
LST400
Ultrasonic Level / Open Channel Flow Transmitter

The LST400 is an Ultrasonic Level Transmitter capable of measuring liquid 
level or solid applications up to 50 ft. / 15  meters or flow rates in all types of 
open channel flow applications.  The transmitter has a single 4-20 mADC 
analog output with HART 7 and five (5) relay outputs.  A transducer is fitted
to the top of a silo or tank, facing down towards the material being 
measured. 

The transmitter’s microprocessor simultaneously fires an electronic pulse to 
the transducer and starts a timer. The transducer converts this electronic 
pulse to an acoustic pulse, which is directed toward the surface of the 
material being measured.  When the acoustic pulse contacts the surface of 
the material, energy is reflected back to the transducer, which converts this 
reflected energy back to an electronic pulse.  This pulse is sent back to the 
microprocessor, which stops the timer and determines the “time of flight” of 
the signal.  By combining the speed of sound through air and the “time of 
flight” of the pulse, the microprocessor accurately determines the level of 
the product.  Powerful software removes false echoes from the signal and 
electronic filters remove ambient noise.

FEATURES
•  Range to 50 ft. / 15 m
•  Isolated 4 - 20 mA Output with HART 7
•  Graphic LCD Display
•  Integrated Analytical Software
•  5 Configurable Relays / 8 Amp
•  Configurable as Open Channel Flow Meter
•  Pump Cycling and Pump Monitoring
•  Remote Totalizer Count Outputs
•  Automatic Variable Gain & Power for Difficult   
    Applications

APPLICATIONS
•  Various Liquids Including Water Storage Tanks
•  Moderate Range Solids Such as Loading & 
    Bagging Hoppers
•  Mineral Oil

      gniwollof eht ni tnemerusaeM wolF lennahC nepO  •  
    configurations
 •   V-Notch     •   Flumes     •   Weirs 

OPTIONS
•  Transducers for Liquids & Solids
•  Cable length of 10m, 20m, 30m 40m or 50m
•  Aiming Kit

Enclosure IP65, Glass Loaded Polycarbonate
Power Supply 110 VAC or 240 VAC; ±15% 50/60 Hz, 

5VA Standard
24  VDC, 4 VA 

Dimensions 7.56×9.06×3.7 inches / 192×230×94
mm

Weight 2.11 lbs / 1 Kg
Temperature Range -4 to 149°F /-20 to 65°C 

(Environment & Process)
Output Analog:  4-20 mADC Isolated (max 

impedance 750 ohms) with 16 bit 
resolution with HART 7
Relay:  5 ea. SPDT, 8 amp, 240 VAC; 
Fully Configurable

Range 50 ft. / 15 m
Accuracy 0.25% full span with temperature 

compensation
Local Indication 128 x 64 dot graphic display
Configuration 5 touch button keys
Blanking Distance 0.5m
Rate of Change 0.03 to 65 ft / minute; 0.01 to 20 m / 

minute

Classification General Purpose
CE Mark Low Voltage Directive 

2006/95/EC(IEC 61010-1)
EMC Directive 
2004/108/EC(IEC 61326-3 for 
measurement devices)

 

SPECIFICATIONS

DS/LST400_EN Rev.A

Sensor 

LST400
Ultrasonic Level / Open Channel Flow Transmitter

The LST400 is an Ultrasonic Level Transmitter capable of measuring liquid 
level or solid applications up to 50 ft. / 15  meters or flow rates in all types of 
open channel flow applications.  The transmitter has a single 4-20 mADC 
analog output with HART 7 and five (5) relay outputs.  A transducer is fitted
to the top of a silo or tank, facing down towards the material being 
measured. 

The transmitter’s microprocessor simultaneously fires an electronic pulse to 
the transducer and starts a timer. The transducer converts this electronic 
pulse to an acoustic pulse, which is directed toward the surface of the 
material being measured.  When the acoustic pulse contacts the surface of 
the material, energy is reflected back to the transducer, which converts this 
reflected energy back to an electronic pulse.  This pulse is sent back to the 
microprocessor, which stops the timer and determines the “time of flight” of 
the signal.  By combining the speed of sound through air and the “time of 
flight” of the pulse, the microprocessor accurately determines the level of 
the product.  Powerful software removes false echoes from the signal and 
electronic filters remove ambient noise.

FEATURES
  Range to 50 ft. / 15 m
  Isolated 4 - 20 mA Output with HART 7
  Graphic LCD Display
  Integrated Analytical Software
  5 Configurable Relays / 8 Amp
  Configurable as Open Channel Flow Meter
  Pump Cycling and Pump Monitoring
  Remote Totalizer Count Outputs
  Automatic Variable Gain & Power for Difficult   

    Applications

APPLICATIONS
  Various Liquids Including Water Storage Tanks
  Moderate Range Solids Such as Loading & 

    Bagging Hoppers
  Mineral Oil

      gniwollof eht ni tnemerusaeM wolF lennahC nepO   
    configurations
    V-Notch        Flumes        Weirs 

OPTIONS
  Transducers for Liquids & Solids
  Cable length of 10m, 20m, 30m 40m or 50m
  Aiming Kit

Enclosure IP65, Glass Loaded Polycarbonate
Power Supply 110 VAC or 240 VAC; ±15% 50/60 Hz, 

5VA Standard
24  VDC, 4 VA 

Dimensions 7.56×9.06×3.7 inches / 192×230×94
mm

Weight 2.11 lbs / 1 Kg
Temperature Range -4 to 149°F /-20 to 65°C 

(Environment & Process)
Output Analog:  4-20 mADC Isolated (max 

impedance 750 ohms) with 16 bit 
resolution with HART 7
Relay:  5 ea. SPDT, 8 amp, 240 VAC; 
Fully Configurable

Range 50 ft. / 15 m
Accuracy 0.25% full span with temperature 

compensation
Local Indication 128 x 64 dot graphic display
Configuration 5 touch button keys
Blanking Distance 0.5m
Rate of Change 0.03 to 65 ft / minute; 0.01 to 20 m / 

minute

Classification General Purpose
CE Mark Low Voltage Directive 

2006/95/EC(IEC 61010-1)
EMC Directive 
2004/108/EC(IEC 61326-3 for 
measurement devices)

 

SPECIFICATIONS

DS/LST400_EN Rev.A

Sensor 

LST400
Ultrasonic Level / Open Channel Flow Transmitter

The LST400 is an Ultrasonic Level Transmitter capable of measuring liquid 
level or solid applications up to 50 ft. / 15  meters or flow rates in all types of 
open channel flow applications.  The transmitter has a single 4-20 mADC 
analog output with HART 7 and five (5) relay outputs.  A transducer is fitted
to the top of a silo or tank, facing down towards the material being 
measured. 

The transmitter’s microprocessor simultaneously fires an electronic pulse to 
the transducer and starts a timer. The transducer converts this electronic 
pulse to an acoustic pulse, which is directed toward the surface of the 
material being measured.  When the acoustic pulse contacts the surface of 
the material, energy is reflected back to the transducer, which converts this 
reflected energy back to an electronic pulse.  This pulse is sent back to the 
microprocessor, which stops the timer and determines the “time of flight” of 
the signal.  By combining the speed of sound through air and the “time of 
flight” of the pulse, the microprocessor accurately determines the level of 
the product.  Powerful software removes false echoes from the signal and 
electronic filters remove ambient noise.

FEATURES
  Range to 50 ft. / 15 m
  Isolated 4 - 20 mA Output with HART 7
  Graphic LCD Display
  Integrated Analytical Software
  5 Configurable Relays / 8 Amp
  Configurable as Open Channel Flow Meter
  Pump Cycling and Pump Monitoring
  Remote Totalizer Count Outputs
  Automatic Variable Gain & Power for Difficult   

    Applications

APPLICATIONS
  Various Liquids Including Water Storage Tanks
  Moderate Range Solids Such as Loading & 

    Bagging Hoppers
  Mineral Oil

      gniwollof eht ni tnemerusaeM wolF lennahC nepO   
    configurations
    V-Notch        Flumes        Weirs 

OPTIONS
  Transducers for Liquids & Solids
  Cable length of 10m, 20m, 30m 40m or 50m
  Aiming Kit

Enclosure IP65, Glass Loaded Polycarbonate
Power Supply 110 VAC or 240 VAC; ±15% 50/60 Hz, 

5VA Standard
24  VDC, 4 VA 

Dimensions 7.56×9.06×3.7 inches / 192×230×94
mm

Weight 2.11 lbs / 1 Kg
Temperature Range -4 to 149°F /-20 to 65°C 

(Environment & Process)
Output Analog:  4-20 mADC Isolated (max 

impedance 750 ohms) with 16 bit 
resolution with HART 7
Relay:  5 ea. SPDT, 8 amp, 240 VAC; 
Fully Configurable

Range 50 ft. / 15 m
Accuracy 0.25% full span with temperature 

compensation
Local Indication 128 x 64 dot graphic display
Configuration 5 touch button keys
Blanking Distance 0.5m
Rate of Change 0.03 to 65 ft / minute; 0.01 to 20 m / 

minute

Classification General Purpose
CE Mark Low Voltage Directive 

2006/95/EC(IEC 61010-1)
EMC Directive 
2004/108/EC(IEC 61326-3 for 
measurement devices)

 

SPECIFICATIONS

DS/LST400_EN Rev.A

Sensor 

LST400
Ultrasonic Level / Open Channel Flow Transmitter

The LST400 is an Ultrasonic Level Transmitter capable of measuring liquid 
level or solid applications up to 50 ft. / 15  meters or flow rates in all types of 
open channel flow applications.  The transmitter has a single 4-20 mADC 
analog output with HART 7 and five (5) relay outputs.  A transducer is fitted
to the top of a silo or tank, facing down towards the material being 
measured. 

The transmitter’s microprocessor simultaneously fires an electronic pulse to 
the transducer and starts a timer. The transducer converts this electronic 
pulse to an acoustic pulse, which is directed toward the surface of the 
material being measured.  When the acoustic pulse contacts the surface of 
the material, energy is reflected back to the transducer, which converts this 
reflected energy back to an electronic pulse.  This pulse is sent back to the 
microprocessor, which stops the timer and determines the “time of flight” of 
the signal.  By combining the speed of sound through air and the “time of 
flight” of the pulse, the microprocessor accurately determines the level of 
the product.  Powerful software removes false echoes from the signal and 
electronic filters remove ambient noise.

FEATURES
  Range to 50 ft. / 15 m
  Isolated 4 - 20 mA Output with HART 7
  Graphic LCD Display
  Integrated Analytical Software
  5 Configurable Relays / 8 Amp
  Configurable as Open Channel Flow Meter
  Pump Cycling and Pump Monitoring
  Remote Totalizer Count Outputs
  Automatic Variable Gain & Power for Difficult   

    Applications

APPLICATIONS
  Various Liquids Including Water Storage Tanks
  Moderate Range Solids Such as Loading & 

    Bagging Hoppers
  Mineral Oil

      gniwollof eht ni tnemerusaeM wolF lennahC nepO   
    configurations
    V-Notch        Flumes        Weirs 

OPTIONS
  Transducers for Liquids & Solids
  Cable length of 10m, 20m, 30m 40m or 50m
  Aiming Kit

Enclosure IP65, Glass Loaded Polycarbonate
Power Supply 110 VAC or 240 VAC; ±15% 50/60 Hz, 

5VA Standard
24  VDC, 4 VA 

Dimensions 7.56×9.06×3.7 inches / 192×230×94
mm

Weight 2.11 lbs / 1 Kg
Temperature Range -4 to 149°F /-20 to 65°C 

(Environment & Process)
Output Analog:  4-20 mADC Isolated (max 

impedance 750 ohms) with 16 bit 
resolution with HART 7
Relay:  5 ea. SPDT, 8 amp, 240 VAC; 
Fully Configurable

Range 50 ft. / 15 m
Accuracy 0.25% full span with temperature 

compensation
Local Indication 128 x 64 dot graphic display
Configuration 5 touch button keys
Blanking Distance 0.5m
Rate of Change 0.03 to 65 ft / minute; 0.01 to 20 m / 

minute

Classification General Purpose
CE Mark Low Voltage Directive 

2006/95/EC(IEC 61010-1)
EMC Directive 
2004/108/EC(IEC 61326-3 for 
measurement devices)

 

SPECIFICATIONS

DS/LST400_EN Rev.A

Sensor material Glass Loaded Polyester (housing),Glass
Reinforced Epoxy (acoustic window)

IP68 suitable for potable and waste water 
applications. Glass Loaded Polyester (housing), 
Glass Reinforced Epoxy (acoustic window) 
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简介

本操作说明书包括下述信息：

-  距离、物位和流量模式的快速启动指南 – 第 3 页

-  参数修改指南 – 第 7 页

-  安装说明 – 第 8 页
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1.0 简介

LST400 的工作基于超声波非接触原理。传感器以声

速发射能量脉冲，通过检测回波来测量物位。变送器

能够区分正确回波和其它环境噪声。在信号返回时，

LST400 根据测量时间间隔，根据已知声速精确计算

出材料与待测物与传感器之间的距离。LST400 将测

量结果送至屏幕显示，并通过 (4-20)mA 输出。

在距离模式下，LST400 测量被测物与传感器之间的

距离。也就是说，20mA 是最远点，4mA 是最近点。

在物位模式下，LST400 测量罐内物位。也就是说，在最远点或者空罐时，仪器读

数为 4mA。在最近点，或料罐为满罐时，仪器读数为 20mA。

在明渠流量测量模式下，LST400 先测量物位值，然后将读数转换成流量测量值。

LST400 采用两个传感器进行物位测量。然后，比较两个物位测量值，以获得物位

差接着成比例输出。然后由微控制器控制继电器、显示器及模拟信号的输出。

2.0 快速启动

2.1 距离模式的快速启动

LST400 的非常简单。技术人员无需借助复杂的源

代码簿，通过菜单即可完成所有设置，也可借助问

题和多选答案来设置。

1、根据 LST400 操作面板或 LST400 手册第 31 页

页接线端子连接中的说明，将电源和传感器接

头连接。

2、将传感器对着壁面，相距约 1.83 米，然后检查

显示器。应显示下述信息：
●      若读数大于 1.83 米，则将仪器向壁面移近一些。
●      若读数小于 1.83 米，则将仪器从壁面移远一些。
●      然后便可继续检查其它参数。

距离    1.83 米

mA 输出：
实际值：
温度：
百分比：

7.20mA
1.83 米
20ºC
20.00%

显示通道一
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2.2 物位模式的快速启动

1、根据 LST400 面板或操作手册中接线端子连接说明，将电源和传感器接头连接。

2、按下 SCROLL  
3、使用   来获得默认安全码 5159，然后按 ENTER  键
5、按 ENTER  键，滚动显示菜单，直至显示“模式”部分。

6、按   和 ENTER  选择物位。

7、按下 RUN  

将传感器对着壁面，相距约 1.83 米，然后检查显示器。应显示传感器的下述信息。

物位   8 米

mA 输出：
实际值：
温度：
百分比：

7.20mA
1.83 米
20ºC
84.21%

若高度读数小于 0.50 米，则将传感器向壁面移近一些。

若高度读数大于 0.50 米，则将传感器从壁面移远一些。

然后便可继续检查其它参数。
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2.3 流量模式的快速启动

1、根据 LST400 面板或操作手册中接线端子连接说明，将电源和传感器接头连接

2、按下 SCROLL

3、使用   来获得默认安全码 5159，然后按 ENTER  键
4、按 ENTER  键，滚动显示菜单，直至显示“模式”部分。

5、按   和 ENTER  选择流量。

6、按下 RUN

将传感器对着壁面，相距约 1.50 米，然后检查显示器。应显示 15m 传感器的下述

信息。

若高度读数小于 0.50 米英尺，则将传感器向壁面移近一些。

若高度读数大于 0.50 米英尺，则将传感器从壁面移远一些。

然后便可继续检查其它参数。
●      累加器应该每秒都会增加。

流量：        64.86 升 / 秒
T：         00001513408Lt
高度：
mA 输出：
实际值：
温度
百分比：

0.5 米
6.48 mA
1.5 米
20ºC
6.48%
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SCROLL

ENTER

距离 1.83 米

mA 输出：
实际值：
温度：
百分比：

7.20mA
1.83 米
20ºC
20.00%

距离 1.83 米

mA 输出：
实际值：
温度：
百分比：

7.20mA
1.83 米
20ºC
20.00%

3.0 参数修改

1、只需按下            ，便会显示“安全码”(SECURITYCODE ) 提示。

滚动

滚动

滚动

上

上

上

下

下

下

Enter

Enter

Enter

运行

运行

运行

2、利用            键输入代码 5159

3 、 按         键确认安全码

输入代码
   5000

输入代码
   5159

若忘记了已修改的安全码，则联系就近的 ABB 代理商复位默认安全码。若需编程，

请参考第 8 页。

若代码通过，则进入菜单 若代码未通过，屏幕上便会显示：
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4.0 安装

该变送器具有室外防护性能，故可安装在室外。

LST400 虽然采用 IP65 保护，但仍建议将其安装在

另一合适的箱体内。LCD显示屏不能受到阳光直射，

否则会导致显示故障。应根据提供的四个安装孔，

将 LST400 固定到墙壁上或底板上。

●      切勿将 LST400 安装在振动较大的位置，否则会引

起故障。
●      切勿将LST400安装在电缆、SCR或变速马达附近。

传感器安装是本手册最重要的部分，共分为 7 个小

节。

1、传感器必须安装在待测物位最高点以上，并留出

正常的盲区距离。请检查盲区盲区的数据。

2、务必使用塑料隔离配件。必须将此套件使用软钢

或合适的塑料安装到刚性支架上，不允许摆动。。

切勿使用不锈钢，否则会产生震荡声并增大盲区。

3、传感器必须垂直于待测物，并且测量路线清晰无

阻，切勿位于进料口正上方。
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3. 传感器必须垂直于待测物，并且测量路线清晰无阻，切勿位于

进料口正上方。

液体物位测量 固体物位测量

与表面成 90度的传感器。 与表面成 90度的传感器。

4. 若测量锥形容器物位，传感器则必须放置在锥部中间上方。确保传感器接收到的是真实回波，而不是

从锥部侧面产生的回波。

螺母只能用手

拧紧

应将钢支架安

装在此处

应将传感器旋

入隔离套装中
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离。请检查盲区盲区的数据。

2. 务必使用塑料隔离配件。必须将此套件使用软钢或合适的塑料

安装到刚性支架上，不允许摆动。。切勿使用不锈钢，否则会

产生震荡声并增大盲区。

3. 传感器必须垂直于待测物，并且测量路线清晰无阻，切勿位于

进料口正上方。

液体物位测量 固体物位测量

与表面成 90度的传感器。 与表面成 90度的传感器。

4. 若测量锥形容器物位，传感器则必须放置在锥部中间上方。确保传感器接收到的是真实回波，而不是

从锥部侧面产生的回波。

螺母只能用手

拧紧

应将钢支架安

装在此处

应将传感器旋

入隔离套装中
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4.0 安装

该变送器具有室外防护性能，故可安装在室外。尽管 LST400采用

IP65保护，但仍建议将其安装在另一合适的箱体内。LCD显示屏

不能受到阳光直射，否则会导致显示故障。应根据提供的四个安装

孔，将 LST400固定到墙壁上或底板上。

● 切勿将 LST400安装在振动较大的位置，否则会引起故障。
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的是真实回波，而不是从锥部侧面产生的回波。
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5、若使用了立管，则该立管的宽度必须尽可能大最好由塑料制成。基座必须设

有 45 度倒角，用于减少来自立管底部的回波。管道内部不得采用焊接，否

则会导致出现虚假回波。盲区应增加 150 毫米使其通过立管底部。
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5. 若使用了立管，则该立管的宽度必须尽可能大最好由塑料制成。基座必须设有 45度倒角，用于减少

来自立管底部的回波。管道内部不得采用焊接，否则会导致出现虚假回波。盲区应增加 5.91英寸/150
毫米使其通过立管底部。

6. 若附近安装有任何大型电气设备，则必须使用接地钢管。

7. 使用 RG62U电缆最多可延长 328英尺/100米。必须将所有接头焊接在一起。建议将传感器电缆安

装到钢管内，特别是在出现电气峰值（干扰）时。

4.1 按键说明

LST400使用简便，只设 5个按键，并配备有一个菜单型显示器。按键及其功能如下。

这个按键用于首次进入编程模式并浏览各菜单。

这个按键用于减少各命令值。该按键还可启动物位增加的模拟模式。详情见第 29页。

这个按键用于增加各命令值。该按键还可启动物位增加的模拟模式。详情见第 29页。

在修改了某个参数值后，按下 ENTER键便可确认。在运行模式中，ENTER键还可

用于滚动显示继电器状态屏幕、屏幕式 Kscope窗口以及 mA输出图。详情见第 21
页。

编程结束后，按下运行 (RUN)键，使 LST400返回到运行模式。

4.2 安全码

若要进入编程模式，必须正确输入安全码。工厂默认码为 5159。可在编程模式中修改该安全码。若忘记

安全码，请联系就近的 ABB代理商复位默认安全码。

传感器

45° 倒角

容器顶部

传感器

45º 倒角

容器顶部

6、若附近安装有任何大型电气设备，则必须使用接地钢管。

7、使用 RG62U 电缆最多可延长 100 米。必须将所有接头焊接在一起。建议将传

感器电缆安装到钢管内，特别是在出现电气峰值（干扰）时。

4.1 按键说明

LST400 使用简便，只设 5 个按键，并配备有一个菜单型显示器。按键及其功能

如下。

这个按键用于首次进入编程模式并浏览各菜单。

这个按键用于减少各命令值。该按键还可启动物位增加的模拟模式。

详情见第 29 页。

这个按键用于增加各命令值。该按键还可启动物位增加的模拟模式。

详情见第 29 页。

在修改了某个参数值后，按下 ENTER 键便可确认。在运行模式中，

ENTER 键还可用于滚动显示继电器状态屏幕、屏幕式 Kscope 窗口

以及 mA 输出图。详情见第 21 页。

编程结束后，按下运行 (RUN) 键，使 LST400 返回到运行模式。

4.2 安全码

若要进入编程模式，必须正确输入安全码。工厂默认码为 5159。可在编程模式中

修改该安全码。若忘记安全码，请联系就近的 ABB 代理商复位默认安全码。

SCROLL

ENTER

RUN

4.0 安装 ( 续）
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5.0 距离 / 物位模式的参数设置

距离 / 物位模式

基本 选配件 默认 
安全码 0-9999 5159 

模式 距离 / 物位 / 流量 / 位差 距离 
单位 米 米

空距 (0.4-15/1.1-98.4/30-60) 米 10.00 米

量程 (0.1-15/0.1-30/0.1-60) 米 10.00 米

盲区 (0.3-15/1-30/1-60) 米 0.50 米

更新频率 (0.01-20.0) m/min
应用 液体 / 固体 液体 

工厂复位 否 / 是 否 
温度补偿 关 / 开 关 
模拟 否 / 是 否 
设置密码 否 / 是 否 
背光 关 / 开 (1-60 秒 ) / PERM 2 分钟 
损失时间 (30-900) 秒 300 秒 
失效保护 3.6mA, 4.0mA, 20mA, 21mA, 保持 保持 

工程单位 无，aaa-zzz、AAA-ZZZ、0-9 无 
最大值 0-99999 100000 
小数位 0-3 2 
零点偏移设置 -50mm 至 50mm 0 

设置继电器 否 / 是 否 
继电器 1 至继电器 5 关 / 低 / 高 关 
设置值 量程 0.50 米

泵循环 关 /FIFO/ 旋转 关 
清理继电器 否 / 是 否 

设置线性化器 否 / 是 否 

激活线性化器 否 / 是 否 

设置值 1-21 1 
高度 0 米量程 0 米
百分比 0-100% 0% 
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5.1 距离 / 物位模式

安全码

进入编程模式所需的安全码。

默认为 5159

测量模式

选择距离或物位或位差模式。

默认为距离模式

单位

选择英尺或米。

空距

是指从传感器正面到罐体底部的距离。

默认为 10m

量程

这个值是仪器测量范围，即从罐底到最高测量点的距离。注意，待测物与传感器

正面之间的距离不得低于 0.5m 或者不得低于传感器盲区。

默认为 10m

盲区

是指不能接收回波的区域，因为在该区域中，在传感器无法接收正确的回波。

默认为 0.5m

更新频率

用于设定物位输出的更新频率。更新频率决定仪器输出变化的速率。增加更新频

率 (4m/min) 时，LST400LST400 可监测物位的快速变化。若在测量时，物位变化

速度超过每分钟 1.00 米时需要增加更新频率。若需要更稳定的输出，

则降低更新频率（0.3m/min）。

默认为 1m/min

应用

该选项可用于选择液体或固体应用。在测量固体物位时，应选择固体应用以保证

更好地定位正确回波。

默认为液体

工厂复位

将除密码外的所有参数值恢复成工厂设置。在使用该功能前，请备份所有设置值。

默认为否
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5.1 距离 / 物位模式（续）

温度补偿

打开或关闭温度补偿。

默认为关闭

模拟

在选择了更新频率的情况下模拟物位、继电器输出及 mA 输出。

默认为否

设置密码

提示您修改工厂默认密码。若忘记工厂默认密码，请联系就近的ABB代理商复位默认密码。

默认为否

背光

可供选择的方式有背光 (1 – 60) 分钟、关闭背光或者永久打开背光。

默认为 2 分钟

损失时间

该时间是从最后一次接收到正确回波到进入失效保护状态所经过的时间。这个时

间的单位为秒。该时间值不能低于 30 秒。

默认为 300 秒

失效保护

若出现某个回波损失状况， (4-20)mA 输出将遵循预设值 3.60mA、4mA、20mA、
21mA或者保持上一个识别的回波。其原因通常在于电缆剪切或者错误的仪器设置。

默认为保持

工程单位

该选项可以让用户设置自己所需的工程单位，可由字母数字字符构成。

默认为无

最大值 / 小数位

是指可与工程单位一起显示的最大值，而不是读数米 (m) 或英尺 (ft)。
默认为 10000
设置好最大值之后，可调节小数位数。

默认为 2

零点偏移设置

选择范围为 -50mm 至 50mm，用于设置仪器偏移设置。

默认为 0

设置继电器

选择“是”，进入继电器菜单，设置继电器参数。

默认为否
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5.1 距离 / 物位模式（续）

继电器 1
继电器可用于过高报警或过低报警。过高报警的复位值低于设置值，过低报警的
复位值高于设置值。还可设置继电器，用于启用泵循环。
默认为关闭

设置值
继电器设置值。
默认为 0.5 米

复位值
继电器复位值。
默认为 0.5 米

泵循环
选择所需的泵控制类型。LST400 具有两个泵循环程序，可用于有效配置两个泵循
环，共同实现一个任务。泵程序是通过设置继电器控制点来完成，并不断的循环。
注：循环完成的终点，所有的泵都会被关闭。

FIFO（先入先出）程序先设置控制点，并在后续循环的泵间循环控制点。

注：FIFO 程序将确保先关闭铅液泵。
提示：如果需要将两个泵在相同水平循环，建议配置复位控制点。
默认为关闭

清除继电器
清除循环次数记录以及指定继电器的运行时间记录。
默认为否

继电器 2
如上所示
默认为关闭

继电器 3
如上所示
默认为关闭

继电器 4
如上所示
默认为关闭

继电器 5
如上所示

默认为关闭
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5.1 距离 / 物位模式（续）

设置线性化器
提示您输入一个曲线，以便使容器的容积和物位成线性输出。将量程除以 21，然
后可以输入每个点的新的高度值以及该点的相应满度百分比。LST400 在每个点给
予提示。默认为否

激活线性化器
用于激活线性化器。
默认为否

设置点
用户输入线性化点的序号。

高度 / 百分比
高度是指从罐底到可确定正确百分比的相应位置点的距离。
输入相应高度时的容器百分比满度。
默认为 0.00 %

设置值 1
高度 0.0 m
百分比 0.00%

设置值 2
高度 0.50 米

百分比 5.00%

设置值 3
高度 1.00 米

百分比 10.00%
设置值 4

高度 1.50 米

百分比 15.00%
设置值 5

高度 2.00 米

百分比 20.00%

设置值 6

高度 2.50 米

百分比 25.00%
设置值 7

高度 3.00 米

百分比 30.00%

设置值 8

高度 3.50 米

百分比 35.00%

设置值 9

高度 4.00 米

百分比 40.00%
设置值 10

高度 14.76%

百分比 45.00%
设置值 11

高度 5.00 米

百分比 50.00%

设置值 12
高度 5.50 米

百分比 55.00%
设置值 13

高度 6.00 米

百分比 60.00%
设置值 14

高度 6.50 米

百分比 65.00%
设置值 15

高度 7.00 米

百分比 70.00%
设置值 16

高度 7.50 米

百分比 75.00%

设置值 17

高度 8.00 米

百分比 80.00%
设置值 18

高度 8.59 米

百分比 85.00%
设置值 19

高度 9.00 米

百分比 90.00%
设置值 20

高度 9.50 米

百分比 95.00%
设置值 21

高度 10.00 米

百分比 100.00%
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6.0 流量模式的参数设置

流量模式

基本 选配件 默认

安全码 0-9999 5159

模式 距离 / 物位 / 流量 距离

单位 米 米

空距 ( 0.4-15.0) 米 2.00 米

量程 ( 0.1-14.7) 米 1.50 米

盲区 (0.3-14.9) 米 0.50 米

更新频率 (0.01-20.0 )米 /分 0.50 米 / 分

应用 液体 / 固体 液体

工厂复位 否 / 是 否

温度补偿 开 / 关 关

模拟 否 / 是 否

设置密码 否 / 是 否

背光 关 / 开 (1-60MIN) / PERM 2 分钟

损失时间 (30-900) 秒 300 秒

失效保护 3.6mA, 4.0mA, 20mA, 21mA, 保持 保持

流量单位 请参见列表 升 / 秒

最大值 1-99999 1000

零点偏移设置 -50mm 至 50mm

累加器计数 1-1000000 1

累加器单位 A-Z、a-z、0-9 升

累加器复位 否 / 是 否

流量曲线 请参阅第 18 页上的列表 V 形槽

设置继电器 否 / 是 否

继电器 1 至继电器 3 关 / 低 / 高 / 计数器 关

设置线性化器 否 / 是 否

激活线性化器 否 / 是 是

设置值 1-21 1

高度 0.00 cm- 量程 0 米

百分比 0-100% 0%
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6.1 流量模式

安全码

进入编程模式所需的安全码。

默认为 5159

模式

选择流量

默认距离

单位

选择英尺或米。

默认为米

空距

是指从传感器正面到槽底的距离。

默认为 182.88 cm

量程

这个值是仪器测量范围，即从槽底到最高测量点的距离。注意，材料与传感器正

面之间的距离不得低于 0.5m 或者不得低于传感器盲区。

默认为 149.96 cm

盲区

是指不能接收回波的区域，因为在该区域中，在传感器无法接收正确的回波。。

默认为 50.29 cm

更新频率

用于设定物位输出的更新频率。更新频率决定仪器输出变化的速率。增加更新频

率 (4m/min) 时，LST400 可监测物位的快速变化。若在测量时，物位变化速度超过

每分钟 1m 时需要增加更新频率。若需要更稳定的输出，则降低更新频率（0.3m/
min）。

默认为 0.06m/min

应用

该选项可用于选择液体或固体应用。在测量固体物位时，应选择固体应用以保证

更好地定位正确回波。

默认为液体
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6.1 流量模式（续）

工厂复位

将提示将除密码外的所有参数值恢复成工厂设置，。在使用该功能前，请备份所

有设置值。

默认为否

温度补偿

打开或关闭温度补偿。

默认为关闭

模拟

在选择了更新频率的情况下模拟高度、继电器输出及 mA 输出。

默认为否

设置密码

提示您修改工厂默认密码。若忘记工厂默认密码，请联系就近的 ABB 代理商复位

默认密码。

默认为否

背光

可供选择的方式有背光 (1 – 60) 分钟、关闭背光或者永久打开背光。

默认为 2 分钟

损失时间

这个时间是从最后一次接收到正确回波到进入失效保护状态所经过的时间，单位

为秒。最低 30 秒。

默认为 300 秒

失效保护

若出现某个回波损失状况， (4-20)mA 输出将遵循预设值 3.6mA、4mA、20mA、
21mA 或者保持上一个识别的回波。其原因通常在于电缆剪切。

默认为保持

流量单位

可通过字母数字显示器，为所需值设置单位。

默认为 L/s

最大值

是指槽的最大流量。

默认为 1000

零点偏移设置

选择范围为 -4.88 cm ~ 4.88 cm，是指仪器允许的小误差。

默认为 0

累加器计数

选择计数器在流量模式中的单位增加量，该值范围为 1-1000000。默认为 1
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6.1 流量模式（续）

加法器单位

加法器设置单位。

默认为 Lt

加法器复位

在流量模式中复位加法器计数器。

默认为否

流量曲线

可选择流量测量元件。从下述元件中进行选择：

V 形槽 (5/2)
文丘里管 (3/2)
1-96 英寸巴歇尔槽矩形堰 (3/2)
自有曲线（21 点线性化器）

默认为“V 形槽”

设置继电器

提示用户可以进入菜单，设置继电器参数。

默认为否

继电器 1
继电器可用于过高报警或过低报警或者流量模式中的计数器。区别在于，过高报

警的复位值低于设置值，过低报警的复位值高于设置值。每当加法器的值达到特

定值后，计数器便会输出一个脉冲，加法器以用户在流量模式中定义的值增加。

还可设置继电器，启用泵循环。

默认为关闭

通道

与继电器对应的通道。

默认为打开

设置值

继电器设置的距离值。

默认为 50.29 cm

复位值

继电器复位的距离值。

默认为 50.29 cm

泵循环

选择所需的泵控制类型。LST400 具有两个泵循环例行程序，可用于有效分配具有

共同目标的不同泵之间的循环。旋转泵例行程序将采用需要循环的泵配置的继电

器设置点并在完成各循环的情况下在泵间旋转这些设置点。注：在关闭所有泵后，

完成循环。FIFO（先入先出）例行程序将采用为需要循环泵配置的继电器设置点

并在用于后续循环的泵间旋转设置点。注：FIFO例行程序可确保务必先关闭铅液泵。

提示：建议为需要在相同水平循环所需的泵配置设置点。

默认为否
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6.1 流量模式（续）

计数值

选择继电器在流量模式中的脉冲数量值，该值范围为 1-1000000。
默认为 1000

清理继电器

清理循环次数记录以及指定继电器的运行时数记录。

默认为否

继电器 2
如上所示

默认为关闭

继电器 3
如上所示

默认为关闭

继电器 4
如上所示

默认为关闭

继电器

如上所示

默认为关闭

设置线性化器

提示您输入一个曲线，以便使槽达到线性化。将量程除以 21，然后可以输入每个

点的新高度以及该点的相应满度百分比。LST400 在每个点给予提示。默认为否

激活

用于激活线性化器。

默认为是

设置值

用户输入线性化点的次数。

高度 / 百分比

高度是指从槽底到可确定合适百分比满度的位置点的距离。默认为 0.00 cm
输入与容器底部或槽底相距某个距离时相应的百分比槽满度。默认为 0.00%
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设置值 1
高度 0.0 米

百分比 0.00%
设置值 2

高度 0.08 米

百分比 1.12 %
设置值 3

高度 0.15 米

百分比 3.16 %
设置值 4

高度 0.23 米

百分比 5,80 %
设置值 5

高度 0.30 米

百分比 8.94 %
设置值 6

高度 0.37 米

百分比 12.50 %
设置值 7

高度 0.45 米

百分比 12.50 %
设置值 8

高度 0.52 米

百分比 20.71 %
设置值 9

高度 0.60 米

百分比 25.30 %
设置值 10

高度 2.52 米

百分比 30.19 %
设置值 11

高度 0.75 米

百分比 35.36 %

设置值 12
高度 0.83 米

百分比 40.79 %
设置值 13

高度 0.90 米

百分比 46.48 %
设置值 14

高度 0.98 米

百分比 52.40 %
设置值 15

高度 1.05 米

百分比 58.57 %
设置值 16

高度 1.12 米

百分比 64.95 %
设置值 17

高度 1.21 米

百分比 71.55 %
设置值 18

高度 1.27 米

百分比 78.37 %
设置值 19

高度 1.35 米

百分比 85.38 %
设置值 20

高度 1.43 米

百分比 92.59 %
设置值 21

高度 1.50 米

百分比 100.00%

7.0 运行模式中的键盘使用

距离 1.83 米

mA 输出：
实际值：
温度：
百分比：

7.20mA
1.83 米
20ºC
20.00%

在运行模式中， 键多了一项功能。

同时，在运行模式中，屏幕外观类似于以下情况：

ENTER

ENTER按下                 。屏幕将切换成继电器状态屏幕 

继电器 状态 时数 循环

REL 1 关 低 0 2
REL 2 开 高 1 2
REL 3 开 高 3 5
REL 4 关 低 0 0

REL 5 禁用

6.1 流量模式（续）
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再次按下 键后，屏幕切换成

KScope 窗口。

mA 输出屏幕

注：在 2 分钟内，屏幕将返回到正常的运行模式

在屏幕式 KSCOPE 窗口中再次按下

键，屏幕将返回到正常的运

行模式。

ENTER

ENTER
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再次按下 键后，屏幕切换成 KScope窗口。

mA 输出屏幕

注：在 2分钟内，屏幕将返回到正常的运行模式

在屏幕式 KSCOPE窗口中再次按下 键，屏幕将返回

到正常的运行模式。

在屏幕式 KSCOPE窗口中再次按下 键，屏幕将返回到正常的运行模式。

7.1 距离/物位模式下的运行模式屏幕

1. 百分比满度图。

2. 在特定时间仪器测量的瞬时距离。请注意，每发出一个脉冲时，这个值都会变化。

3. 在启用温度补偿的情况下，在传感器处测得的温度。

4. 仪器的百分比满度值。

5. 仪器的mA输出。

6. 计算得到的平均距离/物位值。

7. 所用的传感器类型

8. 选定通道。

5. mA输出

8. 选定通道

6. 距离/料位测量

7. 传感器类型 1. 充装满度图形显示。

2. 瞬时距离

3. 温度传感器

4. 充装满度

通道一

mA输出：

实际值：

温度：

百分比：

7.20mA
6.00英尺
20°C

距离 6.00英尺

E0.4
D39
G99
P15

ftE

2v

49.0
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再次按下 键后，屏幕切换成 KScope窗口。

mA 输出屏幕

注：在 2分钟内，屏幕将返回到正常的运行模式

在屏幕式 KSCOPE窗口中再次按下 键，屏幕将返回

到正常的运行模式。

在屏幕式 KSCOPE窗口中再次按下 键，屏幕将返回到正常的运行模式。

7.1 距离/物位模式下的运行模式屏幕

1. 百分比满度图。

2. 在特定时间仪器测量的瞬时距离。请注意，每发出一个脉冲时，这个值都会变化。

3. 在启用温度补偿的情况下，在传感器处测得的温度。

4. 仪器的百分比满度值。

5. 仪器的mA输出。

6. 计算得到的平均距离/物位值。

7. 所用的传感器类型

8. 选定通道。

5. mA输出

8. 选定通道

6. 距离/料位测量

7. 传感器类型 1. 充装满度图形显示。

2. 瞬时距离

3. 温度传感器

4. 充装满度

通道一

mA输出：

实际值：

温度：

百分比：

7.20mA
6.00英尺
20°C

距离 6.00英尺

20

4 t

7.1 距离 / 物位模式下的运行模式屏幕

通道一                

距离 1.83 米

mA 输出：
实际值：
温度：
百分比：

7.20mA
1.83 米
20ºC
20.00%

1、充装满度图形显示

2、瞬时距离

3、温度传感器

4、充装满度5、 mA 输出

6、距离 / 物位测量

1、百分比满度图。

2、在特定时间仪器测量的瞬时距离。请注意，每发出一个脉冲时，这个值都会变化。

3、在启用温度补偿的情况下，在传感器处测得的温度。

4、仪器的百分比满度值。

5、仪器的 mA 输出。

6、计算得到的平均距离 / 物位值。

7.0 运行模式中的键盘使用（续）
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7.2 继电器状态屏幕

在运行模式中按下 键后，将进入继电器状态屏幕。

继电器 状态 时数 循环

REL 1 关 低 0 2
REL 2 开 高 1 2
REL 3 开 高 3 5
REL 4 关 低 0 0
REL 5 禁用

1. 继电器状态名称。

2. 各继电器已循环次数。

3. 各继电器已开启的小时数。

4. 继电器状态，即开(ON)、关(OFF)、高(HI)、低(LO)和 CO计数器(CO-Counter)。
5. 继电器指示号。

7.3 屏幕式 KScope

在运行模式中连续两次按下 键，进入 KScope窗口。

1. 返回的最大回波量（单位为伏），例如 0.4V
2. 显示从传感器到待测物位间的实际距离，例如 39英尺

3. 为获得特定回波信号以获得特定测量值时所需的增益，例如 50%
4. 获得回波所需的电量，例如 15%的电量

5. 最大距离或量程，例如 1,493.52 cm
6. 传感器接收到的回波图形。

7. 阈值线，低于该线，回波便不合格。

8. 指示良好回波、噪声或回波损失，例如 E表示良好回波，N表示噪声，O表示回波损失。

9. 屏幕式 KScope的最高电压

10. 在不存在信号时，回波损失定时器启动。

KScope详情见第 37页

5. 继电器

编号

1. 列说明

2. 循环次数

4. 继电器状态
3. 继电器开启时数

5. 空距

9. 最大电压 10. 损失定时器：未检测到回波时可见

8. 发现回波时，显

示 E。噪声过大时，

显示 N。回波损失

时，显示 O。

1. 回波，单位：伏

2. 实际距离

3. 增益

4. 电源

6. 回波
7. 阈值线

7.2 继电器状态屏幕

在运行模式中按下             键后，将进入继电器状态屏幕。

继电器 状态 时数 循环

REL 1 关 低 0 2
REL 2 开 高 1 2
REL 3 开 高 3 5
REL 4 关 低 0 0
REL 5 禁用

ENTER

1. 列说明

2. 循环次数

3. 继电器开启时间4. 继电器状态

5. 继电器编号

1、继电器状态名称。

2、各继电器已循环次数。

3、各继电器已开启的小时数。

4、继电器状态，即开 (ON)、关 (OFF)、高 (HI)、低 (LO) 和 CO 计数器 (CO-Counter)。
5、继电器指示号。

7.3 屏幕式 KScope

在运行模式中连续两次按下 键，进入 KScope 窗口。

1. 回波，单位：伏
2. 实际距离
3. 增益
4. 电源

10. 损失定时器：未检测到回波时可见9. 最大电压

6. 回波7. 阈值线

8. 发现回波时，显
示 E。噪声过大时，
显示 N。回波损失
时，显示 O。

1、返回的最大回波量（单位为伏），例如 0.4V
2、显示从传感器到待测物位间的实际距离，例如 12 米

3、为获得特定回波信号以获得特定测量值时所需的增益，例如 50%
4、获得回波所需的电量，例如 15% 的电量

5、最大距离或量程，例如 1,493.52 cm
6、传感器接收到的回波图形。

7、阈值线，低于该线，回波便不合格。

8、指示良好回波、噪声或回波损失，例如 E 表示良好回波，N 表示噪声，

O 表示回波损失。

9、屏幕式 KScope 的最高电压

10 在不存在信号时，回波损失定时器启动。

KScope 详情见第 37 页

5. 空距

ENTER
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7.4 mA 图形屏幕

显示随时间延长的mA输出。

mA 输出屏幕

8.0 实例
8.1 距离测量

上述应用涉及运动活塞：

活塞最大运动距离为 16.5英尺 / 5.00米，活塞可到达的位置与传感器相距的最短距离为 1.63 英尺 / 0.50
米（由于存在传感器盲区）。

安全码 5159
模式 距离

空距 16.5英尺/ 5.00米
量程 14.85 英尺/ 4.50 米

盲区 1.63英尺/ 0.50米
更新频率 3.28 英尺/分/ 1.00 米/分

根据上述情况，LST400显示如下。

模拟输出应约为 14.66mA。

传感器
活塞

通道一

mA输出：

实际值：

温度：

百分比：

14.66mA
11.55英尺
20°C

距离 11.55英尺

7.4   mA 图形屏幕

显示随时间延长的 mA 输出。

mA 输出屏幕8.0 实例
8.1 距离测量
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7.4 mA 图形屏幕

显示随时间延长的mA输出。

mA 输出屏幕

8.0 实例
8.1 距离测量

上述应用涉及运动活塞：

活塞最大运动距离为 16.5英尺 / 5.00米，活塞可到达的位置与传感器相距的最短距离为 1.63 英尺 / 0.50
米（由于存在传感器盲区）。

安全码 5159
模式 距离

空距 16.5英尺/ 5.00米
量程 14.85 英尺/ 4.50 米

盲区 1.63英尺/ 0.50米
更新频率 3.28 英尺/分/ 1.00 米/分

根据上述情况，LST400显示如下。

模拟输出应约为 14.66mA。

传感器
活塞

通道一

mA输出：

实际值：

温度：

百分比：

14.66mA
11.55英尺
20°C

距离 11.55英尺

传感器
活塞

11.55ft/3.50m

           

          16.5ft/5.00m

上述应用涉及运动活塞：

活塞最大运动距离为 5.00 米，活塞可到达的位置与传感器相距的最短距离为 0.50 
米（由于存在传感器盲区）。

安全码 5159
模式 距离

空距 5.00 米

量程 4.50 米
盲区 0.50 米

更新频率 1.00 米 / 分

根据上述情况，LST400 显示如下。

距离   3.52 米

mA 输出：
实际值：
温度：
百分比：

14.66 mA
3.52 米
20ºC
66.66%

模拟输出应约为 14.66mA。



操作说明书 | LST400 超声波物位计     23

操作说明书| KSONIK III超声波料位变送器 25

8.2 物位测量

提示：增大继电器设置值和复位值之间的差，避免继电器颤动。

根据上述情况，LST400显示如下。在物位升到 13.2英尺/ 4.00 米以上时，继电器 1将打开（设置），在

物位降到 11.55 英尺 / 3.50 米以下时，继电器 1将复位。在物位降到 3.28 英尺 / 1.00 米以下时，继电

器 2将打开（设置），在物位升到 4.95 英尺 / 1.50 米以上时，继电器 2将复位。

安全码 5159
模式 物位

空距 16.5英尺/ 5.00米
量程 14.85 英尺/ 4.50 米

盲区 1.63英尺/ 0.50米
更新频率 3.28 英尺/分/ 1.00 米/分
设置继电器 是

继电器 1 高

继电器 1设置 13.2 英尺/ 4.00 米

继电器 1复位 11.55 英尺 / 3.50 米

继电器 2 低

继电器 2设置 3.28 英尺/ 1.00 米

继电器 2复位 4.95英尺/ 1.50 米

8.3 物位测量及工程单位

根据上述情况，LST400显示如下。

模拟输出应约为 19.11 mA。

安全码 5159
模式 物位

空距 16.5英尺/ 5.00米
量程 14.85 英尺/ 4.50 米

盲区 1.63英尺/ 0.50米
更新频率 3.28 英尺/分/ 1 米/分
工程单位 LIT
最大值 40.00
小数位 40.00

空距

继电器 2设置

继电器 2复位

量程

继电器 1设置

继电器 1复位

盲距

通道一

mA输出：

实际值：

温度：

百分比：

14.66mA
11.55 英尺

20°C

料位 13.94英尺

通道一

mA输出：

实际值：

温度：

百分比：

19.11mA
2.46 英尺
20°C

工程参数 37.77英尺

0.75m

8.2 物位测量

盲距            0.50m

继电器 1 设置     4.00m
继电器 1 复位     3.50m
量程                    4.50m
继电器 2 设置     1.00m
继电器 2 复位      1.50m

      空距

5.00m

提示：增大继电器设置值和复位值之间的差，避免继电器颤动。

根据上述情况，LST400显示如下。在物位升到 4.00 米以上时，继电器 1将打开（设

置），在物位降到 3.50 米以下时，继电器 1 将复位。在物位降到 1.00 米以下时，

继电器 2 将打开（设置），在物位升到 1.50 米以上时，继电器 2 将复位。

安全码 5159 
模式 物位 
空距 5.00 米 
量程 4.50 米 
盲区 0.50 米 
更新频率 1.00 米 / 分 
设置继电器 是 
继电器 1 高 
继电器 1 设置 4.00 米 
继电器 1 复位 3.50 米 
继电器 2 低 
继电器 2 设置 1.00 米 
继电器 2 复位 1.50 米 

物位    4.25 米

mA 输出：
实际值：
温度：
百分比：

14.66mA
3.52 米
20ºC
94.44%

工程参数  10.29 米

mA 输出：
实际值：
温度：
百分比：

19.11mA
0.75 米
20ºC
94.44%

安全码 5159
模式 物位

空距 5.00 米

量程 4.50 米
盲区 0.50 米

更新频率 1 米 / 分
工程单位 LIT
最大值 40.00
小数位 40.00

8.3 物位测量及工程单位

根据上述情况，LST400 显示如下。

模拟输出应约为 19.11 mA。
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8.4 使用线性化器功能的物位测量

注：由于图中曲线为线性曲线，因此只需线性化器的 3个点。

设置线性化器之前，应检查是否根据具体应用计算了其它所有参数。

1. 使用 或 滚动显示菜单，一直显示至设置线性化器（SETUP
LINEARISER）。

2. 使用 来选择是，然后按 键

3. 将显示激活线性化器摀 (ACTIVATE LINEARISER)的提示。使用 来选择是，然后按

键

4. 使用 来进行选择，然后在线性化器的每个点都输入了正确的值后，按 键，从而

完成对线性化器 21个点的每点设置。

5. 完成后按

左图为上述应用下的 LST400显示内容。模拟输出应约为 18.80Ma。

安全码 5159
模式 物位

空距 16.5英尺/ 5.00米
量程 14.85 英尺/ 4.50 米

盲区 1.63英尺/ 0.50米
更新频率 3.28 英尺/分/ 1.00 米/分
设置线性化器 是

激活线性化器 是

0.00 英尺 0%
8.20 英尺 40%
14.77 英尺 100%

空距
量程

盲距

百分比-料位关系图

百
分
比

(%
)

料位（英尺）

通道一

mA输出：

实际值：

温度：

百分比：

18.80mA
2.46英尺
20°C

料位 13.94英尺
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8.2 物位测量

提示：增大继电器设置值和复位值之间的差，避免继电器颤动。

根据上述情况，LST400显示如下。在物位升到 13.2英尺/ 4.00 米以上时，继电器 1将打开（设置），在

物位降到 11.55 英尺 / 3.50 米以下时，继电器 1将复位。在物位降到 3.28 英尺 / 1.00 米以下时，继电

器 2将打开（设置），在物位升到 4.95 英尺 / 1.50 米以上时，继电器 2将复位。

安全码 5159
模式 物位

空距 16.5英尺/ 5.00米
量程 14.85 英尺/ 4.50 米

盲区 1.63英尺/ 0.50米
更新频率 3.28 英尺/分/ 1.00 米/分
设置继电器 是

继电器 1 高

继电器 1设置 13.2 英尺/ 4.00 米

继电器 1复位 11.55 英尺 / 3.50 米

继电器 2 低

继电器 2设置 3.28 英尺/ 1.00 米

继电器 2复位 4.95英尺/ 1.50 米

8.3 物位测量及工程单位

根据上述情况，LST400显示如下。

模拟输出应约为 19.11 mA。

安全码 5159
模式 物位

空距 16.5英尺/ 5.00米
量程 14.85 英尺/ 4.50 米

盲区 1.63英尺/ 0.50米
更新频率 3.28 英尺/分/ 1 米/分
工程单位 LIT
最大值 40.00
小数位 40.00

空距

继电器 2设置

继电器 2复位

量程

继电器 1设置

继电器 1复位

盲距

通道一

mA输出：

实际值：

温度：

百分比：

14.66mA
11.55 英尺

20°C

料位 13.94英尺

通道一

mA输出：

实际值：

温度：

百分比：

19.11mA
2.46 英尺
20°C

工程参数 37.77英尺

0.75m

8.4 使用线性化器功能的物位测量

盲距             0.50m

量程              4.50m

      空距

     5.00m

安全码 5159
模式 物位

空距 5.00 米

量程 4.50 米
盲区 0.50 米

更新频率 1.00 米 / 分
设置线性化器 是

激活线性化器 是

0.00 米 0%
2.50 米 40%
4.50 米 100%

注：由于图中曲线为线性曲线，因此只需线性化器的 3 个点。

设置线性化器之前，应检查是否根据具体应用计算了其它所有参数。

1、使用        或  滚动显示菜单，一直显示至设置线性化器（SETUP 
LINEARISER）。

2、使用 来选择是，然后按 键

3、将显示激活线性化器 (ACTIVATE LINEARISER) 的提示。使用 来选择是，

然后按键

4、使用 来进行选择，然后在线性化器的每个点都输入了正确的值后，按

键，从而完成对线性化器 21 个点的每点设置。

5、完成后按

下图为上述应用下的 LST400 显示内容。模拟输出应约为 18.80mA。

通道一               

料位    4.24 米

mA 输出：
实际值：
温度：
百分比：

18.80mA
0.75 米
20ºC
92.50%

SCROLL

RUN

ENTER

ENTER

ENTER

ENTER

百分比 - 料位关系图

料位（英尺）

百
分
比

 (%
)
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8.5 在采用非线性容器的情况下使用线性化器功能的物位测量

安全码 5159
模式 物位
空距 16.5英尺
量程 14.76 英尺
盲区 1.63英尺
更新频率 3.28 英尺/分
设置线性化器 是
激活线性化器 是
0.00英尺 0.00%
0.74英尺 0.25%
1.48 英尺 1.00%
2.22英尺 2.25%
2.95 英尺 4.00%
3.69英尺 6.25%
4.43英尺 9.00%
5.17英尺 12.25%
5.91英尺 16.00%
6.64英尺 20.25%
7.38英尺 25.00%
8.12英尺 30.25%
8.86英尺 36.00%
9.60英尺 42.25%
10.34英尺 49.00%
11.07英尺 56.25%
11.81英尺 64.00%
12.55英尺 72.25%
13.29英尺 81.00%
14.03英尺 90.25%
14.77英尺 100%

注：由于图中曲线为非线性曲线，因此需要使用线性化器的 21个点。

右下侧显示为上述应用下的 LST400显示内容。模拟输出应约为 18.31 mA。

空距

量程

百分比-料位关系图

料位（英尺）

百
分
比

(%
)

通道一

mA输出：

实际值：

温度：

百分比：

18.31mA
2.46英尺
20°C

料位 13.94英尺

8.5 使用线性化器功能对非线性容器进行物位测量
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8.5 在采用非线性容器的情况下使用线性化器功能的物位测量

安全码 5159
模式 物位
空距 16.5英尺
量程 14.76 英尺
盲区 1.63英尺
更新频率 3.28 英尺/分
设置线性化器 是
激活线性化器 是
0.00英尺 0.00%
0.74英尺 0.25%
1.48 英尺 1.00%
2.22英尺 2.25%
2.95 英尺 4.00%
3.69英尺 6.25%
4.43英尺 9.00%
5.17英尺 12.25%
5.91英尺 16.00%
6.64英尺 20.25%
7.38英尺 25.00%
8.12英尺 30.25%
8.86英尺 36.00%
9.60英尺 42.25%
10.34英尺 49.00%
11.07英尺 56.25%
11.81英尺 64.00%
12.55英尺 72.25%
13.29英尺 81.00%
14.03英尺 90.25%
14.77英尺 100%

注：由于图中曲线为非线性曲线，因此需要使用线性化器的 21个点。

右下侧显示为上述应用下的 LST400显示内容。模拟输出应约为 18.31 mA。

空距

量程

百分比-料位关系图

料位（英尺）

百
分
比

(%
)

通道一

mA输出：

实际值：

温度：

百分比：

18.31mA
2.46英尺
20°C

料位 13.94英尺

      空距

5.00m

0.75m

量程       4.50m

百分比 - 料位关系图

物位（米）

百
分
比

 (%
)

安全码 5159
模式 物位

空距 5.02 米

量程 4.50 米

盲区 0.50 米

更新频率 1.00 米 / 分
设置线性化器 是

激活线性化器 是

0.00 英尺 0.00%
0.74 英尺 0.25%
1.48 英尺 1.00%
2.22 英尺 2.25%
2.95 英尺 4.00%
3.69 英尺 6.25%
4.43 英尺 9.00%
5.17 英尺 12.25%
5.91 英尺 16.00%
6.64 英尺 20.25%
7.38 英尺 25.00%
8.12 英尺 30.25%
8.86 英尺 36.00%
9.60 英尺 42.25%
10.34 英尺 49.00%
11.07 英尺 56.25%
11.81 英尺 64.00%
12.55 英尺 72.25%
13.29 英尺 81.00%
14.03 英尺 90.25%
14.77 英尺 100%

注：由于图中曲线为非线性曲线，因此需要使用线性化器的 21 个点。

右下侧显示为上述应用下的 LST400 显示内容。模拟输出应约为 18.31 mA。

通道一                 

料位 4.25 米

mA 输出：
实际值：
温度：
百分比：

18.31mA
0.75 米
20ºC
89.44%
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8.6 文丘里量水槽

这里讲述了文丘里量水槽的应用例子。传感器安装在量水槽

零点上方 3.94 ft / 1.20 m的位置，此为空距。量程为 1.97 ft
/ 0. 60 m ，盲区为 1.97 ft / 0.60 m。传感器必须安装在上

游 3倍于最大高度的位置。继电器计数器还连接有一个外部

计数器。水流不得受到阻挡，否则量水槽内会产生积水。

请注意！这里的空距是指到量水槽零点而不是槽底的距离。

右图为上述应用下

的 LST400 显示内

容。继电器根据每

1000 升/秒和 1 立

方米流量驱动一次

计数器。模拟输出

应约为 14.39 mA。
继电器 2 在高于

1.64 英尺/ 0.50 米

时设置，在低于 1.61英尺 / 0.49 米时复位。增大继

电器设置值和值之间的差，避免继电器颤动。（红色

字部分原文是否有漏）

8.7 V形槽

这里讲述了 V形槽的应用例子。传感器安装在量 V形槽上方 6.56英尺 / 2.00 米的位置，此为空距。量

程为 4.92英尺/ 1.50 米 ，盲区为 1.64 英尺 / 0.50 米。传感器必须安装在上游 3倍于最大高度的位置。

继电器计数器还连接有一个外部计数器。水流不得受到阻挡，否则堰后会产生积水。

请注意！这里的空距是指到 V形槽底部而非堰底的距离。

安全码 5159
模式 流量

空距 3.94英尺/ 1.20米
量程 1.97 英尺/ 0.60 米

盲区 1.97 英尺/ 0.60 米

更新频率 3.28 英尺/分/ 1.00 米/分
失效定时器 300
失效保护 保持

流量单位 升/秒
最大流量 1435
流量曲线 文丘里

设置继电器 是

继电器 1 计数器

继电器 1计数器 1000
值

继电器 2 高

继电器 2设置 1.64英尺/ 0.50米
继电器 2复位 1.61英尺/ 0.49米
加法器复位 否

零点偏移设置 0

高度：

mA输出：

实际值：

温度：

百分比：

流量： 932.17升/秒

1.48英尺
14.39 mA
2.46 英尺

20°C
64.95%
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8.6 文丘里量水槽

这里讲述了文丘里量水槽的应用例子。传感器安装在量水槽

零点上方 3.94 ft / 1.20 m的位置，此为空距。量程为 1.97 ft
/ 0. 60 m ，盲区为 1.97 ft / 0.60 m。传感器必须安装在上

游 3倍于最大高度的位置。继电器计数器还连接有一个外部

计数器。水流不得受到阻挡，否则量水槽内会产生积水。

请注意！这里的空距是指到量水槽零点而不是槽底的距离。

右图为上述应用下

的 LST400 显示内

容。继电器根据每

1000 升/秒和 1 立

方米流量驱动一次

计数器。模拟输出

应约为 14.39 mA。
继电器 2 在高于

1.64 英尺/ 0.50 米

时设置，在低于 1.61英尺 / 0.49 米时复位。增大继

电器设置值和值之间的差，避免继电器颤动。（红色

字部分原文是否有漏）

8.7 V形槽

这里讲述了 V形槽的应用例子。传感器安装在量 V形槽上方 6.56英尺 / 2.00 米的位置，此为空距。量

程为 4.92英尺/ 1.50 米 ，盲区为 1.64 英尺 / 0.50 米。传感器必须安装在上游 3倍于最大高度的位置。

继电器计数器还连接有一个外部计数器。水流不得受到阻挡，否则堰后会产生积水。

请注意！这里的空距是指到 V形槽底部而非堰底的距离。

安全码 5159
模式 流量

空距 3.94英尺/ 1.20米
量程 1.97 英尺/ 0.60 米

盲区 1.97 英尺/ 0.60 米

更新频率 3.28 英尺/分/ 1.00 米/分
失效定时器 300
失效保护 保持

流量单位 升/秒
最大流量 1435
流量曲线 文丘里

设置继电器 是

继电器 1 计数器

继电器 1计数器 1000
值

继电器 2 高

继电器 2设置 1.64英尺/ 0.50米
继电器 2复位 1.61英尺/ 0.49米
加法器复位 否

零点偏移设置 0

高度：

mA输出：

实际值：

温度：

百分比：

流量： 932.17升/秒

1.48英尺
14.39 mA
2.46 英尺

20°C
64.95%

8.6 文丘里量水槽

这里讲述了文丘里量水槽的应用例子。传

感器安装在量水槽零点上方 1.20 m的位置，

此为空距。量程为 0.  60 m ，盲区为 0.60 
m。传感器必须安装在上游 3 倍于最大高度

的位置。继电器计数器还连接有一个外部

计数器。水流不得受到阻挡，否则量水槽

内会产生积水。

请注意！这里的空距是指到量水槽零点而

不是槽底的距离。
安全码 5159
模式 流量

空距 1.20 米

量程 0.60 米
盲区 0.60 米
更新频率 1.00 米 / 分
失效定时器 300
失效保护 保持

流量单位 升 / 秒
最大流量 1435
流量曲线 文丘里

设置继电器 是

继电器 1 计数器

继电器 1 计数器 1000
值

继电器 2 高

继电器 2 设置 0.50 米

继电器 2 复位 0.49 米

加法器复位 否

零点偏移设置 0

右图为上述应用下的 LST400 显示

内容。继电器根据每 1000 升 / 秒和

1 立方米流量驱动一次计数器。模

拟输出应约为 14.39 mA。继电器 2
在高于 0.50 米时设置，在低于 0.49 
米时复位。增大继电器设置值和值

之间的差，避免继电器颤动。

流量：       932.17 升 / 秒

T：00001513408Lt
高度：
mA 输出：
实际值：
温度：
百分比：

0.45 米
14.39 mA
0.75 米
20ºC
64.95%

8.7  V 形槽

这里讲述了 V 形槽的应用例子。传

感器安装在量 V 形槽上方 2.00 米
的位置，此为空距。量程为 1.50 
米 ，盲区为 0.50 米。传感器必须

安装在上游 3 倍于最大高度的位

置。继电器计数器还连接有一个外

部计数器。水流不得受到阻挡，否

则堰后会产生积水。

请注意！这里的空距是指到 V 形槽

底部而非堰底的距离。
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提示：增大继电器设置值和复位值之间的差，避免继电器颤动。

根据上述情况，LST400 显示如下。继电器在每 1000 个计数后驱动一次计数器。

模拟输出应约为 9.82 mA。继电器 2 在高于 1.45 米时设置，在低于 1.35 米时复位。

安全码 5159
模式 流量

空距 2.00 米
量程 1.50 米

盲区 0.50 米

更新频率 1.00 米 / 分
失效定时器 300
失效保护 保持

流量单位 升 / 秒
最大流量 1222
流量曲线 V 形槽

设置继电器 是

继电器 1 计数器

继电器 1 计数器 1000
继电器 2 高

继电器 2 设置 1.45 米
继电器 2 复位 1.35 米

加法器复位 否

零点偏移设置 0

流量：       444.60 升 / 秒

T：00001513408Lt
高度：
mA 输出：
实际值：
温度：
百分比：

1.00 米
9.82 mA
1.00 米
20ºC
36.38%

8.7  V 形槽（续）
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物位      3.52 米

mA 输出：
实际值：
温度：
百分比：

16.40mA
1.50 米
20ºC
77.77%

8.8 模拟器的使用
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8.2 物位测量

提示：增大继电器设置值和复位值之间的差，避免继电器颤动。

根据上述情况，LST400显示如下。在物位升到 13.2英尺/ 4.00 米以上时，继电器 1将打开（设置），在

物位降到 11.55 英尺 / 3.50 米以下时，继电器 1将复位。在物位降到 3.28 英尺 / 1.00 米以下时，继电

器 2将打开（设置），在物位升到 4.95 英尺 / 1.50 米以上时，继电器 2将复位。

安全码 5159
模式 物位

空距 16.5英尺/ 5.00米
量程 14.85 英尺/ 4.50 米

盲区 1.63英尺/ 0.50米
更新频率 3.28 英尺/分/ 1.00 米/分
设置继电器 是

继电器 1 高

继电器 1设置 13.2 英尺/ 4.00 米

继电器 1复位 11.55 英尺 / 3.50 米

继电器 2 低

继电器 2设置 3.28 英尺/ 1.00 米

继电器 2复位 4.95英尺/ 1.50 米

8.3 物位测量及工程单位

根据上述情况，LST400显示如下。

模拟输出应约为 19.11 mA。

安全码 5159
模式 物位

空距 16.5英尺/ 5.00米
量程 14.85 英尺/ 4.50 米

盲区 1.63英尺/ 0.50米
更新频率 3.28 英尺/分/ 1 米/分
工程单位 LIT
最大值 40.00
小数位 40.00

空距

继电器 2设置

继电器 2复位

量程

继电器 1设置

继电器 1复位

盲距

通道一

mA输出：

实际值：

温度：

百分比：

14.66mA
11.55 英尺

20°C

料位 13.94英尺

通道一

mA输出：

实际值：

温度：

百分比：

19.11mA
2.46 英尺
20°C

工程参数 37.77英尺

量程               14.85ft/4.50m

      空距

5.00m

0.75m 盲距          0.50m

量程          4.50m

提示：增大继电器设置值和复位值之间的差，

避免继电器颤动。

若要激活模拟器，则执行下述操作：

1、利用滚动 或 键来滚动显示菜单，直到显示“模拟”(Simulate)选项。

2、使用 来选择是，然后按 键

3、按 下，退出菜单。

4、按 或     键启动模拟器，进而增加或降低更新频率下的物位。

继电器 1 在高于 4.00 米时设置，在低于 3.50 米时复位。

继电器 2 在高于 1.00 米时设置，在低于 1.50 米时复位。

5 按 键停止或启动模拟器。

注：若希望仪器返回到正常测量模式，则返回到菜单，在模拟器选项中选择否，

或者断开并重启仪器电源。

SCROLL

RUN

RUN

ENTER

ENTER

安全码 5159
模式 物位

空距 5.00 米

量程 4.50 米
盲区 0.50 米

更新频率 1.00 米 / 分
设置继电器 是

继电器 1 高

继电器 1 设置 4.00 米
继电器 1 复位 3.50 米

继电器 2 低

继电器 2 设置 1.00 米
继电器 2 复位 1.50 米
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8.9  FIFO（先入先出）泵循环

安全码 5159
模式 物位

空距 5.00 米

量程 4.50 米
盲区 0.50 米

更新频率 1.00 米 / 分
设置继电器 是

继电器 1 高

继电器 1 设置 1.50 米

继电器 1 复位 1.00 米
泵循环 FIFO
继电器 2 高

继电器 2 设置 3.50 米

继电器 2 复位 2.50 米
泵循环 FIFO
继电器 3 高

继电器 3 设置 4.00 米
继电器 3 复位 3.00 米

泵循环 FIFO
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8.10 FIFO（先入先出）泵循环

提示：增大继电器设置值和复位值之间的差，避免继电器颤动。

以下将在 FIFO泵循环例行程序中显示：

继电器 状态 时数

序列 1 物位 4.27英尺

继电器 1 关 0
继电器 2 关 0
继电器 3 关 0

序列 2 物位 7.22英尺

继电器 1 开 1
继电器 2 关 0
继电器 3 关 0

序列 3 物位 11.81英尺

继电器 1 开 2
继电器 2 开 1
继电器 3 关 0

序列 4 物位 14.11英尺

继电器 1 开 3
继电器 2 开 2
继电器 3 开 1

序列 5 物位 9.19英尺

继电器 1 关 4
继电器 2 开 3
继电器 3 开 2

继电器 状态 时数

序列 6 物位 7.22英尺

继电器 1 关 4
继电器 2 关 4
继电器 3 开 3

序列 7 物位 2.63英尺

继电器 1 关 4
继电器 2 关 4
继电器 3 关 4

序列 8 物位 5.91英尺

继电器 1 开 5
继电器 2 关 4
继电器 3 关 4

序列 9 物位 2.63英尺

继电器 1 关 6
继电器 2 关 4
继电器 3 关 4

序列 10 物位 5.91英尺

继电器 1 关 6
继电器 2 开 5
继电器 3 关 4

安全码 5159
模式 物位

空距 16.5英尺/ 5.00米
量程 14.85 英尺/ 4.50 米

盲区 1.63英尺/ 0.50米
更新频率 3.28 英尺/分/ 1.00 米/分
设置继电器 是

继电器 1 高

继电器 1设置 4.95英尺/ 1.50米
继电器 1复位 3.28英尺 / 1.00 米

泵循环 FIFO
继电器 2 高

继电器 2设置 11.55 英尺/ 3.50米
继电器 2复位 8.20/2.50 米

泵循环 FIFO
继电器 3 高

继电器 3设置 13.2 英尺/ 4.00 米

继电器 3复位 9.84英尺/ 3.00米
泵循环 FIFO

空距

盲距

量程
空距

5.00m

0.75m
盲距          0.50m

量程          4.50m

提示：增大继电器设置值和复位值之间的差，避免继电器颤动。

以下将在 FIFO 泵循环例行程序中显示：

继电器 状态 时数

序列 1 物位 1.30 米

继电器 1 关 0
继电器 2 关 0
继电器 3 关 0

序列 2 物位 2.20 米

继电器 1 开 1
继电器 2 关 0
继电器 3 关 0

序列 3 物位 3.60 米

继电器 1 开 2
继电器 2 开 1
继电器 3 关 0

序列 4 物位 4.30 米

继电器 1 开 3
继电器 2 开 2
继电器 3 开 1

序列 5 物位 2.80 米

继电器 1 关 4
继电器 2 开 3
继电器 3 开 2

继电器 状态 时数

序列 6 物位 2.20 米

继电器 1 关 4
继电器 2 关 4
继电器 3 开 3

序列 7 物位 0.80 米

继电器 1 关 4
继电器 2 关 4
继电器 3 关 4

序列 8 物位 1.85 米

继电器 1 开 5
继电器 2 关 4
继电器 3 关 4

序列 9 物位 0.80 米

继电器 1 关 6
继电器 2 关 4
继电器 3 关 4

序列 10 物位 1.85 米

继电器 1 关 6
继电器 2 开 5
继电器 3 关 4
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8.10 FIFO（先入先出）泵循环

提示：增大继电器设置值和复位值之间的差，避免继电器颤动。

以下将在 FIFO泵循环例行程序中显示：

继电器 状态 时数

序列 1 物位 4.27英尺

继电器 1 关 0
继电器 2 关 0
继电器 3 关 0

序列 2 物位 7.22英尺

继电器 1 开 1
继电器 2 关 0
继电器 3 关 0

序列 3 物位 11.81英尺

继电器 1 开 2
继电器 2 开 1
继电器 3 关 0

序列 4 物位 14.11英尺

继电器 1 开 3
继电器 2 开 2
继电器 3 开 1

序列 5 物位 9.19英尺

继电器 1 关 4
继电器 2 开 3
继电器 3 开 2

继电器 状态 时数

序列 6 物位 7.22英尺

继电器 1 关 4
继电器 2 关 4
继电器 3 开 3

序列 7 物位 2.63英尺

继电器 1 关 4
继电器 2 关 4
继电器 3 关 4

序列 8 物位 5.91英尺

继电器 1 开 5
继电器 2 关 4
继电器 3 关 4

序列 9 物位 2.63英尺

继电器 1 关 6
继电器 2 关 4
继电器 3 关 4

序列 10 物位 5.91英尺

继电器 1 关 6
继电器 2 开 5
继电器 3 关 4

安全码 5159
模式 物位

空距 16.5英尺/ 5.00米
量程 14.85 英尺/ 4.50 米

盲区 1.63英尺/ 0.50米
更新频率 3.28 英尺/分/ 1.00 米/分
设置继电器 是

继电器 1 高

继电器 1设置 4.95英尺/ 1.50米
继电器 1复位 3.28英尺 / 1.00 米

泵循环 FIFO
继电器 2 高

继电器 2设置 11.55 英尺/ 3.50米
继电器 2复位 8.20/2.50 米

泵循环 FIFO
继电器 3 高

继电器 3设置 13.2 英尺/ 4.00 米

继电器 3复位 9.84英尺/ 3.00米
泵循环 FIFO

空距

盲距

量程
      空距

5.00m

0.75m 盲距          0.50m

量程          4.50m

8.10  旋转泵循环

安全码 5159

模式 物位

空距 5.00 米

量程 4.50 米

盲区 0.50 米

更新频率 1.00 米 / 分

设置继电器 是

继电器 1 高

继电器 1 设置 1.50 米

继电器 1 复位 1.00 米

泵循环 旋转

继电器 2 高

继电器 2 设置 3.50 米

继电器 2 复位 2.50 米

泵循环 旋转

继电器 3 高

继电器 3 设置 4.00 米

继电器 3 复位 3.00 米

泵循环 旋转

提示：增大继电器设置值和复位值之间的差，避免继电器颤动。

以下将在旋转泵循环例行程序中显示：

继电器 状态 时数

序列 1 物位 1.30 米

继电器 1 关 0
继电器 2 关 0
继电器 3 关 0

序列 2 物位 2.20 米

继电器 1 开 1
继电器 2 关 0
继电器 3 关 0

序列 3 物位 3.60 米

继电器 1 开 2
继电器 2 开 1
继电器 3 关 0

序列 4 物位 4.30 米

继电器 1 开 3
继电器 2 开 2
继电器 3 开 1

序列 5 物位 2.80 米

继电器 1 开 4
继电器 2 开 3
继电器 3 关 2

继电器 状态 时数

序列 6 物位 2.20 米

继电器 1 开 5
继电器 2 关 4
继电器 3 关 2

序列 7 物位 0.80 米

继电器 1 关 6
继电器 2 关 4
继电器 3 关 2

序列 8 物位 1.85 米

继电器 1 关 6
继电器 2 开 5
继电器 3 关 2

序列 9 物位 0.80 米

继电器 1 关 6
继电器 2 关 6
继电器 3 关 2

序列 8 物位 1.85 米

继电器 1 关 6
继电器 2 关 6
继电器 3 开 3



操作说明书 | LST400 超声波物位计     31

9.0 故障查找

可能发生三类故障：仪器故障、回波损失以及读数错误。最大的问题在于故障查找。

若仪器工作不理想，则将变送器和传感器从车间内拆下。直接连接电源和传感器，

未使用任何延长电缆。将传感器对着壁面，相距约 1.5 米，确保垂直于壁面。现在，

根据工厂复位提示来复位仪器。此时该仪器的距离读数为 1.50 米。若不是该读数，

则说明仪器存在故障，应将仪器返修。若为上述读数，但仍不能工作，则问题可

能是多方面的。以下是可能发生的问题：

若为上述读数，但仍不能工作，则问题可能是多方面的，如下所列。

回波损失
●      检查所有传感器电缆连接以及所有接头是否焊接到一起。检查是否使用用于延长

电缆的 RG62U 同轴电缆。
●      只能使用 RG62U 同轴电缆。
●      检查传感器规格，因为震动表面和固体反射的信号量不像平整表面那样多。
●      如果在液体上使用，则将传感器笔直朝下，如果在固体上使用，则垂直放置。
●      检查传感器正面是否变脏。

读数错误，始终在传感器旁边读取。
●      检查隔离套件是否正确使用且只能用手紧固。
●      若使用法兰连接传感器，则务必使用橡胶垫圈且只能使用塑料螺母和螺栓。只能

用手拧紧螺栓。
●      在尚未咨询 ABB 的情况下，切换将盲区减小至 0.50 米以下。
●      电噪声可能导致这种错误。消除噪声。

读数错误，堰 / 通道中的任意位置
●      检查是否存在壁面反射。请注意！若穿过罐体的线够大，也可能导致产生过大回波。
●      参数是否正确？复位工厂默认设置，检查 LST400 读数是否正确。若工厂设置下

的读数是正确的，则需要修改参数。再用卷尺重新检查这些参数。

读数错误，误差
●      降低更新频率。物位变化速度超过每分钟 1m 的情况不多见。
●      确保应用设置正确。若为液体测量，则必须选择液体应用。只有在测量固体对象

或物质时，才选择固体应用。

读数错误，慢
●      增加更新频率。
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10.0 接线端子连接

LST400 可使用交流电源或 24V 直流电源供电。

• 使用交流电源时，将电源连接到 220V 或 110V 输入处的 J10，具体视现场可用

电压而定。

• 使用直流电源时，应连接到 J15
• 在两种供电模式中，确保将PE接地。若未使用PE，则LST400测量会受噪声影响。

4-20mA /HART 输出

• 4-20mA（标有 HART）为回路供电。除非供电，否则此端口应无供电。

• 使用交流电源时，AC-IN 的回路供电可用于电流输出供电。J4 处的电源为独立

接地。

• 使用直流电源时，DC-IN 的回路供电也可用于电流输出供电。J4 处的电源与

24VDC 电源输出共同接地。

• 仪表使用现有 HART 网络上时，还可使用外部回路供电。

LST400 拥有 5 个继电器

• J5、J6、J7、J8 和 J9 用于这 5 个继电器的连接。

• 继电器可标记为 NO（常开）、NC（常闭）和 COM（共用）

传感器可通过 3 线制连接到 J1：
• 黑色电线用于温度传感器信号

• 屏蔽线用于温度和信号传输的线路接地

• 蓝色电线用于测量信号
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11.0 尺寸

螺纹：
1" BSP x 0.74" 长（参考）

螺纹：
1" NPT x 0.94" 长（参考）

螺纹：
3/4" FNPT x 0.81" 长（参考）

变送器

安装套件
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Ø 77.5 mm

25.4 mm

77.2 mm

Ø 92.2 mm

螺纹：
1" NPT x 0.94" 长（参考）

通用 15m 传感器

• 最大测量长度为（ML）50 英尺 / 15 米

• 应用：普通非腐蚀性液体

泡沫面 15m 传感器

• 最长测量长度为 50 英尺 / 15 米。

• 应用：普通固体材料。
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13.0 符合性声明

LST400 系列产品的下述测试合格。

电磁兼容性

灵敏度：EN50082-1     EN801-2,3,4     ENV50204
              EN50082-2     ENV50140         ENV50141
                                     EN61000-4-2   EN61000-4-5
                                     EN61000-4-4    EN61000-4-11    
放射：    EN50081-2     EN55011
               EN50081-1     EN55022           EN60555-2,3
安全：    BSEN61010-1

CE 符合性声明

LST400 符合 EN50081-2 1993 和 EN50082-2 1995 的要求。

路易斯安那州 Prairieville 市，2002 年 12 月 20 日

Eric fauveau
Eric Fauveau V.P. R&D, ABB
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14.0 保修

为下述产品提供五年期保修：

KM26 磁力液位计；MagWave 双室液位测量系统；LS 系列机械液位开关 (LS500、
LS550、LS600、LS700、LS800 & LS900)；EC 外浮筒、STW 静井及 ST95 密封罐。

为下述产品提供三年期保修：

KCAP300 和 KCAP400 电容开关。BETA 压力及温度开关享有有限的工厂保修期，

但湿部件和耗材除外。

为下述产品提供两年期保修：

AT100、AT100S 和 AT200 系列变送器；RS80 和 RS85 振动叉液位开关；RLT100
和 RLT200 簧片开关液位变送器；TX、TS、TQ、IX 和 IM 热分散开关；IR10 和

PP10 外部继电器；MT2000、MT5000、MT5100 和 MT5200 雷达物位变送器；

RI100 重复指示器；KP 闸门式开关；A02、A75 & A77 RF 电容液位开关以及 A38 
RF 电容液位变送器；浮力物位开关 (MS50、MS10、MS8D & MS8F)；磁力液位开

关 (MS30、MS40、MS41、PS35 & PS45)。

为下述产品提供一年期保修：

KM50 测量设备；AT500 和 AT600 系列变送器；LM 系列激光变送器；LPM200 数

字指示器；SF50 和 SF60 振动叉开关、KB 电磁连续测量设备、KSONIK 超声波液

位开关、变送器及传感器，ChuteMaster 微波变送器 / 接收器及 TiltMaster 开关。

特殊保修说明：

ABB 不对除 ABB（即 Palm Pilots）之外的 OEM 所制造的器件提供保修。这些器

件的保修应由 OEM 直接负责。

对于原购买人在器件交货日之后的规定期限内返回至 ABB 的器件，若 ABB 经检

查发现该器件确实是因正常使用和维修而出现材料或做工缺陷，而非因产品修改、

不正当使用、滥用或者调节、应用或维修不当而出现这些缺陷，则 ABB 会根据具

体情况对这些缺陷器件进行维修或更换。ABB 没有义务执行现场维修或服务。在

支付现场维修费用的情况下也提供现场服务。

若认为产品存在缺陷，在将材料返回至 ABB 之前，原购买人应先通知 ABB，申

请材料返货授权，并预先支付运输费用。在将部件经过维修或更换的产品返运给

任何地点的购买人时，ABB 只有在选择最佳运输路线的情况下才预付运输费用。

ABB 不承担因快运产生的费用。若将产品运至 ABB 时，由提货人支付运输费用，

则在返运给客户时，同样应采取由提货人支付运输费用的付费方式。
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若经 ABB 检查，材料或做工并不存在任何缺陷，则应向 ABB 支付常规维修运输费

（至少 250.00 美元）。

所有 ABB 产品的结构材料均进行了清楚标注，购买人应负责检查材料是否与其应

用环境相符。

上述保修义务系 ABB 的唯一保修义务，在法律允许的最大范围内，不承担其它明

确要求、暗含或法律规定的保修义务，包括不做出任何暗含的商品性能与具体用

途的适用性保证。任何人或代表均无权加入其它保修义务，也无权对 ABB 加设任

何与 ABB 产品销售相关的其它义务。本保修条款中涉及的修复措施不包括对 ABB
不利的其它所有措施。ABB 不对任何类型的间接损坏、意外损坏或特殊损坏负责。

ABB 的唯一义务应在于对购买人返回给 ABB 的零部件（经检查存在材料或做工缺

陷）进行维修或更换。

15.0 客户支持

ABB
中国上海市

地址：浦东新区创业路 369 弄 5 号

邮编：201319
电话 : +86 21 6105 6666
传真： +86 21 6105 6677
www.abb.com/level

14.0保修（续）
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15.1  ABB RMA 表

ABB
中国上海市

地址：浦东新区创业路 369 弄 5 号

邮编：201319
电话 : +86 21 6105 6666
传真： +86 21 6105 6677
www.abb.com/level

*** 客户重要注意事项：将产品返回 ABB 之前，请仔细阅读以下文字 ***

将产品返回至收货人（客服部）时，运输标签或包装上应注明返货授权 (RA) 编号。装箱单中还应包含

一份本表副本。ABB 公司希望能够保证员工工作环境的安全。若返回的产品或材料已接触过联邦法规

中规定的危险化学品，客户必须提供证据，证明已经进行了去污处理，并提供相关的化学成分及特征信

息。为加快返货流程，请将相关材料安全表 (MSDS) 及去污标签粘贴到运输标签旁边，以便识别。（2006
年 1 月 18 日）

返货授权表 日期：

客户： 产品：

联系人姓名： 序列号：

联系人电子邮件： 出货单号 :

联系人电话： 服务代表：

客户填写

原因：

所发现的问题：无

动作       无

需求：

需要快运返货吗？ □是

若选择是，请提供采购订单或托运人账号（例如 FedEx 或 UPS）。

ABB 公司仅支付采用标准内陆运输方式的返货运输费用。
账号：

若签发了采购订单，则返货授权文件中必须随附采购订单副本。

ABB 是否获准对保修范围外的器件进行维修？ □是

若选择是，则返货授权文件中必须随附采购订单副本。

客户采购订单号： 日期：

产品是否接触过任何危险化学品？ □是

若选择是，则应将相关记录及 MSDS 发送给 ABB 公司。“收货人：客服部

维修后产品寄送地址：

运输地址： 账单地址：

运输方式：
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LST400
Ultrasonic Level / Open Channel Flow Transmitter

The LST400 is an Ultrasonic Level Transmitter capable of measuring liquid 
level or solid applications up to 50 ft. / 15  meters or flow rates in all types of 
open channel flow applications.  The transmitter has a single 4-20 mADC 
analog output with HART 7 and five (5) relay outputs.  A transducer is fitted
to the top of a silo or tank, facing down towards the material being 
measured. 

The transmitter’s microprocessor simultaneously fires an electronic pulse to 
the transducer and starts a timer. The transducer converts this electronic 
pulse to an acoustic pulse, which is directed toward the surface of the 
material being measured.  When the acoustic pulse contacts the surface of 
the material, energy is reflected back to the transducer, which converts this 
reflected energy back to an electronic pulse.  This pulse is sent back to the 
microprocessor, which stops the timer and determines the “time of flight” of 
the signal.  By combining the speed of sound through air and the “time of 
flight” of the pulse, the microprocessor accurately determines the level of 
the product.  Powerful software removes false echoes from the signal and 
electronic filters remove ambient noise.

FEATURES
•  Range to 50 ft. / 15 m
•  Isolated 4 - 20 mA Output with HART 7
•  Graphic LCD Display
•  Integrated Analytical Software
•  5 Configurable Relays / 8 Amp
•  Configurable as Open Channel Flow Meter
•  Pump Cycling and Pump Monitoring
•  Remote Totalizer Count Outputs
•  Automatic Variable Gain & Power for Difficult   
    Applications

APPLICATIONS
•  Various Liquids Including Water Storage Tanks
•  Moderate Range Solids Such as Loading & 
    Bagging Hoppers
•  Mineral Oil

      gniwollof eht ni tnemerusaeM wolF lennahC nepO  •  
    configurations
 •   V-Notch     •   Flumes     •   Weirs 

OPTIONS
•  Transducers for Liquids & Solids
•  Cable length of 10m, 20m, 30m 40m or 50m
•  Aiming Kit

Enclosure IP65, Glass Loaded Polycarbonate
Power Supply 110 VAC or 240 VAC; ±15% 50/60 Hz, 

5VA Standard
24  VDC, 4 VA 

Dimensions 7.56×9.06×3.7 inches / 192×230×94
mm

Weight 2.11 lbs / 1 Kg
Temperature Range -4 to 149°F /-20 to 65°C 

(Environment & Process)
Output Analog:  4-20 mADC Isolated (max 

impedance 750 ohms) with 16 bit 
resolution with HART 7
Relay:  5 ea. SPDT, 8 amp, 240 VAC; 
Fully Configurable

Range 50 ft. / 15 m
Accuracy 0.25% full span with temperature 

compensation
Local Indication 128 x 64 dot graphic display
Configuration 5 touch button keys
Blanking Distance 0.5m
Rate of Change 0.03 to 65 ft / minute; 0.01 to 20 m / 

minute

Classification General Purpose
CE Mark Low Voltage Directive 

2006/95/EC(IEC 61010-1)
EMC Directive 
2004/108/EC(IEC 61326-3 for 
measurement devices)
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Sensor material Glass Loaded Polyester (housing),Glass
Reinforced Epoxy (acoustic window)

IP68 suitable for potable and waste water 
applications. Glass Loaded Polyester (housing), 
Glass Reinforced Epoxy (acoustic window) 

IP68 suitable for potable and waste water 
applications. Glass Loaded Polyester (housing), 
Glass Reinforced Epoxy (acoustic window) 

IP68 suitable for potable and waste water 
applications. Glass Loaded Polyester (housing), 
Glass Reinforced Epoxy (acoustic window) 

LST400是一款可测量液体和固体物位的超声波物位变

送器，其最大量程为50 ft./15m，也可应用于明渠流量

测量。它拥有单通道(4-20)mA DC模拟输出和HART 7
数字通讯，以及5个继电器输出。超声波传感器可以

安装在料仓或罐体的顶部，对准被测介质进行物位检

测。

变送器的微处理器发射电子脉冲给超声波传感器，同

时启动记时器。传感器将该电脉冲转成一个声脉冲，

向被测介质的表面发射。当声脉冲传播到介质表面后

能量被反射回传感器，传感器将此能量还原成为电脉

冲。再将该脉冲返回至微处理器，微处理器停止计时

器，同时得到声波信号自发射到返回的时间。根据脉

冲运行时间间隔和空气中声音的传播速度，微处理器

能精确地计算出介质的物位。先进的的软件可排除虚

假回波，同时电子滤波器可排除环境噪声。

技术规格

壳体 IP65 ，聚碳酸酯+10%玻璃纤维

电源 110 VAC或240 VAC；±15% 50/60 Hz，
5VA 标准

24 VDC，4 VA

尺寸 (192 x 230 x 94) mm
重量 1kg
温度范围 -20 ˚C至65 ˚C

(环境和过程)
输出 模拟量： (4-20)mA DC 隔离（最大阻

抗750欧姆），16位分辨率信号，采用 
HART 7
继电器：5个单刀双掷开关，8安培，240 
VAC；完整配置

量程（最大） 15 m
最大示值误差 量程0-5m,+/-0.5%FS

量程5m-15m,+/-0.25%FS
现场显示 128 x 64位点阵显示

配置 5个触摸式按钮

盲区 0.5m
更新频率 0.01~20 m/min
传感器材料 IP68适合饮用水和废水应用。聚碳酸酯

+10%PE（外壳）, 环氧树脂+玻璃纤维

(传感器表面)  
危险等级 通用

CE标准 低电压指令

2006/95/EC（IEC 61010-1） 
EMC 指令

2004/108/EC
(适用于测量设备的IEC 61326-3)

产品特征
• 量程范围15 m

• 独立(4-20)mA输出，具有HART 7

• 点阵LCD显示

• 集成分析软件

• 5个继电器可选/8安培

• 可用作明渠流量测量

• 泵循环及监控

• 远程计数输出

• 增益和功率可自动变化，适用于各种应用环境

应用
• 各种液位测量，包括蓄水池

• 量程适中的固位例如装载和装袋料斗

• 矿物油

• 可用于下方结构的明渠流量测量：

       • V型槽  • 斜槽  • 堰

可选件
• 适用于液体和固体的传感器

• 电缆长度：10米、20米、30米、40米或50米

• 瞄准附件
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LST400
超声波物位计

制造计量器具许可证

沪制 01150220 号

企业标准：Q/TFHO 22-2013
       LST400 C
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联系我们

上海 ABB 工程有限公司

ABB Engineering（Shanghai）Ltd.
中国上海市浦东新区康桥镇

创业路 369 弄 5 号，201319
电话 : +86 (0)21 6105 6666
传真 : +86 (0)21 6105 6992

注

我们有权进行技术修改或更改本文件内

容，恕不另行通知。采购订单适用协议

细节。ABB 对本文件可能存在的错误或

信息不足不承担任何责任。

我们保留对本文件、主题及其中的插图

的所有权利。禁止在未事先获得 ABB
书面同意的情况下向第三方复印、公布

或私自使用本文件内容（无论是全部内

容还是部分内容）。
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