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Einleitung

Der AWT420 ist ein universeller 4-Leiter-Messumformer,
der sich fir die Messung und Steuerung eines breiten
Spektrums von Parametern eignet, einschlieBlich pH,
ORP, Leitfahigkeit, Tribung/Schwebstoffe,
Geldstsauerstoff, Chlor und UIM.

Der AWT420 unterstitzt herkdmmliche analoge und
erweiterte digitale EZLink-Sensoren.

Diese Betriebsanleitung beschreibt die Betriebs- und
Wartungsverfahren fiir den Messumformer AWT420 fir
den Einsatz in nicht explosionsgefahrdeten Bereichen.

Informationen zum Messumformer AWT420 fiir den
Einsatz in explosionsgefdahrdeten Bereichen finden
Sie hier: INF/ANAINST/012.

Informationen Uber die Sensoren und zu deren
Installation, Inbetriebnahme, Betrieb und Wartung
finden Sie im Handbuch fir den jeweiligen Sensor.

Measurement made easy

Weitere Informationen

Weitere Ver6ffentlichungen zum Messumformer
AWT420 stehen zum kostenlosen Download bereit
unter:

www.abb.com/measurement

Oder Sie erhalten Sie durch Scannen dieses Codes:

Links und Referenznummern fir den Messumformer
sind ebenfalls unten aufgefihrt:

Suchen Sie nach den folgenden Begriffen, oder klicken Sie darauf:

Messumformer AWT420 - Datenblatt DS/AWT420

AWT420 Messumformer —
Inbetriebnahmeanleitung
AWT420 Messumformer —
Informationen fir den Gefahrenbereich

AWT420 Messumformer —
Zusatzreferenz zu HART

CI/AWT420

INF/ANAINST/012

COM/AWT420/HART

AWT420 Messumformer — COM/AWT420/HART/
Zusatzreferenz zu HART FDS FDS
AWT420 Messumformer — COM/AWT420/
Zusatzkommunikation zu PROFIBUS PROFIBUS
AWT420 Messumformer — COM/AWT420/
Zusatzkommunikation zu MODBUS MODBUS

AWT420 Messumformer —
Zusatzreferenz zu Ethernet

COM/AWT420/
ETHERNET



https://library.abb.com/d/INF%2FANAINST%2F012
https://new.abb.com/products/measurement-products
https://library.abb.com/d/DS%2FAWT420
https://library.abb.com/d/CI%2FAWT420
https://library.abb.com/d/INF%2FANAINST%2F012
https://library.abb.com/d/COM%2FAWT420%2FHART%2FFDS
https://library.abb.com/d/COM%2FAWT420%2FHART%2FFDS
https://library.abb.com/d/COM%2FAWT420%2FPROFIBUS
https://library.abb.com/d/COM%2FAWT420%2FPROFIBUS
https://library.abb.com/d/COM%2FAWT420%2FMODBUS
https://library.abb.com/d/COM%2FAWT420%2FMODBUS
https://library.abb.com/d/COM%2FAWT420%2FETHERNET
https://library.abb.com/d/COM%2FAWT420%2FETHERNET
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1 Gesundheit und Sicherheit

Dokumentsymbole

Die in diesem Dokument verwendeten Symbole werden
nachstehend erldutert:

/N WARNUNG

WARNUNG weist auf eine gefahrliche Situation hin, die Tod
oder schwere Verletzungen zur Folge haben kann, wenn sie
nicht vermieden wird.

/A VORSICHT

VORSICHT weist auf eine gefahrliche Situation hin, die
leichte oder mittelschwere Verletzungen zur Folge haben
kann, wenn sie nicht vermieden wird.
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Potenzielle Gefahrenquellen
AWT420 Messumformer - elektrisch

/N WARNUNG

Korperverletzung

Flr einen sicheren Gebrauch bei Betrieb dieses Gerats sind
die folgenden Punkte zu beachten:

- Es kdnnen bis zu 240 V vorliegen. Trennen Sie vor dem
Abnehmen der Klemmenabdeckung die Stromversorgung.

Sicherheitsanweisungen bezliglich des Betriebs der in
dieser Bedienungsanleitung beschriebenen Einrichtungen
oder relevante Datenblatter zur Werkstoffsicherheit (sofern
zutreffend) sowie Reparatur- und Ersatzteilinformationen
kénnen vom Unternehmen bezogen werden.

HINWEIS Sicherheitsbestimmungen

HINWEIS weist den Anwender auf Besonderheiten hin,
es ist jedoch kein Hinweis auf mdgliche Gefahrdung.

Hinweis

»Anmerkung“ weist auf nitzliche oder wichtige Informationen

zum Produkt hin.

Sicherheitsvorkehrungen

Lesen, verstehen und befolgen Sie die in diesem Handbuch
enthaltenen Anweisungen vor und wahrend des Gebrauchs
der Gerate. Andernfalls kann es zu Verletzungen oder zur
Beschadigung des Gerats kommen.

/N WARNUNG

Korperverletzung
Fur Installation, Operation, Wartung und Reparatur gilt:

« Durchflihrung nur durch ausreichend qualifiziertes
Personal.

- Diein dieser Anleitung vorliegenden Informationen
missen beachtet werden.

- Relevante Ortliche Bestimmungen miissen eingehalten
werden.

Dieses Produkt wurde so konstruiert, dass die Anforderungen
von IEC61010-1:2010, 3. Ausgabe: ,Safety Requirements for
Electrical Equipment for Measurement, Control and Laboratory
Use“ (DIN EN 61010-1:2010: Sicherheitsbestimmungen fiir
elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgerate) sowie
US NEC 500, NIST und OSHA eingehalten werden.

Am Produkt verwendete Symbole

Nachfolgend sind die Symbole, mit denen dieses Produkt
gegebenenfalls gekennzeichnet ist, dargestellt:

@ Schutzerdungsklemme.

Funktionserdungsklemme.
—— Nur Wechselstrom.
=———= Nur Gleichstrom.

Dieses Symbol auf einem Produkt warnt vor einer
A potenziellen Gefahr, die zu schweren Verletzungen und/
oder zum Tod von Personen fiihren kann. Der Benutzer
muss sich durch diese Bedienungsanleitung tber die
Bedienung und/oder Sicherheitsfragen informieren.

Dieses Symbol weist bei Anbringung an einem
A Produktgehduse oder einer Barriere auf die Gefahr
eines Stromschlags und/oder eines tddlichen
Stromschlags hin und besagt, dass nur Personen das
Gehduse 6ffnen bzw. die Barriere entfernen diirfen,
die Uiber eine entsprechende Qualifizierung fir den
Umgang mit gefdhrlichen Spannungen verfiigen.

Das Gerat ist schutzisoliert.

GemaRB der europaischen Richtlinie Giber Elektro-
E und Elektronik-Altgerdte vom allgemeinen Hausmiill
getrennt recyceln.
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Recycling und Entsorgung des Produkts
(nur Europa)

ABB ist stets darum bemiiht zu gewahrleisten, dass von
ﬁ seinen Produkten ausgehende Gefahren fiir die Umwelt
so weit wie mdglich minimiert werden. Die am 13. August
2005 in Kraft getretene europdische Richtlinie liber
Elektro- und Elektronik-Altgerdte (WEEE) zielt darauf ab,
die durch Elektro- und Elektronikgerate verursachten
Abfalle zu reduzieren und die Umweltleistung aller
am Lebenszyklus von Elektro- und Elektronikgeraten
Beteiligten zu verbessern. Entsprechend den europaischen
ortlichen und nationalen Bestimmungen diirfen mit dem
obigen Symbol markierte Gerate in Europa nach dem 12.
August 2005 nicht mehr in 6ffentlichen Entsorgungsein-
richtungen entsorgt werden.

Bitte erkundigen Sie sich bei dem Geratehersteller bzw.
-lieferanten, wie die Recycling-Riickgabe von Altgeraten
zur ordnungsgemaBen Entsorgung erfolgen muss.

Entsorgung der Batterie

Der Messumformer enthdlt eine kleine Lithiumbatterie
(auf der Prozessor-/Anzeigenplatine), die nach dem Ausbau
entsprechend den 6rtlichen Umweltschutzbestimmungen
zu entsorgen ist.

Informationen zur RoHS-Richtlinie 2011/65/EU
(RoHS II)

ABB, Industrial Automation, Measurement & Analytics,
GB, unterstiitzt die Ziele der RoHS II-Richtlinie

RoHS
vollstandig. Alle Produkte des Geltungsbereichs,
die von IAMA UK ab dem 22. Juni 2017 auf dem Markt
vertrieben werden, sind mit der RoHS II-Richtlinie
2011/65/EU konform.

Reinigung

Der gesamte Messumformer ist strahlwassergeschiitzt,
wenn er gemaB IP66/NEMA 4X installiert wurde, d. h., wenn
die Kabelverschraubungen richtig befestigt und alle nicht
verwendeten Kabeldurchfiihrungen mit Blindstopfen
verschlossen wurden.

Zur Reinigung kdnnen warmes Wasser und ein mildes
Reinigungsmittel verwendet werden.

2 Cybersicherheit

Dieses Produkt und die EZLink Connect-App sind fiir den
Anschluss und die Kommunikation von Informationen und Daten
Uber eine digitale Kommunikationsschnittstelle konzipiert.

Es liegtin Ihrer alleinigen Verantwortung, eine sichere Verbindung
zwischen dem Produkt und Ihrem Netzwerk oder einem anderen
Netzwerk (je nach Fall) herzustellen und kontinuierlich zu
gewabhrleisten. Sie sind verpflichtet, alle geeigneten MaBnahmen
(wie z. B. die Anwendung von AuthentifizierungsmaBnahmen usw.)
zum Schutz des Produkts, der EZLink Connect-App, des Netzwerks,
seines Systems und der Schnittstelle gegen jegliche Art von
Sicherheitsverletzungen, unbefugten Zugriff, Stérungen,
Eindringen, Verlust und/oder Diebstahl von Daten oder
Informationen einzurichten und aufrechtzuerhalten.

ABB Ltd. und ihre Tochtergesellschaften haften nicht fir
Schaden und/oder Verluste im Zusammenhang mit solchen
Sicherheitsverletzungen, unbefugtem Zugriff, Stérungen,
Eindringen, Verlust und/oder Diebstahl von Daten

oder Informationen.

Obwohl ABB Funktionstests fir die von uns herausgegebenen
Produkte und Updates anbietet, sollten Sie ein eigenes Testpro-
gramm fir alle Produktupdates oder andere gréBere Systemupdates
(z. B. Codednderungen, Anderungen an Konfigurationsdateien,
Softwareupdates oder Patches von Drittanbietern, Hardwarean-
derungen usw.) einrichten, um sicherzustellen, dass die von lhnen
implementierten SicherheitsmaBnahmen nicht beeintrachtigt
wurden und die Systemfunktionalitdt in Ihrer Umgebung wie
erwartet funktioniert.

Kommunikationsprotokoll-spezifische Sicherheit

Das HART’-Protokoll ist ungesichert. Daher sollte die beabsichtigte
Anwendung vor der Implementierung geprift werden, um
sicherzustellen, dass diese Protokolle geeignet sind.

Das Modbus®-Protokoll ist ungesichert. Daher sollte die
beabsichtigte Anwendung vor der Implementierung gepriift
werden, um sicherzustellen, dass diese Protokolle geeignet sind.

Das PROFIBUS®-PA-Protokoll ist ungesichert. Daher sollte die
beabsichtigte Anwendung vor der Implementierung gepriift
werden, um sicherzustellen, dass diese Protokolle geeignet sind.

Das PROFIBUS DP-Protokoll ist ungesichert. Daher sollte die
beabsichtigte Anwendung vor der Implementierung gepriift
werden, um sicherzustellen, dass diese Protokolle geeignet sind.
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3 Ubersicht

Der AWT420 ist ein universeller 4-Leiter-Messumformer mit Installation und Inbetriebnahme wird durch die ,Plug-and-
einem oder zwei Eingédngen, der sich fir die Messung und Play“-Anschlusse der digitalen Sensoren und die automatische
Steuerung eines breiten Spektrums von Parametern eignet, Sensorerkennung und -einrichtung vereinfacht.

einschlieBlich pH, ORP, Leitfahigkeit, Tribung/Schwebstoffe
und Geldstsauerstoff (je nachdem, welches oder welche
Module eingesetzt werden).

Sensor- und Kommunikationsmodule werden direkt in ihren
entsprechenden Steckplatz auf der Riickseite des Messumformers
eingefihrt.

Der AWT420 unterstitzt herkdmmliche analoge und erweiterte
digitale EZLink™-Sensoren. Der Messumformer eignet sich fir
die Wand-, Schalttafel- oder Rohrmontage. Tastenfeld

?\ Tirverriegelung des

/ Messumformers

Befestigungspunkt
flr Plombierung

Uber eine Sensorschnittstellenkarte werden Informationen vom
Sensor zum Messumformer gesendet. Die Prozessmesswerte
werden auf der Hauptseite angezeigt und kdnnen auch als

Diagramm dargestellt werden. Siehe Seite 14 fur eine SD- Analoge Ausgangs-/
detaillierte Beschreibung der Ansichten. Kartenhalter Kommunikationsmodule Sensormodule

Diagnosemeldungen informieren den Benutzer Giber den
Systemstatus und kénnen zur Uberpriifung protokolliert ®
werden. Der Systemstatus kann auBerdem Uber Fernzugriff

%1@@: {wu@

optional mit HART®, Modbus®, PROFIBUS® oder Uber Ethernet- (] "
Kommunikation abgerufen werden. 8 G @) 5 =
Q !D!D!DDDDDDDDDDDDD iﬂ [7

® © @J DDD @

e

Abbildung1l Messumformer AWT420 - Hauptbestandteile
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4 Kalibrierung und Sensor-Setup

HINWEIS

Mit dem Einrichten des Messumformers darf erst begonnen
werden, wenn sowohl der Sensor und der Messumformer
vollstandig montiert und betriebsbereit sind.

Die MenUstruktur, der allgemeine Betrieb und die
Meniibeschreibungen werden in Seite 24 detailliert
beschrieben.

Einzelheiten zur Meniinavigation und zur Auswahl und Anpassung
von Parametern finden Sie in Seite 10.

Vergewissern Sie sich, dass alle elektrischen Anschlisse
korrekt vorgenommen wurden und die Stromversorgung des
Messumformers eingeschaltet ist. Bei der Erstinbetriebnahme
des Sensors wird eine Sensorkalibrierung und -einrichtung
empfohlen, um bestmdgliche Ergebnisse zu erhalten.

5 AnschlieBen und Trennen unter
Spannung (nur EZLink-Sensoren)

AnschlieBen und Trennen unter Spannung ist eine Funktion

des Messumformers AWT420. Sensoren kdnnen, ohne dass der
Messumformer ausgeschaltet werden muss, angeschlossen,
getrennt oder ausgetauscht werden. Mit dem EZLink-
Steckverbinder k&nnen Sensoren ohne Werkzeug oder Offnen des
Messumformergehduses angeschlossen oder getrennt werden.
Durch die Funktion ,AnschlieBen und Trennen unter Spannung’
kann ein Sensor auch an einem Standort konfiguriert und an
einem anderen Standort installiert werden, ohne dass der Sensor
erneut konfiguriert werden muss, da alle Konfigurationswerte im
Sensor gespeichert sind.

Das AnschlieBen und Trennen unter Spannung erkennt sowohl
den Anschluss einer Einsteckkarte an einen Eingangskanal,
der vorher von einem anderen Sensor belegt war, als auch den
Anschluss eines neuen Sensors an einen vorher nicht belegten
Eingangskanal.

Das Meni Einfache Einrichtung wird angezeigt, wenn ein neuer
oder ein Ersatzsensor am Messumformer angeschlossen wird.

Fir die restlichen in diesem Abschnitt angegebenen Zwecke
gelten die folgenden Definitionen:

Einrichtungsparameter des Sensors

Sie sind sensorspezifisch und werden im Sensor gespeichert
(z. B. Sensorkennzeichnung, Seriennummer, Reinigungsintervall,
Einheiten, Herstellungsdatum usw.). Die Einrichtungsparameter
einiger Sensortypen enthalten auch Primérvariable, MaBeinheiten
und Messbereiche. Der Messumformer bewahrt eine Kopie dieser
Parameter auf, solange der Sensor angeschlossen ist.

Konfigurationsparameter des
Messumformers

Die Konfigurationsparameter des Messumformers definieren
den Messumformerbetrieb wie etwa Stromausgangszuweisung
und -bereich, Relais- und Alarmzuweisung. Einige Sensortypen
speichern auBerdem die Sensoreinrichtungsparameter im
Messumformer.
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...5 AnschlieBen und Trennen unter Spannung (nur EZLink-Sensoren)

Sensor hinzufiigen

So wird ein neuer Sensor zu einem unbelegten Eingangskanal
hinzugefligt:

1 SchlieBen Sie den Sensor an den EZLink-Steckverbinder des
Messumformers an. Der Messumformer erkennt den neuen

Sensor automatisch und ladt die im Sensor gespeicherten
Einrichtungsparameter des Sensors. Sobald das Hochladen
abgeschlossen ist, wird der Befehl Einfache Einrichtung
angezeigt:

AWT420 =2

Sensor S1 (bis 2)
Erkannt
Einfacher Start
Einrichten?

X v

2 Driicken Sie die Taste [#/ () zum Starten von Einfache
Einrichtung oder driicken Sie die Taste | (X) fiir die
Verwendung der im Sensor gespeicherten
Sensoreinrichtungsparameter.

HINWEIS

Die folgenden Schritte gelten nur, wenn die Einfache
Einrichtung ausgewahlt wird.

3 Driicken Sie die Taste [#/ (Bearbeiten), um einen Standardwert
bzw. eine Standardeinstellung in den bendtigten Wert bzw.

die bendtigte Auswahl zu &ndern. Driicken Sie die Taste W]
(Weiter), um den Standardwert bzw. den gedanderten Wert
zu Gibernehmen und zum nachsten Parameter zu wechseln.

Die auf diese Art und Weise konfigurierbaren Sensorparameter

sind sensorspezifisch. Siehe Betriebsanleitung des
entsprechenden Sensors.

4 Nach Ausfiihrung der Funktion Einfache Einrichtung wird
wieder der Startbildschirm von Einfache Einrichtung
angezeigt:

Einfache Einrichtung

AN

Beenden & Auswahl

|

Sensor ersetzen

Ein Sensor kann durch einen Sensor desselben Typs oder eines
anderen Typs ersetzt werden. Wenn ein Sensor durch einen Sensor
desselben Typs ersetzt wird, kdnnen die Einrichtungsparameter
des entfernten Sensors beibehalten werden (siehe Seite 8)

und beim neuen Sensor verwendet. Es kdnnen aber auch die

im neuen Sensor gespeicherten Werte verwendet werden.

Einen Sensor mit einem Sensor desselben Typs ersetzen

So wird ein Sensor desselben Typs ersetzt und dessen bestehende

Einrichtungsparameter beibehalten:

1 Trennen Sie den alten Sensor vom EZLink-Steckverbinder.
Die Diagnosemeldung @ S1 (bis 2): Entfernt wird in der
Statusleiste unten auf der Hauptseite des Menls Bediener
angezeigt.

Beibehalten der bestehenden Einrichtungsparameter

des Messumformers fiir die Verwendung im neuen Sensor

Bestatigen Sie nicht die Sensorentfernung, nachdem der

Warnhinweis @ S1 (bis 2):Entfernt angezeigt wird. Wenn

die Sensorentfernung bestatigt wird, wird die Messumformer-

konfiguration fiir den Kanal auf Werkseinstellung zuriickgesetzt.

1 Um den Wert der Analog-, Digital- und Relaisausgange bei
Ersetzen des Sensors beizubehalten, driicken Sie die Taste
Y/ und wahlen Sie Manuelles Halten aus dem Meni der Seite
Bediener.
Falls ein Fehlerstrom fir eine Analogausgang konfiguriert
wurde, wird der Ausgangswert nicht beibehalten. Die
Sensorentfernung wird vom Diagnosesystem als Fehler
klassifiziert und der bestehenden analoge Ausgangsstrom
wird Uberschrieben.

2 SchlieBen Sie den neuen Sensor am selben EZLink-
Steckverbinder an. Ein Dialogfenster wird angezeigt, in
dem der Benutzer nach der gewiinschten Konfiguration
gefragt wird:

AWT420

Neuer Sensor S1 (bis 2)
Erkannt
Sensorkonfig.?
TX-Konfig.?

Tx Sensor
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3 Zur Verwendung der im Messumformer gespeicherten
Konfiguration (verwendet beim zuvor angeschlossenen
Sender) driicken Sie W] (TX) oder driicken Sie zur Verwendung
der im neuen Sensor gespeicherten Konfiguration die Taste [/
(Sensor).

Der Befehl Einfache Einrichtung wird angezeigt:

AWT420 =22

Sensor S1 (bis 2)
Erkannt
Einfacher Start
Einrichten?

X v

4 Wenn Sie die Einfache Einrichtung abbrechen und sofort
mit der Messung mithilfe des Sensors beginnen méchten,
driicken Sie die Taste W] (X)) oder driicken Sie die Taste [/
(V), wenn Sie die Sensorkonfiguration mit dem Meni
Einfache Einrichtung bearbeiten méchten.

Einen Sensor mit einem Sensor eines anderen Typs ersetzen

1 Trennen Sie den alten Sensor vom EZLink-Steckverbinder. Die
Diagnosemeldung @ S1 (bis 2): Entfernt wird in der Statusleiste
unten auf der Hauptseite des Ments Bediener angezeigt.

2 Driicken Sie die Taste W und wéhlen Sie Best.-Sensor entf. aus
dem Meni der Seite Bediener, um die Konfigurationsparameter
des Messumformers fiir diesen Sensor auf Werkseinstellungen
zurlickzusetzen.

3 SchlieBen Sie den neuen Sensor an und konfigurieren Sie ihn
gemanB Seite 8.

Sensor entfernen

Wenn ein Sensor getrennt wird, erscheint in der Statusleiste unten
auf der Hauptseite des Meniis Bediener die Diagnosemeldung @
S1 (bis 2):Entfernt.

Einen Sensor dauerhaft entfernen

Driicken Sie die Taste W und wéhlen Sie Best.-Sensor entf. aus
dem Menti der Seite Bediener. Dadurch werden alle dem Eingang
zugewiesenen Ausgangseinstellungen geldscht (einschlieBlich
der analogen Ausgangsquellen und Alarmquellen) und alle
zugewiesenen Digitalausgange und Relaisquellen deaktiviert.
Wenn ein Sensor angeschlossen bleibt, zeigt die Seite Bediener
an, dass der verbleibende Sensor und jede dem entfernten Sensor
zugeordnete Diagnosemeldung geléscht wurde. Wenn keine
Sensoren angeschlossen sind, bleibt die Seite Bediener leer.

Einen Sensor voriibergehend entfernen

Bestatigen Sie nicht Sensorentfernung wie oben beschrieben.
Die Einstellungsparameter des Sensors werden fiir den
Eingangskanal beibehalten.

HINWEIS

Um den Wert der Analog-, Digital- und Relaisausgange bei
voribergehender Entfernung des Sensors beizubehalten,
driicken Sie die Taste Y/ und wéhlen Sie Manuelles Halten
aus dem Menl der Seite Bediener.

Falls ein Fehlerstrom fiir eine Analogausgang konfiguriert
wurde, wird der Ausgangswert nicht beibehalten. Die
Sensorentfernung wird vom Diagnosesystem als Fehler
klassifiziert und der bestehenden analoge Ausgangsstrom
wird Uberschrieben.

Falls ein Sensor nachtraglich angeschlossen wird, erkennt der
Messumformer den erneuten Anschluss und die Messung wird
unter Verwendung dieses Sensors wieder aufgenommen. Die
Diagnosemeldung wird geldscht und die Status der Analog-,
Digital- und Relaisausgange werden zusammen mit den ihnen
zugeordneten Alarmeinstellungen wiederhergestellt.

Gerateverhalten bei Sensorentfernung

Wenn ein Sensor als Quelle eines Analogausgangs zugewiesen
wird und der Sensor vom Messumformer getrennt wird, wird der
Analogausgang auf den konfigurierten Fehlerstrom geschaltet.
Falls kein Fehlerstrom konfiguriert wurde, wird der Analogausgang
auf den konfigurierbaren Mindestausgangsstrom geschaltet.

Falls ein Sensor als Quelle eines Tief-Prozessalarms dient und
der Sensor vom Messumformer getrennt wird, wird ein Alarm
ausgelost. Alle Digitalausgange und Relais werden derselben

Alarmquelle zugewiesen und auch gemaB ihrer konfigurierten
Polaritat eingestellt.
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6 Betrieb

Frontseitige Bedientasten

Der Messumformer wird mit den Bedientasten an der Vorderseite
bedient. In jedem Bildschirm werden Eingabeaufforderungen mit
aktiven Tasten angezeigt. Diagnosemeldungen werden detailliert
unter Seite 84 beschrieben und ausfihrliche Beschreibungen der
Anzeigesymbole finden Sie unter Seite 22.

® 00 ®

Q@L“

"

Abbildung2 Bedientasten

Tabellel Tastenfunktionen

Funktion Beschreibung

@ Navigationstaste - links und
Zugriffstaste fir die Bedienerebene

Ansichtstaste

(& pufwirts-Taste

Wenn eine der Seiten Bediener, Ansicht oder Protokoll angezeigt wird, wird bei Betdtigung dieser Taste
das Meni Bediener ge6ffnet bzw. geschlossen, und die Anzeige kehrt zur vorherigen Meniiebene zuriick.

Schaltet die Anzeige zwischen den Seiten Bediener, den Ansichten Anzeige und den Ansichten Protokoll
um - siehe Abbildung 3.
Hinweis: Im Modus Konfiguration deaktiviert.

@ @m
7]

P=d

o

Dient zum Hochfahren von Menlilisten, zum Markieren von Menieintragen und zum Erh6hen angezeigter
Werte.

Dient zum Herunterfahren von Meniilisten, zum Markieren von Meniieintrdgen und zum Verringern

&/ Abwirts-T:
bwarts-Taste angezeigter Werte.

Gruppentaste Dient zum Wechseln zwischen:
@ . Seiten Bediener (1 bis 5), wenn eine Seite Bediener mit der Taste Ansicht ausgewahlt wird.
« Ansicht-Bildschirme (Diagnose, Signale, Alarme und Ausgdnge), wenn der Bildschirm Diagnoseansicht
mit der Taste Ansicht ausgewahlt wird.
. Protokoll-Bildschirme (Kalibrierprotokoll, Alarmprotokoll, Uberwachungsprotokoll und
Diagnoseprotokoll), wenn der Bildschirm Kalibrierungsprotokolle mit der Taste Ansicht ausgewahlt wird.
Siehe Abbildung 3.
Hinweis. Im Modus Konfiguration deaktiviert.

@ @ ©

Dient auf Menlebene zum Auswahlen der markierten Mentoption bzw. Bedienschaltflache oder zum
Bearbeiten einer Auswahl. Auf den Seiten Bediener, Ansicht oder Protokoll wird mit dieser Kurztaste die
Ebene Kalibrieren aufgerufen.

W Navigationstaste — rechts und
Kurztaste Cal

@ >

Betreiber Betreiber Bediener
Seitel Seite 2 Seite 3
Diagnose Signale Kreisblatt Alarme Ausgange
Ansicht A | Ansicht A| Ansicht Ansicht Ansicht
v v
Kalibrierung Kalibrierung Alarm Uberwachung Diagnose
Protokoll S1 || A| Protokolls2 ||| 4A| Protokoll Protokoll A | protokoll A
v v v v
v

Abbildung 3 Uberblick iiber die Meniinavigation

Hinweis.

Das Kalibrierprotokoll fiir einen Sensor (S1 bis S2) wird nur bei angeschlossenem Sensor angezeigt.
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Betriebsmodi

Der Messumformer verfligt Uber vier Betriebsarten, die alle

Uber das Meni Bediener aufgerufen werden - siehe Abbildung
4:

Betrieb: Zur Anzeige der Echtzeit-Sensorwerte auf den
Bedienerseiten - siehe Seite 12.

Ansicht: Zur Anzeige von Diagnosemeldungen,
Alarmen, Ausgangswerten, Signalen (einschlieBlich der
Durchflussmenge, wo zutreffend) und (Diagramm-)
Verldaufen - siehe Seite 14.

Protokoll: Zur Anzeige von aufgezeichneten Diagnose-
und Kalibrierungsdaten, Uberwachungsereignissen und
Alarmen - siehe Seite 15.

Konfiguration: Zur Konfiguration des Messumformers -
siehe Seite 24.

11

Bedienermentis

Die Bediener-Manis kdnnen nicht direkt aus der Ebene
Konfiguration aufgerufen werden.

Siehe Abbildung 4:

Die Bediener-Meniis (A) kénnen von den Seiten Bediener,
Ansicht oder Protokoll mit der Y| Taste (B) aufgerufen
werden.

Die Bediener-Untermenis (gekennzeichnet durch den
Pfeil) werden durch Driicken der Taste [/ (C) ausgewahlt.
Die Seite Kalibrieren kann direkt aus einer Bediener-Seite
aufgerufen werden (damit werden die Menis der Ebene
Konfiguration libersprungen), wenn Sie die Kurztaste
CAL (D) verwenden. Driicken Sie die [/ Taste (C) (unter
dem CAL-Befehl).

Autoscroll
Manuelles Halten ) !

Konfiguration Eingeben

@@

Abbildung 4 Bedienermeniis

Bedienermenis umfassen:

Bedienerseiten: Zur Anzeige der Seite Bediener fir jeden
verfligbaren Sensor.

Datenansichten: Zur Anzeige der aktivierten Datenansichten.
Protokolle: Zur Anzeige der aktivierten Protokollansichten.
Alarmquitt.: Zur Bestatigung des in der Alarmansicht
angezeigten aktiven Alarms.

Manuelles Halten: Zum Halten (Einfrieren) der aktuellen
Ausgangssignale und Alarme flr den/die ausgewdhlten
Sensor/en.

Hinweis. Es werden weiterhin die aktiven Werte in der Anzeige
dargestellt.

Manuelle Reinigung: Initiiert einen
Sensorreinigungszyklus.

Best.-Sensor entfernt (wird nur angezeigt, wenn ein
Sensor vom Messumformer getrennt wird): Bestatigt
die dauerhafte Entfernung des Sensors, und setzt die
Konfigurationseinstellungen des Messumformers fir den
Sensoreingang auf die werksseitige Standardeinstellung
zuruick.

Speicherkarte: Zeigt den Status der SD™-Karte an und
ermoglicht dem Bediener, die SD-Karte online oder
offline zu schalten.

Autoscroll (nur auf Bediener-Seiten aktiviert): Zur
sequenziellen Anzeige der Bediener-Seiten, wenn
mehrere Sensoren angeschlossen sind.

Konfiguration eingeben (auf allen Seiten aktiviert):

Zur Eingabe von Parametern zur Konfiguration tber

die Zugriffsebene - siehe Seite 18 zu Zugriffsebenen
und Optionen fiir die Passwortsicherheit.
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...6 Bedienung

Betriebsmodi

Im Betriebsmodus werden die Prozesswerte (PVs) der
angeschlossenen Sensoren auf den Bedienerseiten angezeigt.
Maximal 3 Bedienerseiten kdnnen angezeigt werden.

Die Bedienerseite 1 (Standardseite) zeigt die PVs aller
angeschlossener Sensoren gleichzeitig an (maximal 2
Sensoren kdnnen angeschlossen werden). Die verbleibenden
2 Bedienerseiten zeigen die Werte einzelner Sensoren an
(in der Sensorreihenfolge).

In Abbildung 5 wird auf der Seite 1 unter Bediener angezeigt,

dass 2 Sensoren angeschlossen sind (pH-Wert und Triibung).

“

Titelleiste - siehe ,,Symbole in der Titelleiste

Geratekennz. (vom auf Seite 22
Anwender zuweisbar) B PRERFE  hrzeit und Datum
Geratekennz. (vom TAG 1 . L
Anwender zuweisbar) 4 98 pH Chemische Einheiten
. Prozesswert (PV)
Chemische Einheiten il
TAG 1
NTU
Triibung 62 . 38
Symbol =le) ?1: Reinigung CAle Symbol Kalibrierungskurztaste
Bedienermeni "
Autoscroll- Diagnosemeldung oder Alarmkennzeichnung* —
Symbol Diagnosemeldungen siehe Seite 84

NAMUR (NE107) Statussymbole

. Fehler .f Prozessalarm ,Max*
@Wartung l Prozessalarm ,Min“

AuBerhalb
der Vorgabe

§;7 Funktions-
priifung i Alarm ,Min. verriegelt*

? Alarm ,Max. verriegelt”

*Die Diagnosemeldung bzw. der Alarm mit der héchsten Prioritat wird angezeigt.
Andere aktive Diagnose- / Alarmzustande kénnen in der Diagnoseansicht angezeigt werden - siehe Seite 22.

Abbildung 5 Bedienerseite (mehrere Sensoren)
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Abbildung 6 zeigt eine Ubersicht der Bedienerseiten 2 bis 3.
Auf jeder Bedienerseite werden der PV und die Temperatur eines
einzelnen Sensors angezeigt. Feststehende, farbcodierte, durch
den Benutzer zuweisbare Kennzeichnungen (eine Kennzeichnung
pro angeschlossenem Sensor) und farbcodierte Balkendiagramme
helfen bei der Identifizierung der einzelnen Sensoren.

Das Balkendiagramm zeigt den PV. Die Mindest- und Héchst-PVs
sind auf der Ebene Sensoreinrichtung konfigurierbar. Wenn der
gemessene PV auBerhalb des maximal festgelegten Sensorbereichs
liegt (siehe Betriebsanleitung des Sensors), blinkt das Balken-
diagramm und zeigt damit an, dass sich der Wert auBerhalb

des festgelegten Bereichs befindet.

Wenn mehrere Sensoren angeschlossen sind und Autoscroll

im dem Bedienermenii ausgewadhlt wurde (siehe Seite 11),
scrollt die Anzeige nacheinander durch alle verfligbaren
Bedienerseiten.

Farbcodierte
Sensorkennzeichnung
- Sensorl=rot

- Sensor2 =grin

Prozesswert (PV)

03-09-2019,

15:31: 0
(benutzerdefiniert) s
KENNZEICHNUNG 1
Parameter-1D ;
o
17.3 <«
Geldstsauerstoff
Bedienermenii-Symbol ————¢=|(") V S1: Wiederherstellung CéL
Autoscroll-Symbol — | Diagnosesymbol / Diagnosemeldung

Abbildung 6 Bedienerseiten - Uberblick

Titelleiste - siehe ,,Symbole in der
Titelleiste” auf Seite 22

MaBeinheit

o Uhrzeit und Datum

Farbcodiertes Balkendiagramm
- Sensorl=rot
. Sensor 2 =griin

Temperaturmesswerte

CAL (Kalibrierung) Befehlskurztaste

13



14 AWT420 | UNIVERSELLER 4-LEITER-MESSUMFORMER MIT ZWEI EINGANGEN | OI/AWT420-DE REV. G

...6 Bedienung
Modus Ansicht

Im Modus Ansicht angezeigte Seiten:

- Diagnoseansicht — zeigt eine Liste aktiver
Diagnosemeldungen an, die nach Prioritat und Meldung
geordnet ist (siehe Abbildung 7).

- Signalansicht - zeigt eine Liste aktiver Signale mit ihren
Werten an (eine Seite pro Sensor) - siehe Abbildung 8.

- Diagrammansicht - zeigt die Sensormesswerte als eine
Reihe farbcodierter Spuren an - siehe Abbildung 9

- Alarmansicht - zeigt eine Liste von Alarmen, Quellen
und Statusmeldungen an - siehe Abbildung 10

- Ausgangsansicht - zeigt eine Liste von Alarmen nach
ID des Analogausgangs, Ausgangswert und Prozentsatz
des Ausgangswerts an — siehe Abbildung 11

Diagnoseansicht

NAMUR-Symbol und
Meldungsprioritdt — siehe Seite 84

Diagnosemeldung

Dip gnoseansic

Anz. Meldung
® 01 |PV-Fehler
® 02 |NV-Fehler
A 03 |Kal. Fehlg.
Reinigung

Ansicht-Symbol

[ 04-09-2019

08:10:11

Abbildung 7 Diagnoseansicht

Signalansicht

Signalwert Einheit
|

Signalansicht .

S1:RDO Wert Einheit
Signaltyp — B, (elostsauerstoff 8.201
Geldstsauerst. %Sdtt 136.01 %
Temperatur 24.0 °C
Aktive Steilheit 1.055
Aktive Verschiebung 0.000
RDO-Kappe Guiltigk. 22.2

Abbildung 8 Signalansicht

Diagrammansicht

Farbcodierte Spur
(1 fur jeden Sensor)

Prozesswert

Diagrammapsicht M

Chl
Sensor-1D gt

(farbcodiert)

06:54:32 07:24:32 07:54:32
04-09-2019 04-09-2019 04-09-2019

Spurzeit / Datum

Abbildung 9 Diagrammansicht

Alarmansicht

Alarmquelle Alarmstatus

. g 04-09-2019
Alarmansicht | 051145

ID | Sollwert

Sollwert T

Alarm-1D —guummeye :;

A4
AS
A6
A7

Alarmbestatigungsstatus (3 / N)
Abbildung 10 Alarmansicht

Ausgangsansicht

Ausgangswert % des Ausgangswerts

Q
Ausgang Prozent
ID des -guummne 01 | 6.57 mA 16.1 %

Analogausgangs 4.00 mA 0.0 %
4.00 mA 0.0 %
4.00 mA 0.0 %

Abbildung 11 Ausgangsansicht
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Protokollmodus

Die Protokollmodus-Seiten enthalten protokollierte
Informationen in der Reihenfolge ihres Auftretens.

Im Protokollmodus angezeigte Seiten:

» Kalibrierprotokolle: Verlauf der Kalibrierungsroutinen.
Ein Protokoll pro Sensor, wird nur fiir angeschlossene
Sensoren angezeigt. Jedes Protokoll kann 15 nach Datum

geordnete Eintrage anzeigen.

« Alarmprotokoll: Verlauf der Alarmereignisse.

. Uberwachungsprotokoll: Verlauf der Systemaktivititen.

- Diagnoseprotokoll: Verlauf der Diagnoseereignisse.

Ereignisdatum

‘ Protokollsymbol

!

04-09-2019
iz,

Ereignis Datum
Ereignisbe- oi Stromausfall 03:09:19
schreibung Wiedereinschalte23:06:19

Stromausfall 15:05:19

’—‘ 04| Wiedereinschaltepg:p4:19

Alarmnummer/-

symbol*in der
Reihenfolge des
Auftretens

Ereigniszeit

*Im Alarmprotokoll oder Kalibrierprotokoll nicht angezeigte Symbole

Abbildung 12 Protokoliseite (Beispiel eines
Uberwachungsprotokolls)

Protokolleintrage

Beispiele fur Eintrage in einem Kalibrierprotokoll mit
Beschreibung sind in Tabelle 2 abgebildet. Beispiele fur
Eintrage in einem Uberwachungsprotokoll mit Beschreibung
sind in Tabelle 3 abgebildet. Das Diagnoseprotokoll zeigt den
Verlauf von Diagnosemeldungen, die in der Diagnoseansicht
angezeigt sind — siehe Seite 14.

Tabelle2 Eintrdage im Kalibrierprotokoll

15

Protokolleintrag

Beschreibung

Kal. fehlg.

Kal. Abgebr.
Kal. Ohne

Kalibrierung aufgrund geringer Steilheit oder
Probentemperaturfehler fehlgeschlagen.

Kalibrierung vom Benutzer manuell abgebrochen.

Hinweis: Spezifisch flr den Sensortyp.

Tabelle 3 Eintridge im Uberwachungsprotokoll

Protokolleintrag

Beschreibung

Stromausfall

Wiedereinschalte

In Konfig.

Datum gedndert

Sommerzeitumst.

Stromversorgung des Messumformers unterbrochen.

Neustart des Messumformers nach einer
Stromunterbrechung.

Benutzer im Modus Erweitert / Konfiguration.
Benutzer hat Zeit/Datum gedndert.

Zeitumstellung wegen Sommerzeit.
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7 Dat.Protok.
SD-Karte

Eine SD-Karte verbleibt im Messumformer. Die Daten werden
auf einem wechselbare Datentrdger automatisch in festgelegten
Intervallen archiviert. Die Archivierung wird ausgesetzt, wenn
der Speicher voll ist. Um sicherzustellen, dass die erforderlichen
Daten erfolgreich archiviert werden, tauschen Sie die SD-Karte
regelmaBig durch eine leere aus.

Hinweis

- Die Protokollierung von Daten ist nur méglich, wenn eine
SD-Karte eingesetzt und online ist, andernfalls gehen
Daten und Ereignisse verloren.

+ Um die vom Messumformer archivierten Daten anzuzeigen
und zu speichern, kann die Software DataManager Pro von
ABB verwendet werden.

- Eine SD-Karte mit einer Kapazitat von 2 GB bietet
geniligend Speicherplatz fiir die Daten von mehr als
5 Jahren.

HINWEIS

« Um mdgliche Schaden oder Korruption der Daten auf einem
wechselbaren Datenspeicher vorzubeugen, behandeln Sie
diese vorsichtig und lagern Sie sie an einem sicheren Ort.

. Setzen Sie die Speicher nicht statischer Elektrizitat,
elektrischer Spannung oder magnetischen Feldern aus.

« Achten Sie beim Umgang mit der Karte darauf, keine frei
liegenden Metallkontakte zu berthren.

» Sicherungskritische Daten werden regelmaBig auf einem
Datentrager gespeichert.

Installation der SD-Karte

Siehe Abbildung 13:
1 Entfernen Sie die Schraube @ und 6ffnen Sie die Klappe
des Messumformers.

2 Ziehen Sie die Abdeckung der SD-Karte (B) heraus.

3 Schieben Sie die SD-Karte (C) in den Steckplatz. Sie rastet in
Position ein. Die LED (E) leuchtet auf und das blinkende ! auf
dem SD-Kartensymbol im Display erlischt.

4 Installieren Sie die Abdeckung der SD-Karte .

5 SchlieBen Sie die Klappe des Messumformergehduses und
ziehen Sie die Schraube (A) wieder an.

6 Driicken Sie die Bediener-Meniitaste Y und scrollen Sie nach
unten bis Speicherkarte.

7 Wahlen Sie Online, um die SD-Karte online zu schalten. Das
SD-Kartensymbol im Display leuchtet griin.

SD-Karte entfernen

Siehe Abbildung 13:
Entfernen Sie die Schraube @ und 6ffnen Sie die Klappe des
Messumformers.

2 Driicken Sie die Taste (D), um die SD-Karte offline zu schalten.
Die LED erlischt und das SD-Kartensymbol im Display wird grau.

3 Ziehen Sie die Abdeckung der SD-Karte ‘ heraus.

4 Driicken Sie die SD-Karte (C), bis Sie ein Klickgerdusch héren,
und ziehen Sie sie dann heraus.

5 Installieren Sie die Abdeckung der SD-Karte (B).

6 SchlieBen Sie die Klappe des Messumformergehduses und
ziehen Sie die Schraube (A) wieder an.

/
\WARNY

<

Abbildung 13 SD-Karte einsetzen und entfernen
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Archivdateitypen

Alle vom Messumformer erstellten Dateien erhalten
automatisch einen Namen. Jeder Dateityp erhadlt einen
andere Dateinamenerweiterung: Archivdateien werden
im kommagetrennten Textformat erstellt.

Dateityp und Erweiterung fiir Daten-Textdateien ist,.DOO*
<ttmmmjj><hhmmss><Geratekennzeichen>.D00

Der Dateityp und die Erweiterung fiir Ereignis-Protokolldateien
(mit Eintragen aus dem Verlauf der Uberwachungs-, Kalibrierungs-,
Diagnose- und Alarmereignisprotokolle ist ,,.A00“.

<ttmmmjj><hhmmss><Geratekennzeichen>.A00

Hinweis.

Die ,Geratekennzeichnung‘ kann auf der Ebene Konfig Gerat
festgelegt werden (siehe Seite 31), wenn der Benutzer Uber
Zugriff auf die Ebene Erweitert verfligt — siehe Seite 18.

Zeit- und Datumsformat entsprechen dem in der Ebene
Anzeige (Datum und Uhrzeit) festgelegten Format.

Die interne Uhr des Messumformers lasst sich so einstellen, dass
die Umstellung auf den Beginn bzw. das Ende der Sommerzeit
automatisch erfolgt - siehe ,,Sommerzeitumstellung” auf

Seite 17.

Die Konfigurationsdateinamen werden als Konfigl bis Konfig8
voreingestellt. Konfigurationsdateityp und -erweiterung ist,.
CFG".

Datendateien

Archivierte Daten im Textformat werden als kommagetrennte
Werte (CSV) gespeichert und kdnnen direkt in eine Standardkal-
kulationstabelle, z. B. Microsoft® Excel® importiert werden.

Mit der Datenanalysesoftware DataManager Pro von ABB kann
auf einem PC alternativ eine ausfiihrliche grafische Analyse der
Daten durchgefihrt werden.

Neue Datendateien werden erstellt, falls:

- die Konfiguration des Messumformers gedandert wird

- eine der aktuellen Dateien die maximal zuldassige GréBe
Uberschreitet (um 00:00:00 Uhr des folgenden Tages
wird eine neue Datei erstellt) — die Daten werden weiter
kontinuierlich in der vorhandenen Datei protokolliert,
bis die neue Datei erstellt wird

- die Sommerzeit beginnt oder endet

« Arbeitsdateien nicht gefunden werden kénnen /
beschadigt sind

- Datum und/oder Zeit geandert werden

Der Dateiname wird wie folgt formatiert:
- Datenprotokolle:
<ttmmmjj><hhmmss><Geratekennzeichen>.D00

Protokolldateien

Die Alarmereignis-, Kalibrierungs- und
Uberwachungsprotokolle werden in derselben Datei archiviert.
Die Dateinamen sind wie folgt formatiert:

Ereignisprotokoll: <ttmmmjj><hhmmss><Geratekennzeichen>.
AO0O

Sommerzeitumstellung

Dateien, die wahrend der Sommerzeit erstellt wurden, erhalten
den Dateinamenzusatz ,~DS*. Tagliche Dateien starten um
00:00:00 Uhr.

Beginn der Sommerzeit

Eine tdgliche Datei, die am 30. Mdrz 2019 um 00:00:00 Uhr

gestartet wird, erhdlt den Dateinamen:
30Mar19_00_00_00_AWT 420.D00

Wenn die Sommerzeit am 30. Marz 2019 um 02:00 Uhr beginnt,
wird die Zeit automatisch auf 03:00 Uhr vorgestellt.

Die vorhandene Datei wird geschlossen und eine neue Datei
mit folgendem Dateinamen wird erstellt:
30Mar19_03_00_00_AWT 420~DS.D0O

Die Datei ,,30Mar19_00_00_0O0_AWT 420.D00" enthalt Daten
aus dem Zeitraum von 00:00:00 Uhr bis 01:59:59 Uhr.

Die Datei ,,30Mar19_03_00_00_AWT 420~DS.D00“ enthalt
Daten ab 03:00:00 Uhr.

Ende der Sommerzeit

Eine tagliche Datei, die am 26. Oktober 2019 um 00:00:00 Uhr

gestartet wird, erhdlt den Dateinamen:
260kt19_00_00_00_AWT 420~DS.D00

Wenn die Sommerzeit am 26. Oktober 2019 um 03:00 Uhr endet,
wird die Zeit automatisch auf 02:00 Uhr zurlickgestellt.

Die vorhandene Datei wird geschlossen und eine neue Datei mit
folgendem Dateinamen wird erstellt:
260kt19_02_00_00_AWT 420.D00

Die Datei ,,260kt19_00_00_00_AWT 420~DS.D00* enthalt
Daten aus dem Zeitraum von 00:00:00 Uhr bis 02:59:59 Uhr.

Die Datei ,260kt19_02_00_00_AWT 420.D00“ enthalt Daten
ab 02:00:00 Uhr.
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8 Passwortsicherheit und Zugriffsebene

Passworter werden im Bildschirm Passwort eingeben eingegeben,
auf den liber die Zugriffsebene zugegriffen wird - siehe unten.

Einstellen von Passwortern

Passworter kénnen so eingestellt werden, dass sie 2
Sicherheitsstufen abdecken: Kalibrieren und Erweitert.
Die Ebene Service ist ab Werk passwortgeschiitzt und fur
die Verwendung im Werk reserviert.

Passworter kdnnen aus bis zu sechs Zeichen bestehen
und werden in der Ebene Konfig Gerdt / Sicherheitseinst.
eingestellt, gedndert oder auf die Standardeinstellungen
zurlckgesetzt — siehe Seite 26.

Hinweis.

Wenn der Messumformer erstmalig eingeschaltet wird, kann
ohne Passwortschutz auf die Ebenen Kalibrieren und Erweitert
zugegriffen werden. Ein Zugriffsschutz fiir diese Ebenen muss
bei Bedarf eingerichtet werden.

Tabelle 4 Details des Meniis "Zugriffsebene"

Zugriff

Zugriffsebene

Die Zugriffsebene wird liber das Men(i Bediener bzw. Gber

die Menloption Konfiguration eingeben aufgerufen - siehe Fiillstand
Seite 11. Abmeldung

Zugriffsebenen — mit den Tasten (a\/<3’ zur Ebene scrollen
und Taste W (Auswabhl) driicken
|

driffsebene

Abmeldung

b [T

@) Kalibrieren

Nur Anzeige

Kalibrieren

Erweitert

Service

Wird nur angezeigt, wenn auf die Ebenen Kalibrieren
oder Erweitert zugegriffen wurde. Meldet den Benutzer
von der aktuellen Ebene ab. Wenn Passworter festgelegt
sind, muss nach der Abmeldung ein Passwort eingegeben
werden, um erneuten Zugriff auf diese Ebenen zu erhalten.

Anzeige aller Parameter im schreibgeschiitzten Modus.

Ermdglicht das Aufrufen und Andern von Parametern im
Bereich Kalibrieren. Die Kalibrierung ist sensorspezifisch -
ausfihrliche Informationen zur Kalibrierung finden Sie in
der Bedienungsanleitung des Sensors.

Ermdglicht Zugriff auf die Konfiguration aller Parameter.

AusschlieBlich flr autorisierte Wartungstechniker
reserviert.

@’ Erweitert

3=C Service
I o Zuriick ﬂ Auswahl o IE—
Zurilicktaste Auswahltaste — zur Auswabhl

von Zu“griffsebenen oder
zum Offnen der Ansicht
Passwort eingeben

Abbildung 14 Bildschirm "Zugriffsebene"

Cursor-/Passwortanzeige (maximal 6 Zeichen)

RS TUN B

Weiter

Cursor - Scrollen von Zeichen mit den Tasten (a/<¥;

(Weiter) Zeichen (ibernehmen;
Mit Taste W (OK) das Passwort Glbernehmen, wahrend das letzte

Passwortzeichen hervorgehoben wird

Abbildung 15 Bildschirm "Passwort eingeben”
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9 Bluetooth-Fahigkeit und die EZLink Connect-App

Der AWT420 unterstiitzt standardmaBig Bluetooth® Low Energy
(BLE) Version 4.2.

Sie kdnnen eine Verbindung zu AWT420-Messumformern
herstellen, die sich in Reichweite befinden (jeweils nur ein Gerat
gleichzeitig, eine Beschrankung der Bluetooth-Technologie bei
Verwendung der EZLink Connect-App).

Laden Sie die EZLink Connect-App nur aus dem Google Play™
Store oder dem Apple® App Store® herunter.

EZLink Connect fiir Android™ herunterladen

Die Android-Version von EZLink Connect kdnnen Sie hier
herunterladen:

EZLink Connect fiir iOS® herunterladen

Die i0S-Version von EZLink Connect kénnen Sie hier herunterladen:

Mit EZLink Connect kénnen Sie Live-Werte und Diagnosen
von einem gekoppelten AWT420 Messumformer lesen und
sich das Kalibrierprotokoll, das Diagnoseprotokoll und das
Uberwachungsprotokoll anzeigen lassen.

In der App kénnen Sie auch die zugehdrige Dokumentation
fir den AWT420 Messumformer und andere CWA-Produkte
von ABB einsehen.

Koppeln Sie lhr mobiles Gerat mit einem
Messumformer

Um die EZLink Connect-App mit einem AWT420 Messumformer
zu koppeln, verwenden Sie eine Kopplungs-PIN, die Sie
folgendermaBen erhalten kénnen:

Meni Kommunikation > Bluetooth > Kopplungs-PIN.

Bluetooth-Meniis

Tabelle 5 Beschreibungen der Bluetooth-Meniis

Menii Beschreibung

Gerdt freigeben Aktiviert oder deaktiviert die Stromversorgung
fur das Bluetooth-Modul. Bei Deaktivierung wird
das Modul nicht mehr angezeigt und ist nicht

anschlieBbar.

Gerdtename Geratename schreibgeschitzt. Der Gerdatename

ist Teil der vom Modul verwendeten Werbedaten,
sodass der Benutzer beim Scannen nach Geraten,
mit denen eine Verbindung hergestellt werden kann,
zwischen anderen Bluetooth-Gerdten in Reichweite
unterscheiden kann.

Der Bluetooth-Geratename wird automatisch
mithilfe der Gerdtekennzeichnung generiert. Daher
andert sich der Bluetooth-Geratename, sobald die
Gerdtekennzeichnung des Messumformers gedndert
wird.

Kopplungs-PIN Die feste 6-stellige PIN wird beim Koppeln von
Messumformer und mobilem Gerat verwendet. Nach
der Kopplung ist die PIN beim erneuten Verbinden nicht
mehr erforderlich, da die Kopplungsinformationen im

Modul gespeichert sind.

Neue PIN
generieren

Erstellt eine neue Kopplungs-PIN. Der Messumformer
generiert nach dem Zufallsprinzip eine neue PIN.

Betriebssystemanforderungen

ABB empfiehlt mindestens die Version Android 10.0 oder iOS
12.0, um die EZLink Connect-App zu installieren.

Die Anforderungen zur Cybersicherheit finden Sie auf Seite 4.
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10 Software-Aktualisierung

Die AWT420-Software wird regelmaBig aktualisiert, um Fehler zu
beheben und neue Funktionalitdten zu unterstiitzen. Upgrades
kénnen von der SD-Karte Uber Bootloader installiert werden.

Hinweis. Verwenden Sie nur eine zugelassene und mit FAT16/
FAT32 formatierte SD-Karte mit maximal 32 GB.

Es bieten sich mehrere Mdglichkeit, um die Messumformer/
Sensor-Hardware auf die SD-Karte hochzuladen:

Mithilfe der EZLink Connect-App kann die aktuelle Firmware-
Version Uber Bluetooth von lhrem aktivierten Smartphone oder
Tablet auf die SD-Karte des Messumformers hochgeladen werden.
Mit lhrem Laptop/PC laden Sie die aktuelle Software aus der
ABB Library.

Mit FTP Ubertragen Sie sie wahrend des Betriebs auf die
SD-Karte in Ihrem Messumformer (optionales Ethernet-Modul
erforderlich).

Kopieren Sie die Dateien auf die SD-Karte

EZLink Connect

Anmerkungen. Erfordert eine Internetverbindung auf lhrem

Smartphone/Tablet und kann bis zu 30 Minuten dauern.

Die SD-Karte sollte zuvor eingelegt und online sein (siehe

die nachstehenden Bootloader-Anleitungen):

1 Stellen Sie sicher, dass Ihr Smartphone/Tablet mit dem
richtigen AWT420 gekoppelt ist.

2 Unter Firmware-Aktualisierung tippen Sie, um die aktuelle
Software aus der ABB Library herunterzuladen.

IMDIVIDUAL UPDATES

21/05/2019
System software - AWT420
P2.01.00.21. «:: *

170052019

Release note - AWTA20 Transmitter E
software | Software revision: AWTA20/
P2/01.01.01

21/05/2019
System software - Aztec ATS430 g: *
P2.00.01.00.

3 Tippen Sie auf das Bluetooth-Symbol, um die in der
Gerdteliste verfligbaren Gerdte anzuzeigen.

4 Wahlen Sie das zu aktualisierende Gerat aus.

5 BeiAufforderung geben Sie das Dienst-Passwort ein und
tippen Sie auf Hochladen, um die heruntergeladene Firmware-
Datei Uber Bluetooth auf die SD-Karte des Messumformers
AWT420 zu Ubertragen.

6 Fahren Sie fort mit den Schritten in ,,Messumformer-/
Sensoraktualisierung Uber Bootloader”.

PC/Laptop

1 Laden Sie die Firmware (Internetverbindung erforderlich)
aus der ABB Library herunter.
Die Zip-Datei sollte die folgende Ordnerstruktur aufweisen:
\UPGRADE\AWT420\XX _YY ZZ

SD-Karte

1 Entpacken und speichern Sie Dateien im Rootverzeichnis
der SD-Karte.
Der nicht entpackte Ordner sollte so aussehen:

s > DieserPC > SD-Karte (E):
A

Name

UPGRADE

2 Trennen Sie sie sicher von lhrem PC, um die Beschadigung
der Datei zu vermeiden.

FTP

Die SD-Karte sollte zuvor eingelegt und online sein (siehe die

Bootloader-Anleitungen):

1 Entpacken und speichern Sie den gesamtem Upgrade-Ordner
auf Ihrem PC.

2 Mit lhrem bevorzugten FTP-Client Ubertragen Sie den
Upgrade-Ordner und dessen Inhalt auf die Wurzel der
SD-Karte im gewtlinschten Messumformer AWT420.

Hinweis. Wenn sich frihere Aktualisierungen auf der
SD-Karte befinden, wird die neueste Version installiert.

Messumformer-/Sensoraktualisierung
tiber Bootloader

1 Offnen Sie die Tiir des Gerites, um auf den Bootloader-Schalter
und den SD-Speicherkarten-Steckplatz zuzugreifen.

s

© ©
—a
(I
REMOVE STORAGE
MEDIA ONLY WHEN A C
LEED 18 SWITCHED OFF O
—_— .
© © SD-Speicher-
ﬁ 1o02a0vnc karten-
Q 19 Max Steckplatz
2 TB1
‘ﬂ @ @ REMOVE TO
ACCESS
SD CARD
Bootloader- SD-Karten-
Schalter A abdeckung

(Sw1)
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2 Entfernen Sie die SD-Karte, in dem Sie sie in lhre Richtung
ziehen.

REMOVE STORAGE
meoa oy wrey /1N
LED IS SWITCHED OFF

2
L
2
=3
N
2
L
S
2
L
N

100-240V AC

NO —
NO —
NIC
com
NO —
NIC
com
NO —
NIC
com

l

0222 ]
3zzzz 258
TT2[31215]6] [7la e [olFlalrEelTrg
TB3 TB2 TB1
-
B © ©

REMOVE TO
AGCCESS
SD CARD

Wenn eine SD-Karte fiir die Datenaufzeichnung eingelegt
wird, entfernen sie diese zuerst. Legen Sie dann die SD-Karte
fur die Aktualisierung ein und driicken Sie sie ein, bis sie
einrastet.

3 Schalten Sie den Bootloader-Schalter SW1 auf ON (nach oben).

REMOVE STORAGE
MEDIA ONLY WHEN
LED IS SWITCHED OFF
— [0O]
100-240V AC

50/60 Hz
15W Max.

Fd
>3
Fd
2
~
2
>
w
2
>4
=

)

NIC
com
NO —
NIC
CcoMm

!

=] DIG 10 (+)

| DIG 110 ()
o| AN OP2

~SINno —

B
[=|

Bla|Nno —

4 SchlieBen und sichern Sie die Tir und schalten Sie das Gerat
ein. Der Bootloader wird innerhalb von 10 bis 15 Sekunden
angezeigt.

AWT420 Bootloader

1) Messumformer aktualisieren

2) Sensor S1 aktualisieren
3) Sensor S2 aktualisieren
4) Bluetooth aktualisieren

5) Zuriicksetzen auf
werksseitige Einstellungen

V00.00.02

Hinweis. Sollte der Bootloader nicht laden, vergewissern
Sie sich bitte, dass Sie eine kompatible SD-Karte mit den
richtigen Dateien und der richtigen Ordnerstruktur
verwenden.

5 Messumformer-/Sensor-Software-Aktualisierung:

» Messumformer-Software-Aktualisierung:

Wahlen Sie Messumformer aktualisieren und driicken Sie
die Taste .

Sensor-Software-Aktualisierung:

Waéhlen Sie Sensor Sx aktualisieren und driicken Sie

die Taste 7.

Die Aktualisierung dauert circa 60 Sekunden. AbschlieBend
wird Messumformer erfolgreich aktualisiert angezeigt.
Hinweis. Sollte es sich um die falsche Software handeln,
zeigt der Messumformer die Meldung Firmware Uberpriifung
fehlg. an.

6 Schalten Sie den AWT420 aus.
Offnen Sie die Tiir und schalten Sie den Bootloader-Schalter
SW1 auf OFF (nach unten).

REMOVE STORAGE
MEDIA ONLY WHEN

LED 1S SWITCHED QFF

2
L
z
L
~
2
L
o
2
2

Y4
100-240V AC|
50/60 Hz
15W Max.

NO —

o] AN OP2 ()

M Nno —
[=| nie
©| com

Entfernen Sie die Upgrade-SD-Karte, setzen Sie ggf.
die SD-Karte fur die Aufzeichnung und ersetzen Sie die
SD-Kartenabdeckung.

8 SchlieBen und sichern Sie die Tur und schalten Sie den
AWT420 ein.
Sie kbnnen die Software-Version des Messumformers/
Sensors im MenUl Gerdte Info Uberprifen.

Zuriicksetzen auf werksseitige Einstellungen
Uber Bootloader

1 Befolgen Sie die Schritte 1 bis 4 in ,,Messumformer-/
Sensoraktualisierung tUber Bootloader” auf Seite 20.

2 Wabhlen Sie ,Zurlicksetzen auf werksseitige Einstellungen

3 Fahren Sie fort mit den Schritte 6 bis 8 in ,,Messumformer-/
Sensoraktualisierung Uber Bootloader*”.
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11 Symbole in der Anzeige
Diagnosesymbole

Bei Erkennung eines Diagnosezustands werden das zugehdrige
NAMUR-Symbol und die Diagnosemeldung mit der héchsten
Prioritat in der Statusleiste angezeigt, wenn am Messumformer
die Bedieneransicht aktiviert ist — siehe Seite 84 fiir
Diagnosemeldungen.

Wenn in der Statusleiste eine Diagnosemeldung erscheint,
driicken Sie die Taste &, um alle Diagnosemeldungen anzuzeigen.

NAMUR-Symbole

Diagnose-Symbol - AuBerhalb der Spezifikation.

A
©
®
v

Diagnose-Symbol - Wartungsbedarf.

Diagnose-Symbol — Ausfall.

Diagnose-Symbol - Funktionskotrolle.

Symbole fiir Alarm, Halten und Reinigen

Alarm - Zeigt einen benutzerdefinierten Alarmzustand
an (20 Zeichen) und blinkt intermittierend mit einem
entsprechenden NAMUR-Diagnosesymbol.

&

Reinigung - Zeigt an, dass eine manuelle oder automatische
S Reinigung durchgefiihrt wird.

Halten - Zeigt an, dass sich Alarme/Analogausgange in
einem manuellen Haltestatus befinden.

Symbole in der Titelleiste

Speicher online: 0 bis <20 % voll.

Speicher online: 20 bis <40 % voll.

Speicher online: 40 bis <60 % voll.

Speicher online: 60 bis <80 % voll.

Speicher online: 80 bis <100 % voll.

1

Speicher online: voll (Symbol wechselt, wenn voll).

W
L)

Speicher offline: 0 bis <20 % voll.

Speicher offline: 20 bis <40 % voll.

Speicher offline: 40 bis <60 % voll.

Speicher offline: 60 bis <80 % voll.

Speicher offline: 80 bis <100 % voll.

Speicher offline: nicht angeschlossen (keine Aufzeichnung).

Es wurde versucht, ohne Karte ein Datenprotokoll zu erstellen
oder online zu gehen.

Ein Alarm ist aktiv.

Bluetooth: nicht verbunden/verbunden.

B¢ 2D ganihaaanasnn

)
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Symbole in der Statusleiste

Siehe Seite 84 fiir Diagnosesymbole (NAMUR) und
Beschreibungen.

O

SESFEETIE-

B

)
L

>

Bedienermeni - Zeigt das Bedienermeni an, wenn die
Taste @ gedriickt wird.

Autoscroll - Zeigt an, dass Bedienerseiten nacheinander
angezeigt werden. Wird nur angezeigt, wenn Autoscroll
im Bedienermeni aktiviert wurde.

Ist deaktiviert, wenn die Anzeige nur einer Bedienerseite
konfiguriert wurde.

Kalibrierung — Schnellzugriff auf die Kalibrierungsseite
durch Driicken der Taste W

Eingabe - Wahlt die hervorgehobene Option in den
Bedienerments aus, wenn die Taste W gedrickt wird.

Service-Ebene*

Erweiterte Ebene* - Zeigt an, dass die Parameter der

erweiterten Ebene flr den aktuellen Benutzer aktiviert sind.

Kalibrierungsebene* — Zeigt an, dass die Parameter der

Kalibrierungsebene fir den aktuellen Benutzer aktiviert sind.

Nur-Anzeige-Ebene* - Zeigt an, dass sich der Messumformer
im schreibgeschitzten Modus befindet. Alle Parameter sind

gesperrt und kdnnen nicht konfiguriert werden.

Alarm ,Prozess hoch“ aktiv/inaktiv.
Alarm ,Prozess niedrig“ - aktiv/inaktiv.
Alarm ,Max. verriegelt” — aktiv/inaktiv.

Alarm ,Min. verriegelt” — aktiv/inaktiv.

*Wird auf der Bedienerebene nicht angezeigt.

Protokollsymbole

23
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Quelle: Sensor 1 (rot)
S1 = Prozesswert von Sensor 1.
T1 = Temperatur von Sensor 1.

Quelle: Sensor 2 (griin)
S2 = Prozesswert von Sensor 2.
T2 = Temperatur von Sensor 2.

Stromversorgung ausgefallen/wiederhergestellt.

Konfiguration gedndert.

Systemfehler.

Datei erstellt.

Medium angeschlossen/entfernt.

Medium online/offline.

Medium voll.

Datum/Zeit oder Sommerzeitumstellung gedndert.

Alarm ,,Prozess hoch“ aktiv/inaktiv.

Alarm ,Prozess niedrig” - aktiv/inaktiv.

Alarm ,Max. verriegelt” - aktiv/inaktiv.

Alarm ,Min. verriegelt” — aktiv/inaktiv.

Alarm quittiert.
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12 Konfiguration (erweiterte Zugriffsebene)

Ments der Ebene Service (nicht abgebildet) sind ab Werk passwortgeschiitzt und ausschlieBlich fir die Verwendung durch
autorisierte Wartungstechniker von ABB vorgesehen.

Siehe Seite 25

Kalibrieren

Siehe Abschnitt ,Kalibrierung*
fir Menloptionen

N7
'

Siehe Seite 8

Einfache Einrichtung

Siehe betreffendes Sensormeni
fur Informationen zur einfachen
Einrichtung

Sensor Setup

E

&

Eine Anleitung zum Menii
Sensoreinrichtung finden Sie im
entsprechenden Sensorhandbuch

v

Siehe Seite 26

Konfig Gerat

Konfiguration von:

« Geratekennz.

- Temperatureinh.

« Sicherheit und Schreibschutz
|
%

Abbildung 16 Konfigurationsiibersicht

(Zugriffsebene Erweitert)

X%
Siehe Seitei27

Anzeige

-

Konfiguration von:

- Sprache

« Betriebs-, Ansichts- und Protokollmodi
« Uhrzeit und Datum

@
'

Siehe Seite 29

Eingang/Ausgang

Konfiguration von:

- Analogausgange

- Digitaler E/A

- Relaisausgange

- Sensor-Rejnigungsfunktionen
N2
v

Siehe Seite 31

Prozessalarm

Konfiguration von:
- Prozessalarme
N2
v

Siehe Seite 32

Speicherkarte

Konfiguration von:
- Dat.Protok.
. Konfigurationen laden und speichern

@
ﬁeheSenep3

Steuerung

%

Konfiguration von:
« PID-Regelung des gemessenen
Prozesses

Siehe Seite 35

Kommunikation

e

Siehe Zusatzhandbuch Kommunikation:
- COM/AWT420/HART
. COM/AWT420/MODBUS
.« COM/AWT420/PROFIBUS
« COM/AWT420/ETHERNET
flr Einzelheiten zu HART-, Modbus-,
PROFIBUS- und Ethernet-Verbindungen/-
Konfiguration

%

'

Siehe Seite 36

Gerdte Info
-
=

Informationen zu:
« Seriennummer

Software- und Hardware-Revisionen
« Informationen zum Sensor


https://library.abb.com/d/COM%2FAWT420%2FHART
https://library.abb.com/d/COM%2FAWT420%2FMODBUS
https://library.abb.com/d/COM%2FAWT420%2FPROFIBUS
https://library.abb.com/d/COM%2FAWT420%2FETHERNET

Kalibrieren

Kalibrieren

Beenden |f
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Dient der Kalibrierung des Sensors.

Hinweis: Die MenUs Kalibrieren sind sensorspezifisch — siehe Abschnitt Kalibrierung fur
spezifische Verfahren.

Zugriff auf das Menti Kalibrieren ist (iber die Ebenen Kalibrieren und Erweitert oder direkt
Uber eine Bedienerseite mit der Taste Kal moglich.

Auswahl

Menii

Kommentar Standard

S1: <Sensortyp>
S1:

<Sensorkennzeichnung>

S2: <Sensortyp>
S2:

<Sensorkennzeichnung>

pH-Puffer

Puffer 1 wahlen

Benutzerdefinierter

Puffer 1

Puffer 2 wahlen

Benutzerdefinierter

Puffer 2

Ausgdnge halten

Hinweis: Wird nur angezeigt, wenn auf Steckplatz 1 ein Sensor angebracht ist.

Offnen Sie die fiir Sensor 1 spezifischen Kalibrierungsseiten, siehe Abschnitt ,Kalibrierung“

fur spezifische Verfahren.

Hinweis: Wird nur angezeigt, wenn auf Steckplatz 1 ein Sensor angebracht ist.

Offnen Sie die fiir Sensor 1 spezifischen Kalibrierungsseiten, siehe Abschnitt ,Kalibrierung®

fur spezifische Verfahren.

Hinweis: Wird nur angezeigt, wenn mindestens ein pH-Sensor angebracht ist und die Messart = pH lautet.
Stellen Sie den Typ/Wert der Pufferlésung 1 ein.

« Unterstiitzte Pufferldsungen aus der nachstehenden/benutzerdefiniert Tabelle.

Hinweis: Wird nur angezeigt, wenn Puffer 1 Typ = Benutzerdefiniert. N/A

Stellen Sie die benutzerdefinierte Pufferkennlinie mit der Finf-Punkte-Linearisierertabelle ein
(pH-Wert in Abhangigkeit von °C).

Technisch 4,01pH

Stellen Sie den Typ/Wert der Pufferlésung 2 ein.

« Unterstiitzte Pufferldsungen aus der nachstehenden/benutzerdefiniert Tabelle.
Hinweis: Wird nur angezeigt, wenn Puffer 2 Typ = Benutzerdefiniert. N/A
Stellen Sie die benutzerdefinierte Pufferkennlinie mit der Finf-Punkte-Linearisierertabelle ein
(pH-Wert in Abhangigkeit von °C).

So einstellen, dass die Stromausgdnge und Alarme automatisch gehalten werden, wahrend eine
Kalibrierung durchgefiihrt wird.

. Deaktiviert/Aktiviert.

Technisch 7,00pH

Deaktiviert

Tabelle 6 Pufferlésungen

Technisch 4.01 pH
Technisch 7.00 pH
Technisch 10.01 pH
DIN19266 1.679 pH
DIN19266 4.005 pH
DIN19266 6.865 pH
DIN19266 9.180 pH
DIN19266 10.012 pH
NIST 4.001 pH
NIST 6.881 pH
NIST 9.225 pH
NIST 10.062 pH
Phth. Frei 4.00 pH
ABB Beutel 4.01 pH
ABB Beutel 7.00 pH
ABB Beutel 9.18 pH
Benutzerdefiniert 1

Benutzerdefiniert 2
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...12 Konfiguration (erweiterte Zugriffsebene)

Sensoreinrichtung

Sensor Setup

Dient dem Zugriff auf Standardparameter fiir die Einrichtung.

Die Menis Sensoreinrichtung sind sensorspezifisch - Flir ausfiihrliche Informationen zur
Sensoreinrichtung siehe Abschnitt Kalibrierung und das entsprechende Sensorhandbuch.

Beenden |f Auswahl

Menii Kommentar Standard

S1: <Sensortyp>: Hinweis:. Wird nur angezeigt, wenn auf Steckplatz 1 ein Sensor angebracht ist.

<Sensorkennzeichnung>  Offnen Sie die fiir Sensor 1 spezifischen Seiten zur Einrichtung, siehe Abschnitt Sensoreinrichtung (Seite 38).

S2: <Sensortyp>: Hinweis:. Wird nur angezeigt, wenn auf Steckplatz 2 ein Sensor angebracht ist.

<Sensorkennzeichnung>  Offnen Sie die fiir Sensor 2 spezifischen Seiten zur Einrichtung, siehe Abschnitt Sensoreinrichtung (Seite 38).

Berechnete Werte Hinweis. Wird nur angezeigt, wenn zwei 2-Elektroden-Leitfdhigkeitssensoren eingebaut sind.
Offnen Sie die spezifischen Seiten zur Einrichtung fiir berechnete Werte, siehe Abschnitt
Sensoreinrichtung (Seite 47).

Uberpriifung Dual Hinweis. Wird nur angezeigt, wenn zwei Sensoren desselben Typs angeschlossen sind.
Offnen Sie die spezifischen Einrichtungsseiten fiir die duale Uberpriifung. Siehe Abschnitt zur
Sensoreinrichtung (Seite 48)

Ausgdnge halten Gerdteausgdnge halten

Konfig Gerat

Dient dem Zugriff auf Standardparameter fiir die Einrichtung.
Konfig Gerdt
Beenden |f Auswahl
Menii Kommentar Standard
Ersteinstellung
Geratekennz. Geben Sie eine alphanumerische Kennzeichnung zur Identifizierung des Messumformers ein AWT420
(max. 16 Zeichen).
Temperatureinh. Auswahl der Einheit, in der alle Temperaturen angezeigt werden soll: °C

°C/°F

Sicherheitseinst.

Kalibrierpasswort
Erweit. Passwort
Service-Zugriff
Service-Kennwort
Schreibschutz

Auf Std. zuriicks.

Festlegen des Passworts fiir die Aktivierung des Zugriffs auf die Ebene Kalibrieren. Nicht ab Werk eingestellt

Nur auf der Zugriffsebene Erweiterter Zugriff verfigbar. Nicht ab Werk eingestellt

Reserviert fir die Verwendung durch autorisierte Wartungstechniker von ABB

Werkseitig eingestellt

Setzt ALLE Konfigurationsparameter des Messumformers auf Standardwerte zurlick und startet den Messumformer neu.
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Dient zum Auswahlen der Anzeigesprache, zum Einrichten von Beispielen fiir Bedienerseiten
(1 bis 3), zum Aktivieren von Diagnose-, Ansicht- und Protokollfunktionen sowie zum Einstellen
von Helligkeit/Kontrast der Gerdteanzeige und von Zeit und Datum.

Beenden [f Auswahl
Menii Kommentar Standard
Sprache Dient zum Auswadhlen der Anzeigesprache: Englisch

Bedienerbeispiele

Seite 1 (bis 5) Vorlage

Ans./Prot.aktiviert
Diagnoseansicht
Signalansicht
Diagrammansicht
Alarmansicht
Analoge OP-Ansicht
Kalibrierprotokoll
Alarmereignisprot.
Uberwachungsprot.
Diagnose-Prot.

Diagrammansicht

Kanal S1 (bis S2)

Quelle

Kennzeichnung

Diagrammdauer

Englisch, Deutsch, Franzdsisch, Italienisch, Spanisch, Portugiesisch, Russisch, Turkisch, Chinesisch,
Polnisch

Siehe Seite 12 fir Beispiele von Bedienervorlagen.
Hinweis: Die Vorlagen Bedienerseiten werden automatisch zugewiesen, um alle derzeit angeschlossenen
Sensoren anzuzeigen, und kénnen nicht geandert werden — siehe Seite 12.

Aktiviert/deaktiviert folgende Ansichten und Protokolle.

Siehe Seite 14 fir Beispiele von Bedienerseiten im Modus Ansicht.

(Alle) aktivieren

Siehe Seite 15 fir Beispiele von Bedienerseiten im Modus Protokoll.

Hinweis. Die Meniis Diagrammansicht werden nur angezeigt, wenn die Diagrammansicht aktiviert ist.
Das Diagramm zeigt den primédren Analogwert des Sensors an.

Die Kanalquellen der Diagrammansicht werden automatisch zugewiesen und kénnen nicht
gedndert werden.

Eingabe einer alphanumerischen Kennzeichnung (maximal 3 Zeichen), um den Sensor im TAG1
Diagramm zu identifizieren.

Wahlen einer Diagrammdauer: 1h
1,2,4,8,12,16, 20, 24 Stunden
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...Display
Menii Kommentar Standard
Datum und Uhrzeit Einstellen von Datum, lokaler Uhrzeit des Messumformers sowie von Beginn und Ende der Sommerzeit:
Datumsformat Dient zum Auswahlen des gewiinschten Datumsformats: YYYY-MM-DD

Datum und Uhrzeit

Sommerzeitumst.

Sommerzeit-Region

SZeit-Startstunde

« TT-MM-1113/MM-TT-3131/3311-MM-TT.

Einstellen des unter Datumsformat oben eingestellten Formats und der Uhrzeit im festgelegten Format:
« STD:MIN:SEK.

Folgende Parameter der Sommerzeitumstellung einstellen.

Die geographische Region einstellen, auf der die Sommerzeitumstellung basiert:

- Aus -deaktiviert die Sommerzeitumstellung.

« Europa-stellt denin Europa geltenden Anfangs- und Endzeitpunkt der Sommerzeit automatisch ein.

« USA-stellt denin der USA geltenden Anfangs- und Endzeitpunkt der Sommerzeit automatisch ein.

« Kundenspezifisch - Einstellung der Termine fiir den Beginn und das Ende der Sommerzeit in anderen
Regionen als Europa oder den USA.

Hinweis: Die (nachfolgenden) Meniis SZeit-Startzeit/Ereignis/Tag/Monat und Zeit werden nur

angezeigt, wenn die Option Kundenspezifisch gewahlt wurde.

Einstellen der Stunde fiir den Beginn der Sommerzeit in 1-Stunden-Intervallen.

SZeit Beginn-Ereignis Dient zum Auswahlen des Tags innerhalb eines Monats, an dem die Sommerzeit beginnen soll.

SZeit-Starttag

SZeit-Startmonat

SZeit-Endstunde

SZeit Ende-Ereignis

SZeit-Endtag

SZeit-Endmonat

Helligkeit

Um zum Beispiel den Beginn der Sommerzeit auf den zweiten Sonntag des ausgewahlten Monats
zu legen, wahlen Sie Zweiter.

Dient zum Auswahlen des Monats, an dem die Sommerzeit beginnt.
Hinweis: Der Parameter SZeit Beginn-Ereignis muss innerhalb des Monats fiir den ausgewahlten
Tag gliltig sein.

Dient zum Auswahlen des Monats, an dem die Sommerzeit beginnt.
Hinweis: Der Parameter SZeit Beginn-Ereignis muss innerhalb des Monats fiir den ausgewdhlten
Tag glltig sein.

Einstellen des Endes der Sommerzeit in 1-Stunden-Intervallen.

Dient zum Auswahlen des Tags innerhalb eines Monats, an dem die Sommerzeit enden soll.
Um zum Beispiel das Ende der Sommerzeit auf den zweiten Sonntag des ausgewahlten Monats zu legen,
wahlen Sie Zweiter.

Dient zum Auswahlen des Monats, an dem die Sommerzeit endet.
Hinweis: Der Parameter SZeit End-Ereignis muss innerhalb des Monats fiir den ausgewahlten
Tag glltig sein.

Dient zum Auswahlen des Monats, an dem die Sommerzeit endet.
Hinweis: Der Parameter SZeit End-Ereignis muss innerhalb des Monats fir den ausgewdahlten
Tag gliltig sein.

Stellt die Helligkeit des Displays ein.

1
2

Letzter
Letzter

Sonntag
Sonntag

Sonntag
Sonntag

1
2
Letzter

Letzter

Sonntag
Sonntag

Sonntag
Sonntag
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Eingang/Ausgang

Menii Ermd&glicht die Konfiguration von Analogausgangen, digitalen Ein- und Ausgé@ngen und Relais.
Eingang/Ausgang
8888
=2 8888
Beenden o ]
Menii Kommentar Standard

Analogausgéange

HART-Strom ausgang

PV-Bereich hoch
PV-Bereich niedrig
Ausgangswert
Fehler Strom

Analogausgang 1 (bis 4)
Quelle

Ausgangstyp

Elek. hoch *
Elek. niedrig *

Phys. hoch *
Phys. Niedrig *

Ausgangsfehler *

Fehlerstrom**

Die Analogausgédnge kdnnen so konfiguriert werden, dass die Prozessvariablen- und Temperaturwerte
zurlickgegeben werden, und sie verfligen lber einen konfigurierbaren Bereich von 0 bis 22 mA.

Siehe Kommunikations-Zusatzhandbuch COM/AWT420/HART.

Analogausgéange 3 und 4 sind nur verfligbar, wenn eine Optionskarte installiert ist.

Auswahlen des Sensorsignals, das dem Ausgang zugeordnet wird. Keine
Wahlen Sie den Typ Analogausgang 1 (bis 4): Linear
« Linear

« Logar. 2 Dekaden

- Logar. 3 Dekaden

« Logar. 4 Dekaden

« Bilinear

Bilinear ist nur verfliigbar, wenn der angebrachte Sensor Leitfdhigkeit Giber 2 Elektroden misst und die
Messart Leitfahigkeit ist.

Der Ausgangskennwert ist abhdngig vom Sensortyp wahlbar.

Den elektrischen Mindest- und Maximalbereich der Ausgangswerte im Bereich von 0,00 bis 22,00 mA festlegen.

Den Mindest- und Maximaleinheitenbereich der Ausgangswerte innerhalb des durch den als Quelle gewahlten
Sensor zuldssigen Messwertbereichs festlegen.

Aktiviert/Deaktiviert die Ausgangsfehlerfunktion. Aktiviert
Falls aktiviert, kann der Stromausgang auf einen voreingestellten Wert gebracht werden, wenn fiir die
ausgewabhlte Quelle ein Diagnosestatus der Kategorie Fehler auftritt — siehe Seite 22.

Einen Wert innerhalb des Bereichs 0 bis 22 mA festlegen, auf den der Stromausgang eingestellt wird, wenn ein 22,0
Diagnosestatus der Kategorie Fehler vorliegt - siehe Seite 22.

Die folgenden Menis werden nur angezeigt, wenn der angebrachte Sensor Leitfahigkeit Gber 2 Elektroden misst und die Messart bilinear ist.

X-Anhaltepunkt
Y-Anhaltepunkt
Kalibrieren
AOP1(4) Trim4 mA
AOP1(4) Trim 20 mA
Digitaler E/A

Typ

Quelle

Polaritat

Relais
Relais 1 (bis 4)
Quelle

Polaritat

Stellen Sie den Eingangs-Anhaltepunkt in der physikalischen MaBeinheit der Quelle ein. 0,0

Stellen Sie den Ausgangs-Anhaltepunkt in der MaBeinheit des elektrischen Ausgangsbereichs ein. 12,0

4 mA einstellen (verwenden Sie die Tasten /@ /<&, um den mA-Wert auf 4 mA einzustellen).
20 mA einstellen (verwenden Sie die Tasten /a/<, um den mA-Wert auf 20 mA einzustellen).

Auswahl der Digitalen E/A: Aus
- Aus

- Eingang

- Ausgang

Auswahlen des Digitalsignals, das dem Eingang/Ausgang zugeordnet wird — siehe Seite 37. Keine
Dient zum Einstellen der Polaritat des digitalen Eingangs-/Ausgangssignals - siehe Tabelle 7 auf Seite 30. Nicht invertiert
Auswahl des Digitalsignals, das dem Relais zugeordnet wird - siehe Seite 37. Keine
Dient zum Einstellen der Polaritat des Relaisausgangs - siehe Tabelle 8 auf Seite 30. Nicht invertiert

* Wird nur angezeigt, wenn

Quelle NICHT auf Keine eingestellt ist

** Wird nur angezeigt, wenn Ausgangsfehler auf Aktiviert eingestellt ist


https://library.abb.com/d/COM%2FAWT420%2FHART
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| OI/AWT420-DE REV. G

...Eingang/Ausgang
Menii Kommentar Standard
Reinigung 1 (2) -
Eingang/Ausgang
Zu reinigender Sensor Stellen Sie den zu reinigenden Sensor ein: Sensor 1
. Sensor 1/Sensor 2
Ausgangszuweisung Ordnen Sie den Reiniger einem Ausgang zu: Nicht zugew.
« Nicht zugewiesen/Relais 1/Relais 2/Relais 3/Relais 4/Digitalausgang
Reinigungsintervall Legen Sie das Intervall zwischen den Reinigungszyklen fest: Aus
« Aus/15 Min./30 Min./45 Min./1 bis 24 Std.
Reinigungstyp Legen Sie den Reinigungstypen fest: Kontinuierlich

- Kontinuierlich/gepulst

Reinig. Startzeit Legen Sie die Dauer der Reinigung fest: 30s
« 1bis60s
Reinig. Stoppzeit Legen Sie die Dauer zwischen den Reinigungszyklen fest: 30s
« 1bis 60 s Reinigungstyp = gepulst
Anzahl Impulse Legen Sie die Anzahl der Impulse fest: 1 Impuls
« 1 bis 10 Impulse Reinigungstyp = gepulst
Erholungszeit Legen Sie die zeitliche Verzégerung zwischen dem Abschluss der Reinigung und der Anzeige 1 min.
eines neuen Messwerts auf der Bedienerseite fest:
« 1bis 10 min
Reinigungsdauer Zeigt Sie die Gesamtdauer der Reinigung an: N/A
- Reinigungstyp auf Kontinuierlich eingestellt = Reinig. Startzeit + Erholungszeit
- Reinigungstyp auf Gepulst eingestellt = (Reinigungszeit eingeschaltet + Reinigungszeit
ausgeschaltet)x Anzahl der Impulse + Erholungszeit
Nachste Reinigung Einstellen des Datums und der Uhrzeit fiir die ndchste geplante Reinigung. entf.
Tabelle 7 Polaritat Digitaleingang/-ausgang Tabelle 8 Polaritdt Relaisausgang
Digitaleingang (potentialfrei): Polaritdt = nicht invertiert Relaisausgang: Polaritdt = nicht invertiert
Eingangsstatus Ausgangsstatus Status Quelle Zustand des Ruhekorltakt/ Arbeitskontakt/
- - Relais Offner SchlieBer
Offnen Inaktiv —
. Aktiv Erregt Offnen Geschlossen
Geschlossen Aktiv
Inaktiv Entregt Geschlossen Geodffnet
Digitaleingang (potentialfrei): Polaritat = invertiert . L .
: Relaisausgang: Polaritat = invertiert
Eingangsstatus Ausgangsstatus
- - Status Quelle Zustand des Ruhekontakt/ Arbeitskontakt/
Offnen Aktiv Relais Offner SchlieBer
Geschlossen Inaktiv. pptiy Entregt Geschlossen Geoffnet
Inaktiv Erregt Offnen Geschlossen

Digitalausgang (Open-Collector): Polaritdt = nicht invertiert

Status Quelle Ausgangsstatus Logikspannung*
Aktiv Ein oV
Inaktiv Aus 3,3V

Digitalausgang (Open-Collector): Polaritat = invertiert

Status Quelle Ausgangsstatus Logikspannung*
Aktiv Aus 3,3V
Inaktiv Ein oV

* Die gemessene Spannung an den digitalen E/A-Anschliissen, wenn keine
Zusatzgerate angeschlossen sind
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Mendi

Prozess Alarm
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Zum Konfigurieren von bis zu 8 unabhangigen Prozessalarmen.

Beenden |f Auswahl

Menii

Kommentar

Standard

Alarm 1 (bis 8)
Quelle

Typ

Kennzeichnung

Schaltpunkt

Hysterese

Zeithysterese

Legt das Sensorsignal fiir die Prozessalarmquelle fest.

Auswahlen des Alarmtyps:
- Prozess hoch/Prozess niedrig/Verriegelung hoch/Verriegelung niedrig

Eingabe einer alphanumerischen Kennzeichnung zur Identifizierung des Alarms (max. 16 Zeichen).

Die Kennzeichnung wird als Diagnosemeldung angezeigt und erscheint in der Diagnosestatusleiste
und auf der Seite der Diagnoseansicht in der Ebene Bediener - siehe Seite 12.

Einstellen eines Schaltpunkts in physikalischen Einheiten.

Einstellen eines Hystereseschaltpunkts in physikalischen Einheiten. Der Alarm wird beim
Alarmschaltpunkt aktiviert, jedoch nur dann deaktiviert, wenn sich die Prozessvariable um einen
Betrag gleich dem Hysteresewert in den sicheren Bereich bewegt hat - siehe nachfolgende Beispiele
flr Prozessalarme (Abbildung 17 und Abbildung 18).

Einstellen eines Zeithysterese-Schaltpunkts zwischen 0,0000 and 9999,0 Sekunden.

Bei Uberschreitung eines Schaltpunkts wird der Alarm erst nach Ablauf der in Zeithysterese
vorgegebenen Zeit aktiv.

Wenn sich das Signal vor Ablauf der in Zeithysterese vorgegebenen Zeit aus dem Alarmzustand
herausbewegt, wird der Hysterese-Timer zurlickgesetzt.

Beispiele fiir Prozess Alarme

Schaltpunkt _ _ _ _

Alarm Ein : Alarmzustand  Ein ‘:
Zustand  Ays Aus J

Abbildung 17 Aktion fii

Schalt

Alarm
Zustand

Alarm
Zustand

Abbildung 18 Funktion

{Hysterese S Hysterese -

Schaltpunkt — — — — = N - - - - L
PV |

Alarm 'Prozess hoch' Alarm 'Prozess niedrig'

r Prozessalarm ,,Max“ und ,,Min“

punkt — - -4 — — — — — TN
i Hysterese -3 NCT N\ Rysterese eyt
: Schaltpunkt — — =X~ —- - - — [ i PR
PV | Quittiert, nachdem i Quittiert, nachdem
die I§e_d1ngung die Bedingung
beseitigt wurde beseitigt wurde
. { . : '
Ein ‘
Aktiv Verriegllt Alarm  Ein f Aktiv Verriegplt
Aus L Zustand pAys ——1 L
Quittiert, bevor die | Quittiert, bevor die
:Bedingung beseitigt ‘Bedingung beseitigt
i | $wurde i ,wurde
Ein ! Alarm Ein -
Aus i - - Zustand Ays | i
Aktiv Bestatigt Aktiv Bestatigt
Alarm ,Max. verriegelt* Alarm ,,Min. verriegelt“

des Prozessalarms bei den Bedingungen

»Verriegelung hoch* und ,Verriegelung niedrig“
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Speicherkarte
Dient zur Aktivierung/Deaktivierung der Datenprotokollierung, zum Auswahlen der Quelle
der zu protokollierenden Daten, zum Speichern und Laden von Konfigurationsdateien und
Spe'i_cher'qu'te zur Formatierung externer Speichermedien.

Beenden |f Auswahl
Menii Kommentar Standard
Datenprotokollierung
Kanal 1 (bis 6) Wahlen der Quelle der zu protokollierenden Daten — siehe Seite 37 fir Quellen.
Probenahmedauer Wahlen der Probenahmedauer: 5s

- 5/10/30 Sekunden
. 1/5/10/30 Minute(n)
« 1Stunden

Hinweis. Die folgenden Menis werden nur angezeigt, wenn eine SD-Karte eingelegt ist und online geschaltet wurde.

Konfig. speichern
Datei auswdhlen

Konfigl (bis 8)

Konfiguration laden
Datei auswdhlen

Konfig1 (bis 8)

Karte formatieren

Wahlen eines Ablageorts, an dem eine Konfigurationsdatei mit benutzerdefinierten Sensorparametern
erstellt und auf ein externes Speichermedium gespeichert wird.

Es kénnen bis zu 8 Dateien erstellt werden. Wenn bereits eine Datei an einem Ablageort vorhanden ist,
wird Konfigl(Uberschr.) angezeigt.
Uberschreiben Sie die vorhandene Datei oder wihlen Sie einen neuen Speicherort aus.

Hinweis: Warten Sie ab, bis der Fortschrittsbalken vollstandig ist und wieder der Bildschirmbefehl OK

erscheint, bevor Sie Taste @ driicken. Wenn Sie wahrend eines Speichervorgangs @ driicken, bricht
dieser friihzeitig ab. Die Konfigurationsdatei wird dadurch unbrauchbar.

Wahlen eines Ablageorts von dem eine auf einem externen Speichermedium vorhandene
Konfigurationsdatei mit benutzerdefinierten Sensorparametern geladen wird. Die zuletzt gespeicherte
Datei wird angezeigt.

Driicken Sie die Taste W, um andere Ablageorte mit Konfigurationsdateien anzuzeigen.
Nur Ablageorte mit Konfigurationsdateien werden angezeigt.

Driicken Sie die Taste W (Ja), um die SD-Karte gegebenenfalls zu formatieren.

Hinweis: Eine Formatierung I6scht alle vorhandenen Daten auf der SD-Karte.
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Regelungs-IT
Die PID-Regelfunktion ist fiir beide Kandle des AWT420-Messumformers verfligbar.
1 Leitfédhigkeitskandle sind flr die Rickwarts- oder Direktsteuerung konfigurierbar. pH-Kanéle
Regelung sind fiir die Riickwérts-, Direkt- oder Doppelsteuerung (Saure/Base) konfigurierbar.
I Die Reglerausgange sind als Analogausgang, Zeitproportionaler Ausgang oder Impuls-/Frequenz-
Ausgang konfigurierbar. Analoge Regelausgdange kénnen jedem der verfligbaren Analogausgange
zugewiesen werden. Zeitproportionale Regelausgange kénnen jedem der verfligbaren Relais- oder
S o P Dlg1EaIausgange .zugew1es?n.werden','und ImpuIs.-/Frequenz-Regelausgange kénnen jedem der
verfligbaren Relais- oder Digitalausgange zugewiesen werden.
Menii Kommentar Standard
PID 1 (2)
Regelverhalten Aus, Riickwarts-, Direkt- oder Doppelsteuerung. Aus
Regelungsmodus Auto, manuell Auto

Inverses Regelverhalten
Direktes Regelverhalten

Sollwert

Regeltyp

Proportionalband

Integralzeit

Differentialzeit

Manuelles
Riicksetzen

Ausgangstyp

Zykluszeit

Impulsfrequenz

Saureregler
Sollwert (SPA)

Regeltyp

Proportionalband

Integralzeit

Ausgangstyp

Zykluszeit

Impulsfrequenz

Wenn Regelverhalten = invers oder direktwirkend:

Numerischer Wert, begrenzt auf PV Bereich.
P, P+l, P+1+D, P+D.
Numerischer Wert: 0,1 bis 999,9 %.

Wenn Regeltyp = P+l oder P+1+D:
« Numerischer Wert: 1 bis 7200 s.

Wenn Regeltyp = P+I+D oder P+D:
« Numerischer Wert: 0,1 bis 999,9 s.

Wenn Regeltyp = P oder P+D:
« Numerischer Wert: 0,0 bis 100,0 %

Analog, Zeitproportionale Regelung, Impulsfrequenz.

Wenn Ausgangstyp = Zeitproportionale Regelung:
« Numerischer Wert: 1,0 bis 300,0 s.

Wenn Ausgangstyp = Impulsfrequenz:
« Numerischer Wert: 1 bis 120 Impulse pro Minute

Sdure = Doppelsteuerung.
Numerischer Wert: SPB + 0,5 bis 16,0.
P, P+,

Numerischer Wert: 0,1 bis 999,9 %.

Aktiviert, wenn Regeltyp = P+lI:
« Numerischer Wert: 1 bis 7200 s.

Analog, Zeitproportionale Regelung, Impulsfrequenz.

Wenn Ausgangstyp = Zeitproportionale Regelung:
« Numerischer Wert: 1,0 bis 300,0 s.

Wenn Ausgangstyp = Impulsfrequenz:
« Numerischer Wert: 1 bis 120 Impulse pro Minute

PV-Bereich niedrig
P
100 %

1 Sek.

999,9 Sek.

0,0 %

Analog

10 Sek.

60 Impulse/min

PV-Bereich hoch
P
100 %

1 Sek.

Analog

10 Sek.

60 Impulse/min
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...12 Konfiguration (erweiterte Zugriffsebene)

...Regelung

Menii

Kommentar

Standard

...Sensor 1 (2)
Basenregler
Sollwert (SPB)
Regeltyp
Proportionalband

Integralzeit

Ausgangstyp
Zykluszeit

Impulsfrequenz

Wiedereinschalte

Wiederein-
schaltmodus

Standardausgang

Sensorfehler
MaBnahmen

Standardausgang

PID 2

Bedienersteuerung

Wenn Regelverhalten = Doppelsteuerung.
Numerischer Wert: -2,0 bis SPB-0,5.

P, P+l.

Numerischer Wert: 0,1 bis 999,9 %.

Wenn Regeltyp = P+l:

« Numerischer Wert: 1 bis 7200 s.

Analog, Zeitproportionale Regelung, Impulsfrequenz.
Wenn Ausgangstyp = Zeitproportionale Regelung:

« Numerischer Wert: 1,0 bis 300,0 s.

Wenn Ausgangstyp = Impulsfrequenz:
« Numerischer Wert: 1 bis 120 Impulse pro Minute

Auto, Manuell, Last.

Wenn Wiedereinschaltmodus = Manuell:
« Numerischer Wert
Wenn Regelverhalten = invers- oder direktwirkend:
« 0,0 bis 100,0 %
Wenn Regelverhalten = Doppel:
« -100,0 bis 100,0 %

Keine, Halten, Standardausgang.

Wenn MaBnahme Sensorfehler = Standardausgang:
« Numerischer Wert
Wenn Regelverhalten = invers- oder direktwirkend:
» 0,0 bis 100,0 %
Wenn Regelverhalten = Doppel:
« -100,0 bis 100,0 %
Wie PID 1-Menis.

Aktiviert, Deaktiviert

PV-Bereich niedrig
P

100 %

1 Sek.

Analog
10 Sek.

60 Impulse/min

Auto

0,0 %

Keine

0,0 %

Aktiviert
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Kommunikation
Meni Die Ebenenments fiir die Kommunikation Modbus, Profibus, HART, Ethernet sind nur aktiviert,
wenn ein optionales Kommunikationsmodul eingebaut ist.
Kommunikation
In den erganzenden Kommunikationshandbiichern finden Sie alle Angaben zu den MODBUS-,
il Profibus-, HART- und ETHERNET-Anschliissen und deren Konfiguration sowie Tabellen mit
=2 detaillierten Profibus-Slots/Indizes und MODBUS-Spulen und Registern:
« Modbus-Zusatzhandbuch (COM/AWT420/MODBUS)
Beenden o Auswahl « Profibus-Zusatzhandbuch (COM/AWT420/PROFIBUS)
« HART-Zusatzhandbuch (COM/AWT420/HART)
- Ethernet-Zusatzhandbuch (COM/AWT420/ETHERNET)
Menii Kommentar Standard
Modbus Wird nur angezeigt, wenn ein Modbus-Kommunikationsmodul angeschlossen ist
PROFIBUS Wird nur angezeigt, wenn ein PROFIBUS-Kommunikationsmodul angeschlossen ist
HART Wird nur angezeigt, wenn ein HART-Kommunikationsmodul angeschlossen ist
Ethernet Wird nur angezeigt, wenn ein Ethernet-Kommunikationsmodul angeschlossen ist
Bluetooth Das AWT420 verflgt Uber ein vollstandig zertifiziertes Bluetooth® 4.2 Low Energy Modul. Dies ermdglicht

Gerat freigeben

Geratename

Kopplungs-PIN

Neue PIN generieren

dem Benutzer eine drahtlose Kommunikation mit dem Messumformer liber die spezielle mobile CWA-
Anwendung.

Die mobile Anwendung ist sowohl fiir Android™ als auch flir iOS™-Betriebssysteme verfiigbar.

Hinweis. Nur mobile Gerate, die Bluetooth® 4.2 oder eine neuere Version unterstiitzen, sind kompatibel.

Aktiviert oder deaktiviert die Stromversorgung fiir das Bluetooth-Modul. Bei Deaktivierung wird das Aktiviert
Modul nicht mehr angezeigt und ist nicht anschlieBbar.

Gerdatename schreibgeschiitzt. Der Gerdtename ist Teil der vom Modul verwendeten Werbedaten, sodass
der Benutzer beim Scannen nach Gerdten, mit denen eine Verbindung hergestellt werden kann, zwischen
anderen Bluetooth-Geraten in Reichweite unterscheiden kann.

Der Bluetooth-Gerdatename wird automatisch mithilfe der Gerdtekennzeichnung generiert. Daher dndert
sich der Bluetooth-Geratename, sobald die Gerdtekennzeichnung des Messumformers geandert wird.

Die feste 6-stellige PIN wird beim Koppeln von Messumformer und mobilem Gerat verwendet. Nach der
Kopplung ist die PIN beim erneuten Verbinden nicht mehr erforderlich, da die Kopplungsinformationen
im Modul gespeichert sind.

Ermoglicht es dem Bediener, eine neue Kopplungs-PIN zu erstellen. Die neue Kopplungs-PIN wird nach
dem Zufallsprinzip vom Messumformer generiert.



https://library.abb.com/d/COM%2FAWT420%2FMODBUS
https://library.abb.com/d/COM%2FAWT420%2FPROFIBUS
https://library.abb.com/d/COM%2FAWT420%2FHART
https://library.abb.com/d/COM%2FAWT420%2FETHERNET
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...12 Konfiguration (erweiterte Zugriffsebene)

Gerate Info

Mendi

Gerdte Info

Anzeige der schreibgeschiitzten, werksseitig vorgegebenen Angaben fiir die Software des
Messumformers und den angeschlossenen Sensor(en).

8888
s 8888

Beenden |f Auswahl
Menii Kommentar Standard
Messumformer
Seriennummer Die Seriennummer des Messumformers.

Software-Revision
Hardware-Revision
Herstellungsdatum
PROFIBUS DP
Hardware-Revision
Software-Revision

Ethernet
MAC-Adresse

Bluetooth
MAC-Adresse

Firmware-Revision
eLabel
S1 (bis S2)

Sensortyp

Modelltyp

Glastyp
Temp.bereich niedrig
Temp.bereich hoch
Produktcode
Wischer montiert
Seriennummer

Seriennummer Kappe

Software-Revision
Hardware-Revision

Herstellungsdatum

Dient zum Anzeigen der Software-Versionsnummer des Messumformers.

Dient zum Anzeigen der Hardware-Versionsnummer des Messumformers.

Das Herstellungsdatum des Messumformers.

Wird nur angezeigt, wenn ein PROFIBUS-Kommunikationsmodul angeschlossen ist.
Die Hardware-Revision des PROFIBUS-DP-Moduls.

Die Software-Revision des PROFIBUS-DP-Moduls.

Wird nur angezeigt, wenn ein Ethernet-Kommunikationsmodul angeschlossen ist.
Die physische Adresse des Ethernetmoduls.

Bluetooth-Meniis werden immer angezeigt.

Schreibgeschiitzte Media-Access-Control-Address (MAC) des Bluetooth-Moduls. Die Hardware-
Identifikationsnummer, die jedes Gerat eindeutig identifiziert. Diese ist vom Hersteller festgelegt
und kann nicht gedndert werden.

Die Revisionsnummer der Firmware des Bluetooth-Moduls.

Informationen zur regulatorischen Genehmigung fir das Bluetooth-Modul.

Der angeschlossene Sensortyp.

Wird nur angezeigt, wenn ein pH-Sensor angeschlossen ist. Der Typ des digitalen pH/Redox (ORP)-Sensors.
Wird nur angezeigt, wenn ein pH-Sensor angeschlossen ist. Der Glastyp fir den digitalen pH-Sensor.
Wird nur angezeigt, wenn ein pH-Sensor angeschlossen ist. Der niedrigste eingestellte Temperaturwert.
Wird nur angezeigt, wenn ein pH-Sensor angeschlossen ist. Der hdchste eingestellte Temperaturwert.
Wird nur angezeigt, wenn ein pH-Sensor angeschlossen ist. Der Produktcode des Sensors.

Wird nur angezeigt, wenn ein Triilbungssensor angeschlossen ist.

Wird nur angezeigt, wenn ein digitaler Sensor angeschlossen ist. Die Seriennummer des Sensors.

Wird nur angezeigt, wenn ein optischer Sensor fiir Gel6stsauerstoff angeschlossen ist. Die Seriennummer
der am Sensor angebrachten Kappe.

Die Software-Versionsnummer des Sensors.
Die Hardware-Versionsnummer des Sensors.

Das Herstellungsdatum des Sensors.
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Analogquellen und Digitaleingang-/-ausgangsquellen

Analogquellen

37

Quellenname* Beschreibung

Primarwert S1 (bis 2)
Sekundarwert S1 (bis 2)
Tertidarwert S1 (bis 2)
S1 (bis 2) Ausgang

S1 (bis 2) Ausgang (A)
S1 (bis 2) Ausgang (B)

Berechneter pH

Gemessener Primarwert fiir zugewiesenen Sensor.

Gemessener Sekundarwert fiir zugewiesenen Sensor.

Nur TSS - Temperatur

Regelausgang - Einzeln

Regelausgang - Dual (Saure)

Regelausgang - Dual (Base)

Berechnung basierend auf der dualen 2-Elektroden-Leitfahigkeit.
Verhaltnis Berechnung basierend auf der dualen 2-Elektroden-Leitfahigkeit.
% Durchlass Berechnung basierend auf der dualen 2-Elektroden-Leitfahigkeit.
% Rilickhaltevermégen Berechnung basierend auf der dualen 2-Elektroden-Leitfahigkeit.

Durchschnitt Duale Uberpriifung

Differenz Duale Uberpriifung
Maximum Duale Uberpriifung
Minimum Duale Uberpriifung

Quellen fiir den Digitalausgang

Quellenname* Beschreibung

Alarm 1 (bis 8) Zustand
S1 (bis 2) Fehler
S1 (bis 2) auBerh. Spezfik.

S1 (bis 2) Wartung
S1 (bis 2) Funktionsprifung

Prozessalarmzustand (Alarm 1 bis 8)

Der zugewiesene Sensor ist im Fehlerzustand - siehe ,Fehlerbehebung’ Seite 84 fiir mdgliche Ursachen.

Der zugewiesene Sensor muss gewartet werden - siehe ,Fehlerbehebung‘ Seite 84 fiir mégliche Ursachen.
Der zugewiesene Sensor muss geprift werden - siehe ,Fehlerbehebung’ Seite 84 fiir mégliche Ursachen.

Der zugewiesene Sensor ist auBerhalb der Spezifikation - siehe ,Fehlerbehebung’ Seite 84 fir mogliche Ursachen.

Tx Fehler

Tx auBerhalb Vorgabe
Tx Wartung

Tx Funktionsprifung

S1 (bis 2) Kal. lauft

S1(bis 2) Kal. fehlgeschl.

S1 (bis 2) Reinigung

Der Messumformer ist im Fehlerzustand - siehe ,Fehlerbehebung‘ Seite 84 fir mégliche Ursachen.

Der Messumformer ist auBerhalb der Spezifikation — siehe ,Fehlerbehebung‘ Seite 84 fir mégliche Ursachen.
Der Messumformer muss gewartet werden - siehe ,Fehlerbehebung’ Seite 84 fiir mdgliche Ursachen.

Der Messumformer muss geprift werden - siehe ,Fehlerbehebung’ Seite 84 fiir mégliche Ursachen.

Ein zugewiesener Sensor wird gerade kalibriert.

Die Kalibrierung fiir den zugewiesenen Sensor ist fehlgeschlagen.

Ein zugewiesener Sensor wird gerade gereinigt.

S1 (bis 2) Ausgang
S1 (bis 2) Ausgang (A)
S1 (bis 2) Ausgang (B)

Kalibrierung des Filtereingangs S1
(bis 2)

Kalibrierung des Filterausgangs S1
(bis 2)
Filtereingangs-Kalibrierung Dual

Regelausgang - Single.
Regelausgang - Dual (Saure).
Regelausgang - Dual (Base).

Geplante Kalibrierung der Filter-/Ventilsteuerung.
Geplante Kalibrierung der Filter-/Ventilsteuerung.

Geplante Kalibrierung der Filter-/Ventilsteuerung.
Filterausgangs-Kalibrierung Dual

S1 (bis 2) Pufferpumpe

Geplante Kalibrierung der Filter-/Ventilsteuerung.

Chlorpufferpumpensteuerung

Quellen fiir den Digitaleingang

Quellenname* Beschreibung

S1 (bis 2) Halten
S1 (bis 2) Reinigungssequenz

Die gemessene Konzentration kann fiir den zugewiesenen Sensor liber den Digitaleingang gehalten werden.
Hinweis: Gilt nur fir einige Sensortypen. Initiiert eine manuelle Reinigungssequenz.

Sensor ger. Durchfl. Ein externer Durchflusssensor kann angeschlossen werden, um den Durchfluss zu messen.

Hinweis. Es ist empfehlenswert, dass Vorgdnge lber den Digitaleingang liber einen Tastschalter gestartet oder abgebrochen und die
Haltefunktion Uber einen Kippschalter gesteuert wird.

Einen Vorgang lber Digitaleingang starten — den Tastschalter mindestens zwei Sekunden halten und loslassen, wenn der Vorgang liber
den Digitaleingang startet.

Einen Vorgang lber Digitaleingang abbrechen- den Tastschalter mindestens zwei Sekunden halten und loslassen, wenn der Vorgang lber
den Digitaleingangabbricht.

*(2) = Maximalanzahl an Sensoren, wenn mehrere Sensoren angeschlossen werden.
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13 Meniis fiir Sensoreinrichtung

Leitfahigkeit mit 2 Elektroden

Menii

Kommentar

Standard

Kennzeichnung

Art der Messung

Geben Sie eine alphanumerische Kennzeichnung fiir den Sensor ein (maximal 16 Zeichen),
um den Sensor auf den Bedienerseiten zu identifizieren.

Waébhlen Sie die Art der Messung aus:
« Leitfahigkeit/Konzentration/Widerstand
Hinweis: Wird eine Anderung vorgenommen, werden die E/A-Quellen zuriickgesetzt.

Hinweis. Folgende Menis werden nur angezeigt, wenn Messart = Leitfahigkeit

Leitfahigkeitseinh.

Zellkonstante

Bereich hoch

Bereich niedrig

Waébhlen Sie die MaBeinheiten aus:
+mS/cm/uS/cm

Geben Sie die Zellkonstante fur die verwendete Messzelle ein -
siehe entsprechendes Handbuch fiir die Leitfahigkeitszelle.

Legen Sie den Anzeigebereich flr die Ansichten Diagramm und Balkendiagramm fest.

Legen Sie den Nullpunktwert fir die Ansichten Diagramm und Balkendiagramm fest.

Hinweis. Die folgenden Meniis werden nur angezeigt, wenn Messart = Konzentration

Zellkonstante

Konzentrationseinh.

Kundenspez. Einheiten

Konz. Kurventabelle

Bereich hoch
Bereich niedrig

Filterart

Temp. Komp. Typ

Manuelle Temperatur

TC-Kurve

Benutzerdef. TC-Kurve

TC-Koeffizient

Referenztemperatur

Sensordiagnose

Polarisierung

Nicht in L6sung

Auf Std. zuriicks.

Geben Sie die Zellkonstante fir die verwendete Messzelle ein -
siehe entsprechendes Handbuch fiir die Leitfahigkeitszelle.

Wabhlen Sie die Konzentrationseinheiten aus:
« keine(leer)/ppm/mg/l/ppb/ug/l/%/benutzerdefiniert

Hinweis: Wird nur angezeigt, wenn Konzentrationseinheiten = benutzerdefiniert
Geben Sie eine alphanumerische Zeichenfolge (maximal 6 Zeichen) fiir die benutzerdefinierten
Konzentrationseinheiten ein.

Stellen Sie die benutzerdefinierte Konzentrationskurve mit der 6-Punkt-Linearisierer-Tabelle ein
(Konzentration im Verhaltnis zur Leitfahigkeit).

Legen Sie den Anzeigebereich flr die Ansichten Diagramm und Balkendiagramm fest.
Legen Sie den Nullpunktwert fiir die Ansichten Diagramm und Balkendiagramm fest.

Wahlen Sie den Typ der Signalfilterung aus:
- Keine/Niedrig/Mittel/Hoch

Wahlen Sie die Art der Temperaturkompensation aus.
- Manuell/Automatisch/Keine

Hinweis. Wird nur angezeigt, wenn Temperaturkompensationstyp = Manuell
Stellen Sie die Temperatur der Probe zwischen -10,0 und 120,0 °C ein.

Hinweis. Wird nicht nur angezeigt, wenn Temperaturkompensationsart = Keine

Stellen Sie die erforderliche Eigenschaft der Temperaturkompensation ein:

« TC Koeff./Standard KCI/UPW (geringe TC)/UPW (hohe TC)/reines H,O (Neutral)/reines H,O (Saure)/
reines H,0 (Base)/NaOH/HCI/NaCl/NH,/benutzerdefiniert

Hinweis. Wird nur angezeigt, wenn Temperaturkompensationskurve = Benutzerdefiniert
Stellen Sie die benutzerdefinierte Temperaturkompensationskurve mit der sechs-Punkt-
Linearisierertabelle (% gegen °C) ein.

Hinweis. Wird nur angezeigt, wenn Temperaturkompensationskurve = Benutzerdefiniert

Geben Sie den Temperaturkoeffizient (a x 100) der Lésung ein (0,01 bis 5,00 %/°C).

Falls der Temperaturkoeffizient (a) der L6sung nicht bekannt ist, muss dieser berechnet werden -
siehe Seite 72.

Hinweis. Wird nur angezeigt, wenn TC-Kurve = TC-Koeff. (Unterstitzt ab Software-Version ACS200/
P2/00.01.03, Hardware 2)

Wahlen Sie die Kompensation der Referenztemperatur aus:

. 25°C/20°C

Erkennung einer iberméaBigen Polarisierungsbedingung:
- Aktiviert/Deaktiviert

Erfassung des Status Nicht in L6sung:
- Aktiviert/Deaktiviert

Wahlen Sie diese Einstellung, um die Parameter fiir Sensoreinrichtung auf die Standardwerte zurlickzusetzen.

TAG1

Leitfédhigkeit

uS/cm

1,00

Abhangig von der
Zellkonstante (siehe
Tabelle unten)

0

entf.

N/A

entf.

entf.

N/A
N/A
Ohne

Automatisch

25,0°C

TC-Koeff

entf.

2,00 %/°C

25°C

Deaktiviert

Deaktiviert

Leitfahigkeitszellkonstante

Messbereich der Leitfahigkeitsmessung

0,01
0,05

0 bis 200 uS/cm

0 bis 1.000 pS/cm
0 bis 1 mS/cm

0 bis 2.000 pS/cm
0 bis 2 mS/cm

0 bis 20.000 pS/cm
0 bis 20 mS/cm
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2-Elektroden-Leitfahigkeit - Einrichtung der iiber zwei Eingange berechneten Werte

Menii

Kommentar

Standard

Berechnungsart

Die Berechnungen werden anhand der Eingdnge von beiden Sensoren vorgenommen.
Erforderliche Berechnung aus den folgenden Optionen auswahlen:

Keine Berechnung/abgeleiteter pH (NaOH)/abgeleiteter pH (NaOH+NaCl)/abgeleiteter pH (NH,)/
Abgeleiteter pH (NH,+NaCl)/Differenz/Verh./% Durchgang/% Riickhaltung

Abgeleiteter pH-Wert
Berechnet einen pH-Wert im Bereich 7,00 bis 11,00 pH auf Grundlage der Chemikaliendosierung
und der Leitfahigkeitsmesswerte.
Hinweis: Die Temperaturkompensationscharakteristik TC-Kurve fiir Signal B sollte auf NaOH
eingestellt werden.

Abgeleiteter pH-Wert (NaOH+NacCl)
Berechnet einen pH-Wert im Bereich 7,00 bis 11,00 pH auf Grundlage der Chemikaliendosierung
und der Leitfahigkeitsmesswerte.
Hinweis: Die Temperaturkompensationscharakteristik TC-Kurve fiir Signal A sollte auf NaCl
eingestellt werden.
Hinweis: Die Temperaturkompensationscharakteristik TC-Kurve fiir Signal B sollte auf NaOH
eingestellt werden.

Abgeleiteter pH (NH,)
Berechnet einen pH-Wert im Bereich 7,00 bis 10,00 pH auf Grundlage der Chemikaliendosierung
und der Leitfahigkeitsmesswerte.
Hinweis: Die Temperaturkompensationscharakteristik TC-Kurve fiir Signal B sollte auf NH,
eingestellt werden.

Abgeleiteter pH (NH +NacCl)
Berechnet einen pH-Wert im Bereich 7,00 bis 10,00 pH auf Grundlage der Chemikaliendosierung
und der Leitfahigkeitsmesswerte.
Hinweis: Die Temperaturkompensationscharakteristik TC-Kurve fiir Signal A sollte auf NaCl
eingestellt werden.
Hinweis: Die Temperaturkompensationscharakteristik TC-Kurve fiir Signal B sollte auf NH,
eingestellt werden.

Differenz
Berechnung der Differenz zwischen den beiden Leitfahigkeitseingdngen:
Differenz=B - A

Verhdltnis
Berechnung des Verhdltnisses der beiden Leitfahigkeitseingdnge:

et B
Verhéltniswert = Z

% Durchlass
Berechnung der Leitfahigkeit, die den Kationenfilter durchlauft, als Prozentsatz:

%Durchgang = %x 100

% Riickhaltevermdgen
Berechnung der Leitfahigkeit, die im Kationenfilter absorbiert wird, als Prozentsatz:

%Riickhaltung = (1— %)x 100

Hinweis. Die folgenden Menis werden nur angezeigt, wenn Berechnungsart = Abgeleiteter pH.

Vor dem Kationen-

Grenzwert

Nach Kationen-Grenzwert

pH-Bereich

Signalanordnung

Legt die erforderliche Leitfahigkeitsgrenze nach dem Kationenfilter auf einen der folgenden Bereiche fest:

« 0,000 bis 100,0 pS/cm
+ 0,000 bis 100.0 uS/cm
« 0,000 bis 25,00 pS/cm
« 0,000 bis 25,00 uS/cm

abgeleiteter pH (NaOH)
abgeleiteter pH (NaOH+NaCl)
abgeleiteter pH (NH,)
abgeleiteter pH (NH,+NacCl)

Die erforderliche Grenze der Nach Kationenfilter-Leitfahigkeit kann auf folgende Werte festgelegt werden:

« 1,000 bis 100,0 uS/cm
« 1,000 bis 250.0 uS/cm
« 0,060 bis 10,00 uS/cm
« 0,060 bis 25,00 uS/cm

abgeleiteter pH (NaOH)
abgeleiteter pH (NaOH+Nacl)
abgeleiteter pH (NH,)
abgeleiteter pH (NH,+NacCl)

Anzeige des Messbereichs fiir die ausgewahlte Berechnung des abgeleiteten pH-Werts
« 7,00 bis 11,00 pH abgeleiteter pH (NaOH)

« 7,00 bis 11,00 pH abgeleiteter pH (NaOH+NaCl)

« 7,00 bis 10,00 pH abgeleiteter pH (NH,)

« 7,00 bis 10,00 pH abgeleiteter pH (NH,+NacCl)

Stellen Sie die Signalanordnung ein:
« A=S1,B=S2/A=S2,B=S1

Hinweis: Flr den abgeleiteten pH-Wert:
« A= Leitfahigkeitsmessung A (nach der Kationensaule).
« B=Leitfahigkeitsmessung B (vor der Kationensaule).

Keine Berechnung

N/A

N/A

N/A

entf.
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Leitfahigkeit mit 4 Elektroden

Menii

Kommentar

Standard

Kennzeichnung

Art der Messung

Geben Sie eine alphanumerische Kennzeichnung fiir den Sensor ein (maximal 16 Zeichen),
um den Sensor auf den Bedienerseiten zu identifizieren.

Waébhlen Sie die Art der Messung aus:
. Leitfahigkeit / Konzentration
Hinweis: Wird eine Anderung vorgenommen, werden die E/A-Quellen zuriickgesetzt.

Hinweis. Die folgenden Menis werden nur angezeigt, wenn Messart = Leitfahigkeit

Leitfahigkeitseinh.

Sensorgruppe

Bereich hoch

Bereich niedrig

Wadbhlen Sie die MaBeinheiten aus:
« mS/cm/uS/cm

Geben Sie die Sensorgruppe fir die verwendete Messzelle ein -
« GruppeA / GruppeB
siehe entsprechendes Handbuch fir die Leitfahigkeitszelle.

Legen Sie den Anzeigebereich fiir die Ansichten Diagramm und Balkendiagramm fest.

Legen Sie den Nullpunktwert fiir die Ansichten Diagramm und Balkendiagramm fest.

Hinweis. Die folgenden Menis werden nur angezeigt, wenn Messart = Konzentration

Sensorgruppe

Konz. Lésung

Konzentrationseinh.

Kundenspez. Einheiten

Konz. Kurventabelle

Bereich hoch
Bereich niedrig

Filterart

Temp. Komp. Typ

Manuelle Temperatur

TC-Kurve

Benutzerdef. TC-Kurve

TC-Koeffizient

Referenztemperatur

Sensordiagnose

Sensor verschmutzt

Nicht in L6sung

Auf Std. zuriicks.

Geben Sie die Sensorgruppe fir die verwendete Messzelle ein -
« Gruppe A/ Gruppe B Bw
siehe entsprechendes Handbuch fiir die Leitfahigkeitszelle.

Hinweis. Wird nur angezeigt,, wenn Sensorgruppe = Gruppe A
Wabhlen Sie die Konzentrationslésung aus
+ NaOH/HCI/H,SO,/H,PO,/NaCl/KOH/Benutzerdefiniert

Hinweis: Wird nur angezeigt, wenn Konz. Losung = benutzerdefiniert
Wahlen Sie die Konzentrationseinheiten aus
« Keine(leer)/ppm/mg/l/ppb/ug/l/%/benutzerdefiniert

Hinweis: Wird nur angezeigt,wenn Konzentrationseinheiten = benutzerdefiniert
Geben Sie eine alphanumerische Zeichenfolge (maximal 6 Zeichen) fir die benutzerdefinierten
Konzentrationseinheiten ein.

Stellen Sie die benutzerdefinierte Konzentrationskurve mit der 6-Punkt-Linearisierer-Tabelle ein
(Konzentration im Verhaltnis zur Leitfahigkeit).

Legen Sie den Anzeigebereich fir die Ansichten Diagramm und Balkendiagramm fest.
Legen Sie den Nullpunktwert fiir die Ansichten Diagramm und Balkendiagramm fest.

Wahlen Sie den Typ der Signalfilterung aus:
« Keine/Niedrig/Mittel/Hoch

Wabhlen Sie die Art der Temperaturkompensation aus.
« Manuell/automatisch/keine

Hinweis. Wird nur angezeigt, wenn Temp. Komp. Typ = Manuell
Stellen Sie die Temperatur der Probe zwischen -10,0 und 120,0 °C ein.

Hinweis: Wird nicht angezeigt, wenn Temp. Komp. Typ = Keine
Wabhlen Sie den gewtlinschten Temperaturkompensationstyp aus:
« TC-Koeff./Standard KCI/NaOH/NaCl/HCI/H,SO,/H,PO,/KOH/benutzerdefiniert

Hinweis: Wird nur angezeigt, wenn TC-Kurve = benutzerdefiniert.
Stellen Sie die benutzerdefinierte Temperaturkompensationskurve mit der sechs-Punkt-
Linearisierertabelle (% gegen °C) ein.

Hinweis: Wird nur angezeigt, wenn TC-Kurve = benutzerdefiniert.
Geben Sie den Temperaturkoeffizient (a x 100) der Lésung ein (0,01 bis 5,00 %/°C).

Falls der Temperaturkoeffizient (a) der Lésung nicht bekannt ist, muss dieser berechnet werden.

Hinweis. Wird nur angezeigt, wenn TC-Kurve = TC-Koeff. (Unterstiitzt ab Software-Version ACS400/

P2/00.01.03, Hardware 2)
Wahlen Sie die Kompensation der Referenztemperatur aus:
« 25°C/20°C

Erkennung von Verschmutzungen des Sensors:
« Aktiviert/Deaktiviert

Erfassung des Status ,Nicht in Lésung*:
Aktiviert/Deaktiviert

Wahlen Sie diese Einstellung, um alle Parameter der Sensoreinrichtung auf die Standardwerte zurlickzusetzen.

TAG1

Leitfédhigkeit

mS/cm

Gruppe A

Abhdngig vom
Sensorgruppenfeld
(siehe Tabelle unten)

0

entf.

N/A

entf.

entf.

entf.

entf.
entf.

Keine

Automatisch

25,0°C

TC-Koeff

entf.

2,00 %/°C

25°C

Deaktiviert

Deaktiviert

Messbereich der

Sensorgruppe Leitfahigkeitsmessung
A 0 bis 2.000 mS/cm
B 0 bis 2.000 uS/cm
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Menii Kommentar Standard
Kennzeichnung Geben Sie eine alphanumerische Kennzeichnung fiir den Sensor ein (maximal 16 Zeichen), TAG1
um den Sensor auf den Bedienerseiten zu identifizieren.
Art der Messung Wabhlen Sie die Art der Messung aus: pH
+ pH/Redox/ORP
Hinweis. Wird eine Anderung vorgenommen, werden die E/A-Quellen zuriickgesetzt.
Bereich hoch Legen Sie den Anzeigebereich fir die Ansichten Diagramm und Balkendiagramm fest. 14,00
Bereich niedrig Legen Sie den Nullpunktwert fiir die Ansichten Diagramm und Balkendiagramm fest. 0,00
Filterart Wadbhlen Sie den Typ der Signalfilterung aus: Keine

- Keine/Niedrig/Mittel/Hoch

Hinweis. Die folgenden Menis werden nur angezeigt, wenn Messart = pH.

Temp. Kompensation

Lésungskoeffizient

Manuelle Temperatur

Wabhlen Sie die Art der Temperaturkompensation aus.
« Manuell/automatisch/automatische Lésung

Hinweis: Wird nur angezeigt, wenn Temp. Kompensation Typ = Autom. Lsung.
Stellen Sie den Lésungskoeffizienten (pH- oder mV-Anderung pro 10 °C) der zu iberwachenden
Lésung ein.

Hinweis. Wird nur angezeigt, wenn Temp. Kompensation Typ = Manuell.
Stellen Sie die Temperatur der Probe zwischen -10,0 und 120,0 °C ein.

Hinweis. Die folgenden Menis werden nur angezeigt, wenn Messart = Redox/ORP.

Temperaturfiihler

Niedr.Steilh.grz.

Sensordiagnose

Zerbr.Glas

Nicht in L6sung

Ref. Vergiftung

Ref. Fehler

Ref. blockiert

Ref. Alarmgrenze

Auf Std. zuriicks.

Stellen Sie die Art der Temperaturmessung ein:

« Manuell / automatisch

Hinweis. Wenn Temperatursensor = Manuell, wird der Temperaturwert nicht auf der zugehdérigen
Bedienerseite oder in der Signalansicht angezeigt.

Eine pH-Sonde verschlechtert sich im Laufe der Zeit. Da dies passiert, nimmt die von einem
Kalibrierungsverfahren berechnete Steigung schrittweise ab. Stellen Sie den Steilheitswert ein,
unter dem eine Kalibrierung fehlschlagt. Die Warnungsdiagnose fiir geringe Steilheit wird aktiviert,
wenn die Kalibrierung eine Steilheit von weniger als 20 % liber diesem Wert berechnet.

Hinweis: Wird nur angezeigt, wenn Messart = pH.
Erkennung des Glaszustands:
« Aktiviert/Deaktiviert

Erfassung des Status ,Nicht in Lésung*:
« Aktiviert/Deaktiviert

Hinweis: Wird nur angezeigt, wenn ein digitaler Sensor (EZLink) angeschlossen ist.
Verschmutzte Referenzelektrode erkennen:
« Aktiviert/Deaktiviert

Hinweis: Wird nur angezeigt, wenn ein digitaler Sensor (EZLink) angeschlossen ist.
Fehlerhaften Referenzelektrode erkennen:
« Aktiviert/Deaktiviert

Erkennung einer blockierten Referenzelektrode:
« Aktiviert/Deaktiviert

Hinweis: Wird nur angezeigt, wenn die Sensordiagnose Ref. blockiert Aktiviert ist.

Eine blockierte Referenzelektrode wird erkannt, wenn die Impedanz der Referenzelektrode einen
gegebenen Grenzwert liberschreitet. Legen Sie den Impedanzwert fest, oberhalb dessen der
Referenzalarm aktiviert werden soll.

Waéhlen Sie diese Einstellung, um die Parameter fiir Sensoreinrichtung auf die Standardwerte
zurlickzusetzen.

Automatisch

N/A

entf.

entf.

40 %

Deaktiviert

Deaktiviert

Deaktiviert

Deaktiviert

Deaktiviert

entf.
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Tribung

Menii Kommentar Standard

Kennzeichnung Geben Sie eine alphanumerische Kennzeichnung fiir den Sensor ein (maximal 16 Zeichen), TAG1
um den Sensor auf den Bedienerseiten zu identifizieren.

Sensortyp Wahlen Sie den Sensortyp aus: entf.
. 7998011/7998012/7998 016

TriibungsmeBgerite Wahlen Sie die erforderlichen Trilbungsmesser aus: NTU
« NTU/FNU

Bereich hoch Legen Sie den Anzeigebereich fiir die Ansichten Diagramm und Balkendiagramm fest. 40,00 NTU

Bereich niedrig

Filterart

Blasenunterdriick.

Befestigt an 0.0 NTU.

Wahlen Sie den Typ der Signalfilterung aus:
- Keine/Niedrig/Mittel/Hoch

Wahlen Sie die Filterart der Blasenunterdriickung aus:
- Keine/Niedrig/Mittel/Hoch

Hinweis:. Die folgenden Meniis werden nur angezeigt, wenn der Sensor liber einen Wischer verfiigt.
Glltigkeit des Sensortyps: 7998 011 oder 7998 012

Wischerreiniger Freq.

Né&chste Reinigung

Wisch.-Leb-d.zurlicks.

Auf Std. zurlicks.

Legen Sie das Intervall zwischen den Reinigungszyklen fest:
« Aus/15 Min./30 Min./45 Min./1 bis 24 Std.

Hinweis. Wird nur angezeigt, wenn eine Wischer-Reinigungsfrequenz konfiguriert wurde
Legen Sie die Zeit fur die ndchste Wischerreinigung fest.

Starten Sie den Zahler der Wischerlebensdauer nach dem Austausch des Wischers neu.

Waéhlen Sie diese Einstellung, um die Parameter fiir Sensoreinrichtung auf die
Standardwerte zuriickzusetzen.

(Sensortypen: 7998 011, 7998 016)

400,0 NTU (Sensortyp: 7998 012)
0,0

Keine

Keine

entf.

entf.
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Triibung/Schwebstoffe

Menii Kommentar Standard

Kennzeichnung Geben Sie eine alphanumerische Kennzeichnung fiir den Sensor ein (maximal 16 Zeichen), TAG1
um den Sensor auf den Bedienerseiten zu identifizieren.

Sensortyp Wahlen Sie die Art der Messung aus: Tribung
« Tribung/Schwebstoffe
Hinweis. Wird eine Anderung vorgenommen, werden die E/A-Quellen zuriickgesetzt.

TriibbungsmeBgerite Wahlen Sie die erforderlichen Trilbungsmesser aus NTU
« NTU/FNU

TSS-Einheiten Wahlen Sie die MaBeinheiten fir die gesamten Schwebstoffeinheiten aus mg/|
. mg/l/ ppm
bei Messwerten liber 1.000 mg/I (ppm) @ndern sich die Einheiten automatisch zu g/I (ppt).

Bereich hoch Legen Sie den Anzeigebereich fiir die Ansichten Diagramm und Balkendiagramm fest. 4000 NTU

Bereich niedrig Legen Sie den Nullpunktwert fiir die Ansichten Diagramm und Balkendiagramm fest. 0

Filterart Wahlen Sie den Typ der Signalfilterung aus: Keine
- Keine/Niedrig/Mittel/Hoch

Hinweis:. Die folgenden Menis werden nur angezeigt, wenn der Sensor tUber einen Wischer verfugt.

Wischerreiniger Freq. Legen Sie das Intervall zwischen den Reinigungszyklen fest: Aus
« Aus/15 Min./30 Min./45 Min./1 bis 24 h

Né&chste Reinigung Hinweis. Wird nur angezeigt, wenn eine Wischer-Reinigungsfrequenz konfiguriert wurde entf.
Legen Sie die Zeit fir die ndchste Wischerreinigung fest.

Wisch.-Leb-d.zuriicks.  Starten Sie den Zahler der Wischerlebensdauer nach dem Austausch des Wischers neu. entf.

Auf Std. zuriicks.

Wahlen Sie diese Einstellung, um die Parameter fiir Sensoreinrichtung auf die Standardwerte
zurlickzusetzen.

Gelostsauerstoff

Siehe OI/ADS420 fiir eine vollstandige Liste der Sensoreinrichtungsmeniis fir ADS420.

ACL410 Chlor

Siehe OI/ACL410 fir eine vollstédndige Liste der Sensoreinrichtungsmends fiir ACL410.

ACL420 Chlor

Siehe OI/ACL420 fur eine vollstandige Liste der Sensoreinrichtungsmenis fiir ACL420.


https://library.abb.com/d/OI%2FADS420
https://library.abb.com/d/OI%2FACL410
https://library.abb.com/d/OI%2FACL420
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Universaleingangsmodul - benutzerdefinierter Sensortyp

Menii Kommentar Standard

Kennzeichnung Geben Sie eine alphanumerische Kennzeichnung fiir den Sensor ein (maximal 16 Zeichen), um den Sensor TAG1
auf den Bedienerseiten zu identifizieren.

Sensortyp Wahlen Sie den Sensortyp aus: Kundenspezifisch

PV-Optionen

Typ

Elektr. Einheiten

Elektr. Bereich hoch

Elektr. Bereich niedrig

Art der Messung
Einheit

Benutzerdef. Einheit

Dezimalstellen

Bereich hoch
Bereich niedrig
Filterdauer

Linearisierer

. Benutzerdefiniert / ACL410
Hinweis. Wird eine Anderung vorgenommen, werden die E/A-Quellen zuriickgesetzt.

Waébhlen Sie den OPV-Typ:
« Strom / Spannung / Frequenz / Widerstand/ Temperatur

Wahlen Sie die elektrischen Einheiten aus. Auswahlbare Einheiten sind in Tabelle 9 auf Seite 45 enthalten

Konfigurieren Sie die elektrischen Bereiche. Verfligbare Bereiche sind in Tabelle 9 auf Seite 45 angegeben
Hinweis. Die Konfiguration des elektrischen Bereichs wird nicht angezeigt, wenn der PV-Typ = Temperatur ist.

Siehe Tabelle 11 auf Seite 46

Wabhlen Sie die PV-Einheiten aus.

Die verfligbaren Optionen sind von der ausgewdhlten Messart abhdngig. Siehe Tabelle 12 auf Seite 46
Hinweis. Wird nicht angezeigt, wenn der PV-Typ Temperatur ist. Temperatureinheiten kénnen in der
Gerateeinrichtung konfiguriert werden.

Hinweis. Wird nur angezeigt, wenn die Einheit benutzerdefiniert ist.

Geben Sie eine alphanumerische Zeichenfolge (maximal 6 Zeichen) fir die (benutzerdefinierten) Einheiten ein.

Wahlen Sie die Anzahl der Dezimalstellen aus. Hierdurch wird die in der Bediener- und Signal-Ansicht
angezeigte maximale Anzahl der Dezimalstellen festgelegt:
o X/ XX/ XXX /X, XXX

Begrenzt auf 99999 bis -9999
Begrenzt auf 99999 bis -9999
Begrenzt auf 0 bis 900 Sekunden

Stellen Sie die Linearisiererkurve mit der 6-Punkt-Linearisierer-Tabelle ein.

Hinweis. Das folgende Meni wird nur angezeigt, wenn der PV-Typ nicht Temperatur oder Widerstand ist.

Temp. Kompensation

Wabhlen Sie die anzuwendende Temperaturkompensation:
« Keine / Manuell / Auto

Hinweis. Das folgende Menii wird nur angezeigt, wenn die Temperaturkompensation manuell ist

Manuelle Temperatur

Temp. Komp. Kurve

SV-Optionen

Typ

Begrenzt auf -40 bis 200,0 °C

Stellen Sie die Temperaturkompensationskurve mit der 6-Punkte-Linearisierer-Tabelle ein

Der SV-Typ muss auf die folgenden Optionen konfigurierbar sein:

« Keine / Strom / Spannung / Frequenz / Widerstand / Temperatur.

Wenn PV auf Strom, Spannung oder Frequenz konfiguriert ist, darf der SV-Typ nur auf Keine, Widerstand
oder Temperatur eingestellt werden kénnen.

Wenn PV auf Widerstand oder Temperatur konfiguriert ist, darf der SV-Typ nur auf Keine, Strom, Spannung
oder Frequenz eingestellt werden kénnen.

Wenn Temp.- Komp. Wenn der Typ auf Manuell oder Auto eingestellt ist, muss SV auf Temperatur eingestellt sein.

Hinweis. Die folgenden Menils werden nur angezeigt, wenn der Typ nicht Keine ist.

Elektr. Einheiten
Elektr. Bereich hoch

Elektr. Bereich niedrig

Einheit

Benutzerdef. Einheit

Dezimalstellen

« Wahlen Sie die elektrischen Einheiten aus. Auswahlbare Einheiten sind in Tabelle 9 auf Seite 45 enthalten

Konfigurieren Sie die elektrischen Bereiche. Verfligbare Bereiche sind in Tabelle 9 auf Seite 45 angegeben.

Hinweis. Die Konfiguration des elektrischen Bereichs wird nicht angezeigt, wenn der SV-Typ Temperatur ist.

Wahlen Sie die SV-Einheiten aus.

Die verfligbaren Optionen sind von der ausgewdhlten Messart abhdngig. Siehe Tabelle 12 auf Seite 46
Hinweis. Wird nicht angezeigt, wenn der SV-Typ Temperatur ist. Temperatureinheiten kénnen in der
Gerateeinrichtung konfiguriert werden.

Hinweis. Wird nur angezeigt, wenn die Einheit benutzerdefiniert ist.

Geben Sie eine alphanumerische Zeichenfolge (maximal 6 Zeichen) fur die (benutzerdefinierten) Einheiten ein.

« Wabhlen Sie die Anzahl der Dezimalstellen aus. Hierdurch wird die in der Bediener- und Signal-Ansicht
angezeigte maximale Anzahl der Dezimalstellen festgelegt:
o X/ XX/ XXX /X, XXX

Strom

Siehe Tabelle 10
auf Seite 45

Kundenspezifisch

X, X

100

0

Os

- EingangO, 20, 40,
60, 80, 100
Ausgang 1,1,1,1,
1,1

Keine

25,0°C

- Eingang 0, 20, 40,
60, 80, 100
Ausgang1,1,1,1,
1,1

Temperatur

HA

Siehe Tabelle 10 auf
Seite 45

X, X
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Bereich hoch
Bereich niedrig

Filterdauer

Begrenzt auf 99999 bis -9999
Begrenzt auf 99999 bis -9999
Begrenzt auf O bis 900 Sekunden

100
0
Os

Linearisierer Stellen Sie die Linearisiererkurve mit der 6-Punkte-Linearisierer-Tabelle ein - Eingang 0, 20, 40,
60, 80, 100
- Ausgang1,1,1,1,
1,1
Spannausg.wahl Wahlen Sie den Spannungsausgang aus: Deaktiviert
- Deaktiviert/mV /5V/ 12V /24V
Hinweis. Das folgende Meni wird nur angezeigt, wenn der gewahlte Spannungsausgang mV ist.
Millivolt-Ausgang Wahlen Sie die Vorspannung des Millivolt-Ausgangs aus. Begrenzt auf O bis 1.000 mV omv
Auf Std. zuriicks. Setzt alle Sensorwerte auf die Standardeinstellungen zuriick
Tabelle 9 Elektr. Bereich hoch & Elektr. Bereich niedrig
Typ Voltage Strom Frequenz Widerstand Temperatur
Elektr. Bereich hoch omv O pA 1 Hz 50Q -40°C
Elektr. Bereich niedrig 1.000 mV 50.000 pA 6.000 Hz 10.000 O 200°C
Einheit mvV nA, HA, mA Hz Q °C oder °F
Tabelle 10 Standardwert
PV-Typ Voltage Strom Frequenz Widerstand Temperatur
Elektr. Bereich niedrig omv 4.000 pA 1 Hz 50Q -40°C
Elektr. Bereich hoch 1.000 mv 20.000 pA 6.000 Hz 10.000Q 200°C
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...Universaleingangsmodul - benutzerdefinierter Sensortyp

Tabelle 11 Verfiigbare physikalische Einheiten

Einheit

Keine
NTU
FNU
FTU
FAU
ppm
mg/I|
ppb
pg/l
ng/kg
mg/kg
Nm3/h
Bar

°C

°F
uS/cm
uS/m
mS/cm
mS/m
TDS
MQ

pH

mV

Satt.

%

mA

ml/s

HA

ml/m

Speisung

PPT

mbar

mmHg

Wochen

Tage

9/l

ppt

MQ-cm

Benutzerdefinierte S1 PV Einheit*
Benutzerdefinierte S2 PV Einheit*
nA

psi

Hz

Benutzerdefinierte S1 SV Einheit*
Benutzerdefinierte S2 SV Einheit*

*Benutzerdefinierte Einheiten werden in der Sensoreinrichtung

definiert. Siehe UIM-Meniis oben.

Tabelle 12 Messarten und zuldssige Einheiten

Messart

Zulassige Einheiten

Kundenspezifisch
pH

Redox
Temperatur
Leitfahigkeit

Konzentration

Widerstand
Geldstsauerstoff
%Satt.
Tribung
Schwebstoffe
Chlor
Chlordioxid
Ozon
Durchfluss
Druck
Millivolt
Strom

Widerstand

Alle

pH, Nutzerl, Nutzer2

mV, Nutzerl, Nutzer2

N/A (Gerateeinheiten verwenden)
uS/cm, mS/cm, uS/m, Nutzerl, Nutzer2

Keine, %, ppm, ppb, ppt, g/1, mg/l, ng/I,
Nutzerl, Nutzer2

MQ-cm, Nutzerl, Nutzer2

ppm, ppt, mg/l, g/l, Nutzerl, Nutzer2
%Sat, Nutzerl, Nutzer2

NTU, FNU, FAU, FTU, Nutzerl, Nutzer2
ppm, ppt, mg/l, g/l, Nutzerl, Nutzer2
ppm, ppb, mg/I, ug/l, Nutzerl, Nutzer2
ppm, ppb, mg/I, ug/l, Nutzerl, Nutzer2
ppm, mg/l, Nutzerl, Nutzer2

ml/s, ml/h, m3/h, Nutzerl, Nutzer2
PSI, mbar, barA, mmHg, Nutzerl, Nutzer2
mV, Nutzerl, Nutzer2

mA, HA, nA, Nutzerl, Nutzer2

0, MQ, Nutzerl, Nutzer2
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Universaleingangsmodul-Berechnungen

Das Universaleingangsmodul kann auf viele verschiedene Arten fiir
eine Vielzahl unterschiedlicher Eingangsarten berechnet werden.
Dieser Abschnitt beschreibt die von dem Universaleingangsmodul
durchgefiihrten Berechnungen, um dem Nutzer die méglichen
Konfigurationen zu verdeutlichen. Das UIM wird mit einer
vorkonfigurierten Einrichtungen fir die Verwendung mit dem
ACLA410 geliefert, sodass eine manuelle Konfiguration nicht
erforderlich ist.

Das UIM fiihrt die nachfolgenden Schritte zur Bestimmung
eines Endwerts durch.

PV-Berechnungen

1

Der Roh-PV wird auf der Grundlage des gewahlten PV-Typs
gemessen. Dies kann Strom, Spannung, Frequenz, Widerstand
oder Temperatur sein.

Die physikalischen Werte werden auf der Grundlage der
konfigurierten Bereiche und des Roh-PV ermittelt. Der
folgende Graph beschreibt diesen Vorgang:

120
Bereich
hoch 100
S
a 80
© //
= 60
[
2 /
ol 40 7
>
a 20 //
Bereich l
niedrig Y I 5 10 15 20 25
Roh niedrig Roh-PV Roh hoch

3 Wenn ein Linearisierer konfiguriert wurde, wird dieser

angewendet. Der Linearisierer wird auf die Eingangs-/
Verhéltnispaare eingestellt, die zur Skalierung des in Schritt
2 ermittelten physikalischen Werts verwendet werden. Ein
Beispiel fur einen Linearisierer ist nachfolgend dargestellt.
Hinweis. Die Software wird automatisch zwischen den
Eingangswertepunkten extrapolieren.

Hinweis. Wenn der Eingangswert unterhalb des unteren
Paars liegt, wird der in dem untersten Paar definierte Wert
als Verhaltnis verwendet.

Hinweis. Wenn der Eingangswert oberhalb des hochsten
Paars liegt, wird der in dem hdchsten Paar definierte Wert
als Verhaltnis verwendet.
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Verhaltnis

Eingangswert

4 Wenn ein Linearisierer aktiviert wurde, wird dieser angewendet.
Der Linearisierer besteht aus einer Reihe von Temperatur-/
Verhaltnispaaren, die zur Skalierung des in Schritt 3 ermittelten
physikalischen Werts verwendet werden. Ein Beispiel fur einen
Linearisierer ist nachfolgend dargestellt.

Die Software wird automatisch zwischen den
Temperaturpunkten extrapolieren.

Hinweis. Wenn die Temperatur unterhalb des unteren Paars
liegt, wird der in dem untersten Paar definierte Wert als
Verhaltnis verwendet.

Hinweis. Wenn die Temperatur oberhalb des hochsten Paars
liegt, wird der in dem héchsten Paar definierte Wert als
Verhaltnis verwendet.
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5 Die Benutzerkalibrierung wird angewendet. Dies ist eine
lineare Zweipunktkalibrierung, die durch die ,Kalibrieren“-
Menis im Messumformer definiert wird.

6 Der Benutzerfilter wird angewendet. Dies ist ein bewegliche
Durchschnittsfilter mit einem Zeitraum von 0 bis 900 s wie
durch den Filterlangenparameter definiert.

SV-Berechnungen

Die SV-Berechnungen entsprechen den PV-Berechnungen.
Fir den SV kann jedoch keine Temperaturkompensation
aktiviert werden.
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...13 Sensoreinrichtungmeniis
Sensoreinrichtungsmeniis — duale Uberpriifung

Menii Kommentar Standard

Berechnungsart Die Berechnungen werden anhand der Eingadnge Keine
von beiden Sensoren vorgenommen.
Erforderliche Berechnung aus den folgenden
Optionen auswahlen:
Keine
« Durchschnitt
- Differenz
- Maximum
« Minimum

Wenn die duale Uberpriifung angewendet wird, werden zwei
Sensoren an derselben Messstelle platziert und die Messwerte
kénnen fir zusatzliche Informationen verwendet werden.
Der AWT420 erméglicht die folgenden Berechnungen. Das
Ergebnis der Berechnung kann verwendet werden, um
Stromausgange zu steuern, Alarme zu konfigurieren oder kann
an dem angeschlossenen Kommunikationsausgangsmodul
bereitgestellt werden:

- Differenz: Gibt die Differenz zwischen den gemessenen
Werten an. Diese Differenz ist idealerweise O und jede gréBere
Abweichung von null kann auf eine Fehlfunktion der Sensoren
hindeuten:

PV =abs(PV,,-PV,,)

Difference

Durchschnitt: Kann angewendet werden, um stabilere

Ergebnisse zu erhalten, als mit einem einzelnen Sensor
moglich ware. Der Durchschnitt der von jedem Sensor

ermittelten Werte wird berechnet:

PV,......=(PV +PV_)/2

Average



AWT420 | UNIVERSELLER 4-LEITER-MESSUMFORMER MIT ZWEI EINGANGEN | OI/AWT420-DE REV. G 49

14 Kalibrierung

Leitfahigkeit mit 2 Elektroden

Kalibrieren

Die Leitfahigkeits-/Konzentrations-/Widerstands-/Temperaturkalibrierung ist eine intelligente
1-Punkt-Kalibrierung, die 1- oder 2-Kalibrierungen ermdglicht. Durch das Starten von Kalibrierungen
bei zwei unterschiedlichen Leitfahigkeits-/Konzentrations-/Widerstands-/Temperaturwerten
mit ausreichendem Abstand stellt der AWT420-Messumformer automatisch den Versatz, die
Steigung oder beides ein, um die beste Sensorleistung zu erzielen. Da dieses Verfahren nur

die neuesten Kalibrierungsdaten verwendet, kann die Kalibrierung wahrend der gesamten
Lebensdauer des Sensors durchgefiihrt werden und somit eine gleichbleibende Sensorleistung
gewadhrleisten. Wenn eine falsche Kalibrierung eingegeben wurde, kdnnen Sie mit dem Menii

Beenden o Auswahl . . L. X o
Wiederherstellen der Standardvorgaben fiir die Kalibrierung die Messumformerkalibrierwerte
auf die Werkseinstellungen zurlicksetzen.
Der AWT420-Messumformer kann als Leitféhigkeits-, Widerstands- oder Konzentrationsmessgerat
konfiguriert werden. Die intelligente 1-Punkt-Kalibrierung verwendet automatisch die gleichen
Einheiten wie die gemessene Prozessvariable.
Hinweis: Der Zugriff auf das Meni Kalibrieren ist nur liber die Ebenen Kalibrieren und Erweitert
moglich.
Menii Kommentar Standard
Leitfahigkeitskal. Typisches Verfahren, siehe Seite 50. N/A
Konzentrationskal. Typisches Verfahren, siehe Seite 50. N/A
Widerstandskal. Typisches Verfahren, siehe Seite 50. N/A
Temperaturkal. Verfahren zur Temperaturkalibrierung, siehe Seite 64. entf.
Kal bearbeiten
PV-Gefille Bearbeitung des Wertes PV-Steigung. 100 %
. Glltige Werte fir die Steigung reichen von 80 bis 120 %
PV-Versatz Bearbeitung des PV-Versatz-Sensors. O pS/cm
Glltige Versatzwerte sind:
« *20 uS/cm fir Zellkonstanten von 1,00
« *4 uS/cm fur Zellkonstanten von 0,10
« 0,8 uS/cm fir Zellkonstanten von 0,01
Temperaturgefille Bearbeitung des Wertes Temperatur-Steigung. 100 %
« Glltige Werte fiir die Steigung reichen von 40 bis 160 %
Temperaturversatz Bearbeitung des Wertes Temperaturversatz. 0°C
« Glltige Versatzwerte sind +40 °C.
Wiederherstellen der Zurlicksetzen der Steigungs- und Versatzwerte auf die Werkseinstellung. entf.

Standardvorgaben
fiir die Kalibrierung
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...14 Kalibrierung

Leitfahigkeits-, Widerstands-, Konzentrationskalibrierung mit 2 Elektroden

Sobald der Sensor installiert ist und die Temperatur der
Prozesslosung erreicht hat, Uberpriifen Sie den Wert der
Prozessvariablen mit einer enthnommenen Probe und eines
externen Validierungsgerats, das liber die gleiche Art der
Temperaturkompensation verfiigt.

1 Driicken Sie auf der Ebene Kalibrieren die Taste [#/:

Das Men Kalibrieren wird angezeigt:

Kalibrieren

M S1 : TC
|

2 Wahlen Sie die Tasten cay /<37, um S1: TC auszuwahlen und
driicken Sie die Taste [»/.

Das Menii S1: TC wird angezeigt:
S1: TC

Bl | eitfdhigkeitskal.
|

3 Wahlen Sie mit den Tasten @/’ Leitfahigkeitskal. aus und
driicken Sie die Taste [»/.

Das Ment Leitfahigkeitskal. wird angezeigt:

Leitfdhigkeitskal.
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4 Vergewissern Sie sich, dass der angezeigte Wert stabil ist
und driicken Sie die Taste [#/.

5 Driicken Sie die Taste [/, um einen neuen Wert einzugeben
(der Messumformer benétigt einige Sekunden, um die
Kalibrierung zu bestatigen):

Leitfdhigkeitskal.

Leitfdhigkeitskal.

Ungiiltige neue Kalibrierwerte erzeugen eine Fehlermeldung
und der Kalibrierwert wird nicht akzeptiert.

Leitfdhigkeitskal.

Kalibrierungsfehler
Offset Too High

Wenn der neue Wert gliltig ist, werden die Werte fir
Steigung und Versatz angezeigt.

51
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...14 Kalibrierung

Leitfahigkeit mit 4 Elektroden

Kalibrieren

Die Leitfahigkeits-/Konzentrations-/Temperaturkalibrierung ist eine intelligente 1-Punkt-
Kalibrierung, die 1- oder 2-Kalibrierungen erméglicht. Durch das Starten von Kalibrierungen bei
zwei unterschiedlichen Leitfahigkeits-/Konzentrations-/Temperaturwerten mit ausreichendem
Abstand stellt der AWT420-Messumformer automatisch den Versatz, die Steigung oder beides
ein, um die beste Sensorleistung zu erzielen.

Da dieses Verfahren nur die neuesten Kalibrierungsdaten verwendet, kann die Kalibrierung
wahrend der gesamten Lebensdauer des Sensors durchgefiihrt werden und somit eine

Beenden o Auswahl X R . . . . o )
gleichbleibende Sensorleistung gewahrleisten. Wenn eine falsche Kalibrierung eingegeben
wurde, kénnen Sie mit der Option Wiederherstellen der Standardvorgaben fiir die Kalibrierung
die Messumformerkalibrierwerte auf die Werkseinstellungen zuriicksetzen.
Der AWT420-Messumformer kann als Leitfahigkeits-, Widerstands- oder Konzentrationsmessgerat
konfiguriert werden. Die intelligente 1-Punkt-Kalibrierung verwendet automatisch die gleichen
Einheiten wie die gemessene Prozessvariable.
Hinweis: Der Zugriff auf das Ment Kalibrieren ist nur liber die Ebenen Kalibrieren und Erweitert
moglich.
Menii Kommentar Standard
Leitfahigkeitskal. Typisches Verfahren, siehe Seite 53. N/A
Konzentrationskal. Typisches Verfahren, siehe Seite 53. N/A
Widerstandskal. Typisches Verfahren, sieheSeite 53. entf.
Temperaturkal. Verfahren zur Temperaturkalibrierung, siehe Seite 64. entf.
Kal bearbeiten
PV-Gefille Bearbeitung des Wertes PV-Steigung. 100 %
Gliltige Werte fir die Steigung reichen von 80 bis 120 %
PV-Versatz Bearbeitung des PV-Versatz-Sensors. O pS/cm
Glltige Versatzwerte sind:
« *20 uS/cm fiur Zellkonstanten von 1,00
« x4 uS/cm fir Zellkonstanten von 0,10
« 10,8 uS/cm fiir Zellkonstanten von 0,01
Temperaturgefille Bearbeitung des Wertes Temperatur-Steigung. 100 %
Glltige Werte fir die Steigung reichen von 40 bis 160 %
Temperaturversatz Bearbeitung des Wertes Temperaturversatz. 0°C
« Glltige Versatzwerte sind +40 °C.
Wiederherstellen der Zurlicksetzen der Steigungs- und Versatzwerte auf die Werkseinstellung. entf.

Standardvorgaben
fiir die Kalibrierung
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Leitfahigkeitskalibrierung mit 4 Elektroden

Sobald der Sensor installiert ist und die Temperatur der
Prozesslosung erreicht hat, Uberpriifen Sie den Wert der
Prozessvariablen mit einer entnommenen Probe und eines
externen Validierungsgerats, das Uiber die gleiche Art der
Temperaturkompensation verfiigt.

1 Driicken Sie auf der Ebene Kalibrieren die Taste [/:

Das Men Kalibrieren wird angezeigt:
Kalibrieren

B S1 : 4 Elektroden
|

2 Wabhlen Sie die Tasten (a/<37, um S1: Leitfahigkeit mit 4
Elektroden auszuwéhlen und driicken Sie die Taste [»/.

Das Menii S1: TC wird angezeigt:

S1 : 4-ELEKTRODEN (]

Bl | eitfdhigkeitskal.
|

3 Wahlen Sie mit den Tasten @/’ Leitfahigkeitskal. aus und

driicken Sie die Taste [»/.

Das Ment Leitfahigkeitskal. wird angezeigt:

Leitfdhigkeitskal.

4 Vergewissern Sie sich, dass der angezeigte Wert stabil ist

und driicken Sie die Taste |#/.

5 Driicken Sie die Taste [#/, um einen neuen Wert einzugeben

(der Messumformer benétigt einige Sekunden, um die
Kalibrierung zu bestatigen):

Leitfdhigkeitskal.

Leitfdhigkeitskal.

Ungiiltige neue Kalibrierwerte erzeugen eine Fehlermeldung
und der Kalibrierwert wird nicht akzeptiert.

Leitfdhigkeitskal.

Kalibrierungsfehler
Offset Too High

Wenn der neue Wert gliltig ist, werden die Werte fir
Steigung und Versatz angezeigt.
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...14 Kalibrierung

pH/Redox/ORP
In diesem Abschnitt werden die Kalibrierung des Sensors und die Messung der Empfindlichkeit
des Sensors gegeniber pH-Wert und Temperatur beschrieben. Dabei wird der Sensor Proben
Kalibrieren mit bekannten pH-/Temperaturwerten ausgesetzt

Beenden |f

Hinweise:
« Der Zugriff auf das Menl Kalibrieren ist nur tiber die Ebenen Kalibrieren und Erweitert
moglich.
- Wahrend der Kalibrierung werden die Stromausgange und Alarme automatisch auf Halten
eingestellt, wenn Ausgange halten aktiviert ist — siehe unten.

Auswahl

Menii

Kommentar Standard

Sensorkalibr.

Temperaturkal.

Kal bearbeiten

pH-Steilh.

pH-Offset

mV-Steilh.

mV-Abweichung

Temp. Steilheit”

Temp. Offset”

Sample Collection

Erfassung abgeschl.

Wiederherstellen der
Standardvorgaben
fiir die Kalibrierung

Siehe Kalibrierung pH/Redox/ORP, Seite 41

Es gibt vier mégliche Kalibrierungsmodi:

« Manuelle 1-Punkt-Kalibrierung (stellt den Kalibriertestwert ein)

« Manuelle 2-Punkt-Kalibrierung (stellt die Test- und Steigungswerte ein)

« Automatische 1-Punkt-Kalibrierung (stellt den Kalibriertestwert ein)

« Automatische 2-Punkt-Kalibrierung (stellt die Test- und Steigungswerte ein)
Hinweis. Automatische Kalibrierungen sind fiir Redox/ORP-Messungen nicht verfligbar

Siehe Verfahren zur Temperaturkalibrierung, Seite 64.

Hinweis: nur bei pH-Sensoren. 100 %
Bearbeitung des Steigungswerts:
- Glltige Werte fir die Steigung reichen von 40 bis 150 %

Hinweis: nur bei pH-Sensoren. pH: 7,00
Bearbeitung des Versatzwerts:
« Glltige Versatzwerte sind: 2,00 bis 12,00 pH

Hinweis: Nur Redox/ORP-Sensoren. 100 %
Bearbeitung des Steigungswerts:
- Glltige Werte fiir die Steigung reichen von 40 bis 150 %

Hinweis: Nur Redox/ORP-Sensoren. omv
Bearbeitung des Versatzwerts:
» Glltige Versatzwerte sind: 240 mV

Bearbeitung des Wertes Temperatur-Steigung: 100 %
« Glltige Werte fir die Steigung reichen von 20 bis 150 %

Bearbeitung des Wertes Temperaturversatz: 0°C
- Glltige Versatzwerte sind +40 °C

Hinweis: nur bei pH-Sensoren.
Siehe In-Prozess-Kalibrierung, Seite 77.

Hinweis: nur bei pH-Sensoren
Siehe In-Prozess-Kalibrierung, Seite 77.

Zurlicksetzen der Steigungs- und Versatzwerte auf Standardwerte.

*  Nur verfligbar bei Verwendung eines analogen Sensors.
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Kalibrierung pH/Redox/ORP

Kalibriert den Sensor zur Messung des pH-Wertes anhand
von pH-Puffern. Die automatische Kalibrierung sorgt fir eine
automatische Temperaturkompensation des ausgewéhlten
Puffers.

1-Punkt-Kalibrierung

1 Driicken Sie auf der Ebene Kalibrieren die Taste [#/:

Das Men Kalibrieren wird angezeigt:

Kalibrieren

B S1 : pH/Redox (ORP)

2 Driicken Sie die Tasten c&a»/<37, um den zu kalibrierenden
Sensor auszuwahlen. Driicken Sie die Taste [/, um die
Auswahl zu bestatigen.

Das Meni pH-Kalibrierung wird angezeigt:
Kalibrieren

M Sensorkalibr.

55

3 Wabhlen Sie mit den Tasten (@ /<3’ die Sensorkalibrierung aus

und driicken Sie die Taste |/, um die Auswahl zu bestétigen.

Der Kalibrierungstyp wird angezeigt:

Sensorkalibr.

4 Dricken Sie die Taste |#/, um den Kalibrierungstyp zu

bearbeiten.

Driicken Sie die Tasten (a»/<37, um den gewlinschten
Kalibrierungstyp auszuwahlen. Driicken Sie die Taste |/,
um die Auswabhl zu bestatigen.

Driicken Sie die Taste ], um mit dem néchsten Schritt
fortzufahren.

Wenn es sich um einen analogen Sensor handelt, wird
die Puffertemperatur angezeigt:

Sensorkalibr.

Driicken Sie die Taste |/, um die Puffertemperatur zu
bearbeiten.
Stellen Sie mit den Tasten (/3 die Temperatur ein und

driicken Sie die Taste [/, um die Anderungen zu bestitigen.

Driicken Sie die Taste W], um mit dem néchsten Schritt
fortzufahren.

Der Pufferwert wird angezeigt:

Sensorkalibr.
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...14 Kalibrierung

6 Driicken Sie die Taste [#/, um den Pufferwert zu bearbeiten. 2-Punkt-Kalibrierung
Stellen Sie mit den Tasten ca»/<& den Wert ein und driicken
Sie die Taste [/, um die Anderungen zu bestétigen. 1 Driicken Sie auf der Ebene Kalibrieren die Taste |#:
Driicken Sie die Taste W], um mit dem nachsten Schritt Das Menti Kalibrieren wird angezeigt:
fortzufahren.

Kalibrieren

Kalibrieren
B S1 : pH/Redox (ORP)

2 Dricken Sie die Tasten ca/<37, um den zu kalibrierenden
7 Legen Sie den Sensor in den Puffer 1 und driicken Sie die Sensor auszuwéhlen. Driicken Sie die Taste [#/, um die
Taste [/, um die Kalibrierung durchzufiihren. Die Seite Auswahl zu bestatigen.

Kalibrierung wird angezeigt. .. s : .
9 9 9 Das Ment pH-Kalibrierung wird angezeigt:

Kalibrieren e
Kalibrieren

B Sensorkalibr.

Nach Abschluss wird das Ergebnis auf dem Bildschirm
angezeigt.

- Wenn die Kalibrierung erfolgreich war, werden die Steigungs-
und Versatzwerte angezeigt.

« Wenn die Kalibrierung fehlschlagt, wird der Grund fiir den
Fehler angezeigt.

Hinweis: Die Kalibrierung kann jederzeit abgebrochen
werden. Driicken Sie dazu die Taste Abbrechen .
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3 Wahlen Sie mit den Tasten (@ /<37 die Sensorkalibrierung aus
und driicken Sie die Taste {#/, um die Auswahl zu bestéatigen.

Der Kalibrierungstyp wird angezeigt:

Sensorkalibr.

4 Dricken Sie die Taste [#/, um den Kalibrierungstyp zu
bearbeiten.
Driicken Sie die Tasten &a»/<37, um den gewlinschten
Kalibrierungstyp auszuwahlen. Driicken Sie die Taste [/,
um die Auswahl zu bestéatigen.

Driicken Sie die Taste W], um mit dem néchsten Schritt
fortzufahren.

Wenn es sich um einen analogen Sensor handelt, wird
die Puffertemperatur angezeigt:

Sensorkalibr.

5 Driicken Sie die Taste [#/, um die Puffertemperatur zu
bearbeiten.
Stellen Sie mit den Tasten (/<3 die Temperatur ein und
driicken Sie die Taste [/, um die Anderungen zu bestatigen.

Driicken Sie die Taste W], um mit dem nachsten Schritt
fortzufahren.

Der erste Pufferwert wird angezeigt:

Sensorkalibr.

Driicken Sie die Taste |/, um den niedrigen Pufferwert zu
bearbeiten.

Stellen Sie mit den Tasten &>/’ den Wert ein und driicken
Sie die Taste [/, um die Anderungen zu bestitigen.

Driicken Sie die Taste W], um mit dem néchsten Schritt
fortzufahren.

Der zweite Pufferwert wird angezeigt:

Sensorkalibr.

Driicken Sie die Taste |/, um den hohen Pufferwert zu
bearbeiten.

Stellen Sie mit den Tasten &>/’ den Wert ein und driicken
Sie die Taste [/, um die Anderungen zu bestitigen.

Driicken Sie die Taste W], um mit der Kalibrierung des niedrigen
Puffers fortzufahren:

Kalibrieren
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...14 Kalibrierung
...Kalibrierung pH/Redox/ORP

8 Legen Sie den Sensor in den Puffer 1 und driicken Sie
die Taste [/, um die Kalibrierung des niedrigen Puffers
durchzufiihren. Der Bildschirm fir den Kalibrierungsvorgang
wird angezeigt:

Kalibrieren

- Wenn die Kalibrierung fehlschlagt, wird der Grund fiir
den Fehler am Bildschirm angezeigt.

- Wenn die Kalibrierung erfolgreich ist, wird automatisch
zur Kalibrierung des hohen Puffers Gbergegangen.

Kalibrieren

9 Legen Sie den Sensor in den Puffer 2 und driicken Sie
die Taste [/, um die Kalibrierung des hohen Puffers
durchzufihren. Der Bildschirm fiir den Kalibrierungsvorgang
wird angezeigt:

Kalibrieren

Nach Abschluss wird das Ergebnis auf dem Bildschirm
angezeigt.

- Wenn die Kalibrierung erfolgreich war, werden
die Steigungs- und Versatzwerte angezeigt.

« Wenn die Kalibrierung fehlschlagt, wird der Grund fiir
den Fehler angezeigt.

Hinweis: Die Kalibrierung kann jederzeit abgebrochen
werden. Driicken Sie dazu die Taste Abbrechen .



AWT420 | UNIVERSELLER 4-LEITER-MESSUMFORMER MIT ZWEI EINGANGEN | OI/AWT420-DE REV. G

Automatische 1-Punkt-Kalibrierung
Hinweis. Vor dem Start der Kalibrierung sicherstellen, dass
die pH-Puffer auf die richtigen Werte eingestellt sind.

1 Driicken Sie auf der Ebene Kalibrieren die Taste [#/:

Das Men Kalibrieren wird angezeigt:

Kalibrieren

B S1 : pH/Redox (ORP)

2 Driicken Sie die Tasten c&a»/<37, um den zu kalibrierenden
Sensor auszuwahlen. Driicken Sie die Taste [/, um die
Auswahl zu bestatigen.

Das Meni pH-Kalibrierung wird angezeigt:
Kalibrieren

M Sensorkalibr.
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3 Wabhlen Sie mit den Tasten (a/<3” die Sensorkalibrierung aus

und driicken Sie die Taste |/, um die Auswahl zu bestétigen.

Der Kalibrierungstyp wird angezeigt:

Sensorkalibr.

4 Dricken Sie die Taste |#/, um den Kalibrierungstyp zu

bearbeiten.

Driicken Sie die Tasten (a»/<37, um den gewlinschten
Kalibrierungstyp auszuwahlen. Driicken Sie die Taste |/,
um die Auswabhl zu bestatigen.

Driicken Sie die Taste W], um mit dem néchsten Schritt
fortzufahren.

Kalibrieren

5 Legen Sie den Sensor in den Puffer 1 und driicken Sie die

Taste |/, um die Kalibrierung durchzufiihren. Die Seite
Kalibrierung wird angezeigt.

Kalibrieren

Nach Abschluss wird das Ergebnis auf dem Bildschirm
angezeigt.

- Wenn die Kalibrierung erfolgreich war, werden die
Steigungs- und Versatzwerte angezeigt.

- Wenn die Kalibrierung fehlschléagt, wird der Grund fir
den Fehler angezeigt.

Hinweis: Die Kalibrierung kann jederzeit abgebrochen
werden. Driicken Sie dazu die Taste Abbrechen /.
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...14 Kalibrierung
...Kalibrierung pH/Redox/ORP

4 Dricken Sie die Taste |#/, um den Kalibrierungstyp zu

Automatische 2-Punkt-Kalibrierung bearbeiten.
Hinweis: Vor dem Start der Kalibrierung sicherstellen, dass Driicken Sie die Tasten (a»/<37, um den gewlinschten
die pH-Puffer auf die richtigen Werte eingestellt sind. Kalibrierungstyp auszuwahlen. Driicken Sie die Taste |/,

um die Auswahl zu bestatigen.

1 Driicken Sie auf der Ebene Kalibrieren die Taste [: Driicken Sie die Taste ¥, um mit dem nachsten Schritt

Das Menti Kalibrieren wird angezeigt: fortzufahren.

Kalibrieren

Kalibrieren

B S1 : pH/Redox (ORP)

2 Driicken Sie die Tasten ca\/<37, um den zu kalibrierenden 5 Legen Sie den Sensor in den Puffer 1 und driicken Sie
Sensor auszuwahlen. Driicken Sie die Taste [/, um die die Taste [/, um die Kalibrierung des niedrigen Puffers
Auswahl zu bestatigen. durchzufiihren. Der Bildschirm fiir den Kalibrierungsvorgang

.. - . . wird angezeigt:
Das Meni pH-Kalibrierung wird angezeigt:

Kalibrieren Kalibrieren

M Sensorkalibr.

- Wenn die Kalibrierung fehlschlagt, wird der Grund fir

den Fehler am Bildschirm angezeigt.
3 Wahlen Sie mit den Tasten (@ /<3’ die Sensorkalibrierung aus

. .. . . « Wenn die Kalibrierung erfolgreich ist, wird automatisch
und driicken Sie die Taste {#/, um die Auswahl zu bestéatigen. 9 9

zur Kalibrierung des hohen Puffers Ubergegangen.

Der Kalibrierungstyp wird angezeigt:
Kalibrieren

Sensorkalibr.
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6 Legen Sie den Sensor in den Puffer 2 und driicken Sie die

Taste W um die Kalibrierung des hohen Puffers durchzufiihren.
Der Bildschirm flr den Kalibrierungsvorgang wird angezeigt:

Kalibrieren v
pH 9,00 pH
Tmp 25,0 °C

| I

Einschw-Bitte warten
Abbruch

Nach Abschluss wird das Ergebnis auf dem Bildschirm
angezeigt.

« Wenn die Kalibrierung erfolgreich war, werden die
Steigungs- und Versatzwerte angezeigt.

« Wenn die Kalibrierung fehlschlagt, wird der Grund fiir
den Fehler angezeigt.

Hinweis: Die Kalibrierung kann jederzeit abgebrochen
werden. Driicken Sie dazu die Taste Abbrechen S{

In-Prozess-Kalibrierung (pH)

Die In-Prozess-Kalibrierung kommt zum Einsatz, wenn der
Sensor zur Kalibrierung nicht aus dem Prozess genommen
werden kann. Bei dieser Kalibrierungsmethode wird die Probe
zur Kalibrierung des Sensors verwendet.

Die In-Prozess-Kalibrierung wird in zwei Schritten
durchgefihrt:

1

Probenerfassung
Es wird dem Prozess eine Probe entnommen. Der Sensor
zeichnet den Messwert der Probe zu diesem Zeitpunkt auf.

Hinweis: Die Probe sollte wahrend der Datenerfassung so
nah wie méglich am Sensor entnommen werden.

Durch diesen Schritt werden alle zuvor fiir den ausgewahlten
Sensor durchgefiihrten Probenerfassungen geldscht. Nur die
letzte Probenerfassung wird in den einzelnen Sensoren
gespeichert.

Erfassung abgeschlossen
Der pH-Wert der Probe wird im Labor gemessen und in den
Messumformer eingegeben.

Diese Probe muss dem zuletzt durchgefiihrten Schritt der
Probenerfassung entsprechen, sonst ist die Kalibrierung
moglicherweise nicht korrekt.
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...14 Kalibrierung
...Kalibrierung pH/Redox/ORP

Probenerfassung
1 Driicken Sie auf der Ebene Kalibrieren die Taste [#: 4 Driicken Sie die Taste [#/, um die Datenerfassung zu starten.
Das Meni Kalibrieren wird angezeigt: Das Fenster zum Fortschritt der Probenerfassung wird

angezeigt:
Kalibrieren

B <1 : ph/Redox (ORPY Sample Collection

2 Wahlen Sie mit den Tasten /a/3> den zu kalibrierenden
Sensor aus, z. B. S1:pH/Redox (ORP) und driicken Sie Wenn der Vorgang abgeschlossen ist, wird ein
die Taste [. Bestatigungsfenster angezeigt:

Die Menlioptionen fiir S1:pH/Redox(ORP) werden angezeigt: Sample Collection

S1 :pH/Redox (ORP) )

M Sensorkalibr.

Der Wert der Erfassung ist nun gespeichert.

3 Wahlen Sie mit den Tasten &2 /¥’ Probenerf. aus und 5 Driicken Sie die Taste W, um zur Ebene Kalibrieren
driicken Sie auf die Taste {#/ zur Bestatigung der Auswahl. zurlickzukehren.

6 Fahren Sie mit dem Abschnitt Probe vervollstiandigen fort,

Das Fenster Probenerfassung mit der Aufforderun . X N
9 9 um den zweiten Schritt des Verfahrens auszufiihren.

Erfassung starten? wird angezeigt

Sample Collection
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Probe vervollstandigen
1 Driicken Sie auf der Ebene Kalibrieren die Taste [:

Das Menti Kalibrieren wird angezeigt:

Kalibrieren

B S1 : pH/Redox (ORP)

2 Wahlen Sie mit den Tasten /a»/<3”’ den zu kalibrierenden
Sensor aus, z. B. S1:pH/Redox (ORP) und driicken Sie
die Taste [.

Die Menlioptionen fiir S1:pH/Redox(ORP) werden angezeigt:

S1 :pH/Redox (ORP) (]

M Sensorkalibr.

3 Wahlen Sie mit den Tasten (a/3” Erfassung abgeschlossen

aus und driicken Sie die Taste [#/.

Das Meni Erfassung abgeschlossen wird angezeigt:

Erfassung abgeschl. (\]

4 Dricken Sie die Taste \\/.

Auf dem Display wird eine Aufforderung zur Eingabe eines
pH-Werts angezeigt:

Erfassung abgeschl. (\)

5 Driicken Sie die Tast? und geben Sie den Wert der pH-

Probe mit der Taste N gefolgt von den Tasten @/,

um den Wert anzupassen. Zum Beenden drlicken Sie die
Taste W und @, um zum Bildschirm ,Temp.-Wert eingeben
zu wechseln.

“

Auf dem Display wird eine Aufforderung zur Eingabe eines
Temperaturwertes angezeigt:

Erfassung abgeschl. (\])

Driicken Sie die Taste {#/ und geben Sie den Wert der
Temperatur aus der Laborprobe ein. Mit der Taste Y und
den Tasten (a/<3” passen Sie den Wert an. Driicken Sie
abschlieBend die Taste 7 und zum Fortsetzen die Taste V.

Wenn der Vorgang abgeschlossen ist, wird ein
Bestdtigungsfenster angezeigt:

Erfassung abgeschl.

8 Driicken Sie die Taste W, um zur Ebene Kalibrieren

zurlickzukehren.

Die In-Prozess-Kalibrierung ist nun abgeschlossen.
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Temperaturkalibrierung*

*Wird nur fUr analoge pH-Sensoren angezeigt.

1 Driicken Sie auf der Ebene Kalibrieren die Taste [:

Das Men Kalibrieren wird angezeigt:

Kalibrieren

W S1 : pH/Redox (ORP)

2 Driicken Sie die Tasten &a»/<37, um den zu kalibrierenden
Sensor auszuwahlen. Driicken Sie die Taste [/, um die
Auswahl zu bestatigen.

Das Meni pH-Kalibrierung wird angezeigt:
Kalibrieren

M Sensorkalibr.

3 Wahlen Sie mit den Tasten /a/3” Temperaturkal. aus und
driicken Sie die Taste |§/ zur Bestatigung der Auswahl.

Der Bildschirm fir die Temperaturkalibrierung wird
angezeigt:

Temperaturkal.

4 Warten Sie, bis sich der angezeigte Wert stabilisiert hat,

und driicken Sie die [/ Taste, um mit dem néchsten Schritt
fortzufahren.

Die Puffertemperatur wird angezeigt:

Temperaturkal.

Stellen Sie mit den Tasten 2/ und W] die Temperatur
ein und driicken Sie die Taste {#/, um die Anderungen zu
bestatigen.

Der Bildschirm fir den Temperaturkalibrierungsvorgang
wird angezeigt:

Temperaturkal.

Nach Abschluss wird das Ergebnis auf dem Bildschirm
angezeigt.

- Wenn die Kalibrierung erfolgreich war, werden die
Steigungs- und Versatzwerte angezeigt.

- Wenn die Kalibrierung fehlschlagt, wird der Grund fur
den Fehler angezeigt.

Hinweis: Die Kalibrierung kann jederzeit abgebrochen
werden. Driicken Sie dazu die Taste Abbrechen (\W)).
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Tribung
Menii Kommentar Standard
Sensorpriifung Durchgefiihrt mit der Spannenkalibrierung mit Trockenstandard.
Triibungs-Kal. Es gibt vier Kalibrierungsmodi:

« 1-Pkt-Formazin

« 1-Pkt-Trockenstandard

« 2-Pkt-Formazin

« 2-Pkt-Trockenstandard
Spannenstandard Formazin Standardwert

Trockenstandardwert
Triibungsversatz Manuelle Einstellung der Tribungsmesswerte.

Wiederherstellen der Zurlicksetzen der Steigungs- und Versatzwerte auf Standardwerte.
Standardvorgaben
fiir die Kalibrierung

Sensorpriifung

Eine Sensorprifung wird mit dem TROCKENSTANDARD

wie folgt durchgefiihrt:

1 SchlieBen Sie das vor der Sensoreinheit installierte
Absperrventil.

2 SchlieBen Sie das Sensoreinlassventil und 6ffnen Sie das
Auslassventil. Lassen Sie Flissigkeit aus dem Sensor.

3 Nehmen Sie vorsichtig die Wischereinheit (7998 011 und 012)
bzw. den Wischerstopfen (7998 016) ab, um eine vollstéandige
Entleerung des Systems zu ermdglichen.

4 Wenn das System leer ist, schlieBen Sie das Ablaufventil.

5 Trocknen Sie das Innere der Durchflusskammer griindlich mit
einem sauberen Tuch.

6 Reinigen und trocknen Sie die Sender- und Empfangeroptiken
grindlich mit einem sauberen Tuch.

7 Setzen Sie den Trockenkalibrierungsstandard ein und achten
Sie darauf, dass die Anzeige des NTU-Werts zum Empfanger
zeigt und die Positionierungskerbe richtig einrastet.

8 Starten Sie die Priifung

9 Entfernen Sie den Trockenstandard und setzen Sie ihn in den
zugehdrigen Aufbewahrungsbehialter.

10 Bringen Sie die Wischereinheit (7998 011 und 012) bzw. den
Wischerstopfen (7998 016) wieder an.

11 SchlieBen Sie das Ablassventil.

12 &ffnen Sie das Einlassventil und stellen Sie sicher, dass der
Durchfluss durch den Sensor im Bereich von 0,5 bis 1,5 I/min
liegt
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...14 Kalibrierung

...Tribung

1

2

Driicken Sie auf der Ebene Kalibrieren die Taste [/:
Das Men Kalibrieren wird angezeigt:

Kalibrieren

NN

Triibung

Driicken Sie die Tasten ca»/37, um den zu kalibrierenden
Sensor auszuwahlen. Driicken Sie die Taste [/, um die
Auswahl zu bestatigen.

Das Meni Sensorkalibrierung wird angezeigt:

S1: Triibung

B | Sensorprifung

Wahlen Sie mit den Tasten (a\/<3” Sensorverifizierung aus
und driicken Sie die Taste {#/, um die Auswahl zu bestéatigen.

Der Wert des Verifizierungsstandards wird angezeigt.

Driicken Sie die Taste [/, um den Kalibrierungsstandardwert
zu bearbeiten.

Verwenden Sie die Tasten (a/<37, um den Kalibrierungs-
standardwert einzustellen, und driicken Sie die Taste [,

um die Auswahl zu bestéatigen.

Driicken Sie die Taste W], um mit dem néchsten Schritt
fortzufahren.

Sensorpriifung

Der Befehl Verifizierung starten wird angezeigt.

5 Starten Sie die Kalibrierung mit der Taste {#/ und fahren Sie

mit dem nachsten Schritt fort.

(Driicken Sie die Taste \Y], um die Kalibrierung abzubrechen.)

Uberpriifung

Der Fortschritt der Uberpriifung wird angezeigt.

Die Triibungswerte und mV-Werte der Messsonde werden
angezeigt und nach etwa 1 Minute wird automatisch zum
ndchsten Schritt Gbergegangen.

(Driicken Sie die Taste [#/, um die Kalibrierung abzubrechen.)

Uberpriifung

Die Uberpriifungsergebnisse werden angezeigt:

Uberpriifung

6 Driicken Sie die Taste (\]), um die Uberpriifung zu beenden.

Hinweis: Der Priifvorgang kann jederzeit durch Driicken der
Taste Abbrechen (W) abgebrochen werden.
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Die Kalibriersequenz kann eine 1-Punkt oder eine 2-Punkt-
Kalibrierung sein. Eine 1-Punkt-Kalibrierung ist eine reine
Bereichskalibrierung. Eine 2-Punkte-Kalibrierung umfasst eine
Nullpunktkalibrierung gefolgt von einer Bereichskalibrierung.

So fiihren Sie eine Kalibrierung durch:

SchlieBen Sie das vor der Sensoreinheit installierte
Absperrventil.

SchlieBen Sie das Sensoreinlassventil und 6ffnen Sie das
Auslassventil. Lassen Sie Fllissigkeit aus dem Sensor ab.
Nehmen Sie vorsichtig die Wischereinheit (7998 011 und 012)
bzw. den Wischerstopfen (7998 016) ab, um eine vollstandige
Entleerung des Systems zu ermdglichen. Wenn das System
leer ist, schlieBen Sie das Ablaufventil.

Trocknen Sie das Innere der Durchflusskammer griindlich mit
einem sauberen Tuch.

Reinigen und trocknen Sie die Sender- und Empfangeroptiken
grundlich mit einem sauberen Tuch.

Nullpunktkalibrierung (Formazin)

Fillen Sie die Durchflusskammer mit entionisiertem Wasser
und bringen Sie die Wischereinheit (7998 011 und 012) bzw.
den Wischerstopfen (7998 016) wieder an.

Wenn die Kalibrierung abgeschlossen ist, 6ffnen Sie das
Ablassventil. Lassen Sie Flissigkeit aus dem Sensor. Stellen Sie
sicher, dass das entionisierte Wasser vollstandig entfernt wird.
Trocknen Sie das Innere der Durchflusskammer griindlich mit
einem sauberen Tuch.

Reinigen und trocknen Sie die Sender- und Empfangeroptiken
grundlich mit einem sauberen Tuch.

Nullkalibrierung starten.

Nach ca. 1 Minute schaltet die Anzeige automatisch auf das
nachste Bild um.

Bereichskalibrierung (Formazin)

Trocknen Sie das Innere der Durchflusskammer griindlich mit
einem sauberen Tuch.

Reinigen und trocknen Sie die Sender- und Empfangeroptiken
griindlich mit einem sauberen Tuch.

Fillen Sie die Durchflusskammer mit der Formazin-Messlésung
und bringen Sie die Wischereinheit (7998 011 und 012) bzw. den
Wischerstopfen (7998 016) wieder an.

Spannenkalibrierung starten; ein Wischvorgang wird
durchgefihrt.

Nach ca. 1 Minute schaltet die Anzeige automatisch auf das
nachste Bild um.

Wenn die Kalibrierung abgeschlossen ist, 6ffnen Sie das
Ablassventil. Lassen Sie Flissigkeit aus dem Sensor. Stellen Sie

sicher, dass die Formazin-Messldsung vollstandig entfernt wird.

Wenn das System leer ist, schlieBen Sie das Ablaufventil.
Offnen Sie da Einlassventil und stellen Sie sicher, dass der
Durchfluss durch den Sensor im Bereich 0,5 bis 1,5 |/min liegt.
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Nullpunktkalibrierung (Trockenstandard)

- Setzen Sie den Trockenkalibrierungsstandard ein und achten
Sie darauf, dass die Anzeige des NTU-Nullwerts zum Empfanger
zeigt und die Positionierungskerbe richtig einrastet.

« Nullkalibrierung starten.

« Nach ca. 1 Minute schaltet die Anzeige automatisch auf das
nachste Bild um.

- Entfernen Sie den Trockenstandard, drehen Sie ihn um 180°
und setzen Sie ihn wieder ein. Achten Sie dabei darauf, dass
die Angabe des NTU-Werts zum Empfénger ausgerichtet ist
und die Positionierungskerbe richtig einrastet.

Bereichskalibrierung (Trockenstandard)

- Entfernen Sie den Trockenstandard, drehen Sie ihn um 180°
und setzen Sie ihn wieder ein. Achten Sie dabei darauf, dass
die Angabe des NTU-Werts zum Empfénger ausgerichtet ist
und die Positionierungskerbe richtig einrastet.

« Spannenkalibrierung starten.

Nach ca. 1 Minute schaltet die Anzeige automatisch auf

das nachste Bild um.

Nach Abschluss der Kalibrierung. Entfernen Sie den

Trockenstandard und setzen Sie ihn in den zugehdrigen

Aufbewahrungsbehdlter.

Bringen Sie die Wischereinheit (7998 011 und 012) bzw.

den Wischerstopfen (7998 016) wieder an. SchlieBen Sie

das Ablassventil.

Offnen Sie da Einlassventil und stellen Sie sicher, dass der

Durchfluss durch den Sensor im Bereich 0,5 bis 1,5 |/min liegt.

1 Driicken Sie auf der Ebene Kalibrieren die Taste |:

Das Men Kalibrieren wird angezeigt:

Kalibrieren (\]

S1: Tribung
S2: Tribung
Ausgdnge halten

Zuriick Auswahl

2 Dricken Sie die Tasten ca/<37, um den zu kalibrierenden

Sensor auszuwéhlen. Driicken Sie die Taste [#/, um die
Auswahl zu bestatigen.
Das Menti Sensorkalibrierung wird angezeigt:

S1: Tribung (\J

Sensorpriifung

Spannenstd. festl.

Tribungsversatz

Wiederherstellen der

Standardvorgaben fiir

die Kalibrierung
Zuriick 5

Auswahl

3 Wahlen Sie mit den Tasten ca»/<3” Sensorkal. aus und

driicken Sie die Taste [/, um die Auswahl zu bestatigen.
Der Kalibrierungstyp wird angezeigt.
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...Tribung

4 Dricken Sie die Taste [#/, um den Kalibrierungstyp zu 6 Driicken Sie die Taste [#/, um den Kalibrierungsstandard
bearbeiten. wert zu bearbeiten.
Driicken Sie die Tasten (a»/<37, um den gewlinschten Verwenden Sie die Tasten (2 /<&”, um den Kalibrierungs-
Kalibrierungstyp auszuwahlen. Driicken Sie die Taste [, standard wert einzustellen, und driicken Sie die Taste |/,
um die Auswahl zu bestatigen. um die Auswahl zu bestatigen.
Driicken Sie die Taste W], um mit dem néchsten Schritt Driicken Sie die Taste W], um mit dem n&chsten Schritt
fortzufahren. fortzufahren.

Sensorkalibr. Sensorkalibr.

Das Fenster Standard auswahlen wird angezeigt. ODER
Sensorkalibr.
5 Driicken Sie die Taste [#/, um den Kalibrierungsstandard
zu bearbeiten.
Driicken Sie die Tasten (a»/<37, um den gewlinschten
Kalibrierungsstandard auszuwahlen. Driicken Sie die
Taste [/, um die Auswahl zu bestatigen.

Driicken Sie die Taste W], um mit dem néchsten Schritt
fortzufahren.

Sensorkalibr. Der Befehl Kalibrierung starten wird angezeigt.

7 Starten Sie die Kalibrierung mit der Taste 1% und fahren sie
mit dem ndchsten Schritt fort.
(Driicken Sie die Taste @, um die Kalibrierung abzubrechen.)

Triibungs-Kal.

ODER
Sensorkalibr.

ODER

Triibungs-Kal.

Der Wert des Kalibrierungsstandards wird nur manuelle
Kalibrierungen angezeigt

Der Kalibrierungsfortschritt wird angezeigt.
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Die Triilbbungswerte und mV-Werte der Messsonde werden
angezeigt und nach etwa 1 Minute wird automatisch zum
nachsten Schritt Ubergegangen.

(Driicken Sie die Taste @, um die Kalibrierung abzubrechen).

Kalibrieren

8 Starten Sie die Kalibrierung mit der Taste 1% und fahren sie
mit dem nachsten Schritt fort.
(Driicken Sie die Taste @, um die Kalibrierung abzubrechen.)

Triibungs-Kal.

ODER

Trubungs-Kal.

Der Kalibrierungsfortschritt wird angezeigt.

Die Triilbbungswerte und mV-Werte der Messsonde werden
angezeigt und nach etwa 1 Minute wird automatisch zum
nachsten Schritt Ubergegangen.

(Driicken Sie die Taste @, um die Kalibrierung abzubrechen).

Kalibrieren

Die Kalibrierungsergebnisse werden angezeigt.
(Driicken Sie die Taste @, um die Kalibrierung abzubrechen.)

Kalibrieren

Nach Abschluss wird das Ergebnis auf dem Bildschirm
angezeigt.

- Wenn die Kalibrierung erfolgreich war, werden die neuen
Einstellungen angezeigt.

« Wenn die Kalibrierung fehlschlagt, wird der Grund fiir den
Fehler angezeigt.

Hinweis. Die Kalibrierung kann jederzeit durch Driicken der
Taste Abbrechen Y abgebrochen werden.
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Triibungen und Schwebstoffe (TSS)

Dieser Abschnitt sollte in Verbindung mit der Betriebsanleitung
OI/ATS430- gelesen werden.

Menii

Kommentar

Standard

Sensorpriifung

Triibungs-Kal.

TSS-Kal

TSS Manuelle Kal.
Sample Collection
Erfassung abgeschl.

Wiederherstellen der
Standardvorgaben
fiir die Kalibrierung

Siehe Triibungs- und Schwebstoffsensoriiberpriifung — Seite 71.

Siehe Triibungskalibrierung - Seite 72.
Es gibt zwei mogliche Kalibrierungsmodi:
« 1-Punkt

« 2-Punkt

Siehe TSS-Kalibrierung - Seite 74.

Es gibt zwei mogliche Kalibrierungsmodi:
« 1-Punkt

« 2-Punkt

Siehe manuelle TSS-Kalibrierung - Seite 76.
Siehe In-Prozess-Kalibrierung - Seite 77.

Siehe In-Prozess-Kalibrierung Seite 77.

Zurlicksetzen der Steigungs- und Versatzwerte auf Standardwerte.
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Triibungs- und Schwebstoffsensoriiberpriifung

Vorbereitung des Verifizierungstools und Einrasten des Sensors
Siehe Betriebsanleitung OI/ATS430.

1 Driicken Sie auf der Ebene Kalibrieren die Taste [#/: 4 Driicken Sie die Taste [#/, um den Priifwert zu bearbeiten.
Stellen Sie mit den Tasten &>/’ den Wert ein und driicken

Das Menu Kalibrieren wird angezeigt: - .
9 9 Sie die Taste [/, um die Anderungen zu bestéatigen.

Kalibrieren : Driicken Sie die Taste W, um mit dem nichsten Schritt

B S1 : Tribung TSS fortzufahren.

- Uberpriifung

2 Driicken Sie die Tasten &a»/<37, um den zu kalibrierenden
Sensor auszuwahlen. Driicken Sie die Taste [/, um die
Auswahl zu bestatigen.

5 Stellen Sie sicher, dass der Sensor in das Verifizierungstool
eingetaucht ist, und driicken Sie die Taste [/, um den
Priifvorgang zu starten.

Das Meni TSS-Kalibrierung wird angezeigt:

Kalibrieren

| T Das Fenster fir den Priifvorgang wird angezeigt:

Temperaturkal.

3 Wahlen Sie mit den Tasten (@ /<3’ Sensorverifizierung aus
und driicken Sie die Taste {#/, um die Auswahl zu bestéatigen.

Nach Abschluss wird das Ergebnis angezeigt.

Der Priifwert wird angezeigt:

Sensorpriifung

oder

Procedure Failed

Hinweis: Der Prifvorgang kann jederzeit abgebrochen
werden. Driicken Sie dazu die Taste Abbrechen (\W)).
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Triibungs- und TSS-Kalibrierung

1-Punkt-Kalibrierung
1 Driicken Sie auf der Ebene Kalibrieren die Taste [#:

Das Menu Kalibrieren wird angezeigt:

Kalibrieren

B S1 : Tribung TSS
|
|

2 Dricken Sie die Tasten (a/<37, um den zu kalibrierenden
Sensor auszuwahlen. Driicken Sie die Taste [/, um die
Auswahl zu bestatigen.

Das Meni Triibungs-Kal. wird angezeigt:

Kalibrieren

|
B Tribungs-Kal.
|
|
|
|

3 Wabhlen Sie mit den Tasten @/ Triibungs-Kal. aus und
driicken Sie die Taste |§/ zur Bestatigung der Auswahl.

Der Kalibrierungstyp wird angezeigt:

Trubungs-Kal.

4 Dricken Sie die Taste [#/, um den Kalibrierungstyp zu
bearbeiten.
Driicken Sie die Tasten (a»/<37, um den gewlinschten
Kalibrierungstyp auszuwahlen. Driicken Sie die Taste [,
um die Auswahl zu bestéatigen.

Driicken Sie die Taste W], um mit dem nachsten Schritt
fortzufahren.

Die Versatz-Einstellung wird angezeigt:

Trubungs-Kal.

5 Fir die meisten Félle ist eine Nullpunktverschiebung

geeignet. In Situationen, in denen zuvor ein Versatz wahrend
einer 2-Punkt-Kalibrierung festgelegt wurde, ist es jedoch
mdglich, den zuvor gemessenen Versatz wahrend der
1-Punkt-Kalibrierung beizubehalten.

Driicken Sie die Taste |/, um die Versatz-Einstellung zu
bearbeiten.

Driicken Sie die Tasten ca»/<3”, um entweder Versatz
entfernen oder Versatz behalten auszuwahlen, und driicken
Sie die Taste [/, um die Anderungen zu bestitigen.

Driicken Sie die Taste W], um mit dem néchsten Schritt
fortzufahren.

Der Wert der Hochkonzentrierten L6sung wird angezeigt:

Tribungs-Kal.

Driicken Sie die Taste [/, um den Wert der L&sung zu bearbeiten.
Stellen Sie mit den Tasten &>/’ den Wert ein und driicken
Sie die Taste [/, um die Anderungen zu bestitigen.

Driicken Sie die Taste W], um mit dem néchsten Schritt
fortzufahren.

Kalibrieren

7 Stellen Sie sicher, dass der Sensor in die L&sung eingetaucht

ist, und driicken Sie die Taste {#/, um den Priifvorgang zu starten.

Der Bildschirm fir den Kalibrierungsvorgang wird angezeigt:

Kalibrieren

Nach Abschluss wird das Ergebnis auf dem Bildschirm angezeigt.

- Wenn die Kalibrierung erfolgreich war, werden die neuen
Einstellungen angezeigt.

- Wenn die Kalibrierung fehlschlagt, wird der Grund fiir den
Fehler angezeigt.

Hinweis: Die Kalibrierung kann jederzeit abgebrochen
werden. Driicken Sie dazu die Taste Abbrechen (\W)).
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2-Punkt-Kalibrierung
1 Driicken Sie auf der Ebene Kalibrieren die Taste [:

Das Men Kalibrieren wird angezeigt:

Kalibrieren

B S1 : Tribung TSS
|
|

2 Driicken Sie die Tasten &a»/<37, um den zu kalibrierenden
Sensor auszuwahlen. Driicken Sie die Taste [/, um die
Auswahl zu bestatigen.

Das Meni Triibungs-Kal. wird angezeigt:

Kalibrieren

|
B Tribungs-Kal.
|
|
|
|

3 Wabhlen Sie mit den Tasten @/ Triibungs-Kal. aus und
driicken Sie die Taste |§/ zur Bestatigung der Auswabhl.

Der Kalibrierungstyp wird angezeigt:

Trubungs-Kal.

4 Dricken Sie die Taste [#/, um den Kalibrierungstyp zu

bearbeiten.

Driicken Sie die Tasten (a»/<37, um den gewlinschten
Kalibrierungstyp auszuwahlen. Driicken Sie die Taste [/,
um die Auswabhl zu bestatigen.

Driicken Sie die Taste W], um mit dem néchsten Schritt
fortzufahren.

Der Wert der Niedrigkonzentrierten Losung wird angezeigt:

Tribungs-Kal.

Driicken Sie die Taste |/, um den Wert der L&sung zu
bearbeiten.

Stellen Sie mit den Tasten &>/’ den Wert ein und driicken
Sie die Taste [/, um die Anderungen zu bestitigen.

Driicken Sie die Taste W], um mit dem néchsten Schritt
fortzufahren.

Der Wert der Hochkonzentrierten L6sung wird angezeigt:

Tribungs-Kal.

Driicken Sie die Taste |/, um den Wert der L&sung zu
bearbeiten.

Stellen Sie mit den Tasten &>/’ den Wert ein und driicken
Sie die Taste [/, um die Anderungen zu bestitigen.

Driicken Sie die Taste W], um mit dem néchsten Schritt
fortzufahren.

Kalibrieren
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...14 Kalibrierung
...Tribungs- und TSS-Kalibrierung TSS-Kalibrierung

7 Stellen Sie sicher, dass der Sensor in die L&sung eingetaucht 1-Punkt-Kalibrierung
ist, und driicken Sie die Taste {#/, um den Priifvorgang zu starten. 1 Driicken Sie auf der Ebene Kalibrieren die Taste |#:

Der Bildschirm fir den Kalibrierungsvorgang wird angezeigt: Das Menti Kalibrieren wird angezeigt:

Kalibrieren Kalibrieren

B S1 : Triibbung TSS
|
|

« Wenn die Kalibrierung fehlschlagt, wird der Grund fiir den 2 Dricken Sie die Tasten ca/<37, um den zu kalibrierenden
Fehler am Bildschirm angezeigt. Sensor auszuwéhlen. Driicken Sie die Taste [#/, um die
« Wenn die Kalibrierung erfolgreich ist, wird automatisch zur Auswahl zu bestatigen.

ibri hohen Puff a .
Kalibrierung des hohen Puffers libergegangen Das Menii TSS-Kal. wird angezeigt:

Kalibrieren
Kalibrieren

TSS-Kal

8 Stellen Sie sicher, dass der Sensor in die L&sung eingetaucht

. . .. . 3 Wahlen Sie mit den Tasten ca»/3” TSS-Kal. aus und driicken
ist, und driicken Sie die Taste {#/, um den Priifvorgang zu starten.

Sie die Taste [/ zur Bestétigung der Auswahl.
Der Bildschirm flr den Kalibrierungsvorgang wird angezeigt:

— Der Kalibrierungstyp wird angezeigt:
Kalibrieren

TSS-Kal

Nach Abschluss wird das Ergebnis auf dem Bildschirm
angezeigt.

- Wenn die Kalibrierung erfolgreich war, werden die neuen
Einstellungen angezeigt.

« Wenn die Kalibrierung fehlschlagt, wird der Grund fiir den
Fehler angezeigt.

Hinweis: Die Kalibrierung kann jederzeit abgebrochen
werden. Driicken Sie dazu die Taste Abbrechen (\W)).
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4 Dricken Sie die Taste [#/, um den Kalibrierungstyp zu 2-Punkt-Kalibrierung
bearbeiten. 1 Driicken Sie auf der Ebene Kalibrieren die Taste |#:
Driicken Sie die Tasten (a»/<37, um den gewlinschten
Kalibrierungstyp auszuwahlen. Driicken Sie die Taste [,
um die Auswahl zu bestatigen. Kalibrieren

Das Ment Kalibrieren wird angezeigt:

Driicken Sie die Taste W], um mit dem nachsten Schritt B 1 Tribung TS5

fortzufahren. [
||

Der Wert der Hochkonzentrierten L6sung wird angezeigt:

TSS-Kal

2 Dricken Sie die Tasten ca/<37, um den zu kalibrierenden
Sensor auszuwéhlen. Driicken Sie die Taste [#/, um die
Auswahl zu bestatigen.

Das Menii Triibungs-Kal. wird angezeigt:

5 Driicken Sie die Taste [/, um den Wert der Hochkonzentrierten Kalibrieren
L&sung zu bearbeiten.
Stellen Sie mit den Tasten ca»/<3” den Wert ein und driicken Sie
die Taste [/, um die Anderungen zu bestitigen. TSS-Kal

Driicken Sie die Taste W], um mit dem néchsten Schritt
fortzufahren.

Kalibrieren

3 Wabhlen Sie mit den Tasten (2 /<3’ Triibungs-Kal. aus und
driicken Sie die Taste {§/ zur Bestdtigung der Auswahl.

Der Kalibrierungstyp wird angezeigt:

TSS-Kal

6 Stellen Sie sicher, dass der Sensor in die L&sung eingetaucht
ist, und driicken Sie die Taste [/, um den Prifvorgang zu
starten.

Der Bildschirm flr den Kalibrierungsvorgang wird angezeigt:

Kalibrieren

Nach Abschluss wird das Ergebnis auf dem Bildschirm
angezeigt.

- Wenn die Kalibrierung erfolgreich war, werden die neuen
Einstellungen angezeigt.

« Wenn die Kalibrierung fehlschlagt, wird der Grund fiir den
Fehler angezeigt.

Hinweis: Die Kalibrierung kann jederzeit abgebrochen
werden. Driicken Sie dazu die Taste Abbrechen (W)).
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...14 Kalibrierung
...TSS-Kalibrierung

4 Dricken Sie die Taste [#/, um den Kalibrierungstyp zu
bearbeiten.
Driicken Sie die Tasten (a»/<37, um den gewiinschten
Kalibrierungstyp auszuwahlen. Driicken Sie die Taste [,
um die Auswahl zu bestatigen.

Driicken Sie die Taste W], um mit dem nachsten Schritt
fortzufahren.

Der Wert der Niedrigkonzentrierten L6sung wird angezeigt:

TSS-Kal

5 Driicken Sie die Taste [#/, um den Wert der Lésung zu
bearbeiten.
Stellen Sie mit den Tasten (a/3” den Wert ein und driicken
Sie die Taste [/, um die Anderungen zu bestétigen.

Driicken Sie die Taste W], um mit dem néchsten Schritt
fortzufahren.

Der Wert der Hochkonzentrierten L6sung wird angezeigt:

TSS-Kal

6 Driicken Sie die Taste [#/, um den Wert der Lésung zu
bearbeiten.
Stellen Sie mit den Tasten (a/3” den Wert ein und driicken
Sie die Taste [/, um die Anderungen zu bestétigen.

Driicken Sie die Taste W], um mit dem nachsten Schritt
fortzufahren.

Kalibrieren

Stellen Sie sicher, dass der Sensor in die L6sung eingetaucht
ist, und driicken Sie die Taste {#/, um den Priifvorgang zu starten.

Der Bildschirm fir den Kalibrierungsvorgang wird angezeigt:

Kalibrieren

- Wenn die Kalibrierung fehlschlagt, wird der Grund fiir den
Fehler am Bildschirm angezeigt.

- Wenn die Kalibrierung erfolgreich ist, wird automatisch zur
Kalibrierung des hohen Puffers Gbergegangen.

Kalibrieren

8 Stellen Sie sicher, dass der Sensor in die Lésung eingetaucht

ist, und driicken Sie die Taste {#/, um den Priifvorgang zu starten.

Der Bildschirm fir den Kalibrierungsvorgang wird angezeigt:

Kalibrieren

Nach Abschluss wird das Ergebnis auf dem Bildschirm
angezeigt.

- Wenn die Kalibrierung erfolgreich war, werden die neuen
Einstellungen angezeigt.

- Wenn die Kalibrierung fehlschlagt, wird der Grund fur den
Fehler angezeigt.

Hinweis: Die Kalibrierung kann jederzeit abgebrochen
werden. Driicken Sie dazu die Taste Abbrechen (\W)).
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Manuelle TSS-Kalibrierung
1 Driicken Sie auf der Ebene Kalibrieren die Taste [:

Das Menu Kalibrieren wird angezeigt:

Kalibrieren

B S1 : Tribung TSS
|
|

2 Dricken Sie die Tasten (a/<37, um den zu kalibrierenden
Sensor auszuwahlen. Driicken Sie die Taste [/, um die
Auswahl zu bestatigen.

Das Meni Manuelle TSS-Kal. wird angezeigt:

Kalibrieren

TSS Manuelle Kal.

3 Wahlen Sie mit den Tasten /a»/<3’ Manuelle TSS-Kal. aus

und driicken Sie die Taste {§/ zur Bestatigung der Auswahl.

Die Kalibrierungssteilheit wird angezeigt:

TSS Manuelle Kal.

4 Dricken Sie die Taste [#/, um die Steigung zu bearbeiten.
Driicken Sie die Tasten (a»/<37, um den gewlinschten
Kalibrierungstyp auszuwahlen. Driicken Sie die Taste [,
um die Auswahl zu bestéatigen.

Driicken Sie die Taste W], um mit dem nachsten Schritt
fortzufahren.

Das Fenster Kalibrierung abgeschlossen wird angezeigt:

TSS Manuelle Kal.

In-Prozess-Kalibrierung

Die In-Prozess-Kalibrierung kommt zum Einsatz, wenn der
Sensor zur Kalibrierung nicht aus dem Prozess genommen
werden kann. Bei dieser Kalibrierungsmethode wird die Probe
zur Kalibrierung des Sensors verwendet.

Die In-Prozess-Kalibrierung findet in zwei Schritten statt:

- Probenerfassung

Es wird dem Prozess eine Probe entnommen. Der Sensor
zeichnet den Messwert der Probe zu diesem Zeitpunkt auf. Die
Probe sollte wahrend der Datenerfassung so nah wie mdglich
am Sensor entnommen werden.

- Erfassung abgeschlossen

Der Gesamt-Schwebstoffgehalt der Probe wird im Labor
gemessen und in den Messumformer eingegeben. Diese Probe
muss dem zuletzt durchgefiihrten Schritt der Probenerfassung
entsprechen.

Probenerfassung
1 Driicken Sie auf der Ebene Kalibrieren die Taste |:

Das Men Kalibrieren wird angezeigt:

Kalibrieren

B S1 : Triibbung TSS
|
|

2 Dricken Sie die Tasten ca /<37, um den zu kalibrierenden
Sensor auszuwéhlen. Driicken Sie die Taste [#/, um die Auswahl
zu bestatigen.

Das Ment Probenerfassung wird angezeigt:

Kalibrieren

Sample Collection
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...14 Kalibrierung

...In-Prozess-Kalibrierung

Erfassung abgeschlossen
3 Driicken Sie die Tasten ca»/<3”, um Probenerfassung 1 Driicken Sie auf der Ebene Kalibrieren die Taste |#:
auszuwahlen, und driicken Sie die Taste [#/, um mit dem

N . Das Menu Kalibrieren wird angezeigt:
nachsten Schritt fortzufahren.

Probenerfassung Kalibrieren

B S1 : Triibbung TSS
|
|

2 Dricken Sie die Tasten ca/<37, um den zu kalibrierenden
Sensor auszuwéhlen. Driicken Sie die Taste [#/, um die
Auswahl zu bestatigen.

4 Dricken Sie die Taste W], um mit dem nachsten Schritt
fortzufahren.

Das Fenster fiir den Erfassungsvorgang wird angezeigt: N . .
9 9ang 9 9 Das Mentii Erfassung abgeschlossen wird angezeigt:

Kalibrieren e
Kalibrieren

Erfassung abgeschl.

Nach Abschluss wird das Fenster Erfassung abgeschlossen
angezeigt: 3 Wahlen Sie mit den Tasten /a/&” Erfassung abgeschlossen

— aus und driicken Sie die Taste [/, um die Auswahl zu bestétigen.
Kalibrieren

Erfassung abgeschl.

Der Wert der Probentriibung ist nun gespeichert.

Hinweis: Die Kalibrierung kann jederzeit abgebrochen
werden. Driicken Sie dazu die Taste Abbrechen (\W)).
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4 Dricken Sie die Taste [/, um die Einstellung zu Neuer
Prozess zu bearbeiten.

Wahlen Sie mit den Tasten /a>/<=” Ja/Nein aus und driicken
Sie die Taste [/, um die Auswahl zu bestatigen.

Wenn der Sensor in einem neuen Prozess installiert wird
oder wenn die Kalibrierung zurlickgesetzt werden muss,
wahlen Sie Ja.

Wenn Sie die Informationen der vorherigen Kalibrierungen
beibehalten méchten, wahlen Sie Nein (adaptive Kalibrierung
zur Feinabstimmung der vorhandenen Kalibrierung).

5 Driicken Sie die Taste W], um mit dem néchsten Schritt
fortzufahren.

Das Fenster Erfassung abgeschlossen wird angezeigt:

J/

Erfassung abgeschl. Vi

PV 2000 NTU
TSS [00000 mg/1

Weiter Fortsetz.

6 Das Fenster Erfassung abgeschlossen wird angezeigt:

PV: Triibung zum Zeitpunkt der Probeentnahme.

TSS: Verwenden Sie die Tasten ca/&7 und W, um den im
Labor gemessenen Schwebstoffwert einzugeben, und driicken
Sie die Taste [/, um die Anderungen zu bestétigen.

Es wird ein neuer Kalibrierungskoeffizient berechnet.

Die Kalibrierung ist nun abgeschlossen.
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...14 Kalibrierung

Universaleingangsmodul

Menii Kommentar

Standard

PV-Bereichskal.
PV-Nullpunktkal.
SV-Messbereichsberechnung
SV-Nullpunktberechnung

Kal bearbeiten

Siehe ,PV-Messbereichskalibrierung” auf Seite 80
Siehe,...14 Kalibrierung” auf Seite 82
Siehe ,PV-Messbereichskalibrierung“ auf Seite 80

Siehe,...14 Kalibrierung“ auf Seite 82

PV-Gefille Bearbeitung des PV-Steigungswerts
PV-Versatz Bearbeitung des PV Versatzwerts
SV-Steigung Bearbeitung des PV-Steigungswerts

SV-Versatz Bearbeitung des SV Versatzwerts

Geplante Nullpunktkalibrierung Siehe ,Geplante Nullpunktkalibrierung” auf Seite 80

Kalibrierung auf Standard
zuriicksetzen

Setzt die Steigungs- und Versatzwerte auf die Standardwerte zurlick

PV-Messbereichskalibrierung
1 Dricken Sie auf der Ebene Kalibrieren die Taste W

100 %

100 %

Das Meni Kalibrieren wird angezeigt:

Kalibrieren

B S1:Universaleingang
|
|

2 Wahlen Sie den zu kalibrierenden Sensor und driicken

Sie die Taste 7 zur Bestdtigung.
Das Sensorkalibrierungsmeni wird angezeigt:

S1:Universaleingang )

B pV-Bereichskal.

3 Wahlen Sie PV-Bereichskal. und driicken Sie die Taste 4

zur Bestatigung.

Warten Sie, bis sich der Anzeigewert stabilisiert hat, und
driicken Sie die Taste W, um die Kalibrierung zu starten und
mitdem nachsten Schritt fortzufahren.

Driicken Sie die Taste @ um die Kalibrierung abzubrechen.

Das folgende Bild zeigt den Strom, aber Spannung,
Widerstand, Temperatur und Frequenz sind vergleichbar

PV-Bereichskal.

5 Der neue PV-Messwert wird angezeigt.
Verwenden Sie die Tasten ca»/¥’ und @, um den neuen
PV-Messwert einzustellen, und driicken Sie anschlieBend
die Taste W um die Anderungen zu bestétigen.
Das folgende Bild zeigt den Strom, aber Spannung,
Widerstand, Temperatur und Frequenz sind vergleichbar

PV-Bereichskal.

6 Der Bildschirm fiir die PV-Messbereichskalibrierung
wird angezeigt.
Das folgende Bild zeigt den Strom, aber Spannung,
Widerstand, Temperatur und Frequenz sind vergleichbar.
Hinweis. Die Kalibrierung kann jederzeit durch Driicken
der Taste Y abgebrochen werden.

PV-Bereichskal.
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7 Nach Abschluss wird der Ergebnisbildschirm angezeigt.

- Wenn die Kalibrierung erfolgreich war, werden die Steigungs-
und Versatzwerte angezeigt.

« Wenn die Kalibrierung fehlschlagt, wird der Grund fiir den
Fehler angezeigt.
Das folgende Bild zeigt den Strom, aber Spannung, Widerstand,
Temperatur und Frequenz sind vergleichbar

PV-Bereichskal.

Hinweis. Wenn ein ACL410 installiert ist, kann die
Kalibrierungssteigung sehr groB sein. Dies liegt an der Art
der Messung und vermindert die Messgenauigkeit nicht.

81
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...14 Kalibrierung
...Universaleingangsmodul

PV-Nullpunktkalibrierung
1 Driicken Sie auf der Ebene Kalibrieren die Taste /7.
Das Meni Kalibrieren wird angezeigt:

Kalibrieren

M S1:Universaleingang
|
|

2 Wabhlen Sie den zu kalibrierenden Sensor und driicken Sie die
Taste 7 zur Bestatigung. Das Sensorkalibrierungsmeni wird

angezeigt:

|
PV-Nullpunktkal.

3 Wabhlen Sie PV-Nullpunktkal. und driicken Sie die Taste 4
zur Bestatigung.

4 Warten Sie, bis sich der Anzeigewert stabilisiert hat, und
driicken Sie die Taste W, um die Kalibrierung zu starten
und mit dem nachsten Schritt fortzufahren.

Hinweis. Driicken Sie die Taste if, um die Kalibrierung
abzubrechen.

Das folgende Bild zeigt den Strom, aber Spannung,
Widerstand, Temperatur und Frequenz sind vergleichbar

/

5 Der neue PV-Messwert wird angezeigt.
Verwenden Sie die Tasten (& und <=7, um den neuen
PV-Messwert einzustellen, und driicken Sie anschlieBend
die Taste W um die Anderungen zu bestétigen.
Das folgende Bild zeigt den Strom, aber Spannung,
Widerstand, Temperatur und Frequenz sind vergleichbar

PV-Nullpunktkal.

6 Der Bildschirm fir die PV-Nullpunktkalibrierung wird
angezeigt.
Hinweis. Die Kalibrierung kann jederzeit wahrend des
Prozesses durch Driicken der Taste 'V abgebrochen werden.
Das folgende Bild zeigt den Strom, aber Spannung,
Widerstand, Temperatur und Frequenz sind vergleichbar

PV-Nullpunktkal.

7 Nach Abschluss wird der Ergebnisbildschirm angezeigt.

8 Wenn die Kalibrierung erfolgreich war, werden die
Steigungs- und Versatzwerte angezeigt.

« Wenn die Kalibrierung fehlschlagt, wird der Grund
fur den Fehler angezeigt.

- Das folgende Bild zeigt den Strom, aber Spannung,
Widerstand, Temperatur und Frequenz sind vergleichbar

PV-Nullpunktkal.

Die SV-Messbereichs- und Nullpunktkalibrierungen sind mit
den PV-Messbereichs- und Nullpunktkalibrierungen vergleichbar.

Automatische Nullpunktkalibrierung
Siehe OI/ACL410 fir ausfiihrliche Informationen.


https://library.abb.com/d/OI%2FACL410
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Chlorkalibrierung

ACL410-Kalibrierung
Siehe OI/ACL410 fur die Kalibrierungsverfahren.

ACL420-Kalibrierung
Siehe OI/ACL420 fur die Kalibrierungsverfahren.

Gelostsauerstoff-Kalibrierung

Siehe OI/ADS420 fiir die Kalibrierungsverfahren.


https://library.abb.com/d/OI%2FACL410
https://library.abb.com/d/OI%2FACL420
https://library.abb.com/d/OI%2FADS420
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15 Fehlersuche

Diagnosemeldungen

Der Messumformer zeigt NAMUR-107-Diagnosesymbole und -meldungen an, um Informationen Uber Serviceanforderungen und
andere wahrend des Betriebs auftretende Ereignisse bereitzustellen.

Alle am Messumformer angezeigten Diagnosemeldungen werden dem Uberwachungsprotokoll des Messumformers hinzugefiigt.
Die folgenden Tabellen enthalten Symbole, Diagnosemeldungen und mdgliche Ursachen/Ldsungsvorschlage zur Abhilfe.

Tabelle 13 NAMUR 107 Diagnosesymbole

® V A ©

Fehler Funktion priifen AuBerhalb der Wartung
Spezifikation erforderlich
Prozesswert Prozesswert Prozesswert Prozesswert gliltig
ungiltig aufgrund  aufgrund der unzuverlassig, da -MaBnahmen zur
einer Stérungim festgelegten Sensor auBerhalb Korrektur der
Sensor oder MaBnahme des spezifizierten Betriebsbedingun-
Messumformer voribergehend Bereichs/ gen erforderlich

ungliltig Grenzwerts liegt
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NAMUR-
Symbol

Diagnose-
meldung

Ursache

WiederherstellungsmaBnahme

S(n):
Komm.-Fehler

AO(n):
Bereich
Uberschritten

Speicher-
schreibfehler

< « @

S(n):
PV auBerhalb
des Bereichs

Simulation
Aktiv

Ber. pH ungliltig

Vor Kat.
Hoch

Nach Kat.
Hoch

Reinigungsvor-
gang (n) lauft

S(n):
Schreibfehler

OO > P> Ay

Alarm aktiv

SD fast voll

SD-Karte voll

S(n): Niedriger
Durchfluss

SO ©

Die Kommunikation zwischen Messumformer
und Sensor ist unterbrochen.

Vermutlich ist die Ursache eine schlechte/
unterbrochene Verbindung zwischen dem
Sensor/Sensormodul und dem Messumformer
oder ein Anschlussfehler im Sensor.

Die dem Analogausgang zugewiesene Quelle
liegt auBerhalb des programmierten
physikalischen Bereichs.

Der Ausgang ist auf die elektrischen
Grenzwerte O mA (unterhalb des Bereichs) oder
22 mA (oberhalb des Bereichs) festgelegt, bis
die Quelle innerhalb des Bereichs liegt.

Die Konfigurationsdaten des Messumformers
sind beschadigt, oder der nichtflichtige
Speicher des Messumformers ist defekt.

Die Einrichtung des Gerats kann beeintrachtigt
sein, und Anderungen an der Konfiguration
werden nach dem Ausschalten moglicherweise
nicht beibehalten.

Die Primarvariable des Sensors liegt auBerhalb
des in der Sensoreinrichtung festgelegten
Bereichs.

Der Messumformer befindet sich im Simulations-
modus: Die Signalwerte werden intern erzeugt
und spiegeln nicht die Prozessbedingungen wider.

Der berechnete (abgeleitete) pH-Wert liegt
auBerhalb des zulassigen Bereichs fir die
angegebene Lésung.

Fir die Berechnungsart = NH3z/NHs und NacCl
liegt der zuldssige Bereich bei 7,00 bis 10,00 pH.

Fir die Berechnungsart = NaOH/NaOH und NaCl
liegt der zuldssige Bereich bei 7,00 bis 11,00 pH.

Die vor der Kationenaustauschkammer
gemessene Leitfahigkeit liegt Gber dem vom
Benutzer festgelegten Grenzwert.

Der abgeleitete pH-Wert ist méglicherweise
ungenau.

Die hinter der Kationenaustauschkammer
gemessene Leitfahigkeit liegt Gber dem vom
Benutzer festgelegten Grenzwert.

Der abgeleitete pH-Wert ist moglicherweise
ungenau.

Der Reinigungszyklus 1 (2) lauft.

Fehler beim Schreiben der Konfiguration fir
den Sensor/das Sensormodul.

Einer oder mehrere der Prozessalarme (1 bis 8)
sind aktiv.

SD-Karte ist zu mindestens 90 % ausgelastet.

Die SD-Karte ist voll.

Niedriger oder kein Durchfluss erkannt.

1. Uberpriifen Sie den Messumformer und die Sensoren und vergewissern Sie sich,
dass das EZLink/Sensor-Modul korrekt in den Messumformer eingesetzt ist.

2. Achten Sie bei EZLink-Sensoren darauf, dass der Sensor angeschlossen und die
Verdrahtung zwischen dem Messumformer und dem Sensorgehduse intakt ist.

3. Schalten Sie den Messumformer aus und wieder ein.

4. Wenn der Kommunikationsfehler weiterhin fortbesteht, wenden Sie sich an
den Kundendienst vor Ort.

Uberpriifen Sie die Konfiguration des Analogausgangs und stellen Sie sicher,
dass die Parameter Quelle, Phys. Hoch und Phys. Niedrig entsprechend den
Anforderungen eingestellt sind, und passen Sie sie gegebenenfalls an.

Stromversorgung des Messumformers ein- und ausschalten. Wenn der

Speicherschreibfehler weiterhin besteht:

1. Priifen Sie alle Konfigurationsparameter, und korrigieren Sie alle Fehler.

2. Konfiguration auf SD-Karte sichern

3. Uber Bootloader auf Standardeinstellungen zuriicksetzen.

4. Konfiguration von SD-Karte neu laden

5. Wenn der Speicherschreibfehler weiterhin fortbesteht, wenden Sie sich an
den Kundendienst vor Ort

1. Uberpriifen Sie den Prozess und fiihren Sie ggf. Anpassungen durch.

2. Wenn der gemessene Wert innerhalb des vorgesehenen Bereichs des
Prozesses liegt, passen Sie die Werte fiir Bereich hoch und Bereich niedrig im
Meni Sensoreinrichtung an — siehe Seite 26.

Wenden Sie sich an den Kundendienst.

Uberpriifen Sie den Prozess und die gemessene Leitfdhigkeit vor und hinter der
Kationenkammer.

Passen Sie den Prozess gegebenenfalls an.

Stellen Sie sicher, dass die Zellkonstanten und die Temperaturkompensation fir
jeden Sensor korrekt eingestellt sind.

Uberpriifen Sie den Prozess und fiihren Sie ggf. Anpassungen durch.

Vergewissern Sie sich, dass der Vorlauf-Kationensensor richtig eingestellt ist.
Passen Sie ggf. den Grenzwert an.

Uberpriifen Sie den Prozess und fiihren Sie ggf. Anpassungen durch.

Vergewissern Sie sich, dass der Nachlauf-Kationensensor richtig eingestellt ist.
Passen Sie ggf. den Grenzwert an.

Die Diagnose erlischt, sobald der Reinigungszyklus abgeschlossen ist.

-

. Wiederholen Sie die vorherige Konfigurationsanderung.

2. Wenn der Sensor-Schreibfehler weiterhin besteht, schalten Sie die
Stromversorgung des Messumformers ein- und aus.

3. Uberpriifen Sie die Sensoreinrichtung und korrigieren Sie sie gegebenenfalls.

4. Wenn der Sensor-Schreibfehler weiterhin besteht, stellen Sie sicher, dass der
Sensor und der Messumformer kompatibel sind, indem Sie Gber den
Bootloader die Software auf beiden Systemen aktualisieren.

5. Uberpriifen Sie die Sensoreinrichtung und korrigieren Sie sie gegebenenfalls
- siehe Seite 26.

6. Wenn der Sensor-Schreibfehler weiterhin fortbesteht, wenden Sie sich an

den Kundendienst vor Ort.

Uberpriifen Sie den Prozess und fiihren Sie ggf. Anpassungen durch.
Wenn die Alarmbedingung nicht mehr vorliegt, die Diagnose aber weiterhin
aktiv ist, quittieren Sie den Alarm lGber das Meni Bediener.

Tauschen Sie die SD-Karte aus oder geben Sie Speicherplatz auf der aktuellen
SD-Karte frei, indem Sie die Dateien sichern oder hochladen.

Tauschen Sie die SD-Karte aus oder geben Sie Speicherplatz auf der aktuellen
SD-Karte frei, indem Sie die Dateien sichern oder hochladen.

1. Vergewissern Sie sich, dass Flussigkeit flieBt.
2. Untersuchen Sie die Anschliisse an dem Messumformer und dem Sensor ger.
Durchfl.
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Diagnose 2-Elektroden-Leitfahigkeit

NAMUR-  Diagnose- Ursache WiederherstellungsmaBnahme
Symbol meldung
S(n): Stérung des Analog-Digital-Wandlers im Stromversorgung des Messumformers ein- und ausschalten.
ADC-Fehler Sensor/Sensormodul
Wenn der Sensor-ADC-Fehler weiterhin fortbesteht, wenden Sie sich an den
Kundendienst vor Ort.
S(n): Die Konfigurationsdaten des Sensors sind Stromversorgung des Messumformers ein- und ausschalten.

Speicherfehler beschadigt, oder der nichtfliichtige Speicher

des Sensors ist defekt.

Die Sensorkonfiguration kann beeintrachtigt
sein, und Anderungen werden nach dem
Ausschalten méglicherweise nicht
beibehalten.

S(n): Der vom Temperatursensor gemessene

PT-Fehler Wert ist unglltig. Dies deutet darauf hin,
dassder Temperatursensor ausgefallen ist
oder die zugehdérigen Anschllisse entweder
unterbrochen oder kurzgeschlossen sind.

S(n): Der Leitfahigkeitssensor kann keinen

‘ PV-Fehler Messwert fur die Priméarvariable liefern.
S(n): Die Sensorkalibrierung lauft.
W Kal. lauft

S(n): Die Wiederherstellungsdiagnose ist wahrend

Wiederherstel- des Zeitraums zwischen dem Abschluss einer

lung Sensorkalibrierung und der Betriebsbereitschaft
des Sensors zur Durchfiihrung genauer
Messungen aktiv.

S(n): Die letzte Sensorkalibrierung ist fehlgeschlagen.

Kal. fehlg. Die Kalibrierkoeffizienten wurden nicht
aktualisiert und es gelten weiterhin die
vorherigen Werte.

S(n): Der gemessene Prozesswert (PV) liegt

PV auBerhalb  auBerhalb der festgelegten Grenzwerte

der des Sensors.

Grenzwerte
Zur Bestimmung des Betriebsbereichs siehe
Datenblatt des Sensors.

S(n): Die Temperatur der L6sung liegt auBerhalb

Prozesstemp. des Messbereichs des Sensors.

auBerhalb

des Bereichs Zur Bestimmung des Temperaturbereichs

siehe Datenblatt des Sensors.

S(n): Die Messschaltung des Sensormoduls arbeitet
Interne bei einer Temperatur auBerhalb des
Temperatur empfohlenen Bereichs.

auBerhalb

des Bereichs Dies kann zu ungenauen Messungen fiihren.
S(n): Die Sensormessungen zeigen an, dass im

Polarisierung  2-Elektroden-Leitfahigkeitssensor eine

Polarisationsladung entstanden ist.

Wenn eine Ladung im Sensor entsteht,
verringert sich die wirksame Flache
der Elektrode, wodurch die Messung
ungenau wird.

Wenn das Problem Sensor-Speicherfehler fortbesteht, iberprifen Sie alle
Konfigurationsparameter fir alle Sensoren, und beheben Sie etwaige Fehler.
Speichern Sie die Konfiguration auf der SD-Karte oder Uber die Bluetooth-App.

Setzen Sie den Sensor im Meni Sensoreinrichtung auf die Standardeinstellungen
zuriick und laden Sie die gespeicherte Konfiguration erneut.

Wenn der Sensor-Speicherfehler weiterhin fortbesteht, wenden Sie sich an
den Kundendienst vor Ort.

Uberpriifen Sie den Sensor/Temperatursensor auf sichtbare Anzeichen
von Schaden.

Ein beschadigter Sensor muss ersetzt werden.

Verdrahtung zu den Sensormodulklemmen 5 bis 8 Giberpriifen.

Wenn der Prozess-Temperaturfehler weiterhin fortbesteht, wenden Sie sich an
den Kundendienst vor Ort.

Verdrahtung des Sensors mit dem Sensormodul Giberpriifen (Klemmen 1 bis 4).
Uberpriifen Sie den Sensor auf sichtbare Anzeichen von Schiaden.
Stromversorgung des Messumformers ein- und ausschalten.

Wenn der PV-Fehler weiterhin fortbesteht, wenden Sie sich an den
Kundendienst vor Ort.

Die Diagnose wird erlischt, sobald die Kalibrierung abgeschlossen ist.

Die Diagnose wird erlischt, sobald die Wiederherstellung abgeschlossen ist.

Uberpriifen Sie den Sensor auf sichtbare Anzeichen von Beschddigungen oder
Verschmutzungen und reinigen Sie ihn gegebenenfalls.

Priifen Sie, ob der Sensor vollstandig in die L&6sung eingetaucht ist.

Wiederholen Sie die Kalibrierung. Wenn der Fehler Kalibrierung Fehlgeschlagen
weiterhin fortbesteht, sollten Sie den Sensor austauschen.

Uberpriifen Sie den Prozess und die Position des Sensors.

Wenn PV auBerhalb der Grenzwerte weiterhin aktiv ist, muss der Sensor
maoglicherweise durch einen anderen mit einem breiteren oder besser
geeigneten Betriebsbereich ersetzt werden. Wenden Sie sich an den
Kundendienst vor Ort, um mdgliche Lésungen zu finden

Stellen Sie sicher, dass die Temperatur der Lésung innerhalb der Messgrenzen
des Sensors liegt.

Uberpriifen Sie den Prozess und reduzieren Sie die Auswirkungen méglicher
warmequellen.

Wenn Prozesstemperatur auBerhalb des Bereichs weiterhin aktiv ist, muss der
Sensor méglicherweise durch einen anderen mit einem breiteren oder besser
geeigneten Temperaturbereich ersetzt werden. Wenden Sie sich an den lokalen
Kundendienst, um mdgliche Lésungen zu finden.

Stellen Sie sicher, dass die Umgebungstemperatur des Messumformers, in dem
sich das Sensormodul befindet, innerhalb des Betriebsbereichs liegt. -10 bis 75 °C.

Wenn Interne Temperatur auBerhalb des Bereichs weiterhin fortbesteht,
wenden Sie sich an den Kundendienst vor Ort.

Uberpriifen Sie den Prozess.

Uberpriifen Sie den Sensor und reinigen Sie ihn, falls erforderlich.
Sensorverdrahtung prifen.

Wenn das Problem der Sensorpolarisierung weiterhin besteht, ist ein

4-Elektroden-Leitfahigkeitssensor moglicherweise besser fiir den Prozess
geeignet. Wenden Sie sich an den lokalen Kundendienst.
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Diagnose 4-Elektroden-Leitfahigkeit

NAMUR-  Diagnose- Ursache WiederherstellungsmaBnahme
Symbol meldung
S(n): Stérung des Analog-Digital-Wandlers im Stromversorgung des Messumformers ein- und ausschalten.
ADC-Fehler Sensor/Sensormodul.
Wenn der Sensor-ADC-Fehler weiterhin fortbesteht, wenden Sie sich an den
Kundendienst vor Ort.
S(n): Die Konfigurationsdaten des Sensors sind Stromversorgung des Messumformers ein- und ausschalten.

e > Db P PPdd & @

Speicherfehler

S(n):
PT-Fehler

S(n):
PV-Fehler

S(n):
Kal. lauft

S(n):
Wiederherstel-
lung

S(n):
Kal. fehlg.

S(n):

PV auBerhalb
der
Grenzwerte

S(n):
Prozesstemp.
auBerhalb des
Bereichs

S(n):

Interne
Temperatur
auBerhalb des
Bereichs

S(n):
Polarisierung

beschadigt, oder der nichtfliichtige Speicher
des Sensors ist defekt.

Die Sensorkonfiguration kann beeintrachtigt
sein, und Anderungen werden nach dem
Ausschalten méglicherweise nicht beibehalten.

Der vom Temperatursensor gemessene
Wert ist unglltig. Dies deutet darauf hin,
dass der Temperatursensor ausgefallen ist
oder die zugehdérigen Anschliisse entweder
unterbrochen oder kurzgeschlossen sind.

Der Leitfahigkeitssensor kann keinen
Messwert fur die Primarvariable liefern.

Die Sensorkalibrierung lauft.

Die Wiederherstellungsdiagnose ist wahrend
des Zeitraums zwischen dem Abschluss einer
Sensorkalibrierung und der Betriebsbereitschaft
des Sensors zur Durchfiihrung genauer
Messungen aktiv.

Die letzte Sensorkalibrierung ist fehlgeschlagen.
Die Kalibrierkoeffizienten wurden nicht
aktualisiert und es gelten weiterhin die
vorherigen Werte.

Der gemessene Prozesswert (PV) liegt auBerhalb
der festgelegten Grenzwerte des Sensors.

Zur Bestimmung des Betriebsbereichs siehe
Datenblatt des Sensors.

Die Temperatur der Lésung liegt auBerhalb
des Messbereichs des Sensors.

Zur Bestimmung des Temperaturbereichs
siehe Datenblatt des Sensors.

Die Messschaltung des Sensormoduls arbeitet
bei einer Temperatur auBerhalb des
empfohlenen Bereichs.

Dies kann zu ungenauen Messungen fiihren.

Die Sensormessungen deuten darauf hin,
dass der 4-Elektroden-Leitfdhigkeitssensor
verschmutzt ist, d. h., dass sich Fremdkd&rper
im Sensor angesammelt haben.

Dies fiihrt zu Messungenauigkeiten und
schlieBlich zu einer Abnutzung des Sensors.

Wenn das Problem Sensor-Speicherfehler fortbesteht, iberprifen Sie alle
Konfigurationsparameter fir alle Sensoren, und beheben Sie etwaige Fehler.
Speichern Sie die Konfiguration auf der SD-Karte oder tUber die Bluetooth-App.

Setzen Sie den Sensor im Meni Sensoreinrichtung auf die Standardeinstellungen
zurlick und laden Sie die gespeicherte Konfiguration erneut.

Wenn der Sensor-Speicherfehler weiterhin fortbesteht, wenden Sie sich an
den Kundendienst vor Ort.

Uberpriifen Sie den Sensor/Temperatursensor auf sichtbare Anzeichen von
Schaden.
Ein beschadigter Sensor muss ersetzt werden.

Verdrahtung zu den Sensormodulklemmen 5 bis 8 Giberpriifen.

Wenn der Prozess-Temperaturfehler weiterhin fortbesteht, wenden Sie sich
an den Kundendienst vor Ort.

Verdrahtung des Sensors mit dem Sensormodul Gberpriifen (Klemmen 1 bis 4).
Uberpriifen Sie den Sensor auf sichtbare Anzeichen von Schiaden.
Stromversorgung des Messumformers ein- und ausschalten.

Wenn der PV-Fehler weiterhin fortbesteht, wenden Sie sich an den
Kundendienst vor Ort.

Die Diagnose wird erlischt, sobald die Kalibrierung abgeschlossen ist.

Die Diagnose wird erlischt, sobald die Wiederherstellung abgeschlossen ist.

Uberpriifen Sie den Sensor auf sichtbare Anzeichen von Beschddigungen oder
Verschmutzungen und reinigen Sie ihn gegebenenfalls.

Priifen Sie, ob der Sensor vollstandig in die L&6sung eingetaucht ist.

Wiederholen Sie die Kalibrierung. Wenn der Fehler Kalibrierung
Fehlgeschlagen weiterhin fortbesteht, sollten Sie den Sensor austauschen.

Uberpriifen Sie den Prozess und die Position des Sensors.

Wenn PV auBerhalb der Grenzwerte weiterhin aktiv ist, muss der Sensor
maoglicherweise durch einen anderen mit einem breiteren oder besser
geeigneten Betriebsbereich ersetzt werden. Wenden Sie sich an den
Kundendienst vor Ort, um mdgliche Lésungen zu finden

Stellen Sie sicher, dass die Temperatur der L6sung innerhalb der Messgrenzen
des Sensors liegt.

Uberpriifen Sie den Prozess und reduzieren Sie die Auswirkungen méglicher
Wwarmequellen.

Wenn Prozesstemperatur auBerhalb des Bereichs weiterhin aktiv ist, muss
der Sensor mdglicherweise durch einen anderen mit einem breiteren oder

besser geeigneten Temperaturbereich ersetzt werden. Wenden Sie sich an
den lokalen Kundendienst, um mégliche Lésungen zu finden.

Stellen Sie sicher, dass die Umgebungstemperatur des Messumformers, in
dem sich das Sensormodul befindet, innerhalb des Betriebsbereichs liegt.
-10 bis 75 °C.

Wenn Interne Temperatur auBerhalb des Bereichs weiterhin fortbesteht,
wenden Sie sich an den Kundendienst vor Ort.

Entfernen Sie den Sensor aus dem Prozess und fiihren Sie eine Sichtprifung
durch, entfernen Sie alle Fremdkd&rper und reinigen Sie ihn mit einer neutralen
Ldsung.

Wenn die Diagnose Verschmutzter Sensor weiterhin fortbesteht, wenden Sie
sich an den Kundendienst vor Ort.
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pH-Diagnose

NAMUR- Diagnose- .
'ag Ursache WiederherstellungsmaBnahme
Symbol meldung
S(n): Stérung des Analog-Digital-Wandlers im Stromversorgung des Messumformers ein- und ausschalten.
ADC-Fehler Sensor/Sensormodul.
Wenn der Sensor-ADC-Fehler weiterhin fortbesteht, wenden Sie sich
an den Kundendienst vor Ort.
S(n): Die Konfigurationsdaten des Sensors sind Stromversorgung des Messumformers ein- und ausschalten.

Speicherfehler

S(n):
Zerbr.Glas

S(n):
Referenzfehler

S(n):
PT-Fehler

S(n):
Kal. lauft

S(n):
Kal. fehlg.

S(n):
PV auBerhalb
der Grenzwerte

beschadigt oder der nichtflichtige Speicher
des Sensors ist defekt.

Die Sensorkonfiguration kann beeintrachtigt
sein, und Anderungen werden nach dem

Ausschalten méglicherweise nicht beibehalten.

Die Impedanzmessung an der Glasspitze des
Sensors hat sich deutlich gedndert, was auf
einen Bruch der Glaselektrode hindeutet.

Die Messung der Referenzelektrode ist
unglltig, was darauf hinweist, dass die
Referenzelektrode im Sensor ausgefallen ist.

Die Diagnose Referenzfehler weist darauf hin,
dass der Sensor das Ende seiner Lebensdauer
erreicht hat und ersetzt werden muss.

Der vom Temperatursensor gemessene
Wert ist ungliltig. Dies deutet darauf hin,
dass der Temperatursensor ausgefallen ist
oder die zugehérigen Anschliisse entweder
unterbrochen oder kurzgeschlossen sind.

Die Sensorkalibrierung lauft.

Die letzte Sensorkalibrierung ist
fehlgeschlagen. Die Kalibrierkoeffizienten
wurden nicht aktualisiert und es gelten
weiterhin die vorherigen Werte.

Der gemessene Prozesswert (PV) liegt
auBerhalb der festgelegten Grenzwerte des
Sensors.

Zur Bestimmung des Betriebsbereichs siehe
Datenblatt des Sensors.

Wenn das Problem Sensor-Speicherfehler fortbesteht, Gberpriifen Sie
alle Konfigurationsparameter fiir alle Sensoren, und beheben Sie etwaige
Fehler. Speichern Sie die Konfiguration auf der SD-Karte oder liber die
Bluetooth-App.

Setzen Sie den Sensor im Meni Sensoreinrichtung auf die
Standardeinstellungen zuriick und laden Sie die gespeicherte
Konfiguration erneut.

Wenn der Sensor-Speicherfehler weiterhin fortbesteht, wenden Sie sich an
den Kundendienst vor Ort.

Uberpriifen Sie die Sensorelektrode auf sichtbare Anzeichen von Schiaden.

Wenn der Sensor unbeschadigt erscheint, schalten Sie das Gerat aus und
warten Sie 5 Minuten, bis sich das Signal stabilisiert hat.

Wenn das Problem Zerbrochenes Glas weiterhin besteht, wenden Sie sich
an den Kundendienst vor Ort.

Uberpriifen Sie die Sensorelektrode auf sichtbare Anzeichen von Schaden.

Wenn der Sensor unbeschadigt erscheint, schalten Sie das Gerat aus und
warten Sie 5 Minuten, bis sich das Signal stabilisiert hat.

Wenn der Referenzfehler weiterhin besteht, muss der Sensor ausgetauscht
werden. Wenden Sie sich an den Kundendienst vor Ort.

Uberpriifen Sie den Sensor/Temperatursensor auf sichtbare Anzeichen
von Schaden.
Ein beschadigter Sensor muss ersetzt werden.

EZLink-Digitalsensoren: Stromversorgung des Messumformers ein- und
ausschalten.

Analoge Sensoren: Verdrahtung zu den Sensormodulklemmen 5 bis 8
Uberprifen.

Wenn der Prozess-Temperaturfehler weiterhin fortbesteht, wenden Sie
sich an den Kundendienst vor Ort

Die Diagnose wird erlischt, sobald die Kalibrierung abgeschlossen ist

Uberpriifen Sie die Sensorspitze auf sichtbare Anzeichen von
Beschadigungen oder Verschmutzungen und reinigen Sie sie
gegebenenfalls.

Priifen Sie, ob die Sensorspitze vollstandig in die LOsung eingetaucht ist.

Vergewissern Sie sich, dass die richtigen Pufferldsungen im Messumformer
ausgewahlt wurden.

Vergewissern Sie sich, dass die Pufferldsungen richtig zusammengesetzt sind.

Wiederholen Sie die Kalibrierung. Wenn der Fehler Kalibrierung Fehlgeschlagen
weiterhin fortbesteht, weist dies méglicherweise darauf hin, dass der Sensor
das Ende seiner Lebensdauer erreicht hat und ersetzt werden muss.

Uberpriifen Sie den Prozess und die Position des Sensors.

Wenn PV auBerhalb der Grenzwerte weiterhin aktiv ist, muss der Sensor
moglicherweise durch einen anderen mit einem breiteren oder besser
geeigneten Betriebsbereich ersetzt werden. Wenden Sie sich an den
Kundendienst vor Ort, um mdégliche Losungen zu finden
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NAMUR- Diagnose- Ursache WiederherstellungsmaBnahme
Symbol meldung
S(n): Die Temperatur der L&sung liegt auBerhalb des  Stellen Sie sicher, dass die Temperatur der L6sung innerhalb der Messgrenzen
Prozesstemp. Messbereichs des Sensors. des Sensors liegt.
auBerhalb des
Bereichs Zur Bestimmung des Temperaturbereichs siehe  Uberpriifen Sie den Prozess und reduzieren Sie die Auswirkungen méglicher
Datenblatt des Sensors. Warmequellen.
Wenn Prozesstemperatur auBerhalb des Bereichs weiterhin aktiv ist, muss
der Sensor moglicherweise durch einen anderen mit einem breiteren oder
besser geeigneten Temperaturbereich ersetzt werden. Wenden Sie sich an
den lokalen Kundendienst, um mégliche Lésungen zu finden.
S(n): Die Messungen an den Referenzelektroden Uberpriifen Sie die Sensorspitze auf sichtbare Anzeichen von Beschadigungen
Referenzwar-  deuten darauf hin, dass die Referenzelektroden oder Verschmutzungen und reinigen Sie sie gegebenenfalls.
nung verunreinigt sind (Referenzvergiftung).
Wenden Sie sich an den Kundendienst vor Ort, um einen neuen Sensor zu
Dies ist ein frihzeitiger Hinweis darauf, bestellen.
dass die Referenzmessung wahrscheinlich
fehlschlagen wird und der Sensor das Ende
seiner Lebensdauer erreicht hat und ersetzt
werden muss.
S1: Der pH-Sensor ist kurz vor dem Ende seiner 1. Uberpriifen Sie die Sensorspitze auf sichtbare Anzeichen von

Steilh. niedrig

S(n):
Umgebungs-
temperatur
auBerhalb des
Bereichs

S(n):
Ref. blockiert

S(n):
Nichtin
Lésung

& & <&

S(n):
Niedriger
Elektrolytgehalt

®

Lebensdauer.

Ein pH-Sensor verliert im Laufe der Zeit an
Leistung. Da dies passiert, nimmt die von
einem Kalibrierungsverfahren berechnete
Steigung schrittweise ab.

Eine niedrige Steigungsgrenze wird in der
Sensoreinrichtung konfiguriert - siehe
Seite 26.

Wenn die durch ein Kalibrierverfahren
berechnete Steigung unter der niedrigen
Steigungsgrenze liegt, schlagt die
Kalibrierung fehl.

Wenn die durch eine Kalibrierung berechnete
Steigung innerhalb eines Bereichs von 20 % der
niedrigen pH-Steigungsgrenze liegt, wird die
Diagnose niedrige pH-Steigung aktiviert, die
darauf hinweist, dass der Sensor kurz vor dem
Ende seiner Lebensdauer ist und bald ersetzt
werden muss.

Die Elektronik am Sondenkopf ist
Temperaturen auBerhalb des empfohlenen
Betriebsbereichs ausgesetzt.

Die Messung an der Referenzelektrode weist
darauf hin, dass die Referenzelektrode
blockiert ist.

Diese Warnung kann auch auftreten, wenn die
Sonde nicht richtig in die Lésung eingetaucht
wurde.

Die Sensormesswerte weisen darauf hin, dass
der Sensor nicht richtig in die Prozesslésung
eingetaucht ist.

Der Elektrolytstand (im pH-Sensor) ist niedrig.

Beschadigungen oder Verschmutzungen und reinigen Sie sie gegebenenfalls.
2. Prifen Sie, ob die Sensorspitze vollstandig in die L6sung eingetaucht ist.

3. Vergewissern Sie sich, dass die Pufferlésungen richtig zusammengesetzt
und im Messumformer richtig ausgewahlt wurden.

4. Wiederholen Sie die Kalibrierung. Wenn niedrige pH-Steigung weiterhin
fortbesteht, weist dies darauf hin, dass der Sensor kurz vor dem Ende
seiner Lebensdauer ist.

Bringen Sie den Sensor an einen Ort, an dem die Umgebungstemperatur
innerhalb des Betriebsbereichs liegt.

Wenn Umgebungstemperatur auBerhalb des Bereichs weiterhin aktiv ist,
muss der Sensor moglicherweise durch einen anderen mit einem breiteren
oder besser geeigneten Betriebsbereich ersetzt werden. Wenden Sie sich
an den lokalen Kundendienst, um mogliche Lésungen zu finden.

Uberpriifen Sie die Sensorspitze auf sichtbare Anzeichen von Beschadigungen
oder Verschmutzungen und reinigen Sie sie gegebenenfalls.

Stellen Sie sicher, dass die pH-Sonde in die L&sung eingetaucht ist.

Wenn Referenz Blockiert weiterhin fortbesteht, wenden Sie sich an den
Kundendienst vor Ort.

Uberpriifen Sie den Sensor auf sichtbare Schiaden und reinigen Sie die Spitze,
falls erforderlich.

Priifen Sie, ob der Sensor richtig in die Prozessldsung eingetaucht ist.

Wenn Nicht in L6sung weiterhin fortbesteht, wenden Sie sich an den
Kundendienst vor Ort.

Falls kompatibel, fiillen Sie den Elektrolytbehdlter mit flissigem Elektrolyt
auf. Andernfalls wenden Sie sich an den Kundendienst vor Ort.
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Trubungsdiagnose
NAMUR-  Diagnose- Ursache WiederherstellungsmaBnahme
Symbol meldung
S(n) Die Konfigurationsdaten des Sensors sind Stromversorgung des Messumformers ein- und ausschalten.

> bd 4 <4< 0@

Speicherfehler

S(n) ADC-Fehler

S(n) Wischer
defekt

S(n) Kalibrieren

S(n) Wiederher-
stellung

S(n) Reinigung
blockiert

S(n): PV
auBerhalb des
Bereichs

S(n): PV
auBerhalb der
Grenzwerte

S(n) Kal.
fehlgeschlagen

S(n) Wischer
ersetzen

S(n) Wischer
ersetzen

beschadigt, oder der nichtflichtige Speicher
des Sensors ist defekt.

Die Sensorkonfiguration kann beeintrachtigt
sein, und Anderungen werden nach dem
Ausschalten moglicherweise nicht beibehalten.

Stérung des Analog-Digital-Wandlers im
Sensor/Sensormodul.

Der Wischer wischt nicht.

Der Sensor ist verschmutzt. Die Messqualitdt
ist aufgrund einer schlechten Reinigung
beeintrachtigt.

Die Sensorkalibrierung lauft.

Die Wiederherstellungsdiagnose ist wahrend
des Zeitraums zwischen dem Abschluss einer
Sensorkalibrierung und der Betriebsbereitschaft
des Sensors zur Durchfiihrung genauer
Messungen aktiv.

Die automatische Reinigung mit dem Wischer
ist konfigurationsbedingt nicht moglich.

Die Qualitat der Tribungs-/Schwebstoffmessung
wird beeintrachtigt und die Lebensdauer des
Sensors kann sich verkirzen.

Funktionsprifung.

Der gemessene Prozesswert (PV) liegt
auBerhalb der festgelegten Grenzwerte
des Sensors.

Zur Bestimmung des Betriebsbereichs
siehe Datenblatt des Sensors.

Die letzte Sensorkalibrierung ist fehlgeschlagen.
Die Kalibrierkoeffizienten wurden nicht
aktualisiert und es gelten weiterhin die
vorherigen Werte.

Das Wischerblatt des Triibungssensors ist kurz
vor dem Ende seiner Lebensdauer.

Die Messqualitat ist moéglicherweise aufgrund
einer schlechten Reinigung beeintrachtigt.

Das Wischerblatt des Trilbbungssensors ist am
Ende seiner erwarteten Lebensdauer angelangt.

Die Messqualitat ist méglicherweise aufgrund
einer schlechten Reinigung beeintrachtigt.

Wenn das Problem Sensor-Speicherfehler fortbesteht, Gberpriifen Sie alle
Konfigurationsparameter fiir alle Sensoren, und beheben Sie etwaige Fehler.
Speichern Sie die Konfiguration auf der SD-Karte oder liber die Bluetooth-App.

Setzen Sie den Sensor im Meni Sensoreinrichtung auf die Standardeinstellungen
zurlck und laden Sie die gespeicherte Konfiguration erneut.

Wenn der Sensor-Speicherfehler weiterhin fortbesteht, wenden Sie sich an den
Kundendienst vor Ort.

Stromversorgung des Messumformers ein- und ausschalten.

Wenn der Sensor-ADC-Fehler weiterhin fortbesteht, wenden Sie sich an den
Kundendienst vor Ort.

Uberpriifen Sie den Sensor und beseitigen Sie eventuelle Verstopfungen/
Blockaden.

Die Diagnose wird erlischt, sobald die Kalibrierung abgeschlossen ist.

Die Diagnose wird erlischt, sobald die Wiederherstellung abgeschlossen ist.

Flhren Sie eine manuelle Reinigung liber das Bedienermeni durch.

Stellen Sie die Haufigkeit der Wischerreinigung ein.

Funktionsprifung.

Uberpriifen Sie den Prozess und die Position des Sensors.

Wenn PV auBerhalb der Grenzwerte weiterhin aktiv ist, muss der Sensor
maoglicherweise durch einen anderen mit einem breiteren oder besser
geeigneten Betriebsbereich ersetzt werden.

Wenden Sie sich an den lokalen Kundendienst, um mégliche Lésungen zu finden.

Stellen Sie sicher, dass der Sensor sauber ist: Falls verfligbar, kdnnen Sie eine
manuelle Reinigung Uber das Bedienermen einleiten oder manuell reinigen.

Bei Verwendung von Formazinstandards ist darauf zu achten, dass die
Lésungen korrekt zusammengestellt wurden.

Hinweis: Formazinpraparate setzen sich in der L6sung ab, schiitteln Sie die
Lésung daher vor der Kalibrierung gut.

Wiederholen Sie die Kalibrierung. Wenn der Fehler Kalibrierung Fehlgeschlagen
weiterhin fortbesteht, sollten Sie den Sensor austauschen.

Ersetzen Sie den Wischer und setzen Sie die Sensorlebensdauer in der
Sensoreinrichtung zuriick.

Ersetzen Sie den Wischer und setzen Sie die Sensorlebensdauer in der
Sensoreinrichtung zuriick.
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NAMUR- Diagnose- .
'ag Ursache WiederherstellungsmaBnahme
Symbol meldung
S(n): Stérung des Analog-Digital-Wandlers im Stromversorgung des Messumformers ein- und ausschalten.
ADC-Fehler Sensor/Sensormodul.
Wenn der Sensor-ADC-Fehler weiterhin fortbesteht, wenden Sie sich an
den Kundendienst vor Ort.
S(n): Die Konfigurationsdaten des Sensors sind Stromversorgung des Messumformers ein- und ausschalten.

> 4 <440 @

Speicherfehler

S(n):
PV-Fehler

S(n):
Wischer def.

S(n):
Kal. lauft

S(n): Wiederher-
stellung

S(n):
Reinig. block.

S(n):
Kal. fehlg.

beschadigt, oder der nichtflichtige Speicher
des Sensors ist defekt.

Die Sensorkonfiguration kann beeintrachtigt
sein, und Anderungen werden nach dem
Ausschalten moéglicherweise nicht beibehalten.

Ein Messwert fir die Primarvariable kann vom
Tribungssensor nicht ermittelt werden, da die
LED die Probe nicht beleuchtet.

Der Wischer wischt nicht.

Der Sensor ist verschmutzt. Die Messqualitat
ist aufgrund einer schlechten Reinigung
beeintrachtigt.

Die Sensorkalibrierung lauft.

Die Wiederherstellungsdiagnose ist wahrend
des Zeitraums zwischen dem Abschluss einer
Sensorkalibrierung und der Betriebsbereitschaft
des Sensors zur Durchfiihrung genauer
Messungen aktiv.

Die automatische Reinigung mit dem Wischer
ist konfigurationsbedingt nicht moglich.

Die Qualitat der Tribungs-/Schwebstoffmessung
wird beeintrachtigt und die Lebensdauer des
Sensors kann sich verkiirzen.

Die letzte Sensorkalibrierung ist fehlgeschlagen.
Die Kalibrierkoeffizienten wurden nicht
aktualisiert und es gelten weiterhin die
vorherigen Werte.

Wenn das Problem Sensor-Speicherfehler fortbesteht, Gberpriifen Sie
alle Konfigurationsparameter fiir alle Sensoren, und beheben Sie etwaige
Fehler. Speichern Sie die Konfiguration auf der SD-Karte oder liber die
Bluetooth-App.

Setzen Sie den Sensor im Men( Sensoreinrichtung auf die Standardeinstellungen
zurlick und laden Sie die gespeicherte Konfiguration erneut.

Wenn der Sensor-Speicherfehler weiterhin fortbesteht, wenden Sie sich an
den Kundendienst vor Ort.

Stellen Sie sicher, dass der Sensor sauber ist: Falls verfligbar, initiieren Sie
eine manuelle Reinigung Giber das Bedienermenii, andernfalls entfernen Sie
den Sensor aus dem Prozess und reinigen ihn manuell.

Stromversorgung des Messumformers ein- und ausschalten.

Wenn der PV-Fehler weiterhin fortbesteht, wenden Sie sich an den
Kundendienst vor Ort.

Uberpriifen Sie den Sensor und beseitigen Sie eventuelle Verstopfungen/
Blockaden.

Die Diagnose wird erlischt, sobald die Kalibrierung abgeschlossen ist.

Die Diagnose wird erlischt, sobald die Wiederherstellung abgeschlossen ist.

Flhren Sie eine manuelle Reinigung Uiber das Bedienermeni durch.

Stellen Sie die Haufigkeit der Wischerreinigung ein.

Stellen Sie sicher, dass der Sensor sauber ist: Falls verfligbar, initiieren
Sie eine manuelle Reinigung Uber das Bedienermend, oder entfernen Sie
den Sensor aus dem Prozess und reinigen ihn manuell.

Bei Verwendung von Formazinstandards ist darauf zu achten, dass die
Lésungen korrekt zusammengestellt wurden.

Hinweis: Formazinpraparate setzen sich in der L6sung ab, schiitteln Sie
die Lésung daher vor der Kalibrierung gut.

Wiederholen Sie die Kalibrierung. Wenn der Fehler Kalibrierung Fehlgeschlagen
weiterhin fortbesteht, sollten Sie den Sensor austauschen.
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NAMUR-  Diagnose- Ursache WiederherstellungsmaBnahme
Symbol meldung
S(n): Der gemessene Prozesswert (PV) liegt auBerhalb Uberpriifen Sie den Prozess und die Position des Sensors.

SO © BB P> b

PV auBerhalb
der Grenzwerte

S(n):

Interne
Temperatur
auBerhalb des
Bereichs

S(n):
Zuviel Licht

S(n):
Serv. fallig

S(n):
Wischer ers.

S(n):
Wischer ers.

S(n):
Serv. Uberf.

S(n):
LED abgelaufen

der festgelegten Grenzwerte des Sensors.

Zur Bestimmung des Betriebsbereichs siehe
Datenblatt des Sensors.

Die Innentemperatur des Triibungssensors liegt
auBerhalb des empfohlenen Betriebsbereichs.

Dies kann zu ungenauen Messungen fiihren.

Der Tribungssensor bestimmt die Triibbung
mittels nephelometrischer Detektion, indem
er die Lichtmenge misst, die von der Probe
im Winkel von 90° zur Beleuchtungsrichtung
gestreut wird.

Zu starkes Umgebungslicht kann diese Funktion
beeintrdchtigen und zu ungenauen Messwerten
fihren.

Der Tribungssensor muss gewartet werden.

Die Leistung des Sensors ldsst mit der Zeit nach,
und zur Aufrechterhaltung der Genauigkeit sind
WartungsmaBnahmen erforderlich.

Das Wischerblatt des Triibungssensors ist kurz

vor dem Ende seiner Lebensdauer.

Die Messqualitat ist moéglicherweise aufgrund
einer schlechten Reinigung beeintrachtigt.

Das Wischerblatt des Trilbbungssensors ist am
Ende seiner erwarteten Lebensdauer angelangt.

Die Messqualitat ist méglicherweise aufgrund
einer schlechten Reinigung beeintrachtigt.

Der Tribungssensor muss gewartet werden.

Die Leistung des Sensors ldsst mit der Zeit nach,
und zur Aufrechterhaltung der Genauigkeit sind
WartungsmaBnahmen erforderlich.

Diese LED im Sensor hat das Ende ihrer
erwarteten Lebensdauer erreicht und fallt
daher wahrscheinlich aus.

Wenn PV auBerhalb der Grenzwerte weiterhin aktiv ist, muss der Sensor
maoglicherweise durch einen anderen mit einem breiteren oder besser
geeigneten Betriebsbereich ersetzt werden. Wenden Sie sich an den
lokalen Kundendienst, um mogliche Lésungen zu finden.

Bringen Sie den Sensor neu an, um extreme Temperaturen zu vermeiden.

Stellen Sie sicher, dass die Umgebungstemperatur des Sensors innerhalb
des Betriebsbereichs liegt. 0 bis 60 °C.

Wenn Interne Temperatur auBerhalb des Bereichs weiterhin fortbesteht,
wenden Sie sich an den Kundendienst vor Ort.

Schirmen Sie den Sensor ab, oder bringen Sie ihn nach Mdglichkeit an
einen Ort, an dem er nicht vom Umgebungslicht beeinflusst wird.

Wenden Sie sich an den Kundendienst.

Ersetzen Sie den Wischer und setzen Sie die Sensorlebensdauer in der
Sensoreinrichtung zuriick.

Ersetzen Sie den Wischer und setzen Sie die Sensorlebensdauer in der
Sensoreinrichtung zuriick.

Wenden Sie sich an den Kundendienst.

Wenden Sie sich an den Kundendienst.
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Universaleingangsmodul-Diagnostik

NAMUR-  Diagnose- Ursache WiederherstellungsmaBnahme
Symbol  meldung
S(n): Stérung des Analog-Digital-Wandlers im Sensor/ 1. Schalten Sie die Stromversorgung des Messumformers ein und aus.
ADC-Fehler Sensormodul. 2. Wenn der Fehler weiterhin besteht, wenden Sie sich an den lokalen
Kundendienst.
S(n): Die Konfigurationsdaten des Sensors sind 1. Schalten Sie die Stromversorgung des Messumformers ein und aus.
NV-Fehler beschadigt oder der nichtfllichtige Speicher 2. Wenn der Fehler weiterhin besteht, liberpriifen Sie alle Konfigurations-
des Sensors ist defekt. parameter fir alle Sensoren und beheben Sie etwaige Fehler.
Die Sensorkonfiguration kann beeintrachtigt 3. Speichern Sie die Konfiguration auf der SD-Karte oder Uber die Bluetooth-App.
sein, und Anderungen werden nach dem 4. Setzen Sie den Sensor im Meni Sensoreinrichtung auf die
Ausschalten méglicherweise nicht beibehalten. Standardeinstellungen zuriick.
5. Laden Sie die gespeicherte Konfiguration erneut.
6. Wenn der Fehler weiterhin besteht, wenden Sie sich an den lokalen
Kundendienst.
S(n): Die Messung des Temperatursensors ist ungliltig. 1. Unterziehen Sie den Sensor/Temperatursensor einer Sichtprifung
Temperatur- Dies deutet auf einen Fehler des Temperatur- auf Beschadigungen.
fehler sensors oder offene oder kurzgeschlossene 2. Tauschen Sie den Sensor aus, wenn er beschadigt ist.
Anschlisse desselben hin. Diese Fehlermeldung 3. Priifen Sie den Anschluss an den Sensormodulklemmen.
ist aktiv, wenn der Temperatureingang auBerhalb 4. Wenn der Fehler weiterhin besteht, wenden Sie sich an den lokalen
von -40 bis 200°C liegt (gilt nur, wenn der PV-Typ = Kundendienst.
Temperatur oder der SV-Typ = Temperatur ist und
die Temperaturkompensation auf Benutzerdefi-
niert Automatisch eingestellt ist).
S(n): Die letzte Sensorkalibrierung ist fehlgeschlagen. 1. Untersuchen Sie den Sensor auf sichtbare Anzeichen fiir Beschadigungen

4d 9GP > > bk P> & @

Kalibrierungs-
fehler

S(n):
PV auBerhalb
der Grenzwerte

S(n):
SV auBerhalb
der Grenzwerte

S(n):
Prozesstemp.
auBerhalb der
Grenzwerte

S(n):

Interne
Temperatur
auBerhalb der
Grenzwerte

S(n):
Uberstrom

pH-Drift

S(n):

Im manuellen
Temperatur-
modus

S(n):

Kal. lauft

S(n):
Wiederherstel-
lung

Die Kalibrierkoeffizienten wurden nicht

aktualisiert und es gelten weiterhin die 2.

vorherigen Werte.

3
4
Aktiv, wenn der PV auBerhalb der elektrischen 1.
Grenzwerte liegt. Dies ist fiir alle Eingangstypen 2.

fest und basiert nicht auf konfigurierbaren
elektrischen Bereichen. Spannung und Strom

kénnen keine negativen Eingdnge erkennen. 3.

Aktiv, wenn der SV auBerhalb der elektrischen 1.
Grenzwerte liegt. Dies ist flir alle Eingangstypen 2.

fest und basiert nicht auf konfigurierbaren
elektrischen Bereichen. Spannung und Strom

kénnen keine negativen Eingange erkennen. Diese 3.

Diagnostik wird nicht verwendet, wenn der SV-Typ
= Temperatur oder der PV-Typ = Temperatur ist.

Aktiv, wenn die Temperatur auBerhalb des 1.
elektrischen Bereichs liegt.
2
3

Die Messschaltung des Sensormoduls arbeitet 1.

bei einer Temperatur auBerhalb des empfohlenen
Bereichs.

Von den Stromausgangskontaktstiften 3 & 4 1.

wird zu viel Strom entnommen.

Der pH-Messwert Uberschreitet die +/- pH-Drift- 1.

Grenzwerte.

Nur aktiv, wenn die Temperaturkompensation -
auf Benutzerdefiniert Manuell eingestellt ist.

Sensorkalibrierung lauft.

Aktiv wahrend des Zeitraums zwischen dem
Abschluss einer Sensorkalibrierung und der
Betriebsbereitschaft des Sensors zur
Durchfiihrung von Messungen.

oder Verschmutzungen und reinigen Sie ihn gegebenenfalls.
Vergewissern Sie sich, dass der Sensor vollstandig in die Losung
eingetaucht ist.

. Wiederholen Sie die Kalibrierung.
. Falls der Fehler weiterhin besteht, kdnnte es erforderlich sein, den Sensor

auszutauschen.

Uberpriifen Sie den Prozess und die Position des Sensors.

Wenn PV auBerhalb der Grenzwerte weiterhin aktiv ist, muss der Sensor
moglicherweise durch einen anderen Sensor mit einem breiteren oder
besser geeigneten Betriebsbereich ersetzt werden.

Wenden Sie sich an den lokalen Kundendienst, um mdégliche Lésungen zu finden.

Uberpriifen Sie den Prozess und die Position des Sensors.

Wenn SV auBerhalb der Grenzwerte weiterhin aktiv ist, muss der Sensor
madglicherweise durch einen anderen mit einem breiteren oder besser
geeigneten Betriebsbereich ersetzt werden.

Wenden Sie sich an den lokalen Kundendienst, um mdgliche L&sungen
zu finden.

Vergewissern Sie sich, dass die Losungstemperatur innerhalb des
elektrischen Bereichs liegt.

. Uberpriifen Sie den Prozess und reduzieren Sie die Auswirkungen

mdoglicher Warmequellen.

. Wenn ,,Prozesstemperatur auBerhalb des Grenzwerte“ weiterhin aktiv ist,

muss der Sensor mdglicherweise durch einen anderen mit einem breiteren
oder besser geeigneten Temperaturbereich ersetzt werden.

. Wenden Sie sich an den lokalen Kundendienst, um mdgliche Lésungen zu finden.

Vergewissern Sie sich, dass die Umgebungstemperatur des
Messumformers, in dem sich das Sensormodul befindet, innerhalb des
Betriebsbereichs liegt.

. Wenn , Interne Temperatur auBerhalb des Grenzwerte“ weiterhin

fortbesteht, wenden Sie sich an den Kundendienst vor Ort.

Priifen Sie die Anschlisse.

Untersuchen Sie die Ursache fiir die pH-Drift. Hinweis. Durch die
Rekalibrierung des Chlorsensors wird auch die Berechnung des pH-Drift-
Alarms neu kalibriert.

Die Diagnose erlischt, sobald die Kalibrierung abgeschlossen ist.

Die Diagnose erlischt, sobald die Wiederherstellung abgeschlossen ist.
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Chlordiagnostik

Fir die ACL410-Diagnostik siehe OI/ACL410.
Fir die ACL420-Diagnostik siehe OI/ACL420.

Gelostsauerstoff-Diagnostik

Fir die Gel6stsauerstoff-Diagnostik siehe OI/ADS420.


https://library.abb.com/d/OI%2FACL410
https://library.abb.com/d/OI%2FACL420
https://library.abb.com/d/OI%2FADS420
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Anhang A PID-Regelung

Ermaoglicht eine einfache PID-Regelung von pH- und
Leitfédhigkeitssensorkandlen (die Regelung anderer Signale
[Tribung,Gel6stsauerstoff usw.] ist nicht erforderlich).

Die Regelfunktion ist fiir beide Kandle des AWT420-
Messumformers verfligbar.

Leitfahigkeitskanale sind fiir die Riickwarts- oder
Direktsteuerung konfigurierbar. pH-Kanale sind fir die
Riuckwarts-, Direkt- oder Doppelsteuerung (Saure/Base)
konfigurierbar:

- eine Ruckwartssteuerung erzeugt einen einzigen
Regelausgang

- eine Direktsteuerung erzeugt einen einzigen Regelausgang

- eine Doppelsteuerung erzeugt 2 Regelausgange

Die Reglerausgange sind als Analogausgang, Zeitproportionaler
Ausgang oder Impuls-/Frequenz-Ausgang konfigurierbar. Analoge
Regelausgadnge kdnnen jedem der verfligbaren Analogausgange
zugewiesen werden.

Zeitproportionale Regelausgange kdnnen jedem der
verfligbaren Relais- oder Digitalausgange zugewiesen werden,
und Impuls-/Frequenz-Regelausgange kénnen jedem der
verfligbaren Relais- oder Digitalausgange zugewiesen werden.

Bedienerseiten

Riickwarts- oder Direktsteuerung

@ v erdte-Kennzeichnung
@ tikettnummer des Sensors

©——n LS
(D)———ss 7.00

65.0 * %Y

S1: Wieder-
W herstellung

) T B/e——)

Gerdtekennzeichnung

Spezifischer Sensor-Tag

Primarwert und Einheiten

Symbol fiir einstellbare Parameter (mit den Tasten (a\/ 3).
Sollwert

Prozentsatz Regelausgang

Symbole in der Statusleiste
Diagnosesymbol/Diagnosemeldung - siehe Seite 84

Symbol: Automatische/manuelle Steuerung

©O@EEE@EE®E

Uhrzeit und Datum

Abbildung 19 Bedienerseite — Riickwdrts- oder Direktsteuerung

Doppelsteuerung (Sauren und Basen)

1 3 50 PV unit

@—‘SPA “‘ SOA @

8.00 | 6.00
E
© 50.0 *%

S1: Wieder-

7 herstellung CAL
® Y

Geratekennzeichnung

Spezifischer Sensor-Tag

Primarwert und Einheiten

SPA: Sollwert fiir Sdureregelung

SPB: Sollwert fiir Basenregelung

Prozentsatz Regelausgang

Symbole in der Statusleiste
Diagnosesymbol/Diagnosemeldung - siehe Seite 84
Symbol: Automatische/manuelle Steuerung

Symbol fiir einstellbare Parameter (mit den Tasten (a\/ 3).

PEOOOROEOEO®E)

Uhrzeit und Datum

Abbildung 20 Bedienerseite - Doppelsteuerung (Sduren und Basen)
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...Anhang A PID-Regelung

Bedienermeniis

Die folgenden Menlioptionen, die auf der Bedienerseite/
Startmend verfligbar sind, erméglichen die Auswahl des
Regelungsmodus und die Einstellung der Sollwerte oder

des Ausgangs:

Bedienermends

Zugriffstaste auf

das Menl Bediener

Autoscroll
Manuelles Halten P
Konfiguration Eingeben

Regelungsmodus

Regelungsmodus [J  Auto

Einstellen e Manuell
Bedieneransichten P
Datenprotokolle }

Protokolle >
Manuelles Halten >
Autoscroll

Konfiguration Eingeben

T

Ay

Driicken Sie die Tasten (& /¥,
um den Auto- oder manuellen
Modus umzuschalten/zu
wahlen.

Sollwert-/Ausgangseinstellung — Direkt- oder

Riickwartssteuerung (1 Sollwert)

Regelungsmodus

SPA
® Ausgang

Bedieneransichten

Datenprotokolle >
Protokolle >
Manuelles Halten P>
Autoscroll

Konfiguration Eingeben

Driicken Sie die Tasten /a>/\¥,
um den SPA-*- oder Ausgangs-
Modus umzuschalten/zu
wahlen.

Der Ausgangsmodus

ist nur aktiviert, wenn
Regelungsmodus/Manuell
ausgewadhlt ist.

*SPA = Sdure-Sollwert

Sollwert-/Ausgangseinstellung — Doppelsteuerung (92

Sollwerte)

Regelungsmodus » z:

o Ausgang

Bedieneransichten >
Datenprotokolle >

Protokolle >
Manuelles Halten P>
Autoscroll

Konfiguration Eingeben

Driicken Sie die Tasten /a>/<3,
um den SPA-*, SPB-** oder
Ausgangs-Modus
umzuschalten/zu wahlen.

Der Ausgangsmodus

ist nur aktiviert, wenn
Regelungsmodus/Manuell
ausgewahlt ist.

*SPA = Saure-Sollwert
**SPB = Base-Sollwert

Abbildung 21 PID-Regelung: Meniis Regelungsmodus/

Sollwert/Ausgang

Regelverhalten

Rickwartssteuerung

- Einzelner Regelausgang

« P, P+l, P+I+D or P+D

- Ausgang steigt, wenn der Prozesswert unterhalb des
Sollwerts liegt

« Ausgang ist Null, wenn der Prozesswert groBer als der

Sollwert* ist
« Proportionalband liegt unter dem Sollwert

*Nur aktiviert, wenn Regelungsmodus/Manuell ausgewadhlt ist - siehe

Abbildung 21.

Ausgang
'
100 %
PV
0% Iz
P-Bereich
g
Sollwert

Abbildung 22 Riickwdrtssteuerung

Direktsteuerung

- Einzelner Regelausgang

e P, P+l, P+I+D or P+D

- Ausgang steigt, wenn der Prozesswert oberhalb des
Sollwerts liegt

« Ausgang ist Null, wenn der Prozesswert kleiner als der

Sollwert* ist
« Proportionalband liegt tiber dem Sollwert

*Nur aktiviert, wenn Regelungsmodus/Manuell ausgewadhlt ist - siehe

Abbildung 21.

Ausgang
F
100 %
PV
0% =
P-Bereich
Sollwert

Abbildung 23 Direktsteuerung
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Doppelsteuerung

Zwei Reglerausgange (Base Ausgang und Saure Ausgang)
P oder P+I (Basenregler)

Base Ausgang steigt, wenn der Prozesswert unterhalb des
Base-Sollwerts liegt

Base Ausgang ist Null, wenn der Prozesswert groBer als der
Base-Sollwert ist

Base-Proportionalband liegt unter dem Base-Sollwert

P oder P + | (Saureregler)

Saure-Ausgang steigt, wenn der Prozesswert oberhalb des
Saure-Sollwerts liegt

Sdaure-Ausgang ist Null, wenn der Prozesswert kleiner als der
Sdure-Sollwert ist

Saure-Proportionalband liegt GUber dem Saure-Sollwert

Ausgang
'y Ausgang Basenregler Ausgang
Saureregler
100 %
PV
=
0%
Proportionalband Proportionalband
(Base) (Saure)
4 B 4 B
- - - -
Sollwert Sollwert
(Base) (Saure)

Abbildung 24 Doppelsteuerung

Arbeitspunkt (Versatz des Proportionalbandes)

Ein Arbeitspunkt* ist bei Reglern mit Riickwarts- oder
Direktsteuerung verfligbar, wenn der Integralanteil deaktiviert
ist (d. h., der Regeltyp ist fur P oder P+D konfiguriert).

Wenn die Prozessvariable gleich dem Sollwert der Regelung ist,
ist der Ausgangswert gleich dem Arbeitspunkt — dadurch wird
die Position des Proportionalbandes verandert.

* Der Standardwert fiir den Arbeitspunkt ist Null.

Arbeitspunkt =0 %

Ausgang
A

100 % =

PV
0% >
P-Bereich
Sollwert
Arbeitspunkt = 50 %
Ausgang
A
100 %
50 %
PV
0 % >
P-Bereich
Sollwert
Arbeitspunkt =100 %
Ausgang
A
100 %
PV
P-Bereich
Sollwert

Abbildung 25 Arbeitspunkt (Versatz des Proportionalbandes)
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...Anhang A PID-Regelung
Ausgangstyp

Analogausgang
Analoge Regelausgange kdnnen jedem der verfligbaren
Analogausgange zugewiesen werden:

- der Regelausgang (0 bis 100 %) wird linear zwischen dem
elektrischen Bereich Niedrig (0,00 bis 22,00 mA) und dem
elektrischen Bereich Hoch (0,00 bis 22,00 mA) skaliert, um
einen Stromausgangspegel zu erzeugen

- Die Werte fiir den niedrigen und den hohen elektrischen
Bereich kénnen in der Konfiguration des Analogausgangs
eingestellt werden

Hinweis: Die Konfigurationsparameter fiir den physikalischen

Bereich, den Ausgangstyp und den Fehlermodus, die normalerweise
mit einem Analogausgang verbunden sind, sind nicht erforderlich,
wenn ein Regelausgang als Analogausgangsquelle festgelegt ist.

Zeitproportionaler Ausgang
Zeitproportionale Regelausgange kdnnen jedem der verfligbaren
Relais oder Digitalausgange zugewiesen werden:

- der Regelausgang (0 bis 100 %) wird linear zwischen
0 Sekunden und der konfigurierten Zykluszeit (1,0 bis
300,0 s) skaliert, um eine Einschaltdauer zu erzeugen

- das Relais oder der Digitalausgang ist wahrend der

Einschaltdauer aktiviert. Das Relais oder der Digitalausgang

ist flr den Rest der Zykluszeit deaktiviert

Zykluszeit

>
<

Einschaltdauer

\ 4

»
<« »

Elektrischer
Bereich hoch

Analogausgang

Elektrischer
Bereich niedrig .4

0% Regelausgang 100 %

Abbildung 26 Analogausgang

Abbildung 27 Analogausgang

Impuls-/Frequenz-Ausgang

Die Impuls-/Frequenz-Ausgange kdnnen jedem der verfligbaren
Relais oder Digitalausgange zugewiesen werden:

- der Regelausgang (0 bis 100 %) wird linear zwischen O und
der konfigurierten Impulsfrequenz (1 bis 120 Impulse pro
Minute) skaliert, um eine Anzahl von Impulsen pro Minute
zu erzeugen

- das Relais oder der Digitalausgang ist fiir 300 mS aktiviert.
Der 300-mS-Impuls wird mit der berechneten Frequenz
wiederholt, d. h., die Zeit zwischen den Impulsen wird mit
zunehmender Ausgangsleistung verkirzt

- die berechnete Frequenz wird jede Sekunde neu errechnet
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Anhang B Ersatzteile

Sensormodulbaugruppen EZLink Modulbaugruppen

AWT420 pH/ORP Upgrade-/Ersatzteilsatz Leiterplatten AWT420 Upgrade/Ersatzteilsatz Leiterplatten fiir EZLink
Teilenummer Teilenummer

3KXA877420L0014 3KXAB77420L0015

AWT420 Upgrade-/Ersatzteilsatz Leiterplatten fiir AWT420 Upgrade/Ersatzteilsatz Leiterplatten fiir
2-Elektroden-Leitfahigkeit EZLink HazLoc

Teilenummer Teilenummer

3KXA877420L0013 3KXAB77420L0018

AWT420 Upgrade-/Ersatzteilsatz Leiterplatten fiir
4-Elektroden-Leitfdahigkeit

Teilenummer

3KXA877420L0011

AWT420 Upgrade-/Ersatzteilsatz Leiterplatten fiir
Tribungsmesser

Teilenummer

3KXA877420L0016

AWT420 Universaleingangsmodul Aufriistungs-/
Ersatzteilsatz

Teilenummer

3KXA877420L0019
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...ANHANG B Ersatzteile

Kommunikationsmodulbaugruppen

AWT420 Upgrade/Ersatzteilsatz Leiterplatten fiir HART

Montagesatze

Schaltschrank-Montagesatz

Teilenummer

Teilenummer

3KXA877420L0051

AWT440 Upgrade/Ersatzteilsatz Leiterplatten fiir Profibus

3KXA877210L0101 Schaltschrank-

Montagesatz,

einschlieBlich

Befestigungen, @
Flansche, Klemmen o

und Dichtung

Rohr-Montagesatz

Teilenummer

Teilenummer

3KXA877420L0052

N
\é’

A

=

[

3KXA877210L0102 Rohr-Montagesatz,
einschlieBlich
Rohrmontage- N SX0@
Adapterplatte, 7
Halterungen und . //g

Befestigungen 0@
(ohne Rohr)

AWT440 Upgrade/Ersatzteilsatz Leiterplatten fiir Modbus

Wand-Montagesatz

Teilenummer

Teilenummer

3KXA877420L0054

3KXA877210L0105 Wand-Montagesatz

s s

—
[}

——
()

AWT440 Upgrade/Ersatzteilsatz Leiterplatten fiir Ethernet

Teilenummer

Wetterschutz-Satz

Wetterschutz-Satz

3KXA877420L0065

)

/
Y

=

NN w—

K

AWT440 Upgrade/Ersatzteilsatz Leiterplatten fiir
Analogausgang

Teilenummer

3KXA877420L0056

Teilenummer

3KXA877210L0103

/

Wetterschutz und Rohrmontagekit

Teilenummer

3KXA877210L0104
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Kabelverschraubungen

Standard-Kabelverschraubungen

Teilenummer

3KXA877420L0111 M20 (Anz.5),
M16 (Anz. 2)

3KXA877420L0112 % Zoll NPT (Anz. 5),
M16 (Anz. 2)

3KXA877420L0113 M20 (Anz. 4),
M16 (Anz. 2)
Ethernet (Anz. 1)

3KXA877420L0114 % Zoll NPT (Anz. 4),
M16 (Anz. 2)
Ethernet (Anz. 1)

3KXA877420L0115 Ethernet-
Kabelverschraubung
(Anz. 1)
3KXA877420L0116 Ex-E Kabelverschraubung
(5 xM20, 2 x M16)
3KXA877420L0117 Ex-E Kabelverschraubung
(5 x ¥2 Zoll NPT, 2 x M16)
3KXA877420L0118 Ex-E Kabelverschraubung
(4 x M20, 2 x M16,
1 x Ethernet)
3KXA877420L0119 Ex-E Verschraubung
(4 x Y2 Zoll NPT, 2 x M16,
1 x Ethernet)

EZLink-Steckverbinder/-Kabel

Baugruppe EZLink und EZLink HazLoc-Steckverbinder

Teilenummer

3KXA877420L0066

Baugruppe Sensorverlangerungskabel EZLink

Teilenummer Beschreibung
AWT4009010 1m
AWT4009050 5m
AWT4009100 10m
AWT4009150 15m
AWT4009250 25m
AWT4009500 50 m

AWT4009000 100m
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Geschiitzte Marken

EZLink ist eine Marke von ABB Limited

Microsoft und Excel sind eingetragene Marken der

Microsoft Corporation in den USA und/oder anderen Landern.
Android ist eine Marke von Google LLC

Bluetooth ist eine eingetragene Marke von Bluetooth SIG, Inc.
HART ist eine eingetragene Marke der FieldCOmm Group

iOS ist eine Marke von Apple Inc., eingetragen in den USA und
in anderen Landern und Regionen

LEXAN ist eine eingetragene Marke von SABIC GLOBAL
TECHNOLOGIES B.V.

Modbus ist eine eingetragene Marke von Schneider Electric
USA Inc.

PROFIBUS ist eine eingetragene Marke der Organisation
PROFIBUS

SD ist eine Marke von SD-3C LLC

Google Play ist eine Marke von Google LLC

Appleist eine eingetragene Marke von Apple Inc., eingetragen
in den USA und in anderen Landern und Regionen

App Store ist eine eingetragene Servicemarke von Apple Inc.,
eingetragen in den USA und in anderen Landern und Regionen
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Anmerkungen
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