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Informacion general 1

LTO315A03ES Copyright ABB Oy (c) 2017. Todos los derechos reservados.

Este manual esta protegido por los derechos de autor y todos los derechos estan reservados. Ni
este documento ni el software adjunto pueden, ni en parte ni en su totalidad, ser copiados o
reproducidos de ninguna manera sin el consentimiento previo por escrito de ABB.

ABB no representa ni garantiza los contenidos aqui presentados y declina la responsabilidad de
cualquier garantia de adecuacion implicita para cualquier propdsito. La informacién en este
documento estéa sujeta a cambios sin previo aviso. ABB no se hace responsable de ningun error que
pudiera aparecer en este documento.

Mint™ es marca comercial registrada de Baldor, miembro del grupo ABB.
Windows XP, Windows Vista y Windows 7 son marcas registradas de Microsoft Corporation.
UL y cUL son marcas registradas de Underwriters Laboratories.

MicroFlex esta en la lista UL - archivo NMMS.E470302.
ABB Motion Ltd

6 Hawkley Drive
Bristol, BS32 O0BF

Reino Unido

Teléfono: +44 (0) 1454 850000

Fax: +44 (0) 1454 859001

E-mail: motionsupport.uk@gb.abb.com
Sitio Web: www.abbmotion.com

Ver al dorso para otras oficinas internacionales.
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Advertencia sobre el producto

Sélo el personal cualificado debe poner en marcha, programar o reparar este equipo. Este equipo se
puede conectar a otras maquinas que tengan piezas en rotacion o piezas controladas por este
equipo. El uso inapropiado puede provocar lesiones graves o la muerte.

Advertencia de seguridad

Usos previstos: Estos accionamientos tienen previsto su uso en aplicaciones estaticas fijas en el
suelo en instalaciones de potencia industriales segun las normas EN60204 y VDEO0160. Han sido
disefiadas para aplicaciones de maquinas que requieren motores de CA de induccion trifasicos de
control variable de velocidad. Estos accionamientos no han sido pensados para su uso en
aplicaciones como:

m  Aplicaciones domésticas
m  Instrumentacion médica
m  Vehiculos moviles

m  Barcos

m  Aviones

A menos que se especifique lo contrario, este accionamiento esta pensado para su instalaciéon en un
alojamiento adecuado. El alojamiento debe proteger al accionamiento de la exposicion a humedad
excesiva o corrosiva, polvo y suciedad o temperaturas ambiente anormales. Las especificaciones de
funcionamiento precisas se encuentran en la seccion 8 de este manual. La instalacion, conexion y
control de los accionamientos constituye una operacion especializada, y no deben intentarse ni el
desmontaje ni la reparacion. En el caso de que un accionamiento deje de funcionar correctamente,
contacte con el lugar de compra para las instrucciones de devolucion.

Precauciones

antes de asegurarse de que no haya voltaje presente en este equipo u otro equipo al
PELIGRO due esta conectado. La descarga eléctrica puede provocar lesiones graves o la muerte.
Solo el personal cualificado debe poner en marcha, programar o reparar este equipo.

2 No toque ninguna placa de circuito, dispositivo de alimentacion o conexion eléctrica

en el caso de que el motor no se esté moviendo. La descarga eléctrica puede provocar

,: El circuito del motor puede presentar altos voltajes mientras la CA esta conectada, aun
PELIGRO lesiones graves o la muerte.

Si se acciona un motor mecanicamente, puede generar tensiones peligrosas que
A alcanzaran sus terminales de alimentacion. El alojamiento debe encontrarse puesto a
PELIGRO tierra/masa para impedir posibles riesgos de descargas.

alimentacién eléctrica. No aplicar la alimentacion de CA antes de asegurarse que las
PELIGRO Puestas a tierra/masa estén correctamente conectadas. La descarga eléctrica puede
provocar lesiones graves o la muerte.

2 Asegurese de que el sistema esté correctamente puesto a tierra antes de aplicar la
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ATENCION

ATENCION

ATENCION

ATENCION

PRECAUCION

PRECAUCION

PRECAUCION

Asegurese de que todos los cableados cumplan con la normativa eléctrica nacional, asi
como todas las normativas regionales y locales. Un cableado incorrecto puede ser el
origen de condiciones de uso inseguras.

Asegurese de estar completamente familiarizado con el funcionamiento y la
programacion seguros de este equipo. Este equipo se puede conectar a otras maquinas
que tengan piezas en rotacion o piezas controladas por este equipo. El uso inapropiado
puede provocar lesiones graves o la muerte.

PELIGROS RELACIONADOS CON EL USO DE DISPOSITIVOS MEDICOS/
MARCAPASOS: Los campos magnéticos y electromagnéticos generados en las
proximidades de conductores activos conduciendo electricidad y de motores industriales
pueden representar riesgos serios sobre la salud de las personas que utilizan
marcapasos cardiacos, desfibriladores cardiacos internos, implantes de metal,
implantes cocleares, dispositivos de audicion, u otros dispositivos médicos. Para evitar
riesgos, permanezca alejado del area de influencia alrededor de un motor y de sus
conductores de transporte de corriente.

La entrada de parada de este equipo no se debe utilizar como método Unico para
generar una parada vital de seguridad. Se deben utilizar segun corresponda la
inhabilitacion del accionamiento, la desconexion del motor, el freno del motor y otros
medios.

El funcionamiento y la programacién inapropiados del accionamiento pueden ocasionar
movimientos violentos del motor y del equipo accionado. Asegurese de que el
movimiento inesperado del motor no provoque lesiones al personal o dafios al equipo.
Durante un fallo del control, se puede generar un pico de torsién varias veces por
encima del par de torsion clasificado del motor.

Cuando se haga funcionar un motor rotativo sin carga aplicada a su eje, retire la chaveta
del eje para impedir que salga despedida al empezar a girar el eje.

Una resistencia de freno puede generar el suficiente calor como para encender
materiales combustibles.

Para evitar riesgos de incendios, mantenga todo el material combustible y vapores
inflamables alejados de las resistencias de freno. Algunas resistencias de freno no se
encuentran protegidas ni internamente mediante fusible, ni térmicamente, y bajo
condiciones extremas pueden ocasionar un riesgo de incendio si no se protegen
adecuadamente o se dimensionan adecuadamente para la aplicacion.

Para impedir dafios en el equipo, asegurese de que se haya dimensionado
correctamente la alimentacion de entrada y de que dispone de los dispositivos de
proteccion adecuados.

Para evitar dafios en el equipo, asegurese de que las sefiales de entrada y salida estén
conectadas y activadas correctamente.

Para garantizar el rendimiento fiable de este equipo, asegurese de que todas las
sefales desde y hacia el accionamiento estén protegidas correctamente.

MN1919WES Informacién general 1-3
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Adecuado para su empleo en un circuito capaz de entregar no mas de la corriente RMS
simétrica de cortocircuito enumerada aqui a la tensién nominal.

Caballos Corriente simétrica RMS

1-50 5,000

Evite colocar el accionamiento directamente encima o junto a un equipo que genere
calor, o directamente debajo de tuberias de vapor o de agua.

Evite colocar el accionamiento cerca de sustancias o vapores corrosivos, particulas de
metal y polvo.

No conectar la alimentacién de CA a los terminales U, V y W del accionamiento. La
conexion de la alimentacion de CA a dichos terminales puede originar dafios en el
accionamiento.

ABB no recomienda el empleo de terminales de alimentacion de transformador
"triangulo de nucleo a tierra" que pueden generar bucles con tierra/masa y degradar el
rendimiento del sistema. En su lugar, se recomienda el empleo de una conexiéon en
estrella de cuatro hilos.

Los accionamientos estan pensados para estar conectados a una fuente de
alimentacién de red permanente, no a una fuente de alimentacion portatil. Se requieren
los dispositivos de proteccion y fusibles adecuados.

La integracion segura del accionamiento a un sistema de maquinas es responsabilidad
del disefiador de la maquina. Asegurese de cumplir con los requisitos de seguridad
locales en el lugar donde se utilizara la maquina. En Europa, se debe seguir la Directiva
de Maquinaria, la Directiva de Compatibilidad Electromagnética y la Directiva de Bajo
Voltaje. En Estados Unidos, rigen el Codigo Eléctrico Nacional y los cédigos locales.

Los accionamientos deben ser instalados en el interior de un armario eléctrico que
proporcione proteccion y un entorno controlado. En este manual se proporciona
informacién para la instalacién del accionamiento. Los motores y los dispositivos de
control que se conectan al accionamiento deberan disponer de especificaciones
compatibles con el accionamiento.

Si el accionamiento se somete a ensayos de potenciales elevados (ensayos "hipot"),
solo se aplicaran tensiones CC. Los ensayos de tension hipot de CA podrian dafiar el
accionamiento. Para mas informacion, contactar con el representante local de ABB.

De no satisfacerse los requerimientos de caudal de aire de refrigeracion se tendra como
resultado una vida reducida del producto y/o disparos del accionamiento por
sobretemperatura.

Un atasco (paro) violento del motor durante el funcionamiento puede dafiar el motor y el
accionamiento.

El funcionamiento del MicroFlex en modo de par sin carga fijada al motor puede originar
que el motor se acelere rapidamente alcanzando una velocidad excesiva.
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PRECAUCION

S la sefal de habilitacion de accionamiento ya esta presente cuando se aplica la
alimentacion al MicroFlex, el motor podra empezar a moverse de inmediato.

No soldar los cables que se encuentren al descubierto. Las soldaduras se contraen con
el tiempo y pueden originar conexiones sueltas. Utilizar en lo posible conexiones
embridadas.

Los componentes eléctricos se pueden dafiar debido a la electricidad estatica. Utilice
procedimientos de ESD (descarga electrostatica) al manipular este accionamiento.

Asegurese de que los cables del codificador estén conectados adecuadamente. Una
instalacion incorrecta puede originar un movimiento indebido.

Los orificios roscados de la parte superior e inferior del alojamiento son para las bridas
de cables. Los orificios son de 11,5 mm de profundidad (0,45 pulgadas) y aceptan
tornillos M4, que deben atornillarse hasta una profundidad de al menos 8 mm
(0,31 pulgadas).

La extraccién de la cubierta invalidara la certificacion UL.

Motor sobretemperatura detecciéon es necesaria para satisfacer UL 508C. El
accionamiento no esta equipado para la proteccion de la sobretemperatura del motor,
por lo que se necesitan dispositivos externos.

El disipador térmico metalico del lado izquierdo del MicroFlex puede alcanzar
temperaturas muy altas durante su funcionamiento normal.
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Introduccion 2

Caracteristicas de MicroFlex

El MicroFlex es un versatil servoaccionamiento sin escobillas, que proporciona una solucion
poderosa y flexible de control del movimiento para motores lineales y rotativos. Entre las
funciones estandar se incluyen:

m  Accionamiento sin escobillas CA de eje Unico.
m  Gama de modelos con especificaciones de corriente continua de 3 A, 6 Ao 9 A.

m  Conexion directa a suministro monofasico de 115V CA o 230V CA, o trifasico de
230V CA.

m  Realimentacién por SSI, codificador incremental, o resolver.

m  Control de velocidad y de corriente, con entrada de paso y direcciéon para control de
posicion.

m  Asistente de autoajuste (incluye bucle de posicion) y utilidades de osciloscopio por
software, facilitados por el software de configuracion de Mint WorkBench.

m 2 entradas digitales épticamente aisladas (una entrada de habilitacion y una entrada de
propdsito general).

m 1 salida digital 6pticamente aislada para indicar las condiciones de error.

m 1 entrada analdgica de uso general (puede ser utilizada como referencia de control de
velocidad o de par).

m  Comunicaciones RS232 o RS485 (dependiendo del modelo) para configuracién y
diagnéstico.

MicroFlex funcionara con una amplia gama de servomotores rotativos y lineales sin
escobillas - para informacion relativa a la seleccion de servomotores Baldor, ver el catalogo
de ventas BR1202 disponible a través de su representante local ABB.

El propésito de este manual es guiarle a través de la instalacion del MicroFlex. Los capitulos
se deben leer en orden.

La seccién de Instalacién basica describe la instalacion mecanica del MicroFlex, las
conexiones del suministro eléctrico y las conexiones del motor. Las otras secciones
requieren el conocimiento de los requisitos de entrada/salida de bajo nivel de la instalacion y
cierta comprension de la instalacién de software informatico. Si no esta cualificado en estas
areas, debe pedir asistencia antes de proceder.
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2.2 Recepcion e inspeccion

Al recibir su MicroFlex, debe hacer varias cosas inmediatamente:

1. Verifique el estado del paquete y notifique cualquier dafio inmediatamente al
transportista que le suministré su MicroFlex.

2. Extraiga el MicroFlex de la caja donde lo recibio y retire todo el material de embalaje.
Conserve la caja y los materiales de embalaje para un futuro reenvio.

3. Verifique que el nimero de catalogo del MicroFlex que ha recibido es el mismo que el
numero de catalogo que se encuentra en su orden de compra. EI niUmero de catalogo se
describe en la siguiente seccién.

4. Inspeccione el MicroFlex en busca de dafios superficiales que se pudieran haber
ocasionado durante el transporte y de existir, notifiquelos al transportista que se lo
entrego.

5. Si el MicroFlex debe ser almacenado durante algunas semanas antes de ser utilizado,
asegurese de que se guarde en un sitio que cumpla con las especificaciones de
humedad y temperatura para almacenamiento previstas en la seccion 8.1.14.

2.2.1 Identificacién del nimero de catalogo
El MicroFlex esta disponible con diferentes especificaciones de corriente. EI nimero de
catalogo estd marcado en el lateral de la unidad. Es una buena idea buscar el nimero de
catélogo (en ocasiones mostrado como n.° ID: ) y escribirlo en el espacio facilitado para ello:
Numero de catalogo: FMH
Instalado en: Fecha:
Aqui se muestra una descripcion del numero de catalogo, utilizando el ejemplo
FMH2A03TR-EN23W:
Significado Alternativas
FMH | Familia MicroFlex -
2 Requiere suministro de tension CA de 115-230 voltios, 1® |-
030
A03 | Especificacion de corriente continua de 3 A A06=6 A; A09=9 A
T | Alimentacion de CA incorporada -
R | Requiere resistencia externa de freno -
E Las clases de realimentacién soportadas son codificador o | R=Realimentacion por
SSI resolver
No se especifican opciones -
2 | Eltipo de puerto serie es RS232 4 = RS485
3 24Se requiere suministro de tension V CC para alimentar |-
la légica de control
2-2 Introduccién MN1919WES




2.2.1.1 Numero de serie

2.3

La primera letra del niumero de serie indica la planta de fabricacion. Los cuatro digitos
siguientes indican el afio y la semana de fabricacién de la unidad, respectivamente. Los
digitos restantes completan el numero de serie, de manera que no existen dos unidades con
el mismo numero de serie.

Unidades y abreviaturas

Las siguientes unidades y abreviaturas pueden aparecer en este manual:

Ao Amperios

AC .............. Corriente alterna (CA)

DC.............. Corriente continua (CC)

dB............... decibelios

KW oo kilowatios

mA ... .. miliamperios

mH.............. millihenry

mQ.............. miliohmios

pF.. .. picofaradios

Voo Voltios (también VAC -corriente alterna- y VDC -corriente continua-)

W Watios

MA. ..o microamperios

MH microhenry

MF. .o microfaradios

Q Ohmios

Hz............... hertzs

kHz.............. kilohertzs

MHz ............. megahertzs

MS ... milisegundos

NS ..o nanosegundos

S segundos

MS. oo microsegundos

D fase

CD.............. Disco Compacto

CTRL+E.......... en el teclado del PC, presione Ctrl y E al mismo tiempo.

Kbaud............ kilobaudio (lo mismo que los Kbit por segundo en la mayoria de las
aplicaciones)

MB.............. megabytes

fto.o. pie

ftls ... . pies por segundo

1 pulgada

Ibf-in............. libra-fuerza por pulgada (par)

mm.............. milimetro

m............... metro

mis.............. metros por segundo

Nm ............. Newton-metro (par)

ADC............. Convertidor analégico-digital

AWG. . ........... Tabla de grosores de conductores eléctricos segin la AWG
(American Wire Gauge)

DAC............. Convertidor digital-analégico

SSl.............. Interfaz serie sincrona

(NC)............. No conectado
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3.1

3.141

3.1.2

Instalaciéon basica 3

Introduccién

Deben leerse todas las secciones de la Instalacion bdsica para asegurar una
instalacién segura.

Esta seccién describe la instalacion mecanica y eléctrica del MicroFlex en las siguientes
etapas:

m  Consideraciones de emplazamiento

m  Montaje del MicroFlex

m  Conexion del suministro eléctrico de CA

m Conexion del suministro de 24 V CC del circuito de control
m  Conexion del motor

= Instalacion de una resistencia de freno

m  Conexion del dispositivo de realimentacion

Estas etapas deberan leerse y seguirse por orden.

Fuentes de alimentacion

Se requiere en el area de la instalacion una fuente de alimentacion de 115 - 230 V CA
(IEC1010, categoria Il o inferior de sobretensién). Puede ser monofasica o trifasica. Se
requiere un filtro de potencia de CA para satisfacer la directiva CE para la cual se verifico el
MicroFlex (ver seccion 3.4.7).

El suministro del circuito de control de 24 V CC debe provenir de una fuente de suministro
regulada con una capacidad de suministro continuo de corriente de 1 A (4 A para el impulso
de encendido).

Requisitos de hardware

Los componentes necesarios para completar la instalacion basica son:

m  El motor que se conectara al MicroFlex.
m  Un cable de alimentacion del motor.

m  Un cable de realimentacién del codificador (y un cable de efecto Hall para los motores
lineales), o un cable de resolver.

m  Un cable serie conectado tal como se muestra en la seccion 5.4.

m  (Opcional) Es posible que se requiera una resistencia de freno, dependiendo de la
aplicacién. Sin la resistencia de freno, el accionamiento puede generar un fallo de
sobretension. Todos los modelos MicroFlex poseen circuiteria sensora de sobretension.
Las resistencias de freno pueden adquirirse por separado - ver Apéndice A.

m  Puede ser necesario un ventilador de refrigeracion para permitir el funcionamiento del
MicroFlex a la corriente de carga nominal (ver seccion 3.2.2).
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m  Un PC que cuente con las siguientes especificaciones:

Especificacion minima
Procesador 1 GHz
RAM 512 MB
Espacio en el 2GB
disco duro
CD-ROM Una unidad de CD-ROM
. Puerto serie RS232 o0 RS485 (dependiendo del modelo de
Puerto serie )
MicroFlex)
Pantalla 1024 x 768, a color de 16 bits
Raton Un raton o un dispositivo de puntero similar
Sistema Windows XP o superior, 32-bit o 64-bit
operativo

3.1.3 Herramientas y hardware diverso

m  El manual del usuario del sistema operativo de su PC puede ser util si no esta
familiarizado con Windows.

m  Un pequeiio destornillador(es) de anchura de filo de 3 mm o inferior para el conector X1,
y de 2,5 mm (1/10 pulgada) o inferior para el conector X3.

m  Tornillos o pernos M5 para montaje del MicroFlex
m  Herramienta de embridado.

3.1.4 Otra informacion necesaria para la instalacion
Esta informacion es util (pero no esencial) para completar la instalacion:

m La hoja de caracteristicas o manual facilitado con su motor, donde se describe la
informacion relativa al conexionado de los cables/conectores del motor.

m  Conocimiento de si la sefial de entrada digital se activara en el paso a nivel bajo o a nivel
alto.
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3.2 Requisitos de la instalacién mecanica y de la refrigeracién
Es esencial que lea y comprenda esta seccién antes de comenzar con la instalacién.

Para impedir dafios al equipo, asegurese de que se ha dimensionado
correctamente la alimentacion de entrada y que dispone de los dispositivos de
proteccion adecuados.

PRECAUCION

Para evitar dafios en el equipo, asegurese de que las sefiales de entrada y
salida estén conectadas y activadas correctamente.

PRECAUCION

>

Para garantizar el rendimiento fiable de este equipo, asegurese de que todas las
sefales desde y hacia el MicroFlex estén protegidas correctamente.

PRECAUCION

>

Evite colocar el MicroFlex directamente encima o junto a un equipo que genere
calor, o directamente debajo de tuberias de vapor o de agua.

PRECAUCION

>

Evite colocar el MicroFlex cerca de sustancias o vapores corrosivos, particulas
de metal y polvo.

PRECAUCION

>

De no satisfacerse los requerimientos de caudal de aire de refrigeraciéon se
tendra como resultado una vida reducida del producto y/o disparos del
accionamiento por sobretemperatura.

PRECAUCION

El funcionamiento seguro de este equipo depende de su uso en un entorno apropiado.
Se deben tener en cuenta los siguientes puntos:

El MicroFlex debe instalarse en interiores, fijado de forma permanente y situado de
forma que solo se tenga acceso al mismo por parte de personal de servicio utilizando
herramientas.

La altitud maxima sugerida de funcionamiento es de 1000 m (3300 pies).

El MicroFlex debe instalarse en lugares donde el nivel de contaminacién segun la norma
IEC 60664-1 no supere el grado 2.

El suministro del circuito de control de 24 V CC debe estar instalado de forma que los
24V CC suministrados a la unidad quedan aislados del suministro de CA utilizando
aislamiento doble o reforzado.

La entrada del circuito de control debe quedar limitada a circuitos de seguridad de
tensién extra-baja.

Tanto el suministro de CA como el suministro de 24 V CC deben incorporar fusibles.

La atmésfera no debe contener gases ni vapores inflamables.

No deben existir niveles anormales de radiacion nuclear o rayos X.

Para satisfacer la directiva CE 89/336/CEE debera utilizarse un filtro de CA adecuado.
El MicroFlex debe asegurarse en las ranuras de las bridas. La tierra/masa de proteccién
(el orificio roscado de la parte superior del MicroFlex) debe unirse a una tierra/masa de
seguridad empleando bien un conductor de 25 A o un conductor de tres veces la
especificacion de la corriente de pico - lo que de ellos sea mayor.

Los orificios roscados de la parte superior e inferior del alojamiento son para las bridas
de cables. Los orificios estan roscados para pernos M4 de longitud no superior a 11 mm
(0,43 pulgadas).

Cada conector tipo D del panel frontal del MicroFlex se asegura utilizando dos crics
hexagonales (conocidos también como "tornillos de fijacién"). Si un tornillo de fijacién se
pierde o extrae accidentalmente, debera ser sustituido por un tornillo de fijacién macho
con una seccién externa roscada no mas larga de 10 mm (0,4 pulgadas).
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3.2.1 dimensiones

80
32)
1 63,4 . 5
(0.4) (2,5) L (02
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. I Detalle de ranura y orificio
. @ g' \l/ de montaje
O ol a )

N 53| 89
gg| =g
7 N
:{R\glE\ll:rAL Dimensiones indicadas en: mm (pulgadas).
Profundidad: 157 mm (6,2 pulgadas)
Peso: 3A: 1,45 kg (3,2 libras)
6A: 1,50 kg (3,3 libras)
9A: 1,55 kg (3,4 libras)
\ 7

Figura 1: Dimensiones del embalaje
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3.2.2 Montaje y refrigeracion del MicroFlex

Asegurese de haber leido y comprendido los requisitos de ubicacion e instalacion mecanica
en la seccion 3.2. Montar el MicroFlex verticalmente sobre su cara posterior, la cara opuesta
al panel frontal. Deberan utilizarse tornillos o pernos M5 para montar el MicroFlex. Las
dimensiones en detalle se muestran en la seccion 3.2.1.

Para una refrigeracion efectiva, el MicroFlex debe montarse verticalmente sobre una
superficie de metal liso. EI MicroFlex esta disefiado para funcionar a una temperatura
ambiente de entre 0 °C a 45 °C (32 °F a 113 °F). La corriente de salida debe reducirse entre
45 °C (113 °F) y la temperatura ambiente maxima absoluta de 55 °C (131 °F). Dentro del
rango de temperaturas ambiente:

El modelo de 3 A ha sido disefiados para funcionar sin ningin método adicional de
refrigeracion. Los modelos de 6 Ay 9 A requieren un flujo de ventilacion forzada, que pase
verticalmente desde la parte inferior a la superior de la caja del MicroFlex, para permitir la
corriente de carga nominal a 45 °C (113 °F).

Las Caracteristicas de desclasificacion (derating) de temperatura 