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Santé et sécurité
Pour garantir que nos produits ne sont pas dangereux et ne comportent aucun risque
pour la santé des utilisateurs, nous attirons votre attention sur les points suivants :

1. Vous devez lire attentivement les sections appropriées de ces instructions avant
de continuer.

2. Les étiquettes d’avertissement se trouvant sur les conteneurs et les emballages
doivent être respectées.

3. L’installation, le fonctionnement, l’entretien et la maintenance doivent être
conformes aux informations données et effectués uniquement par un personnel
formé de façon appropriée.

4. Les mesures de sécurité habituelles doivent être prises pour éviter tout risque
d’accident lors du fonctionnement du matériel à de hautes pressions et/ou hautes
températures.

5. Les produits chimiques doivent être entreposés à l’abri de la chaleur et de toute
température extrême, et les poudres doivent être conservées au sec. Les
procédures de manutention habituelles et sans danger doivent être respectées.

6. Ne mélangez jamais deux produits chimiques différents lors de leur élimination.

Les conseils de sécurité donnés dans ce manuel relatifs à l’utilisation du matériel ou
toute fiche technique concernant certains risques spécifiques (le cas échéant) sont
disponibles à l’adresse de l’entreprise figurant au dos de la couverture, avec les
informations concernant la maintenance et les pièces détachées.

Sécurité électrique
Cet équipement est conforme aux directives CEI/IEC 61010-1:2001-2 "Safety
requirements for electrical equipment for measurement, control, and laboratory use" «
Règles de sécurité pour équipements électriques de mesure, de régulation et pour
utilisation en laboratoire ». Si l'équipement est utilisé d’une façon non spécifiée par la
Société, sa protection risque d’être compromise.

Symboles
Un ou plusieurs des symboles suivants peuvent apparaître sur l'étiquette de l'équipement:

Les informations contenues dans ce manuel sont destinées uniquement à aider nos clients
à utiliser de façon efficace nos matériels. L’utilisation de ce manuel à d’autres fins est
explicitement interdite et son contenu ne doit pas être reproduit, dans sa totalité ou
partiellement, sans l’accord préalable du Service de communications marketing.

Avertissement : reportez-vous au
manuel d'instructions

Attention : risque de décharge
électrique

Borne de terre (masse) protectrice

Borne de terre (masse)

Courant continu seulement

Courant alternatif seulement

Courants continu et alternatif

Cet équipement est protégé
par une double isolation
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Ce guide d’utilisation décrit le COMMANDER 100, 150, 160 et l’option de
communication par interface série Modbus V100 et doit être utilisé en association
avec le Guide utilisateur standard (référence IM/C100, IM/C150, IM/C160 ou IM/
V100) fourni avec l’instrument.

Informations.

L’option Modbus apporte les fonctions suivantes :
• Communications standard RS422/485.
• Protocole Modbus RTU – pour les systèmes maîtres (ordinateur hôte) et

esclaves (COMMANDER 100/150/160/V100).
• Isolation 500 V c.c. des connexions externes de l’instrument.
• Communication deux ou quatre fils.
• Vitesse de transmission 2400 ou 9600 bauds.
• Contrôle de la parité – impaire, paire ou aucune.

Cette section décrit la connexion des câbles de transmissions des données série
entre le maître (ordinateur hôte) et les instruments esclaves d’une liaison série
Modbus. Toutes les connexions autres que celles utilisées pour la communication
série sont présentées dans la section 5 du Guide de l’utilisateur correspondant.

2.1 Communications série de l’ordinateur hôte
Un driver de communications RS422/485 doit être installé sur l’ordinateur hôte. Il
est fortement recommandé d’utiliser une interface avec isolation galvanique pour
protéger l’ordinateur des dommages causés par l’éclairage et augmenter
l’immunité du signal aux parasites.

2.2 Connexion deux ou quatre fils – Figures 2.1 et 2.2
Les communications série Modbus doivent être configurées en tant que liaisons
série deux fils ou quatre fils – voir Figures 2.1 et 2.2. Le fonctionnement à deux ou
quatre fils doit également être sélectionné dans le mode Configuration – voir
Section 3.1.

1 INTRODUCTION

2 INSTALLATION ÉLECTRIQUE
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2  INSTALLATION ÉLECTRIQUE…

Fig. 2.1a Fonctionnement deux fils – Instruments à montage sur panneau

Fig.2.1b Fonctionnement deux fils – Instruments à montage sur
panneau/tuyauterie

...2.2 Connexion deux ou quatre fils
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…2  INSTALLATION ÉLECTRIQUE

...2.2 Connexion deux ou quatre fils

Fig. 2.2a Fonctionnement quatre fils – Instruments montés sur panneau

Fig.2.2b Fonctionnement quatre fils –
Instruments à montage sur panneau/tuyauterie
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2.3 Résistances de démarrage et d’arrêt – Figures 2.1 et 2.2
Pour prévenir tout déclenchement erroné des esclaves lorsque le Maître
(ordinateur hôte) est inactif, les résistances de démarrage et d’arrêt doivent être
reliées à l’interface RS422/485 de l’ordinateur hôte – voir Figures 2.1 et 2.2.

Remarque. Les résistances sont normalement connectées à l’interface au
moyen de liaisons câblées ou d’interrupteurs – reportez-vous aux instructions
du fabricant.

2.4 Résistance avec terminaison – Fig. 2.3
Pour les longues lignes de transmission, une résistance avec terminaison 120 Ω
doit être installée sur le dernier esclave de la chaîne – voir Fig. 2.3.

2.5  Connexions série – Figures 2.1 à 2.3

Informations.
• jusqu’à 10 esclaves peuvent être connectés à une seule carte adaptateur RS422 sur un PC.
• jusqu’à 32 esclaves peuvent être connectés à une seule carte adaptateur RS485 sur un PC.
Le nombre d’esclaves peut être augmenté si le port série du driver le permet.

Les connexions à la carte série Modbus doivent être réalisées comme indiqué dans
les Figures 2.1 à 2.3. Les connexions réalisées sur les liaisons à esclaves multiples
doivent être faites en parallèle, comme indiqué en Fig. 2.3. Lors de la connexion
des blindages des câbles, assurez-vous qu’il n’existe aucune “boucle de terre”.

La longueur de ligne maximale de transmission des données série des systèmes
RS422 et RS485 est de 1200 m. Les types de câbles pouvant être utilisés sont
déterminés par la longueur totale de la ligne :

Jusqu’à 6 m – câble à paire de fils blindés ou torsadés.

Jusqu’à 300 m – paire de fils torsadés avec blindage en feuille et fil de drain intégré.

Jusqu’à 1200 m – paire de fils torsadés avec blindages en feuille séparés et fil de
drain intégré.

Fig. 2.3 Connexion de plusieurs esclaves

2  INSTALLATION ÉLECTRIQUE
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S 0000 t 0000PrSt PrSt
2100 2100

S – Configuration communications série T – Parité communications série

Affichage Débit, 2/4 fils

0 Arrêt
1 2400, 2 fils
2 2400, 4 fils
3 9600, 2 fils
4 9600, 4 fils

Affichage Parité

0 Aucune
1 Impaire
2 Paire

C100/V100 C150/160 C100/V100 C150/160

Fig. 3.1 Définition des paramètres de transmission série

Informations.
• Vitesse du débit programmable – 2400 ou 9600 bauds.
• Contrôle de la parité – impaire, paire ou aucune.
• Plage d’adresses – 1 à 99.

Pour que les communications Modbus fonctionnent correctement, chaque
instrument esclave doit être configuré avec les paramètres de transmission série
correcte et une seule adresse doit lui être affectée.

3.1 Accès au mode Configuration
Pour accéder au mode Configuration, placez l’interrupteur de sécurité  en position
“Configurer”, comme indiqué à la Figure 4.1 du Guide de l’utilisateur
correspondant. Lorsque tous les paramètres ont été programmés, replacez
l’interrupteur en position “Normal”.

3.2 Réglage des paramètres de transmission série – Fig. 3.1
La Figure 3.1 présente les valeurs affichées et les options disponibles lors de la
définition de la vitesse et du bit de parité de la retransmission série du
COMMANDER 100, 150, 160 et des instruments V100.  Vous trouverez tous les
détails relatifs à la procédure à suivre pour régler chaque paramètre dans la
Section 4.3.4 du Guide de l’utilisateur correspondant.

3.3 Définition de l’adresse Modbus
Pour permettre au maître de faire la différence entre les divers esclaves d’un même
système, chaque esclave présent sur la liaison Modbus doit se voir affecter une
adresse unique située dans la plage 1 à 99. Voir la Section 4.4 du Guide de
l’utilisateur correspondant (écran adresse Modbus, Adr).

3 CONFIGURATION
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4 PROTOCOLE MODBUS

Informations.
• Les COMMANDER 100, 150, 160 et le V100 fonctionnent en tant

qu’esclaves Modbus et unités terminales distantes (Remote Terminal
Unit, RTU).

• Contrôle de parité – détecte les erreurs de transmission des caractères
individuels.

• Contrôle cyclique de la redondance – détecte les erreurs des messages
maîtres et des réponses esclaves.

• Les nombres négatifs sont représentés sous deux formats.
      Ex : 1000   = 0x03E8

–1000 = 0xFC18

4.1 Introduction
La communication Modbus utilisent le principe maître/esclave pour envoyer des
messages à un ou plusieurs esclaves. Chaque esclave possède une adresse
unique (comprise entre 1 et 99).

Une adresse collective (adresse zéro) peut être utilisée pour écrire simultanément
sur tous les périphériques en n’utilisant qu’une seule commande. Dans cet
exemple aucun esclave n’est acquitté.

Les esclaves ne peuvent pas accepter de nouveau message jusqu’à ce que le
message actuel ait été traité et qu’une réponse ait été envoyée au Maître (durée
maximale de la réponse 250 ms). L’esclave contrôle le temps écoulé entre la
réception des caractères. Si le temps écoulé sans nouveau caractère est de
3,5 fois la durée du caractère, l’esclave suppose que le caractère suivant
correspond au début d’un nouveau message.

Remarque. Modbus RTU nécessite 1 bit de démarrage, 8 bits de données, 1
bit de parité (facultatif) et 1 ou 2 bit(s) de fin.
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…4 PROTOCOLE MODBUS

4.2 Codes de fonction Modbus
Le code de fonction permet de dire à l’esclave concerné quelle fonction réaliser.
Le Tableau 4.1 présente les codes de fonction et décrit l’action qu’ils activent.

Tableau 4.1 Codes de fonction Modbus
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Cette section présente des exemples typiques de codes de fonctions Modbus : 01,
03, 05, 06, 08 et 16. Les paramètres décrits dans les exemples qui suivent ne sont
pas tous valides pour tous les types d’instruments– voir Sections 7.1 à 7.4.

5.1 Statut de lecture – Code de fonction 01

5.1.1 Demande de statut de lecture
Cette fonction permet d’obtenir le statut MARCHE ou ARRÊT des registres
logiques utilisés pour contrôler les sorties discrètes depuis l’esclave concerné. Ce
code de fonction ne prend pas en charge le mode collectif. En plus des champs
Adresse esclave et Fonction, le champ Informations doit contenir l’adresse initiale
(adresse de démarrage) et le numéro de chacun des emplacements à interroger.

Remarque. L’adresse initiale doit est inférieure au numéro de registre. Par
exemple, pour démarrer au registre 06, l’adresse de démarrage doit être
définie sur 05 (05H).

Exemple. Lire 16 registres d’esclave (01) démarrant au registre 06 (état d’alarme 1).

esserdA noitcnoF
egarraméD

ertsiger
tuah

egarraméD
ertsiger

sab

edbN
sertsiger

tuah

edbN
sertsiger

sab

pmahC
elôrtnoC

sruerresed
)61-CRC(

10 10 00 50 00 01 D2 7C

5.1.2 Réponse au statut de lecture
Les données sont regroupées en bit pour chacun des registres (1 = MARCHE,
0 = ARRÊT). La réponse comprend l’adresse de l’esclave, le code de fonction, le
nombre de caractères des données, les caractères des données et le contrôle des
erreurs. Le bit d’ordre inférieur du premier caractère contient le premier registre
interrogé et le reste suit. Si le nombre de registres n’est pas un multiple de huit, les
derniers caractères sont suivis de zéros à la fin de l’ordre supérieur.

Exemple
Alarmes 1, 2 et 3 inactives
Entrée numérique inactive
Sortie numérique inactive
Relais 1 et 2 actifs
Statut MARCHE/ARRÊT actif

esserdA noitcnoF
erbmoN
stetco’d

sedtutatS
seénnod

31à6

sedtutatS
seénnod

12à41

pmahC
sedelôrtnoC

sruerre
)61-CRC(

10 10 20 00 E3 83 C2

5 FONCTIONS MODBUS
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…5 FONCTIONS MODBUS

5.2 Registre de lecture – Code de fonction 03

5.2.1 Demande de registre de lecture
La demande de registre de lecture permet d’obtenir le contenu de jusqu’à huit
registres de lecture de l’esclave concerné.

Remarque. Le registre de démarrage des données doit contenir l’adresse
initiale du premier registre auquel accéder. Ex : pour démarrer au registre 1,
le registre de démarrage des données doit contenir 00 (00F).

Le code de fonction 03 ne prend pas en charge le mode collectif.

Exemple. Lire trois registres de lecture d’esclave (01) en démarrant à l’adresse 01
(entrée variable de procédé).

5.2.2 Réponse du registre de lecture
L’esclave concerné répond en indiquant son adresse et son code de fonction, suivi
du champs Informations. Le champ Informations contient un octet décrivant le
nombre d’octets de données à envoyer. Deux octets sont utilisés pour renvoyer la
réponse de chaque registre interrogé : le premier octet contient les bits d’ordre
supérieur et le second les bits d’ordre inférieur.

Exemple
Entrée PV (deux registres) – 270
Position des décimales PV –   1

esserdA noitcnoF
egarraméD

ertsiger
tuah

egarraméD
ertsiger

sab

edbN
sertsiger

tuah

edbN
sertsiger

sab

pmahC
elôrtnoC

sruerresed
)61-CRC(

10 30 00 00 00 30 50 BC

esserdA noitcnoF
erbmoN
stetco’d

10ertsigeR 20ertsigeR 30ertsigeR pmahC
elôrtnoC

sruerresed
)61-CRC(

tuaH saB tuaH saB tuaH saB

10 30 00 00 00 10 90 00 10 94 57
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5 FONCTIONS MODBUS...

5.3 Ecriture d’un bit – Code de fonction 05

5.3.1 Demande d’écriture d’un bit
Ce message permet la mise en MARCHE/ARRÊT de l’écriture d’un bit. La valeur
65,280 (FF00 HEX) met le registre en MARCHE et la valeur zéro la met sur
ARRÊT. Les autres valeurs ne sont pas admises et n’ont aucun effet sur le statut du
registre.

Remarque. Pour écrire sur un registre, son adresse initiale (inférieure d’une
unité à son numéro) doit être utilisée. Ex : pour écrire sur le registre 30, c’est
l’adresse 29 (1CH) qui est transmise.

L’utilisation de l’adresse esclave zéro (mode collectif) oblige tous les esclaves
associés à modifier le registre désiré.

Exemple. Mettre en MARCHE l’adresse du registre 30 (état auto/manuel) de
l’esclave 01.

5.3.2 Réponse à l’écriture d’un bit
La réponse est la confirmation de la demande après que l’état du registre ait été
modifié.

Exemple

esserdA noitcnoF
ertsigeR

tuah
ertsigeR

sab

ruelaV
seénnod

etuah

ruelaV
seénnod

essab

pmahC
elôrtnoC

sruerresed
)61-CRC(

10 50 00 D1 FF 00 08 FF

esserdA noitcnoF
ertsigeR

tuah
ertsigeR

sab

ruelaV
seénnod

etuah

ruelaV
seénnod

essab

pmahC
elôrtnoC

sruerresed
)61-CRC(

10 50 00 D1 FF 00 82 06
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…5 FONCTIONS MODBUS

5.4 Registre prédéfini – Code de fonction 06

5.4.1 Demande de registre prédéfini
La demande de registre prédéfini modifie le contenu d’un registre.

Remarque. Les codes de fonction 05, 06 et 16 sont les seuls messages
reconnus comme valide pour le collectif.

Exemple. Ecrire la valeur 500 sur l’adresse 25 du registre (bande proportionnelle
1 – chaud) de l’esclave 01.

Remarque. Pour écrire sur un registre, son adresse initiale (inférieure d’une
unité à son numéro) doit être utilisée. Ex : pour écrire sur le registre 25, c’est
l’adresse 24 (18H) qui est transmise.

5.4.2 Demande de registre prédéfini
La réponse à une demande de registre prédéfini permet de retransmettre le
message de demande après modification du registre.

Exemple

esserdA noitcnoF
ertsigeR

tuah
ertsigeR

sab

ruelaV
seénnod

etuah

ruelaV
seénnod

essab

pmahC
elôrtnoC

sruerresed
)61-CRC(

10 60 00 81 10 4F 90 AD

esserdA noitcnoF
ertsigeR

tuah
ertsigeR

sab

ruelaV
seénnod

etuah

ruelaV
seénnod

essab

pmahC
elôrtnoC

sruerresed
)61-CRC(

10 60 00 81 10 4F 90 AD
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5 FONCTIONS MODBUS...

5.5 Test de boucle – Code de fonction 08

5.5.1 Demande de test de boucle
La demande de test de boucle teste le système Modbus et n’affecte pas le
fonctionnement de l’esclave. Les variations observées dans la réponse peuvent
indiquer un problème du système Modbus. Le champ Information renferme deux
octets affectés à la désignation du code de diagnostic suivis de deux octets
affectés à la désignation de l’action à entreprendre.

Exemple

5.5.2 Réponse du test de boucle
La réponse du test de boucle répond toujours à la demande. Seul le code de
diagnostic 0 (octets 3 et 4) peut être utilisé.

Exemple

esserdA noitcnoF

ededoC
citsongaid

sed
seénnod

tuah

ededoC
citsongaid

sed
seénnod

sab

*seénnoD *seénnoD

pmahC
elôrtnoC

sed
sruerre

)61-CRC(

10 80 00 00 5A 73 AD D8

.citsongaidededomelruopsnoitamrofni'dspmahcsedemmocsérédisnoctnosspmahcseC*

esserdA noitcnoF

ededoC
citsongaid

sed
seénnod

tuah

ededoC
citsongaid

sed
seénnod

sab

seénnoD seénnoD
pmahC
elôrtnoC

sruerresed
)61-CRC(

10 80 00 00 5A 73 AD D8
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…5 FONCTIONS MODBUS

5.6 Ecriture de plusieurs registres – Code de fonction 16

5.6.1 Demande d’écriture de plusieurs registres
Ce message est utilisé pour modifier le contenu de jusqu’à huit registres en même
temps. Lorsqu’il est utilisé avec l’adresse esclave zéro (mode collectif), tous les
contrôleurs esclave sélectionnés vont charger les registres sélectionnés avec le
contenu spécifié.

Remarque. Pour écrire sur un registre, son adresse initiale (inférieure d’une
unité à son numéro) doit être utilisée. Ex : pour écrire sur le registre 25, c’est
l’adresse 24 (18H) qui est transmise.

Exemple. Ecrire la valeur 500 sur l’adresse 25 du registre (bande proportionnelle
1 – chaud) et la valeur 100 sur l’adresse 26 du registre (durée action intégrale) de
l’esclave 01.

5.6.2 Réponse à l’écriture de plusieurs registres
La réponse à l’écriture de plusieurs registres confirme l’identification de l’esclave,
son code de fonction, son adresse de démarrage de registre et sa quantité
uniquement.

Exemple

esserdA noitcnoF
egarraméD

tuahertsiger
egarraméD
sabertsiger

ederbmoN
sertsiger

erbmoN
stetco’d

10 30 00 00 00 30 BC

42ertsigeR
tuah

42ertsigeR
sab

52ertsigeR
tuah

42ertsigeR
sab

elôrtnoCpmahC
sruerresed

)61-CRC(

10 4F 00 46 2B 0E

esserdA noitcnoF
egarraméD

ertsiger
tuah

egarraméD
ertsiger

sab
sertsigerederbmoN

pmahC
sedelôrtnoC

sruerre
)61-CRC(

10 01 00 81 00 20 1C FC
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ededoC
esnopér

noitpecxe’d

aledmoN
esnopér

noitpecxe’d
noitpecxe’desnopéralednoitiniféD

10 elagéllinoitcnoF enusaptse’neuçeregassemednoitcnofaL
REDNAMMOCelruseésirotuanoitcnof

.001V/061/051/001

20 sedesserdA
elagélliseénnod

pmahcelsnadesserda’ledecneréféraL
ruopeésirotuaesserdaenusaptse’nseénnoD

.001V/061/051/001REDNAMMOCel

30 sedruelaV
elagélliseénnod

sedpmahcelsnadeécneréférruelavaL
eduaevinuaeésirotuasaptse’nseénnod

.énrecnocevalcse’l

70 tnemettiuqcA
fitagén

enrednamededzenevsuoveuqnoitcnofaL
.eésilaérertêsaptuep

80 étirapedruerrE
eriomém

snadruerreenuetcetédétirapedelôrtnoceL
.suçerserètcaracsedsulpuonu’l

6 REPONSES D’EXCEPTION

Les codes de réponses exceptionnelles envoyées par l’esclave sont présentés
dans le Tableau 6.1. Lorsqu’un esclave détecte l’une de ces erreurs, il envoie un
message de réponse au maître, message constitué des champs Adresse esclave,
Code de fonction, Code d’erreur et Contrôle d’erreur.

Table 6.1 Codes des réponses d’exception

6.1 Exemples
Demande de lecture de registre permettant de lire l’adresse de registre 100 de
l’esclave 01 (adresse de l’esclave non définie, au-delà des limites).

esserdA noitcnoF
egarraméD

ertsiger
tuah

egarraméD
ertsiger

sab

ederbmoN
sertsiger

tuah

ederbmoN
sertsiger

sab

pmahC
sedelôrtnoC

sruerre
)61-CRC(

10 30 00 AF 00 60 5E 9F

L’esclave va répondre par une réponse d’exception indiquant une “adresse de
données non autorisée”. Pour signifier que cette réponse est une notification
d’erreur, le bit le plus significatif du code de fonction est défini sur 1.

evalcseesserdA noitcnoF noitpecxE ruerre’delôrtnoC )61-CRC(

10 38 20 0C 1F
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ertsigeR elbairavetteuqitE /erutceL
erutircE sruelaV/setimiL

10
20
30
60
70
80
90
41
51
61
71
91
02
03
13
23
33
43
53
63
73

édécorpelbairavcehcé’dtatE
tnatsidengisnocedtniopcehcé’dtatE

D/Aruessitrevnoccehcé’dtatE
1emrala’dtatE

1emrala’druetacidnI
2emrala’dtatE

2emrala’druetacidnI
euqirémuneértne’dtatE
euqirémuneitrosedtatE

1sialertatE
2sialertatE

)duahC(1eitroStêrrA/ehcraM
)diorF(2eitroStêrrA/ehcraM

leunam/otuatatE
elôrtnocednoitcA

lacolengisnocedtnioprennoitceléS
tnatsidengisnocedtnioprennoitceléS
1exifengisnocedtnioprennoitceléS
2exifengisnocedtnioprennoitceléS
3exifengisnocedtnioprennoitceléS
4exifengisnocedtnioprennoitceléS

L
L
L
L
L
L
L
L
L
L
L
L
L
E/L

E
E
E
E
E
E
E

cehcE=1
cehcE=1
cehcE=1

fitcA=1
ehcramnE=1

fitcA=1
ehcramnE=1
ehcramnE=1
ehcramnE=1
ehcramnE=1
ehcramnE=1
ehcramnE=1
ehcramnE=1

leunaM=1;otuA=0
tceriD=1;esrevnI=0

lacoL=1
tnatsiD=1

énnoitceléS=1
énnoitceléS=1
énnoitceléS=1
énnoitceléS=1

7.1 COMMANDER 100/V100 – Registres logiques

7.2 COMMANDER 100/V100 – Registres

7.2.1 Entrées analogiques

sertsigeR elbairavetteuqitE
/erutceL

erutircE
sruelaV/setimiL

2
3
5
6

édécorpelbairaveértnE
VPselamicédsednoitisoP

tnatsidengisnocedtniopeértnE
tnatsidPSselamicédsednoitisoP

L
L
L
L

9999à999–
4à0

9999à999–
2à0

7 PARAMETRES
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sertsigeR elbairavetteuqitE /erutceL
erutircE sruelaV/setimiL

21
31
41
51

édécorpelbairaveértnE
elôrtnocedengisnocedtnioP

1eitroS
leunam/otuatatE

L
L

*EL
EL

9999à999–
9999à999–

0011à08–
leunaM=1;otuA=0

61 engisnocedtnioprennoitceléS EL

lacoL=0
etomeR=1

1exifengisnocedtnioP=2
2exifengisnocedtnioP=3
3exifengisnocedtnioP=4
4exifengisnocedtnioP=5

reilaP/epmaR=6
71
81
91
02
12

**22
**32

**42

52
62
72
82
92
03
13
23
33
43

53
63

2eitroS
1exifengisnocedtnioP
2exifengisnocedtnioP
3exifengisnocedtnioP
4exifengisnocedtnioP

ennavedetromenoZ
aledtnemecalpédedspmeT

ennav
ennavegatoliP

1ellennoitroporpednaB
elargétninoitca’dspmeT

noitavirédednoitca’dspmeT
elleunamorézàesimeR

1elcycedspmeT
2elcycedspmeT

2ellennoitroporpednaB
tnemehcuavehC

)duahc(1elôrtnocededoM
)diorf(2elôrtnocededoM

1elôrtnocedeitrosnoitcA
leunam/otuatatE

*EL
EL
EL
EL
EL
EL
EL

*EL

EL
EL
EL
EL
EL
EL
EL
EL
L
L

EL
EL

0011à08–
9999à999–
9999à999–
9999à999–
9999à999–

9999à1
ces0005à1

émreF=0
têrrA=1

trevuO=2
9999à1
0027à0
9999à0
0001à0
0003à9
0003à9
9999à1

001–à001
têrrA/ehcraM=0

***euqigolanaelôrtnoC=1
elbairavnoislupmi'deéruD=2

tceriD=1;esrevnI=0
leunaM=1;otuA=0

netseruelôrtnoceleuqsrolsertsigersecruserircé’delbissoptnemeuqinutselI*
.leunamedom

.001Cstnemurtsniselrusselbinopsidtnemeuqinutnos2te1elôrtnocedseitrosseL
.tnemeuqinu001VstnemurtsnI**

.tnemeuqinu1elôrtnocededoM***

7 PARAMETRES...

...7.2 COMMANDER 100/V100 – Registres

7.2.2 Réglages du contrôle
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sertsigeR elbairavetteuqitE /erutceL
erutircE sruelaV/setimiL

15
35
65

1emrala’dtnemehcnelcéD
2emrala’dtnemehcnelcéD

emrala’dsisérétsyh’druelaV

EL
EL
EL

9999à999–
9999à999–

001à0

75
85

1emrala’depyT
2emrala’depyT

L
L

enucuA=0
tuahédécorP=1

sabédécorP=2
edilavnoN=3
edilavnoN=4
tuahtracE=5

sabtracE=6
elcuobederutpuR=7

...7 PARAMETRES

sertsigeR elbairavetteuqitE /erutceL
erutircE sruelaV/setimiL

04
14
24
44
54
64
74
84

tuahengisnocedtnioP
sabengisnocedtnioP

lacolengisnocedtnioP
enretxeengisnocedtniopudeértnE

1exifengisnocedtnioP
2exifengisnocedtnioP
3exifengisnocedtnioP
4exifengisnocedtnioP

EL
EL
EL
L
EL
EL
EL
EL

9999à999–
9999à999–
9999à999–
9999à999–
9999à999–
9999à999–
9999à999–
9999à999–

sertsigeR elbairavetteuqitE erutircE/erutceL sruelaV/setimiL

56
66
76
86

reilap/epmarnoitucéxE
reilap/epmarneitniaM

reilap/epmartuaS
reilap/epmartêrrA

E
E
E
E

noitucéxE=1
neitniaM=1

tuaS=1
têrrA=1

96 emmargorpudtatÉ L
têrrA=0

noitucéxE=1
neitniaM=2

...7.2 COMMANDER 100/V100 – Registres

7.2.3 Points de consigne

7.2.4 Réglages des alarmes

7.2.5 Réglages rampe/palier
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7 PARAMETRES...

7.3 COMMANDER 150/160 – Registres logiques

bN
sertsiger elbairavetteuqitE /erutceL

erutircE sruelaV/setimiL

1
3
6
7
8
9
01
11
41
51
61
71
12
22
32
42

édécorpelbairavcehcé’dtatE
D/Aruessitrevnoccehcé’dtatE

1emrala’dtatE
1emrala’druetacidnI

2emrala’dtatE
2emrala’druetacidnI

3emrala’dtatE
3emrala’druetacidnI

euqirémuneértne’dtatE
euqirémuneitrosedtatE

1sialertatE
2sialertatE

.htamsnoitcnofelabolgorézàesimeR
.xamsruelavorézàesimeR
.nimsruelavorézàesimeR
.yomsruelavorézàesimeR

L
L
L
L
L
L
L
L
L
L
L
L
E
E
E
E

cehcE=1
cehcE=1

fitcA=1
ehcramnE=1

fitcA=1
ehcramnE=1

fitcA=1
ehcramnE=1
ehcramnE=1
ehcramnE=1
ehcramnE=1
ehcramnE=1

orézàesimeR=1
orézàesimeR=1
orézàesimeR=1
orézàesimeR=1

7.4 COMMANDER 150/160 – Registres

7.4.1 Entrées analogiques

sertsigeR elbairavetteuqitE /erutceL
erutircE sruelaV/setimiL

2+1
3

édécorpelbairaveértnE
VPselamicédsednoitisoP

L
L

99999à9999–
4à0

7.4.2 Réglages des alarmes

sertsigeR elbairavetteuqitE /erutceL
erutircE sruelaV/setimiL

15+05
35+25
55+45

65

1emrala’dtnemehcnelcéD
2emrala’dtnemehcnelcéD
3emrala’dtnemehcnelcéD

emrala’dsisérétsyh’druelaV

EL
EL
EL
EL

99999à9999–
99999à9999–
99999à9999–

001à0

75
85
95

1emrala’depyT
2emrala’depyT
3emrala’depyT

L
L
L

enucuA=0
tuahédécorP=1

sabédécorP=2
tuahegalliuorreV=3

sabegalliuorreV=4
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...7 PARAMETRES

sertsigeR elbairavetteuqitE /erutceL
erutircE sruelaV/setimiL

67+57
87+77
08+97
28+18

38
48

eénimretédérpruelaV
eélgérérpruelaV

tnemepuorgerlatoT
ésirucéslatoT

latottrapédtatE
tnemepuorgorézàesimeR

L
L
L
L
E
E

999999à0
999999à0
999999à0
999999à0
trapéD=1
esimeR=1

sertsigeR elbairavetteuqitE erutircE/erutceL sruelaV/setimiL

68+58
88+78
09+98

.xamédécorpelbairaV
.nimédécorpelbairaV
.yomédécorpelbairaV

R
R
R

99999à9999–
99999à9999–
99999à9999–

...7.4 COMMANDER 150/160 – Registres

7.4.3 Réglages du totalisateur

7.4.4 Fonctions mathématiques



Assistance clients
Nous assurons un service après-vente complet par l’intermédiaire d’un réseau
d’assistance mondial. Contactez l’une des agences suivantes pour plus de détails sur le
centre de service et de réparation le plus proche de votre site.

France
ABB Instrumentation
Tél : +33 1 64 47 20 00
Fax : +33 1 64 47 20 16

Canada
ABB Inc.
Tél : +1 905 681 0565
Fax : +1 905 681 2810

Royaume-Uni
ABB Limited
Tel : +44 (0)1480 475321
Fax : +44 (0)1480 217948

Garantie client

Avant l’installation, l’équipement référencé par le présent manuel doit être stocké
dans un environnement propre et sec, conformément aux spécifications publiées
par la société. Des vérifications périodiques de l’état de l’équipement doivent être
effectuées.

En cas de panne pendant la période de garantie, les documents suivants doivent
être fournis à titre de preuve :

1. Un listing montrant le déroulement du procédé et l’historique des alarmes au
moment de la panne.

2. Des copies de tous les enregistrements de stockage, d’installation, d’exploitation
et de maintenance relatifs à l’appareil prétendument en défaut.
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