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ztonsagtechnikai eléirasok

Az ACS 400-at csak szakember telepitheti.

Ha a készulék a halézathoz csatlakoztatva van, életveszélyes
feszlltségek vannak jelen. A lekapcsolas utan legalabb 5 percig varjunk,
mielbtt a készulék boritasat levesszuk. Karbantartasi, javitasi munkak
el6tt mérjuk meg a kézbensdkori fesziiltség értékét (Uc., Uc.). Ld. E.

Az U1, V1, W1, U2, V2, W2, és Uc., Uc. er6saramu csatlakozé pontokon
még a motor megallasa utan is feszlltség van.

Az ACS 400 halozatrol torténd levalasztasa utan is az RO1A, RO1B,
RO1C, RO2A, RO2B, RO2C relé-kapcsokon veszélyes feszlltség lehet.

Az ACS nem javithaté a helyszinen. Semmilyen koralmények kozott ne
probalja a hibas készuléket maga javitani, vegye fel a kapcsolatot a
szallitoval.

Amennyiben a kilsé inditdparancs aktiv, az ACS 400 feszultség
kimaradas utan automatikusan felfut.

Amennyiben két vagy tobb ACS100/140/400 egység vezérl6kori
csatlakozasai parhuzamosan vannak kapcsolva, a vezeérl6 feszultséget
egy feszlltségforrasbdl kell venni, azaz az egyik készllékbdl, vagy
idegen feszultségforrasbdl.

A hitéborda magas hémérsékletre melegedhet (Id. P).

Tovabbi miszaki informacidkat a szallitétél kaphat.
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Telepités

Kérjuk a munka megkezdése el6tt olvassa el figyelmesen a telepitési utmutatét. Az atmutatéd és a
figyelmeztetések be nem tartasa uizemeltetési problémakhoz vagy balesethez vezethet.

Telepités elott

A telepitéshez a kdvetkezb eszk6zOk szukségesek: csavarhuzo, vezetékcsupaszitd, mérdszalag,
4 db. M5x12 anyas csavar (a szerelési felulettél fuggden), furdgép.

Ezen a ponton célszeri ellenérizni és feljegyezni a motoradatokat: tapfesziltség, névleges aram,
névleges frekvencia, névleges fordulat.

A késziilék kicsomagolasa

Az ACS 400-at kartondobozban szallitjak, amely a készlléken kivil tdbb rogzitd sint,
figyelmezteté matricat és egy kulonallo telepitési utmutatét tartalmaz, melyben dsszefoglalva
megtalalhatdk az itt leirtak.

A rogzitési pontok kdnnyebb atrajzolasa végett a dobozra furésablon van nyomtatva. Tépje le és
Orizze meg a doboz fedelét.

Utasitas lépésrol Iépésre

Az ACS 400 telepitése tdbb részbdl all. A Iépések az 1. abran lathatok. A munkafazisokat a
mutatott sorrendben kell végrehajtani. Jobbra a Iépések mellett a kézikdnyv kdvetkezb fejezetére
utalasok talalhatok. Ebben a fejezetben részletes adatok talalhatok, melyek a készulék
kifogastalan telepitéséhez szikségesek.

A Figyelem! A munka megkezdése el6tt olvassa el a ,,Biztonsagtechnikai eléirasok”
fejezetet a iii. oldalon.

ACS 400 felhasznaloi kézikonyv 1



Telepitési korulmények ellendrzése Lasd A

ACS 400 rogzitése a falon Lasd B, C

Burkolat eltavolitasa Lasd D

A figyelmeztet6 matricat a kivant nyelven Lasd E, F
. felragasztani )

Féaramkori ?s \{e’zerlo kabelek Lasd H, |
rogzitése

Betaplalasi feszilltség ellenérzése Lasd G, Q

Motor ellenérzése Lasd J, Q

J1, J2 /O jumperek ellenérzése Lasd E, I, K

Er6étvite__|i l,<ébelek Lasd E, H
bekotése

Vezérlc’jukf—’lbelek Lasd E, I, K
bekotése

Burkolat félhelyezése Lasd L

Halozati fesziiltség bekapcsolasa Lasd M

" v

cleJelelclelclclelelote

1. abra: Az ACS 400 telepitése lépésrél Iépésre. A munkafazisok utani hivatkozasok a
kézikényv kévetkezd fejezetének részeire utalnak.
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Részletes informaciok az adott munkafazisokhoz

A. Kornyezeti adatok folyamatos lizemhez

e  Kornyezeti hdmérseéklet 0...40 °C

o Maximalis kérnyezeti hdmérséklet: 50 °C, ha Pn-t 90%-ra leértékeljuk.

e  Tengerszint feletti magassag 0...1000 m, ha Py-t és I>-t 100 %.

e  Tengerszint feletti magassag 1000...2000 m, ha Pn-t és I>-t 90 %-ra leértékeljuk.
e  Relativ paratartalom: 95 % alatt (nhem kondenzal6do)

Az ACS 400-at tiszta szaraz leveg6jl csepegéstdl mentes helyiségben kell elhelyezni.
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B. Méretek (mm)
IP21/NEMA1 védettségli késziilékek
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2. abra IP21/NEMA1- védettségli hazak
1. tablazat  IP21/NEMA1 védettségli hazak méretei
. Hazméret, IP21/NEMA1
Méretek (mm) R R R3 Ra
W 125 125 203 203
W1 98 98 160 160
W2 98 98
H 330 430 545 636
H1 318 417 528 619
H2 300 400 500 600
D 209 221 247 280
D1 105 117 144 177
D2 147 159 200 233
a 5,5 5,5 6,5 6,5
b 10 10 13 13
C 5,5 5,5 6,5 6,5
d 5,5 5,5 6,5 6,5
Tomeg [kg] 5,8 9,0 18,5 27

IP54/NEMA12 védettségli késziilékek

Az IP54 védettségi osztalyu készulékeknek masmilyen kilsé mianyag hazuk van. Az IP 54-es
haznal ugyanaz a készulékvaz kerult alkalmazasra, mint az IP21-esnél, ugyanakkor kiegészit
ventilator kerult beépitésre, a készulék hiitésének javitasa céljabol. Ennél fogva megndvekedtek a
méretek az IP21-es készllékekéhez képest, mindazonaltal az IP54-es készulékek ugyanolyan
terhelhet6séggel birnak, mint az IP21-esek.
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2. abra IP54/NEMA 12 hézak

2. tablazat  IP54/NEMA12 hazak méretei

< Hazméret, IP21/NEMA1
Méretek (mm) R R R3 7
w 215 215 257 257
W1 98 98 160 160
W2 98 98
H 450 550 642 742
H1 318 417 528 619
H2 330 430 545 636
D 241 253 279 312
D1 74 86 112 145
a 5,5 5,5 6,5 6,5
b 10 10 13 13
c 5,5 5,5 6,5 6,5
d 5,5 5,5 6,5 6,5
Témeg [kq] 5,8 9,0 18,5 28
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C. Az ACS 400 rogzitése a falon

A Figyelem! Az ACS 400 szerelése el6tt bizonyosodjunk meg arrdl, hogy a tapfesziltség ki
van kapcsolva.

1

A doboz tetejére van nyomtatva a fali szerelés
furdésablonja. A boritét el kell tavolitani.

2

Az ACS 400-at fuggblegesen, teherbiré olyan
falfellletre kell szerelni, amely nincs kitéve magas
hémérsékletnek, paralecsapodasnak és csepegd
viznek.

1.

2.
3

3

A furésablon segitségével jeldljik meg a furas
helyét.

Allitsuk be a furét.

Szereljik be a harom csavart a hozzajuk tartozé
anyakkal (a szerel6felulettdl figgben).

Helyezzuk az ACS 400-at a rogzitékre, és huzzuk
meg a csavarokat mind a négy sarkon.

Megjegyzés! Az ACS 400-at a keretnél és ne a
boritasnal fogva emeljuk meg.
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D. A burkolat eltavolitasa

P21

1.  Vegyuk le a vezérlépanelt.

2. A vezérlépanel alatt van egy kis nyilas.
Emeljuk felfelé a rogzité nyelvet.

3. Emeljuk le a burkolatot.

IP54

1. Csavarjuk ki a csavarokat.

2. Emeljik le az eltlsé burkolatot.

3. Szilkség esetén emeljik le a
vezérlépanelt.
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E. Csatlakoztatas

o Zo6ld LED

Voros LED
X3 RS485 csatlakozo °
J2 lezaro jumper _'
P — () Tamn | fa 3 3
ir?i | =] 8 X2 dugés csatlakozo/
X1 1/0 csatlakozo, Id. | 1 : - > vezerld panel
Analog bemeneti jumper g
4
5 JUMPER
6 SETTINGS
7
8 =
9
i
12 Figyelmezteté matrica
14 s P
15 disconnecting suppy
18 AN
17 EI —
18
s ]
20 O
21 ' HI |:| D
22 Lol
“!’I_EI o q X6 dugds csatlakozo a

——p DDCS kornm’unlkamos
E modul szamara

Ut V1 WILELEIRIERU2 V2 W2

Halézat Kozbens
DC kor

F. A figyelmeztetdé matricak felragasztasa

A dobozban kulénb6z6 nyelveken figyelmeztetd matricak talalhaték. A kivalasztott nyelv(i matricat
ragasszuk a mlanyag keretre a fenti abran lathato helyre; lasd E. Csatlakoztatas fejezet.
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G. Adattabla és a tipus-kdédolas kulcsa
Az adattabla a hitéborda jobb oldalan talalhaté:

ABB Industry Oy Made in Finland | U1 380...400 V
u2 30-380..400 V
Type ACS401000432
IMn/l1nsq 4.7/6.2 A
Code 63936611
12n/12nsq 4.9/6.6 A
LA :
ser.no' 1 982800001 * f2 0250 HZ For more information see ACS400 User's Manual

Az alabbi abra a tipus-kodolast mutatja:

Valtakozéaramu hajtas

ACS 4 01-0004 -3 -2

TT1T

Terméktipus

S = Standard termék
x = OEM

ACS 400 termékcsalad

Bementi hid

0 = 6 Utem( egyeniranyito

Haz tipus

1 = fali kivitel

Névleges kimeneti teljesitmény

Lasd a tablazatot az ACS 400
teliesitményeivel

Névleges fesziltség

1=200...240 V AC
3 =380...480 V AC

Védelmi moéd

2 = |P21 (NEMA 1)
5 = IP51 (NEMA 12)

3. abra Tipus-kdédolas

A tabla a sorozatszammal a rogzitd furatok kozott felul talalhato:

Type ACS401000432

Code 639 6611

| Ser.no. *1982800001 *

4. abra Sorozatszam-azonosito tabla

ACS 400 felhasznaloi kézikonyv




H. Kabelcsatlakozasok

Csatlakozé Leiras Megjegyzés

u1, v1, w1 Haromfazisu halézati Ne hasznaljunk egyfazisu halozati
csatlakoz6 csatlakozast

PE Vedéfold Ugyeljiink a mindenkori el&irt

kabelkeresztmetszetre

U2, V2, W2 | Motor-kapcsok Lasd R.

Uc+, Uc- Egyenaramu kézbens6kori Az opcionalis ACS-BRK fékegység
feszlltség szamara

1 Motorkabel arnyékolas

= (pancélozas)

Ugyeljiink a mindenkori el8irt kabelkeresztmetszetre. Alkalmazzunk arnyékolt motorkabelt. Az
elektromagneses zavarok elkerulése érdekében ne vezessuk a motorkabelt a vezérl6 és halozati
kabelek mellett.

.
U1 W1 WL V2 W2

==

5. abra Motorkabel csatle;kozés

Megjegyzés! Lasd az ACS 400 EMC el8irasokat.
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. Vezérlokori csatlakozasok

X1 1/0 csatlakozé
Az analdg bemeneti jel az U/l — J1 jumper segitségével valaszthato: Al nyitva = U, Al zarva = I.

X1 | Jelolés Leiras

1 | SCR Jelkabel arnyékolas csatlakozasa. (Belll a haz-féldeléshez csatlakoztatni.)

2 | A1 1. Analég bemeneti csatorna, programozhato.
Standard beallitas: 0 — 10 V (R;= 200 kQ) (J1: Al1 nyitva) <> 0 — foom
frekvencia-alapjel, 0 — 20 mA (Ri= 500 Q) (J1: Al1 zarva) < 0 — from
frekvencia-alapjel, felbontas: 0,1 %, pontossag: +1 %

3 | AGND Analég bemenet GND. (Belil 1 MQ-on keresztil a haz foldelésre
csatlakoztatva.)

4 |10V 10 V/10 mA alapjel-bemenet az analég potenciométer szamara. Pontossag:
1%

5 [Al2 2. Anal6g bemeneti csatorna, programozhato.
Standard beallitas: 0 — 20 mA (Ri= 500 Q) (J1: Al2 zarva) & 0 — fiom
frekvencia-alapjel 0 — 10 V (R;= 200 kQ) (J1: Al2 nyitva) < 0 — f,om frekvencia-
alapjel, , felbontas: 0,1 %, pontossag: +1 %

6 |AGND Analég bemenet GND. (Belil 1 MQ-on keresztiil a haz foldelésre
csatlakoztatva.)

7 | AO1 Analég kimenet, programozhat6. Standard beallitas: 0-20 mA (terhelés < 500)
< 0 — from kimeneti frekvencia.

8 | AGND GND DI szamara

9 |24V 24 V DC/250 mA segédfeszultség (AGND-hez képest).
Rovidzarlat biztos.

10 | DCOM1 1. digitalis bemenetek (D1, D2, D3) GND —je. A digitalis bemenet aktivalasahoz

a bemenet és DCOM1 kozé >+10V (vagy <-10V) fesziltséget kell kapcsolni. A
24 V-ot — ahogy a példa szerint is van — az ACS 400-t6l (X1:9) , vagy kiilsé,
tetszéleges 12-24 V-os fesziltségforrasbdl lehet venni (Id. K).

DI konfiguracié

Gyari beallitas (0) Gyari beallitas (1)
( nom= 50 HZ) ( nom= 60 HZ)

11 | DI 1 Start. Start aktivalas. A motor egyen- | Start. Ha DI 2 aktivalva van, az
letesen felfut a frekvencia-alapjel ACS 400 DI 1 startimpulzus
értékig. A Stop lekapcsolas: a motor segitségével indul.
lefut.
12 | DI 2 Forgasiranyvaltas. Forgasiranyvaltas | Stop. DI 2 rovid ideji elvétele
aktivalas lekapcsolja az ACS 400-at.
13 | DI 3 Allandé fordulat. Allandé fordulat- Forgasiranyvaltas. Aktivalasaval
szam aktivalasa (Gyari beadllitas: 5 Hz) | megfordul a forgasirany.
14 | DI 4 Nyitva kell lennie. Aktivalva kell lennie
15 | DI 5 Felfutas/lefutas kivalasztas (ACC1/DEC1 vagy ACC2/DEC?2).
16 | DCOM2 GND a 2. digitalis bemenetek (D14, DI5) szamara .
17 | RO1 1. programozhato relé-kimenet
18 | RO1 | (Gyari beallitas: Hiba = 17 — 18 zarva
19 | RO1 — 12-250 V AC/ 30 V DC, 10 mA-2 A
20 | RO2 2. programozhato relé-kimenet
21 | RO2 — | (Gyari beallitas: tzemel = 20 — 22 zarva
22 | RO2 I— 12-250 V AC/ 30 V DC, 10 mA-2 A

A digitalis bemenetek bemend impedancigja: 1,5 kQ.
Hasznaljunk flexibilis 0,5-1,5 mm?-es er(i kabeleket.
Megjegyzés! DI4 csak a haldzati fesziltség bekapcsolasakor kerul beolvasasra (Gyari makro 0 és

1).
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Megjegyzés! Biztonsagi okok miatt az ACS 400 ,hibat” jelez a feszlltség lekapcsolasakor.
Megjegyzés! 3, 6 és 8 kapcsok ugyanazon a potencialon vannak.

RS 485 csatlakozé (X3)

X1 Leiras 52 A jel lezarasa a J2 jumper
1 Arnyékolas RS485 interf, segitségével hajthato vegre
Termin. [ et (lezarva, vagy nyitva hagyva).
2 B termin._
3 A
4 AGND )
= hyitva
5 Arnyékolas

J. Motor

Ellendrizzik a motor megfelel6ségét. A motornak szabvanyos valtakozé aramu, 380...480 V
névleges feszultségu, 50 vagy 60 Hz-es aszinkron motornak kell lennie.

A motor Iy névleges aramanak kisebbnek kell lennie az ACS 400 |, névleges kimené aramanal
(Ld. G. és R.).

A Figyelem! Bizonyosodjunk meg arrol, hogy a motor alkalmas az ACS 400-zal valo
hasznalatra. Az ACS 400-at csak szakember telepitheti. Kétség esetén a telepités nem hajthaté
végre.
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K. Csatlakoztatasi példak

DI konfiguracié

NPN csatlakoztatas (nyeld)

O

0..20 mA

A kabel arnyékolasat
a forrasnal féldelni

L

I —

J1 analég bemenetek

Al1:

B =AM 010V

Al2:

Al2: 0(4)-20 mA

RS 485 Bus-csatlakozas

DI konfiguracié

PNP csatlakoztatas (forras)

ACS 400 ACS 400
1 | SCR 1 | SCR
I AGND LT T 7 A
3 3 | AGND
< [[+10V A Tov
s | T AR
s || AGND s | AGND
7 AO1 7 A01
s | AGND s | AGND
9 | +24V L L L s | +24V
10 | |DCOM1 10 | DCOM1
11 | DI ‘ L |, Dn
12 DI2 12 DI2
13 | (DI3 13 DI3
14 | D14 14 Di4
15 D|5 15 DI5
16 | [IDCOM2 16 | DCOM2
17 |RO1C 17 |RO1C
15 |RO1A z‘ 18 |RO1A
19 |[ROIB 1 |[RO1B
20 | RO2C 20 |[RO2C
21 | RO2A z‘ 21 |[RO2A
22 | ROZ2B — 22 |[RO2B
J1 analég bemenetek
Al @ = |AM:0-10V
12: 0-10 V
ACS 400
X3
SCR | 1 |scR
B \};m!;// 2 B
A — C—A1s
GND /’ﬁ%‘—)\/% 4 |AGND
B — // A5 SCR
A [\ [ K/
oD T /
SCR —
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L. Burkolat visszahelyezése

Ne kapcsoljuk be a tapfesziltséget, miel6étt a burkolatot vissza nem helyeztik.

Az IP21-es késziilékeknél az eliils6 burkolat
felhelyezése:

1. Allitsuk be az alsé tart6 kapcsot.

2. Rogzitsuk a tartdkart

3. Helyezzik vissza a vezérl6panelt.

Az IP54-es késziilékeknél az eliilsé burkolat
felhelyezése:

1.  Helyezzik fel a vezérl6panelt.

2. Helyezzlk fel az elulsé burkolatot.

3. Huzzuk meg a csavarokat.

M. Bekapcsolas

Az ACS 400 feszlltség ala helyezésekor a z6ld LED vilagitani kezd.

Megjegyzés! A motor-fordulatszam megemelése el6tt ellendrizni kell, hogy a motor j6 iranyba

forog-e.

N. Kornyezetvédelmi informacidk

A csomagolas hullampapirbdl készlilt, és ujra feldolgozhato.

Az ujrafelhasznalhat6 termékeket energia- és alapanyag-takarékossag céljabdl ujra fel kell

dolgozni. Kdzelebbi informéacidkat a helyi ABB képviselet ad.

14
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0. Védelmi funkciok

Az ACS 400 az alabbi védelmi funkciokkal rendelkezik:

Tularam-védelem
Tulfesziltség-védelem
Feszultségcsokkenés-védelem
Tulmelegedés

Foldzarlatvédelem a kimeneten
Raovidzarlat-védelem a kimeneten

Fazisfigyelés a bemeneten (harom fazisu)
Rovidzarlat-védett 1/0 kapcsok
Motor-tulterhelésvédelem (Id. P.)
Tulterhelésvédett kimenet (Ld. Q.)

Beragadas-védelem

Az ACS 400 az alabbi LED-es figyelmeztetd és hibajelzésekkel rendelkezik:

e A LED-ek elhelyezkedését lasd az E. fejezetben, vagy ha az ACS-PAN-A vezérlépanel van

csatlakoztatva, az oda tartozo utasitasokat a 19. oldalon talalhatjuk.

Voros LED: sotét
Zold LED: villog

Rendellenes allapot

Rendellenes allapot:

e ACS 400 a vezérl6 parancsot nem
tudja teljes mertékig teljesiteni.

¢ A villogas 15 masodpercig tart.

Lehetséges okok:

o A felfutasi és lefutasi meredekség
tulsagosan nagy a szikséges
terhelbnyomatékhoz viszonyitva.

o ROovidideji feszultség-kimaradas

Voros LED: vilagit
Zold LED: vilagit

Hiba

Intézkedés:

e Stop jelet adunk a hiba nyug-
tazasahoz

e Start jelet adunk a hajtas Ujra-
inditasahoz.

Megjegyzés!

Ha a motor nem indul, ellenérizzuk,
hogy a bemeneti fesziltség a tirés-
hataron belul van-e.

Lehetséges okok:

¢ Rovidideji tularam

o Tulfeszultség/feszultségcsOkkenés
e Magas hémérséklet.

Ellenérizzuk:

¢ Nincs-e hiba a betaplalasi
kabelezésben?

¢ Nincs-e mechanikus sérulés a
hajtasban, ami a tularamot
okozhatja.

e Hitéborda elszennyez6dés

Voros LED: villog
Zold LED: vilagit

Hiba

Intézkedés:

e Kapcsoljuk le a tapfeszultséget.

e Varjunk, amig a LED-ek kialszanak.
e Kapcsoljuk vissza a tapfesziltséget.

Figyelem!
Ezen intézkedések hatasara a motor
felfuthat.

Lehetséges okok:

e Foldzarlat,

e ROvidzarlat,

o Az egyenfesziltségi kozbensé kor
hulldmossaga tul magas.

Ellenérizziik:
e Ellen6rizzuk a motor-aramkor
szigetelését,

Alacsony terhelés-védelem

Megjegyzés! Amikor az ACS 400 hibaallapotot észlel, a hibarelé aktivalédik. A motor megall, az
ACS 400 nyugtazo jelet var. Amennyiben a hiba tovabbra is fennall, és kllsé hiba-ok nem
allapithatd meg, vegyuk fel a kapcsolatot a hajtas szallitéjaval.

ACS 400 felhasznaloi kézikonyv
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P. Motor-tulterhelésvédelem

Amennyiben az Ik, kimeneti aram az Iy névleges aramot huzamosabb ideig tullépi, az ACS 400
automatikusan lekapcsolja a motort, és igy megvédi azt a tulmelegedéstél.

A lekapcsolasi id6 a tulterhelés nagysagatdl (Ik/In) €s a kimeneti frekvenciatdl (fx) fugg. A
megadott idok ,hideg” inditasra érvényesek.

Iki/ IN
N\
1.0 7/—
0.5
0 >
0 35 Hz fki

Q. Az ACS 400 tulterhelhetésége

Kimeneti tulterhelés esetén az ACS 400 lekapcsol.

I t Bekapcsolt allapot = t/T
= _ lmax T<10 perc
l5
T
t
Imax / I2 A maximalis kornyezeti
] hémérséklet (Oksr) 40 °C lehet.
1,5 Alland6 nyomatek
50 °C megengedett, amennyiben
14 \ I2 90 %-ra le van értékelve.
1.3
\ Négyzetes
1.2 \>< L/ nyomaték
1.1 e \\
1.0 ~_ N

0.1 0.2 0.3 0.4 0.50zemid6
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R. Tipussorozat és miiszaki adatok

400 V-os sorozat

SiE [EaEnE! Ly 0004- | 0005- | 0006- | 0009- | 0011- | 0016- | 0020- | 0025- | 0030- | 0041-
380-480 V ACS401- 3.2 3.2 3.2 3.2 3.2 3.2
+10 % 50/60 Hz 3-2 3-2 3-2 3-2
Epitési nagysag R1 R2 R3 R4
Névleges adatok
(Ld. G.) Egység
Motor névleges kW 3,0 4,0 5,5 7,5 11 15 18.5 22 30 37
teljesitmény Py
négyzetes
nyomatéknal
Bemend aram A 6,2 8,3 11,1 14,8 21,5 29 35 41 56 68
linsa
Kimend aram A 6,6 8,8 11,6 15,3 23 30 38 44 59 72
I2nsa
Max. kimend aram 7,3 9,7 12,8 16,8 25,3 33 42 48 65 79
|2NSQmax *
Motor névleges kW 2,2 3,0 4,0 5,5 7,5 11 15 18.5 22 30
teljesitménye
Pn
Bemend aram A 47 6,2 8,3 11,1 14,8 21,5 29 35 41 56
I1N
Kimend aram A 4,9 6,6 8,8 11,6 15,3 23 30 38 44 59
I2N
Maximalis kimend A 7.4 9,9 13,2 17,4 23 34 45 57 66 88
aram * lonmax
Kimeneti fesziiltség U, | V 0-U,
Kapcsolasi frekvencia | kHz 4 (standard)
8 (kis zajszintl**)
Védelmi szintek (Ld. 0.)
Tularam (csucs) A 20,3 |275 |37 | 48 | 64 | 76 [ 99 [125 [145 [195
Tulfesziltség:
Uzem kdzben VvV DC 842 (megfelel 624 VAC bemeneti feszlltségnek)
Start tiltva VvV DC 661 (380-415 VAC bemeneti feszlltségtartomany)
505 (440-480 VAC bemeneti fesziiltségtartomany)
Fesziiltségcsokkenés:
Uzem kézben V DC 333 (megfelel 247 VAC bemeneti feszlltségnek)
Start tiltva V DC 436 (380-415 VAC bemeneti fesziltségtartomany)
505 (440-480 VAC bemeneti fesziiltségtartomany)
HOémérséklet °C 95 (hiitéborda)
novekedés
Maximalis kabelhossz | m 100 200 300 300
(fsw = 4 kHz)
A csatlakozék maximalis kabel-keresztmetszete és meghuzasi nyomatékok
Eréatviteli mm® 10, AWGS6 (tdbb szalu)/Meghlzasi 16, AWG4 35, AWG2 (t6bb szalu)/
csatlakozok*** nyomaték 1,3-1,5 Nm (tébb szalu)/ meghuzasi nyomaték
meghuzasi 3,2-3,7 Nm
nyomaték
1,5-1,8 Nm
Vezérlékori mm* 0,5-1,5 AWG22...AWG16/ meghuzasi nyomaték 0,4 Nm
csatlakozok
Féaramkori 3~ A 10 10 16 16 25 35 50 50 63 80
biztositd ****
Veszteségi teljesitmények
Féaramkor W 90 120 170 230 330 450 560 660 900 1100
Vezérlé kor w 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6

* A teljesitménylépcs6k folyamatos Ionsq aramra vannak megadva. Ezek az értékek akkor
érvényesek, ha a tengerszint feletti magassag 1000 m alatt van. Lasd Q.
** A csokkentett zaju beallitas csak az opcionalis vezérlépanellel egyditt all rendelkezésre. 0...40
°C kornyezeti hémérsékletnél I,-t 80 %-kal le kell értékelni.
*** A helyi el6irasokat figyelembe kell venni a kabel-keresztmetszetekkel kapcsolatban, Id. H.
Arnyékolt motorkabel sziikséges.

ACS 400 felhasznaloi kézikonyv

17




**** Biztosito betét tipus: UL-osztalyu CC vagy T. Azoknal a helyszineknél, amelyek az UL
normaknak nem felelnek meg: IEC269 gG. Alkalmazzunk 60 °C-ra bevizsgalt er6saramu
kabeleket (75 °C-ra bevizsgaltat, ha Tis > 45 °C).

S. Termék-megfelel6ség

Az ACS 400 megfelel az alabbi eurdpai elirasoknak:

o Kisfeszultségl direktiva a valtoztatasokkal (73/23/EEC)

e EMC direktiva a valtoztatasokkal (89/336/EEC)

A megfelel6 nyilatkozatok és a legfontosabb szabvanyok listaja kérésre hozzaférhetd

Megjegyzés! Lasd az ACS 400 EMC utasitast.

Egy frekvenciavaltd és egy teljes hajtasmodul (Complete Drive Modul (CDM)) vagy egy bazis-
hajtasmodul (Basic Drive Modul (BDM)), amint az az IEC 61800-2-ben definialva van, nem
tekinthet6 a gépészeti direktiva és a harmonizalt szabvanyok szerint biztonsagi berendezésnek. A
CDM, BDM és frekvenciavalto biztonsagi berendezés részének tekinthets, ha a CDM, BDM és
frekvenciavalto specialis funkcidja kielégiti az ide vonatkozé biztonsagi szabvanyt. A CDM, BDM
és frekvenciavalto specialis funkcidjat és az ide vonatkozo biztonsagi szabvanyt a berendezés
dokumentaciojaban meg kell emliteni.

T. Kiegészitok

ACS 100-PAN
Vezérl6 panel az ACS 100, ACS 140, ACS 400 szamara.

ACS-PAN-A
Vezérl6 panel az ACS 400 szamara.

ACS 100-EXT
Hosszabbito kabel-készlet a vezérl6panelhez.

ACS400-IF11-3
RFI-bemeneti sz{r6.

ACS-BRK-
Fékezd egységek

RS485/232 adapter
DDCS-kommunikaciés modul

Az ACS 400-at tamogatja a Drives Tools program
Kérjuk Iépjen kapcsolatba a szallitéval.
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Programozas
ACS-PAN-A vezérl6 panel

Az ACS-PAN-A egy alfanumerikus és LED-es kijelz&vel ellatott tobbnyelvi vezérlé panel, amely
barmikor csatlakoztathat6 a frekvenciavaltohoz illetve levehet6 réla. A vezérl6 panel hasznalhaté
arra is, hogy a paramétereket az egyik ACS 400-bdl a masikba atmasoljuk.

—— / Uzemallapot kijelzés

e Forgasiran
Vezérlési mod — 9 y

r
L Fel, le
,/

Kijelzési méd —{k
Meni ~] ' /Bewtel
Zold LED
Voros LED I
\ |
Nyugtazas ~ | — START/STOP

HELYI/TAV Forgasiranyvaltas

Vezérlési mod
A hajtas els6 bekapcsolasakor a vezérlés az X1 sorozatkapcson keresztil torténik (tav-vezérlés,
REM). Az ACS 400 a vezérl6 panelrél vezérelhetd, a helyi izemmadd (LOC) kivalasztasa utan.

A LOC/REM nyomogomb lenyomasaval és lenyomva tartasaval — a LOCAL CONTROL vagy
késébb a LOCAL, KEEP RUN felirat megjelenéséig — atvalthatunk helyi (LOC) vezérlésre:

e Ha a nyomogombot elengedjik, mialatt a LOCAL CONTROL felirat lathato, a frekvencia
alapjel az aktualis kulsé alapjelre all be, és a hajtas leall.

e Ha akijelzén megjelenik a LOCAL, KEEP RUN felirat, az aktualis izemallapot és a
frekvencia-alapjel a vezérl6é kapcsokrol a hajtasba masolodik.

A START/STOP nyomégomb megnyomasaval a hajtas elindithato, ill. leallithaté. A REVERSE
nyomogombbal megvaltoztathatd a motor forgasiranya.

Tav-vezérlésre (REM) valthatunk a LOC/REM nyomégomb megnyomasaval és a REMOTE
CONTROL felirat megjelenéséig torténd lenyomva tartdsaval.
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Motortengely forgasirany

RUN> ¢ A hajtas az alapjelnek megfeleléen Uzemel
<RUN o A forgasirany ,elére” (>) vagy ,hatra” (<)
RUN > (vagy <RUN) a nyilhegy gyorsan villog | A hajtas gyorsit vagy lassit.

> (vagy <) nyilhegy lassan villog A hajtast leallitottak.

Aktualis érték kijelzés
Amikor a vezérlbpanel feszlltség ala kerdl, a kijelz6n egy sor aktualis érték jelenik meg; Id. 6.
abra. A MENU nyomégomb megnyomasaig az aktualis érték kijelzés lathato a vezérl6 panelon.

_ . Forgato _ _
Kimeneti aram  nyomatek Frekvencia-alapjel

AN | |

0.0A 0% 50.0Hz | A kurzorlathato, amikor az
T T T alapjel valtoztathato

\

[ Tényleges kimeneti

frekvencia

6. abra Az aktualis érték kijelzés valtozoi

A FEL/LE nyomdgomb segitségével valtoztathatd a frekvencia alapjel, amennyiben az éppen ala
van huzva. A FEL ill. LE nyomégombok megnyomasaval a kimenet azonnal valtozik.

Az alapjel helyi vezérlési modban valtoztathatd, de valtoztathat6 tav tzemmaodban is, amennyiben
az ACS 400 megfeleléen van paraméterezve.

Meniistruktara
Az ACS 400 szamos paraméterrel rendelkezik. Ezek kozll kezdetben csak a bazis-paraméterek
lathatok.

A menl paramétercsoportokbdl és menufunkciokbdl all. Ezek k6z6tt van egy menuifunkcio,
melynek segitségével a teljes paraméterkészlet lathatéva tehetd.

Aktualis érték Menii Paraméter

0.0A 0% 500 Hz @ 99 START-UP DATA 9901 LANGUAGE _

00Hz [ —» ENGLISH
A f
@ 01 OPERATING DATA @ 9902 APPLIC MACRO
@ 10 COMMAND INPUTS @® 9905 MOTOR NOM VOLT

@ 4011 ACT MINIMUM

51 EXT COMM MODULE 4012 ACT2 MINIMUM

52 STANDARD MODBUS
COPY TO DRIVE

COPY TO PANEL
LONG/SHORT MENU
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Paraméterérték beallitas

A parameéter beallitasi modja az ENTER gomb megnyomasaval hivhato el6. Beallitasi modban a
parameéter értéke alahuzasra kerul. Az érték a FEL/LE gombokkal valtoztathatd. A megvaltoztatott
erték az ENTER gombbal letarolhato. A MENU gomb megnyomasaval a valtoztatasok
ervénytelenithetdk, és a beallitasi mdéd deaktivalhaté.

Ertékelfogadas
9901 LANGUAGE 9901 LANGUAGE €s tarolas
—————— ENTER Enck- @ —  (ENTER
ENGLISH - ENGLISH [varoztatas ®
Befejezés

tarolas nélkdal

Megjegyzés! Paraméter-beallitasi moédban, ha az érték megvaltozott, a kurzor villog.
Megjegyzés! A FEL/LE gombok egyidejli megnyomasaval a paraméter alapbeallitasi értékét
hivhatjuk eld.

Meniifunkciok

Keressik meg a kivant menufunkciot, a funkcidé végrehajtasahoz nyomjuk meg és tartsuk
lenyomva az ENTER gombot mindaddig, amig a kijelz6 villogni kezd.

Paraméterek masolasa a hajtasboél a vezériépanelbe (feltoltés)

Lenyomni és tartani

COPY TO PANEL PYIN
________ ENTER co @

-

Loc

Megjegyzés! A hajtasnak STOP helyzetben és helyi tzemmaodban kell lennie. A 1602
PARAMETER LOCK paraméternek OPEN értéken kell lennie.

Paraméterek masolasa a vezérlépanelbdl a hajtasba (letoltés)
Lenyomni és tartani

COPY TO DRIVE COPYING
“““““ ENTER

Py
-

Loc

Megjegyzés! A hajtasnak STOP helyzetben és helyi izemmaddban kell lennie. A 1602
PARAMETER LOCK paraméternek OPEN értéken kell lennie.

Teljes paraméterkészlet kivalasztas

Altalaban csak az bazis-paraméterek lathatok. Amennyiben a teljes menii aktiv, egy csillag
karakter lathat6 a kijelz6 masodik soradban. A funkcié ismételt aktivalasaval visszatérhetlnk a révid
menuhoz.
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FULL/SHORT MENU

MENU

Lenyomni és tartani  |FULL/SHORT MENU

.

Y

LED kijelzés

Lathatd, ha a teljes meni
aktiv

Voros LED Zold LED
Kl BE Tapfesziltség bekapcsolva, a hajtas normalisan Uzemel
Kl VILLOG Figyelmeztet6 jelzés (alarm) aktiv
BE BE Hibajelzés aktiv. A hajtas a vezeérl6panelrél nyugtazhato.
VILLOG BE Hibajelzés aktiv. A hajtas a feszlltség lekapcsolasaval
nyugtazhato.

A hajtas nyugtazasa a vezérlépanelrél

Ha az ACS-PAN voros LED-je

vilagit vagy villog, hibaallapot all fenn.

Ha a voros LED vilagit, a hiba nyugtazasahoz nyomjuk meg a RESET gombot:
Figyelem! Kulsé vezérlési izemmaodban a hajtas elindulhat.

Ha a voros LED villog, a hiba nyugtazasahoz kapcsoljuk le a tapfesziltséget.
Figyelem! Tav-vezérléses lzemmodban a feszlltség visszakapcsolasa utan a hajtas azonnal

elindulhat.

Az aktudlis hibajelzés (Id. Hiba
nyugtazzuk, vagy nem toroltuk

uzenetek) a kijelzén villog mindaddig, amig a hibat nem
a kijelz6t. A kijelz6 ,torolhetd” a hiba nyugtazasa nélkul egy

tetsz6leges gomb megnyomasaval.

Megjegyzés! Ha 15 masodpercen belll masik gomb nem kerll megnyomasra, és a hibaallapot

még mindig fennall, a hibakdd

ismét megjelenik.

Haldzat-kimaradas utan a hajtas ugyan abba a vezérlési mddba kerul (LOC vagy REM),
amilyenben a feszultség-kimaradas el6tt volt.
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ACS100-PAN vezérl6 panel

A vezérld panel barmikor csatlakoztathatd a frekvenciavaltéhoz illetve levehet6 rola. A
vezérlbpanel segitségével a paraméterek két azonos tipusu hajtas kozott ,cserélhetdk”.

Vezérlés @ Mértékegységek
Hiba kijelzés Crprm/
OU A MENXEWDREV] Forgasirany

Kijelzési mod

START/STOP (D)

Forgéasirany- « v ENTER) Bevitel
N

MENU MENC
~/ v

valtas

FEL/LE

Vezérlési moéd
A hajtas els6 bekapcsolasakor a vezérlés az X1 sorozatkapcson keresztul torténik (tav-vezérlés,
REM). Az ACS 400 a vezérl6 panelrdl vezérelhetd, a helyi tzemmadd (LOC) kivalasztasa utan.

A MENU és ENTER nyomogombok egyuttes lenyomasaval és lenyomva tartasaval — a Loc vagy
késObb a LCr felirat megjelenéséig — atvalthatunk helyi (LOC) vezérlésre:

e Ha anyomdégombokat elengedjik, mialatt a Loc felirat Iathatd, a frekvencia alapjel az aktualis
kulsé alapjelre all be, és a hajtas leall.

e Ha akijelzé6n megjelenik a LCr felirat, az aktualis Uzemallapot és a frekvencia-alapjel a
vezerlé kapcsokrol a hajtasba masolodik.

A START/STOP nyomégomb megnyomasaval a hajtas elindithato, ill. leallithaté. A REVERSE
nyomogombbal megvaltoztathaté a motor forgasiranya.

Kullsé vezérlésre (REM) valthatunk a MENU és ENTER nyomdgombok egyuttes megnyomasaval
és lenyomva tartasaval, amig a rE felirat meg nem jelenik.

Motortengely forgasirany

FWD/REW lathato o A forgasirany ,elére” (>) vagy ,hatra” (<)

¢ A hajtas az alapjelnek megfeleléen Uzemel
FWD/REW gyorsan villog A hajtas gyorsit vagy lassit.
FWD/REW lassan villog A hajtas leallt.
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Aktualis érték kijelzés
Amikor a vezérl6panel feszlltség alatt all, a tényleges kimeneti frekvencia kerdl kijelzésre. A
MENU nyomdégomb megnyomasaig az aktualis érték kijelzés lathato a vezérl6 panelon.

A FEL/LE nyomogombok segitségével valthatunk a kimeneti frekvencia és kimeneti aram kijelzése
kozott.

A kimeneti frekvencia beallitdsahoz nyomjuk meg az ENTER gombot. A FEL/LE gombok
segitségével a kimeneti frekvenciat azonnal megvaltoztathatjuk. Az ENTER gomb ismételt
megnyomasaval aktualis érték kijelzésre valtunk.

®

QUTPUT

LoC

QUTPUT

Menustruktura

Az ACS 400 szamos paraméterrel rendelkezik. Ezek kozul kezdetben csak a bazis-paraméterek
lathatok. Az LG menufunkcidval a teljes paraméterlista el6hivhaté.

Aktualis érték kijelzés Paraméterek

EE

Paramétercsoportok

(Lulsd

QUTRUT

— @ 55 -

- 0002

_ﬂ'!_

T & | :H:@ ~ %HE ®
& ) 102
dt- 0103 @
I .

Paraméterérték beallitas

A paraméter beallitasi médja az ENTER gomb megnyomasaval hivhato eld. Uj érték beallitasahoz
nyomjuk meg az ENTER gombot, és tartsuk lenyomva mindaddig, amig a SET kijelzés meg nem

jelenik.

{Env7ER)

N

cc

PAR

|
0c
!

)
S

{EnTER)

@
@

S

Megjegyzés! SET villog, ha a paraméter értéke megvaltozott. SET nem jelenik meg, ha az érték

nem valtoztathaté meg.

Megjegyzés! A FEL/LE gombok egyideji megnyomasaval a paraméter alapbeallitasi értekét

hivhatjuk eld.
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Meniifunkciok

Keressuk meg a kivant menufunkciot, a funkcié végrehajtasahoz nyomjuk meg és tartsuk az
ENTER gombot mindaddig, amig a kijelz6 villogni kezd.

Megjegyzés! Jelenleg a feltéltés, letéltés funkcid az ACS 400 frekvenciavaltonal nem makodik. Az
ACS 100-PAN relativ kis memorigja nem képes az ACS 400 paraméter értékeit tarolni.

1. Paraméterek masolasa a vezérlépanelbdl a hajtasba (letoltés)

Lenyomni és tartani

-oL -

MENU

Megjegyzés! A hajtasnak STOP helyzetben és helyi tizemmaodban kell lennie. A 1602
PARAMETER LOCK paraméternek 1 értéken (nyitva) kell lennie.

2. Paraméterek masolasa a hajtasbél a vezérlépanelbe (feltoltés)
Lenyomni és tartani

A —

MENL

- 11
!

Megjegyzés! A hajtasnak STOP helyzetben és helyi izemmaddban kell lennie. A 1602
PARAMETER LOCK paraméternek 1 értéken (nyitva) kell lennie.

3. Az alap és teljes menukészlet kozotti valasztas

Lenyomni és tartani

-1 -
S LHs —(erm—

Lathatd ha a T

teljes meni aktiv

9

A hajtas nyugtazasa a vezérlépanelrol
Ha az ACS-PAN vords LED-je vilagit vagy villog, hibaallapot all fenn.

Ha a voros LED vilagit, a hiba nyugtazasahoz nyomjuk meg a START/STOP gombot:
Figyelem! Kulsé vezérlési Gzemmaddban a hajtas elindulhat.

Ha a voros LED villog, a hiba nyugtazasahoz kapcsoljuk le a tapfeszultséget.
Figyelem! Klils6 vezérlési lzemmaodban a feszlltség visszakapcsolasa utan a hajtas azonnal
elindulhat.

Az aktualis hibajelzés (Id. Hibalzenetek) a kijelzdn villog mindaddig, amig a hibat nem
nyugtazzuk, vagy nem toroltuk a kijelzét. A kijelz6 ,torolhetd” a hiba nyugtazasa nélkul egy
tetsz6leges gomb megnyomasaval. A FAULT sz6 kerul kijelzésre.

Megjegyzés! Ha 15 masodpercen belul masik gomb nem kerul megnyomasra, és a hibaallapot
még mindig fennall, a hibakdd ismét megjelenik.

Haldzat-kimaradas utan a hajtas ugyan abba a vezérlési mddba kerul (LOC vagy REM),
amilyenben a feszultség-kimaradas elétt volt.

ACS 400 felhasznaloi kézikonyv 25



Hibalizenetek
A vezérlépanelen az alabbi figyelmeztetd és hibakodok jelennek meg.

Az AL1-7 jelzések nyombgomb-miveletek esetén jelentkeznek. A zold LED azoknal a kodoknal
villog, melyeknek értéke nagyobb vagy egyenlé AL10; jelezvén, hogy az ACS 400 a vezérl6
parancsokat nem tudja teljes mértékben végrehaijtani.

5. tablazat  Figyelmeztetd (alarm) jelzések

Kéd Leiras

AL 1 Paraméter feltdltés, letoltés sikertelen.

AL 2 A mivelet nem hajthatd végre, ha a START parancs aktiv.

AL 3 Az aktualis vezérlési modban (helyi, tav) a mlvelet nem hajthato végre

AL 5 A start, stop, iranyvaltas parancsok vagy alapjel a vezérlépanelrél nem adhaté.
Lehetséges okok:

o Kiulsé vezérlés: A nyomoégombok paraméter altal le vannak tiltva (Id. fluggelék).

e Helyi izemmod: A START/STOP nyomoégomb a digitalis bemenetek altal tiltva van.

e Helyi Gzemmad: A forgasiranyvaltas az 1003 DIRECTION forgasirany paraméter altal
rogzitve van.

AL 6 A muivelet nem engedélyezett. Az 1602 PARAMETER LOCK vagy 1605 LOCAL LOCK
paraméterek aktivak.

AL7 A gyari makro alkalmazasa tiltja a miveletet.

AL10 | Tularamvédelem aktiv.

AL11 | Tulfeszlltség-védelem aktiv.

AL12 | Feszlltségcsokkenés-védelem aktiv.

AL13 | Forgasirany rogzitve, Id. 1003 DIRECTION paramétert.

AL14 | Soros kommunikaciés hiba.

AL15 | A soros vonalon MODBUS kivétel-kdd lett kildve.

AL16 | 1. analog bemenet szakadt vagy kisebb a MINIMUM Al1 (1301) paraméter értéknél. Ld.
még 3001 AI<MIN FUNCTION paramétert.

AL17 | 2. analog bemenet szakadt vagy kisebb a MINIMUM AI2 (1302) paraméter értéknél. Ld.
még 3001 AI<MIN FUNCTION paramétert.

AL18 | Vezérl6panel hiba. Az 6sszekottetés a vezeérlbpanellal megszakad, ha start, stop,
forgasirany-parancs vagy vezérld panel alapjel érkezik. Ld. 3002 PANEL LOSS
paramétert és a flggeléket.

AL19 | Hardver hdmérséklet magas (lekapcsolasi hatarérték 95 %-a).

AL20 | Motor-hédmérséklet magas (lekapcsolasi hatarérték 95 %-a).

AL21 | Motor alacsony-terhelés.

AL22 | Motor beragadas.

AL23 | Nincs DDCS 0Osszekottetés.

AL24 | Tartalék.

AL25 | Tartalék.
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6. tablazat  Hibajelzések

Kéd Leiras

FL 1 Talaram:

o Feltehet6leg mechanikai probléma.
o Felfutasi, lefutasi id6 tul alacsony.
e Zavar a tapellatasban.

FL 2 DC tulfesziltség:
e Bemeneti feszlltség magas.
o Lefutasiidd tul alacsony.

FL 3 ACS 400 hémérséklet magas
o Kornyezeti hémérséklet tul magas
o Jelentds tulterhelés

FL 4* Hibaaram:
e ROvidzarlat
o Tapfesziltség-zavar

FL S Kimeneti tulterhelés

FL 6 DC feszultség alacsony

FL7 1. analég bemenet szakadt vagy kisebb a MINIMUM Al1 (1301) paraméter értéknél.
Ld. még 3001 AI<MIN FUNCTION paramétert.

FL 8 2. analég bemenet szakadt vagy kisebb a MINIMUM AI2 (1302) paraméter értéknél.
Ld. még 3001 AI<MIN FUNCTION paramétert.

FL 9 Motorhémérséklet magas. Ld. 3004-3008 paramétereket.

FL10 Vezérl6panel hiba. Az 6sszekottetés a vezérlbpanellal megszakad, ha start, stop,

forgasirany-parancs vagy vezérlé panel alapjel érkezik. Ld. 3002 PANEL LOSS
paramétert és a flggeléket.

Megjegyzés! Ha a tapfeszlltség lekapcsolasakor FL10 aktiv, tav-vezérlés (REM)
esetén a tapfesziltség visszakapcsolasakor az ACS 400 felfut.

FL11 A paraméterek 0sszeegyeztethetetlenek. Lehetséges hibaokok:
e MINIMUM Al1 > MAXIMUM Al1 (1301 és 1302 paraméterek)
e MINIMUM AI2 > MAXIMUM AI2 (1304 és 1305 paraméterek)

FL12 Motor beragadas. Ld. 3009 STALL FUNCTION paramétert

FL13 Nincs soros kommunikacio

FL14 Kulsé hiba. Ld. 3003 EXTERNAL FAULT paramétert.

FL15* Foldzarlat

FL16* A kozbens6kori egyenfesziiltség hullamossaga tul nagy. Ellendrizzik a
tapfesziltséget.

FL17 Alacsony terhelés

FL18 Tartalék

FL19 Hiba a DDCS csatlakozasban

FL20- Hardverhiba. Vegyuk fel a kapcsolatot a szallitéval.

FL26*

A teljes kijelz6 villog (ACS100-PAN)
,COM LOSS” (ACS-PAN)

Soros kommunikaciés hiba. Rossz a csatlakozas a vezérl6 panel és az ACS 400 kozott.

Megjegyzés! Azok a hibak, melyeket a vords LED villogasa jelez (*), a tapfesziltség Kl- és BE-
kapcsolasaval nyugtazhatdk. A tobbi hiba a vezérlépanelrél nyugtazhaté. Ld. még az 1604 FAULT
RESET paramétert.
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ACS 400 bazisparaméterek

Az ACS 400 egy sor paraméterrel rendelkezik. Ezek kozul kezdetben csak az un.
bazisparaméterek lathatok.

Azon alkalmazasoknal, melyeknél az elére programozott alkalmazéi makrok biztositjak a kivant
mikodést, elegendd csak néhany bazisparamétert beallitani. Az ACS 400 programozhaté
funkcidinak részletes leirasat a ,ACS 400 teljes paraméterlistaja” fejezetben talalhatjuk.

Az alabbi lista a bazisparamétereket tartalmazza.

S = A paraméter csak a STOP helyzetben valtoztathato.

Koéd Megnevezés Felhasznalé |S

99. csoport
Uzembe helyezési adatok

9901 LANGUAGE
Nyelv. Nyelv kivalasztasa

0 = ENGLISH (UK) 4 = SPANISH 8 = DANISH 12 = (tartalék)
1=ENGLISH (US) 5 = PORTUGUESE 9 = FINNISH
2 = GERMAN 6 = puTcH 10 = sweDISH
3 = ITALIAN 7 = FRENCH 11 = RUSSIAN
9902 | APPLIC MACRO v

Alkalmazoi makré. Kivalaszthaté az alkalmazoéi makré. A
parameéterértékek a gyari beallitdsra allnak be. Az egyes makrdk
leirdsat Id. az ,Alkalmazoi makrok” fejezetben. (33. oldal)
0 = FACTORY, Gyari

1= ABB STANDARD, ABB standard

2 = 3-WIRE, 3 vezetékes

3 = ALTERNATE, Forgasirany valté

4 = MOTOR POT, Motoros potenciométer

5 = HAND/AUTO, Kézi/Automata

6 = PID CONTROL, PID szabalyozé

7 = PREMAGN, Eléméagnesezs

Alapbeallitas: 0 (FACTORY MACRO)

9905 | MOTOR NOM VOLT v
Motor névleges fesziiltség a motor adattablajarol. A beirhaté
tartomany az ACS 400 tipusatdl fugg.

9906 | MOTOR NOM CURR v

Motor névleges aram a motor adattablaja szerint. A paraméter
tartomanya 0,5%Iy — 1,51y, ahol Iy = AZ ACS 400 névleges arama.

Gyari beallitas: In

9907 | MOTOR NOM FREQ v
Motor névleges frekvencia, a motor adattablaja szerint.

Tartomany: 0 — 250 Hz
Gyari beallitas: 50 vagy 60 Hz, a kivalasztott makrotol fuggden.
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Koéd

Megnevezés

Felhasznalo

9908

MOTOR NOM SPEED
Névleges motor fordulatszam a motor adattablaja szerint

Tartomany: 0-3600 ford/perc
Gyari beallitas: 1440 v, 1720 a kivalasztott makrotol figgéen.

9909

MOTOR NOM POWER
Motor névleges teljesitmény az adattabla szerint

Tartomany: 1 - 100 kW
Gyari beallitas: 1 kW

9910

MOTOR COS PHI
Motor névleges cos fi a motor adattabla szerint.

Tartomany: 0.50 - 0.99
Gyari beallitas: 0.83

01. csoport
OPERATING DATA, Uzemi adatok

0128

LAST FAULT

Az utoljara rogzitett hiba (0 = nincs hiba). Ld. ,Hibalzenetek” (26.
oldal).

A vezérld panelrél Paraméter beallitasi médban torélheté a FEL és
LE nyomo6gombok egyuttes megnyomasaval.

10. csoport
COMMAND INPUTS, Parancs bemenetek

1003

DIRECTION
Forgasirany rogzités

1 = FORWARD, Elére

2 = REVERSE, Hatra

3 = REQUEST, Kérésre

Ha a reauesT értéket valasztjuk ki, a forgasirany a kiadott
parancsnak megfeleld lesz.

Gyari beallitas: 3 (RequesT) vagy 1 (FORWARD) a kivalasztott makroétol
fuggben.

ACS 400 felhasznaloi kézikonyv
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Koéd Megnevezés Felhasznalé | S

11. csoport
REFERENCE SELECT, Alapjel kivalasztas

1105 | EXT REF1 MAX
Maximum frekvencia alapjel Hz.-ben

Tartomany: 0 -250 Hz
Gyari beallitas: 50 Hz vagy 60 Hz a kivalasztott makrotol figgéen.

12. csoport
CONSTANT SPEEDS, Allandé fordulatszam

1202 CQNST SPEED 1
1. Allandé fordulatszam

Tartomany az dsszes allando fordulatszamra: 0 - 250.0 Hz
Gyari beallitas: 5.0 Hz

1203 CONST SPEED 2
2. Allando fordulatszam

Gyari bedllitas: 10.0 Hz

1204 CO,NST SPEED 3
3. Allandé fordulatszam

Gyari beallitas: 15.0 Hz

13. csoport
ANALOGUE INPUTS, Analég bemenetek

1301 MINIMUM Al1
Al1 minimalis értéke %-ban. Meghatarozza azt a relativ analdg

bemeneti értéket, ahol a frekvencia alapjel eléri a minimalis értéket.
Tartomany: 0 - 100 %
Gyari beallitas: 0 %

15. csoport
ANALOGUE OUTPUT, Analég kimenet

1503 | AO CONTENT MAX

Analog kimeneti maximum. Meghatarozza azt a kimeneti
frekvenciat, ahol az analég kimenet eléri a 20 mA-t.

Gyari beallitas: 50.0 Hz vagy 60.0 Hz, a kivalasztott makrotol
fuggben.

Megjegyzés! Az analdg kimenet tartalma programozhaté. Az itt
megadott értékek csak akkor érvényesek, ha a tobbi analog
kimeneti konfiguracios paraméter nem lett megvaltoztatva. A
paraméterek leirasat az ,ACS 400 teljes paraméterlista” fejezetben
(51. oldal) talalhatjuk.
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Koéd

Megnevezés

Felhasznalo

20. csoport
LIMITS, Hatarok

2003

MAX CURRENT
Maximalis kimeneti aram.
Tartomany: 0.5 INn- 1.66* IN, ahol INaz ACS 400 névleges arama.

Gyari bedllitas: 1.5 * I N

2008

MAXIMUM FREQ
Maximalis kimeneti frekvencia.

Tartomany: 0 — 250 Hz
Gyari beallitas: 50 Hz vagy 60 Hz a kivalasztott makrotol fliggéen.

21. csoport
START/STOP

2102

STOP FUNCTION
Stop funkcio

Korulmények a motor leallitasakor.

1 = coasT,
A motor szabad kifutassal all meg.

2 = RAMP

A motor a 2203 peceLer TIME 1 vagy 2205 DeceLER TIME 2 paraméterek
altal meghatarozott idé szerint megall.

Gyari beallitas: 1 (coasT)

22. csoport
ACCELER/DECELER, Felfutas/lefutas

2202

ACCELER TIME 1
1. felfutasi idé: 0 Hz-t6l a maximalis frekvencia eléréséig sziikséges
id6 (0 - MAXIMUM FREQ).

Tartomany az dsszes felfutasi, lefutasi id6re: 0.1 - 1800 s.
Gyari beallitas: 5.0 s

2203

DECELER TIME 1
1. lefutasi idé: Maximalis frekvenciatol a 0 Hz eléréséig sziikséges
idé (MaxiMum FREQ — 0).

Gyari beallitas: 5.0 s

2204

ACCELER TIME 2
2. felfutasi idd: 0 Hz-t6l a maximalis frekvencia eléréséig sziikséges
id6 (0 - MAXIMUM FREQ).

Gyari beallitas: 60.0 s
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Koéd Megnevezés Felhasznalé | S

2205 | DECELER TIME 2
2. lefutasi idé: Maximalis frekvenciatol a 0 Hz eléréséig szikséges
id6 (MaxiMum FREQ — 0).

Gyari beallitas: 60.0 s

26. csoport
MOTOR CONTROL, Motor vezériés

2606 | U/f RATIO v
U/f jelleggbrbe a mezdgyengitési pont alatt.

1 = LINEAR, lineéris
2 = SQUARE, négyzetes

A LiNeAR bedllitas az allando nyomatéku hajtasnal ajanlott. A square
beallitas a centrifugal szivattyuk és ventillatoroknal célszer(, noveli
a motor hatasfokat, és csokkenti a zajt.

Gyari beallitas: 1 (LINEAR)

33. csoport
INFORMATION, Informaciok

3301 SW VERSION
Szoftver verzioé
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Alkalmazéi makrok

Az alkalmazéi makrok elére programozott paraméter-készletek. Minimalizaljak a kalonbdzo
paraméterek mennyiségét, amelyeket az lizembe helyezés soran be kell allitani. A Gyari makroé a
gyarilag beallitott standard makro.

Megjegyzés! A gyari makré azokhoz az alkalmazasokhoz lett kifejlesztve, ahol nem all
rendelkezésre vezérlé panel. A gyari makré és a vezérl§ panel egyuttes alkalmazasanal
figyelembe kell venni, hogy azok a paraméterek, melyeknek értéke a DI4 digitalis bemenettdl fugg,
a vezérl6 panelrél nem valtoztathatok.

Paraméter-értékek

A 9902 APPLIC MACRO paraméter segitségével kivalaszthatoé az alkalmazéi makro, és az 6sszes
paraméter (kivéve 9901 nyelv, 1602 paraméter zaras, és az 50 és 52 csoport — soros
kommunikacios paraméterek) a standard értéket veszi fel.

A paraméterek alapértékei a kivalasztott makrétél fUggenek. Ezek a paraméterek a makrok
leirasaval egyutt megtalalhatok a kézikdnyvben. A tobbi paraméter alapértéke megtalalhaté az
LACS 400 teljes paraméterlistaja” fejezetben (51. oldal).

Csatlakozasi példak
Az alabbi csatlakozasi példaknal tgyeljunk a kdvetkezékre:
o Az dsszes digitalis bemenet negativ logika szerint (NPN) van bekétve.

e Az analég bemenetek jeltipusa a J1 (U/l) jumper segitségével beallithato.

A frekvencia alapjel az alabbi | J1 jumper (U/l)
bemenet szerint

All:| ®
Feszultségjel (0-10 V) nyitva Alzzl = =

] All:|[E H|
Aramijel (0-20 mA) zarva Al2:

K X

e Amennyiben a frekvencia-alapjel mindkét (Al1, Al2) analég bemeneten fesziltség-jelként
érkezik, a jumper-eket az alabbiak szerint kell beallitani.

A B o-10V
Al H ] 0-10V
=R
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Alkalmazdéi makré, Gyari beallitas (0)

Ez a makr6 azokhoz az alkalmazasokhoz ajanlott, ahol nem all rendelkezésre vezérld panel. A
makrd egy Eurépaban szokasos altalanosan alkalmazhato 1/0 konfiguraciot kinal.

A 9902 paraméter értéke 0 (FACTORY). DI4 digitélis bemenet nincs csatlakoztatva.

Bemeneti jelek Kimeneti jelek J1 jumper (U/l)
e Start, stop, forgasirany (DI1,2) e AO Analég kimenet: Al © = 0-10V
e Analdg alapjel (Al1) frekvencia azle =] o10v
e Allandé fordulat (DI3) e 1. relé-kimenet: hiba B =
o 1/2felfutas/lefutas valtas (DI5)  ® 2. relé-kimenet: izemel
SCR
AT 1. kiils6 alapjel 0...10 V < 0...50 Hz
_|_.||l_ s [|AGND
4 | |+TOV Referencia fesziiltség 10 VDC
: ﬁléND Nincs hasznalva
7 QCG);\ID Kimeneti frekvencia 0...20 mA < 0...50 Hz
8
s | +24V +24 VDC
| [Dcomt
—— 1 | |DI1 Start/Stop: az ACS 400 inditasahoz zami
—— 12| |DI2 Forgasirany: ,vissza” irdnyhoz zarni
" —13 g 3 Allandé fordulat: standard — 5 Hz
14 4 Ne csatlakoztassuk*
s g éom Felfutas/lefutas kivalasztas
16 viZ
17 | RO1C
13 | RO1A Q 1. relé-kimenet, programozhaté
19| ROIB —~ Standard: hiba=> 17-18 zarva
” Eg%% Q 2. relé-kimenet, programozhato
.z | RO2B L Standard: lizemel => 20-22 zarva

*Megjegyzés: DI4 ebben az alkalmazasban az ACS 400 konfiguralasara hasznalatos. Ertéke
csak a hajtas feszlltség ala helyezésekor kerul beolvasasra. Ha D14 nyitva van (0) az alabbiak
érvényesek:

e A motor névleges értékei: 400 V, 50 Hz, 1440 ford./perc

e A bementi és kimeneti jelek 50 Hz-re vonatkoznak.

e A maximalis fordulat 50 Hz.
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A gyari (0) makro paraméterei:

9905 MOTOR NOM VOLT 400V 1105 EXT REF1 MAX 50 Hz

Motor névleges fesziiltség 1. kiils6 alapjel max.

9907 MOTOR NOM FREQ 50 Hz 1106 EXT REF2 SELECT 0 (KEYPAD)
Motor névil. frekvencia 2. alapjel kivalasztas

9908 MOTOR NOM SPEED 1440 rpm 1201 CONST SPEED SEL 3 (DI3)
Motor névl. fordulatszam Allandé fordulat kival,

1001 EXT 1 COMMANDS 2 (DI1,2) 1503 AO CONTENT MAX 50 Hz

1. kiils6 parancsok Analbg kimenet tartalma

1002 EXT 2 COMMANDS 0 (NOT SEL) 1601 RUN ENABLE 0 (NOT SEL)

2. kiils6 parancsok

Futas engedélyezés

1003 DIRECTION

3 (REQUEST)

1604 FAULT RESET SEL

6 (START/STOP)

Forgasirany (kérésre) Hiba nyugtazas
1102 EXT1/EXT2 SEL 6 (EXT1) 2008 MAXIMUM FREQ 50 Hz
1. v. 2. kiils6 kivalasztas Max. frekvencia
1103 EXT REF1 SELECT 1 (A1) 2105 PREMAGN SEL 0 (NOT SEL)
1. alapjel kivalasztas El6magnesezés
2201 ACC/DEC 1/2 SEL 5 (DI5)

1. v. 2. felfutas/lefutas

ACS 400 felhasznaloi kézikonyv
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Alkalmazéi makro, Gyari beallitas (1)

Ez a makr6 azokhoz az alkalmazasokhoz ajanlott, ahol nem all rendelkezésre vezérlé panel. A
makrd egy Eszak-Amerikaban szokasos altalanosan alkalmazhato 1/0 konfiguraciét kinal.

A 9902 paraméter értéke 0 (FACTORY). DI4 digitalis bemenetet zarni kell.

Bemeneti jelek Kimeneti jelek J1 jumper (U/l)

e Start, stop, forgasirany (DI1,2,3) e AO Analdg kimenet: frekvencia FaTw = 0-10V
¢ Analog alapjel (Al1) ¢ 1. relé-kimenet: hiba Azl w = 0-10V
o 1/2 felfutas/lefutas valtas (DI5) e 2. relé-kimenet: Uzemel B B

SCR
AN 1. kiils3 alapjel 0...10 V < 0...60 Hz
RE AGND
4 K}gv Referencia fesziiltség 10 VDC
; . .
T TAGND Nincs hasznalva
7 |[AO1 Kimeneti frekvencia 0...20 mA <> 0...60 Hz
s | AGND
s | +24V | +24 VDC
L] 10 | [DCOM1|
1 gl; Rovid idejti impulzus és DI2 zarva: Start
12 £ Rovid idejl nyitas: Sto
— s g Forgasirany: ,vissza’ |prényban zarva
14 4 Zarni kell*
{4 DI5 Felfutas/lefutas kivalasztas: 2. készlet - zarva
16 | IDCOM2
17 | RO1C
18 | RO1A Q 1. relé-kimenet, programozhaté
19| ROIB 1~  Standard: hiba=> 17-18 zarva
2 RO2C z‘ 2. relé-kimenet, programozhaté
21 | RO2A - X
.2 RO2B | _ Standard: lizemel => 20-22 zarva

*Megjegyzés: DI4 ebben az alkalmazasban az ACS 400 konfiguralasara hasznalatos. Ertéke
csak a hajtas feszliltség ala helyezésekor kertl beolvasasra. Ha D14 zarva van (1) az alabbiak
érvényesek:

e A motor névleges értékei: 480 V, 60 Hz, 1720 ford./perc

e A bementi és kimeneti jelek 60 Hz-re vannak skalazva.

e A maximalis fordulat 60 Hz.

Megjegyzés: a STOP jel deaktivalasakor a billentylizet Start/Stop gombja reteszelve (helyi).
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A gyari (1) makré paraméterei:

9905 MOTOR NOM VOLT 480V 1105 EXT REF1 MAX 60 Hz

Motor névleges fesziiltség 1. kiils6 alapjel max.

9907 MOTOR NOM FREQ 60 Hz 1106 EXT REF2 SELECT 0 (KEYPAD)
Motor névl. frekvencia 2. alapjel kivalasztas billentyiizet
9908 MOTOR NOM SPEED 1720 rpm 1201 CONST SPEED SEL 0 (NOT SEL)
Motor névl. fordulatszam Allandé fordulat kival,

1001 EXT 1 COMMANDS 4 (DI1P,2P, P) 1503 AO CONTENT MAX 60 Hz

1. kiils6 parancsok Analbg kimenet tartalma

1002 EXT 2 COMMANDS 0 (NOT SEL) 1601 RUN ENABLE 0 (NOT SEL)

2. kiils6 parancsok

nincs kivalasztva

Futas engedélyezés

1003 DIRECTION

3 (REQUEST)

1604 FAULT RESET SEL

6 (START/STOP)

Forgasirany (kérésre) Hiba nyugtazas
2008 MAXIMUM FREQ 60 Hz
Max. frekvencia
1102 EXT1/EXT2 SEL 6 (EXT1) 2105 PREMAGN SEL 0 (NOT SEL)
1. v. 2. kiils6 kivalasztas Elbmagnesezés
1103 EXT REF1 SELECT 1 (A1) 2201 ACC/DEC 1/2 SEL 5 (DI5)

1. alapjel kivélasztas

1. v. 2. felfutas/lefutas

ACS 400 felhasznaloi kézikonyv
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Alkalmazéi makro, ABB-standard

Ez a makr6 Eurdpaban hasznalatos. A gyari makroval (0) ellentértben tovabbi két allando

fordulatszam all rendelkezésre.

A 9902 paraméter értéke 1 (ABB-STANDARD).

Bemeneti jelek

Analog alapjel (Al1)

Start, stop, forgasirany (DI1,2)

Allandé fordulatszam (DI3,4)
1/2 felfutas/lefutas valtas (DI5)

Kimeneti jelek J1 jumper (U/l)
e AO Analog kimenet: Al @ = 0-10V
frekvencia '

Ayn i SCR
2 [[AN
++—: ||AGND
L4 Ty T[+10V
5 [|AI2
¢ ||[AGND
At
s | AGND
+24V |
[ | [pcom
-~ Iu||DH
-~ T | |DI2
3| [DI3
L ~— 1 | [DI
P 15 D 5
16 | |IDCOM2|
17| RO1C

18

¢ 1. relé-kimenet: hiba o
e 2. relé-kimenet: Uzemel

Al2:l B ® 0-10Vv

1. kiils6 alapjel 0...10 V <> 0...50 Hz

Referencia fesztiltség 10 VDC
Nincs hasznalva

Kimeneti frekvencia 0...20 mA < 0...50 Hz

+24 VDC

Start/Stop: az ACS 400 inditasahoz zarni
Forgasirany: ,vissza” iranyhoz zarni
Allandé6 fordulat*

Allandé fordulat*

Felfutas/lefutas kivalasztas

RO1A G 1. relé-kimenet, programozhaté

19

RO1B |~

20

RO2C

21

Standard: hiba => 17-18 zarva

ROZA Q 2. relé-kimenet, programozhaté

22

RO2B |  Standard: lizemel => 20-22 zarva

*Allandé fordulat kivalasztas: O=nyitva, 1=zarva

DI3 Dl4 Kimenet
0 0 Alapjel Al1-en keresztul
1 0 1. allando fordulat (1202)
0 1 2. allando fordulat (1203)
1 1 3. allando fordulat (1204)
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Az ABB-standard makr6 paraméterei:

9905 MOTOR NOM VOLT 400V 1105 EXT REF1 MAX 50 Hz
Motor névleges fesziiltség 1. kiils6 alapjel max.
9907 MOTOR NOM FREQ 50 Hz 1106 EXT REF2 SELECT 0 (KEYPAD)
Motor névl. frekvencia 2. alapjel kivalasztas billentyiizet
9908 MOTOR NOM SPEED 1440 rpm 1201 CONST SPEED SEL 7 (DI3,4)
Motor névl. fordulatszam Allandé fordulat kival,
1001 EXT 1 COMMANDS 2 (DI1,2) 1503 AO CONTENT MAX 50 Hz
1. kiils6 parancsok Analbg kimenet tartalma
1002 EXT 2 COMMANDS 0 (NOT SEL) 1601 RUN ENABLE 0 (NOT SEL)
2. kiils6 parancsok nincs kivalasztva | Futas engedélyezés
1003 DIRECTION 3 (REQUEST) 1604 FAULT RESET SEL 0 (KEYPAD)
Forgasirany (kérésre) Hiba nyugtazas

2008 MAXIMUM FREQ 50 Hz

Max. frekvencia
1102 EXT1/EXT2 SEL 6 (EXT1) 2105 PREMAGN SEL 0 (NOT SEL)
1. v. 2. kiils6 kivalasztas El6magnesezés
1103 EXT REF1 SELECT 1 (A1) 2201 ACC/DEC 1/2 SEL 5 (DI5)

1. alapjel kivalasztas

1. v. 2. felfutas/lefutas

ACS 400 felhasznaloi kézikonyv
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Alkalmazéi makro, 3 vezetékes

Ezt a makroét akkor alkalmazzuk, ha a mikodtetésre nyomoégombokat hasznalunk. A gyari
makroval (1) ellentértben DI4 és DI5 alkalmazasaval két tovabbi allando fordulatszam all

rendelkezésre.

Megjegyzés* A névleges frekvencia 60 Hz.

A 9902 paraméter értéke 2 (3-WIRE).

Bemeneti jelek

Kimeneti jelek

J1 jumper (U/l)

o Start, stop, forgasirany e AO Analdg kimenet: IR 0-10V
(DI1,2,3) frekvencia a:| = 0-10V
e Analdg alapjel (Al1) e 1. relé-kimenet: hiba ' -

e Allandé fordulatszam (DI4,5)

SCR
Al1
AGND
+10V
Al2
AGND
AD1
AGND

+24V
10 | [DCOMA1
1| DN

1z | |DI2

————— 13 | IDI3
— u 84
|15

1s | | DCOM2|

17| RO1C
13 | RO1A
18 | RO1B

20 | RQ2C

@ |~ o (ov B (e (r |-

@

e 2. relé-kimenet: Uzemel

L

x| RO2A |

2 | RO2B

-

1. kiils6 alapjel 0...10 V <> 0...60 Hz

Referencia fesziltség 10 VDC
Nincs hasznalva

Kimeneti frekvencia 0...20 mA < 0...60 Hz

+24 VDC

Roévid impulzus és DI2 zarva: Start
Rovid idejd nyitas: Stop
Forgasirany: ,vissza” iranyhoz zarni
Allandé fordulat*

Allandé fordulat*

Q 1. relé-kimenet, programozhaté

Standard: hiba => 17-18 zarva

2. relé-kimenet, programozhaté
Standard: lizemel => 20-22 zarva

*Allando fordulat kivalasztas: O=nyitva, 1=zarva

DI4

DI5 Kimenet

0

0 Alapjel Al1-en keresztul

1. allando fordulat (1202)

1
0
1

0
1 2. allando fordulat (1203)
1 3. allando fordulat (1204)

Megjegyzés! A stop jel deaktivalasa tiltja a START/STOP gombot a vezérlépanelen helyi

Uzemmodban
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A 3 vezetékes makrd paraméterei:

9905 MOTOR NOM VOLT 480V 1105 EXT REF1 MAX 60 Hz
Motor névleges fesziiltség 1. kiils6 alapjel max.
9907 MOTOR NOM FREQ 60 Hz 1106 EXT REF2 SELECT 0 (KEYPAD)
Motor névl. frekvencia 2. alapjel kivalasztas billentyiizet
9908 MOTOR NOM SPEED 1720 rpm 1201 CONST SPEED SEL 8 (DI4,5)
Motor névl. fordulatszam Allandé fordulat kival.
1001 EXT 1 COMMANDS 4 (DI1P,2P, 3) 1503 AO CONTENT MAX 60 Hz
1. kiils6 parancsok Analbg kimenet tartalma
1002 EXT 2 COMMANDS 0 (NOT SEL) 1601 RUN ENABLE 0 (NOT SEL)
2. kiils6 parancsok nincs kivalasztva | Futas engedélyezés
1003 DIRECTION 3 (REQUEST) 1604 FAULT RESET SEL 0 (KEYPAD)
Forgasirany (kérésre) Hiba nyugtazas

2008 MAXIMUM FREQ 60 Hz

Max. frekvencia
1102 EXT1/EXT2 SEL 6 (EXT1) 2105 PREMAGN SEL 0 (NOT SEL)
1. v. 2. kiils6 kivalasztas El6magnesezés
1103 EXT REF1 SELECT 1 (A1) 2201 ACC/DEC 1/2 SEL 0 (NOT SEL)

1. alapjel kivélasztas

1. v. 2. felfutas/lefutas

ACS 400 felhasznaloi kézikonyv
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Alkalmazdéi makré, Forgasirany-valto

Ez a makro olyan 1/0 konfiguraciot kinal, amelyet azon alkalmazasokhoz hasznalunk, ahol a DI
vezerld jelek bizonyos sorrendje a hajtas forgasiranyat valtoztatja meg.

A 9902 paraméter értéke 3 (ALTERNATE).

Bemeneti jelek

*Allandé fordulat kivalasztas:

Start, stop, forgasirany (DI1,2) e

Analog alapjel (Al1)

Kimeneti jelek J1 jumper (U/l)
AO Analég kimenet: IR IERE 0-10V
frekvencia Al 2 = 0-10V
1. relé-kimenet: hiba o

Allando6 fordulatszam (DI3,4)  ®

Felfutas, lefutas 1/2
kivalasztas (DI5)

2. relé-kimenet: Gzemel

SCR
TR 1. kiils8 alapjel 0...10 V ¢ 0...50 Hz
_|T|l_ s ||AGND
4 I\? gv Referencia fesziiltség 10 VDC
:77 AGND Nincs hasznalva
7 [|[AO1 | Kimeneti frekvencia 0...20 mA < 0...50 Hz
s | AGND
— T +24V J\ +24 VDC
10 | IDCOM1
——— — n[[DI1 Start elére: ha DI1 = DI2, a hajtas leall
12| DI2 Start ,vissza”
——_—]1 | D3 Allandd fordulat*
- P K Bg Allando fordulat*
— 15 r r . , . ra ra
1s | DCOM2 Felfutas, lefutasi készlet kivalasztas
17 | RO1C
18 | RO1A Q 1. relé-kimenet, programozhaté
11| RO1B — Standard: hiba => 17-18 zarva
v 38?‘!% Q 2. relé-kimenet, programozhato
2 | RO2B —  Standard: lizemel => 20-22 zarva

O=nyitva, 1=zarva

DI3 DI4 Kimenet
0 0 Alapjel Al1-en keresztul
1 0 1. allando fordulat (1202)
0 1 2. allando fordulat (1203)
1 1 3. allandé fordulat (1204)
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A forgasirany-valtd makrd paraméterei:

9905 MOTOR NOM VOLT 400V 1105 EXT REF1 MAX 50 Hz
Motor névleges fesziiltség 1. kiils6 alapjel max.
9907 MOTOR NOM FREQ 50 Hz 1106 EXT REF2 SELECT 0 (KEYPAD)
Motor névl. frekvencia 2. alapjel kivalasztas billentyiizet
9908 MOTOR NOM SPEED 1440 rpm 1201 CONST SPEED SEL 7 (DI3,4)
Motor névl. fordulatszam Allandé fordulat kival,
1001 EXT 1 COMMANDS 9 (DI1F,2R) 1503 AO CONTENT MAX 50 Hz
1. kiils6 parancsok Analbg kimenet tartalma
1002 EXT 2 COMMANDS 0 (NOT SEL) 1601 RUN ENABLE 0 (NOT SEL)
2. kiils6 parancsok nincs kivalasztva | Futas engedélyezés
1003 DIRECTION 3 (REQUEST) 1604 FAULT RESET SEL 0 (KEYPAD)
Forgasirany (kérésre) Hiba nyugtazas

2008 MAXIMUM FREQ 50 Hz

Max. frekvencia
1102 EXT1/EXT2 SEL 6 (EXT1) 2105 PREMAGN SEL 0 (NOT SEL)
1. v. 2. kiils6 kivalasztas El6magnesezés
1103 EXT REF1 SELECT 1 (A1) 2201 ACC/DEC 1/2 SEL 5 (DI5)

1. alapjel kivélasztas

1. v. 2. felfutas/lefutas
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Alkalmazdéi makré, motoros potenciométer

Ez a makro olyan koltségtakarékos interfészt kinal PLC-khez, amely a fordulatszam valtoztatast

digitalis jelek felhasznalasaval végzi.

A 9902 paraméter értéke 4 (MOTOR POT).

Bemeneti jelek

e Start, stop, forgasirany (DI1,2)
o Alapjel fel (DI3)

o Alapjel le (DI4)

e Allando fordulat (DI5)

Kimeneti jelek

e AO Analdg kimenet:
frekvencia

e 1. relé-kimenet: hiba
e 2. relé-kimenet: Uzemel

1 | SCR o .

2 | 1Al 1. kilsé alapjel 0...10 V

3 [|JAGND

4 ||+10V Referencia fesziiltség 10 VDC

Al2
: AGND Nincs hasznalva
%ﬁ 7 281”3 Kimeneti frekvencia 0...20 mA <> 0...50 Hz

8
. +24V +24 VVDC
L 1: Bﬁow Start/Stop: inditdshoz zarva
——— 12 | DI2 Forgasirany: ,vissza” iranyhoz zarva
15 | [DI3 Alapjel noévelés: néveléshez zarni*
14| |DI4 Alapjel csokkentés: csokkentéshez zarni*
L DIE . A 3

15 9 1. &llando fordulatszam

16 | IDCOM2

[17 [ ROIC

18 | RO1A Q 1. relé-kimenet, programozhaté

19| ROMB |~  Standard: hiba => 17-18 zarva

2': Eg%% Q 2. relé-kimenet, programozhat6

2 | RO2B |- Standard: lizemel => 20-22 zarva

*Megjegyzés!

e Ha DI3 és DI4 egyutt aktiv vagy inaktiv, a fordulatszam ugyanaz marad (nem valtozik).

o Leallitaskor és fesziltség lekapcsolaskor az alapjel eltarolédik.

e Az analég alapjel nincs figyelembe véve, ha a motoros potenciométer van kivalasztva.

44

ACS 400 felhasznaloi kézikonyv



A motoros potenciométer makrd paraméterei:

9905 MOTOR NOM VOLT 400V 1105 EXT REF1 MAX 50 Hz
Motor névileges feszliiltség 1. kiils6 alapjel max.
9907 MOTOR NOM FREQ 50 Hz 1106 EXT REF2 SELECT 0 (KEYPAD)
Motor névl. frekvencia 2. alapjel kivalasztas billentyiizet
9908 MOTOR NOM SPEED 1440 rpm 1201 CONST SPEED SEL 5 (DI5)
Motor névl. fordulatszam Allandé fordulat kival,
1001 EXT 1 COMMANDS 2 (DI1,2) 1503 AO CONTENT MAX 50 Hz
1. kiils6 parancsok Analbg kimenet tartalma
1002 EXT 2 COMMANDS 0 (NOT SEL) 1601 RUN ENABLE 0 (NOT SEL)
2. kiils6 parancsok nincs kivalasztva | Futas engedélyezés
1003 DIRECTION 3 (REQUEST) 1604 FAULT RESET SEL 0 (KEYPAD)
Forgasirany (kérésre) Hiba nyugtazas

2008 MAXIMUM FREQ 50 Hz

Max. frekvencia
1102 EXT1/EXT2 SEL 6 (EXT1) 2105 PREMAGN SEL 0 (NOT SEL)
1. v. 2. kiils6 kivalasztas El6magnesezés
1103 EXT REF1 SELECT 6 (DI3U,4D) 2201 ACC/DEC 1/2 SEL 0 (NOT SEL)

1. alapjel kivélasztas

1. v. 2. felfutas/lefutas

ACS 400 felhasznaloi kézikonyv
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Alkalmazéi makro, kézi-automatikus

A makro a tipikus kézi-automatikus (HOA) alkalmazasokhoz nyujt 1/0 konfiguraciot.

A 9902 paraméter értéke 5 (HAND/AUTO).

Bemeneti jelek

o Start, stop (DI1,5), forgasirany

(DI2,4)

o Két analdg alapjel (Al1,Al2)

o Vezérlési hely kivalasztas

(DI3)

Kimeneti jelek

e AO Analdg kimenet:
frekvencia

e 1. relé-kimenet: hiba

J1 jumper (U/l)

A B ® 0-10V
Al2: 0(4)-20mA
X =

e 2. relé-kimenet: Uzemel

SCR

Al1

AGND

AR
!

+10V

@

Al2

AGND

e |~ S (O (b (W (N (=

-

| +24 VDC

-
(=]

-
jury

-
L)

-
&

1

-
I

-
tn

-
o

-
-~

-
@

-
@

20

21

22

A kézi-automatikus makrd paraméterei:

Referencia fesziiltség 10 VDC
2. kilsé alapjel: 0...20 mA <> 0...50 Hz (Automatikus vez.)

Kimeneti frekvencia 0...20 mA < 0...50 Hz

I‘ 1. relé-kimenet, programozhaté
—  Standard: hiba => 17-18 zarva

2. relé-kimenet, programozhat6
. — Standard: lizemel => 20-22 zarva

Start/Stop: inditdshoz zarva (Kézi vezérlés)
Forgasirany: ,vissza” iranyhoz zarva (Kézi vezérlés)

1. v. 2. kiils6 vezérlés kivalasztas: Automatikus - zarva
Forgasirany (Auto

Start/Stop: ACS 480 inditasahoz zarni (Auto)

1. kulsé alapjel 0...10 V <> 0...50 Hz (Kézi vezérlés)

9905 MOTOR NOM VOLT 400V 1105 EXT REF1 MAX 50 Hz
Motor névieges fesziiltség 1. kiilsé alapjel max.
9907 MOTOR NOM FREQ 50 Hz 1106 EXT REF2 SELECT 2 (Al2)
Motor névil. frekvencia 2. alapjel kivalasztas
9908 MOTOR NOM SPEED 1440 rpm 1201 CONST SPEED SEL 0 (NOT SEL)
Motor névl. fordulatszam Allandé fordulat kival,
1001 EXT 1 COMMANDS 2 (DI1,2) 1503 AO CONTENT MAX 50 Hz
1. kiils6 parancsok Analbg kimenet tartalma
1002 EXT 2 COMMANDS 7 (DI15,4)) 1601 RUN ENABLE 0 (NOT SEL)
2. kiils6 parancsok Futas engedélyezés
1003 DIRECTION 3 (REQUEST) 1604 FAULT RESET SEL 0 (KEYPAD)
Forgasirany (kérésre) Hiba nyugtazas

2008 MAXIMUM FREQ 50 Hz

Max. frekvencia
1102 EXT1/EXT2 SEL 3 (DI3) 2105 PREMAGN SEL 0 (NOT SEL)
1. v. 2. klils6 kivalasztas El6magnesezés
1103 EXT REF1 SELECT 1 (A1) 2201 ACC/DEC 1/2 SEL 0 (NOT SEL)

1. alapjel kivalasztas

1. v. 2. felfutas/lefutas
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Alkalmazdéi makréd, PID szabalyozas

Ez a makro6 kuldonbdzd zart hurku szabalyozasoknal alkalmazhatd, pl. nyomas-, szallitott
mennyiség-szabalyozas, stb.

A 9902 paraméter értéke 6 (PID CTRL).

Bemeneti jelek

Start, stop, forgasirany (DI1,5)
Analég alapjel (Al1)
Ellen6rzé jel (Al2)

Vezérlési hely kivalasztas
(DI12)
Allandé fordulat (DI3)
Futas engedélyezés (DI4)
SCR
Al
AGND
+10V
Al2
AGND

AO1
AGND

+24V |
DCOM1|
DH
DI2
DI3
DIi4
DIS
DCOMZ
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Megjegyzés!
* PID szabalyozasnal a kritikus frekvencia nincs figyelembe véve.
** PID szabalyozasnal allandé fordulat nem vehetd igénybe.

Kimeneti jelek J1 jumper (U/l)

e AO Analdg kimenet: Al E = 0-10V
frekvencia Al2: 0(4)-20mA

¢ 1. relé-kimenet: hiba M X

e 2. relé-kimenet: Uzemel

1. (kézi) v. 2. (PID) killsé alapjel 0...10 VV

Referencia fesziiltség 10 VDC
Ellenérzé jel: 0...20 mA (PID)

Kimeneti frekvencia 0...20 mA < 0...50 Hz

+24 VDC

Start/Stop: inditashoz zarva (kézi)

1. v. 2. kiils6 vezérlési hely kivalasztas: zarva — PID

1. allando fordulat: PID szabalyozasnal nincs hasznalva*™*
Futas engedélyezés: nyitasra ACS 400 leall

Start/Stop: inditashoz zarva (PID)

1. relé-kimenet, programozhato
Standard: hiba => 17-18 zarva

2. relé-kimenet, programozhaté
Standard: lizemel => 20-22 zarva

A PID paraméterei (40. csoport) nem tartoznak a bazis-paraméterek kozé.
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A PID szabalyozas makrd paraméterei:

9905 MOTOR NOM VOLT 400V 1105 EXT REF1 MAX 50 Hz
Motor névleges fesziiltség 1. kiils6 alapjel max.
9907 MOTOR NOM FREQ 50 Hz 1106 EXT REF2 SELECT 1 (A1)
Motor névil. frekvencia 2. alapjel kivalasztas
9908 MOTOR NOM SPEED 1440 rpm 1201 CONST SPEED SEL 3 (DI3)
Motor névl. fordulatszam Allandé fordulat kival,
1001 EXT 1 COMMANDS 1 (D) 1503 AO CONTENT MAX 50 Hz
1. kiils6 parancsok Analbg kimenet tartalma
1002 EXT 2 COMMANDS 6 (DI5) 1601 RUN ENABLE 4 (Dl4)
2. kiils6 parancsok Futas engedélyezés
1003 DIRECTION 1 (FORWARD) 1604 FAULT RESET SEL 0 (KEYPAD)
Forgasirény (el6re) Hiba nyugtazas
2008 MAXIMUM FREQ 50 Hz
Max. frekvencia
1102 EXT1/EXT2 SEL 2 (DI2) 2105 PREMAGN SEL 0 (NOT SEL)
1. v. 2. kiils6 kivalasztas El6magnesezés
1103 EXT REF1 SELECT 1 (A1) 2201 ACC/DEC 1/2 SEL 0 (NOT SEL)

1. alapjel kivélasztas

1. v. 2. felfutas/lefutas
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Alkalmazdéi makré, eldmagnesezés

Ez a makro olyan alkalmazasokhoz ajanlatos, amelyeknél a hajtas gyors felfutdsara van szikség.
A motor magneses mezejének folépitéséhez idére van sziikség. Ennek a makrénak a
segitségével ez az id6 csokkenthetd.

A 9902 paraméter értéke 7 (PREMAGN).

Bemeneti jelek Kimeneti jelek J1 jumper (U/l)

e Start, stop, forgasirany (DI1,2) e AO Analdg kimenet: IE RS 0-10V
e Analog alapjel (Al1) frekvencia Azl w m|  0-10v
e Allandé fordulat (DI3,4) e 1. rele-kimenet: hiba g =

Elémagnesezés (DI5)

e 2. relé-kimenet: Uzemel

SCR
S TAN 1. kiils8 alapjel 0...10 V ¢ 0...50 Hz
4 :\‘} gV Referencia fesziiltség 10 VDC
p . .
—TAGND Nincs hasznalva
r [[AO1 Kimeneti frekvencia 0...20 mA < 0...50 Hz
s | AGND
—T +24V_ | +24VDC
I g :: DﬁONHJ Start/Stop: inditdshoz zarva
2 [ DI2 Forgasirany: ,vissza” iranyhoz zarni
——" — 13 | [DIJ Allandé fordulat*
——" 1 | [DI4 Allandé fordulat*
"~ s ||DI5 Elémagnesezés: elémagnesezéshez zarni
15 | [ DCOM?2
17 | RO1C
12 | RO1A E 1. relé-kimenet, programozhaté
19| RO1B |~ Standard: hiba=> 17-18 zarva
2: ;822% Q 2. relé-kimenet, programozhaté
.2 | RO2B —  Standard: izemel => 20-22 zarva

*Allando fordulat kivalasztas: O=nyitva, 1=zarva

DI3 Di4 Kimenet
0 0 Alapjel Al1-en keresztul
1 0 1. allando fordulat (1202)
0 1 2. allando fordulat (1203)
1 1 3. allandé fordulat (1204)
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Az elbmagnesezés makrd paraméterei:

9905 MOTOR NOM VOLT 400V 1105 EXT REF1 MAX 50 Hz
Motor névleges fesziiltség 1. kiils6 alapjel max.
9907 MOTOR NOM FREQ 50 Hz 1106 EXT REF2 SELECT 0 (KEYPAD)
Motor névl. frekvencia 2. alapjel kivalasztas billentylizet
9908 MOTOR NOM SPEED 1440 rpm 1201 CONST SPEED SEL 7 (DI3,4)
Motor névl. fordulatszam Allandé fordulat kival,
1001 EXT 1 COMMANDS 2 (DI1,2) 1503 AO CONTENT MAX 50 Hz
1. kiils6 parancsok Analbg kimenet tartalma
1002 EXT 2 COMMANDS 0 (NOT SEL) 1601 RUN ENABLE 0 (NOT SEL)
2. kiils6 parancsok nincs kivalasztva | Futas engedélyezés
1003 DIRECTION 3 (REQUEST) 1604 FAULT RESET SEL 0 (KEYPAD)
Forgasirény (kérésre) Hiba nyugtazas

2008 MAXIMUM FREQ 50 Hz

Max. frekvencia
1102 EXT1/EXT2 SEL 6 (EXT1) 2105 PREMAGN SEL 5 (DI5)
1. v. 2. kiils6 kivalasztas El6magnesezés
1103 EXT REF1 SELECT 1 (A1) 2201 ACC/DEC 1/2 SEL 0 (NOT SEL)

1. alapjel kivélasztas

1. v. 2. felfutas/lefutas

nincs kivalasztva
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Az ACS 400 teljes paraméterlistaja

A bazisparaméterek szurke alapszinnel vannak jeldlve (Id. 7. tablazat). A vezérlé panel megfeleld
menufunkciojaval a teljes paraméterlista eléhivhato.

S = A paraméter csak a hajtas allé allapotaban valtoztathaté
M = Az alapérték a kivalasztott makrétél fugg (*).

7. tablazat  Teljes paraméterlista

Kéd  [Megnevezés [Tartoméany [Felbontés [Alapérték [Felhaszndléi  [s [M

99. csoport, START-UP DATA
Uzembe helyezési adatok

9901 bANIGUAGE 0-12 1 0 (ENGLISH (UK))
yelv
9902 |APPLIC MACRO 0-7 1 0 (FACTORY) v
Alkalmazéi makro
9905 ([MOTORNOM VOLT 200, 208, 220, 230, - * v v
Névleges fesziiltség 240. 380. 400. 415
440, 460, 480 V
9906 [MOTOR NOM CURR 0.5*IN-1.5"IN 0.1A 1.0*IN v
Motor névileges arama
9907 |[MOTORNOMFREQ 0- 250 Hz 1 Hz * v
Motor névieges frekvenciaja
9908 |MOTOR NOM SPEED 0 - 3600 rpm 1 rpm * v |V
Motor névieges fordulatszama
9909 |MOTOR NOM POWER 1-100 1 kW 1 kW v
Motor névieges teljesitménye
9910 [MOTOR COS PHI 0.50-0.99 0.01 0.83 v
Motor névleges cos ¢-je
01. csoport, OPERATING DATA
Uzemi adatok
0102 |SPEED 0 - 9999 ford/min 1 ford/min |-
Fordulatszam
0103 OUTPUT FREQ _ 0-250 Hz 0.1 Hz -
Kimeneti frekvencia
0104 |CURRENT - 0.1A -
Aram
0105 TORQUE - 1%
Nyomaték
0106 [POWER - 0.1 kW -
Teljesitmény
0107 |DCBUS VOLTAGE 0-9999V 01V -
DC sinfesziiltség
0109 |[OUTPUT VOLTAGE 0-480V 01V -
Kimeneti fesziiltség
0110 |ACs400 TEMP 0-150°C 0.1°C -
ACS 400 hémérséklet
0111 |EXTERNAL REF 1 0-250Hz 0.1 Hz -
1. kilsé alapjel
0112 |EXTERNAL REF 2 0-100 % 0.1% -
2. klilsé alapjel
0113 |CTRL LOCATION 0-2 1 -
Vezérlési hely
0114 |RUN TIME (R) 0.00 - 9999 kh 1h -
Futasi idé
0115 |kWh COUNTER (R) 0-9999 kWh 1 kWh -
kWh szamlalo
0116 |APPL BLK OUTPUT 0-100 % 0.1 % -
Alkalmazoi blokk kimenet
0117 |DI1-DI4 STATUS 0000 - 1111 1 -
DI1-Dl4 allapot
0118 |AI1 0-100 % 0.1 % -
0119 (A2 0-100 % 0.1 % -
0121 |DI5 & RELAYS 0000 - 0111 1 -
DI5 és a relék allapota
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Kéd Megnevezés Tartomdny Felbontds |Alapérték FelhaszndlGi S [M

0122 |AO 0-20 mA 0.1 mA -

0124 |ACTUAL VALUE 1 0-100 % 0.1% -
1. ellenérz6 jel

0125 |[ACTUAL VALUE 2 0-100 % 0.1% -
2. ellenérzé jel

0126 |[CONTROLDEV -100 - 100 % 0.1% -
Szabalyozasi hibajel

0127 |PID ACTUAL VALUE 0-100 % 01%
PID ellenérzé jel

0128 |LAST FAULT 0-26 1 0
Utols6 hiba

0129 |PREVIOUS FAULT 0-26 1 0
Utolsé elétti hiba

0130 |OLDEST FAULT 0-26 1 0
Legkorabbi hiba

0131 |[SERIAL LINK DATA 1 0-255 1
1. soros vonal adat

0132 |[SERIAL LINK DATA 2 0-255 1
2. soros vonal adat

0133 [SERIAL LINK DATA 3 0-255 1
3. soros vonal adat

0134 [PROCESS VAR 1 0-65535v. 1
1. folyamat-valtozé -32768 — 32767

0135 |[PROCESS VAR 2 0 -65535v. 1
2. folyamat valtozo -32768 — 32767

0136 |RUNTIME 0.00 - 99.99 kh 0.01 kh
Futasi id6é

0137 [MWh COUNTER 0.0 - 999.9 MWh 0.1 MWh
MWh szamlalé

10. csoport, COMMAND INPUTS
Parancs-bemenetek

1001 [EXT1 COMMANDS 0-10 1 * v v
1. kiilsé parancsok

1002 [EXT2 COMMANDS 0-10 1 * v v
2. kiils6 parancsok

1003 |DIRECTION 1-3 1 * v |V
Forgasirany

11. csoport, REFERENCE SELECT

Alapjel kivalasztas

1101 [KEYPADREFSEL [{1-2 1 1 (REF1 (Hz))
Billentylizet-alapjel kivalasztas

1102 |[EXT1/EXT2 SEL 1-10 1 * v v
1. v. 2. kiils6 alapjel kivalasztas

1103 |EXT REF1 SELECT 0-10 1 * v v
1. kiilsé alapjel forras

1104 |EXT REF1 MIN 0-250 Hz 1Hz 0 Hz
1. kiilsé alapjel minimum

1105 |EXT REF1 MAX 0-250 Hz 1Hz * v
1. kiilsé alapjel maximum

1106 |EXT REF2 SELECT 0-10 1 * v v
2. kiils6 alapjel forras

1107 |EXT REF2 MIN 0-100 % 1% 0%
2. kiilsé alapjel minimum

1108 |EXT REF2 MAX 0-500 % 1% 100 %
2. kiilsé alapjel maximum

12. csoport, CONSTANT SPEEDS

Allandé fordulatsz@mok

1201 CONST SPEED SEL 0-10 1 * v |V
Allandé fordulat kivalasztas

1202 |CONST speed 1 0-250 Hz 0.1 Hz 5Hz
1. &lland¢ fordulat

1203 |CONST speed 2 0-250Hz 0.1 Hz 10 Hz
2. alland6 fordulat

52 ACS 400 felhasznaloi kézikonyv




Kéd Megnevezés Tartomdny Felbontds |Alapérték Felhaszndldi M
1204 |CONST speed 3 0-250 Hz 0.1Hz 15 Hz
3. allando fordulat
1205 |CONST speed 4 0-250 Hz 0.1 Hz 20 Hz
4. allando fordulat
1206 |CONST speed 5 0-250 Hz 0.1Hz 25 Hz
5. allando fordulat
1207 |CONST speed 6 0-250Hz 0.1 Hz 40 Hz
6. allandé fordulat
1208 |CONST speed 7 0-250 Hz 0.1 Hz 50 Hz
7. allando fordulat
13. csoport, ANALOGUE INPUTS
Analég bemenetek
1301 |MINIMUM Al 0-100 % 1% 0%
1302 |MAXIMUM Al1 0-100 % 1% 100 %
1303 |[FILTER A1 0-10s 0.1s 0.1s
1304 |MINIMUM AI2 0-100 % 1% 0%
1305 |MAXIMUM AI2 0-100 % 1% 100 %
1306 [FILTERAI2 0-10s 0.1s 0.1s
14. csoport,RELAY OUTPUTS
Relé kimenetek
1401 |RELAY OUTPUT 1 0-27 1 3 (FAULT (-1))
1. relé-kimenet
1402 |RELAY OUTPUT 2 0-27 1 2 (RUN)
2. relé-kimenet
1403 |RELAY 1 ON DELAY 0-3600s 0.1s;1s |Os
1. relé huzas-késleltetés
1404 |RELAY 1 OFF DELAY 0-3600s 0.1s;1s [Os
1. relé gjtés-késleltetés
1405 |[RELAY 2 ON DELAY 0-3600s 0.1s;1s [Os
2. relé huzas-késleltetés
1406 |RELAY 2 OFF DELAY 0-3600s 0.1s;1s [Os
2. relé ejtés-késleltetés
15. csoport, ANALOGUE OUTPUT
Analég kimenet
1501 |AO CONTENT 102 - 137 1 103
Analbg kimenet tartalma
1502 [AO CONTENT MIN - - 0.0 Hz
AOQ tartalom minimuma
1503 |[AO CONTENT MAX *
AO tartalom maximuma
1504 [MINIMUM AO 0.0-20.0 mA 0.1 mA 0mA
1505 |MAXIMUM AO 0.0-20.0 mA 0.1 mA 20.0 mA
1506 |FILTERAO 0-10s 0.1s 0.1s
AQ sz(ir6
16. csoport, SYSTEM CONTROLS
Rendszer vezérlés
1601 |[RUN ENABLE 0-6 1 * v
Futés engedélyezés
1602 |PARAMETER LOCK 0-2 1 1 (OPEN)
Paraméter zaras
1604 |FAULT RESET SEL 0-7 1 * v
Hiba nyugtazas
1605 |[LOCALLOCK 0-1 1 0 (OPEN)
Helyi lizemmod zaras
20. csoport, LIMITS
Hatéaradatok
2003 [MAX CURRENT 0.5%IN - 1.66*IN 0.1A 1.5%IN
Maximalis aram
2005 |[OVERVOLTCTRL 0-1 1 1 (ENABLE)
DC tulfesziiltség-vezériés engedélyezve
2006 |UNDERVOLT CTRL . 10-2 1 1 (ENABLE TIME)
Fesziiltségcsbkkenés vezérlés Enged. idé
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Kéd Megnevezés Tartomdny Felbontds |Alapérték FelhaszndlGi S

2007 [MINIMUM FREQ 0-250 Hz 1Hz 0 Hz
Minimum frekvencia

2008 |MAXIMUM FREQ 0-250 Hz 1 Hz * v
Maximalis frekvencia

21. csoport, START/STOP

2101 |START FUNCTION 1-4 1 1 (RAMP) v
Start funkcio (normal felfutas)

2102 |STOP FUNCTION 1-2 1 1 (COAST)
Stop funkcio (szabad kifutés)

2103 |TORQBOOST CURR 0.5"IN- 1.8*IN 01A 12N v
Forszirozott indit6 aram

2104 [STOP DC INJ TIME 0-250s 0.1;1s |0s
Egyenaramu fékezés ideje

2105 |PREMAGN SEL 0-6 1 * v
El6magnesezés kivalasztas

2106 |PREMAGN MAX TIME 00-250s 01s 20s
Elémagnesezési id6

2107 |START INHIBIT 0-1 1 1 (ON)
Inditas felfliggesztés

22. csoport, ACCEL/DECEL

Felfutas, lefutas

2201 |AccC/DEC 1/2 SEL 0-5 1 * v
1. v. 2. felfutas/lefutas kival.

2202 |ACCELER TIME 1 0.1-1800s 01;1s 5s
1. felfutési idé

2203 |DECELER TIME 1 0.1-1800s 01;1s 5s
1. lefutési id6

2204 |ACCELER TIME 2 0.1-1800s 01;1s 60 s
2. felfutasi id6

2205 |DECELER TIME 2 0.1-1800s 01;1s 60 s
2. lefutasi idé

2206 |RAMP SHAPE 0-3 1 0 (LINEAR)
Felfutas/lefutasi gérbe (linearis)

25. csoport, CRITICAL FREQ

Kritikus frekvenciak

2501 |CRIT FREQ SEL 0-1 1 0 (OFF)
Kritikus frekvenciak kivalasztasa

2502 |CRITFREQ1LO 0-250 Hz 1Hz 0 Hz
1. krit. frekv. als6 hatar

2503 |[CRITFREQ 1 HI 0-250 Hz 1Hz OHz
1. krit. frekv. felsé hatar

2504 |CRITFREQZ2LO 0-250 Hz 1Hz 0 Hz
2. krit. frekv. als6 hatar

2505 |[CRIT FREQ 2 HI 0-250 Hz 1Hz OHz
2. krit. frekv. felsé hatar

26. csoport, MOTOR CONTROL

Motor vezérlés

2603 |IR COMPENSATION 0-30V 1 10V v
IXR kompenzéacio

2604 |IR COMP RANGE 0-250 Hz 1Hz 50 Hz 4
IXR kompenzacio tartomanya

2605 |LOW NOISE 0-1 1 0 (OFF) v
Alacsony zaji iizemmod (kikapcsolva)

2606 |U/f RATIO 1-2 1 1 (LINEAR) v
U/f jelleggbrbe

30. csoport, FAULT FUNCTIONS

Hibafunkciok

3001 |AI<MIN FUNCTION 0-3 1 1 (FAULT)
Al< a minimalis értéknél (hiba)

3002 |[PANELLOSS 1-3 1 1 (FAULT)
Panelkapcsolat szakadt (hiba)

3003 |EXTERNAL FAULT 0-5 1 0 (NOT SEL)
Kiils6 hiba (nincs kivélasztva)

3004 |MOT THERM PROT 0-2 1 1 (FAULT)
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Kéd Megnevezés Tartomdny Felbontds |Alapérték Felhaszndldi M
Motor héfok-védelem

3005 ([MOT THERM TIME 256 - 9999 s 1s 500s
Motor héfok-védelmi id6

3006 |[MOTLOAD CURVE 50 - 150 % 1% 100 %
Motor terhelési gérbe

3007 |ZERO SPEED LOAD 25-150 % 1% 70 %
0 fordulat terhelése

3008 |[BREAKPOINT 1-250 Hz 1Hz 35 Hz
Torési pont

3009 ([STALL FUNCTION 0-2 1 0 (NOT SEL)
Beragadasi védelem (nincs kivélasztva)

3010 [STALL CURRENT 0.5*IN- 1.66*I N 0.1A 1.2*IN
Beragadasi aram

3011 |[STALLFREQHI 0.5-50 Hz 0.1 Hz 20 Hz
Beragadas felsé frekv. hatara

3012 |[STALL TIME 10...400 s 1s 20s
Beragadasi id6

3013 |UNDERLOAD FUNC 0-2 1 0 (NOT SEL)
Alacsony terhelés (nincs kivalasztva)

3014 |UNDERLOAD TIME 10...400 s 1s 20s
Alacsony terhelési id6

3015 |UNDERLOAD CURVE 1-5 1 1
Alacsony terhelési gérbe

31. csoport, AUTOMATIC RESET

Automatikus nyugtazds

3101 NR OF TRIALS 0-5 1 0
Probéalkozasok szama

3102 |(TRIALTIME 1.0-180.0s 0.1s 30s
Probélkozasok ideje

3103 |DELAY TIME 0.0-3.0s 0.1s Os
Késleltetési id6

3104 [AR OVERCURRENT 0-1 1 0 (DISABLE)
AR tuldram

3105 |[AROVERVOLTAGE 0-1 1 0 (DISABLE)
AR tulfesziiltség

3106 |ARUNDERVOLTAGE 0-1 1 0 (DISABLE)
AR fesziiltség-cs6kkenés

3107 |AR AI<MIN 0-1 1 0 (DISABLE)

32. csoport, SUPERVISION

Felligyelet

3201 [SUPERV 1 PARAM 102 - 137 1 103
1. felligyeleti paraméter

3202 |[SUPERV 1 LIMLO 0 - 65535 - 0
1. paraméter als6 hatar

3203 |SUPERV 1 LIMHI 0 - 65535 - 0
1. paraméter fels6 hatar

3204 |SUPERV 2 PARAM 102 - 137 1 103
2. feliigyeleti paraméter

3205 |[SUPERV 2 LIMLO 0 - 65535 - 0
2. paraméter als6 hatar

3206 [SUPERV 2 LIMHI 0 - 65535 - 0
2. paraméter fels6 hatar

33. csoport, INFORMATION

Informaciok

3301 [SW VERSION 0.0.0.0 - f.ff.f - -
Szoftver verzié

3302 |TESTDATE éé.hét - -
Tesztelés datuma

34. csoport, PROCESS VARIABLES

Folyamat valtozok

3401 |DISPLAY SEL 1-2 1 1(STANDARD)
Kijelzb kivalasztas

3402 |[PVAR1 SEL 102 - 137 1 104
1. folyamatvaltozo kivalasztas

3403 [P VAR 1 MULTIP 1-9999 1 1
1. folyama valtoz6 szorzé

3404 |P VAR 1 DIVISOR 1-9999 1 1
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1. folyamatvaltz6 oszté

3405 |P VAR 1 SCALING 0-3 1 1
1. folyamatvaltoz6 skalazas

3406 |PVAR1 UNIT 0 - 31 1 1 (A)
1. folyamatvaltoz6 mért. egység

3407 |[PVAR2 SEL 102 - 137 1 103
2. folyamatvaltozé kivalasztas

3408 |P VAR 2 MULTIP 1-9999 1 1
2. folyama valtozé szorzé

3409 |P VAR 2 DIVISOR 1-9999 1 1
2. folyamatvalt6z6 oszté

3410 |P VAR 2 SCALING 0-3 1 1
2. folyamatvaltoz6 skalazas

3411 |P VAR 2 UNIT 0-31 1 3 (Hz)
2. folyamatvaltoz6 mért. egység

40. csoport, PID-CONTROL

4001 |PID GAIN 0.1-100 0.1 1.0
PID ergsités

4002 |PIDINTEG TIME 0.1-320s 01s 60s
PID integralasi idéallandé

4003 |PID DERIV TIME 0-10s 0.1s O0s
PID differencialasi id6allandé

4004 |PIDDERWV FILTER 0-10s 01s 1s
PID diff. sz(iré

4005 |ERROR VALUE INV 0-1 1 0 (NO)
Hibajel inverzié

4006 |ACTUAL VAL SEL 1-9 1 1 (ACT1)
Ellenérzé jel kivalasztas

4007 |ACT1 INPUT SEL 1-2 1 2 (A12)
1. ell. jel bemenet kivalasztas

4008 |ACT2 INPUT SEL 1-2 1 2 (A12)
2. ell. jel bemenet kivalasztas

4009 |ACT1 MINIMUM 0-1000 % 1% 0 %

4010 [ACT1 MAXIMUM 0-1000 % 1% 100 %

4011 |ACT2 MINIMUM 0-1000 % 1% 0 %

4012 |ACT2 MAXIMUM 0-1000 % 1% 100 %

4013 |PID SLEEP DELAY 0.0-3600s 01;1s 60 s
PID elalvasi késleltetés

4014 |PID SLEEP LEVEL 0.0 - 120 Hz 0.1Hz |0Hz
PID elalvasi szint

4015 |WAKE-UP LEVEL 0.0 -100 % 0.1 % 0%
Ebredési szint

50. csoport, COMMUNICATION

5001 DDCS BIT RATE 1,2,4,8 - 1
DDCS boad rate

5002 |DDCS NODE NR 1-254 1 1
DDCS csomépont szama

5003 [COMM FAULT TIME 0.1-60s 0.1s 1s
Kommunikacios hiba id6

5004 |[COMM FAULT FUNC 0-3 1 0 (NOT SEL)
Kommunikaciés hiba funkcio

5005 |[PROTOCOL SEL 0-3 1 0 (NOT SEL)
Protokoll kivalasztas

5006 |COMM COMMANDS 0-2 1 0 (NOT SEL)

Kommunikaciés parancsok

51. csoport, EXT COMM MODULE

Kiils s kommunikdaciés modul

5101- |FIELDBUSPAR1 - 15 - - -

5115

52. csoport, STANDARD MODBUS

Standard MODBUS

5201 [STATIONID 1-247 1 1
Allomas-azonosité

5202 |COMSPEED 3,6,12, 24,48, 96, 192 |- 96 (9600 bits/s)

Kommunikaciés sebesség

5203

PARITY
Paritas

0-2

0 (NONE)
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Kéd Megnevezés Tartomdny Felbontds |Alapérték Felhaszndldi M

5206 |BAD MESSAGES 0 - FFFF 1 -
Hibas (izenetek

5207 |GOOD MESSAGES 0 - FFFF 1 -
Hibatlan (izenetek

5208 |BUFFER OVERRUNS 0 - FFFF 1 -
Puffer tulcsordulas

5209 |FRAME ERRORS 0 - FFFF 1 -
Frame hibak

5210 |PARITY ERRORS 0 - FFFF 1 -
Paritas hibak

5211 |CRCERRORS 0 - FFFF 1 -
CRC hibak

5212 |BUSY ERRORS 0 - FFFF 1 -
Foglaltsagi hibak

5213 |[SERFAULT MEM 1 0-255 1 -
1. soros hibamemoria

5214 |SERFAULT MEM 2 0-255 1 -
2. soros hibamemoria

5215 |[SERFAULT MEM 3 0-255 1 -
3. soros hibamemoria
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99. csoport, Uzembe helyezési adatok

Az ,uzembe helyezési adatok” egy specialis paraméter-készlet, az ACS 400 beallitasara és a
motor-adatok beviteléhez

Kéd

Megnevezés

9901

LANGUAGE

Nyelv. Nyelv kivalasztasa.

0 = ENGLISH (UK) 4 = SPANISH 8 = DANISH 12 = (tartalék)
1= ENGLISH (US) 5 = PORTUGUESE 9 = FINNISH

2 = GERMAN 6 = DUTCH 10 = SWEDISH

3 = ITALIAN 7 = FRENCH 11 = RUSSIAN

Megjegyzés! Ennek a paraméternek nincs jelentésége az ACS100-PAN vezérl6 panel
alkalmazéaséanal.

9902

APPLIC MACRO

Alkalmazéi makré. Kivalaszthatod az alkalmazoi makrd. A paraméterértékek a gyari beallitasra allnak
be. Az egyes makrok leirasat Id. az ,Alkalmazdéi makrék” fejezetben. (33. oldal)
0 = FACTORY, Gyari

1= ABB STANDARD, ABB standard

2 = 3-WIRE, 3 vezetékes

3 = ALTERNATE, Forgasirany valté

4 = MOTOR POT, Motoros potenciométer

5 = HAND/AUTO, Kézi/Automatikus

6 = PID CONTROL, PID szabalyozé

7 = PREMAGN, El6méagnesezé

Alapbeallitas: 0 (FACTORY MACRO)

9905

MOTOR NOM VOLT

Motor névieges fesziiltség a motor adattablajardl. A beirhatd tartomany az ACS 400 tipusatél fugg. Ez
a paraméter allitia be az ACS 400 altal a motorra kiadott maximalis fesziltséget. A MOTOR NOM
FREQ paraméter allitja be azt a frekvenciat, amelynél a kimeneti fesziiltség egyenld a motor névleges
fesziltségével. Az ACS 400 nem tudja taplalni a halézati feszliltségnél nagyobb feszliltség
motorokat. Ld. 15. abrat.

9906

MOTOR NOM CURR

Motor névleges aram a motor adattablaja szerint. A paraméter tartomanya 0,5*Iy — 1,5*Iy, ahol Iy =
ACS 400 névleges arama.

9907

MOTOR NOM FREQ
Motor névieges frekvencia, a motor adattablaja szerint (mez6gyengitési pont). Ld. 8. abrat.

9908

MOTOR NOM SPEED
Névleges motor fordulatszam a motor adattablaja szerint.

9909

MOTOR NOM POWER
Motor névleges teljesitmény az adattabla szerint

9910

MOTOR COS PHI
Motor névieges cos fi a motor adattabla szerint.
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Kimeneti feszitseg
A

MOTOR NOM VOLT

» Kimeneti frekvencia

MOTOR NOM FREQ
8. abra A kimeneti feszliltség mint a kimeneti frekvencia fliggvénye
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01. csoport, Uzemi adatok

Ez a csoport a hajtas Uzemi adatait tartalmazza, beleértve az ellen6rzé jeleket és a hibatarolét. Az
ellen6rzd jeleket a hajtas méri, ill. szamitja, és a felhasznalé altal nem médosithaté. A hibatarolé a
felhasznal¢ altal a vezérlé panelrél tordélhetd.

Kdéd

Leiras

0102

SPEED, Fordulatszam
Kijelzi a szamitott motor fordulatszamot (ford/perc).

0103

OUTPUT FREQ, Kimeneti frekvencia
Kijelzi a motor kimeneti frekvenciajat (Hz). (Megjelenik aktualis-érték kijelzéskor is)

0104

CURRENT, Aram
Kijelzi az ACS 400 altal mért motoraramot.
(Ugyan ez az érték kerll kijelzésre aktualis érték kijelzéskor.)

0105

TORQUE, Nyomaték
Kimeneti nyomaték. Szamitott motor-tengely nyomaték %-ban.

0106

POWER, Teljesitmény
-KW”-ban mért motorteljesitmény.

Megjegyzés! Az ACS100-PAN nem mutatja a ,kW” egységet.

0107

DC BUS VOLTAGE, DC sinfesziiltség
Az ACS 400 altal mért DC fesziiltséget jelzi.

0109

OUTPUT VOLTAGE, Kimeneti fesziiltség
Jelzi a motoron mért fesziiltséget.

0110

ACS 400 TEMP, ACS 400 hémérséklet
Jelzi az ACS 400 hiitéborda hémérsékletét °C-ban.

0111

EXTERNAL REF 1, 1. kiils6 alapjel
1. klls6 alapjel Hz-ben.

0112

EXTERNAL REF 2, 2. kiils6 alapjel
2. kulsé alapjel %-ban.

0113

CTRL LOCATION, Vezérlési hely
Az aktiv vezérlési helyet mutatja. Lehetséges beallitasok:

0=LOCAL
1=EXT1
2=EXT2

A kildénb6z6 vezérlési helyek leirasat Id. a fliggelékben (119. oldal).

0114

RUN TIME (R), Futasi id6
Az ACS 400 6sszes Uzemorajat mutatja 1000 6raban (kh). Beallitasi lzemmaodban a FEL és LE gombok
egylttes megnyomasaval értéke nullazhaté.

0115

kWh COUNTER (R), kWh szamlalo
Az ACS 400 altal leadott energiat mutatja kWh-ban. Beallitasi izemmaodban a FEL és LE gombok
egylttes megnyomasaval értéke nullazhaté.

0116

APPL BLK OUTPUT, Alkalmazdi blokk kimenet
Az alkalmazdi blokk (PID szabalyozd) altal kiadott szazalékos alapjel. Az értéknek csak PID makro
bedllitasban van jelentésége.
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Kdéd

Leiras

0117

DI1-DI4 STATUS, DI1-Di4 allapot
A négy digitalis bemenet allapota. Az allapot binaris formatumban jelenik meg. Ha a bemenet aktivalva
van, a kijelzd 1-et mutat. Ha a bemenet inaktiv a kijelz6 0-t mutat.

I 171y
AN

ACS100-PAN D4 D3 D2 DIt  ACS-PAN

000001101BIN ‘

0118

Al
1. analdg jel relativ értéke szazalékosan.

0119

Al2
2. analdg jel relativ értéke szazalékosan.

0121

DI5 & RELAYS, DI5 és a relék allapota
Az 5. digitalis bemenet és a relé-kimenetek allapota. Az allapot binaris formatumban jelenik meg. Az 1
azt mutatja, hogy a relén fesziiltség van, a 0 a relé elejtett allapotat mutatja
nri
Il 1

D5 2. Relé ~1.Relé
ACS100-PAN allapota allapota ACS-PAN

000000101BIN ‘

0122

AO
Az analdg kimeneti jel mA-ben

0124

ACTUAL VALUE 1, 1. ellenérzé jel
PID szabalyozo 1. ellenérzé jele (ACT1) %-ban.

0125

ACTUAL VALUE 2, 2. ellenérzé jel
PID szabalyozo 2. ellenérzé jele (ACT2) %-ban.

0126

CONTROL DEV, Szabalyozasi hibajel
A PID szabalyozo alap- és hibajele k6z6tti kildnbséget mutatja.

0127

PID ACTUAL VALUE, PID ellenérzé jel
A PID szabalyozo visszavezetett jele.

0128

LAST FAULT, Utolso hiba
Utoljara regisztralt hiba (O=nincs hiba). Ld. Hibalizenetek fejezetet (26. oldal). Paraméter beallitasi
modban a FEL és LE gombok egylttes megnyomasaval torolhetd.

0129

PREVIOUS FAULT, Utolsé elétti hiba
Utolso eléttinek regisztralt hiba. Ld. Hibalizenetek fejezetet (26. oldal). Paraméter beallitasi médban a
FEL és LE gombok egyuttes megnyomasaval torolhetd.

0130

OLDEST FAULT, Legkorabbi hiba
Legkorabban regisztralt hiba. Ld. Hibalizenetek fejezetet (26. oldal). Paraméter beallitasi médban a FEL
és LE gombok egyittes megnyomasaval t6rolhetd.

0131

SERIAL LINK DATA 1, 1. soros vonali adat
Ures adat-terllet, melyre a soros porton keresztul lehet irni.

0132

SERIAL LINK DATA 2, 2. soros vonali adat
Ures adat-terllet, melyre a soros porton keresztul lehet irni.

0133

§ERIAL LINK DATA 3, 3. soros vonali adat
Ures adat-terllet, melyre a soros porton keresztul lehet irni.

0134

PROCESS VAR 1, 1. folyamat-valtozé
A 34. csoportban kivalasztott 1. folyamatvaltozo.

0135

PROCESS VAR 2, 2. folyamat-valtoz6
A 34. csoportban kivalasztott 1. folyamatvaltozo.

0136

RUN TIME, Futasi id6
Az ACS 400 teljes tizemidejét mutatja 1000 érakban (kh).

0137

MWh COUNTER, MWh szamlalo
Az ACS 400 altal leadott energiat mutatja MWh-ban.
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10. csoport: Parancs-bemenetek

Az inditas, leallitas és a forgasirany parancsok a vezeérlé panelrdl vagy a két kulsé vezérlési
helyrél (EXT1, EXT2) adhatok. A vezérlési hely a 1102 EXT1/EXT2 SEL paraméter segitségével
valaszthat6 ki. A vezérlési helyekrél tovabbi informaciok a fuggelékben (119. oldal) talalhatok.

Kod | Leiras

1001 | EXT1 COMMANDS, 1. kiils6 parancsok
A Start/Stop és forgasirany parancsok forrasat definialja az 1. kiilsé vezérlési hely (EXT1) szamara.
0 = NOT SEL (nincs kivalasztva)
EXT 1-re nincs Start/Stop/forgasirany kivalasztva.
1=DN1
Kétvezetékes Start/Stop parancs Dl1-re csatlakoztatva.
DI1 nyitva = Stop; DI1 zarva = Start
2=DN1,2
Kétvezetékes Start/Stop/Forgasirany parancs érvényes EXT1 szamara. Start, Stop mint az elébb DI1-
hez csatlakoztatva, A forgasiranyt DI2 hatarozza meg, DI2 nyitva = Elére; DI2 zarva = Hatra. A
forgasirany vezérléséhez az 1003 DIRECTION paramétert REQUEST értékre kell allitani.
3=DI1P,2P
Harom vezetékes Start/Stop. A Start/Stop parancsokat nyomoégombokkal adjuk (P — impulzus). A start-
nyomogomb zaro érintkez6vel rendelkezik, és DI1-hez csatlakozik. A stop-gomb nyitd érintkezével
rendelkezik, és DI2-héz csatlakozik. Tébb start-gombot parhuzamosan, tébb stop gombot sorosan kell
kapcsolni. *, **
4 =DI1P,2P,3
Harom-vezetékes Start/Stop, Forgasirany. A Start/Stop DI1P,2P szerint. A forgasirany DI3-hoz
csatlakozik. DI3 nyitva = El6re, DI3 zarva = Hatra. . A forgasirany vezérléséhez az 1003 DIRECTION
paramétert REQUEST értékre kell allitani.**
5=DI1P,2P,3P
Start elére, Start hatra, Stop. Az inditd és forgasirany parancsok egy idében két kilénallé nyomdgombbal
adhatok (P — impulzus). A Stop nyomogomb nyitd érintkezdvel rendelkezik, és DI3-hoz csatlakozik. A
Start el6re és Start hatra nyomdgombok zaré érintkezékkel rendelkeznek, és DI1 ill. DI2 bemenetekre
csatlakoznak. Tobb start-gombot parhuzamosan, tdbb stop gombot sorosan kell kapcsolni. A forgasirany
vezérléséhez az 1003 DIRECTION paramétert REQUEST értékre kell allitani.**
6 =DI5
Kétvezetékes Start/Stop parancs érvényes DI5-re csatlakoztatva.
DI5 nyitva = Stop; DI5 zarva = Start.
7=DI54
Kétvezetékes Start/Stop/Forgasirany parancs. Start, Stop mint az elébb DI5-re csatlakoztatva, A
forgasiranyt DI4 hatarozza meg, DI4 nyitva = Elére; DI4 zarva = Hatra. A forgasirany vezérléséhez az
1003 DIRECTION paramétert REQUEST értékre kell allitani.
8 = KEYPAD
A Start/Stop és forgasirany parancsok a vezérl6panelrél adhatok, amikor az 1. kiilsé vezérlési hely aktiv.
A forgasirany vezérléséhez az 1003 DIRECTION paramétert REQUEST értékre kell allitani.
10 = COMM
A Start/Stop és forgasirany parancsok a soros vonalrél adhatok.
*Megjegyzés: Az 1, 3, 6 esetekben a forgasiranyt az 1003 DIRECTION paraméter hatédrozza meg. A 3
(REQUEST) érték kivalasztasa ezekben az esetekben a forgasiranyt ,elére” iranyba rogziti.
**Megjegyzés: A Stop jelet a Start parancs kiadasa el6tt zarni kell.
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Kdéd

Leiras

1002

EXT2 COMMANDS, 2. kiils6 parancsok
Meghatarozza a Start/Stop és forgasirany parancsok forrasat és csatlakoztatasat a 2. kiils6 vezérlési
hely szamara.

Ld. 1001 EXT1 paramétert fenn.

1003

DIRECTION, Forgdsirany
1= FORWARD, Elére

2 = REVERSE, Hatra

3 = REQUEST, Kérésre

Forgasirany reteszelése. Ezzel a paraméterrel reteszelhetjik a motor forgasiranyat elére vagy hatra. Ha
a 3 (REQUEST) értéket valasztjuk ki, a forgasirany az adott forgasirany-parancsnak megfeleld lesz.
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11. csoport, REFERENCE SELECT, Alapjel kivalasztas

Alapjelet a vezérld panelrél, vagy a kulsé vezérélési helyekrdl (EXT1, EXT2) adhatunk. A vezérlési
helyek kivalasztasa a 1102 EXT1/EXT2 SEL paraméterrel torténik. A vezérlési helyekrdl tovabbi
informaciok a fuggelékben (119. oldal) talalhatok.

Kod | Leiras

1101 | KEYPAD REF SEL, Billentyiizet-alapjel kivadlasztas
Aktiv vezérlési hely kivalasztasa helyi izemmaodban.

1 =REF1 (Hz)
Vezérl6panel alapjel Hz-ben.

2 = REF2 (%)
Vezérld panel alapjel %-ban.

1102 | EXT1/EXT2 SEL, 1. v. 2. kiilsé alapjel kivalasztas
Meghatarozza a klls6 vezérlési hely-kivalasztas bemenetét, vagy rogziti azt EXT1 ill. EXT 2-re. A kllsé
vezeérlési hely miikodtetésének és alapjelének forrasat is ez a paraméter rogziti.

1.5=DI..5
Az 1. v. 2. klils6 vezérlési hely a kivalasztott digitalis bemenet allapotanak (DI1...DI5) megfeleléen lesz
kivalasztva, ahol nyitva = EXT1, zarva = EXT2.

6 = EXT1
1. kiils6 vezérlési hely van kivalasztva. EXT1 jeleinek forrasat az 1001 (Start/Stop/Forgasirany) és 1003
(alapjel) paraméterek hatarozzak meg.

7 =EXT2
2. kuls6 vezérlési hely van kivalasztva. EXT2 jeleinek forrasat az 1002 (Start/Stop/Forgasirany) és 1006
(alapjel) paraméterek hatarozzak meg.

8 = COMM
EXT1 vagy EXT2 kivalasztasa a soros porton keresztul lehetséges.

1103 | EXT REF1 SELECT 1. kiilsé alapjel forras
Ez a paraméter valasztja az 1. klls6 vezérlési hely alapjelének jelforrasat.

0 = KEYPAD (billentytizet)
Az alapjel a billentylzetrdl adhato.

1=Al
Az alapjel az 1. analég bemenetrél adhato.

2=AI2
Az alapjel a 2. analég bemenetrdl adhato.

3 = AlM/JOYST; 4 = AI2/JOYST

Az alapjel az 1. (vagy 2.) analég bemenetrél adhatd, amely ,joystick”-ként van konfiguralva. A minimum
bemeneti jel a hajtast a maximalis alapjelnek megfelelé ,hatra” iranyba vezérli. A maximum bemeneti jel
a hajtast a maximalis alapjelnek megfelel6 ,el6re” iranyba vezérli. Ld. 8. abrat. Lasd még a 1003
DIRECTION paramétert.

Figyelem: A joystick minimdlis alapjele 0,3 V (0,6 mA) vagy anndl tdbb legyen. Ha 0...10 V-os alapjelet
hasznalunk, és megszakad az analog alapjel, az ACS 400 a maximalis alapjelnek megfelel6 fordulaton
fog lizemelni. Allitsuk a 1301 MINIMUM Al1 paramétert 0,3 V vagy magasabb értékre, és a 3001
A1<MIN FUNCTION paramétert 1 (FAULT) értékre; ily médon az ACS 400 megall, ha megszakad az
alapjel.
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Kdéd

Leiras
A
EXT REF 1 MAX
EXT REF 1 MIN
[ >
- EXT REF 1 MIN )
10V /20 mA
- EXT REF 1 MAX; telf}ehsisézizgiraé iis%a-a ’
2V/4mA EXT REF 1 MIN
0V/0mA 2% +2 %

- EXT REF 1 MIN

8. abra Joystick vezérlés. Az 1.alapjel maximuma a 1105, minimuma a 1104 paraméterrel allithaté be.
5 =DI3U,4D(R)

A fordulatszam-alapjel a digitalis bemeneteken keresztil motoros potenciométer-vezérléssel adhato
meg. A DI3 digitalis bemenet néveli (U — fel), DI4 csokkenti (D — le) a fordulatszamot. (R) azt mutatja,
hogy a fordulatszam 0-ra all ha Stop parancsot adunk. Az alapjel felfutasi idejét a 2204 ACCER TIME 2
paraméter hatarozza meg.

6 = DI3U,4D
Mint fenn, kivéve, hogy az alapjel nem all vissza nullara, a Stop parancs kiadasa utan. Az ACS 400 az
inditas utan, a beallitott felfutasi idbnek megfelelén felgyorsul az eltarolt alapjel értékére.

7 =DIl4U,5D
Mint fenn, azzal a kiilénbséggel, hogy a digitalis bemenetek: D14, DI5.

8 = COMM
Az alapjel a soros kommunikaciés csatornan keresztiil adhaté.

9=COMM + Al1

10 = COMM * Al1

Az alapjel a soros vonalon keresztll. Az analog bemeneti jel a soros vonal alapjelével lesz kombinalva
(6sszeadas, szorzas). Tovabbiakat a ,Soros standard adattovabbitas” fejezetben (99. oldal).

1104

EXT REF1 MIN1. kiils6 alapjel minimum
Megszabja az 1. kiilsé alapjel minimum frekvencia-értékét Hz-ben. Ha az analég bemeneti jel ez alatt
van, az 1. kulsé alapjel az EXT REF1 MIN értéknek felel meg. (Id. 9. abrat).

1105

EXT REF1 MAX, 1. kiilsé alapjel maximum
Megszabja az 1. kuilsé alapjel maximum frekvencia-értékét Hz-ben. Ha az analdg bemeneti jel e folott
van, az 1. kilsé alapjel az EXT REF1 MAX értéknek felel meg. (Id. 9. abrat).

1106

EXT REF2 SELECT, 2. kiils6 alapjel forras
Ez a paraméter valasztja ki a 2. kiils6 alapjel jelforrasat. Ugyan azok a lehetéségek vannak, mint az 1.
alapjelnél.
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Kod | Leiras

1107 | EXT REF2 MIN, 2. kiils6 alapjel minimum
Megszabja az alapjel minimum értékét %-ban. Ha a bemeneti jel ez alatt van, a 2. kils6 alapjel az EXT
REF2 MIN értékre all be. Ld. 9. abrat.

e Ha a PID makro van kivalasztva, ez a paraméter a folyamat alapjel minimumat hatarozza meg.

e Ha egy masik makré van kivalasztva (nem PID), a paraméter a minimalis frekvencia alapjel értékét
hatarozza meg. Az érték a megadott maximalis frekvencia %-o0s része lesz.

1108 | EXT REF2 MAX, 2. kiilsé alapjel maximum
Megszabja az alapjel maximum értékét %-ban. Ha a bemeneti jel e fol6tt van, a 2. kiils6 alapjel az EXT
REF2 MAX értékre all be. Ld. 9. abrat.

e Ha a PID makro van kivalasztva, ez a paraméter a folyamat alapjel minimumat hatarozza meg.

e Ha egy masik makro van kivalasztva (nem PID), a paraméter a maximalis frekvencia alapjel értékét
hatarozza meg. Az érték a megadott maximalis frekvencia %-os része lesz.

EXT REF
A

EXT REF MAX

EXT REF MIN

[
»

Al min Al max Analég bemend jel

EXT REF
A

EXT REF MAX

EXT REF MIN

{ -
»

Al min Al max Analég bemené jel

9. abra Az EXT REF MINIMUM és EXT REF MAXIMUM paraméterek beallitasa. Az analég
bemeneti jelek tartomanya az 1301 és 1302 vagy 1304 és 1305paraméterekkel
allithato be, a hasznalt anal6g bemenetnek megfeleléen.
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12. csoport, Allandé fordulatszamok

Az ACS 400 7 db 0-250 Hz-ig programozhat6 allandé fordulatszammal rendelkezik. Az allandé
fordulatszamnak nem adhaté negativ érték.

Az allandé fordulatszam kivalasztas PID szabalyozas alkalmazasakor (Id. PID makrd) nincs
figyelembe véve.

Megjegyzés! Az 1208 CONST SPEED 7 paraméter un. ,hiba fordulatszam”-ként funkcional, mely
a vezérld jel szakadasakor aktivalhaté. Ld. még 3001 AI<MIN FUNCTION és 3002 PANEL LOSS

paramétert.
Kod Leiras
1201 CONST SPEED SEL, Allandé fordulatszam kivalasztads

Ez a paraméter meghatarozza, mely digitalis bemenetek hasznalhatok az allandé fordulatszamok
kivalasztasara.

0 = NOT SEL (nincs kivélasztva)
Az allandé fordulatszam funkcio nincs aktivalva.

1..5=DN...DI5
Az 1. allandé fordulatszam a DI1-DI5 digitalis bemenetek egyikével aktivalhato. Digitalis bemenet
zarva = 1. allando fordulat aktiv.

6=DI1,2
Harom allandé fordulat (1..3) két digitalis bemenet segitségével aktivalhato. Az allando
fordulatszamok DI1,2 bemenetekkel aktivalhato. Ld. 8. tablazat.

7=DI34
Harom allando fordulat (1..3) két digitalis bemenet segitségével aktivalhato. Az allandé
fordulatszamok DI3,4 bemenetekkel aktivalhato.

8=DI4,5
Harom allandé fordulat (1..3) két digitalis bemenet segitségével aktivalhaté. Az allando
fordulatszamok DI4,5 bemenetekkel aktivalhato.

9=DN1,2,3
Hét allando fordulat (1..7) harom digitalis bemenet segitségével aktivalhatd. Az allandé
fordulatszamok DI1,2,3 bemenetekkel aktivalhato.

10 =DI3,4,5
Hét allando fordulat (1..7) harom digitalis bemenet segitségével aktivalhatd. Az allandé
fordulatszamok DI3,4,5 bemenetekkel aktivalhato.

1202 -
1208

CONST SPEED 1...7, 1. ... 7. d@lland6 sebesség

8. tablazat Az allandé fordulatszamok kivalasztasa DI1,2 segitségével.

DI1 | DI2 | Funkcio
0 0 Nincs allandé fordulat
1 0 [ 1. allandé fordulat (1202)
0 1 2. allandé fordulat (1203)
1 1 3. allandé fordulat (1204)

0 = DI nincs aktivalva, 1 = DI aktivalva van
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Az allandé fordulatszamok kivalasztasa DI1,2,3 segitségével.

9. tablazat
DI1 | DI2 | DI3 | Funkcio

0 0 0 Nincs allandé fordulat

1 0 0 1. allandé fordulat (1202)
0 1 0 | 2. allandé fordulat (1203)
1 1 0 | 3. allando fordulat (1204)
0 0 1 4. allando fordulat (1205)
1 0 1 5. allandé fordulat (1206)
0 1 1 6. allandé fordulat (1207)
1 1 1 7. allandé fordulat (1208)

0 = DI nincs aktivalva, 1 = DI aktivalva van
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13. csoport, Analég bemenetek

Kéd

Leiras

1301

MINIMUM Al1
Al1 (%) minimalis értéke. Megfelel az alapjel minimalis értékének, melyet a 1104 EXT REF1 MIN vagy a
1107 EXT REF2 MIN paraméter hataroz meg. (Ld. 9. abrat)

1302

MAXIMUM Al1
Al1 (%) maximalis értéke. Megfelel az alapjel maximalis értékének, melyet a 1105 EXT REF1 MAX vagy
a 1108 EXT REF2 MAX paraméter hataroz meg. (Ld. 9. abrat)

1303

FILTER A1
Al1 analégbemenet szlirési iddallanddja. Az analdég bemeneti jel megvaltozasakor a beallitott id6 alatt a
sz(lirt jel 63 %-ot valtozik.

Megjegyzés: 0 s id6allandé kivalasztasakor is a csatlakoztatd hardverbe épitett 25 ms idéallanddval a
bemeneti jel szlirésre keril. Ez az érték paraméter segitségével nem valtoztathato.

[%]
A

szlretlen jel

100 —+

63

szlrt jel

idéallando

10. abra Al1 analég bemenet idéallanddja.

1304

MINIMUM AI2
Al2 (%) minimalis értéke. Megfelel az alapjel minimalis értékének, melyet a 1104 EXT REF1 MIN vagy a

1107 EXT REF2 MIN paraméter hataroz meg.

1305

MAXIMUM AI2
Al2 (%) maximalis értéke. Megfelel az alapjel maximalis értékének, melyet a 1104 EXT REF1 MAX vagy
a 1108 EXT REF2 MAX paraméter hataroz meg.

1306

FILTER AI2

Al2 id6allanddja. Ld. 1303 FILTER Al1 paramétert
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14. csoport, RELAY OUTPUTS, Relé kimenetek

Kéd

Leiras

1401

RELAY OUTPUT 1
1. relé-kimenet tartalma. Meghatarozza, milyen informaciét hordozzon 1. relé kimenet.

0 =NOT SEL
A relé nincs hasznalatban, és elejtett allapotban van.

1 = READY
Az ACS 400 ready (miikodésre kész) funkciodja. A relé meghuzott allapotban van mindaddig, amig a futas-
engedélyezd jel aktiv, vagy nincs hibajelzés és a tapfeszliltség a megengedett hatarok kozott van.

2 =RUN
A relé huz, amikor az ACS 400 izemel.

3 = FAULT (-1)
A relé a tapfesziltség bekapcsolasakor meghuz, és hiba esetén elejt.

4 = FAULT
Hiba esetén a relé meghuz.

5=ALARM
A relé figyelmeztets jelzés esetén meghuz (alarm - AL 10 fol6tt).

6 = REVERSED
A relé meghuz ,hatra” forgasirany esetén.

7 = SUPRV1 OVER
A relé meghulz, ha az elsé felugyeleti paraméter (3201) tullépi a hatarértéket (3203). Ld. a 32. csoportot
(Felugyelet).

8 = SUPRV1 UNDER
A relé meghuz, ha az elsé feliigyeleti paraméter értéke (3201) a hatarérték ala kertl (3202). Ld. a 32.
csoportot (Felligyelet).

9 = SUPRV2 OVER
A relé meghuz, ha a masodik fellgyeleti paraméter (3204) tullépi a hatarértéket (3206). Ld. a 32.
csoportot (Felligyelet).

10 = SUPRV2 UNDER
A relé meghuz, ha a masodik feliigyeleti paraméter értéke (3204) a hatarérték ala kertl (3205). Ld. a 32.
csoportot (Felligyelet).

11 = AT SET POINT
A relé meghuz, ha a kimeneti frekvencia elérte a frekvencia-alapjel értékét.

12 = FAULT (RST)
A relé meghuz, ha az ACS 400-on hibaallapot van, és nyugtazédik az elére beallitott automatikus
nyugtazasi idé utan (Id. 3103 DELAY TIME paramétert).

13 = FLT/ALARM
A relé meghuz, ha aktiv hiba- vagy figyelmeztet jelzés van.

14 = EXT CONTROL
A relé meghuz, ha a kulsé (EXT) vezérlés van kivalasztva.

15 = REF2 SEL
A relé meghuz, ha EXT2 van kivalasztva.
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Leiras

16 = CONST FREQ
A relé meghuz, ha valamely allandé fordulat van kivalasztva.

17 = REF LOSS
A relé meghuz, ha az alapjel vagy a vezérlési hely nem talalhato.

18 = OVERCURRENT
A relé meghuz, ha tularam-védelmi figyelmeztetés vagy hiba lép fel.

19 = OVERVOLTAGE
A relé meghuz, ha tulfesziiltség-védelmi figyelmeztetés vagy hiba Iép fel.

20= ACS 400 TEMP
A relé meghuz, ha ACS 400 hédmérséklet magas figyelmeztetd vagy hibajelzés |ép fel.

21 = ACS OVERLOAD
A relé meghuz, ha ACS 400 tulterhelési figyelmeztetd vagy hibajelzés Iép fel.

22 = UNDERVOLTAGE
A relé meghuz, ha fesziltség-csokkenési figyelmeztet6 vagy hibajelzés Iép fel.

23 =Al1 LOSS
A relé meghuz, ha az Al1 jel szakadt.

24 = Al2 LOSS
A relé meghuz, ha az Al2 jel szakadt.

25 =MOT OVER TEMP
A relé meghuz, ha motor-h6mérséklet magas figyelmeztet6 vagy hibajelzés Iép fel.

26 = STALL
A relé meghuz, ha motor beragadasi figyelmeztet6 vagy hibajelzés lép fel.

27 = UNDERLOAD
A relé meghuz, ha alacsony terhelés figyelmeztetd vagy hibajelzés 1ép fel.

1402 |RELAY OUTPUT 2
2. relé-kimenet tartalma. Ld. a 1401 RELAY OUTPUT1 paramétert.
1403 |RELAY 1 ON DELAY Kivalasztott vezérisjel
1. relé huzas-késleltetés
1404 |RELAY 1 OFF DELAY I
1. relé ejtés-késleltetés H .
1405 |RELAY 2 ON DELAY ! !
2. relé huzas-késleltetés Relé allapot : !
1406 |RELAY 2 OFF DELAY — = R
2. relé ejtés-késleltetés 1403 ON DELAY 1404 OFF DELAY
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15. csoport, ANALOGUE OUTPUT, Analég kimenet

Az analdg kimenet arra hasznalhatd, hogy az izemi paramétereket (1. csoport) analég aramjel
formajaban kiadhassuk. Az analdg aramjel minimalis és maximalis értéke ugyanugy
konfiguralhatd, mint az illeté paraméter minimalis és maximalis értéke.

Amennyiben az analég kimenetnek megfelel6 paraméter maximalis értékét (1503 paraméter) a
minimalis érték (1502 paraméter) ala allitjuk, a kimeneti aram az illet§ paraméterhez képest
forditottan aranyosan viselkedik.

Kéd |Leiras
1501 |AO CONTENT

Analég kimenet tartalma. Az 1. csoport egy tetszbleges Uzemi paramétere.
1502 |[AO CONTENT MIN

AO tartalom minimuma. A kijelzés a 1501 paramétertdl figg.
1503 |AO CONTENT MAX

AO tartalom maximuma. A Kijelzés a 1501 paramétertdl fiigg.
1504 |[MINIMUM AO

Az analdg kimenet maximalis arama.
1505 |MAXIMUM AO

Az analég kimenet minimalis arama.
1506 |FILTER AO

Az analdg kimenet szlrési idéallanddja.

AO (mA)
A
1505 |

1504
1 > AO tartalma
1502 1503
AO (mA)
A
1505 _:
]
]
]
]
|
1504 | ______ ,:.
> AO tartalma

-
O L
o
w
N
Ql ==
o
N

12. &bra  Analdg kimeneti jel skalazas.
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16. csoport, SYSTEM CONTROLS, Rendszervezérlés

Kéd

Leiras

1601

RUN ENABLE, Futas engedélyezés
A futds-engedélyezési jel forrasanak kivalasztasa

0 =NOT SEL
Az ACS 400 klsé futas-engedélyezési jel nélkil elindithato.

1.5=DI1...DI5

A futds-engedélyezési jel aktivalasahoz a kivalasztott digitalis bemenetet zarni kell. Ha a feszliltség
kimarad, és a kivalasztott digitalis bemenet lebont, a motor szabad kifutassal megall, és ujabb
futasengedélyezési jelig nem fut fel.

6 = COMM
A futas-engedélyezési jel soros porton keresztil adhato (vezérl§ sz #3 bit).

1602

PARAMETER LOCK, Paraméter zaras
0 = LOCKED
A paraméterek valtoztatasa nem lehetséges.

1=0PEN
A vezeérlbpanel-Uzemmdd engedélyezve, és lehetséges a paraméterek valtoztatasa.

2 = NOT SAVED
A paraméterek valtoztathatok, de az allandé memdriaba nincsenek eltarolva.

Megjegyzés! A makré kivalasztas nem érinti ezt a paramétert.

Megjegyzés! A 0 LOCKED beallitas csak tav-vezérlési mddban vélaszthaté ki.

1604

FAULT RESET SEL, Hiba nyugtazas
A hiba-nyugtazas forrasa.

Megjegyzés! A vezérl§ panel segitségével a hibak mindig nyugtazhatok.

Megjegyzés! A 6 Iehetéséget (START/STOP) ne valasszuk ki, ha a start/stop és forgasirany parancsot
soros proton keresztil adjuk.

0 = KEYPAD ONLY
A hibanyugtazas a vezérl6panel billentylizetérdl hajthatéd végre.

1..5=DI1..DI5
A hibanyugtazas a kivalasztott digitalis bemenet segitségével hajthatd végre. Nyugtazas a bemenet
bontasaval.

6 = START/STOP
A nyugtazas a STOP parancs aktivalasaval hajthato végre.

7 =COMM
A hibanyugtazas a soros kommunikacié segitségével hajthatd végre.

1605

LOCAL LOCK
Helyi lizemméd zaras. Ha a paraméter aktiv (1 = LOCKED), a helyi tzemmadd nem valaszthato ki.

0 = OPEN
A vezérlési hely a vezérld panel segitségével valthato.

1=LOCKED
A vezérlési hely a vezérld panel segitségével nem valthatd helyi Gzemmaodra.

Megjegyzés! Az 1 LOCKED beallitas csak tavvezérléses (remote) lizemmodban valaszthato Ki.
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20. csoport, LIMITS, Hataradatok

Kéd

Leiras

2003

MAX CURRENT
Maximalis kimeneti aram
A maximalis kimeneti aram, melyet az ACS 400 a motor felé kiad. A gyari beallitas 1,5 I\.

2005

OVERVOLT CTRL
DC tulfesziiltség-vezérlés engedélyezés.

Nagy forgaté nyomatéku terhelés gyors fékezése azt eredményezi, hogy az egyenfesziltségi kdzbensd
kor feszlltsége tullépi a hatarértéket. Ennek megakadalyozasa érdekében a tulfeszliltség-szabalyozo
automatikusan csokkenti a fékez6 nyomatékot.

Figyelem! Amennyiben fékcsopper és fékellenallas van az ACS 400-ra csatlakoztatva, a fékcsopper
kifogastalan miikddésének érdekében a paraméter értékét 0-ra kell allitani.

0 = DISABLE
Nincs engedélyezve

1 = ENABLE
Engedélyezve

2006

UNDERVOLT CTRL
Fesziiltségcsbkkenés vezérlés engedélyezése.

Amennyiben az egyenfesziiltségli kozbensd kor fesziiltsége halézat-kimaradas miatt csokken, a
feszliltségcsokkenés-szabalyoz6 csokkenti a motor fordulatszamat azért, hogy a kdzbens6 kori fesziiltség
az als6 hatarérték felett maradjon. A motor fordulatszamanak cstkkentése a terhelés forgaté nyomatéka
folytan energia visszataplalast idéz el6, mely az ACS 400-ba taplalodik, ily médon megfelel$ szinten tartja
a kdézbens6 kori feszlltséget, igy akadalyozva meg a lekapcsolast.

0 = DISABLE, nincs engedélyezve

1 = ENABLE (TIME)
Engedélyezve 500 ms késleltetéssel.

2 = ENABLE
Engedélyezve késleltetés nélkul

2007

MINIMUM FREQ
Minimum kimeneti frekvencia

Megjegyzés! Ugyeljiink, hogy MINIMUM FREQ < MAXIMUM FREQ.

2008

MAXIMUM FREQ
Maximalis kimeneti frekvencia
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21. csoport, START/STOP

Az ACS 400 kuldnféle inditasi és ledllitasi Gzemmaddokat tamogat: repulé start, forszirozott
nyomatéku inditas. Egyenaram vezethetd a motorban a start-parancs el6tt (elémagnesezés) ill.
automatikusan a start-parancs utan (start DC-tartassal).

A DC-tartas akkor alkalmazhatd, ha a hajtast normal modon (lefutasi idével) allitjuk le. Szabad
kifutasnal az egyenaramu fékizemet alkalmazhatjuk.

Kod |Leiras

2101 |START FUNCTION, Start funkcio
Lehet6ségek a motor inditasa soran.

1 = RAMP
Normal inditas a beallitott felfutasi id6 szerint

2 = FLYING START
Repll6 start. Akkor alkalmazzuk ezt a beallitast, ha a motor mar forog, és a motort lagyan az adott
frekvenciardl kell inditani.

3 = TORQUE BOOST

Forszirozott nyomatéku inditast azoknal a hajtasoknal alkalmazzuk melyeknél nagy inditasi nyomaték
szikséges. Nyomaték-ndévelés csak az inditaskor térténik. A nyomaték névelése megszilinik, amikor a
kimeneti frekvencia elérte a 20 Hz-et, vagy amikor a kimeneti frekvencia egyezik az alapjel értékével. Ld.
2103 TORQUE BOOST CURRENT paramétert.

4 = FLY + BOOST
Aktivalja a repil6 startot és a forszirozott nyomatéku inditast is.

2102 |STOP FUNCTION, Stop funkcio
Kortulmények a motor lefutasakor.

1=COAST
A motor szabad kifutassal megall.

2 = RAMP
A lefutasi idének megfeleléen (2203 DECELRATION TIME 1, 2205 DECELRATION TIME 2) a motor
normal lefutassal leall.

2103 |TORQ BOOST CURR, Forszirozott indité aram
A maximalis aram forszirozott nyomatéku inditas soran. Ld. még 2101 START FUNCTION paramétert.

2104 |STOP DC INJ TIME, Egyenaramu fékezés ideje

Az egyenaramu taplalas ideje a modulacié befejez6dése utan. Ha a 2102 STOP FUNCTION paraméter
értéke 1-re van allitva (COAST), a ledllitas utan azonnal egyenaramu fékezés torténik. Ha 2102
paraméter értéke 2 (RAMP) az egyenaramu tartas a lefutas utan kévetkezik be.

2105 |PREMAGN SEL, E/6magnesezés kivalasztas
1 — 5 az elémagnesezési parancs forrasa valaszthaté ki, 6 — start DC tartassal.

0 =NOT SEL
Elémagnesezés nincs kivalasztva

1..5=DI1..DI5
Az eldmagnesezési parancs valamely digitalis bemenetrél érkezik.

6 = CONST
A start-parancs utan allandé eldmagnesezési id6. Az idét a 2106 PREMAGN MAX TIME paraméter
hatarozza meg.

2106 |PREMAGN MAX TIME, EI6méagnesezési idé
Az elbmagnesezés maximalis ideje.

ACS 400 felhasznaloi kézikonyv 75



Kéd

Leiras

2107

START INHIBIT, Inditas felfliiggesztés
Azt jelenti, hogy fennall6 start-parancs nem lesz figyelembe véve, ha hiba-nyugtazas vagy tzemmaod-
valtas tortént. Uzemmaod-valtason helyi-tav vagy EXT1, EXT2 valtast értjuk.

0=OFF
Az inditas felfuggesztés funkcio deaktivalva. A hajtas a hiba nyugtazasa ill. Gzemmaod-valtas utan felfut,
amennyiben a start-parancs érvényes.

1=0N
Az inditas felfliggesztés funkcio aktivalva. A hajtas hiba-nyugtazas, ill. Gzemmad-valtas utan nem fut
ismét fel.

Megjegyzés! Tulsagosan hosszu egyenaramu taplalas a motor melegedését okozhatja.
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22. csoport, ACCEL/DECEL, Felfutas, lefutas

Két felfutas/lefutasi idokészlet kozul lehet valasztani. Ha mindkét készletet alkalmazni kivanjuk,
valamely digitalis bemenet segitségével kapcsolhatunk at a két készlet k6zott. A felfutas-, lefutasi
S-gorbék beallithatok

Kéd

Leiras

2201

ACC/DEC 1/2 SEL, 1. v. 2. felfutas/lefutas kivalasztas
Kivalasztja, hogy mely digitalis bemenet segitségével valaszthatunk a felfutas/lefutasi idékészletek kozott.

0 =NOT SEL
Az 1. felfutés/lefutasi id6készlet van hasznalatban (ACCELER TIME 1/DECELER TIME 1)

1..5=DI1 ... DI5

A felfutas/lefutasi id6készletek kozott valamely digitalis bemenet segitségével valaszthatunk (D11 ... DI5).
Digitalis bemenet nyitva = 1. készlet (ACCELER TIME 1/DECELER TIME 1), Digitalis bemenet zarva = 2.
készlet (ACCELER TIME 2/DECELER TIME 2)

2202

ACCELER TIME 1, 1. felfutasi id6
Nulla frekvenciatél a maximalis frekvencia eléréséig sziikséges id6 (0 — MAXIMUM FREQ)

2203

DECELER TIME 1, 1. lefutasi idé
Maximalis frekvenciatdl a nulla frekvencia eléréséig szilkkséges id6 (MAXIMUM FREQ — 0)

2204

ACCELER TIME 2, 2. felfutasi id6
Nulla frekvenciatdl a maximalis frekvencia eléréséig sziikséges id6 (0 — MAXIMUM FREQ)

2205

DECELER TIME 2, 2. lefutasi id6
Maximalis frekvenciatol a nulla frekvencia eléréséig sziikséges idé6 (MAXIMUM FREQ - 0)

2206

RAMP SHAPE, Felfutas/lefutasi gérbe
Felfutas/lefutasi gorbe kivalasztas

0 = LINEAR, lineéris

1 =FAST S CURVE, gyors S-gérbe

2 = MEDIUM CURVE, kézepes S-gérbe
3 = SLOW S CURVE, lassu S-gérbe

Kimeneti frekvencia

A

MAXIMUM FREQ4 == === === === ————

Linearis

S-gorbe

Id6

Felfutas/lefutasi id6é

13. abra  Felfutas lefutasi idé definiciéja
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25. csoport, CRITICAL FREQ, Kritikus frekvenciak

Egyes mechanikus rendszereknél bizonyos fordulatszam-tartomanyok rezonancia-problémakhoz
vezethetnek. A paramétercsoport segitségével két meghatarozott fordulatszam-tartomanyt
definialhatunk, melyeket az ACS 400 atlép.

Megjegyzés! A PID makro kivalasztasakor ez a paramétercsoport hatastalan.

Koéd |Leiras

2501 |CRIT FREQ SEL, Kritikus frekvenciak kivalasztasa.
A kritikus frekvenciak aktivalasa.

0 = OFF (KI)
1= 0N (BE)

2502 |CRIT FREQ 1 LO, 1. krit. frekv. alsé hatar.
Megjegyzés! Ha az als6 hatar magasabb a felsénél, a kritikus frekvencia-tartomany atlépése nem
torténik meg.

2503 |CRIT FREQ 1 HI, 1. krit. frekv. fels6 hatar

2504 |CRIT FREQ 2 LO, 2. krit. frekv. als6 hatar

2505 |CRIT FREQ 2 HlI, 2. krit. frekv. felsé hatar

Megjegyzés! Ha az als6 hatar magasabb a felsénél, a kritikus frekvencia-tartomany atlépése nem
torténik meg.

Példa: Egy ventillatoros rendszer 18 Hz és 23 Hz valamint 46 Hz és 52 Hz k6z6tt nagyon vibral.
Allitsuk be a paramétereket az alabbiak szerint:

CRIT FREQ 1 LO =18 Hz és CRIT FREQ 1 HI = 23 Hz
CRIT FREQ 2 LO =46 Hz és CRIT FREQ 2 HI = 52 Hz

fki menet

52
46 e

23{----
18{-=—1

——— e ———

1 M ] fer(Hz
ALTH 2L 12 L

18 23 46 52

14. abra  Példa egy erésen vibralo ventillatoros rendszerre. A vibralo tartomany 18 Hz és 23 Hz

valamint 46 Hz és 52 Hz kéz6tt van.
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26. csoport, MOTOR CONTROL, Motorvezérlés

Kéd

Leiras

2603

IR COMPENSATION, /xR kompenzacié
IXR kompenzacio 0 Hz-nél

Megjegyzés! Tartsuk az IXR kompenzaciot olyan alacsonyan, amilyen alacsonyan csak lehet annak
eérdekében, hogy elkeruljuk a motor tulmelegedését. Ld. 10. tablazat.

2604

IR COMP RANGE, /xR kompenzacié tartomanya
Meghatarozza azt a frekvenciat, amelyben az IXR kompenzacio hatasos.

2605

LOW NOISE, Alacsony zaju lizemmadd
Motor zaj elnyomas.

0 = OFF (KI)
Standard (4 kHz kapcsolasi frekvencia).

1=0ON (BE)
Alacsony zaj (8 kHz kapcsolasi frekvencia)

Megjegyzés! Ha a kis zaju beallitast valasztjuk ki, az ACS 400 terhelhetésége csokken: I, 30 °C-on,
0,9*I, 40 °C-on.

2606

U/f RATIO, U/ jelleggérbe
Az U/f jelleggorbe a mezbgyengitési pont alatt.

1 = LINEAR (linearis)
2 = SQUARE (négyzetes)

A linearis beallitast elsésorban az allandé nyomatéku hajtasoknal, négyzetes jelleggdrbét centrifugal
szivattydknal és ventillatoroknal alkalmazzuk. (A négyzetes beallitas a legtdbb tGzemi frekvencianal
halkabb izemet eredményez.)

10. tablazat Az IxXR kompenzacio tipikus értékei.

400 V-os készuléekek
PwkW 3 7.5 15 22 37
IXR komp/V 21 18 15 12 10
U(%)
A

IXR kompenzacio

IXR kompenzacios
tartomany

Nincs IXR

4/" kompenzacid

P f(H2)

Mezdgyengitési
pont

16. dbra Az IXR kompenzaciéo miikbdése

ACS 400 felhasznaloi kézikonyv

79




30. csoport, FAULT FUNCTIONS, Hibafunkcidk

Az ACS 400 konfiguralhat6 ugy, hogy reagaljon a kulsé nem normalis allapotokra, ugy mint:
analdg bemeneti hiba, kulsé hibajel, vezérl6panel jel szakadas.

Ez esetekben a hajtas a korabbi aktualis frekvenciaval mikddik tovabb, vagy egy elére definialt
allandé fordulaton Gzemel, mialatt figyelmeztet6 Uzenetet general. Lehetséges az is, hogy a hajtas
ne vegye figyelembe ezt az allapotot, vagy hibara le is kapcsolhat.

A termikus motorvédelem 3004 — 3008 paraméterei lehet6séget nyujtanak a motor terhelési
gorbéjének beallitasara. Szikségessé valhat pl., hogy a nulla fordulat kézelében korlatozzuk a
terhelést, amennyiben a motor nem rendelkezik hitéventillatorral.

A beragadas-védelem funkciéhoz (3009 — 3012) tartoznak a beragadasi frekvencia, id6 és aram
paraméterek.

Kod |Leiras

3001 |AI<MIN FUNCTION, A/< a minimadlis értéknél
Miikodés abban az esetben, ha az analég bemeneti jel a minimalis érték ala esik.

0=NOT SEL
Nincs kivalasztva

1= FAULT (HIBA)
Hibajelzés generalddik, és az ACS 400 szabad kifutassal megall.

2=CONST SP 7
Figyelmeztetd jelzés generalddik, és a fordulatszam az 1208 CONST SPEED 7 paraméter altal
meghatarozott értéket veszi fel.

3 = LAST SPEED (utolsé6 fordulat)
Figyelmeztet6 jelzés generalddik, és a kimeneti fordulatszam az az érték lesz, amelyen az ACS 400
utoljara Gzemelt. Az érték az utolsé 10 masodperc atlagfordulatszama.

Figyelem! Amennyiben a CONST SP7 vagy a LAST SPEED beallitast valasztjuk, bizonyosodjunk meg
arrol, hogy a bemeneti jel szakadasakor garantalt a biztonsagos tzem.

3002 |PANEL LOSS
Panelkapcsolat szakadt

1 =FAULT (HIBA)
Hibajelzés generalddik, és az ACS 400 szabad kifutassal megall.

2=CONSTSP7
Figyelmeztet6 jelzés generalddik, és a fordulatszam az 1208 CONST SPEED 7 paraméter altal
meghatarozott értéket veszi fel.

3 = LAST SPEED (utolsé fordulat)
Figyelmeztetd jelzés generalddik, és a kimeneti fordulat-szam az az érték lesz, amelyen az ACS 400
utoljara Gzemelt. Az érték az utolsé 10 masodperc atlagfordulatszama lesz.

Figyelem! Amennyiben a CONST SP7 vagy a LAST SPEED beallitast valasztjuk, bizonyosodjunk meg
arrol, hogy a bemeneti jel szakadasakor garantalt a biztonsagos tzem.
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Kéd

Leiras

3003 |EXTERNAL FAULT
Klilsé hiba digitalis bemenettel térténd kivalasztasa.
0 =NOT SEL
Nem alkalmazunk kiilsé hibajelet.
1..5=DI1..DI5
Ez a beallitas meghatarozza azt a digitalis bemenetet, amelyhez a kilsé hibat rendeljuk. Ha kulsé hiba
adodik, azaz nyit a digitalis bemenet, az ACS 400 leall, a motor szabad kifutassal megall, és hibajelzés
generalodik.
3004 |MOT THERM PROT
Motor héfok-védelem. Ez a paraméter meghatarozza a motor termikus tulterhelés-védelmét.
0 =NOT SEL
Nincs kivalasztva
1=FAULT
Figyelmeztet§ jelzést ad ha a hdmérséklet elérte a figyelmeztetési hatarértéket (névlieges érték 95%-a),
hibajelzést ad ha a motor h6mérséklete elérte a definialt érték 100 %-at.
2 =WARNING
Figyelmeztetd jelzést ad, ha a h6mérséklet elérte a figyelmeztetési hatarértéket (névlieges érték 95%-a).
3005 |MOT THERM TIME, Motor hémérsékleti idéallandé

63 %-0s hBmérsékletvaltozas ideje. Ez az az id8, amely alatt a motor-h6mérséklet a végérték 63 %-at
eléri. a 16. abra mutatja a motor héfokvédelmének mikddeését.

A NEMA osztalyu motorokra az UL kévetelmények szerint a h6fokvédelmekre az az 6kdlszabaly
alkalmazhato, hogy a MOT THERM TIME paramétert a t6 érték 35-szérésére valasztjuk (16 sec-ban az az
id6, mely ideig a motor a gyarto altal megadott névieges aram hatszorosaval még biztonsagosan
Uzemelni képes). A héfokvédelmi idé a 10 osztalyu leoldasi gorbénél 350 s, 20 osztalyu gorbénél 700 s,
30 osztalyu goérbénél 1050 s.

Motor-terhelés

A
Hémérséklgt- t
novekedés | | >
1 1
100 Y%od - - - — :. _ l
63% J-—ooou -
4l
(
t .
Motor hémeérsékleti
idéallando
16. abra Motor hémeérsékleti idballando
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Kod |Leiras

3006 |MOT LOAD CURVE, Motor terhelési gbrbe

A motoraram felsé hatar - MOTOR LOAD CURVE paraméter — meghatarozza a motor szamara
megengedett maximalis terhelést. Ha ez az érték 100 %-ra van beallitva, az megfelel az tizembe
helyezési paramétereknél a 9906 MOTOR NOM CURRENT (motor névleges aram) értéknek. A terhelési
gorbét médositani kell, ha a kérnyezeti h6mérséklet eltér a névieges értéktél.

Kimeneti aram (%) a 9906
MOTOR NOM CURRENT-
hez viszonyitva

A
150 1

3006 MOTOR LOAD CURVE 100 ] ______
|
|
3007 ZERO SPEEDLOAD 50 4~ '|

> Frekvencia

3008 BREAK PONT

17. abra Motor terhelési gbrbe

3007 |ZERO SPEED LOAD, 0 fordulat terhelése
Ez a paraméter meghatarozza a nulla fordulatnal megengedett maximalis aramot a 9906 MOTOR NOM
CURRENT paraméterhez viszonyitva. Ld. 18. abrat.

3008 |BREAK POINT, Térési pont
A motor terhelési gorbe toréspontja. A motor terhelési gorbére példa a 19. dbra.

3009 |STALL FUNCTION, Beragadasi védelem
Ez a paraméter meghatarozza a beragadas-védelmi funkcié mikodését. Ez a védelem aktivalodik,
amennyiben a kimeneti aram értéke a kimeneti frekvenciahoz képest tulsagosan magas; Id. 18. abrat.

0 =NOT SEL
Nem alkalmazzuk a beragadas-védelmi funkciot.

1=FAULT
Ha aktivalodik a funkcid, a motor szabad kifutassal megall, és hibajelzés generalédik.

2 = WARNING
Figyelmeztetd jelzés generaldodik. A figyelmeztetd jelzés megjelenik a 3012 STALL TIME paraméter altal
meghatarozott id6 felének letelte utan.
IOUT
A
7777/

Beragadasi
tartomany

3 )\

3010 STALL CURRENT

|
|
\
|
|

) - > Frekvencia
3011 STALL FREU HI

18. abra. Motor beragadasi védelem

3010 |STALL CURRENT
Beragadasi aram hatara. Ld. 18. abra.

3011 [STALL FREQHI
Beragadasi frekvencia fels6 hatara. Ld. 18. abra.

3012 |STALL TIME, Beragadasi id6
Ez a paraméter meghatarozza a beragadasi funkciéo mikodési idejét.
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Kod |Leiras

3013 |UNDERLOAD FUNC, Alacsony terhelés
A motor-terhelés lecsokkenése folyamat-hibara utalhat. A védelem akkor aktivalédik, ha:
¢ A motor nyomaték a 3015 UNDERLOAD CURVE paraméter altal meghatarozott gorbe ala
csokken.
e Ez az allapot a 3014 UNDERLOAD TIME paraméter altal meghatarozott ideig fennall.
¢ A kimeneti frekvencia magasabb a névleges érték 10 %-anal és magasabb 5 Hz-nél.

0 =NOT SEL
Nem alkalmazzuk az alacsony terhelés funkciot.

1=FAULT
Ha aktivalodik a funkcio, a motor szabad kifutassal megall, és hibajelzés generalddik.

2 =WARNING
Figyelmeztet§ jelzés generalddik.

3014 |UNDERLOAD TIME, Alacsony terhelési id6é
Az alacsony terhelés funkcié idékorlatja.

3015 |UNDERLOAD CURVE, Alacsony terhelési gérbe

Ez a paraméter 5 kivalaszthat6 gorbét kinal, melyek a 20. abran lathatok. Ha a terhelés a 3014 paraméter
altal meghatarozott idénél hosszabb ideig a gorbe alatt tartézkodik, az alacsony terhelés védelem
aktivalodik. Az 1-3 gérbék a maximumot a motor névleges frekvenciajanal érik el, melyet a 9907 MOTOR
NOM FREQ paraméter hatadrozza meg.

lo/In Leoldési idé
3.5
3.0 60s
2.5 74 90 s
1.5 ‘/:— 300s
e 600 s
1_0 % [==]
0.5
0 ' +——s———+— fo/fgRK

0 02 04 06 08 1.0 1.2

l, = kimeneti aram

In = motor névleges aram

fo = kimeneti frekvencia

fark = torésponti frevencia (3008 paraméter)

19. dbra A termikus védelmi funkciok lekapcsolasi idei, amikor a 3006 MOTOR THERM TIME,

3006 MOTOR LOAD CURVE és 3007 ZERO SPEED LOAD paraméterek a gyari
beallitasi értékre vannak allitva.
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20. abra  Alacsony terhelési gbrbe tipusok. My a motor névleges nyomatéka, fy a motor

névleges frekvenciaja.
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31. csoport, AUTOMATIC RESET, Automatikus nyugtazas

Az automatikus nyugtazas a tularam, tulfeszuiltség, fesziltség-csokkenés és analdég bemeneti hiba
esetén alkalmazhat6. Az automatikus nyugtazasok szama kivalaszthato.

Figyelem! Ha a 3107 AR AI<MIN paraméter aktivalva van, és az analég bemeneti jel szakadas
utan helyreadll, a hajtas hosszabb allas utan is elindulhat. Bizonyosodjunk meg arrdl, hogy ezen
funkcio alkalmazasakor a hajtas Ujraindulasa semmilyen kart vagy balesetet nem okoz.

Koéd |[Leiras

3101 |NR OF TRIALS, Probalkozasok szama
Meghatarozza az adott id6 alatt megengedett nyugtazasok szamat. Az idét a 3102 TRIAL TIME
paraméter adja meg. Az ACS 400 megakadalyozza a tovabbi nyugtazasokat, és STOP allapotban marad
egy, a vezérld panelrél vagy a 1604 FAULT RESET SEL paraméter altal meghatarozott helyrél
végrehajtott sikeres nyugtazasig.

3102 |TRIAL TIME, Prébélkozasok ideje
Az az id6, ameddig az automatikus nyugtazas engedélyezve van. Az adott id6 alatt megengedett
nyugtazasok szamat a 3101 NR OF TRIALS paraméter hatarozza meg.

3103 |DELAY TIME, Késleltetési idé
Ez a paraméter azt az id6t hatarozza meg, ameddig az ACS 400 az automatikus nyugtazas el6tt
varakozik. Ha a paraméter 0 értékre van allitva, az ACS 400 azonnal végrehajtja a nyugtazast.

3104 |AR OVERCURRENT, Tularam automatikus nyugtazasa
0=TILTVA
1 = ENGEDELYEZVE
Ha 1 van kivalasztva, a hiba (motor tilaram) a motor lefutasa utan a 3103 DELAY TIME paraméter altal
meghatarozott id6 utan automatikusan nyugtazasra kerdl, és az ACS 400 normal izemre tér.

3105 |AR OVERVOLTAGE, Tulfesziiltség automatikus nyugtazasa
0=TILTVA
1 = ENGEDELYEZVE
Ha 1 van kivalasztva, a hiba (DC tulfesziiltség) a motor lefutasa utan a 3103 DELAY TIME paraméter altal
meghatarozott id6 utan automatikusan nyugtazasra kerl, és az ACS 400 normal izemre tér.

3106 |AR UNDERVOLTAGE, Fesziiltség-cs6kkenés automatikus nyugtazasa
0=TILTVA
1= ENGEDELYEZVE
Ha 1 van kivalasztva, a hiba (feszliltség csokkenés) a motor lefutasa utan a 3103 DELAY TIME
paraméter altal meghatarozott idé utan automatikusan nyugtazasra keril, és az ACS 400 normal izemre
tér.

3107 |AR AI<MIN, AI<MIN automatikus nyugtazasa

0=TILTVA
1=ENGEDELYEZVE

Ha 1 van kivalasztva, a hiba (AI<MIN) a motor lefutasa utan a 3103 DELAY TIME paraméter altal
meghatarozott id6 utan automatikusan nyugtazasra kertl, és az ACS 400 normal Gzemre tér.
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Prébalkozasi idd
AN

AV4 NN
/\ /N /\

~

I > Id6
Most

x = automatikus nyugtazas

21. &ébra Az automatikus nyugtazasi funkcié miikédése. Ebben a példaban, ha hiba térténik a
»most” pillanatban, és a 3101 NR OF TRIALS paraméter értéke nagyobb, mint 4, a
hiba automatikusan nyugtazodik.
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32. csoport, SUPERVISION, Feliigyelet

Ennek a csoportnak a paramétereit a 1401 RELAY OUTPUT1 és 1402 RELAY OUTPUT2
paraméterekkel egyutt alkalmazzuk. Az Gzemi adatok (1. csoport) két tetsz6leges paramétere
feligyelhetd. A relék mikodése konfiguralhatd: meghuz, ha a feligyelt paraméter értéke tul

magas, vagy alacsony.

Kéd |[Leiras
3201 |SUPERV 1 PARAM
Az Uzemi adatok (01. csoport) 1. feliigyeleti paramétere
3202 |SUPERV1LIMLO
1. paraméter als6 hatara. A paraméter Kijelzett értéke a kivalasztott felugyeleti paramétertdl (3201) figg.
3203 |[(SUPERV 1 LIM HI
1. paraméter fels6 hatara. A paraméter Kijelzett értéke a kivalasztott feligyeleti paramétertdl (3201) flgg.
3204 |SUPERV 2 PARAM
Az Uzemi adatok (01. csoport) 2. feliigyeleti paramétere.
3205 |SUPERV 2LIMLO
2. paraméter als6 hatara. A paraméter Kijelzett értéke a kivalasztott feligyeleti paramétertél (3204) figg.
3206 |SUPERV 2 LIM HI
2. paraméter fels6 hatara. A paraméter kijelzett értéke a kivalasztott feligyeleti paramétertdl (3204) fugg.
A . s
Afelligyelt paraméter értéke
fels6 (3203)
alsé (3202) ! ‘ 1
S
T
o,
) | ; | j I
! | | | | !
| A =
meghuz = 1 ' | |
ejt=0
) | ! | >
A I T |
| f | : ‘ !
| N ‘
A A B
| | | | | |
| A B
meghuz = 1 _I
ejt=0 >

A= 1401 RELAY OUTPUT1 (1402 RELAY OUTPUT 2)
paraméter értéke, ha SUPERV1 OVER vagy SUPERV2
OVER van kivalasztva.

B = 1401 RELAY OUTPUT1 (1402 RELAY OUTPUT 2)
paraméter értéke, ha SUPERV1 UNDER vagy SUPERV2
UNDER van kivalasztva.

22. 4bra.  Uzemi adatok feliigyelete a relé-kimenetek segitségével.
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33. csoport, INFORMATION, Informacidék

Kéd

Leiras

3301

SW VERSION
Szoftver verzioé

3302

TEST DATE
Az ACS 400 tesztelésének datuma (év.hét)
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34. csoport, PROCESS VARIABLES, Folyamatvaltozok

Ezt a paramétercsoportot felhasznaléi folyamatvaltozok Iétrehozasara hasznalhatjuk. A
folyamatvaltozék a 0134 PROCESS VAR 1, 0135 PROCESS VAR 2 és az ACS-PAN aktualis-
erték kijelzéjén jelenitheték meg. Az érték egy izemi paraméter (1. csoport) alapjan a megadott
szorzé és osztd paraméter segitségével kerul kiszamitasra. A mértékegyseg és a decimalis
karakterek szama konfiguralhato.

Ld. az alabbi példat.

Kéd

Leiras

3401

DISPLAY SEL, Kijelz6 kivalasztas 1. folyamat-valtozd frekvencia-alapjel
Kivalasztja az ACS-PAN vezérld panel altal
kijelzend§ valtozot

\ 7
1= STANDARD 0.0A 50.0 Hz
A kijelz6 panel standard valtozét mutat.
0.0 Hz

2 = PROCESS VAR SUTPUT /

A kijelz6 panel folyamat-valtozét mutat. 1d. 23. abrat.

2. folyamat-valtozd

23. abra Az ACS-PAN kijelzése, ha
folyamatkijelzés van kivalasztva

3402

P VAR 1 SEL
1. folyamatvaltozo kivalasztas. Az (izemi adatok (01. csoport) egy tetsz6leges paraméterének szama.

3403

P VAR 1 MULTIP
1. folyama véltozé szorzgja.

3404

P VAR 1 DIVISOR
1. folyamatvalt6zo osztéja

3405

P VAR 1 SCALING
1. folyamatvéltozo skalazas.

3406

P VAR 1 UNIT
1. folyamatvaltozé mért. egység
0 = NO nincs 4=%

8 =kh 12=mV 16=F 30 = Cst2
A 5=s 9

1

1

C 13 = kW 17 = Hp (LE) 31 = Cst1
V 6=nh kHz 14=W 18 = MWh
Hz 7 =rpm mA 15 =kWh 19-29 = nincs

(ford/perc) alkalmazva

WN =
n o u

3407

P VAR 2 SEL
2. folyamatvaltozo kivalasztas. Az izemi adatok (01. csoport) egy tetszéleges Uzemi adata.

3408

P VAR 2 MULTIP
2. folyama valtozé szorzé

3409

P VAR 2 DIVISOR
2. folyamatvaltéz6 oszté

3410

P VAR 2 SCALING
2. folyamatvaltoz6 skalazas

3411

P VAR 2 UNIT
2. folyamatvaltozé mért. egység. Ld. 3406 paramétert.

Erték

Kijelzés

0

125

1

12,5

2

1,25

3

0,125

24. abra

Kijelzés kilbnb6zé tizedes vesszo beallitassal, amikor a szamitott érték 125
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Példa: Ha egy kétpolusu motor kdzvetlenul egy 0,1 m atmérdji hengerhez van rogzitve, és a
linearis sebességet m/s-ban jelezzik ki, akkor a kdvetkezd beallitasok szikségesek:

3401 DISPLAY SEL= 2 (PROCESS VAR)
3402 P VAR 1 SEL = 0103 (OUTPUT FREQ)
3406 P VAR 1 UNIT = 0 (nincs egység)

Mivel 1 Hz kimeneti frekvencia 1 ford/sec-nak felel meg, ami 70,1 m/s linearis sebesség (=0,314
m/s):

kimeneti frekvenci-314 [m/s]

linearis fordulat =
1000

Valasszuk az alabbi beallitasokat:

3403 P VAR 1 MULTIP = 314
3404 P VAR 1 DIVISOR = 1000

Mivel 0103 OUTPUT FREQ paraméter 0,1 Hz felbontasban jelenik meg, a készlléken bellul ugy
van skalazva, hogy 1 Hz-nek 10 felel meg. Ezért kell 3405 P VAR 1 SCAL = 1 értékre valasztani.
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40. csoport, PID-CONTROL

A PID makré segitségével az ACS 400 az alapjelet és ellen6rzd (visszavezetett) jelet képes ugy
feldolgozni és ezaltal a motor fordulatszamat ugy beallitani, hogy az ellen6rzd jel az alapjelnek
megfeleljen. A PID szabalyozé makré vezérld jel csatlakozasa a 34. abran a fuggelékben (119.
oldal) lathaté.

Kéd

Leiras

4001

PID GAIN, PID er6sités
Ez a paraméter a PID szabalyozo erfsitését szabja meg. A beallitasi tartomany: 0,1 ... 100. 1 érték
kivalasztasanal a hibajel 10 %-os valtozasa a PID szabalyoz6 kimenetén 10 %-os valtozast idéz elé.

* A 2008 MAXIMUM FREQ paraméter korlatozza.

4002

PID INTEG TIME
PID integralasi id6allandéja. Meghatarozza az id6t, mely alatt a maximalis kimeneti jel elérhetd, ha
allando hibajel all fenn, és az erdsités = 1. 1s id6allandé azt jelenti, hogy 100 %-os jelvaltozashoz 1 s

szukséges.
A

erbsités

erbsités

: > t
| S
PID integrélasi id6

4003

PID DERIV TIME
PID differencialasi idéallando. A folyamat-hibajel linearis valtozasakor a szabalyoz6 D tagja a PID
szabalyozo kimeneti jeléhez konstans értéket rendel. A differencialhanyadost egy egypolusu szlré sz(iri.
A sziir6 id6allanddjat a 4004 PID DERIV FILTER paraméter hatarozza meg.

A

Folyamat hibajel
100 %

erésités /

»t

PID derivalasi id6

4004

PID DERIV FILTER, PID diff. sziiré.
A PID szabalyozé D tagjahoz tartozé sz(iré idéallandéja. A sz(ir6 idéallanddjanak névelése csokkenti a D
tag hatasat, és elnyomja a zajt.

4005

ERROR VALUE INV, Hibajel inverzié

Invertalja a folyamat-hibajelet. Altalaban az ellenérzé jel csdkkenése a hajtas fordulatszamanak
emelkedését idézi eld. Ha az ellendrz6 jel csokkenésének a fordulatszam csokkenését kell eldidézni, az
ERROR VALUE INV paramétert 1 (igen) értékre kell allitani.

0 =NO (nem)
1 =YES (igen)
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Kéd |Leiras
4006 |ACTUAL VAL SEL
PID szabalyozo ellenérzé jelének kivalasztasa. Az ellendrzé jel két aktualis jelforras értékének (ACT1 és
ACT2) kombinacidja lehet. Az 1. ellendrzéb jel forrasat 4007, a 2. ellendrzd jel forrasat 4008 paraméter
hatarozza meg.
1=ACT1
1. aktualis jel az ellenérzé jel
2 =ACT1-ACT2
Az 1. és 2. aktualis jel klildbnbsége az ellendrzé jel.
3 =ACT1+ACT2
Az 1. és 2. aktualis jel 6sszege az ellenérz6 jel.
4 = ACT1 *ACT2
Az 1. és 2. aktualis jel szorzata az ellen6rz6 jel.
5=ACT1/ACT2
Az 1. és 2. aktualis jel hanyadosa az ellen6rz§ jel.
6 = MIN(A1,A2)
1. és 2. aktualis jelek kdzul mindig a kisebbik az ellenérzd jel.
7 = MAX(A1,A2)
1. és 2. aktualis jelek kozll mindig a nagyobbik az ellenérzé jel.
8 =sq(A1-A2)
Az 1. és 2. aktualis jelek kilénbségeinek négyzetgyoke az ellendrzé jel.
9 = sqA1+sgA2
Az 1. és 2. aktualis jelek négyzetgydkeinek dsszege az ellendrz6 jel.
4007 |[ACT1INPUT SEL
1. aktudlis jel forrasanak kivalasztasa. (ACT1)
1=AN1
1. analég bemenet az 1. aktualis jel.
2=AI2
2. analég bemenet az 1. aktualis jel.
4008 |[ACT2 INPUT SEL
2. aktudlis jel forrasanak kivalasztasa. (ACT2)
1=AN1
1. analég bemenet a 2. aktudlis jel.
2=AI2
2. analég bemenet a 2. aktudlis jel.
4009 [ACT1 MINIMUM
ACT1 aktualis jel minimalis értéke (ACT1). A beallitasi tartomany -1000 ... +1000 %. Az analdg
bemenetek minimum és maximum beallitasi értékeit Id. 25. abran és a 13. paramétercsoportban.
4010 [ACT1 MAXIMUM
ACT1 aktualis jel maximalis értéke (ACT1). A bedllitasi tartomany -1000 ... +1000 %. Az analdg
bemenetek minimum és maximum beallitasi értékeit Id. 25. abran és a 13. paramétercsoportban.
4011 |ACT2 MINIMUM
ACT?2 aktualis jel minimalis értéke (ACT2). Ld. 4009 paramétert.
4012 |ACT2 MAXIMUM
ACT?2 aktualis jel maximalis értéke (ACT2). Ld. 4010 paramétert.
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ACT1 (%)
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ACT1 MINIMUM
! . Analog
Al min Al max bemeneti jel
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25. abra.  Ellendrzé jel kalibralas. Az analég bemeneti jelek tartomanya attol fiiggéen, hogy

melyik analég bemeneti jelet alkalmazzuk, 1301 és 1302 ill. 1304 és 1305
paraméterek segitségevel allithato be.

Kéd

Leiras

4013

PID SLEEP DELAY, PID elalvasi késleltetés

Id6zit6 az elalvasi funkcio szamara (Id. 26. abra). Ha az ACS 400 kimeneti frekvenciaja a paraméter altal
megadottnal hosszabb ideig egy meghatarozott szint ala csdkken (4014 PID SLEEP LEVEL), az ACS 400
leall.

4014

PID SLEEP LEVEL, PID elalvési szint

Az elalvasi funkcio aktivalasi szintje (Id. 26. abrat). Ha az ACS 400 kimeneti frekvenciaja az elalvasi szint
ala csokken, elindul az elalvast késleltetd id6zité. Ha az ACS 400 kimeneti frekvenciaja az elalvasi szint
folé emelkedik, az id6zitd torlédik.

Megjegyzés! Ha hibajel inverziét (4005 ERROR VALUE INV.) alkalmazunk, az elalvasi szint-komparalas
el6jele is forditott.

4015

WAKE-UP LEVEL, Ebredési szint

Az elalvasi funkcid deaktivalasanak szintje. Ezzel a paraméterrel egy folyamat-ellenérz6 jel hatarérték
adhaté meg az elalvasi funkcionak (Id. 26. abra). Ha az ellenérz6 jel a hatarérték ala kertl, az elalvasi
funkcié megszakad.
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Aktualis erték
A

WAKE UPLEVELL — — — . _ _ _ y

4015 parameéter = |d6

Frekvencia

A i, = SLEEP DELAY, parameter 4013

SLEEP LEVEL
4014 paraméter

» 1d6

STOP START
26. abra  Elalvasi funkcié miikodése
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50. csoport, COMMUNICATION, Kommunikacioé

Ennek a csoportnak a paraméterei meghatarozzak az adatatvitel alapvetd beallitasait. az 5001-
5002 paramétereket csak akkor hasznaljuk, ha a DDCS opci6 (DDCS= Distributed Drives Control
System, osztott hajtas-vezérlé rendszer) installalva van.

Kéd

Leiras

5001

DDCS BIT RATE
A DDCS 6sszekottetés sebessége Mbit/s-ban.

5002

DDCS NODE NR
DDCS &sszekéttetés csombponti szama

5003

COMM FAULT TIME
Kommunikaciés hiba késleltetési ideje. A standard MODBUS és DDCS 6sszekottetésre érvényes.

5004

COMM FAULT FUNC
Kommunikaciés hiba funkcié. A standard MODBUS és DDCS dsszekottetésre érvényes.

0=NOT SEL
Nincs kivalasztva

1 =FAULT (HIBA)
Hibajelzés generalddik, és az ACS 400 szabad kifutassal megall.

2=CONSTSP7
Figyelmeztet6 jelzés generalddik, és a fordulatszam az 1208 CONST SPEED 7 paraméter altal
meghatarozott értéket veszi fel.

3 = LAST SPEED (utols6 fordulat)
Figyelmeztet6 jelzés generalddik, és a kimeneti fordulat-szam az az érték lesz, amelyen az ACS 400
utoljara Gzemelt. Az érték az utols6 10 masodperc atlagfordulatszama lesz.

Figyelem! Amennyiben a CONST SP7 vagy a LAST SPEED beallitast valasztjuk, bizonyosodjunk meg
arrol, hogy a bemeneti jel szakadasakor garantalt a biztonsagos tzem.

5005

PROTOCOL SEL, Protokoll kivalasztas
Meghatarozza, melyik kommunikacids protokollt hasznaljuk. Az 1 (DDCS) és 3 (STD MDB+DDCS) opciok
csak akkor valaszthaték ki, ha a DDCS kommunikaciés modul installalva van.

0 =NOT SEL
Nincs kommunikaciés protokoll kivalasztva.

1 =DDCS
Soros DDCS kommunikacio aktiv.

2 =STD MODBUS
Standard MODBUS protokoll aktiv

3 =STD MDB+DDCS
Standard MODBUS protokoll és DDCS kommunikacio aktiv.
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Kéd

Leiras

5006

COMM COMMANDS, Kommunikaciés parancsok

Parancsforras-protokoll kivalasztasa. Bar az ACS 400 egy id6ben kulonb6zé kommunikacios csatornakon
tud kommunikalni, a START, STOP, FORGASIRANY és ALAPJEL vezérld parancsok csak egyetlen —

ezzel a paraméterrel meghatarozott — csatornarol adhatok.

0= NOT SEL

Vezérl§ parancsok soros vonalon keresztll nem adhatok.

1=STD MODBUS
A vezérlé parancsok a standard MODBUS protokoll segitségével az 1. csatornan adhatok.

2=DDCS

A vezérlé parancsok a DDCS 6sszekottetésen keresztiil adhatok.

51. csoport, EXT COMM MODULE, Kiils6 kommunikaciés modul

Ezt a paraméter-csoportot csak akkor kell beallitani, ha a DDCS opcionalis egység installalva van.
Ezekrél a paraméterekrél tovabbi informaciok az opcionalis modulok vonatkozd dokumentacio-

jaban talalhatok.

Kéd |Leiras

5101 |FIELDBUSPAR1 1. kommunikaciés paraméter
DDCS 0Osszekottetésnél a kommunikaciés modul 1. paramétere. Az érték a csatlakoztatott DDCS modul
tipusat adja meg. Ld. 11. tablazatot

5102- |FIELDBUSPAR2 - 15

5115 |Ezekrél a paraméterekrdl tovabbi informaciok az opcionalis modulok vonatkozé dokumentacidjaban

talalhatok.

11. tablazat Modul tipusok felsorolasa

Erték

Modul tipus

Nincs modul csatlakoztatva

NPBA Profibus

NMBA Modbus

NIBA Interbus-S

NCSA CS31-Bus

NCAN CANopen

NDNA DeviceNet

NLON LONWORKS

OIN|O[N|B|WIN[—~|O

mas
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52. csoport, STANDARD MODBUS, Standard MODBUS

Az ACS 400 a MODBUS kommunikaciés rendszerhez csatlakoztathatd. A csoport paraméterei az
allomas szama, a kommunikacio sebessége és a paritas beallitasara hasznalhatdk. Az 5206-5215
parameéterek diagnosztikai szamlaldk, melyek segitségével a kommunikacids vonal hibai
vizsgalhatok. Tovabbi informaciokat a ,Standard soros adatatvitel” (99. oldal) fejezetben

talalhatunk.
Koéd |Leiras
5201 |[STATION ID, Allomas-azonosité

Beallitja az ACS 400 ,slave” azonositojat a MODBUS halozaton.
Tartomany: 1-247

Megjegyzés! A valtoztatasok csak a kdvetkez6 bekapcsolaskor Iépnek érvénybe.

5202 [COM SPEED, Kommunikacios sebesség
Az ACS 400 kommunikacidjanak sebességét hatarozza meg bit /sec-ban (bps).
3 =300 bps 48 = 4800 bps
6 = 600 bps 96 = 9600 bps
12 = 1200 bps 192 = 19200 bps
24 = 2400 bps
Megjegyzés! A valtoztatasok csak a kdvetkez6 bekapcsolaskor Iépnek érvénybe.
5203 |PARITY, Paritas
Meghatarozza a MODBUS adatatvitel paritasat. A paraméter meghatarozza a stopbitek szamat is. A
stopbitek szama 2 ha nincs paritas, 1, ha paros vagy paratlan paritast alkalmazunk.
0 = NONE
1 = EVEN, paros
2 = ODD, paratlan
Megjegyzés! A valtoztatasok csak a kbvetkezé bekapcsolaskor lépnek érvénybe.
5206 |BAD MESSAGES, Hibés lizenetek
Ennek a diagnosztikai szamlalénak az értéke mindannyiszor névekszik, amikor az ACS 400 valamilyen
adat-atviteli hibat észlel. Normal Gzemmenet alatt a szamlalo értéke alig nbvekszik.
5207 |GOOD MESSAGES, Hibatlan lizenetek
ACS 400 érvényes MODBUS taviratot észlel. Normal izemmenet alatt a szamlalé folyamatosan
névekszik.
5208 |BUFFER OVERRUNS, Puffer tulcsordulas
Az ACS 400 MODBUS-tavirat maximalis hossza 32 bajt. Amennyiben az (izenet hosszabb 32 bajtnal és
nem helyezhet6 be az adat-pufferbe, a szamlald értéke névekszik.
5209 |FRAME ERRORS, Frame (formatum) hibak
Ennek a diagnosztikai szamlalonak az értéke mindannyiszor ndvekszik, amikor egy karaktert formatum
hibaval vesz az ACS 400 a BUS-rdl
o Az atviteli sebesség-beallitas kiildnbdzik a BUS-on és a csatlakoztatott készulléken.
e A koérnyezeti zajszint (zavarszint) lehet, hogy tul magas.
5210 |PARITY ERRORS, Paritas hibak
Ennek a diagnosztikai szamlalonak az értéke mindannyiszor ndvekszik, amikor egy karaktert paritas-
hibaval vesz az ACS 400 a BUS-rdl
o Az atviteli sebesség-beallitas kllénbozik a BUS-on és a csatlakoztatott készliléken.
[ ]
5211 |CRC ERRORS, CRC hibak

Ennek a diagnosztikai szamlalénak az értéke mindannyiszor ndvekszik, amikor egy Uizenetet CRC-hibaval
vesz az ACS 400 a BUS-rél

o A kornyezeti zajszint (zavarszint) lehet, hogy tul magas.

o A CRC szamitas nem korrektil hajtédik végre
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Kéd |Leiras

5212 |BUSY ERRORS, Foglaltsagi hibak
A MODBUS halozaton egy idében csak egy készllék adhat. Ennek a diagnosztikai szamlalénak az értéke
mindannyiszor névekszik, amikor az ACS 400 még az lizenetet dolgozza fel, mik6zben a BUS-ra mar (j
Uzenetet adtak.

5213 |SER FAULT MEM 1, 1. soros hibamemoria
Utolso6 elklldétt MODBUS-kivételkod.

5214 |SER FAULT MEM 2, 2. soros hibamemoria
Utolso elétti elkiildott MODBUS-kivételkod.

5215 |SER FAULT MEM 3, 3. soros hibamemoria
Legrégebbi elkiildott MODBUS-kivételkod.
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Standard soros adatatvitel

Attekintés

Az ACS 400 a standard MODBUS adatatviteli rendszer segitségével kilsé vezérlérendszerre
csatlakoztathato.

Az ACS 400 a vezérl6 informaciot kaphatja a MODBUS rendszerrél, vagy a vezérlés megoszthato
a MODBUS és mas rendelkezésre allo vezérlési hely — pl. digitalis, analég bemenetek,
vezérlbépanel — kozott.

Az ACS 400 két soros adatatviteli csatornaval (ill. csatlakozéval) rendelkezik, 0. csatorna és 1.
csatorna. Az 1. csatorna a standard MODBUS rendszer. Az 1. csatorna adatatviteli beallitasai a
felhasznal6 altal konfiguralhatok. Az ACS 400 MODBUS-on keresztil torténé vezérléséhez az
ACS 400-at ugy kell programozni, hogy a vezérlé parancsokat és/vagy a frekvencia alapjelet az 1.
csatornan vegye. A 0. csatorna a hajtas ACS-PAN és ACS100-PAN vezérld panelei valamint a
Drives Window program szamara van fonntartva.

A soros adatatvitel kiegészité funkcioi

Az ACS 400 specialis kommunikaciés csatolé adapterek segitségével kilonb6zé kommunikacios
BUS-okra csatlakoztathaté. Az adapter csatlakoztatasa a DDCS-szaloptikai csatlakoz6 (DDCS=
Distributed Drives Control System, osztott hajtas vezérld rendszer) segitségével torténik. Tovabbi
informaciodkat a kiegészitd funkciérdl a berendezés szallitojatol kaphatunk.

ACS 400
Q
[ ]
S o
H 0. csatorna
] °
1. csatorna = L%l @
X3 csatlakozo s
MODBUS kommunikacios
csatlakozas ACS 100-PAN
1l
ACS-PAN
_ So0s
ol ]
(I ad
o([] om— ]

Drives Window

& 1 O [ &

27. abra Az ACS 400 adatatvitelének standard funkcioi.
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28. abra Kommunikacios rendszer
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Foldelések és lezarasok

RS 485-BUS

Az RS 485 halozatot nem szabad sehol sem kodzvetlenil lefoldelni. A halozat 6sszes készilékét a
megfelel6 foldel6 csatlakoz6 segitségével gondosan foldelni kell.

Ugyanitt Ggyelni kell arra, hogy a foldeld vezet6 ne képezzen hurkot, és hogy az 6sszes készulék
ugyan ahhoz a féldponthoz legyen csatlakoztatva.

Az RS 485 halézatot mindkét végén 120 Q-os ellenallassal le kell zarni. A lezaro ellenallas az
ACS 400-on a J2 jumper-rel be- ill. kikapcsolhaté.

A lezarast nem szabad a halozat kdzbulsé készulékén végrehajtani, a helyes lezarast a 29. dbra
mutatja.

Lezaras Lezaras

L\ A A

29. bra Az RS 485 héalozat lezarasa

Figyelem! Az 6sszekoéttetés csak a hajtasok fesziltségmentes allapotaban hozhato létre.

A MODBUS-protokoll aktivalasa

A gyari bedllitas szerint az 1. csatorna tzemen kivil van. A MODBUS standard protokollt az 1.
csatornara ugy valaszthatjuk ki, hogy az 5005 PROTOCOLL SEL paramétert 2 (STD MODBUS)
ertékre valasztjuk.

Ez utan az ACS 400 készen all az 1. csatornan az adatatvitelre; az adatatvitelhez a 12.
tablazatban megadott elére definialt paramétereket hasznalja.

Az alabbi fejezetekben megtalalhatd, hogyan konfiguralhaté az ACS 400 komplexebb adatatviteli
és vezérlési feladatokhoz.

12. tablazat Az 1. csatorna adatatviteli gyari beéllitasai.

Allomas Atviteli Paritas | Stop bitek
csomoponti sebesség
szam
1 9600 bps nincs kettd
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Az adatatvitel beallitasai

Az adatatvitel bedllitasaival meghatarozhato6 az atviteli sebesség, a paritas ellenérzés, a stop bitek
szama és a hibafunkciok. Az 1. csatorna beallitasai az 50 COMMUNICATION és az 52
STANDARD MODBUS paramétercsoportok segitségével lehetséges.

Az 1. csatorna gyari beallitasai a 12. tablazatban lathatok. A ,master”’ eszkdzzel vald
kommunikacio csak akkor lehetséges, ha a ,master” és az ACS 400 ugyanarra az atviteli
sebesseégre és paritasra van bedllitva.

A paraméterekrél és azok beallitasi lehetéségeirél tovabbi informaciot ,Az ACS 400 teljes
paraméterlistaja” fejezetben talalhatunk.

13. tablazat Az adatatvitel paraméterei

Koéd | Megnevezés | Tartomany | Gyari beallitas |Felhaszn.| Funkcié/Informacio
52. csoport, STANDARD MODBUS
Standard MODBUS
5201 |STATION ID 1-247 1 az ACS 400 ,slave”
Allomas-azonosito szama a MODBUS
halézaton
5202 |[COMSPEED ) 300 19200 bps 9600 bps atviteli sebesség
Kommunikacios sebesség
5203 |PARITY NONE, EVEN, ODD none (nincs) paritas és stop bit
Paritas beallitas
50. csoport, COMMUNICATION
5003 |[COMMFAULTTIME 0.1-60s 10s kommunikacioés hiba
Kommunikacids hiba idé idékorl étj a
5004 |COMM FAULT FUNC ) 0-3 NOT SEL Milkodési mod, ha
Kommunikaciés hiba funkcio nincs kapcsolat a
master-ral
5005 |PROTOCOL SEL 0-3 NOT SEL kommunikacios

Protokoll kivalasztas protokoll kivalasztas

altalaban STD
MODBUS
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Vezérlési helyek

Az ACS 400 hajtas kilonboz6 forrasokbol kaphat vezérélési informaciét, beleértve a digitalis 1/0-t,
analég I/0-t, a billentylizetet és a MODBUS kommunikaciot.

Az ACS 400-at csak akkor lehet az 1. kommunikacids csatornan (MODBUS) keresztul vezérelni,
ha konfiguraljuk a parancsok és/vagy a frekvencia-alapjel fogadasara ezt a csatornat. Ebben az

esetben az ACS 400 tavvezérléses uzemmaodban kell, hogy legyen.

A szukséges paraméterek, és azok alkalmazasa a 14. tablazatban lathato. Kilonosen ugyeljunk
arra, hogy a vezeérlési parancsok soros porton keresztll csak akkor adhatok, ha az 5006 COMM
COMMANDS paraméter STD MODBUS értékre van allitva.

A paraméterekrél és azok beallitasi lehetéségeirél tovabbi informaciot ,Az ACS 400 teljes
paraméterlistaja” fejezetben talalhatunk.

14. tablazat

Parancsadas forrasa kivalasztasanak paraméterei

Standard
Koéd Megnevezés Alternativ beallitasok MODBUS Funkcid, Informacidk
beallitsa
50. csoport, COMMUNICATION
5006 [COMM COMMANDS NOT SEL, STD MODBUS |Altaldban meghatarozza a kommu-
Kommunikacios parancsok | sTp MODBUS, DDCS nikéacios parancsok forrasat.
10. csoport, COMMAND INPUTS
Parancs-bemenetek
1001 [EXT1 COMMANDS NOT SEL, COMM Engedélyezi a vezérl6 szot (kivéve
1. kiils6 parancsok DI1 a 11. bitet), ha a kivalasztott
vezeérlési hely EXT1.
COMM
1002 |EXT2 COMMANDS NOT SEL, COMM Engedélyezi a vezérl§ szot (kivéve
2. kiilsG parancsok DI1 a 11. bitet), ha a kivalasztott
vezérlési hely EXT2.
COMM
1003 |DIRECTION FORWARD, REQUEST Engedélyezi a forgasirany
Forgasirany BACKWARD vezérlését a 1001 és 1002
REQUEST paraméter beallitastol figgben.
11. csoport, REFERENCE SELECT
Alapjel kivalasztas
1102 |EXT1/EXT2 SEL DI1 COMM Engedélyezi EXT1/EXT2 vezérlési
1. v. 2. kiils6 alapjel kivélasztas | . hely kivalasztasat a vezéréld szo
COMM 11. bitjének segitségével.
1103 |EXT REF1 SELECT KEYPAD COMM , Az 1. kommunikaciés alapjel akkor
1. kiils6 alapjel forras Al1 COMM+AI1 kerul alkalmazasra, ha a
vagy kivalasztott vezérlési hely EXT1. A
COMM COMM*Al1 kovetkezé fejezet a jelforrasok
COMM+AI1 kivalasztasarél adatokat tartalmaz.
COMM*Al1
1106 |EXT REF2 SELECT KEYPAD COMM , A 2. kommunikaciés alapjel akkor
2. kils6 alapjel forras Al COMM+AI1 keril alkalmazasra, ha a
vagy kivalasztott vezérlési hely EXT2. A
COMM COMM*AI11 kovetkezé fejezet a jelforrasok
COMM+AI1 kivalasztasarél adatokat tartalmaz.
COMM*Al1
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Kimeneti jelforras kivalasztasa

Mdéd van az 1. és 2. relé-kimenetnek és az analég kimeneteknek a soros kommunikacios
csatornarol valo vezeérlésére.

A relé-kimenetek vezérlése az alabbiak szerint torténik:

1. 1épés: Az ACS 400-at a 131-133 paraméterek felligyeletére. Az alkalmazandé paraméter
csoport: 32 — Fellugyelet.

2. 1épés: Az 1. vagy 2. relé-kimenetet konfiguraljuk ugy, hogy az valamely fellgyelt paraméterre
reagaljon.

A kivalasztott relé érintkezéje nyithatd vagy zarhatd azaltal, hogy a fellgyelt érték a 131-133
felligyeleti paraméter értéke folott vagy alatt van.

A paraméter-beallitdsokrol tovabbi adatok a 15. tablazatban talalhatok. A gyari beallitas szerint a
131 SER LINK DATA1 paraméterbe egy tetszéleges 100 és 255 kozotti paraméter beirasa az 1.
relé-kimenet aktivalasat eredményezi. Ha a 131 paraméterbe 0-99 értéket irunk, ez a 1. relé-

kimenet deaktivalasat eredményezi.

Az analog kimenetek vezérléséhez tovabbi adatokat a 16. tablazatban talalhatunk.

15. tablazat Relé-kimenet vezériés.

Standard
Kod Megnevezés Alternativ beallitasok MODBUS Funkcid, Informaciok
beallitsa
01. csoport, OPERATING DATA
Uzemi adatok
0131 |[SERIAL LINK DATA 1 0-255 - Vezérlési adatok a relé-kimenetek
1. soros vonal adat szamara
0132 |SERIAL LINK DATA 2 0-255 -
2. soros vonal adat
14. csoport, RELAY OUTPUTS
Relé kimenetek
1401 |RELAY OUTPUT 1 NOT SEL Pl. SUPRV1 1. relé-kimenet funkcio.
1. relé-kimenet OVER Az adott beallitas szerint az 1. relé-
SUPRV1 OVER kimenet aktivalddik, amikor az 1.
SUPRV1 UNDER feligyelt paraméter (3201
SUPRV2 OVER paraméter szerint) a 3203
SUPRV2 UNDER paraméter hatarértéke f6l6tt van.
UNDERLOAD
1402 |RELAY OUTPUT 2 Mint fenn Pl. SUPRV1 2. relé-kimenet funkcio.
2. relé-kimenet OVER Ld. fenn.
32. csoport, SUPERVISION
Felligyelet
3201 |SUPERV 1 PARAM 102 - 137 PI. 131 Az 1. felligyelt paraméter szama.
1. feliigyeleti paraméter Az 1. Gzemi paraméterek csoport
barmely paramétere.
3202 ([SUPERV 1 LIMLO 0-255 PI. 100 Az. 1. felligyelt paraméter als6
1. paraméter als6 hatar hatara.
3203 |SUPERV 1 LIMHI 0-255 PI. 100 Az. 1. fellgyelt paraméter fels6
1. paraméter fels6 hatar hatara.
3204 |SUPERV 2 PARAM 102 - 137 PI. 132 Az 2. felligyelt paraméter szama.
2. feltigyeleti paraméter Az 1. Gzemi paraméterek csoport
barmely paramétere.
3205 |SUPERV 2 LIMLO 0-255 Pl. 100 Az. 2. fellUgyelt paraméter alsé
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Standard
Kaéd Megnevezés Alternativ beallitasok MODBUS Funkcio, Informaciok
beallitsa
2. paraméter als6 hatar hatara.
3206 [SUPERV 2 LIMHI 0-255 PI. 100 Az. 2. fellgyelt paraméter felsé
2. paraméter fels6 hatar hatara.
16. tablazat Anal6g kimenet vezérlés
Standard
Kaod Megnevezés Alternativ beallitasok MODBUS Funkcio, Informaciok
beallitsa
01. csoport, OPERATING DATA
Uzemi adatok
0133 |SERIAL LINK DATA 3 0-255 - Vezérl6 adat az analog kimenet
3. soros vonal adat szamara.
15. csoport, ANALOGUE OUTPUT
Analog kimenet
1501 |AO CONTENT 102 - 137 Pl. 133 A 133 paraméter értékét az analdg

Analég kimenet tartalma

kimenetre iranyitja.

AO CONTENT MAX
AO tartalom maximuma

1503

255

Analég kimenet skalazasa: a fels6
hatart (20 mA) akkor éri el, amikor
a 133 paraméterbe 255 kertll.

Diagnosztikai szamlalé

A diagnosztikai szamlalokat a MODBUS-rendszeren hibakeresésekor alkalmazzuk. A szamlalo
65535 utan tulcsordul, 0 kovetkezik. A szamlalok értéke feszultség-kimaradaskor fix taroloban

tarolodik.

A szamlalok torolhetd a vezérl6panel segitségével paraméter-beallitasi Uzemmaddban a FEL és LE
gombok egyuttes megnyomasaval, vagy az 1. adatatviteli csatornan keresztil a szamlaloba 0

ertek kildésével.

Megjegyzés! Az 5206-5212 paramétereket a vezérlépanel hexadecimalis formatumban jeleniti

meg.
17. tablazat Diagnosztikai szamlalok és hibamemoriak
Kod | Megnevezés | Tartomany | Felhasznal6i

52. csoport, STANDARD MODBUS

Standard MODBUS

5206 |BAD MESSAGES 0 —-65535
Hibas (izenetek

5207 |GOOD MESSAGES 0 —-65535
Hibatlan lizenetek

5208 |BUFFER OVERRUNS 0 — 65535
Puffer tulcsordulas

5209 |FRAME ERRORS 0 — 65535
Frame hibak

5210 |PARITY ERRORS 0 — 65535
Paritas hibak

5211 |CRCERRORS 0 — 65535
CRC hibak

5212 |BUSY ERRORS 0 — 65535
Foglaltsagi hibak

5213 |[SERFAULT MEM 1 0-3
1. soros hibamemoria

5214 |SER FAULT MEM 2 0-3
2. soros hibamemoria

5215 |SERFAULT MEM 3 0-3
3. soros hibamemoria
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Adatatvitel
Ebben a fejezetben az ACS 400 hajtadsok MODBUS-adatatvitelérdl olvashatunk.

Bevezetés a MODBUS-ba

A MODBUS egy soros aszinkron protokoll. A MODBUS protokoll nem definial fizikai csatlakoz6
feluletet. Egy tipikus csatlakozé felllet az RS-485.

A MODBUS-t a Modicon-PLC-vel vagy mas automtaizalasi eszk6zokkel valo integraciora
hasznalhatjuk; a funkciék nagyban megfelelnek a PLC architekturanak. Az ACS 400 a halézaton
,ugy néz ki”, mint egy Modicon-PLC.

A Modicon-Modbus-Protokoll részletes leirasat az ABB képviseleten megkaphatjuk.

A regiszterek olvasasa és irasa

Az ACS 400 hajtasparaméterei, vezérl6 és statusz-informacioi egy 4xxxx regiszter
cimtartomanyba vannak szervezve. Ez az un. holding-regisztertartomany egy kilsé készllék altal
olvashatg, ill. irassal megvaltoztathato.

A 4xxxx regiszterek cimzésére nincsenek beallitasi paraméterek. A cimzés elére definialva van,
és kozvetlenul megfelel az ACS 400 paraméter-csoportositasanak.

Mindegyik paraméternél lehetéség van irasra és olvasasra. Egy paraméter minden irasakor
ellendrzés torténik, hogy az érték korrekt-e és a regisztercim érvényes-e. Vannak paraméterek,
amelyekbe soha nem lehet irni (pl. az 1. paramétercsoport Uzemi adatai), ill., amelyekbe csak
nulla érték irhatd (pl. a 99 paramétercsoport Uzembe helyezési paraméterei). Mas paraméterek
ezzel szemben megvaltoztathatdk (pl. a 22. paramétercsoport felfutasi, lefutasi idei.)

A regiszterek cimzése

A hajtasparaméterek a 4xxxx cimtartomanyba az alabbiak szerint vannak szétosztva.
¢ 40001-40099 — hajtas-vezeérl6 regiszterek

¢ 40101-40199 — 1. paramétercsoport, Uzemi adatok

¢ 40201-40299 — 2. paramétercsoport

¢ 40301-40399 — hiba és figyelmeztets informaciok

e ... — tObbi paramétercsoport

e 49901-49999 — Uzembe helyezési adatok

A 4GGPP regiszter-cimek a 18. tablazatban talalhatok. Ebben a tablazatban GG a csoport, PP a
csoport paraméterére utal.
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18. tablazat A regiszterek cimzése

4GGPP GG PP

40001 - 40006 00 Hajtasvezérl6 regiszter 01 Hibaszé
02 1. alapjel
03 2. alapjel

04 Statusszo
05 1. aktualis érték
06 2. aktualis érték

40102 - 40130

01 OPERATING DATA

Uzemi adatok

02 SPEED

30 OLDEST FAULT

41001 - 41003

10 COMMAND INPUTS
Parancs bemenetek

01 EXT1 COMMANDS
02 EXT2 COMMANDS
03 DIRECTION

41101 - 41108

11 REFERENCE SELECT

01 KEYPAD REF SEL

08 CONST SPEED 7

49901 - 49908

99 START-UP DATA

02 APPLIC MACRO

08 MOTOR NOM SPEED

A csoportok kozotti regisztercimek érvénytelenek. Ezeken a cimeken sem irni, sem olvasni nem
lehet. Minden ilyen cimen torténd irasi és olvasasi prébalkozas esetén a MODBUS-
kommunikaciés csatorna egy un. kivétel-kodot kild a vezérlének.

Kivétel-kodok

Az ACS 400 tdmogatja a szabvanyos MODBUS-kivétel-kddokat, melyek a 19. tablazatban

lathatok.
19. tablazat Kivétel-kodok
Kéd Megnevezés Jelentés
01 ILLEGAL A lekérdezésben kuldott funkcié kéd nem engedélyezett
FUNCTION a ,slave” szamara
ACS 400: Nem tamogatott parancs
02 ILLEGAL DATA | A lekérdezésben kapott adat-cim nem engedélyezett a
ADDRESS ,Slave’-ben
ACS 400: A cim a csoportokon kivil van.
03 ILLEGAL DATA | A lekérdezés adatanak értéke nem engedélyezett a
VALUE ,Slave’-ben
ACS 400: az érték a min-max hataron kivul van.
ACS 400: a paraméter csak olvashaté
ACS 400: az uzenet tul hosszu
ACS 400: a paraméter irasa tiltva van, ha a start aktiv
ACS 400: a paraméter irasa nem engedélyezett, ha a
gyari makroé van kivalasztva.
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Funkciokodok

Az ACS 400 tdmogatja a 20. tablazatban talalhaté MODBUS-funkciékddokat. Ha mas
funkciokddokat hasznalunk, az ACS 400 egy kivételkodot kild vissza a 01 ILLEGAL FUNCTION
(nem legalis funkcid) hibakoddal.

20. tablazat Funkciokédok

Kéd Leiras

03 Holding-regiszter olvasas

06 Egyedi regiszter beallitas

16 (10 Hex) Tobbsz0Ords regiszter beallitas

A COMMAND WORD (parancs-szo)

40001 Holding-regiszter
A parancs-sz6 a legfontosabb eszkdz az ACS 400-nak egy kommunikacios rendszeren torténd

vezérlésében. Ezt a BUS-MASTER-allomas kuldi a hajtas felé. Az ACS 400 megvaltoztatja az
Uzemi allapotat a parancs-szoban kodolt informacié szerint.

Megjegyzés! A parancs-sz6 hasznalatakor a hajtast ugy kell konfiguralni, hogy a vezérlé
parancsokat a kommunikacios csatornan keresztil kapja. Ld. még ,Vezérlési helyek” (103. oldal)

A parancs-szavak 6sszeallitasa az alabbi tablan lathato. Az 6sszes dblten szedett bejegyzés a 30.
abranak megfelel6 uzemallapotokat jelzi.

21. tablazat A parancs-szo

Bit Erték Leiras

0 1 READY TO OPERATE (iizemkész) bevitel

0 VESZ-KI. Megallas lefutassal a 2203 DECELER TIME1 paraméternek
megfeleléen. OFF1 AKTIV (ki1 aktiv) bevitel; tovabba READY TO
SWITCH ON (bekapcsolasra kész), feltételezve, hogy nincs mas aktiv
retesz (OFF1, OFF2, ki1, ki2).

1 1 Folyamatos Uzem (OFF2 nem aktiv)

VESZ-KI, megallas szabad kifutassal, OFF2 AKTIV (ki2 aktiv) bevitel, majd
SWITCH-ON INHIBITED (bekapcsolas tiltva)

2 1 Folyamatos Uzem (OFF3 nem aktiv)

VESZ-KI. Megallas lefutassal a 2205 DECELER TIME2 paraméternek
megfeleléen. OFF3 AKTIV (ki3 aktiv) bevitel, majd SWITCH-ON
INHIBITED (bekapcsolas tiltva) szerint

3 0-1 | OPERATION ENABLED (iizem engedélyezve) bevitel. (Ugyeljink arra,
hogy az engedélyezés digitalis bemeneten keresztil is lehetséges; Id. 1601
RUN ENABLE paramétert)

0 Uzem tiltva. OPERATION INHIBITED (lizem tiltva) bevitel

Nincs hasznalva

[S2]E 2
—

Normalis Uzem
RAMP FUNCTION GENERATOR: ACCELERATOR ENABLED (felfutas,
lefutas funkcio generator: felfutas engedélyezve) bevitel

0 Felfutas, lefutas funkcié megallitva (Felfutas, lefutas generator kimenete
megallitva)

6 1 Normal izem. OPERATING ((izemel) bevitel

A felfutas, lefutas generator bemenete nullara allitva

7 0 — 1 | Hiba nyugtazas (SWITCH-ON INHIBITED, bekapcsolas tiltva bevitel)

0 (folyamatos normal Gzem)
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Bit Erték Leiras

8 tdl Nincs hasznalva
10-ig
11 1 2. klls6 vezérlési hely kivalasztasa (EXT2)
0 1. kulsd vezérlési hely kivalasztdsa (EXT1)
12-t6l Nincs hasznalva
15-ig
Alapjelek

Az alapjelek 16 bites szoban vannak leképezve, egy elbjelbitet, és egy 15 bites egész értéket
tartalmaznak. A negativ alapjel (,hatra” forgasiranyra utal) a pozitiv alapjelbdl kettes komplemens
képzéssel kerul kiszamitasra.

1. alapjel
Holding-regiszter: 40002

Az 1. alapjel az ACS 400 szamara mint REF1 alkalmazhat6. Skalazas: 20000 £ EXT REF1 MAX
(Hz, 1105 paraméter). A 1104 EXT REF1 MIN skalazasi paraméter nincs hasznalva.

Az 1. kulsé alapjel (REF1) jelforrast a kommunikaciés csatornardl kell beallitani, és az 1. kulsé
vezérlési hely (EXT1) kell, hogy aktiv legyen. Ld. a 1103 EXT REF1 SELECT és 1102 EXT1/EXT2
SEL paramétereket.

2. alapjel
Holding-regiszter: 40003

A 2. alapjel az ACS 400 szamara mint REF2 alkalmazhaté. Skalazas: 10000 £ EXT REF2 MAX
(%, 1108 paraméter). A 1107 EXT REF2 MIN skalazasi paraméter nincs hasznalva.

A 2. kulsé alapjel (REF2) jelforrast a kommunikaciés csatornardél kell beallitani, és a 2. kulsé
vezerlési hely (EXT2) kell, hogy aktiv legyen. Ld. a 1106 EXT REF2 SELECT és 1102 EXT1/EXT2
SEL paramétereket.

Kommunikaciés csatorna alapjelének kivalasztasa és korrekcidja

A kommunikacios csatorna alapjelének kivalasztasa ugy torténik, hogy a 1103 EXT REF1
SELECT vagy 1106 EXT REF2 SELECT paramétert COMM, COMM+AI1 VAGY COMM*AI1
értékre allitjuk. A COMM+AI1 és COMM*AI1 beallitast a kommunikacios alapjel Al1 analog
bemenetrdl torténd korrekcidjara hasznalhatjuk.
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A statusz-szé6
Holding-regiszter: 40004

A statusz-sz6 csak olvashato, és segitségével az ACS 400 Uzemallapotat kérdezhetjuk le.

A statusz-szo6 tartalmat az alabbi tablazat tartalmazza. A délten szedett bejegyzések a 30. abra
uzemallapotait mutatjak.

22. tablazat. A statusz-szo

Bit Erték Leiras
0 1 READY TO SWITCH ON (bekapcsolasra kész)
0 NOT READY TO SWITCH ON (bekapcsolasra nem kész)
1 1 READY TO OPERATE (lizemkész)
0 OFF1 AKTIV (ki1 aktiv)
2 1 OPERATION ENABLED (iizem engedélyezve)
0 Nem Uzemkész (OPERATION INHIBITED, lizem tiltva)
3 1 FAULT
0 Nincs hiba
4 1 OFF2 inaktiv
0 OFF2 ACTIVE
5 1 OFF3 inaktiv
0 OFF3 ACTIVE
6 1 SWITCH-ON INHIBITED (bekapcsolas tiltva)
0
7 1 10 — 21 alarm-jelzés aktiv
0 Nincs alarm-jelzés
8 1 OPERATING (lizemel). Az aktuadlis érték egyenl6 az alapjel értékkel (= a
tolerancia hatarokon belll)
0 Az aktualis érték kulonbdzik az alapjel értéktél (= a tolerancia hatarokon kivul
van.
9 1 Hajtas vezérlési hely: REMOTE (tav)
0 Hajtas vezérlési hely: LOCAL (helyi)
10 1 Az 1. felugyelt paraméter értéke egyenlé vagy nagyobb, mint a fellgyeleti
erték (Id. 32. csoport, Feligyelet).
0 Az 1. felugyelt paraméter értéke kisebb a feligyeleti értéknél.
11 1 2. kils6 vezérlési hely (EXT2) kivalasztva
0 1. kiils6 vezérlési hely (EXT1) kivalasztva
12 1 Futas engedélyezési jel fogadva
0 Nincs futds engedélyezési jel
13-15 Nincs hasznalva
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Aktualis értékek

Az aktualis értékek csak olvashat6 paraméterek, és a hajtas mikddésérél hordoznak informaciot.
Az aktualis értékek 16 bites szoban vannak leképezve, egy eldjelbitet, és egy 15 bites egész
ertéket tartalmaznak. A negativ érték a pozitivbol kettes komplemens képzéssel kerul
kiszamitasra.

1. aktualis érték

Holding-regiszter: 40005

Aktudlis kimeneti frekvencia. Skalazas: 5000 £ 50 Hz.
2. aktualis érték

Holding-regiszter: 40006

Aktualis kimeneti aram. Skalazas: 10 £ 1 A.
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Barmilyen Barmilyen Barmilyen

allapotbol  allapotbal allapotbol
Vész-Kl Vész-Kl Fault
OFF3 (CW Bit2=0) OFF2 (CW Bit1=0) Hiba
. OFF3 OFF2 " o
{CW Bit5=0) — ACTIVE ACTIVE (SW Bitd=0) FAULT (SW Bit3=1)

t=0/1=0 T I (CW Bit7=1)*

Barmilyen allapotrol

OFF1 (CW Bit0=0)

SWITCH-ON 5
MAINS OFF INHIBITED [ (8W Bité=1)
f=0/1=0 Power ON * (CW Bit0=0)
Fesz. bekapcs. ~
|l
A ¢DEF NOT READY (SW Bit0=0)
TO SWITCH ON
(CW Bit3=0) T
e OPERATION READY TO HO=
(SWBI2=0)— "\ HIBITED SWITCH ON (SW Bito=1)
operation
inhibited % + (CWhooo xxxx xoxxx x111)
Uzem tiltva ‘
¢ READY TO
OPERATE [ (SWBitl=1)
CW Bit5=0 (CW Bit3=1 and
( I ) J_+ SW Bit12=1)
|
Ll
o Y
OPERATION .
ENABLED [ W BiI=1)

(CW Bit6=0) A—<11 (CW Bit5=1)

RFG: ACCELERATOR
ENABLED

C——|
- (CW Bit6=1)

OPERATING |——(SW Bit8=1)

D—<—|

* Ez az allapot akkor is el6all, ha a hiba barmely mas forrasbdl
torlédik (pl. digitalis bemenetrdl).

1 Allapot | = Output Current
_ (kimeneti aram)
_— C,W - Contlrol Word SW = Output frequency
(allapot szo)

it (kimeneti frekvencia)
SV\{ - Statu,s Word RFG = Ramp Function Generator
(statusz-szo) (Felfutas, lefutas generator)

30. abra  Uzemallapotok a start és stop jelek kiértékeléséhez.
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Hiba és alarm-allapot

Az ACS 400-ban kulénbdz6 hiba és figyelmeztetd (alarm) allapotjelzések allnak rendelkezésre,
melyek csak a kommunikacios csatornan keresztul (a vezérld panelen keresztil nem)
hozzaférhet6k.

Ezek a statusz-szavak a 3. paramétercsoport helyén (MODBUS holding-regiszter 40301-40309)
helyezkednek le. A regiszterek a 40001 parancs-szorél és a 40004 statusz-szoérdl is tartalmaznak
informaciot.

A 40301-40309 regiszterek altalaban csak olvasasra érhetdk el; ugyanakkor a hiba és alarm-

szavak nyugtazhatok oly moédon, hogy azokba nulla értéket irunk. A 23. tablazat a hiba és alarm-
szavak felsorolasat tartalmazza.

23. tablazat Hiba és alarm allapot szavak.

No. Megnevezés Leiras
40301 MAIN COMMAND WORD irasvédett, a parancs-sz6 (40001) masolata. Id. 108.
f6 parancs-sz6 oldal.
40302 MAIN STATUS WORD irasvédett, a statusz-szo6 (40004) masolata. Id. 110.
f6 statusz-szo oldal.
40305 FAULT WORD1 Hibainformacié. Ha egy hiba aktiv, a hozza tartozo bit
1. hiba-sz6 1-be lesz allitva. A bitek leirasat Id. 24. tablazatban.
40306 FAULT WORD2 Hibainformacié. Ha egy hiba aktiv, a hozza tartozo bit
2. hiba-sz6 1-be lesz allitva. A bitek leirasat Id. 24. tablazatban.
40308 ALARM WORD1 Alarminformacié. Ha valamely alarm aktiv, a hozza
1. alarm-szo tartozo bit 1-be lesz allitva. A bitek addig maradnak 1-
ben, amig a teljes sz6 torlésre nem kerul oly médon,
hogy nullat irunk az alarm-széba. Ld. 25. tablazat.

24. tablazat Az 1. és 2. hiba-szo leirasa

Bit # 1. hiba-sz6 2. hiba-szo6

Tuldram Alacsony terhelés

DC tulfesziltség Tartalék

ACS 400 tul meleg DDCS kapcsolat

Hiba-aram Tartalék

Kimeneti tulternelés

DC feszultség csOkkenés

1. analég bemeneti hiba

2. analég bemeneti hiba

Motor hémérséklet magas Hardver hiba

QO (N|O(O|~hWIN=O

Panel kommunikacioé szakadt

10 Paraméter nem korrekt

12 DC hullamossag magas

13 Motor beragadas

14 Kulsé hiba

15 Kimeneti foldzarlat
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25. tablazat ALARM WORD1 (1. alarm-szo) leiras.

Bit #

Leiras

Tararam szabalyozo alarm

Tulfeszlltség szabalyozo alarm

Alacsony fesziltség szabalyoz6 alarm

Forgasirany rogzitve alarm

Soros kommunikacio szakadt

MODBUS kivétel-sz6 helyileg generalodott

1. analég bemenet hibas

2. analég bemenet hibas

Panel kommunikacio szakadt

O NG~ WN =IO

ACS 400 hémérséklet magas

Motor hémérséklet magas

Alacsony hémeérseéklet

DDCS kapcsolat

Tartalék

Tartalék
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ACS 400 EMC informacidk

Telepitési utmutaté az ACS 400 frekvenciavaléra vonatkozé EMC
direktivanak megfeleléen.

Ugyeljiink az ACS 400 kézikbnyvében valamint az egyes késziilékek leirasaban szerepl6
utasitasokra.

CE jelolés
Az ACS 400 tipusu frekvenciavaltd CE jeloléssel van el latva; ami igazolja, hogy a készllékek az

Eurdpai Unié kisfeszultségl és EMC direktivainak megfelelnek. (73/23/EEC direktiva korlatozva
93/68/EEC-vel, és 89/339/EEC direktiva korlatozva 93/68/EEC-vel.

Az EMC direktiva az EU teruletén Gzemel§ villamos berendezések zavarallésagat és zavar-
kibocsatasat definialja. Az EN 61008-3 EMC termékszabvany tartalmazza a frekvenciavaltokra
vonatkozo kovetelmeényeket.

Kabelezési utasitas

A kabel-csatlakoz6 és a frekvenciavaltdé csavaros csatlakozéja kozotti arnyékolatlan egy eres
vezetékek hossza a lehetd legrovidebb legyen. A vezérl6 kabeleket az erdatviteli kabelektdl
elkulonitetten kell vezetni.

Halozati kabel
A halézati csatlakozasra négy eres kabelt (harom fazis védsfolddel) alkalmazzunk. Aryékolas

nem szukséges. A kabelt és a biztositot a bemeneti aramnak megfeleléen valasszuk ki. A kabel és
biztosito kivalasztasakor figyelembe kell venni a mindenkori helyi eléirasokat.

A halézati csatlakozé pont a frekvenciavalto aljan helyezkedik el. Az elektromagneses zavarok
elkerulése érdekében a haldzati kabelt ugy kell vezetni, hogy a tavolsag a frekvenciavaltd
oldalaitol legalabb 20 cm legyen. Az arnyékolast csavarjuk egy erl kotegbe ugy, hogy hossza ne
legyen nagyobb a szélességének Otszorosénél, és csatlakoztassuk a PE csatlakoz6 ponthoz
(vagy ha van, a bemeneti sziir6 PE csatlakozé pontjahoz).

Motorkabel

A motorkabel harom eres szimmetrikus koncentrikus PE-vezet6ji, vagy négy eres, koncentrikus
arnyékolassal ellatott kabel legyen. A kabellel szemben tamasztott minimalis kdvetelmények az 1.
abran lathatok.
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Rézvezetdjl arnyékolas

Kills6 kabelkapeny Rezszalag %e;;;?;‘;?getelés
\ L2
L1
( PE, opcionalis
3
1. abra A motorkabellel szemben tamasztott minimalis kévetelmények (pl.: MCMK, Nokia

Kaapeli)
A kabelarnyékolasra altalanosan az alabbiak érvényesek: Minél jobb és tomorebb a kabel-
arnyékolas, annal csekélyebb az elektromagneses kibocsatas. A hatasos kivitelezésre egy példa a
2. abran lathaté.

Szovott fém arnyékolas

Bels6 szigetelés
L2

Kulsd kabelkdpeny

PE, opcionalis

L3

2. abra Hatasos motorkabel arnyékolas (pl.: Olflex-Servo-FD, Lappkabel vagy MCCMK, Nokia
Kaapeli)

A kabelarnyékolas vezetékeit csavarjuk 6ssze (a hossz nem lehet nagyobb a szélesség
dtszordsénél), és csatlakoztassuk a hiitéborda alsé jobboldali csatlakozo pontjara (a = jellel
jelzett pont).

A motor oldalon a kabel-arnyékolast EMC kabel-tomszelencével (pl. XERMEX SCG kabel-
tdomszelencék) 360°-ban kdrben kell megoldani; egyébként az arnyékolo vezetékeket dssze kell
tekerni (a hossz a szélességnél nem lehet 6tszor nagyobb), és a PE kivezetéshez kell
csatlakoztatni.

Vezérld kabelek
Vezeérld kabelnek tobb erl korszovott rézvezetdji arnyékolassal ellatott kabelt kell alkalmazni.

A kabelarnyékolast dsszetekerve (hossz nem lehet nagyobb a szélesség 6tszordsénél) az X1.1
(Digitalis, és analdg 1/0) vagy az X3.1 ill. X3.5 (RS485) sorozatkapocsba be kell kotni.

A vezérl6 kabelt amennyire csak lehet a halézati és motorkabeltél messze vezessuk (minimalis
tavolsag 20 cm). Ha a vezérl6kabellel a halézati kabelt keresztezni kell, gondoskodjunk arrél, hogy
a kabelek 90°-ban keresztezzék egymast. A kabelt ugy kell fektetni, hogy a frekvenciavalto
oldalatdl a tavolsag legalabb 20 cm legyen, ezzel csOkkenthetd az elektromagneses zavar.

Analdg jelekre alkalmazzunk duplan arnyékolt sodrott érpart. A nem hasznalt kabel-ereket
frekvenciavalté oldalon foldelni kell.

Megjegyzés! Amennyiben a folé rendelt vezérlés és az ACS 400 ugyanabba a vezérlé
szekrénybe kerul beépitésre, ezek az elévigyazatossagi intézkedések bizonyos mértékben
figyelmen kivll hagyhatdk. Ha a felhasznalé az egész rendszer probalzemét tervezi, lehetéség
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van a kovetelmények enyhitésével koltséget megtakaritani. Pl. a digitalis bemenetekhez
arnyékolatlan vezetéket alkalmazni, ugyanakkor ezt a felhasznaldval egyeztetni kell.

Vezérl6 panel kabele

Ha a vezérld panelt hosszabbitd kabelen keresztll kell a frekvenciavaltéhoz csatlakoztatni,
kizardlag a tartozékként beszerezheté ACS 100-EXT kabelt alkalmazzuk. Kovessik a kabelhez
mellékelt ismertet6 utasitasait.

A vezérl6 panelt amennyire csak lehet a hal6zati és motorkabeltél messze telepitsuk (legalabb 20
cm). A kabelt ugy telepitsuk, hogy a tavolsag a frekvenciavalto oldalatél legalabb 20 cm legyen,
ezzel csokkenthet6 az elektromagneses kibocsatas altal keltett zavar.

Kiegészit6é utasitas az 1. kdrnyezethez

Az EN 61800-3 termékszabvany (Szabalyozhaté villamos hajtasrendszerek — 3. rész: EMC
termékszabvany, beleértve a tesztelési mddszereket) definidlja az 1. kérnyezetet, mint
kornyezetet, amely magaba foglalja a haztartasokra vonatkozé kdvetelményeket. Ide tartoznak
azok a berendezések is, amelyek kozvetlenll, kdzbensé transzformator nélkul csatlakoznak
haztartasi célu épuleteket taplalo kisfeszlltségl hal6zathoz. (2. kérnyezet azokra a berende-
zésekre vonatkozik, melyek nem ugyanarra a kisfeszultségl halézatra vannak csatlakoztatva,
amelyre a haztartasi fogyasztok. A 2. kérnyezetben az ACS 400 alkalmazasakor bemeneti sz(ir
nem szukséges.)

1. kdrnyezetben alkalmazni kell a kiegészitéként kaphaté RFI szlir6ket (Id. 26. tablazat); az
Osszes kabelarnyékolas csatlakoztatasakor figyelembe kell venni a csomagban mellékelt
utasitasokat.

A maximalis motorkabel-hosszakat a 26. tablazatban talalhatjuk. A kabelt a 2. abra szerint
arnyékolni kell.

26. tablazat Maximalis kédbelhosszak az ACS400-IF11-3...ACS400-IF41-3 és 4 kHz és 8 kHz
kapcsolasi frekvencia alkalmazasakor 1. kbrnyezetben

Kapcsolasi frekvencia

Frekvenciavaltoé tipus Sziiré 4 kHz 8 kHz
ACS 401-0004-3x ACS400-IF11-3 100 m -
ACS 401-0005-3x ACS400-1F11-3 100 m -
ACS 401-0006-3x ACS400-1F11-3 100 m -
ACS 401-0009-3x ACS400-1F21-3 100 m 100 m
ACS 401-0011-3x ACS400-1F21-3 100 m 100 m
ACS 401-0016-3x ACS400-1F31-3 m m
ACS 401-0020-3x ACS400-1F31-3 m m
ACS 401-0025-3x ACS400-1F41-3 m m
ACS 401-0030-3x ACS400-1F41-3 m m
ACS 401-0041-3x ACS400-1F41-3 m m

Minden esetben ACS-CHK-A kimeneti fojtét kell alkalmazni. A motorkabelt, beleértve az
arnyékolast is, a fojtd nyilasan at kell vezetni. A frekvenciavalto és a fojtd kozotti kabelhossz nem
haladhatja meg az 50 cm-t. A bemeneti szir6 szallitasi terjedelmébe beletartozik az ACS-CHK-A
fojto.
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Bemeneti szlrdvel ellatott frekvenciavaltd vezetett zavara harmonizal az EN61800-3 (EN50081-1)
szabvanyban specifikalt 1. kdrnyezet nem korlatozott elosztdi osztalyaval azzal a kitétellel, hogy a
motorkabel hossza kisebb 30 m-nél.

Halézati felharmonikusok
A kulénbdz6 terhelési allapotokon mért felharmonikus szintek kérésre hozzaférhetdk.

Foldeletlen halézati taplalas

Az ACS 400-nal alkalmazott bemeneti szlir6k nem alkalmazhaték foldeletlen ill. nagy értékl
ellenallason keresztul foldelt ipari halézatokon.
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Fuggelék

Osszehasonlitas: Helyi vezérlés — Tavvezérlés

Az ACS 400 két kulsé vezérlési helyrél vagy a vezérlé panelrél mikodtethet. A 31. abra az ACS
400 vezérlési helyeit mutatja.

Az helyi (LOC) és tavvezérl6 (REM) helyek kozti valtas a MENU és ENTER gombok egyiittes
megnyomasaval (ACS 100-PAN vezérl6panel alkalmazasa esetén), ill. a LOC/REM gomb
megnyomasaval (ACS-PAN vezérl6panel alkalmazasa esetén) lehetséges.

Start/Stop/Forgasirany,
1. billenty(izet referencia (REF1, Hz)
v. 2. billentyizet referencia (REF2, %)

EXT1 EXT2
Start/Stop/Forgasirany, Start/Stop/Forgasirany,
1. billenty(izet referencia (EXT REF1, Hz) 2. kuilsé referencia (EXT REF2, %)

31. abra  Vezérlési helyek

Helyi vezérlés

Amennyiben az ACS 400-at helyileg (LOC) vezéreljuk, a parancsok kizarélag a vezérlé panelrdl
erkeznek.

A 1101 KEYPAD REF SEL paramétert a vezérl6 panel-alapjel kivalasztasra hasznaljuk; ez REF1
(Hz) vagy REF2 (%) lehet. REF1 (Hz) kivalasztasakor az alapjel frekvencia, és azt az ACS 400-
nak Hz-ben adjuk meg. REF2 (%) kivalasztasakor az alapjelet szazalékban adjuk.

A PID makré alkalmazasakor a PID szabalyoz6 a REF2 alapjelet kozvetlenul szazalékos
formaban kapja. Mas esetben a REF2 (%) alapjel frekvenciara lesz atvaltva, ahol 100 % a
maximalis frekvencianak (2008 MAXIMUM FREQ) felel meg.

Tavvezérlés

Amennyiben az ACS 400 tavvezérlését (REM) alkalmazzuk, a parancsok elsé sorban a digitalis és
analég bemenetekrdl érkeznek, ugyanakkor érkezhetnek a vezérld panelrél vagy a soros
adatatviteli csatornarol is.

A 1102 EXT1/EXT2 SEL paraméter valaszthatjuk ki EXT1 vagy EXT2 vezérlési helyet.

EXT1 vezérlési helynél a Start/Stop/Forgasirany parancsok forrasat 1001 EXT2 COMMANDS
parameéter hatarozza meg. Az alapjel-forrast 1103 EXT REF1 SELECT paraméter definialja. EXT1
mindig frekvencia-alapjel.
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EXT2 vezérlési helynél a Start/Stop/Forgasirany parancsok forrasat 1002 EXT2 COMMANDS
paraméter hatarozza meg. Az alapjel-forrast 1106 EXT REF2 SELECT paraméter definialja. A 2.
kllsé alapjel a kivalasztott alkalmazéi makrotol figgéen frekvencia- vagy folyamat-alapjel lehet.

Tavvezérlésnél az Uzem allandé fordulattal (1201 CONST SPEED SEL) is vezérelhetd. A kilsé
frekvencia-alapjel és 7 konfiguralhat6 allando fordulat (1202 CONST SPEED1 ... 1208 CONST
SPEED?7) kozotti kivalasztasra a digitalis bemeneteket hasznalhatjuk.

EXT REF2 | [EXT REF1 EXT1/EXT2 [CONST 5P ||KEYPAD
SELECT | |SELECT SELECT | |SELECT REF SEL
Vezaria 1106 1103 1102 1201‘ 11 01‘
kapcsok : : : !
| |
Al1-2/DI1-5 | EXT1 | | |
Analég __KEYPAD EXT2 ‘ ‘
bemenetek ‘ o ‘ :Flemote
Al1, Al2 _ - ' -
Al1-2, DI1-5 : Remote | DI1-DI5 : Min freq
I Max fre
Digitélis KEYPRO - Applc | " Local | d
bemeneteld 77— |PD)— Const | |
| I | |
| |
| | | |
| | ! !
| i : :
|
| : REFZ (%) ! :
| | !
|
: : REF1 {Hz) :
Billentytizet : : :
Ret : : :
Loc/Rem | |-~ FEN Fee
| |
| |
| |
B I I « Start/Stop
NOT SEL : Local | | P E—
DI-DI5 \ EXT1 | REQUEST |
|| I N Remote I Direction
@ —KEPAD o seL ForwaRD® | |
. DI1-DI5 ) EXT2 | REVERSE ® :
| KEYPAD | | | Enabled,
| | | | DI1-DIS
EXT1 EXT2 DIRECTION || RUN ENABLE
;:(C))gl.'MANDS c1:8312MANDs 1003 1601
32. abra  Vezérlési hely és vezérlési forras kivalasztas
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A makroék belsé jelcsatlakozasainak kivalasztasa

33. abra

Az ABB standard, forgasirany valté és el6magnesezés makro jelcsatlakozasai.

EXT REF2 | |EXT REF1 EXT1/EXT2 [CONST SP ||KEYPAD
SELECT SELECT SELECT SELECT REF SEL
Vezerld 1106 1103 1102 1201‘ 11 01‘
kapcsok : : : |
| |
All-2/DH-5 EXT1 | \ \
Analég ' KEYPAD EXT2% ‘ ‘
bemenetek ‘ o \‘\ 'Remote
Al A2 A2 Dlt-5 | ' | -
: | Remote ! DI1-DI5 ‘ Min freq
I Max fre
Digitalis KE‘i—I(— Applic | " Locall d
tl,;?.-legl?ek - ocal | {PID) - : gonsg : : Crit. speed
| I | |
| |
| | | |
| I | !
| | ! !
| i ! !
| | REF2 (%) : :
| |
|
: : REF1 (Hz) :
Billenty(izet : : :
Ref : : :
loc/Rem | - -1 JE e
| |
| |
| |
B I [ o Start/Stop
NOT SEL : Local | |
e
DI1'DI5 \]\ EXT1 | REQUEST |
|| I N R L I Direction
@ —KEYPAD | T seL = FORWARDS | |
| DIt-DI5 Y. EXT2| REVERSE ® |
| KEYPAD | ! | Enabled,
| | | , DI1-DI5
EXT1 EXT2 DIRECTION || RUN ENABLE
$83n1MANDs (1:8312MANDS 1003 1601
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EXT REF2| |EXT REF1 EXT1/EXT2 |CONST KEYPAD

SELECT SELECT SEL SPEED SEL || REF SEL
1106 1103 1102 1201 1101
Vezérlé | | DI2  DI3 |
kapecsok I : [ | |
! Al EXT1) | |
Analog | KEYPAD ' | |
bemenstek | Exjél L i Remote
All, Remote : i Min ffreq
. KEYPAD | ' ax iredq
Digitalis L ~  PID I Local |
GESE T e pppic || [Const ||
Al sott lspeeds ||
A1 ACT2 | | |
LAI2 : ' | |
ACTUALT | } | : !
INFUT SEL | | ‘ | REF2 (%) | |
. [ACTUAL | ! !
ACTUAL L2 . |VAL SEL | REF1 (Hz) :
nEVTSEL 4006 | |
Billentytzet | | :
Ref l : |
Loc/Rem | |~~~ ——————— - e it -
Start/Stop, Direction | :
| | [
NOT SEL, ' Local M * Start/Stop
DH . EXT | REQUEST A
@ KEYPAL — _Remote Lo, : Direction
' pis, ¢ ExT2| REVERSE * |
KEYPAD, * : !
| : | :
1 | . :
EXT1 EXT2 DIRECTION || RUN ENABLE
COMMANDS | COMMANDS 1003 1601
1001 1002

34. abra A PID makré vezérlG jelcsatlakozasai.
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