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Bezpeénost

Varovani ! ACS 140 smi instalovat jen pracovnik s patficnou
elektrotechnickou kvalifikaci (vyhl.€.50/1978 Sb.).

A Varovani ! Je-li pfipojené sitové napajeni, jsou pfitomna
nebezpecéna napéti. Pockejte nejméné 5 minut po odpojeni napajeni,
nez sejmete kryt. Zméfte napéti na stejnosmérnych svorkach (Uc+
Uc-) dfive, nez zacnete se servisem jednotky (viz G).

AVarovéni ! | v pfipadé, Ze je motor zastaven, jsou pfitomna
nebezpecéna napéti na svorkach napajecich obvod U1, V1, W1 (L,N) a
U2, V2, W2 a Uc+, Uc-.

AVarovéni 11 kdyz je ACS 140 odpojen od napajeni, mohou byt
pfitomna nebezpecna externi napéti na svorkach relé DO1A, DO1B,
DO2A, DO2B.

AVarova’ni 1 ACS 140 neni pfistroj vhodny pro opravy mimo servis.
Nikdy se nepokouSejte opravovat poSkozenou jednotku; spojte se s
dodavatelem za ucelem vymeény jednotky.

AVarovéni ! Po preruseni vstupniho napéti ACS 140 automaticky
nastartuje, kdyz je zapnut externi pfikaz pro spusténi.

AVarovéni ! Pokud jsou Fidici svorky dvou nebo vice jednotek
ACS100/ 140 / 400 zapojeny paralelné, pak pomocné napéti pro tato
fidici pfipojeni musi byt odebirano z jediného zdroje, ktery mize byt
bud z jedné jednotky nebo zdroj externi.

AVarova’ni I Zména nastaveni parametr nebo konfigurace zafizeni
ovlivni funkci a ¢innost ACS 140. Zkontrolujte, Ze tyto zmény nezplsobi
néjakeé riziko pro osoby nebo majetek.

AVarovéni 1V ACS 140 je nékolik automatickych nulovacich (reset)
funkci. Pokud jsou zvoleny, pak po poru$e vynuluji jednotku a spusti
¢innost jednotky. Tyto funkce nesmi byt nastaveny, pokud druhé
zafizeni neni kompatibilni s timto druhem €innosti nebo kdyby takova
¢innost mohla zpusobit nebezpeéné situace.

AVarovéni ! Chladi¢ mize dosahnout vysoké teploty (viz R).

Poznamka: Pro vice informaci se spojte s dodavatelem.
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Instalace

Peclivé prostudujte tuto pfirucku dfive, nez zacnete s praci.
Nerespektovani varovani a uvedenych instrukci maze zplsobit Spatnou
funkci ménice nebo ohrozeni osob.

@ ( ZKONTROLUJTE prostredi ) Viz A
@ C INSTALUJTE ACS 140
@ C SEJMETE kryt

PRIPEVNETE varovnou nalepku ve

zvoleném jazyce

@ IDENTIFIKUJTE napajeci a fidici
svorky

@ ( ZKONTROLUJTE zdroj napéti
@ ( ZKONTROLUJTE motor
( ZKONTROLUJTE spinac¢ DIP
@ ( PRIPOJTE napajeci svorky
( PRIPOJTE Fidici spoje
@ C ZAKRYTUJTE

@ ( ZAPNETE napéjeni

Viz B, C
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Vychozi informace

A Meze okolniho prostredi

«  Pracovni teplota okoli 0 - 40 °C (0 - 30 je-li fsw = 16 kHz)

*  Max. teplota okoli 50 °C, kdyz Py a I, je snizen na 80 % a fsw =
4kHz

« Nadmorska vyska instalace 0 - 1000 m, kdyz Py a I, je 100 %

« Nadmorska vyska instalace 0 - 2000 m, kdyz Py a I, je snizen o 1 %
na kazdych 100 m.

«  Skladovaci teplota -40 °C - 70 °C

« Teplota pfi dopravé -40 °C - 70 °C

ACS 140 musi byt instalovan v ¢istém a suchém vzduchu, bez kapajici
vody, koroznich material a elektricky vodivého prachu (stuperi
znecisténi 2). Prostor instalace musi byt zamykatelny nebo oteviratelny
nastrojem.

B Rozméry (mm)

‘(d2) d1

©
©

IVelikost 200V Fada Hmotnost (kg)

ramu

IP 20 h1 h2 h3 d1 (d2) d1+d2 1~ 3~
A 126 136 146 117 32 149 0.9 0.8
B 126 136 146 117 69 186 1.2 1.1
C 198 208 218 117 52 169 1.6 1.5
D 225 235 245 124 52 176 1.9 1.8
H 126 136 146 119 0 119 0.8 -

400V Fada

A 126 136 146 117 32 149 - 0.8
B 126 136 146 117 69 186 - 1.1
C 198 208 218 117 52 169 - 1.5
D 225 235 245 124 52 176 - 1.8
H 126 136 146 119 0 119 - 0.7




C Instalace ACS 140

A Varovani ! Pred instalaci ACS 140 se piesvédcte, Ze hlavni
vypina¢ pfivodu napajeni k instalaci je vypnut.

Standardni fady (ram velikosti A, B, C a D)

Instalujte ACS 140 vertikalné. Ponechte volny prostor 25 mm nad a pod
meénicem. Zajistéte, aby byl v rozvadéci dostatek studeného vzduchu
pro kompenzaci ztratovych vykonl (silové a ovladaci obvody)
vyjmenovanych na konci odstavce R, "Technicka data".

Montaz na sténu

Pouzijte Srouby M4.

Instalace na DIN listu (35 mm)

Stisknéte paku na horni ¢ati ménice pfi instalaci nebo demontazi z DIN
listy.




Montaz na prirubu

ACS 140 mUGze byt instalovan tak, Ze chladi¢ je ve vzduchovém kanale.
Ztraty napajeciho obvodu budou tak rozptyleny do vzduchového
chladiciho kanalu a jen ztraty ovladacich obvodd budou rozptyleny
uvnitf rozvadéce (viz R).

Rada bez chladiéu (ram velikosti H)

AiPozna'mka ! Ram velikosti H neobsahuje chladi¢. ACS 140 bez
chladice je ur€en pro aplikace, kdy je k dispozici vnéjsi chladic.
Zaijistéte, aby prostor instalace splfioval pozadavky na rozptyl tepla.

Pozadavky na povrch pro montaz

AC 140 bez chladice instalujte na nenalakovany, Cisty kovovy povrch,
ktery splfiuje nasledujici pozadavky.

¢ Minimalni tloustka je 3 mm.
¢ Povrch musi byt tuhy a rovny (max. chyba rovinnosti 0,1 a max.
drsnost R, 3,2 um).

| @5 or M4

/4 otvory
o

24




Pozadavky na rozptyl tepla

Zaijistéte, aby montazni povrch byl schopny odvést vykonové ztraty do
ovzdus$i. Maximalni teplota montazni desky nesmi za zadnych
podminek piekrogit hodnotu 80 °C.

Dale uvedena tabulka udava vykonové ztraty a minimalni pozadavky na
oblast povrchu, kdyz jako chladi€ je pouzita 3mm deska, schopna
rozptylovat teplo z obou stran (max. teplota okoli je 40 °C). Ocelova
deska silna 3 mm je jen jeden pfiklad, jakykoliv jiny chladi¢ mize byt
pouzit, pokud splfiuje pozadavky na montazni povrch a rozptyl tepla.

Typ ménice Vykonova ztrata (W) Minimalni plochav x §
(mm x mm)
ACS 141-H18-1 7 150 x 150
ACS 141-H25-1 10 180 x 180
ACS 141-H37-1 12 200 x 200
ACS 141-H75-1 13 210 x 210
ACS 141-1H1-1 19 250 x 250
ACS 141-1H6-1 27 300 x 300
ACS 143-H75-3 14 220 x 220
ACS 143-1H1-3 20 260 x 260
ACS 143-1H6-3 27 300 x 300
ACS 143-2H1-3 39 500 x 500

Mechanicka instalace

« Ocistéte montazni povrch

* Naneste tepelné vodivou vazelinu mezi ACS 140 a montazni
povrch.

¢ Pouzijte Sroubd M4, moment pro utazeni 1 - 1,5 Nm.

Ctyfti Srouby
M4

Termalni
rmazivo

Po instalaci ovéfte uspofadani s hlediska teploty sledovanim teploty
(parametr 0110) ACS 140. Uspofadani je spravné, kdyz teplota ACS
140 neprekroci 85 °c pfi plném zatizeni a maximalni teploté okoli.






D Odstranéni krytu

1 Stisknéte sou€asné Ctyfi zachytné knofliky na vrchnich a dolnich
rozich jednotky.
2 Sejméte kryt.

E Pripevnéni varovné nalepky

Obalova krabice obsahuje varovné nélepky v rtiznych jazycich.
PFipevnéte nalepku v jazyce dle Vaseho vybéru na misto vnitfniho
plastového krytu, jak je znazornéno v sekci G, "Usporadani
pfipojovacich svorek".

F Pripojeni kabelt

Svorka Popis Poznamka
L, N 1-fazovy vstup napajeni V déle uvedené jednotce (viz G) je znazornéna 3-fazova jedn.
U1, V1, W1 3-fazovy vstup napajeni Nepouzivejte v 1-fazovém zdroji !
PE Ochranna zem Min. 4 mm? Cu vodié.
U2, v2, w2 Vykonovy vystup pro motor Maximalni délka kabelu zavisi na typu jednotky, (viz R)
Uc+,Uc- DC sbérnice Pro volitelnou ACS brzdnou jednotku / stfida¢

-*- Stinéni motorového kabelu

Dbejte norem pfi volbé priifezu vodicu. Pouzijte stinény motorovy kabel.
Vedte motorovy kabel oddélené od fidicich vodi¢ a napajeciho kabelu,
abyste zamezili elektromagnetické interferenci.

A\ Poznamka ! Podivejte se na "EMC instrukce pro ACS 140"
na str. 85.



G Usporadani pripojovacich svorek

Svorky Fidici
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H Typovy Stitek a kédovy kli¢

Zdroj: AB B

ACS141=1~

ACS143 =3 ~ Vyrobni Eislo

ACS141-xxx-1 =200 V S/N 042A0001

ACS141-xxx-3 = 400 V IACS143-4K1-1 0 = rok 2000
U1 3*200..240V U2 3*0..U1 42 = tyden 42
1 50/60 Hz f2 0..300 Hz A0001=interni

Vykon: M 120A 129.0A &islo

4K1 = 4.1 kVA standardni IS/N 042A0001

fady (ramy A, B, C a D)

4H1 = 4.1 kVA

fady bez chladi¢e(ram H)

| lzolovana sit’

Jestlize napajeci sit’ je izolovana (sit’ IT), odstrante zemnici
Sroub (GND). Opomenuti miize zpusobit nebezpeci nebo
poskodit jednotku.

V izolované (plovouci) siti nepouzivejte odrusovaci RFlIfiltr. Sit se
pfipoji na zem pres kapacity filtru. V izolované siti to muze zplsobit
nebezpeci nebo poskodit ménic.

Zajistéte, aby nenastalo zadné nadmérné vyzarovani do sousednich
nizkonapétovych siti. V nékterych pfipadech je dostaujici pfirozené
potlaceni v transformatorech a kabelech. Jste-li na pochybach, muzete
pouzit napajeci transformator se statickym stinénim mezi primarnim a
sekundarnim vinutim.

J Motor

Zkontrolujte, zda je motor kompatibilni. Motor musi byt tfifazovy
indukéni, s Uy od 200 do 240 V nebo od 380 do 480 V a fy bud 50 Hz
nebo 60 Hz. Jestlize se hodnoty motoru od téchto lisi, musi se zménit
hodnoty parametru skupiny 99.

Jmenovity proud motoru Iy musi byt menSi nez jmenovity vystupni
proud ACS 140, I, (VizH a R).
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K Svorky pro ovladani

Typy signall analogovych vstupt Al1 a Al2 se voli spinaci DIP S1:1 a
S1:2, S1 vypnut = napétovy signal, S1 zapnut = proudovy signal.

Cis. | Identifikace | Popis

1 SCR Svorka pro stinéni signalového kabelu (Vnitfné propojena na zem
ramu.)

2 Al1 Analogovy vstupni kanal 1, programovatelny.

Zakl. nastaveni: 0 - 10 V (Ri = 190kQ) (S1:1:U) <=> 0 - 50 Hz
vystupni kmitocet

0- 20mA (Ri =500 Q) (S1:1:l) <=> 0 - 50 Hz vystupni kmitocet
Rozliseni 0.1 % presnost +1 %.

3 AGND Spoleény zemnici vodi¢ analogového vstupniho obvodu. (Vnitfné
propojen na zem ramu pfes 1MQ.)

4 10V 10 V/10 mA vystup referenéniho napéti pro analogovy vstupni
potenciometr, prfesnost +2 %.

5 Al 2 Analogovy vstupni kanal 2, programovatelny
Z3&kl. nastaveni: 0 - 10 vV (Ri = 190kQ) (S1:2:U)

0 - 20mA (Ri = 500 Q) (S1:2:1)
Rozliseni 0.1 % presnost +1 %.

6 AGND Spoleény zemnici vodi¢ analogového vstupniho obvodu. (Vnitiné
propojen na zem ramu pres 1MQ.)

7 AO Analogovy vystup, programovatelny.

Zakladni nastaveni: 0-20 mA (zatéz < 500 Q) <=>0-50 Hz
Presnost: + 3 % typicky.

8 AGND Spole¢ny zemnici vodi¢ pro Cislicové
zpétné signaly.

9 12V Pomocny napétovy vystup 12 V DC / 100 mA (reference proti AGND).
Chranén proti zkratu.

10 DCOM Spoleény vodi¢ ¢islicového vstupu. K aktivaci gislicového vstupu musi
byt +12 V (nebo -12 V) mezi tim vstupem a DCOM. 12 V mize byt
zajisténo z ACS 140 (X1:9) jak je uvedeno v piikladech zapojeni (viz
L) nebo z externiho zdroje12-24V (max 28 V) jakékoliv polarity.

Konfigurace DI Factory -Tovarni (0) Factory- Tovarni (1)

11 DI 1 Start. Aktivovano pfi spousténi. Motor Start. Pokud je aktivovan
bude linearné nabihat az na referenéni DI2, pak momentalni
kmitocet. aktivace DI 1 spusti ACS
Pro zastaveni rozpojte. Motor se zastavi. | 140.

12 DI 2 Reverse. Aktivuje zménu smyslu Stop. Momentalni
otaceni. deaktivace vzdy zastavi

ACS 140.

13 DI 3 Jog. Aktivujte pro nastaveni vystupniho | Reverse. Aktivujte pro
kmito¢tu na kmitoCet kratkodobého zménu smyslu otaceni
zapinani a vypinani (jogging) Zakl.

Nastaveni: 5 kHz.
14 DI 4 Musi byt deaktivovan. Musi byt aktivovan.
15 DI 5 Rampa zrychlovani / zpomalovani (5 s/ 60 s).
Aktivujte pro volbu délky rampy 60 s..
16 DO 1A Reléovy vystup 1, programovatelny (zakl. Nastaveni: poruchové relé).
I Chyba: DO 1A and DO1B nejsou pfipojeny.

17 DO 1B | 12-250 VAC/30V DC,

10mA-2A

18 DO 2A Reléovy vystup 2, programovatelny (zakl. Nastaveni: spusténo).

I Spusténo: DO 1A and DO1B jsou pfipojeny.

19 DO 2B | 12-250 VAC/30V DC,

10mA-2A

Impedance ¢islicového vstupu 1,5 kQ.

Jako vodi¢ pouzijte lanko 0,5 - 1,5 mm?

Pozn. ! DI4 je ¢ten jen pfi zapnuti (Factory - tovarni makro 0 a 1).
Pozn. ! Z dGivodu odolnosti pfi selhani signalizuje chybové relé

"Chybu", kdyz je ACS 140 vypnut.
Pozn.! Svorky 3, 6 a 8 nejsou na stejném potencialu.

10
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L Priklady zapojeni

ACS 140
SCR

1-10 kQ

Al S1:1:U [ 2P
AGND | | §1:2: op

0V
Al 2
AGND

Konfigurace DI
Factory (0)
12V

Zapojeni NPN mm DCOM
I i i 2
‘—12 DI 2

13 |DI3

15 |[DI 5
16 [DO 1A
17 |DO 1B|—
18 [DO 2A

19 DOZBj

AGND

©| o[ N[O G| |W [N =

ACS 140

SCR_[s1:1:U | 2>

Al 1 -
AGND S1:2: op

10V
Al 2
AGND
AO
AGND

Konfigurace DI

Factory (1)
Zapojeni PNP [sTav
|—10 DCOM

Revers‘e ) Stop ELStarEJ T o1 1
12|pI2
13 |DI3

14D 4
15|DI5
16 DO 1A
17 |DO 1B
18 [DO 2A
19D0O 2B

o[~ o R[wN]=~

LT L]

Kmitoctova reference z proudového zdroje

ACS 140

SCR =
Al1 St | 2»
AGND 1:2: op !
10V S ’72» L

0..20 mA j:t:(:

SCR

Al2
AGND

O[O WO N —|

M Zpétna montaz krytu

Nezapinejte napajeni pfed opétnym namontovanim krytu.
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N Zapnuti napajeni

Kdyz se zapne napajeni ACS 140, rozsviti se zelena LED.

O Druhy ochran

ACS 140 ma celou fadu ochran:

« Nadmérny proud « Ztrata faze na vystupu (3-faz.)

* Prepéti « Kratkodoba ztrata vykonu (500ms)
¢ P¥ili§ nizké napéti ¢ Ochrana proti zkratu svorek 1/0

« Prehrati * Vypnuti pfi dlouhodobém

nadproudu (110 %)
* Zemni spojeni na vystupu ¢ Vypnuti pfi kratkodobého nadproudu
e Zkrat vystupu « Ochrana proti pfetizeni motoru (viz P)
¢ Ochrana proti zablokovani motoru

ACS 140 ma nasledujici LED indikatory alarmu, jejichz umisténi najdete
v odst. G.

Je-li pfipojen ovladaci panel ACS 100 - PAN, podivejte se na
"Diagnostiku" na str. 81.

Cervena LED: vypnuta

Zelena LED:  blikajici ABNORMALNIi STAV MENICE

ABNORMALNI STAV: MOZNE PRICINY:

¢« ACS 140 nedokaze pIné sledovat ¢ Rampa akcelerace nebo
fidici pfikazy zpomalovani je prilis rychla ve

¢ Blikani trva 15 sekund. vztahu k pozadovanému

momentu zatiZeni.
«  Kratké prerusSeni napéti.

Cervena LED: sviti

Zelena LED: sviti PORUCHA
ZASAH: MOZNE PRICINY:
«  Spustte signal STOP pro «  Prechodné proudové pretizeni
vynulovani poruchy. «  Pod- nebo prepéti
« Deijte signal START pro restart * Nadmérna teplota
pohonu.
KONTROLA:
POZN.: «  Preruseni nebo poruchy na fazi
Jestlize se pohon nespusti, napajeni,
zkontrolujte, zda vstupni napéti je v +  Pohonu na mechanické problémy
toleranci. zpusobujici proudové pretiZzeni,

* zda chladi€ je Cisty.

Cervena LED: blikajici

Zelena LED: sviti PORUCHA

ZASAH: MOZNE PRICINY:

¢ Vypnéte napajeni ¢ Zemni chyba vystupu.
¢ Vyckejte zhasnuti LED e Zkrat

*  Znovu zapnéte napajeni
Pozor ! Tato akce muze spustit pohon. | KONTROLUJTE:
¢ lzolaci motorovych obvodu

Poznamka! Vzdy, kdyz ACS 140 detekuje poruchu, je aktivovano
poruchové relé. Motor se zastavi a ACS 140 eka na vynulovani. Jestlize
zavada nadale trva a zadnou externi pfi€inu nelze identifikovat, spojte
se s dodavatelem.
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P Ochrana motoru proti pretizeni

Jestlize proud motoru loy prekro€i jmenovity proud motoru lnom
(parametr 9906) po delSi dobu, ACS 140 automaticky ochrani motor
proti prehfati omezovanim .

Doba omezeni zavisi na rozsahu pretézovani (lout / Inom ), Vystupnim
kmitoctu a jmenovitém kmito€u motoru f,om, Udané €asy plati pro

"studeny start".

ACS140 poskytuje ochranu proti pretizeni v souladu s National Electric
Code (US). Zakladni nastaveni teplotni ochrany je ZAPNUTO. Vice
informaci je ve Skupiné 20: Chybové funkce na str. 64.

Iout / Inom
b

Doba omezeni

180 s 300 s

1.0

15
/ 600 s

oo

05

T » Vystupni kmitocet
35 Hz

Q Zatizitelnost ACS 140
V pfipadé pretizeni vystupu ACS 140 vystup omezi.

'out

,Imax

Prac. cyklus = t/T

T< 10 min

Imax/ |2

1.4

1.3

1.1

1.0

Teplota okoli
Oymp Max. is 40 °C.

50 °C je dovoleno,
kdyz 12 je snizen na 80%

01 02 03 04 05
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R Typové rady a technicka data

Standardni fady 200V

Wmenovity rozmér motoru PN kW 0.12 10.18 [0.25 |0.37 [0.55
1~ Vstup JACS141- |K18-1[K25-1 |K37-1 |K75-1 [1K1-1
3~ Vstup JACS143- |- - - K75-1 [1K1-1
IVelikost ramu A
Jmenovité hodnoty (VizH, P) |Jednotka
stupni napéti U1 200 V-240V +10% 50/60Hz
(ACS141: 1~, ACS143: 3~)
[Trvaly vystupni proud I, A 1.0 (4 (1.7 |22 [3.0
(4kHz)
[Trvaly vystupni proud I, A 09 N3 (5 [0 27
(8kHz)
[Trvaly vystupni proud I, A 0.8 |11 1.3 (.7 [23
(16kHz)
Max. vystupni proud Iz max A 1.5 |21 2.6 3.3 K5
(4kHz)
Max. vystupni proud Iz max A 14 RO [R3 [0 41
(8kHz)
Max. vystupni proud Iz max A 1.1 1.5 1.9 2.4 3.3
(16kHz)
ystupni napéti U2 0-U1 3~
ystupni proud 11 1~ A 2.7 K44 |54 [69 [9.0
ystupni proud 11 3~ A - - - 3.2 4.2
Spinaci kmitocet kHz 4 (Standard)
8 (Nizky hluk *)
16 (Tichy **)
Meze ochran (Viz P)
Nadproud (3picka) A 32 k5 55 71 Jo7
Prepéti:
ypinaci mez DC 420 (odpovida 295 V na vstupu)
Podpéti:
ypinaci mez DC 200 (odpovida 142 V na vstupu)
Prehrati °C 90 (chladic)
Max. rozméry vodicu
Max. délka kabelu motoru m 50 [0 |50 75 [75
ykonové svorky mm 4 jednozilovy / kroutici moment
0.8Nm
Ridici svorky mm 0.5 - 1.5 (AWG22... AWG16) /
kroutici moment 0.4Nm
Sitova pojistka 1~ ***, ACS141- |A 6 6 10 10 10
Sitova pojistka 3~ ***, ACS143- |A - - - 6 6
IVykonové ztraty
Silovy obvod W 7 10 12 13 19
Ridici obvod W 8 10 12 14 16

*Snizena teplota okoli na 30 °C nebo snizeny vykon Py a I, na 90% (viz 18 kHz))
** Snizena tepl. okoli na 30 °Ca snizeny vykon Py a |, na 75% (viz 1(16 kHz)).
*** Pojistka typ UL tfida CC nebo T. Pro instalace nikoliv UL: IEC269 gG.

Pouzijte silovy kabel pro teploty 60 °C (75 °C, kdyZ Tams je nad 45 °C).
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Standardni fady 200V

JUmenovity rozmér motoru PN kW 0,75 1,1 1,5 2,2
1~ Vstup IACS141- [1k6-1  |2k1-1  [2k7-1  |[4k1-1
3~ Vstup JACS143- [1k6-1 |2k1-1  [2k7-1 |[4k1-1
\Velikost ramu B C D
Wmenovité hodnoty (See H, P) [Jednotka
stupni napéti U1 200 V-240V +10% 50/60Hz
(ACS141: 1~, ACS143: 3~)
[Trvaly vystupni proud I, A 4.3 5,9 7,0 9,0
(4kHz)
[Trvaly vystupni proud I, A 3,9 5,3 6,3 8,1
(8kHz)
[Trvaly vystupni proud I, A 3,2 4,4 5,3 6,8
(16kHz)
Max. vystupni proud I max A 6,5 8,9 10,5 13,5
(4kHz)
Max. vystupni proud I max A 5,9 8,0 9,5 12,2
(8kHz)
Max. vystupni proud I max A 4,7 6,5 7,7 9,9
(16kHz)
ystupni napéti U2 0-U1 3~
ystupni proud 11 1~ A 10,8 14,8 18,2 22,0
ystupni proud 11 3~ A 5,3 7,2 8,9 12,0
Spinaci kmitocet kHz 4 (Standard)
8 (Nizky hluk *)
16 (Tichy **)
Meze ochran (Viz P)
Nadproud (3picka) A 13,8  [190 235 345
Prepéti:
ypinaci mez DC 420 (odpovida 295 V na vstupu)
Podpéti:
ypinaci mez DC 200 (odpovida 142 V na vstupu)
Prehrati °C 90 95
(chladic¢)|(chladig)
Max. rozméry vodicul
Max. délka kabelu motoru m 75 [75 [75 [75
ykonové svorky mm? 4 jednozilovy / kroutici moment
0.8Nm
Ridici svorky mm 0.5 - 1.5 (AWG22... AWG16) /
kroutici moment 0.4Nm
Sitova pojistka 1~ ***, ACS141- |A 16 16 20 25
Sitova pojistka 3~ ***, ACS143- A 6 10 10 10
IVykonové ztraty
Silovy obvod W 27 39 48 70
Ridici obvod W 17 18 19 20

*Snizena teplota okoli na 30 °C nebo snizeny vykon Py a I, na 90% (viz 1x(8 kHz))
** Snizena tepl. okoli na 30 °Ca snizeny vykon Py a I, na 75% (viz 1(16 kHz)).
*** Pojistka typ UL tfida CC nebo T. Pro instalace nikoliv UL: IEC269 gG.

Pouzijte silovy kabel pro teploty 60 °C (75 °C, kdyZ Tams je nad 45 °C).
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Standardni rady 400V

Jmenovity rozmér [KW 0,37 0,55 0,75 [1,1 1,5 2,2
imotoru PN
3~ Vstup IACS143-|K75-3 [1K1-3 |1K6-3[2K1-3 [2K7-3 [4K1-3
\Velikost ramu A B C D
JJmenovité hodnoty[Jednotka
(Viz H, P)
stupni napéti U1 380 V-480 V +10% 50/60Hz
(ACS143: 3~)
[Trvaly vystupni A 1,2 1,7 2,0 2,8 3,6 4,9
proud l,(4kHz)
[Trvaly vystupni A 1,1 1,5 1,8 [2,5 3,2 4,4
proud l(8kHz)
[Trvaly vystupni A 0,9 0,9 15 [1,5 2,7 3,7
proud l,(16kHz)
Max. vystupni proud [A 1,8 2,6 3,0 |42 5,4 7,4
|2 max (4kHZ)
Max. vystupni proud [A 1,7 2,3 2,7 [3,8 4,8 6,6
|2 max (SKHZ)
Max. vystupni proud [A 1,3 1,9 2,2 3,1 4,0 5,4
12 max (16kHZz)
ystupni napéti U2 0 - U1
ystupni proud 11 [A 2,0 |2,8 |3,6 |4,8 |5,8 |7,9
3~
Spinaci kmitocet KHz 4 (Standard)
8 (Nizky hluk *)
16 (Tichy **)
Meze ochran (Viz P)
Nadproud (3picka) JA 4,2 /5,6 6,6 9,2 [11,9 T16,3
Prepéti:
ypinaci mez DC 842 (odpovida 595 V na vstupu)
Podpéti:
ypinaci mez DC  |333 (odpovida 247 V na vstupu)
Prehrati °C 90 (chladic¢) 95 (chladi€)
Max. rozméry vodicul
Max. délka kabelu |m 30 |50 |75 |75 |75 |75
motoru
ykonové svorky  [mm 4 jednozilovy / kroutici moment 0.8Nm
Ridici svorky mm 0.5 - 1.5 (AWG22...AWG16) / kroutici moment
0.4Nm
Sitova pojistka 3~ |A 6 |6 |6 |6 |10 |10
***, ACS143-
IVykonové ztraty
Silovy obvod W 14 20 27 |39 48 70
Ridici obvod W 14 16 17 18 19 20

*Snizena teplota okoli na 30 °C nebo snizeny vykon Py a I, na 90% (viz 1x(8 kHz))
** Snizena tepl. okoli na 30 °Ca snizeny vykon Py a I, na 75%, s vyjimkou ACS
143-141-3 a ACS 143-2K1-3 snizeni na 55% (viz I(16 kHz)).

*** Pojistka typ UL tfida CC nebo T. Pro instalace nikoliv UL: IEC269 gG.

PouZijte silovy kabel pro teploty 60 °C (75 °C, kdyz Tamp je nad 45 °C).

17



200V Fady bez chladice

Jmenovity rozmér [KW 0,12 0,18 0,25 (0,37 0,55 [0,75
imotoru PN
1~ Vstup IACS141-|H18-1 [H25-1 |H37-1|H75-1 [1H1-1 [1H6-1
\Velikost ramu H
JJmenovité hodnoty[Jednotka
(Viz H, P)
stupni napéti U1 220 V-240 V +10% 50/60Hz
(ACS141: 1~)
[Trvaly vystupni A 1,0 1,4 1,7 [2,0 3,0 4,3
proud l,(4kHz)
[Trvaly vystupni A 0,9 1,3 1,5 [2,0 2,7 3,9
proud l(8kHz)
[Trvaly vystupni A 0,8 1,1 1,3 [1,7 2,3 3,2
proud l,(16kHz)
Max. vystupni proud [A 1,5 2,1 2,6 [3,3 4,5 6,5
|2 max (4kHZ)
Max. vystupni proud [A 1,4 2,0 2,3 [3,0 4,1 5,9
|2 max (SKHZ)
Max. vystupni proud [A 1,1 1,5 1,9 24 3,3 4.7
12 max (16kHZz)
ystupni napéti U2 0 - U130
ystupni proud 11 10JA 2,7 l4,4 [54 16,9 oo Ti0,8
Spinaci kmitocet KHz 4 (Standard)
8 (Nizky hluk *)
16 (Tichy **)
Meze ochran (Viz P)
Nadproud ($picka) |A 3,2 l4,5 55 7.1 0,7 13,8
Prepéti:
ypinaci mez DC 420 (odpovida 295 V na vstupu)
Podpéti:
ypinaci mez DC 200 (odpovida 142 V na vstupu)
Prehrati °C 90 (chladi¢)
Max. rozméry vodicu
Max. délka kabelu |m 50 |50 |50 |75 |75 |75
motoru
ykonové svorky  [mm 4 jednozilovy / kroutici moment 0.8Nm
Ridici svorky mm?® 0.5 - 1.5 (AWG22...AWG16) / kroutici moment
0.4Nm
Sitova pojistka 1~ |A 6 |6 |10 |10 |10 |10
***, ACS141-
IVykonové ztraty
Silovy obvod W 7 10 12 13 19 27
Ridici obvod W 8 10 12 13 16 17

*Snizena teplota okoli na 30 °C nebo snizeny vykon Py a |, na 90% (viz 12(8 kHz))
** Snizena tepl. okoli na 30 °Ca snizeny vykon Py a I, na 75% (viz 1(16 kHz)).

*** Pojistka typ UL tfida CC nebo T. Pro instalace nikoliv UL: IEC269 gG.

Pouzijte silovy kabel pro teploty 60 °C (75 °C, kdyZ Tams je nad 45 °C).
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400 V rady bez chladice

Umenovity rozmér motoru PN kW 037 Jo55 Jo,75 ha
3~ Vstup JACS143- [H75-3 [1H1-3 [1H6-3 [2H1-3
IVelikost ramu H
Wmenovité hodnoty (See H, P) |[Jednotka
stupni napéti U1 380 V-480 V +10% 50/60Hz
(ACS143: 3~)
[Trvaly vystupni proud I, A 1,2 1,7 2,0 2,8
(4kHz)
[Trvaly vystupni proud I, A 1,1 1,5 1,8 2,5
(8kHz)
[Trvaly vystupni proud I, A 0,9 0,9 1,5 1,5
(16kHz)
Max. vystupni proud Iz max A 1,8 2,6 3,0 4,2
(4kHz)
Max. vystupni proud Iz max A 1,7 2,3 2,7 3,8
(8kHz)
Max. vystupni proud I max A 1,3 1,9 2,2 3,1
(16kHz)
ystupni napéti U2 0 - U1
ystupni proud 11 3~ A 2,0 2,8 [3,6 l4.8
Spinaci kmitocet kHz 4 (Standard)
8 (Nizky hluk *)
16 (Tichy **)
Meze ochran (Viz P)
Nadproud ($picka) A 4,2 5,6 6.6 [9,2
Prepéti:
Prepinaci limit DC 842 (odpovida 595 V na vstupu)
Podpéti:
Prepinaci limit DC 333 (odpovida 247 V na vstupu)
Prehrati °C 90 95
(chladic) (chladi¢)
Max. rozméry vodi¢u
Max. délka kabelu motoru m 30 [50 [75 [75
ykonové svorky mm?® 4 jednoduché jadro / kroutici
moment 0.8Nm
Ridici svorky mm? 0.5 - 1.5 (AWG22..AWG16) /
kroutici moment 0.4Nm
Sitova pojistka 3~ ***, ACS143- |A 6 l6 l6 l6
IVykonové ztraty
Silovy obvod W 14 20 27 39
Ridici obvod W 14 16 17 18

*Snizena teplota okoli na 30 °C nebo snizeny vykon Py a I, na 90% (viz 18 kHz))
** Snizena tepl. okoli na 30 °Ca snizeny vykon Py a I, na 75%, s vyjimkou ACS
143-1K1-3 a ACS 143-2K1-3 snizeni na 55% (viz I»(16 kHz)).

*** Pojistka typ UL tfida CC nebo T. Pro instalace nikoliv UL: IEC269 gG.

Pouzijte silovy kabel pro teploty 60 °C (75 °C, kdyz Tams je nad 45 °C).
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S Shoda vyrobku

Znaceni CE
ACS 140 odpovida pozadavkim evropskych smérnic:

¢ Smérnice pro nizké napéti 73/23/EEC s dodatky
¢ Smérnice EMC 89/336/EEC s dodatky

Odpovidajici prohlaseni o shodé a seznam hlavnich norem je k
dispozici na pozadani.

A‘ POZOR ! Vénujte pozornost "EMC instrukci pro ACS 140" na
strané 85.

Frekvenéni méni¢ a kompletni pohonny modul (CDM - Complete Drive
Module) nebo zakladni pohonny modul (BDM - Basic Drive Module), jak
jsou definovany v IEC 61800-2 nejsou povazovany za bezpec¢na
zafizeni zminovana dle Smérnice pro strojni zafizeni a odpovidajicich
harmonizovanych norem. CDM/BDF/frekvenéni méni¢ mohou byt
povazovany za soucast bezpe€ného zafizeni, jestlize specificka funkce
CDM/BDF/frekvenéniho ménice spliiuje pozadavky specificke
bezpecnostni normy. Specificka funkce CDM/BDF/frekvenéniho ménice
a pfislusna bezpecénostni norma jsou zminény v dokumentaci zafizeni.

Znaceni UL, ULc a C-Tick

Velikost UL ULc C-Tick
ramu
ACS 140 A probiha Probiha Probiha
ACS 140 B probiha Probiha Probiha
ACS 140 C probiha Probiha Probiha
ACS 140 D probiha Probiha Probiha
ACS 140 H probiha Probiha Probiha

ACS 140 je navrzen pro pouziti v obvodu schopném dodat ne vice nez
65 KA.

T Informace o okolnim prostredi

Vyrobek, ktery ma byt vyfazen obsahuje hodnotné suroviny, které by
mély byt recyklovany a tim uSetfena energie a pfirodni zdroje. Instrukce
po vyfazovani jsou k dispozici u prodejnich a servisnich organizaci
ABB.
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U Prislusenstvi

PEC-98-0008

Souprava pro montaz panelu napf. na dvefe rozvadéce (kabel 3m,
tésnéni IP65, prichytky a vrtaci Sablona), pro pouziti s ACS 100 / ACS
140 / ACS 400.

ACS 100/140-IFxx-, ACS 100-FLT, ACS 140-FLT-
Vstupni odrusovaci filtry.

ACS-CHK-
Vstupni / vystupni tlumivky.

ACS-BRK-
Brzdné jednotky.

ACS-BRK-xL
Brzdné stfidace.

Adapter RS485/232
Adapter komunikace - protokol Modbus

ACS 140 ma podporu v Drives Tools
SW DriveWindowLight. Spojte se s dodavatelem.
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Programovani

Ridici panel
Ridici panel mtze byt kdykoliv pfipojen nebo odpojen od ménice. Panel

muze byt pouzit ke kopirovani parametrt do jiného ACS 140 se stejnou
verzi software (parametr 3301).

Fidici

rezimy

indikace jednotky
chyby smir
reZim otateni

displeje

start/stop nabidka
smir enter

nahoru/doli
Ridici rezimy
PFi upIné prvnim zapnutim pohonu je pohon Fizen pfes ovladaci svorky

(dalkové ovladani, REM). Kdyz je pohon v rezimu lokalniho Fizeni
(LOC), je ACS 140 fizen z ovladaciho panelu.

PFfepnéte na mistni ovladani (LOC) sou¢asnym stisknutim a podrzenim
tlacitek MENU a ENTER az se na displeji objevi prvni Loc nebo pozdéji
LCr:

« Uvolni-li se tlagitka, kdyz Loc je na displeji, pak frekvencni
reference panelu se nastavi na sou¢asnou vnéjsi referenci a pohon
se zastavi.

* Kdyz je na displeji LCr, jsou sou€asny stav run/stop a frekvenéni
reference zkopirovany z I/O uzivatele.

Spustte a zastavte pohon stisknutim tlacitka START/STOP.

Smysl otaéeni hiidele mérite stisknutim tlacitka REVERSE.

Prepnéte zpét na dalkové ovladani (REM) sou¢asnym stisknutim a
podrzenim tlaitek MENU a ENTER dokud neni na displeji rE.

Smysl otaceni hridele

FWD/REV sviti * Smysl ota€eni je dopfedu/dozadu
» Pohon bé&Zi v nastavené hodnoté

FWD/REV rychle blikajici Pohon zrychluje / zpomaluje

FWD/REV pomalu blikajici | Pohon je zastaven
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Rezim displeje "Vystup"
Kdyz je zapnut fidici panel, je na ném zobrazena aktualni vystupni

frekvence méni€e. Kdykoliv se stiskne a podrzi tlagitko MENU, Fidici
panel se vrati k tomuto vystupnimu (OUTPUT) rezimu displeje.

PFepinani mezi zobrazenim vystupniho kmitoctu a vystupniho proudu
se docili stisknutim tlacitka UP nebo DOWN.

Pro nastaveni vystupni frekvence v lokalnim fizeni (LOC) stisknéte
ENTER. Stisknuti tlacitka UP/DOWN méni okamzité vystup. Stisknéte
znovu ENTER pro navrat do rezimu displeje OUTPUT.

23 em—= 1370

O
41

LOC

LOC

OUTPUT

Struktura nabidky

ACS 140 ma velky pocet parametr(. Z téch jsou na poc¢atku viditelné
jen takzvané zakladni parametry. Funkce nabidky -LG- se pouziva pro
zobrazeni Uplné sady parametrd.

Displej vystupu Skupiny parametr Parametry

e 130 =Ty
1c.J"% —@—> :f':l-'l_u:
OUTPUT PAR
- 290
-io- 83073
L O [ O
-£3- O U 1uc
- 0133 O

Nastaveni hodnoty parametru

Stisknéte ENTER pro zobrazeni hodnoty parametru.
Pro nastaveni nové hodnoty stisknéte a drzte tlacitko ENTER tak
dlouho, az se objevi SET.

=
o2 [ \0Q
PAR. [SeT
ZRUSIT l

uLozIT

m

ENTER

—/
Pozn.: SET blika, zménil-li se parametr. SET se nezobrazi, kdyz
hodnota nemuze byt zménéna.
Pozn.: Zobrazeni zakladni nastavené hodnoty parametru se docili
soucasnym stisknutim tlacitek UP/DOWN.
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Funkce nabidky

Pretocte skupiny parametrd na pozadovanou funkci. Stisknéte a
podrzte ENTER az displej zacne blikat pfi spusténi funkce.

Poznamka ! Kopirovani parametrt neovlivni Zadny parametr. Vyjmuté
z toho jsou parametry: 9905 MOTOR NOM VOLT, 9906 MOTOR NOM CURR,
9907 MOTOR NOM FREQ, 9908 MOTOR NOM SPEED, 5201 STATION ID.
(JMENOVITE NAPETI MOTORU, JM.PROUD MOTORU, JM. KMITOCET MOTORU,
JM RYCHLOST MOTORU, IDENTIFIKACE STANICE). Popis parametrt je v
odst. "Uplny seznam parametrii ACS 140" na str. 39.

Kopirovani parametrii z panelu do pohonu (zapis do
paméti)
Stisknout a drzet
o —t@)—»
Poznamka ! Pohon musi byt zastaven a fizen lokalné. Parametr 1602

PARAMETER LOCK (BLOKOVANI PARAMETRU) musi byt nastaven na 1
(uvolnén).

Kopirovani parametrti z pohonu do panelu
Stisknout a drzet

" - e i

Poznamka ! Pohon musi byt zastaven a fizen lokalné. Parametr 1602
PARAMETER LOCK (BLOKOVANI PARAMETRU) musi byt nastaven na 1
(uvolnén).

Volba mezi zakladni a uplnou nabidkou
Stisknout a drzet
-1 r_
LL ees)
MENU|

viditelné jenjei | |

aktivni tpIné menu

i

Poznamka! Volba Uplné nabidky zUstava po vypnuti napajeni.

Diagnosticky rezim displeje
Blika-li nebo sviti-li na ACS 140 ¢ervena LED, pak je aktivni porucha.
PFislusna chybova zprava blika na displeji panelu.

Blika-li nebo sviti-li na ACS 140 zelena LED, pak je aktivni alarm.
PFisluSna alarmova zprava se objevi na displeji panelu. Alarmy 1-7
vznikaji z tlacitkovych operaci a kvdli nim zelena LED neblika.

Chybova a alarmova zprava zmizi po stisknuti MENU, ENTER nebo
kurzorovych tlagitek Fidiciho panelu. Zprava se znovu objevi po
nékolika sekundach, kdyz nebylo stisknuto zadné tlacitko a porucha a
alarm jsou stale aktivni.

[ =] [m]
[l

\

Kéd poruchy Kod alarmu
Kompletni seznam alarmu a poruch naleznete v oddilu Diagnostika.
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Resetovani pohonu z kontrolniho panelu

Sviti-li nebo blika-li Cervena LED ACS 140, je aktivni porucha.

Sviti-li ervena LED provede se vynulovani poruchy stisknutim tlacitka
START/STOP.

POZOR ! To mGze pfi dalkovém ovladani spustit pohon.

Reset poruchy, blika-li ervena LED, se provede vypnutim napajeni
POZOR ! Opétné zapnuti sité mUize okamzité spustit pohon.

Relevantni kod poruchy (viz Diagnostika) blika na displeji panelu az do
vynulovani poruchy nebo dokud neni displej "smazan".

Displej mlzete "smazat" bez vynulovani poruchy stisknutim
kteréhokoliv tlacitka. Zobrazi se slovo FAULT (porucha).

Poznamka ! Pokud se béhem 15 sekund nestiskne zadné jiné tlacitko a
porucha je stale aktivni, zobrazi se znovu kéd poruchy.

Po vypadku sité se pohon vrati do stejného fidicihu rezimu (LOC nebo
REM) jako byl pfed vypadkem.
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Zakladni parametry ACS 140

ACS 140 ma velky pocet parametr. Na pocatku jsou z nich vSak
zobrazeny jen takzvané parametry zakladni.

Nastaveni jen nékolika zakladnich parametr( postaci v aplikacich, kde

predprogramovana aplikaéni makra ACS 140 mohou zajistit

pozadovanou funkénost. Upiny popis programovacich moznosti
poskytovanych ACS 140 je popsan v "Uplném seznamu parametr(...",
zacinajicim na str. 39.

V nasledujici tabulce je uveden seznam zakladnich parametrd.

S = Parametry, které mohou byt modifikovany jen kdyz pohon stoji.

[Jmenovité napéti motoru z typového $titku. Rozsah tohoto
parametru zavisi na typu ACS 140 (jednotky 200/400 V)

olby pro 200 V jednotky:  Volby pro 400V jednotky:
200, 208, 220, 230,240V 380, 400, 415, 440, 460, 480 V

Zakladni nastavena hodnota pro jednotku 200 V: 230 V
Zakladni nastavena hodnota pro jednotku 400 V: 400 V

Kod [Nazev |uziv. s
Skupina 99
Data pro spusténi
0002 [APPLIC MACRO ]
olba aplikaéniho makra. Nastavuje hodnoty parametrd na
jejich zakladni (default) hodnoty. Detailni popis kazdého
makra je v "Aplikaénich makrech", pocinaje str.29
0 = FACTORY MACRO 4 = MOTOR POT
1 = ABB STANDARD 5 = HAND - AUTO
2 = 3-WIRE 6 = PID CONTROL
3 = ALTERNATE 7 = PREMAGN
Zakladni nastaveni: 0 (FACTORY MACRO)
0905 |MOTOR NOM VOLT ]

9906

MOTOR NOM CURR

Jmenovity proud motoru z typového Stitku. Hodnoty pro tento
parametr jsou v rozsahu od 0,5*Iy - 1,5% Iy, kde Iy je
jmenovity proud ACS 140.

Zakladni nastavena hodnota: Iy

9907

MOTOR NOM FREQ
[Jmenovity kmitoet motoru z typového Stitku motoru.

Rozsah: 0 - 300 Hz

Zakladni nastavena hodnota: 50 Hz

9908

MOTOR NOM SPEED
lJmenovita rychlost motoru z typového Stitku.

Rozsah 0 - 3600 ot./min.

Zakladni nastavena hodnota: 1440

Tabulka pokracuje na dalsi strané...
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Kod

Nazev

|Uiiv. |s

Skupina 01
Provozni data

0128 |LAST FAULT

Posledni zaznamenana porucha (0 = zadna porucha). Viz
"Diagnostika" od strany 81.

MGzZe byt smazano ovladacim panelem sou¢asnym
stisknutim tlacitka UP a DOWN v rezimu nastavovani
parametr(.

Skupina 10 .
VSTUPY PRIKAZU

1003

DIRECTION
Blokovani smyslu otaceni.

= FORWARD (DOPREDU)
= REVERSE (ZPET)
= REQUEST (POZADAVEK)

wNn =

Zvolite-li REQUEST, smér otaceni je nastaven podle piikazu
sméru.

Zakladni nastaveni : 3 (REQUEST)

Skupina 11
VOLBA REFERENCE

1105

EXT REF 1 MAX
Maximalni kmitoctova reference v Hz.

Rozsah: 0-300 Hz
Zakladni nastavena hodnota: 50 Hz.

Skupina12
KONSTANTNI RYCHLOSTI

1202

[CONST SPEED 1
Rozsah pro vSechny konstantni rychlosti : 0 - 300 Hz

Zakladni nastavena hodnota: 5 Hz

1203

[CONST SPEED 2
Zakladni nastavena hodnota: 10 Hz

1204

[CONST SPEED 3
Zakladni nastavena hodnota: 15 Hz
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Kod [Nazev

|uziv. s

Skupina 13
IANALOGOVE VSTUPY

1301

MINIMUM Al

Minimalni hodnota Al1 v procentech. Definuje relativni
lanalogovou vstupni hodnotu, kde frekvenéni reference
[dosahuje minimalni hodnoty.

Rozsah: 0 - 100 %

Zakladni nastavena hodnota: 0 %

Skupina15
IANALOGOVY VYSTUP

1503

[AO CONTENT MAX
Definuje vystupni kmito&et, pfi kterém analogovy vystup
dosahne 20 mA.

Rozsah: 0 - 300 Hz.

Zakladni nastaveni : 50 Hz

Poznamka ! Kapacita analogového vystupu je
programovatelna. Zde udané hodnoty jsou platné jen tehdy,
kdyz dal$i parametry konfigurace analogového vystupu
nebyly modifikovany. Popis v§ech parametrl je uveden v
"Kompletnim seznamu parametrd ACS 140", od str. 39.

Skupina 20
MEZNI HODNOTY

2003

MAX CURRENT
Maximalni vystupni proud.

Rozsah: 0,5*Iy - 1,5*Iy, kde Iy je jmenovity proud ACS 140.

Zakladni nastavena hodnota: 1,5*Iy

2008

MAXIMUM FREQ
Maximalni vystupni kmitocet

Rozsah : 0 - 300 Hz

Zakladni nastavena hodnota: 50 Hz

Tabulka pokracuje na dalsi strané...
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Kod [Nazev |uziv. s

Skupina 21
START / STOP

2102 [STOP FUNCTION
Podminky béhem zastavovani motoru
1=COAST

olny dob&h motoru do zastaveni.

2 = RAMP

Linearni zpomalovani (rampa), je definovana aktivnim ¢asem
zpomalovani

2203 DECELER TIME 1 nebo 2205 DECELER TIME 2.

Zakladni nastavena hodnota: 1 (volny dobéh)

Skupina22 o
ZRYCHLOVANI/ ZPOMALOVANI

2202 [ACCELER TIME 1
Rampa 1: doba od 0 do max. kmito€tu (0-MAXIMUM FREQ).

Rozsah pro vSechny ¢asové parametry rampy je: 0,1 - 1800 s.

Zakladni nastaveni : 5,0 s

2203 |PECELER TIME 1

Rampa 1 : doba z maxima do nulového kmitoctu (MAXIMUM
FREQ - 0).

Zakladni nastavena hodnota: 5,0 s

2204 |ACCELER TIME 2

Rampa 2 : doba z nuly do maxima kmitoétu (0 - MAXIMUM
FREQ).

Zakladni nastavena hodnota: 60,0 s

2205 |PECELER TIME 2

Rampa 2 : doba z maxima do nulového kmitoctu (MAXIMUM
FREQ - 0).

Zakladni nastavena hodnota: 60,0 s

Skupina 26
RIZENI MOTORU

2606 [U/f RATIO (pomér u/f)

U/f pod bodem zeslabeni pole (odbuzeni).

1 = LINEAR (linearni)

2 = SQUARE (kvadraticky)

Linearnimu se dava prednost pfi aplikacich s konstantnim
krouticim momentem. SQUARE se dava prednost pro
odstfediva Cerpadla a ventilatory, pro zvySeni Géinnosti a
zmirnéni hluku.

Zakladni nastavena hodnota: 1 (LINEAR)

Skupina 33
INFORMACE

3301 [SW VERSION
Kéd verze software.

S = Parametry mohou byt modifikovany jen kdyz pohon stoji.
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Aplikaéni makra

Aplikaéni makra jsou pfedprogramované sady parametr(. Minimalizuji
pocet rznych parametrd, které je tfeba nastavit béhem spousténi.
Factory Macro je makro zakladniho nastaveni, nastavené u vyrobce..

Poznamka ! Factory Macro je uvazovano pro aplikace, kde neni k
dispozici ovladaci panel. Pokud pouzijete Factory Macro s
ovladacim panelem, pak dejte pozor na to, ze parametry, jejichz
hodnota zavidi na €islicovém vstupu DI4, nemohou byt z panelu
modifikovany.

Hodnoty parametri

Vybérem aplikacniho makra s parametrem 9902 APPLIC MACRO nastavi
se vSechny ostatni parametry (vyjma Skupiny 99 spoustéci parametry,
zamku parametrd 1602 a Skupiny 52 parametr(i sériové komunikace)

na zakladniho hodnoty pocate¢niho nastaveni (default).

Hodnoty zakladniho nastaveni urcitych parametrd zaviseji na zvoleném
makru. Tyto jsou uvedeny v seznamu spolu s popisem kazdého makra.
Hodnoty zakladniho nastaveni ostatnich parametrd jsou uvedeny v
"Uplném seznamu parametrii ACS 140".

Priklady pripojeni
U dale uvedenych pfikladl pfipojeni si povSimnéte nasledujiciho:
« VSechny digitalni vstupy jsou pfipojeny s pouzitim negativni logiky.

« Typy signalt analogovych vstupl Al1 a Al2 jsou zvoleny spinaci
DIP S1:1aS1:2.

Frekvenéni

Lo Spina¢ DIP S1:1 nebo S1:2
reference je dana

Napétovym signalem | rozepnut e ]
(0-10V) L

Proudovym signalem TS
(0-20 mA) sepnut Bl

31



Aplikaéni makro Factory (0) [Tovami (0)]

Toto makro je ureno pro aplikace, kde neni k dispozici ovladaci panel.
Poskytuje 2-vodi€ovou konfiguraci I/O pro obecné pouziti.

Hodnota parametru 9902 je 0. DI4 neni pfipojen.

Vstupni signaly

«  Start, stop a smér (DI1,2)
«  Analogova reference (Al1)
¢ Konstantni rychlost 1 (DI3)

*  Volba dvojice ramp 1/2 (DI5)

Vystupni signaly

« Anal. vystup AO: frekv.

« Reléovy vystup 1: Porucha
Reléovy vystup 2: Béh

DIP spinac¢ S1
S1:1:U

=1 2
g

RN S

ALl Funkce
isvorky
N 1 |SCR
[ 7 |2 A Externi reference 1; 0...10 V <=>0...50 Hz
— N ER SN
4 [10V Referenéni napéti 10 VDC
5 [AI2 Nepouzito
6 |[AGND
lﬁ 7 JAO ystupni frekvence 0...20 mA <=> 0...50 Hz
8 |AGND
|: 9 [+12V [12VDC
10 [DCOM
— O]} Start/Stop. Aktivuje se pro spusténi ACS140
12 |DI2 Fwd/Rev. Aktivuje se pro zménu smyslu otac.
13 |DI3 Konstantni rychlost 1. Default: 5Hz
14 |DI4 Ponechte nezapojeno!*
15 DI5S olba dvojice ramp.
IAktivujte pro volbu dvojice ramp 2.
Defaults: 5 s (dvojice ramp 1), 60 s (dvojice
ramp 2)
16 DO 1A — Reléovy vystup 1
17 DO 1B |— Porucha: rozepnut]
18 DO 2A 1 Reléovy vystup 2|
19 bOo2B |— Béh: sepnul]

*Poznamka ! DI 4 je pouzit pro konfigurovani ACS 140. Je ¢ten jen
jednou pfi zapnuti napajeni. VSechny parametry oznacené * jsou

uréeny vstupem DI4.

Hodnoty parametrt Factory (0):

* 1001 POVELY EXT 1

2 (DI1,2)

1106 VYBER EXT REF2 0 (KLAVES.)

1002 POVELY EXT 2

0 (NEZVOLENO)

*1201 VOLBA KONST.

3 (D13
RYCHL. 1)

1003 SMER

3 (POZADAVEK)

1601 CHOD POVOLEN 0 (NEZVOLENO)

1102 EXT1/EXT2 VYBER

6 (ExT1)

1103 EXT REF 1 VYBER

1 (A)

2105 VOLBA PREDMAGN. |0 (NEZVOLENO)
2201 VOLBA 5 (DI5)
ZRYCHL/ZPOMALENI(
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Aplikaéni makro Factory (1) [rovami (1)]

Toto makro je ureno pro aplikace, kde neni k dispozici ovladaci panel.
Poskytuje 3-vodiCovou konfiguraci I/O pro obecné pouziti.

Hodnota parametru 9902 je 0. DI4 je pfipojen.

Vstupni signaly

«  Start, stop a smér (DI1,2,3)
«  Analogova reference (Al1)

«  Volba dvojice ramp 1/2 (DI5)

Vystupni signaly

« Anal. vystup AO: frekv.

« Reléovy vystup 1: Porucha
Reléovy vystup 2: Béh

DIP spina¢ S1
S1:1:U | gp
2p

-
-
1
|

Ridici
isvorky

Funkce

SCR

Al

Externi reference 1; 0...10 V <=>0...50 Hz

IAGND

10V

Referen¢ni napéti 10 VDC

AI2

NepouZzito

IAGND

IAO

ystupni frekvence 0...20 mA <=> 0...50 Hz

IAGND

+12 V

+12 VDC

DCOM

DI1

Momentalni aktivace pfi aktivovaném DI2:Start

DI2

Momentalni deaktivace: Stop

DI3

Fwd/Rev. Aktivuje se pro zménu smyslu otac.

D14

Musi byt zapojeno!*

DI5

olba paru ramp.

IAktivujte pro volbu dvojice ramp 2.
Defaults: 5 s (dvojice ramp 1), 60 s (dvojice
ramp 2)

16

DO 1A

Reléovy vystup 1

17

DO 1B

Porucha: rozepnut

18

DO 2A

LT

Reléovy vystup 2|

19

DO 2B

Béh: sepnuf]

*Poznamka ! DI 4 je pouzit pro konfigurovani ACS 140. Je ¢ten jen
jednou pfi zapnuti napajeni. VSechny parametry oznacené * jsou

uréeny vstupem DI4.

Poznamka ! Deaktivovany vstup Stop (DI2): tlaitko START/STOP na

panelu je blokovano (lokainé).

Hodnoty parametrt Factory (1):

* 1001 POVELY EXT 1

4 (DI1P,2PP)

1106 EXT REF2 VYBER 0 (KLAVES.)

1002 POVELY EXT 2

0 (NEZVOLENO)

*1201 VOLBA KONST. 0 (NEZVOLENO)

RYCHLOSTI
1003 SMER 3 (POZADAVEK) || 1601 CHOD POVOLEN 0 (NEZVOLENO)
1102 EXT1/EXT2 VYBER |6 (EXT 1) 2105 VOLBA 0 (NEZVOLENO)
PREDMAGNETIZACE
1103 EXTREF 1 VYBER |1 (Al1) 2201 VOLBA 5 (DI5)

ZRYCHL/ZPOMAL. 1/2
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Aplikaéni makro ABB Standard

Toto makro pro vSeobecné pouziti poskytuje obecné pouzitelnou
konfiguraci 2-vodi€ovych I/O. Proti Factory Macro (0) poskytuje navic
dvé nastavitelné rychlosti.

Hodnota parametru 9902 je 1.

Vstupni signaly

«  Start, stop a smér (DI1,2)
«  Analogova reference (Al1)

*  Volba konst. rychlost (DI3,4)
«  Volba dvojice ramp 1/2 (DI5)

Vystupni signaly DIP spina¢ S1
« Anal. vystup AO: frekv. S1:1:U TR
« Reléovy vystup 1: Porucha 7 |
« Reléovy vystup 2: B&h e

e Funkce
isvorky
" 1 |ISCR
|_'\_'l_ 2 A1 Externi reference 1; 0...10 V <=>0...50 Hz
— R E R
4 [10V Referenéni napéti 10 VDC
5 |AI2 NepouZzito
6 |[AGND
@ 7 JAO ystupni frekvence 0...20 mA <=> 0...50 Hz
8 |[AGND
|: 9 12V [+12VDC
10 [DCOM
11 |DI1 Start/Stop. Aktivuje se pro spusténi
12 IDI2 Fwd/Rev. Aktivuje se pro zménu smyslu otac.
13 |DI3 olba konstantni rychlosti*
14 |DI4 olba konstantni rychlosti*
15 |DI5 olba paru ramp.
IAktivujte pro volbu dvojice ramp 2.
Defaults: 5 s / 60 s (dvojice ramp 1/2)
16 |IDO 1A _k Reléovy vystup 1
17 |IDO 1B |— Porucha: rozepnut
18 DO 2A 1 Reléovy vystup 2|
19 [bo2B |— Béh: sepnul]
*Volba konstantni rychlosti: 0 = otevieno, 1 = zapojeno
DI3 DI4 Vystup
0 0 Reference pres Al1
1 0 Konstantni rychlost 1 (1202)
0 1 Konstantni rychlost 2 (1203)
1 1 Konstantni rychlost 3 (1204)
Hodnoty parametrti aplikaéniho makra ABB Standard:
1001 POVELY EXT 1 2 (p11,2) 1106 VOLBA EXT REF2 0 (KLAVES.)
1002 POVELY EXT 2 0 (NEZVOLENO) || 1201 VOLBA KONST. 7 (D13,4)
RYCHLOSTI
1003 SMER 3 (POZADAVEK) || 1601 CHOD POVOLEN 0 (NEZVOLENO)
1102 VOLBA EXT1/EXT2 |6 (EXT1) 2105 VOLBA 0 (NEZVOLENO)
PREDMAGNETIZACE
1103 VOLBA EXT REF 1 1 (A1) 2201 VOLBA 5 (DI5)

ZRYCHL/ZPOMALENI 1/2
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Aplikaéni makro 3-wire [3-vodicové]

Toto makro je zamysleno pro takové aplikace, kdy pohon je fizen
pomoci (okamzitych) tlaCitek. Proti Factory Macro (1) poskytuje navic
dvé nastavitelné rychlosti pouzitim D14 a DI5.

Hodnota parametru 9902 je 2.

Vstupni signaly

. Start, stop a smér (DI1,2,3)
¢ Analogova reference (Al1)
*  Volba nastav. kmit. (DI4,5)

Vystupni signaly DIP spinaé S1
« Anal. vystup AO: frekv. S1:1:U | gpp!
PRI o

* Reléovy vystup 1: Porucha ap
|

* Reléovy vystup 2: Béh

[Ridici

Svorky

Funkce

SCR

Al

Externi reference 1; 0...10 V <=>0...50 Hz

IAGND

10V

Referenéni napéti 10 VDC

AI2

NepouZzito

IAGND

ystupni frekvence 0...20 mA <=> 0...50 Hz

+12 VDC

Momentalni aktivace pfi aktivovaném DI2:Start

Momentalni deaktivace: Stop

IAktivuje se pro zménu smyslu ota¢. Fwd/Rev

olba konstantniho kmito&tu*

olba konstantniho kmito¢tu*

Reléovy vystup 1

Porucha: rozepnuf]

Reléovy vystup 2|

L[]

Béh: sepnuf]

*Volba konstantni rychlosti: 0 = otevieno, 1 = zapojeno

DI4 DI5 Vystup
0 0 Reference pres Al1
1 0 Konstantni rychlost 1 (1202)
0 1 Konstantni rychlost 2 (1203)
1 1 Konstantni rychlost 3 (1204)

Poznamka ! Deaktivovan vstup Stop (DI2): tla¢itko START/STOP na
panelu je blokovano (lokalné).

Hodnoty parametrt aplikacniho makra 3-vodi¢ového:

1001 POVELY EXT 1 4 (D11P,2P,3) | 1106 VOLBA EXT REF2 0 (KLAVES.)

1002 POVELY EXT 2 0 (NEZVOLENO) [ 1201 VOLBA KONST. 8 (D4,5)
RYCHLOSTI

1003 SMER 3 (POZADAVEK) || 1601 CHOD POVOLEN 0 (NEZVOLENO)

1102 VOLBA EXT1/EXT2 |6 (EXT 1) 2105 VOLBA 0 (NEZVOLENO)
PREDMAGNETIZACE

1103 VOLBA EXT REF 1 1 (A1) 2201 VOLBA ' 0 (NEZVOLENO)
ZRYCHL/ZPOMALENI 1/2
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Aplika€éni makro Alternate |[stiidani sméru]

Toto makro nabizi konfiguraci 1/O, ktera se zavadi pro sled fidicich
signalu DI, a je pouzivana pfi zménach sméru rotace pohonu.

Hodnota parametru 9902 je 3.

Vstupni signaly

Start, stop a smér (DI1,2)

Analogova reference (Al1)
Volba nast. rychl. 1 (DI3,4)
Volba paru ramp 1/2 (DI5)

Vystupni signaly

« Anal. vystup AO: frekv.

« Reléovy vystup 1: Porucha
* Reléovy vystup 2: Béh

DIP spinac¢ S1
S1:1:U

=1 2
g

RN S

Ridici
Svorky Funkce
N 1 |SCR
[ 7 |2 A Externi reference 1; 0...10 V <=>0...50 Hz
— N ER SN
4 [10V Referenéni napéti 10 VDC
5 [AI2 Nepouzito
6 |[AGND
lﬁ 7 JAO ystupni frekvence 0...20 mA <=> 0...50 Hz
8 |AGND
|: 9 [+12V [12VDC
10 [DCOM
— |11 b1 Start/fwd;je-li stav DI1 stejny jako DI2, pohon se zastavi
12 IDI2 Start reverse
13 |DI3 olba konstantni rychlosti*
14 |DI4 olba konstantni rychlosti*
15 DI5S olba paru ramp.
IAktivujte pro volbu dvojice ramp 2.
Defaults: 5's / 60 s (dvojice ramp 1/2)
16 |IDO 1A _k Reléovy vystup 1
17 DO 1B |— Porucha: rozepnut
18 |DO 2A _k Reléovy vystup 2|
19 [pO02B |— Béh: sepnuf]
*Volba konstantni rychlosti: 0 = otevieno, 1 = zapojeno
DI3 Di4 Vystup
0 Reference pres Al1
0 Konstantni rychlost 1 (1202)
1 Konstantni rychlost 2 (1203)
1 Konstantni rychlost 3 (1204)
Hodnoty parametrti aplikacniho makra Alternate:
1001 POVELY EXT 1 9 (DI1F,2R) 1106 VOLBA EXT REF2 0 (KLAVES.)
1002 POVELY EXT 2 0 (NEZVOLENO) || 1201 VOLBA KONST. 7 (D13,4)
RYCHLOSTI
1003 SMER 3 (POZADAVEK) || 1601 CHOD POVOLEN 0 (NEZVOLENO)
1102 VOLBA EXT1/EXT2 |6 (EXT1) 2105 VOLBA 0 (NEZVOLENO)
PREDMAGNETIZACE
1103 VOLBA EXT REF 1 1 (A1) 2201 VOLBA ' 5 (DI5)
ZRYCHL/ZPOMALENI 1/2
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Aplikaéni makro Motor Potenciometer

[potenciometr motoru]

Toto makro predstavuje laciny interface pro PLC, které méni rychlost

pohonu pouzitim pouze digitalnich signald.

Hodnota parametru 9902 je 4.

Vstupni signaly

Start, stop a smér (DI1,2)

ZvySovani reference (DI3)
Snizovani reference (DI4)
Volba nast. rychlosti (DI5)

Vystupni signaly

¢ Anal. vystup AO: frekv.

« Reléovy vystup 1: Porucha
* Reléovy vystup 2: Béh

Ridici

Svorky Funkce
1 |SCR
2 A1 NepouZzito
3 |[AGND

4 [10V Referen¢ni napéti 10 VDC
5 |AI2 NepouZzito

6 |AGND

@ 7 _|AO ystupni frekvence 0...20 mA <=> 0...50 Hz
8 |JAGND
|: 9 12V |12VDC
10 IDCOM
11 IDI1 StartStop: aktivujte pro spusténi ACS 140

12 |DI2 Forward/Reverse:aktivujte pro zpétny smér rotace
13 |DI3 Reference up: aktivujte pro zvySovani reference

14 |DI4 Reference down: aktivujte pro snizovani reference®
15 |DIS Konstantni rychlost 1

16 DO 1A — Reléovy vystup 1
17 DO 1B | — Porucha: rozepnut
18 DO 2A 1 Reléovy vystup 2|
19[bo2B |— Béh: sepnuf]

*Poznamka !
Jsou-li DI3 i DI4 aktivni nebo neaktivni, reference zUstava stabilni.
Reference je ukladana béhem zastaveni nebo vypnuti napajeni.

Analogova reference se nesleduje, je-li zvolen motor potenciometr.

Hodnoty parametrt aplikacniho makra Motor Potenciometr:

1001 POVELY EXT 1

2 (DI1,2)

1106 VOLBA EXT REF2 0 (KLAVES.)

1002 POVELY EXT 2

0 (NEZVOLENO) | 1201 VOLBA KONST.

5 (D5
RYCHLOSTI

1003 SMER

3 (POZADAVEK) || 1601 CHOD POVOLEN

0 (NEZVOLENO)

1102 VOLBA EXT1/EXT2 |6 (EXT 1) 2105 VOLBA 0 (NEZVOLENO)
PREDMAGNETIZACE
1103 VOLBA EXT REF 1 6 (DI3U,4D) | 2201 VOLBA 0 (NEZVOLENO)

ZRYCHL/ZPOMALENI 1/2
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Aplikaéni makro Hand - Auto [runi - automatické]

Toto makro nabizi konfiguraci I/O, ktera se typicky pouziva pfi
aplikacich HVAC (Heating, Ventilation, AirCondition) - vytapéni,
ventilace, klimatizace

Hodnota parametru 9902 je 5.

Vstupni signaly Vystupni signaly DIP spina¢ S1
. Start/stop (DI1,5) a rev. (DI2,4) « Anal. vystup AO: frekv. S1:1:U _.
. Dvé anal. reference (Al1,Al2) * Reléovy vystup 1: Porucha S1:2:
«  Volba kontrolniho mista (DI3) ~ « Reléovy vystup 2: B&h (-1
[Ridici
Svorky Funkce

Y 2 AN Externi reference 1; 0...10 V <=> 0...50 Hz
(Ruéni Fizeni)

3 JAGND
4 [10V Referenéni napéti 10 VDC

IAI2 Externi reference 2; 0...10 V <=>0...50 Hz
(Automatické Fizeni)

6 |[AGND

7 _|AO ystupni frekvence 0...20 mA <=> 0...50 Hz
8 |[AGND

9 12V [+12VDC

10 [DCOM

11 IDI1 StartStop: aktivujte pro spusténi ACS 140 (Ruéni)
12 DI2 Forward/Reverse:aktivujte pro zpétny smér

rotace (Ruéni)

13 |DI3 EXT1/EXT2 Select: Aktivujte pro volbu
lautomatického fizeni

14 DI4 Forward/Reverse: Aktivujte pro volbu
zpétného sméru rotace (Auto)

15 |DI5 Start/Stop: Aktivujte pro spusténi ACS 140 (Auto)

R

16 |IDO 1A _k Reléovy vystup 1
17 |IDO 1B |— Porucha: rozepnut
18 |DO 2A _k Reléovy vystup 2|
19|DO2B |— Béh: sepnut

Poznamka ! Parametr 2107 START INHIBIT musi byt O (vypnut).

Hodnoty parametrti Hand-Auto:

1001 POVELY EXT 1 2 (011,2) 1106 VOLBA EXT REF2 2 (A12)

1002 POVELY EXT 2 7 (DI5,4) 1201 VOLBA KONST. 0 (NEZVOLENO)
RYCHLOSTI

1003 SMER 3 (POZADAVEK) || 1601 CHOD POVOLEN 0 (NEZVOLENO)

1102 VOLBA EXT1/EXT2 |3 (DI3) 2105 VOLBA 0 (NEZVOLENO)
PREDMAGNETIZACE

1103 VOLBA EXT REF 1 1 (A1) 2201 VOLBA ) 0 (NEZVOLENO)
ZRYCHL/ZPOMALENI 1/2
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Aplikaéni makro PID Control [PiD regulace]

Toto makro je uréeno pro pouziti s riiznymi regulaénimi systémy s
uzavienou smyckou, jako je regulace tlaku, pratoku atd.

Hodnota parametru 9902 je 6.

Vstupni signaly Vystupni signaly DIP spina¢ S1

. Start/stop (DI1,5) « Anal. vystup AO: frekv. S1:1:U _.

. Analogova reference (Al1) * Reléovy vystup 1: Porucha S1:2: -

«  Skute&na hodnota (Al2) « Reléovy vystup 2: B&h (-1

. Volba kontrolniho mista (DI2)

. Konstantni rychlost (DI3)

. Uvolnéni béhu (DI14)

[Ridici
Svorky Funkce

SCR
AI1 EXT1 (Ruéni Fizeni) nebo EXT2 (PID);0...10 V
IAGND
10V Referen¢ni napéti 10 VDC
AI2 IAktudlni signal; 0...20 mA (PID)
IAGND
IAO ystupni frekvence 0...20 mA <=> 0...50 Hz
IAGND
+12V  [+12VDC
DCOM
DI1 StartStop: aktivujte pro spusténi ACS 140 (Ruéni)
DI2 EXT1/EXT2 Select: Aktivujte pro volbu regulace PID*
DI3 Constant speed: nepouzito pfi PID regulaci**
D14 Run enable: deaktivace vzdy zastavi ACS 140
DI5 Start/Stop: Aktivujte pro spusténi ACS 140 (PID)
DO 1A _k Reléovy vystup 1
DO 1B |— Porucha: rozepnut
DO 2A 1 Reléovy vystup 2|
DO 2B |— Béh: sepnut

Poznamka!

*

Kritické frekvence (skupina 25) jsou pfi PID regulaci ignorovany.

** Konstantni rychlost neni pfi PID regulaci uvazovana.

Poznamka ! Parametr 2107 START INHIBIT musi byt 0 (vypnuto)

PID regulaéni parametry (skupina 40) nepatii k zakladni sadé

parametru.

Hodnoty parametri PID Control:

1001 POVELY EXT 1 2 (o11) 1106 VOLBA EXTREF2__ | 1 (A1)

1002 POVELY EXT 2 6 (DI5) 1201 VOLBA KONST. 3(D13)
RYCHLOSTI

1003 SMER 1 (DOPREDU) || 1601 CHOD POVOLEN __ | 4 (Di4)

1102 VOLBA EXT1/EXT2 |2 (DI2) 2105 VOLBA 0 (NEZVOLENO)
PREDMAGNETIZACE

1103 VOLBA EXT REF 1 1 (A1) 2201 VOLBA 0 (NEZVOLENO)

ZRYCHL/ZPOMALENI 1/2
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Aplikaéni makro predmagnetizace (Premagnetise)

Toto makro je zamysleno pro aplikace, kdy se pohon musi rozebéhnout
velice rychle. Vzrist magnetického toku motoru vzdy trva néjakou dobu.
S makrem Pfedmagnetizace muze byt toto zpozdéni eliminovano.

Hodnota parametru 9902 je 7.

Vstupni signaly

«  Start, stop a smér (DI1,2)

¢ Analogova reference (Al1)
Konstantni rychlost 1 (DI3,4)

«  Predmagnetizace (DI5)

Vystupni signaly DIP spinac¢ S1
« Anal. vystup AO: frekv. S1:1:U TS
* Reléovy vystup 1: Porucha il A
« Reléovy vystup 2: B&h 2w

Ridici

Svorky Funkce
- 1 [SCR
|_'\_'l_ 2 A1 Externi reference 1; 0...10 V <=>0...50 Hz
S R
4 [10V Referen¢ni napéti 10 VDC
5 |AI2 NepouZzito
6 |[AGND
@ 7 _|AO ystupni frekvence 0...20 mA <=> 0...50 Hz
8 |[AGND
I: 9 [+12V [+12VDC
10 [DCOM
11 IDI1 Start/Stop. Aktivuje se pro spusténi
12 |DI2 Fwd/Rev. Aktivuje se pro zpétny smysl otaéeni
13 IDI3 olba konstantni rychlosti*
14 |DI4 olba konstantni rychlosti*
15 DI5 Pfedmagnetizace: Aktivujte pro spusténi
pfedmagnetizace
16 |IDO 1A _k Reléovy vystup 1
17 |IDO 1B |— Porucha: rozepnut
18 |DO 2A _k Reléovy vystup 2|
19 DO 2B |— Béh: sepnuf]
*Volba konstantni rychlosti: 0 = otevieno, 1 = zapojeno
DI3 Di4 Vystup
0 0 Reference pres Al1
1 0 Konstantni rychlost 1 (1202)
0 1 Konstantni rychlost 2 (1203)
1 1 Konstantni rychlost 3 (1204)
Hodnoty parametrti aplikaéniho makra Premagnetise:
1001 POVELY EXT 1 2 (DI1,2) 1106 VOLBA EXT REF2 0 (KLAVES.)
1002 POVELY EXT 2 0 (NEZVOLENO) || 1201 VOLBA KONST. 7 (D13,4)
RYCHLOSTI
1003 SMER 3 (POZADAVEK) || 1601 CHOD POVOLEN 0 (NEZVOLENO)
1102 VOLBA EXT1/EXT2 |6 (EXT1) 2105 VOLBA 5 (DI5)
PREDMAGNETIZACE
1103 VOLBA EXT REF 1 1 (KLAVESNICE) [ 2201 VOLBA ' 0 (NEZVOLENO)
ZRYCHL/ZPOMALENI 1/2
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Uplny seznam parametru ACS 140
Zpocatku jsou viditelné jen tzv. zakladni parametry (Sedé stinované v
tabulce 1). Funkci -LG- nabidky Ize pouzit pro zviditelnéni celé sady
parametru.

S = Parametry mohou byt modifikovany kdyz pohon stoji.
M =Hodnota zakladniho (default) nastaveni zavisi na zvoleném makru (*).

Tabulka 1 Uplné sada parametrti

|K6d |Nézev Rozsah |Roz|i§eni IZékI. nast. |Uiiv. |S |M
[Skupina 99
DATA PRO SPOUSTENI
9902 [APLIKACNI MAKRO — [o0-7 1 0 (FACTORY) 0
9905 NEMNOVITE NAPETI 200, 208,220, 1V 230/400 V ]
MOTORU 230, 240,380,
400, 415,440,
460, 480 V
9906 [MEN. PROUD MOT.  [0.5*Iy - 1.5*Iy 0.1A In ]
9907 [MEN. FR.MOTORU  [0-300 Hz 1 Hz 50 Hz 0
9908 [MEN. OT.MOTORU  |0-3600 ot./min |1 ot./min  |1440 ot./min Ll
Skupina 01
PROVOZNI DATA
0102 [OTACKY 0-9999 ot./min |1 ot./min |
0103 [VYSTUP. FREKVENCE [0-300 Hz 0.1 Hz B
0104 |PROUD - 0.1 A -
0105 [MOMENT -100 - 100 % 0.1 % -
0106 |VYKON - 0.1 kW -
0107 |NAPETI SS SBERNICE [0-679 V 0.1V N
0109 [VYST. NAPETI 0-480 V 0.1V -
0110 |acs 140 TEPLOTA  [0-150 °C 0.1 °C -
0111 |EXT REF 1 0-300 Hz 0.1 Hz -
0112 |EXT REF 2 0-100 % 0.1 % -
0113 [RIDICI MiSTO 0-2 1 B
0114 |DOBA PROVOZU 0-99.99 kh 0.01 kh -
0115 [POCITADLO kWh 0-9999 kWh 1 kWh -
0116 [VYS.APLIKAC.BLOKU [0-100 % 0.1 % B
0117 |STAV DI1-DI4 0000-1111 1 -
(0-15 decimal)
0118 |aI1 0-100 % 0.1 % -
0119 |AI2 0-100 % 0.1 % -
0121 |pI5 & RELE 0000-0111 1 -
(0-7 decimal)
0122 |AO 0-20 mA 0.1 mA -
0124 |SKUTECNA HODNOTA1[0-100 % 0.1 % -
0125 |SKUTECNA HODNOTAZ2(0-100 % 0.1 % -
0126 [RIDICTODCHYLKA ™ 1.100-100 % 0.1 % -
0127 [SKUTECNA HODNOTA |-100-100 % 0.1 % [
0128 [POSLEDNTPORUCHA [0-22 1 o
0129 |PREDCHOZI PORUCHA [0-22 1 0
0130 [NEJSTARS| PORUCHA [0-22 1 0
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Kod |Nazev Rozsah Rozligeni [zakl. nast. [uziv. [s|m

'Skupina 10 .
IVSTUPY POVELU
1001 [EXT1 POVELY 0-10 1 2/4 m
1002 |[EXT2 POVELY 0-10 1 0 (NOT SEL) m
1003 [SMER OTACENI 1-3 1 3 (REQUEST) L]
'Skupina 11
IVOLBA REFERENCE
1101 [VOLBA REF. PANELEM [1-2 1 1 (REF1(HZ))
1102 |VOLBAEXT1/EXT2  |1-8 1 6 (EXT1) m
1103 |VOLBA EXT REF1 0-11 1 1 (A1) =
1104 |EXT REF1 MIN 0-300 Hz 1 Hz 0 Hz
1105 [EXT REF1 MAX 0-300 Hz 1 Hz 50 Hz
1106 |VOLBA EXT REF2 0-11 1 0 (KEYPAD) =
1107 |[EXT REF2 MIN 0-100 % 1 % 0 %
1108 [EXT REF2 MAX 0-500 % 1% 100 %
'Skupina 12
KONST. RYCHLOSTI
1201 [VOLBA KONST. RYCHL.J0-10 1 [3/0 m
1202 |KONST. RYCHLOST 1 [0-300 Hz 0.1 Hz 5 Hz
1203 |KONST. RYCHLOST 2 |0-300 Hz 0.1 Hz 10 Hz
1204 |KONST. RYCHLOST 3 |0-300 Hz 0.1 Hz 15 Hz
1205 |KONST. RYCHLOST 4 |0-300 Hz 0.1 Hz 20 Hz
1206 |KONST.RYCHLOST 5 |0-300 Hz 0.1 Hz 25 Hz
1207 |KONST. RYCHLOST 6 |0-300 Hz 0.1 Hz 40 Hz
1208 |KONST. RYCHLOST 7 |0-300 Hz 0.1 Hz 50 Hz
Skupina 13
IANALOGOVE VSTUPY
1301 [MINIMUM Al1 0-100 % 1 % 0 %
1302 |MAXIMUM A1 0-100 % 1 % 100 %
1303 [FILTR AI1 0-10 s 0.1s 0.1s
1304 |MINIMUM AI2 0-100 % 1 % 0 %
1305 |MAXIMUM AI2 0-100 % 1 % 100 %
1306 |FILTR AI2 0-10 s 0.1s 0.1s
Skupina 14
RELEOVE VYSTUPY
1401 |RELEOVY vYsSTUP 1 |0-11 1 3
(FAULT (-1))
1402 |RELEOVY vYSTUP 2 |0-11 1 2 (BEH)
'Skupina 15
IANALOGOVE VYSTUPY
1501 |OBSAH AO 102-130 1 103
1502 |OBSAH AO MIN d d 0.0 Hz
1503 [OBSAH AO MAX [ [ 50 Hz
1504 |MINIMUM AO 0.0-20.0 mA 0.1mA _|0mA
1505 |MAXIMUM AO 0.0-20.0 mA 0.1mA |20 mA
1506 [FILTR AO 0-10 s 0.1s 0.1s
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Kod [Nazev Rozsah Rozligeni [zakl. nast. [uziv. [s|m
Skupina 16 o
ISYSTEMOVE OVLADANI
1601 |CHOD POVOLEN 0-6 1 0 |
NENASTAVENO
1602 [PARAMETER 0-2 1 1 (OTEVRENO)
BLOKOVAN
1604 |VOLBA NULOVANI 0-7 1 6 (START/ 0
PORUCHY STOP)
1608 |[ZOBRAZENTALARMU |0-1 1 0 (NE)
'Skupina 20
LIMITY
2003 [MAX PROUD 0.5%Iy - 1.5%Iy 0.1 A 1.5%In
2005 |RIZENTPREPETI 0-1 1 1 (POVOLENO)
2006 [RIZENI PODPETI 0-2 1 1 (POVOLENA
DOBA)
2007 [MIN.VYST. KMITOCET [0-300 Hz 1 Hz 0 Hz
2008 [MAX.VYST.KMITOCET [0-300 Hz 1 Hz 50 Hz ]
'Skupina 21
ISTART/STOP
2101 [STARTOVACI FUNKCE [1-4 1 1 (RAMPA) ]
2102 |FUNKCE ZASTAVENT [1-2 1 1 (DOBEH)
2103 [PROUD PRIZVYS. MOM|0.5%Iy - 2.0* Iy [0.1 A 1.2%Iy u
2104 |[DOBA ZAP.SS PROUDU[0-250 s 01s 0s
2105 [VOLBAPREDMAG.  [0-6 1 0 (NENi zvOL.) ]
2106 [MAX. DOBA PREDMAG.[0-25.0 s 0.1s 2.0 s
2107 [START ZABRANEN 0-1 1 1 (oN)
'Skupina 22
IACCEL/DECEL
2201 [zZRYCHL/ZPOMAL 1/2 [0-5 1 5 (DI5) m
2202 |DOBA ZRYCHL. 1 0.1-1800 s 0.1;1s 5 s
2203 |DOBA ZPOMALENi 1 ]0.1-1800 s 0.1;1s 5 s
2204 |DOBA ZRYCHLENI2  ]0.1-1800 s 0.1;1s 60 s
2205 |DOBA ZPOMALENI2  ]0.1-1800 s 0.1;1s 60 s
2206 [TVAR RAMPY 0-3 1 0 (LINEARNI)
Skupina 25
KRITICKA FREKVENCE
2501 JAKTIVACEKRIT. FR.  [0-1 1 0 (vvP)
2502 |KRIT.FREKV. 1 DOLNI [0-300 Hz 1 Hz 0 Hz
2503 |KRIT. FREKV.1 HORNi [0-300 Hz 1 Hz 0 Hz
2504 |KRIT. FREKV. 2 DOLNi [0-300 Hz 1 Hz 0 Hz
2505 |KRIT.FREKV. 2 HORNI [0-300 Hz 1 Hz 0 Hz
'Skupina 26
REGULACE MOTORU
2603 [IR KOMPENZACE 0-30 V PRO 1 10V
200 V JEDNOTKY;
0-60 V PRO
400 V JEDNOTKY
2604 [ROZSAH IR 0-300 Hz 1 Hz 50 Hz
KOMPENZACE
2605 [NIZKY HLUK 0-2 1 0 ]
(STANDARD)
2606 |u/f POMER 1-2 1 1 (LINEAR) ]
2607 [POMER KOMP. SKLUZU|0-250 % 1% 0 %
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Kéd Nazev Rozsah

Skupina 30

PORUCHOVE FUNKCE

3001 AI<MIN 0-3

3002 ZTRATA PANELU 1-3

3003 EXTERNIPORUCHA (-5

3004 TEPELNA OCHR.MOT. (-2

3005 DOBA TEP, OCHR.MOT. 256-9999 s

3006 ZATEZ KRIVKAMOT. 50-150 %

3007 ZATIZENI PRINUL. OT. 25-150 %

3008 BOD ZLOMUKRIVKY  1-300 Hz

3009 FCE PRETIZENiMOT (-2

3010 PROUD PRETIZENI 0.5%Iy - 1.5*Iy

3011 FREKV. PRETIZENI 0.5-50 Hz
HORNi

3012 DOBA PRETIZEN| 10-400 s

3013 AI1 MEZPORUCHY  0-100 %

3014 AI2 MEZPORUCHY  0-100 %

Skupina 31

AUTOMATICKY RESET

3101 POCET POKUSU 0-5

3102 ZKUSEBNiDOBA 1.0-180.0 s

3103 ZPOZDENI 0.0-3.0s

3104 AUT.RES. NADPROUD (-1

3105 AUT.RES.PREPETI (-1

3106 AUT.RES.PODPETI (-1

3107 AUT.RESET AIKMIN ~ 0-1

Skupina 32

DOZOR

3201 DOZORNAPARAMETR1 102 -130

3202 DOZ.NADOL.HODN.P1 *

3203 DOZ NAHOR.HODN.P 1 *

3204 DOZORNAPARAMETR2 102 - 130

3205 DOZ. NADOL.HODN.P2 *

3206 DOZ. NAHOR.HODN.P 2 *

Skupina 33

INFORMACE

3301 SW VERZE 0.0.0.0-f.f.f.f

3302 DATUM TESTU yy.ww

Skupina 40
PID-REGULACE
4001 ZISK PID REGULATORU(.1-100

4002
4003
4004
4005
4006
4007

4008
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INTEGRACNICAS PID  (0.1-320 s

DERIVACNI CAS

PID DERIV FILTR
INVERZE HODN. CHYBY
VOLBA SKUT. HODN.

VOLBA ZDROJE SKUT.
HODNOTY 1
VOLBA ZDROJE SKUT.
HODNOTY 2

0-10s
0-10s
0-1
1-9
1-2

1-2

RozliSeni Zakl. nast.

A OO0 =aaaaaaaa

°©
R

* kA * %

I>

N

NN = = I

NN k=X ==}

T RRP
NS

1 (PORUCHA)
1 (PORUCHA)
0 (NEZVOLEN)
1 (PORUCHA)
500 s

100 %

70 %

35 Hz

0 (NEZVOLEN)
1.2% Iy

20 Hz

20s
0%
0%

0

30s

Os

0 ZNEMOZNEN
0 ZNEMOZNEN
0 ZNEMOZNEN
0 ZNEMOZNEN
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Kéd
4009
4010
4011
4012
4013
4014
4015

4019
4020

4021
4022

Nazev Rozsah
MINIMUM SKUT. HODN.1  0-1000 %
MAXMUM SKUT. HODN.1 0-1000 %
MINIMUM SKUT. HODN.2  0-1000 %
MAXMUM SKUT. HODN.2  0-1000 %
ZPOZDENI KLID.FCEPID (.0-3600 s
UROVENKLID. FCE  0.0-120 Hz

AKTIVACNI UROVEN 0.0-100 %
KLIDOVEFCE
VOLBA NASTAVENI BODU 1.2

INTERNI NAST. BODU 1 0.0-100.0 %

INTERNI NAST. BODU2 0.0-100.0 %
VOLBA INTER. 1.7
NASTAVENI

Skupina 52
SERIAL COMM (sériova komunikace)
Popis parametru této skupiny (Skupina) najdete v Prirucce ACS 140 pro instalaci

a spusténi adapteru pro RS485 a RS232.

[ 1 zakladni parametry.

RozliSeni Zakl. nast. Uziv. S M

1%
1%
1%
1%
0.1;1s
0.1 Hz
0.1%

1

0.1 %
0.1%

0 %

100 %

0 %

100 %
60s

0 Hz

0%
2(EXTERNI)
40 %

80 %
6 (80D1)
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Skupina 99: Data pro spousténi

Parametry dat pro spousténi je zvlastni sada parametrd pro nastaveni
ACS 140 a pro vstup informaci o motoru.

Kod Popis
9902 JAPPLIC MACRO - Aplika¢ni makro
olba aplikaéniho makra. Tento parametr se pouziva pro volbu
aplikacniho makra, které zkonfiguruje ACS 140 pro urcitou aplikaci.
Seznam a popis dostupnych aplikaénich maker najdete v "Aplikaéni
makra" na str. 29.
9905 MOTOR NOM VOLT
lJmenovité napéti motoru z typového $titku. Tento parametr nastavuje
maximalni vystupni napéti dodavané motoru z ACS 140. MOTOR NOM
FREQ nastavuje kmitoCet, pfi kterém je vystupni napéti rovno napéti
MOTOR NOM VOLT. ACS 140 nemuZe napajet motor napétim vétsim
nez je napéti sité.
iz obr. 1.
9906 MOTOR NOM CURR
lJmenovity proud motoru z typového Stitku. Povoleny rozsah je
0.5 Iy... 1.5 Iy ACS 140.
9907 MOTOR NOM FREQ
[Jmenovity kmitocet motoru z typového $titku motoru (bod
zeslabovani pole).
izobr. 1.
9908 MOTOR NOM SPEED
lJmenovita rychlost (otacky) motoru z typového $titku.

Vystupni napéti

'y

MOTOR NOM VOLT e e e e

Obr. 1
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B
MOTOR NOM FREG Vystupni kmitoCet

Vystupni napéti jako funkce vystupniho kmitoctu




Skupina 01: Provozni data

Okamzité signaly monitoruji funkce ACS 140. Neovliviuji ¢innost ACS
140. Hodnoty okamzitych signalt jsou méfeny nebo vypogitavany
pohonem a nemohou byt nastavovany uzivatelem.

Kod Popis
0102 | SPEED - rychlost
Zobrazi vypoétenou rychlost motoru (ot./min).
0103 | OUTPUT FREQ - vystupni kmitocet
Zobrazi kmitoCet (Hz) pfivadény do motoru. (Je téZ zobrazeno na displeji
vystupu.)
0104 | CURRENT - proud
Zobrazi proud motoru, jak je méfen v ACS 140.
(Stejna hodnota, jako je zobrazena v rezimu vystupniho displeje.)
0105 | TORQUE - kroutici moment
Vystupni kroutici moment. Vypoétena hodnota krouticiho momentu na
hfideli motoru v % jmenovitého momentu motoru.
0106 | POWER - vystupni vykon
Zobrazuje méFeny vykon motoru v kW.
Poznamka ! ACS 100-PAN nebude zobrazovat jednotku ("kW").
0107 | DC BUS VOLTAGE - napéti ss sbérnice
Zobrazuje napéti sbérnice stejnosmérného napéti, jak je méfeno v ACS
140. Napéti je zobrazeno ve voltech =.
0109 | OUTPUT VOLTAGE - vystupni napéti
Zobrazuje napéti pfivadéné do motoru.
0110 | ACS 140 TEMP - teplota
Zobrazuje teplotu chladi¢e ACS 140 ve stupnich Celsia.
0111 | EXT REF 1 - vnéjsi reference 1
Zobrazuje zvolenou referenci v Hz, ktera je pfivadéna z bloku volby
reference do generatoru rampy.
0112 | EXT REF 2 - vnéjsi reference 2
Jako parametr 0111 se stupnici v %, vyjma pfipadu, Ze je v €innosti PID
regulator. Pak je zobrazovan bod nastaveni regulatoru.
0113 | CTRL LOCATION - zdroj fizeni
Zobrazuje aktivni regulaéni misto. MozZnosti jsou:
0 = LOCAL - MiSTNE
1 = EXT1 (VNEJSI RIDICI MiSTO 1)
2 = EXT2 (VNEJSI RIDICi MiSTO 2)
Popis rtznych kontrolnich mist viz Dodatek.
0114 | RUN TIME - doba chodu
Ukazuje celkovy ¢as béhu AVS 140 v tisicich hodin (kh),
0115 | kWh COUNTER - ¢ita¢ kWh
Pocita kilowathodiny provozu ACS 140.
0116 | APPL BLK OUTPUT - vystup aplika¢niho bloku
Referenéni hodnota v procentech, pfijata z aplika¢niho bloku (PID
regulaéni blok). Tato hodnota ma vyznam jen kdyz je pouzito makro PID
Control.
0117 | DI1-DI4 STATUS - stav digitalnich vstupa 1-4
Status ¢tyr digitalnich vstupu. Je-li vstup aktivovan, na displeji bude
indikovana 1. Je-li vstup deaktivovan, zobrazena je 0.
[ 111!
AL
Dl {Dt{ DI"'Z [\)I 1
0118 | Al1 - analogovy vstup 1
Relativni hodnota analogového vystupu 1 zobrazena v %.
0119 | Al2 - analogovy vstup 2

Relativni hodnota analogového vystupu 2 zobrazena v %.

47




Kéd

Popis

0121

DI5 & RELAYS - digitalni vstup 5 a relé
Status digitalniho vstupu 5 a reléovych vystupu. 1 indikuje, Ze relé je
vybuzeno a 0 indikuje , Ze relé je nevybuzeno.

It
1

DI 5
Status relé 2
Status relé 1

0122

AO - analogovy vystup
Hodnota vystupniho analogového signalu v mA,

0124

ACTUAL VALUE 1 - skute¢na hodnota 1
Soucasna hodnota 1 PID regulatoru (ACT1), zobrazend v %.

0125

ACTUAL VALUE 2 - skute¢na hodnota 2
Soucasna hodnota 2 PID regulatoru (ACT2), zobrazend v %.

0126

CONTROL DEV - odchylka regulace
Zobrazi rozdil mezi referenéni hodnotou a skute¢nou hodnotou PID
procesniho regulatoru, zobrazeni v %.

0127

ACTUAL VALUE - skute¢na hodnota
Zpétnovazebni signal (skute¢na hodnota pro PID regulator, zobrazena v
procentech (%).

0128

LAST FAULT - posledni porucha

Posledni zaznamenana porucha (0=zadna chyba). Viz "Diagnostika" na
strané 81. MiiZze byt vymazana z ovladaciho panelu sou¢asnym
stisknutim tlacitek UP a DOWN v reZimu nastavovani parametru.

0129

PREVIOUS FAULT - pfedchozi porucha

Predchozi zaznamenana porucha. Viz "Diagnostika" na strané 81. Muze
byt vymazana z ovladaciho panelu sou¢asnym stisknutim tlacitek UP a
DOWN v rezimu nastavovani parametrd.

0130

OLDEST FAULT - nejstarsi porucha

Nejstars$i zaznamenana porucha. Viz "Diagnostika" na strané 81. Muze
byt vymazana z ovladaciho panelu sou¢asnym stisknutim tlacitek UP a
DOWN v rezimu nastavovani parametrd.
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Skupina 10: Vstupy prikaza

Prikazy Start, Stop a Smér mohou byt davany z ovladaciho panelu
nebo ze dvou externich mist (ext1,ex12). Volba mezi dvéma externimi
misty se provadi parametrem 1102 ext1/ExT2sEL. Vice informaci o
fidicich mistech naleznete v "Dodatku” na str. 91.

Kod Popis

1101 | EXT1 COMMANDS - prikazy pro vnéjsi fidici misto 1

Definuje pfipojeni a zdroj pfikazu Start/Stop/Smér pro externi misto 1
(EXT1).

0 = NOT SEL

Neni zvolen Zadny zdroj pfikazu Start/Stop/Smér pro EXT1.

1=DN

DvouvodiCovy Start/Stop je pfipojen k &islicovému vstupu DI1. DI1
deaktivovan = Stop; DI1 aktivovan = Start. *

2=DI1,2

Dvouvodiovy Start/Stop, Smér. Start/Stop je pfipojen k Eislicovému
vstupu DI1 jak shora uvedeno. Smér je pfipojen k digitalnimu vstupu DI2.
DI2 deaktivovan = dopfedu; DI2 aktivovan = zpét. Pro fizeni sméru musi
byt hodnota parametru 1003 DIRECTION: REQUEST.

3=DI1P,2P,3

Trivodicovy Start/Stop, Smér. Pfikaz Start/Stop jsou davan pomoci
tlacitek (P plati pro "puls"). Tlacitko Start je normalné rozpojeno a je
pfipojeno k &islicovému vstupu DI1. Tlacitko Stop je normalné spojeno a
je pfipojeno k Eislicovému vstupu DI2. Vicenasobné zapojeni tladitek
Start je paralelni, vicendsobné zapojeni tladitek Stop je do série. *, **.
4=DI1P,2P,3

Trivodicovy Start/Stop, Smér. Start / Stop je zapojeno jako s DI1P,2P.
Smér je zapojen na digitalni vstup DI3. DI3 deaktivovany = dopfedu; DI3
aktivovan = zpét. Pro ovladani sméru hodnota parametru 1003 DIRECTION
musi byt REQUEST.**

5=DI1P,2P,3P

Start dopfedu, Start zpét a Stop. Pfikazy Start a Smér jsou zadany
soucasnym stisknutim dvou oddélenych okamzitych tladitek (P znamena
"puls"). Tlacitko Stop je normalné spojeno a je pfipojeno k digitalnimu
vstupu DI3. Tla¢itka Start dopfedu a Start zpét jsou normalné rozepnuta
a jsou pfipojena k digitalnim vstupdm DI1, respektive DI2. Vicenasobné
zapojeni tlacitek Start je paralelni, vicenasobné zapojeni tlacitek Stop je
do série. Pro Fizeni sméru musi hodnota parametru 1003 DIRECTION byt
REQUEST.**

6 =DI5

DvouvodiCovy Start/Stop, zapojeny na digitalni vstup DI. Je-li DI5
deaktivovan = Stop, DI5 aktivovan = Start.*

7=DI54

Dvouvodiovy Start/Stop/Smér. Start/Stop je pfipojen k digitalnimu vstupu
DI5. Smér je pfipojen k digitalnimu vstupu DI4. D14 deaktivovan =
dopfedu, D aktivovan = zpét. Pro fizeni sméru musi hodnota parametru
1003 DIRECTION byt REQUEST.**

8 = KEYPAD

Ptikazy Start/Stop a Smér jsou vydavany z ovladaciho panelu v pFipadé,
Ze externi misto ovladani 1 je aktivni. Pro ovladani sméru musi parametr
1003 DIRECTION byt REQUEST.

9 =DITF,2R

Ptikaz Start dopfedu je dan kdyz DI1 je aktivovan a DI2 deaktivovan.
Ptikaz Start dozadu je dan kdyz D11 je deaktivovan a DI2 aktivovan. V
ostatnich pfipadech je vydan pfikaz Stop.

10 = comm

Prikazy Start/Stop a Smér jsou vydavany pfes sériovou komunikaci.
*Poznamka ! V pfipadech 1, 3, 6 je smér nastaven parametrem 1003
DIRECTION. Volba hodnoty 3 (REQUEST) stanovi smér dopredu.

** Poznamka ! Signal Stop musi byt aktivovan pred tim, nez muze byt
vydan pfikaz Start.
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1002 | EXT2 COMMANDS - prikazy pro vnéjsi fidici misto 2

Definuje spojeni a zdroj pfikazu Start, Stop a Smér pro externi Fidici
misto 2 (EXT2).

Viz parametr 1001 EXT1 COMMANDS shora.

1003 | DIRECTION - smér otaceni

1 = FORWARD (dopfedu)
2 = REVERSE (dozadu)
3 = REQUEST (dle pozadavku)

Blokovani sméru rotace. Tento parametr dovoli stanovit smér rotace
motoru dopfedu nebo dozadu. Zvolite-li 3 (REQUEST), je smér stanoven
podle daného pfikazu o sméru.
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Skupina 11: Volba reference

Prikazy pro referenci mohou byt vydany z ovladaciho panelu nebo ze
dvou externich mist. Volba mezi dvéma externimi misty se provadi
parametrem 1102 exT1/ExT2sEL. Vice informaci o Fidicich mistech
naleznete v "Dodatku" na str. 91.

Kod Popis
1101 KEYPAD REF SEL - volba reference klavesnici
Volba reference aktivniho fidiciho panelu v rezimu lokalniho fizeni.
1=REF1 (Hz)
Reference fidiciho panelu je dana v Hz.
2 = REF2 (%)
Reference fidiciho panelu je dana v procentech (%).
1102 | EXT1/EXT2 SEL - volba vnéjsiho fidiciho mista 1 nebo 2

Nastavuje vstup pouZzity pro volbu externiho Fidiciho mista nebo ho
stanovi do EXT1 nebo EXT2. Externi Fidici misto pro oba pfikazy
Start/Stop/Smér a referenci je uréeno timto parametrem.

1..5=DI1...DI5
Externi fidici misto 1 nebo 2 je zvoleno podle stavu vybraného digitalniho
vstupu (DI1...DI5), kdy deaktivovany = ExT1 a aktivovany = EXT2.

6 = ExT1

Zvoleno je externi fidici misto 1 (ExT1). Zdroje Fidiciho signalu pro ExT1
jsou definovany parametrem 1101 (pfikazy Start/Stop/Smér) a
parametrem 1103 (reference).

7 = EXT2

Zvoleno je externi Fidici misto 2 (ExT2). Zdroje Fidiciho signalu pro EXT2
jsou definovany parametrem 1102 (pfikazy Start/Stop/Smér) a
parametrem 1106 (reference).

8 = coMM
Externi fidici misto 1 nebo 2 je vybrano pfes sériovou komunikaci.
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1103

EXT REF1 SELECT - volba zdroje signalu
Timto parametrem se voli zdroj signalu externi reference 1.

0 = KEYPAD
Reference se zadava z ovladaciho panelu.

1=Al1
Reference je dana pomoci analogového vstupu 1.

2=Al2
Reference je dana pomoci analogového vstupu 2.

3 = Al1/yoYsT; 4 = Al2/JoysT

Reference je dana pomoci analogového vstupu 1 (resp. 2),
konfigurovana pro joystick (ovladaci packu). Minimalni vstupni signal
vybudi pohon pfi maximalni referenci v obracenim sméru otaceni.
Maximalni vstupni signal vybudi pohon pfi maximalni referenci v
dopfedném sméru otaceni (viz obr. 2). Viz téZ parametr 1003 DIRECTION.

POZOR ! Minimalni reference pro joystick musi byt 0,3 V (0,6 mA) nebo
vys$si. Je-li pouzit signal 0...10 V, ACS 140 bude pracovat pfi maximalni
referenci v opaéném smyslu otaceni v pfipadé, kdyz se ztrati fidici signal.
Nastavte parametr 3013 Al1 FAULT LIMIT nebo 3014 Al2 FAULT LIMIT na
hodnotu 3 % nebo vy$si a parametr 3001 AI<MIN FUNCTION na 1 (FAULT) a
ACS 140 se zastavi v pfipadé ztraty fidiciho signalu.

EXT REF1 Max &

EXT REF1 MIN
L

Lz )

- EXT REF1 MIN
Hystereze 41%
z rozsahu
- EXT REF1 MAX EXT REF
¥

1 MIN 2% +29
10V / 20mA

3

2V /4mA - EXT REF
oV / OmA 1 MIN

Obr. 2 Ovladani joystickem. Maximum pro externi referenci 1 se
nastavuje parametrem 1105 a minimum parametrem 1104.

5=DI3U,4D(R)

Reference rychlosti je dana pres digitalni vstupy, jako fizeni motor-
potenciometrem. Digitalni vstup DI3 zvySuje rychlost (U znamena
zvySovani) a digitélni vstup D14 snizuje rychlost (D znamena snizovani).
(R) znaci, Ze reference bude nastavena na nulu v pfipadé, Ze je dan
pfikaz Stop. Rychlost zmény referenéniho signalu je fizena parametrem
2204 ACCELER TIME 2.

6 = DI3U,4D

Stejné jako shora s vyjimkou, Ze reference pro rychlost neni nastavena
na nulu pfi pfikazu Stop. Kdyz je spustén ACS 140, motor nabiha po
rampé zvolenym zrychlenim az na uloZenou referenci.

7 =DI4U,5D
Stejné jako shora vyjma toho, Ze jsou pouzity digitalni vstupy DI4 a DI5.

8 = coMM
Reference je dana pres sériovou komunikaci.

9 = DI3U,4D(R,NC); 10 = DI3U,4D(NC); 11 = DI4U,5D(NC)
Volby 9, 10, 11 jsou stejné jako volby 5, 6, 7 s tou vyjimkou, Ze hodnoty
reference se nekopirujekdyz:

« se pfechazi z EXT1 na EXT 2 nebo

« se pfechazi z EXT 2 na EXT1 nebo

* se pfechazi z mistni na dalkovou.

1104

EXT REF1 MIN

Nastavuje minimalini frekvenc¢ni referenci pro externi referenci 1 v Hz.
Kdyz je analogovy vstupni signal na minimu, externi reference 1 se rovna
EXT REF1 MIN. Viz obr. 3 na strané 51.
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1105 | EXT REF1 MAX

Nastavuje maximalni frekvenéni referenci pro externi referenci 1 v Hz.
Kdyz je analogovy vstupni signal na maximu, externi reference 1 se
rovna EXT REF1 MAX. Viz obr. 3 na strané 51.

1106 | EXT REF2 SELECT - volba vnéjsi reference 2
Timto parametrem se voli zdroj pro externi referenci 2. Alternativy jsou
stejné jako u externi reference 1, viz parametr 1103 EXT REF1 SELECT.

1107 | EXT REF2 MIN

Nastavuje minimalini referenci v %. Kdyz je analogovy vstupni signal na

minimalni hodnoté&, je externi reference 2 rovna EXT REF2 MIN. Viz obr. 3

na str. 51.

e Je-li zvoleno makro PID regulace, nastavuje tento parametr
minimalni procesni referenci.

e Je-li zvoleno jakékoliv jiné makro nez PID, nastavuje tento parametr
minimalni procesni frekvenéni referenci. Tato hodnota je udana v
procentech maximalniho kmitoc&tu.

1108 | EXT REF2 MAX

Nastavuje maximalni referenci v %. Kdyz je analogovy vstupni signal na

maximalni hodnoté, je externi reference 2 rovna EXT REF2 MAX. Viz obr. 3

na str. 51.

* Je-li zvoleno makro PID regulace, nastavuje tento parametr
minimalni procesni referenci.

« Je-li zvoleno jakékoliv jiné makro nez PID, nastavuje tento parametr
maximalni procesni frekvenéni referenci. Tato hodnota je udana v
procentech maximalniho kmitoctu.

Obr. 3 Nastaveni EXT REF MINIMUM a EXT REF MAXIMUM.
Rozsah analogového vstupniho signalu se nastavuje parametry 1301 a
1302 nebo parametry 1304 a 1305, podle pouzitého analogového
vstupu.

EXT REF
EXT REF jummm
MAX
EXT REF
MIN H
1
-

Al min Al max Analogovy
vstupni
signal

EXT REF

EXT REF

MIN

EXT REF

MAX

Al min Al max Analogovy

vstupni
signal
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Skupina 12: Konstantni rychlosti

ACS 140 ma 7 programovatelnych konstantnich rychlosti v rozmezi od
0 do 300 Hz. Zaporné hodnoty rychlosti nesméji byt zadavany jako
konstantni rychlosti.

Volba konstantni rychlosti je ignorovana, pokud probiha fizeni podle
reference PID - regulace (Viz makro PID Control).

Poznamka ! Parametr 1208 consT sPeeD 7 pusobi také jako tzv.
poruchova rychlost, ktera mize byt aktivovana v pfipadé ztraty fidiciho
signalu. Viz parametry 3001 AI<MIN FUNCTION @ 3002 PANEL LOSS.

Koéd | Popis

1201 | CONST SPEED SEL
Tento parametr definuje, které digitalni vstupy jsou pouZity pro volbu
konstantnich rychlosti.

0 = NOT SEL (neni zvoleno)

Funkce konstantni rychlosti je znemoznéna.

1..5=DI1...DI5

Konstantni rychlost je volena digitalnimi vstupy DI1-DI5. Je-li aktivovan
digitalni vstup = je aktivovana konstantni rychlost 1.

6=DI1,2

TFi konstantni rychlosti (1...3) jsou zvoleny pomoci dvou digitalnich
vstupu. Volba konstantni rychlosti digitalnimi vstupy DI1,2.

Tabulka 2 Volba konstantni rychlosti digitalnimi vstupy DI1,2.

DI1 DI2 Funkce
0 0 Bez konstantni rychlosti
1 0 Konstantni rychlost 1 (1202)
0 1 Konstantni rychlost 2 (1203)
1 1 Konstantni rychlost 3 (1204)
0 = DI deaktivovan. 1 = DI aktivovan
7=DI3,4
TFi konst. rychlosti (1...3) jsou zvoleny dvéma dig. vstupy, jako u DI1,2.
8=DI4,5
TFi konst. rychlosti (1...3) jsou zvoleny dvéma dig. vstupy, jako u DI1,2.
9=DI1,2,3
Sedm konst. Rychlosti (1...7) je zvoleno pomoci tfech digitalnich vstupu.
DI1 DI2 DI3 Funkce
0 0 0 Bez konstantni rychlosti
1 0 0 Konstantni rychlost 1 (1202)
0 1 0 Konstantni rychlost 2 (1203)
1 1 0 Konstantni rychlost 3 (1204)
0 0 1 Konstantni rychlost 4 (1205)
1 0 1 Konstantni rychlost 5 (1206)
0 1 1 Konstantni rychlost 6 (1207)
1 1 1 Konstantni rychlost 7 (1208)

0 = DI deaktivovan. 1 = DI aktivovan

10=DI3,4,5
Sedm konstantnich rychlosti (1...7) zvoleno tfemi digitalnimi vstupy, jako
uDI1,2,3.

1202 | CONST SPEED1...CONST SPEED7
Konstantni rychlosti 1...7.
1208
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Skupina 13: Analogové vstupy

Kod | Popis

1301 | MINIMUM Al1

Relativni minimalni hodnota Al1 (%). Hodnota odpovida minimalni
referenci nastavené parametrem 1104 EXT REF1MIN nebo 1107 EXT REF2
MIN.

Viz obr. 3 na str. 51.

1302 | MAXIMUM A1
Maximalni hodnota Al1 (%). Hodnota odpovida maximalni referenci
nastavené parametrem 1105 EXT REF1 MAX nebo 1108 EXT REF2 MAX.

Viz obr. 3 na str. 51.

1303 | FILTER Al

Casova konstanta filtru pro analogovy vstup Al1. KdyZ se analogova
vstupni hodnota méni, 63% zmény nastane v ¢ase specifikovaném
timto parametrem.

Poznamka ! | kdyz zvolite 0, jako ¢asovou konstantu filtru, signal je

presto filtrovan s ¢asovou konstantou 25 ms danou hardware

signalového rozhrani. Toto nemutze byt zménéno zadnym parametrem.
[%]

Nefiltrovany signal

100+
63

Filtrovany signal

S——
Casova konstanta
Obr. 4 Casova konstanta pro analogovy vstup Al1.

1304 | MINIMUM AI2
Minimalni hodnota Al2 (%). Hodnota odpovida minimalni referenci
nastavené parametrem 1104 EXT REF1 MIN nebo 1107 EXT REF2 MIN.

1305 | MAXIMUM Al2
Maximalni hodnota Al2 (%). Hodnota odpovida maximalni referenci
nastavené parametrem 1105 EXT REF1 MAX nebo 1108 EXT REF2 MAX.

1306 | FILTER Al2
Casova konstanta filtru pro Al2. Viz parametr 1303 FILTER Al1.

Priklad: Pro nastaveni minimalni dovolené hodnoty analogového
vstupu se hodnota parametru 1301 MmiNIMUM A1 (1304 MINIMUM AI2) vypocte
nasledovné:

Hodnota (%) = poZzadovana minimalni hodnota / piny rozsah
analogového vstupu * 100%
=4 mA /20 mA* 100%
=20%.

Poznamka ! Déle u tohoto nastaveni parametru musi byt analogovy

vstup konfigurovan pro proudovy signal 0-20 mA. Viz sekce L, Pfiklady
pfipojeni "Kmitoctova reference z proudového zdroje".
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Skupina 14: Reléové vystupy

Kod | Popis
1401 | RELAY OUTPUT 1 - vystupni relé 1
Obsah vystupu relé 1.
Voli, ktera informace je indikovana na vystupu relé 1.
0 = neni zvoleno
Relé neni pouZito a je nevybuzeno.
1 = pfipraveno
ACS140 je pfipraven pro funkci. Relé je vybuzeno, pokud neni pfitomen
zadny signal pro uvolnéni béhu nebo porucha a napajeci napéti je v
rozsahu.
2 =RUN
Kdyz ACS 140 bézi, je relé je vybuzeno.
3 =Chyba (-1)
Relé vybuzeno po pfipojeni napajeni a nevybuzeno pfi odpojeni pfi
poruse.
4 =FAULT
Relé je vybuzeno pfi aktivni poruse.
5 = ALARM
Relé je vybuzeno pfi aktivnim alarmu (AL 10-22).
6 = REVERSED
Relé je vybuzeno pfi zpétném chodu motoru.
7 = SUPRV1 OVER
Relé je vybuzeno jakmile prvni kontrolovany parametr (3201) prekro¢i
limit (3203). Viz "Skupina 32: Kontrola" na str. 69.
8 = SUPRV1 UNDER
Relé je vybuzeno jakmile prvni kontrolovany parametr (3201) poklesne
pod limit (3202). Viz "Skupina 32: Kontrola" na str. 69.
9 = SUPRV2 OVER
Relé je vybuzeno jakmile druhy kontrolovany parametr (3204) prekro¢i
limit (3206). Viz " Skupina 32: Kontrola" na str. 69.
10 = SUPRV2 UNDER
Relé je vybuzeno jakmile druhy kontrolovany parametr (3204) poklesne
pod limit (3205). Viz " Skupina 32: Kontrola" na str. 69.
11 = v bodé& nastaveni
Relé je vybuzeno, kdyz vystupni kmitoCet se rovna referenénimu
kmito&tu.
1402 | RELAY OUTPUT 2

Obsah reléového vystupu 2. Viz parametr 1401 RELAY OUTPUT 1.
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Skupina 15: Analogovy vystup

Analogovy vystup se pouziva pro vystup hodnoty kteréhokoliv
parametru operacni skupiny dat (Skupina 1) v podobé proudového
signalu. Minimalni a maximalni hodnoty vystupniho proudu jsou
konfigurovatelné, stejné jako dovolené minimalni a maximalni hodnoty
sledovaného parametru.

Jestlize maximalni hodnota obsahu analogového vystupu (parametr
1503) je nastavena na méné jak minimalni hodnotu (parametr 1502), je
vystupni proud nepfimo umeérny hodnoté sledovaného parametru.

Kod | Popis

1501 | AO CONTENT - obsah analogového vystupu
Obsah pro analogovy vystup. Cislo kteréhokoliv parametru skupiny
operacnich dat (Skupina 01).

1502 | AO CONTENT MIN - minimalni obsah analogového vystupu
Minimum obsahu analogového vystupu. Displej a zakladni nastavena
hodnota zaviseji na parametru 1501.

1503 | AO CONTENT MAX - maximalni obsah analogového vystupu
Maximum obsahu analogového vystupu. Displej a zakladni nastavena
hodnota zaviseji na parametru 1501.

1504 | MINIMUM AO -

Minimalini vystupni proud.

1505 | MAXIMUM AO
Maximalni vystupni proud.

1506 | AOFILTER

Casova konstanta filtru pro AO.

AO (mA)
F 1
1505

1504
1502 1503 Obsah:O
AO (mA)
&
1505
1504
>
1503 1502  Obsah AO

Obr. 5 Zména méritka analogového vystupu
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Skupina 15 : Ovladaci prvky systému

Kod | Popis
1601 | RUN ENABLE - uvolnéni béhu
Volba zdroje signalu pro uvolnéni béhu.
0 = nezvoleno
ACS 140 je pfipraven ke spusténi bez externiho uvolfiovaciho signalu.
1..5=DI1...DI5
Pro aktivaci uvolfiovaciho signalu pro béh se musi aktivovat zvoleny
digitalni vstup. Jestlize napéti poklesne a deaktivuje vybrany digitalni
vstup, ACS 140 volné dobéhne do zastaveni a nespusti se, dokud
se neobjevi uvolfiovaci signal.
6 = cCoMM
Uvolriovaci signal pro béh je dan sériovou komunikaci.
1602 | PARAMETER LOCK - blokovani parametru
0 = zablokovano
Tlagitka ovladaciho panelu START/STOP a REVERSE a modifikace
parametrdl jsou zablokovany. Cteni hodnot parametr je dovoleno.
1 =0PEN (uvolnéno)
Operace z panelu jsou dovoleny.
2 = neulozeno
Modifikované hodnoty nejsou uloZeny v trvalé paméti.
Poznamka ! Volba 0 (zablokovano) muze byt provedena jen v rezimu
déalkového ovladani.
Poznamka ! Tento parametr neni ovlivnén zvolenym makrem.
1604 | FAULT RESET SEL - volba nulovani poruchy
Zdroj nulovani poruchy.
Poznamka! Vynulovani poruchy je vzdy mozné z ovladaciho panelu.
0 = jen klavesnice
Vynulovani poruchy se provadi z klavesnice ovladaciho panelu.
1..5=DI1...DI5
Vynulovani poruchy se provadi z digitalniho vstupu. Vynulovani je
aktivovano deaktivovanim vstupu.
6 = START/STOP
Vynulovani poruchy je aktivovano pfikazem Stop.
7 = COMM
Vynulovani poruchy je provadéno sériovou komunikaci.
1308 | DISPLAY ALARMS - volba nulovani poruchy

Ridi zobrazeni nékterych alarm(, viz "Diagnostika" na str. 81.
0=ne

Nékteré alarmy jsou potlaceny.

1=ano

VSechny alarmy jsou umoznény.
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Skupina 20: Limity

Kéd

Popis

2003

MAX CURRENT

Maximalni vystupni proud.

Maximalni proud, ktery ACS 140 doda do motoru. Zakladni
nastavena hodnota je 1,5%In.

2005

OVERVOLT CTRL
Uvolnéni regulatoru stejnosmérného prepéti.

Rychlé brzdéni zatéze s vysokou setrvacnosti zplsobi vzrust
stejnosmérného napéti na sbérnici k limitu fizeni pfepéti. Aby se
zabranilo pfekroceni limitu, regulator pfepéti automaticky snizi
brzdny kroutici moment.

POZOR ! Je-li k ACS 140 pfipojen brzdny stfida¢ a brzdny odpor,
musi byt hodnota tohoto parametru nastavena na 0, aby se zajistila
spravna ¢innost stfidace.

0 = DISABLE (zabranéno)

1 = ENABLE (umozZnéno)

2006

UNDERVOLT CTRL
Uvolnéni regulatoru stejnosmérného podpéti.

Jestlize poklesne napéti stejnosmérné sbérnice v disledku ztraty
vstupniho vykonu, pak regulator snizi otacky motoru tak, aby napéti
rychlosti motoru setrvacna hmota zatéze zpusobi zpétnou regeneraci
do ACS 140 a tak udrzi stejnosmérnou sbérnici nabitou a predejde
vypnuti pfi podpéti. To zvysi schopnost pfekonani ztraty vykonu v
systémech s velkou setrvaénou hmotou, jako jsou odstfedivky nebo
ventilatory.

0 = zabranéno

1 =umoznéno (Cas)

Umoznéno s ¢asovym limitem 500 ms pro provoz.
2 = umoznéno

Umoznéno bez €asového limitu pro &innost.

2007

MINIMUM FREQ
Minimalni vystupni frekvence provozniho rozsahu.

Poznamka ! UdrZujte MINIMUM FREQ < MAXIMUM FREQ

2008

MAXIMUM FREQ
Maximalni vystupni frekvence provozniho rozsahu.
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Skupina 21 : Start/Stop

ACS 140 podporuje nékolik rezim( pro start a stop, véetné letmého
startu a zvySeni krouticiho momentu pfi startu. Stejnosmérny proud
muze byt zapnut bud pfed pfikazem pro start (pfedmagnetizace) nebo
automaticky ihned po pfikazu pro spusténi (start s pfidrzenim
stejnosmérného proudu).

Udrzeni stejnosmérného proudu mize byt pouzito pfi zastavovani po
rampé. Zastavuje-li pohon volnym dob&hem, muze byt pouzita
stejnosmérna brzda.

Poznamka ! P¥ili§ dlouha doba zapnuti stejnosmérného proudu nebo
max. doba pfedmagnetizace zpUsobuji ohfivani motoru.

Kod | Popis

2101 | START FUNCTION
Podminky béhem zrychlovani motoru.

1= RAMP
Zrychlovani po rampé, jak je nastaveno.

2 = FLYING START
Letmy start. Pouzijte tohoto nastaveni kdyz se motor jesté otaci a pohon
se rozebéhne hladce pfi sou¢asném kmitoctu.

3 = TORQUE BOOST

Automatické zvySeni krouticiho momentu mize byt potfebné v pohonech
s vysokym pocate¢nim krouticim momentem. ZvySeni krouticiho
momentu se aplikuje jen pfi startu. ZvySeni momentu se zrusi, kdyz
vystupni kmito€et prekro¢i 20 Hz nebo kdyZz vystupni kmitoCet se rovna
referenci.Viz téz parametr 2103 TORQ BOOST CURR.

4 =FLY + BOOST
Aktivuje oboji, letmy start a zvy$eni krouticiho momentu.

2102 | STOP FUNCTION
Podminky pfi zpomalovani motoru.

1= COAST
Motor volné dobiha do zastaveni.

2 = RAMP
Zpomalovani po rampé, jak je definovano aktivnim ¢asem zpomalovani
2203 DECELLER TIME 1 nebo 2205 DECELLER TIME 2.

2103 | TORQ BOOST CURR
Maximalni dodavany proud béhem zvyseni krouticiho momentu. Viz téz
parametr 2101 START FUNCTION.

2104 | STOP DC INJ TIME

Doba injektaze stejnosmérného proudu po zastaveni modulace. Kdyz
2102 STOP FUNCTION je 1 (COAST), ACS 140 pouzije stejnosmérné brzdéni.
Jestlize 2102 STOP FUNKCTION je 2 (RAMP), pouzije ACS 140 po rampé
podrZeni stejnosmérného proudu.

2105 | PREMAGN SEL
Varianty 1 - 5 voli zdroj pro pfikaz pfedmagnetizace. Varianta 6 voli start
s podrzenim stejnosmérného proudu.

0 = nezvoleno
Pfedmagnetizace neni pouZzita.

1..5=DI1...DI5
Ptikaz pro pfedmagnetizaci je pfijat pfes digitalni vstup.

6 = CONST
Konstantni doba pfedmagnetizace po pfikazu spusténi. Doba je
definovana parametrem 2106 PREMAGN MAX TIME.

2106 | PREMAGN MAX TIME
Maximalni doba pfedmagnetizace.
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Kéd

Popis

2107

START INHIBIT - start nepovolen

Rizeni blokovani startu. Zabranéni startu znamena, e vydany startovaci
pfikaz je ignorovan kdyz:

«  porucha je vynulovana nebo

* aktivuje se uvolnéni béhu zatimco spoustéci prikaz je aktivni nebo
* je provedena zména rezimu z lokalniho na dalkovy nebo

e je provedena zména rezimu z dalkového na lokaini nebo

¢ nastalo pfepnuti z EXT1 na EXT2

¢ nastalo pfepnuti z EXT2 na EXT1.

0 = vypnuto

Rizeni zabranéni startu je znemoznéno. Pohon se spusti po vynulovani
poruchy. Uvolnéni béhu je aktivovano nebo rezim je zménén zatimco je
neproveden vydany pfikaz pro spusténi.

1 = zapnuto

Rizeni zabranéni startu je umoznéno. Pohon se nespusti po vynulovani
poruchy, po aktivaci umoznéni béhu nebo po zméné rezimu. Za Gcelem
opétného spusténi pohonu dejte znovu pfikaz ke spusténi.
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Skupina 22 : Zrychleni/Zpomaleni

Mohou byt pouzity dva pary ramp pro zrychlovani/zpomalovani. Jsou-li
pouzity oba pary, muze byt volba mezi nimi byt provedena za provozu
pomoci digitalniho vstupu. Kfivka S ramp je nastavitelna.

Kéd

Popis

2201

ACC/DEC 1/2 SEL
Vybira zdroj signalu pro volbu paru ramp.

0 = nezvoleno
Je pouZit prvni par ramp (ACCELER TIME 1/DECELER TIME 1).

1..5=DI1...DI5

Volba paru ramp je provadéna pres digitalni vstup (DI1 az DI5).

Digitalni vstup deaktivovan = Par ramp 1(ACCELER TIME 1/DECELER TIME 1)
je pouzit.

Digitalni vstup aktivovan = Par ramp 2(ACCELER TIME 2/DECELER TIME 2) je
pouzit.

Poznamka ! Volba paru ramp se neprovadi pfi fizeni sériovou
komunikaci.

2202

ACCELER TIME 1 - doba zrychlovani 1
Rampa 1: doba od nuly do maximalniho kmito€tu (0 - MAXIMUM FREQ).

2203

DECELER TIME 1 - doba zpomalovani 1
Rampa 1: doba z maximalniho kmito€tu do nuly (MAXIMUM FREQ - 0).

2204

ACCELER TIME 2 - doba zrychlovani 2
Rampa 2: doba od nuly do maximalniho kmito¢tu (0 - MAXIMUM FREQ).

2205

DECELER TIME 2 - doba zpomalovani 2
Rampa 2: doba z maximalniho kmito¢tu do nuly (MAXIMUM FREQ - 0).

2206

RAM SHAPE - tvar rampy

Volba tvaru rampy pro zrychlovani/zpomalovani.
0 = LINEAR (linedarni)

1 = FAST S CURVE (rychla S-kfivka)

2 = MEDIUM CURVE (stfedni kfivka)

3 = SLOW S CURVE (pomala S-kfivka)

Vystupni kmitocet

MAXIMUM FREQ |- —— — — — — — — — —

linearni

|
|
|
S-kiivka |
|

B
Lt

trvani rampy Gas

Obr. 6 Definice doby trvani rampy
Zrychlovani/zpomalovani
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Skupina 25 : Kriticka frekvence

V nékterych mechanickych konstrukcich mohou urc€ité rozsahy rychlosti
zpUlsobit rezonanéni problémy. Touto skupinou parametrt je mozné
nastavit dva rozdilné rozsahy rychlosti, které ACS 140 vynecha.

Poznamka ! Kdyz je pouzito makro PID regulace, je nastaveni
kritickych kmitoctd ignorovano.

Kod | Popis
2501 | CRIT FREQ SEL
Aktivace kritickych kmitocta.
0 = vypnuto
1 = zapnuto
2502 | CRIT FREQ1LO
Kriticky kmitoCet 1 start.
Poznamka ! Je-li LOW > HI, nenastane vylou¢eni Zadného kmitodtu.
2503 | CRIT FREQ 1 HI
Kriticky kmitocet 1 konec.
2504 | CRIT FREQ2LO
Kriticky kmitoCet 2 start.
2505 | CRIT FREQ 2 HI

Kriticky kmitoCet 2 konec.
Poznamka ! Kdyz LOW > HO, nenastane zadné vylouceni kritického
kmitoCtu.

Priklad: Systém ventilatoru zle vibruje od 18 Hz do 23 Hz a od 46 Hz
do 52 Hz. Nastavte parametry nasledovné:

CRITFREQ 1 L0 = 18 Hz a crITFREQ 1 HI = 23 Hz
CRITFREQ2 LO = 46 Hz a crRITFREQ 2 HI = 52 Hz

| |
23 T — ||
| | |

fL fIH f2L f2H
18 23 46 52

Obr. 7 Priklad nastaveni kritickych kmitoctu v systému ventilatoru se
silnymi vibracemi v rozsazich 18 Hz az 23 Hz a 43 Hz az 52 Hz.
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Skupina 26 : Rizeni motoru

Kod | Popis
2603 | IR COMPENSATION Tab. 4 Typické hodnoty IR kompenzace.
Napéti IR kompenzace pfi
0 Hz. Jednotky 200 V
Pozn. ! IR kompenzacije |[Pn/kW [0.12]018]025[037 0,55
treba udrzovat co IR comp / V [ 30 [ 27 [ 25 | 23 [ 21
nejnizsi, aby se zabranilo
{)/r_er:rll\)/azl vinuti motoru. Jednotky 200V
1z 1ab. 4. Py kW [0,75] 1,1 ] 15 [ 2.2
IR comp / V [ 18 ] 16 [ 14 | 13
Jednotky 400 V
Pu/kW  [037]055[075] 1,1 [ 15[ 22
IRcomp/V| 37 | 33 [ 30 | 27 | 25 | 23
2604 | IR COMP RANGE
Rozsah IR kompenzace. Definuje kmitocet, za kterym IR kompenzace je
rovna 0 V.
2605 | LOW NOISE
Moznost volby akustického hluku motoru.
0 = STANDARD (spinaci kmitocet 4 kHz)
1 = LOw NOICE (nizky hluk motoru, spinaci kmitocet 8 kHz)
2 = SILENT (tichy, spinaci kmitocet 16 kHz)
Poznamka ! Je-li pouzito nastaveni pro nl'zkg'/ hluk (8 kHz), pak
maximalni zatiZitelnost ACS 140 je I, pfi 30 ~C okolni teploty nebo 0,9%I,
pfi 40 °c. Je-li pouzito nastaveni pro tichy chod (16 kHz), pak maximalni
zatiZitelnost je 0,75*1, pfi 30 °C teploty okoli (s vyjimkou ACS 143-1K1-3,
ACS 143-2K1-3, ACS 143-1H1-3 a ACS 143-2H1-3, u téch je maximalni
zatizitelnost 0,551, pfi 30 OC).
2606 | U/F RATIO
Pomeér U/f pod bodem zeslabeni pole.
1 = LINEAR (linedrni)
2 = SQUARE (kvadraticky)
Linearnimu se dava prednost pfi aplikacich s konstantnim krouticim
momentem, kvadratickému pfi aplikacich s odstfedivymi Cerpadly a
ventilatory. (Kvadraticky je ti§$i pro vétSinu pracovnich kmitoéta.)
2607 | SLIP COMP RATIO

Motor s kleci nakratko se dostava se zatizenim do skluzu. Skluz mize
byt kompenzovan zvySenim kmitoctu, protoze motor zvysi kroutici
moment. Tento parametr definuje zisk pro skluz. 100% znamena Uplnou
kompenzaci skluzu; 0% znamena zadnou kompenzaci skluzu.
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IR kompenzace
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Bez kompenzace
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Bod zeslabeni f (Hz)
pole

Obr. 8 Pusobeni IR kompenzace
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Skupina 30 : Poruchové funkce

ACS 140 je mozné konfigurovat tak, aby podle pfani reagoval na urgité
abnormalni externi podminky: poruchu analogového vstupu, externi poruchovy
signal a ztratu panelu.

V téchto pfipadech muze pohon bud dale pokracovat v ¢innosti pfi souc¢asné
rychlosti nebo pfi nastavené konstantni rychlosti zatimco bude indikovan alarm,
ignorovat tento stav nebo vypnout pfi poruSe a zastavit.

Parametry 3004-3008 teplotni ochrany motoru tvofi prostfedek pro nastaveni
zatéZovaci kfivky motoru. Na pfiklad omezenim zatiZeni blizko nulové rychlosti
muze byt potfebné nema-li motor chladici ventilator.

Ochrana proti blokovani motoru (pfetizeni) (parametry 3009 - 3012) zahrnuje
parametry pro kmitocet, dobu a proud této ochrany.

Koéd | Popis

3001 | AI<MIN FUNCTION
V pfipadé poklesu signalu Al pod poruchovou mez 3013 AI1 FAULT LIMIT
nebo 3014 AI2 FAULT LIMIT.

0 = nezvoleno

Zadna ¢innost.

1= FAULT

Na displeji je indikace poruchy a ACS 140 volné dobiha do zastaveni.

2 = CONST SPEED7
Na displeji je varovna indikace a rychlost se nastavi podle parametru
1208 CONST SPEEDT.

3 = LAST SPEED

Na displeji je varovna indikace a rychlost je nastavena na uroven, na
které ACS 140 naposledy pracoval. Tato hodnota je stanovena jako
prumeérna rychlost po dobu poslednich 10 sekund.

POZOR ! Zvolite-li CONST SPEED7 nebo LAST SPEED, ujistéte se, Ze je
bezpecéné pokracovat v €innosti v pfipadé ztraty analogového vstupniho
signalu

3002 | PANEL LOSS
Cinnost v pFipadé poruchy v déisledku ztraty panelu.

1= FAULT
Na displeji je indikace poruchy a ACS 140 volné dobiha do zastaveni.

2 = CONST SPEED7
Na displeji je varovna indikace a rychlost se nastavi podle parametru
1208 CONST SPEED7.

3 = LAST SPEED

Na displeji je varovna indikace a rychlost je nastavena na uroven, na
které ACS 140 naposledy pracoval. Tato hodnota je stanovena jako
prdmérna rychlost po dobu poslednich 10 sekund.

POZOR ! Zvolite-li CONST SPEED7 nebo LAST SPEED, ujistéte se, Ze je
bezpe&né pokracovat v €innosti v pfipadé ztraty analogového vstupniho
signalu

3003 | EXTERNAL FAULT
Volba vstupu pro vnéjsi poruchovy signal.

0 = nezvoleno
Neni pouzit externi poruchovy signal.

1..5=DI1...015

Tato volba definuje digitalni vstup pro externi poruchovy signal. Jestlize
nastane externi porucha, t.j. digitalni vstup je deaktivovan, ACS 140 je
zastaven a motor volné dobiha do zastaveni a porucha je indikovana na
displeji.
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Kéd

Popis

3004 | MOTOR THERM PROT
Funkce ochrany motoru pfi pfehfati. Tento parametr definuje funkci
teplotni ochrany motoru chranici motor proti pfehfati.
0 = nezvoleno
1 =FAULT
Indikace varovani na displeji pfi varovné urovni (97,5% jmenovité
hodnoty). Zobrazeni indikace poruchy, kdyz motor dosahne urovné
100%. ACS 140 volné dobéhne do zastaveni.
2 = WARNING
Varovna indikace je zobrazena, kdyz teplota motoru dosahne varovné
urovné (95% jmenovité hodnoty).
3005 | MOT THERM TIME
Doba narustu teploty na 63%. Je to doba, béhem niz motor dosédhne 63%
konec¢né teploty. Obrazek 9 znazorriuje definici doby teplotniho narustu
motoru.Je-li pozadovana teplotni ochrana podle UL poZadavku pro
motory tfidy NEMA, pouZzijte toto pfiblizné pravidlo - MOTOR THERM TIME =
35 x t6 (16 v sekundach je ¢as udany vyrobcem motoru, po ktery mize
motor bezpeéné pracovat pfi Sestindsobku jmenovitého proudu). Doba
tepelné ochrany motoru pro vypinaci kfivku tfidy 10 je 350 s, pro vypinaci
kfivku tfidy 20 je 700 < a pro kfivku tfidy 30 1050 s.
ZatiZeni:
motoru
Vzrust
teploty t
100 %
63 % K
= t
Obr.9 Doba tep. ochr. motoru
Teplotni kfivka motoru
3006 | MOT LOAD CURVE
Nejvy$$i mez proudu motoru. MOTOR LOAD CURVE nastavuje maximalni
dovolené provozni zatizeni motoru. Kdyz je nastaveno na 100%, je
maximalni dovolené zatiZeni rovné hodnoté parametru 9906 MOTOR NOM
CURRENT ze startovacich dat. Uroven zatéZovaci kfivky musi byt
nastavena, jestlize se okolni teplota li§i od jmenovité hodnoty.
Vystupni proud v % jm.proudu
9906 MOTOR NOM CURR
150 7
3006 MOT LOAD CURVE 100 4
ZatéZovaci kfivka motoru
50 4
3007 ZERO SPEED LOAD T
ZatiZeni pfi nulové rychlosti
3008 BREAK POINT kmitocet
Bod zlomu
Obr. 10 ZatéZovaci kfivka motoru
3007 | ZERO SPEED LOAD
Tento parametr definuje max. dovoleny proud pfi nulové rychlosti v
procentech 9906 MOTOR NOM CURR. Viz Obr. 10.
3008 | BREAK POINT

Bod zlomu zatéZovaci kfivky motoru. Pfiklad zatéZovaci kfivky motoru je
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[ naobr. 10 . Viz obr. 12.

Kéd | Popis

3009 | STALL FUNCTION

Tento parametr definuje €innost ochrany proti zablokovani. Ochrana je
aktivovana, jestlize vystupni proud vzroste prili§ vysoko, ve srovnani k
vystupni frekvenci, viz obr. 11.

0 = nezvoleno
Ochrana proti zablokovani neni pouzita.

1 =FAULT
Je-li ochrana aktivovana, ACS 140 volné dobéhne do zastaveni. Je
indikovana porucha.

2 = WARNING
Na displeji je indikovana vystraha. Indikace zmizi v poloviné doby
nastavené parametrem 3012 STALL TIME.

U Y

oblast

blokovani

3010 STALL CURRENT
proud pfi blokovani

H
3011 STALL FREQ HI
Horni frekv. pfi blokovani

Obr. 11 Ochrana proti zablokovani motoru

3010 | STALL CURRENT
Mezni proud pro ochranu proti zablokovani. Viz obr. 11.

3011 | STALL FREQHI
Tento parametr nastavuje hodnotu frekvence pro funkci ochrany proti
zablokovani. Viz obr. 11.

3012 | STALL TIME
Tento parametr nastavuje hodnotu ¢asu pro funkci ochrany proti
zablokovani.

3013 | Al1 FAULT LIMIT
Uroven poruchy pro hlidani analogového vstupu 1.
Viz parametr 3001 Al1<MIN FUNCTION.

3014 | AI2 FAULT LIMIT
Uroven poruchy pro hlidani analogového vstupu 2.
Viz parametr 3002 AI2<MIN FUNCTION.
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. Vypinaci doba
3.5
3.0 60 s
25 7§ 90 s
2.0 [ 180 s
15 300 s
600 s
1.0 % oo
0.5
0 » Ty J‘lfBRK

0 02 04 06 08 10 12

vystupni proud

jmenovity proud motoru
vystupni kmitoCet

kmito¢et bodu zlomu
(parametr 3008 BREAK POINT)

=z
mnnn

Obr. 12 Vypinaci doby tepelné ochrany, kdyZ PARAMETRY 3005 MOT THERM
TIME, 3006 MOT LOAD CURVE @ 3007 ZERO SPEED LOAD maji standardni hodnoty.
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Skupina 31 : Automatické nulovani (reset)

Systém automatického nulovani mize byt pouzit pro nulovani chyb
vzniklych nadproudem, pfepétim, podpétim a ztratou analogového
vstupu. Pocet dovolenych automatickych nulovacich operaci béhem
urcité doby je volitelny.

A‘ Varovani ! Je-li uvolnén parametr 3107 AR AI<mIN, mUzZe pfi
obnoveni analogového vstupniho signalu pohon spustit i po delSim
zastaveni. Zajistéte, aby pouziti této vlastnosti nezplsobilo zranéni
a/nebo poskozeni zafizeni.

Kod Popis

3101 | NR OF TRIALS

Nastavuje poget dovolenych nulovacich operaci b&hem uréité doby. Cas
je definovan parametrem 3102 TRIAL TIME. ACS 140 zabrani dal§im
nulovacim operacim a zlstane zastaven do doby provedeni Uspésného
vynulovani z ovladaciho panelu nebo z mista zvoleného parametrem
1604 FAULT RESET SEL.

3102 | TRIAL TIME

Doba, béhem niz je povoleno provedeni omezeného poctu
automatickych nulovani poruch. Pocet povolenych poruch pro tento
Casovy interval je dan parametrem 3101 NR OF TRIALS.

3103 | DELAY TIME - zpozdéni

Timto parametrem je nastavena doba po vyskytu poruchy, po kterou ACS
140 ¢eka pred tim, nez ucini pokus o vynulovani. Je-li nastaven na 0,
ACS 140 nuluje okamzité.

3104 | AR OVERCURRENT

0 = DISABLE (zamezeno)

1 = ENABLE (uvolnéno)

P¥i volbé 1 je porucha (nadproud motoru) nulovana automaticky po
zpozdéni daném parametrem 3103 a ACS 140 se vrati do normaini
ginnosti.

3105 | AR OVERVOLTAGE

0 = DISABLE (zamezeno)

1 = ENABLE (uvolnéno)

Pfi volbé 1 je porucha (pfepéti na stejnosmérné sbérnici) nulovana
automaticky po zpozdéni daném parametrem 3103 a ACS 140 se vrati
do normalni €innosti.

3106 | AR UNDERVOLTAGE

0 = DISABLE (zamezeno)

1 = ENABLE (uvolnéno)

Pfi volbé 1 je porucha (podpéti na stejnosmeérné sbérnici) nulovana
automaticky po zpozdéni daném parametrem 3103 DELAY TIME a ACS
140 se vrati do normaini innosti.

3107 | AR AI<MIN

0 = DISABLE (zamezeno)

1 = ENABLE (uvolnéno)

P¥i volbé 1 je porucha (signal na analogovém vstupu je pod minimalni
urovni) nulovana automaticky po zpozdéni daném parametrem 3103
DELAY TIME.

doba pro pokusy
—

T
ted Cas
x = automatické nulovani

Obr. 13 Cinnost pii automatickém nulovani. V tomto pfipadé,
nastane-li porucha v okamziku "ted”, je automaticky nulovana v
pfipadé, kdyz hodnota parametru 3101 NR OF TRIALS je vétSi jak nebo
rovna 4.
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Skupina 32 : Dohled

Parametry této skupiny jsou pouzivany spolu s parametry reléovych
vystupl 1401 reLay outpuT 1 @ 1402 ReLAY outPuT 2. Kterékoliv dva
parametry skupiny operacnich dat (Skupina 1) mohou byt sledovany.
Relé mohou byt konfigurovana tak, Ze jsou vybuzena, kdyz hodnoty
sledovanych parametr( jsou bud pfili§ nizké nebo pfili§ vysoké.

Kod Popis

3201 | SUPERV 1 PARAM - dohled na parametr 1
Cislo prvniho sledovaného parametru ze skupiny provoznich dat
(Skupina 01).

3202 | SUPERV 1 LIM LO - dohled na dolni mezni hodnotu parametru1
Prvni sledovany dolni limit. Zobrazeni tohoto parametru zavisi na
zvoleném sledovaném parametru (3201).

3203 | SUPERV 1 LIM HI - dohled na horni mezni hodnotu parametru 1
Prvni sledovany horni limit. Zobrazeni tohoto parametru zavisi na
zvoleném sledovaném parametru (3201).

3204 | SUPERV 2 PARAM - dohled na parametr 2
Cislo druhého sledovaného parametru ze skupiny provoznich dat
(Skupina 01).

3205 | SUPERV 2 LIM LO - dohled na dolni mezni hodnotu parametru 2
Druhy sledovany dolni limit. Zobrazeni tohoto parametru zavisi na
zvoleném sledovaném parametru (3204).

3206 | SUPERV 2 LIM HI - dohled na horni mezni hodnotu parametru 2
Druhy sledovany horni limit. Zobrazeni tohoto parametru zavisi na
zvoleném sledovaném parametru (3204).




T Hodnota sledovaného parametru

HI (3203)
LOW (3202)
>
&
A
Vybuzeno = 1
Nevybuzeno =0 >

I
I
|
I
| |
| B
Vybuzeno = 1 -| '—I ]—l '—-
Nevybuzeno =0 »

A = Parametr 1401 RELAY oUTPUT 1 (1402 RELAY oUTPUT 2) hodnota je suprv1
OVER Nebo suPRv2 OVER

B = Parametr 1401 RELAY OUTPUT 1 (1402 RELAY OoUTPUT 2) hodnota je suprv1
UNDER Nebo SUPRV2 UNDER

Poznamka ! Pfipad LOW < HIGH pfedstavuje normalni hysterezi.

PFipad A: Je pro sledovani kdy/jestli sledovany signal prekrocil dany
limit.

PFipad B : Je pro sledovani kdy/jestli sledovany signal klesl pod dany
limit.

Obr.14 Sledovani provoznich dat s pouZzitim reléovych vystupd, kdyz
LOW <HIGH
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Hodnota sledovaného parametru

'y /
LOW (3202) 4_( ! %

HI (3203)

v

T
st (i i H I‘l ulls
A
Nevybuzeno =0 ‘ ‘ ‘ ) ‘ ‘ »
Vybuzeno = 1 H H H i—
B
Nevybuzeno =0 »

A = Parametr 1401 RELAY oUTPUT 1 (1402 RELAY oUTPUT 2) hodnota je suprv1
OVER Nebo suPRv2 OVER

B = Parametr 1402 RELAY OUTPUT 1 (1402 RELAY OoUTPUT 2) hodnota je suprv1
UNDER Nebo SUPRV2 UNDER

Poznamka ! Pfipad LOW > HIGH predstavuje zvlastni hysterezi se
dvéma oddélenymi sledovanymi limity. V zavislosti na tom, zda
sledovany signal se dostal pod hodnotu HIGH (3203) nebo nad hodnotu
LOW (3202) se stanovi, ktery limit se ma pouzit. Zpoc¢atku je pouzit
HIGH do doby, kdy signal vystoupi nad LOW. Po tom je pouzit limit
LOW, az se signal vrati zpét pod hodnotu HIGH.

A = Na zacatku je relé nevybuzeno

B = Na zacatku je relé vybuzeno

Obr.15 Sledovani provoznich dat s pouZitim reléovych vystupd, kdyz
LOW > HIGH
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Skupina 33 : Informace

Kod Popis

3301 | SW VERSION
Verze software.

3302 | TEST DATE

Zobrazi na displeji datum zkousek ACS 140 (rok.tyden)
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Skupina 40 : PID regulace

Makro PID Control dovoluje ACS 140, podle referenéniho signalu (bod
nastaveni) a signalu okamzité hodnoty (zpétna vazba), automaticky
nastavit rychlost pohonu tak, aby skute¢ny signal odpovidal referenci.
Obr. 26 na strané 94 (Dodatek) ukazuje propojeni vnittnich signald,
kdyZ je zvoleno makro PID regulace.

Kéd

Popis

4001

PID GAIN

Parametr definuje zisk PID regulatoru. Rozsah nastaveni je 0,1...100.
Zvolite-li 1, pak 10% zména v hodnoté chyby zplsobi zménu vystupu PID

regulatoru o 10%.

Tabulka 5 Vliv zesileni kdyZ MAXIMUM FREQ je 50 Hz

Zisk PID

Zména kmitoctu pro
10% zménu v chybé

Zména kmitoctu pro
50% zménu v chybé

2,5Hz

12,5 Hz

5 Hz

25 Hz

50 Hz*

3,0 15 Hz

* limitovano parametrem 2008 MAXIMUM FREQ.

4002

PID INTEG TIME

Integraéni doba PID regulatoru. Definovana jako ¢as, ve kterém se
dosahne maximalniho vystupu, pokud existuje hodnota konstantni chyby
a zisk je 1. Integra¢ni doba 1 s znamena, ze 100% zmény se dosahne v

1s. /Regulac‘:ni odchylka

-

Vystup PID regulatoru

——
Integraéni doba PID regulatoru

4003

PID DERIV

Deriva¢ni doba PID regulatoru. Jestlize se hodnota procesni chyby méni
linearné, pfida derivaéni slozka konstantni hodnotu do vystupu PID
regulatoru. Derivace je filtrovana 1-pélovym filtrem. Casova konstanta
filtru je definovana parametrem 4004 PID DERIV FILTER.

&
100 %

Hodnota procesni chyby

Zisk

-

Deriva¢ni doba PID regulatoru

4004

PID DERIV FILTER
Casova konstanta pro filtr deriva&ni slozky. ZvySovanim &asové
konstanty filtru je mozné vyhladit u¢inek derivaéni slozky a potlagit Sum.
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Kéd

Popis

4005

ERROR VALUE INV

Inverze hodnoty procesni chyby. Normalné zpusobuje snizeni
zpétnovazebniho signalu vzrast rychlosti pohonu. PoZaduje-li se, aby
pokles zpétnovazebniho signalu zplsobil pokles rychlosti, nastavte
ERROR VALUE INV na 1 (ano).

0=ne

1=ano

4006

ACTUAL VAL SEL

Volba zpétnovazebniho (skute¢ného) signalu PID regulatoru.
Zpétnovazebni signal muze byt kombinaci dvou skute¢nych hodnot ACT1
a ACT2. Zdroj pro aktudlni hodnotu 1 se vybira parametrem 4007 a zdroj
pro aktualni hodnotu 2 parametrem 4008.

1=AacTl
Skute¢na hodnota 1 se pouzije jako zpétnovazebni signal.

2 = ACT1-ACT2
Rozdil skute¢nych hodnot 1 a 2.

3 = ACT1+ACT2
Soucet skute¢nych hodnot 1 a 2.

4 = ACT1*ACT2
Soucin skuteénych hodnot 1 a 2.

5 = ACT1/ACT2

Podil skute¢nych hodnot 1 a 2.

6 = MIN(A1,A2)

Mensi ze skute€nych hodnot 1 a 2.

7 = MAX(A1,A2)

Vétsi ze skuteCnych hodnot 1 a 2.

8 =sq(al-a2)

Odmocnina z rozdilu skuteénych hodnot 1 a 2.
9 =sqA1 + sqA2

Soucet odmocnin skute¢nych hodnot 1 a 2.

4007

ACT1 INPUT SEL

Zdroj pro skute¢nou hodnotu 1 (ACT1).

1=AN

Analogovy vstup 1 je pouzit jako skute¢na hodnota 1.
2=AI2

Analogovy vstup 2 je pouzit jako skute¢na hodnota 1.

4008

ACT2 INPUT SEL
Zdroj pro skute¢nou hodnotu 2 (ACT2).

1=AN
Analogovy vstup 1 je pouZit jako skute¢na hodnota 2.
2=AI2

Analogovy vstup 2 je pouZit jako skute€na hodnota 2.
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Kéd

Popis

4009

ACT1 MINIMUM

Minimalni hodnota pro skuteénou hodnotu 1 (ACT1). Rozsah nastaveni je
--1000 az +1000%. Viz obr. 16 a skupina 13, parametry pro nastaveni

minima a maxima analogovych vstupu.

4010

ACT1 MAXIMUM

Maximalni hodnota pro skute¢nou hodnotu 1 (ACT1). Rozsah nastaveni je
--1000 az +1000%. Viz obr. 16 a skupina 13, parametry pro nastaveni

minima a maxima analogovych vstupu.

4011

ACT2 MINIMUM

Minimalni hodnota pro skute¢nou hodnotu 2 (ACT2). Viz parametr 4009.

4012

ACT2 MAXIMUM

Maximalni hodnota pro skuteénou hodnotu 2 (ACT2). Viz parametr 4010.

Obr. 16 Méritka skute¢nych hodnot

ACT1 (%)
¥ 3
ACT1
MAXIMUM
ACT1
MINIMUM i
1
Al min Al max Analogovy
vstupni
signal
ACT1 (%)
ACT1
MINIMUM
ACT1
MAXIMUM
.
Ll
Al min Al max Analogovy
vstupni
signal

Rozsah analogového vstupniho signalu je nastaven
parametry 1301 a 1302 nebo parametry 1304 a 1305, v
zavislosti na tom, ktery analogovy vstup je pouZit.

77




Kéd

Popis

4013

PID SLEEP DELAY

Casové zpozdéni klidové funkce, viz obr. 17. JestliZe je vystupni kmito&et
ACS 140 pod nastavenou Urovni (parametr 4014 SLEEP LEVEL) déle jak
PID SLEEP DELAY, ACS 140 se zastavi.

4014

PID SLEEP LEVEL

Uroveri pro aktivaci klidové funkce, viz obr. 17. Jestlize vystupni kmitocet
ACS 140 poklesne pod uroven klidové funkce, spusti se ¢ita¢ klidového
zpozdéni. Kdyz vzroste vystupni kmitoc¢et ACS 140 nad klidovou uroven,
je ¢itac klidového zpozdéni vynulovan.

Poznamka ! Porovnani aktivaéni trovné klidové funkce se také invertuje,
je-li invertovana chybova hodnota pouzitim parametru 4005 ERROR VALUE
INV.

4015

WAKE-UP LEVEL

Uroveri pro deaktivaci klidové funkce. Tento parametr nastavuje mezni
hodnotu skute¢né hodnoty procesu pro klidovou funkci (viz obr. 16). Tato
mez se posouva s referenci procesu.

Hodnota neinvertované chyby

Aplikovana uroveri pro deaktivaci klidové funkce je podle nasledujiciho
vzorce:

Limit = parametr 1107 +
parametr 4015 * (bod nastaveni - parametr 1107) /
(parametr 1108 - parametr 1107)

Kdyz je skute€na hodnota mensi nebo rovna této hodnoté, je klidova
funkce deaktivovana. Viz obr. 18.

Hodnota invertované chyby

Aplikovana uroven pro deaktivaci klidové funkce je podle nasledujiciho
vzorce:

Limit = parametr 1108 +
parametr 4015 * (parametr 1108 - bod nastaveni) /
(parametr 1108 - parametr 1107)

Kdyz je skute€na hodnota vyS$Si nebo rovna této hodnoté, je klidova
funkce deaktivovana. Viz obr. 19.

Kmitocet

Skute¢na hodnota

0y
WAKE-UP LEVEL
Parameter 4015

I
I
I
I
ty = SLEEP DELAY, Parameter 4013 I
I
I
I

SLEEP LE STOR START
Parameter 4014

obr. 17 Cinnost pfi klidové funkci
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HODNOTA NEINVERTOVANE CHYBY

4015
WAKE-UP

A

A

h
LEVEL

100 %

1108 EXT REFZ2 MAX

5% 1 —1

SETPOINT
I — — —POUZITA HLADINA DEAKTIVACE

0 %

1107 EXT REF2 MIN

Obr.18 Priklad, jak pouZita hladina deaktivace pluje s bodem nastaveni, zde
parametr 4015 WAKE-UP LEVEL je roven 70%, pfipad PID neinvertovany regulator.

HODNOTA INVERTOVANE CHYBY

h

4015
WAKE

0%

LEVEL

1108 EXT REF2 MAX

60 % —— —} —— —— -POUZITA HLADINA DEAKTIVACE

100 %

SETPQINT

1107 EXT REF 2 MIN

e

>

Obr.19 Priklad, jak pouZita hladina deaktivace pluje s bodem nastaveni, zde
parametr 4015 WAKE-UP LEVEL je roven 60%, pfipad PID invertovany regulétor.

79



Kéd

Popis

4019 | SET POINT SEL
Volba bodu nastaveni. Definuje zdroj referenéniho signalu pro PID
regulator.
Poznamka ! Kdyz je PID regulator pfemostén (parametr 8121 REG
BYPASS CTRL) nema tento parametr vyznam.
1 = INTERNAL
Procesni reference je konstantni hodnota nastavena parametrem 4020
INTERNAL SETPNT1, 4021 INTERNAL STPNT2, 4022 INTERNAL SETPNT SEL.
2 = external
Procesni reference je ¢tena ze zdroje definovaného parametrem 1106
EXT REF2 SELECT. ACS 400 musi byt v rezimu dalkového ovladani (REM
je indikovano na displeji ovliadaciho panelu).*
* Procesni reference pro PID regulator mize také byt zadana z Fidiciho
panelu v rezimu local (LOC je indikovano na displeji panelu), kdyz
panelova reference je dana v procentni hodnoté, t.j. hodnota parametru
1101 KEYPAD REF SEL = 2 (REF2(%)).

4020 | INTERNAL SETPNT1, INTERNAL SETPNT2

- Nastavuje konstantni procesni referenci (%) pro PID regulator. PID

2021 | regulator sleduje jednu z téchto referenci, kdyz parametr 4019 SET POINT
SEL je nastaven na 1 (INTERNAL), viz téZ parametr 4022 INTERNAL SETPNT
SEL.

4022 | INTERNAL SETPNT SEL
Volba vnitfniho bodu nastaveni.
1..5=DI..5

Volba vnitfniho bodu nastaveni je provedena pres digitalni vstup (DI1 az
DI5). Kdyz je digitalni vstup deaktivovan, je pouzit parametr 4020
INTERNAL SETPNT1. KdyZ je digitalni vstup aktivovan, je pouzit parametr
4021 INTERNAL SETPNT2.

6 = SETPNT1
Pro bod nastaveni je pouZzit 4020 INTERNAL SETPNT1

7 = SETPNT2
Pro bod nastaveni je pouZzit 4021 INTERNAL SETPNT2

80




Skupina 52 : Sériova komunikace

Pro napojeni na sériovou komunikaci je pouzit protokol Modicon
Modbus. Popis moznosti sériové komunikace ACS 140, rovnéz tak
popis parametra této skupiny je uveden v Pfiru€ce pro instalaci a
spusténi adapteru RS485 a RS232 pro ACS 140.
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Diagnostika
Obecné

Tato kapitola popisuje rtizna diagnosticka zobrazeni na displeji
ovladaciho panelu a uvadi seznam vétSiny béznych pficin pro dané
indikace. Pokud porucha nem(ze byt vyfeSena podle danych instrukci,
spojte se zastupcem servisu ABB.

Upozornéni ! NepokousSejte se o jakakoliv méfeni, vyménu ¢asti nebo
jiné servisni postupy, které nejsou popsany v této pfiru€ce. Takova
akce muze vést ke zruSeni zaruky, ohroZeni spravné ¢innosti nebo
zvySeni prostoji a nakladu.

Zobrazeni alarmt a poruch

Sedmisegmentovy displej na ovladacim panelu indikuje alarmy a
poruchy pomoci kodl "ALxx" nebo FLxx", kde xx odpovida kédu alarmu
nebo poruchy,

Alarmy 1-7 vznikaji z tlagitkovych operaci. Zelena LED blika pfi AL10-
21, coz znamena, ze ACS 140 nemUze plné sledovat fidici pfikazy.
Poruchy jsou indikovany ¢ervenou LED.

Zpravy o alarmech a poruchach zmizi pfi stisknuti MENU, ENTER nebo
kurzorovych tlagitek oviadaciho panelu. Zprava se opét objevi po
nékolika sekundach, pokud nebylo stisknuto zadné tlacitko a alarm
nebo porucha je stale aktivni.

Posledni tfi kddy poruch jsou uloZzeny do parametri 0128-0130. Tyto
poruchové paméti mohou byt vymazany z ovladaciho panelu
soucasnym stisknutim tlacitek UP a DOWN v rezimu nastavovani
parametru.

Nulovani poruch

Poruchy, které jsou indikovany blikanim ¢ervené LED jsou nulovany
kratkodobym vypnutim napajeni. Ostatni poruchy (indikované stalym
svicenim €ervené LED) mohou byt vynulovany bud z ovladaciho
panelu, digitalnim vstupem nebo sériovou komunikaci nebo vypnutim
napajeciho napéti po kratkou chvili. Kdyz se porucha odstrani, motor
muze byt spustén.

ACS 140 m0ze byt nakonfigurovan pro automatické nulovani nékterych
poruch. Viz parametr skupiny 31 AUTOMATICKE NULOVANI.

Varovani ! Je-li zvolen externi zdroj pro spoustéci pfikaz a je-li stale
aktivni, mize ACS 140 spustit okamzité po vynulovani poruchy.

Varovani ! VSechny elektricke instalace a udrzbové prace sméji byt
provadény pouze kvalifikovanym personalem. Musi byt dodrzovany
bezpecnostni instrukce uvedené na prvnich strankach tohoto manualu.
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Tabulka 6 Alarmy.

Kod Popis

AL 1 Selhalo predavani parametrli (upload/download)

AL 2 Nedovolena operace v prubéhu aktivniho startu.

AL 3 Nedovolena operace v souc¢asném rezimu fizeni (mistnim nebo
dalkovém)

AL 5 Start/Stop/Smér nebo reference z fidiciho panelu nejsou sledovany.
Mozné pficiny:
¢ Rezim dalkovy: parametry zablokovaly tla¢itka (Viz Dodatek)
*  RezZim mistni: TlaCitko START/STOP je zablokovano z digitalnich

vstupu

AL 6 Operace neni dovolena. Je aktivni parametr 1302 PARAMETER LOCK.

AL7 Pouziti tovarniho makra znemoznilo operaci.

AL 10* Regulator nadproudu je aktivni.

AL 11* Regulator pfepéti je aktivni.

AL 12¢ Regulator podpéti je aktivni.

AL 13 Blokovani sméru. Viz parametr 1003 DIRECTION.

AL 14 Alarm ztraty sériové komunikace, viz ACS 140 Priruc¢ka pro instalaci a
spusténi adapteru RS485 a RS232 pro ACS 140.

AL 15* Po sériové komunikaci byla vyslana chybova zprava Modbusu

AL 16 Je ztracen analogovy vstup 1. Hodnota analogového vstupu 1 je mensi
nez MINIMUM Al1 (1301). Viz téZ parametr 3001 AI<MIN FUNCTION.

AL 17 Je ztracen analogovy vstup 2. Hodnota analogového vstupu 2 je mensi
nez MINIMUM Al2 (1306). Viz téZ parametr 3001 AI<MIN FUNCTION.

AL 18* | Ztrata panelu. Panel je odpojen kdyz Start/Stop/Smér nebo reference
pfichazi z panelu. Viz parametr 3002 PANEL LOSS a Dodatek.

AL 19* Prehiati zafizeni (pfi 95 % vypinaciho limitu).

AL 20* Prehiati motoru (pfi 95 % vypinaciho limitu), viz 3004 MOTOR THERM
PROT.

AL 21 Alarm zablokovani motoru. Viz parametr 3009 STALL FUNCTION.

Poznamka ! Alarmy (*) budou indikovany jen kdyz parametr 1608
DISPLAY ALARMS je nastaven na 1 (ano).
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Tabulka 7 Poruchy

Kod Popis
FL1 Nadproud:
*  MozZna mechanicka zavada.
«  Casy zrychleni a/nebo zpomaleni jsou pFili§ kratké.
*  Poruchy zdroje.
FL 2 Stejnosmérné prepéti:
*  Vstupni napéti je prilis vysoké.
»  Cas zpomalovani mtze byt pfili§ kratky
FL3 Prehrati ACS 140:
«  Prili§ vysoka teplota okoli.
*  Vazné pretizeni.

FL 4* Poruchovy proud:

«  Vystupni zemni chyba (200 V jednotky).
e Zkrat.
¢ Poruchy zdroje.

FL5 Pretizeni vystupu.

FL 6 Stejnosmérné podpéti.

FL7 Porucha analogového vstupu 1. Analogovy vstup 1 je nizsi nez MINIMUM
A1 (1301). Viz téZ parametr 3001 AI<MIN FUNCTION.

FL 8 Porucha analogového vstupu 2. Analogovy vstup 2 je nizsi nez MINIMUM
A1 (1304). Viz téZ parametr 3001 AI<MIN FUNCTION.

FL9 Prehfati motoru. Viz parametry 3004-3008.

FL 10 Ztrata panelu. Panel je odpojen kdyz Start/Stop/Smér nebo reference
pfichazi z panelu. Viz parametr 3002 PANEL LOSS a Dodatek.
Poznamka ! Je-li FL10 aktivni kdyz se vypne napdjeni, nastartuje po
opétném zapnuti napajeni ACS 140 v rezimu dalkového ovladani
(REM).

FL 11 Nestalé parametry. Mozné poruchové situace:

e MINIMUM Al1>MAXIMUM Al1 (parametry 1301 a 1302)
*  MINIMUM AI2>MAXIMUM Al2 (parametry 1304 a 1305)
*  MINIMUM FREQ > MAXIMUM FREQ (parametry 2007 a 2008)

FL 12 Zablokovani motoru. Viz parametr 3009 STALL FUNCTION.

FL 13 Ztrata sériové komunikace.

FL 14 Je aktivni externi porucha. Viz parametr 3003 EXTERNAL FAULT.

FL 15 Zemni chyba na vystupu (400V jednotky).

FL 16 Zvinéni stejnosmérné sbérnice je pfilis velké. Zkontrolujte zdroj.

FL 17 Analogovy vstup je mimo rozsah. Zkontrolujte turover Al.

FL18 - Porucha hardware. Kontaktujte dodavatele.

FL22*

Blika Selhani sériové komunikace.

cely «  Spatny spoj mezi ovladacim panelem a ACS 140.

displej | «  Parametry sériové komunikace (skupina 52) se zménily. Ponechte

panel zapojeny a vypnéte a pak hned zapnéte napdjeni.

Poznamka ! Poruchy (*) indikované blikajici ¢ervenou LED se vynuluji
vypnutim a opétnym zapnutim napajeni. Ostatni poruchy se vynuluji
stisknutim tla€itka Start/Stop. Viz téz parametr 1604.
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EMC instrukce pro ACS 140

Zavazna instrukce pro instalaci frekvenénich ménicu typu
ACS 140 podle Smérnice EMC

Postupujte podle instrukci uvedenych v pfiru¢ce uzivatele pro ménic
ACS 140 a instrukci dodanych s riznym pfislusenstvim.

Znacka CE

Znacka CE je nalepena na frekvencni méni¢e ACS 140 aby potvrdila,
Ze jednotka splfiuje pozadavky dané evropskymi smérnicemi pro nizké
napéti a elektromagnetickou slucitelnost EMC (Smérnice 73/23/EEC s
dodatkem 93/68/EEC a Smérnice 89/336/EEC s dodatkem 93/68/EEC).

Smeérnice EMC definuje pozadavky na odolnost a vyzafovani
elektrického zafizeni pouzitého v oblasti Evropského spolecenstvi.
Norma vyrobku pro EMC, EN 61800-3, pokryva pozadavky uvedené pro
frekvenéni ménice. Frekvenéni ménice ACS 140 odpovidaji
pozadavkim uvedenym v EN 61800-3 pro prostiedi Prvni i Druhé
(oblast primyslova a obytna).

Norma EN 61800-3 (Systémy vykonovych pohon( s nastavitelnou
rychlosti - Cast 3: norma vyrobku EMC véetné specifickych zkusebnich
metod) definuje Prvni prostiedi jako okolni prostfedi zahrnujici
obytnou oblast. Zahrnuje také zafizeni pfipojena k nizkonapétové
napajeci siti napajejici obytné budovy pfimo, bez oddélovacich
transformator(,. Druhé prostredi zahrnuje zafizeni jina nez pfimo
pfipojena k nizkonapétové napajeci siti napajejici obytné budovy. V
druhém prostfedi neni pro ACS 140 potfeba odru$ovacich filtr(.

Znacka C-Tick (v projednavani)

Znacka C-Tick se umistuje na frekvenénich ménicich 3-fazovych 380 V
- 480 V (typy ACS 143-xKx-3) k potvrzeni toho, Ze jednotka splfuje
ustanoveni Australskych statutarnich predpisti No 294,1996, Vyhlasku
o radiokomunikacich (Oznacovani shody - nahodné emise) a
Radiokomunikaéni imluvu, 1989 a Radiokomunikaéni nafizeni, 1993,
Nového Zélandu.

Zakonné predpisy definuji zakladni pozadavky na vyzafovani
elektrickych zafizeni pouzivanych v Australii a na Novém Zélandu.
Norma AS/NZS 2064, 1997. Limity a metody méfeni charakteristik
elektronického ruseni primyslovych, védeckych a lékarskych (ISM)
vysokofrekvencnich zafizeni pokryvaji detailni pozadavky na 3-fazové
frekvenéni ménice.

Frekvencéni méni¢ ACS 143-xKx-3 splfiuje limity AS/NZS 2064,1997 pro
zafizeni tfidy A. Zafizeni tfidy A je vhodné pro pouziti v oblastech jinych
nez obytnych a jinych, nez pfimo pfipojenych k nizkonapétové napajeci
siti napajejici obytné budovy. Shoda je platna za nasledujicich
predpokladu:
« Frekvenéni ménic je vybaven odruSovacim filtrem.
* Motor a ovladaci kabely jsou vybrany podle specifikace tohoto
manualu pro pouziti ve vefejné nizkonapétove siti.
« Pravidla pro instalaci, uvedena v tomto manualu, jsou
dodrzena.
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Instrukce pro kabelaz

Zachovejte jednotlivé nestinéné vodi€e mezi drzaky kabell a
Sroubovymi svorkami pokud mozno nejkratsi. Vedte kabely fidicich
signalt mimo napajeci kabely.

Sit'ovy kabel

Pro kabelaz sité se doporucuje tfivodi¢ovy kabel (jedna faze a nulovy
vodi¢ s ochrannym vodi¢em) nebo &tyfvodiCovy kabel (tfi faze s
ochrannym vodi¢em). Stinéni neni nutné. Dimenzujte kabely a pojistky
podle vstupniho proudu. Vzdy dbejte mistni legislativy pfi dimenzovani
kabell a pojistek.

Sitové vstupni konektory jsou na vrsku jednotky ménice. Vedeni
sitového kabelu musi byt udélano tak, ze jeho vzdalenost od boku
ménice je nejméné 20 cm, aby se zabranilo nadmérnému vyzafovani
do sitového kabelu. V pfipadé stinéného kabelu zkrutte draty stinéni
dohromady do svazku ne delSiho jak pétinasobek jeho Sifky a pfipojte k
PE svorce ménice. (Nebo k PE svorce vstupniho filtru, pokud je
instalovan.)

Kabel motoru

Kabel motoru musi byt symetricky tfivodi¢ovy kabel s koncentrickym
ochrannym (PE) vodi¢em nebo ¢&tyfvodicovy kabel s koncentrickym
stinénim. Minimalni pozadavky na motorovy kabel jsou uvedeny v obr.
20.

Stinéni z médénych drata Spirsla 2 m&déného pasku
Vrchni izolace Vnitfni izolace

Obr. 20 Minimalni poZadavky na stinéni motorového kabelu (napr.
MCMK, NK kabely)

Zakladnim pravidle pro u€innost kabelového stinéni je: €im lepSi a

uc¢inné konstrukce je na obr. 21.

Opletené kovové stinéni  V/nitini izolace
Vrchni izolace

1000 0 00007 . .
;(:.:.:.:.:«( (81 b, volitelny
B, -

Obr. 21 Ug¢inné stinéni motorového kabelu (napf. Olflex-Servo-FD 780
CP, Lappkabel nebo MCCMK, NK kabely)

Zkrutte draty stinéni kabelu dohromady do svazku ne del§iho nez je

pétinasobek jeho Sifky a pfipojte k levému dolnimu rohu chladice
meénice (svorka oznacena L ).
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Na strané motoru musi byt stinéni kabelu uzemnéno po celém obvodu
(360°) s EMC kabelovym priichodem (napf. ZEMREX SCG Screened
cable glands) nebo musi byt stinéné draty zkrouceny dohromady do
svazku ne delSiho, nez pétinasobek jeho Sifky a pfipojeny k PE svorce
motoru.

Ridici kabely
Ridici kabely musi byt s vice Zilami se stin&nim vytvofenym opletenim
médénym dratem.

Stinéni musi byt zkrouceno dohromady do svazku ne delSiho, nez
pétinasobek jeho Sifky a pfipojeno ke svorce X1:1.

Vedte ovladaci kabely co nejdale od sitovych a motorovych kabelt
(nejméné 20 cm). Kde museji kfizit silové kabely zajistéte, aby to bylo
pokud mozno pod pravym uhlem. Vedeni kabel( musi byt také
provedeno tak, Ze jeho vzdalenost od bok ménice je nejméné 20 cm,
aby se zabranilo nadmérnému vyzafovani do kabelu.

Kabel s dvojim stinénim se zkroucenym parem se doporucuje pro
analogoveé signaly. Pouzijte jeden oddélené stinény par pro kazdy
signal. Nepouzivejte spolecny zpétny vodi¢ pro rizné analogové
signaly.

Kabel s dvojim stinénim je nelepsi alternativa pro nizkonapétové
digitalni signaly, avSak pouzitelny je téz kabel s vice zkroucenymi pary
(viz obr. 22).

Obr. 22 Na levé strané dvojity parovy kabel s dvojim stinénim, na levé
strané viceparovy kabel s jednoduchym stinénim.

Analogové a Cislicové vstupni signaly musi byt vedeny oddélené,
stinénymi kabely.

Signaly fizené relé, za pfedpokladu, Ze jejich napéti neprekracuje 48 V
mohou byt vedeny ve stejném kabelu s digitalnimi vstupnimi signaly.
Signaly, které jsou Fizeny relé se doporucuje se vést zkroucenymi
pary.

Nikdy nekombinujte signaly 24 V= se signaly 115/230 V stfid. ve
stejném kabelu.

Poznamka ! Je-li nadfazené Fidici zafizeni, spolu s ACS 140
instalovano v jedné skfini, pak tato doporu¢eni mohou byt nadmérné
opatrna. Planuje-li zakaznik zkousku celé instalace, je mozné usetfit
nékteré naklady upusténim od téchto doporuceni, napfiklad pouzitim
nestinéného kabelu pro digitalni vstupy. Ale zakaznik to musi ovéfit.

Kabel ovladaciho panelu

Je-li ovladaci panel pfipojen k ménici kabelem, pouzijte pouze kabel
dodany s variantni sadou (ACS 100-EXT - vybéhovy typ) nebo PEC-98-
0008. Postupuijte podle instrukci dodanych spolu s timto volitelny
baliCkem.

Kabel ovladaciho panelu vedte co nejdale od sitovych a motorovych
kabell (nejméné 20 cm). Vedeni kabeld musi byt také provedeno tak,
Ze vzdalenost od bokd ménice je nejméné 20 cm, aby se zabranilo
nadmérnému vyzarovani do kabelu.
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Dodatkové instrukce pro souhlas s normami EN61800-3,
Prvni okolni prostiedi, Omezena distribuce a AS/NZS
2063,1997 tfida A

Poznamka ! AS/NZS 2064, 1997, Tfida A plati pro typy ACS 143-xKx-3.

Vzdy pouzivejte odruSovaci filtr, jak je specifikovano v tabulkach 8 a9 a
postupujte podle instrukci pro pfipojeni stinéni, jak je udano v soupravé
filtru.

Filtry s obvyklymi délkami kabel(l jsou uvedeny v tabulce 8 a filtry s
velkou délkou kabell v tab. 9.

Délky motorovych kabel(l musi byt omezeny, jak je uvedeno v
tabulkach 8 a 9. Na motorovém konci musi byt stinéni kabelu kolem
dokola uzemnéno EMC kabelovou ucpavkou (napf. Zemrex SCG
stinéné kabelové ucpavky).

Tabulka 8 Maximalni délky kabelu se vstupnim filtrem ACS100/140-
IFAB-1, -IFCD-1 nebo ACS140-IFAB-3, -IFCD-3 a spinacim kmitoCtem
4 kHz, 8 kHz nebo 16 kHz.

ACS100/140-IFAB-1
Méni¢ typu
4kHz 8kHz 16 kHz

IACS141-K18-1, -H18-1 30m 20m 10m
IACS141-K25-1, -H25-1 30m 20m 10m
IACS141-K37-1, -H37-1 30m 20m 10m
IACS141-K75-1, -H75-1 30m 20m 10m
IACS141-1K1-1, -1H1-1 30m 20m 10m
IACS141-1K6-1, -1H6-1 30m 20m 10m

Méni¢ typu ACS100/140-IFCD-1
IACS 141-2K1-1 30m 20m 10m
IACS 141-2K7-1 30m 20m 10m
IACS 141-4K1-1 30m 20m 10m

Ménié typu ACS140-IFAB-3
IACS 143-K75-3, -H75-3 30m 20m 10m
IACS 143-1K1-3, -1H1-3 30m 20m 10m
IACS 143-1K6-3, -1H6-3 30m 20m 10m
IACS 143-2K1-3, -2H1-3 30m 20m 10m

Ménié typu ACS140-IFCD-3
IACS 143-2K7-3 30m 20m 10m
IACS 143-4K1-3 30m 20m 10m
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Tabulka 9 Maximalni délky kabell se vstupnim filtrem ACS100-FLT-C
nebo ACS-FLT-C a spinacim kmito¢tem 4 kHz nebo 8 kHz

ACS100-FLT-C
Méni¢ typu

4kHz 8 kHz*
IACS 141-K75-1 100 m 100 m
IACS 141-1K1-1 100 m 100 m
IACS 141-1K6-1 100 m 100 m
IACS 141-2K-1 100 m 100 m
IACS 141-2K7-1 100 m 100 m
IACS 141-4K1-1 100 m 100 m

Ménié typu ACS140-FLT-C
IACS 143-xKx-1** 100 m 100 m
IACS 143-xKx-3 100 m 100 m

*Je pozadovano ucinné stinéni motorového kabelu podle obr. 21.
** ACS 143-4K1-1: maximalni trvalé zatizeni 70% jmenovitého.
Pro ACS 141-4K1-1 a ACS 143-4K1-1 je pozadovan kabel podle obr. 21.

Je-li pouzit vstupni filtr ACS100-FLT-C nebo ACS140-FLT-C s 200 V
jednotkou, vzdy pouzijte vystupni tlumivku ACS-CHK-B pokud délka
kabelu prekro€i 50 m. Také s 200 V jednotkami pouzijte vystupni
tlumivku ACS-CHK-A a filtry ACS100-FLT-C a ACS140-FLT-C.

Je-li pouzit s 400 V jednotkou vstupni filtr ACS140-FLT-C, vzdy pouzijte
vystupni tlumivku ACS-CHK-B, kdyz délka motorového kabelu je
30...50m a tfi vystupni tlumivky SALC22, kdyz délka kabelu pfekracuje
50m.

Tlumivky ACS-CHK-A a ACS-CHK-B se dodavaji ve stejném bali¢ku se
vstupnim filtrem ACS100-FLT-C a ACS140-FLT-C.

Se vstupnimi filtry ACS100-FLT-C nebo ACS140-FLT-C odpovidaji
vedené emise limitdm pro neomezenou distribuéni tfidu v Prvnim
prostfedi, jak je specifikovano v EN31800-3 (EN 50081-1) za
predpokladu, Ze motorovy kabel ma ucinné stinéni (viz obr. 21) a
maximalni délka kabelu je 30m.

Dodatkové instrukce pro souhlas s EN61800-3, Prvni
prostredi, neomezenou distribuci

Vzdy pouzijte volitelny odruSovaci filtr ACS100-FLT-D, ACS100-FLT-E
nebo ACS140-FLT-D a u v8echu pfipojeni stinéni kabell postupuijte
podle instrukci v balicku.

Délky motorovych kabelll musi byt omezeny, jak je uvedeno v tabulce
10 a kabel musi mit u¢inné stinéni dle obr. 21. Na motorovém konci
musi byt stinéni kabelu kolem dokola uzemnéno EMC kabelovou
ucpavkou (napf. Zemrex SCG stinéné kabelové ucpavky).
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Tabulka 10 Maximalni délky kabelt se vstupnim filtrem ACS100-FLT-
D, -E nebo ACS140-FLT-D a spinacim kmito¢tem 4 kHz

ACS100-FLT-D ACS100-FLT-E
Méni¢ typu
4kHz 4 kHz
IACS 141-K75-1 5m
IACS 141-1K1-1 5m
IACS 141-1K6-1 5m
IACS 141-2K1-1 5m
IACS 141-2K7-1 5m
IACS 141-4K1-1 5m
ACS140-FLT-D
Ménic typu
4 kHz
IACS 143-xKx-3 5m

Pro jednofazové méni¢e ACS 141-xKx-1 jsou v bali¢ku filtru dodavany
dvé tlumivky (feritové krouzky) ACS-CHK-A nebo ACS-CHK-C. Kabel
motoru v€etné stinéni musi byt protazen otvorem v tlumivce. Také
vSechny ovladaci kabely a kabel ovladaciho panelu, pokud je k
dispozici, musi byt vedeny otvorem v jiné tlumivce. Pro 3-fazové ménice
ACS 143-xKx-3 je v bali¢ku filtru dodavana jedna tlumivka a kabel,
véetné stinéni, musi byt veden otvorem v tlumivce. Délka kabelu mezi
ménic¢em a tlumivkami mize byt maximalné 50 cm.

Je-li pro typy ACS 141-2K1-1, ACS 141-2K7-1 a ACS 141-4K1-1 k
dispozici fidici panel, musi byt namontovan na pfednim krytu ménice.

Harmonické kmitocty sité

Typova norma EN 61800-3 se odvolava na IEC 61000-3-2, ktera
specifikuje meze pro harmonické proudové emise u zafizeni,
pfipojeném na nizkonapétovou vefejnou napajeci sit.

ACS 140 je profesionalni zafizeni, které neni uréeno pro prodej laické
vefejnosti (osobam bez elektrotechnické kvalifikace). Zodpovédna
mista dodavatele el. energie maji byt uvédoména, protoze pred
zapnutim muze byt tfeba schvaleni ( dle mistnich predpist).

Uroven proudovych harmonickych za podminek jmenovité zatéze jsou k
dispozici na vyzadani.

Rozvodné sité izolované od zemé ( IT)

Vstupni filtry nemohou byt pouzity v plovoucich napajecich sitich, nebo
v primyslovych rozvodnych sitich uzemnénych pres vysokou
impedanci.

Zajistéte, aby zadné nadmérné emise nebyly pfenaseny do sousednich
nizkonapétovych siti. V nékterych pfipadech je dostate¢né pfirozené
potlaceni v transformatorech a kabelech. Pokud jste na pochybach, je
mozné pouzit napajeci transformator se statickym stinénim mezi
primarnim a sekundarnim vinutim.
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Dodatek

Mistni a dalkové ovladani

ACS 140 mUGze byt dalkové ovladan ze dvou vzdalenych mist nebo z
ovladaciho panelu. Na obr. 18 dole jsou znazornéna ovladaci mista.

Volba mezi lokalnim ovladanim (LOC) a dalkovym (REM) muze byt
provedena sou¢asnym stisknutim tlacitek MENU a ENTER.

Start/Stop/Smér
Reference klavesnice 1 (REF1,Hz)
nebo Reference klavesnice 2 (REF2,Hz)

%/

EXT1 EXT2

Start/Stop/Smér

Externi reference 1 (Hz) Start/Stop/Smér

Externi reference 2 (%)
Obr. 23 Ovladaci mista

Mistni ovladani

Kdyz je ACS 140 s mistnim ovladanim, jsou fidici pfikazy vydavany
explicitné z ovladaciho panelu. To je na displeji indikovano jako LOC.

SREED

CUTPUT

K volbé reference klavesnice se pouziva parametr 1101 keypad ref sel,
ktera muze byt bud rRer1 (Hz) nebo rer2 (%). Je-li zvolena rer1 (Hz), je
typ reference frekvencni a je pfedavan ACS 140 v Hz. Je-li zvolena
Rer2 (%), dana reference je v procentech.

Je-li pouzito makro PID Control, je Rer2 pfivedena rovnou do PID

regulatoru v procentech. Jinak je reference rer2 (%) pfevedena na
kmitocet tak, Ze 100% odpovida maximum FRea (parametr 2008).
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Dalkové ovladani

Kdyz je ACS 140 dalkové ovladan (REM), jsou pfikazy davany v prvni
fadé pres digitalni a analogoveé vstupy, i kdyz pfikazy mohou byt téz
vydavany pomoci ovladaciho panelu nebo pres sériovou komunikaci.

Parametrem 1102 ExT1(ExT2 SELECT se voli mezi dvéma externimi
ovladacimi misty exT1 a ExT2.

Pro ex11 je zdroj pfikazu Start/Stop/Smér definovan parametrem 1001
EXT1 coMMANDS a zdroj reference je definovan parametrem 1103 exT REF1
seLecT. Externi reference 1 je vzdy kmitoCtova reference.

Pro exT2 je zdroj pfikazu Start/Stop/Smér definovan parametrem 1002
EXT2 COMMANDS a zdroj reference je definovan parametrem 1106 EXT REF2
seLecT. Externi reference 2 maze byt kmitoctova reference nebo
procesni reference, zavisle od zvoleného aplikaéniho makra.

PFi dalkovém ovladani muze byt naprogramovana konstantni provozni
rychlost parametrem 1201 consT speep seL. Cislicové vstupy mohou byt
pouzity k volbé mezi externi frekvencni referenci a sedmi
konfigurovatelnymi konstantnimi kmitocty (1202 consT speep1...1208
CONST SPEED 7).

rxT ReF2| [Extrefl ‘ ExﬂlextT [consT sp | [kevPaD
ISELECT ISELECT ELECT SELECT REF SEL
1106 1103 102 1201
Control | | ! T
Terminals ! | |
Al1-2DI1-5 ! EXT1I | i
Analogue E Y | |
inpu Ll | EXT2 { | Remote
Al ARIA2.0115 | oo DI1-DI5 NI reg
Digital KEYPAD) ™~ i ‘ ax freq
inpuis |7 [—Loeal 1 FRRE L1 g
i | speeds
|
|
|
|
|
I
|
I
Keypad |
Ref !
Loc/Rem- 4 - — = ———— ' e
|
| Start/Stop, Direction |
T
|
! * Start/Stoj
NOT SEL | Local ! P
DI1-DI5 EXT1 ! REQUEST " birection
@ [KEYPAD } NOT SEL \Remote  ¢opyyaroe | |
;DI1-D15\‘\#XT21 REVERSE P |
t=ypap | |Enabled,
|KEYPAD | DIeDIS

|
|
001 1002 1003 1601

Obr. 24 Vybeér fidiciho mista a fidiciho zdroje.
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Interni signalova pripojeni pro makra

EXT REF2) [EXT REF1| EXT1/EXTR |CONST SP || KEYPAD
SELECT | |SELECT SELECT | [SELECT ||REF SEL
1106 1 1102 1201

|

Control ExT1  DI34
Terminals, ! ! I ’ 1
LA EXTTI | |
1
Anal KEYPAD ! !
prolpovel | —KeveaD 5020 | Remote
Al1, A2 g - !
AU2011-81 pomote | DI3,4 I m
Digital Keyeal ! \ | i Max freq
; - ocal( I | | -
BID#SI 5 ‘ | |Const. X i
| | |speeds I I
| [ | |
| | | !
I I | |
|
| ‘ REF2 (%) | |
I | |
| [ REF1 (Hz !
| I I
Keypad | | |
Ref Il 1 1
1
LocRem- 4 - — - - —— -1 ___ 7‘*"”7 fffffff
| Start/Stop, Direction |
T
I
I
NOT SEL i Local [!
DI1-DI5_ ExT1 ! REQUEST
@ fKEvPAD! NOT SEL N_Remote  cooupp. | T
IDI-DI5__ ext2) REVERSEp |
I KEYPAD | ! 'Enabled,

|
EXT1 EXT2 DIRECTION [|RUN ENABLE
?81MANDS CMANDS 1003 1601

Obr. 25 Pripojeni fidicich signalti pro makra ABB STANDARD,
Alternate (Stfidavé) a Premagnetics (Pfedmagnetizace).
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ExT REF2| [EXT REF1 FXT”EXT ’CONST KEYPAD ‘
SELECT SELECT ISEL [SPEED SEL | | REF SEL
1106 1103 1102 1201 1101
Control i ! D2 D13
Terminals | Al : EXT1: | |
Anal | KEYPAD ! !
fnclogue | | exrd  Rermote
Al1, Al2 f n
AlLy Remote | DI3 ! m‘” f;eq
Digital IKEYPAD ’ | ! ! ax freq
inputs | 4 | Local /| Applic ! !
DI-DB] | | | PD | |Gonst ! ! il o,
Al1 A(‘T1; ! |speeds : :
LAl1 ; | |
| I I
I I
I REF2 (%) | )
} |
| REF1 (Hz |
|
Keypad : [
Ref ‘ }
Loc/Rem{- — B : ————————————— !
I
I
@ Tl
NOT SEL | Local l! * Start/Stoj
DI1 EXT1 | REQUEST
| Directi
@» _KEXEAD: NOT SEL “__Remote FORWARDY | : Direction
EXT2|
L_DI5 REVERSE P |
KEYPAD| | |
I Iy

Obr. 26 Pripojeni fidicich signali pro makro PID Control.
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Dodatek k pfriruéce uzivatele ACS 140

Nasledujici odstavec, nazvany "Dodatkové instrukce pro souhlas s EN
61800-3, Druhé prostredi", patfi ke kapitole "EMC instrukce pro ACS
140" pfirucky uzivatele ACS 140 (3BFE 64273736) ze dne 8.3.2000.
Plati pro vSechny jazykové verze. Zména je platna od 1.1.2002.

Dodatkové instrukce pro souhlas s EN 61800-3, Druhé
prostredi

Vzdy pouzivejte odruSovaci filtr ze zvlastniho vybaveni, specifikovany
dale v tabulce a dodrzujte instrukce pro pfipojeni stinéni v§ech kabeld,
uvedené v sadé filtru.

Délky motorovych kabel(l maji limit, jak je uvedeno v nasledujici
tabulce. Na strané motoru musi byt stinéni uzemnéno po celém
obvodu (360°) EMC kabelového hrdla (napf. kabelova hrdla Zemrex
SCQG).

Maximalini délky motorovych kabelti se vstupnim filtrem ACS100/140-
IFAB-1, -IFCD-1 nebo ACS140-IFAB-3, -IFCD-3 a spinaci kmitocty 4
kHz, 8 kHz nebo 16 kHz.

ACS100/140-IFAB-1

Typ ménice

4 kHz 8 kHz 16 kHz
ACS 141- K18-1, -H18-1 50 m 50 m 10m
ACS 141- K25-1, -H25-1 50 m 50 m 10m
ACS 141- K37-1, -H37-1 50 m 50 m 10m
ACS 141- K75-1, -H75-1 75m 75m 10m
ACS 141- 1K1-1,-1H1-1 75m 75m 10m
ACS 141- 1K6-1,-1H6-1 75m 75m 10m
Typ ménice ACS100/140-IFCD-1
ACS 141- 2K1-1 75m 75m 10m
ACS 141- 2K7-1 75m 75m 10m
ACS 141- 4K1-1 75m 75m 10m
Typ ménice ACS140-IFAB-3
ACS143-K75-3, H75-3 30m 30m 10m
ACS143-1K1-3, 1H1-3 50m 50m 10m
ACS143-1K6-3, 1H6-3 50 m 50 m 10m
ACS143-2K1-3, 2H1-3 50 m 50 m 10m
Typ ménice ACS140-IFCD-3
ACS143-2K7-3 50 m 50 m 10m
ACS143-4K1-3 50 m 50 m 10m

Nedoporucuje se pouziti filtrd v plovoucich napajecich sitich.
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