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Uzivatelska prirucka ACH550

Obsah této priruéky

Co obsahuijte tato kapitola?

Tato kapitola obsahuje bezpecnostni pokyny, které musite
dodrzovat pfi instalovani, provozovani a udrzovani ménice.
Pokud se tyto pokyny nedodrzi, mlze to mit za nasledek vazné
i smrtelné zranéni nebo muaze dojit k poSkozeni ménice, pfipoje-
ného motoru nebo pohanéného zafizeni. Pfectéte si tyto bez-
pecnostni pokyny pfed zahajenim prace s jednotkou. Tato
kapitola rovnéz obsahuje uvod do obsahu této pfFirucky.

Kompatibilita
PFiruCka je kompatibilni s firmwarem méni¢e ACHS550 ve verzi

3.00c nebo pozdéjsi. Viz parametr 3301 FW VERSION na strané
248.

Uréené pouziti
ACH550 a pokyny v této pfiru€ce jsou uréeny pro pouziti

u aplikaci HVAC. Makra by se méla pouzivat pouze u aplikaci
definovanych v pfisluSnych odstavcich.

Uréené osoby

Tato pfiruCka je ur€ena pro osoby, které instaluji, uvadéji do
provozu, provozuji a servisuji ménic. Pfectéte si pfiru¢ku pfed
zahajenim prace s méni¢em. U ¢tenarl se ocekavaji znalosti
zéakladu elektrotechniky, zapojovani, elektrickych komponentt
a symboll pouzivanych v elektrickych schématech.

Obsah této pfirucky 7
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Pouziti varovani a pokynu
V této pfirucce jsou pouzivany dva typy bezpecnostnich pokynu:
+ Varovani upozoriuji na podminky, které mohou zpusobit
vazné a smrtelné zranéni a/nebo poskozeni zafizeni. Také
vam Fikaji, jak 1ze zamezit ohrozZeni.

» Pokyny upozorhuji na dil¢i podminky a jevy nebo udavaji

informace o néjakém objektu.

Varovné symboly jsou pouzivany takto:

A Elektrické nebezpedéi varuje pfed vysokym napétim,
které muze zpUsobit zranéni a/nebo poskozeni zafizeni.
VSeobecné ohrozeni varuje pfed jinymi nez elektrickymi

A podminkami, které mohou zpUsobit zranéni a/nebo
poskozeni zafizeni.

Bezpecnostni pokyny

VAROVANI! ACH550 smi byt instalovan pouze kvalifikovanym
elektrikarem.

VAROVANI! | v pfipadé, Ze je motor zastaven, miize se na

A svorkach silovych obvodl (U1, V1, W1 a U2, V2, W2) vyskytovat
nebezpelné napéti a v zavislosti na typu ramu také na svorkach
UDC+/BRK+ a UDC-/BRK-.

VAROVANI! Nebezpe&né napéti je pfitomno, pokud je pfipojeno
vstupni napéti. Po odpojeni napajeni pockejte nejméné 5 minut
nez odstranite kryt. Pro kontrolu zméfte nulové napéti na ss
svorkach, které jsou v zavislosti na typu rdmu UDC+/BRK+ a
UDC-/BRK-.

VAROVANI! | v ptipadé, Ze je vstupni napajeni odpojeno od
pripojovacich svorek ACH550, muze byt nebezpecné napéti
(z vnéjsiho zdroje) na vystupnich svorkach relé RO1 ... RO3 a
pokud je do instalace zaclenéna rozSifovaci deska, tak také na
svorkach R04...R06.

8 Obsah této pfirucky



Uzivatelska pfirucka ACH550

VAROVANI! Pokud jsou ovladaci svorky dvou &i vice méni&u
pfipojeny paralelné, pomocna napéti pro tato pfipojeni musi byt
z jednoho zdroje, coz mize byt bud jedna z jednotek nebo
externi napajeci zdroj.

VAROVANI! Pokud je méni& s neodpojenym filtrem EMC

A instalovan v systému IT [neuzemnény napajeci systém nebo na-
pajeci systém uzemnény s vysokym odporem (pfes 30 ohma)],
pfipoji se systém k potencialu zemé pres kondenzator filtru EMC
v meénici. To mize pfedstavovat nebezpeci nebo poskozeni
ménice.
Pokud je méni¢ s neodpojenym filtrem EMC instalovan v uze-
mnéném systému TN, bude méni¢ poSkozen.
Pokyn: Pokud je odpojen filtr EMC, nebude méni¢ vyhovovat
pozadavkim na EMC.
Odpojeni filtru EMC, viz stranky 44 (velikosti rami R1...R4) a 45
(velikosti rama R5...R6) v kapitole Instalace ménice.

VAROVANI! ACH550 neni zafizeni, které Ize opravovat v pro-

A vozu. Nikdy se nepokousejte opravit nefunkéni jednotku. Pro
opravu kontaktujte vyrobni zavod nebo vase mistni autorizova-
né servisni centrum.

VAROVANI! ACH550 startuje automaticky po preruseni
vstupniho napéjeni, pokud je zapnut externi povel pro chod.

VAROVANI! Teplota chladie muze dosahnout vysokych
hodnot. Viz kapitola Technické udaje.

Obsah této pfirucky 9
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VAROVAN:I! Neovladejte motor pomoci stfidavého stykace

A nebo vypinaciho zafizeni (odpojovace); misto toho pouzivejte
tlacitka start a stop na ovladacim panelu nebo externi povely
(V/V nebo fieldbus). Maximalné povoleny pocet cykll nabijeni
stejnosmérnych kondenzatora (tzn. pfipojeni napajeciho napéti)
je tfi za pét minut.

Pokyn: Pro ziskani dal$ich technickych informaci kontaktujte
vyrobni zavod nebo mistni zastoupeni ABB.

10 Obsah této pfirucky



Uzivatelska prirucka ACH550

Baleni ménice
Po otevieni baleni pfekontrolujte, zda baleni obsahuje
nasledujici polozky:

méni¢ ACH550 (1)

IP21: box obsahujici svorky a pfipojovaci box (2),

IP54: box obsahuijici kryt

box obsahujici ovladaci panel (klavesnici) ACH-CP-B a
konektor panelu (3)

lepenkova montazni Sablona (4)

uzivatelska pfirucka (5)

varovné nalepky.

NiZe uvedeny obrazek ukazuje obsah baleni ménice.

Obsah této pfirucky
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Zvedani ménice
NiZe uvedeny obrazek ukazuje jak se méni¢ zveda.

Pokyn: Zvedejte méni€ pouze za kovové Sasi.

12 Obsah této pfirucky
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Priprava pro instalaci

Co obsahujte tato kapitola?
Tato kapitola obsahuje pokyny pro pfipravu instalace ménice.
Obsahuje také udaje o identifikaci ménice, zapojeni, pfedpisy
EMC a seznam naradi potfebného pro instalaci.

Pokyn: Instalace musi byt provedena vzdy v souladu

s pouzitelnymi mistnimi zakony a pfedpisy. ABB nepiebira
jakoukoliv zodpovédnost za instalace nevyhovujici mist-
nim zakontm a/nebo jinym pfedpisiim. Pokud se nedodrzi
doporuceni ABB, mlze provoz ménice zpusobovat
problémy, které nejsou pokryty zarukou.

Priprava pro instalaci 13
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Identifikace ménice

IP54 Stitky

Umisténi a obsah Stitk(l pro kryti IP54 jsou zobrazeny na nize
uvedeném obrazku.

— ACHSES0-01-0234 4 ACHS550-01-023A-4
R 1110 VA :; a ||II|I|I|II1II|||||||I |i|||||i||||||| |||||||||| IIII|I||I!|||
Input U1 3~ 380..480 V IP54, UL .'2’,‘.’2.,'.2 NEMA 12 A B Oy
" 216 A MADE IN FINLAND
o i 2oty LCE B
12N 23
o o L
Motor PN 11 k samo * 10338000417 >
ACH550-01- 023A 4 -

Pokyn: Umisténi stitk( se mlze liSit podle velikosti rama.
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IP21 titky

Umisténi a obsah Stitk pro kryti IP21 jsou zobrazeny na nize
uvedeném obrazku.

B ACHSE50-01-0BAG 4 ACHS550-01-06A9-4
oo IIRY | e |||||||IMIII!]||||||||HIIIIIIMIIII1IIIMI|MINIIIII
PN 30 kW 8006

nput U1 3~ 380..480 V P21, UL type 1, NEMA 1 ABB Oy
" 6.5 A wee e I Fil

B Ak ;g":.fu?v ( € '®" N
IZN 68 A

TR RS

ACH550-01-06A9-4

Pokyn: Umisténi stitkd se muze liSit podle velikosti ramu.

Priprava pro instalaci 15
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Typovy kéd

Obsah typového kddu ménie zobrazeného na Stitku je uveden
VvV nize uvedeném piehledu.

ACH550-01-08A8-4+....

AC, HVAC ménic - 550 produktova fada

Konstrukce (regionalni specifika)
UH = Nastaveni a dily specifické pro US instalace v souladu s NEMA
01 = Nastaveni a dily specifické pro instalace v souladu s IEC

Jmenovity proud
08A8 = 8,8 A, podrobnosti viz tabulka v odstavci Velikost ramu na strané 17

Jmenovité napéti
2=208...240 V st
4=380...480 V st

Kryti
Nespecifikovano = IP21
B055 = IP54

Sériové Cislo
Format sériového Cisla méni¢e uvedeného na Stitku je popsan
Vv nize uvedené tabulce.

Sériové ¢islo je ve formatu CYYWWXXXXX, kde

C: zemé vyroby

YY: rok vyroby

WW: tyden vyroby; 01, 02, 03, ... pro tyden 1, tyden 2, tyden 3, ...
XXXXX: Cislo zaCinajici kazdy tyden od 0001.

16
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Velikost ramu

Typ PYY PN Ve[ikost
ACH550-01/UH- A kW ramu

TFifazové napajeci napéti, 220...240 V

04A6-2 4.6 0.75 R1
06A6-2 6.6 1.1 R1
07A5-2 7.5 1.5 R1
012A-2 11.8 2.2 R1
017A-2 16.7 4 R1
024A-2 24.2 5.5 R2
031A-2 30.8 7.5 R2
046A-2 46 11 R3
059A-2 59 15 R3
075A-2 75 18.5 R4
088A-2 88 22 R4
114A-2 114 30 R4
143A-2 143 37 R6
178A-2 178 45 R6
221A-2 221 55 R6
248A-2 248 75 R6
Trifazové napajeci napéti, 380...480 V

02A4-4 2.4 0.75 R1
03A3-4 3.3 1.1 R1
04A1-4 4.1 1.5 R1
05A4-4' 5.4 2.2 R1
06A9-4 6.9 3 R1
08A8-4 8.8 4 R1
012A-4 11.9 5.5 R1
015A-4 15.4 7.5 R2
023A-4 23 11 R2
031A-4 31 15 R3
038A-4 38 19 R3
044A-4 44 22 R4

Priprava pro instalaci 17
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Typ lan PN Velikost
ACH550-01/UH- A kW ramu
059A-4 59 30 R4
072A-4 72 37 R4
077A-42 77 37 R5
096A-4 96 45 R5
124A-4 124 55 R6
157A-4 157 75 R6
180A-4 180 90 R6
195A-4 195 110 R6

T Neni k dispozici u typové rady -UH 00467918.xIs A.7
2 Neni k dispozici u typové Fady -01

Poznamenejte si velikost ramu vaseho ménice
do poli¢ka na pravé strané.

Pokyn: Podrobné technické informace viz kapitola Technické
udaje.

Priprava pro instalaci



Uzivatelské priru¢ka ACH550

Identifikace motoru

Priklad typového &titku IEC motoru je uveden v obrazku.

f CE ABB Oy, Electrical Machines \
0081 LV Motors, Vaasa, Finland

3~Motor ~ M3JP 250SMA 4 EExd IIB T4 B3

IEC 250S/M 65 N
s1 [ No. 3492820

LJ-20964-1 /2001 [Ins.cl. F IP 55

v Hz kw rimin A jcos @ Duty

690 Y | 50 55 | 1479 | 58 | 0.83

400 D | 50 55 | 1479 | 101 | 0.83

660 Y | 50 55 | 1475 | 60 | 0.85

380 D | 50 55 | 1475 | 104 | 0.85

415D | 50 55 | 1480 | 99 | 0.82

440D | 60 63 | 1775 | 103 | 0.85

Prod.code 3GJP252210-ADG 138148

LCIE 00 ATEX 6030

6315/C3 £16313/C3 450 kg
\_ @HQD A BB IEC 60034-1 )

Dulezité jsou nasledujici informace:
* napéti

* jmenovity proud motoru

* jmenovita frekvence

* jmenovité otacky

* jmenovity vykon

Priprava pro instalaci
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Uzivatelska prirucka ACH550

NiZe uvedeny obrazek ukazuje pfipojky motoru v zapojeni do
hvézdy a do trojlhelniku. Zvyraznény fadek v pfikladu typového
Stitku motoru na strané 79 odpovida zapojeni do trojahelniku.

L1 L2 L3 L1 L2 L3

Pokyn: Piekontrolujte spravné pfipojeni pro vas typ motru.

Priprava pro instalaci



Uzivatelska prirucka ACH550

Kompatibilita motoru

Motor, méni¢ a napajeni musi byt kompatibilni:

Specifikace .
motoru Zkontrolujte Reference
Typ motoru tfifazovy indukéni | -

motor

Jmenovity proud

zavisi na typu

 Stitek typového
kédu na ménidi
pro “vystupni
lon” (proud),
nebo

» typovy kéd na
ménici a tabulka
jmenovitych dat
v Jmenovité
hodnoty v kapi-
tole Technické
udaje.

Jmenovita
frekvence

10...500 Hz

Rozsah napéti

Pozadavky na
motor a napéjeci
napéti jsou tfifazo-
vé napéti a jsou

v ramci napétoveé-
ho rozsahu
ACHS550.

208...240V
380...480 V

Priprava pro instalaci
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UzZivatelské prirucka ACH550

Primérené okolni prostredi a kryti

Ovéfte, zda montazni misto splfiuje poZzadavky na okolni
prostfedi. Pro zamezeni poSkozeni pfed instalaci, skladujte a
prepravujte ménic v souladu s pozadavky na prostifedi pro
pfepravu a skladovani. Viz odstavec Podminky okolniho
prostredi na strané 409.

Ovéfte, zda je kryti (stupenl ochrany) pfiméfené, s ohledem na

miru znecidténi v misté instalace:

»  Kryti typu IP21. V okoli montazniho mista nesmi byt vzdusny
prach, korosivni plyny nebo kapaliny a vodivé necistoty jako
kondenzat, uhelny nebo kovovy prach.

+  Kryti typu IP54. Toto kryti poskytuje ochranu proti vzdusné-
mu prachu a jemné stfikajici nebo stékajici vodé ve vSech
smérech.

Na rozdil od kryti IP21 ma kryti IP54 nasledujici:

+ stejny vnitfni plastovy rdm jako u kryti IP21

» jiny vnéjSi plastovy kryt

+ pfidavny vnitfni ventilator pro zlepSeni chlazeni

+ vétsi rozméty

+ stejné jmenovité hodnoty (nevyZaduje sniZeni hodnot).

Pokud je nutné z jakéhokoliv dlivodu instalovat ménic s krytim

IP21 bez rozvodné krabice nebo krytu nebo ménic s krytim IP54

bez rozvodné desky nebo horniho krytu, viz pokyn na strané

412.

22

Priprava pro instalaci



Uzivatelské priru¢ka ACH550

Vhodné montazni misto

Ovéfte, zda montazni misto splfiuje nasledujici omezeni:

+ Méni¢ musi byt instalovan vertikalné na hladky, pevny povrch
a v pfiméfeném prostfedi tak, jak je definovano v odstavci
Primérené okolni prostfedi a kryti na strané 22.

* Pro horizontalni instalace kontaktujte ABB k ziskani dalSich
informaci.

Mozna je také montaz na ram stroje. Nejsou potfebné pfidavné

desky pro chlazeni, protoze méni¢ ma vlastni zadni chladici

desku.

Viz odstavec Montazni rozméry na strané 394. Zde jsou

uvedeny montazni rozméry pro vSechny velikosti ram( a typy

kryti.

NiZe uvedeny obrazek ukazuje nutné volné misto pro instalaci

jednotky.

R1...R6

IP21 a IP54: 200 mm

IP21 a IP54: 0 mm IP21 a IP54: 0 mm

IP21 a IP54: 200 mm

Priprava pro instalaci 23



Uzivatelska pfirucka ACH550

Zajistéte, aby horky vzduch necirkulovat zpét do ménice. Nize
uvedeny obrazek ukazuje minimalni prostor pro chladici vzduch.

24
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Uzivatelska prirucka ACH550

Zablokujte vystup horkého vzduchu z ménice proti vniknuti do
vstupu chladiciho vzduchu jiného ménice. Nize uvedeny
obrazek ukazuje minimalni prostor pro chladici vzduch.

200 mm \

= =

[
o
h
S
———
@@j
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UzZivatelské prirucka ACH550

Pfripojeni a pozadavky na EMC

Stanovte poZadavky na elektromagnetickou kompatibilitu (EMC)
dle mistnich norem. V z4sadé:

Dodrzte mistni normy pro velikost kabel(.

Zachovejte oddéleni tfi typl kabelaze: kabelaz vstupniho
napajeni, kabelaz motoru, ovladaci’komunikaéni kabely.
Pfekontrolujte provozni omezeni z hlediska maximalné
povolené délky kabelu pro motor v odstavci Pripojeni motoru
na strané 384.

Pokud musi izolace vyhovovat evropské smérnici pro EMC
(viz odstavec Pripojeni v souladu s IEC/EN 61800-3 (2004)
na strané 413), pfekontrolujte také omezeni EMC pro
maximalni délku kabelu motoru v odstavci Pripojeni motoru
na strané 384.

Pokyn: Nespravné pfipojeni je zdrojem hlavnich problému
z hlediska EMC. Pro zamezeni vzniku téchto problému
postupujte podle pfislusnych pokynu.

26
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Uzivatelska prirucka ACH550

NiZe uvedeny obrazek ukazuje pfiklad spravného pfipojeni.

ooooo

min. 300 mm

Pokyn: Pokud je pouzit vystupni odpojovac¢ nebo stykac, tak
dobra inzenyrska praxe doporucuje pfivadét budto signal stop
nebo signal Run enable (viz parametr 1601) z pfidavného
kontaktu odpojovace do ACH550.
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UzZivatelské prirucka ACH550

NiZe uvedeny obrazek ukazuje pfiklad spravného pfipojeni.

min. 300 mm

f
min. 300 rpm

Pokyn: Pfipojovani je podrobné popsano v kapitole Instalace
ménice.

28
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Uzivatelska pfirucka ACH550

Pokyny pro kabelaze

Zachovejte co nejkratSi jednotlivé nestinéné vodi¢e mezi
kabelovymi pfichytkami a svorkovnici. Ovladaci kabely vedte
oddélené od silovych.

Motorové kabely

Viz odstavec Pripojeni motoru na strané 384 pro informace

o maximalnich délkach motorovych kabeld, aby bylo vyhovéno
pozadavkim IEC/EN 61800-3 pro kategorie C2 nebo C3, pokud
je lze pouzit.

Nize uvedeny obrazek ukazuje minimalni pozadavky na stinéni
motorovych kabel(.

Pancéfované nebo pocinované médéné vodiCe s opletenym
stinénim.

Vrstva mé&déné pasky s koncentrickym uspofadanim
médénych vodicl.

Koncentricka vrstva médénych vodi¢u s otevienou spiralou
médéné pasky.
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UzZivatelské prirucka ACH550

NiZe uvedeny obrazek ukazuje nedoporu€ované typy

motorovych kabelU.

Obrazek laskave zapujéen od NK cables.
Copyright © 2003 NK cables.

Nize uvedeny obrazek ukazuje doporuéené usporadani vodicl.

Doporucené (CE a C-Tick)
Symetricky stinény kabel: 3fazové

vodiCe a koncentricky nebo symetricky
konstruovany PE vodi¢ a stinéni

PE vodi¢ a
stinéni

Stinéni

Nepovolené typy kabelti motoru
(CE a C-Tick)

Ctytvodigovy systém: 3 vodice faze a
ochranny vodi€ bez stinéni.

X X

Povolené (CE a C-Tick)

Oddéleny PE vodi¢ je
pozadovany, pokud vodivost
stinéni je < 50% vodivosti
fazového vodice.

Stinéni

vV '4
o PE
_ Stinéni

Povolené pro motorové kabely
prurezem fazového vodice do
10 mm=~.

30
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Uzivatelska prirucka ACH550

Uginné stinéni motorového kabelu
Zakladni pravidlo efektivnosti stinéni je, ¢im lepsi a pfiléhavéjsi

ukazuje priklad efektivni konstrukce (napf. Olflex-Servo-FD 780
CP, Lappkabel nebo MCCMK, NK kabely).

Izolagni plast’ Vnitini izolace L2

Spletené kovové stinéni L3

Pritahnéte stinéni kabelu k prlichodkové desce a stocte stinéni
do svazku, ne delSiho nez 5x jeho Sife a pfipojte jej ke svorce
oznatené L (v pravém dolnim rohu ménice), pokud pouzijete
kabel bez oddéleného PE vodice.
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UzZivatelské prirucka ACH550

Nize uvedeny obrazek ukazuje principy uzemnéni kabelU.

KABEL NAPAJENI MOTOROVY KABEL
Odizolované vodice
co nejkratsi
P Kratka stoCena ¢ast =
\ R
1 |

Vodivé stinéni a
stlacovaci tésnéni

Stinéni kabelu
zakryté vodivou
paskou

EMC kabelova
ucpavka

.~\

Upevniovaci
matice

11
PokraéovéM

Faradayovy klece

Na strané motoru musi byt stinéni motorového kabelu
uzemnéno na 360 stupnich pomoci kabelové ucpavky EMC
nebo musi byt vodice stinéni sto€eny do svazku, ktery neni delSi
nez pétinasobek jeho Sifky a tento svazek se pfipoji k pfipojce
PE u motoru. Stejné principy se pouziji pfi instalaci rozvodné
skfiné.
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Uzivatelské prirucka ACH550
Ovladaci kabely

VSeobecné pozadavky

PouZijte stinéné kabely, navrzené pro teploty 60°C (140°F) nebo
vySe.
Nize uvedeny obrazek ukazuje pfiklady doporu¢enych kabelu.

s e ) S—
LN ———

Jamak od Draka NK Cables

Nomak od Draka NK Cables

Obrazek laskavé zapujéen od NK cables.
Copyright © 2003 NK cables.

* Ovladaci kabely musi byt vicezilové kabely se stinénim
v provedeni jako médéné opleteni.

» Stinéni musi byt sto¢eno do svazku ne delSiho nez 5x jeho
Sife a pripojeno na svorku X1:1 (I/O kabely) nebo na X1:28
nebo X1:32 (pro kabely RS485).

Trasa ovladacich kabell pro minimalizaci vyzafovani do kabelu:

+ Trasu volte co nejdale od kabell vstupniho napajeni a
motorovych kabeld (minimalné 20 cm).

+ Tam, kde se ovladaci kabely kfizuji se silovymi, zajistéte, aby
kfizeni bylo pod uhlem 90°.

* Vedte kabely ve vzdalenosti minimalné 20 cm od stran
meénice.

» Signaly spinané pres relé vedte v kroucenych parech
(zvlasté pokud je napéti > 30 V). Signaly spinani pres relé
pracujici s napétim mensim nez 30 V mohou byt vedeny ve
stejném kabelu jako vstupni digitalni signaly.
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UzZivatelské prirucka ACH550

NiZe uvedeny obrazek ukazuje pfiklad instalace ovladaciho
kabelu.

Ovladaci kabel

Vstupni napajeci Motorovy kabel
kabel

Pokyn: Neslucujte ve stejném kabelu signaly ovladané pres relé
vyuzivajici napéti vy8Si nez 30 V s jinymi ovladacimi signaly.

Pokyn: Nikdy neslucujte signaly 24 V ss a 115/230 V st do
jednoho kabelu.
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Uzivatelska prirucka ACH550

Analogové kabely

Doporué&eni pro analogové signaly:

» Pouzijte kabel s kroucenym parem, dvojité stinénym.
» Pro kazdy signal pouzijte oddélené stinény par.

* Uzemnéte pouze na jednom konci.

Digitalni kabely

Doporuceni pro digitalni signaly:

+ Duvojité stinény kabel je nejlepsi alternativa, Ize vSak pouzit
i vicezilovy (kroucené pary) kabel s jednoduchym stinénim.

Kabel ovladaciho panelu (ovladaci klavesnice)

Pokud je ovladaci panel pfipojen k ménici pomoci kabelu, 1ze
pouZit pouze ethernetovy propojovaci kabel s kroucenymi pary
vodic¢l. Napfiklad standardni CAT5 UTP Ethernet Patch
Cable,se zapojenim 568-B. Maximalni délka je 3 metry.
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UzZivatelské prirucka ACH550

Pozadované naradi

Pro instalaci ACH550 budete potfebovat nasledujici:

» Sroubovaky (odpovidajici pro montaz pouzitych dilt)

+ klesté na sejmuti izolace kabelu

* pasmo

+ vrtak

« montazni dily: Srouby nebo matice a &epy, vzdy Ctyfi kusy.
Typ pfisluSenstvi zavisi na montaznim povrchu a na velikosti
skfiné takto:

Velikost | T ramest | Mramost Montazni | Montazni
ramu kg Ib. ily | dily
IP21/IP54 | IP21/IP54 | mMetrickeé | imperialni
R1 6.5/8 14/18 |M5 #10
R2 9.0/ 11 20/24 | M5 #10
R3 16 /17 35/38 | M5 #10
R4 24 26 53/57 | M5 #10
R5 34 /42 75/93 | M6 1/4 in
R6 69/86 152/190 | M8 5/16 in

Pokyn: Nezvedejte ménicCe s velikosti rAmu R6 bez zvedaciho
zafizeni.
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Uzivatelské priru¢ka ACH550

Kontrolni seznam pripravy instalace

v

Kontrola

Prekontrolujte typ ramu ménice podle
typoveého stitku (Identifikace ménice na strané
14, Velikost ramu na strané 17).

Prekontrolujte kompatibilitu motoru a ménice
(Identifikace motoru na strané 19,
Kompatibilita motoru na strané 21).

Prekontrolujte vhodnost okolniho prostredi a
mista montaze (Pfiméfené okolni prostredi a
kryti na strané 22, Vhodné montazni misto na
strané 23).

Prekontrolujte, zda kabely pro motor a ovla-
daci kabely vyhovuji pozadavkiim na EMC
(Pripojeni a poZadavky na EMC na strané 26,
Pripojeni v souladu s IEC/EN 61800-3 (2004)
na strané 413).

Prekontrolujte, zda napajeci kabely vyhovuji
pozadavkum na (Pripojeni a poZadavky na
EMC na strané 26, Pripojeni v souladu s IEC/
EN 61800-3 (2004) na strané 413).

Pfekontrolujte, zda mate k dispozici poZado-
vané a vhodné naradi (PoZadované naradina
strané 36).

Prekontrolujte, zda sténa unese hmotnost
méniCe (Hmotnosti a montazni Srouby na
strané 395).
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ACHb50 Uzivatelska pfirucka

Instalace ménice

Co obsahujte tato kapitola?

Tato kapitola obsahuje postupy mechanické a elektrické
instalace ménice.

VAROVANI! Pfed zah&jenim instalovani ACH550 zajistéte, aby
bylo vypnuto napajeci napéti ménice.

Pokyn: ACH550 by mél byt montovan pouze na mistech, kde
jsou splnény v§echny pozadavky definované v kapitole Priprava
pro instalaci a po splnéni podminek v kontrolnim seznamu.

Priprava mista pro montaz

1. Pouzijte montazni
Sablonu k oznaceni
pozice montaznich .
otvord. [ —

2. Vyvrtejte otvory. |

3. Vlozte Srouby z poloviny
do otvord.

Pokyn: Velikosti ramd R3 a R4 maji ¢tyfi otvory na horni
strané.Pouzijte z nich pouze dva. Pokud je to mozné, pouzijte
dva vnéjsi otvory (tim se ziska prostor pro udrzbu ventilatoru).
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ACH550 Uzivatelska prirucka

Demontaz predniho krytu (IP54)

1. Uvolnéte Srouby (Ctyfi nebo pét, v zavislosti na velikosti
ramu) kolem hrany krytu.
2. Demontujte kryt.
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ACHb550 Uzivatelska prirucka

Demontaz predniho krytu (IP21)

1.

2.
3.
4

Demontujte ovladaci panel, pokud je pfipojen.
Uvolnéte Sroub s roznytovanym koncem nahofe.
Zatlacte boc¢ni pfichytky dovnitf.

Vytahnéte kryt smérem nahoru.
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ACH550 Uzivatelska prirucka

Montaz ménice (IP54)

1.
2.

3.

Vyjméte pryZové ucpavky zatlatenim z vnéjsku.

Zavéste ACH550 na montazni Srouby' a fadné utahnéte ve
vSech Ctyfech rozich.

Umistéte ochranné ucpavky pies Srouby.

Varovné prelepky v riznych jazycich se dodavaji s touto
priru¢kou. Nalepte varovnou prelepku v pfislusném jazyce
na vnitfni plastovou skfin.

1 Zvednéte R6 méni¢
z jeho montaznich
otvord.

[?/ | —
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ACHb550 Uzivatelska prirucka

Montaz ménice (IP21)

1. Zavéste ACH550 na montazni érouby1 a fadné utahnéte ve
vSech C&tyfech rozich fadné utdhnéte ve viech Ctyfech
rozich.

2. Varovné prelepky v rliznych jazycich se dodavaji s touto
pfiru¢kou. Nalepte varovnou pielepku v pfislusném jazyce
na vnitini plastovou skFin.

1 Zvednéte ménic
R6 z jeho montaz-

nich jvorﬂ.
1 é
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ACH550 Uzivatelska prirucka

Prehled instalace pripojek (R1...R4)

NiZe uvedeny obrazek ukazuje pfehled rozmisténi pfipojek pro
velikosti ramu R1...R4.

J1 — DIP prepinace pro analogové vstupy (pouzivaji se 2 typy)
J1

3

(2P [ | [~Eo] AlM: (v napétove pozici) 0(2)...10 V
[2 D] [*C®| Al2: (v proudové pozici) 0(4)...20 mA

= ! Konektor panelu

(a 10 V vystup referenc. napé‘:’,\\‘ ' LED napéj.(zelend)

Poruchova LED (cer.)

X1 —digitalni vstupy

(a 24 V vystup pfid. napéti) Volitelny modul 1

(pfidavny modul rele-

ovych vystupt)
X1 — releové vystupy X1 — komunikace
(RS485/Modbus/
J2/J5 — DIP spinace FLN/N2)
pro RS485 zakongeni Volitelny modul 2
J2 J5 J2 J5 (zéas. dil fieldbus)
AlA
AlA oN|[oN
ON||oN

off pozice  on pozice

Velikosti | Vstup napdj. napéti Silovy vyst.do motoru

X0003

ramu 3faz.. U1, V1, W1 (U2, V2, W2)
R5...R6 || 1faz: U1 (Zivy), W1 EM3

odligné EM1 |

Viz PE :

nasled. & a Zem

strany \ - S ‘/

Na obrazku je znazornéna velikost ramu R3.Jiné
velikosti rAmd maji podobné rozmisténi.

VAROVANI! Pro systémy IT (izolované), v rozich uzemnéné
systémy TN a pfi pouziti chrani¢t, demontujte Srouby EM1 a
EM2 pro odpojeni EMC filtru. Pamatujte si, Ze pokud je odpojen
filtr EMC, neni zafizeni v souladu s pfedpisy pro EMC.
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ACHb550 Uzivatelska prirucka

Prehled instalace pfipojek (R5...R6)

NiZe uvedeny obrazek ukazuje pfehled rozmisténi pfipojek pro
velikosti ramu R5...R6.

Vstup nap4dj. napéti Silovy vystup do motoru
(U1, V1, W1) (U2, v2, W2)

Vstup nap4dj. napéti
3faz.: U1, V1, W1
1faz.: U1 (zivy), W1

PE GND

Silovy vystup do motoru
(U2, v2, W2)

X0013

VAROVANI! Pro systémy IT (izolované), v rozich uzemnéné
systémy TN a pfi pouziti chrani¢t, demontujte Srouby F1 a F2
pro odpojeni EMC filtru. Pamatujte si, Ze pokud je odpojen filtr
EMC, neni zafizeni v souladu s pfedpisy pro EMC.
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ACH550 Uzivatelska prirucka

Silové pripojeni (IP54)
1. Vyfiznéte pryzové ucpavky kabell podle potfeby pro
1) silovy pfivod, 2) kabel motoru a 3) ovladaci kabel.
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ACHb550 Uzivatelska prirucka

2. U pfivodniho silového kabelu odstrarite oplasténi tak, aby
byly k dispozici jednotlivé vodiCe s dostateénou délkou.
Odizolujte také jednotlivé vodice.

3. U kabelu motoru odstranite oplasténi tak, aby se obnazilo
médéné stinéni a to stocte do svazku.Tento svazek by mél
byt co nejkratsi, aby se zamezilo rusivému vyzarovani.
Odizolujte také jednotlivé vodice.

4. \Vedte pfivodni silovy kabel a kabel motoru pfes svorku a
utdhnéte Srouby svorek. U kabelu motoru se pro minimali-
zaci vyzafovani doporucuje uzemnéni pod svorkou
v rozsahu 360°.
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5. Pripojte silovy pfivod, motor a vodi¢e uzemnéni k pfipo-

jovacim svorkam motoru. Velikost ramu R6: Viz nize
uvedeny obrazek.

R6: Instalace s kabelovymi oky (16...70 mm?/6...2/0 AWG kabely)

Demontujte vSechny
Sroubovaci svorky.
Upevnéte kabelova oka
na Srouby maticemi M10.

Izolujte konce kabelovych
ok izolaéni paskou nebo
smrst'ovaci trubickou.

R6: Instalace s kabel. koncovkami (95...185 mm?/3/0..350 AWG kabely

a. Pripojte kabel k pfipojkam.
b. Zapojte pfipojky do ménice.

VAROVANI! Pokud je velikost vodidti mensi nez 95 mm?

A (3/0 AWG), musi se pouzit kabelové oko. Kabely s velikosti
vodi¢i mensi nez 95 mm? (3/0 AWG) piipojené k pfipojkam
by se mohly uvolnit a zplGsobit poSkozeni ménice.

Pokyn: Piekontrolujte délky kabell podle odstavce Pripojeni a
poZadavky na EMC na strané 26.
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Pripojeni kabell ovladani (IP54)

1. U kazdého ovladaciho kabelu odstrante oplasténi tak, aby
byla k dispozici dostate¢na délka stinéni z mé&dénych
vodi¢l pro uchyceni svorkou. Odizolujte také jednotlivé
vodiCe.

2. Upevnéte ovladaci kabely svorkami.

3. Pripojte ovladaci vodi€e do pfipojek ménice.

VAROVANI! ELV (extra low voltage - mimoradné nizké napéti)
obvod pfipojeny k ménici je nutné pouzit v zoné ekvipotencialniho
spojeni, tzn v ramci zény kde jsou soucasné spojeny vSechny
vodivé dily, aby se zamezilo vzniku nebezpeéného napéti. Toto je
zaru€eno spravnym uzemnénim z vyroby.

Kompletni zapojeni viz kapitola Aplikaéni makra a zapojeni.
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Pripojeni silovych kabelt (IP21)

1. Otevrete pfisluSny vylamovaci otvor v pfipojovacim boxu.

2. Instalujte kabelové svorky pro silovy kabel a pro motorovy
kabel.
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3. Instalujte pfipojovaci box a utahnéte kabelové svorky.

Pokyn: Pripojovaci box mlize byt ponechan mimo instalace
skfing, pokud je skfifh uzemnéna. Zajistéte stinéni pfivodu
(360°) ve skfini.
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4. Na kabelu vstupniho napajeni odstrante oplasténi tak,
abyste snadno pfivedli jednotlivé vodiCe ke svorkovnici.

5.  Na motorovém kabelu odizolujte vrchni plast’ tak, abyste
obnazili médéné stinéni a z néj stocte pfipojovaci vodi¢. Ten
vyrobte co nejkratSi tak, abyste minimalizovali rusivé
vyzarovani.

6. Protahnéte oba kabely skrz svorky. U motorového kabelu
se doporucuje zaijistit stinéni 360° pod svorkou, abyste
minimalizovali rusivé vyzarovani.

7. QOdizolujte a pfipojte silové a motorové vodi¢e a zemnici
vodi€ na svorky ménice. Velikost ramu R6: viz obrazek na
strané 48.

8. Pripojte sto€eny svazek stinéni motorového kabelu
k uzemnéni.

Pokyn: Prekontrolujte délky kabelli podle odstavce Pripojeni a
poZadavky na EMC na strané 26.
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Pripojeni ovladani (IP21)

1. Instalujte kabelovou(é) svorku(y) pro ovladaci kabel(y)
(pfivodni napajeci kabel a motorovy kabel nejsou
zobrazeny na obrazku).

2. Odizolujte oplasténi ovladaciho kabelu.
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3. Protahnéte ovladaci kabel(y) skrz svorku(y) a svorku(y)
dotahnéte.

4. Pfipojte stinéni kabell digitalnich a analogovych V/V na
X1:1.

5. Odizolujte a pfipojte jednotlivé ovladaci vodi¢e na svorky
ménice. Viz kapitola Aplikacni makra a zapojeni.

6. Nainstalujte kryt kabelového boxu (1 Sroub)

VAROVANI! ELV (extra low voltage - mimoFradné nizké napéti)
obvod pfipojeny k ménici je nutné pouzit v zéné ekvipotencialniho
spojeni, tzn v ramci zény kde jsou sou¢asné spojeny vSechny
vodivé dily, aby se zamezilo vzniku nebezpe&ného napéti. Toto je
zaruéeno spravnym uzemnénim z vyroby.

Kompletni zapojeni viz kapitola Aplikacni makra a zapojeni.
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Kontrola instalace

v

Prekontrolujte

Pfiprava instalace byla dokon¢ena podle kon-
trolniho seznamu pfipravy instalace.

Ménic je bezpené namontovan.

Prostor kolem méniCe odpovida technickym
poZadavkum na instalaci ménice (Vhodné
montazni misto na strané 23).

Motor a zafizeni jsou pfipraveny ke spusténi.

Pro systémy IT (izolované), v rozich uzemnéné
systémy TN a pfi pouziti chrani¢l: interni EMC
filtr je odpojen (Prehled instalace pfipojek
(R1...R4) na strané 44, Prehled instalace
pfipojek (R5...R6) na strané 45).

Ménic je spravné uzemnén.

Napajeci napéti (sit'ové) odpovida jmeno-
vitému vstupnimu napéti ménice.

Pripojky napajeciho napéti jsou pfipojeny na
svorkach U1, V1 a W1 a jsou utazeny podle
pozadavku.

Jsou instalovany pojistky pfivodniho napéti
(sitové) a vypinac pfivodniho napéti. (Kabel
napajeni (sit'ovy) a pojistky na strané 378.)

Pfipojky motoru jsou pfipojeny na svorkach U2,
V2 a W2 a jsou utazeny podle pozadavku.

Motorovy kabel je veden v dostatecné
vzdalenosti od jinych kabelu.

V motorovém kabelu nejsou zapojeny Zadné
kondenzatory pro kompenzaci uciniku.

Pripojky ovladani jsou pfipojeny a utazeny
podle pozadavk.
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Prekontrolujte

Uvnitf méni¢e nezlstalo Zadné naradi nebo
jiné cizi objekty (jako napf. Spony z vrtani).

K motoru NENI pfipojen jiny alternativni zdroj
napéti (jako bypass pfipojka) - na vystup
meénice neni pfipojeno Zadné napéti.
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Zpétna montaz krytu (IP54)
1. Nasadte kryt a zasurite ho.
2. Utahnéte Srouby na hranach krytu.
3. Instalujte zpét ovladaci panel.

Pokyn: Okno ovladaciho panelu musi byt uzavieno, aby se
vyhovélo kryti IP54.

Instalace ménice
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Zpétna montaz krytu (IP21)
1. Nasadte kryt a zasurite ho.
2. Utahnéte Srouby.
3. Instalujte zpét ovladaci panel.
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Zapnuti napajeni

VAROVANI! Predtim, nez zapnete napajeni méniée, vzdy
nainstalujte zpét pfedni kryt.

VAROVANI! ACH550 startuje automaticky po zapnuti napajeni,
pokud je zapnuty vnéjsi povel ze V/V pro chod.

1. Zapnéte vstupni napdjeni.
2. Rozsviti se zelena LED.

Pokyn: Pfedtim nez zvysite otacky motoru, zkontrolujte, zda se
motor otaci spravnym smérem.

Pokyn: Pokud chcete vygenerovat poruchu pro kontrolu V/V,
zvolte rezim HAND (ru€né&) a odpojte ovladaci panel.
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NiZe uvedeny obrazek ukazuje zmé&nu sméru otaeni motoru pfi
pohledu z vystupni hfidele na motor.

L1 L2 L3 L1 L2 L3

Pokyn: Smér otaceni Ize zménit z ménice, ale doporucujeme
zménit zapojeni motorového kabelu tak, aby se dopfedny smér
otadeni shodoval s otagenim motoru po sméru hodinovych
rucicek.

Pokyn: Nyni je méni¢ zcela funkceschopny pro ru¢ni ovladani.
Pokud chcete pouzivat pfipojky V/V postupujte podle kapitoly
Aplikaéni makra a zapojeni.
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Uvedeni do provozu a ovladaci
panel

Co obsahujte tato kapitola?

Tato kapitola obsahuje struény popis asistencniho (HVAC)
ovladaciho panelu (ovladaci klavesnice), asistenta pro uvadéni
do provozu a vybér aplikaci.

Kompatibilita ovladaciho panelu

Tato pfirucka je kompatibilni s ovliddacim panelem HVAC
ACH-CP-B Rev H s verzi firmware panelu 1.7 nebo pozdé&jsi.

Funkce ovladaciho panelu HVAC (ACH-CP-B)

Funkce ovladaciho panelu ACH550 HVAC (ovladaci klavesnice)
ACH-CP-B:

Stavova LED \AL —_
Zelena v normal- [ HVAG |
nim stavu nebo
blikajici nebo &er-
vena, viz Diagno-
stické displeje na
strané 348.
UP

SOFT
KEY 1

DOWN

AUTO /@) &;‘/:2\%\ HELP
(vzdy k dispozici)
HAND

OFF

SOFT
KEY 2

* Vybér jazyka pro zobrazovani
» PFipojeni na ménice, které muze byt provedeno kdykoli
» Start-up assistant pro snadné uvedeni do provozu
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* Funkce kopirovani pro pfeneseni parametr(i do jiného

ménice ACH550

» Funkce zalohovani sad parametru
+ Kontextove sensitivni napovéda (help)

* Hodiny realného Casu.

Uvadéni do provozu
Uvadéni do provozu Ize provadét dvéma zpusoby:

1. vyuzitim Start-up assistant nebo

2. individualnimi zménami parametra.

PFi prvnim spusténi aktivuje ménic Start-up assistant. Ménic Ize
také spustit znovu s individualnimi tlohami v rezimu Start-up
assistant mode jak je popsano v odstavci Rezim Start-up

assistant na strané 70.

1. Uvadéni do provozu pomoci Start-up assistant
Pro spusténi Start-up assistant, postupujte podle nasledujicich

kroku:

Stisknéte MENU pro
pfechod do hlavniho menu

h

Zvolte ASSISTANTS
pomoci tlacitek UP/DOWN
a stisknéte ENTER.

S

&

Rolujte na Commission
drive pomoci tlacitek UP/
DOWN.

Zménte hodnotu navrzenou
Start-up assistant dle
vasSich pozadavku a potom
stisknéte SAVE po kazdé
zZmeéneé.
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5 | Po zvoleni makra urCete,
zda chcete pouzivat
mechanicky spina¢ HAND-
OFF-AUTO.

Aby bylo mozné pouzivat
snimac, musi byt EXT1
(HAND) startovaci povel
pfipojen na DI1 a EXT2
(AUTO) startovaci povel na
DI6.

6 | Podokoncei Ukolu se Start-|
up assistant dotaze, zda  e—
chcete pokracovat dal3im &
krokem. Stisknéte OK (pfi
zvyraznéni Continue) pro h
pokraCovani dalsi ulohou,
zvolte Skip pomoci tlacitek
UP/DOWN a stisknéte OK | 7
pro pfesun na dalsi ulohu
bez provedeni tohoto kroku
nebo stisknéte EXIT pro
zastaveni Start-up
assistant.

Start-up assistant vas provede celym pridbéhem uvadéni do
provozu. DalSi informace viz odstavec RezZim Start-up assistant
na strané 70.
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parametrt
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zménou jednotlivych

Pro zménu parametru postupujte podle nasledujicich kroku:

Stisknéte MENU pro
pfechod do hlavniho menu.

h

2 | Zvolte PARAMETERS P
mode pomoci tladitek UP/ S—
DOWN a stisknéte ENTER | \.¥_“/
pro prechod do rezimu
parametru. Y

3 | Zvolte pfisluSnou skupinu o
parametrd pomoci tlacitek S—
UP/DOWN a stisknéte X
SEL.

u

4 | Zvolte pfislusny parametr o
ve skupiné pomoci tlaitek | ———
UP/DOWN. Stisknéte EDIT | .Y~/
pro zménu hodnoty
parametru. \\:

5 | Stisknéte tlacitka o
UP/DOWN pro zménu S—
hodnoty parametru. &

6 | Stisknéte SAVE pro ulozeni
modifikované hodnoty nebo \\:
stisknéte CANCEL pro
opusténi rezimu nastaveni.

VSechny neuloZzené L_//
modifikace budou zruseny.

7 | Stisknéte EXIT pro navrat
do vypisu skupin parametr &7
a jeSté jednou pro navrat
do hlavniho menu.

&7
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Dokonéeni pfipojek ovladani pfi manualnim zadavani
parametru, viz kapitola Seznam parametrt a jejich popis.
Podrobny popis hardwaru viz kapitola Technické udaje.

Pokyn: Aktualni hodnota parametru se zobrazi pod
zvyraznénym parametrem.

Pokyn: Pro zaménu zobrazené hodnoty parametru za
standardni hodnotu stisknéte sou¢asné tlacitka UP/DOWN.

parametrl: Skupina 99: START-UP DATA, Skupina 10: START/
STOP/DIR, Skupina 11: REFERENCE SELECT, Skupina 20:
LIMITS, Skupina 21: START/STOP, Skupina 22: ACCEL/
DECEL, Skupina 26: MOTOR CONTROL a Skupina 30: FAULT
FUNCTIONS.

Pokyn: Pro zvoleni standardniho nastaveni z vyroby zvolte
HVAC standardni aplikacni makro.

Rezimy

Ovladaci panel HVAC (ovladaci klavesnice) ma k dispozici

rizné rezimy pro konfigurovani, provoz a diagnostiku ménice.

Jsou to nasledujici rezimy:

» Standard rezim displeje — Zobrazuje stavové informace
méniCe a provozu meénice.

* ReZim parametru — Editovani jednotlivych hodnot parametr(.

* RezZim Start-up assistant — Guides start-up a configuration.

* ReZim zménénych parametr( — Zobrazuje zménéné
parametry.

* RezZim zalohovani parametri ménice — Upload nebo
download parametrli mezi méni¢em a ovladacim panelem.

* Rezim nastaveni hodin — Nastaveni ¢asu a data v ménici.

* Rezim nastaveni V/V — Kontrola a editovani nastaveni V/V.
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Standard rezim displeje

Pouzijte standardni reZim displeje pro na&teni informaci o stavu
meénice a o provozu pohonu. Pro pfechod do standardniho
rezimu displeje stisknéte EXIT, aZz se na LCD displeji zobrazi
nize uvedené stavové informace.

Stavové informace

Nahofie. Horni fadka LCD displeje zobrazuje zakladni stavové

informace ménice.

*+ HAND - znadi, Ze pohon je ovladan mistné tj. z ovladaciho
panelu (ovladaci klavesnice).

* AUTO - znati, Ze ovladani je vzdalené, jako napf. zakladni
V/V (X1) nebo fieldbus.

A indikuje status otaceni motoru nasledovné:

Displej ovladaciho panelu Vyznam
Sipka se otagi (ve sméru + Pohon je v chodu a na
hodinovych ru€i¢ek nebo proti zadanych hodnotach
sméru hodinovych rucicek) « Smér otaceni hridele je

dopfedny nebo reverzni.
TecCkovana Sipka se otaci Pohon je v chodu, ale ne na
Zadanych hodnotach.

Nehybna Sipka Pohon je zastaven.
Teckovana nehybna Sipka Je zadan povel pro start, ale

motor nebé&zi, napf. protoze
chybi povoleni startu.

» Nahofe vpravo je zobrazena aktivni reference.

Stied. Podle parametr( Skupina 34:

PANEL DISPLAY |ze stfed LCD

displeje konfigurovat pro zobrazeni:

+ TFi signall ze Skupina 01:
OPERATING DATA — Standardni
zobrazeni zobrazuje parametry 0103 (OUTPUT FREQ) Vv Hz,
0104 (CURRENT) v ampérech a 0120 (AI1) jako procenta.

» Sloupcovy graf misto kazdé hodnoty
signalu.
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Dole. LCD displej zobrazuje v dolni ¢asti:

* Dolni rohy - zobrazuji funkce, pfifazené v dané chvili dvéma
funk&nim tlacitkim.

» Dole uprostfed - zobrazuje se aktualni ¢as (pokud je
nakonfigurovano zobrazeni ¢asu).

Ovladani ménice

AUTO/HAND - Poté, co je ménic€ poprvé pfipojen na napajeni,

je ménic€ v rezimu AUTO (vzdalené ovladani), a je ovladan pfes
ovladaci svorkovnici X1.

Pro pfepnuti do mistniho ovladani HAND pro ovladani pohonu

pomoci ovladaciho panelu, stisknéte tlacitko HAND @& > nebo
tlaCitko OFF @@ -
» Stisknuti tlacitka HAND pfepne méni¢ do mistniho ovladani
pfi zachovani béhu ménice.
» Stisknuti tlacitka OFF pfepne méni¢ do mistniho ovladani
a zastavi béh ménice.
K piepnuti zpét do rezimu AUTO, stisknéte tlacitko @) .

Hand/Auto/Off — Pro start pohonu, stisknéte tlacitko HAND
(@) nebo tlagitko AUTO(@). Pro zastaveni pohonu
stisknéte tlacitko OFF( Q@)

Reference — Pro zménu reference (mozné pouze v pfipadég, ze
pravy horni roh je zobrazen inverzné) stisknéte tlacitka UP nebo
DOWN (reference se méni okamzité).

Reference muze byt modifikovana v mistnim ovladani HAND a
muze byt parametrizovana (pouzitim Skupina 11: REFERENCE

SELECT), ¢&imz se umozni modifikace ve vzdaleném ovladani
AUTO.
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Pro zménu parametru, postupujte podle nasledujicich kroku:
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1 | Stisknéte MENU pro
pfechod do hlavniho menu. \\:

2 | Zvolte rezim o
PARAMETERS pomoci S—
tlagitek UP/DOWN a &
stisknéte ENTER pro
pfechod do rezimu \\:
parametru.

3 | Zvolte pfislusnou skupinu o
parametrd pomoci tlacitek | ~———
UP/DOWN a stisknéte &
SEL.

)

4 | Zvolte pfislusny parametr o
ve skupiné pomoci tladitek | ———
UP/DOWN. Stisknéte EDIT | \.¥_“/
pro zménu parametru.

)

5 | Stisknéte tlacitka o
UP/DOWN pro zménu  —
hodnoty parametru. &

6 | Stisknéte SAVE k ulozeni
modifikované hodnoty nebo \\:
stisknéte CANCEL k opu-
$téni reZimu nastaveni.

VSechny neuloZené lj/
modifikace budou zruSeny.

7 | Stisknéte EXIT pro navrat
do vypisu skupin parametr U/
a znovu pro navrat do
hlavniho menu.

Dokonc¢eni pfipojek ovladani pfi manualnim zadavani
parametru, viz kapitola Seznam parametr( a jejich popis.
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Podrobny popis hardwaru viz kapitola Technické tdaje.

Pokyn: Stavajici hodnota parametru se zobrazi pod
zvyraznénym parametrem.

Pokyn: Pro zaménu hodnot parametr( za standardni hodnoty
stisknéte soucasné tlacitka UP/DOWN.

v nasledujicich skupinach parametra: Skupina 99: START-UP
DATA, Skupina 10: START/STOP/DIR, Skupina 11:
REFERENCE SELECT, Skupina 20: LIMITS, Skupina 21:
START/STOP, Skupina 22: ACCEL/DECEL, Skupina 26:
MOTOR CONTROL a Skupina 30: FAULT FUNCTIONS.

Pokyn: Pro zvoleni standardniho nastaveni z vyroby zvolte
HVAC standardni aplika¢ni makro.
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Rezim Start-up assistant
Pro start Start-up assistant, postupujte podle nasledujicich

krok:

ACH550 Uzivatelska prirucka

Stisknéte MENU pro
pfechod do hlavniho menu.

h

2 | Zvolte ASSISTANTS =
pomoci tlacitek UP/DOWN | «—=—
a stisknéte ENTER. -
)
3 | Rolujte na Commission =
drive pomoci tlagitek UP/ —
DOWN a stisknéte SEL. &
)
4 | Zmérfte hodnotu navrzenou ‘
asistentem dle vasich s
pozadavkd a potom -
stisknéte SAVE po kazdé
zméné. Y
5 | Po zvoleni makra ‘
specifikujte, zda se ma om——
pouzivat mechanicky pre- | ¥/
pina¢ HAND-OFF-AUTO.
)
6 | Po dokongeni ukolu se ‘
Start-up assistant dotaze, —
zda chcete pokrac¢ovat &
dalSim krokem. Stisknéte
OK (kdyz je zvyraznéno Y
Continue) pro pokracovani
dalSim ukolem, zvolte Skip
pomoci tladitek UP/IDOWN | 7
a stisknéte OK pro pfesun
na dalSi ulohu bez prove-
deni tohoto kroku nebo
stisknéte EXIT pro zasta-
veni Start-up assistant.
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Start-up assistant vas povede uvadénim do provozu.

The Start-up assistant vas povede zakladnim programovanim

nového ménice. (Méli byste se seznamit se zakladni obsluhou
ovladaciho panelu a postupovat dle vySe uvedenych kroka.) Pfi
prvnim startu méni¢ automaticky doporuci vstup do prvniho
ukolu - Language Select (vybér jazyka). Asistent rovnéz
kontroluje zadané hodnoty, aby se vyloucily hodnoty mimo

povoleny rozsah.

Start-up assistant je rozdélen na ulohy. Mlzete aktivovat tlohy
jednu po druhé tak, jak vam Start-up assistant doporuéuje nebo

nezavisle.

Pokyn: Pokud chcete nastavovat parametry nezavisle, pouzijte

rezim parametrd.

Poradi uloh nabizené Start-up assistant zavisi na vasem zadani.
V nésledujici tabulce je seznam typickych uloh.

Nazev ulohy

Popis

Spin motor
(otaceni motoru)

Zvoleni jazyka ovladaciho panelu
Zvoleni dat motoru
Vede uZivatele pfi kontrole sméru otaceni

Commission drive
(uvadéni ménice
do provozu)

Zvoleni dat motoru

Application
(aplikace)

Zvoleni aplikaéniho makra

References 1 and
2 (reference 1 a 2)

Zvoleni zdroje reference otacek 1 a 2
Zvoleni limitd reference
Zvoleni limitd frekvence (nebo otacek)

Start/Stop Control
(ovladani start/
stop)

Zvoleni zdroje povelu start a stop
Zvoleni definic start a stop rezimu
Zvoleni €asu akcelerace a decelerace

Protections
(ochrany)

Zvoleni limitd proudu a momentu

Zvoleni pouziti signall Run enable a Start
enable

Zvoleni pouziti nouzoveého zastaveni
Zvoleni funkce poruch

Zvoleni funkce automatického resetu

Uvedeni do provozu a ovladaci panel
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Nazev ulohy

Popis

Constant Speeds

Zvoleni pouziti konstantnich otacek

(regulace PID)

(konstantni » Zvoleni hodnoty konstantnich otacek
otacky)
PID control Zvoleni nastaveni PID

Zvoleni zdroje reference procesu
Zvoleni limit reference

Zvoleni zdroje, limitl a jednotek aktualni
hodnoty procesu

Definice pouziti funkce Sleep

Low Noise Set-up
(nastaveni rezimu
s nizkym hlukem)

Zvoleni spinaci frekvence
Zvoleni definice optimalizace toku
Zvoleni pouziti kritickych otacek

Panel Display
(displej panelu)

Zvoleni proménnych displeje a nastaveni
jednotek

Timed Functions
(funkce s Caso-
vacem)

Zvoleni pouziti funkci s Casovacem

Outputs (vystupy)

Zvoleni signall indikovanych pfes releové
vystupy

Zvoleni signalll indikovanych pfes analogové
vystupy AO1 a AO2. Nastaveni minimalni
hodnoty, maximalni hodnoty, méfitka a
inverzni hodnoty.
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Rezim zménénych parametrt
Rezim zménénych parametr se pouziva pro zobrazeni
zménénych parametr(i. Rezim zobrazuje ty parametry, jejichz
hodnoty se lisi od standardnich hodnot pravé pouzivaného
aplikaéniho makra.
Pro vstup do rezimu zménénych parametr(, postupuijte podle
nasledujicich kroku:

1 | Stisknéte MENU pro
prfechod do hlavniho menu.

2 | Zvolte CHANGED PAR
pomoci tlacitek UP/DOWN
a stisknéte ENTER.

3 | Zobrazi se seznam
zménénych parametrd.
Stisknéte EXIT k opusténi
rezimu zménénych
parametru a stisknéte EXIT
znovu pro navrat do
hlavniho menu.

Uvedeni do provozu a oviadaci panel
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Rezim zalohovani parametri ménice

Rezim zalohovani parametr se pouziva pro export parametrd
z jednoho ménice do jiného ménice a pro vytvoreni zalohy
parametrd ménice. Uploadovani do panelu uklada vSechny
parametry, v€etné dvou uZivatelskych sad a sady override, do
ovladaciho panelu méni€e (ovladaci klavesnice). PIna sada,
dil¢i sada parametru (aplikace), uzivatelské sady a sada
override potom mohou byt downloadovany z ovladaciho panelu
do jiného ménice nebo do stejného ménice.

Pamét ovladaciho panelu nevyzaduje napajeci napéti a neni
tedy zavisla na baterii pouzité v panelu.

V zavislosti na aplikaci motoru jsou k dispozici nasledujici volby
v rezimu zalohovani parametri ménice:

+ UPLOAD TO PANEL - Kopiruje vSechny parametry z ménice
do ovladaciho panelu. To zahrnuje v3echny uZivatelské sady
parametru, sady parametr(i override a interni (nenastavitelné
uzivatelem) parametry, jako jsou parametry vytvorené pfi 1D
béhu).

+ BACKUP INFO — Zobrazuje nasledujici informace o ménici,
jehoz parametry byly zavedeny do panelu: typ ménice,
jmenotivé hodnoty ménice a verze FW (firmware).

+ DOWNLOAD FULL SET — Obnoveni plné sady parametr(

z ovladaciho panelu ménice. Toto zapisuje vSechny paramet-
ry, véetné internich, uzivatelem nenastavitelnych parametrd
motoru, do méni¢e. Nejsou zahrnuty uzivatelské sady
parametrl a sada parametr( override.

Pokyn: Pouzijte funkci downloadu piné sady pouze pro
obnoveni nastaveni ménice ze zalohy, pokud néco nefunguje
nebo pro pfenos parametri do systému, ktery je identicky s ori-
ginalnim systémem.

+ DOWNLOAD APPLICATION — Kopiruje dil¢i sadu parametr(i
(Cast pIné sady) z ovladaciho panelu do ménice. Diléi sada
nesmi obsahovat uZivatelské sady, sady override, interni
parametry motoru, parametry 9905...9909, 1605, 1607, 5201
a/nebo jakékoliv pareametry ze Skupina 51: EXT COMM
MODULE a Skupina 53: EFB PROTOCOL.

Toto se doporucuje pfi pouziti stejné aplikace pro ménice
s rtznou velikosti.
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« DOWNLOAD USER SET 1 — Kopiruje parametry v uzivatel-
ské sadé 1 z ovladaciho panelu do ménice. Uzivatelska sada
zahrnuje parametry ze Skupina 99: START-UP DATA a
interni parametry motoru.

Uzivatelska sada 1 musi byt uloZzena nejprve pomoci
parametru 9902 APPLIC MACRO a potom se zavede do
ovladaciho panelu, aby se umoznilo jeji downloadovani.

+ DOWNLOAD USER SET 2 — Kopiruje parametry v uzivatel-
ské sadé 2 z ovladaciho panelu do ménice. Jako
DOWNLOAD USER SET 1 vyse.

+ DOWNLOAD OVERRIDE SET - Kopiruje parametry v sadé
override z ovladaciho panelu do ménice.

Sada override musi byt nejprve uloZzena (automaticky, jak je
definovano v Skupina 17: OVERRIDE (vynucena zména
nastaveni)) a potom se zavede do ovladaciho panelu aby se
umoznilo jeji downloadovani.

Upload do Ovladaci Download
ovladaciho panel plné sady

r_ panelu I—_ I—_ I—_

Downloadovaniplné
sady parametr(i z jednoho ménic¢e do podobného ménice se ste-

Upload do  Qvladaci Download
ovladaciho  panel aplikace
panelu — l -
[ — o — ]

Downloadovani stejné aplikace do jiné velikosti ménice pfi
pouziti stejné aplikace

UloZeni uziv. sady 1/2
(par. 9902) do ménice

Upload do  Ovladaci Download
ovladaciho panel uziv. sady
panelu

[ — 8 — L

Downloadovani parametrl do uzivatelské sady z jednoho ménice
do podobného ménice s pouzitim stejné aplikace a motoru
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Pro zavedeni parametr( do ovladaciho panelu, postupuijte podle

nasledujicich kroku:

Stisknéte MENU pro
pfechod do hlavniho menu.

)

Zvolte PAR BACKUP

pomoci tlagitek UP/DOWN | ¢4
a stisknéte ENTER. &
)
3 | Rolujte na UPLOAD TO =
PANEL a stisknéte SEL. D —
-
)
4 | Zobrazi se text “Copying
parameters” (kopirovani U/
paramet(l) a diagram
pribéhu. Stisknéte ABORT
pro zastaveni procesu.
5 | Zobrazi se text “Parameter
upload successful” U/
(zavedeni parametrti bylo
uspésné). Stisknéte OK pro
navrat do menu PAR
BACKUP.
Stisknéte dvakrat EXIT pro
pfechod do hlavniho menu.
Nyni mazete odpoijit
ovladaci panel.
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Pro download pIné sady parametrd do méni¢e postupujte podle
nasledujicich kroku:

1 | Stisknéte MENU pro
pfechod do hlavniho menu.

2 | Zvolte PAR BACKUP
pomoci tlacitek UP/DOWN.

3 | Rolujte na DOWNLOAD
FULL SET a stisknéte SEL.

4 | Zobrazi se text
“‘Downloading parameters
(full set)” (download
parametru - plna sada).
Stisknéte ABORT, pokud
chcete proces ukoncit.

5 | Pozastaveni downloadu se
zobrazi zprava “Parameter
download successfully
completed.”(download
parametrd Uspésné
dokonéen). Stisknéte OK
pro navrat do menu PAR
BACKUP.

Stisknéte dvakrat EXIT pro
pfechod do hlavniho menu.

~

Uvedeni do provozu a oviadaci panel



ACH550 Uzivatelska prirucka

Pro download aplikace (dil¢i sada parametrl) do ménice
postupujte podle nasledujicich kroku:

Stisknéte MENU pro
pfechod do hlavniho menu.

Zvolte PAR BACKUP
pomoci tlagitek UP/DOWN.

Rolujte na DOWNLOAD
APPLICATION a stisknéte
SEL.

Zobrazi se text
“Downloading parameters
(application)” (download
parametru - aplikace).
Stisknéte ABORT, pokud
chcete proces ukoncit.

Po zastaveni downloadu se
zobrazi zprava “Parameter
download successfully
completed.”(download
parametrd Uspésné
dokoncen). Stisknéte OK
pro navrat do menu PAR
BACKUP.

Stisknéte dvakrat EXIT pro

pfechod do hlavniho menu.

Pokyn: Kdyz se prerusi upload nebo download parametra,
nebude diléi sada parametrd implementovana.
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Pro download uZivatelské sady 1, uZivatelské sady 2 nebo sady

override set do ménice postupujte podle nasledujicich krok:

1 | Stisknéte MENU pro
pfechod do hlavniho menu. \\:

2 | Zvolte PAR BACKUP P
pomoci tla¢itek UP/DOWN. | &=

3 | Rolujte na DOWNLOAD o
USER SET1/USERSET2 | ¢ 2
/ OVERR SET a stisknéte | ¥/
SEL.

4 | Zobrazi se text
“Downloading parameters L_//
(user set1/userset2/
override set)” (download
uzivatelské sady 1,
uzivatelské sady 2 nebo
sady override). Stisknéte
ABORT, pokud chcete
proces ukongit.

5 | Po zastaveni downloadu se

zobrazi zprava “Parameter L_//
download successfully
completed.”(download
parametrd Uspésné
dokoncen). Stisknéte OK
pro navrat do menu PAR
BACKUP.

Stisknéte dvakrat EXIT pro
pfechod do hlavniho menu.

Uvedeni do provozu a oviadaci panel

9



Rezim nastaveni hodin

ReZim nastaveni hodin se pouziva pro nastaveni ¢asu a data u
internich hodin ACH550. Aby bylo mozné pouzivat ¢asovacové
funkce ACH550, museji se nejprve nastavit interni hodiny.

Datum se pouziva k uréeni

ACH550 Uzivatelska prirucka

dnt tydne. Ty se zobrazuji v deniku

poruch. Pro nastaveni hodin postupujte podle nasledujicich

krok:

Stisknéte MENU pro
pfechod do hlavniho menu.

h

2 | Rolujte na CLOCK SET o
pomoci tla¢itek UP/DOWN | «———
a stisknéte ENTER pro &
pfechod do rezimu
nastaveni hodin. \\:
3 | Rolujte na CLOCK o
VISIBILITY pomoci tlagitek | ———
UP/DOWN a stisknéte SEL | .Y~/
pro zménu zobrazeni
hodin. Y
4 | Rolujte na SHOW CLOCK o
pomoci tla¢itek UP/DOWN | &=
a stisknéte SEL pro -
zobrazeni hodin.
"
5 | Rolujte na TIME FORMAT P
pomoci tla¢itek UP/DOWN | «———
a stisknéte SEL. b
u
6 | Zobrazi se formaty o
zobrazeni hodin. Zvolte
format pomoci tladitek UP/ | ¥/
DOWN a stisknéte SEL pro
potvrzeni této volby. Y
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7 |Rolujte na DATE FORMAT |
pomoci tlacitek UP/DOWN | «———
a stisknéte SEL. b
u
8 | Zobrazi se formaty data. o
Zvolte format pomoci S—
tlagitek UP/DOWN a X
stisknéte OK pro potvrzeni
této volby. Y
9 | Rolujte na SET TIME o
pomoci tla¢itek UP/DOWN | &=
a stisknéte SEL. A
"
10 | Nastavte hodiny a minuty o
pomoci tla¢itek UP/DOWN | &———
a stisknéte OK pro uloZeni | .Y/
hodnot. Aktivni hodnota je
zvyraznéna inverzi. Y
11 | Rolujte na SET DATE o
pomoci tlacitek UP/DOWN | «———
a stisknéte SEL. A
u
12 | Nastavte den, mésic a rok o
pomoci tlacitek UP/DOWN | «———
a stisknéte OK pro uloZeni | .Y/
hodnot. Aktivni hodnota je
zvyraznéna inverzi. \\:
13 | Rolujte na DAYLIGHT
SAVING (letni ¢as) pomoci &7
tlacitek UP/DOWN a
stisknéte SEL.
8
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14

Pro vypnuti automatického
nastaveni hodin na letni
Cas, zvolte Off pomoci
tlacitek UP/DOWN a
stisknéte OK.

Pro zapnuti automatického
nastaveni hodin na letni
Cas zvolte zemi nebo oblast
pro kterou ma letni ¢as
platit a stisknéte OK.
(Pokud stisknete HELP,
zobrazi se vam data
zacatku a konce pouzivani
letniho €asu v pfislusné
zemi nebo oblasti.)

Ca b

15

Stisknéte dvakrat EXIT pro
navrat do hlavniho menu.
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Rezim nastaveni VIV

Rezim nastaveni V/V se pouziva pro zobrazeni a editovani

nastaveni V/V.

Pro zobrazeni a editovani nastaveni V/V postupujte podle

nasledujicich kroku:

Stisknéte MENU pro

pfechod do hlavniho menu.

ﬁ

Rolujte na V/V SETTINGS
pomoci tlacitek UP/DOWN
a stisknéte ENTER.

Rolujte na nastaveni V/V,
které chcete zobrazit
pomoci tlacitek UP/DOWN
a stisknéte SEL.

Zvolte nastaveni, které
chcete zobrazit pomoci
tlacitek UP/DOWN a
stisknéte OK.

MdGzete zménit hodnotu
pomoci tlacitek UP/DOWN
a ulozit ji stisknutim SAVE.
Pokud nechcete nastaveni
zmeénit, tak stisknéte
CANCEL.

Stisknéte tfikrat EXITpro
navrat do hlavniho menu.

Uvedeni do provozu a oviadaci panel
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Rezim deniku poruch

Rezim deniku poruch se pouZziva pro zobrazeni poruch. Mlzete:

» zobrazit historii poruch ménie s maximalné deseti
poruchami (po vypnuti napajeni jsou v paméti ulozeny

posledni tfi poruchy)

ACH550 Uzivatelska prirucka

» Zzobrazit podrobnosti tfi poslednich poruch (po vypnuti
napajeni jsou v paméti ulozeny pouze podrobnosti posledni

poruchy)
+ Gist texty napovédy pro

poruchy.

Pro zobrazeni poruch postupujte podle nize uvedenych krok.
Dalsi informace o poruchach viz odstavec Odstranéni poruch na

strané 349.

Stisknéte MENU pro
pfechod do hlavniho menu.

h

Rolujte na FAULT
LOGGER pomoci tlagitek
UP/DOWN a stisknéte
ENTER pro pfechod do
rezimu deniku poruch.

LA

&

Na displeji se zobrazuje
denik poruch pocinaje
posledni poruchou. Cislo
radky je kod poruchy (viz
seznam na strané 350).
K zobrazeni podrobnosti
poruchy ji zvolte pomoci
tlacitek UP/DOWN a
stisknéte DETAIL.

A @b |

Listujte mezi podrobnostmi

pomoci tlagitek UP/DOWN.

Pro zobrazeni textu
napovedy stisknéte DIAG.
Listujte mezi texty
napovédy pomoci tladitek
UP/DOWN. Po precteni
napovédy stisknéte OK pro

navrat na pfedchozi displej.

Stisknéte tfikrat EXITpro
navrat do hlavniho menu.

C A
-
1

&7
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Aplika€éni makra a zapojeni

Co obsahujte tato kapitola?
Tato kapitola obsahuje aplikacni makra pouzivana pro definova-
ni skupin parametr. Makra méni skupiny parametrt na nové,
preddefinované hodnoty. Pouzivejte makra k minimalizovani
manualniho editovani parametra.

Aplikace

V této kapitole jsou zahrnuty nasledujici aplikace:

1. HVAC standard [pro typické BMS (Building Management
System - automatizovany systém fizeni vybaveni budovy)
aplikace]

2. Pfivodni ventilator

3. Odtahovy ventilator

4. \Ventilator chladici véze

5. Kondenzator

6. Prfidavné Cerpadlo

7. Stfidani ¢erpadel

8. Interni Easovac

9. Interni Easovacl s konstantnimi otackami

10. Plovouci bod

11. Regulator PID s dvojitym nastavenim

12. Regulator PID s dvojitym nastavenim s konstantnimi
otackami

13. E-bypass (pouze pro USA)

14. Rucni ovladani.
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Volba aplikaéniho makra
Pro zvoleni aplikaéniho makra postupujte podle nasledujicich

ACH550 Uzivatelska prirucka

kroku:
1 | Stisknéte MENU pro
pfechod do hlavniho menu. \\: -
2 | Zvolte ASSISTANTS =
pomoci tlacitek UP/DOWN | «—=—
a stisknéte ENTER. -
u
3 | Rolujte na Application a
stisknéte SEL. —L
-
u
4 | Zvolte makro tlagitky ‘
UP/DOWN a stisknéte s
SAVE. &
"
5 | Pokud chcete pouzivat ‘
mechanicky spina¢ HAND- | «——=—
OFF-AUTO, stisknéte OK. | .Y/
Pokud jej nechcete
pouzivat, zvolte No (ne) Y
tlacitkem DOWN a potom
stisknéte OK.
Aby bylo mozné pouzivat
tento pfepinac, EXT1
(HAND) povel start musi
byt spojen s DI1 a EXT2
(AUTO) povel startu s DI6.
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Obnoveni standardniho nastaveni

Pro obnoveni standardniho nastaveni z vyroby zvolte aplikaéni
makro HVAC default (HVAC standardni).
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1. HVAC standardni

Aplikaéni makro HVAC standardni se pouziva napf. pro typické
aplikace BMS (Building Management System - automatizovany
systém fizeni vybaveni budovy).

Z vyroby nastavena konfigurace vstupl a vystupt ménice je
zobrazena v obrazku na strané 89.

Kdyz se pouzije pfima reference otacek v rezimu AUTO, musi
byt reference otacek spojena s analogovym vstupem 1 (Al1)

a povel START je pfedan pres digitalni vstup 1 (DI1). V rezimu
HAND/OFF jsou reference otacek a povel START pfedany

z ovladaciho panelu (ovladaci klavesnice).

Pokud se pouZije regulace PI(D), signal zpétné vazby musi byt
spojen s analogovym vstupem 2 (Al2). Standardné je pozadova-
na hodnota nastavena z ovladaciho panelu, ale muze byt také
zménéna z analogového vstupu 1. Regulace PI(D) musi byt
uvedena do provozu a nastavena parametry (Skupina 40:
PROCESS PID SET 1) nebo pomoci asistenta pro regulator PID
(doporuéeno).

88
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HVAC standardni
pro typické aplikace BMS

SCR | Stinéni signalového kabelu
Al1 | Externi reference 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu

10V | Referenéni napéti +10 VDC

Al2 | Signal skut. hodn. 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA
AGND | Spole€na zem obvodu analogového vstupu

AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA

AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA

1...10 kohm {) E
0
BvouCal

O |IN|oO|a|(d|[W|IN]| =

-

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu
10| 24V | Vystup pomocného napéti +24 VDC
11| GND | Spole¢na zem pro signaly DI

C

—

12| DCOM| Spole¢na zem pro vSechny digitalni vstupy
13| DI1 | Start/Stop: aktivuje start ménice

14| DI2 | Nepouzito

15| DI3 | Konstantni otaéky 1 (par. 1202)

2

16| DI4 | Start povolen 1: Deaktivuje stop ménice
17| DI5 | Nepouzito
18| DI6 | Nepouzito

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A . Standardni provoz

21| RO1B —  Pripraven => 19 spojen s 21
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A | Standardni provoz

24| RO2B Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A | Standardni provoz

27| RO3B — Porucha (-1) => 25 spojen s 27

T Neni k dispozici pfi aktivovani PID

2 Zakaz/povoleni parametrem 1608

3 Senzor vyzaduje napajeni. Viz pokyny vyrobce. Pfiklad dvouvodi¢ového pfipojeni
24 VDC / 4...20 mA senzoru je uvedeno na strané 1716.

Pokyn: Méni¢ startuje pouze tehdy, kdyZ jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce
(Béh povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakazany parametry.
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2. Privodni ventilator

Toto aplikaéni makro je uréeno pro aplikace s pfivodnim
ventilatorem vzduchu, kde pfivodni ventilator pfivadi Cerstvy
vzduch do mistnosti v zavislosti na signalech ze snimacu. Viz
nize uvedeny obrazek.

Kdyz se pouzije pfima reference otacek v rezimu AUTO, musi
byt reference otacek spojena s analogovym vstupem 1 (Al1)

a povel START je pfedan pfes digitalni vstup 1 (DI1). V rezimu
HAND/OFF jsou reference otacek a povel START pfedany

z ovladaciho panelu (ovladaci klavesnice)).

Pokud se pouzije regulace PI(D), signal zpétné vazby musi byt
spojen s analogovym vstupem 2 (Al2). Standardné je pozadova-
na hodnota nastavena z ovladaciho panelu, ale muze byt také
zméneéna z analogového vstupu 1. Regulace PI(D) musi byt
uvedena do provozu a nastavena parametry (Skupina 40:
PROCESS PID SET 1) nebo pomoci asistenta pro regulator PID
(doporuceno).

0

©ABB
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Privodni ventilator

SCR | Stinéni signalového kabelu

Al1 | Externi reference 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA
AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu

10V | Referenéni napéti +10 VDC

Al2 | Signal skut. hodn. 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA

1...10 kohm {) E
0
BvouCal

AGND | Spole€na zem obvodu analogového vstupu
AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA
AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA
AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu
10| 24V | Vystup pomocného napéti +24 VDC

O |IN|oO|a(d|[W|IN]| =

-

C

11| GND | Spole¢na zem pro signaly DI

—

12| DCOM| Spole¢na zem pro vSechny digitalni vstupy

13| DI1 | Start/Stop: aktivuje start ménice

1 14| DI2 | Béh povolen: Deaktivuje stop ménice 2

15| DI3 | Konstantni otaéky 1 (par. 1202)

16| DI4 | Start povolen 1: Deaktivuje stop ménice

2

AN

2

17| DI5 | Start povolen 2: Deaktivuje stop ménice
18| DI6 | Nepouzito

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A . Standardni provoz

21| RO1B —  Pripraven => 19 spojen s 21
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A | Standardni provoz

24| RO2B Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A | Standardni provoz

27| RO3B — Porucha (-1) => 25 spojen s 27

T Neni k dispozici pfi aktivovani PID

2 7akaz pomoci parametru 1601, 1608 a 1609

3 Senzor vyzaduje napajeni. Viz pokyny vyrobce. Pfiklad dvouvodi¢ového pfipojeni
24 VDC / 4...20 mA senzoru je uvedeno na strané 1716.

Pokyn: Méni¢ startuje pouze tehdy, kdyZ jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce
(Béh povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakazany parametry.
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3. Odtahovy ventilator

Toto aplikaéni makro je uréeno pro aplikace ventilatora, kdyz je
odsavan vzduch z mistnosti v zavislosti na signalech ze
snimacu. Viz nize uvedeny obrazek.

Kdyz se pouzije pifima reference otacek v rezimu AUTO, musi
byt reference otaCek spojena s analogovym vstupem 1 (Al1)

a povel START je pfedan pres digitalni vstup 1 (DI1). V reZimu
HAND/OFF jsou reference otacek a povel START pfedany

z ovladaciho panelu (ovladaci klavesnice).

Pokud se pouzije regulace PI(D), signal zpétné vazby musi byt
spojen s analogovym vstupem 2 (Al2). Standardné je pozadova-
na hodnota nastavena z ovladaciho panelu, ale muze byt také
zméneéna z analogového vstupu 1. Regulace PI(D) musi byt
uvedena do provozu a nastavena parametry (Skupina 40:
PROCESS PID SET 1) nebo pomoci asistenta pro regulator PID
(doporuceno).
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ACHb550 Uzivatelska prirucka

Odtahovy ventilator

SCR | Stinéni signalového kabelu

Al1 | Externi reference 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA
AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu

10V | Referenéni napéti +10 VDC

Al2 | Signal skut. hodn. 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA

1...10 kohm {) E
0
BvouCal

AGND | Spole€na zem obvodu analogového vstupu
AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA
AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA
AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu
10| 24V | Vystup pomocného napéti +24 VDC

O |IN|oO|a(d|[W|IN]| =

-

C

11| GND | Spole¢na zem pro signaly DI

—

12| DCOM| Spole¢na zem pro vSechny digitalni vstupy

13| DI1 | Start/Stop: aktivuje start ménice

1 14| DI2 | Béh povolen: Deaktivuje stop ménice 2

15| DI3 | Konstantni otaéky 1 (par. 1202)

16| DI4 | Start povolen 1: Deaktivuje stop ménice

2

ANIAN

2

17| DI5 | Start povolen 2: Deaktivuje stop ménice
18| DI6 | Nepouzito

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A . Standardni provoz

21| RO1B —  Pripraven => 19 spojen s 21
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A | Standardni provoz

24| RO2B Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A | Standardni provoz

27| RO3B — Porucha (-1) => 25 spojen s 27

T Neni k dispozici pfi aktivovani PID

2 Zakaz/povoleni pomoci parametrd 1601, 1608 a 1609

3 Senzor vyzaduje napajeni. Viz pokyny vyrobce. Pfiklad dvouvodi¢ového pfipojeni
24 VDC / 4...20 mA senzoru je uvedeno na strané 1716.

Pokyn: Méni¢ startuje pouze tehdy, kdyZ jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce
(Béh povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakazany parametry.
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4. Ventilator chladici véze

Toto aplikaéni makro je uréeno pro aplikace ventilatoru chladici
véZe, kde je ventilator ovladan v zavislosti na signalech ze
snimacu. Viz nize uvedeny obrazek.

Kdyz se pouzije pifima reference otacek v rezimu AUTO, musi
byt reference otaCek spojena s analogovym vstupem 1 (Al1)

a povel START je pfedan pres digitalni vstup 1 (DI1). V reZimu
HAND/OFF jsou reference otacek a povel START pfedany

z ovladaciho panelu (ovladaci klavesnice).

Pokud se pouzije regulace PI(D), signal zpétné vazby musi byt
spojen s analogovym vstupem 2 (Al2). Standardné je pozadova-
na hodnota nastavena z ovladaciho panelu, ale muze byt také
zméneéna z analogového vstupu 1. Regulace PI(D) musi byt
uvedena do provozu a nastavena parametry (Skupina 40:
PROCESS PID SET 1) nebo pomoci asistenta pro regulator PID
(doporuceno).

©ABB
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Ventilator chladici véze

SCR | Stinéni signalového kabelu

Al1 | Externi reference 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA
AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu

10V | Referenéni napéti +10 VDC

Al2 | Signal skut. hodn. 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA

1...10 kohm {) E
0
BvouCal

AGND | Spole€na zem obvodu analogového vstupu
AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA
AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA
AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu
10| 24V | Vystup pomocného napéti +24 VDC

O |IN|oO|a(d|[W|IN]| =

-

C

11| GND | Spole¢na zem pro signaly DI

—

12| DCOM| Spole¢na zem pro vSechny digitalni vstupy

13| DI1 | Start/Stop: aktivuje start ménice

A1 14| DI2 | Béh povolen: Deaktivuje stop ménice 2

15| DI3 | Konstantni otaéky 1 (par. 1202)

16| DI4 | Start povolen 1: Deaktivuje stop ménice

2

AN

2

17| DI5 | Start povolen 2: Deaktivuje stop ménice
18| DI6 | Nepouzito

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A . Standardni provoz

21| RO1B —  Pripraven => 19 spojen s 21
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A | Standardni provoz

24| RO2B Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A | Standardni provoz

27| RO3B — Porucha (-1) => 25 spojen s 27

T Neni k dispozici pfi aktivovani PID

2 Zakaz/povoleni pomoci parametrd 1601, 1608 a 1609

3 Senzor vyzaduje napajeni. Viz pokyny vyrobce. Pfiklad dvouvodi¢ového pfipojeni
24 VDC / 4...20 mA senzoru je uvedeno na strané 1716.

Pokyn: Méni¢ startuje pouze tehdy, kdyZ jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce
(Béh povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakazany parametry.
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5. Kondenzator

Toto aplikaéni makro je uréeno pro kondenzatory a chladice
kapalin, kde jsou ventilatory ovladany v zavislosti na signalech
ze snimacu. Viz nize uvedeny obrazek.

Kdyz se pouzije pfima reference otacek v rezimu AUTO, musi
byt reference otaCek spojena s analogovym vstupem 1 (Al1)

a povel START je pfedan pres digitalni vstup 1 (DI1). V reZimu
HAND/OFF jsou reference otacek a povel START pfedany

z ovladaciho panelu (ovladaci klavesnice).

Pokud se pouzije regulace PI(D), signal zpétné vazby musi byt
spojen s analogovym vstupem 2 (Al2). Standardné je pozadova-
na hodnota nastavena z ovladaciho panelu, ale muze byt také
zméneéna z analogového vstupu 1. Regulace PI(D) musi byt
uvedena do provozu a nastavena parametry (Skupina 40:
PROCESS PID SET 1) nebo pomoci asistenta pro regulator PID
(doporuceno).
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Kondenzator

SCR | Stinéni signalového kabelu

Al1 | Externi reference 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA
AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu

10V | Referenéni napéti +10 VDC

Al2 | Signal skut. hodn. 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA

1...10 kohm {) E
0
BvouCal

AGND | Spole€na zem obvodu analogového vstupu
AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA
AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA
AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu
10| 24V | Vystup pomocného napéti +24 VDC

O |IN|oO|a(d|[W|IN]| =

-

C

11| GND | Spole¢na zem pro signaly DI

—

12| DCOM| Spole¢na zem pro vSechny digitalni vstupy

13| DI1 | Start/Stop: aktivuje start ménice

1 14| DI2 | Béh povolen: Deaktivuje stop ménice 2

15| DI3 | Konstantni otaéky 1 (par. 1202)

16| DI4 | Start povolen 1: Deaktivuje stop ménice

2

AN

2

17| DI5 | Start povolen 2: Deaktivuje stop ménice
18| DI6 | Nepouzito

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A . Standardni provoz

21| RO1B —  Pripraven => 19 spojen s 21
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A | Standardni provoz

24| RO2B Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A | Standardni provoz

27| RO3B — Porucha (-1) => 25 spojen s 27

T Neni k dispozici pfi aktivovani PID

2 Zakaz/povoleni pomoci parametrd 1601, 1608 a 1609

3 Senzor vyzaduje napajeni. Viz pokyny vyrobce. Pfiklad dvouvodi¢ového pfipojeni
24 VDC / 4...20 mA senzoru je uvedeno na strané 1716.

Pokyn: Méni¢ startuje pouze tehdy, kdyZ jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce
(Béh povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakazany parametry.
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6. Pridavné ¢erpadlo

Toto aplikacni makro je uréeno pro aplikace pfidavného
Cerpadla, kde jsou otacky Cerpadla ovladany v zavislosti na
signalech ze snimacu. Viz nize uvedeny obrazek.

Kdyz se pouzije pfima reference otacek v rezimu AUTO, musi
byt reference otaCek spojena s analogovym vstupem 1 (Al1)

a povel START je pfedan pres digitalni vstup 1 (DI1). V reZimu
HAND/OFF jsou reference otacek a povel START pfedany

z ovladaciho panelu (ovladaci klavesnice).

Pokud se pouzije regulace PI(D), signal zpétné vazby musi byt
spojen s analogovym vstupem 2 (Al2). Standardné je pozadova-
na hodnota nastavena z ovladaciho panelu, ale muze byt také
zméneéna z analogového vstupu 1. Regulace PI(D) musi byt
uvedena do provozu a nastavena parametry (Skupina 40:
PROCESS PID SET 1) nebo pomoci asistenta pro regulator PID
(doporuceno).
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Pfidavné cerpadlo

SCR | Stinéni signalového kabelu

Al1 | Externi reference 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA
AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu

10V | Referenéni napéti +10 VDC

Al2 | Signal skut. hodn. 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA

1...10 kohm {) E
0
BvouCal

AGND | Spole€na zem obvodu analogového vstupu
AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA
AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA
AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu
10| 24V | Vystup pomocného napéti +24 VDC

O |IN|oO|a(d|[W|IN]| =

-

C

11| GND | Spole¢na zem pro signaly DI

—

12| DCOM| Spole¢na zem pro vSechny digitalni vstupy

13| DI1 | Start/Stop: aktivuje start ménice

1 14| DI2 | Béh povolen: Deaktivuje stop ménice 2

15| DI3 | Konstantni otaéky 1 (par. 1202)

16| DI4 | Start povolen 1: Deaktivuje stop ménice

2

AN

2

17| DI5 | Start povolen 2: Deaktivuje stop ménice
18| DI6 | Nepouzito

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A . Standardni provoz

21| RO1B —  Pripraven => 19 spojen s 21
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A | Standardni provoz

24| RO2B Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A | Standardni provoz

27| RO3B — Porucha (-1) => 25 spojen s 27

T Neni k dispozici pfi aktivovani PID

2 Zakaz/povoleni pomoci parametrd 1601, 1608 a 1609

3 Senzor vyzaduje napajeni. Viz pokyny vyrobce. Pfiklad dvouvodi¢ového pfipojeni
24 VDC / 4...20 mA senzoru je uvedeno na strané 1716.

Pokyn: Méni¢ startuje pouze tehdy, kdyZ jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce
(Béh povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakazany parametry.
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7. Stridani ¢erpadel
Toto aplikaéni makro je uréeno pro aplikace se stfidanim
Cerpadel, které se obvykle pouzivaji v podplrnych stanicich
v budovach. Tlak v siti je nastavovan zménou otacek cerpadel
v zavislosti na signalech pfijatych ze snimaci tlaku a pfimym
zapnutim pfidavnych Cerpadel v pfipadé potfeby. Standardné
muze toto makro pouzivat jedno pfidavné ¢erpadlo. Pro pouziti
vice pfidavnych Cerpadel viz parametr Skupina 81: PFA
CONTROL. Viz niZe uvedeny obrazek.
Pokud se pouzije regulace PI(D) v rezimu AUTO, signal zpétné
vazby musi byt spojen s analogovym vstupem 2 (Al2) a povel
START je pfedan pres digitalni vstup 1 (DI1). Standardné je
poZadovana hodnota nastavena z ovladaciho panelu (ovladaci
klavesnice), ale mlze byt také pfedana pres analogovy vstup 1.
Regulace PI(D) musi byt uvedena do provozu a nastavena
parametry (Skupina 40: PROCESS PID SET 1) nebo pomoci
asistenta pro regulator PID (doporuceno).

e
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Stfidani erpadel

1| SCR | Stinéni signalového kabelu
1...10 kohm \i 2| AI1 | Externi reference 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA

3 | AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu

| ™ 4| 10V | Referenéni napéti +10 VDC

— 5| AI2 | Signal skut. hodn. 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA
6 | AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu
7 | AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA
8 | AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA
9 | AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu

10| 24V | Vystup pomocného napéti +24 VDC
[ 11| GND | Spole¢na zem pro signaly DI

12| DCOM| Spole¢na zem pro vSechny digitalni vstupy
13| DI1 | Start/Stop: aktivuje start ménice

A1 14| DI2 | Béh povolen: Deaktivuje stop ménice 1

15| DI3 | Nepouzito

16| DI4 | Vzajemné blokovani: Deaktivuje stop ménice

AN

17| DI5 | Vzajemné blokovani: Deaktivuje stop motoru
18| DI6 | Nepouzito

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A | Standardni provoz

21| RO1B |—  Prfipraven => 19 spojen s 21
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A | Standardni provoz

24| RO2B Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A | Standardni provoz

27| RO3B — Porucha (-1) => 25 spojen s 27

1 Zakaz/povoleni parametrem 1601
2 Senzor vyzaduje napdjeni. Viz pokyny vyrobce. Pfiklad dvouvodi¢ového pfipojeni
24 VDC / 4...20 mA senzoru je uvedeno na strané 116.

Pokyn: Méni¢ startuje pouze tehdy, kdyz jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce
(Béh povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakdzany parametry.
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8. Interni éasovac

Toto aplikaéni makro je uréeno pro aplikace, kde je motor
startovan a zastavovan pomoci vestavéného €asovace. Toto
makro ma také podplrnou funkci, které uvede motor do provozu
po kratké aktivaci digitadlniho vstupu 3 (DI3). Pfiklad pouziti
Casovace je znazornén nize. Daldi informace viz kapitola Hodiny
realného ¢asu a Casované funkce.

Kdyz se pouzije pfima reference otacek v rezimu AUTO, musi
byt reference otaCek spojena s analogovym vstupem 1 (Al1)

a povel START je pfedan pres digitalni vstup 1 (DI1). V reZimu
HAND/OFF jsou reference otacek a povel START pfedany

z ovladaciho panelu (ovladaci klavesnice).

Pokud se pouzije regulace PI(D), signal zpétné vazby musi byt
spojen s analogovym vstupem 2 (Al2). Standardné je pozadova-
na hodnota nastavena z ovladaciho panelu, ale maze byt také
zméneéna z analogového vstupu 1. Regulace PI(D) musi byt
uvedena do provozu a nastavena parametry (Skupina 40:
PROCESS PID SET 1) nebo pomoci asistenta pro regulator PID

(doporucéeno).

I I I I I I I
I I I I I I I
26:00 I
22:00 i i i i i i i
20:00 | | | i i i i
18:00 1 1 1 i i
16:00 i i
14:00 1 Caso- Casova perioda 2 Caso- !
; V4 pe- va pe- \
12:00 rioda 1 rioda 3 |
10:00 c !
aso-

08:00 va pe-
06:00 rioda 4
I I I I I I
04:00 | | | 1 1 1
02:00 i i i i i i i
00:00 1 1 1 1 1 1 1
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Interni ¢asovac

1| SCR | Stinéni signalového kabelu
1...10 kohm \i 2| Al | Externi reference 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA

3 | AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu

| 4| 10V | Referenéni napéti +10 VDC
5| AI2 | Signal skut. hodn. 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA
6 | AGND | Spoleéna zem obvodu analogového vstupu
7 | AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA
8 | AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA
9 | AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu

10| 24V | Vystup pomocného napéti +24 VDC
|: 11| GND | Spole¢na zem pro signaly DI

12| DCOM| Spole¢na zem pro vSechny digitalni vstupy

13| DI1 | Start/Stop: aktivuje start ménice v rezimu ¢asovace
1

14| DI2 | Béh povolen: Deaktivuje stop ménice

15| DI3 | Posileni: Kratka aktivace startuje funkci posileni
1

16| DI4 | Start povolen 1: Deaktivuje stop ménice

AN AN

1

17| DI5 | Start povolen 2: Deaktivuje stop ménice
18| DI6 | Nepouzito

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A . Standardni provoz

21| RO1B —  Pripraven => 19 spojen s 21
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A | Standardni provoz

24| RO2B Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A | Standardni provoz

27| RO3B — Porucha (-1) => 25 spojen s 27

1 Zakaz/povoleni pomoci parametrd 1601, 1608 a 1609

2 Senzor vyzaduje napdjeni. Viz pokyny vyrobce. Pfiklad dvouvodi¢ového pfipojeni
24 VDC / 4...20 mA senzoru je uvedeno na strané 176.

Pokyn: Ménic startuje pouze tehdy, kdyZ jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce

(Béh povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakdzany parametry.

Aplikani makra a zapojeni 103




ACHb50 Uzivatelskéa pfirucka

9. Interni éasovac s konstantnimi
otackami/stropni ventilator

Toto aplikaéni makro je ur€eno napf. pro aplikace se stropnimi
ventilatory, kde se pouZivaji dvoje konstantni otaCky (konstantni
otacky 1 a 2) s vestavénym Casovatem. Toto makro ma také
podpurnou funkci, ktera aktivuje konstantni otacky 2 po kratké
aktivaci digitalniho vstupu 3 (DI3). Viz niZe uvedeny obrazek.
DalSi informace viz kapitola Hodiny realného ¢asu a ¢asované
funkce.

©ABB
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Interni ¢asovac s konstantnimi otackami

SCR | Stinéni signalového kabelu

Al1 | Nepouzito

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu
10V | Referenéni napéti +10 VDC

Al2 | Nepouzito

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu
AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA
AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA
AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu
10| 24V | Vystup pomocného napéti +24 VDC

jé
o

|: 11| GND | Spole¢na zem pro signaly DI
12| DCOM| Spole¢na zem pro v8echny digitalni vstupy

13| DI1 | Start/Stop: aktivuje start ménice v rezimu ¢asovace
1

14| DI2 | Béh povolen: Deaktivuje stop ménice

15| DI3 | Posileni: Kratka aktivace startuje funkci posileni

16| DI4 | Start povolen 1: Deaktivuje stop ménice 1
1

NN FA

17| DI5 | Start povolen 2: Deaktivuje stop ménice
18| DI6 | Nepouzito

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A | Standardni provoz

21| RO1B Pripraven => 19 spojen s 21
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A Y Standardni provoz

24| RO2B (—  Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A | Standardni provoz

27| RO3B Porucha (-1) => 25 spojen s 27

1 Zakaz/povoleni pomoci parametrd 1601, 1608 a 1609

Pokyn: Méni¢ startuje pouze tehdy, kdyZ jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce
(Béh povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakazany parametry.
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10. Plovouci bod

Toto aplikaéni makro je uréeno pro aplikace, kde je nutné
ovladat reference otacek pres digitalni vstupy (DI5 a DI6). P¥i
aktivaci digitalniho vstupu 5 se reference otacek zvysi. PFi
aktivaci digitalniho vstupu 6 se reference otacek snizi. Kdyz jsou
oba digitalni vstupy aktivni nebo neaktivni, zGstane reference
nezménéna.

Pokyn: KdyZ jsou aktivovany konstantni otacky 1 pres digitalni
input 3 (DI3), jsou referencni otacky hodnotou parametru 1202.
Hodnota zlistava jako referencni otacky, kdyz je deaktivovan
digitalni vstup 3.
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Plovouci bod

SCR | Stinéni signalového kabelu

Al1 | Nepouzito

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu
10V | Referenéni napéti +10 VDC

Al2 | Nepouzito

AGND | Spole€na zem obvodu analogového vstupu
AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA

O
)7 9 | AGND

O |IN|oO|a|(d|[W|IN]| =

AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA

Spole¢na zem obvodu analogového vystupu
10| 24V | Vystup pomocného napéti +24 VDC
|: 11| GND | Spole¢na zem pro signaly DI

12| DCOM| Spole¢na zem pro vSechny digitalni vstupy

13| DI1 | Start/Stop: aktivuje start ménice

A1 14| DI2 | Béh povolen: Deaktivuje stop ménice 2

15| DI3 | Konstantni otaéky 1 (par. 1202) !

2

16| DI4 | Start povolen 1: Deaktivuje stop ménice

17| DI5 | ZvySeni reference: Aktivace zvySeni reference

N

18| DI6 | Snizeni reference: Aktivace snizeni reference

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A
21| RO1B
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A Standardni provoz

24| RO2B Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A
27| RO3B

Standardni provoz

z

Pfipraven => 19 spojen s 21

o

Standardni provoz

Z

Porucha (-1) => 25 spojen s 27

T Neni k dispozici pfi aktivovani PID
2 Zakaz/povoleni pomoci parametrd 1601 a 1608

Pokyn: Ménic startuje pouze tehdy, kdyZz jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce
(Béh povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakdzany parametry.
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11. Regulator PID s dvojitym nastavenim

Toto aplikaéni makro je uréeno pro aplikace regulace PI(D)

s dvojitym nastavenim regulatoru PI(D), poZzadované hodnoty
regulatoru tam mohou byt zmé&nény na jiného hodnoty aktivaci
digitalniho vstupu 3 (DI3). PoZzadované hodnoty regulace PI(D)
jsou nastaveny v ménici interné pomoci parametra 4011 (sada
1) a 4111 (sada 2).

Kdyz se pouzije pfima reference otacek v rezimu AUTO, musi
byt reference otacek spojena s analogovym vstupem 1 (Al1) a
povel START je pfedan pres digitalni vstup 1 (DI1). V reZimu
HAND/OFF jsou reference otacek a povel START pfedany

z ovladaciho panelu (ovladaci kldvesnice)).

Pokud se pouzije regulace PI(D), signal zpétné vazby musi byt
spojen s analogovym vstupem 2 (Al2). Standardné je pozadova-
na hodnota nastavena z ovladaciho panelu, ale maze byt také
zméneéna z analogového vstupu 1. Regulace PI(D) musi byt
uvedena do provozu a nastavena parametry (Skupina 40:
PROCESS PID SET 1) nebo pomoci asistenta pro regulator PID
(doporucéeno).
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Regulator PID s dvojitym nastavenim

1...10 kohm “ \

]
2 I
AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu

10| 24V | Vystup pomocného napéti +24 VDC

|: 11| GND | Spole¢na zem pro signaly DI

SCR | Stinéni signalového kabelu
Al1 | Externi reference 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu

10V | Referenéni napéti +10 VDC

Al2 | Signal skut. hodn. 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA
AGND | Spole€na zem obvodu analogového vstupu

AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA

AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA

O |IN|oO|a(d|[W|IN]| =

C

12| DCOM| Spole¢na zem pro vSechny digitalni vstupy
13| DI1 | Start/Stop: aktivuje start ménice

1 14| DI2 | Béh povolen: Deaktivuje stop ménice 1

15| DI3 | Volba pozadované hodnoty: sada 1/ sada 2
1

16| DI4 | Start povolen 1: Deaktivuje stop ménice

AN

1

17| DI5 | Start povolen 2: Deaktivuje stop ménice
18| DI6 | Nepouzito

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A . Standardni provoz

21| RO1B —  Pripraven => 19 spojen s 21
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A | Standardni provoz

24| RO2B Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A | Standardni provoz

27| RO3B — Porucha (-1) => 25 spojen s 27

1 Zakaz/povoleni pomoci parametrd 1601, 1608 a 1609
2 Senzor vyzaduje napdjeni. Viz pokyny vyrobce. Pfiklad dvouvodi¢ového pfipojeni
24 VDC / 4...20 mA senzoru je uvedeno na strané 176.

Pokyn: Méni¢ startuje pouze tehdy, kdyz jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce (Béh
povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakazany parametry.

Aplikani makra a zapojeni 109




12.

ACHb50 Uzivatelskéa pfirucka

Regulator PID s dvojitym nastavenim
a s konstantnimi otackami

Toto aplikaéni makro se pouziva pro aplikace s dvéma hodno-
tami konstantnich otacek, s aktivni regulaci PID a s alternativni
regulaci PID mezi dvémi sadami pozadovanych hodnot pfi
pouziti digitalnich vstupl. Kdyz se pouzije vysila¢, Ize signal
vyuzivat jako skute€nou hodnotu pro regulaci realizovanou
regulatorem PID (Al2) nebo jako pfimou referenci otacek (Al1).
Pozadované hodnoty pro regulator PID jsou nastaveny interné
v ménici pomoci parametrt 4011 (sada 1) a 4111 (sada 2) a
mohou byt zménény pomoci DI3. Regulator PID muze byt
uveden do provozu a nastaven parametry nebo pomoci
asistenta PID (doporuceno).

Digitalni vstup (DI2) mé& z vyroby nastavené ovladaci misto jako
funkce volby EXT1/EXT2. Pokud je digitalni vstup aktivni, je
aktivni misto ovladani EXT2 a PID.

Digitélni vstupy 4 (DI4) a 5 (DI5) maji z vyroby nastavené funkce
konstantnich otéd€ek 1 a 2. Konstantni ota¢ky 1 (par. 1202) se
zvoli aktivaci digitalniho vstupu 4 (DI4) a konstantni otacky 2
(par. 1203) aktivaci digitélniho vstupu 5 (DI5).
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Regulator PID s dvojitym nastavenim s konstantnimi otackami

1...10 kohm “ \

]
2 I
AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu

10| 24V | Vystup pomocného napéti +24 VDC

|: 11| GND | Spole¢na zem pro signaly DI

SCR | Stinéni signalového kabelu
Al1 | Externi reference 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu

10V | Referenéni napéti +10 VDC

Al2 | Signal skut. hodn. 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA
AGND | Spole€na zem obvodu analogového vstupu

AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA

AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA

O |IN|oO|a(d|[W|IN]| =

C

12| DCOM| Spole¢na zem pro vSechny digitalni vstupy
13| DI1 | Start/Stop: aktivuje start ménice
14| DI2 | Volba EXT1/EXT2: aktivace zahaji pouziti PID

15| DI3 | Volba pozadované hodnoty: sada 1/ sada 2
16| DI4 | Konstantni otaéky 1 (par. 1202) "

17| DI5 | Konstantni otaéky 2 (par. 1203)

18| DI6 | Nepouzito

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A . Standardni provoz

21| RO1B —  Pripraven => 19 spojen s 21
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A | Standardni provoz

24| RO2B Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A | Standardni provoz

27| RO3B — Porucha (-1) => 25 spojen s 27

T Neni k dispozici pfi aktivovani PID
2 Senzor vyzaduje napdjeni. Viz pokyny vyrobce. Pfiklad dvouvodi¢ového pfipojeni
24 VDC / 4...20 mA senzoru je uvedeno na strané 176.

Pokyn: Méni¢ startuje pouze tehdy, kdyz jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce (Béh
povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakazany parametry.
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13. E-bypass (pouze USA)

Toto aplikaéni makro je uréeno pro pouZiti se zafizenim pro
elektronicky bypass, ktery mlze byt vyuzit pro obejiti ménice

a pfimé pfipojeni motoru.

Kdyz se pouzije pfima reference otacek v rezimu AUTO, musi
byt reference otaCek spojena s analogovym vstupem 1 (Al1)

a povel START je pfedan pres digitalni vstup 1 (DI1). V reZimu
HAND/OFF jsou reference otacek a povel START pfedany

z ovladaciho panelu (ovladaci klavesnice).

Pokud se pouzije regulace PI(D), signal zpétné vazby musi byt
spojen s analogovym vstupem 2 (Al2). Standardné je pozadova-
na hodnota nastavena z ovladaciho panelu, ale mize byt také
zméneéna z analogového vstupu 1. Regulace PI(D) musi byt
uvedena do provozu a nastavena parametry (Skupina 40:
PROCESS PID SET 1) nebo pomoci asistenta pro regulator PID
(doporuceno).
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E-bypass

SCR | Stinéni signalového kabelu
Al1 | Externi reference 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu

10V | Referenéni napéti +10 VDC

Al2 | Signal skut. hodn. 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA
AGND | Spole€na zem obvodu analogového vstupu

AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA

AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA

1...10 kohm {) E
0
BrouCal

O |IN|oO|a(d|[W|IN]| =

:

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu
10| 24V | Vystup pomocného napéti +24 VDC
11| GND | Spole¢na zem pro signaly DI

C

—

12| DCOM| Spole¢na zem pro vSechny digitalni vstupy
13| DI1 | Start/Stop: aktivuje start ménice

1 14| DI2 | Béh povolen: Deaktivuje stop ménice 1

15| DI3 | Nepouzito
16| DI4 | Nepouzito
17| DI5 | Nepouzito
18| DI6 | Nepouzito

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A . Standardni provoz

21| RO1B —  Pripraven => 19 spojen s 21
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A | Standardni provoz

24| RO2B Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A | Standardni provoz

27| RO3B — Porucha (-1) => 25 spojen s 27

1 Zakaz/povoleni parametrem 1601
2 Senzor vyzaduje napdjeni. Viz pokyny vyrobce. Pfiklad dvouvodi¢ového pfipojeni
24 VDC / 4...20 mA senzoru je uvedeno na strané 176.

Pokyn: Méni¢ startuje pouze tehdy, kdyz jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce (Béh
povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakazany parametry.
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14. Ruéni ovladani
Toto aplikaéni makro je uréeno pro pouZiti pfi uvadéni do
provozu pomoci Spin Motor assistant, pokud jsou analogové
a digitalni vstupy standardné zakazany.
Ménic¢ se spousti pomoci tlacitka HAND a reference otacek se
zadavaji pomoci tladitek se Sipkami.

Pokyn: Startovani v reZimu AUTO vyZaduje konfigurovani V/V
pomoci parametrd nebo asistenta nebo zvoleni jiného makra
(doporuéeno).
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Ruéni ovladani

SCR | Stinéni signalového kabelu

Al1 | Nepouzito

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu
10V | Referenéni napéti +10 VDC

Al2 | Nepouzito

AGND | Spole€na zem obvodu analogového vstupu
AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA
AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA
AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu
10| 24V | Vystup pomocného napéti +24 VDC

O |IN|oO|a|(d|[W|IN]| =

©

11| GND | Spole¢na zem pro signaly DI
|: 12| DCOM| Spole¢na zem pro vSechny digitalni vstupy
13| DI1 | Nepouzito
14| DI2 | Nepouzito
15| DI3 | Nepouzito
16| DI4 | Nepouzito
17| DI5 | Nepouzito
18| DI6 | Nepouzito

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A . Standardni provoz

21| RO1B —  Pripraven => 19 spojen s 21
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A | Standardni provoz

24| RO2B Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A | Standardni provoz

27| RO3B — Porucha (-1) => 25 spojen s 27

Pokyn: Méni¢ startuje pouze tehdy, kdyZ jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce (Béh
povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakazany parametry.
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Priklad pripojeni dvouvodi¢ového senzoru

Rada aplikaci ACH550 vyuziva regulaci PI(D) a vyZaduje
zpétnovazebni signal z regulovaného procesu. Zpétnovazebni
signal je typicky spojen s analogovym vstupem 2 (Al2).
Schémata zapojeni pro makra uvedend v této kapitole obsahuji
pfipojeni v pfipadé&, Ze se pouziva separatné napajeny senzor.
NiZe uvedeny obrazek uvadi pfiklad pfipojeni s vyuzitim
dvouvodi¢ového senzoru.

X1/ ovladaci deska
4..20mA 5TAI2 [méfeni skutedné hodnoty regulace,
I 6 |AGND|0(4) ... 20 mA, R;, = 100 ohm

X1 / ovladaci deska
L 10[{+24 V |Vystup pomocného napéti,
11|GND |neizolované, 24 VDC, 250 mA

Pokyn: Senzor je napajen pfes svUj proudovy vystup. Proto
musi byt signal 4...20 mA a ne 0...20 mA.

116 Aplikaéni makra a zapojeni



ACHb550 Uzivatelska prirucka

Hodiny realného ¢asu a €éasované
funkce

Co obsahujte tato kapitola?

Tato kapitola obsahuje informace o hodinach realného ¢asu a o
¢asovanych funkcich.

Hodiny realného ¢asu a ¢asované funkce
Hodiny realného ¢asu maji nasledujici funkce:

Ctyfi denni Casy

Ctyfi tydenni Casy

funkce ¢asovaného posileni, napf. nastaveni konstantnich
otacek, které budou platit po urcitou predem
naprogramovanou dobu. Aktivace pfes digitalni vstup.
povoleni €asovace pres digitalni vstupy

volba ota¢ek s €asovou konstantou

aktivace ¢asovych relé.

Dalsi informace viz Skupina 36: TIMED FUNCTIONS.

Pokyn: Aby bylo mozné pouzivat funkce ¢asovacu, je nutné
nejprve nastavit interni hodiny. Informace o rezimu nastaveni
hodin viz kapitola Spusténi a oviadaci panel.

Pokyn: Casované funkce funguji pouze tehdy, kdyZ je k ménigi
pfipojen ovladaci panel.

Pokyn: Odpojeni ovladaciho panelu pro ucely uploadu/
downloadu nema vliv na interni hodiny.

Pokyn: Piepnuti na letni ¢as je provadéno automaticky.
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Pouziti casovace

Casova¢ se konfiguruje ve &tyFech fazich. Jsou to:

1. Povoleni ¢asovace. Konfigurovani, jak ma byt ¢asoval
aktivovan. Viz strana 120.

2. Nastaveni ¢asovych period. Definovani ¢ast a dnu, kdy ma
byt asovac aktivni. Viz strana 1217.

3. Vytvoreni Casovace. Pfifazeni zvolenych ¢asovych period
k urCitému(urcitym) Casovaci(im). Viz strana 7122.

4. PFipojeni parametr(. Pfipojeni zvolenych parametrd
k Casovadi. Viz strana 7124.

CASOVA PERIODA 1

3602 START TIME 1
3603 STOP TIME 1

3604 START DAY 1

3605 STOP DAY 1

CASOVA PERIODA 2
3606 START TIME 2
3607 STOP TIME 2
3608 START DAY 2
3609 STOP DAY 2

CASOVAC 1
3626 TIMER 1 SRC

CASOVAC 2

CASOVA PERIODA 3 3627 TIMER 2 SRC

3610 START TIME 3

S STk
3628 TIMER 3 SRC

3613 STOP DAY 3

CASOVA PERIODA 4 CASOVAC 4

3614 START TIME 4 3629 TIMER 4 SRC

3615 STOP TIME 4

3616 START DAY 4
3617 STOP DAY 4

POSILENI
3622 BOOST SEL
3623 BOOST TIME

¢ Aktivace posileni

DI1...DI6
DI1(INV)...DI&(INV)

Start/Stop, otevieni klapek

podle periody 1

Aktivuje PID béhem
nastaveni period 2 a 3
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1001 EXT1 COMMANDS
g6A28é3 }I'/'IAI\SI"E1R 1 SRC 1002 EXT2 COMMANDS @

1102 EXT1/EXT2 SEL

1201 CONST SPEED SEL

1401 RELAY OUTPUT 1...1403 RELAY OUTPUT 3

TIMER 2
1410 RELAY OUTPUT 4...1412 RELAY OUTPUT 6
3627 TIMER 2 SRC 4027 PID 1 PARAM SET
8126 TIMED AUTOCHANGE
CASOVAC 3
3628 TIMER 3 SRC

Parametry pripojené k ¢asovaci
Nasledujici parametry Ize pfipojit k Casovadi:

1001 EXT1 COMMANDS — Externi povely start a stop. Startu;ji
ménic, kdyz je asovac aktivovan a zastavuji ménic, kdyz je
Casovac deaktivovan.

1002 EXT2 COMMANDS — Externi povely start a stop. Startu;ji
ménic, kdyz je asovac aktivovan a zastavuji ménic, kdyz je
Casovac deaktivovan.

1102 EXT1/EXT2 SEL — Definuji zdroj povelu start/stop a
referencnich signall. V zavislosti na volbé EXT 1 nebo

EXT 2 se pouziva jako zdroj pro povely.

1201 CONST SPEED SEL — Zvoli konstantni otacky, kdyz je
Casovac 1 aktivni.

1401 RELAY OUTPUT 1 — Casovac zapina releovy vystup.
1402 RELAY OUTPUT 2 — Casovaé zapina releovy vystup.
1403 RELAY OUTPUT 3 — Casovaé zapina releovy vystup.
4027 PID 1 PARAM SET — Casovaé voli mezi dvémi sadami
nastaveni regulatoru PID.

8126 TIMED AUTOCHANGE — Casovaé povoluje automatickou
zménu v provozu PFA.
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1. Povoleni €asovace
Casovag Ize povolit z digitalniho vstupu nebo z invertovaného

digitalniho vstupu.

ACH550 Uzivatelska prirucka

Pro povoleni €asovace postupujte podle téchto kroku:

Stisknéte MENU pro
pfechod do hlavniho menu.

Zvolte rezim PARAMETERS
pomoci tla¢itek UP/DOWN.
Potom stisknéte ENTER
pro prechod do rezimu
parametru.

Rolujte na skupinu 36
TIMED FUNCTIONS
pomoci tladitek UP/DOWN
a stisknéte SEL.

Rolujte na TIMERS
ENABLE pomoci tlagitek
UP/DOWN a stisknéte
EDIT.

Zobrazi se aktualni
hodnota. Pouzijte tlacitka
UP/DOWN ke zméné
hodnoty.

Po zvoleni nové hodnoty
stisknéte SAVE pro ulozeni
hodnoty.

Nova hodnota je zobrazena
pod textem TIMERS
ENABLE. Stisknéte dvakrat
EXIT pro navrat do
hlavniho menu.
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Pokyn: Start a Run enable (povoleni startu a béhu) Ize pfifadit
ke stejnému digitalnimu vstupu.

2. Nastaveni €asovych period

Pfiklad ukazuje, jak se nastavi startovaci ¢as. Kromé toho se
nastavuje také ¢as ukonceni a dny zahajeni a ukonceni
podobnym zpusobem. Toto vSe reprezentuje ¢asovou periodu.

1 Stisknéte MENU pro
pfechod do hlavniho menu. \\:

2 | Zvolte reZzim
PARAMETERS pomoci
tlacitek UP/DOWN. Potom
stisknéte ENTER pro
pfechod do rezimu
parametru.

3 | Rolujte na skupinu 36
TIMED FUNCTIONS
pomoci tlacitek UP/DOWN
a stisknéte SEL.

4 | Rolujte na START TIME 1
pomoci tlacitek UP/DOWN
a stisknéte EDIT.

5 | Zménte zvyraznénou Cast
Casu pomoci tlagitek
UP/DOWN. Stiskem
tlacitka NEXT se presurite
na dalSi ¢ast. Stisknéte
SAVE pro uloZeni ¢asu.

“ 100 140
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6 Nova hodnota je zobrazena
pod textem START TIME 1. | 7/
Stisknéte EXIT pro navrat
do hlavniho menu.
Pokracujte s STOP TIME 1,
START DAY 1 a STOP
DAY 1.

3. Vytvoreni ¢asovace
V Casovacdi Ize vytvorit rizné ¢asové periody a pfipojit k nim
parametry. Casova& mize pracovat jako zdroj povel( start/stop
a povelu pro zménu sméru otaceni, volby konstantnich otacek
a signal pro aktivaci relé. Casové periody mohou byt vicenasob-
nou ¢asovou funkci, ale parametr Ize pfipojit pouze k jednotlivé-
mu Casovaci. Je mozné vytvofit az Ctyfi Casovace.
Pro vytvofeni ¢asovace postupujte podle téchto kroku:

1 Stisknéte MENU pro
pfechod do hlavniho menu. \\:

2 | Zvolte rezim <
PARAMETERS pomoci m—
tlacitek UP/DOWN. Potom | \.¥_“/
stisknéte ENTER pro
pfechod do rezimu h
parametru.

3 | Rolujte na skupinu 36 <
TIMED FUNCTIONS —
pomoci tladitek UP/DOWN | ¥/
a stisknéte SEL.

)

4 | Rolujte na TIMER 1 SRC o
pomoci tlagitek UP/DOWN | &=
a stisknéte EDIT. X

)
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5 Zobrazi se aktualni ‘
hodnota. Zmérite hodnotu —
pomoci tladitek UP/DOWN. | \.¥_“/

6 | Stisknéte SAVE pro ulozZeni
nove hodnoty. \‘:

7 | Nova hodnota je zobrazena
pod textem TIMER 1 SRC. | =7
Stisknéte EXIT pro navrat
do hlavniho menu.
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4. Pripojené parametry
PFiklad parametru 1001 EXT1 COMMANDS byl pfipojen k Casovadi
tak, aby €asovac fungoval jako zdroj povelu start/stop. Parametr
muze byt pfipojen pouze k jednomu ¢asovadi.
Pro pFipojeni parametru postupujte podle téchto kroku:

1 Stisknéte MENU pro
pfechod do hlavniho menu. \\,—/

2 | Zvolte rezim
PARAMETERS pomoci
tlacitek UP/DOWN. Potom
stisknéte ENTER pro
pfechod do rezimu
parametru.

3 | Rolujte na skupinu 12
CONSTANT SPEEDS a
stisknéte SEL.

4 Rolujte na parametr 1201
CONSTANT SPEED SEL a
stisknéte EDIT.

5 | Zvolte vytvareny Casovac
pomoci tlacitek UP/DOWN
a stisknéte SAVE.

d ()10 10|14

6 Nova hodnota se zobrazi

pod CONST SPEED SEL. | 7
Stisknéte EXIT pro navrat
do hlavniho menu.
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Priklad pouziti Casovacu
Nasledujici pfiklad ukazuje, jak se pouZiva ¢asovac a jak se
spoji s rliznymi parametry. Pfiklad vyuziva stejné nastaveni jako
aplika¢ni makro 9 (interni €asovac s konstantnimi otackami).
V tomto pfikladu se Casoval nastavuje do provozu kazdy den

v tydnu od 6:00 do 8:00 a 16:00 az 18:00. O vikendech je
¢asovac aktivovan mezi 10:00 az 12:00 a 20:00 az 22:00.

22:00 +

Casova perioda 4

20:00 1

18:00

Casové perioda 2 |
16:00 . .

-
L~

A\ N\

12:00

Casovéi perioda 3|

10:00 +

08:00

Casové perioda 1 |
06:00 ; ;
00:00

Pon Ute Sti Ctv Pat Sob Ned

1. Jdéte na parametr Skupina 36: TIMED FUNCTIONS a
povolte gasovaé. Casovad Ize povolit pfimo nebo pres
jakykoliv volny digitalni vstup.

2. Jdéte na parametry 3602...3605 a nastavte startovaci ¢as
na 6:00 a ukon€ovaci ¢as na 8:00. Potom nastavte dny
startu a konce na pondéli a patek. Nyni je nastavena
Casova perioda 1.

3. Jdéte na parametry 3606...3609 a nastavte startovaci ¢as
na 16:00 a ukoncéovaci ¢as na 18:00. Potom nastavte dny
startu a konce na pondéli a patek. Nyni je nastavena
Casova perioda 2.

4. Jdéte na parametry 3610...3613 a nastavte startovaci Cas
na 10:00 a ukon&ovaci ¢as na 12:00. Potom nastavte dny
startu a konce na sobotu a nedéli. Nyni je nastavena
Casova perioda 3.
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5. Jdéte na parametry 3614...3617 a nastavte startovaci ¢as
na 20:00 a ukonCovaci ¢as na 22:00. Potom nastavte dny
startu a konce na sobotu a nedéli. Nyni je nastavena
Casova perioda 4.

6. Vytvoite Casova¢ pomoci parametru 3626 CASOVAC 1 SRC a
zvolte vSechny vytvofené Casové periody (P1+P2+P3+P4).

7. Jdéte na Skupina 12: CONSTANT SPEEDS a zvolte
Casovac 1 v parametru 1201 CONSTANT SPEED. Nyni
¢asovac 1 funguje jako zdroj pro volbu konstantnich otacek.

8. Nastavte ménic¢ do rezimu AUTO, aby zacal ¢asovac
fungovat.

Pokyn: Dalsi informace o ¢asovanych funkcich viz Skupina 36:
TIMED FUNCTIONS na strané 258.

Posileni

Funkce posileni pracuje v ménici po urcitou pfedem uréenou
dobu. Tento Cas je definovan parametry a aktivovan zvolenym
digitalnim vstupem. Doba posileni zacina bézet po ukonceni
kratké aktivace digitalniho vstupu.

Posileni musi byt pfipojeno k ¢asovaci a zvoleno pfi vytvareni
Casovace. Posileni se typicky pouziva pro zvySeni vykonu u
vzduchové ventilace.

Vstup aktivovan Vstup deaktivovan

DI aktivni

Posileni aktivni

s

Doba posileni

o S B
y
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Pro konfigurovani posileni postupuijte podle téchto kroku:

1 Stisknéte MENU pro
pfechod do hlavniho menu. \\:

2 | Zvolte rezim
PARAMETERS pomoci
tlacitek UP/DOWN. Potom
stisknéte ENTER pro
prechod do rezimu
parametru.

14

3 | Rolujte na skupinu 36
TIMED FUNCTIONS
pomoci tlacitek UP/DOWN
a stisknéte SEL.

4 | Rolujte na BOOST SEL
pomoci tlacitek UP/DOWN
a stisknéte EDIT.

14

5 | Zvolte digitalni vstup jako
zdroj posilovaciho signélu
pomoci tla¢itek UP/DOWN.
Potom stisknéte SAVE.

14

6 | Rolujte na BOOST TIME
pomoci tlacitek UP/DOWN
a stisknéte EDIT.

0

14

N
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7 | Zménte zvyraznénou Cast ‘
¢asu pomoci tladitek UP/ s
DOWN. Stiskem tladitka W
NEXT se pfesunte na dalsi
Cast. Stisknéte SAVE pro Y
uloZeni ¢asu.

8 | Rolujte na TIMER 1 SRC a =
stisknéte EDIT. —

-
)

9 | Zvolte BOOST pomoci =
tlacitek UP/DOWN a s
stisknéte SAVE. &

)

10 | Nova hodnota se zobrazi
pod TIMER 1 SRC. &7
Stisknéte EXIT pro navrat
do hlavniho menu.
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Sériova komunikace

Co obsahujte tato kapitola?

Tato kapitola obsahuje informace pro sériovou komunikaci
u ACH550.
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Prehled systémui
Méni¢ maze byt pfipojen k systému externiho ovladani, obvykle
fidici jednotka fieldbus, budto:

» pFes modul zasuvného adaptéru fieldbus (EXT FBA)
montovaného v rozSifovaci zasuvce 2 ménice. EXT FBA
musi byt objednan separatné. EXT FBA zahrnuje:

- PROFIBUS DP

- INTERBUS
- LonWorks
- CANopen
- DeviceNet
- Modbus Plus
- ControlNet
- Ethernet
nebo
» pres standardni RS485 interface na pripojkach X1:28...32 u
ovladaci desky ménice. Standardni interface RS485 zajistuje

nasledujici viozené fieldbus (EFB) protokoly:
- Modbus

- Metasys N2

- FLN

- BACnet.

Pro ziskani dalSich informaci, viz Embedded Fieldbus (EFB)
Control Manual [3AFE68320658 (anglicky)].

Jak modul zasuvného adaptéru fieldbus (EXT FBA), tak vlozeny

fieldbus (EFB) protokol jsou aktivovany podle hodnot parametru
9802 COMM PROT SEL.
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NiZe uvedeny obrazek ukazuje ACH550 fieldbus control.

% % % Ridici jednotka fieldbus

Jina
zafizeni

T

Fieldbus
adaptér

\ﬁ Jm Zasuvka 2

Standardni seriové

rozhrani RS485 V jednom okamziku Ize pouzit budto
[ X1:28...32 modul zasuvného adaptéru fieldbus
— — nebo standardni sériovy RS485
| interface.
- Datovy tok
Procesni
Ridici slovo » viv
reference (cyklické)

Stavova slova -

Skute¢né hodnoty N
~ )> Servisni

zpravy

- (necyklické)

Parametry C/Z pozadavek/odpovéd

PFi pouziti sériové komunikace muze ACH550:

+ pfijimat veSkeré fidici informace z fieldbus nebo

* byt ovladan ze stejné kombinace ovladani fieldbus a dalSiho
mista ovladani, jako jsou napfiklad digitalni nebo analogové
vstupy a ovladaci panel (ovladaci klavesnice).
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Pokyn: Popis vloZzeného fieldbus (EFB) protokolu neni zahrnut
v této pfiruéce. Prosim nahlédnéte do separatni pfiruc¢ky
Embedded Fieldbus (EFB) Control Manual [3AFE68320658
(anglicky)], k dispozici na Internetu (jdéte na http://www.abb.com
a zadeijte slova “EFB protokols for ACH550-01/02/U1/U2” do
vyhledavaciho pole) pro viozené protokoly. Nasledujici odstavec
popisuje modul zasuvného adaptéru fieldbus (EXT FBA).

Mechanicka a elektricka instalace zasuvného modulu
fieldbus

Modul zasuvného adaptéru fieldbus (EXT FBA) se vlozi do

rozSifovaci zasuvky 2 ménice.

Modul je upevnén plastovou sponou a dvéma $rouby. Srouby

také zajist'uji uzemnéni stinéni kabelu pfipojeného k modulu

a spojuji signaly GND modulu a ovladaci desky ménice.

PFi instalaci je automaticky vytvofeno pfipojeni signalt

a napajeni pres 34pinovy konektor.

Postup montaze:

1. Vlozte modul opatrné do rozSifovaci zasuvky 2 ménice,
az uchytné spony zachyti modul ve spravné poloze.

2. ZaSroubujte dva Srouby (obsazené v dodavce) pro
uchyceni.

3. Odstrarite prFislusné zaslepky otvora v pfipojovaci skfince
a instalujte kabelové svorky pro sit'ové kabely.

4. \edte sit'ové kabely pfes vodici a upevriovaci svorky.

5. Pfipojte sitovy kabel k sit'ovému konektoru u modulu.
Podrobny popis konfigurace je k dispozici v pfislusné
pfiru¢ce EXT FBA.

6. Utahnéte kabelovou svorku.

7. Instalujte kryt pfipojovaci skfinky (1 Sroub).
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Nize uvedeny obrazek ukazuje montaz modulu fieldbus.

: S
i l = i BE 2%
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5

Sériova komunikace 133



ACHb50 Uzivatelskéa pfirucka

Pokyn: Spravna instalace Sroubl je dulezita pro spinéni
pozadavkd EMC a pro spravny provoz modulu.

Pokyn: Nejprve instalujte pfivodni napéti a kabel motoru.

Nastaveni komunikace pres modul zasuvného
adaptéru fieldbus (EXT FBA)

Pfed konfigurovani ménice pro ovladani pres fieldbus, musi byt
modul adaptéru fieldbus (EXT FBA) mechanicky a elektricky
instalovan podle pokyn(l uvedenych v této pfiruce a v pfirucce
pro modul adaptéru fieldbus.

Komunikace mezi méni¢em a modulem adaptéru fieldbus je
potom aktivovana nastavenim parametrt 9802 COMM PROT SEL
na EXT FBA. Po inicializaci komunikace se umozni pfistup k pa-
rametrdm modulu v ménici v parametrech Skupina 51: EXT
COMM MODULE.

Kéd

Popis Rozsah

9802

COMM PROT SEL 0...5

\Voli komunikaéni protokol.

0 = NOT SEL — komunikac¢ni protokol nezvolen.

1 = STD MODBUS — méni¢ komunikuje pres Fidici jednotku Modbus a
sérioveé rozhrani RS485 (X1 komunika&ni pFipojky).

2 = N2 — méni¢ komunikuje pfes fidici jednotku N2 a sériové rozhrani
RS485 (X1 komunikaéni pfipojky).
* Viz také parametr Skupina 53: EFB PROTOCOL.

3 = FLN — méni¢ komunikuje pfes Fidici jednotku FLN a sériové rozhrani
RS485 (X1 komunikaéni pfipojky).
* Viz také parametr Skupina 53: EFB PROTOCOL.

4 = EXT FBA — méni¢ komunikuje pfes modul adaptéru fieldbus
v zasuvce doplikd 2 u ménice.
* Viz také parametr Skupina 51: EXT COMM MODULE.

5 = BACNET — méni¢ komunikuje pres fidici jednotku BACNET a sériové
rozhrani RS485 (X1 komunikacni pFipojky).
* Viz také parametr Skupina 53: EFB PROTOCOL.
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Kéd [Popis Rozsah

5101 FBA TYPE
Zobrazeni typ pfipojeného modulu adaptéru fieldbus.

0 = NOT DEFINED — Modul nenalezen nebo nepfipojen. Postupujte podle
kapitoly Mechanicka instalace v uzZivatelské pfiruCce fieldbus a
zkontrolujte, zda je parametr 9802 nastaven na 4 = EXT FBA.

1 = PROFIBUS-DP

16 = INTERBUS

21 = LONWORKS

32 = CANopen

37 = DEVICENET

64 = MODBUS PLUS

101 = CONTROLNET

128 = ETHERNET

5102 |FB PAR 2...FB PAR 26 0...65535

--- |DalSi informace o téchto parametrech viz dokumentace ke

5126 |komunikaénimu modulu.

5127 [FBA PAR REFRESH 0=DONE, 1=REFRESH
Potvrzuje zmény nastaveni parametr( fieldbus.

» Po obnoveni se hodnota nastavi zpét na DONE.

5128 |[FILE CPI FW REV 0...0xFFFF
Zobrazeni CPI revize firmwaru konfiguraéniho souboru adaptéru
fieldbus pro méni¢. Format je xyz, kde:

* x = hlavni &islo revize

» y = vedlejsi Cislo revize

» z = Cislo korekce.

Priklad: 107 = revize 1.07

5129 |[FILE CONFIG ID 0...0xFFFF
Zobrazeni identifikace revize konfiguracniho souboru adaptéru fieldbus
pro ménic.

+ Konfiguraéni soubor informaci zavisi na aplikaénim programu
menice.

5130 |FILE CONFIG REV 0...0xFFFF

Obsahuje revizi konfiguraéniho souboru adaptéru fieldbus pro ménic.

Priklad: 1 = revize 1
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Koéd [Popis Rozsah
5131 |FBA stav 0...6
Obsahuje stav modulu adaptéru.
0 = IDLE — Adaptér neni konfigurovan.
1 = EXEC. INIT — Adaptér je inicializovan.
2 = TIME ouUT — Doslo k chybé prfekro€eni ¢asu v komunikaci mezi
adaptérem a méniCem.
3 = CONFIG ERROR — Chyba konfigurace adaptéru.
* Hlavni nebo vedlejsi €islo kodu revize CPI firmware adaptéru se liSi
od stavu v konfiguraénim souboru ménice.
4 = OFF-LINE — Adaptér je off-line.
5 = ON-LINE — Adaptér je on-line.
6 = RESET — Adaptér provadi hardwarovy reset.
5132 [FBA CPI FW REV 0...0xFFFF
Obsahuje revizi programu modulu CPI program. Format je xyz, kde:
» X = hlavni &islo revize
+ y = vedlejsi Cislo revize
+ z = Cislo korekce.
Priklad: 107 = revize 1.07
5133 [FBA APPL FW REV 0...0xFFFF

Obsahuje revizi aplikaéniho programu modulu. Format je xyz, kde:
* x = hlavni &islo revize

» z = ¢Gislo korekce.
Ptiklad: 107 = revize 1.07

Nové nastaveni se uplatni pfi pfistim zapnuti napajeciho napéti
ménice nebo pfi aktivaci parametru 5127.

Parametry ovladani ménice

Po nastaveni fieldbus komunikace je nutné prekontrolovat

a v pripadé potfeby nastavit parametry ovladani ménice
vypsané v nize uvedené tabulce.

Sloupec “Nastaveni a popis ovladani fieldbus” obsahuje
hodnotu, ktera se pouZije, pokud je fieldbus interface zvolenym
zdrojem a cilem pro tyto signaly. Kromé toho je zde také uveden
popis pfislusného parametru.

Vedeni signald fieldbus a zpravy v rezimu fieldbus jsou
podrobné vysvétleny nize v odstavci Fieldbus ovladaci interface.
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Volba zdroje ovladacich povelt

Koéd |Nastaveni a popis ovladani fieldbus Rozsah

1001 EXT1 COMMANDS 0...14

Definuje externi misto ovladani 1 (ExT1) — konfigurace povelu start, stop
a zména sméru.
10 = comMm — Pfifazuje pfikazové slovo fieldbus jako zdroj pro povely
start/stop a smér.
* Bity 0,1, 2 pfikazového slova 1 (parametr 0301) aktivuji pfikazy
start/stop a smér.
» Podrobné pokyny viz uzivatelska pfirucka fieldbus.

1002 [EXT2 COMMANDS 0...14

Definuje externi misto ovladani 2 (ExT2) — konfigurace povelu start, stop
a zména smeru.
10 = comMm — P¥ifazuje pfikazové slovo fieldbus jako zdroj pro povely
start/stop a smér.
* Bity 0,1, 2 pfikazového slova 1 (parametr 0301) aktivuji pfikazy
start/stop a smér.
» Podrobné pokyny viz uzivatelska pfirucka fieldbus.

1003 |DIRECTION 1...3

Definuje ovladani sméru otaceni motoru.

1 = FORWARD — smér otaceni trvale ve sméru vpred.
2 = REVERSE — smér otac€eni trvale ve sméru vzad.
3 = REQUEST — smér otaceni Ize zménit pfikazem.

Volba zdroje signalt reference

Kod |Nastaveni a popis ovladani fieldbus Rozsah

1102 [EXT1/EXT2 SE -6...12
Definuje zdroj pro vybér mezi dvéma externimi misty ovladani ExT1
nebo EXT2. Takto se definuje zdroj pro povely start/stop/smér otaceni a
pro referenéni signaly.
8 = COMM — PFifazuje ovladani ménice pres externi misto ovladani EXT1
nebo EXT2 na bazi fieldbus Fidiciho slova.
« Bit 5 pfikazového slova 1 (parametr 0301) definuje aktivni externi
misto ovladani (EXT1 nebo EXT2).
» Podrobné pokyny viz uzivatelska pfirucka fieldbus.

1103 |REF1 SELECT 0...17

\Voli zdroj signalu pro externi referenci rRer1.

8 = commM — Definuje fieldbus jako zdroj reference.

9 = comm+AI1 — Definuje kombinaci fieldbus a analogovy vstup 1 (AI1)
jako zdroj reference. Viz Korekce reference analogového vstupu na
strané 187.

10 = comm*AI1 — Definuje kombinaci fieldbus a analogovy vstup 1 (AI1)
jako zdroj reference. Viz Korekce reference analogového vstupu na
strané 187.
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Kéd

Nastaveni a popis ovladani fieldbus Rozsah

1106

REF2 SELECT 0...19

\/oli zdroj signalu pro externi reference REF2.

8 = comM — Definuje fieldbus jako zdroj reference.

9 = comm+AI1 — Definuje kombinaci fieldbus a analogovy vstup 1 (AI1)
jako zdroj reference. Viz Korekce reference analogového vstupu na
strané 187.

10 = comm*AI1 — Definuje kombinaci fieldbus a analogovy vstup 1 (AI1)
jako zdroj reference. Viz Korekce reference analogového vstupu na

strané 187.
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Volba zdroje digitalnich vystupnich signala

Koéd |Nastaveni a popis ovladani fieldbus Rozsah

1401 |RELAY OUTPUT 1 0...45
Definuje jev nebo podminku aktivujici relé 1 — ¢imz je minén releovy
vystup 1.

35 = comM — Aktivuje relé na zakladé vstupu z fieldbus komunikace.
* Fieldbus zapi8e binarni kod do parametru 0134, ktery aktivuje
relé 1...relé 6 podle nize uvedené tabulky.
« 0 = deaktivuje relé, 1 = aktivuje relé.

Par. 0134 | Binarné | RO6 | RO5|RO4|RO3 | RO2 | RO1
0 000000 0 0 0 0 0 0
1 000001 0 0 0 0 0 1
2 000010 0 0 0 0 1 0
3 000011 0 0 0 0 1 1
4 000100 0 0 0 1 0 0
63 111111 1 1 1 1 1 1

36 = comMm(-1) — Aktivuje relé na z&kladé vstupu z fieldbus komunikace.
* Fieldbus zapiSe binarni kéd do parametru 0134, ktery aktivuje
relé 1...relé 6 podle niZe uvedené tabulky.
» 0 = deaktivuje relé, 1 = aktivuje relé.

Par. 0134 | Binarné | RO6 | RO5|RO4 | RO3 | RO2 | RO1
0 000000 1 1 1 1 1 1
1 000001 1 1 1 1 1 0
2 000010 1 1 1 1 0 1
3 000011 1 1 1 1 0 0
4 000100 1 1 1 0 1 1
63 111111 0 0 0 0 0 0
1402 |RELAY OUTPUT 2 0...45
Definuje jev nebo podminku aktivujici relé 2 — ¢imz je minén releovy
vystup 2.
* Viz 1401 RELE OUTPUT 1.
1403 |RELAY OUTPUT 3 0...45
Definuje jev nebo podminku aktivujici relé 3 — ¢imz je minén releovy
vystup 3 .

* Viz 1401 RELE OUTPUT 1.
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Kod |Nastaveni a popis ovladani fieldbus Rozsah
1410 |RELAY OUTPUT 4...6 0...45
1‘-1-1-2 Definuje jev nebo podminku aktivujici relé 4...6 — €imz jsou minény

releové vystupy 4...6.
* Viz 1401 RELE OUTPUT 1.

140
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Volba zdroje analogovych vystupnich signalt

Kod [Nastaveni a popis ovladani fieldbus Rozsah
1501 |[AO1 CONTENT 99...199
Definuje obsah analogového vystupu AO1.
135 = coMM HODNOTA 1 — aktivuje vystup na bazi vstupu z fieldbus
komunikace.
136 = cOMM HODNOTA 2 — aktivuje vystup na bazi vstupu z fieldbus
komunikace.
1502 |[AO1 CONTENT MIN -
Nastavuje min. AAO (mA)
hodnotu obsahu. P1505/1{--------—- - -
* Obsah je para- P 1511 |
metr zvoleny [
parametrem !
1501. :
* Minimalni hodno- |
ta odpovida mi- P 1504 / | |
nimalni hodnoté - p 1519 | | AO CONTENT
obsahu, ktery se ; ' >
konvertuje na P 150211508 1 s03/1500
apalogovy 4 AO (MA)
vystup. P 1505 /]
» Tyto parametry P 1511
(obsah a aktualni
min. a max. na-
staveni) zajist'uji
nastaveni mé-
fitka a offsetu
pro vystup. Viz P 1504 /.
obrazek. P 1510 : [
. | AO CONTENT
' P 1502/1508
P 1503/1509
1503 |[AO1 CONTENT MAX -
Nastavuje maximalni hodnotu obsahu
* Obsah je parametr zvoleny parametrem 1501.
+ Maximalni hodnota odpovida maximalni hodnoté obsahu, ktery se
konvertuje na analogovy vystup
1504 [MINIMUM AO1 0.0...20.0 mA
Nastavuje minimalni vystupni proud.
1505 |MAXIMUM AO1 0.0...20.0 mA

Nastavuje maxmalni vystupni proud.
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Kod |Nastaveni a popis ovladani fieldbus Rozsah
1506 |FILTER AO1 0.0...10.0 s
Definuje ¢asovou konstantu filtru pro A01.
+ Filtrovany signal dosahuje 63% krokové zmény v ramci udané doby.
* Viz obrazek pro parametr 1303 v kapitole Seznam parametrd a jejich
popis.
1507 |AO2 CONTENT 99...199
Definuje obsah pro analogovy vystup A02. Viz AO1 OBSAH vySe.
1508 [AO2 CONTENT MIN -
Nastavuje minimum hodnoty obsahu. Viz AO10BSAH MIN vySe.
1509 |[AO2 CONTENT MAX -
Nastavuje maximum hodnoty obsahu. Viz AO1 OBSAH MAX vySe.
1510 |[MINIMUM AO2 0...20.0 mA
Nastavuje minimalni vystupni proud. Viz MINIMUM AO1 vySe.
1511 [MAXIMUM AO2 0...20.0 mA
Nastavuje maximalni vystupni proud. Viz MAXIMUM AO1 vySe.
1512 |FILTER AO2 0...10.0 s
Definuje €asovou konstantu filtru pro AO2. Viz FILTER AO1 vySe.
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Systémové ovladaci vstupy

Koéd |Nastaveni a popis ovladani fieldbus Rozsah

1601 |RUN ENABLE -6...7

\Voli zdroj signalu Run enable. Viz obrazek na strané 209.
7 = coMM — Pfifazuje pfikazové slovo fieldbus jako zdroj pro signal Run
enable.
* Bit 6 pfikazového slova 1 (parametr 0301) aktivuje signal Run
disable.
» Podrobné pokyny viz uzivatelska pfirucka fieldbus.
Pokyn: Hardware je vylou€en, pokud je pfikaz zdrojem sinalu Run
enable.

1604 |FAULT RESET SEL -6...8

\Voli zdroj pro signal resetovani poruchy. Signal resetuje méni¢ po
poruchovém vypnuti v pfipadé&, Ze porucha je odstranéna.
8 = coMmmM — Definuje fieldbus jako zdroj signalu resetovani poruchy.
« Pfikazové slovo se ziska pres fieldbus komunikaci.
* Bit 4 pfikazového slova 1 (parametr 0301) resetuje ménic.

1607 |PARAM. SAVE 0=DONE, 1=SAVE

Uklada vSechny zménéné parametry do permanentni paméti.

» Parametry zménéné pres fieldbus nejsou automaticky ukladany do
permanentni paméti. Pro ulozeni musite pouzit tento parametr.

* Pokud je nastaveno 1602 PARAMETR LOCK = 2 (NOT SAVED), nebudou
uloZeny parametry zménéné z ovladaciho panelu (ovladaci
klavesnice). Pro uloZzeni musite pouzit tento parametr.

* Pokud je nastaveno 1602 PARAMETR LOCK = 1 (OPEN), budou
okamzité uloZzeny parametry zménéné z ovladaciho panelu do
permanentni paméti.

0 = DONE — Hodnota se zméni automaticky, kdyzZ jsou uloZzeny vSechny
parametry.

1 = SAVE — Uklada zménéné parametry do permanentni paméti.
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Funkce poruchy komunikace

Kéd

Popis Rozsah

3018

COMM FAULT FUNC 0...3

Definuje odezvu ménice v pfipadé ztraty komunikace fieldbus.

0 = NOT SEL — zadna odezva

1 = FAULT — Zobrazeni poruchy (28, SERIAL 1 ERR) a ménic se zastavi.

2 = CONST SP7 — Zobrazeni alarmu (2005, 10 COMM) a nastaveni otacek
pomoci 1208 CONST SPEED 7. Tyto “alarmové otacky” zlistanou
aktivni, dokud fieldbus nezapiSe novou referen¢ni hodnotu.

3 = LAST SPEED — Zobrazeni alarmu (2005, 10 COMM) a nastaveni otacek
pomoci posledni urovné provozu. Tato hodnota jsou primérné otacky
za poslednich 10 sekund. Tyto “alarmové otacky” zlistanou aktivni,
dokud fieldbus nezapi$e novou referenéni hodnotu.

VAROVANI! Pokud zvolite CONST SP7, nebo LAST SPEED, pfekontrolujte,
zda je zajistén bezpecny dalSi provoz pfi ztraté fieldbus komunikace.

3019

COMM FAULT TIME 0...60.0 s

Nastavuje ¢as komunikacni poruchy pouzivané s 3018 COMM FAULT

FUNC.

+ Kratké preruseni fieldbus komunikace se nebere jako porucha, pokud
je Cas preruseni kratSi nez hodnota COMM FAULT TIME.

Volba zdroje pozadovanych hodnot PID regulace

Kéd

Popis Rozsah

4010

SET POINT SEL 0...19

Definuje zdroj signalu reference pro PID regulator.

» Parametr nema vyznam, kdyz je PID regulator vypustén (viz 8121
REG BYPASS CTRL).

8 = coMM — Reference dodavana z fieldbus.

9 = comM + Al1 — Definuje kombinaci fieldbus a analogovy vstup 1 (AI1)
jako zdroj reference. Viz Korekce reference analogového vstupu na
strané 145.

10 = comm * AI1 — Definuje kombinaci fieldbus a analogovy vstup 1 (A1)
jako zdroj reference. Viz Korekce reference analogového vstupu na

strané 145.
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Koéd |Popis Rozsah

Korekce reference analogového vstupu
Hodnoty parametrd 9, 10, a 14...17 pouzivaji vzroce v nasledujici

tabulce.
Nastaveni [Vypocet Al reference
hodnoty
C+B C hodnota + (B hodnota - 50 % referenéni
hodnoty)
C*B C hodnota * (B hodnota / 50 % referencni
hodnoty)
C-B (C hodnota + 50 % referencni hodnoty) - B
hodnota
C/B (C hodnota * 50 % referen¢ni hodnoty) / B
hodnota
Kde:

» C = hlavni referen¢ni hodnota

(= comM pro hodnoty 9, 10 a = AI1 pro hodnoty 14...17)
* B = korekéni reference

(= A1 pro hodnoty 9, 10 a = AI2 pro hodnoty 14...17).

Priklad: obrazek 1004
ukazuje kfivky zdroje 17 (/)
reference pro 1001 —//— —————————————
hodnotu nastaveni 9,
10, a 14...17, kde: e U
* C=25%. 60d o>\ ____ 209, 14 (+)
* P 4012 SETPOINT
MIN = 0. 40 - - - - - - == L =T 0,15 (%)
* P 4013 SETPOINT
MAX = 0. 20— - - - - = N —= - - -
* B se méni podle - 16()
horizontalni osy. 05 Py >
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Ovladaci interface fieldbus

Zakladni ovladaci interface mezi systémem fieldbus a ménic¢em
obsahuje fidici slova, reference otacek, stavova slova a
skute&né hodnoty otacek nebo frekvence. V zavislosti na typu
zasuvného adaptéru fieldbus mohou byt definovana pfidavna
procesni data podle vyznamu parametrd v Skupina 51: EXT
COMM MODULE nebo podle vyznamu parametra specifickych
pro fieldbus a pfedavanych pfes sit’ (viz uzZivatelska pfirucka
fieldbus). Maximalni objem procesnich dat je omezen na 15
slov. Skute€¢ny objem procesnich dat podporovanych modulem
zasuvneého adaptéru fieldbus zavisi na typu fieldbus adaptéru.

Procesni data z fidici jednotky Procesni data z ménice do
fieldbus do ménice fFidici jednotky fieldbus

Vystupni Obsah Vstupni Obsah

slovo slovo

1 procesni data 1 1 procesni data 1

2 procesni data 2 2 procesni data 2

3 procesni data 3 3 procesni data 3

4 procesni data 4 4 procesni data 4

5 procesni data 5 5 procesni data 5

6 procesni data 6 6 procesni data 6

7 procesni data 7 7 procesni data 7

8 procesni data 8 8 procesni data 8

9 procesni data 9 9 procesni data 9

10 procesni data 10 |10 procesni data 10

11 procesni data 11 11 procesni data 11

12 procesni data 12 |12 procesni data 12

13 procesni data 13 |13 procesni data 13

14 procesni data 14 | 14 procesni data 14

15 procesni data 15 | 15 procesni data 15
Povsimnéte si, ze slovo 'vystup' je pouzito pro popis toku dat
z fidici jednotky fieldbus do ménice a slovo 'vstup' je pouzito pro
popis dat z ménice do fidici jednotky fieldbus. Jinymi slovy, smér
toku dat (vstup nebo vystup) je bran z pohledu Fidici jednotky
fieldbus.
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Typicky obsahuji vstupni slova 1 a 2 fidici slovo a referenci
otadek. Vyznam zbyvajicich vstupnich slov Ize volné volit podle
parametrll ve Skupina 51: EXT COMM MODULE. Viz
uzivatelska pfirucka fieldbus, zde jsou popsany podrobné
pokyny tykajici se mapovani vstupnich slov. Vstupni slova jsou
16bitové celoCiselné hodnoty, které mohou byt pouZity pro
nastaveni referenci nebo hodnot parametrt nebo pro aktivovani
digitalnich a analogovych vystup(.

Typicky obsahuji vystupni slova 1 a 2 stavové slovo a skutecné
hodnoty otacek nebo frekvence. Vyznam zbyvajicich vystupnich
slov Ize volné volit podle parametrd ve Skupina 51: EXT COMM
MODULE. Viz uzivatelska pfiru¢ka fieldbus, zde jsou popsany
podrobné pokyny tykajici se mapovani vystupnich slov. Vystupni
slova jsou 16bitové celoCiselné hodnoty, které mohou byt
pouzity pro signaly skuteénych hodnot a hodnoty parametra.
Méritko vystupniho slova vysilaného do fidici jednotky fieldbus
zavisi na zvoleném signalu skute¢né hodnoty nebo na
parametrech ménice; viz kapitola Seznam parametri a jejich
popis.
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Komunikaéni profily

Komunikovani pfes zasuvny adaptér fieldbus ACH550
podporuje vicenasobné profily pro ovladaci a stavové
informace. ACH550 automaticky zjist'uje, jaky komunikaéni
profil je pouzit pro zasuvny adaptér fieldbus.

+ ABB DRIVES (Vendor Specific) - Profil ABB ménice
standardizuje ovladaci interface pro méni¢e ABB. Tento profil
je zalozen na PROFIBUS interface. Podrobné je probran
v odstavci Profil méni¢e ABB uvedené nize.

* GENERIC DRIVE - Obecny profil ménice zajist'uje
pfizplsobeni profilu ménice pro vSechny typy fieldbus
v souladu s jejich mezinarodnimi standardy. Pfiklady t&chto
profild ménicl jsou:

- PROFIdrive pro PROFIBUS,
- AC/DC Drive pro DeviceNet,
- DRIVECOM pro InterBus atd.

Interface obecného profilu ménice je podrobné popsan
v odstavci Obecny profil méni¢e uvedeném nize.

Profil ménice ABB

ACHS550 podporuje virtualni sady dat interface s podporou dvou
datovych sad, kazda v jednom sméru. Kazda datova sada
obsahuje tfi 16bitova slova nazyvana datova slova. Vyznam a
méfitko datovych slov jsou pevné.

Mapovani datovych slov k procesnim datlim je realizovano
parametry ve Skupina 51: EXT COMM MODULE s vyuzitim
hodnot 1 az 6, jak je uvedeno v nize uvedené tabulce. Protoze
ma aktualni fieldbus protokol (jako PROFIBUS) pevné pfifazeni
pro datova slova 1, 2, 4 a 5. Viz uzivatelska pfirucka fieldbus pro
podrobny popis mapovani procesnich dat.

Procesni data z fidici jednotky fieldbus do ménice (datova sada 1)

Datové slovo Obsah
1 Ridici slovo
2 Reference 1
3 Reference 2
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Procesni data z ménice do fidici jednotky fieldbus (datova sada 2)

Datové slovo

Obsah

4 Stavové slovo
5 Skute¢né otacky
6 Skuteény moment

Ridici slovo. Ridici slovo ma principalni vyznam pro ovladani
ménice ze systému fieldbus. Ridici jednotka fieldbus vysila Fidici
slova do ménice. Ménic€ prepina mezi jednotlivymi stavy podle
bitové kédovanych povell v Fidicich slovech. Pouziti fidicich
slov vyZaduje nasleduijici:
* Meénic je v rezimu dalkového ovladani (AUTO).

« Kanal sériové komunikace je definovan jako zdroj pro
ovladaci povely (nastaven pomoci parametrtl 1001 EXT1
COMMANDS, 1002 EXT2 COMMANDS a 1102 EXT1/EXT2 SEL).

* Modul zasuvného adaptéru fieldbus je aktivovan nastavenim
parametru 9802 COMM PROT SEL to 4 (EXT FBA).

» Zasuvny modul adaptéru fieldbus je konfigurovan pro pouziti
v rezimu specifickém pro dodavatele nebo se jedna o objekt
specificky pro dodavatele.

Nasledujici tabulka a stavovy diagram na strané& 154 popisuji

obsah fidicich slov.

Ridici slovo

Bit

Nazev

Hod-
nota

Poznamky

OFF1 CONTROL

1

Zadani READY TO OPERATE.

0

Stop podél aktualné aktivni rampy
decelerace (2203/2205). Zadani oFF1
ACTIVE; zpracovano na READY TO SWITCH
ON ledaze by bylo aktivni jiné blokovani
(OFF1, OFF3).

OFF2 CONTROL

N

PokraCovani provozu (OFF2 neaktivni).

Nouzové OFF, stop s dobéhem.

Zadani OFF2 ACTIVE; zpracovano na
SWITCH-ON INHIBITED.
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Ridici slovo

Bit

Nazev

Hod-
nota

Poznamky

OFF3 CONTROL

1

Pokragovani provozu (OFF3 neaktivni).

0

Nouzovy stop, stop b&éhem €asu
definovaného parametrem 2208. Zadani
OFF3 ACTIVE, zpracovano na sWITCH-ON
INHIBITED.

VAROVANI! Zajistéte, aby mohl byt
zastaven motor a pohanény stroj

s vyuzitim tohoto stop-rezimu.

INHIBIT_
OPERATION

Zadani OPERATION ENABLED (povSiméte
si, Ze musi byt aktivni také signal Run

enable. Viz parametr 1601 RUN ENABLE.
Je-li parametr 1601 nastaven na comm,
tak bit aktivuje také signal Run enable.)

Zakaz provozu. Zadani OPERATION
INHIBITED.

RAMP_OUT_ZERO

Normalni provoz.

Zadani RAMP FUNCTION GENERATOR:
OUTPUT ENABLED.

Nucené nastavi vystup funkce
generatoru rampy na nulu.

Ménic¢ se podle rampy zastavi (uplatni
se limity ss napéti).

RAMP_HOLD

Normalni provoz.

Zadani RAMP FUNCTION GENERATOR:
OUTPUT ENABLED.

Zastaveni rampy (vystup funkce
generatoru rampy zastaven).

RAMP_IN_
ZERO

Normalni provoz. Zadani OPERATING.

Nucené nastavi vstup funkce generatoru
rampy na nulu.

RESET

0=>1

Reset poruchy, pokud existuje aktivni
porucha. Zadani SWITCH-ON INHIBITED.
Ma vyznam, kdyz je parametr 1604
nastaven na COMM.

PokraCovani normalniho provozu.

Nepouzito
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Ridici slovo

Bit

Nazev

Hod-
nota

Poznamky

10

REMOTE_CMD

1

Ovladani fieldbus povoleno.

0

Ridici slovo < > 0 nebo reference <> 0:
Zachovani posledniho Fidiciho slova a

reference.

Ridici slovo = 0 a reference = 0.
Ovladani fieldbus povoleno.

Reference a rampa decelerace/
akcelerace jsou blokovany.

11

EXT CTRL LOC

Voli externi misto ovladani ExT2. Ma
vyznam, kdyZ je parametr 1102
nastaven na COMM.

Voli externi misto ovladani ExT1. Ma
vyznam, kdyZ je parametr 1102
nastaven na COMM.

12...

15

Nepouzito
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Stavové slovo. Stavové slovo je 16bitové slovo obsahujici
stavové informace vysilané méni¢em do fidici jednotky fieldbus.
Nasledujici tabulka a stavovy diagram na strané 154 popisu;ji
obsah stavovych slov.

Stavové slovo

Hod- |Popis (koresponduje se stavem/boxem ve

Bit |Nazev nota |stavovém diagramu)
0 RDY_ON 1 READY TO SWITCH ON
0 NOT READY TO SWITCH ON
1 RDY_RUN 1 READY TO OPERATE
0 OFF1 ACTIVE
2 RDY_REF 1 OPERATION ENABLED
0 NOT READY (OPERATION INHIBITED)
3 |TRIPPED 0...1 |FAULT
0 Bez chyby
4 |OFF_2_STA 1 OFF2 INACTIVE
0 OFF2 ACTIVE
5 OFF_3_STA 1 OFF3 INACTIVE
0 OFF3 ACTIVE
6 SWO_ON_INHIB |1 SWITCH-ON INHIBITED
0
7 ALARM 1 Alarm je aktivni.
0 Neni alarm
8 AT_SETPOINT 1 OPERATING. Skute¢na hodnota rovna
referenéni hodnoté (= je v ramci limitd
tolerance).
0 Skute¢na hodnota se liSi od referenéni
hodnoty (= je mimo ramec limitd tolerance).
9 REMOTE 1 Misto ovladani ménie: REMOTE (AUTO)

0 Misto ovladani ménice: LOCAL (REM)
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Stavové slovo

Hod- |Popis (koresponduje se stavem/boxem ve

Bit |Nazev nota |stavovém diagramu)

10 [ABOVE_LIMIT 1 Hodnota sledovaného parametru je rovna
nebo je vétsi néz sledovany horni limit. Tento
bit zUstava na hodnoté '1', dokud hodnota
sledovaného parametru nepoklesne pod
sledovany dolni limit. Viz Skupina 32:
SUPERVISION.

0 Hodnota prvniho sledovaného parametru je
pod sledovanym dolnim limitem. Tento bit
zlstava na hodnoté '0' dokud hodnota
sledovaného parametru neprekroci
sledovany horni limit. Viz Skupina 32:
SUPERVISION.

Zvoleno misto externiho ovladani 2 (EXT2)

11 |EXT CTRL LOC

-

0 Zvoleno misto externiho ovladani 1 (EXT1)
12 |EXT RUN 1 Pfijmut signal Run enable
ENABLE
0 Neni pfijmut signal Run enable
13 Rezervovano
15
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Stavovy diagram. Stavovy diagram popisuje funkce start-stop

bitd fidiciho slova (CW) a stavového slova (SW).

Nouzovy stop Nouzové vypnuti
OFF3 (CW Bit2=0)"' '|' OFF2 (CW Bit1=0) Porucha

OFF3 OFF2
ACTIVE ACTIVE

=0/ 1=0 Iv (CW Bit7=1)*
Ty

Z libovolného stavu

(SW Bit5=0) — — (SW Bit4=0) FAULT |— (SW Bit3=1)

SWITCH-ON .
OFF1 (CW Bit0=0) MAINS OFF INHIBITED [ (SWBit6=1)
f=0/1=0 Power ON + (CW Bit0=0)
A CcC D NOT READY Lo
TO SWITCH ON [ (SW Bit0=0)
(CW Bit3=0) + (CW xxxx xxxx xxxx x110)
. OPERATION READY TO HO=
=0) — [— (SW Bit0=1
(SW Bit2=0) INHIBITED SWITCH ON (SW Bit0=1)
+ (CW xxxx XXxX XXxX x111)
|
= 1
C D READY TO =
OPERATE (SW Bit1=1)
(CW Bit5=0) (CWBIt3=1a
I~ SW Bit12=1)
B ?
OPERATION o
D ENABLED [— (SW Bit2=1)
. A
(CW Bit6=0) (CW Bit5=1)
|
- i
RFG: ACCELERATOR
Legenda ENABLED

[ Stav
mm CW = RiDICi SLOVO C )
SW = STAVOVE SLOVO (CW Bit6=1)

=== Cesta popsana v pfikladu .
| = Param. 0104 CURRENT OPERATING |— (SW Bit8=1)
f = Param. 0103 OUTPUT FREQ
n = otagky D _<_|

RFG = Generator funkce rampy

*Tato zména stavu vznikne také pfi resetu poruchy z jiného zdroje (napf. digitalni vstup).
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Reference 1. Reference 1 je 16bitové slovo zahrnujici
znaménkovy bit a 15bitovou celo€iselnou hodnotu. Mze byt
pouZzita jako primarni reference (ota¢ky nebo frekvence), REF1.
Negativni reference (indikujici opacny smér otaceni) je
indikovana dvojkovym doplfikem k pfislusné kladné referencni
hodnoté.

CCCC:

» Pouzijte 1102 EXT1/EXT2 SEL pro identifikaci ovladaciho
vstupu pro volbu mezi EXT1 a EXT2. Ovladaci vstup potom
musi byt zvolen jako EXT1.

* 1103 REF1 SELECT = 8 (COMM), 9 (COMM+AI1), nebo
10 (COMM*AI1).

Reference 2. Reference 2 je 16bitové slovo zahrnujici
znaménkovy bit a 15bitovou celo€iselnou hodnotu. Mize byt
pouzita jako sekundarni reference (otacky, frekvence, moment,
PID), REF2. Negativni reference (indikujici opaény smér
otaceni) je indikovana dvojkovym dopliikem k pfislusné kladné
referencni hodnoté.

Pozadovana nastaveni parametrud jsou:

+ Pouzijte 1102 EXT1/EXT2 SEL pro identifikaci ovladaci vstupu
pro volbu mezi EXT1 a EXT2. Ovladaci vstup potom musi byt
zvolen jako EXT2.

* 1106 REF2 SELECT = 8 (COMM), 9 (COMM+AI1), nebo
10 (comMM*AIT).
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Méritko reference. Mé&fitko fieldbus reference REF1 a REF2 je
uvedeno v nize uvedené tabulce.

Typ

Reference | Rozsah reference Méritko Poznamky
REF1 -32767... | otacky nebo [-20000 = Celkova
+32767 |frekvence |-[par. 1105] |reference
0=0 omezena
+20000 = 1104/1105.
[par. 1105] Skutecné
otacky motoru
omezené 2001/
2002 [otacky]
nebo2007/2008
[frekvence].
REF2 -32767... | otacky nebo [-10000 = Celkova
+32767 |frekvence |-[par. 1108] |reference
0=0 omezena
+10000 = 1107/1108.
[par. 1108] Skutecné
otacky motoru
omezené 2001/
2002 [otacky]
nebo2007/2008
[frekvence].
moment -10000 = Celkova
-[par. 1108] |reference
0=0 omezena
+10000 = 2015/2017
[par. 1108] [moment 1]
nebo2016/2018
[moment 2].
PID -10000 = Celkova
reference |-[par. 1108] |reference
0=0 omezena
+10000 = 4012/4013 [PID
[par. 1108] sada 1] nebo

4112/4113 [PID
sada 2].

Pokyn: Nastaveni parametrt 1104 REF1 MIN a 1107 REF2 MIN

nema vliv na méritko reference.

Hodnota 20000 v pfipadé REF1 a hodnota 10000 v pfipadé
REF2 odpovida referenéni hodnoté 100 % (viz Zpracovani
referenci na strané 158).
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Pokud je parametr 1103 REF1 SELECT nebo 1106 REF2 SELECT
nastaven na COMM+AI1 nebo COMM*AI1, ma reference
nasledujici méfitko:

Refe- Nast. Méritko reference Al
rence | hodnoty

REF1 COMM+ | COMM [%] + (Al [%] - 0,5 * REF1 MAX [%])
Al1 Korekéni koeficient
reference z fieldbus

A

(100 + 0.5 x [par. 1105])%

100%

(100 — 0.5 x [par. 1105])% >
0 50% 100% Al1 vstupni
signal

COMM* | COMM [%] * (Al [%] / 0,5 * REF1 MAX [%])

Al1 Korekéni koeficient
reference z fieldbus

200%

100%

0%

> Al1 vstupni
0 50% 100% signal

REF2 COMM+ | COMM [%] + (Al [%] - 0,5 * REF2 MAX [%])
Al1 Korekéni koeficient
reference z fieldbus

A

(100 + 0.5 x [par. 1108])%

100%

(100 — 0.5 x [par. 1108])% >
0 50% 100% All vstupni
signal
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Refe-
rence

Nast.

hodnoty

Méritko reference Al

Al1

COMM* | COMM [%] * (Al [%] / 0,5 * REF2 MAX [%])

Korekéni koeficient
reference z fieldbus
A

200%

100%

0%

0 50%  100% Al vstupni
signal

Zpracovani referenci. Ovladani sméru otaceni je konfigurova-
no pro kazdé misto ovladani (EXT1 a EXT2) pomoci parametrd
ve Skupina 10: START/STOP/DIR. Fieldbus reference jsou
bipolarni, tzn. mohou byt zaporné nebo kladné. Nasleduijici
diagramy ukazuiji, jak pUsobi parametry Skupina 10: START/
STOP/DIR a znaménko fieldbus reference na vytvoreni
reference REF1/REF2.

*Smér uré¢en znaménkem COM.REF
Par. 1003 Vysledek
DIRECTION = REF1/2
FORWARD T
—Max.ref. 4-- - - - - —
Fieldbus | | . |
ref. 1/2 | -1OIO% 10(I)% |
-163% 163%
—[Max. ref.] +
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Par. 1003 Vysledek
DIRECTION = REF1/2
REVERSE T
-+ Max. ref.
-163% 163%
Fieldbus | -100% 100%
—————— + —[Max. rel.
Par. 1003 Vysledek
DIRECTION = REF1/2
REQUEST 1
Max. ref. 4+- - - - -
-163% :
Fieldbus | -100% : |
I To0% |
. 163%
— ] + —[Max. ref.]

Skute¢né hodnoty. Skute¢né hodnoty jsou 16bitova slova
obsahujici informace o zvoleném provozu ménic¢e. Mapovani
skute&nych hodnot je realizovano parametry v Skupina 51: EXT
COMM MODULE. Méfitko celociselnych hodnot vysilanych do
fidici jednotky fieldbus, jako je skute€na hodnota, zavisi na
zvolenych parametrech ménice; viz kapitola Seznam parametri

a jejich popis.

Datova slova 5 a 6 maji nasledujici méfitko:

Datové slovo

Obsah

Méritko

5 skutecné otacky | -20000 ... +20000 =
-[par. 1105] ... +[par. 1105]
6 moment -10000 ... +10000 =

-100% ... +100%

Sériova komunikace
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Obecny profil ménice

Obecny profil ménice pfizplsobuje profil ménice pro vSechny
typy fieldbus v souladu s jejich mezinarodnimi standardy.
Obecny profil ménie vyuziva minimalné fidici slova, stavova
slova, reference otaCek a skuteéné hodnoty otaek. Mapovani
téchto dat a dalSich procesnich dat zavisi na typu adaptéru
fieldbus. Viz uzZivatelska pfirucka fieldbus pro podrobny popis
mapovani procesnich dat.

Ridici slovo. Ridici slovo ma principalni vyznam pro ovladani
ménide ze systému fieldbus. Ridici jednotka fieldbus vysila Fidici
slova do méni¢e. ménic pfepina své stavy v souladu s bitové
koédovanymi povely v fidicim slové. Pouzivani Fidiciho slova
vyzaduje nasledujici:

*  Ménic€ je v reZimu délkového ovladani (AUTO).

+ Kanal sériové komunikace je definovan jako zdroj pro
ovladaci povely (nastaven pomoci parametrdl 1001 EXT1
COMMANDS, 1002 EXT2 COMMANDS a 1102 EXT1/EXT2 SEL).

* Modul zasuvného adaptéru fieldbus je aktivovan nastavenim
parametru 9802 coOMM PROT SEL to 4 (EXT FBA).

* Modul zasuvného adaptéru fieldbus je konfigurovan pro
pouziti rezimu profilu méni€e nebo pro objekty profilu
ménice.

Obsah fidiciho slova zavisi na typu pouzitého adaptéru fieldbus.
V uZivatelské pfiru€ce fieldbus naleznete podrobny popis
vyznamu bitd Fidiciho slova.

Stavové slovo. Stavoveé slovo je 16bitové slovo obsahujici stav
informace, vysilané méni¢em do fidici jednotky fieldbus. Obsah
stavového slova zavisi na typu pouzitého adaptéru fieldbus.

V uzivatelské pfiruc¢ce fieldbus naleznete podrobny popis
vyznamu bitl stavového slova.
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Reference otacek.Reference otacek je 16bitové slovo
zahrnujici znaménkovy bit a 15bitovou celo&iselnou hodnotu.
Negativni reference (znamenajici opacny smér otaceni) jsou
dvojkovym doplfikem pfislusné pozitivni referenéni hodnoty.
Mé&fFitko reference otacek je specifické podle typu fieldbus.

V uzivatelské pfiru€ce fieldbus naleznete podrobny popis
méfitka reference otacek.

Pouziti REF2 neni podporovano u obecného profilu ménice.

Méritko reference. Méfitko reference otacek je specifické podle
typu fieldbus. Vztah 100 % reference viac¢i ménici je pevny, jak je
popsano v nize uvedené tabulce. V uzivatelské pfiru¢ce fieldbus
naleznete podrobny popis rozsahu méfitka reference otacek.

Reference | Rozsah Typ Méritko Poznamky

reference

speci- | otacky -100% = -[par. 9908] | Celkova

ficky pro 0=0 reference
fieldbus +100 = [par. 9908] |omezena
1104/1105.
Skute€né otacky
motoru omezené
2001/2002
[otacky].

frekvence |-100% = -[par. 9907] | Celkova

0=0 reference
+100 = [par. 9907] | omezena
1104/1105.
Skute€né otacky
motoru omezené
2007/2008
[frekvence].

Skuteéna hodnoty. Skute&né hodnoty jsou 16bitova slova
obsahujici informace o zvoleném provozu ménice. Mapovani
skute&nych hodnot je realizovano parametry v Skupina 51: EXT
COMM MODULE. Méfitko celo€iselnych hodnot vysilanych do
fidici jednotky fieldbus jako skuteéné hodnoty zavisi na
zvolenych parametrech ménice. Viz kapitola Seznam parametri
a jejich popis.
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Skute€né otacky maji nasledujici méfitko:

shlgiitﬁg?: Rozsah | Typ reference Méritko
SPEED specificky | otacky -100% = -[par. 9908]
pro 0=0
fieldbus +100 = [par. 9908]
frekvence

-100% = -[par. 9907]
0=0
+100 = [par. 9907]

Zpracovani poruch

ACHS550 indikuje vSechny poruchy v textovém formatu

a s Cislem poruchy na displeji ovladaciho panelu. Viz kapitola
Diagnostika a udrzba. Pfidavné je kéd poruchy pfifazen k pfi-
slusnému nazvu poruchy v parametrech 401, 412 a 413.
Fieldbus-specifické kédy poruch jsou indikovany jako hexadeci-
malni hodnota kédovana v souladu se specifikaci DRIVECOM.
Povsimnéte si, ze ne vSechny typy fieldbus podporuji indikace
kédl poruch. Nize uvedena tabulka uvadi kédy poruch pro

kazdy nazev poruchy.

Cely nazev na ovladacim Kéd Fieldbus kéd poruchy
panel poruchy

OVERCURRENT 1 2310h

DC OVERVOLT 2 3210h

DEV OVERTEMP 3 4210h

SHORT CIRC 4 2340h

DC UNDERVOLT 6 3220h

Al1 LOSS 7 8110h

Al2 LOSS 8 8110h

MOT OVERTEMP 9 4310h

PANEL LOSS 10 5300h

ID RUN FAIL 11 FF84h

MOTOR STALL 12 7121h

EXT FAULT 1 14 9000h

EXT FAULT 2 15 9001h

EARTH FAULT 16 2330h

UNDERLOAD 17 FF6AN

THERM FAIL 18 5210h
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OPEX LINK 19 7500h
OPEX PWR 20 5414h
CURR MEAS 21 2211h
SUPPLY PHASE 22 3130h
OVERSPEED 24 7310h
DRIVE ID 26 5400h
CONFIG FILE 27 630Fh
SERIAL 1 ERR 28 7510h
EFB CON FILE 29 6306h
FORCE TRIP 30 FF90h
EFB 1 31 FF92h
EFB 2 32 FF93h
EFB 3 33 FF94h
MOTOR PHASE 34 FF56h
OUTP WIRING 35 FF95h
INCOMPATIBLE SW 36 630Fh
CB OVERTEMP 37 4110h
SERF CORRUPT 101 FF55h
SERF MACRO 103 FF55h
DSP T1 OVERLOAD 201 6100h
DSP T2 OVERLOAD 202 6100h
DSP T3 OVERLOAD 203 6100h
DSP STACK ERROR 204 6100h
CB ID ERROR 206 5000h
EFB LOAD ERROR 207 6100h
PAR HZRPM 1000 6320h
PAR PFA REF NEG 1001 6320h
PAR Al SCALE 1003 6320h
PAR AO SCALE 1004 6320h
PAR PCU 2 1005 6320h
PAR EXT RO 1006 6320h
PAR FBUS 1007 6320h
PAR PFA MODE 1008 6320h
PAR PCU 1 1009 6320h
PAR PFA a OVERRIDE 1010 6320h
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PAR OVERRIDE 1011 6320h
PAR PFA IO 1 1012 6320h
PAR PFA IO 2 1013 6320h
PAR PFA IO 3 1014 6320h
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Seznam parametru a jejich popis

Co obsahujte tato kapitola?

Tato kapitola obsahuje vypis parametr( pfedem definovanych
aplikaénich maker a popis individualnich parametr(i pro
ACH550.

Skupiny parametrt

Parametry jsou slou¢eny do skupin nasledujicim zpusobem:

» Skupina 99: START-UP DATA — Definuje data pozadovana
pro nastaveni ménice a pro zadani informaci o motoru.

» Skupina 01: OPERATING DATA — Obsahuje provozni data,
véetné aktualnich signald.

» Skupina 03: FB ACTUAL SIGNALS — Monitoruje komunikaci
fieldbus.

» Skupina 04: FAULT HISTORY — Uklada aktualni historii
poruch hlaSenou ménicem.

» Skupina 10: START/STOP/DIR — Definuje externi zdroje pro
pfikazy povolujici start, stop a zménu sméru otaceni. Blokuje
nebo povoluje pfikazy pro zménu sméru otaceni.

» Skupina 11: REFERENCE SELECT - Definuje jak bude
ménic volit mezi zdroji pfikazu.

» Skupina 12: CONSTANT SPEEDS - Definuje nastaveni
konstantnich otacek.

» Skupina 13: ANALOGUE INPUTS - Definuje limity a
filtrovani pro analogové vstupy.

» Skupina 14: RELAY OUTPUTS - Definuje podminky, které
aktivuji reléové vystupy.

» Skupina 15: ANALOGUE OUTPUTS - Definuje analogové
vystupy ménice.

» Skupina 16: SYSTEM CONTROLS - Definuje blokovani
systémovych urovni.

» Skupina 17: OVERRIDE (vynucena zména nastaveni) —
Definuje povoleni/zakaz funkce override, aktiva¢ni signaly
funkce override, otacky/frekvence pfi funkci override a heslo.

» Skupina 20: LIMITS — Definuje minimalni a maximaini limity
pro pohanéci motor.
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Skupina 21: START/STOP — Definuje jak se motor startuje a
zastavuje.

Skupina 22: ACCEL/DECEL - Definuje rampy ovladajici
rychlost akcelerace a decelerace.

Skupina 23: SPEED CONTROL — Definuje proménné pro
ovladani otacek.

Skupina 25: CRITICAL SPEEDS - Definuje kritické otacky
nebo rozsah otacek.

Skupina 26: MOTOR CONTROL — Definuje proménné
ovladani motoru.

Skupina 29: MAINTENANCE TRIG - Definuje urovné pouziti
a spoustéci body.

Skupina 30: FAULT FUNCTIONS - Definuje poruchy a
odezvy.

Skupina 31: AUTOMATIC RESET - Definuje podminky pro
automaticky reset.

Skupina 32: SUPERVISION - Definuje supervizi signald.
Skupina 33: INFORMATION - Obsahuje softwarove
informace.

Skupina 34: PANEL DISPLAY — Definuje obsah zobrazeni na
displeji pro ovladaci panel.

Skupina 35: MOTOR TEMP MEAS - Definuje detekci
prehfivani motoru a hladeni této poruchy.

Skupina 36: TIMED FUNCTIONS - Definuje ¢asované
funkce.

Skupina 40: PROCESS PID SET 1 — Definuje procesni PID
regulaci pro ménic.

Skupina 41: PROCESS PID SET 2 — Definuje procesni PID
regulaci pro ménic.

Skupina 42: EXT/TRIM PID — Definuje parametry pro externi
PID.

Skupina 51: EXT COMM MODULE - Definuje nastavovaci
proménné pro komunikaéni modul fieldbus.

Skupina 52: PANEL COMM - Definuje nastaveni pro systém
Modbus fieldbus.

Skupina 53: EFB PROTOCOL - Definuje nastavovaci
proménné pro komunikaci EFB.

Skupina 81: PFA CONTROL - Definuje provoz stfidavého
rezimu u ¢erpadel a ventilatora.

Skupina 98: OPTIONS — Konfigura&ni volby pro ménic.
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Skupina 99: START-UP DATA

Tato skupina definuje specialni nastavovaci data pozadovana pro:
* nastaveni ménice
» zadani informaci o motoru.

Kéd |Popis Rozsah

9901 |LANGUAGE (jazyk) 0...16
\Voli jazyk zobrazeni na displeji.
0 = ENGLISH 1 = ENGLISH (AM) 2 = DEUTSCH 3 = ITALIANO
4 = ESPANOL 5 =PORTUGUES 6 = NEDERLANDS 7 = FRANCAIS
8 = DANSK 9 = suoml 10 = SVENSKA 11 = RUSSKI
12 = POLSKI 13 = TURKGE 14 = CZECH

9902 |APPLIC MACRO (aplika€éni makro) 1...14,0...-4

\Voli aplikacni makro. Aplikaéni makra automaticky edituji parametry pfi
konfigurovani ACH550 pro jednotlivé aplikace.

1 = HVAC DEFAULT 2 = SUPPLY FAN 3 = RETURN FAN 4 = COOLING TOWER
FAN 5 = CONDENSER 6 = BOOSTER PUMP 7 = PUMP ALTERNATION

8 = INTERNAL TIMER 9 = INTERNAL TIMER WITH CONSTANT SPEEDS

10 = FLOATING POINT 11 = DUAL SETPOINT PID 12 = DUAL SETPOINT PID
WITH CONSTANT SPEEDS 13 = E-BYPASS 14 = HAND CONTROL O = USER S1
LOAD -1 = USER S1 SAVE -2 = USER S2 LOAD -3 = USER S2 SAVE -4 = NEBO
SET LOAD

S USER S1 SAVE a USER S2 SAVE, je mozné ulozit dvé rdzné sady
parametrt do permanentni paméti ménice pro pozdéjsi pouziti. Kazda
sada obsahuje parametry nastaveni, véetné Skupina 99: START-UP
DATA jako vysledek identifikacniho béhu motoru. Pomoci USER S1 LOAD
a USER S2 LOAD Ize sady znovu zavést zpét pro pouziti.

Aautomatické ukladani a zavadéni sady parametrl pro override je
definovano pomoci Skupina 17: OVERRIDE (vynucena zména
nastaveni). Pomoci OR SET LOAD je Ize zavést manualné.

9904 IMOTOR CTRL MODE 1=SPEED,
(rezim ovladani motoru) 3=SCALAR
\Voli rezim ovladani motoru.

1 = VECTOR: SPEED — mdd vektorového Fizeni bez senzoru

» Reference 1 je reference otacek v ot./min..

» Reference 2 je reference otacek v % (100 % jsou absolutné
maximalni otacky rovné hodnoté parametru 2002 MAXIMUM SPEED,
nebo 2001 MINIMUM SPEED, kdyZ je absolutni hodnota minimalnich
otacek vétsi nez maximalni otacky).

3 = SCALAR: FREQ — rezim skalarniho ovladani

» Reference 1 je reference frekvence v Hz.

» Reference 2 je reference frekvence v % (100% je absolutné
maximalni frekvence rovna hodnoté parametru 2008 MAXIMUM
FREQUENCY, nebo 2007 MINIMUM FREQUENCY, kdyz je absolutni
hodnota minimalni frekvence vétsi nez maximalni frekvence).
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Kod |Popis Rozsah
9905 [MOTOR NOM VOLT 200...600 V,
(jmenovité napéti motoru) US: 230...690 V
Definuje jmenovité napéti motoru.
* Musi byt rovno hodnoté na typovém Stitku motoru.
» Nastavuje maximalni vystupni napéti méni€e napajejiciho motoru.
» ACH550 nemUze napajet motor napétim vySSim nez je napéti
pfivodu.
Vystupni napéti
A
P 9905+ — — —
|
|
| Vystupni
frekvence
| »
P 9907 4
9906 IMOTOR NOM CURR zavisi na typu
(jmenovity proud motoru)
Definuje jmenovity proud motoru.
* Musi byt roven hodnoté na typovém Stitku motoru.
» Povoleny rozsah: (0.2...2.0) - Iy (kde Iy je proud ménice).
9907 [MOTOR NOM FREQ 10.0...500 Hz
(jmenovita frekvence motoru)
Definuje jmenovitou frekvenci motoru.
* Rozsah: 10 ... 500 Hz (typicky 50 nebo 60 Hz)
» Nastavuje frekvenci, pfi které je vystupni napéti rovno jmenovitému
napéti motoru MOTOR NOM VOLT.
* Bod odbuzeni = jmenovita frek. * napdj. napéti / jmen. napéti motoru
9908 IMOTOR NOM SPEED 50...30000 ot./min.
(jmenovité otacky motoru)
Definuje jmenovité otacky motoru.
* Musi byt rovny hodnoté na typovém Stitku motoru.
9909 IMOTOR NOM POWER zavisi na typu
(jmenovity vykon motoru)
Definuje jmenovity vykon motoru.
* Musi byt roven hodnoté na typovém Stitku motoru.
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Koéd |Popis Rozsah
9910 |[MOTOR ID RUN 0=NO ID RUN,
(identifikacni chod motoru) 1=STANDARD

Tento parametr ovlada samokalibraéni proces nazyvajici se identi-
fikacni chod motoru. Béhem tohoto procesu méni¢ nejprve identifikuje
charakteristiky motoru a poté optimalizuje fizeni vytvofenim modelu
motoru. Tento model motoru je zvlasté ucinny kdyz:

+ Zafizeni je provozovano v blizkosti nulovych otéacek.

+ Provoz vyZaduje rozsah momentu nad jmenovitym momentem
motoru, SirSi rozsah otaCek a bez méfeni zpétné vazby otacek
(napf. bez snimace pulzu).

Pokud neni proveden Zadny identifikani chod motoru, méni¢ pouzije

méné detailni model motoru vytvofeny poté, co se méni¢ poprvé spusti.

Model “prvniho startu” je updatovan automaticky* poté, kdy se zméni

néktery z parametr(i motoru. Pro update modelu méni¢ magnetizuje

motor na 10 az 15 s pfi nulovych otackach.

* Vytvofeni modelu “prvniho startu” vyzaduje : 9904 =
1 (VECTOR: SPEED), nebo 9904 = 3 (SCALAR: FREQ) a 2101 = 3 (SCALAR
FLYST) nebo 5 (FLY + BOOST).

Pokyn: Model motoru pracuje s vnitfnimi parametry a s parametry
motoru definovanymi uzivatelem. Ve vytvoreném modelu ménic
nemuze zménit zadny z parametrd definovany uzivatelem.

0 = OFF — Zamezi procesu vytvareni modelu motoru pomoci
identifikaéniho béhu (nezakaZze vSak uziti modelu motoru).

1 = ON — Povoli identifikacni chod motoru pfi nasledujicim povelu start.
Po dokonc&eni chodu se tato hodnota automaticky zméni na 0.

Pro provedeni identifikaéniho chodu motoru:
1. Odpojte zatéz od motoru (nebo jinak omezte zatizeni do blizkosti
nuly).
2. Ovéfite, zda je provoz motoru bezpecny:
» Chod automaticky spusti motor v dopfedném sméru - ovéfte, zda je
dopfedny smér bezpecny.
* Chod automaticky provozuje motor na 50 ... 80% jmenovitych
otacek - ovérte, zda jsou tyto otacky bezpecné.
3. Zkontrolujte nasledujici parametry (pokud jsou zménény z tovarniho
nastaveni):
« 2001 MINIMUM SPEED < 0
» 2002 MAXIMUM SPEED > 80% jmenovitych otacek motoru.
*+ 2003 MAX CURRENT > 100% hodnota /5y
» maximalni moment (parametry 2014, 2017 a/nebo 2018) > 50%.
4. Na ovladacim panelu zvolte:
 Zvolte PARAMETERS.
* Zvolte skupinu 99.
« Zvolte 9910.

Seznam parametr( a jejich popis 169




ACHb50 Uzivatelska pfirucka

Skupina 01: OPERATING DATA

(provozni data)

Tato skupina obsahuje provozni data ménice, zahrnujici aktualni
signaly. Méni¢ nastavi hodnoty pro aktualni signaly na zakladé
méfeni nebo vypoctu. Tyto hodnoty nemdzete nastavit.

Kod |Popis Rozsah

0102 |SPEED 0...30000 ot./min.
(otacky)
\Vypocétené otacky motoru (ot./min.)

0103 |OUTPUT FREQ 0.0...500.0 Hz
(vystupni frekvence)
Frekvence (Hz) pfivedena do motoru (je také standardné zobrazena na
displeji OUTPUT).

0104 |CURRENT zavisi na typu
(proud motoru)
Proud motoru, jak je méfen v ACH550 ((je také standardné zobrazen na
displeji OUTPUT).

0105 [TORQUE -200...200%
(moment)
Vystupni moment. Vypoctena hodnota momentu na hfideli motoru v %
jmenovitého momentu motoru.

0106 |POWER zavisi na typu
(vykon)
Zméfeny vykon motoru v kW

0107 |DC BUS VOLTAGE 0...2.5*VyN
(napéti stejnosmérného meziobvodu)
Napéti stejnosmérného meziobvodu ve V ss, zméfené ACH550.

0109 |OUTPUT VOLTAGE 0...2.0*Vy4N
(vystupni napéti)
Napéti aplikované na motor.

0110 |DRIVE TEMP
(teplota ménice)
Teplota chladi¢e ménice ve °C.

0111 [EXTERNAL REF 1 0...300000 ot./min./
(externi reference 1) 0...500 Hz
Externi reference, rRer1, v ot./min. nebo Hz — jednotky zvoleny
parametrem 9904.
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Koéd |Popis Rozsah
0112 |[EXTERNAL REF 2 0...100 %
(Externi reference 2) (0...600 % pro moment)
Externi reference, REF2, in %
0113 |CTRL LOCATION 0=HAND, 1=EXT1,
(misto ovladani) 2=EXT2
Aktivuje misto ovladani, moznosti jsou:
0 = HAND
1=EXT1
2 = EXT2
0114 |RUN TIME (R) (doba béhu) 0...9999 h
Méni¢ nacita dobu béhu v hodinach (h).
* Mize byt resetovano soucasnym stisknutim tlacitek UP a DOWN
v rezimu nastaveni parametra.
0115 |KWH COUNTER (R) (¢ita¢ kWh) 0...9999 kWh
Méni¢ nacita spotfebu energie v kilowatthodinach.
* Muze byt resetovano sou¢asnym stisknutim tlacitek UP a DOWN
v rezimu nastaveni parametra.
0116 |APPL BLK OUTPUT 0...100%
(vystup aplikacniho bloku) (0...600% pro moment)
\Vystupni signal aplikacniho bloku. Hodnota je bud':
* PFA fizeni, pokud je PFA Fizeni aktivni nebo
» Parametr 0112 EXTERNAL REF 2 (externi reference 2)
0118 |DI1-3 STATUS (stav vystupt DI 1-3) 000...111 (0...7 desitk.)
Stav tfi digitalnich vstupu.
+ Stav je zobrazen jako dvojkové Eislo.
* 1 znadi, Ze vstup je v €innosti.
+ 0 znadi, Ze vstup je neaktivni.
DI1 DI2 DI3
0119 |DI4-6 STATUS(stav vystupti DI 4-6) 000...111 (0...7 desitk.)
Stav ti digitalnich vstup(.
* Viz parametr 0118 DI1-3 STATUS.
0120 |AM 0...100%
Relativni hodnota analogového vstupu 1 v %
0121 |AI2 0...100%

Relativni hodnota analogového vstupu 2 v %
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0122 |RO1-3 STATUS (stav releovych vystupti) 0...111 (0...7 decimal)
Stav tfi releovych vystupu.
* 1 znadi, Ze relé je pod napétim.
» 0 znadi, ze relé je bez napéti.
STAV RELE 1 —[
STAV RELE 2
STAV RELE 3
0123 [RO4-6 STATUS (stav releovych vystupti) 0...111 (0...7 decimal)
Stav tfi releovych vystupu. Viz parametr 0122.
0124 |AO1 0...20 mA
Hodnota analogového vystupu 1 v milliampérech
0125 |AO2 0...20 mA
Hodnota analogového vystupu 2 v milliampérech
0126 [PID 1 OUTPUT (vystup PID 1) -1000...1000%
Hodnota vystupu procesniho regulatoru PID (PID1) v %
0127 |PID 2 OUTPUT (vystup PID 1) -100...100%
Hodnota vystupu externiho regulatoru PID (PID2) v %
0128 |PID 1 SETPNT (nastaveni PID 1) jedn. a mér. definované
param. 4006/4106 a
Signal poz. hodnoty pro regulator PID1 4007/4107
+ Jednotky a méfitka definovany parametry PID
0129 |PID 2 SETPNT (nastaveni PID 2) jedn. a méf. definované
param. 4206 a 4207
Signal poz. hodnoty pro regulator PID2
+ Jednotky a méfitka definovany parametry PID
0130 |PID 1 FBK (zpétna vazba PID 1) jedn. a mér. definované
param. 4006/4106 a
Zpétnovazebni signal pro regulator PID1 4007/4107
+ Jednotky a méfitka definovany parametry PID
0131 |PID 2 FBK (zpétna vazba PID 2) jedn. a méf. definované
par. 4206 a 4207
Zpétnovazebni signal pro regulator PID2
+ Jednotky a méfitka definovany parametry PID
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Kéd

Popis Rozsah

0132

PID 1 DEVIATION (odchylka PID 1) jedn. a méf. definované
param. 4006/4106 a

Rozdil mezi referenéni hodnotou regulatoru 4007/4107

a skute€¢nou hodnotou

+ Jednotky a méfitka definovany parametry PID

0133

PID 2 DEVIATION (odchylka PID 2) jedn. a mér. definované
param. 4206 a 4207

Rozdil mezi referenéni hodnotou regulatoru a skuteénou hodnotou

« Jednotky a méfitka definovany parametry PID

0134

COMM RO WORD (Fidici slovo releovych vystupu) 0...65535
Oblast dostupnych dat, kam muaze byt zapisovano ze sériové linky.
» Pouzito pro fizeni releovych vystupu.

* Viz parametr 1401.

0135

COMM VALUE 1 (komunikace - hodnota 1) -32768...+32767
Oblast dostupnych dat, kam muzZe byt zapisovano ze sériové linky.

0136

COMM VALUE 2 (komunikace - hodnota 2) -32768...+32767
Oblast dostupnych dat, kam mize byt zapisovano ze sériové linky.

0137

PROCESS VAR 1 (pocesni proménna VAR 1) -

Procesni proménna 1
» Definovana parametry v Skupina 34: PANEL DISPLAY

0138

PROCESS VAR 2 (pocesni proménna VAR 2) -

Procesni proménna 2
» Definovana parametry v Skupina 34: PANEL DISPLAY

0139

PROCESS VAR 3 (pocesni proménna VAR 3) -

Procesni proménna 3
» Definovana parametry v Skupina 34: PANEL DISPLAY

0140

RUN TIME (doba béhu) 0...499.99 kh
Méni¢ nacita dobu béhu v tisicihodinach (kh)
* Nelze resetovat.

0141

MWH COUNTER (¢ita¢ MWh) 0...9999 MWh

Méni¢ nacita spotfebu energie v megawatthodinach.
* Nelze resetovat.

0142

REVOLUTION CNTR (cita¢ otacek) 0...9999

Naakumulovany pocek otacek v milionech otacek motoru v milionech

otacek.

* Mlze byt resetovano sou¢asnym stisknutim tlac¢itek UP a DOWN
v rezimu nastaveni parametra.

0143

DRIVE ON TIME (HI) (zapnuto HI) 0...65535
Akumulovany ¢as ménice v zapnutém stavu ve dnech.

* Nelze resetovat.
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Kéd

Popis Rozsah

0144

DRIVE ON TIME (LO) (zapnuto LO) 0...43200
Akumulovany €as ménice v zapnutém stavu ve 2sekundovych “ticich”

(30 tikai = 60 sekund).
* Nelze resetovat.

0145

MOTOR TEMP (teplota motoru) 10...200sC /
0...5000 ohm
Teplota motoru ve stupnich Celsia / odpor PTC v ohmech.
+ Uplatni se pouze tehdy, pokud jsou nastavena teplotni €idla motoru.
Viz parametr 3501.

0150

CB TEMP (teplota desky CB) -20.0...150.0sC
Teplota fidici desky ve stupnich Celsia.
Pokyn: Nékteré méni¢e maji fidici desky (OMIO), které nepodporuji

tuto funkci. Tyto ménice ukazuji konstantni teplotu 25.0 °C.
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Skupina 03: FB ACTUAL SIGNALS

(aktualni signaly na fieldbus)
Tato skupina monitoruje komunikaci na fieldbus. Viz také
kapitola Sériova komunikace.

Koéd |Popis Rozsah

0301 |FB CMD WORD 1
(ridici slovo fieldbus 1) -

Kopie fidiciho slova 1 na fieldbus - pouze pro &teni.

+ Fieldbusovy pfikaz je zakladni prostfedek pro fizeni ménice z Fidici
jednotky fieldbus. Pfikaz se sklada ze dvou fidicich slov. Bitové
kddované instrukce v Fidicim slové prepinaji méni¢ mezi jednotlivymi
stavy.

* Pro fizeni ménice pouZitim fidicich slov musi byt aktivni externi

ovladaci misto (EXT1 nebo EXT2) a nastaveno na COMM (viz.

parametry 1001 a 1002).

Ovladaci panel zobrazi slovo v hexadecimalnim tvaru. Nap¥. vdechny

0 a 1 na bitu 0 se zobrazi jako 0001. VSechy 0 a 1 na bitu 15 se

zobrazi jako 8000.

Bit # (0301, FB CMD WORD 1 0302, FB CMD WORD 2
0 |[STOP FBLOCAL_CTL
1 |START FBLOCAL_REF
2 |REVERSE START_DISABLE1
3 |LOCAL START_DISABLE2
4 |RESET Rezervovano
5 |EXT2 Rezervovano
6 |RUN_DISABLE Rezervovano
7 |STPMODE_R Rezervovano
8 |STPMODE_EM Rezervovano
9 |STPMODE_C Rezervovano
10 |RAMP_2 Rezervovano
11 |[RAMP_OUT_0 REF_CONST
12 |RAMP_HOLD REF_AVE
13 |RAMP_IN_O LINK_ON
14 |RREQ_LOCALLOC REQ_STARTINH
15 |TORQLIM2 OFF_INTERLOCK

Seznam parametr( a jejich popis 175




ACHb50 Uzivatelska pfirucka

Kéd [Popis Rozsah
0302 |[FB CMD WORD 2 -
(Fidici slovo fieldbus 2)
Kopie Fidiciho slova 2 na fieldbus - pouze pro &teni.
* Viz parametr 0301.
0303 |FB STS WORD 1 -
(stavové slovo fieldbus 1)
Kopie stavového slova 1 na fieldbus - pouze pro &teni.
» Ménic vysila stavové informace do Fidici jednotky fieldbus. Stav
zahrnuje dvé stavova slova.
Bit # (0303, FB STS WORD 1 0304, FB STS WORD 2
0 |READY ALARM
1 |ENABLED REQ_MAINT
2 |STARTED DIRLOCK
3 |RUNNING LOCALLOCK
4 |ZERO_SPEED CTL_MODE
5 |ACCELERATE Rezervovano
6 |DECELERATE Rezervovano
7 |AT_SETPOINT Rezervovano
8 |LIMIT Rezervovano
9 |SUPERVISION Rezervovano
10 |REV_REF REQ_CTL
11 |REV_ACT REQ_REF1
12 |PANEL_LOCAL REQ_REF2
13 |FIELDBUS_LOCAL REQ_REF2EXT
14 |[EXT2_ACT ACK_STARTINH
15 |FAULT ACK_OFF_ILCK
0304 |FB STS WORD 2 -
(stavové slovo fieldbus 2)
Kopie stavového slova 2 na fieldbus - pouze pro ¢teni.
» Viz parametr 0303.
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Koéd |Popis Rozsah
0305 [FAULT WORD 1 -
(poruchové slovo fieldbus 1)
Kopie poruchového slova 1 na fieldbus - pouze pro &teni
» Pokud je porucha aktivni, pak se odpovidajici bit pfislusné poruchy
nastavi v poruchovém sloveé.
« Kazda porucha ma vyhrazeny bit pfifazeny v Poruchovém slové.
* Viz Vypis poruch na strané 350 pro popis poruch.
» Ovladaci panel zobrazi slovo v hexadecimalnim tvaru. Napf. vSechny
0 a 1 na bitu 0 se zobrazi jako 0001. VSechny 0 a 1 na bitu 15 se
zobrazi jako 8000.
Bit # 0305, FAULT WORD 1 |0306, FAULT WORD 2 |0307, FAULT WORD 3
0 |OVERCURRENT UNDERLOAD EFB 1
1 |DC OVERVOLT THERM FAIL EFB 2
2 |DEV OVERTEMP  |OPEX LINK EFB 3
3 |SHORT CIRC OPEX PWR INCOMPATIBLE SW
4 |Rezervovano CURR MEAS Rezervovano
5 |DC UNDERVOLT SUPPLY PHASE Rezervovano
6 |Al1LOSS Rezervovano Rezervovano
7 |AI2LOSS OVERSPEED Rezervovano
8 |MOT OVERTEMP |Rezervovano Rezervovano
9 |PANEL LOSS DRIVE ID Rezervovano
10 |ID RUN FAIL CONFIG FILE System Error
11 |MOTOR STALL SERIAL 1 ERR System Error
12 |CB OVERTEMP EFB CON FILE System Error
13 |EXT FAULT 1 FORCE TRIP System Error
14 |EXT FAULT 2 MOTOR PHASE System Error
15 |[EARTH FAULT OUTP WIRING Porucha nast. param.
0306 [FAULT WORD 2 -
(poruchové slovo fieldbus 2)
Kopie poruchového slova 2 na fieldbus - pouze pro &éteni
* Viz parametr 0305.
0307 |[FAULT WORD 3 -

(poruchové slovo fieldbus 3)
Kopie poruchového slova 3 na fieldbus - pouze pro &teni

* Viz parametr 0305.
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Kéd [Popis Rozsah
0308 |ALARM WORD 1 -
(alarmové slovo fieldbus 1)
Kopie alarmového slova 1 na fieldbus - pouze pro &teni
» Pokud je alarm aktivni, pak se odpovidajici bit pfisl. alarmu nastavi
v Alarmovém slové.
» Kazdy alarm ma vyhrazeny bit pfifazeny v Alarmovém slové.
+ Bit zdstane nastaven dokud neni zresetovano celé Alarmové slovo
(resetovani se provede zapisem 0 do slova).
» Ovladaci panel zobrazi slovo v hexadecimalnim tvaru. Napf. vSechny
0 a 1 na bitu 0 se zobrazi jako 0001. VSechny 0 a 1 na bitu 15 se
zobrazi jako 8000.
Bit # |0308, ALARM WORD 1 0309, ALARM WORD 2
0 |OVERCURRENT OFFBUTTON 0*
1 |OVERVOLTAGE PID SLEEP
2 |UNDERVOLTAGE ID RUN
3 |DIRLOCK OVERRIDE
4 IO COMM START ENABLE 1 MISSING
5 |AI1 LOSS START ENABLE 2 MISSING
6 |AI2LOSS EMERGENCY STOP
7 |PANEL LOSS Rezervovano
8 |DEVICE OVERTEMP INPUT PHASE LOSS
9 |MOTOR TEMP Rezervovano
10 |UNDERLOAD
11 |MOTOR STALL
12 |AUTORESET
13 |AUTOCHANGE
14 |PFA INTERLOCK
15 |Rezervovano
0309 |ALARM WORD 2 -
(alarmové slovo fieldbus 2)
» Kopie alarmového slova 2 na fieldbus - pouze pro &teni
* Viz parametr 0308.
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Skupina 04: FAULT HISTORY

(Historie poruch)
Tato skupina uchovava nedavnou historii poruch reportovanou
ménicem.

Kéd |Popis Rozsah
0401 |LAST FAULT kody poruchy (ovlad.

(posledni porucha) panel zobrazi text)

0 = Historie poruch je vymazana (na panelu = NO RECORD).

n = Kéd posledni zaznamenané poruchy.

0402 [FAULT TIME 1 datum dd.mm.yy/

(¢as poruchy 1) ¢as od zapnuti ve dnech

Den, kdy posledni porucha nastala. Bud jako:

+ Datum — pokud jsou hodiny redlného €asu v provozu.

» Pocet dni po zapnuti - pokud hodiny realného €asu nejsou pouzity
nebo nejsou nastaveny.

0403 [FAULT TIME 2 time hh.mm.ss

(¢as poruchy 2)

Cas, kdy posledni porucha nastala. Bud jako:

* Realny ¢as ve formatu hh:mm:ss - pokud jsou hodny realného €asu
Vv provozu.

» Cas od zapnuti (bez celych dnl hlasenych v 0402) ve formatu
hh:mm:ss, pokud hodiny realného €asu nejsou pouzity nebo nejsou
nastaveny.

0404 |[SPEED AT FLT -
Otacky motoru (ot./min.) v dobé€, kdy nastala posledni porucha
0405 FREQ AT FLT -
Frekvence (Hz) v dobé, kdy nastala posledni porucha
0406 VOLTAGE AT FLT -
Napéti stejnosmérného meziobvodu (V) v dobé, kdy nastala posledni
porucha
0407 CURRENT AT FLT -
Proud motoru (A) v dobé, kdy nastala posledni porucha
0408 [TORQUE AT FLT -
Moment motoru (%) v dobé&, kdy nastala posledni porucha
0409 |[STATUS AT FLT -
Stav ménice (slovo v hexadecimalnim kddu) v dobé, kdy nastala
posledni porucha
0410 DI1-3 AT FLT 000...111 (binarné)

Stav digitalnich vstupu 1...3 v dobé, kdy nastala posledni porucha
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Kod |Popis Rozsah
0411 |DI4-6 AT FLT 000...111 (binarné)
Stav digitalnich vstupl 4...6 v dobé, kdy nastala posledni porucha
0412 |PREVIOUS FAULT 1 jako par. 0401
Kod poruchy pfed posledni poruchou. Pouze pro &teni.
0413 |PREVIOUS FAULT 2 jako par. 0401
Kod poruchy pied pfedposledni poruchou. Pouze pro &teni.
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Skupina 10: START/STOP/DIR

(Start/Stop/Smeér otaceni)

Tato skupina:

+ definuje externi zdroje (EXT1, a EXT2) pro pfikazy umoZAujici
start, stop a zménu sméru otaceni

+ uzamykaji nebo povoluji ovliddani zmé&ny sméru otaceni. Pro
zvoleni mezi dvéma externimi misty ovladani pouzijte
parametr 1102 v dal$i skupiné.

Koéd |Popis Rozsah
1001 |EXT1 COMMANDS 0...14
(prikazy EXT1)

Definuje externi ovladaci misto 1 (ExT1) — konfigurovani pfikazl start,

stop a smér otaceni.

0 = NOT SEL (nevybrano) — Zadny zdroj externich pfikazu start, stop a
smér otaceni.

1 = DI1 — DvouvodiCovy Start/Stop

« Start/Stop je ovladan pres digitalni vstup DI1 (DI1 aktivovany =
Start; DI1 deaktivovany = Stop).

» Parametr 1003 definuje smér otaceni. Vybér 1003 = 3 (REQUEST) je
stejny jako 1003 = 1 (FWD).

2 = DI1, 2 — Dvouvodi€ovy Start/Stop, smér otaceni

« Start/Stop je ovladan pres digitalni vstup DI1 (DI1 aktivovany =
Start; DI1 deaktivovany = Stop).

» Ovladani sméru otaceni, poZzaduje parametr 1003 = 3 (REQUEST))
pfes digitalni vstup DI2 (DI2 aktivovan = zpét; DI2 deaktivovan =
vpred).

3 = DI1P, 2P — TFivodiCovy Start/Stop

« Start/Stop pfikazy pres kratkodobé tlacitko (P znaci “puls”).

« Start pfes v klidovém stavu rozpojené tlacitko zapojené do
digitélniho vstupu DI1. V pfipadé startu méni¢e musi byt digitalni
vstup DI2 aktivovan predtim, nez pfijde puls do DI1.

* Vicenasobna startovaci tlacitka zapojte paralelné.

« Stop pres v klidovém stavu sepnuté tla€itko zapojené do digitalniho
vstupu DI2.

« Vicenasobna stopovaci tlaCitka zapojte sériové.

» Parametr 1003 definuje smér otaceni. Vybér 1003 = 3 (REQUEST) je
stejny jako 1003 = 1 (FWD).

4 = DI1P, 2P, 3 — TrivodiCovy Start/Stop, smér otaceni

« Start/Stop pfikazy jsou pfes kratkodoba tlagitka, jako je posano pro
DI1P a 2P.

» Ovladani sméru otaceni, pozaduje parametr 1003 = 3 (REQUEST))
pfes digitalni vstup DI3.

(D13 aktivovan = vzad; DI3 deaktivovan = vpred).
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Kéd

Popis Rozsah

5 = DI1P, 2P, 3P — Start vpied, Start vzad a Stop

* Pfikazy startu a sméru otaceni jsou dany zaroven dvéma
oddélenymi kratkodobymi tlacitky (P znadi “puls”).

« Start vpfed pfes v klidovém stavu rozpojené tlacitko zapojené do
digitélniho vstupu DI1. V pfipadé startu méni¢e musi byt digitalni
vstup DI3 aktivovany pfedtim, nez pfijde puls do DI1.

« Start vzad pfes v klidovém stavu rozepnuté tlacitko zapojené do
digitalniho vstupu DI2. V pfipadé startu méni¢e musi byt digitalni
vstup DI3 aktivovany pfetim, neZ pfijde puls do DI2.

* Vicenasobna startovaci tlacitka zapojte paralelné.

* Stop pres v klidovém stavu sepnuté tlacitko zapojené do digitalniho
vstupu DI3.

* Vicenasobna stopovaci tlaitka zapojte sériové.

» PoZadovany parametr 1003 = 3 (REQUEST).

6 = DI6 — DvouvodiCovy Start/Stop

« Start/Stop pres digitalni vstup DI6 (DI6 aktivovany = Start, DI6
deaktivovany = Stop).

» Parametr 1003 definuje smér otaceni. Vybér 1003 = 3 (REQUEST) je
stejny jako 1003 = 1 (FwD).

7 = DI6, 5 — Dvouvodiovy Start/Stop/smér otaceni

« Start/Stop pres digitalni vstup DI6 (D16 aktivovany = Start, DI6
deaktiovany = Stop).

+ Ovladani sméru otaceni, pozadovany parametr 1003 = 3 (REQUEST))
pres digitalni vstup DI5.

(D15 aktivovan = zpét; DIS deaktivovan = vpfed).
8 = KEYPAD — ovladaci panel

* Pfikazy Start/Stop a smér otaceni jsou pres ovladaci panel, pokud
je aktivovano EXT1.

+ Ovladani sméru otaceni vyzaduje parametr 1003 = 3 (REQUEST).

9 = DI1F, 2R — Pfikazy Start/Stop/smér otaceni pfes kombinaci DI1 a DI2

« Start vpfed = DI1 aktivovan a DI2 deaktivovan.

» Start vzad = DI1 deaktivovan a DI2 aktivovan.

+ Stop = oba DI1 a DI2 aktivovan nebo oba deaktivovany.

* VlyZaduje parametr 1003 = 3 (REQUEST).

10 = coMmM — P¥ifazuje Fidici slovo fieldbus jako zdroj pfikazl pro start/
stop a smér otaceni.

« Bity 0,1, 2 Fidiciho slova 1 (parametr 0301) aktivuji pfikazy start/stop
a smér otaceni.

» Podrobnéjsi pokyny viz uzivatelska pfirucka pro fieldbus.

11 = TIMER 1 — P¥ifazuje ovladani Start/Stop ¢asovaci 1 (Casovaé
aktivovan = START; ¢asovac deaktivovan = STOP).

* Viz Skupina 36: TIMED FUNCTIONS.

12...14 = TIMER 2...4 — P¥ifazuje ovladani Start/Stop ¢asovadi 2...4.

* Viz TIMER 1 uvedeny vyse.
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Koéd |Popis Rozsah
1002 |[EXT2 COMMANDS 0...14
(pfikazy EXT2)
Definuje externi misto ovladani 2 (ExT2) — konfigurovani pfikazu start,
stop a smér otaceni.
* Viz parametr 1001 EXT1 COMMANDS uvedeny vySe.
1003 |DIRECTION 1...3

(smér otaceni)

Definuje ovladani sméru otaceni motoru.

1 = FORWARD — Otaceni je pevné nastaveno ve sméru vpfed.
2 = REVERSE — Otaceni je pevné nastaveno ve sméru vzad.
3 = REQUEST — Smér otaceni Ize ménit pfikazem.
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Skupina 11: REFERENCE SELECT

(Vybér reference)

Tato skupina definuje:

+ Jak si ménic¢ vybira mezi zdroji pfikazl.

* Charakteristiky a zdroje pro REF1 a REF2.

REF1
Panel
‘ | P1101
REFT ] REF1
| Panel REF 2| P1106 A
! 0...17| ] P1107_ REF2
‘ P1108| |
REE o 19 | PANEL
: Hand/Auto
777777777777777777777 Selection
—HAND
STt ! —LAUTO
Panel REF 1] 4403l !
DI G12 P1104. | P1102
— —1 Const[— T
Al _ Speed P1105: EXT 1
EXT1 EXT 2
Panel Ref 2_]
P1106 G12 P1106 ‘
DI — (S)ons:j— 0..17 P1107.
Al oee P08’
—19
EXT2
Kéd |Popis Rozsah
1101 |[KEYPAD REF SEL 1...2

(vybér reference z ovladaciho panelu)

\oli reference ovladané v rezimu lokalniho ovladani.

1 = REF1 (Hz/ot./min.) — Typ reference zavisi na parametru 9904 MOTOR
CTRL MODE:
» Reference otacek (ot./min.) pokud 9904 = 1 (VECTOR: SPEED).
« Reference frekvence (Hz) pokud 9904 = 3 (SCALAR: FREQ).

2 = REF2 (%)
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Kéd

Popis Rozsah

1102

EXT1/EXT2 SE -6...12

Definuje zdroj pro vybér mezi dvéma externimi ovladacimi misty EXT1
nebo EXT2. Takto je definovan zdroj pro povely Start/Stop, smér
otaCeni a refererencni signaly.

0 = EXT1 — Vybira externi ovladaci misto 1 (EXT1).

* iz parametr 1001 EXT1 COMMANDS (pfFikazy) pro EXT1 definujici
Start/Stop a smér otaceni.

* Viz parametr 1103 Rer1 SELECT (vybér) pro definovani reference
EXT1.

1 = DI1 — PFidéli ovladani na EXT1 a EXT2 v zavislosti na stavu DI1 (DI1
aktivovany = EXT2; DI1 deaktivovany = EXT1).

2...6 = DI2...DI6 — Pfidé&li ovladani na EXT1 nebo EXT2 v zavislosti na
stavu vybraného digitalniho vstupu. Viz DI1 vySe.

7 = EXT2 — vybira externi ovladaci misto 2 (EXT2).

* iz parametr 1002 EXT2 COMMANDS (pfikazy) pro EXT2 definujici
Start/Stop a smér otaceni.

* Viz parametr 1106 Rer2 SELECT (vybér) pro definovani reference
EXT2.

8 = coMM — PFidéli ovladani ménice pfes externi ovladaci misto EXT1
nebo EXT2 na zakladé fieldbusového fidiciho slova.

* Bit 5 fidiciho slova (parametr 0301) definuje aktivni externi misto
ovladani (EXT1 nebo EXT2).

9 = TIMER 1 — P¥idéli ovladani na EXT1 nebo EXT2 v zavislosti na stavu
funkce ¢asovace (funkce Casovace aktivovana = EXT2, funkce
Casovace deaktivovana = EXT1)

* Viz Skupina 36: TIMED FUNCTIONS.

10...12 = TIMER 2...4 — Pfidéli ovladani na EXT1 nebo EXT2 v zavislosti
na stavu funkce Casovace.
« Viz TIMER 1 uvedeny vyse.

-1 = DI1(INV) — Pfidéli ovladani EXT1 nebo EXT2 v zavislosti na stavu DI1
(D11 aktivovany = EXT1; DI1 deaktivovany = EXT2).

-2 ... -6 = DI2(INV)...DIB(INV) — PFidéli ovladani EXT1 nebo EXT2
v zavislosti na stavu vybraného digitalniho vstupu.

* Viz DI1 (INV) vySe.
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Kéd

Popis Rozsah

1103

REF1 SELECT 0...17
\oli zdroj signalu pro externi referenci Rer1.
0 = KEYPAD — Definuje ovladaci panel jako zdroj reference.
1 = A1 — Definuje analogovy vstup 1 (A1) jako zdroj reference.
2 = A2 — Definuje analogovy vstup 2 (AI2) jako zdroj reference.
3 = AI1/JoYsT — Definuje analogovy vstup 1 (AI1), konfigurovany pro
provoz joysticku, jako zdroj reference.
* Minimalni vstupni signal rozbéhne pohon na maximalni referenci
v obraceném sméru. Definujte minimum pouzitim parametru 1104.
* Maximalni vstupni signal rozb&hne pohon na maximalni referenci
v dopfedném sméru. Definujte maximum pouzitim parametru 1105.
* VyZaduje parametr 1003 = 3 (REQUEST).
VAROVANI! ProtoZe spodni hranice rozsahu reference ovlada piny re-
verzni chod, nepouzivejte 0 V jako dolni hranici rozsahu reference.
Pokud tak ucinite, v pfipadé ztraty fidiciho signalu (coz je vstup 0 V),
bude disledkem plny reverzni chod. Misto toho pouzijte nasledujici
nastaveni tak, aby ztrata analogového vstupu aktivovala poruchu, tj. za-
staveni pohonu:
* Nastavuje parametr 1301 MINIMUM Al1 (1304 MINIMUM AI2) na 20 %
(2 V nebo 4 mA).
 Nastavuje parametr 3021 A1 FAULT LIMIT na hodnotu 5 % nebo
vyse.
* Nastavuje parametr 3001 AI<MIN FUNCTION na 1 (FAULT).
EXT REF 1 MAX 4

EXT REF 1 MIN

- EXT REF 1 MINH

- EXT REF 1 MAXH
v

2V/4mA

oOVv/0mA

EXT REF 1 MIN

- EXT REF 1 MIN
Hystereze 4 % pIného rozsahu
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Kéd

Popis Rozsah

4 = A12/JoYST — Definuje analogovy vstup 2 (AI2), konfigurovany pro
provoz joysticku, jako zdroj reference.
* Popis viz vySe (AI2/JOYST).

5 = DI3U,4D(R) — Definuje digitalni vstupy jako zdroj otackové reference
(motor potenciometr fizeni).

« Digitalni vstup DI3 zvySi otacky (U znaci “up” - nahoru).

* Digitalni vstup DI4 snizi otacky (D znaéi “down” - dol().

* Pfikaz stop resetuje referenci na nulu (R znaci “reset”).

» Parametr 2205 ACCELER TIME 2 ovlada rychlost zmény referenéniho
signalu..

6 = DI3U,4D — Stejné jako vyse (DI3U,4D(R)), s vyjimkou:

* Pfikaz stop neresetuje referenci na nulu. Reference je uchovana.
» Pokud je pohon znovu restartovan, otacky motoru linearné vzristaji
(dle vybrané rychlosti zrychleni) na ulozenou referenci.

7 = DI5U,6D — Stejné jako vySe (DI3U,4D), s vyjimkou, Ze DI5 a DI6 jsou
pouzité digitalni vstupy.

8 = comMm — Definuje fieldbus jako zdroj reference.

9 = comm+Al1 — Definuje fieldbus a analogovy vstup 1 (A1) jako zdroj
reference. Viz Korekce reference analogového vstupu na strané 188.

10 = comm*AI1 — Definuje fieldbus a analogovy vstup 1 (A1) jako zdroj
reference. Viz Korekce reference analogového vstupu na strané 188.

11 = DI3U, 4D(RNC) — Stejné jako DI3U,4D(R) vyse, s vyjimkou Ze:

* Zména zdroje ovladani (EXT1 na EXT2, EXT2 na EXT1, LOC na REM)
nezkopiruje reference.

12 = DI3U,4D(NC) — Stejné jako DI3U,4D vyse, s vyjimkou Ze:

* Zména zdroje ovladani (EXT1 na EXT2, EXT2 na EXT1, LOC na REM)
nezkopiruje reference.

13 = DI5U,6D(NC) — Stejné jako DI3U,4D vyse, s vyjimkou Ze:

* Zména zdroje ovladani (EXT1 na EXT2, EXT2 na EXT1, LOC na REM)
nezkopiruje reference.

14 = AI1+AI2 — Definuje analogovy vstup 1 (A1) a analogovy vstup 2
(A12) jako zdroj reference. Viz Korekce reference analogového vstupu
na strané 188.

15 = AI1*AI2 — Definuje analogovy vstup 1 (A1) a analogovy vstup 2
(A12) jako zdroj reference. Viz Korekce reference analogového vstupu
na strané 188.

16 = AI1-AI2 — Definuje analogovy vstup 1 (A1) a analogovy vstup 2
(A12) jako zdroj reference. Viz Korekce reference analogového vstupu
na strané 188.

17 = AI1/A12 — Definuje analogovy vstup 1 (A1) a analogovy vstup 2
(A12) jako zdroj reference. Viz Korekce reference analogového vstupu
na strané 188.
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Kod |Popis Rozsah
Korekce reference analogového vstupu
Hodnoty parametrd 9, 10, a 14...17 pouzivaji vzorce z nasledujici
tabuly.
Nast. hodn. [Vypocet Al reference
C+B C hodnota + (B hodnota - 50% referen¢ni hodnoty)
C*B C hodnota * (B hodnota / 50% referen¢ni hodnoty)
C-B (C hodnota + 50% referenéni hodnoty) - B hodnota
C/B (C hodnota * 50% referenéni hodnoty) / B hodnota
Kde:
» C = hodnota hlavni reference
(= comM pro hodnoty 9, 10 a = A1 pro hodnoty 14...17).
» B = korekce reference
(= AI1 pro hodnoty 9, 10 a = AI2 pro hodnoty 14...17).
Priklad: Obrazek 1204
znazoriuje kfivky 17 ()
zdroje reference pro 100 —//— —————————————
nastaveni hodnot 9,
10 a 14...17, kde: 80 -~ \" """~ """~~~ ~~—
* C=25%. <
+ P 4012 SETPOINT L N SRR
MIN = 0. 40{- - - - - - — = L =T 0,15 (%)
* P 4013 SETPOINT
MAX = 0. 20-|- - - - — = N ——— — — — -
* B se méni podél 16 ()
vodorovné osy. 03 o B
1104 |REF1 MIN 0...500 Hz /
0...30000 ot./min.
Nastavuje minimum pro externi reference 1.
* Minimalni analogovy vstupni signal (jako procentualni hodnota
z pIného signalu ve voltech nebo ampérech) odpovida Rer1 MIN
v Hz/ot./min..
» Parametr 1301 MINIMUM AI1 nebo 1304 MINIMUM AI2 nastavuje
minimalni analogovy vstupni signal.
» Tyto parametry (reference a nastaveni analogového minima a
maxima) nabizeji nastaveni méfitka a ofsetu pro referenci.
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Koéd |Popis Rozsah

1105 [REF1 MAX 0...500 Hz /
0...30000 ot./min.

Nastavuje maximum pro externi reference 1.

* Maximalni analogovy vstupni signal (jako procentualni hodnota
z pIného signalu ve voltech nebo ampérech) odpovida REF1 MAX
v Hz/ot./min..

» Parametr 1302 MAXIMUM AI1 nebo 1305 MAXIMUM AI2 nastavuje
maximalni analogovy vstupni signal.

A Extref

P 1105
(MAX)

P 1104 | Analogovy
(MIN) I vstupni signal
P 1301 nebo P 1302 nebo
P 1304 P 1305
Ext ref
A
P 1104 |
(MIN)

P 1105 |
(MAX)

| nalogovy

|
|
|
|
|
|
|
|
: | vstupni signal

P 1301 nebo P 15302 nebo
P 1304 P 1305
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Kod |Popis Rozsah
1106 [REF2 SELECT 0...17,19
\/oli zdroj signélu pro externi reference REF2.

0...17 — Stejné jako pro parametr 1103 REF1 SELECT

19 = PID10UT — Reference je ziskana z PID1 vystupu. Viz Skupina 40:
PROCESS PID SET 1 a Skupina 41: PROCESS PID SET 2.

19=pID1 '—» REF2 LIMIT 1 Kdyzje PFA
SELECT MAX (1107, 1108) »| PFA
1..17 j MIN (1107, 1108) :
1107 |REF2 MIN 0...100%

(0...600% pro moment)

Nastavuje minimum pro externi reference 2.

+ Minimalni analogovy vstupni signal (ve voltech nebo ampérech)
korespondujici k REF2 MIN v %.

» Parametr 1301 MINIMUM AI1 nebo 1304 MINIMUM AI2 nastavuje
minimalni analogovy vstupni signal.

» Tento parametr nastavuje minimalni referenci frekvence.

* Hodnota je procentem z:

— maximalni frekvence nebo otacek

— maximalni procesni reference

— jmenovitého momentu.

1108 |REF2 MAX 0...100%
(0...600% pro moment)

Nastavuje maximum pro externi reference 2.

» Maximalni analogovy vstupni signal (ve voltech nebo ampérech)
korespondujici k REF2 MAX in %.

» Parametr 1302 MAXIMUM AI1 nebo 1305 MAXIMUM AI2 nastavuje
maximalni analogovy vstupni signal.

» Tento parametr nastavuje maximalni referenci frekvence.

* Hodnota je procentem z:

— maximalni frekvence nebo otacek

— maximalni procesni reference

— jmenovitého momentu.
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Skupina 12: CONSTANT SPEEDS

(konstantni otacky)
Tato skupina definuje nastaveni konstantnich otacek. V zasadé:
+ Mdzete naprogramovat az 7 konstantnich otac¢ek v rozsahu 0
... 500 Hz nebo 0 ... 30000 ot/min.
* Hodnoty musi byt kladné (nelze pouzit zaporné hodnoty pro
konstantni otacky).
+ Vybér konstantnich otacek je ignorovan pokud:
- je sledovana procesni reference PID nebo
- ménic¢ je v mistnim ovlddacim mdédu nebo
- je aktivni PFA (ovladani ¢erpadel a ventilator()

Pokyn: Parametr 1208 CONST SPEED 7 puUsobi také jako tzv.
porucha otacek, ktera mlze byt aktivovana pokud dojde ke
ztraté Fidiciho signalu. S odkazem na parametr 3001 AI<MIN
FUNCTION a parametr 3002 PANEL COMM ERROR.

Kod |Popis Rozsah

1201 [CONST SPEED SEL -14...14

Definuje digitalni vstup pouzity pro vybér konstantnich otacek.

VSeobecné poznamky v Gvodu.

0 = NOT SEL (nevybrano)— Zablokuje funkci konstantni otacky.

1 = DI1 — Vybira konstantni ota€ky 1 pomoci digitalniho vstupu DI1.
« Digitalni vstup aktivovany = konstantni otacky 1 aktivované.

2...6 = DI2...DI6 — Vybira konstantni otacky 1 pomoci digitalniho vstupu
DI2 ... DI6. Viz vySe.

7 =DI1,2 — Vybira jedny ze tfi konstantnich otacek (1 ... 3) pouZitim bDI1
aDI2.
* Pouzitim dvou digitalnich vstupu, jak je definovano nize (0 = DI

deaktivovany, 1 = DI aktivovany):

DI1 | DI2 |Funkce

Z&dné konstantni otacky
Konstantni otacky 1 (1202)
Konstantni otacky 2 (1203)
Konstantni otacky 3 (1204)

0
1
0
1

alalolo

» Mize byt nastavena jako tzv. porucha otacek, ktera maze byt
aktivovana, pokud dojde ke ztraté fidiciho signalu. S odkazem na
parametr 3001 AI<MIN function (funkce Al < minimum) a parametr
3002 PANEL COMM ERR (porucha komunikace panelu).
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Kéd [Popis Rozsah
8 = DI2,3 — Voli jedny ze tfi konstantnich otécek (1...3) s vyuZitim DI2 a DI3.
* Viz vySe (DI1,2) pro kod.
9 = DI3,4 — Voli jedny ze tfi konstantnich otacek (1...3) s vyuZitim DI3 a DI4.
* Viz vy3e (DI1,2) pro kod.
10 = DI4,5 — Voli jedny ze tfi konstantnich otacek (1...3) s vyuzitim DI4 a DI5.
* Viz vySe (DI1,2) pro kdd.
11 = DI5,6 — Voli jedny ze tfi konstantnich otacek (1...3) s vyuZitim DI5 a DI6.
* Viz vySe (DI1,2) pro kod.
12 = p11,2,3 — Voli jedny ze sedmi konstantnich otacek (1...7) s vyuZzitim
DI1, DI2 a DI3.
* Pouzitim tfi digitalnich vstup(, jak je definovano nize
(0 = DI deaktivovany, 1 = DI aktivovany):
DI1 | DI2 | DI3 |Funkce
0 0 0 |Zadné konstantni otacky
1 0 0 |Konstantni otacky 1 (1202)
0 1 0 |Konstantni otacky 2 (1203)
1 1 0 |Konstantni otacky 3 (1204)
0 0 1 |Konstantni otacky 4 (1205)
1 0 1 |Konstantni otacky 5 (1206)
0 1 1 |Konstantni otacky 6 (1207)
1 1 1 |Konstantni otacky 7 (1208)
13 =D13,4,5 — Voli jedny ze sedmi konstantnich otacek (1...7) s vyuzitim
DI3, DI4 a DIS.
* Viz vySe (DI1,2,3) pro kéd.
14 = DI4,5,6 — Voli jedny ze sedmi konstantnich otacek (1...7) s vyuzitim
DI4, DI5 a DI6.
* Viz vySe (DI1,2,3) pro kéd.
15...18 = TIMER 1...4 — Voli konstantni otacky 1 kdyz je aktivni €asovac,
* Viz Skupina 36: TIMED FUNCTIONS.
19 = TIMER 1 A 2 — Voli konstantni otacky v zavislosti na stavu ¢asovacu
1a2.
* Viz parametr 1209.
-1 = DI1(INV) — Voli konstantni otacky 1 digitalnim vstupem DI1.
* Inverzni operace: Digitalni vstup je deaktivovan = jsou aktivovany
konstantni otacky 1.
-2...- 6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Voli konstantni otacky 1 digitalnim
vstupem.
* Viz vySe uvedeny .
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Kod |Popis Rozsah
-7 = DI1,2(INV) — Voli jedny ze tfi konstantnich otadek (1...3) s vyuzitim
DI1 a DI2.
* Inverzni operace pouziva dva digitalni vstupy, jak jsou definovany
nize (0 = DI deaktivovan, 1 = DI aktivovan):

DI1| DI2 [Funkce
1 | 1 |Z&dné konstantni otacky
0 | 1 |Konstantni otaCky 1 (1202)
1 | 0 |Konstantni otaCky 2 (1203)
0 | 0 |Konstantni otaCky 3 (1204)

-8 = DI2,3(INV) — Voli jedny ze tfi konstantnich otacek (1...3) s vyuzitim
DI2 a DI3.
* Viz vySe (DI1,2(INV)) pro kéd.

-9 = DI3,4(INV) — Voli jedny ze tfi konstantnich otacek (1...3) s vyuzitim
DI3 a DI4.
* Viz vySe (DI1,2(INV)) pro kéd.

-10 = DI4,5(INV) — Voli jedny ze tfi konstantnich otacek (1...3) s vyuzitim
DI4 a DI5.
* Viz vySe (DI1,2(INV)) pro kéd.

-11 = DI5,6(INV) — Voli jedny ze tfi konstantnich otacek (1...3) s vyuzitim
DI5 a DI6.
* Viz vySe (DI1,2(INV)) pro kéd.

-12 = DI1,2,3(INV) — Voli jedny ze sedmi konstantnich otacek (1...7)
s vyuzitim DI1, DI2 a DI3.
* Inverzni operace pouziva tfi digitalni vstupy, jak jsou definovany

nize (0 = DI deaktivovan, 1 = DI aktivovan):

=)
=y

DI3 |Funkce

Zadné konstantni otacky
Konstantni otacky 1 (1202)
Konstantni otacky 2 (1203)
Konstantni otacky 3 (1204)
Konstantni otacky 4 (1205)
Konstantni otacky 5 (1206)
Konstantni otacky 6 (1207)
0 |Konstantni otacky 7 (1208)

-13 = DI13,4,5(INV) — Voli jedny ze sedmi konstantnich otacek (1...7)
s vyuzitim DI3, DI4 a DI5.

* Viz vySe (DI1,2,3(INV)) pro kod.

-14 = DI4,5,6(INV) — Voli jedny ze sedmi konstantnich otacek (1...7)
s vyuzitim DI4, DI5 a DI6.

* Viz vySe (DI1,2,3(INV)) pro kod.

(o] N o] He] IEEN REEN IR IR

O =[O = O =IO~
OO_\_\OO_\_\E
N
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Kéd

Popis Rozsah

1202

CONST SPEED 1 0...30000 ot./min. /
(konstantni otacky 1) 0...500 Hz
Nastavuje hodnotu pro konstantni otacky 1.

* Rozsah a jednotky zavisi na parametru 9904 MOTOR CTRL MODE:
* Rozsah: 0...30000 ot./min., kdyz 9904 = 1 (VECTOR: SPEED).

* Rozsah: 0...500 Hz kdyz 9904 = 3 (SCALAR: FREQ).

1203

1208

CONST SPEED 2...CONST SPEED 7 0...30000 ot./min. /
0...500 Hz

Kazdy z parametrl nastavuje hodnotu pro konstatni otacky.

* Viz CONST SPEED 1 uvedeny vySe.

1209

TIMED MODE SEL 1...2

(vybér ¢asového modu)

Definuje &asovadem aktivovany rezim konstantnich otagek. Casovaé

muze byt pouzit pro pfepinani mezi externi referenci a maximalné tfemi

konstantnimi otackami, tzn konstantni otacky 1, 2, 3 a 4.

1 = EXT/CS1/2/3 — Voli externi otacky, kdyz asovac neni aktivni, voli
konstantni otaCky 1, kdyz je aktivni pouze €asovac 1, voli konstantni
otacky 2 kdyz, je aktivni pouzey ¢asovac 2 a voli konstantni otacky 3
kdyz jsou aktivni oba ¢asovace.

TIMER1 | TIMER2 [Funkce

0 0 |Externi reference
1 0 |[Konstantni otacky 1 (1202)
0 1 Konstantni otacky 2 (1203)
1 1 Konstantni otacky 3 (1204)

2 = ¢s1/2/3/4 — Voli konstantni otacky 1 kdyz zadny ¢asovac neni
aktivni, voli konstantni ota¢ky 2, kdyz je aktivni pouze €asovac 1, voli
konstantni ota¢ky 3, kdyz je aktivni pouze Easovac 2, voli konstantni
otacky 4, kdyz jsou aktivni oba ¢asovace.

TIMER1 | TIMER2 [Funkce

0 0 [Konstantni otacky 1 (1202)
1 0 [Konstantni otacky 2 (1203)
0 1  |Konstantni otacky 3 (1204)
1 1 |Konstantni otacky 4 (1205)
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Skupina 13: ANALOGUE INPUTS

(analogové vstupy)
Tato skupina definuje limity a filtrovani pro analogové vstupy.

Kéd

Popis Rozsah

1301

MINIMUM A1 0...100%

Definuje minimalni hodnotu analogového vstupu.

+ Definuje hodnotu jako procenta pIného rozsahu analogového signalu.

* Minimalni analogovy vstupni signal odpovida 1104 REF1 MIN nebo
1107 REF2 MIN.

* MINIMUM Al nemuze byt vétSi nez MAXIMUM Al

+ Tyto parametry (reference a nastaveni analogového minima a
maxima) zajist'uji nastaveni méfitka a ofsetu pro referenci.

* Viz obrazek pro parametr 1105.

Priklad. Nastaveni minimalni hodnoty analogového vstupu na 4 mA:

» Nakonfigurujte analogovy vstup na proudovy signal 0 ... 20 mA.

* Vypoctéte minimum (4 mA) jako procenta piného rozsahu
(20 mA) =4 mA /20 mA * 100% = 20%.

1302

MAXIMUM Al1 0...100%

Definuje maximalni hodnotu analogového vstupu.

+ Definuje hodnoty jako procenta plného rozsahu analogového signalu.

» Maximalni analogovy vstupni signal odpovida 1105 REF1 MAX nebo
1108 REF2 MAX.

* Viz obrazek pro parametr 1105.

1303

FILTER A1 0...10s

Definuje €asovou konstantu filtru pro analogovy vstup 1 (AI1).
* Filtrovany signél dosahné 63% skokové zmény b&hem stanoveného
Casu.

[%] 4 Nefiltrovany signal

100 ~

T

63 -1 ) Filtrovany signal

——

Casova konstanta

1304

MINIMUM Al2 0...100%
Definuje minimalni hodnotu analogového vstupu.

+ Viz MINIMUM AI1 uvedeny vySe.
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Kod |Popis Rozsah
1305 |MAXIMUM AlI2 0...100%

Definuje maximalni hodnotu analogového vstupu.
* Viz MAXIMUM AI1 uvedeny vySe.

1306 |FILTER Al2 0..10s

Definuje ¢asovou konstantu filtru pro analogovy vstup 2 (AI2).
* Viz FILTER Al1 uvedeny vySe.
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Skupina 14: RELAY OUTPUTS

(releové vystupy)
Tato skupina definuje podminky aktivovani pro releové vystupy.

Koéd |Popis Rozsah

1401 |RELAY OUTPUT 1 0...45

(releovy vystup 1)

Definuje udalost nebo podminku, ktera aktivuje relé 1, coz znaci releovy

vystup 1..

0 = NOT SEL — Relé neni pouzito a dopojeno je od napéti.

1 = READY — P¥ipoji napéjeni relé, kdyz je méni¢€ pfipraven k provozu.
Vyzaduje:

« Pritomnost signalu Run enable (umoznéni chodu).

* Nevyskytuje se zadna porucha.

» Napajeci napéti je v ramci rozsahu.

* Pfikaz Emergency Stop (bezpelnostni vypnuti) neni zapnuty.

2 = RUN — PFipoji napajeni relé, kdyz je méni¢ v chodu.

3 = FAULT (-1) — Pfipoji napajeni relé, kdyz je zapnuto napajeni. Odpoji
se pfi poruse.

4 = FAULT — P¥ipoji napajeni relé, kdyZ je aktivni porucha.

5 = ALARM — P¥ipoji napajeni relé, kdyz je aktivni alarm.

6 = REVERSED — P¥ipoji napajeni relé, kdyz se motor otaci v opacném
sméru.

7 = STARTED — Pfipoji napajeni relé, kdyz ménic pfijme pfikaz pro start (i
kdyZ neni pfitomen signal Run enable). Odpoji relé od napéti, kdyz
ménic obdrzi pfikaz stop nebo nastane porucha.

8= SUPRV1 OVER — P¥ipoji napajeni relé, kdyz prvni supervizovany
parametr (3201) pfekrodi limit (3203).

* Viz Skupina 32: SUPERVISION.

9 = SUPRV1 UNDER — P¥ipoji napajeni relé, kdyz prvni supervizovany
parametr (3201) poklesne pod limit (3202).

* Viz Skupina 32: SUPERVISION.

10 = SUPRV2 OVER — P¥ipoji napajeni relé, kdyz druhy supervizovany
parametr (3204 ) pfekrodi limit (3206).

* Viz Skupina 32: SUPERVISION.

11 = SUPRV2 UNDER — P¥ipoji napajeni relé, kdyz druhy supervizovany
parametr (3204) poklesne pod limit (3205).

* Viz Skupina 32: SUPERVISION.

12 = sUPRV3 OVER — P¥ipoji napajeni relé, kdyz treti supervizovany
parametr (3207) pfekrodi limit (3209).

* Viz Skupina 32: SUPERVISION.

13 = SUPRV3 UNDER — P¥ipoji napajeni relé, kdyz tfeti supervizovany
parametr (3207) poklesne pod limit (3208).

* Viz Skupina 32: SUPERVISION.
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Popis Rozsah

14 = AT SET POINT — P¥ipoji napajeni relé, kdyz je vystupni frekvence
rovna referenci frekvence.

15 = FAULT (RST) — P¥ipoji napajeni relé, kdyz je ménic v poruchovém
stavu a bude resetovan po naprogramovaném autoresetovém
zpozdéni.

* Viz parametr 3103 DELAY TIME.

16 = FLT/ALARM — Pfipoji napajeni relé, kdyz vznikne porucha nebo
alarm.

17 = EXT CTRL — P¥ipoji napajeni relé, kdyz je zvoleno externi ovladani.

18 = REF 2 SEL — P¥ipoji napdjeni relé, kdyz je zvolen EXT2.

19 = CONST FREQ — P¥ipoji napéjeni relé, kdyz jsou zvoleny konstantni
otacky.

20 = REF LOSS — Pfipoji napajeni relé, kdyZ dojde ke ztraté reference
nebo aktivniho ovladaciho mista.

21 = OVERCURRENT — P¥ipoji napajeni relé, kdyz nastane nadproudovy
alarm nebo nadproudova porucha.

22 = OVERVOLTAGE — Pfipoji napajeni relé, nastane pfepét'ovy alarm
nebo pfepét'ova porucha.

23 = DRIVE TEMP — P¥ipoji napajeni relé, kdyz v disledku nadmérné
teploty ménic¢e nastane alarm nebo porucha.

24 = UNDERVOLTAGE — P¥ipoji napajeni relé, nastane podpét’ovy alarm
nebo podpét’ova porucha.

25 = Al1 LOsSS — Pfipoji napajeni relé, kdyZ se ztrati signal Al1.

26 = AI2 LOSS — Pripoji napajeni relé, kdyz se ztrati signal Al2.

27 = MOTOR TEMP — Pf¥ipoji napajeni relé, kdyz v dusledku nadmérné
teploty motoru nastane alarm nebo porucha.

28 = STALL — P¥ipoji napajeni relé, kdyz se vyskytne alarm nebo
porucha od zablokovaného motoru.

29 = UNDERLOAD — P¥ipoji napajeni relé, kdyz se vyskytne alarm nebo
porucha v dusledku nizkého zatizeni.

30 = PID SLEEP — Pfipoji napajeni relé, kdyz je aktivni funkce PID sleep.

31 = PFA — Relé pro start/stop motoru v ovladani PFA (Viz Skupina 81:
PFA CONTROL).

* Pouzijte tuto volbu pouze tehdy, kdyZ je pouzito PFA Fizeni.
* Vybér aktivace (deaktivace) je mozny tehdy, kdyz méni¢ neni v chodu.

32 = AUTOCHANGE — Pfipoji napajeni relé, kdyz je realizovan PFA provoz
automatické zmény.

* PouZijte tuto volbu pouze tehdy, kdyZ je pouzito PFA Fizeni.

33 = FLUX READY — Pfipoji napajeni relé, kdyz je motor magnetizovan a
je schopen dodavat jmenovity moment (motor dosahl jmenovité
magnetizace).

34 = USER S2 — Pfipoji napajeni relé, kdyz je aktivni uzivatelska sada
parametrd (User Parameter Set) 2.
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Koéd |Popis Rozsah

35 = comM — PFipoji napéjeni relé na bazi vstupu z komunikace fieldbus
* Fieldbus zapiS$e binarni kdd do parametru 0134, ktery mGze uvést
pod napéti relé 1 ... relé 6 v souladu s nasleduijici tabulkou.
» 0 = Odpoji napajeni relé, 1 = PFipoji napajeni relé.

Par. 0134 | Binarné | RO6 | RO5| RO4 | RO3 | RO2 | RO1
0 000000 0 0 0 0 0 0
1 000001 0 0 0 0 0 1
2 000010 0 0 0 0 1 0
3 000011 0 0 0 0 1 1
4 000100 0 0 0 1 0 0
63 111111 1 1 1 1 1 1

36 = coMmMm(-1) — PFipoji napajeni relé na bazi vstupu z komunikace
fieldbus
* Fieldbus zapiS$e binarni kdd do parametru 0134, ktery mGze uvést
pod napéti relé 1 ... relé 6 v souladu s nasledujici tabulkou.
» 0 = Odpoji napajeni relé, 1 = PFipoji napajeni relé.

Par. 0134 | Binarné | RO6 | RO5 | RO4 | RO3 | RO2 | RO1
0 000000 1 1 1 1 1 1
1 000001 1 1 1 1 1 0
2 000010 1 1 1 1 0 1
3 000011 1 1 1 1 0 0
4 000100 1 1 1 0 1 1
63 111111 0 0 0 0 0 0

37 = TIMER 1 — P¥ipoji napajeni relé, kdyz je aktivovan €asovac 1.
* Viz Skupina 36: TIMED FUNCTIONS.

38...40 = TIMER 2...4 — P¥ipoji napdjeni relé, kdyz jsou aktivni
Casovace 2...4.
* Viz TIMER 1 uvedeny vyse.

41 = M.TRIG FAN — Pfipoji napajeni relé, kdyz je spusténo pocitadlo pro
ventilator chlazeni.

42 = M.TRIG REV — Pfipoji napajeni relé, kdyz kdyZ je spusténo pocitadlo
otacek.

43 = M. TRIG RUN — P¥ipoji napéjeni relé, kdyz kdyz je spusténo
pocitadlo doby chodu.

44 = M.TRIG MWH — Pfipoji napajeni relé, kdyz kdyz je spusténo
pocitadlo pfikonu.

45 = OVERRIDE — P¥ipoji napajeni relé, kdyz je aktivovana funkce
override.
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1402 |RELAY OUTPUT 2 0...45
Definuje udalost nebo podminku aktivujici relé 2 — coz znadi releovy
vystup 2.
* Viz 1401 RELEOVY VYSTUP 1.
1403 |RELAY OUTPUT 3 0...45
Definuje udalost nebo podminku aktivujici relé 3 — coz znaci releovy
vystup 3.
* Viz 1401 RELEOVY VYSTUP 1.
1404 RO 1 ON DELAY 0...36
Definuje zpozdéni
zapnuti pro relé 1. Ovlad.udalost _| l—
» Zpozdéni zapnuti/
vypnuti jsou ignoro- | |
vana, kdyz je rele- Stav relé l | |
ovy vystup 1401
nastaven na PFA. 1404 ON DELAY 1405 OFF DELAY
1405 [RO 1 OFF DELAY 0...3600 s
Definuje zpozdéni vypnuti pro relé 1.
» Zpozdéni zapnuti/vypnuti jsou ignorovana, kdyz je releovy vystup
1401 nastaven na PFA.
1406 |RO 2 ON DELAY 0...3600 s
Definuje zpozdéni zapnuti pro relé 2.
* Viz RO 1 ON DELAY.
1407 |RO 2 OFF DELAY 0...3600 s
Definuje zpozdéni vypnuti pro relé 2.
* Viz RO 1 OFF DELAY.
1408 |RO 3 ON DELAY 0...3600 s
Definuje zpozdéni zapnuti pro relé 3.
* Viz RO 1 ON DELAY.
1409 |RO 3 OFF DELAY 0...3600 s
Definuje zpozdéni vypnuti pro relé 3.
* Viz RO 1 OFF DELAY.
1410 |RELAY OUTPUT 4...6 0...45
---  |Definuje udélost nebo podminku aktivujici relé 4...6 — coz znaci releové
1412 \vystupy 4...6.
* Viz 1401 RELEOVY VYSTUP 1.
1413 |RO 4 ON DELAY 0...3600 s
Definuje zpozdéni zapnuti pro relé 4.
* Viz RO 1 ON DELAY.
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Koéd |Popis Rozsah

1414 RO 4 OFF DELAY 0...3600 s
Definuje zpozdéni vypnuti pro relé 4.

* Viz RO 1 OFF DELAY.

1415 RO 5 ON DELAY 0...3600 s
Definuje zpozdéni zapnuti pro relé 5.

* Viz RO 1 ON DELAY.

1416 [RO 5 OFF DELAY 0...3600 s
Definuje zpozdéni vypnuti pro relé 5.

* Viz RO 1 OFF DELAY.

1417 RO 6 ON DELAY 0...3600 s
Definuje zpozdéni zapnuti pro relé 6.

* Viz RO 1 ON DELAY.

1418 RO 6 OFF DELAY 0...3600 s
Definuje zpozdéni vypnuti pro relé 6.

* Viz RO 1 OFF DELAY.
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Skupina 15: ANALOGUE OUTPUTS

(analogové vystupy)

Tato skupina definuje analogové vystupy (proudovy signal)

ménice. Analogové vystupy méni¢e mohou byt:

+ Né&které parametry ze Skupina 01: OPERATING DATA

* Omezené programovatelnou minimalni a maximalni
hodnotou vystupniho proudu

+ Skalované (a/nebo invertované) definovanim minimaini a
maximalni hodnoty zdrojového parametru (nebo obsahu).
Definovani maximalni hodnoty (parametr 1503 nebo 1509),
ktera je menS$i nez minimalni hodnota (parametr 1502 nebo
1508) zpUsobi invertovani vystupu.

» Filtrované.

Kéd

Popis Rozsah

1501

AO1 CONTENT 99...199

Definuje obsah pro analogovy vystup AO1.

99 = EXCITE PTC — Poskytuje zdroj proudu pro sensor typu PTC. Vystup
= 1.6 mA. Viz Skupina 35: MOTOR TEMP MEAS.

100 = excITE PT100 — Poskytuje zdroj proudu pro sensor typu PT100.
Vystup = 9,1 mA. Viz Skupina 35: MOTOR TEMP MEAS.

101...145 — Vystup koresponduje s parametry v Skupina 01:
OPERATING DATA.

» Parametr definovany hodnotou (tzn. hodnota 102 = parametr 0102)
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Koéd |Popis Rozsah
1502 |[AO1 CONTENT MIN -
Nastavuje AAO (MA)
minimalni hodnotu P1505/1 - -~ - —-—— - -
obsahu. P 1511 |
* Obsah je para- [
metr zvoleny pa- !
rametrem 1501. :
* Minimalni hod- |
nota odpovida P 1504 /| |
nm(;?é"g?)';‘;md' P 1510 | | AO CONTENT
: ’ P 1502/1508 ! "
tera se konver- P 1503/1509
uje na analogo- 4 AO (MA)
vy vystup. P 1505 /]
+ Tyto parametry P 1511
(obsah a na-
staveni minima
a maxima) maji
k dispozici Ska-
lovani a nasta-
veni ofsetu pro P 1504 /]
vystup. Viz P 1510 : |
obrazek. . |_AO CONTENT
: P 1502/1508
P 1503/1509
1503 |[AO1 CONTENT MAX -
Nastavuje maximalni hodnotu obsahu
» Obsah je parametr zvoleny parametrem 1501.
* Maximum hodnota odpovida maximalni hodnoté obsahu, ktera se
konvertuje na analogovy vystup.
1504 |MINIMUM AO1 0.0...20.0 mA
Nastavuje minimalni vystup proudu.
1505 |MAXIMUM AO1 0.0...20.0 mA
Nastavuje maximalni vystup proudu.
1506 |FILTER AO1 0.0...10.0 s
Definuje €asovou konstantu filtru pro A01.
* Filtrovany signal dosahuje 63 % skokové zmény v Case.
* Viz obrazek pro parametr 1303.
1507 |[AO2 CONTENT 99...199
Definuje obsah pro analog vystup A0O2. Viz AO1 CONTENT uvedeny vyse.
1508 |[AO2 CONTENT MIN -

Nastavuje minimalni hodnotu obsahu. Viz AO1CONTENT MIN uvedeny

vyse.
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Kod |Popis Rozsah
1509 [AO2 CONTENT MAX -
Nastavuje maximalni hodnotu obsahu. Viz AO1 CONTENT MAX uvedeny
vyse.
1510 [MINIMUM AO2 0...20.0 mA
Nastavuje minimalni vystup proudu. Viz MINIMUM AO1 uvedeny vyse.
1511 [MAXIMUM AO2 0...20.0 mA
Nastavuje maximalni vystup proudu. Viz MAXIMUM AO1 uvedeny vySe.
1512 [FILTER AO2 0...10.0 s
Definuje ¢asovou konstantu filtru pro AO2. Viz FILTER AO1 uvedeny
vyse.
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Skupina 16: SYSTEM CONTROLS
(ovladani systému)

Tato skupina definuje fadu blokovani systémovych urovni,
resetl a povoleni.

Koéd |Popis Rozsah

1601 [RUN ENABLE (povoleni chodu) -6...7
\Voli zdroj signalu Run enable (povoleni chodu). Viz obrazek na strané
210.

0 = NOT SEL — (nevybrano) — Dovoluje ménici startovat bez externiho
signalu umoznéni chodu Run enable.
1 = DI1 — Definuje digitalni vstup DI1 jako zdroj pro signal Run enable.

« Tento digitalni vstup musi byt aktivovan pro Run enable.

» Pokud dojde k poklesu napéti zplisobicimu deaktivaci tohoto
vstupniho signalu, pohon se setrvacnosti zastavi a nepujde
nastartovat, dokud nedojde k obnoveni signalu umoznéni chodu.

2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako zdroj pro signal

Run enable.

« Viz DI1 uvedeny vyse.

7 = COMM — P¥ifazuje fidici slovo fieldbus jako zdroj pro signal Run
enable.

« Bit 6 Fidiciho slova 1 (parametr 0301) aktivuje signal Run disable.

» Podrobnéjsi pokyny viz uzivatelska pfirucka pro fieldbus.

-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako zdroj pro
signal Run enable.

« Tento digitalni vstup musi byt deaktivovan pro Run enable.

» Pokud se tento digitalni vstup aktivuje, pohon se setrva¢nosti
zastavi a nepujde nastartovat, dokud nedojde k obnoveni signalu
umoznéni chodu.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup

DI2...DI6 jako zdroj pro signal Run enable.

* Viz DI1(INV) uvedeny vyse.

1602 PARAMETER LOCK (zamek parametrd) 0...2

Urcuje, kdy je mozné pomoci ovladaciho panelu (ovladaci klavesnice)

ménit hodnotu parametru.

+ Toto uzamc&eni neomezi zménu parametru pomoci maker.

+ Toto uzaméeni neomezi zménu parametru zapisem z vstupu fieldbus.

0 = LOCKED (uzaméeno) — NemUzete pouzit ovliadaci panel pro zménu
hodnoty parametru.

» Zamek muZe byt odeméen zadanim platného hesla do parametru 1603.

1 = OPEN (odemé&eno) — Mlzete pouzit ovladaci panel pro zménu
hodnoty parametru.

2 = NOT SAVED — MUiZete pouzit ovladaci panel pro zménu hodnoty

parametru, ale tato zména nezUlstane uchovana v trvalé paméti.

» Nastavte parametr 1607 PARAM SAVE (vlozZeni parametr(l) na 1 (SAVE
- uloZeni) pro uchovani parametru v paméti.
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Kéd

Popis Rozsah

1603

PASS CODE 0...65535
(heslo)

VIoZenim spravného hesla odemknete uzamc&eni parametru.
+ Viz parametr 1602 vyS3e.

* Heslo 358 otevira zamek.

» Tento udaj zajisti automaticky navrat na 0.

1604

FAULT RESET SEL -6...8

(vybér resetu poruchy)

Vybira zdroj pro signal resetovani poruchy. Signal resetuje ménic po

vypnuti poruchy pokud pfic¢ina poruchy zanikla.

0 = KEYPAD (klavesnice) — Definuje ovladaci panel jako jediny zdroj
resetovani poruchy.
» Resetovani poruchy je vzdy mozné pomoci ovladaciho panelu.

1 = DI1 — definuje digitalni vstup DI1 jako zdroj resetovani poruchy.
« Aktivovani digitalniho vstupu resetuje ménic.

2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako zdroj resetovani
poruchy.
* Viz DI1 vySe.

7 = START/STOP — Definuje pfikaz Stop jako zdroj resetovani poruchy.
* Nepouzivejte tuto volbu, pokud komunikace fieldbus pfenasi

pfikazy start, stop a smér otaceni.

8 = comMm — Definuje fieldbus jako zdroj resetovani poruchy.
« Ridici slovo je pfedano pres komunikaci fieldbus.
* Bit 4 Fidiciho slova (parametr 0301) resetuje ménic.

-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako zdroj
resetovani poruchy.
 Deaktivovany digitalni vstup resetuje ménic.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup
DI2...DI6 jako zdroj resetovani poruchy.
* Viz DIT(INV) vySe.
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Koéd |Popis Rozsah

1605 |USER PAR SET CHG -6...6
(zména nastaveni uzivatelskych parametru)

Definuje ovladani pro zménu sady uzivatelskych parametru.

* Viz parametr 9902 (APPLIC MACRO - aplika¢ni makro).

» Méni¢ musi byt zastaven pro zménu sady uZivatelskych parametr(.

* Bé&hem zmény nesmi byt ménic¢ startovan.

Pokyn: Po jakékoli zméné nastaveni parametru vzdy sadu
uzivatelskych parametrt uloZte. To samé provedte pfi identifikaci
motoru.

+ Pokazdé, kdyz je napajeni vypnuto a nasledné zapnuto nebo je
zménén parametr 9902 (APPLIC MACRO - aplikaéni makro), méni¢
nahraje posledni ulozené nastaveni. VSechny neuloZzené zmény do
sady uzivatelskych parametr( budou ztraceny.

Pokyn: Hodnota tohoto parametru (1605) neni sou&asti sady uZiva-
telskych parametr(i a nezméni se, pokud dojde ke zméné v sadé
uzivatelskych parametr.

Pokyn: MiZete pouzit releovy vystup pro supervizi vybrané sady
uzivatelskych parametru 2.

* Viz parametr 1401.

0 = NOT SEL (nevybrano) — Definuje ovladaci panel (pouZzitim parametru
9902) jako jediné ovladaci misto pro zmény sady uzivatelskych
parametru.

1 = DI1 — Definuje digitalni vstup DI1 jako ovladaci misto pro zmény
sady uzivatelskych parametrd.

* Méni¢ nahraje sadu uzivatelskych parametr( 1 pfi sestupné hrané
digitélniho vstupu.

» Méni¢ nahraje sadu uzivatelskych parametr(i 2 pfi nabézné hrané
digitalniho vstupu.

» Sada uzivatelskych parametrti se méni pouze, kdyZz je ménic
zastaven.

2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako ovladaci misto
pro zménu sady uzivatelskych parametra.

* Viz DI1 vySe.

-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako ovladaci
misto pro zménu sady uZivatelskych parametru.

* Méni¢ nahraje sadu uzivatelskych parametr(i 1 pfi nabézné hrané
digitalnibo vstupu.

* Méni¢ nahraje sadu uZivatelskych parametr( 2 pfi sestupné hrané
digitélniho vstupu.

» Sada uzivatelskych parametrli se méni pouze, kdyz je méni¢
zastaven.

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup
DI2...DI6 jako ovladaci misto pro zménu sady uzivatelskych
parametru.

* Viz DI1(INV) vySe.
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Kéd

Popis Rozsah

1606

LOCAL LOCK -6...8

(mistni zamek)

Definuje ovladani pro pouziti HAND mdédu. Rezim HAND dovoluje

ovladani ménice z ovladaciho panelu (ovladaci klavesnice).
* Pokud je aktivni LOCAL LOCK, ovladaci panel se nem(ze prepnout

na HAND rezim.

0 = NOT SEL (nevybrano) — Nepovoli uzamknuti. Ovladaci panel mlze
vybrat HAND a ovladat ménic.

1 = D11 — Definuje digitalni vstup DI1 jako ovladani pro nastaveni
mistniho zamku.
« Aktivace digitalniho vstupu uzamkne mistni ovladani.
* Deaktivace digitalniho vstupu umozni vybér reZimu HAND.

2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako ovladani pro
nastaveni mistniho zamku.
* Viz DI1 vySe.

7 = ON (zapnuto) — Nastavuje zamek. Ovladaci panel nemUGze vybrat
rezim HAND a nemUze ovladat ménic.

8 = comMm — Definuje bit 14 Fidiciho slova 1 jako ovladani pro nastaveni
mistniho zamku.
. I:?idl'ci slovo je poskytnuto pres fieldbusovou komunikaci.
* Ridici slovo je 0301.

-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako ovladani pro
nastaveni mistniho zamku.
* Deaktivace digitalniho vstupu uzamkne mistni ovladani.
+ Aktivace digitalniho vstupu umozni vybér rezimu HAND.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup
DI2...DI6 jako ovladani pro nastaveni mistniho zamku.
* Viz DI1(INV) vySe.

1607

PARAM. SAVE 0=DONE, 1=SAVE

(uloZzeni parametru)

Ulozi vSechny upravené parametry do trvalé paméti.

+ Parametry zménéné pres fieldbus nejsou automaticky uloZzeny do
trvalé paméti. Pro uloZzeni musite pouzit tento parametr.

» Pokud 1602 PARAMETER LOCK = 2 (NOT SAVED - neuloZeno) zménéné
parametry z ovladaciho panelu nejsou uloZeny, musite pro uloZeni
pouzit tento parametr.

» Pokud 1602 PARAMETER LOCK = 1 (OPEN - otevieno) jsou zménéné
parametry z ovladaciho panelu uloZeny, jsou ulozeny okamzité do
trvalé paméti.

0 = DONE (hotovo) — Tato hodnota se zméni automaticky, kdyz jsou
vSechny parametry ulozeny.

1 = sAVE ( ulozeno) — Ulozi zménéné parametry do trvalé paméti.
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Kéd

Popis Rozsah

1608

START ENABLE 1 -6...7
(start povolen 1)
\Voli zdroj signalu Start enable 1. Viz obrazek na strané 210.

Pokyn: Funkce signalu Start enable se lisi od funkce signalu Run
enable.

0 = NOT SEL — Povoluje ménici startovat bez externiho signalu Start
enable.
1 = DI1 — Definuje digitalni vstup DI1 jako zdroj signalu Start enable 1.

* Tento digitalni vstup musi byt aktivovan pro signal Start enable 1.

» Pokud dojde k poklesu napéti zplisobicimu deaktivaci tohoto
vstupniho signalu, pohon se setrvacnosti zastavi a na ovladacim
panelu se zobrazi alarm 2021. Ménic se nespusti dokud se nevrati
signal Start enable 1.

2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako zdroj signalu

Start enable 1.

« Viz DI1 uvedeny vyse.

7 = coOMM — P¥ifazuje fidici slovo fieldbus jako zdroj pro signal Start

enable 1.

« Bit 2 Fidiciho slova 2 (parametr 0302) aktivuje signal Start disable 1.

» Podrobnéjsi pokyny viz uzivatelska pfirucka pro fieldbus.

-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako zdroj signalu

Start enable 1.

-2...-6 = DI2 (INV)...DIB(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup

DI2...DI6 jako zdroj signalu Start enable 1.

* Viz DI1 (INV) uvedeny vySe.
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Kod |Popis Rozsah
Méni¢ startuje
START/STOP
J COMMAND
(Skupina 10:
START/STOP/

START ENABLE
SIGNAL

Relé pod napétim

(parametry
1608 &1609)

Relé bez papéti

Klapka oteviena

Klapka
uzaviena
>
I Cas |
otevieni |
klapky |

STARTED
RELAY STATUS
(Skupina 14: RE-
LAY OUTPUTS)

Klapka
uzaviena

DAMPER
STATUS

RUN ENABLE

N

SIGNAL z kon-
cového spinace
klapky, kdyz je
zcela oteviena.
(parametr 1601)

Cas akcele-
race (par.
2202)

D 1
Méni¢ se

zastavi MOTOR STATUS
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Koéd |Popis Rozsah
1609 |START ENABLE 2 -6...7
(povolen start 2)
\Voli zdroj signalu Start enable 2.
Pokyn: Funkce signalu Start enable se lisi od funkce signalu Run
enable.
0 = NOT SEL — Povoluje ménici startovat bez externiho signalu Start
enable.
1 = DI1 — Definuje digitalni vstup DI1 jako zdroj signalu Start enable 2.

» Tento digitalni vstup musi byt aktivovan pro signal Start enable 2.

» Pokud dojde k poklesu napéti zplisobicimu deaktivaci tohoto
vstupniho signalu, pohon se setrvacnosti zastavi a na ovladacim
panelu se zobrazi alarm 2022. Ménic se nespusti dokud se nevrati
signal Start enable 2.

2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako zdroj signalu

Start enable 2.

« Viz DI1 uvedeny vyse.

7 = coOMM — P¥ifazuje fidici slovo fieldbus jako zdroj pro signal Start

enable 2.

« Bit 3 Fidiciho slova 2 (parametr 0302) aktivuje signal Start disable 2.

» Podrobnéjsi pokyny viz uzivatelska pfirucka pro fieldbus.

-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako zdroj signalu

Start enable 2.

-2...-6 = DI2 (INV)...DIB(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup

DI2...DI6 jako zdroj signalu Start enable 2.

* Viz DI1 (INV) uvedeny vySe.

1610 |DISPLAY ALARMS 0...1

(zobrazeni alarmi)
Ovlada zobrazovani nasledujicich alarma:
* 2001 OVERCURRENT
« 2002 OVERVOLTAGE
« 2003 UNDERVOLTAGE
* 2009 DEVICE OVERTEMP
0 = NO (NE)
1 = YES (ANO)
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Skupina 17: OVERRIDE (vynucena zména nastaveni)

Tato skupina definuje zdroj pro signal aktivace funkce override,

definuje otacky/frekvenci pfi funkci override a heslo umoznujici

povoleni a nepovoleni funkce override.

Funkce override mlze byt vyuzita napf. v pfipadé pozaru.

Kdyz je aktivovan DI pro override, ménic se zastavi a potom

akceleruje na pfednastavené otacky nebo frekvenci. Kdyz je DI

deaktivovan, ménic se zastavi a znovu se zavede. Pokud jsou

aktivni povely pro start, Run enable a Start enable v rezimu

AUTO, spusti se méni¢ automaticky a pokra€uje v normalnim

provozu po ukoné&eni rezimu override. V rezimu HAND (ruéni

ovladani) se ménic vrati do rezimu OFF (vypnuto).

Kdyz je aktivni funkce override:

+ Ménic bézi s pfednastavenymi otackami.

» Meénic ignoruje vSechny povely z klavesnice.

» Meénic ignoruje vSechny povely z komunikacnich spojeni.

» Meénic ignoruje vSechny digitalni vstupy s vyjimkou vstupu pro
aktivaci/deaktivaci funkce override, Run enable a Start enable.

* Meénic zobrazuje alarmovou zpravu “2020 OVERRIDE MODE”.

Nasledujici poruchy jsou ignorovany:
3 DEV OVERTEMP

6 DC UNDERVOLT

7 Al1 LOSS

8 AlI2 LOSS

9 MOT OVERTEMP

10 | PANEL LOSS

12 | MOTOR STALL

14 | EXT FAULT 1

15 | EXT FAULT 2

17 | UNDERLOAD

18 | THERM FAIL

21 | CURR MEAS

22 | SUPPLY PHASE

24 | OVERSPEED

28 | SERIAL 1 ERR

29 | EFB CON FILE

30 | FORCE TRIP
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31 |EFB1
32 |EFB2
33 |EFB3
34 | MOTOR PHASE

1001 | PAR PFA REF NEG

1003 | PAR Al SCALE

1004 | PAR AO SCALE

1006 | PAR EXT RO

1007 | PAR FBUS

1008 | PAR PFA MODE

Uvadéni funkce override do provozu:

1.

2.

Zadejte podle potfeby parametry ve vSech skupinach,

s vyjimkou skupiny 17.

Zvolte digitalni vstup, ktery bude aktivovat rezim override
(P 1701).

Zadejte reference frekvence nebo otacek pro reZim override
(P 1702 nebo P 1703) podle reZimu ovladani motoru

(P 9904).

Zadejte heslo [P 1704 (358)].

Povolte rezim override (P 1705).

Zména parametrt funkce override:

1.

Pokud je jiz povolena funkce override mode, zakazte ji:
+ Zadejte heslo (P 1704).
» Zakazte rezim override (P 1705).
Pokud je to nutné, zavedte sadu parametr( pro override
(P 9902).
Zmeénte parametry, pokud je to potfeba, s vyjimkou skupiny
17.
Zménte parametry ve skupiné 17, pokud je to potfeba:
+ Digitalni vstup pro funkci override (P 1701).
+ Reference frekvence nebo otacek (P 1702 nebo
P 1703).
Zadejte heslo (P 1704).
Povolte funkci override (P 1705). Méni¢ nahradi sadu para-
metrl funkce override za nové hodnoty vSech parametr(.
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Kéd

Popis Rozsah

1701

OVERRIDE SEL -6...6
(Volba zdroje signalu aktivace funkce override)

\/oli zdroj signalu aktivace funkce override.

0 = NOT SEL — Signal aktivace funkce override neni zvolen.

1 = DI1 — Definuje digitalni vstup DI1 jako signal aktivace funkce
override.
« Tento digitalni vstup musi byt aktivovan pro signal aktivace funkce

override.

2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako signal aktivace
funkce override.
* Viz DI1 uvedeny vyse.

-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako signal
aktivace funkce override.

-2...-6 = DI2 (INV)...DI6(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup
DI2...DI6 jako signal aktivace funkce override.
* Viz DI1 (INV) uvedeny vySe.

1702

OVERRIDE FREQ (frekvence pfi funkci override)0...500 Hz
Definuje pfednastaveni frekvence pro funkci override. Smér otaceni je
definovan pomoci parametru 1003.

Pokyn: Nastavte tuto hodnotu, pokud je rezim ovladani motoru
(prametr 9904) nastaven na SCALAR: FREQ (3).

1703

OVERRIDE SPEED (otacky pri funkci override)0...30.000 ot./min.
Definuje pfednastaveni otacek pro funkci override. Smér otaceni je
definovan pomoci parametru 1003.

Pokyn: Nastavte tuto hodnotu, pokud je rezim ovladani motoru
(prametr 9904) nastaven na VECTOR: SPEED (1).

1704

OVERRIDE PASS CODE 0...65535

(heslo pfi funkci override)

Zadejte spravné heslo pro odblokovani parametru 1705 pro jednu
zménu.

+ Zadejte heslo pfed kazdou zménou hodnoty parametru 1705.

* Viz parametr 1705 nize.

* Heslo je 358.

» Zadani se automaticky vraci na nulu.

1705

OVERRIDE ENABLE (povoleni funkce override)0...1

\oli, zda je funkce override povolena nebo nepovolena.

0 = OFF — Funkce override nepovolena.

1 = ON — Funkce override povolena.

» Pokud je povolena, méni¢ ulozi hodnoty vSech parametrd do sady pa-
rametr( override (viz parametr 9902) a parametry ve skupiné 17 bu-
dou chranény proti zapisu (s vyjimkou parametru 1704). Pro zménu
dalSich parametrt ve skupiné 17, musi byt funkce override zakazana.
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Skupina 20: LIMITS

Tato skupina definuje minimalni a maximaini limity, sledované
pfi Fizeni otacek motoru, frekvence, proudu, momentu, atd.

Kéd |Popis Rozsah

2001 |[MINIMUM SPEED -30000...30000 ot./min.

(minimum otacek)

Definuje minimalni povolené otacky (ot/min).

+ Kladné (nebo nulové) minimum otacek definuje dvé oblasti, jednu
kladnou a jednu zapornou.

+ Negativni minimum otacek definuje jednu oblast otacek.

* Viz obrazek.

Otacky hodnota 2001 je < 0
P 2002
0 Povoleny rozsah otaéek R Gas
P 2001
Otacky hodnota 2001 je > 0
P 2002
Povoleny rozsah otacek
P 2001 X
0 p Cas
-(P 2001)
Povoleny rozsah otacek
-(P 2002)
2002 IMAXIMUM SPEED 0...30000 ot./min.

(maximum otacek)

Definuje maximalni povolené otacky (ot/min).

2003 [MAX CURRENT zavisi na drive type
(maximalni proud)

Definuje maximalni vystupni proud (A) dodavany méni¢em do motoru.
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Kéd

Popis Rozsah

2006

UNDERVOLT CTRL 0...2

Nastavuje kontroler ss podpéti na zapnuto nebo vypnuto. Kde zapnuto

znamena:

+ Pokud napéti ss meziobvodu poklesne v dusledku ztraty vstupniho
napajeni, podpét'ovy kontrolér snizi otacky motoru na urover tak, aby
napéti ss meziobvodu zUstalo zachovano nad spodnim limitem.

» Pokud ota¢ky motoru poklesnou, setrvacénost zatéze zpUsobi
rekuperaci zpét do ménice udrzujici ss meziobvod nabity a chranény
pfed podpé& ovym vypnutim.

+ SS podpét'ovy kontrolér je schopen prodlouzit dobu preklenuti
kratkodobych vypadkl napajeciho napéti pro systémy s velkou
setrvacnosti, jako je odstfedivka nebo ventilator.

0 = DISABLE — Zablokuje kontrolér.

1 = ENABLE (TIME) — Povoluje kontrolér s €asovym limitem 500 ms pro
provoz.

2 = ENABLE — Povoluje kontrolér bez maximalniho ¢asového limitu pro
provoz.

2007

MINIMUM FREQ (minimalni frekvence) -500...500 Hz

Definuje minimalni limit pro vystupni frekvenci ménice.

+ Kladna nebo nulovd miminalni hodnota otacek definuje dva rozsahy,
jeden kladny a jeden zaporny.

» Zaporna minimalni hodnota otacek definuje jeden otackovy rozsah.

* Viz obrazek.

Pokyn: Dodrzte MINIMUM FREQ < MAXIMUM FREQ.

Frekv. hodnota 2007 je < 0
P 2008

Povol. rozsah frekvence «
0 > Cas

P 2007

Frekv. hodnota 2007 je >0
P 2008

Povol. rozsah frekvence

P 2007 =
000 > Cas

-(P 2007)

Povol. rozsah frekvence

-(P 2008)
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Koéd |Popis Rozsah

2008 IMAXIMUM FREQ (maximalni frekvence) 0...500 Hz
Definuje maximalni limit pro vystupni frekvenci ménice.

2013 |[MIN TORQUE SEL (vybér min. momentu) -6...7

Definuje ovladani vybéru mezi dvéma limity minimalniho momentu
(2015 MIN TORQUE 1 a 2016 MIN TORQUE 2).
0 = MIN TORQUE 1 — vybira 2015 MIN TORQUE 1 jako pouzity limit minima.
1 = DI1 — definuje digitalni vstup DI1 jako ovladani pro vybér pouzitého
limitu minima.
* Aktivovani digitalniho vstupu vybira hodnotu MIN TORQUE 2.
« Deaktivace digitalniho vstupu vybira hodnotu MIN TORQUE 1.
2...6 = DI2...DI6 — definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako ovladani pro
vybér limitu minima.
* Viz DI1 vySe.
7 = coMM — definuje bit 15 Fidiciho slova 1 jako ovladani pro vybér
pouzitého limitu minima.
« Ridici slovo je poskytnuto pres fieldbusovou komunikaci.
« Ridici slovo je parametr 0301.
-1 = DI1(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako ovladani pro
vybér pouzitého limitu minima.
« Aktivovani digitalniho vstupu vybira hodnotu MIN TORQUE 1.
* Deaktivace digitalniho vstupu vybira hodnotu MIN TORQUE 2.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) —definuje invertovany digitalni vstup DI2...DI6
jako ovladani pro vybér pouZzitého limitu minima.
* Viz DI1(INV) vySe.

2014 IMAX TORQUE SEL (vybér max. momentu)-6...7

Definuje ovladani vybéru mézi dvéma limity maximalniho momentu
(2017 MAX TORQUE 1 a 2018 MAX TORQUE 2).
0 = MAX TORQUE 1 — vybira 2017 MAX TORQUE 1 jako pouzity limit maxima.
1 = DI1 — definuje digitalni vstup DI1 jako ovladani pro vybér pouzitého
limitu maxima.
* Aktivovani digitalniho vstupu vybira hodnotu MAX TORQUE 2.
« Deaktivace digitalniho vstupu vybira hodnotu MAX TORQUE 1.
2...6 = DI2...DI6 — definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako ovladani pro
vybér pouzitého limitu maxima.
* Viz DI1 vySe.
7 = coMmM — definuje bit 15 fidiciho slova 1 jako ovladani pro vybér
pouzitého limitu maxima.
. I?l’dl'ci slovo je poskytnuto pres fieldbusovou komunikaci.
« Ridici slovo je parametr 0301.
-1 = DI1(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako ovladani pro
vybér pouZzitého limitu maxima.
* Aktivovani digitalniho vstupu vybira hodnotu MAX TORQUE 1.
» Deaktivace digitalniho vstupu vybira hodnotu MAX TORQUE 2.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — definuje invertovany digitalni vstup
DI2...DI6 jako ovladani pro vybér pouzitého limitu maxima.
* Viz DI1(INV) vySe.
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Kod |Popis Rozsah

2015 [MIN TORQUE 1 (minimalni moment 1) -600.0...0%

Nastavuje prvni limit minima momentu (%). Hodnota je procentualini
vyjadieni jmenovitého momentu motoru.

2016 [MIN TORQUE 2 (minimalni moment 2) -600.0...0%

Nastavuje druhy limit minima momentu (%). Hodnota je procentualni
vyjadieni jmenovitého momentu motoru.

2017 [MAX TORQUE 1 (maximalni moment 1) 0...600.0%

Nastavuje prvni limit maxima momentu (%). Hodnota je procentualni
vyjadieni jmenovitého momentu motoru.

2018 [MAX TORQUE 2 (maximalni moment 2) 0...600.0%

Nastavuje druhy limit maxima momentu (%). Hodnota je procentudlini
vyjadieni jmenovitého momentu motoru.
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Skupina 21: START/STOP

Tato skupina definuje, jak se motor startuje a zastavuje.
ACHS550 podporuje nékolik médu startu a stopu.

Koéd |Popis Rozsah

2101 |START FUNCTION 1...5

\oli zplsob startovani motoru.
1 = AUTO — vybira rezim automatického startu.
» Rezim VECTOR: SPEED: Optimalni start ve vétsiné pfipadl. Funkce
startu za chodu motoru pfi rotujici hfideli a start z nulovych otacek.
* ReZim SCALAR: FREQ: OkamZité startuje z nulové frekvence.
2 = DC MAGN — vybira startovaci reZzim ss magnetizace.
Pokyn: ReZim ss magnetizace nem(ze startovat rotujici motor.
Pokyn: Méni¢ startuje, kdyZ uplyne nastaveny pfedmagnetizacni ¢as
(parametr 2103) dokonce i v pfipad€, ze magnetizace motoru neni
dokoncena.

» Rezim VECTOR: SPEED: Magnetizuje motor v ¢asovém ramci
stanoveném parametrem 2103 DC MAGN TIME pouzitim ss proudu.
Normalni fizeni je uvolnéno ihned po magnetizaénim ¢ase. Toto
nastaveni zaru€uje nejvy$si mozny zabérny moment.

» ReZim SCALAR: FREQ mode: Magnetizuje motor v asovém ramci
stanoveném parametrem 2103 DC MAGN TIME pouZzitim ss proudu.
Normalni fizeni je uvolnéno ihned po magnetizacnim Case.

3 = SCALAR FLYST — Vybira rezim startu pfi pohybujici se hfideli.

* ReZim VECTOR: SPEED: nelze pouzit.

» Rezim SCALAR: FREQ: Aaautomaticky vybere spravnou vystupni
frekvenci pro start rotujiciho motoru. Uzite€né, pokud se jiZz motor
to¢i a méni¢ ma startovat jemné s aktualni frekvenci.

4 = TORQ BOOST — Voli automaticky rezim zvySeného momentu

(pouze v rezimu SCALAR: FREQ).

* MGze byt nezbytny u pohont s vysokym zab&érovym momentem.

» ZvySeny moment je aplikovan pouze pfi startu. Skonci, kdyz
vystupni frekvence pfesahne 20 Hz nebo kdyzZ vystupni frekvence
dosahne reference.

» Na poc¢atku motor magnetizuje v Casovém ramci stanoveném
parametrem 2103 DC MAGN TIME pouzitim ss proudu.

* Viz parametr 2110 TORQ BOOST CURR.

5 = FLY + BOOST — Vybira oba mody - start tociciho se motoru a zvySeny
moment (pouze reZim SCALAR: FREQ).

« Start to€iciho se motoru se obvykle provede prvni a motor je
magnetizovan. Pokud se zjisti, ze otacky jsou nulové, je aplikovan
zvySeny moment.
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Koéd [Popis Rozsah

2102 |[STOP FUNCTION (funkce zastaveni) 1=COAST, 2=RAMP
\Voli metodu zastaveni motoru.

1 = COAST (dob&hem) — Yvoli odpojeni napajeni motoru jako zpusob
zastaveni. Motor volné dobih& az do zastaveni.

2 = RAMP (po rampé&) — Yvoli pouziti rampy decelerace.

» Rampa decelerace je definovana pomoci 2203 DECELER TIME 1
nebo 2206 DECELER TIME 2 (podle toho, ktery je aktivni).

2103 |IDC MAGN TIME (doba magnetizace) 0..10s
Definuje €¢as pfedmagnetizace pro startovaci rezim ss magnetizace.
» Pouzijte parametr 2101 pro vybér startovaciho modu.

+ Po pfikazu startu méni¢ pfedmagnetizuje motor po dobu, ktera je zde
definovana a poté nastartuje motor.

+ Nastavte pfedmagnetiza¢ni ¢as pouze tak dlouhy, abyste dosahli
plné magnetizace motoru. P¥ili§ dlouha doba nadmérné zahieje
motor.

2104 |DC HOLD CTL (ovladani ss brzdéni) 0...2
\Voli pouziti ss proudu pro brzdéni.

0 = NOT SEL — Zakazuje pouziti ss proudu.

2 = DC BRAKING — Povoluje pouzit ss proudu pro brzdéni.

* Povoluje pouZit ss proudu pro brzdéni po zastaveni modulace.

» Pokud parametr 2102 STOP FUNCTION je 1 (COAST), brzdéni se
pouzije po zruseni startu.

* Pokud parametr 2102 STOP FUNCTION je 2 (RAMP), brzdéni se
pouZije po ukonceni rampy.

2106 |DC CURR REF (proudova reference) 0...100 %

Definuje referenci ss proudu jako procenta parametru 9906 (MOTOR

NOM CURR).

2107 |DC BRAKE TIME (doba brzdéni) 0...250 s
Definuje ¢as ss brzdéni poté, co je modulace zastavena, pokud je
parametr 2104 roven 2 (DC BRAKING).

2108 |[START INHIBIT (zakazani startu) 0=0OFF, 1=ON
Nastavuje funkci zakdzani startu na zapnuto nebo vypnuto. Funkce
zakézani startu ignoruje trvajici pfikaz startu v nékteré z nasledujicich
situaci (je nutny novy prikaz startu):

* Porucha je resetovana.

0 = OFF — Zakazuje funkci Start inhibit.

1 = ON — Povoluje funkci Start inhibit.
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Kod |Popis Rozsah

2109 |[EM STOP SEL (vybér bezpe€. zastaveni) -6...6

Definuje ovladani pfikazu bezpecénostniho stopu. Pokud je aktivovany:

» Bezpecénostni stop snizi ota€ky motoru pouzitim rampy
bezpecénostniho stopu (parametr 2208 EM DEC TIME).

* VyZaduje externi pfikaz stop a odstranéni pfikazu bezpecnostniho
stopu predtim, nez muze byt ménic resetovan.

0 = NOT SEL — (nevybrano) — blokuje funkci bezpe€nostniho stopu pfes
digitalni vstupy.

1 = DI1 — definuje digitalni vstup DI1 jako ovladani pfikazu
bezpecénostniho stopu.
« Aktivovani digitalniho vstupu vyda pfikaz bezpecnostniho stopu.
* Deaktivace digitalniho vstupu odstrani pfikaz bezpecnostniho

stopu.

2...6 = DI2...DI6 — definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako ovladani pfikazu

bezpe€nostniho stopu.
* Viz DI1 vySe.

-1 = DI1(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako ovladani
pfikazu bezpe€nostniho stopu.
* Deaktivace digitalniho vstupu vyda pfikaz bezpeénostniho stopu.
« Aktivovani digitalniho vstupu odstrani pfikaz bezpec¢nostniho

vstupu.

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI2...DI6
jako ovladani pfikazu bezpecénostniho stopu.
* Viz DI1(INV) vySe.

2110 TORQ BOOST CURR 0...300%

(proud pfi zvySeném momentu)

Nastavuje maximalni proud dodavany bé&éhem zvySeného momentu.
* Viz parametr 2101 START FUNCTION.
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Skupina 22: ACCEL/DECEL

Tato skupina definuje rampy, které ovladaji rychlost akcelerace a
decelerace. Tyto rampy definujeme jako pary, jeden pro
akceleraci a jeden pro deceleraci. MUzete definovat dva pary
ramp a pouzitim digitalniho vstupu vybrat jeden nebo druhy par.

Kéd

Popis Rozsah

2201

ACC/DEC 1/2 SEL -6...6

Definuje ovladani pro vybér ramp akcelerace/decelerace.
» Rampy jsou definovany v parech, kazdy z nich pro akceleraci a pro
deceleraci.
* Viz nize uvedené parametry definované rampy.
0 = NOT SEL — zablokuje vybér, je pouzit prvni par ramp.
1 = DI1 — Definuje digitalni vstup DI1 jako ovladani pro vybér paru ramp..
« Aktivovani digitalniho vstupu vybira par ramp 2.
+ Deaktivace digitalniho vstupu vybira par ramp 1.
2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako ovladani pro
vybér paru ramp.
* Viz DI1 uvedeny vySe.
7 = coMmM — Definuje bit 10 Fidiciho slova 1 (parametr 0301) jako
ovladani pro vybér pard rampa.
*Ridici slova jsou pfenasena pfes komunikacni linku fieldbus.
-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako ovladani pro
vybér paru ramp.
« Deaktivace digitalniho vstupu vybira par ramp 2.
« Aktivovani digitalniho vstupu vybira par ramp 1.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup
DI2...DI6 jako ovladani pro vybér paru ramp.
* Viz DI1(INV) vySe.

2202

ACCELER TIME 1 (€as akcelerace) 0.0...1800 s

; 1. Viz A v obrazku pro parametr 2204.

+ Skuteény Cas akcelerace také zavisi na 2204 RAMP SHAPE.
* Viz 2008 MAXIMUM FREQUENCY.

2203

DECELER TIME 1 0.0...1800 s
Nastavuje €as decelerace z maximalni frekvence na nulu pro par
ramp 1.

» Skuteény Cas decelerace také zavisi na 2204 RAMP SHAPE.

* Viz 2008 MAXIMUM FREQUENCY.
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Koéd [Popis Rozsah
2204 |RAMP SHAPE 1 (tvar rampy) 0=LINEAR, 0.1...1000.0 s
\Voli tvar ramp akcelerace/decelerace
pro par ramp 1. Viz B v obrazku. MAX K ineamni
* Profil je definovan jako rampa, FREQ - — —
kromé pfidané doby, ktera je zde
specifikovana pro dosazeni |
maximalni frekvence. Del3i ¢as \
poskytuje jemné&jsi pfechod na T B (=0)
obou koncich nabézné hrany. Profil
se pak zméni na S-kfivku. | >T
* Pravidlo: 1/5 je pfiméfeny vztah \
mezi Casem profilu rampy a Casem MAX A S-kivka
rampy akcelerace. FREQ | ' _
0.0 = LINEAR — Specifikuje linearni |
rampu akcelerace/decelerace pro ‘ |
parramp 1. ‘
0.1...1000.0 — Specifikuje rampu |
akcelerace/decelerace ve tvaru S- B L_
kfivky pro par ramp 1. i —»T
- A +‘
A = 2202 ACCELER TIME
B = 2204 RAMP SHAPE
2205 |ACCELER TIME 2 0.0...1800 s
Nastavuje €as akcelerace z nulové na maximalni frekvenci pro par
ramp 2.
* Viz 2202 ACCELER TIME 1.
2206 DECELER TIME 2 20.0...1800 s
Nastavuje ¢as decelerace z maximalni frekvence na nulu pro par
ramp 2.
* Viz 2203 DECELER TIME 1.
2207 RAMP SHAPE 2 0=LINEAR, 0.0...1000.0 s
\Voli tvar ramp akcelerace/decelerace pro par ramp 2.
* Viz 2204 RAMP SHAPE 1.
2208 |[EM DEC TIME 0.0...1800 s

Nastavuje €as decelerace z maximalni frekvence na nulu pro pfipad
nouze.

* Viz parametr 2109 EM STOP SEL.

* Rampa je linearni.
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Kod |Popis Rozsah
2209 |RAMP INPUT 0 -6...6
Definuje ovladani pro vnuceni vstupu rampy na 0.
0 = NOT SEL (nevybrano)
1 = b1 — Definuje digitalni vstup DI1 jako ovladani pro vnuceni vstupu
rampy na 0.
* Aktivovani digitalniho vstupu vnuti vstupu rampy 0; vystup rampy
bude klesat na 0 v souladu s v dané chvili pouzitym ¢asem rampy a
poté zUstane na 0.
* Deaktivace digitalniho vstupu; rampovani pokracuje v obvyklém
provozu.
2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako ovladani pro
vnuceni vstupu rampy na 0.
* Viz DI1 uvedeny vyse.
-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako ovladani pro
vnuceni vstupu rampy na 0.
+ Deaktivace digitalniho vstupu vnuti vstup rampy na 0.
« Aktivovani digitalniho vstupu; rampovani pokracuje v obvyklém
provozu.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI2...DI6
jako ovladani pro vnuceni vstupu rampy na 0.
* Viz DIT(INV) vySe.
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Skupina 23: SPEED CONTROL

Tato skupina definuje proménné pouzité pro provoz s regulaci

otacek.
Kéd |Popis Rozsah
2301 |PROP GAIN 0.00...200.0

Nastavuje relativni zesileni pro regulétor otacek.

+ Vétsi hodnota mlze zplsobit kolisani otacek.

+ Obrazek ukazuje vystup regulatoru otacek po skokové zméné
(regulaéni odchylka zlstane konstantni).

Pokyn: Mizete pouzit parametr 2305 AUTOTUNE RUN pro automatické

nastaveni proporcionalniho zesileni.

Kp= Zesileni =1

T, = Integracni ¢as = 0
Tp= Derivacni ¢as = 0

% A
Regulaéni odchylka
,,,,,,, n

Vystup || Vystup regulatoru
regulatoru = | o = Regulatni

Kpre | odchylka

t

I »

»
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Kéd

Popis Rozsah

2302

INTEGRATION TIME (integracni ¢as) 0...600.00 s

Nastavuje integracni €asovou konstantu pro regulator otacek.

* Integracni ¢asova konstanta definuje dobu, za kterou se vystup
regulatoru zméni o konstantni regulacni odchylku.

* Kratsi integraCni Cas opravi kontinualni chybu rychleji.

* Rizeni se stane nestabilni, pokud je integracni €as pfili§ kratky.

+ Obrazek ukazuje vystup regulatoru otacek po skokové zméné
(regulaéni odchylka zUstane konstantni).

Pokyn: MUzete pouzit parametr 2305 AUTOTUNE RUN pro automatické

nastaveni proporcionalniho zesileni.

Kp = Zesileni =1
T, = Integracni ¢as > 0
Tp= Derivaéni ¢as = 0

o A Vystup regulatoru

] e = Reg. odchyl.
1 t

»
L8
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Koéd |Popis Rozsah
2303 DERIVATION TIME (derivacni cas) 0...10000 ms

Nastavuje deriva¢ni ¢asovou konstantu pro regulator otacek.

* Vliv derivace ucini fizeni citlivéjSi na zmeény regulacni odchylky.

+ Cim je delSi derivacéni €as, tim je vice zvySen vystup z otaCkového
regulatoru b&€hem zmény.

* Pokud je derivacni ¢as nastaven na nulu, regulator pracuje jako PI
regulator, jinak jako PID regulator.

Nize uvedeny obrazek ukazuje vystup regulatoru otacek po skokové

zméngé, kdyZ regula¢ni odchylka zUstane konstantni.

Kp = Zesileni =1

T, = Integraéni ¢as >0

Tp = Derivacni ¢as > 0

Ts = Casova perioda vzorku = 2 ms

Ae = Regulaéni odchylka mezi dvéma vzorky

Yo
Ae I\ Vystup regulatoru
Kp * TD * ? K *
s |Kp™e s .

, Regulaéni odchylka

Kp*e : e = Regulaéni

X t  odchylka

>
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Kod |Popis Rozsah

2304 |[ACC COMPENSATION 0...600.00 s
(kompenzace akcelerace)

Nastavuje derivaéni €asovou konstantu pro kompenzaci akcelerace.

 Pridanim derivace reference k vystupu regulatoru ota¢ek kompenzuje
setrvacnost b&éhem akcelerace.

+ 2303 DERIVATION TIME popisuje princip vlivu derivace.

* Pravidlo: Nastavte tento parametr mezi 50 a 100% souctu
mechanickych ¢asovych konstant motoru a pohanéného stroje.

+ Obrazek zobrazuje odezvu otacek, kdyz je zatéz s velkym
momentem setrvaénosti zrychlovana po rampé.

Bez kompenzace akcelerace

%

%

- — — Otackova reference
—— Skutecné otacky

t
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Koéd |Popis Rozsah

2305 AUTOTUNE RUN 0...1

Startuje automatické ladéni regulatoru otacek.

0 = OFF — Zablokuje proces vyvolani automatického naladéni
(nezablokuje proces automatického nastaveni )

1 = ON — Aktivuje automatické naladéni regulatoru ota¢ek. Automaticky
se vraci na OFF.

Postup:

Pokyn: ZatéZ motoru musi byt pfipojena.

* Rozbéhnéte motor na konstantni otacky mezi 20 az 40% jmenovitych
otacek.

* Zménte parametr automatického naladéni 2305 na ON.
Ménic:
* Akceleruje motor.
 VVlypocte hodnoty pro proporcionalni zesileni a integraéni ¢asovou

konstantu.

* Zméni parametry 2301 a 2302 na tyto hodnoty.
* Resetuje 2305 to OFF.
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Skupina 25: CRITICAL SPEEDS

Tato skupina definuje az troje kritické otacky nebo rozsahy
otacek, které jsou nepovolené z divodu napf. problémi
s mechanickou rezonanci pfi urcitych otackach.

Kéd |Popis Rozsah

2501 |CRIT SPEED SEL (vybér kritickych otacek) 0=OFF, 1=ON
Nastavuje funkci kritickych otacek na zapnuto nebo vypnuto. Funkce
kritickych otacek zakaze urcité rozsahy otacek.

0 = OFF (vyp)- Zablokuje funkci kritickych otacek.
1 = ON (zap) — Povoli funkci kritickych otacek.
Priklad: Zakazani otacek, pfi kterych ventilator silné vibruje:
+ Stanovte problémovy rozsah otacek. Pfepokladejme, Ze bude
zjisténo: 18...23 Hz a 46...52 Hz.
» Nastavuje 2501 CRIT SPEED SEL = 1.
» Nastavuje 2502 CRIT SPEED 1 LO = 18 Hz.
» Nastavuje 2503 CRIT SPEED 1 HI = 23 Hz.
» Nastavuje 2504 CRIT SPEED 2 LO = 46 Hz.
» Nastavuje 2505 CRIT SPEED 2 HI = 52 Hz.
fvystup
A
52 | _ _ ______
46 | _ _ ______
| |
23 |- o
18 | __ _ .
| |
| | | |
| | | | p (H )
— ' » rer (Hz
fic fn f fon
18 23 46 52

2502 [CRIT SPEED 1 LO 0...30000 ot./min. /
(minimalni limit kritickych otacek 1) 0...500 Hz
Nastavi minimalni limit pro rozsah kritickych otacek 1.

* Hodnota musi byt menSi nebo rovna 2503 CRIT SPEED 1 HI.
+ Jednotky jsou v ot/min, pokud neni 9904 MOTOR CTRL MODE = 3
(SCALAR: FREQ), v tomto pfipadé jsou jednotkou Hz.

2503 [CRIT SPEED 1 HI 0...30000 ot./min. /
(maximalni limit kritickych otacek 1) 0...500 Hz
Nastavuje maximalni limit pro rozsah kritickych otacek 1.

* Hodnota musi byt vétsi nebo rovna 2502 CRIT SPEED 1 LO.
+ Jednotky jsou v ot/min, pokud neni 9904 MOTOR CTRL MODE = 3
(SCALAR: FREQ), v tomto pfipadé jsou jednotkou Hz.
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Koéd |Popis Rozsah

2504 |CRIT SPEED 2 LO 0...30000 ot./min. /
(minimalni limit kritickych otacek 2) 0...500 Hz
Nastavuje minimalni limit pro rozsah kritickych otacek 2.

* Viz parametr 2502.

2505 |CRIT SPEED 2 HI 0...30000 ot./min. /
(maximalni limit kritickych otacek 2) 0...500 Hz
Nastavuje maximalni limit pro rozsah kritickych otacek 2.

» Viz parametr 2503.

2506 |CRIT SPEED 3 LO 0...30000 ot./min. /
(minimalni limit kritickych otacek 1) 0...500 Hz
Nastavuje minimalni limit pro rozsah kritickych otacek 3.

* Viz parametr 2502.
2507 |CRIT SPEED 3 HI 0...30000 ot./min. /

(maximalni limit kritickych otacek 3) 0...500 Hz

Nastavuje maximalni limit pro rozsah kritickych otacek 3.
* Viz parametr 2503.

Seznam parametr( a jejich popis
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Skupina 26: MOTOR CONTROL

Kéd |Popis Rozsah
2601 |[FLUX OPTIMIZATION 0=OFF, 1=ON
(optimalizace toku)
Méni velikost toku v zavislosti na skute€ném zatizeni. Optimalizace
toku redukuje celkovou spotfebu energie a hluk a méla by byt
umoznéna pro meénic, ktery obvykle pracuje pod jmenovitym zatizenim.
0 = Zablokuje tuto moznost.
1 = Povoli tuto moznost.
2602 |[FLUX BRAKING 0=0OFF, 1=ON
(brzdéni tokem)
Poskytuje rychlejSi zpomalovani zvySovanim urovné magnetizace
v motoru, pokud je to nutné, namisto omezeni zpomalovaci rampy.
ZvySenim toku v motoru se mechanicka energie systému zméni na
tepelnou energii v motoru. Brzdéni tokem pracuje pouze ve vektorovém
rezimu, tzn kdyz parametr 9904 MOTOR CTRL MODE = 1 (VECTOR: SPEED).
0 = OFF — Zakazuje tuto funkci.
1 = ON — Povoluje tuto funkci.
Brzdny
mome)r/ﬂ (%) Jmen. 02n2mk(:/t\;3ru
120%a - ani :
oA bez brzdéni tokem (2) 15 kW
(3) 37 kW
80 1- - (4) 75 kW
(5) 250 kW
40 -
0 ' e
5 10 20 30 40 50
f(Hz)
120% 3 -
80 4 -
40
0
5
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Koéd |Popis Rozsah

IR COMP VOLT (napéti IR kompenzace) 0...100 V

Nastavuje napéti IR kompenzace pro 0 Hz.

* VyZzaduje parametr 9904 MOTOR CTRL MODE = 3 (SCALAR: FREQ).

+ Udrzujte IR kompenzaci tak nizko, jak je to jen mozné, aby se
predeslo prehfati.

» Typické hodnoty IR kompenzace jsou:

Jednotky 380...480 V
Pn (kW) 3 |75 | 15 | 37 | 132
IR comp (V) | 21 18 | 15 | 10 4

« Pokud je povolena IR kompenzace, poskytuje pfidavné napét'ové
zvySeni pfi nizkych otackach. PouZijte IR kompenzaci napf. v apli-
kacich, které vyzaduji vysoky zabérny moment.

A Napéti
motoru

A = IR kompenzace
B = bez kompenzace

P 2603

f(Hz)

2604 IR COMP FREQ (frekvence IR kompenzace)0...100%

Nastavuje frekvenci, pfi které IR kompenzace je 0 V (v % frekvence
motoru).

2605 |U/f RATIO (pomér U/f) 1=LINEAR, 2=SQUARED
\ybira formu poméru U/f (napéti/frekvence) pod bodem odbuzeni:

1 = LINEAR (linearni) — upfednostfiovano pro aplikace s konstantnim

momentem.

2 = SQUARED (kvadratické)— upfednostfiovano pro aplikace s odstfedi-
vymi erpadly a ventilatory (kvadraticke je ti§Si pro vice provoznich
frekvenci)

2606 |[SWITCHING FREQ (spinaci frekvence) 1,4, 8,12 kHz
Nastavuje spinaci frekvenci pro ménic.

Pokyn: 12 kHz pouze pro velikosti ramu R1...R4.
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Kéd

Popis Rozsah

2607

SWITCH FREQ CTRL 0=0OFF, 1=ON

(ovladani spinaci frekvence)

Aktivuje ovladani spinaci frekvence. Kdyz je aktivni, bude volba
parametru 2606 SWITCHING FREQ omezena, kdyz se zvySi interni teplota
ménice. Viz nize uvedeny obrazek. Tato funkce udava nejvyssi moznou
spinaci frekvenci, jaka maze byt pouzita na zakladé provoznich
podminek. Vy$Si spinaci frekvence vede k niz§imu akustickému hluku.
0 = OFF (vyp) — funkce je zablokovana.

1 = ON (zap) — spinaci frekvence je omezena v souladu s obr.

fSW
timit

12 kHz |

R1...R4 ménice

R5...R6 ménice

8 kHz -- Teplota

' meénice
4kHz{---5------1-----7 '

»

80°C 90°C 100°C T

2608

SLIP COMP RATIO 0...200%
(pomér kompenzace skluzu)

Nastavuje zesileni pro kompenzaci skluzu (v %).

* Motor s klecovou kotvou klouze pod zatizenim. ZvySenim frekvence
stejné jako zvySenim momentu motoru kompenzuje ve vztaku ke
skluzu.

+ Pozaduje parametr 9904 MOTOR CTRL MODE = 3 (SCALAR: FREQ).

0 = Bez kompenzace skluzu.

1...200 = ZvySeni kompenzace skluzu. 100 % znaci plnou kompenzaci
skluzu.

2609

NOISE SMOOTHING (snizeni hluku) 0...1

Tento parametr vklada nahodné komponenty do spinaci frekvence.
Funkce snizeni hluku rozlozi akusticky hluk motoru na $ir§i rozsah
frekvenci misto jediné zvukové frekvence a vysledkem je snizeni
SpiCkové intenzity. Nahodné komponenty maiji primér 0 Hz. Jsou
pridavany ke spinaci frekvenci nastavené parametrem 2606 (SWITCHING
FREQ). Tento parametr nema vyznam, kdyz je parametr 2606 = 12 kHz.
0 = DISABLE

1 = ENABLE.

234
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Skupina 29: MAINTENANCE TRIG

(Spousténi poveli k tidrzbé)

Tato skupina obsahuje stupné uzivani a aktivaéni mista. Pokud
uzivani dosahne nastaveného aktivaéniho mista, zobrazi se na
ovladacim panelu povel, Ze se ma provést udrzba.

Kéd |Popis Rozsah

2901 |COOLING FAN TRIG 0.0...6553.5 kh
(aktivace udzby chladiciho ventilatoru)
Nastavuje aktiva¢ni misto pro ¢ita¢ provozu chladiciho ventilatoru ménice
0.0 — Zakazuje spusténi.

2902 |[COOLING FAN ACT 0.0...6553.5 kh
(skute€na hodnota citace ventilatoru)
Definuje skute€¢nou hodnotu ¢itace provozu chladiciho ventilatoru ménice
0.0 — Resetuje parametr.

2903 REVOLUTION TRIG 0...6553 Mrev
(aktivace citace otacek)
Nastavuje aktivacni misto pro ¢ita¢ otacek motoru.
0.0 — Zakazuje spusténi.

2904 REVOLUTION ACT 0...6553 Mrev
(skute€na hodnota mnozstvi otacek)
Definuje skuteénou hodnotu Citae otaéek motoru.
0 — Resetuje parametr.

2905 |[RUN TIME TRIG 0.0...6553.5 kh
(aktivace doby chodu)
Nastavuje aktivaéni misto pro &ita& doby chodu ménice.
0 — Zakazuje spusténi.

2906 |RUN TIME ACT 0.0...6553.5 kh
(skute€éna hodnota doby chodu)
Definuje skuteénou hodnotu &itace doby chodu ménice.
0.0 — Resetuje parametr.

2907 [USER MWh TRIG 0.0...6553.5 MWh
(aktiva€ni misto spotieby energie)
Nastavuje aktivacni misto pro &ita¢ na akumulované energetické
spotfeby (v megawatt hodinach) ménice.
0.0 — Zakazuje spusténi.

2908 [USER MWh ACT 0.0...6553.5 MWh

(skute€éna hodnota spotieby energie)

Definuje skute€¢nou hodnotu ¢itaCe spotfeby energie ménice
(v megawatt hodinach).

0.0 — Resetuje parametr.
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Skupina 30: FAULT FUNCTIONS

(Poruchové funkce)

Tato skupina definuje situace, které mize méni¢ vyhodnotit jako
potencialni poruchu a definuje, jak by mél zareagovat, pokud je
detekovana porucha.

Kéd

Popis Rozsah

3001

AI<MIN FUNCTION 0...3

Definuje reakci ménice, pokud analogovy vstup (Al) poklesne pod

poruchovy limit a Al je pouzit jako reference.

» 3021 AI1 FAULT LIMIT a 3022 AI2 FAULT LIMIT nastavuje minimalni limity.

0 = NOT SEL (nevybrano) — bez odezvy.

1 = FAULT — Zobrazi se porucha (7, A1 LOSS nebo 8, AI2 LOSS) a pohon
se zastavi setrvacnosti.

2 = CONST SP 7 — Zobrazi se varovani (2006, Al1 LOSS nebo 2007, AI2
LOSS) a nastavi se otacky pouzitim 1208 CONST SPEED 7.

3 = LAST SPEED — Zobrazi se varovani (2006, Al1 LOSS NEBO 2007, AI2
LOSS) a nastavi se otacky dle posledni provozni urovné. Tato hodnota
je stfedni hodnota otacek béhem poslednich 10 sekund.

VAROVANI! Pokud vyberete CONST SP 7 nebo LAST SPEED, ujistéte se,

Ze pokud dojde ke ztraté signalu analogového vstupu, je nasledujici

provoz bezpecny.

3002

PANEL COMM ERR 1...3

(porucha komunikace s panelem)

Definuje reakci méni¢e na chybu komunikace s ovladacim panelem.

1 = FAULT — Zobrazi poruchu (10, PANEL LOSS) a pohon se setrvaénosti
zastavi.

2 = CONST SP 7 — Zobrazi varovani (2008, PANEL LOSS) a nastavi otacky
pouzitim 1208 CONST SPEED 7.

3 = LAST SPEED — Zobrazi varovani (2008, PANEL LOSS) a nastavi otacky
dle posledni provozni urovné. Tato hodnota je stfedni hodnota otacek
bé&hem poslednich 10 sekund.

VAROVANI! Pokud vyberete CONST SP 7 nebo LAST SPEED, ujistéte se,

Ze pokud dojde ke ztraté komunikace s ovladacim panelem, je nasle-

dujici provoz bezpecny.
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Kod |Popis Rozsah

3003 |EXTERNAL FAULT 1 -6...6
(externi porucha 1)

Definuje vstupni signal externi poruchy 1 a odezvu ménice na externi
poruchu.
0 = NOT SEL (nevybrano) — Signal externi poruchy neni pouzit.
1 = DI1 — definuje digitalni vstup DI1 jako vstup externi poruchy.
« Aktivovani digitalniho vstupu indikuje poruchu. Méni¢ zobrazi
poruchu (14, EXT FAULT 1) a pohon setrvaénosti zastavi.
2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako vstup externi
poruchy.
* Viz DI1 vySe.
-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako vstup externi
poruchy.
* Deaktivace digitalniho vstupu indikuje poruchu. Méni¢ zobrazi
poruchu (14, EXT FAULT 1) a pohon setrvacnosti zastavi.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup
DI2...DI6 jako vstup externi poruchy.
* Viz DI1(INV) vySe.

3004 [EXTERNAL FAULT 2 -6...6

(externi porucha 2)

Definuje vstupni signal externi poruchy 2 a odezvu ménice na externi
poruchu.

* Viz parametr 3003 uvedeny vyse.

3005 [MOT THERM PROT 0...2
(tepelna ochrana motoru)

Definuje odezvu méni€e na pfehrati motoru.

0 = NOT SEL (nevybrano) — Bez odezvy a / nebo tepelna ochrana motoru
neni nastavena.

1 = FAULT (porucha) — Pokud vypo¢itana teplota motoru pfevysi 90 °C,
zobrazi se varovani (2010, MOT OVERTEMP). Pokud vypocitana teplota
motoru prevysi 110 °C, Zobrazi se varovani (9, MOT OVERTEMP) a
pohon setrvacnosti zastavi.

2 = ALARM — Pokud vypocitana teplota motoru prevysi 90 °C, zobrazi se
varovani (2010, MOT OVERTEMP)
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Kéd

Popis Rozsah

3006

MOT THERM TIME 256...9999 s
(teplota motoru - €asova konstanta)

Nastavi teplot. ¢as. konstantu motoru pro tepelny model motoru.
+ Toto je €as potfebny pro to, aby motor dosahl 63% konec¢né teploty pfi
ustaleném zatizeni.
» Pro tepelnou ochranu v souladu s UL poZadavky pro NEMA - tfida
motorl, pouZijte pravidlo: MOTOR THERM TIME = 35x 6, kde t6
(v sekundach) je specifikovan vyrobcem motoru jako ¢as, kdy mize
motor bezpecné pracovat pfi 6-ti ndsobku jmenovitého proudu.
+ Teplot. €as. konstanta pro vypinaci kfivku tfidy 10 je 350 s, pro vypi-
naci kfivku tfidy 20 je 700 s a pro vypinaci kfivku tfidy 30 je 1050 s.
Zatizeni |
motoru

Zvyseni tep. : |
100 %71----- 'y

63%4t-----

|

3007

MOT LOAD CURVE 50...150%
(zatézovaci kfivka motoru)

Nastavuje maximalni dovolené provozni zatizeni motoru.

* Pokud nastavite 100%, pak maximalini dovolené zatiZeni je rovno hodnoté
parametru ze skupiny Start-up Data parametr 9906 MOTOR NOM CURRENT.

 Upravte Uroven zatéZovaci kfivky, pokud se teplota okoli lisi od jmenovité.

Vystupni proud (%) relativné
, kK 9906 MOTOR NOM CURR

150 +

P 3007 100 +- - - - - — _

|
|
P 3008 50 /—
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Koéd |Popis Rozsah

3008 |ZERO SPEED LOAD 25...150%
(zatizeni pfi nulovych otackach)
Nastavuje maximalni mozny proud pfi nulovych otackach.
* Hodnota je relativni k 9906 MOTOR NOM CURR.

3009 BREAK POINT FREQ 1...250 Hz
(frekvence odpojovaciho mista)
Nastavuje frekvenci odpojovaciho mista pro zatézovaci kfivku motoru.
Priklad: Vypinaci €asy tepelné ochrany, kdyz parametry 3006 MmOT
THERM TIME, 3007 MOT LOAD CURVE a 3008 ZERO SPEED LOAD maji
standardni hodnoty.

35 A i/

lo = Vystupni proud

In = Jmenovity proud motoru
fo = Vystupni frekvence
fasrk = Frekvence odpoj. mista
A = Vypinaci ¢as

180s

300s
600 s
0
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Kéd

Popis Rozsah

3010

STALL FUNCTION 0...2
(funkce blokovani)
Tento parametr definuje fungovani funkce blokovani. Tato ochrana je
aktivni, kdyZ je pohon provozovan v blokované oblasti (viz. obr.) po
dobu definovanou 3012 STALL TIME. “User Limit” (uzivatelsky limit) je
definovan ve skupiné 20 -2017 MAX TORQUE 1, 2018 MAX TORQUE 2,
nebo limitem vstupu z komunikace.
0 = NOT SEL (nevybrano) — Ochrana blokovani neni pouzita.
1 = FAULT (porucha) — Kdyz je pohon provozovan v blokované oblasti po
dobu nastavenou v 3012 STALL TIME:
» Pohon se setrvacnosti zastavi.
* Je zobrazena indikace poruchy.
2 = ALARM — KdyZ je pohon provozovan v blokované oblasti po dobu
nastavenou v 3012 STALL TIME:
« Je zobrazena indikace alarmu.
+ Alarm zmizi, kdyz se pohon dostane mimo blokovanou oblast na
polovinu doby nastavenou parametrem 3012 STALL TIME.

Moment/ A
proud
Oblast blokovani

95%
Uziv.
limit

f

3011
STALL FREQ HI

3011

STALL FREQUENCY 0.5...50 Hz
(frekvence blokovani)

Tento parametr nastavuje hodnotu frekvence pro funkci blokovani.Viz
obrazek pro parametr 3010.

3012

STALL TIME 10...400 s
(blokovani - ¢as)
Tento parametr nastavuje hodnotu doby pro funkci blokovani.
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Koéd |Popis Rozsah
3013 [UNDERLOAD FUNCTION 0...2
(funkce nizké zatéze)
Ztrata zatéze motoru maze byt znamkou selhani procesu. Ochrana je
aktivovana pokud:
* Moment motoru poklesne pod zatézovaci kfivku zvolenou
parametrem 3015 UNDERLOAD CURVE.
« Tento stav trval déle, nez je doba nastavena prametrem 3014
UNDERLOAD TIME.
+ Vystupni frekvence je vy$Si nez 10% jmenovité frekvence.
0 = NOT SEL (nevybrano) — Ochrana pfi nizké zatézi neni pouzita.
1 = FAULT (porucha) — Kdyz je ochrana aktivovana, pohon se
setrvacnosti zastavi.
2 = ALARM — Zobrazi se indikace alarmu.
3014 UNDERLOAD TIME 10...400 s
(nizka zatéz - ¢as)
Casovy limit pro ochranu pfi nizké zatézi.
3015 [UNDERLOAD CURVE 1...5

(kfivky nizkého zatizeni)

Tento parametr nabizi pét volitelnych kfivek zobrazenych na obrazku.
Pokud zatizeni poklesne pod stanovenou kfivku na dobu delSi nez je
Cas nastaveny parametrem 3014, je ochrana pfi nizké zatézi
aktivovana.

KFivky 1...3 dosahuji maxima pfi Stitkové frekvenci motoru nastavené
parametrem 9907 MOTOR NOM FREQ.

Twm = jmenovity moment motoru.

fy = jmenovita frekvence motoru..

Tm
0,
ég))j‘ Typy kfivek pro nizkou zatéz @
_ 70%
60 -
T - 50%
40 - 1
_ ' 30%
20 }
| Cof
0 t T T >
ON 24 * 0y
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Kéd

Popis Rozsah

3017

EARTH FAULT (zemni spojeni - porucha) 0...1

Definuje reakci ménice, pokud ménic detekuje poruchu zemniho

spojeni v motoru nebo v motorovém kabelu.

0 = NO (ne) — bez odezvy.

1 = FAULT (porucha) — Zobrazi poruchu (16, EARTH FAULT) a pohon se
zastavi setrvacnosti. .

3018

COMM FAULT FUNC (funkce poruchy komunikace)0...3

Definuje reakci ménice, pokud dojde ke ztraté fieldbusové komunikace.

0 = NOT SEL — (nevybrano) — bez odezvy.

1 = FAULT — Zobrazi poruchu (28, SERIAL 1 ERR) a pohon se zastavi
setrvacnosti.

2 = CONST SP7 — Zobrazi alarm (2005, 10 cOMM) a nastavi otacky
pomoci parametru 1208 CONST SPEED 7. Tento “alarm otacek”
zUstane aktivni, dokud fieldbus nezapi$e novou hodnotu reference.

3 = LAST SPEED — Zobrazi alarm (2005, 10 COMM) a nastavi otacky dle
posledni provozni urovné. Tato hodnota je stfedni hodnota otacek
béhem poslednich 10 sekund. Tento “alarm ota¢ek” zlstane aktivni,
dokud fieldbus nezapi$e novou hodnotu reference.

VAROVANI! Pokud zvolite CONST SP7 nebo LAST SPEED, ujistéte se, Ze

nasledny provoz bude bezpecny, i kdyz dojde ke ztraté fieldbusoveé

komunikace.

3019

COMM FAULT TIME (porucha komunikace - ¢as)0...60.0 s

Nastavi ¢as pro komunika&ni poruchu pouzity v 3018 COMM FAULT FUNC.

+ Kratké preruSeni fieldbusové komunikace neni vyhodnoceno jako
porucha, pokud je krat§i nez hodnota COMM FAULT TIME.

3021

Al1 FAULT LIMIT (limit poruchy Al1) 0...100%
Nastavuje poruchovou uroveri pro anal. vstup 1. Viz 3001 AI<MIN FUNCTION.

3022

Al2 FAULT LIMIT (limit poruchy Al2) 0...100%
Nastavuje poruchovou uroven pro anal. vstup 2. Viz 3001 AI<MIN FUNCTION.

3023

WIRING FAULT (porucha zapojeni) 0...1

Definuje reakci ménice na chyby v zapojeni a na poruchy uzemnéni

zjiSténé, kdyz pohon NEPRACUJE. Kdyz drive nebézi, tak sleduje:

» Spravné pfipojeni vstupniho vykonu na vystup méni¢e (méni¢ mize
zobrazit poruchu 35, VYSTUP WIRING pfi zjiSténi nespravného pfipojeni.

» Chyby zemnéni (ménic zobrazuje poruchyt 16, EARTH FAULT if a
detekuje chybu zemnéni). Viz také parametr 3017 EARTH FAULT.

0 = DISABLE — Bez reakce na vSechny vysledky sledovani.

1 = ENABLE — Zobrazi poruchu, kdyz sledovani zjisti problém.

3024

CB TEMP FAULT (porucha teploty CB)  0...1
Definuje reakci ménice na prekroceni teploty fidici desky.
0 = DISABLE — bez odezvy

1 = ENABLE — Zobrazi poruchu (37, CB OVERTEMP) a pohon se zastavi
setrvacnosti..
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Skupina 31: AUTOMATIC RESET

Tato skupina definuje podminky pro automaticky reset.
Automaticky reset nastane poté, co je detekovana konkrétni
porucha. Méni¢ Ceka po dobu nastaveného zpozdéni, poté se
automaticky restartuje. Mizete omezit pocet resetl ve
stanovené ¢asové periodé a mlizete nastavit automaticky reset
pro celou fadu poruch.

Kéd |Popis Rozsah

3101 |NR OF TRIALS (pocet pokusti) 0...5

Nastavuje pocet povolenych automatickych resetli béhem periody,

definované pomoci 3102 TRIAL TIME.

» Pokud pocet automatickych reset(i pfesahne tento limit (béhem doby
pokus(l), méni¢ zabrani dalSim automatickym resetiim a zlstane
zastaven.

+ Nastartovani ménice pak vyzaduje uspésny reset provedeny z ovla-
daciho panelu nebo ze zdroje vybraného pomoci 1604 FAULT RESET
SEL.

Priklad: T¥i poruchy mohou nastat béhem doby pokust. Posledni je

resetovan pouze v pfipadé, kdyzZ je hodnota 3101 NR OF TRIALS 3 nebo

vice.
Doba pokust
/ N Cas
X X—X -
x = Automaticky reset
3102 TRIAL TIME (doba pokusii) 1.0...600.0 s

Nastavuje ¢asovou periodu pro pocitani a limitovani poctu resetd.
* Viz 3101 NR OF TRIALS.

3103 [DELAY TIME (C€as zpozdéni) 0.0...120.0 s
Nastavuje Easové zpozdéni mezi zjisténim poruchy a pokusem o restart
ménice.

¢ Pokud DELAY TIME = nula, bude méni¢ resetovan okamzité.

3104 |AR OVERCURRENT (aut. reset-nadproud) 0=DISABLE, 1=ENABLE
Nastavuje funkci automatického resetu pfi nadproudu na zapnuto nebo
vypnuto.
0 = DISABLE — Zakazuje automaticky reset.
1 = ENABLE — Povoluje automaticky reset.
» Automaticky resetuje poruchu (nadproud) se zpozdénim nastave-
nym pomoci 3103 DELAY TIME a méni¢ pokracuje v normalnim
provozu.
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Kéd

Popis Rozsah

3105

AR OVERVOLTAGE (aut. reset - pfepéti) 0=DISABLE, 1=ENABLE

Nastavuje funkci automatického resetu pfi pfepéti na zapnuto nebo
vypnuto.
0 = DISABLE — Zakazuje automaticky reset.
1 = ENABLE — Povoluje automaticky reset.
» Automaticky resetuje poruchu (DC OVERVOLT) po zpozdéni
nastaveném pomoci 3103 DELAY TIME a méni¢ pokrac€uje v normal-
nim provozu.

3106

AR UNDERVOLTAGE (aut. reset - podpéti)0=DISABLE, 1=ENABLE

Nastavuje funkci automatického resetu pfi podpéti na zapnuto nebo
vypnuto.
0 = DISABLE — Zakazuje automaticky reset.
1 = ENABLE — Povoluje automaticky reset.
» Automaticky resetuje poruchu (DC UNDERVOLT) po zpoZdéni nasta-
veném pomoci 3103 DELAY TIME a méni¢ pokracuje v normalnim
provozu.

3107

AR AI<MIN 0=DISABLE, 1=ENABLE

Nastavuje funkci automatického resetu pro funkci analogovy vstup je
mensi nez minimum na zapnuto nebo vypnuto.
0 = DISABLE — Zakazuje automaticky reset.
1 = ENABLE — Povoluje automaticky reset.

» Automaticky resetuje poruchu (AI<MIN) po zpozdéni nastaveném

pomoci 3103 DELAY TIME a méni¢ pokracuje v normalnim provozu.

VAROVANI! KdyZ dojde k obnoveni signalu analogového vstupu,
méni¢ se muze restartovat dokonce i po dlouhém preruseni ¢innosti.
Ujistéte se, ze automaticky déle oddaleny start nezpusobi fyzickou
Ujmu a / nebo poskozeni zafizeni.

3108

AR EXTERNAL FAULT 0=DISABLE, 1=ENABLE
(automaticky reset - externi porucha)
Nastavuje funkci automatického resetu pfi externi poruSe na zapnuto
nebo vypnuto.
0 = DISABLE — Zakazuje automaticky reset.
1 = ENABLE — Povoluje automaticky reset.

» Automaticky resetuje poruchu (EXT FAULT 1 nebo EXT FAULT 2) po

zpozdéni nastaveném pomoci 3103 DELAY TIME a méni¢ pokraduje

v normalnim provozu.
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Skupina 32: SUPERVISION

Tato skupina definuje supervizi az pro tfi signaly ze Skupina 01:
OPERATING DATA. Supervize sleduje stanoveny parametr a
uvede relé pod napéti, pokud parametr pfekroCi stanoveny limit.
Pouzijte Skupina 14: RELAY OUTPUTS a stanovte relé, které
bude aktivovano, kdyz je signal pfili§ nizky nebo pfili§ vysoky.

Kéd |Popis Rozsah

3201 |[SUPERV 1 PARAM 101...199

\Voli prvni supervizovany parametr.

* Musi to byt Cislo parametru ze Skupina 01: OPERATING DATA.

« Pokud supervizovany parametr pfekro€i limit, releovy vystup je
pfiveden pod napéti.

« Limity supervize jsou stanoveny v této skupiné.

* Releové vystupy jsou definovany ve Skupina 14: RELAY OUTPUTS
(definice také upfesni, ktery supervizovany limit je sledovan).

LO <HI

Supervize provoznich dat pouzitim releovych vystupu, kdyz LO < HI.

iz obrazek na strané 246.

 Pfipad A = Parametr 1401 RELAY OUTPUT 1 (nebo 1402 RELAY OUTPUT 2
atd.) hodnota je SUPRV1 OVER nebo SUPRV 2 OVER. Pouzijte pro sle-
dovani, kdyz / pokud supervizovany signal pfekro¢i dany limit. Relé z0-
stane aktivni dokud supervizovana hodnota neklesne pod dolni limit.

+ Pfipad B = Parametr 1401 RELAY OUTPUT 1 (nebo 1402 RELAY OUTPUT
2, atd.) hodnota je SUPRV 1 UNDER hebo SUPRV 2 UNDER. PouZijte pro
sledovani, kdyz / pokud supervizovany signal spadne pod dany limit.
Relé zustane aktivni, kdyz / pokud supervizovany signal spadne pod
dany limit. Relé zGstane aktivni dokud supervizovana hodnota
nestoupne nad horni limit.

LO > HI

Supervize provoznich dat pouzitim releovych vystupu, kdyz LO>HI. Viz

obrazek na strané 246.

Dolni limit (HI 3203) je zpocatku aktivni a zlistane aktivni dokud se

supervizovany parametr nedostane nad horni limit (Lo 3202), ¢imz se

tento limit stane aktivnim limitem. Tento limit zUstane aktivni dokud se
supervizovany parametr nedostane pod spodni limit (HI 3203), &imz se
tento limit stane aktivnim limitem.

» Pfipad A = Parametr 1401 RELAY OUTPUT 1 (nebo 1402 RELAY OUTPUT
2, atd.) hodnota SUPRV1 OVER nebo SUPRV2 OVER. Zpoc&atku je relé
bez napéti. Relé se sepne pokazdé, kdyZ se supervizovany parametr
dostane nad aktivni limit.

+ Pfipad B = Parametr 1402 RELAY OUTPUT 1 (nebo 1402 RELAY OUTPUT
2, atd.) hodnota je SUPRV1 UNDER nebo SUPRV2 UNDER. Zpocatku je
relé pod napétim. Zdstane bez napéti, kdyz se supervizovany
parametr dostane pod aktivni limit.
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Kod |Popis Rozsah
LO <HI
Pokyn: Pfipad LO < HI reprezentuje normalni hysterezi.
Hodnota supervizovaného parametru
HI(3203) 1 23 ¢ — AN\— (/N -
LO (3202) B -
| o
Ptipad A b by
Pod napétim (1) T
t
0 >
Pfipad B o o
v | | | | | |
Pod napétim (1)
: | K
LO > HI
Pokyn: Pfipad LO>HI reprezentuje specialni hysterezi se dvéma
oddélenymi supervizovanymi limity.
Hodnota supervizovaného parametru Aktivni limit
LO (3202) % - — — -
HI (3203)
Pfipad A e
Pod napétim (1) T
t
0 >
Pfipad B e
Pod napétim (1) ‘ P! P !
[T [
O -
3202 [SUPERV 1 LIM LO -
Nastavuje dolni limit pro prvni supervizovany parametr. Viz 3201
SUPERV 1 PARAM uvedeny vyse.
3203 [SUPERV 1 LIM HI -
Nastavuje horni limit pro prvni supervizovany parametr. Viz 3201
SUPERV 1 PARAM uvedeny vyse.
3204 [SUPERV 2 PARAM 101...199
\Voli druhy supervizovany parametr. Viz 3201 SUPERV 1 PARAM uvedeny vySe.
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Koéd |Popis Rozsah
3205 [SUPERV 2 LIM LO -
Nastavuje dolni limit pro druhy supervizovany parametr. Viz 3204
SUPERV 2 PARAM uvedeny vySe.
3206 [SUPERV 2 LIM HI -
Nastavuje horni limit pro druhy supervizovany parametr. Viz 3204
SUPERV 2 PARAM uvedeny vySe.
3207 [SUPERV 3 PARAM 101...199
\oli tfeti supervizovany parametr. Viz 3201 SUPERV 1 PARAM uvedeny vySe.
3208 [SUPERV 3 LIM LO -
Nastavuje dolni limit pro druhy supervizovany parametr. Viz 3207
SUPERV 3 PARAM uvedeny vySe.
3209 |[SUPERV 3 LIM HI -

Nastavuje horni limit pro tfeti supervizovany parametr. Viz 3207
SUPERV 3 PARAM uvedeny vyse.
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Skupina 33: INFORMATION

Tato skupina poskytuje pFistup k informacim o aktualnim
programu ménice: verze a datum testovani.

Koéd |Popis Rozsah
3301 |[FW VERSION 0000...FFFF hex

Obsahuje verzi firmware ménice.

3302 |LP VERSION 0000...FFFF hex

Obsahuje verzi loading package.

3303 |TEST DATE yy.ww

Obsahuje datum testovani (yy.ww).

3304 |DRIVE RATING XXXY

Obsahuje jmenovité hodnoty proudu a napéti ménice. Format je XXXY,

kde:

+ XXX = jmenovitad hodnota proudu ménice v ampérech. Pokud se
vyskytne, pak A znadi desetinnou ¢arku v hodnoté jmenovitého prou-
du. Napf. XXX = 8A8 znaci jmenovitou hodnotu proudu 8,8 ampér.

* Y = jmenovitd hodnota napéti ménice, kde Y = 2 znadi jmenovité
napéti 208...240 V a Y = 4 znadi jmenovité napéti 380...480 V.
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Skupina 34: PANEL DISPLAY

Tato skupina definuje obsah displeje ovladaciho panelu (stfedni
¢ast), kdyz je ovladaci panel v médu ovladani.

Kéd |Popis Rozsah
3401 |[SIGNAL1 PARAM 100...199

\/ybira prvni parametr (pomoci €isla) zobrazeny na ovladacim panelu.
Definice v této skupiné vymezuji obsah displeje, kdyz je ovladaci panel
v ovladacim moédu.

* Mlze byt vybran kterykoli parametr ze skupiny 01.

* Pouzitim nasledujicich parametrd muze byt zobrazovana hodnota
Skalovana, pfevadéna na vhodné jednotky a / nebo zobrazena jako
sloupcovy diagram.

+ Obrazek uréuje vybéry provedné parametry v této skupiné.

100 = neni zvolen (nevybrano) — prvni parametr nebude zobrazen.

101...199 = Zobrazi parametr 0101...0199. Pokud parametr neexistuje,
displej zobrazi “n.a.” - not available = neni k dispozici.

P 3404 P 3405

P 0137
P 0138
P 0139
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Kéd

Popis Rozsah

3402

SIGNAL1 MIN -

Definuje minimalni o€ekavanou hodnotu pro prvni zobrazovany

parametr.

» Pouzijte parametry 3402, 3403, 3406, a 3407, napf. pro pfevod
parametru ze skupiny 01 jako je 0102 SPEED (v ot/min) na rychlost
dopravniku pohanéného motorem (ve stopach/min). Pro takovy
prevod jsou zdrojové hodnoty na obrazku minimaini, maximalni
otacky a zobrazené hodnoty jsou odpovidajici minimalni a maximalni
rychlosti dopravniku.

» Pouzijte parametr 3405 pro vybér zobrazeni spravnych jednotek..

Pokyn: Vybérem jednotky nepfevedete hodnotu. Parametr se

neuplatni, pokud je nastaven parametr 3404 OouTPUT1 DSP FORM = 9

(DIRECT).

Zobraz.
hodn. A

P3407-| — — — — — —

P 3406 — —

|

|

|

! | o Zdroj.
—

P3402 p3403  hodn.

3403

SIGNAL1 MAX -

Definuje maximalni o€ekavanou hodnotu pro prvni zobrazovany
parametr.
Pokyn: Parametr se neuplatni, pokud je nastaven parametr 3404

OUTPUT1 DSP FORM = 9 (DIRECT).

250

Seznam parametru a jejich popis



ACHb50 Uzivatelska pfirucka

Koéd |Popis Rozsah
3404 |OUTPUT1 DSP FORM 0...9
Definuje umisténi desetinné €arky pro prvni zobrazovany parametr.
* Vlozi poCet poZzadovanych desetinnych mist vpravo od desetinné
carky.
* Viz tgbulka s pfikladem pouZziti 7t (pi=3.14159).
3404 Value | Zobr. Rozsah
0 +3 -32768...+32767 (se znaménkem)
1 + 3.1
2 +3.14
3 +3.142
4 3 0...65535 (bez znaménka)
5 3.1
6 3.14
7 3.142
8 Zobrazeni prouzkového grafu.
9 Pfima hodnota. Umisténi desetinné te¢ky a jednotky
jsou stejné jako u zdrojového signalu.
Pokyn: Parametry 3402, 3403 a 3405...3407 se
neuplatni.
3405 |OUTPUT1 UNIT 0...127
\Vybira jednotku pouzitou pro prvni zobrazovany prametr.
Pokyn: Parametr se neuplatni, kdyz je parametr 3404 OUTPUT1 DSP
FORM = 9 (DIRECT).

0=NOUNIT 9=°C 18=MWh 27 =ft 36=ls 45=Pa  54=Ib/m 63=Mrev
1=A 10=Ibft 19=m/s 28=MGD 37=I/min 46=GPS 55=Ib/h 64=d
2=V M=mA 20=mdh 29=inHg 38=lh  47=galls 56=FPS 65=inWC
3=Hz 12=mV  21=dm%s 30=FPM 39=m%s 48=gallm 57=f/s 66 =m/min
4=% 13=kW 22=bar 31=kb/s 40=m%m 49=gallh 58=inH,0 67 =Nm
5=s 14=W  23=kPa 32=kHz 41=kg/s 50=ft%s 59=inwg

6=h 15=kWh 24=GPM 33=0hm 42=kg/m 51=f/m 60=ftwg

7=ot/min. 16=°F  25=PSI 34=ppm 43=kgh 52=fh 61=Ibsi

8 =kh 17 =hp 26=CFM 35=pps 44=mbar 53=Ib/s 62=ms

Nasledujici jednotky maji vyznam pro prouzkové grafy
117 = %ref 118 = %act 119 = %dev 120 = % LD 121 =% SP 122 =%FBK 123 = lout 124 = Vout
125 = Fout 126 = Tout 127 =Vdc

3406 OUTPUT1 MIN -

Nastavuje minimalni hodnotu zobrazenou pro prvni zobrazovany
parametr.

Pokyn: Parametr se neuplatni, kdyz je parametr 3404 OUTPUT1 DSP
FORM = 9 (DIRECT).
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Kod |Popis Rozsah

3407 |OUTPUT1 MAX -
Nastavuje maximalni hodnotu zobrazenou pro prvni zobrazovany parametr.
Pokyn: Parametr se neuplatni, kdyZ je parametr 3404 oUTPUT1 DSP
FORM = 9 (DIRECT).

3408 [SIGNAL2 PARAM 100...199
\oli druhy parametr (pomoci €isla) zobrazeny na ovladacim panelu.
» Viz parametr 3401.

3409 [SIGNAL2 MIN -
Definuje minimalni o€ekavanou hodnotu pro druhy zobrazovany parametr.
» Viz parametr 3402.

3410 [SIGNAL2 MAX -
Definuje maximalni oéekavanou hodnotu pro druhy zobrazovany parametr.
» Viz parametr 3403.

3411 |OUTPUT2 DSP FORM 0...9
Definuje pozici desetinné te¢ky pro druhy zobrazovany parametr.
» Viz parametr 3404.

3412 |OUTPUT2 UNIT 0...127
\/oli jednotky pouZité pro druhy zobrazovany parametr.
» Viz parametr 3405.

3413 |OUTPUT2 MIN -
Nastavuje minimalni hodnotu zobrazenou pro druhy zobrazovany
parametr.
* Viz parametr 3406.

3414 |OUTPUT2 MAX -
Nastavuje maximalni hodnotu zobrazenou pro druhy zobrazovany parametr.
» Viz parametr 3407.

3415 [SIGNAL3 PARAM 100...199
\oli tfeti parametr (pomoci €isla) zobrazeny na ovladacim panelu.
* Viz parametr 3401.

3416 [SIGNAL3 MIN -
+ Definuje minimalni o¢ekavanou hodnotu pro tfeti zobrazovany parametr.
iz parametr 3402.

3417 [SIGNAL3 MAX -
Definuje maximalni oéekavanou hodnotu pro tfeti zobrazovany parametr.
* Viz parametr 3403.

3418 |OUTPUT3 DSP FORM 0...9
Definuje pozici desetinné tecky pro tfeti zobrazovany parametr.
* Viz parametr 3404.
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Koéd |Popis Rozsah
3419 |OUTPUT3 UNIT 0...127
\Voli jednotky pouZité pro tfeti zobrazovany parametr.
* Viz parametr 3405.
3420 |OUTPUT3 MIN -
Nastavuje minimalni hodnotu zobrazenou pro tfeti zobrazovany parametr.
* Viz parametr 3406.
3421 |OUTPUT3 MAX -

Nastavuje maximalni hodnotu zobrazenou pro tfeti zobrazovany parametr.
* Viz parametr 3407.

Seznam parametr( a jejich popis 253




ACHb50 Uzivatelska pfirucka

Skupina 35: MOTOR TEMP MEAS

(Skupina 35: Méreni teploty motoru)

Tato skupina definuje zjist'ovani a vytvafeni zprav pro konkrétni
potencialni poruchu - pfehfati motoru, které je detekovano
teplotnimi Cidly. Typické zapojeni je znazornéno nize.

Jedno ¢idlo
— — All
Motor |’ | (§
' ——|AGND
: AO1
: '+ ]AGND

10 nF L }

Tri ¢idla
- - Al
Motor " . |acnD
TT T/ |
l AO1
AGND
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/A VAROVAN:I! IEC 60664 vyzaduje dvojitou nebo zesilenou
izolaci mezi zivymi ¢astmi a povrchem pfistupnych ¢éasti
elektrického zafizeni, které jsou bud’ nevodivé nebo vodivé,
ale nepfipojené k ochranné zemi.

Pro splnéni tohoto pozadavku pfipojte termistor (nebo jinou
podobnou soucgastku) na ovladaci svorky ménice pouzitim
nékteré z téchto moznosti:

» Oddélte termistor od zZivych ¢asti motoru dvojitou zesilenou
izolaci.

» Chrarite vSechny obvody pfipojené na analogové a digitalni
vstupy méniCe. Zabezpedte proti spojeni a izolujte od
ostatnich nizkonapét'ovych obvodu pomoci zakladni izolace
(dimenzované pro stejnou napét’ovou uroven jako je hlavni
obvod ménice).

* Poutzijte externi termistorové relé. Izolace relé musi byt
dimenzovana na stejnou napét’ovou uroven jako je hlavni
obvod ménice.

Nize uvedeny obrazek znazorfiuje mozna pripojeni termistoru.

Na strané motoru musi byt stinéni kabelu uzemnéného pres

kapacitu 10 nF. Pokud to neni mozné, nechte stinéni

nepfipojené.

Termistor.
relé Deska V/V
DI
L +24 VDC

@ ©
Pro dalSi poruchy nebo pfedpokladané prehfati motoru pfi
pouziti modelu, viz Skupina 30: FAULT FUNCTIONS.
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Koéd |Popis Rozsah

3501 |[SENSOR TYPE (typ ¢idla) 0...6
Urci se typ pouzitého teplotniho ¢idla motoru - PT100 (°C) nebo PTC
(ohmy).

\iz parametry 1501 a 1507.
0 = NONE (Zadny)
1 =1 x PT100 — jako konfigurace ¢idel se pouzije jedno ¢idlo PT100.
* Analogovy vystup AO1 nebo A02 dodava Cidlu konstantni proud.
» Odpor senzoru se zvysi tak, jak se zvySsi teplota motoru a stejné tak
napéti na Cidle.
» Funkce méreni teploty snima napéti pfes analogtovy vstup Al1 nebo
A2 a pfevadi je na °C.
2 =2 x PT100 - jako konfigurace €idel se pouziji dvé ¢idla PT100.
* Funkce je stejna jako pro 1 x PT100.

3 =3 x PT100 — jako konfigurace Cidel se pouziji tfi ¢idla PT100. Funkce
je stejna jako pro 1 x PT100.
4 = PTC — jako konfigurace
gidel se pouzije termistor. ohm
« Analogovy vystup dodava 4000
¢idlu konstantni proud.
» Odpor senzoru se prudce 1330
zvysi tak, jak se zvysi
teplota motoru nad
referencni teplotou PTC 550
(Tref), coz odpovida napéti
na rezistoru. Funkce méfeni
teploty snima napéti pies 100
analogovy vstup A1 a
prevadi je na ohmy.
* Obr. znazorfiuje typickou
zavislost odporu PTC ¢idla
jako funkci provozni teploty

motoru.
Teplota Odpor
Normalni 0... 1.5 kohm
ZvySena >4 kohm
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Koéd |Popis Rozsah

5 = THERMISTOR (0) — jako konfigurace €idel se pouZije termistor.

« Tepeln& ochrana motoru je aktivovana pfes digitalni vstup. Pfipojte
bud PTC senzor nebo termistorové relé (v klidovém stavu sepnuté)
na digitalni vstup. Méni¢ vyhodnoti stav digitalniho vstupu, jak je
znazornéno v tabulce vyse.

» Kdyz je digitalni vstup “0”, motor je prehfaty.

« Viz obr. v Gvodu této skupiny.

6 = THERMISTOR (1) — jako konfigurace €idel se pouzije termistor.

« Tepelna ochrana motoru je aktivovana pres digitalni vstup. PFipojte
termistorové relé (v klidovém stavu rozepnuté) na digtitalni vstup.

* Méni¢ vyhodnoti stav digitalniho vstupu, jak je znazornéno v tabulce
vyse.

« Viz obrazek v Uvodu této skupiny.

3502 |INPUT SELECTION 1...8
(vybér vstupu)

Definuje vstup pouzity pro teplotni ¢€idlo.
1=A11-PT100 a PTC.

2 =A12—-PT100 a PTC.

3...8 = DI1...DI6 — Termistor

3503 |ALARM LIMIT (limit alarmu) -10...200 °C /

Definuje limit alarmu pro 0...5000 ohm

méfeni teploty motoru.

+ P¥i teploté vySSi nez je tento limit, méni¢ zobrazi alarm (2010, MOTOR
OVERTEMP).

Pro termistory:

0 = deaktivovany

1 = aktivovany

3504 [FAULT LIMIT (limit poruchy) 0...1

Definuje limit poruchy pro méfeni teploty motoru.

+ P¥i teploté vy3si nez je tento limit, méni¢ zobrazi poruchu
(9, MOT OVERTEMP) a pohon se zastavi.

Pro termistory:

0 = deaktivovany.

1 = aktivovany.
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Skupina 36: TIMED FUNCTIONS
Tato skupina definuje asované funkce. Casované funkce

zahrnuji:

+ Ctyfi denni starty/stopy

« Ctyfi tydenni starty/stopy, potlaovani funkce
+ Ctyfi Casové funkce pro shromazdovani vybranych ¢asovacu

dohromady.

Funkce ¢asového spinace miize byt zapojena do vicenasobné-
ho ¢asovace a Casova¢ muze byt ve vicenasobné funkci

C¢asového spinace.

CASOVA PERIODA 1

3602 START TIME 1
3603 STOP TIME 1
3604 START DAY 1
3605 STOP DAY 1

CASOVA PERIODA 2

3606 START TIME 2
3607 STOP TIME 2
3608 START DAY 2
3609 STOP DAY 2

CASOVA PERIODA 3

3610 START TIME 3
3611 STOP TIME 3
3612 START DAY 3
3613 STOP DAY 3

CASOVA PERIODA 4

3614 START TIME 4
3615 STOP TIME 4
3616 START DAY 4
3617 STOP DAY 4

PRODLOUZENI

3622 BOOST SEL
3623 BOOST TIME

.+ Aktivuje prodlouzeni

DI1...DI6
DI1(INV)...DI&(INV)

CASOVAC 1
3626 TIMER 1 SRC

CASOVAC 2
3627 TIMER 2 SRC

CASOVAC 3
3628 TIMER 3 SRC

CASOVAC 4
3629 TIMER 4 SRC
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Parametr mlze byt pfipojen pouze do jedné funkce ¢asovace.

1001 EXT1 COMMANDS

CASOVAC 1 1002 EXT2 COMMANDS

1102 EXT1/EXT2 SEL
3626 TIMER 1 SRC 1201 CONST SPEED SEL
_ _ 1401 RELAY OUTPUT 1...1403 RELAY OUTPUT 3
CASOVAC 2 1410 RELAY OUTPUT 4...1412 RELAY OUTPUT 6
3627 TIMER 2 SRC 4027 PID 1 PARAM SET

8126 TIMED AUTOCHANGE

Kéd

Popis Rozsah

3601

TIMERS ENABLE -6...7
(povoleni ¢asovace)
\Vybird zdroj pro signal povoleni ¢asovace.
0 = NOT SEL - funkce €asovani je zablokovana.
1 = DI1- definuje digitalni vstup DI1 jako signal povoleni ¢asovani.
« Digitalni vstup musi byt aktivovany, aby ¢asovani bylo povoleno.
2...6 = DI2...DI6 — definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako signal povoleni
Casovani.
7 = ENABLED — funkce ¢asovani je povolena.
-1 = DI1(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako signal
povoleni ¢asovani.
« Digitalni vstup musi byt deaktivovany, aby ¢asovani bylo povoleno.
* -2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — definuje invertovany digitalni vstup

DI2...DI6 jako signal povoleni €asovani.
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Kéd

Popis Rozsah

3602

START TIME 1 (€as pocatku 1) 00:00:00...23:59:58
Definuje denni Cas pocatku (startu).
» Cas mlze byt ménén v kroku 2 sekund.
» Pokud je hodnota parametru 07:00:00, pak je Casoval aktivovany
v 7 h dopoledne.
+ Obr. znazorfiuje vicenasobné ¢asovace béhem rdznych dnl v tydnu.

20:30:00

17:00:00

15:00:00

13:00:00
12:00:00 |:|

10:30:00

09:00:00 ‘
Pon Ute Stf Ctv Pat Sob Ned

3603

STOP TIME 1 (€as ukonceni 1) 00:00:00...23:59:58

Definuje denni ¢as ukonc&eni (stopu).

+ Cas m(iZe byt méfen v kroku 2 sekund.

» Pokud je hodnota parametru 09:00:00, pak je ¢asova¢ deaktivovany v
9 h dopoledne.

3604

START DAY 1 (den pocatku 1) 1.7

Definuje den pocatku (v tydnu).

1 =pondéli ... 7 = sobota

» Pokud je hodnota parametru 1, pak tydenni ¢asovac 1 je aktivni od
pondélni pdlnoci (00:00:00)

3605

STOP DAY 1 (den ukonceni 1) 1.7

Definuje den ukonceni (v tydnu).

1 =pondéli ... 7 = sobota

» Pokud je hodnota parametru 5, pak tydenni ¢asovac 1 je
deaktivovany od patecni pllnoci (23:59:58).

3606

START TIME 2 (Cas pocatku 2)
Definuje denni ¢as pocatku Casovace 2.
» Viz parametr 3602.

3607

STOP TIME 2 (€as ukonceni 2)
Definuje denni €as ukon&eni €asovace 2.
» Viz parametr 3603.
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Kéd

Popis Rozsah

3608

START DAY 2
Definuje den pocatku (v tydnu) ¢asovace 2.
* Viz parametr 3604.

3609

STOP DAY 2

Definuje den ukonéeni (v tydnu) ¢asovace 2.
+ Viz parametr 3605.

3610

START TIME 3

Definuje denni ¢as poc¢atku ¢asovace 3.
* Viz parametr 3602.

3611

STOP TIME 3

Definuje denni ¢as ukonceni asovace 3.
+ Viz parametr 3603.

3612

START DAY 3
Definuje den pocatku (v tydnu) ¢asovace 3.
* Viz parametr 3604.

3613

STOP DAY 3

Definuje den ukoné&eni (v tydnu) ¢asovace 3.
» Viz parametr 3605.

3614

START TIME 4

Definuje denni ¢as poc¢atku Casovace 4.
» Viz parametr 3602.

3615

STOP TIME 4

Definuje denni ¢as ukonc€eni Casovace 4.
» Viz parametr 3603.

3616

START DAY 4
Definuje den pocatku (v tydnu) ¢asovace 4.
» Viz parametr 3604.

3617

STOP DAY 4

Definuje den ukoné&eni (v tydnu) Casovace 4.
* Viz parametr 3605.

3622

BOOST SEL (vybér prodlouzeni pulsu)  -6...6

\Voli zdroj pro signal prodlouzeni.

0 = NOT SEL — Signal prodlouzeni nepovolen.

1 = DI1 — Definuje DI1 jako signal prodlouzeni.

2...6 = DI2...DI6 — Definuje DI2...DI6 jako signal prodlouzeni.

-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako signal
prodlouzeni.

-2...-6 = Definuje invertovany digitalni vstup DI2...DI6 jako signal

prodlouzeni.

Seznam parametr( a jejich popis
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Koéd |Popis Rozsah

3623 BOOST TIME (€as prodlouzeni pulsu) 00:00:00...23:59:58

Definuje dobu prodlouzeni pulsu. Doba zaéne béZet v okamziku, kdy
signal prodlouzZeni pulsu BOOST SEL skonci. Pokud je v parametru
nastaveno 01:30:00, pak prodlouzeni pulsu je aktivni na 1 h a 30 min,
poté co skonci DI.

Prodlouzeni ———
je aktivni |

Aktivovani DI |

| Doba prodlouzeni

3626 |TIMER 1 SRC (zdroj pro ¢asovac 1) 0...31
Shromazdi vSechny poZadované ¢asovace do funkce ¢asového
spinace.

0 = NOT SEL — Zadné Sasovade nejsou vybrany.

1=pP1- C:)asové perioda 1 zvolena v ¢asovadi.

2 = P2 — Casova perioda 2 zvolena v Casovaci.

3 = P1+P2 — Casoveé periody 1 a 2 zvoleny v ¢asovaci.

4 =pP3 — Casgvé perioda 3 zvolena v ¢asovadi.

5 = P1+P3 — Casové periody 1 a 3 zvoleny v Casovaci.

6 = P2+P3 — Casové periody 2 a 3 zvoleny v asovadi.

7 =P1+P2+P3 — Casové periody 1, 2 a 3 zvoleny v &asovadi.

8 = P4 — Casova perioda 4 zvolena v Casovaci.

9 = P1+P4 — Casové periody 1 a 4 zvoleny v asovadi.

10 = P2+P4 — Casgvé periody 2 a 4 zvoleny v ¢asovadi.

11 = P1+P2+pP4 — Casove periody 1, 2 a 4 zvoleny v Casovaci.

12 = p3+P4 — Casové periody 3 a 4 zvoleny v ¢asovadi.

13 = P1+P3+P4 — C:)asové periody 1, 3 a 4 zvoleny v ¢asovadi.

14 = p2+P3+P4 — Casové periody 2, 3 a 4 zvoleny v ¢asovaci.

15 = p1+p2+p3+P4 — Casové periody 1, 2, 3 a 4 zvoleny v dasovadi.
16 = BOOST (B) — Prodlouzeni zvoleno v ¢asovaci.

17 = p1+B — Casova perioda 1 a prodlouzeni zvoleny v Casovaci.
18 =p2+B — Casova perioda 2 a prodlouzeni zvoleny v ¢asovaci.

262 Seznam parametru a jejich popis



ACHb50 Uzivatelska pfirucka

Koéd |Popis Rozsah
19 = P1+P2+B — Casové periody 1 a 2 a prodlouZeni zvoleny v &asovagi.
20 = P3+B — Casova perioda 3 a prodlouzeni zvoleny v Casovaci.
21 = P1+P3+B — Casoveé periody 1 a 3 a prodlouzeni zvoleny v ¢asovadi.
22 = p2+P3+B — Casgvé periody 2 a 3 a prodlouzeni zvoleny v ¢asovadi.
23 = P1+P2+P3+B — Casové periody 1, 2 a 3 a prodlouzeni zvoleny
v Casovadi.
24 = P4+B — Casgvé perioda 4 a prodlouzeni zvoleny v ¢asovadi.
25 = P1+P4+B — Casove periody 1 a 4 a prodlouzeni zvoleny v Casovadi.
26 = P2+P4+B — Casové periody 2 a 4 a prodlouZeni zvoleny v ¢asovaci.
27 = p1+P2+P4+B — Casové periody 1, 2 a 4 a prodlouZeni zvoleny
v Casovali.
28 = P3+P4+B — Casoveé periody 3 a 4 a prodlouzeni zvoleny v ¢asovadi.
29 = p1+P3+P4+B — Casové periody 1, 3 a 4 a prodlouZeni zvoleny
v Easovadi. )
30 = P2+P3+P4+B — Casoveé periody 2, 3 a 4 a prodlouzeni zvoleny
v Easovacdi. :
31 = P1+2+3+4+B — Casoveé periody 1, 2, 3 a 4 a prodlouzeni zvoleny
v Casovadi.
3627 [TIMER 2 SRC (zdroj pro ¢asovac 2)
* Viz parametr 3626.
3628 |TIMER 3 SRC (zdroj pro ¢asovac 3)
* Viz parametr 3626.
3629 |TIMER 4 SRC (zdroj pro ¢asovac 4)

* Viz parametr 3626.
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Prehled PID regulatoru

PID regulator — zakladni nastaveni

V rezimu PID regulace méni¢ porovnava referenéni signaly
(pozadované hodnoty) se signaly skute¢nych hodnot
(zpétnovazebni) a automaticky nastavuje otacky pohonu pro
vyrovnani téchto dvou signalu. Diference mezi témito dvéma
signaly je chybovou hodnotou.

Typicky se rezim PID regulace pouziva, kdyz maji byt otacky
ventilatoru nebo Cerpadla ovladany na bazi tlaku, pritoku nebo
teploty. Ve vétSiné pfipadl — kdyz je pouze 1 vysilac signalu
pfipojen k ACH550 — jsou potifebné pouze parametry Skupina
40: PROCESS PID SET 1.

Schématické usporadani signalli pozadovanych hodnot/zpétno-
vazebnich signald s vyuzitim parametrt skupiny 40 je uvedeno
na strané 265.
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P1101
b 106 panel REF1_REF1
Panel REF2 —"*
PID nastaveni EF2
= 500% G40
Al P4016 bane REF2— 119
Proud 1 £500% bID1
— uéné/auto
x(.):lent | —P4014| PID skut.hod. Jb&r
yien P4015 L_HAND L
Al “Paot17(
Proud - ~huto
Moment -
Vykon —
Panel REF 1 —1103 5110
DI 12 P1104 o
Al — Epeed 1105 —
Comm REF 1 — EXT2
Panel REF 2 —p1106
P1106
DI+ G12 b..17| P1107
Al — onst —P1108
Speed
Comm REF 2 ho
Panel REF2 —54010
Al1 — P4012|PID nastav. |G40
Al2 | 4013 PID1 vystup
Comm — PID1
Interni -
PID skut.
hodnota
Al —Pa016
Proud — fﬂ)ﬂ
Moment  —
| P4014
Vykon -
Al —P4017]_|
Proud -
Moment
Vykon

Pokyn: Aby bylo mozné aktiviovat pouziti PID regulatoru, musi
byt parametr 1106 REF2 SELECT nastaven na hodnotu 19.
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v rv

PID regulatory — rozsifrené funkce

ACH550 ma dva separatni PID regulatory:
1. Procesni PID (PID1) a

2. Externi PID (PID2).

Procesni PID regulator (PID1)

Procesni PID (PID1) ma dvé separatni sady parametr(:

* Procesni PID (PID1) sada 1, definovana v Skupina 40:
PROCESS PID SET 1, a

* Procesni PID (PID1) sada 2, definovana v Skupina 41:
PROCESS PID SET 2.

Uzivatel muze volit mezi dvéma rlznymi sadami pomoci

parametru 4027 PID 1 PARAM SET.

Typicky se pouzivaji dvé rizné sady pro PID regulator, kdyz se

zatizeni motoru markantné méni pfi pfechodu z jedné situace do

druhé.

Externi PID reguléator (PID2)

Externi PID (PID2), ktery je definovan v Skupina 42: EXT/TRIM

PID, I1ze pouzivat dvéma riznymi zpusoby:

+ Misto pouziti pfidavného hardwaru PID regulatoru. Externi
PID Ize nastavit pro ovladani zafizeni jako napf. tlumi¢e nebo
ventily pfes vystupy ACH550. V tomto pfipadé se parametr
4230 TRIM MODE nastavi na hodnotu 0 (standardni hodnota).

« Externi PID (PID2) Ize pouzivat jako pfidavny PID regulatoru
k procesnimu PID (PID1) pro trimovani a jemné vyladéni
otacek u ACH550.

Prikladem trimovani je odtahovy ventilator, ktery sleduje otacky

pfivodniho ventilatoru. Pokud potfebuje odtahovy ventilator

pracovat rychleji nebo pomaleji pro odstranéni pfetlaku nebo
podtlaku, je k dispozici korekéni faktor pro pfizplsobeni otacek
ventilatoru. Externi PID (PID2) Ize pouZzit pro tento odtahovy
ventilator pro ACH550 k zajisténi této korekce.
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Skupina 40: PROCESS PID SET 1

Tato skupina definuje sadu parametrt pouzivanych s procesnim
PID (PID1) regulatorem.
Typicky se vyuZivaji pouze parametry v této skupiné.

Koéd |Popis Rozsah

4001 |GAIN 0.1...100

Definuje zesileni PID regulatoru.

* Rozsah nastaveni 0.1...100.

» P¥i 0.1 se vystup PID regulatoru méni 0,1-krat oproti poruchové
hodnoté.

+ P¥i 100 se vystup PID regulatoru méni stokrat oproti poruchové
hodnoté.

Pouzijte proporcionalni zesileni a integra¢ni ¢asovou konstantu pro

nastaveni citlivosti systému.

» Nizka hodnota proporcionalniho zesileni a vysoka hodnota integraéni

odezvu.

» Pokud je hodnota proporcionalniho zesileni pfili§ velka nebo je
integracni ¢asova konstanta pfilis kratka, stane se systém
nestabilnim.

Postup:
* Na pocatku nastavte:
* 4001 GAIN = 0.0.
* 4002 INTEGRATION TIME = 20 sekund.

+ Nastartujte systém a sledujte, zda dosahne zadané hodnoty rychle pfi
udrZeni stabilniho provozu. Pokud ne, zvySujte GAIN (4001) dokud
skute€na hodnota (nebo otacky pohonu) trvale kolisa(ji). Nékdy je
nezbytné pro vyvolani tohoto kolisani nastartovat a zastavit pohon.

» SniZujte GAIN (4001) dokud kmitani neustane.

+ Nastavte GAIN (4001) na 0.4 az 0.6 hodnoty nastavené vyse.

* Snizujte INTEGRATION TIME (4002) dokud zpétnovazebni signal (nebo
otacky pohonu) trvale kolisa(ji). Nékdy je nezbytné pro vyvolani
tohoto kolisani nastartovat a zastavit pohon.

» ZvySujte INTEGRATION TIME (4002) dokud kmitani neustane.

* Nastavte INTEGRATION TIME (4002) na 1.15 az 1.5 nasobek hodnoty
nastavené vyse.

» Pokud zpétnovazebni signal obsahuje vysokofrekvenéni Sum, zvyste
hodnotu parametru 1303 FILTER Al1 nebo 1306 FILTER AI2, dokud neni
Sum ze signalu odfiltrovan.
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Koéd |Popis Rozsah
4002 |INTEGRATION TIME 0.0 s=NOT SEL,
0.1...600 s

Definuje integracni ¢asovou konstantu PID regulatoru.

Integracni €as je dle definice €as, potfebny na zvyseni vystupu

o hodnotu regulacéni odchylky:

+ Regulaéni odchylka je konstantni a 100 %.

+ Zesileni =1.

* Integracni ¢as 1 sekunda vyjadfuje, ze 100 % zmeény je dosazeno za
1 sekundu.

0.0 = NOT SEL — zablokuje integraci (I-¢ast regulatoru).

0.1...600.0 = Integracni €as (sekundy).

\Viz 4001 pro postup nastaveni.

A A

N
D (P 4001=10) | |
C (P 4001=1) |

——

A = Odchylka

B = Skokova zména regulacni odchylky
C = Vystup regulatoru se zesilenim = 1
D = Vystup regulatoru se zesilenim = 10
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Koéd |Popis Rozsah

4003 |DERIVATION TIME 0..10s

(derivaéni €as)

Definuje deriva¢ni €asovou konstantu PID regulatoru.

» Muzete pfidat derivaci regula¢ni odchylky k vystupu PID regulatoru.
Derivace je rychlost zmény regula¢ni odchylky. Pokud se napfiklad
procesni regulaéni odchylka méni linearné, je konstanta derivace
pfidana k vystupu PID regulatoru.

* Derivace regulacni odchylky je filtrovana pomoci 1p6loveho filtru.
Casova konstanta filtru je definovana parametrem 4004 PID DERIV
FILTER.

0.0 = NOT SEL — Zablokuje derivacni ¢ast vystupu PID regulatoru.

0.1...10.0 = Derivaéni ¢as (sekundy).

Odchylka‘ Procesni regulaéni odchylka
100% |F—————-—— - -
I
I
I
I
0% I
i >t
PID vystup o ’
A D-slozka vystupu regulatoru
Zesileni / :
P 4001
-t
<—— P 4003 —»

4004 |PID DERIV FILTER 0..10s

(filtr PID derivace)

Definuje €asovou konstantu filtru pro deriva¢ni ¢ast vystupu PID

regulatoru.

+ Pfedtim, nez je pfipoc¢tena k vystupu PID regulatoru, je derivace
filtrovana pomoci 1pélového filtru.

+ ZvySenim filtraCniho €asu se derivace vyhladi, omezi se Sum.

0.0 = NOT SEL — Zablokuije filtrovani derivace.

0.1...10.0 = Casova konstanta filtru (v sekundach)..
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Kéd

Popis Rozsah

4005

ERROR VALUE INV 0=NO, 1=YES
(invertovana regulacni odchylka)

Vybird bud béZny nebo invertovany vztah mezi zpétnovazebnim

signalem a otackami ménice.

0 = NO — béZny (normalni) - sniZzenim zpétnovazebniho signalu se zvysi
otacky ménice. Odchylka = Ref - Fbk (odchylka - zpétnovazebni
signal).

1 = YES — invertovany - sniZzenim zpétnovazebniho signalu se snizi
otacky ménice. Odchylka = Fbk - Ref (zpétnovazebni signal -
odchylka).

4006

UNIT (jednotka) 0...31

\ybira jednotku pro skute€¢nou hodnotu PID regulatoru (PID 1
parametry 0128, 0130 a 0132).
* Viz parametr 3405 - seznam dostupnych jednotek.

4007

UNIT SCALE (méritko zobrazovani) 0..4

Definuje umisténi desetinné ¢arky ve skutec¢né hodnoté PID regulatoru.

* Vlozi poget pozadovanych desetinnych mist vpravo od desetinné

carky.

+ Viz tabulka s prikladem pouziti 7T (pi=3.14159).

Hodnota 4007| Vstup |Zobrazeni
0 0003 |3
1 0031 |31
2 0314 |3.14
3 3142 |3.142

4008

0% VALUE (hodnota) jedn. a méritko defin.
param. 4006 a 4007

Definuje (spole¢né s nasledujicim parametrem) méfitko pro skuteénou

hodnotu PID regulatoru (PID1 parametry 0128, 0130 a 0132).

+ Jednotky a méfitka jsou definovany parametry 4006 a 4007.

Jednoky (P4006)
M&fitka (P4007) +3276.7%
‘ .

P 4009 -

P 4008 -

-3276.8%
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Kéd

Popis Rozsah

4009

100% VALUE (hodnota 100 %) jednotky améfritko

defin. par. 4006 a 4007
Definuje (spole¢né s prechazejicim parametrem) méfitko aplikované na
skutecnou hodnotu PID regulatoru.
+ Jednotky a méfitka jsou definovany parametry 4006 a 4007.

4010

SET POINT SEL (vybér zadané hodnoty) 0...19

Definuje zdroj referenéniho signalu pro PID regulator.

» Parametr nema zadny vyznam, kdyz je PID regulator obchazeny (by-
pass) (viz 8121 REG BYPASS CTRL).

0 = KEYPAD — Referenci poskytuje ovladaci panel.

1 = AI1 — Referenci poskytuje analogovy vstup 1.

2 = AI2 — Referenci poskytuje analogovy vstup 2.

8 = coMmM — Referenci poskytuje fieldbus.

9 = coMM + AI1 — Definuje kombinaci fieldbus a analogovy vstup 1 (A1)
jako zdroj reference. Viz Korekce reference analogového vstupu na
strané 272.

10 = comm * AI1 — Definuje kombinaci fieldbus a analogovy vstup 1 (Al1)
jako zdroj reference. Viz Korekce reference analogového vstupu na
strané 272.

11 = DI3U, 4D(RNC) — Referenci poskytuji digitalni vstupy pusobici jako
motor-potenciometr Fizeni.

* DI3 zvysi otacky (U znaci “up” - nahoru)

* DI4 snizi otacky (D znadi “down” - dol().

» Parametr 2205 ACCELER TIME 2 ovlada rychlost zmény referenéniho
signalu.

* R = PFikaz stop resetuje referenci na nulu (R znaci reset).

* NC = Hodnota reference neni zkopirovana.

12 = DI3U, 4D(NC) — stejné jako u DI3U, 4D(RNC) vySe krome:

+ Pfikaz stop neresetuje referenci na nulu. Po restartu otacky motoru
stoupaji podle vybrané miry zrychlovani na uloZenou referenci.

13 = DI5U, 6D(NC) — stejné jako u DI3U, 4D(NC) vySe kromé:

+ Jsou pouzity digitalni vstupy DI5 a DI6.

14 = AI1 + AI2 — Definuje kombinaci analogovy vstup 1 (Al1) a analogovy
vstup 2 (AI2) jako zdroj reference. Viz Korekce reference
analogového vstupu na strané 272.

15 = A1 * AI2 — Definuje kombinaci analogovy vstup 1 (A1) a analogovy
vstup 2 (AI2) jako zdroj reference. Viz Korekce reference
analogového vstupu na strané 272.

16 = A1 - AI2 — Definuje kombinaci analogovy vstup 1 (Al1) a analogovy
vstup 2 (AI2) jako zdroj reference. Viz Korekce reference
analogového vstupu na strané 272.

17 = AI1/A12 — Definuje kombinaci analogovy vstup 1 (A1) a analogovy
vstup 2 (AI2) jako zdroj reference. Viz Korekce reference
analogového vstupu na strané 272.

19 = INTERNAL — Referenci poskytuje konstantni hodnota nastavena
s vyuzitim parametru 4011.
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Koéd |Popis Rozsah

Korekce reference analogového vstupu

Hodnoty parametrd 9, 10 a 14...17 pouzivaji vzorce z nasledujici
tabulky.

Nast. hodnoty [Vypocet Al reference
C+B C hodnota + (B hodnota - 50% referen¢ni hodnoty)
C*B C hodnota * (B hodnota / 50% referencni hodnoty)
C-B (C hodnota + 50% referencni hodnoty) - B hodnota
C/B (C hodnota * 50% referenéni hodnoty) / B hodnota

Kde:
* C = hodnota hlavni reference

(= comM pro hodnoty 9, 10 a = AI1 pro hodnoty 14...17).
» B = korekce reference

(= A1 pro hodnoty 9, 10 a = AI2 pro hodnoty 14...17).

Priklad: Obrazek 1204
znazornuje kFivky 17 (/)
zdroje reference pro 100 —//— —————————————
nastaveni hodnot 9,
10 a 14...17, kde: 80 -~ \" """ """~~~ ~-~~—2
* C=25%. 604 - SN\ oo - o9, 14 (+)
* P 4012 SETPOINT
MIN = 0. 404 - - - - - — - = oL =T 0,15 ()
* P 4013 SETPOINT
MAX = 0. 20-|- - ---= N ——o - — -
* B se méni podél -« 16()
vodorovné osy. 0% o B
4011 |INTERNAL SETPNT jedn. a mér. definované
(interni pozadovana hodnota) param. 4006 a 4007

Nastavuje konstantni hodnotu pouzitou jako procesni referenci.
+ Jednotky a méfitka jsou definovany pomoci paramett 4006 a 4007.

4012 |SETPOINT MIN -500.0...500.0%
(minimum pozadované hodnoty)

Nastavuje minimalni hodnotu pro zdroj referenéniho signalu. Viz
parametr 4010.

4013 |[SETPOINT MAX -500.0...500.0%
(maximum pozadované hodnoty)

Nastavuje maximalni hodnotu pro zdroj referenéniho signalu. Viz
parametr 4010.
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Koéd |Popis Rozsah

4014 |FBK SEL (vybér zpétnovazebniho signalu) 1...10

Definuje zpétnou vazbu (skute€nou hodnotu) PID regulatoru.

* Muizete definovat kombinaci dvou skuteénych hodnot (ACT1 a ACT2)
jako zpétnovazebni signal.

* Pouzijte param. 4016 k definovani zdroje skute€né hodnoty 1 (ACT1).

» Pouzijte param. 4017 k definovani zdroje skute¢né hodnoty 2 (ACT2).

1 = ACT1 — skute¢na hodn. 1 (ACT1) je dana jako zpétnovazebni signal.

2 = ACT1-ACT2 — ACT1 minus ACT2 je dana jako zpétnovazebni signal.

3 = ACT1+ACT2 — ACT1 plus ACT2 je dana jako zpétnovazebni signal.

4 = ACT1*ACT2 — ACT1 krat ACT2 je dana jako zpétnovazebni signal.

5 = ACT1/ACT2 — ACT1 déleno ACT2 je dana jako zpétnovazebni signal.

6 = MIN (A1, A2) — menSi z ACT1 nebo ACT2 je dana jako zpétnovazebni
signal.

7 = MAX (A1, A2) — vét8i z ACT1 or ACT2 je dana jako zpé&tnovazebni
signal.

8 = SQRT (A1-A2) — druha odmocnina hodnoty ACT1 minus ACT2 je dana
jako zpétnovazebni signal.

9 = SQA1 + SQA2 — druha odmocnina hodnoty ACT1 plus druha
odmocnina ACT2 je dana jako zpétnovazebni signal.

10 = sqgrt(AcT1) — druhd odmocnina hodnoty ACT1 je dana jako
zpétnovazebni signal.

4015 |FBK MULTIPLIER -32.768...32.767,

(nasobitel zpétnovazebniho signalu) 0.000=NOT SEL

Definuje dodateéného nasobitele pro hodnotu zpétnovazebniho signalu

PID definovanou parametrem 4014.

» Pouzitelny hlavné v aplikacich, kde je pratok vypogitavan z tlakové
diference.

0.000 = NOT USED (nepouzito).

-32.768...32.767 = nasobitel aplikovany na signal definovany
parametrem 4014 FBK SEL.

Priklad: FBK = Nasobitel x /ACT1-ACT2

4016 |ACT1 INPUT (vstup ACT1) 1...5

Definuje zdroj pro skute€¢nou hodnotu 1 (ACT1).

1 = AI1 — Pouzije analogovy vstup 1 pro ACT1.

2 = A2 — Pouzije analogovy vstup 2 pro ACT1.

3 = CURRENT — PouZije proud pro ACT1, Skalovany takto:
* Min ACT1 = 0 proud
* Max ACT1 = 2 x jmenovity proud

4 = TORQUE — PouZije moment pro ACT1, Skalovany takto:
* Min ACT1 = -2 x jmenovity moment
* Max ACT1 = 2 x jmenovity moment

5 = POWER — PouZije vykon pro ACT1, Skalovany takto:
* Min ACT1 = -2 x jmenovity vykon
* Max ACT1 = 2 x jmenovity vykon
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Kéd

Popis Rozsah

4017

ACT2 INPUT (vstup ACT2) 1...5

Definuje zdroj pro skute€nou hodnotu 2 (ACT2).

1 = A1 — Pouzije analogovy vstup 1 pro ACT2.

2 = A2 — Pouzije analogovy vstup 2 pro ACT2.

3 = CURRENT — Pouzije proud pro ACT2, Skalovany takto:
* Min ACT2 = 0 proud
* Max ACT2 = 2 x jmenovity proud

4 = TORQUE — PouZije moment pro ACT2, Skalovany takto:
* Min ACT2 = -2 x jmenovity moment
* Max ACT2 = 2 x jmenovity moment

5 = POWER — PouZzije vykon pro ACT2, 8kalovany takto:
* Min ACT2 = -2 x jmenovity vykon
* Max ACT2 = 2 x jmenovity vykon

4018

ACT1 MINIMUM -1000...1000%

Nastavuje minimalni hodnotu pro ACT1.

» Uziva se s nastavenim max a min analogového vstupu (napf. 1301
MINIMUM AI1, 1302 MAXIMUM AI1).

» Nastavuje méfitko pro analogové vstupy uzité jako aktualni hodnoty.

» Viz obr.: A = Normal; B = Invertovany (ACT1 MINIMUM > ACT1
MAXIMUM).

ACT1 (%) A
P4019{----------~

P 4018

P 1301 P 1302
Analogovy vstupni signal

-
Ll

ACT1 (%) B
P 4018 1

P 4019+~ - - -
|

P 1301 P 1302
Analogovy vstupni signal
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Koéd |Popis Rozsah

4019 |ACT1 MAXIMUM -1000...1000%
Nastavuje maximalni hodnotu pro ACT1.
* Viz 4018 ACT1 MINIMUM.

4020 |ACT2 MINIMUM -1000...1000%
Nastavuje minimalni hodnotu pro ACT2.
* Viz 4018 ACT1 MINIMUM.

4021 |ACT2 MAXIMUM -1000...1000%
Nastavuje maximalni hodnotu pro ACT2.
* Viz 4018 ACT1 MINIMUM.

4022 |SLEEP SELECTION -6...7

(vybér usnuti)

Definuje fizeni funkce usnuti pro PID.

0 = NOT SEL (nevybrano) — funkce usnuti u PID neni nastavena.

1 = DI1 — definuje digitalni vstup DI1 pro fizeni funkce usnuti.

* Aktivace digitalniho vstupu aktivuje funkci usnuti.
» Deaktivace digitalniho vstupu obnovuje PID fizeni.

2...6 = DI2...DI6 — definuje digitalni vstup DI2...DI6 pro fizeni funkce
usnuti u PID.
* Viz DI1 vySe.

7 = INTERNAL — definuje vystupni otacky, frekvenci, procesni referenci a
procesni aktualni hodnotu pro fizeni funkce usnuti u PID. Dle
parametrd 4025 WAKE-UP DEV a 4023 PID SLEEP LEVEL.

-1 = DI1(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI1 pro fizeni funkce
usnuti u PID.

« Deaktivace digitalniho vstupu aktivuje funkci usnuti.
« Aktivace digitalniho vstupu obnovuje PID fizeni.

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — definuje invertovany digitalni vstup

DI2...DI6 pro fizeni funkce usnuti u PID.

* Viz DI1(INV) vySe.
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Kod |Popis Rozsah
4023 |PID SLEEP LEVEL 0...7200 ot./min/
(PID - aroven usnuti) 0.0...120 Hz

Nastavuje otacky/frekvenci motoru, které umozniuji funkci usnuti u PID,
pokud jsou otacky/frekvence motoru pod touto hodnotou nejméné po
dobu definovanou v 4024 PID SLEEP DELAY, je mozna funkce usnuti u
PID (zastaveni pohonu).

+ Je nutno nastavit 4022 = 7 INTERNAL.

* Viz obr. : A = PID vystupni trovenri, B = PID odezva procesni hodnoty.

A t<pao2a A )
el e

t>P 4024 \‘

||

P 4023 -1
\ ™
A B | |
Nastaveni \ | —==-P 4026
;P a025 |\
B E { t
; R
Stop
Start
A_ - ¢
4005 =1
Nastaveni P 4025 }
;P 4025 }4005 =0
ST D

t

276

Seznam parametru a jejich popis



ACHb50 Uzivatelska pfirucka

Koéd |Popis Rozsah

4024 |PID SLEEP DELAY 0.0...3600 s

(PID - zpozdéni usnuti)

Nastavuje ¢asové zpozdéni funkce usnuti u PID - otacky/frekvence pod
4023 PID SLEEP LEVEL , pak nejméné po dobé timto definované je mozna
funkce usnuti u PID (zastaveni pohonu).

* Viz 4023 PID SLEEP LEVEL vySe.

4025 WAKE-UP DEVIATION jedn. a mér. definované
(odchylka probuzeni) param. 4106 a 4107

Definuje odchylku probuzeni - odchylka od nastaveni vétsi nez tato
hodnota, nejméné po nastavené dobé 4026 WAKE-UP DELAY, restartuje
PID regulator.
» Parametry 4006 a 4007 definuji jednotky a méfitko.
* Parametr 4005 = 0.
Uroven probuzeni = nastavena hodnota - odchylka probuzeni
+ Parametr 4005 = 1,
Uroven probuzeni = nastavena hodnota + odchylka probuzeni
» Uroven probuzeni miize byt nad nebo pod nastavenim

iz obrazek:

« C = uroven probuzeni, kdyz parametr 4005 = 1

« D = uroven probuzeni, kdyZ parametr 4005 = 0

» E = odezva je nad hladinou probuzeni a to po dobu del$i nez 4026
WAKE-UP DELAY — PID funkce se aktivuje.

* F = odezva je pod hladinou probuzeni a to po dobu del8i nez 4026
WAKE-UP DELAY — PID funkce se aktivuje.

A E

— — — |- 5 ——-c
P 4025 —~ ~|}P 4026

}f Nastav.
;P 4025 /

— = - == —/-D

4026 WAKE-UP DELAY 0...60 s

(zpozdéni probuzeni)

Definuje zpozdéni probuzeni - odchylka od nastaveni vétsi nez 4025
WAKE-UP DEVIATION nejméné po tuto dobu, restartuje PID regulator.

* Viz 4023 PID SLEEP LEVEL vySe.
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Kod |Popis Rozsah

4027 |PID 1 PARAM SET -6...11
(sada parametra PID 1)

Definuje, jak udélat vybér mezi nastavenim PID Nastavuje 1 a PID
Nastavuje 2.

PID 1 PARAM SET definuje, ktera sada je vybrana.

» PID sada 1 pouziva parametry 4001...4026.

» PID sada 2 pouziva parametry 4101...4126.

0 =seT 1 - PID sada 1 (parametry 4001...4026) je aktivni.

1 = DI1 — definuje digitalni vstup DI1 pro fizeni vybéru PID sady.

« Aktivaci digitalniho vstupu se vybira PID sada 2.
« Deaktivaci digitalniho vstupu se vybira PID sada 1.

2...6 = DI2...DI6 — definuje digitalni vstup DI2...DI6 pro Fizeni vybéru PID
sady.

* Viz DI1 vySe.

7 = SET 2 — PID sada 2 (parametry 4101...4126) je aktivni.

8...11 = TIMER 1...4 — definuje funkce ¢asovani pro fizeni vybéru PID
sady (funkce ¢asovani deaktivovana = PID sada 1; funkce ¢asovani
aktivovana = PID sada 2).

* Viz parametr Skupina 36: TIMED FUNCTIONS.

-1 = DI1(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI1 pro Fizeni vybéru
PID sady.

« Aktivace digitalniho vstupu vybira PID sadu 1.
+ Deaktivace digitalniho vstupu vybira PID sadu 2.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — definuje invertovany digitalni vstup
DI2...DI6 pro fizeni vybéru PID sady.

* Viz DI1(INV) vySe.

Skupina 41: PROCESS PID SET 2

Tato skupina definuje druhou sadu parametrt pouzivanych

s procesnim PID (PID1) regulatorem.

Popis parametrt 4101...4126 je analogicky se sadou 1 (PID1)
procesniho PID regulatoru a parametry 4001...4026.

PID sada parametrt 2 maze byt zvolena parametrem 4027 PID 1
PARAM SET.
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Skupina 42: EXT/TRIM PID
Tato skupina definuje parametry pouzité pro External PID
regulator (PID2) u ACH550.

Popis parametrti 4201...4221 je analogicky se sadou 1 (PID1)
procesniho PID regulatoru a parametry 4001...4021.

Kéd |Popis Rozsah

4228 |ACTIVATE -6...12

(aktivovani)

Definuje zdroj pro umoznéni externi PID funkce.

« Je nutné, aby 4230 TRIM MODE = 0 NOT SEL.

0 = NOT SEL — neumozfiuje externi PID fizeni.

1 = DI1 — definuje digitalni vstup DI1 pro ovladani umoznéni externiho
PID Fizeni.

« Aktivace digitalniho vstupu umozriuje externi PID fizeni.
 Deaktivace digitalniho vstupu zamezuje externi PID Fizeni.

2...6 = DI2...DI6 — definuje digitalni vstup DI2...DI6 pro ovladani
umoznéni externiho PID Fizeni.

* Viz DI1 vySe.

7 = DRIVE RUN — definuje povel start pro ovladani umoznéni externiho
PID fizeni.

» Aktivace povelu start (méni¢ v béhu) umozni externi PID fizeni.

8 = ON — definuje pfipojeni méni€e na sit’ pro ovladani umoznéni
externiho PID fizeni.

» Aktivace pfipojeni méni¢e umozni externi PID fizeni.

9...12 = TIMER 1...4 — definuje €asovou funkci pro ovladani umoznéni
externiho PID Fizeni (€asova funkce aktivuje umoznéni externiho PID
fizeni).

« Viz parametr Skupina 36: TIMED FUNCTIONS.

-1 = DI1(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI1 pro ovladani
umoznéni externiho PID Fizeni.

« Aktivace digitalniho vstupu znemozriuje externi PID Fizeni.
» Deaktivace digitalniho vstupu umoziiuje externi PID fizeni.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI2...DI6
jako ovladani umoznéni externiho PID fizeni.
* Viz DI1(INV) vySe.

4229 |OFFSET 0.0...100.0%

(posun)

Definuje posunuti vystupu PID.

+ Je-li aktivovan PID, vystup zac¢ina na této hodnoté.

+ Je-li deaktivovan PID, vystup je resetovan na tuto hodnotu.

» Parametr neni aktivni, kdyz 4230 TRIM MODE <> = 0O (je aktivni
trimovaci méd).
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Kéd

Popis Rozsah

4230

TRIM MODE 0...2

(trimovaci mod)

Vybira tyto trimovaci funkce, pokud je zvolen. Touto funkci je mozno

pfidat opravny faktor k referenci ménice.

0 = NOT SEL — neni vybrana trimovaci funkce.

1 = PROPORTIONAL — pfidany trimovaci faktor je umérny k ot/min (Hz)
reference.

2 = DIRECT — pfidany trimovaci faktor je dan zpétnovazebnim
maximalnim limitem.

4231

TRIM SCALE -100.0...100.0%
(méritko pro trimovani)

Definuje koeficient (v procentech, plus nebo minus) pouzity v trimo-
vacim modu.

4232

Rampovana ref

CORRECTION SRC 1...2
(zdroj korekce)
Definuje trimovanou referenci pro zdroj korekce.
1 = PID2 REF — Pouzije se odpovidajici REF MAX (spina¢ A nebo B):
* 1105 REF 1 MAX kdyZ je aktivni REF1 (A).
» 1108 REF 2 MAX kdyZ je aktivni REF2 (B).
2 = PID2 OUTPUT — pouzije se absolutni maximum otacek nebo
frekvence (spinac C):
*+ 2002 MAXIMUM SPEED pokud 9904 MOTOR CTRL MODE =
1 (VECTOR: SPEED).
+ 2008 MAXIMUM FREQUENCY pokud 9904 MOTOR CTRL MODE =
3 (SCALAR: FREQ).

Add

Trimovana ref

P Vybér
Spinaé
P (par. 4230) irim ma. | Mul. Mul. « >
—>
—p| Extref 1 max (A) —p{ Vypnuto | ox 1 x
—p| Ext ref 2 max (B) proporcion.
—p| Abs Max Speed P prime Vybar
Freq (C) (par. 4232)
t Trimovani PID2 ref
PID2 ref PID 2 t Trimovani PID2 out
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Skupina 51: EXT COMM MODULE
(Skupina 51: Externi komunikaéni modul)

Tato skupina definuje nastaveni proménnych pro externi komu-

parametrech jsou uvedené v pfislusné dokumentaci k danému
typu modulu.

Kaéd [Popis Rozsah
5101 |FBA TYPE
Zobrazuje typ pfipojeného modulu fieldbus.
0 = NOT DEFINED — Modul nenalezen nebo neni pfipojen. Zkontrolujte
mechanickou instalaci dle pfislusné kapitoly v uZivatelském manualu
k modulu, ovéfte nastaveni parametru 9802 na 4 = EXT FBA.
1 = PROFIBUS-DP
16 = INTERBUS
21 = LONWORKS
32 = CANopen
37 = DEVICENET
64 = MODBUS PLUS
101 = CONTROLNET
128 = ETHERNET
5102 |FB PAR 2...FB PAR 26 0...65535
.-+ |Vice informaci k témto parametriim je v dokumentaci vztahujici se ke
5126 \komunika&nimu modulu.
5127 |[FBA PAR REFRESH 0=DONE, 1=REFRESH
Potvrzuje zmény v nastaveni fieldbus parametrd.
» Po obnoveni se hodnoty automaticky nastavi na DONE.
5128 |FILE CPI FW REV 0...0xFFFF
Zobrazuje verzi CPI firmware adaptéru fieldbus v ménici. Format je xyz,
kde:
* x = hlavni &islo revize
« y = vedlejsi €islo revize
* z =opravné Cislo
Priklad: 107 = revize 1.07
5129 |FILE CONFIG ID 0...0xFFFF
Zobrazuje revizi identifikace konfiguraéniho souboru fieldbus
adaptérového modulu ménice.
* Informace o konfigurac¢nim souboru zavisi na aplikaénim programu
ménice.
5130 |FILE CONFIG REV 0...0xFFFF

Obsahuje revizi konfiguraéniho souboru fieldbus adaptérového modulu
ménice.

Priklad: 1 = revize 1
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Koéd [Popis Rozsah

5131 [FBA STATUS 0...6
Popisuje status adaptérového modulu.
0 = IDLE — adaptér neni konfigurovany.
1 = EXEC. INIT — adaptér neni nastaven.
2 = TIME OUT — pirekro€eni ¢asu pfi komunikaci mezi adaptérem a

ménitem.
3 = CONFIG ERROR — chyba konfigurace.
* Hlavni nebo vedlejsi kod revize CPI programu adaptéru je odliSny
od konfiguraéniho souboru v ménici.

4 = OFF-LINE — adaptar je off-line.
5 = ON-LINE — adaptér je on-line.
6 = RESET — adaptér je hardwarové resetovan.

5132 [FBA CPI FW REV 0...0xFFFF
Obsahuje revizi CPI programu modulu. Forméat je xyz, kde:
» x = hlavni &islo revize
+ y = vedlejsi Cislo revize
» z =opravné Cislo
Priklad: 107 = revision 1.07

5133 |[FBA APPL FW REV 0...0xFFFF
Obsahuje revizi CPI programu modulu. Format je xyz, kde:
» x = hlavni &islo revize
» y = vedlejsi Cislo revize
» z = opravné ¢islo
Priklad: 107 = revize 1.07
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Skupina 52: PANEL COMM

Tato skupina definuje komunikaéni nastaveni konektoru ovla-
daciho panelu na ménici. Normalné&, pokud je pouzit standardné
dodavany ovladaci panel, neni tfeba ménit nastaveni v této
skupiné.

Modifikace parametrud v této skupiné se projevi az pfi nasledném
pfipojeni ménie na napajeni.

Kéd |Popis Rozsah
5201 |[STATION ID 1...247
(ID stanice)

Definuje adresu ménice.
+ Souc€asné nemohou pracovat dva ménice se stejnou adresou.
* Rozsah: 1...247.

5202 BAUDRATE 9.6, 19.2, 38.4, 57.6,

Definuje komunika&ni rychlost ménice 115.2 kb/s
v kilobitech za sekundu (kb/s).

9.6 kb/s

19.2 kb/s

38.4 kb/s

57.6 kb/s

115.2 kb/s

5203 |PARITY 0...3

Nastavuje format znakd pro komunikaci s panelem.
0 = 8N1 — bez parity, jeden stop bit.

1 = 8N2 — bez parity, dva stop bity.

2 = 8e1 — suda parita, jeden stop bit.

3 = 801 —licha parita, jeden stop bit.

5204 |OK MESSAGES 0...65535

(OK hlaseni)

Obsahuje pocet platnych Modbus hlaseni obdrzenych ménic¢em.
+ Bé&hem normalniho provozu se pocitadlo konstantné zvySuje.

5205 |PARITY ERRORS 0...65535

(chyby parity)

Obsahuje pocet znakl s chybou parity obdrzeny ze sbérnice. P¥i

vysokém poctu zkontrolujte:

+ Nastaveni parit zafizeni pfipojenych na sbérnici - nesmi se lisit.

* Hladinu elektromagnetického Sumu v okoli - jeho vysoka hodnota
zpusobuje chyby.
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Koéd [Popis Rozsah
5206 |FRAME ERRORS 0...65535
(chyby ramce)
Obsahuje pocet znakll s chybou ramce, které obdrzi sbérnice. Pri
vysokém poctu zkontrolujte:
» Nastaveni komunikaéni rychlosti zafizeni pfipojenych na sbérnici -
nesmi se lisit.
+ Hladinu elektromagnetického Sumu v okoli - jeho vysoka hodnota
zplsobuje chyby.
5207 |BUFFER OVERRUNS 0...65535
(preteceni)
Obsahuje pocet znaki, které se nevesly do zasobniku.
* Nejvétsi mozna délka zpravy pro ménic je 128 byta.
» Obdrzené zpravy presahly 128 byt(, pretekl zasobnik. Znaky navic
jsou secteny.
5208 |[CRC ERRORS 0...65535
(CRC chyby)
Obsahuje pocet zprav s chybou CRC obdrzenych méni¢em. Pfi
vysokém poctu zkontrolujte:
+ Hladinu elektromagnetického Sumu v okoli - jeho vysoka hodnota
zplsobuje chyby.
» CRC pocitani moznych chyb.
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Skupina 53: EFB PROTOCOL

Tato skupina definuje nastaveni proménnych uzitych pro zabu-
dovany fieldbus (EFB) komunikaéni protokol. Dalsi informace o
téchto parametrech viz dokumentace komunika¢niho protokolu.

Kéd |Popis Rozsah

5301 |EFB PROTOCOL ID 0...0xFFFF

Obsahuje identifikaci a programovou verzi protokolu.
* Format: XXYY, kde xx = ID protokolu a YY = programové verzi.

5302 |EFB STATION ID 0...65535

Definuje ndd adresy RS 485 sériové linky.

* No&d adresy kazdé jednotky musi byt jedinec¢ny.

5303 |EFB BAUD RATE 1.2,2.4,4.8,9.6,19.2,
Definuje komunika&ni rychlost 38.4, 57.6, 76.8 kb/s
linky RS485 v kbitech za sekundu (kb/s).

1.2 kb/s

2.4 kb/s

4.8 kb/s

9.6 kb/s

19.2 kb/s

38.4 kb/s

57.6 kb/s

76.8 kb/s

5304 [EFB PARITY 0...3

Definuje délku dat, paritu a stop bity pro komunikaci RS485.

+ Stejné nastaveni musi byt pouzito pro vSechny on-line stanice.
0 = 8N1 — 8 datovych bitl, bez parity, jeden stop bit.

1 = 8N2 — 8 datovych bitd, bez parity, dva stop bity.

2 = 8E1 — 8 datovych bitl, suda parita, jeden stop bit.

3 = 801 — 8 datovych bit(, licha parita, jeden stop bit.

5305 |EFB CTRL PROFILE 0...2

\Voli komunikaéni profil pouzity u EFB protokolu.

0 = ABB DRIV LIM — €innost fidicich a stavovych slov odpovida profilu
ménict ABB, jak jsou pouzity u ACS400.

1 = DCU PROFILE — €innost Fidicich a stavovych slov odpovida
32bitovému profilu DCU.

2 = ABB DRV FULL — €innost fidicich a stavovych slov odpovida profilu
ménicl ABB, jak jsou pouzity u ACS600/800.

5306 [EFB OK MESSAGES 0...65535
Obsahuje pocet platnych zprav pfijatych ménic¢em.
+ Bé&hem normalniho provozu se toto pocitadlo konstantné zvysuje.
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Koéd |Popis Rozsah

5307 [EFB CRC ERRORS 0...65535

Obsahuje pocet zprav s chybou CRC obdrzenych méni¢em. PFi

vysokém poctu zkontrolujte:

+ Hladinu elektromagnetického Sumu v okoli - jeho vysoka hodnota
zplsobuje chyby.

* CRC pocitani moznych chyb.

5308 [EFB UART ERRORS 0...65535
Obsahuje pocet zprav se znakovou chybou pfijatych méni¢em.
5309 [EFB STATUS 0...7

Obsahuje status EFB protokolu.

0 = IDLE — protokol EFB je konfigurovan, ale neobdrzel zadné zpravy.

1 = EXEC. INIT — protokol EFB je inicializovan.

2 = TIME OUT — pfi komunikaci mezi §it'ovym masterem a EFB
protokolem doslo k pfekro€eni Casu.

3 = CONFIG ERROR — protokol EFB ma konfiguracni chybu.

4 = OFF-LINE — protokol EFB pfijima zpravy, které nejsou adresovany
k tomuto ménici.

5 = ON-LINE — protokol EFB pfijima zpravy, které jsou adresovany
k tomuto ménici.

6 = RESET — protokol EFB vykonava hardwarovy reset.

7 = LISTEN ONLY — protokol EFB je jen v pfijimacim modu (listen only).

5310 [EFB PAR 10 0...65535
Specifikuje parametr mapovany do Modbus registru 40005.

5311 |EFB PAR 11 0...65535
Specifikuje parametr mapovany do Modbus registru 40006.

5312 |EFB PAR 12 0...65535
Specifikuje parametr mapovany do Modbus registru 40007.

5313 [EFB PAR 13 0...65535
Specifikuje parametr mapovany do Modbus registru 40008.

5314 |[EFB PAR 14 0...65535
Specifikuje parametr mapovany do Modbus registru 40009.

5315 |EFB PAR 15 0...65535
Specifikuje parametr mapovany do Modbus registru 40010.

5316 |[EFB PAR 16 0...65535
Specifikuje parametr mapovany do Modbus registru 40011.

5317 [EFB PAR 17 0...65535
Specifikuje parametr mapovany do Modbus registru 40012.
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Koéd |Popis Rozsah

5318 [EFB PAR 18...EFB PAR 20 0...65535
.-+ |Rezervovano.

5320
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Skupina 81: PFA CONTROL

Tato skupina nastavuje provoz pro fizeni ventilator(i a Cerpadel

(PFA). Hlavni rysy PFA Fizeni jsou:

+ ACH550 fidi motor Eerpadla €. 1 a nastavuje ota¢ky motoru
dle kapacity ¢erpadla. Tento motor ma regulované otacky.

* Motory €erpadel €. 2 a €. 3 atd. jsou pfipojovany pfimo na
sit’. Méni¢ ACH550 spina Cerpadlo &. 2 (a potom Cerpadlo
€. 3 atd.) do polohy zapnuto nebo vypnuto dle potieby.

« PID regulace u ACH550 uziva dva signaly: procesni
referenci a zpétnovazebni aktualni hodnotu. PID regulator
nastavuje otacky (frekvenci) prvniho Cerpadla tak, Ze
skute€¢na hodnota odpovida procesni referenci.

+ Pokud pozadavek (dany procesni referenci) pfekro€i
kapacitu prvniho motoru (uzivatelem definovany jako limit
frekvence), regulator automaticky sepne pfidavné &erpadlo.
PFA také soucasné snizi otd€ky prvniho Cerpadla a vezme
v Uvahu pfispévek pfidavného &erpadla na celkovy vystup.
Pak, stejné jako dfive, PFA regulator nastavi otacky
(frekvenci) prvniho z erpadel tak, aby skuteéna hodnota
odpovidala procesni referenci. Pokud trva pozadavek na
zvySeni vykonu, PFA pfida dal8i pfidavné Eerpadlo stejnym
postupem.

+ Pokud klesnou poZadavky tak, Ze otacky Eerpadla klesnou
pod minimalni limit (uzivatelem definovany limitem
frekvence), PFA regulator automaticky odepne pfidavné
Cerpadlo. PFA zaroven zvysi otacky prvniho Cerpadla tak,
aby vyrovnalo odpojeni pfidavného motoru.

+ Prfepinaci funkce (interlock function), pokud je navolena,
identifikuje motory mimo provoz a PFA regulator pfejde na
nasledujici motor, ktery je k dispozici (v pofadi).

+ Funkce automatické zmény (autochange function), pokud je
uvolnéna a to s odpovidajicim spinacim zafizenim, rozdéluje
rovhomeérné zatéZovani mezi motory &erpadel. Automaticky,
v definovanych intervalech, se cyklicky méni pozice
jednotlivych motord - motor regulovany se stava posledni
pfidavny, prvni pfidavny se stava regulovany atd.
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Kéd |Popis Rozsah
8103 REFERENCE STEP 1 0.0...100%
Nastavuje procentualni hodnotu, ktera se pfidava k procesni referenci.
+ Aplikuje se pouze je-li v provozu nejméné jeden pfidavny motor
(s konstantnimi otackami).
+ Prednastavena hodnota je 0%.
Priklad: ACH550 Fidi tfi paralelni Gerpadla, ktera udrzuji tlak vody
v potrubi.
* 4011 INTERNAL SETPNT nastavuje referenci konstantniho tlaku, ktera
fidi tlak v potrubi.
+ P¥i nizké hladiné spotfeby pracuje regulované ¢erpadlo samo.
» Pokud se zvySuje spotieba vody, pracuje také prvni motor
s konstantnimi ota¢kami a pak i druhy.
* P¥i zvySeném pratoku klesa tlak na vystupu z potrubi vzhledem
k tlaku méfenému na vstupu. Jelikoz pfidavné motory zpUsobuiji
zvyseni pratoku, nastaveni nize uvedena opravi referenci tak, aby se
Iépe pfiblizila vystupnimu tlaku.
« Pokud pracuje prvni pfidavné €erpadlo, zvySeni reference
parametrem 8103 REFERENCE STEP 1.
» Pokud pracuji dvé pfidavna Cerpadla, zvySeni reference parametrem
8103 REFERENCE STEP 1 + 8104 REFERENCE STEP 2.
» Pokud pracuiji tfi pfidavna Cerpadla, zvySeni reference parametem
8103 REFERENCE STEP 1 + 8104 REFERENCE STEP 2 + 8105
REFERENCE STEP 3.
8104 REFERENCE STEP 2 0.0...100%
Nastavuje procentualni hodnotu, ktera se pfidava k procesni referenci.
+ Aplikuje se pouze kdyzZ jsou v provozu nejméné dva pfidavné motory
(s konstantnimi otackami).
* Viz parametr 8103 REFERENCE STEP1.
8105 |REFERENCE STEP 3 0.0...100%

Nastavuje procentualni hodnotu, ktera se pfidava k procesni referenci.

» Aplikuje se pouze kdyz jsou v provozu nejméné tfi pfidavné motory
(s konstantnimi otaCkami).

* Viz parametr 8103 REFERENCE STEP1.
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Kod |Popis Rozsah
8109 [START FREQ 1 0.0...500 Hz
Nastavuje limit frekvence pro start prvniho pfidavného motoru. Prvni
pfidavny motor je spustén kdyz:
* Neni v provozu
zadny pridavny fH) A Pa11s — =
* Vystupni frek- fmax 4
vence ACH550
prekroci hodnotu (P 8109)*1 +
limitu: P 8109
8109 + 1 Hz.
» Vystupni P82+
frekvence je nad N
povolenym
limitem
(8109 - 1 Hz)
nejméné po C ] T
dobu: 8115A0x 17— — — — 7/ 7 |7
MOT START D. 0
Po startu prvniho
pfidavného motoru:
 Vystupni frekvence klesne o hodnotu =
(8109 START FREQ 1) - (8112 LOW FREQ 1).
» Vystup regulovaného motoru poklesne, ¢imz se kompenzuje vstup
z pridavného motoru.
Viz. obr., kde:
* A =(8109 START FREQ 1) - (8112 LOow FREQ 1)
* B = béhem zpozdéni startu se vystupni frekvence zvysuje.
» C = graf ukazuje sepnuti pfidavného motoru pfi zvySovani frekvence
(1 = zapnuto).
Pokyn: Hodnota 8109 START FREQ 1 musi byt mezi:
* 8112 Low FREQ 1
* (2008 MAXIMUM FREQ) -1.
8110 |START FREQ 2 0.0...500 Hz
Nastavuje limit frekvence pro start druhého pfidavného motoru.
* Viz 8109 START FREQ pro Uplny popis €innosti.
Druhy pfidavny motor je spustén kdyz:
+ Jeden pfidavny motor jiz bé&zi.
» Vystupni frekvence ACH550 prekro¢i hodnotu limitu: 8110 + 1.
+ Vystupni frekvence je nad povolenym limitem (8110 - 1 Hz) nejméné
pod dobu: 8115 AUX MOT START D.
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8111 |START FREQ 3 0.0...500 Hz

Nastavuje limit frekvence pro start tfetiho pfidavného motoru.

* Viz 8109 START FREQ 1 pro Uplny popis €innosti.

Treti pfidavny motor je spustén kdyz:

» Dva pfidavné motory jiz bézi.

* Vystupni frekvence ACHS50 piekroci hodnotu limitu: 8111 + 1 Hz.

+ Vystupni frekvence je nad povolenym limitem (8111 - 1 Hz) nejméné
pod dobu: 8115 AUX MOT START D.

8112 |LOW FREQ 1 0.0...500 Hz

(nizka frekvence 1)

Nastavuje limit frekvence pro stop prvniho pfidavného motoru. Prvni

pridavny motor vypne kdyz:

« Bé&Zijen prvni

z pfidavnych f(Hz) 4
motor(. .

* Vystupni MAX
frekvence \
ACHS550 klesne P81097 1
pod limit: A
8112-1. P8112 | y

« Vystupni P8M2-1y — — — —
frekvence je pod Nt — — — — — \
povolenym
limitem P 8116*‘?F
(8112 + 1 Hz) \
nejméné po c |
dobu: 8116 Aux i
MOT STOP D. 1 ‘

Po stopu prvniho 0 | 1

pfidavného motoru:
+ Vystupni frekvence se zvySi o hodnotu =
(8109 START FREQ 1) - (8112 LOW FREQ 1).

pfidavného motoru.

Viz. obr., kde:

* A =(8109 START FREQ 1) - (8112 LOwW FREQ 1)

* B = béhem zpozdéni stopu se vystupni frekvence snizuje.

+ C = graf ukazuje stav bé&hu pfidavného motoru pfi snizovani
frekvence (1 = zapnuto).

+ Sediva cesta = ukazka hystereze - cesta zpét pfi reverzaci ¢asu neni
stejna. Detaily prdbéha pfi startu - viz. graf u 8109 START FREQ 1.

Pokyn: Hodnota Low FREQ 1 (nizka frekvence 1) musi byt mezi:

(2007 MINIMUM FREQ) +1 a 8109 START FREQ 1
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8113 |LOW FREQ 2 (nizka frekvence 2)

Natavuje limit frekvence pro stop druhého pfidavného motoru.

* Viz. 8112 Low FREQ 1 pro uplny popis €innosti.

Druhy pfidavny motor vypne kdyz:

+ Jsou v béhu dva pfidavné motory.

» Vystupni frekvence ACHS50 klesne pod limit: 8113 - 1.

+ Vystupni frekvence je pod povolenym limitem (8113 + 1 Hz) nejméné
po dobu: 8116 AUX MOT STOP D.

8114 |LOW FREQ 3 (nizka frekvence 3)

Natavuje limit frekvence pro stop tfetiho pfidavného motoru.

» Viz. 8112 Low FREQ 1 pro uplny popis €innosti.

Treti pfidavny motor vypne kdyz:

» Jsou v béhu tfi pfidavné motory.

» Vystupni frekvence ACH550 klesne pod limit: 8114 - 1.

» Vystupni frekvence je pod povolenym limitem (8114 + 1 Hz) nejméné
po dobu: 8116 AUX MOT STOP D.

8115 |AUX MOT START D

Nastavuje Casové zpozdéni startu pfidavnych motora.

» Vystupni frekvence musi byt nad limity pro start (parametry 8109,
8110 nebo 8111) po tuto stanovenou dobu, nez se spusti pfidavny
motor.

* Viz. 8109 START FREQ 1 pro uplny popis €innosti.

8116 |JAUX MOT STOP D.

Nastavuje ¢asové zpozdéni stopu pfidavnych motort

» Vystupni frekvence musi byt pod dolnim limitem frekvence
(parametry 8112, 8113 nebo 8114) po tuto stanovenou dobu, nez
pfidavny motor vypne.

* Viz. 8112 Low FREQ 1 pro uplny popis €innosti.
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8117

NR OF AUX MOT 0.4

Nastavuje pocet pfidavnych motora.

+ Kazdy pfidavny motor vyZzaduje jeden reléovy vystup z ménice pro

signaly start/stop.

 P¥i vyuzivani funkce automatické zmény (autochange function) je
tfeba dalSi relé pro regulovany motor.

Dale je popsano nastaveni pozadovanych reléovych vystupu.

Releové vystupy

Jak je uvedeno vySe, kazdy pfidavny motor vyZzaduje reléovy vystup,

ktery méni€ pouziva pro povely start/stop. Nasleduje popis, jak méni¢

udrzuje spojeni motor( a relé.

+ ACH550 ma releové vystupy RO1...RO3.

+ Dalsi reléové vystupy RO4...ROG6 Ize ziskat pfipojenim externiho
modulu pro rozs$ifeni digitalnich vystupu.

» Parametry 1401...1403 a 1410...1412 definuji pouziti RO1...RO6 a
parametr 31 (PFA) definuje uziti relé pro PFA.

+ ACHS550 pfifazuje pfidavné motory k relé ve vzestupném poradi.
Pokud neni uvolnéna funkce automatické zmény (autochange
function), prvni pfidavny mototor je ten, ktery je pfipojeny na prvni
relé nastavenim parametru = 31 (PFA) atd. Pokud je pouzita funkce
automatické zmény, pfifazeni cykluji. Nejdfive je regulovany motor
ten, ktery je pfipojeny na prvni relé nastavenim parametru = 31 (PFA)
a prvni pfidavny motor je ten, ktery je pfipojeny na druhé relé
nastavenim parametru = 31 (PFA) atd.

+ Ctvrty pfidavny motor pouziva stejné kroky reference, hodnoty nizké
frekvence a startovaci frekvence jako tfeti pfidavny motor.

L

ACH550

———

—i—

{

i

Standardni rezim PFA
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j Releova logika ‘

ACH550
—
— |
I [H]
gy |

PFA s funkci automatické zmény

Tabulka ukazuje néktera typicka nastaveni parametr( vystupnich relé
pro ACH550 s PFA (1401...1403 a 1410...1412), kde nastaveni je bud
= 31 (PFA) a nebo = X (v8e kromé& 31) a neni umoznéna funkce
automatické zmény (8118 AUTOCHNG INTERV = 0).

Nastaveni parametri ACH550 prirazeni relé
11(1|1[(1(1]|8 Autochange nepovolena
4/4/4/4/4 /41 RO1][ RO2[ RO3 | RO4 | RO5 | RO6
ojofo(1|1|1]|1

1/2|3|0(1[2]|7

31X | X | X|X|X]|1] pfid X X X X X
31131 X | X | X | X | 2] pfid. | pfid. | X X X X
31(31|31| X | X | X | 3 | pfid. | pfid. | pfid. | X X X
X 13131 X | X|X]|2]| X |pfid. | pfid. | X X X
X|X|X|31|X|[31]2]| X X X | pfid. | X | pfid.
31131 X | X | X | X |1*] pfid. | pfid. | X X X X

* Jeden dalsi releovy vystup pro PFA, ktery je pouzit. Jeden motor je
v rezimu usnuti, ostatni bézi.
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Tabulka ukazuje néktera typicka nastaveni parametr vystupnich relé
pro ACH550 s PFA (1401...1403 a 1410...1412), kde nastaveni je bud
=31 (PFA) a nebo = X (vSe kromé 31) a kde je umoznéna funkce
automatické zmény (8118 AUTOCHNG INTERV = hodnota > 0).

Nastaveni parametrt ACHS550 prirazeni relé
111(1(1|1[1]|8 Autochange povolena
44141444 |1[RO1] RO2[RO3 [ RO4 | RO5 [ RO6
o|ofo|1[(1/1]|1

1/2|3(0(1|2|7

31|31 X | X | X | X| 1| PFA| PFA | X X X X
31|131|31| X | X | X| 2| PFA | PFA | PFA | X X X
X 31|31 X | X | X |1 X | PFA|PFA| X X X
XX | X131 X |31 1 X X X PFA | X PFA
31131 X | X | X | X|0**| PFA | PFA | X X X X

** 7&dny pridavny motor, ale je pouZita funkce automatické zmény.
Pracuje jako standardni PID regulace.
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8118 |AUTOCHNG INTERV 0.0...336 h
(Fizeni automatické zmény)

Rizeni ginnosti automatické zmény a nastaveni intervalu mezi

zmeénami.

» Casovy interval pro automatickou zménu je aplikovatelny pouze, kdyz
béZi regulovany motor.

* Viz. parametr 8119 AUTOCHNG LEVEL pro seznameni se s funkci
automatické zmény.

* Méni¢ vzdy pfechazi do stopu pfi vykonavani automatické zmény.

* Aby byla funkéni automaticka zména, je tfeba, aby parametr 8120
INTERLOCKS = hodnota > 0.

0,0 = NOT SEL — neumozriuje funkci automatické zmény.

0,1...336 = provozni €asovy interval (Cas, kdy je start signal sepnut)
mezi automatickymi vyménami motor(.

VAROVANI! Je nutné nastavit parametry (8120 interlocks = hodnota >

0), pokud je uvolnéna funkce automatické zmény. BEhem zmény

interloky blokuji silovy vystup ménice a zabrani tak zni¢eni stykacd.

j Releova logika ‘

ACS550

— ¢
eesllal e
|
)

I
— |

I

PFA s funkci automatické zmény
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8119 |AUTOCHNG LEVEL 0.0...100.0%
(hladiny pro automatickou zménu)

Nastavuje horni limit jako procento vystupni kapacity pro logiku
automatické zmény. Pokud vystup z PID regulace/PFA regulacniho
bloku pfesahne tento limit, je zabranéno automatické zméné. Napfiklad
pouzitim tohoto parametru je znemozZnéna automaticka zména, pokud
se systém s ventilatory nebo Cerpadly pohybuje v blizkosti své
maximalni kapacity.

Autochange Overview (popis automatické zmény)

Bé&hem provozu s automatickou zménou:

* Regulovany motor pfipojeny na vystup méni¢e ACH550 se stfida
s ostatnimi.

+ Poradi spousténi dalSich motora rotuje.

Funkce automatické zmény vyzaduje:

» Externi rozvadéc¢ se stykaci pro spinani silovych vystupd z ménice.

+ Parametr 8120 INTERLOCKS = hodnota > 0.

Automaticka zména se uskute¢ni pokud:

» Doba béhu od pfedchozi automatické zmény dosahla doby
nastavené parametrem 8118 AUTOCHNG INTERV.

* Vstup PFA je pod urovni nastavenou parametrem 8119 AUTOCHNG
LEVEL.
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Pokyn: ACHS550 vzdy pfechazi do stopu, kdyZ probiha automaticka
zména.

P¥i automatické zméné funkce autochange vykonava vse nize uvedené
(viz obrazek):

PID vy
A
100%

~— P 8118 — ~— P 8118 —
B

A = oblast nad 8119 AUTOCHNG LEVEL — neni povolena
automatickd zména.

B = automatickd zména uskute¢néna.

1PFA, atd. = PID vystup pfifazeni ke kazdému motoru.
» Zahaji zménu vzdy, pokud provozni ¢as od posledni zmény dosahne
hodnoty 8118 AUTOCHNG INTERV a PFA vstup je pod limitem danym
v 8119 AUTOCHNG LEVEL.
Zastavuje otackové regulovany motor.
Vypina stykac otackové regulovaného motoru.
Identifikuje nasledny motor v pofadi, které se stane regulovanym.
Rozepne stykac takto vybraného motoru, pokud tento motor bézel.
Zadny dali b&Zici motor neni odpojen.
Sepne styka¢ motoru, ktery bude nové regulovany. Tento motor je
pfipojen na silovy vystup méni¢e ACH550.
Zpozdi start motoru o &as dany parametrem 8122 PFA START DELAY.
Pak teprve dé start requlovanému motoru.
Identifikuje dal$i motor s konstantnimi otackami v poradi.
Pfipne tento motor na sit’, ale pouze tehdy, pokud by novy regulovany
motor bézel naplno (jako motor s konstantnimi otackami). To umozni
zachovat stejny pocet bézicich motord pfed a po automatické zméné.
» Pokracuje v normalni PFA regulaci.
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Starting Order
Counter (Citac Vystupni
E?radl starta) frekveﬂce Bez pfid. I 1 pFid. 'o¥id.
Cinnost gitace poradi motoru | motor | motory |
start(: fuaxt — — — — - = — - —

+ Definice parametr(
reléovych vystupl |
(1401...1403 a |
1410...1412) |
stanovi po¢atecni
pofadi motor(. |

|

(Nejmensi &islo Oblast
parametru s hod- Autochange
notou 31 (PFA) povoleno PID vystup .

identifikuje relé
pfipojené na 1PFA,
prvni motor atd.)

* Nejprve 1PFA = regulovany motor, 2PFA = 1. pfidavny motor atd.

* Prvni automaticka zména zméni pofadi na: 2PFA = regulovany motor,
3PFA = 1. pfidavny motor, ... 1PFA = posledni pfidavny motor.

+ Dal8i automaticka zména opét zméni poradi atd.

» Pokud automaticka zména nemuze spustit pozadovany motor, nebot’
vSechny neaktivni motory jsou blokovany interlockem zobrazi se
hlaSeni 2015, PFA INTERLOCK.

» Pokud je rozpojeno napajeni ACH550, uchova si &ita¢ aktualni stav
pozic automatické zmény ve stale paméti. Je-li obnoveno napéjeni
meénice, pokracuje rotace startd automatické zmeény dle pozice
ulozené v paméti.

+ Je-li konfigurace PFA relé zménéna (nebo je-li zménéna hodnota
PFA uvolnéni) je rotace resetovana. (Viz. prvni polozka vyse.)

1 T »
P 8119 100%
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8120 (INTERLOCKS 0...6

Definuje funkce blokovani. KdyZz je povolena funkce blokovani:

» Blokovani je aktivni, kdyZ neni pfitomen jeho pfikazovy signal.

+ Blokovani neni aktivni, kdyz je pfitomen jeho pfikazovy signal.

* ACH550 neni mozné sepnout signalem start, pokud je aktivni
blokovani regulovaného motoru - ovladaci panel zobrazuje alarm
(2015, PFA INTERLOCK).

ZapOJte kazdy obvod blokovani takto:

+ Pripojte kontakt Zap/Vyp spinace motoru k obvodu blokovani - logika

PFA tak m0ze rozpoznat, zda je motor odepnut a sepne nasledujici

mozny motor.

PFipojte kontakt tepelného relé motoru (nebo jiného ochranného

zafizeni v obvodu motoru) ke vstupu blokovani - logika PFA tak mize

rozeznat, ze je aktivni porucha motoru a motor zastavi.

* 0 = NOT SEL — neumoziiuje funkci blokovani. VSechny digitalni vstupy

jsou k dispozici pro jiné ucely.

VyZaduje, aby 8118 AUTOCHNG INTERV = 0 (pokud je znemoznéna

funkce blokovani, musi byt také znemoznéna funkce automatické

zmény).
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1 = DI1 — Povoluje funkci blokovani a pfifazuje digitalni vstup (zacina se
s DI1) k signalu blokovani pro kazdé relé PFA. Pfifazeni jsou
definovana v nasledujici tabulce a zavisi na:

* poc¢tu PFA relé (pocet viz parametry 1401...1403 a 1410...1412
s hodnotou = 31 (PFA))

« stavu funkce Autochange (zakazana, kdyz 8118 AUTOCHNG INTERV =
0, jinak povolena).

Pocet |Autochange nepovolena| Autochange povolena
PFA (P 8118) (P 8118)

relé

0 DI1: Regulovany motor Nepovoleno

DI2...DI6: Volné
1 DI1: Regulovany motor DI1: Prvni PFA relé
DI2: Prvni PFA relé DI2...DI6: VoIné
DI3...DI6: Volné
2 DI1: Regulovany motor DI1: Prvni PFA relé
DI2: Prvni PFA relé DI2: Druhé PFA relé
DI3: Druhé PFA relé DI3...DI6: VoIné
DI4...DI6: Volné
3 DI1: Regulovany motor DI1: Prvni PFA relé

DI2: Prvni PFA relé DI2: Druhé PFA relé
DI3: Druhé PFA relé DI3: Treti PFA relé
DI4: Treti PFA relé DI4...DI6: Volné

DI5...DI6: Volné
4 DI1: Regulovany motor DI1: Prvni PFA relé

DI2: Prvni PFA relé DI2: Druhé PFA relé
DI3: Druhé PFA relé DI3: Treti PFA rele
DI4: Treti PFA relé DI4: Ctvrté PFA relé
DI5: Ctvrté PFA relé DI5...DI6: Volné
DI6: Volné

5 DI1: Regulovany motor DI1: Prvni PFA relé
DI2: Prvni PFA relé DI2: Druhé PFA relé
DI3: Druhé PFA relé DI3: Treti PFA relé
Di4: Treti PFA relé pi4: Ctvrté PFA relé
DI5: Ctvrté PFA relé DI5: Paté PFA relé
DI6: Paté PFA relé DI6: VoIné

6 Nepovoleno DI1: Prvni PFA relé

DI2: Druhé PFA relé
DI3: Treti PFA relé
DI4; Ctvrté PFA relé
DI5: Paté PFA relé
DI6: Sesté PFA relé
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2 = DI2 — Povoluje funkci blokovani pfifazuje digitalni vstup (zacina
se s DI2) k signalu blokovani pro kazdé PFA relé. Pfifazeni jsou
definovana v nasleduijici tabulce a zavisi na:
* poctu PFA relé (poCet viz parametry 1401...1403 a 1410...1412 s
hodnotou = 31 (PFA))
« stavu funkce Autochange (zakézana, kdyz 8118 AUTOCHNG INTERV =
0, a jinak povolena).

Pocet |Autochange nepovolena| Autochange povolena
PFA (P 8118) (P 8118)
relé

0 DI1: Volné Nepovoleno
DI2: Regulovany motor
DI3...DI6: Volné
1 DI1: VoIné DI1: Volné
DI2: Regulovany motor DI2: Prvni PFA relé
DI3: Prvni PFA relé DI3...DI6: Volné
DI4...DI6: Volné
2 DI1: VoIné DI1: Volné
DI2: Regulovany motor DI2: Prvni PFA relé
DI3: Prvni PFA relé DI3: Druhé PFA relé
DI4: Druhé PFA relé DI4...DI6: Volné
DI5...DI6: Volné
3 DI1: Volné DI1: Volné
DI2: Regulovany motor DI2: Prvni PFA relé
DI3: Prvni PFA relé DI3: Druhé PFA relé
DI4: Druhé PFA relé DI4: Treti PFA relé
DI5: Treti PFA relé DI5...DI6: Volné
DI6: Volné
4 DI1: Volné DI1: Volné
DI2: Regulovany motor DI2: Prvni PFA relé
DI3: Prvni PFA relé DI3: Druhé PFA relé
DI4: Druhé PFA relé DI4: Treti PFA relé
DI5: Treti PFA rele DI5: Ctvrté PFA relé
DI6: Ctvrté PFA relé DI6: Volné
5 Nepovoleno DI1: Volné
DI2: Prvni PFA relé
DI3: Druhé PFA relé
DI4: Tieti PFA relé
DI5: Ctvrté PFA relé
DI6: Paté PFA relé
6 Nepovoleno Nepovoleno
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3 = DI3 — Povoluje funkci blokovani a pfifazuje digitalni vstup (za€ina se
s DI3) k signalu blokovani pro kazdé relé PFA. Pfifazeni jsou
definovana v nasleduijici tabulce a zavisi na:
 poctu PFA relé (poCet viz parametry 1401...1403 a 1410...1412

s hodnotou = 31 (PFA))
« stavu funkce Autochange (zakdzana, kdyz 8118 AUTOCHNG INTERV =
0, a jinak povolena).

No.PFA|Autochange nepovolena| Autochange povolena
relé (P 8118) (P 8118)
0 DI1...DI2: Volné Nepovoleno
DI3: Regulovany motor
DI4...DI6: Volné

1 DI1...DI2: VoIné DI1...DI2: Volné
DI3: Regulovany motor DI3: Prvni PFA relé
DI4: Prvni PFA relé DI4...DI6: Volné
DI5...DI6: VoIné

2 DI1...DI2: VoIné DI1...DI2: VoIné
DI3: Regulovany motor DI3: Prvni PFA relé
DI4: Prvni PFA relé DI4: Druhé PFA relé
DI5: Druhé PFA relé DI5...DI6: VoIlné
DI6: VoIné

3 DI1...DI2: VoIné DI1...DI2: VoIné
DI3: Regulovany motor DI3: Prvni PFA relé
DI4: Prvni PFA relé DI4: Druhé PFA relé
DI5: Druhé PFA relé DI5: Treti PFA relé
DI6: Treti PFA relé DI6: Volné

4 Nepovoleno DI1...DI2: VoIlné

DI3: Prvni PFA relé
DI4: Druhé PFA relé
DI5: Treti PFA relé
DI16: Ctvrté PFA relé
5...6 [Nepovoleno Nepovoleno
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Kod |Popis Rozsah
4 = DI4 — Povoluje funkci blokovani a pfifazuje digitalni vstup (zacina se
s DI4) k signalu blokovani pro kazdé relé PFA. Pfifazeni jsou
definovana v nasledujici tabulce a zavisi na:
 poctu PFA relé (poCet viz parametry 1401...1403 a 1410...1412
s hodnotou = 31 (PFA))
« stavu funkce Autochange (zakdzana, kdyz 8118 AUTOCHNG INTERV =
0, a jinak povolena).
No.PFA|Autochange nepovolena| Autochange povolena
relé (P 8118) (P 8118)
0 DI1...DI3: Volné Nepovoleno
DI4: Regulovany motor
DI5...DI6: Volné
1 DI1...DI3: Volné DI1...DI3: Volné
DI4: Regulovany motor DI4: Prvni PFA relé
DI5: Prvni PFA relé DI5...DI6: Volné
DI6: Volné
2 DI1...DI3: Volné DI1...DI3: Volné
DI4: Regulovany motor DI4: Prvni PFA relé
DI5: Prvni PFA relé DI5: Druhé PFA relé
DI6: Druhé PFA relé DI6: Volné
3 Nepovoleno DI1...DI3: Volné
DI4: Prvni PFA relé
DI5: Druhé PFA relé
DI6: Treti PFA relé
4...6 |Nepovoleno Nepovoleno
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Koéd |Popis

Rozsah

5 = DI5 — Povoluje funkci blokovani a pfifazuje digitalni vstup (zacina se
s DI5) k signalu blokovani pro kazdé relé PFA. Pfifazeni jsou
definovana v nasledujici tabulce a zavisi na:

* poc¢tu PFA relé (pocet viz parametry 1401...1403 a 1410...1412
s hodnotou = 31 (PFA))
« stavu funkce Autochange (zakazana, kdyz 8118 AUTOCHNG INTERV =
0, a jinak povolena).

Pocet |Autochange nepovolena| Autochange povolena
PFA (P 8118) (P 8118)
relé

0 DI1...DI4: Volné Nepovoleno
DI5: Regulovany motor
DI6: Volné
1 DI1...DI4: Volné DI1...DI4: Volné
DI5: Regulovany motor DI5: Prvni PFA relé
DI6: Prvni PFA relé DI6: Volné
2 Nepovoleno DI1...DI4: Volné
DI5: Prvni PFA relé
DI6: Druhé PFA relé
3...6 |Nepovoleno Nepovoleno

6 = DI6 — Povoluje funkci blokovani a pfifazuje digitalni vstup DI6
k blokovacimu signalu pro ota€kové regulovany motor.
* VVyzaduje 8118 AUTOCHNG INTERV = 0.

Pocet |Autochange nepovolena| Autochange povolena
PFA
relé

0 DI1...DI5: Volné Nepovoleno

DI6: Regulovany motor
1 Nepovoleno DI1...DI5: Volné
DI6: Prvni PFA relé

2...6 |Nepovoleno Nepovoleno
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Kéd

Popis Rozsah

8121

REG BYPASS CTRL 0...1

\olba bypassu regulatoru. Rizeni s preklenutym regulatorem poskytuje
jednoduchy fidici mechanismus bez PID regulatoru.

fout ,
fvax

P 8110 -
P 8109 -

P 8113 |
P 8112 -
fuin =

: I \ P 4014
“~ A-r<B—m<— C—= (%)

A = Zadny pfidavny motory
B = jeden pfidavny motor v béhu
C = dva pfidavné motory v béhu

» Bypass regulatoru se pouziva jen ve specialnich aplikacich.

0 = NO — neni mozny bypass regulatoru. Méni¢ pouziva normaini PFA
referenci: 1106 REF2 SELECT.

1 = YES — umozZriuje bypass regulatoru.

* Procesni PID regulator je bypassovan. Aktualni hodnota PID je uzita
jako reference PFA (vstup). Normalné je EXT REF2 pouZito jako PFA
reference.

» Ménic¢ pouziva zpétnovazebni signal definovany pomoci 4014 FBK
SEL (nebo 4114) pro PFA referenci frekvence.

» Obrazek ukazuje vztah mezi ovladacim signalem 4014 FBK SEL
(NEBO 4114) a a frekvenci otackové regulovaného motoru u
tfimotorového systému.

Priklad: V nize uvedeném obrazku je vystupni tok ¢erpadel regulovan

méfenim vstupniho prutoku (A).
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Kod [Popis Rozsah
Napéti 3~ "3 , Stykage
~ 75 | acHss0|P1.]
(P2 |
(P3|
A Vystupni potrubi 1
A 75 ,
\ asobnik
‘ chladici vody <
P2 , ’ ,
Vstupni potrubi J‘ () Vystupni potrubi 2
P3 Vystupni potrubi 3
8122 [PFA START DELAY 0.10s

Nastavuje zpozdéni startu pro otackové regulované motory v systému.

S pouzitim zpozdéni pracuje ménic takto:

« Zapina stykac otackoveé regulovaného motoru — pfipojuje motor k silo-
vému vystupu ACH550.

» Zpozduje start motoru po dobu 8122 PFA START DELAY.

« Startuje ota€kové regulovany motor.

+ Startuje pfidavné motory. Viz parametr 8115 pro zpozdéni.

VAROVANI! Motory se spousté&nim hvézda-trojuhelnik vyZaduje vzdy

PFA zpoZdéni startu.

* Po zapnuti motoru reléovym vystupem ACH550 musi byt dostatek
€asu pro spoustéc, aby nejprve pfepnul do hvézdy a pak zpét do
trouhleniku pfed tim, nez zaCne spinat meénic.

+ Zpozdéni startu PFA musi byt nastaveno delSi nez ¢asové nastaveni

spoustéce hvézda - trojuhelnik.
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Kod |Popis Rozsah

8123 |PFA ENABLE 0...1

\Voli ovladani PFA. Pokud je povoleno, tak ovladani PFA:

» Zapina nebo vypina otadckové neregulované motory podle zvySenych
nebo snizenych pozadavku na vystup. Parametry 8109 START FREQ 1
az 8114 Low FREQ 3 definuji spinaci body u vystupni frekvence
ménice.

Nastavuje vystup otackové regulovaného motoru dold, kdyZ se pfida
pfidavny motor a nastavuje vystup pro otd¢kové regulovany motor
nahoru, kdyZ jsou pfidavné motory odpojeny.

+ Blokuje funkci, pokud je povolena.

* VyZaduje 9904 MOTOR CTRL MODE = 3 (SCALAR: FREQ).

0 = NOT SEL — Zakazuje ovladani PFA.

1 = ACTIVE — Povoluje ovladani PFA.
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Kéd

Popis Rozsah

8124

ACC IN AUX STOP 0.0...1800 s

Nastavuje u PFA €as akcelerace pro rampu frekvence z nuly na

maximum. Tato PFA rampa akcelerace:

+ se pouZije pro otaCkoveé regulovany motor, kdyZ je vypnut pfidavny
motor.

* nahrazuje rampu akcelerace definovanou v Skupina 22: ACCEL/
DECEL.

* pouZije se, dokud je vystup regulovaného motoru zvySen o hodnotu
rovnou vystupu vypnutého pfidavného motoru. Potom se pouZije
rampa akcelerace definovana v Skupina 22: ACCEL/DECEL.

0 = NOT SEL

0.1...1800 = Aktivuje tuto funkci s vyuzitim hodnoty zadané jako ¢as
akcelerace.

fouta

Al

™S B

8125

\
|
\
o |
Pridavny
motor |
14 — |
y— -
» A = otackoveé regulovany motor akceleruje s vyuzitim parametr(i
skupiny 22 (2202 nebo 2205).
» B = otackové regulovany motor deceleruje s vyuzitim parametrt
skupiny 22 (2203 nebo 2206).
+ P¥i startu pfidavného motoru otackové regulovany motor deceleruje
s vyuzitim 8125 DEC IN AUX START.
« P¥i zastaveni pfidavného motoru ota¢kové regulovany motor

akceleruje s vyuZzitim 8124 ACC IN AUX STOP.
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Kéd

Popis Rozsah

8125

DEC IN AUX START 0.0...1800 s

Nastavuje u PFA &as decelerace pro rampu frekvence z maxima do

nuly. Tato PFA rampa decelerace:

+ se pouZzije pro otaCkoveé regulovany motor, kdyz je zapnut pfidavny
motor.

* nahrazuje rampu decelerace definovanou v Skupina 22: ACCEL/
DECEL.

* pouZije se, dokud je vystup regulovaného motoru snizen o hodnotu
rovnou vystupu pfidavného motoru. Potom se pouZije rampa
decelerace definovana v Skupina 22: ACCEL/DECEL.

0 = NOT SEL.

0.1...1800 = Aktivuje tuto funkci s vyuzitim hodnoty zadané jako ¢as
decelerace.

8126

TIMED AUTOCHANGE 0...4

Nastavuje autochange s asovaem. Pokud je povolen, autochange je

ovladan s ¢asovanou funkci.

0 = NOT SEL.

1 = TIMER 1 — Povoluje autochange, kdyZ je aktivni ¢asovac 1.

2...4 = TIMER 2...4 — Povoluje autochange, kdyz je aktivni ¢asovac
2.4

8127

MOTORS 1.7

Nastavuje aktualni pocet pfes PFA ovladanych motord (maximalné

7 motor0, 1 otackové regulovany, 3 pfipojené pfimo on-line a

3 nahradni motory).

+ Tato hodnota také zahrnuje otackové regulovany motor.

+ Tato hodnota musi byt kompatibilni s poctem relé pfifazenych pro
PFA, pokud je pouzita funkce Autochange.

» Pokud funkce Autochange neni pouzita, otackove regulované motory
nepotiebuji mit releovy vystup pfifazeny k PFA, ale musi byt zahrnuty
do této hodnoty.

8128

AUX START ORDER 1...2

Nastavuje pfikaz startu pfidavnych motor(.

1 = EVEN RUN TIME — je aktivni €asové sdileni. Pfikaz startu zavisi na
dobé béhu.

2 = RELAY ORDER — pfikaz startu je fixni jako pfikaz relé.
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Skupina 98: OPTIONS

Tato skupina konfiguruje volitelné doplriky a ¢aste¢né povoluje
sériovou komunikaci s ménic¢em.

Kéd |Popis Rozsah

9802 |COMM PROT SEL 0...5

\Voli komunikacni protokol.

0 = NOT SEL — Komunikac&ni protokol neni zvolen.

1 = STD MODBUS — Méni¢ komunikuje pfes Fidici jednotku Modbus a
sériové rozhrani RS485 (komunikacni pfipojka X1).

2 = N2 — Méni¢ komunikuje pfes Fidici jednotku N2 a sériové rozhrani
RS485 (komunikaéni pfipojka X1).
* Viz také parametr Skupina 53: EFB PROTOCOL.

3 = FLN — Méni¢ komunikuje pfes fidici jednotku FLN a sériové rozhrani
RS485 (komunikaéni pFipojka X1).
« Viz také parametr Skupina 53: EFB PROTOCOL.

4 = EXT FBA — Méni¢ komunikuje pfes modul adaptétu fieldbus v pfidav-
né zasuvce 2 u ménice.
* Viz také parametr Skupina 51: EXT COMM MODULE.

5 = BACNET — Méni¢ komunikuje pfes fidici jednotku BACNET a sériové
rozhrani RS485 (komunikacni pfipojka X1).
* Viz také parametr Skupina 53: EFB PROTOCOL.
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Kompletni seznam parametru

Nasledujici tabulka obsahuje vypisy vSech parametr( a jejich
standardni hodnoty pro vSechna aplikaéni makra. Uzivatel maze
zadavat pozadovanou hodnotu parametru do sloupce "Uziv.".

Ventilator
HVAC Pfivodni  Odsavaci véze Konden-  Pfidavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator cerpadlo
|Nazev Index
Iparametru par. 1 2 3 4 5 6
I99 START-UP |[LANGUAGE 9901 | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH
DATA APPLIC HVAC | SUPPLY | RETURN |[CLNGTWR|CONDENS|BOOSTER
MACRO 9902 | DEFAULT FAN FAN FAN ER PUMP
MOTOR CTRL SCALAR: | SCALAR: | SCALAR: | SCALAR: | SCALAR: [ SCALAR:
MODE 9904 FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ
MOTOR NOM 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/
VOLT 9905 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V
MOTOR NOM
CURR 9906 1.0%Iy 1.0%ly 1.0%Iy 1.0%Iy 1.0%Iy 1.0%Iy
MOTOR NOM
FREQ 9907 | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz
MOTOR NOM 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/
SPEED 9908 | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm
MOTOR NOM
POWER 9909 | 1.0*Py 1.0*Py 1.0*Py 1.0*Py 1.0*Py 1.0*Py
ID RUN 9910 OFF OFF OFF OFF OFF OFF
1 OPERATING|SPEED 0102 - - - - - -
DATA OUTPUT
FREQ 0103 - - - - - -

CURRENT 0104 - - - - - -

TORQUE 0105 - - - - - -
POWER 0106 - - - - - -
DC BUS
VOLTAGE 0107 - - - - - -
OUTPUT

VOLTAGE 0109 - - - - - -

DRIVE TEMP | 0110 - - - - - -

EXTERNAL

REF 1 0111 - - - - - -
EXTERNAL

REF 2 0112 - - - - - -
CTRL

LOCATION 0113 - - - - - -

RUN TIME (R) | 0114 0h 0h 0h 0h 0h 0h

KWH
COUNTER (R)| 0115 - - - - - -

APPL BLK
OUTPUT 0116 - - - - - -

DI 1-3 STATUS| 0118 - - - - - -

DI 4-6 STATUS| 0119 - - - - - _

Al1 0120 - - - - - -
Al2 0121 - - - - - -
RO 1-3

STATUS 0122 - - - - - -
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Interni Dvoji Dvoji
Prepinani Interni  éasovaé,k. Plovouci nastaveni nastaveni Rucéni
cerpadel  casovaé otacky bod PID PID, k. ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. |Uziv.
ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | 9901
PUMP INT TIMER | FLOATING DUAL DUAL HAND
ALTERN |INT TIMER CS PNT SETPNT | SPNT CS | E-BYPASS | CONTROL | 9902
SCALAR: | SCALAR: | SCALAR: | SCALAR: | SCALAR: | SCALAR: | SCALAR: | SCALAR:
FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ 9904
230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/
460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 9905
1.0*I\ 1.0*Iy 1.0*ly 1.0*I\ 1.0*Iy 1.0*Iy 1.0*ly 1.0*I\ 9906
50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 9907
1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/
1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 9908
1.0*Py 1.0*Py 1.0*Py 1.0*Py 1.0*Py 1.0*Py 1.0*Py 1.0°P 9909
OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 9910
- - - - - - - - 0102
- - - - - - - - 0103
- - - - - - - - 0104
- - - - - - - - 0105
- - - - - - - - 0106
- - - - - - - - 0107
- - - - - - - - 0109
- - - - - - - - 0110
- - - - - - - - 0111
- - - - - - - - 0112
- - - - - - - - 0113
0h 0h 0h 0h 0h 0h 0h 0Oh 0114
- - - - - - - - 0115
- - - - - - - - 0116
- - - - - - - - 0118
- - - - - - - - 0119
- - - - - - - - 0120
- - - - - - - - 0121
- - - - - - - - 0122
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Ventilator
HVAC Pfivodni  Odsavacii véze Konden-  Piidavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator cerpadlo

|Nazev Index
|parametru par. 1 2 3 4 5 6
RO 4-6
STATUS 0123 - - - - - -
AO1 0124 - - - - - -
AO2 0125 - - - - - -
PID 1
OUTPUT 0126 - - - - - _
PID 2
OUTPUT 0127 - - - - - -
PID 1
SETPNT 0128 - - - - - -
PID 2
SETPNT 0129 - - - - - -
PID 1 FBK 0130 - - - - - -
PID 2 FBK 0131 - - - - - -
PID 1
DEVIATION | 0132 - - - - - -
PID 2
DEVIATION | 0133 - - - - - -
COMM RO
WORD 0134 0 0 0 0 0 0
COMM
VALUE 1 0135 0 0 0 0 0 0
COMM
VALUE 2 0136 0 0 0 0 0 0
PROCESS
VAR 1 0137 - - - - - -
PROCESS
VAR 2 0138 - - - - - -
PROCESS
VAR 3 0139 - - - - - -
RUN TIME 0140 0 kh 0 kh 0 kh 0 kh 0 kh 0 kh
MWH
COUNTER 0141 - - - - - -
REVOLUTION
CNTR 0142 0 0 0 0 0 0
DRIVE ON
TIME (HI) 0143 0 0 0 0 0 0
DRIVE ON
TIME (LO) 0144 0 0 0 0 0 0
MOTOR
TEMP 0145 0 0 0 0 0 0
CB TEMP 0150 - - - - - -
FB CMD

3 FB ACTUAL |WORD 1 0301 - - - - - -

SIGNALS FB CMD

WORD 2 0302 - - - - - -
FB STS
WORD 1 0303 - - - - - -
FB STS
WORD 2 0304 0 0 0 0 0 0
FAULT
WORD 1 0305 0 0 0 0 0 0
FAULT
WORD 2 0306 0 0 0 0 0 0
FAULT
WORD 3 0307 0 0 0 0 0 0
ALARM
WORD 1 0308 0 0 0 0 0 0
ALARM
WORD 2 0309 0 0 0 0 0 0
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Interni Dvoji Dvoji
Prepinani Interni  éasovaé,k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni
cerpadel casovacé otacky bod PID PID, k. ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. |Uziv.
- - - - - - - - 0123
- - - - - - - - 0124
- - - - - - - - 0125
- - - - - - - - 0126
- - - - - - - - 0127
- - - - - - - - 0128
- - - - - - - - 0129
- - - - - - - - 0130
- - - - - - - - 0131
- - - - - - - - 0132
- - - - - - - - 0133
0 0 0 0 0 0 0 0 0134
0 0 0 0 0 0 0 0 0135
0 0 0 0 0 0 0 0 0136
- - - - - - - - 0137
- - - - - - - - 0138
- - - - - - - - 0139
0 kh 0 kh 0 kh 0 kh 0 kh 0 kh 0 kh 0 kh 0140
- - - - - - - - 0141
0 0 0 0 0 0 0 0 0142
0 0 0 0 0 0 0 0 0143
0 0 0 0 0 0 0 0 0144
0 0 0 0 0 0 0 0 0145
0 0 0 0 0 0 0 0 0150
- - - - - - - - 0301
- - - - - - - - 0302
- - - - - - - - 0303
0 0 0 0 0 0 0 0 0304
0 0 0 0 0 0 0 0 0305
0 0 0 0 0 0 0 0 0306
0 0 0 0 0 0 0 0 0307
0 0 0 0 0 0 0 0 0308
0 0 0 0 0 0 0 0 0309
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Ventilator
HVAC Pfivodni  Odsavacii véze Konden-  Pfidavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator cerpadlo
|Nazev Index
|parametru par. 1 2 3 4 5 6
4 FAULT LAST FAULT | 0401 0 0 0 0 0 0
HISTORY
FAULT TIME 1 | 0402 0 0 0 0 0 0
FAULT TIME 2 | 0403 0 0 0 0 0 0
SPEED AT
FLT 0404 0 0 0 0 0 0
FREQ AT FLT | 0405 0 0 0 0 0 0
VOLTAGE AT
FLT 0406 0 0 0 0 0 0
CURRENT AT
FLT 0407 0 0 0 0 0 0
TORQUE AT
FLT 0408 0 0 0 0 0 0
STATUS AT
FLT 0409 0 0 0 0 0 0
DI 1-3 AT FLT | 0410 0 0 0 0 0 0
DI 4-6 AT FLT | 0411 0 0 0 0 0 0
PREVIOUS
FAULT 1 0412 0 0 0 0 0 0
PREVIOUS
FAULT 2 0413 0 0 0 0 0 0
EXT1
10 START/ COMMANDS | 1001 DI1 DI1 DI1 DI1 DI1 DI1
STOPDIR [EXT2
COMMANDS | 1002 DI1 DI1 DI1 DI1 DI1 DI1
DIRECTION 1003 |FORWARD | FORWARD | FORWARD | FORWARD | FORWARD | FORWARD
KEYPAD REF REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1
11 REFERENCE|SEL 1101 | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm)
SELECT  [EXT1/EXT2
SEL 1102 EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 EXT1
REF1 SELECT| 1103 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1
0.0Hz/ 0.0Hz/ 0.0Hz/ 0.0 Hz/ 0.0 Hz/ 0.0Hz/
REF 1 MIN 1104 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
50.0Hz/ | 50.0Hz/ | 50.0Hz/ | 50.0 Hz/ | 50.0 Hz/ | 50.0 Hz/
1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm
60.0Hz/ | 60.0Hz/ | 60.0Hz/ | 60.0Hz/ | 60.0Hz/ | 60.0 Hz/
REF 1 MAX 1105 | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm
REF2 SELECT| 1106 | PID1 OUT | PID1 OUT | PID1 OUT | PID1 OUT | PID1 OUT | PID1 OUT
REF 2 MIN 1107 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
REF 2 MAX 1108 | 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%
CONST
12 CONSTANT |SPEED SEL 1201 DI3 DI3 DI3 DI3 DI3 DI3
SPEEDS CONST
SPEED 1 1202 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz
CONST
SPEED 2 1203 | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12 Hz
CONST
SPEED 3 1204 | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz
CONST
SPEED 4 1205 | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz
CONST
SPEED 5 1206 | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz
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Interni Dvoji Dvoji
Prepinani Interni  éasovaé,k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni
cerpadel casovacé otacky bod PID PID, k. ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. |Uziv.
0 0 0 0 0 0 0 0 0401
0 0 0 0 0 0 0 0 0402
0 0 0 0 0 0 0 0 0403
0 0 0 0 0 0 0 0 0404
0 0 0 0 0 0 0 0 0405
0 0 0 0 0 0 0 0 0406
0 0 0 0 0 0 0 0 0407
0 0 0 0 0 0 0 0 0408
0 0 0 0 0 0 0 0 0409
0 0 0 0 0 0 0 0 0410
0 0 0 0 0 0 0 0 0411
0 0 0 0 0 0 0 0 0412
0 0 0 0 0 0 0 0 0413
DI1 TIMER 1 DI1 DI1 DI1 DI1 DI1 NOT SEL | 1001
DI1 TIMER 1 | NOT SEL DI1 DI1 DI1 DI1 NOT SEL | 1002
FORWARD | FORWARD | FORWARD | FORWARD | FORWARD | FORWARD [ FORWARD | FORWARD] 1003
REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1
(Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | 1101
EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 DI2 EXT1 EXT1 1102
Al1 Al1 KEYPAD | DI5U, 6D Al1 Al1 Al1 All 1103
0.0Hz/ 0.0 Hz/ 0.0 Hz/ 0.0Hz/ 0.0Hz/ 0.0 Hz/ 0.0 Hz/ 0.0Hz/
0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 1104
520Hz/ | 50.0Hz/ | 50.0H/ | 50.0Hz/ | 50.0Hz/ | 50.0 Hz/ | 50.0 Hz/ | 50.0 Hz/
1560 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm
620Hz | 60.0Hz/ | 60.0Hz/ | 60.0Hz/ | 60.0Hz/ | 60.0Hz/ | 60.0 Hz/ | 60.0 Hz/
1860 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1105
PID1 OUT | PID1 OUT Al2 Al2 PID1 OUT | PID1 OUT | PID1 OUT Al2 1106
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 1107
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 1108
NOT SEL | NOT SEL | TIMER 1 DI3 NOT SEL Dl4, 5 NOT SEL | NOT SEL | 1201
5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 1202
10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 1203
15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 1204
20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 1205
25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 1206
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ACHb50 Uzivatelskéa pfirucka

Ventilator
HVAC Pfivodni  Odsavacii véze Konden-  Pfidavné

standard ventilator ventilator chlazeni zator cerpadlo
[Nazev Index
Iparametru par. 1 2 3 4 5 6
CONST
SPEED 6 1207 | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz
CONST
SPEED 7 1208 | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz

TIMED MODE
SEL 1209 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4

13 ANALOGUE [MINIMUN Al1 | 1301 20.0% 20.0% 20.0% 20.0% 20.0% 20.0%
INPUTS

MAXIMUM Al1] 1302 ] 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%

FILTER Al1 1303 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s

MINIMUM AI2 | 1304 20.0% 20.0% 20.0% 20.0% 20.0% 20.0%

MAXIMUM AI2| 1305 | 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%

FILTER AI2 1306 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s

RELAY
14 RELAY OUTPUT 1 1401 ] READY | STARTED | STARTED | STARTED | STARTED | STARTED

OUTPUTS |RELAY

OUTPUT 2 1402 RUN RUN RUN RUN RUN RUN
RELAY

OUTPUT 3 1403 | FAULT (-1) | FAULT (-1) | FAULT (-1) | FAULT (-1) | FAULT (-1) | FAULT (-1)
RO 1 ON

DELAY 1404 00s 0.0s 0.0s 00s 00s 0.0s
RO 1 OFF

DELAY 1405 0.0s 0.0s 0.0s 00s 0.0s 0.0s
RO 2 ON

DELAY 1406 0.0s 0.0s 0.0s 00s 0.0s 0.0s
RO 2 OFF

DELAY 1407 00s 00s 00s 00s 00s 00s
RO 3 ON

DELAY 1408 0.0s 00s 0.0s 00s 00s 00s
RO 3 OFF

DELAY 1409 00s 00s 0.0s 00s 00s 00s
RELAY

OUTPUT 4 1410 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
RELAY

OUTPUT 5 1411 ] NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
RELAY

OUTPUT 6 1412 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
RO 4 ON

DELAY 1413 00s 0.0s 0.0s 00s 0.0s 0.0s
RO 4 OFF

DELAY 1414 0.0s 0.0s 0.0s 00s 0.0s 0.0s
RO 5 ON

DELAY 1415 00s 00s 00s 00s 00s 00s
RO 5 OFF

DELAY 1416 00s 00s 00s 00s 00s 00s
RO 6 ON

DELAY 1417 00s 00s 0.0s 00s 00s 00s
RO 6 OFF

DELAY 1418 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s
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ACHb50 Uzivatelska pfirucka

Interni Dvoji Dvoji
Prepinani Interni  éasovaé,k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni
cerpadel casovacé otacky bod PID PID, k. ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. |Uziv.
40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 1207
50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 1208
CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | 1209
20.0% 20.0% 0.0% 20.0% 20.0% 20.0% 20.0% 0.0% 1301
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 1302
0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 1303
20.0% 20.0% 0.0% 20.0% 20.0% 20.0% 20.0% 0.0% 1304
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 1305
0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 1306
PFA STARTED | STARTED | STARTED | STARTED | STARTED | STARTED | READY 1401
RUN RUN RUN RUN RUN RUN RUN RUN 1402
FAULT (-1) | FAULT (-1) | FAULT (-1) | FAULT (-1) [ FAULT (-1) | FAULT (-1) | FAULT (-1) | FAULT (-1)] 1403
00s 0.0s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 1404
0.0s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 1405
0.0s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 1406
0.0s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 1407
0.0s 00s 0.0s 0.0s 00s 00s 0.0s 0.0s 1408
0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 1409
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 1410
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 1411
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 1412
0.0s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 1413
0.0s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 1414
0.0s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 1415
0.0s 00s 0.0s 0.0s 0.0s 00s 0.0s 0.0s 1416
0.0s 00s 0.0s 0.0s 0.0s 00s 0.0s 0.0s 1417
0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 1418
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ACHb50 Uzivatelskéa pfirucka

Ventilator
HVAC Pfivodni  Odsavacii véze Konden-  Pfidavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator cerpadlo
|Nazev Index
|parametru par. 1 2 3 4 5 6
AO1 OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT
15 ANALOGUE [CONTENT 1501 FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ
OUTPUTS
AO1
CONTENT
MIN 1502 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
AO1
CONTENT 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/
MAX 1503 | 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz
MINIMUM AO1| 1504 | 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA
MAXIMUM
AO1 1505 ] 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA
FILTER AO1 1506 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s
AO2
CONTENT 1507 | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT
AO2
CONTENT
MIN 1508 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A
AO2
CONTENT Defined by | Defined by | Defined by | Defined by | Defined by | Defined by
MAX 1509 | par. 0104 | par. 0104 | par. 0104 | par. 0104 | par. 0104 | par. 0104
MINIMUM AO2| 1510 | 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA
MAXIMUM
AO2 1511 ] 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 200mA | 20.0 mA 20.0 mA
FILTER AO2 | 1512 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s
16 SYSTEM RUN ENABLE | 1601 | NOT SEL DI2 DI2 DI2 DI2 DI2
CONTROLS [PARAMETER
LOCK 1602 OPEN OPEN OPEN OPEN OPEN OPEN
PASS CODE | 1603 0 0 0 0 0 0
FAULT RESET
SEL 1604 | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD
USER PAR
SET CHG 1605 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
LOCAL LOCK | 1606 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
PARAM SAVE | 1607 DONE DONE DONE DONE DONE DONE
START
ENABLE 1 1608 Dl4 DI4 Dl4 DI4 DI4 Dl4
START
ENABLE 2 1609 | NOT SEL DI5 DI5 DI5 DI5 DI5
DISPLAY
ALARMS 1610 NO NO NO NO NO NO
OVERRIDE
17 OVERRIDE |[SEL 1701 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
OVERRIDE
FREQ 1702 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
OVERRIDE
SPEED 1703 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
OVERR PASS
CODE 1704 0 0 0 0 0 0
OVERRIDE 1705 OFF OFF OFF OFF OFF OFF
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ACHb50 Uzivatelska pfirucka

Interni Dvoji Dvoji
Prepinani Interni  éasovaé,k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni
cerpadel casovacé otacky bod PID PID, k. ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. |Uziv.
OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT [ OUTPUT | OUTPUT [ OUTPUT | OUTPUT [ OUTPUT
FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ 1501
0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 1502
52.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/
62.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 1503
4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 0.0 mA 1504
200mA | 20.0mA | 20.0mA | 20.0mA | 20.0mA | 20.0mA | 20.0mA | 20.0mA | 1505
0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 1506
PID 1 FBK | CURRENT | CURRENT | CURRENT [ CURRENT | CURRENT [ CURRENT | CURRENT| 1507
0.0% 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 1508
Defined by | Defined by | Defined by | Defined by | Defined by | Defined by | Defined by
100.0% par. 0104 | par. 0104 | par. 0104 | par. 0104 | par. 0104 | par. 0104 | par. 0104 | 1509
4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 0.0 mA 1510
20.0mA | 20.0mA | 20.0mA | 20.0mA | 20.0mA | 20.0mA | 20.0mA | 20.0 mA 1511
0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 1512
DI2 DI2 DI2 DI2 DI2 NOT SEL D2 NOT SEL | 1601
OPEN OPEN OPEN OPEN OPEN OPEN OPEN OPEN 1602
0 0 0 0 0 0 0 0 1603
KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD | 1604
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 1605
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 1606
DONE DONE DONE DONE DONE DONE DONE DONE 1607
NOT SEL DI4 DI4 Dl4 DI4 NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 1608
NOT SEL DI5 DI5 NOT SEL DI5 NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 1609
NO NO NO NO NO NO NO NO 1610
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 1701
0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 1702
0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 1703
0 0 0 0 0 0 0 0 1704
OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 1705
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ACHb50 Uzivatelskéa pfirucka

Ventilator
HVAC Pfivodni  Odsavacii véze Konden-  Pfidavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator cerpadlo
[Nazev Index
Jparametru par. 1 2 3 4 5 6
MINIMUM
20 LIMITS SPEED 2001 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
MAXIMUM 1500/ 1500/ 1500/ 1500/ 1500/ 1500/
SPEED 2002 | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm
MAX
CURRENT 2003 1.1%IN 1.1%I\ 1.1%l\ 1.1%IN 1.1%I\ 1.1%I\
UNDERVOLT ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE
CTRL 2006 | (TIME) (TIME) (TIME) (TIME) (TIME) (TIME)
MINIMUM
FREQ 2007 ] 0.0Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
MAXIMUM 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/
FREQ 2008 | 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz
MIN TORQUE MIN MIN MIN MIN MIN MIN
SEL 2013 JTORQUE 1| TORQUE 1| TORQUE 1| TORQUE 1| TORQUE 1| TORQUE 1
MAX TORQUE MAX MAX MAX MAX MAX MAX
SEL 2014 JTORQUE 1| TORQUE 1| TORQUE 1| TORQUE 1| TORQUE 1| TORQUE 1
MIN TORQUE
1 2015 ] -300.0% -300.0% -300.0% -300.0% -300.0% -300.0%
MIN TORQUE
2 2016 | -300.0% -300.0% -300.0% -300.0% -300.0% -300.0%
MAX TORQUE
1 2017 | 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0%
MAX TORQUE
2 2018 ] 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0%
START
21 START/ FUNCTION 2101 AUTO AUTO AUTO AUTO AUTO AUTO
STOP STOP
FUNCTION 2102 ] COAST COAST COAST COAST COAST COAST
DC MAGN
TIME 2103 0.30s 0.30s 0.30s 0.30s 0.30s 0.30s
DC HOLD CTL| 2104 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
DC CURR
REF 2106 30% 30% 30% 30% 30% 30%
DC BRAKE
TIME 2107 00s 00s 00s 0.0s 0.0s 00s
START
INHIBIT 2108 OFF OFF OFF OFF OFF OFF
EM STOP SEL | 2109 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
TORQBOOST
CURR 2110 100% 100% 100% 100% 100% 100%
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ACHb50 Uzivatelska pfirucka

Interni Dvoji Dvoji
Piepinani Interni  éasovaé,k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni
cerpadel  casovacé otacky bod PID PID, k. ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. JUzZiv.
0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2001
1500/ 1500/ 1500/ 1500/ 1500/ 1500/ 1500/ 1500/
1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 2002
1.1%0 1.1*N 1.1%1y 1.1%\ 1.1*N 1.1y 1.1%y 1.1%\ 2003
ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE
(TIME) (TIME) (TIME) (TIME) (TIME) (TIME) (TIME) (TIME) 2006
0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 2007
52.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/
62.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 2008
MIN MIN MIN MIN MIN MIN MIN MIN
TORQUE 1| TORQUE 1| TORQUE 1| TORQUE 1|TORQUE 1| TORQUE 1|TORQUE 1|TORQUE 1] 2013
MAX MAX MAX MAX MAX MAX MAX MAX
TORQUE 1| TORQUE 1| TORQUE 1| TORQUE 1|TORQUE 1| TORQUE 1|TORQUE 1|TORQUE 1] 2014
-300.0% -300.0% | -300.0% -300.0% -300.0% -300.0% | -300.0% -300.0% | 2015
-300.0% -300.0% | -300.0% -300.0% -300.0% -300.0% | -300.0% -300.0% | 2016
300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 2017
300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 2018
AUTO AUTO AUTO AUTO AUTO AUTO AUTO AUTO 2101
COAST COAST COAST COAST COAST COAST COAST COAST 2102
0.30s 0.30s 0.30s 0.30s 0.30s 0.30s 0.30s 0.30s 2103
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 2104
30% 30% 30% 30% 30% 30% 30% 30% 2106
0.0s 00s 0.0s 0.0s 00s 00s 0.0s 0.0s 2107
OFF OFF OFF OFF OFF ON ON ON 2108
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 2109
100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 2110
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ACHb50 Uzivatelskéa pfirucka

Ventilator
HVAC Pfivodni  Odsavacii véze Konden-  Pfidavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator cerpadlo
[Nazev Index
|parametru par. 1 2 3 4 5 6
ACC/DEC 1/2
22 ACCEL/ SEL 2201 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
DECEL ACCELER
TIME 1 2202 30.0s 15.0s 15.0 s 30.0s 10.0s 50s
DECELER
TIME 1 2203 30.0s 15.0s 15.0 s 30.0s 10.0s 50s
RAMP SHAPE
1 2204 00s 00s 0.0s 0.0s 00s 1.0s
ACCELER
TIME 2 2205 60.0 s 60.0 s 60.0s 60.0 s 60.0 s 60.0 s
DECELER
TIME 2 2206 60.0 s 60.0 s 60.0s 60.0 s 60.0s 60.0s
RAMP SHAPE
2 2207 00s 00s 00s 00s 00s 00s
EM DEC TIME | 2208 1.0s 1.0s 1.0s 10s 1.0s 1.0s
RAMP INPUT
0 2209 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
23 SPEED PROP GAIN | 2301 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0
CONTROL  [INTEGRATION
TIME 2302 250s 250s 2.50s 2.50s 2.50s 2.50s
DERIVATION
TIME 2303 0ms 0ms 0ms 0 ms 0 ms 0ms
ACC
COMPEN-
SATION 2304 0.00 s 0.00 s 0.00s 0.00 s 0.00 s 0.00 s
AUTOTUNE
RUN 2305 OFF OFF OFF OFF OFF OFF
CRIT SPEED
25 CRITICAL [SEL 2501 OFF OFF OFF OFF OFF OFF
SPEEDS  [CRIT SPEED 0Hz/ OHz/ 0 Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/
1LO 2502 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
CRIT SPEED 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/
1 HI 2503 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
CRIT SPEED 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/
2L0 2504 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
CRIT SPEED 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/
2 HI 2505 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
CRIT SPEED 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/
3LO 2506 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
CRIT SPEED 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/
3 HI 2507 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
FLUX OPT
26 MOTOR ENABLE 2601 ON ON ON ON ON ON
CONTROLS [FUX
BRAKING 2602 OFF OFF OFF OFF OFF OFF
IR COMP
VOLT 2603 ('A% (A% (A% oV ('A% oV
IR COMP
FREQ 2604 50% 50% 50% 50% 50% 50%

U/F RATIO 2605 | SQUARED | SQUARED | SQUARED | SQUARED | SQUARED | SQUARED

SWITCHING
FREQ

2606 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz
SWITCH
FREQ CTRL | 2607 ON ON ON ON ON ON
SLIP COMP
RATIO 2608 0% 0% 0% 0% 0% 0%

NOISE
SMOOTHING | 2609 | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE
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ACHb50 Uzivatelska pfirucka

Interni Dvoji Dvoji
Prepinani Interni  éasovaé,k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni
cerpadel casovacé otacky bod PID PID, k. ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. |Uziv.
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 2201

50s 300s 30.0s 30.0s 30.0s 10.0s 30.0s 30.0s 2202

50s 300s 30.0s 30.0s 30.0s 10.0s 30.0s 30.0s 2203

00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 2204

60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 2205

60.0 s 60.0s 60.0s 60.0 s 60.0s 60.0s 60.0 s 60.0s 2206

0.0s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 2207
10s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 2208

NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 2209

10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 2301

2.50s 2.50s 2.50s 250s 2.50s 2.50s 2.50s 250s 2302
0 ms 0 ms 0ms 0ms 0ms 0 ms 0ms 0ms 2303

0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 2304
OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 2305
OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 2501

0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/

0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2502

0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/

0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2503

0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/

0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2504

0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/

0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2505

0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/

0 rpm 0rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2506

0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/

0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2507
ON ON ON ON ON ON ON ON 2601
OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 2602
(Y% oV ('A% (A% (A% oV oV (A% 2603
50% 50% 50% 50% 50% 50% 50% 50% 2604

SQUARED [ SQUARED | SQUARED [ SQUARED | SQUARED | SQUARED | SQUARED | SQUARED| 2605

4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 2606
ON ON ON ON ON ON ON ON 2607
0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 2608

DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | 2609
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ACHb50 Uzivatelskéa pfirucka

Ventilator
HVAC Pfivodni  Odsavacii véze Konden-  Pfidavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator cerpadlo
[Nazev Index
|parametru par. 1 2 3 4 5 6
COOLING
29 MAINTE- FAN TRIG 2901 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh
NANCE COOLING
TRIG FAN ACT 2902 | 0.0kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh
REVOLUTION
TRIG 2903 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev
REVOLUTION
ACT 2904 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev
RUN TIME
TRIG 2905 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh
RUN TIME
ACT 2906 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh
USER MWH
TRIG 2907 | 0.0 MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh
USER MWH
ACT 2908 | 0.0 MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh [ 0.0 MWh
Al<MIN
30 FAULT FUNCTION 3001 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
FUNCTIONS [PANEL COMM
ERR 3002 FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT
EXTERNAL
FAULT 1 3003 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
EXTERNAL
FAULT 2 3004 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
MOT THERM
PROT 3005 FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT
MOT THERM
TIME 3006 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s
MOT LOAD
CURVE 3007 100% 100% 100% 100% 100% 100%
ZERO SPEED
LOAD 3008 70% 70% 70% 70% 70% 70%
BREAKPOINT
FREQ 3009 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz
STALL

FUNCTION 3010 ) FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT

STALL
FREQUENCY | 3011 ] 20.0Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz

STALL TIME | 3012 20s 20s 20s 20s 20s 20s
UNDERLOAD

FUNC 3013 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
UNDERLOAD

TIME 3014 20s 20s 20s 20s 20s 20s
UNDERLOAD

CURVE 3015 1 1 1 1 1 1

EARTH FAULT| 3017 | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE

COMM FAULT
FUNC 3018 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL

COMM FAULT

TIME 3019 10.0s 100s 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s
Al1 FAULT

LIMIT 3021 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
Al2 FAULT

LIMIT 3022 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
WIRING

FAULT 3023 | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE
CB TEMP

FAULT 3024 1 1 1 1 1 1
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ACHb50 Uzivatelska pfirucka

Interni Dvoji Dvoji
Prepinani Interni  éasovaé,k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni
cerpadel casovacé otacky bod PID PID, k. ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. |Uziv.
0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 2901
0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 2902
0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 2903
0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 2904
0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 2905
0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 2906
0.0 MWh | 0.0MWh | 0.0MWh | 0.0MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh | 2907
0.0 MWh | 0.0 MWh [ 0.0 MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh | 2908
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 3001
FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT 3002
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 3003
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 3004
FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT 3005
1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 3006
100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 3007
70% 70% 70% 70% 70% 70% 70% 70% 3008
35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 3009
NOT SEL FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT 3010
20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 3011
20s 20s 20s 20s 20s 20s 20s 20s 3012
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 3013
20's 20s 20s 20s 20s 20s 20s 20s 3014
1 1 1 1 1 1 1 1 3015
ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | 3017
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 3018
100 s 10.0 s 10.0 s 10.0 s 10.0 s 10.0 s 10.0 s 10.0s 3019
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 3021
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 3022
ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | 3023
1 1 1 1 1 1 1 1 3024
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ACHb50 Uzivatelskéa pfirucka

Ventilator
HVAC Pfivodni  Odsavacii véze Konden-  Pfidavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator cerpadlo
[Nazev Index
|parametru par. 1 2 3 4 5 6
NR OF
31 AUTOMATIC|TRIALS 3101 5 5 5 5 5 5
RESET
TRIAL TIME 3102 30.0s 30.0s 30.0s 30.0s 30.0s 30.0s
DELAY TIME | 3103 6.0s 6.0s 6.0s 6.0s 6.0s 6.0s
AR OVER-
CURRENT 3104 | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE
AR OVER-
VOLTAGE 3105 ] ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE
AR UNDER-
VOLTAGE 3106 | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE
AR Al<MIN 3107 | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE
AR
EXTERNAL
FLT 3108 | ENABLE | ENABLE [ ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE
SUPERV 1 OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT
32 SUPER- PARAM 3201 FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ
VISION SUPERV 1
LIMLO 3202 ] 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz
SUPERV 1
LIM HI 3203 ] 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz
SUPERV 2
PARAM 3204 | CURRENT | CURRENT [ CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT
SUPERV 2
LIMLO 3205 - - - - - -
SUPERV 2
LIM HI 3206 - - - - - -
SUPERV 3 OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT
PARAM 3207 | TORQUE FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ
SUPERV 3
LIMLO 3208 | 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%
SUPERV 3
LIM HI 3209 ] 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%
Firmware | Firmware | Firmware | Firmware | Firmware | Firmware
33 INFOR- FW VERSION | 3301 version version version version version version
MATION
LP VERSION | 3302 0 0 0 0 0 0
TEST DATE 3303 0 0 0 0 0 0
DRIVE
RATING 3304 - - - - - -
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ACHb50 Uzivatelska pfirucka

Interni Dvoji Dvoji
Prepinani Interni  éasovaé,k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni
cerpadel casovacé otacky bod PID PID, k. ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. |Uziv.
5 5 5 5 5 5 5 5 3101
30.0s 30.0s 30.0s 30.0s 30.0s 30.0s 30.0s 30.0s 3102
6.0s 6.0s 6.0s 6.0s 6.0s 6.0s 6.0s 6.0s 3103
DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | 3104
ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | DISABLE | ENABLE | ENABLE | 3105
ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | 3106
ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | DISABLE | ENABLE | ENABLE | 3107
ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | 3108
OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT [ OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT
FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ 3201
50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 3202
50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 3203
CURRENT [ CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | 3204
- - - - - - - - 3205
- - - - - - - - 3206
OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT [ OUTPUT | OUTPUT [ OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT
FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ 3207
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 3208
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 3209
Firmware | Firmware | Firmware | Firmware | Firmware | Firmware | Firmware | Firmware
version version version version version version version version 3301
0 0 0 0 0 0 0 0 3302
0 0 0 0 0 0 0 0 3303
- - - - - - - - 3304
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ACHb50 Uzivatelskéa pfirucka

Ventilator
HVAC Pfivodni  Odsavacii véze Konden-  Pfidavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator cerpadlo
[Nazev Index
|parametru par. 1 2 3 4 5 6
SIGNAL 1 OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT
34 PANEL PARAM 3401 FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ
DISPLAY
SIGNAL 1 MIN| 3402 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
SIGNAL 1 500.0/ 500.0/ 500.0/ 500.0/ 500.0/ 500.0/
MAX 3403 ] 600.0Hz | 600.0 Hz | 600.0 Hz | 600.0 Hz | 600.0 Hz | 600.0 Hz
OUTPUT 1
DSP FORM 3404 9 9 9 9 9 9
OUTPUT 1
UNIT 3405 % % % % % %
OUTPUT 1
MIN 3406 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
OUTPUT 1 1000/ 1000/ 1000/ 1000/ 1000/ 1000/
MAX 3407 | 833.3% 833.3% 833.3% 833.3% 833.3% 833.3%
SIGNAL 2
PARAM 3408 | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT
SIGNAL 2 MIN | 3409 0.0A 0.0 A 0.0 A 0.0A 0.0 A 0.0 A
SIGNAL 2
MAX 3410 - - - - - -
OUTPUT 2
DSP FORM 3411 9 9 9) 9 9 9
OUTPUT 2
UNIT 3412 A A A A A A
OUTPUT 2
MIN 3413 0.0 A 0.0 A 0.0 A 0.0A 0.0 A 0.0 A
OUTPUT 2
MAX 3414 - - - - - -
SIGNAL 3
PARAM 3415 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1
SIGNAL 3 MIN| 3416 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
SIGNAL 3
MAX 3417 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%
OUTPUT 3
DSP FORM 3418 9 9 9 9 9 9
OUTPUT 3
UNIT 3419 VIimA VIimA VImA VImA VImA VIimA
OUTPUT 3 0.0V/ 0.0V/ 0.0V/ 0.0V/ 0.0V/ 0.0V/
MIN 3420 0.0 mA 0.0 mA 0.0 mA 0.0 mA 0.0 mA 0.0 mA
OUTPUT 3 10.0V/ 10.0V/ 10.0V/ 10.0V/ 10.0V/ 10.0V/
MAX 3421 | 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA
SENSOR
35 MOTOR TYPE 3501 NONE NONE NONE NONE NONE NONE
TEMP INPUT
MEAS SELECTION | 3502 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1
130 °C/ 130 °C/ 130 °C/ 130 °C/ 130 °C/ 130°C/
4000 ohm /| 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / { 4000 ohm /
ALARM LIMIT | 3503 0 0 0 0 0 0
130 °C/ 130 °C/ 130 °C/ 130 °C/ 130°C/ 130°C/
4000 ohm /| 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / { 4000 ohm /
FAULT LIMIT | 3504 0 0 0 0 0 0
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ACHb50 Uzivatelska pfirucka

Interni Dvoji Dvoji
Piepinani Interni  éasovaé,k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni
cerpadel  casovacé otacky bod PID PID, k. ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. |Uziv.

OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT [ OUTPUT | OUTPUT [ OUTPUT | OUTPUT [ OUTPUT
FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ 3401

0.0Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 3402

500.0/ 500.0/ 500.0/ 500.0/ 500.0/ 500.0/ 500.0/ 500.0/
600.0 Hz | 600.0 Hz | 600.0 Hz | 600.0 Hz | 600.0 Hz | 600.0 Hz | 600.0 Hz | 600.0 Hz | 3403

9 9 9 9 9 9 9 9 3404

% % % % % % % % 3405
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 3406
1000/ 1000/ 1000/ 1000/ 1000/ 1000/ 1000/ 1000/

833.3% 833.3% 833.3% 833.3% 833.3% 833.3% 833.3% 833.3% 3407

CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | 3408

0.0A 00A 00A 0.0A 0.0A 00A 00A 0.0A 3409
- - - - - - - - 3410
9 9 9 9 9 9 9 9 3411
A A A A A A A A 3412
00A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 3413
- - - - - - - - 3414
Al Al1 TORQUE | TORQUE Al Al Al1 NOT SEL | 3415
0.0% 0.0% -200.0% -200.0% 0.0% 0.0% 0.0% - 3416
100.0% 100.0% 200.0% 200.0% 100.0% 100.0% 100.0% - 3417
9 9 9 9 9 9 9 9 3418
V/mA VImA % % VImA VImA V/mA - 3419
0.0V/ 0.0V/ 0.0V/ 0.0V/ 0.0V/
0.0 mA 0.0 mA -200.0% -200.0% 0.0 mA 0.0 mA 0.0 mA - 3420
10.0V/ 10.0V/ 10.0V/ 10.0V/ 10.0V/
20.0 mA 20.0 mA 200.0% 200.0% 20.0 mA 20.0mA | 20.0 mA - 3421

NONE NONE NONE NONE NONE NONE NONE NONE 3501

Al1 Al1 Al Al Al All Al1 Al 3502

130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130 °C/ 130°C/
4000 ohm /| 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm /
0 0 0 0 0 0 0 0

3503

130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130 °C/
4000 ohm /| 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm /| 4000 ohm / | 4000 ohm /
0 0 0 0 0 0 0 0

3504
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ACHb50 Uzivatelskéa pfirucka

Ventilator
HVAC Pfivodni  Odsavacii véze Konden-  Pfidavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator cerpadlo
|Nazev Index
|parametru par. 1 2 3 4 5 6
TIMERS
36 TIMED ENABLE 3601 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
FUNCTIONS [pERIOD1
DAILY STR 3602 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
PERIOD1
DAILY STP 3603 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
PERIOD1
WEEKLY STR | 3604 | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY
PERIOD1
WEEKLY STP | 3605 | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY
PERIOD2
DAILY STR 3606 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
PERIOD2
DAILY STP 3607 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
PERIOD2
WEEKLY STR | 3608 | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY
PERIOD2
WEEKLY STP | 3609 | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY
PERIOD3
DAILY STR 3610 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
PERIOD3
DAILY STP 3611 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
PERIOD3
WEEKLY STR | 3612 | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY
PERIOD3
WEEKLY STP | 3613 | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY
PERIOD4
DAILY STR 3614 ] 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
PERIOD4
DAILY STP 3615 ] 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
PERIOD4
WEEKLY STR | 3616 | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY
PERIOD4
WEEKLY STP | 3617 | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY
BOOST SEL | 3622 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
BOOST TIME | 3623 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
TIMER 1 SRC | 3626 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
TIMER 2 SRC | 3627 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
TIMER 3 SRC | 3628 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
TIMER 4 SRC | 3629 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
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ACHb50 Uzivatelska pfirucka

Internal Dvoji Dvoji
Prepinani Interni time, k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni
cerpadel casovacé otacky bod PID PID, k. ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. JUziv.
NOT SEL DI1 DI1 NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 3601
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3602
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3603
MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | 3604
MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | 3605
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3606
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3607
MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | 3608
MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | 3609
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3610
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3611
MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | 3612
MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | 3613
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3614
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3615
MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | 3616
MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | 3617
NOT SEL DI3 DI3 NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 3622
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3623
P1+P2+P3 | P1+P2+P3
NOT SEL +P4+B +P4+B NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 3626
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 3627
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 3628
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 3629
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ACHb50 Uzivatelskéa pfirucka

Ventilator
HVAC Pfivodni  Odsavacii véze Konden-  Pfidavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator cerpadlo
[Nazev Index
|parametru par. 1 2 3 4 5 6
40 PROCESS |GAIN 4001 2.5 0.7 0.7 2.5 2.5 25
PID SET1  [INTEGRATION
TIME 4002 3.0s 10.0s 10.0s 3.0s 3.0s 3.0s
DERIVATION
TIME 4003 0.0s 0.0s 00s 00s 0.0s 00s
PID DERIV
FILTER 4004 10s 1.0s 10s 10s 10s 10s
ERROR
VALUE INV 4005 NO NO NO NO YES NO
UNITS 4006 % % % % % %
UNIT SCALE | 4007 1 1 1 1 1 1
0% VALUE 4008 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%

100% VALUE | 4009 ] 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%

SET POINT
SEL 4010 | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD

INTERNAL
SETPNT 4011 40.0% 40.0% 40.0% 40.0% 40.0% 40.0%
SETPOINT
MIN 4012 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%

SETPOINT
MAX 4013 ] 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%

FBK SEL 4014 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1

FBK
MULTIPLIER | 4015 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL

ACT1INPUT | 4016 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2
ACT2 INPUT | 4017 A2 Al2 Al2 Al2 A2 Al2
ACT1

MINIMUM 4018 0% 0% 0% 0% 0% 0%
ACT1

MAXIMUM 4019 100% 100% 100% 100% 100% 100%
ACT2

MINIMUM 4020 0% 0% 0% 0% 0% 0%
ACT2

MAXIMUM 4021 100% 100% 100% 100% 100% 100%
SLEEP

SELECTION | 4022 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
PID SLEEP

LEVEL 4023 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
PID SLEEP

DELAY 4024 60.0s 60.0s 60.0s 60.0s 60.0s 60.0s
WAKE-UP

DEV 4025 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
WAKE-UP

DELAY 4026 0.50s 0.50s 0.50s 0.50 s 0.50 s 0.50s

PID 1 PARAM
SET 4027 SET 1 SET 1 SET 1 SET 1 SET 1 SET 1
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ACHb50 Uzivatelska pfirucka

Internal Dvoji Dvoji
Prepinani Interni time, k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni
cerpadel  casovacé otacky bod PID PID, k. ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. |UzZiv.
2.5 25 1.0 2.5 2.5 0.7 2.5 1.0 4001
30s 3.0s 60.0 s 3.0s 30s 10.0 s 3.0s 60.0 s 4002
0.0s 00s 0.0s 0.0s 00s 00s 0.0s 0.0s 4003
1.0s 1.0s 1.0s 1.0s 1.0s 10s 1.0s 1.0s 4004
NO NO NO NO NO NO NO NO 4005
% % % % % % % % 4006
1 1 1 1 1 1 1 1 4007
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 4008
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 4009
KEYPAD | KEYPAD Al1 KEYPAD |INTERNAL | INTERNAL | KEYPAD Al 4010
40.0% 40.0% 40.0% 40.0% 50.0% 50.0% 40.0% 40.0% 4011
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 4012
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 4013
ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 4014
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 4015
Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 4016
Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 4017
0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 4018
100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 4019
0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 4020
100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 4021
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 4022
0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 4023
60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 4024
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 4025
0.50s 0.50 s 0.50 s 0.50 s 0.50 s 0.50 s 0.50 s 0.50 s 4026
SET 1 SET 1 SET 1 SET 1 DI3 DI3 SET 1 SET 1 4027
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Ventilator
HVAC Pfivodni  Odsavacii véze Konden-  Pfidavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator cerpadlo
[Nazev Index
|parametru par. 1 2 3 4 5 6
41 PROCESS |GAIN 4101 2.5 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0
PID SET2 [INTEGRATION
TIME 4102 3.0s 60.0s 60.0s 60.0 s 60.0 s 60.0 s
DERIVATION
TIME 4103 0.0s 0.0s 00s 00s 0.0s 00s
PID DERIV
FILTER 4104 10s 1.0s 10s 10s 10s 10s
ERROR
VALUE INV 4105 NO NO NO NO NO NO
UNITS 4106 % % % % % %
UNIT SCALE | 4107 1 1 1 1 1 1
0% VALUE 4108 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%

100% VALUE [ 4109 ] 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%

SET POINT
SEL 4110 | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD

INTERNAL
SETPNT 4111 40.0% 40.0% 40.0% 40.0% 40.0% 40.0%
SETPOINT
MIN 4112 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%

SETPOINT
MAX 4113 ] 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%

FBK SEL 4114 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1

FBK
MULTIPLIER | 4115 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL

ACT1INPUT | 4116 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2
ACT2 INPUT | 4117 A2 Al2 Al2 Al2 A2 Al2
ACT1

MINIMUM 4118 0% 0% 0% 0% 0% 0%
ACT1

MAXIMUM 4119 100% 100% 100% 100% 100% 100%
ACT2

MINIMUM 4120 0% 0% 0% 0% 0% 0%
ACT2

MAXIMUM 4121 100% 100% 100% 100% 100% 100%
SLEEP

SELECTION | 4122 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
PID SLEEP

LEVEL 4123 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
PID SLEEP

DELAY 4124 60.0s 60.0s 60.0s 60.0s 60.0s 60.0s
WAKE-UP

DEV 4125 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
WAKE-UP

DELAY 4126 0.50 s 0.50 s 0.50 s 0.50 s 0.50 s 0.50 s
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Interni Dvoji Dvoji
Prepinani Interni  éasovaé,k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni
cerpadel casovacé otacky bod PID PID, k. ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. JUziv.
1.0 25 1.0 2.5 2.5 0.7 2.5 1.0 4101
60.0s 3.0s 60.0 s 3.0s 30s 10.0's 3.0s 60.0 s 4102
0.0s 00s 0.0s 0.0s 00s 00s 0.0s 0.0s 4103
1.0s 10s 1.0s 1.0s 1.0s 10s 1.0s 1.0s 4104
NO NO NO NO NO NO NO NO 4105
% % % % % % % % 4106
1 1 1 1 1 1 1 1 4107
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 4108
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 4109
KEYPAD | KEYPAD Al1 KEYPAD |INTERNAL | INTERNAL | KEYPAD Al 4110
40.0% 40.0% 40.0% 40.0% 100.0% 100.0% 40.0% 40.0% 4111
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 4112
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 4113
ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 4114
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 4115
Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 4116
Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 4117
0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 4118
100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 4119
0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 4120
100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 4121
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 4122
0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 4123
60.0s 60.0s 60.0s 60.0s 60.0s 60.0 s 60.0 s 60.0s 4124
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 4125
0.50 s 0.50 s 0.50 s 0.50 s 0.50 s 0.50 s 0.50 s 0.50 s 4126
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Ventilator
HVAC Pfivodni  Odsavacii véze Konden-  Pfidavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator cerpadlo
|Nazev Index
|parametru par. 1 2 3 4 5 6
42 EXT/TRIM |GAIN 4201 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0
PID INTEGRATION
TIME 4202 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0s 60.0 s 60.0 s
DERIVATION
TIME 4203 0.0s 0.0s 0.0s 00s 0.0s 0.0s
PID DERIV
FILTER 4204 10s 10s 10s 10s 10s 10s
ERROR
VALUE INV 4205 NO NO NO NO NO NO
UNITS 4206 % % % % % %
UNIT SCALE | 4207 1 1 1 1 1 1
0% VALUE | 4208 | 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
100% VALUE | 4209 ] 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%
SET POINT
SEL 4210 | INTERNAL | INTERNAL | INTERNAL | INTERNAL | INTERNAL [ INTERNAL
INTERNAL
SETPNT 421 40.0% 40.0% 40.0% 40.0% 40.0% 40.0%
SETPOINT
MIN 4212 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
SETPOINT
MAX 42131 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%
FBK SEL 4214 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1
FBK
MULTIPLIER | 4215 ]| NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
ACT1 INPUT | 4216 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2
ACT2 INPUT | 4217 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2
ACT1
MINIMUM 4218 0% 0% 0% 0% 0% 0%
ACT1
MAXIMUM 4219 100% 100% 100% 100% 100% 100%
ACT2
MINIMUM 4220 0% 0% 0% 0% 0% 0%
ACT2
MAXIMUM 4221 100% 100% 100% 100% 100% 100%
ACTIVATE 4228 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
OFFSET 4229 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
TRIM MODE | 4230 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
TRIM SCALE | 4231 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%
CORRECTION
SRC 4232 | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF
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Interni Dvoji Dvoji
Prepinani Interni  éasovaé,k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni
cerpadel casovacé otacky bod PID PID, k. ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. |Uziv.
1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 4201
60.0s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 4202
0.0s 00s 0.0s 0.0s 00s 00s 0.0s 0.0s 4203
1.0s 1.0s 1.0s 1.0s 1.0s 10s 1.0s 1.0s 4204
NO NO NO NO NO NO NO NO 4205
% % % % % % % % 4206
1 1 1 1 1 1 1 1 4207
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 4208
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 4209
INTERNAL | INTERNAL | INTERNAL | INTERNAL | INTERNAL | INTERNAL | INTERNAL All 4210
40.0% 40.0% 40.0% 40.0% 40.0% 40.0% 40.0% 40.0% 4211
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 4212
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 4213
ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 4214
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 4215
Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 4216
Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 4217
0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 4218
100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 4219
0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 4220
100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 4221
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 4228
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 4229
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 4230
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 4231
PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | 4232
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Ventilator
HVAC Pfivodni  Odsavacii véze Konden-  Pfidavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator cerpadlo
|Nazev Index
|parametru par. 1 2 3 4 5 6
NOT NOT NOT NOT NOT NOT
51 EXT FBA TYPE 5101 | DEFINED | DEFINED | DEFINED | DEFINED | DEFINED | DEFINED
COMM FBA PAR 5102
MODULE |3 26 0 0 0 0 0 0
FBA PAR
REFRESH 5127 0 0 0 0 0 0
FILE CPI FW
REV 5128 0 0 0 0 0 0
FILE CONFIG
ID 5129 0 0 0 0 0 0
FILE CONFIG
REV 2130 0 0 0 0 0 0
FBA STATUS | 5131 0 0 0 0 0 0
FBA CPI FW
REV 5132 0 0 0 0 0 0
FBA APPL FW
REV 5133 0 0 0 0 0 0
152 PANEL STATION ID 5201 1 1 1 1 1 1
COMM
BAUD RATE 5202 | 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s
PARITY 5203 0 0 0 0 0 0
OK
MESSAGES | 5204 - - - - - -
PARITY
ERRORS 5205 - - - - - -
FRAME
ERRORS 5206 - - - - - -
BUFFER
OVERRUNS 5207 - - - - - -
CRC ERRORS| 5208 - - - - - -
EFB
PROTOCOL
3 EFB ID 5301 0 0 0 0 0 0
PROTOCOL [EFB STATION
ID 5302 1 1 1 1 1 1
EFB BAUD
RATE 5303 ] 9.6kb/s | 9.6kibs/s | 9.6kibs/s | 9.6kibs/s | 9.6kibs/s | 9.6kibs/s
EFB PARITY | 5304 0 0 0 0 0 0
EFB CTRL
PROFILE 5305 0 0 0 0 0 0
EFB OK
MESSAGES 5306 0 0 0 0 0 0
EFB CRC
ERRORS 5307 0 0 0 0 0 0
EFB UART
ERRORS 5308 0 0 0 0 0 0
EFB STATUS | 5309 0 0 0 0 0 0
EFB PAR 5310
10...20 0 0 0 0 0 0
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Interni Dvoji Dvoji
Prepinani Interni  éasovaé,k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni
cerpadel casovacé otacky bod PID PID, k. ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. |Uziv.
NOT NOT NOT NOT NOT NOT NOT NOT
DEFINED | DEFINED | DEFINED | DEFINED | DEFINED | DEFINED | DEFINED | DEFINED | 5101
0 0 0 0 0 0 0 0 5;%6"
0 0 0 0 0 0 0 0 5127
0 0 0 0 0 0 0 0 5128
0 0 0 0 0 0 0 0 5129
0 0 0 0 0 0 0 0 2130
0 0 0 0 0 0 0 0 5131
0 0 0 0 0 0 0 0 5132
0 0 0 0 0 0 0 0 5133
1 1 1 1 1 1 1 1 5201
9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 5202
0 0 0 0 0 0 0 0 5203
- - - - - - - - 5204
- - - - - - - - 5205
- - - - - - - - 5206
- - - - - - - - 5207
- - - - - - - - 5208
0 0 0 0 0 0 0 0 5301
1 1 1 1 1 1 1 1 5302
9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s | 5303
0 0 0 0 0 0 0 0 5304
0 0 0 0 0 0 0 0 5305
0 0 0 0 0 0 0 0 5306
0 0 0 0 0 0 0 0 5307
0 0 0 0 0 0 0 0 5308
0 0 0 0 0 0 0 0 5309
5310...
0 0 0 0 0 0 0 0 5320
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Ventilator
HVAC Pfivodni  Odsavacii véze Konden-  Pfidavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator cerpadlo
|Nazev Index
|parametru par. 1 2 3 4 5 6
I REFERENCE
81 PFA STEP 1 8103 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
CONTROL [REFERENCE
STEP 2 8104 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
REFERENCE
STEP 3 8105] 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
START FREQ
1 8109 | 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz
START FREQ
2 8110 | 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz
START FREQ
3 8111 | 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz
LOWFREQ1 | 8112 | 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz
LOWFREQ2 | 8113 ] 25.0Hz | 25.0Hz | 25.0Hz | 25.0Hz | 250Hz | 25.0Hz
LOWFREQ3 | 8114 | 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz
AUX MOT
START D 8115 5.0s 5.0s 5.0s 50s 5.0s 5.0s
AUX MOT
STOP D 8116] 3.0s 3.0s 3.0s 3.0s 3.0s 3.0s
NR OF AUX
MOT 8117 1 1 1 1 1 1
AUTOCHNG
INTERV 8118 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
AUTOCHNG
LEVEL 8119 | 50.0% 50.0% 50.0% 50.0% 50.0% 50.0%
INTERLOCKS | 8120 Dl4 Dl4 Dl4 Dl4 Dl4 Dl4
REG BYPASS
CTRL 8121 NO NO NO NO NO NO
PFA START
DELAY 8122 0.50 s 0.50 s 0.50 s 0.50 s 0.50 s 0.50 s
PFA ENABLE | 8123 ] NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
ACC IN AUX
STOP 8124 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
DEC IN AUX
START 8125 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
TIMED
AUTOCHNG | 8126 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
MOTORS 8127 2 2 2 2 2 2
AUX START
ORDER 8128 1 1 1 1 1 1
COMM PROT
|28 OPTIONS  |5g| 9802 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
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Interni Dvoji Dvoji
Prepinani Interni  éasovaé,k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni
cerpadel casovacé otacky bod PID PID, k. ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. |Uziv.
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 8103
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 8104
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 8105
50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz | 8109
50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 8110
50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 8111
25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 8112
25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 8113
25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 8114
5.0s 50s 5.0s 5.0s 50s 50s 50s 5.0s 8115
3.0s 3.0s 3.0s 3.0s 3.0s 30s 3.0s 3.0s 8116
1 1 1 1 1 1 1 1 8117
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 8118
50.0% 50.0% 50.0% 50.0% 50.0% 50.0% 50.0% 50.0% 8119
Dl4 DI4 Dl4 Dl4 DI4 DI4 Dl4 Dl4 8120
NO NO NO NO NO NO NO NO 8121
0.50s 0.50 s 0.50 s 0.50 s 0.50 0.50 0.50 s 0.50 s 8122
ACTIVE | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 8123
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 8124
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 8125
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 8126
2 2 2 2 2 2 2 2 8127
1 1 1 1 1 1 1 1 8128
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 9802
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ACH550 Uzivatelska prirucka

Diagnostika a udrzba

Co obsahujte tato kapitola?

Tato kapitola obsahuje informace o diagnostice poruch,
opravach poruch, resetovani a udrzbé ménice.

VAROVANI! Nepokousejte se provadét jakakoli méfeni, vyménu

A soucastek nebo jiné servisni prace, jenz nejsou popsany v tomto
manualu. Takovéto €innosti by meély za nasledek poruseni zaru-
ky, ohroZeni spravnosti funkce, prodluZzovani oprav a zvySovani
nakladd.

VAROVANI! Provadéni elektrické instalace a udrzba popsana

A v této kapitole musi byt provadéna pouze kvalifikovanou
osobou. Musi byt dodrzovana bezpecnostni opatfeni popsana
na pocatku této pfiru¢ky na strané 8.
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Diagnostické displeje

Méni¢ detekuje chyby a indikuje je prostfednictvim:

+ Zelené a Cervené LED diody na ménici samotném.

» Stavové LED diody na ovladacim panelu (pokud je ovladaci
panel HVAC pfipojen ).

» Displeje ovladaciho panelu (pokud je ovladaci panel HVAC
pfipojen).

» Bity chybového a alarmového slova (parametry 0305 az
0309). Viz Skupina 03: FB ACTUAL SIGNALS.

Zobrazeni na displeji zavisi na zavaznosti chyby. MUzete si

zvolit zavaznost - dllezitost chyb tim, Ze méni¢ nastavite tak,

aby:

» Ignoroval chybovou udalost.

* Oznamil chybovou udalost jako alarm.

* Oznamil chybovou udalost jako poruchu.

Cervena - poruchy
Ménic signalizuje, Ze detekoval zavaznou chybu nebo poruchu

tim, ze:
* Rozsviti ¢ervenou LED na ménici (LED dioda sviti nebo
blika).

* Indikuje trvaly svit ¢ervené LED na ovladacim panelu (pokud
je pfipojen k ménici)

» Nastavi pfislusny bit v parametru poruchového slova (0305
az 0307)

+ PrepiSe zpravu na displej jako chybové hlaseni.

« Zastavi motor (pokud bézel).

Chybové hlaseni na panelu je jen do¢asné. Stisknutim kterého-

koli z tlagitek: MENU, ENTER, UP nebo DOWN, smazete chybu

na panelu. Chybové hlaseni se znovu objevi po nékolika sekun-

dach, pokud je chyba stéle aktivni.
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Blikajici zelena — Alarmy

Displej oznamuje i méné zavazné chyby - alarmy. V téchto

situacich méni¢ oznamuje, Zze detekoval néco “neobvykiého”.

V téchto situacich ménic:

+ Blika zelena LED dioda na ménici (neplati pro chyby vzniklé
nespravnym ovladanim panelu).

+ Blika zelena stavova LED na ovladacim panelu (pokud je
pfipojen k ménici)

* Nastavi pfislusny bit v parametru alarmového slova (0308
nebo 0309). Definice bitu viz Skupina 03: FB ACTUAL
SIGNALS.

» Meénic pfepiSe zpravu na displej alarmovym kédem a/nebo
jeho nazvem.

Po nékolika sekundach zprava alarmu zmizi. Alarm se na

displeji periodicky opakuje, pokud pfi€iny jeho vzniku trvaji.

Odstranéni poruch
Doporuceny postup odstranéni poruchy je nasledujici:
1. Pouzijte tabulku Vypis poruch na strané 350 pro vyhledani
problému a zjisténi jeho pfi€iny.
2. Resetujte méni€. Viz odstavec Resetovéani chyb na strané
358.
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Vypis poruch

Chy- Nazev
bovy | poruchy na | Popis a doporu¢ené odstranéni poruchy
kéd panel
1 OVERCURRENT | Nadmérny vystupni proud. Zkontrolujte a
opravte:
* nadmérné zatiZzeni motoru
* nedostateny ¢as akcelerace (parametry
2202 ACCELER TIME 1 a 2205 ACCELER
TIME 2)
» porucha motoru, kabel motoru nebo
pfipojeni.
2 DC OVERVOLT | Stejnosmérné napéti meziobvodu je pfili§

vysoké. Zkontrolujte a opravte:

+ statické nebo doCasné prekroceni napéti
pfivodniho napéti

* nedostateCny ¢as decelerace (parametry
2203 DECELER TIME 1 a 2206 DECELER
TIME 2)

» poddimenzovany brzdovy chopper (pokud
je pouZit).

DEV OVERTEMP

Chladi¢ ménice je prehraty. Teplota je vysSi
nebo rovna 115°C. Zkontrolujte a opravte:

» porucha ventilatoru

* pFekazka v proudéni vzduchu

» znedisténi nebo prach na chladidi

* nadmérna okolni teplota

* nadmérné zatiZzeni motoru.

SHORT CIRC

Poruchovy proud. Zkontrolujte a opravte:
» zkrat v kabelu motoru nebo motor
* porucha napajeni.

RESERVED

Nepouzito.

DC UNDERVOLT

Stejnosmérné napéti meziobvodu je pfilis
nizké. Zkontrolujte a opravte:

+ chybégjici faze vstupniho napéti

* prepalena pojistka

* podpéti v siti.
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Chy-
bovy
koéd

Nazev
poruchy na
panel

Popis a doporucené odstranéni poruchy

Al1 LOSS

Analogovy vstup 1 ztracen. Hodnota na

analogovém vstupu je menSi nez AI1 FLT

LiMIT (3021). Zkontrolujte a opravte:

» zdroj a pfipojeni pro analogovy vstup

» nastaveni parametrd A1 FLT LIMIT (3021)
a 3001 AI<MIN FUNCTION.

AI2 LOSS

Analogovy vstup 2 ztracen. Hodnota na

analogovém vstupu je mensi nez AI2 FLT

LIMIT (3022). Zkontrolujte a opravte:

» zdroj a pfipojeni pro analogovy vstup

» nastaveni parametrd AI2 FLT LIMIT (3022)
a 3001 AI<MIN FUNCTION.

MOT OVERTEMP

Motor je pfili§ horky, jak zjistil ménic.
» Prekontrolujte pfetizeni motoru.

» Nastavte parametry pouzité pro vypocet
(3005...3009).

» Prekontrolujte senzory teploty a

parametry v Skupina 35: MOTOR TEMP
MEAS.

10

PANEL LOSS

Komunikace s panelem je ztracena a budto:

* ménic je v rezimu mistniho ovladani
(ovladaci panel zobrazuje HAND), nebo

* ménic je v rezimu vzdaleného ovladani
(AUTO) a je parametrizovan, aby
akceptoval start/stop, smér otaceni nebo
reference z ovladaciho panelu.

Pro odstranéni pfekontrolujte:
» komunikacni linku a pfipojeni
» parametr 3002 PANEL COMM ERROR

» parametry ve Skupina 10: START/STOP/
DIR a Skupina 11: REFERENCE SELECT
(pokud méni¢ pracuje v AUTO).

11

ID RUN FAIL

Identifikaéni béh motoru nebyl Uspésné
dokonéen. Zkontrolujte a opravte:

* pfipojeni motoru.
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Chy- Nazev
bovy | poruchy na | Popis a doporu¢ené odstranéni poruchy
kod panel

12 |MOTOR STALL |Motor je zablokovan. Motor pracuje v oblasti

z4téZe, ktera je vymezena jako zablokovany
motor. Zkontrolujte a opravte:

* nadmérné zatizeni
* nedostate¢ny vykon motoru
+ parametry 3010...3012.

13 |RESERVED Nepouzito.

14 |EXT FAULT 1 Digitalni vstup definovany jako prvni externi
chyba je aktivni. Viz parametr 3003
EXTERNAL FAULT 1.

15 | EXT FAULT 2 Digitalni vstup definovany jako druhé externi
chyba je aktivni. Viz parametr 3004
EXTERNAL FAULT 2.

16 |EARTH FAULT |Zatéz vstupniho silového systému je

nevyvazena.
» Prekontrolujte/odstrarite poruchy v motoru
nebo kabelu motoru.

« Zkontrolujte, zda kabel motoru
neprekracuje max. specifikovanou délku.

17

UNDERLOAD

Zatizeni motoru je menSi nez se oCekava.
Zkontrolujte a opravte:

* odpojte zatizeni

+ parametry 3013 UNDERLOAD FUNCTION ...
3015 UNDERLOAD CURVE.

18

THERM FAIL

Interni porucha. Termistor méfici vniténi
teplotu ménice je pferuden nebo zkratovan.
Kontaktujte regionalni zastoupeni ABB.

19

OPEX LINK

Interni porucha. Byl zjistén problém
komunikace mezi deskami ovladani a
hlavniho obvodu. Kontaktujte regionalni
zastoupeni ABB.

20

OPEX PWR

Interni porucha. Detekovano nizké napéti na
zdroji desky. Kontaktujte regionalni
zastoupeni ABB.
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Chy-
bovy
kéd

Nazev
poruchy na
panel

Popis a doporucené odstranéni poruchy

21

CURR MEAS

Interni porucha. Méfeni proudu je mimo roz-
sah. Kontaktujte regionalni zastoupeni ABB.

22

SUPPLY PHASE

Stfidava sloZka napéti ss meziobvodu je
pfili§ vysoka. Zkontrolujte a opravte:

+ chybi faze napéjeciho napéti
« prepalena pojistka.

23

RESERVED

Nepouzito.

24

OVERSPEED

Otacky motoru jsou 0 120% vétsi nez abso-
lutni hodnota vét$iho z parametrd 2001
MINIMUM SPEED nebo 2002 MAXIMUM SPEED.
Zkontrolujte a opravte:

» nastaveni parametrd 2001 a 2002

+ dostatecnost brzdného momentu motoru

* moznost provozu méni¢e v momentovém
rezimu

* brzdny chopper a rezistor

25

RESERVED

Nepouzito.

26

DRIVE ID

Interni porucha. ID konfiguraéniho bloku
ménice neni platné.

27

CONFIG FILE

Interni konfiguraéni soubor vykazuje chybu.
Kontaktujte regionalni zastoupeni ABB.

28

SERIAL 1 ERR

Komunikace na fieldbus hlasi prfekroceni
Casu. Zkontrolujte a opravte:

» chyba nastaveni (3018 COMM FAULT FUNC
a 3019 COMM FAULT TIME)

» nastaveni komunikace (Skupina 51: EXT
COMM MODULE nebo Skupina 53: EFB
PROTOCOL odpovidajic skupinam)

» Spatné spojeni a/nebo Sum na
komunikaéni lince.

29

EFB CON FILE

Nepodafrilo se pfecist konfiguraéni soubor
fieldbusového adaptéru.

30

FORCE TRIP

Chyba vynucena zpravou z fieldbusu. Viz
uzivatelska pfirucka pro fieldbus.
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Chy- Nazev
bovy | poruchy na | Popis a doporuc¢ené odstranéni poruchy
kod panel
31 |EFB1 Kod poruchy rezervovany pro aplikace
s protokolem EFB. Vyznam je zavisly na
protokolu.
32 |EFB2 Kod poruchy rezervovany pro aplikace
s protokolem EFB. Vyznam je zavisly na
protokolu.
33 |EFB3 Kod poruchy rezervovany pro aplikace
s protokolem EFB. Vyznam je zavisly na
protokolu.
34 |MOTOR PHASE |Porucha v obvodu motoru. Jeden z fazovych

vodi¢l k motoru je pferuSen. Zkontrolujte a
opravte:

* porucha motoru

» porucha kabelu motoru

+ porucha tepelného relé (je-li pouzito)
* interni porucha.

35

OUTP WIRING

Chyba v zapojeni, podezfeni na Spatné

zapojeni. Zkontrolujte a opravte:

* napajeni ménice je pfipojeno omylem na
vystup ménice

* zemni spojeni

36

INCOMPATIBLE
SW

Zavedeny software neni kompatibilni
s aktualnim typem ménice. Kontaktujte
regionalni zastoupeni ABB.

37

CB OVERTEMP

Ovladaci deska ménice je prehrata. Limit
aktivace pruchy je 88 °C. Zkontrolujte a
opravte:

* nadmérna okolni teplota
* porucha ventilatoru
» prekazky v pratokuvzduchu.
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Chy- Nazev
bovy | poruchy na | Popis a doporu¢ené odstranéni poruchy
kéd panel
101 |SYSTEM ERROR | Vnitfni chyba ménice. Kontaktujte regionalni
102 | SYSTEM ERROR zastoupeni ABB a ohlaste &islo poruchy.
103 |[SYSTEM ERROR
104 |SYSTEM ERROR
105 |SYSTEM ERROR
201 |SYSTEM ERROR | Chyba v systému. Kontaktujte regionalni
202 | SYSTEM ERROR zastoupeni ABB a ohlaste Cislo poruchy.
203 |SYSTEM ERROR
204 |SYSTEM ERROR
205 |SYSTEM ERROR
206 |SYSTEM ERROR
207 |SYSTEM ERROR
1000 |PAR HZRPM Hodnoty parametr(i jsou nekonzistentni.
Pfekontrolujte nasledujici nastaveni:
+ 2001 MINIMUM SPEED > 2002 MAXIMUM
SPEED
+ 2007 MINIMUM FREQ > 2008 MAXIMUM FREQ
+ 2001 MINIMUM SPEED / 9908 MOTOR NOM
SPEED je mimo rozsah -128...128
» 2002 MAXIMUM SPEED / 9908 MOTOR NOM
SPEED je mimo rozsah -128...128
» 2007 MINIMUM FREQ / 9907 MOTOR NOM
FREQ je mimo rozsah -128...128
» 2008 MAXIMUM FREQ / 9907 MOTOR NOM
FREQ je mimo rozsah -128...128.
1001 | PAR PFA REF NEG | Hodnoty parametrd jsou nekonzistentni.
Pfekontrolujte nasledujici:
» 2007 MINIMUM FREQ je negativni, kdyZ je
aktivni 8123 PFA ENABLE.
1002 |RESERVED Nepouzito.
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Chy- Nazev
bovy | poruchy na | Popis a doporu¢ené odstranéni poruchy
koéd panel
1003 |PAR Al SCALE |Hodnoty parametr( jsou nekonzistentni.
Pfekontrolujte nasledujici nastaveni:
* 1301 MINIMUM AI1 > 1302 MAXIMUM Al1
* 1304 MINIMUM AI2 > 1305 MAXIMUM AI2.
1004 |PAR AO SCALE |Hodnoty parametrl jsou nekonzistentni.

Prekontrolujte nasledujici nastaveni:
* 1504 MINIMUM AO1 > 1505 MAXIMUM AO1
* 1510 MINIMUM AO2 > 1511 MAXIMUM AO2.

1005

PAR PCU 2

Zadaneé parametry pro vykon jsou nekonzi-
stentni. Spatné zadany zdanlivy nebo
jmenovity vykon motoru. Pfekontrolujte
nasleduijici:
* 1.1 < (9906 MOTOR NOM CURR * 9905
MOTOR NOM VOLT * 1.73 / Py) < 2.6,
kde: Py = 1000 * 9909 MOTOR NOM POWER
(kdyz jsou jednotky kW)
nebo Py = 746 * 9909 MOTOR NOM POWER
(kdyz jsou jednotky HP, tzn v US).

1006

PAR EXT RO

Hodnoty parametr( jsou nekonzistentni.
Prekontrolujte nasleduijici:

+ rozSifujici reléovy modul neni pfipojen a
* 1410...1412 RELAY OUTPUTS 4...6 maji
nenulové hodnoty.

1007

PAR FBUS

Hodnoty parametr(l jsou nekonzistentni.
Zkontrolujte a opravte nasleduijici:

+ parametr je nastaven na fizeni z fieldbus
(napf. 1001 EXT1 COMMANDS = 10
(comm)), ale 9802 COMM PROT SEL = 0.

1008

PAR PFA MODE

Hodnoty parametrd jsou nekonzistentni —
9904 MOTOR CTRL MODE musi byt =

3 (SCALAR: FREQ), kdyz je aktivni 8123 PFA
ENABLE.
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Chy-
bovy
kéd

Nazev
poruchy na
panel

Popis a doporucené odstranéni poruchy

1009

PAR PCU 1

Hodnoty parametr( pro Fizeni vykonu jsou
nekonzistentni: nespravné jmenovité otacky
nebo frekvence motoru. Pfekontrolujte obé
nasledujici nastaveni:

*+ 1< (60 *9907 MOTOR NOM FREQ / 9908
MOTOR NOM SPEED) < 16

* 0.8 <9908 MOTOR NOM SPEED /
(120 * 9907 MOTOR NOM FREQ / poCet polu
motoru) < 0.992.

1010

PAR PFA A
OVERRIDE

Soucasné je aktivovan rezim override a
PFA. To neni mozné, protoze zamek PFA by
mohl byt pfekonan rezimem override.

1011

PAR OVERRIDE

Hodnoty parametr( jsou nekonzistentni.
Nékteré z parametrd pro rezim override
nemaji spravné hodnoty pokud je povolen
rezim override (parametr 1705 OVERRIDE
ENABLE). Pfekontrolujte nasledujici
nastaveni:

» parametr 1701 OVERRIDE SEL, signal
aktivace rezimu override

» parametry 1702 OVERRIDE FREQ a 1703
OVERRIDE SPEED, oba na nule.

1012

PAR PFA 10 1

Konfigurovani V/V neni kompletni — pro PFA
neni parametrizovano dostatek relé. Nebo
existuje konflikt mezi skupinou 14, parametr
8117 NR OF AUX MOT a parametrem 8118
AUTOCHNG INTERV.

1013

PAR PFA 10 2

Konfigurovani V/V neni kompletni — aktualni
pocet motori PFA (parametr 8127 MOTORS)
neodpovida poc¢tu motoru PFA ve skupiné
14 a parametru 8118 AUTOCHNG INTERV.

1014

PAR PFA 10 3

Konfigurovani V/V neni kompletni — ménic
neni schopen pfifadit digitalni vstup
(interlock) pro kazdy PFA motor (parametry
8120 INTERLOCKS a 8127 MOTORS).
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Resetovani chyb

ACH550 muze byt nastaven tak, aby automaticky resetoval
urcité chyby. Viz parametry Skupina 31: AUTOMATIC RESET.

VAROVANI! Jestlize je jako ovladaci misto zvoleno externi
misto, napft. tlacitkem AUTO a toto misto je aktivni, mlze se
ACHS550 spustit okamzité po resetu chyba.

Blikajici cervena LED
Pro reset ménicCe v pfipadég, Ze blika Cervena LED:
* Vypnéte napajeni na 5 minut.

Cervena LED

Pro reset ménice, kdy ¢ervena LED dioda trvale sviti (neblika),
odstrante pfi€inu a provedte nasleduijici:

* Na ovladacim panelu: stisknéte RESET.

* Vypnéte napajeni na 5 minut.

V zavislosti na hodnoté 1604, FAULT RESET SELECT, mohou byt
pro reset pouzity i dalSi zpusoby:

+ digitalni vstup

+ sériova komunikace.

Jestlize je chyba odstranéna, motor mize byt znovu spustén.
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Historie chyby

Pro ziskani dalSich informaci jsou posledni tfi chybové kddy

jsou uloZeny v parametrech 0401, 0412 a 0413. Pro uplné

posledni chybu (identifikovana parametrem 0401), méni¢ uklada

pfidavna data (v parametrech 0402...0411) aby napomohl v od-

stranovani problému. Napf. parametr 0404 uchovava otacky

motoru v ¢ase chyby.

Pro smazani historie chyb (v8echny paametry Skupina 04:

FAULT HISTORY), postupujte podle téchto kroku:

1. Na ovladacim panelu v rezimu parametrt zvolte parametr
0401.

2. Stisknéte tlacitko EDIT.

3. Stisknéte soucasné tlacitka UP a DOWN.

4. Stisknéte tlacitko SAVE.

Odstranovani pri¢in alarmu

Doporuéena opatfeni pro odstranovani alarma:

* Rozhodnéte, zda pfi¢ina alarmu musi byt odstranéna (ne
vzdy je to zapotiebi).

* Pouzijte Seznam alarmu uvedeny nize, abyste odhalili
pFicinu alarmu a je-li zapotfebi, odstranili jej.

Seznam alarmu

Nasledujici tabulka seznamu alarm( je fazena podle jejich Cisel
kodd a uvadi jejich popis.

Kod

alarmu displeji

Zobrazeni na Popis

2001

OVERCURRENT | Aktivoval se kontrolni obvod pro omezeni proudu.
Zkontrolujte a opravte:

* nadmeérné zatizeni motoru

» nedostateCny Cas akcelerace (parametry 2202
ACCELER TIME 1 a 2205 ACCELER TIME 2)

+ porucha motoru, kabeld motoru nebo pfipojeni.

2002

OVERVOLTAGE | Aktivoval se kontrolni obvod pro prepéti.
Zkontrolujte a opravte:

» static nebo do€asné pretizeni pfivodniho napéti

* nedostate€ny €as decelerace (parametry 2203
DECELER TIME 1 a 2206 DECELER TIME 2).
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Kaéd Zobrazeni na

alarmu displeji Popis

2003 | UNDERVOLTAGE | Aktivoval se kontrolni obvod pro podpéti.
Zkontrolujte a opravte:

» podpéti napajeciho napéti.

2004 |DIR LOCK Pozadovana zména sméru otaceni neni povolena.

Budto:

* nepokouSejte se ménit smér otd€eni motoru
nebo

» zmeérfite parametr 1003 DIRECTION, aby se
povolila zména sméru otaceni (pokud je opacny
smér bezpecny).

2005 |10 comm U komunikace fieldbus doslo k prekroCeni ¢asu.
Zkontrolujte a opravte:

» chybné nastaveni (3018 COMM FAULT FUNC a
3019 COMM FAULT TIME)

» nastaveni komunikace (Skupina 51: EXT
COMM MODULE nebo Skupina 53: EFB
PROTOCOL podle pouzité skupiny)

+ Spatné pfipojeni a/nebo Sum na lince.

2006 |AI1LOSS Analogovy vstup 1 je ztracen nebo hodnota je
mensi nez nastaveni minima. Pfekontrolujte:

+ zdroj vstupu a pfipojeni
» parametr nastavujici minimum (3021)

» parametr nastavujici provoz alarm(/poruch
(3001).

2007 |AI2 LOSS Analogovy vstup 2 je ztracen nebo hodnota je
menSi nez nastaveni minima. Prekontrolujte:

» zdroj vstupu a pfipojeni
» parametr nastavujici minimum (3022)

+ parametr nastavujici provoz alarm{/poruch
(3001).
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Kéd | Zobrazeni na
alarmu displeji

Popis

2008 | PANEL LOSS

Ztrata komunikace s panelem nebo:

+ meénic je v rezimu mistniho ovladani (ovladaci
panel zobrazuje HAND), nebo

* ménic je v rezimu vzdaleného ovladani (AUTO)
a parametrizovan tak, aby akceptoval pfikazy
start/stop, zména sméru nebo reference z ovla-
daciho panelu.

Pro odstranéni pfekontrolujte:

+ komunikacni linku a pfipojeni

* parametr 3002 PANEL COMM ERR

« parametry ve Skupina 10: START/STOP/DIR a
Skupina 11: REFERENCE SELECT (pokud
meénic¢ pracuje v rezimu AUTO).

2009 |DEVICE
OVERTEMP

Chladi€¢ ménice je horky. Tento alarm varuje, Ze se
bliZi vznik poruchy DEVICE OVERTEMP.

R1...R4: 100 °C
R5/R6: 110 °C

Zkontrolujte a opravte:

* porucha ventilatoru

» pFekazka v proudéni vzduchu

+ znedisténi nebo nanos prachu na chladi€i
* nadmérna okolni teplota

* nadmeérné zatizeni motoru.

2010 | MOTOR TEMP

Motor ma vysokou teplotu. Tato informace je
zalozena bud na tepelném modelu motoru nebo
termistoru v motoru.

« Prekontrolujte pfetiZzeni motoru.

+ Nastavte parametry pouzité pro model
(3005...3009).

+ Prekontrolujte teplotni senzory a parametry
Skupina 35: MOTOR TEMP MEAS.

2011 | UNDERLOAD

Zatéz motoru je mensi, nez je pfepoklad. Toto
varovani oznamuje, Ze hrozi chyba nedostate¢né-
ho zatizeni motoru. Pfekontrolujte:

+ zda vykony motoru a ménice spolu korespondu-
ji (motor nesmi byt pfilis maly vzhledem
k ménici).

* nastaveni parametrtl 3013 to 3015.

Diagnostika a tudrzba

361



ACHb50 Uzivatelskéa pfirucka

Kéd | Zobrazeni na .
. o Popis
alarmu displeji
2012 |MOTOR STALL | Motor pracuje v oblasti zvolené jako oblast zablo-
kovaného motoru. Toto varovani oznamuje, Ze
hrozi zablokovani motoru.
2013 |AUTORESET Toto varovani oznamuje, Ze méni¢ provede auto-
(note 1) maticky reset, coz mlze byt pfi¢inou nasledného
startu..
+ K nastaveni automatického resetu pouZijte
parametry Skupina 31: AUTOMATIC RESET.
2014 |AUTOCHANGE | Tento alarm varuje, Ze je aktivni funkce PFA
(note 1) autochange.
» Pro ovladani PFA, pouzijte parametr Skupina
81: PFA CONTROL a viz také aplikace makro
prepinani Cerpadel.
2015 |PFAILOCK Tento alarm varuje, Ze jsou aktivni zamky PFA, coz
znamena ze méni¢ nemulze startovat:
» zadny motor (pokud je pouzita automaticka
vyména),
+ otackové regulovany motor (pokud neni pouzita
automaticka vyména).
2016 |RESERVED Nepouzito.
2017 | OFF BUTTON Tento alarm varuje, Ze bylo stisknuto tlacitko OFF
Viz na ovladacim panelu, kdyz je aktivni zamek
Note 1 mistniho ovladani.
* Vypnéte zamek v reZimu mistniho ovladani
parametrem 1606 LOCAL LOCK a opakujte pokus.
2018 |PID SLEEP Tento alarm varuje, Ze je aktivni funkce PID sleep
Viz (spanek), coz znamena Ze motor nemuze
Note 1 akcelerovat, kdyz kon¢i funkce PID sleep.
* Pro ovladani PID sleep, pouZijte parametry
4022...4026 nebo 4122...4126.
2019 |ID RUN Probiha ID béh.
2020 |OVERRIDE Je aktivni rezim override.
2021 |START ENABLE | Tento alarm varuje, Ze chybi signal Start enable 1.
1 MISSING « Pro ovladani funkce Start enable 1, pouzijte
parametr 1608.
Pro odstranéni pfekontrolujte:
 konfiguraci digitalnich vstupl
» nastaveni komunikace.
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Kéd | Zobrazeni na .
. o Popis
alarmu displeji
2022 |START ENABLE | Tento alarm varuje, Zze chybi signal Start enable 2.
2 MISSING + Pro ovladani funkce Start enable 2, pouZijte
parametr 1609.
Pro odstranéni piekontrolujte:
+ konfiguraci digitalnich vstupt
* nastaveni komunikace.
2023 |EMERGENCY Je aktivovano nouzové zastaveni.
STOP
2025 |FIRST START Signalizuje, ze provadi vytvareni charakteristiky
motoru pfi prvnim startu. Toto je normalni prvni
spusténi motoru po zadani nebo zméné parametr(i
motoru. Viz parametr 9910 MOTOR ID RUN pro popis
modelt motoru.
2026 | INPUT PHASE Stejnosmérné napéti meziobvodu osciluje v da-
LOSS sledku chybéjici faze napajeciho napéti nebo

prepalené pojistky. Alarm je generovan, kdyz

zvinéni stejnosmérného napéti prekro¢i 14 %

jmenovitého stejnosmérného napéti.

« Prekontrolujte pojistky napajeciho napéti

» Prekontrolujte nevyvazeni pfivodniho
napajeciho napéti.

Poznamka 1. | kdyZ je releovy vystup konfigurovan, aby indikoval alarmy
(napf. parametr 1401 RELAY OUTPUT 1 = 5 (ALARM) nebo 16 (FLT/ALARM)), tak
tento alarm v uvedenych pfipadech neni indikovan releovym vystupem.

Diagnostika a tudrzba
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Intervaly udrzby

ACHb50 Uzivatelskéa pfirucka

VAROVANI! Pred zapo&etim udrzbovych praci zafizeni si
prectéte bezpelnostni pokyny na strané 8. Jejich
nerespektovani maze zpUsobit zranéni &i smrt.

Je-li ménic¢ instalovan v odpovidajicim prostfedi, vyzaduje
minimalni udrzbu. V tabulce jsou vyrobcem ABB doporucené

intervaly.

Udrzba Interval Instrukce
Kontrola teploty Zavisi na pradnosti | Viz Chladi¢ na
chladi¢u a jejich okoli. (kazdych 6 | strané 365.
vycisténi az 12 mésicul)

Vymeéna hlavniho Kazdych Sest let Viz Vyména
ventilatoru. hlavniho ventilatoru
na strané 365.
Vyména vnitfniho | Kazdé tfi roky Viz Vyména
ventilatoru vnitiniho
(IP 54) ventilatoru na
strané 368.
Forméatovani Kazdy rok pfi Viz Formatovanina
kondenzator( skladovani strané 369.
Vyména Kazdych devétaz | Viz Vyména na
kondenzator(. dvanact let, v za- | strané 369.

(velikosti ramu R5
a R6)

vislosti na okolni
teploté a cyklech
zatizeni

Vyména baterie
ovladaciho panelu
HVAC

Kazdych deset let

Viz Ovladaci panel
na strané 370.
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Chladié

Chladi¢e maji tendenci se pokryvat prachem. JelikoZz zapraSeny

chladi¢ je méné uc&inny pro chlazeni ménice, Eastéji se objevuji

zavady (pfehfati). V “normalnim” prostifedi (bez prachu,

znecisténi) stadi chladi¢ Cistit 1x ro€né, v prasném prostiedi

Castéji.

Prekontrolujte chladi¢ nasledujicim zpusobem (pokud je to

nutné):

1. Odpojet napéti od ménice.

2. Vyjméte chladici ventilator (viz Vyména hlavniho ventilatoru
na strané 365).

3. Vyfoukejte prach &istym stlaéenym vzduchem od spodu
nahoru a sou€asné prach vysavejte vysavatem na
vzduchovych vystupech.

Pokyn: Jestlize by mohl prach vniknout do jiného zafizeni,
provedte Cisténi v jiné mistnosti.

4. Namontujte ventilator zpét.
5. Pf¥ipojte znovu napéti.

Vyména hlavniho ventilatoru

Zivotnost ventilatoru je asi 60 000 hodin pfi maximalni dovolené
teploté a zatizeni. O¢ekavana zivotnost se zdvojnasobuje s po-
klesem teploty ventilatoru o 10 °C. Teplota ventilatoru je funkci
vngjSi teploty a zatiZzeni ménice.

Zavada ventilatoru byva signalizovana zvySenym hlukem loZisek
a rastem teploty chladicl, ackoli byly ¢istény. V dllezitych
provozech vymérnite ventilator, jakmile se projevi jeden z téchto
symptomu. Nahradni dily Ize objednat u firmy ABB; nepouzivejte
jiné nez originalni dily.

Diagnostika a udrzba 365



ACHb50 Uzivatelskéa pfirucka

Vyména hlavniho ventilatoru (velikosti rama R1...R4)

Pro vyménu ventilatoru:

1.
2.
3.

o

Odpojte ménic od sité.

Demontujte kryt ménice.

Pro velikosti ramu:

* R1 aR2: Stisknéte zajiSt'ovaci klipsy na boku ventilatoru
a tento vysunite.

* R3 a R4: Stisknéte paku na levé strané drzaku
ventilatoru a vytocte jej ven.

Odpojte kabel ventilatoru.

Obracenym postupem ventilator namontuijte.

Pfipojte ménic k siti.

366
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Vymeéna hlavniho ventilatoru (velikosti rama R5 a R6)

Pro vyménu
ventilatoru: Pohled zdola (R5)
1. Odpojte ménic - o=
od site. OB O ,
2. Demontujte ©090000060000000000990
Srouby uchyceni 5 O [
ventilatoru. : ==
3. Odpojte kabel
ventilatoru.
4. Obracenym po-
stupem ventilator X0023
namontujte.
5. Pf¥ipojte méni¢ 3
k siti.

X0022
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Vymeéna vnitiniho ventilatoru

Kryti IP 54 typ 12 ma pfidavny ventilator, ktery zajist'uje cirkulaci
vzduchu uvnitf krytu.

Velikosti ramua R1...R4

Pro vyménu vnitfniho ventilatoru u velikosti rami R1...R4:

1. Odpojte ménic¢ od sité.

2. Demontujte pfedni kryt.

3. Drzak ventilatoru ma
zapadkové klipsy v kazdém
rohu. Stisknéte vSechny
Ctyfi klipsy, abyste je
uvolnili.

4. Jsou-li klipsy se zapadkami
uvolnény, vytahnéte drzak
ven z ménice.

5. Odpojte kabel ventilatoru.

6. Obracenym postupem
ventilator namontuijte a
pamatujte, ze:

» proud vzduchu sméfuje vzhlru - Sipka na ventilatoru.
* draténa zdbrana ventilatoru sméfuje ven.

» zapadka drzaku je v pravém vné&jSim rohu.

* napajeci kabel sméfuje ¢elné k vrSku meénice.

Velikosti rami R5 a R6

Pro vyménu vnitfniho ventilatoru u velikosti ram R5 nebo R6:
* Odpojte ménic od sité.

» Demontujte pfedni kryt.

* Vysunite ventilator a odpojte jeho pfivod.

* Namontujte ventilator v opaéném pofadi.

+ PfFipojte napajeci napéti.
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Kondenzatory

Formatovani

Kondenzatory stejnosmérného meziobvodu ménice je nutné
naformatovat, pokud méni¢ neni déle nez jeden rok v provozu.
Bez formatovani kondenzatort mize byt méni¢ poskozen pfi
spusténi provozu. Proto je doporuéeno naformatovat
kondenzatory jednou za rok. Na stran&76 je uvedeno, jak se
zjisti datum vyroby ze sériového &isla na Stitku ménice.
Informace o formatovani kondenzator( naleznete v Guide for
Capacitor Reforming in (pfirucka pro formatovani kondenzatort
v) ACS50/150/350/550 [BAFE68735190 (anglicky)], k dispozici
na Internetu (na adrese http://www.abb.com a zadejte kéd do
vyhledavaciho pole).

Vyména

Stejnosmérny meziobvod obsahuje fadu elektrolytickych
kondenzatorl. Jejich zZivotnost se nizsi teplotou prodluzuje.
V zasadé nelze predvidat jejich selhani. To se projevuje
pfepalenim vstupnich pojistek anebo zastavenim pohonu
v dlsledku zavady. Lze-li pfedpokladat zavadu na
kondenzatorech, kontaktujte ABB. Do ramu R5 a R6 jsou
kondenzatory v ABB k dispozici; nepouzivejte jiné nez
pfedepsané nahradni dily.
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Ovladaci panel
Cisténi
Pouzivejte suchy mékky hadfik na &isténi ovladaciho panelu.

Nikdy nepouzivejte Cistie s abrazivy, které by poskrabaly
disple;j.

Baterie

Baterie zajist'uji provoz hodin v pfipadé vypadku napajeciho
napéti.

Pfedpokladana zivotnost baterie je vice nez 10 let. Na vyménu

baterie staci mince, kterou se pootoci kryt baterie na zadni
strané panelu. Je pouzita baterie typu CR2032.
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Technické udaje

Co obsahujte tato kapitola?

Tato kapitola obsahuje nasledujici informace:
* jmenovité hodnoty

+ pfivodni sit'ové kabely a pojistky

+ pfipojky kabell

+ pfipojeni silovych kabell (sit’)

* pfipojeni motoru

* pfipojeni ovladani

* popis hardwaru

* ucinnost

» chlazeni

* rozméry a hmotnosti

* podminky okolniho prostredi

* materidly

* pouzité normy

+ podminky pro splnéni pozadavku znacek CE a UL
+ zaruka

» ochrana produkt( v USA

» kontaktni informace.

Jmenovité hodnoty
Nize uvedené tabulky uvadeéji podle typovych koédu jmenovité
hodnoty pro stfidavé méni¢e ACH550 s nastavitelnymi
otackami, véetné:
* jmenovitych hodnot IEC
* jmenovitych hodnot NEMA
» velikosti ramu
Zahlavi sloupcu jsou popsana v odstavci Symboly na strané
376.
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Jmenovité hodnoty, jednotky 380...480 voltu
Jmenovité hodnoty dle IEC

Typovy kéd Platné do 40°C ?(152;
ramu

ACH55001-| ' o | Max; proud
Trifazové napajeci napéti, 380...480 V

02A4-4 2.4 0.75 3.1 R1
03A3-4 3.3 1.1 4.3 R1
04A1-4 4.1 1.5 5.9 R1
05A4-4 5.4 2.2 7.4 R1
06A9-4 6.9 3.0 9.7 R1
08A8-4 8.8 4.0 12.4 R1
012A-4 11.9 55 15.8 R1
015A-4 15.4 7.5 21.4 R2
023A-4 23 11 27.7 R2
031A-4 31 15 41 R3
038A-4 38 19 56 R3
044A-4 44 22 68 R4
059A-4 59 30 79 R4
072A-4 72 37 106 R4
096A-4 96 45 139 R5
124A-4 124 55 173 R6
157A-4 157 75 223 R6
180A-4 180 90 281 R6
195A-A 195 110 292 R6

00467918.xIs A.7
Iwax: Maximalni vystupni proud povoleny na 2 sekundy kazdou minutu
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Jmenovité hodnoty dle NEMA

Veli-
Typovy kéd Platné do 40°C kost

ramu
ACH550-UH- Ii\N Eg Max. proud Iy.x
Trifazové napajeci napéti, 380...480 V
02A4-4 24 1.0 3.1 R1
03A3-4 3.3 1.5 4.3 R1
04A1-4 4.1 2.0 5.9 R1
06A9-4 6.9 3.0 9.7 R1
08A8-4 8.8 5.0 12.4 R1
012A-4 11.9 7.5 15.8 R1
015A-4 15.4 10.0 214 R2
023A-4 23 15 27.7 R2
031A-4 31 20 41 R3
038A-4 38 25 56 R3
044A-4 44 30 68 R4
059A-4 59 40 79 R4
072A-4 72 50 106 R4
077A-4 77 60 117 R5
096A-4 96 75 139 R5
124A-4 124 100 173 R6
157A-4 157 125 223 R6
180A-4 180 150 281 R6

00467918 xIs A.7
Iuax: Maximalni vystupni proud povoleny na 2 sekundy kaZzdou minutu

Technické udaje
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Jmenovité hodnoty, jednotky 208...240 voltu
Jmenovité hodnoty dle IEC

Typovy kéd Platné do 40°C :({glslt
ramu

ACH55001- | 2N i | M. praud
Trifazové napajeci napéti, 208...240 V

04A6-2 46 0.75 6.3 R1
06A6-2 6.6 1.1 8.3 R1
07A5-2 7.5 1.5 11.9 R1
012A-2 11.8 2.2 13.5 R1
017A-2 16.7 4.0 21.2 R1
024A-2 242 5.5 30.1 R2
031A-2 30.8 7.5 43.6 R2
046A-2 46.2 11.0 55 R3
059A-2 59.4 15.0 83 R3
075A-2 74.8 18.5 107 R4
088A-2 88.0 22.0 135 R4
114A-2 114 30.0 158 R4
143A-2 143 37.0 205 R6
178A-2 178 45.0 270 R6
221A-2 221 55.0 320 R6
248A-2 248 75.0 346 R6

00467918.xIs A.7
Iuax: Maximalni vystupni proud povoleny na 2 sekundy kazdou minutu
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Jmenovité hodnoty dle NEMA

Veli-
Typovy kéd Platné do 40°C k’ost

ramu
ACHS550-UH-| 2N PN | Ma prodd f
Trifazové napajeci napéti, 208...240 V
04A6-2 4.6 1.0 6.3 R1
06A6-2 6.6 1.5 8.3 R1
07A5-2 7.5 2.0 11.9 R1
012A-2 11.8 3.0 13.5 R1
017A-2 16.7 5.0 21.2 R1
024A-2 24.2 7.5 30.1 R2
031A-2 30.8 10.0 43.6 R2
046A-2 46.2 15.0 55 R3
059A-2 59.4 20.0 83 R3
075A-2 74.8 25.0 107 R4
088A-2 88.0 30.0 135 R4
114A-2 114 40.0 158 R4
143A-2 143 50.0 205 R6
178A-2 178 60.0 270 R6
221A-2 221 75.0 320 R6
248A-2 248 100 346 R6

00467918.xIs A.7
Iuax: Maximalni vystupni proud povoleny na 2 sekundy kazdou minutu

Technické udaje
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Symboly

Typické jmenovité hodnoty:

Nominalni jmenovité hodnoty (10 % pretiZeni)

Ion Trvala efektivni hodnota proudu. Je povoleno pretizeni
10 % po jednu minutu kazdych deset minut v celém
rozsahu otacek.

PN Typicky vykon motoru. Vykony v kW odpovidaji vétsiné
4polovych motort dle IEC. Vykony v HP odpovidaji
vétsiné 4polovych motorl dle NEMA.

1,1xIN L

1 minuta 9 minut 1 minuta

Dimenzovani

Hodnoty povolenych proud(l se neméni s napajecim napétim.
Aby se dosahly vykony dle tabulky, jmenovity proud ménice
musi byt vétSi nebo roven jmenovitému proudu motoru.

Pokyn 1: Vykonové parametry jsou platné az do teploty okoli
40°C (104°F).
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Snizeni jmenovitych parametri

Dovolené zatiZzeni (proudy a vykony) se snizuji v nadmofskych
vy8kach nad 1000 m nebo je-li teplota okoli vy85i nez 40°C nebo
pouZzije-li se spinaci frekvence 8 nebo 12 kHz (parametr 2606).
Snizeni parametr( v dasledku vy$si teploty

V rozsahu teplot + 40°C az 50°C se jmenovity proud snizuje o
1% na kazdy 1°C nad + 40°C. Vystupni proud se vypocte
vynasobenim proudu uvedeného v tabulce jmenovitych hodnot
koeficientem snizeni proudu.

Priklad: Je-li teplota okoli 50°C, je koeficient sniZeni proudu:
100 % -1% /°C x 10 °C =90 % nebo 0,90.

Dovoleny vystupni proud je pak 0,90 X lop.

Snizeni parametra v disledku nadmorské vysky

V nadmorskych vySkach od 1000 do 4000 m n. m. se dovoleny

proud snizuje o 1% na kazdych 100 m. Pro instalace nad 2000
m n. m. kontaktujte ABB pro ziskani dalSich informaci.

Snizeni parametra pfi jednofazovém napajeni

Ménice na napéti 208 az 240 V mohou byt napajeny
jednofazoveé, avSak dovoleny proud se snizi na 50 %.
Snizeni parametr( v ddsledku zvysené spinaci frekvence

Pouzije-li se spinaci frekvence 8 kHz (nastavitelna parametrem
2606), snizuji se hodnoty Py a I,y na 80 %.
Pouzije-li se spinaci frekvence 12 kHz (nastavitelna parametrem
2606), snizuji se hodnoty Py a I,y na 65 %.
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Kabel napajeni (sit'ovy) a pojistky

Pro kably napjeni se doporu€uje pouzit kabely se &tyfmi vodici
(tfi faze a uzemnéni/ochranna zem). Stinéni neni nutné.
Rozméry kabelll a dimenzovani pojistek je nutné zvolit v soula-
du se vstupnim proudem. VZdy je nutné dbat na regionalni
predpisy urcujici dimenzovani kabell a pojistek.

PFivodni svorky napéti jsou umistény v dolni ¢asti ménice.
Vedeni pfivodniho kabelu musi byt provedeno tak, aby
vzdalenost od bo&ni strany ménice byla minimalné 20 cm a aby
se tak zamezilo vlivim ruSivého vyzafovani z pfivodniho
silového kabelu. V pfipadé pouziti stinéného kabelu je nutné
stocCit vodiCe stinéni kabelu spole¢né do jednoho svazku, ktery
nebude delSi nez pétinasobek tloust’ky a tento svazek se pfipoji
k pfipojce PE u méni¢e (nebo k pfipojce PE u vstupniho filtru,
pokud je pouzit).

Harmonické proudy

ACHS550 splriuje limity IEC/EN 6100-3-12 pro harmonické
proudy. Uroveri harmonickych proud( v zavislosti na
podminkach zatiZeni Ize ziskat na vyzadani.
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Pojistky

Ochranné obvody musi zajistit koncovy uZivatel. Jejich dimen-
zovani musi byt ve shodé s NEC a mistné platnymi pfedpisy.
Doporuéeni pro pojistky a ochranné obvody proti zkratu u pfi-
vodnich kabell jsou udany v nize uvedené tabulce.

Pajistky, jednotky 380...480 voltu

i Hlavni pojistk
ACH550- Vstupni pojistky
01/UH- proud | |EC269gG | ULclass T | Bussmann

A A A typ!
02A4-4 2.4 10 10 JJS-10
03A3-4 3.3
04A1-4 4.1
05A4-4 54
06A9-4 6.9
08A8-4 8.8 15 JJS-15
012A-4 11.9 16
015A-4 15.4 20 JJSs-20
023A-4 23 25 30 JJS-30
031A-4 31 35 40 JJS-40
038A-4 38 50 50 JJS-50
044A-4 44 60 JJS-60
059A-4 59 63 80 JJS-80
072A-4 72 80 90 JJs-90
077A-4 77 100 JJS-100
096A-4 96 125 125 JJS-125
124A-4 124 160 175 JJS-175
157A-4 157 200 200 JJS-200
180A-4 180 250 250 JJS-250
195A-4 195

00467918 xIs A7

! Priklad
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Pajistky, jednotky 208...240 voltu

Hlavni pojistky

ACHss0. | VStupni
01/UH- prou IEC269 gG | ULclass T | Bussmann
A A A typ’
04A6-2 4.6 10 10 JJS-10
06A6-2 6.6
07A5-2 7.5
012A-2 11.8 16 15 JJS-15
017A-2 16.7 25 25 JJS-25
024A-2 24.2 30 JJS-30
031A-2 30.8 40 40 JJS-40
046A-2 46.2 63 60 JJS-60
059A-2 59.4 80 JJS-80
075A-2 74.8 80 100 JJS-100
088A-2 88.0 100 110 JJS-110
114A-2 114 125 150 JJS-150
143A-2 143 200 200 JJS-200
178A-2 178 250 250 JJS-250
221A-2 221 315 300 JJS-300
248A-2 248 350 JJS-350
00467918.xIs A.7
! Piklad

Pokyn: Doporucuje se pouzit mimoradné rychlé pojistky, ale
vyhovuji také normalni pojistky HRC, ABB jistiCe Tmax (MCCB)
nebo ABB S200 B/C miniaturni jistice (MCB). Pro ziskani
dalSich informaci kontaktujte regionalni zastoupeni ABB.
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Vstupni (sit’'ové) kabely

Nasledujici tabulka uvadi doporuéené médéné a hlinikové
kabely pro riizné proudy. Uvedené velikosti plati pouze pfi
splnéni pfedpoklad(l uvedenych v zahlavi.
Pfednost maji vzdy narodni normy tykajici se dimenzovani
rozvodu. V kazdém pripadé se vSak nesmi prekrodit maximalni
prafez odpovidajici svorkam ménice (viz. Pripojovaci svorky

kabelli na strané 383).

IEC

NEC

* norma EN 60204-1 a IEC 60364-5-2/
2001

+ izolace PVC

» okolni teplota 30 °C

« povrchova teplota 70 °C

+ kabely v provedeni se souosym
médénym stinénim

+ max. pocet vedle sebe lezicich kabeld
v kabelové lavce je 9.

Dimenzovani zalozeno na predpokladech:

Dimenzovani zalozeno na

predpokladech:

» tabulka NEC 310-16 pro
médéné vodiCe

* izolace vodi¢li na 90 °C

» okolni teplota 40 °C

¢ max. 3-proudové zatiZeni
vodice v lavce, kabelu nebo
v zemi (pfimo zasypané)

* médéné kabely se souosym
médénym stinénim.

Max. Cu Max. Al Max. proud Velikost Cu
proud kabel proud kabel zatéze vodice
zatéze zatéze

A mm? A mm2 A
AWG/kcmil

14 3x1.5 61 3x25 228 14

20 3x2.5 75 3x35 27.3 12

27 3x4 91 3x50 36.4 10

34 3x6 117 3x70 50.1 8

47 3x10 143 3x95 68.3 6

62 3x16 165 3x120 86.5 4

79 3x25 191 3x150 100 3

98 3x35 218 3x185 118 2

119 3x50 257 3x240 137 1

153 3x70 274 3x 155 1/0

(3x50)
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IEC

NEC

2001

* izolace PVC

» okolni teplota 30 °C

« povrchova teplota 70 °C

» kabely v provedeni se souosym
médénym stinénim

* max. pocet vedle sebe lezicich kabell
v kabelové lavce je 9.

Dimenzovani zalozeno na pfedpokladech:
* norma EN 60204-1 a IEC 60364-5-2/

Dimenzovani zalozeno na

predpokladech:

+ tabulka NEC 310-16 pro

médéné vodiCe
 izolace vodi¢li na 90 °C
» okolni teplota 40 °C

* max. 3-proudové zatizeni
vodice v lavce, kabelu nebo
v zemi (pfimo zasypané)

* médéné kabely se souosym
médénym stinénim.

Max. Cu Max. Al Max. proud Velikost Cu
proud kabel proud kabel zatéze vodice
zatéze zatéze

A mm? A mm?2 A
AWG/kcmil
186 3x95 285 2x 178 2/0
(3x95)
215 3x120 205 3/0
249 3x150 237 4/0
284 3x185 264 250 MCM
nebo
2x1
291 300 MCM
nebo
2x1/0
319 350 MCM
nebo
2x2/0

Pokyn 1: Rozméry napajecich kabell jsou na bazi korekéniho faktoru 0.71
(maximalné 4 kabely vedené kabelovym Zlabem vedle sebe, teplota okoli
30°C (86°F), EN 60204-1 a IEC 364-5-523). Dal$i podminky ur&uji
rozméry kabell v souladu s mistnimi pfedpisy, vyhovujici vstupni napéti a
zatézovaci proudy ménice V kazdém pfipadé musi byt kabely mezi
minimalnimi limity definovanymi v této tabulce a maximalnimi limity
definovanymi velikosti pFipojek (viz odstavecn Pripojovaci svorky kabelt na
strané 383.)
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Pripojovaci svorky kabelu

V nasledujici tabulce jsou uvedeny maximalni prifezy vodici
sité a motoru (na fazi) pouZitelnymi u pfipojovacich svorek a
jsou zde i utahovaci momenty.

Ef::?lltj ﬂ; ¥; W Vodié PE Ovladani

Max. priifez | Moment |Max.prafez| Moment | Max. priifez | Moment

vodice vodice vodice

mm? | AWG | Nm | Ib-ft | mm?| AWG |Nm | Ib-ft | mm? | AWG | Nm | Ib-ft
R1 6 8 14 (1.0 4 10 14 1.0
R2 10 6 14 (1.0 10 8 14 |1.0
R3 25 3 1.8 |13 |16 |6 1.8 |1.3 15116 04 103
R4 50 1/0 20 |15 35 2 20 (1.5
R5 70 2/0 15 (111 |70 2/0 15 |11
R6 185 (350 |40 [29.5 |95 4/0 8 59

MCM

1 Hodnoty udané pro pevné vodice.
Pro splétané vodice je maximalni prifez 1 mm=.

5 00467918.xIsA.7

Vstupni (sit’ové) napéti

Specifikace vstupniho (sit’ového) privodu

Napéti (U4)

208/220/230/240 V st 3 faze (nebo 1 faze)
+10 %...15 % pro jednotky 230 V st

400/415/440/460/480 V st 3 faze
+10 %...15 % pro jednotky 400 V st

Predpokla-
dany zkrato-
vy proud dle

Maximalni povoleny pfedpokladany zkratovy
proud v napajeni je 65 kA za pfedpokladu, Zze
je sit'ovy kabel jistén odpovidajicimi

(IEC 629) pojistkami. US: 65,000 AIC

Frekvence 48...63 Hz

Nevyva- Max. £3% jmenovitého sdruzeného vstupniho
zenost napéti

Uginik 0,98 (pfi jmenovité zatéZi)

(cos phiy)

Technické udaje
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Specifikace vstupniho (sit’ového) privodu

Dovolena Jmenovita minimalni hodnota 90°C
teplota
kabelu

Pfripojeni motoru

Specifikace pripojek motoru

Napéti (U,) 0...U,4, 3fazové symetrické, Uy, 55 v bodé
odbuzeni

Frekvence 0...500 Hz

RozliSeni 0,01 Hz

frekvence

Proud Viz odstavec Jmenovité hodnoty na strané
371.

Bod 10...500 Hz

odbuzeni

Spinaci Volitelna: 1, 4, 8 nebo 12 kHz.

frekvence Pokyn: 12 kHz pouze pro velikosti ramu
R1...R4.

Dovolena Jmenovita minimalni hodnota 90°C

teplota

kabelu

Maximalni Viz odstavec Délka kabelli motoru.

délka kabelu

motoru
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Délka kabelli motoru

Nize uvedena tabulka udava maximalni délky kabelll motoru pro
ménice 400 V s riznymi spinacimi frekvencemi. V tabulce jsou
rovnéz udany piiklady pouZiti.

Maximalni délka kabelt (400 V)

Limity EMC Provozni limity
S
Druhé prostl"efli Prvni prostredi Zakladni  [filtrem
Veli- (kategorie C3") (kategorie C2") jednotka du/dt
kost 8/12
ramu |1 kHz | 4 kHz | 8 kHz | 1 kHz | 4 kHz | 8 kHz [1/4 kHZ| kHz
R1 300 | 300 | 300 | 300 | 300 | 300 100 100 150
R2 300 | 300 | 300 | 300 100 30 200 100 | 250
R3 300 | 300 | 300 | 300 75 75 200 100 | 250
R4 300 | 300 | 300 | 300 75 75 200 100 | 300
R5 100 100 100 100 100 100 | 300 | 1502 | 300
R6 | 100 | 100 3 100 | 100 3 300 | 1502 | 300

' Viz nova polozka v odstavci IEC/EN 61800-3 (2004) Definice na strané 413.
212 kHz spinaci frekvence neni k dispozici.

3 Netestovano.
Sinusové filtry dale rozsifuji délku kabeld.

Ve sloupedcich “Provozni limity”, definuje sloupecek “Zakladni
jednotka” délku kabelu, s jakou zakladni jednotka ménice
pracuje bez jakychkoliv problém v ramci technickych tdaju
ménice, bez instalace dalSich doplikd. Sloupecek “S filtry du/dt”
definuje délky kabelud, pokud se pouziji externi filtry du/dt.

Ve sloupeccich pod zahlavim “limity EMC” jsou uvedeny
maximalni délky kabell, se kterymi byly jednotky testovany

z hlediska vyzafovani EMC. Vyrobni zavod tak zaru€uje, ze tyto
délky kabell budou vyhovovat standardnim pozadavkim EMC.
Pokud jsou pouzity externi filtry, Ize vyuzit vy$Si délku kabel(.
PFi pouziti filtr(l jsou omezujicimi faktory Ubytek napéti na
kabelu, ten je nutné zahrnout do navrhu, a také limity tykajici se
EMC (pokud se vyuzivaji).

Standardni spinaci frekvence je 4 kHz.

VAROVANI! Pouziti del$ich kabelti motoru, neZ jsou uvedeny
v tabulce, mdze zpUsobit trvalé poSkozeni ménice.

Technické udaje 385
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Priklady pouZiti tabulky

Pozadavky Kontroly a souhrn
R1 velikost Pfekontrolujte provozni limity pro R1 a 8 kHz
ramu, 8 kHz -> pro kabel 150 m je potfebny filtr du/dt.
spin. frekv., Y T .
kategorie C2 Pfekontrolujte limity EMC -> EMC pozZadavky
150 m kabel | Pro kategorii C2 jsou splnény s kabelem
150 m.
R3 velikost Prekontrolujte provozni limity pro R3 a 4 kHz
ramu, 4 kHz -> kabel 300 m nelze pouzit, ani s filtrem
spin. frekv., du/dt. Je nutno pouzit sinusovy filtr a pfi
kategorie C3, | instalaci je nutné brat v Gvahu také Ubytek
300 m kabel napéti na kabelu.
Pfrekontrolujte limity EMC -> EMC pozadavky
pro kategorii C3 jsou splnény s kabelem
300 m.
R5 velikost Pfekontrolujte provozni limity pro R5 a 8 kHz
ramu, 8 kHz -> pro kabel 150 m vyhovuje zakladni
spin. frekv., jednotka.
kategorie C3. | prekontrolujte limity EMC -> EMC poZadavky
pro kategorii C3 nelze splnit s kabelem
300 m. Takto konfigurovana instalace neni
mozna. K vyfedeni této situace je nutné
pouzit plan EMC.
R6 velikost Prekontrolujte provozni limity pro R6 a 4 kHz
ramu, 4 kHz -> pro kabel 150 m vyhovuje z&kladni
spin.frekv., jednotka.
Eg{lzilggﬁ)én EMC limity neni nutné kontrolovat, protoze
150 m kabel nejsou pozadavky na EMC.
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Pripojky ovladani

Specifikace ovladacich pFipojek

Analogové Viz odstavec Popis hardwaru na strané 389.

vstupy a

vystupy

Digitalni Viz pokyn pod tabulkou v odstavci Popis

vstupy hardwaru na strané 389.

Releové * Max. spinaci napéti: 30 V ss, 250 V st.

vystupy » Max. proud / vykon: 6 A, 30 V ss; 1500 VA,

(digitalni 250V st.

vystupy) * Max. trvaly proud: 2 A ef. (cos = 1), 1 Aef.
(cos =0.4)

e Min. proud: 10 mA, 12V ss
» Kontaktni material: Ag / Ni (stfibro/nikl)

* lzolaéni odolnost mezi reléovymi vystupy:
2.5kV ef. /1 min

Rozmeéry Viz odstavec Pripojovaci svorky kabelt na
pripojek strané 383.

Specifikace Viz odstavec Ovladaci kabely na strané 33.
kabelt
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Popis hardwaru

X1

Popis hardwaru

1 | SCR

PFipojka stinéni signalového kabelu (interné spojena se
zemi Sasi).

2 | AN

Analogovy ystupni kandl 1, programovatelny.
Standardni“ = reference frekvence. Rozlieni 0.1%,
presnost +1%.

Lze pouzit dva rGzné typy DIP pfepinacu.

J1: A1 OFF: 0...10 V (R; = 312 kohm) [2p] | -[C_|

NO [ NO

J1: Al1 ON: 0...20 mA (R; = 100 ohm) [

AGND

Spole¢na zem analogovych vstupt (interné spojena se
zemi Sasi pfes 1 Mohm).

4 |+10V

Analogové VIV
w

10 V/10 mA vystup referencniho napéti pro analogovy
vstup z potenciometru (1...10 kohm), pfesnost +2%.

5 |AI2

Analogovy ystupni kandl 2, programovatelny.
Standardni? = nepouZzito. RozliSeni 0.1%, pfesnost +1%.

Lze pouzit dva rdzné typy DIP prepinact.

J1: AI2 OFF: 0...10 V (R; = 312 kohm) [2p] | S|

NO | NO

J1: AI2 ON: 0...20 mA (R; = 100 ohm) NN

6 | AGND

Spole¢na zem analogovych vstupt (interné spojena se
zemi Sasi pfes 1 Mohm).

7 | AO1

Analogovy vystup, programovatelny.
Standardni? = frekvence. 0...20 mA (load < 500 ohm)

8 |AO2

Analogovy yystup, programovatelny.
Standardni? = proud. 0...20 mA (zatizeni < 500 ohm)

9 | AGND

Spole¢na zem analogovych vystupu (interné spojena se
zemi Sasi pfes 1 Mohm).

388
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X1 Popis hardwaru
10 | +24V | Vystup pfidavného napéti 24 VDC / 250 mA (reference
pro GND). Ochrana proti zkratu.
11 | GND Zem vystupu pfidavného napéti (interné pfipojena jako
plovouci).
S, | 12 | DCOM | Spolecny bod digitalnich vstupd. Pro aktivaci digitalniho
=3 vstupu, musi byt napéti >+10 V (nebo <-10 V) mezi
o vstupem a DCOM. 24 V muze byt u ACH550 (X1:10)
2 nebo u externiho zdroje 12...24 V s jinou polaritou.
§ 13 | DI Digitalni vstup 1, programovatelny. Standardni? = start/stop.
g’ 14 | DI2 Digitalni vstup 2, programovatelny.
Standardni? = nepouZito.
15 | DI3 Digitalni vstup 3, programovatelny.
Standardni? = konstantni otacky 1 (1202).
16 | DI4 Digitalni vstup 4, programovatelny. Standardni? = Start
enable 1 (1608).
17 | DI5 Digitalni vstup 5, programovatelny.
18 | DI6 Digitalni stup 6, programovatelny.
Standardni“ = nepouzito.
19 | RO1C Releovy vygtup 1, programovatelny
20 | ROTA Stan.dardm = Ready
. -\ | Maximum: 250 V st/ 30 VDC, 2 A
g 21 |RO1B — Minimum: 500 mW (12 V, 10 mA)
}; 22 | RO2C Releovy vystup 2, programovatelny
S 3 TROZA Standardni? = b&h
% -\ | Maximum: 250 V st/ 30 VDC, 2 A
o |24 |RO2B — Minimum: 500 mW (12 V, 10 mA)
[
¥ |25 | RO3C Releovy V)'/gtup 3, programovatelny
Standardni“ = porucha (-1)
26 | RO3A
- \_| | Maximum: 250 V st/ 30 VDC, 2 A
27 |RO3B — Minimum: 500 mW (12 V, 10 mA)

" Impedance digitalnich vstupt 1,5 kohm. Maximalni napéti pro
digitalni vstupy je 30 V.

2 Standardni hodnoty zavisi na pouzitém makru. Zde uvedené plati
pro standarni makro. Viz kapitola Aplikacni makra a zapojeni.

Pokyn: Pfipojky 3, 6 a 9 jsou na stejném potencialu.

Technické udaje
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Pokyn: Z bezpecnostnich dlivodu poruchové relé signalizuje
“poruchu”, pokud je vypnuto napajeni ACH550.

Pfipojky na ovladaci desce a na volitelnych modulech
pfipojitelnych k desce splfuji poZadavky Protective Extra Low
Voltage (PELV) uvedené v EN 50178. Ty uvadéji, ze externi
obvody pfipojené k pfipojkam rovnéz spliuji pozadavky a misto
instalace je pod nadmorskou vyskou 2000 m.

Pokyn: Z bezpecnostnich dlivodu poruchové relé signalizuje
“poruchu”, pokud je vypnuto napajeni ACH550.

PFipojky digitalnich vstuptl miizete konfigurovat jako PNP nebo
NPN.

PNP pfipojeni (zdroj NPN pfipojeni (vystup)
X1 X1
10 [+24V 10 |+24V
11 |GND J_11 GND
|:12 DCOM ]—12 DCOM
—"—13 |DI1 —"—13|DI1
—"—14|DI2 —"——14|DI2
—"—15|DI3 —"—15|DI3
——16|Dl4 ——16|DI4
——17|DI5 ———17|DI5
—"—18|DI6 —"—18|DI6

390
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Komunikace

Pripojky 28...32 jsou pro RS485 modbus komunikaci. Pouzijte

stinéné kabely.

X1 | Identifikace

Popis hardwaru’

28 | Stinéni RS485 Multidrop aplikace
29 | B Jind Modbus jednotka
ScR 28[SCR
30 A 5 %29 B
A 30[A
31 | AGND GND 31|AGND
32 | Stinéni 32[SCR
B
A
GND
SCR RS485 interface

J2 J5 J2 J5
ii
off poloha orli p_'oL[oﬁa

Zakonceni sbérnice

1 Popis funkce, viz kapitola Aplikacni makra a zapojeni a Seznam

parametru a jejich popis.

Uéinnost

Priblizné 98 % pfi jmenovité urovni vykonu.

Chlazeni

Specifikace chlazeni

Metoda

Interni ventilator, smér proudéni
zdola nahoru

Volny prostor kolem
jednotky

+ 200 mm nad a pod jednotkou
* 0 mm podél kazdé strany
jednotky

Technické udaje
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Pritok vzduchu, ménice 380...480 volti

Nasledujici tabulka uvadi vypis tepelnych ztrat a data pratoku
vzduchu pro ménice 380...480 voltd pfi plném zatizeni.

Ménic Tepelna ztrata v:glt::u

ACHS550-01/UH- |  Velikost W BTUMHr | m3n ftf"l
ramu min
02A4-4 R1 30 101 44 26
03A3-4 R1 40 137 44 26
04A1-4 R1 52 178 44 26
05A4-4 R1 73 249 44 26
06A9-4 R1 97 331 44 26
08A8-4 R1 127 434 44 26
012A-4 R1 172 587 44 26
015A-4 R2 232 792 88 52
023A-4 R2 337 1151 88 52
031A-4 R3 457 1561 134 79
038A-4 R3 562 1919 134 79
044A-4 R4 667 2278 280 165
059A-4 R4 907 3096 280 165
072A-4 R4 1120 3825 280 165
077A-4 R5 1295 4423 250 147
096A-4 R5 1440 4918 250 147
124A-4 R6 1940 6625 405 238
157A-4 R6 2310 7889 405 238
180A-4 R6 2810 9597 405 238
195A-4 R6 3050 10416 | 405 238
00467918 xIs A7

392 Technické udaje



ACHb50 Uzivatelska pfirucka

Pritok vzduchu, ménice 208...240 volti

Nasledujici tabulka uvadi vypis tepelnych ztrat a data pratoku
vzduchu pro ménice 208...240 voltd.

Ménié Tepelna ztrata sz,L?Jt::u
ACH550-01/UH- Ve!ikost w BTUMHr | m%h ft_3l
ramu min
04A6-2 R1 55 189 44 26
06A6-2 R1 73 249 44 26
07A5-2 R1 81 276 44 26
012A-2 R1 118 404 44 26
017A-2 R1 161 551 44 26
024A-2 R2 227 776 88 52
031A-2 R2 285 973 88 52
046A-2 R3 420 1434 134 79
059A-2 R3 536 1829 134 79
075A-2 R4 671 2290 280 165
088A-2 R4 786 2685 280 165
114A-2 R4 1014 3463 280 165
143A-2 R6 1268 4431 405 238
178A-2 R6 1575 5379 405 238
221A-2 R6 1952 6666 405 238
248A-2 R6 2189 7474 405 238

Rozméry a hmotnosti

Rozméry a hmotnosti ACH550 zavisi na velikosti rdmu a na typu
krytd. Pokud si nejste jisti velikosti ramu, zjistéte si nejprve
“typovy” kdd na typovém Stitku ménice. Vzhled tohoto typového
kodu je uveden v odstavci Jmenovité hodnoty na strané 371 a
podle né&j Ize urdit velikost rému.

Stranky 397...408 obsahuji rozmérové vykresy riznych velikosti
ramu pro kazdy stupen kryti. Kompletni sada rozmeérovych

00467918.xIs A.7
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vykrest méni¢t ACH550 je uvedena v HVAC Info Guide CD
[BAFE68338743 (anglicky)].

Montazni rozméry

WA1
e |
B 586

Viz detail A

Viz detail B — e d

Detail A Detail B xo032

IP54 | UL typ 12 a IP21 / UL typ 1 — Rozméry pro vSechny velikosti ramu
R1 R2 R3 R4 R5 R6
mm| in {fmm| in {[mm| in |mm| in {mm| in |mm| in
W1*|98.0| 3.9 |98.0| 3.9 | 160 | 6.3 | 160 | 6.3 | 238 | 9.4 | 263 |10.4
w2*| - -- - - |98.0( 3.9 (980|39 | - - - --
H1* | 318 |12.5| 418 |16.4 | 473 | 18.6 | 578 | 22.8 | 588 | 23.2| 675 | 26.6
55102 |55|02]|65|025|65|025|65|025|9.0 |0.35
10.0| 0.4 |{10.0| 0.4 |13.0| 0.5 |13.0| 0.5 |14.0|0.55[14.0|0.55
55(102|55|02|80|03[80|03|85|03|85]0.3
55102 |55|02]|65|025|65|025|6.5|025|9.0 (0.35

Ref.

Q| 0| T|o

* Rozmeér stred - stred
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Hmotnosti a montazni Srouby

Veli- | Hmotnost | Hmotnost | Montazni | Montazni
kost ramu ramu Srouby Srouby
ramu kg Ib. metrické | imperial.
IP21/IP54 IP21/IP54 | jednotky | jednotky
R1 6.5/8 14 /18 M5 #10
R2 9.0/ 11 20/24 M5 #10
R3 16 /17 35/38 M5 #10
R4 24 /26 53 /57 M5 #10
R5 34142 75/93 M6 1/4in
R6 69/ 86 152/190 | M8 5/16 in
Technické udaje 395
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Rozméry a montaz ovladaciho panelu (klavesnice
obsluhy)

Celkové rozméry ovladaciho panelu jsou uvedeny v nize
uvedené tabulce.

mm in
Vyska 100 3.9
Sitka 70 2.8

Hloubka | 20 0.8

Pouzijte volitelnou sadu pro montaz panelt uréenou k montazi
panelu na dvere skfing, aby bylo zajisténo kryti IP54.

Sada obsahuje prodluzovaci kabel s délkou 3 metry, tésnéni,
montazni Sablonu a montazni Srouby. Nize uvedeny obrazek
ukazuje montaz ovladaciho panelu s tésnénim.

Montazni Srouby

Obrys konektoru

Plocha montazni sténa

SCALE I:1
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Velikost ramu R1 (IP54 / UL typ 12)

Zee Ze8,2
C871 .11

234
S.e20

18,153

461

]
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Velikost ramu R2 (IP54 / UL typ 12)
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Velikost ramu R3 (IP54 / UL typ 12)

zee .2 44

254
o.o0d
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Velikost ramu R4 (IP54 / UL typ 12)

Zzee .2
cs7d
244
Z60,4 H
.9&]
285
f1e=]
L
]
N
a
ol
N
®) A ®)
LIE | | [ I
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Velikost ramu R5 (IP54 / UL typ 12)

58
[2.28]

Al

369 309
[14.521] [12.17]
— 72=§§==§========
R
S———r
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Velikost ramu R6 (IP54 / UL typ 12)

28 , 69
L] [2.721

410 A 423
[re. 121 [16.65]

=

[36.44]
700
[27.56]

926

° @‘?

B I T I I T I T I TIT1]]
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Velikost ramu R1 (IP21 / UL typ 1)

9222 [0.88]

@ $35 [1.38]

125 [4.92 212 [8.33]

{&Eﬂ |
[
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Velikost ramu R2 (IP21 / UL typ 1)

22,2 [0.88]

28,2 [1,11 /

935 [1.38]

222 [8.74]

— i
125 14.92

|
— =

[ —
<z

@

| —]
\——— |=—
—
E . | —
[ == —
| —
— 1 | —
| m——
| —
| == i —

—

/\ /E@

(o] [

|

430 [16.93]

|

469 [18.47]

B
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©
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Velikost ramu R3 (IP21 / UL typ 1)

$22,2 [0.88 944 [1.73]

231 [9.10]

490 [19.21]

583 [22.96]

A
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Velikost ramu R4 (IP21 / UL typ 1)

844 [1.73 [0.88]

[1.98]

203 [7.99] 262 [10.30]

596 [23.45]

689 [27.12]

]

5]

||
©

[
O
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Velikost ramu R5 (IP21 / UL typ 1)

267 286
[10.511 [11.24]

[23.701]

602

736
[28.97]

B[]
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Velikost ramu R6 (IP21 / UL typ 1)

[27.56]

700

880
[34.65]

PITTTIT]
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Podminky okolniho prostredi
Nasledujici tabulka obsahuje poZadavky na okolni prostfedi pro

ACH550.

Pozadavky na okolni prostredi

Instalace

Skladovani a doprava
v ochranném baleni

Nadmorska vyska

+ 0...1000 m (0...3,300 ft)

+ 1000...2000 m
(3,300...6,600 ft) jestlize
jsou Py a I, snizuje se o
1% na kazdych 100 m nad
1000 m (300 ft nad 3,300 ft)

Okolni teplota

+ -15...40°C (5...104°F)

+  Max. 50°C (122°F) pokud
jsou Py a I, snizuje se na
90 %

-40...70°C (-40...158°F)

Relativni vihkost

<95% (nekondenzuijici)

Uroveii zneéisténi
(IEC 721-3-3)

* Vodivy prach nepovolen.

*  ACH550 by mél byt
umistén v Cistém vzduchu
dle pfislusného kryti.

« Chladici vzduch musi byt
Cisty, prosty korozivnich
substanci a elektricky
vodivého prachu.

* Chemickeé plyny: Tfida 3C2

» Pevné ¢astice: Tfida 3S2

Skladovani

« Neni povolen vodivy prach.
« Chemickeé plyny: Trida 1C2
« Pevné ¢astice: Trida 1S2
Transport

« Neni povolen vodivy prach.
« Chemické plyny: Tfrida 2C2
* Pevné ¢astice: Trida 2S2

Sinusové vibrace
(IEC 60068-2-6)

* Mechanické podminky:
trida 3M4 (IEC60721-3-3)

e 2..9Hz3.0mm

+9...200 Hz 10 m/s?

« Dle specifikaci ISTA 1A a 1B.

Narazy (IEC 68-2-29)

Nepovoleno

Max.100 m/s? (330 ft/s?), 11 ms

Volny pad

Nepovoleno

76 cm (30 in), velikost rdmu R1
61 cm (24 in), velikost ramu R2
46 cm (18 in), velikost ramu R3
31 cm (12 in), velikost ramu R4
25 cm (10 in), velikost ramu R5
15 cm (6 in), velikost ramu R6

e o o o o o

Technické udaje
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Materialy

ACHb50 Uzivatelskéa pfirucka

Materialova specifikace

Kryty
ménice

« PC/ABS 2.5 mm, barva NCS 1502-Y nebo
NCS 7000-N

+ Za tepla zinkované plechy, tloustka 1.5...2 mm,
tloustka potahu 20 mikrometr(i. Pokud je povrch
lakovany, bude celkova tloustka potahu (zinek a lak)
80...100 mikrometr(.

* Odlévana slitina AlISi

» Extrudovany hlinik AlSi

Baleni

Lepenka (ménic a volitelné moduly), pénovy
polystyrén. Plastové kryty a baleni: PE-LD, paska
PP nebo ocelova.

Lividace

Ménice obsahuji materialy, které by mély byt
recyklovany, aby se Setfily energie a chranilo
Zivotni prostfedi. Obalové materialy jsou vyrobeny
z recyklovatelnych materialG. Balici materialy jsou
neskodné pro zivotni prostfedi a jsou
recyklovatelné. Rovnéz vSechy kovové &asti jsou
recyklovatelné. Plasty Ize recyklovat nebo za
stanovenych podminek spalit dle narodnich
predpisl. VétsSina recyklovatelnych ¢asti je
oznacena znackou recyklace.

Jestlize recyklace neni mozna, pak vSechny Casti
s vyjimkou elektrolytickych kondenzatort a desek
plosnych spoji mohou byt ulozeny na skladce.
Elektrolytické kondenzatory obsahuji elektrolyt a
ploSné spoje olovo, coz jsou latky klasifikované
EU jako nebezpeény odpad. Musi byt proto
demontovany a likvidovany dle mistnich pfedpisu.

regionalni zastoupeni ABB.
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Technické udaje




ACHb50 Uzivatelska pfirucka

Pouzité normy

Ménice vyhovuji nasledujicim normam:

Pouzité normy

EN 50178 (1997)

Elektronicka zafizeni v silovych
instalacich.

IEC/EN 61800-5-1
(2003)

Pozadavky na elektrickou, teplotni a
funkéni bezpe&nost napf. pro vykonové
ménice s nastavitelnou frekvenci

IEC/EN 60204-1
(1997) +
Amendment A1
(1999)

Strojni bezpecnost. Elektrické vybaveni
stroji. Cast 1: Obecné pozadavky.
Povolovaci podminky: Koncovy
zhotovitel zafizeni je odpovédny za
instalaci:

* havarijniho stopu

+ sit'ového vypinace (odpojovace)

IEC/EN 60529

Kryti zajist'ované pomoci krytl (kod IP)

(1991)
IEC 60664-1 Izolace pro zafizeni se systémy
(1992) s nizkym napétim. Dil 1: Principy,

pozadavky a testy

IEC/EN 61800-3
(2004)

Elektrické pohanéci systémy s nasta-
vitelnymi otaCkami. Dil 3: Pozadavky na
EMC a specifické testovaci metody

IEC/EN 61000-3-12

Norma pro EMC omezujici harmonické
proudy vytvarené zafizenim pfi pfipojeni
s vefejnymi sitémi nizkého napéti

UL 508C

Bezpecnostni standard UL, Ménice
energie, tfeti vydani

CE znaceni

Znaceni CE je uvedeno na ménici pro potvrzeni, ze ménic
odpovida podminkam evropskych pfedpist pro nizké napéti a
smérnicim EMC (smérnice 73/23/EEC, zménéna 93/68/EEC, a
smeérnice 89/336/EEC, zménéna 93/68/EEC).

Shoda se smérnici EMC

Smérnice EMC definuje poZadavky pro odolnost a vyzafovani
elektrickych zafizeni pouzivanych v ramci Evropské unie.

Technické udaje
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Produktovy standard EMC [IEC/EN 61800-3 (2004)] pokryva
stav pozadavk( pro ménig.

Shoda s IEC/EN 61800-3 (2004)
Vlz strana 413.

C-Tick znamkovani

ACHS550 obsahuji také znamku C-Tick.

Znamka C-Tick je vyzadovana v Australii a na Novém Zélandé.
Znamka C-Tick uvedena pro ménic potvrzuje soulad s relevant-
nimi standardy (IEC 61800-3 (2004) — systémy elektrickych
vykonovych ménicu s nastavitelnymi otaCkami — dil 3: EMC
produktovy standard v€etné specifickych testovacich metod),
vydany Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme.
Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme (EMCS)
byla zavedena Australian Communication Authority (ACA) a
Radio Spectrum Management Group (RSM) novozélandského
Ministerstva pro ekonomicky rozvoj (NZMED) v listopadu 2001.
Ugelem této organizace je ochrana proti spektru radiovych
frekvenci zavedenim technickych limitQ pro vyzafovani u elek-
trickych/elektronickych zafizeni.

Shoda s IEC/EN 61800-3 (2004)
Viz strana 413.

UL znaéeni

ACHS550 je pouzitelny pro obvody schopné dodavat vice nez
65,000 RMS symetrickych ampér, 480 V maximalni napéti.
ACH550 ma elektronickou ochranu motoru, ktera zajist'uje
splnéni pozadavkl( UL 508C. Pokud je tato funkce zvolena a
spravné nastavena, neni nutné pouzit pfidavnou ochranu proti
pfetizeni, za podminky, Ze k ménici je pfipojen pouze jeden
motor, protoZe v tomto pfipadé je nutné pouZit pfidavnou
ochranu, aby byly spinény pfislusné bezpecnostni pfedpisy. Viz
parametry 3005 (MOT THERM PROT) a 3006 (MOT THERM RATE).
Ménice je nutné pouzivat v fizeném prostfedi. Viz odstavec
Podminky okolniho prostredi na strané 409 pro specifické limity.
Pokyn: Pro oteviené kryty, tzn. pro ménice bez propojovaci
skFinky a/nebo krytd pro ménice IP21 / UL typ 1 nebo bez
propojovaci desky a/nebo horniho krytu pro IP54 / UL typ 12,

412
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musi byt méni¢ montovan uvnitf krytu v souladu s National
Electric Code a s mistnimi elektrotechnickymi normami.

IEC/EN 61800-3 (2004) Definice

EMC je zkratkou pro Electromagnetic Compatibility
(elektromagneticka kompatibilita). Jedna se o schopnost elek-
trického/elektronického zafizeni pracovat bez problému v elek-
tromagnetickém prostfedi. Obracené také zafizeni nesmi
vyzafovat nebo rusit jiné produkty nebo vyrobky ve stejné
lokalité.

Prvni prostfedi zahrnuje instituce pfipojené k siti rozvodu
nizkého napéti zasobujici energii budovy uréené pro bydleni.
Druhé prostredi zahrnuje instituce pfipojené k siti rozvodu bez
dodavek pro domacnosti.

Frekvencéni ménice kategorie C2: MéniCe maji jmenovité napéti
niz8i nez 1000 V a jsou urCeny k instalovani a uvadéni do
provozu odborniky, pokud maji byt v prvnim prostredi.

Pokyn: Odbornik je osoba nebo organizace majici potfebnou
uroven znalosti pro instalovani a/nebo uvadéni systému ménice
do provozu, v¢etné vSech aspektl tykajicich se jejich EMC.
Kategorie C2 ma stejné limity vyzafovani EMC jako dFivéjsi tfida
prvniho prostfedi pro omezenou distribuci. EMC standard IEC/
EN 61800-3 jiz neomezuje distribuci ménice, ale pouziti,
instalaci a uvadéni do provozu.

Frekvenéni ménice kategorie C3: Ménice maji jmenovité napéti
nizsi nez 1000 V a jsou urCeny pro pouziti ve druhém prostredi a
nejsou uréeny pro pouziti v prvnim prostredi. .

Kategorie C3 ma stejné limity vyzafovani EMC jako dFivéjsi tfida
2. prostfedi s neomezenou distribuci.

Pripojeni v souladu s IEC/EN 61800-3 (2004)
Ménice vyhovuji z hlediska odolnosti viic¢i vyzafovani
pozadavkim IEC/EN 61800-3, kategorie C2 (viz strany 413 pro
IEC/EN 61800-3 definice). Limity vyzafovani podle IEC/EN
61800-3 vyhovuiji nize uvedenym popisum.

Prvni prostredi (ménice kategorie C2)

1. Interni filtr EMC je pfipojen.
2. Kabely pro motor a ovladani byly zvoleny podle technickych
udaju v této prirucce.

Technické udaje 413



ACHb50 Uzivatelskéa pfirucka

3. Frekvencéni ménic je instalovan podle pokynt v této
pfirucce.

4. Délka kabelu motoru nepfesahuje povolenou maximalni
délku specifikovanou v odstavci Délka kabelli motoru na
strané 385 pro pouzitou velikost ramu a spinaci frekvenci.

VAROVANI! V domacim prostfedi mize toto zafizeni

zpusobovat radiova ruseni, v téchto pfipadech je nutno provést

odpovidajici méfeni.

Druhé prostiedi (ménice kategorie C3)

1. Interni filtr EMC je pfipojen.

2. Kabely pro motor a ovladani byly zvoleny podle technickych
udaju v této pfirucce.

3. Frekvenéni ménic je instalovan podle pokynu v této
pfirucce.

4. Délka kabelu motoru nepfesahuje povolenou maximalni
délku specifikovanou v odstavci Délka kabelt motoru na
strané 385 pro pouzitou velikost ramu a spinaci frekvenci.

VAROVANI! Mé&nige kategorie C3 nejsou uréeny pro pouZiti

v nizkonapét'ovych vefejnych sitich zasobujicich domacnosti.

Pokud je méni¢ pouzit v téchto sitich, I1ze oekavat vznik ruseni

radiovych kmitoct.

Pokyn: Neni povoleno instalovat frekvenéni ménic¢ s internim
EMC filtrem pfipojenym k systému IT (neuzemnény). Napajeci
sit” by tak méla kontakt s potencialem zemé pfes kondenzatory
filtru EMC, coz by mohlo zplsobit ohroZeni nebo poskozeni
frekvenéniho ménice.

Pokyn: Neni povoleno instalovat frekvenéni ménic¢ s internim

EMC filtrem pfipojenym k systému TN s plovoucim uzemnénim,
znamenalo by to poSkozeni frekvenéniho ménice.

414
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Zaruka za zarizeni a omezeni odpovédnosti

Vyrobce rudi za dodané zafizeni z hlediska zavad konstrukce,
materialu a provedeni po maximalni dobu tficeti (30) mésicl od
data vyroby. Regionalni zastoupeni ABB nebo pfislusni
distributofi mohou poskytovat zaruku po jinou dobu, oproti vySe
uvedené tak, aby se vyhovélo misté platnym podminkam a
podminkdm uvedenym v dodaci smlouvé.

Vyrobce neni odpovédny za:

+ Naklady spojené se zavadou, ktera byla zplisobena montazi,
uvedenim do provozu, opravami, zménami nebo okolnim
prostfedim, které neodpovida pozadavkiim uvedenym v dodané
dokumentaci a nebo v jinych odpovidajicich dokumentech.

* Nespravné uzivani, nedbalost nebo vnéjsi havarii.

» Jednotky obsahujici materialy dodané nebo navrzené
zakaznikem.

V zadném pfipadé neni vyrobce, dodavatel nebo dealer
zodpovédny za specialni, nepfimé, havarijni nebo nasledné
Skody, ztraty nebo pokuty.

Toto je jedina a exkluzivni zaruka dana vyrobcem tykaijici se
zafizeni a proto nahrazuje a vyluCuje jakékoliv jiné zaruky
vyjadfené vyslovné ¢&i nevyslovné odvozenim na zakladé
zakonnych predpisd nebo jinak. Omezeni se tyka také, ale nejen
to, jakékoliv odvozené zaruky prodejnosti nebo vhodnosti pro
urcity ucel.

Mate-li jakékoli dotazy tykajici se pohon(i ABB, prosime
kontaktujte mistniho distributora nebo kancelaf ABB. Technicka
data, informace a specifikace jsou platna ke dni vydani. Vyrobce
si vyhrazuje pravo provadét zmény ve vyrobé bez pfedchoziho
oznameni.
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Ochrana produktu v USA

ACHb50 Uzivatelskéa pfirucka

Tento produkt je chranén jednim nebo nékolika nasledujicimi
patenty v USA:

4,920,306
5,689,754
5,952,613
6,195,274
6,313,599
6,448,735
6,774,758
6,940,253
6,972,976
6,999,329
D503,931
D512,026

5,301,085
5,654,624
6,094,364
6,229,356
6,316,896
6,498,452
6,844,794
6,934,169
6,977,449
7,023,160
D510,319
D512,696

5,463,302
5,799,805
6,147,887
6,252,436
6,335,607
6,552,510
6,856,502
6,956,352
6,984,958
7,034,510
D510,320

Dalsi patenty jsou pfihlaseny.

5,621,483
5,940,286
6,175,256
6,265,724
6,370,049
6,597,148
6,859,374
6,958,923
6,985,371
7,036,223
D511,137

5,632,568
5,942,874
6,184,740
6,305,464
6,396,236
6,741,059
6,922,883
6,967,453
6,992,908
7,045,987
D511,150
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Kontaktni informace

Albania (Tirana)

Tel: +3554 234 368
Tel: +3554 363 854
Fax: +3554 363 854

Algeria
Tel: +212 2224 6168
Fax: +212 2224 6171

Argentina (Valentin Alsina)
Tel:  +54 (0)114 229 5707
Fax: +54 (0)114 229 5593

Australia (Victoria - Notting Hill)
Tel:  +1800 222 435

Tel:  +61 3 8544 0000

Fax: +61 3 8544 0004

Austria (Vienna)
Tel: +43 1601090
Fax: +43 160109 8312

Azerbaijan (Baku)
Tel:  +994 12 498 54 75
Fax: +994 12 493 73 56

Bahrain (Manama)
Tel: +973 725377
Fax: +973 725 332

Bangladesh (Dhaka)
Tel:  +88 02 8856468
Fax: +88 02 8850906

Belarus (Minsk)

Tel: +375228 1240
Tel: +375228 12 42
Fax +375228 1243

Belgium (Zaventem)
Tel: +322718 6313
Fax: +322718 6664

Bolivia (La Paz)
Tel: +591 2278 8181
Fax: +5912278 8184

Bosnia Herzegovina (Tuzla)
Tel: +387 35246 020
Fax: +387 35255 098

Brazil (Osasco

Tel: 0800 014 9111
Tel: +55 11 3688 9282
Fax: +55 11 3688 9421

Bulgaria (Sofia)
Tel:  +359 2981 4533
Fax: +359 2 980 0846

Canada (Montreal)
Tel: +1514 215 3006
Fax: +1514 332 0609

Chile (Santiago)
Tel:  +56 24714391
Fax: +56 2471 4399

China (Beijing)
Tel: +86 10 5821 7788
Fax: +86 10 58217618

Colombia (Bogota)
Tel: +57 1417 8000
Fax: +57 1413 4086

Costa Rica (San Jose)
Tel: +506 288 5484
Fax: +506 288 5482

Croatia (Zagreb)
Tel: +385 1600 8550
Fax: +3851619 5111

Czech Republic (Prague)
Tel: +420 234 322 327
Fax: +420 234 322 310

Denmark (Skovlunde)
Tel:  +4544 504 345
Fax: +45 44 504 365

Dominican Republic (Santo Domingo)
Tel: +809 561 9010
Fax: +809 562 9011

Ecuador (Quito)
Tel:  +593 2 2500 645
Fax: +593 2 2500 650

Egypt (Cairo)
Tel:  +202 6251630
Fax: +202 6251638

El Salvador (San Salvador)
Tel:  +503 2264 5471
Fax: +503 2264 2497

Estonia (Tallinn)
Tel: +3726801 800
Fax: +372 6801810

Ethiopia (Addis Abeba)
Tel:  +251 1 669506
Tel:  +251 1 669507
Fax: +251 1669511

Kontaktni informace
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Finland (Helsinki)

Tel: +358 1022 11

Tel:  +358 10 222 1999
Fax: +358 10222 2913

France (Montluel
Tel: +33 (0)4 37 40 40 00
Fax: +33 (0)4 37 40 40 72

Germany (Ladenburg)
Tel:  +01805 222 580
Tel:  +49(0)6203 717 717
Fax: +49 (0)6203 717 600

Greece (Athens)
Tel:  +30210289 1651
Fax: +30 210 289 1 600

Guatemala (Guatemala City)

Tel: +502 363 3814
Fax: +502 363 3624

Hungary (Budapest)
Tel:  +36 1443 2224
Fax: +36 14432144

India (Bangalore
Tel: +9180 837 0416
Fax: +91 808399173

Indonesia (Jakarta)

Tel:  +62 21590 9955
Fax: +62 215900115
Fax: +62 215900116

Iran (Tehran)
Tel:  +98 21 2222 5120
Fax: +98 21 2222 5157

Ireland (Dublin)
Tel:  +353 1405 7300
Fax: +353 14057312

Israel (Haifa
Tel: +972 4 850 2111
Fax: +972 4 850 2112

Italy (Milan)
Tel:  +39 02 2414 3085
Fax: +39 02 2414 3979

Ivory Coast (Abidjan)
Tel: +22521 354265
Fax: +22521 3504 14

Japan (Tokyo)
Tel:  +81(0)3 5784 6010
Fax: +81(0)3 5784 6275

Jordan (Amman)
Tel: +962 6 562 0181
Fax: +962 6 562 1369

ACHb50 Uzivatelskéa pfirucka

Kazakhstan (Almaty)
Tel: +7 3272 583838
Fax: +7 3272583839

Kenya (Nairobi)

Tel:  +254 20 828811/13 to 20

Fax: +254 20 828812/21

Kuwait (Kuwait City)
Tel: +965 2428626 ext. 124
Fax: +965 2403139

Latvia (Riga)
Tel:  +3717 063 600
Fax: +3717 063 601

Lithuania (Vilnius)
Tel: +3705 273 8300
Fax: +3705 273 8333

Luxembourg (Leudelange)
Tel: +352493 116
Fax: +352 492 859

Macedonia (Skopje)
Tel: +3892118 010
Fax: +3892118 774

Malaysia (Kuala Lumpur)
Tel:  +603 5628 4888
Fax: +603 5635 8200

Mauritius (Casablanca)
Tel: +230 208 7644
Tel: +230 211 8624
Fax: +230 2114077

Mexico (Mexico City)

Tel:  +52 (55) 5328 1400 ext. 3008

Fax: +52 (55) 5328 7467

Morocco
Tel: +212 2224 6168
Fax: +212 2224 6171

The Netherlands (Rotterdam)

Tel: +31(0)10 407 8886
Fax: +31(0)10 407 8433

New Zealand (Auckland)
Tel:  +64 9356 2170
Fax: +64 9357 0019

Nigeria (lkeja, Lagos)
Tel: +234 14937 347
Fax: +234 14937 329

Norway (Oslo)
Tel:  +47 03500
Fax: +47 22 872 541

418
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Oman (Muscat)
Tel:  +968 2456 7410
Fax: +968 2456 7406

Pakistan (Lahore
Tel:  +92 42 6315 882-85
Fax: +92 42 6368 565

Panama (Panama City)
Tel:  +507 209 5400
Tel:  +507 209 5408
Fax: +507 209 5401

Peru (Lima)
Tel: +51 1561 0404
Fax: +51 1561 3040

The Philippines (Metro Manila)
Tel: +6328217777
Fax: +63 2823 0309
Fax: +63 2 824 4637

Poland (Lodz)
Tel: +48 42299 3000
Fax: +48 42 299 3340

Portugal (Oeiras)

Tel:  +351 21 425 6000
Fax: +351 214256390
Fax: +351 21 425 6354

Qatar (Doha)
Tel: +974 444 1789
Fax: +974 444 6189

Romania (Bucharest)
Tel: +40 21 310 4377
Fax: +40 213104383

Russia (Moscow)

Tel: +7 495 960 22 00
Fax: +7 495913 96 96
Fax: +7 495913 96 95

Saudi-Arabia (Al Khobar)
Tel:  +966 (0)3 882 9394 ext. 240, 254, 247
Fax: +966 (0)3 882 4603

Senegal (Dakar)

Tel: +221 832 1242

Tel: +221 832 3466

Fax: +221 832 2057, 832 1239

Serbia and Montenegro (Belgrade)
Tel:  +381 11 3094 320
Tel:  +381 11 3094 300
Fax: +381 11 3094 343

Singapore (Singapore)
Tel: +656776 5711
Fax: +656778 0222

Slovakia (Banska Bystrica)
Tel: +421 48 410 2324
Fax: +421 48 410 2325

Slovenia (Ljubljana)
Tel:  +386 12445 440
Fax: +386 12445 490

South Africa (Johannesburg)
Tel: +27 11 617 2000
Fax: +27 11 908 2061

South Korea (Seoul)
Tel: +82 2528 2794
Fax: +822 528 2338

Spain (Barcelona)
Tel:  +34 (9)3 728 8700
Fax: +34 (9)3 728 8743

Sri Lanka (Colombo)
Tel:  +94 11 2399304/6
Fax: +94 11 2399303

Sweden (Vasterls)
Tel:  +46 (0)21 32 90 00
Fax: +46 (0)21 14 86 71

Switzerland (Zirich
Tel:  +41 (0)58 586 0000
Fax: +41 (0)58 586 0603

Syrian Arab Republic
Tel:  +9626 5620181 ext. 502
Fax: +9626 5621369

Taiwan (Taipei)

Tel: +886 2 2577 6090
Fax: +886 2 2577 9467
Fax: +886 2 2577 9434

Tanzania (Dar es Salaam)

Tel:  +25551 2136750

Tel: +255 512136751, 2136752
Fax: +255 512136749

Thailand (Bangkok)
Tel:  +66 (0)2665 1000
Fax: +66 (0)2665 1042

Tunis (Tunis)
Tel: +216 71 860 366
Fax: +216 71 860 255

Turkey (Istanbul)
Tel: +90 216 528 2200
Fax +90 216 365 2944

Uganda (Nakasero, Kampala)
Tel:  +256 41 348 800
Fax: +256 41 348 799

Ukraine (Kiev)
Tel: +380 44 495 22 11
Fax: +380 44 49522 10

Kontaktni informace
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The United Arab Emirates (Dhabi)
Tel:  +971 4 3147500

Tel:  +971 4 3401777

Fax: +971 4 3401771, 3401539

United Kingdom (Daresbury, Warrington)
Tel:  +44 1925741 111
Fax: +44 1925741693

Uruguay (Montevideo)
Tel:  +598 2 707 7300
Tel: +598 2 707 7466

USA (New Berlin)

Tel: +1 800 752 0696
Tel: +1262 785 3200
Fax: +1262 785 0397
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Venezuela (Caracas)

Tel: +58 212 203 1949
Fax: +58 212 237 6270

Vietnam (Hochiminh)

Tel: +84 8 8237 972
Fax: +84 8 8237 970

Zimbabwe (Harare)

Tel: +263 4 369 070
Fax: +263 4 369 084
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Gas, parametr . . ... ... 222
CGasy ramp (PFA), parametr . ..................... 310
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interni ¢asovacC s konstantnimi otackami ... ......... 104
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vykonovy stropni ventilator. . .......... ... oL 104
aplikaénimakra. . .......... ... . . .. ... 85
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aplikaéni makro interni¢asovac . ..................... 102
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aplikaéni makro kondenzatoru ........................ 96
aplikaéni makro odsavaci ventilator . .. ................. 92
aplikaéni makro PID s dvojitou poZzadovanou hodnotou ... 108
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aplikaéni makro plovouci desetinnatecka .............. 106
aplikaéni makro posileni€erpadla. . . ................... 98
aplikaéni makro pro ventilator chladicivéze . ... .......... 94
aplikaéni makro pfepinani Cerpadel . .................. 100
aplikacni makro pfivodni ventilator . .. .................. 90
aplikaéni makro ru€niovladani....................... 114
aplikaéni makro standardni HVAC .. ................... 88
aplikaéni makro vykonovy stfeSni ventilator . . ........... 104
asistent
vizstart-up asistent. . . ... ... 70
automatickd zména
Casovana, parametr . . ... ... ... 311
interval, parametr . . .......... .. ... L 297
kédalarmu . ... ... 362
pocitadlo startovacich pfikazd . ................... 300
prehled . ......... .. .. . . . . 298
urovef, parametr ......... ... ... .. ... .. ... 298
automatické ovladani
viz rezim AUTO
automaticky reset
viz reset, automaticky
automaticky reset, kéd alarmu .. ......... ... L. 362

422

Index



ACHb50 Uzivatelska pfirucka

B
baleni ..... ... . . . 11
baterie
interval vymeény. . . ... ... 364
VYMENA. . . . e 370
bezpe€nostnipokyny . ....... ... . . i 7,8
bezsenzorovy rezim vektorového ovladani.............. 167
blokovani, parametr .. ............. .. ... .. ... ... ... 301
BMS, Building Management System. . . ................. 85
brzdéni tokem, parametr. .. ........... ... ... ... 232
C
CB
viz ovladaci deska
CEznaCeni..... ... . . . 411
CRC chyby (pocet), parametr. ....................... 285
C-Tick znaCkovani. . ........ ... 412
C
Cas period
startovaci €as, parametry . . .. ... ... L 260
startovaci den, parametry. . . ........ .. .. L. 260
ukonCovaci €as, parametry. . . ... ... ... 260
ukonCovaci den, parametry .............. ... ..... 260
CasSOVAC. . .t 118
povoleni,parametr . ............ ... ... . . . ... ... 259
priklad. .. ... . 125
zdroj, parametry . ... ... 262
Casované
autochange, parametr . ......................... 311
Casovanéfunkce......... ... ... . .. i 117
Cas posileni, parametr . ...... ... ... ... ... 262
povoleni ¢asovacl, parametr. . ................... 259
startovaci den, parametry. ............ ... ... ..., 260
startovaci €as, parametry . . .. ... ... oL 260
startovaci den, parametry. . . ......... .. ... ... 260
ukonCovaci €as, parametry. . . ... ... ... .. 260
ukonCovaci den, parametry . ........... .. ... ... .. 260
volba posileni, parametr. . ....................... 261
zdroj Casovag, parametry . ... ... ..., 262
D

dalkové ovladani
viz rezim AUTO

data pro start-up, skupina parametrd . ................. 167
datum testu firmwaru, parametr . ..................... 248
datumtestu, parametr. .. ....... ... ... L 248
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decelerace
¢as nouzové, parametr. . .............. .. ... ... 223
Cas,parametr . ........ ... ... 222
Casy rampy (PFA), parametr .. ................... 310
pfi pFid. startu (PFA), parametr. .. ................. 310
skupinaparametrd .. ......... .. ..o 222
tvar rampy, parametr ... ... ... 223
volba nuly rampy, parametr . ..................... 224
volba rampy, parametr . . . ....... ... .. L. 222
derivacni ¢as (PID), parametr. .. ......... ... .. ..., 269
derivaCni €as, parametr. . . ......... .. ... ... 227
diagnostika . . ...... ... .. 347
displeje . .. ..o 348
digitalni vstup
pfi porude, parametr historiey. . .. ................. 179
PPOJKY . . oo 388
specifikace ... ... . 389
stav, datovy parametr. .. ..... ... ... 171
displej
alarmy, parametr . .......... .. . . 211
viz také displej panelu
doba chodu
ménic (pocitadlo), parametr . .. ................... 235
spusténi ménice, parametr. ... ......... .. ... .. 235
spusténi ventilatoru chlazeni, parametr .. ........... 235
ventilator chlazeni (poc¢itadlo), parametr ............ 235
doba chodu, datovy parametr.................... 171,173
downloadovani parametrl. . . ............ .. ... .. ..., 74
druhéprostiedi . ... ... ... .. ... 413
dvojvodiCovy senzor, priklad zapojeni . ................ 116
E
EFB (embedded fieldbus) . . .. ........ ... ... ... 130
CRC chyby (pocet), parametr. . ................... 287
id protokolu, parametr. .. ............. .. .. 286
id stanice, parametr .. ...... .. ... L 286
kédyporuch ......... ... ... ... 354
konfig soubor, kéd poruchy . ..................... 353
OK zpravy (poCet), parametr .. ................... 286
ovladani profilu, parametr. . . ..................... 286
parametry . . . ... ... 287, 288
parita, parametr ......... ... ... ... 286
protokol, skupina parametr. .. ................... 286
prenosova rychlost, parametr. . .. ................. 286
stav,parametr. ... ... ... 287
UART chyby (pocet), parametr. ................... 287
ELV (extra low napéti) - mimofadné nizké napéti. . . . ... 49, 54
embedded field bus
viz EFB
424 Index



ACHb50 Uzivatelska pfirucka

EMC
filtr. .. 9, 44, 45
limity pro délku kabelumotoru .. .................. 385
POKYNY . . 26
produktovy standard (IEC/EN 61800-3) shoda. .. ..... 413
EXT FBA, zasuvny adaptér fieldbus . ................. 130
externi
komunikaéni moduly, skupina parametrG............ 282
porucha
automaticky reset, parametr. . ... ............ .. 244
kodyporuch ... ... .. .. . 352
parametry. .. ... 237
reference, datovy parametr ...................... 170
volba ovladani, parametr . ................... 137, 185
volba pfikazu, parametry . ................... 137, 181
F
faze napajeni, kod poruchy. ........ ... .. ... .. .. ... 353
FBA, fieldbusadaptér.............................. 130
fieldbus
CPI verze firmware, parametr. .. .............. 136, 283
kddyporuch . ... ... ... .. .. 162
obnoveni parametrl, parametr. ... ............ 135, 282
ovlddaciinterface . . . . ... .. .. L. 146
parametry . ... . . 135, 282
profil . ... . . . 148, 160
pfikazova slova, datové parametry. . ............... 175
revize aplika¢niho programu modulu, parametr. .. 136, 283
stav,parametr. .. ... ... . 136, 283
stavova slova, datové parametry ... .......... ... .. 176
typ,parametr . ... ... 135, 282
formatovani kondenzatort ................ ... ... ..., 369
frekvence
max. limit, parametr .. ........ ... ... L 216
min. limit, parametr. . .. ... ... L 216
pfi poruse, parametr historie. . . .. ............ .. ... 179
spinaci, parametr . .. ...... ... .. ... . 233
frekvence bodu odbuzeni, parametr poruch. . ........... 239
funkce blokovani............ ... ... ... 289
H
hodiny . . ... 80
hodiny redlnéhoCasu . .......................... 80, 117
hmotnosti. . .......... .. ... . ... ... 393, 395
CH
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interval udrzby . ... ... ... ... 364
udrzba. . ... 365
chlazeni. .. ... . . . 391
Cas béhu ventilatoru (pocitadlo), parametr. .. ... ... .. 235
spusténi ¢asu béhu ventilatoru, parametr ... ... .. ... 235
spusténi ¢asu udrzby ventilatoru, parametr .. ........ 235
chyba parity (poCet), parametr .. ..................... 284
chyby ramcul (pocet), parametr. . . .................... 285
|
id béh
kddalarmu . ... 362
porucha, kéd poruchy. .......................... 351
id stanice (RS-232), parametr. .. .......... ... . ..... 284
identifikace
MENIC . . . e 14
MOtOr . . . 19
informace, skupina parametrG. . . ..................... 248
instalace . ......... . .. 39
kontrolniseznam . ........... . ... ... . . . ... 55
PHPravapro .. ... ..ot 13
kontrolniseznam . ........... ... ... ... ..., 37
viz také montaz
integraéni ¢as (PID), parametr .. ............ ... . ... 268
integraCni €as, parametr............. ... ... ... ... 226
interni pozadovana hodnota (PID), parametr ... ......... 272
inverze chybové odchylky (PID), parametr.............. 270
I0 komunikace, kédalarmu . ........................ 360
IPKOd .. 22
IR kompenzace
frekvence, parametr . . ......... ... ... ... 233
parametry . .. ... ... 233
napéti, parametr. ... ...... ... ... .. ... .. .. 233
ITsystém. . ... . . 9
izolovany TNsystém. . ............ ... ... ... .. .. 9
J
jazyk, parametr . ... ... 167
jednotky (PID), parametr. . . ......... .. ... 270
jmenovité hodnoty. . . ......... .. .. 371
IEC, méniCe 208..240 V. ... ... .. ... .. 374
IEC, ménice 380..480V ............ ... ... ...... 372
NEMA, méni¢e 208..240V ... ... ... ... .. ....... 375
NEMA, méni¢e 380..480V . ..................... 373
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K
kabel, ovladaci panel (ovladaci klavesnice) .. ............ 35
kabely
motor . ........ .. 29, 46, 50, 385
ovladani ......... .. 33, 49, 53
silovy pfivod (sit’) .. .................. 46, 50, 378, 381
kategorie
G2 413
Gl 413
klavesnice
viz také ovladaci panel
volba reference, parametr ....................... 184
kondenzatory
intervaly udrzby . ......... . . 364
formatovani. . ... ... .. 369
VYMENA. .« . oottt e 369
kompatibilita
MOtOr . . . 21
pfirucka
sfirmwareméniCe .............. .. ... .. ... ..., 7
s ovladacim panelem (ovladaci klavesnici) .. ... ... 61
komunikace
aplika¢ni program modulu fieldbus rev., parametr . 136, 283
fieldbus CPI firmware revize, parametr ......... 136, 283
fieldbus parametry . ........ ... .. . L. 135, 282
fieldbus stav, parametr. .. ................... 136, 283
fieldbus typ, parametr. ... ... ... ... L. 135, 282
hodnoty, datovy parametr. . .. ......... ... ... .... 173
konfiguraéni soubor CPI firmware revize, parametr 135, 282
konfiguraéni soubor id revize, parametr. ... ... .. 135, 282
konfiguraéni soubor revize, parametr. . ... ... ... 135, 282
kddyporuch . ... ... ... . . . . 162
obnoveni fieldbus parametr(i, parametr . ... .. ... 135, 282
porucha €asu, parametr . .. .................. 144, 242
porucha funkce, parametr. .. ................. 144, 242
profil ... ... . 148, 160
slovo reléového vystupu, datovy parametr. .. ... ... .. 173
volba protokolu, parametr. . .................. 134, 312
konfiguracni soubor
CPI firmware revize, parametr .. .............. 135, 282
id revize, parametr . ........... ... ... ... ... 135, 282
kddporuchy . ... ... . . . 353
revize,parametr .. ......... ... ... ... ... 135, 282

konstantni otacky
viz otacky, konstantni

kontaktniinformace. ... ...... .. ... .. .. L. 417
kritické otacky (zamezeni)

nizké, parametry. . ... ... 230
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skupinaparametrll . .......... ... .. ... ... ... 230
volba, parametr. . .. ... ... 230
vysoké, parametry . ...... ... 230
krok reference (PFA), parametry. . . ................... 290
kryti (IPKOd) ..o 22
Kty e 11
kWh pocitadlo, datovy parametr...................... 171
L
LED . .. 61, 348
Cervena. .. ... . 348, 358
zelend. . ... 349
limity, skupina parametrt . .......................... 215

lokalni ovladani
viz rezim HAND

M

MaKIO . . .o 85
elektronicky bypass .. ........... ... .. .. . 112
HVAC standardni . ............... ... ... ... ...... 88
interniCasovaC.......... ... ... .. 102
interni €asovac s konstantnimi otaCkami .. .......... 104
kondenzator . ......... ... ... ... .. 96
odsavaci ventilator . . . ... .. L 92
PID s dvojitou pozadovanou hodnotou. . ............ 108
PID s dvojitou pozadovanou hodnotou

s konstantnimi otaCkami . ................. 110

plovoucidesetinna€arka . ....................... 106
pomocnécCerpadlo ........... ... ... ... ., 98
prepinani Cerpadel .. ...... ... .. .. ... ... ... 100
pfivodniventilator. . . ........ .. ... . . L 90
ruéniovladani.............. ... ... 114
ventilator véze chlazeni .. ........................ 94
vykonovy stropni ventilator. . ..................... 104

materialy . .. ... . 410
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frekvence, parametr . . ............ .. ... ... 216
limitu momentu, parametry. . ..................... 218
volby momentu, parametr. . .......... . ... ... ... 217
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ménic
¢as chodu (pogcitadlo), parametr. . .. ............... 235
Cas zapnuti, datové parametry . .. ................. 173
id, kéd poruchy . .. ... ... ... 353
jmenovité udaje, parametr .. ....... ... L. 248
PrOVOZ. . . ettt et et e e 67
rezim zalohovani parametri. .. .................... 74
spotfeba (pocitadlo), parametr. ... ................ 235
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spusténi spotfeby, parametr. . . ... .. ... L 235
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teplota, datovy parametr. ........................ 170
trigger udrzby, parametr. . ........... . ... ... 235
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volby momentu, parametr. .. ........... ... .. L. 217
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Srouby. . .. 395
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motor
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méreni teploty, skupina parametr(................. 254
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teplota, datovy parametr. .. .............. ... .. ... 174
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automaticky reset, parametr. .. ....... ... ... 243
kédalarmu . ... 359
kédporuchy . ....... ... . . . . . 350
NAlEPKY . . . 14
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pfi poruse, parametr historie ... .................. 179
nestabilni sw, kdd poruchy . ......................... 354
nizka frekvence (PFA), parametry . ................... 292
nizké zatizeni
Cas, parametrporuch . ....... .. ... .. ... . ... .. 241
funkce, parametrporuch. . ....................... 241
kédalarmu .......... . 361
kddporuchy . ... . 352
kfivka, parametrporuch .. ....................... 241
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Cas decelerace, parametr. .. ..................... 223
stop,kédalarmu. ........ ... ... 363
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