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TZIDC
Regulator de pozitie digital

Non-Ex / ATEX / UKEX / IECEx

Regulator de pozitie digital pentru
pozitionarea elementelor de
reglare comandate pneumatic.

. Introducere Alte informatii
TZIDC este regulatorul de pozitie digital si Documentatia suplimentara pentru TZIDC o puteti
inteligent care serveste la comunicarea prin HART gasi gratuit pentru descarcare pe
in cadrul familiei de regulatoare de pozitie. www.abb.com/positioners.
Amortizare neegalata a socurilor si vibratiilor de Alternativ, pur si simplu scanati acest cod:

la 10 g pana la 80 Hz diferentiaza aparatul TZIDC
de celelalte si garanteaza functionarea fiabila a
acestuia in aproape toate domeniile, in cele mai
dure conditii ambientale.
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1 Siguranta

Informatii generale si indicatii

,
Acest manual reprezinta o componenta importanta a produsului
si trebuie pastrat pentru utilizarea ulterioara.
Instalarea, punerea in functiune si intretinerea produsului este
permis sa fie realizate numai de catre personal calificat pentru
aceasta, care a fost autorizat in acest sens de catre
exploatatorul instalatiei. Personalul de specialitate trebuie sa
citeasca si sa inteleaga manualul si sa urmeze instructiunile
continute in acesta.
n cazul in care aveti nevoie de alte informatii sau in cazul in care
apar probleme care nu sunt tratate in manual, informatiile
necesare pot fi obtinute de la producator.
Continutul acestui manual nu reprezinta o parte sau o modificare
a unui acord, a unei promisiuni sau a unui raport juridic anterior
sau existent.
Modificarile si reparatiile produsului sunt permise a fi efectuate
numai daca acest lucru este stipulat in mod expres in manual.
Indicatiile si simbolurile aplicate direct pe produs trebuie
respectate in mod obligatoriu. Acestea nu este permis sa fie
indepartate si se vor mentine in stare perfect lizibila.
Exploatatorul trebuie sa respecte in principiu prevederile
nationale valabile in tara sa in ceea ce priveste instalarea,
verificarea functionarii, reparatiile si intretinerea produselor
electrice.

Indicatii de avertizare

Indicatiile de avertizare din aceste instructiuni sunt structurate
conform urmatoarei scheme:

A PERICOL

Cuvantul de avertizare ,,PERICOL” marcheaza un pericol
imediat. Nerespectarea duce la deces sau la vatamari
corporale foarte grave.

/\ AVERTISMENT

Cuvantul de avertizare ,AVERTISMENT” marcheaza un pericol
imediat. Nerespectarea poate duce la deces sau la vatamari
corporale foarte grave.

/\ ATENTIE

Cuvantul de avertizare ,ATENTIE” marcheaza un pericol
imediat. Nerespectarea poate duce la vatamari corporale
usoare sau minore.

Cuvantul de avertizare , NOTA“ marcheaz posibile daune
materiale.

Nota
»,Nota” marcheaza informatii utile sau importante referitoare la
produs.

Utilizarea conforma

Pozitionarea elementelor de reglare comandate pneumatic,
prevazute pentru a fi atasate pe actionari liniare si pivotante.
Aparatul este destinat exclusiv pentru utilizarea in cadrul
valorilor specificate pe placuta de identificare si in fisele cu
datele tehnice.

« Esteinterzisa depasirea temperaturii maxime de functionare.
. Esteinterzisa depasirea temperaturii permise a mediului.

- Lautilizare, trebuie respectat tipul de protectie al carcasei.

Utilizarea neconforma

Nu sunt permise in mod special urmatoarele utilizari ale
aparatului:
« Utilizarea ca ajutor de urcare, de ex. pentru montaj.
« Utilizarea ca suport pentru sarcini externe, de ex. ca
suport pentru conducte, etc.
« Aplicarea de material de ex. prin lacuirea placutei de
identificare respectiv sudarea sau lipirea componentelor
« Eliminarea de material, de ex. prin perforarea carcasei.

Presetupe de cablu

Presetupele de cabluri trebuie selectate si utilizate de catre
beneficiar in conformitate cu cerintele acestora de utilizare si
aplicare.

Presetupele de cabluri trebuie sa corespunda cerintelor
directivelor EN 60079-7, EN 60079-11 resp. EN 60079-15

n special in cazul aplicatiilor Ex, trebuie luate in considerare
cerintele privind tipul corespunzator de protectie la aprindere.
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-

Declinarea responsabilitatii pentru
securitatea cibernetica

Acest produs a fost proiectat pentru conectarea la o interfata de
retea, in scopul transmiterii de informatii si date prin aceasta.
Exploatatorul poarta intreaga raspundere pentru prevederea si
asigurarea continuad a unei conexiuni sigure intre produs si
reteaua acestuia sau, daca este cazul, intre produs si alte retele
posibile.

Exploatatorul trebuie sa aplice si sa mentina masuri adecvate
(de exemplu, instalarea de firewall-uri, utilizarea de masuri de
autentificare, criptarea datelor, instalarea de programe antivirus
etc.) pentru a proteja produsul, reteaua, sistemele sale si
interfata de orice tip de brese de securitate, acces neavizat,
defectiuni, intruziuni, pierdere si/sau furt de date sau informatii.
ABB si sucursalele sale nu isi asuma raspunderea pentru daune
si/sau pierderi aparute prin astfel de brese de securitate, orice
tip de acces neavizat, defectiuni, intruziuni sau pierderi si/sau
furturi de date sau informatii.

Descarcari de software

Pe site-urile web de mai jos gasiti rapoarte despre
vulnerabilitatile de software nou descoperite si posibilitatile de a
descarca cel mai recent software. Se recomanda sa vizitati
aceste site-uri web in mod regulat:

www.abb.com/cybersecurity

ABB-Library - TZIDC - Software Downloads

Adresa producatorului

ABB AG
Measurement & Analytics

Sch

illerstr. 72

32425 Minden

Ger
Tel:

Fax:

many
+49 571 830-0
+49 571 830-1806

Adresa service

ABB AG

Service Instrumentation

Kallstadter Str. 1

68309 Mannheim

Germania

Centru de servicii clienti: 0180 5 222 580*
E-mail: automation.service@de.abb.com

*

14 centi/minut din reteaua de telefonie fixa germana, max. 42
centi/minut din retelele de telefonie mobila.


https://library.abb.com/r?cid=9AAC205134&dkg=dkg_software
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2 Utilizarea in zone cu risc de explozie

Cerinte generale

« Regulatorul de pozitie de la ABB este autorizat numai pentru
utilizare corespunzatoare si conforma cu destinatia in
atmosfere industriale uzuale. O incalcare a acestei cerinte
conduce la pierderea garantiei si a raspunderii
producatorului!

- Trebuie asigurat ca sunt instalate numai aparate care
indeplinesc tipul de protectie la aprindere a respectivei zone
si categorii!

- Toate mijloacele tehnologice electrice trebuie sa fie adecvate
pentru respectiva utilizare conforma cu destinatia.

Aprobari si certificari

Regulatorul de pozitie digital TZIDC are diferite aprobari pentru
protectia la explozie. Domeniul de valabilitate acopera intreaga
UE, Elvetia si alte tari speciale.

Acestea variaza de la aprobari pentru protectia la explozie in
conformitate cu Directiva ATEX, la aprobari recunoscute la nivel
international, cum este IECEx si, in plus, aprobarile pentru
protectia la explozie specifice fiecarei tari.

Aprobari pentru protectia la explozie
« ATEX / UKEX, pentru detalii a se vedea la pagina 9.
« |ECEX, pentru detalii, consultati la pagina 11.

Standarde aplicate

Standardele pe care le respecta aparatele, inclusiv cele privind
data versiunii, sunt specificate in Certificatul UE de testare a
tipului si in declaratia de conformitate a producatorului.

Identificarea produsului

in functie de tipul de protectie la explozie, este aplicat un marcaj
Ex la dreapta, langa placuta principala de identificare pe
regulatorul de pozitie.

Acolo sunt indicate protectia la explozie si certificatul Ex valabil
pentru respectivul aparat.

Marcare (placuta de identificare)

TOV 04 ATEX 2702 X IEGEx TUN 04.0015 X
126 Exia lIC T6, T4 ... T1 Gb
(o8
\ (=]
40°C < Ta < 40°G / 85°C

Figura 1: Marcajul Ex (exemplu, Atex / IECEXx)

EMAZZUKEXDOG2X

123

'é E 40°C $Tas 40°C /85°C

Figura2: Marcaj Ex (exemplu, UKEX)

IECEX TUN 04.0015 X
ExialiCT6 /T4 Gb
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... 2 Utilizarea in zone cu risc de explozie

Punere in functiune, instalare

Regulatorul de pozitie de la ABB trebuie montat intr-o sistem
supraordonat.

in functie de clasa de protectie IP, trebuie definit pentru aparat
un interval de curatare (acumulari de praf).

Trebuie acordata o atentie deosebita sa fie instalate numai
aparate, care respecta clasa de protectie la aprindere pentru
respectivele zone si categorii.

La instalarea aparatului trebuie respectate prevederile locale in
vigoare privind amplasarea, ca de ex. EN 60079-14.

n plus, trebuie respectate urmatoarele:

Circuitele de curent ale regulatorului de pozitie trebuie
puse in functiune in toate zonele de catre persoane
calificate conform TRBS 1203. Datele de pe placuta de
identificare impun in mod obligatoriu acest lucru.
Aparatul este construit conform IP 65 (optional IP 66) si
trebuie protejat corespunzator contra conditiilor
ambientale aspre.

in functie de omologarea Ex aleasa, trebuie avute in
vedere informatiile din certificatul UE de testare de tip
resp. certificatele Ex, inclusiv conditiile speciale definite
n acestea.

Aparatul poate fi utilizat numai conform cu destinatia.
Este permisa racordarea aparatului numai dupa ce a fost
scos de sub tensiune.

Echilibrarea de potential a sistemului trebuie realizata
conform prevederilor privind amplasarea in vigoare in
respectiva tara (VDE 0100, Teil 540, IEC 364-5-54).
Curentii de circuit nu pot fi condusi prin carcasa!

Trebuie asigurata montarea corecta a carcasei si ca nu i-a

fost afectata clasa de protectie IP.

n interiorul zonelor cu periculozitate la explozie, este

permisa efectuarea montajului numai luand in

considerare dispozitiile locale in vigoare privind

amplasarea. Urmatoarele conditii trebuie sa fie luate in

considerare (lista nu este completa):

- Montarea si intretinerea pot fi efectuate numai cand
zona nu prezinta pericol de explozie si exista o
autorizatie pentru lucrari la cald.

- TZIDC poate fi exploatat numai intr-o carcasa intacta

si montata complet.

Indicatii referitoare la functionare

+ Regulatorul de pozitie trebuie sa fie integrat in sistemul local
de compensare potential.

- Pot fi racordate fie circuite de curent cu siguranta intrinseca,
fir circuite de curent fara siguranta intrinseca. Nu este
permisa vreo combinatie.

« Atunci cand sunt exploatate regulatoare de pozitie fara
siguranta intrinseca, nu este permisa o utilizare ulterioara
pentru clasa de protectie la aprindere cu siguranta intrinseca.

Utilizare, exploatare

TZIDC este autorizat numai pentru utilizare conforma cu
destinatia si corespunzatoare scopului. O nerespectare in acest
sens conduce la pierderea dreptului la garantie si la atragerea
raspunderii producatorului!

. In zonele cu pericol de explozii, este permisa utilizarea numai
a unor materiale auxiliare care indeplinesc toate cerintele
normelor europene si nationale.

. Conditiile de mediu ambiant specificate in manualul cu
instructiuni de exploatare trebuie respectate cu strictete.

« TZIDC este autorizat numai pentru utilizare corespunzatoare
si conforma cu destinatia in atmosfere industriale uzuale.
Daca exista substante agresive in aer trebuie sa fie consultat
producatorul.
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intretinere, reparatii

Definirea notiunilor conform IEC 60079-17:

intretinere

Defineste o combinatie de actiuni care foloseste mentinerii sau
refacerii starii unui element astfel incat acesta sa indeplineasca
cerintele datelor tehnice relevante si sa-si exercite functia
prevazuta.

Verificare

Defineste o actiune care cuprinde o verificare cu atentie a unui
element (fie fara demontare sau daca este cazul cu o demontare
partiald) si este completata cu masuratori astfel incat sa poata fi
emisa o declaratie certa referitoare la starea elementului.
Verificare vizuala

Defineste o verificare care identifica, fara dispozitive de
accesare si scule, deficiente precum suruburi lipsa care sunt
vizibile cu ochiul liber.

Examinare exacta

Defineste o verificare care acopera aspectele unei verificari
vizuale si pe langa aceasta identifica deficiente precum de ex.
suruburi slabite, care pot fi observate numai cu utilizarea
dispozitivelor de acces (de ex. trepte) si a sculelor.

Verificare detaliata

Defineste o verificare care acopera aspectele unei examinari
exacte si pe langa aceasta identifica deficiente precum conexiuni
desfacute, care pot fi observate numai prin deschiderea carcasei
si / sau daca este necesar cu ajutorul sculelor si aparatelor de
verificare .

Este permisa efectuarea de lucrari de intretinere si inlocuire
numai de catre personal de specialitate calificat, ceea ce
inseamna personal calificat conform TRBS 1203 sau similar.
n zonele cu pericol de explozie, este permisa utilizarea numai
a componentelor auxiliare care indeplinesc toate cerintele
directivelor si legilor europene si nationale.

Lucrarile de intretinere, |la care este necesara demontarea
sistemului, pot fi efectuate numai in zone fara pericol de
explozie. Daca acest lucru nu este posibil, trebuie respectate
in mod obligatoriu masurile de prevenire uzuale conform
prevederilor locale in vigoare.

Este permisa inlocuirea componentelor numai cu piese de
schimb originale, care sunt astfel autorizate pentru utilizare
in zone cu pericol de explozie.

n interiorul zonei cu pericol de explozie aparatul trebuie s&
fie curatat in mod regulat. Intervalele trebuie stabilite de
catre beneficiar/responsabilul cu exploatarea conform
conditiilor de mediu prezente la locul de functionare.

Dupa incheierea lucrarilor de intretinere si de reparatii,
trebuie ca toate blocajele si panourile indepartate in acest
scop sa fie din nou montate la locul lor initial.

Legaturile sigure la strapungere prin aprindere difera de cele
din tabelul IEC 60079-1 si pot fi reparate numai de catre
producator.

Activitate

fiecare 3 luni)

Verificare vizuala (la

Examinare exacta (la Verificare in detaliu (la

fiecare 6 luni) fiecare 12 luni)

Verificare vizuald a regulatorului de pozitie in ceea ce priveste
integritatea, indepartarea depunerilor de praf

Verificarea instalatiei electrice in ceea ce priveste integritatea si
capacitatea functionala

Verificarea intregii instalatii

Responsabilitatea beneficiarului
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Conditii preliminare pentru utilizarea in conditii de siguranta a regulatorului de pozitie

La utilizarea in zone cu pericol de explozie, respectati
urmatoarele puncte:

« Respectati datele tehnice si conditiile speciale valabile
pentru aparat in conformitate cu respectivul certificat
valabil!

-Este interzisa orice manipulare a aparatelor de catre
utilizator. Modificarile aduse aparatului pot fi efectuate
numai de catre producator sau de catre un expert
autorizat pentru efectuarea de lucrari in zonele cu risc de
explozie.

« Clasade protectie IP, IP 65 / NEMA 4x, este asigurata
numai in conditiile in care dispozitivul de protectie
impotriva stropirilor este montat. Niciodata nu exploatati
aparatul fara dispozitivul de protectie impotriva stropirii
montat.

-Aparatul va putea fi exploatat numai cu aer pentru
instrumente, fara continut de ulei, apa sau praf. Este
interzisa utilizarea de gaze inflamabile si de oxigen sau
gaze imbogatite cu oxigen.

- Beneficiarul trebuie sa excluda procesele de incarcare
ridicate / recurente din sectorul gazelor.

imbinare de cablu
Domeniul de temperatura limitat al presetupei M20 x 1,5 din
material plastic pentru variante cu protectie la explozie:

Intervalul de temperatura admis al mediului ambiant este
dela-201a80°C (dela-41a176 °F).

La utilizarea presetupei, trebuie sa va asigurati ca
temperatura ambianta se incadreaza in intervalul
admisibil, plus 10 K sau corespunzator temperaturii
ambiante minime.

Montarea presetupei in carcasa trebuie realizata cu un
moment de strangere de 3,8 Nm. La montarea imbinarii
dintre presetupa si cablu se acorda atentie etanseitatii
pentru a asigura clasa de protectie IP solicitata.
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ATEX / UKEX

Tip de protectie impotriva aprinderii Ex i - siguranta intrinseca

Marcaj Ex Date de temperatura
Marcaj Ex Grupa de aparatell2G /113G
Marcaj 112G ExiallC T6/T4...T1Gb Clasa de temperatura Temperatura ambientala Ta

H2GExib IICT6/ T4..T1Gb
113 GExicllCT6/T4 ... T1Gc
Certificat de testare a .
tipului TUV 04 ATEX 2702 X
Certificat (UKEX) EMA22UKEX0032X
Tip de protectie la Siguranta intrinseca ,,i“
aprindere
112G/ 11 3G

EN 60079-0, EN 60079-11

Grupa de aparate
Standarde

intre T4 siT1 -401a85°C
T6* -40 la 40 °C*

Conditii speciale

« Alimentarea cu tensiune pentru circuitul ,Notificarea pozitiei
setate cu intrerupatoare de proximitate , (Pepperl & Fuchs
SJ2-SN)” trebuie realizata, conform certificatului
PTB 00 ATEX 2049 X, cu siguranta intrinseca in conformitate
cu tipul de utilizare 2.

- Conectarea si intreruperea, precum si comutarea la tensiune
a circuitelor electrice sunt permise numai la instalare,
intretinere sau pentru scopuri de reparatii.

Indicatie

Survenirea unei atmosfere explozive in timpul instalarii,
intretinerii, respectiv reparatiei este evaluata ca improbabila
in zona 2.

« Caalimentare de energie pneumatica pot fi utilizate numai
gaze neinflamabile.

» Lafunctionarea cu gaze din grupa llA si clasa de
temperatura T1, reglatorul de pozitie TZIDC se poate utiliza
ca alimentare cu energie pneumatica numai in aer liber,
respectiv in cladirile cu ventilare si aerisire suficiente.

- Gazul admis trebuie mentinut la TZIDC pe cat posibil fara aer
si oxigen, astfel incat sa nu se formeze o atmosfera
inflamabilad. Gazele de evacuare trebuie evacuate intotdeauna
in exterior.

. Este permis a fi utilizate numai orificii de introducere cabluri

* Lautilizarea ,jumperului pentru mesaj digital de confirmare” in clasa de
temperatura T6, intervalul de temperatura ambientald maxim admis este
intre -40 si 35 °C.

Date electrice

La tipul de protectie impotriva aprinderii ,,Siguranta intrinseca
Exib, Exia resp. Ex ic” este admis numai pentru conexiunea la un
circuit electric certificat, cu siguranta intrinseca.

Circuit de curent (bornd) Date electrice (valori maxime)

Circuit electricde semnal  U; =30V C;=6,6nF

(+11/-12) I; =320 mA L; = neglijabil mic
P=11W

Intrare de comutare U;=30V C;=14,5nF

(+81/-82) I; =320 mA L; = neglijabil mic
P=11W

legire de comutare U;=30V C;=14,5nF

(+83/-84) I; =320 mA L; = neglijabil mic
P; = 500 mwW

Notificarea pozitiei setate Pentru valorile maxime, consultati certificatul
cu intrerupatoare de UE- de testare a tipului nr. PTB 00 ATEX 2049 X,
proximitate, (Pepperl &
Fuchs SJ2-SN)

(Limitl: +51 / -52),
(Limit2: +41 / -42)

Jumper pentru confirmare U;=30V

Initiatori cu fanta de la firma Pepperl| & Fuchs tip 2

C;=3,7nF

digitala I; =320 mA L; = neglijabil mic
(+51/ -52) P, = 250 mW
(+41/ -42)

Jumper pentru confirmare U;=30V C;=6,6nF

adecvate, care corespund cerintelor EN 60079-11.

analogica I; =320 mA L; = neglijabil mic
(+31/ -32) P=11W
Interfata pentru TZIDC Uy=54V Tipul de protectie
Remote Sensor lo =74 mA impotriva aprinderii Ex ia
(X2-2: +Uref, X3-2: GND, Py =100 mw resp. Ex ib
X3-1: Semnal) C; = neglijabil mic 11C:
L; = neglijabil mic Lo=5mH

Co=2uF

11B:

Lo=5mH

Co =10 pF

Interfata de comunicare
locala (LCI)

Numai pentru conexiunea la un aparat programabil
cu utilizarea unui adaptor LCI ABB (Um < 30 V DC)

in afara zonei cu pericol de explozie.
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... 2 Utilizarea in zone cu risc de explozie

... ATEX / UKEX

Tip protectie la aprindere Ex ec - siguranta ridicata
Marcaj Ex

Date de temperatura

Marcaj Ex

Grupa de aparate ll3 G

Marcaj I13GExecllICT6,T4...T1 Gc

Certificat de testare a .
TUV 04 ATEX 2702 X

tipului

Certificat (UKEX) EMA22UKEX0032X

Tip Echipament pentru siguranta ridicata
Grupa de aparate 113G

Standarde EN 60079-0, EN 60079-7

Clasa de temperatura Temperatura ambientala Ta
intre T4 siT1 -35la85°C
T6* -35la +50 °C*

Conditii speciale

« Pentru circuitul ,Notificarea pozitiei setate cu intrerupatoare
de proximitate, (Pepperl & Fuchs SJ2-SN)” trebuie luate
masuri fn afara dispozitivului, pentru a impiedica depasirea
tensiunii nominale cu mai mult de 40 % din cauza
defectiunilor temporare.

- Conectarea si intreruperea, precum si comutarea la tensiune
a circuitelor electrice sunt permise numai la instalare,
intretinere sau pentru scopuri de reparatii.

Indicatie

Survenirea unei atmosfere explozive in timpul instalarii,
intretinerii, respectiv reparatiei este evaluata ca improbabila
in zona 2.

- Caalimentare de energie pneumatica pot fi utilizate numai
gaze neinflamabile.

« Este permis sa se utilizeze numai intrari pentru cabluri
adecvate, care corespund cerintelor EN 60079-7.

La TZIDC, pentru o utilizare in conditii de siguranta in tipul de
protectie la aprindere Ex ,.ec IC”, se aplica:

« Lacircuitele electrice din zona 2, pot fi conectate numai
aparate care sunt adecvate pentru functionarea in zone
cu pericol de explozie de tip zona 2 si pentru conditiile
existente la locul utilizarii (declaratia producatorului sau
certificatul centrului de verificare).

* Lautilizarea ,jumperului pentru mesaj digital de confirmare” in clasa de
temperatura T6, intervalul de temperatura ambientala maxim admis este
intre -35si 35 °C.

Date electrice

La tipul de protectie impotriva aprinderii ,Siguranta ridicata Ex
ec”, este admis numai pentru conexiunea la un circuit electric
certificat pentru siguranta ridicata.

Circuit de curent (bornd) Date electrice (valori maxime)

Uu=9,7vCC

Circuit electric de semnal

(+11/ -12) 1 =41a20 mA, max. 21,5 mA
Intrare de comutare U=121a24VDC
(+81/-82) 1=4mA

lesire de comutare Uu=11vVDC

(+83 / -84)

Notificarea pozitiei setate U= 8,2 V (Ri cca 1kQ)
cu intrerupatoare de

proximitate, (Pepperl &

Fuchs SJ2-SN)

(Limitl: +51 / -52),

(Limit2: +41 / -42)

Jumper pentru confirmare U=5la11V DC
digitala

(+51/ -52)

(+41/ -42)

Jumper pentru confirmare U =10 1a30V DC

analogica | =41a20 mA, max. 21,5 mA

(+31/-32)

Interfata de comunicare Numai pentru conexiunea la un aparat programabil
locala (LCI) cu utilizarea unui adaptor LCI ABB (Um < 30 V DC)

in afara zonei cu pericol de explozie.
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Tip de protectie impotriva aprinderii Ex i - siguranta intrinseca

1

Marcaj Ex Date de temperatura

Marcaj Ex Clasa de temperatura Temperatura ambientala Ta

Marcaj ExiallC T6 resp. T4...T1 Gb intre T4 i T1 -401a85°C
Exib IIC T6 resp. T4..T1 Gb T6* -40 la 40 °C*
Exic [IC T6 resp. T4..T1 Gc *  La utilizarea ,jumperului pentru mesaj digital de confirmare” in clasa de

Certificat de testare a
IECEx TUN 04.0015X

tipului
Tip Intrinsic safety ,i”
Standarde IEC 60079-0, IEC 60079-11

Conditii speciale

» Alimentarea cu tensiune pentru circuitul ,Notificarea pozitiei
setate cu intrerupatoare de proximitate , (Pepperl & Fuchs
SJ2-SN)” trebuie realizata, conform certificatului
PTB 00 ATEX 2049 X, cu siguranta intrinseca in conformitate
cu tipul de utilizare 2.

- Conectarea si intreruperea, precum si comutarea la tensiune
a circuitelor electrice sunt permise numai la instalare,
intretinere sau pentru scopuri de reparatii.

Indicatie

Survenirea unei atmosfere explozive in timpul instalarii,
intretinerii, respectiv reparatiei este evaluata ca improbabila
in zona 2.

« Caalimentare de energie pneumatica pot fi utilizate numai
gaze neinflamabile.

+ Lafunctionarea cu gaze din grupa llA si clasa de
temperatura T1, reglatorul de pozitie TZIDC se poate utiliza
ca alimentare cu energie pneumatica numai in aer liber,
respectiv in cladirile cu ventilare si aerisire suficiente.

- Gazul admis trebuie mentinut la TZIDC pe cat posibil fara aer
si oxigen, astfel incat sa nu se formeze o atmosfera
inflamabilad. Gazele de evacuare trebuie evacuate intotdeauna
in exterior.

. Este permis a fi utilizate numai orificii de introducere cabluri
adecvate, care corespund cerintelor EN 60079-11.

temperatura T6, intervalul de temperatura ambientalda maxim admis este
intre -40 si 35 °C.

Date electrice

La tipul de protectie impotriva aprinderii ,,Siguranta intrinseca
Ex ib, Exiaresp. Exic” este admis numai pentru conexiunea la un
circuit electric certificat, cu siguranta intrinseca.

Circuit de curent (bornd) Date electrice (valori maxime)
C;=6,6nF

Circuit electricde semnal  U;=30V

(+11/ -12) I; =320 mA L; = neglijabil mic
P=11W

Intrare de comutare U;=30V C;=14,5nF

(+81/ -82) I; =320 mA L; = neglijabil mic
P=11W

legire de comutare U;=30V C;=14,5nF

(+83 / -84) I; =320 mA L; = neglijabil mic
P; = 500 mwW

Interfata de comunicare
locala (LCI)

Numai pentru conexiunea la un aparat programabil
cu utilizarea unui adaptor LCI ABB (Um < 30 V DC)

in afara zonei cu pericol de explozie.

Optional, pot fi actionate urmatoarele module:

Circuit de curent (bornda) Date electrice (valori maxime)

Notificarea pozitiei setate Pentru valorile maxime, consultati certificatul
IECEx PTB 11.0092X, Initiatori cu fanta de la
firma Pepperl & Fuchs tip 2

cu intrerupatoare de
proximitate, (Pepperl &
Fuchs SJ2-SN)

(Limitl: +51 / -52),
(Limit2: +41 / -42)

Jumper pentru confirmare U; =30V Ci=3,7nF

digitala I; =320 mA Li = neglijabil mic
(+51/ -52) P; = 250 mW

(+41/ -42)

Jumper pentru confirmare U;=30V Ci=6,6 nF
analogica I; =320 mA Li = neglijabil mic

(+31/-32) P,=11W
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... 2 Utilizarea in zone cu risc de explozie

Date electrice

La tipul de protectie impotriva aprinderii ,,Siguranta ridicata Ex
ec resp. Ex nA fara scanteie”, este admis numai pentru

... [IECEX

Tip protectie la aprindere Ex e - siguranta ridicata, Ex n — fara scanteie
Marcaj Ex

IECEx Ex ec

Marcaj Ex eclIC T6 resp. T4...T1 Gc

Certificat de testare a
IECEx TUN 04.0015X

tipului

Tip Siguranta ridicata
Standarde IEC 60079-0, IEC 60079-7
IECEx Ex nA

Marcaj ExnAIlICT6 resp. T4..T1 Gc

Certificat de testare a
IECEx TUN 04.0015X

tipului
Tip Tip de protectie ,n”
Standarde IEC 60079-0, IEC 60079-15

Date de temperatura

conexiunea la un circuit electric certificat, cu siguranta

intrinseca.

Circuit de curent (borna)

Date electrice (valori maxime)

Circuit electric de semnal
(+11/ -12)

Intrare de comutare
(+81/ -82)

lesire de comutare

(+83 / -84)

Interfata de comunicare
locala (LCI)

Uu=9,7vVCC

1 =41a20 mA, max. 21,5 mA
U=121a24 VvV DC

=4 mA

U=11VvVDC

Numai pentru conexiunea la un aparat programabil
cu utilizarea unui adaptor LCI ABB (Um < 30 V DC)

in afara zonei cu pericol de explozie.

Clasa de temperatura Temperatura ambientala Ta
intre T4 siT1 -35la85°C
T6* -35la +50 °C*

* La utilizarea ,jumperului pentru mesaj digital de confirmare” in clasa de
temperatura T6, intervalul de temperatura ambientala maxim admis este
intre -35 si 35 °C.

Conditii speciale

+ Pentru circuitul ,Notificarea pozitiei setate cu intrerupatoare
de proximitate, (Pepperl & Fuchs SJ2-SN)” trebuie luate
masuri in afara dispozitivului, pentru a impiedica depasirea
tensiunii nominale cu mai mult de 40 % din cauza
defectiunilor temporare.

- Pot fi conectate la circuitele electrice din zona 2 numai
aparatele care sunt adecvate pentru functionarea in zone cu
pericol de explozie declarate ca zona 2 si care indeplinesc
conditiile existente la locul de utilizare (declaratia
producatorului sau certificatul centrului de verificare).

- Conectarea si intreruperea, precum si comutarea la tensiune
a circuitelor electrice sunt permise numai la instalare,
intretinere sau pentru scopuri de reparatii.

Indicatie

Survenirea unei atmosfere explozive in timpul instalarii,
intretinerii, respectiv reparatiei este evaluata ca improbabila
inzona 2.

« Caalimentare de energie pneumatica pot fi utilizate numai
gaze neinflamabile.

- Este permis sa se utilizeze numai intrari pentru cabluri
adecvate, care corespund cerintelor EN 60079-7 resp.

EN 60079-15.

Optional, pot fi actionate urmatoarele module:

Circuit de curent (borna)

Date electrice (valori maxime)

Notificarea pozitiei setate U =8,2V (Ri cca1kQ)

cu intrerupatoare de
proximitate, (Pepperl &
Fuchs SJ2-SN)

(Limitl: +51 / -52),
(Limit2: +41 / -42)

Jumper pentru confirmare U=5lallV CC

digitala
(+51/ -52)
(+41/ -42)

Jumper pentru confirmare U =101a30V DC

analogica
(+31/-32)

1 =41a20 mA, max. 21,5 mA
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3 Identificarea produsului

00 © 9 g

Placuta de identificare

ﬂ(\ j[ DL‘ Lordar-coue:vmw-mmsoomz 5 Arnsiog osdback [ [ p—
/0N ) iall no.: 123456 S Electr. limits switch Exla lIC T6, T4 ... T1 Gb
/; F\_\jPDD Serial no.: 123456 2 Woch. mt wich

5 Digital Feedback TECEXTUN 040016 X

Position Indicator 2] G <Ta < 4GB &'
UK

Cné; 40CSTas0CIE6C

ExialCTS/ T4 Go

input:_enalog 4 - 20 mA
Output: double acting.
L__ Save position: fail freaze

TZIDC
&

ABBAG
Schillerstr. 72, D - 32425 Minden
Made In Germany

AT for parameters ses operation instructionfosrificate

©® ©

Numar de serie Indicatie de eliminare

Codul de comanda Marcaj RoHS China
Rev. hardware / rev. software Presiunea aerului de alimentare
An de fabricatie / saptamana calendaristica Semnal deintrare
Cerere speciala Actiune a sistemului pneumatic
Optiuni suplimentare Adresa producatorului
Marcaj CE Protocol de comunicare
Marcaj Atex Reactie la intreruperea tensiunii

Marcaj IECEx Denumirea tipului

P@EEPO®®®O
SQIOIBIGISIGIINIGIS)

Indicatie: Respectati documentatia produsului Marcaj UKCA

@ Tip de protectie IP

Figura 3: Placuta tipologica (exemplu)
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4 Transportul si depozitarea

Verificare

Imediat dupa despachetare verificati aparatele pentru a nu
prezenta eventuale deteriorari aparute din cauza transportului
incorect.

Daunele rezultate in timpul transportului trebuie inscrise in
documentele de transport.

Toate pretentiile la despagubiri trebuie validate imediat si
inainte de instalare fata de transportator.

Transportul dispozitivului

Trebuie respectate urmatoarele indicatii:

- Intimpul transportului este interzisa expunerea
aparatului la umiditate. Aparatul trebuie ambalat in mod
corespunzator.

- Ambalati aparatul astfel incat sa fie protejat impotriva
socurilor in timpul transportului, de ex. ambalaj cu strat
de protectie cu bule de aer.

Depozitarea dispozitivului

La depozitarea dispozitivelor respectati urmatoarele puncte:

- Depozitati dispozitivul in ambalajul original intr-un loc
uscat si fara praf. Aparatul este protejat in mod
suplimentar cu ajutorul unui desicant aflat in ambalaj.

. Temperatura de depozitare trebuie sa fie cuprinsa intre
-40 si 85 °C (intre -40 si 185 °F).

- Evitati radiatia solara directa de durata.

- Perioada de depozitare este in principiu nelimitata, insa
sunt valabile conditiile de garantie convenite cu furnizorul
prin confirmarea comenzii.

Conditiile de mediu

Conditiile de mediu pentru transportul si depozitarea
dispozitivului corespund conditiilor de mediu pentru
functionarea dispozitivului.

Respectati fisa de date a dispozitivului!

Returnarea aparatelor

Pentru returnarea aparatelor in vederea reparatiilor sau a
calibrarii va rugam sa utilizati ambalajul original sau un recipient
de transport adecvat, sigur.

Atasati la aparat formularul de returnare (vezi Formular de
returnare pe pagina 39) completat.

n conformitate cu directiva UE privind substantele periculoase,
detinatorii de deseuri speciale sunt responsabili pentru evacuare
respectiv trebuie sa respecte la expediere urmatoarele prevederi:
Toate aparatele livrate catre ABB trebuie sa nu contina
substante periculoase (acizi, baze, solutii etc.).

Adresa returnare:

Va rugam sa contactati centrul de service pentru clienti (adresa pe
pagina 4) si sa solicitati informatii despre cea mai apropiata
unitate service.
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5 Instalarea
Indicatii de siguranta

/A ATENTIE

Pericol de vatamare

Pericol de vatamare din cauza regulatorului de pozitie /

actionarii sub presiune.

- Tnainte de fnceperea lucrului la regulatorul de pozitie /
actionare, opriti alimentarea cu aer si aerisiti regulatorul
de pozitie / actionarea.

/A ATENTIE

Pericol de vatamare din cauza valorilor eronate ale

parametrilor!

Din cauza valorilor eronate ale parametrilor, supapa se poate

deplasa in mod neasteptat. Astfel, se pot cauza perturbatii ale

procesului si vatamari!

. finainte de reutilizarea unui regulator de pozitie utilizat
prealabil in alta locatie, resetati intotdeauna aparatul la
valorile din fabrica.

- Nu activati niciodata compensarea automata inainte de
resetarea la valorile din fabrica!l

Indicatie

nainte de montaj, verificati daca regulatorul de pozitie
indeplineste cerintele tehnice de reglare si de siguranta valabile
la locul de montaj (actionare, respectiv element de pozitionare).
A se vedea Date tehnice din fisa de date tehnice.

Toate lucrarile de montaj si reglare precum si racordul electric al
aparatului pot fi efectuate exclusiv de catre personalul de
specialitate calificat.

La toate lucrarile de la aparat respectati normele de protectie a
muncii valabile pe plan local precum si prevederile ce vizeaza
realizarea instalatiilor tehnice.

Senzori de cale externi

@ Alimentare cu aer comprimat

TZIDC Control Unit

@
@ Cablu de legatura
®
O,

@ Semnal de valoare impusa
TZIDC Remote Sensor @ Senzor de cale separat

Actionare

Figura 4: TZIDC cu senzoride cale externi

Indicatie

in cazul functiondrii la un cilindru, din cauza linearitatii, trebuie
sa se efectueze compensarea automata pentru actionarile
pivotante (a se vedea Compensare automata standard pentru
actionari pivotante pe pagina 34).

15
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... 5 Instalarea

... Senzori de cale externi

(A) TZIDC Control Unit cu TZIDC Remote Sensor*

in aceastd varianta de executie, este livrata o unitate echilibrata
cu doua carcase.

La instalare, respectati urmatoarele puncte:

« Carcasal (TZIDC Control Unit) contine sistemul
electronic si sistemul pneumatic si este montata separat
fata de actionare.

« Carcasa2 (TZIDC Remote Sensor) contine senzorul de
cale si este montata la actionarea liniara si pivotanta.
Montajul mecanic se realizeaza cum este descris in
Structura mecanica pe pagina 16.

« Conexiunea electrica se realizeaza asa cum este descris in
Conectare la dispozitiv - TZIDC Control Unit cu TZIDC
Remote Sensor pe pagina 29.

Indicatie
Pentru conexiunea TZIDC Remote Sensor, se va folosi un cablu cu
urmatoarea specificatie:
« cu 3fire, sectiune 0,51a1,0 mm
- ecranat, acoperire minima 85 %
« domeniul de temperatura pana la minimum 100 °C
(212 °F)

2

imbinarile de cabluri trebuie s& fie de asemenea aprobate pentru

un domeniu de temperatura pana la minimum 100 °C (212 °F).

imbindrile de cabluri necesita un suport pentru ecranare si,

suplimentar, o descarcare de sub tensiune pentru cablu.

*  Pentru varianta navigatie, varianta TZIDC Remote nu este pentru moment
disponibila.

TZIDC Control Unit pentru senzor de cale separat

n aceasta varianta de executie, este livrat un regulator de pozitie
fara senzor de cale.

La instalare, respectati urmatoarele puncte:

« Carcasal (TZIDC Control Unit) contine sistemul
electronic si sistemul pneumatic si este montata separat
fata de actionare.

« Senzorul de cale separat este montat la actionarea liniara
si pivotanta. Pentru montajul mecanic, respectati
manualul cu instructiuni al senzorului de cale separat!

« Conexiunea electrica se realizeaza asa cum este descris in
Conectare la dispozitiv - TZIDC Control Unit pentru
senzor de deplasare separat pe pagina 30.

Structura mecanica

Domeniu de masurare si de lucru pana la HW-Rev.: 5.0

Figura 5: Intervalul de functionare

Sageata @ de pe arborele aparatului (pozitionarea mesajului de
confirmare pozitie) trebuie sa se deplaseze intre marcajele

sagetii (2).

N +135°

@ Pozitia ventilatiei trebuie
selectata astfel incat clasa de
protectie IP a carcasei sa nu fie
afectata.

@ Domeniul de masurare

@ Domeniul de lucru

Figura 6: Domenii de masurare si de lucru ale pozitionerului
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Domeniu de lucru actionari liniare:

Domeniul de lucru pentru actionarile liniare este de maximum
+45° simetric fata de axul longitudinal.

Intervalul utilizabil in interiorul domeniului de lucru este de 40° la
modul ideal, insa de cel putin 25°. Intervalul utilizabil ar trebui sa
treacd pe cat posibil simetric fata de axa longitudinala.

Domeniu de lucru actionari pivotante:

Intervalul utilizabil este intre +57° si -57° si trebuie sa fie complet
in interiorul domeniului de masurare, nu neaparat simetric fata
de axa longitudinala.

Indicatie
La montaj, fiti atenti la conversia corecta a caii de reglare, resp. a
unghiului de rotatie pentru confirmarea pozitiei!

17
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... 5 Instalarea

... Structura mecanica

Domeniu de masurare si de lucru de la HW-Rev.: 5.01 cu notificare pozitie optionala fara atingere

-90°

Arbore dispozitiv

Maneta

Domeniu de lucru 100 % grad deschidere, OUT1 = presiune de alimentare
Domeniu de lucru 0 % grad de deschidere, OUT1 = presiune ambientala

Domeniu de lucru al supapei/actiondrii detectat de catre auto-reglarea standard. Pentru actionari pivotante, domeniul de lucru se poate aflain orice pozitie
panala 340°.

© E@®®O

Directie de rotatie detectata de auto-reglarea standard pentru parametrul ,P6.3 - SPRNG_Y2“
(la aerisirea OUT 1 arborele dispozitivului 1 se roteste in sens orar).

@

Directie de rotatie setata de auto-reglarea standard pentru parametrul ,P6.7 - ZERO_POS*
(la aerisirea OUT 1 arborele dispozitivului 1 se roteste in sens orar).

Figura7: Domeniu de masurare si de lucru cu notificare pozitie fara atingere (exemplu pentru actionari pivotante)

Dispozitivele incepand cu rev. HW: 5.01 pot fi echipate cu Autocalibrare
optiunea de comanda ,Senzor fara atingere — S1”. Autocalibrarea standard pentru actionari pivotante si liniare are
in acest caz, notificarea pozitiei se realizeaza prin intermediul loc conform descrierii din Efectuarea compensarii automate
unui senzor de 360° fara opritoare de capat de cursa mecanice. standard pe pagina 34.

Premisa pentru autocalibrare:
Acest lucru permite un domeniu de lucru mai mare, de pana la « Opritoare de capat de cursa mecanice la supape
350°. Domeniul de lucru se poate afla intr-un punct aleatoriu in . Inchidere supapa cu rotatie spre dreapta

plaja senzorului.
Pentru situatii adaptare diferite, ca de ex.: Actionari cu
cremaliera si pinion, sunt necesare si alte setari ale parametrilor.
Pentru informatii detaliate, tineti cont de descrierea tehnica
~1D/TZIDC/TZIDC-200/NON-CONTACT_SENSOR”!
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Montajul pe motoare liniare

Pentru montajul pe o actionare liniara conform IEC 60534
(montajul lateral conform NAMUR) este disponibil urmatorul set
complet de montaj.

@ Surub Suruburi etrier
@ Saiba inferioara Saibe de reazem
@ Coltar de montaj Piulite

@ Maneta cu rola conica Suruburi

(pentru cursa de reglaj
10 la35 mm (0,39 la 1,38 in) sau
2012100 mm (0,79 la 3,94 in)

Saibe elicoidale
Blocuri profilate

Etrier

BISISISIOIOIO

Saibe de reazem

@©

Suruburi

Figura 8: Set de montaj

Figura9: Montarea etrieruluila actionare

1. Strangeti manual suruburile.
2. Fixati etrierul (1) si piesele profilate (2) cu suruburi (4) si inele
elastice (3) pe arborele motorului.

Figura 10: Montarea manetei si a coltarului la regulatorul de pozitie

Montati maneta@ pe axul @ al regulatorului de pozitie
(datorita formei profilate a axului, montajul poate fi realizat
numai intr-o singura pozitie).

Cu ajutorul marcajului cu sageti (4) verificati daca maneta se
deplaseaza in zona de lucru (intre sageti).

Strangeti manual surubul (7) de pe maneta.

Asezati regulatorul de pozitie pregatit, avand coltarul de
montaj fnca liber (1) pe actionare astfel incat rola conici a
manetei sa patrunda in etrier, pentru a stabili care sunt
gdurile filetate de pe regulatorul de pozitie care trebuie
folosite pentru coltarul de atasat.

Fixati coltarul de montaj (1) cu suruburi (2) si saibe de
reazem @ in gaurile filetate corespunzatoare de pe carcasa
regulatorului de pozitie.

Strangeti suruburile pe cat posibil uniform, pentru a garanta
ulterior linearitatea. Aliniati coltarul de montaj in gaura
alungita, astfel incat sa rezulte o zona de lucru simetrica
(maneta se misca intre marcajele cu sageti (4)).
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... 5 Instalarea

... Structura mecanica

Montajul pe cadru din fonta

e 0

Figura11: Montajul pe un cadru turnat

1. Fixati coltarul de montaj (2) cu surubul (4) si saiba de
reazem (3) la cadrul turnat (1).

Montajul pe cadrul coloanei

Figura 12: Montajul la un cadru de coloana

1. Tineti coltarul de montaj (3) in pozitia adecvata pe cadrul
coloanei (2).

2. Introduceti suruburile etrier @ dinspre parteainterioara a
cadrului coloanei @ prin gaurile coltarului de montaj.

3. Asezati saibele de reazem 4 si piulitele @

4. Strangeti manual piulitele.

Indicatie

Aliniati inadltimea regulatorului de pozitie pe cadrul turnat sau pe
cadrul coloanei, astfel incat maneta sa stea in pozitie verticala la
jumatatea cursei armaturii (pozitie estimata vizual).

@ Crestere inclinare @ Micsorare inclinare

Figura 13: inclinarea regulatorului de pozitie

Scala de pe maneta indica punctele de referinta pentru diversele
pozitii ale cursei supapei.

Prin glisarea boltului cu rold conica in gaura alungita a manetei,
cursa armaturii poate fi adaptata la domeniul de lucru al
senzorului de cale.

Daca punctul de comanda este glisat spre interior, unghiul de
rotatie al senzorului se mareste. Glisarea spre exterior reduce
unghiul de rotatie.

Reglarea cursei se efectueaza astfel incat sa se poata utiliza un
unghi de rotatie pe cat posibil de mare (simetric in raport cu
pozitia centrald) la senzorul de cale.

Interval recomandat pentru actionari liniare:
40°

Unghi minim:
25°

Indicatie
Dupa atasare, verificati daca regulatorul de pozitie lucreaza in
interiorul domeniul de masurare.
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Pozitia boltului de antrenare

Boltul de antrenare pentru deplasarea manetei potentiometrului
poate fi montat fix chiar la maneta sau la tija filetata a supapei.
La miscarea supapei, in functie de montaj, boltul de antrenare
descrie fie o miscare in cerc sau o miscare liniara raportata la
punctul de rotatie al manetei potentiometrului. in meniul HMI,
selectati pozitia aleasa a boltului pentru a asigura o liniarizare
optima. Setarea implicita este bolt de antrenare la maneta.

@ ® ®

=

Seen -

® @

@ Maneta potentiometru @ Piesa de racord supapa

@ Bolt de antrenare @ Regulator de pozitie

@ Tija filetata supapa

Figura 14: Bolt de antrenare la maneta (vedere din spate)

@ @ ©®
/

P

=i

® @

@ Maneta potentiometru @ Piesa de racord supapa

@ Bolt de antrenare @ Regulator de pozitie
@ Tija filetata supapa

Figura 15: Bolt de antrenare la supapa (vedere din spate)

Montajul pe motoarele oscilante
Pentru montajul pe o actionare pivotanta conform VDI / VDE
3845 este disponibil urmatorul set de montaj:

O

=3
i

ol
/

(7 N\
i i
Uf il

Figura16: Componentele setului de adaptare

Adaptor (1) cu arc(5)
cite patru suruburi M6 (4), inele elastice (3) si saibe de

reazem (2) pentru fixarea consolei de atasare @ la
regulatorul de pozitie

Céte patru suruburi M5 (7), saibe elastice (8) si saibe de
reazem @ pentru fixarea consolei de atasare la actionare

Ustensile necesare:

« cheie pentru suruburi, deschidere 8 / 10
« cheieinbus, deschidere 3

21
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... 5 Instalarea

... Structura mecanica

Figura17: Montarea adaptorului pe reglatorul de pozitie

Stabiliti pozitia de montaj (paralel cu motorul sau decalat cu
90°).

Determinati sensul de rotatie a motorului (in sens orar sau
antiorar).

Deplasati actionarea pivotanta in pozitia de baza.
Presetarea axului.

Pentru ca pozitionerul sa lucreze in domeniul de lucru (a se
vedea Domeniu de masurare si de lucru pana la HW-Rev.: 5.0
pe pagina 16 resp. Domeniu de masurare si de lucru de la
HW-Rev.: 5.01 cu notificare pozitie optionala fara atingere
pe pagina 18), pozitia de adaptare, precum si pozitia de baza
si directia de rotatie a actionarii trebuie avute in vedere la
determinarea pozitiei adaptorului pe ax @ n acest sens,
axul poate fi deplasat manual, pentru a aseza corespunzator
adaptorul @ in pozitia corecta.

Asezati adaptorul in pozitia adecvata pe ax si fixati cu
ajutorul stifturilor filetate @ n acest caz, unul din stifturile
filetate trebuie sa fie fixat stabil pe partea plata a arborelui.

o9

s 8% V7
& o0
s @@g@

@ Consola de montaj

Figura 18: in§urubarea consolei de montaj pe reglatorul de pozitie

Figura 19: in§urubarea reglatorului de pozitie pe motor

Indicatie

Dupa montare, verificati daca domeniul de lucru al actionarii
corespunde cu domeniul de masurare al pozitionerului, a se
vedea Domeniu de masurare si de lucru pana la HW-Rev.: 5.0 pe
pagina 16 resp. Domeniu de masurare si de lucru de la HW-Rev.:
5.01 cu notificare pozitie optionala fara atingere pe pagina 18.
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6 Racordurile electrice

Indicatii de siguranta

A PERICOL

Pericol de explozie la aparate cu interfata de comunicare

(LCI) locala

Este interzisa functionarea interfetei de comunicare locale

(LCI) in zonele cu pericol de explozie.

« Nu utilizati niciodata interfata de comunicare locala (LCI)
de pe placa electronica in interiorul unei zone cu pericol de
explozie!

/N AVERTISMENT

Pericol de accidentare prin componente conducatoare de

tensiune!

n cazul in care carcasa este deschisa, protectia la contact

este anulata si protectia compatibilitatii electromagnetice

este limitata.

. Tnainte de deschiderea carcasei deconectati alimentarea
Cu energie.

Conexiunea electrica poate fi realizata numai de catre personal
de specialitate autorizat.

Respectati indicatiile privind conexiunea electrica din acest
manual, in caz contrar siguranta electrica si gradul de
protectie-IP pot fi afectate.

Separarea sigura a circuitelor electrice periculoase la atingere
este garantata numai atunci cand aparatele conectate
indeplinesc cerintele EN 61140 (Cerinte de baza pentru separarea
sigura).

Pentru separarea in conditii de sigurantd, conductorii de
alimentare trebuie pozati separat de circuitele electrice
periculoase la atingere sau trebuie izolati suplimentar.

23
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... 6 Racordurile electrice

Ocupare conexiuni TZIDC / TZIDC Control Unit

(D)Limit1  Limit2

TABD
FAwis |

®

Swi

[T T T
[+11]-12[+81]-82]+83]-84]

[+51]-52]+41]-42] [+31]-32]

. | |

i ila1]42]43] [51]52]53

 © i ENEAE]
AO i i
| ] i | i Limitl  Limit2

i D| !

I 1

(A i

i I T ! |

v [af2]3] | t[+51]-52]  [+41]-42]

1 1

@ Aparat de baza

Optiuni

Figura 20: Schema de conexiuni TZIDC

Conexiuni pentru intrari si iesiri

@ Conexiune TZIDC Remote Sensor / senzor de cale separat
(numai la varianta de executie cu TZIDC Control Unit)

@ Optiuni, confirmare mecanica digitald cu initiatori cu fanta sau
microintrerupatoare (nu la varianta de executie TZIDC Control Unit)

Borna Functie / observatii Borna Functie / observatii
+11/ -12 Intrare analogica +51 / -52 Confirmare mecanica digitala Limit 1 cu initiator cu fanta
+81/-82 Intrare binara DI (Optiune)
+83 /-84 legire binara DO2 +41/ -42 Confirmare mecanica digitala Limit 2 cu initiator cu fanta
+51/ -52 Jumper pentru mesaj digital de confirmare SW1 (Optiune)

(Modul optional) 41 /42 /43  Confirmare mecanica digitala Limit 1 cu microintrerupator
+41/-42 Jumper pentru mesaj digital de confirmare SW2 (Optiune)

(Modul optional) 51/52 /53 Confirmare mecanica digitala Limit 2 cu microintrerupator
+31/-32 Jumper pentru mesaj analogic de confirmare AO (Optiune)

(Modul optional)
1/2/3 TZIDC Remote Sensor Indicatie

(Numai la optiunea TZIDC Remote Sensor sau TZIDC pentru

senzori de cale separati)

TZIDC poate fi echipat ca intrerupator de valoare limita fie cu
initiatori de fant4, fie cu microintrerupatoare. Combinarea
ambelor variante nu este posibila. La varianta de executie TZIDC
Control Unit cu TZIDC Remote Sensor, confirmarea mecanica
digitala se afla in TZIDC Remote Sensor.



TZIDC REGULATOR DE POZITIE DIGITAL | CI/TZIDC/ATEX/IECEX-RO REV. E

Ocupare conexiuni TZIDC Remote Sensor

®
®

T Eﬂ@ﬁﬂ

[1]2[3] | [+51]-52[+41]-42] ; [41]42]43][51]52]53]
@ Aparat de baza @ Senzor de cale
Optiuni @ Confirmare mecanica digitala cu initiatori cu fanta (optional)

@ Confirmare mecanica digitala cu microintrerupatoare (optional)

Figura2l: Schema de conexiuni TZIDC Remote Sensor

Conexiuni pentru intrari si iesiri

Borna Functie / observatii

1/2/3 TZIDC Control Unit

+51 / -52 Confirmare mecanica digitala Limit 1 cu initiator cu fanta
(Optiune)

+41 / -42 Confirmare mecanica digitala Limit 2 cu initiator cu fanta
(Optiune)

41 /42 /43 Confirmare mecanica digitala Limit 1 cu microintrerupator
(Optiune)

51/52/53 Confirmare mecanica digitala Limit 2 cu microintrerupator
(Optiune)

Indicatie

TZIDC Remote Sensor poate fi echipat fie cu initiatori cu fanta,
fie cu microintrerupatoare drept confirmare mecanica digitala.
Combinarea ambelor variante nu este posibila. Combinarea
ambelor variante nu este posibila.
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... 6 Racordurile electrice

Datele electrice ale intrarilor si iesirilor

Indicatie

La utilizarea aparatului in medii cu risc de explozie respectat;i
datele de conectare suplimentare din Utilizarea in zone cu risc
de explozie pe pagina 5!

Intrare analogica

Semnal analogic de pozitie (tehnica cu doi conductori)

Borne +11 / -12

Interval nominal 41a20 mA

Domeniu partial parametrizabil de la 20 la 100 % din domeniul

nominal
Maxim 50 mA
Minim 3,6 mA
Pornire incepand cu 3,8 mA
Tensiune de sarcina 9,7V l1a20 mA
Impedanta la20 mA 485 Q

Module optionale

Jumper pentru mesaj analogic de confirmare AO*

Fara semnal de la regulatorul de pozitie (de ex. ,fara energie“ sau
sinitializare“), modulul plaseaza iesirea > 20 mA (nivel de
alarmare).

Borne +31/-32
4 la 20 mA (domenii partial parametrizabile)
> 20 mA (nivel de alarmare)

24 V CC (intre 115130 VCC)

Domeniul de semnale
- incazde eroare
Tensiune de alimentare,

tehnica cu doi conductori
Curba caracteristica ascendent sau descendent (parametrizabil)

Abaterea liniei directoare <1%

Intrare binara
Intrare pentru urmatoarele functii:
+ fara functie
* deplasarela 0 %
* deplasarela 100 %
- mentinere ultima pozitie
« blocare configurare locala
« blocare configurarea locala si operare
« blocare orice acces (local sau via PC)

Jumper pentru mesaj digital de confirmare SW1, Sw2*
Doua intrerupatoare software pentru mesaje de confirmare
binare ale pozitiei (pozitia reglata setabila cuprinsa intre

0 si 100 %, fara suprapunere).

Borne +41 / -42,+51 / -52

Tensiune de alimentare 5la11VvDC

(Circuit de comanda conform DIN 19234 / NAMUR)
lesire ,logic 0“ <12mA
lesire ,logic 1“ >2,1mA

Directie de actiune Parametrizabila

,logic 0“ sau ,logic 1“

Intrare binara DI

Borne +81/-82

Tensiune de alimentare 24V CC (intre 12 si 30 V CC)
Intrare ,logic 0 Ola5VvDC

Intrare ,logic 1“ 111a30VDC

Consum de curent maximum 4 mA

lesire binara
lesire configurabila per software ca iesire de alarma.

lesire binara DO

Borne +83 /-84
5la11vDC
(Circuit de comanda conform DIN 19234 / NAMUR)

>0,35mAla<12mA

Tensiune de alimentare

lesire ,logic 0“
lesire ,logic 1“ >2,1mA
Directie de actiune Parametrizabila

,logic 0“ sau ,logic 1“

*  Modulul pentru mesaj analogic de confirmare si modulul pentru mesajul
digital de retur au spatii de introducere separate astfel incat ambele sa

poata fiintroduse impreuna.

Confirmare mecanica digitala

Doua intrerupatoare de proximitate sau microintrerupatoare
pentru semnalizarea pozitiei setate, punctele de comutare pot fi
setate intre O pana la 100 %.

Notificarea pozitiei setate cu intrerupatoare de proximitate Limita 1, Limita
2

Borne +41 / -42, +51 / -52
5la11vDC
(Circuit de comanda conform DIN 19234 / NAMUR)

Jalon de comandain

Tensiune de alimentare
Directie de actiune Jalon de comandain
intrerupatorul de afara intrerupatorului de
proximitate

<12mA

proximitate

Tip SJ2-SN (NC; log 1) >2,1mA

Notificarea pozitiei setate cu microintrerupatoare Limita 1, Limita 2

Borne +41 /-42, +51 / -52
maxim 24 V AC/DC
maxim 2 A

10 pum Gold (AU)

Tensiune de alimentare
Capacitate de incarcare cu curent
Suprafata de contact

Afisaj mecanic al pozitiei
Disc indicator in capacul carcasei conectat la arborele aparatului.

Optiunile se pot obtine si pentru echipare ulterioare de la
service.
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Conectarea la aparat

©o
T

@ Tmbinare de cablu

@ Capac orb

@ Borne de conexiune pentru jumpere pentru mesaj digital / analogic de
confirmare

Figura22: Conectare la dispozitiv (exemplu)

Pentru introducerea cablului in carcasa, pe partea stanga a
carcasei se afla 2 alezaje filetate ¥%- 14 NPT sau M20 x 1,5.

Presetupele de cabluri trebuie selectate si utilizate de catre
beneficiar in conformitate cu cerintele acestora de utilizare si
aplicare.

Presetupele de cabluri trebuie sa corespunda cerintelor
directivelor EN 60079-7, EN 60079-11 resp. EN 60079-15

n special in cazul aplicatiilor Ex, trebuie luate in considerare
cerintele privind tipul corespunzator de protectie la aprindere.

M 20 mm
NPT 1/2"

@ Cleme de conectare pentru notificarea mecanica digitald a pozitiei setate

cu intrerupatoare de proximitate sau microintrerupatoare

@ Borne de conectare aparat de baza

Indicatie
Bornele de conexiune sunt livrate in stare inchisa si trebuie
desurubate inainte de introducerea firelor conductorului.

[

Dezizolati firele conductorului aproximativ 6 mm (0,24 in).
Dupa dezizolare, asigurati capatul de cablu cu mansoane
corespunzatoare de capat de fir si sertizati

Conectati firele la borne conform schemei de conexiuni.
Cuplu de strangere pentru suruburile terminale:

0,512 0,6 Nm
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... 6 Racordurile electrice

... Conectarea la aparat

Sectiunile conductorilor

Aparat de baza Module optionale
Racordurile electrice Sectiune
Intrare 4 [a20 mA Borne cu surub max. 2,5 mm?2 (AWG14) Fire rigide / flexibile 0,14 la 1,5 mm?2 (AWG26 la AWG17)
Optiuni Borne cu surub max. 1,0 mm? (AWG18) Flexibile cu mangon de 0,25 la 1,5 mm?2 (AWG23 la AWG17)
capat de cablu fara manson
Sectiune din plastic
Fire rigide / flexibile 0,14 12 2,5 MM2(AWG26 la AWG14) Flexibile cu manson de 0,25la 1,5 mm2 (AWG23 la AWG17)
Flexibile cu manson de 0,25 la 2,5 mm?2 (AWG23 la AWG14) capat de cablu cu mangon
capat de cablu din plastic
Flexibile cu manson de 0,25 la 1,5 mm?2 (AWG23 la AWG17)
capit de cablu fira mangon Capacitate de conexiune cu mai multi conductori (doi conductori de sectiune
din plastic identicd)
Flexibile cu manson de 0,14 1a 0,75 mMmM2(AWG26 la AWG20) Firerigide / flexibile 0,14 120,75 mm2(AWG26 la AWG20)
capat de cablu cu manson Flexibile cu manson de 0,25 1a 0,5 mm?2 (AWG23 la AWG22)
din plastic capat de cablu fara manson
din plastic
Flexibile cu manson de 0,5la1 mm?2 (AWG21 la AWG18)

Capacitate de conexiune cu mai multi conductori (doi conductori de sectiune
capat de cablu cu manson

identica)
Fire rigide / flexibile 0,1412 0,75 MM2(AWG26 la AWG20) din plastic
Flexibile cu manson de 0,25 la 0,75 mm?2 (AWG23 la AWG20)
capit de cablu fira manson Notificarea pozitiei setate cu intrerupatoare de proximitate sau
din plastic microintrerupatoare
Flexibile cu manson de 0,5la1,5 mm?2 (AWG21 la AWG17) Firerigide 0,14 la 1,5 mm? (AWG26 la AWGL17)
capat de cablu cu manson Fire flexibile 0,14 la 1,0 mm?2 (AWG26 la AWG18)
din plastic Flexibile cu manson de 0,25 1a 0,5 mm?2 (AWG23 la AWG22)
capat de cablu fara manson
din plastic
Flexibile cu mangon de 0,25 la 0,5 mm2 (AWG23 la AWG22)

capat de cablu cu manson
din plastic
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Conectare la dispozitiv - TZIDC Control Unit cu TZIDC Remote Sensor

TZIDC Control Unit

M 20 mm
NPT 1/2"

(1) Borne de conexiune TZIDC Remote Sensor

@ Borne de conexiune pentru confirmare mecanica digitala

Figura23: Conexiune TZIDC Control Unit cu TZIDC Remote Sensor (exemplu)

La varianta de executie ,, TZIDC Control Unit cu TZIDC Remote
Sensor”, se livreaza o unitate adaptata la cealalta cu doua
carcase.
Carcasa 1 (TZIDC Control Unit) contine sistemul electronic,
sistemul pneumatic precum si urmatoarele optiuni, daca este
cazul:

« Jumper pentru confirmare analogica

« Jumper pentru confirmare digitala

Carcasa 2 (TZIDC Remote Sensor) contine senzorul de cale si

permite montarea la actionarile liniare si pivotante.

Daca este cazul, se pot monta urmatoarele optiuni:

- Afisaj optic de pozitie

» Confirmare mecanica digitala cu initiatori cu fanta sau
microintrerupatoare

Conectati regulatorul de pozitie (TZIDC Control Unit, carcasa 1)
si senzorul de cale separat (TZIDC Remote Sensor, carcasa 2),
respectand urmatoarele indicatii:
« Senzorul si sistemul electric sunt compensate unul fata
de celdlalt. Asigurati-va ca sunt racordate numai aparate
cu numere de serie identice.

TZIDC Remote Sensor

M 20 mm
NPT 1/2"

@ Presetupa de cablu CEM

@ Cablu ecranat de conectare

Pentru racordare, trebuie utilizat un cablu ecranat cu 3
fire de lungime maxima 10 m (33 ft).

Conduceti cablurile prin presetupele CEM in spatiul de
racordare. Asigurati asezarea corecta a ecranarilor in
presetupele CEM.

Racordati cablurile conform schemelor de conexiuni si
strangeti manual suruburile la bornele de conexiune.
Conexiunea electrica a TZIDC Control Unit precum si a
modulelor optionale se realizeaza precum este descris in
Ocupare conexiuni TZIDC / TZIDC Control Unit pe pagina
24.

n cazul fixarii neconductive a TZIDC Control Unit, carcasa
trebuie sa fie impamantata (carcasele TZIDC Control Unit
si TZIDC Remote Sensor la acelasi potential electric),
deoarece in caz contrar se poate ajunge la abateri de
reglare ale confirmarii analogice a caii.

La conectare utilizati mansoane sertizate.
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... 6 Racordurile electrice

Conectare la dispozitiv - TZIDC Control Unit pentru senzor de deplasare separat

M 20 mm
NPT 1/2"

_®

M 20 mm
NPT 1/2"

|
OO0

1.2 3

@ Borne de conexiune pentru senzor de cale separat

@ Senzor de cale separat

Figura24: Conexiune TZIDC Control Unit cu senzor de cale separat (exemplu)

n varianta de executie ,TZIDC pentru senzor de cale separat”,
regulatorul de pozitie este livrat fara senzor de cale.

TZIDC Control Unit contine sistemul electronic, sistemul
pneumatic precum si urmatoarele optiuni, daca este cazul:
- Jumper pentru confirmare analogica
« Jumper pentru confirmare digitala

Poate fi racordat un senzor de cale la alegere (4 la 30 kQ, cu
identificare rupere conductor de la 4 la 18 kQ).

Conectati regulatorul de pozitie (TZIDC Control Unit) si senzorul
de cale separat; respectand urmatoarele indicatii:
- Pentruracordare, trebuie utilizat un cablu ecranat cu 3
fire de lungime maxima 10 m (33 ft).
« Conduceti cablurile prin presetupele CEM in spatiul de
racordare. Asigurati asezarea corecta a ecranarilor in
presetupele CEM.

@ Presetupa de cablu CEM

@ Cablu ecranat de conectare

+ Racordati cablurile conform schemelor de conexiuni si
strangeti manual suruburile la bornele de conexiune.

- Conexiunea electrica a TZIDC Control Unit precum si a
modulelor optionale se realizeaza precum este descris in
Ocupare conexiuni TZIDC / TZIDC Control Unit pe pagina
24.

< Tn cazul fixarii neconductive a TZIDC Control Unit, carcasa
trebuie sa fie Impamantata (carcasele TZIDC Control Unit
si senzorul de cale separat la acelasi potential electric),
deoarece in caz contrar se poate ajunge la abateri de
reglare ale confirmarii analogice a caii.

- Laconectare utilizati mansoane sertizate.

« lesirile pneumatice trebuie sa fie conectate la motor cu
cabluri cu diametrul @ de minimum 6 mm (0,23 in).

. in cazul functionarii la un cilindru, din cauza linearitétii,
trebuie sa se efectueze compensarea automata pentru
motoarele oscilante.
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7 Conexiuni pneumatice
Indicatii de siguranta

/A ATENTIE

Pericol de vatamare

Pericol de vatamare din cauza regulatorului de pozitie /

actionarii sub presiune.

. Tnainte de inceperea lucrului la regulatorul de pozitie /
actionare, opriti alimentarea cu aer si aerisiti regulatorul
de pozitie / actionarea.

Deteriorarea componentelor!

Impuritatile din conducta de aer si regulatorul de pozitie pot

duce la deteriorarea componentelor.

. Tnainte de racordarea conductei, indepartati obligatoriu
urmele de praf, aschii sau particule de impuritati, prin
suflare.

Deteriorarea componentelor!

O presiune de peste 6 bar (90 psi) poate deteriora reglatorul

de pozitie sau actionarea.

« Trebuie luate masuri preventive, de ex. utilizarea unui
reductor de presiune, pentru a se asigura faptul c3, in caz
de defectiune, presiunea nu creste peste valoarea de 6 bar
(90 psi)*.

* 5,5 bar (80 psi) (varianta navigatie)

Indicatie

Functionarea regulatorului de pozitie este permisa numai cu aer
pentru instrumente, fara continut de ulei, apa sau praf.
Puritatea si continutul de ulei trebuie sa indeplineasca cerintele
in conformitate cu clasa 3 potrivit normei DIN/ISO 8573-1.

Indicatii referitoare la actionarile cu dublu sens cu arc de
rapel

n timpul exploatarii la actionarile cu functionare in ambele
sensuri cu arc de rapel, datorita arcurilor poate creste presiunea
din camera fata de arcuri cu mult peste valoarea presiunii aerului
de admisie.

Astfel, se poate ajunge la o deteriorare a regulatorului de pozitie
sau este afectata reglarea actionarii.

Pentru a exclude in sigurantad acest comportament, la aplicatiile
de acest tip se recomanda instalarea unei supape de egalizare a
presiunii intre camera fara resort si aerul de admisie. Aceasta
faciliteaza un retur al presiunii crescute in conducta de aer de
admisie.

Presiunea de deschidere a supapei de refulare trebuie sa fie

< 250 mbar (< 3,6 psi).

Note privind blocurile manometrice ABB

Blocurile manometrice disponibile ca accesorii de la ABB au un
interval limitat de temperaturi de functionare si o clasa de
protectie IP diferita de cea a regulatorului de pozitie.
Beneficiarul trebuie sa tind cont de aceste restrictii la utilizarea
blocurilor manometrice ABB.

Date tehnice privind blocurile manometrice ABB

Interval temperaturi de -5°Cla60°C
functionare (23 1a 140 °F)
Clasa de protectie IP IP 30
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Conectarea la aparat Alimentare cu aer

Aer pentru instrumente*

~ . = . = . =
’gJ G @ Puritate Mdrime maxima particula: 5um

o Densitate maxima particuld: 5 mg/m3
- Continutul de ulei Concentratie maxima 1 mg/m?3
i O ® .
Punct de condens sub 10 K sub temperatura de functionare
O presiune
(( *} T @ Presiunea de alimentare** Varianta standard:
1,4 la 6 bar (20 la 90 psi)
@ ouT 2 @ IN Varianta navigatie:
1,6 la 5,5 bar (23 la 80 psi)
(2 ourt .
Consum propriu*** < 0,03 kg/h /0,015 scfm
Figura25: Conexiuni pneumatice *

Fara ulei, apa, praf conform DIN / ISO 8573-1, impuritati si continut de ulei

corespunzator clasei 3 (exceptand varianta pentru gaze naturale)

Marcaj Racordarea conductelor ** Respectati presiunea maxima de pozitionare a actionarii
IN Aer de admisie, presiune intre 1,4 si 6 bar (20 si 90 *** Independent de presiunea de alimentare
psi)

Varianta navigatie:

« Aer de admisie, presiuneintre 1,4 si 5,5 bar (20

si 80 psi)*
OouT1 Presiune de reglare la actionare
ouT2 Presiune de reglare la actionare

(al 2-lea racord la actionarea cu efect dublu)

* (Varianta navigatie)

Legati racordurile de tevi conform marcajelor, in acest sens
respectati urmatoarele puncte:

« Toate racordurile conductelor pneumatice se afla pe
partea dreapta a regulatorului de pozitie. Pentru
racordurile pneumatice au fost prevazute alezajele
filetate G¥% sau ¥ 18 NPT. Regulatorul de pozitie este
inscriptionat in conformitate cu alezajele filetate
existente pe acesta.

« Serecomanda utilizarea unei conducte cu dimensiunile
12 x 1,75 mm.

- Valoarea presiunii aerului de admisie necesara pentru
generarea fortei de reglare se va stabili in functie de
presiunea de reglare din actionare. Intervalul de
functionare al reglatorului de pozitie este intre 1,4 si 6 bar
(intre 20 si 90 psi)**.

** 1,41a 5,5 bar (20 la 80 psi) varianta navigatie
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8 Punerea in functiune

Indicatie

Datele specificate pe placuta de identificare referitoare la
alimentarea cu energie electrica si la presiunea aerului de
admisie trebuie respectate in mod obligatoriu la punerea in
functiune.

/\ ATENTIE

Pericol de vatamare din cauza valorilor eronate ale

parametrilor!

Din cauza valorilor eronate ale parametrilor, supapa se poate

deplasa in mod neasteptat. Astfel, se pot cauza perturbatii ale

procesului si vatamari!

. Tnainte de reutilizarea unui regulator de pozitie utilizat
prealabil in alta locatie, resetati intotdeauna aparatul la
valorile din fabrica.

« Nu activati niciodata compensarea automata inainte de
resetarea la valorile din fabrica!

Indicatie
Pentru operarea aparatului, respectati Operare pe pagina 36!

Efectuati punerea in functiune a regulatorului de pozitie:
1. Deschideti alimentarea energiei pneumatice.
2. Conectati alimentarea energiei electrice, pentru aceasta
alimentati semnalul de valoare impusa 4 la 20 mA.
3. Controlati montajul mecanic:

- Apasati si mentineti MODE; apasati suplimentar # sau
# pana cand este afisat regimul de functionare 1.3
(reglare manuala in domeniul de masurare). Eliberati
MODE.

. Apasati # sau ¥, pentru a aduce actionarea in pozitia
mecanica de capat; verificati pozitiile de capat;
unghiul de rotatie este afisat in grade; pentru viteza
rapida apasati simultan ® sau ¥.

Regimuri de functionare

Selectarea din nivelul de functionare

1. Apasati MODE si mentineti apasat.

2. Suplimentar # apasati scurt atat de des cat este necesar.
Regimul de functionare selectat este afisat.

3. Eliberati MODE.

Pozitia este afisata in % sau ca unghi de rotatie.

Afisarea regimului de

Regimul de functionare Afisarea pozitiei

functionare
e s A
1.0 T - T,
Regim de reglare* cu Ly (&) Py NN
adaptarea parametrilor T T FIWITTTTI_II\ |
LS _rir LIJL N
de reglare ~ /- ~
1.4 = N - )
[ | [ N N I
Regim de reglare* fara G ( puly N N
adaptarea parametrilor Tl CTV W\ OMCTTTIN
LIINL T A FoJLrr LN
de reglare - - /
e N Y
1.2 13 L
Reglare manuald**in (1 g LA
domeniul de lucru. MUEIN I 1E] W\ OMCTTTIN
TN T FoJLrr LN
Reglati cu #sau $*** - J /
1. e s B
8 19 _enn
Reglare manuald**in Gt [
domeniul de masurare. MEJN I NI SN i N o o e
| |F|I \ ELI \IE] N Vo |

Reglati cu # sau #***

Domeniu unghi de rotatie recomandat

Actionari liniare -20 la20°
Actionari pivotante -57la57°
Unghi minim 25°

4. Efectuati compensarea automata standard conform
Efectuarea compensarii automate standard pe pagina 34.

Punerea in functiune a regulatorului de pozitie este acum
incheiata si aparatul este gata pregatit de functionare.

* Tntr-un interval mai indelungat pot surveni adaptari eronate, deoarece
autooptimizarea este supusa mai multor influente in regimul de
functionare 1.0 in timpul regimului de reglare cu adaptare.

** Pozitionarea nu este activa.

*** Pentru viteza rapida: apasati 4 si # impreuna.
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Efectuarea compensarii automate
standard

Indicatie
Compensarea automata standard nu conduce intotdeauna la un
rezultat optim al reglarii.

Compensare automata standard pentru actionari liniare*

1. MODE apasati si mentineti apasat pana cand se afiseaza
ADJ_LIN.

2. MODE apasati si mentineti apasat pana la derularea
Countdown-ului.

3. Eliberati MODE, compensarea automata standard este
declansata.

Compensare automata standard pentru actionari

pivotante*

1. ENTER Apasati si mentineti apdsat pana cand se afiseaza
ADJ_ROT.

2. ENTER apasati si mentineti apasat pana la derularea
Countdown-ului.

3. Eliberati ENTER, compensarea automata standard este
declansata.

n cazul unei compensari automate standard efectuate cu
succes, parametrii sunt salvati automat iar regulatorul de pozitie
revine in regimul de functionare 1.1.

Daca in timpul compensarii automate standard intervine o
eroare, procesul este intrerupt cu afisarea unui mesaj de eroare.

Atunci cand survine o eroare efectuati urmatorii pasi:

1. Apasati si mentineti apasata tasta de operare 4 sau ¥
pentru aproximativ 3 secunde.

Aparatul comuta ntr-un nivel de lucru, in regimul de functionare

1.3 (reglare manuald in domeniul de masurare).

2. Controlati montajul mecanic conform Structura mecanica pe
pagina 16 si repetati compensarea automata standard.

*  Pozitia punctului zero este determinatd automat si salvata in timpul
compensarii automate standard, pentru actiondrile lineare cu rotire in sens
antiorar (CTCLOCKW) si pentru actionarile pivotante cu rotire in sens orar
(CLOCKW).

Exemplu de parametrizare

»Modificarea pozitiei punctului zero al afisajului LCD de la
opritorul cu rotatie spre dreapta (CLOCKW) la opritorul cu
rotatie spre stanga (CTCLOCKW)“

Situatie de iesire: regulatorul de pozitie lucreaza in nivelul de
lucru in regimul Bus.

1. Trecetila campul de configurare:
- apasati si mentineti apasat simultan # si ¥,
. suplimentar apasati scurt ENTER,
. asteptati pana cand Countdown (cronometrul) ajunge de
la3lao0,
« eliberati ¢ si ¥.
Pe display, sunt acum afisate urmatoarele:

oo

LN N
[

conf 1 I TIIN_LITITS L

2. Schimbati_la grupa de parametrii 3:
- apasati si mentineti apasat simultan MODE si ENTER,
- suplimentar apasati scurt de 2 ori %.
Pe display, sunt acum afisate urmatoarele:

[ Jom

AL
l -'I-

FTHHTH
conf I 1L 1 LAMT 1 LM

« eliberati MODE si ENTER .
Pe display, sunt acum afisate urmatoarele:

UL,

L
NMT [N
| u_N_ %I__l

conf

3. Selectati parametrul 3.2:
- apasati si mentineti apasat MODE,
« suplimentar apasati scurt de 2 ori %,
Pe display, sunt acum afisate urmatoarele:

™ I~
conf I

— eliberati MODE.
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4. Modificarea setarii parametrilor:
« Apasati scurt ® pentru a selecta CTCLOCKW.

5. Trecetila parametrul 3.3 (inapoi la nivelul de lucru) si salvati
noile setari:
- apasati si mentineti apasat MODE,
« suplimentar apasati scurt de 2 ori 4,
Pe display, sunt acum afisate urmatoarele:

T L

~c
P

TT
41

conf

- eliberati MODE,

- apasati scurt # pentru a selecta NV_SAVE,

- apasati ENTER si mentineti apasat pana cand

Countdown-ul (cronometrul) trecedela31a 0.

Noua setare a parametrilor este memorata si regulatorul de
pozitie se intoarce automat in nivelul de lucru. Acesta lucreaza
mai departe in regimul care era activ inainte de apelarea nivelului
de configurare.

Setarea modulelor optionale

Setarea afigsajului mecanic al pozitiei

1. Desfaceti suruburile de pe capacul carcasei si detasati
capacul carcasei.

2. Rotiti afisajul pozitiei pe ax in pozitia dorita.

3. Asezati capacul carcasei si fixati-l cu suruburi pe carcasa.
Strangeti manual suruburile.

4. Aplicati eticheta simbol pentru marcarea pozitiei minime si
maxime a supapei pe capacul carcasei.

Indicatie
Etichetele se afla pe partea interioara a capacului carcasei.

Setarea notificarii pozitiei setate cu intrerupatoare de

proximitate

1. Desfaceti suruburile de la capacul carcasei si detasati capacul
carcasei.

/A ATENTIE

Pericol de accidentare!
in aparat se afld jaloane de comanda cu muchii ascutite.
« Reglati pozitia jaloanelor doar folosind o surubelnita!

2. Setati punctul inferior si superior de comutare pentru
mesajul de confirmare binar dupa cum urmeaza:

« Selectati regimul de functionare ,Reglare manuala“ si
deplasati elementul de reglare manual in pozitia
inferioara de comutare.

« Deplasati cu o surubelnita jalonul de comanda de la
intrerupatorul de proximitate 1 (contact inferior) pana la
contact, adica pana scurt inainte de patrunderea in
intrerupatorul de proximitate, pe ax. La rotirea spre
dreapta a axului, jalonul de comanda intra in
intrerupatorul de proximitate 1 (vedere din fata).

- Deplasati manual elementul de reglare in pozitia
superioara de comutare.

« Deplasati cu o surubelnita jalonul de comanda de la
intrerupatorul de proximitate 2 (contact superior) pana la
contact, adica pana scurt Tnainte de patrunderea in
intrerupatorul de proximitate, pe ax. La rotirea spre
stanga a axului, jalonul de comanda intra in intrerupatorul
de proximitate 2 (vedere din fata).

3. Asezati capacul carcasei si fixati-l cu suruburi pe carcasa.
4. Strangeti manual suruburile.



36 TZIDC REGULATOR DE POZITIE DIGITAL | CI/TZIDC/ATEX/IECEX-RO REV. E

... 8 Punerea in functiune

... Exemplu de parametrizare

Setarea notificarii pozitiei setate cu

microintrerupatoare

1. Desfaceti suruburile de la capacul carcasei si detasati capacul
carcasei.

2. Selectati regimul de functionare ,Reglare manuala“ si
deplasati elementul de reglare manual in pozitia de comutare
dorita pentru contactul 1.

3. Reglati contactul maxim (1, discul inferior).

Pentru aceasta fixati discul superior cu un carlig de ajustare
si rotiti manual discul inferior.

4. Selectati regimul de functionare ,Reglare manuala“ si
deplasati elementul de reglare manual in pozitia de comutare
dorita pentru contactul 2.

5. Setati contactul minim (2, discul superior).

Pentru aceasta fixati discul inferior cu un carlig de ajustare si
rotiti manual discul superior.

6. Racordati microintrerupatorul.

Asezati capacul carcasei si fixati-l cu suruburi pe carcasa.

8. Strangeti manual suruburile.

~

9 Operare
Indicatii de siguranta

/A ATENTIE

Pericol de vatamare din cauza valorilor eronate ale

parametrilor!

Din cauza valorilor eronate ale parametrilor, supapa se poate

deplasa in mod neasteptat. Astfel, se pot cauza perturbatii ale

procesului si vatamari!

. Inainte de reutilizarea unui regulator de pozitie utilizat
prealabil in alta locatie, resetati intotdeauna aparatul la
valorile din fabrica.

« Nu activati niciodata compensarea automata inainte de
resetarea la valorile din fabrica!

Cand se considera ca functionarea fara pericol nu mai este
posibild, scoateti aparatul din functiune si asigurati-l impotriva
pornirii accidentale.

Parametrizarea aparatului

Afisajul LCD dispune de taste functionale care permit operarea
aparatului avand capacul carcasei deschis.

Navigarea in meniuri

|
O—= emp emp smp == o
ool o«
N %0

.-'I-'I-'l._' mA

@ Afisaj de valori cu unitate @ Afisaj identificator

@ Afisaj simbol @ Taste de operare pentru

navigareain meniu

Figura 26: AfisajLCD cu taste de operare

Afisaj de valori cu unitate

Acest afisaj de 7 segmente cu patru caractere indica valorile
parametrilor, respectiv valorile caracteristice. La valori, este
afisata in plus si unitatea fizica (°C, %, mA).

Afisaj identificator

in acest afisaj de 14 segmente cu opt caractere sunt reprezentati
identificatorii parametrilor cu starile lor, ai grupelor de parametri
si ai regimurilor de functionare.
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Descrierea simbolurilor

Simbol Descriere

O—= Blocarea de operare, respectiv accesare este activa.
U Circuitul de reglare este activ.

Simbolul este afisat atunci cand regulatorul de pozitie in nivelul
de lucru se gaseste in regimul de functionare 1.0 CTRL_ADP
(reglare cu adaptare) sau 1.1 CTRL_FIX (reglare fird adaptare). in
nivelul de configurare, exista in plus functii de testare la care
regulatorul este activ. in acest caz, este de asemenea afisat
simbolul circuitului de reglare.

Reglare manuala.
Simbolul este afisat cand regulatorul de pozitie al nivelului de
lucru se gaseste in regimul de functionare 1.2 MANUAL (reglare
manuala in domeniul cursei) sau 1.3 MAN_SENS (reglare manuala
in domeniul de masurare). in nivelul de configurare, este activa
reglarea manuala in timpul setarii limitelor domeniului supapei
(grupa de parametri 6 MIN_VR (domeniu supapa Min.) si grupa
de parametri 6 MAX_VR (domeniu supapa Max.). Siin acest caz
este afisat simbolul.
conf Simbolul de configurare semnalizeaza faptul ca regulatorul de
pozitionare se gaseste in nivelul de configurare. Reglarea nu este

activa.

Functiile tastelor de operare

Cele patru taste de operare(E) (ENTER), (M) (MODE), # si ¥ sunt
apdsate cate una sau in anumite combinatii, conform functiei
dorite.

Tasta de operare Semnificatie

(E) (ENTER) .

« Pornire actiune

Confirmare mesaj

« Memorare cu protectie la caderea retelei

(M) (MoDE) .

« Selectare grupa de parametri, respectiv

Selectare regim de functionare (nivel de lucru)

parametrii (nivel de configurare)
1 Tastd de sens in sus
1 4 Tasta de sens in jos
Apasati simultan 5 secunde Resetare

toate cele patru taste

Nivelurile meniurilor

Regulatorul de pozitie dispune de doua nivele de operare.

Nivel de lucru
in nivelul de lucru, regulatorul de pozitie lucreaza intr-unul din
cele patru regimurile posibile de functionare (doua pentru
reglarea automata si doua pentru functionarea manuala).
Modificarea si memorarea parametrilor nu este posibila in
acest nivel.

Campul de configurare
n acest nivel de functionare,pot fi modificati local
majoritatea parametrilor regulatorului de pozitie. O exceptie
o formeaza valorile limita ale contorului de deplasari, ale
contorului de cai si linia caracteristica definita de utilizator
care pot fi prelucrate numai extern de la un PC.
in nivelul de configurare, regimul de functionare este
intrerupt. Modulul I/P se gdseste in pozitie neutra. Reglarea
nu este activa.

Daune materiale!

n timpul configurarii externe printr-un PC, regulatorul de

pozitie nu mai reactioneaza la curentul de valoare impusa.

Procesul poate fi astfel perturbat.

. Tnainte de parametrizarea externd, aduceti intotdeauna
actionarea in pozitia de siguranta si activati comanda
manuala.

Indicatie

Pentru informatii detaliate privind parametrizarea dispozitivului,
respectati instructiunile de utilizare respectiv de configurare,
parametrizare aferente.
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10 intretinere

Regulatorul de pozitie nu necesita mentenanta in cazul utilizarii
conform destinatiei in regim normal de operare.

Indicatie

n cazul unei manipulari de citre utilizator, rispunderea pentru
defectiuni ale aparatului devine nula!

Pentru asigurarea functionarii fara defectiuni, este permisa doar
operarea cu aer pentru instrumente lipsit de ulei, apa si praf.

11 Reciclare si eliminare

Indicatie

Produsele care sunt marcate cu simbolul alaturat nu
este permis sa fie eliminate ca deseuri municipale
(deseuri menajere) nesortate.

Acestea trebuie trimise la un punct de colectare

B sortata a aparatelor electrice si electronice.

Prezentul produs si ambalajul constau din materiale care pot fi

revalorificate in centrele specializate de reciclare.

La eliminarea aparatului, respectati urmatoarele puncte:

fncepand cu 15.08.2018, prezentul produs intra in
incidenta domeniului de aplicare deschis al Directivei
DEEE 2012/19/EU si a legilor nationale corespunzatoare
(in Germania, de ex. ElektroG).

Produsul trebuie trimis unei unitati de reciclare
specializate. Nu trebuie aruncat la centrele de colectare
locale. Este permisa utilizarea acestora numai pentru
produse de uz casnic in sensul directivei DEEE
2012/19/EU.

Daca nu exista nici o posibilitate de a evacua in mod
corespunzator aparatul, departamentul nostru de service
este pregatit sa preia contra cost colectarea si evacuarea
aparatelor vechi.

12 Alte documente

Indicatie

Toate documentatiile, declaratiile de conformitate, autorizatiile,
certificatele si alte documente sunt disponibile in sectiunea de
descarcari a ABB.

www.abb.com/positioners

Marci comerciale

HART este o marca comerciala inregistratd a FieldComm Group, Austin, Texas,
USA



TZIDC REGULATOR DE POZITIE DIGITAL | CI/TZIDC/ATEX/IECEX-RO REV. E 39

13 Anexa

Formular de returnare

Declaratie privind contaminarea aparatelor si componentelor

Reparatiile si/sau intretinerea aparatelor si componentelor este realizata numai daca exista o declaratie completata integral.
n caz contrar poate fi returnatd expedierea. Aceasta declaratie poate fi completata si semnati numai de citre personalul de

specialitate al utilizatorului.

Date despre beneficiar:

Firma:

Adresa:

Persoana de contact: Telefon:
Fax: E-mail:

Date despre aparat:
Tip: Nr. serie:
Motivul returnarii/Descrierea defectiunii:

Acest aparat a fost utilizat pentru lucrari cu substante care ar putea cauza un pericol sau ar putea afecta sanatatea?

[] pa ] Nu

Daca da, ce tip de contaminare (a se marca punctul adecvat):

[] biologica [] Iritantd / caustica [] inflamabila (slab / puternic inflamabil)
[] toxica [] exploziva [] alt tip Substante toxice

[] radioactive

Cu ce substante a venit aparatul in contact?
1.
2.
3.

Prin prezenta confirmam faptul ca aparatele transmise/componentele au fost curatate si nu prezinta urme de substante periculoase
respectiv toxice in conformitate cu regulamentul cu privire la substante periculoase.

Loc, data Semnatura si stampila firmei
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For your local ABB contact, visit:
www.abb.com/contacts

For more product information, visit:
www.abb.com/positioners

Ne rezervam dreptul de a efectua modificari tehnice, precum si modificari de continut
ale acestui document, fara avertizare prealabila.

Tn cazul comenzilor se aplica specificatiile detaliate convenite. ABB nu-si asumé nicio
raspundere pentru eventuale erori sau omisiuni din acest document.

Ne rezervam toate drepturile asupra acestui document, precum si asupra subiectelor si
imaginilor continute in el. Multiplicarea, divulgarea catre terti sau utilizarea

continutului, chiar si partial, sunt interzise fara acordul scris al ABB.
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