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TZIDC
Digitalni nastavovaci regulator

Nechrdnéné proti vybuchu / ATEX /
UKEX / IECEX

Digitalni nastavovaci regulator
k nastavovani polohy pneumaticky
ovladanych akc¢nich ¢lend.

Tzpe Uvod Dalsi informace
TZIDC je digitalni nastavovaci regulator pro Dal$i dokumentaci k zarizeni TZIDC si mlzete
komunikaci prostrfednictvi HART z fady stahnout zdarma na strankach
nastavovacich regulator(. Neprekonatelné www.abb.com/positioners.
tlumeni ndrazd a vibraci 10 g do 80 Hz odlisuje Alternativné prosté naskenujte tento kéd:

TZIDC od ostatnich a garantuje spolehlivy provoz
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1 Bezpecnost

Obecné informace a pokyny

Navod je dllezitou slozkou vyrobku a musi byt uschovan pro
pozdéjsi pouziti.

Instalaci, uvedeni do provozu a udrzbu vyrobku smi provadét
pouze k tomu vycvic¢eny odborny personal, autorizovany
provozovatelem zafizeni. Odborny personal si musi tento navod
predist, porozumét mu a podle v ném obsazenych instrukci
jednat.

Kdyz jsou pozadovdany daldi informace nebo pfi vyskytu
problému, které nejsou v ndvodu zminény, je mozné si obstarat
potiebné informace primo od vyrobce.

nebo existujici dohody, pfislibu nebo pravniho poméru.

Zmény a opravy se na vyrobku smi provadét pouze pokud je
tento navod vyslovné povoluje.

Upozornéni a symboly umisténé pifimo na vyrobku se musi
bezpodminecné dodrzovat. Nesmi se odstranit a musi se
udrzovat v Uplné ¢itelném stavu.

Provozovatel musi zdsadné dodrZovat pro jeho zemi platné
narodni predpisy tykajici se instalace, funkéni zkousky, opravy a
udrzby elektrickych vyrobkd.

Vystrazna upozornéni

Vystrazné pokyny jsou v tomto ndvodu usporadany podle nize
uvedeného schématu:

A NEBEZPECI

Signalni slovo ,NEBEZPECI“ oznaduje bezprostfedné hrozici
nebezpedi. Nerespektovani ma za nasledek usmrceni nebo
nejtézsi zranéni.

/A VAROVANI

Signalni slovo ,VAROVANI“ oznacuje bezprostiedné hrozici
nebezpedi. Nerespektovani mize mit za nasledek usmrceni

/A UPOZORNENI

Signalni slovo ,UPOZORNENI“ oznacuje bezprostiedné hrozici
nebezpedi. Nerespektovani mize mit za nasledek lehka nebo
nepatrna zranéni.

Signalni slovo , OZNAMENF oznaduje potencialni vécné $kody.

Oznameni
»,0znameni“ oznacuje uzite¢né nebo dllezité informace o
vyrobku.

Ucelové pouziti

Nastavovani polohy pneumaticky ovladanych akénich ¢lend,
uréenych k ndstavbé na linearni a kyvné pohony.

Pristroj je uréen vyhradné k pouziti v rozmezi hodnot uvedenych
na typovém Stitku a ve specifikaci.

« Maximalni provozni teplota nesmi byt presazena.

« Pripustnd okolni teplota nesmi byt pfesazena.

« Priprovozu je nutné dbat na druh kryti pouzdra.

Neucelové pouziti
Nasledujici pouziti pristroje jsou obzvlasté nepripustna:
« Pouziti jako pomUcky pro stoupani, napr. za ucelem
montaze.
- Pouziti jako drzaku externich zatézi, napr. jako drzak
potrubi atd.
- Nanos materialu, napr. prelakovanim skiiné, typového
Stitku nebo navarovanim, popf. pripajenim jinych dild.
«  Ubér materidlu, napf. navrtanim skriné.

Kabelova sroubeni

Provozovatel musi zvolit a pouzit kabelové prichodky
odpovidajici pouziti a pozadavkidm aplikace.

Kabelové prichodky musi odpovidat pozadavkim norem

EN 60079-7, EN 60079-11 a EN 60079-15.

Zejména v aplikacich s nebezpecim vybuchu je tfeba vzit v tvahu
pozadavky odpovidajiciho typu ochrany proti vzniceni.
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...1 Bezpecnost

Vylouceni zaruky za kybernetickou
bezpecnost

Tento produkt byl koncipovan pro pripojeni k sitovému rozhrani
pro prenos téchto informaci a dat.

Za pripravu a nepretrzité zajisténi bezpecného pripojeni
produktu do sité nebo pripadnych jinych siti odpovida vyhradné
provozovatel.

Provozovatel musi pfijmout a realizovat vhodna opatreni (napf.
instalace firewallQ, pouzivani autentiza¢nich opatreni, kddovani
dat, instalace antivirovych programu atd.) na ochranu svého
vyrobku, sité, svych systému a rozhrani pred jakymikoliv
bezpecnostnimi mezerami, neopravnénym piistupem, poruchou,
vniknutim, ztratou a/nebo odcizenim dat &i informaci.
Spole¢nost ABB a jeji dcefinné spolecnosti neruci za Skody nebo
ztraty, které vzniknou takovymi bezpecnostnimi mezerami,
jakymkoli neopravnénym pristupem, poruchou, ztradtou nebo
odcizenim dat ¢i informaci.

Stahovani softwaru

Na dale uvedenych internetovych strankach naleznete oznameni
o nové odhalenych slabych mistech sofwaru a 0 moznostech
stahovani nejnovéjsiho softwaru. Doporucuje se tyto stranky
pravidelné navstévovat:

www.abb.com/cybersecurity

ABB-Library — TZIDC — Software Downloads

Adresa vyrobce

ABB AG
Measurement & Analytics

Sch
324
Ger
Tel:

Fax:

illerstr. 72

25 Minden

many

+49 571 830-0
+49 571 830-1806

Adresa servisu

ABB AG
Service Instrumentation

Kall

stadter Str. 1

68309 Mannheim

Némecko

Servis zadkaznického strediska:0180 5 222 580*
E-mail: automation.service@de.abb.com

*

14 centl/minutu z némecké pevné sité, max. 42
centl/minutu z mobilni sité.


https://library.abb.com/r?cid=9AAC205134&dkg=dkg_software
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2 Pouziti v oblastech ohrozenych explozi

Obecné pozadavky

- Nastavovaci regulator ABB je schvalen pouze pro patfi¢né
pouziti v souladu s uré¢enim v bézné priamyslové atmosfére.
Nedodrzeni tohoto pozadavku vede ke ztraté zaruky a
odpovédnosti vyrobce!

- Jetfeba zajistit, aby byly instalovany pouze takové pristroje,
které spliiuji druh ochrany proti vzniceni pfislusnych zén a
kategorii!

« VSechny elektrické provozni prostfedky musi byt vhodné pro
patri¢né pouziti v souladu s ur¢enim.

Osvédceni a certifikace

Digitalni nastavovaci regulator TZIDC ma rizna schvaleni
ochrany proti vybuchu. Oblast platnosti zahrnuje celou EU,
Svycarsko a také zvlaétni zemé.

Tato schvdleni sahaji od schvdleni ochrany proti vybuchu v
souladu se smérnici ATEX az po mezinarodné uznavana
schvaleni, jako je IECEX, a navic i schvaleni ochrany proti vybuchu
specificka pro danou zemi.

Schvaleni ochrany proti vybuchu
. ATEX / UKEX, podrobnostiviz na strané 9.
« |ECEX, podrobnostiviz na strané 11.

Pouzité normy

Normy, v€etné data vydani, s nimiz je zarizeni ve shodé, jsou
uvedeny v osvédceni o zkousce konstrukénich vzord EU a v
prohlaseni vyrobce o shodé.

Identifikace vyrobku

V zavislosti na druhu ochrany proti explozi je na nastavovacim
reguldtoru vpravo vedle hlavniho typového stitku umisténo
oznaceni nevybusného provedeni.

Zde je uvedena ochrana proti vybuchu a pro pfislusny pfistroj
platny certifikdt nevybusného provedeni.

s v

Oznaceni (typovy Stitek)

TOV 04 ATEX 2702 X IEGEx TUN 04.0015 X
126 Exia lIC T6, T4 ... T1 Gb
(o8
\ (=]
40°C < Ta < 40°G / 85°C

Obrazek 1: Oznaéeni Ex (pfiklad, Atex / IECEXx)

EMAZZUKEXDOG2X IECEx TUN 04.0015 X
28 ExialiCT6/T4 Gb

'é E 40°C S Tas 40°C /85°C

Obrazek 2: Oznaéeni Ex (pfiklad, UKEX)
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... 2 Pouziti v oblastech ohrozenych explozi

Uvedeni do provozu, instalace

Nastavovaci regulator ABB musi byt namontovan v nadrazeném
systému.

Podle stupné kryti IP musi byt definovan pro pristroj interval
¢isténi (usazeniny prachu).

Je tfeba prisné dbat na to, aby byly instalovany pouze takové
pristroje, které splnuji druh ochrany proti vzniceni pfislusnych
z6n a kategorii.

PFi instalaci pristroje se musi dodrzet platné mistni predpisy pro
instalaci, napf. EN 60079-14.

Dale je tfeba dodrzovat nasledujici:

« Proudové obvody nastavovaciho regulatoru musi uvadét
do provozu ve véech zénach osoby zplsobilé podle
TRBS 1203. Udaje na typovém $titku to vyZaduji povinné.

- Pristrojje konstruovan podle IP65 (volitelné IP66) a musi
byt patfi¢né chranén proti drsnym okolnim podminkam.

- Podle zvoleného schvaleni Ex se musi zohlednit Gdaje v EU
technickém osvédceni konstrukénich vzord, resp. v
certifikatech Ex véetné zvlastnich podminek jimi
definovanych.

- Pristroj se smi pouzivat pouze v souladu s uréenim.

- Pristroj se nesmi pfipojovat pod napétim.

« Ochranné pospojovani systému se musi provést v souladu
s odpovidajicimi pfedpisy pro instalaci platnymi v dané
zemi (VDE 0100, ¢ast 540, IEC 364-5-54)

« Obvodové proudy nesmi byt vedeny pres téleso!

- Jetreba zajistit, aby bylo téleso spravné instalovano a
nebylo naruseno jeho kryti IP.

« Voblastech ohrozenych vybuchem se smi montaz
provadét pouze se zohlednénim mistné platnych predpis
pro instalaci. Musi byt dodrzeny nasledujici podminky
(seznam neni Uplny):

- Montdz a udrzbu je mozné provadét pouze tehdy, kdyz
neni oblast ohrozena vybuchem a je k dispozici
povoleni pro prace za horka.

« TZIDC smi byt provozovan pouze ve zcela
smontovaném a neporuseném télese.

Upozornéni k provozu

- Nastavovaci regulator musi byt integrovano do mistniho
systému vyrovnani potenciald.

- Smi se pfipojovat pouze bud'jiskrové bezpecné nebo jiskrové
nebezpecné proudové obvody. Kombinace neni pripustna.

« Je-li nastavovaci regulator provozovan s jiskrové
nebezpeénymi proudovymi obvody, neni pozdéjsi pouziti pro
druh ochrany proti vzniceni jiskrova bezpecnost pripustné.

Pouziti, provoz

TZIDC je urcen pouze pro fadné pouziti v souladu s uréenim.
Nedodrzeni vede ke ztraté zaruky a odpovédnosti vyrobce!
-V oblastech ohroZzenych vybuchem se smi pouzivat pouze
takové pomocné komponenty, které splnuji vSechny
pozadavky evropskych a narodnich norem.
« Musi byt striktné dodrzovany okolni podminky uvedené
v navodu k obsluze.
« TZIDC je schvélen pouze pro patfi¢né pouziti v souladu
s uréenim v bézné pramyslové atmosfére. Jsou-li ve vzduchu
agresivni latky, je nutna konzultace s vyrobcem.
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Udrzba, oprava

Definice pojmu podle IEC 60079-17:

Udrzba

Definuje kombinaci Ukond, které slouzi k zachovani nebo
obnoveni takového stavu prvku, ktery vyhovuje pozadavkim
relevantnich technickych dat a vykonava své dané funkce.
Kontrola

Definuje Ukon, ktery obsahuje peclivou kontrolu prvku (bud' bez
demontdze nebo pripadné s ¢astec¢nou demontdazi) a je doplnén
mérenim, aby mohl byt spolehlivé zhodnocen stav prvku.
Vizualni kontrola

Definuje kontrolu, kterd identifikuje bez pouZziti pfistupovych
zafizeni a nastrojl zavady jako jsou chybéjici Srouby, které jsou
viditelné pouhym okem.

Pfesna kontrola

Definuje kontrolu, ktera pokryva aspekty vizualni kontroly a
kromé toho identifikuje zavady jako jsou napf. volné Srouby,
které Ize rozpoznat pouze pouzitim pristupovych zarizeni (napf.
schldky) a nastroja.

Podrobna kontrola

Definuje kontrolu, ktera pokryva aspekty presné kontroly a
kromé toho identifikuje zavady jako jsou napf. volné pfipoje,
které Ize rozpoznat pouze otevienim télesa a / nebo v pfipadé
potfeby ndstroju a testovacich zafizeni.

Udrzbu a vyménu smi provadét jenom kvalifikovany odborny
persondl, tzn. kvalifikovany persondl podle TRBS 1203 nebo
podobné.

V oblastech ohrozenych vybuchem se smi pouzivat pouze
takové pomocné komponenty, které splnuji vSechny
pozadavky evropskych a narodnich smérnic a zakonda.
Udrzbarské prace, u nich? je potfeba demontaz systému, se
smi provadét pouze v oblastech neohrozenych vybuchem.
Neni-li to mozné, je nutné bezpodminec¢né dodrzovat bézna
preventivni opatieni podle mistné platnych predpisu.
Komponenty se smi nahrazovat pouze origindlnimi
nahradnimi dily, které jsou tudiz schvaleny pro pouziti

v oblastech neohrozenych vybuchem.

V oblasti ohrozené vybuchem se musi pfistroj pravidelné
Cistit. Intervaly musi definovat provozovatel v souladu

s okolnimi podminkami panujicimi na misté provozu.

Po ukonéeni Udrzby a oprav se musi umistit zpét na plvodni
misto vSechna zahrazeni a tabulky odstranéné pro tento ucel.
Spoje odolné proti prislehu se lisi od tabulek IEC 60079-1 a
smi je opravovat pouze vyrobce.

Aktivita Vizualni kontrola

(kazdé 3 mésice)

Pfesna kontrola Podrobna kontrola

(kazdych 6 mésicu) (kazdych 12 mésicu)

Vizudlni kontrola neporusenosti nastavovaciho reguldtoru, odstranéni
usazenin prachu
Kontrola neporusenosti a funkénosti elektrického zarizeni

Kontrola celého zafizeni

Odpovédnost provozovatele
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... 2 Pouziti v oblastech ohrozenych explozi

Predpoklady pro bezpecné pouziti nastavovaciho regulatoru

PFi pouziti v zéné ohroZené vybuchem je tfeba dodrzovat
nasledujici body:

Méjte na zfeteli pro pristroj platné technické udaje a
zvlastni podminky dle prislusného platného certifikatu!
Jakékoli zmény pfristroje uzivatelem jsou zakazany. Zmény
na pristroji smi provadét pouze vyrobce nebo znalec
predpisl pro ochranu proti explozi.

Ochranné tfidy IP 65 / NEMA 4x se dosahne pouze se
zaSroubovanou clonou proti rozstriku. Nikdy nepouzivejte
pristroj bez clony proti rozstriku.

Pristroj smi byt v provozu pouze s pfistrojovym vzduchem
bez oleje, vody a prachu. Nesmi se pouzivat jak vznétlivé
plyny, tak ani kyslik nebo kyslikem nasycené plyny.

Procesy vyvolavajici vysoké nabiti / opakujici se procesy
nabiti v oblastech s plynem musi provozovatel vyloucit.

Kabelové Sroubeni
Omezeny teplotni rozsah kabelové priachodky M20 x 1,5 z plastu
pro varianty s ochranou proti vybuchu:

Pripustny rozsah teplot okolniho prostfedi pro kabelové
prichodky ¢ini —20 aZ 80 °C (-4 az 176 °F).

PFi pouZiti kabelové prichodky musi byt zajisténo, ze
teplota okolniho prostredi lezi uvnitf pfipustného rozsahu
plus 10 K, popf. vyhovuje z hlediska minimalni teploty
okoli.

Montdaz kabelové priichodky do télesa skfiné je nutné
provést pomoci utahovaciho momentu 3,8 Nm. Kabel
musi byt pfi montaZzi do kabelové prichodky dobre
utésnén, aby byl zajistén poZadovany stupen kryti IP.
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ATEX / UKEX

Druh ochrany proti vzniceni Ex i - jiskrova bezpeénost
EX oznaceni

EX oznaceni

Oznadeni 12 GExiallCT6/ T4...T1Gb
112 GExib ICT6/ T4 ..T1Gb
113G ExicllCT6/T4...T1Gc
Technické osvédceni .

konstrukénich vzord TUV o4 ATEX2702X
Certifikat (UKEX) EMA22UKEX0032X
Druh ochrany proti Jiskrova bezpecnost ,,i“
vzniceni
Pfistrojova skupina 112G / 11 3G

Normy EN 60079-0, EN 60079-11

Teplotni idaje

Pristrojova skupinall2G /113 G

Teplotni tfida

Teplota prostfedi Ta

T4azT1
T6*

-40 az +85 °C
-40az 40 °C*

Zvlastni podminky

- Napdjeni pro proudovy obvod ,Zpétna vazba nastavované
pozice pomoci bezdotykovych spinaél (Pepperl & Fuchs SJ2-
SN)“ musi byt realizovdno, podle certifikatu
PTB 00 ATEX 2049 X, jako jiskrové bezpecné v souladu s
typem pouziti 2.

- Spojeni a preruseni jakoz i spinani proudovych obvod( pod
napétim je povoleno jen pfi instalaci, Udrzbé nebo za Géelem
oprav.

Oznameni

Casové se kryjici existence vybudného ovzdusi a instalace,
udrzby nebo opravy je v pdsmu 2 posuzovana jako
nepravdépodobna.

- Jako zdroj pneumatické energie se smi pouzivat jenom
nehoflavych plyna.

- Nastavovaci regulator TZIDC smi byt pfi provozu s plyny
skupiny IIA a teplotni tfidy T1 pouzivan jako pneumaticky
zdroj energie jen pod Sirym nebem resp. v budovach s
dostate¢nym privodem a odvodem vzduchu.

« Privadény plyn nesmi u TZIDC obsahovat vzduch a kyslik v
mnozstvich, kterd by mohla vytvofit zapalnou atmosféru.
Odpadni plyn musi byt vzdy odvadén ven.

- Smi se pouzivat jenom zpUsobilych privodek vedent,
odpovidajicich pozadavkim EN 60079-11.

*  PFipouziti ,zadsuvného modulu pro digitdlni zpétny signal“ v teplotni tridé

T6 ¢ini maximalné pripustny rozsah okolni teploty -40 az +35 °C.

Elektrické udaje

V typu ochrany proti vzniceni ,Jiskrovd bezpecnost Ex ib, Ex ia
nebo Ex ic“ pouze k zapojeni do potvrzeného jiskrové
bezpecného elektrického obvodu.

Proudovy obvod (svorka)

Elektrické udaje (maximalni hodnoty)

Signalni proudovy obvod
(+11/ -12)

Spinaci vstup
(+81/-82)

Spinaci vystup
(+83 /-84)

Zpétnd vazba
nastavované pozice
pomoci bezdotykovych
spinadl, (Pepperl & Fuchs
SJ2-SN)

(Limitl: +51 / -52),
(Limit2: +41 / -42)
Zasuvny modul pro
digitalni zpétny signal
(+51/-52)

(+41 / -42)

Zasuvny modul pro
analogovou zpétnou
signalizaci

(+31/-32)

Rozhrani k TZIDC Remote
Sensor

(X2-2: +Uref, X3-2: GND,
X3-1: signal)

Lokalni komunikaéni
rozhrani (LCI)

U;=30V C;=6,6nF
l; =320 mA L; = zanedbatelné malad
Pi=11W

U;=30V C;=14,5nF

l; =320 mA L; = zanedbatelné malad
Pi=11W

U;=30V C,=14,5nF

l; =320 mA L; = zanedbatelné mald
P; = 500 mW

Maximalni hodnoty viz EU - technické osvédceni
konstrukénich vzor ¢islo PTB 00 ATEX 2049 X
Stérbinové iniciatory firmy Pepperl & Fuchs typ 2

U;=30V C;=3,7nF
l; =320 mA L; = zanedbatelné& mald
P, = 250 mwW
U;=30V C;=6,6nF
l; =320 mA L; = zanedbatelné& mald
Pi=L1W
Ug=54V Typ ochrany Ex ia resp.
lg =74 MA Ex ib
Py =100 mwW liC:
C; = zanedbatelné Lo=5mH
mala Co=2uF
L; = zanedbatelné 11B:
mala Lo=5mH

Co =10 uF

Pouze pro pfipojeni k programovacimu zarizeni
s pouzitim adaptéru ABB LCI (do < 30 V DC) mimo

oblast ohrozenou vybuchem.
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... 2 Pouziti v oblastech ohrozenych explozi

Ochrana proti vzniceni Ex ec — zvySena bezpecnost
EX oznaceni

Teplotni udaje

EX oznaceni

Pristrojova skupinall 3 G

Oznadeni I13GExecllICT6, T4...T1 Gc
Technické osvédceni .
. TUV 04 ATEX 2702 X
konstrukénich vzord
Certifikat (UKEX) EMA22UKEX0032X
Typ Provozni prostredky pro zvySenou bezpecnost
Pristrojova skupina 113G

Normy EN 60079-0, EN 60079-7

Teplotni tfida Teplota prostfedi Ta

T4az Tl -35az +85°C
T6* -35az +50 °C*

Zvlastni podminky

« Pro proudovy obvod "zpétna signalizace pomoci
bezdotykovych spinacl, (Pepperl & Fuchs SJ2-SN)“ musi byt
mimo pristroj provedena opatreni, aby nebylo v disledku
prechodnych poruch prekroceno jmenovité napéti o vice nez
40%.

- Spojeni a preruseni jakoz i spinani proudovych obvodi pod
napétim je povoleno jen pfi instalaci, Udrzbé nebo za Gcelem
oprav.

Oznameni

Casové se kryjici existence vybugného ovzdusi a instalace,
udrzby nebo opravy je v pdsmu 2 posuzovana jako
nepravdépodobna.

« Jako zdroj pneumatické energie se smi pouzivat jenom
nehoflavych plyna.

« Smi se pouzivat jenom vhodné kabelové privody, které splnuji
pozadavky podle EN 60079-7.

U TZIDC plati pro bezpecné pouziti v tfidé ochrany proti vzniceni
Ex ,ec lIC*:

« V proudovych obvodech pasma 2 smi byt zapojeny jenom
pristroje, které jsou zpUsobilé pro provoz v oblastech
ohrozenych vybuchem pasma 2 a podminky panujici
v misté nasazeni (prohlaseni vyrobce nebo certifikat
zkusebny).

*

PFi pouziti ,zdsuvného modulu pro digitalni zpétny signal“ v teplotni tridé

T6 ¢ini maximalné pripustny rozsah okolni teploty -35 az +35 °C.

Elektrické udaje

U typu ochrany proti vzniceni ,ZvySend bezpecnost Ex ec” pouze
pro pripojeni k certifikovanému obvodu pro zvySenou
bezpecnost.

Proudovy obvod (svorka) Elektrické udaje (maximalni hodnoty)

Signalni proudovy obvod U=9,7VDC

(+11/ -12) 1=4az20 mA, max. 21,5 mA
Spinaci vstup U=12az724VDC

(+81/-82) I=4mA

Spinaci vystup Uu=11vDC

(+83 /-84)

Zpétnd vazba U=8,2V (RiccalkQ)
nastavované pozice
pomoci bezdotykovych
spinadd, (Pepperl & Fuchs
SJ2-SN)

(Limitl: +51 / -52),
(Limit2: +41 / -42)
Zasuvny modul pro U=5az11VDC
digitalni zpétny signal
(+51/-52)

(+41 / -42)

Zasuvny modul pro U=10az30VDC
analogovou zpétnou 1 =4az20 mA, max. 21,5 mA
signalizaci
(+31/-32)

Lokalni komunikacni

rozhrani (LCI)

Pouze pro pfipojeni k programovacimu zarizeni
s pouzitim adaptéru ABB LCI (do < 30 V DC) mimo

oblast ohrozenou vybuchem.




TZIDC DIGITALNi NASTAVOVACI REGULATOR | CI/TZIDC/ATEX/IECEX-CS REV. E 11

IECEX
Druh ochrany proti vzniceni Ex i - jiskrova bezpecnost Teplotni Gdaje
EX oznadeni
Teplotni tfida Teplota prostredi Ta
EX oznaceni T4azTl -40az +85 °C
Oznaceni Exia lIC T6 resp. T4..T1 Gb T6* -40 az 40 °C*
Exib IIC T6 resp. T4..T1 Gb *  PYipouziti ,zadsuvného modulu pro digitalni zpétny signal“ v teplotni tiidé
Exic ICT6 resp. T4..T1 Gc T6 &ini maximalné pripustny rozsah okolni teploty -40 a# +35 °C.
Technické osvédceni
o ] IECEx TUN 04.0015X
konstrukénich vzord Elektrické udaje
Typ Intrinsic safety i V typu ochrany proti vzniceni , Jiskrova bezpeénost Ex ib, Ex ia
Normy IEC 60079-0, IEC 60079-11 nebo Ex ic“ pouze k zapojeni do potvrzeného jiskrové

bezpecného elektrického obvodu.

Zvlastni podminky

e . , . . , Proudovy obvod (svorka) Elektrické udaje (maximalni hodnoty)
« Nap3ajeni pro proudovy obvod ,Zpétna vazba nastavované

. . , s _wo Signalni proudovy obvod U, =30V C.=6,6 nF
pozice pomoci bezdotykovych spinacl (Pepperl & Fuchs SJ2- o , P W ! ! dbatel |
“ P . . gt s +11 / -12 I; =320 mA L, = zanedbatelné mala
SN)“ musi byt realizovdno, podle certifikatu ( ) ! !
. s Y v Pi=11W
PTB 00 ATEX 2049 X, jako jiskrové bezpec¢né v souladu s !
typem pouziti 2 Spinaci vstup U;=30V C;=14,5nF
L, , . +81/-82 I = 320 mA L; = zanedbateln& mala
- Spojeni a prerusSeni jakoz i spinani proudovych obvodi pod (+81/-82) ! m i = zanedbateine mala
s s : e s s vl x - Pi=11W
napétim je povoleno jen pfiinstalaci, drzbé nebo za Gcelem 1
oprav Spinaci vystup U;=30V C;=14,5nF
Oznémeni (+83 /-84) l; =320 mA L; = zanedbatelné& mala
Casové se kryjici existence vybudného ovzdusi a instalace, Pi = 500 mw
Gdrzby nebo opravy je v padsmu 2 posuzovana jako LokalIni komunikaéni Pouze pro pfipojeni k programovacimu zafizeni
rozhrani (LCI) s pouzitim adaptéru ABB LCI (do < 30 V DC) mimo

nepravdépodobna.

- Jako zdroj pneumatické energie se smi pouzivat jenom
nehoflavych plyna.

- Nastavovaci regulator TZIDC smi byt pfi provozu s plyny

oblast ohrozenou vybuchem.

Doplrikové se sméji pouzivat nasledujici moduly:

skupiny IIA a teplotni tfidy T1 pouzivan jako pneumaticky Proudovy obvod (svorka) Elektrické tidaje (maximalni hodnoty)
zdroj energie jen pod Sirym nebem resp. v budovéch s Zp&tna vazba Maximalni hodnoty viz certifikat
dostate¢nym privodem a odvodem vzduchu. nastavované pozice IECEx PTB 11.0092X Stérbinové inicidtory firmy
- Privadény plyn nesmi u TZIDC obsahovat vzduch a kyslik v pomoci bezdotykovych Pepperl & Fuchs Typ 2
mnozstvich, kterd by mohla vytvofit zapalnou atmosféru. spina&d, (Pepperl & Fuchs
Odpadni plyn musi byt vzdy odvadén ven. $32-SN)
- Smi se pouzivat jenom zpUsobilych privodek vedent, (LimitL: +51 / -52),
odpovidajicich pozadavkim EN 60079-11. (Limit2: +41 / -42)
Zasuvny modul pro U;=30V Ci=3,7nF
digitalni zpétny signal l; =320 mA Li = zanedbatelné mala
(+51 / -52) P; = 250 mW
(+41/-42)
Zasuvny modul pro U;=30V Ci=6,6nF
analogovou zpétnou l; =320 mA Li = zanedbatelné mala
signalizaci Pi=11W

(+31/-32)
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... 2 Pouziti v oblastech ohrozenych explozi

... IECEx

Ochrana proti vzniceni Ex e - zvySena bezpecnost, Ex n - bezjiskrovy

EX oznadeni Elektrické udaje

|ECEx Ex ec V typu ochrany proti vzniceni ,.zvySena bezpecnost Ex ec nebo
omatent Ex ec 1IC T6 resp. T4..T1.6¢ nejiskiici Ex nA“ jen k pripojeni na schvaleny jiskrové bezpeény

proudovy obvod.
Technické osvédceni

IECEx TUN 04.0015X

konstrukénich vzort Proudovy obvod (svorka) Elektrické udaje (maximalni hodnoty)
Typ Zvy$ena bezpeénost Signalni proudovy obvod U =9,7VDC
Normy IEC 60079-0, IEC 60079-7 (+11/ -12) I =4 az20 mA, max. 21,5 mA
Spinaci vstup U=12az24VDC
IECEx Ex nA (+81/-82) 1=4mA
Oznageni Ex nA IIC T6 resp. T4...T1 Gc Spinaci vystup U=11vDC
Technické osvédéent (+83/-84)
konstrukénich vzora IECEx TUN 04.0015X LokalIni komunikaéni Pouze pro pfipojeni k programovacimu zarizeni
Typ Ochranna tfida .n* rozhrani (LCI) s pouzitim adaptéru ABB LCI (do < 30 V DC) mimo
Normy IEC 60079-0, IEC 60079-15 oblast ohrozenou vybuchem.

- Doplnkové se sméji pouzivat nasledujici moduly:
Teplotni udaje

Proudovy obvod (svorka) Elektrické udaje (maximalni hodnoty)

Teplotni tfida Teplota prostfedi Ta Zpétna vazba U= 8,2V (Ri cca 1 kQ)
T4azTl ~352z+85°C nastavované pozice
Te* 73522450 °C" ) moci bezdotykovych
*  Pfipouziti ,zasuvného modulu pro digitdIni zpétny signal“ v teplotni tridé spinacd, (Pepperl & Fuchs
T6 ¢ini maximalné pripustny rozsah okolni teploty -35 az +35 °C. $32-SN)
(Limit1: +51 / -52),
Zvlastni podminky (Limit2: +41 / -42)
« Pro proudovy obvod "zpétna signalizace pomoci Zasuvny modul pro U=5a211VDC
bezdotykovych spinacl, (Pepperl & Fuchs SJ2-SN)“ musi byt digitalni zpétny signal
mimo pristroj provedena opatreni, aby nebylo v dlisledku (+51 / -52)
prechodnych poruch prekroceno jmenovité napéti o vice nez (+41 / -42)
0,
40%. Zasuvny modul pro U=10az30VDC
. Kobvodim v zéné 2 mohou byt pfipojena pouze zafizeni, analogovou zp&tnou | = 4a%20 mA. max. 215 mA
ktera jsou vhodna pro provoz v prostredi s nebezpecim signalizaci
vybuchu deklarovaném jako zéna 2 a spliuji podminky v (+31/-32)
misté pouziti (prohlaseni vyrobce nebo certifikdt zkusebniho
subjektu).

- Spojeni a preruseni jakoz i spinani proudovych obvodt pod
napétim je povoleno jen pfi instalaci, Udrzbé nebo za ucelem
oprav.

Oznameni

Casové se kryjici existence vybu$ného ovzdusi a instalace,
udrzby nebo opravy je v pasmu 2 posuzovana jako
nepravdépodobna.

- Jako zdroj pneumatické energie se smi pouzivat jenom
nehoflavych plynt.

- Smi se pouzivat jenom vhodné kabelové privody, které splnuji
pozadavky podle EN 60079-7, resp. EN 60079-15.



TZIDC DIGITALNI NASTAVOVACI REGULATOR | CI/TZIDC/ATEX/IECEX-CS REV. E

3 Identifikace vyrobku

Typovy Stitek
000 %)

j(\ j[ DL Lommws ViBs#E- 10118300112 id Analog feedback 0V 04 ATEX 2702 X IECEx TUN 04.0015 X
)DD Serial no.: 123456 f, Electr. limits swm.lm 26 ExialiC T8, T4... T1 Gb
W-Rev.: 5.00 SW-Rev.: 5.0:— & Moch. limits switch
DO 2022-W10—————— - Digltal Fesdback T
Special Request ————————I~ Position Indicator [ ] 40°C < Ta <40°C / B5°C ) Exia NCTO/ T4 Gb
TZID Supply prese.: 0,14 .. 06 MPa/ 20 .. 0 sl ><Ta
bt St acing . S P—
L Seve postion:fail frsezs cA®
8RiSe 72, 0 22425 Minden @\gﬂ ) -
Made In Germany Y — [T for parameters see operation instruction/csrificate

@B @ OB OO

Sériové Cislo

Objednaci kéd

Hardwarova / softwarova revize
Rok vyroby / kalendarni tyden
Specialni prani

Doplrikové volitelné moznosti
Znacka CE

Oznaceni ATEX

Oznaceni IECEx

P@EEQPO®®O®O

Upozornéni: Mit na zreteli dokumentaci k vyrobku

@ Stuperi ochrany krytem IP

Obrazek 3: Typovy Stitek (pfiklad)

SQUSISIGISISISISNIGI®)

Pokyny k likvidaci
Oznaceni ¢inské RoHS
Tlak privadéného vzduchu
Vstupni signal

Druh ¢innosti pneumatiky
Adresa vyrobce
Komunika¢ni protokol
Reakce pfi vypadku napéti
Typové oznaceni

Oznaceni UKCA

13
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4 Transport a uskladnéni

Zkouska

Ihned po vybaleni pfistroje se presveédcte, ze pristroje nevykazuji
zadna poskozeni, ktera byla zplsobena neodbornym
transportem.

Dopravni Skody musi byt poznamenany v nakladnich listech.
V8echny naroky na nahradu Skody musi byt uplatnény
neprodlené a pred instalaci vidi zasilateli.

Transport pristroje

Méjte na zfeteli nasledujici pokyny:
- Béhem transportu nevystavovat pristroj vlhkosti. Pfistroj
prislusné zabalit.
- Pristroj zabalit tak, aby byl béhem transportu chranén
proti otfestim, nap¥. bublinkovou fdlii.

Uskladnéni pristroje

PFi uskladnovani pristroji dodrzujte tyto body:

- Pristroj skladujte v originalnim obalu, na suchém a
bezprasném misté. Pristroj je navic chranén susicim
prostfedkem, nachazejicim se v baleni.

. Skladovaci teplota se musi pohybovat v rozsahu
-40 az 85 °C (-40 az 185 °F).

- Zabrante pristupu trvalého pfimého slunec¢niho zareni.

- Doba skladovani je prakticky neomezena, plati vsak s
dodavatelem dohodnuté zaru¢ni podminky uvedené v
potvrzeni objednavky.

Okolni podminky

Okolni podminky pro prepravu a skladovani pfistroje odpovidaji
okolnim podminkam pro provoz pfistroje.

Dodrzujte Udaje na datovém listu pristroje!

Vraceni pristroju

Pro zasilani pristroji k opravé nebo prekalibrovani pouzivejte
plvodni obal nebo vhodny bezpecny kontejner.

K pristroji prilozte vyplnény formular k vratce (viz Formulaf pro
zpétnou zasilku na strané 39).

Podle smérnice EU pro nebezpecné latky odpovidaji vlastnici
nebezpednych odpadu za jejich likvidaci, resp. musi pfi dopravé
dodrzovat nasledujici predpisy:

VSechny pfistroje zasilané ABB nesmi obsahovat zadnou
nebezpecénou latku (kyseliny, louhy, rozpoustédla, atd.).

Adresa pro zasilani zpét:
Obratte se prosim na servisni stfedisko (adresa na strance 4) a
pozadujte adresu nejblizsiho stanovisté servisu.
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5 Instalace

Bezpecnostni pokyny

/\ UPOZORNENI

Nebezpeci poranéni

Nebezpedi poranéni nastavovacim regulatorem / pohonem

pod tlakem.

- Pred zacatkem prace na nastavovacim regulatoru /
pohonu odpojte zasobovani stlacenym vzduchem a
nastavovaci regulator / pohon odvzdusnéte.

/A UPOZORNENI

wr »

Nebezpeéi Grazu v dusledku nespravnych parametrickych

hodnot!

V dusledku nespravnych parametrickych hodnot se maze

ventil dostat neocekavané do pohybu. To mize mit za

nasledek poruchy procesu a tudiz zranéni!

. Pred opétovnym pouzitim nastavovaciho regulatoru,
pouzitého jiz drive na jiném misté&, obnovte vzdy vyrobni
nastaveni pristroje.

. Pred zpétnym uvedenim na vyrobni nastaveni nikdy
nespoustéjte automatickou kompenzaci!

Oznameni

Pred montdazi ovérte, zda nastavovaci regulator splfiuje regulaéni
a bezpecnostné technické pozadavky na misté instalace (pohon,
resp. akéni ¢len).

Viz Technické tGdaje ve specifikaci.

VSechny montazni a sefizovaci prace jakoz i elektrické pripojeni
pristroje smi provadét jenom kvalifikovany odborny personal.
PFi vSech pracich na pfistroji dodrzujte mistné platné predpisy
pro Urazovou prevenci jakoz i na predpisy pro zfizovani
technickych zafizeni.

Externi senzory zdvihu

TZIDC Control Unit @ Pfivod stla¢eného vzduchu

TZIDC Remote Sensor @ Odstaveny senzor zdvihu

Pohon

@
@ Spojovaci kabel @ Signdl nastavené hodnoty
®
@

Obrazek 4: TZIDC s externimi senzory zdvihu

Oznameni

PFi provozu na valci se ma na zakladé linearity provést
automatickou kompenzaci kyvnych pohont (viz Standardni
automaticka kompenzace pro kyvné pohony na strané 34).
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... 5 Instalace

... Externi senzory zdvihu

(A) TZIDC Control Unit mit TZIDC Remote Sensor*
V tomto provedeni se dodava vzajemné sladéna jednotka se
dvéma télesy.
Pfi instalaci dodrzujte nasledujici body:
. Téleso 1 (TZIDC Control Unit) obsahuje elektroniku a
pneumatiku a montuje se oddélené od pohonu.

. Téleso 2 (TZIDC Remote Sensor) obsahuje senzor zdvihu a

montuje se na linearni a kyvny pohon. Mechanicka
nastavba se provadi tak, jak je popsana v Mechanicka
nastavba na strané 16.

- Elektrické pripojeni se provadi tak, jak je popsano
v pfipojeni na pfistroji - TZIDC Control Unit s TZIDC
Remote Sensor na strané 29.

Oznameni
Pro pripojeni senzoru TZIDC Remote se musi pouzit kabel
s nasledujici klasifikaci:

« 3Zlovy, prafez 0,5 a% 1,0 mm?

. stinény, minimalni pokryti 85 %

- teplotnirozsah minimalné do 100 °C (212 °F)

Pro teplotni rozsah minimalné do 100 °C (212 °F) musi byt
schvéleny i kabelové prichodky. Kabelové priichodky musi mit
upinky pro stinéni a navic odlehéeni kabelu v tahu.

* V namornim provedeni neni TZIDC Remote zatim k dispozici.

TZIDC Control Unit pro vzdaleny senzor zdvihu
V tomto provedeni se dodava nastavovaci regulator bez senzoru
zdvihu.
Pfi instalaci dodrzujte nasledujici body:
. Téleso 1 (TZIDC Control Unit) obsahuje elektroniku a
pneumatiku a montuje se oddélené od pohonu.
- Vzdaleny senzor zdvihu se montuje na linearni a kyvny
pohon. Pro mechanickou montdz dodrzujte navod
k obsluze vzdaleného senzoru zdvihu!
- Elektrické pripojeni se provadi tak, jak je popsano
v PFipojeni na pristroji - TZIDC Control Unit pro
odsazeny snimac drahy na strané 30.

Mechanicka nastavba

MéFici a pracovni rozmezi do HW-Rev.: 5.0

Obrazek 5: Pracovni rozmezi

Sipka @ na hrideli pristroje (poloha zpétného signalu pozice) se
musi pohybovat mezi Sipkovymi znackami @

@ Polohu pfivodu vzduchu je tfeba
zvolit tak, aby nebyl narusen
stuperi ochrany krytem IP télesa.

@ Rozsah méreni

@ Pracovni rozmezi

Obrazek 6: MéFici a pracovni rozmezi nastavovaciho regulatoru
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Pracovni rozmezi linearnich pohona:

Pracovni rozmezi pro linedrni pohony ¢ini +45° symetricky

k podélné ose.

Uzitné rozpéti v pracovnim rozmezi ¢ini minimalné 25°, idealné
40°. Uzitné rozpéti by mélo probihat symetricky k podéiné ose.

Pracovni rozmezi kyvnych pohon:
UZitné rozpéti ¢ini +57° az -57° a musi byt kompletné v méficim
rozmezi, ne véak nutné symetricky k podéiné ose.

Oznameni
Pri montazi dbejte na spravny prevod drahy pohybu resp. Ghlu
natoceni pro zpétnou signalizaci polohy!

17
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Ve

MéFici a pracovni rozmezi od HW-Rev.: 5.01 s volitelnou bezdotykovou zpétnou vazbou polohy

-90°

Hridel zafizeni
Paka
Pracovni rozmezi 100 % stupen otevieni, OUT1 = dispozi¢ni tlak

Pracovni rozmezi O % stuper otevieni, OUT1 = okolni tlak

do 340°.

@ @ OP®O®O

Pracovni rozmezi ventilu/pohonu rozpoznané standardnim samocinnym vyvazenim. Pro kyvné pohony smi pracovni rozmezi lezet v jakékoli libovolné poloze

Smér otdceni rozpoznany standardnim samodinnym vyvazenim pro parametr,P6.3 - SPRNG_Y2“
(Pri odvzdusnovani OUT 1 se hridel zafizeni 1 otdci po sméru hodinovych rucicek).

Smér otaceni nastaveny standardnim samocinnym vyvazenim pro parametr ,P6.7 - ZERO_POS*

(PFi odvzdusniovani OUT 1 se hfidel zafizeni 1 otaci po sméru hodinovych ruciéek).

Obrazek 7: MéfFici a pracovni rozmezi s bezdotykovou zpétnou vazbou polohy (pfiklad pro kyvné pohony)

Pristroje od rev. HW:5.01 mohou byt na zakladé volitelné
moznosti objednavky vybaveny ,bezdotykovym snimacem — S1“,
Zpétna vazba polohy poté probihd prostfednictvim 360° snimace
bez mechanickych koncovych dorazd.

To umoznuje vétsi pracovni rozmezi az do 350°. Pracovni rozmezi
mUze v takovém pripadé lezet v libovolném bodé rozsahu
snimace.

Samocinné vyvazeni
Standardni samodinné vyvazeni pro kyvné a linedrni pohony se
provadi tak, jak je popsano v Standardni automaticka
kompenzace na strané 34.
Pfedpoklad pro samocinné vyvazeni:

+ Mechanické koncové dorazy na ventilech

« Uzavirani ventilu oto¢enim doprava

Pro odliSné situace nastavby, jako napf.: pohony s ozubenymi
tycemi, jsou zapotrebi dal$i nastaveni parametr(. Obsahlé
informace obsahuje technicky popis ,TD/TZIDC/TZIDC-
200/NON-CONTACT_SENSOR*“!
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Montaz na linearni pohony

Pro montaz na linearni pohon dle IEC 60534 (bo¢ni montaz dle
NAMUR) je k dispozici nasledujici montazni souprava.

e

Al

J

Podlozka

Sroub T¥menové Srouby

Podlozky

®EE

Paka s kuzelovym vale¢kem pro Srouby
regulacni zdvih 10 az 35 mm

(0,39 aZ 1,38 palce) nebo 20 az 100

@)
Montazni Ghel @ Matice
@)

Pojistné podlozky

mm (0,79 az 3,94 palce) Profilové bloky
@ Podlozky @ Tfmen
@ Srouby

Obrazek 8: Souprava pro nastavbu

Obrazek 9: Montaz tfmenu na pohonu

1. Srouby utdhnéte rukou.

PFipevnéte tfmen (1) a profily (2) pomoci roubt (4) a

pojistnych podlozek (3) na hfidel pohonu.

Obrazek 10: Montaz paky a Ghelniku na nastavovacim regulatoru

w

Nasad'te paku @ na hridel @ nastavovaciho regulatoru
(kvali prifiznutému tvaru hridele mozné pouze v jedné
poloze).

Podle Sipkového oznac“:em’@ ovérte, zda se paka pohybuje

v pracovnim rozmezi (mezi Sipkami).

Sroub (7) na pace utédhnéte rukou.

Pripraveny nastavovaci regulator s prozatim volnym
montaznim uhelnikem @ pridrZzte u pohonu tak, aby kuzelovy
valecek paky zapadl do tfmenu a bylo mozné zjistit, které
zavitové otvory v nastavovacim reguldtoru se musi pro
montazni uhelnik pouzit.

Montézni dhelnik (1) pfipevnéte $rouby (2) a podlozkami (3)
do prislusnych zavitovych otvorl na télesu nastavovaciho
regulatoru.

Srouby utdhnéte pokud mozno stejnomérné, aby byla pozdé&ji
zarucena linearita. Montdzni dhelnik vyrovnejte v podélném
otvoru tak, aby vzniklo symetrické pracovni rozmezi (paka se
pohybuje mezi Sipkovymi znac¢kami @).
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Montaz na litinovy ram

e 0

Obrazek 11: Montaz na litinovy ram

1. Montazni Ghelnik (2) pFipevn&te pomoci $roubu (4) a
podlozky @ k litinovému ramu @

Montaz na sloupcovy nosnik

1

IS

@ ©

Obrazek 12: Montaz na sloupcovy nosnik

® ®

1. Montazni L]helm’k@ pridrzte ve vhodné poloze na
sloupcovém nosniku (2).

2. Trfmenové Srouby @ prostrcte z vnitini strany sloupcového
nosniku (2) skrz otvory v montaznim thelniku.

3. Nasad'te podlozky 4 a matice (5).

4. Matice utdhnout ruéni silou.

Oznameni

Vysi nastavovaciho reguldtoru na litinovém ramu nebo na
sloupcovém nosniku nastavte tak, aby se paka pfi polovi¢nim
zdvihu armatury nachazela (zdanlivé) ve vodorovné poloze.

@ Zmensit kloubové spojeni

@ Zvétsit kloubové spojeni

Obrazek 13: Kloubové pripojeni nastavovaciho regulatoru

Stupnice na pace poskytuje orienta¢ni body pro odliSné zdvihové
rozsahy ventilu.

Pfesunutim ¢epu s kuzelovym valeckem v podélném otvoru paky
je mozné zdvihovy rozsah armatury prizpUsobit pracovnimu
rozmezi senzoru zdvihu.

Jestlize je bod kloubového spojeni pfesunut dovnitf, thel
natoceni senzoru se zvétsi. Pfesunuti smérem ven ma za
nasledek zmenseni Uhlu natoceni.

Serizeni zdvihu musi byt provedeno tak, aby se u senzoru zdvihu
vyuzilo co nejvétsiho Uhlu natoceni (symetricky kolem stfedni
polohy).

Doporuceny rozsah pro linearni pohony:
40°

Minimalni Ghel:
25°

Oznameni
Po montazi prekontrolujte, zda nastavovaci reguldtor pracuje
v méricim rozmezi senzoru.
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Pozice ¢epu unasece

Cep unasgece k pohybu packy potenciometru Ize namontovat
pevné na packu samotnou nebo na vieteno ventilu. V zavislosti
na montazi opisuje ¢ep unasece pri pohybu ventilu bud' kruhovy
nebo linedrni pohyb vici oto¢nému bodu packy potenciometru.
V menu HMI vyberte zvolenou pozici ¢epu, aby byla zajisténa
optimalni linearita. Implicitnim nastavenim je ¢ep unasece na

pacce.
Y\ [
— \\ -
\\
‘\
[T/ —
M P : )
5 } H
1
1
1
1
1
’
’
,I (-
lk'l
@ Paka potenciometru @ Retardér ventilu
@ Cep undsece @ Nastavovaci regulator

@ Vfeteno ventilu

Obrazek 14: Cep unaseée na paéce (pohled zezadu)

@ @)

® @

@ Paka potenciometru @ Retardér ventilu

@ Cep undsecde @ Nastavovaci regulator
@ Vieteno ventilu

Obrazek 15: Cep unasece na ventilu (pohled zezadu)

Montaz na kyvné pohony

Pro montaz na kyvny pohon dle VDI / VDE 3845 je k dispozici
nasledujici souprava pro Upravu:

iy
=3
i

ikii o-Fl

== @%‘Z

Obrazek 16: Soucasti soupravy na Upravu podle pfani zakaznika

- Adaptér (1) s pruzinou (5)

- po &tyfech Sroubech M6 (4), pojistné podloZky (3) a podlozky
@ pro pfipevnéni nosné konzoly @ na nastavovaci
reguldtor

- po &tyfech Sroubech M5 (7), pojistné podlozky(8) a podlozky
@ pro pfipevnéni nosné konzoly na pohon

Potfebné naradi:
« kli¢ na Srouby velikosti 8 / 10
«  kli¢ s vnitfnim Sestihranem velikosti 3

21
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0% 5
Q@yi@@@/@
W@

@ Nosna konzola

Obrazek 18: PFiSroubovani nosné konzoly na nastavovaci regulator

Obrazek 17: Montaz adaptéru na nastavovaci regulator

1. Urcete montazni pozici (rovnobézné s pohonem nebo o 90°
presazenad).

2. Zjistéte smér otaceni pohonu (pravo- nebo levotocivy).

Uved'te kyvny pohon do zakladniho postaveni.

4. Prednastavte htidel.
Aby nastavovaci regulator pracoval v pracovnim rozmezi (viz
Méfici a pracovni rozmezi do HW-Rev.: 5.0 na strané 16, resp.
MéFici a pracovni rozmezi od HW-Rev.: 5.01 s volitelnou
bezdotykovou zpétnou vazbou polohy na strané 18), je nutné
mit pfi zjiStovani pozice adaptéru na hfideli @ na zreteli
montazni pozici jakoz i zakladni postaveni a smysl otaceni
pohonu. Za timto ucelem Ize zménit polohu hridele ru¢nég, aby
bylo mozné adaptér @ nasadit prislusné ve spravné pozici.

5. Nasad'te adaptér ve vhodné poloze na hridel a zajistéte ho
zavitovymi koliky @ PFitom musi byt jeden ze zavitovych
kolik( zajistén proti krutu na zplosténi hridele.

w

Obrazek 19: PFiSroubovat nastavovaci regulator k pohonu

Oznameni

Po montazi pfekontrolovat, zda se pracovni rozmezi pohonu
shoduje s méricim rozsahem nastavovaciho reguldtoru, viz
MéfFici a pracovni rozmezi do HW-Rev.: 5.0 na strané 16, resp.
Mérici a pracovni rozmezi od HW-Rev.: 5.01 s volitelnou
bezdotykovou zpétnou vazbou polohy na strané 18.
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6 Elektrické pripojky

Bezpecnostni pokyny

A NEBEZPECI

Nebezpeéi vybuchu u pfistroju s lokalnim komunikaénim

rozhranim (LCI)

Provoz lokalniho komunikaéniho rozhrani (LCI) v zénach

ohrozenych vybuchem neni pripustny.

Nikdy nepouzivejte lokalni komunikaéni rozhrani (LCI) na
hlavni desce v z6né ohrozené vybuchem!

VAROVANI

Nebezpedci Urazu souc¢astkami pod proudem!

Pri oteviené skrini je zruSena dotykova ochrana a omezena
ochrana EMC

. Pred otevienim skriné vypnéte dodavku energie.

Elektrické pripojeni smi provadét pouze autorizovany odborny
personal.

Respektujte pokyny k elektrickému pripojeni uvedené v tomto
navodu, v opa¢ném pripadé by se mohla omezit elektricka
bezpecnost a stupen kryti IP-.

Bezpecné odpojeni od proudovych obvodl nebezpecnych v
pripadé dotyku je zaruceno pouze tehdy, pokud pfipojené
pristroje spliuji pozadavky VDE 61140 (Zakladni pozadavky pro
bezpecné odpojeni).

Za ucelem bezpecného oddéleni nainstalujte nebo dodatecné
izolujte privodni vedeni oddélené od proudovych obvodl
nebezpecénych v pripadé dotyku.

23
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... 6 Elektrické pripojky

Schéma zapojeni TZIDC / TZIDC Control Unit

TABD
FAwis |

(D)Limit 1

Limit 2

®

Swe Swi

AO

T T T T
[+11]-12[+81]-82]+83]-84]

[+51]-52]+41]-42] [+31]-32]

i41]42]43] [51]52]53]

Limit 1 Limit 2

[+51]-52] [+41]-42]

@ Zakladni pristroj

Varianty

Obrazek 20: Schéma zapojeni TZIDC

Piipojky pro vstupy a vystupy

@ Pfipojeni TZIDC Remote Sensor / vzdaleny senzor zdvihu
(pouze u provedeni TZIDC Control Unit)

@ Doplrikové vybaveni, mechanicky digitalni zpétny signal se $térbinovymi
iniciatory nebo mikrospinaci (ne u provedeni TZIDC Control Unit)

Svorka Funkce / poznamky Svorka Funkce / poznamky
+11/-12 Analogovy vstup +51 /-52 Mechanicky digitalni zpétny signal Limit 1 se Stérbinovym
+81/-82 Binarni vstup DI iniciatorem
+83 /-84 Binarni vystup DO2 (volitelné vybaven)
+51/-52 Zasuvny modul pro digitalni zpétny signal SW1 +41/-42 Mechanicky digitalni zpétny signal Limit 2 se Stérbinovym
(volitelny modul) iniciatorem
+41/-42 Zasuvny modul pro digitalni zpétny signal SW2 (volitelné vybavent)
(volitelny modul) 41/ 42/ 43 Mechanicky digitalni zpétny signal Limit 1 s mikrospina¢em
+31/-32 Zasuvny modul pro analogovy zpétny signal AO (volitelné vybavent)
(volitelny modul) 51/52/53 Mechanicky digitalni zpétny signal Limit 2 s mikrospinacem
1/2/3 TZIDC Remote Sensor (volitelné vybaveni)
(pouze u volitelného vybaveni TZIDC Remote Sensor nebo
TZIDC pro vzdaleny senzor zdvihu) Oznameni

TZIDC muze byt vybaven bud' $térbinovymi iniciatory nebo
mikrospinaci jako digitalnim zpétnym signalem. Kombinace
obou variant neni mozna. U provedeni TZIDC Control Unit se
TZIDC Remote Sensor se mechanicky digitalni zpétny signal
nachdzi v TZIDC Remote Sensor.
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Schéma zapojeni TZIDC Remote Sensor

®
®

T Eﬂ@ﬁﬂ

( !
[1]2[3] | [+51]-52[+41]-42] : [41]42]43][51]52]53]

@ Zakladni pristroj @ Senzor zdvihu

Varianty (2) Mechanicky digitalni zp&tny signal se Stérbinovymi inicidtory (voliteln&)

(3) Mechanicky digitalni zpétny signal s mikrospinai (voliteln&)

Obrazek 21: Schéma zapojeni TZIDC Remote Sensor

Pripojky pro vstupy a vystupy

Svorka Funkce / poznamky

1/2/3 TZIDC Control Unit

+51/-52 Mechanicky digitalni zpétny signal Limit 1 se $térbinovym
iniciatorem

(volitelné vybaveni)

+41 / -42 Mechanicky digitalni zpétny signal Limit 2 se Stérbinovym
iniciatorem
(volitelné vybaveni)

41/42/43 Mechanicky digitalni zpétny signal Limit 1 s mikrospinac¢em
(volitelné vybaveni)

51/52/53 Mechanicky digitalni zpétny signal Limit 2 s mikrospina¢em

(volitelné vybaveni)

Oznameni

TZIDC muze byt vybaven bud' Stérbinovymi inicidtory nebo
mikrospinadi jako mechanickym digitalnim zpétnym signalem.
Kombinace obou variant neni mozna. Kombinace obou variant
neni mozna.
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... 6 Elektrické pripojky

Elektrické udaje vstuptli a vystupu

Oznameni
V pfipadé pouziti pristroje v oblastech ohrozenych vybuchem

respektujte dalsi idaje tykajici se pripojeni uvedené v Pouziti v
oblastech ohroZenych explozi na strané 5!

Analogovy vstup

Regulaéni signal analogovy (dvouvodicova technika)

Svorky +11 / -12

Nominalni rozsah 43720 mA

Dil¢i rozsah 20 az 100 % parametrizovatelné z nominalniho
rozsahu

Maximalné 50 mA

Minimalné 3,6 MA

Start od 3,8 mA

Napéti zatéze 9,7V pii 20 mA

Impedance pfi 20 mA 485 Q

Binarni vstup
Vstup pro nasledujici funkce:
* z3dna funkce
« jedna0%
* jed'nal00%
« drzet posledni pozici
- zablokovat lokalni konfiguraci
« zablokovat lokalni konfiguraci a ovladani
« zablokovat jakykoliv pfistup (lokdIni nebo pres PC)

Volitelné moduly

Zasuvny modul pro analogovy zpétny signal AO*

Bez signdlu z nastavovaciho regulatoru (napf. ,bez energie“ nebo
JInicializace®) nastavi modul vystup > 20 mA (Uroven alarmuy).

Svorky +31/-32
Rozsah signalu 4 a7 20 mA (parametrizovatelné dil¢i rozsahy)
. v pripadé chyby > 20 mA (Uroveri alarmu)
Napajeci napéti, 24V DC (11az30VDCQC)
dvouvodicova technika
Charakteristicka krivka stoupajici nebo klesajici (parametrizovatelna)
Odchylka charakteristické <1%

krivky

Zasuvny modul pro digitalni zpétny signal SW1, sw2*
Dva softwarové spinace pro bindrni zpétny signal polohy (polohu
Ize nastavit v rozsahu 0 az 100 %, nesmi se prekryvat).

Svorky +41/-42, +51 / -52
Napajeci napéti 5az11VDC
(obvod fidiciho proudu dle DIN 19234 / NAMUR)
Vystup ,logicka 0“ <1,2mA
Vystup ,logicka 1“ >2,1mA

Smér pusobeni parametrizovatelny

,logicka 0“ nebo ,logicka 1“

Binarni vstup DI

Svorky +81/-82

Napajeci napéti 24V DC (12az30V DC)
Vstup ,logicka 0“ 0az5VvDC

Vstup ,logicka 1“ 11az30VvVDC

Odbér proudu maximalné 4 mA

Binarni vystup
Vystup pres software konfigurovatelny jako vystup alarmu.

Binarni vystup DO

Svorky +83 /-84

5az11VDC

(obvod fidiciho proudu dle DIN 19234 / NAMUR)
>0,35mAaz<12mA

Napajeci napéti

Vystup ,logicka 0“
Vystup ,logicka 1“ >2,1mA
Smér pusobeni parametrizovatelny

,logicka 0“ nebo ,logicka 1“

* Modul pro analogovou zpétnou signalizaci a modul pro digitalni zpétnou
signalizaci maji samostatné zadsuvné pozice, takze Ize zasunout obé

dohromady.

Mechanicky digitalni zpétny signal

Dva bezdotykové spinace nebo mikrospinace pro nezavislou
signalizaci nastavované pozice, spinaci body Ize nastavit mezi
0 az100 %.

Zpétna vazba nastavované pozice pomoci bezdotykovych spinaéu, limit 1,
limit 2

Svorky +41 /-42,+51 / -52
5az11VDC
(obvod fidiciho proudu dle DIN 19234 / NAMUR)

Ridici jazycek v

Napajeci napéti

Smér pusobeni Ridici jazycek vné
bezdotykovém spinali  bezdotykového spinace

Typ S32-SN (NC; log 1)

<12mA >2,1mA

Zpétna vazba nastavované pozice pomoci mikrospinaéu, limit 1, limit 2

Svorky +41 /-42,+51 / -52
Napajeci napéti maximalné 24 V AC/DC
Proudova zatiZitelnost Maximalné 2 A

Kontaktni povrch 10 um zlaty (AU)

Mechanicky indikator polohy
Kotouc¢ s ukazatelem ve viku télesa je spojen s hrideli pfistroje.

Volitelné vybaveni je k dostani také k dodate¢nému vybaveni
Vv servisu.
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Pripojeni k pristroji

©o
T

@ Kabelova prichodka

@ Zaslepka

@ Pripojovaci svorky pro zadsuvné moduly pro digitaIni / analogovy zpétny
signal

Obrazek 22: PFipojeni na pfistroji (pfiklad)

Pro kabelovy pfivod do skfiné se na levé strané skfiné nachazi 2
zavitové otvory %z- 14 NPT nebo M20 x 1,5.

Provozovatel musi zvolit a pouzit kabelové prichodky
odpovidajici pouziti a pozadavkidm aplikace.

Kabelové prichodky musi odpovidat pozadavkim norem

EN 60079-7, EN 60079-11 a EN 60079-15.

Zejména v aplikacich s nebezpedim vybuchu je tfeba vzit v tvahu
pozadavky odpovidajiciho typu ochrany proti vzniceni.

M 20 mm
NPT 1/2"

@ Pripojovaci svorky pro mechanickou digitalni zpétnou vazbu nastavované
pozice pomoci bezdotykovych spinaéd nebo mikrospinacu

@ Pfipojovaci svorky pro zakladni pfistroj

Oznameni
PFivodni svorky se dodavaji v uzavieném stavu a pred zavedenim
kabelu je nutné je povolit.

1. Odizolujte vodice na pfiblizné 6 mm (0,24 in).
Po odizolovani opatrete konec kabelu odpovidajicimi
kabelovymi koncovkami a nakrimpuijte je.

3. Pripojte vodice k pfivodnim svorkam podle schématu
zapojeni.
Utahovaci moment svorkovnicovych Sroub:
0,52z 0,6 Nm
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... 6 Elektrické pripojky

... PFipojeni k pristroji

Prafezy vodicu
Zakladni pristroj

Volitelné moduly

Elektrické pripojky

Prifez

4 a7 20 mA vstup Sroubové svorky max. 2,5 mm2 (AWG14)

Doplrikové vybaveni Sroubové svorky max. 1,0 mm?2 (AWG18)

Prifez

0,14 a% 2,5 mm?2 (AWG26 a? AWG14)
0,25 a2 2,5 mm2 (AWG23 az AWG14)

Tuhé / ohebné vodice
Ohebné s kabelovou
koncovkou

Ohebné s kabelovou 0,25 az 1,5 mm?2 (AWG23 aZz AWG17)
koncovkou bez plastové
dutinky

Ohebné s kabelovou 0,14 a7 0,75 mm? (AWG26 aZ? AWG20)
koncovkou s plastovou

dutinkou

0,14 a7 1,5 mm?2 (AWG26 a? AWG17)
0,25 az 1,5 mm?2 (AWG23 az AWG17)

Tuhé / ohebné vodice
Ohebné s kabelovou
koncovkou bez plastové
dutinky

Ohebné s kabelovou 0,25 az 1,5 mm?2 (AWG23 az AWG17)
koncovkou s plastovou

dutinkou

MozZnost pfFipojeni vice vodiéi (dva vodiée stejného prifezu)

0,14 a% 0,75 mm?2 (AWG26 a2z AWG20)
0,25 az 0,75 mm?2 (AWG23 az AWG20)

Tuhé / ohebné vodice
Ohebné s kabelovou
koncovkou bez plastové
dutinky

Ohebné s kabelovou 0,5a% 1,5 mm?2 (AWG21 az AWG17)
koncovkou s plastovou

dutinkou

Moznost pfFipojeni vice vodiél (dva vodiée stejného prifezu)

0,14 a7 0,75 mm?2 (AWG26 az AWG20)
0,25 az 0,5 mm?2 (AWG23 az AWG22)

Tuhé / ohebné vodice
Ohebné s kabelovou
koncovkou bez plastové
dutinky

Ohebné s kabelovou 0,5a% 1 mm2 (AWG21 az AWG18)
koncovkou s plastovou

dutinkou

Digitalni zpétna vazba nastavované pozice pomoci bezdotykovych spinaét

nebo mikrospinaéu

Tuhé vodice 0,14 a7 1,5 mm?2 (AWG26 az AWG17)
Ohebné vodice 0,14 a7 1,0 mm?2 (AWG26 az AWG18)
Ohebné s kabelovou 0,25 az 0,5 mm?2 (AWG23 az AWG22)
koncovkou bez plastové
dutinky

Ohebné s kabelovou 0,25 az 0,5 mm?2 (AWG23 az AWG22)
koncovkou s plastovou

dutinkou
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pripojeni na pristroji - TZIDC Control Unit s TZIDC Remote Sensor

TZIDC Control Unit

M 20 mm
NPT 1/2"

TZIDC Remote Sensor

M 20 mm
NPT 1/2"

@ Pfipojovaci svorky TZIDC Remote Sensor

@ Pripojovaci svorky pro mechanicky digitalni zpétny signal

Obrazek 23: PFipojeni TZIDC Control Unit se TZIDC Remote Sensor (pfiklad)

V provedeni, TZIDC Control Unit se TZIDC Remote Sensor“ se
dodava vzajemné sladéna jednotka se dvéma télesy.
Téleso 1 (Control Unit) obsahuje elektroniku, pneumatiku, jakoz i
nasledujici doplrikové vybaveni:

« Zasuvny modul pro analogovy zpétny signal

« Zasuvny modul pro digitalni zpétny signal

Téleso 2 (Remote Sensor) obsahuje senzor drahy a umoznuje

montaz na linearni a kyvné pohony.

Eventualné muze byt zabudovano nasledujici dopliikové

vybaveni:

- opticky indikator polohy

« Mechanicky digitalni signal se Stérbinovymi inicidtory nebo
mikrospinadi.

Pripojte nastavovaci regulator (TZIDC Control Unit, téleso 1) a
vzdaleny senzor zdvihu (TZIDC Remote Sensor, téleso 2), pfitom
se rid'te nasledujicimi pokyny:
« Senzor a elektronika jsou vzajemné sladény. Zajistéte, aby
byly spojeny jenom pristroje se stejnym sériovym cislem.

@ Kabelova priichodka EMC
@ Stinény privodni kabel

. K pfipojeni se musi pouzit stinény kabel se 3 vodici
s maximalni délkou 10 m (33 ft).

- Kabely ved'te do pripojovaciho prostoru skrz kabelové
prachodky EMC. Zajistéte spravné usazeni stinéni
v kabelovych priichodkach EMC.

- Pripojte kabely podle schémat zapojeni a Srouby
pripojnych svorek utahnéte rukou.

« Elektrické pripojeni TZIDC Control Unit i volitelnych
modulud proved'te tak, jak je popsano v Schéma zapojeni
TZIDC / TZIDC Control Unit na strané 24.

« U elektricky nevodivého pripevnéni TZIDC Control Unit
musi byt téleso uzemnéno (téleso TZIDC Control Unit a
téleso TZIDC Remote Sensor na stejném elektrickém
potencidlu), protoze by jinak mohlo dochazet
k regula¢nim odchylkdm analogové zpétné signalizace
zdvihu.

- Pripripojovani pouzivejte koncové dutinky zil.

29
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... 6 Elektrické pripojky

Pripojeni na pristroji - TZIDC Control Unit pro odsazeny snimac drahy

M 20 mm
NPT 1/2"

_®

M 20 mm
NPT 1/2"

@ Pfipojovaci svorky pro odsazeny senzor zdvihu

@ Odstaveny senzor zdvihu

Obrazek 24: Pfipojeni TZIDC Control Unit se vzdalenym senzorem zdvihu (pfiklad)

V provedeni , TZIDC pro vzdaleny senzor zdvihu“ se nastavovaci
regulator dodava bez senzoru zdvihu.

TZIDC Control Unit obsahuje elektroniku, pneumatiku, jakoz i
nasledujici doplrikové vybaveni:

«  Zasuvny modul pro analogovy zpétny signal

«  Zasuvny modul pro digitalni zpétny signal

Lze pripojit libovolny senzor zdvihu (4 az 30 kQ, s detekci
preruseni vedeni 4 az 18 kQ).

Pripojte nastavovaci regulator (TZIDC Control Unit) a vzdaleny
senzor zdvihu, pfitom se fid'te nasledujicimi pokyny:
- K pfipojeni se musi pouzit stinény kabel se 3 vodici
s maximalni délkou 10 m (33 ft).
- Kabely ved'te do pripojovaciho prostoru skrz kabelové
prichodky EMC. Zajistéte spravné usazeni stinéni
v kabelovych prichodkach EMC.

@ Kabelova prichodka EMC

@ Stinény privodni kabel

- Pripojte kabely podle schémat zapojeni a Srouby
pripojnych svorek utdhnéte rukou.

- Elektrické pripojeni TZIDC Control Unit i volitelnych
modull proved'te tak, jak je popsano v Schéma zapojeni
TZIDC / TZIDC Control Unit na strané 24.

« U elektricky nevodivého pripevnéni TZIDC Control Unit
musi byt téleso uzemnéno (téleso TZIDC Control Unit a
vzdaleny senzor zdvihu na stejném elektrickém
potencialu), protoze by jinak mohlo dochazet
k regula¢nim odchylkdm analogové zpétné signalizace
zdvihu.

- Pfipfipojovani pouzivejte koncové dutinky zil.

- Pneumatické vystupy musi byt k pohonu spojeny
vedenimi o priiméru nejméné 6 mm (0,23 in).

« Priprovozu na valci je nutno na zakladé linearity provést
automatickou kompenzaci kyvnych pohon.
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7 Pneumatické pripojky
Bezpecnostni pokyny

/\ UPOZORNENI

Nebezpeci poranéni

Nebezpedi poranéni nastavovacim regulatorem / pohonem

pod tlakem.

« Pred zacatkem prace na nastavovacim regulatoru /
pohonu odpojte zasobovani stlacenym vzduchem a
nastavovaci regulator / pohon odvzdusnéte.

Poskozeni konstrukénich dila!

Nedistoty ve vzduchovém potrubi a nastavovacim regulatoru

mohou mit za nasledek poskozeni komponent.

Pred pripojenim vedeni bezpodminecné odstrarite prach,
trisky, resp. jiné ¢astice necistoty vyfouknutim.

Poskozeni konstrukénich dilG!

Tlak presahujici 6 bard (90 psi) mize poskodit nastavovaci

regulator nebo servopohon.

. Musi se provést preventivni bezpecnostni opatreni, napr.
pouzitim redukcniho ventilu, ktera zabezpedi, Ze tlak
nepresahne 6 bar (90 psi) ani v pripadé poruchy.

* 5,5 bar (80 psi) (hamofni provedeni)

Oznameni

Nastavovaci regulator smi byt v provozu pouze s pristrojovym
vzduchem bez oleje, vody a prachu.

Cistota a obsah oleje musi splfiovat pozadavky tfidy 3 dle
DIN/ISO 8573-1.

Upozornéni k dvojéinnym pohoniim s pruzinovym
navratem

U dvojcinnych pohonl s pruzinovym navratem do pdvodni polohy
muzZe béhem provozu v disledku pruziny tlak v komore proti
pruziné daleko presahnout hodnotu tlaku privadéného vzduchu.
Tim muze dojit k poskozeni nastavovaciho regulatoru, nebo je
narusena regulace pohonu.

Abychom tento postup bezpecné vyloudili, doporucujeme pri
takovychto pouZzitich instalovat ventil pro vyrovnani tlaku mezi
komorou bez pruziny a pfivadénym vzduchem. Umoznuje zpétné
proudéni zvyseného tlaku do vedeni privadéného vzduchu.
Otviraci tlak zpétného ventilu by mél byt < 250 mbar (< 3,6 psi).

Pokyny k blokim manometri ABB

Bloky manometrd dodavané spole¢nosti ABB jako prislusenstvi
maji omezeny rozsah provoznich teplot a jiny stuper ochrany
krytem IP nez nastavovaci regulator.

Provozovatel musi pfi pouziti bloki manometr ABB brat ohled
na tato omezeni.

Technické Gdaje o blocich manometri ABB

Rozsah provoznich teplot -5°Caz60°C
(23 az 140 °F)
Stuper kryti IP IP 30
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... 7 Pneumatické pripojky

Pripojeni k pristroji Napajeni vzduchem

PFistrojovy vzduch*

« e . 7 7 . e .
"gJ G @ Cistota Maximalni velikost ¢astic: 5 um

o) Maximdlni hustota &astic: 5 mg/m3
§ @ @ @ Obsabh oleje Maximdlni koncentrace 1 mg/m3
= - Tlakovy rosny bod 10 K pod provozni teplotou
o Dispozic¢ni tlak** Standardni provedeni:

@ @ 1,4 az 6 bar (20 az 90 psi)

Namorni provedeni:

@ ouT?2 @ IN 1,6 az 5,5 bar (23 aZ 80 psi)

@ OUT1 Vlastni spotieba*** < 0,03 kg/h /0,015 scfm

*  Neobsahujici olej, vodu a prach dle DIN / ISO 8573-1, ZneciSténi a obsah
Obrézek 25: Pneumatické pfipojky oleje odpovidajici tFidé 3 (s vyjimkou varianty pro zemni plyn)
** Dodrzujte maximalni nastavovaci tlak pohonu
Oznaéeni Propojeni pFipoju s potrubim *** nezavisle na dispozi¢nim tlaku

IN Privadény vzduch, tlak 1,4 aZ 6 bar (20 az 90 psi)

Namofni provedeni:
. Privadény vzduch, tlak 1,4 az 5,5 bar (20 az

80 psi)*
OuT1 Nastavovaci tlak k pohonu
ouT2 Nastavovaci tlak k pohonu

(2. pripoj u dvoj¢inného pohonu)

*  (ndmofni provedeni)

Pfipoje propojte s potrubim podle oznaceni, dodrzujte pritom
nasledujici body:

- VSechny pfipoje pneumatickych vedeni se nachazi na
pravé strané nastavovaciho regulatoru. Pro pneumatické
pripoje jsou uréeny zavitové otvory G% nebo ¥4 18 NPT.
Nastavovaci regulator ma napis odpovidajici aktualné
existujicim zavitovym otvorim.

- Doporucuje se pouzit vedeni rozmérd 12 x 1,75 mm.

« Tlak privadéného vzduchu potiebny k dosazeni
nastavovaci sily je nutné sladit s nastavovacim tlakem
v servopohonu. Pracovni rozsah nastavovaciho regulatoru
leZi mezi 1,4 az 6 bar (20 az 90 psi)**.

** 1,4 a75,5 bar (20 aZ 80 psi) ndmorni provedeni
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8 Uvedeni do provozu

Oznameni

PFi uvedeni do provozu je bezpodminecné nutné dodrzovat udaje
uvedené na typovém Stitku ohledné elektrického napdjeni a
privadéného vzduchu.

/\ UPOZORNENI

Nebezpedi trazu v disledku nespravnych parametrickych

hodnot!

V dusledku nespravnych parametrickych hodnot se mGze

ventil dostat neocekavané do pohybu. To mize mit za

nasledek poruchy procesu a tudiz zranéni!

- Pred opétovnym pouzitim nastavovaciho regulatoru,
pouzitého jiz dfive na jiném misté, obnovte vzdy vyrobni
nastaveni pristroje.

« Pred zpétnym uvedenim na vyrobni nastaveni nikdy
nespoustéjte automatickou kompenzaci!

Oznameni
PFi ovladani pristroje se rid‘te Obsluha na strané 36!

Uved'te nastavovaci regulator do provozu:
1. Oteviete pneumaticky pfivod.
2. Zapnéte napajeni elektrickou energii, k tomu pfived'te
signdl nastavené hodnoty 4 az 20 mA.
3. Kontrola mechanické montaze:

«  Stisknéte a pfidrzteMODE; navic stisknéte a pridrzte
4 nebo ¥ tak dlouho, az bude indikovan provozni
rezim 1.3 (ru¢ni prestaveni v méficim rozsahu). Pustte
MODE.

. Stisknéte # nebo ¥, aby se pohon uvedl| do
mechanické koncové polohy; koncovou polohu
prekontrolujte; thel natoceni bude indikovan ve
stupnich; pro rychly chod stisknéte # nebo ¥
soucasné.

Doporucené rozmezi Uhlu natoceni

Linearni pohony -20 az 20°
Kyvné pohony -57az57°
Minimalni Ghel 25°

4. Proved'te standardni automatickou kompenzaci podle
Standardni automaticka kompenzace na strané 34.

Uvedeni nastavovaciho regulatoru do provozu je nyni ukonceno a
pristroj je pripraven k provozu.

Provozni rezimy

Volba z pracovni Urovné

1. Stisknéte a pridrzte MODE.

2. Navic kratce stisknéte # tolikrat, kolikrat je nutné. Zobrazi se
zvoleny provozni rezim.

3. MODE pustte.

Poloha je indikovana v % nebo jako uhel natoceni.

Indikator provozniho

Provozni rezim Indikator polohy

rezimu
1.0 e ' A
il “ [n A
Regulaéni provoz* s Ly (&) Py NN
adaptaci regulaénich T [Tl [ TTTEING
P . ° LS _rir l:lI_IEJ_ LN
parametrd - J J
11 = N )
| ol
Regulaéni provoz* bez G ( N Ny
adaptace regulaénich ~TC TV W OMCTTTON
LIS A [ B
parametrd - J J
12 ( - N - A
Ruéni prestaveni*= o | C i,
] ) (1 g puly N N
v pracovnim rozmezi.

N ) MM IE]) N\ OCTTTIN
Prestaveni proved'te L 1N I\_) L T T T Y I \I)
pomoci #nebo ¥ ***

1.3
s - e - N
Ruéni prestaveni** | o | o
v i G [
v méficim rozmezi. MON TN C D -
Prestaveni proved'te | II:II \ _']l'_l \N_] AL N1

pomoci #nebo ¥***

*  ProtoZe samocdinné vyvazeni podléha v provoznim rezimu 1.0 béhem
regula¢niho provozu s adaptaci riznym vlivim, mize dojit po del$i dobé
k chybnym tpravam.

** Nastavovani polohy neni aktivni.

*** pro rychly chod stisknéte # a ¥ soucasné.
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... 8 Uvedeni do provozu

Standardni automaticka kompenzace

Oznameni
Vysledkem standardni automatické kompenzace neni vzdy
optimalni vysledek regulace.

Standardni automaticka kompenzace pro linearni

pohony*

1. MODE Stisknout a pridrzet stisknuté, az se zobrazi ADJ_LIN.

2. MODE Stisknout a pridrzet stisknuté az do ukonceni
odpocitavani.

3. MODE pustte, standardni automaticka kompenzace se
spusti.

Standardni automaticka kompenzace pro kyvné pohony*

1. ENTER Stisknout a pfidrzet stisknuté, aZ se zobrazi
ADJ_ROT.

2. ENTER Stisknout a pridrzet stisknuté az do ukonéeni
odpocitavani.

3. ENTER pustte, standardni automaticka kompenzace se
spusti.

Po Uspésné standardni automatické kompenzaci se parametry
automaticky ulozi a nastavovaci regulator se navrati do
provozniho rezimu 1.1.

Dojde-li béhem standardni automatické kompenzace k chybé,
operace se prerusi s chybovou zpravou.

Nastane-li chyba, proved'te nasledujici kroky:

1. Stisknéte ovladaci tlac¢itko # nebo ¥ na cca 3 sekundy a
pridrzte je stisknuté.

Pristroj prepne na pracovni Uroven v provoznim rezimu 1.3 (ru¢ni

prestaveni v méricim rozmezi).

2. Zkontrolujte mechanickou montaz podle Mechanicka
nastavba na strané 16 a zopakujte standardni automatickou
kompenzaci.

*  Poloha referen¢niho bodu se pfi standardni automatické kompenzaci zjisti
a ulozi automaticky, pro linedrni pohony levotociva (CTCLOCKW) a pro

kyvné pohony pravotociva (CLOCKW).

Priklad parametrizace

»Zménit polohu referencniho bodu LCD displeje
z pravotocivého dorazu (CLOCKW) na levotocivy doraz
(CTCLOCKW)“

Vychozi situace: Nastavovaci regulator pracuje v pracovni Urovni
ve sbérnicovém provozu.

1. Prejdéte do konfiguraéni Urovné:
. Stisknéte # a ¥ soucasné a pridrzte stisknuté,
. Navic stisknéte kratce ENTER,
- vyckejte, az uplyne odpocitavanize 3 na 0,
- 1 a ¥ pustte.
Na displeji se nyni zobrazi nasledujici:

2. Prejdéte do skupiny parametrl 3._:
. Stisknéte MODE a ENTER soucasné a pridrzte stisknuté,
« Navic stisknéte kratce .
Na displeji se nyni zobrazi nasledujici:

o2

l -'I-
Tl \HTW
cont T IL 1 LIPT 1 LN

- MODE a ENTER pustte.
Na displeji se nyni zobrazi nasledujici:

e,
LG

MTNI I~
conf | I_LI \|_El_—lE

3. Zvolte parametr 3.2:
. Stisknéte a pridrzte MODE,
« Navic stisknéte kratce 4,
Na displeji se nyni zobrazi nasledujici:

-
cont I

— MODE pustte.
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Zména nastaveni parametru:
. Kratce stisknéte 4 pro volbu CTCLOCKW.

Prejdéte do parametru 3.3 (zpét do pracovni Urovné) a nova
nastaveni ulozZte:
. Stisknéte a pridrzte MODE,
« Navic stisknéte kratce 4,
Na displeji se nyni zobrazi nasledujici:

227
ot

VTT

conf E/\J_ |

- MODE pustte,

« krdtce stisknéte # pro volbu NV_SAVE,

. stisknéte ENTER a pfidrzte az do uplynuti odpocitavani
ze3naoO.

Nové nastaveni parametrl je uloZzeno a nastavovaci regulator se
automaticky vrati zpét do pracovni Urovné. Pracuje dal

v provoznim rezimu, ktery byl aktivni pfed vyvolanim
konfiguraéni Urovné.

Nastaveni volitelnych modulu

Nastaveni mechanického indikatoru polohy

1. Povolte Srouby na viku skiiné a viko sejméte.

2. Indikator polohy na hrideli natocte do poZadované polohy.

3. Nasad'e viko a pfidroubuijte na skiifi. Srouby utdhnéte rukou.

4. Nalepku se symbolem k oznaceni minimalni a maximalni
polohy ventilu nalepte na viko skiiné.

Oznameni

Nalepky se nachdzi na vnitfni strané vika skiiné.

Nastaveni zpétné vazby nastavované pozice pomoci
bezdotykovych spinaéu

Povolte Srouby na viku skriné a viko sejméte.

/\ UPOZORNENI

Nebezpedi urazu!
V pristroji se nachdzi ostrohranné ridici jazycky.
+ Ridici jazy¢ky pFestavuijte jenom $roubovikem!

Dolni a horni spinaci bod pro binarni zpétnou signalizaci

nastavte nasledovné:

. Zvolte provozni rezim ,,Rucni prizplsobeni“ a akcni ¢len
uved'te ru¢né do dolni spinaci polohy.

. Sroubovakem nastavit na hiideli Fidici jazycek
bezdotykového spinace 1 (dolni kontakt) az ke sty¢né
poloze, tzn. az bezprostredné pred zasunuti do
bezdotykového spinace. Ridici jazycek se pti otoceni
hiidele doprava zasune do bezdotykového spinace 1 (pfi
pohledu zpredu).

« AkEni ¢len uved'te ru¢né do horni spinaci polohy.

. Sroubovakem nastavit na hiideli Fidici jazy&ek
bezdotykového spinace 2 (horni kontakt) az ke sty¢né
poloze, tzn. az bezprostredné pred zasunuti do
bezdotykového spinace. Ridici jazycek se pfi otoceni
hridele doleva zasune do bezdotykového spinace 2 (pfi
pohledu zpredu).

Nasad'te viko a priSroubujte na skfin.

Srouby utahnéte rukou.

35
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... 8 Uvedeni do provozu

... Priklad parametrizace

Nastaveni zpétné vazby nastavované pozice pomoci

mikrospinaéu

1. Povolte Srouby na viku skfiné a viko sejméte.

2. Zvolte druh provozu ,Ru¢ni pfizplsobeni“ a uved'te akéni ¢len
ru¢né do pozadované spinaci polohy pro kontakt 1.

3. Nastavit maximalni kontakt (1, dolni kotouc).
Pritom zajistit horni kotou¢ stavécimi haky a dolni kotou¢
otacet ru¢né.

4. Zvolte druh provozu ,Ru¢ni pfizplsobeni“ a uved'te akéni ¢len
ru¢né do pozadované spinaci polohy pro kontakt 2.

5. Nastavit minimalni kontakt (2, horni kotouc).
Pritom zajistit dolIni kotou¢ stavécimi haky a horni kotou¢
otacet ru¢né.

6. Pripojit mikrospinac.

Viko nasadit a priSroubovat na skfin.

8. Srouby utahnéte rukou.

~

9 Obsluha
Bezpecnostni pokyny

/\ UPOZORNENI

Nebezpedi trazu v disledku nespravnych parametrickych

hodnot!

V dusledku nespravnych parametrickych hodnot se mGze

ventil dostat neocekavané do pohybu. To mize mit za

nasledek poruchy procesu a tudiz zranéni!

- Pred opétovnym pouzitim nastavovaciho regulatoru,
pouzitého jiz dfive na jiném misté, obnovte vzdy vyrobni
nastaveni pristroje.

« Pred zpétnym uvedenim na vyrobni nastaveni nikdy
nespoustéjte automatickou kompenzaci!

Pokud lIze pocitat s tim, Ze neni bezpecny provoz dale mozny,
musi byt pristroj uveden mimo provoz a zajistén proti
neumyslnému uvedeni do provozu.

Parametrizace pristroje

LCD zobrazovac¢ ma ovladaci tlacitka, ktera umoznuji ovladani
pristroje pfi otevieném pristrojovém viku.

Navigace v nabidce

|
O—= emp emp smp == o
ool o«
N %0

.-'I-'I-'l._' mA

@ Indikace hodnoty s jednotkou @ Indikace oznacdovace

@ Indikace symbolu @ Ovladaci tlacitka pro navigaci v

menu

Obrazek 26: LCD displej s ovladacimi tlaéitky

Indikace hodnoty s jednotkou

Tento ¢tyfmistny 7segmentovy displej zobrazuje hodnoty a
ukazatele parametrd. U hodnot se kromé toho zobrazuje fyzikaini
jednotka (°C, %, mA).

Indikace oznacovacde

V tomto osmimistném 14segmentovém displeji se zobrazuji
oznacovace parametrd s jejich stavy, skupinami parametrd a
provoznich rezimu.
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Popis symbolu

Symbol Popis

O— Zablokovani ovladani, pfip. pristupu je aktivni.
U Regula¢ni obvod je aktivni.

Symbol indikuje, kdyZ se nastavovaci regulator nachazi
Vv pracovni Urovni v provoznim rezimu 1.0 CTRL_ADP (regulace
s adaptaci) nebo 1.1 CTRL_FIX (regulace bez adaptace).
V konfiguraéni Urovni kromé toho existuji testovaci funkce, u
nichz je regulator aktivni. Zde se rovnéz zobrazuje symbol
regula¢niho obvodu.
Ruc¢ni prestaveni.
Symbol indikuje, kdyZ se nastavovaci regulator nachazi
Vv pracovni Urovni v provoznim reZzimu 1.2 MANUAL (ru¢ni
prestaveni ve zdvihovém rozmezi) nebo 1.3 MAN_SENS (ru¢ni
prestaveni v méricim rozmezi). V konfiguracni drovni je ruéni
prestaveni béhem nastaveni mezi der rozmezi ventilu (skupina
parametr( 6 MIN_VR (rozmezi ventilu Min.) a skupina parametrd
6 MAX_VR (rozmezi ventilu Max.) aktivni. Zde se rovnéz zobrazuje
symbol.
conf Konfiguraéni symbol signalizuje, Ze se nastavovaci regulator

nachazi v konfigura¢ni drovni. Regulace neni aktivni.

Funkce ovladacich tlacitek

Ctyfi ovladaci tlagitka (E) (ENTER), (M) (MODE), # a ¥ je mozné
stisknout podle pozadované funkce jednotlivé nebo v urcitych
kombinacich.

Ovladaci tlacitko Vyznam

(E) (ENTER) .

« spustit akci

potvrdit hlaseni

. uloZit do energeticky nezavislé paméti

(M) (MoDE) .

«  zvolit skupinu parametrd, pfip. parametr

zvolit provozni rezim (pracovni Groven)

(konfiguraéni Groven)
* Smérové tladitko nahoru
1 4 Smérové tladitko doll
5 s drzte stisknutd vSechna Reset

Ctyfi tlacitka soucasné

Urovné nabidek

Nastavovaci regulator ma dvé urovné ovladani.

Pracovni Uroven
V pracovni Urovni pracuje nastavovaci regulator v jednom ze
¢tyf moznych provoznich rezimi (dva pro automatickou
regulaci a dva pro ru¢ni rezim). Zmeéna a ulozeni parametrt
neni v této Urovni mozna.

Urover konfigurace
V této Urovni ovladani Ize lokalné zménit vétSinu parametrl
nastavovaciho regulatoru. Vyjimku tvori mezni hodnoty
¢itace pohybu, ¢itade zdvihu a uzivatelem definovana
charakteristika, které lze editovat pouze externé pres PC.
V konfiguraéni Urovni je aktivni provozni rezim prerusen.
Modul I/P se nachazi v neutralni poloze. Regulace neni aktivni.

Vécné Skody!

Béhem externi konfigurace pres pocitac nereaguje

nastavovaci regulator ddle na nastavenou hodnotu proudu.

Tim mUze byt proces narusen.

. Pred externi parametrizaci uved'te pohon vzdy do
bezpecnostni polohy a aktivujte ru¢ni ovladani.

Oznameni
Dodrzujte podrobné informace k parametrizaci pristroje
v pfislusném navodu k obsluze, konfiguraci, parametrizaci.
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10 Udrzba

Nastavovaci regulator je pfi fadném pouzivani v normalnim
provozu bezudrzbovy.

Oznameni

PFi manipulaci uzivatelem okamzité zanika ruceni za vady
pristroje!

Pro bezporuchovou funkci smi byt pristroj v provozu pouze
s pristrojovym vzduchem bez oleje, vody a prachu.

11 Recyklace a likvidace

Oznameni
Vyrobky oznacené vedle uvedenym symbolem nesméji
byt likvidovany jako netfidény komundlni (domovni)
odpad.
Musi byt odevzdany do tfidéného sbéru elektrickych a
B c<l/ektronickych zafizeni.

Tento vyrobek a obal je vyroben z materialu, které poté mohou
byt znovu zhodnoceny specializovanymi recykla¢nimi
spole¢nostmi.

PFi likvidaci dodrzujte tyto body:

. Tento vyrobek podléha od 15. 8. 2018 verejné aplikaci
smérnice WEEE 2012/19/EU a prisluSnym narodnim
zakonim (v Némecku napriklad zdkon o
elektrospotrebicich, zkr. ElektroG).

- Vyrobek musi byt odevzdan k likvidaci firmé
specializované na recyklaci. Nepatfi do komunalnich
sbéren. Ty jsou uréeny jen ke sbéru soukromé
pouzivanych vyrobku podle smérnice WEEE 2012/19/EU.

« Neexistuje-li Zadna jind moznost odborné likvidace
starého pristroje, je nas servis pripraven k prevzeti a
likvidaci za Uhradu nakladd.

12 Dalsi dokumentace

Oznameni

Veskera dokumentace, prohlaseni o shodé, osvédceni, certifikaty
a dalsi dokumenty jsou k dispozici ke stazeni v oblasti Download
na strankach ABB.

www.abb.com/positioners

Ochranné znamky

HART je registrovana ochranna znadmka spole¢nosti FieldComm Group, Austin,
Texas, USA
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13 Dodatek

Formular pro zpétnou zasilku

Prohlaseni o kontaminaci pfistroji a souc¢asti

Oprava a/nebo Udrzba pfistrojd a souc¢asti smi byt provadéna, pouze kdy?z je k dispozici Uplné vypInéné prohlaseni.

Jinak mUZe byt zasilka odmitnuta. Toto prohlaseni smi byt vyplnéno a podepsano pouze autorizovanym odbornym personalem

provozovatele.

Udaje o zakaznikovi:

Firma:

Adresa:

Kontaktni osoba: Telefon:
Fax: E-mail:

Udaje o pfistroji:
Typ: Sériové C.:
Davod zasilky / popis vady:

Byl tento pFistroj pouZivan pro praci s latkami, které mohou zpulsobit ohroZeni nebo poskozeni zdravi?

[ Ano [] Ne

Pokud ano, jaky druh kontaminace (zakiizkujte prislusné pole):

[] biologicka [] leptava / drazdiva [] hoflava (snadno/vysoce hoflava)
[] toxicka [] vybusna [] ostatni skodlivé latky

[] radioaktivni

S jakymi latkami se pristroj dostal do styku?
1.
2.
3.

Timto prohlasujeme, ze zaslané pristroje / soucasti byly vyc¢istény a neobsahuji zadné nebezpecné prip. jedovaté latky podle nafizeni o
nebezpecénych latkach.

Misto, datum Podpis a razitko
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