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TZIDC-200
Regulador de posicao digital

ATEX / UKEX/ IECEX

Regulador de posicao digital para
posicionar atuadores
pneumaticamente comandados.

121DC-200 Introducao Mais informacoes
O TZIDC-200 tem um design compacto, é Documentacao adicional sobre TZIDC-200 disponivel
modular e oferece uma excelente relacdo preco- gratuitamente em www.abb.com/positioners para
desempenho. A adaptacao ao elemento de download.
atuacdo e a determinagao dos parametros de Em alternativa, digitalize o seguinte cédigo:

regulacao ocorrem de forma inteiramente
automatica, de forma que podem ser atingidas a
maior economia de tempo possivel e um
comportamento de regulacao ideal.
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1 Seguranca

Informacoes gerais e indicagcoes

O manual é uma parte importante do produto e deve ser
guardado para uma utilizagdo posterior.

Ainstalacao, a colocagdo em funcionamento e a manutencao do
produto sé podem ser efetuadas por pessoal qualificado e
autorizado para tal pelo proprietdrio do sistema. O pessoal
qualificado tem de ter lido e compreendido o manual, e seguir as
instrugoes.

Se desejar mais informagdes ou se surgirem problemas que nao
foram tratados neste manual, podera obter as informacdes
necessarias junto ao fabricante.

O conteudo deste manual ndo é parte integrante ou alteragdo de
qualquer acordo, confirmacao ou relacdo legal atual ou anterior.
Alteracdes e reparagdes no produto podem ser efetuadas
apenas quando isso é expressamente permitido no manual.

Os avisos e simbolos diretamente fixados no produto devem ser
obrigatoriamente respeitados. Estes ndo podem ser removidos
e devem ser mantidos em estado totalmente legivel.

Por principio, o proprietario deve respeitar as normas nacionais
em vigor no seu pais relativamente a instalacao, teste de
funcionamento, reparacao e manutencdo de produtos elétricos.

Avisos de adverténcia

Os avisos neste manual estdo estruturados segundo o seguinte
esquema:

A PERIGO

A palavra de sinalizacdo "PERIGO" identifica um perigo
iminente. A ndo observagao causa a morte ou ferimentos
gravissimos.

A palavra de sinalizacdo "ATENGAO" identifica um perigo
iminente. A ndo observacao pode causar a morte ou
ferimentos gravissimos.

/\ CUIDADO

A palavra de sinalizacdo "CUIDADO" identifica um perigo
iminente. A ndo observagao pode causar ferimentos leves.

A palavra de sinalizacao “AV/SO’ identifica possiveis danos
materiais.

Nota
"Aviso" identifica informacdes Uteis ou importantes sobre o
produto.

Utilizacao conforme a finalidade

Posicionamento de actuadores pneumaticos, projectados para a

montagem em accionamentos lineares e rotativos.

O aparelho destina-se exclusivamente a utilizagdo dentro dos

valores indicados na placa de caracteristicas e na folha de

dados.

« Atemperatura de operagdo maxima ndo pode ser
ultrapassada.

« Atemperatura ambiente admissivel ndo pode ser
ultrapassada.

« O tipo de protecgao da carcaca tem de ser observado na
utilizacdo do aparelho.

Utilizacao em desacordo com a finalidade

Em particular, ndo sao permitidas as seguintes utilizagdes do
aparelho:
. Autilizacdo como auxilio de subida, p. ex., para fins de
montagem.
- Autilizacdo como suporte para cargas exteriores, p. ex.,
como suporte para tubagens, etc.
« Aplicacdao de material, p. ex., por meio de pintura sobre a
carcaga, a placa de caracteristicas ou soldadura de pecas.
- Remocado de material, p. ex., através de perfuragdo da
caixa.

Prensa-cabos

Os prensa-cabos devem ser selecionados e usados pelo
operador de acordo com os seus requisitos de utilizagao e
aplicacao.

Os prensa-cabos devem corresponder aos requisitos das
normas EN 60079-1, EN 60079-7, EN 60079-11 ou EN 60079-15.
Em particular, em aplica¢des Ex, os requisitos do tipo de
protecao contra igni¢cdo correspondente devem ser tidos em
consideragao.
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...1 Seguranca

Exoneracdo de responsabilidade de
ciberseguranca

Este produto foi concebido para a ligacao de uma interface de
rede para transmitir informacdes e dados através desta.

O operador é o Unico responsavel pela preparagdo e constante
garantia de uma ligagao segura entre o produto e a sua rede ou
quaisquer outras redes, se aplicavel.

O operador deve tomar e manter medidas adequadas (como, por

exemplo, a instalagao de firewall, a aplicacao de medidas de
autenticacdo, encriptacao de dados, instalacao de programas
antivirus, etc.) de modo a proteger o produto, a rede, o seu
sistema e a interface de quaisquer falhas de segurancga, acesso
ndo autorizado, avaria, intrusoes, per e/ou roubo de dados ou
informacgdes.

A ABB e as suas filiais ndo se responsabilizam, por danos e/ou
perdas resultantes de tais falhas de seguranca, acessos nao
autorizados, avarias, intrusoes, ou perdas e/ou roubo de dados
ou informacdes.

Downloads de software

Ver os sites abaixo para notificagcdes de vulnerabilidades de
software recentemente descobertas e formas de descarregar o
software mais recente. Recomenda-se que visite regularmente
estes sites:

www.abb.com/cybersecurity

ABB-Library — TZIDC-200 — Software Downloads

Endereco do fabricante

ABB AG

Measurement & Analytics
Schillerstr. 72

32425 Minden

Germany

Tel:
Fax:

+49 571 830-0
+49 571 830-1806

Endereco de servico

ABB AG

Service Instrumentation

Kallstadter Str. 1

68309 Mannheim

Alemanha

Central de assisténcia ao cliente: 0180 5 222 580*
E-mail: automation.service@de.abb.com

*

14 céntimos/minuto a partir da rede fixa alema, max. 42
céntimos/minuto a partir do telemovel.


https://library.abb.com/r?cid=9AAC205137&dkg=dkg_software
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2 Utilizacao em zonas sujeitas a explosao

Requisitos gerais

« Oregulador de posicdo da ABB esta aprovado apenas para a
respetiva utilizacdo correta em atmosferas industriais
habituais. Uma infracdo contra este requisito causa a perda
da garantia e isenta o fabricante da responsabilidade!

« E necessario assegurar que sdo instalados apenas aparelhos
que cumprem o tipo de protecao contra ignicao das
respetivas zonas e categorias!

. Todos os equipamentos elétricos tém de ser adequados a
respetiva utilizacdo conforme a finalidade.

Homologacoes e certificacoes

O regulador de posicdo digital TZIDC-200 possui varias
homologagdes de protecdo contra explosao. A drea de validade
estende-se a toda a UE, a Suica e também a paises especificos.

Isto abrange desde homologag¢des de protecao contra explosao
de acordo com a diretiva ATEX até homologagdes reconhecidas
internacionalmente, como IECEx e adicionalmente a

homologagdes de protecdo contra explosdo especificas do pais.

Homologacdes de protegcao contra explosao

« ATEXExd/Exi, UKEX Ex d / Ex i, para obter mais detalhes,
consultar pagina 9.

- |ECEx Ex d/Ex i, para obter mais detalhes, consultar pagina
11.

Normas aplicadas

As normas, incluindo a data de emissao, com as quais os
aparelhos estdao em conformidade, sao indicadas no certificado
de exame de tipo UE e na declaragdo de conformidade do
fabricante.

Identificacao do produto

Conforme o tipo de protecdo contra explosao esta fixada uma
identificacdo EX no regulador de posicao, a esquerda da placa de
caracteristicas principal.

Esta indica a protecdo contra explosao e o certificado Ex vdlido
para o respetivo aparelho.

Identificacao (placa de caracteristicas)

DTM 02 ATEX E 029 X

112G

@ @ § ~40°CsTas65°C/80°C/85°C

IECEx BVS 07.0030 X
ExdbIICT6/ TS/ T4 Gb

Figura1l: Identificacao (exemplo)

IECEX TUN 04.0015 X

EMAZZUKEXDO32X
{ ExialiCT6/T4 Gb

'é E 40°C S Tas 40°C /85°C

Figura 2: Identificacdo Ex (exemplo, UKEX)

Aviso
Antes da primeira instalacdo e colocagao em funcionamento, o
proprietario deve decidir sobre a forma de utilizacdo do
aparelho:
+ Seja como aparelho com o tipo de protecdo contra
ignicdo intrinsecamente segura “Ex i”
« Oucomo aparelho com o tipo de protecdo contra ignicao
“Exd”

O operador deve marcar de forma permanente o tipo de
utilizacdo selecionado na placa de caracteristicas.

Em caso de marcagao permanente também devem ser
consideradas as condi¢cdes ambientais especificas, como por ex.
a corrosdo quimica. O tipo de utilizagdo seleccionado apenas
pode ser alterado pelo fabricante apds nova verificagcao.
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... 2 Utilizacao em zonas sujeitas a explosao

Colocacao em funcionamento, instalacao

O regulador de posicdo da ABB tem de ser montado num
sistema superior.

Dependendo do tipo de protecdo IP, é necessario definir um
intervalo de limpeza para o aparelho (acumulacao de p9d).

E impreterivel estar atento para assegurar que sio instalados
somente aparelhos que cumprem o tipo de protecdo contra
ignicdo para as respetivas zonas e categorias.

Na instalacdo do aparelho, tem de observar as prescri¢coes de
instalacdao localmente validas, tais como a EN 60079-14.

Tem ainda de observar o seguinte:

. Oscircuitos elétricos do regulador de posicao tém de ser
operados por pessoas habilitadas em todas as zonas,
conforme TRBS 1203. Os dados na placa de
caracteristicas sao obrigatérios.

« O aparelho foi construido conforme a IP 65 (opcional IP
66) e tem de estar protegido de forma correspondente
contra condi¢cdes ambiente adversas.

« Deacordo com a homologagdo Ex selecionada, devem ser
considerados os dados constantes no certificado de
exame de tipo UE ou nos certificados Ex, inclusive as
condicbes especiais ai definidas.

« O aparelho sé pode ser usado para o fim previsto.

. O aparelho sé pode ser ligado sem tensao.

« A compensacao de potencial do sistema tem de ser
estabelecida de acordo com as prescri¢cdes de instalagao
validas no respetivo pais (VDE 0100, Parte 540,

IEC 364-5-54).

. Oscircuitos de corrente ndo podem ser derivados através
da caixa!

- E necessdrio assegurar que a caixa esta corretamente
instalada e que o seu tipo de protecao IP nado foi
prejudicado.

- Dentro de areas potencialmente explosivas, a montagem
s6 pode ser realizada tendo em conta as prescri¢des de
instalacdo localmente em vigor. E necessario ter em
conta as seguintes condigdes (lista incompleta):

- A montagem e a manutencdo sé podem ser realizadas
quando a area ndo estd sujeita ao perigo de explosao
e na presenca de uma autorizacao para trabalhos com
calor.

- O TZIDC-200 sé pode ser operado quando a caixa esta
completamente montada e intacta.

Indicacoes sobre a operacao

« Oregulador de posicao tem de ser integrado no sistema
local de compensacao de potencial.

« Sé podem ser ligados circuitos de corrente com seguranca
intrinseca ou sem seguranca intrinseca. Nao é permitida uma
combinacdo de ambas.

« Quando o regulador de posicao nao for operado com
circuitos de corrente sem segurancga intrinseca, ndo é
permitido usar mais tarde para o tipo de protecdo contra
ignicdo de seguranca intrinseca.

Utilizacao, operacao

O TZIDC-200 sé pode ser utilizado para o fim a que se destina e
de um modo correto. Uma inobservancia causa a perda da
garantia e isenta o fabricante da responsabilidade!

- Em areas potencialmente explosivas sé podem ser usados
componentes auxiliares que cumprem todos os requisitos
das normas europeias e nacionais.

« As condigoes ambiente indicadas no manual de instrucoes
tém de ser rigorosamente cumpridas.

« O TZIDC-200 esta aprovado apenas para a respetiva
utilizacdo correta em atmosferas industriais habituais. Na
presenca de substancias agressivas no ar, deve consultar o
fabricante.
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Manutencao, reparacao

Definigao dos termos segundo IEC 60079-17:

Manutencao

Define uma combinacao de atos que se destinam a preservar ou
restaurar o estado de um elemento, de modo a que possa
cumprir os requisitos dos dados técnicos relevantes e exercer as
suas fungoes previstas.

Verificacao

Define um ato que inclui uma verificagao cuidada de um
elemento (sem desmontagem ou eventualmente com
desmontagem parcial) e complementado por medicdes, de
modo a poder-se declarar a seguranca do estado do elemento.
Verificagao visual

Define uma verificagdo sem o recurso a equipamentos de acesso
e ferramentas para identificar falhas que se podem detetar a
olho nu, tais como parafusos em falta.

Anadlise rigorosa

Define uma verificagcdo que abrange os aspetos de uma
verificagdo visual e ainda identifica falhas — como parafusos
soltos — que sé podem ser detetadas utilizando equipamentos
de acesso (p. ex. degraus) e ferramentas.

Verificacao detalhada

Define uma verificagcdo que abrange os aspetos de uma andlise
rigorosa e ainda identifica falhas — como ligagdes soltas — que sé
podem ser detetadas abrindo uma caixa e/ou, se necessario,
com a ajuda de ferramentas e aparelhos de teste.

Os trabalhos de manutencdo e substituicdo s6 podem ser
realizados por técnicos habilitados, ou seja, pessoal
qualificado conforme TRBS 1203 ou idéntico.

Nas areas potencialmente explosivas sé podem ser usados
componentes auxiliares que cumprem todos os requisitos
das diretivas e leis europeias e nacionais.

Os trabalhos de manutencao que requerem uma
desmontagem do sistema, s podem ser realizados em areas
sem perigo potencial de explosdo. Se isso nao for possivel, é
imprescindivel tomar as medidas de precaucao habituais de
acordo com as prescri¢des localmente vélidas.

Os componentes sé podem ser substituidos por pecas
sobressalentes de origem, de modo a permitir a utilizacao
em areas potencialmente explosivas.

Dentro da area potencialmente explosiva, o aparelho tem de
ser regularmente limpo. Os intervalos tém de ser
determinados pelo proprietdrio de acordo com as condigdes
ambiente presentes no local de operacao.

Concluidos os trabalhos de manutencao e reparagao, é
necessario voltar a colocar no seu lugar todos os bloqueios e
placas removidos para o efeito.

As unides antideflagrantes sao diferentes das tabelas de IEC
60079-1 e s6 podem ser reparadas pelo fabricante.

Atividade Verificagdo visual (a cada

3 meses)

Andlise rigorosa (a cada Verificagao detalhada (a cada

6 meses) 12 meses)

Verificacao visual do regulador de posicdo quanto ao estado perfeito,
remover depdsitos de pd

Verificacao do sistema elétrico quanto ao estado perfeito e
funcionalidade

Verificagao do sistema global

Responsabilidade do proprietario
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... 2 Utilizacao em zonas sujeitas a explosao

Condicoes para a utilizacao segura do
regulador de posicao Prensa-cabo
Gama de temperatura limitada do prensa-cabo M20 x 1,5 em

A PERIGO plastico para variantes protegidas contra explosao:

Perigo de explosao devido a componentes quentes

Existe perigo de explosao devido a componentes quentes no

interior do aparelho.

« Nunca abrir o aparelho diretamente apds desligar.

- Antes de abrir o aparelho, deve aguardar-se um periodo
de, no minimo, quatro minutos.

Danificacao de componentes

Em caso de danificagdo da superficie de vedagdo, a protecgao

contra explosao "Ex d" ja ndo estd garantida.

- Manusear a tampa da caixa com cuidado.

. Apenas colocar a tampa da caixa sobre uma superficie lisa
e limpa!

Para a utilizagdo em areas potencialmente explosivas, ter em
atencao os seguintes pontos:

« Observar os dados técnicos validos para o aparelho e as
condicOes especiais constantes no respetivo certificado
valido!

. E proibida qualquer manipulacdo do aparelho pelo
utilizador. O aparelho sé pode ser modificado pelo
fabricante ou por um perito em aplica¢des para areas
explosivas (Ex).

« Nunca operar o aparelho sem a protecao contra
respingos.

- Aoperacao é permitida somente com ar de
instrumentacdo isento de 6leo, &gua ou pé. Nao podem
ser utilizados gases inflamaveis nem oxigénio ou gases
enriquecidos com oxigénio.

« Processos de carregamento altos/recorrentes em areas
de gas devem ser excluidos pelo operador.

A gama de temperatura ambiente admissivel é de -20 até
80°C (-4 até 176 °F).

Ao utilizar o prensa-cabo, deve ser garantido que a
temperatura ambiente se encontra dentro da faixa
permitida incluindo 10 K, ou seja, adequada de acordo
com a temperatura ambiente minima.

A montagem do prensa-cabo na caixa tem de realizar-se
com um bindrio de aperto de 3,8 Nm. Verificar a
estanqueidade durante a montagem na ligagao do
prensa-cabo e do cabo para assegurar o tipo de protecao
IP exigido.
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ATEX / UKEX

Tipo de protecao contra ignicao Ex d - Blindagem a
prova de pressao
Identificacao Ex

Dados de temperatura

Classe de temperatura Temperatura ambiente Ta
Identificacdo Ex T4 -40 até +85 °C
Identificagao 12 GExdbIICT6/T5/T4 Gb T5 -40a80°C
Certificado de exame de T6 -40a 65 °C

DMT 02 ATEX E 029 X
tipo (ATEX)

Certificado (UKEX) Ver certificado em anexo.

Tipo de protecdo contra Blindagem a prova de pressao “d”

ignicao
Grupo de aparelhos N2G
Normas EN 60079-0, EN 60079-1

Dados elétricos

Tensao <30VAC/DC

Intensidade de corrente <20 mA

Condigdes especiais
« Antes dainstalacdo definitiva, o proprietdrio deve decidir
sobre a forma de utilizagdo do aparelho
— como aparelho com o tipo de protecdo contra ignicao
intrinsecamente segura “Ex i” ou

— como aparelho com o tipo de protegao contra igni¢cao “Ex

d4
e marca de forma permanente o tipo de utilizagdo
seleccionado na placa de caracteristicas. Em caso de
marcacgdo permanente também devem ser consideradas as
condi¢cdes ambientais especificas, como por ex. a corrosao
quimica. O tipo de utilizacdo seleccionado apenas pode ser
alterado pelo fabricante apds nova verificagao.

« Fixar cabos e entradas de cabos com cola de contacto
(aderéncia intermédia) contra torcdo e afrouxamento.

- Em caso de elevada forca de tor¢ao em consequéncia de

desgaste no eixo para a recuperagao da posigao (forte desvio

de regulacao) os casquilhos dos mancais devem ser
substituidos.

« Em caso de funcionamento do regulador de posi¢cdo com
temperaturas ambiente acima dos 60 °C (140 °F) ou abaixo
dos -20 °C (-4 °F) deve garantir que sdo utilizados entradas
de cabos e cabos adequados a uma temperatura de servico
correspondente a temperatura ambiente maxima incluindo
10 K ou a temperatura ambiente minima.

. S6 podem ser utilizadas entradas de cabo que respeitem os
requisitos da norma EN 60079-1.

« As dimensdes da junta antideflagrante deste equipamento
alcancam em parte os valores minimos exigidos na norma
EN 60079-1 ou IEC 60079-1, ou nao ultrapassam em parte os
valores maximos ai exigidos. Pode pedir informacdes sobre
as dimensdes ao fabricante.

. Parafechar o encapsulamento resistente a pressao, os

parafusos a usar devem corresponder as exigéncias minimas

no que diz respeito a qualidade A2-70 resp. A2-80 ou 10.12.

Dados pneumaticos

Pressdo de alimentagao Modelo padrdo = 6 bar

Versao marinha = 5,5 bar
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... 2 Utilizacao em zonas sujeitas a explosao

... ATEX / UKEX

Tipo de protecao contra ignicao Ex i - Seguranca
intrinseca
Identificacao Ex

Dados de temperatura

Grupo de aparelhos 112 G/113 G

Identificacdo Ex

Classe de temperatura

Temperatura ambiente Ta

12 GExiallCT6/ T4...T1Gb
I12GExibIICT6/ T4 ..T1Gb
113G ExicllICT6/T4..T1Gc

Identificagao

Certificado de exame de .
. TUV 04 ATEX 2702 X
tipo

Certificado (UKEX) EMA22UKEX0032X

win

Tipo de protecdo contra Seguranca intrinseca “i
ignicao
Grupo de aparelhos 112G / 113G

Normas EN 60079-0, EN 60079-11

Condigdes especiais

« Aalimentacdo de tensao para o circuito “Resposta da
posicdo de ajuste com interruptores de proximidade
(Pepperl & Fuchs SJ2-SN)” deve ser intrinsecamente segura
conforme o tipo de aplicacéo 2, de acordo com o certificado
PTB 00 ATEX 2049 X.

« S0 é permitido ligar e interromper a comutacao de circuitos
elétricos sob tensao durante a instalacdao, manutencao ou
reparagoes.

Aviso

A coincidéncia temporal de atmosfera explosiva e instalacao,
manutengao ou reparagao é considerada como improvavel na
zona 2.

. Como alimentagao pneumatica de energia sé podem ser
usados gases ndo inflamaveis.

. S6 podem ser utilizadas entradas de cabo que respeitem os
requisitos da norma EN 60079-11.

T4aTl
T6*

-40 até +85 °C
-40a 40 °C*

* Aquando da utilizacdo do “Mdédulo de encaixe para resposta digital” na

classe de temperatura T6, a gama de temperaturas ambiente admissiveis é

-40 até 35 °C.

Dados elétricos

O tipo de protecao contra ignicdo “Ex ib, Ex ia ou Ex ic com
seguranca intrinseca” serve apenas para conexao a um circuito
elétrico com seguranca intrinseca certificado.

Circuito de corrente

(terminal)

Dados elétricos (valores maximos)

Circuito de sinalizagao
(+11/-12)

Entrada de comutagao
(+81/-82)

Saida de comutacao
(+83/-84)

Resposta da posigdo de
ajuste com interruptores
de proximidade,
(Pepperl & Fuchs SJ2-SN)
(Limitl: (+51 / -52),
(Limit2: (+41 / -42)
Médulo de encaixe para
resposta digital
(+51/-52)

(+41/-42)

Médulo de encaixe para
resposta analdgica
(+31/-32)

Interface de Comunicagao
Local (LCI)

U;=30V C;=6,6nF

l; =320 mA L; = valor

Pi=11W desprezivelmente baixo
U;=30V C;=14,5nF

l; =320 mA L; = valor

Pi=11W desprezivelmente baixo
U;=30V C;=14,5nF

l; =320 mA L; = insignificante

P; = 500 mW

Valores maximos, ver Certificado-CE de exame de
tipo PTB 00 ATEX 2049 X Sensores de proximidade
da empresa Pepperl & Fuchs tipo 2

U;=30V C;=37nF

l; =320 mA L; = valor

P; =250 mw desprezivelmente baixo
U;=30V C;=6,6nF

l; =320 mA L; = valor

Pi=11W desprezivelmente baixo

Somente para ligar a um aparelho de programacao
usando um adaptador LCI ABB (Em < 30 V CC) fora

da area potencialmente explosiva.
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IECEX

Tipo de protecao contra ignicao Ex d - Blindagem a
prova de pressao
Identificacao Ex

11

Tipo de protecao contra ignicao Ex i - Seguranca
intrinseca

Ide

ntificacdo Ex

Identificacdo Ex

Identificacao Exdb IICT6/T5/T4 Gb
Certificado de exame de

. IECEx BVS 07.0030X
tipo
Tipo de protecdo contra Druckfeste Kapselung ,d“
ignicao
Normas IEC 60079-0, IEC 60079-1

Condigdes especiais

« Oregulador de posicao foi concebido para uma gama de
temperaturas ambiente maximas admissiveis de
-40 até 85 °C (-40 até 185 °F).

- Asvariantes que, conforme certificacdo separada, também
correspondem ao tipo de protecgdo contra ignigao
"seguranca intrinseca", depois de utilizadas com o tipo de
proteccdo contra ignicao "blindagem a prova de pressao"
ndo podem mais ser operadas com seguranca intrinseca.

« Em caso de funcionamento do regulador de posi¢cdo com
temperaturas ambiente acima dos 60 °C (140 °F) ou abaixo
dos -20 °C (-4 °F) deve garantir que sdo utilizados entradas
de cabos e cabos adequados a uma temperatura de servigo
correspondente a temperatura ambiente maxima incluindo
10 K ou a temperatura ambiente minima.

. S6 podem ser utilizadas entradas de cabo que respeitem os
requisitos da norma EN 60079-1.

Dados de temperatura

Identificacdo Ex

Identificacao Exia lIC T6 resp. T4..T1 Gb

Exib IIC T6 resp. T4...T1 Gb
ExiclIC T6 resp. T4...T1 Gc

Certificado de exame de

IECEx TUN 04.0015X

tipo
Tipo Intrinsic safety “i”
Normas IEC 60079-0, IEC 60079-11

Classe de temperatura Temperatura ambiente Ta
T4 -40 até +85°C

T5 -40a80°C

T6 -40a 65 °C

Dados elétricos

Tensao <30VAC/DC

Intensidade de corrente <20 mA

Dados pneumaticos

Pressdo de alimentagao Modelo padrdo = 6 bar

Versao marinha = 5,5 bar

Condigdes especiais

A alimentacgao de tensao para o circuito “Resposta da
posicao de ajuste com interruptores de proximidade
(Pepperl & Fuchs S12-SN)” deve ser intrinsecamente segura
conforme o tipo de aplicacédo 2, de acordo com o certificado
PTB 00 ATEX 2049 X.

S6 é permitido ligar e interromper a comutacao de circuitos
elétricos sob tensdo durante a instalacdo, manutencdo ou
reparagoes.

Aviso

A coincidéncia temporal de atmosfera explosiva e instalagdo,
manutencao ou reparacao é considerada como improvavel na
zona 2.

Como alimentacdo pneumatica de energia sé podem ser
usados gases nao inflamaveis.

S6 podem ser utilizadas entradas de cabo que respeitem os
requisitos da norma EN 60079-11.
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... 2 Utilizacao em zonas sujeitas a explosao

... IECEX

Dados de temperatura

Opcionalmente podem ser operados os seguintes médulos:

Classe de temperatura

Temperatura ambiente Ta

T4aTl
T6*

-40 até +85 °C
-40a 40 °C*

Circuito de corrente

(terminal)

Dados elétricos (valores maximos)

* Aquando da utilizacdo do “Mdédulo de encaixe para resposta digital” na

classe de temperatura T6, a gama de temperaturas ambiente admissiveis é

-40 até +35°C.

Dados elétricos

O tipo de protecao contra ignicdo “Ex ib, Ex ia ou Ex ic com
seguranca intrinseca” serve apenas para conexao a um circuito
elétrico com seguranca intrinseca certificado.

Circuito de corrente

(terminal)

Dados elétricos (valores maximos)

Circuito de sinalizagao
(+11/-12)

Entrada de comutagao
(+81/-82)

Saida de comutacao
(+83 /-84)

Interface de Comunicagao
Local (LCI)

U;=30V
I; =320 mA
P=11W
U;=30V

I; =320 mA
P=11W
U;=30V

I; =320 mA
P, = 500 mW

Somente para ligar a um aparelho de programacao
usando um adaptador LCI ABB (Em < 30 V CC) fora

C;=6,6nF

L; = valor
desprezivelmente baixo
C;=14,5nF

L; = valor
desprezivelmente baixo
C;=14,5nF

L; = insignificante

da area potencialmente explosiva.

Resposta da posigdo de
ajuste com interruptores
de proximidade, (Pepperl
& Fuchs SJ2-SN)

(Limitl: (+51 / -52),
(Limit2: (+41 / -42)
Médulo de encaixe para
resposta digital
(+51/-52)

(+41/-42)

Médulo de encaixe para
resposta analdgica
(+31/-32)

Valores maximos, ver certificado
IECEx PTB 11.0092X Sensores de proximidade da

empresa Pepperl & Fuchs tipo 2

U;=30V
I; =320 mA
P, = 250 mwW
U;=30V

I; =320 mA
P,=11W

Ci=3,7nF
Li = valor

desprezivelmente baixo

Ci=6,6nF
Li = valor

desprezivelmente baixo
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3 Identificacao do produto

Placa de caracteristicas

ABBAG
Qd%léﬁmr 72, D - 32425 Minden
Mada in German,

5

44 O

Nach dem Abechalten 4 Minulsn warten vor dem Offnen
Ploase open 4 minuiss after switch off of power supply
Altsndre 4 minutes aprés avoir coups I courant avant d' ouvric

AT for parametsrs sse operation &

DD Lcm"“‘:‘“"*: V18348-10114300112 BTMO2ATEXE 02X [IECEXBVS 07.0000X
DM = 5 ExdblIC T8/ T5/T4 Gb =
LA &
| P——
© 40°CsTas65°C/80°C/85°C cn

ECEXTUN G401 X
ExiaICTO/T4GD

19G9 BIED)
Ndmero de série
Cddigo de encomenda
Rev. hardware/Rev. software
Ano de fabrico/Semana do calendario
Pedido especial
Opcodes adicionais
Simbolo CE
Identificacdo Atex

Identificagao IECEx

P@EEPO®®O®O

Aviso: cumprir a documentagao do produto

Figura 3: Placa de caracteristicas (exemplo)

SlSIGISIIOINIGISIE)

Tipo de protecao IP

Indicacao de eliminacao
Identificacdo China-RoHS

Pressdo de alimentagao de ar

Sinal de entrada

Tipo de acdo do sistema pneumatico
Endereco do fabricante

Protocolo de comunicacao

Reacado em caso de falha de tensao

Designagao do tipo

13
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4 Transporte e armazenamento

Verificacao

Imediatamente ao desempacotar o material, verificar os
aparelhos quanto a possiveis avarias devido ao transporte
incorrecto.

Avarias de transporte devem ser registadas na documentagao
de frete.

Reivindicar todos os direitos de indemnizac¢ado dos prejuizos
junto ao transportador, imediatamente, antes da instalacao.

Transporte do aparelho

Seguir as seguintes instrugoes:
« Nao expor o aparelho a humidade durante o transporte.
Embalar o aparelho de modo adequado.
- Embalar o aparelho de tal modo que fique protegido
contra impactos durante o transporte, por exemplo,
através de embalagem tipo bolha de ar.

Armazenamento do aparelho

Para o armazenamento de aparelhos, ter em atencao os
seguintes pontos:

« Armazenar o aparelho na embalagem original em local
seco e sem pé. O aparelho é protegido adicionalmente
por um absorvedor de humidade que se encontra na
embalagem.

. Atemperatura de armazenamento deve encontrar-se
entre -40 e 85 °C (-40 a 185 °F).

- Evitar exposicao direta ao sol de forma continuada.

. O tempo de armazenamento &, em principio, ilimitado,
mas valem as condi¢des de garantia acertadas com o
fornecedor na confirmagao do pedido.

Condicoes ambientais

As condi¢des ambientais para transporte e armazenamento do
aparelho correspondem as condigbes ambientais aplicaveis a
sua operacao.

Ter em atencgdo a folha de dados do aparelho!

Devolucao de aparelhos

Para a devolucao de aparelhos para reparagao ou recalibragao,
utilizar a embalagem original ou um recipiente de transporte
seguro apropriado.

Anexar ao aparelho o formulario de devolucdo (vide Formulario
de devolucao na pagina 37) devidamente preenchido.

Segundo a diretiva da UE para materiais perigosos, os
proprietarios de lixos especiais sdao responsaveis pela sua
eliminacdo ou tém que observar os seguintes regulamentos:
Todos os aparelhos enviados a ABB tém de estar livres de
qualquer material perigoso (acidos, lixivias, solugdes, etc.).

Endereco de devolucgao:

Por favor, entre em contacto com a central de assisténcia ao
cliente (enderego na pagina 4) e informe-se sobre o ponto de
servigo mais préximo.
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5 Instalacao

Instrucoes de seguranca Montagem mecanica
A CUIDADO Gamas de medicao e de trabalho até HW-Rev.: 5.0

Perigo de ferimentos

Perigo de ferimentos devido ao regulador de

posicao/acionamento sob pressao.

« Antes do inicio dos trabalhos no regulador de
posicao/acionamento, desligar a alimentagdo de ar e
ventilar o regulador de posi¢cdao/acionamento.

/\ CUIDADO

Perigo de ferimento devido a valores de parametros errados!
A valvula pode deslocar-se repentinamente devido a falsos
parametros. Isso pode interferir no processo e causar
ferimentos!

« Antes de reutilizar um regulador de posicao anteriormente
usado noutro local, o aparelho deve ser sempre reposto
para os ajustes de fabrica.

« Nunca iniciar uma autocalibracdo antes de repor os Figura4: Area de trabalho
ajustes de fabrica!

Aseta @ no eixo do aparelho (ponto da resposta de posicao)
Nota tem de se mover entre drea marcada pelas setas @
Antes da montagem, verificar se o regulador de posigao atende
aos requisitos técnicos de regulacao e de seguranca do local de
instalacao (atuador ou elemento de atuacao).
Vide Dados técnicos na folha de dados. a5 +135°
Todos os trabalhos de montagem e ajuste e a conexao eléctrica CQ\ @
do aparelho sé podem ser realizados por pessoal devidamente
qualificado.
Em todos os trabalhos no aparelho, devem ser observador os

regulamentos locais de prevencao de acidentes vigentes, além
dos regulamentos para a instalacdo de sistemas técnicos.

-135°

@ Gama de medigao @ Area de trabalho

Figura 5: Gamas de medicdo e de trabalho do regulador de posicao
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... 5 Instalacao

... Montagem mecanica

Gama de trabalho de acionamentos lineares:

A gama de trabalho para acionamentos lineares é de, no
maximo, +45° simetricamente ao eixo longitudinal.

A gama util dentro da gama de trabalho é de, idealmente, 40°,
mas pelo menos 25°. A gama util deve ser tao simétrica quanto
possivel ao eixo longitudinal.

Gama de trabalho de acionamentos rotativos:

A gama util é de +57° até -57° e tem de estar completamente
dentro da gama de medicdo, ndo obrigatoriamente simétrica ao
eixo longitudinal.

Aviso

Na montagem, prestar atencdo quanto a aplicagdo correcta do
curso de ajuste e do angulo de rotacao para a mensagem de
posicionamento!
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Gamas de medicao e de trabalho a partir de HW-Rev.: 5.01 com resposta de posicionamento opcional sem contacto

02

-90°

Eixo do aparelho

Alavanca

Gama de trabalho com 100% de grau de abertura, OUT1 = Pressao de alimentacao
Gama de trabalho com 0% de grau de abertura, OUT1 = Pressdo ambiente

Gama de trabalho da valvula/acionamento detetada pela autocalibragdo padrdo. Para atuadores rotativos, a gama de trabalho pode estar em qualquer
posicdo até 340°.

© @@®O®O

Sentido de rotagdo detetada pela autocalibragao padrédo para o parametro “P6.3 - SPRNG_Y2”
(Ao ventilar a OUT 1, o eixo do aparelho 1 roda no sentido dos ponteiros do reldgio).

@

Sentido de rotagdo definido pela autocalibragdo padrao para o parametro “P6.7 - ZERO_POS”
(Ao ventilar a OUT 1, o eixo do aparelho 1 roda no sentido dos ponteiros do reldgio).

Figura 6: Gamas de medicao e de trabalho com resposta de posicionamento sem contacto (exemplo para os atuadores rotativos)

Aparelhos a partir de rev. HW: 5.01 podem ser equipados com a Autocalibracao

opcao de encomenda “Sensor sem contacto - S1”. A autocalibracdo padrao para acionamentos rotativos e lineares
A resposta de posicionamento é entao fornecida por um sensor é realizada como descrita em Autocalibragcdo padrao na pagina
de 360° sem batentes finais mecanicos. 31.

Isto permite uma gama de trabalho maior, até 350°. A gama de Pré-requisito para a autocalibragao:

trabalho pode estar em qualquer ponto da gama do sensor. - Batentes finais mecanicos nas valvulas

« Fechar avalvula rodando para a direita
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... 5 Instalacao

... Montagem mecanica

Para situacoes de montagem diferentes como, por ex.: os
acionamentos de roda dentada, sdo necessarios outros ajustes
de parametros. Para informacdes mais detalhadas, observar a
descricdo técnica “TD/TZIDC/TZIDC-200/NON-
CONTACT_SENSOR”!

Montagem em accionamentos lineares

Para a montagem em acionamento linear conforme DIN/IEC
60534 (montagem lateral conforme NAMUR), esta disponivel o
jogo de montagem a seguir.

Figura 8: Montar o arco no atuador

1. Apertar os parafusos com a mao.
2. Fixar o arco (1) e as pecas de perfil (2) com parafusos (4) e
arruelas de pressdo (3) no fuso do atuador.

05

J

Parafuso

Parafuso de suporte

Arruela Arruelas

@
Angulo de montagem @ Porcas

®EE

Alavanca com rolo cénico para Parafusos
faixa de posicionamento 10 a 35 @
mm (0,39 a1,381in) ou 20 a 100

mm (0,79 a 3,94 in) Blocos de perfil

Arco @

Arruelas de pressao

@®

Arruelas

Parafusos

@©

Figura7: Componentes do jogo de montagem
Figura9: Montar a alavanca (caso ainda nao tenha sido montada)

1. Encaixar a mola(8) no perno com o rolo cénico (9).

2. Encaixar a anilha de plastico @ no perno e pressionar assim
a mola.

3. Com a mola pressionada, encaixar o perno no furo oblongo
da alavanca @ e fixar na posicao desejada na alavanca com a
anilha (5) e porca (4). A escala na alavanca indica o ponto de
juncao para a gama do curso.

4. Encaixar a anilha @ no parafuso @ Inserir o parafuso na
alavanca e apertar com a porca @
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\
e 00

Figura 10: Montar a alavanca e a cantoneira no regulador de posicdo Figura1l: Montagem num quadro fundido
Colocar a alavanca (6) sobre o eixo (5) do regulador de 1. Fixar a cantoneira de montagem (2) com parafuso (4) e
posicao (a forma do corte do eixo permite apenas a anilha @ no quadro fundido @
colocagao numa posicao).
Verificar através da seta (4) se a alavanca se move na gama ou

de trabalho (entre as setas).
Apertar o parafuso (7) na alavanca com a mao. ﬁ/_\’/_\/?
Segurar o regulador de posicao preparado com a cantoneira

i\

de montagem (1) ainda solta no atuador, de tal modo que o

rolo cénico da alavanca penetre no arco, a fim de verificar

quais furos roscados no regulador de posicdo tém de ser

utilizados para a cantoneira de montagem.

Fixar a cantoneira de montagem (1) com parafusos (2) e

anilhas (3) nos respetivos orificios roscados da caixa do

regulador de posigao.

Apertar os parafusos da forma mais uniforme possivel, a fim

de posteriormente garantir a linearidade. Posicionar a

cantoneira de montagem no furo oblongo de modo a que

isso resulte numa gama de trabalho simétrica (a alavanca @ @
move-se entre a area marcada pelas setas @). Figura6: Montagem num pilar

1. Segurar a cantoneira de montagem @ na posicdo adequada
no pilar (2).

2. Encaixar os parafusos em U @ de dentro para fora no pilar
(2) através dos orificios da cantoneira de montagem.

3. Colocar as anilhas (4) e as porcas (5).

4. Apertar as porcas com a mao.

Aviso

A posicao de altura do regulador de posicao deve ser alinhada no
quadro fundido de tal modo que a alavanca fique visivelmente a
meio curso da valvula, em posicdo horizontal.
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... 5 Instalacao

... Montagem mecanica
1 T

i
1T

@ Aumentar a jungao @ Reduzir a jungao

Figura 12: Juncdo do regulador de posicao

A escala na alavanca fornece os pontos de referéncia para as
diversas gamas de curso da valvula.

Através do deslocamento do pino com o rolo cénico no furo
oblongo da alavanca, é possivel adequar a gama de curso da
valvula a gama de trabalho do sensor de posicdo.

Se o ponto de jungao for deslocado para dentro, € aumentado o
angulo de rotagdo do sensor de posicdo. O deslocamento para
fora reduz o angulo de rotacao do sensor de posigdo.

Efetuar o ajuste do curso de tal modo que seja aproveitado o
maior angulo de rotacdo possivel (simétrico em torno da
posicao central) no sensor de posigao.

Gama recomendada para accionamentos lineares:
40°

Angulo minimo:
25°

Aviso
Depois da montagem, controlar se o regulador de posicao
trabalha dentro da drea de medicao.

Posicao do perno arrastador

O perno arrastador para deslocar a alavanca do potenciémetro
pode estar montado fixamente na prdépria alavanca ou na haste
da vélvula. Dependendo da montagem, o perno arrastador
descreve um movimento circular ou linear durante a
movimentacdo da valvula, relativamente ao ponto rotativo da
alavanca do potenciémetro. No menu do HMI deve selecionar a
posicao escolhida do perno para assegurar uma excelente
linearizacdo. O ajuste por defeito é o perno arrastador na

alavanca.
@ @ ®

\

® @

@ Alavanca de potenciémetro @ Cone da valvula

@ Pernos arrastadores @ Circuito de regulacao

@ Haste da valvula

Figura 13: Perno arrastador na alavanca

%%% _

@

@ Cone da valvula

@ Alavanca de potenciémetro
@ Pernos arrastadores @ Circuito de regulagao

@ Haste da valvula

Figura 14: Perno arrastador na valvula
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Montagem em acionamentos rotativos
Para a montagem em acionamentos rotativos conforme

VDI/VDE 3845, esta disponivel o seguinte jogo de montagem:

@

= ©

N~ —©

i
o ||

@ Vg o
(7 )
@
g O

Figura15: Componentes do jogo de montagem

. Adaptador@ com mola@

« cada um com quatro parafusos M6 @, arruelas de pressao

@ e anilhas @ para a fixacdo da consola de montagem
no regulador de posicao

. cada um com quatro parafusos M5 @, arruelas de pressao
e anilhas @ para a fixacdo da consola de montagem no

acionamento

Ferramentas necessarias:
« Chave de bocas tamanho 8 /10
« Chave para sextavado interno tamanho 3

1.

® 0

Figura 16: Montar o adaptador no regulador de posicao

Determinar a posicao de montagem (paralelo ao
acionamento ou deslocado em 90°).

Determinar o sentido de rotacdo do acionamento (para a
direita ou esquerda).

Colocar o accionamento rotativo na sua posicdo basica.
Ajustar previamente o eixo.

Para que o regulador de posicao funcione dentro da gama de
trabalho (consultar Gamas de medicao e de trabalho até
HW-Rev.: 5.0 na pagina 15 ou Gamas de medicao e de
trabalho a partir de HW-Rev.: 5.01 com resposta de
posicionamento opcional sem contacto na pagina 17), a
posicdo de montagem, o ajuste bdsico e o sentido de
rotagao do acionamento devem ser considerados na
determinacao da posicao do adaptador sobre o eixo @
Para isso, o eixo pode ser deslocado manualmente para que
o adaptador @ seja colocado devidamente na posicao
correta.

Colocar o adaptador na posi¢cao adequada no eixo e fixar
com os pinos roscados . Um dos pinos roscados tem que
ser fixado na superficie plana do eixo, de forma que nao
possa deslocar-se
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... 5 Instalacao

... Montagem mecanica

o9
@ 8% 17
& o°

s @@@@
@ Consola de montagem

Figura 17: Aparafusar a consola de montagem no regulador de posicao

Figura 18: Aparafusar o regulador de posicao no accionamento

Aviso

Apds a montagem, controlar se a gama de trabalho do
acionamento coincide com a gama de medicao do regulador de
posicdo, consultar Gamas de medicao e de trabalho até HW-
Rev.: 5.0 na pagina 15 ou Gamas de medicao e de trabalho a
partir de HW-Rev.: 5.01 com resposta de posicionamento
opcional sem contacto na pagina 17.



TZIDC-200 REGULADOR DE POSIGAO DIGITAL | CI/TZIDC-200/ATEX/IECEX-PT REV. E 23

6 Ligacoes eléctricas

Instrucoes de seguranca

A PERIGO

Perigo de explosao em aparelhos com Interface de Comunicacao Local (LCI)
E proibido operar a Interface de Comunicacdo Local (LCI) em areas potencialmente explosivas.
« Nunca utilizar a Interface de Comunicagdo Local (LCI) na placa-mae dentro de uma area potencialmente explosiva!

ATENGAO
Perigo de ferimentos devido a componentes sob tensao!

Com a caixa aberta, a protecdo contra contacto fica sem efeito e a protecao CEM é limitada.
« Antes de abrir a caixa, desligar a alimentagao de energia.

Aligacdo elétrica sé pode ser feita por pessoal qualificado autorizado.

Observar as instrucdes acerca da ligacao elétrica contidas neste manual. Caso contrdrio, a classe de protecao elétrica e o tipo de
protecdo IP podes ser influenciados.

S¢6 fica garantida a separacao segura de circuitos elétricos com perigo de contacto se os aparelhos ligados cumprirem os requisitos
da norma EN 61140 (requisitos basicos para a separacdo segura).

Para a separagao segura, instalar os cabos de alimentagdo de forma separada dos circuitos eléctricos com perigo de contacto e isolar
adicionalmente.
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... 6 Ligacoes eléctricas

Esquema de ligacdes TZIDC-200

(C)Limit1  Limit2

®

‘ [T T 1T T1
[+11]-12[+81]-82]+83]-84]

Swz2 Swi

AO

||

[+51[-52[+41]-42]

[+31]-32]

i[41]42]43] [51]52]53]

Limit 1 Limit 2

|| | ]
[+51]-52]  [+41]-42]

@ Aparelho basico
Opcoes

Figura19: Esquema de ligagGes TZIDC-200

Ligacdes para entradas e saidas

@ Opcoes, resposta da posicdo de ajuste com interruptores de
proximidade ou microinterruptores

Terminal Funcgdo / Observacoes Terminal Funcdo / Observacoes
+11/-12 Entrada analégica +51/-52 Resposta da posicao de ajuste com interruptores de proximidade
+81/-82 Entrada binaria DI Limit1
+83 /-84 Saida binaria DO2 (Opcional)
+51 / -52 Médulo de encaixe para resposta digital SW1 +41/ -42 Resposta da posicao de ajuste com interruptores de proximidade
(Mddulo opcional) Limit 2
+41 / -42 Médulo de encaixe para resposta digital SW2 (Opcional)
(Mddulo opcional) 41/ 42/ 43 Resposta da posicao de ajuste com microinterruptores Limit 1
+31/-32 Médulo de encaixe para resposta analégica AO (Opcional)
(Médulo opcional) 51/52/53 Resposta da posicao de ajuste com microinterruptores Limit 2
(Opcional)
Aviso

O TZIDC-200 pode ser equipado com interruptores de
proximidade ou microinterruptores para a resposta da posicao

de ajuste.
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Dados elétricos das entradas e saidas

Nota

Na utilizacdo do aparelho em areas com perigo de exploséao,
observar os dados de ligacdo adicionais em Utilizacdo em zonas
sujeitas a explosao na pagina 5!

Entrada analégica

Sinal de ajuste analégico (técnica de dois fios)

Terminais +11/ -12

Gama nominal 4220 mA

Gama parcial 20 a 100% da gama nominal parametrizavel

Maxima 50 mA
Minima 3,6 MA

Inicio a partir de 3,8mA
Tensdo da carga 9,7Va20 mA
Impedancia com 20 mA 485 Q

Médulos opcionais

Médulo de encaixe para resposta analégica AO*

Quando nao ha sinal proveniente do regulador de posicao (p. ex.
"sem energia" ou "inicializa¢do"), o médulo estabelece a saida

> 20 mA (nivel de alarme).

Terminais +31/-32

Gamas do sinal 4 a 20 mA (gamas parciais parametrizaveis)
> 20 mA (nivel de alarme)

24V DC (11até 30V DQ)

-« emcasodeerro
Tensdo de alimentacao,
técnica de dois fios
Curva caracteristica ascendente ou descendente (parametrizavel)
Diferenca da curva <1%

caracteristica

Entrada binaria
Entrada para as seguintes fun¢des:
* Sem fungao
« irpara0%
e irpara 100%
- manter a uUltima posicao
« bloquear a configuragao local
« bloquear a configuracao local e o comando
« bloquear qualquer acesso (local ou via PC)

Mddulo de encaixe para resposta digital SW1, Sw2*
Dois interruptores de software para resposta binaria da posicao
(posicao de ajuste regulavel entre 0 e 100%, ndo sobreposta)

Terminais +41 /-42, +51 / -52

Tensdo de alimentagao 5até 11V DC

(Circuito de corrente de acordo com DIN

19234 /NAMUR)
Saida "légica 0" <1,2mA
Saida "légica 1" >2,1mA

Sentido de agao Parametrizavel

"légico 0" ou "légico 1"

Entrada binaria DI

Terminais +81/-82
Tensdo de alimentacao 24V DC (12 até 30 V DC)
Entrada "l6gica 0" Oaté5VvDC

Entrada "l6gica 1" 11até 30V DC

Consumo de energia maximo 4 mA

Saida binaria
Saida configurdvel por software como saida de alarme.

Saida binaria DO
Terminais +83 /-84
Tensdo de alimentacao 5até 11V DC

(Circuito de corrente de acordo com DIN

19234/NAMUR)
Saida "légica 0" >0,35mAa<12mA
Saida "légica 1" >2,1mA

Sentido de acao Parametrizavel

"légico 0" ou "légico 1"

* O moddulo para resposta analdgica e o médulo para resposta digital
possuem encaixes separados, de modo a permitir que ambos os médulos

possam ser conectados ao mesmo tempo.

Resposta mecanica digital

Dois interruptores de proximidade ou microinterruptores para a
sinalizagdo independente da posicdo de ajuste, pontos de
comutacdo sdo ajustdveis entre 0 e 100%.

Resposta da posicao de ajuste com interruptores de proximidade Limit 1, Limit 2
+41 /-42, +51 / -52
5até 11V DC

Terminais

Tensdo de alimentacao
(Circuito de corrente de acordo com DIN
19234/NAMUR)
Flag de controlo no

Sentido de acao Flag de controlo fora do

interruptor de interruptor de
proximidade

<1,2mA

proximidade

Tipo SJ2-SN (NC; log 1) > 2,1 mA

Resposta da posicdo de ajuste com microinterruptores Limit 1, Limit 2
+41 /-42,+51 / -52
maximo 24 V CA/CC

maximo 2 A

Terminais

Tensdo de alimentacao
Capacidade de corrente
admissivel

Superficie de contacto 10 um Gold (AU)

Indicacdo mecanica de posicao

Disco indicador na tampa da caixa, ligado ao eixo do aparelho
As opcoes também estdo disponiveis no servico de assisténcia
para reequipar.
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... 6 Ligacoes eléctricas

Ligacao ao aparelho

AN\

b — S )

@ Prensa-cabo
@ Bujao
@ Terminais de ligacao para médulos de encaixe para resposta

digital/analégica

Figura 20: Ligacdo ao aparelho (exemplo)

Para a entrada do cabo na carcaga, encontram-se no seu lado
esquerdo 2 furos roscados ¥2- 14 NPT ou M20 x 1,5.

Os prensa-cabos devem ser selecionados e usados pelo
operador de acordo com os seus requisitos de utilizagao e
aplicacao.

Os prensa-cabos devem corresponder aos requisitos das

normas EN 60079-1, EN 60079-7, EN 60079-11 ou EN 60079-15.

Em particular, em aplica¢des Ex, os requisitos do tipo de
protecao contra ignigcdo correspondente devem ser tidos em
consideragao.

M 20 mm
NPT 1/2"

@ Terminais de ligagdo para a resposta digital mecanica da posigdo de
ajuste com interruptores de proximidade ou microinterruptores

@ Terminais de ligagdo do aparelho basico

Aviso
Os terminais de ligacdo sao fornecidos em estado fechado e
devem ser desaparafusados antes da introducao dos fios.

1. Decapar os fios em aproximadamente 6 mm (0,24 in).
Depois da decapagem da extremidade do cabo, colocar as
terminais para extremidades de fios apropriadas e crimpar

3. Ligar os fios aos terminais de ligagdo de acordo com o
esquema de ligagdes.

Binario de aperto dos parafusos de fixagdo:
0,5até 0,6 Nm
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Seccdo transversal dos condutores
Aparelho basico

Mddulos opcionais

Ligagoes elétricas

Seccdo transversal

Entrada 4 a 20 mA Terminais de rosca max. 2,5 mm?2 (AWG14)

Opcoes Terminais de rosca max. 1,0 mm2 (AWG18)

Seccao transversal

0,14 a 2,5 mm?2 (AWG26 a AWG14)
0,25 a 2,5 mm?2 (AWG23 a AWG14)
Flexivel com terminal de fio 0,25 a 1,5 mm2 (AWG23 a AWG17)

Fio rigido / flexivel

Flexivel com terminais

sem bucha de plastico
Flexivel com terminal de fio 0,14 a 0,75 mm2 (AWG26 a AWG20)

com bucha de plastico

Fio rigido / flexivel 0,14 a 1,5 mm2 (AWG26 a AWG17)
Flexivel com terminal de fio 0,25 a 1,5 mm2 (AWG23 a AWG17)
sem bucha de plastico

Flexivel com terminal de fio 0,25 a 1,5 mm?2 (AWG23 a AWG17)

com bucha de plastico

Capacidade de ligagao de varios condutores (dois condutores da mesma seccdo
transversal)

Capacidade de ligagao de varios condutores (dois condutores da mesma secgéao

transversal)

Fio rigido / flexivel 0,14 a 0,75 mm?2 (AWG26 a AWG20)
Flexivel com terminal de fio 0,25 a 0,5 mm?2 (AWG23 a AWG22)
sem bucha de plastico

Flexivel com terminal de fio 0,5a1mm?2 (AWG21 a AWG18)

com bucha de plastico

Fio rigido / flexivel 0,14 a 0,75 mm?2 (AWG26 a AWG20)
Flexivel com terminal de fio 0,25 a 0,75 mm?2 (AWG23 a AWG20)
sem bucha de plastico

Flexivel com terminal de fio 0,5a 1,5 mm2 (AWG21 a AWG17)

com bucha de plastico

Resposta da posicao de ajuste com interruptores de proximidade ou

microinterruptores

0,14 a 1,5 mm2 (AWG26 a AWG17)
0,14 a 1,0 mm2 (AWG26 a AWG18)
Flexivel com terminal de fio 0,25 a 0,5 mm?2 (AWG23 a AWG22)

Fios rigidos

Fios flexiveis

sem bucha de plastico
Flexivel com terminal de fio 0,25 a 0,5 mm?2 (AWG23 a AWG22)

com bucha de plastico
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7 Conexoes pneumaticase

Instrucoes de seguranca
/\ CUIDADO

Perigo de ferimentos

Perigo de ferimentos devido ao regulador de

posicao/acionamento sob pressao.

« Antes do inicio dos trabalhos no regulador de
posicao/acionamento, desligar a alimentagdo de ar e
ventilar o regulador de posi¢cdao/acionamento.

Danificacao de componentes!

Impurezas nos condutos de ar e no regulador de posicao

podem danificar componentes.

« Antes de ligar o conduto é imprescindivel remover a
poeira, aparas e outras particulas de impurezas, soprando
a linha com ar

Danificacao de componentes!

Uma pressao acima de 6 bar (90 psi) pode danificar o

regulador de posicao ou o atuador.

- Devem ser tomadas medidas para assegurar que, mesmo
em caso de avaria, a pressao nao ultrapasse 6 bar (90 psi),
por exemplo, através da aplicacdo de um regulador de
pressao.

* 5,5 bar (80 psi) (versao marinha)

Aviso

A operacao do regulador de posicdo é permitida somente com ar
de instrumentacao isento de dleo, &gua ou pd .

A pureza e o teor de dleo tém de atender aos requisitos da
classe 3 conforme DIN/ISO 8573-1.

Indicagdes sobre os atuadores de Acao dupla com
reposicao por mola

No caso de atuadores de acao dupla com reposicao por mola,
durante a operagao pode ocorrer um aumento da pressao
condicionado pela mola na camara a frente da mola, alcancando
um valor muito acima da pressdo de alimentacdo de ar.

Isso pode danificar o regulador de posigao ou prejudicar a
regulagao do atuador.

De modo a prevenir este comportamento recomenda-se, no caso
de aplicacoes semelhantes, a instalacdo de uma vélvula de
compensacao da pressao entre a cdmara sem molas e a
alimentacdo de ar. Isto ird permitir que a corrente da pressao
aumentada retroceda para o cabo da alimentacdo de ar.

A pressao de abertura da valvula de escape devera ser

< 250 mbar (< 3,6 psi).

Indicagdes sobre os blocos de medicao ABB

Os blocos de medicao disponiveis como acessdrios da ABB
possuem uma faixa de temperatura de operacdo restrita e um
tipo de protecdo IP diferente do regulador de posicao.

O operador deve ter em conta estas restricdes ao utilizar blocos
de medicdo ABB.

Dados técnicos dos blocos de medicdo ABB

-5°C até 60 °C
(23 até 140 °F)
IP 30

Gama de temperatura
operacional

Tipo de protegao IP
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Ligacao ao aparelho

Alimentacao de ar

29

Ar de instrumentacgao*

Pureza Tamanho maximo das particulas: 5 um
Densidade maxima das particulas: 5 mg/m3
Teor de dleo Concentragdo maxima 1 mg/m3
Ponto de condensacdo do 10 K abaixo da temperatura de operacdo
ar comprimido
Modelo standard:

1,4 a 6 bar (20 a 90 psi)
Versdo marinha:

1,6 a 5,5 bar (23 a 80 psi)

< 0,03 kg/h /0,015 scfm

Pressdo de alimentacao*

Consumo proprio***

@)
Bl ®
@)
Bl ®
©)
& ®
(1) outz
(2) ouri
Figura21: LigagGes pneumaticas
Identificacao Tubagem de conexao

IN

OuT1
ouT2

Alimentacdo de ar, pressdo 1,4 a 6 bar (20 a 90 psi)

Versdo marinha:

« Alimentacao de ar, pressao 1,4 a 5,5 bar (20 até
80 psi)*

Pressao de ajuste do atuador

Pressao de ajuste do atuador

(2. conexdao com atuador de Acao dupla)

*  (Versao marinha)

Montar as conexdes conforme a identificacao, observando os
seguintes pontos:

Todas as conexdes pneumaticas encontram-se no lado
direito do regulador de posicao. Para as conexdes
pneumaticas estao disponiveis furos roscados G¥ ou

/4 18 NPT. O regulador de posicdo esta marcado com o
respectivo furo roscado existente.

Recomendamos utilizar condutos com as dimensdes

12 x 1,75 mm.

A altura da pressao de alimentacgao de ar para a aplicagao
da forca de atuacao tem de ser ajustada para a pressao
de ajuste do atuador. A gama de trabalho do regulador de
posicdo esta situada entre 1,4 a 6 bar (20 a 90 psi)**.

** 1,4a5,5bar (20 a 80 psi), versao marinha

*

acordo com a classe 3
** Observar a pressao maxima de ajuste do acionamento
*** Nao depende da pressao de alimentacao

Sem dleo, agua e p6 segundo DIN / ISO 8573-1, impurezas e teor de éleo de
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8 Colocacao em funcionamento

Nota

Os dados indicados na placa de caracteristicas sobre a
alimentacdo de energia e a pressao de ar sao obrigatérios na
colocagao em funcionamento.

/A CUIDADO

Perigo de ferimento devido a valores de parametros errados!
A vélvula pode deslocar-se repentinamente devido a falsos
parametros. Isso pode interferir no processo e causar
ferimentos!

« Antes de reutilizar um regulador de posicdao anteriormente
usado noutro local, o aparelho deve ser sempre reposto
para os ajustes de fabrica.

« Nunca iniciar uma autocalibracdo antes de repor os
ajustes de fabrica!

Nota
Para operar o aparelho, deve observar Operagao na pagina 34!

Colocar o regulador de posicao em funcionamento:
1. Abrir a alimentacao da energia pneumatica.
2. Ligar a alimentacao elétrica de energia e, para isso,
alimentar o sinal do valor nominal 4 a 20 mA.
3. Controlar a montagem mecanica:

« Premir e segurar MODE; adicionalmente premir 4 ou
¥ até que seja exibido o modo operacional 1.3 (ajuste
manual na gama de medicao). Soltar MODE.

« Premir ® ou ¥ para deslocar o acionamento até a
posicao final mecanica, verificar as posicdes finais; o
angulo de rotagdo é indicado em graus; para marcha
rapida premir em conjunto 4 ou ¥.

Gama recomendada do angulo de rotagido

Actuadores lineares -20 até 20°
Actuadores rotativos -57a57°
Angulo minimo 25°

4. Realizar autocalibracdo padrao conforme Autocalibracao
padrao na pagina 31.

Terminou a colocacdo em funcionamento do regulador de
posicdo e o aparelho estd operacional.

Modos operacionais

Selecgdo a partir do nivel de trabalho

1. premir e segurar MODE.

2. Premir brevemente 4 tantas vezes quanto for necessario. O
modo operacional seleccionado é exibido.

3. soltar MODE.

E indicada a posicdo em % ou como angulo de rotacio.

Indicacdo do modo

Modo operacional Indicacdo da posicao

operacional
1.0
( T f cnn, |
Modo de regulagdo* 4 v LIy,
guiac L My
com adaptacdo dos
. TC 1M FIHL_TTTl_H\ |
parametros de L L S rir J U LI \l)
regulacao
1.1
— N - N
Modo de regulagdo* sem : l I.' i': i':%
adaptacdo dos - -
prac T Ty | |\ OCTTTrN
parametros de LN T A UL LN
- J 0 J
regulacao
1.2 ( - N - A
1 i,
Ajuste manual** na area [ g N Ny
de trabalho. MEIN I ICT) N OCTTTIN
PN 1 FoJLrr LN
Ajustar com # ou ¥ *** s\ J
1.3 s ( A
12 - 1o
Ajuste manual** na drea G L
de medicéo. MEN CENE | [N EevE fne
¢ L | |F|I \I_El-_| \|LJJ L N Vo |

Ajustar com # ou ¥ ***

*  Visto que a auto-otimizagdo no modo operacional 1.0 durante a operagao
de regulagdo com adaptacao sofrer varios tipos de influéncia, a longo
prazo é possivel ocorrerem adequagdes incorretas.

** Posicionamento nao ativo.

*** Para marcha rapida: premir em conjunto ¢ e ¥.
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Autocalibracao padrao

Nota
A autocalibracdo padrao nem sempre oferece resultados ideais
de regulacao.

Autocalibracao padrao para acionamentos lineares*

1. MODE Premir e segurar até que ADJ_LIN seja indicado.

2. MODE Premir e segurar até terminar a contagem
decrescente.

3. MODE soltar, a autocalibracao padrao é iniciada.

Autocalibracao padrao para acionamentos rotativos*

1. ENTER Premir e segurar até que ADJ_ROT seja indicado.

2. ENTER Premir e segurar até terminar a contagem
decrescente.

3. ENTER soltar, a autocalibracdo padrao é iniciada.

Apds a autocalibracdo padrao ter sido efectuada com éxito, os
parametros detectados sdao guardados automaticamente e o
regulador de posigdo volta para o modo operacional 1.1.

Se, porém, surgir um erro durante a autocalibra¢do padrao, o
processo é interrompido com uma mensagem de erro.

Se ocorrer um erro, deve realizar os seguintes passos:

1. Premir e segurar a tecla de comando # ou ¥ por aprox. 3
segundos.

O aparelho passa para o nivel de trabalho no modo operacional

1.3 (deslocamento manual na gama de medicao).

2. Controlar a montagem mecanica conforme Montagem
mecanica na pagina 15 e repetir a autocalibragdo padrao.

* A posicao do ponto zero é detetada e guardada automaticamente na

autocalibracao padrao, a rodar para a esquerda para acionamentos

lineares (CTCLOCKW) e para a direita para acionamentos rotativos

(CLOCKW).

Exemplo de parametrizacao

"Alterar a posicao do ponto zero do visor LCD do limite da
rotacao a direita (CLOCKW) para o limite da rotacdo a
esquerda (CTCLOCKW)"

Situacdo inicial: o regulador de posicao funciona no nivel de
trabalho na operacdo com bus.

1. Mudar para o nivel de configuracao:
« Premir e segurar ao mesmo tempo ¢ e ¥.
« Adicionalmente premir brevemente ENTER.
- Esperar até o final da contagem regressiva de 3a 0.
+ Soltarte¥.
O visor apresenta agora:

2. Mudar para o grupo de parametros 3._:
« Premir e segurar ao mesmo tempo MODE e ENTER .
« Adicionalmente premir brevemente 4 2x.
O visor apresenta agora:

p3

_ll_
Tl \HTI_I
conf L1 L I LN

« Soltar MODE e ENTER .
O visor apresenta agora:

U,
LY LS

conf \MII{\\J_REE

3. Selecionar o parametro 3.2:

« Premir e segurar MODE.
« Adicionalmente premir brevemente 4 2x.
O visor apresenta agora:

Pac

AN
cont LLLIL NN

— soltar MODE.
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... 8 Colocacao em funcionamento

... Exemplo de parametrizacao

4. Alterar o ajuste dos parametros:
« Premir brevemente % para selecionar CTCLOCKW.

5. Mudar para o parametro 3.3 (voltar ao nivel de trabalho) e
guardar os novos ajustes:
«  Premir e segurar MODE.
« Adicionalmente premir brevemente # 2x.
O visor apresenta agora:

1 Lt

-
—

conf

« Soltar MODE.

« Premir # por breves instantes para selecionar NV_SAVE,

« Premir ENTER até completar a contagem regressiva de 3

ao,

O novo ajuste dos parametros é guardado e o regulador de
posicdo volta automaticamente para o nivel de trabalho. Este
continua a funcionar no modo de funcionamento que estava
ativo antes de aceder ao nivel de configuragao.

Ajuste dos mdédulos opcionais

Ajuste da indicacdo mecanica de posicao

1. Soltar os parafusos e remover a tampa da carcaga

2. Girar aindicagao de posicao sobre o eixo para a posicao
desejada.

3. Colocar a tampa e aparafusa-la na carcaga. Apertar os
parafusos com a mao.

4. Colocar os autocolantes com o simbolo para marcar as
posicdes minima e maxima na tampa da carcaca.

Aviso
Os autocolantes encontram-se no lado interior da tampa da
carcaga.

Ajuste da resposta da posicao de ajuste com
interruptores de proximidade

Soltar os parafusos e remover a tampa da carcaga

/\ CUIDADO

Perigo de ferimentos!

O aparelho possui flags de controlo com arestas vivas.

« Ajustar os flags de comando somente com uma chave de
fenda!

Ajustar os pontos de comutacao inferior e superior para a

resposta binaria do modo descrito a seguir:

« Selecionar o modo operacional "Ajuste manual" e colocar
o elemento de atuagao na posicao de comutacao com a
mao.

« Usar uma chave de fendas para regular no eixo o flag de
controlo do interruptor de proximidade 1 (contacto
inferior) até estabelecer contacto, ou seja, pouco antes
da entrada no interruptor de proximidade. Uma rotacao
do eixo a direita faz com que o flag de controlo entre no
interruptor de proximidade 1 (vista da frente).

« Colocar o atuador manualmente na posicao de
comutacao superior.

« Usar uma chave de fendas para regular no eixo o flag de
controlo do interruptor de proximidade 2 (contacto
superior) até estabelecer contacto, ou seja, pouco antes
da entrada no interruptor de proximidade. Uma rotacao
do eixo a esquerda faz com que o flag de controlo entre
no interruptor de proximidade 2 (vista da frente).

Colocar a tampa e aparafusa-la na carcaca.

Apertar os parafusos com a mao.



TZIDC-200 REGULADOR DE POSICAO DIGITAL | CI/TZIDC-200/ATEX/IECEX-PT REV. E

Ajuste da resposta da posicao de ajuste com

microinterruptores

1. Soltar os parafusos e remover a tampa da carcaga

2. Selecionar o modo operacional "Ajuste manual" e colocar o
atuador manualmente na posicdo de comutagao desejada
para o contacto 1.

3. Ajustar o contacto maximo (1, anilha inferior).

Fixar a anilha superior com ganchos de ajuste e rodar
manualmente a anilha inferior.

4. Selecionar o modo operacional "Ajuste manual" e colocar o
atuador manualmente na posi¢cdo de comutagao desejada
para o contacto 2.

5. Ajustar o contacto maximo (2, anilha superior).

Fixar a anilha inferior com ganchos de ajuste e rodar
manualmente a anilha superior.

6. Conectar microinterruptores.

7. Colocar a tampa e aparafusa-la na carcaca.

8. Apertar os parafusos com a mao.
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9 Operacao

Instrucoes de seguranca
/\ CUIDADO

Perigo de ferimento devido a valores de parametros errados!
A valvula pode deslocar-se repentinamente devido a falsos
parametros. Isso pode interferir no processo e causar

ferimentos!

« Antes de reutilizar um regulador de posicao anteriormente
usado noutro local, o aparelho deve ser sempre reposto

para os ajustes de fabrica.

« Nunca iniciar uma autocalibracdo antes de repor os

ajustes de fabrica!

Caso se acredite que ndo é mais possivel uma operacao segura
do aparelho, retird-lo de funcionamento e protegé-lo para que

nao seja ligado acidentalmente.

Parametrizacao do aparelho

O display LCD possui teclas que permitem uma configuracdo do

aparelho com a tampa de carcaca aberta.

Navegacdo no menu

[
O—= emp emp emp o= o
slslslsl C

o -- e» e e o,
() GGG

conf /NINININVNVNYNYN
|

®
ENTER @ ‘@ ﬁ

MODE @ ‘@

@ Indicagao de valores com
unidade

@ Indicacao de simbolos menu

Figura22: Visor LCD com teclas de comando

Indicacao de valores com unidade

Esta indicacdo de 7 segmentos de quatro digitos apresenta os
valores ou caracteristicas dos parametros. No caso de valores é

ainda apresentada a unidade fisica (°C, %, mA).

Indicacdo de designadores
Nesta indicacdo de 14 segmentos com oito digitos sao

apresentados os designadores dos parametros com os seus

estados, dos grupos de parametros e dos modos de
funcionamento.

Descrigdo dos simbolos

Simbolo

Descricdo

O—=

O

conf

O bloqueio de comando ou de acesso estd ativo.

O circuito de regulagdo esta ativo.

O simbolo é apresentado quando o regulador de posi¢do estd no
nivel de trabalho no modo de operagdo 1.0 CTRL_ADP (regulacao
com adaptagao) ou 1.1 CTRL_FIX (regulagdo sem adaptagao). No
nivel de configuragdo existem ainda fungdes de teste, nas quais
o regulador estd ativo. Aqui é apresentado também o simbolo do
circuito de regulagao.

Regulacdo manual.

O simbolo é apresentado quando o regulador de posicao esta no
nivel de trabalho no modo de funcionamento 1.2 MANUAL
(regulagdo manual na gama do curso) ou 1.3 MAN_SENS
(regulagao manual na gama de medicdo). No nivel de
configuracao, a regulacdo manual esta ativa durante o ajuste dos
limites da gama da valvula (grupos de parametros 6 MIN_VR
(gama da valvula min.) e grupo de parametros 6 MAX_VR (gama
da valvula max.). Aqui é apresentado também o simbolo.

O simbolo de configuragao sinaliza que o regulador de posicao

esta no nivel de configuragdo. A regulacdo ndo estd ativa.

@ Indicagao de designadores

@ Teclas para navegagdo no

As quatro teclas de comando ENTER, MODE, ® e ¥ sdo premidas
individualmente ou em certas combinagdes dependendo da
funcdo desejada.

Funcdes das teclas de comando

Tecla de comando Significado

ENTER

MODE

t
L 4

« Confirmar mensagem

« Iniciar agdo

- Guardar com protegdo contra falta de energia

« Escolher modo de funcionamento (nivel de
trabalho)

« Selecionar parametros ou grupo de parametros
(nivel de configuragao)

Tecla de diregao para cima

Tecla de diregao para baixo

Premir simultaneamente Reset

as quatro teclas durante

5seg
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Niveis de menu

O regulador de posicao dispde de dois niveis de comando.
Nivel de trabalho
No nivel de trabalho, o regulador de posicao funciona num
dos quatro modos de funcionamento possiveis (dois para a
regulacdo automatica e dois para o modo manual). Nao é
possivel alterar e guardar parametros neste nivel.

Nivel de configuracao
Neste nivel de comando é possivel alterar localmente a maior
parte dos parametros do regulador de posicao. Constituem
uma excecao os valores limite do contador de movimento, do
contador de percurso e a curva caracteristica definida pelo
utilizador, que sé podem ser processados externamente
através de um PC.
No nivel de configuragdo, o modo de operagdo ativo é
interrompido O médulo I/P encontra-se na posicdo neutra. A
regulacdo ndo esta ativa.

Danos materiais!

Durante a configuracdo externa através de um PC, o regulador

de posicao ndo reage mais a corrente do valor tedrico. Isso

pode interferir no processo.

« Antes do ajuste externo de parametros, o acionamento
deve sempre ser deslocado para a posicdo de seguranca e
o comando manual deve ser ativado.

Nota

Para informacdes detalhadas sobre a parametrizacao do
aparelho, consultar o respetivo manual de instrucdes ou as
instrucdes da configuragao e parametrizagao.
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10 Manutencao

O regulador de posicao ndao necessita de manutencao se
utilizado normalmente, conforme a sua finalidade.

Nota

Em caso de manipulagdo do aparelho pelo utilizador, a
responsabilidade sobre os defeitos para o aparelho apaga-se
imediatamente!

Para garantir um funcionamento sem dificuldades, a operacao
com ar de instrumentacao isento de dleo, dgua ou pé é
indispensavel.

11 Reciclagem e eliminacao

Nota
Os produtos identificados com o simbolo ao lado nao
podem ser eliminados como residuos indiferenciados
(lixo doméstico).
Estes devem ser depositados num ponto de recolha
B scparado para aparelhos elétricos e eletrénicos.

O presente produto e a respetiva embalagem sao compostos
por materiais que podem ser reciclados por empresas
especializadas do ramo.

Para a eliminacao, observar os seguintes pontos:

« Este produto insere-se, a partir de 15.08.2018, no campo
de aplicacao da diretiva REEE 2012/19/EU e dos
respetivos regulamentos nacionais, por exemplo, a
ElektroG (lei sobre a comercializagao, devolugao e
eliminacdo ecoldgica de equipamentos elétricos e
eletrénicos), na Alemanha.

« O produto tem de ser entregue a uma empresa de
reciclagem especializada. Nao pode ser eliminado em
pontos de recolha publicos. Segundo a Diretiva REEE
2012/19/EU, s6 é possivel utilizar esses pontos para
produtos de uso doméstico.

. Caso nao seja possivel eliminar corretamente o aparelho
antigo, a nossa assisténcia técnica podera tratar da
eliminacdao mediante o pagamento dos respetivos custos.

12 Outros documentos

Aviso

Toda as documentacodes, declaragdes de conformidade,
homologagdes, certificados e outros documentos estao a
disposicao na drea de download da pagina da ABB.
www.abb.com/positioners
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13 Anexo

Formulario de devolucao

Declaracao sobre a contaminacao de aparelhos e componentes

A reparacao e/a manutencao de aparelhos e componentes sé é/sdo executada(s) se houver uma declaracdo completamente
preenchida.

Caso contrario, a rececao do aparelho pode ser recusada. Esta declaragdo apenas pode ser preenchida e assinada por técnicos
autorizados pelo proprietario do aparelho.

Dados do requerente:

Empresa:

Morada:

Pessoa de contacto: Telefone:
Fax: e-mail:

Dados do aparelho:
Tipo: N.° de série:
Motivo do envio/descricao do defeito:

Este aparelho foi utilizados para trabalhos com substancias que possam representar perigo para a saide?

[J sim [] Nao

Se sim, qual o tipo de contaminacdo (marcar devidamente com um x):

[] bioldgica [] CAustica / irritante [] perigo de combustéo (facilmente ou
altamente inflamavel)

[] toéxica [] explosiva [] outra Materiais nocivos

[ radioativa

Com que substancias entrou contacto o aparelho?
1.
2.
3.

Declaramos que o aparelho/as pecas enviado(as) foram limpos e se encontram isentos de qualquer perigo ou material nocivo, de
acordo com os regulamentos para material perigoso.

Local, data Assinatura e carimbo da empresa
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Marcas registadas

HART é uma marca registada da FieldComm Group, Austin, Texas, USA



Notas
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Medicao e Analise ABB

Para o contato local da ABB, visite:
www.abb.com/contacts

Para obter mais informacgdes sobre o produto, visite:
www.abb.com/positioners

Reservamo-nos o direito de fazer alteragdes técnicas ou modificar o contetido deste
documento sem aviso prévio.

No que diz respeito as ordens de compra, prevalecerdo as particularidades acordadas.
A ABB ndo aceita qualquer responsabilidade por possiveis erros ou possivel falta de
informacao neste documento.

Reservamo-nos todos os direitos sobre este documento e sobre o assunto e as
ilustragoes nele contidas. Qualquer reproducao, divulgagao a terceiros ou utilizagao de
contelido - no todo ou em partes — é proibida sem o consentimento prévio por escrito
da ABB.

© ABB 2023 3KXE341204R4408

CI/TZIDC-200/ATEX/IECEX-PT Rev. E 10.2023
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