GoFa™ CRB 15000

Go faster.
Go further than ever.

Spickova rychlost, nekompromisni bezpe&nost

a snadné ovladani kolaborativniho robotu

GoFa s nosnosti do 5 kg pfinasi nové moznosti

pro vasi vyrobu.

Seznamte se s kolaborativnim
robotem GoFa

Je vybaven fadou funkci, které zarucuji jeho bezpeéné
ovlddani, provoz a Uzkou spolupraci s ¢lovékem bez
nutnosti pouziti fyzickych bariér. Nepretrzita pritom-
nost obsluhy v pracovnim prostoru robotu a spoluprace
pfi provadéni spole¢nych tkonl bez naruseni bezped-
nosti nebo snizeni rychlosti zajiStuje maximalni flexibi-
litu a efektivitu.

Silny, presto bezpecny

Diky inteligentnim momentovym senzorim na kazdé ze
Sesti os nabizi mozZnost kontroly, omezeni vykonu a sil.
Systémy os eliminuji riziko zranéni pracovnik(, zazname-
naji-li kolizi mezi rameny robotu a ¢lovékem. Pokud k ni
dojde, robot se okamzité zastavi.

Snadné nastaveni

Snadné nastaveni i konfigurace diky intuitivnim
grafickym aplikacim ovladanym pfimo z ru¢ni jednotky
FlexPendant. Robotem Ize pohybovat velmi jednoduse
pomoci ru¢niho navadeéni.

Vyssi vykon robotu pro vyssi
produktivitu vasi vyroby

GoFa nabizi maximalni rychlost TCP (stfedovy bod
nastroje) do 2,2 m/s*, a je tedy schopen dosahnout

kratSich cyklovych ¢asU, nez je bézné u kolaborativnich
robotl této kategorie.

Kli¢ové vlastnosti:

Bezpecnost kolaborativnich
robot(

- Integrovany design os se senzory krouticiho momentu
s pokrocilou technologii pro moznost kontroly,
omezeni vykonu a sil

- Bezpecny zaobleny design eliminujici moznost
poranéni zachycenim nebo sevienim

- Bezpecnostni Uroven PL d Cat 3

Snadné ovladani

— Pokrodild interakce s rozhranim Arm Side
Interface

- Programovani ru¢nim navadénim uchopenim
kterékoli ¢asti robotu

- Wizard Easy Programming

- SafeMove Configurator App na ovladaci jednotce
FlexPendant

Produktivita

- Diky rychlosti TCP 2,2 m/s* je GoFa rychlejsi, nez je
bézné u kolaborativnich robotl této kategorie

- Dosah 950 mm: o 12 procent delsi, nez je bézné
u kolaborativnich robotd s nosnosti do 5 kg

- Ridici systém OmniCore™ s pokrodilymi funkcemi
fizeni pohybu

Aplikace

- Manipulace s materidlem - Odebirani a baleni

- Obsluha strojd - Sroubovani

- Montaz dila - A mnoho dalSich...
*Bezpedna rychlost pfi kolaborativnich aplikacich maze
byt nizsi, pro stanoveni optimalni rychlosti mohou uziva-
telé vyuzit SafeMove Configurator App. Uzivatelé by vzdy
méli provadét analyzu rizik své robotické aplikace.



Zakladni specifikace

Verze robotu Dosah Nosnost Nosnost
(mm) (kg) na hornim

rameni (kg)

CRB 15000 950 5 Bez moznosti
dodate¢ného
zatizeni horniho
ramene*

Pocet os 6

Kryti IP54

Montdazni pozice v libovolném Uhlu, vé. montaze

na stul, sténu a strop

Kontrolér OmniCore C30
Aplikaéni 24V/2A
napajeni

Zakaznické signaly 4 signaly (pro 10, Fieldbus nebo Ethernet)

Pfiruba Standard ISO 9409-1-50
Bezpecnostni Vybaven softwarem SafeMove
funkce Collaborative. V§echny bezpecnostni

funkce s Urovni bezpeénosti PL d Cat 3

*Viz specifikace produktu

Vykon

Max. rychlost TCP 2,2m/s
Max. zrychleni TCP 11,8m/s?
Max. zrychleni TCP 36,9 m/s?
(standardni pohyb pfi

nominalnim zatiZenf)

Max. zrychleni TCP (e-stop 61,6 m/s?
pfi nominalnim zatizeni)

Cas zrychleni 0-1 m/s 0,097 s
Opakovatelna presnost 0,05mm
najeti do bodu (RP)

1kg odebiraci cyklus 0,665

25 x 300 x 25mm

Fyzické parametry

Rozméry zakladny robotu 165 x 165mm
Hmotnost 27kg

Parametry jednotlivych os

Pracovni Max. rychlost
rozsah os

Osa 1 rotace -180° az 180° 125°/s

Osa 2 rameno -180° az 180° 125°/s

Osa 3 rameno -225° az 85° 140°/s

Osa 4 zapésti -180° az 180° 200°/s

Osa 5 ohyb -180° az 180° 200°/s

Osa 6 rotace -180° az 180° 200°/s

Vyhrazujeme si pravo provadét
technické zmény ¢i upravit obsah

Vyhrazujeme si veSkerd prava na tento
dokument i na informace a ilustrace

tohoto dokumentu bez pfedchoziho
upozornéni. Pro objedndvky plati
konkrétni dohodnuté podminky.
ABB nenese zddnou odpovédnost
za pripadné chyby nebo nedostatek
informaci v tomto dokumentu.

v ném obsazené. Jakékoli vyuziti

celkového ¢&i ¢aste¢ného obsahu tohoto
dokumentu, nebo jeho kopirovani je bez
predchoziho souhlasu spole¢nosti ABB

zakazano.
Copyright©® 2021 ABB.
VSechna prava vyhrazena.
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