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Stage utilisateur
Utiliser un robot

OmniCore MonoBras
dans un environnement
automatisé

ROBOTIQUE 2024 - CODE UYOC

Du lancement en production a la modification
d’un mouvement de robot, apprendre a utiliser

la machine,
A\

Le matériel utilisé pour ce stage correspondra a
la génération de robot et d’armoire installée dans
votre atelier.

Les stagiaires disposeront d’'une armoire et

d’un robot pour deux personnes au maximum,
permettant ainsi un partage d’expérience et une réelle
prise en main des équipements.
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20 % de théorie et
80 % de pratique

Programme

Vue d’ensemble :

- Description robot, armoire, pupitre de programmation
- Etude des différents modes de marches
- Définition d’un robot collaboratif

Pilotage manuel :

- Déplacement manuel du robot en axe/axe, linéaire et réorientation
- Déplacement du robot avec le guidage

- Déverrouillage de la supervision de mouvement

- Utilisation de la main du robot

Programmation :

- Principe de base : architecture et création de modules, de routines
- Exécution du programme, d’une routine seule

- Sauvegarde et chargement total ou partiel

. Vérification de la bonne géométrie robot

Trajectoire :

- Les différentes instructions de mouvement
- Création de trajectoire simple
- Modification de trajectoire

En début de stage :

Une phase de positionnement sera réalisée par le stagiaire sur les thématiques Tous nos stages sont
proposées de la formation. conventionnés et donnent lieu
a I'édition d’une convention simplifiée
En fin de stage: de formation professionnelle et
Une phase d’évaluation sera réalisée par le stagiaire sur les thématiques abordées 3 un certificat de réalisation.

pendant la formation.
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