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Signal de tension De 0 à 10 V, Rcharge : >100 k

Signal de courant 0 à 20 mA, Rcharge : <500 

Tension auxiliaire interne 24 V CC ±10 %, max. 250 mA

6 entrées numériques 

3 sorties de relais

Thermistances prises en charge

Y Y

7 tous modules 

Protocoles standard (EIA 85)  ACnet MS/ P, Modbus R U et N2.

Disponible en options  Modbus/ CP, PR INE  I , EtherNet/IP, PR I US-DP, 
DeviceNet, CANopen.

Assistant au premier démarrage

Paramètres principaux pour les métiers de l eau

Mode de fonctionnement Hand- ff- Auto

Commande multi-pompe IPC

Calcul de débit sans capteur

Contrôle de niveau

Nettoyage de pompe

Remplissage progressif des canalisations

Horloge temps réel (planification)

Contrôleurs PID pour le moteur et le processus

Démarrage à la volée du moteur
Préchauffage du moteur

ptimisation d’énergie

Anti-démarrage à vide

Contrôleur de surtension

Contrôleur de sous -tension

Surveillance des fuites à la terre des moteurs et des câbles des moteurs 

Protection contre les courts circuits des moteurs et des câbles des moteurs 

Protection contre la surchauffe du moteur

Supervision de l’interrupteur d’entrée/sortie

Protection contre la surcharge du moteur

Détection de perte de phase (moteur et alimentation)

Supervision de sous- charge

Supervision de la surcharge

Protection rotor bloqué
Référence de perte de contrôle
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Informations techniques








