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Bezpieczenstwo

Zastosowanie Ostrzezen i Uwag

A

> B b DB

W niniejszym podreczniku sg stosowane dwa typy instrukcji bezpieczenstwa:

* Uwagi: podkreslajg pewien szczegélny warunek lub fakt, albo podajgce
informacje na pewien temat.

» Ostrzezenia: ostrzegajg o warunkach ktére w rezultacie mogg prowadzi¢ do
powaznych obrazen czy tez $mierci personelu i/lub do uszkodzenia urzadzen.
Ostrzezenia te méwig tez jak unikng¢ niebezpieczenstwa. Symbole ostrzezen sg
stosowane w sposob nastepujacy:

Ostrzezenie o niebezpiecznym napieciu: ostrzega o sytuacjach,
w ktérych wysokie napiecie moze spowodowac zagrozenie dla zycia lub zdrowia
personelu i / lub uszkodzenia urzgdzen.

Ostrzezenie ogodlne: ostrzega o sytuacjach, w ktérych mogg mie¢ zrédto
zagrozenia dla zycia lub zdrowia personelu lub uszkodzenia urzadzen
spowodowane przez przyczyny inne niz elektryczne.

Ostrzezenie! Przemiennik czestotliwosci ACS550 powinien by¢ instalowany TYLKO
przez wykwalifikowanego elektryka.

Ostrzezenie! Nawet kiedy silnik jest zatrzymany, wystepujg niebezpieczne napiecia
na zaciskach obwodu zasilania U1, V1, W1, U2, V2, W2 oraz, w zaleznos$ci od
rozmiaru przemiennika, UDC+ i UDC- lub BRK+ i BRK-.

Ostrzezenie! Gdy jest przylgczone zasilanie sieciowe, wewnatrz obudowy
przemiennika wystepujg niebezpieczne napiecia. Po odigczeniu zasilania
sieciowego nalezy odczekaé co najmniej 5 minut (aby kondensatory obwodu
posredniego roztadowalty sie), zanim zdejmie sie obudowe przemiennika.

Ostrzezenie! Nawet gdy przemiennik ACS550 nie jest zasilany, mogg w nim
wystepowac niebezpieczne napiecia zewnetrzne na zaciskach wyjs¢
przekaznikowych RO1 ... RO3.

Bezpieczenstwo
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Ostrzezenie! Kiedy zaciski sterowania dwu lub wigcej przemiennikow sg potgczone
réwnolegle, napiecie pomocnicze dla tych przytgczen sterowania musi pochodzi¢ z
tego samego zrodta, ktérym moze by¢ albo jeden z tych przemiennikéw albo tez
zewnetrzne zrodto zasilania.

Ostrzezenie! Jezeli przemiennik, ktorego wewnetrzny filtr RFI (ograniczajgcy emisje
zaktécen elektromagnetycznych) nie jest odtgczony, zostanie zainstalowany w sieci
0 nieuziemionym punkcie zerowym (seci IT) lub w sieci z punktem zerowym
uziemionym poprzez duzg rezystancje (powyzej 30 Q), sie¢ ta bedzie przytagczona
do potencjatu ziemi poprzez kondensatory filtra RFI przemiennika. Taki stan rzeczy
moze by¢ niebezpieczny dla personelu obstugi lub prowadzi¢ do uszkodzenia
przemiennika.

Jezeli przemiennik, ktorego wewnetrzny filtr RFI nie jest odtgczony zostanie
zainstalowany w sieci o niesymetrycznie uziemionym punkcie zerowym (sieci TN),
przemiennik ten ulegnie uszkodzeniu.

Nalezy odtagczy¢ wewnetrzny filtr RFI przez odkrecenie srub EM1 i EM3 (rozmiar
przemiennika R1...R4, patrz schemat w rozdziale “Schematy przytgczen zasilania”
na str. 30) lub $rub F1i F2 (rozmiar przemiennika R5 lub R6, patrz schemat na str.

31). Patrz rowniez rozdziaty “Systemy niesymetrycznie uziemione” i “Systemy
nieuziemione” na stronach odpowiednio 303 i 305.

Ostrzezenie! Nie wolno wkrecac i wykreca¢ srub EM1, EM3, F1 lub F2 gdy podane
jest zasilanie na zaciski wejsciowe przemiennika.

Ostrzezenie! Nie wolno sterowac silnikiem przy pomocy urzgdzenia odtgczajgcego;
zamiast tego nalezy uzywac znajdujacych sie na panelu sterownia przemiennika
przyciskow Start i Stop (&), lub polecen podawanych poprzez ptyte WE/WY
przemiennika. Maksymalna dopuszczalna liczba cykli fadowania kondensatorow DC
(ti. maksymalna liczba cykli zasilania przemiennika poprzez podanie napiecia)
wynosi 6 razy w okresie 10 minut.

Ostrzezenie! przemiennik ACS550-01/U1 nie moze by¢ naprawiany w miejscu jego
zainstalowania. Nigdy nie nalezy naprawia¢ uszkodzonego przemiennika w miejscu
jego zainstalowania; w przypadku awarii przemiennika nalezy skontaktowac sie z
jego producentem lub z lokalnym autoryzowanym centrum serwisowym ABB w celu
jego wymiany/naprawy.

Ostrzezenie! przemiennik ACS550 zacznie pracowa¢ automatycznie po
przywréceniu zasilania w przypadku chwilowej przerwy w zasilaniu, jezeli jest
aktywne zewnetrzne polecenie “bieg” (RUN).

Bezpieczenstwo
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Ostrzezenie! Radiator przemiennika moze rozgrzac¢ sie do wysokiej temperatury
(patrz rozdziat “Dane techniczne” str. 293.

Uwaga! Aby uzyskac wiecej informaciji, nalezy skontaktowac sie z producentem
przemiennika lub z lokalnym przedstawicielem handlowym ABB.

Bezpieczenstwo
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Instalacja

Przed przystgpieniem do jakichkolwiek czynnosci montazowych nalezy uwaznie przeczytac
niniejsze instrukcje dotyczgce instalacji. Nieprzestrzeganie zamieszczonych w niniejszym
podreczniku instrukcji i zalecen moze spowodowac uszkodzenie przemiennika lub
obrazenia personelu.

A Ostrzezenie! Przed rozpoczeciem jakichkolwiek czynnos$ci przy instalaciji
przemiennika nalezy przeczyta¢ rozdziat “Bezpieczenstwo” na stronie 7.

Uwaga: Instalacja przemiennika musi by¢ zawsze projektowana i wykonywana zgodnie ze
stosownymi lokalnymi przepisami i uregulowaniami prawnymi. Firma ABB nie bierze na
siebie zadnej odpowiedzialnosci za instalacje przemiennika z naruszeniem lokalnych
uregulowan prawnych i/lub innych przepiséw. Ponadto, jezeli nie sg przestrzegane zalecenia
podane przez ABB, moga wystgpi¢ problemy z przemiennikiem, ktore w takim przypadku
nie sg objete gwarancjg udzielong przez ABB na ten przemiennik.

Schemat blokowy instalacji

Instalacja przemiennika czestotliwosci ACS550 powinna by¢ wykonywana wedtug schematu
blokowego przedstawionego ponizej. Poszczegodlne kroki procedury instalacji powinny by¢
wykonywane w kolejnosci jak podano na schemacie blokowym. W kolumnie po prawej
stronie kazdego kroku procedury instalacji podano odwotania do rozdziatéw niniejszego
Podrecznika gdzie zawarte sg szczegotowe informacje potrzebne dla prawidtowej instalacji
przemiennika.

Zadanie (krok) Patrz
Przygotowanie do instalacji Rozdziat “Przygotowanie do instalacji”, str. 22.
Przygotowanie miejsca Rozdziat “Przygotowanie miejsca zainstalowania”, str. 26.

zamontowania przemiennika

-

Demontaz ostony przedniej Rozdziat “Demontaz ostony przedniej ”, str. 26.
obudowy

Montaz przemiennika Rozdziat “Montaz przemiennika”, str. 27.
Wykonanie okablowania Rozdziat “Przeglad okablowania”, str. 28 i rozdziat

“Wykonanie okablowania”, str. 34.

.

Sprawdzenie instalacji Rozdziat “Sprawdzenie instalacji”, str. 39.
przemiennika

Ponowny montaz ostony przedniej Rozdziat “Ponowny montaz ostony”, str.40.
obudowy

PIERWSZE URUCHOMIENIE Rozdziat “Jak przeprowadzi¢ pierwsze uruchomienie
przemiennika”, str. 41.

Instalacja
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Przygotowanie do instalaciji

Podnoszenie przemiennika

Rozpakowanie przemiennika
. Rozpakowac¢ przemiennik.

2. Sprawdzi¢ przemiennik pod

Podnosi¢ przemiennik ACS550
za jego metalowg ptyte nodna.

katem wystgpienia jakichkolwiek
uszkodzen transportowych i w
przypadku wykrycia takich
uszkodzen natychmiast
powiadomic o tym przewoznika i
dostawce.

zweryfikowac czy dostawa jest kompletna.

Tabliczki znamionowe przemiennika

Podrecznik uzytkownika

Aby okresli¢ typ ostony jaki ma by¢ zainstalowany nalezy odnie$¢ sie do:

ACS550

1P2040

. Sprawdzi¢ zawartos¢ dostawy w stosunku do zamowienia i specyfikacji przewozowej, aby

* Numeru seryjnego przemiennika umieszczonego na etykiecie zamocowanej w gornej
czesci tabliczki dtawika kablowego przemiennika, pomiedzy otworami montazowymi tej

tabliczki.

ACS550-01-08A8-4 <€—— Kod typu

un 3~ 30480 ¥ | | ||| |
I2HI2hd BRGS A |

PHPhd 40020 KW 0& ?[}4

i

<&—— Numer seryjny

* Kodu typu przemiennika na tabliczce zamocowanej na radiatorze przemiennika - po

prawej stronie ostony. Ponizej pokazano dwie przyktadowe tabliczki z kodem typu.

IP21, UL type 1, NEMA 1

LAt
C..
L=t M

MADE 1Y PG

B Oy

AC5550-01-08A8-4 <&—— Kod typu

Input u 3~ 380,480 ¥V

" B8 A

" 48..63 Hz C € ¢
Output U2 3~ 0.U1 V¥

EMEhd 8.8/6.9 A

-] 0..500 Hz
Motor  PMPRd  4.0/3.0 kW Serhd *

500 ~€—— Numer seryjny

For woes rlarmainn e User's Maruwal

Input 3PH 48..63 Hz 1 PH 4.63 Hz
Voltage(u1 208...240 Vac 208...240 Vac
Current{ltn) 30.8 A 308 A

WWWW_QCG ®

ABB INC.
Made in USA of forsign parts

0 5T 5

20e5TR
Mfg. Date:12-January-2006 Orig. Firmware: V.2.068

0..U1 Vac 0..U1 Vac
gumnmzm 30.8 A 152 A
Power(Pn) 10 Hp 5 Hp
| Power

I

L

6 <—— Numer sery

50- -¢—— Kod typu

iny
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Kod typu

Ponizej przedstawiono wykres pomagajacy w interpretacji kodu typu przemiennika
znajdujgcego sie tak na tabliczce z kodem typu jak i na tabliczce z numerem seryjnym
przemiennika.

ACS550-01-08A8-4+J404+...

AC, przemiennik standardowy — seria produktu 550

Konstrukcja (specyficzna dla danego regionu)
01 = Konfiguracja i czesci dla instalacji w Europie, zgodno$¢ z normami IEC
U1 = Konfiguracja i czesci dla instalacji w USA, zgodno$¢ z normami NEMA

Znamionowy prad wyjsciowy
np. 08A8 = 8.8 A, szczegdty patrz rozdziat “Dane techniczne” str. 293.

Napiecie znamionowe
2=208...240 VAC
4 =380...480 VAC
6 =500...600 VAC

Opcje

Przyktady opciji:

B055 = IP54 / UL typ 12 (brak specyfikacji = IP21 / UL typ 1)
0J400 = Bez panelu sterowania

J404 = ACS-CP-C z podstawowym panelem sterowania
L511 = OREL-01 modut rozszerzen wyj$¢ przekaznikowych
K451 = RDNA-01 modut DeviceNet

K452 = RLON-01 modut LonWorks

K454 = RPBA-01 modut PROFIBUS DP

Parametry znamionowe i rozmiar przemiennika

W rozdziale “Dane techniczne” na str. 293 podano specyfikacje techniczne oraz rozmiar
przemiennika — istotny, poniewaz niektore instrukcje i zalecenia niniejszego Podrecznika
réznig sie w zaleznosci od rozmiaru przemiennika. Aby prawidtowo odczytac¢ tabele danych
znamionowych, nalezy najpierw zidentyfikowac¢ znamionowy prad wyjsciowy przemiennika
podany w kodzie typu przemiennika. Ponadto tabela danych znamionowych podzielona jest
na sekcje odpowiadajgce réznym napieciom znamionowym.

Numer seryjny

Ponizej opisano format numeru seryjnego przemiennika podawanego na odpowiednie;j
tabliczce.

Numer seryjny ma format : CYYWWXXXXX, gdzie

C: Kraj producenta

YY: Rok produkgiji

WW: Tydzien produkcji ; 01, 02, 03, ... dla tygodnia 1, tygodnia 2, tygodnia 3, ...
XXXXX: Liczba catkowita rozpoczynajaca sie od 0001 z poczgtkiem kazdego tygodnia.

Instalacja
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Kompatybilno$¢ silnika

Podrecznik uzytkownika ACS550

Silnik, przemiennik oraz zasilanie musza by¢ wzajemnie kompatybilne:

Specyfikacja " . L
silnika Zweryfikowaé Odniesienie
Typ silnika Silnik indukcyjny 3-fazowy | —

Prad znamionowy

Wartos¢ dla silnika
powinna miesci¢ sie w
nastepujgcym zakresie:
0,2...2,0 * long

(Iohg = prad przemiennika
dla trybu pracy ciezkiej)

» Tabliczka z kodem typu umieszczona na
przemienniku, sekcja odpowiadajgca
znamionowemu pradowi wyjsciowemu lopg,
lub

* Kod typu umieszczony na przemienniku i w
tabeli danych znamionowych w rozdziale
“Dane techniczne” na str. 293.

Czestotliwosé
znamionowa

10...500 Hz

Zakres napie¢

Silnik jest kompatybilny
z zakresem napigciowym
przemiennika ACS550.

208...240 V (dla ACS550-X1-XXXX-2) lub
380...480 V (dla ACS550-X1-XXXX-4) lub
500...600 V (dla ACS550-U1-XXXX-6)

Izolacja

przemienniki 500...600 V :
silnik spetnia wymagania
normy NEMA MG1 Czesé
31, albo pomiedzy
silnikiem a przemiennikiem
jest zastosowany filtr du/dt.

Dla ACS550-U1-XXXX-6

Wym

agane narzedzia

Aby zainstalowa¢ przemiennik ACS550 potrzebne sg nastepujgce narzedzia:

Srodowisko pracy i obudowa przemiennika

Srubokrety (rozmiary odpowiednie dla montowanego oprzyrzadowania).

Przyrzad do zdejmowania izolacji z przewodow.

Przymiar taSmowy.

Wiertarka.

Dla instalacji obejmujgcych przemienniki ACS550-U1, o rozmiarach RS lub R6 oraz
obudowach IP 54 / UL typ 12: punktak do wybijania otworéw montazowych.

Dla instalacji obejmujgcych przemienniki ACS550-U1, rozmiar R6: Odpowiedni zagniatak
przepustéw kabli zasilania. Patrz “Uwarunkowania dotyczace przytgcza zasilania -
rozmiar przemiennika R6” str. 305.

Elementy mocujgce: wkrety lub Sruby i nakretki, po cztery kazdego typu. Typ elementdéw
mocujgcych zalezy od miejsca instalowania oraz rozmiaru przemiennika:

Roz_miar_ Elementy mocujace
przemiennika
R1...R4 M5 #10
R5 M6 1/4 cala
R6 M8 5/16 cale

Nalezy zweryfikowa¢, czy zrodto zainstalowania przemiennika spetnia wymagania dla
Srodowiska pracy przemiennika okreslone w niniejszym Podreczniku. Aby zapobiec
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uszkodzeniu przemiennika przed jego zainstalowaniem, nalezy go transportowac i
przechowywac przy spetnieniu wymagan dla transportu i przechowywania przemiennika
podanych w rozdziale “Warunki otoczenia” na stronie 328.

Nalezy zweryfikowac, czy obudowa przemiennika jest odpowiednia do warunkéw pracy,
opierajgc sie na poziomie zanieczyszczehn w powietrzu w miejscu jego zainstalowania:

Obudowa o stopniu ochrony IP 21 / UL typ 1. W miejscu zainstalowania przemiennika
powietrze musi by¢ wolne od kurzu i pytu, gazéw lub cieczy korodujacych oraz od
zanieczyszczen o wtasnosciach przewodzgcych, takich jak produkty kondensaciji pary
wodnej, pyt weglowy czy drobne czgstki metaliczne.

Obudowa o stopniu ochrony IP 54 / UL typ 12. Obudowa ta zapewnia ochrone od kurzu
unoszgcego sie w powietrzu i strumieni wody pod niewysokim cisnieniem lub rozbryzgéw
wody z kazdego kierunku.

Jezeli z jakiego$ powodu zachodzi potrzeba zainstalowania przemiennika o stopniu
ochrony IP21 bez cokotu kablowego lub ostony, albo przemiennika o stopniu ochrony
IP54 bez ptyty kablowej lub ostony kapturowej patrz uwaga w rozdziale “Dane techniczne’
str. 324.

Miejsce zainstalowania przemiennika

Nalezy zweryfikowac czy miejsce zainstalowania przemiennika czestotliwo$ci spetnia
nastepujgce wymagania:

Przemiennik musi by¢ zamontowany w pozycji pionowej na réwnej powierzchni
o odpowiedniej wytrzymatosci, w srodowisku pracy zdefiniowanym powyzej.

Minimalna wolna przestrzen wymagana dla zamontowania przemiennika jest okreslona
przez jego wymiary zewnetrzne (patrz rozdziat “Wymiary zewnetrzne” na str. 325),

plus przestrzenh konieczna dla przeptywu powietrza chtodzacego wokét urzadzenia

( - patrz rozdziat “Chtodzenie” na str. 321).

Odlegto$¢ pomiedzy silnikiem a przemiennikiem jest ograniczona przez maksymalng
dopuszczalng dlugos¢ kabla silnika - patrz rozdziat “Przytgcza silnika” na str. 307.

Miejsce zainstalowania przemiennika musi by¢ w stanie przenies¢ obcigzenia
mechaniczne wynikajace z jego wagi - patrz rozdziat “Masy” na str. 326.
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Instalowanie przemiennika

A Ostrzezenie! Przed przystapieniem do jakichkolwiek czynnosci instalacyjnych przy
przemienniku ACS550 nalezy upewni¢ sie, ze zostato odtaczone zasilanie sieciowe.

Przygotowanie miejsca zainstalowania ~—
b

Przemiennik ACS550 powinien by¢ zainstalowany w miejscu ¢
spetniajgcym wszystkie wymagania zdefiniowane w rozdziale
"Przygotowanie do instalacji" na str. 22.

1. Zaznaczy¢ miejsca pod otwory montazowe. 1

2. Wywierci¢ otwory montazowe. —~] 0002

Uwaga! Przemienniki o rozmiarach R3 i R4 majg cztery otwory w swojej gérnej czesci - do
ich instalacji nalezy wykorzystac tylko dwa z nich. Jezeli to mozliwe, najlepiej wykorzystac
dwa skrajne otwory, tak aby pozostawi¢ wystarczajgca ilos¢ miejsca do wymontowania
wentylatora przemiennika podczas obstugi okresowe;j.

Uwaga! Przemienniki ACS400 mogg by¢ zastgpione przez ACS550 i mozna w takim
przypadku wykorzystac stare otwory montazowe. Dla przemiennikdéw o rozmiarach R1 i R2
rozmieszczenie otworéw montazowych jest identyczne. Dla przemiennikdéw o rozmiarach R3
i R4 dwa wewnetrzne otwory montazowe w goérnej czesci przemiennika ACS550
odpowiadajg rozstawowi otworéw montazowych dla ACS400.

Demontaz ostony przedniej
IP21/UL Typ 1

1. Zdjg¢ panel sterowania, jesli jest zainstalowany na
ostonie przedniej.

2. Wykreci¢ wkret (2) w gornej czesci ostony
przednie;.

3. Pociagnac ostone przednig w jej gornej czesci i
zdjgc¢ ostone.

L 1P2000
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IP54/UL Typ 12

1. Jezeli obudowa przemiennika jest wyposazona w
kaptur ostonowy (1): odkrecic¢ wkrety (2) mocujgce
kaptur.

2. Jezeli obudowa przemiennika jest wyposazona w
kaptur ostonowy (1): przesung¢ kaptur ostonowy (1)
do gory i zsung¢ go z obudowy.

3. Wykreci¢ wkrety mocujace (3) znajdujgce sie w
poblizu krawedzi ostony przedniej.

4. Zdjgc ostone przednia.

Montaz przemiennika

IP21/UL Typ 1

1. Umiesci¢ ACS550 na srubach mocujgcych i dokreci¢
te sruby we wszystkich czterech naroznikach
obudowy przemiennika.

1

Uwaga! Podnosi¢ ACS550 za jego metalowg ptyte no$na.

2. Przy montazu przemiennika w krajach gdzie jezyk
angielski nie jest jezykiem urzedowym: nalezy dodac¢
nalepke ostrzegawczg w odpowiednim jezyku
naklejong na istniejgca nalepke ostrzegawczg w jez.
angielskim znajdujaca sie u géry modutu
przemiennika.

IP54/UL Typ 12

27
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Dla obudowy o stopniu ochrony IP54 / UL Typ 12 wymagane jest zastosowanie zatyczek
gumowych w otworach zapewniajgcych dostep do szczelin montazowych przemiennika.

1. Jezeli jest to potrzebne dla uzyskania dostepu do
szczelin montazowych, wyjg¢ zatyczki gumowe
wypychajac je z otwordw od tytu przemiennika.

2. R5i R6: Umieéci¢ metalowy kaptur ostonowy (nie
pokazany) przed otworami montazowymi u gory
przemiennika. (Przymocowac go w kolejnym kroku.)

3. Umiesci¢ ACS550 na srubach mocujgcych i dokrecic
te Sruby we wszystkich czterech naroznikach
obudowy przemiennika.

Uwaga! Podnosi¢ ACS550 za jego metalowg ptyte nosng
(przemiennik rozmiar R6 za otwory do podnoszenia
znajdujgce sie w jego gornej czesci po obu
stronach).
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4. Ponownie zatozy¢ zatyczki gumowe.

. Przy montazu przemiennika w krajach gdzie jezyk angielski nie jest jezykiem urzedowym:

nalezy dodac nalepke ostrzegawczg w odpowiednim jezyku naklejong na istniejgcg nalepke
ostrzegawczg w jez. angielskim znajdujaca sie u géry modutu przemiennika.

Przeglad okablowania

Zestaw: “Kanaty kablowe / Dtawiki kablowe”

Wykonywanie okablowania dla przemiennikéw z obudowg o stopniu ochrony IP 21 / UL typ 1
wymaga uzycia zestawu “Kanaty kablowe / dtawiki kablowe” obejmujgcego:

» skrzynke przepustowg dla dtawikoéw i kanatow kablowych;
* piec (5) zaciskow kablowych (tylko dla ACS550-01);

*  Sruby;

* ostone.

Zestaw ten jest dostarczany wraz z przemiennikiem w obudowie IP 21 / UL typ 1.

Wymagania dotyczgce okablowania

Ostrzezenie! Nalezy upewnic¢ sig, ze parametry silnika sa kompatybilne

z parametrami przemiennika ACS550. ACS550 musi zosta¢ zainstalowany
przez wykwalifikowanego elektryka przy spetnieniu instrukcji opisanych

w rozdziale “Przygotowanie miejsca zainstalowania na str. 26. W razie
watpliwosci nalezy skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem handlowym
lub serwisem ABB.

Podczas wykonywania okablowania nalezy zwroci¢ uwage ze:

» Sg cztery zestawy instrukcji wykonywania okablowania - jeden zestaw dla kazdej
z kombinacji: typ obudowy przemiennika (IP 21 /UL typ 1 oraz IP 54 / UL typ 12) i spos6b
okablowania (kanaty kablowe lub kable). Nalezy upewnic¢ sie, ze stosuje sie wtasciwg
procedure.

* Nalezy okresli¢ zasady spetnienia lokalnych przepiséw dotyczacych spetnienia wymagan
norm kompatybilnosci elektomagnetycznej (EMC). Patrz “Wymagania w stosunku do
kabla silnika wynikajgce z CE oraz C-Tick” na str. 312. Ogétem nalezy:

— Przestrzega¢ lokalnych przepiséw odnos$nie przekrojow kabli.

— Osobno traktowac cztery rodzaje okablowania: kabel zasilania sieciowego,
kabel silnika, kable sterowania/komunikacji oraz okablowanie uktadu
hamowania.

* Podczas wykonywania okablowania zasilania wejsciowego i silnika, nalezy postepowac
zgodnie z ponizszymi instrukcjami:

Zacisk Opis Specyfikacje i uwagi

U1, v1, wW1* 3_—fa.zowe wejécie zasilania | "Przytgcza zasilania sieciowego" na str. 298.
sieciowego

PE Uziemienie ochronne “Przytacza uziemienia” na str. 302.

Uz, v2, w2 Wyjscie zasilania silnika "Przytacza silnika" na str. 307.

* Przemiennik ACS550 -x1-xxxx-2 (serii 208...240V) moze by¢ zastosowany dla zasilania
1-fazowego, przy obnizeniu znamionowego pradu wyjsciowego o 50%. W takim przypadku nalezy
przytgczy¢ zasilanie do zaciskow U1 i W1.
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* W celu zlokalizowania zaciskow przytgczen zasilania sieciowego i silnika, patrz rozdziat
"Schematy przytaczen zasilania" zaczynajacy sie na str. 30. Odnosnie specyfikac;ji
zaciskow zasilania, patrz rozdziat “Zaciski przytgczeniowe zasilania przemiennika” na str.
305.

* Dla przemiennikow o rozmiarach obudowy R1...R4 w sieciach niesymetrycznie
uziemionych, patrz rozdziat “Systemy niesymetrycznie uziemione” na str. 303.

* Odnosnie sieci o nieuziemionym punkcie zerowym (lub uziemionych impedancyjnie),
patrz rozdziat “Systemy nieuziemione” na str. 304.

* Dla przemiennikéw o rozmiarach obudowy R6, patrz rozdziat “Uwarunkowania dotyczgce
przytacza zasilania - rozmiar przemiennika R6” na str. 305 w celu zainstalowania
odpowiednich przepustdéw kablowych.

» Dla przemiennikow wyposazonych w opcjonalne elementy do hamowania dynamicznego,
nalezy stosowac sie do ponizszych instrukciji:

Rozmiar Zacisk Opis Wposazenie <'10 hamowania
obudowy dynamicznego
R1, R2 BRK+, BRK- Rezystor Rezystor hamowania. Patrz rozdziat
hamowania “‘Komponenty hamulca” na str. 313.
R3, R4, R5, R6 UDC+, UDC- Szyna DC Skontaktuj sie z przedstawicielem

ABB w celu zamowienia:
» Uktadu hamowania lub
» Czopera i rezystora hamowania

» Poczas wykonywania okablowania sterujgcego nalezy stosowacé sie do instrukcji
podanych w nastepujgcych rozdziatach niniejszego Podrecznika:

— "Tabela zaciskéw sterowania" na str. 32.

— "Przylgcza sterowania" na str. 318.

— "Makra aplikacyjne" na str. 83.

— "Opis wszystkich parametréw i sygnatéw" na str. 112.

— "Wbudowana magistrala komunikacji szeregowej" na str. 213.
— “Modut magistrali komunikacyjnej” na str. 249.

Instalacja



30 Podrecznik uzytkownika ACS550

Schematy przytaczen zasilania

Ponizszy schemat ukazuje rozmieszczenie zaciskow dla przemiennika o rozmiarze obudowy
R3. Ma on ogdlnie zastosowanie dla rozmiarow R1...R6, za wyjgtkiem zaciskdéw zasilania
i zaciskéw uziomowych dla rozmiaréw R5 i R6.

J1 — zworki DIP dla wejé¢ analog. Schemat przedstawia rozmiar R3. -~
KT Inne rozmiary majg podobny uktad zaciskow.
o 1 . " - .

% Al1:w pozycji napieciowej Ztgcze panelu sterowania

Al2: w pozycji pradowe;j o ~
HELD pozycii pradowej  [Sa S -

| — I — ]
X1 — Wejécia i wyjscia analogowe .., B206)° &
(oraz wyjscie napiecia ] Dioda zasilania (zielona)

zadawania 10 V)

X1 — Wejscia cyfrowe
(oraz wyjécie napigcia —__|| 1
pomocniczego 24 V) ’—ﬂ]

X1 - Wyjécia przekaznikowe __|

| - Dioda btedu (czerwona)

J2 — zworki DIP dla zaciskéw

: v 1~ Modut opcjonalny 1
interfejsu szregowego RS485

- J2 . J2 |~ X1 — Komunikacja
A (interfejs RS485)
A ON
ON TS .
L — 4 Modut opcjonalny 2

pozycja wyt. pozycja zat.

T Wejscie [ B Wyjscie zasilania
; ilani — dla silnik
I B ey — A U ve W)
majq inne roz- o U
mieszczenie EM3
zaciskow. Patrz | EMI— " | LB -
nastepna strona. A 2\ GND
PE— | i@®
%

ﬂ n ﬂ_ X0003

Opcjonalne hamowanie dynamiczne

Rozmiar| Oznaczenia
ACS550 | zaciskow

R1, R2 |BRK+, BRK- |Rezystor hamowania
R3, R4 |UDC+, UDC- | Ukfad hamowania

» Czoper i rezystor

Opcje hamowania

A Ostrzezenie! Dla sieci o nieuziemionym punkcie zerowym, uziemionych impedancyjnie lub
niesymetrycznie, odtgczy¢é wewnetrzny filtr RFI przez usuniecie:
- w przemiennikach ACS550-01: srub EM1 i EM3.
- w przemiennikach ACS550-U1: sruby EM1 (sruba EM3 zostata juz usunieta). Patrz “Systemy
nieuziemione” na str. 304.
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Ponizszy schemat ukazuje rozmieszczenie zaciskdéw dla przemiennika o rozmiarach
obudowy R5 i R6

R5 R6
B
'i}rn;;;;,ﬁ;n:::l
o) Y& i
‘I';
‘ 'Em F2
00
PE { "GND
/ X0011
GND \
Wejscie zasilania Wyijscie zasilania
(U1, V1, W1) do silnika F1
(U2, V2, W2) — |
Opcjonalne hamowanie dynamiczne B D

Rozmiar| Oznaczenia Ovci .
L cje hamowania
ACS550 | zaciskow pcj

R5, R6|UDC+, UDC-

Uktad hamowania
» Czoper i rezystor

Wejscie zasilania Wyjscie zasilania
(U1, V1, W1) do silnika
(U2, V2, W2)

A Ostrzezenie! Dla sieci o nieuziemionym punkcie zerowym, uziemionych
impedancyjnie lub niesymetrycznie, odtaczy¢ wewnetrzny filtr RFl przez
usuniecie srub: F1i F2.

Patrz “Systemy nieuziemione” na str. 304 oraz “Systemy niesymetrycznie
uziemione” na str. 303.
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Tabela zaciskow sterowania

Ponizsza tabela przedstawia informacje dotyczgce przytaczenia kabli sterowania do listwy
zaciskowej X1 przemiennika.

X1 Opis oprzyrzadowania
1 | SCR Zacisk do przytaczenia ekranu kabla sterowania (przytaczony wewnetrznie do
uziemionej ramy nosnej obudowy przemiennika (GND)).
g 2 | A1 Kanat wejscia analogowego 1, programowalny. Ustawienie fabryczne2 = frequency
) reference (zadawanie czestotliwosci). Rozdzielczo$¢ 0,1%, doktadno$é +1%.
=)
-
‘_E J1:Al1 OFF: 0...10 V (R;= 312kQ) |2 P .
© J1:Al1 ON: 0...20 mA (R; = 100 Q) [ E13
9 3 | AGND | Masa analogowego obwodu wejsciowego (przytaczona wewnetrznie do uziemionej
§ ramy nosnej obudowy przemiennika (GND) poprzez rezystancje 1 MQ).
- 4 | +10V | Wyjscie napiecia zadawania potencjometru: 10 V #2%, max. 10 mA (1TkW <R <
)
N7
@5 [A2 Kanat wej$cia analogowego 2, programowalny. Ustawienie fabryczne2 = not used
= (nie uzywane). Rozdzielczo$¢ 0,1%, doktadnos¢ +1%.
1
J1:AI2 OFF: 0...10V (R =312 kQ) |2 p .
J1:AI2 ON: 0...20 mA (R; = 100 Q) [ EI3
6 | AGND | Masa analogowego obwodu wejsciowego (przytgczona wewnetrznie do uziemionej
ramy nos$nej obudowy przemiennika (GND) poprzez rezystancje 1 MQ).
7 | AO1 Wyjscie analogowe, programowalne. Ustawienie fabryczne2 = frequency
(czestotliwose). 0...20 mA (obcigzenie < 500 Q).
8 | AO2 Wyjscie analogowe, programowalne. Ustawienie fabryczne? = current (prad).
0...20 mA (obcigzenie < 500 Q).
9 | AGND | Masa analogowego obwodu wyj$ciowego (przytaczona wewnetrznie do uziemionej
ramy nosnej obudowy przemiennika (GND) poprzez rezystancje 1 MQ).
10 | +24V | WyjScie napiecia pomocniczego 24 VDC / 250 mA (zadawanie do GND),
zabezpieczone od zwar¢.
11 | GND Masa wyjscia napiecia pomocniczego (potgczona wewnetrznie jako izolowana).
| 12 | DCOM | Masa wyjscia cyfrowego. Aby uaktywni¢ wejscie cyfrowe, konieczne jest aby byto
g napiecie >+10 V (lub <-10 V) pomiedzy zaciskiem tego wejscia a DCOM.
o Napiecie 24 V moze by¢ podawane albo przez ACS550 (zacisk X1-10) albo ze
<, zrodta zewnetrznego 12...24 V o dowolnej polaryzacji.
o
,g 13 | D1 Wejscie cyfrowe 1, programowalne. Ustawienie fabryczne2 = start/stop.
?§- 14 | DI2 ¥V+ej)écie cyfrowe 2, programowalne. Ustawienie fabryczne? = fwd/rev (do przodu/do
ytu).
15 | DI3 Wejscie cyfrowe 3, programowalne. Ustawienie fabryczne2 = constant speed sel
(wybor predkosci statej).
16 | DI4 Wejscie cyfrowe 4, programowalne. Ustawienie fabryczne2 = constant speed sel
(wybor predkosci statej).
17 | DI5 Wejscie cyfrowe 5, programowalne. Ustawienie fabryczne2 = ramp pair selection
(wybor pary stromosci rozpedzanie/zwalnianie).
18 | DI6 Wejscie cyfrowe 6, programowalne. Ustawienie fabryczne? = not used (nie
uzywane).

Instalacja




Podrecznik uzytkownika ACS550 33

X1 Opis oprzyrzadowania
19 | RO1C _— Wyjscie przekaznikowe 1, programowalne.
Ustawienie fabryczne2 = Ready (Gotow)
$ 20 | ROA BN Maksimum: 250 VAC / 30 VDC, 2 A
2 (21 |RO1B . Minimum: 500 mW (12 V, 10 mA)
~§ 22 | RO2C R — Wyijscie przekaznikowe 2, programowalne.
< 23 | RO2A Ustawienie fabryczne? = Running (Bieg)
N RN Maksimum: 250 VAC / 30 VDC, 2 A
% 24 | RO2B - Minimum: 500 mW (12 V, 10 mA)
:z 25 | RO3C _— Wyjscie przekaznikowe 3, programowalne.
> A 2 _
Ustawienie fabryczne“ = Fault (-1) (Btad)
= |26 | RO3A N Maksimum: 250 VAC / 30 VDC, 2 A
27 | RO3B . Minimum: 500 mW (12 V, 10 mA)

1 Impedancja wejscia cyfrowego 1,5 kQ. Maksymalne napiecie dla wej$¢ cyfrowych wynosi 30 V.

Wartoéci fabryczne zalezg od zastosowanego makra aplikacyjnego. Wartosci podane w tabeli to warto$ci
dla makra aplikacyjnego ustawionego fabrycznie jako aktywne - patrz rozdziat "Makra aplikacyjne" str. 83.

N

Uwaga! Zaciski 3, 6 i 9 majg ten sam potencjat.

Uwaga! Ze wzgledow bezpieczenstwa przekaznik btedu sygnalizuje “btad” kiedy
przemiennik ACS550 nie jest zasilany.

przytgczone do przemiennika muszg by¢ by¢ uzywane w strefie potgczenia ekwipotencjalnego, tj.
w strefie, w ktérej wszystkie jednoczesnie dostepne elementy przewodzgce sg z sobg
elektrycznie potgczone aby zapobiec wystepowaniu pomiedzy nimi niebezpiecznych napiec.
Stan ten uzyskuje sie przez odpowiednie fabrycznie wykonane uziemienie.

c Ostrzezenie! Wszystkie obwody ELV (Extra Low Voltage = bardzo niskiego napigcia)

Zaciski na ptycie sterowania jak rowniez na modutach opcjonalnych ktére mogg by¢
mocowane do ptyty spetniajg wymagania okreslone przez norme EN 50178 dla “Ochronnego
bardzo niskiego napiecia” ( Protective Extra Low Voltage = PELV) pod warunkiem, ze
zewnetrzne obwody przytgczone do tych zaciskow réwniez spetniajg te wymagania i zrodto
zainstalowania przemiennika lezy na wysokosci mniejszej niz 2000 m (6562 stop) nad
poziomem morza.

Mozna okablowac¢ zaciski wejs¢ cyfrowych w konfiguracji PNP albo w konfiguracji NPN.

Potaczenie PNP(zrédio) Potaczenie NPN (ujscie)
X1 X1
10[+24V 10 [+24V
|:11 GND { 11 [GND
12|bCOM 12|DCOM
—"—13|DI1 L [13/DI
L [14DI2 —"—114|DI2
L~ [15IDI3 —"—115|DI3
— —16 |DI4 —— [16|DI4
—"—17|DI5 —— [17|DI5
— —18]|DI6 ———[18[DI6
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Wykonanie okablowania

Sprawdzenie izolacji silnika i kabli silnika

zasilania do przemiennika. Przed przeprowadzeniem sprawdzenia izolacji, upewni¢

c Ostrzezenie! Sprawdzi¢ izolacje silnika i kabla silnika przed podaniem napiecia
sie, ze kable silnika NIE s3 przytaczone do przemiennika.

1. Wykona¢ przytgczenia kabli silnika do silnika, ale NIE przytgczac tych kabli do
zaciskow wyjsciowych przemiennika (U2, V2, W2).

rezystancje izolacji pomiedzy kazdym z fazowych kabli

silnika a potencjatem ziemi (Protective Earth = PE): Podac¢

napiecie 1 kV DC i sprawdzi¢, czy rezystancja ta jest wyzsza

niz 1 MQ. PE

2. Po stronie przemiennikowej kabli silnika pomierzy¢ “

Okablowanie przemiennika w obudowie o stopniu ochrony IP
21/ UL typ 1 przy uzyciu kabli (bez kanatéw kablowych)

1. Otworzy¢ odpowiednie otwory w skrzynce przepustowe;j
dla dfawikow i kanatéw kablowych.

2. Zainstalowac przepusty kablowe dla kabla zasilania i

kabla silnika.
3. Na konhcdwce kabla sieciowego zdjg¢ zewnetrzng 6
powtoke izolacyjng na odcinku wystarczajgcym do
odpowiedniego poprowadzenia przewodow do ol [==lloo2 e ¢ 7
poszczegodlnych przytaczy. 6 =
$’ 4

4. Na koncowce kabla silnika zdjg¢ zewnetrzng powtoke
izolacyjng na odcinku wystarczajgcym do odstoniecia 3/J
8

miedzianego ekranu kabla tak, aby jego druty mozna byto
skreci¢ w wigzke umozliwiajgcq przytaczenie do zacisku
uziemiajgcego PE. Wigzka ta powinna by¢ tak krotka, jak
to tylko mozliwe aby zminimalizowaé emisje zaktocen.

1P2001

5. Poprowadzi¢ oba kable poprzez przepusty kablowe.

6. Zdjg¢ zewnetrzng izolacje i przytgczy¢ poszczegobine
przewody kabla zasilania sieciowego i kabla silnika oraz
przewo6d uziemienia kabla zasilania sieciowego do
odpowiednich przytgczy kablowych przemiennika.

Uwagal! Dla rozmiaru R5 minimalny przekroj kabla
zasilania sieciowego wynosi 25 mm? (4 AWG).
Odnoénie rozmiaru R6 patrz rozdziat “Uwarunkowania dotyczace przytaczy zasilania -
rozmiar przemiennika R6” str. 305.

X0005

7. Przytgczy¢ wigzke wykonang z drutow odstonietego ekranu kabla silnika.

8. Zainstalowac skrzynke przepustowg dla kanatow i dlawikow kablowych i dokreci¢ przepusty
kablowe.

Instalacja
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9. Zainstalowac¢ przepust(y) kablowe dla kabla/i sterowania (kable i przepusty kablowe

10.

1.

12.

13.

14.

15.

zasilania sieciowego oraz silnika nie sg widoczne na rysunku).

Na koncoéwce kabla sterowania zdjg¢ zewnetrzng
powtoke izolacyjng na odcinku wystarczajgcym dla
odstoniecia ekranu kabla tak aby jego druty mozna byto
skreci¢ w wigzke umozliwiajaca przytgczenie do zacisku
uziemiajgcego PE.

Poprowadzi¢ kabel / kable sterowania poprzez
przepust(y) kablowe i dokreci¢ przepust(y).

Przytaczy¢ wigzke wykonang ze skreconych drutow
ekranu spetniajgcego role przewodu uziemiajgcego dla
kabli prowadzacych sygnaty wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych

i analogowych do przytgcza X1-1. (Uziemic¢ tylko na
koncu kabla od strony przemiennika.)

Przytgczy¢ wigzke wykonang ze skreconych drutéw
ekranu spetniajgcego role przewodu uziemiajgcego dla
kabla interfejsu szeregowego RS485 do przytagcza X1-
28 lub X1-32. (Uziemi¢ tylko na koncu kabla od strony
przemiennika).

Zdjac izolacje zewnetrzng z poszczegdlnych przewodow
sterowania i przytgczyc¢ je do odpowiednich zaciskow
przytgczeniowych przemiennika. Patrz rozdziat "Tabela
zaciskow sterowania" str. 32.

X0006

1P2003

Zamontowac pokrywe skrzynki przepustowej dla kanatow i dtawikow kablowych (mocowana

jednym wkretem).

Instalacja
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Okablowanie przemiennika w obudowie o stopniu ochrony IP 21 /UL Typ 1 z zastosowaniem kabli
poprowadzonych w kanatach kablowych

1.

Otworzy¢ odpowiednie otwory w skrzynce przepustowej
dla dfawikow lub kanatow kablowych.

. Zainstalowac przepusty dla cienkosciennych kanatow

kablowych (nie sg dostarczane z przemiennikiem).

. Zainstalowac¢ skrzynke przepustowg dla dtawikow i

kanatéw kablowych.

4. Przytgczy¢ kanaty kablowe do skrzynki przepustowe;.

5. Poprowadzi¢ kabel zasilania sieciowego oraz kabel silnika

10.

11.

12.

13.

kanatami kablowymi.

Zdjac¢ zewnetrzng powtoke izolacyjng z przewoddw kabla
zasilania sieciowego i kabla silnika.

Przytgczy¢ poszczegodlne przewody kabla zasilania
sieciowego i kabla silnika oraz przewo6d uziemienia kabla
zasilania sieciowego do odpowiednich przytaczy
kablowych przemiennika.

Uwaga! Dla rozmiaru R5 minimalny przekréj kabla
zasilania sieciowego wynosi 25 mm? (4 AWG).

Odnosnie rozmiaru R6 patrz rozdziat “Uwarunkowania
dotyczace przytgczy zasilania - rozmiar przemiennika R6”
str. 305.

v,
T

1P2004

Poprowadzi¢ kabel sterowania przez odpowiedni kanat
kablowy (oddzielny niz kanat(y) kablowe dla kabli zasilania
sieciowego i silnika).

Zdjac¢ izolacje zewnetrzng z kabla sterowania i skrecic
druty odstonietego ekranu w wigzke.

Przytaczy¢ wigzke wykonang ze skreconych drutow
ekranu spetniajgcego role przewodu uziemiajgcego dla
kabli prowadzacych sygnaty wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych i
analogowych do przytgcza X1-1. (Uziemi¢ tylko na koncu
kabla od strony przemiennika).

Przytgczy¢ wigzke wykonang ze skreconych drutdéw
ekranu spetniajgcego role przewodu uziemiajgcego dla
kabla interfejsu szeregowego RS485 do przytgcza X1-28
lub X1-32. (Uziemi¢ tylko na koncu kabla od strony
przemiennika).

Zdjgc izolacje zewnetrzng z poszczegolnych przewodow
sterowania i przytgczyc¢ je do odpowiednich zaciskdw

1P2005

przytgczeniowych przemiennika. Patrz rozdziat "Tabela zaciskow sterowania" str. 32.

Zamontowac pokrywe skrzynki przepustowej dla kanatow i dtawikoéw kablowych (mocowana

jednym wkretem).

Instalacja
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Okablowanie przemiennika w obudowie o stopniu ochrony IP 54 /UL typ 12 przy uzyciu kabli
(bez kanatéw kablowych)

1.

10.

1.

Przycig¢ uszczelki kablowe odpowiednio do potrzeb
dla kabla zasilania sieciowego, kabla silnika i kabli
sterowania (uszczelki kablowe to stozkowate uszczelki
(1) znajdujgce sie w dolnej czesci obudowy
przemiennika).

Na kohcowce kabla sieciowego zdjg¢ zewnetrzng
powtoke izolacyjng na odcinku wystarczajgcym do
odpowiedniego poprowadzenia przewodow do
poszczegdblnych przytgczy

.Na koncéwce kabla silnika zdjgé zewnetrzng powtoke
izolacyjng na odcinku wystarczajgcym do odstonigcia
miedzianego ekranu kabla tak, aby jego druty mozna
byto skreci¢ w wigzke umozliwiajgcq przytgczenie do
zacisku uziemiajgcego PE. Wigzka ta powinna by¢ tak
krétka, jak to tylko mozliwe aby zminimalizowac emisje
zakitocen.

Poprowadzi¢ oba kable poprzez przepusty kablowe i
dokreci¢ przepusty.

Zdjac zewnetrzng izolacje i przytaczy¢ poszczegoblne
przewody kabla zasilania sieciowego i kabla silnika
oraz przewdd uziemienia kabla zasilania sieciowego do
odpowiednich przytgczy kablowych przemiennika.

IP5003

1P5004

Uwaga! Dla rozmiaru R5 minimalny przekroj kabla zasilania sieciowego wynosi 25 mm?2
(4 AWG).Dla rozmiaru R6 patrz rozdziat “Uwarunkowania dotyczace przytaczy zasilania - rozmiar

przemiennika R6” str. 305.

Przytaczy¢ wigzke wykonang z drutow odstonietego
ekranu kabla silnika.

Na koncowce kabla sterowania zdjg¢ zewnetrzng
powtoke izolacyjng na odcinku wystarczajgcym do
odstonigcia ekranu kabla tak aby jego druty mozna byto
skreci¢ w wigzke.

Poprowadzi¢ kabel / kable sterowania poprzez
przepust(y) kablowe i dokreci¢ przepust(y).

Przytgczy¢ wigzke wykonang ze skreconych drutéw
ekranu spetniajgcego role przewodu uziemiajgcego dla
kabli prowadzacych sygnaty wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych i
analogowych do przytgcza X1-1. (Uziemic¢ tylko na
koncu kabla od strony przemiennika).

Przytaczy¢ wigzke wykonang ze skreconych drutow
ekranu spetniajgcego role przewodu uziemiajgcego dla
kabla interfejsu szeregowego RS485 do przytagcza
X1-28 lub X1-32. (Uziemi¢ tylko na koncu kabla od
strony przemiennika).

IP5005

Zdja¢ izolacje zewnetrzng z poszczegdlnych przewoddw sterowania i przytgczy¢ je do
odpowiednich zaciskdéw przytgczeniowych przemiennika. Patrz rozdziat "Tabela zaciskéw

sterowania" str. 32.

Instalacja
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Okablowanie przemiennika w obudowie o stopniu ochrony IP 54 /UL typ 12 przy uzyciu kabli
poprowadzonych w kanatach kablowych

1. W zaleznoéci od rozmiaru obudowy:

* R1...R4: Zdemontowac ptyte zaciskdéw kablowych i
wyjg¢ gumowe, stozkowate uszczelki kablowe z otworow
w dolnej ptycie obudowy przemiennika, przez ktére
bedg poprowadzone kable w kanatach kablowych

* R5iR6: Uzy¢ punktaka do wybicia otworéw dla potrzeb
przytgczen kanatéw kablowych.

2. Dla kazdego kanatu kablowego doprowadzanego do
obudowy przemiennika zainstalowac¢ w otworze ptyty
przepustowej wodoszczelne ztgcza dla kanatéw kablowych
(nie sg one dostarczane wraz z przemiennikiem).

IP5016
3. Poprowadzi¢ kabel zasilania sieciowego przez odpowiedni

kanat kablowy.
4. Poprowadzi¢ kabel silnika przez odpowiedni kanat kablowy.
5. Zdjag¢ izolacje z poszczegdblnych przewodow kabli.

Przytgczy¢ poszczegodlne przewody kabla zasilania
sieciowego i kabla silnika oraz przewody uziemienia do
odpowiednich przytgczy kablowych przemiennika.

1P5007

Uwaga! Dla rozmiaru R5 minimalny przekréj kabla zasilania sieciowego wynosi 25 mm?2 (4
AWG).Odnos$nie rozmiaru R6 patrz rozdziat “Uwarunkowania dotyczgce przytaczy zasilania -
rozmiar przemiennika R6” str. 303.

7. Poprowadzi¢ kabel sterowania przez odpowiedni kanat kablowy.

8. Na koncdwce kabla sterowania zdjg¢ zewnetrzng powtoke izolacyjng na odcinku
wystarczajgcym do odstoniecia ekranu kabla tak aby jego druty mozna byto skreci¢ w
wigzke.

9. Przylgczy¢ wigzke wykonang ze skreconych drutow ekranu spetniajgcego role przewodu
uziemiajgcego dla kabli prowadzacych sygnaty wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych i analogowych do
przytacza X1-1. (Uziemi¢ tylko na koncu kabla od strony przemiennika).

10. Przytaczy¢ wigzke wykonang ze skreconych drutow ekranu spetniajgcego role przewodu
uziemiajgcego dla kabla interfejsu szeregowego RS485 do przytgcza X1-28 lub X1-32.
(Uziemic¢ tylko na koncu kabla od strony przemiennika).

11. Zdjgc¢ izolacje zewnetrzng z poszczegolnych przewodow sterowania i przytgczy¢ je do
odpowiednich zaciskdéw przytgczeniowych przemiennika. Patrz rozdziat "Tabela zaciskéw
sterowania" str. 32.

Instalacja
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Sprawdzenie instalacji

Przed podaniem zasilania nalezy wykona¢ nastepujgce czynno$ci sprawdzajgce:

Ve Sprawdzié czy:

Warunki $rodowiska pracy w miejscu instalacji odpowiadajg warunkom podanym w specyfikacji
przemiennika.

Przemiennik jest zamontowany bezpiecznie pod wzgledem mechanicznym.

Wolna przestrzen wokét przemiennika spetnia podane w jego specyfikacji wymagania dla
zapewnienia prawidtowego chtodzenia.

Silnik oraz urzgdzenia napgdzane sg gotowe do uruchomienia.

W przypadku sieci z izolowanym punktem zerowym: wewnetrzny filtr zaktocen o czestotliwosci
radiowej (RFI) zostat odtgczony (sruby EM1 i EM3 lub F1i F2).

Przemiennik jest prawidtowo uziemiony.

Napiecie sieci zasilajgcej odpowiada znamionowemu napieciu zasilania wejsciowego
przemiennika czestotliwosci.

Przytgcza wejsciowego zasilania sieciowego przemiennika U1, V1 i W1 sg wykonane
i dokrecone zgodnie ze specyfikacja.

S3a zainstalowane bezpieczniki wejsciowego zasilania sieciowego.

Przytgcza silnika U2, V2 i W2 sg wykonane i dokrecone zgodnie ze specyfikacja.

Kabel silnika jest poprowadzony z dala od innych kabli.

Nie zainstalowano zadnych kondensatoréw kompensacji wspotczynnika mocy przytgczonych
do kabla silnika.

Przytacza sterowania sg wykonane i dokrecone zgodnie ze specyfikacja.

Wewnatrz obudowy przemiennika nie pozostawiono zadnych narzedzi ani innych obcych ciat
(np. opitkdéw po wierceniu).

Nie jest przytaczone zadne alternatywne zrédio zasilania dla silnika (np. potaczenie
obejsciowe/bypass) - na wyjscie przemiennika nie jest podawane zadne napigcie.

Instalacja
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Ponowny montaz ostony

Obudowa o stopniu ochrony IP 21/ UL Typ 1

1.

Ustawi¢ ostone w odpowiednim potozeniu
w stosunku do ramy przemiennika i wsung¢ jg na
miejsce.

2. Wkreci¢ srube mocujgca.

3. Zainstalowa¢ panel sterowania.

4. Kontynuowac pierwsze uruchomienie - patrz

rozdziat “Pierwsze uruchomienie, sterowanie
poprzez interfejs WE/WY oraz bieg identyfikacyjny”
na str. 41.

Obudowa o stopniu ochrony IP 54 /UL Typ 12

1.

Ustawi¢ ostone w odpowiednim potozeniu

w stosunku do ramy przemiennika i wsungc jg na
miejsce.

Dokreci¢ wkrety mocujace znajdujgce sie na
obwodzie ostony.

Nasung¢ kaptur ostonowy na goérng czes¢ obudowy
(tylko dla instalacji UL typ 12).

R1...R4: Dokreci¢ dwa wkrety mocujace kaptur
(tylko dla instalacji UL typ 12).

Zainstalowac¢ panel sterowania.

Uwaga! Aby obudowa spetniata wymagania
stopnia ochrony IP 54/UL typ 12, okienko panelu
sterowania musi by¢ zamkniete.

Podrecznik uzytkownika ACS550

2 FM

Opcja: Dodac¢ blokade zapobiegajgca otwarciu okienka panelu sterowania (nie jest

dostarczana wraz z przemiennikiem).

Kontynuowac¢ pierwsze uruchomienie - patrz rozdziat “Pierwsze uruchomienie, sterowanie
poprzez interfejs WE/WY oraz bieg identyfikacyjny” na str. 41.

Instalacja
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Pierwsze uruchomienie, sterowanie poprzez
interfejs WE/WY oraz bieg identyfikacyjny

W rozdziale tym podano instrukcje jak:
* przeprowadzi¢ pierwsze uruchomienie przemiennika

» podac polecenia start, stop, zmiana kierunku obrotéw i dokona¢ regulacji predkosci
silnika poprzez interfejs We/Wy.

* przeprowadzi¢ bieg identyfikacyjny przemiennika.

W rozdziale tym wyjasniono pokrotce, jak wykona¢ wyzej wymienione zadania uzywajgc
panelu sterowania. Szczegoty na temat uzywania panelu sterowania podano w rozdziale
“Panele sterowania” na stronie 53.

Jak przeprowadzié pierwsze uruchomienie przemiennika

Sposoéb w jaki przeprowadza sie pierwsze uruchomienie przemiennika zalezy od tego, w jaki
panel sterowania jest wyposazony uruchamiany przemiennik.

+ Jezeli przemiennik jest wyposazony w zaawansowany panel sterowania, korzysta
sie albo z procedury “Asystent pierwszego uruchamienia” (patrz rozdziat “Jak
przeprowadzi¢ pierwsze uruchomienie z asystentem” na str. 46) albo tez przeprowadzi¢
ograniczone pierwsze uruchomienie (patrz rozdziat “Jak przeprowadzi¢ ograniczone
pierwsze uruchomienie” na str. 41).

Procedura “Asystent pierwszego uruchomienia” (dostepna z rozszerzonym panelem
sterowania) prowadzi uzytkownika przemiennika krok po kroku poprzez wszystkie istotne
nastawy konfiguracyjne jakie nalezy wybra¢. W procedurze ograniczonego pierwszego
uruchomienia przemiennik nie udziela uzytkownikowi zadnych podpowiedzi; nalezy ustawic
podstawowe nastawy konfiguracyjne postugujgc sie instrukcjami podanymi w niniejszym
podreczniku.

+ Jezeli przemiennik jest wyposazony w podstawowy panel sterowania, nalezy
postepowac wedtug instrukcji podanych w rozdziale “Jak przeprowadzi¢ ograniczone
pierwsze uruchomienie” na str. 41.

Jak przeprowadzi¢ ograniczone pierwsze uruchomienie

Dla przeprowadzenia ograniczonego pierwszego uruchomienia mozna uzy¢ podstawowego
panelu sterowania albo zaawansowanego panelu sterowania. Instrukcje podane ponizej
odnoszg sie do obu typow paneli sterowania, ale pokazane przyktadowe ekrany sg ekranami
generowanymi przez podstawowy panel sterowania, chyba ze dana instrukcja odnosi sie
tylko do zaawansowanego panelu sterowania.

Przed rozpoczeciem nalezy upewnic sie czy ma sie pod rekg dane z tabliczki znamionowej
silnika.

Bezpieczenstwo

Uruchomienie moze by¢ przeprowadzane tylko przez wykwalifikowanego elektryka. Podczas
catej procedury pierwszego uruchamiania przemiennika nalezy postepowac zgodnie z
instrukcjami bezpieczenstwa podanymi w rozdziale “Bezpieczenstwo”.

Pierwsze uruchomienie, sterowanie poprzez interfejs WE/WY oraz bieg identyfikacyjny



42

Podrecznik uzytkownika ACS550

O

AN

zewnetrzne polecenie “Bieg” (RUN).

przemiennik zacznie pracowac automatycznie po podaniu zasilania, jezeli jest aktywne

Sprawdzi¢ instalacje przemiennika - patrz lista czynnosci sprawdzajgcych w rozdziale “Instalacja”

str. 39.

Sprawdzi¢ czy start silnika nie powoduje powstania zadnych sytuacji niebezpiecznych.

Rozsprzegnaé¢ maszyne napedzang od silnika jezeli :

» wystepuje ryzyko jej uszkodzenia w przypadku nieprawidtowego kierunku obrotéw lub

* podczas pierwszego uruchomienia przemiennika zachodzi potrzeba przeprowadzenia biegu
identyfikacyjnego. bieg identyfikacyjny jest bezwzglednie konieczny tylko dla zastosowar ktére

wymagajg najwyzszego poziomu doktadnosci sterowania silnikiem.

Podanie zasilania

Podac¢ zasilanie na zaciski wejsciowe przemiennika.

Podstawowy panel sterowania zostaje zasilony i przechodzi w tryb
“Wyjscie” .

Zaawansowany panel sterowania pyta uzytkownika, czy chce
uruchomi¢ procedure “Asystent pierwszego uruchomienia” . Jezeli
zostanie wciéniety przycisk % program “Asystent pierwszego
uruchomienia” nie zostanie uruchomiony i mozna kontynuowac
procedure recznego pierwszego uruchomienia w sposéb podobny,
jak to opisano ponizej dla podstawowego panelu sterowania.

Reczne wprowadzanie parametréw rozruchowych (Grupa 99: “

Jezeli przemiennik jest wyposazony w zaawansowany panel
sterowania, nalezy wybrac jezyk komunikacji z panelem
(podstawowy panel sterowania nie obstuguje jezykéw) - dostepne
alternatywy jezykowe patrz wartosci parametru 9901. Opisy
parametru mozna znalez¢ w rozdziale “Opis wszystkich parametrow
i sygnatow” rozpoczynajgcym sie na str. 112.

Ogodlna procedura ustawiania parametréw jest opisana ponizej dla
podstawowego panelu sterowania. Bardziej szczegotowe instrukcje
dla tego panelu mozna znalez¢ na str. 73. Instrukcje dla
zaawansowanego panelu sterowania sg na stronie 53.

Ogodlna procedura ustawiania parametrow :

1. Aby przejs¢ do menu gtdwnego, nalezy wcisng¢ przycisk “Y_J jezeli w
wierszu dolnym jest komunikat OUTPUT (wyjscie), w przeciwnym razie

wcisngc¢ kilkakrotnie przycisk (777 az u dotu ekranu pojawi sie komunikat
“MENU"

2. Wciskaé przyciski .~ a\/<_¥ ~ az zobaczy sie “PAr” a nastepnie
wcisngc przycisk “\_J.

3. Znalez¢ odpowiednig grupe parametrow przemieszczajgc kursor przy
pomocy przyciskéw AN/ ¥ _~ a nastepnie wcisngé “X_J.

REM
Hz
n
FWD

OUTPUT

REM U CHOICE

Do you want to
use” the start-up
assistant?

No
EXIT | 00:00 OK

Parametry rozruchowe”)

REM U PAR EDIT
9901 LANGUAGE

ENGLISH
[0]
"CANCEL] 00:00 [ SAVE _

“  rEF

MENU FWD
PAR FWD
PAR FWD

Pierwsze uruchomienie, sterowanie poprzez interfejs WE/WY oraz bieg identyfikacyjny
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4. Znalez¢ odpowiednig grupe parametrow przemieszczajgc kursor przy REM
pomocy przyciskow AN/ v .
PAR FWD

momentu kiedy warto$¢ parametru na wysSwietlaczu pojawi sie z
(ustawiony) pod jego wyswietlang wartoscig liczbowa.

5. Wcisnac¢ i przytrzymac przycisk “S_] przez okres okoto 2 sekund, az do REM 1 5 O O
rpm

PAR FWD

6. Zmieni¢ warto$é parametréw przy pomocy przyciskow A\ ¥ . REM 1 6 O O
rpm

Warto$¢ parametru zmienia sie szybciej kiedy przytrzyma sie ktérys z tych

przyciskdw wcisniety. PAR FWD

7. Zapisaé ustawiong warto$é parametru wciskajac ~S_J. REM 2 O O 2

PAR FWD

[0 | Wybra¢ odpowiednie makro aplikacyjne (parametr 9902). Ogdlna REM 9 9 O 2
procedura ustawiania parametréw zostata podana powyze;j.

PAR FWD

Ustawiona fabrycznie warto$¢ “1” (ABB STANDARD) jest odpowiedna w
wiekszosci przypadkow.

[0 | Wybrac tryb sterowania silnikiem (parametr 9904). REM 9 9 O 4
1 (VECTOR:SPEED) jest odpowiedni w wiekszosci przypadkow.
2 (VECTOR:TORQ) jest odpowiedni dla zastosowan ze sterowaniem PAR FwD

momentem obrotowym.

3 (SCALAR:FREQ) jest trybem zalecanym:

+ dla przemiennikéw z przytaczonymi wieloma silnikami, kiedy liczba
silnikéw przytgczonych do przemiennika jest zmienna;

» kiedy prad znamionowy silnika wynosi mniej niz 20% znamionowego
pradu przemiennika;

 kiedy przemiennik jest uzywany do celow testowych bez przytagczonego do

niego silnika.
| Wprowadzi¢ dane silnika z jego tabliczki znamionowej : | Uwaga: Ustawi¢ dane silnika
o warto$ciach doktadnie
ABB Motors C€ takich samych jak sg
3~ motor ___ M2AA 200 MLA 4 podane na tabliczce
IEC 200 l\|/I/L 55 [— znamionowe;j silnika. Np.
No T P .
Tinsol F S nggll predkosc¢ znamionowa
v Hz [kW | omin | A |cos PlIAIN[IE/s silnika podana na tabliczce
690 Y 50 30 1475 | 32.5 | 0.83 i i
400D | 50 | 30 | 1475 | 56 [0.83 — wynos_l 1470 Obr/,ml.n’
660Y | 50 | 30 [1470 | 34 |0.83 Napiecie ustawienie wartosci
DD gg 50 13;‘; 22 ggg <7asilania parametru 9908 MOTOR NOM
415 D 30 . .
440D | 60 | 35 | 1770 | 59 | 0.83 80V SPEED na 1500 obr/min
Cat.no _ 3GAA 202 001 - ADA ~ prowadzi do nieprawidtowe;j
6312/C3 2 62101C3 [ 180 ko pracy przemiennika.
.\@. IEC 34-1 {}}/
» Napiecie znamionowe silnika (parametr 9905) REM 9 9 O 5
PAR FWD

Pierwsze uruchomienie, sterowanie poprzez interfejs WE/WY oraz bieg identyfikacyjny
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* Znamionowy prad silnika (parametr 9906) REM 9 9 O 6
Dopuszczalny zakres: 0.2...2.0 - [rpng A
PAR FWD
» Czestotliwos¢ znamionowa silnika (parametr 9907) REM 9 9 O 7
PAR FWD
* Prekos¢ znamionowa silnika (parametr 9908) REM 9 9 O 8
PAR FWD
* Znamionowa moc silnika (parametr 9909) REM 9 9 O 9
PAR FWD

0 | Wybra¢ metode identyfikacji silnika (parametr 9970).

Ustawiona fabrycznie warto$¢ 0 (OFF/IDMAGN) oznacza wykorzystanie magnesowania
identyfikacyjnego; metoda ta jest odpowiednia dla wiekszo$ci zastosowan i jest rowniez zastosowana
w podstawowej procedurze pierwszego uruchamiania. Nalezy jednak zwréci¢ uwage, ze wymaga
ona aby:

» parametr 9904 byt ustawiony na warto$¢ 1 (VECTOR:SPEED) lub 2 (VECTOR:TORQ), albo

» parametr 9904 byt ustawiony na warto$¢ 3 (SCALAR:FREQ) i parametr 27017 byt ustawiony na
3 (SCALAR FLYST) lub 5 (FLY + BOOST).

Jezeli zostanie ustawiona warto$¢ 0 (OFF/IDMAGN), nalezy przejs¢ do nastepnego kroku.
Wartos¢ 1 (ON), ktéra oznacza przeprowadzenie oddzielnego biegu identyfikacyjnego powinna by¢
wybrana jezeli:
* jest wykorzystywany tryb sterowania wektorowego [parametr 9904 = 1 (VECTOR:SPEED) lub
2 (VECTOR:TORQ)], i/lub
* punkt pracy przemiennika jest w poblizu predkosci zerowej i/lub
* wymagana jest praca przemiennika w zakresie momentu obrotowego powyzej znamionowego
momentu obrotowego silnika w szerokim zakresie predkosci i bez zadnego sygnatu sprzezenia
zwrotnego od pomierzonej predkosci.
Jezeli zapadnie decyzja o przeprowadzeniu biegu identyfikacyjnego [wartos¢ 1 (ON)], nalezy
kontynuowac¢ postepujgc wedtug instrukcji podanych osobno na str. 49 w rozdziale “Jak
przeprowadzi¢ bieg identyfikacyjny”, a nastepnie po zakonczeniu tego biegu powroci¢ do kroku
“Kierunek obrotéw silnika” .

Magnesowanie identyfikacyjne przy parametrze okreslajacym metode identyfikacji
ustawionym na 0 (OFF/IDMAGN)

O Jak juz powiedziano powyzej, magnesowanie identyfikacyjne jest wykonywane tylko jezeli:

» parametr 9904 ma warto$¢ 1 (VECTOR:SPEED) lub 2 (VECTOR:TORQ), lub

« parametr 9904 ma warto$¢ 3 (SCALAR:FREQ) i parametr 2707 ma wartoS¢ 3 (SCALAR FLYST) lub
5 (FLY + BOOST).

Wcisng¢ przycisk aby przetaczy¢ sie do trybu sterowania lokalnego (po lewej stronie

wySwietlacza widoczne “LOC”).

Wcisngc¢ przycisk aby uruchomi¢ przemiennik. Teraz jest przeliczany model silnika przez jego
magnesowanie przez okres 10 do 15 sekund przy predkosci zero (silnik zatrzymany - nie wiruje).

Pierwsze uruchomienie, sterowanie poprzez interfejs WE/WY oraz bieg identyfikacyjny



Podrecznik uzytkownika ACS550 45

Kierunek obrotow silnika

O Sprawdzi¢ kierunek obrotéw silnika.

» Jezeli przemiennik jest w trybie sterowania zdalnego (po lewej
stronie wys$wietlacza widoczne “REM”) przetgczy¢ do trybu
sterowania lokalnego wciskajgc .

* Aby przejs¢ do menu gtownego wcisng¢ “X_J jezeli w dolnym
wierszu wyswietlacza jest widoczny komunikat OUTPUT; w innym
przypadku wcisng¢ kilkakrotnie ™77 az w dolnym wierszu pojawi
sie komunikat MENU.

» Woeiskac przyciski ~~a™~/<¥ > az na wy$wietlaczu pojawi sie “rEF”
a nastepnie wcisng¢ “xX_J.

» Zwiekszy¢ zadawanie czestotliwosci od zera do niewielkiej
wartosci przy pomocy przycisku ~a™,

« Wcisnagé aby uruchomi¢ silnik.

» Sprawdzi¢ czy faktyczny kierunek obrotéw silnika jest taki sam jak
ten sygnalizowany na wy$wietlaczu panelu sterowania (FWD
oznacza kierunek “do przodu” a REV kierunek “do tytu”).

« Wecisng¢ (&> aby zatrzymac silnik.

LOC

XXX

FwD

Aby zmieni¢ kierunek rotaciji silnika:

» Odtgczyc¢ zasilanie na wejsciu przemiennika i odczekac¢ 5 minut na
roztadowanie sie kondensatoréw obwodu posredniego. Zmierzyé
napiecie pomiedzy kazdym z zaciskow wejsciowych (U1, V1i W1)
a ziemig przy pomocy multimetru, aby upewnic sie, ze przemiennik
jest roztadowany.

» Zamieni¢ miejscami dwa z fazowych przewodéw zasilania silnika
na zaciskach wyj$ciowych przemiennika lub w skrzynce
przytgczeniowe;j silnika.

» Zweryfikowac rezultat wykonanych czynno$ci przez podanie
zasilania na wejscie przemiennika i powtérzenie procedury
sprawdzajgcej jak opisano powyze;.

Kierunek
“do przodu”

Kierunek
“do tytu”

Ograniczenia predkosci oraz czasy przyspieszania / hamowania

O Ustawi¢ predko$¢ minimalng (parametr 2007). LOC 2 O O 1
PAR FWD
(] | Ustawi¢ predko$¢ maksymalng (parametr 2002). LocC 2 O O 2
PAR FWD
[1 | UstawiC czas przyspieszania 1 (parametr 2202). LocC 2 2 O 2
Uwaga: Sprawdzi¢ rowniez czas przyspieszania 2 (parametr 2205)
jezeli w danym zastosowaniu bedg wykorzystywane dwa czasy PAR Fwb
przyspieszania.
[] | Ustawic¢ czas hamowania 1 (parametr 2203). LocC 2 2 O 3
Uwaga: Sprawdzi¢ rowniez czas hamowania 2 (parametr 2206)
jezeli w danym zastosowaniu bedg wykorzystywane dwa czasy PAR FwD
hamowania.

Pierwsze uruchomienie, sterowanie poprzez interfejs WE/WY oraz bieg identyfikacyjny
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Zapisywanie zestawu parametrow uzytkownika i koncowe sprawdzenie

O Procedura pierwszego uruchomienia jest teraz zakonczona. LoC 2
Jednakze w tym stadium moze by¢ uzyteczne ustawienie
parametréw wymaganych przez dane zastosowanie przemiennika i PAR FWD

zapisanie ich jako zestawu parametréw uzytkownika jak jest to
zalecane w rozdziale “Zestawy parametréw uzytkownika” na
str. 93.

[0 | Sprawdzi¢ czy stan przemiennika jest OK:

Podstawowy panel sterowania: sprawdzi¢, czy na wyswietlaczu
panelu nie ma zadnych sygnatéw wskazujgcych na stan alarmu lub
btedu. Jezeli chce sie sprawdzi¢ stan diod LED umieszczonych na
przodzie przemiennika, nalezy przed odtgczeniem panelu sterowania
przetgczy¢ sie w tryb sterowania zdalnego (w innym wypadku
zostanie wygenerowany sygnat btedu), a nastepnie zweryfikowac czy
nie Swieci czerwona dioda LED i czy zielona dioda LED $wieci w
sposob ciggly (nie miga).

Rozszerzony panel sterowania: sprawdzi¢, czy na wyswietlaczu
panelu nie ma zadnych sygnatéw wskazujgcych na stan alarmu lub
btedu. i czy sygnalizacyjna dioda LED na panelu $wieci na zielono w
sposob ciggty (nie miga).

Przemiennik jest teraz gotowy do uzytku.

Jak przeprowadzi¢ pierwsze uruchomienie z asystentem

Aby byto mozliwe przeprowadzenie pilotowanego pierwszego uruchomienia, przemiennik
musi by¢ wyposazony w rozszerzony panel sterowania.

Przed rozpoczeciem nalezy upewni¢ sie czy ma sie pod rekg dane z tabliczki znamionowej
silnika.

BEZPIECZENSTWO

Uruchomienie moze by¢ przeprowadzane tylko przez wykwalifikowanego elektryka. Podczas
catej procedury pierwszego uruchamiania przemiennika nalezy postepowac¢ zgodnie z

A instrukcjami bezpieczenstwa podanymi w rozdziale “Bezpieczenstwo”.

Przemiennik zacznie pracowa¢ automatycznie po podaniu zasilania, jezeli jest aktywne
zewnetrzne polecenie “Bieg” (RUN).

O » Sprawdzi¢ instalacje przemiennika - patrz lista czynnosci sprawdzajgcych w rozdziale “Instalacja”
str. 39.

O » Sprawdzi¢ czy start silnika nie powoduje powstania zadnych sytuacji niebezpiecznych.
Rozsprzegnaé¢ maszyne napedzang od silnika jezeli :

» wystepuje ryzyko jej uszkodzenia w przypadku nieprawidtowego kierunku obrotéw lub

» podczas pierwszego uruchomienia przemiennika zachodzi potrzeba przeprowadzenia biegu
identyfikacyjnego. Bieg identyfikacyjny jest bezwzglednie konieczny tylko dla zastosowan ktore
wymagajg najwyzszego poziomu doktadnoéci sterowania silnikiem.

Pierwsze uruchomienie, sterowanie poprzez interfejs WE/WY oraz bieg identyfikacyjny
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Podanie zasilania

Podac¢ zasilanie na zaciski wejsciowe przemiennika. Panel sterowania
zapyta najpierw, czy ma by¢ uzyty program “Asystent pierwszego
uruchomienia”.

+ Woisnaé <s= (kiedy zostanie podéwietlone ) aby uruchomié
program “Asystent pierwszego uruchomienia”.

Wocisnaé == jezeli nie chce sie uzywacé trybu “Asystent pierwszego
uruchomienia”.

Wocisngé ¥~ aby podswietli¢ g a nastepnie wcisng¢ % jezeli
chce sie, aby panel zapytat (lub nie zapytat) czy ma by¢ uzywany
program “Asystent pierwszego uruchomienia” przy nastepnym podaniu
zasilania do przemiennika.

Wybor jezyka

Jezeli zdecydujemy sie uzywac procedury “Asystent pierwszego
uruchomienia”, na wy$wietlaczu pojawi sie pytanie o wybér jezyka
komunikacji z panelem. Przewing¢ do odpowiedniego jezyka przy
pomocy przyciskow ~a /¥ ~ a nastepnie wcisng¢ % aby
zaakceptowaé wybor.

Jezeli wcisnie sie % procedura “Asystent pierwszego uruchomienia”

zostanie zatrzymany.
Rozpoczecie pilotowanego pierwszego uruchami

Teraz procedura “Asystent pierwszego uruchomienia” bedzie pilotowata
uzytkownika poprzez kolejne zadania zwigzane z ustawianiem
parametréw konfiguracyjnych przemiennika, poczynajgc od konfiguraciji
silnika przytgczonego do przemiennika. Wprowadzi¢ parametry silnika
doktadnie o takiej wartosci, jak sg one podane na tabliczce znamionowej
silnika.

Przewing¢ do odpowiedniej wartosci parametru przy pomocy przyciskéw
A/ ¥ 7, nastepnie wcisnaé <s= aby zakceptowaé ustawiong
wartos¢ i kontynuowac prace z procedurg “Asystent pierwszego
uruchomienia”.

Uwaga: Jezeli wcidnie sie w dowolnej chwili przycisk % procedura
“Asystent pierwszego uruchomienia” zostanie zatrzymany i wy$wietlacz
panelu przechodzi w tryb OUTPUT .

47

REM U CHOICE

Do you want to
use” the start-up
assistant?

No
EXIT | 00:00 OK

REM U CHOICE
Show start-up
assistant on
next boot?

NO
EXIT 100:00 [ OK

REM U PAR EDIT
9901 LANGUAGE

ENGLISH
[0]
“EXIT 1 00:00 [SAVE _

ania

REM T PAR EDIT
9905 MOTQR _NOM VOLT

EXIT | 00:00 SAVE

Pierwsze uruchomienie, sterowanie poprzez interfejs WE/WY oraz bieg identyfikacyjny
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[0 | Po wykonaniu ustawionego zadania procedura “Asystent pierwszego EEM | CHOIQCEt
uruchomiania” podpowiada nastepne zadanie. contShuaartho

+ Wecisnaé %’ (kiedy jest pod$wietlone ) aby kontynuowaé ap&%ﬁ?ﬁé’” setup?
realizacje zadania sugerowanego przez program “Asystent pierwszego Skip
uruchor#?enia” . ° ° ° ! ° EXIT 100:00 | OK
» Wocisng¢ przycisk <_¥_~ aby podswietli¢ a nastepnie wcisngé
<= aby przej$é do nastepnego zadania, bez wykonywania biezacego
zadania sugerowanego przez program “Asystent pierwszego
uruchomienia” .

* Wecisngé % aby zatrzymac program “Asystent pierwszego

uruchomienia”.

Zapisywanie zestawu parametrow uzytkownikai koncowe sprawdzenie

O Procedura pierwszego uruchomienia jest teraz zakonczona. Jednakze w
tym stadium moze by¢ uzyteczne ustawienie parametrow wymaganych
przez dane zastosowanie przemiennika i zapisanie ich jako zestawu
parametrow uzytkownika jak jest to zalecane w rozdziale “Zestawy
parametréw uzytkownika” na str. 93.

Ol Po zakonczeniu catej procedury konfiguracji przemiennika sprawdzi¢, czy
na wyswietlaczu panelu nie ma zadnych sygnatow wskazujgcych na stan
alarmu lub btedu i czy sygnalizacyjna dioda LED na panelu $wieci na
zielono w sposéb ciggty (nie miga).

Teraz przemiennik jest gotowy do uzytku.

Jak sterowac przemiennikiem poprzez interfejs We/Wy

W tabeli ponizej podano instrukcje jak sterowac pracg przemiennika poprzez wejscia cyfrowe
i analogowe kiedy :

* jest przeprowadzane pierwsze uruchomienie przemiennika oraz
* obowigzujg (sg aktywne) fabryczne (standardowe) nastawy parametréw.

Jako przyktad sg pokazane ekrany z wyswietlacza podstawowego panelu sterowania.

Nastawy wstepne

Jezeli zachodzi potrzeba zmiany kierunku rotacji silnika, nalezy sprawdzi¢
czy warto$¢ parametru 7003 jest ustawiona na 3 (REQUEST).

Upewnic sig, czy potgczenia sterowania sg okablowane zgodnie ze Patrz rozdziat “Makro ABB
schematem potgczen podanym dla makra ABB Standard. Standard” na str. 84.
Upewnic sig, czy przemiennik jest w trybie sterowania zdalnego. Wcisngé W trybie sterowania
przycisk aby przetgczac sie pomiedzy trybem sterowania zdalnym i zdalnego na wyswietlaczu
lokalnym. panelu sterowania jest

pokazywany tekst REM.

Pierwsze uruchomienie, sterowanie poprzez interfejs WE/WY oraz bieg identyfikacyjny
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Uruchamianie silnika i sterowanie jego predkoscia

Uruchomi¢ silnik przez ustawienie stanu wejscia cyfrowego DI1 na “1” (ON). O O

rozszerzony panel sterowania: strzatka na wysSwietlaczu zaczyna wirowac. REM . Hz

Strzatka ta jest kropkowana az do momentu osiggniecia przez przemiennik ||ouTPUT FWD

zadanego punktu pracy.

Podstawowy panel sterowania: tekst FWD (do przodu) zaczyna szybko

migac; miganie ustaje po osiggnieciu przez przemiennik zadanego punktu

pracy.

Dokona¢ regulacji czestotliwosci wyjsciowej przemiennika (predkosci 5 O O

silnika) przez regulacje napiecia na wejéciu analogowym Al1. REM U "z
OUTPUT FwD

Sprawdzenie kierunku obrotow silnika

Kierunek obrotow “do tytu”: przetgczy¢ stan wejscia cyfrowego DI2 na “1”

(ON) REM Hz
OUTPUT REV

Kierunek obrotéw “do przodu”: przetgczy¢ stan wejscia cyfrowego DI2 na “0”

(OFF) REM Hz
OUTPUT FWD

Zatrzymanie silnika

Przetaczy¢ stan wejscia cyfrowego DI2 na “0” (OFF). Silnik zostaje O O

zatrzymany. REM J H?

Zaawansowany panel sterowania: strzatka na wyswietlaczu przestaje OUTPUT FWD

wirowac.

Podstawowy panel sterowania: tekst FWD (do przodu) zaczyna powoli

migac.

Jak przeprowadzi¢ bieg identyfikacyjny silnika

Przemiennik automatycznie tworzy sobie szacunkowe charakterystyki silnika wykorzystujgc magnesowanie
identyfikacyjne kiedy przemiennik jest uruchamiany po raz pierwszy oraz po kazdej zmianie parametru silnika
(Grupa 99 “Parametry rozruchowe”). Ma to zrodto kiedy parametr 9970 ID RUN okreslajacy sposob
identyfikacji silnika ma warto$¢ 0 (OFF/IDMAGN), oraz
parametr 9904 = 1 (VECTOR:SPEED) lub 2 (VECTOR:TORQ), lub
parametr 9904 = 3 (SCALAR:FREQ) i parametr 2707 = 3 (SCALAR FLYST) lub 5 (FLY + BOOST).
W wiekszoséci zastosowan nie ma potrzeby przeprowadzania oddzielnego biegu identyfikacyjnego [9970 ID RUN
=1 (ON)]. Bieg identyfikacyjny powinien by¢ wybrany jezeli:
* jest wykorzystywany tryb sterowania wektorowego [parametr 9904 = 1 (VECTOR:SPEED) lub
2 (VECTOR:TORQ)], i/lub
» punkt pracy przemiennika jest w poblizu predkosci zerowej i/lub
* wymagana jest praca przemiennika w zakresie momentu obrotowego powyzej znamionowego momentu
obrotowego silnika w szerokim zakresie predkosci i bez zadnego sygnatu sprzezenia zwrotnego od
pomierzonej predkosci.
Uwaga: Jezeli po przeprowadzeniu biegu identyfikacyjnego zostanie zmieniony ktoéry$ z parametréw silnika
(Grupa 99 “Parametry rozruchowe”), konieczne jest powtérzenie biegu identyfikacyjnego.

Pierwsze uruchomienie, sterowanie poprzez interfejs WE/WY oraz bieg identyfikacyjny
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Procedura biegu identyfikacyjnego

W tym miejscu nie jest powtérnie opisana generalna procedura ustawiania wartosci
parametrow - procedura ta jest opisana dla zaawansowanego panelu sterowania na str. 53 i
dla podstawowego panelu sterowania na stronie 73 w rozdziale “Panele sterowania”.

Wstepna procedura sprawdzajaca

Ostrzezenie! Podczas biegu identyfikacyjnego silnik bedzie wirowat z predko$cig okoto

& 50...80% swojej znamionowej predkosci obrotowej. Silnik bedzie wirowat w kierunku “do
przodu”. Przed przystapieniem do przeprowadzania biegu identyfikacyjnego nalezy
upewnic sie, ze mozna uruchomic silnik bez spowodowania niebezpiecznej sytuacji
dla personelu obstugi i/lub urzadzen!

I | « Rozsprzegng¢ silnik od napedzanych maszyn czy urzadzen.

L0 | « Sprawdzi¢, czy wartosci parametrow silnika 9905...9909 sg rowne odpowiadajgcym im wartosciom
podanym na tabliczce znamionowej silnika, zgodnie z krokami podanymi na str. 43.

LI | « Jezeli warto$¢ ktoregos z parametrow z zakresu od Grupa 01 : “Parametry eksploatacyjne” do
Grupa 98: “Opcje” zostanie zmieniona przed przeprowadzeniem biegu identyfikacyjnego, nalezy
sprawdzi¢, czy nowe ustawione wartosci parametréw spetniajg nastepujace warunki:

e 2007 MINIMUM SPEED < 0 obr/min
* 2002 MAXIMUM SPEED > 80% znamionowej predkosci obrotowe;j silnika

* 2003 MAXIMUM CURRENT > /5pq

O 0o OO

e 2017 MAX TORQUE 1 > 50% lub 2078 MAX TORQUE 2 > 50%, w zaleznoéci od tego, ktora wartosc
graniczna jest uzywana, zgodnie z nastawem parametru 2074 MAX TORQUE SEL.

O

Sprawdzi¢ czy jest podawany sygnat zezwolenia na bieg (Run Enable) (parametr 1607).

O

Upewnic sie, czy panel jest w trybie sterowania lokalnego (po lewej stronie/u géry na wyswietlaczu
widoczne “LOC” ). W razie potrzeby wcisng¢ aby przetgczac pomiedzy trybem sterowania
zdalnym i lokalnym.

Pierwsze uruchomienie, sterowanie poprzez interfejs WE/WY oraz bieg identyfikacyjny
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Bieg identyfikacyjny z rozszerzonym panelem sterowania

[0 | * Zmieni¢ wartos¢ parametru 9970 ID RUN na “1” (ON). Zapisa¢ nowe LOC UPAR EDIT
ustawienie parametru wciskajac % 9910 ID RUN
[1]
CANCEL | 00:00 [ SAVE
O | ¢ Jezeli podczas biegu identyfikacyjnego chce sie monitorowac LoC v
wartosci biezace, przejs¢ do trybu OUTPUT wciskajac kilkakrotnie O . O Hz
. EXIT
przycisk =2 . 0.0 A
0.0 %

DIR | 00:00 [ MENU |

O |« Wcisng¢ aby rozpoczg¢ bieg identyfikacyjny. Panel przetgcza LOC UALARM
sie pomiedzy ekranem jaki byt pokazywany w momencie ALARM 2 019
rozpoczecia biegu identyfikacyjnego, a ekranem z komunikatem
alarmu - jak to pokazano po prawej stronie.

« Ogélnie, zaleca sie aby podczas trwania biegu identyfikacyjnego 00:00
nie wciska¢ zadnych przyciskéw na panelu sterowania. Jednakze
w razie potrzeby w dowolnej chwili mozliwe jest zatrzymanie biegu
identyfikacyjnego wciskajac przycisk (@>.

ID run

» Po zakonczeniu biegu identyfikacyjnego na wyswietlaczu panelu LOC U FAULT
sterowania nie jest juz pokazywany ekran z komunikatem alarmu. FAULT 11

» Jezeli bieg identyfikacyjny nie zostanie zakohczony powodzeniem,
jest pokazywany ekran btedu jak to pokazano po prawej stronie.

ID RUN FAIL
00:00

Bieg identyfikacyjny z podstawowym panelem sterowania

(1 | Zmieni¢ warto$¢ parametru 9970 ID RUN na “1” (ON). Zapisa¢ nowe Loc 9 9 10

ustawienie parametru wciskajgc %

PAR FWD

LOC 1

PAR FWD

(1 | Jezeli podczas biegu identyfikacyjnego chce sie monitorowaé LOoC O O
wartosci biezgce, przej$¢ do trybu OUTPUT wciskajgc kilkakrotnie . Hz
przycisk % ) OUTPUT FWD

sie pomiedzy ekranem jaki byt pokazywany w momencie rozpoczecia
biegu identyfikacyjnego a ekranem z kodem alarmu jak to pokazano
po prawej stronie.

Ogolnie, zaleca sie aby podczas trwania biegu identyfikacyjnego nie
wciska¢ zadnych przyciskdédw na panelu sterowania. Jednakze w
razie potrzeby w dowolnej chwili mozliwe jest zatrzymanie biegu
identyfikacyjnego wciskajac przycisk (@>.

Po zakonczeniu biegu identyfikacyjnego na wyswietlaczu panelu Loc O O 1 1
sterowania nie jest juz pokazywany ekran z komunikatem alarmu. F

Jezeli bieg identyfikacyjny nie zostanie zakonczony powodzeniem, FwD
jest pokazywany ekran btedu jak to pokazano po prawej stronie.

0 | Wcisngc aby rozpoczg¢ bieg identyfikacyjny. Panel przetgcza LOC A 2 O 1 9
FWD

Pierwsze uruchomienie, sterowanie poprzez interfejs WE/WY oraz bieg identyfikacyjny
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Pierwsze uruchomienie, sterowanie poprzez interfejs WE/WY oraz bieg identyfikacyjny
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Panele sterowania

Informacje ogéine o panelach sterowania

Panelu sterowania uzywa sie w celu sterowania przemiennikiem ACS550, odczytu danych
stanu i ustawienia wartosci parametrow. Przemiennik ACS550 moze pracowac z jednym z
dwdch typow paneli sterowania:

Podstawowy panel sterowania — panel ten, opisany w rozdziale “Podstawowy panel
sterowania” na str. 73) zapewnia podstawowe narzedzia dla recznego wprowadzania
wartosci parametréw przemiennika.

Zaawansowany panel sterowania — panel ten (opisany ponizej) zawiera zaprogramowane
funkcje wspomagania (“Asystentéw”) majgce na celu automatyzacje ustawiania
parametréw ogoélnych przemiennika.

Kompatybilnosé¢

Niniejszy podrecznik jest zgodny z nastepujgcymi wersjami paneli sterowania:

Podstawowy panel sterowania : ACS-CP-C Wer. K
Zaawansowany panel sterowania (Strefa 1): ACS-CP-A Wer. Y
Zaawansowany panel sterowania (Strefa 2 - m.in jez. polski): ACS-CP-L Wer. E (+ J416)

Zaawansowany panel sterowania (Azja): ACS-CP-D Wer. M

Na str. 57 opisano jak mozna sprawdzi¢ wersje danego panelu sterowania. Aby sprawdzic,
jakie jezyki komunikacji sg obstugiwane przez rézne wersje zaawansowanych paneli
sterowania nalezy sprawdzi¢ parametr 9907 LANGUAGE.

Zaawansowany panel sterowania

Wiasciwosci i funkcje panelu

Wiasciwosci zaawansowanego panelu Sterowania przemiennika ACS550:

Alfanumeryczny panel sterowania z wyswietlaczem ciekfokrystalicznym (LCD).
Funkcja wyboru jezyka dla komunikatéw na wy$wietlaczu.
Funkcja “Asystent pierwszego uruchomienia” dla utatwienia uruchomienia przemiennika.

Funkcja kopiowania - parametry mogq by¢ kopiowane do pamieci panelu sterowania aby
przeniesc¢ je pézniej do innych przemiennikéw, albo w celu stworzenia kopii rezerwowej
zestawu parametrow (Backup) danego systemu.

Kontekstowa funkcja pomocy.
Zegar czasu rzeczywistego.

Panele sterowania
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Przeglad - opis przyciskéw sterujacych i informacji podawanych na wyswietlaczu

W tabeli ponizej opisano w skrécie funkcje poszczegoélnych przyciskéw oraz ekranow
wyswietlacza dla zaawansowanego panelu sterowania (Assistant Control Panel).

Nr.

Opis

1

Dioda LED stanu — kolor zielony oznacza normalne dziatanie, miganie diody
lub kolor czerwony - patrz “Diagnostyka”, str. 273.

Wyswietlacz ciektokrystaliczny (LCD) — podzielony na trzy gtéwne obszary :

»  Wiersz gérny — zawarto$¢ zmienna, w zaleznoéci od trybu pracy. Np. patrz
“Informacje o stanie pracy” na str. 55.

» Strefa Srodkowa — zawarto$¢ zmienna, pokazuje wartosci parametrow,
pozycje menu lub rozwijanych list.

» Wiersz dolny - pokazuje biezacg funkcje dwoch przyciskow funkcyjnych
panelu, oraz aktualny czas (o ile to mozliwe).

Przycisk funkcyjny 1 — funkcja zalezy od kontekstu i i jest ona definiowana
przez tekst w dolnym lewym narozniku wyswietlacza LCD.

Przycisk funkcyjny 2 — funkcja zalezy od kontekstu i i jest ona definiowana
przez tekst w dolnym prawym narozniku wy$wietlacza LCD.

Do gory —
* Przewijanie w gore przez menu lub liste rozwijang pokazywang w obszarze
Srodkowej wyswietlacza.

» Zwiekszanie wartosci jezeli jest wybrany jaki$ parametr

» Zwiekszanie warto$ci zadanej, jezeli jest podswietlony gorny prawy
naroznik.

Przytrzymanie w pozycji wcisnietej powoduje, ze dana warto$¢ zmienia sie

szybciej.

Do dotu —

* Przewijanie w d6t przez menu lub liste rozwijang pokazywang w obszarze
srodkowej wySwietlacza.

» Zmniejszanie wartosci jezeli jest wybrany jaki$ parametr
» Zmniejszanie wartosci zadanej jezeli jest podswietlony gérny prawy
naroznik
Przytrzymanie w pozycji wcidnietej powoduje, ze dana wartoS¢ zmienia sie
szybciej.

LOC/REM - stuzy do przetgczania przemiennika pomiedzy trybem sterowania
lokalnym i zdalnym.

HELP — wcisniecie tego przycisku powoduje wy$wietlanie informac;ji
kontekstowej odnoszacej sie do pozycji menu lub listy rozwijanej
podswietlonej w srodkowej strefie wyswietlacza.

STOP — zatrzymuje przemiennik w trybie sterowania lokalnego.

START — uruchamia przemiennik w trybie sterowania lokalnego.

Panele sterowania
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Informacje o stanie pracy

Wiersz goérny wyswietlacza: przedstawia podstawowe informacije o stanie przemiennika:

| Loc o | [ toc TmaIN mENU 1|
Nr. |Pole Alternatywy Objasnienie znaczenia
1 miejsce LOC Przemiennik jest sterowany lokalnie, tj. z panelu
sterowania sterowania.
REM Przemiennik jest sterowany, np poprzez interfejs

We/Wy przemiennika lub magistrale
komunikacyjna.

2 |Stan 1 Kierunek obrotéw watu “do przodu’.
J Kierunek obrotéw watu “do tytu”.
Obracajaca sie strzatka przemiennik pracuje w punkcie zadanym.
Kropkowana obracajgca sie |Przemiennik pracuje ale jego paramatry pracy nie
strzatka osiggnely jeszcze punktu zadanego.
Strzatka zatrzymana Przemiennik zatrzymany.
Kropkowana zatrzymana |Wydana zostata komenda startu, ale silnik sie nie
strzatka. obraca, tj. nie ma komendy zezwolenia na start.
3 |Tryb pracy * Nazwa biezgcego trybu
panelu * Nazwa pokazywanej listy wyboru lub menu.
sterowania * Nazwa stanu operacyjnego, np. PAR EDIT.
(edycja parametrow)
4  |Wartos¢ zadana » warto$¢ zadana w trybie OUTPUT.
lub numer ) « Numer podéwietlonej pozyciji np. tryb, grupa
wybranej pozycji parametrow lub biad.

Obstuga panelu w czasie normalnej pracy

Panel sterowania podczas normalnej pracy obstuguje sie przy pomocy rozwijanych menu i
przyciskow. Przyciski obejmujg dwa kontekstowe klawisze funkcyjne, ktérych funkcja w
danym momencie jest zdefiniowana przez tekst pokazany na wy$wietlaczu ponad kazdym z
tych przyciskow.

Wybiera sie opcje, np. tryb pracy lub parametr, przez przewijanie za pomocg przyciskéw
AN ¥, az zostanie pod$wietlona pozgdana opcja lub warto$¢, a nastepnie nalezy
wcisng¢ odpowiedni przycisk funkcyjny. Przy pomocy prawego przycisku funkcyjnego zwykle
wchodzi sie w odpowiedni tryb, akceptuje sie opcje lub zapisuje sie wprowadzone zmiany.
Lewy przycisk funkcyjny jest uzywany do kasowania wprowadzonych zmian i powrotu do
poprzedniego poziomu operacyjnego.

Zaawansowany panel sterowania ma dziewie¢ trybdw pracy panelu: OUTPUT (Wyijscie),
PARAMETERS (Parametry), ASSISTANTS (Asystenci), CHANGED PARAMETERS
(Zmienione parametry) , FAULT LOGGER (Rejestrr btedow), CLOCK SET (Ustawianie
zegara), PARAMETER BACKUP (Zapisywanie kopii zapasowych parametréw), 1/0
SETTINGS (Konfiguracja wejsc i wyjs¢) oraz FAULT (Btgd). Praca w pierwszych o$miu
trybach jest opisana w tym rozdziale. Kiedy wystgpi btad lub alarm, panel przechodzi
automatycznie w tryb “Btgd” pokazujgc komunikat btedu lub alarmu. Komunikat taki moze
zostac zresetowany w trybie OUTPUT (Wyjscie) lub w trybie FAULT (Btad) (patrz rozdziat
“Diagnostyka”).

Panele sterowania
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Na poczatku panel jest w trybie OUTPUT, gdzie mozliwy jest LoC &
start przemiennika, jego zatrzymanie, zmiana kierunku obrotow, 49 .1 Hz
przetaczenie sie pomiedzy sterowaniem lokalnym a zdalnym, . A
zmodyfikowanie wartosci zadanej i monitorowanie do trzech 10 .7 %

wartosci biezgcych. Aby wykonac inne zadania, najpierw nalezy |—pTr | 00:00 [ MENU _
przejS¢ do menu gtbwnego i wybra¢ w nim odpowiedni tryb T0C G MATN MENU T

pracy panelu. Linia stanu (patrz podrozdziat “Informacja o _
stanie pracy” na str. 55) pokazuje nazwe biezgcego menu,

trybu, pozycji lub stanu. CHANGED PAR
EXIT | 00:00 [ ENTER

Jak wykonac¢ zadania wystepujgce podczas obstugi panelu

W tabeli ponizej podano liste zadah wystepujgcych podczas obstugi panelu, tryb w ktérym
mozna je wykonac i numer strony, gdzie opisano szczegotowo poszczegdlne kroki
sktadajgce sie na wykonanie danego zadania.

Zadanie Tryb Strona
Jak uzyska¢ pomoc Dowolny 57
Jak sprawdzi¢ wersje danego panelu sterowania Przy podaniu zasilania 57
Jak doregulowa¢ kontrast wyswietlacza panelu OUTPUT 60
Jak przetgczac si¢ ze sterowania lokalnego na zdalne i odwrotnie |Dowolny 57
Jak uruchomi¢ i zatrzymac przemiennik Dowolny 57
Jak zmienic¢ kierunek obrotow silnika OUTPUT 59
Jak ustawi¢ zadang predkos¢, czestotliwos¢ lub moment obrotowy |OUTPUT 59
Jak zmieni¢ wartos¢ parametru PARAMETERS 61
Jak dokona¢ wyboru monitorowanych sygnatéw PARAMETERS 62
Jak korzystac z trybu “Asystent” (specyfikacja powigzanych ASSISTANTS 63
zestawow parametrow) .
Jak dokona¢ podgladu i edycji zmienionych parametrow CHANGED 66
PARAMETERS
Jak dokona¢ podgladu btedéw FAULT LOGGER 67
Jak zresetowac btedy i alarmy OUTPUT, FAULT 279
Jak przywotaé / ukry¢ zegar, zmieni¢ format daty i czasu, ustawi¢ |CLOCK SET 68
zegar i uaktywni¢ / wytaczy¢ automatyczne zmiany na czas
letni / zimowy.
Jak skopiowac¢ parametry z przemiennika do panelu sterowania PARAMETER BACKUP |70
Jak skopiowa¢ parametry z panelu sterowania do przemiennika PARAMETER BACKUP |70
Jak dokonac podgladu informacji zapisanych w kopiach PARAMETER BACKUP |71
zapasowych
Jak edytowac i zmienia¢ nastawy parametrow odnoszacych sie do |I/O SETTINGS 72
zaciskéw We/Wy.

Panele sterowania
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Jak uzyskac pomoc

57

Krok Dziatanie Ekran wyswietlacza
1. Wecisng¢ aby odczytac tekst kontekstowej pomocy dla pod$wietlonej LOC T PAR GROUPS——10
q @ y y 1P y P ) 01 OPERATING DATA
pozycjl. 03 FB ACTUAL SIGNALS
04 FAULT HISTORY
10_START/STOP/DIR |
11 REFERENCE SELECT
EXIT | 00:00 SEL
sl ; e ; LOC L HELP
Jez’ell' dla danej pozycji istnieje tekst pomocy, zostanie on pokazany na This group defines
wyswietlaczu. external sources
(EXT1 oraz EXT2) for
commands that enable
start, stop oraz
EXIT | 00:00
2. Jezeli caly tekst nie jest widoczny, przewija¢ go przy pomocy przyciskow Lo% v HI%LP
external sources
AN oraz\ v /. (EXT1 oraz EXT2) for
commands that enable
start, stop oraz
direction changes.
~_EXIT 100:00
3. Po przeczytaniu tekstu pomocy powroci¢ do poprzedniego ekranu wciskajgc LOC T PAR GROUPS——10
EXIT 01 OPERATING DATA
’ 03 FB ACTUAL SIGNALS
04 FAULT HISTORY
/STOP/DIR
REFERENCE SELECT
| EXIT 100:00 SEL
Jak sprawdzic¢ wersje danego panelu sterowania
Krok Dziatanie Ekran wys$wietlacza
1. Jezeli jest zatgczone zasilanie przemiennika, wytgczyc¢ je.
2. Przytrzymac wcisniety przycisk @ podczas zatgczania zasilania i odczytaé PANEI_T VERSION INFO
informacje pojawiajgcy sie na wyswietlaczu, ktéra obejmuje: ESIUIGCREV:V' xxxxxxif&i
Panel FW: wersja oprogramowania panelu Eliigxﬁgx;xxxxxxxikii
ROM CRC: suma kontrolna pamigci ROM panelu
Flash Rev: wersja zawartosci pamigci FLASH
Komentarze do zawarto$¢i pamigci FLASH.
Po zwolnieniu przycisku (?) panel przechodzi w tryb OUTPUT.
Jak uruchamiac i zatrzymywac przemiennik oraz jak przetgczac sie z trybu sterowania lokalnego
na zdalne i odwrotnie
Przemiennik moze by¢ uruchamiany, zatrzymywany oraz przetgczany z trybu sterowania
lokalnego na zdalne i odwrotnie w dowolnym trybie pracy panelu. Aby mozliwy byt start lub
zatrzymanie przemiennika z panelu, przemiennik musi by¢ w lokalnym trybie sterowania.
Krok Dziatanie Ekran wyswietlacza

» Aby przetgczac¢ sie pomiedzy trybem sterowania zdalnego (REM w linii stanu
na wys$wietlaczu) a trybem sterowania lokalnego (LOC w linii stanu na

wyswietlaczu) weisna¢ (E25).

Uwaga: Przefgczanie do trybu lokalnego sterowania moze by¢ zablokowane
przy pomocy parametru 7606 LOCAL LOCK.

LOC ¥ MESSAGE
Switching to_the
Tocal control mode.

00:00

Panele sterowania
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Krok

Dziatanie

Ekran wyswietlacza

Przy pierwszym podaniu zasilania do przemiennika jest on w trybie sterowania
zdalnego REM i moze by¢ sterowany przez interfejs We/Wy. Aby przetgczyé
przemiennik w tryb sterowania lokalnego (LOC) i sterowa¢ nim przy pomocy
panelu sterowania, wcisng¢ . Rezultat zalezy od tego jak dtugo przytrzyma
sie ten przyciskl wciniety:

+ Jezeli zwolni sie go natychmiast po wci$nigciu (na wyswietlaczu pojawi sie na
krétko komunikat SWITCHING TO THE LOCAL CONTROL MODE =
“Przetaczanie w tryb lokalny sterowania” ), przemiennik zatrzyma sie.
Ustawi¢ lokalne zadawanie sterowania wedtug instrukcji podanych na str. 57.

* Jezeli przycisk przytrzyma sie wcisniety przez ok. 2 sekundy, przemiennik
pracuje jak przed jego wcisnieciem. Przemiennik kopiuje biezgce wartosci
zdalne dla stanu bieg/zatrzymanie oraz dla zadawania, i wykorzystuje je jako
poczatkowe nastawy sterowania w trybie lokalnym.

+ Aby zatrzymaé przemiennik w trybie sterowania lokalnym wcisna¢  C@D.

« Aby uruchomi¢ przemiennik w trybie sterowania lokalnym wcisna¢ ().

Strzatka (L lub &) w linii
stanu przestaje wirowac.

Strzatka (U lub J) w linii
stanu zaczyna wirowac.
Jest ona wykropkowana az
do momentu, kiedy
przemiennik osiggnie
zadany punkt pracy.

Tryb OUTPUT (Wyjscie)
W trybie OUTPUT mozliwe jest :

* Monitorowanie warto$ci biezgcych dla maksymalnie trzech sygnatow w Grupie 01

“Parametry eksploatacyjne”.

e Zmiana kierunku obrotow silnika.

» Ustawienie zadawania predkosci, czestotliwo$ci lub momentu obrotowego.

* Regulacja kontrastu wyswietlacza panelu.

« Start i zatrzymanie przemiennika oraz przetgczenie z trybu sterowania zdalnego na

lokalny i odwrotnie.

EXIT

Do trybu OUTPUT przechodzi sie wciskajgc kilkakrotnie przycisk = -

W gbrnym prawym rogu
wyswietlacza jest pokazywana
warto$¢ zadana. Czes$c¢ centralna
wyswietlacza moze by¢

LoC U
4(9).1 Hz

.5 A
10.7 %

0

skonfigurowana tak aby

DIR 00:00 [ MENU

—hO
b

00:00 | MENU

pokazywa¢ maksymalnie do

trzech sygnatow wartosci biezacych w postaci cyfrowej lub w postaci wykresu stupkowego -
instrukcje na temat wyboru i modyfikacji monitorowanych sygnatéw patrz str. 62.

Panele sterowania
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Jak zmienic kierunek obrotow silnika
Krok Dziatanie Ekran wyswietlacza
1. Jezeli panel nie jest jeszcze w trybie pracy OUTPUT, wcisna¢ kilkakrotnie REM U 49.1HZ
przycisk % , az do momentu kiedy wejdzie sie w ten tryb pracy panelu. 49 . 1 Hz
0.5 A
10.7 %
DIR 00:00 MENU
2. Jezeli przemiennik jest w trybie sterowania zdalnego (w linii stanu na LoCc v 49.1HZ
wys$wietlaczu jest widoczny tekst REM) nalezy przetaczy¢ na tryb sterowania 49 . 1 Hz
lokalnego wciskajgc przycisk . Na wyswietlaczu pojawia sie na krétko O . 5 A
komunikat, ze wta$nie zmieniany jest tryb sterowania a nastepnie przemiennik 10 . 7 %
wraca do trybu OUTPUT. DIR 00:00 [ MENU
3. Aby zmieni¢ kierunek obrotow silnika z “do przodu” (w linii stanu widoczna ) LOC & 49.1Hz
na “do tytu” (w linii stanu widoczna \J ), lub odwrotnie, nalezy wcisng¢ % 49 . 1 Hz
0.5 A
10.7 %
Uwaga: Parametr 7003 DIRECTION musi mie¢ ustawiong warto$¢ 3 (REQUEST). “DIR 100:00 [ MENU
Jak ustawi¢ zadang predkosc, czestotliwos¢ lub moment obrotowy
Krok Dziatanie Ekran wys$wietlacza
1. Jezeli panel nie jest jeszcze w trybie pracy OUTPUT, wcisng¢ kilkakrotnie REM U 49.1HZ
przycisk % , az do momentu kiedy wejdzie sie w ten tryb pracy panelu. 49 . 1 Hz
0.5 A
10.7 %
DIR 00:00 | MENU
2. Jezeli przemiennik jest w trybie sterowania zdalnego (w linii stanu na LoCc v 49.1Hz
wysSwietlaczu jest widoczny tekst REM) nalezy przetgczy¢ sie na tryb 49 . 1 Hz
sterowania lokalnego wciskajgc przycisk . Na wys$wietlaczu pojawia sie na O . 5 A
krétko komunikat ze witasnie jest zmieniany tryb sterowania a nastepnie 10 . 7 %
przemiennik wraca do trybu OUTPUT. DIR 00:00 | MENU
Uwaga: Przy pomocy parametréow z Grupy 11: “Wybér zadawania” mozliwe
jest zezwolenie na modyfikacje zadawania w trybie sterowania zdalnego.
3. » Aby zwigkszy¢ pod$wietlong wielkos¢ zadang pokazywang w prawym LoCc v 50.0HZ

gornym narozniku wy$wietlacza, wcisng¢ ~a\. Warto$¢ ta zmienia sie
natychmiast. Jest ona przechowywana w pamiegci statej przemiennika i
przywracana automatycznie po kazdym wytgczeniu zasilania przemiennika.

» Aby zmniejszy¢ pods$wietlong wielkos¢ zadang, wcisng¢ < v .

50.0 Hz
0

.5 A
10.7 %
“BTR 1 00:00 [ WMENU
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Jak ustawic¢ kontrast wyswietlacza panelu

Krok Dziatanie Ekran wyswietlacza

1. Jezeli panel nie jest jeszcze w trybie pracy OUTPUT, wcisna¢ kilkakrotnie LoCc 49.1Hz

przycisk % , az do momentu kiedy wejdzie sie w ten tryb pracy panelu. 49 . 1 Hz
0.5 A
10.7 %
DIR 00:00 MENU
2. » Aby zwiekszy¢ kontrast wyswietlacza panelu, wcisngé jednoczesnie przyciski ||[LOC U 49.1Hz

» Aby zmniejszy¢ kontrast wyswietlacza panelu, wcisng¢ jednoczesnie

przyciski % oraz v .

49.1 Hz

0.5 A
10.7 %
“DTR 1 00:00 [ MENU

Tryb PARAMETERS (Parametry)
W trybie PARAMETERS mozliwy jest:
* podglad i zmiana wartosci parametrow;

« start i zatrzymanie przemiennika, zmiana kierunku obrotow silnika oraz przetgczenie z

trybu sterowania lokalnego na zdalny i odwrotnie.
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Jak wybrac okreslony parametr i zmienic jego warto$¢
Krok Dziatanie Ekran wyswietlacza
1. Przej$¢ do menu gtdbwnego weciskajac % jezeli jest sie w trybie OUTPUT; LOC UMAIN MENU 1
PARAMETERS
w innym przypadku wciskac¢ kilkakrotnie = az przejdzie sie do menu ASSISTANTS
, CHANGED PAR
gtownego. EXIT | 00:00 [ ENTER
2. Przejs¢ do trybu “Parametry” przewijajgc w menu gtéwnym do pozycji LOC U PAR_GROUPS——01
PARAMETERS przy pomocy przyciskow A oraz \_¥ _, a nastepnie 03 FB ACTUAL SIGNALS
. . ENTER
wciskajgc N 04 FAULT HISTORY
10 START/STOP/DIR
11 REFERENCE SELECT
EXIT 00:00 SEL
3. Wybra¢ odpowiednig grupe parametrow przy pomocy przyciskdbw ~a N oraz |[LOC T PAR GROUPS——99
99 START-UP DATA
N2 01 OPERATING DATA
03 FB ACTUAL SIGNALS
04 FAULT HISTORY
10 START/STOP/DIR
EXIT 00:00 SEL
. . _SEL LOC U PARAMETERS
Weisnac 9901 LANGUAGE
ENGL ISH
9902 APPLIC MACRO
9904 MOTOR CTRL MODE
9905 MOTOR NOM VOLT
EXIT 00:00 EDIT
4. Wybra¢ odpowiedni parametr przy pomocy przyciskow .~ A oraz \_ ¥ . LOC U PARAMETERS '
Biezgca wartos¢ wybranego parametru zostanie pokazana na wyswietlaczu G ACRO
ponizej nazwy wybranego parametru.
9904 MOTOR CTRL MODE
9905 MOTOR NOM VOLT
EXTIT 00:00 EDIT
Wecisng¢ % LOC U PAR EDIT
9902 APPLIC MACRO
ABB STANDARD
[1]
CANCEL | 00:00 SAVE
5. Ustawi¢ nowg warto$¢ wybranego parametru przy pomocy przyciskow ~ A LOC T PAR EDIT
oraz\.v /. 9902 APPLIC MACRO
Wecisniecie przycisku ze strzatkg jednokrotnie powoduje niewielkg skokowg 3 -WIRE
zmiane warto$ci. Przytrzymanie przycisku wcisnigtego powoduje, ze zmiana [2]
wartosci nastepuje szybciej. Wcisnigcie obu przyciskow ze strzatkg CANCEL | 00:00 | SAVE
jednoczes$nie powoduje, ze zostaje ustawiona wartos¢ fabryczna danego
parametru.
6. oL LOC © PARAMETERS '

» Aby zapisa¢ nowg ustawiong wartos¢ parametru, wcisngc Bl

» Aby wykasowac¢ nowg wartos¢ parametru i powr6ci¢ do wartosci ktéra byta
CANCEL

poprzednio wcisngé ==

9901 LANGUAGE
9902 APPLIC MACRO
3-WIRE
9904 MOTOR CTRL MODE
9905 MOTOR NOM VOLT
EXIT | 00:00 [ EDIT
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Jak wybra¢ monitorowane sygnaty

Krok Dziatanie Ekran wyswietlacza

1. Przy pomocy parametrow z Grupy 34 “Wys$wietlacz panelu” mozliwe jest LOC U PAR EDIT
wybranie, ktore sygnaty sg monitorowane w trybie OUTPUT i jak sg one 3401 SIGNAL1 PARAM
pokazywane. Szczegotowe instrukcje jak zmiena¢ warto$¢ parametrow podano OUTPUT FREQ
na str. 61. [103]

Ustawienie fabryczne jest takie, ze na wySwietlaczu sg pokazywane trzy CANCEL | 00:00 | SAVE

sygnaty. To, jakie sygnaty sg fabrycznie ustawione jako monitorowane zalezy LOC U PAR EDIT

od wartosci parametru 9902 APPLIC MACRO: Dla makr, dla ktérych wartoscig 3408 SIGNAL2 PARAM

fabryczng parametru 9904 MOTOR CTRL MODE jest 1 (VECTOR:SPEED), fabrycznie CURRENT

wybranym monitorowanym sygnatem nr 1 jest 0702 SPEED, w innych [104]

przypadkach jest to 0703 OUTPUT FREQ. Fabrycznie wybranymi monitorowanymi || CANCEL | 00:00 | SAVE

sygnatami nr 2 i nr 3 sg zawsze 0704 CURRENT oraz 0705 TORQUE. LOC L PAR EDIT

Aby zmieni¢ fabrycznie ustawione sygnaty monitorowane, nalezy wybra¢ do 3415 SIGNAL3 PARAM

monitorowania do trzech sygnatéw z Grupy 01 “Parametry eksploatacyjne”. TORQU E
o o 105]

Sygnat nr 1: Zmieni¢ warto$¢ parametru 3407 SIGNAL1 PARAM tak aby L

odpowiadata ona indeksowi parametru sygnatu z Grupy 01 “Parametry CANCEL | 00:00 T SAVE

eksploatacyjne”, ktéry chcemy wybra¢ do monitorowania (= numer tego

parametru bez poprzedzajgcej cyfry “0” ), np. “105” oznacza wybor parametru

0105 TORQUE. Wartos¢ “100” oznacza, ze na wyswietlaczu jako monitorowany

sygnat nr 1 nie jest pokazywany zaden sygnat.

Powtérzy¢ te procedure dla sygnatow monitorowanych nr 2 (3408 SIGNAL2

PARAM) oraz i nr 3 (3415 SIGNAL3 PARAM).

2. Wybra¢ sposob, w jaki chcemy aby monitorowane sygnaty byly pokazywane na ||LOC U PAR EDIT
wysSwietlaczu: jako liczba dziesietna odpowiadajgca ich biezacej wartosci, czy 3404 OUTPUT1 DSP FORM
tez w postaci wykresu stupkowego. Jezeli sygnat ma by¢ pokazywany w postaci DIRECT
liczbowej, mozna ustawi¢ lokalizacje przecinka, lub uzy¢ kombinacji lokalizacji [9]
przecinka i okres$lenia jednostki sygnatu zrodtowego - szczego6ty patrz opisdla || CANCEL | 00:00 | SAVE
parametru 3404.

Sygnat 1: parametr 3404 OUTPUT1 DSP FORM
Sygnat 2: parametr 34771 OUTPUT2 DSP FORM
Sygnat 3: parametr 3478 OUTPUT3 DSP FORM.

3. Wybra¢ jednostki jakie majg by¢ pokazywane dla monitorowanych sygnatow. LOC U PAR EDIT
Operacja ta nie ma zadnego efektu jezeli parametr 3404/3411/3418 ma 3405 OUTPUTL UNIT
ustawiong wartos¢ 9 (DIRECT). Wiecej szczegotdéw patrz opis dla parametru Hz
3405. [3]

Sygnat 1: parametr 3405 OUTPUT1 UNIT CANCEL | 00:00 | SAVE
Sygnat 2: parametr 3472 OUTPUT2 UNIT
Sygnat 3: parametr 3479 OUTPUT3 UNIT.

4. Wybra¢ skalowanie dla monitorowanych sygnatéw przez wprowadzenie LOC U PAR EDIT
minimalnych i maksymalnych pokazywanych wartosci. Ustawienia te nie majg 3406 OUTPUTL MIN
zadnego wptywu, jezeli parametr 3404/3411/3418 ma ustawiong warto$é 9 0.0 Hz
(DIRECT). Szczegoty patrz opis dla parametrow 3406 i 3407.

Sygnat 1: parametry 3406 ouTPUT1 MIN oraz 3407 OUTPUT1 MAX CANCEL | 00:00 | SAVE
Sygnat 2: parametry 3413 OUTPUT2 MIN oraz 34714 OUTPUT2 MAX LOC UPAR EDIT
Sygnat 3: parametry 3420 OUTPUT3 MIN oraz 3427 OUTPUT3 MAX. 3407 OUTPUT1 MAX
0.0 Hz
CANCEL | 00:00 SAVE
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Tryb ASSISTANTS (Asystenci)

Kiedy przemiennik jest zasilany po raz pierwszy, tryb “Asystent pierwszego uruchomienia”
prowadzi uzytkownika krok po kroku przez programowanie (konfigurowanie) kilku
podstawowych parametréw przemiennika. Tryb “Asystent pierwszego uruchomienia” jest
podzielony na podprogramy, z ktorych kazdy prowadzi uzytkownika poprzez zadanie
polegajgce na ustawieniu parametrow z okreslonego zestawu, np. Motor Set-up
(konfiguracja silnika) lub PID Control (sterowanie PID). Mozna uaktywnia¢ podprogramy
jeden po drugim jak sugeruje Asystent, albo niezaleznie. Zadania podprogramow sg podane

w tabeli na str. 64.

Tryb “Asystent pierwszego uruchomienia” umozliwia:

» uzycie podprograméw aby poprowadzity uzytkownika przez zadanie polegajace na
ustawieniu podstawowych parametréow w danym zestawie parametrow.

» start i zatrzymanie przemiennika oraz zmiana kierunku obrotow silnika i przetgczenie z

trybu sterowania lokalnego na zdalny i odwrotnie.

Jak korzystac z trybu Asystent Pierwszego Uruchomienia

W tabeli ponizej pokazano podstawowg kolejnos¢ operacji, przez jakie prowadzi uzytkownika
tryb Asystent. Jako przyktad jest tutaj uzyty “Asystent dla konfiguracji silnika” (Motor Set-up

Assistant).

Krok

Dziatanie

Ekran wy$wietlacza

Przej$¢ do menu gtéwnego weciskajac %jezeli jest sie w trybie OUTPUT; w
innym przypadku wciskac¢ kilkakrotnie % , az przejdzie si¢ do menu

gtbwnego.

LOC ©MAIN MENU 1
PARAMETERS
ASSISTANTS

CHANGED PAR
TEXIT 100:00 [ENTER

Przej$¢ do trybu “Asystenci” wybierajgc pozycje ASSISTANTS w menu
gtéwnym przy pomocy przyciskdbw .~ A oraz <_¥_’, a nastepnie wcisng¢

ENTER

LOC U ASSISTANTS 1
Start-up assistant
Motor Set-up
Application

Speed control EXT1
Speed control EXT2

EXIT | 00:00 SEL

Wybra¢ asystenta przy pomocy przyciskdbw ~a™ oraz C_¥_~, a nastepnie
wcisngé %

Jezeli wybierze sie asystenta innego niz “Asystent dla konfigurac;ji silnika”
(Motor Set-up Assistant), asystent ten poprowadzi uzytkownika przez zadanie
ustawiania parametréw wchodzgcych w zakres danego zestawu parametréw w
sposob pokazany w punktach 4 i 5 ponizej. Po tym mozna wybra¢ inny
asystenta z menu ASSISTANTS lub wyjs¢ z trybu “Asystenci”. Tutaj jako
przyktad jest uzyty “Asystent dla konfiguraciji silnika” (Motor Set-up Assistant).

Jezeli zostanie wybrany “Asystent dla konfiguraciji silnika” (Motor Set-up
Assistant), uaktywni on pierwszego asystenta, ktéry poprowadzi uzytkownika
przez zadanie ustawiania parametréw wchodzgcych w zakres tego zestawu
parametréw w sposéb pokazany w punktach 4 i 5 ponizej. Nastepnie Asystent
Pierwszego Uruchomienia pyta uzytkownika, czy chce on kontynuowac z
nastepnym w kolejnosci podprogramem asystenta, lub poming¢ go i przejsc
dalej — odpowiednig odpowiedz wybiera sie przy pomocy przyciskow ~a ™
oraz \_¥_, a nastepnie wciska sie % Jezeli wybierze sie pominiecie,
Asystent Pierwszego Uruchomienia wyswietla to samo pytanie dla nastepnego
podprogramu asystenta itd.

LOC U PAR EDIT
9905 MOTOR _NOM VOLT

EXIT | 00:00 SAVE

LOC U CHOICE

Do you want to
continue with
application setup?

SK1p
EXIT | 00:00 oK
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Krok Dziatanie Ekran wys$wietlacza

4.  Aby ustawi¢ nowg warto$¢ parametru, uzy¢ przyciskow A oraz v . LOC U PAR EDIT
9905 MOTOR_NOM VOLT

EXIT | 00:00 SAVE

» Aby uzyskaco informacje dotyczace danego parametru, weisnaé (2). gg% gjngli\P/en on the

Przewijaé tekst pomocy przy uzyciu przyciskow A\ oraz \_¥ . Zamkna¢ ||motor nameplate.

. EXIT voltage value must
pomoc wciskajac (=2~ correspond to motor

D/Y connection.
EXIT 100:00 [

5. * Aby zaakceptowaé ustawiong nowg warto$¢ parametru i kontynuowac LOC U PAR EDIT
ustawiajgc warto$¢ nastepnego parametru w zestawie, wcisngé % 9906 MOTOR NOM CURR
 Aby zatrzymac asystenta wcisng¢ % .

EXIT | 00:00 SAVE

W tabeli ponizej podano zadania asystentéw oraz odpowiadajgce im parametry
przemiennika. W zaleznosci od wyboru dokonanego w zadaniu “Aplikacja” (parametr 9902
APPLIC MACRO), Asystent Pierwszego Uruchomienia decyduje, jakie nastepne zadania
bedzie sugerowat uzytkownikowi.

Nazwa zadania Opis Ustawiane parametry
Wybér jezyka Wybér jezyka komunikacji z panelem sterowania (jezyk 9901
komunikaciji komunikatéw na wyswietlaczu).
Konfiguracja Wprowadzanie parametréw silnika. 9904...9909
silnika Przeprowadzenie identyfikacji silnika. (Jezeli predkosci graniczne | 9970

nie sg w zakresie dopuszczalnym: ustawianie predkoci
granicznych).

Aplikacja Wybér makra aplikacyjnego. 9902, parametry zwigzane z
danym makrem aplikacyjnym
Moduty opcjonalne | Uaktywnia moduty opcjonalne zainstalowane w przemienniku Group 35: MOTOR TEMP MEAS

(jezeli istnieja). Group 52: PANEL COMM
9802
Regulacja Wybor zrodta dla zadawania predkosci. 1103
predkosci EXT1 (Jezeli jest uzywane wejécie analogowe Al1: ustawianie dla Al1 | (7307...1303, 3001)
(ZEW1) wartosci minimalnej, maksymailnej, skalujgcej i odwrocone;.)
Ustawianie wartosci granicznych zadawania. 1104, 1105
Ustawianie wartosci granicznych predkosci (lub czestotliwosci). | 2001, 2002, (2007, 2008)
Ustawianie czasow przyspieszania i hamowania. 2202, 2203
Regulacja Wybor zrodta dla zadawania predkosci. 1106
predkosci EXTZ | (jezeli jest uzywane wejécie analogowe Al1: ustawianie dla A1 | (1301...1303, 3001)
(ZEW2) wartosci minimalnej, maksymalnej, skalujgcej i odwroconej.)
Ustawianie warto$ci granicznych zadawania. 1107, 1108
Sterowanie Wybér zrodta dla zadawania momentu obrotowego. 1106
momentem (Jezeli jest uzywane wejscie analogowe Al1: ustawianie dla A1 | (1301...1303, 3007)
obrotowym SO . . L X .
wartosci minimalnej, maksymalnej, skalujgcej i odwrdcone;j.)
Ustawianie wartosci granicznych zadawania. 1107, 1108
Ustawianie stromosci zwiekszania i stromosci zmniejszania 2401, 2402

momentu obrotowego.
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Nazwa zadania

Opis

Ustawiane parametry

Regulacja PID

Wybor zrodta dla zadawania procesowego.

(Jezeli jest uzywane wejscie analogowe Al1: ustawianie dla Al1
wartosci minimalnej, maksymalnej, skalujgcej i odwrocone;.)

Ustawianie wartosci granicznych zadawania.
Ustawianie wartosci granicznych predkosci (zadawania).

Ustawianie Zrdédta i warto$ci granicznych dla biezgcej warto$ci
procesowej.

1106
(7301...1303, 3007)

1107, 1108
2001, 2002, (2007, 2008)
4016, 4018, 4019

Sterowanie Start/
Stop

Wybor zrodta sygnatow polecen Start i Stop miedzy dwoma
zewnetrznymi miejscami sterowania EXT1 oraz EXT2 (ZEW1 i
ZEW2).

Wybdr ZEW1 lub ZEW2.
Zdefiniowanie sterowania kierunkiem.
Zdefiniowanie trybu startu i zatrzymania.

Wybor sposobu wykorzystania sygnatu zezwolenia na bieg
(ZEZW NA BIEG).

1001, 1002
1102
1003
2101...2103
1601

Funkcje czasowe

Zabezpieczenia

Konfiguracja funkcji czasowych.

Wybdr czasowego sterowania Start/Stop miedzy dwoma
zewnetrznymi miejscami sterowania EXT1 oraz EXT2 (ZEW1 i
ZEW2).

Wybér czasowego sterowania EXT1/EXT2 (ZEW1/ZEW2).
Aktywacja czasowej predkosci statej 1.

Wybor stanu funkcji czasowej sygnalizowanego przez wyjscie
przekaznikowe RO.

Wybdr zestawu parametréw 1/2 dla sterowania czasowego
PID1.

Ustawianie wartosci granicznych momentu obrotowego i pradu.

Group 36: TIMED FUNCTIONS
1001, 1002

1102
1201
1401

4027

2003, 2017

Sygnaty wyjsciowe

Wybodr sygnatow na wyjsciu przekaznikowym RO.
Wybor sygnatéw na wyjsciu analogowym AO.

Ustawianie wartosci minimalnej, maksymainej, skalowania oraz
inwersiji.

Group 14: RELAY OUTPUTS
Group 15: ANALOG OUTPUTS
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Tryb CHANGED PARAMETERS (Zmienione Parametry)
Tryb “Parametry zmienione” umozliwia:
« Podglad listy wszystkich parametréw jakie zostaty zmienione z ich warto$ci ustawionych
fabrycznie
* Zmiane (edycje) tych parametrow.
* Uruchomienie i zatrzymanie przemiennika oraz zmiana kierunku obrotéw silnika i
przetgczenie z trybu sterowania lokalnego na zdalny i odwrotnie.
Procedura podgladu i edycji zmienionych parametrow
Krok Dziatanie Ekran wyswietlacza
1. Przejs¢ do menu gtéwnego wciskajgc %jeieli jest sie w trybie OUTPUT; w |[LOC TUMAIN MENU 1
PARAMETERS
innym przypadku wciskac¢ kilkakrotnie = az przejdzie sie do menu ASSTISTANTS
y CHANGED PAR
giownego. EXIT | 00:00 [ ENTER

2. Przej$¢ do trybu “Parametry zmienione” przewijajac w menu gtéwnym do LOC U CHANGED PAR——

" L 1202 CONST SPEED 1
pozycji CHANGED PAR przy pomocy przyciskbw ~a ™ oraz \_¥ ’, a 10.0 hHz
nastepnie wciskajac Ss—=|. 1203 CONST SPEED 2

& i 1204 CONST SPEED 3
9902 APPLIC MACRO
EXIT 00:00 EDIT
3. Wybra¢ zmieniony parametr z listy przewijajgc jg przy pomocy przyciskow LOC UPAR EDIT
A oraz ¥ . Warto$¢ wybranego parametru jest pokazana na 1202 CONST SPEED 1
oo . . . EDIT . . s
wysSwietlaczu pod jego nazwg. Wcisng¢ N aby zmodyfikowac te wartosc. O . 0 Hz
CANCEL | 00:00 SAVE
4. Ustawi¢ nowg warto$¢ wybranego parametru przy pomocy przyciskow .~a™ ||LOC T PAR EDIT
oraz v /. 1202 CONST_SPEED 1
Wecisniecie przycisku ze strzatkg jednokrotnie powoduje niewielkg skokowg 5 . 0 Hz
zmiane wartosci. Przytrzymanie przycisku wcisnigtego powoduje, ze zmiana
wartosci nastepuje szybciej. Wcisnigcie obu przyciskow ze strzatkg CANCEL | 00:00 | SAVE
jednoczes$nie powoduje, ze zostaje ustawiona wartos¢ fabryczna danego
parametru.

5. » Aby zaakceptowa¢ nowg wartos¢ parametru wcisngé ~=. Jezeli ustawiona |[LOC T CHANGED PAR
nowa warto$¢ parametru jest jego wartoscig fabryczng, parametr ten zostanie . CON%—_ (S)PEED
usuniety z listy zmienionych parametrow. 1203 CONST SPEED 2

1204 CONST SPEED 3
* Aby wykasowaé nowg warto$¢ parametru i powréci¢ do wartosci ktora byta 9902 APPLIC MACRO
poprzednio wcisngé CA%?CEL EXIT |00:00 [ EDIT

Tryb Fault Logger (Rejestr Btedow)

Tryb Rejestr Btedoéw umozliwia:

* Podglad historii btedéw przemiennika maksymalnie do 10 btedéw (po wytgczeniu
zasilania przemiennika w pamieci sg przechowywane tylko trzy ostatnie btedy).

+ Podglad szczeg6téw maksymalnie do trzech ostatnich btedéw (po wytgczeniu zasilania
przemiennika w pamieci sg przechowywane szczegdty tylko ostatniego btedu).

* Odczyt tekstu pomocy do danego btedu.
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* Uruchomienie i zatrzymanie przemiennika oraz zmiana kierunku obrotéw silnika i
przetaczenie z trybu sterowania lokalnego na zdalny i odwrotnie.
Procedura podglgdu btedéw
Krok Dziatanie Ekran wyswietlacza
1. Przej$¢ do menu gtéwnego weciskajac %jezeli jest sie w trybie OUTPUT, w ||LOC T MAIN MENU 1
PARAMETERS
innym przypadku wciskac¢ kilkakrotnie = az przejdzie sie¢ do menu ASSISTANTS
, CHANGED PAR

gtownego. EXIT 1 00:00 [ ENTER
2. Przej$¢ do trybu Rejestr Btedow przewijajagc w menu gtdbwnym do pozyciji LOC U FAULT LOG——|

FAULT LOGGER przy pomocy przyciskdbw ~a ™ oraz \_¥_, a nastepnie 10'19 . SéNglg 5%584 .57

wciskajgc . Na wys$wietlaczu pokazywany jest rejestr btedow : DC_ UNDERVOLT

rozpoczynajacy sie od ostatnio zaistniatego btedu . 6: AIl LOSS

Numer podany obok nazwy btedu jest to kod btedu, wedtug ktdérego w rozdziale EXIT | 00:00 [DETAIL

“Diagnostyka”sg wyliczone mozliwe przyczyny tego btedu oraz dziatania

korygujace.
3. Aby obejrze¢ szczegdtowe informacje o btedzie, nalezy wybra¢ go przy pomocy |[LOC T PANEL LOSS

L. . . , DETAIL FAULT
przyciskbw ~a™ oraz ¥ _, a nastepnie wcisnaé N 10
FAULT TIME 1
13:04:57
FAULT TIME 2
EXIT 00:00 DIAG

4. Aby otworzy¢ okno z tekstem pomocy wcisngé % Przewija¢ tekst pomocy |[|[LOC T DIAGNOSTICS——

uzywajac przyciskow A oraz ¥ _.

. . P OK . .
Po przeczytaniu tekstu pomocy wcisngé N aby zamkng¢ okno pomocy i
powrécic¢ do poprzedniego ekranu.

Check: Comm 1ines
oraz connect1ons,
parametr 3002
Rarameters in groups
0 oraz 11

EXIT 1| 00:00 OK

Tryb Clock Set (Ustawianie Zegara)
Tryb Ustawianie Zegara umozliwia:
* Przywofanie lub ukrycie zegara.
* Zmiane formatu wySwietlania daty oraz czasu.

» Ustawienie daty oraz czasu.

» Uaktywnienie lub wytgczenie automatycznego przejécia z czasu letniego na zimowy i

odwrotnie.

» Uruchomienie i zatrzymanie przemiennika oraz zmiana kierunku obrotow silnika i
przetaczenie z trybu sterowania lokalnego na zdalny i odwrotnie.

Zaawansowany panel sterowania zawiera baterie zapewniajgca funkcjonowanie zegara

kiedy panel sterowania nie jest zasilany przez przemiennik.
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Procedura zmiany ustawien zegara
Krok Dziatanie Ekran wyswietlacza
1. Przejs¢ do menu gtdbwnego wciskajgc %jezeli jest sie w trybie OUTPUT; w ||LOC T MAIN MENU 1
PARAMETERS
innym przypadku wciskac¢ kilkakrotnie = az przejdzie sie do menu ASSISTANTS
, CHANGED PAR
gtownego. EXIT | 00:00 [ENTER
2. Przejs¢ do trybu Ustawianie Zegara przwewijajgc w menu gtébwnym do pozycji LOC L TIME & DATE——1
e ; CLOCK VISIBILITY
FAULT LOGGER przy pomocy przyciskéw ~A ™ oraz \_¥_, a nastepnie KILITY
: . ENTER
wciskajgc N DATE FORMAT
SET TIME
SET DATE
EXIT 00:00 SEL
3. * Aby przywota¢ (ukryé) zegar nalezy wybraé¢ opcje menu CLOCK VISIBILITY ||LOC & CLOCK VISIB——1

(widoczno$¢ zegara), weisngé %, wybra¢ opcje SHOW CLOCK (HIDE
CLOCK) (pokaz / ukryj zegar) a nastepnie wcisna¢ % lub jezeli chce sie
powrécic¢ do poprzedniego ekranu bez wprowadzania zmian, wcisngé =",

» Aby ustawi¢ nowy format wyswietlania daty wybra¢ opcje menu DATE
FORMAT, wcisngé a nastepnie wybra¢ odpowiedni format daty.

CANCEL

Wcisngc¢ %} aby zapisac¢ lub v aby skasowa¢ wprowadzone zmiany.

* Aby ustawi¢ nowy format wyswietlania czasu wybra¢ opcje menu TIME
FORMAT, wcisng¢ a nastepnie wybra¢ odpowiedni format czasu.
CANCEL

Wcisngc¢ % aby zapisac¢ lub = aby skasowac wprowadzone zmiany.

* Aby ustawi¢ czas, wybra¢ opcje menu SET TIME i wcisng¢ % Ustawi¢

godziny przy pomocy przyciskdbw A oraz C_¥_, a nastepnie wcisng¢

K . , .y . . , oK
. Nastepnie w ten sam sposo6b ustawi¢ minuty. Wcisngé N aby
zapisac lub CA%?CEL aby skasowaé¢ wprowadzone zmiany.

H1de cloc

EXIT | 00:00 SEL

LOC U DATE FORMAT——1

mm yy
dd.mm.yyyy

mm/dd/yyyy
CANCEL | 00:00 oK

LOC U TIME FORMAT——1

12-hour

CANCEL | 00:00 OK

LOC U SET TIME

iN:41
CANCEL | 00:00 OK

 Aby ustawi¢ czas, wybra¢ opcje menu SET DATE i wcisngé ~. Ustawi¢
pierwszg czesc¢ daty (dzien lub miesigc, w zaleznosci od wybranego formatu

daty) przy pomocy przyciskow ~a™ oraz ¥ _, a nastepnie wcisng¢

. Nastepnie w ten sam sposob ustawi¢ drugg cze$¢ daty. Po ustawieniu

. s oK . , CANCEL .
roku wcisng¢ N aby zapisac lub = aby skasowaé¢ wprowadzone

zmiany.

LOC USET DATE

iE].03.05
TCANCEL] 00:00 [ OK
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Krok Dziatanie Ekran wyswietlacza
» Aby uaktywni¢ lub wytaczy¢ automatyczne przejscie z czasu letniego na
zimowy i odwrotnie wybra¢ w menu opcje DAYLIGHT SAVING i wcisng¢ EU

SEL

Wocisniecie @ otwiera okno pomocy, w ktérym pokazano daty zmiany czasu
obowigzujgce w poszczegolnych krajach, z ktérych mozna wybrac¢ te, ktére
odpowiadajg danemu miejscu zainstalowania przemiennika.

» Aby wyltgczy¢ automatyczne przejscie z czasu letniego na zimowy i odwrotnie
wybrac¢ opcje OFF i wcisng¢ %

» Aby uaktywni¢ automatyczne przejscie z czasu letniego na zimowy i
odwrotnie, wybra¢ w oknie pomocy odpowiedni kraj i wcisng¢ %

s . . . . , EXIT
» Powrét do porzedniego ekranu bez wprowadzania zmian - wcisng¢ =

us
Australijal:NsSw,vict..
Australia2:Tasmania..

EXIT | 00:00 SEL

LOC HELP

EU:

on: Mar last Sunday
off: oct Tast Sunday

us:
EXIT | 00:00

Tryb PARAMETER BACKUP (Rezerwowy Zapis Parametrow)

Tryb Rezerwowy Zapis Parametréw jest uzywany do przenoszenia parametrow z jednego
przemiennika do drugiego lub do wykonania kopii zapasowej parametréw przemiennika.
Zapis do panelu sterowania zapisuje wszystkie parametry przemiennika, w tym maksymalnie
do dwdch zestawodw parametréw uzytkownika, do pamieci Zaawansowanego Panelu
Sterowania. Nastepnie petny zestaw parametréw, cze$ciowy zestaw parametréw (parametry
aplikacyjne) oraz zestawy parametréw uzytkownika mogg by¢ zatadowane z panelu
sterowania do innego przemiennika lub do tego samego przemiennika.

Pamiec¢ panelu sterowania jest pamiecig trwatg i nie zalezy od stanu baterii panelu

sterowania.

Tryb “Rezerwowy Zapis Parametrow” obejmuje funkcje:

» Zapis parametréw w pamieci panelu sterowania (UPLOAD TO PANEL) — kopiuje
wszystkie parametry z pamieci przemiennika do pamieci panelu sterowania. Zawiera
réwniez ustawienia parametrow uzytkownika (jezeli taki jest zdefiniowany) oraz
parametry wewnetrzne, takie jak te utworzone w wyniku procedury biegu

identyfikacyjnego silnika.

» Podglad informacji o kopii zapasowej zapisanej w pamieci panelu sterowania przy
pomocy funkcji UPLOAD TO PANEL (funkcja BACKUP INFO). Podglad ten obejmuje np.
typ oraz parametry znamionowe przemiennika ktérego parametry zostaty skopiowane do
pamieci panelu. Mozliwos¢ sprawdzenia tych informaciji przed ich skopiowaniem do
innego przemiennika przy pomocy funkcji DOWNLOAD FULL SET jest bardzo uzyteczna,
bo pozwala upewnic¢ sig, ze przemienniki te (i ich zestawy parametréw) sg ze sobg

kompatybilne.

* tadowanie petnych ustawien (DOWNLOAD FULL SET) - odtwarza petny zestaw
ustawien parametréw przemiennika tadujgc je z pamigci panelu sterowania do pamieci
przemiennika. Opciji tej nalezy uzy¢ dla odtworzenia konfiguracji przemiennika lub dla
skonfigurowania identycznych przemiennikéw. Funkcja ta nie obejmuje ustawien

parametrow uzytkownika

Uwaga! Funkcja przywracania petnych ustawien zapisuje wszystkie parametry do
przemiennika, w tym parametry silnika. Funkgji tej nalezy uzywac tylko w celu odtworzenia
konfiguracji przemiennika lub dla przeniesienia petnego zestawu parametrow do systemow,
ktore sg identyczne jak dla systemu, z ktérego ten zestaw parametréw zostat skopiowany.

+ Ltadowanie aplikacji — kopiuje cze$ciowy zestaw parametréw z pamieci panelu
sterowania do pamieci przemiennika. CzeSciowy zestaw parametrow nie obejmuje
wewnetrznych parametréw silnika, parametréow 9905...9909, 1605, 1607, 5201, ani grup
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parametrow 51 i 53. Opcje te stosuje sie aby przenie$¢ parametry do systemoéw, ktore
majg podobng konfiguracje - w tym przypadku rozmiary przemiennika i silnikéw nie
muszg byc¢ takie same jak dla systemu bedacego Zrédtem przenoszonego zestawu
parametrow.

+ Ltadowanie Ustawien 1 Uzytkownika (DOWNLOAD USER SET1) - kopiuje z pamieci
panelu sterowania do pamigeci przemiennika parametry z Zetawu Uzytkownika 1 (USER
S1) Zestaw parametrow uzytkownika obejmuje parametry z grupy 99 “Parametry
rozruchowe” oraz wewnetrzne parametry silnika.
Funkcja ta jest pokazywana w menu tylko wtedy, gdy Zestaw Parametrow Uzytkownika 1
(USER SET 1) zostat najpierw zapisany przy uzyciu parametru 9902 APPLIC MACRO (patrz
rozdziat “Zestawy parametréw uzytkownika” na str. 93) a nastepnie skopiowany do panelu
przy pomocy funkcji UPLOAD TO PANEL.
+ tadowanie Ustawien 2 Uzytkownika (DOWNLOAD USER SET2) - kopiuje z pamieci
panelu sterowania do pamieci przemiennika parametry z Zestawu Uzytkownika 2 (USER
S2) - jak dla USER S1 powyze;j.
* Uruchomienie i zatrzymanie przemiennika oraz zmiana kierunku obrotéw silnika i
przetgczenie z trybu sterowania lokalnego na zdalny i odwrotnie.
Procedura kopiowania parametrow do panelu sterowania i ich tadowania do przemiennika
Dostepne funkcje kopiowania i tadowania patrz poprzednia strona.
Krok Dziatanie Ekran wyswietlacza
1. Przej$¢ do menu gtéwnego weiskajac %jeﬁeli jest sie w trybie OUTPUT; w |[LOC &' MAIN MENU 1
PARAMETERS
innym przypadku wciskac¢ kilkakrotnie 7 az przejdzie sie do menu ASSI STANTS
, CHANGED PAR
gidwnego. EXIT ] 00:00 [ ENTER
2. Przej$c¢ do trybu “Rezerwowy zapis parametrow” wybierajac w menu opcje LOC U COPY MENU 1
O i UPLOAD _TO PANEL |
PAR BACKUP przy pomocy przyciskow ~ A oraz \_¥ _, a nastepnie ANEL
wciskajac % DOWNLOAD FULL SET
DOWNLOAD APPLICATION
DOWNLOAD USER SET1
EXIT | 00:00 [ SEL
3.  Aby skopiowa¢ wszystkie parametry (w tym zestawy uzytkownika i parametry ||LOC T PAR BACKUP

wewnetrzne silnika) z przemiennika do panelu sterowania wybrac¢ funkcje
UPLOAD TO PANEL w menu COPY przy pomocy przyciskow A oraz
(_¥_“, a nastepnie wciskajgc £ Podczas procesu kopiowania
parametréw wy$wietlacz panelu pokazuje stan transferu jako procentowg
warto$¢ catosci parametrow, ktére juz zostaty skopiowane. Aby zatrzymaé
kopiowanie nalezy wcisng¢ %

Po zakonczeniu kopiowania parametrow do panelu jego wyswietlacz pokazuje

komunikat o zakonczeniu operacji kopiowania. Wcisng¢ % aby powroci¢ do

menu COPY .

» Aby zatadowa¢ parametry z panelu do przemiennika, wybra¢ odpowiednig
funkcje z menu COPY (tutaj jako przyktad jest uzyta funkcja DOWNLOAD
FULL SET ) przy pomocy przyciskéw ~ A oraz \_¥_’, a nastepnie wcisng¢
£ . Podczas procesu fadowania parametréw wyswietlacz panelu pokazuje
stan transferu jako procentowg wartosS¢ catosci parametréw ktoére juz zostaty

zatadowane. Aby zatrzymac tadowanie nalezy wcisngé %.

Copying parameters
I 50%

ABORT | 00:00

LOC UMESSAGE
Parameter_upload
successful.

oK _100:00[

LOC U PAR BACKUP

DownToading
parameters” (full
set)

50%

[ s S A S
ABORT | 00:00
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Krok Dziatanie Ekran wys$wietlacza
2 ; ; - ; ; i LOC U MESSAGE
Po zakonczenllu Iadowa.nla parame?row z panelu do przemlgnnlka wyswletlggz parameter download
panelu pokazuje komunikat o zakonczeniu operacji fadowania. Wcisng¢ N successfully
aby powrdcié do menu COPY . completed.
oK 00:00
Procedura podglgdu informacji o zapasowym zestawie parametrow w pamieci panelu
Krok Dziatanie Ekran wyswietlacza
1. Przej$¢ do menu gtéwnego weciskajac %jeﬁeli jest sie w trybie OUTPUT; w ||LOC U MAIN MENU 1
PARAMETERS
innym przypadku wciskac kilkakrotnie = az przejdzie sie do menu ASSISTANTS
. CHANGED PAR
glownego. EXIT ] 00:00 [ ENTER
2. Przej$¢ do trybu “Rezerwowy Zapis Parametréw” wybierajgc w menu opcje CY P 1
PAR BACKENI:EErzy pomocy przyciskdw ~Aa™ oraz _¥_, a nastepnie BACKUP INFO
wciskajgc ﬁ DOWNLOAD FULL SET
DOWNLOAD APPLICATION
DOWNLOAD USER SET1
EXIT | 00:00 SEL
3. Wybrac¢ opcje BACKUP INFO w menu COPY przy pomocy przyciskow ~a™ ||[LOC U BACKUP INFO——
oraz \_¥_, a nastepnie wcisnac . Ekran pokazuje nastepujace Dié\S/ESEYPE
informacje o przemienniku, ktérego zestaw parametréw zostat skopiowany do 322g2pRIVE RATING
. i
panelu: 3301 FIRMWARE
DRIVE TYPE: typ przemiennika EXIT | 00:00
DRIVE RATING: dane znamionowe przemiennika w formacie XXXYZ, gdzie LgESE’S%ACKUP INFO
XXX: = pragd znamionowy przemiennika. “A” , jezeli jest obecne w oznaczeniu, 3‘3‘232PRIVE RATING
wskazuje na zrodto przecinka np. 4A6 oznacza 4,6 A. 3%8(1)FFﬁRMWARE
ex
Y: _EXIT 100:00
2=200V
4 =400V
6 =600V
i= europejski pakiet tadowania
n = amerykanski pakiet fadowania
FIRMWARE: wersja oprogramowania przemiennika.
Mozliwe jest przewijanie ekranu z informacjami przy pomocy przyciskow ~a™
oraz \_ v .
4 EXIT LOC Y COPY MENU 1

Wcisng¢ = aby powrdéci¢ do menu COPY.

BACKUP INFO
DOWNLOAD FULL SET
DOWNLOAD APPLICATION
DOWNLOAD USER SET1
EXIT [ 00:00 SEL
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Tryb 1/0 SETTINGS (Nastawy We/Wy)
Tryb “Nastawy We/Wy” umozliwia:
» Sprawdzenie nastaw parametrow majgcych zwigzek z zaciskami We/Wy.

» Edycje ustawionego parametru. Np. jezeli “1103: REF1” jest wyspecyfikowane jako Al1
(Wejscie analogowe 1), tzn., parametr 1703 REF1 SELECT ma wartos¢ Al1, mozliwa jest
zmiana jego wartosci na np. AlI2. Jednakze nie jest mozliwe ustawi¢ wartosci parametru
1106 REF2 SELECT na Al1.

* Uruchomienie i zatrzymanie przemiennika oraz zmiana kierunku obrotéw silnika i
przetgczenie z trybu sterowania lokalnego na zdalny i odwrotnie.
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Procedura edycji i zmiany nastawdw parametrow zwigzanych z zaciskami We/Wy
Krok Dziatanie Ekran wyswietlacza
1. Przejs¢ do menu gtdbwnego wciskajgc %jezeli jest sie w trybie OUTPUT; w ||LOC T MAIN MENU 1
PARAMETERS
innym przypadku wciskac¢ kilkakrotnie = az przejdzie sie do menu ASSISTANTS
, CHANGED PAR
gtownego. EXIT 1 00:00 [ ENTER
2. Przej$¢ do trybu “Nastawy We/Wy” wybierajac opcje 1/0 SETTINGS w menu LOC L I/0 SETTINGS—1
gtéwnym przy pomocy przyciskow ~a™ oraz ¥ _, a nastepnie wcisng¢ LS
SU=) RELAY OUTPUTS ROUT%
ANALOG OUTPUTS (AOUT
PANEL
EXIT 00:00 SEL
3. Wybraé grupe We/Wy, np. “wejscia cyfrowe” (DIGITAL INPUTS) przy pomocy ||[LOC_ T SHOW I/0———1
. s . . . ENTER FT —DI1-
przyciskow ~A™ oraz ¥ _’, a nastgpnie wcisng¢ . Po krotkiej 1001: START/STOP (E1) |
przerwie na ekranie wyswietlacza panelu pokazg biezgce nastawy dla -DIZ2-
wybranego parametru. _DI3-
EXIT | 00:00
4. Wybra¢ warto§¢ parametru (wiersz z numerem parametru) przy pomocy LOC U PAR EDIT
. - . . , ENTER
przyciskdbw A oraz C_¥_, a nastepnie wcisng¢ ik 1001 EXT1 COMMANDS
[1]
CANCEL | 00:00 [ SAVE
5. Ustawi¢ nowg warto$¢ parametru przy pomocy przyciskow ~a~ oraz \_w . ||LOC T PAR EDIT
Wecisniecie przycisku ze strzatkg jednokrotnie powoduje niewielkg skokowsg, 1001 EXT1 COMMANDS
zmiane wartoéci. Przytrzymanie przycisku wcisnietego powoduje, ze zmiana y
wartosci nastepuje szybciej. Wcisniecie obu przyciskow ze strzatkg (2]
jednoczes$nie powoduje, ze zostaje ustawiona wartos¢ fabryczna danego CANCEL | 00:00 | SAVE
parametru.
6. » Aby zaakceptowa¢ nowg wartos¢ parametru wcisngé % LOC & SHOW I/0——1

» Aby wykasowac nowg warto$¢ parametru i powrdci¢ do wartosci ktora byta
poprzednio wcisnaé .

100%:START STOP (E1
_DI —
100%:DIR (ED)
_DI —
EXIT ] 00:00

Podstawowy Panel Sterowania

Elementy i funkcje panelu

Podstawowy panel sterowania przemiennika ACS550 obejmuje:

» Alfanumeryczny panel sterowania z wyswietlaczem ciektokrystalicznym.

» Funkcje kopiowania - parametry moga by¢ kopiowane do pamigci panelu sterowania aby
przenies¢ je pozniej do innych przemiennikéw, albo w celu stworzenia kopii rezerwowej

zestawu parametrow (Backup) danego systemu.
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Opis przyciskow sterujacych i informacji podawanych na wyswietlaczu

W tabeli ponizej opisano funkcje poszczegolnych przyciskow podstawowego panelu
sterowania oraz symbole i komunikaty pojawiajgce sie na jego wys$wietlaczu.

1ajLoc

1d)outPuT

© 1177

[

Nr

Opis

Wyswietlacz ciektokrystaliczny— podzielony na pie¢ obszaréw:

» Obszar gérny lewy — identyfikuje zrodto sygnatu sterowania:
LOC: sterowanie przemiennika jest lokalne, tj. z panelu sterowania.
REM: sterowanie przemiennika jest, poprzez interfejs We/Wy lub
magistrale Strefa gérna prawa — jednostka aktualnie wyswietlanej
wartosci.

» Obszar srodkowy — zawarto$¢ zmienna, ogoélnie pokazuje wartosci
parametréw, pozycje menu lub list rozwijanych. Tu sg réwniez
pokazywane kody btedow.

* Obszar dolny lewy oraz srodkowy — tryb pracy panelu :
OUTPUT: tryb “Wyjscie”
PAR: tryb “Parametr”
MENU: menu gtébwne
EXVES: tryb “Btad”.
* Obszar dolny prawy — sygnalizacja:
FWD (do przodu) / REV (do tytu): kierunek obrotéw silnika
- Powolne miganie wskaznika : przemiennik zatrzymany
- Szybkie miganie wskaznika: przemiennik pracuje ale nie osiggnat
zadanego punktu pracy.
- Nieruchomy: praca w punkcie ustalonym
H=: wyswietlona warto$¢ moze by¢ zmodyfikowana ( w trybie “Parametry”
i “Zadawanie” ).

EXIT/RESET- wyjscie do nastepnego, wyzszego poziomu menu bez zapisu
zmienionych wartoéci. Resetowanie btedéw w trybach “Wyjscie” oraz “Btgd”.
(OUTPUT oraz FAULT).

MENU/ENTER - wejscie na nizsze poziomy menu.
W trybie “Parametry” zapisuje pokazywang warto$¢ jako nowe nastawienie.

UP (przycisk zwiekszania) stuzy do:

* Przewijania w gore przez menu lub liste rozwijana.

» Zwigkszania warto$ci jezeli jest wybrany jakis parametr.

* Zmniejszania w. zadanej jezeli panel jest w trybie w. zadanej
Przytrzymanie wcisnigtego przycisku powoduje szybszg zmiang wartosci.

DOWN (przycisk zmniejszania) stuzy do:

* Przewijania w dot przez menu lub liste rozwijang.

* Zmniejszania wartosci, jezeli jest wybrany jakis parametr.

* Zmniejszania w. zadanej, jezeli panel jest w trybie w. zadane;j.
Przytrzymanie wcisnigetego przycisku powoduje szybszg zmiane wartosci.

LOC/REM — Zmiana pomiedzy trybem lokalnym i zdalnym sterowania
przemiennika.

DIR - stuzy do zmiany kierunku obrotow silnika.

STOP — stuzy do zatrzymania przemiennika.

START - stuzy do uruchomienia przemiennika.
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Obstuga panelu

Panel sterowania obstuguje sie przy pomocy menu (rozwijanych list) oraz przyciskow.
Wybiera sie pewng opcje, np. tryb pracy lub parametr, przez przewijanie z uzyciem
przyciskow a™ oraz ¥, az pozadana opcja bedzie widoczna na wy$wietlaczu,
a nastepnie wciska sie przycisk ~N_J .

Przy pomocy przycisku =7 mozna powréci¢ do poprzedniego poziomu operacyjnego bez
zapisywania ostatnio dokonanych zmian.

Podstawowy Panel Sterowania ma pie¢ trybow pracy: OUTPUT (Wyjscie), REFERENCE
(Zadawanie), PARAMETER (Parametr), COPY (Kopiowanie) oraz FAULT (Bfad). W
niniejszym rozdziale opisano postugiwanie sie panelem w pierwszych czterech trybach
pracy. Kiedy wystgpi alarm lub btad, panel przechodzi automatycznie w tryb “Btad”
pokazujgc kod alarmu lub btedu. Resetowanie alarmu lub btedu moze by¢ dokonane w trybie
“Wyijscie” lub “Btad” (patrz rozdziat “Diagnostyka”).

Na poczatku po podaniu zasilania panel jest w trybie

“Wyjscie”, gdzie mozliwy jest start przemiennika, jego REM 4 9 1 Hz
zatrzymanie, zmiana kierunku obrotow, przetgczenie sig OUTPUT 'FWD
pomiedzy sterowaniem lokalnym a zdalnym,

zmodyfikowanie warto$ci zadanej i monitorowanie do trzech  |geu PA r'
wartosci biezagcych (jedng w danym momencie). Aby VENU ub

wykonac¢ inne zadania, najpierw nalezy przej$¢ do menu
gtébwnego i wybra¢ w nim odpowiedni tryb pracy panelu.

Jak wykonac zadania wystepujace podczas obstugi panelu

W tabeli ponizej podano liste zadan wystepujgcych podczas obstugi panelu, tryb w ktérym
mozna je wykonac i numer strony, gdzie opisano szczegoétowo poszczegodline kroki
skfadajgce sie na wykonanie danego zadania.

Zadanie Tryb Strona
Jak przetgczac sie ze sterowania lokalnego na zdalne i odwrotnie  |Dowolny 76
Jak uruchomic i zatrzymac¢ przemiennik Dowolny 76
Jak zmieni¢ kierunek obrotow silnika Dowolny 76
Jak przeglagda¢ monitorowane sygnaty OUTPUT 77
Jak ustawi¢ zadang predkos¢, czestotliwos¢ lub moment obrotowy |REFERENCE 78
Jak zmieni¢ warto$¢ parametru PARAMETER 79
Jak dokona¢ wyboru monitorowanych sygnatoéw PARAMETER 80
Jak zresetowac btedy i alarmy OUTPUT, FAULT 279
Jak skopiowac¢ parametry z przemiennika do panelu sterowania COPY 82
Jak skopiowac¢ parametry z panelu sterowania do przemiennika COPY 82
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Jak uruchamiac i zatrzymywac przemiennik oraz jak przetgczac sie z trybu sterowania lokalnego
na zdalne i odwrotnie

Mozna uruchamiac¢ i zatrzymywac przemiennik oraz przetgczac sie z trybu sterowania
lokalnego na zdalne i odwrotnie w dowolnym trybie pracy panelu. Aby mozliwy byt start lub
zatrzymanie przemiennika z panelu, przemiennik musi by¢ w lokalnym trybie sterowania.

Krok Dziatanie Ekran wys$wietlacza

1. * Aby przetgczac sie pomiedzym trybem sterowania zdalnego (REM w linii  ||LOC 4 1
stanu na wyswietlaczu) a trybem sterowania lokalnego (LOC w linii stanu - Hz
na wy$wietlaczu) wcisnaé (25. OUTPUT FWD

Uwaga: Przetgczanie do trybu lokalnego sterowania moze by¢
zablokowane przy pomocy parametru 7606 LOCAL LOCK.

Po wecisnieciu przycisku na ekranie na krotko pojawia sie stosownie LoC
komunikat “LoC” lub “rE”, zanim wys$wietlacz powréci do poprzedniego L O C
ekranu. FWD

Przy pierwszym podaniu zasilania do przemiennika jest on w trybie
sterowania zdalnego REM i moze byc¢ sterowany przez interfejs We/Wy.
Aby przetaczy¢ przemiennik w tryb sterowania lokalnego (LOC) i sterowac¢
nim przy pomocy panelu sterowania, wcisngé . Rezultat zalezy od
tego jak diugo przytrzyma sie ten przyciskl wcisniety:

« Jezeli zwolni sie go natychmiast po wci$nieciu (na wyswietlaczu pojawi
sie na krotko komunikat “LoC”), przemiennik zatrzyma sie. Ustawi¢
lokalne zadawanie sterowania wedtug instrukcji podanych na str. 76
(ponizej).

« Jezeli przycisk przytrzyma sie wcisniety przez ok. 2 sekundy (zwolni sie
go, kiedy komunikat na wy$wietlaczu zmieni sie z “LoC” na “LoC "),
przemiennik pracuje jak przed jego wcisnieciem. Przemiennik kopiuje
biezgce wartosci zdalne dla stanu bieg/zatrzymanie oraz dla zadawania,
i wykorzystuje je jako poczatkowe nastawy sterowania w trybie
lokalnym.

* Aby zatrzymaé przemiennik w trybie sterowania lokalnym wcisnaé¢ (&). | Tekst FWD lub REV u dotu
wyswietlacza w wierszu stanu
zaczyna powoli migaé.

 Aby uruchomi¢ przemiennik w trybie sterowania lokalnym wcisng¢ . Tekst FWD lub REV u dotu
wy$wietlacza w wierszu stanu
zaczyna szybko miga¢. Miganie
ustaje kiedy przemiennik
osiggnie zadany punkt pracy.

Jak zmieni¢ kierunek obrotow silnika

Kierunek obrotow silnika mozna zmieni¢ w dowolnym trybie pracy panelu.

Krok Dziatanie Ekran wyswietlacza

1. Jezeli przemiennik jest w trybie sterowania zdalnego (po lewej stronie LocC 4 l
wys$wietlacza jest widoczny tekst REM) nalezy przetaczy¢ sie na tryb - Hz
sterowania lokalny wciskajgc przycisk . Na wy$wietlaczu pojawia sie OUTPUT FWD

na kréotko komunikat “LoC” zanim powréci on do poprzednio
wyswietlanego ekranu.
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Krok Dziatanie Ekran wyswietlacza
2. Aby zmieni¢ kierunek obrotow silnika z “do przodu” (w linii stanu u dotu LoC
wys$wietlacza widoczny tekst FWD) na “do tytu” (w linii stanu u dotu . Hz
wyswietlacza widoczny tekst REV) lub odwrotnie, wcisng¢ . OUTPUT REV
Uwaga: Parametr 7003 DIRECTION musi mie¢ ustawiong wartos¢ 3
(REQUEST).
Tryb OUTPUT (Wyjscie)
W trybie OUTPUT mozliwe jest :
* Monitorowanie warto$ci biezgcych dla maksymalnie trzech sygnatéw z Grupy 01
“Parametry eksploatacyjne” (jeden sygnat w danym momencie).
» Start i zatrzymanie przemiennika oraz przetgczenie z trybu sterowania zdalnego na
lokalny i odwrotnie.
Do trybu Output przechodzi sie wciskajgc kilkakrotnie przycisk 7 , az u dotu wyswietlacza
bedzie widoczny tekst OUTPUT.
Na wyswietlaczu jest widoczna warto$¢ jednego z sygnatdéw
z Grupy 01 “Parametry eksploatacyjne”. Symbol jednostki, |REM 4 9.1 Hz
w jakich dany sygnat jest mierzony jest widoczny po prawej |qytpuT FWD
stronie wy$wietlacza. Na stronie 80 podano, jak wybra¢ do
trzech sygnatow ktére majg by¢ monitorowane w trybie “Wyjscie” (OUTPUT). W tabeli
ponizej pokazano jak dokona¢ podgladu jednego z tych wybranych sygnatow w danym
momencie.
Jak przeglgda¢ monitorowane sygnaty
Krok Dziatanie Ekran wyswietlacza

Jezeli do monitorowania zostat wybrany wiecej niz jeden sygnat (patrz
str. 80), przegladanie monitorowanych sygnatow (tj. przetgczanie sie
miedzy nimi) mozliwe jest w trybie “Wyjscie” (OUTPUT).

Aby przeglada¢ monitorowane sygnaty do przodu, wcisng¢ kilkakrotnie
¢~ A™\; aby przegladac te sygnaty do tylu, wcisng¢ kilkakrotnie v .

REM 49 I Hz
u
OUTPUT FWD
A
REM
u
OUTPUT FWD
REM I O 7 %
u
OUTPUT FWD

Panele sterowania
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Tryb REFERENCE (Zadawanie)
Tryb “Zadawanie” umozliwia:
» Ustawienie zadawania predkosci, czestotliwosci lub momentu obrotowego.
» Start i zatrzymanie przemiennika oraz zmiana kierunku obrotow silnika i przetgczenie z
trybu sterowania lokalnego na zdalny i odwrotnie.
Jak ustawi¢ zadang predkosc, czestotliwosc lub moment obrotowy
Krok Dziatanie Ekran wy$wietlacza
1. Przejs¢ do menu gtéwnego wciskajgc % jezeli jest sie w trybie PA
REM
OUTPUT, w innym przypadku wciskac¢ kilkakrotnie % , az u dotu rl
wysSwietlacza bedzie widoczny tekst MENU. MENU uo
2. Jezeli przemiennik jest w trybie sterowania zdalnego (po lewej stronie na LoC
wysSwietlaczu jest widoczny tekst REM) nalezy przetgczyc¢ sie na tryb P A r'
sterowania lokalnego wciskajgc przycisk . Na wy$wietlaczu pojawia sie MENU WD
na krétko komunikat “LoC”, zanim nastapi przetgczenie do trybu
sterowania lokalnego.
Uwaga: Przy pomocy parametru z grupy 11 “Wybo6r zadawania” mozna
zezwoli¢ na modyfikacje zadawania w trybie sterowania zdalnego (REM).
3. Jezeli panel nie jest w trybie “Zadawanie” (“rEF” nie jest widoczny na LoC
wys$wietlaczu) nalezy wciskac kilkakrotnie przyciski ~A™ lub ¥ 7, rl E F
az na wy$wietlaczu pojawi sig komunikat “rEF” a nastepnie wcisng¢ “Y_J. MENU
Teraz wyswietlacz pokazuje biezacg warto$¢ zadang z pod jej
wartoscig (co oznacza “ustawiona”). Loc 4 9 l Hz
FWD
4, « Aby zwiekszy¢ warto$¢ zadanag, wcisngé A\, LOC 5 O O
» Aby zmniejszy¢ warto$¢ zadang, wcisngé¢ v _. Hz
Wartos¢ zadana zmienia sie natychmiast po wcisnieciu przycisku. Jest ona Fwb

przechowywana w pamieci trwatej przemiennika i automatycznie

przywracana po kazdym wytgczeniu i ponownym zatgczeniu przemiennika.

Tryb PARAMETERS (Parametry)
Tryb PARAMETERS umozliwia:
* Podglad i zmiane wartosci parametrow.

*  Wybér oraz modyfikacje sygnatow pokazywanych w trybie “Wyjscie”.

« Starti zatrzymanie przemiennika oraz zmiane kierunku
trybu sterowania lokalnego na zdalny i odwrotnie.

obrotéw silnika i przetgczenie z
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Jak wybrac¢ parametr oraz zmienic jego warto$c
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Krok Dziatanie Ekran wyswietlacza
1. Przejs¢ do menu gtdbwnego wciskajgc %jezeli jest sie w trybie LocC E F
OUTPUT; w innym przypadku wciska¢ kilkakrotnie % az u dotu r
wys$wietlacza bedzie widoczny tekst MENU. MENU Fwb
2. Jezeli panel nie jest w trybie “Parametr” (komunikat “PAr” nie jest widoczny ||LoC
na wyswietlaczu) nalezy wciskac kilkakrotnie przyciski ~a™ lub ¥, PA rl
az na wyswietlaczu pojawi sie komunikat “PAr” a nastepnie wcisna¢ ~Y_J. MENU FWD
Teraz wyswietlacz pokazuje numer jednej z grup parametrow. Toc O 1
PAR FwD
3. Uzy¢ przyciskow ~a ™ oraz \_¥ _~ aby znalez¢ odpowiednig grupe LocC
parametréw. - -
PAR FwD
4. Wecisng¢ “S_J. Na wyswietlaczu jest pokazywany jeden z parametrow z LocC
wybranej grupy parametrow.
PAR FwD
5. Uzy¢ przyciskow ~a ™ oraz <_¥_~ aby znalez¢ odpowiedni parametr. LoC 1 1 O 3
PAR FwWD
6. Wecisnag¢ i przytrzymac przez ok. dwie sekundy przycisk “X_J , az na Loc
wySwietlaczu pojawi sie warto$¢ parametru z tekstem pod spodem,
co sygnalizuje, ze teraz mozliwa jest zmiana warto$ci tego parametru. PAR FWD
Uwaga: Kiedy jest widoczny tekst , wcisniecie jednocze$nie
przyciskdbw ~A ™ oraz C_¥_ zmienia wyswietlang warto$¢ parametru na
jego warto$¢ ustawiong fabrycznie.
7. Uzy¢ przyciskow ~a ™ oraz ¥ _~ aby ustawi¢ warto$¢ parametru. Po LocC
zmianie warto$ci parametru, tekst zaczyna migac.
PAR FWD
SAVE LOC

» Aby zaakceptowa¢ nowg warto$¢ parametru wcisng¢ Sl

* Aby wykasowac¢ nowg wartos¢ parametru i powroci¢ do wartosci ktéra
CANCEL

byta poprzednio, wcisngé =

1103
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Jak wybra¢ monitorowane sygnaty

Podrecznik Uzytkownika ACS550

Krok

Dziatanie

Ekran wyswietlacza

Przy pomocy parametrow z Grupy 34 “Wys$wietlacz panelu” mozliwe jest
wybranie, ktore sygnaty sg monitorowane w trybie OUTPUT i jak sg one
pokazywane. Szczegotowe instrukcje jak zmienia¢ warto$¢ parametrow
podano na str. 79.

Ustawienie fabryczne jest takie, ze mozliwe jest monitorowanie jednego
sygnatu w danym momencie; mozna monitorowa¢ maksymalnie do trzech
sygnatdéw poprzez przetgczanie sie miedy nimi. To, jakie sygnaty sg
fabrycznie ustawione jako monitorowane, zalezy od warto$ci parametru
9902 APPLIC MACRO: Dla makr, dla ktérych wartoscig fabryczng parametru
9904 MOTOR CTRL MODE jest 1 (VECTOR:SPEED), fabrycznie wybranym
monitorowanym sygnatem nr 1 jest 0702 SPEED, w innych przypadkach
jest to 0703 oUTPUT FREQ. Fabrycznie wybranymi monitorowanymi
sygnatami nr 2 i nr 3 sg zawsze 0704 CURRENT oraz 0705 TORQUE.

Aby zmieni¢ fabrycznie ustawione sygnaty monitorowane, nalezy wybrac¢
do monitorowania do trzech sygnatéw z Grupy 01 “Parametry
eksploatacyjne”.

Sygnat nr 1: Zmieni¢ warto$¢ parametru 3407 SIGNAL1 PARAM tak, aby
odpowiadata ona indeksowi parametru sygnatu z Grupy 01 “Parametry
eksploatacyjne”, ktéry chcemy wybra¢ do monitorowania (= numer tego
parametru bez poprzedzajgcej cyfry “0”), np. “105” oznacza wyboér
parametru 0705 TORQUE. Warto$¢ “100” oznacza, ze na wySwietlaczu jako
monitorowany sygnat nr 1 nie jest pokazywany zaden sygnat.

Powtérzy¢ te procedure dla sygnatdbw monitorowanych nr 2 (3408 SIGNAL2
PARAM) oraz i nr 3 (3415 SIGNAL3 PARAM).

Na przykiad, jezeli 3401 = 0 oraz 3415 = 0, wtedy przeszukiwanie jest
deaktywowane i tylko sygnat okreslony przez 3408 pojawia sie na
wyswietlaczu. Jezeli wszystkie trzy parametry majg ustawiong wartos¢ “0”,
tj. nie wybrano zadnych sygnatéw do monitorowania, na wyswietlaczu
panelu pojawia sie tekst “n.a”.

<103

PAR FWD

<104

PAR FWD

<105

PAR FWD

Okresli¢ potozenie przecinka, lub uzy¢ kombinacji okreslenia potozenia
przecinka i okreslenia jednostki sygnatu zrodtowego [ustawiajgc wartos¢ 9
(DIRECT)]. Wykresy stupkowe nie sg dostepne dla Podstawowego Panelu
Sterowania. Wigcej szczego6tow patrz opis dla parametru 3404.

Sygnat 1: parametr 3404 OUTPUT1 DSP FORM
Sygnat 2: parametr 3471 OUTPUT2 DSP FORM
Sygnat 3: parametr 34718 OUTPUT3 DSP FORM.

LOC 9

PAR FWD

Wybra¢ jednostki jakie majg by¢ pokazywane dla monitorowanych
sygnatéw. Operacja ta nie ma zadnego efektu jezeli parametr 3404/3411/
3418 ma ustawiong warto$¢ 9 (DIRECT). Wiecej szczeg6téw patrz opis dla
parametru 3405.

Sygnat 1: parametr 3405 OUTPUT1 UNIT
Sygnat 2: parametr 3472 OUTPUT2 UNIT
Sygnat 3: parametr 3479 OUTPUT3 UNIT.

LoC 3

PAR FWD
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Krok Dziatanie Ekran wyswietlacza

4. Wybraé skalowanie dla monitorowanych sygnatéw przez wprowadzenie LOC
minimalnych i maksymalnych pokazywanych wartosci. Ustawienia te nie - Hz
majg zadnego wplywu, jezeli parametr 3404/3411/3418 ma ustawiong PAR FWD
warto$¢ 9 (DIRECT). Szczegoty patrz opis dla parametrow 3406 i 3407. LoC
Sygnat 1: parametry 3406 OUTPUT1 MIN oraz 3407 OUTPUT1 MAX 5 O 0.0 Hz
Sygnat 2: parametry 3473 OUTPUT2 MIN oraz 3414 OUTPUT2 MAX PAR FWD
Sygnat 3: parametry 3420 oUTPUT3 MIN oraz 3427 OUTPUT3 MAX.

Tryb Copy (Kopiowanie)

Podstawowy Panel Sterowania moze zapisa¢ do pamieci petny zestaw parametréw
przemiennika oraz maksymalnie do dwoch zestawoéw parametrow uzytkownika. Pamie¢
panelu sterowania jest pamiecia trwata.

Tryb “Kopiowanie” umozliwia:

» Skopiowanie wszystkich parametréw z przemiennika do panelu sterowania (uL — Upload).
- w tym wszystkich zestawow parametréw zdefiniowanych przez uzytkownika oraz
parametréw wewnetrznych (ktére nie mogg by¢ ustawione przez uzytkownika), takich jak
parametry silnika utworzone w wyniku biegu identyfikacyjnego.

» tadowanie wszystkich parametréw z panelu sterowania do przemiennika (dL A —
Download All). - w tym wszystkich parametréw przemiennika oraz parametrow
wewnetrznych (ktdre nie mogg by¢ ustawione przez uzytkownika), takich jak parametry
silnika utworzone w wyniku biegu identyfikacyjnego. Funkcja ta nie taduje zestawéw
parametréw zdefiniowanych przez uzytkownika.

Uwaga! Funkcja przywracania petnych ustawien zapisuje wszystkie parametry do
przemiennika, w tym parametry silnika. Funkgiji tej nalezy uzywac tylko w celu odtworzenia
konfiguracji przemiennika lub dla przeniesienia petnego zestawu parametrow do systemow,
ktore sg identyczne jak dla systemu, z ktérego ten zestaw parametréw zostat skopiowany.

» Ltadowanie aplikacji — kopiuje cze$ciowy zestaw parametrow z pamieci panelu
sterowania do pamieci przemiennika (dL P — Download Partial). Cze$ciowy zestaw
parametréw nie obejmuje wewnetrznych parametrow silnika, parametréw 9905...9909,
1605, 1607, 5201, ani grup parametrow 51 i 53. Opcje tg stosuje sie aby przenie$é
parametry do systemow, ktére majg podobng konfiguracje - w tym przypadku parametry
przemiennika i silnikow nie musza by¢ takie same jak dla systemu bedgcego zrodtem
przenoszonego zestawu parametrow.

» Ladowanie Ustawien 1 Uzytkownika (dL u1 — Download User Set 1). Kopiuje z pamiegci
panelu sterowania do pamieci przemiennika parametry z Zestawu Uzytkownika 1 (USER
S1) Zestaw parametrow uzytkownika obejmuje parametry z grupy 99 “Parametry
rozruchowe” oraz wewnetrzne parametry silnika. Funkcja ta jest pokazywana w menu
tylko wtedy, gdy Zestaw Parametrow Uzytkownika 1 (USER SET 1) zostat najpierw
zapisany przy uzyciu parametru 9902 APPLIC MACRO (patrz rozdziat “Zestawy
parametréw uzytkownika” na str. 93) a nastepnie skopiowany do panelu przy pomocy
funkcji UPLOAD TO PANEL.

» Ladowanie Ustawien 2 Uzytkownika (dL u2 — Download User Set 2) - kopiuje z pamigci
panelu sterowania do pamieci przemiennika parametry z Zestawu Uzytkownika 2 (USER
S2) - Jak dla (dL u1 — Download User Set 1) powyzej.

» Start i zatrzymanie przemiennika oraz zmiana kierunku obrotéw silnika i przetaczenie z
trybu sterowania lokalnego na zdalny i odwrotnie.

Panele sterowania



82 Podrecznik Uzytkownika ACS550
Procedura kopiowania parametrow do panelu sterowania i ich tadowania do przemiennika
Dostepne funkcje kopiowania i tadowania patrz poprzednia strona.
Krok Dziatanie Ekran wys$wietlacza
1. Przej$¢ do menu gtdbwnego wciskajac % jezeli jest sie w trybie LoC PA
OUTPUT,; w innym przypadku wciskac¢ kilkakrotnie % ,az udotu rl
wyswietlacza bedzie widoczny tekst MENU. MENU Fwb
2. Jezeli panel nie jest w trybie “Kopiowanie” (komunikat “CoPY” nie jest LocC
widoczny na wys$wietlaczu) nalezy wciskacé kilkakrotnie przyciski ~~a™ C O PY
lub ¥, az na wy$wietlaczu pojawi sie komunikat “CoPY” . MENU WD
Wcisnaé “S. Loc d L u 1
MENU FwWD
3. » Aby skopiowac¢ wszystkie parametry (w tym zestawy uzytkownika i LocC
parametry wewnetrzne silnika) z przemiennika do panelu sterowania u L
wybra¢ funkcje uL w menu COPY przy pomocy przyciskow ~ A MENU EWD
oraz v,
Wcisng¢ “Y_J. Podczas procesu kopiowania parametrow wyswietlacz LoC L 5 O o
panelu pokazuje stan transferu jako procentowg wartos¢ catosci u ?
parametréw ktére juz zostaty skopiowane. FWD
» Aby zatadowaé parametry z panelu do przemiennika, wybra¢ Loc d L A
odpowiednig funkcje z menu COPY przy pomocy przyciskow ~a™
oraz _¥_ (tutaj jako przyktad jest uzyta funkcja “dL A”, “Ladowanie MENU FWD
wszystkich”)
Wcisng¢ “Y_J. Podczas procesu kopiowania parametrow wyswietlacz LoC d L 5 O %
panelu pokazuje stan transferu jako procentowg warto$¢ catosci ?
parametréw ktére juz zostaty skopiowane. FWD

Kody alarméw Podstawowego Panelu Sterowania

Poza alarmami i bledami generowanymi przez przemiennik (patrz rozdziat “Diagnostyka”)
Podstawowy Panel Sterowania sygnalizuje alarmy generowane przez sam panel sterowania
- kod takich alarméw ma format A5xxx. Lista kodow alarmow oraz ich opisy patrz rozdziat
“Kody alarmoéw - Podstawowy Panel Sterowania” na str. 284.
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Makra aplikacyjne

Makra zmieniajg wartosci okreslonej grupy parametréw na nowe, zaprogramowane
fabrycznie wartosci. Makra aplikacyjne nalezy uzywa¢ aby zminimalizowac¢ potrzebe
recznego edytowania parametrow. Wybor makra przywraca wartosci fabryczne wszystkich
parametréw (wladciwe dla danego makra aplikacyjnego)

z wyjgtkiem nastepujgcych parametrow:

*  Grupa 99 “Parmetry rozruchowe” (oprocz parametru 9904)
* 1602 PARAMETER LOCK (BLOKADA PARAMETRU)
» 1607 PARAM SAVE (ZAPIS PARAMETROW)

* 3078 COMM FAULT FUNC (FUNKCJA BEEDU KOMUNIKACJI) oraz 3079 COMM FAULT TIME (CZAS
BIEDU KOMUNIKACJI)

* 9802 COMM PROT SEL (WYBOR PROTOKOW KOMUNIKACJI)
» Parametry z grupy 50 (enkoder)....53 (protokdt EFB)
*  Grupa 29 MAINTENANCE TRIGGERS (Kontrola przegladdw)

Po wybraniu makra aplikacyjnego mozna dokonac¢ recznie dodatkowych zmian parametrow
uzywajgc w tym celu panelu sterowania.

Makra aplikacyjne to zaprogramowane fabrycznie zestawy parametréw uaktywniane
poprzez ustawienie odpowiedniej wartosci parametru 9902 APPLIC MACRO
(MAKROAPLIKACJA). Fabrycznie warto$¢ tego parametru wynosi “1” co oznacza, ze jest
uaktywnione makro aplikacyjne “ABB Standard”.

W kolejnych podrozdziatach zostaty opisane poszczeg6line makra aplikacyjne oraz podano
przyktadowy schemat potgczen dla kazdego z nich.

W ostatnim z ponizszych podrozdziatéw, "Wartosci domy$ine parametréw dla makroaplikacji”
wyspecyfikowane sg parametry, ktére zmieniajg sie wraz z wyborem innej makroaplikacji,
oraz ich wartosci domysine ustalone dla kazdego makra aplikacyjnego.

Makra aplikacyjne
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Makro aplikacyjne: “ABB Standard” (fabrycznie ustawione jako aktywne)

Makro to zapewnia typowa, 2-przewodowg konfiguracje We/Wy (1/O), z trzema predkosciami
statymi. Jest to makro ustawione fabrycznie jako makro aktywne przemiennika. Wartosci
parametrow sg warto$ciami fabrycznymi tych parametrow zdefiniowanymi w rozdziale "Petna
Lista Parametréw przemiennika ACS550" na stronie 89.

Przyktadowy schemat potgczen:

X1 [TTSCR Ekran kabla sterowania (ekran)
1..10 kom 2 |Al1 Zewnetrzne zadawanie czestotliwosci 1'): 0...10 V
3 |AGND | Masa obwodu wejscia analogowego
4 10V Napiecie odniesienia 10 VDC
5 |AI2 Nie uzywany
6 |AGND | Masa obwodu wejscia analogowego
7 |AO1 Czestotliwos¢ wyjsciowa: 0...20 mA
8 |AO2 Prad wyjsciowy: 0...20 mA
9 |AGND | Masa obwodu wyjécia analogowego
10124V Wyjscie napiecia pomocniczego +24 VDC
11 [GND Masa wyjscia napiecia pomocniczego
|: 12|DCOM | Masa dla sygnatéw powrotnych wej$¢ cyfrowych
- 113|DI1 Start/Stop: aktywacja uruchamia przemiennik
L 114 |DI2 Do przodu / Do tytu: aktywacja zmienia kierunek obrotow
L 115|DI3 Wybér predkosci statej 2)
L 1[16 D14 Wybér predkosci statej 2
117 |DI5 Wybér pary ramp przysp./hamow.:uaktywni¢ aby wybrac 2. pare
— —18]DI6 Nie uzywany | madawanie zewnetrzne
- jest uzywane jako zadawanie
19|RO1C Wy. przel§azn|k. 1, programow. Jpredkoéci, jezjeli wybierze sie tryb
20 |RO1A Fabrycznie: sterowania wektorowego
21|RO1B |~  Gotéw =>19 potgczone do 21
22 |RO2C Wy. przekaznik. 2, programow. Uwaga 2. Kod: ;
: ) Ce © 1|0 = otwarte, 1 = zamkniete
23 |RO2A Fabrycznie:
24|RO2B H  Bieg =>22 potgczone do 24 DI3 | DI4 Wyjscie
25|R0O3C Wy. przekaznik. 3, programow. || [0 |0  [Zadawanie przez Al
26 |RO3A Fabrycznie: 1 |0  |PREDKOSC STALA T (1202)
27|RO3B |~  Btad (-1)=>25 potaczone do 27 || [0 |1 PREDKOSC STAtA 2 (1203)
(Btad => 25 potgczone do 26) 1 1 PREDKOSC STALA 3 (1204)
Sygnaly wejsciowe Sygnaty wyjsciowe Nastawy zworki J1
Zadawanie analogowe (Al1) *  Wyjscie analogowe AO1:
« Start, stop oraz kierunek (DI1,2) \C/:VZQ"StQt"WOSIé G2 Prad J
5 Sci i ° yJSCle analogowe TP ml .
mﬁ[ ﬁ;‘?ﬁ'ﬁgﬁ,?ﬁaﬁ’b@;e{ﬁ?g,) . Wyjscie przekaznikowe 1: Gotow | 2 P> | | Al1:0...10V
«  Wyjscie przekaznikowe 2: Bieg S P |AI2: 0(4)...20 mA
*  Wyjscie przekaznikowe 3: Btad (-1)
J1
[T 1o|A:0...10V
[ 20%|A12: 0(4)...20 mA

Makra aplikacyjne
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Makro aplikacyjne: “3-przewodowa”

To makro jest przeznaczone do zastosowan, w ktérych przemiennik jest sterowany przy
pomocy przyciskow chwilowych i zapewnia ono trzy predko$ci state. Aby uaktywnic to
makro, nalezy ustawi¢ wartos¢ parametru 9902 na “2” (3-PRZEWODOWA).

Uwagal! Kiedy wejscie stop (DI2 = WEJSCIE CYFROWE 2 ) jest nieaktywne (brak sygnatu na
tym wejsciu), przyciski start/stop panelu sterowania sg wytgczone (nieaktywne).

Przyktad potgczen:
X1

SCR Ekran kabla sterowania

Al1 Zewnetrzne zadawanie predkosci 1: 0...10 V
AGND | Masa obwodu wejscia analogowego

10V Napigcie odniesienia 10 VDC

Al2 Nie uzywany

AGND | Masa obwodu wejscia analogowego

AO1 Predkos¢ wyjsciowa silnika: 0...20 mA

AO2 Prad wyjsciowy: 0...20 mA

AGND | Masa obwodu wyjscia analogowego

O[NNI O B|W|N|—

1024V Wyjscie napiecia pomocniczego +24 VDC

11 |GND Masa wyjscia napiecia pomocniczego
|: 12|DCOM | Wspdlna masa dla wejs¢ cyfrowych
-~ 113[DI1 Start: chwilowa aktywacja przez uaktywnienie DI2 uruchamia przemiennik
L 14 (DI2 Stop: chwilowa deaktywacja powoduje zatrzymanie przemiennika
—"—15|DI3 Do przodu / Do tytu: akt1ywacja zmienia kierunek obrotéw
—"—116|DI4 Wybér predkosci statej’)
—"—17|DI5 Wybér predkosci statej")
—~—18|DI6 Nie uzywany
19|RO1C Wy. przekaznik. 1, programow.
20 [RO1A Fabrycznie:
S Uwaga 1. Kod:
21/RO1B |~ Gotow =>19 poiqczone do 21 0 = otwarte, 1 = zamkniete
22 |R0O2C Wy. przekaznik. 2, programow.
23|RO2A Fabrycznie: DI4|DI5 Output
24|RO2B H Bieg =>22 potgczone do 24 0 |0 [Zadawanie przez Al1
25|RO3C Wy. przekaznik. 3, programow. | |1 [0 [PREDKOSC STAtA 1 (1202)
26 [RO3A Fabrycznie: 0 |1 [PREDKOSC STALA 2 (1203)
27|RO3B |~ Btad (-1)=>25 potgczone do 27 1 1 |PREDKOSC STALA 3 (1204)

(Btad => 25 potgczone do 26)

Sygnaly wejsciowe Sygnaly wyjsciowe Nastawy zworki J1
* Zadawanie analogowe (Al1) *  Wyjscie analogowe AO1: Predkosé
» Start, stop oraz kierunek (DI1,2,3) »  Wyjscie analogowe AO2: Prad J1
*  Wybér predkosci statej (D14,5) *  Wyjscie przekaznikowe 1: Gotow W 1 Al1:0...10 V

*  Wyjscie przekaznikowe 2: Bieg
- Wyjécie przekaznikowe 3: Blad (-1) | | 2 P> |Al2: 0(4)...20 mA

0T Jo|Al1:0...10V
o[ 10%|AI2: 0(4)...20 mA

Makra aplikacyjne
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Makro aplikacyjne: “Alternatywne”

Makro to zapewnia konfiguracje wejs¢ i wyjs¢ (1/0) ktora jest przystosowana do kolejnosci
sygnatow sterowania wejs¢ cyfrowych (DI) uzywanej przy zmianach kierunku obrotow
przemiennika. Aby uaktywni¢ to makro, nalezy ustawi¢ warto$¢ parametru 9902 na “3”
(ALTERNATYWNE).

Przyktad potaczen:
X1

1 |SCR Ekran kabla sterowania
1...10 kom 2 |AI1 Zewnetrzne zadawanie predkosci 1: 0...10 V
3 |AGND | Masa obwodu wejscia analogowego
4 |10V Napiecie odniesienia 10 VDC
5 |AI2 Nie uzywany
6 |AGND | Masa obwodu wejscia analogowego
7 |AO1 Predkos¢ wyjsciowa silnika: 0...20 mA
8 |AO2 Prad wyjsciowy: 0...20 mA
9 |AGND | Masa obwodu wyj$cia analogowego
10|24V Wyjscie napiecia pomocniczego +24 VDC
11 |GND Masa wyjscia napiecia pomocniczego
|: 12|DCOM | Wspélna masa dla wej$¢ cyfrowych

113 |DI1 Start do przodu: jezeli DI1 i DI2 sa w tym samym stanie, przemiennik jest zatrzymany

{14 |DI2 Start do tylu

-~ [15|DI3 Wybor predkosci statej’)

—~_[16|DI4 Wybér predkosci statej’)

{17 |DI5 Wybér pary ramp przysp./ hamow.: aktywacja wybiera 2. pare

L~ 118 |DI6 Zezw. na bieg: deakywacja zawsze powoduje zatrzymanie przemiennika
19|RO1C Wy. przekaznik. 1, programow.
20 |RO1A Fabrycznie: .
21|RO1B |~  Gotéw =>19 potgczone do 21 g!%?;;&g%d': zamkniete
22 |RO2C Wy. przekaznik. 2, programow. .
23 |RO2A Faybr?/cznie: Prog DI4|DI5 Wyjscie
24|RO2B [~ Bieg =>22 pofaczone do 24 0 |0 [Zadawanie przez Al1
25|RO3C Wy. przekaznik. 2, programow. || |/ |9 [PREDKOSCSTALAT (1202)
26 IRO3A Fabrycznie: 0o [ PREDKO?C’: STAtA 2 (1203)
27|RO3B |~  Btad (-1)=>25 potaczone do 27 || |1 |1 |PREDKOSC STAtA 3 (1204)

(Btad => 25 potaczone do 26)

Sygnaly wejsciowe Sygnaty wyjsciowe Nastawy zworki J1
Zadawanie analogowe (Al1) Wyijécie analogowe AO1: Predko$c¢
Start, stop oraz kierunek (DI1,2) Wyijécie analogowe AO2: Prad J1

Wybor predkosci statej (DI3,4)
Wybér pary ramp (1 lub 2) (DI5)
Zezwolenie na bieg (DI6)

Wyijécie przekaznikowe 1: Gotow E} a Al1:0...10 V
Wyijscie przekaznikowe 2: Bieg - N
L 12 >

Wyjscie przekaznikowe 3: Btad (-1 Al2: 0(4)...20 mA

AT JolAl1:0...10V
N[ 20%|A12: 0(4)...20 mA

Makra aplikacyjne
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Makro aplikacyjne: “Potencjometr silnika”

Makro to zapewnia optacalny ekonomicznie interfejs dla PLC pozwalajacy na
zmiane predkosci przemiennika z wykorzystaniem wytgcznie sygnatéw cyfrowych.
Aby uaktywni¢ to makro, nalezy ustawi¢ warto$¢ parametru 9902 na “4” (MOTOR POT
(POT ELEKTRON)).

Przyktad potgczen:

X1 [17TSCR Ekran kabla sterowania
2 |A1 Nie uzywany
3 |AGND | Masa obwodu wejscia analogowego
4 10V Napigcie odniesienia 10 VDC
5 |AI2 Nie uzywany
6 |AGND | Masa obwodu wejscia analogowego
7 |AO1 Predkos¢ wyjsciowa silnika: 0...20 mA
8 |AO2 Prad wyjsciowy: 0...20 mA
9 |AGND | Masa obwodu wyjscia analogowego
10|24V Wyijscie napiecia pomocniczego +24 VDC
I: 11 |GND Masa wyjscia napiecia pomocniczego
12|DCOM | Wspolna masa dla wejs¢ cyfrowych
—"—13|Dl1 Start/stop: aktywacja uruchamia przemiennik.
—"—14 |DI2 Do przodu / Do tytu: aktywacja zmienia kierunek obrotow.
—"——15|DI3 Zwiekszanie sygnatu zadawania: aktywacja zwigksza sygnat zadawania®)
——16|DI4 Zmniejszanie sygn. zadawania: aktywacja zmniejsza sygnat zadawania®)
——17|DI5 Predko$¢ stata 1: 1202
—"—18|DI6 Zezwolenie na bieg: deakywacja zawsze powoduje zatrzymanie przemiennika.
19|RO1C Wyijécie przekaznikowe 1, programowalne
20 [RO1A Fabrycznie:
21|RO1B = Gotéw =>19 potaczone do 21 Uwag.a 1 Dla wejsc¢ cyfrowych DI3 i Dl4:
22|[RO2C™|— Wy. przekaznik. 2, programow. ||* 5552008 53 2Kne L Beakiyne.
23 |RO2A F:_abrycznle: * Przy zatrzymaniu przemiennika lub
24|RO2B — Bieg =>22 potgczone do 24 zaniku nap. zasilania istniejgce
25|R0O3C Wy. przekaznik. 3, programow. zadawanie predkosci jest zapisywane
26 |RO3A Fabrycznie: U W Pag"‘ff'-t wienia crasow ramo 2
27[RO3B |~ Biad (:1)_>25 potgczone do 27 sz;:ge;; p-rz;sgieseza?wig iar?aomofvar?ia 2
(Btad => 25 potgczone do 26) (parametry 2205 i 2206)
Sygnaly wejsciowe Sygnaly wyjsciowe Nastawy zworki J1
» Start, stop oraz kierunek (DI1,2) *  Wyjscie analogowe AO1: Predkos¢
« Zwigkszanie/ zmniejszanie sygnatu *  Wyjscie analogowe AO2: Prad J1
zadawania (DI3,4) ~ « Wyjécie przekaznikowe 1: Gotow g > TAIM:0...10V
+ Wybodr predkosci statej (DI5) «  Wyjscie przekaznikowe 2: Bieg z B
*  Zezwolenie na bieg (DI6) - Wyjscie przekaznikowe 3: Blad (-1) Al2:0(4)...20 mA
J1

- Jo|Al1:0...10V
[ 10%|AI2: 0(4)...20 mA

Makra aplikacyjne
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Makro aplikacyjne: “Reczne - automatyczne”

Makro to zapewnia konfiguracje wejs¢ / wyj$c, ktora jest zwykle stosowana w aplikacjach
HVAC. Aby uaktywni¢ to makro, nalezy ustawi¢ warto$¢ parametru 9902 na “5” (HAND/AUTO
(RECZ/AUTOM)).

Uwaga! Parametr 2108 START INHIBIT (BLOKADA STARTU) musi pozostac¢ taki, jakie byto jego
ustawienie fabryczne tzn. “0” (OFF (WYtACZONE)).

Przyktad potaczen:

X1

1 [SCR Ekran kabla sterowania
2 1AM Zewnetrzne zadawanie 1: 0...10 V (sterowanie reczne)
3 |[AGND | Masa obwodu wejscia analogowego
4 10V Napiecie odniesienia 10 VDC
5 [AI2 Zewnetrzne zadawanie 2: 0...20 mA (sterowanie automatyczne)
6 |AGND | Masa obwodu wejscia analogowego
7 |AO1 Predkos¢ wyjsciowa silnika: 0...20 mA
8 |AO2 Prad wyjsciowy: 0...20 mA
9 |[AGND | Masa obwodu wyjscia analogowego
10|24V Wyjscie napiecia pomocniczego +24 VDC
|: 11 |GND Masa wyjscia napiecia pomocniczego
12|DCOM | Wspdlna masa dla wej$¢ cyfrowych
———13|DI" Start/Stop (reczne): aktywacja uruchamia przemiennik
——14|DI2 Fwd/Rev (reczne): aktywacja zmienia kierunek obrotow
——15|DI3 Wybér EXT1/EXT2 : aktywacja wybiera sterowanie “automatyczne”
— —16|Dl4 Zezw. na bieg: deakywacja zawsze powoduje zatrzymanie przemiennika
——— 17 |DI5 Fwd/Rev (automatycznie): aktywacja zmienia kierunek obrotow
——18|DI6 Start/Stop (automatycznie): aktywacja uruchamia przemiennik
19|RO1C Wyijscie przekaznikowe 1, programowalne
20 [RO1A Fabrycznie:
21/RO1B |~  Gotéw =>19 potgczone do 21 Uwaga 1
22 |RO2C Wyjscie przekaznikowe 2, programowalne || Konieczne jest zasilanie
23 |[RO2A Fabrycznie: czujnika - patrz instrukcje
24|RO2B —  Bieg =>22 potgczone do 24 producenta czujnika.
25|R0O3C Wyijscie przekaznikowe 3, programowalne | Przykiad przytaczenia
26 |RO3A Fabrycznie: czujnika
27|RO3B Btad (-1)=>25 potgczone do 27 dwuprzewodowego
(Btad => 25 potgczone do 26) pokazano na str. 92.
Sygnaly wejsciowe Sygnatly wyjsciowe Nastawy zworki J1

Dwa sygnaty zadawania analogowego

(A1, 2)

(D12, 5)

Wybor miejsca sterowania (DI3)

Wyijécie analogowe AO1: Predko$c¢
Wyijécie analogowe AO2: Prad J1

Start/stop - reczne / automatycznie .« Wyjscie przekaznikowe 1: Gotow S| AM:0...10V
( S ) . »  Wyijscie przekaznikowe 2: Bieg R
Kierunek — reczne / automatycznie . )L g >

Wyjscie przekaznikowe 3: Btad (-1 Al2: 0(4)...20 mA

Zezwolenie na bieg (D14) L Al1:0...10V
0 o AT 0.
[ 1% AI2: 0(4)...20 mA

Makra aplikacyjne
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Makro aplikacyjne: “Regulacja PID”

To makro aplikacyje zapewnia odpowiednie nastawy parametrow dla systemow sterowania
dziatajgcych w petli zamknietej, takich jak sterowanie ciSnieniem, przeptywem itp. Aby
uaktywni¢ to makro, nalezy ustawi¢ warto$¢ parametru 9902 na “6” (PID CTRL(REGIL PID)).

Uwaga! Parametr 2108 START INHIBIT (BLOKADA STARTU) musi pozostac¢ taki, jakie byto jego
ustawienie fabryczne tzn. “0” (OFF (WYtACZONE)).

Przyktad potgczen:

1 |SCR Ekran kabla sterowania
2 |Al Zad. zew. 1 (EXT1) reczne lub zad. zew. (EXT2) PID: 0...10 V")
3 |AGND Masa obwodu wejscia analogowego 5 :
o S waga 1.
4 |10V Naplecrlg oc_:in'|e5|en|a 10VDC Recznie: 0...10V => zadaw. predk
5 |AI2 Wartos¢ biezgca (PID): 0...20 mA PID: 0...10V => 0...100% punktu
6 |AGND | Masa obwodu wejscia analogowego ustalonego PID.
7 |AO1 Predkos¢ wyjsciowa silnika: 0...20 mA
8 |AO2 Prad wyjsciowy: 0...20 mA Uwaga 3
9 |AGND | Masa obwodu wyjécia analogowego Konieczne jest zasilanie czujnika -
patrz instrukcje producenta
1024V Wyjécie napiecia pomocniczego +24 VDC CZanillza-dF’rZyk’fad deZY’faLCZGNia
P i ; czujnika dwuprzewodowego
|: 11 [GND Masa} wyjscia napiecia pomocniczego pokazano na sir. 92.
12/DCOM | Wspolna masa dla wejs¢ cyfrowych
—"—13|DI1 Start/Stop (reczne): aktywacja uruchamia przemiennik
—"—14|DI2 Wybér EXT1/EXT2: aktywacja wybiera sterowanie PID
— —15|DI3 Wybér predkosci statej 1: (nie uzywane przy sterowaniu PID)?)
— —16|DI4 Wybér predkosci statej 2: (nie uzywane przy sterowaniu PID)?)
——17 |DI5 Zezw. na bieg: deakywacja zawsze powoduje zatrzymanie przemiennika
L———118|DI6 Start/Stop (PID): aktywacja uruchamia przemiennik
19|RO1C Wy. przekaznik. 1, programow.
20 |[RO1A Fabrycznie: Uwaga 2. Kod:
21|RO1B |~  Gotéw =>19 potgczone do 21 0 = otwarte, 1 = zamkniete
22 |RO2C Wy. przekaznik. 2, programow. DI3 DI Wyjscie
23 |RO2A Fabrycznie: 0 |0 |Zadawanie przez Al
24|RO2B |~  Bieg =>22 potaczone do 24 1 0 |PREDKOSC sTAtA 1 (1202)
22 RggC \|£Vyb przekaznik. 3, programow. 0 1 PREDKOSC STALA 2 (1203)
RO3A abrycznie: 1 1 e 1204
27|RO3B |~  Btad (-1)=>25 potgczone do 27 PREDKOSC STALA 3 (1204)
(Btad => 25 potaczone do 26)
Sygnaly wejsciowe Sygnaly wyjsciowe Nastawy zworki J1

Wartos¢ biezaca (Al2)

Analog reference (Al1)

Wybor EXT1/EXT2 (DI2)
Wybér predkosci statej (DI3, 4) *  Wyjscie przekaznikowe 3: Btad (-1) g Al2: 0(4)...20 mA
Zezwolenie na bieg (DI5) -

Wyjscie analogowe AO1: Predko$¢
* Wyjscie analogowe AO2: Prad J1

Start/stop — recznie/PID (DI1, 6) *  Wyjscie przekaznikowe 1: Gotow B .
*  Wyjscie przekaznikowe 2: Bieg Al:0...10V

0T ol AlM:0...10V
o[ 10%|AI2: 0(4)...20 mA

Uwaga: Stosowac nastepujgcy kolejnos¢ zatgczania:

EXT1/EXT2
Zezwolenie na bieg
Start.

Makra aplikacyjne
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To makro aplikacyje zapewnia odpowiednie nastawy parametrow dla systemoéw
sterowania pompami lub wentylatorami (PFC). Aby uaktywni¢ to makro, nalezy
ustawi¢ warto$¢ parametru 9902 na “7” (PFC CONTROL(REGUL PFC)).

Uwaga! Parametr 2108 START INHIBIT (BLOKADA STARTU) musi pozostac taki, jakie
byto jego ustawienie fabryczne tzn. “0” (OFF (WYtACZONE)).

Przyktad potgczen:

X1

1 |SCR Ekran kabla sterowania
2 [A Zad. zew. 1 (EXT1) reczne lub zad. zew. (EXT2) PID/PFC: 0...10 V1)
3 |AGND | Masa obwodu wejécia analogowego
4 |10V Napigcie odniesienia 10 VDC Uwaga 1. B
5 [Al2__| Sygnat biezacy (PID): 4...20 mA A A i v
6 |AGND Masa obwodu wejscia analogowego punktu pracy PID
7 |AO1 Czestotliwos¢ wyjsciowa: 0...20 mA
8 |AO2 Wart. aktualna 1 (wartos¢ aktualna syg. regulatora PI): 0(4)...20 mA
9 |AGND | Masa obwodu wyjscia analogowego Uwaga 2.
Konieczne jest zasilanie czujnika
1024V Wyijécie napigcia pomocniczego +24 VDC | patrz instrukcje producenta
TT[GND_| Masa wycia napieca pomocriczego || EUTKE, Pk prasaceene
12|DCOM | Wspdlna masa dla wejs¢ cyfrowych pokazano na str. 92.
—"—13|DI1 Start/Stop (recznie): aktywacja uruchamia przemiennik
—"—14 |DI2 Zezw. na bieg: deakywacja zawsze powoduje zatrzymanie przemiennika
— —15|DI3 Wyboér EXT1/EXT2 : aktywacja wybiera sterowanie PFC
— —16|DI4 Blokada: deaktywacja zawsze powoduje zatrzymanie przemiennika
— —17|DI5 Blokada: deaktywacja powoduje zatrzymanie silnika o statej predkosci
L—"—118|DI6 Start/Stop (PFC): aktywacja uruchamia przemiennik
19 |RO1C Wyjscie przekaznikowe 1, programowalne
20 |[RO1A Fabrycznie:
21|RO1B |~  Bieg =>19 potaczone do 21
22 |RO2C Wyijscie przekaznikowe 2, programowalne
23 |RO2A Fabrycznie:
24|RO2B +—  Btad (-1) =>22 potaczone do 24 (Fault => 22 connected to 23)
25|R0O3C Wyjscie przekaznikowe 3, programowalne
26 |[RO3A Fabrycznie:
27|RO3B —  Zalaczony silnik pomocniczy =>25 potgczone do 27
Sygnaly wejsciowe Sygnaly wyjsciowe Nastawy zworki J1
Zadawanie analogowe i warto$¢ *  Wyjscie analogowe AO1:
gitezrta;c? o /PFC (DI, 6) \?vzg'spt"woslé AO2: Waros¢ J1
arystop — recznie, s . Scle analogowe . vvarosc 1
Zoralonio na bieg (DI2) akivalna 1 2P| Alt:0...10V
Wybor EXT1/EXT2 (DI3) * Wyjscie przekaznikowe 1:Bieg = S P |AI2: 0(4)...20 mA
Blokada (D4, 5) »  Wyjécie przekaznikowe 2: Btad (-1)

*  Wyjscie przekaznikowe 3: Silnik

pomocniczy zatgczony J1
= Jo|Al1:0...10V
S 1% AI2: 0(4)...20 mA

Uwaga: Stosowac nastepujgcy kolejnos¢ zatgczania:

EXT1/EXT2

Zezwolenie na bieg

Start

Makra aplikacyjne
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Makro aplikacyjne: “Regulacja momentu”

To makro aplikacyje zapewnia odpowiednie nastawy parametréw dla zastosowan gdzie jest
wymagane sterowanie momentem obrotowym silnika. Mozliwe jest tez przetgczenie na
sterowanie predkoscig obrotowa. Aby uaktywnic to makro, nalezy ustawi¢ wartos¢ parametru
9902 na “8” (TORQUE CONTROL (REGULACJA MOMENTU)).

Przyktad potgczen:

X1 [17TSCR Ekran kabla sterowania
2 |Al1 Zewnetrzne zadawanie predkosci 1: 0...10 V
3 |AGND | Masa obwodu wejscia analogowego
4 110V Napigcie odniesienia 10 VDC
5 |AI2 Zewnetrzne zadawanie momentu obrotowego: 4...20 mA
6 |AGND | Masa obwodu wejscia analogowego Uwaga 1
7 |AO1 Predkoé_c’.: V\_lyjéciowa silnika: 0...20 mA | " L o Kierunek obrotow w
8 |AO2 Prad wyjsciowy: 0...20 mA trybie sterowania predkoscig
9 |AGND | Masa obwodu wyjscia analogowego obrotowa.
* Zmienia kierunek momentu
10|24V Wyijécie napiecia pomocniczego +24 VDC obrotowego w trybie
11 |GND Masa wyj$cia napiecia pomocniczego sterowania momentem obrot.
|: 12|DCOM | Wspolna masa dla wejs¢ cyfrowych
|13 (DN Start/stop: aktywacja uruchamia przemiennik.
|~ |14|DI2 Do przodu/Do tytu: aktywacja zmienia kierunek obrotow™)
|~ |15|DI3 Regulacja predkosci/momentu obr.: aktywacja wybiera sterow. mom. obr.
_~__|16|Dl4 Predkos¢ stata 1: 1202
|~ |17|DI5 Wybér pary ramp: aktywacja wybiera 2-gg pare ramp przysp./hamow.
L_~__|18|DI6 Zezw. na bieg: deakywacja zawsze powoduje zatrzymanie przemiennika
19 |RO1C Wy. przekaznik. 1, programow.
20|RO1A Fabrycznie: Uwaga 2.
21|RO1B | Gotéw =>19 potaczone do 21 Konieczne jest zasilanie czujnika -
L. patrz instrukcje producenta
22 |RO2C Wy. przekaznik. 2, programow. | czujnika. Przyktad przytaczenia
23 |RO2A Fabrycznie: czujnika dwuprzewodowego
24|RO2B |~ Bieg =>22 potaczone do 24 pokazano na str. 92.
25|R0O3C Wy. przekaznik. 3, programow.
26 |RO3A Fabrycznie:
27|RO3B |~ Btad (-1) => 25 potgczone do 27
(Btad => 25 potgczone do 26)
Sygnaly wejsciowe Sygnaly wyjsciowe Nastawy zworki J1
» Dwa sygnaty zadawania analogowego ¢ Wyjscie analogowe AO1: Predko$¢
(Sﬁ;{/;)o oraz kierunek (DI1, 2) . Wyjéc!e analigc’)wﬁ A021: PC??' J1
: Z Kieru : . ie przekaznikowe 1: w
. Regulac}% predkosci/momentu . wﬁiﬁ.Z grszgz’nikgw: 2: Bicégc;) 2P| AI:0...10V

obrotowego (DI3)

*  Wybér predkosci statej (D14)
*  Wybor pary ramp (1 lub 2) (DI5)

Wyjscie przekaznikowe 3: Btad (-1) L g > Al2: 0(4)...20 mA

» Zezwolenie na bieg (DI6) J1
=T Jo|AN:0...10V
o[ 10%|A12: 0(4)...20 mA

Makra aplikacyjne
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Przyktad przytaczenia czujnika dwuprzewodowego

Wiele aplikacji wykorzystuje regulacje procesowg PI(D) i z tego wzgledu potrzebuje sygnat
sprzezenia zwrotnego od regulowanego procesu. Sygnat ten typowo jest przytagczany do
wejScia analogowego 2 (Al2). Schematy potgczen dla makro “Regulacja PID” przedstawione
wczesniej w tym rozdziale pokazujg potgczenie gdy uzywany jest czujnik z osobnym
zasilaniem. Na rysunku ponizej pokazano przyktad przytgczenia dla czujnika
dwuprzewodowego.

X1/ Plyta sterowania
P 4..20 mA 5 |AI2 Pomiar procesowej wartosci biezgcej,
| ( 6 |AGND |0(4) ... 20 mA, Ry, =100 Q

X1 /Plyta sterowania
L 10 |[+24 V |Wyjscie nap. pomocniczego, nieizolowane,
11 |GND |24 V DC, 250 mA

Uwaga: Czujnik jest zasilany przez swoje wyjscie pragdowe. Zatem sygnat wyjsciowy musi
by¢ w zakresie 4...20 mA, a nie 0...20 mA.
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Zestawy parametréw uzytkownika

Oprécz standardowych makroaplikacyjnych istnieje mozliwo$¢ zapisania w pamigci trwatej
dwoch zestawow parametrow uzytkownika i zatadowania ich w pdzniejszym czasie. Zestawy
parametréw uzytkownika sktadajg sie z nastaw parametréw wprowadzonych przez
uzytkownika, w tym z parametrow grupy 99 “Parametry rozruchowe”, oraz z rezultatow
procedury identyfikacji silnika. Zostaje rowniez zapisane zadawanie panelu sterowania, jezeli
zestaw parametrow uzytkownika jest skopiowany i tadowany w trybie sterowania lokalnego.
Konfiguracja sterowania zdalnego jest kopiowana do zestawu parametrow uzytkownika, ale
konfiguracja sterowania lokalnego nie jest kopiowana.

Kroki ponizej pokazujg, w jaki sposdb mozna zapisa¢ i zatadowa¢ Zestaw Parametrow
Uzytkownika 1 (USER PARAMETER SET 1). Procedura dla Zestawu Parametrow
Uzytkownika 2 (USER PARAMETER SET 2) jest analogiczna, tylko wartoci parametru 9902
sg rozne.

Aby skopiowa¢ z przemiennika do panelu Zestaw Parametréw Uzytkownika 1 :

» Ustawi¢ wartosci parametréw. Wykonac¢ identyfikacje silnika , jezeli jest ona potrzebna
dla danej aplikaciji, a jeszcze nie zostata wykonana.

» Zapisac nastawy parametroéw oraz rezultaty identyfikacji silnika w pamieci trwatej przez
zmiane wartosci parametru 9902 na “-1” (USER S1 SAVE).
SAVE éﬁ?&ﬁ

* Wecisng¢ (Rozszerzony Panel Sterowania) lub N (Podstawowy Panel
Sterowania; aby skopiowac.

Aby zatadowac¢ z panelu do przemiennika Zestaw Parametrow Uzytkownika 1:

* Zmieni¢ warto$¢ parametru 9902 na “0” (USER S1 LOAD).

MENU
SAVE ENTER

» Wcisngc (Rozszerzony Panel Sterowania) lub N (Podstawowy Panel
Sterowaniai aby zatadowac.

Zestaw Parametréw Uzytkownika moze by¢ rowniez przetgczony przez wejscia cyfrowe
(patrz parametr 1605).

Uwaga: tadowanie do przemiennika Zestawu Parametrow Uzytkownika odtwarza nastawy
parametréw w tym tych z grupy 99 “Parametry rozruchowe” i rezultaty identyfikacji silnika.
Sprawdzi¢, czy nastawy sg poprawne dla parametréw uzywanego silnika.

Podpowiedz: Uzytkownik moze np. przetgczaé przemiennik miedzy dwoma réznymi
silnikami, bez konieczno$ci regulacji parametrow silnika i powtarzania procedury identyfikaciji
silnika przez przemiennik za kazdym razem kiedy nastgpi zmiana silnika pracujgcego z
przemiennikiem. Wykonanie biegu identyfikacyjnego konieczne jest tylko jeden raz dla
kazdego z silnikbw, a nastepnie mozliwe jest zapisanie wynikow w postaci zestawu
parametréw uzytkownika. Kiedy zamieni sie silnik przytgczony do przemiennika, nalezy tylko
zatadowac z panelu sterowania odpowiedni zestaw parametrow uzytkownika i przemiennik
jest gotowy do pracy.
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Wartosci domysine parametréw dla makroaplikacji

Ustawione fabrycznie wartosci parametréw wyspecyfikowano w rozdziale "Petna
Lista Parametrow przemiennika ACS550". Zmiana z makroaplikacji ustawionej
fabrycznie (ABB Standard) za pomocg parametru 9902 zmienia domysine wartosci
parametrow tak, jak to przedstawiono w ponizszych tabelach.

Uwaga! Ponizsze tabele przedstawiajg zestawy wartosci parametréw dla przemiennikéw na 50 Hz /
zgodnie z normg IEC (ACS550-01) oraz na 60 Hz / zgodnie z normg NEMA (ACS550-U1).

ACS550-01
g © = 2 ) [T)
= -§ ; g © P § 5 & -%3
mS S 2> s2 | €3 S 8, & 5
Parametr Qg 2 o OE N ® & 8 SE
<s 8 s §% | &E E E 29
n 5 ] s x o = = @ E
& < o a « &
9902 |APPLIC MACRO 1 2 3 4 5 6 7 8
(MAKROAPLIKACJA)
9904 |MOTOR CTRL MODE (TRYB 3 1 1 1 1 1 3 2
STER SILNIK)
1001 |EXT1 COMMANDS (ZEWN1 2 4 9 2 2 1 1 2
KOMENDY)
1002 |EXT2 COMMANDS (ZEWN2 0 0 0 0 7 6 6 2
KOMENDY)
1003 |DIRECTION (KIERUNEK) 3 3 3 3 3 1 1 3
1102 |EXT1/EXT2 SEL (WYBOR ZEW1/ 0 0 0 0 3 2 3 3
ZEW2)
1103 |REF1 SELECT (WYBOR 1 1 1 12 1 1 1 1
ZADAWANIAT)
1106 |REF2 SELECT (WYBOR 2 2 2 2 2 19 19 2
ZADAWANIAZ2)
1201 |CONST SPEED SEL (WYB 9 10 9 5 0 9 0 4
PREDK STAIEJ)
1304 [MINIMUM A2 (MINIMUM AI2) 0 0 0 0 20 20 20 20
1401 |RELAY OUTPUT 1 (WYJ 1 1 1 1 1 1 2 1
PRZEKAZNIK 1)
1402 |RELAY OUTPUT 2 (WYJ 2 2 2 2 2 2 3 2
PRZEKAZNIK 2)
1403 |RELAY OUTPUT 3 (WYJ 3 3 3 3 3 3 31 3
PRZEKAZNIK 3)
1501 |AO1 CONTENT (SYGNALAOT) 103 102 102 102 102 102 103 102
1503 |AO71 CONTENT MAX (WARTOSC 50 50 50 50 50 50 52 50
MAX AO1)
1507 |AO2 CONTENT (SYGNALAO2) 104 104 104 104 104 104 130 104
1510 [MINIMUM AO2 (WARTOSC MIN 0 0 0 0 0 0 4 0
AO2)
1601 |RUN ENABLE (ZEZWOL NA 0 0 6 6 4 5 2 6
BIEG)
2008 [MAXIMUM FREQ (CZESTOT 50 50 50 50 50 50 52 50
MAXIMUM)
2201 |Acc/pDEC 1/2 SEL (WYBOR 5 0 5 0 0 0 0 5
RAMPY 1/2)
3201 |SUPERV 1 PARAM (NADZOR 103 102 102 102 102 102 103 102
PARAM 1)
3401 [SIGNAL 1 PARAM (SYGNAL1 103 102 102 102 102 102 103 102
PARAM)
4001 [GAIN (WZMOCNIENIE) 10 10 10 10 10 10 25 10
4002 [INTEGRATION TIME (ST CZAS 60 60 60 60 60 60 3 60
CAKOW)
4101 |GAIN (WZMOCNIENIE) 1 1 1 1 1 1 2,5 1
4102 [INTEGRATION TIME (ST CZAS 60 60 60 60 60 60 3 60
CAHKOW)
8123 |PFC ENABLE (ZEZWOL PFC) 0 0 0 0 0 0 1 0
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ACS550-U1
g © = 2 a [T
° -§ § g © ° ﬁ % Ii- '%3
m.S o 2 ox T > = o 85
Parametr mg S S o= N © 8 e ==
<g 8 s $% | &E E E g9
7] s 2 3 x 9 > o x £
) < |=a R 4
9902 |APPLIC MACRO 1 2 3 4 5 6 7 8
(MAKROAPLIKACJA)
9904 |MOTOR CTRL MODE (TRYB 3 1 1 1 1 1 3 2
STER SILNIK)
1001 |EXT1 COMMANDS (ZEWN1 2 4 9 2 2 1 1 2
KOMENDY)
1002 |EXT2 COMMANDS (ZEWN2 0 0 0 0 7 6 6 2
KOMENDY)
1003 |DIRECTION (KIERUNEK) 3 3 3 3 3 1 1 3
1102 |EXT1/EXT2 SEL (WYBOR ZEW1/ 0 0 0 0 3 2 3 3
ZEW2)
1103 |REF1 SELECT (WYBOR 1 1 1 12 1 1 1 1
ZADAWANIAT)
1106 |REF2 SELECT (WYBOR 2 2 2 2 2 19 19 2
ZADAWANIA2)
1201 |CONST SPEED SEL (WYB 9 10 9 5 0 9 0 4
PREDK STAIEJ)
1304 [MINIMUM AI2 (MINIMUM AI2) 0 0 0 0 20 20 20 20
1401 |RELAY OUTPUT 1 (WYJ 1 1 1 1 1 1 2 1
PRZEKAZNIK 1)
1402 |RELAY OUTPUT 2 (WYJ 2 2 2 2 2 2 3 2
PRZEKAZNIK 2)
1403 |RELAY OUTPUT 3 (WYJ 3 3 3 3 3 3 31 3
PRZEKAZNIK 3)
1501 [AOT CONTENT (SYGNALAOT) 103 102 102 102 102 102 103 102
1503 |AOT CONTENT MAX (WARTOSC 60 60 60 60 60 60 62 60
MAX AO1)
1507 |AO2 CONTENT (SYGNALAO2) 104 104 104 104 104 104 130 104
1510 [MINIMUM AO2 (WARTOSC MIN 0 0 0 0 0 0 4 0
AO2)
1601 |RUN ENABLE (ZEZWOL NA 0 0 6 6 4 5 2 6
BIEG)
2008 |MAXIMUM FREQ (CZESTOT 60 60 60 60 60 60 62 60
MAXIMUM)
2201 |Acc/pEC 1/2 SEL (WYBOR 5 0 5 0 0 0 0 5
RAMPY 1/2)
3201 [SUPERV 1 PARAM (NADZOR 103 102 102 102 102 102 103 102
PARAM 1)
3401 |[SIGNAL 1 PARAM (SYGNAL1 103 102 102 102 102 102 103 102
PARAM)
4001 |GAIN (WZMOCNIENIE) 10 10 10 10 10 10 25 10
4002 |INTEGRATION TIME (ST CZAS 60 60 60 60 60 60 3 60
CAIKOW)
4101 |GAIN (WZMOCNIENIE) 1 1 1 1 1 1 2,5 1
4102 |INTEGRATION TIME (ST CZAS 60 60 60 60 60 60 3 60
CAIKKOW)
8123 |PFC ENABLE (ZEZWOL PFC) 0 0 0 0 0 0 1 0
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Peina Lista Parametrow przemiennika ACS550

W tabeli ponizej podano petny wykaz parametrow. W nagtowku sg stosowane nastepujace skroty:

* S = Parametry te mogg by¢ modyfikowane tylko gdy przemiennik jest zatrzymany.

» Uzyt. = Zzrédto do wprowadzenia warto$ci parametrow Uzytkownika

Niektére wartosci parametréw zalezg od konstrukcji przemiennika, co zaznaczono w tabeli przez “01:”
lub “U1:”. Patrz kod typu przemiennika, np. ACS550-01.

Kod Nazwa |Zakres Rozdzielczo$¢ |Nastawa fabryczna |Uiyt. |S

Grupa 99: Start-Up Data (Parametry rozruchowe)

9901 |LANGUAGE 0...15/0...3 1 0 (ANGIELSKI)

9902  |APPLIC MACRO -3...8, 31 1 1 (ABB STIARD) v

9904 |MOTOR CTRL MODE 1=WEKTOROWY:PREDKOSC, 1 3 (SKALARNY, v
2=WEKTOROWY:MOMENT OBROTOWY, CZESTOTLIWOSC)
3=SKALARNY:CZESTOTLIWOSC

9905 |MOTOR NOM VOLT 115...345V 1V 230 V v
01:200...600 V / 1V 01:400V/ 4
U1:230...690 V U1:460V
U1:288...862 V 1V U1: 575V v

9906 |[MOTOR NOM CURR 0.2 Ihhg ... 2.0 - Irpg 0.1A 1.0 - Ihng v

9907 |MOTOR NOM FREQ 10.0.0...500.0 Hz 0.1 Hz 01:50.0 Hz / v

U1:60.0 Hz
9908 |MOTOR NOM SPEED 50...30000 obr/min 1 obr/min Zalezny od rozmiaru v
9909 |MOTOR NOM POWER  |0.2...3.0 - Pyq 01: 0.1 kW/ |1.0 - Ppg v
U1: 0.1 KM

9910 |ID RUN 0 = OFF (WYACZONE) /IDMAGN 1 0 (OFF/IDMAGN) v
1= ON (ZAtACZONE)

Grupa 01: Operating Data (Parametry eksploatacyjne)

0101 |SPEED & DIR -30000...30000 obr/min 1 obr/min -

0102 |SPEED 0...30000 obr/min 1 obr/min -

0103 |OUTPUT FREQ 0.0...500.0 Hz 0.1 Hz -

0104 |CURRENT 0.0...2.0 - Iopq 0.1A -

0105 |TORQUE -200.0...200.0% 0.1% -

0106 |POWER -2.0...2.0 - Py 0.1 kW -

0107 [DC BUS VOLTAGE 0...2.5 - Vyn 1V -

0109 |OUTPUT VOLTAGE 0...2.0 - Vgn 1V -

0110 |DRIVE TEMP 0.0...150.0 °C 0.1°C -

0111  |EXTERNAL REF 1 0...30000 obr/min /0.0...500.0 Hz 1 obr/min / -

0.1 Hz

0112  |EXTERNAL REF 2 0.0...100.0% (0.0...600.0% dla 0.1% -
momentu)

0113  |CTRL LOCATION 0 = LOCAL, 1 = EXT1, 2 = EXT2 1 -

0114  |RUN TIME (R) 0...9999 godz 1 godz 0 godz

0115  |KWH COUNTER (R) 0...9999 kWh 1 kWh -
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Kod Nazwa Zakres Rozdzielczos¢ |Nastawa fabryczna Uzyt.

0116  |APPL BLK OUTPUT 0.0...100.0% (0.0...600.0% dla 0.1% -
momentu)

0118 |DI 1-3 STAN 000...111 (0...7 dziesietnie) 1 -

0119 |D14-6 STAN 000...111 (0...7 dziesietnie) 1 -

0120 (a1 0.0...100.0% 0.1% -

0121 |a12 0.0...100.0% 0.1% -

0122 |RO 1-3 STAN 000...111 (0...7 dziesietnie) 1 -

0123 |RO 4-6 STAN 000...111 (0...7 dziesietnie) 1 -

0124 |a01 0.0...20.0 mA 0.1 mA -

0125 |p02 0.0...20.0 mA 0.1 mA -

0126 |PID 1 OUTPUT -1000.0...1000.0% 0.1% -

0127  |PID 2 OUTPUT -100.0...100.0% 0.1% -

0128 [PID 1 SETPNT Jednostka i skala zdefiniowne przez |- -
par. 4006/4106 i 4007/4107

0129 |PID 2 SETPNT Jednostka i skala zdefiniowne przez -
par. 4206 i 4207

0130 |PID 1 FBK Jednostka i skala zdefiniowne przez - -
par. 4006/4106 i 4007/4107

0131 |PID 2 FBK Jednostka i skala zdefiniowne przez - -
par. 4206 i 4207

0132 |PID 1 DEVIATION Jednostka i skala zdefiniowne przez |- -
par. 4006/4106 i 4007/4107

0133 |PID 2 DEVIATION Jednostka i skala zdefiniowne przez - -
par. 4206 i 4207

0134 |COMM RO WORD 0...65535 1 0

0135 |cOMM VALUE 1 -32768...+32767 1 0

0136 |COMM VALUE 2 -32768...+32767 1 0

0137 |PROCESS VAR 1 - 1

0138 |PROCESS VAR 2 - 1

0139 |PROCESS VAR 3 - 1

0140 |RUN TIME 0.00...499.99 tys. godzin 0.01 tys. 0.00 tys. godzin

godzin

0141  |[MWH COUNTER 0...9999 MWh 1 MWh -

0142 |REVOLUTION CNTR 0...65535 milionow obr. 1 milionéw obr. [0

0143 |DRIVE ON TIME HI 0...65535 dni 1 dzien 0

0144 |DRIVE ON TIME LO 00:00:00...23:59:58 1=2s 0

0145 |MOTOR TEMP Par. 3501 =1...3: -10...200 °C 1 -
Par. 3501 = 4: 0...5000 Q
Par. 3501 =5...6: 0...1

0146 |MECH ANGLE 0...32768 1 -

0147 |MECH REVS -32768 ...+32767 1 -

0148 |z PLS DETECTED 0 = nie wykryto, 1 = wykryto 1 (DETECTED) |-

0150 [CB TEMP -20.0...150.0 °C 1.0°C -

0151  |INPUT KWH (R) 0.0...999.9 kWh 1.0 kWh -

0152  INPUT MWH 0...9999 MWh 1 MWh -

0158 |PID COMM VALUE 1 -32768 ...+32767 1 -

0159 |PID COMM VALUE 2 -32768 ...+32767 1 -
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Kod |Nazwa |Zakres Rozdzielczos¢ |Nastawa fabryczna |Uiyt. |S
Grupa 03: FB Actual Signals (Aktualne sygnaly komunikacji)
0301 |FB CMD WORD 1 - - -
0302 |FB CMD WORD 2 - - -
0303 |FB STS WORD 1 - - -
0304 |FB STS WORD 2 - 1 0
0305 |FAULT WORD 1 - 1 0
0306 |FAULT WORD 2 - 1 0
0307  |FAULT WORD 3 - 1 0
0308  |ALARM WORD 1 - 1 0
0309 |ALARM WORD 2 - 1 0
Grupa 04: Fault History (Historia btedow)
0401  |LAST FAULT Kody btedéw wyswietlane na panelu 1 0
jako tekst)
0402  |FAULT TIME 1 Data dd.mm.rr / czas zasilania w dniach|1 day 0
0403  |FAULT TIME 2 Czas gg.mm.ss 2s 0
0404  |SPEED AT FLT -32768...+32767 1 obr/min 0
0405 [FREQ AT FLT -3276.8...+3276.7 0.1 Hz 0
0406 |VOLTAGE AT FLT 0.0...6553.5 0.1V 0
0407 |CURRENT AT FLT 0.0...6553.5 0.1A 0
0408 |TORQUE AT FLT -3276.8...+3276.7 0.1% 0
0409 |STAN AT FLT 0...0xFFFF (heksagonalnie) 1 0
0410 [DI 1-3 AT FLT 000...111 (0...7 dziesietnie) 1 0
0411  |DI 4-6 AT FLT 000...111 (0...7 dziesietnie) 1 0
0412 |PREVIOUS FAULT 1 Jako par. 0401 1 0
0413  |PREVIOUS FAULT 2 Jako par. 0401 1 0
Grupa 10: Start/Stop/Dir (Start/Stop/Kierunek)
1001  |EXT1 COMMIS 0...14 1 2 (DI11,2) v
1002 [EXT2 cOMMIS 0...14 1 0 (NOT SEL = NIE v
WYBRANO)
1003 |DIRECTION 1 = DO PRZODU, 2 = DO TYWJ, 3 = NA 1 3 (REQUEST) v
ZADANIE
1004 |[JOGGING SEL -6...6 1 0 (NOT SEL = NIE v
WYBRANO)
Grupa 11: Reference Select (Wybo6r zadawania)
1101  |KEYPAD REF SEL 1 = REF1(Hz/obr/min), 2 = REF2(%) 1 1 [REF1(Hz/obr/min)]
1102  |[EXT1/EXT2 SEL -6...12 1 0 (ExT1) v
1103  |REF1 SELECT 0...17, 20...21 1 1 (KEYPAD) v
1104 [REF1 MIN 0.0...500.0 Hz / 0...30000 obr/min O.j Hz /1 obr/ 0.0 Hz / 0 obr/min
min
1105 [REF1 MAX 0.0...500.0 Hz / 0...30000 obr/min O.j Hz /1 obr/ 01: 50.0 Hz / 1500 obr/
min min
U1:60.0 Hz / 1800 obr/
min
1106  |REF2 SELECT 0...17,19...21 1 2 (A12) v
1107 |REF2 MIN 0.0...100.0% (0.0...600.0% dla 0.1% 0.0%
momentu obrotowego)
1108 [REF2 MAX 0.0...100.0% (0.0...600.0% dla 0.1% 100.0%
momentu obrotowego)
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Kod |Nazwa |Zakres Rozdzielczos¢ |Nastawa fabryczna |U2yt. |S
Grupa 12: Constant Speeds (Predkosci state)
1201 |CONST SPEED SEL -14 .19 1 9 (DI13,4) v
1202 |CONST SPEED 1 0...30000 obr/min / 0.0...500.0 Hz 1 obr/min / 01: 300 obr/min /
0.1 Hz 5.0 Hz
U1: 360 obr/min /6.0
Hz
1203 |CONST SPEED 2 0...30000 obr/min / 0.0...500.0 Hz 1 obr/min / 01: 600 obr/min /
0.1 Hz 10.0 Hz
U1: 720 obr/min / 12.0
Hz
1204  |CONST SPEED 3 0...30000 obr/min / 0.0...500.0 Hz 1 obr/min / 01: 900 obr/min /
0.1 Hz 15.0 Hz
U1: 1080 obr/min/18.0
Hz
1205 |CONST SPEED 4 0...30000 obr/min / 0.0...500.0 Hz 1 obr/min / 01: 1200 obr/min /
0.1 Hz 20.0 Hz
U1: 1440 obr/min/24.0
Hz
1206 |CONST SPEED 5 0...30000 obr/min / 0.0...500.0 Hz 1 obr/min / 01: 1500 obr/min /
0.1 Hz 25.0 Hz
U1: 1800 obr/min/30.0
Hz
1207 |CONST SPEED 6 0...30000 obr/min / 0.0...500.0 Hz 1 obr/min / 01: 2400 obr/min /
0.1 Hz 40.0 Hz
U1: 2880 obr/min/48.0
Hz
1208 |CONST SPEED 7 0...30000 obr/min / 0.0...500.0 Hz 1 obr/min / 01: 3000 obr/min /
0.1 Hz 50.0 Hz
U1: 3600 obr/min/60.0
Hz
1209 [TIMED MODE SEL 1 =ExT/cs1/2/3, 2 = cs1/2/3/4 1 2 (cs1/2/3/4) v
Grupa 13: Analogue Inputs (Wejscia analogowe)
1301  [MINIMUM AI1 0.0...100.0% 0.1% 0.0%
1302  |[MAXIMUM Al1 0.0...100.0% 0.1% 100.0%
1303 |FILTER AI1 0.0...10.0 s 0.1s 0.1s
1304  |MINIMUM AI2 0.0...100.0% 0.1% 0.0%
1305 |[MAXIMUM AI2 0.0...100.0% 0.1% 100.0%
1306 |FILTER AI2 0.0...10.0 s 0.1s 0.1s
Grupa 14: Relay Outputs (Wyjscia przekaznikowe)
1401 |RELAY OUTPUT 1 0...47, 52 1 1 (READY = GOTOWE)
1402 |RELAY OUTPUT 2 0...47, 52 1 2 (RUN = BIEG)
1403 |RELAY OUTPUT 3 0...47, 52 1 3 [FAULT(-1) = BtAD]
1404 |RO 1 ON DELAY 0.0...3600.0 s 0.1s 0.0s
1405 |RO 1 OFF DELAY 0.0...3600.0 s 0.1s 0.0s
1406 |RO 2 ON DELAY 0.0...3600.0 s 0.1s 0.0s
1407 |RO 2 OFF DELAY 0.0...3600.0 s 0.1s 0.0s
1408 |RO 3 ON DELAY 0.0...3600.0 s 0.1s 0.0s
1409 |RO 3 OFF DELAY 0.0...3600.0 s 0.1s 0.0s
1410 |RELAY OUTPUT 4 0...46, 52 1 0 (NOT SEL = NIE
WYBRANO )
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Kod Nazwa Zakres Rozdzielczos¢ |Nastawa fabryczna Uzyt. |S
1411 |RELAY OUTPUT 5 0...46, 52 1 0 (NOT SEL = NIE
WYBRANO)
1412 |RELAY OUTPUT 6 0...46, 52 1 0 (NOT SEL = NIE
WYBRANO )
1413 |RO 4 ON DELAY 0.0...3600.0 s 0.1s 0.0s
1414  |RO 4 OFF DELAY 0.0...3600.0 s 0.1s 00s
1415 |RO 5 ON DELAY 0.0...3600.0 s 0.1s 00s
1416 |RO 5 OFF DELAY 0.0...3600.0 s 0.1s 0.0s
1417 |RO 6 ON DELAY 0.0...3600.0 s 0.1s 00s
1418 |RO 6 OFF DELAY 0.0...3600.0 s 0.1s 00s
Grupa 15: Analogue Outputs (Wyjscia analogowe)
1501 |AO1 CONTENT SEL 99...159 1 103 (parametr 0103
OUTPUT FREQ)
1502 |[AO1 CONTENT MIN - - Zdefiniowany przez
par. 0103
1503 |AO1 CONTENT MAX - - Zdefiniowany przez
par. 0103
1504  [MINIMUM AO1 0.0...20.0 mA 0.1 mA 0.0 mA
1505  |[MAXIMUM AO1 0.0...20.0 mA 0.1 mA 20.0 mA
1506 |FILTER AO1 0.0...10.0 s 0.1s 0.1s
1507 |AO2 CONTENT SEL 99...159 1 104 (parametr 0104
CURRENT)
1508 |[AO2 CONTENT MIN - - Zdefiniowany przez
par. 0104
1509 |AO2 CONTENT MAX - - Zdefiniowany przez
par. 0104
1510  |MINIMUM AO2 0.0...20.0 mA 0.1 mA 0.0 mA
1511 [MAXIMUM AO2 0.0...20.0 mA 0.1 mA 20.0 mA
1512  |FILTER AO2 0.0...10.0 s 0.1s 0.1s
Grupa 16: System Controls (Sterowanie systemem)
1601  |RUN ENABLE -6...7 1 0 (NOT SEL = NIE v
WYBRANO )
1602 |PARAMETR LOCK 0 = LOCKED = ZABLOKOWANY, 1 1 (OPEN)
1 = OPEN = OTWARTY,
2 = NOT SAVED = NIE ZAPISANY
1603 |PASS CODE 0...65535 1 0
1604  [FAULT RESET SEL -6...8 1 0 (KEYPAD =
KLAWIATURA)
1605 |USER PAR SET CHG -6...6 1 0 (NOT SEL = NIE
WYBRANO)
1606 [LOCAL LOCK -6...8 1 0 (NOT SEL = NIE
WYBRANO)
1607 |PARAM SAVE 0 = DONE = WYKONANE, 1 0 (DONE)
1 = SAVE = ZAPIS
1608 [START ENABLE 1 -6...7 1 0 (NOT SEL = NIE v
WYBRANO)
1609 [START ENABLE 2 -6...7 1 0 (NOT SEL = NIE v
WYBRANO)
1610  [DISPLAY ALARMS 0 = NO = NIE, 1 0 (NO)
1=YES = TAK
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1611  |PARAMETR VIEW 0 = DEFAULT = USTAWIENIE FABRYCZNE, |1 0 (DEFAULT)
1 = FLASHDROP
Grupa 20: Limits (Wartosci graniczne)
2001  |MINIMUM SPEED -30000...30000 obr/min 1 obr/min 0 obr/min v
2002 |MAXIMUM SPEED 0...30000 obr/min 1 obr/min 01: 1500 obr/min / v
U1: 1800 obr/min
2003 |MAX CURRENT 0...1.8 - Iypg 0.1A 1.8 - Iopg v
2005 |OVERVOLT CTRL 0 = DISABLE = DEAKTYWACJA, 1 1 (ENABLE)
1 = ENABLE = AKTYWACJA
2006 |UNDERVOLT CTRL 0 = DISABLE = DEAKTYWACJA, 1 1 [ENABLE(TIME)]
1 = ENABLE(TIME) = AKTYWACJA(CZAS),
2 = ENABLE = AKTYWACJA
2007  [MINIMUM FREQ -500.0...500.0 Hz 0.1 Hz 0.0 Hz v
2008 [MAXIMUM FREQ 0.0...500.0 Hz 0.1 Hz 01: 50.0 Hz / v
U1:60.0 Hz
2013  |MIN TORQUE SEL -6...7 1 0 (MIN TORQUE 1)
2014  |[MAX TORQUE SEL -6...7 1 0 (MAX TORQUE 1)
2015 |MIN TORQUE 1 -600.0...0.0% 0.1% -300.0%
2016  |MIN TORQUE 2 -600.0...0.0% 0.1% -300.0%
2017 |MAX TORQUE 1 0.0...600.0% 0.1% 300.0%
2018 |MAX TORQUE 2 0.0...600.0% 0.1% 300.0%
Grupa 21: Start/Stop (Start/Stop)
2101  [START FUNCTION Tryby sterowania wektorowego: 1, 2, 8 |1 8 (RAMP) v
Tryby sterowania skalarnegi: 1...5, 8
2102  [STOP FUNCTION 1 = COAST = WYBIEG, 1 1 (COAST)
2 = RAMP = WEDWG RAMPY
2103  [DC MAGN TIME 0.00...10.00 s 0.01s 0.30 s
2104 |DC HOLD CTL 0 = NOT SEL = NIE WYBRANO, 1 0 (NOT SEL = NIE v
1 = DC HOLD = TRZYMANIE DC, WYBRANO)
2 = DC BRAKING = HAMOWANIE DC
2105 |DC HOLD SPEED 0...360 obr/min 1 obr/min 5 obr/min
2106 |DC CURR REF 0...100% 1% 30%
2107 |DC BRAKE TIME 0.0...250.0 s 0.1s 0.0s
2108 |START INHIBIT 0 = OFF = WYL, 1 0 (OFF)
1=0N=Wwt
2109 |[EMERG STOP SEL -6...6 1 0 (NOT SEL = NIE
WYBRANO)
2110 |TORQ BOOST CURR 15...300% 1% 100%
2112  |ZERO SPEED DELAY 0.0 = NOT SEL = NIE WYBRANO, 0.1s 0.0 s (NOT SEL = NIE
0.1...60.0 s WYBRANO)
2113  |START DELAY 0.00...60.00 s 0.01s 0.00 s
Grupa 22: Accel/Decel (Rozpedzanie/Zwalnianie)
2201 |AcCC/DEC 1/2 SEL -6...7 1 5 (DI5)
2202 |ACCELER TIME 1 0.0...1800.0 s 0.1s 5.0s
2203 |DECELER TIME 1 0.0...1800.0 s 0.1s 5.0s
2204  |RAMP SHAPE 1 0.0 = LINEAR, 0.1...1000.0 s 0.1s 0.0s
2205 |ACCELER TIME 2 0.0...1800.0 s 0.1s 60.0 s
2206 |DECELER TIME 2 0.0...1800.0 s 0.1s 60.0 s

Parametry




Podrecznik uzytkownika ACS550 103
Kod Nazwa Zakres Rozdzielczos¢ |Nastawa fabryczna Uzyt. |S
2207 |RAMP SHAPE 2 0.0 = LINEAR = LINOWA, 0.1...1000.0s |0.1s 0.0s
2208 |EMERG DEC TIME 0.0...1800.0 s 0.1s 10s
2209 |[RAMP INPUT O -6...7 1 0 (NOT SEL = NIE
WYBRANO)
Grupa 23: Speed Control (Sterowanie predkoscia)
2301 |PROP GAIN 0.00...200.00 0.01 10.00
2302  |INTEGRATION TIME 0.00...600.00 s 0.01s 2.50 s
2303 |DERIVATION TIME 0...10000 ms 1ms 0 ms
2304 |ACC COMPENSATION  |0.00...600.00 s 0.01s 0.00 s
2305 |AUTOTUNE RUN 0 = OFF = Wt, 1 0 (OFF)
1=0ON=wt
Grupa 24: Torque Control (Sterowanie momentem obrotowym)
2401 |TORQ RAMP UP 0.00...120.00 s 0.01s 0.00 s
2402 |TORQ RAMP DOWN 0.00...120.00 s 0.01s 0.00 s
Grupa 25: Critical Speeds (Predkosci krytyczne)
2501 |CRIT SPEED SEL 0 =O0FF, 1=0N 1 0 (OFF)
2502 |CRIT SPEED 1 LO 0...30000 obr/min / 0.0...500.0 Hz 1 obr/min / 0 obr/min /0.0 Hz
0.1 Hz
2503 |CRIT SPEED 1 HI 0...30000 obr/min / 0.0...500.0 Hz 1 obr/min / 0 obr/min / 0.0 Hz
0.1 Hz
2504 |CRIT SPEED 2 LO 0...30000 obr/min / 0.0...500.0 Hz 1 obr/min / 0 obr/min/ 0.0 Hz
0.1 Hz
2505 |CRIT SPEED 2 HI 0...30000 obr/min / 0.0...500.0 Hz 1 obr/min / 0 obr/min / 0.0 Hz
0.1 Hz
2506 |CRIT SPEED 3 LO 0...30000 obr/min /0.0...500.0 Hz 1 obr/min / 0 obr/min /0.0 Hz
0.1 Hz
2507 |CRIT SPEED 3 HI 0...30000 obr/min / 0.0...500.0 Hz 1 obr/min / 0 obr/min /0.0 Hz
0.1 Hz
Grupa 26: Motor Control (Sterowanie silnikiem)
2601  |FLUX OPT ENABLE 0 = OFF = WYL, 1 0 (OFF)
1=0ON=wt
2602 |FLUX BRAKING 0 = OFF = Wt, 1 0 (OFF)
1=0N=wt
2603 |IR COMP VOLT 0.0...100.0 V 0.1V Size dependent
2604 |IR COMP FREQ 0...100% 1% 80%
2605 |U/F RATIO 1 = LINEAR = LINIOWY, 1 1 (LINEAR)
2 = SQUARED = KWADRATOWY
2606 [SWITCHING FREQ 1,4,8,12kHz - 4 kHz
2607 |SWITCH FREQ CTRL 0 = OFF = WYL, 1 1 (ON)
1=0ON=wt
2608  [SLIP COMP RATIO 0...200% 1% 0
2609 |[NOISE SMOOTHING 0 = DISABLE = DEAKTYWACJA, 1 0 (DISABLE)
1 = ENABLE = AKTYWACJA
2619 |DC STABILIZER 0 = DISABLE = DEAKTYWACJA, 1 0 (DISABLE)

1 = ENABLE = AKTYWACJA

Grupa 29: Maintenance Trig (Liczniki serwisowe)

2901 |COOLING FAN TRIG 0.0...6553.5 tys. godzin, 0.1 tys. godzin |0.0 tys. godzin
0.0 = deaktywacja
2902 |COOLING FAN ACT 0.0...6553.5 tys. godzin 0.1 tys. godzin [0.0 tys. godzin
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2903 |REVOLUTION TRIG 0...65535 milionéw obr., 1 milionéw obr. [0 milionéw obr.
0 = deaktywacja
2904 |REVOLUTION ACT 0...65535 milionow obr. 1 milionéw obr. |0 milionéw obr.
2905 |RUN TIME TRIG 0.0...6553.5 tys. godzin, 0.1 tys. godzin |0.0 tys. godzin
0.0 = deaktywacja
2906 |RUN TIME ACT 0.0...6553.5 tys. godzin 0.1 tys. godzin |0.0 tys. godzin
2907 |USER MWh TRIG 0.0...6553.5 MWh, 0.1 MWh 0.0 MWh
0.0 = deaktywacja
2908 |[USER MWh ACT 0.0...6553.5 MWh 0.1 MWh 0.0 MWh
Grupa 30: Fault Functions (Funkcje btedu)
3001  |AI<MIN FUNCTION 0...3 1 0 (NOT SEL = NIE
WYBRANO)
3002 |PANEL COMM ERR 1...3 1 1 (FAULT)
3003  |[EXTERNAL FAULT 1 -6...6 1 0 (NOT SEL = NIE
WYBRANO)
3004  |[EXTERNAL FAULT 2 -6...6 1 0 (NOT SEL = NIE
WYBRANO)
3005 |[MOT THERM PROT 0 = NOT SEL = NIE WYBRANO, 1 1 (FAULT)
1 = FAULT = BtAD,
2 = ALARM = ALARM
3006 [MOT THERM TIME 256...9999 s 1 500 s
3007 |MOT LOAD CURVE 50...150% 1 100%
3008 |ZERO SPEED LOAD 25...150% 1 70%
3009 [BREAK POINT FREQ 1...250 Hz 1 35 Hz
3010 |STALL FUNCTION 0 = NOT SEL = NIE WYBRANO, 1 0 (NOT SEL = NIE
1 = FAULT = BAD, WYBRANO)
2 = ALARM = ALARM
3011  |STALL FREQUENCY 0.5...50 Hz 0.1 Hz 20 Hz
3012  [STALL TIME 10...400 s 1s 20 s
3017  |[EARTH FAULT 0 = DISABLE = DEAKTYWACJA, 1 1 (ENABLE)
1 = ENABLE = AKTYWACJA
3018 |COMM FAULT FUNC 0 = NOT SEL = NIE WYBRANO, 1 0 (NOT SEL = NIE
1 = FAULT = BIAD, WYBRANO)
2 = CONST SP = PREDKOSC STAA 7,
3 = LAST SPEED = OSTATNIA PREDKOSC
3019  |COMM FAULT TIME 0...60.0s 0.1s 3.0s
3021  |AI1 FAULT LIMIT 0...100% 0.1% 0%
3022  |AI2 FAULT LIMIT 0...100% 0.1% 0%
3023  |WIRING FAULT 0 = DISABLE = DEAKTYWACJA, 1 1 (ENABLE)
1 = ENABLE = AKTYWACJA
3024 |CB TEMP FAULT 0 = DISABLE = DEAKTYWACJA, 1 1 (ENABLE)
1 = ENABLE = AKTYWACJA
Grupa 31: Automatic Reset (Automatyczne kasowanie)
3101 |NUMBER OF TRIALS 0...5 1 0
3102 [TRIAL TIME 1.0...600.0 s 0.1s 30s
3103 |DELAY TIME 0.0...120.0 s 0.1s 0s
3104 |AR OVERCURRENT 0 = DISABLE = DEAKTYWACJA, 1 0 (DISABLE)
1 = ENABLE = AKTYWACJA

Parametry




Podrecznik uzytkownika ACS550 105
Kod Nazwa Zakres Rozdzielczos¢ |Nastawa fabryczna Uzyt. |S
3105 |AR OVERVOLTAGE 0 = DISABLE = DEAKTYWACJA, 1 0 (DISABLE)

1 = ENABLE = AKTYWACJA
3106 |AR UNDERVOLTAGE 0 = DISABLE = DEAKTYWACJA, 1 0 (DISABLE)

1 = ENABLE = AKTYWACJA
3107  |AR AI<MIN 0 = DISABLE = DEAKTYWACJA, 1 0 (DISABLE)

1 = ENABLE = AKTYWACJA
3108 |AR EXTERNAL FLT 0 = DISABLE = DEAKTYWACJA, 1 0 (DISABLE)

1 = ENABLE = AKTYWACJA

Grupa 32: Supervision (Nadzor)

3201 |SUPERV 1 PARAM 100 = NOT SELECTED = NIE WYBRANO, |1 103 (parametr 0103
101...159 OUTPUT FREQ)

3202 |SUPERV 1 LIM LO - - 0

3203 |SUPERV 1 LIM HI - - 0

3204 |SUPERV 2 PARAM 100 = NOT SELECTED = NIE WYBRANO, |1 104 (parametr 0104
101...159 CURRENT)

3205 |SUPERV 2 LIM LO - - 0

3206 |SUPERV 2 LIM HI - - 0

3207 |SUPERV 3 PARAM 100 = NOT SELECTED = NIE WYBRANO, |1 105 (parametr 0105
101...159 TORQUE)

3208 |SUPERV 3 LIM LO - - 0

3209  [SUPERV 3 LIM HI - - 0

Grupa 33: Information (Informacje)

3301 |FIRMWARE 0000...FFFF heksagonalnie 1 Wersja oprogramo-
wania firmowego

3302 |LOADING PACKAGE 0000...FFFF heksagonalnie 1 0

3303 |TEST DATE VY. WwW 1 0

3304 |DRIVE RATING - - -

3305 |PARAMETR TABLE 0000...FFFF heksagonalnie 1 Wersja tabeli

parametréw

Grupa 34: Panel Display / Process Variables (Wys$wietlacz panelu / Zmienne procesowe)

3401 [SIGNAL1 PARAM 100 = NOT SELECTED = NIE WYBRANO, |1 103 (parametr 0103
101...159 OUTPUT FREQ)

3402 [SIGNALT MIN - 1 -

3403  [SIGNALT MAX - 1 -

3404 |ouTPUT1 DSP FORM  [0...9 1 9 (DIRECT = BEZPOSR.)

3405 |ouTPUT1 UNIT 0...127 1 -

3406 |ouTPUT1 MIN - 1 -

3407 |oUTPUT1 MAX - 1 -

3408 [SIGNAL2 PARAM 100 = NOT SELECTED = NIE WYBRANO, |1 104 (parametr 0104
101...159 CURRENT)

3409 |SIGNAL2 MIN - 1 -

3410  [SIGNAL2 MAX - 1 -

3411  |ouTPUT2 DSP FORM  [0...9 1 9 (DIRECT = BEZPOSR.)

3412 |OUTPUT2 UNIT 0...127 1 -

3413  |ouUTPUT2 MIN - 1 -

3414  |OUTPUT2 MAX - 1 -

3415  |SIGNAL3 PARAM 100 = NOT SELECTED = NIE WYBRANO, |1 105 (parametr 0105

101...159

TORQUE)
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3416  [SIGNAL3 MIN - 1 -
3417  [SIGNAL3 MAX - 1 -
3418 |OUTPUT3 DSP FORM  |0...9 1 9 (DIRECT = BEZPOSR.)
3419 |OUTPUT3 UNIT 0...127 1 -
3420 |[OUTPUT3 MIN - 1 -
3421 |OUTPUT3 MAX - 1 -
Grupa 35: Motor Temp Meas (Pomiar temperatury silnika)
3501 |SENSOR TYPE 0...6 1 0 (NONE)
3502  |INPUT SELECTION 1...8 1 1 (A1)
3503  |ALARM LIMIT Par. 3501 = 1...3: -10...200 °C 1 110°C/1500Q/0
Par. 3501 = 4: 0...5000 Q
Par. 3501 =5...6: 0...1
3504  [FAULT LIMIT Par. 3501 =1...3: -10...200 °C 1 130 °C/4000Q/0
Par. 3501 = 4: 0...5000 Q
Par. 3501 = 5...6: 0...1
Grupa 36: Timer Functions (Funkcje zegara)
3601 [TIMERS ENABLE -6...7 1 0 (NOT SEL = NIE
WYBRANO)
3602 |START TIME 1 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3603 [STOP TIME 1 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3604 [START DAY 1 1.7 1 1 (MONDAY = PONIEDZ.
= PONIEDZ.)
3605 [STOP DAY 1 1.7 1 1 (MONDAY = PONIEDZ.)
3606 |START TIME 2 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3607 [STOP TIME 2 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3608 |START DAY 2 1.7 1 1 (MONDAY = PONIEDZ.)
3609 |STOP DAY 2 1.7 1 1 (MONDAY = PONIEDZ.)
3610 [START TIME 3 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3611 [STOP TIME 3 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3612 |START DAY 3 1.7 1 1 (MONDAY = PONIEDZ.)
3613 |STOP DAY 3 1.7 1 1 (MONDAY = PONIEDZ.)
3614  [START TIME 4 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3615 |STOP TIME 4 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3616 |START DAY 4 1.7 1 1 (MONDAY = PONIEDZ.)
3617 |STOP DAY 4 1...7 1 1 (MONDAY = PONIEDZ.)
3622 [BOOSTER SEL -6...6 1 0 (NOT SEL = NIE
WYBRANO)
3623 [BOOSTER TIME 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3626 |TIMED FUNC 1...4 srRc [0...31 1 0 (NOT SEL = NIE
WYBRANO)
3629
Group 37: User Load Curve (Rampa obcigzenia uzytkownika)
3701 |USERLOAD C MODE  [0...3 1 0 (NOT SEL = NIE
WYBRANO)
3702 |USER LOAD C FUNC 1 = FAULT, 2 = ALARM 1 1 (FAULT)
3703 |USER LOAD C TIME 10...400 s 1s 20 s
3704 |LOAD FREQ 1 0...500 Hz 1Hz 5Hz
3705 |LOAD TORQ LOW 1 0...600% 1% 10%
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3706 |LOAD TORQ HIGH 1 0...600% 1% 300%
3707 |LOAD FREQ 2 0...500 Hz 1Hz 25 Hz
3708 |LOAD TORQ LOW 2 0...600% 1% 15%
3709 |LOAD TORQ HIGH 2 0...600% 1% 300%
3710 |LOAD FREQ 3 0...500 Hz 1Hz 43 Hz
3711 |LOAD TORQ LOW 3 0...600% 1% 25%
3712 |LOAD TORQ HIGH 3 0...600% 1% 300%
3713 |LOAD FREQ 4 0...500 Hz 1Hz 50 Hz
3714 |LOAD TORQ LOW 4 0...600% 1% 30%
3715 |LOAD TORQ HIGH 4 0...600% 1% 300%
3716 |LOAD FREQ 5 0...500 Hz 1Hz 500 Hz
3717 |LOAD TORQ LOW 5 0...600% 1% 30%
3718 |LOAD TORQ HIGH 5 0...600% 1% 300%
Group 40: Process PID Set 1 (Sterowanie procesowe PID Zestaw 1)
4001  |GAIN 0.1...100.0 0.1 1.0
4002  |INTEGRATION TIME 0.0 = NOT SEL = NIE WYBRANO, 0.1s 60.0 s
0.1...3600.0 s
4003  |DERIVATION TIME 0.0...10.0 s 0.1s 00s
4004 |PID DERIV FILTER 0.0...10.0s 01s 10s
4005 |[ERROR VALUE INV 0=NO, 1=YES 1 0 (NO)
4006 |[UNITS 0...127 1 4 (%)
4007  |[UNIT SCALE 0..4 1 1
4008 [0% VALUE Jednostka i skala zdefiniowne przez - 0.0%
par. 4006 i 4007
4009 [100% VALUE Jednostka i skala zdefiniowne przez - 100.0%
par. 4006 i 4007
4010  [SET POINT SEL 0...2,8...17,19...20 1 1 (A1) v
4011  INTERNAL SETPNT Jednostka i skala zdefiniowne przez - 40.0%
par. 4006 i 4007
4012  [SETPOINT MIN -500.0...500.0% 0.1% 0.0%
4013  |SETPOINT MAX -500.0...500.0% 0.1% 100.0%
4014  |FBK SEL 1...13 1 1 (ACT1)
4015  |FBK MULTIPLIER 0.000 = NOT SEL = NIE WYBRANO, - 0.001 0.000 (NOT SEL = NIE
32.768...32.767 WYBRANO)
4016  |ACT1 INPUT 1.7 1 2 (AI12) v
4017  |ACT2 INPUT 1.7 1 2 (A12) v
4018  |ACT1 MINIMUM -1000...1000% 1% 0%
4019  |ACT1 MAXIMUM -1000...1000% 1% 100%
4020  |ACT2 MINIMUM -1000...1000% 1% 0%
4021  |ACT2 MAXIMUM -1000...1000% 1% 100%
4022  |SLEEP SELECTION -6...7 1 0 (NOT SEL = NIE
WYBRANO)
4023 |PID SLEEP LEVEL 0...30000 obr/min /0.0...500.0 Hz 1 obr/min / 0 obr/min/ 0.0 Hz
0.1 Hz
4024  |PID SLEEP DELAY 0.0...3600.0 s 0.1s 60.0 s
4025  |WAKE-UP DEV Jednostka i skala zdefiniowne przez - 0.0%
par. 4006 i 4007
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4026  |WAKE-UP DELAY 0.00...60.00 s 0.01s 0.50 s
4027 |PID 1 PARAM SET -6...14 1 0 (SET 1)
Grupa 41: Process PID Set 2 (Sterowanie procesowe PID Zestaw 2)
4101  |GAIN 0.1...100.0 0.1 1.0
4102  INTEGRATION TIME 0.0 = NOT SEL = NIE WYBRANO, 0.1s 60.0 s
0.1...3600.0 s
4103  |DERIVATION TIME 0.0...10.0 s 0.1s 0.0s
4104  |PID DERIV FILTER 0.0...10.0 s 0.1s 10s
4105 |ERROR VALUE INV 0=NO, 1=YES 1 0 (NO)
4106  |[UNITS 0...127 1 4 (%)
4107  |UNIT SCALE 0...4 1 1
4108 |0% VALUE Jednostka i skala zdefiniowne przez - 0.0%
par. 4106 i 4107
4109 [100% VALUE Jednostka i skala zdefiniowne przez - 100.0%
par. 4106 i 4107
4110  [SET POINT SEL 0...2,8...17,19...20 1 1 (A1) v
4111 INTERNAL SETPNT Jednostka i skala zdefiniowne przez - 40.0%
par. 4106 i 4107
4112 [SETPOINT MIN -500.0...500.0% 0.1% 0.0%
4113  [SETPOINT MAX -500.0...500.0% 0.1% 100.0%
4114  |FBK SEL 1...13 1 1 (ACT1)
4115 |FBK MULTIPLIER 0.000 = NOT SEL = NIE WYBRANO, - 0.001 0.000 (NOT SEL)
32.768...32.767
4116 |ACT1 INPUT 1.7 1 2 (A12) v
4117  |ACT2 INPUT 1.7 1 2 (AI12) v
4118  |ACT1 MINIMUM -1000...1000% 1% 0%
4119  |ACT1 MAXIMUM -1000...1000% 1% 100%
4120  |ACT2 MINIMUM -1000...1000% 1% 0%
4121  |ACT2 MAXIMUM -1000...1000% 1% 100%
4122  |SLEEP SELECTION -6...7 1 0 (NOT SEL = NIE
WYBRANO)
4123  |PID SLEEP LEVEL 0...30000 obr/min / 0.0...500.0 Hz 1 obr/min / 0 obr/min /0.0 Hz
0.1 Hz
4124  |PID SLEEP DELAY 0.0...3600.0 s 0.1s 60.0 s
4125  |WAKE-UP DEV Jednostka i skala zdefiniowne przez = |- 0.0%
par. 4106 i 4107
4126  |WAKE-UP DELAY 0.00...60.00 s 0.01s 0.50 s
Grupa 42: Ext / Trim PID (Zewnetrzne/Dostrajanie PID)
4201  |GAIN 0.1...100.0 0.1 1.0
4202  INTEGRATION TIME 0.0 = NOT SEL = NIE WYBRANO, 0.1s 60 s
0.1...3600.0 s
4203  |DERIVATION TIME 0.0...10.0 s 0.1s 0.0s
4204  |PID DERIV FILTER 0.0...10.0 s 0.1s 10s
4205 |ERROR VALUE INV 0=NO, 1=YES 1 0 (NO)
4206  |[UNITS 0...127 1 4 (%)
4207  |UNIT SCALE 0...4 1 1
4208 |0% VALUE Jednostka i skala zdefiniowne przez - 0.0%
par. 4206 i 4207
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4209 [100% VALUE Jednostka i skala zdefiniowne przez - 100.0%
par. 4206 i 4207
4210 [SET POINT SEL 0...2,8...17,19...20 1 1 (A1) 4
4211 (INTERNAL SETPNT Jednostka i skala zdefiniowne przez - 40.0%
par. 4206 i 4207
4212  |SETPOINT MIN -500.0...500.0% 0.1% 0.0%
4213  [SETPOINT MAX -500.0...500.0% 0.1% 100.0%
4214 |FBK SEL 1...13 1 1 (ACT1)
4215  |FBK MULTIPLIER 0.000 = NOT SEL = NIE WYBRANO, - 0.001 0.000 (NOT SEL)
32.768...32.767
4216  |ACT1 INPUT 1.7 1 2 (AI12) v
4217  |ACT2 INPUT 1.7 1 2 (A12) v
4218  [ACT1 MINIMUM -1000...1000% 1% 0%
4219  |ACT1 MAXIMUM -1000...1000% 1% 100%
4220  |ACT2 MINIMUM -1000...1000% 1% 0%
4221 |ACT2 MAXIMUM -1000...1000% 1% 100%
4228  |ACTIVATE -6...12 1 0 (NOT SEL = NIE
WYBRANO)
4229  |OFFSET 0.0...100.0% 0.1% 0.0%
4230 |TRIM MODE 0 = NOT SEL = NIE WYBRANO, 1 0 (NOT SEL = NIE
1 = PROPORTIONAL = PROPORCJONALNY, WYBRANO)
3 = DIRECT = BEZPOSREDNI
4231  [TRIM SCALE -100.0...100.0% 0.1% 0.0%
4232  |CORRECTION SRC 1 = PID2REF = ZADAWANIE PID2, 1 1 (PID2REF)
2 = PID20UTPUT = WYJSCIE PID2
Grupa 50: Encoder Enenkoder)
5001 |PULSE NR 50...16384 1 1024 v
5002 |ENCODER ENABLE 0 = DISABLE = DEAKTYWACJA, 1 0 (DISABLE) v
1 = ENABLE = AKTYWACJA
5003 |ENCODER FAULT 1 = FAULT = BtAD, 1 1 (FAULT) 4
2 = ALARM
5010 |z PLS ENABLE 0 = DISABLE = DEAKTYWACJA, 1 0 (DISABLE) v
1 = ENABLE = AKTYWACJA
5011  |POSITION RESET 0 = DISABLE = DEAKTYWACJA, 1 0 (DISABLE)
1 = ENABLE = AKTYWACJA
Grupa 51: Ext Comm Module (Zewnetrzny modut komunikacji)
5101 |FBA TYPE - - 0 (NOT DEFINED = NIE
ZDEFINIOWANO)
5102...|FB PAR 2...26 0...65535 1 0
5126
5127 |FBA PAR REFRESH 0 = DONE = WYKONANO, 1 0 (DONE) v
1 = REFRESH = ODSWIERZ
5128 |FILE CPI FW REV 0...0xFFFF (szesnastkowo) 1 0
5129  |FILE CONFIG ID 0...0xFFFF (szesnastkowo) 1 0
5130  |FILE CONFIG REV 0...0xFFFF (szesnastkowo) 1 0
5131 |FBA STAN 0...6 1 0 (IDLE)
5132 |FBA CPI FW REV 0...0xFFFF (szesnastkowo) 1 0
5133 |FBA APPL FW REV 0...0xFFFF (szesnastkowo) 1 0
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Kod |Nazwa |Zakres Rozdzielczos¢ |Nastawa fabryczna |U2yt. |S

Grupa 52: Panel Communication (Komunikacja z panelem)

5201 [STATION ID 1...247 1 1
5202 |[BAUD RATE 9.6, 19.2, 38.4, 57.6, 115.2 kbitow/s - 9.6 kbitow/s
5203 |PARITY 0 =8 NONE 1, 1 = 8 NONE 2, 1 0 (8 NONE 1)
2=8EVEN1,3=80DD1
5204 |OK MESSAGES 0...65535 1 -
5205 [PARITY ERRORS 0...65535 1 -
5206 |FRAME ERRORS 0...65535 1 -
5207 |BUFFER OVERRUNS 0...65535 1 -
5208 |CRC ERRORS 0...65535 1 -
Grupa 53: EFB Protocol (Protokét EFB)
5301 |[EFB PROTOCOL ID 0...0xFFFF 1 0
5302 |EFB STATION ID 0...65535 1 1 v
5303 |EFB BAUD RATE 1.2,2.4,4.38,9.6,19.2,38.4,57.6, 76.8 |- 9.6 kbitow/s
kbitow/s
5304 |EFB PARITY 0 =8 NONE 1, 1 = 8 NONE 2, 0 (8 NONE 1)
2=8EVEN1,3=80DD1
5305 |EFB CTRL PROFILE 0 = ABB DRV LIM, 1 = DCU PROFILE, 1 0 (ABB DRV LIM)
2 = ABB DRV FULL
5306 |EFB OK MESSAGES 0...65535 1 0
5307 |EFB CRC ERRORS 0...65535 1 0
5308 |[EFB UART ERRORS 0...65535 1 0
5309 |EFB STAN 0...7 1 0 (IDLE = JAIOWY)
5310 |EFB PAR 10 0...65535 1 0 (NOT SEL = NIE
WYBRANO)
5311 [EFB PAR 11 0...65535 1 0 (NOT SEL = NIE
WYBRANO)
5312 |EFB PAR 12 0...65535 1 0 (NOT SEL = NIE
WYBRANO)
5313 |EFBPAR 13 0...65535 1 0 (NOT SEL = NIE
WYBRANO)
5314 |[EFB PAR 14 0...65535 1 0 (NOT SEL = NIE
WYBRANO)
5315 |EFB PAR 15 0...65535 1 0 (NOT SEL = NIE
WYBRANO)
5316 |EFB PAR 16 0...65535 1 0 (NOT SEL = NIE
WYBRANO)
5317 |EFB PAR 17 0...65535 1 0 (NOT SEL = NIE
WYBRANO)
5318 |EFB PAR 18 0...65535 1 0
5319 |EFB PAR 19 0...0xFFFF (szesnastkowo) 1 0
5320 |EFB PAR 20 0...0xFFFF (szesnastkowo) 1 0
Grupa 81: PFC Control (Sterowanie pompami i wentylatorami)
8103 |REFERENCE STEP 1 0.0...100.0% 0.1% 0.0%
8104 |REFERENCE STEP 2 0.0...100.0% 0.1% 0.0%
8105 |REFERENCE STEP 3 0.0...100.0% 0.1% 0.0%
8109 |START FREQ 1 0.0...500.0 Hz 0.1 Hz 01: 50.0 Hz /
U1: 0.0 Hz
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Kod Nazwa Zakres Rozdzielczos¢ |Nastawa fabryczna Uzyt. |S
8110  |START FREQ 2 0.0...500.0 Hz 0.1 Hz 01:50.0 Hz /
U1: 0.0 Hz
8111  |START FREQ 3 0.0...500.0 Hz 0.1 Hz 01: 50.0 Hz /
U1: 0.0 Hz
8112 |LOW FREQ 1 0.0...500.0 Hz 0.1 Hz 01:25.0 Hz /
U1: 30.0 Hz
8113 |LOW FREQ 2 0.0...500.0 Hz 0.1 Hz 01:25.0 Hz /
U1: 30.0 Hz
8114 |Low FREQ 3 0.0...500.0 Hz 0.1 Hz 01:25.0 Hz /
U1: 30.0 Hz
8115  |AUX MOT START D 0.0...3600.0 s 01s 50s
8116  |AUX MOT STOP D 0.0...3600.0 s 0.1s 3.0s
8117  |NR OF AUX MOT 0...4 1 1 v
8118  |AUTOCHNG INTERV -0.1 = TEST MODE = TRYB TESTOWY, 0.1 godz 0.0 godz (NOT SEL =NIE v
0.0 = NOT SEL = NIE WYBRANO, WYBRANO)
0.1...336 godz
8119  |AUTOCHNG LEVEL 0.0...100.0% 0.1% 50%
8120  |INTERLOCKS 0...6 1 4 (D14) v
8121 |REG BYPASS CTRL 0 = NO = NIE, 1 0 (NO)
1=YES = TAK
8122  |PFC START DELAY 0.00...10.00 s 0.01s 0.50s
8123 |PFC ENABLE 0 = NOT SEL = NIE WYBRANO, 1 0 (NOT SEL) v
1 = ACTIVE = AKTYWNY
8124  |ACC IN AUX STOP 0.0 = NOT SEL = NIE WYBRANO, 0.1s 0.0 s (NOT SEL = NIE
0.1...1800.0 s WYBRANO)
8125 |DEC IN AUX START 0.0 = NOT SEL = NIE WYBRANO, 0.1s 0.0 s (NOT SEL = NIE
0.1...1800.0 s WYBRANO)
8126 |TMED AUTOCHNG 0...4 1 0 (NOT SEL = NIE
WYBRANO)
8127 |MOTORS 1.7 1 2 v
8128  |AUX START ORDER 1 = EVEN RUNTIME = JEDNAKOWY CZAS |1 1 (EVEN RUNTIME) v
PRACY,
2 = RELAY ORDER
Grupa 98: Opcje (Options)
9802 |COMM PROT SEL 0 = NOT SEL = NIE WYBRANO, 1 0 (NOT SEL) v
1= STD MODBUS,
4 = EXT FBA

Parametry



112

Podrecznik Uzytkownika ACS550

Opis wszystkich parametrow i sygnatow

W rozdziale tym podano opis wszystkich parametrow i sygnatow przemiennika czestotliwosci
ACS550.
Grupa 99: Parametry rozruchowe (Start-up Data)
Grupa ta obejmuje specjalne parametry rozruchowe wymagane do:
» Skonfigurowania przemiennika.

e Wprowadzenia informacji o silniku.

Kod |Opis
9901 [LANGUAGE

Jezyk komunikatow paneléw sterowania: ACS-CP-A (wersje jezykowe 0 - 10); ACS-CP-L (wersje jezykowe 0,2, 11-

15; kod + J416)

0 = ENGLISH 1 = ENGLISH (AM) 2 = DEUTSCH 3 = ITALIANO 4 = ESPANOL

5 = PORTUGUES 6 = NEDERLANDS 7 = FRANCAIS 8 = DANSK 9 = suoml

10 = SVENSKA 11 = RUSSKI 12 = POLSKI 13 = TURKCE 14 = czEcH

15 = MAGYAR

9902 |APPLIC MACRO

\Wyboér makra aplikacyjnego. Parametr ten jest uzywany do wyboru makra aplikacyjnego, ktére skonfiguruje

przemiennik ACS550 dla okre$lonego zastosowania.

1 = ABB STANDARD 2 = 3-WIRE 3 = ALTERNATE 4 = MOTOR POT 5 = HAND/AUTO

6 = PID CONTROL 7 = PFC CONTROL 8 = TORQUE CTRL 31 = LOAD FD SET

0 = USER S1 LOAD -1 = USER s1 SAVE -2 = USER S2 LOAD -3 = USER S2 SAVE

31 = LOAD FD SET — warto$ci parametru urzadzenia FlashDrop jak zdefiniowano przez plik FlashDrop. Wys$wietlane
parametry sg wybierane przez parametr 1611 PARAMETER VIEW.

» FlashDrop jest opcjonalnym urzadzeniem przeznaczonym do szybkiego kopiowania parametréw do
niezasilanych przemiennikéw. Umozliwia ono szybkie dopasowanie listy parametréw do konkretnych potrzeb, np.
wybrane parametry mogq zosta¢ ukryte. Wiecej informacji patrz “Podrecznik Uzytkownika urzadzenia MFDT-01
FlashDrop”. [MFDT-01 FlashDrop User’s Manual - nr. publikacji 3AFE68591074 (j. angielski)].

-1 = USER S1 SAVE, -3 = USER S2 SAVE — przy pomocy tych wartosci mozliwe jest zapisanie dwdch réznych zestawow
uzytkownika do pamieci przemiennika dla ich pozniejszego wykorzystania. Kazdy zestaw zawiera nastawy
parametrow w tym Grupe 99 “Parametry eksploatacyjne” oraz parametry bedgce rezultatem biegu
identyfikacyjnego silnika.

0 = USER S1 LOAD, -2 = USER S2 LOAD — przy pomocy tych warto$ci zestawy parametréw uzytkownika moga byc¢

ponownie przywrécone do uzytku.

9904 IMOTOR CTRL MODE

Wybor trybu sterowania silnika.

1 = VECTOR: SPEED — bezczujnikowy tryb sterowania wektorowego.

» Zadawanie 1 jest to predko$¢ zadana w obr/min.

» Zadawanie 2 jest to predko$¢ zadana w % (100% jest to bezwzgledna predkos¢é maksymalna, rowna warto$ci
parametr 2002 MAXIMUM SPEED, lub wartosci parametr 2001 MINIMUM SPEED, jezeli warto$¢ bezwzgledna
predkosci minimalnej jest wieksza niz predko$¢ maksymailna).

2 = VECTOR: TORQ.

» Zadawanie 1 jest to predko$¢ zadana w obr/min.

» Zadawanie 2 jest to zadany moment obrotowy w % (100% to znamionowy moment obrotowy)

3 = SCALAR: SPEED — skalarny tryb sterowania.

« Zadawanie 1 jest to czestotliwos¢ zadana w Hz.

» Zadawanie 2 jest to czestotliwos¢ zadana w % (100% jest to bezwzgledna czestotliwo$¢ maksymalna, rowna
wartosci parametru 2008 MAXIMUM FREQUENCY, lub wartosci parametru 2007 MINIMUM FREQUENCY, jezeli wartos¢
bezwzgledna czestotliwosci minimalnej jest wieksza niz czestotliwo$¢ maksymalna).

Parametry



Podrecznik Uzytkownika ACS550 113

9905

MOTOR NOM VOLT

Parametr ten definiuje napiecie znamionowe silnika.

* Musi by¢ réwny napieciu znamionowemu silnika podanemu na jego tabliczce znamionowe;.

» przemiennik ACS550 nie moze zasilac¢ silnika napieciem wyzszym niz napiecie sieci zasilajgcej przemiennik.

9906

MOTOR NOM CURR

Parametr ten definiuje prad znamionowy silnika.

* Musi by¢ rowny pradowi znamionowemu silnika podanemu na jego tabliczce znamionowe;j.
* Dopuszczalny zakres: (0.2...2.0) - lonq (9dzie lopg jest pradem przemiennika).

9907

MOTOR NOM FREQ (Czestotliwo$¢ znamionowa silnika)

Parametr ten definiuje czestotliwo$¢ znamionowag silnika.

» Zakres: 10...500 Hz (typowo 50 lub 60 Hz)

» Ustawia czestotliwo$¢, przy ktorej napiecie wyjsciowe jest rowne wartosci parametru MOTOR NOM VOLT.
* Punkt stabniecia pola = Czestotliwo$¢ znamionowa * Nap. zasil./ Napiecie znamionowe silnika

9908

MOTOR NOM SPEED
Predko$¢ znamionowa silnika z tabliczki znamionowej silnika.

9909

MOTOR NOM POWER
Moc znamionowa silnika z tabliczki znamionowej silnika.

9910

ID RUN

Parametr ten steruje procesem autokalibracji przemiennika zwanym biegiem identyfikacyjnym silnika (Motor ID Run).
Podczas tego procesu przemiennik zasila silnik (silnik wiruje) i przeprowadza pomiary aby zidentyfikowac¢ jego
charakterystyki, a nastepnie dokonuje optymalizacji sterowania poprzez utworzenie modelu silnika. Bieg ID jest
szczegoOlnie efektywny kiedy:
+ Jest uzywany wektorowy tryb sterowania [parametr 9904 = 1 (WEKTOR:PRED) lub = 2 (WEKTOR:MOM) i/lub
* Punkt pracy jest niedaleko predkosci zerowej i/lub
» Praca przemiennika wymaga zakresu momentu obrotowego powyzej znamionowego momentu obrotowego

silnika, poprzez szeroki zakres predkosci i bez Zadnego mierzonego sygnatu sprzezenia zwrotnego od predkosci

(tzn. bez kodera impulsow).
0 = OFF/IDMAG - bieg identyfikacyjny silnika, przemiennik nie jest wykonywany. Jest wykonywane magnesowanie
identyfikacyjne silnika, w zaleznosci od nastawéw parametréow 9904 i 2101. W trakcie magnesowania
identyfikacyjnego podczas pierwszego uruchomienia wyliczany jest model silnika porzez magnesowanie silnika w
czasie 10 do 15 sekund przy zerowej predkosci silnika (silnik nie wiruje). Model silnika jest ponownie wyliczany przy
kazdym uruchomieniu nastepujgcym po zmianie parametrow silnika.

» Parametr 9904 = 1 (WEKTOR:PRED) lub = 2 (WEKTOR:MOM): jest wykonywane magnesowanie identyfikacyjne

» Parametr 9904 = 3 (SKALAR:CZEST) oraz par. 2101 = 3 (SKAL LOT STR) lub 5 (LOTNY+PODBIC): jest wykonywane

magnesowanie identtyfikacyjne.
» Parametr 9904 = 3 (SKALAR:CZEST) oraz par. 2101 ma warto$¢ inng niz 3 (SKAL LOT STR) lub 5 (LOTNY+PODBIC) :
nie jest wykonywane magnesowanie identyfikacyjne.
1 =0ON - uaktywnia procedure biegu identyfikacyjnego podczas ktorej silnik wiruje przy nastepnym poleceniu Start.
Po zakonhczeniu biegu identyfikacyjnego wartos¢ tego parametru zostaje automatycznie zmieniona na “0”.
Uwaga: Silnik powinien by¢ odsprzezony od napedzanych maszyn czy urzadzen..
Uwaga: W przypadku zmiany parametréw po przeprowadzeniu biegu identyfikacyjnego silnika, nalezy bieg ten
przeprowadzi¢ powtornie.
Ostrzezenie! bieg identyfikacyjny automatycznie steruje biegiem silnika tak, ze pracuje on z
predkoscig wynoszaca 50...80% jego predkosci znamionowej i z kierunkiem obrotow “do przodu”.

Przed przystgpieniem do przeprowadzania biegu identyfikacyjnego upewni¢ sie, ze praca silnika nie spowoduje
powstania sytuacji niebezpiecznej!
Procedura przeprowadzania biegu identyfikacyjnego jest rowniez opisana w rozdziale “Jak przeprowadzi¢ bieg
identyfikacyjny” na stronie 49.
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Grupa 01: Parametry eksploatacyjne (Operating Data)
Grupa ta zawiera parametry operacyjne przemiennika, w tym sygnaty biezgce.
Wartosci sygnatow biezgcych sg mierzone lub wyliczane przez przemiennik i nie
mogq one by¢ ustawione przez uzytkownika.
Kod |Opis
0101 |[SPEED & DIR
Wyliczona i okreslona co do kierunku predkos¢ silnika (w obr/min). wartosc bezwzgledna par. 0101 SPEED & DIR jest
taka sama jak warto$¢ par. 0102 SPEED.
» Wartosc¢ par. 0101 SPEED & DIR jest dodatnia, jezeli kierunek obrotéw silnika jest “do przodu” .
» Wartos¢ par. 0101 SPEED & DIR jest ujemna, jezeli kierunek obrotéw silnika jest.”do tytu”.
0102 |SPEED
Parametr ten pokazuje wyliczong predko$¢ silnika w obrotach na minute.
0103 |OUTPUT FREQ
Parametr ten pokazuje czestotliwos¢ podawang do silnika w Hz (jest on rowniez pokazywany w zestawie “Parametry
wyjsciowe” (OUTPUT)).
0104 |CURRENT
Parametr ten pokazuje prad silnika tak jak jest on mierzony przez ACS550 (jest on rowniez pokazywany w zestawie
“Parametry wyj$ciowe” (OUTPUT)).
0105 [TORQUE
Wyjsciowy moment obrotowy. Wyliczona warto$¢ momentu obrotowego na wale silnika podana w procentach
momentu znamionowego silnika.
0106 POWER
Parametr ten pokazuje pomierzong warto$¢ mocy silnika w kW.
0107 |DC BUS VOLTAGE
Parametr ten pokazuje napigcie szyn (DC), jest ono w mierzone przez ACS550. Napigcie to jest pokazywane w VDC.
0109 |OUTPUT VOLTAGE
Parametr ten pokazuje napiecie podawane do silnika.
0110 |DRIVE TEMP
Parametr ten pokazuje temperature radiatora przemiennika w stopniach Celsjusza.
0111 |EXTERNAL REF 1
Warto$¢ zadawania zewnetrznego REF1, w obr/min lub w Hz — jednostka jest zdefiniowana przez parametr 9904.
0112 |EXTERNAL REF 2
Wartos¢ zadawania zewnetrznego REF2, w %.
0113 |CTRL LOCATION
Parametr ten pokazuje lokalizacje sterowania aktywnego w danej chwili. Opcje sg nastepujgce:
0 = LOCAL (LOKALNE)
1 =EXT1 (ZEWNETRZNE 1)
2 = EXT2 ZEWNETRZNE 2)
0114 |RUN TIME (R)
Parametr ten pokazuje catkowity czas pracy w godzinach. Moze on zostac zresetowany (wyzerowany) przez
wcisniecie jednoczesénie klawiszy UP oraz DOWN w trybie ustawiania parametrow.
0115 |kWh COUNTER (R)
Parametr ten pokazuje zliczone kilowatogodziny podczas catkowitego czasu pracy przemiennika. Moze on zosta¢
zresetowany (wyzerowany) przez wcisniecie jednoczesnie klawiszy UP oraz DOWN bedac w trybie ustawiania
parametrow.
0116 |APPL BLK OUTPUT
Sygnat wyjsciowy bloku aplikacyjnego. Sygnat ten:
- Jest generowany przez sterowanie PFC jezeli sterowanie PFC jest aktywne, lub
» W innych wypadkach wartos¢ tego sygnatu odpowiada wartosci parametru 0112 EXTERNAL REF 2.
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Kod

Opis

0118

DI 1-3 STATUS

Parametr ten pokazuje status trzech wejs¢ cyfrowych. / /7 /
+ Status ten jest wyswietlany jako liczba binarna.

« Jezeli dane wejscie jest aktywowane, wySwietlacz pokaze “1”. / L/ /
» Jezeli wejscie jest deaktywowane, wyswietlacz pokaze “0”.

0119

DI 4-6 STATUS DI 1 DI2 DI3

Parametr ten pokazuje status trzech wejs¢ cyfrowych.
» Patrz opis parametru 0118 STAN DI1 - DI3.

0120

Al1
Parametr ten pokazuje w % warto$¢ wzgledng dla wejscia analogowego 1.

0121

Al2
Parametr ten pokazuje w % warto$¢ wzgledng dla wej$cia analogowego 2.

0122

RO 1-3 STATUS

Parametr ten pokazuje status trzech wejs¢ cyfrowych.

» Jezeli dane wejscie jest aktywowane, wySwietlacz pokaze “1”.
» Jezeli wejscie jest deaktywowane, wyswietlacz pokaze “0”.

L

STATUS RO 1

0123

RO 4-6 STATUS STATUS RO 2
g?gazr.netr ten pokazuje status trzech wejs¢ cyfrowych. Patrz opis parametru STATUS RO 3

0124

AO1
Parametr ten pokazuje w miliamperach warto$¢ sygnatu wyjscia analogowego 1.

0125

AO2
Parametr ten pokazuje w miliamperach warto$¢ sygnatu wyj$cia analogowego 2.

0126

PID 1 OUTPUT
Parametr ten pokazuje w % warto$¢ sygnatu wyjsciowego regulatora PID 1.

0127

PID 2 OUTPUT
Parametr ten pokazuje w % wartos¢ sygnatu wyjsciowego regulatora PID 2.

0128

PID 1 SETPNT 1

Sygnat zadawania dla regulatora PID 1.
» Jednostki i skala zdefiniowane przez parametry regulatora PID.

0129

PID 2 SETPNT2

Sygnat zadawania dla regulatora PID 2.
» Jednostki i skala zdefiniowane przez parametry regulatora PID.

0130

PID 1 FBK 1

Sygnat sprzezenia zwrotnego dla regulatora PID 1.
 Jednostki i skala zdefiniowane przez parametry regulatora PID.

0131

PID 2 FBK

Sygnat sprzezenia zwrotnego dla regulatora PID 2.
 Jednostki i skala zdefiniowane przez parametry regulatora PID.

0132

PID 1 DEVIATION1

Parametr ten pokazuje r6znice pomiedzy wartoscig zadang a warto$cig biezacq dla regulatora PID 1.
» Jednostki i skala zdefiniowane przez parametry regulatora PID.

0133

PID 2 DEVIATION

Parametr ten pokazuje r6znice pomiedzy wartoscig zadang a warto$cig biezacq dla regulatora PID 2.
» Jednostki i skala zdefiniowane przez parametry regulatora PID.

0134

COMM RO WORD

Parametr wolny (pusty), ktory moze by¢ zapisany z fagcza szeregowego.
» Uzywany do sterowania wyj$ciem przekaznikowym.

» Patrz parametr 1401.

0135

COMM VALUE 1
Parametr wolny (pusty), ktéry moze by¢ zapisany z tgcza szeregowego.
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Kod

Opis

0136

COMM VALUE 2
Parametr wolny (pusty), ktéry moze byc¢ zapisany z tgcza szeregowego.

0137

PROCESS VAR 1

Zmienna procesowa 1.
» Zdefiniowana przez parametry w Grupie 34: Wyswietlacz panelu .

0138

PROCESS VAR 2

Zmienna procesowa 2.
» Zdefiniowana przez parametry w Grupie 34: Wyswietlacz panelu .

0139

PROCESS VAR 3

Zmienna procesowa 3.
» Zdefiniowana przez parametry w Grupie 34: Wyswietlacz panelu .

0140

RUN TIME

k gczny (zakumulowany) czas biegu przemiennika w tysigcach godzin pracy (kh). Nie moze by¢ zresetowany
(wyzerowany).

0141

MWH COUNTER

t aczne (zakumulowane) zuzycie mocy przez przemiennik w megawatogodzinach (MWh). Nie moze by¢
zresetowany (wyzerowany).

0142

REVOLUTION CNTR
tgczne (zakumulowane) obroty silnika w milionach obrotow. Nie moze by¢ zresetowany (wyzerowany).

0143

DRIVE ON TIME HI
tgczny (zakumulowany) czas zasilania przemiennika w dniach. Nie moze by¢ zresetowany (wyzerowany).

0144

DRIVE ON TIME LO

taczny (zakumulowany) czas zasilania przemiennika w 2-sekundowych impulsach (30 impulséw = 60 sekund).
» Nie moze byc¢ zresetowany (wyzerowany).

- Pokazywany w formacie gg.mm.ss.

0145

MOTOR TEMP

Temperatura silnika w stopniach Celsjusza / rezystancja czujnika temperatury PTC w omach.
» Ma zastosowanie tylko gdy skonfigurowany jest czujnik temperatury silnika - patrz parametr 3501.

0146

MECH ANGLE

» Definiuje pozycje katowg watu silnika z doktadno$cig do ok. 0,01° (360 stopni / 32768). Pozycja ta jest
zdefiniowana jako “0” w momencie podania zasilania.
Podczas pracy pozycja zero moze by¢ ustawiona przez:

» wejscie impulsu Z (impulsu zero), jezeli parametr 5010 Z PLS ENABLE = 1 (ENABLE)

e parametr 5011 POSITION RESET, jezeli parametr 5010 z PLS ENABLE = 2 (DISABLE)

» dowolng zmiane statusu parametru 5002 ENCODER ENABLE.

0147

MECH REVS

Liczba catkowita opatrzona znakiem plus lub minus ktéra reprezentuje petne obroty watu silnika. Wartoéc ta:
- wzrasta kiedy parametr 0146 MECH ANGLE zmienia sie w zakresie od 32767 do 0
» maleje kiedy parametr 0146 MECH ANGLE zmienia sie¢ w zakresie od 0 do 32767.

0148

Z PLS DETECTED

Detektor impulsu zero kodera. Kiedy impuls Z definiuje pozycje zero , wat silnika musi przej$¢ przez pozycje zero aby
spowodowaé wygenerowanie impulsu Z. Az do tego momentu pozycja watu jest nieznana (przemiennik uzywa jako

zero pozycji watu w momencie podania zasilania). Parametr ten sygnalizuje, kiedy jest aktywny parametr 0146 MECH
ANGLE. Parametr ten rozpoczyna od 0 = NOT DETECTED w momencie podania zasilania i zmienia sie do

1 = DETECTED tylko jezeli:

» parametr 5010 Z PLS ENABLE = 1 (ENABLE) and

» zostat wykryty impuls Z kodera.

0150

CB TEM
Temperatura karty sterowania w stopniach Celsjusza.

Uwaga: Niektore przemienniki majg karte sterowania (OMIO) ktéra nie obstuguje tej funkcji. Te przemienniki
pokazujg zawsze warto$¢ statg tego parametru wynoszacg 25.0 °C.

0151

INPUT KWH (R)
Wyliczony faktyczny pobér energii przez przemiennik w kWh. .

Parametry
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Kod |Opis

0152 |INPUT MWH

\Wyliczony faktyczny pobér energii przez przemiennik w MWh. .

0158 |PID COMM VALUE 1

Dane odebrane poprzez magistrale komunikacyjng dla sterowania PID (PID1 i PID2).
0159 |PID COMM VALUE 2

Dane odebrane poprzez magistrale komunikacyjng dla sterowania PID (PID1 i PID2).

Parametry
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Grupa 03: Biezace sygnaly z magistrali komunikacyjnej (FB Actual Signals)
Ta grupa parametrow jest uzywana do monitorowania komunikacji poprzez magistrale
komunikacyjna.
Kod |Opis
0301 |FB CMD WORD 1 _
Kopia tylko do odczytu Stowa Stero- Bit # 0301, FB StoWO STER 1 0302, FB StOWO STER 2
wania 1 magistrali komunikacyjnej 0 |[STOP Zarezerwowane
FIELDBUS. 1 |START Zarezerwowane
» Polecenie podawane poprzez
magistrale komunikacyjna jest 2 |DOTYLU Zarezerwowane
gtébwnym sposobem przy sterowaniu 3 |LOKALNIE Zarezerwowane
przemiennikiem ze sterownika
magistrali. Polecenie to sktada sie z 4 |KASOWANIE Zarezerwowane
dwéch stow sterowania. Zakodowane 5 |ZEWN2 Zarezerwowane
w bitach s_iowa steroqula msjrukqe 6 |BIEG_ZABRON Zarezerwowane
przetaczajg przemiennik pomiedzy
dwoma stanami. 7 |STPMODE_R Zarezerwowane
* Aby sterowac przemiennikiem 8 |STPMODE_EM Zarezerwowane
uzywajac Stow Sterowania,
zewnetrzne zrodto sterowania (EXT1 9 |STPMODE_C Zarezerwowane
lub EXT2) musi by¢ aktywne i 10 |[RAMPA 2 Zarezerwowane
ustawione na COMM. (patrz parametr
1001 oraz 1002.) 11 |RAMPA WYJ 0 REF_CONST
« Wyswietlacz panelu sterowania 12 |RAMP_HOLD REF_AVE
pokazuje Stowo Sterowania w 13 |RAMPA WEJ 0 LINK ON
formacie szesnastkowym. Np. =
wszystkie zera i jedynki w bicie 0 sg 14 |RREQ_LOCALLOC REQ_STARTINH
wysSwietlane jako 0001. Wszystkie 15 [TORQLIM2 OFF_INTERLOCK
zera i jedynka w bicie 15 sg
wys$wietlane jako 8000.
0302 |FB CMD WORD 2
Kopia tylko do odczytu Stowa
Sterowania 2 magistrali
komunikacyjne;.
» Patrz parametr 0301.
0303 |FB STS WORD 1 _
Kopia tylko do odczytu Stowa Bit # 0303, FB StOWO STANU 1 0304, FB StOWO STANU 2
Statusu 1. 0 |GOTOW ALARM
= przemiennik wysyta informacje o 1 IDOZWOLONY REQ MAINT
statusie do sterownika magistrali. —
Informacja o statusie sktada sig z 2 |URUCHOMIONY DIRLOCK
dwéch Stow Statusu. _ 3 |BIEGNIE BLOKADA ST LOKAL
* Wyswietlacz panelu sterowania
pokazuje Stowo Statusu w formacie 4 |ZERO_PREDK CTL_MODE
heksagonalnym. Np. wszystkie zera i 5 |PRZYSPIESZENIE Zarezerwowane
jedynki w bicie 0 sg wyswietlane jako
0001. Wszystkie zera i jedynki w bicie 6 |HAMOWANIE Zarezerwowane
15 sg wyswietlane jako 8000. 7 |W PKT PRACY Zarezerwowane
0304 [FB STS WORD 2 8 |LIMIT Zarezerwowane
Kopia tylko do odczytu Stowa 9 |NADZOR Zarezerwowane
Statusu 2.
» Patrz opis parametru 0303. 10 |REV_REF REQ CTL
11 |REV_ACT REQ_REF1
12 |PANEL_LOCAL REQ_REF2
13
14
15

FIELDBUS_LOCAL

REQ_REF2EXT

EXT2_ACT

ACK_STARTINH

BtAD

ACK_OFF_ILCK

Parametry
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0305 |[FAULT WORD 1
Kopia tyllko do odczytu Stowa B’rgdu 1. || Bit # |0305, stowo BtEDU 1|0306, stowo BtEDU 2| 0307, Stowo BIEDU 3
* Kiedy jest aktywny biad, ustawiany 0 |PRZETEZENIE _ |UTRATA OBC EFB 1
jest odpowiadujacy mu bit w Stowach
Btedu. 1 |PRZEPIEC DC BtAD TERMICZ EFB 2
. Kag.dybbt*ad ma przyporzag*kowar;y 2 |WYSTEMPACS [ACZE OPEX EFB 3
Blodu, ooy W SoNae 3 |ZWARCIE OBW  [ZASIL OPEX Niekompatybilny typ
» Opis btedu patrz rozdziat “Lista oprogramowania
\t;\*/edéW” Ina str. 27?- 4 |Zarezerwowane POMIAR PRADU  |Zarezerwowane
* Wyswietlacz panelu sterowania
pokazuje Stowa Bledu w formacie 5 |NISKIE DC FAZA ZASIL Zarezerwowane
heksadecymalnym. Np. wszystkie 6 |UTRATA A1 BLAD ENKODER Zarezerwowane
zeraijedynka w bicie0sg 7 |UTRATA AI2 PRZEKR PREDK _ |Zarezerwowane
wys$wietlane jako 0001. Wszystkie
zera i jedynka w bicie 15 sg 8 |WYS TEMP SIL Zarezerwowane Zarezerwowane
wyswietlane jako 8000. 9 |UTRATA PANEL ID ACS Zarezerwowane
0306 [FAULT WORD 2 10 [BLADBIEGID PLIK CONFIG Btad systemu
Kopia tylko do odczytu Stowa Biedu 2. | ™41 JyTYK SILNIKA Bt KOM SZER1  |Blad systemu
» Patrz opis dla parametru 0305. =z EFB PLIK CON Biad ;
0307 [FAULT WORD 3 arezerwowane ad systemu
Kopia tylko do odczytu Stowa Bledu 3. 13 |BLAD ZEWN 1 WYMUSZ BLAD Bfad systemu
» Patrz opis dla parametru 0305. 14 |BLAD ZEWN 2 FAZA SILNIKA Btad sprzetowy
15 |DOZIEMIENIE KABEL WYJ Btad ustawienia param
0308 |ALARM WORD 1
. K'etdy djest gk(tjy\{vny b’fth,)}tjstasvx;lany | [Bit#] 0308, siowo ALaRmU 1 0309, SIOWO ALARMU 2
est odpowiadujgcy m owac! .
e owiactiacy me bt w=Iow 0 |PRZETEZENIE Zarezerwowane
» Kazdy alarm ma przyporzgdkowany 1 |PRZEPIECIE USPIENIE PID
sobie bit umieszczony w Stowach > |ZANIK NAP BIEG ID
Alarmu.
* Bity te pozostajg ustawione az do 3 |DPIRLOCK Zarezerwowane
m?meintu, gcliy ZOSt?(?]e zre§etct)wane 4 |BL KOM WE/WY BRAK ZEZWOLENIA NA BIEG 1
cate stowo alarmu, ktérego jest on
elementem (poprzez wpisanie “zero” 5 |UTRATA A1 BRAK’ ZEZWOLENIA NA BIEG 2
jako wartosci tego stowa). 6 |UTRATA AI2 WYBOR STOPU BEZP
* Wyswietlacz panelu sterowania 7 |[UTRATA PANEL BLAD ENKODER
pokazuje Stowa Alarmu w formacie
szesnastkowym. Np. wszystkie zera i 8 |PRZEGRZANIE ACS PIERWSZY START
J'éaggrk\?v w bictike 0sg wyévgetline jako| "9 lwYS TEMP SIL Zarezerwowane
. Wszystkie zera i jedynka w
bicie 15 sg wyswietlane jako 8000. 10 |UTRATA OBC Zarezerwowane
0309 |[ALARM WORD 2 1 UTYK SILNIKA Zarezerwowane
Patrz opis dla parametru 0308. 12 JAUTORESET Zarezerwowane
13 |AUTOZMIANA PFC Zarezerwowane
14 |BLOKADA PFC Zarezerwowane
15 |Zarezerwowane Zarezerwowane

Parametry
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Grupa 04: Historia Btedow (Fault History)
Ta grupa parametrow przechowuje historie btedéw ktére zostaty ostatnio wykryte

przez przemiennik

Kod

Opis

0401

LAST FAULT

0 = Wykasowanie historii btedow (na wyswietlaczu panelu pojawia sie komunikat = NO RECORD (brak danych).

n = Kod btedu ostatniego zarejestrowanego btedu. Kod btedu jest wyswietlany jako nazwa. Kody i nazwy btedow sg
podane w rozdziale “Lista btedow” na str. 273. Nazwa btedu pokazana dla tego parametru moze by¢ krotsza niz
odpowiadajgca jego kodowi nazwa podana w liscie btedow, gdzie nazwy bteddw sg podane tak, jak sg one
wysSwietlane w komunikacie btedu na wy$wietlaczu panelu sterowania.

0402

FAULT TIME 1

Dzien, w ktorym wystapit ostatni zarejestrowany biad. Jest on pokazywany albo jako data, gdy przemiennik ma
skonfigurowany zegar czasu rzeczywistego, albo jako liczba dni od zasilenia przemiennika, gdy zegar czasu
rzeczywistego nie jest uzywany w przemienniku albo nie zostat ustawiony.

0403

FAULT TIME 2

Czas, w ktorym wystapit ostatni zarejestrowany btgd. Jest on pokazywany albo jako czas rzeczywisty w formacie
gg.mm.ss, gdy przemiennik ma skonfigurowany i dziatajgcy zegar czasu rzeczywistego, albo jako czas od zasilenia
przemiennika (minus catkowite dni, podawane jako wartos¢ parametru 0402), w formacie gg.mm.ss, gdy zegar
czasu rzeczywistego nie jest uzywany w przemienniku albo nie zostat ustawiony.

0404

SPEED AT FLT
Predko$¢ silnika (w obr/min) w momencie, gdy nastapit ostatni zarejestrowany btad.

0405

FREQ AT FLT
Czestotliwos¢ (w Hz) w momencie, gdy nastgpit ostatni zarejestrowany btad.

0406

VOLTAGE AT FLT
Napiecie szyn DC (w V) w momencie, gdy nastapit ostatni zarejestrowany btad.

0407

CURRENT AT FLT
Prad silnika (w A) w momencie, gdy nastgpit ostatni zarejestrowany btad.

0408

TORQUE AT FLT
Moment obrotowy silnika (w %) w momencie, gdy nastgpit ostatni zarejestrowany biad.

0409

STATUS AT FLT

Status przemiennika (stowo kodowe w formacie heksadecymalnym) w momencie, gdy nastgpit ostatni
zarejestrowany btad.

0410

DI1-3 AT FLT
Status wejs¢ cyfrowych 1...3 w momencie, gdy nastgpit ostatni zarejestrowany btad.

0411

DI4-6 AT FLT
Status wejs¢ cyfrowych 4...6 w momencie, gdy nastgpit ostatni zarejestrowany btad.

0412

PREVIOUS FAULT 1
Kod zarejestrowanego przedostatniego btedu. Tylko do odczytu.

0413

PREVIOUS FAULT 2
Kod zarejestrowanego trzeciego od konca btedu. Tylko do odczytu.

Parametry
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Grupa 10: Start/Stop/Kierunek (Start/Stop/Dir)

Grupa ta:

» Definiuje zrédta zewnetrzne (ZEWN1, i ZEWN2) dla polecen przyzwolenia na start, stop
oraz zmiang kierunku.

* Blokuje lub odblokowuje mozliwo$¢ zmiany kierunku.

Aby dokonaé¢ wyboru pomiedzy dwoma dostepnymi zrodtami zewnetrznymi sygnatéw
sterowania, nalezy postuzyc¢ sie parametrem 1102 (Grupa 11).

Kod

Opis

1001

EXT1 COMMANDS
Parametr ten definiuje zewnetrzne zrédto sygnatu sterowania 1 (EXT1) — konfiguracje polecen start, stop oraz
kierunek.
0 = NOT SEL — nie wybrano zadnego zewnetrznego zrédta dla polecen start, stop oraz kierunek.
1 = DI1 — 2-przewodowe polecenia Start/Stop.

* Polecenie Start/Stop jest podawane przez wejscie cyfrowe DI1 (DI1 aktywne = Start; DI1 nieaktywne = Stop).

» Parametr 1003 definiuje kierunek. Wybranie: 1003 = 3 (na zadanie) na ten sam skutek jak 1003 = 1 (do przodu).
2 = DI1, 2 — przewodowe polecenia Start/Stop, Kierunek.

* Polecenie Start/Stop jest podawane przez wejscie cyfrowe DI1 (DI1 aktywne = Start; DI1 nieaktywne = Stop).

« Sterowanie kierunkiem (wymaga aby parametr 1003 = 3 (na zgdanie)) jest realizowane poprzez wejscie
cyfrowe DI2 (DI2 aktywne = “do tytu” ; nieaktywne = “do przodu”).

3 = DI1P, 2P — 3-przewodowe polecenia Start/Stop.

* Polecenia Start/Stop sg podawane poprzez przyciski impulsowe (“P” oznacza “impuls”).

* Polecenie Start jest podawane przez przycisk NO przytgczony do wejscia cyfrowego DI1. Aby uruchomi¢
przemiennik, wejscie cyfrowe DI2 musi by¢ aktywowane przed podaniem impulsu do wejscia cyfrowego DI1.

« Jezeli jest wiele przyciskow Start, nalezy je potaczy¢ réwnolegle.

* Polecenie Stop jest podawane przez przycisk NZ przytgczony do wejscia cyfrowego DI2.

« Jezeli jest wiele przyciskow Stop, nalezy je potgczy¢ szeregowo.

» Parametr 1003 definiuje kierunek. Wybranie: 1003 = 3 (na zgdanie) ma ten sam skutek jak 1003 = 1 (do przodu).

4 =DI1P, 2P, 3 — 3-przewodowe polecenia Start/Stop, Kierunek.

* Polecenia Start/Stop sgq podawane poprzez przyciski impulsowe, jak opisano dla DI1p, 2P.

« Sterowanie kierunkiem (wymaga aby parametr 1003 = 3 (na zadanie)) jest realizowane poprzez wejscie cyfrowe
DI3
(D13 aktywne = “do tytu”; nieaktywne = “do przodu”).

5 =DI1P, 2P, 3P — Start Do Przodu, Start Do Tytu, oraz Stop.
* Polecenia Start oraz Kierunek sg podawane jednoczes$nie poprzez dwa rézne przyciski impulsowe (“P” oznacza
“impuls”).
* Polecenie Start Do Przodu jest podawane przez przycisk NO przytgczony do wejscia cyfrowego DI1. Aby
uruchomi¢ przemiennik, wejscie cyfrowe DI3 musi by¢ aktywowane przed podaniem impulsu do wejscia
cyfrowego DI1.
* Polecenie Start Do Tytu jest podawane przez przycisk NO przytgczony do wejscia cyfrowego DI2. Aby uruchomi¢
przemiennik, wejscie cyfrowe DI3 musi by¢ aktywowane przed podaniem impulsu do wejscia cyfrowego DI2.
« Jezeli jest wiele przyciskow Start, nalezy je potaczy¢ réwnolegle.
* Polecenie Stop jest podawane przez przycisk NZ przytgczony do wejscia cyfrowego DI3.
« Jezeli jest wiele przyciskow Stop, nalezy je potgczy¢ szeregowo.
» Wymagane jest aby parametr 1003 = 3 (na zadanie).
6 = DI6 — 2-przewodowe polecenie Start/Stop.

* Polecenie Start/Stop jest podawane przez wejscie cyfrowe DI6 (DI1 aktywne = Start; DI6 nieaktywne = Stop).

» Parametr 1003 definiuje kierunek. Wybranie: 1003 = 3 (na zgdanie) na ten sam skutek jak 1003 = 1 (do przodu).
7 = DI6, 5 — 2-przewodowe polecenia Start/Stop/Kierunek.

« Start/Polecenie Start/Stop jest podawane przez wejscie cyfrowe DI6 (DI1 aktywne = Start; DI6 nieaktywne = Stop).

» Sterowanie kierunkiem (wymaga aby parametr 1003 = 3 (na zgdanie)) jest realizowane poprzez wejscie cyfrowe
DI5
(D15 aktywne = “do tytu” ; nieaktywne = “do przodu”).

Parametry
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Kod |Opis
1001 (8 = KLAWIATURA — panel sterowania.
kont. | e« Polecenia Start/Stop oraz Kierunek sg podawane z panelu sterowania kiedy jest aktywne zewnetrzne zrédto
sterowania EXT1.
« Sterowanie kierunkiem wymaga aby par 1003 = 3 (na zadanie).
9 = DI1F, 2R — Polecenia Start/Stop/Kierunek sg podawane poprzez kombinacje sygnatow wejs¢ cyfrowych DI1 oraz
DI2.
» Start-Do-Przodu = DI1 aktywne oraz DI2 nieaktywne.
« Start-Do-Tytu = DI1 nieaktywne oraz DI2 aktywne.
« Stop = oba DI1 oraz DI2 aktywne lub oba nieaktywne.
* Wymagane jest aby parametr 1003 = 3 (na zadanie).
10 = comM — jako zrodto dla polecen Start, Stop oraz Kierunek jest przypisane Stowo Polecenia podawane poprzez
magistrale komunikacyjng FIELDBUS.
* Bity 0,1, 2 Stowa Polecenia 1 (parametr 0301) aktywujg polecenia Start, Stop oraz Kierunek.
» Szczegotowe instrukcje patrz “Podrecznik Uzytkownika - Magistrala komunikacyjna Fieldbus”.
11 = TIMER FUNCTION 1 — przypisuje sterowanie Start/Stop do funkc;ji timera 1 (funkcja czasowa aktywowana = START;
funkcja czasowa wytgczona = STOP) - patrz grupa parametrow 36, funkcje czasowe.
12...14 = TIMER FUNCTION 2... 4 — przypisuje sterowanie Start/Stop do funkgciji timera 2...4 - patrz funkcja czasowa 1
powyzej.
1002 [EXT2 COMMANDS
Parametr ten definiuje zewnetrzne zrodto sygnatu sterowania 2 (EXT2) — konfiguracje polecen start, stop oraz
kierunek.
» Patrz opis dla parametru 1001 EXT1 COMMANDS.
1003 |DIRECTION
Parametr ten definiuje sterowanie kierunkiem obrotéw silnika.
1 = FORWARD - kierunek obrotéw silnika jest ustawiony na state “do przodu”.
2 = REVERSE — kierunek obrotow silnika jest ustawiony na state “do tytu”.
3 = REQUEST - kierunek obrotow silnika moze by¢ zmieniony zgodnie z poleceniem (na zadanie).
1004 [JOGGING SEL
Parametr ten definiuje sygnat ktory aktywuje funkcje impulsowania. Funkcja ta wykorzystuje Predkos¢ Statg 7
(parametr 1208) jako zadawanie predkosci i pare stromosci ramp 2 (parametry 2205 i 2206) do przyspieszania i
hamowania silnika. Kiedy wystapi zanik sygnatu aktywujacego funkcje impulsowania, przemiennik wykorzystuje
zatrzymanie wediug krzywej hamowania w celu wychamowania do predkosci zerowej, nawet jezeli podczas
normalnej pracy jest uzywane zatrzymanie wybiegiem (parametr 2102). Status impulsowania moze by¢
sparametryzowany do wyjs¢ przekaznikowych (parametr 1401). Status impulsowania jest réwniez widoczny w bicie
statusu Profilu DCU (bit 21).
0 = NOT SEL — funkcja impulsowania wyfgczona.
1 = DI1 — aktywacja/wytgczenie impulsowania w zaleznosci od stanu wejscia cyfrowego DI1 (DI1 aktywowane =
impulsowanie aktywowane; DI1 deaktywowane = impulsowanie wytgczone).
2...6 = DI2...DI6 — aktywacja/wytgczenie impulsowania w zaleznoéci od stanu wybranego wejscia cyfrowego. Patrz
opis dla DI1 powyzej.
-1 = DI1(INV) — aktywacja/wytgczenie impulsowania w zalezno$ci od stanu wejscia cyfrowego DI1 (DI1 aktywowane =
impulsowanie wytgczone; DI1 deaktywowane = impulsowanie aktywowane).
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — aktywacja/wytgczenie impulsowania w zaleznoéci od stanu wybranego wejscia
cyfrowego. Patrz opis dla DI1 powyze;.

Parametry
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Grupa 11: Wyboér zadawania (Reference Select)
Grupa ta definiuje:
* W jaki spos6b przemiennik wybiera Zzrodto polecen.

* Charakterystyki i zrodta dla sygnatéw zadawania ZADAWANIE1 i ZADAWANIEZ2.

Kod

Opis

1101

KEYPAD REF SEL

Parametr ten wybiera zadawanie w trybie sterowania lokalnego.

1 = REF1 (Hz / obr/min) — typ zadawania zalezy od warto$ci parametru 9904 MOTOR CTRL MODE.
» zadawanie predkosci (obr/min) jezeli parametr 9904 = 1 (VECTOR: SPEED) lub 2 (VECTOR: TORQ).
» zadawanie czestotliwosci (Hz) jezeli parametr 9904 = 3 (SCALAR: SPEED).

2 = REF2 (%)

1102

EXT1/EXT2 SEL

Parametr ten definiuje zrédto poprzez wybor pomiedzy dwoma zewnetrznymi zrédtami sygnatu sterowania EXT1 lub

EXT2. W ten sposob definiuje on zrodto dla polecen Start/Stop/Kierunek oraz dla sygnatow zadawania.

0 = EXT1 — wybiera zewnetrzne zrodto sterowania 1 (EXT1).

« Patrz opis dla parametru 1001 EXT1 COMMANDS, gdzie podano definicje dla polecen Start/Stop/Kierunek z EXT1.
* Patrz opis dla parametru 1103 Rer1 SELECT,gdzie podano definicje zdawania z EXT1.

1 = DI1 — przypisuje sterowanie do EXT1 lub EXT2, w zalezno$ci od stanu wejcia cyfrowego DI1 (DI1 aktywne = EXT2;
DI1 nieaktywne = EXT1).

2...6 = DI2...DI6 — przypisuje sterowanie do EXT1 lub EXT2 w zaleznosci od stanu wybranego wejscia cyfrowego- patrz
opis dla DI1 powyzej.

7 = EXT2 — wybiera zewnetrzne zrédio sterowania 2 (EXT2).

* Patrz opis dla parametru 1002 EXT2 COMMANDS, gdzie podano definicje dla polecen Start/Stop/Dir z EXT2.
* Patrz opis dla parametru 1106 RerF2 SELECT, gdzie podano definicje zdawania z EXT2.

8 = COMM — przypisuje sterowanie przemiennikiem poprzez aktywne zewnetrzne zrodto sterowania EXT1 lub EXT2 w
zaleznosci od stowa sterowania podawanego poprzez magistrale komunikacyjng FIELDBUS.

« Bit 5 Stowa Sterowania 1 (parametr 0301) definiuje aktywne zewnetrzne Zrédto sterowania (EXT1 lub EXT2).
» Szczegotowe instrukcje patrz “Podrecznik Uzytkownika - Magistrala komunikacyjna Fieldbus”.

9 = TIMER FUNCTION 1 —przypisuje sterowanie do EXT1 lub EXT2 w zaleznosci od statusu funkgciji timera ((funkcja
czasowa aktywowana = START; funkcja czasowa wytgczona = STOP) (patrz grupa parametréw 36, “Funkcje
czasowe”)).

10...12 = TIMER FUNCTION 2... 4 — przypisuje sterowanie do EXT1 lub EXT2 w zaleznosci od statusu funkcji timera -
patrz opis dla parametru TIMER FUNCTION 1 powyze;j.

-1 = DI1(INV) — przypisuje sterowanie do EXT1 lub EXT2, w zalezno$ci od stanu wej$cia cyfrowego DI1

(D11 aktywne = EXT1; DI1 nieaktywne = EXT2).

-2...-6 = DI2(INV)...DIG(INV) — przypisuje sterowanie do EXT1 lub EXT2 w zalezno$ci od stanu wybranego wejscia

cyfrowego - patrz opis dla DI1(INV) powyZze;.

1103

REF1 SELECT

Parametr ten wybiera Zrédto sygnatu dla zadawania
zewnetrznego Rer1.

0 = KEYPAD — definiuje panel sterowania jako zrodto

EXT REF 1 MAX 4

zadawania. EXT REF 1 MIN—
1 = AI1 — definiuje wejscie analogowe 1 (A1) jako zrédto
zadawania. - EXT REF 1 MIN
2 = AI2 — definiuje wejscie analogowe 2 (AI2) jako zrédto
zadawania.
3 = AI1/JOYST — definiuje wejscie analogowe 1 (A1), - EXT REF 1 MAXH
skonfigurowane dla sterowania przemiennika przy pomocy 2V /4 :r'1A
drgzka sterowniczego (joysticka) jako zrodta zadawania. 0V /0mA
» Minimalny sygnat wejsciowy powoduje bieg przemiennika EXT REF 1 MIN
przy maksymalnym zadawaniu w kierunku “do tytu”.

Minimalny sygnat wejSciowy definiuje si¢ przy pomocy - EXT REF 1 MIN
parametru 1104.

» Maksymalny sygnat wejsciowy powoduje bieg
przemiennika przy maksymalnym zadawaniu w kierunku

Histereza: 4 % petnej skali

“do przodu”. Maksymalny sygnat wej$ciowy definiuje sie przy pomocy parametru 1105.

Parametry
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1103 | + Wymaga aby parametr 1003=3 (na zadanie).
kont. Ostrzezenie! Poniewaz poziom zadawania zblizony do dolnej wartosci garnicznej zakresu sygnatu

zadawania oznacza polecenie petnego biegu do tytu, nie nalezy stosowac¢ wartosci “0 V” jako dolnej
wartosci granicznej zakresu sygnatu zadawania. Jezeli ma to miejsce, oznacza to, ze jezeli sygnat
sterowania zaniknie (tj. jest 0 V na wejsciu) , rezultatem jest peiny bieg do tytu. Zamiast tego nalezy
zastosowac nastepujacq konfiguracje, tak zeby zanik sygnatu wejscia analogowego prowadzit do
sygnalizacji btedu i zatrzymania przemiennika:
 Ustawic¢ parametr 1301 MINIMUM A1 (1304 MINIMUM AI2) na “20%” (2 V lub 4 mA).
 Ustawi¢ parametr 3021 AI1 FAULT LIMIT to na wartos¢ “5%” lub powyze;.
* Ustawi¢ parametr 3001 AI<MIN FUNCTION na “1” (FAULT).
4 = AI2/JOYST — definiuje wejscie analogowe 2 (AI2), skonfigurowane dla sterowania przemiennika przy pomocy
drazka sterowniczego (joysticka) jako zrédta zadawania.
« Patrz opis dla parametru (AI2/JOYST).
5 = DI3U,4D(R) — definiuje wejscia cyfrowe jako zrodta zadawania prekosci (sterowanie potencjometrem silnika).
* wejscie cyfrowe DI3 zwigksza predkosc (“U” oznacza zwigkszanie (UP)).
» wejscie cyfrowe DI4 zmniejsza predkos¢ (“D” oznacza zmniejszanie (DOWN)).
* Polecenie stop resetuje (kasuje) zadawanie do zera (“R” oznacza zerowanie (RESET))
» Parametr 2205 ACCELER TIME 2 steruje wspoétczynnikiem stromos$ci krzywej zmiany sygnatu zadawania.
6 = DI3U,4D — tak samo jak powyzej dla (DI3U,4D(R)), z wyjatkiem, ze :
* Polecenie Stop nie powoduje resetowania zadawania do zera. Zadawanie zostaje zapamietane.
* Kiedy przemiennik zostaje uruchomiony ponownie, silnik jest rozpedzany (przy wybranej krzywej przyspieszania)
do zapamietanej przy ostatnim zatrzymaniu predko$ci zadane;.
7 = DI5U,6D — tak samo jak powyzej dla (DI3U,4D(R)), z wyjgtkiem ze wykorzystywane sg wejcia cyfrowe DI5 oraz DIB.
8 = comM — definiuje jako zrédio zadawania wejscia magistrali komunikacyjnej FIELDBUS.
9 = comm+AI1 — jako zrédto zadawania definiuje kombinacje sygnatéw z wej$¢ magistrali komunikacyjnej FIELDBIUS
oraz wejscia analogowego 1 (Al1) - patrz korekcja zadawania z wej$cia analogowego opisana ponizej.
10 = coMM*Al1 — jako zrodto zadawania definiuje kombinacje sygnatow z magistrali komunikacyjnej FIELDBIUS oraz
wejscia analogowego 1 (AI1) - patrz korekcja zadawania z wejscia analogowego opisana ponizej.
11 = DI3U, 4D(RNC) — tak samo jak powyzej dla (DI3U,4D(R)), z wyjatkiem, ze:
* Zmiana zrodta sterowania (EXT1 na EXT2, EXT2 na EXT1, LOC na REM) nie powoduje skopiowania zadawania.
12 = DI3U,4D(NC) — tak samo jak powyzej dla (DI3U,4D), z wyjatkiem, ze:
» Zmiana zrodta sterowania (EXT1 na EXT2, EXT2 na EXT1, LOC na REM) nie powoduje skopiowania zadawania.
13 = DI5U,6D(NC) — tak samo jak powyzej dla (DI5U,6D), z wyjatkiem, ze:
* Zmiana zrodta sterowania (EXT1 na EXT2, EXT2 na EXT1, LOC na REM) nie powoduje skopiowania zadawania.
14 = AI1+AI2 — jako zrodto zadawania definiuje kombinacje sygnatéw wejscia analogowego 1 (Al1) i wejécia
analogowego 2 (AI2) - patrz korekcja zadawania z wejscia analogowego opisana ponize;.
15 = AI1*AI2 — definiuje kombinacje sygnatow wejscia analogowego 1 (Al1) i wejscia analogowego 2 (AI2) jako zrédio
zadawania - patrz korekcja zadawania z wej$cia analogowego opisana ponizej.
16 = AI1-AI2 — jako zrédio zadawania definiuje kombinacje sygnatéw wejscia analogowego 1 (A1) i wejscia
analogowego 2 (AI2) - patrz korekcja zadawania z wejscia analogowego opisana ponize;.
17 = AI1/A12 — jako zrodto zadawania definiuje kombinacje sygnatow wejscia analogowego 1 (Al1) i wejscia
analogowego 2 (AI2) - patrz korekcja zadawania z wejScia analogowego opisana ponize;j.

Parametry
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1103
kont.

Korekcja zadawania z wejscia analogowego

Do wyliczenia wartosci parametréw 9, 10, oraz 14...17 wykorzysta¢ wzory podane w tabeli ponizej.

wart. wyliczane wg nastepujacego wzoru:

Nastaw (Zadawanie dla wej$cia analogowego (Al) jest

C+B |wart. C + (wart. B - 50% wart. zadanej)

C*B wart. C * (wart. B / 50% wart. zadanej)

C-B (wart.C + 50% wart. zadanej) - wart.B

C/B (wart.C * 50% wart. zadanej) / wart.B

gdzie:
» C = warto$¢ zadawania gtébwnego
( = comm dla wartosci 9, 10 oraz
= Al1 dla wartosci 14...17).
* B = zadawanie korygujace
(= AI1 dla wartosci 9, 10 oraz
= AI2 dla wartosci 14...17).
Przyktad:

Na rysunku obok pokazano rampy zrédta zadawania dla nastaw 40-

wartoéci 9, 10, oraz 14...17, gdzie:
C =25%.

P 4012 SETPOINT MIN = 0.

P 4013 SETPOINT MAX = 0.

B zmienia sie wzdtdz osi poziome;.

wart. = warto$¢ / wartosci

1204

100— =~~~ ——————— -~ -

80 - -

60 - -

1104

REF1 MIN

Parametr ten ustawia minimum dla zadawania

zewnetrznego 1.

+ Minimalny sygnat wejscia analogowego (jako %
petnego sygnatu w woltach lub amperach)
odpowiada wartosci parametru
REF1 MIN w Hz / obr/min.

* Parametr 1301 MINIMUM AI1 lub 1304 MINIMUM AI2
ustawia minimalny sygnat wejscia analogowego.

» Parametry te (nastawy minimalne i maksymalne
zadawania i sygnatu wej$cia analogowego)
zapewniajg skale oraz regulacje kompensacji dla
zadawania.

1105

REF1 MAX

Parametr ten ustawia maksimum dla zadawania

zewnetrznego 1.

Maksymalny sygnat wejscia analogowego (jako %

petnego sygnatu w woltach lub amperach) odpowiada

wartosci parametru REF1 MAX in Hz / obr/min.

* Parametr 1302 MAXIMUM AI1 lub 1305 MAXIMUM AI2
ustawia maksymalny sygnat wejscia analogowego.

A Zadawanie zewnetrzne

P 1105
(MAX)

P 1104 |
(MIN) [

P 1301
lub 1304

Sygn. wejscia
analogowego

P 1302
lub 1305

Zadawanie zewnetrzne
A

P 1104 |
(MIN)

P 1105
(MAX)

Sygn. wej.

P 15’:02 analogow.

lub 1305

P 1301
lub 1304

Parametry
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1106

REF2 SELECT

Parametr ten wybiera zrodto sygnatu dla zadawania zewnetrznego REF2.

0...17 — tak samo jak dla parametru 1103 REF1 SELECT.

19 = PID10OUT — zadawanie jest pobierane z wyjscia PID1 - patrz grupy parametrow 40 oraz 41.

! Jezeli jest uzywane PFC

19=PID1 REF2 LIMIT (wart graniczne) !
SELECT mAx (1107, 1108) || PFC

(wybor)
1..17 MIN (1107, 1108)

1107

0
.
.

REF2 MIN
Parametr ten ustawia minimum dla zadawania zewnetrznego 2.

Minimalny sygnat wejscia analogowego (w woltach lub amperach) odpowiada warto$ci parametru REF2 MIN w %.
Parametr 1301 MINIMUM AI1 lub 1304 MINIMUM AI2 ustawia minimalny sygnat wej$cia analogowego.

Parametr ten ustawia minimalne zadawanie czestotliwosci.

Warto$¢ tego parametru jest pewnym procentem:

- maksymalnej czestotliwosci lub predkosci,

- maksymalnego zadawania procesowego,

- znamionowego momentu obrotowego.

1108

REF2 MAX
Parametr ten ustawia maksimum dla zadawania zewnetrznego 2.

Maksymalny sygnat wejscia analogowego ( w woltach lub amperach) odpowiada warto$ci parametru REF2 MAX w
Hz.

Parametr 1301 1302 MAXIMUM Al1 lub 1305 MAXIMUM AI2 ustawia maksymalny sygnat wejscia analogowego.
Parametr ten ustawia maksymalne zadawanie czestotliwosci.

Warto$¢ tego parametru jest pewnym procentem:

- maksymalnej czestotliwosci lub predkosci,

- maksymalnego zadawania procesowego,

- znamionowego momentu obrotowego.

Parametry
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Grupa 12: Predkosci state (Constant Speeds)
Ta grupa parametréow definiuje zestaw predkosci statych. Méwigc ogolnie:

* Mozliwe jest zaprogramowanie dla przemiennika do 7 predkosci statych w zakresie od
0...500 Hz lub 0...30000 obr./min.

» Wartosci predkosci statych musza by¢ dodatnie (nie mozna ustawi¢ wartosci ujemnej jako
wartosci zaprogramowanej predkosci statej przemiennika).

*  Woybrane predkosci state sg ignorowane w nastepujgcych przypadkach:

Jest aktywne sterowanie momentem obrotowym.

Sterowanie postepuje za zadawaniem procesowym PID.
Przemiennik jest w trybie sterowania lokalnego.

Aktywne jest sterowanie PFC (sterowanie pompg lub wentylatorem)

Uwaga! Parametr 1208 PREDKOSC STAA 7 spetnia rowniez role tzw. “predkosci btedu”, ktora
moze by¢ aktywowana jezeli nastgpi zanik sygnatu sterowania - patrz opis dla parametrow
3001 FUNKCJA AI<MIN, 3002 BtAD KOM PANELA i 3018 FUNK BtEDU KOMUN.

Kod

Opis

1201

CONST SPEED SEL
Parametr ten definiuje wejscia cyfrowe uzywane do wyboru predkosci statych - patrz komentarze ogo6ine we
wprowadzeniu.
0 = NOT SEL — wylgczenie funkcji prekosci statych.
1 =DI1 — wybor Predkosci Statej 1 przy uzyciu wejscia cyfrowego DI1.
» wejscie cyfrowe aktywne = aktywna Predkos¢ Stata 1.
2...6 = DI2...DI6 — wybor Predkosci Statej 1 przy uzyciu wejscia cyfrowego DI2...DI6 - patrz opis powyze;.
7 = DI1,2 — wybor jednej z trzech predkosci statych (1...3) przy uzyciu wejscia cyfrowego DI1 oraz DI2.
» Wykorzystuje sie dwa wejscia cyfrowe jak zdefiniowane w tabeli ponizej (0 = DI nieaktywne, 1 = DI aktywne):

DI1 | DI2 Funkcja
0 0 |Nie ustawiono zadnej predkosci statej.
1 0 [Predkos¢ Stata 1 (parametr 1202)
0 1 |Predkosc¢ Stata 2 (parametr 1203)
1 1 |Predkosc¢ Stata 3 (parametr 1204)

» Mozliwos¢ skonfigurowania tzw. “predkoéci btedu”, ktéra jest akywowana jezeli nastgpi zanik sygnatu sterowania
- patrz opis dla parametru 3001 AI<MIN FUNCTION oraz parametru 3002 PANEL COMM ERROR.
8 = DI2,3 — wybdr jednej z trzech predkosci statych (1...3) przy uzyciu DI2 oraz DI3.
» Kod patrz opis powyzej dla (DI1,2).
9 = DI3,4 — wybdr jednej z trzech predkosci statych (1...3) przy uzyciu DI3 oraz DI4.
» Kod patrz opis powyzej dla (DI1,2).
10 = DI4,5 — wybor jednej z trzech predkosci statych (1...3) przy uzyciu DI4 oraz DI5.
» Kod patrz opis powyzej dla (DI11,2).
11 = DI5,6 — wybdr jednej z trzech predkosci statych (1...3) przy uzyciu DI5 oraz DI6.
» Kod patrz opis powyzej dla (DI1,2).

Parametry
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Kod |Opis

1201 |12 = DI1,2,3 — wybdr jednej z siedmiu predkosci statych (1...7) przy uzyciu DI1, DI2 oraz DI3.
kont. | * Wykorzystuje sie trzy wejscia cyfrowe jak zdefiniowane w tabeli ponizej (0 = DI nieaktywne, 1 = DI aktywne):

1 2

o
=)

Funkcja
Nie ustawiono zadnej predkosci state;.
Predkos¢ Stata 1 (parametr 1202)
Predkos¢ Stata 2 (parametr 1203)
Predkos¢ Stata 3 (parametr 1204)
Predkos¢ Stata 4 (parametr 1205)
Predkos¢ Stata 5 (parametr 1206)
Predkos¢ Stata 6 (parametr 1207)
Predkos¢ Stata 7 (parametr 1208)

Al sl oo —| —| o o
—\—‘—\—\OOOOE
w

= O = O | O | O

13 = DI13,4,5 — wybor jednej z siedmiu predkosci statych (1...7) przy uzyciu DI3, DI4 oraz DI5.
* Kod patrz opis dla (DI11,2,3).
14 = DI4,5,6 — wybor jednej z siedmiu predkosci statych (1...7) przy uzyciu DI5, DI6 oraz DI7.
» Kod patrz opis dla (DI1,2,3).
15...18 = TIMER FUNCTION 1...4 — wybér Prekosci Statej 1 gdy jest aktywna funkcja czasowa - patrz grupa
parametrow 36, “Funkcje czasowe”.
-1 = DI1(INV) — wybor Prekosci Statej 1 przy uzyciu wejscia cyfrowego DI1.
* Praca w trybie odwroconym: wejscie cyfrowe aktywne = aktywna Predkos¢ Stata 1.
-2...- 6 = DI2(INV)...DIB(INV) — wybor Predkosci Statej 1 przy uzyciu wejscia cyfrowego - patrz opis powyze;.
-7 = DI1,2(INV) — wybo6r jednej z trzech predko$ci statych (1...3) przy uzyciu wejscia cyfrowego DI1 oraz DI2.
* Praca w trybie odwréconym wykorzystuje dwa wejscia cyfrowe, jak zdefiniowano w tabeli ponizej
(0 = DI aktywne, 1 = DI nieaktywne):

DI1 | DI2 Funkcja

1 | 1 |Nie ustawiono zadnej pr. statej.

0 | 1 |Predkosc Stata 1 (parametr 1202)
1 | 0 |Predkosc¢ Stata 2 (parametr 1203)
0 | O |Predkosc¢ Stata 3 (parametr 1204)

-8 = DI2,3(INV) — wybor jednej z trzech predkosci statych (1...3) przy uzyciu DI2 oraz DI3.

» Kod patrz opis powyzej dla (DI1,2(INV)).

-9 = DI3,4(INV) — wybor jednej z trzech predkosci statych (1...3) przy uzyciu DI3 oraz DI4.

» Kod patrz opis powyzej dla (DI1,2(INV)).

-10 = DI4,5(INV) — wybor jednej z trzech predkosci statych (1...3) przy uzyciu DI4 oraz DI5.

» Kod patrz opis powyzej dla (DI1,2(INV)).

-11 = DI5,6(INV) — wybor jednej z trzech predkosci statych (1...3) przy uzyciu DI5 oraz DIB.

Kod patrz opis powyzej dla (DI1,2(INV)).

-12 = DI1,2,3(INV) — wybdr jednej z siedmiu predkosci statych (1...7) przy uzyciu DI1, DI2 oraz DI3.

» Do pracy w trybie odwréconym wykorzystuje sie trzy wejscia cyfrowe jak zdefiniowane w tabeli ponizej
(0 = DI nieaktywne, 1 = DI aktywne):

DI1| DI2 | DI3 Funkcja

1 1 1 [Nie ustawiono zadnej pr. state;j.

0] 1 1 |Predkos¢ Stata 1 (parametr 1202)
110 1 |Predkos¢ Stata 2 (parametr 1203)
0] O 1 |Predkosc¢ Stata 3 (parametr 1204)
111 0 |[Predkos¢ Stata 4 (parametr 1205)
0] 1 0 |[Predkos¢ Stata 5 (parametr 1206)
11 0 | 0 [Predkos¢ Stata 6 (parametr 1207)
0| 0 | O |Predkosc¢ Stata 7 (parametr 1208)

-13 = DI3,4,5(INV) — wybdr jednej z siedmiu predkosci statych (1...7) przy uzyciu DI3, DI4 oraz DI5.
» Kod patrz opis dla (DI1,2,3(INV)).
-14 = DI4,5,6(INV) — wybdr jednej z siedmiu predkosci statych (1...7) przy uzyciu DI4, DI5 oraz DIG.
» Kod patrz opis dla (DI1,2,3(INV)).

Parametry
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Kod |Opis
1202 |CONST SPEED 1
Parametr ten ustawia warto$¢ dla Predkosci Statej 1.
» Zakres oraz jednostki zalezg od wartosci aparametru 9904 MOTOR CTRL MODE.
+ Zakres: 0...30000 obr/min gdy parametr 9904 = 1 (VECTOR: SPEED) lub 2 (VECTOR: TORQ).
» Zakres: 0...500 Hz gdy parametr 9904 = 3 (SCALAR: SPEED).
1203 |CONST SPEED 2...CONST SPEED 7
Kazdy z tych parametréw ustawia wartos¢ jednej z prekoéci statych - patrz opis powyzej dla parametru
1208 |cONST SPEED 1.
1209 WYBOR TRYBU CZASU

Parametr ten aktywuje zegar w trybie predkosci statych. Timer moze by¢ zastosowany do zmiany pomiedzy

zadawaniem zewnetrznym a maksimum trzema predko$ciami statymi, albo do zmiany pomiedzy czterema

predko$ciami do wyboru, tzn. predko$ciami stalymi 1, 2, 3i 4.

1 = zEw/CS1/2/3 — wyboér zewnetrznego zadawania predkosci, gdy zaden z timerow nie jest aktywny, wybor
Predkosci Statej 1 kiedy aktywny jest Timer 1, wybor Predkosci statej 2 kiedy aktywny jest Timer 2 lub wybér
Predkosci Statej 3 gdy aktywny jest Timer 1 2.

TIMER1 | TIMER2 Funkcja
0 0 |Zadawanie zewnetrzne
1 0 |Predkosc Stata 1 (1202)
0 1 |Predkos¢ Stata 2 (1203)
1 1 |Predkos¢ Stata 3 (1204)

2 = Cs1/2/3/4 — wybdr Predkosci Statej 1, gdy zaden z timerdw nie jest aktywny, wybdr Predkosci Statej 2 kiedy
aktywny jest Timer 1, wybér Predkosci Statej 3 kiedy aktywny jest Timer 2, wybor Predkosci Statej 4 gdy oba
Timery sg aktywne.

TIMER1 | TIMER2 Funkcja
0 0 |[Predkos¢ Stata 1 (1202)
1 0 [Predkos¢ Stata 2 (1203)
0 1 Predko$¢ Stata 3 (1204)
1 1 Predko$c¢ Stata 4 (1205)

Parametry
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Grupa 13: Wejscia analogowe (Analog Inputs)

Ta grupa parametrow definiuje wartosci graniczne oraz filtrowanie dla wejs¢ analogowych.

Kod |Opis
1301 [MINIMUM Al1

Parametr ten definiuje wartos¢ minimalng dla wejscia analogowego 1.

- Wartos¢ jest zdefiniowana jako pewien procent petnego zakresu sygnatu analogowego - patrz przyktad ponizej.

» Minimalny sygnat wejscia analogowego odpowiada wartosci parametru 1104 REF1 MIN lub 1107 REF2 MIN.

» Wartos¢ parametru MINIMUM Al nie moze by¢ wigksza niz warto$¢ parametru MAXIMUM Al

» Parametry te (nastawy minimalne i maksymalne zadawania i sygnatu wejscia analogowego) zapewniajg skale oraz
regulacje kompensacji dla zadawania.

» Patrz rysunek obok opisu dla parametru 1104.

Przyktad. Aby ustawi¢ warto$¢ minimalng dla wej$cia analogowego wynoszgcg 4 mA:

» Skonfigurowaé wejscie analogowe dla sygnatu prgdowego 0...20 mA.

* Wyliczy¢ minimum (4 mA) jako warto$¢ procentowg petnego zakresu sygnatu wej$cia analogowego :
(20 mA)=4mA /20 mA *100% = 20%

1302 [MAXIMUM A1
Parametr ten definiuje warto$¢ maksymalng dla wejscia analogowego 1.
» Wartos¢ jest zdefiniowana jako pewien procent petnego zakresu sygnatu analogowego.

* Maksymalny sygnat wejscia analogowego odpowiada wartosci parametru 1105 REF1 MAX lub 1108 REF2 MAX.
» Patrz rysunek obok opisu dla parametru 1104.

1303 [FILTER A1 N . . o A S. niefiltrowany
Parametr ten definiuje statg czasowg filtra dla wejscia
analogowego 1 (AI1). /
« Filtrowany sygnat osigga poziom 63% skokowej zmiany w 100 -

podanym okresie czasu.

63+- - - - - \

| S. filtrowany
|
|
|

——

Stata czasowa

1304 |MINIMUM AI2

Parametr ten definiuje wartos¢ minimalng dla wejscia analogowego 2.

» Patrz opis powyzej dla parametru MINIMUM Al1.

1305 |MAXIMUM AlI2

Parametr ten definiuje wartos¢ maksymalng dla wejscia analogowego 2
» Patrz opis powyzej dla parametru MAXIMUM Al1.

1306 |FILTER Al2

Parametr ten definiuje statg czasowg filtra dla wejscia
analogowego 2 (AI2).
» Patrz opis powyzej dla parametru FILTER Al1.

Parametry
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Grupa 14: Wyjscia przekaznikowe (Relay Outputs)

Ta grupa parametréow definiuje warunki, jakie prowadzg do aktywacji poszczegdlnych wyjsc
przekaznikowych.

Kod

Opis

1401

RELAY OUTPUT 1

Parametr ten definiuje zdarzenie lub stan, przy ktérym nastepuje aktywacja przekaznika 1, co oznacza zarazem

aktywacje wyjscia przekaznikowego 1.

0 = NOT SEL — Przekaznik nie jest uzywany i jest on w stanie beznapigeciowym.

1 = READY — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy przemiennik jest gotowy do pracy. Wymaga to aby:

Byt podawany sygnat zezwolenia na bieg.

* Nie byto zadnych aktywnych btedw.

» Napiecie zasilania byto w dozwolonym zakresie.
* Nie byto aktywne polecenie Stop Awaryjny.

2 = RUN — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy przemiennik pracuje.

3 = FAULT (-1) — Przekaznik jest pod napigciem, kiedy przemiennik jest zasilany. Przekaznik przechodzi w stan
beznapieciowy kiedy w przemienniku wystgpi btad.

4 = FAULT — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy w przemienniku jest aktywny btad.

5 = ALARM — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy w przemienniku jest aktywny alarm.

6 = REVERSED — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy silnik obraca sig¢ w kierunku “do tytu”.

7 = STARTED — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy przemiennik odbiera polecenie Start (nawet jezeli nie jest
podawany sygnat zezwolenia na start). Przekaznik przechodzi w stan beznapigciowy, kiedy przemiennik odbierze
polecenie Stop lub kiedy w przemienniku wystgpi btad.

8= SUPRV1 OVER — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy pierwszy nadzorowany parametr (3201) przekroczy
ustawiong gorng wartos¢ graniczng (3203).

* Patrz grupa parametréw 32 “Nadzor” str 163.

9 = SUPRV1 UNDER — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy pierwszy nadzorowany parametr (3201) spadnie ponizej
ustawionej dolnej wartosci granicznej (3202).

« Patrz grupa parametréw 32 “Nadzor” str. 163.

10 = SUPRV2 OVER — Przekaznik jest pod napigciem, kiedy drugi nadzorowany parametr (3204) przekroczy ustawiong
gorng wartos¢ graniczng (3206).

» Patrz grupa parametréw 32 “Nadzor” str. 163.

* 11 = SUPRV2 UNDER — metrow 32 “Nadzor” str. 163.

9 = SUPRV2 UNDER — Przekaznik jest pod napigciem, kiedy drugi nadzorowany parametr (3201) spadnie ponizej
ustawionej dolnej wartosci granicznej (3205).

* Patrz grupa parametrow 32 “Nadzor” str 163.

12 = SUPRV3 OVER — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy trzeci nadzorowany parametr (3207) przekroczy
ustawiong goérng wartos¢ graniczng (3209).

* Patrz grupa parametrow 32 “Nadzor” str 163.

13 = SUPRV3 UNDER — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy trzeci nadzorowany parametr (3207) spadnie ponize;j
ustawionej dolnej wartosci granicznej (3208).

* Patrz grupa parametrow 32 “Nadzor” str 163.

14 = AT SET POINT — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy czestotliwo$¢ wyjsciowa jest rowna czestotliwosci zadane;.

15 = FAULT (RST) — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy przemiennik jest w stanie btedu i nastgpi jego zresetowanie
po uplywie zaprogramowanego czasu opoznienia auto-resetowania.

« Patrz parametr czasu op6znienia 3103.

16 = FLT/ALARM — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy w przemienniku wystapi btad lub alarm.

17 = EXT CTRL — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy zostanie wybrane sterowanie zewnetrzne (zdalne).

18 = REF 2 SEL — Przekaznik jest pod napigciem, kiedy zostanie wybrane zrédto sterowania zewnetrznego EXT2.

19 = CONST FREQ — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy zostanie wybrana predkos¢ stata.

20 = REF LOSS — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy ngstapi utrata zadawania lub sygnatu z aktywnego zrédta
sterowania.

21 = OVERCURRENT — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy wystapi alarm lub btgd z powodu przetezenia (zbyt
duzego pradu).

22 = OVERVOLTAGE — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy wystgpi alarm lub btgd z powodu przepiegcia.

23 = DRIVE TEMP — Przekaznik jest pod napigciem, kiedy wystgpi alarm lub btad z powodu zbyt wysokiej temperatury
przemiennika.

24 = UNDERVOLTAGE — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy wystapi alarm lub btgd z powodu zbyt niskiego napiecia.
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1401 |25 = AI1 LOSsS — Przekaznik jest pod napigeciem, kiedy wystapi utrata sygnatu wejscia analogowego Al1.

kont. |26 = AI2 LOSSs — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy wystgpi utrata sygnatu wej$cia analogowego AI2.

27 = MOTOR TEMP — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy wystgpi alarm lub btagd z powodu zbyt wysokiej temperatury
silnika.
28 = STALL — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy jest aktywny alarm lub btgd z powodu utyku.
29 = UNDERLOAD — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy wystapi alarm lub btgd z powodu zbyt niskiego obcigzenia.
30 = PID SLEEP — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy jest aktywna funkcja “u$pienia” dla regulatora PID.
31 = PFC — UzyC przekaznika w celu uruchomienia / zatrzymania silnika dla sterowania PFC (patrz grupa parametrow
81 “Sterowanie PFC”).
» Uzywac tej opcji tylko, gdy jest aktywne sterowanie PFC (sterowanie pompg lub wentylatorem).
* Opcja ta moze byc¢ aktywowana / dektywowana tylko gdy przemiennik jest zatrzymany.
32 = AUTOCHANGE — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy jest wykonywana operacja samoczynnej zmiany dla
sterowania PFC.
» Uzywac tej opcji tylko, gdy jest aktywne sterowanie PFC (sterowanie pompg lub wentylatorem).
33 = FLUX READY — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy magnesowanie silnika zostato zakonczone i moze on
podawac¢ znamionowy moment obrotowy (silnik osiggnat znamionowy stan namagnesowania).
34 = USER MACRO2 — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy jest aktywny “Zestaw Parametrow Uzytkownika 2”.
35 = coMM — Przekaznik jest pod napigeciem w zalezno$ci od sygnatu wej$ciowego podawanego w wyniku
komunikacji poprzez magistrale komunikacyjng FIELDBUS.
* W wyniku komunikacji poprzez magistrale komunikacyjng FIELDBUS do parametru 0134 jest wpisywany kod
binarny w wyniku czego stan przekaznikéw 1... 6 jest zgodny z tabelg ponize;:

Par. 0134 | Kod bin. | RO6 |RO5|R0O4|RO3|RO2|RO1
0 000000 0 0 0 0 0 0
1 000001 0 0 0 0 0 1
2 000010 0 0 0 0 1 0
3 000011 0 0 0 0 1 1
4 000100 0 0 0 1 0 0
63 111111 1 1 1 1 1 1

* 0 = przekaznik w stanie beznapieciowym, 1 = przekaznik pod napieciem.
36 = coMM(-1) — Przekaznik jest pod napigciem w zaleznosci od sygnatu wejsciowego podawanego w wyniku
komunikacji poprzez magistrale komunikacyjng FIELDBUS.
* W wyniku komunikacji poprzez magistrale komunikacyjng FIELDBUS do parametru 0134 jest wpisywany kod
binarny w wyniku czego stan przekaznikéw 1... 6 jest zgodny z tabelg ponizej:

Par. 0134 | Kod bin. |RO6 |RO5 [RO4 RO3 |[RO2 RO1
0 000000 1 1 1 1 1 1
1 000001 1 1 1 1 1 0
2 000010 1 1 1 1 0 1
3 000011 1 1 1 1 0 0
4 000100 1 1 1 0 1 1
63 111111 0 0 0 0 0 0

* 0 = przekaznik w stanie beznapieciowym, 1 = przekaznik pod napieciem.

37 = TIMER FUNCTION 1 — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy jest aktywna Funkcja Czasowa 1 - patrz grupa
parametréw 36 “Funkcje czasowe”.

38...40 = TIMER FUNCTION 2...4 — Przekaznik jest pod napieciem, kiedy jest aktywna Funkcja Czasowa 2...4 - patrz
opis powyzej dla parametru TIMER FUNCTION 1.

41 = MNT TRIG FAN — Przekaznik pod napigciem, gdy licznik wentylatora chtodzacego sygnalizuje przekroczenie
nastawionej liczby godzin pracy. Patrz Grupa 29, Liczniki Serwisowe.

42 = MNT TRIG REV — Przekaznik pod napieciem, gdy licznik sumarycznych obrotow silnika sygnalizuje przekroczenie
nastawionej liczby obrotow. Patrz Grupa 29, Liczniki Serwisowe.
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Kod

Opis

43 = MNT TRIG RUN — Przekaznik pod napigciem, gdy licznik czasu biegu przemiennika sygnalizuje przekroczenie
nastawionej wartosci maksymalnej. Patrz Grupa 29, Liczniki Serwisowe.

44 = MNT TRIG MWH — Przekaznik pod napieciem, gdy licznik sumarycznego zuzycia energii przez przemiennik
sygnalizuje przekroczenie nastawionej wartosci maksymalnej. Patrz Grupa 29, Liczniki Serwisowe.

46 = START DELAY — Przekaznik pod napieciem, kiedy jest aktywne op6znienie startu.

47 = USER LOAD C — Przekaznik pod napieciem, kiedy wystgpi btad lub alarm zwigzany z krzywg obcigzenia
uzytkownika.

52 = JOG ACTIVE — Przekaznik pod napieciem, kiedy jest aktywna funkcja impulsowania.

1402

RELAY OUTPUT 2

Parametr ten definiuje zdarzenie lub stan, przy ktérym nastepuje aktywacja przekaznika 2, co oznacza zarazem
aktywacje wyjscia przekaznikowego 2.

» Patrz opis powyzej dla parametru 1401 RELAY OUTPUT 1.

1403

RELAY OUTPUT 3

Parametr ten definiuje zdarzenie lub stan, przy ktorym nastepuje aktywacja przekaznika 3, co oznacza zarazem
aktywacje wyjscia przekaznikowego 3.

» Patrz opis powyzej dla parametru 1401 RELAY OUTPUT 1.

1404

RO 1 ON DELAY

Parametr ten definiuje op6znienie zataczania dla przekaznika 1. Zdarzenie _'—'—

+ Opdznienie to jest ignorowane, kiedy wyjscie przekaznikowe sterowania
1401 jest ustawione dla sterowania PFC. | |

1405

RO 1 OFF DELAY Status B T

Parametr ten definiuje opdznienie roztgczania dla przekaznika 1. przekaznika
» Opoznienie to jest ignorowane, kiedy wyjscie przekaznikowe
1401 jest ustawione dla sterowania PFC.

| — ]
1404 ON DELAY 1405 OFF DELAY

1406

RO 2 ON DELAY

Parametr ten definiuje opdznienie zatgczania dla przekaznika 2.
» Patrz opis powyzej dla parametru RO 1 ON DELAY.

1407

RO 2 OFF DELAY

Parametr ten definiuje opdznienie roztaczania dla przekaznika 2.
» Patrz opis powyzej dla parametru RO 1 OFF DELAY.

1408

RO 3 ON DELAY

Parametr ten definiuje opdznienie zataczania dla przekaznika 3.
» Patrz opis powyzej dla parametru RO 1 ON DELAY.

1409

RO 3 OFF DELAY

Parametr ten definiuje opdznienie roztaczania dla przekaznika 3.
» Patrz opis powyzej dla parametru RO 1 OFF DELAY.

1410

1412

RELAY OUTPUT 4...6

Parametr ten definiuje zdarzenie lub stan przy ktérym nastepuje aktywacja przekaznika 4...6, co oznacza zarazem
aktywacje wyjscia przekaznikowego 4...6.

» Patrz opis powyzej dla parametru 1401 RELAY OUTPUT 1.

1413

RO 4 ON DELAY

Parametr ten definiuje opdznienie zatgczania dla przekaznika 4.
» Patrz opis powyzej dla parametru RO 1 ON DELAY.

1414

RO 4 OFF DELAY

Parametr ten definiuje opdznienie roztgczania dla przekaznika 4.
» Patrz opis powyzej dla parametru RO 1 OFF DELAY.

1415

RO 5 ON DELAY

Parametr ten definiuje opdznienie zatgczania dla przekaznika 5.
» Patrz opis powyzej dla parametru RO 1 ON DELAY.

1416

RO 5 OFF DELAY

Parametr ten definiuje opdznienie roztaczania dla przekaznika 5.
» Patrz opis powyzej dla parametru RO 1 OFF DELAY.
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Kod |Opis
1417 RO 6 ON DELAY

Parametr ten definiuje op6znienie zataczania dla przekaznika 6.
» Patrz opis powyzej dla parametru RO 1 ON DELAY.

1418 |RO 6 OFF DELAY

Parametr ten definiuje op6znienie rozigczania dla przekaznika 6.
» Patrz opis powyzej dla parametru RO 1 OFF DELAY.
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Grupa 15: Wyjscia analogowe (Analog Outputs)
Grupa ta definiuje wyjscia analogowe przemiennika czestotliwosci (sygnat pradowy). Wyjscia
analogowe mogg by¢:
» Uzywane do wyprowadzenia dowolnego parametru z Grupy 01 (Parametry
eksploatacyjne).
» Ograniczone do programowalnego minimum i maksimum warto$ci pradu wyj$ciowego.

» Skalowane (i/lub odwrdcone) przez zdefiniowanie wartosci minimalnej i maksymailne;j
parametru zrodtowego (lub zawartosci sygnatu). Jezeli ustawiona maksymalna warto$¢
sygnatu wyjscia analogowego (parametr 1503 lub 1509) jest mniejsza niz ustawiona
wartos¢ minimalna (parametr 1502 lub 1508) wtedy sygnat pradowy tego wyjscia jest
odwrotnie proporcjonalny do wartosci danego parametru.

* Filtrowane.

Kod

Opis

1501

AO1 CONTENT

Parametr ten definiuje zawarto$¢ sygnatu wyjscia analogowego AO1.

99 = EXCITE PTC — zapewnia zrédito pradowe dla czujnika typu PTC. Sygant wyj$ciowy = 1.6 mA. Patrz grupa
parametréw 35.

100 = EXCITE PT100 — zapewnia zrédto pradowe dla czujnika typu Pt100. Sygant wyjsciowy = 9.1 mA. Patrz grupa
parametrow 35.

101...159 — sygnat wyjscia odpowiada wartosci parametru z grupy Parametry operacyjne” (grupa 01).

» Parametr zdefiniowany przez warto$¢ (wartos¢ 102 = parametr 0102).

1502

AO1 CONTENT MIN ASygnat AO (mA)

Minimum dla zawartosci sygnatu wyj$cia analogowego. P1505/t - - - - —-—-—-——- - — -

» Zawartoscig sygnatu wyjscia analogowego jest wartosé P 1511
parametru wybrana przy pomocy parametru 1501.

* Wartos¢ minimalna odnosi sie do minimalnej warto$ci
parametru bedgcego zawartoscig sygnatu wyjscia
analogowego, ktora bedzie przeksztatcona na sygnat wyjécia
analogowego. P 1504 /]

+ Parametry te (parametr stanowigcy zawarto$é sygnatu wyjscia | P 1510 | IZAWARTOSC AO

analogowego oraz nastawy dla pradu minimalnego i P 1502/ 1508 \ >

maksymalnego) zapewniajg skale oraz regulacje kalibracji dla P 1503/ 1509

tego wyjscia analogowego - patrz rysunek obok. A Sygnat AO (mA)

1503

AO1 CONTENT MAX P 1505/ |

Maksimum dla zawartosci sygnatu wyjscia analogowego. P 1511

» Zawartoscig sygnatu wyjscia analogowego jest wartosé
parametru wybrana przy pomocy parametru 1501.

» Wartos¢ maksymalna odnosi sie¢ do maksymalnej wartosci
parametru bedgcego zawartoscig sygnatu wyjscia
analogowego, ktdra bedzie przeksztatcona na sygnat wyjscia P 1504 /.
analogowego. P 1510

1504

MINIMUM AO1
Parametr ten ustawia minimalny prad wyjsciowy.

|

| ZAWARTOSC AO

} »
L

P 1502 / 1508
P 1503 / 1509

1505

MAXIMUM AO1
Parametr ten ustawia maksymalny prad wyjsciowy.

1506

FILTER AO1

Parametr ten definiuje statg czasowa filtra dla wyjscia

analogowego AO1.

» Sygnat filtrowany osigga 63% zmiany skokowej sygnatu w
podanym okresie czasu.

» Patrz rysunek dla parametru 1303.

1507

AO2 CONTENT

Parametr ten definiuje zawartos¢ sygnatu dla wyjscia cyfrowego A02. Patrz opis powyzej dla parametru AO1
CONTENT.
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Kod

Opis

1508

AO2 CONTENT MIN

Parametr ten ustawia minimalg warto$¢ parametru stanowigcego zawarto$¢ sygnatu wyjscia analogowego - patrz
opis powyzej dla parametru AO1 CONTENT MIN.

1509

AO2 CONTENT MAX

Parametr ten ustawia maksymalng warto$¢ parametru stanowigcego zawartos¢ sygnatu wyjécia analogowego - patrz
opis powyzej dla parametru AO1 CONTENT MAX.

1510

MINIMUM AO2
Parametr ten ustawia minimalny prad wyjscia analogowego - patrz opis powyzej dla parametru MINIMUM AO1.

1511

MAXIMUM AO2
Parametr ten ustawia maksymalny prad wyj$cia analogowego - patrz opis powyzej dla parametru MAXIMUM AO1.

1512

FILTER AO2

Parametr ten definiuje statg czasowa filtra dla wyj$cia analogowego A02. Patrz opis powyzej dla parametru
FILTER AOT.
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Grupa 16: Sterowanie systemem (System Controls)

Ta grupa parametrow definiuje sygnaty blokady, resetowania oraz zezwolenia na bieg.

Kod

Opis

1601

RUN ENABLE

Parametr ten wybiera Zrédto sygnatu zezwolenia na start.
0 = NOT SEL - sygnat zezwolenia na start nie jest wymagany. przemiennik moze by¢ uruchomiony bez
zewnetrznego sygnatu zezwolenia na start.
1 =DI1 — jako zrédto sygnatu zezwolenia na start jest zdefiniowane wejscie cyfrowe DI1.
* Dla zezwolenia na start przemiennika wejscie cyfrowe musi by¢ aktywowane.
« Jezeli wystgpi spadek napiecia prowadzgcy do deaktywacji tego wejcia cyfrowego, przemiennik zatrzyma sie
wybiegiem i nie bedzie mozna go uruchomi¢ dopodki sygnat zezwolenia na start nie bedzie podawany ponownie.
2...6 = DI2...DI6 — jako zrédto sygnatu zezwolenia na start jest zdefiniowane wej$cie cyfrowe DI2...DI6.
* Patrz opis powyzej dla DI1.
7 = COMM — jako zrédto sygnatu zezwolenia na start jest zdefiniowane Stowo Polecenia podawane poprzez
magistrale komunikacyjng FIELDBUS.
» Sygnat zakazu (blokady) startu jest aktywowany przez Bit 6 Stowa Polecenia 1 (parametr 0301).
» Szczegotowe instrukcje patrz “Podrecznik Uzytkownika - magistrala komunikacyjna FIELDBUS”.
-1 = DI1(INV) — jako zrodto sygnatu zezwolenia na start jest zdefiniowane odwrécone wejscie cyfrowe DI1.
* Dla zezwolenia na start przemiennika wejscie cyfrowe musi by¢ deaktywowane.
« Jezeli to wejscie cyfrowe zostanie aktywowane, przemiennik zatrzyma sie wybiegiem i nie bedzie mozna go
uruchomi¢ dopdki sygnat zezwolenia na start nie bedzie podawany ponownie.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — jako zrodto sygnatu zezwolenia na start jest zdefiniowane odwrécone wejscie cyfrowe
DI2...DI6.
* Patrz opis powyzej dla DI1(INV).

1602

PARAMETER LOCK

Parametr ten okresla, czy jest mozliwa zmiana wartosci parametréw z panelu sterowania.

» Blokada ta nie ogranicza mozliwo$ci zmiany warto$ci parametréw przez makra aplikacyjne.

» Blokada ta nie ogranicza mozliwosci zmiany wartosci parametréw, ktore sg wpisywane poprzez wejscia magistrali
komunikacyjnej FIELDBUS.

0 = LOCKED — nie jest mozliwa zmiana wartosci parametrow z panelu sterowania.
* Blokada ta moze by¢ zdjeta poprzez wprowadzenie aktualnego kodu dostepu do parametru 1603.

1 = OPEN — jest mozliwa zmiana warto$ci parametrow z panelu sterowania.

2 = NOT SAVED — jest mozliwa zmiana warto$ci parametréw z panelu sterowania, ale zmienione wartosci parametréw
nie sg przechowywane w pamigci trwatej.
» Aby zmienione wartosci parametrow byty przechowywane w pamieci trwatej, nalezy zmieni¢ warto$¢ parametru

1607 PARAM SAVE na “1” (SAVE).

1603

PASS Kod

\Wprowadzenie do tego parametru aktualnego kodu dostepu powoduje zdjecie blokady zmiany warto$ci parametrow.
» Patrz opis powyzej dla parametru 1602.

» Kod 358 powoduje zdjecie blokady.

» Wartos¢ tego parametru powraca automatycznie do “0” po zdjeciu blokady.
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1604 [FAULT RESET SEL
Parametr ten wybiera zrodto dla sygnatu resetowania btedu. Sygnat ten resetuje przemiennik po jego wytgczeniu
przez odpowiednie zabezpieczenie w wyniku zaistnienia btedu, jezeli przyczyna btedu, ktéry byt powodem
wytgczenia zostata usunieta.
0 = KEYPAD — jako jedyne zrodto sygnatu resetowania btedu jest zdefiniowany panel sterowania.
» Resetowanie btedu jest zawsze mozliwe z panelu sterowania.
1 =DI1 — jako zrodto sygnatu resetowania btedu jest zdefiniowane wejscie cyfrowe DI1.
* przemiennik zostaje zresetowany w wyniku uaktywnienia wejscia cyfrowego DI1.
2...6 = DI2...DI6 — jako zrodto sygnatu resetowania btedu jest zdefiniowane wejscie cyfrowe DI2...DI6.
* Patrz opis powyzej dla DI1.
7 = START/STOP — jako zrodto sygnatu resetowania btedu jest zdefiniowane polecenie Stop.
* Nie nalezy uzywac tej opcji kiedy polecenia Start, Stop oraz Kierunek sg podawane poprzez magistrale
komunikacyjng FIELDBUS.
8 = COMM — jako zrédto sygnatu zezwolenia na start jest zdefiniowane Stowo Polecenia podawane poprzez
magistrale komunikacyjng FIELDBUS.
* Sygnat resetowania btedu jest aktywowany przez Bit 4 Stowa Polecenia 1 (parametr 0301).
-1 = DI1(INV) — jako zrddto sygnatu resetowania btedu jest zdefiniowane odwrdcone wejscie cyfrowe DI1.
* przemiennik zostaje zresetowany w wyniku deaktywacji wejscia cyfrowego.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — jako zrodto sygnatu resetowania btedu jest zdefiniowane odwrécone wejscie cyfrowe
DI2...DI6.
* Patrz opis powyzej DI1(INV).
1605 |USER PAR SET CHG

Parametr ten definiuje zrédto sygnatu zmiany zestawu parametréw uzytkownika.

» Patrz parametr 9902 (APPLIC MACRO).

» Aby zmieni¢ zestaw parametréw uzytkownika przemiennik musi by¢ zatrzymany.

» Podczas zmiany zestawu parametrow uzytkownika nie jest mozliwy start przemiennika.

Uwaga: Zawsze nalezy zapisac zestaw parametrow uzytkownika po dokonaniu nastawu jakiegokolwiek z
parametroéw lub po wykonaniu biegu identyfikacyjnego silnika.

» Za kazdym razem, gdy zostanie przywrécone zasilanie przemiennika lub gdy jest zmieniony parametr 9902 (APPLIC
MACRO), przemiennik taduje ostatnio zapisane nastawy parametrow. Wszystkie niezapisane zmiany wartosci
parametrow w zestawie w parametrow uzytkownika zostajg w takim przypadku utracone.

Uwaga: Parametr ten (1605) nie wchodzi w sktad zadnego z zestawdw parametréw uzytkownika i dla tego jego
warto$¢ nie zostaje zmieniona jezeli zostanie zmieniony zestaw parametréw uzytkownika.

Uwaga: Do nadzoru wyboru Zestawu Parametréw Uzytkownika 2 mozna uzy¢ wyjscia przekaznikowego.

- Patrz opis powyzej dla parametru 1401.

0 = NOT SEL — jako zrédto sygnatu zmiany zestawu parametréw uzytkownika jest zdefiniowany panel
sterowania (parametr 9902).

1 =DI1 — jako zrédto sygnatu zmiany zestawu parametréw uzytkownika jest zdefiniowane wejscie cyfrowe DI1.

* przemiennik taduje Zestaw Parametrow Uzytkownika 1 dla opadajaceggo zbocza sygnatu wejscia cyfrowego.
* przemiennik faduje Zestaw Parametrow Uzytkownika 2 dla narastajgcego zbocza sygnatu wejscia cyfrowego.
* Aby zmieni¢ zestaw parametrow uzytkownika przemiennik musi by¢ zatrzymany.

2...6 = DI2...DI6 — jako zrodto sygnatu zmiany zestawu parametrow uzytkownika jest zdefiniowane wej$cie cyfrowe
DI2...DI6.

* Patrz opis powyzej dla DI1.

-1 = DI1(INV) — jako zrodto sygnatu zmiany zestawu parametrow uzytkownika jest zdefiniowane odwrécone wejscie
cyfrowe DI1.

* przemiennik taduje Zestaw Parametrow Uzytkownika 1 dla narastajgcego zbocza sygnatu wejscia cyfrowego.
* przemiennik taduje Zestaw Parametrow Uzytkownika 2 opadajgceggo zbocza sygnatu wejscia cyfrowego.
* Aby zmieni¢ zestaw parametrow uzytkownika przemiennik musi by¢ zatrzymany.

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — jako zrédio sygnatu zmiany zestawu parametrow uzytkownika jest zdefiniowane
odwroécone wejscie cyfrowe DI2...DI6.
* Patrz opis powyzej dla DI1(INV).
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Kod |Opis
1606 [LOCAL LOCK
Parametr ten definiuje zrodto sygnatu odblokowania przemiennika w tryb sterowania lokalnego LOC. Tryb LOC
umozliwia sterowanie przemiennikiem z panelu sterowania.
« Kiedy jest aktywna blokada LOCAL LOCK, nie jest mozliwe przetgczenie do trybu sterowania lokalnego LOC z
panelu sterowania.
0 = NOT SEL — wylgczenie blokady. Jest mozliwe przetgczenie do trybu sterowania lokalnego LOC z panelu
sterowania i sterowanie przemiennika z tego panelu.
1 = DI1 — jako zrodto sygnatu statusu blokady przetgczania do trybu sterowania lokalnego jest zdefiniowane wejscie
cyfrowe DI1.
* Przetaczanie do trybu sterowania lokalnego LOC zostaje zablokowane przez aktywacje wejscia cyfrowego.
* Przetaczanie do trybu sterowania lokalnego LOC zostaje odblokowane przez deaktywacje wejscia cyfrowego.
2...6 = DI2...DI6 — jako zZrédto sygnatu statusu blokady przetgczania do trybu sterowania lokalnego jest zdefiniowane
wejscie cyfrowe DI2...DI6.
* Patrz opis powyzej dla DI1.
7 = ON — Blokada zostaje wigczona. Nie jest mozliwe przetgczenie do trybu sterowania lokalnego LOC z panelu
sterowania i sterowanie przemiennika z tego panelu.
8 = COMM — jako zrodto sygnatu statusu blokady przetgczania do trybu sterowania lokalnego jest zdefiniowany Bit 14
Stowa Polecenia 1.
» Stowo Polecenia podawane poprzez magistrale komunikacyjng FIELDBUS (parametr 0301).
-1 = DI1(INV) — jako zrédio sygnatu statusu blokady przetgczania do trybu sterowania lokalnego jest zdefiniowane
odwrécone wejscie cyfrowe DI1.
* Przetaczanie do trybu sterowania lokalnego LOC zostaje zablokowane przez deaktywacje wejscia cyfrowego.
* Przetaczanie do trybu sterowania lokalnego LOC zostaje odblokowane przez aktywacje wejscia cyfrowego.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — jako zrodto sygnatu statusu blokady przetaczania do trybu sterowania lokalnego jest
zdefiniowane odwrocone wejscie cyfrowe DI2...DI6.
« Patrz opis powyzej dla DI1(INV).
1607 |PARAM. SAVE

Zapis wszystkich zmodyfikowanych parametrow w pamigci trwate;j.

» Parametry zmodyfikowane poprzez magistrale komunikacyjna FIELDBUS nie sg automatycznie zapisywane w
pamieci trwatej. Aby je zapisac¢, konieczne jest uzycie tego parametru.

+ Jezeli parametr 1602 PARAMETER LOCK = 2 (NOT SAVED), parametry modyfikowane z panelu sterowania nie sg
automatycznie zapisywane. Aby je zapisa¢, konieczne jest uzycie tego parametru.

 Jezeli parametr 1602 PARAMETER LOCK = 1 (OPEN), parametry modyfikowane z panelu sterowania sg
automatycznie zapisywane w pamieci trwatej.

0 = DONE — wartos¢ tego parametru powraca do “0” automatycznie, kiedy wszystkie parametry zostang zapisane.

1 = SAVE — parametry zmodyfikowane zostajg zapisane w pamieci trwatej.

Parametry
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Kod

Opis

1608

START ENABLE 1
Wybiera zrodto sygnatu Zezwolenia na Start 1.

Uwaga: Funkcja zezwolenia na start r6zni sie od funkcji zezwolenia na bieg.
0 = NIE WYBRANO — Umozliwia start przemiennika bez zewnetrznego zygnalu zezwolenia na start.
1 = D11 — Definiuje wejscie cyfrowe DI1 jako Zrédto sygnatu zezwolenia na start 1.

» Aktywacja wejscia cyfrowego aktywuje sygnat zezwolenia na start 1.

« Jezeli wystgpi spadek napiecia prowadzacy do deaktywacji tego wejscia cyfrowego, przemiennik zostanie
zatrzymany wybiegiem a na panelu sterowania zostanie wyswietlony alarm 2021. Przemiennik nie bedzie mogt
zosta¢ uruchomiony dopéki nie zostanie ponownie podany sygnat zezwolenia na start 1.

2...6 = DI2...DI6 — Definiuje wejscie cyfrowe DI2...DI6 jako zrédto sygnatu zezwolenia na start 1.

* Patrz opis DI1 powyzej.

7 = KOMUNIKACJA — Jako zrédto sygnatu zezwolenia na start 1 zdefiniowane jest Stowo Polecenia podawane poprzez
magistrale komunikacyjnag.

« Sygnat zezwolenia na start 1 jest aktywowany przez Bit 2 Stowa Polecenia 2 (parametr 0302).

» Odnosnie szczegodtowych instrukcji - patrz Podrecznik Uzytkownika magistrali komunikacyjne;j.

(-1) = DI1(INV) — Definiuje wejscie cyfrowe DI1 z inwersjg jako zrédto sygnatu zezwolenia na start 1.

(-2)...(-6) = DI2 (INV)...DIB(INV) — Definiuje wejscie cyfrowe DI2...DI6 z inwersjg jako zrédio sygnatu zezwolenia na
start 1.

* Patrz opis DI1 (INV) powyzZze;j.
Przemiennik uruchomiony
POLECENIE
J START/STOP
(Grupa Par. 10)
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Kod |Opis
1609 |[START ENABLE 2

Wybiera zrodto sygnatu Zezwolenia na Start 2.

Uwaga: Funkcja zezwolenia na start rozni sie od funkcji zezwolenia na bieg.

0 = NIE WYBRANO — Umozliwia start przemiennika bez zewnetrznego zygnalu zezwolenia na start.

1 = D11 — Definiuje wejscie cyfrowe DI1 jako zrédto sygnatu zezwolenia na start 2. Aktywacja wejscia cyfrowego
aktywuje sygnat zezwolenia na start 2. Jezeli wystapi spadek napiecia prowadzacy do deaktywacji tego wejscia
cyfrowego, przemiennik zostanie zatrzymany wybiegiem a na panelu sterowania zostanie wyswietlony alarm 2022.
Przemiennik nie bedzie moégt zosta¢ uruchomiony dopéki nie zostanie ponownie podany sygnat zezwolenia na
start 2.

2...6 = DI2...DI6 — Definiuje wejscie cyfrowe DI2...DI6 jako zrédto sygnatu zezwolenia na start 2. Patrz opis DI1
powyzej.

7 = KOMUNIKACJA — Jako zrédto sygnatu zezwolenia na start 2 zdefiniowane jest Stowo Polecenia podawane poprzez
magistrale komunikacyjng. Sygnat zezwolenia na start 2 jest aktywowany przez Bit 3 Stowa Polecenia 2 (parametr
0302). Odnosnie szczegodtowych instrukcji - patrz Podrecznik Uzytkownika magistrali komunikacyjnej.

(-1) = piI1(INv) — Definiuje wejscie cyfrowe DI1 z inwersjg jako zrodto sygnatu zezwolenia na start 2.

(-2)...(-6) = DI2(INV)...DI6(INV) — Definiuje wejscie cyfrowe DI2...DI6 z inwersjg jako zrodto sygnatu zezwolenia na
start 2.

* Patrz opis DI1 (INV) powyze;j.
1610 [DISPLAY ALARMS

Steruje wyswietlaniem nastepujgcych alarmoéw:

» 2001, Alarm przetezenia

» 2002, Alarm przepiecia

» 2003, Alarm zbyt niskiego napiecia

+ 2009, Alarm zbyt wysokiej temperatury ACS

0 = NIE — PowyZzsze alarmy sg skasowane.

1 = TAK — Wszystkie powyzsze alarmy sg dopuszczone.

1611 |PARAMETER VIEW

Przy pomocy tego parametru dokonuje si¢ wyboru parametrow pokazywanych na wy$wietlaczu:

Uwaga: Parametr ten jest widoczny tylko kiedy jest on aktywowany przez opcjonalne urzgdzenie FlashDrop.

Urzadzenie FlashDrop jest przeznaczone do szybkiego kopiowania parametrow do niezasilanych przemiennikéw.

Umozliwia ono szybkie dopasowanie listy parametrow do konkretnych potrzeb, np. wybrane parametry moga zostaé

ukryte. Wiecej informaciji patrz “Podrecznik Uzytkownika urzadzenia MFDT-01 FlashDrop”. [MFDT-01 FlashDrop

User’s Manual - nr. publikacji 3AFE68591074 (j. angielski)].

Wartosci parametru konfigurujgcego urzgdzenie FlashDrop sg aktywowane przez ustawienie wartosci parametru

9902 (LOAD FD SET) = 31.

0 = DEFAULT — pokazywane sg kompletne dtugie i krotkie listy parametrow.

1 = FLASHDROP — pokazywana jest lista parametréw urzadzenia FlashDrop. Nie zawiera ona krotkiej listy parametrow.
Parametry, ktore zostaty ukryte przez urzadzenie FlashDtop nie sg widoczne.

Parametry
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Grupa 20: Wartosci graniczne (LIMITS)

Ta grupa parametrow definiuje minimalne i maksymalne wartosci graniczne pracy
przemiennika sterujgcego silnikiem — predko$¢, czestotliwos¢, prad, moment obrotowy itd.

Kod |Opis
2001 |MINIMUM SPEED Predkosé Wartosé 2001 jest < 0
Parametr ten definiuje minimalng dopuszczalng predkosé w P 2002
(obr/min).
» Dodatnia lub zerowa wartos¢ predkosci minimalnej definiuje
dwa zakresy predkosci, jeden dodatni i jeden ujemny. 0 Dopuszczalny zakres Czas
» Ujemna wartos¢ predkosci minimalnej definiuje jeden zakres o >
predkosci. predkosci
» Patrz rysunek obok. P 2001
Predkosc¢ Warto$¢ 2001 jest > 0
2002 |MAXIMUM SPEED P 2002
Parametr ten definiuje maksymalng dopuszczalng predko$¢
(w obr/min). Dopuszczalney ﬁ(l;rée;
P 2001
0 p Czas
-(P 2001)

Dopuszczalny zakres

-(P 2002) redkosci

2003 |MAX CURRENT
Parametr ten definiuje maksymalny prad wyjsciowy w (A) podawany przez przemiennik do silnika.

2005 |OVERVOLT CTRL

Parametr ten wigcza lub wytacza regulator dla przepie¢ na szynach DC

» Szybkie hamowanie dla obcigzen o duzej inercji powoduje, ze napiecie szyn DC wzrasta do poziomu
przepieciowej wartosci granicznej ustawionej dla tych szyn. Aby zapobiec przekroczeniu przez napiecie state tej
wartosci granicznej, regulator przepieciowy automatycznie obniza moment hamujacy przez zwiekszenie
czestotliwosci wyjsciowe;.

0 = DISABLE — wytgczenie regulatora.

1 = ENABLE — wtgczenie regulatora.

Ostrzezenie! Jezeli do przemiennika jest przytgczony rezystor lub czoper hamowania, warto$¢ tego parametru musi
by¢ ustawiona na “0” aby umozliwi¢ prawidtowg prace czopera lub rezystora.

2006 UNDERVOLT CTRL

Parametr ten wigcza lub wytgcza regulator dla zbyt niskich napie¢ na szynach zbiorczych DC. Regulator jest

wigczony:

» Kiedy napiecie na szynach zbiorczych DC spadnie z powodu zaniku zasilania sieciowego, regulator dla zbyt
niskich napie¢ zmniejsza predkos¢ silnika aby podtrzymac¢ napiecie na szynach zbiorczych DC powyzej
ustawionej dolnej wartosci graniczne;j.

- Kiedy predkos¢ silnika spada, inercja obcigzenia silnika spowoduje regeneracje zwrotng do przemiennika,
podtrzymujac tym samym napiecie szyn zbiorczych DC i zapobiegajgc zadziataniu zabezpieczenia dla zbyt
niskiego napiecia szyn zbiorczych DC.

» Regulator dla zbyt niskich napie¢ na szynach zbiorczych DC zwieksza zdolno$¢ systemu o duzej inercji
obcigzenia (np. systemu napedowego wiréwki lub wentylatora) do radzenia sobie z chwilowymi zanikami
zasilania.

0 = DISABLE — wyfgczenie regulatora..

1 = ENABLE(TIME) — wigczenie regulatora z maksymalnym limitem dziatania wynoszgcym 500 ms.

2 = ENABLE — wigczenie regulatora bez maksymalnego limitu czasowego dla jego dziatania.

Parametry
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Kod |Opis
2007 MINIMUM FREQ o Czestot. Wartos¢ 2007 jest < 0
Parametr ten definiuje minimalng warto$¢ graniczng dla P 2008
czestotliwosci wyjsciowej przemiennika.
» Dodatnia lub zerowa wartos¢ minimalnej czestotliwosci
wyjéciowej przemiennika definiuje dwa zakresy czestotliwosci, 0 Dopuszczalny zakres Czas
jeden dodatni i jeden ujemny. - >
+ Ujemna warto$é minimalnej czestotliwosci wyjsciowe; czestotliwosci
przemiennika definiuje jeden zakres czestotliwo$ci. P 2007
» Patrz rysunek obok.
Uwaga! Nalezy ustawia¢ MINIMUM FREQ < MAXIMUM FREQ.
2008 [MAXIMUM FREQ Czestot. Wartos¢ 2007 jest > 0
Parametr ten definiuje maksymalng warto$¢ graniczng dla P 2008
czestotliwosci wyjéciowej przemiennika.
Dopuszczalny zakres
P 2007 — czestotliwosci
0 p Czas
-(P 2007)
Dopuszczalny zakres
(P 2008) czestotliwosci
2013 |MIN TORQUE SEL
Parametr ten definiuje zrédto sygnatu wyboru pomiedzy dwoma minimalnymi warto$ciami granicznymi momentu
obrotowego (2015 MIN TORQUE 1 oraz 2016 MIN TORQUE 2).
0 = MIN TORQUE 1 — wybor parametru 2015 MIN TORQUE 1 jako uzywanej minimalnej warto$ci graniczne;j.
1 = DI1 — jako zrodto sygnatu wyboru uzywanej minimalnej warto$ci granicznej zdefiniowano wejscie cyfrowe DI1.
» Aktywacja wejscia cyfrowego wybiera warto$¢ MIN TORQUE 2.
- Deaktywacja wejscia cyfrowego wybiera warto§¢ MIN TORQUE 1.
2...6 = DI2...DI6 — jako zrodto sygnatu wyboru uzywanej minimalnej wartosci granicznej zdefiniowano wejscie
cyfrowe DI2...DI6.
* Patrz opis powyzej dla DI1.
7 = COMM — jako zrédto sygnatu wyboru uzywanej minimalnej wartosci granicznej jest zdefiniowany Bit 15 Stowa
Polecenia 1.
* Stowo Polecenia podawane poprzez magistrale komunikacyjng FIELDBUS (parametr 0301).
-1 = DI1(INV) — jako zrodto sygnatu wyboru uzywanej minimalnej wartosci granicznej jest zdefiniowane odwrécone
wejscie cyfrowe DI1.
» Aktywacja wejscia cyfrowego wybiera warto$¢ MIN TORQUE 1.
» Deaktywacja wejscia cyfrowego wybiera warto§¢ MIN TORQUE 2.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — jako zrédto sygnatu wyboru uzywanej minimalnej wartosci granicznej jest zdefiniowane
odwrocone wejécie cyfrowe DI2...DI6.
* Patrz opis powyzej dla DI1(INV).
2014 IMAX TORQUE SEL

Parametr ten definiuje zrodto sygnatu wyboru pomiedzy dwoma maksymalnymi warto$ciami granicznymi momentu

obrotowego 2017 MAX TORQUE 1 oraz 2018 MAX TORQUE 2.

0 = MAX TORQUE 1 — wybor parametru 2017 MAX TORQUE 1 jako uzywanej maksymalnej warto$ci granicznej.

1 = DI1 — jako zrédto sygnatu wyboru uzywanej maksymalnej wartosci granicznej zdefiniowano wejscie cyfrowe DI1.
» Aktywacja wejscia cyfrowego wybiera wartos¢ MAX TORQUE 2.
» Deaktywacja wejscia cyfrowego wybiera warto§¢ MAX TORQUE 1.

2...6 = DI2...DI6 — jako zrodto sygnatu wyboru uzywanej maksymalnej wartosci granicznej zdefiniowano wejscie
cyfrowe DI2...DI6.
* Patrz opis powyzej dla DI1.

7 = COMM — jako zrédio sygnatu wyboru uzywanej maksymalnej warto$ci granicznej jest zdefiniowany Bit 15 Stowa
Polecenia 1.
» Stowo Polecenia podawane poprzez magistrale komunikacyjng FIELDBUS (parametr 0301).

-1 = DI1(INV) — jako zrodto sygnatu wyboru uzywanej maksymalnej wartosci granicznej jest zdefiniowane odwrdcone
wejscie cyfrowe DI1.
 Aktywacja wejscia cyfrowego wybiera warto$¢ MAX TORQUE 1.
» Deaktywacja wejscia cyfrowego wybiera warto§¢ MAX TORQUE 2.

-2...-6 = DI2(INV)...DIG(INV) — jako zrédto sygnatu wyboru uzywanej maksymalnej warto$ci granicznej jest
zdefiniowane odwrocone wejscie cyfrowe DI2...DI6.

* Patrz opis powyzej dla DI1(INV).
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Kod |Opis

2015 |[MIN TORQUE 1
Parametr ten ustawia pierwszg minimalng warto$¢ graniczng dla momentu obrotowego (w %) - wartos¢ ta stanowi
pewien procent znamionowego momentu obrotowego silnika.

2016 |MIN TORQUE 2
Parametr ten ustawia drugg minimalng warto$¢ graniczng dla momentu obrotowego (w %) - warto$c¢ ta stanowi
pewien procent znamionowego momentu obrotowego silnika.

2017 |MAX TORQUE 1
Parametr ten ustawia pierwszg maksymalng warto$¢ graniczng dla momentu obrotowego (w %) - warto$¢ ta stanowi
pewien procent znamionowego momentu obrotowego silnika.

2018 |MAX TORQUE 2
Parametr ten ustawia drugg maksymalng warto$¢ graniczng dla momentu obrotowego (w %) - wartos¢ ta stanowi
pewien procent znamionowego momentu obrotowego silnika.

Parametry
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Grupa 21: Start/Stop (START/STOP)

Ta grupa parametréow definiuje w jaki sposob przemiennik startuje i zatrzymuje sie. Dla
przemiennika ACS550 dostepnych jest kilka réznych trybéw startu i zatrzymania.

Kod |Opis
2101 |START FUNCTION

Przy pomocy tego parametru dokonuje sie wyboru metody startu przemiennika.
1 = AUTO — wybdr trybu startu automatycznego.

* Tryby sterowania wektorowego: optymalna metoda startu przemiennika w wiekszo$ci przypadkéw. Funkcja
lotnego startu jezeli silnik juz wiruje oraz start przy predkosci zerowej.

* Tryb SCALAR: SPEED: natychmiastowy start od czestotliwosci zerowej.

2 = DC MAGN — wybor trybu startu z magnesowaniem DC.

Uwaga! Tryb ten nie moze by¢ stosowany do startu z juz wirujgcym silnikiem.

Uwaga! przemiennik startuje, gdy uptynie ustawiony czas magnesowania wstepnego (parametr 2103), nawet jezeli
magnesowanie silnika nie zostato zakonczone.

* Tryby sterowania wektorowego: magnesowanie silnika prgdem DC przez czas magnesowania okreslony przez
parametr 2103 DC MAGN TIME wykorzystujacy prad staty (DC). Powr6t do normalnego trybu sterowania nastepuje
doktadnie po uptywie ustawionego czasu magnesowania. Wybér tego trybu gwarantuje najwyzszy mozliwy
moment rozruchowy.

* Tryb SCALAR: SPEED: magnesowanie silnika pradem DC przez czas magnesowania okreslony przez parametr
2103 bC MAGN TIME do normalnego trybu sterowania nastepuje doktadnie po uptywie ustawionego czasu
magnesowania.

3 = SCALAR FLYSTART — Wybdér startu lotnego

* Tryby sterowania wektorowego: nie stosuje sie.

* Tryb sterowania skalarnego (SCALAR: SPEED): przemiennik automatycznie dokona wyboru czestotliwosci
wyjsciowej wtasciwej dla startu z wirujgcym silnikiem. Tryb ten jest uzyteczny jezeli w momencie startu
przemiennika silnik juz wiruje i przemiennik wystartuje gtadko przy biezgcej czestotliwosci.

4 = TORQ BOOST — wybor trybu automatycznego wzmocnienia momentu obrotowego (tylko tryb SCALAR: SPEED).
 Tryb ten moze by¢ konieczny dla przemiennikéw z wysokm momentem startowym.

» Wzmocnienie momentu obrotowego ma miejsce tylko przy starcie, konczac sie w momencie, gdy czestotliwosé
wyjsciowa przekroczy 20 Hz lub gdy jest ona rowna wartosci zadanej czestotliwosci.

» Na poczatku silnik jest magnesowany prgdem DC w czasie ustawionym parametrem 2103 DC MAGN TIME.

* Patrz parametr 2110 TORQ BOOST CURR.

5 = FLYSTART + TORQ BOOST — wybor jednoczes$nie startu lotnego oraz trybu wzmocnienia momentu obrotowego

(tylko tryb SCALAR: SPEED).

* Najpierw jest wykonywana procedura startu “w biegu” i silnik jest magnesowany. Nastepnie, jezeli predko$¢
okaze sie zerowa, wykonywana jest procedura wzmochnienia momentu obrotowego.

8 = RAMP — Natychmiastowy start od czestotliwosci zero.

2102 |STOP FUNCTION

Przy pomocy tego parametru dokonuje sie wyboru metody zatrzymania przemiennika.
1 = COAST — wybdér metody zatrzymania poprzez odciecie zasilania silnika. Silnik zatrzymuje sie wybiegiem.
2 = RAMP — wybo6r metody zatrzymania poprzez uzycie rampy czasowej hamowania.
» Stromos¢ rampy hamowania jest zdefiniowana przez parametr 2203 DECELER TIME 1 lub 2206 DECELER TIME 2 (w
zaleznosci od tego, ktéry z nich jest aktywny).

2103 |DC MAGN TIME

Parametr ten definiuje czas magnesowania wstepnego dla trybu startu z magnesowaniem DC.

» Uzy¢ parametru 2101 aby wybra¢ tryb startu.

» Po podaniu polecenia Start, przemiennik wstepnie magnesuje silnik przez czas zdefiniowany tym parametrem a
nastepnie ma miejsce start silnika.

» Nalezy ustawi¢ czas wstepnego magnesowania wystarczajgcy do petnego namagnesowania silnika. Ustawienie
zbyt dtugiego czasu magnesowania wstepnego powoduje nadmierne nagrzewanie si¢ silnika.
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Kod |Opis
2104 DC HOLD CT Predkos¢ ;
Przy pomocy tego parametru dokonuje sie wyboru czy do hamowania silnika silnika I-laNmowanleBE
jest uzywany prad DC. | |
0 = NOT SEL — Wylgcza funkcje hamowania pragdem DC. %
1 = DC HOLD — Wigcza funkcje hamowania pragdem DC. Patrz rysunek obok. 1 >
* Wymaga aby parametr 9904 TRYB STER SILNIK = 1 (VECTOR:SPEED) Zadawanie |
 Zatrzymuje generowanie pradu sinusoidalnego i “wstrzykuje” prad DC do
silnika, zaréwno kiedy sygnat zadajacy jak i predko$¢ silnika opadajg |
ponizej wartoéci parametru 2105. o |
« Kiedy sygnat zadajacy wzrasta powyzej poziomu parametru 2105 Predkos¢ .
przemiennik podejmuje normalne dziatanie. Hamow. DC
2 = DC BRAKING — Wigcza funkcje hamowania poprzez “wstrzykiwanie” pradu
DC po zakonczeniu modulacji.
* Jezeli parametr 2102 STOP FUNCTION = 1 (WYBIEG), procedura hamowania rozpoczyna sie, gdy przestaje byc¢
podawane polecenie Start.
* Jezeli parametr 2102 STOP FUNCTION = 2 (RAMPA), procedura hamowania rozpoczyna sie po przeprowadzeniu
hamowania wedtug ustawionej krzywej hamowania.
2105 |DC HOLD SPEED
Przy pomocy tego parametru ustawia sie predko$¢ obrotowg silnika dla funkcji hamowania prgdem DC. Wymagane
jest aby parametr 2104 DC HOLD CTL = 1 (DC HOLD).
2106 DC CURR REF
Parametr ten definiuje zadawanie pradu sterowania DC jako pewien procent wartosci parametru 9906 (MOTOR NOM
CURR).
2107 |DC BRAKE TIME
Parametr ten definiuje czas hamowania przez “wstrzykiwanie” pradu DC po ustaniu modulacji, jezeli warto$¢
parametru 2104 (DC BRAKING) wynosi “2”.
2108 |START INHIBIT
Parametr ten wigcza lub wytacza funkcje wstrzymywania wykonania polecenia Start. Funkcja wstrzymywania
wykonania polecenia Start ignoruje oczekujace na wykonanie polecenie Start (i wymaga nowego polecenia Start aby
uruchomi¢ przemiennik) w nastepujacych sytuacjach:
* Jest resetowany btad.
» Nastepuje aktywacja sygnatu zezwolenia na bieg (parametr 1601), gdy jest aktywne polecenie Start.
» Ma miejsce zmiana trybu sterowania z lokalnego na zdalne.
» Ma miejsce zmiana trybu sterowania ze zdalnego na lokalne.
» Ma miejsce przetgczenie zrédta sterowania z EXT1 na EXT2.
* Ma miejsce przetgczenie Zrédta sterowania z EXT1 na EXT1.
0 = OFF — funkcja wstrzymywania wykonania polecenia Start wytaczona.
1 = ON — funkcja wstrzymywania wykonania polecenia Start wtgczona.
2109 |EM STOP SEL
Parametr ten steruje funkcjg zatrzymania awaryjnego. Kiedy funkcja ta jest aktywowana to:
» Polecenie zatrzymania awaryjnego zwalnia bieg silnika wykorzystujgc krzywg hamowania dla zatrzymania
awaryjnego (parametr 2208 EM DEC TIME).
» Zanim przemiennik bedzie mégt by¢ ponownie uruchomiony po zatrzymaniu awaryjnym, konieczne jest podanie
zewnetrznego polecenia Stop oraz ustanie podawania (deaktywacje) polecenia zatrzymania awaryjnego.
0 = NOT SEL — wytgcza funkcje zatrzymania awaryjnego poprzez wejscia cyfrowe.
1 =DI1 — jako zrédto sygnatu zatrzymania awaryjnego zdefiniowano wejscie cyfrowe DI1.
» Aktywacja wejscia cyfrowego powoduje podanie polecenia zatrzymania awaryjnego.
» Deaktywacja wejscia cyfrowego powoduje ustanie podawania polecenia zatrzymania awaryjnego.
2...6 = DI2...DI6 — jako zrodto sygnatu zatrzymania awaryjnego zdefiniowano wejscie cyfrowe DI2...DI6.
* Patrz opis powyzej dla DI1.
-1 = DI1(INV) — jako zrodto sygnatu zatrzymania awaryjnego zdefiniowano odwrécone wejscie cyfrowe DI1.
» Deaktywacja wejscia cyfrowego powoduje podanie polecenia zatrzymania awaryjnego.
» Aktywacja wejscia cyfrowego powoduje ustanie podawania polecenia zatrzymania awaryjnego.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — jako zrédto sygnatu zatrzymania awaryjnego zdefiniowano odwrécone wejscie cyfrowe
DI2...DI6.
* Patrz opis powyzej dla DI1(INV).
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Kod

Opis

2110

TORQ BOOST CURR

Parametr ten ustawia maksymalny prad jaki moze by¢ podawany podczas procedury wzmacniania momentu
obrotowego.

» Patrz opis dla parametru 2101 START FUNCTION.

2112

SPEED DELAY

Parametr ten definiuje op6znienie dla funkcji Opoznienie Predkosci Zerowej. Jezeli warto$¢ tego parametru jest “0”,
funkcja Opoznienie Predkosci Zerowej jest wylgczona

Funkcja ta jest uzyteczna w zastosowaniach, gdzie zasadnicze znaczenie ma tagodny i szybki ponowny start .
Podczas opoznienia przemiennik zna doktadnie pozycje wirnika silnika. .

Brak Opoznienia Predkosci Zerowej Z Opoéznieniem Predkosci Zerowej
Predkos$c¢ Predkosc

Regulator predkosci wytgczony :
Silnik zatrzymuje sie wybiegiem.

Regulator predkosci pracuje.
Silnik jest hamowany do prawdziwej
predkosci zerowe;j.

7777777 $ Pf‘?,d,k9$6 zerowa
t

77777777 P(Qdkgsé zerowa
t

Opoznienie
Funkcja Opdznienie Predkosci Zerowej moze by¢ uzyta np. z funkcjg impulsowania lub hamulcem mechanicznym.
Brak Opdznienia Predkosci Zerowe;j
Przemiennik otrzymuje polecenie Stop i hamuje wedtug rampy hamowania. Kiedy biezgca predko$¢ silnika spada
ponizej wewnetrznej wartosci granicznej (zwanej Predkoscig Zerowg), zostaje wytgczony regulator predkosci.
Modulacja ustaje i silnik zatrzymuje sie wybiegiem.
Z Opo6znieniem Predkos$ci Zerowej
Przemiennik otrzymuje polecenie Stop i hamuje wedtug krzywej hamowania. Kiedy biezgca predko$¢ silnika spada
ponizej wewnetrznej wartosci granicznej (zwanej Predkoscig Zerowa), uaktywnia sie funkcja Opdznienia Predkosci
Zerowej. Podczas okresu op6znienia funkcje podtrzymujg dziatanie regulatora predkosci: przemiennik moduluje,
silnik jest magnesowany i przemiennik jest gotowy do szybkiego ponownego startu.

Uwaga: Aby dziatata funkcja Opdznienie Predkosci Zerowej parametr 2102 STOP FUNCTION musi mie¢ warto$¢
2 = RAMP .

0.0 = NOT SEL — funkcja Opdznienie Predkosci Zerowej jest wytgczona.

2113

START DELAY

Parametr ten definiuje opdznienie startu. Po spetnieniu warunkéw do startu przemiennik oczekuje, az uptynie okres
opOznienia ustawiony tym parametrem a nastepnie dokonuje startu silnika. Funkcja op6znienia startu moze by¢
stosowana ze wszystkimi trybami startu.

» Jezeli START DELAY = zero, opoznienie startu jest wylaczone.

* Przez okres opdznienia startu w wyswietlaczu jest pokazywany komunikat alarmu 2028 START DELAY.
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Grupa 22: Przyspieszanie /| Hamowanie (Accel/Decel)

Ta grupa parametrow definiuje rampy (rampe), wedtug ktérych odbywa sie przyspieszanie i
hamowanie silnika. Rampy te definiuje sie jako pare, skladajaca sie z rampy przyspieszania
oraz z rampy hamowania. Mozliwe jest zdefiniowanie dwu takich par ramp; wybér jednej z
tych par jako aktywnej pary ramp jest realizowany przy pomocy wejscia cyfrowego.

Kod |Opis
2201 |ACC/DEC 1/2 SEL

Przy pomocy tego parametru dokonuje sie wyboru aktywnej pary ramp przyspieszania / hamowania.
» Rampy te sg zdefiniowane parami, jedna dla przyspieszania i jedna dla hamowania.
» Definicja parametréw ramp przyspieszania/hamowania patrz ponize;.
0 = NOT SEL — wylgczenie wyboru, jest wykorzystywana pierwsza para ramp przyspieszania/hamowania.
1 =DI1 — jako zrédto sygnatu wyboru aktywnej pary ramp przyspieszania / hamowania jest zdefiniowane wejscie
cyfrowe DI1.
» Aktywacja wejscia cyfrowego wybiera pare ramp 2.
» Deaktywacja wejscia cyfrowego wybiera pare ramp 1.
2...6 = DI2...DI6 — jako zrodto sygnatu wyboru aktywnej pary ramp przyspieszania / hamowania jest zdefiniowane
wejscie cyfrowe DI2...DIG.
* Patrz opis powyzej dla DI1.
-1 = DI1(INV) — jako zrodto sygnatu wyboru aktywnej pary ramp przyspieszania / hamowania jest zdefiniowane
odwrocone wejscie cyfrowe DI1.
» Deaktywacja wejscia cyfrowego wybiera pare ramp 2.
» Aktywacja wejscia cyfrowego wybiera pare ramp 1.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — jako zrodto sygnatu wyboru aktywnej pary ramp przyspieszania / hamowania jest
zdefiniowane odwrdcone wejscie cyfrowe DI2...DI6.
* Patrz opis powyzej dla DI1(INV).

2202 |ACCELER TIME 1
Parametr ten ustawia czas przyspieszania od zera do czestotliwo$ci maksymalnej| MAX ALiniowy

dla pary ramp 1 - patrz (A) na rysunku obok. FREQ | — —
» Faktyczny czas przyspieszania zalezy réwniez od warto$ci parametru 2204
RAMP SHAPE.

» Patrz opis dla 2008 MAXIMUM FREQUENCY.
2203 |CZAS HAMOWANIA 1

Parametr ten ustawia czas hamowania od czestotliwo$ci maksymalnej do zera dla

pary ramp 1.

+ Faktyczny czas hamowania zalezy réwniez od wartosci parametru 2204 KSZTAIT | /1y A
RAMPY 1. FREQ |RampaS |

» Patrz parametr 2008 CZESTOT MAKSIMUM. %

2204 RAMP SHAPE 1

Parametr ten okresla ksztatt krzywej przyspieszania’lhamowania dla pary

ramp 1 - patrz (B) na rysunku obok.

» Rampa jest zdefiniowana jako liniowa, chyba Zze przy pomocy tego parametru
jest podany dodatkowy czas jaki jest potrzebny dla osiagnigcia czestotliwosci
maksymalnej. Im dtuzszy jest ten czas, tym przejscie na koncach zbocza
narastania / zmniejszania czestotliwosci jest tagodniejsze - rampa z liniowe;j : 2202 ACCELERATION TIME
staje sie krzywa typu S. : 2204 RAMP SHAPE

- Reguta praktyczna: prawidtowy stosunek pomiedzy czasem ksztattu krzywej (B)
a czasem przyspieszania (A) wynosi 1/5.

0.0 = LINEAR — para ramp przyspieszania / hamowania 1 ma ksztatt liniowy.

0.1...1000.0 = S-CURVE — para ramp przyspieszania / hamowania 1 ma ksztatt
typu S.

2205 |ACCELER TIME 2

Parametr ten ustawia czas przyspieszania (w sekundach) od zera do czestotliwosci maksymalnej dla pary ramp 2.
Patrz opis dla 2002 ACCELER TIME 1.

2206 DECELER TIME 2

Parametr ten ustawia czas hamowania (w sekundach) od czestotliwosci maksymalnej do zera dla pary ramp 2. Patrz
opis dla 2003 DECELER TIME 1.

|
|

—>=— B (=0)
: »T
|
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Kod |Opis
2207 |RAMP SHAPE 2

Parametr ten ustawia ksztait ramp przyspieszania / hamowania dla pary ramp 2. Patrz opis dla
2004 RAMP SHAPE 1.

2208 [EM DEC TIME

Parametr ten ustawia czas hamowania (w sekundach) od czestotliwo$ci maksymalnej do zera dla krzywe;j
zatrzymania awaryjnego.

» Patrz opis dla parametru 2109 EM STOP SEL.

* Rampa ta jest liniowa.

2209 |RAMP INPUT 0

Parametr ten definiuje zrodto sygnatu wymuszajgcego wartosé “0” dla sygnatu wyjsciowego generatora funkcji

krzywej przyspieszania / hamowania.

0 = NOT SEL — nie wybrano

1 = DI1 — jako zrodto sygnatu sterowania wymuszajgcego wartos¢ “0” dla sygnatu wyjsciowego generatora funkciji
rampy przyspieszania’hamowania jest zdefiniowane wejscie cyfrowe DI1.

» Aktywacja wejscia cyfrowego wymusza warto$¢ “0” dla sygnatu wyjsciowego generatora funkcji krzywe;j
przyspieszania/hamowania. Sygnat wyjsciowy bedzie narastat do zera zgodnie z aktywnym czasem krzywej po
czym pozostanie na poziomie “0”.

» Deaktywacja wejscia cyfrowego: rampa przyspieszania’hamowania powraca do normalnego trybu.

2...6 = DI2...DI6 — jako zrodto sygnatu sterowania wymuszajgcego wartos¢ “0” dla sygnatu wyjsciowego generatora
funkcji krzywej przyspieszania/hamowania jest zdefiniowane wejscie cyfrowe DI2...DI6.

* Patrz opis powyzej dla DI1 powyze;j.

7 = coMM — definiuje bit 13 Stowa Polecenia 1 jako sterowania dla wymuszenia wej$cia rampy do “0”.

« Stowo Polecenia jest podawane przez magistrale komunikacyjng .

» Stowo Polecenia jest rowne parametrowi 0301.

-1 = DI1(INV) — jako zrédto sygnatu sterowania wymuszajgcego wartos¢ “0” dla sygnatu wyjsciowego generatora
funkgji krzywej przyspieszania/lhamowania jest zdefiniowane odwrécone wejscie cyfrowe DI1.

» Aktywacja wejscia cyfrowego: rampa przyspieszania’lhamowania powraca do normalnej procedury.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — jako zrodto sygnatu wymuszajacego warto$¢ “0” dla sygnatu wyjsciowego generatora
funkcji krzywej przyspieszania/lhamowania jest zdefiniowane odwrdcone wejscie cyfrowe DI2(INV)...DIG(INV).

* Patrz opis powyzej dla DI1(INV).
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Grupa 23: Sterowanie predkoscia (Speed Control)

Ta grupa parametrow definiuje zmienne uzywane do sterowania predkoscia.

Kod

Opis

2301

PROP GAIN

Parametr ten ustawia wzmocnienie wzgledny

dla regulatora predkosci.

- Ustawienie zbyt duzej wartosci moze
prowadzi¢ do wystgpienia oscylacji
predkosci.

» Na rysunku obok pokazano sygnat wyj$ciowy
regulatora predkoéci dla btedu ciggtego
(wartosci btedu pozostaje stata).

Uwaga! Aby automatycznie ustawi¢
wzmocnienie mozna uzy¢ parametru 2305,
AUTOTUNE RUN

Wzmocnienie = K, = 1
T, = Stata catkowania = 0
% A TD= Stata

Wartos$¢ btedu

Sygnat wyj$ciowy
Sygnat \‘I regulatora .
wyj$ciowy | / e = Warto$¢ btedu
regulatora |

= KP * @ \ 1

2302

INTEGRATION TIME

Parametr ten ustawia czas catkowania dla

regulatora predkosci.

» Czas catkowania definiuje wspétczynnik z
jakim zmienia sig sygnat wyjsciowy regulatora
dla statej warto$ci btedu.

» Regulatory o krotszym czasie catkowania
szybciej korygujg btedy ciagte.

» Jezeli czas catkowania jest zbyt krétki,
sterowanie staje sie niestabilne.

» Na rysunku obok pokazano sygnat wyjsciowy
regulatora predko$ci dla btedu ciggtego
(wartos¢ btedu pozostaje stata).

Uwaga! Aby automatycznie ustawic czas
catkowania mozna uzy¢ parametr 2305,
AUTOTUNE RUN.

% A Sygnat wyj$ciowy regulatora

Wzmocnienie = Kp =1

. T, = Stata catkowania > 0
p Tp= Stata
rézniczkowania = 0

e = Wartos¢ btedu

~
©
*
(0]

t

»
»

2303

DERIVATION TIME

Parametr ten ustawia czas rézniczkowania dla regulatora predkosci.
» Rozniczkowanie powoduje, ze sterowanie jest bardziej wrazliwe na zmiany wartosci btedu.
» Im dtuzszy czas rézniczkowania tym bardziej jest wzmacniany sygnat wyjsciowy regulatora predkosci przy

zmianach wartosci btedu.

» Jezeli czas rozniczkowania regulatora jest ustawiony na zero, regulator taki dziata wtedy jak regulator Pl; w innym

przydpadku dziata on jak regulator PID.

Na rysunku ponizej pokazano sygnat wyj$ciowy regulatora predkoéci dla btedu ciggtego (warto$¢ btedu pozostaje

stata).
% A
Wyjscie regulatora
K Ae
* D * E—
P Ts Kp *e ,
It Warto$¢ btedu
v, /
- - 4 £ _
Wzmocnienie = K, = 1 I
T, = Czas catkowania > 0 Ko * e [ e = Wartos¢
Tp= Czas rézniczkowania > 0 | btedu
Ts= Okres probkowania = 2 ms | t
Ae = Zmiana wartosci btedu pomiedzy dwoma - >
kolejnymi prébkowaniami T
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Kod |Opis
2304 |ACC COMPENSATION
Parametr ten ustawia czas rézniczkowania dla kompensacji przyspieszania.
» Dodajgc pochodng zadawania do sygnatu wyjsciowego regulatora predkosci kompensuje sie wplyw inercji
podczas przyspieszania.
» Parametr 2303 DERIVATION TIME definiuje zasade stosowang dla rozniczkowania.
» Reguta praktyczna: nalezy ustawi¢ warto$¢ tego parametru pomiedzy 50% a 100% warto$ci sumy mechanicznych
statych czasowych dla silnika oraz dla maszyny napedzanej przez silnik.
* Na rysunku ponizej pokazano rézne odpowiedzi w postaci predkosci, kiedy obcigzenie o duzej inercji jest
przyspieszane wedtug krzywej przyspieszania.
Bez kompensacji przyspieszania Z kompensacja przyspieszania
A A
% %
- — — Zadana predko$c¢
—— Biezaca predkosci
t t
2305 AUTOTUNE RUN

Parametr ten wigcza lub wytgcza funkcje automatycznego dostrajania regulatora predkosci.
0 = oFF— funkcja automatycznego dostrajania jest wytgczona (jednak sg wykorzystywane nastawy parametrow z
wczesniejszej procedury automatycznego dostrajania regulatora).
1 = ON — funkcja automatycznego dostrajania jest wigczona i zostaje rozpoczeta. Parametr ten automatycznie wraca
do warto$ci OFF po zakonczeniu procedury automatycznego dostrajania.
Procedura automatycznego dostrajania:
Uwaga! Silnik musi by¢ sprzezony z obcigzeniem.
+ Bieg silnika z predkoscig stata wynoszacg 20 do 40% jego predkosci znamionowe;.
* Zmiana parametru automatycznego dostrajania 2305 na ON.
Przemiennik:
» Rozpedza silnik do odpowiedniej predkosci.
» Wylicza wartosci wzmocnienia proporcjonalnego oraz czasu catkowania dla regulatora predkosci.
» Dokonuje zmiany warto$ci parametréw 2301 oraz 2302 do odpowiednich wartosci.
* Resetuje wartos¢ parametru 2305 do OFF.

Parametry
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Grupa 24: Sterowanie momentem obrotowym (Torque Control)

Ta grupa parametrow definiuje zmienne uzywane do sterowania momentem obrotowym.

Kod

Opis

2401

TORQ RAMP UP

Parametr ten definiuje czas narastania dla zadawania momentu obrotowego, tj. minimalny czas aby zadany moment
obrotowy wzrést od zera do warto$ci rownej znamionowemu momentowi obrotowemu.

2402

TORQ RAMP DOWN
Parametr ten definiuje czas zmniejszania dla zadawania momentu obrotowego, tj. minimalny czas aby zadany

moment obrotowy zmniejszyt sie od wartosci rownej znamionowemu momentowi obrotowemu do zera.

Parametry
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Grupa 25: Predkosci krytyczne (Critical Speeds)

153

Ta grupa parametréw definiuje do trzech wartosci predkosci krytycznych lub zakresow

predkosci krytycznych, ktérych przemiennik powinien unikaé ze wzgledu np. na

wystepowanie w nhapedzanym systemie rezonansu mechanicznego dla pewnych wartosci

predkosci.
Kod |Opis
2501 |CRIT SPEED SEL foutput = CZgstotliwosc wyjsciowa
Parametr ten wigcza lub wytgcza funkcje predkosci krytycznych. A
Funkcja predkosci krytycznych powoduje, ze przemiennik unika
pewnych okreslonych zakresow predkosci. 52 | ________
0 = OFF — funkcja predkosci krytycznych jest wytaczona. 46 |
1 = ON — funkcja predkosci krytycznych jest wigczona. L
Przyktad: Aby unika¢ predkosci, przy ktorych w systemie 23 | __ _ : :
wentylatora wystepujg niebezpieczne drgania nalezy: 18 -
» Okresli¢ zakresy niebezpiecznych predkosci. Zatézmy ze 1772 [
zakresy takie to : 18...23 Hz oraz 46...52 Hz. : : b
« Ustawié warto$¢ parametru 2501 CRIT SPEED SEL = 1. — i > foer (Hz)
* Ustawi¢ warto$¢ parametru 2502 CRIT SPEED 1 LO = 18 Hz. fIL fIH  f2L f2H  Czesotliwosé
» Ustawi¢ warto$¢ parametru 2503 CRIT SPEED 1 HI = 23 Hz. 18 23 46 52 zadana
» Ustawi¢ warto$¢ parametru 2504 CRIT SPEED 2 LO = 46 Hz.
» Ustawi¢ warto$¢ parametru 2505 CRIT SPEED 2 HI = 52 Hz.
2502 |CRIT SPEED 1 LO
Parametr ten ustawia minimalng wartos¢ graniczng dla zakresu predkosci krytycznych 1.
» Wartos¢ ta musi by¢ mniejsza lub rowna warto$ci parametru 2503 CRIT SPEED 1 HI.
» Jednostkami dla tego paramatru sg obr/min, chyba ze parametr 9904 MOTOR CTRL MODE = 3 (SCALAR: SPEED),
wtedy jednostkami sg Hz.
2503 |CRIT SPEED 1 HI
Parametr ten ustawia maksymalng warto$¢ graniczng dla zakresu predkosci krytycznych 1.
» Wartos¢ ta musi by¢ wieksza lub rowna wartosci parametru 2502 CRIT SPEED 1 LO.
+ Jednostkami dla tego paramatru sg obr/min, chyba ze parametr 9904 MOTOR CTRL MODE = 3 (SCALAR: SPEED),
wtedy jednostkami sg Hz.
2504 |CRIT SPEED 2 LO
Parametr ten ustawia minimalng wartos¢ graniczng dla zakresu predkosci krytycznych 2.
» Patrz opis powyzej dla parametru 2502.
2505 |CRIT SPEED 2 HI
Parametr ten ustawia maksymalng warto$¢ graniczng dla zakresu predkosci krytycznych 2.
» Patrz opis powyzej dla parametru 2503.
2506 |CRIT SPEED 3 LO
Parametr ten ustawia minimalng wartos¢ graniczng dla zakresu predkosci krytycznych 3.
» Patrz opis powyzej dla parametru 2502.
2507 |CRIT SPEED 3 HI

Parametr ten ustawia maksymalng wartos¢ graniczng dla zakresu predkosci krytycznych 3.

» Patrz opis powyzej dla parametru 2503.
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Grupa 26: Sterowanie silnikiem (Motor Control)

Kod |Opis
2601 |[FLUX OPT ENABLE
Parametr ten wigcza lub wytacza funkcje optymalizacji strumienia magnetycznego, ktéra zmienia wielko$¢ strumienia
magnetycznego w zaleznosci od biezgcego obcigzenia. Funkcja ta moze zredukowacé catkowite zuzycie energii
przez system napedowy oraz zmniejszy¢ emisje hatasu akustycznego, i powinna by¢ wigczona dla przemiennikoéw,
ktore zwykle pracujg ponizej obcigzenia znamionowego.
0 = funkcja jest wytgczona.
1 = funkcja jest wigczona.
2602 [FLUX BRAKING Moment
Parametr ten wigcza lub wytgcza funkcje hamowania hamowania (%) Znam. moc silnika
strumieniem magnetycznym. Funkcja ta zapewnia 120% a — Bez h (1) 2.2kwW
szybsze zwalnianie silnika poprzez podniesienie A ez hamow. strumlenlem 15 kW
poziomu magnesowania w silniku, gdy zachodzi taka (3) 37 kW
potrzeba, zamiast ograniczania stromosci krzywej 80 1 - - (4) 75 kW
hamowania. Dzieki zwiekszeniu strumienia
magnetycznego silnika energia systemu 40 -
mechanicznego jest zamieniana w silniku na energie
cieplna.
0 = funkcja jest wytaczona. 0 . -
1 = funkcja jest wigczona. 5 10 20 30 40 50
o f (Hz)
120% &~ =~ \ Z hamowaniem strumieniem
80 {1 - -
40
0
5
2603 |IR COMP VOLT Kompensacja IR
Przy pomocy tego parametru ustawia sie napiecie * Kiedy jest aktywna, kompensacja IR zapewnia dodatkowe
kompensaciji IR stosowane dla czestotliwosci 0 Hz. wzmocnienie napigcia dla silnika przy niskich
+ Wymagane jest aby parametr 9904 MOTOR CTRL MODE | Predkosciach. Kompensacje IR nalezy stosowac np. w
= 3 (SCALAR: SPEED). zastosowaniach wymagajgcych wysokiego momentu
» Kompensacja IR powinna by¢ utrzymywana na rozruchowego.
poziomie tak niskim, jak to tylko mozliwe aby ‘Na iecie
zapobiec przegrzaniu. ! siﬁﬂ?(a
- Typowe wartosci dla kompenscaiji IR sg nastepujace:
Przemienniki 380...480 V A = z kompensacja IR
Pn (kW) 3 | 75| 15 | 37 [ 132 ‘ B = bez kompensadji
Komp.IR(V) | 21 | 18 | 15 | 10 4 P 2603
Komp. = k i |
omp ompensacja 5 | f (Hz)
2604 |IR COMP FREQ ‘ >
Przy pomocy tego parametru ustawia sie czestotliwos¢, P 2604
dla ktérej kompensacja IR wynosi 0 V
(W % czestotliwosci silnika).
2605 |U/f RATIO
Przy pomocy tego parametru dokonuje sie wyboru formy wspotczynnika U/f (napiecia do czestotliwosci) ponizej
punktu stabniecia pola.
1 = LINEAR (liniowy) — preferowany dla zastosowan wymagajgcych statego momentu obrotowego.
2 = SQUARE (KWADRATOWY) — preferowany dla systemoéw napgdowych pomp od$rodkowych oraz wentylatoréw (przy
wpétczynniku kwadratowym U/f praca systemu jest cichsza dla wigkszosci czestotliwosci roboczych).
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Kod |Opis
2606 |[SWITCHING FREQ

Przy pomocy tego parametru ustawia sie czestotliwos¢ przetgczania dla przemiennika. Patrz takze opis parametru

2607 SWITCH FREQ CTRL oraz rozdziat “Obnizanie czestotliwosci przetagczania” na str. 295.

* Wyzsze wartosci czestotliwosci przetgczania oznaczajg nizszy poziom emitowanego hatasu.

» Czestotliwosci przetgczania 1, 4 oraz 8 kHz sg dostepne dla wszystkich typdw przemiennikdéw z wyjatkiem
ACS550-01-246A-4 dla ktérego sg dostepne tylko czestotliwosci przetgczania 1 oraz 4 kHz .

» Czestotliwos¢ przetgczania 12 kHz dostepna jest jedynie, kiedy parametr 9904 MOTOR CTRL MODE = 3
(SCALAR:FREQ).

» Czestotliwos¢ przetgczania 12 kHz dostepna jest dla 200 V oraz 400 V , rozmiar przemiennika R1...R4 (z
wyjatkiem typéw R4 dla ACS550-01-087A-4 i ACS550-U1-097A-4) oraz dla 600 V , rozmiar przemiennika
R2...R4.

2607 |SW FREQ CTRL

Czestotliwo$¢ kluczowania moze by¢ zredukowana jezeli temperatura wewnetrzna przemiennika ACS550 wzro$nie

powyzej ustawionego ograniczenia. Patrz rysunek ponizej. Funkcja ta pozwala na uzycie najwyzszej mozliwej w

danych warunkach pracy czestotliwosci przetgczania. Wyzsze wartosci czestotliwosci kluczowania oznaczajg nizszy

poziom emitowanego hatasu.

0 = OFF — funkcja jest wytaczona.

1 = ON — funkcja jest wigczona. Czestotliwos¢ przetgczania jest ograniczana zgodnie z rysunkiem ponize;.

fK!_UQZ A . . f
Limit Przemienniki R1...R6 EIL#’CEA Przemienniki R7/R8
12 kHz |
8kHz---+-----7 > Temperatura
: ACS550
' Temperatura
4 kHz | : : 4 kHz : Agssso
' ' - 1 kHZ ---- r=-=-=----- ’ —
80°C  90°C 100°C 90 °C 100 °C
2608 |SLIP COMP RATIO

Przy pomocy tego parametru ustawia sie wzmocnienie dla kompensacji poslizgu (w %).

« Silnik klatkowy pod obcigzeniem bedzie pracowat z poslizgiem. Poslizg ten moze zosta¢ skompensowany poprzez
zwiekszanie czestotliwosci wraz ze wzrostem momentu obrotowego silnika.

* Wymagane jest aby parametr 9904 MOTOR CTRL MODE = 3 (SCALAR: SPEED).

0 = funkcja kompensac;ji poslizgu wytgczona (brak kompensacji poslizgu).

1...200 = zwiekszanie kompensac;ji poslizgu, 100% oznacza petng kompensacje poslizgu.

2609 INOISE SMOOTHING

Parametr ten wprowadza sktadnik losowy do czestotliwosci przetgczania. Zamiast jednotonowej czestotliwosci

przetaczania, funkcja tagodzenia szumu uzaleznia poziom akustycznego hatasu emitowanego przez silnik od

zakresu czestotliwosci, czego wynikiem jest mniejsze szczytowe natezenie hatasu. Sktadnik losowy ma 0 Hz i jest
dodawany do czestotliwos$ci przetgczania przy pomocy ustawien parametru 2606 (SWITCHING FREQ). Funkcja ta nie
dziata, gdy parametr 2606 = 12 kHz

0 = DISABLE ( WYtACZONA)

1 = ENABLE. (AKTYWNA)

2619 |DC STABILIZER

Parametr ten wylgcza lub uaktywnia stabilizator napiecia DC. Stabilizator napiecia DC jest uzywany w trybie
sterowania skalarnego aby zapobiec mozliwym oscylacjom napigcia szyny DC przemiennika spowodowanym przez
obcigzenie silnika lub stabe zasilanie sieciowe. W przypadku wystgpienia zmian napigcia przemiennik dostraja
zadawanie czestotliwosci tak, aby stabilizowac napiecie szyny DC i tym samym stabilizuje tez oscylacje momentu
obrotowego obcigzenia.

0 = DISABLE — stabilizator DC wytgczony.

1 = ENABLE — stabilizator DC aktywny.
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Grupa 29: Liczniki serwisowe (Maintenance Trig)
Ta grupa parametréw stuzy do ustawienia wielkosci uzytkowych zliczanych dla celéw obstugi
okresowej oraz poziomow granicznych komunikatéw serwisowych dla tych wielkosci. Kiedy
dana wielkos¢ zliczana osiggnie ustawiony poziom graniczny, na panelu sterowania pojawi
sie komunikat, ze konieczne jest wykonanie jednej z czynno$ci obstugi okresowe;.
Kod |Opis
2901 |COOLING FAN TRIG
Przy pomocy tego parametru ustawia sie poziom graniczny komunikatu serwisowego dla licznika wentylatora
chtodzgcego przemiennik.
» 0.0 = funkcja wytgczona.
2902 |COOLING FAN ACT
Parametr ten pokazuje wartos¢ biezaca dla licznika wentylatora chtodzacego przemiennik.
» Kiedy parametr 2901 zostat ustawiony na wartos¢ rozng od zera, licznik zaczyna pracowac.
- Kiedy wartosc¢ biezgca licznika przekracza wartos¢ zdefiniowang przez parametr 2901, na wy$wietlaczu panelu
zostaje pokazany komunikat serwisowy.
0.0 — Resetowanie parametru.
2903 |REVOLUTION TRIG
Przy pomocy tego parametru ustawia sie poziom graniczny komunikatu serwisowego dla licznika sumarycznych
(zakumulowanych) obrotéw silnika.
» 0.0 = funkcja wytgczona.
2904 |REVOLUTION ACT
Parametr ten pokazuje wartos¢ biezaca dla licznika sumarycznych obrotow silnika.
» Kiedy parametr 2903 zostat ustawiony na wartos¢ rozng od zera, licznik zaczyna pracowac.
- Kiedy warto$¢ biezaca licznika przekracza warto$¢ zdefiniowang przez parametr 2903, na wy$wietlaczu panelu
zostaje pokazany komunikat serwisowy.
0.0 — Resetowanie parametru.
2905 |RUN TIME TRIG
Przy pomocy tego parametru ustawia sie poziom graniczny komunikatu serwisowego dla sumarycznego czasu biegu
przemiennika.
» Wartos¢ jest porownywana z warto$cig parametru 2906.
0.0 — Funkcja wytgczona.
2906 |RUN TIME ACT
Parametr ten pokazuje wartos¢ biezaca dla licznika sumarycznego czasu biegu przemiennika.
- Parametr ten zostaje zresetowany przez wpisanie jego warto$ci jako “0.0”.
2907 |USER MWh TRIG
Przy pomocy tego parametru ustawia sie poziom graniczny komunikatu serwisowego dla licznika sumarycznego
zuzycia energii elektrycznej przez przemiennik (w MWh).
» 0.0 = funkcja wytgczona.
2908 |USER MWh ACT
Parametr ten pokazuje wartos¢ biezaca dla licznika sumarycznego zuzycia energii elektrycznej przez przemiennik
(w MWh).
- Parametr ten zostaje zresetowany przez wpisanie jego wartosci jako “0.0”.
2908 [USER MWh ACT
Parametr ten pokazuje wartos¢ biezaca dla licznika sumarycznego zuzycia energii elektrycznej przez przemiennik
(w MWHh).
» Kiedy parametr 2907 zostat ustawiony na wartos¢ rozng od zera, licznik zaczyna pracowac.
- Kiedy warto$¢ biezaca licznika przekracza warto$¢ zdefiniowang przez parametr 2907, na wy$wietlaczu panelu
zostaje pokazany komunikat serwisowy.
0.0 — Resetowanie parametru.
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Grupa 30: Funkcje btedu (Fault Functions)

Ta grupa parametrow definiuje sytuacje, ktére przemiennik powinien rozpoznac¢ jako
potencjalne btedy oraz definiuje, jak przemiennik powinien zareagowac, jezeli zostanie
wykryty okreslony bigd.

Kod |Opis
3001 |AI<MIN FUNCTION

Parametr ten definiuje reakcje przemiennika jezeli sygnat wejscia analogowego (Al) spadnie ponizej granicznej

wartosci btedu oraz, gdy wejscie to jest uzywane w tancuchu zadawania.

» Parametry 3021 A1 FAULT LIMIT oraz 3022 AI2 FAULT LIMIT ustawiajg minimalne wartosci graniczne.

0 = NOT SEL — brak reakcji przemiennika.

1 = FAULT — przemiennik wyswietla komunikat btedu (7, AI1 LOSS lub 8, AI2 LOSS) i zatrzymuje sie wybiegiem.

2 = CONST SP 7 — przemiennik wySwietla komunikat alarmu (2006, AI1 LOSS lub 2007, AI2 LOSS) oraz przechodzi do
pracy ze statg predkoécig okreslong parametrem 1208 CONST SPEED 7.

3 = LAST SPEED — przemiennik wy$wietla komunikat alarmu (2006, A1 LOSS lub 2007, AI2 LOSS) oraz przechodzi do
pracy z predkoscig okreslong na podstawie ostatniego okresu pracy. Warto$¢ tej predkosci to srednia predkosc¢ z
ostatnich 10 sekund pracy przemiennika.

Ostrzezenie! Jezeli wybierze sie¢ CONST SP 7 lub LAST SPEED, nalezy upewnic sie, ze dalsza praca

przemiennika po zaniku sygnatu wejscia analogowego jest bezpieczna.

3002 [PANEL COMM ERR

Parametr ten definiuje reakcje przemiennika na btad komunikacji z panelem sterowania.

1 = FAULT — przemiennik wyswietla komunikat btedu (10, PANEL LOSS) i zatrzymuje sie wybiegiem.

2 = CONST SP 7 — przemiennik wy$wietla komunikat alarmu (2008, PANEL LOSS) oraz przechodzi do pracy ze statg
predkoscig okreslong parametrem 1208 CONST SPEED 7.

3 = LAST SPEED — przemiennik wy$wietla komunikat alarmu (2008, PANEL LOSS) oraz przechodzi do pracy z
predkoscig okreslong na podstawie ostatniego okresu pracy. Warto$¢ tej predkosci to srednia predkos¢ z ostatnich
10 sekund pracy przemiennika.

Ostrzezenie! Jezeli wybierze sie¢ CONST SP 7 lub LAST SPEED, nalezy upewni¢ sie, ze dalsza praca
przemiennika po zaniku komunikacji z panelem jest bezpieczna

3003 |[EXTERNAL FAULT 1
Parametr ten definiuje wejscie dla sygnatu btedu zewnetrznego 1 (External Fault 1) oraz reakcje przemiennika na
btad zewnetrzny.
0 = NOT SEL — sygnat btedu zewnetrznego nie jest uzywany.
1 = DI1 — jako wejscie dla sygnatu btedu zewnetrznego jest zdefiniowane wejscie cyfrowe DI1.
» Aktywacja tego wejscia cyfrowego wskazuje na wystgpienie btedu. Przemiennik wy$wietla komunikat btedu (14,
EXT FAULT 1) i zatrzymuje sig wybiegiem.
2...6 = DI2...DI6 — jako wejscie dla sygnatu bledu zewnetrznego jest zdefiniowane wejscie cyfrowe DI2...DI6.
« Patrz opis powyzej dla DI1.
-1 = DI1(INV) — jako wejscie dla sygnatu btedu zewnetrznego jest zdefiniowane odwrocone wejscie cyfrowe DI1.
» Deaktywacja tego wejscia cyfrowego wskazuje na wystgpienie btedu. Przemiennik wy$wietla komunikat btedu
(14, EXT FAULT 1) i zatrzymuje sie wybiegiem.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — jako wejscie dla sygnatu btedu zewnetrznego jest zdefiniowane odwrécone wejscie
cyfrowe DI2...DI6.
« Patrz opis powyzej dla DI1(INV).
3004 [EXTERNAL FAULT 2
Parametr ten definiuje wejscie dla sygnatu btedu zewnetrznego 2 (External Fault 2) oraz reakcje przemiennika na

btad zewnetrzny.
» Patrz opis powyzej dla parametru 3003.

3005 MOT THERM PROT

Parametr ten definiuje reakcje przemiennika na przegrzanie sie silnika.

0 = NOT SEL — brak reakcji oraz/lub zabezpieczenie termiczne silnika nie jest skonfigurowane.

1 = FAULT — kiedy wyliczona temperatura silnika przekroczy 90 stopni Celsjusza , przemiennik wyswietli komunikat
alarmu (2010, MOT OVERTEMP). Kiedy wyliczona temperatura silnika przekroczy 110 stopni Celsjusza, przemiennik
wyswietli komunikat btedu (9, MOT OVERTEMP) i zatrzyma sie wybiegiem.

2 = WARNING — kiedy wyliczona temperatura silnika przekroczy 90 stopni Celsjusza, przemiennik wy$wietli komunikat

alarmu (2010, MOT OVERTEMP).
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Kod

Opis

3006

MOT THERM TIME

Przy pomocy tego parametru ustawia sie termiczng statg czasowg

silnika dla modelu termicznego silnika.

- Termiczna stata czasowa silnika to czas jakiego potrzebuje
silnik aby osiggng¢ 63% swojej znamionowej temperatury pracy
przy statym obcigzeniu.

» Dla zabezpieczenia termicznego zgodnie z wymaganiami UL
dla silnikéw klasy NEMA, nalezy skorzysta¢ z nastepujacej
reguly praktycznej: warto$¢ parametru MOTOR THERM TIME
wynosi 35 razy t6, gdzie t6 (w sekundach) jest to czas przez jaki
silnik moze bezpiecznie pracowac przy pradzie silnika
wynoszgcym 6-krotnos¢ jego prgdu znamionowego; czas ten
jest podawany przez producenta silnika.

Obcigz. 4
silnika

Wzrost

temp.

100%1 - = = = == -

63% | - -

» Termiczna stata czasowa dla krzywej zadziatania zabezpieczenia klasy 10 wynosi 350 ms, dla krzywej zadziatania
zabezpieczenia klasy 20 jest to 700 ms, a dla krzywej zadziatania zabezpieczenia 30 wynosi on 1050 ms.

3007

MOT LOAD CURVE

Przy pomocy tego parametru jest ustawiane maksymalne

dopuszczalne obcigzenie robocze silnika.

» Kiedy parametr ten rowny 100%, maksymalne dopuszczalne
obcigzenie robocze silnika jest rowne wartosci parametru 9906
MOTOR NOM CURRENT z grupy “Parametry rozruchowe”.

» Dokonac regulacji poziomu krzywej obcigzenia jezeli temperatura
otoczenia rozni si¢ od podanej dla silnika znamionowej temperatury
otoczenia.

3008

ZERO SPEED LOAD

Przy pomocy tego parametru ustawia sie maksymalny dopuszczalny

prad przy predkosci zero.

» Prad ten jest podawany w % znamionowego pradu silnika
okreslonego parametrem 9906 MOTOR NOM CURR.

3009

BREAK POINT FREQ

Przy pomocy tego parametru ustawia sie czestotliwo$¢ punktu
przegiecia krzywej obcigzenia silnika.

150 -

P 3007 100 -

P 3008 50 -+

Prad wyj. w % pradu znam.
, Sil. = 9906 MOTOR NOM CURR

Przyktad: Czasy zadziatania zabezpieczenia termicznego kiedy parametry 3005 MOT THERM TIME, 3006 MOT LOAD
CURVE oraz 3007 ZERO SPEED LOAD majg wartosci ustawione fabrycznie.

A 1o/l A

3.5 1 ‘

3.0 1
2.5
2.0 A
1.5
1.0 1

0.5 1

lo = Prad wyjsciowy
Iy = Znamionowy prad silnika
fo = Czestotliwos¢ wyjsciowa
fark = Czestotliwosé punktu przegiecia krzywej
obcigzenia
A = Czas zadziatania zabezpieczenia
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Kod |Opis
3010 |[STALL FUNCTIQN . . . . . obrot. = obrotowy

Parametr ten definiuje dziatanie zabezpieczenia od utyku. 95% w. gr. uzytk. = 95% wartosci

Zabezpieczenie to jest aktywne, jezeli przemiennik pracuje w strefie granicznej uzytkownika

utyku (patrz rysunek obok) przez czas ustawiony parametrem

3012 STALL TIME. Warto$¢ graniczna uzytkownika (User Limit) jest Moment 4

zdefiniowana przez parametr 2017 MAX TORQUE 1, 2018 MAX TORQUE 2 obrot. ///

(grupa parametrow 20), lub przez warto$¢ graniczng okreslong przez

sygnat wejscia COMM.

0 = NOT SEL — zabezpieczenie od utyku nie jest uzywane. Strefa utyku

1 = FAULT — kiedy przemiennik pracuje w strefie utyku przez czas 95%
ustawiony parametrem 3012 STALL TIME: W. gr. ,

* przemiennik zatrzymuje sie wybiegiem. uzytk. I
« Jest wyswietlany komunikat btedu. !

2 = WARNING — kiedy przemiennik pracuje w strefie utyku przez czas :
ustawiony parametrem 3012 STALL TIME: |
« Jest wyswietlany komunikat alarmu. ! f
» Komunikat alarmu znika, jezeli przemiennik jest poza strefg utyku 3(')11 -

przez potowe czasu ustawionego parametrem 3012 STALL TIME. STALL FREQ HI

3011 |STALL FREQUENCY

Przy pomocy tego parametru ustawia sie¢ wartos¢ czestotliwosci utyku

dla zabezpieczenia od utyku - patrz rysunek obok.
3012 |STALL TIME

Przy pomocy tego parametru ustawia sie warto$¢ czasu utyku dla

zabezpieczenia od utyku.
3017 [EARTH FALULT

Parametr ten definiuje reakcje przemiennika jezeli przemiennik wykryje zwarcie doziemne w silniku lub w kablach

silnika. przemiennik monitoruje zwarcia doziemne zaréwno podczas biegu jak i przy zatrzymanym silniku. Patrz

takze opis parametru 3023 WIRING FAULT.

0 = DISABLE — Brak reakcji przemiennika na zwarcia doziemne.

1 = ENABLE — Wy$wietlany jest komunikat btedu 16 (EARTH FAULT) i (przy biegu przemiennika) przemiennik
zatrzymuje sie wybiegiem.

3018 |[COMM FAULT FUNC

Parametr ten definiuje reakcje przemiennika jezeli nastapi zanik komunikacji poprzez magistrale komunikacyjng

FIELDBUS.

0 = NOT SEL — brak reakcji.

1 = FAULT — jest wySwietlany komunikat btedu (28, SERIAL 1 ERR) i przemiennik zatrzymuje sie wybiegiem.

2 = CONST SP7 — jest wySwietlany komunikat alarmu (2005, I/0 comMm) i przemiennik ustawia predko$¢ statg okreslong
parametrem 1208 CONST SPEED 7. Ta “predkos¢ alarmowa” pozostaje aktywna dopoki poprzez magistrale
komunikacyjng nie zostanie wpisana nowa warto$¢ zadana.

3 = LAST SPEED — jest wy$wietlany komunikat alarmu (2005, I/0 COMM) i przemiennik przechodzi do pracy z
predkoscig okreslong na podstawie ostatniego okresu pracy. Warto$¢ tej predkosci to Srednia predkosc¢ za ostatnie
10 sekund pracy przemiennika. Ta “predko$¢ alarmowa” pozostaje aktywna dopdki poprzez magistrale
komunikacyjng nie zostanie wpisana nowa warto$¢ zadana.

Ostrzezenie! Jezeli wybierze sie CONST SP 7 lub LAST SPEED, nalezy upewni¢ sie, ze dalsza praca
przemiennika po zaniku komunikacji poprzez magistrale jest bezpieczna.
3019 |COMM FAULT TIME

Przy pomocy tego parametru ustawia sie czas btedu komunikacji uzywany dla zabezpieczenia przy komunikacji

poprzez magistrale FIELDBUS (parametr 3018 COMM FAULT FUNC).

» Krétkie przerwy w komunikacji poprzez magistrale komunikacyjng FIELDBUS nie sg traktowane jako btedy jezeli
trwajg one krocej niz czas ustawiony parametrem COMM FAULT TIME.

3021 |AI1 FAULT LIMIT
Przy pomocy tego parametru ustawia sie poziom btedu dla sygnatu wejscia analogowego 1 - patrz 3001 AI<MIN
FUNCTION.

3022 |Al2 FAULT LIMIT

Przy pomocy tego parametru ustawia sie poziom btedu dla sygnatu wejscia analogowego 2 - patrz 3001 AI<MIN
FUNCTION.

Parametry
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Kod |Opis
3023 |WIRING FAULT

Parametr ten okresla reakcje przemiennika na btedy potgczen kablowych oraz zwarcia doziemne wykryte gdy

przemiennik NIE pracuje. Kiedy przemiennik jest zasilony, ale nie pracuje, nadzorowane sa:

» Prawidtowos¢ potgczen kabli na wyjsciu przemiennika (w przypadku wykrycia nieprawidtowych potgczen
wys$wietlony zostanie komunikat btedu 35, OUTPUT WIRING).

» Zwarcia doziemne (w przypadku wykrycia zwar¢ doziemnych wyswietlony zostanie komunikat btedu 16, (EARTH
FAULT). Patrz takze opis parametru 3017 EARTH FAULT.

0 = DISABLE — Brak reakcji przemiennika na rezultaty obydwu powyzszych kategorii monitorowania btedéw.

1 = ENABLE — przemiennik wy$wietla komunikat o btedzie w przypadku wykrycia problemu.

3024 |CB TEMP FAULT
Parametr ten okresla reakcje przemiennika na przegrzanie sie ptyty sterowania. Nie ma zastosowania dla
przemiennikéw z ptytg sterowania OMIO.

0 = DISABLE — Brak reakcji przemiennika na przegrzanie sie ptyty sterowania.
1 = ENABLE — przemiennik wy$wietla komunikat o btedzie 37 (CB OVERTEMP) i zatrzymuje sie wybiegiem.

Parametry
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Grupa 31: Automatyczne kasowanie (Automatic Reset)

Ta grupa parametréw definiuje warunki dla procedury automatycznego kasowania btedow.
Ma ono miejsce w przypadku, gdy zostanie wykryty btad okreslonego typu - w takim
przypadku przemiennik zatrzymuje sie na czas ustawiony odpowiednim parametrem a
nastepnie jest automatycznie restartowany. Mozliwe jest ograniczenie liczby préb
automatycznego resetowania w okreslonym przedziale czasu oraz skonfigurowanie, dla
jakich btedéw procedura ta ma by¢ aktywna.

Kod [Opis

3101 INUMBER OF TRIALS Przyktad: W przedziale czasu
Parametr ten stuzy do ustawienia dozwolonej liczby prob ustawionym dla automatycznego
automatycznego resetowania w okre$lonym przedziale czasu resetowania wystapity trzy btedy. Ostatni z
zdefiniowanym przy pomocy parametru 3102 TRIAL TIME. tych bledow zostanie automatycznie
« Jezeli liczba préb automatycznego resetowania przekroczy wartosé  [zresetowany tylko jezeli wartos¢ dla

graniczng ustawiong tym parametrem ( w okre$lonym przedziale parametru 3101 NR OF TRIALS wynosi 3 lub

czasu) przemiennik blokuje dalsze préby automatycznego resetowania [WI€CE€].

i pozostaje zatrzymany.
» W takim przypadku start przemiennika wymaga udanego resetowania Przedziat czasu resetowania automat..

wykonanego z panelu sterowania lub ze zrédta wybranego przy

pomocy parametru 1604 FAULT RESET SEL. ;,\ X—X% ) C=zas
3102 [TRIAL TIME

. - . . L X = resetowanie automatyczne
Parametr ten stuzy do ustawienia przedziatu czasu dla zliczania i

ograniczania liczby préb automatycznego resetowania - patrz parametr
3101 NR OF TRIALS.

3103

DELAY TIME

Parametr ten stuzy do ustawienia czasu zwtoki pomiedzy wykryciem btedu a prébg automatycznego restartowania
przemiennika.

+ Jezeli DELAY TIME = 0, przemiennik jest resetowany natychmiast po wystgpieniu btedu.

3104

AR OVERCURRENT

Parametr ten stuzy do ustawienia procedury automatycznego resetowania dla btedu zbyt duzego pradu.
0 = DISABLE — procedura automatycznego resetowania btedu wytgczona.
1 = ENABLE — procedura automatycznego resetowania btedu wtgczona.
* Bltad (OVERCURRENT) zostaje automatycznie zresetowany po uptywie czasu zwtoki ustawionego parametrem
3103 DELAY TIME, i przemiennik wznawia normalng prace.

3105

AR OVERVOLTAGE
Parametr ten stuzy do ustawienia procedury automatycznego resetowania dla btedu przepigcia na szynach
zbiorczych DC.
0 = DISABLE — procedura automatycznego resetowania btedu wytgczona.
1 = ENABLE — procedura automatycznego resetowania btedu wigczona.
« Btad (DC OVERVOLT) zostaje automatycznie zresetowany po uptywie czasu zwioki ustawionego parametrem 3103
DELAY TIME, i przemiennik wznawia normalng prace.

3106

AR UNDERVOLTAGE

Parametr ten stuzy do ustawienia procedury automatycznego resetowania dla btedu zbyt niskiego napiecia szyn
zbiorczych DC.
0 = DISABLE — procedura automatycznego resetowania btedu wytgczona.
1 = ENABLE — procedura automatycznego resetowania btedu wtgczona.
* Blad (DC UNDERVOLTAGE) zostaje automatycznie zresetowany po uptywie czasu zwitoki ustawionego parametrem
3103 DELAY TIME, i przemiennik wznawia normalng prace.
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Kod |Opis
3107 |AR AI<MIN

Parametr ten stuzy do ustawienia procedury automatycznego resetowania btedu, gdy sygnat wejscia analogowego
jest ponizej ustawionej minimalnej wartosci graniczne;.
0 = DISABLE — procedura automatycznego resetowania btedu wytgczona.
1 = ENABLE — procedura automatycznego resetowania btedu wigczona.
* Btad (AI<MIN) zostaje automatycznie zresetowany po uptywie czasu zwioki ustawionego parametrem 3103 DELAY
TIME, i przemiennik wznawia normalng prace.
Ostrzezenie! Kiedy sygnat wejscia analogowego zostaje przywrécony, przemiennik moze zosta¢
restartowany nawet po dlugim okresie zatrzymania. Nalezy upewni¢ sie, ze automatyczne
restartowanie przemiennika z dtugim czasem zwloki nie spowoduje obrazen personelu i/lub uszkodzenia
urzadzen.

3108 |AR EXTERNAL FAULT

Parametr ten stuzy do ustawienia procedury automatycznego resetowania btedoéw zewnetrznych.
0 = DISABLE — procedura automatycznego resetowania btedu wytgczona.
1 = ENABLE — procedura automatycznego resetowania btedu wigczona.
* Btgd (EXTERNAL FAULT 1 lub EXTERNAL FAULT 2) zostaje automatycznie zresetowany po uptywie czasu zwtoki
ustawionego parametrem 3103 DELAY TIME, i przemiennik wznawia normalng prace.

Parametry
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Grupa 32: Nadzér (Supervision)

163

Ta grupa parametrow definiuje procedury nadzoru dla maksymalnie trzech sygnatéw z grupy
parametréw 01 “Parametry eksploatacyjne”. Procedura nadzoru monitoruje okreslony
parametr oraz podaje napiecie do odpowiedniego wyjscia przekaznikowego jezeli warto$¢
tego parametru znajdzie sie poza przedziatem okre$lonym wartosciami granicznymi. Do
zdefiniowania przekaznikéw oraz do okreélenia czy dany przekaznik zostaje aktywowany
kiedy nadzorowany sygnat jest zbyt niski lub zbyt wysoki nalezy uzyé parametrow z grupy 14

“Wyjscia przekaznikowe”.

Kod

Opis

3201

SUPERV 1 PARAM

Przy pomocy tego parametru wybiera sie pierwszy

nadzorowany parametr.

* Musi to by¢ numer parametru z Grupy 01 “Parametry
eksploatacyjne”.

* 100 = NOT SELECTED — Nie wybrano zadnego parametru.

* 101...159 — Wybiera parametr 0101...0159.

 Jezeli nadzorowany parametr znajdzie sie poza
przedziatem okreslonym odpowiednimi wartosciami
granicznymi, nastepuje podanie napiecia do
odpowiedniego wyjscia przekaznikowego.

» W tej grupie parametréw zostajg zdefiniowane wartosci
graniczne dla nadzoru.

» Odpowiednie wyjscia przekaznikowe sg zdefiniowane w
grupie parametrow 14 “Wyjscia przekaznikowe” (gdzie
rowniez podano ktéra nadzorowana warto$¢ graniczna jest
monitorowana przez to wyjscie przekaznikowe).

LO < HI (w. graniczna dolna < w. graniczna gérna)

Nadzor parametrow eksploatacyjnych przy wykorzystaniu

wasc przekaznikowych kiedy LO<HI.

* Przypadek A = warto$¢ parametru 1401 RELAY OUTPUT 1
(lub 1402 RELAY OUTPUT 2, itd.) jest SUPRV1 OVER lub
SUPRV 2 OVER. Nalezy wykorzysta¢ do monitorowania
kiedy / jezeli nadzorowany sygnat przekracza dang
warto$¢ graniczng. Przekaznik pozostaje aktywowany az
do momentu, gdy nadzorowana warto$¢ spadnie ponizej
dolnej wartosci graniczne;j.

* Przypadek B = wartos¢ parametru 1401 RELAY OUTPUT 1
(lub 1402 RELAY OUTPUT 2, itd.) jest SUPRV 1 UNDER lub
SUPRV 2 UNDER. Nalezy wykorzysta¢ do monitorowania
kiedy / jezeli nadzorowany sygnat spada ponizej danej
wartosci granicznej. Przekaznik pozostaje aktywowany az
do momentu, gdy nadzorowana warto$¢ wzro$nie powyzej
gornej wartosci granicznej.

LO > HI (w. graniczna dolna > w. graniczna gérna)

Nadzor parametrow eksploatacyjnych przy wykorzystaniu

wyjs¢ przekaznikowych kiedy LO>HI.

Poczatkowo jest aktywna najnizsza warto$¢ graniczna

(H1 3203) i pozostaje ona aktywna az do momentu, gdy

nadzorowany parametr wzro$nie powyzej najwyzszej

wartosci granicznej (LO 3202), kiedy to ta wartos¢ graniczna
staje sie wartoscig aktywng. Pozostaje ona wartoscig
graniczng aktywng az do momentu, gdy nadzorowany
parametr spadnie ponizej najnizszej warto$ci granicznej (HI

3203), kiedy to znowu ta warto$¢ graniczna staje sie

wartoscig graniczng aktywng.

LD < HI (w. graniczna dolna < w. graniczna gorna)
Uwaga ! Przypadek gdy LO < HI reprezentuje
normalng histereze.

Warto$¢ nadzorowanego parametru

HI (3203)
LO (3202)

Przyp. A
Pod nap.(1) T

0

Przyp. B
Pod nap. (1)

-
]
o

ot

LO > HI (w. graniczna dolna > w. graniczna gorna
Uwaga! Przypadek gdy LO>HI reprezentuje histereze
specjalng, z dwoma oddzielnymi wartoSciami
granicznymi nadzoru.

. Aktywna w. gr.
Warto$¢ nadzorowanego parametru

LO (3202)
HI (3203)

\E

Przyp. A
Pod nap. (1)

Przyp. B \
Pod nap. (1) T—‘
0
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Kod |Opis

3201 | Przypadek A = warto$¢ parametru 1401 RELAY OUTPUT 1 (lub 1402 RELAY OUTPUT 2, itd.) jest SUPRV1 OVER lub

kont. | SUPRV 2 OVER. Poczatkowo przekaznik jest w stanie beznapieciowym. Napiecie do przekaznika jest podawane
zawsze kiedy nadzorowany parametr jest powyzej aktywnej wartosci graniczne;.

» Przypadek B = warto$¢ parametru 1401 RELAY OUTPUT 1 (lub 1402 RELAY OUTPUT 2, itd.) jest SUPRV1 UNDER lub
SUPRV2 UNDER. Poczatkowo przekaznik jest pod napieciem. Przekaznik jest w stanie beznapigciowym zawsze
kiedy nadzorowany parametr jest ponizej aktywnej wartosci graniczne;j.

3202 [SUPERV 1 LIM LO
Parametr ten ustawia warto$¢ graniczng dolng dla pierwszego nadzorowanego parametru - patrz 3201 SUPERV 1
PARAM.

3203 [SUPERV 1 LIM HI
Parametr ten ustawia warto$¢ graniczng gérng dla pierwszego nadzorowanego parametru - patrz 3201 SUPERV 1
PARAM.

3204 |[SUPERV 2 PARAM
Przy pomocy tego parametru wybiera sie drugi nadzorowany parametr. Patrz opis dla parametru 3201 SUPERV 1
PARAM.

3205 |[SUPERV 2 LIM LO
Parametr ten ustawia warto$¢ graniczng dolng dla drugiego nadzorowanego parametru - patrz 3204 SUPERV 2
PARAM.

3206 |[SUPERV 2 LIM HI
Parametr ten ustawia warto$¢ graniczng gérng dla drugiego nadzorowanego parametru - patrz 3204 SUPERV 2
PARAM.

3207 |[SUPERV 3 PARAM
Przy pomocy tego parametru wybiera sie trzeci nadzorowany parametr. Patrz opis dla parametru 3201 SUPERV 1
PARAM.

3208 |[SUPERV 3 LIM LO
Parametr ten ustawia warto$¢ graniczng dolng dla trzeciego nadzorowanego parametru - patrz 3207 SUPERV 3
PARAM.

3209 |[SUPERV 3 LIM HI
Parametr ten ustawia warto$¢ graniczng gérng dla trzeciego nadzorowanego parametru - patrz 3207 SUPERV 3
PARAM.

Parametry
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Grupa 33: Informacje (Information)

Ta grupa parametréw pozwala na dostep do informacji o numerze wersji oprogramowania
przemiennika oraz o dacie testu.

Kod |Opis
3301 |FW VERSION
\Wersja oprogramowania przemiennika.
3302 [LP VERSION
Wersja pakietu zatadowczego.
3303 [TEST DATE
Data testu (w formacie: rr.tt = rok.tydzien w formacie dwucyfrowym).
3304 DRIVE RATING
Prad i napiecie znamionowe przemiennika. Parametr ten ma format XXXY, gdzie:
« XXX = znamionowy prad przemiennika w amperach. “A” oznacza przecinek dla prgdu znamionowego, np. gdy
XXX = 8A8, oznacza to, ze znamionowy prad przemiennika wynosi 8,8 A.
* Y = znamionowe napiecie przemiennika, gdzie Y = 2 oznacza napigcie w zakresie 208...240 V, a Y = 4 oznacza
napiecie w zakresie 380...480 V.
3305 |PARAMETER TABLE

Parametr ten zawiera informacje o wersji tabeli parametrow wykorzystywanych przez dany przemiennik.

Parametry
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Grupa 34: Wyswietlacz panelu (Panel Display)

Ta grupa parametrow definiuje co jest prezentowane w srodkowej czesci wysSwietlacza
panelu sterowania, kiedy jest on w trybie sterowania.

Kod |Opis
3401 |[SIGNAL1 PARAM
Przy pomocy tego parametru wybiera sie pierwszy parametr

P 3404 P 3405

prezentowany na wys$wietlaczu panelu sterowania (przez LOC & ‘ * 49, THZ]

wprowadzenie numeru parametru).

» Ta grupa parametréw definiuje zawarto$¢ wyswietlacza panelu P 3401 (137) 49 1 HZ
sterowania kiedy panel ten jest w trybie sterowania. P 3408 (138) > . o

« Mozna wybraé dowolny numer parametru z grupy 01. P 3415 (139+—»10. 7 A

» Uzywajac parametrow opisanych ponizej mozna dokonac DIR 00:00 | MENU

skalowania wartosci prezentowanej na wyswietlaczu, jej

przeksztatcenia na dogodne jednostki, oraz / lub prezentowania jej w postaci wskaznika stupkowego.
» Na rysunku obok sg zidentyfikowane opcje wybrane przy pomocy parametrow z tej grupy.
100 = nie wybrano — pierwszy parametr nie jest prezentowany na wyswietlaczu.

101...159 = prezentowane sg parametry 0101...0159. Jezeli dany parametr nie istnieje, na wyswietlaczu pojawia sie
komunikat “n.a.”

3402 |[SIGNAL1 MIN

Parametr ten definiuje minimalng warto$¢ oczekiwang dla
pierwszego parametru prezentowanego na wyswietlaczu.
Uzy¢ parametréw 3402, 3403, 3406 oraz 3407, aby przeksztafci¢ P3407-| — — — — — —
jeden z parametréw z grupy 01, np. 0102 SPEED (w obr/min) na
predko$¢ przenosnika napedzanego silnikiem (w stopach/minute).
Dla takiego przeksztatcenia pokazane na rysunku obok wartosci
zrodiowe to predko$é minimalna i maksymalna silnika, a wartosci P3406-| — —
prezentowane na wy$wietlaczu to minimalna i maksymalna predkosé
przenosnika. Aby wybra¢ odpowiednie jednostki dla wyswietlanych
parametrow, uzy¢ parametru 3405. P3402 P 3403

Uwaga! Wybér jednostek nie przeksztatca wartosci. Parametr nie ma Wart. zrodt.
wptywu na prace przemiennika jezeli wartoS¢ parametru 3404
OUTPUT1 DSP FORM = 9 (DIRECT).

3403 [SIGNAL1 MAX

Parametr ten definiuje maksymalng warto$¢ oczekiwang dla
pierwszego parametru prezentowanego na wyswietlaczu.

Uwaga! Wyboér jednostek nie przeksztatca wartosci. Parametr nie ma
wptywu na prace przemiennika jezeli wartoS¢ parametru 3404
OUTPUT1 DSP FORM = 9 (DIRECT).

3404 |OUTPUT1 DSP form

Warto$¢ Ta wys$wietlaczu
A

o . . . 3404 value | Display Range
Parametr ten definiuje potozenie przecinka dla pierwszego 0 3 39768 +30767
parametru prezentowanego na wys$wietlaczu. — "‘k.
0...7 — Definiuje potozenie przecinka. 1 + 3.1 (ze znakiem)
* Wprowadzi¢ liczbe miejsc po przecinku. 2 +3.14
« Patrz tabela obok przedstawiajgca przyktady zastosowania dla 3 +3.142
liczby m (3.14159). 4 3 0...65535 (bez
8 = BAR METER — Specyfikuje wyswietlanie wskaznika liniowego. 5 31 znaku)
9 = DIRECT — Potozenie przecinka oraz jednostki miary sg 6 314
identyczne jak dla sygnatu zrédtowego. Patrz wykaz parametrow = 3740
Grupy 01 w rozdziale “Petna Lista Parametrow” odnosnie il
rozdzielczosci (ktéra wskazuje potozenie przecinka) oraz 8 Wyswietlany wsk. stupkowy.
jednostek miary. 9 Liczba cyfr po przecinku i
jednostki jak dla sygnatu
zrodiowego. .
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Kod |Opis
3405 [OUTPUT1 UNIT
Przy pomocy tego parametru wybiera si¢ jednostki dla pierwszego parametru prezentowanego na wyswietlaczu.
Uwaga: Parametr ten nie ma wptywu na prace przemiennika jezeli parametr 3404 oUTPUT1 DSP FORM = 9 (DIRECT).
0O=NOUNIT 9=°C 18=MWh 27 =ft 36=1I/s 45 = Pa 54 = Ib/m 63 = Mrev
1=A 10=1b ft 19 =m/s 28=MGD 37 =1I/min 46 = GPS 55 =Ib/h 64 =d
2=V 11 =mA 20 = m3h 29 =inHg 38 =1/h 47 = galls 56 = FPS 65 =inWC
3=Hz 12=mV 21=dm’s 30=FPM 39=m%s 48=gallm 57 =ft/s 66 = m/min
4=% 13 = kW 22 = bar 31 =kb/s 40=m%m 49 =galh 58 =inH,O 67 =Nm
5=s 14=W 23 = kPa 32 =kHz 41 = kg/s 50 = ft3/s 59 =inwg
6=h 15 = kWh 24=GPM 33=0Q 42 =kg/m 51 = ft3/m 60 = ft wg
7 =rpm 16 =°F 25 =PSI 34 = ppm 43 = kg/h 52 = ft3/h 61 = Ibsi
8 =kh 17 =hp 26 = CFM 35 = pps 44 =mbar 53 =Ib/s 62 =ms
Dla wyswietlania wskaznikow stupkowych sg uzyteczne nastepujace jednostki:
117 = %ref 119 =%dev 121 =% SP 123 = lout 125 =Fout 127 =Vdc
118 = %act 120=%LD 122 =%FBK 124 =Vout 126 = Tout
3406 |(OUTPUT1 MIN
Przy pomocy tego parametru ustawia sie minimalng warto$¢ pokazywang dla pierwszego parametru na
wySwietlaczu.
Uwaga: Parametr ten nie ma wptywu na prace przemiennika jezeli parametr 3404 oUTPUT1 DSP FORM = 9 (DIRECT).
3407 |OUTPUT1 MAX
Przy pomocy tego parametru ustawia sie maksymalng warto$¢ pokazywang dla pierwszego parametru na
wySwietlaczu.
Uwaga: Parametr ten nie ma wptywu na prace przemiennika jezeli parametr 3404 oUTPUT1 DSP FORM = 9 (DIRECT).
3408 [SIGNAL 2 PARAM
Przy pomocy tego parametru wybiera sie drugi parametr prezentowany na wyswietlaczu panelu sterowania (przez
wprowadzenie numeru parametru) - patrz opis dla parametru 3401.
3409 [SIGNAL 2 MIN
Przy pomocy tego parametru ustawia sie minimalng wartos¢ oczekiwang dla drugiego parametru na wyswietlaczu -
patrz opis dla parametru 3402.
3410 [SIGNAL 2 MAX
Przy pomocy tego parametru ustawia sie maksymalng wartos¢ oczekiwang dla drugiego parametru na wyswietlaczu
- patrz opis dla parametru 3403.
3411 |OUTPUT 2 DSP FORM
Parametr ten definiuje potozenie przecinka dla drugiego parametru prezentowanego na wyswietlaczu - patrz opis dla
parametru 3404.
3412 |OUTPUT 2 UNIT
Przy pomocy tego parametru wybiera si¢ jednostki dla drugiego parametru prezentowanego na wyswietlaczu - patrz
opis dla parametru 3405.
3413 |OUTPUT 2 MIN
Przy pomocy tego parametru ustawia sie minimalng warto$¢ pokazywang dla drugiego parametru na wyswietlaczu -
patrz opis dla parametru 3406.
3414 |OUTPUT 2 MAX
Przy pomocy tego parametru ustawia sie maksymalng wartos¢ pokazywang dla drugiego parametru na
wysSwietlaczu - patrz opis dla parametru 3407.
3415 |[SIGNAL 3 PARAM
Przy pomocy tego parametru wybiera sie trzeci parametr prezentowany na wys$wietlaczu panelu sterowania (przez
wprowadzenie numeru parametru) - patrz opis dla parametru 3401.
3416 |[SIGNAL 3 MIN

Przy pomocy tego parametru ustawia sie minimalng wartos¢ oczekiwang dla trzeciego parametru na wyswietlaczu -

patrz opis dla parametru 3402.
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Kod

Opis

3417

SIGNAL 3 MAX

Przy pomocy tego parametru ustawia sie maksymalng warto$¢ oczekiwang dla trzeciego parametru na wyswietlaczu
- patrz opis dla parametru 3403.

3418

OUTPUT 3 DSP FORM

Parametr ten definiuje potozenie przecinka dla trzeciego parametru prezentowanego na wyswietlaczu - patrz opis
dla parametru 3404.

3419

OUTPUT 3 DSP UNIT

Przy pomocy tego parametru wybiera sie jednostki dla trzeciego parametru prezentowanego na wyswietlaczu - patrz
opis dla parametru 3405.

3420

OUTPUT 3 MIN

Przy pomocy tego parametru ustawia sie minimalng warto$¢ pokazywang dla trzeciego parametru na wyswietlaczu -
patrz opis dla parametru 3406.

3421

OUTPUT 3 MAX

Przy pomocy tego parametru ustawia sie maksymalng warto$¢ pokazywang dla trzeciego parametru na
wySwietlaczu - patrz opis dla parametru 3407.

Parametry
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Grupa 35: Pomiar temperatury silnika (Motor Temp Meas)

Ta grupa parametrow definiuje wykrywanie oraz sposoéb raportowania dla szczegblnego
rodzaju potencjalnych btedéw - tj. dla bteddéw polegajgcych na przegrzaniu sig silnika, co jest
wykrywane przez czujnik temperatury. Typowy schemat potgczen jest przedstawiony na
rysunku ponizej.

Jeden czujnik

Trzy czujniki
. " Al
e = ; Al . .
Silnik X X e ___IAGND
T " |AGND - |
L o \ ‘ AO1
‘ : AO1 o o
L o . ' |AGND
L '+ |AGND , "
10 nF L 1 10 nF & J

Ostrzezenie! Norma IEC 60664 wymaga zastosowania podwadjnej lub wzmocnionej izolacji

A pomiedzy elementami urzadzen elektrycznych pozostajgcych pod napieciem a elementami,
do ktorych jest dostep od zewnatrz, jezeli elementy te sg wykonane z materiatéw
nieprzewodzgcych, albo jezeli sg one wykonane z materiatow przewodzacych ale nie sg
przytagczone do uziemienia ochronnego..

Aby spehi¢ to wymaganie nalezy przytgczyc¢ termistor (lub inne podobne komponenty) do
zaciskow sterowania przemiennika stosujgc jedng z ponizszych mozliwosci:

» Oddzieli¢ termistor od elementéw bedacych pod napieciem przy pomocy podwaojnej
wzmochnionej izolacji.

» Chroni¢ wszystkie obwody przytagczone do wejs¢ cyfrowych i analogowych przemiennika.
Powinny one by¢ zabezpieczone przed przypadkowym dotknieciem oraz izolowane od
innych obwodéw niskiego napiecia przy zastosowaniu izolacji podstawowej (o napieciu
znamionowym izolacji takim samym jak napiecie znamionowe izolacji obwodéw
gtéwnych).

» Zastosowac zewnetrzny przekaznik termistorowy. |1zolacja przekaznika musi by¢ na
poziomie wyznaczonym przez napiecie obwodu gtéwnego przemiennika.

Na rysunku ponizej przedstawiono alternatywny sposéb przytgczenia termistora. Po stronie
silnika kabel przytgczeniowy termistora powinien by¢ uziemiony poprzez kondensator o
pojemnosci 10 nF. Jezeli nie jest to mozliwe, nalezy pozostawi¢ ekran kabla nieprzytagczony.

Przekaznik termistorowy: Termistor (0) lub (1) Termistor (0)

@

Przekaznik
termistorowy Piyta OMIO
Ptyta OMIO
Di6
1 +24 VDC -
- +24 VDC

Parametry
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Dla innych btedéw, lub przewidywania przegrzanie silnika przy uzyciu modelu, patrz grupa
parametrow 30 “Funkcje btedow”.

Kod |Opis
3501 |[SENSOR TYPE

Przy pomocy tego parametru identyfikuje sie zastosowany typ czujnika temperatury silnika, PT100 (°C) lub PTC (Q)
- patrz parametry 1501 oraz 1507.
0 = NONE: brak czujnika temperatury silnika.
1 =1 x PT100 — zastosowano jeden czujnik PT 100.
» Wyjscie analogowe A0O1 lub AO2 zasila czujnik pradem statym.
* Rezystancja czujnika wzrasta wraz ze wzrostem temperatury silnika, i tym samym wzrasta spadek napiecia na
czujniku.
» Funkcja pomiaru temperatury odczytuje spadek napiecia na czujniku poprzez wejscie analogowe Al1 lub AI2 i
przetwarza go na temperature w stopniach Celsjusza.
2 =2 x PT100 — zastosowano dwa czujniki PT 100.
* Dziatanie czujnikéw jest takie samo jak opisano powyzej dla konfiguracji 1 x PT100.

3 =3 x PT100 — zastosowano trzy czujniki PT 100. Rezystancja (w Q)
+ Dziatanie czujnikow jest takie samo jak opisano powyzej dla konfiguracji 4000 -
1 x PT100. ‘

4 = PTC — zastosowano czujnik PTC.

» Wyjscie analogowe zasila czujnik pradem statym.

» Rezystancja czujnika wzrasta gwattownie gdy temperatura silnika
wzrosnie powyzej temperatury zadanej czujnika PTC (T¢f), i tym 550
samym w taki sam sposéb wzrasta spadek napiecia na czujniku.

Funkcja pomiaru temperatury odczytuje spadek napiecia na czujniku
poprzez wejscie analogowe Al1 i przetwarza je na ohmy. 100

* Na rysunku obok przedstawiono wykres rezystancji typowego czujnika

PTC w funkcji temperatury roboczej silnika.

1330

Temperatura Rezystancja o T
Normalna >3 kQ o
Zbyt wysoka <28 kQ

5 = THERMI (0) — zastosowano termistor.

» Zabezpieczenie termiczne silnika jest aktywowane poprzez wejscie cyfrowe. Do wejécia cyfrowego nalezy
przytgczy¢ czujnik PTC albo normalnie zamkniety (NZ) przekaznik termistorowy. Przemiennik odczytuje status
tego wejscia cyfrowego jak podano w tabeli powyze;.

* Kiedy status wejscia cyfrowego jest “0”, oznacza to, ze silnik nie jest przegrzany.

* Patrz rysunki na poczatku opisu tej grupy parametrow.

6 = THERMI (1) — zastosowano termistor.

« Zabezpieczenie termiczne silnika jest aktywowane poprzez wejscie cyfrowe. Do wejScia cyfrowego nalezy
przytgczy¢ normalnie otwarty (NO) przekaznik termistorowy. przemiennik odczytuje status tego wejscia
cyfrowego jak podano w tabeli powyzej.

* Kiedy status wej$cia cyfrowego jest “1”, oznacza to, ze silnik jest przegrzany.

« Patrz rysunki na poczatku opisu tej grupy parametréw.

3502 [INPUT SELECTION

Parametr ten definiuje wejscie uzywane dla sygnatu czujnika temperatury.
1=A11-PT100 oraz PTC.

2 = A2 - PT100 oraz PTC.

3...8 = DI1...DI6 — termistor.

3503 |ALARM LIMIT

Parametr ten definiuje graniczng warto$¢ alarmowg dla pomiaru temperatury silnika.

» Dla temperatur silnika powyzej tej wartosci granicznej przemiennik pokazuje komunikat alarmu (2010, MOTOR
OVERTEMP).

Dla termistoréw:

0 = deaktywowany (nieaktywny)

1 = aktywny

Parametry
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Kod |Opis
3504 |FAULT LIMIT

Parametr ten definiuje graniczng wartos¢ btedu dla pomiaru temperatury silnika.

+ Dla temperatur silnika powyzej tej wartosci granicznej przemiennik pokazuje komunikat btedu (9, MOTOR
OVERTEMP) i zatrzymuje sie.

Dla termistoréw:
0 = de- aktywowany (nieaktywny)
1 = aktywny

Parametry
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Grupa 36: Funkcje czasowe (Timer Functions)

Ta grupa parametréw definiuje funkcje czasowe. Funkcje te obejmuja;

» Cztery codzienne starty/zatrzymania.

» Cztery cotygodniowe starty/zatrzymania oraz zwiekszania.

« Cztery timery do grupowania wybranych przedziatébw czasowych.

Jeden timer moze byc¢ potgczony z wieloma przedziatami czasowymi oraz pojedynczy
przedziat czasowy moze by¢ uzyta przez kilka timeréw.

Time Period 1

3602 START TIME 1
3603 sTOP TIME 1
3604 START DAY 1
3605 STOP DAY 1

Time Period 2

3606 START TIME 2
3607 STOP TIME 2
3608 START DAY 2
3609 STOP DAY 2

Time Period 3

3610 START TIME 3
3611 STOP TIME 3
3612 START DAY 3
3613 STOP DAY 3

Time Period 4

3614 START TIME 4
3615 STOP TIME 4
3616 START DAY 4
3617 STOP DAY 4

Booster

3622 BOOSTER SEL
3623 BOOSTER TIME

Daily Str = codzienny start

Daily Stp = codzienne zatrzymanie
Weekly Str = cotygodniowy start

Weekly Stp = cotygodniowe zatrzymanie

Timer 1
3626 TIMED FUNC 1 SRC

Timer 2
3627 TIMED FUNC 2 SRC

Timer 3
3628 TIMED FUNC 3 SRC

Timer 4
3629 TIMED FUNC 4 SRC

Override = funkcja nadrzedna (narzucona)

Dany parametr moze by¢ przytagczony tylko do jednego timera / funkcji czasowe;j.

Timer1 Function
3626 Timer1 Function Src

Timer2 Function
3627 Timer2 Function Src

=

1001 EXT 1 COMMANDS

1002 EXT 2 COMMANDS

1102 EXT 1/2 SEL

1201 CONST SPEED SEL

1401 RELAY OUTPUT 1...1403 RELAY OUTPUT 3
1410 RELAY OUTPUT 4...1412 RELAY OUTPUT 6
4027 PID PARAM SET

8126 TIMED AUTOCHANGE

Parametry
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Kod |Opis
3601 TIMERS ENABLE
Parametr ten stuzy do wyboru zrodta sygnatu zezwolenia dla funkcji czasowych.
0 = NOT SEL - funkcje czasowe sg wytgczone.
1 = DM jako zrodto sygnatu zezwolenia dla funkcji czasowej jest zdefiniowane wejscie cyfrowe DI1.
» Aby aktywowa¢ dang funkcje czasowg musi by¢ aktywowane wejscie cyfrowe DI1.
2...6 = DI2...DI6 - jako zrodto sygnatu zezwolenia dla funkcji czasowej jest zdefiniowane wejscie cyfrowe DI2...DI6.
7 = ENABLED - funkcje czasowe sg aktywowane.
-1 = DI1(INV) — jako zrédio sygnatu zezwolenia dla funkcji czasowej jest zdefiniowane odwrécone wejscie cyfrowe
DI1.
» Aby aktywowac¢ dang funkcje czasowg musi by¢ deaktywowane wejscie cyfrowe DI1.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — jako zrédto sygnatu zezwolenia dla funkcji czasowej jest zdefiniowane odwrécone
wejscie cyfrowe DI2...DI6.
3602 |[START TIME 1
Parametr ten definiuje czas codziennego startu 20:30:00 :
przemiennika sterowanego funkcjg czasowa 1. Przedziat czasowy 2
« Czas ten moze byé zmieniany z krokiem 17:00:00 :
2-sekundowym Przedziat czasowy 4 I:l
A Lo . .An. : 15:00:00
« Jezeli wartos¢ parametru jest 07:00:00, wtedy funkcja
czasowa dla przedziatu czasowego 1 jest 13:00:00
aktywowana o godzinie 7 rano. Przedziat czasowy 3 |:|
» Na rysunku obok pokazano wiele przedziatéw 12:00:00
czasowych ustawionych dla réznych dni tygodnia.
10:30:00
Przedziat czasowy 1
09:00:00
00:00:00
Pon Wt. Sr. Czw. Pigt. Sob. Niedz.
3603 |STOP TIME 1
Parametr ten definiuje czas codziennego zatrzymania przemiennika sterowanego funkcjg czasowa 1.
» Czas ten moze by¢ zmieniany z krokiem 2-sekundowym.
« Jezeli warto$¢ parametru jest 09:00:00, wtedy timer 1 jest deaktywowany o godzinie 9 rano.
3604 |[START DAY 1
Parametr ten definiuje cotygodniowy dzien startu przemiennika sterowanego funkcjg czasowag 1.
1 = Monday (Poniedziatek)
;.= Sunday (Niedziela)
« Jezeli warto$¢ parametru jest “1”, wtedy timer 1 jest cotygodniowo aktywowany o pétnocy w poniedziatek
(godzina 00:00:00).
3605 [STOP DAY 1
Parametr ten definiuje cotygodniowy dzien zatrzymania przemiennika sterowanego funkcjg czasowg 1.
1 = Monday (Poniedziatek)
7 = Sunday (Niedziela)
* Jezeli wartos$¢ parametru jest “5”, wtedy timer 1 jest cotygodniowo deaktywowany o péinocy w pigtek (godz.
23:59:58).
3606 |START TIME 2
Parametr ten definiuje czas codziennego startu przemiennika sterowanego funkcjg czasowa 2.
« Patrz opis powyzej dla parametru 3602
3607 |STOP TIME 2
Parametr ten definiuje czas codziennego zatrzymania przemiennika sterowanego funkcjg czasowa 2.
» Patrz opis powyzej dla parametru 3603
3608 |START DAY 2

Parametr ten definiuje cotygodniowy dzien startu przemiennika sterowanego funkcjg czasowg 2.

« Patrz opis powyzej dla parametru 3604

Parametry
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Kod |Opis
3609 |STOP DAY 2
Parametr ten definiuje cotygodniowy dzien zatrzymania przemiennika sterowanego funkcjg czasowg 2.
* Patrz opis powyzej dla parametru 3605
3610 |[START TIME 3
Parametr ten definiuje czas codziennego startu przemiennika sterowanego funkcjg czasowg 3.
* Patrz opis powyzej dla parametru 3602
3611 |STOP TIME 3
Parametr ten definiuje czas codziennego zatrzymania przemiennika sterowanego funkcjg czasowa 3.
* Patrz opis powyzej dla parametru 3603
3612 |[START DAY 3
Parametr ten definiuje cotygodniowy dzien startu przemiennika sterowanego funkcjg czasowg 3.
* Patrz opis powyzej dla parametru 3604
3613 |STOP DAY 3
Parametr ten definiuje cotygodniowy dzien zatrzymania przemiennika sterowanego funkcjg czasowg 3.
* Patrz opis powyzej dla parametru 3605
3614 |[START TIME 4
Parametr ten definiuje czas codziennego startu przemiennika sterowanego funkcjg czasowa 4.
* Patrz opis powyzej dla parametru 3602
3615 |STOP TIME 4
Parametr ten definiuje czas codziennego zatrzymania przemiennika sterowanego funkcjg czasowa 4.
* Patrz opis powyzej dla parametru 3603
3616 |[START DAY 4
Parametr ten definiuje cotygodniowy dzien startu przemiennika sterowanego funkcjg czasowg 4.
* Patrz opis powyzej dla parametru 3604
3617 |[STOP DAY 4
Parametr ten definiuje cotygodniowy dzien zatrzymania przemiennika sterowanego funkcjg czasowa 4.
* Patrz opis powyzej dla parametru 3605
3622 |IBOOSTER SEL
Parametr ten stuzy do wyboru zrodta dla sygnatu zwiekszenia.
0 = NOT SEL — sygnat zwiekszenia jest wytaczony.
1 = DI1 — jako zrodto sygnatu zwiekszenia jest zdefiniowane wejscie cyfrowe DI1.
2...6 = DI2...DI6 — jako zrodio sygnatu zwiekszenia jest zdefiniowane wejscie cyfrowe DI2...DI6.
-1 = DI1(INV) — jako zrodto sygnatu zwiekszenia jest zdefiniowane odwrocone wejscie cyfrowe DI1.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — jako Zrédio sygnatu zwiekszenia jest zdefiniowane odwrécone wejscie cyfrowe DI2...DI6.
3623 BOOSTER TIME |
Parametr ten definiuje czas aktywnosci zwigkszenia (tzw. czas |
zwiekszenia). Odliczanie tego czasu rozpoczyna sie w Buster | I
momencie kiedy zostanie deaktywowany sygnat wyboru aktywny |
bustera. Jezeli warto$¢ tego parametru jest 1:30:00, wtedy | |
buster jest aktywny przez 1 godzine i 30 minut po |
deaktywowaniu wejécia cyfrowego DI. Aktywacja DI i
I Czas zwiekszenia |
(booster time)
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Kod

Opis

3626

3627

TIMER FUNC1 SRC

Przy pomocy tego parametru taczy sie przedzialy czasowe uzywane przez dang funkcje czasowa.
0 = NOT SEL — nie wybrano zadnych przedziatow czasowych.

1 =T1 - do funkcji czasowej wybrano Przedziat Czasowy 1.

2 = T2 — do funkcji czasowej wybrano Przedziat Czasowy 2.

3=T2+T1 - do funkcji czasowej wybrano Przedziat Czasowy 1 2.

4 = T3 — do funkcji czasowej wybrano Przedziat Czasowy 3.

5=T3 +T1 - do funkcji czasowej wybrano Przedziat Czasowy 1i 3.

6 = T3 + T2 — do funkcji czasowej wybrano Przedziat Czasowy 2 i 3.

7 =T3 + T2 + T1 — do funkcji czasowej wybrano Przedziat Czasowy 1, 2i 3.

8 = T4 — do funkcji czasowej wybrano Przedziat Czasowy 4.

10 = T4 + T2 — do funkcji czasowej wybrano Przedziat Czasowy 4 i 2.

11 =T4 + T2 + T1 — do funkcji czasowej wybrano Przedziat Czasowy 4, 2i 1.

12 =T4 + T3 — do funkcji czasowej wybrano Przedziat Czasowy 4 i 3.

13 =T4 + T3 + T1 — do funkcji czasowej wybrano Przedziat Czasowy 4, 3i 1.

14 =T4 + T3 + T2 — do funkcji czasowej wybrano Przedziat Czasowy 4, 3 i 2.

15=T4 + T3 + T2 + T1 — do funkcji czasowej wybrano Przedziat Czasowy 4, 3, 2i 1.

16 = BOOSTER (B) — do funkcji czasowej wybrano Buster (czas zwiekszenia).

17 =B + T1 - do funkcji czasowej wybrano Buster i Przedziat Czasowy 1.

18 = B+ T2 — do funkcji czasowej wybrano Buster i Przedziat Czasowy 2.

19 =B+ T2 + T1 — do funkcji czasowej wybrano Buster i Przedziat Czasowy 1 oraz 2.

20 = B + T3 — do funkcji czasowej wybrano Buster i Przedziat Czasowy 3.

21 =B + T3 + T1 — do funkcji czasowej wybrano Buster i Przedziat Czasowy 3 oraz 1.

22 =B+ T3 + T2 — do funkcji czasowej wybrano Buster i Przedziat Czasowy 3 oraz 2.

23 =B+ T3+ T2+ T1 — do funkcji czasowej wybrano Buster i Przedziat Czasowy 3, 2 oraz 1.
24 = B + T4 — do funkcji czasowej wybrano Buster i Przedziat Czasowy 4.

25 = B + T4 + T1 — do funkcji czasowej wybrano Buster i Przedziat Czasowy 4 oraz 1.

26 =B + T4 + T2 — do funkcji czasowej wybrano Buster i Przedziat Czasowy 4 oraz 2.

27 =B+ T4 + T2+ T1 - do funkcji czasowej wybrano Buster i Przedziat Czasowy 4, 2 oraz 1.
28 =B + T4 + T3 — do funkcji czasowej wybrano Buster i Przedziat Czasowy 4 oraz 3.

29 =B + T4 + T3 +T1 — do funkcji czasowej wybrano Buster i Przedziat Czasowy 4, 3 oraz 1.
30 =B + T4 + T3 + T2 — do funkcji czasowej wybrano Buster i Przedziat Czasowy 4, 3 oraz 2.
31=B+ T4+ T3+ T2+ T1 - do funkcji czasowej wybrano Buster i Przedziat Czasowy 4, 3, 2 oraz 1.

TIMER FUNC2 SRC
* Patrz opis powyzej dla parametru 3626.

3628

TIMER FUNC3 SRC
« Patrz opis powyzej dla parametru 3626.

3629

TIMER FUNC4 SRC
» Patrz opis powyzej dla parametru 3626.

Parametry
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Grupa 37: Krzywa obciagzenia uzytkownika (USER LOAD CURVE)

Parametry tej grupy definiujg nadzoér krzywych obcigzenia ktére moga by¢ definiowane przez
uzytkownika (moment obrotowy silnika w funkcji czestotliwosci). Krzywa obcigzenia jest
zdefiniowana przy pomocy pieciu punktow.

Kod |Opis

3701 |USER LOAD C MODE Moment obr. silnika (%)
Tryb nadzoru dla definiowanych przez -
uzytkownika krzywych obcigzenia. A

. ! . Strefa przecigzenia
Funkcja ta zastepuje stosowang w poprzednich

wersjach funkcje nadzoru. Aby zrealizowac te p3M
wychodzaca z uzycia funkcje patrz rozdziat P3712 53775 P3718
“Kompatybilnos¢ z wychodzaca z uzycia funkcjg P3714 P3717
nadzoru niedocigzenia) na str. 177.
0 = NOT SEL — funkcja nadzoru jest wytgczona. Dopuszczalny obszar pracy
1 = UNDERLOAD — wigczona funkcja nadzoru dla
spadku momentu obrotowego ponizej krzywej
niedocigzenia. P3705
2 = OVERLOAD — wigczona funkcja nadzoru dla !
wzrostu momentu obrotowego powyzej krzywej .
przecigzenia. ! P3708 L !
3 = BOTH — wigczona funkcja nadzoru dla spadku P3704 P3707 P3710 P3713 P3|716>
momentu obrotowego ponizej krzywej
niedocigzenia oraz funkcja nadzoru dla
wzrostu momentu obrotowego powyzej krzywej
przecigzenia.

3702 |USER LOAD C FUNC

Przy pomocy tego parametru definiuje sie dziatanie pozadane podczas nadzoru obcigzenia.

1 = FAULT — jest generowany komunikat btedu kiedy warunki okre$lone przez parametr 3701 USER LOAD C MODE
trwatly dtuzej niz czas ustawiony przez parametr 3703 USER LOAD C TIME.

2 = ALARM — jest generowany komunikat alarmu kiedy warunek zdefiniowany parametrem 3701 USER LOAD C MODE
trwat / byt aktywny dtuzej niz potowa okresu czasu zdefiniowanego parametrem 3703 USER LOAD C TIME.

3703 [USER LOAD C TIME

Przy pomocy tego parametru definiuje sie limit czasu dla generowania komunikatu btedu.

» Pofowa tego czasu jest wykorzystywana jako limit do generowania komunikatu alarmu.

3704 |LOAD FREQ 1

Przy pomocy tego parametru definiuje sie wartos¢ czestotliwosci dla pierwszego punktu definiujgcego krzywg
obcigzenia.

» Wartos¢ ta musi by¢ nizsza niz warto$¢ parametru 3707 LOAD FREQ 2.

3705 |LOAD TORQ LOW 1

Przy pomocy tego parametru definiuje sie warto§¢ momentu obrotowego dla pierwszego punktu definiujgcego
krzywa niedocigzenia.

= Wartos¢ ta musi by¢ nizsza niz warto$¢ parametru 3706 LOAD TORQ HIGH 1.

3706 |[LOAD TORQ HIGH 1

Przy pomocy tego parametru definiuje sie warto§¢ momentu obrotowego dla pierwszego punktu definiujgcego
krzywg przecigzenia.

3707 |LOAD FREQ 2

Przy pomocy tego parametru definiuje sie wartos¢ czestotliwoéci dla drugiego punktu definiujgcego krzywg
obcigzenia.

» Wartos¢ ta musi by¢ nizsza niz warto$¢ parametru 3710 LOAD FREQ 3.

3708 |LOAD TORQ LOW 2

Przy pomocy tego parametru definiuje sie warto§¢ momentu obrotowego dla drugiego punktu definiujacego krzywg
niedocigzenia.

= Wartos¢ ta musi by¢ nizsza niz warto$¢ parametru 3709 LOAD TORQ HIGH 2.

3709 [LOAD TORQ HIGH 2

Przy pomocy tego parametru definiuje si¢ warto§¢ momentu obrotowego dla drugiego punktu definiujgcego krzywg
przecigzenia.

Strefa niedocigzenia

Czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz)
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Kod

Opis

3710

LOAD FREQ 3

Przy pomocy tego parametru definiuje sie warto$¢ czestotliwosci dla trzeciego punktu definiujgcego krzywa
obcigzenia.

» Wartos¢ ta musi by¢ nizsza niz wartos¢ parametru 3713 LOAD FREQ 4.

3711

LOAD TORQ LOW 3

Przy pomocy tego parametru definiuje sie warto§¢ momentu obrotowego dla trzeciego punktu definiujgcego krzywg
niedocigzenia.

» Wartos¢ ta musi by¢ nizsza niz warto$¢ parametru 3712 LOAD TORQ HIGH 3.

3712

LOAD TORQ HIGH 3

Przy pomocy tego parametru definiuje sie warto§¢ momentu obrotowego dla trzeciego punktu definiujgcego krzywg
przecigzenia.

3713

LOAD FREQ 4

Przy pomocy tego parametru definiuje sie wartos¢ czestotliwosci dla czwartego punktu definiujgcego krzywa
obcigzenia.

» Wartos¢ ta musi by¢ nizsza niz wartos¢ parametru 3716 LOAD FREQ 5

3714

LOAD TORQ LOW 4

Przy pomocy tego parametru definiuje sie warto$¢ momentu obrotowego dla czwartego punktu definiujgcego krzywg
niedocigzenia.

» Wartos¢ ta musi by¢ nizsza niz warto$¢ parametru 3715 LOAD TORQ HIGH 4.

3715

LOAD TORQ HIGH 4

Przy pomocy tego parametru definiuje sie warto§¢ momentu obrotowego dla czwartego punktu definiujgcego krzywg
przecigzenia.

3716

LOAD FREQ 5
Przy pomocy tego parametru definiuje sie wartos¢ czestotliwosci dla pigtego punktu definiujgcego krzywa
obcigzenia.

3717

LOAD TORQ LOW 5

Przy pomocy tego parametru definiuje sie warto§¢ momentu obrotowego dla pigtego punktu definiujgcego krzywa
niedocigzenia.

» Wartosc¢ ta musi by¢ nizsza niz warto$¢ parametru 3718 LOAD TORQ HIGH 5.

3718

LOAD TORQ HIGH 5
Przy pomocy tego parametru definiuje si¢ wartos¢ momentu obrotowego dla pigtego punktu definiujgcego krzywa

przecigzenia.

Kompatybilno$¢ z wychodzacq z uzycia funkcjg nadzoru niedocigzenia

Obecnie wychodzacy z uzycia parametr 3015 UNDERLOAD CURVE pozwalat wybra¢ jedng z pieciu
krzywych obcigzenia pokazanych na rysunku ponizej. Charakterystyki parametru byty takie jak opisano

ponizej:
* Jezeli obcigzenie spadnie T
isei ustawionei k . ]
ponizel u.s aw"_’f‘e’ rzywel n.a (/°)“Typy krzywych niedocigzenia
czas dtuzszy niz czas ustawiony 80 - @
parametrem 3014 UNDERLOAD 70%
TIME (wychodzacy z uzycia), :
zostaje uaktywnione 60 7 ! @
|
zabezpieczenie od 7 7 — 50%
niedocigzenia. 40 - :@ -
. . | - - /\@ 0,
*  Krzywe 1...3 osiggajg . — — 30%
maksimum przy znamionowe; — i -
czestotliwoéci silnika ustawionej 20 - T _ /: — \@
przy pomocy parametru 9907 , - - |
MOTOR NOM FREQ. 0 ! f
. T T f T >
e Ty = znamionowy moment N 24 fy

obrotowy silnika.

Parametry
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* fn = znamionowa czestotliwo$¢ silnika.

Jezeli chce sie zastgpi¢ zachowanie starej, wychodzacej z uzycia krzywej okreslonej
parametrami podanymi w kolumnach z zacienionym ttem w tabeli ponizej, nalezy
ustawi¢ wartosci nowych parametréw jak podano w kolumnach z biatym ttem w
dwéch tabelach ponizej.

Parametry

.o Nowe paramet

Nadzér niedociazenia przy uzyciu | WYychodzace z uzycia P v

parametréw 3013...3015 3013 3014 3701 3702 3703

(wychodzacy z uzycia) UNDERLOAD | UNDERLOAD | USER LOAD | USER LOAD | USER LOAD
FUNCTION TIME C MODE C FUNC C TIME

Brak funkcji niedocigzenia 0 - 0 - -

Rampa niedocigzenia, generowany 1 t 1 1 t

komunikat btedu

Rampa niedocigzenia, generowany 2 t 1 2 2-t

komunikat alarmu

Stare
par.

3015 3704 3705 3707 3708 3710 3711 3713 3714 3716 3717
UNDER| LOAD LOAD LOAD LOAD LOAD LOAD LOAD LOAD LOAD LOAD
LOAD | FREQ 1 TORQ FREQ2 |TORQ| FREQ3 | TORQ | FREQ4 | TORQ | FREQ5 | TORQ
CURVE Low 1 LOW 2 Low 3 Low 4 Low 5

(Hz) (%) (Hz) | (%) | (Hz) | (%) | (Hz) | (%) | (Hz) | (%)
EU | US EU | US EU | US EU | US EU | US
10 |32 38| 17 | 41|50 | 23 |50 |60 | 30 [500|500| 30
20 (31|37 | 30 |42 |50 | 40 |50 (60| 50 |500|500| 50
30 | 31|37 | 43 [42|50| 57 |50 |60 | 70 |500|500| 70
10 | 73|88 | 17 |98 [117| 23 |120|144| 30 [500|500| 30
20 [71(8 | 30 |99 |119| 40 |120(144| 50 |500|500| 50

Nowe parametry

Ol | WO N| =
gl | ol o
DO O O O

Parametry
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Grupa 40: Sterowanie procesowe PID Zestaw 1 (Process PID Set 1)

179

Ta grupa parametréow definiuje zestaw parametrow stosowany przez Regulator Procesowy

PID (PID1).

Zazwyczaj potrzebne sg parametry jedynie tego zestawu.

Regulator PID — nastawienia podstawowe

W trybie sterowania PID, przemiennik poréwnuje sygnat zadawania (punkt pracy) z
sygnhatem biezgcym (sprzezenia zwrotnego) i automatycznie tak reguluje predko$é
przemiennika, aby te dwa sygnaty odpowiadaty sobie. R6Znica miedzy tymi dwoma
sygnatami jest wartoscig btedu.

Tryb sterowania PID jest stosowany zazwyczaj wtedy, gdy wymagane jest sterowanie
predkosci obrotowej silnika w zalezno$ci od sygnatu czujnika cisnienia, przeptywu lub
temperatury. W wigkszoéci przypadkdéw — kiedy do ACS550 przytgczony jest sygnat tylko

jednego przetwornika — potrzebna jest jedynie Grupa Parametréw 40.

Ponizej przedstawiono schemat przeptywu sygnatéw punktu pracy/sprzezenia zwrotnego z

zastosowaniem parametréw g

rupy 40.

PANEL

Wybor
Recz/Auto

RECZ
AUTO

Panel ZAD1 _I_P1101
Panel ZAD2 ZAD1
P1106 -
pancl zAD2 _|590% [Pkt pracy PID | %17 L
-500% 19
Al—P4016 G40
Prad— PID1
Moment—
Moc—
prid—[P4017] P4014/P4015
Momeaﬁt_ o Sygnat biezacy PID
Moc—|
Panel ZAD 1 | P1103 57703
DI — Sé;k Prioa| | °
Al — stua | |P1105
Komu. ZAD 1 — | ZEW 2
Panel ZAD 2 —
DI__P1106 513
— Predk.
Al — Stata
Komu. ZAD 2 —
P1106
Panel ZAD2—54070]  Pktpracy PID  0...17 | [P1107
All— P4012 —{p1108 F
2 |P4013 19
Komunikacja—
Wewnetrzny — —LG 40
Al—P4076 PID1 o
Prad Sygnat wyjsciowy PID1
Moment — ‘L
Moc— P4014[|P4015
PréM:PA'OWJ Sygnat biezacy PID
Moment —
Moc —|

Parametry
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Uwaga! Aby aktywowac i zastosowac regulator PID warto$¢ parametru 1106 musi by¢
ustawiona na 19.

Rozszerzona regulacja PID
ACS550 posiada dwa osobne regulatory PID:
* Regulator procesowy/wewnetrzny PID (PID1) oraz
* Regulator zewnetrzny PID (PID2).
Regulator procesowy PID (PID1) posiada dwa oddzielne zestawy parametrow:
» Sterowanie procesowe (PID1) Zestaw 1, zdefiniowany w Grupie Parametréw 40 oraz
» Sterowanie procesowe (PID1) Zestaw 2, zdefiniowany w Grupie Parametrow 41.

Wyboru pomiedzy tymi dwoma réznymi zestawami mozna dokonac¢ przy pomocy parametru
4027.

Zazwyczaj dwa rézne zestawy parametréw sterowania procesowego PID stosowane sg
kiedy obcigzenie silnika zmienia sie znaczgco w nastepujgcych po sobie sytuacjach.

Regulator zewnetrzny PID (PID2), zdefiniowany w Grupie Parametrow 42: EXT/TRIM PID,
moze by¢ stosowany na 2 rézne sposoby:

» Zamiast zastosowania dodatkowego regulatora PID, sygnaty wyjsciowe ACS550 mogg
by¢ wykorzystane do sterowania np. zaworem lub przepustnicg. W tym przypadku
wartos¢ parametru 4230 powinna by¢ ustawiona na “0”. (“0” jest ustawieniem
fabrycznym).

« Zewnetrzny regulator PID (PID2) moze by¢ wykorzystywany jako dodatkowy regulator
PID dla sterowania procesowego PID (PID1) w celu dostrajania predkos$ci ACS550.

Kod

Opis

4001

GAIN

Parametr ten definiuje wzmocnienie dla regulatora PID.

» zakres nastaw jest: 0,1... 100.

» Przy nastawie ‘0,1”, sygnat wyjsciowy regulatora PID zmienia sie o warto$¢: 1/10 x warto$¢ btedu.
» Przy nastawie “100”, sygnat wyjsciowy regulatora PID zmienia si¢ o warto$¢: 100 x wartos¢ btedu.

Nalezy uzy¢ wartosci wzmocnienia proporcjonalnego oraz czasu catkowania aby dostosowac czuto$¢ systemu

regulaciji.

= Niska wartos¢ wzmocnienia proporcjonalnego oraz wysoka wartos¢ czasu catkowania zapewnia stabilnos¢
systemu regulacji, ale powoduje, ze ma on niskg czuto$¢ (tj. powoli reaguje na zmiany wymuszenia).

Jezeli wartos¢ wzmocnienia proporcjonalnego jest zbyt wysoka lub czas catkowania zbyt krétki, system regulacji

moze stac sie niestabilny.

Procedura:

» Na poczatku nalezy ustawic:

* 4001 GAIN = 0.1.
* 4002 INTEGRATION TIME = 20 sekund.

» Uruchomic¢ system regulacji i sprawdzi¢ czy uda mu sie osiggng¢ punkt ustalony wystarczajgco szybko, przez caty
ten czas pracujgc stabilnie. Jezeli tak nie jest, nalezy zwieksza¢ parametr GAIN (4001, wzmocnienie ), az sygnat
biezacy (lub predkos¢ przemiennika) zacznie oscylowac w sposoéb ciagty. Aby wzbudzi¢ te oscylacje moze byé
konieczne uruchomienie i zatrzymanie przemiennika.

» Zredukowac parametr GAIN (4001, wzmocnienie ), az oscylacje ustana.

» Ustawi¢ GAIN (4001, wzmocnienie) aby jego warto$¢ byta 0,4 do 0,6 razy warto$¢ tego parametru ustawiona w
poprzednim kroku.

» Zwiekszac¢ parametr INTEGRATION TIME (4002, czas catkowania) az sygnat sprzezenia zwrotnego (lub prekosc¢
przemiennika) zacznie oscylowac w sposéb ciagty. Aby wzbudzi¢ te oscylacje moze by¢ konieczne uruchomienie i
zatrzymanie przemiennika.

» Zwiekszac¢ parametr INTEGRATION TIME (4002, czas catkowania) az oscylacje ustang.

» Ustawi¢ INTEGRATION TIME (4002, czas catkowania) aby jego warto$¢ byta 1,15 do 1,5 razy warto$¢ tego parametru
ustawiona w poprzednim kroku.

- Jezeli sygnat sprzezenia zwrotnego zawiera wysokoczestotliwo$ciowe zaktécenia, nalezy zwigkszy¢ wartosé

parametru 1303 FILTER Al1 lub 1306 FILTER AI2 az zaki6cenia te zostang odfiltrowane z tego sygnatu.

Parametry
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Kod

Opis

4002

INTEGRATION TIME

Parametr ten definiuje statg czasowag catkowania regulatora PID.

Stata czasowa catkowania jest to z definicji czas potrzebny aby A A\

sygnat wyjsciowy regulatora PID wzrést o warto$¢ réwng wartosci B - /

btedu:

» Wartosc btedu jest stata i wynosi 100%. D (P 4001 = 10) |

* Wzmocnienie = 1.

+ Stata czasowa catkowania wynoszaca 1 sekunde oznacza, ze C(P4001=1) ]| |

100% zmiany sygnatu wyjsciowego (o warto$¢ btedu) uzyskuje |

|
|

.

sie w ciggu jednej sekundy.
0.0 = NOT SEL — Catkowanie wylgczone (wylgczona czesc
catkujgca regulatora PID). [
0.1...3600.0 = Stata czasowa catkowania (w sekundach). A =Btad

Patrz opis parametru 4001 odno$nie procedury dostrajania. B i Krok warto_slc! bledu
C = Sygnat wyjsciowy regulatora ze

wzmochieniem = 1
D = Sygnat wyjsciowy regulatora ze
wzmocnieniem = 10

y—

4003

DERIVATION TIME

Parametr ten definiuje czas rézniczkowania regulatora PID.
* Mozliwe jest dodanie do sygnatu wyj$ciowego regulatora PID 100% |-—- - - ---- -
pochodnej btedu. Pochodna btedu jest to wspotczynnik zmiany
wartosci btedu w czasie. Np. jezeli warto$¢ btedu procesowego I
zmienia sie liniowo, jego pochodna ma warto$¢ stata, ktéra jest I
dodawana do sygnatu wyj$ciowego regulatora PID. |

» Pochodna btedu jest filtrowana przy pomocy filtra
1-szego rzedu. Stata czasowa tego filtra jest zdefiniowana I
I
I
1

Btad 4 Warto$¢ btedu procesowego

parametrem 4004 PID DERIV FILTER. 0%
_ . . is (4
0.0 = NOT SEL — wytgczona jest cze$¢ wyjscia regulatora PID
rézniczkujgca pochodng btedu . .
0.1...10.0 = czas rézniczkowania w sekundach. Wyjscie re%. PID
Skroty na wykresach obok: Wzmocnienie
Czes¢ roznicz. wyj. reg. = cze$c¢ rozniczkujgca wyjscia P 4001
regulatora
reg. = regulatora

Czes¢ roznicz. wyj. reg. PID
I

~— P 4003 —*>

4004

PID DERIV FILTER

Parametr ten definiuje statg czasowa filtra dla sktadowej sygnatu wyjsciowego regulatora PID odpowiadajacej

pochodnej btedu.

» Pochodna btedu jest filtrowana przy pomocy filtra 1-szego rzedu zanim zostanie ona dodana do sygnatu
wyjsciowego regulatora PID.

» Zwiekszenie statej czasowej filtra dla czesci ro6zniczkujgcej regulatora PID wygtadza sktadowg sygnatu
wyjsciowego regulatora odpowiadajgcg pochodnej btedu, redukujgc poziom zakiocen.

0.1...10.0 = stata czasowa btedu w sekundach.

4005

ERROR VALUE INV

Przy pomocy tego parametru wybiera sie normalng lub odwrécong relacje pomiedzy sygnatem sprzezenia zwrotnego
a predkos$cig przemiennika.
0 = NO — relacja normalna, zmniejszenie sygnatu sprzezenia zwrotnego zwigksza predkos¢ przemiennika.
Bfad = Zadawanie - Sygnat sprzezenia zwrotnego
1 = YES — relacja odwrdcona, zmniejszenie sygnatu sprzezenia zwrotnego zmniejsza predko$¢ przemiennika.
Btad = Sygnat sprzezenia zwrotnego - Zadawanie

4006

UNIT

Przy pomocy tego parametru wybiera sie jednostke dla wartosci biezgcych regulatora PID (parametry PID: 0128,
0130, oraz 0132).

« Lista dostepnych jednostek patrz opis dla parametru 3405.

Parametry
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Kod |Opis
4007 |UNIT SCALE
- - . . - . W. par. 4007 |W. wpr. | Na wysw.
Parametr ten definiuje potozenie przecinka (liczbe miejsc po przecinku) ) 0003 3
dla wartosci biezgcych regulatora
» Wprowadzi¢ potozenie przecinka liczgc od prawej strony wprowadzanej 1 0031 3.1
wartoéci (to jest, wprowadzi¢ liczbe miejsc po przecinku). 2 0314 |3.14
- Patrz tabela obok: przyktad dla uzycia wartosci “pi” (3.14159). 3 3142 3.142
Skroty zastosowane w tabeli obok:
W. par. = wartos¢ parametru
W. wpr. = warto§¢ wprowadzona
Na wys$w. = pokazane na wyswietlaczu
4008 0% VALUE Jednostki (P4006)
Parametr ten definiuje (razem z nastepnym parametrem) Skala (P4007) +1000%
skalowanie zastosowane dla warto$ci biezgcych regulatora PID ‘}\ .
(PID1 parametry 0128, 0130 oraz 0132).
» Jednostki oraz skala sg zdefiniowane przez parametry 4006 oraz P4009-|— — — — — — |
4007. |
4009 [100 % VALUE
Parametr ten definiuje (razem z poprzednim parametrem) P 4008-| — — |
skalowanie zastosowane dla wartosci biezacych regulatora PID. . |
» Jednostki oraz skala sg zdefiniowane przez parametry 4006 oraz - I | -
4007. i 0% 100%
wewn. = wewnetrzna -1000% Skala wewn.(%)
4010 |SET POINT SEL

Parametr ten definiuje zrédto sygnatu zadawania dla regulatora PID.

» Parametr ten nie ma znaczenia kiedy zastosowano obej$cie regulatora PID (patrz parametr 8121 REG BYPASS
CTRL).

0 = klawiatura — zadawanie jest podawane z panelu sterowania.

1 = AI1 — jako zrédto sygnatu zadawania zdefiniowano wej$cie analogowe Al1.

2 = AI2 — jako zrodio sygnatu zadawania zdefiniowano wejscie analogowe Al2.

8 = comm — jako zrédio sygnatu zadawania zdefiniowano wejscie magistrali komunikacyjnej FIELDBUS.

9 = cOMM + Al1 — jako zrodto sygnatu zadawania zdefiniowano kombinacje sygnatu z magistrali komunikacyjnej
FIELDBUS oraz z wejscia analogowego 1 (A1) - patrz “Korekcja zadawania z wejscia analogowego” ponizej.

10 = comm * A1 — jako zrodto sygnatu zadawania zdefiniowano kombinacje sygnatu z magistrali komunikacyjnej
FIELDBUS oraz z wejscia analogowego 1 (Al1) - patrz “Korekcja zadawania z wej$cia analogowego” ponize;j.

11 = DI3U, 4D(RNC) — jako zrédio sygnatu zadawania zdefiniowano wejscia cyfrowe, dziatajgce jako sterowanie
potencjometrem silnika:
* DI3 zwieksza zadawanie (“U” oznacza UP = zwiekszanie).
* DI4 zmniejsza zadawanie (“D” oznacza DOWN = zmniejszanie).
» Parametr 2205 ACCELER TIME 2 steruje wspotczynnikiem zmiany sygnatu zadawania.
* R = polecenie Stop resetuje zadawanie do zera.
* NC = warto$¢ zadawania nie jest kopiowana.

12 = DI3U, 4D(NC) — tak samo jak dla DI3uU, 4D(RNC) powyzej, z wyjatkiem ze:
* Polecenie Stop nie resetuje zadawania do zera. Przy restartowaniu silnik rozpedza sie wedtug wybranej rampy

(stromosci) przyspieszania do zapisanej w pamigci predko$ci zadane;.

13 = DI5U, 6D(NC) — tak samo jak dla DI3U, 4D(NC) powyzej, z wyjatkiem ze:
» Wykorzystywane sg wejscia cyfrowe DI5 oraz DI6.

14 = AI1 + AI2 — jako zrodio sygnatu zadawania zdefiniowano kombinacje sygnatu wej$cia analogowego 1 (Al1) oraz 2
(AI2) - patrz “Korekcja zadawania z wejscia analogowego” ponizej.

15 = A1 * AI2 — jako zrodto sygnatu zadawania zdefiniowano kombinacje sygnatu wejscia analogowego 1 (A1) oraz 2
(AI2) - patrz “Korekcja zadawania z wejscia analogowego” ponizej.

16 = Al1 - AI2 — jako zrodto sygnatu zadawania zdefiniowano kombinacje sygnatu wejscia analogowego 1 (A1) oraz 2
(AI2) - patrz “Korekcja zadawania z wejscia analogowego” ponize;j.

17 = AI1/A12 — jako zrodto sygnatu zadawania zdefiniowano kombinacje sygnatu wejscia analogowego 1 (Al1) oraz 2
(A12) - patrz “Korekcja zadawania z wejscia analogowego” ponizej.

19 = INTERNAL — jako zrédto sygnatu zadawania zdefiniowano warto$c¢ statg ustawiong parametrem 4011.

20 = PID20UT — definiuje wyj$cie regulatora PID2 (parametr 0127 PID 2 OUTPUT) jako Zrédto zadawania.

Parametry
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Kod |Opis
4010 |Korekcja zadawania z wej$cia analogowego
kont. |Do wyliczenia warto$ci parametrow 9, 10, oraz 14...17 wykorzysta¢ wzory podane w tabeli ponizej.
Nastaw | Zadawanie dla wej$scia analogowego (Al) jest
wart. wyliczane wg. nastepujacego wzoru:
C+B wartos¢ C + (wartos¢ B - 50% wartosci zadanej)
CcC*B wartos¢ C * (wartos¢ B / 50% warosci zadanej)
C-B (wartos¢ C + 50% wartosci zadanej) - wartosci B
C/B (wartos¢C * 50% wartosci zadanej) / wartosci B
gdzie:
» C = warto$¢ Zadawania Gtéwnego A
( = comm dla wartosci parametru 9, 10 oraz 120-[
= Al1 dla wartosci parametru 14...17). 17 (/)
* B = Zadawanie Korygujgce 100 -1 7/_ _________________
(= Al1 dla wartosci parametru 9, 10 oraz
= AI2 dla wartosci parametru 14...17). 0 1 [ N
Przyktad:
Na rysunku obok pokazano rampy zrédta zadawania <9, 14 (+)
dla nastaw wartosci 9, 10, oraz 14...17, gdzie: 60- - - "~ """ ’
* C=25%.
* P 4012 SETPOINT MIN = 0. 40-- - R - - = e 10, 15 (¥)
* P 4013 SETPOINT MAX = 0.
* B zmienia sie wzdtuz osi poziome;j. 20-|- - - - - - - - ~— - — - —— -
. -« 16()
0 100% B
4011 (INTERNAL SETPNT
Przy pomocy tego parametru ustawia sie warto$¢ statg uzywang jako zadawanie procesowe.
« Jednostki oraz skala sg zdefiniowane przez parametry 4006 oraz 4007.
4012 |[SETPOINT MIN
Przy pomocy tego parametru ustawia sie warto$¢ minimalng dla zrédta sygnatu zadawania - patrz opis dla parametru
4010.
4013 |[SETPOINT MAX
Przy pomocy tego parametru ustawia sie warto$¢ maksymalng dla zrodta sygnatu zadawania - patrz opis dla
parametru 4010.
4014 [FBK SEL

Parametr ten definiuje sygnat sprzezenia zwrotnego dla regulatora PID.

« Jako sygnat sprzezenia zwrotnego mozna zdefiniowac kombinacje dwu sygnatéw wartosci biezgcych (ACT1 oraz

ACT2).

» Uzy¢ parametru 4016 aby zdefiniowac¢ zrédto sygnatu wartosci biezgcej 1 (ACT1).

» Uzy¢ parametru 4017 aby zdefiniowac¢ zrédto sygnatu wartosci biezgcej 2 (ACT2).

1 = ACT1 — jako sygnat sprzezenia zwrotnego zdefiniowano sygnat wartosci biezacej 1 (ACT1).

2 = ACT1-ACT2 — jako sygnat sprzezenia zwrotnego zdefiniowano kombinacje sygnatéw ACT1 minus ACT2.

3 = ACT1+ACT2 — jako sygnat sprzezenia zwrotnego zdefiniowano kombinacje sygnatow ACT1 plus ACT2.

4 = ACT1*ACT2 — jako sygnat sprzezenia zwrotnego zdefiniowano kombinacje sygnatéw ACT1 razy ACT2.

5 = ACT1/ACT2 — jako sygnat sprzezenia zwrotnego zdefiniowano kombinacje sygnatow ACT1 podzieli¢ przez ACT2.

6 = MIN(ACT1,2) — jako sygnat sprzezenia zwrotnego zdefiniowano mniejszy z sygnatéw ACT1 i ACT2.

7 = MAX(ACT1,2) — jako sygnat sprzezenia zwrotnego zdefiniowano wiekszy z sygnatow ACT1 i ACT2.

8 = sqrt(ACT1-2) — jako sygnat sprzezenia zwrotnego zdefiniowano pierwiastek kwadratowy z kombinacji sygnatow

ACT1 minus ACT2.

9 = SQA1 + SQA2 — jako sygnat sprzezenia zwrotnego zdefiniowano nastepujacg kombinacje: pierwiastek kwadratowy
z ACT1 plus pierwiastek kwadratowy z ACT2.

10 = sqrt(ACcT1) — jako sygnat sprzezenia zwrotnego zdefiniowano pierwiastek kwadratowy z AKT1.

11 = comm FBK 1 — sygnat 0158 PID COMM VALUE 1 zapewnia sygnat sprzezenia zwrotnego.

12 = cOMM FBK 2 — sygnat 0158 PID COMM VALUE 2 zapewnia sygnat sprzezenia zwrotnego.

13 = AVE(ACT1,2) — $rednia sygnatdow ACT1 i ACT2 zapewnia sygnat sprzezenia zwrotnego.

Parametry
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Kod |Opis
4015 [FBK MULTIPLIER

Parametr ten definiuje dodatkowy mnoznik dla sygnatu sprzezenia zwrotnego regulatora PID zdefiniowanego przez

parametr 4014.

- Jest on uzywany gtéwnie w zastosowaniach, gdzie przeptyw jest wyliczany z réznicy cisnien.

0.000 = NOT SEL — parametr nie ma wptywu na prace przemiennika (1.000 uzywany jako multimeter).

-32.768...32.767 = mnoznik zastosowany do sygnatu zdefiniowanego przez parametr 4014 FBK SEL.

Przyktad: FBK = Multiplier x VA1 — A2

4016 |ACT1 INPUT

Parametr ten definiuje zrodto dla sygnatu wartosci biezacej 1 (ACT1).

0 = Al 1 — jako zrodto sygnatu warto$ci biezacej 1 (ACT1) zdefiniowano wejscie analogowe Al1.

1 = Al 2 — jako zrodio sygnatu wartosci biezacej 1 (ACT1) zdefiniowano wejscie analogowe Al2.

3 = CURRENT — jako zrodto sygnatu warto$ci biezacej 1 (ACT1) zdefiniowano prad.

4 = TORQUE — jako zrodto sygnatu wartosci biezacej 1 (ACT1) zdefiniowano moment obrotowy.

5 = POWER — jako zrodto sygnatu wartosci biezacej 1 (ACT1) zdefiniowano moc.

6 = COMM ACT 1 — jako zrédio sygnatu wartosci biezgcej 1 (ACT1) zdefiniowano wartos¢ sygnatu
0158 PID COMM VALUE 1.

7 = COMM ACT 2 — jako zrodio sygnatu wartosci biezacej 1 (ACT1) zdefiniowano wartos¢ sygnatu
0159 PID COMM VALUE 2.

4017 |ACT2 INPUT

Parametr ten definiuje zrodto dla sygnatu wartosci biezacej 2 (ACT2). Patrz réwniez parametr 4020 ACT2 MINIMUM.

0 = Al 1 — jako zrodto sygnatu warto$ci biezacej 2 (ACT2) zdefiniowano wejscie analogowe Al1.

1 = Al 2 — jako zrédio sygnatu wartosci biezacej 2 (ACT2) zdefiniowano wejscie analogowe Al2.

3 = CURRENT — jako zrodto sygnatu warto$ci biezacej 2 (ACT2) zdefiniowano prad.

4 = TORQUE — jako zrodto sygnatu wartosci biezgcej 2 (ACT2) zdefiniowano moment obrotowy.

5 = POWER — jako zrodto sygnatu warto$ci biezacej 2 (ACT2) zdefiniowano moc.

6 = COMM ACT 1 — jako zrédio sygnatu wartosci biezgcej 2 (ACT2) zdefiniowano wartos¢ sygnatu
0158 PID COMM VALUE 1.

7 = COMM ACT 2 — jako zrodio sygnatu wartosci biezacej 2 (ACT2) zdefiniowano wartos¢ sygnatu
0159 PID COMM VALUE 2.

4018 |ACT1 MINIMUM . o ACT! (%), A

Parametr ten ustawia warto$c minimalng DLA ACT1.

« Skaluje sygnat zrodta uzywany jako warto$é biezaca ACT1 P40191-----~--- - -~
(zdefiniowany przez parametr 4016 ACT1 INPUT). Dla wartosci :
parametru 4016 wynoszacych 6 (COMM ACT 1) oraz 7 (COMM ACT |
2) skalowanie nie jest wykonywane. I

|
Par 4016 Zrodio Zrodio minimal. Zrodto maks. P 4018 | I
1 W. analog. 1 {1301 MINIMUM AI1 |1302 MAXIMUM Al1 . y >
2 W. analog. 2 {1304 MINIMUM AI2 | 1305 MAXIMUM AI2 SP 130: . P |1302
3 Prad 0 2 * prgd znamion. ygnat wejscia analogowego
4 Moment obr. [-2 * moment znam.|2 * moment znam.
ACT1 (9
5 Moc -2 * moc znam. 2 * moc znam.. e (%)4 B
P 4018 1

» Patrz rysunek : A= Normalna; B = Inwersja (ACT1 MINIMUM > ACT1 |

MAXIMUM) :
4019 |ACT1 MAXIMUM |

Przy pomocy tego parametru ustawia sie wartos¢ maksymalng dla !

P P 4019{----=--=------°3
sygnatu warto$ci biezgcej ACT1. | |

» Patrz opis dla parametru 4018 ACT1 MINIMUM. I L

4020 |ACT2 MINIMUM P 1301 P 1302

Przy pomocy tego parametru ustawia si¢ warto$¢ minimalng dla Sygnat wejécia analogowego

sygnatu wartosci biezgcej ACT2.

» Patrz opis dla parametru 4018 ACT1 MINIMUM.

4021 |ACT2 MAXIMUM

Przy pomocy tego parametru ustawia sie wartos¢ maksymalng dla

sygnatu warto$ci biezgcej ACT2.

» Patrz opis dla parametru 4018 ACT1 MINIMUM.

Parametry
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Kod

Opis

4022

SLEEP SELECTION

Parametr ten definiuje sterowanie funkcjg “uspienia” regulatora PID.

0 = NOT SEL- funkcja “u$pienia” regulatora PID wytgczona.

1 =DI1 — jako zrédto sygnatu sterowania funkcjg “uspienia” regulatora PID zdefiniowano wejscie cyfrowe DI1.
» Aktywacja wejscia cyfrowego aktywuje funkcje “uspienia” regulatora PID.
» Deaktywacja wejscia cyfrowego przywraca regulacje PID.

2...6 = DI2...DI6 — jako zrodto sygnatu sterowania funkcjg “uspienia” regulatora PID zdefiniowano wejscie cyfrowe
DI2...DI6.
« Patrz opis powyzej dla DI1.

7 = INTERNAL — jako zrodto sygnatu sterowania funkcjg “uspienia” regulatora PID zdefiniowano wyj$ciowe
obr/min / czestotliwos$¢, zadawanie procesowe oraz procesowg warto$¢ biezacq - patrz parametry 4025 WAKE-UP
DEV oraz 4023 PID SLEEP LEVEL.

-1 = DI1(INV) — jako Zrédio sygnatu sterowania funkcjg “u$pienia” regulatora PID zdefiniowano odwrdcone wejscie
cyfrowe DI1.
» Deaktywacja wejscia cyfrowego aktywuje funkcje “uspienia” regulatora PID.
» Aktywacja wejscia cyfrowego przywraca sterowanie PID.

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — jako zrédio sygnatu sterowania funkcjg “u$pienia” regulatora PID zdefiniowano
odwrbcone wejscie cyfrowe DI2...DI6.
* Patrz opis powyzej dla DI1(INV).

4023

PID SLEEP LEVEL A t<paoos A

Przy pomocy tego parametru ustawia sie predko$¢ / czestotliwo$c el e
silnika, ktora uaktywnia funkcje “u$pienia” regulatora PID -
predkosc¢ / czestotliwos¢ silnika ponizej poziomu ustawionego tym
parametrem przez czas co najmniej rowny temu ustawionemu P 4023
parametrem 4024 PID SLEEP DELAY aktywuje funkcje “uspienia”
regulatora PID (zatrzymujac przemiennik).

* Wymaga 4022 = 7 INTERNAL. B

t> P 4024 \

=

B = sygnat procesowego sprzezenia zwrotnego PID. Punkt

4024

PID SLEEP DELAY ustalony ;P 4025

\
|
» Patrz rysunek obok: A = PID poziom sygnatu wyj$ciowego; A \ | —eile P 4026
|
|

Przy pomocy tego parametru ustawia sie czas zwtoki dla funkc;ji
“uspienia” regulatora PID - predkos$c¢ / czestotliwo$¢ silnika ponizej * i
poziomu ustawionego parametrem 4023 PID SLEEP LEVEL przez Stop
czas co najmniej rowny ustawionemu tym parametrem aktywuje Start
funkcje “uspienia” regulatora PID (zatrzymujgc przemiennik).
» Patrz opis powyzej dla 4023 PID SLEEP LEVEL. A

4025

WAKE-UP DEV P 4025

Parametr ten definiuje odchylenie “budzenia” regulatora PID Punkt
- odchylenie od punktu ustalonego wigksze niz ta warto$é przez ustalony tp 4025 }4005 =0
czas co najmniej rowny temu ustawionemu parametrem 4026 | |- — — — — — - D t
WAKE-UP DELAY, powoduje restart (ponowne uruchomienie) -
regulatora PID.
» Parametry 4006 oraz 4007 definiujg jednostki oraz skale.
e Parametr 4005 =0,
Poziom “budzenia” = Poziom ustalony - Odchylenie “budzenia”.
e Parametr 4005 =1,
Poziom “budzenia” = Poziom ustalony + Odchylenie “budzenia”.
* Poziom “budzenia” moze by¢ powyzej lub ponizej punktu
ustalonego.
Patrz rysunki obok:
» C = Poziom “budzenia” kiedy parametr 4005 = 1
* D = Poziom “budzenia” kiedy parametr 4005 = 0
» E = sygnat sprzezenia zwrotnego jest powyzej poziomu
“budzenia” przez czas dtuzszy niz ten ustawiony parametrem
4026 WAKE-UP DELAY — funkcja regulacji PID zostaje

—
N
o
o
a

I}
-

przywrécona.

* F = sygnat sprzezenia zwrotnego jest ponizej poziomu
“budzenia” przez czas diuzszy niz ten ustawiony parametrem
4026 WAKE-UP DELAY — funkcja regulacji PID zostaje
przywrocona.

Parametry
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Kod

Opis

4026

WAKE-UP DELAY

Przy pomocy tego parametru ustawia sie czas zwtoki dla funkcji “budzenia” regulatora PID - odchylenie od punktu
ustalonego wieksze niz 4025 WAKE-UP DEVIATION, przez czas co hajmniej rowny wartosci tego parametru powoduje
restart regulatora PID (przywrocenie regulacji PID).

4027

PID 1 PARAM SET

Parametr ten definiuje sposob wyboru pomiedzy zestawem parametrow PID Set 1 oraz PID Set 2.

\Wybor zestawu parametréw PID:

Kiedy wybierze sie Zestaw 1, uzywa sie parametrow 4001...4026.

Kiedy wybierze sie Zestaw 2, uzywa sie parametréw 4101...4126.

0 = SeT 1 — jest aktywny zestaw PID Set 1 (parametry 4001...4026).

1 = DI1 — jako zrodto sygnatu wyboru zestawu parametréow PID zdefiniowano wejscie cyfrowe DI1.

» Aktywacja wejscia cyfrowego wybiera zestaw PID Set 2.
» Deaktywacja wejscia cyfrowego wybiera zestaw PID Set 1.

2...6 = DI2...DI6 — jako zrodto sygnatu wyboru zestawu parametrow PID zdefiniowano wejscie cyfrowe DI2...DI6.
* Patrz opis powyzej dla DI1.

7 = SET 2 — jest aktywny zestaw PID Set 1 (parametry 4101...4126).

8...11 = TIMER FUNCTION 1...4 — jako zrodto sygnatu wyboru zestawu parametrow PID zdefiniowano funkcje timera
(funkcja czasowa deaktywowana = PID Set 1; funkcja czasowa aktywowana = PID Set 2)

* Patrz opis dla grupy parametréw 36: “Funkcje czasowe”.

-1 = DI1(INV) — jako zrodto sygnatu wyboru zestawu parametréow PID zdefiniowano odwrocone wejécie cyfrowe DI1.
» Aktywacja wejscia cyfrowego wybiera zestaw PID Set 1.

» Deaktywacja wejscia cyfrowego wybiera zestaw PID Set 2.

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — zrodto sygnatu wyboru zestawu parametrow PID zdefiniowano odwrécone wejscie
cyfrowe DI2...DI6.

* Patrz opis powyzej dla DI1(INV).

12 = 2-ZONE MIN — przemiennik wylicza réznice pomiedzy punktem pracy 1 a sygnatem sprzezenia zwrotnego 1 jak
réwniez réznice pomiedzy punktem pracy 2 a sygnatem sprzezenia zwrotnego 2. Przemiennik bedzie sterowat
strefe (i wybierze zestaw) ktory charakteryzuje sie wieksza roznicq .

* Roznica dodatnia (punkt pracy wyzszy niz sygnat sprzezenia zwrotnego) jest zawsze wieksza niz réznica
ujemna. Utrzymuje to warto$ci sprzezenia zwrotnego na poziomie lub powyzej punktu pracy.

» Regulator nie reaguje na systuacje gdy sygnat spzezenia zwrotnego jest powyzej punktu pracy jezeli sygnat
sprzezenia zwrotnego innej strefy jest blizej do tego punktu pracy.

13 = 2-ZONE MAX — przemiennik wylicza roznice pomiedzy punktem pracy 1 a sygnatem sprzezenia zwrotnego 1 jak
réwniez réznice pomiedzy punktem pracy 2 a sygnatem sprzezenia zwrotnego 2. Przemiennik bedzie sterowat
strefe (i wybierze zestaw), ktory charakteryzuje sie mniejsza réznicq .

* Réznica ujemna (punkt pracy nizszy niz sygnat sprzezenia zwrotnego) jest zawsze mniejsza niz réznica
dodatnia. Utrzymuje to warto$ci sprzezenia zwrotnego na poziomie lub ponizej punktu pracy.

» Regulator nie reaguje na systuacje gdy sygnat spzezenia zwrotnego jest ponizej punktu pracy jezeli sygnat
sprzezenia zwrotnego innej strefy jest blizej do tego punktu pracy.

14 = 2-ZONE AVE — przemiennik wylicza réznice pomiedzy punktem pracy 1, a sygnatem sprzezenia zwrotnego 1 jak
réwniez réznice pomiedzy punktem pracy 2, a sygnatem sprzezenia zwrotnego 2. Ponadto wylicza on $rednig z
odchylen i uzywa jej do sterowania strefy 1. Dlatego jeden sygnat sprzezenia zwrotnego jest utrzymywany powyzej
swojego punktu paracy, a drugi sygnat sprzezenia zwrotnego jest utrzymywany o tyle samo ponizej swojego punktu
paracy.

-1 = DI1(INV) — definiuje odwrécone wejscie cyfrowe DI1 jako zrodio sterowania wyborem zestawu PID.

» Aktywacja wejscia cyfrowego powoduje wybor PID Set 1.
» Deaktywacja wejscia cyfrowego powoduje wybér PID Set 2.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — definiuje odwrécone wejscia cyfrowe DI2...DI6 jako zrodto sterowania wyborem zestawu
PID.

 Patrz DI1(INV) powyze;.

Parametry
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Grupa 41: Sterowanie procesowe PID Zestaw 2 (Process PID Set 2)

Parametry tej grupy nalezg do Zestawu Parametrow 2 regulatora PID. Dziatanie parametréw
4101...4126 jest analogiczne jak parametrow 4001...4026 z Zestawu Parametrow 1
regulatora PID.

Zestaw Parametréw 2 regulatora PID moze by¢ wybrany przy pomocy parametru 4027 zZEST
PARAM PID 1.

Grupa 41: Sterowanie procesowe PID Zestaw 2

Kod |Opis
4101 |Patrz opis dla parametrow 4001 ...4026

4126

Parametry
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Grupa 42: Zewnetrzne / Dostrajanie PID (External / Trimming PID)

Ta grupa parametréw definiuje parametry uzywane dla drugiego regulatora PID (PID2), ktére
uzywane sg dla zewnetrznej funkcji PID oraz dostrajania pierwszego regulatora PID.

Dziatanie parametrow 4201...4221 jest analogiczne jak parametréw 4001...4021 Sterowanie
procesowego PID Zestawu 1 (PID1).

Kod |Opis
4201 |Patrz opis dla parametrow 4001 ...4021

4221

4228 |ACTIVATE

Parametr ten definiuje zrodto sygnatu funkcji zewnetrznego sterowania PID.

» Wymaga aby 4230 TRIM MODE = 0 NOT SEL.

0 = NOT SEL— funkcja zewnetrznego sterowania PID wytaczona.

1 =DI1 — jako zrédto sygnatu sterowania funkcjg zewnetrznego sterowania PID zdefiniowano wejscie cyfrowe DI1.
 Aktywacja wejscia cyfrowego aktywuje funkcje zewnetrznego sterowania PID.
» Deaktywacja wejscia cyfrowego deaktywuje funkcje zewnetrznego sterowania PID.

2...6 = DI2...DI6 — jako zrodto sygnatu sterowania funkcjg zewnetrznego sterowania PID zdefiniowano wejscie
cyfrowe DI2...DI6.
* Patrz opis powyzej dla DI1.

7 = DRIVE RUN — jako zrédto sygnatu sterowania funkcjg zewnetrznego sterowania PID zdefiniowano polecenie Start.
» Aktywacja polecenia Start (przemiennik pracuje) aktywuje funkcje zewnetrznego sterowania PID.

8 = ON — jako zrodto sygnatu sterowania funkcjg zewnetrznego sterowania PID zdefiniowano podanie zasilania do
przemiennika.
 Podanie zasilania aktywuje funkcje zewnetrznego sterowania PID.

9...12 = TIMER FUNCTION 1...4 — jako zrédto sygnatu sterowania funkcjg zewnetrznego sterowania PID zdefiniowano
funkcje timera (aktywacja funkciji timera aktywuje funkcje zewnetrznego sterowania PID).
* Patrz opis dla grupy parametréw 36: “Funkcje czasowe”.

-1 = DI1(INV) — jako zrodto sygnatu sterowania funkcjg zewnetrznego sterowania PID zdefiniowano odwrocone
wejscie cyfrowe DI1.
» Aktywacja wejscia cyfrowego deaktywuje (wytacza) funkcje zewnetrznego sterowania PID.
» Deaktywacja wejscia cyfrowego aktywuje funkcje zewnetrznego sterowania PID.

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — jako zrodto sygnatu sterowania funkcjg zewnetrznego sterowania PID zdefiniowano
odwrécone wejscie cyfrowe DI2...DI6.
* Patrz opis powyzej dla DI1.

4229 |OFFSET

Parametr ten definiuje uchyb dla wyjscia regulatora PID.

- Kiedy funkcja PID jest aktywowana, wyjscie regulatora startuje od tej wartosci.

+ Kiedy funkcja PID jest deaktywowana, wyj$cie regulatora resetuje sie do tej wartosci.

» Parametr ten nie jest aktywny kiedy warto$¢ parametru 4230 TRIM MODE nie jest rowna 0 (jest aktywny tryb
dostrajania).

4230 TRIM MODE

Parametr ten stuzy do wyboru typu dostrajania jezeli tryb dostrajania jest aktywowany. Uzywajgc trybu dostrajania

mozliwa jest kombinacja wspotczynnika korygujgcego z sygnatem zadawania przemiennika.

0 = NOT SEL — funkcja dostrajania jest wytaczona.

1 = PROPORTIONAL — jest dodawany wspétczynnik dostrajania proporcjonalny do zadawania w obr/min / Hz.

2 = DIRECT — jest dodawany wspotczynnik dostrajania w oparciu o maksymalng warto$¢ graniczng dla petli
sterowania.

4231 [TRIM SCALE
Parametr ten definiuje mnoznik (jako pewien procent, plus lub minus) stosowany w trybie dostrajania.

Parametry
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Kod

Opis

4232

CORRECTION SRC

Parametr ten definiuje zadawanie dostrajania dla zrodta korygujacego.
1 = PID2 REF — uzywane jest odpowiednio REF MAX (SWITCH A LUB B):

* 1105 REF 1 MAX kiedy REF1 jest aktywne (A).

» 1108 REF 2 MAX kiedy REF2 jest aktywne (B).

2 = PID2 OUTPUT — uzywane jest bezwzgledne maksimum predkosci lub czestotliwosci (Switch C):
» 2002 MAXIMUM SPEED jezeli 9904 MOTOR CONTROL MODE = 1 SPEED lub 2 TORQUE.

» 2008 MAXIMUM FREQUENCY jezeli 9904 MOTOR CONTROL MODE = 3 SCALAR.

Zadawanie zmieniajgce sie wedtug wybranej krzywej (rampy)

Dod.

Mnoz.

Przetacznik Wybrac ]
(Switch) (par. 4230) Skala Mnoz.
— | Extref 1 max (A) —l off (wyt. ) dostrajamak X
—>» Ext ref 2 max (B) propor.
—p{ Abs Max Speed > bezpos. Wybrag
Frea (C) (parametr 4232)
Dostr. zadaw. PID2
Zadaw. PID2 ref PID 2 Dostr. s. wyj.PID2

Zadaw. dostr.
—

Dod. = dodawanie

Zadaw. dostr. = Zadawanie dostrajania

Mnoz = mnozenie

Dostr. s. wyj. = Dostrajanie sygnatu wyjsciowego
Dostr. zadaw. = Dostrajanie zadawania

par. = parametr

propor = proporcjonalne

bezposr. = bezposrednie

wyt.

= wylgczone

Parametry
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Grupa 50: Enkoder ( ENCODER)
Ta grupa parametréw definiuje konfiguracje do uzywania enkodera:
« Ustawia liczbe impulséw enkodera na obrét watu.
« Uaktywnia prace enkodera.
» Definiuje jak sg resetowane dane o kacie mechanicznym i obrotach,.

Patrz rowniez “Podrecznik uzytkownika dla modutu interfejsu enkodera impulsowego OTAC-
01” [publikacja nr ident. 3AUA0000001938 (j. angielski)].

Code [Description
5001 [PULSE NR

Parametr ten ustawia liczbe impulséw podawana przez opcjonalny enkoder dla kazdego petnego obrotu watu (ppr =
pulses per revolution = liczba impulséw na obrot).

5002 |ENCODER ENABLE

Parametr ten uaktywnia / deaktywuje opcjonalny enkoder.

0 = DISABLE — przemiennik wykorzystuje sprzezenie zwrotne od predkosci pochodzgce z wewnetrznego modelu
silnika (odnosi sie to do dowolnego ustawienia wartosci param. 9904 MOTOR CTRL MODE).

1 = ENABLE — przemiennik wykorzystuje sprzezenie zwrotne od predkosci z enkodera. Fukcja ta wymaga aby byt
zainstalowany interfejs enkodera impulsowego (OTAC-01) oraz enkoder. Praca enkodera zalezy od ustawienia
wartosci param. 9904 MOTOR CTRL MODE:

* 9904 = 1 (VECTOR:SPEED): enkoder zapewnia ulepszony sygnat sprzezenia zwrotnego od predkosci oraz
ulepszong doktadno$¢ momentu obr. dla niskiej predkosci.

* 9904 = 2 (VECTOR:TORQ): enkoder zapewnia ulepszony sygnat sprzezenia zwrotnego od predkosci oraz
ulepszong doktadno$¢ momentu obr. dla niskiej predkosci.

* 9904 = 3 (SCALAR:SPEED): enkoder zapewnia sygnat sprzezenia zwrotnego od predkosci. (Nie jest to regulacja w
petli zamknietej. Jednakze uzycie parametru 2608 SLIP COMP RATIO i enkodera polepsza doktadno$¢ predkosci
dla stanu pracy ustalonej).

5003 [ENCODER FAULT

Parametr ten definiuje prace przemiennika jezeli zostanie wykryty btgd w komunikacji pomiedzy enkoderem a

modutem interfejsu enkodera, albo pomiedzy modutem interfejsu enkodera a przemiennikiem.

1 = FAULT — przemiennik generuje komunikat btedu ENCODER ERR, andi silnik zatrzymuje sie wybiegiem.

2 = ALARM — przemiennik generuje komunikat alarmu ENCODER ERR i pracuje w sposéb okreslony parametrem 5002
ENCODER ENABLE = 0 (DISABLE), tj., sygnat sprzezenia zwrotnego od predkosci jest pobierany z wewnetrznego
modelu silnika.

5010 |Z PLS ENABLE

Parametr ten uaktywnia / deaktywuje uzycie impulsu Z enkodera do zdefiniowania zerowej pozycji watu silnika.
Kiedy aktywowany, wejscie impulsu Z resetuje parametr 0146 MECH ANGLE do zera aby zdefiniowa¢ zerowg pozycje
watu. Funkcja ta wymaga enkodera, ktory generuje sygnaty typu impuls Z.
0 = DISABLE — wejscie impulsu Z nie istnieje lub jest ignorowane.
1 = ENABLE — wej$cie impulsu Z resetuje parametr 0146 MECH ANGLE do zera.
5011 |POSITION RESET
Parametr ten resetuje sygnat sprzezenia zwrotnego enkodera od pozycji. Parametr ten jest samokasujacy.
0 = DISABLE — nieaktywny.
1 = ENABLE — resetuje sygnat sprzezenia zwrotnego enkodera od pozycji. Resetowanie parametrow zalezy od stanu
parametru 5010 z PLS ENABLE:
* 5010 = 0 (DISABLE) — resetowanie odnosi sie do parametru 0147 MECH REVS oraz 0146 MECH ANGLE.
* 5010 = 1 (ENABLE) — resetowanie odnosi sie tylko do parametru 0147 MECH REVS.
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Grupa 51: Zewnetrzny modut komunikacji (Ext Comm Module)

Ta grupa parametréw definiuje zmienne konfiguracyjne dla zewnetrznego modutu adaptera
komunikacji przez magistrale. Wiecej informacji na temat tych parametréw - patrz podrecznik
uzytkownika dostarczany z modutem komunikacji.

Kod

Opis

5101

FBA TYPE

Parametr ten podaje typ przytaczonego modutu adaptera magistrali komunikacyjnej FIELDBUS.

0 = modutu nie odnaleziono lub nie jest przytgczony. Sprawdzi¢ wedtug “Podrecznika uzytkownika magistrali
komunikacyjnej FIELDBUS”, rozdziat “Instalacja mechaniczna” oraz zweryfikowa¢ czy parametr 9802 jest
ustawiony na 4 = EXT FBA.

1 = PROFIBUS-DP

16 = INTERBUS

21 = LONWORKS

32 = CANOPEN

37 = DEVICENET

64 = MODBUS PLUS

101 = CONTROLNET

128 = ETHERNET

5102

5126

FB PAR 2...FB PAR 26
Wiecej informacji na temat tych parametréw - patrz dokumentacja modutu komunikacyjnego.

5127

FBA PAR REFRESH

Przy pomocy tego parametru nadaje sie waznos¢ wszelkim zmianom wprowadzonym dla nastaw parametréw
magistrali komunikacyjnej FIELDBUS.

0 = DONE — od$wiezanie wykonane.

1 = REFRESH — trwa odswierzanie.

» Po ods$wierzeniu wartosci odpowiednich parametréw, wartos¢ tego parametru powraca do DONE.

5128

FILE CPI FW REV

Parametr ten podaje numer wersji oprogramowania CPI (CPl = Common Programmable Interface = wspdlny interfejs
programowalny) dla pliku konfiguracji modutu magistrali komunikacyjnej FIELDBUS. Format tego parametru jest
“xyz”, gdzie :

* X = glbwny numer wers;ji

 y = drugorzedny numer wersji

* z = numer korekty

Przyktad: 107 = wersja 1.07

5129

FILE CONFIG ID

Parametr ten podaje wersje identyfikatora pliku konfiguracji modutu magistrali komunikacyjnej FIELDBUS.
* Informacje zawarte w tym pliku zalezg od programu aplikacyjnego stosowanego dla danego przemiennika.

5130

FILE CONFIG REV
Parametr ten podaje numer wers;ji pliku konfiguracji modutu magistrali komunikacyjnej FIELDBUS.
Przyktad: 1 = wersja 1

5131

FBA STATUS

Parametr ten podaje status modutu magistrali komunikacyjnej FIELDBUS.

0 = IDLE — modut nie jest skonfigurowany.

1 = EXEC. INIT — modut jest w trakcie inicjalizaciji.

2 = TIME OUT — miato miejsce przekroczenie dopuszczalnego czasu oczekiwania (TIMEOUT) dla komunikac;ji
pomiedzy modutem a przemiennikiem.

3 = CONFIG ERROR — btad konfiguracji modutu.
* Gtéwny lub drugorzedny kod zmiany dla wersji oprogramowania CPl modutu rézni sie od tego, co jest podane w

pliku konfiguracyjnym przemiennika.
4 = OFF-LINE — modut jest odtgczony od magistrali komunikacyjnej (OFF LINE).
5 = ON-LINE — modut jest przytgczony do magistrali komunikacyjnej (ON LINE).

6 = RESET — modut wykonuje procedure resetowania urzadzen.
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Kod |Opis
5132 |[FBA CPI FW REV

Parametr ten podaje numer wersji programu CPI modutu. Format tego parametry jest “xyz’, gdzie:
» x = gtdbwny numer wersji

» y = drugorzedny numer wersji

* z = numer korekty

Przyktad: 107 = wersja 1.07

5133 |[FBA APPL FW REV

Podaje numer wersji programu aplikacyjnego modutu magistrali komunikacyjnej. Jego formatem jest “xyz” (patrz
parametr 5132).
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Grupa 52: Komunikacja z panelem (Panel Communication)

Ta grupa parametréw definiuje nastawy komunikacyjne dla portu panelu sterowania
przemiennika. Normalnie, kiedy uzywa sie panelu sterowania dostarczonego z
przemiennikiem, nie ma potrzeby zmiany nastaw parametréw tej grupy.

W przypadku parametréw tej grupy, wprowadzone zmiany stajg sie aktywne dopiero po
wytgczeniu i ponownym zatgczeniu przemiennika.

Kod

Opis

5201

STATION ID
Parametr ten definiuje adres przemiennika.

» Nie jest dozwolone, aby byly przytaczone (on-line) dwa urzadzenia o tym samym adresie.
» Zakres: 1...247

5202

BAUDRATE

Parametr ten definiuje predko$¢ komunikacji dla przemiennika w kilobitach na sekunde (kbit/s).
9.6

19.2

38.4

57.6

115.2

5203

PARITY

Przy pomocy tego parametru ustawia si¢ format znaku, jaki ma by¢ uzywany w komunikacji przemiennika z panelem
sterowania.

0 = 8N1 — brak parzystoéci, jeden bit stopu.

1 = 8N2 — brak parzystosci, dwa bity stopu.

2 = 8E1 — parzystos¢, jeden bit stopu.

3 = 801 — nieparzystos¢, jeden bit stopu.

5204

OK MESSAGES

Parametr ten podaje liczbe waznych komunikatbw MODBUS odebranych przez przemiennik.
» Podczas normalnej pracy przemiennika wskazania tego licznika w sposéb ciggty rosna.

5205

PARITY ERRORS

Parametr ten podaje liczbe znakoéw z btedem parzystosci jakie zostaly odebrane przez magistrale. Jezeli liczba ta

jest wysoka, nalezy sprawdzic:

» Nastawy parzystosci urzgdzen przytagczonych do magistrali - nie mogg sie one od siebie réznic.

» Poziom zaki6cen elektromagnetycznych w otoczeniu pracy przemiennika - wysoki poziom zakitécen powoduje
generowanie bteddéw.

5206

FRAME ERRORS

Parametr ten podaje liczbe znakoéw z btedem ramkowania, jakie zostaty odebrane przez magistrale. Jezeli liczba ta

jest wysoka, nalezy sprawdzic:

» Nastawy szybkosci komunikacji urzadzen przytgczonych do magistrali - nie mogg sie one od siebie réznic.

» Poziom zakf6cen elektromagnetycznych w otoczeniu pracy przemiennika - wysoki poziom zaktécen powoduje
generowanie btedéw.

5207

BUFFER OVERRUNS

Parametr ten podaje liczbe odebranych znakéw, ktére nie moga by¢ umieszczone w buforze:

* Najdtuzsza mozliwa dtugo$¢ komunikatu dla przemiennika wynosi 128 bitow.

» Odebrane komunikaty o dtugosci przekraczajgcej 128 bitdbw powodujg przepetnienie bufora. Zliczane sg wszytkie
znaki nadmiarowe (tj. powyzej dtugosci komunikatu 128 bitow).

5208

CRC ERRORS

Parametr ten podaje liczbe komunikatéw z bledem CRC (CRC = Cyclic Redundancy Check = cykliczna kontrola

nadmiarowa) odebranych przez przemiennik. Jezeli liczba ta jest wysoka, nalezy sprawdzic:

» Poziom zakiécen elektromagnetycznych w otoczeniu pracy przemiennika - wysoki poziom zaktécen powoduje
generowanie btedow.

* Obliczenia dla CRC pod kagtem mozliwosci wystgpienia w nich bteddow.
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Grupa 53: Protokoét EFB (EFB Protocol)

Ta grupa parametrow definiuje zmienne konfiguracyjne uzywane dla wbudowanego
protokotu komunikacji z magistralg (protokotu EFB). Standardowy protokdt EFB dla
przemiennika ACS550 to MODBUS - patrz rozdziat "Wbudowana magistrala komunikacji
szeregowej" zaczynajacy sie na str. 213.

Kod |Opis
5301 [EFB PROTOCOL ID
Parametr ten zawiera identyfikacje oraz numer wersji programu dla protokotu EFB.
» Format: XXYY, gdzie xx = identyfikacja protokotu (ID), oraz YY = numer wersji.
5302 |EFB STATION ID
Parametr ten definiuje adres wezta dla tgcza RS485.
» Adres wezta dla kazdej jednostki musi by¢ inny (unikalny).
5303 |EFB BAUD RATE
Parametr ten definiuje predko$¢ komunikacji tagcza RS485 w kilobitach na sekunde (kbit/s).
1.2 kbitéw /s
2.4 kbitow/s
4.8 kbitow/s
9.6 kbitow/s
19.2 kbitéw/s
38.4 kbitow/s
57.6 kbitow/s
76,8 kbitow/s
5304 |[EFB PARITY
Parametr ten definiuje bity dtugosci danych, parzystosci oraz stopu jakie majg by¢ uzywane przy komunikacji
poprzez tgcze RS485.
- Takie same nastawy muszg by¢ stosowane we wszystkich przytaczonych stacjach.
0 = 8N1 — 8 bitow danych, brak parzystosci, jeden bit stopu.
1 = 8N2 — 8 bitéw danych, brak parzystosci, dwa bity stopu.
2 = 8E1 — 8 bitdw danych, parzystosc, jeden bit stopu.
3 = 801 — 8 bitéw danych, nieparzystos¢, jeden bit stopu.
5305 |EFB CTRL PROFILE
Przy pomocy tego parametru dokonuje sie wyboru profilu komunikacji uzywanego przez protokoét EFB.
0 = ABB DRIVES — funkcja Stowa Sterowania oraz Stowa Statusu zgodne z profilem ABB Drives Profile.
1 = ACs550 — alternatywny profil 32-bitowy (tylko dla rozszerzonych uzytkownikéw).
2 = ABB DRV FULL — dziatanie Stéw Sterowania/Stanu zgodne z ABB Drives Profile, stosowanym w ACS600/800.
5306 [EFB OK MESSAGES
Parametr ten podaje liczbe waznych komunikatow odebranych przez przemiennik.
» Podczas normalnej pracy przemiennika wskazania tego licznika w sposob ciggty rosna.
5307 [EFB CRC ERRORS
Parametr ten podaje liczbe komunikatéw z btedem CRC (CRC = Cyclic Redundancy Check = cykliczna kontrola
nadmiarowa) odebranych przez przemiennik. Jezeli liczba ta jest wysoka, nalezy sprawdzic:
» Poziom zaktécen elektromagnetycznych w otoczeniu pracy przemiennika - wysoki poziom zaktécen powoduje
generowanie bteddéw.
» Obliczenia dla CRC pod katem mozliwosci wystgpienia w nich btedéw.
5308 [EFB UART ERRORS
Parametr ten podaje liczbe komunikatéw z btedem znaku odebranych przez przemiennik.
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Kod |Opis

5309 |[EFB STATUS

Parametr ten podaje status protokotu EFB.

0 = IDLE — protokét EFB jest skonfigurowany, ale w danej chwili nie odbiera zadnych komunikatéw.

1 = EXEC. INIT — protokét EFB jest w trakcie inicjalizacji.

2 = TIME OUT — miato miejsce przekroczenie dopuszczalnego czasu oczekiwania w komunikacji pomiedzy masterem
sieci a protokotem EFB.

3 = CONFIG ERROR — W protokole EFB wystgpit btad konfiguracji.

4 = OFF-LINE — protokét EFB jest w trakcie odbierania komunikatow, ktore NIE sg zaadresowane do tego
przemiennika.

5 = ON-LINE — protokét EFB jest w trakcie odbierania komunikatow, ktdre sg zaadresowane do tego przemiennika.

6 = RESET — protokét EFB jest w trakcie wykonywania resetowania urzgdzen.

7 = LISTEN ONLY — protokét EFB jest w trybie nastuchu ( LISTEN-ONLY MODE).

5310 [EFB PAR 10

Podanie parametru mapowanego do rejestru Modbus Register 40005.

5311 |[EFB PAR 11

Podanie parametru mapowanego do rejestru Modbus Register 40006.

5312 |[EFB PAR 12

Podanie parametru mapowanego do rejestru Modbus Register 40007.

5313 |EFB PAR 13

Podanie parametru mapowanego do rejestru Modbus Register 40008.

5314 |EFB PAR 14

Podanie parametru mapowanego do rejestru Modbus Register 40009.

5315 |[EFB PAR 15

Podanie parametru mapowanego do rejestru Modbus Register 40010.

5316 [EFB PAR 16

Podanie parametru mapowanego do rejestru Modbus Register 40011.

5317 |EFB PAR 17

Podanie parametru mapowanego do rejestru Modbus Register 40012.

5318 |[EFB PAR 18

Dla magistrali komunikacyjnej Modbus: przy pomocy tego parametru ustawia sie dodatkowe op6znienie w

milisekundach zanim ACS550 rozpocznie transmisje odpowiedzi na zgdanie przemiennika nadrzednego.

5319 [EFB PAR 19

Stowo Sterowania Profilu ABB Drives (ABB DRV LIM lub ABB DRV FULL). Kopia “tylko-do-odczytu” Stowa Sterowania

magistrali.

5320 [EFB PAR 20

Stowo Stanu Profilu ABB Drives (ABB DRV LIM lub ABB DRV FULL). Kopia “tylko-do-odczytu” Stowa Stanu magistrali.
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Grupa 81: Sterowanie pompami i wentylatorami (PFC Control)

Ta grupa parametrow definiuje tryb pracy przemiennika “Sterowanie pompami i
wentylatorami” (PFC). Gtéwnymi cechami trybu sterowania PFC sa:

przemiennik ACS550 steruje silnikiem pompy nr 1, zmieniajgc predkos¢ silnika aby
sterowac¢ wydajnoscig pompy. Silnik ten nazywa sie silnikiem o predkosci regulowane;.

Silniki pompy nr 2 oraz pompy nr 3 sg zasilane bezposrednio z sieci. przemiennik
ACS550 zatgcza i wytgcza pompe nr 2 (a nastepnie pompe nr 3, itd.), w zaleznosci od
potrzeb. Silniki te sg silnikami pomocniczymi.

Sterowanie PID przemiennika ACS550 wykorzystuje dwa sygnaty: zadawanie procesowe
oraz sygnat sprzezenia zwrotnego w postaci wartosci biezgcej. Regulator PID reguluje
predkos¢ (czestotliwose¢) dla silnika napedzajgcego pompe pierwszg w taki sposob, ze
wartos¢ biezgca postepuje za zadawaniem procesowym.

Kiedy zapotrzebowanie (zdefiniowane przez zadawanie procesowe) przekroczy
wydajnos¢, jakg moze zapewni¢ pompa pierwsza (zdefiniwang przez uzytkownika jako
wartos¢ graniczng czestotliwosci), sterowanie PFC automatycznie uruchamia pompe
pomochiczg oraz redukuje predko$¢ pompy pierwszej odpowiednio do udziatu pompy
pomochiczej w catkowitej wydajnosci systemu. Nastepnie, jak poprzednio, regulator PID
reguluje predko$¢ (czestotliwo$¢) dla silnika napedzajgcego pompe pierwszg w taki
sposobb, ze wartos¢ biezgca postepuje za zadawaniem procesowym. Jezeli
zapotrzebowanie nadal wzrasta, system sterowania PFC zatgcza kolejne pompy
pomochicze wedtug tej samej procedury.

Kiedy zapotrzebowanie spada, tak ze predkos¢ pompy pierwszej spada ponizej
minimalnej predkosci granicznej (zdefiniwanej przez uzytkownika jako warto$¢ graniczna
czestotliwosci), sterowanie PFC automatycznie zatrzymuje pompe pomocniczg i podnosi
predkos¢ pompy pierwszej odpowiednio do spadku wydajnosci systemu spowodowanego
wytgczeniem pompy pomocniczej.

Funkcja blokady (kiedy aktywowana) identyfikuje, ktore silniki pomp pomocniczych sg
odfgczone (nie pracujgce) i w sekwencji zatgczania kolejnych pomp pomocniczych
sterowanie PFC przechodzi do nastepnego dostepnego (gotowego do pracy) silnika
pompy pomochniczej.

Funkcja Automatycznej Zmiany (jezeli aktywowana i z odpowiednig przektadnig)
wyréwnuje czasy pracy silnikéw pomp systemu. Funkcja ta okresowo zmienia o jedng
pozycje w gore miejsce kazdego silnika w rotacyjnej sekwencji zatgczania - silnik o
predkosci regulowanej staje sie ostatnim silnikiem pomocniczym, a ostatni silnik
pomochiczy staje sie silnikiem o predkosci regulowanej, itd.
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Kod

Opis

8103

REFERENCE STEP 1

Przy pomocy tego parametru ustawia sie warto$¢ procentowa, ktéra jest dodawana do zadawania procesowego.

» Stosuje sie tylko jezeli pracuje co najmniej jeden silnik pomocniczy (1j. silnik o statej predkosci).

» Wartos¢ ustawiona fabrycznie wynosi 0%.

Przyktad: przemiennik ACS550 steruje pracg trzech pomp w systemie réwnolegtym, ktdre utrzymujg cisnienie wody
W rurze.

» Parametr 4011 INTERNAL SETPNT ustawia zadawanie statego ci$nienia, ktdre steruje cisnieniem w rurze.

Pompa sterowana predko$cig pracuje jako jedyna pompa w systemie przy niskim poziomie zuzycia wody.

Kiedy zuzycie wody wzrasta, najpierw zaczyna pracowac pierwsza pompa pomocnicza, a nastepnie druga.

Gdy przeptyw wzrasta, cisnienie na koncu wylotowym rury spada w stosunku do cisnienia mierzonego na jej kohcu
wlotowym. W miare jak do systemu sg wtgczane pompy pomochicze w celu zwiekszenia przeptywu, regulacje
opisane ponizej korygujg zadawanie tak, aby bardziej odpowiadato ono ci$nieniu na wylocie rury.

Kiedy pracuje pierwsza pompa pomochnicza, nalezy zwiekszy¢ zadawanie zmieniajgc parametr 8103 REFERENCE
STEP 1.

Kiedy pracujg obie pompy pomocnicze, nalezy zwiekszy¢ zadawanie zmieniajgc parametr 8103 REFERENCE STEP 1
+ parametr 8104 REFERENCE STEP 2.

Kiedy pracujg trzy pompy pomocnicze, nalezy zwiekszy¢ zadawanie zmieniajgc parametr 8103 REFERENCE STEP 1
+ parametr 8104 REFERENCE STEP 2 + parametr 8105 REFERENCE STEP 3.

8104

REFERENCE STEP 2

Przy pomocy tego parametru ustawia sie warto$¢ procentowa, ktéra jest dodawana do zadawania procesowego.
» Stosuje sie tylko jezeli pracujg co najmniej dwa silniki pomocnicze (ij. silniki o statej predkosci).

» Patrz opis powyzej dla parametru 8103 REFERENCE STEP1.

8105

REFERENCE STEP 3

Przy pomocy tego parametru ustawia sie warto$¢ procentowg, ktora jest dodawana do zadawania procesowego.
 Stosuje sie tylko jezeli pracujg co najmniej trzy silniki pomocnicze ({j. silniki o statej predkosci).

» Patrz opis powyzej dla parametru 8103 REFERENCE STEP1.

8109

START FREQ 1

Przy pomocy tego parametru ustawia sie warto$¢ graniczng czestotliwosci stosowang do uruchomienia pierwszego
silnika pomocniczego. Pierwszy silnik pomocniczy zostaje uruchomiony jezeli:

» Nie pracujg zadne silniki pomocnicze.

» Czestotliwo$¢ wyjsciowa przemiennika ACS550 jest wyzsza f (Hz) |
niz wartos¢ graniczna ustawiona tym parametrem tj. wynosi:
8109 + 1 Hz. fMAX-
» Czestotliwo$¢ wyjsciowa przemiennika ACS550 pozostaje
powyzej swobodnej wartosci granicznej wynoszacej (8109 - 1 (P 8109)”/
Hz) przez czas nie krotszy niz: 8115 AUX MOT START D. P 8109
Po uruchomieniu pierwszego silnika pomocniczego: P82 |
» Czestotliwos¢ wyjsciowa przemiennika ACS550 spadnie o

nastepujgcg wartosc: fMIN
(8109 START FREQ 1) - (8112 LOW FREQ 1).
» W efekcie wydajno$¢ urzadzenia napedzanego silnikiem
sterowanym predkoscig spadnie na tyle, aby skompensowaé c
dodang do systemu wydajno$¢ urzadzenia napedzanego 1 _T ______
pierwszym silnikiem pgmocmczym. 0
Patrz rysunek obok, gdzie:
* A =(8109 START FREQ 1) - (8112 LOW FREQ 1)
* B = czestotliwo$¢ wyjsciowa wzrasta w czasie zwtoki dla uruchomienia pierwszego silnika pomocniczego.
» C = Na wykresie pokazano status biegu silnika pomocniczego w funkcji wzrastajgcej czestotliwosci (1 = On (silnik
zatgczony)).

Uwaga! Warto$¢ parametru 8109 START FREQ 1 musi zawierac sie¢ w zakresie:
* 8112 Low FREQ 1

VY~

* (2008 MAXIMUM FREQ) -1.
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Kod

Opis

8110

START FREQ 2

Przy pomocy tego parametru ustawia sie warto$¢ graniczng czestotliwosci stosowang do uruchomienia drugiego

silnika pomocniczego.

» Pelny opis patrz parametr 8109 START FREQ 1.

Drugi silnik pomocniczy zostaje uruchomiony jezeli:

» Pracuje juz pierwszy silnik pomocniczy.

» Czestotliwos¢ wyjsciowa przemiennika ACS550 jest wyzsza niz wartos¢ graniczna ustawiona tym parametrem #tj.
wynosi: 8110 + 1 Hz.

» Czestotliwos¢ wyjsciowa przemiennika ACS550 pozostaje powyzej swobodnej warto$ci granicznej wynoszacej
(8110 - 1 Hz) przez czas nie krotszy niz: 8115 AUX MOT START D.

8111

START FREQ 3

Przy pomocy tego parametru ustawia sie warto$¢ graniczng czestotliwosci stosowang do uruchomienia trzeciego

silnika pomocniczego.

» Petny opis patrz parametr 8109 START FREQ 1.

Trzeci silnik pomocniczy zostaje uruchomiony jezeli:

» Pracujg juz dwa silniki pomocnicze.

» Czestotliwos¢ wyjsciowa przemiennika ACS550 jest wyzsza niz wartos¢ graniczna ustawiona tym parametrem #tj.
WYNOSi:
8111 + 1 Hz.

» Czestotliwo$¢ wyjsciowa przemiennika ACS550 pozostaje powyzej swobodnej warto$ci granicznej wynoszacej
(8111 - 1 Hz) przez czas nie krétszy niz warto$¢: 8115 AUX MOT START D.

8112

LOW FREQ 1

Przy pomocy tego parametru ustawia sie warto$¢ graniczng czestotliwosci stosowang do zatrzymania pierwszego
silnika pomocniczego. Pierwszy silnik pomocniczy zostaje zatrzymany jezeli:
» Pracuje tylko pierwszy silnik pomocniczy.
» Czestotliwo$¢ wyjsciowa przemiennika ACS550 spada ponizej f (Hz) |
wartosci granicznej ustawionej tym parametrem tj. wynosi:
(8112 - 1 Hz). fmax
» Czestotliwo$¢ wyjsciowa przemiennika ACS550 pozostaje
ponizej swobodnej wartosci granicznej wynoszacej (8112 + P 8109 1
1Hz) przez czas nie krotszy niz: 8116 AUX MOT STOP D. P 8112

Po zatrzymaniu pierwszego silnika pomocniczego: |
» Czestotliwo$¢ wyjsciowa przemiennika ACS550 wzrasta o (P 8112)-11
nastepujgca wartosc: fMIN |
(8109 START FREQ 1) - (8112 LOW FREQ 1).
» W efekcie wydajno$c¢ urzadzenia napedzanego silnikiem
sterowanym predkoscig wzrasta na tyle, aby skompensowac
ubytek wydajnosci systemu spowodowany zatrzymaniem I
urzgdzenia napedzanego pierwszym silnikiem pomocniczym.
Patrz rysunek obok, gdzie: 1
* A=(8109 START FREQ 1) - (8112 LOow FREQ 1) 0
» B = czestotliwos¢ wyjSciowa zmniejsza sie w czasie zwioki dla
zatrzymania pierwszego silnika pomocniczego.
» C = na wykresie pokazano status biegu silnika pomocniczego w funkcji zmniejszajacej sie czestotliwosci (1 = On
(silnik zatgczony)).
Uwaga! Warto$¢ parametru 8112 Low FREQ 1 musi zawierac sie w zakresie:
* (2007 MINIMUM FREQ) +1.
» 8109 START FREQ 1

8113

LOW FREQ 2

Przy pomocy tego parametru ustawia sie warto$¢ graniczng czestotliwosci stosowang do zatrzymania drugiego

silnika pomocniczego.

» Petny opis patrz parametr 8112 Low FREQ 1.

Drugi silnik pomocniczy zostaje zatrzymany jezeli:

» Pracujg dwa silniki pomocnicze.

» Czestotliwo$¢ wyjsciowa przemiennika ACS550 spada ponizej warto$ci granicznej ustawionej tym parametrem ftj.
WYNOSi:
8113 -1 Hz.

» Czestotliwo$¢ wyjsciowa przemiennika ACS550 pozostaje ponizej swobodnej wartosci granicznej wynoszacej
(8113 + 1 Hz) przez czas nie krotszy niz: 8116 AUX MOT STOP D.
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Kod

Opis

8114

LOW FREQ 3

Przy pomocy tego parametru ustawia sie warto$¢ graniczng czestotliwosci stosowang do zatrzymania trzeciego

silnika pomocniczego.

* Petny opis patrz parametr 8112 Low FREQ 1.

Trzeci silnik pomocniczy zostaje zatrzymany jezeli:

» Pracujg trzy silniki pomocnicze.

» Czestotliwos¢ wyjsciowa przemiennika ACS550 spada ponizej warto$ci granicznej ustawionej tym parametrem tj.
Wynosi:
8114 - 1 Hz.

» Czestotliwo$¢ wyjsciowa przemiennika ACS550 pozostaje ponizej swobodnej wartosci granicznej wynoszacej
(8114 + 1 Hz) przez czas nie krotszy niz: 8116 AUX MOT STOP D.

8115

AUX MOT START D

Przy pomocy tego parametru ustawia sie czas zwtoki dla uruchomienia silnikbw pomocniczych.

» Czestotliwos¢ wyjsciowa przemiennika ACS550 musi pozostawac powyzej wartosci granicznej czestotliwosci
ustawionej parametrem 8109, 8110 lub 8111 przez okres czasu ustawiony tym parametrem, zanim silnik
pomocniczy zostanie uruchomiony.

» Petny opis patrz parametr 8109 START FREQ 1.

8116

AUX MOT STOP D.

Przy pomocy tego parametru ustawia sie czas zwtoki dla zatrzymania silnikébw pomocniczych.

» Czestotliwos¢ wyjsciowa przemiennika ACS550 musi pozostawac ponizej wartosci granicznej czestotliwosci
ustawionej parametrem 8112, 8113, lub 8114 przez okres czasu ustawiony tym parametrem, zanim silnik
pomocniczy zostanie zatrzymany.

* Petny opis patrz parametr 8112 Low FREQ 1.
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Kod

Opis

8117

NR OF AUX MOT

Przy pomocy tego parametru ustawia sie liczbe silnikéw pomocniczych.

» Kazdy z silnikbw pomocniczych wymaga osobnego wyjscia przekaznikowego, ktérego przemiennik uzywa do
wysytania sygnatow (polecen) Start/Stop.

» Funkcja Automatycznej Zmiany, jezeli stosowana, wymaga dodatkowego wyjscia przekaznikowego dla silnika
sterowanego predkoscia.

» Konfiguracja wymaganych wyj$¢ przekaznikowych jest jak opisano ponizej.

Wyjscia przekaznikowe

Jak podano powyzej, kazdy z silnikéw pomocniczych wymaga osobnego wyjscia przekaznikowego, ktérego

przemiennik uzywa do wysytania sygnatéw (polecen) Start/Stop. Ponizej opisano, w jaki sposéb przemiennik

monitoruje silniki oraz przekazniki.

» Przemiennik ACS550 zapewnia wyjscia przekaznikowe RO1...RO3.

» Mozliwe jest dodanie modutu wyjsc cyfrowych zapewniajgcego dodatkowe wyjscia przekaznikowe RO4...RO6.

» Parametry 1401...1403 oraz 1410...1412 definiujg odpowiednio, jak sg wykorzystywane wyjscia przekaznikowe
RO1...RO6 — wartos¢ parametru 31 PFC definiuje przekaznik jako wykorzystywany dla sterowania PFC.

» Przemiennik ACS550 przypisuje silniki pomocnicze do przekaznikdéw w kolejnosci rosngcej. Jezeli funkcja
Automatycznej Zmiany jest wytgczona, pierwszy silnik pomocniczy jest przytgczony do pierwszego przekaznika o
nastawie parametru = 31 PFC, i tak dalej. Jezeli jest wykorzystywana funkcja Automatycznej Zmiany, przypisania
zmieniajg sie w sposob rotacyjny. Poczgtkowo silnik sterowany predkoscig jest tym, ktéry jest przytgczony do
pierwszego przekaznika o nastawie parametru = 31 PFC, pierwszy silnik pomocniczy jest tym, ktory jest
przytgczony do drugiego przekaznika o nastawie parametru = 31 PFC i tak dale;.

L j Przekaznik logiczny
ACS550 ‘
- -
ACS550
s | =
—— =11 | i
[ . i/
m : o :
= ——

T |

Standardowy tryb PFC Tryb PFC z funkcjg Automatycznej Zmiany

» Czwarty silnik pomocniczy wykorzystuje te same warto$ci kroku zadawania, czestotliwosci dolnej oraz
czestotliwosci startowej co trzeci silnik pomocniczy.
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» W tabeli ponizej dla przemiennika ACS550 pracujgcego w trybie PFC pokazano przypisania silnikow dla pewnych
typowych nastaw parametréw wyjs¢ przekaznikowych (1401...1403 oraz 1410...1412), gdzie nastawy te sg albo
=31 (PFC), lub =X (warto$¢ dowolna oprécz “31” ), oraz gdy funkcja Automatycznej Zmiany jest wytgczona (8118
AUTOCHNG INTERV = 0).

Nastawy parametrow Przypisanie przekaznikow przem. ACS550
171 Funkcja Automatycznej Zmiany wytaczona

g g RO1 RO2 | RO3 RO4 RO5 | RO6

12
31 X
31|31
31|31
X 31

Aux. X X
Aux. Aux. X
Aux. Aux. AuX.
X Aux. Aux.
X | X X X X
3131 AUX. AUX. X X

*= Jedno dodatkowe wyjscie przekaznikowe dla trybu PFC, ktéry jest wtasnie uzywany. Jeden silnik jest w stanie
“u$pienia” podczas gdy drugi pracuje.

» W tabeli ponizej dla przemiennika ACS550 pracujgcego w trybie PFC pokazano przypisania silnikow dla pewnych
typowych nastaw parametréw wyjs¢ przekaznikowych (1401...1403 oraz 1410...1412), gdzie nastawy te sg albo
=31 (PFC), lub =X (warto$¢ dowolna oprécz “31” ), oraz gdy funkcja Automatycznej Zmiany jest aktywna (8118
AUTOCHNG INTERV = wato$¢ > 0).

NN WN =N ==0

X

X

X

X
UX. AuX.

X| D x| X X XN s

|
*|

X X[ X[ X X X[ == b=

X B x| X x| X o-na

X| X R D X X wo s

X[ 2| X| X| X| X
X[ X X[ X[ X| X

Nastawy parametrow Przypisanie przekaznikow przem. ACS550
111 Funkcja Automatycznej Zmiany wiaczona

g 4 RO1 RO2 | RO3 RO4 RO5 | RO6
1

0
2

31
31(31
x {3131

Xwo s

PFC [PFC X X
PFC |PFC _[PFC X
X
P

X PFC _ |PFC
XXX X X X
31[31] X PFC__[PFC X X

« ** = Brak silnikbw pomocniczych, ale funkcja Automatycznej Zmiany jest uzywana. System pracuje jak dla
standardowego sterowania PID.

FC FC

O,,__\_\N_;\]_x_\m
o]

X[ D X[ x| X[ = s

XX X[ X[ X ===

X D x| X X

XX X[ X[ X
X ™| X| X| X

8118

AUTOCHNG INTERV

Przy pomocy tego parametru steruje sie funkcjg j Przekaznik logiczny
Automatycznej Zmiany oraz ustawia si¢ interwat czasowy Jr—

pomiedzy zmianami.
* Interwat czasowy dla funkcji Automatycznej Zmiany stosuje .
sie tylko do czasu, kiedy silnik z regulowang predkoscig
pracuje.
* Przeglad funkcji Automatycznej Zmiany patrz opis dla e
parametru 8119 AUTOCHNG LEVEL.
 Kiedy jest wykonywana automatyczna zmiana, silnik zawsze
zatrzymuje sie wybiegiem.
» Aktywacja funkcji Automatyczna Zmiana wymaga, aby Q
parametr 8120 INTERLOCKS = warto$¢> 0. <7
-0.1 = TEST MODE — wymusza interwat do wartosci 36...48 s. )
0.0 = NOT SEL — funkcja Automatyczna Zmiana wytgczona. —l
0.1...336 = interwat czasu pracy (czas, kiedy sygnat Start jest —=
ON) pomiedzy wykonywanymi automatycznie zmianami
silnikow. ==
Ostrzezenie! Kiedy aktywowana, funkcja 4[[] ﬂ]_
Automatyczna Zmiana wymaga, aby byty aktywowane Tryb PFC z funkcjg Automatycznej Zmiany
blokady (parametr blokad 8120 = wartos¢ > 0). Podczas
procedury automatycznej zmiany blokady przerywajg (odtgczajg) wyjscie mocy przemiennika, zapobiegajac
uszkodzeniu stykow.

—
—

_I 1

5
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Kod

Opis

8119

AUTOCHNG LEVEL

Przy pomocy tego parametru ustawia sie gérng warto$¢ graniczng, w procentach wydajnosci wyjsciowej, dla uktadu

logicznego funkcji Automatycznej Zmiany. Kiedy wydajno$¢ wyjsciowa z bloku sterowania PID/PFC jest wyzsza niz

ta wartos¢ graniczna, procedura automatycznej zmiany jest blokowana. Np. nalezy uzy¢ tego parametru aby

zapobiec wykonaniu procedury automatycznej zmiany kiedy system pomp lub wentylatoréw pracuje w poblizu swojej

wydajnosci maksymailnej.

Przeglad funkcji Automatyczna Zmiana

Celem procedury “Automatyczna zmiana” jest wyréwnanie czasu eksploatacji poszczegolnych silnikow w systemie

wielosilnikowym. Przy kazdej procedurze automatycznej zmiany:

» Inny silnik zostaje przytagczony do wyjscia ACS550 i zaczyna prace z regulowang predkoscia.

» Kolejnos¢ uruchamiania innych silnikow w systemie (silnikbw pomocniczych) ulega zmianie w sposéb rotacyjny.

Funkcja Automatyczna Zmiana wymaga:

» Zewnetrznej aparatury tgczeniowej / stycznikow dla realizacji zmiany przytgczen na wyjsciu mocy przemiennika.

» Parametr 8120 INTERLOCKS = warto$¢ > 0.

Procedura automatycznej zmiany jest wykonywana gdy:

» Czas pracy mierzony od ostatniej zmiany w ramach tej procedury osiggnie warto$¢ ustawiong parametrem 8118
AUTOCHNG INTERV.

> Wejscie PFC jest ponizej poziomu ustawionego tym parametrem, tj. parametrem 8119 AUTOCHNG LEVEL.

Uwaga! przemiennik ACS550 zawsze zatrzymuje sie wybiegiem, jezeli jest wykonywana procedura automatycznej
Zzmiany.

Podczas procedury automatycznej zmiany funkcja Wviscie PID
o . ) . yjscie A
Automatycznej Zmiany wykonuje nastepujace operacje (patrz A 4PFC
rysunek obok): 100%t — — — — e —/
« Inicjuje zmiane kiedy czas pracy, mierzony od ostatniej 2PFC
zmiany w ramach tej procedury osiggnie warto$¢ ustawiong
parametrem 8118 AUTOCHNG INTERV, oraz wejscie PFC jest P 81197 - il T 3pFC
ponizej poziomu 8119 AUTOCHNG LEVEL. 3PFC]
e Zatrzymuje silnik sterowany predko$cia. 4PFC
» Roztgcza stycznik silnika z regulowang predkoscia. 2PFCT
» Zwieksza warto$¢ dla licznika kolejno$ci uruchamiania o \
silnikéw, aby zmieni¢ kolejno$¢ uruchamiania silnikow. 1PFC | - l

« ldentyfikuje nastepny z kolei silnik, kiéry ma by¢ teraz | = =P 8122
silnikiem z regulowang predkoscia. | |

» Roztagcza stycznik tego silnika, jezeli silnik ten pracowat. ~— P88 ~— P 8118 —»
Praca wszystkich innych pracujgcych silnikow nie jest B
przerywana.

» Zatgcza stycznik silnika, ktéry jest nowym silnikiem z . .
regulowang predkoscia. Przektadnia automatycznej jest niedopuszczalne.

? s P I B = ma miejsce procedura automatycznej zmiany.
irgggélop?rzy%qcza ten silnik do wyjscia mocy przemiennika 1PFC, itd. = wyjscie PID dofaczone do kazdego z

silnikdw.

A = pole powyzej 8119 AUTOCHNG LEVEL
— wykonywanie procedury automatycznej zmiany

» Opdznia uruchomienie silnika przez czas zwtoki 8122 pPFC
START DELAY.

» Uruchamia silnik z regulowang predkoscia.

- Identyfikuje nastepny z kolei silnik pracujgcy ze statg predkoscig w rotacyjnej kolejnosci zatgczania.

» Zatgcza ten silnik, ale tylko w przypadku, jezeli nowy silnik z regulowang predkoscig pracowat przed
automatyczng zmiang (jako silnik pracujacy ze statg predkoscia) - dzieki temu jest taka sama liczba pracujacych
silnikéw przed procedurg automatycznej zmiany i po niej.

» Kontynuje normalng prace w trybie PFC.
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8119
kont.

AUTOCHNG LEVEL (kontynuacja opisu z poprzedniej strony)

Licznik kolejnosci uruchamiania
Dziatanie licznika kolejno$ci uruchamiania:

Definicja parametréw wyjscia przekaznikowego (1401...1403
oraz 1410...1412) ustanawia poczgtkowg sekwencje zatgczania
silnikbw w systemie wielosilnikowym (parametr o najnizszym
numerze majacy wartosé “31” (PFC) identyfikuje przekaznik
przytgczony do 1PFC, czyli do pierwszego silnika, i tak dalej).
Poczgtkowo, 1PFC = silnik sterowany predkoscia, 2PFC =
pierwszy silnik pomocniczy, itd.

Pierwsza procedura automatycznej zmiany przesuwa sekwencje
tak, ze: 2PFC = silnik sterowany predkosécig, 3PFC = pierwszy
silnik pomocniczy, ..., 1PFC = ostatni silnik pomocniczy.
Nastepna procedura automatycznej zmiany przesuwa
sekwencje znowu, itd.

Jezeli procedura automatycznej zmiany nie moze uruchomic
potrzebnego silnika, poniewaz wszystkie nieaktywne silniki sg

Czestotliwos¢ wyjsciowa

y

fmax

.  Braksil. | 1sil. '2sil.
pomoc. | pomoc. | pomoc. |

Obszar gdzie
proc.aut. zmiany

jest dopuszczl. Wyj. PID

|
|
|
|
|
|
T —»
P 8119 100%

zablokowane, na wys$wietlaczu panelu sterowania przemiennika pojawia sie komunikat alarmu (2015, PFC

INTERLOCK).

Kiedy zasilanie przemiennika ACS550 zostanie wytgczone, licznik kolejnosci uruchamiania przechowuje biezgce
pozycje kolejnosci uruchamiania procedury automatycznej zmiany w pamieci trwatej. Kiedy zasilanie przemiennika
zostaje przywrécone, rotacja kolejnosci zatgczania procedury automatycznej zmiany rozpoczyna sie od pozycji

zapisanej w pamieci.

Jezeli zostanie zmieniona konfiguracja przekaznikéw dla trybu PFC (lub jezeli warto$¢ aktywujgca tryb PFC
zostanie zmieniona), rotacja kolejnosci zatgczania procedury automatycznej zmiany zostaje zresetowana (patrz

punkt pierwszy powyzej).

Parametry
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8120

INTERLOCKS
Parametr ten definiuje dziatanie funkcji blokady.

Kiedy funkcja blokady jest aktywowana:

- Dana blokada jest aktywna, kiedy jej sygnat polecenia jest nieobecny.

- Dana blokada jest nieaktywna, kiedy jej sygnat polecenia jest obecny.

» Przemiennik ACS550 nie zostanie uruchomiony, jezeli polecenie Start pojawi sie, kiedy jest aktywna blokada
silnika z regulowang predkoscig - w takim przypadku na wy$wietlaczu panelu sterowania pojawi sie¢ komunikat
alarmu (2015, PFC INTERLOCK).

Kazdy obwod blokady powinien byé okablowany w sposob nastepujacy:

» Przetacznik Wiaczenie / Wylgczenie silnika nalezy okablowa¢ do obwodu blokady - dzigki temu uktad logiczny
trybu sterowania PFC przemiennika moze rozpoznag, ze silnik jest wytgczony i uruchomi¢ nastepny dostepny
silnik.

» Styk przekaznika termicznego silnika (lub inne zabezpieczenie w obwodzie silnika) nalezy okablowaé¢ do wejscia
blokady - dzieki temu uktad logiczny trybu sterowania PFC przemiennika moze rozpoznag, ze jest aktywowany
btad silnika i zatrzymac ten silnik.

0 = NOT SEL — funkcja blokady wytgczona. Wszystkie wejcia cyfrowe sg dostepne dla innych celow.

* Wymaga aby 8118 AUTOCHNG INTERV = 0 (funkcja Automatyczna Zmiana musi by¢ wylgczona, jezeli funkcja
blokady jest wytgczona).

1 = DI1 — funkcja blokady aktywowana, oraz przypisane zostato wejscie cyfrowe (poczynajac od DI1) do sygnatu
blokady dla kazdego przekaznika trybu PFC te przypisania sg zdefiniowane w tabeli ponizej i zalezg od:

* Liczby przekaznikow dla trybu PFC (liczba parametrow 1401...1403 oraz 1410...1412 majgcych wartos¢ “31”
(PFC)).

« Statusu funkcji Automatyczna Zmiana (funkcja ta jest wytgczona jezeli 8118 AUTOCHNG INTERV = 0, w innym
przypadku funkcja ta jest wigczona (aktywna)).

Liczba Funkcja Automatycznej Zmiany Funkcja Automatycznej Zmiany wigczona
przekaznikow dla wytaczona (P 8118) (P 8118)
trybu PFC
0 DI1: Silnik z regulowang predkoscig Niedozwolone
DI2...DI6: Wolne
1 DI1: Silnik z regulowang predkoscig DI1: Pierwszy przekaznik trybu PFC
DI2: Pierwszy przekaznik trybu PFC DI2...DI6: Wolne
DI3...DIG: Wolne
2 DI1: Silnik z regulowang predkoscig DI1: Pierwszy przekaznik trybu PFC
DI2: Pierwszy przekaznik trybu PFC DI2: Drugi przekaznik trybu PFC
DI3: Drugi przekaznik trybu PFC DI3...DI6: Wolne
DI4...DI6: Wolne
3 DI1: Silnik z regulowang predkoscig DI1: Pierwszy przekaznik trybu PFC
DI2: Pierwszy przekaznik trybu PFC DI2: Drugi przekaznik trybu PFC
DI3: Drugi przekaznik trybu PFC DI3: Trzeci przekaznik trybu PFC
DI4: Trzeci przekaznik trybu PFC DI4...DI6: Wolne
DI5...DI6: Wolne
4 DI1: Silnik z regulowang predkoscig DI1: Pierwszy przekaznik trybu PFC
DI2: Pierwszy przekaznik trybu PFC DI2: Drugi przekaznik trybu PFC
DI3: Drugi przekaznik trybu PFC DI3: Trzeci przekaznik trybu PFC
DI4: Trzeci przekaznik trybu PFC DI4: Czwarty przekaznik trybu PFC
DI5: Czwarty przekaznik trybu PFC DI5...DI6: Wolne
DI6: Wolne
5 DI1: Silnik z regulowang predkoscig DI1: Pierwszy przekaznik trybu PFC
DI2: Pierwszy przekaznik trybu PFC DI2: Drugi przekaznik trybu PFC
DI3: Drugi przekaznik trybu PFC DI3: Trzeci przekaznik trybu PFC
DI4: Trzeci przekaznik trybu PFC DI4: Czwarty przekaznik trybu PFC
DI5: Czwarty przekaznik trybu PFC DI5: Pigty przekaznik trybu PFC
DI6: Pigty przekaznik trybu PFC DI6: Wolne
6 Niedozwolone DI1: Pierwszy przekaznik trybu PFC
DI2: Drugi przekaznik trybu PFC
DI3: Trzeci przekaznik trybu PFC
DI4: Czwarty przekaznik trybu PFC
DI5: Pigty przekaznik trybu PFC
DI6: Szoésty przekaznik trybu PFC
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Kod |Opis

8120 |2 = DI2 — funkcja blokady aktywowana, oraz przypisane zostato wejscie cyfrowe (poczynajac od DI2) do sygnatu

kont. | blokady dla kazdego przekaznika trybu PFC. Te przypisania sg zdefiniowane w tabeli ponizej i zalezg od:

* Liczby przekaznikow dla trybu PFC (liczba parametréow 1401...1403 oraz 1410...1412 majgcych wartos¢ “31”
(PFC)).

« Statusu funkcji Automatyczna Zmiana (funkcja ta jest wytgczona jezeli 8118 AUTOCHNG INTERV = 0, w innym
przypadku funkcja ta jest wtgczona (aktywna)).

Liczba przekaznikow dla [Funkcja Automatycznej Zmiany wylaczona| Funkcja Automatycznej Zmiany
trybu PFC (P 8118) wiaczona (P 8118)
0 DI1: Wolne Niedozwolone
DI2: Silnik z regulowang predko$cig
DI3...DI6: Wolne
1 DI1: Wolne DI1: Wolne
DI2: Silnik z regulowang predko$cig DI2: Pierwszy przekaznik trybu PFC
DI3: Pierwszy przekaznik trybu PFC DI3...DI6: Wolne
DI4...DI6: Wolne
2 DI1: Wolne DI1: Wolne
DI2: Silnik z regulowang predkoscig DI2: Pierwszy przekaznik trybu PFC
DI3: Pierwszy przekaznik trybu PFC DI3: Drugi przekaznik trybu PFC
DI4: Drugi przekaznik trybu PFC DI4...DI6: Wolne
DI5...DI6: Wolne
3 DI1: Wolne DI1: Wolne
DI2: Silnik z regulowang predkoscig DI2: Pierwszy przekaznik trybu PFC
DI3: Pierwszy przekaznik trybu PFC DI3: Drugi przekaznik trybu PFC
DI4: Drugi przekaznik trybu PFC DI4: Trzeci przekaznik trybu PFC
DI5: Trzeci przekaznik trybu PFC DI5...DI6: Wolne
DI6: Wolne
4 DI1: Wolne DI1: Wolne
DI2: Silnik z regulowang predkoscig DI2: Pierwszy przekaznik trybu PFC
DI3: Pierwszy przekaznik trybu PFC DI3: Drugi przekaznik trybu PFC
DI4: Drugi przekaznik trybu PFC DI4: Trzeci przekaznik trybu PFC
DI5: Trzeci przekaznik trybu PFC DI5: Czwarty przekaznik trybu PFC
DI6: Czwarty przekaznik trybu PFC DI6: Wolne
5 Niedozwolone DI1: Wolne
DI2: Pierwszy przekaznik trybu PFC
DI3: Drugi przekaznik trybu PFC
DI4: Trzeci przekaznik trybu PFC
DI5: Czwarty przekaznik trybu PFC
DI6: Piaty przekaznik trybu PFC
6 Niedozwolone Niedozwolone
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Kod

Opis

8120
kont.

3 = DI3 — funkcja blokady aktywowana, oraz przypisane zostato wejscie cyfrowe (poczynajac od DI3) do sygnatu
blokady dla kazdego przekaznika trybu PFC. Te przypisania sg zdefiniowane w tabeli ponizej i zalezg od:
* Liczby przekaznikow dla trybu PFC (liczba parametrow 1401...1403 oraz 1410...1412 majacych wartos¢ “31”
(PFC)).
« Statusu funkcji Automatyczna Zmiana (funkcja ta jest wytgczona jezeli 8118 AUTOCHNG INTERV = 0, w innym
przypadku funkcja ta jest wigczona (aktywna)).

Liczba przekaznikow Funkcja Automatycznej Zmiany Funkcja Automatycznej Zmiany
dla trybu PFC wytaczona (P 8118) wiaczona (P 8118)
0 DI1...DI2: Wolne Niedozwolone
DI3: Silnik z regulowang predko$cig
DI4...DI6: Wolne
1 DI1...DI2: Wolne DI1...DI2; Wolne

DI3: Silnik z regulowang predkoscig DI3: Pierwszy przekaznik trybu PFC
DI4: Pierwszy przekaznik trybu PFC DI4...DI6: Wolne

DI5...DI6: Wolne
2 DI1...DI2; Wolne DI1...DI2; Wolne

DI3: Silnik z regulowang predkoscig DI3: Pierwszy przekaznik trybu PFC
DI4: Pierwszy przekaznik trybu PFC DI4: Drugi przekaznik trybu PFC

DI5: Drugi przekaznik trybu PFC DI5...DI6: Wolne
DI6: Wolne
3 DI1...D12: Wolne DI1...DI2: Wolne

DI3: Silnik z regulowang predkoscig DI3: Pierwszy przekaznik trybu PFC
DI4: Pierwszy przekaznik trybu PFC DI4: Drugi przekaznik trybu PFC

DI5: Drugi przekaznik trybu PFC DI5: Trzeci przekaznik trybu PFC
DI6: Trzeci przekaznik trybu PFC DI6: Wolne
4 Niedozwolone DI1...DI2: Wolne

DI3: Pierwszy przekaznik trybu PFC
DI4: Drugi przekaznik trybu PFC
DI5: Trzeci przekaznik trybu PFC
DI6: Czwarty przekaznik trybu PFC
5...6 Niedozwolone Niedozwolone

4 = DI4 — funkcja blokady aktywowana, oraz przypisane zostato wejscie cyfrowe (poczynajac od DI4) do sygnatu
blokady dla kazdego przekaznika trybu PFC. Te przypisania sg zdefiniowane w tabeli ponizej i zalezg od:
* Liczby przekaznikow dla trybu PFC (liczba param. 1401...1403 oraz 1410...1412 majgcych wartos¢ “31” (PFC)).
« Statusu funkcji Automatyczna Zmiana (funkcja ta jest wytgczona jezeli 8118 AUTOCHNG INTERV = 0, w innym
przypadku funkcja ta jest wigczona (aktywna)).

Liczba przekaznikéw Funkcja Automatycznej Zmiany Funkcja Automatycznej Zmiany
dla trybu PFC wytaczona (P 8118) wiaczona (P 8118)
0 DI1...DI3: Wolne Niedozwolone
DI4: Silnik z regulowang predkoscig
DI5...DI6: Wolne
1 DI1...DI3: Wolne DI1...DI3: Wolne

DI4: Silnik z regulowang predkoscig DI4: Pierwszy przekaznik trybu PFC
DI5: Pierwszy przekaznik trybu PFC DI5...DI6: Wolne

DI6: Wolne
2 DI1...DI3: Wolne DI1...DI3: Wolne

DI4: Silnik z regulowang predkoscig DI4: Pierwszy przekaznik trybu PFC
DI5: Pierwszy przekaznik trybu PFC DI5: Drugi przekaznik trybu PFC
DI6: Drugi przekaznik trybu PFC DI6: Wolne

3 Niedozwolone DI1...DI3: Wolne

DI4: Pierwszy przekaznik trybu PFC
DI5: Drugi przekaznik trybu PFC
DI6: Trzeci przekaznik trybu PFC
4...6 Niedozwolone Niedozwolone
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Kod |Opis

8120 |5 = DI5 — funkcja blokady aktywowana, oraz przypisane zostato wejscie cyfrowe (poczynajac od DI5) do sygnatu
kont.

blokady dla kazdego przekaznika trybu PFC. Te przypisania sg zdefiniowane w tabeli ponizej i zalezg od:
* Liczby przekaznikow dla trybu PFC (liczba parametréow 1401...1403 oraz 1410...1412 majgcych wartos¢ “31”

(PFC)).

« Statusu funkcji Automatyczna Zmiana (funkcja ta jest wytgczona jezeli 8118 AUTOCHNG INTERV = 0, w innym

przypadku funkcja ta jest wtgczona (aktywna)).

Liczba przekaznikow Funkcja Automatycznej Zmiany Funkcja Automatycznej Zmiany
dla trybu PFC wyltaczona (P 8118) wilaczona (P 8118)
0 DI1...DI4: Wolne Niedozwolone
DI5: Silnik z regulowang predkoscig
DI6: Wolne
1 DI1...D14: Wolne DI1...D14: Wolne
DI5: Silnik z regulowang predkoscig DI5: Pierwszy przekaznik trybu PFC
DI6: Pierwszy przekaznik trybu PFC DI6: Wolne
2 Niedozwolone DI1...DI4: Wolne
DI5: Pierwszy przekaznik trybu PFC
DI6: Drugi przekaznik trybu PFC
3...6 Niedozwolone Niedozwolone

sterowanego predkoscig.

6= DI6 — funkcja blokady aktywowana, oraz przypisane zostato wejscie cyfrowe DI6 do sygnatu blokady dla silnika

* Wymaga aby 8118 AUTOCHNG INTERV = 0.

Liczba przekaznikow Funkcja Automatycznej Zmiany Funkcja Automatycznej Zmiany
dla trybu PFC wytaczona (P 8118) wiaczona (P 8118)
0 DI1...DI5: Wolne Niedozwolone
DI6: Silnik z regulowang predkoscig
1 Niedozwolone DI1...DI5: Wolne
DI6: Pierwszy przekaznik trybu PFC
2.6 Niedozwolone Niedozwolone

Parametry
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8121 |REG BYPASS CTRL
Przy pomocy tego parametru wybiera sie sterowanie z obejsciem (pominieciem) regulatora. Kiedy aktywowane,
sterowanie z obejsciem regulatora zapewnia prosty mechanizm sterowania bez regulatora PID.
- Stosowac sterowanie z obejsciem regulatora tylko w
specjalnych zastosowaniach. fout A
0 = NO — funkcja sterowania z obejsciem regulatora i)
wytgczona. Przemiennik korzysta z normalnego MAX
zadawania dla trybu PFC: 1106 REF2 SELECT. |
1 = YES — funkcja sterowania z obej$ciem regulatora |

aktywna. P 8110

* Regulator procesowy PID jest omijany. |
Wartos¢ biezgca PID jest uzywana jako zadawanie P 8109 4 |
PFC (sygnat wejsciowy). Normalnie jako zadawanie |
PFC jest uzywane EXT REF2.

« Jako zadawanie czestotliwosci PFC przemiennik P 8113 |
wykorzystuje sygnat sprzezenia zwrotnego |
zdefiniowany przez parametr 4014 FBK SEL (lub P 8112 4
4114). fvIN — |

» Na rysunku obok pokazano relacje pomiedzy i i TP 4014
sygnatem sterowania 4014 FBK SEL (LUB 4114) a o
czestotliwoscig silnika z regulowang predkoscig s A T B C (%)
(fouT) W systemie 3-silnikowym. A = nie pracuje zaden sil. pomoc.

Przyktad: Na schemacie ponizej wyj$ciowy przeptyw B = pracuje jeden silnik pomoc.
stacji pomp jest sterowany przez mierzony przeptyw C = pracujg dwa silniki pomoc.
wejsciowy (A).
Sie¢3~ 3 Styczniki
3
73 P1 )
Przemlenn|k7p2 N j
ACS550 | p3 N | 3
*A 3 P1 Rura wyjsciowa 1
Zbiornik
| sciekow N
R L | P2 Rura wyjsciowa 2
ura wejsciowa | T
P3 Rura wyjsciowa 3
8122 |PFC START DELAY
Przy pomocy tego parametru ustawia sie czas zwtoki dla uruchomienia silnikéw z regulowang predkoscig w systemie
wielosilnikowym. Wykorzystujgc czas zwtoki, przemiennik pracuje w sposob nastepujacy:
» Zatgcza stycznik silnika z regulowang predkoscia, przytaczajac ten silnik do wyjscia mocy przemiennika ACS550.
» Opoznia uruchomienie silnika przez czas ustawiony parametrem 8122 PFC START DELAY.
» Uruchamia silnik z regulowang predkoscig.
» Uruchamia silniki pomocnicze - czas zwtoki dla uruchomienia tych silnikéw patrz parametr 8115.
A Ostrzezenie! Silniki wyposazone w rozrusznik gwiazda/trojkat wymagajg czasu zwtoki PFC START DELAY.
» Po zatgczeniu silnika w stan ON przez wyjscie przekaznikowe przemiennika ACS550, rozrusznik gwiazda/trojkat
silnika musi przetaczy¢ sie do uktadu “w gwiazde” a nastepnie z powrotem do uktadu “w trojkat” zanim zostanie
podane zasilanie z przemiennika. Dlatego zwtoka czasowa PFC START DELAY musi by¢ diuzsza niz nastawy
czasowe dla rozrusznika gwiazda / trojkat.

Parametry
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8123 |PFC ENABLE
Przy pomocy tego parametru wybiera SIQ tryb PFC:
» Sg zatgczane lub wytgczane pomocnicze silniki pracujgce ze statg predkoscig w miare jak wzrasta lub maleje
zapotrzebowanie na wyjsciu systemu. Parametry 8109 START FREQ 1 do 8114 Low FREQ 3 definiujg punkty
przetgczania poprzez ustawienie odpowiednich czestotliwosci wyjsciowych przemiennika.
» Wydajnos¢ wyjsciowa silnika z regulowang predkoscig jest zmniejszana, w miare jak sg dodawane do systemu
kolejne silniki pomocnicze, lub jest zwigkszana, w miare jak kolejne silniki pomocnicze sg wytgczane.
» Zapewniane sg funkcje blokady, jezeli aktywowane.
» Wymagane jest aby 9904 MOTOR CTRL MODE = 3 SCALAR.
0 = NOT SEL — tryb PFC wytgczony.
1 = ACTIVE — tryb PFC wtgczony.
8124 |ACC IN AUX STOP
Przy pomocy tego parametru ustawia sie czas fouTy
przyspieszania dla krzywej wzrostu czestotliwosci od zera
do czestotliwo$ci maksymalnej. Rampa przyspieszania Al ‘
PFC \ B
» Stosuje sie jg do silnika sterowanego predkoscig, kiedy |
zostanie wytgczony jeden z silnikbw pomocniczych
systemu. \ /‘ |
» Zastepuje krzywg przyspieszania zdefiniowang przez | P 8125 | P8124
parametry grupy 22 “Przyspieszanie / Hamowanie” >
(ACCEL / DECEL). - | |
« Stosuje sie ja tylko dopoki wydajno$é wyjéciowa Silnik | |
sterowanego silnika nie wzrosnie o wielko$¢ rowng pomoc ‘ |
wydajnosci wyjsciowej silnika pomocniczego, ktory 1+ —
zostat wkaénie wytgczony. Potem stosuje sie znowu 0 | | t -
krzywg przyspieszania zdefiniowang przez parametry A = silni -~ .
“ : -y » A = silnik sterowany predkoscig rozpedza sie wedtug
%rélng)z Rozpedzanie/Hamowanie” (ACCEL / krzywej okre$lonej parametrami grupy 22 (2202 lub
: o 2205).
0 = NOT SEL. = funkcja jest wytgczona B = silni -~ . .
_ . ' . . |* B =silnik sterowany predkoscig zwalnia wedtug krzywe;j
0.1...1800 fL_kaJa .zostaje aktywowgna i wykorzystuje | okreslonej parametrami grupy 22 (2203 lub 2206).
czas przyspieszania w sekundach rowny wprowadzonej Pt . i
wartosci teqo parametru » Od momentu uruchomienia silnika pomocniczego, silnik
9op : sterowany predkos$cig zwalnia wedtug krzywej
8125 |DEC IN AUX START okres$lonej przez parametr 8125 DEC IN AUX START.

Przy pomocy tego parametru ustawia sie czas hamowania
dla krzywej spadku czestotliwosci od czestotliwosci
maksymalnej do zera. Ta rampa hamowania PFC:
 Stosuje sie jg do silnika z regulowang predkoscia, kiedy
zostanie zatgczony jeden z silnikéw pomocniczych
systemu.
Zastepuje krzywg hamowania zdefiniowang przez
parametry grupy 22 “Przyspieszanie / Hamowanie”
(ACCEL / DECEL)
Stosuje sie jg tylko dopdki wydajnos¢ wyjsciowa
sterowanego silnika nie spadnie o wielko$¢ rowng
wydajnoéci wyjsciowej silnika pomocniczego, ktory
zostat wiaénie zatgczony. Potem stosuje sie znowu
krzywg hamowania zdefiniowang przez parametry
grupy 22 “Przyspieszanie / Hamowanie” (ACCEL /
DECEL).
0 = NOT SEL. = funkcja jest wytgczona.
0.1...1800 = funkcja zostaje aktywowana i wykorzystuje
czas hamowania w sekundach réwny wprowadzonej

wartoéci tego parametru.

Od momentu zatrzymania silnika pomocniczego, silnik
sterowany predkoscig rozpedza sie wedtug krzywej
okreslonej przez parametr 8124 ACC IN AUX STOP.

Parametry
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8126 |[TIMED AUTOCHNG
Przy pomocy tego parametru ustawia sie procedure automatycznej zmiany przy uzyciu funkcji czasowe;j - patrz opis
dla parametru 8119 AUTOCHANGE LEVEL.
0 = NOT SEL. - procedura automatycznej zmiany przy uzyciu funkcji timera nie jest wykorzystywana.
1 =TIMER FUNCTION 1 — procedura automatycznej zmiany zostaje aktywowana, kiedy funkcja czasowa 1 jest
aktywna.
2...4 = TIMER FUNCTION 2...4 — procedura automatycznej zmiany zostaje aktywowana, kiedy funkcja czasowa
2...4 jest aktywna.
8127 [MOTORS
Przy pomocy tego parametru ustawia sie liczbe silnikobw sterowanych w trybie regulacji PFC (maksimum 7 silnikéw,
w tym 1 o predko$ci regulowanej, 3 silniki przytaczone bezposrednio do sieci i 3 silniki rezerwowe).
» W liczbie tej zawarty jest rowniez silnik o predkosci regulowane;.
» Wartos¢ ta musi byc zgodna z liczbg przekaznikow przydzielonych dla trybu PFC jesli stosowana jest funkcja
automatycznej zmiany.
 Jezeli funkcja automatycznej zmiany nie jest uzywana, silnik o predkosci regulowanej nie musi mie¢ wyjscia
przekaznikowego przydzielonego dla trybu sterowania PFC, ale jest wymagane aby byt uwzgledniony w wartosci
tego parametru.
8128 |AUX START ORDER
Przy pomocy tego parametru ustawia sie kolejnos¢ startu silnikbw pomocniczych.
1 = EVEN RUNTIME — funkcja podziatu czasu pracy jest aktywna. Kolejnos¢ startu zalezy od dotychczasowego
catkowitego czasu pracy kazdego z silnikow.
2 = RELAY ORDER — kolejnosc startu silnikdw jest stata i odpowiada ona kolejnosci sygnatéw od przekaznikow.

Parametry
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Grupa 98: Opcje (Options)

Ta grupa parametréw konfiguruje opcje przemiennika, zwtaszcza umozliwiajgce
komunikacje z przemiennikiem poprzez komunikacje szeregowa.

Kod |Opis
9802 |COMM PROT SEL

Przy pomocy tego parametru wybiera sie stosowany protokét dla komunikacji szeregowe;.

0 = NOT SEL — nie wybrano zadnego protokotu dla komunikacji szeregowe;.

1 = STD MODBUS — komunikacja z przemiennikiem jest realizowana poprzez sterownik MODBUS i poprzez tgcze
szeregowe RS485 (X1- styk komunikacji szeregowej) - patrz réwniez opis dla parametru grupy 53 EFB PROTOCOL.

4 = EXT FBA — komunikacja z przemiennikiem jest realizowana poprzez modut adaptera dla magistrali FIELDBUS
przytaczonym do gniazda opcji 2 przemiennika - patrz rébwniez opis dla parametru grupy 51 EXT COMM MODULE.

Parametry
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Wbudowana magistrala komunikacji szeregowej

Informacje ogodlne

Przemiennik ACS550 moze by¢ sterowany przez system zewnetrzny przy pomocy
standardowych protokotéw komunikacji szeregowej. Przy zastosowaniu komunikacji
szeregowej, ACS550 moze:

odbiera¢ wszystkie sygnaty sterujgce z magistrali komunikacyjnej, lub

by¢ sterowany poprzez kombinacje sygnatéw sterowania podawanych przez
magistrale komunikacyjng oraz sygnatéw sterowania pochodzgcych z innych
dostepnych zrodet sterowania takich jak wejscia cyfrowe, analogowe czy panel
sterowania.

Sterownik magistrali

I Magistrala

V

Inne urzgdzenia

Potgczenie z wykorzystaniem: —

. Wbudowanej magistrali standardowej ]
(EFB) na zaciskach X1:28...32, albo E

. Modutu (FBA) magistrali
zamontowanego w gniezdzie 2 (opcja m
RXXX) ]

|

Dostepne sg dwie standardowe konfiguracje komunikacji szeregowej:

Komunikacja przez wbudowana magistrale (Embedded Fieldbus = EFB - skrot
ten bedzie stosowany dalej w niniejszym rozdziale) — przy uzyciu interfejsu
RS485 oraz zaciskéw X1:28...32 na ptycie sterujgcej; system sterowania moze
komunikowac sie z przemiennikiem przy zastosowaniu protokotu Modbus®.
(Odnoénie opiséw protokotu i profili sterowania, patrz podrozdziaty "Dane
techniczne Protokotu Modbus" oraz "Dane techniczne profili sterowania ABB"
dalej w niniejszym rozdziale.)

Komunikacja przez zewnetrzny modut magistrali = FBA (“Fieldbus Adapter”)
(skrét ten - dla modutu - bedzie stosowany dalej w niniejszym rozdziale)) — Patrz
rozdziat “Modut magistrali komunikacyjnej” na str. 249.

Interfejs sterowania

Podstawowy interfejs sterowania pomiedzy protokotem Modbus a przemiennikiem
zawiera:

Stowa wychodzgce:

— Stowo Sterowania
— Zadawanie 1

Wbudowana magistrala komunikacji szeregowej
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— Zadawanie 2
+ Stowa przychodzace:

— Stowo Stanu

— Warto$¢ biezaca 1
— Wartoé¢ biezaca 2
— Wartoé¢ biezgca 3
— Wartoé¢ biezgca 4
— Wartoé¢ biezgca 5
— Wartoé¢ biezgca 6
— Wartoé¢ biezgca 7
— Wartoé¢ biezaca 8

Zawarto$¢ tych stéw zdefioniowana jest przy pomocy profili sterowania.

Szczegotowy opis zastosowanych profili sterowania, patrz podrozdziat "Dane
techniczne profili sterowania ABB" na str. 235.

Uwaga! Okreslenia “stowo wychodzace” i “stowo przychodzace” uzyto z punktu
widzenia sterownika magistrali. Np. okreslony jako “wychodzacy” przeptyw danych
ze sterownika magistrali do przemiennika jest “przychodzgcym” patrzac od strony
przemiennika.

Planowanie

Przy planowaniu sieci nalezy uwzgledni¢ odpowiedzi na nastepujgce pytania:
» Jakiego typu i ile urzadzen musi by¢ przytgczone do sieci?
« Jaka informacja sterujgca musi by¢ przestana do przemiennika?

» Jaka informacja zwrotna musi by¢ przestana z przemiennika do systemu
sterowania?

Instalacja mechaniczna i elektryczna — EFB

Ostrzezenie! Podlaczenia moga by¢é wykonywane tylko, gdy przemiennik jest
odtaczony od zasilania.

Zaciski przemiennika 28...32 przeznaczone sg dla komunikacji poprzez interfejs
RS485.

* Uzy¢ kabla Belden 9842 lub jego odpowiednika. Kabel Belden 9842 jest parg
podwojnie skreconych przewodéw ekranowanych o impedanciji falowej 120 Q.

» Uzy¢ jednej z pary skretek ekranowanych dla ztgcza RS485. Uzy¢ tej pary do
potgczenia z sobg wszystkich zaciskow A (-) i wszystkich zaciskow B (+).

* Uzy¢ jednego z przewodow drugiej pary dla wspdlnej masy potgczen magistrali
(zacisk 31), pozostawiajgc drugi przewod nieuzywany.

Wbudowana magistrala komunikacji szeregowej
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* Nie uziemia¢ bezposrednio sieci RS485 w zadnym punkcie. Wszystkie
urzgdzenia sieci powinny by¢ uziemione z wykorzystaniem odpowiednich
zaciskow uziomowych.

* Przewody uziomowe nie mogg formowac¢ zamknietych petli, a wszystkie
urzadzenia powinny by¢ uziemione do wspolnej masy.

* Przytgczy¢ ztacze RS485 w tancuch, bez sieci przerywanych.

* W celu redukcji zaktocen sieci interfejsu RS485, zastosowac rezystory 120 Q po

obu koncach. Uzy¢ przetgcznika 2-pozycyjnego do przytgczania i odtgczania
rezystorow koncowych. Patrz ponizszy schemat i tabela.

Stacja Stacja
koncowa Stacja Stacja koncowa
[00000] [o0000] [o0000]
X1 | Identyfikacja Opis sprzetu
28 | Ekran (SCR) Aplikacja wielogateziowa RS485 Interfejs RS485
29 |Zacisk B (+) 28 |SCR J2 J2
: SCR 29(B =
30 | Zacisk A (-) + T 71 /sola A
- ON
31 |AGND GND 31|AGND a
wspolna masa 32|SCR L —
E)olarjczer'l SCR 7 7 Pozycja WYL  Pozycja ZAt
magistrali + Zakonczenie magistrali
32 | Ekran (SCR) GND

* Przytagczy¢ ekran kazdego konca kabla do przemiennika. Na jednym korncu
potaczy¢ ekran z zaciskiem 28, na drugim z zaciskiem 32. Nie przytagczac do tego
samego zacisku ekranéw kabli wejsciowych i wyjsciowych.

» Odnoénie dalszej informacji o konfiguracji sterowania patrz:
— "Ustawienia komunikacji — EFB" ponize;.
— “Aktywacja funkcji sterowania napedu - EFB” na str. 217.

— Szczegotowe dane techniczne odpowiedniego protokotu EFB. Np. "Dane
techniczne Protokotu Modbus" na str. 225.

Konfiguracja komunikacji — przemiennik z EFB

Wybér komunikacji szeregowej

Aby aktywowa¢ komunikacje szeregowa, ustawi¢ parametr 9802 wYB PROTOKOLKOM
=1 (STD MODBUS).

Uwagal! Jezeli nie mozna wybra¢ pozgdanego protokotu przy pomocy panelu
sterowania, oznacza to, ze zawarto$¢ pamieci aplikacyjnej danego przemiennika nie
posiada oprogramowania danego protokotu.

Wbudowana magistrala komunikacji szeregowej



216 Podrecznik Uzytkownika ACS550

Konfiguracja komunikacji szeregowej
Ustawienie parametru 9802 automatycznie ustawia odpowiednie wartosci domys$ine
parametrow definiujgcych proces komunikacji. Ponizej podano definicje i opisy tych
parametrow. Jedynie numer identyfikacyjny stacji wymaga odpowiedniego

nastawienia.
Odnosny protokét
Kod Opis
Modbus
5301 | EFB PROTOKOL ID Nie edytowac. Wprowadzenie wartosci
Obejmuije identyfikacje oraz wersje roznej od zera dla parametru 9802 WYB
oprogramowania protokotu. PROT KOM, ustawia automatycznie ten
parametr. Format: XXYY, gdzie xx = ID
protokotu, a YY = wersja oprogramowania.
5302 | EFB STACJAID Ustawi¢ kazdy przemiennik w sieci z
Definiuje adres wezta dla ztacza RS485. unikatowg wartoscig tego parametru.
Przy wybraniu tego protokotu, warto$cig
domys$ing parametru jest: 1
Uwaga! Po wprowadzeniu nowego adresu, przemiennik musi by¢ wytgczony i ponownie
zatgczony lub parametr 5302 musi by¢ najpierw ustawiony na 0 przed wyborem nowego
adresu. Pozostawienie 5302 = 0 powoduje, ze kanat RS485 zostaje zresetowany,
wstrzymujac komunikacje przez magistrale.
5303 | EFB PREDK TRANSM Przy wybraniu tego protokotu, wartoscig
Definiuje predko$¢ komunikaciji przez tacze domysing parametru jest: 9,6
RS485 w kilobitach na sekunde (kbitow/s).
1,2 kbitow/s 19,2 kbitow/s
2,4 kbitow/s 38,4 kbitow/s
4,8 kbitow/s 57,6 kbitow/s
9,6 kbitow/s 76,8 kbitow/s
5304 | EFB PARZYSTOSC Przy wybraniu tego protokotu, wartoscig
Definiuje bity dtugosci danych, parzystosci i domysing parametru jest: 1
stopu uzywane dla komunikacji poprzez tacze
RS485.
+ Te same ustawienia muszg by¢ uzyte dla
wszystkich stacji on-line.
0 = 8N1 — 8 bitobw danych, bez parzystosci,
jeden bit stopu.
1 = 8N2 — 8 bitéw danych, bez parzystosci,
dwa bity stopu.
2 = 8E1 — 8 bitéw danych, parzysto$¢, jeden bit
stopu.
3 =801 — 8 bitébw danych, nieparzystos¢, jeden
bit stopu.
5305 | EFB PROFIL STER Przy wybraniu tego protokotu, wartoscig
Wybor profilu komunikacji uzywanego przez | domy$ing parametru jest: 0
protokot EFB.
0 = ABB DRV LIM — Dziatanie Stéw Sterowania/
Stanu zgodne z Profilem ABB Drives
stosowanym w ACS400.
1 = DCU PROFILE — Dziatanie Stéw Sterowania/
Stanu zgodne z 32-bitowym Profilem DCU.
2 = ABB DRV FULL — Dziatanie Stow Sterowania/
Stanu zgodne z ABB Drives Profile,
stosowanym w ACS600/800.

Wbudowana magistrala komunikacji szeregowej
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Uwaga! Po wprowadzeniu jakichkolwiek zmian do nastaw komunikacji protok6t musi
by¢ ponownie aktywowany albo przez wytgczenie i ponowne zatgczenie
przemiennika, albo przez wykasowanie i nastepnie odtworzenie identyfikatora stacji
(5302).

Aktywacja funkcji sterowania przemiennika — przemiennik z EFB

Sterowanie pracg przemiennika

Sterowanie poprzez magistrale komunikacyjng (EFB) réznymi funkcjami
przemiennika wymaga odpowiedniego skonfigurowania aby:

* przemiennik akceptowat sterowanie danej funkcji poprzez EFB,;

+ zdefiniowac jako wejscie magistrali komunikacyjnej wszelkie dane przemiennika
wymagane dla sterowania;

» zdefiniowaé jako wyjscie magistrali komunikacyjnej wszelkie dane sterowania
wymagane przez przemiennik.

W rozdziatach ponizej opisano, na poziomie ogdlnym, konfiguracje wymagang dla
kazdej funkcji sterowania. Szczegoty specyficzne dla protokotu komunikacji patrz
dokumentacja dostarczona wraz z modutem FBA (adapterem magistrali
komunikacyjnej).

Polecenia Start/Stop/Kierunek

Aby mozna byto uzywac magistrali komunikacyjnej do sterowania przemiennikiem w
zakresie Start/Stop/Kierunek wymagane jest aby :

+ wartosci parametrow przemiennika byty takie jak to zdefiniowano w tabeli ponizej;

» sterownik magistrali komunikacyjnej podawat polecenie/polecenia z odpowiednie;j
lokalizacji (lokalizacja ta jest zdefiniowana przez Zadawanie Protokotu, ktére
zalezy od stosowanego protokotu komunikaciji).

Parametr N _ Zadawanie protokotu Modbus'
; ika Wartos¢ Opis
przemienni ABB DRV DCU PROFILE
1001 | EXT1 COMMANDS | 10 (comM) | Start/Stop sterowane 40001 bity 0...3 | 40031 bity 0, 1
przez magistrale
komunik. Przy
wybranym miejscu
sterowania Ext1.

1002 | EXT2 COMMANDS | 10 (comm) | Start/Stop sterowane 40001 bity 0...3 | 40031 bity 0, 1
przez magistrale
komunik. Przy
wybranym miejscu
sterowania Ext2.

Wbudowana magistrala komunikacji szeregowej
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Zadawanie protokotu Modbus'
Para'met!‘k Wartos¢ Opis
przemiennika ABB DRV DCU PROFILE
1003 | DIRECTION 3 (REQUEST) | Kierunek sterowany 4002/40032 40031 bit 3
przez magistrale
komunikac.

' Dia protokotu Modbus, zadawanie protokotu moze zaleze¢ od stosowanego profilu, dlatego tabela
ta ma dwie kolumny - jedna z nich odnosi si¢ do profilu ABB Drives, ktéry jest wybrany gdy param.
5305 = 0 (ABB DRV LIM) lub param. 5305 = 2 (ABB DRV FULL), a druga do profilu DCU ktory jest
wybrany gdy param. 5305 = 1 (DCU PROFILE). Patrz rozdziat “Dane techniczne profili sterowania
ABB”. na str. 235.

2 Zadawanie sterowanie kierunkiem obrotow - znak ujemny oznacza kierunek rotacji “do tytu”.

Wybér zadawania wejsciowego
Uzywanie magistrali komunikacyjnej dla zapewnienia zadawania wejsciowego do
przemiennika wymaga aby:
» wartosci parametrow przemiennika byly takie jak to zdefiniowano w tabeli ponizej;

» sterownik magistrali komunikacyjnej podawat stowo/stowa zadawania z
odpowiedniej lokalizacji (lokalizacja ta jest zdefiniowana przez Zadawanie
Protokotu, ktére zalezy od stosowanego protokotu komunikaciji).

Zadawanie protokotu

1
Parametr Wartosé Opis Modbus

przemiennika
ABB DRV DCU PROFILE

1102 | EXT1/EXT2 SEL | 8 (COMM) | Wybor zestawu zadawania poprzez | 40001 bit 11 | 40031 bit 5
magistrale komunikacyjng .

1103 | REF1 SELECT | 8 (COMM) | Zadawanie wejéciowe 1 poprzez 40002
magistrale komunikacyjna.

1106 | REF2 SELECT | 8 (COMM) | Zadawanie wejsciowe 2 poprzez 40003
magistrale komunikacyjna.

Skalowanie zadawania

Tam gdzie jest to wymagane, REFERENCES (zadawania) mogg by¢ skalowane - patrz
rozdziaty podane ponizej:

* Rejestr MODBUS 40002 w rozdziale “Dane techniczne protokotu Modbus” na str.
225

» Skalowanie w rozdziale “Dane techniczne profili sterowania ABB” na str. 235.

Sterowanie przemiennika
Uzywanie magistrali komunikacyjnej dla sterowania przemiennikiem wymaga aby:

« wartosci parametrow przemiennika byly takie jak to zdefiniowano w tabeli ponizej;

Wbudowana magistrala komunikacji szeregowej
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» Sterownik magistrali komunikacyjnej podawat polecenie/polecenia z
odpowiedniej lokalizacji (lokalizacja ta jest zdefiniowana przez Zadawanie
Protokotu, ktére zalezy od stosowanego protokotu komunikacji).

Zadawanie pro1tokolu
Parametr przemiennika | Warto$é Opis Modbus
ABB DRV | PROFIL DCU
1601 | RUN ENABLE 7 (COMM) | “Zezwolenie na bieg” poprzez 40001 bit 3 | 40031 bit 6
magistrale komunikacyjna. (odwrécony)
1604 | FAULT RESET SEL | 8 (COMM) | Resetowanie btedu poprzez 40001 bit 7 | 40031 bit 4
magistrale komunikacyjng.
1606 | LOCAL LOCK 8 (comm) Zrodtemdla wyboru blokady trybu | Nie 40031 bit 14
sterowania lokalnego jest dotyczy
magistrala komunikacyjna.
1607 | PARAM SAVE 1 (SAVE) | Zapisuje zmienione parametry do 41607
pamieci (a nastepnie warto$¢
tego parametru powraca do “0”).
1608 | START ENABLE 1 7 (COMM) Zrodtem dla “Zezwolenia na start | Nie 40032 bit 2
1” jest Stowo Sterowania dotyczy
magistrali komunikacyjne;.
1609 | START ENABLE 2 7 (comMm) | Zrodtem dla “Zezwolenia na start 40032 bit 3
2” jest Stowo Sterowania
magistrali komunikacyjne;.
2013 | MIN TORQUE SEL 7 (comm) | Zrodtem dla wyboru minimalnego 40031 bit 15
momentu obrotowego jest
magistrala komunikacyjna.
2014 | MAX TORQUE SEL | 7 (COMM) | Zrodtem dla wyboru
maksymalnego momentu
obrotowego jest magistrala
komunikacyjna.
2201 | ACC/DEC 1/2 SEL 7 (COMM) Zrodtem dla wyboru pary ramp 40031 bit 10
przyspieszania / hamowania jest
magistrala komunikacyjna.

Sterowanie wyjsciami przekaznikowymi

Uzywanie magistrali komunikacyjnej dla sterowania wyjsciami przekaznikowymi
wymaga aby:

+ wartosci parametrow przemiennika byty takie jak to zdefiniowano w tabeli ponizej;

» sterownik magistrali komunikacyjnej podawat zakodowane binarnie
polecenie/polecenia dla przekaznikow z odpowiedniej lokalizacji (lokalizacja ta
jest zdefiniowana przez Zadawanie Protokotu, ktére zalezy od stosowanego
protokotu komunikacji).

Zadawanie protokotu

sterowane przez
magistrale komunikacyjng

)
Parametr przemiennika | Wartos$é Opis Modbus
ABB DRV DCU PROFILE
1401 RELAY OUTPUT 1 | 35 (comMm) | Wyjscie przekaznikowe 1 | 40134 bit O lub 00033

Wbudowana magistrala komunikacji szeregowej
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Zadawanie pro1tokolu
Parametr przemiennika | Warto$¢ Opis Modbus
ABB DRV DCU PROFILE
1402 RELAY OUTPUT 2 | 35 (coMmM) | Wyjscie przekaznikowe 2 | 40134 bit 1 lub 00034
sterowane przez
magistrale komunikacyjng
1403 RELAY OUTPUT 3 | 35 (coMM) | Wyjscie przekaznikowe 3 | 40134 bit 2 lub 00035
sterowane przez
magistrale komunikacyjng
1410" RELAY OUTPUT 4 | 35 (coMmM) | Wyjscie przekaznikowe 4 | 40134 bit 3 lub 00036
sterowane przez
magistrale komunikacyjng
1411 RELAY OUTPUT 5 | 35 (coMmM) | Wyjscie przekaznikowe 5 | 40134 bit 4 lub 00037
sterowane przez
magistrale komunikacyjng
14121 RELAY OUTPUT 6 | 35 (comM) | Wyjscie przekaznikowe 5 | 40134 bit 5 lub 00038
sterowane przez
magistrale komunikacyjng

1 Wiecej niz trzy przekazniki wymagajg zastosowania modutu rozszerzen wyj$¢ przekaznikowych.

Uwaga: Sprzezenie zwrotne o stanie przekaznika wystepuje bez konfiguracji jak
zdefiniowano ponizej.

Zadawanie protokotu
Parametr przemiennika Opis Modbus’
ABB DRV | DCU PROFILE
0122 RO 1-3 STAN stan przekaznikéw 1 ... 3 40122
0123 RO 4-6 STAN stan przekaznikow 4 ... 6 40123

Sterowanie wyjsciami analogowymi

Uzywanie magistrali komunikacyjnej dla sterowania wyj$ciami analogowymi
wymaga aby:

« wartoSci parametrow przemiennika byly takie jak to zdefiniowano w tabeli ponizej;

» sterownik magistrali komunikacyjnej podawat wartos¢ / wartosci analogowe z
odpowiedniej lokalizacji (lokalizacja ta jest zdefiniowana przez Zadawanie
Protokotu, ktore zalezy od stosowanego protokotu komunikacji).

przemiennika

Parametr

Wartos¢

Opis

Zadawanie protokotu
Modbus'

ABB DRV ‘ DCU PROFILE

1501 | AO1 CONTENT SEL | 135 (coMM VALUE 1) | Wyjscie Analogowe 1 -
sterowane przez wpis do

0135 | COMM VALUE 1 - parametru 0135. 40135

1507 | AO2 CONTENT SEL | 136 (COMM VALUE 2) | Wyjscie Analogowe 2 -
sterowane przez wpis do

0136 | COMM VALUE 2 - parametru 0136. 40136

Wbudowana magistrala komunikacji szereg
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Zrodto zadanego punktu pracy dla regulacji PID

Aby wybra¢ magistrale komunikacyjng jako zrédto zadanego punktu pracy dla petli
sterowania PID nalezy zastosowac nastawy parametrow podane w tabeli ponizej.

Zadawanie protokotu

)
Parametr Wartosé Opis Modbus

przemiennika
ABB DRV | DCU PROFILE

4010 | SET POINT SEL | 8 (COMM VALUE 1) | Zadanym punktem pracy jest 40003
(Set 1) 9 (COMM+AI1) zadawanie wejsciowe 2
(+/-1+ Al1)

4110 | SET POINT SEL | 10 (COMM=*AI1)
(Set 2)

4210 | SET POINT SEL
(Ext/Trim)

Btad komunikacji

Kiedy uzywa sie sterowania poprzez magistrale komunikacyjng, nalezy zdefiniowac
zachowanie sie przemiennika w przypadku zaniku komunikacji szeregowe;.

Parametr przemiennika Wartos¢ Opis

3018 | COMM FAULT FUNC | O (NOT SEL) Ustawienie dla odpowiedniej reakcji przemiennika
1 (FAULT) na zanik komunikaciji.
2 (CONST SP7)
3 (LAST SPEED)

3019 | coMM FAULT TIME | Ustawiony czas opdznienia zanim przemiennik zareaguje na zanik
komunikacji.

Sprzezenie zwrotne od przemiennika — przemiennik z EFB

Wstepnie zdefiniowane sprzezenie zwrotne

Wejscia do sterownika (wyj$cia przemiennika) majg wstepnie zdefiniowane
znaczenia ustalone przez stosowany protokdt komunikacji. To sprzezenie zwrotne
nie wymaga konfiguracji przemiennika. W tabeli ponizej podano probke danych
sprzezenia zwrotnego. Kompletna lista - patrz listy stowo/punkt/obiekt w rozdziale
gdzie podano dane techniczne dla odpowiedniego protokotu, ktéry zaczyna sie na

str. 227.
Zadawanie protokotu
Modbus'
Parametr przemiennika
ABB DRV PROFIL DCU
0102 SPEED (predkos¢) 40102
0103 OUTPUT FREQ (czestotliwos¢ wyjsciowa) 40103
0104 CURRENT (prad) 40104
0105 TORQUE (moment obrotowy) 40105
0106 POWER (moc) 40106
0107 DC BUS VOLTAGE (napiecie na szynie DC) 40107
0109 OUTPUT VOLTAGE (napiecie wyj$ciowe) 40109

Wbudowana magistrala komunikacji szeregowej
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Zadawanie protokotu
Modbus'
Parametr przemiennika
ABB DRV PROFIL DCU

0301 FB CMD WORD1 — bit 0 (STOP) 40301 bit 0

(stowo sterowania magistrali komunikacyjnej)
0301 FB CMD WORD1 1 — bit 2 (REV) 40301 bit 2

(stowo sterowania magistrali komunikacyjnej)
0118 DI 1-3 STAN — bit 0 (DI3) 40118

Uwaga: W przypadku protokotu Modbus, mozna wej$¢ w dowolny parametr przy
uzyciu formatu “4” po ktérym podaje sie numer parametru.

Skalowanie wartosci biezgcych

Skalowanie wartosci biezgcych moze zaleze¢ od uzywanego protokotu komunikaciji.
Ogolne zalecane jest, aby dla warto$ci biezgcych skalowac liczbe catkowitg
stanowigcg informacje zwrotng przemiennika uzywajgc rozdzielczosci
obowigzujacej dla danego parametru (patrz rozdziat “Petna lista parametrow
przemiennika” na str. 97). Np.:

i(:\;f-ﬂ::(rfn‘?\fct:?i Rozdzielczo$é (Liczba catkowita informacji zwrotnej) x
zwrotnej parametru (Rozdielczo$¢ parametru) = Warto$c skalowana
przemiennika
1 0.1 mA 1* 0.1mA=0.1mA
10 0.1% 10* 0.1% =1%

Dla parametrow podanych w procentach rozdziat “Kompletny opis parametréw”
podaje, ze dany parametr odpowiada 100%. W takich przypadkach, aby dokona¢
zamiany z wartosci procentowej na jednostki inzynierskie, nalezy pomnozyé¢
rozdzielczos¢ parametru przez wartosé, ktéra definiuje 100% i nastepnie podzieli¢

przez 100%.
Na przyktad:

Liczba
catkowita Rozdziel- Wartosé (Liczba catkowita informacji zwrotnej) x
informacii czo$é parametru ktora (Rozdielczo$é parametru) x (Warto$é 100%
zwrotnej parametru | definiuje 100% zadawania) / 100% = Warto$¢ skalowana
przemiennika
10 0.1% 1500 rpm’ 10* 0.1% * 1500 RPM / 100% = 15 rpm
100 0.1% 500 Hz? 100 * 0.1% * 500 Hz / 100% = 50 Hz

L Zaktadajac dla potrzeb tego przyktadu, ze Wartos¢ Biezgca wykorzystuje parametr
9908 MOT NOM SPEED jako zadawanie 100% i ze param. 9908 = 1500 obr/min.

2 Zaktadajac dla potrzeb tego przyktadu, ze WartoS¢ Biezgca wykorzystuje parametr
9907 MOT NOM FREQ jako zadawanie 100% i ze param. 9907 = 500 Hz.

Wbudowana magistrala komunikacji szeregowej
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Diagnostyka — przemiennik z EFB

Kolejka btedéw dla diagnostyki przemiennika

Ogodlne informacje na temat diagnostyki dla ACS550 mozna znalez¢ w rozdziale
“Diagnostyka” na str. 271. Do magistrali komunikacyjnej sg raportowane trzy
ostatnio zaistniate btedy ACS550 jak zdefiniowano ponizej.

Zadawanie protokotu
Modbus'
Parametr przemiennika
ABB DRV PROFIL DCU
0401 | LAST FAULT 40401
0412 | PREVIOUS FAULT 1 40412
0413 | PREVIOUS FAULT 2 40413

Diagnostyka komunikacji szeregowej

Problemy z siecig komunikacyjng mogg by¢ spowodowane przez réznorakie
przyczyny. Niektore z tych przyczyn to:

poluzowane potgczenia;

nieprawidiowe okablowanie (w tym przewodow zamienionych);
kiepskie uziemienie;

zduplikowane numery stacji;

nieprawidtowa konfiguracja przemiennikow lub innych urzgdzen w sieci
komunikacyjnej.

Gtéwne funkcje diagnostyczne dla $ledzenia btedéw w sieci EFB obejmujg
parametry 5306...5309 z Grupy 53 “Protokét EFB”. Szczegétowo parametry te sg
opisane w rozdziale “Petna lista parametrow przemiennika” na str. 97.

Sytuacje diagnostyczne

Podrozdziaty ponizej opisujg rozne sytuacje diagnostyczne - symptomy
pojawiajgcych sie probleméw i zalecane dziatania korekcyjne.

Normalna praca

Podczas normalnej pracy sieci parametry 5306...5309 dziatajg w kazdym z
przemiennikdw w sposob nastepujacy:

5306 EFB OK MESSAGES - przyrost (warto$¢ parametru wzrasta dla kazdego
komunikatu prawidtowo odebranego i zaadresowanego do tego przemiennika);

5307 EFB CRC ERRORS - brak przyrostu (wartosc parametru wzrasta, kiedy jest
odebrany komunikat z btgdnym CRC).

5308 EFB UART ERRORS - brak przyrostu (warto$¢ parametru wzrasta, kiedy
zostang wykryte btedy formatu znakow, takie jak btad parzystosci lub
ramkowania).

Wbudowana magistrala komunikacji szeregowej
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« 5309 EFB STAN warto$¢ zmienia sie w zaleznosci od obcigzenia sieci
komunikacyjnej.

Zanik komunikacji

Reakcja ACS550 na zanik komunikacji zostata skonfigurowana wcze$niej w
rozdziale “Zanik komunikacji” na str. 221 - parametrami konfigurujgcymi sg 3018
COMM FAULT FUNC oraz 3019 COMM FAULT TIME. Szczegbtowo parametry te sg
opisane w rozdziale “Petna lista parametréw przemiennika” na str. 97.

Brak stacji nadrzednej (MASTER) na linii

Jezeli nie ma zadnej stacji nadrzednej na linii: w zadnej ze stacji nie zwigksza sie
liczba komunikatéw EFB OK MESSAGES ani tez btgdow (5307 EFB CRC ERRORS oraz
5308 EFB UART ERRORS).

Aby skorygowac:

« Sprawdzi¢ czy sieciowa stacja nadrzedna (MASTER) jest przytgczony do sieci i
odpowiednio zaprogramowana.

« Zweryfikowac¢ czy kabel jest przytaczony i czy nie jest przeciety lub zwarty.
Zduplikowane stacje

Jezeli dwie lub wiecej stacji ma takie same numery:

* Dwa lub wiecej przemiennikéw nie moze by¢ adresowanych.

» Za kazdym razem kiedy jest polecenie odczytu lub zapisu do jednej ze
zduplikowanych stacji wzrasta warto$¢ parametru 5307 EFB CRC ERRORS lub 5308
EFB UART ERRORS (parametry te odpowiadajg liczbie btedow).

Aby skorygowacé: zweryfikowaé numery stacji dla wszystkich stacji w sieci
komunikacyjnej. Zmieni¢ powtarzajgce sie numery stacji.

Zamienione przewody

Jezeli przewody komunikacyjne zostaty zamienione miejscami (zacisk A jednego
przemiennika jest przytaczony do zacisku B innego przemiennika):

*  Warto$¢ parametru 5306 EFB OK MESSAGES nie wzrasta.

»  Wartosci parametréw 5307 EFB CRC ERRORS oraz 5308 EFB UART ERRORS
wzrastajg.

Aby skorygowacé: sprawdzi¢, czy przewody przytgczeniowe interfejsu szeregowego
RS-485 nie zostaty zamienione miejscami.

Btad 28 — Serial 1 Err

Jezeli panel sterowania przemiennika pokazuje kod btedu 28, SERIAL 1 ERR,

sprawdzi¢ czy nie zachodzi jedna z okolicznoSci opisanych ponizej:

« System nadrzedny ulegt uszkodzeniu. Aby skorygowac btad, nalezy najpierw
rozwigzac problem z systemem nadrzednym MASTER.

* Przytgczenie komunikacyjne jest kiepskie. Aby skorygowaé, sprawdzi¢
przytaczenie komunikacyjne przemiennika.

Wbudowana magistrala komunikacji szeregowej
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* Wybrany czas opo6znienia dla reakcji przemiennika na btad jest zbyt krétki dla
danej instalacji. Przemiennik nadrzedny nie zdgza z “odpytaniem” przemiennika
w ustawionym czasie op6znienia. Aby skorygowac, zwiekszy¢ czas opoznienia
ustawiony parametrem 3019 COMM FAULT TIME.

Btedy 31...33 - EFB1...EFB3

Te trzy kody btedéw EFB podane dla przemiennika w rozdziale “Diagnostyka” na str.
273 (kody btedu 31...33) nie sg uzywane.

Chwilowe krotkotrwate przerwy w komunikacji

Problemy opisane powyzej sg problemami najpowszechniej napotykanymi
komunikacji szeregowej dla przemiennika ACS550. Krétkotrwate problemy w
komunikacji moga by¢ réwniez spowodowane przez:

* marginalnie poluzowane przytgczenia;
» zuzycie przewodoéw przytgczeniowych spowodowane przez drgania urzadzen;

* niewystarczajgce uziemienie i ekranowanie tak urzadzen jak i kabli
komunikacyjnych.

Dane techniczne protokotu Modbus

Informacje ogoélne

Protokdt Modbus® zostat wprowadzony przez firme Modicon Inc do stosowania w
Srodowiskach sterowania gdzie sg wykorzystywane sterowniki firmy Modicon. Ze
wzgledu na tatwos$¢ uzywania i implementacji ten powszechny jezyk PLC zostat
szybko zaadoptowany jako faktyczny standard dla integracji szerokiej gamy
sterownikéw nadrzednych (MASTER) i urzgdzen podrzednych (SLAVE).

Modbus jest szeregowym protokotem asynchronicznym. Transakcje w tym protokole
sq typu “half-duplex”, w konfiguracji gdy jedno urzadzenie nadrzedne (MASTER)
steruje jednym lub wiekszg liczbg urzadzen podrzednych (SLAVE). Podczas gdy do
komunikacji punkt-do-punktu w ukfadzie pojedynczy MASTER - pojedynczy SLAVE
wystarczy interfejs szeregowe RS232, bardziej powszechne implementacje sg
wyposazone w interfejs szeregowy RS485 typu “multi-drop”, gdzie jedno urzadzenie
nadrzedne (MASTER) steruje wiekszg liczbg urzgdzen podrzednych (SLAVE).
przemiennik ACS550 jest wyposazny w interfejs szeregowy RS485 petnigcy role
fizycznego interfejsu protokotu Modbus.

RTU

Specyfikacja protokotu Modbus definiuje dwa rézne tryby transmisji: ASCIl i RTU.
przemiennik ACS550 obstuguje tylko tryb RTU .

Wbudowana magistrala komunikacji szeregowej
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Podsumowanie funkcji protokofu Modbus

przemiennik ACS550 obstuguje nastepujgce kody funkcji protokotu Modbus:

Funkcja

Kod
(Szesnast.)

Opis

Odczyt stanu Cewki

0x01

Odczyt stanu wyjscia cyfrowego. Dla ACS550 poszczegdine bity
stowa sterowania sg mapowane do Cewek 1...16. Wyjscia
terminali s mapowane kolejno poczynajgc od Cewki 33 (np.
RO1=Cewka 33).

przechowywania

Odczyt stanu 0x02 Odczyt stanu wejscia cyfrowego. Dla ACS550 poszczegdlne bity

wejscia cyfrowego stowa sterowania sg mapowane do Wejs¢ 1...16 lub
1 ... 32, w zaleznosci od aktywnego profilu. Wejscia terminali sg
sg mapowane kolejno poczynajgc od Wejscia 33 (np.
DI1=Wejscie 33).

Odczyt wielu 0x03 Odczyt wielu rejestrow przechowywania. Dla ACS550 caty

rejestrow zestaw parametréw jest mapowany jako rejestry

przechowywania przechowywania; rejestry te przechowujg réwniez polecenie,
stan oraz wartosci zadane.

Odczyt wielu 0x04 Odczyt wielu rejestrow wejscia. Dla ACS550 dwa kanaty wejs¢

rejestrow wejscia analogowych sg mapowane jako rejestry wejs¢ 1 & 2.

Wymuszenie 0x05 Zapis jednego wyjscia cyfrowego. Dla ACS550 poszczegolne bity

pojedynczej cewki stowa sterowania sg mapowane do Cewek 1...16. Wyjscia
przekaznikowe sg mapowane kolejno poczynajac od Cewki 33
(np. RO1=Cewka 33).

Zapis pojedynczego | 0x06 Zapis pojedynczego rejestru przechowywania. Dla ACS550 caty

rejestru zestaw parametréw jest mapowany jako rejestry

przechowywania przechowywania; rejestry te przechowujg rowniez polecenie,
stan oraz warto$ci zadane.

Diagnostyka 0x08 Wykonanie diagnostyki protokotu Modbus. Sg obstugiwane kody
podrzedne dla Quer (zapytanie” (0x00), Restart (ponowny start)
(0x01) & Listen Only (tylko nastuch) (0x04)).

Wymuszenie wielu | OxOF Zapis wielu wyjs¢ cyfrowych. Dla ACS550 poszczegdlne bity

cewek stowa sterowania sg mapowane do Cewek 1...16. Wyjscia
przekaznikowe sg mapowane kolejno poczynajac od Cewki 33
(np. RO1=Cewka 33).

Zapis wielu 0x10 Zapis wielu rejestrow przechowywania. Dla ACS550 caty zestaw

rejestrow parametréw jest mapowany jako rejestry przechowywania;

przechowywania rejestry te przechowujg rowniez polecenie, stan oraz wartosci
zadane.

Odczyt/Zapis wielu | 0x17 Funkcja ta jest kombinacjg funkcji 0x03 oraz 0x10 w jedno

rejestrow polecenie.

Podsumowanie mapowania

Parametry ACS550 oraz Wy/We sg mapowane do przestrzeni referencyjne;j
MODBUS jak zdefiniowano w tabeli ponizej. Wiecej szczegdtéw patrz podrozdziat
“Adresowanie protokotu Modbus”.

przemiennik

Zestaw referenctyjny

Kody obstugiwanych funkcji

ACS550 MODBUS
» Bity sterowania | Cewki (0xxxx) * 01— Odczytywanie stanu cewki.
* Wyjscia * 05— Wymuszanie pojedynczej cewki.

przekaznikowe

* 15— Wymuszanie wielu cewek (0xOF Hex)
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przemiennik Zestaw referenctyjny . ..
ACS550 MODBUS Kody obstugiwanych funkcji
+ Bity stanu Wejscia cyfrowe (1xxxx) |+ 02 — Odczytywanie stanu.

* Wejscia cyfrowe

* Wejscia Rejestry wejsé (3xxxx) * 04 — Odczytywanie rejestru wejsc¢.
analogowe
* CONTROL WORD | Rejestry przechowywania |« 03 — odczytywanie rejestréw 4xxxx.
STAN WORD (4xxxx) 06— Wstepnie ustawi¢ pojedynczy rejestr 4xxxx.
Zadawania * 16 — Wstepnie ustawic wiele rejestrow 4xxxx
(0x10 Hex).

« 23 — Odczytywanie/wpisywanie rejestrow 4xxxx
(0x17 Heksagonalne).

W sekcjach ponizej opisano szczegdtowo mapowanie do kazdego zestawu
referencyjnego MODBUS.

Profile komunikacji

Kiedy trwa komunikacja przemiennika ACS550 przez MODBUS, przemiennik ten
obstuguje wiele profili dla informaciji sterowania i informacji o stanie. Przy pomocy
parametru 5305 (EFB CTRL PROFILE) dokonuje sie wyboru, ktory profil jest uzywany.

ABB DRIVES LM (Standard) — Profilem podstawowym (i ustawionym fabrycznie) jest
profil ABB Drives, ktéry normalizuje interfejs sterowania stosowany dla
przemiennikow ABB. Profil ten jest oparty na interfejsie PROFIBUS i jest opisany
szczegbtowo w nastepnych sekcjach tego rozdziatu.

DCU PROFILE — Profil DCU PROFILE rozszerza interfejs sterowania i stanu do 32
bitow. Jest to wewnetrzny interfejs pomiedzy aplikacjg (oprogramowaniem)
gtdbwnego przemiennika, a srodowiskiem wbudowanej magistrali komunikacyjne;j
FIELDBUS.

ABB DRV FULL — Profil ABB DRV FULL jest implementacjg profilu ABB Drives ktory
normalizuje interfejs sterowania stosowany do przemiennikow ACS600 oraz
ACSB800. Implementacja ta obstuguje dwa bity stowa sterowania nie obstugiwane
przez implementacje profilu ABB DRV LIM.

Adresowanie dla protokotu MODBUS

W przypadku protokotu MODBUS kazdy kod funkcji implikuje dostep do okre$lonego
zestawu referencyjnego MODBUS. Zatem pierwsza cyfra nie jest zawarta w polu
adresowym komunikatu MODBUS.

Uwaga: Przemiennik ACS550 obstuguje oparte na zerze adresowanie specyfikacji
MODBUS. Rejestr przechowywania 40002 jest zaadresowany w poleceniu
MODBUS jako 0001. Podobnie cewka 33 jest zaadresowana w poleceniu MODBUS
jako 0032.

Zajrze¢ powtoérnie do sekcji “Podsumowanie mapowania” powyzej.
W sekcjach ponizej opisano szczegdétowo mapowanie do kazdego zestawu
referencyjnego MODBUS.
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Mapowanie Oxxxx cewki MODBUS

przemiennik mapuje do zestawu Oxxxx MODBUS (zwanym cewkami MODBUS)
nastepujace informacije.

Podrecznik Uzytkownika ACS550

* Mape bitowg (mapowanie bitowe) stowa sterowania CONTROL WORD (wybranego
przy pomocy parametru 5305 EFB CTRL PROFILE). Dla realizacji tego celu jest
zarezerwowanych pierwszych 32 cewek.

« Stany wyjscia przekaznikowego, numerowane po kolei poczynajgc od cewki
00033.

Tabela ponizej zawiera zestawienie dla zestawu referencyjnego Oxxxx:

MN(:dr&f;s Lokalizacja wewnetrzna ABB DRV LIM PROFIL DCU ABB DRV FULL
(dla wszystkich profili) (5305 = 0) (5305=1) (5305 = 2)

00001 | SOWO STEROWANIA — Bit 0 | OFF1’ STOP OFF1'

00002 | SlOWO STEROWANIA — Bit 1 | OFF2' START OFF2'

00003 | StOWO STEROWANIA — Bit 2 | OFF3' REVERSE OFF3!

00004 SIOWO STEROWANIA — Bit 3 | START LOCAL START

00005 SIOWO STEROWANIA — Bit 4 | Nie dotyczy RESET RAMP_OUT_ZERO'

00006 SIOWO STEROWANIA — Bit 5 | RAMP_HOLD' EXT2 RAMP_HOLD'

00007 StOWO STEROWANIA — Bit 6 RAMP_IN_ZERO1 RUN_DISABLE RAMP_IN_ZERO1

00008 StOWO STEROWANIA — Bit 7 | RESET STPMODE_R RESET

00009 StOWO STEROWANIA — Bit 8 | Nie dotyczy STPMODE_EM Nie dotyczy

00010 StOWO STEROWANIA — Bit 9 | Nie dotyczy STPMODE_C Nie dotyczy

00011 StOWO STEROWANIA — Bit 10 | Nie dotyczy RAMP_2 REMOTE_CMD'

00012 SIOWO STEROWANIA — Bit 11 | EXT2 RAMP_OUT_0 EXT2

00013 StOWO STEROWANIA — Bit 12 | Nie dotyczy RAMP_HOLD Nie dotyczy

00014 StOWO STEROWANIA — Bit 13 | Nie dotyczy RAMP_IN_O Nie dotyczy

00015 StOWO STEROWANIA — Bit 14 | Nie dotyczy REQ_LOCALLOCK | Nie dotyczy

00016 StOWO STEROWANIA — Bit 15 | Nie dotyczy TORQLIM2 Nie dotyczy

00017 StOWO STEROWANIA — Bit 16 | Nie ma FBLOCAL_CTL Nie ma zastosowania

00018 | SIoWO STEROWANIA — Bit 17 | 22Stosowania FBLOCAL_REF

00019 StOWO STEROWANIA — Bit 18 START_DISABLE1

00020 SIOWO STEROWANIA — Bit 19 START_DISABLE2

00021... | Zarezerwowane Zarezerwowane Zarezerwowane Zarezerwowane

00032

00033 WYJSCIE PRZEKAZNIKOWE 1 | Wyjscie Wyjscie Wyjscie
przekaznikowe 1 przekaznikowe 1 przekaznikowe 1

00034 WYJSCIE PRZEKAZNIKOWE 2 | WyjScie Wyijscie Wyijscie
przekaznikowe 2 przekaznikowe 2 przekaznikowe 2

00035 WYJSCIE PRZEKAZNIKOWE 3 | Wyjscie Wyijscie Wyijscie
przekaznikowe 3 przekaznikowe 3 przekaznikowe 3

00036 WYJSCIE PRZEKAZNIKOWE 4 | Wyj$cie Wyjscie Wyjscie
przekaznikowe 4 przekaznikowe 4 przekaznikowe 4
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Nr ref. .
Modbus | Lokalizacja wewnetrzna ABB DRV LIM PROFIL DCU ABB DRV FULL
(dla wszystkich profili) (5305 = 0) (5305 =1) (5305 = 2)
00037 WYJSCIE PRZEKAZNIKOWE 5 | Wyj$cie Wyjscie Wyjscie
przekaznikowe 5 przekaznikowe 5 przekaznikowe 5
00038 WYJSCIE PRZEKAZNIKOWE 6 | WYyjScie Wyijscie Wyijscie
przekaznikowe 6 przekaznikowe 6 przekaznikowe 6

1= aktywne dla sygnatu niskiego

Dla rejestrow Oxxxx:

+ Stan jest zawsze do odczytu.

* Dozwolone jest wymuszanie poprzez ustawiong przez uzytkownika konfiguracje
przemiennika dla sterowania poprzez magistrale komunikacyjng FIELDBUS.

» Dodatkowe wyijscia przekaznikowe sg dodawane sekwencyjnie (kolejno).

przemiennik ACS550 obstuguje nastepujace kody funkcji MODBUS dla cewek:

Kod funkcji Opis
01 Odczyt stanu cewki
05 Wymuszenie dla pojedynczej cewki
15 (OxOF Hex) Wymuszenie dla wielu cewek

Odwzorowanie 1xxxx — WejScia cyfrowe MODBUS

Do zestawu 1xxxx MODBUS zwanego “Wejsciami cyfrowymi MODBUS przemiennik
mapuje nastepujgce informacje:

» Bitowe mapowanie stowa stanu ( STAN WORD, wybrane przy pomocy parametru
5305 EFB CTRL PROFILE). Pierwsze 32 wejscia sg zarezerwowane do tego celu.

+ Cyfrowe wejscia sprzetowe, numerowane kolejno poczynajgc od wejscia 33.

Tabela ponizej zawiera zestawienie dla zestawu referencyjnego 1xxxx.

ACS550
Nr ref. Lokalizacja
Modbus wewnetrzna ABB DRV PROFIL DCU
(dla wszystkich (5305 =0 LuB 2) (5305 =1)
profili)
10001 StOWO STANU - Bit 0 RDY_ON READY
10002 StOWO STANU - Bit 1 RDY_RUN ENABLED
10003 SIOWO STANU - Bit 2 RDY_REF STARTED
10004 StOWO STANU - Bit 3 TRIPPED RUNNING
10005 StOWO STANU - Bit 4 OFF_2_STA* ZERO_SPEED
10006 SIOWO STANU - Bit 5 OFF_3_STA* ACCELERATE
10007 StOWO STANU - Bit 6 SWC_ON_INHIB DECELERATE
10008 SIOWO STANU - Bit 7 ALARM AT _SETPOINT
10009 StOWO STANU - Bit 8 AT_SETPOINT LIMIT
10010 StOWO STANU - Bit 9 REMOTE SUPERVISION
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ACS550
Nr ref. Lokalizacja
Modbus wewnetrzna ABB DRV PROFIL DCU
(dla wszystkich (5305 =0LuB 2) (5305=1)
profili)
10011 SOWO STANU - Bit 10 | ABOVE_LIMIT REV_REF
10012 SIOWO STANU - Bit 11 | EXT2 REV_ACT
10013 SIOWO STANU - Bit 12 | RUN_ENABLE PANEL_LOCAL
10014 StOWO STANU - Bit 13 | Nie dotyczy FIELDBUS_LOCAL
10015 SIOWO STANU - Bit 14 | Nie dotyczy EXT2_ACT
10016 SIOWO STANU - Bit 15 | Nie dotyczy FAULT
10017 StOWO STANU - Bit 16 | Zarezerwowane ALARM
10018 StOWO STANU - Bit 17 | Zarezerwowane REQ_MAINT
10019 StOWO STANU - Bit 18 | Zarezerwowane DIRLOCK
10020 StOWO STANU - Bit 19 | Zarezerwowane LOCALLOCK
10021 StOWO STANU - Bit 20 | Zarezerwowane CTL_MODE
10022 StOWO STANU - Bit 21 | Zarezerwowane Zarezerwowane
10023 StOWO STANU - Bit 22 | Zarezerwowane Zarezerwowane
10024 StOWO STANU - Bit 23 | Zarezerwowane Zarezerwowane
10025 StOWO STANU - Bit 24 | Zarezerwowane Zarezerwowane
10026 StOWO STANU - Bit 25 | Zarezerwowane Zarezerwowane
10027 StOWO STANU - Bit 26 | Zarezerwowane REQ_CTL
10028 StOWO STANU - Bit 27 | Zarezerwowane REQ_REF1
10029 StOWO STANU - Bit 28 | Zarezerwowane REQ_REF2
10030 StOWO STANU - Bit 29 | Zarezerwowane REQ_REF2EXT
10031 StOWO STANU - Bit 30 | Zarezerwowane ACK_STARTINH
10032 StOWO STANU - Bit 31 | Zarezerwowane ACK_OFF_ILCK
10033 DI1 DI1 DI
10034 DI2 DI2 DI2
10035 DI3 DI3 DI3
10036 DI4 DI4 DI4
10037 DI5 DI5 DI5
10038 DI6 DI6 DI6

Uwaga: * = aktywne dla sygnatu niskiego
Dla rejestrow 1xxxx:

+ Dodatkowe wejscia cyfrowe sg dodawane sekwencyijnie (kolejno).

Przemiennik ACS550 obstuguje nastepujace kody funkcji MODBUS dla wejs¢
cyfrowych:

Kod funkcji

Opis

02

Odczyt stanu wejscia.
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Odwzorowanie 3xxxx — wejscia MODBUS

Do adreséw 3xxxx MODBUS zwanych rejestrami wejs¢ MODBUS przemiennik
mapuje nastepujgce informacje:

» Dowolne wejscia analogowe zdefiniowane przez uzytkownika.

Tabela ponizej zawiera zestawienie dla rejestrow wejs¢ MODBUS:

ACS550
MN; drglf; s wszystkie Uwagi
profile
30001 All Ten rejestr powinien raportowac¢ poziom sygnatu dla Wejscia
Analogowego 1 (zakres sygnatu : 0...100%).
30002 Al2 Ten rejestr powinien raportowac¢ poziom sygnatu dla Wejscia
Analogowego 2 (zakres sygnatu 0...100%).

Przemiennik ACS550 obstuguje nastepujace kody funkcji MODBUS dla rejestrow

3XXXX:

Kod funkcji

Opis

04

Odczyt stanu wejscia 3xxxx.

Odwzorowanie rejestru 4xxxx

Przemiennik mapuje do rejestréw przechowywania 4xxxx swoje parametry oraz inne
dane w sposéb nastepujacy:

* 40001...40099 mapujg sterowanie przemiennikiem oraz sygnaty wartosci
biezgcych. Rejestry te sg opisane w tabeli ponizej.

* 40101...49999 mapujg parametry przemiennika 0101...9999. Adresy rejestru,
ktére nie odnoszg sie do numeréw parametréw przemiennika sg niewazne. Jezeli
usituje sie dokona¢ zapisu poza zakresem adreséw odpowiadajgcych numerom
parametrow przemiennika, w odpowiedzi interfejs MODBUS podaje do
sterownika kod wyjatku.

Tabela ponizej zawiera zestawienie dla rejestrow 4xxxx sterowania przemiennika o
adresach 40001...40099 (dla rejestrow 4xxxx o adresach powyzej 40099, patrz lista
parametrow przemiennika, np. 40102 odpowiada parametrowi 0102):

(Stowo STANU)

Rejestr Modbus Dostep Uwagi
40001 | CONTROL WORD R/W Mapowanie bezposednio do Stowa Sterowania
(Stowo Sterowania) profilu.Rejestr ten jest obstugiwany tylko jezeli parametr
5305 = 0 lub 2. Parametr 5319 przechowuje kopie w
formacie szesnastkowym.
40002 | Reference 1 R/W Zakres = 0...+20000 (skalowany do 0...1105 REF1 MAX), lub
(Zadawanie 1) -20000...0 (skalowany do 1105 REF1 MAX...0).
40003 | Reference 2 R/W Zakres = 0...+10000 (skalowany do 0...1108 REF2 MAX), lub
(Zadawanie 2) -10000...0 (skalowany do 1108 REF2 MAX...0).
40004 | STATUS WORD R Mapuje bezposrednio do Stowa Stanu profilu. Obstugiwany

tylko jezeli 5305 = 0 lub 2 (profil ABB Drives ). Parametr
5320 przechowuje kopie w formacie szesnastkowym.
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Rejestr Modbus Dostep Uwagi
40005 | Actual 1 R Zgodnie z ustawieniami fabrycznymi, rejestr ten
(Wartos¢ biezgca 1) przechowuje kopie parametru 0103 OUTPUT FREQ. Uzy¢
(wybor przez parametru 5310 aby wybrac¢ inng warto$¢ biezaca dla tego
parametr 5310) rejestru.
40006 | Actual 2 R Zgodnie z ustawieniami fabrycznymi, rejestr ten
(Wartos¢ biezgca 2) przechowuje kopie parametru 0104 CURRENT. Uzy¢
(wybor przez parametru 5311 aby wybra¢ inng wartos¢ biezaca dla tego
parametr 5311) rejestru.
40007 | Actual 3 R Zgodnie z ustawieniami fabrycznymi, rejestr ten nie
(Wartos¢ biezgca 3) przechowuje zadnej wartosci (jest pusty). Uzy¢ parametru
(wybor przez 5312 aby wybra¢ warto$¢ biezaca dla tego rejestru.
parametr 5312)
40008 | Actual 4 R Zgodnie z ustawieniami fabrycznymi, rejestr ten nie
(Wartos¢ biezaca 4) przechowuje zadnej wartosci (jest pusty). Uzy¢ parametru
(wybor przez 5313 aby wybra¢ warto$¢ biezaca dla tego rejestru.
parametr 5313)
40009 | Actual 5 R Zgodnie z ustawieniami fabrycznymi, rejestr ten nie
(Wartos¢ biezgca 5) przechowuje zadnej wartosci (jest pusty). Uzy¢ parametru
(wybor przez 5314 aby wybrac wartosc¢ biezgcg dla tego rejestru.
parametr 5314)
40010 | Actual 6 R Zgodnie z ustawieniami fabrycznymi, rejestr ten nie
(Wartos¢ biezgca 6) przechowuje zadnej wartosci (jest pusty). Uzy¢ parametru
(wybor przez 5315 aby wybra¢ warto$¢ biezaca dla tego rejestru.
parametr 5315)
40011 | Actual 7 R Zgodnie z ustawieniami fabrycznymi, rejestr ten nie
(Wartos¢ biezgca 7) przechowuje zadnej wartosci (jest pusty). Uzy¢ parametru
(wybor przez 5316 aby wybrac wartos¢ biezgcg dla tego rejestru.
parametr 5316)
40012 | Actual 8 R Zgodnie z ustawieniami fabrycznymi, rejestr ten nie
(Wartos¢ biezaca 8) przechowuje zadnej wartosci (jest pusty). Uzy¢ parametru
(wybor przez 5317 aby wybra¢ wartosc¢ biezacg dla tego rejestru.
parametr 5317)
40031 | ACS550 CONTROL R/W Odwzorowuje bezposrednio do najmniej znaczgcego stowa
WORD LSW (Least Significant Word = LSW) stowa sterowania profilu
przemiennika ACS550 (Drive Profile CONTROL WORD) - patrz
parametr 0301.
40032 | ACs550 CONTROL R Odwzorowuje bezposrednio do najbardziej znaczacego
WORD MSW stowa (Most Significant Word = MSW) stowa sterowania
profilu przemiennika ACS550 (Drive Profile CONTROL WORD)
- patrz parametr 0302.
40033 | ACS550 STAN WORD | R Odwzorowuje bezposrednio do najmniej znaczgcego stowa
LSW (Least Significant Word = LSW) stowa stanu profilu
przemiennika ACS550 (Drive Profile STAN WORD) - patrz
parametr 0303.
40034 | ACs550 STAN WORD | R Odwzorowuje bezposrednio do najbardziej znaczacego
MSW stowa (Most Significant Word = MSW) stowa stanu profilu
przemiennika ACS550 (Drive Profile STAN WORD) - patrz
parametr 0304.

Skroty stosowane w kolumnie “Dostep”™
R/W = Read/Write = Odczyt/Zapis
W = Write = Zapis

Wbudowana magistrala komunikacji szeregowej
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R = Read = Odczyt

Dla protokotu Modbus parametry przemiennika w Grupie 53: “Protokét EFB”
raportujg mapowanie parametréw do rejestrow 4xxxx .

Kod Opis
5310 EFB PAR 10
Podaje parametr mapowany do rejestru 40005 protokotu Modbus.
5311 EFB PAR 11
Podaje parametr mapowany do rejestru 40006 protokotu Modbus.
5312 EFB PAR 12
Podaje parametr mapowany do rejestru 40007 protokotu Modbus.
5313 EFB PAR 13
Podaje parametr mapowany do rejestru 40008 protokotu Modbus.
5314 EFB PAR 14
Podaje parametr mapowany do rejestru 40009 protokotu Modbus.
5315 EFB PAR 15
Podaje parametr mapowany do rejestru 40010 protokotu Modbus.
5316 EFB PAR 16
Podaje parametr mapowany do rejestru 40011 protokotu Modbus.
5317 EFB PAR 17
Podaje parametr mapowany do rejestru 40012 protokotu Modbus.

5318 EFB PAR 18

Ustawia dodatkowe opdznienie w milisekundach zanim ACS550
rozpocznie transmitowanie odpowiedzi na zadanie przemiennika
nadrzednego MASTER.

5319 EFB PAR 19

Przechowuje kopie (w formacie szesnastkowym) stowa sterowania
CONTROL WORD, rejestr Modbus 40001.

5320 EFB PAR 20

Przechowuje kopie (w formacie szesnastkowym) stowa stanu STAN
WORD, rejestr Modbus 40004.

Z wyjatkiem sytuacji, gdy jest to ograniczane przez sam przemiennik, wszystkie
parametry sg dostepne tak dla odczytu jak i dla zapisu. Wpisywane parametry sg
weryfikowane pod katem ich prawidtowej wartoSci oraz pod katem waznego adresu
rejestru.

Uwaga! Wartosci parametréw wpisywane poprzez standardowg komunikacje
MODBUS sg zawsze nietrwate, tj. wartosci zmodyfikowane nie sg automatycznie
zapisywane w pamieci trwatej. Uzy¢ parametru 1607 PARAM. SAVE aby zapisaé
wszystkie zmienione wartosci parametrow.

Przemiennik ACS550 obstuguje nastepujace kody funkcji MODBUS dla rejestrow
4XXXX

Kod funkcji Opis

03 Odczyt rejestréw przechowywania 4xxxx.

Wbudowana magistrala komunikacji szeregowej
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Kod funkcji

Opis

06

Wstepne ustawianie pojedynczego rejestru 4xxxx.

16 (0x10 szesnastkowy)

Wstepne ustawianie wielu rejestréw 4xxxx.

23 (0x17 szesnastkowy)

Odczyt/Zapis rejestrow 4xxxx.

Wartosci biezace

Zawartoscig rejestrow o adresach 40005...40012 sg ACTUAL VALUES (warto$ci

biezace) i:

Kody

sg one podane przy uzyciu parametréw 5310...5317;

majg one postac “tylko-do-odczytu” zawierajgc informacje o pracy napedu;

sg one 16-bitowymi stowami zawierajgcymi bit znaku i 15-bitowa liczbe catkowita;

kiedy majg wartos¢ ujemng, sg zapisane jako dwdjkowe dopetnienie
odpowiadajgcej im wartosci dodatniej;

sg one skalowane jak to opisano wczesniej w rozdziale “Skalowanie wartosci
biezacych” na str. 222.

wyjatku

Kody wyjatku sg odpowiedziami komunikacji szeregowej od przemiennika. ACS550
obstuguje standardowe kody wyjatku protokotu Modbus zdefiniowane ponizej.

K.Od Nazwa Znaczenie
wyjatku

01 ILLEGAL FUNCTION Nieobstugiwane polecenie.
(NIEDOZWOLONA
FUNKCJA)

02 ILLEGAL DATA ADDRESS | Adres danych otrzymany w zapytaniu jest niedozwolony. Nie
(NIEDOZWOLONY jest to zaden zdefiniowany parametr ani tez grupa parametrow.
ADRES DANYCH)

03 ILLEGAL DATA VALUE Warto$¢ zawarta w polu danych zapytania jest wartoscig

(NIEDOZWOLONA
WARTOSC DANYCH)

niedozwolong dla ACS550 poniewaz zachodzi jedna z
ponizszych okolicznoéci:

» Jest ona ponizej minimum lub powyzej maksimum.
» Parametr ma posta¢ “tylko do odczytu”.
*  Komunikat jest zbyt dtugi.

» Zapis parametru jest niedozwolony gdy jest aktywne
polecenie Start.

» Zapis parametru jest niedozwolony kiedy wybierze sie makro
“Fabryczne” (FACTORY).

Wbudowana magistrala komunikacji szeregowej
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Dane techniczne profili sterowania ABB

Informacje ogolne
Profil ABB Drives

Profil ABB Drives jest profilem standardowym, ktéry moze by¢ uzywany dla wielu
protokotow, w tym dla protokotu Modbus i dla protokotéw dostepnych w module FBA.
Sa dostepne dwie implementacje profilu ABB Drives:

* ABB DRV FULL — ta implementacja standaryzuje interfejs sterowania z
przemiennikami ACS600 oraz ACS800 .

* ABB DRV LIM — ta implementacja standaryzuje interfejs sterowania z
przemiennikami ACS400. Implementacja ta nie obstuguje dwéch bitéw stowa
sterowania ktére sg obstugiwane przez profil ABB DRV FULL.

Z wyjatkiem miejsc gdzie zostato to wyraznie powiedziane, podany ponizej opis dla
profilu ABB Drives ma zastosowanie do obu ww. implementaciji.

Profil DCU

Profil DCU rozszerza interfejs sterowania i stanu do 32 bitéw. Jest to wewnetrzny
interfejs pomiedzy aplikacjg (oprogramowaniem) gtéwnego przemiennika a
Srodowiskiem wbudowanej magistrali komunikacyjnej FIELDBUS.

Stowo sterowania

Stowo Sterowania (CONTROL WORD) jest zasadniczym srodkiem do sterowania
przemiennikiem poprzez system magistrali komunikacyjnej FIELDBUS. Stacja
nadrzedna (MASTER) systemu magistrali komunikacyjnej FIELDBUS wysyta stowo
sterowania (CONTROL WORD) do przemiennika. Przemiennik przetgcza sie pomiedzy
stanami zgodnie z zakodowanymi w bitach instrukcjami zawartymi w stowie
sterowania. Uzywanie stowa sterowania wymaga aby:

* przemiennik byt w trybie sterowania zdalnego (REM).

» Kanat komunikacji szeregowej byt zdefiniowany jako zrédto polecen sterowania
(nalezy zrobic¢ to przy pomocy parametru 1001 EXT1 COMMANDS, 1002 EXT2
COMMANDS oraz 1102 EXT1/EXT2 SEL).

+ Uzywany kanat komunikacji szeregowej byt skonfigurowany do uzycia profilu
sterowania ABB. Np. aby uzy¢ profilu sterowania ABB DRV FULL wymagane jest
aby param. 9802 comMM PROT SEL = 1 (STD MODBUS) i param. 5305 EFB CTRL
PROFILE = 2 (ABB DRV FULL).

Wbudowana magistrala komunikacji szeregowej
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Zawarto$¢ stowa sterowania (CONTROL WORD) jest opisana przez table ponizej oraz
schemat stanow w dalszej cze$ci tego rozdziatu.

Stowo sterowania (CONTROL WORD) dla profilu ABB Drives (patrz parametr 5319)
. War- | Stan wynikajacy z .
Bit Nazwa tosc polecenia Uwagi
0 OFF1 1 READY TO OPERATE | Wprowadzi¢ READY TO OPERATE.
CONTROL —— - .
0 EMERGENCY OFF Przemiennik hamuje do zatrzymania wedtug
(Wytaczenie aktywnej w danej chwili rampy hamowania
awaryjne) ustawionej parametrem 2203 lub 2205.
Normalna kolejno$¢ polecen:
*  Wprowadzi¢ OFF1 ACTIVE
* Przej$¢ do READY TO SWITCH ON, chyba ze
sg aktywne inne blokady (OFF2, OFF3).
1 OFF2 1 OPERATING Kontynuowac prace (OFF2 nieaktywne).
CONTROL (Pracuje)
0 EMERGENCY OFF Przemiennik zatrzymuje sie wybiegiem.
(Wytaczenie Normalna kolejno$¢ polecen:
awaryjne) +  Wprowadzi¢ OFF2 ACTIVE
* Przejs¢ do SWITCH ON INHIBITED (BLOKADA
ZAYACZANIA)
2 OFF3 1 OPERATING Przemiennik kontynuuje prace (OFF3
CONTROL (Pracuje) nieaktywne).
0 EMERGENCY STOP Przemiennik zatrzymuje sie w czasie
(Zatrzymanie ustawionym parametrem 2208.
awaryjne) Normalna kolejno$¢ polecen:
* Wprowadzi¢ OFF3 ACTIVE
* Przej$¢ do SWITCH ON INHIBITED
Ostrzezenie! Upewnic sie ze silnik i
napedzane urzadzenie mogq by¢ zatrzymane
przy uzyciu tego trybu.
3 INHIBIT 1 OPERATION Wprowadzi¢ OPERATION ENABLED
OPERATION ENABLED (zezwolenie na prace)
(Uwaga: musi by¢ rowniez obecny sygnat
“zezwolenie na bieg” RUN ENABLE na
wejsciu cyfrowym — patrz parametr 1601 RUN
ENABLE. Jezeli 1601 jest comM, bit ten
aktywuje rowniez sygnat “Zezwolenie na
bieg”.)
0 OPERATION Blokada pracy. Wprowadzi¢ OPERATION
INHIBITED INHIBITED = praca zakazana.
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Stowo sterowania (CONTROL WORD) dla profilu ABB Drives (patrz parametr 5319)
Bit Nazwa ¥V§r'- Stan wynikajacy z Uwagi
0S$¢ polecenia
4 Nieuzywane (ABB DRV LIM)

RAMP_OUT_ 1 NORMAL OPERATION | Normalna praca.

ZERO Wprowadzi¢ RAMP FUNCTION GENERATOR:

(ABB DRV FULL) ACCELERATOR ENABLE (generator funkgji
rampy przyspieszania aktywowany)

0 RFG OUT ZERO Wymusi¢ wyjscie generatora funkcji krzywej

rampy RAMP FUNCTION GENERATOR do zera.
Przemiennik zatrzymuje sie wg. aktywnej
krzywej hamowania (obowigzujg ustawione w.
graniczne pradu i napiecia DC).

5 RAMP_HOLD 1 RFG OUT ENABLED | Aktywowac¢ funkcje krzywej rampy.
Wprowadzi¢ RAMP FUNCTION GENERATOR:
ACCELERATOR ENABLE (generator funkcji
krzywej przyspieszania aktywowany)

0 RFG OUT HOLD Podtrzymywanie rampy (RAMP FUNCTION
GENERATOR OUTPUT HELD = podtrzymywane
wyjscie generatora funkcji rampy)

6 RAMP_IN_ RFG INPUT ENABLED | Normalna praca. Wprowadzi¢ OPERATING

ZERO PR "
0 RFG INPUT ZERO Wymusi¢ wejscie generatora funkcji rampy
RAMP FUNCTION GENERATOR do zera.

7 RESET 0=>1 | RESET Resetowanie btedu jezeli jest aktywny btad
(wprowadzi¢ SWITCH-ON INHIBITED = zakaz
zatgczania). Efektywne jezeli 1604 = comm.

0 OPERATING Kontynuowaé¢ normalng prace
8...9 | Nie uzywany
10 Nie uzywany (ABB DRV LIM)
REMOTE_CMD | 1 Sterowanie przez magistrale komunikacyjng
(ABB DRV FULL) aktywowane.
0 e CW #0 lub Ref # 0: Zachowaee ostatnie
Stowo Sterowania (CW) i Zadawanie (Ref.)
» CW =0 oraz Ref = 0: sterowanie przez
magistrale komunikacyjng aktywowane.
» Ref oraz rampa przyspieszania /
hamowania s’ zablokowane.

11 EXT CTRL LOC |1 EXT2 SELECT Wybra¢ zewnetrzne miejsce sterowania 2

(ExT2). Efektywne jezeli 1102 = cOMM.
0 EXT1 SELECT Wybra¢ zewnetrzne miejsce sterowania 1
(EXT1). Efektywne jezeli if 1102 = cOMM.
12... | Nie uzywane
15
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W tabelach ponizej opisano zawarto$¢ Stowa Sterowania (CONTROL WORD) dla
profilu DCU.

Stowo sterowania (CONTROL WORD) dla profilu DCU (patrz parametr 0301)

Bit

Nazwa

War-
tos¢

Stan wynikajacy
z polecenia

Uwagi

STOP

Stop

(nie pracuje)

START

Start

O| =| O =

(nie pracuje)

Przemiennik zatrzymuje sie albo zgodnie z
param. ustawiajgcym tryb zatrzymania lub
zgodnie z zgdaniami dla trybu zatrzymania
(bity 7 i 8).

Podane jednoczesnie polecenia STOP i
START sg w rezultacie poleceniem Stop.

REVERSE

Kier. “do tytu”

Kier. “do przodu”

Ten bit wraz ze znakiem zadawania definiuje
kierunek.

LOCAL

Tryb lokalny

O| | O =

Tryb zewnetrzny

Kiedy magistrala komunikacyjna ustawia ten
bit, przejmuje ona sterowanie i przemiennik
przechodzi w lokalny tryb sterowania z
magistrali komunikacyjnej.

RESET

Resetowanie

Aktywowany zboczem.

(nie pracuje)

EXT2

Przetgczenie
EXT2

Przetaczenie
EXT1

RUN_DISABLE

RUN DISABLE

Zezwolenie na
bieg aktywne

Odwroécony sygnat “zezwolenie na bieg”.

STPMODE_R

Tryb normalnego
zatrzymania wg.
rampy

(nie pracuje)

STPMODE_EM

Tryb awaryjnego
zatrzymania wg.
rampy

(nie pracuje)

STPMODE_C

—_

Tryb zatrzymania
wybiegiem

(nie pracuje)

10

RAMP_2

Para ramp 2

Para ramp 1

11

RAMP_OUT 0

= O =| O

Wyjscie gen
rampy do 0

(nie pracuje)

12

RAMP_HOLD

Zamrozenie
rampy

(nie pracuje)
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Stowo sterowania (CONTROL WORD) dla profilu DCU (patrz parametr 0301)

War- | Stan wynikajacy

Bit Nazwa e :
tos¢ z polecenia

Uwagi

13 RAMP_IN_O 1 Wejscie gen
rampy do 0

0 (nie pracuje)

14 RREQ_LOCALL Blokada trybu Gdy zablokowany, przemiennik nie daje sie
ocC lokalnego przetgczy¢ w tryb sterowania lokalnego.

N

0 (nie pracuje)

15 TORQLIM2

N

Para wartosci
granicznych
momentu obr. 2

0 Para wartosci
granicznych
momentu obr. 1

Stowo sterowania (CONTROL WORD) dla profilu DCU (patrz parametr 0302)

. War- . .
Bit Nazwa tosé Funkcja Uwagi
16...26 Zarezerwowane
27 REF_CONST 1 Zadaw. predkosci | Te bity sg tylko do celow nadzoru.
statej
0 (nie pracuje)
28 REF_AVE 1 Zadaw. predkosci
Sredniej
0 (nie pracuje)
29 LINK_ON 1 Na taczu wykryto
urz. MASTER
0 Awaria tgcza
30 REQ_STARTINH 1 Zgdanie blokady
startu oczekuje
0 Zadanie blokady
startu wytgczone
31 OFF_INTERLOCK |1 Wocisnieto przycisk | Dla panelu sterowania (lub narzedzia
OFF panelu ster. typu PC) oznacza to blokade przycisku
OFF.
0 (nie pracuje)

Stowo Stanu (STATUS WORD)

Zawarto$¢ Stowa Stanu stanowi informacja o stanie, wysytana przez przemiennik do
stacji nadrzednej MASTER.

Wbudowana magistrala komunikacji szeregowej
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Zawarto$¢ Stowa Stanu (STAN WORD) dla profilu ABB Drive jest opisana przez table
ponizej oraz schemat stanéw w dalszej czesci tego rozdziatu.

Podrecznik Uzytkownika ACS550

Stowo stanu (STAN WORD) dla profilu ABB Drives (EFB) (patrz parametr 5320)
Bit Nazwa Wart. Opis (odpowiada stanom / ramkom schematu stanéw)
0 RDY_ON 1 Gotowy do zatgczenia.
0 Nie gotowy do zatgczenia.
1 RDY_RUN 1 Gotowy do pracy.
0 OFF1 aktywne.
2 RDY_REF 1 Zezwolenie na prace.
0 Nie gotowy (OPERATION INHIBITED = praca zablokowana).
3 TRIPPED 0...1 | Btad.
0 Brak btedu.
4 OFF_2 STA 1 OFF2 nieaktywne.
0 OFF2 aktywne.
5 OFF_3_STA 1 OFF3 nieaktywne.
0 OFF3 aktywne.
6 SWC_ON_INHIB 1 Zatgczenie zablokowane.
0 Zatgczenie niezablokowane.
7 ALARM 1 Jest aktywny alarm - patrz “Lista alarmow”, str. 280.
0 Brak alarmu.
8 AT_SETPOINT 1 OPERATING (PRACUJE). Warto$c¢ biezgca jest rowna warto$ci
zadanej (tzn. jest w granicach tolerancji).
Warto$¢ biezaca jest r6zna od wartosci zadanej (tzn. jest poza
granicami tolerancji).
9 REMOTE 1 Zrédto sterowania przemiennika: REMOTE (zdalne).
0 Zrbdto sterowania przemiennika: LOCAL (lokalne).
10 ABOVE_LIMIT 1 Warto$¢ pierwszego nadzorowanego parametru jest réwna lub
wieksza niz goérna warto$¢ graniczna dla nadzoru - patrz “Grupa
32 : Nadzor”.
0 Warto$¢ pierwszego nadzorowanego parametru jest mniejsza
niz dolna warto$¢ graniczna dla nadzoru - patrz “Grupa 32:
Nadzér'.
11 EXT CTRL LOC 1 Wybrano zewnetrzne miejsce sterowania 2 (EXT2) .
0 Wybrano zewnetrzne miejsce sterowania 1 (EXT1) .
12 EXT RUN ENABLE | 1 Zostat odebrany sygnat “zezwolenie na bieg” (RUN ENABLE).
0 Nie zostat odebrany zaden sygnat “zezwolenie na bieg” (RUN
ENABLE).
13... | Nie uzywane.
15
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Tabele ponizej opisujg zawarto$¢ Stowa Stanu (STATUS WORD) dla profilu DCU.
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Stowo Stanu (STATUS WORD) dla profilu DCU (patrz parametr 0303)

Bit

Nazwa

Wart.

Stan

0

READY

Przemiennik gotowy do odebrania polecenia Start.

Naped nie jest gotowy.

ENABLED

Przemiennik odebrat zewnetrzny sygnat “Zezwolenie na prace”

O| =| O =

Przemiennik nie odebrat zewnetrznego sygnatu “Zezwolenie na
prace” .

STARTED

Przemiennik odebrat polecenie Start.

Przemiennik nie odebrat polecenia Start.

RUNNING

Przemiennik moduluje.

Przemiennik nie moduluje.

ZERO_SPEED

Przemiennik jest w punkcie predkosci zero.

Przemiennik nie osiggnat punktu predkosci zero.

ACCELERATE

Przemiennik przyspiesza.

Przemiennik nie przyspiesza.

DECELERATE

Przemiennik hamuje.

Przemiennik nie hamuje.

AT_SETPOINT

Przemiennik jest w ustalonym (zadanym) punkcie pracy.

Przemiennik nie osiggnat ustalonego (zadanego) punktu pracy.

LIMIT

DO | Ol | O | O] | O | O =

Praca przemiennika jest ograniczona przez nastawy
parametréw w Grupie 20 “Wartosci graniczne”.

Praca przemiennika jest w zakresie okreslonym przez nastawy
parametréw w Grupie 20 “Wartosci graniczne”.

SUPERVISION

Parametr nadzorowany (Grupa 32 “Nadzor”) jest poza
ustawionymi dla niego warto$ciami granicznymi.

Wszystkie nadzorowane parametry sg w zakresie okreslonym
przez ich wartosci graniczne.

10

REV_REF

Zadawanie przemiennika jest w kierunku “do tytu”. .

Zadawanie przemiennika jest w kierunku “do przodu”.

11

REV_ACT

Przemiennik pracuje z kierunkiem obrotéw silnika “do tytu”.

Przemiennik pracuje z kierunkiem obrotéw silnika “do przodu”.

12

PANEL_LOCAL

|l ol | O -

Sterowanie z panelu sterowania (lub przytgczonego komputera
PC) - tryb lokalny.

Sterowanie nie jest w trybie lokalnym.

13

FIELDBUS_LOCAL

Sterowanie jest w trybie lokalnym z magistrali komunikacyjnej
(przejecie trybu lokalnego panelu sterowania).

Sterowanie nie jest w trybie lokalnym z magistrali
komunikacyjne;.

14

EXT2_ACT

Sterowanie zewnetrzne - tryb EXT2 .

Sterowanie zewnetrzne - tryb EXT1 .
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Stowo Stanu (STATUS WORD) dla profilu DCU (patrz parametr 0303)

Bit Nazwa Wart. Stan
15 | FAULT 1 Przemiennik jest w stanie btedu.
0 Przemiennik nie jest w stanie btedu.

Stowo stanu (STATUS WORD) dla profilu DCU (patrz parametr 0304)

Bit Nazwa Wart. Stan
16 ALARM 1 Jest aktywny alarm.
0 Nie ma aktywnych alarméw.
17 REQ_MAINT 1 Jest oczekujgce zgdanie obstugi okresowej.
0 Nie ma oczekujgcego zadania obstugi okresowe;.
18 DIRLOCK 1 Jest aktywna blokada zmiany kierunku obrotéw.
0 Nie ma aktywnej blokady zmiany kierunku obrotow.
19 LOCALLOCK 1 Jest aktywna blokada przetgczania do trybu lokalnego.
0 Nie ma aktywnej blokady przetgczania do trybu lokalnego.
20 CTL_MODE 1 Przemiennik jest w wektorowym trybie sterowania.
0 Przemiennik jest w skalarnym trybie sterowania.
21...25 Zarezerwowane
26 REQ_CTL 1 Kopiowanie stowa sterowania
0 (nie pracuje)
27 REQ_REF1 1 Zadanie podania w tym kanale Zadawania 1.
0 Brak zgdania podania w tym kanale Zadawania 1.
28 REQ_REF2 1 Zgdanie podania w tym kanale Zadawania 2.
0 Brak zgdania podania w tym kanale Zadawania 2.
29 REQ_REF2EXT 1 Zadanie podania w tym kanale zewnetrznego zadawania dla
sterowania PID.
Brak zgdania podania w tym kanale zewnetrznego
zadawania dla sterowania PID.
30 ACK_STARTINH 1 Potwierdzenie z tego kanatu o istnieniu blokady startu.
0 Brak potwierdzenia z tego kanatu o istnieniu blokady startu.
31 ACK_OFF_ILCK 1 Blokada startu z powodu wcisniecia przycisku OFF.
0 Normalna praca

Schemat stanow
Profil ABB Drives

Aby zilustrowa¢ dziatanie schematu stanu, w ponizszym przyktadzie (implementacja
ABB DRV LIM profilu ABB Drives) uzyto stowa sterowania w celu startu przemiennika :

» Po pierwsze, nalezy spetni¢ wymagania dla uzycia stowa sterowania - patrz
powyzej.
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* Kiedy do przemiennika po raz pierwszy jest podane zasilanie, stan przemiennika
jest “nie gotowy o zatgczenia” (NOT READY TO SWITCH ON) - patrz linia kropkowana
(===) na schemacie standéw ponize;j.

» Uzyc¢ stowa sterowania aby przechodzi¢ do kolejnych stanéw urzadzenia az
osiggnie sie stan “pracuje” (OPERATING), CO 0znacza, ze przemiennik pracuje i
postepuje za podawang wartoécig zadang - patrz tabela ponizej.

Wartos¢ stowa

Krok . Opis
sterowania
1 CwW = 0000 0000 0000 0110 Ta wartos¢ Stowa Sterowania zmienia stan przemiennika na
I | “gotowy do zatgczenia” (READY TO SWITCH ONO).
bit 15 bit 0
2 Zanim przejdzie sie do nastepnej operacji poczekac co

najmniej 100 ms.

3 CW = 0000 0000 0000 0111

Ta warto$¢ Stowa Sterowania zmienia stan przemiennika na
“gotowy do pracy” (READY TO OPERATE).

4 CW = 0000 0000 0000 1111

Ta wartos¢ Stowa Sterowania zmienia stan przemiennika na
“zezwolenie na prace” (OPERATION ENABLED). Przemiennik
zostaje uruchomiony, ale nie rozpedza sie.

5 CW = 0000 0000 0010 1111

Ta warto$¢ Stowa Sterowania wyzwala wyj$cie generatora
funkcji krzywej rampy (RAMP FUNCTION GENERATOR =
RFG) i zmienia stan przemiennika na “zezwolenie na
przyspieszanie” (RFG: ACCELERATOR ENABLED).

6 CW = 0000 0000 0110 1111

Ta warto$¢ Stowa Sterowania wyzwala wyj$cie generatora
funkcji krzywej rampy (RAMP FUNCTION GENERATOR =
RFG) i zmienia stan przemiennika na “pracuje’” (OPERATING).
Przemiennik przyspiesza do podawanej wartosci zadanej i
postepuje za tg wartoscig zadang.

Wbudowana magistrala komunikacji szeregowej
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Diagram stanéw ponizej opisuje funkcje start-stop bitow Stowa Sterowania
(CONTROL WORD = CW) i Stowa stanu (STAN WORD = SW) dla profilu ABB DRIVES.

Z dowolnego stanu Z dowolnego stanu

Z dowolnego stanu

Zatrzym. awaryjne * Wytaczenie awaryjne Blad
OFF3 (CW Bit2=0) OFF2 (CW Bit1=0)
-~ | OFF3 OFF2 o | o
(SW Bit5=0) ACTIVE ACTIVE — (SW Bit4=0) FAULT (SW Bit3=1)

f=0/1=0

Z dowolnego stanu

j? (CW Bit7=1)*
T

SWITCH-ON .
OFF1 (CW Bit0=0) MAINS OFF INHIBITED — (SW Bit6=1)
f=0/1=0 Zasilanie ON + J— (CW Bit0=0)
i
)
A B'Cc D NOT READY o
TO SWITCH oN [ (SW Bit0=0)
(CW Bit3=0) + (CW xxxx xxxx xxxx x110)
o OPERATION READY TO | HO=
(SW Bit2=0)— "|NRIBITED SWITCH ON (SW Bit0=1)
; (CW xxxx xxxx xxxx x111)
Zatrzym. = zatrzymanie =
Param. = parametr CD READY TO .
OPERATE [ (SWBIt1=1)
(CW Bit5=0) b (CW Bit3=1 and
~ SW Bit12=1)
>
OPERATION .
D ENABLED [— (SW Bit2=1)
A —1+
(CW Bit6=0) CW Bit5=1
= == (CWBitS=1)
Legenda: i
[] Stan RFG: ACCELERATOR
mm CW = CONTROL WORD = stowo sterowania ENABLED
§W = STAN WORD = stowo stanu c <]
=== Sciezka opisna w przyktadzie. . (CW Bit6=1)

| = Parametr 0104 CURRENT (PRAD)
f = Parametr 0103 OUTPUT FREQ (CZESTOTLIWOSC WYJ.)

RFG = Ramp Function Generator = generator funkcji
krzywej rampy

OPERATING [— (SW Bit8=1)

D —<}—

*Ta zmiana standw ma réwniez zrodto jezeli btad jest resetowany z dowolnego innego

zrodia sterowania (np. z wejscia cyfrowego).

Wbudowana magistrala komunikacji szeregowej
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Skalowanie wartosci zadanych
Profile ABB Drives oraz DCU

W tabeli ponizej opisano skalowanie zadawania dla profili ABB Drives oraz DCU .

245

Profile ABB Drives i DCU

Zadawa- Typ zada- . .
nie Zakres wania Skalowanie Uwagi
REF1 -32767 Predkos¢ | -20000 = -(par. 1105) Koncowe zadawanie
lub 0=0 ograniczone przez param.
+32767 | czestotli- +20000 = (par. 1105) 1104/1105. Biezgca predkosé
wos¢ (20000 odpowiada 100%) silnika ograniczona przez
param. 2001/2002 (predkos$c¢)
lub 2007/2008 (czestotliw.).
REF2 -32767 Predkos¢ | -10000 = -(par. 1108) Koncowe zadawanie
lub 0=0 ograniczone przez param.
+32767 | czestotli- +10000 = (par. 1108) 1107/1108. Biezgca predkos¢
wos¢ (10000 odpowiada 100%) silnika ograniczona przez
param. 2001/2002 (predko$¢)
lub 2007/2008 (czestotliw.).
Moment -10000 = -(par. 1108) Koncowe zadawanie
obrotowy |[0=0 ograniczone przez param.
+10000 = (par. 1108) 2015/2017 (moment obr. 1)
(10000 odpowiada 100%) lub 2016/2018 (moment
obr. 2).
Zadawanie | -10000 = -(par. 1108) Koncowe zadawanie
PID 0=0 ograniczone przez param.

+10000 = (par. 1108)
(10000 odpowiada 100%)

4012/4013 (zestaw 1 PID) lub
4112/4113 (zestaw 2 PID).

Uwaga: Nastawy dla parametréw 1004 REF1 MIN oraz 1107 REF2 MIN nie majg,
zadnego wptywu na skalowanie zadawania.

Wbudowana magistrala komunikacji szeregowej
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Kiedy parametr 1103 REF1 SELECT lub 1106 REF2 SELECT jest ustawiony na
COoMM+AI1 lub comM+AI1, zadawanie jest skalowane w sposob nastepujacy:

Profile ABB Drives i DCU

Ustaw.

Zadawanie .
wartos¢

Skalowanie zadawania dla wej$¢é analogowych (Al)

REF1 COMM+AI1

COMM (%) +(Al (%) - 0.5 * REF1 MAX (%))

Wspotczynnik korekcyjny
4 zadawania magistrali komunikacyjnej

(100 + 0.5 * (Par. 1105))% |~ = = =~~~ = =

100% T~~~ =

Syg. wej. Al1

»
»

(100 - 0.5 * (par. 1105))%

0% 50% 100%

REF1 COMM=*AI1

COMM (%) * (Al (%) / 0.5 * REF1 MAX (%))

Wspoétczynnik korekcyjny
4 zadawania magistrali komunikacyjnej

200% -~~~ -~~~ -~

Syg. wej. Al1

»

|
|
|
|
|
100% | -~~~ A ~~~ 7~ [
|
|
|
|
|

(100 - 0.5 - (par. 1105))%

0% 50%  100%

REF2 COMM+AI1

COMM (%) + (Al (%) - 0.5 * REF2 MAX (%))

Wspétczynnik korekcyjny
4 zadawania magistrali komunikacyjnej

(100 + 0.5 * (Par. 1108)% |~ = = =~ = = = -

Syg. wej. Al1

»
»

|
|
|
|
100% | ~~~~ A4~~~ 7~ [
|
|
|
|
|

(100 - 0.5 * (par. 1108)%

0% 50% 100%

Wbudowana magistrala komunikacji szeregowej
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Profile ABB Drives i DCU

. Ustaw. . . o s
Zadawanie wartosé Skalowanie zadawania dla wejs¢ analogowych (Al)
REF2 COMM*AI1 COMM (%) * (Al (%) / 0.5 * REF2 MAX (%))

Wspotczynnik korekcyjny

zadawania magistrali komunikacyjnej
200% 17—~~~ ~—~~~— -~
|
|
|
|
100% |~~~ ~ A ~~~ 7~ !
|
|
| Syg. wej. Al1
0% —
0% 50%  100%

Obstuga sygnatow zadawania

Uzy¢ parametréw z Grupy 10: “Start/Stop/Kierunek” aby skonfigurowac¢ sterowanie
kierunkiem obrotow dla kazdej lokalizacji zrodta sterowania (EXT1 oraz EXT2).
Schematy na nastepnej stronie ilustruja, jak parametry Grupy 10 oraz znak
zadawania magistrali komunikacyjnej wptywajg na siebie wzajemnie dajgc w
rezultacie wartosci zadawania (REF1 oraz REF2). Uwaga, zadawania magistrali
komunikacyjnej sg bipolarne, tzn. mogg one by¢ dodatnie lub ujemne.

Profile ABB Drives

Ustaw.

Zadawanie y
wartos¢

Skalowanie zadawania dla wejs¢ analogowych (Al)

1003 DIRECTION | 1 (FORWARD)

Zadawanie- - -

maksymalne

Zadawanie

Zadawanie wynikowe

magistrali kom. -163I% -1'00%

(Zadaw. maks.)

100%

163%

1003 DIRECTION

2 (REVERSE)

Zadawanie- - - - - - - — - - — -
maksymalne

Zadawanie

100%

Zadawanie wynikowe

163%

-163% -100%
magistrali kom. |

T
| |
| |
| |
| |
| |

(Zadaw. maks.) - -

Wbudowana magistrala komunikacji szeregowej
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Profile ABB Drives

Ustaw.

Zadawanie .
wartos¢

Skalowanie zadawania dla wej$¢ analogowych (Al)

1003 DIRECTION | 3 (REQUEST) Zadawanie wynikowe

Zadawanie- - - - - - - - - - -+ - — — — - : .
maksymalne : :

| |

Zadawanie ~ -163% -100% : :
magistrali kom. j y T

100% 163%

(Zadaw. maks.) - - — L _ _ _

Wbudowana magistrala komunikacji szeregowej
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Modut magistrali komunikacyjnej

Informacje ogodlne

Przemiennik ACS550 moze by¢ sterowany przez system zewnetrzny przy pomocy
standardowych protokotéw komunikacji szeregowej. Przy zastosowaniu komunikacji
szeregowej, ACS550 moze:

odbiera¢ wszystkie sygnaty sterujgce z magistrali komunikacyjnej, lub

by¢ sterowany poprzez kombinacje sygnatéw sterowania podawanych przez
magistrale komunikacyjng oraz sygnatéw sterowania pochodzgcych z innych
dostepnych zrodet sterowania takich jak wejscia cyfrowe, analogowe czy panel
sterowania.

Sterownik magistrali

I Magistrala

V

Inne urzgdzenia

:

Potgczenie z wykorzystaniem:
. Wbudowanej magistrali standardowej
(EFB) na zaciskach X1:28...32, albo
. Modutu adaptera (FBA) magistrali
zamontowanego w gniezdzie 2 (opcja
Rxxx)

|

Dostepne sg dwie standardowe konfiguracje komunikacji szeregowej:

Komunikacja przez wbudowana magistrale (Embedded Fieldbus = EFB - skrot
ten bedzie stosowany dalej w niniejszym rozdziale) — patrz rozdziat “ Wbudowana
magistrala komunikacji szeregowej” str. 213.

Komunikacja przez zewnetrzny modut adaptera magistrali (Fieldbus Adapter
= FBA - skrot ten bedzie stosowany dalej w niniejszym rozdziale) — z uzyciem
jednego z opcjonalnych modutéw FBA w gniezdzie nr 2 rozszerzajgcym
przemiennika. Przemiennik moze komunikowac si¢ z systemem sterowania
wykorzystujgc jeden z nizej wymienionych protokotow komunikaciji:

— Profibus-DP®

— LonWorks®

— CANopen®

— DeviceNet®

— ControlNet®.

Przemiennik ACS550 automatycznie wykrywa ktory z wyzej wymienionych
protokotéw komunikaciji jest uzywany przez wtykowy modut magistrali (FBA).
Ustawienia fabryczne dla kazdego z protokotow zaktadajg, ze wykorzystywany profil
przemiennika jest standardowym profilem danego protokotu (np. PROFIdrive dla

Modut magistrali komunikacyjnej
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protokotu PROFIBUS, AC/DC Drive dla protokotu DeviceNet). Wszystkie protokoty
FBA mogq by¢ rowniez skonfigurowane dla profilu ABB Drive.

Szczegoty konfiguracji zalezg od konkretnego protokotu i profilu przemiennika jakie
majg by¢ uzywane. Szczegoty te sg podane w podreczniku uzytkownika
dostarczonym wraz z modutem FBA.

Szczegoétowe informacje na temat profilu ABB Drive (ktére majg zastosowanie dla
wszystkich protokotéw komunikacji) sg podane w rozdziale “Dane techniczne profilu
ABB Drives” na str. 260.

Interfejs sterowania

Ogolnie, podstawowy interfejs sterowania pomiedzy protokotem Modbus,
a przemiennikiem zawiera:

+ Stowa wychodzgce:

— Stowo Sterowania (CONTROL WORD)
— Zadawanie (REFERENCE) (predkosc¢ lub czestotliwos¢)

— Inne: przemiennik obstuguje maksymalnie do 15 stow wychodzacych.
Ograniczenia narzucone przez dany protokét komunikacji mogg dodatkowo
ograniczy¢ liczbe mozliwych stéw wychodzacych.

+ Stowa przychodzace:

— Stowo Stanu (STAN WORD)
— Wartoé¢ biezgca (predkos¢ lub czestotliwos¢)
— Inne: przemiennik obstuguje maksymalnie do 15 stow przychodzacych.

Ograniczenia narzucone przez dany protokét komunikacji mogg dodatkowo
ograniczy¢ liczbe mozliwych stéw przychodzacych.

Uwaga! Okre$lenia “stowo wychodzace” i “stowo przychodzgce” uzyto z punktu
widzenia sterownika magistrali. Np. okreslony jako “wychodzacy” przeptyw danych
ze sterownika magistrali do przemiennika jest “przychodzgcym” patrzac od strony
przemiennika.

Znaczenie stdéw interfejsu sterownika nie jest ograniczone przez ACS550, jednakze
uzywany profil przemiennika moze narzuci¢ pewne szczegdlne znaczenia.

Sterownik magistrali
I Magistrala komunikacyjna

Procesowe || Stowo Sterowania (CW)
Wy/We Zadawania

(cykliczne)

Stowo Stanu(SW)
wartosci biezgce

Komunikaty

serwisowe Parametr R/W Zadania/Odpowiedzi <@
(acykliczne)

Modut magistrali komunikacyjnej
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Stowo Sterowania

Stowo Sterowania (CONTROL WORD) jest zasadniczym srodkiem do sterowania
przemiennikiem poprzez system magistrali komunikacyjnej FIELDBUS. Stacja
nadrzedna (MASTER) systemu magistrali komunikacyjnej FIELDBUS wysyta stowo
sterowania (CONTROL WORD) do przemiennika. Przemiennik przetgcza sie pomiedzy
stanami zgodnie z zakodowanymi w bitach instrukcjami zawartymi w stowie
sterowania. Uzywanie stowa sterowania wymaga aby:

* Przemiennik byt w trybie sterowania zdalnego (REM).

» Kanat komunikacji szeregowej byt zdefiniowany jako zrédto polecen sterowania
(nalezy zrobic¢ to przy pomocy parametru 1001 EXT1 COMMANDS, 1002 EXT2
COMMANDS oraz 1102 EXT1/EXT2 SEL).

* Byt aktywowany zewnetrzny wtykowy adapter magistrali :

— Parametr 9802 cOMM PROT SEL = 4 (EXT FBA).

— Zewnetrzny wtykowy modut magistrali jest skonfigurowany do uzywania trybu
profilu przemiennika lub obiektéw profilu przemiennika.

Zawartos¢ Stowa Sterowania zalezy od uzywanego protokotu komunikacji / profilu
przemiennika - patrz podrecznik uzytkownika dostarczony wraz z modutem FBA i/
lub rozdziat “Dane techniczne profilu ABB Drives” na str. 260.

Stowo Stanu

Stowo Stanu (STAN WORD) jest 16-bitowym stowem zawierajgcym informacje o
biezgcym stanie, przesytanym przez przemiennik do sterownika magistrali
komunikacyjnej. Zawarto$¢ Stowa Stanu zalezy od uzywanego protokotu
komunikaciji / profilu przemiennika - patrz podrecznik uzytkownika dostarczony wraz
z modutem FBA i/lub rozdziat “Dane techniczne profilu ABB Drives” na str. 260.

Zadawanie
Zawartos¢ kazdego z Stéw Zadawania (REFERENCE) :
* moze by¢ uzywane jako zadawanie predkosci lub czestotliwosci;

+ jest 16-bitowym stowem sktadajgcym sie z bitu znaku i 15-bitowej liczby
catkowitej;

» zadawania ujemne (wskazujgce na kierunek obrotéw “do tytu” ) sg sygnalizowane
przez dwojkowe dopetnienie odpowiadajgcej im wartosci dodatniej zadawania.

Uzycie drugiego zadawania (REF2) jest obstugiwane tylko kiedy protokot
komunikaciji jest skonfigurowany dla profilu ABB Drives.

Skalowanie zadawania zalezy od typu magistrali komunikacyjnej - patrz podrecznik
uzytkownika dostarczony wraz z modutem FBA i/lub, gdzie stosowne, nastepujgce
rozdziaty niniejszego Podrecznika :

» “Skalowanie zadawania” str. 265 (Dane techniczne profilu ABB Drives)

» “Skalowanie zadawania” str. 269 (Dane techniczne profilu uniwersalnego).

Modut magistrali komunikacyjnej
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Wartosci biezgce

Wartoéci biezgce sg 16-bitowymi stowami zawierajgcymi informacje o wybranych
operacjach przemiennika. Wartosci Biezgce przemiennika (na przyktad Grupa 10:
parametry Start/Stop/Kierunek) mogg by¢ mapowane do Stéw Przychodzacych
(INPUT WORDS ) przy uzyciu parametréw Grupy 51: “Zewnetrzny modut
komunikacyjny” (parametry te zalezg od uzywanego protokotu, ale typowo sg to
parametry 5104...5126).

Planowanie

Planowanie sieci komunikacyjnej powinno bra¢ pod uwage nastepujace
zagadnienia:

« Jaki typ i jaka liczba urzadzen ma by¢ przytgczona do sieci?
+ Jaka informacja sterowania musi by¢ przestana do przemiennikéw?

» Jaka informacja zwrotna musi by¢ przestana od przemiennikow do systemu
sterowania?

Mechaniczna i elektryczna instalacja modutu FBA

Ostrzezenie! Przytgczenia powinny by¢ wykonywane tylko gdy przemiennik jest
odtgczony od zasilania.

Informacje ogoine

Modut FBA (adapter magistrali komunikacyjnej) jest modutem wtykowym pasujgcym
do gniazda rozszerzajgcego 2. Modut ten jest dodatkowo zabezpieczany po
wtozeniu do gnizada przy pomocy zatrzaskéw z tworzywa sztucznego oraz dwéch
$rub. Sruby te jednoczes$nie uziemniajg ekran kabla modutu i przytaczajg sygnaty
GND modutu do ptyty sterowania przemiennika.

Po zainstalowaniu modutu automatycznie tworzy sie przytagczenie elektryczne do
przemiennika poprzez 34-pinowe ztacze.

Procedura montazu

Uwaga: Najpierw podigczy¢ zasilanie wejsciowe i kable
silnika.

1. Ostroznie wsung¢ modut FBA w gniazdo rozszerzajgce 2
przemiennika az zatrzaski zabezpieczajgce zablokujg
modut w gniezdzie.

2. Dokreci¢ dwie $ruby zabezpieczajgce (dostarczane wraz z
modutem FBA).

7 X00301

Modut magistrali komunikacyjnej
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Uwaga: Prawidtowa instalacja srub zabezpieczajaco-uziemiajagcych ma
zasadnicze znaczenie dla spetnienia wymagan w zakresie kompatybilnosci
elektromagnetycznej (EMC) i dla prawidtowej pracy modutu FBA.

3. Otworzy¢ odpowiedni wstepnie perforowany otwor w
skrzynce kablowej i zainstalowac zacisk kablowy dla kabla ,

komunikacji sieciowej. R
© e

g W3
[ [T I H

4. Poprowadzi¢ kabel komunikacji sieciowej poprzez zacisk
kablowy.

5. Przytaczy¢ kabel komunikacji sieciowej do przeznaczonego
dla niego przytgcza modutu FBA.

6. Dokreci¢ zacisk kablowy.

X00302

7. Zamocowac pokrywe skrzynki kablowej (1 Sruba).
8. Informacje na temat konfiguracji patrz :
* rozdziat “Konfiguracja komunikacji - przemiennik z FBA”, - ponizej

» rozdziat “Aktywacja funkcji sterowania przemiennika - przemiennik z FBA”, str.
254

* Dokumentacja zalezna od stosowanego protokotu komunikacji, dostarczona wraz
z modutem FBA.

Konfiguracja komunikacji - przemiennik z FBA

Wybdér komunikacji szeregowej

Aby aktywowac¢ komunikacje szeregowa, uzy¢ parametru 9802 COMM PROT SEL.
Ustawi¢ 9802 = 4 (EXT FBA).

Konfiguracja komunikacji szeregowej

Ustawienie odpowiedniej wartosci parametru 9802, wraz z zamontowaniem
odpowiedniego modutu FBA, automatycznie ustawia odpowiednie wartosci
fabryczne dla parametrow, ktére definiujg proces komunikacji. Te parametry i opisy
sg zdefiniowane w podreczniku uzytkownika dostarczonym wraz z modutem FBA.

+ Parametr 5101 jest automatycznie skonfigurowany.

* Parametry 5102...5126 sg zalezne od stosowanego protokotu komunikaciji i
definiujg, np. uzywany profil i dodatkowe stowa We/Wy. Parametry te nazywane
sg parametrami konfigurujgcymi magistrali komunikacyjnej - szczegotowe
informacje na temat tych parametrow patrz podrecznik uzytkownika dostarczony
wraz z modutem FBA.

* Parametr 5127 wymusza potwierdzenie zmian dokonanych dla parametréow
5102...5126. Jezeli parametr 5127 nie jest uzywany, zmiany wprowadzone dla
parametrow 5102...5126 zaczynajg obowigzywac tylko po wytgczeniu i
ponownym zatgczeniu przemiennika.

Modut magistrali komunikacyjnej
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* Parametry 5128...5133 zawierajg dane zainstalowanego wtasnie modutu FBA
(np. wersja i stan modutu).

Opis parametrow patrz Grupa 51: “Zewnetrzny modut komunikacyjny”

Aktywacja funkcji sterowania przemiennika - przemiennik z FBA

Sterowanie poprzez magistrale komunikacyjng (EFB) réznymi funkcjam
przemiennika wymaga odpowiedniego skonfigurowania aby:

» przemiennik akceptowat sterowanie danej funkcji poprzez EFB,;

» zdefiniowac jako wejscie magistrali komunikacyjnej wszelkie dane przemiennika

wymagane dla sterowania;

« zdefiniowac¢ jako wyjscie magistrali komunikacyjnej wszelkie dane sterowania
wymagane przez przemiennik.

W rozdziatach ponizej opisano, na poziomie ogdlinym, konfiguracje wymagang dla
kazdej funkcji sterowania. Ostatnia kolumna w kazdej z tabel ponizej jest celowo

pozostawiona pusta - aby jg odpowiednio wypetnic¢ patrz dokumentacja dostarczona

wraz z modutem FBA (adapterem magistrali komunikacyjnej).

Sterowanie Start/Stop Kieunek

Aby mozna uzywac¢ magistrali komunikacyjnej do sterowania przemiennikiem w
zakresie Start/Stop/Kierunek wymagane jest aby:

» wartosci parametréw przemiennika byly takie jak to zdefiniowano w tabeli ponizej;

» sterownik magistrali komunikacyjnej podawat polecenie/polecenia z odpowiedniej

lokalizacji (lokalizacja ta jest zdefiniowana przez Zadawanie Protokotu, ktére
zalezy od stosowanego protokotu komunikacji).

Parametr - . Zadawanie
. . Wartos¢ Opis
przemiennika protokotu
1001 | EXT1 10 (comm) Start/Stop sterowane przez magistrale
COMMANDS komunik. przy wybranym miejscu
sterowania Ext1.
1002 | EXT2 10 (comm) Start/Stop sterowane przez magistrale
COMMANDS komunik. przy wybranym miejscu
sterowania Ext2.
1003 | DIRECTION 3 (REQUEST) | Kierunek sterowany przez magistrale
komunikac..

Wybdr zadawania wejsciowego

Uzywanie magistrali komunikacyjnej dla zapewnienia zadawania wejsciowego do
przemiennika wymaga aby:

« wartosci parametrow przemiennika byty takie jak to zdefiniowano w tabeli ponizej;
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» sterownik magistrali komunikacyjnej podawat stowo/stowa zadawania z
odpowiedniej lokalizacji (lokalizacja ta jest zdefiniowana przez Zadawanie
Protokotu, ktére zalezy od stosowanego protokotu komunikacji).

Parametr Wartosé Ovis Zadawanie
przemiennika P protokotu
1102 | EXT1/EXT2 SEL | 8 (COMM) Wybér zadawania poprzez magistrale

komunikacyjng.
(Wymagany tylko gdy sg uzywane dwa
zadawania.)

1103 | REF1 SELECT 8 (CoMM) Zadawanie wejsciowe 1 poprzez
9 (comM+AI1) | magistrale komunikacyjng.
10 (COMM=AIT)

1106 | REF2 SELECT 8 (CoMM) Zadawanie wejsciowe 2 poprzez

9 (COMM+AI) magistrale komunikacyjnag.

10 (comm=Al) | (Wymagany tylko gdy sg uzywane dwa
zadawania.)

Uwaga: Wiele zestawéw zadawania jest obstugiwanych tylko kiedy uzywa sie
profilu ABB Drives .

Skalowanie

Tam gdzie jest to wymagane, REFERENCES (zadawania) mogg by¢ skalowane - patrz
rozdziaty podane ponize;j:

» “Skalowanie zadawania” str. 265 (Dane techniczne profilu ABB Drives)

» “Skalowanie zadawania” str. 269 (Dane techniczne profilu uniwersalnego).

Sterowanie przemiennika
Uzywanie magistrali komunikacyjnej dla sterowania przemiennikiem wymaga aby:
» wartosci parametrow przemiennika byty takie jak to zdefiniowano w tabeli ponizej;

» sterownik magistrali komunikacyjnej podawat polecenie/polecenia z odpowiednie;j
lokalizaciji (lokalizacja ta jest zdefiniowana przez Zadawanie Protokotu, ktdre
zalezy od stosowanego protokotu komunikaciji).

Parametr ‘- . Zadawanie
przemiennika Wartosé Opis protokotu
1601 | RUN ENABLE 7 (COMM) | “Zezwolenie na bieg” poprzez magistrale

komunikacyjng.

1604 | FAULT RESET SEL | 8 (coMM) | Resetowanie btedu poprzez magistrale
komunikacyjng.

1607 | PARAM SAVE 1 (SAVE) | Zapis zmienionych parametréw do pamigci
(a nastepnie wartosc¢ tego parametru wraca
do 0).

Sterowanie wyjsciami przekaznikowymi

Uzywanie magistrali komunikacyjnej dla sterowania wyjsciami przekaznikowymi
wymaga aby:
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sterownik magistrali komunikacyjnej podawat zakodowane binarnie

wartosci parametrow przemiennika byty takie jak to zdefiniowano w tabeli ponizej;

polecenie/polecenia dla przekaznikdw z odpowiedniej lokalizacji (lokalizacja ta
jest zdefiniowana przez Zadawanie Protokotu, ktére zalezy od stosowanego
protokotu komunikaciji).

Parametr przemiennika Wartos¢ Opis Zadawanie
protokotu
1401 RELAY OUTPUT 1 35 (comm) Wyijscie przekaznikowe 1 sterowane
36 (comm(-1)) | Przez magistrale komunikacyjng
1402 | RELAY OUTPUT 2 Wyjscie przekaznikowe 2 sterowane
przez magistrale komunikacyjng
1403 | RELAY OUTPUT 3 Wyjscie przekaznikowe 3 sterowane
przez magistrale komunikacyjng
14101 | RELAY OUTPUT 4 Wyjscie przekaznikowe 4 sterowane
przez magistrale komunikacyjng
14117 | RELAY OUTPUT 5 Wyjscie przekaznikowe 5 sterowane
przez magistrale komunikacyjng
14121 | RELAY OUTPUT 6 Wyjscie przekaznikowe 6 sterowane
przez magistrale komunikacyjng

1 Wiecej niz trzy przekazniki wymagajg zastosowania rozszerzajgcego modutu przekaznikowego.

Uwaga: Sprzezenie zwrotne o stanie przekaznika wystepuje bez konfiguracji jak
zdefiniowano ponize;.

Parametr przemiennika

Wartos¢

Zadawanie protokotu

0122 RO 1-3 STAN

Stan przekaznikéw 1 ... 3

0123 RO 4-6 STAN

Stan przekaznikéw 4 ... 6

Sterowanie wyjsciami analogowymi

Uzywanie magistrali komunikacyjnej dla sterowania wyj$ciami analogowymi
wymaga aby:

wartosci parametrow przemiennika byty takie jak to zdefiniowano w tabeli ponizej;

sterownik magistrali komunikacyjnej podawat warto$¢ / wartosci analogowe z
odpowiedniej lokalizacji (lokalizacja ta jest zdefiniowana przez Zadawanie
Protokotu, ktore zalezy od stosowanego protokotu komunikacji)

Parametr przemiennika Wartos¢ Opis Zadawanie
protokotu
1501 | AO1 CONTENT SEL | 135 (CoMM VALUE 1) | Wyjscie Analogowe 1
0135 y sterowane przez wpis do
COMM VALUE - parametru 0135.

1502 | AO1 CONTENT MIN | Ustawi¢ Uzywane do skalowania

odpowiednie
1505 | MAXIMUM AO1 wartosci.

1506 | FILTER AO1 Stata czasowa filtra dla A01.
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Parametr przemiennika

Wartos¢

Opis

Zadawanie
protokotu

Wyjscie Analogowe 2 -

sterowane przez wpis do
parametru 0136.

1507 | AO2 CONTENT SEL | 136 (COMM VALUE 2)
0136 | COMM VALUE 2 -

1508 | AO2 CONTENT MIN | Ustawi¢
odpowiednie

1511 | MAXIMUM AO2 wartosci.

1512 | FILTER AO2

Uzywane do skalowania -

Stata czasowa filtra dla AO2. -

Zrédto zadanego punktu pracy dla sterowania PID

Aby wybra¢ magistrale komunikacyjng jako zrédto zadanego punktu pracy dla petli
sterowania PID nalezy zastosowac nastawy parametrow podane w tabeli ponizej.

Parametr przemiennika Wartos¢ Opis Z}:;cc’ftl;\ll(aorﬂje
4010 | SET POINT SEL (Set 1) 8 (COMM VALUE 1) | Zadanym punktem pracy jest
4110 | SET POINT SEL (Set 2) 9 (COMM+AI1) (Zflc_’i""ﬁ?i)e wejsciowe 2
4210 | SET POINT SEL (Ext/Trim) | 10 (COMMAIT)

Btad komunikacji

Kiedy uzywa sie sterowania poprzez magistrale komunikacyjng, nalezy zdefiniowac
zachowanie sie przemiennika w przypadku zaniku komunikacji szeregowe;.

Parametr przemiennika

Wartos¢

Opis

3018

COMM FAULT FUNC NOT SEL)

0 (
1 (FAULT)
2

CONST SP7)
3 (LAST SPEED)

Ustawienie dla odpowiedniej reakcji przemiennika

na zanik komunikacji.

3019

COMM FAULT TIME | Ustawiony czas opdznienia zanim przemiennik zareaguje na zanik

komunikaciji.

Sprzezenie zwrotne od przemiennika — przemiennik z FBA

Wejscia do sterownika (wyjscia przemiennika) majg wstepnie zdefiniowane
znaczenia ustalone przez stosowany protokdt komunikacji. To sprzezenie zwrotne
nie wymaga konfiguracji przemiennika. W tabeli ponizej podano probke danych
sprzezenia zwrotnego. Wiecej szczegdtowych informacji patrz “Opis wszystkich
parametrow i sygnatow” str. 112.

Parametr przemiennika

Zadawanie protokotu

0102

SPEED (predko$¢)

0103

OUTPUT FREQ (czestotliwos¢
wyjsciowa)

0104

CURRENT (prad)

0105

TORQUE (moment obrotowy)

0106

POWER (moc)

0107

DC BUS VOLTAGE (napiecie na
szynie DC)
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Parametr przemiennika

Zadawanie protokotu

0109

OUTPUT VOLTAGE (napiecie
wyjsciowe)

0301

FB CMD WORD1 — bit 0 (STOP)
(stowo sterowania magistrali
komunikacyjnej)

0301

FB CMD WORD1 1 — bit 2 (REV)
(stowo sterowania magistrali

komunikacyjnej)

0118 | DI 1-3 STAN — bit O (DI3)

Skalowanie

Aby dokona¢ skalowania wartosci parametréw przemienika - gdzie stosowne, patrz
rozdziaty podane ponizej:

Diagnostyka — przemiennik z FBA

“Skalowanie wartosci biezgcych” str. 265 (Dane techniczne profilu ABB Drives)

“Skalowanie wartosci biezgcych” str. 270 (Dane techniczne profilu

uniwersalnego).

Obstuga btedéw

Przemiennik ACS550 podaje nastepujgce informacje o btedzie:

Na wyswietlaczu panelu sterowania jest wyswietlany kod i komunikat btedu -
szczego6towy opis patrz rozdziat “Diagnostyka” na str. 271.

Parametry 0401 LAST FAULT, 0412 PREVIOUS FAULT1 oraz 0413 PREVIOUS FAULT2
zapisujg ostatnio zaistniate btedy.

Dla dostepu poprzez magistrale komunikacyjng przemiennik raportuje btedy jako
wartosci heksagonalne, przypisane i kodowane zgodnie ze specyfikacjg
DRIVECOM - patrz tabela ponizej. Nie wszystkie profile obstugujg zapytania o
kody btedu wykorzystujgce te specyfikacje. Dla profili, ktére obstuguijg te
specyfikacje, dokumentacja profilu definiuje odpowiedni proces zapytania o btad.

Kod btedu magistrali
Kod btedu przemiennika k?sr?)zg;l;?kcgg;\aej
DRIVECOM)
1 OVERCURRENT 2310h
2 DC OVERVOLT 3210h
3 DEV OVERTEMP 4210h
4 SHORT CIRC 2340h
5 RESERVED FF6Bh
6 DC UNDERVOLT 3220h
7 Al1 LOSS 8110h
8 Al2 LOSS 8110h
9 MOT OVERTEMP 4310h
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Kod btedu magistrali
Kod btedu przemiennika k?sr::::\;l;?kcaycj;jr;ej
DRIVECOM)
10 PANEL LOSS 5300h
1 ID RUN FAIL FF84h
12 MOTOR STALL 7121h
14 EXT FAULT 1 9000h
15 EXT FAULT 2 9001h
16 EARTH FAULT 2330h
17 OBSOLETE FF6Ah
18 THERM FAIL 5210h
19 OPEX LINK 7500h
20 OPEX PWR 5414h
21 CURR MEAS 2211h
22 SUPPLY PHASE 3130h
23 ENCODER ERR 7301h
24 OVERSPEED 7310h
25 RESERVED FF80h
26 DRIVE ID 5400h
27 CONFIG FILE 630Fh
28 SERIAL 1 ERR 7510h
29 EFB CON FILE 6306h
30 FORCE TRIP FF90h
31 EFB 1 FF92h
32 EFB 2 FF93h
33 EFB 3 FF94h
34 MOTOR PHASE FF56h
35 OUTP WIRING FF95h
36 INCOMPATIBLE SW 630Fh
37 CB OVERTEMP 4110h
38 USER LOAD CURVE FF6Bh
101 SERF CORRUPT FF55h
102 RESERVED FF55h
103 SERF MACRO FF55h
104 RESERVED FF55h
105 RESERVED FF55h
201 DSP T1 OVERLOAD 6100h
202 DSP T2 OVERLOAD 6100h
203 DSP T3 OVERLOAD 6100h
204 DSP STACK ERROR 6100h
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Kod btedu magistrali
Kod btedu przemiennika k?;‘)g:;';?kcggjlej
DRIVECOM)
205 RESERVED (OBSOLETE) | 5000h
206 CB ID ERROR 5000h
207 EFB LOAD ERR 6100h
1000 | PAR HZRPM 6320h
1001 | PAR PFC REF NEG 6320h
1002 | RESERVED (OBSOLETE) | 6320h
1003 | PAR Al SCALE 6320h
1004 | PAR AO SCALE 6320h
1005 | PARPCU 2 6320h
1006 | PAR EXT RO 6320h
1007 | PAR FIELDBUS MISSING | 6320h
1008 | PAR PFC MODE 6320h
1009 | PARPCU 1 6320h
1012 | PARPFCIO 1 6320h
1013 | PARPFCIO 2 6320h
1014 | PARPFCIO 3 6320h
1016 | PARUSERLOAD C 6320h

Diagnostyka komunikacji szeregowej

Poza kodami btedéw przemiennika modut FBA posiada wtasne narzedzia
diagnostyczne - patrz podrecznik uzytkownika dostarczony wraz z modutem FBA.

Dane techniczne profilu ABB Drives

Informacje ogéine

Profil ABB Drives jest profilem standardowym, ktéry moze by¢ uzywany dla wielu
protokotow, w tym dla protokotéw dostepnych dla modutu FBA. Rozdziat ten opisuje
profil ABB Drives zaimplementowany dla modutu FBA.

Stowo sterowania

Jak opisano wczes$niej w rozdziale “Interfejs sterowania” na str. 250, Stowo
Sterowania (CONTROL WORD) jest zasadniczym $rodkiem do sterowania
przemiennikiem poprzez magistrale komunikacyjna.
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Zawartos¢ stowa sterowania dla profilu ABB Drives jest opisana przez table ponizej
oraz schemat stanéw w dalszej czesci tego rozdziatu.

Stowo Sterowania (CONTROL WORD) dla profilu ABB Drives
Bit Nazwa War- | Stan wynikajacy z Uwagi
tos¢ polecenia
0 OFF1 1 READY TO OPERATE | Wprowadzi¢ READY TO OPERATE
CONTROL — - :
0 EMERGENCY OFF Przemiennik hamuje do zatrzymania
wedtug aktywnej w danej chwili rampy
hamowania ustawionej parametrem 2203
lub 2205.
Normalna kolejno$¢ polecen:
» Wprowadzi¢ OFF1 ACTIVE
* Przej$¢ do READY TO SWITCH ON, chyba
ze sg aktywne inne blokady (OFF2,
OFF3).
1 OFF2 1 OPERATING Kontynuowac prace (OFF2 nieaktywne)
CONTROL — — —
0 EMERGENCY OFF Przemiennik zatrzymuje sie wybiegiem.
Normalna kolejno$¢ polecen:
*  Wprowadzi¢ OFF2 ACTIVE
* Przej$¢ do SWITCHON INHIBITED
2 OFF3 1 OPERATING Kontynuowa¢ prace (OFF3 nieaktywne)
CONTROL (Pracuje)
0 EMERGENCY STOP Przemiennik zatrzymuje sie w czasie
(Zatrzymanie ustawionym parametrem 2208.
awaryjne) Normalna kolejno$¢ polecen:
*  Wprowadzi¢ OFF3 ACTIVE
* Przejs¢ do SWITCH ON INHIBITED
Ostrzezenie! Upewnic sie ze
A silnik i napedzane urzadzenie
moga by¢ zatrzymane przy uzyciu
tego trybu.
3 INHIBIT 1 OPERATION Wprowadzi¢ OPERATION ENABLED
OPERATION ENABLED (zezwolenie na prace)
(Uwaga: musi by¢ réwniez obecny sygnat
“zezwolenie na bieg” RUN ENABLE na
wejsciu cyfrowym — patrz parametr 1601
RUN ENABLE. Jezeli 1601 jest comm, bit ten
aktywuje rowniez sygnat “Zezwolenie na
bieg”.)
0 OPERATION Blokada pracy. Wprowadzi¢ OPERATION
INHIBITED INHIBITED = praca zakazana.
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Stowo Sterowania (CONTROL WORD) dla profilu ABB Drives

Bit

Nazwa

War-
tos¢

Stan wynikajacy z
polecenia

Uwagi

RAMP_OUT _
ZERO

1

NORMAL OPERATION

Normalna praca.

Wprowadzi¢ RAMP FUNCTION GENERATOR:
ACCELERATOR ENABLE (generator funkcji
krzywej przyspieszania aktywowany)

RFG OUT ZERO

Wymusié wyjscie generatora funkcji
krzywej rampy RAMP FUNCTION
GENERATOR do zera.

Przemiennik zatrzymuje sie wg aktywnej
krzywej hamowania (obowigzujg
ustawione w. graniczne pradu i napiecia
DC).

RAMP_HOLD

RFG OUT ENABLED

Aktywowac funkcje krzywej rampy.

Wprowadzi¢ RAMP FUNCTION GENERATOR:
ACCELERATOR ENABLE (generator funkcji
krzywej przyspieszania aktywowany)

RFG OUT HOLD

Podtrzymywanie krzywej rampy (RAMP
FUNCTION GENERATOR OUTPUT HELD =
podtrzymywane wyj$cie generatora funkcji

rampy)

RAMP_IN_
ZERO

N

RFG INPUT ENABLED

Normalna praca. Wprowadzi¢ OPERATING

RFG INPUT ZERO

Wymusi¢ wejscie generatora funkgji
krzywej rampy RAMP FUNCTION
GENERATOR do zera.

RESET

0=>1

RESET

Resetowanie btedu jezeli jest aktywny
btad (wprowadzi¢ SWITCH-ON INHIBITED =
zakaz zatgczania). Efektywne jezeli 1604
= COMM.

OPERATING

Kontynuowac¢ normalng prace

8...9

Nie uzywane

10

REMOTE_CMD

—_

Sterowanie przez magistrale
komunikacyjng aktywowane.

e CW #0 lub Ref #0: Zachowac ostatnie
Stowo Sterowania (CW) i Zadawanie
(Ref.)

* CW =0 oraz Ref = 0: sterowanie przez
magistrale komunikacyjng
aktywowane.

» Ref oraz rampa przyspieszania /
hamowania sg zablokowane.

11

EXT CTRL LOC

-

EXT2 SELECT

Wybra¢ zewnetrzne miejsce sterowania 2
(EXT2). Efektywne jezeli 1102 = comM.

EXT1 SELECT

Wybra¢ zewnetrzne miejsce sterowania 1
(exT1). Efektywne jezeli if 1102 = comm.

12...15

Nie uzywane
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263

Jak opisano wczeséniej w rozdziale “Interfejs sterowania” na str. 250, zawartos¢
Stowa Stanu stanowi informacja o stanie, wysytang przez przemiennik do stac;ji
nadrzednej MASTER. Zawarto$¢ Stowa Stanu dla profilu ABB Drive jest opisana
przez table ponizej oraz schemat standéw w dalszej czeSci tego rozdziatu.

Sowo stanu (STAN WORD) dla profilu ABB Drives (FBA)

Bit

Nazwa

Wart.

Opis (odpowiada stanom / ramkom schematu
stanow)

RDY_ON

Gotowy do zatgczenia.

Nie gotowy do zatgczenia.

RDY_RUN

Gotowy do pracy.

OFF1 aktywne.

RDY_REF

Zezwolenie na prace.

Nie gotowy (OPERATION INHIBITED = praca zablokowana).

TRIPPED

Btad.

Brak btedu.

OFF_2_STA

OFF2 nieaktywne.

OFF2 aktywne.

OFF_3_STA

OFF3 nieaktywne.

OFF3 aktywne.

SWC_ON_INHIB

Zatgczenie zablokowane.

Zatgczenie niezablokowane.

ALARM

Jest aktywny alarm - patrz “Lista alarmow”, str. 280.

Brak alarmu.

AT_SETPOINT

OPERATING (PRACUJE). Warto$c¢ biezgca jest réwna
wartosci zadanej (tzn. jest w granicach toleranciji).

Warto$¢ biezaca jest rézna od wartosci zadanej (tzn.
jest poza granicami toleranciji).

REMOTE

Zrodito sterowania przemiennika: REMOTE (zdalne).

Zrodto sterowania przemiennika: LOCAL (lokalne).

10

ABOVE_LIMIT

Warto$¢ pierwszego nadzorowanego parametru jest
rowna lub wieksza niz gérna warto$¢ graniczna dla
nadzoru - patrz “Grupa 32 : Nadzor’.

Warto$¢ pierwszego nadzorowanego parametru jest
mniejsza niz dolna warto$¢ graniczna dla nadzoru -
patrz Grupa 32: “Nadzor”.

11

EXT CTRL LOC

Wybrano zewnetrzne miejsce sterowania 22 (EXT2) .

Wybrano zewnetrzne miejsce sterowania 1 (EXT1) .

12

EXT RUN ENABLE

Zostat odebrany sygnat “zezwolenie na bieg” (RUN
ENABLE).

Nie zostat odebrany zaden sygnat “zezwolenie na bieg”
(RUN ENABLE).

13...

15

Nie uzywane
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Diagram stanéw ponizej opisuje funkcje start-stop bitow Stowa Sterowania
(CONTROL WORD = CW) i Stowa stanu (STAN WORD = SW).

Z dowolnego stanu Z dowolnego stanu Z dowolnego stanu
Zatrzym. awaryjne Wytgczenie awaryjne + Blad
OFF3 (CW Bit2=0) OFF2 (CW Bit1=0)
or_m | OFF3 OFF2 o FAULT — (SW Bit3=1)
(SW Bit5=0) ACTIVE ACTIVE — (SW Bit4=0)
# (CW Bit7=1)
n(f)=0/1=0 + j
N~ |
L -
Z dowolnego stanu
OFF1 (CW Bit0=0) +
MAINS OFF SWITCHON (SW Bit6=1)
_— it6=
(SW Bit1=0) — OFF1 INHIBITED
ACTIVE |
n(f)=0/ =0 + Power ON + (CW Blt0=0)
>
Zatrzym. = zatrzymanie A B CD NOT READY | s Bito=0)
Param. = parametr TO SWITCH ON
(CW Bit3=0) + (CW xxxx x1xx xxxx x110)
o OPERATION READY TO | 0=
(SW Bit2=0) — INHIBITED SWITCH ON (SW Bit0=1)
OPERATION INHIBITED + ; (CW= xxxx X1xx xxxx x111)
>
BCD
READY TO e
OPERATE (SWBit1=1)
(CW Bit4=0) e (CW Bit3=1 and
r~ SW Bit12=1)
| %l
OPERATION .
C D I =
ENABLED (SW Bit2=1)
: A —<F—
(CW Bit5=0) CW=xxxx x1xx xxx1 1111
-
> |
RFG OUTPUT
D ENABLED
(CW Bit6=0) ‘ ° (CW=x000¢ x1xx xx 11 1111)
Legenda >~ |
1 Stan |
mm Zmiana stanu RFG: ACCELERATOR

CW = Stowo Sterowania ENABLED

SW = Stowo Stanu c —Qi
RFG = generator funkcji rampy (CW=x00x xbxx x111 1111)

| = Param. 0104 CURRENT
f=Param. 0103 OUTPUT FREQ

n = Predkosc¢ D < |

OPERATING |— (SW Bit8=1)
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Zadawanie
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Jak opisano wczeséniej w rozdziale “Interfejs sterowania” na str. 250, Stowo
Zadawania (REFERENCE) jest zadawaniem predkosci lub czestotliwosci.

Skalowanie zadawania

W tabeli ponizej opisano skalowanie zadawania dla profili ABB Drives oraz DCU .

Profile ABB Drives i DCU

Zadawa- | 7.0 | Typzada- Skalowanie Uwagi
nie wania
REF1 -32767 Predkos¢ | -20000 = -(par. 1105) Koncowe zadawanie
lub 0=0 ograniczone przez param.
+32767 | czestotli- +20000 = (par. 1105) 1104/1105. Biezgca predkos¢
wos¢ (20000 odpowiada 100%) silnika ograniczona przez
param. 2001/2002 (predkos$c¢)
lub 2007/2008 (czestotliw.).
REF2 -32767 Predko$¢ | -10000 = -(par. 1108) Koncowe zadawanie
lub 0=0 ograniczone przez param.
+32767 | czestotli- +10000 = (par. 1108) 1107/1108. Biezgca predkos¢
wos¢é (10000 odpowiada 100%) silnika ograniczona przez
param. 2001/2002 (predko$¢)
lub 2007/2008 (czestotliw.).
Moment -10000 = -(par. 1108) Koncowe zadawanie
obrotowy |[0=0 ograniczone przez param.
+10000 = (par. 1108) 2015/2017 (moment obr. 1)
(10000 odpowiada 100%) lub 2016/2018 (moment
obr. 2).
Zadawanie | -10000 = -(par. 1108) Koncowe zadawanie
PID 0=0 ograniczone przez param.

+10000 = (par. 1108)
(10000 odpowiada 100%)

4012/4013 (zestaw 1 PID) lub
4112/4113 (zestaw2 PID).

Uwaga: Nastawy dla parametrow 1004 REF1 MIN oraz 1107 REF2 MIN nie majg,
zadnego wptywu na skalowanie zadawania.

Modut magistrali komunikacyjnej
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Kiedy parametr 1103 REF1 SELECT lub 1106 REF2 SELECT jest ustawiony na
COoMM+AI1 lub comM+AI1, zadawanie jest skalowane w sposob nastepujacy:

Profil ABB Drives (FBA)

Zadawanie

Ustaw.
wartos¢

Skalowanie zadawania dla wej$¢é analogowych (Al)

REF1

COMM+AI1

COMM (%) +(Al (%) - 0.5 * REF1 MAX (%))

Wspotczynnik korekcyjny
4 zadawania magistrali komunikacyjnej

(100 + 0.5 * (Par. 1105))% |~ = = =~~~ = =

Syg. wej. Al1

»
»

|
|
|
|
100% ] -~~~ 4~~~ 7~ [
|
|
|
|
|

100 - 0.5 * (par. 1105))%
( (p % 0% 50%  100%

REF1

COMM=*AI1

COMM (%) * (Al (%) / 0.5 * REF1 MAX (%))

Wspoétczynnik korekcyjny
4 zadawania magistrali komunikacyjnej

200% -~~~ -~~~ -~

Syg. wej. Al1

»

|
|
|
|
|
100% | -~~~ A/ ~~~ 7~ [
|
|
|
|
|

100 - 0.5 * (par. 1105))% >
( ¢ % 0% 50%  100%

REF2

COMM+AI1

COMM (%) + (Al (%) - 0.5 * REF2 MAX (%))

Wspétczynnik korekcyjny
4 zadawania magistrali komunikacyjnej

(100 + 0.5 * (Par. 1108)% |~ = = =~ = = = -

Syg. wej. Al1

»
»

|
|
|
|
100% | ~~~~ A4~~~ 7~ [
|
|
|
|
|

100 - 0.5 * (par. 1108)%
( (p 0% 50%  100%
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Profil ABB Drives (FBA)

. Ustaw. . . o s
Zadawanie wartosé Skalowanie zadawania dla wejs¢ analogowych (Al)
REF2 COMM*AI1 COMM (%) * (Al (%) / 0.5 * REF2 MAX (%))

Wspotczynnik korekcyjny

zadawania magistrali komunikacyjnej
200% 71—~~~ ~—~~~— -~
|
|
|
|
100% | -~~~ ~~~ 7~ !
|
|
| Syg. wej. Al
0% —
0% 50%  100%

Obstuga sygnatow zadawania

Uzy¢ parametréw z Grupy 10: “Start/Stop/Kierunek” aby skonfigurowac¢ sterowanie
kierunkiem obrotow dla kazdej lokalizacji miejsca sterowania (EXT1 oraz EXT2).
Schematy na nastepnej stronie ilustruja, jak parametry Grupy 10 oraz znak
zadawania magistrali komunikacyjnej wptywajg na siebie wzajemnie dajgc w
rezultacie wartosci zadawania (REF1 oraz REF2). Uwaga, zadawania magistrali
komunikacyjnej sg bipolarne, tzn. mogg one by¢ dodatnie lub ujemne.

Profile ABB Drives

Ustaw.

Zadawanie y
wartos¢

Skalowanie zadawania dla wejs¢ analogowych (Al)

1003 DIRECTION | 1 (FORWARD) Zadawanie wynikowe

Zadawanie - - ———~----—-F - - - — -
maksymalne : :

| |

| |

Zadawanie [ !
nagistrali kom. _163% -100% 100% 163%

(Zadaw. maks.) - - - — — — — — — — -

1003 DIRECTION | 2 (REVERSE)

Zadawanie- - - - - — — — — — —
maksymaine Zadawanie wynikowe
Zadawanie -163% -100% 100% 163%

nagistrali kom. ] | | |
| |

S S
| | | |
| | | |

(Zadaw. maks.) - - +—%£ - — - — -
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Profile ABB Drives

Ustaw.

Zadawanie L x
wartos¢

Skalowanie zadawania dla wejs¢é analogowych (Al)

1003 DIRECTION | 3 (REQUEST) Zadawanie wynikowe

Zadawanie- - - - - ———— — — f — — — — - :
maksymalne

Zadawanie = -163% -100%
magistrali kom. |

| |
| |
| |
L
L 100% 163%
I |
I |
I |
I |

(Zadaw. maks.) - - —l

Wartosci biezace

Jak opisano wczesniej w rozdziale “Interfejs sterowania” na str. 250, Wartosci
Biezgce sg stowami zawierajgcymi biezace wartoSci zmiennych opisujgcych prace
przemiennika.

Skalowanie Wartosci Biezgcej

Skalowanie liczb catkowitych wysytanych do magistrali komunikacyjnej jako
Wartosci Biezgce zalezy od rozdzielczoSci wybranego parametru napedu. Z
wyjatkiem ACT1 i ACT2 ponizej, nalezy skalowac liczbe catkowitg stanowigcq
informacje zwrotng przemiennika uzywajgc rozdzielczosci podanej dla danego
parametru w rozdziale “Petna lista parametrow przemiennika” na str. 97. Na

przyktad:

Liczba catkowita

informaciji Rozdzielczo$¢ iy
: Wartos¢ skalowana
zwrotnej parametru
przemiennika
1 0.1 mA 1-0.1mA=0.1mA
10 0.1% 10-0.1% =1%

Stowa Danych 5 i 6 sg skalowane w sposob nastepujgcy:

Profil ABB Drives

Zawartos$¢ Skalowanie
act1 ACTUAL SPEED | -20000 ... +20000 = -(par. 1105) ... +(par. 1105)
act2 TORQUE -10000 ... +10000 = -100% ... +100%

Wirtualne adresy sterowania przemiennika

Strefa adresu wirtualnego sterowania przemiennika jest przydzielona jak w tabeli:

Stowo Sterowania

REFERENCE 1 (REF1) (ZADAWANIE 1)
REFERENCE 2 (REF2) (ZADAWANIE 2)

STATUS WORD (StOWO STANU)

ACTUAL VALUE 1 (ACT1) (WARTOSC BIEZACA 1)
ACTUAL VALUE 2 (ACT2) (WARTOSC BIEZACA 2)

Ol | WOIN| -~
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Dane techniczne profilu uniwersalnego

Informacje ogolne

Profil uniwersalny ma na celu spetnienie wymagan stawianych profilowi
przemiennika bedgcemu standardem w danej branzy dla kazdego protokotu
komunikacji (hp. PROFIdrive dla PROFIBUS, AC/DC Drive dla DeviceNet).

Stowo Sterowania

Jak opisano wczeséniej w rozdziale “Interfejs sterowania” na str. 250, Stowo
Sterowania (CONTROL WORD) jest zasadniczym srodkiem do sterowania
przemiennikiem poprzez magistrale komunikacyjng. Jezeli chodzi o konkretng
zawartos¢ Stowa Sterowania, patrz podrecznik uzytkownika dostarczony z modutem
FBA.

Stowo Stanu

Jak opisano wczeéniej w rozdziale “Interfejs sterowania” na str. 250, zawartos¢
Stowa Stanu stanowi informacja o stanie, wysytana przez przemiennik do stacji
nadrzednej MASTER. Jezeli chodzi o konkretng zawartos¢ Stowa Stanu, patrz
podrecznik uzytkownika dostarczony z modutem FBA.

Zadawanie

Jak opisano wczesniej w rozdziale “Interfejs sterowania” na str. 250, Stowo
Zadawania (REFERENCE) jest zadawaniem predkosci lub czestotliwosci.

Uwaga: REF2 nie jest obstugiwane przez profile uniwersalne przemiennika.

Skalowanie zadawania

Skalowanie zadawania zalezy od typu magistrali komunikacyjnej. Jednakze, w
samym przemienniku, znaczenie 100-procentowego zadawania jest przypisane na
state, jak to opisano w tabeli ponizej. Jezeli chodzi o szczegotowy opis zakresu i
skalowania zadawania, patrz podrecznik uzytkownika dostarczony z modutem FBA.

Profil uniwersalny
Zadawa- Typ zada- . .
nie Zakres wania Skalowanie Uwagi
REF Zalezne Predkos¢ | -100% = -(par. 9908) | Koncowe zadawanie ograniczone przez
od typu 0=0 par. 1104/1105.
magistrali _ Biez dko$é silnik: i
. +100 = (par. 9908 gcCa predkosc siinika ograniczona
komunia (P )| przez par. 3001/2002 (predkosc)
-Cyjnej
Czestotl. -100% = -(par. 9907) | Koncowe zadawanie ograniczone przez
0=0 par. 1104/1105.
+100 = (par. 9907) Biezaca predkosc silnika ograniczona
przez par. 2007/2008 (czestotliwosc).

Modut magistrali komunikacyjnej
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Wartosci Biezace
Jak opisano wczesniej w rozdziale “Interfejs sterowania” na str. 250, Wartosci
Biezgce sg stowami zawierajgcymi biezace wartosci zmiennych opisujgcych prace
przemiennika.

Skalowanie wartoSci biezgcych

Dla wartosci biezgcych, nalezy skalowac¢ liczbe catkowitg stanowigca informacje
zwrotng przemiennika uzywajac rozdzielczosci obowigzujgcej dla danego parametru
(patrz rozdziat “Petna lista parametréw przemiennika” na str. 97). Np.:

Liczba
i(r;1af:>kr(r,nwai::?i Rozdzielczoéé (Liczba catkowita informacji zwrotnej) x
zwrotnej parametru (Rozdielczo$¢ parametru) =Wartos¢ skalowana
przemiennika
1 0.1 mA 1* 0.1 mA=0.1mA
10 0.1% 10* 0.1% =1%

Dla parametrow podanych w procentach rozdziat “Kompletny opis parametréw”
podaje, ze dany parametr odpowiada 100%. W takich przypadkach, aby dokona¢
zamiany z wartosci procentowej na jednostki inzynierskie, nalezy pomnozy¢
rozdzielczosS¢ parametru przez wartosc, ktéra definiuje 100% i nastepnie podzieli¢
przez 100%.

Na przyktad:

Liczba
i‘r:;:)krcr,n“;i::ej‘i Rozdziel- Wartosé (Liczba catkowita informacji zwrotnej) x
zwrotnej czos¢ parametru ktora (Rozdielczo$é parametru) x (Warto$é 100%
przemien parametru definiuje 100% zadawania) / 100% = Warto$¢ skalowana
nika
10 0.1% 1500 rpm1 10* 0.1% * 1500 RPM / 100% = 15 rpm
100 0.1% 500 Hz? 100 * 0.1% * 500 Hz / 100% = 50 Hz

1 Zakfadajac dla potrzeb tego przyktadu, ze Wartos¢ Biezgca wykorzystuje parametr
9908 MOT NOM SPEED jako zadawanie 100% i ze param. 9908 = 1500 obr/min.

2 Zakfadajac dla potrzeb tego przyktadu, ze Wartos¢ Biezgca wykorzystuje parametr
9907 MOT NOM FREQ jako zadawanie 100% i ze param. 9907 = 500 Hz.

Mapowanie Warto$ci Biezgcej

Patrz podrecznik uzytkownika dostarczony z modutem FBA.

Modut magistrali komunikacyjnej
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Diagnostyka

procedur serwisowych, ktore nie sg opisane w niniejszym podreczniku. Dziatania

Q Ostrzezenie! Nie wykonywac¢ zadnych pomiaréw, wymiany cze$ci czy jakichkolwiek

takie spowodujg utrate uprawnien gwarancyjnych dla danego urzadzenia oraz
prowadzg do ryzyka jego nieprawidtowej pracy co moze spowodowac wydtuzenie
czasu oraz zwiekszenie kosztéw jego postojow awaryjnych.

A Ostrzezenie! Wszystkie elektryczne czynnosci instalacyjne oraz obstugowe opisane

W niniejszym rozdziale powinny by¢ podejmowane tylko przez wykwalifikowanego
elektryka - nalezy postepowac wedtug instrukcji bezpieczenstwa podanych na
pierwszych stronach niniejszego podrecznika.

Komunikaty diagnostyczne

Przemiennik wykrywa stany btedu i raportuje je uzywajgc:

Zielonej i czerwonej diody (LED) znajdujgcej sie na korpusie przemiennika.
Diody (LED) stanu znajdujacej sie na panelu sterowania (jezeli do przemiennika
jest przytaczony panel sterowania z Asystentem.

Wyswietlacza panelu sterowania (jezeli panel sterowania jest przytagczony do
przemiennika).

Bitow parametréw Stowa Btedu oraz Stowa Alarmu (parametry 0305 do 0309)
- definicje dla poszczegolnych bitéw patrz grupa 03 “Sygnaty biezgce z magistrali
komunikacyjnej”, str. 118.

Forma wyswietlanego komunikatu zalezy od tego, jak istotny (powazny) jest
aktywny btad z punktu widzenia pracy przemiennika. Mozna zdefiniowac¢
istotnosc¢ dla wielu btedéw poprzez polecenie aby:

Przemiennik ignorowat stan btedu.
Przemiennik raportowat dang sytuacje jako stan alarmu (komunikat alarmu).

Przemiennik raportowat dang sytuacje jako stan btedu (komunikat btedu).

Swieci dioda czerwona — bledy

Przemiennik sygnalizuje, ze wykryt powazny btad poprzez:

Aktywowanie czerwonej diody (LED) znajdujgcej sie na ostonie przedniej
przemiennika (dioda $wieci w sposéb ciggty lub migajacy).

Ciggte swiecenie czerwonej diody LED na panelu sterowania (jezeli jest
przytagczony do przemiennika).

Ustawienie odpowiedniego bitu w parametrze Stowa Btedu (parametry 0305 do
0307).

Diagnostyka
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* Natozenie na biezgce informacje prezentowane na
wysSwietlaczu panelu sterowania ekranu z kodem
btedu w trybie Btad (rysunek po prawej).

» Zatrzymanie silnika (jezeli silnik pracowat).

Kod bfedu jest pokazywany na wyswietlaczu panelu
sterowania tylko przez pewien czas. Komunikaty btedu
znikajg z wysSwietlacza, kiedy wcisnie sie przycisk MENU,
ENTER lub przycisk UP albo DOWN na panalu sterowania

Podrecznik Uzytkownika ACS550

LOC U FAULT

FAULT 8

AIl LOSS
00:00

* FOOO08

FWD

Komunikat taki pojawi sie ponownie po kilku sekundach jezeli w tym czasie nie zostanie
wcisniety zaden przycisk z klawiatury panelu sterowania, a btad jest wcigz aktywny (nie

zostat usuniety).

Miga dioda zielona - alarmy

Dla mniej powaznych btedéw, zwanych alarmami, sygnalizacja diagnostyczna ma

charakter doradczy. Dla sytuacji tych przemiennik po
cos “nienormalnego” w sposéb nastepujacy:

prostu sygnalizuje, ze wykryt

* Miga zielona dioda (LED) na ostonie przedniej przemiennika (nie stosuje sie to do
alarmoéw, ktére wynikajg z bledéw w dziataniu panelu sterowania).

* Miga zielona dioda LED na panelu sterowania (jez
przemiennika).

eli jest on przytgczony do

» Ustawia odpowiedni bit w parametrze Stowa Alarmu (parametry 0305 do 0309)
- definicje dla poszczegolnych bitdéw patrz grupa 03 “Sygnaty biezace magistrali

komunikacyjnej”, str. 118.

* Natozenie na biezgce informacje prezentowane na LOC T ALARM

wysSwietlaczu panelu sterowania ekranu z kodem
alarmu i/lub nazwg w trybie Btad (rysunek po
prawej).

Komunikaty alarmu znikajg z wy$wietlacza panelu
sterowania po kilku sekundach i powracajg okresowo
tak dtugo, jak dtugo trwa stan aktywnego alarmu (tzn.
przyczyna pojawienia sie¢ komunikatu alarmu nie
zostata usunieta).

Korygowanie btedéw

ALARM 2008

PANEL LOSS
00:00

< A2008

FWD

W przypadku btedéw zalecane jest dziatanie wedtug nastepujgcej procedury:

» Uzy¢ “Listy bledow” podanej w tabeli ponizej w cel

u zidentyfikowania i

zlokalizowania zrédtowej przyczyny danego problemu.

+ Zresetowac przemiennik - patrz “Resetowanie btedéw”, str. 279.

Diagnostyka
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Lista btedow

273

W tabeli ponizej podano liste btedéw wg ich kodéw wraz z opisem kazdego z nich.
Kazda nazwa btedu jest podana w swojej dtugiej formie, tak jak pojawia sie ona w
trybie Bfgd na wysSwietlaczu zaawansowanego panelu sterowania (z Asystentem)
kiedy taki btad wystgpi. Nazwy pokazane w trybie Rejestru Btedow (tylko dla
zaawansowanego panelu sterowania - patrz str. 66) oraz nazwy btedéw dla
parametru 0401 LAST FAULT moga by¢ krotsze.

Kod
btedu

Nazwa btedu
na
wyswietlaczu
panelu
sterowania

Opis i prawdopodobne przyczyny

OVERCURRENT

Zbyt duzy prad wyjsciowy, co moze by¢ spowodowane przez:

» Nadmierne obcigzenie silnika.

» Ustawienie zbyt krétkiego czasu przyspieszania (parametry 2202
ACCELER TIME 1 i 2205 ACCELER TIME 2).

» Zostat uszkodzony lub nieprawidtowo przytgczony silnik lub kabel
silnika.

DC OVERVOLT

Nadmierne napigcie w obwodzie posrednim DC. Sprawdzi¢ i w razie
potrzeby skorygowac:

+  Wystepowanie przepiec statycznych lub przejsciowych w obwodach
zasilania.

» Niewystarczajgco diugi czas hamowania (parametry
2203 DECELER TIME 1 i 2206 DECELER TIME 2).

» Dobrano zbyt maty czoper hamowania (jezeli jest zainstalowany).

» Zweryfikowaé czy sterownik przepiec¢ jest wigczony (ON) (przy pomocy
parametru 2005).

DEV OVERTEMP

Radiator przemiennika jest przegrzany. Temperatura radiatora jest powyzej
temperatury granicznej (R1...R4 & R7/R8: 115 °C (239 °F)
R5/R6: 125 °C (257 °F) )

Moze to by¢ spowodowane przez:

* Awarie wentylatora.

* Przeszkody w swobodnym przeptywie powietrza chtodzacego.

» Nagromadzenie sie kurzu i innych zanieczyszczen na radiatorze.
» Zbyt wysokg temperature otoczenia.

» Nadmierne obcigzenie przemiennika.

W razie potrzeby wykonac konieczne czynnosci korygujace.

SHORT CIRC

Wystgpit prad zwarciowy. Zwarcie moze by¢ spowodowane przez:
*  Wystgpienie zwarcia w kablu silnika lub w silniku.

» Zakiocenia w sieci zasilajgce;.

W razie potrzeby wykona¢ konieczne czynnosci korygujace.

RESERVED

Nie uzywane.

DC UNDERVOLT

Zbyt niskie napiecie state (DC) w obwodzie posrednim DC, co moze by¢
spowodowane przez:

» Brak fazy w sieci zasilajgce;.

* Przepalenie bezpiecznika.

» Zbyt niskie napiecie w sieci zasilajgce;.

Diagnostyka
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Nazwa btedu
Kod il Obis i prawdobodob
bledu wyswietlaczu pis i prawdopodobne przyczyny
panelu
sterowania

7 Al1 LOSS Utrata sygnatu na wejsciu analogowym Al1. Warto$¢ sygnatu na wejsciu
analogowym 1 jest ponizej minimum okre$lonego przez parametr AITFLT
LIMIT (3021). Nalezy sprawdzic:

» Zrbdto sygnatu i przytgcza dla wejscia analogowego.

* Nastawy parametréw dla AIMFLT LIMIT (3021) oraz
3001 AI<MIN FUNCTION.

8 AI2 LOSS Utrata sygnatu na wejsciu analogowym Al2. Warto$¢ sygnatu na wejsciu
analogowym 2 jest ponizej minimum okre$lonego przez parametr AI2FLT
LIMIT (3022). Nalezy sprawdzic:

» Zrodio sygnatu i przytgcza dla wejscia analogowego.

* Nastawy parametréw dla AI2FLT LIMIT (3022) oraz
3001 AI<MIN FUNCTION.

9 MOT OVERTEMP | Silnik jest zbyt goracy, w oparciu o oszacowanie wykonane przez
przemiennik lub na podstawie sygnatu sprzezenia zwrotnego od
temperatury.

» Sprawdzi¢ czy silnik nie jest przecigzony.

» Dokona¢ regulacji parametréw uzywanych do oszacowania temperatury
silnika (parametr 3005...3009).

» Sprawdzi¢ dziatanie czujnikéw temperatury i parametry grupy 35.

10 PANEL LOSS Nastgpita utrata komunikacji z panelem sterowania oraz:

* Przemiennik jest w trybie sterowania lokalnego (na wys$wietlaczu panelu
jest LOC).

* Przemiennik jest w trybie sterowania zdalnego (na wy$wietlaczu panelu
jest REM) i jego parametry sg tak ustawione, ze akceptuje on polecenia
start/stop, kierunek lub warto$¢ zadang podawane z panelu sterowania.

Nalezy sprawdzi¢:

» Linie i potgczenia komunikaciji.

» Parametr 3002 PANEL COMM ERROR.

» Parametry w grupie 10: “Start/Stop/Kierunek” oraz w grupie 11: “Wybor
zadawania” (jezeli przemiennik pracuje w trybie sterowania zdalnego
REM).

" ID RUN FAIL Nie zostatl ukonczony z powodzeniem bieg identyfikacyjny przemiennika.
Sprawdzi¢ przytacza silnika.

12 MOTOR STALL Utyk silnika lub utyk procesowy. Silnik pracuje w strefie utyku. Moze to by¢
spowodowane przez:

* Nadmierne obcigzenie.

» Zbyt niskg moc silnika.

* Niewtasciwe nastawy parametréw 3010...3012.

13 RESERVED Nie uzywane.

14 EXT FAULT 1 Jest aktywne wejscie cyfrowe zdefiniowane aby sygnalizowac¢ pierwszy
btad zewnetrzny - patrz parametr 3003 EXTERNAL FAULT 1.

15 EXT FAULT 2 Jest aktywne wejscie cyfrowe zdefiniowane aby sygnalizowac¢ drugi btad
zewnetrzny - patrz parametr 3004 EXTERNAL FAULT 2.
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Kod
btedu

Nazwa btedu
na
wyswietlaczu
panelu
sterowania

Opis i prawdopodobne przyczyny

16

EARTH FAULT

Mozliwe zwarcie doziemne wykryte w silniku lub w kablach silnika.
Przemiennik monitoruje pod katem wystepowania zwar¢ doziemnych
podczas biegu przemiennika i podczas gdy przemiennik jest zatrzymany.
Wykrywanie zwaré doziemnych w ukfadzie z silnikiem jest bardziej czute
kiedy przemiennik jest zatrzymany i moze produkowac fatszywe wartosci
dodatnie. Mozliwe dziatania korekcyjne to:

» Sprawdzi¢ czy jest wtasciwa kolejnos¢ faz w okablowaniu wejsciowym.

» Sprawdzi¢ czy kabel silnika nie przekracza podanej w dokumentac;ji
maksymalnej dopuszczalnej dtugosci.

+ Zasilanie wejsciowe w ukfadzie uziemionego trojkata i kable silnika o
duzej reaktancji pojemno$ciowej mogg w rezultacie prowadzi¢ do
btednych raportéw btedu podczas testow gdy przemiennik nie pracuje.
Aby wytgczy¢ odpowiedz do systemu monitorowania kiedy przemiennik
nie pracuje, nalezy uzy¢ parametru 3023 WIRING FAULT. Aby wytaczy¢
odpowiedz uktadu monitorowania na wszystkie zwarcia doziemne, uzy¢
parametru 3017 EARTH FAULT.

17

OBSOLETE

Nie uzywane.

18

THERM FAIL

Btad wewnetrzny. Termistor mierzgcy wewnetrzng temperature
przemiennika jest otwarty albo zwarty. Nalezy skontaktowac sie z lokalnym
przedstawicielem handlowym ABB.

19

OPEX LINK

Btad wewnetrzny. Zostat wykryty zwigzany z komunikacjg problem w tgczu
swiattowodowym pomiedzy ptytami sterowania i OINT. Nalezy
skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem handlowym ABB.

20

OPEX PWR

Btad wewnetrzny. Zostato wykryte, ze wystepuje zbyt niskie napiecie na
zasilaniu ptyty OINT. Nalezy skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem
ABB.

21

CURR MEAS

Btad wewnetrzny. Pomiar pradu jest poza zakresem. Nalezy skontaktowaé
sie z lokalnym przedstawicielem handlowym ABB.

22

SUPPLY PHASE

Zbyt duze zmiany napiecia na szynie zbiorczej DC. Moze to byé
spowodowane przez:

» Zanik fazy w sieci zasilajace;j.
* Przepalenia bezpiecznika.

23

ENCODER ERR

przemiennik nie wykrywa waznego sygnatu enkodera. Sprawdzi¢ i

ewentualnie skorygowac:

» Obecnos¢ enkodera i prawidtowos¢ jego podtaczenia (czy nie jest
podtgczony odwrotnnie, nie wystgpito poluzowanie na zacisku
przytaczeniowym lub zwarcie).

» Poziomy napieciowych uktadéw logicznych - czy nie sg one poza
ustawionym dla nich zakresem.

» Czy jest dziatajgcy i whasciwie przytgczony modut interfejsu enkodera
impulsow OTAC-01.

» Czy nie wprowadzono niewtasciwej wartosci parametru 5001 PULSE NR.
Niewtasciwa wartos¢ tego parametru bedzie wykryta tylko jezeli btad jest
taki, ze obliczony poslizg jest wiekszy niz czterokrotnos¢ znamionowego
poslizgu silnika.

» Czy nie zachodzi przypadek, ze enkoder nie jest uzywany, ale parametr
5002 ENCODER ENABLE = 1 (ENABLE).
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24 OVERSPEED Predkos¢ silnika jest wyzsza niz 120% wartosci wigkszego (co do wartosci
bezwzglednej) z dwu parametréw 2001 MINIMUM SPEED lub 2002 MAXIMUM
SPEED. Sprawdzi¢:

» Nastawy dla parametréw 2001 oraz 2002.

» Czy moment hamujacy silnika jest wystarczajacy.

» Czy jest wlasciwe zastosowanie sterowania momentem.
» Czoper i rezystor hamowania.

25 RESERVED Nie uzywany.

26 DRIVE ID Biad wewnetrzny. Niewazny blok konfiguracyjny identyfikcji przemiennika
(Configuration Block Drive ID). Nalezy skontaktowac sie z lokalnym
przedstawicielem ABB.

27 CONFIG FILE Btad wewnetrznego pliku konfiguracyjnego. Nalezy skontaktowac sie z
lokalnym przedstawicielem ABB.

28 SERIAL 1 ERR Zostat przekroczony dopuszczalny czas oczekiwania dla komunikacji
poprzez magistrale FIELDBUS. Sprawdzi¢:

» Nastawy dla btedu (parametr 3018 COMM FAULT FUNC oraz 3019 COMM
FAULT TIME).

» Nastawy dla komunikacji (grupa parametréw odpowiednio 51 lub 53 ).

» Kiepskie potgczenia i/lub zaktécenia w linii komunikacyjnej.

29 EFB CON FILE Btad odczytu pliku konfiguracyjnego dla adaptera magistrali
komunikacyjnej FIELDBUS.

30 FORCE TRIP Zadziatanie zabezpieczenia wymuszone przez magistrale FIELDBUS -
patrz “Podrecznik uzytkownika magistrali komunikacyjnej FIELDBUS”.

31 EFB 1 Kod btedu zarezerwowany dla aplikacji pracujgcej z protokotem EFB.
Znaczenie zalezy od protokotu.

32 EFB 2

33 EFB 3

34 MOTOR PHASE | Btgd w obwodzie silnika. Zanik jednej z faz silnika. Sprawdzi¢ czy nie
wystgpito:

» Zwarcie w silniku.

» Zwarcie w kablu silnika.

« Zwarcie w przekazniku termicznym (jezeli stosowany).
« Zwarcie wewnetrzne.

35 OUTP WIRING Podejrzewany btgd w okablowaniu wyjsciowym zasilania. Kiedy
przemiennik nie pracuje, monitoruje on uktad pod katem nieprawidtowych
potgczen pomiedzy zasilaniem wejsciowym przemiennika a wyjsciem
przemiennika.Sprawdzi¢ i ewentualnie skorygowac:

» Prawidtowo$¢ okablowania wej$ciowego - czy nie zachodzi przypadek
ze napiecie sieci nie jest przytgczone do wyjscia przemiennika.

* Moze zostac¢ btednie zadeklarowany btad jezeli zasilanie wejsciowe jest
uziemnionym systemem potgczonym w trojkat i kabel silnika ma duzg
reaktancje pojemnosciowg. Ten btad moze by¢ wytaczony z
monitorowania przez odpowiednie ustawienie wartosci parametru 3023
WIRING FAULT.

36 INCOMPATIBLE | Przemiennik nie moze uzywac¢ oprogramowania.
sw + Biad wewnetrzny.
» Zatadowane oprogramowanie nie jest kompatybilne z przemiennikiem.
* Wezwac¢ przedstawiciela serwisu ABB.
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Nazwa btedu
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wyswietlaczu
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sterowania

Opis i prawdopodobne przyczyny

37

CB OVERTEMP

Ptyta sterowania przemiennika jest przegrzana. Poziom zadziatania
zabezpieczenia termicznego wynosi 88 °C. Sprawdzi¢ i ewentualnie
skorygowac :

» Czy nie wystepuje zbyt wysoka temparatura otoczenia.
» Awaria wentylatora chtodzenia.

»  Woystepujg przeszkody w prawidtowym przeptywie powietrza
chtodzacego.

Nie ma zastosowania dla przemiennikow z ptytg sterowania OMIO.

38

USED LOAD
CURVE

Warunek zdefiniowany przez parametr 3701 USER LOAD C MODE byt
spetniony dtuzej niz przez czas zdefiniowany parametrem 3703 USER LOAD
C TIME.

101...
199

SYSTEM ERROR

Btad w systemie. Nalezy skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem
ABB i poda¢ numer btedu.

201...
299

SYSTEM ERROR

Btad w systemie. Nalezy skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem
ABB i poda¢ numer biedu.

UNKNOWN
DRIVE TYPE:
ACS550
SUPPORTED
DRIVES: X

Niewtasciwy typ panelu sterowania, tj. do przemiennika ACS550 zostat
przytaczony panel sterowania, ktory obstuguje przemiennik X, ale nie
przemiennik ACS550.

Nizej podano liste btedow wskazujgcych na wystepowanie konfliktow w nastawach

parametrow.
Nazwa btedu
Kod . r_1a| Obis i d dob
bledu wyswietlaczu pis i prawdopodobne przyczyny
panelu
sterowania
1000 | PAR HZRPM Warto$ci parametréw sg sprzeczne. Moze to by¢ spowodowane jedng z
ponizszych sytuacji (zweryfikowac):
+ 2001 MINIMUM SPEED > 2002 MAXIMUM SPEED.
+ 2007 MINIMUM FREQ > 2008 MAXIMUM FREQ.
+ 2001 MINIMUM SPEED / 9908 MOTOR NOM SPEED jest poza wtasciwym
zakresem (> 50).
* 2002 MAXIMUM SPEED / 9908 MOTOR NOM SPEED jest poza wtasciwym
zakresem (> 50).
+ 2007 MINIMUM FREQ / 9907 MOTOR NOM FREQ jest poza wtasciwym
zakresem(> 50).
» 2008 MAXIMUM FREQ / 9907 MOTOR NOM FREQ jest poza wiasciwym
zakresem (> 50).
1001 | PAR PFC REF Wartosci parametrow sg sprzeczne. Moze to by¢ spowodowane przez
NEG (zweryfikowac):
« 2007 MINIMUM FREQ jest ujemna, kiedy 8123 PFC ENABLE jest aktywne.
1002 | reserved Nie uzywany.
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Kod
btedu

Nazwa btedu
na
wyswietlaczu
panelu
sterowania

Opis i prawdopodobne przyczyny

1003

PAR Al SCALE

Warto$ci parametrow sg sprzeczne. Moze to by¢ spowodowane jedng z
ponizszych sytuacji (zweryfikowac):

* 1301 Al 1 MIN > 1302 Al 1 MAX.
* 1304 Al 2 MIN > 1305 Al 2 MAX.

1004

PAR AO SCALE

Wartosci parametrow sg sprzeczne. Moze to by¢ spowodowane jedng z
ponizszych sytuacji (zweryfikowac):

* 1504 A0 1 MIN > 1505 AO 1 MAX.

* 1510 AO 2 MIN > 1511 AO 2 MAX.

1005

PAR PCU 2

Wartosci parametrow dla sterowania zasilaniem sg sprzeczne: niewtasciwa
znamionowa moc silnika w kVA lub moc znamionowa silnika w kW.
Sprawdzi¢ czy nie wystgpita jedna z ponizszych sytuaciji:

* 1.1 <(9906 MOTOR NOM CURR * 9905 MOTOR NOM VOLT * 1.73 / Py) < 3.0
gdzie: Py = 1000 * 9909 MOTOR NOM POWER (jezeli jednostkami sg kW)
lub Py = 746 * 9909 MOTOR NOM POWER (jezeli jednostkami sg KM, np.
dla USA).

1006

PAR EXT RO

Warto$ci parametréow sg sprzeczne. Moze to by¢ spowodowane jedng z
ponizszych sytuacji (zweryfikowac):

* Nie jest przytgczony rozbudowujgcy modut przekaznikowy.

» Parametry 1410...1412 RELAY OUTPUTS 4...6 majg wartosci inne niz
zero.

1007

PAR FIELDBUS
MISSING

Warto$ci parametrow sg sprzeczne. Moze to by¢ spowodowane przez

(zweryfikowac):

» Ustawiono wartos¢ parametru dla sterowania poprzez magistrale
FIELDBUS (np. 1001 EXT1 COMMANDS = 10 (COMM)), ale parametr
9802 comMm PROT SEL = 0.

1008

PAR PFC MODE

Warto$ci parametréw sg sprzeczne — 9904 MOTOR CTRL MODE musi by¢ =3
(SCALAR: SPEED), kiedy jest aktywowany 8123 PFC ENABLE .

1009

PAR PCU 1

Wartosci parametrow dla sterowania zasilaniem sg sprzeczne:
niewtasciwa znamionowa czestotliwo$¢ lub predko$¢ silnika. Moze to by¢
spowodowane jedng z ponizszych sytuacji (zweryfikowac):

* 1<(60*9907 MOTOR NOM FREQ / 9908 MOTOR NOM SPEED) < 16

+ 0.8 <9908 MOTOR NOM SPEED /
(120 * 9907 MOTOR NOM FREQ / liczbe biegundw silnika) < 0.992.

1010/
1011

RESERVED

Nie uzywany.

1012

PAR PFC 10 1

Konfiguracja We/Wy nie jest kompletna - do PFC nie zostato
sparametryzowanych wystarczajgco duzo przekaznikéw. Albo zachodzi
sytuacja konfliktu pomiedzy parametrem 8117 NR OF AUX MOT i
parametrem 8118 AUTOCHNG INTERV z grupy 14 “Wyjscia przekaznikowe”.

1013

PAR PFC IO 2

Konfiguracja We/Wy nie jest kompletna - faktyczna liczba silnikow PFC
(parametr 8127, MOTORS) nie odpowiada silnikom PFC oraz parametrowi
8118 AUTOCHNG INTERV w grupie 14 “Wyjscia przekaznikowe” .

1014

PAR PFC 10 3

Konfiguracja We/Wy nie jest kompletna - przemiennik nie jest w stanie
zlokalizowa¢ wejscia cyfrowego (blokada) dla kazdego silnika PFC
(parametry 8120 INTERLOCKS oraz 8127 MOTORS).

1015

RESERVED

Nie uzywany.
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1016 | PAR USER LOAD | Wartosci parametrow dla krzywej obcigzenia uzytkownika sg sprzeczne.
C Sprawdzi¢ czy sg spetnione nastepujace warunki: :

» 3704 LOAD FREQ 1 < 3707 LOAD FREQ 2 < 3710 LOAD FREQ 3 <
3713 LOAD FREQ 4 < 3716 LOAD FREQ 5.

* 3705 LOAD TORQ LOW 1 < 3706 LOAD TORQ HIGH 1.
» 3708 LOAD TORQ LOW 2 < 3709 LOAD TORQ HIGH 2.
» 3711 LOAD TORQ LOW 3 < 3712 LOAD TORQ HIGH 3.
* 3714 LOAD TORQ LOW 4 < 3715 LOAD TORQ HIGH 4.
e 3717 LOAD TORQ LOW 5 < 3718 LOAD TORQ HIGH 5.

Resetowanie btedéw

Przemiennik ACS550 moze by¢ skonfigurowany w taki sposob, aby automatycznie
resetowat pewne btedy - patrz opis parametréw grupy 31 “Automatyczne
resetowanie”.

Ostrzezenie! Jezeli jest wybrane zewnetrzne Zrédto dla polecenia Start i jest ono
aktywne, przemiennik ACS550 moze zosta¢ uruchomiony natychmiast po
zresetowaniu btedu.

Migajgca czerwona dioda (LED)

Aby zresetowac przemiennik po btedach sygnalizowanych przez migajgca
czerwong diode nalezy wytgczy¢ zasilanie przemiennika na okres 5 minut.

Czerwona dioda (LED)

Aby zresetowac przemiennik po btedach sygnalizowanych przez zapalong w sposob
ciggty (nie migajgcg) czerwong diode nalezy:

* Z panelu sterowania: wcisng¢ przycisk RESET.
*  Wylaczy¢ zasilanie przemiennika na okres 5 minut.

W zaleznosci od wartosci parametru 1604, FAULT RESET SELECT, do zresetowania
przemiennika mozna rowniez uzyc:

* Wejscia cyfrowego.
* Komunikacji szeregowe;j

Kiedy btad zostat usuniety, silnik moze by¢ uruchomiony.

Historia btedow

Dla celow referencyjnych kody trzech ostatnich btedow sg przechowywane w
wartosciach parametrow 0401, 0412, 0413. Dla ostatnio zaistniatego btedu
(identyfikowanego przez parametr 0401), przemiennik przechowuje ponadto
dodatkowe informacje (w wartosciach parametrow 0402...0411) aby wspomagaé
procedure lokalizacji i usuwania problemu, ktéry byt przyczyng zaistnienia tego
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btedu. Np. parametr 0404 przechowuje wartos¢ predkosci silnika w momencie
zaistnienia btedu.

Aby wyczyscic¢ (wyzerowac) historie btedéw (wszystkie parametry grupy 04 “Historia

btedow”):

Uzywajgc panelu sterowania z poziomu trybu Parametry wybraé parametr 0401.

Wecisng¢ EDIT (lub ENTER na podstawowym panelu sterowania).

1
2
3. Wocisng¢ jednoczeénie przyciski UP oraz DOWN.
4

Wocisng¢ przycisk SAVE.

Korygowanie alarmoéw

W przypadku alarmow zalecane jest dziatanie wedtug nastepujgcej procedury:

» Okresli¢ czy dany alarm wymaga podjecia jakichkolwiek dziatan korekcyjnych
(dziatania te nie zawsze sg potrzebne).

» Uzy¢ “Listy alarméw” podanej w tabeli ponizej w celu zidentyfikowania i
zlokalizowania zrodtowej przyczyny danego problemu.

Lista alarmow

W tabeli ponizej podano liste alarméw wedtug ich kodéw oraz opisano kazdy z nich.

Kod
alarmu

Komunikat na
wyswietlaczu

Opis i prawdopodobne przyczyny

2001

OVERCURRENT

Jest aktywny sterownik ograniczajgcy prad. Zbyt duzy prad moze by¢
spowodowany przez:

» Nadmierne obcigzenie silnika.

» Zbyt krotki czas przyspieszania (parametry 2202 ACCELER TIME 1
oraz 2205 ACCELER TIME 2).

» Uszkodzony silnik, kable silnika lub potgczenia.

Sprawdzi¢ i w razie potrzeby wykona¢ odpowiednie czynnosci
korygujace.

2002

OVERVOLTAGE

Jest aktywny sterownik przepieciowy. Moze to by¢ spowodowane
przez:

» Przepiecia statyczne lub przejsciowe w obwodach zasilania.

» Zbyt krotki czas hamowania (parametry 2203 DECELER TIME 1 oraz
2206 DECELER TIME 2).

Sprawdzi¢ i w razie potrzeby wykona¢ odpowiednie czynnosci
korygujace.

2003

UNDERVOLTAGE

Jest aktywny sterownik podnapieciowy. Moze to by¢ spowodowane
przez:

» Zbyt niskie napiecie sieci zasilajacej.
Sprawdzi¢ i w razie potrzeby wykona¢ odpowiednie czynnosci
korygujace.
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Kod
alarmu

Komunikat na
wyswietlaczu

Opis i prawdopodobne przyczyny

2004

DIR LOCK

Zmiana kierunku obrotéw, ktorg usitowano wykonac nie jest
dozwolona. Nalezy:

* Nie usitowa¢ wykona¢ zmiany kierunku obrotéw, lub

* Zmieni¢ warto$¢ parametru 1003 DIRECTION aby zezwoli¢ na

zmiane kierunku obrotéw (jezeli praca z odwrotnym kierunkiem
obrotéw jest bezpieczna).

2005

10 COMM

Zostat przekroczony dopuszczalny czas oczekiwania dla komunikaciji
poprzez magistrale FIELDBUS. Sprawdzi¢:

» Nastawy dla btedu (parametr 3018 COMM FAULT FUNC oraz 3019
COMM FAULT TIME).

» Nastawy dla komunikacji (grupa parametréw odpowiednio 51 lub
53).

» Kiepskie potgczenia i/lub zaktdcenia w linii komunikacyjne;.

2006

Al1 LOSS

Utrata sygnatu na wejsciu analogowym Al1 lub warto$¢ sygnatu jest

ponizej minimum okre$lonego przez parametr AI1FLT LIMIT (3021).

Nalezy sprawdzic:

» Zrodto sygnatu i przytacza dla wejscia analogowego.

* Nastawy parametru ustawiajgcego minimum sygnatu AITFLT LIMIT
(3021).

» Nastawy parametru ustawiajgcego reakcje przemiennika Alarm/
Btad 3001 AI<MIN FUNCTION.

2007

Al2 LOSS

Utrata sygnatu na wejsciu analogowym Al2 lub warto$¢ sygnatu jest

ponizej minimum okreslonego przez parametr AI2FLT LIMIT (3021).

Nalezy sprawdzi¢:

. Zrodio sygnatu i przylgcza dla wejscia analogowego.

. ?\’13%82%/\/)/ parametru ustawiajgcego minimum sygnatu AITFLT LIMIT

» Nastawy parametru ustawiajgcego reakcje przemiennika Alarm/
Btad 3001 AI<MIN FUNCTION.

2008

PANEL LOSS

Nastgpita utrata komunikacji z panelem sterowania i ma zrodto jedna z

ponizszych sytuacji:

* przemiennik jest w trybie sterowania lokalnego (na wy$wietlaczu
panelu jest LOC).

» przemiennik jest w trybie sterowania zdalnego (na wy$wietlaczu
panelu jest REM) i jego parametry sg tak ustawione, ze akceptuje
on polecenia start/stop, kierunek lub wartos¢ zadang podawane z
panelu sterowania.

Nalezy sprawdzi¢:

* Linie i potgczenia komunikac;ji.

» Parametr 3002 PANEL COMM ERROR.

» Parametry w grupie 10: “Wejscia polecen” oraz w grupie 11:
“Wybér zadawania” (jezeli przemiennik pracuje w trybie sterowania
zdalnego REM).
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Kod
alarmu

Komunikat na
wyswietlaczu

Opis i prawdopodobne przyczyny

2009

DEVICE
OVERTEMP

Radiator przemiennika jest zbyt gorgcy. Alarm ten ostrzega, ze
niebawem moze wystgpi¢ btgd DEVICE OVERTEMP

R1...R4 & R7/R8: 100 °C (212 °F)

R5/R6: 110 °C (230 °F)

Moze to by¢ spowodowane nastepujgcymi przyczynami (w przypadku
stwierdzenia ktorej$ z ponizszych nalezy odpowiednio skorygowac):

» Awaria wentylatora chtodzgcego.
* Przeszkody w swobodny przeptywie powietrza chtodzgcego.

» Radiator zostat zanieczyszczony kurzem i pytem, co spowodowato
gorsze oddawanie ciepta do otoczenia.

* Nadmierna temperatura otoczenia.
* Nadmierne obcigzenie silnika.

2010

MOTOR TEMP

Silnik jest zbyt goracy, w oparciu o oszacowanie wykonane przez
przemiennik lub na podstawie sygnatu sprzezenia zwrotnego od
temperatury.

» Sprawdzi¢ czy silnik nie jest przecigzony.
» Dokonac regulacji parametrow uzywanych do oszacowania
temperatury silnika (parametr 3005...3009).

» Sprawdzi¢ dziatanie czujnikow temperatury i parametry grupy 35.

201

RESERVED

Nie uzywany.

2012

MOTOR STALL

Silnik pracuje w strefie utyku. Alarm ten ostrzega, ze niedtugo moze
miec zrédto zadziatanie zabezpieczenia od utyku silnika.

2013
(Uwaga 1)

AUTORESET

Alarm ten ostrzega, ze przemiennik niedtugo rozpocznie procedure
automatycznego resetowania btedu, co moze prowadzi¢ do
uruchomienia silnika.

» Do sterowania funkcjg automatycznego resetowania btedow uzyc¢
parametréw z grupy 31 “Automatyczne resetowanie”.

2014
(Uwaga 1)

AUTOCHANGE

Alarm ten ostrzega, ze jest aktywna funkcja Automatycznej Zmiany dla

trybu PFC.

» Do sterowania funkcjami w trybie PFC uzy¢ parametréw z grupy 81
“STEROWANIE PFC” oraz “Makro aplikacyjne: sterowanie PFC”.

2015

PFC | LOCK

Alarm ten ostrzega, ze sg aktywne blokady trybu PFC, co oznacza ze

przemiennik nie moze:

» Uruchomi¢ zadnego silnika (gdy jest uzywana funkcja
Automatyczna Zmiana).

» Uruchomi¢ silnika z regulacjg predkoéci (gdy nie jest uzywana
funkcja Automatyczna Zmiana).

2016/
2017

RESERVED

Nie uzywany.

2018
(Uwaga 1)

PID SLEEP

Alarm ten ostrzega, ze sg aktywne blokady trybu PFC, co oznacza ze

przemiennik nie moze:

» Uruchomi¢ zadnego silnika (gdy jest uzywana funkcja
Automatyczna Zmiana).

» Uruchomic silnika sterowanego predkoscig (gdy nie jest uzywana
funkcja Automatyczna Zmiana).

2019

ID RUN

Jest wykonywany bieg identyfikacyjny.

2020

RESERVED

Nie uzywany.
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Kod
Komunikat na L
alarmu
wyswietlaczu Opis i prawdopodobne przyczyny
2021 START ENABLE 1 | Alarm ten ostrzega ze nie ma sygnatu “zezwolenie na start 1”
MISSING (START ENABLE 1).

» Aby sterowac funkcjg “zezwolenie na start 1” nalezy uzy¢
parametru 1608.

Aby skorygowac ten alarm, nalezy sprawdzic:

» Konfiguracje wejs¢ cyfrowych .

» Nastawy dotyczgce komunikac;ji.

2022 START ENABLE 2 | Alarm ten ostrzega ze nie ma sygnatu “zezwolenie na start 2”

MISSING (START ENABLE 2).

» Aby sterowac funkcjg “zezwolenie na start 2” nalezy uzy¢
parametru 1609.

Aby skorygowac ten alarm, nalezy sprawdzic:

» Konfiguracje wej$¢ cyfrowych .

» Nastawy dotyczgce komunikaciji.

2023 EMERGENCY Aktywowano funkcje zatrzymania awaryjnego.

STOP

2024 ENCODER ERROR | Przemiennik nie wykrywa waznego sygnatu enkodera. Sprawdzic i
ewentualnie skorygowac:

» Obecnos$c¢ enkodera i prawidtowos$¢ jego podtgczenia (czy nie jest
podtgczony odwrotnnie, nie wystgpito poluzowanie na zacisku
przytaczeniowym lub zwarcie).

» Poziomy napigciowych uktadéw logicznych - czy nie sg one poza
ustawionym dla nich zakresem.

» Czy jest dziatajgcy i wtasciwie przytgczony modut interfejsu
enkodera impulséw OTAC-01.

» Czy nie wprowadzono niewtasciwej wartosci parametru 5001 PULSE
NR. Niewtasciwa wartosc¢ tego parametru bedzie wykryta tylko jezeli
btad jest taki, ze obliczony poslizg jest wiekszy niz czterokrotno$¢
znamionowego poslizgu silnika.

» Czy nie zachodzi przypadek, ze enkoder nie jest uzywany, ale
parametr 5002 ENCODER ENABLE = 1 (ENABLE).

2025 FIRST START Alarm ten sygnalizuje, ze przemiennik wykonuje ewaluacje
charakterystyki silnika przy Pierwszym Uruchomieniu. Jest to
normalna procedura kiedy silnik startuje po raz pierwszy po
wprowadzeniu lub zmianie parametrow silnika. Opis trybdw pracy
silnika patrz opis parametru 9910 ID RUN.

2026 RESERVED Nie uzywany.

2027 USER LOAD Ten alarm ostrzega, ze warunek zdefiniowany przez parametr

CURVE 3701 USER LOAD C MODE byt spetniony dtuzej niz przez czas
zdefiniowany parametrem 3703 USER LOAD C TIME.

2028 START DELAY Alarm pokazywany podczas Opdznienia Startu - patrz parametr
2113 START DELAY.

Uwaga 1. Nawet kiedy wyj$cie przekaznikowe jest skonfigurowane aby sygnalizowa¢ wystgpienie
warunkéw alarmowych (np. parametr 1401 RELAY OUTPUT 1 = 5 (ALARM) lub 16 (FLT/ALARM)),

alarm ten nie jest sygnalizowany przez wyj$cie przekaznikowe.
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Kody alarmow (Podstawowy Panel Sterowania)

Podstawowy Panel Sterowania sygnalizuje alarmy przez wy$wietlenie na
wyswietlaczu odpowiedniego kodu alarmu o formacie ASxxx. W tabeli ponizej
podano kody alarmoéw i ich opis.

aI};?r?\u Opis

5001 Przemiennik nie odpowiada.

5002 Profil komunikacyjny jest niekompatybilny z przemiennikiem.

5010 Plik rezerwowy zawierajgcy parametry panelu sterowania jest
uszkodzony.

5011 Przemiennik jest sterowany z innego zrodta.

5012 Zmiana kierunku obrotéw zostata zablokowana.

5013 Przycisk nie dziata poniewaz start jest zablokowany.

5014 Przycisk nie dziata poniewaz przemiennik jest uszkodzony.

5015 Przycisk nie dziata poniewaz jest aktywna blokada trybu sterowania
lokalnego.

5018 Nie mozna znalez¢ fabrycznie ustawionej warto$ci parametru.

5019 Wopis wartosci niezerowej jest zablokowany (mozna wpisac tylko “0”).

5020 Grupa lub parametr nie istnieje lub warto$¢ parametru jest sprzeczna.

5021 Grupa lub parametr jest ukryty.

5022 Grupa lub parametr jest tylko do odczytu.

5023 Modyfikacja jest niedozwolona podczas pracy przemiennika.

5024 Naped jest zajety inng procedurg, sprobowac jeszcze raz.

5025 Wpisywanie nie jest dozwolone podczas trwania procedury kopiowania
lub tadowania parametréw.

5026 Warto$c¢ est na dolnym poziomie granicznym lub ponizej tego poziomu.

5027 Wartoéé jest na gérnym poziomie granicznym lub powyzej tego
poziomu.

5028 Warto$¢ jest niedopuszczalna — nie pasuje do zadnej z wartosci
okreslonych na liscie warto$ci dopuszczalnych.

5029 Pamiec¢ nie jest gotowa, sprébowac ponownie.

5030 Zadanie jest niedopuszczalne.

5031 Bréemiennik nie jest gotowy, np. ze wzgledu na zbyt niskie napigcie

5032 Wykryto btad parametru.

5040 W biezgcym pliku rezerwowym parametréw przemiennika nie mozna
znalez¢ wybranego zestawu parametréw.

5041 Plik rezerwowy parametréw przemiennika nie miesci sie¢ w pamigci.

5042 W biezgcym pliku rezerwowym parametréw przemiennika nie mozna

znalez¢ wybranego zestawu parametréw.
5043 Nie udzielono blokady startu.

5044 Plik rezerwowy parametrow przemiennika nie pasuje do przemiennika.

5050 Kopiowanie parametrow przemiennika (do panelu) zostato przerwane.
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Kod
alarmu

Opis

5051

Wykryto btad pliku.

5052

Proba zatadowania parametrow do przemiennika nie udata sie.

5060

tadowanie parametréw do przemiennika (z panelu) zostato
przerwane.

5062

tadowanie parametrow przemiennika (z panelu) nie udato sie.

5070

Wykryto btad zapisu pamigci rezerwowej panelu.

5071

Wykryto btad odczytu pamigeci rezerwowej panelu

5080

Praca jest niedopuszczalna, poniewaz przemiennik nie jest w lokalnym
trybie sterowania.

5081

Praca jest niedopuszczalna poniewaz jest aktywny btad.

5083

Praca jest niedopuszczalna poniewaz nie zdjeto blokady parametru.

5084

Praca jest niedopuszczalna poniewaz przemiennik jest zajety;
sprébowac ponownie.

5085

tadowanie parametréw z panelu do przemiennika jest niedozwolone,
poniewaz typ przemiennika jest niekompatybilny (z tadowanym
zestawem parametrow).

5086

tadowanie parametrow z panelu do przemiennika jest niedozwolone,
poniewaz model przemiennika jest niekompatybilny (z tadowanym
zestawem parametrow).

5087

tadowanie parametrow z panelu do przemiennika jest niedozwolone,
poniewaz zestawy parametrow nie pasujg do siebie.

5088

Operacja nie udata sig, poniewaz wykryto btgd pamieci przemiennika.

5089

tadowanie parametréw z panelu do przemiennika nie udato sie,
poniewaz wykryto btgd CRC.

5090

tadowanie parametréw z panelu do przemiennika nie udato sig,
poniewaz wykryto btgd przetwarzania danych.

5091

Operacja nie udata sig, poniewaz wykryto btad parametru.

5092

tadowanie parametréw z panelu do przemiennika nie udato sie,
poniewaz zestawy parametrow nie pasujg do siebie.

285
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Obstuga okresowa i serwisowanie
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A

Ostrzezenie! Przed przystgpieniem do jakichkolwiek czynno$ci obstugowych czy
serwisowych przy przemienniku nalezy przeczyta¢ rozdziat “Bezpieczenstwo” na
poczatku niniejszego Podrecznika. Zlekcewazenie instrukcji bezpieczenstwa moze
prowadzi¢ do powaznych obrazen a nawet Smierci.

Okresy obstugowe

Radiator

1.

2. Zdemontowac wentylator chtodzgcy (patrz rozdziat “Wentylator gtéwny” na str. 288).

Jezeli przemiennik jest zainstalowany w odpowiednim otoczeniu, wymaga on bardzo

niewielkiej obstugi okresowej. W tabeli ponizej podano okresy obstugowe dla
rutynowych czynnosci obstugowych zalecane przez firme ABB.

Obstuga okresowa

Okres obstugowy

Instrukcja

Sprawdzanie temperatury
radiatora i jego czyszczenie.

Zalezy od zawarosci kurzu w
otoczeniu pracy urzadzenia (co
6 do 12 miesiecy).

Patrz rozdziat “Radiator” na
strona 287.

Wymiana gtéwnego wentylatora | Co sze$¢ lat. Patrz rozdziat “Wentylator” na
chtodzacego. str. 288.
Wymiana wewnetrznego Co trzy lata. Patrz rozdziat “Wymiana

wentylatora chtodzgcego
obudowy:
(obudowy IP 54/UL Typ 12)

wewnetrznego wentylatora
chtodzgcego obudowy”, str.
289.

Ponowne formowanie
kondensatora

Co roku jezeli jest
przechowywany

Patrz “Ponowne formowania”
na str. 290.

Rozmiar przemiennika R5 i R6:
wymiana kondensatora.

Co dziesiec lat.

Patrz rozdziat “Kondensatory”
na stronie 290.

Wymiana baterii w
rozszerzonym panelu
sterowania.

Co dziesiec lat.

Patrz rozdziat “Bateria” na
str. 291.

Uzebrowanie radiatora wychwytuje kurz z powietrza chtodzacego. Poniewaz
radiator pokryty warstwg kurzu jest mniej efektywny w oddawaniu ciepta do
otoczenia i tym samym w chtodzeniu przemiennika, zachodzi wieksze
prawdopodobienstwo wystepowania bteddéw przegrzania napedu. W “normalnym”
otoczeniu pracy (ze srednig zawartoscig kurzu) radiator powinien by¢ sprawdzany
raz do roku, a w otoczeniu o duzej zawartosci kurzu czeséciej niz raz do roku.

Jezeli to konieczne, czysci¢ radiator w sposob nastepujacy:

Odtgczy¢ zasilanie przemiennika.

Obstuga okresowa i serwisowanie
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3. Wdmuchiwac¢ sprezone powietrze (czyste i o0 matej zawartosci wilgoci) od spodu w
gore urzadzenia i jednocze$nie zastosowaé odkurzacz na wylocie powietrza do
wychwytywania zdmuchiwanego kurzu.

Uwaga: Jezeli jest ryzyko ze zdmuchiwany kurz dostanie sie do urzadzen

zainstalowanych w poblizu, nalezy wykonywaé czyszczenie w innym
pomieszczeniu.

4. Zamontowac¢ wentylator chtodzacy.

5. Przytgczy¢ zasilanie przemiennika.

Wentylator gidwny

Trwatos¢ gtdwnego wentylatora chtodzgcego przemiennika wynosi okoto 60 000
godzin pracy przy maksymalnej znamionowej temperaturze pracy i znamionowym
obcigzeniu przemiennika. Oczekiwana trwato$¢ przemiennika moze by¢ podwojona
na kazde 10 °C, o jakie faktyczna temperatura pracy wentylatora jest nizsza od jego
maksymalnej temperatury znamionowej (temperatura pracy wentylatora jest funkcjg
temperatury otoczenia oraz obcigzenia przemiennika).

Awaria wentylatora chtodzacego jest poprzedzana przez zwigkszony hatas
emitowany z jego tozysk i stopniowy wzrost temperatury radiatora przemiennika
mimo jego regularnego czyszczenia. Jezeli przemiennik jest uzytkowany w
krytycznym miejscu procesu technologicznego, zaleca sie przeprowadzenie
wymiany tego wentylatora gdy tylko wystgpig wyzej opisane objawy jego zuzycia.
Wentylatory na wymiane mozna zaméwic w firmie ABB. Nie nalezy uzywac czesci
zamiennych innych niz te zalecane przez firme ABB.

Wymiana wentylatora giéwnego (rozmiar przemiennika R1...R4)
Aby dokona¢ wymiany wentylatora nalezy:
1. Odtgczy¢ zasilanie przemiennika.
2. Zdjg¢ ostone przemiennika.
3. Dla rozmiaru przemiennika:

* R1, R2: Wcisng¢ jednocze$nie zatrzaski
zabezpieczajgce na ostonie wentylatora i uniesc ja.

* R3, R4: Nacisng¢ na dzwignie znajdujaca sie po
lewej stronie zamontowanego wentylatora, i obrécic
wentylator w gore i na zewnatrz.

4. Odtaczy¢ kabel zasilania wentylatora.

5. Zamontowa¢ wentylator wykonujgc wyzej opisane
czynnosci w kolejnosci odwrotne;.

6. Ponownie zatgczyc¢ zasilanie.

Obstuga okresowa i serwisowanie
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Wymiana wentylatora gtdwnego (rozmiar przemiennika R5 i R6)
Aby dokona¢ wymiany wentylatora nalezy:

1. Odtaczy¢ zasilanie przemiennika.

2. Odkreci¢ i wyjg¢ Sruby mocujgce wentylator.

3. Zdemontowac wentylator:

* R5: wychyli¢ wentylator na zewnatrz na
jego zawiasach.

* R6: wyciggna¢ wentylator na zewnatrz.

4. Odtaczyc¢ kabel zasilajgcy wentylatora.

5. Instalowa¢ wentylator wykonujgc wyze;j
opisane czynnosci w kolejnosci odwrotne;.

6. Ponownie zatgczy¢ zasilanie.

Strzatki na wentylatorze pokazujg kierunek
rotacji oraz przeptywu powietrza.

Wymiana wewnetrznego wentylatora obudowy

Obudowy IP 54 / UL Typ 12 sg wyposazone w dodatkowy wewnetrzny wentylator
wymuszajgcy cyrkulacje powietrza wewnatrz obudowy.

Rozmiar przemiennika R1...R4

Aby dokona¢ wymiany wewnetrznego wentylatora obudowy dla przemiennika
rozmiar R1 do R3 (znajdujgcego sie w gornej czesci przemiennika) oraz R4
(znajdujgcego sie w przedniej czesci przemiennika) nalezy:

1. Odigczy¢ zasilanie przemiennika.
2. Zdja¢ przednig ostone przemiennika.

3. Obudowa, ktora utrzymuje wentylator wewnetrzny na
miejscu, posiada haczykowate zaczepy
zabezpieczajgce w kazdym z naroznikow. Nacisngc¢
wszystkie cztery zaczepy do srodka, aby je zwolnic.

4. Kiedy zaczepy zostang zwolnione, pociggng¢ obudowe
do gory i zdjgc¢ jg z przemiennika.

5. Odtaczy¢ kabel zasilajgcy wentylatora.

Obstuga okresowa i serwisowanie
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6. Instalowa¢ wentylator wykonujgc wyzej opisane ,
czynnosci w kolejnosci odwrotnej, zwracajgc uwage ze: 5 e

* Przeptyw powietrza dla wentylatora jest skierowany do

gory (patrz strzatka na wentylatorze). Ra

» Druciana ostona wentylatora jest skierowana do
przodu.

» Haczykowaty zaczep z nacieciami obudowy znajduje
sie w jej tylnym prawym narozniku.

» Kabel zasilania wentylatora jest przytagczany zaraz
przed wentylatorem, w gornej czesci przemiennika.

3AUA000000404
Rozmiar przemiennika R5 i R6

Aby dokona¢ wymiany wewnetrznego wentylatora obudowy dla przemiennika
rozmiar R5 lub R6 nalezy:

Odtgczy¢ zasilanie przemiennika.
Zdjac¢ ostone przemiennika.
Unies¢ wentylator na zewnatrz przemiennika i odtgczy¢ kabel zasilajgcy.

Zamontowac wentylator wykonujgc wyzej opisane czynnosci w kolejnosci odwrotnej.

o M w0 bd =

Ponownie zatgczy¢ zasilanie.

Kondensatory

Ponowne formowanie

Kondensatory fgcza DC przemiennika wymagajg ponownego formowania jezeli
przemiennik nie pracowat przez okres diuzszy niz 1 rok. Bez przeprowadzenia
ponownego formowania kondensatory te mogg zosta¢ uszkodzone przy
uruchomieniu napedu. Z tego wzgledu w przypadku niepracujgcego przemiennika
zaleca sie wykonywac¢ ponowne formowanie kondensatoréw raz do roku. Procedura
odczytu daty produkcji przemiennika z jego numeru seryjnego patrz rozdziat “Numer
seryjny” str. 23.

Szczegotowe informacje na temat ponownego formowania kondensatoréw patrz
“Zalecenia n/t ponownego formowania kondensatorow dla przemiennikéw ACS50/
150/350/550 [BAFE68735190” (j. angielski), dostepny “on-line” (na stronie
www.abb.com).

Wymiana

Obwod posredni przemiennika zawiera kilka kondensatoréw elektrolitycznych. Ich
trwato$¢ miesci sie w zakresie 35,000...90,000 godzin pracy, w zaleznosci od
obcigzenia przemiennika i temperatury otoczenia. Mozna zwigkszy¢ trwato$¢ tych
kondensatorow przez obnizenie temperatury otoczenia.

Obstuga okresowa i serwisowanie
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Nie da sie przewidzie¢ awarii kondensatora elektrolitycznego, bo nie jest ona
poprzedzana zadnymi symptomami. Awaria takiego kondensatora prowadzi zwykle
do przepalenia sie bezpiecznika sieciowego lub zadziatania zabezpieczenia. Jezeli
podejrzewa sie awarie kondensatora, nalezy skontaktowac sie z firmg ABB. Nie
nalezy uzywaé czesci zamiennych innych niz te zalecane przez firme ABB.

Panel sterowania

Czyszczenie

Do czyszczenia panelu sterowania nalezy uzy¢ miekkiej, lekko wilgotnej Sciereczki
tkaninowej. Nalezy unikac szorstkich srodkéw czyszczacych, ktére mogtyby
porysowac okienko wyswietlacza.

Bateria

Bateria jest uzywana tylko w zaawansowanych panelach sterowania, ktére
posiadajg zainstalowang i uaktywniong funkcje zegara. Bateria podtrzymuje
dziatanie zegara w pamieci panelu podczas przerw w zasilaniu sieciowym. Aby
wyjac¢ baterie, nalezy uzy¢ monety aby obréci¢ element przytrzymujgcy baterie
znajdujacy sie z tytu panelu sterowania. Baterie nalezy wymieni¢ na nowg baterie
typu CR2032.

Uwaga: Bateria nie jest wymagana dla zadnej funkcji panelu sterowania lub przemiennika z
wyjatkiem zegara.

Obstuga okresowa i serwisowanie
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Dane techniczne
Dane znamionowe
Poprzez kod typu, tabela ponizej podaje dane znamionowe dla przemiennika
czestotliwosci ACS550, w tym:
» Dane znamionowe zgodnie z normami IEC.
* Dane znamionowe zgodnie z normami NEMA (kolumny zacienione).
* Rozmiar obudowy przemiennika.
Dane znamionowe, przemienniki 208...240 V
Podane w skrécie nagtowki kolumn tabeli sg opisane w rozdziale “Symbole” na
stronie 295.

Kod typu Tryb pracy normalnej Tryb pracy ciezkiej
ACS550-x1- I2N PN PN I2hd Phd Phd Rozm.
patrz ponizej A kW KM (HP) A kW KM (HP) | obud.

Zasilanie 3-fazowe, 208...240 V

-04A6-2 4.6 0.75 1 35 0.55 0.75 R1
-06A6-2 6.6 1.1 1.5 4.6 0.75 1 R1
-07A5-2 7.5 1.5 2 6.6 1.1 1.5 R1
-012A-2 11.8 2.2 3 7.5 1.5 2 R1
-017A-2 16.7 4 5 11.8 2.2 3 R1
-024A-2 24.2 5.5 7.5 16.7 4 5 R2
-031A-2 30.8 7.5 10 24.2 55 7.5 R2
-046A-2 46.2 11 15 30.8 7.5 10 R3
-059A-2 59.4 15 20 46.2 1 15 R3
-075A-2 74.8 18.5 25 59.4 15 20 R4
-088A-2 88.0 22 30 74.8 18.5 25 R4
-114A-2 114 30 40 88.0 22 30 R4
-143A-2 143 37 50 114 30 40 R6
-178A-2 178 45 60 150 37 50 R6
-221A-2 221 55 75 178 45 60 R6
-248A-2 248 75 100 192 55 75 R6

00467918.xIs B
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Dane znamionowe, przemienniki 380...480 V

Podane w skrécie nagtowki kolumn tabeli sg opisane w rozdziale “Symbole” na

stronie 295.
Kod typu Tryb pracy normalnej Tryb pracy ciezkiej
ACS550-x1- I2N PN PN I2hd Phd Phd Rozm.
patrz ponizej A kW KM (HP) A kW KM (HP) | obud.
Zasilanie 3-fazowe, 380...480 V
-03A3-4 3.3 1.1 1.5 24 0.75 1 R1
-04A1-4 4.1 1.5 2 3.3 1.1 1.5 R1
-05A4-4 5.4 2.2 Uwaga 1 (4.1 1.5 Uwaga1 |R1
-06A9-4 6.9 3 3 5.4 22 8 R1
-08A8-4 8.8 4 5 6.9 3 8 R1
-012A-4 1.9 5.5 7.5 8.8 4 5) R1
-015A-4 15.4 7.5 10 11.9 5.5 7.5 R2
-023A-4 23 11 15 15.4 7.5 10 R2
-031A-4 31 15 20 23 11 15 R3
-038A-4 38 18.5 25 31 15 20 R3
-044A-4 (Uwaga 3) |44 22 30 38 18.5 25 R4
-045A-4 (Uwaga 3) |45 22 30 38 18.5 25 R3
-059A-4 59 30 40 44 22 30 R4
-072A-4 72 37 50 59 30 40 R4
-077A-4 (Uwaga 4) |77 Uwaga 2 (60 65 Uwaga 2 (50 R5
-078A-4 (Uwaga 4) |77 Uwaga 2 |60 72 Uwaga 2 |50 R4
-087A-4 (Uwaga 5) |87 45 Uwaga1 |77 37 Uwaga1 (R4
-096A-4 (Uwaga 5) |96 45 75 77 37 60 R5
-097A-4 97 Uwaga 2 |75 77 Uwaga 2 |60 R4
-124A-4 (Uwaga 6)|124 55 100 96 45 75 R6
-125A-4 (Uwaga 6)|125 55 100 96 45 75 R5
-157A-4 157 75 125 124 55 100 R6
-180A-4 180 90 150 156 75 125 R6
-195A-4 195 110 Uwaga 1 |162 90 Uwaga 1 |R6
-246A-4 245 132 200 192 110 150 R6
00467918.xIs B
UWAGA:

1. Niedostepne w przemiennikach serii ACS550-U1.
2. Niedostepne w przemiennikach serii ACS550-01.

3. Przemiennik ACS550-01-045A-4 (rozmiar R3 ) zastepuje przemiennik
ACS550-01-044A-4 (ktorego produkcji zaprzestano w roku 2007).

4. Przemiennik ACS550-U1-078A-4 (rozmiar R4 ) zastepuje przemiennik
ACS550-U1-077A-4 (ktérego produkcji zaprzestano w roku 2007).

5. Przemiennik ACS550-01-087A-4 (rozmiar R4 ) zastepuje przemiennik
ACS550-01-096A-4 (ktérego produkcji zaprzestano w roku 2007).

6. Przemiennik ACS550-01-125A-4 (rozmiar R5 ) zastepuje przemiennik
ACS550-01-124-4 (ktérego produkcji zaprzestano w roku 2007).
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Dane znamionowe, przemienniki 500...600 V

Podane w skrécie nagtowki kolumn tabeli sg opisane w rozdziale “Symbole” na
stronie 295 (ponizej).

Kod typu Tryb pracy normalnej Tryb pracy ciezkiej
ACS550-x1- by Py P, bha Phg Phg Rozm.
patrz ponizej A kW KM HﬁP) A kW KM |IHP) obud.
Zasilanie 3-fazowe, 500...600 V (Uwaga 1)
-02A7-6 27 1.5 2 24 1.1 1.5 R2
-03A9-6 3.9 22 3 27 1.5 2 R2
-06A1-6 6.1 4 5 3.9 2.2 3 R2
-09A0-6 9.0 5.5 7.5 6.1 4 5 R2
-011A-6 1 7.5 10 9.0 5.5 7.5 R2
-017A-6 17 11 15 11 7.5 10 R2
-022A-6 22 15 20 17 11 15 R3
-027A-6 27 18 25 22 15 20 R3
-032A-6 32 22 30 27 18.5 25 R4
-041A-6 41 30 40 32 22 30 R4
-052A-6 52 37 50 41 30 40 R4
-062A-6 62 45 60 52 37 50 R4
-077A-6 77 55 75 62 45 60 R6
-099A-6 99 75 100 77 55 75 R6
-125A-6 125 90 125 99 75 100 R6
-144A-6 144 110 150 125 90 125 R6
00467918.xIs B
UWAGA
1. Niedostepne w przemiennikach serii ACS550-01.
Stosowane symbole
Typowe dane znamionowe:
Tryb pracy normalnej (mozliwo$¢ przecigzenia do 10 %)
lon Znamionowy prad wyjsciowy (warto$¢ skuteczna). Mozliwo$c¢ przecigzenia o 10% przez
okres jednej minuty na kazde 10 minut pracy.
PN Typowa moc silnika w trybie pracy normalnej. Podana moc znamionowa w KW odnosi sie

do wiekszosci 4-biegunowych silnikow zgodnych z normg IEC. Podana moc znamionowa
w KM (hp) odnosi sie do wiekszosci 4-biegunowych silnikéw zgodnych z normg NEMA.
Tryb pracy ciezkiej (mozliwos¢ przecigzenia do 10 %)

Iong Znamionowy prad wyjsciowy (warto$¢ skuteczna). Mozliwo$c¢ przecigzenia o 50% przez
okres jednej minuty na kazde 10 minut pracy.
Prg Typowa moc silnika w trybie pracy ciezkiej. Podana moc znamionowa w KW odnosi sie do

wiekszosci 4-biegunowych silnikow zgodnych z normg IEC. Podana moc znamionowa w
KM (hp) odnosi sie do wigkszosci 4-biegunowych silnikbw zgodnych z normg NEMA.

Wymiarowanie

Znamionowe parametry prgdowe w danym zakresie pragdowym sg takie same bez
wzgledu na faktycznie stosowane napiecie zasilania z tego zakresu. Aby osiggnaé
znamionowg moc silnika podang w tabeli, prgd znamionowy przemiennika musi by¢
réwny prgdowi znamionowemu silnika lub wyzszy.

Uwaga 1: Maksymalna dopuszczalna moc na wale silnika jest ograniczona przez
wartos¢ 1.5 - Ppy. Jezeli limit ten zostanie przekroczony, moment silnika oraz prad
silnika zostajg automatycznie ograniczone. Funkcja ta chroni mostek wejsciowy
przemiennika przed przecigzeniem.
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Uwaga 2: Dane znamionowe majg zastosowanie dla temperatury otoczenia 40 °C
(104 °F).

Obnizenie parametréw znamionowych

Parametry obcigzeniowe (prad i moc) nalezy obnizy¢ jezeli zrodto zainstalowania
urzgdzenia jest powyzej 1000 m n.p.m. (nad poziomem morza) lub jezeli
temperatura otoczenia pracy urzadzenia przekracza 40 °C (104 °F).

Na przyktad, jezeli dane zastosowanie wymaga pradu silnika 15.4 A oraz
czestotliwosci przetgczania 8 kHz , nalezy wyliczy¢ odpowiedni wymagany rozmiar
przemiennika w sposob nastepujacy :

Minimalny wymagany rozmiar = 15.4 A/0.80 = 19.25 A

Gdzie: 0.80 jest wspotczynnik zmniejszajgcy dla czestotliwosci przetaczania 8 kHz (patrz rozdziat
“Obnizanie parametréw znamionowych ze wzgledu na czestotliwo$¢ przetgczania” na str. 296).

Odnoszgc sie do pradu I,y W tabelach danych znamionowych (poczynajac od
str. 293), nastepujace przemienniki przekraczajg wymagany prad /oy Wynoszacy
19.25 A: ACS550-x1-023A-4, lub ACS550-x1-024A-2.

Obnizenie parametrow znamionowych ze wzgledu na temperature

W zakresie temperatur od +40 °C (+104 °F) do +50 °C (+122 °F) znamionowy prad
wyjsciowy powinien by¢ obnizony o 1% na kazdy dodatkowy 1 °C (1.8 °F) powyzej
40 °C. Prad wyjsciowy jest wyliczany przez pomnozenie wartosci pradu podanej w
tabeli danych znamionowych przez wspétczynnik zmniejszajacy.

Przyktad: Jezeli temperatura otoczenia wynosi +50 °C (+122 °F) wspoétczynnik
zmniejszajgcy dla parametrow obcigzeniowych jest 100 % - 1%/°C x 10 °C =90%
lub 0.90. W takim przypadku prad wyjsciowy bedzie rowny 0.90 x /o5 lub 0.90 X lopg.

Obnizenie parametrow znamionowych ze wzgledu na wysokos$¢ n.p.m. migjsca
zainstalowania

Dla wysokosci miejsca zainstalowania urzgdzenia od 1000 do 4000 m (3300 ...
13200 stop) n.p.m. znamionowe parametry obcigzenioiwe powinny by¢ obnizone o
1 % na kazde 100 m (330 stdp). Jezeli zrédto zainstalowania przemiennika jest
powyzej 2000 m (6600 stdp) n.p.m. nalezy skontaktowac sie z lokalnym biurem lub
dystrybutorem ABB w celu uzyskania dodatkowych informaciji.

Obnizenie parametrow znamionowych dla zasilania jednofazowego

Dla przemiennikdéw zasilanych napieciem 208 - 240 V mozna zastosowac¢ zasilanie

jednofazowe a nie 3-fazowe; w takim przypadku parametry znamionowe nalezy

obnizy¢ o0 50%.

Obnizanie parametrow znamionowych ze wzgledu na czestotliwo$c przetagczania

Jezeli uzywa sie czestotliwosci przetgczania 8 kHz (parametr 2606) nalezy:
° Oblzyc PN/Phd oraz IZN/IZhd do 80% lub

» Ustawi¢ parametr 2607 SWITCH FREQ CTRL = 1 (ON) , co umozliwia przemiennikowi
zredukowac czestotliwos¢ przetgczania jezeli/ kiedy wewnetrzna temperatura
przemiennika przekroczy 90 °C - szczegOty patrz opis parametru 2607.
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Jezeli uzywa sie czestotliwosci przetgczania 12 kHz (parametr 2606), nalezy:

Obnizy¢ P\/Phg oraz Ion/lopg do 65% (do 50% dla 600 V, rozmiar przemiennika
R4, tj. dla ACS550-U1-032A-6 ... ACS550-U1-062A-6),

oraz obnizy¢ maksymalng temperature otoczenia do 30 °C (86 °F),

i zwroci€ uwage, ze prad jest ograniczony do wartosci maksymalnej Ippg, lub

Ustawi¢ parametr 2607 SWITCH FREQ CTRL = 1 (ON), co umozliwia przemiennikowi
zredukowac¢ czestotliwos¢ przetaczania jezeli/ kiedy wewnetrzna temperatura
przemiennika przekroczy 80 °C - szczeg6ty patrz opis parametru 2607.
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Przytacze zasilania sieciowego

znamionowego wejsciowego napiecia zasilania. Przepigcie moze spowodowac

c Ostrzezenie! Nie dopuszczaé do pracy przemiennika poza zakresem
nieodwracalne uszkodzenie przemiennika.

Specyfikacja zasilania sieciowego

Specyfikacja przytacza mocy wejsciowej (sieciowego)

208/220/230/240 VAC 3-fazowe (lub 1-fazowe) +10% -15% dla
ACS550-x1-xxxx-2.

400/415/440/460/480 VAC 3-fazowe +10% -15% dla ACS550-x1-xxxx-4.
Napiecie (Uy) 500/525/575/600 V AC 3-fazowe -15%...+10% dla ACS550-U1-xxxx-6.

Przewidywany prad Maksymalny dopuszczalny przewidywany prad zwarciowy na zasilaniu
zwarciowy (wedlug | wynosi 100 kA /1 s pod warunkiem, ze kabel sieciowy przemiennika jest
normy IEC 629) chroniony odpowiednimi bezpiecznikami (dla USA 100 000 AIC).

Czestotliwosé 48...63 Hz.
Nieréownowaga Maksymalnie + 3 % znamionowego wejsciowego napiecia
miedzyfazowego.
Podstawowy 0.98 (przy obcigzeniu znamionowym).
wspotczynnik mocy
(cos ¢1)
Znamionowa 90 °C - maksymalna temperatura pracy kabla.

temperatura kabla

Urzadzenie odtaczajace

Zainstalowac urzadzenie do odtgczania zasilania wejsciowego z napedem recznym
(odtgczanie) pomiedzy zrodtem zasilania przemiennika pragdem przemiennym (AC)
a przemiennikiem. Urzadzenie odtgczajgce musi by¢ takiego typu, aby mozna je
byto zamkng¢ (zablokowac) w pozycji “otwarte” dla wykonania czynnosci obstugi
okresowej czy czynnosci instalacyjnych.

+ Europa: Aby spetni¢ wymagania okreslone w dyrektywach UE, zgodnie z normg
EN 60204-1, “Bezpieczenstwo maszyn”, urzadzenie odtgczajgce musi by¢
jednego z ponizej podanych typow :

— rozitgcznik o kategorii uzytkowej AC-23B (EN 60947-3);

— odtgcznik ze stykiem pomocniczym ktéry we wszystkich przypadkach
powoduje, ze urzadzenia rozdzielcze otwierajg obwdd obcigzenia zanim
zostang otwarte styki gtbwne odtgcznika (EN 60947-3);

— wylgcznik odpowiedni do odtgczania zgodnie z wymaganiami normy
EN 60947-2.

* Inne regiony: Urzadzenie odtgczajgce musi by¢ zgodne z wymaganiami
stosownych przepiséw bezpieczenstwa.
Bezpieczniki

Zabezpieczenia obwodow odgateznych muszg by¢ zapewnione przez uzytkownika i
zwymiarowane zgodnie z odpowiednimi krajowymi i lokalnymi przepisami
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elektrycznymi. W tabeli ponizej podano zalecenia odnoszgce sie do bezpiecznikdéw
jakie nalezy zastosowac¢ do ochrony zwarciowej kabla sieciowego przemiennika.

Bezpieczniki dla przemiennikéw 208...240 V

Bezpieczniki sieciowe

ACS550-x1- Prad wejsciowy | W.IEC269 gG UL Klasa T

patrz ponizej A A A Typ Bussmanna
-04A6-2 4.6 10 10 JJs-10
-06A6-2 6.6
-07A5-2 7.5
-012A-2 11.8 16 15 JJS-15
-017A-2 16.7 25 25 JJS-25
-024A-2 24.2 30 JJS-30
-031A-2 30.8 40 40 JJS-40
-046A-2 46.2 63 60 JJS-60
-059A-2 59.4 80 JJS-80
-075A-2 74.8 80 100 JJS-100
-088A-2 88.0 100 110 JJS-110
-114A-2 114 125 150 JJS-150
-143A-2 143 200 200 JJS-200
-178A-2 178 250 250 JJS-250
-221A-2 221 315 300 JJS-300
-248A-2 248 350 JJS-350

00467918.xIs B
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Bezpieczniki dla przemiennikéw, 380...480 V

Bezpieczniki sieciowe

ACS550-x1- Prad wejsciowy | Wg IEC269 gG UL Klasa T

patrz ponizej A A A Typ Bussmanna
-03A3-4 3.3 10 10 JJs-10
-04A1-4 41
-05A4-4 5.4
-06A9-4 6.9
-08A8-4 8.8 15 JJS-15
-012A-4 11.9 16
-015A-4 15.4 20 JJs-20
-023A-4 23 25 30 JJS-30
-031A-4 31 35 40 JJs-40
-038A-4 38 50 50 JJS-50
-044A-4 44 60 JJS-60
-045A-4 45
-059A-4 59 63 80 JJS-80
-072A-4 72 80 90 JJsS-90
-077A-4 77 100 JJS-100
-078A-4 77
-087A-4 87 125 125 JJS-125
-096A-4 96
-097A-4 97
-124A-4 124 160 175 JJS-175
-125A-4 125
-157A-4 157 200 200 JJs-200
-180A-4 180 250 250 JJS-250
-195A-4 195
-246A-4 245 350 JJS-350

00467918.xIs B

Bezpieczniki dla przemiennikéw, 500...600 V

Bezpieczniki sieciowe

ACS550-U1- Prad wejsciowy | Wg IEC269 gG UL Klasa T

patrz ponizej A A A Typ Bussmanna
-02A7-6 2.7 10 10 JJS-10
-03A9-6 3.9
-06A1-6 6.1
-09A0-6 9.0 16 15 JJS-15
-011A-6 11.0
-017A-6 17.0 25 25 JJS-25
-022A-6 22.0
-027A-6 27 35 40 JJS-40
-032A-6 32
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Bezpieczniki sieciowe

ACS550-U1- Prad wejsciowy | Wg IEC269 gG UL Klasa T

patrz ponizej A A A Typ Bussmanna
-041A-6 41 50 50 JJS-50
-052A-6 52 60 60 JJS-60
-062A-6 62 80 80 JJS-80
-077A-6 77 100 JJS-100
-099A-6 99 125 150 JJS-150
-125A-6 125 160 175 JJS-175
-144A-6 144 200 200 JJS-200

00467918.xIs B

Urzadzenia do zatrzymywania awaryjnego

Ogolny projekt instalacji musi obejmowac urzgdzenia do realizacji zatrzymania
awaryjnego i wszelkie inne wyposazenie bezpieczenhstwa jakie moze by¢ potrzebne.
Wocisniecie przycisku STOP na panelu nie powoduje:

* wygenerowania zatrzymania awaryjnego silnika;

» odfgczenia przemiennika od niebezpiecznego potencjatu.

Kable sieciowe / okablowanie
Okablowanie sieciowe moze by¢ wykonane :

* na kablu czterozytowym (trzy zyty fazowe plus uziemienie ochronne);
ekranowanie kabla nie jest wymagane.

* na czterech izolowanych przewodach poprowadzonych kanatem kablowym.

Kable nalezy zwymiarowac zgodnie z lokalnymi przepisami bezpieczenstwa,
zgodnie z odpowiednim napieciem wejsciowym oraz prgdem obcigzenia
przemiennika. W kazdym przypadku dobrany kabel musi by¢ mniejszy niz
maksymalna warto$¢ graniczna zdefiniowana przez rozmiar zacisku
przytaczeniowego (patrz “Zaciski przytgczeniowe zasilania przemiennika”, str. 305).

W tabeli ponizej podano typy kabli miedzianych i aluminiowych dla ré6znych pradéw
obcigzenia. Zalecenia te odnoszg sie tylko do warunkéw podanych u goéry tabeli.

Dane techniczne




302

Podrecznik Uzytkownika ACS550

Wedtug norm IEC

Wg. NEC (USA)

Zatozenia:

* Normy EN 60204-1 i IEC 60364-5-2/2001

* lzolacja z polichlorku winylu (PCW).
» Temperatura otoczenia 30 °C (86 °F)

» Temperatura powierzchni zewnetrznej kabla 70

°C (158 °F).

» Kable z koncentrycznym ekranem miedzianym.
* Nie wiecej niz 9 kabli utozonych obok siebie w

korytku kablowym.

Zatozenia:

» Tabela NEC 310-16 dla przewodéw
miedzianych.

* lzolacja przewodow 90 °C (194 °F).

» Temperatura otoczenia 40 °C (104 °F).

» Nie wiecej niz trzy zyty przewodzgce prad
przewody w kablu, w torowisku kablowym

lub utozone w ziemi (bezposrednio
zakopane).

» Kable miedziane z koncentrycznym ekranem
miedzianym

Maks. Maks.
prad prad Maks. prad
obcigz. | Kabel Cu obciaz. | Kabel Al obciaz. Rozmiar przewodu Cu
(A) (mm?) (A) (mm?) (A) (AWG/kcmil)

14 3x1.5 Ze wzgedu na ich 22.8 14
nizsze parametry nie

20 3x2.5 mozna stosowac kabli 273 12

27 3x4 aluminiowych dla 36.4 10
przemiennikow z

34 3x6 rozmiarem obudowy | 90.1 8

47 3x10 R1...RS. 68.3 6

62 3x16 86.5 4

79 3x25 100 &

98 3x35 91 3x50 118 2

119 3x50 117 3x70 137 1

153 3x70 143 3x%95 155 1/0

186 3x%95 165 3x120 178 2/0

215 3x120 191 3x150 205 3/0

249 3x150 218 3x185 237 4/0

284 3x185 257 3%240 264 250 MCM or 2 x 1
274 3% (3x50) |291 300 MCMor 2 x 1/0
285 2x (3x95) |319 350 MCM or 2 x 2/0

Przytacza uziemienia

Dla bezpieczenstwa personelu, prawidtowej eksploatacji oraz zredukowania
poziomu emisji/odbierania zaktdcen elektromagnetycznych tak przemiennik jak
i silnik muszg by¢ uziemione w miejscu ich instalaciji.

* Przewody uziemiajgce muszg by¢ odpowiednio zwymiarowane zgodnie z
wymaganiami stosownych przepiséw bezpieczenstwa.

« Ekrany kabli zasilania muszg by¢ przytaczone do zacisku uziemienia
ochronnego (PROTECTIVE EARTH = PE) aby byly spetnione wymagania

przepiséw bezpieczenstwa.
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» Ekrany kabli zasilania moga by¢ wykorzystywane jako przewody uziemiajgce
urzgdzen wyposazenia tylko kiedy przewody ekranu sg zwymiarowane zgodnie
Z wymaganiami stosownych przepisow bezpieczenstwa.

* W instalacjach wieloprzemiennikowych nie nalezy tgczy¢ szeregowo zaciskéw
przemiennikow.

Systemy niesymetrycznie uziemione (TN)

N

Ostrzezenie! Nie nalezy przykrecac¢ lub wykreca¢ srub EM1, EM3, F1 lub F2 kiedy
jest podawane zasilanie sieciowe do zaciskow wejsciowych przemiennika.

Systemy niesymetrycznie uziemione (TN) sg zdefiniowane w tabeli ponizej. W
systemach takich nalezy odtgczy¢ wewnetrzne przytagcze uziemienia przez
wykrecenie srub (nalezy zrobi¢ to réwniez kiedy konfiguracja uziemienia sytemu jest
nieznana):

+ ACS550-01, rozmiary R1...R4: odkreci¢ obie $ruby EM1 oraz EM3 (patrz
“Schematy przylgczen zasilania” str. 30).

+ ACS550-U1, rozmiary R1...R4: odkreci¢ srube EM1 — przemiennik jest
dostarczany z odkrecong $rubg EM3 (patrz rozdziat “Schematy przytaczen
zasilania” str. 30).

* Rozmiary R5...R6: odkreci¢ obie sruby F1 oraz F2 (patrz rozdziat “Schematy
przytaczen zasilania” str. 31).

Systemy niesymetrycznie uziemione (TN) — nalezy wykreci¢ sruby EM1, EM3, F1 oraz F2
Uziemiony w L1 Uziemiony w L1
rogu trojkata $rodku jednego z

bokéw tréjkata
ns L2 1 L2
—L3 - L3
Uktad Uktad trojfazowy L1
\ L1 W Jori
jednofazowy typu “Variac L1
uziemiony na bez trwale
koncu uziemionego L2
N punktu
L neutralnego. L2
L3—

Sruby (M4x16) tworzg wewnetrzne potaczenie uziemiajgce
ktére redukuje emisje zakiécen elektromagnetycznych. Tam
gdzie istotna jest kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)
i system jest uziemiony symetrycznie, Sruby te mogg by¢
zainstalowane. Dla orientacji schemat po prawej stronie
ilustruje system symetrycznie uziemiony.
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Systemy nieuziemione (IT)

Ostrzezenie! Nie nalezy przykreca¢ lub wykreca¢ srub EM1, EM3, F1 lub F2 kiedy
jest podawane zasilanie sieciowe do zaciskdw wejsciowych przemiennika.

Dla systemow nieuziemionych lub uziemionych przez duzg rezystancje (powyzej
30 Q):

» Odtaczy¢ przytagcze uziemienia do wewnetrznych filtréw EMC:

— ACS550-01, rozmiary R1...R4: odkreci¢ obie sruby EM1 oraz EM3 (patrz
“Schematy przytaczen zasilania” str. 30).

— ACS550-U1, rozmiary R1...R4: odkreci¢ srube EM1 — przemiennik jest
dostarczany z odkrecong $rubg EM3 (patrz rozdziat “Schematy przytgczen
zasilania” str. 30).

— Rozmiary R5...R6: odkreci¢ obie sruby F1 oraz F2 (patrz rozdziat “Schematy
przytaczen zasilania” str. 31).

* Tam gdzie wystepujg wymagania w zakresie kompatybilnosci
elektromagnetycznej (EMC) sprawdzi¢ pod katem wystepowania nadmiernej
emisji zaktocen elektromagnetycznych transmitowanych do sgsiednich sieci
niskiego napiecia. W niektérych przypadkach naturalne ttumienie zaktocen w
kablach i transformatorach jest wystarczajgce. Jezeli sg co do tego jakiekolwiek
watpliwosci, nalezy zastosowac transformator zasilania ze statycznym
ekranowaniem pomiedzy uzwojeniem pierwotnym a wtornym.

* Nie nalezy instalowa¢ zewnetrznego filtra RFI/EMC. Zastosowanie filtra EMC
powoduje, ze zasilanie sieciowe zostaje uziemione poprzez kondensatory tego
filtra, co moze by¢ niebezpieczne dla personelu obstugi i/lub spowodowaé
uszkodzenie przemiennika.
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Zaciski przytagczeniowe zasilania przemiennika

W tabeli ponizej podano specyfikacje zaciskéw przytgczeniowych zasilania
sieciowego przemiennika.

Zaciski U1, V1, W1
U2, v2, w2
BRK+, UDC+ Zacisk uziemienia (PE)
Rozm. Min. rozmiar Maks. rozmiar Moment Maks. rozmiar Moment
nap. przewodu przewodu dokrecajacy przewodu dokrecajacy
mm?  |AWG |[mm? |AWG N'm [lb-ft |mm? |AWG N-m | Ib-ft
R1' 0.75 18 16 6 1.3 1 16 6 1.3 1
R2' 0.75 18 16 6 1.3 1 16 6 1.3 1
R3! 25 14 25 3 2.7 2 25 3 2.7 2
R4 10 8 50 1/0 5.6 4 50 1/0 5.6 4
R5' 16 6 70 2/0 15 11 70 2/0 15 11
R6 95 3/0 185 350 MCM | 40 30 185 350 MCM | 40 30

00467918.xIs B

' Nie mozna stosowaé kabla z zytami aluminiowymi dla rozmiaréw przemiennika R1...R5 ze
wzgledu na ich nizszg pojemnos¢.

Uwarunkowania dotyczgce przytgcza zasilania — rozmiar przemiennika R6

Ostrzezenie! Dla zaciskow zasilania przemiennika R6, jezeli sq dostarczone
Srubowe koncowki kablowe, mogg one by¢ zastosowane tylko dla przewodéw (zyt)
rozmiar 95 mm? (3/0 AWG) lub wigkszych. Przewody (zyty) o mniejszym przekroju
poluzujg sie i mogg uszkodzi¢ przemiennik - w takim przypadku nalezy zastosowac
kohcowki kablowe zaciskane jak opisano ponizej.

Zaciskane koncowki pierscieniowe

Dla rozmiaru przemiennika R6, jezeli sg
dostarczone koncowki do zaciskéw Srubowych,
ale rozmiar zyt w stosowanym kablu jest mniejszy 3
niz 95 mm? (3/0 AWG), lub jezeli nie dostarczono
zadnych koncéwek do zaciskow Ssrubowych,

nalezy zastosowac zaciskane kohcowki
pierécieniowe postepujgc wg. opisanej ponizej
procedury:

1. Dobra¢ odpowiednie koncéwki pierscieniowe z
tabeli ponizej.

2. Zdemontowa¢ koncowki do zaciskéw srubowych,
jezeli zostaty dostarczone.

3. Zamontowacé koncowki pierscieniowe do koncow kabli zasilania przytgczanych do
przemiennika.

4. Odizolowac od siebie koncowki pierscieniowe przy pomocy tasmy izolacyjnej lub
nakfadajgc rurke termokurczliwg.
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5. Przytgczy¢ koncoéwki pierscieniowe do zaciskow przemiennika.

Rozmiar zyly
kabla Liczba
kemil/ Narzedzie do punktéow
mm? | AWG Producent Koncoéwka pierscieniowa zaciskania zaciskania
Burndy YAV6C-L2 MY29-3 1
16 6 lisco CCL-6-38 ILC-10 2
Burndy YA4C-L4BOX MY29-3 1
25 4 llsco CCL-4-38 MT-25 1
Burndy YA2C-L4BOX MY29-3 2
llsco CRC-2 IDT-12 1
35 2 lisco CCL-2-38 MT-25 1
Burndy YA1C-L4BOX MY29-3 2
llsco CRA-1-38 IDT-12 1
lIsco CCL-1-38 MT-25 1
50 1 Thomas & Betts | 54148 TBM-8 3
Burndy YA25-L4BOX MY29-3 2
llsco CRB-0 IDT-12 1
llsco CCL-1/0-38 MT-25 1
55 1/0 | Thomas & Betts | 54109 TBM-8 3
Burndy YAL26T38 MY29-3 2
llsco CRA-2/0 IDT-12 1
llsco CCL-2/0-38 MT-25 1
70 2/0 | Thomas & Betts | 54110 TBM-8 3
Burndy YAL27T38 MY29-3 2
llsco CRA-3/0 IDT-12 1
llsco CCL-3/0-38 MT-25 1
95 3/0 | Thomas & Betts | 54111 TBM-8 3
Burndy YA28R4 MY29-3 2
llsco CRA-4/0 IDT-12 1
llsco CCL-4/0-38 MT-25 2
95 3/0 | Thomas & Betts | 54112 TBM-8 4
Koncowki do zaciskéw Srubowych 2

Jezeli sg dostarczone koncéwki do
zaciskow Srubowych i rozmiar zyt w
stosowanym kablu jest 95 mm?2 (3/0 AWG),
lub wiekszy, nalezy postepowac wg.
opisanej ponizej procedury: X60003

1. Zamontowac dostarczone koncéwki dla
zaciskéw srubowych do koncow kabli
zasilania przytgczanych do przemiennika.

2. Przytgczyé koncdwki dla zaciskdéw Srubowych do zaciskdédw przemiennika.
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Przytacza silnika

VN

VN
N

Ostrzezenie! Nigdy nie przytagczac zasilania sieciowego do zaciskdw wyjsciowych
przemiennika: U2, V2 lub W2. Napigcie sieciowe podane na wyjscie przemiennika
moze prowadzi¢ do nieodwracalnego uszkodzenia przemiennika. Jezeli jest
wymagane czeste obejscie, nalezy zastosowac zblokowane mechanicznie tgczniki
lub styczniki.

Ostrzezenie! Nie przytagczac¢ zadnego silnika z napieciem znamionowym nizszym
niz potowa znamionowego napiecia wejsciowego przemiennika.

Ostrzezenie! Odigczy¢ przemiennik zanim przystgpi sie do przeprowadzania
jakichkolwiek testéw na tolerancje napiecia (tzw. Hi-Pot) lub pomiaréw rezystanc;ji
izolacji megaomomierzem dla silnika lub kabli silnika. Nie przeprowadzac tych
testéw dla przemiennika.

Specyfikacja przytacza silnika

Specyfikacja przytacza silnika

Napiecie (U,) 0 do U4, 3-fazowe symetryczne, U5« W punkcie ostabienia pola.
Czestotliwos¢ 0...500 Hz
Rozdzielczos¢ 0.01 Hz

czestotliwosci

Prad Patrz rozdziat “Dane znamionowe”.

Punkt ostabienia pola 10...500 Hz

Do wyboru - patrz dostepne czestotliwosci w tabeli ponizej. .

1, 4 oraz 8 kHz 12 kHz
208...240 V |Wszystkie typy Rozmiary R1...R4
380...480 V |Wszystkie typy z Rozmiary R1...R4,

wyjatkiem ACS550-01- |z wyjatkiem
246A-4 - ten typ tylko 1 |ACS550-01-087A-4 oraz
oraz 4 kHz ACS550-U1-097A-4

500...600 V |Wszystkie typy Rozmiary R2...R4

Czestotliwos¢ przetaczania

Znamionowa temperatura | 90 °C - maksymalna temperatura pracy kabla
kabla

Patrz rozdziaty "Dtugo$¢ kabla silnika dla przemiennikéw 400 V" na
Maksymalna zalecana str. 308 oraz Dtugo$¢ kabla silnika dla przemiennikéw 600 V" na
dlugosé¢ kabla silnika str. 309.
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Dtugosc¢ kabla silnika dla przemiennikow 400 V

W tabeli ponizej podano dtugosci kabla silnika dla przemiennikéw 400 V dla réznych
czestotliwosci przetgczania. Podano rowniez przyktady stosowania tej tabeli.

Maksymalna dtugos$¢ kabla silnika dla przemiennikéw 400 V

Ograniczenia wynikajace z wymagan EMC

Ograniczenia eksploatacyjne

Srodowisko klasy drugiej |Srodowisko klasy pierwszej
(kategoria C37)

Wykonanie

podstawowe |Z filtrami

kategoria C21
( g ) du/dt

Roz-

1 kHz 4 kHz 8 kHz 1 kHz 4 kHz 8 kHz | 1/4 kHz | 8/12 kHz

miar | m | ft | m

ft  m|ft  m|ft m|ft  m|ft m|ft | m| ft | m]|ft

R1 |300|980 300

980|300 {980 | 300|980 |300|980 300|980 100|330 100 | 330 | 150|490

R2 |300|980|300

980|300 |980|300|980|100|330| 30 | 98 {200 |660 | 100 | 330 | 250|820

R3 |300|980 300

980 300|980 300|980 | 75 |245| 75 |245|200|660 | 100 | 330 | 250|820

R4 300|980 |300

980 300|980 300|980 | 75 |245| 75 |245|200|660 | 100 | 330 | 300|980

R5 |100|330|100

330(100{330 (100 |330|100{330 (100 |330 | 300 | 980 |1502(490?| 300 | 980

R6 |100|330|100

330 3 | 3 [100|330(100{330| 3 | 3 |300|980|1502490%| 300|980

1

Patrz nowa terminologia w rozdziale “Definicje wg norm IEC/EN 61800-3 (2004)” na str. 336.

2 Czestotliwo$é przetaczania 12 kHz nie jest dostepna.

3 Nie byto testowane.

Zastosowanie filtrow sinusoidalnych dodatkowo zwieksza dopuszczalna dtugo$¢ kabla silnika.

Ostrzezenie! Uzywanie kabla silnika o dtugo$ci wiekszej niz podano w tabeli powyzej
moze spowodowac nieodwracalne uszkodzenie przemiennika.

Przyktady uzywania tabeli powyzej:

Wymagania

Procedury sprawdzajace i wnioski korncowe

Rozmiar R1, czestotl.
przetgczania 8 kHz ,
Kategoria C2, (EMC)
kabel 150 m

Sprawdzi¢ ograniczenia eksploatacyjne dla rozmiaru R1 i czestotliwosci
przetaczania 8 kHz -> dla kabla o dtugosci 150 m konieczne jest
zastosowanie filtra du/dt .

Sprawdzi¢ ograniczenia EMC -> wymagania EMC dla Kategorii C2 sg
spetnione z kablem o dtugosci 150 m.

Rozmiar R3, czestotl.
przetgczania 4 kHz ,
Kategoria C3, (EMC)
kabel 300 m

Sprawdzi¢ ograniczenia eksploatacyjne dla rozmiaru R3 i czgstotliwosci
przetgczania 4 kHz -> kabel o dtugosci 300 m nie moze by¢ uzywany nawet
z filtrem du/dt . Konieczne jest zastosowanie filtra sinusoidalnego i przy
instalacji nalezy uwzgledni¢ spadek napiecia na kablu.

Sprawdzi¢ ograniczenia EMC -> wymagania EMC dla Kategorii C2 sg
spetnione z kablem o dtugosci 300 m.

Rozmiar R5, czestotl.
przetagczania 8 kHz ,

Kategoria C3, (EMC)
kabel 150 m

Sprawdzi¢ ograniczenia eksploatacyjne dla rozmiaru R5 i czestotliwosci
przetaczania 8 kHz -> dla kabla o dtugosci 150 m nie ma koniecznosci
stosowania filtra du/dt (wystarczy kabel w wykonaniu podstawowym)
Sprawdzi¢ ograniczenia EMC -> wymagania EMC dla Kategorii C3 nie sg

spetnione z kablem o dtugosci 150 m. Taka konfiguracja instalacji nie jest
dopuszczalna. Zaleca si¢ zastosowanie planu EMC dla poradzenia sobie z

tg sytuacja.
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Wymagania Procedury sprawdzajace i wnioski koncowe

Rozmiar R6, czestotl. | Sprawdzi¢ ograniczenia eksploatacyjne dla rozmiaru R6 i czestotliwosci
przetgczania 4 kHz przetgczania 4 kHz -> dla kabla o dtugosci 150 m wystarczy kabel w
brak ograniczen EMC) | wykonaniu podstawowym.

kabel 150 m Nie ma potrzeby sprawdzania ograniczen EMC, bo nie ma zadnych
wymagan EMC.

Dtugosc¢ kabla silnika dla przemiennikow 600 V

N

W tabeli ponizej podano dtugosci kabla silnika dla przemiennikéw 600 V dla r6znych
czestotliwosci przetgczania. Poniewaz przemienniki 600 V nie majg dopuszczenia
CE, dtugosci kabli dla ograniczen EMC nie zostaty podane.

Maksymalna diugos¢ kabla silnika dla
przemiennikow 600 V
Ograniczenia eksploatacyjne
Rozmiar 1/4 kHz 8/12 kHz
przemienni

ka m stopy (ft) m stopy (ft)

R2 100 330 100 330
R3...R4 200 660 100 330

R6 300 980 1502 4902

2 Czestotliwo$¢ przetgczania 12 kHz nie jest dostepna.

Ostrzezenie! Uzywanie kabla silnika o dlugosci wiekszej niz podano w tabeli powyzej
moze spowodowac nieodwracalne uszkodzenie przemiennika.

Zabezpieczenie termiczne silnika

Zgodnie z przepisami, silnik musi by¢ chroniony przed przecigzeniem termicznym i
prad musi zosta¢ wytgczony kiedy zostanie wykryte przecigzenie. Przemiennik
posiada funkcje zabezpieczenia termicznego silnika ktéra chroni silnik i kiedy to
konieczne, wytgcza prgd. W zaleznosci od wartosci parametru (patrz Grupa 35
“Pomiar temperatury silnika”), funkcja ta albo monitoruje wyliczong warto$¢
temperatury (w oparciu 0 model termiczny silnika) albo tez biezgcg wartos¢
temperatury podawang przez czujniki temperatury silnika. Uzytkownik moze
dodatkowo dostroi¢ model termiczny silnika przez podanie dodatkowych danych
silnika i obcigzenia.

Najbardziej powszechnie stosowane czujniki temperatury to :

+ dla rozmiaréw silnikow IEC180...225: tgcznik termiczny (np. Klixon)

» dla rozmiarow silnikéw IEC200...250 i wiekszych: PTC lub PT100.

Zabezpieczenie od zwar¢ doziemnych

Wewnetrzne zabezpieczenie do wykrywania zwarc przemiennika ACS550 wykrywa
zwarcia doziemne w przemienniku, silniku czy kablu silnika. Zabezpieczenie to:

* NIE jest funkcjg chronigcg personel obstugi ani tez funkcjg przeciwpozarows;
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* moze by¢ wytgczone przy pomocy odpowiedniego ustawienia wartosci
parametru 3017 EARTH FAULT;

* moze nastgpi¢ jego wyzwolenie (zadziatanie) przez prady uptywu (od wejscia
zasilania do ziemi) zwigzane z wysoka reaktancjg pojemnosciowg kabli silnika.

Uziemienia i sposéb poprowadzenia kabli

Ekranowanie kabla silnika

Kable silnika wymagajg ekranowania, moze ono by¢ realizowane przez uzycie rury
kablowej, kabla opancerzonego lub kabla ekranowanego.

* Rura kablowa — kiedy uzywa sie rury kablowej:
— Zmostkowac ztgcza z przewodem uziemiajgcym zespolonym z rurg kablowg
po obu stronach ztgcza.
— Zespoli¢ rure kablowg poprowadzong do obudowy przemiennika.

— Uzy¢ oddzielnej rury kablowej poprowadzonej dla kabla silnika (rowniez
poprowadzi¢ oddzielnie kable zasilania sieciowego oraz kable sterowania).

— Uzy¢ osobnej rury kablowej lub kanatu kablowego dla kazdego z
przemiennikow.

» Kabel opancerzony — kiedy uzywa sie kabla opancerzonego:
— Uzy¢ kabla szesciozytowego (3 zyty fazowe i trzy przewody uziemiajgce) typu
MC w ciggtym aluminiowym pancerzu falistym i z symetrycznym uziemieniem.

— Opancerzony kabel silnika moze by¢ poprowadzony we wspoélnym korytku
kablowym z kablami wejsciowego zasilania sieciowego, ale nie z kablami
sterowania.

» Kabel ekranowany — szczeg6ty na temat zastosowania kabla ekranowanego
patrz rozdziat “Wymagania dla kabla silnika wynikajgce z zatwierdzenia CE oraz
C-tick” str. 310.

Uziemienie
Patrz rozdziat “Przytacza uziemienia”, str. 302.

Dla instalacji spetniajgcych wymagania dopuszczenia CE oraz dla instalacji gdzie
konieczne jest zminimalizowanie emisji zaktocen elektromagnetycznych (EMC)
patrz rozdziat “Efektywne ekrany kabla silnika”, str. 311.

Zaciski przemiennika do przytaczenia kabla silnika

Zaciski wejsciowego zasilania sieciowego oraz zaciski kabla silnika majg takg samg
specyfikacje - patrz rozdziat “Zaciski przytagczeniowe zasilania przemiennika” str.
305.

Wymagania dla kabla silnika wynikajace z CE oraz C-Tick

Wymagania opisane w tym rozdziale wynikajg z zatwierdzenia CE i zgodnos$ci w
wymaganiami C-Tick.
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Wymagania minimalne (dla oznaczenia “CE” oraz “C-Tick”)

Kabel silnika musi by¢ symetrycznym kablem 3-zytowym z koncentrycznym
przewodem ochronno-uziemiajgcym PE albo kablem 4-zytowym z koncentrycznym
ekranem, jednakze konstrukcyjnie bardziej zalecany jest symetryczny przewdd
ochronno-uziemiajgcy PE. Minimalne wymagania jezeli chodzi o ekran kabla silnika
sg pokazane na rysunku ponizej (np. kable produkowane przez MCMK lub NK
Cables).

Ekran z drutéow

miedzianych Izolacaja wewnetrzna

Powtoka izolacyjna
zewn

etrzna
< X % Rdzer kabla

* W sieciach o izolowanym punkcie zerowym lub w rozdzielczych sieciach przemystowych
uziemionych poprzez duzg impedancje nie wolno stosowac filtrow wejsciowych dla napadu ACS550.

Zalecenia co do ufozenia przewodoéw

Na rysunku ponizej porbwnano utozenie przewodéw w réznych typach kabli silnika

Zalecane (oznacz. CE oraz C-Tick) Dopuszczalne (oznacz. CE oraz C-Tick)
Symetryczny kabel ekranowany: Trzy zyly Wymagany jest oddzielny przewdd ochronny
fazowe i koncentryczny lub w inny sposob uziemiony jezeli przewodnos$c¢ ekranu kabla
symetrycznie skonstruowany przewod jest < 50 % przewodnosci przewodu
ochronno- uziemiony oraz ekran. fazowego.

Ekran
Przewod Ekran
ochronno-
uziemiajacy @ Przewod
PE oraz ochronno- uziemiajacy
ekran PE
Ekran

Niedopuszczalne dla kabli silnika

(oznaczenia CE oraz C-Tick)

System 4-przewodowy: trzy przewody fazowe i

przewdd ochronny, bez ekranu.

Dopuszczalne dla kabli silnika z
P przewodem fazowym o przekroju do

./ o 10 mm?2.

Efektywne ekrany kabla silnika

Ogolnie obowigzujgca zasadg dla efektywnosci ekranéw kablowych jest: im lepszy i
ciasniej dopasowany ekran kabla, tym nizszy poziom emisji zaktocen emitowanych z
kabla. Przyktad efektywnej konstrukcji kabla jest pokazany na rysunku ponizej (np.
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kable produkowane przez Olflex-Servo-FD 780 CP, Lappkabel lub MCCMK, NK
Cables).

Powloka izolacyjna zewnetrzna Izolacja wewnetrzna L2

Pleciony ekran metalowy L3

Kable silnika spetniajgce wymagania normy EN 61800-3

N

Najbardziej efektywne filtrowanie zaktocen elektromagnetycznych mozna uzyskaé
przy postepowaniu zgodnie z zasadami podanymi ponizej:

» Kable silnika muszg posiadac¢ efektywny ekran jak to opisano w rozdziale
“Efektywne ekrany kabla silnika”, str. 311.

* Druty ekranu kabla silnika muszg by¢ splecione w wigzke (dtugo$¢ wigzki musi
by¢ mniejsza niz pieciokrotno$¢ jego grubosci) i wigzke te nalezy przytgczy¢ do
zacisku uziemiajgcego oznaczonego -L (znajdujgcego sie w dolny prawym
narozniku przemiennika).

* Na koncu kabla silnika przytaczanym do silnika ekran kabla musi by¢ uziemiony
na catym obwodzie (360 stopni) przy pomocy przepustu kablowego
spetniajgcego wymagania EMC, albo druty ekranu kabla muszg by¢ skrecone
razem w wigzke nie dtuzszg niz 5-krotnosc jej szerokosci i nalezy przytaczyc¢ te
wigzke do zacisku silnika przeznaczonego do przytgczenia przewodu
ochronnego uziemionego PE.

» Patrz tabela w rozdziale “Dtugo$¢ kabla silnika dla przemiennika 400 V”, kolumny
“Ograniczenia EMC”, str. 308 aby sprawdzi¢ maksymalne dopuszczalne dtugosci
kabla silnika i ewentualng potrzebe zastosowania filtréow dla przemiennikéw 400
V dla spetnienia wymagan normy IEC/EN 61800-3.

Ostrzezenie! Nie stosowac filtra RFI/EMC w systemach z izolowanym punktem
neutralnym (IT).
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Komponenty hamulca

Dostepnosé

Dostepnosc¢ funkcji hamowania dla przemiennikow ACS550 wedtug rozmiaru jest
nastepujgca:

R1 i R2 - posiadajg wbudowany czoper hamowania jako wyposazenie
standardowe. Nalezy doda¢ odpowiedni rezystor hamowania, dobrany wedtug
zalecenh podanych w tym rozdziale. Rezystory hamowania mozna zakupi¢ od
ABB.

R3...R6 — nie majg wewnetrznego czopera hamowania. Przytgczy¢ czoper i
rezystor hamowania albo zespét hamulca do zaciskéw tgcza DC przemiennika.
Aby zakupi¢ odpowiednie komponenty, skontaktowac sie z przedstawicielem
ABB.

Dobieranie rezystora hamowania (rozmiar przemiennika R1i R2)

Rezystor hamowania musi spetniac trzy wymagania:

Rezystancja musi by¢ zawsze wyzsza niz minimalna wartos¢ Ry zdefiniowana
dla danego typu przemiennika w tabelach w dalszej czesSci rozdziatu. Nigdy nie
uzywac rezystora o rezystancji nizszej niz ta wartosc.

Rezystancja musi by¢ wystarczajgco niska aby mozliwe byto wytwarzanie
pozgdanego momentu hamowania.

Aby uzyska¢ maksymalny moment hamowania (wartos¢ wiekszg z dwu
nastepujgcych wartoéci: 150% momentu obrotowego dla trybu pracy ciezkiej lub
110% trybu pracy normalnej), rezystancja nie moze przekracza¢ Ryax. Jezeli
maksymalny moment hamowania nie jest konieczny, wartosci rezystancji
rezystora hamowania mogg przekraczac¢ Ryax-

Moc znamionowa rezystora musi by¢ wystarczajco wysoka aby mogt on

rozprasza¢ moc hamowania. Na spetnienie tego wymogu ma wptyw wiele

réznych czynnikéw:

— Maksymalna znamionowa moc ciggta dla rezystora/rezystorow.

— Szybkos¢ z jakg rezystor hamowania zmienia temperature (termiczna stata
czasowa rezystora);

— Maksymalny czas hamowania (czas zatgczenia rezystora ON) — jezeli moc
regeneracyjna (hamowania) jest wyzsza niz znamionowa moc rezystora, jest

pewna graniczna warto$¢ dla czasu ON, albo rezystor przegrzeje sie zanim
rozpocznie sie okres wytgczenia (OFF).

— Minimalny czas hamowania (czas wytaczenia rezystora OFF) — jezeli moc
regeneracyjna (hamowania) jest wyzsza niz znamionowa moc rezystora, czas
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wytgczenia OFF musi by¢ wystarczajgco dtugi, aby rezystor mogt ostygna¢
pomiedzy okresami zatgczenia ON .

A
Hamow. ON
Czas
Hamow. OFFI | | >
CzasON |, CzasOFF
| Czas ON
| Czas cyklu | Czas pracy = & _5q cyklu

| |
— Wymagana szczytowa moc hamowania.

— Typ hamowania (zwalnianie do zera kontra przeciwdziatanie inercji
obcigzenia) — podczas hamowania do zera, generowana moc stale maleje,
wynoszgc srednio potowe mocy szczytowej. Dla przypadku przeciwdziatania
inercji obcigzenia hamowanie przeciwstawia sie sile zewnetrznej (np. sile
grawitaciji) i sita hamowania jest stata. Catkowita ilos¢ ciepta generowana w
tym przypadku jest dwa razy wieksza niz iloS¢ ciepta generowana przy
zwalnianiu do predkosci zero (dla tej samej warto$¢i momentu szczytowego i
czasu zatgczenia rezystora hamowania ON).

Moc

Sred. moc hamow. -
przeciwdziat. obcigz -

Rampa hamowania Rampa przeciwdziatania
inercji obcigzenia

/

Sred. moc hamow. -
podczas hamowania
do zera

Czas

v

]
|
|

O?
N
()
(7]
Y

Najtatwiej poradzi¢ sobie z duzg iloScig zmiennych w ostatnim wymogu powyzej
uzywajgc tabel ponize;j.

Po pierwsze, okresli¢ wymagany dla Waszego przypadku maksymalny czas
hamowania ON (ONpax), minimalny czas hamowania OFF (OFF),y) oraz typ
obcigzenia (zwalnianie czy przeciwdiatanie inercji obcigzenia).

Obliczy¢ cykl pracy rezystora hamowania:

Cykl = ONuax - 100%
yK pracy (ONpax + OFFumiN) °

W odpowiedniej tabeli znalez¢ kolumne kt6ra najbardziej odpowiada parametrom
danego przpadku.

— ONpyax < wartos¢ w nagtéwku kolumny tabeli i

— Cykl pracy < wartos¢ w nagtowku kolumny tabeli
Znalez¢ wiersz ktéry odpowiada danemu przemiennikowi.

Minimalna moc znamionowa dla hamowania do zera jest to warto$¢ na przecieciu
wybranego wiersza i kolumny.
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» Dla przypadku przeciwdziatania inercji obcigzenia, podwoi¢ moc znamionowg z
komorki na przecieciu wybranego wiersza i kolumny tabeli, albo skorzysta¢ z
kolumny o nagtéwku “Ciggte ON”.

Przemienniki 208...240 V

Rezystancja Minimalna ciggta moc znamionowa rezystora 1
Moce znamionowe dla hamowania do zera P
peatil <350k |<10e8n |<3058h  |<e0o® | Se8soN
01/U1- R R E %"/So OP'r:aFca E t1-)(7)"/50 g'r:ai:a E ]gg/osP(r)aFcZ E ;g%SP?aFc'; > 25% Praca
patrz MAX | "MIN | = < < <
ponizej Q Q w w w w w
Zasilanie 3-fazowe, 208...240 V
-04A6-2 234 |80 45 80 120 200 1100
-06A6-2 160 |80 65 120 175 280 1500
-07A5-2 117 |44 85 160 235 390 2200
-012A-2 80 44 125 235 345 570 3000
-017A-2 48 44 210 390 575 950 4000
-024A-2 32 30 315 590 860 1425 5500
-031A-2 23 22 430 800 1175 1940 7500
T Termiczna stata czasowa rezystora musi by¢ > 85 sekund.
Przemienniki 380...480 V
Rezystancja Minimalna ciagta moc znamionowa rezystora 1
Moce znamionowe dla hamowania do zera Pt
pratil <350k |<10eBn [<30s8h  |<e058h | SESsoN
01/U1- R R Z %Vso 82:(;3 Z ?(7)"/50 ICD)'r:aFca E 12%SP?aFcFa E ;g%SP?aFc'; > 25% Praca
patrz MAX | "MIN | = < < <
ponizej Q Q w w w w w
Zasilanie 3-fazowe, 380...480 V
-03A3-4 641 120 |65 120 175 285 1100
-04A1-4 470 120 |90 160 235 390 1500
-05A4-4 320 120 | 125 235 345 570 2200
-06A9-4 235 |80 170 320 470 775 3000
-08A8-4 192 |80 210 400 575 950 4000
-012A-4 128 |80 315 590 860 1425 5500
-015A-4 94 63 425 800 1175 1950 7500
-023A-4 64 63 625 1175 1725 2850 11000

' Termiczna stata czasowa rezystora musi by¢ > 85 sekund.
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Przemienniki 500...600 V
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Rezystancja Minimalna ciagta moc znamionowa rezystora 1
Moce znamionowe dla hamowania do zera Proont
pratig <350k <1098 |<s0sBN  |<e0c®  [SeSson
01/U1- R R E %(7)"/80 82:06 E ?g"/so gr:aFca E 12&%?;02 Z ;g"o/osP?aFcl; > 25% Praca
patrz MAX | FMIN | = = < <

ponizej Q Q w w w w w
Zasilanie 3-fazowe, 500...600 V
-02A7-6 548 |80 93 175 257 425 1462
-03A9-6 373 |80 137 257 377 624 2144
-06A1-6 224 |80 228 429 629 1040 3573
-09A0-6 149 |80 342 643 943 1560 5359
-011A-6 110 60 467 877 1286 2127 7308
-017A-6 75 60 685 1286 1886 3119 10718

! Termiczna stata czasowa rezystora musi by¢ > 85 sekund.

Ostrzezenie! Nigdy nie stosowac rezystora hamowania o rezystancji ponizej
wartosci minimalnej podanej dla danego przemiennika. Przemiennik i wewnetrzny
czoper hamowania nie sg w stanie poradzi¢ sobie ze zbyt wysokim prgdem
spowodowanym przez zbyt niskg rezystancje hamowania.

Stosowane symbole

Ryn — minimalna dopuszczalna rezystancja rezystora hamowania

Rmax — maksymalna dopuszczalna rezystancja jezeli jest konieczne uzyskanie
maksymalnego momentu hamownia.

P, — cykl pracy oparty na mocy znamionowej rezystora hamowania dla przypadku

hamowania do zera, gdzie “X” jest czas ONyjax -

Instalacja i okablowanie rezystoréw hamowania

ZANN

Wszystkie rezystory hamowania muszg by¢ instalowane na zewnatrz modutu
przemiennika w miejscu gdzie mogg bez przeszkdd rozpraszaé ciepto generowane
podczas hamowania.

Ostrzezenie! Materiaty znajdujgce sie w poblizu rezystora hamowania muszg by¢
niepalne. Temperatura powierzchni rezystora hamowania jest wysoka a powietrze
optywajgce (chtodzgce) rezystor nagrzewa sie do temperatury kilkuset stopni
Celsiusza. Nalezy zabezpieczy¢ rezystor hamowania przed przypadkowym
dotknieciem.

Aby mie¢ pewnosc¢ ze bezpieczniki wejsciowe bedg chroni¢ réwniez rezystor
hamowania, do okablowania rezystora / rezystorow hamowania nalezy zastosowac
kabel zalecany dla okablowania zasilania sieciowego przemiennika.

Maksymalna dtugos¢ kabla/kabli rezystora hamowania wynosi 10 m - punkty
przytaczenia kabli rezystora hamowania patrz rozdziat “Schematy przytgczen
zasilania” , str. 30.
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Obowigzkowe zabezpieczenia obwodéw

Ze wzgledéw bezpieczenstwa zaleca sie wyposazenie przemiennika w stycznik
gtébwny. Nalezy okablowac stycznik w taki sposéb, zeby otwierat sie on w przypadku
przegrzania sie rezystora hamowania. Ma to podstawowe znaczenie dla
bezpieczenstwa poniewaz przemiennik nie bedzie w stanie przerwac zasilania
gtbwnego w zaden inny sposob, jezeli czoper hamowania bedzie pozostawat w
stanie przewodzenia w sytuacji zwarciowe;.

Ponizej przedstawiono przyktadowy prosty schemat okablowania:

L1 L2 L3

1

D D (Wyt.) OFF E - +>—2

5| 13 3

N N WO E-»-\

—

Bezpieczniki. |:

1

N 4

. 7‘@ Wytacznik termiczny

\ (wypos. standardowe dla
' rezystorébw hamowania

! K1 firmy ABB)

Konfiguracja parametréw

Aby umozliwi¢ hamowanie dynamiczne, nalezy wytagczy¢ sterowanie przepieciowe
(ustawi¢ parametr 2005 = 0 (DISABLE)].
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Specyfikacja przytaczy sterowania

Specyfikacja przytaczy sterowania

Wejscia i wyjscia
analogowe

Patrz rozdziat “Tabela zaciskdw sterowania” na str. 32.

Wejscia cyfrowe

Impedancja wejscia cyfrowego 1.5 kQ. Maksymalne napiecie dla wejs¢
cyfrowych wynosi 30 V.

Przekazniki
(wyjscia cyfrowe)

* Maksymalne napiecie styku: 30 V DC, 250 V AC

* Maks. prad/moc styku: 6 A, 30 V DC; 1500 VA, 250 V AC

* Maks. prad ciagty: 2 A (w. skuteczna) (cos ¢ = 1), 1 A (w. skuteczna)
(cos 9 =0.4)

* Minimalne obcigzenie: 500 mW (12 V, 10 mA)

» Materiat styku: stop srebro-nikiel (AgN)

* lzolacja pomiedzy cyfrowymi wyj$ciami przekaznikowymi, napiecie
testowe : 2.5 kV (w. skuteczna), 1 minuta

Specyfikacje kabli

Patrz rozdziat “Tabela zaciskdw sterowania” na str. 32.

Kable sterowania

Zalecenia ogdle

Nalezy stosowac¢ kable ekranowane, o znamionowej temperaturze pracy 60 °C lub
powyzej:

Kable sterowania muszg by¢ kablami wielozytowymi z ekranem splatanym z
drutéw miedzianych.

Kabel ekranowany podwdjnie
Np: JAMAK prod. Draka NK Cables

Kabel ekranowany pojedynczo
Np: NOMAK prod. Draka NK Cables

Na zakonczeniu kabla od strony przemiennika druty ekranu muszg by¢ skrecone
razem w wigzke nie dtuzszg niz 5-krotnosc jej szerokosci i nalezy przytgczyc¢ te
wigzke do zacisku X1:1 (We / Wy analogowe i cyfrowe) lub do zaciskéw X1-28
albo X1-32 (dla kabli interfejsu szeregowego RS485).

Kable sterowania nalezy poprowadzi¢ w taki sposob, aby zminimalizowac¢ poziom
zaktocen wnikajgcych kabli:

Nalezy poprowadzi¢ kable sterowania tak daleko, jak to tylko mozliwe od kabli
zasilania sieciowych i kabli silnika (w odlegtosci co najmniej 20 cm).

W miejscach, gdzie kable sterowania muszg przecinac sie z kablami zasilania
nalezy upewnic sie, ze przecinajq sie one pod katem tak bliskim 90 stopni jak to

tylko mozliwe.

Kable sterowania powinny by¢ poprowadzone w taki sposoéb, aby odlegto$¢ kabli
od scian bocznych przemiennika wynosita co najmniej 20 cm.
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Nalezy podchodzi¢ ostroznie do mieszania roznych typdw sygnatow w tym samym
kablu:

* Nie mieszac¢ sygnatéw wejs¢ cyfrowych i analogowych w tym samym kablu.

* Sygnaty o napieciu sterowanym przy pomocy przekaznikdéw, pod warunkiem, ze
napiecie tych sygnatéw nie przekracza 48 V mogg by¢ prowadzone tymi samymi
kablami co sygnaty wej$¢ cyfrowych. Zaleca sie aby sygnaty sterowane
przekaznikami byty prowadzone w kablach w postaci skretek dwuzytowych.

Nigdy nie mieszaé¢ sygnatéw 24 VDC oraz 115/230 VAC w tym samym kablu.

Kable dla sygnatow analogowych
Zalecenia jezeli chodzi o kable do prowadzenia sygnatéw analogowych:

» Uzywac podwojnie ekranowanej skretki dwuprzewodowej do prowadzenia
kazdego sygnatu analogowego.

* Nie stosowa¢ wspolnego przewodu powrotnego dla réznych sygnatéw
analogowych.

Kable dla sygnatow cyfrowych

Zalecenia jezeli chodzi o kable do prowadzenia sygnatéw cyfrowych:

Najlepszg alternatywa jest kabel podwadjnie ekranowany, ale rowniez mozna stosowaé
skretke wieloparowg z pojedynczym ekranowaniem.

Kabel panelu sterowania

Jezeli panel sterowania jest potgczony z przemiennikiem przy pomocy kabla, nalezy
stosowac tylko kable “Category 5 Patch” (kable kategorii 5 do prowizorycznych
potgczen elektrycznych) spetniajgce normy dla lokalnych sieci komputerowych
Ethernet. Maksymalna diugos¢ kabla przytgczeniowego, ktéra byta testowana pod
katem spetnienia wymagan EMC wynosi 3 m. Diuzsze kable sg podatne na
zaktocenia elektromagnetyczne i muszg by¢ przetestowane przez uzytkownika aby
zweryfikowac, czy spetniajg one wymagania EMC. W przypadkach gdzie konieczne
jest zastosowanie dtugich kabli przytgczeniowych panelu sterowania (zwtaszcza dla
dtugosci wiekszych niz 12 m) nalezy stosowacé przetwornik RS232/RS485 na
kazdym koncu kabla i stosowa¢ kabel RS485.

Zaciski przytagczeniowe sterowania przemiennika

W tabeli ponizej podano specyfikacje zaciskdw przytgczeniowych sterowania
przemiennika

Sterowanie
Rozmiar Maksymalny ro17.miar )
przemiennika przewodu Moment dokrecajacy
mm? AWG N-m Ib-ft
Wszystkie 1.5 16 0.4 0.3

' Podane wartosci odnoszg sie do przewoddw drutowych..
Dla przewodow linkowych maksymalny przekroj wynosi 1 mm?.
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Sprawnos¢

Okoto 98% przy mocy znamionowe;.
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Chtodzenie

Specyfikacja chtodzenia

Metoda Wentylator wewnetrzny, kierunek przeptywu powietrza chtodzgcego od spodu
urzadzenia do gory.

Wolna przestrzeh nad i pod przemiennikiem ACS550 : 200 mm.

Wolna przestrzen nie jest wymagana z boku przemiennika - przemienniki ACS550
Wymagania | mogg by¢ montowane jeden obok drugiego.

Przeptyw powietrza, przemienniki 208...240 V

W tabeli ponizej podano dane dotyczgce wspétczynnika oddawania ciepta oraz
przeptywu powietrza chtodzgcego dla przemiennikow 208...240 V .

Przemiennik Wspoétczynnik oddawania ciepta Przeptyw powietrza chtodz.
. 300

AeSsR0d 30‘1,233; w (B?'-Lrlz:::lz) m*/godz (st:p:?/l:min)
-04A6-2 R1 55 189 44 26

-06A6-2 R1 73 249 44 26

-07A5-2 R1 81 276 44 26

-012A-2 R1 118 404 44 26

-017A-2 R1 161 551 44 26

-024A-2 R2 227 776 88 52

-031A-2 R2 285 973 88 52

-046A-2 R3 420 1434 134 79

-059A-2 R3 536 1829 134 79

-075A-2 R4 671 2290 280 165

-088A-2 R4 786 2685 280 165

-114A-2 R4 1014 3463 280 165

-143A-2 R6 1268 4431 405 238

-178A-2 R6 1575 5379 405 238

-221A-2 R6 1952 6666 405 238

-248A-2 R6 2189 7474 405 238

000467918.xIs B
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Przeptyw powietrza, przemienniki 380...480 V

W tabeli ponizej podano dane dotyczgce wspoétczynnika oddawania ciepta oraz
przeptywu powietrza chtodzgcego dla przemiennikow 380...480 V.

Przemiennik Wspétczynnik oddawania ciepta Przeplyw powietrza chiodz.
- 30

AeseREd cfifii?;'iry w (B?'Il';jg::;z) m?lgodz (st:p:?/l:min)
-03A3-4 R1 40 137 44 26
-04A1-4 R1 52 177 44 26
-05A4-4 R1 73 249 44 26
-06A9-4 R1 97 331 44 26
-08A8-4 R1 127 434 44 26
-012A-4 R1 172 587 44 26
-015A-4 R2 232 792 88 52
-023A-4 R2 337 1151 88 52
-031A-4 R3 457 1561 134 79
-038A-4 R3 562 1919 134 79
-044A-4 R4 667 2278 280 165
-045A-4 R3 667 2278 134 79
-059A-4 R4 907 3098 280 165
-072A-4 R4 1120 3825 280 165
-077A-4 R5 1295 4423 250 147
-078A-4 R4 1295 4423 280 165
-087A-4 R4 1440 4918 280 165
-096A-4 R5 1440 4918 250 147
-097A-4 R4 1440 4918 280 165
-124A-4 R6 1940 6625 405 238
-125A-4 R5 1940 6625 350 205
-157A-4 R6 2310 7889 405 238
-180A-4 R6 2810 9597 405 238
-195A-4 R6 3050 10416 405 238
-246A-4 R6 3050 10416 405 238

00467918.xIs B
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Przeptyw powietrza, przemienniki 500...600 V

323

W tabeli ponizej podano dane dotyczace wspétczynnika oddawania ciepta oraz
przeptywu powietrza chtodzgcego dla przemiennikéw 500...600 V.

Przemiennik Wspétczynnik oddawania ciepta Przeplyw powietrza chiodz.
. 300

g 3&2’.’3@; w (B?'-Lrlz:::lz) m?lgodz (st:p:?/l:min)
-02A7-6 R2 46 157 88 52

-03A9-6 R2 68 232 88 52

-06A1-6 R2 124 423 88 52

-09A0-6 R2 170 581 88 52

-011A-6 R2 232 792 88 52

-017A-6 R2 337 1150 88 52

-022A-6 R3 457 1560 134 79

-027A-6 R3 562 1918 134 79

-032A-6 R4 667 2276 280 165

-041A-6 R4 907 3096 280 165

-052A-6 R4 1120 3820 280 165

-062A-6 R4 1295 4420 280 165

-077A-6 R6 1504 5136 405 238

-099A-6 R6 1821 6219 405 238

-125A-6 R6 2442 8339 405 238

-144A-6 R6 2813 9607 405 238

00467918.xIs B
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Wymiary i masy
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Wymiary i waga przemiennika ACS550 zalezg od rozmiaru przemiennika oraz typu
obudowy. Jezeli nie ma pewnosci co do rozmiaru przemiennika, najpierw nalezy
odnalez¢ kod typu na tabliczce przemiennika (patrz rozdziaty “Kod typu” na str. 23
oraz “Tabliczki znamionowe przemiennika” na str. 22 ). Nastepnie nalezy sprawdzi¢
znaczenie poszczegolnych segmentdéw tego kodu typu podane w rozdziale “Dane
techniczne” na str. 253, aby zidentyfikowa¢ rozmiar przemiennika. Petny zestaw
rysunkéw wymiarowych dla przemiennikéw ACS550 znajduje sie w odpowiednim

Podreczniku Technicznym ACS550.

Wymiary montazowe

W1
7
Patrz (88 58
szczegot A
H1
@_ﬂ_ﬂ_ﬂ_ﬁL
Patrz — e d
szczegot B o i
szczegot A szczegot B X0032
IP21 /UL typ 1i IP54 / UL typ 12 — Wymiary dla kazdego rozmiaru przemiennika
R1 R2 R3 R4 R5 R6

Wymiary

mm | cale | mm | cale | mm | cale | mm | cale | mm | cale | mm | cale
w1'! 98.0 |3.9 98.0 |3.9 160 6.3 160 6.3 238 94 263 104
w2? - = - — 98.0 |39 [980 |39 |- — - —
H11 318 12.5 | 418 16.4 | 473 18.6 | 578 22.8 | 588 23.2 | 675 26.6
a 55 0.2 5.5 0.2 6.5 0.25 |6.5 0.25 |6.5 0.25 |9.0 0.35
b 10.0 |04 100 (04 13.0 {05 13.0 (0.5 140 (055 |14.0 |0.55
c 55 0.2 55 0.2 8.0 0.3 8.0 0.3 8.5 0.3 8.5 0.3
d 5.5 0.2 5.5 0.2 6.5 0.25 |6.5 0.25 |6.5 0.25 |9.0 0.35

1 Wymiar “od srodka do $rodka”.
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Wymiary zewnetrzne

Przemienniki posiadajgce stopiert ochrony IP21 / obudowy UL typ 1

P
a [
=
=
H % H2
= H3
=
— 10
1O X0031
IP 21 / UL typ 1 — Wymiary dla kazdego rozmiaru przemiennika
Wymiary R1 R2 R3 R4 R5 R6
mm | cale | mm | cale | mm | cale | mm | cale | mm | cale | mm | cale
w 125 |4.9 125 | 4.9 203 |8.0 203 | 8.0 267 |10.5 [302 |11.9
H 330 [13.0 |430 |16.9 [490 |19.3 |596 |[23.5 |602 |23.7 [700 |27.6
H2 315 [124 |415 |16.3 (478 |18.8 |583 |[23.0 |578 |22.8 [698 |27.5
H3 369 |145 |469 (185 |583 |23.0 (689 |271 |736 [29.0 |880 |34.7
D 212 | 8.3 222 |87 231 |91 262 [10.3 |286 |11.3 [400 |15.8

00467918.xIs B

Przemienniki posiadajgce stopieri ochrony IP54 / obudowy UL typ 12

; i
1
W —— D —
IP 54 / UL type 12 — Wymiary dla kazdego rozmiaru przemiennika
R1 R2 R3 R4 RS R6
Wymiary

mm | cale | mm | cale | mm | cale | mm | cale | mm | cale | mm | cale
w 213 |84 213 |84 257 |10.1 |[257 |10.1 [369 |14.5 |410 |[16.1
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IP 54 / UL type 12 — Wymiary dla kazdego rozmiaru przemiennika
R1 R2 R3 R4 R5 R6
Wymiary
mm | cale | mm | cale | mm | cale | mm | cale | mm | cale | mm | cale
W2 222 |8.38 222 |88 267 [105 |[267 |10.5 |369 |14.5 (410 |16.1
H3 461 18.1 | 561 221 (629 |248 |760 |29.9 |775 |304 |926 |36.5
D 234 |92 245 |9.6 254 |110.0 | 285 |[11.1 |309 |122 [423 |16.7

00467918.xIs B

Masy

W tabeli ponizej podano typowe maksymalne masy dla kazdego rozmiaru
przemiennika. Réznice masy w ramach kazdego rozmiaru (ze wzgledu na
komponenty zwigzane z kazdym znamionowym poziomem napiecia/prgdu oraz
opcjami wyposazenia, sg hieznaczne.

Masa
R1 R2 R3 R4 R5 R6
Obudowa kg |funty | kg |funty | kg |funty | kg |funty | kg |funty | kg | funty
IP21 / UL type 1 6.5 |143 9.0 |198 |16 |35 24 |53 34 |75 69 |152
IP54 /UL type12 |80 |17.6 |11.0 [24.3 [17.0 |37.5 |26.0 |57.3 |42.0 |92.6 |86.0 | 190

00467918.xIs B
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Stopnie ochrony

S3 dostepne nastepujgce obudowy:

Obudowa IP 21 / UL typ 1. Powietrze w miejscu zainstalowania przemiennika
musi by¢ wolne od pytu, gazéw i cieczy o wtasnosciach korodujgcych oraz od
zanieczyszczenh o wtasnosciach przewodzgcych takich jak pyt weglowy, czgstki
metaliczne czy produkty kondensaciji.

Obudowa IP 54 / UL typ 12. Obudowa taka chroni przemiennik od kurzu
zawartego w powietrzu oraz od rozpylonej wody o lekkim natezeniu lub od
rozbryzgéw wody ze wszystkich kierunkéw.

W poréwnaniu do obudowy o stopniu ochrony IP 21/ UL typ 1, obudowa o stopniu
ochrony IP 54 / UL typ 12 posiada:

Taka samg wewnetrzng powtoke z tworzywa sztucznego jak obudowa IP 21.
Inng zewnetrzng ostone z tworzywa sztucznego.

Dodatkowy wentylator wewnetrzny dla poprawienia chtodzenia.

Wieksze rozmiary.

Takie same parametry znamionowe (nie wymaga zmniejszenia parametrow
znamionowych).

Dane techniczne
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Warunki otoczenia
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Ponizej podano graniczne warunki otoczenia w jakim moze pracowac przemiennik

ACS550.
Graniczne warunki otoczenia pracy przemiennika
Przechowywanie i transport
zrodto zainstalowania przemiennika przemiennika w opakowaniu
ochronnym
Wysokos$¢é e 0...1000 m (0...3300 stép).
miejsca + 1000...2000 m (3300...6600 stép)

zainstalowania
nad poziomem
morza (n.p.m.)

jezeli Py oraz |, zostang obnizone o
1% na kazde 100 m powyzej 1000 m
n.p.m. (300 stép powyzej 3300 stop
n.p.m.).

* Min.-15 °C (5 °F) —niedopuszczalny
oszronienie

» Maks. (czestotl. przetagczania = 1 lub
4kHz) 40 °C (104 °F);
50 °C (122 °F) jezeli
Py oraz Iy obnizone do 90%

* Maks. (czestotl. przetgczania =
8kHz) 40 °C (104 °F) jezeli
Py oraz I,y obnizone do 80%

* Maks. (czestotl. przetagczania =
12kHz) 30 °C (86 °F) jezeli
Py oraz Iy obnizone do 65% (do
50% dla 600 V, rozmiar R4, {j.

-40...70 °C (-40...158 °F)

zanieczyszczen
wediug normy
IEC 721-3-3

Temperatura ACS550-U1-032A-6 ... ACS550-U1-
powietrza 062A-6)
Wilgotnos¢ < 95% (Niedopuszczalne jest wystepowanie kondensac;ji).
wzgledna
* Niedopuszczalne wystepowanie Przechowywanie
zanieczyszczenia powietrza kurzem |, Niedopuszczalne wystepowanie
o wiasnosciach przewodzacych. zanieczyszczenia powietrza kurzem
« przemiennik ACS550 powinien by¢ o wiasnosciach przewodzacych.
instalowany w Srodowisku o * Gazy chemiczne: Klasa 1C2.
Poziom czystosci powietrza odpowiedniej . Czastki state: Klasa 152.

do klasyfikacji zastosowanej
obudowy.

» Powietrze chtodzgce musi by¢
czyste, wolne od czynnikow
korodujgcych oraz od
zanieczyszczen kurzem o
wilasnosciach przewodzacych.

» Gazy chemiczne: Klasa 3C2.

» Czagstki state: Klasa 3S2.

Transport

» Niedopuszczalne wystepowanie
zanieczyszczenia powietrza kurzem
o wtasnosciach przewodzacych.

» Gazy chemiczne: Klasa 2C2.
» Czastki state: Klasa 2S2.

Dane techniczne
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Tabela ponizej podaje parametry standardowych testéw na drgania i uderzenia jakie
przechodzi przemiennik ACS550 .

Testy na drgania i uderzenia

Bez opakowana transportowego

W opakowaniu transportowym

Drgania
sinusoidalne

Warunki mechaniczne: zgodne z normg
IEC 60721-3-3, Klasa 3M4

e 2...9Hz 0.3 mm (0.01 cali).
« 9...200 Hz 2 m/s? (6.6 stop/s?).

Zgodnie ze specyfikacjami ISTA 1A i
1B.

Uderzenia
(wedtug IEC 68-
2-29)

Niedopuszczalne

Maksymalnie 100 m/s? (330 stop/s?),
11m/s (36 stop x s).

Upadek
swobodny

Niedopuszczalny

e 76 cm (30 cali), rozmiar obudowy
przemiennika R1

e 61cm (24 cali), rozmiar obudowy
przemiennika R2

* 46 cm (18 cali), rozmiar obudowy
przemiennika R3

* 31 cm (12 cali), rozmiar obudowy
przemiennika R4

* 25cm (10 cali), rozmiar obudowy
przemiennika R5

* 25 cm (10 cali), rozmiar obudowy
przemiennika R6

Dane techniczne
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Materiaty
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Specyfikacja materiatéw

Obudowa
przemiennika

» PC/ABS 2.5 mm, kolor NCS 1502-Y (RAL 90021 / PMS 420 C oraz 425 C).

Blacha cynkowana ogniowo o grubosci 1,5 do 2 mm, grubo$¢ powtoki cynkowej
100 mikrometréw.

Odlew ze stopu aluminium AlSi.
Wytlgczana ze stopu aluminium AISi.

Opakowanie

Tektura falista (przemienniki oraz moduty opcjonalne), pianka polistyrenowa.
Ostona opakowania: z tworzywa sztucznego: PE-LD (folia polietylenowa),
opaski z PP (polipropylenu) lub stalowe.

Usuwanie
i utylizacja

Przemiennik zawiera surowce, ktére po zakonczeniu jego eksploatacji powinny
podlegac recyklingowi, oszczedzajgc w ten sposéb energie i surowce. Materiaty
opakowaniowe sg kompatybilne srodowiskowo i podlegajg recyklingowi.
Wszystkie komponenty z tworzyw sztucznych mozna albo podda¢ recyklingowi,
albo spali¢ w specjalnych spalarniach, w zaleznoéci od obowigzujgcych w tym
zakresie lokalnych przepisow. Wiekszos¢ komponentéw przemiennika
podlegajgcych recyklingowi jest oznaczone specjalnym oznaczeniem
recyklingowym.

Jezeli recykling nie jest wykonalny, wszystkie komponenty przemiennika w tym
kondensatory elektrolityczne i obwody drukowane moga by¢ usuniete na
ziemne wysypisko odpaddw. Kondensatory DC zawierajg elektrolit a obwody
drukowane zawierajg otéw, dlatego zgodnie z przepisami UE sg one
klasyfikowane jako odpady o podwyzszonej szkodliwosci i nalezy obchodzi¢ sie
z nimi i usuwac je zgodnie z lokalnie obowigzujgcymi w tym zakresie
przepisami.

Wiecej informacji dotyczgcych aspektéw srodowiskowych oraz bardziej
szczegobtowe instrukcje recyklingowe mozna uzyskac od lokalnego
przedstawiciela firmy ABB.

Dane techniczne
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Spetnienie przez przemiennik ACS550 wymagan podanych ponizej norm jest
identyfikowalne przez odpowiednie oznakowania umieszczone na tabliczce z kodem
typu przemiennika.

Oznako
-wanie

Stosowne normy

€

* Norma EN 50178
(1997)

Urzadzenia elektroniczne do uzytkowania w instalacjach
zasilania.

¢ Norma EN 60204-1
(2005)

Bezpieczenstwo maszyn. Urzadzenia elektryczne w
maszynach. Cze$¢ 1: Wymagania ogolne. Warunki zgodnosci.
Osoba wykonujgca ostateczny montaz maszyny jest
odpowiedzialna za zainstalowanie:

- urzgdzenia stopu awaryjnego;

- urzgdzenia odtgczajgcego zasilanie.

IEC/EN 60529 (2004)

Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (kod IP).

IEC 60664-1 (2002)

Koordynacja izolacji dla urzgdzen pracujacych w systemach
niskonapieciowych. Czes¢ 1 : Zasady, wymagania i testy.

IEC/EN 61800-5-1 (2003)

Elektryczne systemy napedowe z regulowang predkoscig
Czesc¢ 5-1: Wymagania bezpieczenstwa. Elektryczne,
termiczne i energetyczne

IEC/EN 61800-3 (2004)

Elektryczne systemy napedowe z regulowang predkoscig
Czesc¢ 3: Wymagania EMC oraz specjalne metody testowe.

IEC/EN 61800-3 (2004)

Elektryczne systemy napedowe z regulowang predkoscig
Czes¢ 3: Wymagania EMC oraz specjalne metody testowe.

©Q

UL 508C Norma UL dotyczgca urzadzen bezpieczenstwa i
¢ us przetwarzania mocy, trzecia edycja
LISTED
C22.2 No. 14 Norma CSA dla przemystowego wyposazenia sterowania

(dotyczy tylko przemiennikéw ACS550-U1)

Dane techniczne
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Oznaczenie CE

C E Oznaczenie “CE” jest umieszczane na przemiennikach ACS550 jako potwierdzenie,
ze przemiennik ten spetnia wymagania dyrektyw europejskich odnoszgacych sie do
urzgdzen niskonapieciowych oraz dyrektyw dotyczgcych EMC
(European Low Voltage and EMC Directives) - dyrektywa nr 73/23/EEC, ze
zmianami wprowadzonymi przez 93/68/EEC oraz dyrektywa 89/336/EEC, ze
zmianami wprowadzonymi przez 93/68/EEC).

Uwaga: przemienniki 600 V ACS550-U1 nie spetniajg ww. wymagan i nie posiadajg
oznakowania CE.
Zgodnos¢ z dyrektywa EMC

Dyrektywa EMC definiuje wymagania co do odpornosci i emisji zaktocen przez
urzgdzenia elektryczne uzytkowane na obszarze Unii Europejskiej. Norma
produktowa zwigzana z EMC o numerze EN-61800-3 (2004) obejmuje wymagania
podane dla przemiennikoéw takich jak ACS550.

Spetnienie wymagan norm IEC/EN 61800-3 (2004)
Patrz str. 336.
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Oznaczenie C-Tick

©

Przemiennik ACS550 posiada oznaczenie C-Tick.

Oznakowanie C-Tick jest wymagane w Australii i Nowej Zelandii. Oznaczenie to jest
umieszczone na przemienniku ACS550 dla potwierdzenia, ze spetnia on wymagania
stosownych norm i przepisow (IEC 61800-3 (2004) — Elektryczne systemy
napedowe z regulowang predkoscig - Czes¢ 3 : Norma produktowa EMC
obejmujaca specjalne metody testowe), wymaganych przez Trans-Tasman
Electromagnetic Compatibility Scheme (Transtasmanski Projekt Kompatybilnosci
Elektromagnetycznej).

The Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme (EMCS) zostat
wprowadzony przez Australian Communication Authority (ACA) oraz Radio
Spectrum Management Group (RSM) ministerstwa rozwoju ekonomicznego Nowej
Zelandii ( New Zealand Ministry of Economic Development = NZMED) w listopadzie
2001. Celem tego projektu jest wprowadzenie technicznych ograniczen dla emisji
zaktocen elektromagnetycznych z urzadzen elektrycznych i elektronicznych.

Spetnienie wymagan norm IEC/EN 61800-3 (2004)

Patrz str. 336.

Dane techniczne



334

Podrecznik Uzytkownika ACS550

Oznaczenia UL/CSA

GUS

LISTED

Oznaczenie UL jest umieszczone na przemiennikach ACS550 dla potwierdzenia, ze
spetniajg one wymagania stawiane przez przepisy UL 508C.

Oznaczenie CSA jest umieszczone na przemiennikach ACS550-U1 dla
potwierdzenia, ze spetniajg one wymagania stawiane przez przepisy C22.2 NO. 14.

Przemiennik moze by¢ uzytkowany w obwodzie, ktory moze podawac prad nie
wyzszy iz 100 kA (symetryczny, w. skuteczna) przy napieciu 480 V maksimum.

Nalezy zapewni¢ zabezpieczenie obwodu odgateznego zgodnie z obowigzujgcymi
lokalnymi przepisami.

przemiennik ACS550 ma elektroniczng funkcje zabezpieczenia silnika ktora spetnia
wymagania przepisow UL 508C oraz, dla ACS550-U1, C22.2 No. 14. Kiedy
wybierze sie te funkcje i dokona odpowiednich regulacji nastaw, dodatkowe
zabezpieczenie przecigzeniowe nie jest wymagane, chyba ze do przemiennika jest
przytaczony wiecej niz jeden silnik lub chyba ze jest wymagane dodatkowe
zabezpieczenie przez stosowne lokalnie obowigzujgce przepisy - patrz opis
parametrow 3005 (MOT THERM PROT) and 3006 (MOT THERM RATE).

Przemienniki powinny by¢ uzytkowane w pomieszczeniach ogrzewanych o
kontrolowanym srodowisku - szczegdtowe wartosci graniczne dla parametrow
Srodowiska pracy patrz rozdziat “Warunki otoczenia” , str. 328.

Uwaga: Dla przemiennikoéw z obudowg typu otwartego, tj. dla przemiennikéw bez
skrzynki kablowej i/lub pokrywy dla stopnia ochrony IP21 / UL typ 1, lub bez ptyty
przepustowej i/lub ostony dla stopnia ochrony IP54 / UL typ 12, przemiennik musi
by¢ zamontowany wewnatrz obudowy zgodnie z przepisami National Electric Code
oraz lokalnymi przepisami elektrycznymi.

Czopery hamowania - jezeli sg zastosowane z odpowiednio dobranymi rezystorami
hamowania, umozliwig przemiennikowi rozproszenie energii oddawanej przez ten
przemiennik podczas hamowania (zwykle zwigzanej z szybkim zwalnianiem obrotdéw
silnika). Przemienniki rozmiar R1 i R2 majq standardowo wbudowany czoper
hamowania. Dla przemiennikoéw rozmiar R3 ... R6 nalezy skontaktowac¢ sie z
przedstawicielem ABB w sprawie dostawy odpowiednich komponentéw - patrz
rozdziat “Komponenty hamulca”, str. 313.
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Definicje wg. normy IEC/EN 61800-3 (2004)

Skrot “EMC” oznacza “Electromagnetic Compatibility” czyli kompatybilnos¢
elektromagnetyczng. Kompatybilno$¢ elektromagnetyczng mozna zdefiniowac jako
zdolnos¢ urzadzen elektrycznych / elektronicznych do pracy bez probleméw w
Srodowisku, w ktorym wystepujg zaktocenia elektromagnetyczne. Z drugiej strony
urzadzenia te nie mogg zaktdcac lub wptywac na prace innych urzgdzen lub
systemow znajdujgcych sie w ich poblizu.

Okreslenie “Srodowisko klasy pierwszej” (First environment) obejmuje urzadzenia
przytaczone do sieci niskonapieciowej zasilajgcej budynki mieszkalne.

Okreslenie “Srodowisko klasy drugiej” (Second environment) obejmuje urzadzenia
przytaczone do sieci ktora nie zasila budynkéw mieszkalnych.

Przemiennik kategorii C2: przemiennik o napieciu znamionowym nizszym niz 1000
V przeznaczony do instalacji i pierwszego uruchamiania tylko przez profesjonaliste
personel kiedy jest on uzytkowany w Srodowisku klasy pierwsze;.

Uwaga: Profesjonalista to osoba lub organizacja posiadajgca odpowiednie
umiejetnosci i wiedze w zakresie instalaciji i/lub pierwszego uruchamiania systemoéw
napedowych, takze w zakresie aspektow zwigzanych z kompatybilnoscig
elektromagnetyczng (EMC).

Przemienniki nalezace do kategorii C2 majg takie same ograniczenia jezeli chodzi o
emisje zakiocen elektromagnetycznych (EMC), jakie miaty wczeéniej urzadzenia
przeznaczone do pracy w $rodowisku klasy pierwszej z ograniczong dystrybucja.
Norma IEC/EN 61800-3 dotyczaca kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) nie
ogranicza juz dystrybucji przemiennika, ale sg w niej odpowiednio zdefiniowane
jego uzytkowanie, instalacja i pierwsze uruchomienie.

Przemiennik kategorii C3: przemiennik o napieciu znamionowym nizszym niz 1000
V przeznaczony do uzytkowania w srodowisku klasy drugiej i nie przeznaczony do
uzytkowania w srodowisku klasy pierwszej.

Przemienniki nalezace do kategorii C3 majg takie same ograniczenia jezeli chodzi o
emisje zakiocen elektromagnetycznych (EMC), jakie miaty wczes$niej urzadzenia
przeznaczone do pracy w $rodowisku klasy drugiej z nieograniczong dystrybucja.
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Zgodnos¢é z wymaganiami normy IEC/EN 61800-3 (2004)

Odporno$¢ przemiennika na zaktdcenia elektromagnetyczne jest zgodna z
wymaganiami okreslonymi w normie IEC/EN 61800-3, kategoria C2 (patrz str. 335
gdzie podano definicje wg. normy IEC/EN 61800-3). Ograniczenia jezeli chodzi o
emisje zakiocen elektromagnetycznych podane w normie IEC/EN 61800-3 sg
spetnione przy podanych ponizej zastrzezeniach i warunkach.

Srodowisko klasy pierwszej (przemienniki kategorii C2)

1.
2.

Jest przytagczony wewnetrzny filtr EMC.

Kable silnika i kable sterowania sgq dobrane wedtug zasad podanych w niniejszym
Podreczniku.

Przemiennik zostat zainstalowany zgodnie z instrukcjami podanymi w niniejszym
Podreczniku.

Dtugosc kabla silnika nie przekracza dopuszczalnej maksymalnej dtugosci podanej
w rozdziale “Dtugo$¢ kabla silnika dla przemiennikéw 400 V” na str. 308 dla danego
rozmiaru przemiennika i stosowanej czestotliwosci przetgczania.

Ostrzezenie! W Ssrodowisku domowym produkt ten moze powodowaé
wystepowanie zaktocen o czestotliwosci radiowej, i w takim przypadku moze by¢
konieczne zastosowanie pomocniczych srodkow zmniejszajgcych poziom emisji
tych zaktocen.

Srodowisko klasy drugiej (przemienniki kategorii C3)

1.
2.

Jest przytagczony wewnetrzny filtr EMC.

Kable silnika i kable sterowania sg dobrane wedtug zasad podanych w niniejszym
Podreczniku.

Przemiennik zostat zainstalowany zgodnie z instrukcjami podanymi w niniejszym
Podreczniku.

Dtugosc kabla silnika nie przekracza dopuszczalnej maksymalnej dtugosci podanej
w rozdziale “Dtugo$¢ kabla silnika dla przemiennikéw 400 V” na str. 308 dla danego
rozmiaru przemiennika i stosowanej czestotliwosci przetgczania.

Ostrzezenie! Przemiennik kategorii C3 nie jest przeznaczony do uzytkowania w
niskonapieciowych sieciach publicznych ktore zasilajg gospodarstwa domowe.
Jezeli przemiennik jest uzytkowany w sieci tego typu, nalezy sie spodziewac
wystgpienia zakfocen o czestotliwosci radiowe;j.

Uwaga: Nie jest dozwolone instalowanie przemiennika z przytgczonym
wewnetrznym filtrem EMC w sieciach z nieuziemionym punktem neutralnym (IT).
W takim przypadku sie¢ zasilajgca zostataby potgczona z potencjatem ziemi
poprzez kondensatory filtra EMC, co mogtoby prowadzi¢ do wystgpienia
niebezpieczenstwa dla personelu lub do uszkodzenia przemiennika.

Uwaga: Nie jest dozwolone instalowanie przemiennika z przytgczonym
wewnetrznym filtrem EMC w sieciach z niesymetrycznie uziemionym punktem
neutralnym (TN), poniewaz prowadzi to do uszkodzenia przemiennika.
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Ograniczenia odpowiedzialnosci

Producent urzadzenia nie jest odpowiedzialny za:

»  Wszelkie koszty wynikajgce z uszkodzenia lub awarii urzadzenia, jezeli jego
instalacja, pierwsze uruchomienie, naprawa, zmiany w jego budowie lub warunki
eksploatacji nie spetniaty wymagan podanych w dokumentacji dostarczonej wraz
z urzgdzeniem i w innej dokumentacji odnoszgcej sie do tego urzgdzenia.

* Urzadzenie uzytkowane w sposoéb nieprawidtowy, w ktorym zaniedbano
zalecanej obstugi okresowej i serwisowania, lub ktore ulegto awarii.

» Urzadzenia wykonane z materiatéw / komponentéw dostarczonych przez
uzytkownika lub wedtug projektu uzytkownika.

W Zzadnym przypadku (bez wzgledu na przyczyne) producent urzgdzenia ani tez
jego poddostawcy lub podwykonawcy NIE PONOSZA ODPOWIEDZIALNOSCI ZA
SZKODY LUB KARY SPECJALNE, POSREDNIE, WYPADKOWE LUB
NASTEPCZE.

Udzielana niniejszym gwarancja na przemiennik ACS550 jest jedyng i wytgczng
gwarancjg udzielang przez producenta na ten przemiennik i zastepuje ona oraz
wytgcza wszelkie inne gwarancje, czy to bezposrednie czy tez implikowane,
wynikajgce z dziatania przepiséw prawa czy z innych wzgledéw, w tym, (ale nie
tylko) wszelkie implikowane gwarancje mozliwosci sprzedazy czy mozliwosci
zastosowania przemiennika ACS550 do okreslonego celu.

Jezeli pojawig sie jakie$ pytania dotyczgce danego przemiennika produkcji firmy
ABB, nalezy skontaktowac sie z lokalnym dystrybutorem lub biurem firmy ABB.
Podane w niniejszym Podreczniku dane techniczne przemiennika oraz inne
informacje i specyfikacje sg obowigzujgce w momencie druku tego Podrecznika.
Producent przemiennika rezerwuje sobie prawo do ich modyfikacji bez uprzedniego
powiadomienia uzytkownikow ich wczesniejszej wersiji.
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Ochrona patentowa produktu w USA

Produkt ten jest chroniony przez jeden lub wiecej z wymienionych ponizej
patentéw USA :

4,920,3065,301,0855,463,3025,521,4835,532,5685,589,754
5,612,6045,654,6245,799,8055,940,2865,942,8745,952,613
6,094,3646,147,8876,175,2566,184,7406,195,2746,229,356
6,252,4366,265,7246,305,4646,313,5996,316,8966,335,607
6,370,0496,396,2366,448,7356,498,4526,552,5106,597,148
6,741,0596,774,7586,844,7946,856,5026,859,3746,922,883
6,940,2536,934,1696,956,3526,958,9236,967,4536,972,976
6,977,4496,984,9586,985,3716,992,9086,999,3297,023,160
7,034,5107,036,2237,045,9877,057,9087,059,3907,067,997
7,082,3747,084,6047,098,6237,102,325D503,931D510,319
D510,320D511,137D511,150D512,026D512,696 D521,466

Pozostate patenty oczekujg na zatwierdzenie.

Dane techniczne
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ABB Sp. z o0.0.

Oddziat w Lodzi

Dzial Sprzedazy Napedow
ul. Aleksandrowska 67/93

91-205 L.6dz
Polska
Telefon
Faks

+48 42 299 33 47 do 53
+48 42 299 33 40

http://www.abb.com/motors&drives

Internet:



