Drive!T Anvéndarhandledning
AC-drivsystem for frekvensomriktare

e AR ACS 140
for |
or lagspéanning fran 0,12 till 2,2 kW

AL ED D
MDD






ACS 140 Frekvensomriktare

Anvandarhandledning

3BFE 64325612 Rev B
SE
GALLER FRAN: 18.11.2002

© 2002 ABB Oy






Sakerhet
AVarning! Endast kompetent elektriker far installera ACS 140.

AVarning! Farliga spanningar férekommer da apparaten &r
spanningssatt. Nar matningsspénningen har brutits, vénta minst 5 minuter
innan kapan 6ppnas. Mat spanningen pa DC-plintarna (U.,, U.) fére ingrepp
i enheten (se G).

AVarning! Aven om motorn stér stilla kan det finnas farliga spanningar
pa kraftanslutningarna U1, V1, W1 (L,N) och U2, V2, W2 samt U, och U,..

AVarning! Aven om matningen till ACS 140 &r bruten kan det finnas
farliga externa spanningar pa relaanslutningarna RO1A, RO1B, RO2A,
RO2B.

AVarning! ACS 140 ér inte avsedd att repareras i falt. Férsok aldrig
reparera en trasig enhet. Kontakta leverantoren for utbyte.

AVarning! ACS 140 aterstartar automatiskt dd matningsspéanningen
aterkommer efter bortfall, om externt startkommando &r aktivt.

AVarning! Nér styranslutningarna pa tva eller flera enheter ACS100 /
140/ 160/ 400 ar parallellkopplade méste hjalpspanningen till dessa
styranslutningar tas frin en gemensam kélla som antingen kan vara en av
enheterna eller vara extern.

A Varning! Om parameterinstaliningar eller konfiguration &ndras
kommer funktion och prestanda hos ACS 140 att paverkas. Kontrollera att
dessa forandringar inte kan orsaka fara for personer eller utrustning.

AVARNING! | ACS 140 ingér ett flertal automatiska
aterstéllningsfunktioner. Om nagon av dessa funktioner aktiveras aterstélls
enheten och startar igen efter ett fel. Funktionerna bér inte véljas om ansluten
utrustning inte &r avsedd for denna typ av drift eller om sadan aterstalining
skulle kunna medféra farliga situationer.

AVarning! Kylflansarna kan bli mycket varma (se R).

OBS! For ytterligare teknisk information, kontakta leverantéren.
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Installation

Studera denna beskrivning noggrant innan du fortsatter. Om du inte beaktar
givna varningar och instruktioner kan féljden bli felaktig funktion och risk for
personskador.

@ < KONTROLLERA miljén. ) Se A
MONTERA ACS 140. >Se B,C
AVLAGSNA kapan. ) SeD
PLACERA en varningsetikett pa
onskat sprak. >Se E

v

DENTIFIERA matnings- och styrplintarna )Se F, G, K

v

KONTROLLERA matningen. >Se H, 1
KONTROLLERA motorn. )Se J

v

KONTROLLERA DIP-omkopplaren. >Se K, L

v

ANSLUT matningsplintarna.

v

ANSLUT styrledarna. > SeG, K, L

SeF, G
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ATERMONTERA képan.

Se
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v

KOPPLA tilspanningen.

Se N
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Referenser

A Miljégranser

Lagring och transport

HEST SEIERAT R i den skyddande forpackningen
Héjd 6ver havet ¢ 0..1000 mPyochl, |-
=100%

¢ 1000...2000 m
nedstampling av Py
och I, med 1% varje
100 m éver 1000 m

Omgivande e 0..40°C(0...30°C -40...+70 °C
temperatur om fg, =16 kHz)
e max. 50 °C

nedstdmpling av Py
och I, till 80% och

fow = 4 kHz
Relativ luftfuktighet | <95% (icke
kondenserande)
Renlighet Far inte utsattas for ledande damm.
(IEC 721-3-3) ACS 140 skall installeras i ren och torr miljé som &r skyddad

mot vattendropp, i enlighet med IP-klassificeringen.

Kylluften maste vara ren samt fri frdn korrosiva gaser och
elektriskt ledande stoft (féroreningsklass 2).

Utrymmet dér omriktaren &r installerad ska vara lasbart med
nyckel eller specialverktyg.

Lagring
e gaser: klass 3C2 e gaser: klass 1C2
¢ partiklar: klass 352 ¢ partiklar: klass 1S3
Transport
e gaser: klass 2C2
e partiklar: klass 252




B Dimensioner (mm)
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Bygg- [Serie 200 V Vikt (kg)
storlek
IP 20 h1 h2 h3 di (d2) | d1+d2 | 1fas | 3-fas
A 126 136 146 117 32 149 0,9 0,8
B 126 136 146 117 69 186 1,2 1,1
C 198 208 218 117 52 169 1,6 15
D 225 235 245 124 52 176 1,9 18
H 126 136 146 119 0 119 0,8 -
Serie 400 V
A 126 136 146 117 32 149 0,8
B 126 136 146 117 69 186 1,1
[§ 198 208 218 117 52 169 15
D 225 235 245 124 52 176 1,8
H 126 136 146 119 0 119 0,8




C Installation av ACS 140

AVarning! Foére installation av ACS 140, kontrollera att natmatningen
ar franskild

Standardserie (byggstorlekar A, B, C och D)

Montera ACS 140 vertikalt. Lamna 25 mm fritt utrymme 6ver och under
enheten. Se till att det cirkulerar tillrackligt med kall luft i skapet for att kyla
bort den foérlusteffekt (kraft- och styrkretsar) som anges i slutet av avsnitt R,
"Tekniska data”.

Vaggmontering

Anvand M4-skruvar.

DIN-skena (35 mm)

Tryck ner snappet pa enhetens ovansida vid montering pa / demontering
fran DIN-skena.




Flansmontering

ACS 140 kan monteras sa att kylelementet ligger i en kylluftkanal.
Forlusteffekten fran kraftkretsarna leds da ut ur skapet och endast
styrkretsarnas forlusteffekt behdver kylas bort i skapet (se R).

Serie utan kylflans (byggstorlek H)

AOBS! Byggstorlek H inkluderar inte kylflans. ACS 140 utan kylflans
ar avsedd for tillampningar dér en extern kylflans finns tillgénglig. Se till att
installationsplatsen fyller kraven p& varmebortforsling.

Krav pa monteringsytan

Montera ACS 140 utan kylflans pa en obelagd ren metallyta som uppfyller
féljande krav:

*  Minimitjocklek 3 mm.
* Ytan maste vara styv och plan (max planhetsavvikelse 0,1 och max
ytidmnhetsvarde R, 3,2 um).

= &S @5 el. M4
A hal




Véarmebortforslingskrav

Kontrollera att monteringsytan kan leda bort férlustvarmen fran effektkretsen
till omgivningen. Monteringsplattans temperatur far under inga
omsténdigheter éverskrida 80 °C.

| tabellen nedan anges forlusteffekt och minimikrav pa monteringsytan nar
en 3 mm tjock stalplat som kan avge varme fran bada sidorna anvénds som
kylflans (max. omgivningstemperatur 40°C). Stalplaten p4 3 mm ar endast
ett exempel. Godtycklig typ av extern kylflans kan anvédndas om den
uppfyller kraven pa monteringsyta och varmebortforsling.

Omriktartyp Férlusteffekt (W) M"E:T':‘r:la;e;:)x =
ACS 141-H18-1 7 150 x 150
ACS 141-H25-1 10 180 x 180
ACS 141-H37-1 12 200 x 200
ACS 141-H75-1 13 210x 210
ACS 141-TH11 19 250 x 250
ACS 141-1H6-1 27 300 x 300
ACS 143-H75-3 14 220 x 220
ACS 143-1H1-3 20 260 x 260
ACS 143-1H6-3 27 300 x 300
ACS 1432H1-3 39 500 x 500

Mekanisk installation

* Rengér monteringsytan
* Applicera varmeledande fett mellan ACS 140 och monteringsytan.
e Anvand M4-skruvar, dtdragningsmoment 1-1,5 Nm.

+ Varmeledande
fett

Efter installation, verifiera kylférmagan genom att 6vervaka temperaturen
(parameter 0110) hos ACS 140. Kylningen fungerar korrekt om
temperaturen hos ACS 140 inte 6verskrider 85 °C under full belastning och
vid maximal omgivningstemperatur.
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D Avtagning av kapa

1 Tryck samtidigt pa de fyra snappfjadrarna pa hdrnen i k&pans 6ver- och
underkant.
2 Taav képan.

E Satt pa en varningsetikett

| férpackningen finns varningsetiketter pa olika sprak. Placera en
varningsetikett pa dnskat sprak pa den punkt inuti enheten som framgar av
avsnitt G, "Plintanslutningar”.

F Kabelanslutningar

Plint Beskrivning Kommentar
L,N Anslutning av 1-fas matning | | figuren nedan (se G), visas en 3-fasenhet.
U1, Vi, w1 Anslutning av 3-fas matning | Anvénds ej vid 1-fas matning!
PE Skyddsjord Min. 4 mm? kopparledare.
U2, v2, w2 Motorutgang Max. kabellangd beror pa enhetstypen (se R)
Uc+,Uc- DC-buss For tillvalet ACS bromsenhet/chopper.

% Motorkabelskarm

Folj lokalt gallande féreskrifter vid val av ledararea. Anvand skdrmad

motorkabel.

Forlagg motorkabeln skild fran styrkablar och matningskablar i syfte att
undvika elektromagnetiska stérningar.

&038! Se "EMC-instruktioner fér ACS 140" pa sid 87




G Plintanslutningar

T~
Effektingang
Skydds-
jord
Styr- O
anslutningaf,
se K 27 &3
1 \Zl ABB
% ABB Oy
2 ACS143-1K6-1 (€
@ U13%200...240V/ u2(3*0..Uut
2 N o — L
2 | v S/N 242A0001
Z EL| —
% | %] Varnings-
etikett
DIP- [Z) |[Vaming! Fariig spanning! /
Vénta 5 minuter efter -1 "
omk. Iz ‘ spinn g réd LED
% man e e | (@) — l— gron LED
19 2
22 2 2| @ 2
Mq_torkabet-/
skarm % ol o \O
Effektutgan DC-plintar fér
till moto? 9 tillvalet ACS
bromsenhet/chopper




H Markskylt och kodnyckel

Matning: Serienummer:
ACS 141 = 1-fas ABB S/N 242A0001
ACS 143 = 3-fas 2 = Ar2002
ABB Oy 42 = Vecka 42
ACS 141-xxx-1=200V | Ac5143-1K6-1 Ce A0001=Internt
ACS 141-xxx-3 =400V [T 13200..240V [U2|3°0..01 nr.
f [50/60Hz |12 |0..300 Hz
Effekt: 1 [53A 2 [43A
1K6 = Standardserie S/N 242A0001
1,6 kVA (byggstorlekar
A, B, C och D)
1H6 = Serie 1,6 kVA utan
kylflans (byggstorlek H)

| Icke direktjordat nat

Om matningsnétet inte har direktjordad nollpunkt (IT-nét), ta bort
jordskruven (GND). Annars uppstar risk fér person- eller
utrustningsskada.

GND

||ﬂ- 2
2
O
@)

Anvéand inte RFI-filter i icke direktjordade nat. Natet skulle annars férbindas
med jordpotential via filterkondensatorerna. | nat med icke direktjordad
nollpunkt kan detta medféra risk fér personskador eller skada enheten.

Se till att ingen kraftig elektromagnetisk utstralning nar angransande
lagspanningsnat. | vissa fall &r den naturliga stérningsundertryckningen i
transformatorer och kablar tillracklig. | tveksamma fall kan en
matningstransformator med statisk avskédrmning mellan priméar- och
sekundarlindningen anvandas.

J Motor

Kontrollera motordata. Motorn ska vara en trefas asynkronmotor med Uy
fran 200 till 240 V eller fran 380 till 480 V och fy antingen 50 Hz eller 60 Hz.
Om motorn inte uppfyller dessa krav maste parametrarna i grupp 99 andras.

Motorns markstrém, Iy, maste vara mindre an eller lika med
mérkutstrommen fran ACS 140, |, (se H och R).



K Styranslutningar

Signaltyperna fér de analoga ingangarna Al1 och Al2 véljs med DIP-

omkopplare S1:1

och S1:2, S1 frdn = spanningssignal, S1 till = strémsignal.

Nr. | Bendmning Beskrivning
1 SCR Anslutning fér signalkabelskérm. (Ansluten internt till chassijord.)
2 Al1 Analog ingangskanal 1, programmerbar.
Grundvérde: 0 - 10 V (R; = 190 kQ) (S1:1:U) <=> 0 - 50 Hz utfrekvens
0- 20 mA (R; =500 Q) (S1:1:l) <=> 0 - 50 Hz utfrekvens
Uppldsning 0,1 %, noggrannhet + 1 %.
3 AGND Signalnolla fér analog ingang. (Ansluten internt till chassijord via 1 MQ.)
4 v 10 V/10 mA referensspanningsutgang for analog ingangspotentiometer,
noggrannhet +2 %.
5 Al 2 Analog ingangskanal 2, programmerbar.
Grundvarde: 0 - 10 V (R; = 190 kQ) (S1:2:U)
0-20 mA (R; =500 Q) (S1:2:1)
Uppldsning 0,1 %, noggrannhet + 1 %.
6 AGND Signalnolla fér analog ingang. (Ansluten internt till chassijord via 1 MQ.)
7 AO Analog utgang, programmerbar.
Grundvarde: 0-20 mA (belastning < 500 Q) <=>0-50 Hz
Noggrannhet: + 3 % typiskt.
8 AGND Gemensam aterledare for DI-signaler.
9 12V Hjélpspanningsutgang 12 V DC / 100 mA (referens till AGND).
Kortslutningsséker.
10 | DCOM Gemensam ledare for digitala ingangar. Digital ingang aktiveras vid +12 V

(eller -12 V) mellan ingangen och DCOM. 12 V kan levereras av ACS 140
(X1:9) som i anslutningsexemplen (se L) eller fran en extern
12-24 V-killa (max 28 V) med valfri polaritet.

DI-konfiguration Fabrik (0) Fabrik (1)

11 | DI1 Start. Slut for start. Motorn Start. Om DI 2 &r aktiverad startas
accelererar via ramp till vald ACS 140 av en impuls pa DI 1.
frekvensreferens. Bryt for stopp.

Motorn stannar genom utrulining.

12 | DI2 Back. Slut for reverserad Stopp. Momentan brytning stoppar
rotationsriktning. alltid ACS 140.

13 | DI3 Jogg. Slut for att ange utfrekvens for | Back. Slut fér reverserad
joggfrekvens (grundvérde: 5 Hz). rotationsriktning.

14 | DI 4 Maste vara 6ppen. Maste vara sluten.

15 | DI5 Val av ramptid for acceleration/retardation (grundinstélining 5 s/ 60 s).
Slut for att vélja ramptiderna 60 s.

16 | RO 1A _L Relautgang 1, programmerbar (grundinstélining: felreld).

17 |RO 1B Fel: RO 1A och RO 1B ej férbundna.

— 12-250 VAC/30VDC,10mA-2A

18 | RO2A _k Reldutgang 2, programmerbar (grundinstallning: i drift).

19 |RO 2B | drift: RO 2A och RO 2B férbundna.

12-250 VAC/30V DC,10mA-2 A

Impedans hos digital ingang 1,5 kQ.

Kraftanslutningar: 4 mm? enledare / atdragningsmoment 0,8 Nm.

Styranslutningar: Mangtradig 0,5 - 1,5 mm? (AWG 22... AWG16) /
atdragningsmoment 0,4 Nm.

Anvand 60 °C-ledare fér omgivningstemperaturen 45 °C eller lagre. Anvand
75 °C-ledare fér omgivningstemperaturer mellan 45 °C och 50 °C

OBS! DI 4 lases endast vid spanningstillslag (Tilldmpningsmakro Fabrik O

och 1)

OBS! For felsaker funktion indikerar felsignalrelat "fel" da matningen till

ACS 140 bryts.

OBS! Anslutningarna 3, 6 och 8 ligger pa samma potential.
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L Anslutningsexempel

ACS 140
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N Spénningssattning

Nar ACS 140 spanningssétts tdnds den gréna lysdioden.

OBS! Max tre startcykler per femminutersperiod tillats.

OBS! Innan motorns varvtal 6kas, kontrollera att motorn roterar at ratt hall.

O Skyddsfunktioner

ACS 140 ar utrustad med ett antal skyddsfunktioner:

Overstrém

Overspanning

Underspénning
Overtemperatur

Jordfel pa utgang.

Kortslutning av utgang
Fasbortfall pa ingang (3-fas)
Reglering vid spénningsavbrott
(500 ms)

¢ Skydd mot kortslutning av I/0

¢ Utlésning vid langvarig éverbelastning,
110 %

e Strémgréns for kortvarig
Overbelastning 150 %

* Motordverlastskydd (se P)

¢ Fastlasningsskydd

ACS 140 har féljande lysdiodindikeringar (LED) fér alarm och fel.
Placeringen av alarm-lysdioderna framgar av avsnitt G.

Om mandéverpanelen ACS 100-PAN ar ansluten, se "Diagnostik" pa sid

83.
Ro6d LED: slackt A
Gron LED: blinkande ehell B s

ONORMALT TILLSTAND:

¢ ACS 140 kan inte helt félja
styrsignalerna.

* Blinkande ljus i 15 sekunder.

TANKBAR ORSAK:

¢ Accelerations- eller
retardationsrampen fér brant i
forhallande till lastmomentet.

¢ Kortvarigt spanningsavbrott.

R6d LED:
Gron LED:

tand
tand

FEL

ATGARD:

* Ge en stoppsignal for att kvittera felet.

¢ Ge en startsignal for att starta om
drivsystemet.

OBS:

Om omriktaren inte startar, kontrollera att
inspénningen ligger inom toleransomra-
det.

TANKBAR ORSAK:
¢ Kortvarig 6verstrom.
o OQver-/underspanning.
o QOvertemperatur

KONTROLLERA:

* Fasbortfall eller stérning i
spanningsmatningen.

* Mekaniska stdrningar hos lasten som
kan ge upphov till dverstréom.

¢ Att kylflansarna &r rena.

* Bryt matningsspénningen.

* Vanta tills lysdioderna slocknar.

¢ Anslut matningsspanningen pa nytt.
Varning! Denna atgérd kan starta
drivsystemet.

Ro6d LED: blinkande
Gron LED: téand =
ATGARD: TANKBAR ORSAK:

¢ Jordfel pa utgéng.
¢ Kortslutning

KONTROLLERA:
* Motorkretsens isolation.

OBS! Varje gang ACS 140 detekterar ett fel aktiveras felrelat. Motorn
stannar och ACS 140 invéntar aterstallningssignal. Om felet kvarstér och
ingen yttre orsak kan hittas, kontakta din ACS 140-leverantor.
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P Motor 6verlastskydd

Om motorstrommen |, 6verskrider markstrommen |, f6r motorn

(parameter 9906) under en langre tid kommer ACS 140 automatiskt att
skydda motorn mot éverhettning genom att I6sa ut motorskyddet.

Utlésningstiden ar beroende av graden av 6verbelastning (1, / lhom),
utfrekvensen och motorns mérkfrekvens f,,,,. Angivna tider avser "kallstart".

ACS 140 erbjuder 6verbelastningsskydd i enlighet med National Electrical
Code (US). Grundinstallningen fér motorns 6verhettningsskydd &r ON. For
ytterligare information, se Grupp 30: Fel funktionerpa sid 66.

lut/Inom Utlésningstid
180's 300 s

1,5

/ 600 s

o0

1,0
0,5
0 N » Utfrekvens

0 35 Hz

Q Belastbarhet for ACS 140

| handelse av 6verbelastning av en utgang I6ser skyddet ut i ACS 140.

Iut

b driftcykel = /T
,Imax
—L T< 10 min
o _
T
tid
Imax/ I2
1,5 Omgivningstemp.
Opmg Max. ar 40 °C.
1,4
13 50 °C tillats om I,
stémplas ner till 80 %.
1,2
1,1
"o driftcykel

01 02 03 04 05



R Typserier och tekniska data

Standardserie 200 V
Motor markeffekt Py kW 0,12 |0,18 (0,25 |0,37 |0,55
1-fas ACS141- | K18-1 [ K25-1 | K37-1 | K75-1 | 1K1-1
3-fas ACS143- |- - - K75-1 | 1K1-1
Byggstorlek A
Markdata
(Se H) enhet
Inspanning U \" 200 V-240 V +10 % 50/60 Hz

(ACS 141: 1-fas, ACS 143: 3-fas)
Kontinuerlig utstrdm |, (4 kHz) | A 1,0 1,4 1,7 2,2 3,0
Kontinuerlig utstrdm |, (8 kHz) | A 0,9 1,3 1,5 2,0 2,7
Kontinuerlig utstrom I, A 0,8 1,1 1,3 1,7 2,3
(16 kHz)
Max. utstrém I5 nax (4 kHz) A 1,5 2,1 2,6 3,3 4,5
Max. utstrdm Iy a4 (8 kHz) A 1,4 2,0 2,3 3,0 4.1
Max. utstrdm Iy nmax (16 kHz) | A 1,1 1,5 1,9 2,4 3,3
Utspéanning U, \" 0 - U, 3-fas
Instrém 14 1-fas A 2,7 4,4 5,4 6,9 9,0
Instrém 14 3-fas A - - - 3,2 4.2
Kopplingsfrekvens kHz 4 (Standard)

8 (Lag ljudniva *)

16 (Tyst **)
Skyddsgranser (Se P)
Overstrém (topp) A 3,2 I 4,5 | 55 I 7.1 I 9,7
Overspanning:
Utldsningsgrans vV DC 420 (motsvarande 295 V in)
Underspénning:
Utlésningsgréns Vv DC 200 (motsvarande 142 V in)
Overtemperatur °C 90 (kylflans)
Max ledardimensioner
Max. motorkabellangd m 50 [s0 [s0 [75 |75
Kraftanslutningar mm? 4 enledare / atdragningsmoment 0,8 Nm
Styranslutningar mm? 0,5-1,5 (AWG22...AWG16) /

atdragningsmoment 0,4 Nm
Matningssékring 1-fas ***, A 6 6 10 10 10
ACS141-
Matningssakring 3-fas ***, A - - - 6 6
ACS143-
Forlusteffekt
Kraftkrets w 10 12 13 19
Styrkrets W 10 12 14 16

* Stémpla ner omgivningstemp. till 30 °C eller stdmpla ner Py och I, till 90 % (se |, (8 kHz)).
** Stampla ner omgivningstemp. till 30 °C och stdmpla ner Py och I, till 75 % (se I, (16 kHz)).
*** Sakringstyp: UL klass CC eller T. For icke-UL installation IEC269 gG.

Anvénd 60 °C-ledare fér omgivningstemperaturen 45 °C eller lagre. Anvand
75 °C-ledare fér omgivningstemperaturer mellan 45 °C och 50 °C
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Standardserie 200 V

Motor mérkeffekt Py kW 0,75 1,1 1,5 2,2
1-fas ACS141- | 1K6-1 2K1-1 | 2K7-1 4K1-1
3-fas ACS143- | 1K6-1 2K1-1 2K7-1 4K1-1
Byggstorlek B (o} D
Markdata (Se H) enhet
Inspénning U4 \Y 200 V-240 V +10 % 50/60 Hz

(ACS 141: 1-fas, ACS 143: 3-fas)
Kontinuerlig utstrdm |, (4 kHz) | A 4,3 5,9 7,0 9,0
Kontinuerlig utstrdm |, (8 kHz) | A 3,9 53 6,3 8,1
Kontinuerlig utstrom I A 3,2 4.4 5,3 6,8
(16 kHz)
Max. utstrdm I5 nax (4 kHz) A 6,5 8,9 10,5 13,5
Max. utstrdm |5 o« (8 kHz) A 5,9 8,0 9,5 12,2
Max. utstrdm s oy (16 kHz) A 4,7 6,5 7,7 9,9
Utspanning U, Vv 0 - Uy 3-fas
Instrém 14 1-fas A 10,8 14,8 18,2 22,0
Instrém |, 3-fas A 5,3 7,2 8,9 12,0
Kopplingsfrekvens kHz 4 (Standard)

8 (Lag ljudniva *)

16 (Tyst **)
Skyddsgréanser (Se P)
Overstrém (topp) A 13,8 | 19,0 | 235 | 345
Overspanning:
Utlésningsgrans VvV DC 420 (motsvarande 295 V in)
Underspéanning:
Utlésningsgrans VvV DC 200 (motsvarande 142 V in)
Overtemperatur °C 90 95

(kylflans) | (kylflans)
Max ledardimensioner
Max. motorkabellangd m 75 | 75 | 75 | 75
Kraftanslutningar mm? 4 enledare / atdragningsmoment 0,8 Nm
Styranslutningar mm? 0,5-1,5 (AWG22...AWG16) /

atdragningsmoment 0,4 Nm
Matningssékring 1-fas *** A 16 16 20 25
ACS141-
Matningssékring 3-fas *** A 6 10 10 16
ACS143-
Forlusteffekt
Kraftkrets w 27 39 48 70
Styrkrets w 17 18 19 20

* Stampla ner omgivningstemp. till 30 °C eller stdmpla ner Py och I, till 90 % (se I, (8 kHz)).
** Stampla ner omgivningstemp. till 30 °C och stdmpla ner Py och I, till 75 % (se |5 (16 kHz)).
*** Sakringstyp: UL klass CC eller T. For icke-UL installation IEC269 gG.

Anvand 60 °C-ledare fér omgivningstemperaturen 45 °C eller lagre. Anvand
75 °C-ledare fér omgivningstemperaturer mellan 45 °C och 50 °C
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Standardserie 400 V

Motor mérkeffekt Py | KW 037 (055 (0,75 |1,1 1,5 2,2
3-fas ACS143- | K75-3 | 1K1-3 | 1K6-3 | 2K1-3 | 2K7-3 | 4K1-3
Byggstorlek A B C D
Markdata (Se H) enhet
Inspanning U, \Y 380V - 480V +10 % 50/60 Hz
(ACS 143: 3-fas)
Kontinuerlig utstrom | A 1,2 1,7 2,0 2,8 3,6 4,9
I> (4 kHz)
Kontinuerlig utstrom | A 1,1 1,5 1,8 2,5 3,2 4.4
I> (8 kHz)
Kontinuerlig utstrom | A 0,9 0,9 1,5 1,5 2,7 3,7
I> (16 kHz)
Max. utstrdm Iy ax | A 1,8 |26 [30 |42 5,4 7,4
(4 kHz)
Max. utstrém Iy max (8 | A 1,7 2,3 2,7 3,8 4,8 6,6
kHz)
Max. utstrdm Iy max | A 1,3 1,9 2,2 3,1 4,0 5,4
(16 kHz)
Utspéanning U, \ 0-Uq4
Instrém |4 3-fas A 20 |28 [36 [48 [58 |79
Kopplingsfrekvens kHz 4 (Standard)
8 (Lag ljudniva *)
16 (Tyst **)
Skyddsgrénser (Se P)
Overstrém (topp) A 42 | 5,6 | 6,6 | 9,2 | 11,9 | 16,3
Overspanning:
Utlésningsgrans VvV DC 842 (motsvarande 595 V in)
Underspéanning:
Utlésningsgréns VvV DC 333 (motsvarande 247 V in)
Overtemperatur °C 90 (kylflans) | 95 (kylflans)
Max ledardimensioner
Max. m 30 50 75 75 75 75
motorkabellangd
Kraftanslutningar mm? 4 enledare / atdragningsmoment 0,8 Nm
Styranslutningar mm? 0,5- 1,5 (AWG22...AWG16) / atdragningsmoment
0,4 Nm
Matningssékring 3- A 6 6 6 6 10 10
fas ***
ACS143-
Forlusteffekt
Kraftkrets w 14 20 27 39 48 70
Styrkrets W 14 16 17 18 19 20

* Stémpla ner omgivningstemp. till 30 °C eller stdmpla ner Py och I, till 90 % (se |, (8 kHz)).

** Stampla ner omgivningstemp. till 30 °C och stdmpla ner Py och I, till 75 %, utom ACS 143-1K1-3
och ACS 143-2K1-3 som stdmplas ner till 55 % (se I, (16 kHz)).

*** Sakringstyp: UL klass CC eller T. For icke-UL installation IEC269 gG.

Anvénd 60 °C-ledare fér omgivningstemperaturen 45 °C eller lagre. Anvand
75 °C-ledare fér omgivningstemperaturer mellan 45 °C och 50 °C
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Serie 200 V utan kylflans
Motor markeffekt | kKW 0,12 (0,18 |0,25 |0,37 0,55 0,75
Py
1-fas ACS141- | H18-1 | H25-1 | H37-1 | H75-1 | 1H1-1 | 1H6-1
Byggstorlek H
Markdata (Se H) enhet
Inspénning U4 \ 200 V-240 V =10 % 50/60 Hz
(ACS 141: 1-fas)
Kontinuerlig utstréom | A 1,0 1,4 1,7 2,2 3,0 4,3
I> (4 kHz)
Kontinuerlig utstrém | A 0,9 1,3 1,5 2,0 2,7 3,9
I> (8 kHz)
Kontinuerlig utstrém | A 0,8 1,1 1,3 1,7 2,3 3,2
I> (16 kHz)
Max. utstrom I pmax | A 1,5 21 2,6 3,3 4,5 6,5
(4 kHz)
Max. utstrom I max | A 1,4 2,0 2,3 3,0 4,1 5,9
(8 kHz)
Max. utstrom Iy max | A 1,1 1,5 1,9 2,4 3,3 4,7
(16 kHz)
Utspanning U, Vv 0- U, 3-fas
Instrém 14 1-fas A 27 |44 [54 [e9 [90 [108
Kopplingsfrekvens kHz 4 (Standard)
8 (L&g ljudniva *)
16 (Tyst **)
Skyddsgranser (Se P)
Overstrém (topp) | A 32 | 45 | 55 | 7.1 | 9,7 | 13,8
Overspanning:
Utlésningsgrans V DC 420 (motsvarande 295 V in)
Underspéanning:
Utlésningsgréns VvV DC 200 (motsvarande 142V in)
Overtemperatur °C 90 (kylflans)
Max ledardimensioner
Max. m 50 50 50 75 75 75
motorkabellangd
Kraftanslutningar mm? 4 enledare / atdragningsmoment 0,8 Nm
Styranslutningar mm? 0,5- 1,5 (AWG22...AWG16) / atdragningsmoment
0,4 Nm
Matningssékring 1- | A 6 6 10 10 10 16
fas ***
ACS141-
Forlusteffekt
Kraftkrets w 10 12 13 19 27
Styrkrets w 10 12 14 16 17

* Stémpla ner omgivningstemp. till 30 °C eller stdmpla ner Py och I, till 90 % (se |, (8 kHz)).
** Stampla ner omgivningstemp. till 30 °C och stdmpla ner Py och I, till 75 % (se I, (16 kHz)).
*** Sakringstyp: UL klass CC eller T. Fér icke-UL installation IEC269 gG.

Anvand 60 °C-ledare fér omgivningstemperaturen 45 °C eller lagre. Anvand
75 °C-ledare fér omgivningstemperaturer mellan 45 °C och 50 °C
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Serie 400 V utan kylflans

Motor markeffekt | KW 0,37 0,55 0,75 1,1
Py
3-fas ACS143- | H75-3 1H1-3 1H6-3 2H1-3
Byggstorlek H
Markdata
(Se H) enhet
Inspanning U, \ 380V - 480V +10 % 50/60 Hz
(ACS 143: 3-fas)
Kontinuerlig utstrédm | A 1,2 1,7 2,0 2,8
I> (4 kHz)
Kontinuerlig utstrém | A 1,1 1,5 1,8 2,5
I> (8 kHz)
Kontinuerlig utstrom | A 0,9 0,9 1,5 1,5
I> (16 kHz)
Max. utstrdm lo nax | A 1,8 2,6 3,0 4,2
(4 kHz)
Max. utstrdm lo nax | A 1,7 2,3 2,7 3,8
(8 kHz)
Max. utstréom I o | A 1,3 1,9 2,2 3,1
(16 kHz)
Utspénning U, \" 0- Uy
Instrém I 3-fas A 2,0 |28 |36 4,8
Kopplingsfrekvens kHz 4 (Standard)
8 (Lag ljudniva *)
16 (Tyst **)
Skyddsgrénser (Se P)
Overstrém (topp) | A 42 | 56 | 6,6 | 9,2
Overspanning:
Utlésningsgréns VvV DC 842 (motsvarande 595 V in)
Underspénning:
Utlésningsgréns VvV DC 333 (motsvarande 247 V in)
Overtemperatur °C 90 95
(kylflans) (kylflans)
Max ledardimensioner
Max. m 30 50 75 75
motorkabellangd
Kraftanslutningar mm2 4 enledare / atdragningsmoment 0,8 Nm
Styranslutningar mm2 0,5- 1,5 (AWG22...AWG16) / atdragningsmoment
0,4 Nm
Matningssékring 3- | A 6 6 6 6
fas ***
ACS143-
Forlusteffekt
Kraftkrets w 14 20 27 39
Styrkrets w 14 16 17 18

* Stampla ner omgivningstemp. till 30 °C eller stampla ner Py och I, till 90 % (se I, (8 kHz)).
** Stampla ner omgivningstemp. till 30 °C och stdmpla ner Py och I, till 75 %, utom ACS 143-1H1-3
och ACS 143-2H1-3 som stamplas ner till 55 % (se |, (16 kHz)).
*** Sékringstyp: UL klass CC eller T. For icke-UL installation IEC269 gG.
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Anvénd 60 °C-ledare fér omgivningstemperaturen 45 °C eller lagre. Anvand
75 °C-ledare fér omgivningstemperaturer mellan 45 °C och 50 °C

Obs! Utgangskontaktorn kan endast anvéndas som sékerhetsanordning.
Slut inte kontaktorn nar ACS 140 &r i drift.

S Overensstammelse med EU-direktiv
CE-markning
ACS 140 uppfyller kraven enligt féljande direktiv:

e Lagspanningsdirektivet 73/23/EEG med tillagg
e EMC-direktivet 89/336/EEG med tillagg

Motsvarande 6verensstammelseférklaringar och en lista 6ver huvudsakliga
standarder 6versandes pa begéran.

AOBS! Se "EMC-instruktioner for ACS 140" pa sid 87.

En frekvensomriktare och en Komplett drivsystemmodul (CDM) eller en
Grundlaggande drivsystemmodul (BDM), enligt definition i IEC 61800-2,
betraktas inte som en sékerhetsrelaterad utrustningskomponent enligt
Maskindirektivet eller aktuell harmoniserad standard. Kombinationen CDM/
BDM/frekvensomriktare kan betraktas som en del av en sdkerhetsrelaterad
enhet om den specificerade funktionen hos kombinationen CDM/BDM/
frekvensomriktare uppfyller kraven enligt en viss sékerhetsstandard. Den
specifika funktionen hos aktuell kombination CDM/BDM/frekvensomriktare
och géllande sékerhetsstandard anges i utrustningsdokumentationen.

UL-, ULc- och C-Tick-mérkning

ACS 140 ar UL-, cUL- och C-Tick-markt for alla effektomraden (dock ej C-
Tick-markt for ACS 140 byggstorlek H).

ACS 140 ar lamplig fér anvandning i kretsar som kan leverera maximalt 65
000 Ampere RMS symmetriskt (65 kA).

T Miljéinformation

En produkt som ska kasseras innehaller vardefullt ramaterial som bor
atervinnas i syfte att spara energi och naturresurser. Instruktioner for
materialatervinning kan rekvireras frin ABBs forsaljnings- och servicebolag.



U Tillbehor

ACS 100-PAN
Manéverpanel

PEC-98-0008
Forlangningskabelsats f6r mandverpanel, till ACS 100 / ACS 140 / ACS 400.

ACS 140 RS485/232 adapter

ABC-PDP
Féaltbussadapter for ProfiBus DP kraver att en RS485/232-adapter anvands.

ABC-DEV
Féaltbussadapter for DeviceNet kréver att en RS485/232-adapter anvands.

ACS 100/140-IFxx-, ACS 140-IFxx-, ACS 100-FLT-, ACS 140-FLT-
RFIl-ingangsfilter.

ACS-CHK-, SACLxx
In- och utgangsreaktorer.

ACS-BRK-x
Bromsenheter.

ACS-BRK-xx
Bromschopperenheter.

NEMA1/IP21-installationssats

ACS 140 stods av verktyget Drive Ware®
Kontakta leverantoren.
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Programmering

Mandverpanel

Manéverpanelen kan néar som helst anslutas till och kopplas bort fran
frekvensomriktaren. Mandverpanelen kan anvandas for att kopiera
parametrar till andra ACS 140-enheter med samma programvarurevision
(parameter 3301).

Driftsatt Enhet
Fel-
indikator Rotationsriktn.
Displaylagen

MENY
START/STOPP

-—ENTER
BACK
T
UPP/NER
Driftsatt

Néar omriktaren startas for forsta gangen styrs den via styranslutningarna
(fjarrstyrning, REM). ACS 140 styrs frin mandverpanelen nar enheten ar
installd pa lokal styrning (LOC).

Overga till lokal styrning (LOC) genom att samtidigt halla tangenterna MENU
och ENTER intryckta, tills férst Loc eller senare LCr visas:

* Om tangenterna slépps upp medan Loc fortfarande visas kommer
mandverpanelens frekvensreferens att séttas lika som den externa
referensen och drivsystemet att stoppas.

e Nar LCr visas kopieras aktuell drift/stopp-status samt frekvensreferensen
fran de externa I/O-ingangarna.

Starta och stoppa omriktaren genom att trycka pa tangenten START/STOPP.

Véxla rotationsriktning genom att trycka pa BACK-tangenten.

Aterga till fiarrstyrning (REM) genom att samtidigt halla tangenterna MENU
och ENTER intryckta, tills rE visas.

Rotationsriktning

FWD / REV visas fast * Rotationsriktning fram/back

* Drivsystemet i drift med given referens
FWD / REV blinkar snabbt Drivsystemet accelererar/retarderar.
FWD / REV blinkar langsamt Drivsystemet stér stilla.
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Display
Nar mandéverpanelen spanningssatts visas aktuell utfrekvens. Varje gang

man trycker pa tangenten MENU atergar displayen till denna visning
(OUTPUT).

For att vaxla mellan visning av utfrekvens och utstrém, tryck pa
piltangenterna UPP eller NER.

For att stalla in utfrekvensen for lokal styrning (LOC), tryck p4A ENTER. Om
man trycker pa UPP- eller NER-tangenten férandras referensen omedelbart.
Tryck &nnu en gang pa ENTER for att aterga till OUTPUT-visning.

1

T D 37,0
I- 71 Hz ” =] Hz
OUTPUT outPuT  FER O

Loc

=00

OUTPUT

Menystruktur

ACS 140 har ett stort antal parametrar. Av dessa &r det endast de sa kallade
Basparametrarna som visas fran borjan. Menyfunktionen -LG- anvands for
att visa den fullstdndiga parameteruppséttningen.

OUTPUT-bild Parametergruppe Parametrar

ouTPUT 'llz'j - : -,E,'Ev:u . E ,P';("’ E'

- bt Twmt o Jme
3305
Q pge ©
2o O 0i03 O

Instéllning av parametervarde

Tryck pa ENTER for att avldsa parametervérdet.
For att stalla in ett nytt varde, hall ENTER intryckt tills SET visas.

)

ENTER

|_ \__/ L
coone 180 1@

O

—/

TAVBRYT

SPARA
(enTeR)
N\

OBS! SET blinkar om parametervardet andras. SET visas inte om
parametervardet inte kan andras.

OBS! For att se parameterns férvalda grundvéarde, tryck samtidigt pa
tangenterna UPP och NER.
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Menyfunktioner

Bladdra igenom parametergrupperna till den énskade menyfunktionen. For
att aktivera funktionen, hall ENTER intryckt tills displayen blinkar.

OBS! Parameterkopiering paverkar inte alla parametrar. Féljande parametrar
paverkas inte: 9905 MOTOR NOM SPANN, 9906 MOTOR NOM STROM, 9907
MOTOR NOM FREKYV, 9908 MOTOR NOM VARVTAL, 5201 STATION ID. Se "ACS 140
Fullstdndig parameterlista” pa sid 41, fér beskrivning av parametrarna.

Kopiera parametrar fran manéverpanelen till omriktaren (nedladdning)

Hall intryckt

-dL -

MENU

OBS! Frekvensomriktaren méste vara stoppad och stélld pa lokal styrning.
Parameter 1602 (PARAMETERLAS) maste ha vardet 1 (OPPEN).

Kopiera parametrar fran omriktaren till manéverpanelen (uppladdning)

Hall intryckt

-l -

MENU

OBS! Frekvensomriktaren maste vara stoppad och stélld pa lokal styrning.
Parameter 1602 (PARAMETERLAS) maste ha vérdet 1 (OPPEN).

Vilj mellan grundldggande och fullstindig meny
Hall intryckt

;Ll':l.'.

MENU|

Visas om fulIsténJﬂgi

meny ar aktiv

OBS! Valet av fullstdndig meny galler aven efter fran- och tillslag av
matningsspéanning

Diagnostikdisplay

Nar den réda lysdioden pa ACS 140 lyser eller blinkar foreligger ett fel.
Motsvarande felmeddelande blinkar pa displayen.

Nér den gréna lysdioden pa ACS 140 lyser eller blinkar féreligger ett alarm.
Motsvarande alarmmeddelande blinkar pa displayen. Alarmen 1-7 har att
gbra med tangentanvandningen och gron lysdiod blinkar inte fér dessa.

Alarm- och felmeddelanden kvitteras genom att man trycker p4 MENY,
ENTER eller en pilknapp pa manéverpanelen. Meddelandet kommer tillbaka
efter nagra sekunder om alarmet eller felet fortfarande féreligger och ingen
tangent har rorts.

1
u

I ]
L1

-
(|
=

felkod alarmkod

Se avsnittet Diagnostik for en fullstandig lista 6ver alarm och fel.
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Aterstallning av frekvensomriktaren fran mandver-
panelen

Nér den roda lysdioden pa ACS 140 lyser eller blinkar foreligger ett fel.

For att kvittera ett fel nar den réda lysdioden lyser med fast sken, tryck pa
tangenten START/STOPP.

Varning! | fjarrstyrningslage kan denna atgérd innebéra att drivsystemet
startar.

For att kvittera ett fel nar den réda lysdioden blinkar, bryt
matningsspénningen.

Varning! Nar matningsspanningen kopplas till pa nytt kan drivsystemet starta
omedelbart.

Motsvarande felkod (se Diagnostik) blinkar pa displayen tills felet aterstélls
eller displayen "rensas".

Du kan "rensa" displayen utan att kvittera felet genom att trycka pa vilken
tangent som helst. Ordet FAULT visas fortfarande i displayen.

OBS! Om ingen annan tangent trycks in under 15 sekunder och felet kvarstar
kommer felkoden att visas pa nytt.

Efter ett matningsbortfall tergar omriktaren till samma driftsatt (LOC eller
REM) som den hade fére matningsbortfallet.
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ACS 140 Basparametrar

ACS 140 har ett stort antal parametrar. Av dessa ar det endast de sa kallade
Basparametrarna som visas fran bérjan.

I tilldmpningar dar de férprogrammerade tillampningsmakrona i ACS 140
tillhandahaller de flesta dnskade funktioner récker det att stélla in ett fatal
basparametrar. For en fullstandig beskrivning av de programmerbara
egenskaperna i ACS 140, se “ACS 140 Fullstandig parameterlista” med

bérjan

Féljan

pa sid 41.

de tabell listar basparametrarna.

S = Parametrarna kan andras endast om drivsystemet star stilla.

Kod (Namn Anva | S
ndare
Grupp 99
STARTPARAMETRAR
9902 [TILLAMPN MAKRO v
Véljer tillAmpningsmakro. Sétter parametervérden till sina
grundvarden. Se “Tillampningsmakron” med bérjan pa sid 29, fér en
detaljerad beskrivning av varje makro.
0 = FABRIK 4 = MOTOR POT
1 = ABB STANDARD 5 = HAND - AUTO
2 = 3-TRADS 6 = PID REGULATOR
3 = ALTERNATIV 7 = FORMAGN
Grundvarde: 0 (FABRIK)
9905 [MOTOR NOM SPANN v
Motorns markspanning enligt markskylt. Omradet fér denna
parameter beror pa typen av ACS 140 (200/400 V).
Val fér 200 V-enheter: Val fér 400 V-enheter:
200, 208, 220, 230, 240 V 380, 400, 415, 440, 460, 480 V
Grundvarde for 200 V-enhet: 230 V
Grundvarde for 400 V-enhet: 400 V
9906 |MOTOR NOM STROM v
Motorns markstrém enligt markskylt. Vardeomréadet fér denna
parameter &r 0,5% Iy - 1,5% Iy, dar Iy &r mérkstrommen fér ACS 140.
Grundvarde: Iy
9907 |MOTOR NOM FREKV v
Motorns mérkfrekvens enligt mérkskylt.
Omrade: 0 - 300 Hz
Grundvarde: 50 Hz
9908 |MOTOR NOM VARVTAL v
Motorns mérkvarvtal enligt méarkskylt.
Omrade 0 - 3600 rpm.
Grundvarde: 1440

Tabellen fortséatter pa nésta sida.
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Kod |Namn Anva
ndare

Grupp 01
DRIFTVARDEN

0128 |SENASTE FEL
Senast registrerade fel (0 = inget fel). Se “Diagnostik” med bérjan pa
sid 83.

Minnet kan raderas via mandéverpanelen genom att trycka samtidigt
pa pilknapparna UPP och NER, i parameterlage.

Grupp 10
STYRINGANGAR

1003 |[RIKTNING

Rotationsriktning last.

1 =FRAM

2 = BACK

3 = VALD

Om du véljer VALD satts rotationsriktningen efter givet
riktningskommando.

Grundvarde: 3 (VALD)

Grupp 11
VAL AV REFERENS

1105 |EXT REF1 MAX
Max frekvensreferens i Hz.

Omréade: 0 -300 Hz
Grundvarde: 50 Hz

Grupp 12
KONSTANTA VARVTAL

1202 |KONST VARVT 1
Omréade for alla konstanta varvtal: 0 - 300 Hz
Grundvarde: 5 Hz

1203 |KONST VARVT 2
Grundvarde: 10 Hz

1204 |KONST VARVT 3
Grundvarde: 15 Hz
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Kod [Namn Anva | S
ndare

Grupp 13 .

ANALOGA INGANGAR

1301 |MiNImMum Al

Minimivarde fér Al1 i procent. Definierar ett relativt analogt
ingangsvarde dar frekvensreferensen nar sitt minimivéarde.

Omrade: 0 - 100 %
Grundvarde: 0 %

Grupp 15 .
ANALOGA UTGANGAR

1503 |AO INNEHALL MAX

Definierar utfrekvensen dar den analoga utsignalen nar 20 mA.
Omrade: 0 -300 Hz.

Grundvarde: 50 Hz

OBS! Analoga utgangars innehall kan inte programmeras. De varden
som anges hér géller endast under férutséattning att évriga
konfigureringsparametrar fér analoga utgangar ar oférandrade. En

beskrivning av samtliga parametrar ges i “ACS 140 Fullstandig
parameterlista” med boérjan pa sid 41.

Grupp 20
GRANSER

2003

MAX STROM
Maximal utstrém.

Omrade: 0.5% Iy - 1.5% Iy, dar Iy &r markstrémmen for ACS 140.

Grundvarde: 1,5 * Iy

2008

MAX FREKVENS
Maximal utfrekvens.

Omrade: 0 - 300 Hz

Grundvarde: 50 Hz

Tabellen fortsétter pa nésta sida.
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Kod

Namn

Anva
ndare

Grup

p 21

START/STOPP

2102

STOPP FUNKTION
Betingelser vid stopp av motor.

1 = UTRULLNING

Motorn rullar ut tills den stannar.

2 = RAMP

Rampformad retardation i enlighet med aktiv retardationstid 2203
RETARD TID 1 eller 2205 RETARD TID 2.

Grundvarde: 1 (UTRULLNING)

Grup

p 22

ACC/RET

2202

ACCEL TID 1
Ramp 1: tid fran noll till max frekvens (O - MAX FREKV).

Omréadet fér samtliga ramptidsparametrar &r 0,1 - 1800 s.
Grundvarde: 5,0 s

2203

RETARD TID 1
Ramp 1: tid frdn maximal frekvens till noll (MAX FREKV - 0).

Grundvarde: 5,0 s

2204

ACCEL TID 2
Ramp 2: tid fran noll till max frekvens (0 - MAX FREKV).

Grundvarde: 60,0 s

2205

RETARD TID 2
Ramp 2: tid fran maximal frekvens till noll (MAX FREKV - 0).

Grundvarde: 60,0 s

Grup

p 26

MOTOR STYRNING

2606

U/f-FORH
U/f under faltférsvagningspunkt.

1 = LINJART

2 = KVADRATISKT

LINJART lampar sig bast for konstantmomenttilldmpningar.
KVADRATISKT l&mpar sig bast fér centrifugalpumpar och flaktar, i syfte
att 6ka motorverkningsgraden och minska bullret.

Grundvarde: 1 (LINJART)

Grup

p 33

Information

3301

PROG VERS
Kod fér programvaruversion

S = Parametrarna kan adndras endast om drivsystemet star stilla.
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Tillampningsmakron

Tillampningsmakron &r férprogrammerade parameteruppsattningar. Genom
att utga fran ett tillampningsmakro kan man minimera antalet parametrar som
maste anges vid igadngkérning. Frekvensomriktaren levereras som standard
med tilldmpningsmakrot Fabrik aktiverat.

0BS! Tillampningsmakrot Fabrik &r avsett for tillampningar dar ingen
mandverpanel finns tillganglig. Om man anvander tillampningsmakrot
Fabrik med mandverpanel ar det viktigt att de parametrar vars vérde
styrs av digitala ingang DI4 inte kan &ndras fran mandverpanelen.

Parametervarden

Val av tillampningsmakro med parameter 9902 TILLAMPN MAKRO &ndrar alla
andra parametrar (utom grupp 99, startparametrar, parameterlas 1602, och
grupp 52, parametrar for seriell kommunikation) till sina grundvarden.

Grundvérdena for vissa parametrar beror pa valt makro. Dessa listas med en
beskrivning av varje makro. Grundvéarden fér andra parametrar anges i
“ACS 140 Fustéandig parameterlista”.

Anslutningsexempel

Observera i féljande anslutningsexempel:

e Alla digitala ingangar &r anslutna med negativ logik.
¢ Signaltyperna for de analoga ingangarna Al1 och Al2 véljs med DIP-
omkopplare S1:1 och S1:2.

Frekvensreferens . .
ges med DIP-omkoppl. S1:1 eller S1:2
spanningssignal (0 - 10 V) fran * w‘
D
stromsignal (0 - 20 mA) till "~
Re] 2
N
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Tillampningsmakro Fabrik (0)

Detta makro &r avsett for tillampningar dar ingen manéverpanel finns
tillganglig. Det erbjuder en generell 2-trads I/O-konfiguration.

Vardet fér parameter 9902 &r 0. DI4 &r inte ansluten.

Insignaler
* Start, stopp och riktning (DI1,2)
* Analog referens (Al1)
e Konstant varvtal 1 (DI3)
e Val av ramp 1/2 (DI5)

Utsignaler DIP-omkoppl. S1
* An. utgéng AO: Frekvens  g§1:1:U op
¢ Relautgang 1: Fel o>
« Reldutgang 2: Drift =

Styranslut-
ningar

Funktion

SCR

Al 1

Extern referens1; 0...10V <=> 0...50 Hz

AGND

0V

Referensspéanning 10 VDC

Al 2

Anvéands ej

AGND

AO

Utfrekvens 0...20mA <=> 0...50 Hz

AGND

+12 'V

+12 VDC

DCOM

DI 1

Start/Stopp. Slut for att starta ACS 140

DI 2

Fram/Back. Slut for reverserad rotationsriktning

DI 3

Konstant varvtal 1. Grundvarde: 5Hz

DI 4

Lamnas oansluten!*

DI 5

Val av ramp. Aktivera for att valja ramp 2. Forin-
stéllt: 5s/60s

16 [RO 1A
17 |RO 1B

Relautgang 1
AK Fel: 6ppen

18 [RO 2A — Relautgang 2
19 |RO2B | | drift: sluten

*OBS! DI 4 anvands for att konfigurera ACS 140. Ingangen avldses endast
vid spanningstillslag. Alla parametrar mérkta * styrs av ingang DI4.

Parametervarden for Fabrik (0)

*1001 EXT 1 STYRNING 2(DI1,2) 1106 VAL EXT REF2 0
(KNAPPSATS)

1002 EXT 2 STYRNING 0 (EJ VALD) | *1201 VAL KONST VARVTAL 3 (DI3)

1003 RIKTNING 3 (VALD) 1601 DRIFTFRIGIVNING 0 (EJ VALD)

1102 VAL EXT1/EXT2 6 (ExT1) 2105 VAL FORMAGN 0 (EJ VALD)

1103 VAL EXT REF1 1 (A1) 2201 VAL ACC/RET 1/2 5 (DI5)

30




Tillampningsmakro Fabrik (1)

Detta makro &r avsett for tilldmpningar dar ingen manéverpanel finns
tillgénglig. Det erbjuder en generell 3-trads I/O-konfiguration.

Vardet for parameter 9902 ar 0. DI4 &r ansluten.

Insignaler Utsignaler DIP-omkoppl. S1
» Start, stopp och riktning (DI1,2,3) ¢ An. utgdng AO: Frekvens 5
« Analog referens (Al1) * Relautgang 1: Fel St:1:U | 2P
¢ Val av ramp 1/2 (DI5) ¢ Reldutgang 2: Drift 2»
Styranslut- .
nir):gar Funktion
—r— 1 [SCR
L) 2 |Al1 Extern referensi; 0...10V <=> 0...50 Hz
', ! 73 |AGND
L " a2 ffov Referensspénning 10 VDC
5 |Al2 Anvands ej
6 |AGND
,_TF 7 |AO Utfrekvens 0...20mA <=> 0...50 Hz
8 |AGND
9 +12V [+12VDC
[ o pcom
- 11 |DI1 Momentan tillpuls nar DI2 sluts: Start
Lt 12 |DI 2 Momentan franpuls: Stopp
L -13|DI 3 Fram/Back; Slut for reverserad rotationsriktning
14 DI 4 Maste vara ansluten!*
L~ 15 |DI 5 Val av ramp. Aktivera for att valja ramp 2. Férin-
stéllt: 5s/60 s
16 [RO 1A Relautgang 1
17 |RO 1B 3 Fel: 6ppen
18 [RO 2A _k Relautgang 2
19 |RO2B |— I drift: sluten

*OBS! DI 4 anvands for att konfigurera ACS 140. Ingangen avlases endast
vid spanningstillslag. Alla parametrar mérkta * styrs av ingang DI4.

0OBS! Stoppingang (D12) 6ppen: panelens START/STOPP-knapp forreglad

(lokalt).

Parametervarden for fabrik (1):

*1001 EXT 1 STYRNING 4 (DI1P,2P,P) | 1106 VAL EXT REF2 0

(KNAPPSATS)

1002 EXT 2 STYRNING 0 (EJ VALD) | *1201 VAL KONST VARVTAL O (EJ VALD)
1003 RIKTNING 3 (VALD) 1601 DRIFTFRIGIVNING 0 (EJ VALD)
1102 VAL EXT1/EXT2 6 (ExT1) 2105 VAL FORMAGN 0 (EJ VALD)
1103 VAL EXT REF1 1 (A1) 2201 VAL ACC/RET 1/2 5 (DI5)
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Tillampningsmakro ABB-standard

Detta tillampningsmakro erbjuder en generell 2-trads I/O-konfiguration. Det
erbjuder ytterligare tva forinstéllda konstanta varvtal i jamférelse med

tillAmpningsmakrot Fabrik (0).
Vardet for parameter 9902 ar 1.

Insignaler
e Start, stopp och riktning (DI1,2)
* Analog referens (Al1)
¢ Val av konstant varvtal (DI3,4)
* Val av ramp 1/2 (DI5)

Utsignaler DIP-omkoppl. S1
. An.“utgagng AQ: Frekvens s1:1:U | er b
* Reldutgang 1: Fel S :
« Reldutgang 2: Drift 2>

Styranslut- |, tion
ningar
SCR
Al 1 Extern referens1; 0...10V <=> 0...50 Hz
AGND
0V Referensspéanning 10 VDC
Al 2 Anvénds ej
AGND
AO Utfrekvens 0...20mA <=> 0...50 Hz
AGND
+12V [+12VDC
DCOM
DI 1 Start/Stopp: Slut for att starta
DI 2 Fram/Back: Slut for reverserad rot. riktning
DI3 Val av konstant varvtal*
Dl 4 Val av konstant varvtal*
DI5 Val av ramp. Aktivera for att valja ramp 2.
Forinstéllt: 5s/60 s
16 |[RO 1A _k Relautgang 1
17 [|RO1B |~ Fel: 6ppen
18 |[RO 2A _k Relautgang 2
19 [RO2B |— I drift: sluten
*Val av konstant varvtal: 0 = éppen, 1 = ansluten
DI3 DI4 |Utgang
0 0 referens via Al1
1 0 konst varvtal 1 (1202)
0 1 konst varvtal 2 (1203)
1 1 konst varvtal 3 (1204)
ABB-standard,parametervarden:
1001 EXT 1 STYRNING 2 (Di11,2) 1106 VAL EXT REF2 0
(KNAPPSATS)
1002 EXT 2 STYRNING 0 (EJ VALD) | 1201 VAL KONST VARVTAL 7 (DI3,4)
1003 RIKTNING 3 (VALD) 1601 DRIFTFRIGIVNING 0 (EJ VALD)
1102 VAL EXT1/EXT2 6 (EXT1) 2105 VAL FORMAGN 0 (EJ VALD)
1103 VAL EXT REF1 1 (A1) 2201 VAL ACC/RET 1/2 5 (DI5)
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TillAmpningsmakro 3-trad

Detta makro &r avsett for tillampningar dar drivsystemet styrs via
aterfjadrande tryckknappar. Det erbjuder ytterligare tva konstanta varvtal i
jamforelse med tillampningsmakrot Fabrik (1) genom att &ven DI4 och DI5
anvands.

Vardet fér parameter 9902 ar 2.

Insignaler Utsignaler DIP-omkoppl.
« Start, stopp och riktning (DI1,2,3) e« An. utgang AO: Frekvens  S1
¢ Analog referens (Al1) ¢ Reléautgang 1: Fel s1:1:U | o> B

¢ Val av konstant varvtal (D14,5) * Reldutgang 2: Drift

Styranslut-
ningar
SCR
Al 1 Extern referens1; 0...10V <=> 0...50 Hz
AGND
10V  |Referensspénning 10 VDC
Al 2 Anvands ej

AGND
AO Utfrekvens 0...20mA <=> 0...50 Hz
AGND
+12V [+12VDC
DCOM
DI 1 Momentan tillpuls nar DI2 sluts: Start

DI 2 Momentan franpuls: Stopp

DI3  [Slut fér reverserad rotationsriktning: Fram/Back
DI 4 Val av konstant varvtal*

DI 5 Val av konstant varvtal*

RO 1A Relautgang 1
RO 1B 3 Fel: gc")ppgen
RO 2A Relautgang 2
RO 2B 3 Idrift:gslutgen

Funktion

*Val av konstant varvtal: 0 = éppen, 1 = ansluten

DI4 DI5 |Utgang

0 referens via Al1

0 konstant varvtal 1 (1202)
1

1

konstant varvtal 2 (1203)
konstant varvtal 3 (1204)

0
1
0
1

OBS! Stoppingang (Di2) 6ppen: panelens START/STOPP-knapp forreglad
(lokalt).

Parametervérden for tilldmpningsmakro 3-trad:

1001 EXT 1 STYRNING 4 (p11P,2P,3) | 1106 VAL EXT REF2 0
(KNAPPSATS)
1002 EXT 2 STYRNING 0 (EJ VALD) 1201 VAL KONST VARVTAL 8 (DI4,5)
1003 RIKTNING 3 (VALD) 1601 DRIFTFRIGIVNING 0 (EJ VALD)
1102 VAL EXT1/EXT2 6 (ExT1) 2105 VAL FORMAGN 0 (EJ VALD)
1103 VAL EXT REF1 1 (A1) 2201 VAL ACC/RET 1/2 0 (EJ VALD)
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TillAmpningsmakro Véaxlande

Detta makro erbjuder en I/O-konfiguration som &r anpassad till en sekvens
Dl-signaler for kérning av ett drivsystem i alternerande rotationsriktningar.

Vardet fér parameter 9902 &r 3.

Insignaler Utsignaler DIP-omkoppl. S1
 Start, stopp och riktning (DI1,2) * An. utgang AO: Frekvens si1:u | o 0
¢ Analog referens (Al1) ¢ Relautgang 1: Fel U S :
¢ Val av konstant varvtal (DI3,4) e« Relautgang 2: Drift 2» |

* Val av ramp 1/2 (DI5)

Styranslut-

ningar Funktion

SCR

Al 1 Extern referensi; 0...10V <=> 0...50 Hz

AGND

0V Referensspanning 10 VDC

Al 2 Anvands ej

AGND

AO Utfrekvens 0...20mA <=> 0...50 Hz

AGND

+12V |+12VDC

DCOM

DI 1 Start fram; Om DI1 = DI2 stoppas drivsystemet

DI 2 Start back

DI 3 Val av konstant varvtal*

Dl 4 Val av konstant varvtal*

DI 5 Val av ramp. Aktivera for att vélja ramp 2.
Forinstéllt: 5s/60 s

16 [RO1A |— Relautgang 1
17 |RO1B |— Fel: 6ppen
18 |RO 2A — Relautgang 2
19 [RO2B |— 1 drift: sluten

*Val av konstant varvtal: 0 = éppen, 1 = ansluten

DI3 DI4 |Utgang

0 referens via Al1

0 konstant varvtal 1 (1202)
7

1

konstant varvtal 2 (1203)
konstant varvtal 3 (1204)

0
1
0
1

Parametervarden for tilldmpningsmakro Vaxlande:

1001 EXT 1 STYRNING 9 (DITF,2R) 1106 VAL EXT REF2 0

(KNAPPSATS)
1002 EXT 2 STYRNING 0 (EJ VALD) 1201 VAL KONST VARVTAL 7 (DI3,4)
1003 RIKTNING 3 (VALD) 1601 DRIFTFRIGIVNING 0 (EJ VALD)
1102 VAL EXT1/EXT2 6 (EXT1) 2105 VAL FORMAGN 0 (EJ VALD)
1103 VAL EXT REF1 1 (A1) 2201 VAL ACC/RET 1/2 5 (DI5)
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Tillampningsmakro Motorpotentiometer

Detta makro erbjuder ett kostnadseffektivt granssnitt fér PLC-enheter som
har till uppgift att styra drivsystemets varvtal med enbart digitala signaler.

Vardet fér parameter 9902 ar 4.

Insignaler Utsignaler

» Start, stopp och riktning (DI1,2)
* Referens upp (DI3) .
* Referens ner (DI4) .
* Val av konstant varvtal (DI5)

An. utgang AO: Frekvens
Relautgang 1: Fel
Relautgang 2: Drift

Styranslut- .
ni|¥gar Funktion
1 |SCR
2 |Al1 Anvands ej
3 [AGND
4 |10V Referensspéanning 10 VDC
5 |Al2 Anvénds ej
,7 6 |[AGND
L @A——[ 7 |A0__|Utirekvens 0..20mA <=> 0..50 iz
— | 8 |AGND
|: 9 [+12V [|+12VDC
10 |[DCOM
— — 11 [DI1 Start/Stopp: Slut for att starta ACS 140
e 12 |DI2 Fram/Back: Slut for reverserad
rotationsriktning
—————[ 13 |DI3 Referens upp: Slut for att 6ka referensvardet*
g 14 |DI 4 Referens ner: Slut for att minska
referensvardet*
— 15 |DI5 konstant varvtal 1
16 |[RO 1A Relautgang 1
17 |RO 1B 3 Fel: Gppen
18 |RO 2A Relautgang 2
19 |RO 2B 3 | drift: sluten

*OBS!

e Om bade DI 3 och DI 4 ar slutna respektive 6ppna bibehalls referensvar-

det oférandrat.
* Referensvardet sparas under s
e Det analoga referensvardet folj
valt.

topp och matningsavbrott.
s inte nar makrot Motorpotentiometer ar

Motorpotentiometer, parametervéarden:

1001 EXT 1 STYRNING 2 (DI11,2) 1106 VAL EXT REF2 0
(KNAPPSATS)

1002 EXT 2 STYRNING 0 (EJ VALD) 1201 VAL KONST VARVTAL 5 (DI5)

1003 RIKTNING 3 (VALD) 1601 DRIFTFRIGIVNING 0 (EJ VALD)

1102 VAL EXT1/EXT2 6 (EXT1) 2105 VAL FORMAGN 0 (EJ VALD)

1103 VAL EXT REF1 6 (DI3U,4D) 2201 VAL ACC/RET 1/2 0 (EJ VALD)
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Tillampningsmakro Hand - Auto

Detta makro erbjuder en I/O konfiguration som typiskt fdrekommer i HVAC-
tillAmpningar.

Vardet for parameter 9902 &ar 5.

Insignaler Utsignaler DIP-omkoppl. S1
* Start, stopp (DI1,5) och back ¢ An. utgang AO: Frekvens

(D|2,4) S1:1:U m)

* Tva analoga referensvérden * Relautgang 1: Fel St:2:1 |

(Al1,A12) -

* Val av styrplats (DI3)

Relautgang 2: Drift

Styranslut-

N Funktion
nin.

—~——| 1 [5CR

AR 2 |Al1 Extern referens 1: 0...10 V <=> 0...50 Hz
[N (Manuell styrning)

3 |AGND

4 |10V Referensspanning 10 VDC

5 |Al2 Extern referens 2: 0...20 mA <=> 0...50 Hz
(Automatisk styrning)

AGND

+12V [+12VDC

10 |DCOM
11 |DI1 Start/Stopp: Slut for start av ACS 140 (Hand)
12 |DI2 Fram/Back: Slut for reverserad rotationsrikt-

6 |AGND

@ 7 |AO Utfrekvens 0...20 mA <=>0...50 Hz
—— | 8

-
-
L~
-
L~
L~

ning (Hand)
13 |DI3 Val EXT1/EXT2: Slut for att vélja automatisk
styrning
14 |DI 4 Fram/Back: Slut for reverserad rotationsrikt-
ning (Auto)
15 |DI5 Start/Stopp: Slut for att starta ACS 140 (Auto)
16 |[RO 1A Relautgang 1
17 |RO 1B :k Fel: 6ppen
18 |RO 2A _k Relautgang 2
19 [RO2B |— I drift: sluten

OBS! Parameter 2107 STARTBLOCKERING ska vara 0 (FRAN).

Hand-Auto, parametervarden:

1001 EXT 1 STYRNING 2 (o11,2) 1106 VAL EXT REF2 2 (A12)

1002 EXT 2 STYRNING 7 (DI15,4) 1201 VAL KONST VARVTAL O (EJ VALD)
1003 RIKTNING 3 (VALD) 1601 DRIFTFRIGIVNING 0 (EJ VALD)
1102 VAL EXT1/EXT2 3 (DI13) 2105 VAL FORMAGN 0 (EJ VALD)
1103 VAL EXT REF1 1 (A1) 2201 VAL ACC/RET 1/2 0 (EJ VALD)
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Tillampningsmakro PID-reglering

Detta makro ar avsett for anvandning med olika aterkopplande reglersystem
som tryckreglering, flédesreglering etc.

Vardet fér parameter 9902 ar 6.

Insignaler
* Start/Stopp (DI1)
¢ Analog referens (Al1)

Utsignaler DIP-omkoppl. S1

¢ An. utgang AO: Frekvens . -
« Relautgang 1: Fel St:1:U [ gp )

« Arvarde (AI2)  Relautgang 2: Drift St:2:1 [ 1gp
¢ Val av styrplats (DI2) -
¢ Konstant varvtal (DI4,5)
styranslut- .
ni!rlngar Funktion

SCR

Al 1 EXT1 (Hand) eller EXT2 (PID) referens; 0...10 V

AGND

0V Referensspanning 10 VDC

Al 2 Arvardessignal; 0...20 mA (PID)

AGND

AO Utfrekvens 0...20 mA <=> 0...50 Hz

AGND

+12V |+12VDC

DCOM

DI 1 Start/Stopp: Slut for att starta ACS 140*

DI 2 EXT1/EXT2 Val: Slut fér att vélja PID-reglering*

DI 3 Anvands ej

DI 4 Tre konstanta varvtal (1 ... 3) ar valda med tva

digitala ingangar D14 och DI5; anvands ej vid PID-
reglering**.

15 [DI5 Tre konstanta varvtal (1 ... 3) ar valda med tva
digitala ingangar D14 och DI5; anvands ej vid PID-
reglering**.

16 [RO 1A Relautgang 1

17 |[RO 1B 3 Fel: 6ppen

18 [RO 2A _k Relautgang 2

19 |RO2B | | drift: sluten

OoBS!

* Vid val av PID reglering maste DI2 vara aktiv innan startkommando ges pa

DI1.

** Konstant varvtal beaktas inte vid PID-reglering (PID).

OBS! Parameter 2107 STARTBLOCKERING ska vara O (OFF).

OBS! Kritiskt varvtal (grupp 25) ignoreras vid PID-reglering (PID).

PID-regleringsparametrarna (grupp 40) ingér inte i uppséattningen

Basparametrar.
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Parametervérden fér PID-reglering :

1001 EXT 1 STYRNING

1 (011)

2202 ACCEL TID 1

10s

1002 EXT 2 STYRNING

2203 RETARD TID 1

10s

(
1003 RIKTNING 1 (FRAM) | 2606 U/F FORHALLANDE 2 (KVADRATISKT)
1102 VAL EXT1/EXT2 2 (DI2) 3101 ANTAL FORSOK 5
1103 VAL EXT REF1 1 (A1) 3103 FORDROJINING 1,0s
1106 VAL EXT REF2 1 (A1) 3106 UNDERSPANNING 1 (TILL)
1201 VAL KONST VARVTAL 8 (DI4,5) | 4001 PID FORST 0,7
1601 DRIFTFRIGIVNING 0 (EJ VALD) | 4002 PID INTEGR TID 10s
2105 VAL FORMAGN 0 (EJ VALD) | 4019 VAL BORVARDE 1 (INTERN)
2201 VAL ACC/RET 1/2 0 (EJ VALD) | 4022 VAL INTERNT 3 (DI3)

BORVARDE
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Tillampningsmakro Férmagnetisering

Detta makro ar avsett for tilldmpningar dar drivsystemet maste kunna startas
mycket snabbt. Det tar alltid en viss tid att bygga upp flédet i motorn. Med
tillAmpningsmakrot Férmagnetisering kan denna f6rdréjning elimineras.

Vardet fér parameter 9902 ar 7.

Insignaler Utsignaler DIP-omkoppl. S1
 Start, stopp och riktning (DI1,2) ¢ An. utgang AO: Frekvens s1:4u | 2w N
¢ Analog referens (Al1) ¢ Reldutgang 1: Fel s !
 Val av forinstéllt varvtal (DI3,4) ¢ Relautgang 2: Drift 2» :

* Férmagnetisera (DI5)

Styranslut-
ningar
SCR
Al 1 Extern referens1: 0...10 V <=> 0...50 Hz
AGND
oV Referensspanning 10 VDC
Al 2 Anvands ej

AGND
AO Utfrekvens 0...20 mA <=> 0...50 Hz
AGND
+12V |+12VDC
DCOM
DI 1 Start/Stopp: Slut for att starta ACS 140

DI 2 Fram/Back: Slut for reverserad rot. riktning
DI 3 Val av konstant varvtal*

DI 4 Val av konstant varvtal*

DI 5 Férmagnetisera: Slut for start av férmagn.

Funktion

RO 1A Relautgang 1
RO 1B [ Fel: 6ppen
RO2A |— Relautgang 2
RO2B |— | drift: sluten

*Val av konstant varvtal: 0 = 6ppen, 1 = ansluten
DI3 DI4 |Utgang

0 referens via Al1

0 konstant varvtal 1 (1202)
1

1

konstant varvtal 2 (1203)
konstant varvtal 3 (1204)

0
1
0
1

Parametervarden fér fdrmagnetisering:

1001 EXT 1 STYRNING 2(p11,2) 1106 VAL EXT REF2 0
(KNAPPSATS)
1002 EXT 2 STYRNING 0 (EJ VALD) 1201 VAL KONST VARVTAL 7 (DI3,4)
1003 RIKTNING 3 (VALD) 1601 DRIFTFRIGIVNING 0 (EJ VALD)
1102 VAL EXT1/EXT2 6 (ExT1) 2105 VAL FORMAGN 5 (DI5)
1103 VAL EXT REF1 1 2201 VAL ACC/RET 1/2 0 (EJ VALD)
(KNAPPSATS)
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ACS 140 Fullstandig parameterlista

Till en bérjan visas endast de sa kallade Basparametrarna (skuggade i tabell

1). Menyfunktionen -LG- anvands for att visa den fullstandiga
parameteruppséattningen.

S = Parametrarna kan &ndras endast om drivsystemet stéar stilla.

M = Grundvérdena beror pa valt makro (*).

Tabell 1 Fullsténdig parameteruppséttning.

Kod [Namn Omrade IUppIésnininnstéillning | Anv. I S | M
Grupp 99
STARTPARAMETRAR
9902 |TILLAMPN MAKRO 0-7 1 0 (FABRIK) v
9905 [MOTOR NOM SPANN (200, 208,220, (1 V 230/400 V 4
230, 240,380,
400, 415,440,
460, 480 V
9906 |MOTOR NOM STROM  |0,5%Iy - 1,5*Iy |0,1 A In v
9907 |MOTOR NOM FREKV ~ |0-300 Hz 1Hz 50 Hz v
9908 |MOTOR NOM VARVT  [0-3600 rom |1 rpm 1440 rpm v
Grupp 01
DRIFTVARDEN
0102 |VARVTAL 0-9999 rpm (1 rpm -
0103 |UTFREKVENS 0-300 Hz 0,1 Hz -
0104 [STROM - 0,1A -
0105 |MOMENT -100 - 100 % (0,1 % -
0106 |EFFEKT - 0,1 kW -
0107 |MELLANLEDSSPANN  |0-679 V 0,1V -
0109 [UTSPANNING 0-480 V 0,1V -
0110 [ACS 140 TEMP 0-150 °C 0,1°C -
0111 [EXT REF 1 0-300 Hz 0,1 Hz -
0112 [EXT REF 2 0-100 % 0,1 % -
0113 |STYRPLATS 0-2 1 -
0114 |DRIFTTID 0-99,99 kh 0,01 kh -
0115 |kWh-RAKNARE 0-9999 kWh 1 kWh -
0116 |APPL BLK UTG 0-100 % 0,1 % -
0117 |DI1-DI4 STATUS 0000-1111  [1 -
(0-15 decimal)
0118 |AIl 0-100 % 0,1 % -
0119 |AI2 0-100 % 0,1 % -
0121 |DI5 & RELAER 0000-0111 1 -
(0-7 decimal)
0122 |AO 0-20 mA 0,1 mA -
0124 |ARVARDE 1 0-100 % 0,1 % -
0125 |ARVARDE 2 0-100 % 0,1 % -
0126 |REGLERAVVIKELSE -100-100 % (0,1 % -
0127 |ARVARDE -100-100 % (0,1 % -
0128 [SENASTE FEL 0-22 1 0
0129 |FOREG FEL 0-22 1 0
0130 |ALDSTA FEL 0-22 1 0
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Kod |Namn Omrade Uppldsning|instéllning | Anv. |

Grupp 10
STYRINGANGAR
1001 |EXT 1 STYRNING 0-10 1 2/4
1002 [EXT2 STYRNING 0-10 1 0 (EJ VALD)
1003 [RIKTNING 1-3 1 3 (VALD)
Grupp 11
VAL AV REFERENS
1101 |REF FRAN PANEL 1-2 1 1 (REF1
(Hz))
1102 |VAL EXT1/EXT2 1-8 1 6 (EXT1)
1103 |VAL EXT REF1 0-11 1 1 (A1)
1104 |EXT REF1 MIN 0-300 Hz 1Hz 0 Hz
1105 |EXT REF2 MAX 0-300 Hz 1Hz 50 Hz
1106 |VAL EXT REF2 0-11 1 0 (PANEL)
1107 |EXT REF2 MIN 0-100 % 1% 0 %
1108 |EXT REF2 MAX 0-500 % 1% 100 %
Grupp 12
KONSTANTA VARVTAL
1201 [VAL KONST VARVTAL |0-10 1 3/0
1202 |KONST VARVTAL 1 0-300 Hz 0,1 Hz 5 Hz
1203 |KONST VARVTAL 2 0-300 Hz 0,1 Hz 10 Hz
1204 |KONST VARVTAL 3 0-300 Hz 0,1 Hz 15 Hz
1205 |KONST VARVTAL 4 0-300 Hz 0,1 Hz 20 Hz
1206 |KONST VARVTAL 5 0-300 Hz 0,1 Hz 25 Hz
1207 |KONST VARVTAL 6 0-300 Hz 0,1 Hz 40 Hz
1208 |KONST VARVTAL 7 0-300 Hz 0,1 Hz 50 Hz
Grupp 13 .
ANALOGA INGANGAR
1301 |MINIMUM Al 1 0-100 % 1% 0 %
1302 |MAXIMUM AI1 0-100 % 1% 100 %
1303 |FILTER Al 0-10s 0,1s 0,1s
1304 |MINIMUM AI2 0-100 % 1% 0 %
1305 |MAXIMUM AI2 0-100 % 1% 100 %
1306 |FILTER AI2 0-10s 0,1s 0,1s
Grupp 14
RELAUTGANGAR
1401 |RELAUTGANG 1 0-11 1 3
(FEL (-1))
1402 [RELAUTGANG 2 0-11 1 2 (DRIFT)
Grupp 15 .
ANALOG UTGANG
1501 |AO INNEHALL 102-130 1 103
1502 |AO INNEHALL MIN * * 0,0 Hz
1503 [AO INNEHALL MAX [ [ 50 Hz
1504 |MINIMUM AO 0,0-20,0 mA |0,1 mA 0 mA
1505 |MAXIMUM AO 0,0-20,0 mA |0,1 mA 20 mA
1506 |FILTER AO 0-10s 0,1s 0,1s
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Kod [Namn Omrade Uppldsning|instélining | Anv. | S

Grupp 16
SYSTEMSTYRNING
1601 [DRIFTFRIGIVNING 0-6 1 0 (EJ VALD) v
1602 |PARAMETERLAS 0-2 1 1 (OPPET)
1604 |VAL FELATERST 0-7 1 6 (START/ v
STOPP)
1608 |VISA ALARM 0-1 1 0 (NEJ)
Grupp 20
GRANSER
2003 |MAX STROM 0,5*Iy - 1,5%1y [0,1 A 1,5%Iy
2005 |OVERSP REGL 0-1 1 1 (AKTIVERA)
2006 |UNDERSP REGL 0-2 1 1
(AKTIVERING
STID)
2007 |MIN FREKVENS 0-300 Hz 1Hz 0 Hz
2008 |MAX FREKVENS 0-300 Hz 1Hz 50 Hz v
Grupp 21
START/STOPP
2101 |START FUNKTION 1-4 1 1 (RAMP) v
2102 |STOPP FUNKTION 1-2 1 1
(UTRULLNING
)
2103 [TUNG ST STROM 0,5*I\ - 2,0*1y |0,1 A 1,2%y v
2104 |DC BROMSN TID 0-250 s 0,1s 0s
2105 |VAL FORMAGN 0-6 1 0 (EJ VALD) v
2106 |FORMAGN TID 0-25,0 s 0,1s 2,0s
2107 |STARTBLOCKERING 0-1 1 1 (ON)
Grupp 22
ACCEL/RETARD
2201 |VAL ACC/RET 1/2 0-5 1 5 (DI5) v
2202 [ACCELTID 1 0,1-1800 s 0,1;1s 5s v
2203 [RETARD TID 1 0,1-1800 s 0,1;1s 5s
2204 [ACCEL TID 2 0,1-1800 s 0,1;1s 60 s
2205 [RETARD TID 2 0,1-1800 s 0,1;1s 60 s
2206 |RAMP FORM 0-3 1 0 (LINJAR)
Grupp 25
KRITISKA FREKVENSER
2501 |VAL KRIT FREKV 0-1 1 0 (OFF)
2502 |KRIT FREKV1 LAG 0-300 Hz 1Hz 0 Hz
2503 |KRIT FREKV1 HOG 0-300 Hz 1Hz 0 Hz
2504 |KRIT FREKV2 LAG 0-300 Hz 1Hz 0 Hz
2505 |KRIT FREKV2 HOG 0-300 Hz 1Hz 0 Hz
Grupp 26
MOTOR STYRNING
2603 |IR-KOMPENSERING 0-30 VFOR |1 10V
200 V-
ENHETER; 0-60
V FOR 400 V-
ENHETER
2604 (IR KOMP OMR 0-300 Hz 1Hz 50 Hz




Kod |Namn Omrade Uppldsning|instéllning | Anv.

2605 [LAGT LJUD 0-2 1 0
(STANDARD)

2606 |U/f FORHALLANDE 1-2 1 1 (LINJART)

2607 |EFTERSLAP KOMP 0-250 % 1% 0 %

Grupp 30

FEL FUNKTIONER

3001 [AI<MIN FUNKTION 0-3 1 1 (FEL)

3002 [PANEL BORTF 1-3 1 1 (FEL)

3003 [EXTERNT FEL 0-5 1 0 (EJ VALD)

3004 [MOTOR OVERLAST 0-2 1 1 (FEL)

3005 [MOTOR TERM TID 256-9999 s 1s 500 s

3006 [MOTOR BEL KURVA 50-150 % 1% 100 %

3007 [NOLLVARV BEL 25-150 % 1% 70 %

3008 (BRYTPUNKT 1-300 Hz 1Hz 35 Hz

3009 [FASTLASNING 0-2 1 0 (EJ VALD)

3010 |FASTLASN STROM 0,5%Iy - 1,5%y [0,1 A 1,2% Iy

3011 [FASTLASN FREKV 0,5-50 Hz 0,1 Hz 20 Hz

3012 |FASTLASN TID 10-400 s 1s 20 s

3013 |AI1 FEL GRANS 0-100 % 1% 0 %

3014 |AI2 FEL GRANS 0-100 % 1% 0 %

Grupp 31 .

AUTOM ATERSTALLNING

3101 |ANTAL FORSOK 0-5 1 0

3102 [FORSOKSTID 1,0-180,0 s 0,1s 30 s

3103 [FORDROJNING 0,0-3,0 s 0,1s 0s

3104 |OVERSTROM 0-1 1 0 (FRAN)

3105 |OVERSPANNING 0-1 1 0 (FRAN)

3106 |UNDERSPANNING 0-1 1 0 (FRAN)

3107 |AI<MIN 0-1 1 0 (FRAN)

Grupp 32

OVERVAKNING

3201 |OVERV 1 PARAM 102 -130 1 103

3202 |OVERV 1 GR LAG * * 0

3203 |OVERV 1 GR HOG * * 0

3204 |OVERV 2 PARAM 102 - 130 1 103

3205 |OVERV 2 GR LAG * * 0

3206 |OVERV 2 GR HOG * * 0

Grupp 33

INFORMATION

3301 [PROGVERS 0.0.0.0-f.f.fF |- -

3302 |[TEST DATUM aa.vv - -

Grupp 40

PID REGULATOR

4001 |PID FORST 0,1-100 0,1 1,0

4002 |PID INTEGR TID 0,1-320 s 0,1s 60 s

4003 |PID DERIV TID 0-10 s 0,1s 0s

4004 |PID DERIV FILTER 0-10 s 0,1s 1s

4005 |REGL AVVIK INV 0-1 1 0 (NEJ)
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Kod [Namn Omrade Uppldsning|instéllning | Anv. [ S | M

4006 |VAL ARVARDE 1-9 1 1 (ARv1) v

4007 |VAL ARVARDE1 1-2 1 2 (AI12) v

4008 |VAL ARVARDE2 1-2 1 2 (AI12) v

4009 |ARV1 MINIMUM 0-1000 % 1% 0 %

4010 |ARV1 MAXIMUM 0-1000 % 1% 100 %

4011 |ARV2 MINIMUM 0-1000 % 1% 0 %

4012 |ARV2 MAXIMUM 0-1000 % 1% 100 %

4013 |PID STOPP FORDR 0,0-3600s  [0,1;1s 60 s

4014 |PID STOPP NIVA 0,0-120 Hz 0,1 Hz 0 Hz

4015 |ATERSTART NIVA 0,0-100 % 0,1 % 0 %

4019 |VAL BORVARDE 1-2 1 2 (EXTERNT) v

4020 |INTERNT BORVARDE 1 (0,0-100,0 % |0,1 % 40 %

4021 |INTERNT BORVARDE 2 |0,0-100,0 % [0,1 % 80 %

4022 |VAL INTERNT 1-7 1 6 (BOR- v
BORVARDE VARDE1)

Grupp 52

SERIELL KOMM

For beskrivning av parametrarna denna grupp, se ACS 140 RS485 och RS232 Adapter

Installation and Start-up Guide.

:lBasparametrar.
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Grupp 99: Startparametrar

Basparametrarna &r en sarskild uppséttning parametrar fér konfigurering av
ACS 140 och for att ange motorinformation.

Kod |Beskrivning
9902 (TILLAMPN MAKRO
Val av tillampningsmakro. Denna parameter anvands for att valja det
tillampningsmakro som konfigurerar ACS 140 for en viss tillAmpning. Se
“Tillampningsmakron” pa sid 29, for en lista och beskrivningar av tillgangliga
tillampningsmakron.
9905 |MOTOR NOM SPANN
Motorns mérkspénning enligt mérkskylt. Anger maximal spanning som
ACS 140 far leverera till motorn. MOTOR NOM FREKV anger frekvensen vid vilken
utspanningen ar lika med MOTOR NOM SPANN. ACS 140 kan inte mata motorn
med spénning som dverstiger natspanningen.
Se figur 1.
9906 |MOTOR NOM STROM
Motorns markstrdm enligt markskylt. Tillatet omrade &r 0,5 - Iy ... 1,5 - Iy for
ACS 140.
9907 | MOTOR NOM FREKV
Motorns mérkfrekvens enligt méarkskylt (faltférsvagningspunkt).
Se figur 1.
9908 | MOTOR NOM VARVTAL
Motorns markvarvtal enligt markskylt.
Utspanning
A
MOTOR NOM SPANNf- — — — — — — — — — — —
|
|
|
|
|
|
l
|
|
|
|
L >
woToR Now Frexy U tfrekvens
Figur 1 Utspédnning som funktion av utfrekvensen.
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Grupp 01: Driftvarden

Arvardessignaler dvervakar funktionerna hos ACS 140. Dessa paverkar inte
prestandan hos ACS 140. Arvardessignalvardena mats eller berédknas av
omriktaren och kan inte paverkas av anvandaren.

Kod

Beskrivning

0102

VARVTAL
Visar motorns beréknade varvtal (rpm).

0103

UTFREKVENS
Visar utfrekvensen till motorn. (Visas &ven i bilden OUTPUT.)

0104

STROM
Visar motorstrommen, som métts av ACS 140.
(Samma vérde som visas i OUTPUT-bilden.)

0105

MOMENT
Utmoment. Beraknat varde for motoraxelns vridmoment i % av nominellt
moment.

0106

EFFEKT
Visar uppmatt motoreffekt i kW.
OBS! ACS100-PAN visar inte enheten (“kW”).

0107

MELLANLEDSSPANNING
Visar mellanledsspéanningen, som matts av ACS 140. Spanningen anges i V
DC.

0109

UTSPANNING
Visar spanningen som matas till motorn.

0110

ACS 140 TEMP
Visar temperaturen hos kylflansen pa ACS 140 i grader Celsius.

0111

EXT REF 1
Visar vald Hz-referens som referensvalblocket skickar till rampgeneratorn.

0112

EXT REF 2
Som parameter 0111, skalad till procent (%), utom nér PID-reglering &r vald. Da
visas PID-bérvérdet.

0113

STYRPLATS

Visar aktiv styrplats. Alternativen ar:
0 = LOKAL

1 =exT1

2 = EXT2

Se BILAGA fér beskrivning av olika styrplatser.

0114

DRIFTTID
Visar total drifttid for ACS 140 i tusental timmar (kh).

0115

kWh-RAKNARE
Antal kilowattimmar som ACS 140 har omsatt under drift.

0116

APPL BLOCK UTG
Referensvérde i procent fran tillampningsblocket (PID-reglerblocket). Detta
varde har betydelse endast nar PID-reglering anvénds.

0117

DI1-DI4 STATUS
Status for de fyra digitala ingdngarna. Om en ingang ar aktiverad visar
displayen vardet 1. Om en ingang inte ar aktiverad visar displayen vardet 0.

11T
11
DI4 DI3 DI2 DI1

P S

0118

Al
Relativvarde fér analog ingang 1 visad i %.

0119

Al2
Relativvarde for analog ingang 2 visad i %.
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Kod |Beskrivning
0121 |DI5 & RELAER
Status for digital ingang 5 och relautgangar. 1 visar att relat drar on 0 att det inte
drar.
1
! l_ll 1
DI 5 ﬂ
Status rela 2
Status rela 1
0122 |AO
Vérde hos analog utsignal i milliampere.
0124 |ARVARDE 1
PID-regulatorns &rvarde 1 (ARv1), visat i procent (%).
0125 |ARVARDE 2
PID-regulatorns &rvarde 2 (ARV2), visat i procent (%).
0126 |REGLERAVVIKELSE
Visar skillnaden mellan referensvérde och arvérde hos PID-regulatorn i procent
(%).
0127 |ARVARDE
Aterkopplingssignal (arvarde) for PID-regulator, visad i procent (%).
0128 |SENASTE FEL
Senast registrerade fel (O=inget fel). Se “Diagnostik” pa sid 83.
Minnet kan raderas via mandverpanelen genom att trycka samtidigt pa
pilknapparna UPP och NER, i parameterlage.
0129 |FOREG FEL
Nast senast registrerade fel. Se “Diagnostik” pa sid 83.
Minnet kan raderas via mandverpanelen genom att trycka samtidigt pa
pilknapparna UPP och NER, i parameterlage.
0130 |ALDSTA FEL

Aldsta registrerade fel. Se “Diagnostik” pa sid 83.
Minnet kan raderas via mandverpanelen genom att trycka samtidigt pa
pilknapparna UPP och NER, i parameterlage.
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Grupp 10: Styringangar

Kommandon fér Start, Stopp och Riktning kan ges frdn mandverpanelen eller
fran tva externa platser (ExT1, ExT2). Valet mellan de tva externa platserna
g6rs med parameter 1102 VAL EXT1/EXT2. Fér programmering av styrplatser,
se “BILAGA” pa sid 95.

Kod

Beskrivning

1001

EXT1 STYRNING
Definierar anslutningarna och kallan till Start/Stopp/
Rotationsriktningskommandona fér extern styrplats 1(EXT1).

0 = EJ VALD
Ingen kalla till Start/Stopp/Rotationsriktningskommandon fér EXT1 &r vald.
1=DN

2-trad Start/Stopp ansluten till digital ingang DI1. DI1 6ppen = Stopp;
DI1 sluten = Start. *

2=DI1,2

2-trads Start/Stopp, Riktning. Start/Stopp ar ansluten till digital ingang DI1 som
ovan. Riktningsvalet ar anslutet till digital ingang DI2. DI2 6ppen = Back; DI2
sluten = Back. For att tillata styrning av rotationsriktningen ska vardet hos
parameter 1003 ROT RIKTNING vara VALD.

3 =DI1P2P

Tre-trads Start/Stopp. Start/Stopp kommandon ges med hjélp av aterfjadrande
tryckknappar (P star for “puls”). Startknappen &r normalt 6ppen och ansluten till
digital ingang DI1. Stoppknappen &r normalt sluten och ansluten till digital
ingang DI2. Multipla startknappar parallellkopplas; Multipla stoppknappar

* ok

seriekopplas. *,

4 =DI1P2P3

Tre-trads Start/Stopp, Riktning. Start/Stopp ansluts som DI1P,2P.
Riktningsvalet ansluts till digital ingang DI3. DI3 6ppen = Fram; DI3 sluten =
Back. For att tillata styrning av rotationsriktningen ska vardet hos parameter
1003 ROT RIKTNING vara VALD. **

5 = DI1P,2P,3P

Start fram, Start back och Stopp. Start- och riktningskommandon ges samtidigt
med hjalp av tva separata aterfjadrande tryckknappar (P star for “puls”).
Stoppknappen &ar normalt sluten och ansluten till digital ingang DI3.
Tryckknapparna Start fram och Start back &r normalt 6ppna och anslutna till de
digitala ingangarna DI1 respektive DI2. Multipla startknappar parallellkopplas
och multipla stoppknappar seriekopplas. For att tillata styrning av
rotationsriktningen ska vardet hos parameter 1003 ROT RIKTNING vara VALD. **
6 = DI5

Tvatrads Start/Stopp, ansluten till digital ingang DI5. DI5 éppen = Stopp och DI5
sluten = Start. *

7 =DI5,4

Tvatrads Start/Stopp/Riktning. Start/Stopp &r ansluten till digital ingang DI5.
Riktningsvalet &r anslutet till digital ingdng DI4. DI4 6ppen = Fram och DI4
sluten = Back. For att tillata styrning av rotationsriktningen ska vardet hos
parameter 1003 ROT RIKTNING vara VALD.

8 = PANEL

Start/Stopp- och rotationsriktningskommandon anges fran manéverpanelen nar
extern styrplats 1 ar aktiv. For att tillata styrning av rotationsriktningen ska
vardet hos parameter 1003 ROT RIKTNING vara VALD.

9 = DITF,2R

Kommandot Start fram ges nér DI1 ar sluten och DI2 ar éppen. Kommandot
Start back ges nér DI1 &r 6ppen och DI2 &r sluten. | 6vriga fall ges
stoppkommando.

10 = KOMM
Start/Stopp- och rotationsriktningskommandon ges via seriell kommunikation.

*OBS! | fallen 1,3,6 1003 anges riktningen med parameter 1003 ROT RIKTNING.
Genom att vélja vardet 3 (VALD) lases riktningen till Fram.

**OBS! Stoppsignalen maste vara sluten innan startkommando kan ges.
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1002

EXT2 STYRNING

Definierar anslutningarna och kallan till Start/Stopp/
Rotationsriktningskommandona fér extern styrplats 2(EXT2).

Se parameter 1001 EXT1 STYRNING ovan.

1003

ROT RIKTNING

1 = FRAMAT
2 = BACK
3 = VALD

Rotationsriktning last. Denna parameter gér det mgjligt att lasa motorns
rotationsriktning till fram eller back. Om du véljer 3 VALD sétts rotationsriktningen
till givet riktningskommando.
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Grupp 11: Val av referens

Referenskommandon kan ges frdn mandéverpanelen eller fran tva externa
platser. Valet mellan de tva externa platserna gérs med parameter 1102 vAL
EXT1/EXT2. For ytterligare information om styrplatser, se “BILAGA” pa sid 95.

Kod

Beskrivning

1101

REF FRAN PANEL

Valet av aktiv mandverpanelreferens vid lokal styrning.
1 =REeF1 (Hz)

Mandverpanelreferens ges i Hz.

2 = REF2 (%)

Manéverpanelreferens ges som en procentsats (%).

1102

VAL EXT1/EXT2

Anger vilken ingdng som ska anvandas for val av extern styrplats, eller fixerar
valet till EXT1 eller EXT2. Den externa styrplatsen for kommandona Start/Stopp/
Rotationsriktning samt referensvérde bestdms av denna parameter.

1..5=DI1..DI5
Extern styrplats 1 eller 2 valjs utgdende fran status hos de digitala ingangarna
(D1 ... DI5), dar 6ppen = EXT1 3 och sluten = EXT2.

6 = EXT1

Extern styrplats 1 (ExT1) &r vald. Styrsignalkallorna fér EXT1 definieras med
parameter 1001 (Start/Stopp/Rotationsriktning) och parameter 1103 (referens).
7 = EXT2

Extern styrplats 2 (ExT2) &r vald. Styrsignalkallorna fér ExT2 definieras med
parameter 1002 (Start/Stopp/Rotationsriktning) och parameter 1106 (referens).

8 = Komm
Extern styrplats 1 eller 2 ar vald via seriell kommunikationslank.
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1103

VAL EXT REF1
Denna parameter véljer signalkéllan for extern referens 1.

0 = PANEL
Referens ges fran mandverpanelen.

1=Al1

Referens ges via analog ingang 1.

2=Al2

Referens ges via analog ingang 2.

3 = Al1/JOYST; 4 = Al2/JOYST

Referens ges via analog ingang 1 (eller 2 beroende pa fall) konfigurerad for en
styrspak (joystick). Minimal insignal styr drivsystemet i backriktning med
maximal referens. Maximal insignal styr drivsystemet i framriktning med
maximal referens. (Se figur 2). Se &ven parameter 1003 ROT RIKTNING.

Varning: Minimireferens for joystick ska vara 0,3 V (0,6 mA) eller hégre. Om en
0 ... 10 V-signal anvénds, ACS 140 tillampar maximal referens i backriktning om
styrsignalen forsvinner. Satt parameter 3013 A1 FEL GRANS eller 3014 AI2 FEL
GRANS till 3 % eller hdgre samt parameter 3001 Al< MIN FUNKTION till 1 (FEL),
varvid ACS 140 stannar om styrsignalen férsvinner.

EXT REF1 MAX 4

EXT REF1 MIN

- EXT REF1 MIN

HYsteres 4% av
fullt skalutslag

- EXT REF1 MAX A EXT REF — .

v | MIN 22y A5V / 20ma
2V /4mA - EXT REF

0V /0mA 1 MIN

Figur 2 Joystickstyrning. Maximum fér extern referens 1 sétts med
parameter 1105 och minimum med parameter 1104.
5 = DI3U,4D(R)
Varvtalsreferens ges via digitala ingdngar som motorpotentiometerfunktion.
Digital ingang DI3 6kar varvtalet (U star for “upp”), och digital ingang DI4
minskar varvtalet (D star for “down - ner”). (R) anger att referensen aterstalls till
noll nar stoppkommando ges. Referenssignalens &ndringshastighet styrs av
parameter 2204 ACCEL TID 2.
6 = DI3U,4D
Som ovan, utom att varvtalsreferens inte aterstélls till noll vid stoppkommando.
Néar ACS 140 startas accelererar motorn langs den férvalda kurvan till valt
referensvérde.
7 = DI4U,5D
Som ovan, utom att de digitala ingdngar som anvands ar DI4 och DI5.
8= KOMM
Referensen ges via seriell kommunikation.
9 = DI3U,4D(R,NC); 10 = DI3U,4D(NC); 11 = DI4U,5D(NC)
Valen 9,10,11 ar desamma som 5,6 respektive 7, utom att referensen inte
kopieras vid:

* dvergang fran EXT1 till EXT2

* vergang fran EXT2 till EXT1

* 9vergang fran lokal till fjarr.

1104

EXT REF1 MIN
Definierar minimal frekvensreferens fér extern referens 1 i Hz. Nar analog
insignal &r minimal &r ext ref1 lika med EXT REF1 MIN. Se figur 3 pa sid 53.

1105

EXT REF1 MAX
Definierar maximal frekvensreferens fér ext ref 1 i Hz. Nar analog insignal &r
maximal ar ext ref 1 lika med EXT REF1 MAX. Se figur 3 pa sid 53.
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1106 |VAL EXT REF2
Denna parameter véljer signalkallan foér extern referens 2. Alternativen &ar
samma som for extern referens 1, se parameter 1103 VAL EXT REF1.

1107 |EXT REF2 MIN
Anger minimireferens i %. Nar analog insignal &r minimal ar ext ref 2 lika med
EXT REF2 MIN. Se Figur 3.

* Om makrot PID-reglering ar valt anger denna parameter lagsta tillatna
processreferensvarde.

* Om nagot annat makro &n PID-reglering &r valt anger denna parameter
lagsta tillatna frekvensreferensvarde. Detta varde ges som en procentsats
av maximal frekvens.

1108 |EXT REF2 MAX
Anger maxreferens i %. N&r analog insignal &r maximal &r ext ref 2 lika med EXT
REF2 MAX. Se Figur 3.

* Om makrot PID-reglering &r valt anger denna parameter hogsta tillatna
processreferensvarde.

* Om nagot annat makro &n PID-reglering &r valt anger denna parameter
hogsta tillatna frekvensreferensvérde. Detta varde ges som en procentsats
av maximal frekvens.

EXT REF
A
EXT REF
MAX
EXT REF
MIN
>
Al min Al max Analog
insignal
EXT REF
EXT REF
MIN
EXT REF
MAX
>
Al min Al max Analog
insignal
Figur 3 Instélining av parametrarna EXT REF MINIMUM och EXT REF

MAXIMUM. Omradet fér de analoga insignalerna bestdms av parametrarna
1301 och 1302 respektive 1304 och 1305, beroende pé vilken analog ingdng
som anvénds

53



Grupp 12: Konstanta varvtal

ACS 140 har 7 programmerbara konstanta varvtal, fran 0 till 300 Hz.
Negativa varden kan inte ges som konstanta varvtal.

Val av konstanta varvtal ignoreras om referensen fér PID-bérvéarde féljs (se
PID-regleringsmakrot).

OBS! Parameter 1208 KONST VARVT 7 fungerar som grundvarvtal och véljs
om styrsignalen férsvinner. Se parameter 3001 AI<MIN FUNKTION och
parameter 3002 PANEL BORTF.

Kod (Beskrivning
1201 VAL KONST VARVTAL
Denna parameter anger vilka digitala ingdngar som anvands for att valja
konstanta varvtal.
0 =EJ VALD
Funktionen Konstant varvtal deaktiverad.
1..5=DN...DI5
Konstant varvtal 1 ar valt med digitala ingangar DI1-DI5. Digital ingang sluten =
Konstant varvtal 1 aktiverat.
6=DI1,2
Tre konstanta varvtal (1 ... 3) &r valda med tva digitala ingangar.
Val av konstant varvtal med digitala ingangar DI1,2.
Tabell 2 Val av konstant varvtal med digitala ingangar DI1,2.
DI DI2 Funktion
0 0 Ej konstant varvtal
1 0 Konstant varvtal 1 (1202)
0 1 Konstant varvtal 2 (1203)
1 1 konstant varvtal 3 (1204)
0 = DI éppen, 1 = DI sluten
7=DI3,4
Tre konstanta varvtal (1 ... 3) ar valda med tva digitala ingangar som i DI1,2.
8 =Dl4,5
Tre konstanta varvtal (1 ... 3) ar valda med tva digitala ingangar som i DI1,2.
9=DI1,23
Sju konstanta varvtal (1 ... 7) &r valda med tre digitala ingangar.
Tabell 3 Val av konstant varvtal med digitala ingangar DI1,2,3.
DI DI2 DI3 Funktion
0 0 0 Inget konstant varvtal
1 0 0 Konstant varvtal 1 (1202)
0 1 0 Konstant varvtal 2 (1203)
1 1 0 konstant varvtal 3 (1204)
0 0 1 Konstant varvtal 4 (1205)
1 0 1 Konstant varvtal 5 (1206)
0 1 1 Konstant varvtal 6 (1207)
1 1 1 Konstant varvtal 7 (1208)
0 = DI éppen, 1 = DI sluten
10 =DI3,4,5
Sju konstanta varvtal (1 ... 7) ar valda med tre digitala ingdngar som i DI1,2,3.
1202 ([KONST VARVTAL 1... KONST VARVTAL 7
-1208 [Konstanta varvtal 1-7.
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Grupp 13: Analoga ingangar

Kod

Beskrivning

1301

MINIMUM Al 1
Relativt minimivarde for Al1 (%). Vardet motsvarar minimireferensen enligt
parameter 1104 EXT REF1 MIN eller 1107 EXT REF2 MIN.

Se figur 3 pa sid 53.

1302

MAXIMUM Al1
Maxvarde for Al1 (%). Vardet motsvarar maxreferensen enligt parameter 1105
EXT REF1 MAX eller 1108 EXT REF2 MAX.

Se figur 3 péa sid 53.

1303

FILTER A1

Filtertidskonstant fér analog ingang Al1. Nar det analoga ingangsvéardet andras
kommer 63% av andringen att &ga rum inom den med denna parameter
installda tiden.

OBS! Aven om man viljer 0 s som filtertidskonstant kommer signalen att
filtreras med en tidskonstant p& 25 ms pa grund av hardvarans egenskaper.
Denna minimitid kan inte &ndras med nagon parameter.

[%]
/

Ofiltrerad signal

100+
63

Filtrerad signal

N
Tidskonstant
Figur 4 Filtertidskonstant for analog ingdng Al1.

1304

MINIMUM Al 2
Minimivéarde fér Al2 (%). Vardet motsvarar minimireferensen enligt parameter
1104 EXT REF1 MIN eller 1107 EXT REF2 MIN.

1305

MAXIMUM AI2
Maxvarde for Al2 (%). Vardet motsvarar maxreferensen enligt parameter 1105
EXT REF1 MAX eller 1108 EXT REF2 MAX.

1306

FILTER AI2

Filtertidskonstant fér Al2. Se parameter 1303 FILTER All.

Exempel: For att sétta lagsta tillatna analoga ingangsvarde till 4 mA
ska vardet for parameter 1301 MINIMUM Al1 (1304 MINIMUM Al 2)
beréknas pa féljande sétt:

Varde (%) = Onskat minimivarde / Fullstandigt omrade fér analog

ingdng * 100%
=4 mA/20 mA * 100%
=20%.

OBS! Forutom denna parameterinstéllning maste den analoga
ingdngen maste vara konfigurerad for 0-20 mA strdmsignal. Se avsnitt
L, Anslutningsexempel “Frekvensreferens fran extern stromkalla”.
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Grupp 14: Reldutgangar

Kod (Beskrivning
1401 |RELAUTGANG 1
Relautgang 1 innehall.
Valjer vilken information som ska redovisas via relautgang 1.
0 = EJ VALD
Relat anvénds inte och &r spanningslost.
1 = DRIFTKLAR
ACS 140 ar klar for drift. Relat ar draget, savida ingen férregling eller inget fel
forhindrar detta. Matningsspé@nningen maste ligga inom tillatet intervall.
2 = | DRIFT
Relat ar draget nat ACS 140 éar i drift.
3 = FEL (-1)
Rela ar draget nar spéanning finns, men slapper vid felutlésning.
4 = FEL
Relat ar draget vid fel.
5 = ALARM
Relat ar draget nér ett alarm (AL10-22) &r aktivt.
6 = BACK
Relat &r draget nar motorn roterar i backriktningen.
7 = OVERV1 HOG
Reléat &r draget nér den forsta 6vervakade parametern (3201) dverskrider
instélld grans (3203). Se "Grupp 32: Overvakning" pa sid 71.
8 = OVERV1 LAG
Relat ar draget nar den forsta 6vervakade parametern (3201) underskrider
instélld grans (3202). Se "Grupp 32: Overvakning" pa sid 71.
9 = OVERV2 HOG
Reléat &r draget nar den andra 6vervakade parametern (3204) 6verskrider
installd gréns (3206). Se "Grupp 32: Overvakning" pa sid 71.
10 = OVERV2 LAG
Reléat &r draget nér den andra dvervakade parametern (3204) underskrider
instélld grans (3205).Se "Grupp 32: Overvakning" pa sid 71.
11 = vVID BORVARDE
Relat drar nér utfrekvensen é&r lika med frekvensreferensen.
1402 |RELAUTGANG 2

Reldutgang 2 innehall. Se parameter 1401 RELAUTGANG 1.
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Grupp 15: Analog utgang

Analog utgang anvands fér att mata ut vérdet hos valfri parameter i gruppen
Driftvarden (grupp 1) som en stromsignal. Utstrdmmens min- och maxvérden
ar konfigurerbara, liksom &r tillatna min- och maxvérden fér den observerade
parametern.

Om maxvardet for Analog utgang innehall (parameter 1503) satts lagre an
minimivardet (parameter 1502) blir utstrdmmen omvant proportionell med
vardet hos den observerade parametern.

Kod |Beskrivning

1501 |AO INNEHALL

Innehall fér analog utgdng. Nummer fér godtycklig parameter i gruppen Drift-
varden (grupp 01).

1502 |AO INNEHALL MIN

Minimivérde for analog utgang innehall. Display- och grundvérde beror p&
parameter 1501.

1503 |AO INNEHALL MAX

Maxvarde for analog utgang innehall. Display- och grundvérde beror pa param-
eter 1501.

1504 |MINIMUM AO
Minimal utstrém.

1505 |MAXIMUM AO
Maximal utstrém.

1506 |AO FILTER
Filtertidskonstant fér AO.

1504
|-
1502 1503 i
AO innehall
AO (MA)
A
1505
1504
| -
»
1503 1502 AO innehall

Figur 5  Skalning av analog utgéng.
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Grupp 16: Systemstyrning

Kod

Beskrivning

1601

DRIFTFRIGIVNING
Valjer kélla for driftfrigivningssignal.

0 = EJ VALD
ACS 140 &r klar for start utan extern driftfrigivningssignal.

1..5=DI1...DI5

For att aktivera driftfrigivningssignal maste vald digital ingang vara sluten. Om
spanning sjunker och deaktiverar vald digital ingang kommer ACS 140 att rulla
ut till stopp och inte starta forrén driftfrigivningssignal aterkommer.

6 = KOMM
Driftfrigivningssignalen ges via seriell kommunikation.

1602

PARAMETERLAS

0 = LAST
START/STOPP- och BACK-tangenterna samt parameterandring blockerade.
Parametervérden kan lasas.

1=0PPET
Panelmandvrering tillats

2 = EJ SPARAD
Andrade varden lagras ej i det permanenta minnet.

OBS! Lage 0 (LAST) kan endast valjas vid fjarrstyrning.
OBS! Denna parameter paverkas inte av valet av tillampningsmakro.

1604

VAL FELATERST
Val av kélla for felaterstalining.

OBS! Fel kan alltid aterstéllas fran manéverpanelen.
0 = ENDAST PANEL
Fel kan endast aterstallas fran mandverpanelen.

1..5=DI1... DI5
Fel kan aterstallas via en digital ingang. Felet aterstalls genom att ingadngen
deaktiveras.

6 = START/STOPP
Fel aterstélls genom att stoppkommando avges.

7 = KOMM
Fel kan aterstallas via seriell kommunikation.

1608

VISA ALARM

Styr i vilken man vissa alarm &r synliga, se “Diagnostik” pa sid 83.
0 = NEJ

Vissa alarm undertrycks.

1=uA

Alla alarm aktiverade.
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Grupp 20: Gréanser

Kod

Beskrivning

2003

MAX STROM
Maximal utstrém.
Maximal strdm som ACS 140 kan mata till motorn. Standardvardet &r 1,5 * Iy.

2005

OVERSP REGL

Likdverspénningsregulatorn aktiverad.

Snabb bromsning av laster med stor tréghet kan innebéra att
mellanledsspénningen nar upp till nivan fér dverspanningsreglering. For att
forhindra att likspanningen Overstiger gréansen gar likéverspanningsregulatorn
automatiskt in och minskar bromsmomentet.

Varning! Om en bromschopper och ett bromsmotstand ar anslutna till ACS 140
méste denna parameter ges véardet O for att choppern ska fungera pa avsett
satt.

0 = FRAN

1=TILL

2006

UNDERSP REGL
Likunderspéanningsregulatorn aktiverad.

Om mellanledsspanningen faller pa grund av bortfall av natspanningen kommer
likunderspéanningsregulatorn att minska motorns varvtal for att pa sa séatt halla
mellanledsspénningen ovanfér den undre gransen. Genom att minska motorns
varvtal kommer lastens troghet att regenerera spénning tillbaka till ACS 140 och
pa sa satt halla mellanledet uppladdat och darmed férhindra utlésning pa grund
av underspanning. Detta férbattrar mojligheten att klara kortvariga
spanningsavbrott i system med stora tréghetsmoment som t ex centrifuger och
flaktar.

0 = FRAN

1 =TILL (TID)

Aktiverad med en maximal funktionstid pa 500 ms.
2 = TILL

Aktiverad utan tidsbegrénsning.

2007

MIN FREKVENS
Utfrekvensens lagsta tillatna varde.

OBS! Hall MIN FREKVENS < MAX FREKVENS.

2008

MAX FREKVENS
Utfrekvensens hogsta tillatna vérde.
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Grupp 21: Start/Stopp

ACS 140 tillater manga olika start- och stoppfunktioner, inklusive flygande
start och momentférstarkning vid tunga starter Likstrém kan matas till motorn
antingen innan startkommandot ges (férmagnetisering) eller automatiskt,
omedelbart efter startkommandot (start under fasthallning med likstrém).

Fasthallning med likstrdm kan anvandas for stopp av drivsystemet enligt en
rampfunktion. Om systemet stoppas genom utrullning kan
likstrémsbromsning tillampas.

OBS! Vid langvarig likstromsinmatning eller férmagnetisering 6kar
motortemperaturen.

Kod

Beskrivning

2101

START FUNKTION
Betingelser under motoracceleration.

1 = RAMP
Rampacceleration enligt instéllning.

2 = FLYGANDE START
Flygande start. Anvand denna instéllning om motorn redan roterar, for att fa den
att starta mjukt fran aktuellt varvtal.

3 = TUNG START

Automatisk momentfdrstarkning kan behévas i drivsystem med héga
startmoment. Momentfdrstarkning tilldmpas endast vid start.
Momentférstarkning avbryts nér utfrekvensen Sverstiger 20 Hz eller néar
utfrekvensen ar lika med borvardet. Se dven parameter 2103 TUNG ST STROM.
4 = FLY + TUNG

Aktiverar saval den flygande startfunktionen som
momentférstarkningsfunktionen.

2102 |STOPP FUNKTION
Betingelser under retardation av motor.
1 = UTRULLNING
Motorn rullar ut tills den stannar.
2 = RAMP
Rampformad retardation i enlighet med aktiv retardationstid 2203 RETARD TID 1
eller 2205 RETARD TID 2.
2103 [TUNG ST STROM
Maximal strém under tung start. Se dven parameter 2101 START FUNKTION.
2104 |DC BROMSN TID
DC-injektionstid efter att modulation har upph&rt. Om 2102 STOP FUNKTION &r 1
(UTRULLNING) anvander ACS 140 DC-bromsning. Om 2102 STOP FUNKTION &r 2
(RAMP) anvander ACS 140 DC-fasthallning efter rampen
2105 |VAL FORMAGN
Vardena 1 - 5 véljer kalla fér formagnetiseringskommandot. Val 6 betyder start
med likstrémsfasthallning.
0 = EJ VALD
Férmagnetisering anvénds ej.
1..5=DN...DI5
Férmagnetiseringskommando tas emot via en digital ingang.
6 = KONST
Konstant férmagnetiseringstid efter startkommando. Tiden definieras via
parameter 2106 FORMAGN TID.
2106 [FORMAGN TID

Maximal férmagnetiseringstid.
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Kod

Beskrivning

2107

STARTBLOCKERING
Startblockeringsstyrning. Startblockering betyder att ett aktivt startkommando
ignoreras om:

* Felet aterstalls

* Driftfrigivning aktiveras medan startkommando &r aktivt

« Driftlaget dvergar fran lokal styrning till fjarrstyrning

* Driftlaget 6vergar fran fijarrstyrning till lokal styrning

« Overgang sker fran ExT1 till EXT2

« Overgang sker fran ExT2 till EXT1.

0 = FRAN
Startblockeringsstyrning deaktiverad. Drivsystemet startar efter aterstéllining av
fel eller byte av driftldge om aktivt startkommando féreligger.

1=TILL

Startblockeringsstyrning aktiverad. Drivsystemet startar inte efter aterstalining
av fel, driftfrigivning eller byte av driftldge. For att starta drivsystemet igen, ge ett
nytt startkommando.
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Grupp 22: Accel/Retard

Tva ramptidpar for acceleration/retardation kan anvandas. Om bada
ramperna anvands kan énskad ramp véljas under drift via en digital ingang.
Rampernas S-form kan justeras.

Kod |Beskrivning

2201 |VAL ACC/RET 1/2

Valjer kélla for val av ramppar.

0 = EJ VALD

Det forsta rampparet anvénds (ACCEL TID 1/RETARD TID 1).
1..5=DN..DI5

Onskad ramp véljs med angiven digital ingang (DI1 till DI5).

Digital ingang 6ppen = Ramppar 1 anvands (ACCEL TID1/RETARD TID1).
Digital ingang sluten = Ramppar 2 anvénds (ACCEL TID2/RETARD TID2).

OBS! Rampparvalet forljs inte vid styrning via seriell kommunikation.

2202 |ACCELTID 1
Ramp 1: tid fran noll till max frekvens (0 - MAX FREKV).

2203 |RETARD TID 1
Ramp 1: tid frin maximal frekvens till noll (MAX FREKV - 0).

2204 |ACCEL TID 2
Ramp 2: tid fran noll till max frekvens (0 - MAX FREKV).

2205 |RETARD TID 2
Ramp 2: tid fran maximal frekvens till noll (MAX FREKV - 0).

2206 |RAMP FORM
Val av form hos accelerations-/retardationsramp.

0 = LINJAR

1 = SNABB S-KURVA

2 = MEDELSNABB S-KURVA
3 = LANGSAM S-KURVA

Utfrekvens

MAX FREKVENS | — — — — — — — — — —

Linjar

|
|
|
S-kurva :
|

Ramptid Tid

Figur 6 Definition av accelerations-/retardationsramptid.
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Grupp 25: Kritiska frekvenser

| vissa mekaniska system kan vissa varvtalsomraden orsaka
resonansproblem. Med denna parametergrupp ar det méjligt att valja upp till
tva olika varvtalsomraden som ACS 140 sedan kommer att hoppa 6ver.

0OBS! Vid makrot PID-reglering ignoreras kritiska frekvenser.

Kod

Beskrivning

2501

VAL KRIT FREKV

Aktivering av funktionen Kritiska frekvenser.
0 = FRAN

1=TILL

2502

KRIT FREKV1 LAG
Start av omrade for krit frekv1.

OBS! Om LAG >HOG kommer ingen éverhoppning att ske.

2503

KRIT FREKV1 HOG
Slut av omrade for krit frekv1.

2504

KRIT FREKV2 LAG
Start av omrade for krit frekv2.

2505

KRIT FREKV2 HOG
Slut av omrade for krit frekv2.

OBS! Om LAG >HOG kommer ingen éverhoppning att ske.

Exempel: Ett flaktsystem vibrerar illa frin 18 Hz till 23 Hz och fran 46 Hz till
52 Hz. | detta fall ska parametrarna stéllas in pa foljande satt:

KRIT FREKV1 LAG = 18 Hz och KRIT FREKV 1 HOG = 23 Hz
KRIT FREKV2 LAG = 46 Hz och KRIT FREKV 2 HOG = 52 Hz

futgéng A
[Hz]
52 4 — — —
46 1 — — —

23 T — ||
18 1 —

[ | | fref
o
fL ' fIH [Hz]

18 23

foL  foH
46 52

Figur 7

Exempel pa instéllning av kritiska frekvenser for ett flaktsystem

som uppvisar Kkraftiga vibrationer i frekvensbanden 18 - 23 Hz och 46 - 52 Hz.
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Grupp 26: Motorstyrning

Kod (Beskrivning
2603 |IR-KOMPENSERING Tabell 4 Typiska IR-kompenseringsvérden.
IR-kompensationsspanning
vid 0 Hz. |200 V-enheter
OBS! IR-kompensationen |PN / kW 0,12/0,18|0,25|0,37|0,55
ska hallas sa lag som )
mojligt for att undvika |IR komp /V S0 |27 ]2 |23 ]2
Overhettning.
Se tabell 4.
|200 V-enheter
[P/ kW 075[1,1]15]22
IR-komp / V 1816 [ 14 | 13
|400 V-enheter
[Py / kW 037]055]075] 1,1 [ 15[ 22
(IR-komp/v [ 37 | 33 [ 30 | 27 [ 25 | 23
2604 (IR KOMP OMRADE
IR-kompenseringsomrade Anger den frekvens efter vilken IR-kompenseringen
aroV
2605 [LAGT LJUD
Tillval fér lagre motorljud.
0 = NORMALT LJUD (kopplingsfrekvens 4 kHz)
1 = REDUCERAT LJUD (kopplingsfrekvens 8 kHz)
2 = TYST (kopplingsfrekvens 16 kHz)
OBS! Vid reducerat ljud (8 kHz) &r den maximala belastbarheten fér ACS 140 I,
vid 30 °C omgivningstemperatur eller 0,9 * I, vid 40 °C. Nér tyst (16 kHz) lage
anvands ar den maximala belastbarheten 0,75 * I, vid 30 °C
omgivningstemperatur. (Undantag ar ACS 143-1K1-3, ACS 143-2K1-3,
ACS 143-1H1-3 och ACS 143-2H1-3 d& maximal belastbarhet &r 0,55 * I, vid 30
°C.)
2606 |U/F-FORH
U/f-forhallandet under faltférsvagningspunkten.
1 = LINJART
2 = KVADRATISKT
Linjart forhallande ar att foredra for konstantmomenttillampningar, medan
kvadratiskt lampar sig bést fér centrifugalpumpar och flaktar. (Kvadratiskt
forhallande ger tystare gang vid de flesta driftfrekvenser.)
2607 [EFTERSLAP KOMP

En kortsluten motor karakteriseras av efterslapning under belastning. Efterslap-
ningen kan kompenseras genom att lata frekvensen 6ka med belastningsmo-
mentet. Denna parameter definierar férstarkningen for eftersldpningen. 100 %
betyder full efterslépningskompensation; 0 % betyder ingen eftersldpningskom-

pensation.
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Figur 8  IR-kompenseringens funktionssétt.



Grupp 30: Fel funktioner

ACS 140 kan konfigureras att reagera pa ett visst satt vid onormala yttre
forhallanden: fel pa analog ingang, extern felsignal och avbrott i
kommunikationen med mandverpanelen.

| dessa fall kan drivsystemet antingen fortsétta driften med aktuellt varvtal
eller 6verga till ett forinstallt varvtal, samtidigt som omriktaren genererar en
larmindikering, ignorerar feltillstandet eller I6ser ut och stannar.

Parametrarna 3004 - 3008 for termiskt motorskydd goér det méjligt att justera
motorns belastningskurva. Till exempel kan det vara nédvandigt att begransa
lasten nara nollvarvtal om motorn inte ar férsedd med en separat driven
kylflakt.

Fastlasningsskydd (parametrar 3009 - 3012) innefattar parametrar for
fastlasningsfrekvens, fastlasningstid och strém.

Kod |Beskrivning

3001 |Al<MIN FUNKTION
Funktion d& nagon analog insignal faller under nivan 3013 Al1 FEL GRANS eller
3014 AI2 FEL GRANS.

0 = EJ VALD
Ingen funktion.
1=FEL

En felindikering visas och ACS 140 rullar ut till stopp.

2 = KONST VARVTAL 7
En varning genereras och varvtalet halls vid det som &r installt p&4 parameter
1208 KONST VARVT7.

3 = SENASTE VARVT

En varning genereras och varvtalet sétts till det senast géllande fér ACS 140.
Detta varde definieras som medelvérdet av varvtalen under de senaste

10 sekunderna.

OBS: Vid val av KONST VARVT 7 eller SENASTE VARVT, se till att driften kan
fortsatta utan risk, &ven om en analog insignal faller bort

3002 [PANEL BORTF
Drift i héndelse av bortfall av manéverpanel.

1=FEL
En felindikering visas och ACS 140 rullar ut till stopp.

2 = KONST VARVTAL 7
En varning genereras och varvtalet halls vid det som &r installt pa
parameter1208 KONST VARVT7.

3 = SENASTE VARVT

En varning genereras och varvtalet sétts till det senast géllande fér ACS 140.
Detta varde definieras som medelvérdet av varvtalen under de senaste 10
sekunderna.

OBS: Vid val av KONST VARVT 7 eller SENASTE VARVT, se till att driften kan
fortsatta utan risk, &ven om kommunikationen med manéverpanelen faller bort.

3003 |EXTERNT FEL
Val av ingang for extern felindikering.

0 = EJ VALD
Extern felsignal anvénds ej.

1..5=DI1...DI15

Detta val bestdmmer vilken digital ingdng som ska anvandas foér den externa
felindikeringen. Vid externt fel, dvs om den digitala ingdngen deaktiveras,
stoppas ACS 140, motorn rullar ut och stannar och en felindikering genereras
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Kod

Beskrivning

3004

MOTOR OVERLAST

Motorns 6verbelastningsskydd. Denna parameter bestdmmer hur motorns
Overbelastningsskydd ska fungera

0 = EJ VALD

1 =FEL

En varning genereras vid varningsnivan (97,5 % av nominellt varde). En
felindikering genereras vid 100% av nominellt varde f6r motortemperaturen.
ACS 140 rullar ut till stopp.

2 = VARNING

En varning ges nér motortemperaturen nar varningsnivan (95 % av nominellt
varde).

3005

MOTOR TERM TID
Tid for 63 % temperaturdkning. Det ar den tid det tar fér temperaturen att uppna
63% av det slutliga vardet. Figur 9 visar definitionen av Motor term tid.

Om &verhettningsskydd enligt UL-kraven fér motorer i NEMA-klass énskas,
tillampa foljande tumregel: MOTOR TERM TID lika med 35 ganger t6 (t6 i sekunder
ar den tid motorn kan anvandas sakert vid sex ganger markstrém enligt
motortillverkaren). Motor term tid for en utlésningskurva av klass 10 &r 350 s, for
en utldsningskurva av klass 20 700 s och for en utldsningskurva av klass 30
1050 s.

Motor
Last

Temp.
6kniﬁg t

100 %
63 %

Motor term tid
Figur 9 Motor term tid.

3006

MOTOR BEL KURVA

Maxgrans fér motorstrém. MOTOR BEL KURVA anger maximalt tillaten belastning
av motorn under drift. Vid 100% &r denna strémgréns lika med startparametern
9906 MOTOR NOM STROM. Lastkurvans niva ska justeras om
omgivningstemperaturen avviker frdn nominellt varde.

Utstrém (%) relativt
9906 MOTOR NOM STROM

150 +

3006 MOTOR BEL KURVA100

50
3007 NOLLVARV BEL 7

3008 BRYTPUNKT Frekvens
Figur 10 Motorns belastningskurva.

3007

NOLLVARV BEL
Denna parameter definierar den maximalt tillatna strtmmen vid nollvarv relativt
9906 MOTOR NOM STROM. Se figur 10.

3008

BRYTPUNKT
Brytpunkt fér motorns belastningskurva. Se figur 10 for ett exempel pa en
motors belastningskurva. Se figur 12.
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Kod

Beskrivning

3009

FASTLASNING

Denna parameter definierar fastlasningsskyddets funktion. Skyddet aktiveras
om utstrommen blir fér hog i forhallande till utfrekvensen. Se figur 11.

0 = EJ VALD

Fastlasningsskydd anvands ej.

1 =FEL

Om skyddet I6ser ut rullar ACS 140 ut till stopp. Felindikering visas.

2 = VARNING

Varningsindikering visas. Indikeringen forsvinner efter halva den tid som
definieras av parameter 3012 FASTLASN TID.

IUT

7

Fas#idsningsol

3010 FASTLASN STROM

3011 FASTLASN FREKV HO

Figur 11 Fastlasningsskydd fér motor.

3010

FASTLASN STROM
Stromgrans for fastldsningsskydd. Se figur 11.

3011

FASTLASN FREKV HOG
Denna parameter anger frekvensvérdet for fastlasningsfunktionen.
Se figur 11.

3012

FASTLASN TID
Denna parameter anger tidsvardet for fastidsningsfunktionen.

3013

A1 FEL GRANS
Felniva for évervakning av analog ingang 1.
Se parameter 3001 AI<MIN FUNKTION.

3014

Al2 FEL GRANS
Felniva for évervakning av analog ingang 2.

Se parameter 3001 AI<MIN FUNKTION.
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lo/In Utisningstid

3,5
3,0 60s

25 74903

2,0 180 s

15 300's
600 s
1,0 fm

0,5
0 » fo/faRk
o 02 04 06 08 10 12
lo = utstréom
Iy = Motorns mérkstrém

fo = utfrekvens
ferk = brytpunktsfrekvens (parameter 3008 BRYTPUNKT)

Figur 12 Overhettningsskyddets utlésningstider ndr parametrarna 3005
MOTOR TERM TID, 3006 MOTOR BEL KURVA och 3007 NOLLVARV BEL har
grunavérden.
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Grupp 31: Automatisk aterstallning

Den automatiska aterstéliningsfunktionen kan anvéndas for att automatiskt
aterstalla 6ver- och underspanningsfel samt bortfall av analog insignal.
Antalet tillatna automatiska aterstéllningar per tidsenhet &r installbart.

AVarning! Om parameter 3107 AR Al<4 MIN aktiveras, kan drivsystemet
kan starta om &ven efter en langre tids stillestdnd, om insignalen
aterkommer. Kontrollera att anvandning of denna funktion inte kan orsaka
skador pa personer eller utrustning.

Kod |Beskrivning

3101 |ANTAL FORSOK

Definierar tillatet antal automatiska aterstaliningsférsdk inom en viss tid. Tiden
definieras av parameter 3102 FORSOKSTID. ACS 140 férhindrar dérefter
ytterligare omstartforsok och forblir stillastdende fram till korrekt kvittering fran
mandéverpanelen eller en styrplats definierad av parameter 1604 VAL FELATERST.

3102 |FORSOKSTID
Den tid inom vilken ett visst antal automatiska aterstéllningar tillats. Tillatet antal
fel under denna period anges med parameter 3101 ANTAL FORSOK.

3103 |FORDROJNING

Denna parameter anger den tid som ACS 140 vantar efter ett fel, innan
systemet gor ett aterstaliningsférsok. Vid noll gér ACS 140 omgaende ett
aterstallningsforsok.

3104 |OVERSTROM

0 = FRAN

1=TILL

Om 1 véljs kommer 6verspanningsfel att aterstéllas automatiskt efter en
fordrojning som definieras av parameter 3103, varefter ACS 140 aterupptar
normal drift.

3105 |OVERSPANNING

0 = FRAN

1=TILL

Om 1 véljs kommer dverspanning i mellanledet att aterstallas automatiskt efter
en fordréjning som definieras av parameter 3103, varefter ACS 140 aterupptar
normal drift.

3106 |UNDERSPANNING

0 = FRAN

1=TILL

Om 1 véljs kommer underspanning i mellanledet att aterstéllas automatiskt efter
en férdréjning som definieras av parameter 3103 FORDROJNINGSTID, varefter
ACS 140 aterupptar normal drift.

3107 |Al<MIN

0 = FRAN

1=TILL

Om 1 véljs kommer felet (analog insignal under miniminiva) att aterstallas
automatiskt efter en férdrdjning som definieras av parameter 3103
FORDROJNINGSTID.

Forsodkstid
"/
X X—X i » Tid

Nu
x = Automatisk aterstallning

Figur 13 Anvéndning av den automatiska aterstéllningsfunktionen. | detta
exempel, om felet intréffar vid tiden “Nu”, aterstélls det automatiskt om
parameter 3101 ANTAL FORSOK har ett varde stérre &n eller lika med 4.
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Grupp 32: Overvakning

Parametrarna i denna grupp anvands tillsammans med
relautgdngsparametrarna 1401 RELAUTGANG 1 och 1402 RELAUTGANG 2. Tva
godtyckliga parametrar i gruppen Driftvarden (grupp 1) kan évervakas.
Relder kan konfigureras att dra nar vérdet hos de 6vervakade parametrarna
ar antingen for lagt eller for hogt.

Kod [Beskrivning

3201 |OVERV 1 PARAM
Forsta 6vervakade parameternummer i gruppen Driftvarden (grupp 01).

3202 |OVERV 1 GRLAG
Lag gréns for den forsta évervakade parametern. Visningen av denna parame-
ter beror pa vald évervakad parameter (3201).

3203 |OVERV 1 GR HOG
Hoég gréns for den forsta dvervakade parametern. Visningen av denna parame-
ter beror pa vald 6vervakad parameter (3201).

3204 |OVERV 2 PARAM
Andra 6vervakade parametern i gruppen Driftvarden (grupp 01).

3205 |OVERV 2 GRLAG
Lag grans for den andra 6vervakade parametern. Visningen av denna parame-
ter beror pa vald 6vervakad parameter (3204).

3206 |OVERV 2 GR HOG

Hog gréns fér den andra dvervakade parametern. Visningen av denna parame-
ter beror pa vald 6vervakad parameter (3204).
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A
Varde hos évervakad parameter
HOG (3203)
LAG (3202)
A
draget =1
ejdraget=0 >
B
draget =1
ejdraget=0 >

A = Vérdet hos parameter 1401 RELAUTGANG 1 (1402 RELAUTGANG 2) &r
OVERV1 HOG ellebVERV2 HOG

B = Vardet hos parameter 1401 RELAUTGANG 1 (1402 RELAUTGANG 2) ar
OVERV1 LAG eller OVERV2 LAG

OBS! Om LAG < HOG utgér detta normal hysteres.

Fall A: Avsett for dvervakning nar/om dvervakad signal 6verskrider ett
givet gransvarde.

Fall B: Avsett for dvervakning nér/om 6vervakad signal underskrider ett
givet gransvérde.

Figur 14 Overvakning av driftvérden via reldutgdngar, nér LAG < HOG.
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Varde hos évervakad

LAG (3202) Jﬁ‘ <H Jﬁ‘ ﬂ

HOG (3203)

el InimEnininimEnil
s A AR A H Al

A = Vardet hos parameter 1401 RELAUTGANG 1 (1402 RELAUTGANG 2) ar
OVERV1 HOG eller OVERV2 HOG.

B = Véardet hos parameter 1401 RELAUTGANG 1 (1402 RELAUTGANG 2) &r
OVERV1 LAG eller OVERV2 LAG.

0BS! Om LAG>HOG utgér detta en speciell hysteres mellan tva separata
Overvakningsgranser. Beroende pa om den dvervakade signalen har sjunkit
under HOG (3203) eller stigit éver L{_&G (3202) véljs vilken gréans som ska
anvandas. Till en bérjan anvands HOG, tills signalen stiger 6ver LAG.
Darefter anvands LAG, tills signalen ater sjunker under HOG.

A =Till en bérjan &r relat ej draget.
B = Till en bérjan ar reléat draget.

Figur 15 Overvakning av driftvdrden via reldutgéngar, nir LAG>HOG
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Grupp 33: Information

Kod

Beskrivning

3301

PROGR VERS
Programvaruversion

3302

TEST DATUM
Visar testdatum for ACS 140 (aa.vv).
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Grupp 40: PID-reglering

PID-regleringsmakrot i ACS1140 gér det méjligt att definiera ett bérvéarde
(referens) och ett arvérde (aterkoppling) samt att genom att jamféra dessa
automatiskt reglera motorns varvtal sa att ar- och borvardena blir lika. Figur
25 pa sid 97 (BILAGA) visar anslutningarna av interna signaler nar makrot
PID-reglering &r valt.

Kod

Beskrivning

4001

PID FORST

Denna parameter definierar forstarkningen fér PID-regulatorn.
Installningsomradet &r

0,1... 100. 1 betyder att 10 % forandring i felvardet far PID-regulatorns utsignal
att &ndras 10 %.

Tabell 5 Inverkan av férstérkning nér MAX FREKVENS &r 50 Hz.

Frekvensforandr. for 10 | Frekvensforandr. for 50

LR % andr. av felsignal % andr. av felsignal

0,5 2,5Hz 12,5 Hz
1,0 5Hz 25 Hz
3,0 15 Hz 50 Hz *

* Begransas av parameter 2008 MAX FREKVENS.

4002

PID INTEGR TID

PID-regulatorns integreringstid. Definieras som den tid det tar fér utgadngen att
na sitt maximala véarde vid ett konstant avvikelsevérde och férstarkningsfaktorn
1. Integreringstiden 1 s betyder att 100 % férandring uppnas pa 1 s.

Regleravvikelse

Fbrstérkn.{ PID-regulatorutgang
Férstérkn.{

——
PID-integreringstid

4003

PID DERIV TID

PID-regulatorns deriveringstid Om regleravvikelsen &ndrar sig linjért 1agger D-
delen till ett konstant varde till regulatorns utgang. Derivatan filtreras med ett
enpoligt filter. Dess tidskonstant definieras med parameter 4004 PID DERIV
FILTER.

4 Regleravvikelse

100 %

Forstarkn.

v
—

| S ——

PID-deriveringstid

4004

PID DERIV FILTER
Tidskonstant fér D-delens filter. Genom att 6ka filtertiden blir det mojligt att
minska D-delens kénslighet och filtrera bort stérningar.
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Kod

Beskrivning

4005 |REGL AVVIK INV
Inverterad regleravvikelse. Normalt ger en minskning av det aterkopplade &arvar-
det upphov till en 6kning av motorvarvtalet. Om en minskning av varvtalet éns-
kas istéllet kan man sétta REGL AVVIK INV till 1 (JA).
0 = NEJ
1=JUA
4006 |VAL ARVARDE
Val av aterkopplat arvarde. Denna aterkopplade signal kan vara en kombination
av tva arvarden ARv1 och ARV2. Kéllan for arvérde 1 véljs med parameter 4007
och kallan fér &rvarde 2 véljs med parameter- 4008.
1= ARV1
Arvarde 1 anvands som aterkopplingssignal.
2 = ARV1-ARV2
Skillnaden mellan &rvérdena 1 och 2 anvands som aterkopplingssignal.
3 = ARV1+ARV2
Summan av arvarde 1 och 2.
4 = ARV1*ARV2
Produkten av arvéarde 1 och 2.
5 = ARV1/ARV2
Kvoten mellan arvérde 1 och 2.
6 = MIN (A1, A2)
Det mindre av &rvarde 1 och 2.
7 = MAX (A1, A2)
Det stérre av arvéarde 1 och 2.
8 = kvr (A1-A2)
Kvadratroten av skillnaden mellan &rvérdena 1 och 2.
9 = kvrA1 + kvrA2
Summan av kvadratrotterna av arvarde 1 och 2.
4007 |ARV1INGANG
Kalla foér arvarde 1 (ARV1).
1=Al1
Analog ingang 1 anvénds som arvarde 1.
2=Al2
Analog ingang 2 anvénds som arvarde 1.
4008 |ARV2 INGANG

Kalla for arvarde 2 (ARv2).

1=Al1
Analog ingang 1 anvénds som arvarde 2.
2=Al2

Analog ingang 2 anvénds som arvarde 2.
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Kod [Beskrivning

4009 [ARV1 MINIMUM

Minimivérde for rvarde 1 (ARv1). Installningsomradet ar -1000 till +1000 %. Se
figur 16 och parametrarna i grupp 13 fér min- och maxinstaliningar fér analoga
ingangar.

4010 [ARV1 MAXIMUM

Maxvarde for arvéarde 1 (ARv1). Installningsomradet &r -1000 till +1000 %. Se
figur 16 och parametrarna i grupp 13 fér min- och maxinstaliningar fér analoga
ingangar.

4011 |ARV2 MINIMUM

Minimivérde for arvérde 2 (ARV2). Se parameter 4009.

4012 |ARV2 MAXIMUM

Maxvarde fér arvarde 2 (ARv2). Se parameter 4010.

ARV1 (%)

MAXIMUM

ARVA1
MINIMUM
>
Al min Al max Analog
insignal
ARV1 (%)
A
ARVA1
MINIMUM
ARV1
MAXIMUM
>
Al min Al max Analog
insignal

Figur 16 ~ Arvérdesskalning. Omradet fér de analoga insignalerna bestams
av parametrarna 1301 och 1302 respektive 1304 och 1305, beroende pa
vilken analog ingdng som anvéands
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Kod (Beskrivning

4013 (PID STOPP FORDR

Fordréjning for vilofunktion, se Figur 17. Om utfrekvensen fran ACS 140
befinner sig under den niva som stallts in via parameter 4014 PID STOPP NIVA
under langre tid &n den som stéllts in via parametern 4013 PID STOPP FORDR
Overgar ACS 140 till vilolage.

4014 |PID STOPP NIVA

Niva for aktivering av vilofunktion, se Figur 17. N&r utfrekvensen fran ACS 140
sjunker under vilonivan startas férdrojningstimern. Néar utfrekvensen fran

ACS 140 stiger 6ver vilonivan aterstélls férdréjningstimern.

OBS! Vilonivajamforelsen inverteras om regleravvikelsevardet har inverterats
med parameter 4005 REGL AVVIK INV.

4015 |[ATERSTART NIVA
Niva for deaktivering av vilofunktionen. Denna parameter definierar en
arvardesgrans for vilofunktionen (se Figur 17). Grénsvardet flyter med
processreferensen.
Ej inverterat avvikelsevérde (parameter 4005 = 0)
Aterstartnivan definieras enligt foljande formel:
Gréansvarde = parameter 1107 +
parameter 4015 * (b6rvérde - parameter- 1107) /
(parameter 1108 - parameter 1107)

Nar arvardet &r mindre &n eller lika med detta varde deaktiveras vilofunktionen.
Se Figur 18.

Inverterat avvikelsevérde (parameter 4005 = 1)
Aterstartnivan definieras enligt foljande formel:

Grénsvarde = parameter 1108 +
parameter 4015 * (parameter- 1108 - borvarde) /
(parameter 1108 - parameter 1107)

Nar arvardet &r stérre &n eller lika med detta varde deaktiveras vilofunktionen.
Se Figur 19.

Arvarde

ATERSTART NIVA
Parameter 4015

Frekvens

Tid
PID STOPP NIVA STOPP START
Parameter 4014

Figur 17 Vilofunktionens arbetssétt.
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EJ INVERTERAT AVVIKELSEVARDE

4015

ATERSTART NIVA

100 %

1108 EXT REF2 MAX

BORVARDE

%% | | __ _ ATERSTARTNIVA

0%

1107 EXT REF2 MIN

Figur 18 Exempel pa hur aterstartnivan flyter med bérvérdet. Har ar
parameter 4015 ATERSTART NIVA lika med 75 %, PID-reglering, ej inverterat.

4015
ATERSTART

0%

INVERTERAT AVVIKELSEVARDE

I NIVA

60 % —— —

100 %

1108 EXT REF2 MAX

L —— —— —— — ATERSTARTNIVA

BORVARDE

1107 EXT REF 2 MIN

Figur 19 Exempel pa hur aterstartnivan flyter med bérvérdet. Har &r

parameter 4015 ATERSTART NIVA lika med 60 %, PID-reglering, inverterat.
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Kod

Beskrivning

4019

VAL BORVARDE
Val av boérvarde. Definierar referenssignalkéllan fér PID-regulator.

OBS! Nar PID-regulatorn férbikopplas (parameter 8121 REG BYPASS CTRL)
saknar denna parameter betydelse.

1 = INTERN

Processreferens &r ett konstantvérde som definieras med parametrarna 4020
INTERNT BORVARDE1, 4021 INTERNT BORVARDE2 OCH 4022 VAL INTERNT
BORVARDE.

2 = EXTERN

Processreferensen lases fran en kélla definierad med parameter 1106 VAL EXT
REF2. ACS 400 maste vara i fiarrlage (REM visas pa mandverpanelens
display).*

* Processreferensen till PID-regulator kan &ven ges via manéverpanelen i lokalt
driftlage (LOC é&r visas pa mandverpanelens display) om panelreferens 2 ges
som en procentsats, dvs vardet hos parameter 1101 REF FRAN PANEL = 2 (REF2

(%))-

4020,
4021

INTERNT BORVARDE1, INTERNT BORVARDE2

Definierar en konstant processreferens (%) for PID-regulatorn. PID-regulatorn
foljer en av dessa referenser om parameter 4019 VAL BORVARDE sétts till 1
(INTERN). Se &ven parameter 4022 VAL INTERNT BORVARDE.

4022

VAL INTERNT BORVARDE

Véljer internt bérvérde.

1.56=DI1..5

Internt borvérde véljs via en digital ingang (DI1 till DI5). Nar den digitala
ingangen ar 6ppen anvands parameter 4020 INTERNT BORVARDE1 . N&r den
digitala ingadngen ar sluten anvénds parameter 4021 INTERNT BORVARDEZ2.
6 = BORVARDE1

4020 INTERNT BORVARDE1 anvands som internt bérvarde.

7 = BORVARDE2

4021 INTERNT BORVARDE2 anvands som internt bérvarde.
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Grupp 52: Seriekommunikation

Den seriella kommunikationslanken i ACS 140 anvander protokollet Modicon
Modbus. Fér en beskrivning av seriekommunikationsférméagan hos ACS 140
och en beskrivning av parametrarna i denna grupp, se ACS 140 RS485 and
RS232 Adapter Installation and Start-up Guide.
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Diagnostik

Allméant

Detta kapitel beskriver de olika diagnostikmeddelandena pa
mandverpanelens display och anger de vanligaste orsakerna till varje
meddelande. Om ett fel inte kan I6sas med dessa instruktioner, kontakta
servicetekniker fran ABB.

Varning! Utfér inga matningar, komponentbyten eller andra serviceingrepp
som inte specifikt beskrivs i denna handbok. Sadan atgard innebér att
garantin upphor att galla och att det uppstar risk for felfunktioner, 6kad
stillestandstid och kostnader.

Alarm- och felmeddelande

7-segmentsdisplayen pa mandverpanelen visar alarm och fel med hjalp av
koderna "ALxx" eller "FLxx", dér xx ar motsvarande alarm- eller felkod.

Alarmen 1-7 ar kopplade till tangenttryckningar. Gron lysdiod blinkar for
AL10-21, vilket betyder att ACS 140 inte helt kan félja styrsignalerna. Felen
indikeras av réd lysdiod.

Alarm- och felmeddelanden kvitteras genom att man trycker p4 MENY,
ENTER eller en pilknapp pa manoéverpanelen. Meddelandet kommer tillbaka
efter nagra sekunder om alarmet eller felet fortfarande féreligger och ingen
tangent har rorts.

De tre senaste felkoderna lagras i parametrar 0128-0130. Detta felminne kan
raderas via mandverpanelen genom att man trycker samtidigt pa
pilknapparna UPP och NER, i parameterléage.

Aterstilining av fel

Fel som indikeras av en réd blinkande lysdiod kvitteras genom att man bryter
spanningen en stund. Andra fel (som indikeras av fast sken hos réd lysdiod)
kan kvitteras fran mandverpanelen, via digitala ingangar, via seriell
kommunikationslank, eller genom att man bryter spanningen en stund. Nar
felet har atgardats kan motorn startas pa nytt.

ACS 140 kan konfigureras att automatiskt aterstélla vissa fel. Se parameter
31 AUTO ATERST.

Varning! Om en yttre kélla for startkommando &r vald och &r aktiv kommer
ACS 140 att starta omedelbart efter aterstallning av fel.

Varning! Allt installations- och underhallsarbete pa elektrisk utrustning som
beskrivs i detta kapitel maste utféras av en kompetent elektriker.
Anvisningarna i avsnittet Sékerhetsinstruktioner i bérjan av handboken maste
féljas.
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Tabell 6 Alarm.

Kod Beskrivning

AL 1 Upp- eller nedladdning av parametrar misslyckades.

AL 2 Operationen ej tillaten da start har aktiverats.

AL 3 Operationen ej tillaten vid aktuellt styrsétt (fjarrstyrning eller lokal styrning).

AL 5 Start/Stopp/Rot riktning eller referens fran mandverpanel 6ljs inte. Mojliga
orsaker:
* Fjarrstyrning: parametrar deaktiverar knapparna (Se BILAGA.)
e Lokal styrning: START/STOPP-knappen férreglas av digitala ingangar.

AL 6 Operationen ej tillaten. Parameter 1602 PARAMETERLAS aktiv.

AL7 Anvéndning tillAmpningsmakrot Fabrik deaktiverar drift.

AL10* Overstromsregulator aktiv.

AL11* Overspanningsregulator aktiv.

AL12* Underspénningsregulator aktiv.

AL13 Rotationsriktningslas. Se parameter 1003 ROT RIKTNING.

AL14 Alarm for bortfall av seriell kommunikation, se ACS 140 RS485 and RS232
Adapter Installation and Start-up Guide.

AL15* Undantagsrespons fér Modbus sénds via seriell kommunikation.

AL16 Bortfall av analog ingang 1. Vardet pa analog ingang 1 understiger MINIMUM
Al1 (1301). Se &ven parametrarna 3001 Al<MIN FUNKTION och 3013 Al1 FEL
GRANS.

AL17 Bortfall av analog ingang 2. Vardet pa analog ingéng 2 understiger MINIMUM
Al2 (1306). Se &ven parametrarna 3001 AI<MIN FUNKTION och 3014 AI2 FEL
GRANS.

AL18* Panelbortfall. Panelen kopplas bort da Start/Stopp/Rot riktn eller referens
kommer fran panelen. Se parameter 3002 PANEL BORTF och BILAGA.

AL19* Overtemperatur | omriktaren (vid 95 % av utldsningsgrans).

AL20* Overtemperatur i motor (vid 95 % av utlésningsgrans), se 3004 MOTOR
OVERLAST.

AL21 Alarm for fastlast motor. Se parameter 3009 FASTLASNING.

OBS! Alarm (*) visas endast om parameter 1608 VISA ALARM satts till 1(JA).
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Tabell 7 Fel.

Kod Beskrivning
FLA Overstrom:
* Eventuellt mekaniskt problem.
* Accelerations- och/eller retardationstiden kan vara for kort.
¢ Matningsstérningar.
FL2 DC-6verspénning:
¢ Inspénning for hog.
¢ Retardationstiden kan vara for kort.
FL 3 ACS 140, dvertemperatur:
e Fo6r hdg omgivningstemperatur.
* Kraftig 6verbelastning.
FL4* Kortslutning:
* Jordfel pa utgang (200 V-enheter).
¢ Kortslutning.
¢ Matningsstorningar.
FL5 Utgang 6verbelastad.
FL6 DC-underspanning.
FL7 Fel pa analog ingang 1. Vardet pa analog ingang 1 understiger
MINIMUM Al1 (1301). Se &ven parametrarna 3001 Al<MIN FUNKTION och
3013 A1 FEL GRANS.
FL8 Fel pa analog ingang 2. Vardet pa analog ingang 2 understiger
MINIMUM Al2 (1304). Se dven parametrarna 3001 Al<MIN FUNKTION och
3014 AI2 FEL GRANS.
FL9 Overtemperatur i motor. Se parametrarna 3004-3008.
FL10 Panelbortfall. Panelen kopplas bort da Start/Stopp/Rot riktn eller
referens kommer fran panelen. Se parameter 3002 PANEL BORTF och
BILAGA.
OBS! Om FL10 &r aktiv nér spénningen bryts kommer ACS 140 att
starta i fjarrstyrningslage (REM) da spéanningen aterkommer.
FL11 Parametrarna éverensstammer ej. Mdjliga felsituationer:
* MINIMUM Al1 > MAXIMUM Al1 (parametrarna 1301 och 1302)
* MINIMUM Al2 > MAXIMUM AI2 (parametrarna 1304 och 1305)
* MIN FREKVENS > MAX FREKVENS (parametrarna 2007 och 2008)
FL12 Motor fastlast. Se parameter 3009 FASTLASNING.
FL13 Bortfall av seriell kommunikation.
FL14 Externt fel aktivt. Se parameter 3003 EXTERNT FEL.
FL15 Jordfel pa utgang (400 V-enheter).
FL16 * For hégt rippel i mellanledet. Kontrollera matningen.
FL17 Analog ingang utanfér omradet. Kontrollera Al-nivan.
FL18 - FL22 * | Hardvarufel. Kontakta leverantéren.
Hela Fel pa seriell lank.
displayen » Dalig kontakt mellan manéverpanelen och ACS 140.
blinkar * Seriekommunikationsparametrarna (grupp 52) har féréandrats. Bryt

och slut matningsspanningen med mandverpanelen ansluten.

OBS! Fel (*) med blinkande réd lysdiod kan aterstallas genom att spanningen
bryts och sluts pa nytt. Ovriga fel aterstalls genom att man trycker pa
tangenten START/STOPP. Se dven parameter 1604.
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EMC-instruktioner for ACS 140

Obligatorisk installationsféreskrift enligt EMC-direktivet for
frekvensomriktare ACS 140

Fo6lj de instruktioner som ges i ACS 140 Anvandarhandledning samt de
instruktioner som levereras tillsammans med olika tillbehér.

CE-maérkning

Frekvensomriktare ACS 140 ar forsedda med ett CE-marke som visar att
enheten uppfyller de krav som stélls av EGs Lagspanningsdirektiv och EMC-
direktiv (direktiv 73/23/EEG, kompletterat av 93/68/EEG samt direktiv 89/
336/EEG, kompletterat av 93/68/EEG).

EMC-direktivet definierar de krav pa immunitet mot och emission av
elektromagnetisk utstralning som géller fér utrustning som anvands inom
EES-omradet. EMC-produktstandarden EN 61800-3 anger de krav som
géller for frekvensomriktare. Frekvensomriktare ACS 140 uppfyller kraven
enligt EN 61800-3 for Miljoklass 2 och Miljoklass 1.

Produktstandarden EN 61800-3 (Varvtalsreglerade elektriska drivsystem -
Del 3: EMC-produktstandard, inkluderande specifik provningsmetodik)
definierar Miljéklass 1 som miljéer inkluderande bostadsmiljéer. Miljoklass 1
inkluderar &ven installationer som ar anslutna utan mellanliggande
transformator till ett allmant distributionsnéat for lagspanning som matar
bostadsfastigheter. Miljoklass 2 inkluderar installationer utom sddana som
ar direkt anslutna till ett allmant distributionsnét for ldgspanning som matar
bostadsfastigheter.

C-Tick-mérkning

Frekvensomriktare ACS 140 férses med C-tick-mérkning (sokt fér serie med
kylflans) for att visa att de uppfyller féreskrifterna enligt Australiens "Statuary
Rules nr 294, 1996, "Radiocommunication (Compliance Labelling -
Incidental Emissions) Notice" samt "Radiocommunication Act", 1989 och
Nya Zealands "Radiocommunication Regulations", 1993.

Foreskrifterna definierar de grundldggande kraven pa emission fran elektrisk
utrustning som tilldmpas i Australien och Nya Zealand. Standarden AS/NZS
2064, 1997, "Limits and methods of measurement of electronic disturbance
characteristics of industrial, scientific and medical (ISM) radiofrequency
equipment" behandlar i detalj de féreskrifter som galler for trefas
frekvensomriktare.

Frekvensomriktare ACS 143-xKx-3 uppfyller kraven enligt AS/NZS 2064,
1997 f6r utrustning inom Klass A. Utrustning av Klass A lampar sig fér
anvéandning i alla miljéer utom bostadsmiljéer och miljéer direkt anslutna till
lagspanningsnat som matar bostadsfastigheter. Férenligheten galler under
féljande férutséattningar:

* Frekvensomriktaren &r utrustad med RFl-filter.

* Motor- och styrkablar har valts i enlighet med féreliggande instruktion,
fér anvandning inom allmanna lagspanningsnat.

* |Installationsféreskrifterna i féreliggande instruktion har foljts.
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Val och férlaggning av kablar

De oskarmade ledarna mellan kabelgenomféringarna och skruvplintarna ska
hallas s& korta som mdjligt. Forlagg styrkablar separat fran kraftkablar.

Natkabel

En treledarkabel (fas och nolla med skyddsjord (PE)) eller fyrledarkabel (tre
fasledare med skyddsjord (PE)) rekommenderas fér natanslutningen. Ingen
skarmning behovs. Dimensionera kablar och sékringar utgaende fran
instrommen. Folj alltid lokalt géllande féreskrifter vid dimensionering av
kablar och sékringar.

Anslutningsplintarna fér natkabeln sitter i enhetens évre del. Natkabeln
maste forlaggas sa att den kommer p& minst 20 cm avstand fran
frekvensomriktarens sidor, i syfte att undvika stralningspéaverkan av
natkabeln. Om kabeln &r skdrmad, tvinna skarmstrumpans ande till en
ledare vars langd inte far dverstiga fem ganger dess bredd och anslut till
frekvensomriktarens skyddsjordanslutning (PE), (eller till
skyddsjordanslutning pa ingangsfiltret om sadant finns).

Motorkabel

Motorkabeln maste vara en symmetrisk treledarkabel med koncentrisk
skyddsjordledare, eller en fyrledarkabel med koncentrisk skarm.
Minimikraven f6r motorkabelskarmen anges i Figur 20.

Koppartradskdrm Spirallindat kopparband

Isolerande mantel Inre isolation

Skyddsjord, tillval

L3

Figur 20 Minimikrav fér motorkabelskdrm (t ex MCMK, fran NK Cables).

Den generella regeln fér en kabelskarms effektivitet ar féljande: Ju kraftigare
och tatare kabelskarm desto lagre emissionsniva. Ett exempel pa en bra
konstruktion visas iFigur 21.

Flatad metallskarm Inre isolation
Isol. mantel L2

L1
Skyddsjord,

L3

Figur 21 Effektiv motorkabelskérm (t ex Olflex-Servo-FD 780 CP frén
Lappkabel eller MCCMK fran NK Cables).

Tvinna skarmstrumpans ande till en ledare vars langd inte far 6verstiga fem
ganger dess bredd och anslut till terminalen i nedre véanstra delen av

frekvensomriktarens kylflans. (Terminalen &r markt L ).
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Vid motordnden maste kabeln ha 360 grader runtomgdende jordning och en
EMC-kabelgenomféring (t ex. ZEMREX SCG skarmade
kabelgenomfdéringar). Som alternativ, tvinna ské&rmstrumpans ande till en
ledare vars langd inte far 6verstiga fem ganger dess bredd och anslut den till
motorns skyddsjordanslutning (PE).

Styrkablar
Styrkablar méaste vara flertradsledare med flatad koppartradskarm.

Tvinna skarmstrumpans ande till en ledare vars langd inte far 6verstiga fem
ganger dess bredd och anslut till terminal X1:1.

Forlagg styrkablarna sa langt som méjligt fran nat- och motorkablar (minst
20 cm). | fall da styrkablar maste korsa kraftkablar skall korsningsvinkeln
ligga sa& nara 90 grader som mojligt. Kabeln maste foérlaggas sa att den
kommer pa minst 20 cm avstand fran frekvensomriktarens sidor, i syfte att
undvika stralningspéaverkan av natkabeln.

En dubbelskdrmad kabel med tvinnade parledare rekommenderas for
analoga signaler. Anvand ett individuellt skdrmat par for varje signal. Anvénd
inte gemensam returledare for olika analoga signaler.

En dubbelskdrmad kabel &r det basta alternativet for digitala Iagspanda
signaler, men aven enkelskarmad mangledarkabel med tvinnade parledare
(se Figur 22) kan anvéandas.

4

l

\

,,J-
4’4’«4

Figur 22 En dubbelskédrmad kabel med tvinnade par till vdnster och en
enkelskdrmad mangledarkabel med tvinnade parledare till hdger.

Analoga och digitala insignaler bér ledas i separata, skdrmade kablar.

Relasignaler kan ledas i samma kablar som digitala insignaler, férutsatt att
spanningen inte dverstiger 48 V. Relasignalledare bor partvinnas.

Blanda aldrig 24 V DC-signaler och 115/230 V AC-signaler i samma
kabel.

OBS! Om den dverordnade styrutrustningen och ACS 140 é&r installerade i
samma skap kan dessa rekommendationer vara éverdrivet forsiktiga. Om
kunden 6nskar prova hela installationen kan det spara kostnader att latta pa
vissa av rekommendationerna, t ex genom att anvanda oskdrmad kabel fér
de digitala ingdngarna. Detta maste emellertid godkannas av kunden.

Mandéverpanelkabel

Om mandverpanelen ska anslutas till frekvensomriktaren via en kabel,
anvand endast den kabel som medfdljer tillvalssats PEC-98-0008. Folj
instruktionerna som medféljer tillvalssatsen.

Foérlagg manéverpanelkabeln sa langt som mdjligt fran nat- och motorkablar
(minst 20 cm). Kabeln maste férlaggas sa att den kommer pa minst 20 cm
avstand fran frekvensomriktarens sidor, i syfte att undvika
stralningspaverkan av natkabeln.
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Ytterligare instruktioner fér att uppfylla EN61800-3,
Miljoklass 1, begransad distribution, och AS/NZS
2064, 1997, klass A

OBS! AS/NZS 2064, 1997, Klass A galler for typerna ACS 143-xKx-3.

Anvénd alltid tillvalet RFI-filter enligt tabellerna 8 och 9, och félj
instruktionerna i filterférpackningen for alla kabelskdrmanslutningar.

Filter med normala kabelldngder visas i Tabell 8 och filter med extra langa
kabellangder i Tabell 9.

Motorkabelns l&ngd begrénsas enligt tabellerna 8 och 9. Vid motorédnden
méste kabeln ha 360 grader runtomgdende jordning och en EMC-
kabelgenomféring (t ex. Zemrex SCG skdrmade kabelgenomféringar).

Tabell 8 Maximal motorkabelldngd med ingéngsfilter ACS100/140-IFAB-1, -
IFCD-1, eller ACS140-IFAB-3, -IFCD-3 och kopplingsfrekvens 4 kHz, 8 kHz
eller 16 kHz.

ACS100/140-IFAB-1
Omriktartyp
4 kHz 8 kHz 16 kHz
ACS141-K18-1, -H18-1 30m 20m 10m
ACS141-K25-1, -H25-1 30m 20m 10m
ACS141-K37-1, -H37-1 30m 20m 10m
ACS141-K75-1, -H75-1 30m 20m 10m
ACS141-1K1-1, -1H1-1 30m 20m 10m
ACS141-1K6-1, -1H6-1 30m 20 m 10m
Omriktartyp ACS100/140-IFCD-1
ACS 141-2K1-1 30m 20m 10m
ACS 141-2K7-1 30m 20m 10m
ACS 141-4K1-1 30m 20 m 10m
Omrriktartyp ACS140-IFAB-3
ACS 143-K75-3, -H75-3 30m 20m 10m
ACS 143-1K1-3, -1H1-3 30m 20m 10m
ACS 143-1K6-3, -1H6-3 30m 20m 10m
ACS 143-2K1-3, -2H1-3 30m 20m 10m
Omriktartyp ACS140-IFCD-3
ACS 143-2K7-3 30 m 20 m 10m
ACS 143-4K1-3 30 m 20m 10m
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Tabell 9 Maximalt tilldten motorkabelldngd med ingéngsfilter ACS100-FLT-
C eller ACS 140-FLT-C och kopplingsfrekvens 4 kHz eller 8 kHz.

ACS100-FLT-C
Omriktartyp

4 kHz 8 kHz*
ACS 141-K75-1 100 m 100 m
ACS 141-1K1-1 100 m 100 m
ACS 141-1K6-1 100 m 100 m
ACS 141-2K1-1 100 m 100 m
ACS 141-2K7-1 100 m 100 m
ACS 141-4K1-1 100 m 100 m

Omriktartyp ACS140-FLT-C
ACS 143-xKx-1** 100 m 100 m
ACS 143-xKx-3 100 m 100 m

* En effektiv motorkabelskéarm krévs, i enlighet med Figur 21.
**ACS 143-4K1-1: maximal kontinuerlig belastning 70 % av mérklast.
Foér ACS 141-4K1-1 och ACS 143-4K1-1, &r en kabel enligt Figur 21 obligatorisk.

Om ingangsfilter ACS100-FLT-C eller ACS 140-FLT-C anvands med 200 V-
enheter ska alltid utgadngsreaktor ACS-CHK-B anvandas om
motorkabellangden éverstiger 50 m. Aven med 200 V-enheter bor
utgangsreaktor ACS-CHK-A med filter ACS100-FLT-C och ACS140-FLT-C
anvandas.

Om ingangsfilter ACS140-FLT-C anvands pa 400 V-enheter, anvand
utgangsreaktor ACS-CHK-B om motorkabelns langd &r 30...50 m och tre
utgangsreaktorer SACL22 om motorkabelns langd 6verstiger 50 m.

Reaktorerna ACS-CHK-A och ACS-CHK-B levereras tillsammans med
ingangsfiltren ACS100-FLT-C och ACS140-FLT-C.

Med ingangsfilter ACS100-FLT-C eller ACS140-FLT-C begrénsas
emissionen genom ledning till de grénsvérden som galler fér obegréansad
distribution i Miljoklass 1, sa som specificeras i EN 61800-3 (EN 50081-1),
under férutsattning att motorkabeln &r vél skarmad (se Figur 21) och att
dess langd inte dverstiger 30 m.

Ytterligare instruktioner fér att uppfylla EN61800-3,
Miljoklass 1, obegrdnsad distribution
Anvand alltid tillvalet RFI-filter ACS100-FLT-D, ACS100-FLT-E eller

ACS140-FLT-D och f6lj de bifogade instruktionerna for alla
kabelskdrmanslutningar.

Motorkabelns langd maste begransas till vad som specificeras i Tabell 10
och kabeln maste vara effektivt skarmad enligt Figur 21. Vid motorédnden
méste kabeln ha 360 grader runtomgdaende jordning och en EMC-
kabelgenomforing (t ex. Zemrex SCG skdrmade kabelgenomféringar).
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Tabell 10 Maximalt tilldten motorkabelldngd med ingéngsfilter ACS100-FLT-
D, -E eller ACS140-FLT-D och kopplingsfrekvens 4 kHz.

ACS100-FLT-D ACS100-FLT-E
Omriktartyp
4 kHz 4 kHz
ACS 141-K75-1 5m
ACS 141-1K1-1 5m
ACS 141-1K6-1 5m
ACS 141-2K1-1 - 5m
ACS 141-2K7-1 - 5m
ACS 141-4K1-1 - 5m
ACS140-FLT-D
Omriktartyp
4 kHz
ACS 143-xKx-3 5m

For 1-fasiga frekvensomriktare ACS 141-xKx-1 galler att tva reaktorer ACS-
CHK-A eller ACS-CHK-C medfoljer filtersatsen. Motorkabeln och dess
skarm ska dras genom halet i reaktorn. Alla styrkablar och den eventuella
mandverpanelkabeln ska dras genom en annan reaktor. Fér 3-fasiga
frekvensomriktare ACS 143-xKx-3 medféljer en reaktor ACS-CHK-A satsen
och motorkabeln med skdrm ska dras genom hélet i reaktorn. Max tilldtna
kabelldngder mellan omriktare och reaktorer ar 50 cm.

For typerna ACS 141-2K1-1, ACS 141-2K7-1 och ACS 141- 4K1- 1 maste
eventuell mandverpanel monteras pa enhetens frontkapa.
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Ytterligare instruktioner fér att uppfylla EN61800-3,

Miljoklass 2

Anvand alltid tillvalet RFI-filter enligt Tabell 11, och 6lj instruktionerna i

filterférpackningen for alla kabelskédrmanslutningar.

Motorkabelns langd begransas enligt Tabell 11. Vid motordnden méaste

kabeln ha 360 grader runtomgaende jordning och en EMC-

kabelgenomfdring (t ex. Zemrex SCG skarmade kabelgenomféringar).

Tabell 11 Maximal motorkabelldngd med ingéngsfilter ACS100/140-IFAB-1,
-IFCD-1, eller ACS140-IFAB-3, -IFCD-3 och kopplingsfrekvens 4 kHz, 8 kHz

eller 16 kHz.

ACS100/140-IFAB-1

Omriktartyp
4 kHz 8 kHz 16 kHz
ACS141-K18-1, -H18-1 50 m 50 m 10m
ACS141-K25-1, -H25-1 50 m 50 m 10m
ACS141-K37-1, -H37-1 50 m 50 m 10m
ACS141-K75-1, -H75-1 75m 75m 10m
ACS141-1K1-1, -1H1-1 75 m 75 m 10m
ACS141-1K6-1, -1H6-1 75m 75m 10m
Omriktartyp ACS100/140-IFCD-1
ACS 141-2K1-1 75m 75m 10m
ACS 141-2K7-1 75m 75 m 10m
ACS 141-4K1-1 75m 75m 10m
Omriktartyp ACS140-IFAB-3
ACS 143-K75-3, -H75-3 30m 30m 10m
ACS 143-1K1-3, -1H1-3 50 m 50 m 10m
ACS 143-1K6-3, -1H6-3 50 m 50 m 10m
ACS 143-2K1-3, -2H1-3 50 m 50 m 10m
Omriktartyp ACS140-IFCD-3
ACS 143-2K7-3 50m 50 m 10m
ACS 143-4K1-3 50 m 50 m 10m

Isolerade distributionsnat

Ingangsfilter kan inte anvandas i nat med icke direktjordad nollpunkt eller

hoégimpedivt jordade distributionsnat for industriandamal.

Se till att ingen kraftig elektromagnetisk utstralning nar angransande

lagspanningsnat. | vissa fall &r den naturliga stérningsundertryckningen i

transformatorer och kablar tillracklig. | tveksamma fall kan en
matningstransformator med statisk avsk&rmning mellan priméar- och

sekundérlindningen anvandas.
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Natovertoner

Produktstandarden EN 61800-3 refererar till EN 61000-3-2 som specificerar
gransvéarden fér évertoner genererade av utrustning ansluten till allmént
lagspanningsnét.

EN 61000-3-2 ar tillamplig pa lagspanda matningsnat som har foérbindelse
med det allmdnna matningsnatet pa lagspanningsniva. Normen ér inte
tillamplig pa privata lagspénda matningsnat som har férbindelse med det
allménna matningsnatet endast pa mellan- eller hdgspanningsniva.

Allmanna lagspanningsnat

Grénserna och kraven enligt EN 1000-3-2 galler utrustning med mérkstrom
<16 A. ACS 140 &r en professionell utrustning, avsedd att anvandas inom
néaringsliv, yrkesverksamhet och industri. Produkten &r inte avsedd att séljas
till allménheten.

ACS 140 med totalt markeffekt stérre &n 1 kW motsvarar EN 61000-3-2.
Under 1 kW, anvand kombinationer av ingangsdrossel och ACS 140 s& som
specificeras i Tabell 12, eller fraga elleverantéren om tillstdnd for anslutning.

Tabell 12 Kombinationer av ingangsdrossel och ACS 140 som uppfyller
Klass A-grénsvérdena i EN 61800-3-2

Omriktartyp Ingér;lg:;r)ossel Ingér;lg:(;ior)ossel
ACS141-K18-1 ACS-CHK-A3 * SACL21
ACS141-K25-1 ACS-CHK-A3 ** SACL21+SACL21
ACS141-K37-1 ACS-CHK-A3 ** SACL21+SACL21

ACS141-K75-1

ACS-CHK-A3 **

ACS143-K75-3 ACS-CHK-A3 -
ACS143-1K1-3 ACS-CHK-A3 -
ACS143-1K6-3 ACS-CHK-A3 -

* | ACS -CHK-AS ingar tre enfasdrossel. Anvand endast ett av dessa.
** | ACS-CHK-A3 ingar tre enfasdrossel. Anvand tva av dessa, seriekopplade.

Privata lagspanningsnat

Om ACS 140 anvéands i en industriell installation dar EN 61000-3-2 inte ar
tillAmplig skall en ekonomiskt rimlig I6sning véljas, som tar hansyn till
installationen som helhet.

Typiskt galler att lageffektutrustning som ACS 140 inte orsakar nagra storre
spanningsstérningar i natet. Anvandaren bdr emellertid vara medveten om
vardena hos de strém- och spanningsdvertoner som kan upptréada, i
kraftnatet, och om matningssystemets interna impedans, innan ACS 140
ansluts. Stromdvertonsnivan hos ACS 140 under méarkférhallanden
Oversénds pa begaran. Beddmningsproceduren beskrivs i Bilaga B till
EN61800-3 och kan anvidndas som handledning.
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BILAGA

Lokal styrning och fjarrstyrning

ACS 140 kan fjarrstyras fran tva olika platser eller frin mandverpanelen.
Figur 23 nedan visar styrplatserna fér ACS 140.

Valet mellan lokal styrning (LOC) och fjarrstyrning (REM) gérs genom att
man trycker pa knapparna MENY och ENTER samtidigt.

Start/Stopp/Rot riktning,
Panelreferens 1 (REF1, Hz)
eller Panelreferens 2 (REF2, %)

=

EXT1 EXT2
Start/Stopp/Rot riktning, Start/Stopp/Rot riktning,
Extern referens 1 (Hz) Extern referens 2 (%)

Figur 23 Styrplatser.

Lokal styrning

Styrkommandona ges explicit frin mandverpanelen nar ACS 140 ar i laget
lokal styrning. Detta &r visas av texten LOC pa mandverpanelens display.

N

Hz

OUTPUT

Parameter 1101 REF FRAN PANEL anvands for att vélja panelreferens, som
kan vara antingen REF1 (Hz) eller REF2 (%). Om REF1 (Hz) véljs &r
referenstypen frekvens och vardet matas till ACS 140 i enheten Hz. Om REF2
(%) valjs ges referensen i procent.

Om makrot PID-reglering anvands matas referensen REF2 direkt till PID-
regulatorn som en procentsats. | annat fall konverteras referensen REF2 (%)
till en frekvens sa att 100 % motsvarar MAX FREKVENS (parameter 2008).
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Fjérrstyrning

Nar ACS 140 ar i fjarrstyrningslage (REM), ges kommandon i férsta hand via
digitala och analoga ingangar. Kommandon kan dock aven ges fran
mandverpanelen eller via seriell kommunikation.

Parameter 1102 vAL EXT1/EXT2 véljer mellan tva externa styrplatser ExT1 och
EXT2.

For exT1 definieras kéllan till Start/Stopp/Rot rikining av parameter 1001 EXT1
STYRNING, och referenskallan definieras av parameter 1103 VAL EXT REF1.
Extern referens 1 ar alltid en frekvensreferens.

For ExT2 definieras kallan till Start/Stopp/Rot riktning av parameter 1002 ExT2
STYRNING, och referenskéllan definieras av parameter 1106 VAL EXT REF2.
Extern referens 2 kan vara en frekvensreferens eller en processreferens,
beroende pa valt tillampningsmakro.

Vid fjarrstyrning kan drift vid konstant varvtal programmeras via parameter
1201 VAL KONST VARVTAL. Digitala ingdngar kan anvandas for att valja mellan
extern frekvensreferens och sju konfigurerbara konstanta varvtal (1202
KONST VARVT 1... 1208 KONST VARVTAL 7).

Figur 24
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Val av styrplats och styrkélla.



Interna signalanslutningar fér makron

VAL EXT | [vAL EXT FAL % VAL KONST|| VAL PANEL
REF2 REF1 EXT1/EXT2 |VARVT REF
_ 1106 1103 110? 1201
styr- | ! ExT1 DI 4
b AR EXT1! |
T
Anal PANEL I
iﬂggr?_gg;r, | EXT2! |
Al1, Al2 | |AI1-2,011-5 ! Fiarr i DI3 4
Digitala PANEL ‘L N | ‘ Max frek
B\Igaggl ar [ Lokal ‘ | [Konst Krit frekv]
1-D1s I | |varvtal Acc/Ret
I I
I I
I I
| ‘ REF2 (%)
I |
| ! REF1 (Hz
Panel : :
ref . :
locRem- 4 - — ———— 1 - —————————
I
| Start/Stopp/Rot riktf"ning |
‘C) I
EJ VALD Lokal [ ! . Start/Stopp
DI1-DI5 ExT1 ! BEGARAN .
@ e EdvawD FRAMAT o Rot riktning
PANEL ! | I
IDI1-DI5 \___EXT2 BACK |
)
I PANEL | | | Aktiverad,

DI1-DI5

|
e
1001 1002

Figur 25  Styrsignal anslutningar till makrona ABB-standard, Véxlande och

Férmagnetisering.
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'AI1 A
TAI2A

VAL EXT VAL EXT VAL VAL KONST || VAL PANEL|
REF2 REF1 EXT1/EXT2 |VARVT REF
— 1106 | [1103 102" Tl1201 {1701
Styr- | ! D2 DI3
j Al EXT1: | |
Analoga | PANEL ! !
ingangar | | | EXTé { |
Al1, Al2 Ay DI3 | -Min frek
Digitalt IPANEL Tillam ‘ ! Max frek
ingangar |——Lokal 7} ISP Konst ! Kt freky,
) Al1 A varvtal | Acc/Ret
Al i | [Accet
|
|
|
|

|

VAL ol

/ARVARDE ol

4007 L

VAL !

IARVARDE2| |

4008,

|

panet T

Loc/Rem|- - - - - — — - -

EJ VALD | Lokal ! ® Start/Stopp
: DI ExT1 ! BEGARAN

Ref fran

PANEL | N__Fjarr R ' Rot riktnin:
| EJVALD FRAMAT &7 T ¢
EXT2|
. DI5 BACK P I
PANEL | | |
| |

! | DIs
EXT1 XT2 RIKTNING || DRIFTFRIGIVNING
STYRNING TYRNING 1003 1601
1001 1002

Figur 26 Styrsignalanslutningar fér makrot PID-reglering.
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