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Veiligheid

AWaarschuwing! De ACS 140 mag alleen worden geinstalleerd door
een gekwalificeerde electricien.

AWaarschuwing! Als de voedingsspanning is ingeschakeld, is er
gevaarlijke spanning in de omvormer aanwezig. Wacht tenminste 5 minuten
na het uitschakelen van de voedingsspanning met het verwijderen van de
omvormerkap. Meet de spanning bij de DC-klemmen (U,,, U;.) voordat u de

omvormer opent (zie G).

AWaarschuwing! Zelfs als de motor gestopt is, staat er gevaarlijke
spanning op de aansluitklemmen U1, V1, W1 (L,N) en U2, V2, W2 en
Uc,, Uc-.

AWaarschuwing! Zelfs als de ACS 140 is uitgeschakeld, kan er
gevaarlijke externe spanning op de aansluitklemmen van de relais RO1A,
RO1B, RO2A, RO2B staan.

AWaarschuwing! De ACS 140 kan niet ter plekke worden gerepareerd.
Probeer een defecte omvormer nooit zelf te repareren; neem contact op met
de leverancier voor vervanging van de de omvormer.

AWaarschuwing! De ACS 140 start automatisch na terugkeer van de
voedingsspanning, indien een externe startcommando actief is.

AWaarschuwing! Als de besturingsklemmen van twee of meer
ACS100/ 140/ 160/ 400 omvormers parallel geschakeld zijn, moet de
voeding hiervoor van één enkele bron komen. Dit kan één van de omvormers
zijn maar ook een externe voeding.

AWaarschuwing! Wijziging van de parameterinstellingen of machine-
instellingen zal van invloed zijn op het functioneren en de prestatie van de
ACS 140. Verifieer dat deze wijzigingen geen risico’s inhouden voor
personen of eigendommen.

&Waarschuwing! De ACS 140 beschikt over verschillende
automatische resetfuncties. Als deze geselecteerd zijn, wordt na een storing
de omvormer gereset en wordt vervolgens automatisch het bedrijf hervat.
Deze functies mogen echter niet geselecteerd worden als andere apparatuur
niet compatibel is met dit soort bedrijf of als hierdoor gevaarlijke situaties
kunnen ontstaan.

AWaarschuwing! Het koellichaam kan erg warm worden (zie R).

Opmerking! Neem voor meer technische informatie contact op met uw
leverancier.
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Montage

Lees deze handleiding goed door voor u begint. Het niet opvolgen van de
waarschuwingen en instructies kan tot defecten leiden of uw eigen veiligheid
in gevaar brengen.

@ ( CONTROLEER de omgeving. ) Zie A
v
@ ( MONTEER de ACS 140. > Zie B, C

@ ( VERWIJDER de omvormerkap. > ZieD
@ CBEVESTIG een waarschuwingssticker > Zie E
in de taal van uw keuze.

&) (P )ZeRo.K
v

@ <CONTROLEER de oedingsspanning. > Zie H, |
v

@ ( CONTROLEER de motor.
v

< CONTROLEER de DIP-switch.

v

@ ( SLUIT de vermogenskabels aan.

v

( SLUIT de besturingskabels aan.

@ C MONTEER de omvormerkap.

@ (SCHAKEL de voedingsspanning in.

Zie J

ZieK, L

Zie N

\/\JKN/\/U\/
P




Algemene gegevens

A Omgevingscondities

ACS 140

Stationair gebruik

Opslag en vervoer
in de beschermende
verpakking

Hoogte installatieplaats

e 0..1000 mals Py en
I, 100%

¢ 1000...2000 m met
een derating voor
Pyenlyvan 1%
voor elke 100 m
boven 1000 m

Omgevingstemperatuur

¢ 0..40°C(0..30°C
als fq,=16 kHz)

* max. 50 °C met een
derating van Py en
I> tot 80% en fg,, =
4 kHz

-40...470 °C

Relatieve vochtigheid

<95% (niet-
condenserend)

Verontreinigingsniveau
(IEC 721-3-3)

Geen geleidend stof toegestaan.

De ACS 140 moet worden geinstalleerd in een schone
en droge atmosfeer, vrij van druipwater, overeenkomstig

de IP-classificatie.

De koellucht moet schoon zijn, vrij zijn van corrosief
materiaal en elektrisch geleidende stofdeeltjes

(verontreinigingsgraad 2).

De installatieruimte moet afgesloten zijn of uitsluitend
met gereedschap te openen zijn.

* chemische gassen:

Klasse 3C2

¢ vaste deeltjes:

Klasse 3S2

Opslag

chemische gassen:
Klasse 1C2

vaste deeltjes: Klasse
1S3

Vervoer

chemische gassen:
Klasse 2C2

vaste deeltjes: Klasse
282




B Afmetingen (mm)
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Behuizing 200 V Serie Gewicht (kg)
IP 20 h1 h2 h3 di | (d2) |di+d2| 1~ 3~
A 126 136 146 117 32 149 0,9 0,8
B 126 136 146 117 69 186 1,2 11
[¢] 198 208 218 117 52 169 1,6 1,5
D 225 235 245 124 52 176 1,9 1,8
H 126 136 146 119 0 119 0,8 -
400 V Serie

A 126 136 146 117 32 149 0,8
B 126 136 146 117 69 186 11
[+ 198 208 218 117 52 169 1,5
D 225 235 245 124 52 176 1,8
H 126 136 146 119 0 119 0,8




C Monteren van de ACS 140

AWaarschuwing! Zorg, alvorens de ACS 140 te monteren, dat de
hoofdvoeding naar de installatie is uitgeschakeld.

Standaardserie (behuizingsmaten A, B, C en D)

Monteer de ACS 140 vertikaal. Laat 25 mm vrije ruimte boven en onder de
omvormer. Zorg dat in de schakelkast voldoende koellucht aanwezig is om
de vermogensverliezen (vermogens- en besturingscircuits) af te voeren die
aan het eind van hoofdstuk R, ‘Technische gegevens’, staan vermeld.

Wandmontage
Gebruik M4-bouten.

DIN-rail (35 mm)

Druk voor het plaatsen van de omvormer of het losmaken van de DIN-rail op
de hefboom bovenaan de omvormer.




Flensmontage

De ACS 140 kan zo worden gemonteerd dat het koelgedeelte zich in een
koelluchtkanaal bevindt. De vermogensverliezen worden dan naar buiten
geleid zodat alleen de verliezen van de besturing in de schakelkast hoeven
te worden afgevoerd (zie R).

Serie zonder koellichaam (behuizingmaat H)

AOpmerking! Behuizingmaat H bevat geen koellichaam. De
ACS 140 zonder koellichaam is bedoeld voor toepassingen waarbij een
extern koellichaam beschikbaar is. Zorg dat de montageplaats aan de eisen
voor warmteafvoer voldoet.

Vereisten voor het bevestigingsviak

Monteer de ACS 140 zonder koellichaam op een schoon, onbehandeld
metaaloppervlak dat aan de volgende eisen voldoet:

* Een dikte van minimaal 3 mm.
* Het oppervlak moet stijf en vlak zijn. (max. afwijking van vlak 0,1 en
max. ruwheid R, 3,2 um)
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Vereisten voor warmteafvoer

Zorg dat het bevestigingsvlak in staat is warmteverliezen van het
vermogensgedeelte naar de omgeving te geleiden. De temperatuur van de
bevestigingsplaat mag onder geen enkele voorwaarde hoger worden dan
80 °C.

Onderstaande tabel geeft de vermogensverliezen en minimale
oppervlaktevereisten wanneer het koellichaam bestaat uit plaatstaal van

3 mm dikte die tweezijdig warmte kan afvoeren (max.
omgevingstemperatuur 40 °C). Plaatstaal van 3 mm is slechts een
voorbeeld. Het uitwendige koellichaam kan elke vorm aannemen die voldoet
aan de vereisten voor het bevestigingsvlak en de warmteafvoer.

Type omvormer Vern?ogens- Minimaal oppervlak H x B
verlies (W) (mm x mm)
ACS 141-H18-1 7 150 x 150
ACS 141-H25-1 10 180 x 180
ACS 141-H37-1 12 200 x 200
ACS 141-H75-1 13 210x 210
ACS 141-1H1-1 19 250 x 250
ACS 141-1H6-1 27 300 x 300
ACS 143-H75-3 14 220 x 220
ACS 143-1H1-3 20 260 x 260
ACS 143-1H6-3 27 300 x 300
ACS 143-2H1-3 39 500 x 500

Mechanische montage

* Maak het bevestigingsvilak schoon.

* Breng thermische geleidingspasta aan tussen de ACS 140 en het
bevestigingsvlak.

e Gebruik M4-bouten, aandraaimoment 1-1,5 Nm.

Vier M4
bouten

lL- Thermische
geleidings-
pasta

Controleer na de montage of de warmtegeleiding werkt door de temperatuur
(parameter 0110) van de ACS 140 te volgen. De warmtegeleiding werkt als
de temperatuur van de ACS 140 onder volle belasting en bij een maximale
omgevingstemperatuur niet meer dan 85 °C bedraagt.

6



D De omvormerkap verwijderen

1 Druk gelijktijdig op de vier druksluitingen aan de boven- en onderzijde van
de omvormer.
2 \Verwijder de kap.

E Aanbrengen van het waarschuwingslabel

De verpakkingsdoos bevat waarschuwingslabels in verschillende talen.
Bevestig een waarschuwingslabel in de gewenste taal op de aangegeven
plaats van de plastic binnenbehuizing, zie hoofdstuk G, ‘Klemmenstroken’.

F Kabelaansluitingen

Aansluiting | Omschrijving Opmerkingen

L,N 1-fase aansluiting In onderstaande afbeelding (zie G), wordt een 3~
voedingsspanning omvormer getoond.

U1, Vi, Wi 3-fase aansluiting Niet gebruiken bij 1-fase!
voedingsspanning

PE veiligheidsaarde Min. 4 mm? koperdraad.

U2, v2, w2 motorklemmen Max. lengte van de motorkabel is afhankelijk van de

omvormer (zie R).

Uc+,Uc- DC tussenkringspanning Voor een optionele ACS remeenheid/chopper
325V

L

= motorkabelafscherming

Volg lokale voorschriften voor kabeldoorsnedes. Gebruik een afgeschermde
motorkabel. Om elektromagnetische storing te voorkomen, moet u de
motorkabel uit de buurt van de bekabeling voor de besturing en de
voedingsspanningskabel monteren.

AOpmerking! Zie de EMC-instructies onder "ACS 140 EMC-
instructies" op pagina 91.



G Klemmenstroken
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H Type-aanduiding en Serienummer Sleutel

Voeding: Serienummer:

ACS 141=1 -~ ABB S/N 242A0001

ACS 143=3 ~ 2 = Jaar 2002
BB Oy 42 = Week 42

ACS 141-xxx-1=200V | \~5143-1K6-1 Ce A0001=Intern

ACS 141-xxx-3 =400V  [01]3200..240V [U2 [3°0..U1 nummer
f1 [50/60 Hz |2 [0..300 Hz

Vermogen: 1 [53A 12 [43A

1K6 = 1,6 kVA S/N 242A0001

standaardserie
(behuizingen A, B, C en D)
1H6 = 1,6 kVA serie zonder
koellichaam (behuizing H)

| Zwevende voedingsspanning

Als de voeding afkomstig is van een zwevend netwerk (IT-netwerk), de
aardingsschroef verwijderen (AARDE). Dit nalaten kan gevaar
veroorzaken of de omvormer beschadigen.

AARDE

In een zwevend netwerk mag u geen RFI-filter gebruiken. De netvoeding
heeft dan verbinding met aarde via filtercondensatoren. In een zwevend
netwerk kan dit gevaar veroorzaken of de omvormer beschadigen.

Zorg dat geen overmatige emissie naar naburige laagspanningsnetwerken
plaatsvindt. In sommige gevallen is de natuurlijke onderdrukking in
transformatoren en kabels voldoende. Bij twijfel kan een
voedingstransformator met statisch aardscherm tussen de primaire en
secundaire wikkelingen worden gebruikt.

J Motor

Controleer of de motor geschikt is. De motor moet een drie-fase-
inductiemotor zijn, met Uy van 200 tot 240 V of van 380 tot 480 V en fy van
50 Hz of 60 Hz. Als de motorwaarden hiervan afwijken dan moeten de
parameterwaarden van groep 99 worden gewijzigd.

De nominale stroom van de motor, |y, moet lager zijn dan de nominale
uitgangsstroom van de ACS 140, |, (zie H en R).



K Besturingsaansluitingen

Het type signaal van de analoge ingangen Al1 en Al2 worden gekozen met
DIP-switches S1:1 en S1:2, S1 uit = spanningssignaal, S1 aan =
stroomsignaal.

X1 | Aanduiding Omschrijving

1 SCR Aansluiting voor afscherming besturingskabel. (Intern verbonden met de
aarde van de omvormer.)

2 Al1 Analoge ingang 1, programmeerbaar.

Standaard: 0 - 10 V (R; = 190 kQ) (S1:1:U) <=> 0 - 50 Hz uitgangsfrequentie
0- 20 mA (R; =500 Q) (S1:1:l) <=> 0 - 50 Hz uitgangsfrequentie

Resolutie 0,1 % nauwkeurigheid + 1 %.

3 AGND Analoge ingangsaarde. (Intern verbonden met de aarde van de omvormer via
1MQ)
4 oV 10 V/10 mA referentiespanningsuitgang voor de potentiometer van de

analoge ingang, nauwkeurigheid + 2 %.

5 Al 2 Analoge ingang 2, programmeerbaar.
Standaard: 0 - 10 V (R; = 190 kQ) (S1:2 :U)
0- 20 mA (R; =500 Q) (S1:2:)

Resolutie 0,1 % nauwkeurigheid + 1 %.

6 AGND Analoge ingangsaarde. (Intern verbonden met de aarde van de omvormer via
1MQ)
7 AO Analoge uitgang, programmeerbaar.

Standaard: 0-20 mA (belasting < 500 Q) <=>0-50 Hz
Nauwkeurigheid: gemiddeld + 3 %.

8 AGND Aansluitingen voor DI retourkabels.

9 12V Extra hulpspanningsuitgang 12 V DC / 100 mA (ten opzichte van AGND).
Kortsluitbeveiligd.

10 | DCOM Digitale ingang common. Om een digitale ingang te activeren, moet er tussen
die ingang en DCOM +12 V (of -12 V) aangesloten zijn. De 12 V kan worden
geleverd door de ACS 140 (X1:9) zoals in de aansluitvoorbeelden (zie L) of

afkomstig zijn van een externe 12-24 V (max 28 V) bron van een der twee

polariteiten.

Dl-instelling Fabriek (0) Fabriek (1)

11 | DI1 Start. Moet worden geactiveerd om Start. Als DI 2 geactiveerd is, wordt
te starten. Motor loopt op tot de door pulsende activering van DI 1 de

referentiefrequentie. Uitschakelen om | ACS 140 gestart.
te stoppen. Motor loopt uit tot

stilstand.
12 [DI2 Achteruit. Moet worden geactiveerd | Stop. De ACS 140 wordt altijd
voor het omkeren van de gestopt door een pulsende
draairichting. onderbreking.
13 | DI3 Kruipen. Moet worden geactiveerd Achteruit. Moet worden geactiveerd
om de uitgangsfrequentie op de voor het omkeren van de
constant toerentalstandaard in te draairichting.
stellen (standaard 5 Hz).
14 | DI 4 Moet worden gedeactiveerd. Moet worden geactiveerd.
15 | DI5 Keuze hellingtijd voor acceleratie/deceleratie (standaard 5 s/ 60 s).
Moet worden geactiveerd om een hellingtijd van 60 s in te stellen.
16 | RO 1A Relaisuitgang 1, programmeerbaar (standaard: storingsrelais).
17 |RO 1B L Storing: RO 1A en RO 1B niet verbonden.
1 12-250 VAC/30VDC,10mA-2A
18 | RO2A Relaisuitgang 2, programmeerbaar (standaard: bedrijf).
19 | RO 2B 1 Bedrijf: RO 2A en RO 2B verbonden.
1 12-250 VAC/30VDC,10mA-2A

Digitale ingangsimpedantie 1,5 kQ.

Voedingsklemmen: 4 mm? eenaderig / koppel 0,8 Nm.
Besturingsaansluitingen: meeraderig 0,5 - 1,5 mm? (AWG 22... AWG16) /
koppel 0,4 Nm.

Gebruik een geleider die 60 °C mag worden voor een
omgevingstemperatuur van 45 °C of minder en gebruik een geleider die

75 °C mag worden voor een omgevingstemperatuur tussen 45 °C en 50 °C.
Opmerking! DI 4 is bij bedrijf uitsluitend uitleesbaar (Fabrieksmacro 0 en 1).
Opmerking! Om veiligheidsredenen geeft het storingsrelais een “storing”,
als de ACS 140 wordt uitgeschakeld.

Opmerking! Klemmen 3, 6 en 8 hebben dezelfde potentiaal.

10



L Aansluitvoorbeelden
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Referentiefrequentie van een stroombron
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M Opnieuw monteren van de omvormerkap

Schakel de voedingsspanning pas in nadat u de omvormerkap weer heeft

gemonteerd.




N Voedingsspanning aan
Als er voedingsspanning op de ACS 140 staat, gaat de groene LED aan.
Opmerking! Per vijf minuten is slechts driemaal opstarten toegestaan.

Opmerking! Voordat u het toerental van de motor verhoogt, controleert u of
de motor in de gewenste richting werkt.

O Beveiligingen

De ACS 140 is voorzien van een aantal beveiligingen:

¢ Overstroom * Faseverlies aan ingang (3~)
¢ Overspanning ¢ Overbruggen van voedingsspanningsverlies
* Onderspanning (500 ms)
e Overtemperatuur * Kortsluitbeveiliging I/O-aansluiting
* Aardfout aan uitgang * Uitschakeling tijdens langdurige overstroom 110 %
» Kortsluiting aan uitgang * Uitschakeling tijdens kortstondige overstroom
150 %

* Motor overbelastingsbeveiliging (zie P)
* Blokkeerbeveiliging

De ACS 140 heeft de volgende LED-waarschuwingen en storings-
aanwijzingen (voor de plaats van de LED-waarschuwingen, zie G).
Als het ACS 100-PAN bedieningspaneel is aangesloten, zie
"Meldingen" op pagina 87.

Rode LED: uit
Groene LED: knippert ABNORMALE SITUATIE
ABNORMALE SITUATIE: MOGELIJKE OORZAKEN:
e ACS 140 kan de instructies voor de * ingestelde tijd voor acceleratie of

besturing niet volledig uitvoeren. deceleratie is te kort in verhouding tot
* Het knipperen duurt 15 seconden. het belastingkoppel

* een korte spanningsonderbreking

Rode LED: aan
Groene LED: aan SelEle
ACTIE: MOGELIJKE OORZAKEN:
» geef een stopsignaal om de storingte | ¢ transiénte overstroom

resetten. ¢ over-/onderspanning
* geef een startsignaal om de e overtemperatuur

aandrijving te herstarten. CONTROLEER:
OPMERKING: * voedingsspanning op faseverlies of
Als de aandrijving niet wil starten, contro- storingen.
leer dan of de voedingsspanning binnen | ¢ de aandrijving op mechanische
de tolerantie ligt. problemen die overstroom zouden

kunnen veroorzaken.
* of het koellichaam schoon is.

Rode LED: knippert
Groene LED: aan SUClNE
ACTIE: MOGELIJKE OORZAKEN:
» zet de voedingsspanning uit. ¢ aardfout uitgang
* wacht tot de LEDs uit gaan. ¢ kortsluiting
* schakel de voedingsspanning weer in.
Waarschuwing! Door deze actie kan de | CONTROLEER:
aandrijving worden gestart. ¢ de isolatie van de motorbekabeling.

Opmerking! Als de ACS 140 een storing ontdekt, wordt het storingsrelais
geactiveerd. De motor loopt uit tot stilstand en de ACS 140 wacht om te
worden gereset. Als de storing nog steeds bestaat en er geen externe
oorzaak kan worden vastgesteld, neem dan contact op met uw ACS 140
leverancier.
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P Motor overbelastingsbeveiliging

Als de motorstroom | langdurig hoger is dan de nominale stroom I, van

de motor (parameter 9906) , beveiligt de ACS 140 de motor automatisch
tegen oververhitting door uit te schakelen.

De uitschakeltijd hangt af van de mate van overbelasting (l,it / lnom). de
uitgangsfrequentie en nominale motorfrequentie f,,,. De opgegeven tijden
hebben betrekking op een “koude start”.

ACS 140 is voorzien van een overbelastingsbeveiliging in overeenstemming
met de National Electric Code (US). De standaardinstelling van de
thermische beveiliging van de motor is AAN. Voor meer informatie, zie
Groep 30: Foutfuncties op pagina 70.

luit/ Tnom Uitschakeltid
.
180's 300 s

15

/ 600 s

[ee]

1.0
05
0 » Uitgangsfrequentie

0 35 Hz

Q Belastbaarheid van de ACS 140

Bij een overbelasting schakelt de ACS 140 uit.

Iuit

t duty cycle=t/T
— Imax
T< 10 min
lo
T
tijd
Imax/ |2
15 Omgevingstemperatuur,
Oomgev Max. is 40 °C.
1.4
13 50 °C is toelaatbaar,
indien |, is teruggebracht
12 tot 80 %.
1.1
10 inschakeltijd

0.1 02 03 04 05



R Types en technische gegevens

Standaardserie 200 V
Nominale motor Py kW 012 |0,18 |0,25 (037 |[0,55
1~ Ingang ACS141- | K18-1 | K25-1 | K37-1 | K75-1 | 1K1-1
3~ Ingang ACS143- |- - - K75-1 | 1K1-1
Behuizing A
Nominale waarde
(Zie H) Eenheid
Ingangsspanning U \ 200 V-240 V +10 % 50/60 Hz
(ACS 141: 1~, ACS 143: 3~)
Continue uitgangsstroom I A 1,0 1,4 1,7 2,2 3,0
(4 kHz)
Continue uitgangsstroom I A 0,9 1,3 1,5 2,0 2,7
(8 kHz)
Continue uitgangsstroom I A 0,8 1,1 1,3 1,7 2,3
(16 kHz)
Max. uitgangsstroom Iy o« A 1,5 2,1 2,6 3,3 4,5
(4 kHz)
Max. uitgangsstroom Iy o A 1,4 2,0 2,3 3,0 4.1
(8 kHz)
Max. uitgangsstroom ls yax A 1,1 1,5 1,9 2,4 3,3
(16 kHz)
Uitgangsspanning U, Vv 0-U;3~
Ingangsstroom |4 1~ A 2,7 4.4 5,4 6,9 9,0
Ingangsstroom |4 3~ A - - - 3,2 4,2
Schakelfrequentie kHz 4 (Standaard)
8 (Geluidsarme motorbesturing*)
16 (Stille motorbesturing**)
Grenzen voor beveiliging (Zie P)
Overstroom (piek) A 3,2 I 4,5 | 55 I 7,1 I 9,7
Overspanning:
Uitschakellimiet vV DC 420 (komt overeen met 295 V ingang)
Onderspanning:
Uitschakellimiet VvV DC 200 (komt overeen met 142 V ingang)
Overtemperatuur °C 90 (koellichaam)
Max. kabelafmetingen
Max. lengte motorkabel m 50 | 50 | 50 | 75 | 75
Vermogensaansiuitingen mm? 4 enkel-aderig / draaimoment 0,8 Nm
Besturingsaansluitingen mm? 0,5-1,5 (AWG22...AWG16) / draaimo-
ment 0,4 Nm
Hoofdzekering 1~ ***, A 6 6 10 10 10
ACS141-
Hoofdzekering 3~ ***, A - - - 6 6
ACS143-
Vermogensverliezen
Vermogensdeel W 10 12 13 19
Stuurschakeling w 10 12 14 16

* Verlaag maximale omgevingstemperatuur tot 30 °C of verlaag Py en |, tot 90 % (zie I,

(8 kHz)).
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** Verlaag maximale omgevingstemperatuur tot 30 °C en verlaag Py en |, tot 75 % (zie

I (16 kHz)).

*** Type zekering: UL klasse CC of T. Bij niet-UL installaties IEC269 gG.

Gebruik een geleider die 60 °C mag worden voor een omgevingstemperatuur van 45 °C
of minder en gebruik een geleider die 75 °C mag worden voor een
omgevingstemperatuur tussen 45 °C en 50 °C.

Standaardserie 200 V
Nominale motor Py KW 0,75 1,1 1,5 2,2
1~ Ingang ACS141- | 1K6-1 2K1-1 2K7-1 4K1-1
3~ Ingang ACS143- | 1K6-1 2K1-1 2K7-1 4K1-1
Behuizing B C D
Nominale waarde
(Zie H) Eenheid
Ingangsspanning U4 \% 200 V-240 V +10 % 50/60 Hz

(ACS 141: 1~, ACS 143: 3~)
Continue uitgangsstroom | A 4,3 59 7,0 9,0
I> (4 kHz)
Continue uitgangsstroom | A 3,9 53 6,3 8,1
I> (8 kHz)
Continue uitgangsstroom | A 3,2 4,4 5,3 6,8
I
(16 kHz)
Max. uitgangsstroom |, A 6,5 8,9 10,5 13,5
max (4 kHz)
Max. uitgangsstroom I, A 5,9 8,0 9,5 12,2
max (8 kHz)
Max. uitgangsstroom I A 4,7 6,5 7,7 9,9
max (16 kHz)
Uitgangsspanning U, \ 0-Uq3~
Ingangsstroom |4 1~ A 10,8 14,8 18,2 22,0
Ingangsstroom |4 3~ A 53 7,2 8,9 12,0
Schakelfrequentie kHz 4 (Standaard)

8 (Geluidsarme motorbesturing*)

16 (Stille motorbesturing**)
Grenzen voor beveiliging | (Zie P)
Overstroom (piek) A 13,8 | 19,0 | 235 | 345
Overspanning:
Uitschakellimiet Vv DC 420 (komt overeen met 295 V ingang)
Onderspanning:
Uitschakellimiet V DC 200 (komt overeen met 142 V ingang)
Overtemperatuur °C 90 95

(koel- (koellichaam)

lichaam)
Max. kabelafmetingen
Max. lengte motorkabel m 75 | 75 | 75 | 75
Vermogensaansluitingen mm2 4 enkel-aderig / draaimoment 0,8 Nm
Besturingsaansluitingen mm? 0,5-1,5 (AWG22...AWG16) / draaimoment

0,4 Nm
Hoofdzekering 1~ ***, A 16 16 20 25
ACS141-
Hoofdzekering 3~ ***, A 6 10 10 16
ACS143-
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Standaardserie 200 V

Nominale motor Py KW 0,75 1,1 1,5 2,2
1~ Ingang ACS141- | 1K6-1 2K1-1 2K7-1 4K1-1
3~ Ingang ACS143- | 1K6-1 2K1-1 2K7-1 4K1-1
Vermogensverliezen

Vermogensdeel w 27 39 48 70
Stuurschakeling w 17 18 19 20

* Verlaag maximale omgevingstemperatuur tot 30 °C of verlaag Py en |, tot 90 % (zie I,

(8 kHz)).

** Verlaag maximale omgevingstemperatuur tot 30 °C en verlaag Py en I, tot 75 % (zie

Ip (16 kHz)).

*** Type zekering: UL klasse CC of T. Bij niet-UL installaties IEC269 gG.

Gebruik een geleider die 60 °C mag worden voor een omgevingstemperatuur van 45 °C
of minder en gebruik een geleider die 75 °C mag worden voor een
omgevingstemperatuur tussen 45 °C en 50 °C.

Standaardserie 400 V
Nominale motor Py | kW 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2
3~ Ingang ACS143- | K75-3 | 1K1-3 | 1K6-3 | 2K1-3 | 2K7-3 | 4K1-3
Behuizing A B (¢} D
Nominale waarde
(Zie H) Eenheid
Ingangsspanning U4 | V 380V - 480V +10 % 50/60 Hz

(ACS 143: 3~)
Continue uit- A 1,2 1,7 2,0 2,8 3,6 4,9
gangsstroom I,
(4 kHz)
Continue uit- A 1,1 1,5 1,8 2,5 3,2 4,4
gangsstroom |,
(8 kHz)
Continue uit- A 0,9 0,9 1,5 1,5 2,7 3,7
gangsstroom I
(16 kHz)
Max. uit- A 1,8 2,6 3,0 4,2 5,4 7,4
gangsstroom lp max
(4 kHz)
Max. uit- A 1,7 2,3 2,7 3,8 4,8 6,6
gangsstroom ls a4
(8 kHz)
Max. uit- A 1,3 1,9 2,2 3,1 4,0 5,4
gangsstroom ly max
(16 kHz)
Uitgangsspanning \% 0- U4
U
Ingangsstroom |4 3~ | A 2,0 | 2,8 | 36 | 48 | 58 | 7,9
Schakelfrequentie kHz 4 (Standaard)

8 (Geluidsarme motorbesturing*)

16 (Stille motorbesturing**)
Grenzen voor (Zie P)
beveiliging
Overstroom (piek) | A | 42 | 5,6 | 6,6 | 9,2 | 11,9 | 16,3
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Standaardserie 400 V

Nominale motor Py | kW 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2
3~ Ingang ACS143- | K75-3 | 1K1-3 | 1K6-3 | 2K1-3 | 2K7-3 | 4K1-3
Overspanning:
Uitschakellimiet VvV DC 842 (komt overeen met 595 V ingang)
Onderspanning:
Uitschakellimiet VvV DC 333 (komt overeen met 247 V ingang)
Overtemperatuur °C 90 95

(koellichaam) (koellichaam)
Max.
kabelafmetingen
Max. lengte motor- | m 30 50 75 75 75 75
kabel
Vermogens- mm? 4 enkel-aderig / draaimoment 0,8 Nm
aansluitingen
Besturings- mm? 0,5-1,5 (AWG22...AWG16) / draaimoment 0,4 Nm
aansluitingen
Hoofdzekering 3~ A 6 6 6 6 10 10
*** ACS143-
Vermogens-
veliezen
Vermogensdeel W 14 20 27 39 48 70
Stuurschakeling w 14 16 17 18 19 20

* Verlaag maximale omgevingstemperatuur tot 30 °C of verlaag Py en I, tot 90 % (zie I,

(8 kHz)).

** Verlaag maximale omgevingstemperatuur tot 30 °C en verlaag Py en I, tot 75 %,

behalve de ACS 143-1K1-3 en ACS 143-2K1-3, daar moeten Py en |, worden verlaagd
tot 55 % (zie I, (16 kHz)).
*** Type zekering: UL klasse CC of T. Bij niet-UL installaties IEC269 gG.
Gebruik een geleider die 60 °C mag worden voor een omgevingstemperatuur van 45 °C

of minder en gebruik een geleider die 75 °C mag worden voor een
omgevingstemperatuur tussen 45 °C en 50 °C.

Serie zonder koellichaam 200 V
Nominale motor Py | kW 0,12 |0,18 (0,25 |0,37 0,55 0,75
1~ Ingang ACS141- | H18-1 | H25-1 | H37-1 | H75-1 |1H1-1 | 1H6-1
Behuizing H
Nominale waarde
(Zie H) Eenheid
Ingangsspanning U | V 200 V-240 V +10 % 50/60 Hz

(ACS 141: 1~)
Continue uit- A 1,0 1,4 1,7 2,2 3,0 4,3
gangsstroom I,
(4 kHz)
Continue uit- A 0,9 1,3 1,5 2,0 2,7 3,9
gangsstroom I,
(8 kHz)
Continue uit- A 0,8 1,1 1,3 1,7 2,3 3,2
gangsstroom |,
(16 kHz)
Max. uit- A 1,5 2,1 2,6 3,3 4,5 6,5
gangsstroom lp max
(4 kHz)
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Serie zonder koellichaam 200 V

Nominale motor Py | kW 0,12 |0,18 (0,25 |[0,37 0,55 0,75
1~ Ingang ACS141- | H18-1 | H25-1 | H37-1 | H75-1 | 1H1-1 | 1H6-1
Max. uit- A 1,4 2,0 2,3 3,0 4.1 5,9
gangsstroom |y a4
(8 kHz)
Max. uit- A 1.1 1,5 1,9 2,4 3,3 4,7
gangsstroom ly max
(16 kHz)
Uitgangsspanning \% 0-U;3~
Uz
Ingangsstroom I 1~ | A 2,7 | 4,4 | 54 | 6,9 | 9,0 | 10,8
Schakelfrequentie kHz 4 (Standaard)

8 (Geluidsarme motorbesturing*)

16 (Stille motorbesturing**)
Grenzen voor (Zie P)
beveiliging
Overstroom (piek) | A 3,2 | 455 | 55 | 7.1 | 9,7 | 13,8
Overspanning:
Uitschakellimiet Vv DC 420 (komt overeen met 295 V ingang)
Onderspanning:
Uitschakellimiet VvV DC 200 (komt overeen met 142 V ingang)
Overtemperatuur °C 90 (koellichaam)
Max.
kabelafmetingen
Max. lengte motor- | m 50 50 50 75 75 75
kabel
Vermogens- mm? 4 enkel-aderig / draaimoment 0,8 Nm
aansluitingen
Besturings- mm?2 0,5-1,5 (AWG22...AWG16) / draaimoment 0,4 Nm
aansluitingen
Hoofdzekering 1~ A 6 6 10 10 10 16
e ACS141-
Vermogens-
veliezen
Vermogensdeel w 10 12 13 19 27
Stuurschakeling w 10 12 14 16 17

* Verlaag maximale omgevingstemperatuur tot 30 °C of verlaag Py en |, tot 90 % (zie |5

(8 kHz)).

** Verlaag maximale omgevingstemperatuur tot 30 °C en verlaag Py en |, tot 75 % (zie

Ip (16 kHz)).

*** Type zekering: UL klasse CC of T. Bij niet-UL installaties IEC269 gG.

Gebruik een geleider die 60 °C mag worden voor een omgevingstemperatuur van 45 °C
of minder en gebruik een geleider die 75 °C mag worden voor een
omgevingstemperatuur tussen 45 °C en 50 °C.
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Serie zonder koellichaam 400 V

Nominale motor Py | kW 0,37 0,55 0,75 1,1
3~ Ingang ACS143- | H75-3 1H1-3 1H6-3 2H1-3
Behuizing H
Nominale waarde
(Zie H) Eenheid
Ingangsspanning U; | V 380V - 480V +10 % 50/60 Hz
(ACS 143: 3~)
Continue uit- A 1,2 1,7 2,0 2,8
gangsstroom |,
(4 kHz)
Continue uit- A 1,1 1,5 1,8 2,5
gangsstroom I
(8 kHz)
Continue uit- A 0,9 0,9 1,5 1,5
gangsstroom I,
(16 kHz)
Max. uit- A 1,8 2,6 3,0 4,2
gangsstroom |y a4
(4 kHz)
Max. uit- A 1,7 2,3 2,7 3,8
gangsstroom ly max
(8 kHz)
Max. uit- A 1,3 1,9 2,2 3,1
gangsstroom lp max
(16 kHz)
Uitgangsspanning |V 0-U4
U
Ingangsstroom |4 3~ | A 2,0 | 2,8 | 36 48
Schakelfrequentie kHz 4 (Standaard)
8 (Geluidsarme motorbesturing®)
16 (Stille motorbesturing**)
Grenzen voor (Zie P)
beveiliging
Overstroom (piek) A 4.2 5,6 6,6 9,2
Overspanning:
Uitschakellimiet VvV DC 842 (komt overeen met 595 V ingang)
Onderspanning:
Uitschakellimiet Vv DC 333 (komt overeen met 247 V ingang)
Overtemperatuur °C 90 95
(koellichaam) (koel-
lichaam)
Max.
kabelafmetingen
Max. lengte motor- | m 30 50 75 75
kabel
Vermogens- mm? 4 enkel-aderig / draaimoment 0,8 Nm
aansluitingen
Besturings- mm? 0,5-1,5 (AWG22...AWG16) / draaimoment 0,4 Nm
aansluitingen
Hoofdzekering 1~ A 6 6 6 6
*** ACS143-
Vermogens-
veliezen




Serie zonder koellichaam 400 V

Nominale motor Py | kW 0,37 0,55 0,75 1,1

3~ Ingang ACS143- | H75-3 1H1-3 1H6-3 2H1-3
Vermogensdeel W 14 20 27 39
Stuurschakeling w 14 16 17 18

* Verlaag maximale omgevingstemperatuur tot 30 °C of verlaag Py en |, tot 90 % (zie |5

(8 kHz)).
** Verlaag maximale omgevingstemperatuur tot 30 °C en verlaag Py en I, tot 75 %,

behalve de ACS 143-1H1-3 en ACS 143-2H1-3, daar moeten Py en |, worden verlaagd
tot 55 % (zie |5 (16 kHz)).

*** Type zekering: UL klasse CC of T. Bij niet-UL installaties IEC269 gG.

Gebruik een geleider die 60 °C mag worden voor een omgevingstemperatuur van 45 °C
of minder en gebruik een geleider die 75 °C mag worden voor een
omgevingstemperatuur tussen 45 °C en 50 °C.

Opmerking! De uitgangsmagneetschakelaar mag uitsluitend als
werkschakelaar worden gebruikt. De magneetschakelaar niet sluiten terwijl
de ACS 140 in bedrijf is.
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S Productconformiteit

CE-markering

De ACS 140 voldoet aan de eisen van de Europese
e Laagspanningsrichtlijn 73/23/EEG met amendementen
¢ EMC-richtlijn 89/336/EEG met amendementen

De overeenkomstige verklaringen en een lijst van de belangrijkste
standaarden zijn op aanvraag beschikbaar.

AOpmerking! Zie "ACS 140 EMC-instructies" op pagina 91.

Een frequentie-omvormer en een volledige aandrijfmodule (CDM) of een
basisaandrijfmodule (BDM), zoals gedefinieerd in IEC 61800-2, wordt niet
beschouwd als een met veiligheid samenhangend apparaat zoals vermeld in
de machinerichtlijn en de verwante geharmoniseerde standaarden. De
CDM/BDM/frequentie-omvormer kan worden beschouwd als een onderdeel
van een veiligheidsapparaat als de specifieke functie van de CDM/BDM/
frequentie-omvormer voldoet aan de vereisten van de betreffende
veiligheidsstandaard. De specifieke functie van de CDM/BDM/frequentie-
omvormer en de betreffende veiligheidsstandaard worden vermeld in de
documentatie van de apparatuur.

UL, ULc en C-Tick markeringen

De ACS 140 heeft de UL-, cUL- en C-Tick-markering voor alle
vermogensbereiken, maar geen C-Tick-markering voor frameafmeting H van
de ACS 140.

De ACS 140 is geschikt voor gebruik in een netwerk die maximaal 65.000
RMS symmetrische ampéres (65 kA) levert.

T Milieu-informatie

Een product dat wordt afgevoerd, bevat waardevolle grondstoffen die
behoren te worden gerecycleerd, zodat energie en natuurlijke hulpbronnen
kunnen worden gespaard. Aanwijzingen omtrent de afvoer zijn verkrijgbaar
bij de plaatselijke ABB-vestiging.
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U Toebehoren

ACS 100-PAN
Bedieningspaneel.

PEC-98-0008

Verlengkabelset voor het bedieningspaneel, voor gebruik met de ACS 100 /
ACS 140/ ACS 400.

ACS 140 RS485/232 Adapter

ACS-PDP

Een veldbusadapter voor ProfiBus DP, vereist het gebruik van een
RS485/232-adapter.

ACS-DEV

Een veldbusadapter voor DeviceNet, vereist het gebruik van een

RS485/232-adapter.

ACS 100/140-IFxx-, ACS 140-IFxx-, ACS 100-FLT-, ACS 140-FLT-
RFl-ingangsfilters.

ACS-CHK-, SACLxx
Ingangs- en uitgangssmoorspoelen.

ACS-BRK-x
Remeenheden.

ACS-BRK-xx
Remchoppers.

NEMA1/IP21 installatieset

De ACS 140 wordt ondersteund door Drive Ware®
Neem contact op met uw leverancier.
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Programmeren

Het bedieningspaneel

Het bedieningspaneel kan op elk moment worden aangesloten op en
losgekoppeld worden van de omvormer. Het bedieningspaneel kan worden
gebruikt om parameters naar andere ACS 140 omvormers met dezelfde
softwareversie (parameter 3301) te kopiéren.

Besturingsmodus = N Eenheden
@ MAVS
_ Kbz%
Melding van FAULTH Crpm/
een actieve fout [OUTPUTPAR Ki=il MENUFWDREV] Draairichting
Weergavemodus
MENU
START/STOP
—ENTER
REVERSE
UP/DOWN
Besturingsmodus

Bij de eerste keer dat de omvormer wordt ingeschakeld, wordt deze bestuurd
via de klemmenstrook (besturing op afstand, REM). De ACS 140 wordt
bestuurd vanaf het bedieningspaneel bij lokale besturing (LOC).

Schakel over naar lokale besturing (LOC) door het gelijktijdig indrukken van
de toetsen MENU en ENTER totdat eerst Loc of later LCr wordt
weergegeven:

* Als de toetsen worden losgelaten terwijl Loc wordt weergegeven, wordt
de referentiefrequentie van het paneel ingesteld op de huidige externe
referentie en stopt de aandrijving.

e Als LCr wordt weergegeven, worden de dan geldende start/stop-status
en de referentiefrequentie gekopieerd van de 1/0O van de gebruiker.

De omvormer kan worden gestart en gestopt door op de toets START/STOP
te drukken.

De draairichting kan worden veranderd door op de REVERSE-toets te
drukken.

Om terug te schakelen naar de besturing op afstand (REM) drukt u gelijktijdig
op de MENU- en ENTER-toetsen en houdt u deze ingedrukt tot rE wordt
weergegeven.

Draairichting van de as

FWD / REV Zichtbaar * Draairichting is vooruit/achteruit
* De aandrijving draait en bevindt zich op
de gewenste referentie

FWD / REV Knippert snel Aandrijving accelereert/decelereert.
FWD / REV Knippert langzaam Aandrijving is gestopt.
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Output-display

Als het bedieningspaneel wordt aangezet, geeft het paneel de werkelijke
uitgangsfrequentie aan. Als de MENU-toets wordt ingedrukt en
vastgehouden, hervat het bedieningspaneel dit OUTPUT-display.

Om te schakelen tussen de uitgangsfrequentie en de uitgangsstroom, drukt u
op de UP- of DOWN-toets.

Om de uitgangsfrequentie van de lokale besturing (LOC) in te stellen, drukt u
op ENTER. Via de toetsen UP/DOWN wordt de uitgangsfrequentie direct
veranderd. Druk nogmaals op ENTER om terug te gaan naar het OUTPUT-

display.
Loc I O
I 1z, 0 M2

OUTPUT ouTPuT B Q

= = Hz

Loc

=00

OUTPUT

Menustructuur

De ACS 140 beschikt over een groot aantal parameters. In het begin zijn
alleen de zogenaamde basis-parameters zichtbaar. De menufunctie -LG-
wordt gebruikt om de complete parameterset zichtbaar te maken.

OUTPUT display Parametergroepen Parameters
Loc ] '1 = lLoc oc 1= 1=
H:,j ”Z—@—> '5”:' '” H ’E'
- Ln’,\ﬁu t : ':Squ'l:i
m :':UL
e 2905
“ O o O
O RO,
“oL- Uluz

Parameterwaarde instellen

Druk op ENTER om de parameterwaarde te bekijken. Om een nieuwe
waarde in te stellen, houdt u ENTER ingedrukt tot SET wordt weergegeven.

‘ENTER} ¢
1t

E:

|
cele | 80 8

Annuleren ’

VENL

—>

Opslaan

ENTER

—

Opmerking! SET knippert als de parameterwaarde wordt gewijzigd. SET
wordt niet getoond, als de waarde niet kan worden gewijzigd.

Opmerking! Om de fabrieksinstelling van een parameter te zien, drukt u
gelijktijdig op de UP-/DOWN-toetsen.
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Menufuncties

Loop door de parametergroepen tot de gewenste menufunctie wordt bereikt.
Druk op ENTER en houd deze toets ingedrukt tot het display knippert om aan
te geven dat de functie wordt gestart.

Opmerking! Het kopiéren van parameters betreft niet alle parameters. De
uitgesloten parameters zijn: 9905 M NOM SPANNING, 9906 M NOM STROOM,
9907 M NOM FREQ, 9908 M NOM TOERENTAL, 5201 STATION ID. Zle “ACS 140
Complete lijst van parameters” op pagina 43 voor een beschrijving van de
parameters.

Kopieer de parameters van het paneel naar de omvormer (download)

Ingedrukt houden

-dL -

MENU

Opmerking! De omvormer moet gestopt zijn en in lokale besturing staan.
Parameter 1602 PARAMETERSLOT moet op 1 ingesteld zijn (OPEN).

Kopieer de parameters van de omvormer naar het paneel (upload)

Ingedrukt houden

L -

MENU

Opmerking! De omvormer moet stil staan en op lokale besturing ingesteld
zijn. Parameter 1602 PARAMETERSLOT moet op 1 ingesteld zijn (OPEN).

Kies tussen basismenu en compleet menu

Ingedrukt houden

S
LUz
MENU
Zichtbaar als

compleet menu actief is

Opmerking! De keuze van het compleet menu blijft bij uitschakeling van de
spanning gehandhaafd.

Meldingen

Als de rode LED van de ACS 140 brandt of knippert, is er een actieve storing.
De relevante storingsmelding knippert op het display.

Als de groene LED van de ACS 140 knippert, is er een actieve
waarschuwing. De relevante waarschuwing knippert op het display.
Waarschuwingen 1-7 zijn het gevolg van het drukken op een toets en
hiervoor gaat geen groene LED knipperen.

De waarschuwings- en storingsmeldingen verdwijnen wanneer MENU,
ENTER of de pijltoetsen van het bedieningspaneel worden ingedrukt. Als het
toetsenbord niet is aangeraakt en de waarschuwing of storing is nog steeds
van kracht dan verschijnt de melding na enkele seconden opnieuw.
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storingscode waarschuwingscode

Zie het hoofdstuk ‘Meldingen’ voor een volledige lijst van waarschuwingen en
storingen.

De aandrijving resetten via het bedieningspaneel

Als de rode LED van de ACS 140 brandt of knippert, dan is er sprake van een
actieve fout.

Om een fout te resetten als de rode LED brandt, drukt u op de START/STOP-
toets.
Let op! Bij afstandsbesturing kan hierdoor de omvormer starten.

Om een fout te resetten als de rode LED knippert, moet u de spanning
uitschakelen.

Let op! Door de spanning weer in te schakelen kan de omvormer direct
starten.

De relevante foutcode (zie Meldingen) knippert op het display van het paneel
totdat de fout gereset is of het display ‘gewist’ wordt.

U kunt het display ‘wisse