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Turvallisuus

AVaroitus! ACS 140:n asennuksen saa tehda vain sahkoalan
ammattilainen.

AVaroitus! Laitteessa on hengenvaarallisia jannitteitéd verkkojannitteen
ollessa kytkettyna. Odota vahintd&n 5 minuuttia jannitteen poiskytkennéan
jilkeen ennen kuin irrotat kannen. Mittaa jannite DC-liittimisséa (U, Ug.)
ennen laitteen huoltoa (katso G).

AVaroitus! Vaikka moottori olisi pyséaytetty, teholiittimissa U1, V1, W1
(L,N) ja U2, V2, W2 ja U.,, U, on hengenvaarallinen jénnite.

AVaroitus! Vaikka ACS 140:n syéttdjannite olisi kytketty pois,
releliittimissd RO1A, RO1B, RO2A, RO2B saattaa olla hengenvaarallisia
ulkoisia jannitteita.

AVaroitus! ACS 140 ei ole suunniteltu huollettavaksi laitteeksi.
Vioittunutta laitetta ei saa korjata; ota yhteys laitteen toimittajaan laitteen
vaihtamiseksi.

AVaroitus! Ulkoiset ohjaukset voivat aiheuttaa ACS 140:n
automaattisen kéynnistymisen jannitekatkoksen jéalkeen.

AVaroitus! Kun kahden tai useamman ACS 100/ 140/ 160/ 400 -
laitteen ohjausliittimet on kytketty rinnan, ohjausliittimien apujannite on
otettava yhdesta lahteestd, joka voi olla yksi laitteista tai ulkoinen l&hde.

AVaroitus! Parametriasetusten tai laitteen kokoonpanon muuttaminen
vaikuttaa ACS 140:n toimintaan ja suorituskykyyn. Varmista, ettd muutokset
eivat aiheuta vaaraa kayttajélle tai laitteille.

AVaroitus! ACS 140:ssa on useita automaattisia kuittaustoimintoja. Jos
kuittaustoimintoja on valittuina, ne kuittaavat laitteen ja jatkavat toimintaa
vian jalkeen. Kuittaustoimintoja ei kuitenkaan saisi valita, jos muu laitteisto ei
salli kyseista toimintoa, silla seurauksena voi olla vaaratilanne.

AVaroitus! Jaahdytyselementin pinta voi olla kuuma (katso R).

Huom! Lis&a teknisi4 tietoja saa laitteen toimittajalta.
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Asennus

Tutustu tdhan oppaaseen huolellisesti. Ohjeiden ja varoitusten laiminlynti
voi johtaa virhetoimintoon tai henkiléturvallisuuden vaarantumiseen.

@ < TARKISTA asennusympéristd. > Katso A
v

@ ( ASENNA ACS 140. ) Katso B, C
v

@ < IRROTA kansi. > Katso D
v

VAIHDA oikeankielinen
varoitustarra.

Katso E

@ <PAIKALLISTA teho- ja ohjausliittimet. Katso F, G, K

@ < TARKISTA syéttojannite. )
@ < TARKISTA moottori. >
< TARKISTA DIP-kytkin. > Katso K, L

Katso H, |

Katso J

@ < KYTKE syétté- ja moottorikaapelit. Katso F, G

v

< KYTKE ohjauskaapelit.

@ < ASETA kansi takaisin paikoilleen. Katso M

@ C KYTKE séhkoét.

Katso G, K, L

Katso N




Ohjeita

A Ympariston vaatimukset

Varastointi ja kuljetus

HES TRy Saite suojapakkauksessa
Asennuspaikan e 0..1000 m,jos Pyja |-
korkeus I 100%
¢ 1000...2000 m, jos

Pnials

kuormitettavuus

pienenee 1%

jokaista 100 m

kohden1000 m

ylapuolella.
Kayttdympéristdn e 0..40°C(0..30°C -40...+70 °C
lampétila jos fgu=16 kHz)

¢ maks. 50 °C, jos Py

jaly

kuormitettavuus

pienenee 80%:iin ja

fow = 4 kHz
Suhteellinen <95% (ei tiivistymistéa)
kosteus
liman Séhkdisesti johtava poly ei sallittu.
epépuhtaudet
(|E£721_3_3) ACS 140 on asennettava IP-luokituksen mukaiseen

puhtaaseen ja kuivaan tilaan, jossa ei ole tippuvaa vetta.

Jaahdytysilman on oltava puhdasta eiké se saa siséltaa
sydvyttavia aineita tai sahkdisesti johtavaa pélya

(saastumisaste 2).

Asennustilan on oltava lukittu tai avattavissa tytkalua

kayttaen.

¢ kemialliset kaasut:
Class 3C2

e kiinteat hiukkaset:
Class 352

Varastointi
* kemialliset kaasut: Class
1C2

¢ Kkiinteat hiukkaset: Class
1S3

Kuljetus
¢ kemialliset kaasut: Class
2C2

e kiinteat hiukkaset: Class
282
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Runko (200 V -sarja Paino (kg)
koko
IP 20 h1 h2 h3 di (d2) | d1+d2 1~ 3~
A 126 136 146 117 32 149 0,9 0,8
B 126 136 146 117 69 186 1,2 1,1
9 198 208 218 117 52 169 1,6 1,5
D 225 235 245 124 52 176 1,9 1,8
H 126 136 146 119 0 119 0,8 -
400 V -sarja
A 126 136 146 117 32 149 0,8
B 126 136 146 117 69 186 1,1
c 198 208 218 117 52 169 15
D 225 235 245 124 52 176 1,8
H 126 136 146 119 0 119 0,8




C ACS 140:n asennus

AVaroitus! Varmista ennen ACS 140:n asentamista, etta verkkojannite
on kytketty pois.

Vakiolaitteet (Runkokoot A, B, C ja D)

Asenna ACS 140 pystysuoraan. Jatd 25 mm vapaata tilaa laitteen ala- ja
ylapuolelle. Varmista, etté kaapissa on riittdvéa jaadhdytys laitteen haviéteholle
(teho- ja ohjauselektroniikka). Katso R, Tekniset tiedot.

Seindaasennus

Kéayta M4-ruuveja.

DIN-kiskoasennus (35 mm)

Paina laitteen yldosassa olevaa vapautuskielekettd, kun asennat laitetta
DIN-kiskoon tai irrotat sité kiskosta.




Laippa-asennus

ACS 140 voidaan asentaa myds siten, etta jadhdytyselementti on asennus-
seindn ulkopuolella. Talléin tehoelektroniikan havidteho siirtyy elementista
suoraan ulos ja kaappiin jaa vain ohjauselektroniikan haviéteho (katso R).

Laitteet, joissa ei ole jadhdytyselementtia (Runkokoko H)

A Huom! Runkokoon H laitteissa ei ole jadhdytyselementtia. ACS 140
-laitteet, joissa ei ole jadhdytyselementtia, on tarkoitettu sovelluksiin, joihin
voidaan lisaté ulkoinen jdéhdytyselementti. Varmista, ett4 asennusalue
tayttdd lammaonhavion vaatimukset.

Asennuspinnan vaatimukset

Asenna jaadhdytyselementiton ACS 140 paallystaméattémalle, puhtaalle
metallipinnalle, joka tayttda seuraavat vaatimukset:

e  VAhimmaispaksuus on 3 mm.
* Pinnan on oltava kova ja tasainen. (suurin sallittu pinnan tasovirhe 0,1 ja
suurin sallittu epétasaisuus R, 3,2 um)

=
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Jédhdytystehon vaatimukset

Varmista, etté asennuspinta johtaa haviétehon tehoelektroniikasta
ymparistédn. Asennuspinnan lampétila ei saa misséén olosuhteissa olla yli
80 °C.

Alla olevassa taulukossa on annettu haviéteho ja asennustilan
vahimmaisvaatimukset, kun jadhdytyselementtiné kaytetddn 3 mm paksuista
teraspintaa, josta Iampd havidd molemmilta puolilta (ympéristén lampétila
enintdan 40 °C). 3 mm paksuinen terdspinta on vain yksi esimerkki: laitteen
kanssa voidaan kayttda mita tahansa ulkoista jadhdytyselementtig, joka
tayttdd asennuspinnan ja jadhdytystehon vaatimukset.

Muuttajatyyppi Haviéteho (W) Minimialt(x;,;o;kr:rt:ls) sl
ACS 141-H18-1 7 150 x 150
ACS 141-H25-1 10 180 x 180
ACS 141-H37-1 12 200 x 200
ACS 141-H75-1 13 210x 210
ACS 141-1H1-1 19 250 x 250
ACS 141-1H6-1 27 300 x 300
ACS 143-H75-3 14 220 x 220
ACS 143-1H1-3 20 260 x 260
ACS 143-1H6-3 27 300 x 300
ACS 143-2H1-3 39 500 x 500

Mekaaninen asennus

* Puhdista asennuspinta.
e Laita ACS 140:n ja asennuspinnan valiin rasvaa.
e Ké&ytad M4-ruuveja ja asennusmomenttia 1-1,5 Nm.

Nelja M4-
ruuvia

\+ Rasvaa

Varmista asennuksen jalkeen lampoétekninen suunnittelu tarkkailemalla
ACS 140:n lampétilaa (parametri 0110). La&mpotekninen suunnittelu on
onnistunut, jos ACS 140:n lampétila ei ole yli 85 °C taydella kuormituksella ja
ympariston l[Ampétilan ollessa suurin sallittu.



D Kannen irrottaminen

1 Paina laitteen yl&- ja alakulmissa olevaa neljaa painiketta
samanaikaisesti.
2 Irrota kansi.

dHddd

E Varoitustarran kiinnittaminen

Pakkauslaatikossa on erikielisia varoitustarroja. Kiinnité oikeankielinen
varoitustarra laitteen muovirunkoon sille varattuun kohtaan. Katso G,
Liithnnat.

F Teholiitannat

Liitin Toiminto Huomautus

L, N 1~ syéttdjannite Kohdan G kuvassa on 3~ laite.

U1, Vi, Wi 3~ syéttdjannite Ala kayta 1~ syotossa!

PE Suojamaa Vahintaan 4 mm? kuparijohdin.

U2, v2, w2 Moottorilahtd Kaapelin enimmaispituus riippuu laitteen tyypista
(katso R)

Uc+,Uc- Valipiiri Lisavarusteena saatavalle ACS-jarruyksikolle/
katkojalle.

J__— Moottorikaapelin suoja

Noudata viranomaisten méarayksié kaapelin mitoittamisessa. Kayta
suojattua moottorikaapelia. Johdota moottorikaapeli ohjaus- ja
syottbkaapeleista erilladn sdhkémagneettisten hairididen valttamiseksi.

AHuom! Katso ACS 140 EMC-ohjeet sivulla 85.



G Liitannat
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H Tyyppikilpi

Syéttdjannite: Sarjanumero:

ACS 141 =1~ ABB S/N 242A0001

ACS 143=3 ~ 2 = Vuosi 2002
ABB Oy 42 = Viikko 42

ACS 141-xxx-1=200V | Ac5143-1K6-1 Ce A0001=Siséinen

ACS 141-xxx-3 =400V  [U1 13200240V [U2|3°0..01 numero
f1 [50/60 Hz  [f2 |0..300 Hz

Teho: 0 [53A 12 [43A

1K6 = 1,6 kVA S/N 242A0001

vakiolaitteet (rungot A, B,

CjaD)

1H6 = 1,6 kVA laitteet,
joissa ei ole jadhdytys-
elementtia (runko H)

I Kelluva verkko

Jos syottoverkko on kelluva (IT-verkko), maadoitusruuvi (GND) on
poistettava. Jos ruuvia ei poisteta, seurauksena voi olla vaaratilanne tai
laitteen vahingoittuminen.

GND

||ﬂ- 2
2
O
@)

Ala kayta kelluvissa verkoissa RFI-suodinta. Suodin sisaltaa verkon ja maan
vélille kytkettyj& kondensaattoreita. Kelluvissa verkoissa tdmé voi aiheuttaa
vaaratilanteen tai vahingoittaa laitetta.

Varmista, etté viereisiin pienjanniteverkkoihin ei levia kohtuuttomasti
hairiéita. Joissakin tapauksissa muuntajien ja kaapeleiden luonnollinen
suojaus on riittdva. Jos asiasta ei olla varmoja, voidaan kayttaa
verkkomuuntajaa, jossa on staattinen suojaus ensidn ja toision Vvalill&.

J Moottori

Tarkista, ettd moottori soveltuu kdyttéon. Moottorin on oltava kolmivaiheinen
oikosulkumoottori, jonka nimellisjannite Uy on 200...240 V tai 380...480 V ja
nimellistaajuus fy joko 50 Hz tai 60 Hz. Jos moottorin arvot eroavat edella
mainituista, ryhmén 99 parametriarvoja on muutettava.

Moottorin nimellisvirran Iy on oltava pienempi kuin ACS 140:n
nimellislahtévirta 1, (Katso H ja R).



K Ohjausliitannat

Analogiatulojen Al1 ja Al2 signaalityyppi valitaan DIP-kytkimilla S1:1 ja S1:2,
S1 pois paalta = jannitesignaali, S1 paalla = virtasignaali.

Nro | Tunnus Kuvaus
1 SCR Ohjauskaapelin suoja. (Kytketty laitteen sisélla runkoon.)
2 Al1 Analogiatulo 1, ohjelmoitava.
Oletus: 0 - 10 V (R; = 190 kQ) (S1:1:U) <=> 0 - 50 Hz laht6taajuus
0- 20 mA (R; =500 Q) (S1:1:l) <=> 0 - 50 Hz lahtétaajuus
Asettelutarkkuus 0,1 % tarkkuus =1 %.
3 AGND Analogiapiirin maa. (Kytketty laitteen sisalla runkoon 1 MQ vastuksen kautta.)
4 oV 10 V/10 mA apujénnite analogiatuloon kytkettavalle ulkoiselle
potentiometrille, tarkkuus +2 %.
5 Al 2 Analogiatulo 2, ohjelmoitava.
Oletus: 0 - 10 V (R; = 190 kQ) (S1:2:U)
0-20 mA (R; =500 Q) (S1:2:1)
Asettelutarkkuus 0,1 % tarkkuus =1 %.
6 AGND Analogiapiirin maa. (Kytketty laitteen sisalla runkoon 1 MQ vastuksen kautta.)
7 AO Analogialahtd, ohjelmoitava.
Oletus: 0-20 mA (kuorma < 500 Q) <=>0-50 Hz
Tarkkuus: + 3 % yleensa.
8 AGND Maa digitaalitulojen (DI) paluusignaaleille.
9 12V Apujannitelédhté 12 V DC / 100 mA (maataso AGND).
Oikosulun kestava.
10 | DCOM Digitaalitulojen maa. Digitaalitulon kytkemiseksi kyseisen digitaalitulon ja

DCOM:in vélille on kytkettava +12 V (tai -12 V). Voidaan kayttaa joko
ACS 140 -laitteen (X1:9) 12 V jannitetta, kuten kytkentdesimerkeissa (katso
L) tai ulkoista 12-24 V (maks. 28 V) jannitetté (polariteetti + tai -).

Digitaalitulojen Tehdas (0) Tehdas (1)

kytkenta

11 | DI1 Kay. Kytkeminen kaynnistaa laitteen. | Kay. Jos myos DI 2 on kytketty, DI 1:n
Moottori kiihtyy ohjearvoon. kytkeminen hetkellisesti kaynnistaa
Kytkeminen irti pyséyttaa laitteen. laitteen.
Moottori pyséhtyy vapaasti pydrien.

12 [DI2 Suunnanvaihto. Kytkeminen kaantaa | Seis. Jos DI 2 kytketaan hetkellisesti
moottorin pyérimissuunnan. irti, ACS 140 pysahtyy.

13 [ DI3 Ryoéminta. Kytkeminen asettaa Suunnanvaihto. Kytkeminen kaantaa
lahtétaajuudeksi 5 Hz. moottorin pyérimissuunnan.

14 [ DI 4 Ei saa kytkea. On kytkettéva.

15 | DI5 Kiihdytysajan valinta (ohjearvo 5 s/ 60 s).
60 s kiihdytysaika valitaan kytkemalla.

16 | RO 1A _k Relelahté 1, ohjelmoitava (ohjearvo: vikarele).

17 RO 1B Vika: RO 1A ja RO 1B ei kytketty.

12-250VAC/30VDC,10mA-2A
18 | RO2A —L Relelaht6 2, ohjelmoitava (ohjearvo: kay).
19 |RO2B Kay: RO 2A ja RO 2B kytketty.

12-250 VAC/30V DC,10mA-2 A

Digitaalitulon impedanssi 1,5 kQ.

Teholiittimet: 4 mm?, yksisdikeinen / momentti 0,8 Nm.

Ohjausliittimet: Moniséikeinen 0,5 - 1,5 mm? (AWG 22...AWG16) / momentti
0,4 Nm.
Kéyta sy6ttd- ja moottorikaapeleita, joiden lampokestoisuus on véhintdéan
60 °C, mikali ympariston lampétila on 45 °C tai véhemman. Kayta syo6tté- ja
moottorikaapeleita, joiden lampdkestoisuus on vahintaan 75 °C, mikali
ymparistén lampétila on 45 °C...50 °C.

Huom! DI 4 luetaan vain, kun syéttéjannite kytketdén paélle
(Tehdasmakro 0 ja 1).

Huom! Turvasyistéa vikarele indikoi "vikaa”, kun ACS 140 on
jannitteettémana.

Huom! Liittimet 3, 6 ja 8 ovat samassa potentiaalissa.

10




L Kytkentdesimerkkeja

ACS 140

-

SCR

Al 1

AGND

0V

Al 2

AGND

Digitaalitulojen

kytkenta

AGND

O] ] N[O [N =[]

12V

Tehdas (0) Kay/ [ ]

DCOM

NPN-kytketty

DI 1

Ryémintd Suunnan-|Seis
vaihto \—

DI 2

DI 3

DI 4

DI5

RO 1A

RO 1B

RO 2A

RO 2B

BN

ACS 140

-~

1-10 kQ

SCR

S1:1:U

Al 1

S1:2:

AGND

S

0V

Al 2

Digitaalitulojen

AGND

kytkenta

AO

Tehdas (1) [

AGND

PNP-kytketty

|00 N| | U1 N | X

12V

Suunnan-

DCOM

vaihto

DI 1

) Seis E &aybJ L

DI 2

DI 3

Dl 4

DI 5

RO 1A

RO 1B

RO 2A

BN

RO 2B

Taajuusohje virtaviestina

ACS 140

X1

SCR

0...20 mA

Al

AGND

SCR

0oV

Al2

OO W=

AGND

M Kannen kiinnittaminen

Ala kytke laitteeseen jannitetta ellei kansi ole paikallaan.

SRR

S1:2: [op)!




N Tulojénnitteen kytkenta

Kun tulojénnite kytketddn ACS 140 -laitteeseen, vihred LED-merkkivalo
syttyy.
Huom! Vain kolme jannitteen kytkent&aa viidessa minuutissa on salittu.

Huom! Tarkista, ettd moottori pyérii haluttuun suuntaan ennen moottorin
nopeuden lisdadmista.

O Suojaustoiminnot

ACS 140:ssa on monia suojaustoimintoja:

e Ylivirta ¢ Tulon vaihevahti (3~)

* Ylijannite ¢ Verkkokatkossaaté (500 ms)

e Alijannite ¢ |/O-oikosulkusuojaus

e Ylilampd * Pitk&aikainen ylivirtalaukaisu 110 %

e Lahddn maasulku ¢ Lyhytaikainen virranrajoitus 150 %

e Lahdon oikosulku * Moottorin ylikuormitussuojaus
(katso P)

¢ Jumisuoja
ACS 140:ssa on seuraavat merkkivalot varoitusten ja vikojen ilmoittamiseen
(merkkivalojen sijainti kdy ilmi kohdasta G):

Jos laitteeseen on kytketty ACS 100 -PAN -ohjauspaneeli, katso
Vianmaaritys sivulla 81.

Punainen LED-merkkivalo: pimeé M

Vihreéd LED-merkkivalo: vilkkuu R

EPANORMAALI TILA: MAHDOLLISIA SYITA:

e ACS 140 ei taysin pysty seuraamaan | ¢ Kiihdytys/hidastusaika on liian lyhyt
ulkoisia ohjeita. kuorman vaatimaan nahden.

* Vilkkuminen kestéda15 sekuntia. ¢ Lyhyt jannitekatko.

Punainen LED-merkkivalo: paalla

Vihred LED-merkkivalo: paalla VIKA
VIAN KUITTAUS: MAHDOLLISIA SYITA:
* Anna pysaytyskomento vian ¢ Hetkellinen ylivirta

kuittaamiseksi. * Verkon yli/alijannite
* Anna kaynnistyskomento laitteen e Ylilampd

uudelleen ka@ynnistamiseksi.

TARKISTA:

HUOMAA: o syoéttojannite.
Jos laite ei kdynnisty, tarkista, etta ¢ kuorma.
tulojannite on sallitulla valilla. ¢ jaé&hdytysolosuhteet.
Punainen LED-merkkivalo: vilkkuu VIKA
Vihred LED-merkkivalo: paalla
VIAN KUITTAUS: MAHDOLLISIA SYITA:
* Kytke syéttdjannite pois. ¢ Lahddén maasulku

* Odota kunnes merkkivalot sammuvat. | Lahdén oikosulku
* Kytke jannite takaisin.
Varoitus! Laite saattaa kaynnistya, jos TARKISTA:

kaynnistyskomento on p&alla. * moottoripiirin eristykset.

Huom! Aina kun ACS 140 havaitsee vian, vikarele aktivoituu. Moottori
pysahtyy vapaasti pyorien ja ACS 140 odottaa kuittausta. Jos vikatila ei
poistu kuittaamalla ja vian ulkoista syyta ei I6ydy, ota yhteys ACS 140 -
laitteen toimittajaan.
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P Moottorin ylikuormitussuojaus

Jos moottorin virta |z Ylittdd moottorin nimellisvirran I, (parametri 9906)

pitkdaikaisesti, ACS 140 automaattisesti suojaa moottoria
ylikuumenemiselta tekemalla vikalaukaisun.

Laukaisuaika riippuu ylikuorman méarésté (ljznts / Inim)» l&htétaajuudesta ja
moottorin nimellistaajuudesta f,i,,. Annetut laukaisuajat patevat
kylmék&ynnistyksessa.

ACS 140 -laitteissa on National Electric Code (US) -sdanndsten mukainen

ylikuormitussuojaus. Oletusasetuksena on, ettd moottorin ldmpdsuojaus on
paalla (ON). Lisatietoja on kohdassa Ryhma 30: Vikafunktiot sivulla 64.

hahts / Inim Laukaisuaika
.
180 s 300s

1,5

/ 600 s

[e 0]

1,0
0,5
0 » Laht6taajuus

0 35 Hz

Q ACS 140:n kuormitettavuus

Jos laitetta kuormitetaan liikaa, ACS 140 tekee vikalaukaisun.

liants

t kuormitusjakso = t/T
— Imax
T< 10 min
lo
T
aika
Imax/ I2
1,5 Kéyttdymparistdn
lampétila,
1.4 Oymp Maks. on 40 °C.
1,3
50 °C on sallittu,
1,2 jos I, rajoitetaan
1.1 ‘ 80 %:iin nimellisesta.
1,0

01 02 03 04 05 kuormitusjakso



R Tyyppisarja ja tekniset tiedot

200 V -vakiolaitteet

Moottorin nimellisteho Py kW 0,12 0,18 0,25 0,37 0,55
1~ tulo ACS141- | K18-1 | K25-1 | K37-1 | K75-1 | 1K1-1
3~ tulo ACS143- |- - - K75-1 | 1K1-1
Runkokoko A
Nimellisarvot
(Katso H) Laite
Tulojannite Uy Vv 200 V-240 V +10 % 50/60 Hz
(ACS 141: 1~, ACS 143: 3~)
Jatkuva lahtévirta I, (4 kHz) A 1,0 1,4 1,7 2,2 3,0
Jatkuva lahtévirta I, (8 kHz) A 0,9 1,3 1,5 2,0 2,7
Jatkuva lahtévirta I, (16 kHz) | A 0,8 1,1 1,3 1,7 2,3
Maks. l&htovirta lp may (4 kHz) | A 1,5 2,1 2,6 3,3 4,5
Maks. l&htovirta lo may (8 kHz) | A 1,4 2,0 2,3 3,0 4,1
Maks. l&htovirta |y max A 11 1,5 1,9 2,4 3,3
(16 kHz)
L&ahtojannite Uy \" 0-Uq 3~
Tulovirta 14 1~ A 2,7 4,4 5,4 6,9 9,0
Tulovirta Iy 3~ A - - - 3,2 4,2
Kytkentataajuus kHz 4 (tehdasasetus)
8 (hiljainen *)
16 (erittéin hiljainen **)
Suojausrajat (Katso P)
Ylivirta (huippu) A 32 | 45 | 55 | 7.1 | 9,7
Ylijannite:
laukaisuraja VvV DC 420 (vastaa 295V tuloa)
Alijannite:
laukaisuraja VvV DC 200 (vastaa 142V tuloa)
Ylilampd °C 90 (jadhdytyselementti)
Kaapeleiden maksimikoot ja kiristysmomentit
Moottorikaapelin m 50 50 50 75 75
maksimipituus
Teholiittimet mm? 4 (yksisaikeinen) / momentti 0,8 Nm
Ohjausliittimet mm? 0,5-1,5 (AWG22...AWG16) / momentti
0,4 Nm
Verkkosulake 1~ ***, ACS141- | A 6 6 10 10 10
Verkkosulake 3~ ***, ACS143- | A - - - 6 6
Héaviéteho
Tehoelektroniikka w 10 12 13 19
Ohjauselektroniikka w 8 10 12 14 16

* Rajoita lampétila 30 °C:een tai Py ja | 90 %:iin nimellisesta (katso I, (8 kHz)).
** Rajoita lampétila 30 °C:een ja Py ja |, 75 %:iin nimellisesta (katso I, (16 kHz)).
*** Sulaketyyppi: UL-luokka CC tai T. Muihin kuin UL-asennuksiin IEC269 gG.
Kayta sy6tto- ja moottorikaapeleita, joiden lampokestoisuus on vahintaan 60 °C, mikali
ympéristdn lampétila on 45 °C tai véhemman. Kéyté syottd- ja moottorikaapeleita,

joiden lampdkestoisuus on vahintédan 75 °C, mikali ymparistdn lampétila on

45 °C...50 °C.
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200 V -vakiolaitteet

Moottorin nimellisteho Py | kW 0,75 1,1 1,5 2,2
1~ tulo ACS141- | 1K6-1 2K1-1 2K7-1 4K1-1
3~ tulo ACS143- | 1K6-1 2K1-1 2K7-1 4K1-1
Runkokoko B C D
Nimellisarvot (Katso H) Laite
Tulojannite U4 \ 200 V-240 V +10 % 50/60 Hz
(ACS 141: 1~, ACS 143: 3~)
Jatk. lahtévirta |, (4 kHz) | A 4,3 5,9 7,0 9,0
Jatk. lahtévirta I (8 kHz) | A 3,9 53 6,3 8,1
Jatk. lahtévirta I, (16 kHz) | A 3,2 4,4 5,3 6,8
Maks. l&htovirta ls max A 6,5 8,9 10,5 13,5
(4 kHz)
Maks. l&htdvirta Iy yax A 5,9 8,0 9,5 12,2
(8 kHz)
Maks. l&htovirta |y max A 4,7 6,5 7,7 9,9
(16 kHz)
Lahtéjannite U, \ 0-U,3~
Tulovirta I 1~ A 10,8 14,8 18,2 22,0
Tulovirta 14 3~ A 53 7.2 8,9 12,0
Kytkentataajuus kHz 4 (tehdasasetus)
8 (hiljainen *)
16 (erittain hiljainen **)
Suojausrajat (Katso P)
Ylivirta (huippu) A 13,8 | 19,0 | 235 | 345
Ylijannite:
laukaisuraja VvV DC 420 (vastaa 295V tuloa)
Alijannite:
laukaisuraja VvV DC 200 (vastaa 142V tuloa)
Ylilampo °C 90 95
(jaéhd. (jaédhdytyselementti)
elem.)
Kaapeleiden maksimikoot ja kiristysmomentit
Moottorikaapelin m 75 75 75 75
maksimipituus
Teholiittimet mm? 4 (yksisaikeinen)/ momentti 0,8 Nm
Ohjausliittimet mm? 0,5-1,5 (AWG22...AWG16) / momentti
0,4 Nm
Verkkosulake 1~ *** A 16 16 20 25
ACS141-
Verkkosulake 3~ *** A 6 10 10 16
ACS143-
Héviéteho
Tehoelektroniikka w 27 39 48 70
Ohjauselektroniikka w 17 18 19 20

* Rajoita lampétila 30 °C:een tai rajoita Py ja I, 90 %:iin nimellisesta (katso I, (8 kHz)).
** Rajoita lampétila 30 °C:een ja rajoita Py ja I 75 %:iin nimellisesta (katso I, (16 kHz)).

*** Sulaketyyppi: UL-luokka CC tai T. Muihin kuin UL-asennuksiin IEC269 gG.

Kayta sy6ttd- ja moottorikaapeleita, joiden lampdkestoisuus on vahintaén 60 °C, mikali

ympéristdn lampétila on 45 °C tai véhemman. Kayté syottd- ja moottorikaapeleita,

joiden lampdkestoisuus on véhintdan 75 °C, mikali ymparistdn lampdtila on

45 °C...50 °C.




400 V -vakiolaitteet

Moott. nim.teho Py | kKW 037 (0,55 |0,75 |1,1 1,5 2,2
3~ tulo ACS143- | K75-3 | 1K1-3 | 1K6-3 | 2K1-3 | 2K7-3 | 4K1-3
Runkokoko A B (¢} D
Nimellisarvot
(Katso H) Laite
Tulojénnite U, \ 380V - 480V +10 % 50/60 Hz
(ACS 143: 3~)
Jatkuva lahtévirta I, | A 1,2 1,7 2,0 2,8 3,6 4,9
(4 kHz)
Jatkuva lahtdvirta I, | A 1,1 1,5 1,8 2,5 3,2 4,4
(8 kHz)
Jatkuva lahtévirta I, | A 0,9 0,9 1,5 1,5 2,7 3,7
(16 kHz)
Maks. l&htbvirta A 1,8 2,6 3,0 4,2 54 7.4
I2 max (4 kHz)
Maks. lahtovirta A 1,7 2,3 2,7 3,8 4,8 6,6
12 max (8 kHz)
Maks. l&htdvirta A 1,3 1,9 2,2 3,1 4,0 5,4
I> max (16 kHz)
Lahtéjannite Uy \ 0-Uq
Tulovirta I 3~ A 2,0 | 2,8 | 3,6 | 4,8 | 5,8 | 7,9
Kytkentétaajuus kHz 4 (tehdasasetus)
8 (hiljainen *)
16 (erittain hiljainen **)
Suojausrajat (Katso P)
Ylivirta (huippu) A 42 | 56 | 6,6 | 9,2 | 11,9 | 16,3
Ylijannite:
laukaisuraja VvV DC 842 (vastaa 595 V tuloa)
Alijannite:
laukaisuraja VvV DC 333 (vastaa 247 V tuloa)
Ylilampo °C 90 95
(jaédhdytyselementti) (jaédhdytyselementti)
Kaapeleiden maksimikoot ja kiristysmomentit
Moottorikaapelin m 30 50 75 75 75 75
maksimipituus
Teholiittimet mm? 4 (yksisaikeinen) / momentti 0,8 Nm
Ohjausliittimet mm? 0,5-1,5 (AWG22...AWG16) / momentti 0,4 Nm
Verkkosulake 3~ *** | A 6 6 6 6 10 10
ACS143-
Héviéteho
Tehoelektroniikka w 14 20 27 39 48 70
Ohjauselektroniikka | W 14 16 17 18 19 20

* Rajoita lampétila 30 °C:een tai rajoita Py ja I, 90 %:iin nimellisesta (katso I, (8 kHz)).
** Rajoita lampétila 30 °C:een ja rajoita Py ja I 75 %:iin, mutta rajoita ACS 143-1K1-3 ja
ACS 143-2K1-3 55 %:iin nimellisesta (katso I, (16 kHz)).
*** Sulaketyyppi: UL-luokka CC tai T. Muihin kuin UL-asennuksiin IEC269 gG.

Kayta sy6ttd- ja moottorikaapeleita, joiden lampdkestoisuus on vahintaan 60 °C, mikali

ympéristdn lampétila on 45 °C tai véhemman. Kéyta syottd- ja moottorikaapeleita,
joiden lampokestoisuus on véhintédan 75 °C, mikali ympaéristén 1ampétila on

45 °C...50 °C.
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200 V -laitteet, joissa ei ole jadhdytyselementtia
Moott. nim. teho Py kW 0,12 |0,18 (0,25 |[0,37 0,55 0,75
1~ tulo ACS141- | H18-1 | H25-1 | H37-1 | H75-1 | 1H1-1 | 1H6-1
Runkokoko H
Nimellisarvot
(Katso H) Laite
Tulojannite U4 \ 200 V-240 V +10 % 50/60 Hz

(ACS 141: 1~)
Jatkuva lahtévirta I, | A 1,0 1,4 1,7 2,2 3,0 4,3
(4 kHz)
Jatkuva lahtdvirta I, | A 0,9 1,3 1,5 2,0 2,7 3,9
(8 kHz)
Jatkuva lahtovirta I, | A 0,8 1,1 1,3 1,7 2,3 3,2
(16 kHz)
Maks. I&htovirta A 1,5 21 2,6 3,3 4,5 6,5
I2 max (4 kHz)
Maks. lahtovirta A 1,4 2,0 2,3 3,0 4.1 5,9
12 max (8 kHz)
Maks. l&htovirta A 1,1 1,5 1,9 2,4 3,3 4,7
I> max (16 kHz)
Lahtéjannite Uy \ 0-U;3~
Tulovirta Iy 1~ A 27 |44 [54 [e9 [90 [108
Kytkentétaajuus kHz 4 (tehdasasetus)

8 (hiljainen *)

16 (erittain hiljainen **)
Suojausrajat (Katso P)
Ylivirta (huippu) A 32 | 45 | 55 | 7.1 | 9,7 | 13,8
Ylijannite:
laukaisuraja VvV DC 420 (vastaa 295 V tuloa)
Alijannite:
laukaisuraja VvV DC 200 (vastaa 142 V tuloa)
Ylilampd °C 90 (ja&hdytyselementti)
Kaapeleiden maksimikoot ja kiristysmomentit
Moottorikaapelin m 50 50 50 75 75 75
maksimipituus
Teholiittimet mm? 4 (yksisaikeinen) / momentti 0,8 Nm
Ohjausliittimet mm?2 0,5- 1,5 (AWG22...AWG16) / momentti 0,4 Nm
Verkkosulake 1~ *** | A 6 6 10 10 10 16
ACS141-
Haviéteho
Tehoelektroniikka w 10 12 13 19 27
Ohjauselektroniikka | W 10 12 14 16 17

* Rajoita lampétila 30 °C:een tai rajoita Py ja I, 90 %:iin nimellisesta (katso I, (8 kHz)).
** Rajoita lampétila 30 °C:een ja rajoita Py ja I 75 %:iin nimellisesta (katso I, (16 kHz)).

*** Sulaketyyppi: UL-luokka CC tai T. Muihin kuin UL-asennuksiin IEC269 gG.

Kayta sy6ttd- ja moottorikaapeleita, joiden lampdkestoisuus on vahintaan 60 °C, mikali
ympéristdn lampétila on 45 °C tai véhemman. Kayta syottd- ja moottorikaapeleita,
joiden lampdkestoisuus on véhintdan 75 °C, mikali ymparistdn lampdtila on

45 °C...50 °C.



400 V -laitteet, joissa ei ole jadhdytyselementtia

Moott. nim.teho Py | kW 0,37 0,55 0,75 1,1
3~ tulo ACS143- | H75-3 1H1-3 1H6-3 2H1-3
Runkokoko H
Nimellisarvot
(Katso H) Laite
Tulojénnite U, \ 380V - 480V +10 % 50/60 Hz

(ACS 143: 3~)
Jatkuva lahtévirta I, | A 1,2 1,7 2,0 2,8
(4 kHz)
Jatkuva lahtévirta I, | A 11 1,5 1,8 2,5
(8 kHz)
Jatkuva lahtévirta I, | A 0,9 0,9 1,5 1,5
(16 kHz)
Maks. l&htévirta A 1,8 2,6 3,0 4,2
I2 max (4 kHz)
Maks. l&htbvirta A 1,7 2,3 2,7 3,8
12 max (8 kHz)
Maks. l&htdvirta A 1,3 1,9 2,2 3,1
I> max (16 kHz)
Lahtéjannite Uy \ 0-Uq
Tulovirta I; 3~ A 2,0 |28 |36 4,8
Kytkentétaajuus kHz 4 (tehdasasetus)

8 (hiljainen *)
16 (erittain hiljainen **)

Suojausrajat (Katso P)

Ylivirta (huippu) A 42 | 56 | 6,6 9,2

Ylijannite:

laukaisuraja VvV DC 842 (vastaa 595 V tuloa)

Alijannite:

laukaisuraja VvV DC 333 (vastaa 247 V tuloa)

Ylilampo °C 90 95
(jaahd. (jaahd.
elementti) elem.)

Kaapeleiden maksimikoot ja kiristysmomentit

Moottorikaapelin m 30 50 75 75

maksimipituus

Teholiittimet mm2 4 (yksisaikeinen) / momentti 0,8 Nm

Ohjausliittimet mm2 0,5-1,5 (AWG22...AWG16) / momentti 0,4 Nm

Verkkosulake 3~ *** | A 6 6 6 6

ACS143-

Héaviéteho

Tehoelektroniikka w 14 20 27 39

Ohjauselektroniikka | W 14 16 17 18

* Rajoita lampétila 30 °C:een tai rajoita Py ja | 90 %:iin nimellisesta (katso I, (8 kHz)).
** Rajoita lampétila 30 °C:een ja rajoita Py ja | 75 %:iin, mutta rajoita ACS 143-1H1-3
ja ACS 143-2H1-3 55 %:iin nimellisesté (katso I, (16 kHz)).

*** Sulaketyyppi: UL-luokka CC tai T. Muihin kuin UL-asennuksiin IEC269 gG.

Kayta sy6ttd- ja moottorikaapeleita, joiden lampdkestoisuus on vahintaan 60 °C, mikali
ympéristdn lampétila on 45 °C tai véhemman. Kéyté syottd- ja moottorikaapeleita,
joiden lampodkestoisuus on véhintédan 75 °C, mikali ympaéristdn lampétila on

45 °C...50 °C.
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Huom! Lahtokontaktoria voidaan kéyttaa vain turvalaitteena. Ala sulje
kontaktoria ACS 140:n ollessa kaynnissa.

S Eurooppalaiset direktiivit

CE-merkinta
ACS 140 on seuraavien eurooppalaisten direktiivien mukainen

e Pienjannitedirektiivi 73/23/EEC lisdyksineen
e EMC-direktiivi 89/336/EEC lisayksineen

Asianmukaiset valmistajan vakuutukset ja luettelo tarkeimmista
standardeista ovat saatavissa eri pyynnosté.

AHuom! Katso ACS 140 EMC-ohjeet sivulla 85.

Taajuusmuuttajaa ja taydellista kayttémoduulia (CDM) tai
peruskayttémoduulia (BDM), (IEC 61800-2 -standardin maaritelma) ei pideta
turvallisuuteen liittyvana laitteena. Téllaiset laitteet on mainittu koneita
koskevassa direktiivissé ja siihen liittyvissé harmonisoiduissa standardeissa.
CDM/BDM-taajuusmuuttajaa voidaan pitaa turvalaitteen osana, jos CDM/
BDM-taajuusmuuttajan tietty toiminto tayttaa tietyn turvastandardin
vaatimukset. CDM/BDM-taajuusmuuttajan tietty toiminto ja siihen liittyvat
turvastandardit on mainittu laitteen dokumenteissa.

UL-, ULc- ja C-Tick-merkinnét

ACS 140 -laitteella on UL-, cUL- ja C-Tick-merkinnat kaikille tehoalueille,
paitsi C-Tick-merkintd ACS 140 -laitteelle, jonka runkokoko on H.

ACS 140 sopii kaytettévaksi virtapiirissa, jonka symmetrinen oikosulkuvirta
on enintédan 65 KA.

T Ympaérist6a koskevaa tietoa

Havitettéva tuote sisaltdd arvokasta raaka-ainetta, joka tulisi kierrattaa
energian ja luonnonvarojen saastamiseksi. ABB:n myynti- ja huoltoyhti6t
jakavat havitysohjeita.



U Liséalaitteet

ACS 100-PAN
Ohjauspaneli.

PEC-98-0008
ACS 100/ ACS 140/ ACS 400:ssa
kaytettdva ohjauspaneelin valikaapelisarja.

ACS 140 RS485/232-sovitin

ABC-PDP
Kenttavaylasovitin ProfiBus DP:lle, vaatii RS485/232-sovittimen.

ABC-DEV
Kenttavaylasovitin DeviceNet:lle, vaatii RS485/232-sovittimen.

ACS 100/140-IFxx-, ACS 140-IFxx-, ACS 100-FLT-, ACS 140-FLT-
RFI-tulosuotimet.

ACS-CHK-, SACLxx
Tulo/lahtdkuristimet.

ACS-BRK-x
Jarruyksikot.

ACS-BRK-xx
Jarrukatkojat.

NEMA1/IP21-asennussarja

ACS 140 -laitetta tukevat Drive Ware® -tyokalut
Ota yhteys laitteen toimittajaan.
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Ohjelmointi

Ohjauspaneeli

Ohjauspaneeli voidaan liittad taajuusmuuttajaan tai irrottaa siitéd milloin
tahansa. Paneelin avulla parametreja voidaan kopioida toisiin ACS 140
-taajuusmuuttajiin, joissa on sama ohjelmistoversio (parametri 3301).

Ohjauspaikka = ~ Yksiko6t
@ mAVS
) L(HZOO
Vika FAULTY Cromy
OUTPUTPAR MENUFWDREV] Pyorimis-
Nayttotila suunta
KAY/SEIS
MENU
SUUNNAN-
VAIHTO ENTER

|
YLOS/ALAS

Kayton ohjaus

Kun taajuusmuuttajaan kytketaén jannite ensimmaisen kerran, ohjauspaikka

on ulkoinen (kauko-ohjaus, REM). Taajuusmuuttajaa ohjataan

ohjauspaneelista, kun valittuna on paikallisohjaus (LOC).

Paikallisohjaukseen (LOC) vaihdetaan painamalla MENU- ja ENTER-

painikkeita samanaikaisesti, kunnes naytélla nékyy ensin Loc tai kauemmin

painettaessa LCr:

* Jos painikkeet vapautetaan, kun naytélla nakyy Loc, kayttd pysahtyy ja
ulkoinen taajuusohje kopioituu paneelin taajuusohjeeksi.

e Kun naytélla nakyy LCr, nykyinen kay/seis- ja taajuusohje kopioidaan
ulkoisesta ohjauspaikasta.

Kaytté kaynnistetaan ja pysaytetaan KAY/SEIS-painikkeella.

Moottorin pyérimissuuntaa vaihdetaan SUUNNANVAIHTO-painikkeella.

Kauko-ohjaukseen (REM) palataan painamalla MENU- ja ENTER-
painikkeita, kunnes naytélla nékyy rE.

Akselin pyérimissuunta
FWD / REV Nékyy

o Akseli pyorii eteen/taaksepéin
e Kayttd pydrii ja on asetetussa arvossa

FWD / REV Vilkkuu nopeasti

Kaytto kiihtyy/hidastuu.

FWD / REV Vilkkuu hitaasti

Kéayttd on pysaytetty.
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Oloarvonéyttd (Output)

Kun ohjauspaneeliin kytketdan jannite, paneelin naytélla nakyy
lahtétaajuuden oloarvo. Pitdmalla MENU-painiketta painettuna voidaan
koska tahansa palata oloarvonaytté6n (OUTPUT).

Lahtétaajuudesta vaihdetaan lahtévirtaan ja painvastoin YLOS/ALAS-
painikkeilla.

Lahtétaajuus asetetaan paikallisohjauksessa (LOC) painamalla ENTER.
Lahtd muuttuu valittdmasti YLOS/ALAS-painikkeita painettaessa.
Oloarvonaytt6oén palataan painamalla ENTER uudelleen.

1

T D 37,0
I- 71 Hz ” =] Hz
OUTPUT outPuT  FER O

Loc

=00

OUTPUT

Valikkonayttd (Menu)

ACS 140 -taajuusmuuttajassa on useita parametreja. Naista vain
perusparametrit ovat aluksi nakyvissa. Valikkotoiminnon -LG- avulla
saadaan nakyviin kaikki parametrit.

Oloarvonaytto Parametriryhméat Parametrit

Lo [ oc _I:H:l e 2z
ll_,j He —(::}—» - I c

OUTPUT MENU PAR

oo%

Ly unry

i | e

Parametriarvon asettaminen

Parametrin arvo ndhdéén painamalla ENTER. Uusi arvo asetetaan
painamalla ENTER ja pitdmalla se painettuna kunnes naytélla nakyy SET.

)

ENTER

|_ \__/ L
coone 180 1@

O

TPERU o\ ’
—/

TALLENNA
(enTeR)
N\

Huom! SET vilkkuu, jos parametriarvoa voidaan muuttaa. Jos parametrin
arvoa ei voida muuttaa, SET ei ndy naytolla.
Huom! Parametrin oletusarvo saadaan naytolle painamalla YLOS/ALAS-

painikkeita samanaikaisesti.
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Erikoistoiminnot

Valitse haluttu toiminto naytélle. Paina ENTER-painiketta kunnes nayttd
vilkkuu toiminnon aloittamisen merkiksi.

Huom! Parametrien kopiointi ei kopioi kaikkia parametreja. Téllaisia
parametreja ovat: 9905 MOOTT.NIM.JANNITE, 9906 MOOTT.NIM.VIRTA, 9907
MOOTT.NIM.TAAJUUS, 9908 MOOTT.NIM.NOPEUS, 5201 ASEMANUMERO. Para-
metrien kuvaukset |6ytyvat kohdasta ACS 140 Parametritaulukko sivulla 39.

Parametrien kopioiminen paneelista kaytt66n

Pida painettuna
1

- oL -

MENU

Huom! Kaytén on oltava pysaytetty ja paikallisohjauksessa. Parametri 1602
PARAMETRILUKKO on asetettava asentoon 1 (AVOIN).

Parametrien kopioiminen kéytdsta paneeliin

Pid& painettuna

Ui -

MENU

Huom! K&yt6n on oltava pyséaytetty ja paikallisohjauksessa. Parametrin 1602
PARAMETRILUKKO arvoksi on asetettava 1 (AVOIN).

Valinta perusvalikon ja tdyden valikon valilla

Pidé painettuna

- r_
I
Nakyy, jos Taysi

valikko on kaytdssa

Huom! Téyden valikon valinta séilyy myds jannitteen poiskytkemisen jalkeen.

Vikanaytot

Kun ACS 140:n punainen LED-merkkivalo palaa tai vilkkuu, laite on
vikatilassa. Vikailmoitus valkkyy paneelin naytélla.

Kun ACS 140:n vihred LED-merkkivalo vilkkuu, varoitus on paalla. Varoitus-
ilmoitus n&kyy paneelin naytolla. Varoitukset 1-7 ovat seurausta painikkeiden
virheellisesta kaytosta eika vihred merkkivalo vilku niiden kohdalla.

Varoitus- ja vikailmoitukset havidvat painettaessa ohjauspaneelin MENU-,
ENTER- tai nuolindppéimié. limoitus nékyy naytélla uudelleen muutaman
sekunnin kuluttua, jos ndppaimistoon ei ole koskettu ja varoitus- tai vikatila on
yhé aktiivinen.

1M
iU

0
(|
—Z

vikakoodi varoituskoodi

Kohdassa Vianmaéritys on luettelo varoitus- ja vikatiloista.
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Vian kuittaus

Kun ACS 140:n punainen LED-merkkivalo on paalla tai vilkkuu, laite on
vikatilassa.

Punaisen LED-merkkivalon palaessa vika kuitataan painamalla KAY/SEIS-
painiketta.
Téarkeaa! Vian kuittaus voi kdynnistaa kayton kauko-ohjaustilassa.

Punaisen LED-merkkivalon vilkkuessa vika kuitataan kytkemalla jannite pois
laitteesta.

Téarkeaa! Kaytto saattaa kaynnistya valittdmasti, jos laitteeseen kytketadn
jannite uudelleen.

Vikakoodi (katso kohta Vianmaaritys) vilkkuu naytolla kunnes vika on kuitattu
tai vikakoodi on poistettu naytolta.

Vikakoodi voidaan poistaa naytélta vikaa kuittaamatta painamalla mita
tahansa painiketta. Teksti FAULT ja& naytolle.

Huom! Jos mitd&n muuta painiketta ei paineta 15 sekunnin kuluessa ja jos
vikatila on edelleen paalla, vikakoodi tulee uudelleen naytdlle.

Verkkokatkoksen jalkeen kayttd palautuu samaan ohjauspaikkaan (LOC tai
REM) kuin ennen verkkokatkosta.
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ACS 140 Perusparametrit

ACS 140 -taajuusmuuttajassa on useita parametreja. Naista vain
perusparametrit ovat aluksi nékyvissa.

Sovelluksissa, joissa ACS 140:n jostakin sovellusmakrosta I8ytyvat halutut

toiminnot, riittdéd vain muutamien perusparametrien muuttaminen. Kuvaus

ACS 140 -taajuusmuuttajien ohjelmoitavista toiminnoista on kohdassa

"ACS

140 Parametritaulukko”, alkaen sivulta 39.

Seuraavassa taulukossa on lueteltu perusparametrit.

S = Parametreja voidaan muuttaa vain silloin, kun kaytté on pyséaytetty.

Koodi [Nimi Kéayt-| S

taja

Ryhma 99

KAYTTOONOTTOTIEDOT

9902 |SOVELLUSMAKRO v
Valitsee sovellusmakron. Asettaa parametrit oletusarvoihin.

Yksityiskohtainen kuvaus kaikista makroista on kohdassa
"Sovellusmakrot”, alkaen sivulta 29.

0 = TEHDAS 4 = MOOTTORIPOT.

1 = VAKIO-OHJAUS 5 = KASI/AUTO

2 = PULSSIOHJAUS 6 = PID-SAATO

3 = VAIHTO-OHJAUS 7 = ESIMAGNET.
Oletusarvo: O (TEHDASMAKRO)

9905 |MOOTT.NIM.JANNITE v
Moottorin nimellisjgnnite moottorin arvokilvestd. Tdman parametrin
asettelualue riippuu ACS 140:n tyypista (200/400 V:n laite).

Valinta 200 V:n laitteelle: Valinta 400 V:n laitteelle:

200, 208, 220, 230, 240 V 380, 400, 415, 440, 460, 480 V
Oletusarvo 200 V:n laitteelle: 230 V
Oletusarvo 400 V:n laitteelle: 400 V

9906 |MOOTT.NIM.VIRTA v
Moottorin nimellisvirta moottorin arvokilvestd. T&mén parametrin
arvot ovat valiltd 0,5* Iy - 1,5* Iy, jossa Iy on ACS 140:n nimellisvirta.
Oletusarvo: Iy

9907 |MOOTT.NIM.TAAJUUS v
Moottorin nimellistaajuus moottorin arvokilvesta.

Alue: 0 - 300 Hz
Oletusarvo: 50 Hz

9908 |MOOTT.NIM.NOPEUS v
Moottorin nimellisnopeus moottorin arvokilvesta.

Alue: 0 - 3600 rpm.
Oletusarvo: 1440

Taulukko jatkuu seuraavalla sivulla.
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Koodi

Nimi

Kayt-
taja

Ryhma 01
KAYTTOTIEDOT

0128

VIIM. VIKA

Viimeisin vika (0 = ei tallennettuja vikoja). Katso "Vianmaaritys”,
alkaen sivulta 83.

Voidaan tyhjent4a ohjauspaneelista painamalla YLOS- ja ALAS-
painikkeita samanaikaisesti parametriasetustilassa.

Ryhma 10
KOMENTOJEN SYOTTO

1003

PYORIMISSUUNTA
Pyérimissuunnan valinta.

1 = ETEEN
2 = TAAKSE
3 = PYYNNOSTA

Jos valitaan PYYNNOSTA, suunta valitaan annetun suuntakomennon
mukaisesti.

Oletusarvo: 3 (PYYNNOSTA)

Ryhma 11
OHJEARV. VALINTA

1105

ULK OHJ1 MAKSIMI
Suurin ohjetaajuus (Hz).

Alue: 0 -300 Hz
Oletusarvo: 50 Hz

Ryhma 12
VAKIONOPEUDET

1202

VAKIONOPEUS 1
Vakionopeusalue: 0 - 300 Hz
Oletusarvo: 5 Hz

1203

VAKIONOPEUS 2
Oletusarvo: 10 Hz

1204

VAKIONOPEUS 3
Oletusarvo: 15 Hz
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Koodi

Nimi

Kayt-
taja

Ryhma 13
ANALOGIATULOT

1301

miNIvi Al
Analogiatulon Al1 minimiarvo prosentteina. Maarittda suhteellisen
analogiatulon arvon, kun taajuuden ohjearvo saavuttaa minimiarvon.

Alue: 0 - 100 %
Oletusarvo: 0 %

Ryhmé 15
ANALOGIALAHDOT

1503

AO SISALTO MAX
Maarittda l1ahtétaajuuden, jossa analogialédhtd saavuttaa 20 mA.

Alue: 0 -300 Hz.
Oletusarvo: 50 Hz

Huom! Analogialdhdén siséltd on ohjelmoitavissa. Téassa annetut
arvot ovat voimassa vain, jos muita analogialdhd6én parametreja ei ole
muutettu. Kuvaus kaikista parametreista on kohdassa "ACS 140
Parametritaulukko”, alkaen sivulta 41.

Ryhma 20
RAJAT

2003

MAX.VIRTA
L&hddn maksimivirta.

Alue: 0,5% Iy - 1,5 Iy, jossa Iy on ACS 140:n nimellisvirta.

Oletusarvo: 1,5 * Iy

2008

MAKSIMITAAJUUS
L&hddn maksimitaajuus.

Alue: 0 - 300 Hz
Oletusarvo: 50 Hz

Taulukko jatkuu seuraavalla sivulla.
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Koodi

Nimi

Kayt-
taja

Ryhma21
KAYNN./PYSAYTYS

2102

PYSAYTYS
Toiminta moottoria pysaytettdessa.

1 = VAPAASTI
Moottori pysahtyy vapaasti pyorien.

2 = HIDASTAEN
Valitun hidastusajan 2203 HIDASTUSAIKA 1 tai 2205 HIDASTUSAIKA 2
méadrittelema hidastusaika.

Oletusarvo: 1 (VAPAASTI)

Ryhma 22
KIIHD./HIDASTUS

2202

KIHDYTYSAIKA 1
Kiihdytysaika nollasta maksimitaajuuteen (0 - MAKSIMITAAJUUS).

Kaikkien ramppiaikaparametrien asettelualue on 0,1 - 1800 s.
Oletusarvo: 5,0 s

2203

HIDASTUSAIKA 1
Hidastusaika maksimitaajuudesta nollaan (MAKSIMITAAJUUS - 0).

Oletusarvo: 5,0 s

2204

KIHDYTYSAIKA 2
Kiihdytysaika nollasta maksimitaajuuteen (0 - MAKSIMITAAJUUS).

Oletusarvo: 60,0 s

2205

HIDASTUSAIKA 2
Hidastusaika maksimitaajuudesta nollaan (MAKSIMITAAJUUS - 0).

Oletusarvo: 60,0 s

Ryhma 26
MOOTTORINOHJAUS

2606

U/f-SUHDE
U/f kentdnheikennyspisteen alapuolella.

1 = SUORA

2 = NELIO

SUORA-vaihtoehtoa suositellaan vakiomomenttisovelluksille. NELIO-
vaihtoehtoa suositellaan keskipakopumppu- ja puhallinsovelluksille
moottorin hyétysuhteen parantamiseksi ja moottorin aiheuttaman
melun vahentamiseksi.

Oletusarvo: 1 (SUORA)

Ryhma 33
TIEDOTUKSET

3301

OHJ.VERSIO
Ohjelmaversion koodi.

S = Parametreja voidaan muuttaa vain silloin, kun kayttd on pysaytetty.
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Sovellusmakrot

Sovellusmakrot ovat aseteltuja parametriryhmia. Niiden avulla minimoidaan
kayttddnoton aikana muutettavien parametrien maéré. Tehdas-makro on
tehtaalla asetettu oletusmakro.

Huom! Tehdas-makro on tarkoitettu sovelluksille, joissa ei ole kaytdssa
ohjauspaneelia. Jos Tehdas-makroa kéytetaian ohjauspaneelin kanssa,
parametreja, joiden arvo maaraytyy digitaalitulon DI4 perusteella, ei
voida muuttaa paneelista.

Parametriarvot

Valitsemalla sovellusmakro parametrilla 9902 SOVELLUKSET asetetaan kaikki
muut parametrit, paitsi ryhméan 99 kayttéonottotietoparametrit, parametrilukko
1602 ja ryhmén 52 sarjaliikenneparametrit, oletusarvoihinsa.

Tiettyjen parametrien oletusarvot riippuvat valitusta makrosta. Naméa
oletusarvot on lueteltu makron kuvauksen yhteydessa. Muiden parametrien
oletusarvot on annettu kohdassa "ACS 140 Parametritaulukko”.

Kytkentaesimerkkeja

Huomaa tdmé seuraavien kytkentdesimerkkien kohdalla:

» Kaikki digitaalitulot kytketdéan kayttamalla negatiivista logiikkaa.
e Analogiatulojen Al1 ja Al2 signaalityypit valitaan DIP-kytkimilla S1:1 ja
St:2.

Taajuuden ohjearvo DIP-kytkin S1:1 tai S1:2
annetaan
jnnitesignaalilla (0 - 10 V) pois paalta 1
o)
z |
virtasignaalilla (0 - 20 mA) paalla :* op
L
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Sovellusmakro Tehdas (0)

Tama makro on tarkoitettu sovelluksille, joissa ei ole kaytossa
ohjauspaneelia. Makrossa on yleiskayttdinen kaksijohtiminen

kay/seis-ohjaus.

Parametrin 9902 arvo on 0. Digitaalituloa D14 ei ole kytketty.

Tulosignaalit

* Kay, seis ja suunta (DI1,2)

¢ Analogiaohje (Al1)
* Vakionopeus 1 (DI3)

* Kiihd./hid. 1/2 valinta (DI5)

Léhtésignaalit DIP-kytkin S1
¢ An. 1aht6 (AO): Taajuus S1:1:U | gp
* Relelahto 1: Vika
* Relelahtd 2: Kay

RN

1

hjaus- -
I(i)itilimet Toiminto

SCR

Al 1 Ulkoinen ohje 1; 0...10 V <=> 0...50 Hz

AGND

10V  |Ohjejannite 10 VDC

Al2  |Al 2: Ei kdytossa

AGND

AO Lé&htdtaajuus 0...20 mA <=> 0...50 Hz

AGND

+12V [+12VDC

DCOM

DI 1 Kay/Seis. Kaynnista ACS 140 kytkemalla.

DI2 |Eteen/Taakse. Vaihda py6rimissuunta kytkemalla.

DI 3  |Vakionopeus 1. Oletusarvo: 5Hz

DI4 |Jata kytkematta!*

DI5 Kiihdytysajan valinta. Valitse kiihdytys- ja

hidastusaika 2 kytkemalla. Oletusarvot: 5 s (kiihdy-
tysaika 1), 60 s (kiihdytysaika 2)

16 [RO 1A Relelahto 1
17 [RO 1B :k Vika: avoin
18 [RO 2A — Iﬁel_eléhlté 2
19 [RO2B Kay: suljettu

*Huom! Digitaalituloa DI 4 kaytetddn ACS 140:n konfigurointiin. Se luetaan
vain kerran, kun jannite kytketédan. Kaikki *-merkityt parametrit méaaritellaén

digitaalitulolla D14.

Tehdas (0) -makron parametriarvot:

*1001 ULK 1 KOMENNOT

2 (DI1,2) 1106 ULK OHJ2 VALINTA 0 (PANELI)

1002 ULK 2 KOMENNOT

0 (EIVALITTU) | *1201 NOPEUDEN VALINTA 3 (DI3)

1003 PYORIMISSUUNTA 3 (PYYNNOSTA) | 1601 ULK.KAYNN.ESTO 0 (EI VALITTU)
1102 ULK1/ULK2 VALINTA 6 (ULKT1) 2105 ESIMAGN. VAL 0 (EI VALITTU)
1103 ULK. OHJ1 VALINTA 1 (A1) 2201 KIHD./HID. 1/2 5 (DI5)

30




Sovellusmakro Tehdas (1)

Tama makro on tarkoitettu sovelluksille, joissa ei ole kdytdssa
ohjauspaneelia. Makrossa on yleiskayttdéinen kolmijohtiminen
kay/seis-ohjaus.

Parametrin 9902 arvo on 0. Digitaalitulo DI 4 on kytketty.

Tulosignaalit Lahtésignaalit DIP-kytkin S1
¢ Kay, seis ja suunta (DI1,2,3) ¢ An. 13ht6 (AO): Taajuus .
« Analogiaohje (A1) « Relelahts 1: Vika St::U | 2» )
¢ Kiihd./hid. 1/2 valinta (DI5) * Relelahto 2: Kay 2» }
Ohjaus- -
littimet | TOIminto
—— 1 [SCR
L 2 |Al1 Ulkoinen ohje1; 0...10 V <=> 0...50 Hz
', 73 |[AGND
H! 4 [10V  [Ohjejannite 10 VDC
5 [AlI2 Al 2: Ei kaytdssa
6 [AGND
7 |AO Lahtétaajuus 0...20 mA <=> 0...50 Hz
8 |[AGND
9 |+12V [+12VDC

10 |DCOM
11 |DI1 Kaynnistys pulssilla, jos DI2 on kytketty.

12 |DI 2 Pysaytys pulssilla kytkemalla irti.

13 |DI3 Eteen/Taakse; Vaihda pyorimissuunta kytkemalla.
14 |DI 4 On kytkettava!*

15 |DI 5 Kiihdytysajan valinta. Valitse kiihdytys- ja
hidastusaika 2 kytkemalla. Oletusarvot: 5 s (kiihdy-
tysaika 1), 60 s (kiihdytysaika 2)

16 [RO1A — Relelahto 1
17 RO 1B |— Vika: avoin
18 [RO 2A 1 Relelahto 2
19 |RO 2B — Kay: suljettu

*Huom! Digitaalituloa DI 4 kéytetddn ACS 140:n konfigurointiin. Se luetaan
vain kerran, kun jannite kytketédan. Kaikki *-merkityt parametrit maaritellaén
digitaalitulolla DI4.

Huom! Pyséytystulon (DI2) ollessa kytkematta paneelin KAY/SEIS-painiketta
ei voida kayttaa paikallisohjauksessa.

Tehdas (1) -makron parametriarvot:

*1001 ULK 1 KOMENNOT 4 (DI1P,2P,P) | 1106 ULK OHJ2 VALINTA 0 (PANELI)
1002 ULK 2 KOMENNOT 0 (EI VALITTU) | *1201 NOPEUDEN VALINTA O (EI VALITTU)
1003 PYORIMISSUUNTA 3 (PYYNNOSTA) | 1601 ULK.KAYNN.ESTO 0 (El VALITTU)
1102 ULK1/ULK2 VALINTA 6 (ULK1) 2105 ESIMAGN. VAL 0 (El VALITTU)
1103 ULK OHJ1 VALINTA 1 (A1) 2201 KIIHD./HID. 1/2 5 (DI5)
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Sovellusmakro Vakio-ohjaus

Tassa makrossa on yleiskayttéinen kaksijohtiminen kay/seis-ohjaus. Siind on
kaksi esiasetettua nopeutta enemman kuin Tehdas-makrossa (0).

Parametrin 9902 arvo on 1.

Tulosignaalit Lahtésignaalit DIP-kytkin S1
* Kay, seis ja suunta (DI1,2) ¢ An. lahté (AO): Taajuus s1:1:U | o» g
¢ Analogiaohje (Al1) ¢ Relelahto 1: Vika T S :
* Esias. nopeuden valinta (DI3,4) ¢ Relelahtot 2: Kay 2» |

* Kiihd./hid. 1/2 valinta (DI5)

Ohjaus-
liittimet
SCR
Al 1 Ulkoinen ohje 1; 0...10 V <=> 0...50 Hz
AGND
0V Ohjejannite 10 VDC
Al 2 Al 2: Ei kaytossa
AGND
AO Lahtétaajuus 0...20 mA <=> 0...50 Hz
AGND
+12V |+12VDC
DCOM
DI 1 Kéy/Seis: Kaynnista kytkemalla.

DI 2 Eteen/Taakse: Vaihda suunta kytkemalla.
DI 3 Vakionopeuden valinta®

Dl 4 Vakionopeuden valinta*

DI 5 Kiihdytysajan valinta. Valitse kiihdytys- ja
hidastusaika 2 kytkemalla. Oletusarvot: 5 s /
60 s (kiihdytysaika 1/2)

Toiminto

16 [|RO1A |— Relelaht6 1
17 RO 1B |— Vika: avoin
18 [RO 2A — Relelaht6 2
19 [|RO2B |— Kay: suljettu

*Vakionopeuden valinta: 0 = auki, 1 = kytketty

DI3 DI4 |Laht6

0 Nopeus Al1:sta

0  [Vakionopeus 1 (1202)
1

7

Vakionopeus 2 (1203)
Vakionopeus 3 (1204)

0
1
0
1

Vakio-ohjaus-makron parametriarvot:

1001 ULK 1 KOMENNOT 2 (p11,2) 1106 ULK OHJ2 VALINTA 0 (PANELI)
1002 ULK2 KOMENNOT 0 (EIVALITTU) | 1201 NOPEUDEN VALINTA 7 (DI3,4)
1003 PYORIMISSUUNTA 3 (PYYNNOSTA) | 1601 ULK.KAYNN.ESTO 0 (EI VALITTU)
1102 ULK1/ULK2 VALINTA 6 (ULKT) 2105 ESIMAGN. VAL 0 (EI VALITTU)
1103 ULK OHJ1 VALINTA 1 (A1) 2201 KIHD./HID. 1/2 5 (DI5)
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Sovellusmakro Pulssiohjaus

Tamaé makro on tarkoitettu sovelluksille, joissa kayttdéa ohjataan painikkeilla.
Siina on kaksi esiasetettua nopeutta enemman kuin Tehdas-makrossa (1),
kun kéytetéan digitaalituloja D14 ja DI5.

Parametrin 9902 arvo on 2.

Tulosignaalit Lahtésignaalit DIP-kytkin S1
* Kay, seis ja suunta (DI1,2,3) ¢ An. 1aht6 (AO): Taajuus s11:U | o -
¢ Analogiaohje (Al1) * Relelahto 1: Vika T Z
* Esias. nopeuden valinta (DI14,5) e« Relelahtd 2: Kay 2>
Ohjaus- L
liitimet | T0IMinto

SCR
Al 1 Ulkoinen ohje 1;0...10 V <=> 0...50 Hz
AGND
10V  |Ohjejannite 10 VDC
Al2  [Al 2: Ei kaytossa
AGND
AO Lahtotaajuus 0...20 mA <=> 0...50 Hz
AGND
+12V [+12VDC
DCOM
DI1 Kaynnistys pulssilla, jos DI2 on kytketty.

DI 2 Pysaytys pulssilla kytkemalla irti.

DI3  |Vaihda py6rimissuunta kytkemélla: Eteen/Taakse
Dl 4 Vakionopeuden valinta*

DI 5 Vakionopeuden valinta*

RO 1A Relelahto 1
RO 1B :k Vika: avoin
RO 2A Relelahto 2
RO 2B 3 Kéy: suljettu

*Vakionopeuden valinta: 0 = auki, 1 = kytketty
DI4 DI5 |L3htd

0 Nopeus Al1:sta

0 Vakionopeus 1 (1202)
1

1

Vakionopeus 2 (1203)
Vakionopeus 3 (1204)

0
1
0
1

Huom! Pyséytystulon (DI2) ollessa kytkemaétta paneelin KAY/SEIS-painiketta
ei voida kayttdé paikallisohjauksessa.

Pulssiohjaus-makron parametriarvot:

1001 ULK 1 KOMENNOT 4 (DI1P,2P,3) | 1106 ULK OHJ2 VALINTA O (PANELI)
1002 ULK 2 KOMENNOT 0 (EI VALITTU) | 1201 NOPEUDEN VALINTA 8 (DI4,5)
1003 PYORIMISSUUNTA 3 (PYYNNOSTA) | 1601 ULK.KAYNN.ESTO 0 (EI VALITTU)
1102 ULK1/ULK2 VALINTA 6 (ULK1) 2105 ESIMAGN. VAL 0 (EI VALITTU)
1103 ULK OHJ1 VALINTA 1 (A1) 2201 KIIHD./HID. 1/2 0 (EI VALITTU)
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Sovellusmakro Vaihto-ohjaus

Tassa makrossa kaynnistyskomento ja suunta annetaan samalla

koskettimella.

Parametrin 9902 arvo on 3.

Tulosignaalit Lahtosignaalit DIP-kytkin S1
* Kay, seis ja suunta (DI1,2) e An. 1aht6 (AO): Taajuus si1:u | o> 0
* Analogiaohje (Al1) * Relelahtét 1: Vika T S :
 Esias. nopeuden valinta (DI3,4) e« Relelahtd 2: Kay 2» |

¢ Kiihd./hid. 1/2 valinta (DI5)

Ohjaus- -
littmet [TOImInto
—r— 1 |SCR

L4l "2 JAIT _ [Ulkoinen ohje 1; 0...10 V <=> 0...50 Hz

L, 73 AGND
4 [0V Ohjejannite 10 VDC
5 |Al2 Al 2: Ei kaytossa
6 |AGND
7 |AO Lahtotaajuus 0...20 mA <=> 0...50 Hz
8 |AGND
9 [+12V |+12VDC
10 |DCOM
11 |DI1 Kay eteen; Jos DI-tila on sama kuin DI2, kayttd

pyséhtyy.
12 |DI2 Kay taakse
13 |DI3 Vakionopeuden valinta*
14 |DI 4 Vakionopeuden valinta*
15 |DI5 Kiihd.ajan valinta. Valitse kiihd. ja hid.aika 2
kytkemalla. Oletusarvot: 5s/60s (kiihd.aika1/2)
16 (RO 1A Relelahto 1
17 [RO 1B :k Vika: avoin
18 [RO 2A _k Relelahto 2
19 [RO2B |— Kay: suljettu
*Vakionopeuden valinta: 0 = auki, 1 = kytketty

DI3 DI4 (L&hto

Nopeus Al1:sta

Vakionopeus 2 (1203)

0 0
1 0 Vakionopeus 1 (1202)
0 1
1 1

Vakionopeus 3 (1204)

Vaihto-ohjaus-makron parametriarvot:

1001 ULK 1 KOMENNOT 9 (DITF,2R) | 1106 ULK OHJ2 VALINTA O (PANELI)
1002 ULK 2 KOMENNOT 0 (EI VALITTU) | 1201 NOPEUDEN VALINTA 7 (DI3,4)
1003 PYORIMISSUUNTA 3 (PYYNNOSTA) | 1601 ULK.KAYNN.ESTO 0 (EI VALITTU)
1102 ULK1/ULK2 VALINTA 6 (ULK1) 2105 ESIMAGN. VAL 0 (EI VALITTU)
1103 ULK OHJ1 VALINTA 1 (A1) 2201 KIIHD./HID. 1/2 5 (DI5)
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Sovellusmakro Moottoripotentiometri

Téssa makrossa on kustannustehokas liittyma ohjelmoitaville logiikoille, jotka
muuttavat kdytdn nopeutta vain digitaalisignaaleja kayttamalla.

Parametrin 9902 arvo on

Tulosignaalit

* Kay, seis ja suunta (DI1,2)

¢ Ohje yl6s (DI3)
* Ohje alas (DI4)
* Esias. nopeuden valinta (

4.

Lahtésignaalit

¢ An. 1aht6 (AO): Taajuus

* Relelahtd 1: Vika
* Relelahtd 2: Kay

DI5)

hjaus- ]
I?ittlimet Toiminto
1 [SCR
2 |Al1 Al 1: Ei kaytossa
3 |AGND
4 |10V Ohjejannite 10 VDC
5 |Al2 Al 2: Ei kaytossa
’7 6 |AGND
—@— 7 |AO Lahtotaajuus 0...20 mA <=>0...50 Hz
— | 8 |AGND
|: 9 [+12V [|+12VDC
10 [DCOM
— 11 |DI1 Kéy/Seis: Kaynnistd ACS 140 kytkemalla.
- 12 [DI2 |Eteen/Taakse: Vaihda pyorimissuunta
kytkemalla.
—————[ 13 |DI3 Ohje ylos: Lisaa ohjearvoa kytkemalla*
L~—~_ | 14 [DI4 Ohije alas: Laske ohjearvoa kytkemalla*
" — 75 |DI5  |Vakionopeus 1
16 |RO 1A Relelahto 1
17 |RO 1B 3 Vika: avoin
18 |RO 2A _k Relelahto 2
19 |RO2B |— Kay: suljettu

*Huom!

e Jos sekd DI 3 ettd DI 4 ovat kytkettyja tai kytkeméattémia,
ohjearvo pysyy ennallaan.

* Ohjearvo tallennetaan pysaytyksen ja virrankatkaisutilan aikana.

* Analogiaohjetta ei noudateta, kun moottoripotentiometri on valittuna.

Moottoripotentiometri-makron parametriarvot:

1001 ULK 1 KOMENNOT

2 (p11,2)

1106 ULK OHJ2 VALINTA 0 (PANELI)

1002 ULK 2 KOMENNOT

0 (EI VALITTU) 1201 NOPEUDEN VALINTA 5 (DI5)

1003 PYORIMISSUUNTA 3 (PYYNNOSTA) | 1601 ULK.KAYNN.ESTO 0 (EI VALITTU)
1102 ULK1/ULK2 VALINTA 6 (ULKT) 2105 ESIMAGN. VAL 0 (EI VALITTU)
1103 ULK OHJ1 VALINTA 6 (DI3U,4D) 2201 KIHD./HID. 1/2 0 (EI VALITTU)
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Sovellusmakro Kasi - Auto

T&ma makro on tarkoitettu sellaisiin sovelluksiin, joissa kéytetdan kahta
ulkoista ohjauspaikkaa.

Parametrin 9902 arvo on 5.

Tulosignaalit

* Kay/seis(DI1,5) ja taakse(DI2,4)
* Kaksi an. ohjetta (Al1,Al2)
¢ Ohjauspaikan valinta (DI3)

Lahtésignaalit DIP-kytkin S1
e An. 1aht6 (AO): Taajuus -
« Relelaht 1: Vika S1:1:U | gp )
* Relelahtd 2: Kay st:2:1 m
Ohjaus- L
litimet |TOIminto
1 [|SCR
2 |Al1 Ulkoinen ohje 1: 0...10 V <=> 0...50 Hz
(Kasiohjaus)
3 |AGND
4 [0V Ohjejannite 10 VDC
5 |Al2 Ulkoinen ohje 2: 0...20 mA <=> 0...50 Hz
(Autom.ohjaus)
6 |AGND
7 |AO L&htotaajuus 0...20 mA <=> 0...50 Hz
8 |AGND
9 [+12V |+12VDC
10 [DCOM
11 DI Kay/Seis: Kaynnista ACS 140 kytkemalla (Kasi).
12 |DI2 Eteen/Taakse: Vaihda py&rimissuunta
kytkemalla (Kasi).
13 |DI3 ULK1/ULK2 valinta: Valitse autom. ohjaus
kytkemalla.
14 |DI 4 [Eteen/Taakse: Vaihda pydrimissuunta
kytkemalla (Auto)
15 [DI5 Kay/Seis: Kaynnista ACS 140 kytkemalla (Auto)
16 (RO 1A Relelahto 1
17 |[RO 1B :k Vika: avoin
18 [RO 2A — Relelahtd 2
19 |RO2B |— Kay: suljettu

Huom! Parametrin 2107 VAH.KAYNN.ESTO tulisi olla 0 (POIS).

Ké&si-Auto-makron parametriarvot:

1001 ULK 1 KOMENNOT 2 (DI1,2) 1106 ULK OHJ2 VALINTA 2 (AI2)

1002 ULK 2 KOMENNOT 7 (DI5,4) 1201 NOPEUDEN VALINTA O (EI VALITTU)
1003 PYORIMISSUUNTA 3 (PYYNNOSTA) | 1601 ULK.KAYNN.ESTO 0 (EI VALITTU)
1102 ULK1/ULK2 VALINTA 3 (DI3) 2105 ESIMAGN. VAL 0 (EI VALITTU)
1103 ULK OHJ1 VALINTA 1 (A1) 2201 KIIHD./HID. 1/2 0 (EI VALITTU)
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Sovellusmakro PID-saato

Tamé makro on tarkoitettu kéytettévaksi erilaisten takaisinkytkettyjen
ohjausjérjestelmien, kuten paineen sdadon, virtauksen sdadoén jne. kanssa.

Parametrin 9902 arvo on 6.

Tulosignaalit Lahtésignaalit DIP-kytkin S1
* Kay/seis (DI1) * An. laht6 (AO): Taajuus . -
¢ Analogiaohje (Al1) * Relelahtd 1: Vika St1:1:U ' |
« Oloarvo (Al2) « Relelahts 2: Kay St2:l | ig

¢ Ohjauspaikan valinta (DI2)
* Vakionopeus (DI4,5)

Ohjaus-
liittimet
SCR
Al 1 ULK1 (Kasi) tai ULK2 (PID) ohje; 0...10 V
AGND
10V Ohjejannite 10 VDC

Al 2 Olosignaali; 0...20 mA (PID)
AGND
AO Lahtotaajuus 0...20 mA <=> 0...50 Hz
AGND
+12V |+12VDC
DCOM
DI 1 Kay/Seis: Kaynnistd ACS 140 kytkemalla.*

DI 2 ULK1/ULK2 valinta: Valitse PID-saato kyt-
kemalla*

DI 3 Ei kaytéssa

DIl 4 Kahdella digitaalitulolla DI4 ja DI5 valitaan kolme
vakionopeutta (1 ... 3); Ei kéytetd, jos PID-saéto on
valittuna.**

15 |DI5 Kahdella digitaalitulolla DI4 ja DI5 valitaan kolme
vakionopeutta (1 ... 3); Ei kéytet4, jos PID-sa&to on

Toiminto

valittuna.**
16 [RO 1A Relelahto 1
17 [RO1B |—> Vika: avoin|
18 |RO 2A Relelahto 2
19 [RO2B [ Kay: suljettu

Huom!

* Kun siirrytdén PID-s&4t66n on DI2 oltava aktivoitu ennen kéynnistyskaskyn
antamista DI1:n.
** Vakionopeutta ei oteta huomioon, kun PID-sa&té (PID) on valittuna.

Huom! Parametrin 2107 VAH.KAYNN.ESTO tulisi olla O (POIS).

Huom! Kriittisia taajuuksia (ryhmé 25) ei oteta huomioon, kun PID-sa&té
(PID) on valittuna.

PID-saatd-makron parametrit (ryhma 40) eivat kuulu perusparametreihin.
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PID-s&at6-makron parametriarvot:

1001 ULK 1 KOMENNOT 1 (Di1) 2202 KIHDYTYS AIKA 1 10s

1002 ULK 2 KOMENNOT 1 (DI1) 2203 HIDASTUSAIKA 1 10s

1003 PYORIMISSUUNTA 1 (ETEEN) 2606 U/F SUHDE 2 (NELIO)
1102 ULK1/ULK2 VALINTA 2 (DI2) 3101 YRITYSTEN LKM 5

1103 ULK OHJ1 VALINTA 1 (A1) 3108 VIIVEAIKA 10s

1106 ULK OHJ2 VALINTA 1 (A1) 3106 AR ALIJANNITE 1 (KAYTTO)
1201 NOPEUDEN VALINTA 8 (Dl4,5) 4001 PID VAHVISTUS 07

1601 ULK.KAYNN.ESTO 0 (EI'VALITTU) | 4002 PID INTERGR. AIKA 108

2105 ESIMAGN. VAL 0 (EI VALITTU) | 4019 OHJEARVON VAL. 1 (PANEELI)
2201 KIIHD./HID. 1/2 O (EI'VALITTU) | 4022 PANEELIOHJEEN VAL. 3 (DI3)
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Sovellusmakro Esimagnetointi

Tamaé makro on tarkoitettu sovelluksille, joissa kaytdn on kéynnistyttava hyvin
nopeasti. Vuon muodostuminen moottorissa vie aina aikaa. Esimagnetointi-
makrolla moottori voidaan magnetoida ennen kayntikomentojen antamista.

Parametrin 9902 arvo on 7.

Tulosignaalit

* Kay, seis ja suunta (DI1,2)
* Analogiaohje (Al1)
¢ Esias. nopeuden valinta (DI3,4)

* Esimagnetointi (DI5)

Lahtésignaalit DIP-kytkin S1
¢ An. 1&ht6 (AO): Taajuus o
. Releléhtb(t \)ika : S1:1:U | 2P}
* Releldhto 2: Kay e
Ioii:ltli?::t Toiminto
SCR
Al 1 Ulkoinen ohje 1: 0...10 V <=> 0...50 Hz
AGND
oV Ohjejannite 10 VDC
Al 2 Al 2: Ei kaytossa
AGND
AO Lahtétaajuus 0...20 mA <=> 0...50 Hz
AGND
+12V |+12VDC
DCOM
DI 1 Kéy/Seis: Kaynnistd ACS 140 kytkemalla.
DI 2 |[Eteen/Taakse: Vaihda suunta kytkemalla.
DI 3 Vakionopeuden valinta®
Dl 4 Vakionopeuden valinta®
DI 5 Esimagnetointi: Aloita esimagnetointi
kytkemalla.
16 [RO 1A Relelahtd 1
17 |RO 1B :k Vika: avoin
18 [RO 2A Relelahto 2
19 |RO 2B 3 Kay: suljettu

*Vakionopeuden valinta: 0 = auki, 1 = kytketty

DI3 DI4 |Lahto
0 0 Nopeus Al1:sta
1 0 Vakionopeus 1 (1202)
0 1 Vakionopeus 2 (1203)
1 1 Vakionopeus 3 (1204)

Esimagnetointi-makron parametriarvot:

1001 ULK 1 KOMENNOT 2 (DI1,2) 1106 ULK OHJ2 VALINTA O (PANELI)
1002 ULK 2 KOMENNOT 0 (EI VALITTU) | 1201 NOPEUDEN VALINTA 7 (DI3,4)
1003 PYORIMISSUUNTA 3 (PYYNNOSTA) | 1601 ULK.KAYNN.ESTO 0 (EI VALITTU)
1102 ULK1/ULK2 VALINTA 6 (ULK1) 2105 ESIMAGN. VAL 5 (DI5)

1103 ULK OHJ1 VALINTA 1 (PANELI) 2201 KIIHD./HID. 1/2 0 (EI VALITTU)
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ACS 140 Parametritaulukko

Aluksi nakyvissa ovat vain ns. perusparametrit (taulukko 1: harmaat
parametrit). Ohjauspaneelin valikkotoiminnon -LG- avulla nakyviin saadaan

kaikki

parametrit.

S = Parametreja voidaan muuttaa vain silloin, kun kaytté on pyséaytetty.
M = Oletusarvo riippuu valitusta makrosta (*).

Taulukko 1 Kaikki parametriryhmét.

Koodi (Nimi Alue Asettelu- (Oletusarvo |Kéyt-| S | M
tarkkuus taja
Ryhmé 99
KAYTTOONOTTOTIEDOT
9902 |SOVELLUKSET 0-7 1 0 (TEHDAS) v
9905 [MOOTT.NIM. JANNITE (200, 208,220, (1 V 230/400 V v
230, 240,380,
400, 415,440,
460, 480 V
9906 [MOOTT. NIM. VIRTA  [0,5*Iy - 1,5%Iy [0,1 A In v
9907 |MOOTT. NIM. TAAJUUS |0-300 Hz 1Hz 50 Hz v
9908 |MOOTT. NIM. NOPEUS [0-3600 rpm |1 rpm 1440 rpm v
Ryhma 01
KAYTTOTIEDOT
0102 [NOPEUS 0-9999 rpm |1 rpm -
0103 [LAHTOTAAJUUS 0-300 Hz 0,1 Hz -
0104 |[VIRTA - 0,1A -
0105 [MOMENTTI -100 - 100 % (0,1 % -
0106 |TEHO - 0,1 kW -
0107 |DC-JANNITE 0-679 V 0,1V -
0109 |LAHTOJANNITE 0-480 V 0,1V -
0110 |ACS 140 LAMPOTILA  |0-150 °C 0,1°C -
0111 [ULK. OHJ 1 0-300 Hz 0,1 Hz -
0112 |ULK. OHJ 2 0-100 % 0,1 % -
0113 |OHJAUSPAIKKA 0-2 1 -
0114 |KAYNTIAIKA 0-99,99 kh 0,01 kh -
0115 |kWh-MITTARI 0-9999 kWh 1 kWh -
0116 [SOV.ULOSTULO 0-100 % 0,1 % -
0117 |DI1-DI4 TILA 0000-1111 1 -
(0-15 desimaali)
0118 |AIl 0-100 % 0,1 % -
0119 |[AI2 0-100 % 0,1 % -
0121 |DI5 JA RELEET 0000-0111 1 -
(0-7 desimaali)
0122 |AO 0-20 mA 0,1 mA -
0124 |OLOARVO 1 0-100 % 0,1 % -
0125 |OLOARVO 2 0-100 % 0,1 % -
0126 |PID-SAATOVIRHE -100-100 % [0,1 % -
0127 |OLOARVO -100-100 % [0,1 % -
0128 |VIIM.VIKA 0-22 1 0
0129 |EDELL.VIKA 0-22 1 0
0130 |VANHIN VIKA 0-22 1 0
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Koodi |Nimi Alue Asettelu- [Oletusarvo | Kéyt- M
tarkkuus taja
Ryhma 10 L
KOMENTOJEN SYOTTO
1001 [ULK1 KOMENNOT 0-10 1 2/4 v
1002 |ULK2 KOMENNOT 0-10 1 0 (EI VALITTU) v
1003 |PYORIMISSUUNTA 1-3 1 3 (PYYNNOSTA) v
Ryhma 11
OHJEARVON VALINTA
1101 |PANELIREFERENSSI  [1-2 1 1 (REF1(H2))
1102 [ULK1/ULK2 VALINTA  [1-8 1 6 (ULK1) v
1103 [ULK. OHJT VALINTA  |0-11 1 1 (A1) v
1104  [ULK. OHJT MINIMI 0-300 Hz 1Hz 0 Hz
1105 [ULK. OHJ1 MAKSIMI  |0-300 Hz 1 Hz 50 Hz
1106 [ULK. OHJ2 VALINTA  |0-11 1 0 (PANELI) v
1107  |[ULK. OHJ2 MINIMI 0-100 % 1% 0 %
1108 [ULK. OHJ2 MAKSIMI  |0-500 % 1% 100 %
Ryhma 12
VAKIONOPEUDET
1201 [NOPEUDEN VALINTA  |0-10 1 3/0 v
1202 |VAKIONOPEUS 1 0-300 Hz 0,1 Hz 5 Hz
1203 |VAKIONOPEUS 2 0-300 Hz 0,1 Hz 10 Hz
1204 |VAKIONOPEUS 3 0-300 Hz 0,1 Hz 15 Hz
1205 |VAKIONOPEUS 4 0-300 Hz 0,1 Hz 20 Hz
1206 |VAKIONOPEUS 5 0-300 Hz 0,1 Hz 25 Hz
1207 |VAKIONOPEUS 6 0-300 Hz 0,1 Hz 40 Hz
1208 |VAKIONOPEUS 7 0-300 Hz 0,1 Hz 50 Hz
Ryhma 13
ANALOGIATULOT
1301 |MINIMI Al 0-100 % 1% 0 %
1302 |MAKSIMI Al 0-100 % 1% 100 %
1303 |SUOD.AIKA Al 0-10s 0,1s 0,1s
1304 |MINIMI AI2 0-100 % 1% 0 %
1305 |MAKSIMI AI2 0-100 % 1% 100 %
1306 |SUOD.AIKA AI2 0-10s 0,1s 0,1s
Ryhméa 14
RELELAHDOT
1401 |RELELAHTO 1 0-11 1 3
(VIKA (-1))
1402 |RELELAHTO 2 0-11 1 2 (KAY)
Ryhmai1s
ANALOGIALAHDOT
1501 |AO SISALTO 102-130 1 103
1502 [AO SISALTO MIN * * 0,0 Hz
1503 [AO SISALTO MAX i i 50 Hz
1504 |MINIMI AO 0,0-20,0 mA |0,1 mA 0 mA
1505 |MAKSIMI AO 0,0-20,0 mA |0,1 mA 20 mA
1506 |SUOD.AIKA AO 0-10s 0,1s 0,1s
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Koodi [Nimi Alue Asettelu- (Oletusarvo | Kayt- M
tarkkuus taja
Ryhma 16
SYSTEEMIOHJAUS
1601 |ULK.KAYNN.ESTO 0-6 1 0 (EI VALITTU) v
1602 |PARAMETRILUKKO 0-2 1 1 (AVOIN)
1604 |VIANKUITTAUS 0-7 1 6 (KAY/SEIS)
1608 |VAROITUSTEN NAYTTO |0-1 1 0 (EI)
Ryhma 20
RAJAT
2003 [MAX. VIRTA 0,5*I - 1,5*1y [0,1 A 1,5%1y
2005 |YLIJANNITESAATO 0-1 1 1 (KAYTOSSA)
2006 |ALIJANNITESAATO 0-2 1 1 (KAYTOSSA
AIKA)
2007 |MINIMITAAJUUS 0-300 Hz 1Hz 0 Hz
2008 |MAKSIMITAAJUUS 0-300 Hz 1Hz 50 Hz
Ryhma21
KAYNN./PYSAYTYS
2101 |KAYNNISTYSTAPA 1-4 1 1
(KIHDYTTAEN)

2102 |PYSAYTYS 1-2 1 1 (VAPAASTI)
2103 |MOM.MAKS.VIRTA 0,5*Iy - 2,0*1y [0,1 A 1,2%1y
2104 |PYS. DC-JAR.AIKA 0-250 s 0,1s 0s
2105 |ESIMAGN. VAL 0-6 1 0 (EI VALITTU) v
2106 |ESIMAGN. MAX AIKA  |0-25,0 s 0,1s 2,0s
2107 |VAH.KAYNN.ESTO 0-1 1 1 (PAALLA)
Ryhma 22
KIIHD./HIDASTUS
2201 |KIIHD./HID. 1/2 0-5 1 5 (DI5) v
2202 |KIHDYTYSAIKA 1 0,1-1800s  [0,1;1s 5s v
2203 |HIDASTUSAIKA 1 0,1-1800 s 0,1;1s 5s v
2204 |KIHDYTYSAIKA 2 0,1-1800s  [0,1;1s 60 s
2205 |HIDASTUSAIKA 2 0,1-1800s  [0,1;1s 60 s
2206 |KIIHD./HID.MUOTO 0-3 1 0 (SUORA)
Ryhma 25
KRIIT. TAAJUUDET
2501 |KRIIT TAAJ VAL 0-1 1 0 (POIS)
2502 |KRIIT TAAJ 1 ALKU 0-300 Hz 1Hz 0 Hz
2503 |KRIIT TAAJ 1 LOPPU  |0-300 Hz 1Hz 0 Hz
2504 |KRIIT TAAJ 2 ALKU 0-300 Hz 1Hz 0 Hz
2505 |KRIIT TAAJ 2 LOPPU  |0-300 Hz 1Hz 0 Hz
Ryhma 26
MOOTTORINOHJAUS
2603 |IR-KOMPENSOINTI 0-30 V200 V:N |1 10V

LAITTEILLE;

0-60 V 400 V:N

LAITTEILLE
2604 [IR-KOMP. ALUE 0-300 Hz 1Hz 50 Hz
2605 |ALH.MELU 0-2 1 0 (VAKIO)
2606 |U/f SUHDE 1-2 1 1 (SUORA) v
2607 |JATTAMAN KOMP. 0-250 % 1% 0 %
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Koodi |Nimi Alue Asettelu- [Oletusarvo | Kéyt-| S
tarkkuus taja

Ryhma 30

VIKAFUNKTIOT

3001 [AI<MIN FUNKTIO 0-3 1 1 (PYSAYTA)

3002 [PANELIVIKA 1-3 1 1 (PYSAYTA)

3003 [ULKOINEN VIKA 0-5 1 0 (EI VALITTU)

3004 [MOOTT.LAMP.VALV. 0-2 1 1 (PYSAYTA)

3005 [MOOTT. LAMPOAIKAV. [256-9999s |1s 500 s

3006 [MOOTT.KUORMITETT. [50-150 % 1% 100 %

3007 [TYHJAKAYNTIKUORMA [25-150 % 1% 70 %

3008 [RAJATAAJUUS 1-300 Hz 1Hz 35 Hz

3009 [MOOTT.JUMISUOJA 0-2 1 0 (EI VALITTU)

3010 [JUMIVIRTA 0,5%Iy - 1,5%Iy [0,1 A 1,2% Iy

3011 [JUMITAAJUUS 0,5-50 Hz 0,1 Hz 20 Hz

3012 [JUMIAIKA 10-400 s 1s 20 s

3013 |[AI1 VIKARAJA 0-100 % 1% 0 %

3014 |AI2 VIKARAJA 0-100 % 1% 0 %

Ryhma 31

AUT. VIAN KUITTAUS

3101 |YRITYSTEN LKM 0-5 1 0

3102 |YRITYSAIKA 1,0-180,0 s 0,1s 30 s

3103 [VIIVEAIKA 0,0-3,0s 0,1s 0s

3104 |AR YLIVIRTA 0-1 1 0 (ESTO)

3105 |AR YLIJANNITE 0-1 1 0 (ESTO)

3106 |AR ALIJANNITE 0-1 1 0 (ESTO)

3107 |AR AI<MIN 0-1 1 0 (ESTO)

Ryhmi 32

VALVONNAT

3201 [VALV. 1 PARAM. 102 -130 1 103

3202 |VALV. 1 RAJAMINIMI |* * 0

3203 |VALV. 1 RAJA MAKSIMI [* * 0

3204 [VALV. 2 PARAM. 102 - 130 1 103

3205 |VALV. 2 RAJA MINIMI~ [* * 0

3206 |VALV. 2 RAJA MAKSIMI [* * 0

Ryhma 33

TIEDOTUKSET

3301 [OHJ.VERSIO 0.0.0.0-f.f.fF |- -

3302 [KOESTUSPAIVA yy.ww - -

Ryhma 40

PID-SAATAJA

4001 |PID VAHVISTUS 0,1-100 0,1 1,0

4002 |PID INTEGR. AIKA 0,1-320 s 0,1s 60 s

4003 |PID DERIV. AIKA 0-10 s 0,1s 0s

4004 |PID DERIV. SUOD. 0-10 s 0,1s 1s

4005 |EROARVON KAANTO  [0-1 1 0 (EI)

4006 |OLOARVON VALINTA  [1-9 1 1 (oLo1) v

4007 |OLOARVOTULO1 1-2 1 2 (AI2) v

4008 |OLOARVOTULO2 1-2 1 2 (AI2) v
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Koodi (Nimi Alue Asettelu- (Oletusarvo |Kéyt-| S | M
tarkkuus taja

4009 |OLOARV1 MIN 0-1000 % 1% 0 %

4010 |OLOARV1 MAX 0-1000 % 1% 100 %

4011 |OLOARV2 MIN 0-1000 % 1% 0 %

4012 |OLOARV2 MAX 0-1000 % 1% 100 %

4013 |PID-NUKK. VIIVE 0,0-3600 s 0,1;1s 60 s

4014  [PID-NUKK. TAAJ. 0,0-120 Hz 0,1 Hz 0 Hz

4015 |HAVAHTUMISRAJA 0,0-100 % 0,1 % 0 %

4019 |OHJEARVON VAL. 1-2 1 2 (ULKOINEN) v

4020 |PANEELIOHJET 0,0-100,0 % (0,1 % 40 %

4021 |PANEELIOHJE2 0,0-100,0 % (0,1 % 80 %

4022 |PANEELIOHJEEN VAL. [1-7 1 6 (PAN. v
OHJET)

Ryhma 52
SARJALIIKENNE

Lisatietoja timén ryhméan parametreista on ACS 140 RS485 and RS232 Adapter
Installation and Start-up Guide -oppaassa.

|:| Perusparametrit.
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Ryhma 99: Kayttéonottotiedot

Kayttdonottoparametrit ovat parametreja, joiden avulla ACS 140 otetaan
kayttdéon ja taajuusmuuttajalle kerrotaan moottorin tiedot.

Koodi |Kuvaus

9902 [SOVELLUKSET
Sovellusmakron valinta. Tdman parametrin avulla valitaan sovellusmakro, joka
konfiguroi ACS 140:n tiettya sovellusta varten. Luettelo ja kuvaus kaytettavista
sovellusmakroista on kohdassa "Sovellusmakrot” sivulla 29.

9905 |MOOTT.NIM.JANNITE
Moottorin nimellisjannite moottorin arvokilvesta. Tdméa parametri asettaa 1ahdon
maksimijannitteen, jonka ACS 140 sy6ttda moottoriin. MOOTTORIN
NIMELLISTAAJUUS asettaa taajuuden, jolla 1&ahtdjannite on yhta suuri kuin
MOOTTORIN NIMELLISJANNITE. ACS 140 ei voi sy6ttdd moottoriin verkkojénnitetta
suurempaa jannitetta.
Katso kuva 1.

9906 |[MOOTT.NIM.VIRTA
Moottorin nimellisvirta moottorin arvokilvesta. Sallittu alue on 0,5 - Iy ... 1,5 - Iy
(ACS 140).

9907 [MOOTT.NIM.TAAJUUS
Moottorin nimellistaajuus moottorin arvokilvesta (kentdnheikennyspiste).
Katso kuva 1.

9908 [MOOTT.NIM.NOPEUS
Moottorin nimellisnopeus moottorin arvokilvestéa.

Lahtéjannite
A

MOOTT.NIMJANN., f———————————

»
»

Léhtétaajuus

MOOTT.NIM.TAAJ.

Kuva 1 L&htéjdnnite Idhtétaajuuden funktiona.
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Ryhma 01: Kéyttotiedot

Olosignaalit kuvaavat ACS 140:n toimintoja. Ne eivat vaikuta ACS 140:n
toimintaan. Kaytté mittaa tai laskee olosignaalien arvot eiké kaytt4ja voi
asettaa niita.

Koodi

Kuvaus

0102

NOPEUS
Taajuusmuuttajan laskema moottorin nopeus (rpm).

0103

LAHTOTAAJUUS
Moottorin taajuus (Hz). (Nakyy myds oloarvonaytélla (OUTPUT).)

0104

VIRTA
ACS 140:n mittaama moottorin virta.
(Sama arvo kuin oloarvonéaytélla (OUTPUT).)

0105

MOMENTTI
Lahtémomentti. Taajuusmuuttajan laskema momentti moottorin akselilla
(% moottorin nimellismomentista).

0106

TEHO
Moottoriteho kW:ssa mitattuna.
Huom! ACS100-PAN ei nayta yksikkda ("kW”).

0107

DC-JANNITE
ACS 140:n mittaama tasajénnitevalipiirin jannite (VDC).

0109

LAHTOJANNITE
Moottorin jénnite.

0110

ACS 140 LAMPOTILA
ACS 140:n jaadhdytyselementin lampétila nakyy Celsius-asteina.

0111

ULK OHJ 1
Ulkoinen ohje 1 (taajuusohje) hertseina.

0112

ULK OHJ 2
Ulkoinen ohje 2 (PID-s&adéll& PID-ohje, muulloin taajuusohje) prosentteina.

0113

OHJAUSPAIKKA

Aktiivinen ohjauspaikka. Vaihtoehdot ovat:
0 = PANEELI

1= uLKil

2 = ULK2

Kuvaukset ohjauspaikoista ovat LITTEESSA.

0114

KAYNTIAIKA
ACS 140:n kayttéaika tuhansina tunteina (kh).

0115

kWh-MITTARI
Kéaynnissa olevan ACS 140:n kuluneet kilowattitunnit.

0116

SOV.ULOSTULO
Sovelluslohkosta tulevan signaalin ohjearvo prosentteina (PID-sa&télohko).
Talla arvolla on merkitysté vain, kun PID-sa&t6-makro on kaytdssa.

0117

DI1-DI4 TILA
Neljén digitaalitulon tila. Jos tulo on aktivoitu, néyt6lla nékyy 1. Jos tulo ei ole
aktivoitu, naytolla nakyy 0.

N
I

DI4 DI3 DI2 DIt

S L S

0118

Al
Analogiatulon 1 suhteellinen arvo %:eina.

0119

Al2
Analogiatulon 2 suhteellinen arvo %:eina.
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Koodi

Kuvaus

0121

DI5 JA RELEET
Digitaalitulon 5 ja relel&htdjen tila. 1 tarkoittaa, etta rele vetaa ja O tarkoittaa,
etté rele ei veda.

Tl
1

DI SQJ

Rele 2 tila
Rele 1 tila E—

0122

AO
Analogialahtdsignaalin arvo milliampeereina.

0124

OLOARVO 1
PID-s&atajan oloarvo 1 (OLO1) prosentteina.

0125

OLOARVO 2
PID-s&atajan oloarvo 2 (OLO2) prosentteina.

0126

PID-SAATOVIRHE
PID-s&atéjan oloarvon ja ohjearvon vélinen ero prosentteina.

0127

OLOARVO
PID-saatajan takaisinkytkentasignaali (oloarvo) prosentteina.

0128

VIIM.VIKA

Viimeisin tallennettu vika (O=ei tallennettuja vikoja).

Katso "Vianmaéritys” sivulla 83. R

Voidaan tyhjentéda ohjauspaneelista painamalla YLOS- ja ALAS-painikkeita
samanaikaisesti parametriasetustilassa.

0129

EDELL.VIKA

Edellinen tallennettu vika. Katso "Vianmaaritys” sivulla 83.

Voidaan tyhjentéda ohjauspaneelista painamalla YLOS- ja ALAS-painikkeita
samanaikaisesti parametriasetustilassa.

0130

VANHIN VIKA

Vanhin tallennettu vika. Katso "Vianmééritys” sivulla 83.

Voidaan tyhjentada ohjauspaneelista painamalla YLOS- ja ALAS-painikkeita
samanaikaisesti parametriasetustilassa.
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Ryhma 10: Komentojen sy6tt6

Kay-, Seis- ja Suunta-komentoja voidaan antaa ohjauspaneelista tai
kahdesta ulkoisesta ohjauspaikasta (ULKOINEN 1, ULKOINEN 2). Valinta kahden
ulkoisen ohjauspaikan vélilla tehdaén parametrilla 1102 ULK1/ULK2 VALINTA.
Lisé&tietoja ohjauspaikoista on kohdassa "LITE” sivulla 95.

Koodi

Kuvaus

1001

ULK1 KOMENNOT
Maarittelee Kay/Seis/Suunta-komentojen lahteen ulkoiselle ohjauspaikalle 1
(ULK 1).

0 = El VALITTU
Ulkoiselle ohjauspaikalle ei ole valittu Kéy/Seis/Suunta-komentolahdetta.
1=DN

Kaksijohtiminen Kay/Seis, liitetty digitaalituloon DI1. DI1 ei aktivoitu = Seis;
DI1 aktivoitu = Kay. *

2=DI1,2

Kaksijohtiminen Kay/Seis, Suunta. Kéy/Seis on liitetty digitaalituloon DI1 kuten
yll&. Suunta on liitetty digitaalituloon DI2. DI2 ei aktivoitu= Eteen; DI2 aktivoitu =
Taakse. Jotta pydrimissuuntaa voidaan ohjata, parametrin 1003
PYORIMISSUUNTA arvon tulee olla PYYNNOSTA.

3 =DI1P2P

Kolmijohtiminen Kay/Seis. Kéy/Seis-komennot annetaan pulssipainikkeilla (P
tarkoittaa "pulssi”). Kéy-painike on normaalisti auki ja liitetty digitaalituloon DI1.
Seis-painike on normaalisti suljettu ja liitetty digitaalituloon DI2. Useat Kay-
painikkeet kytketdén rinnan ja useat Seis-painikkeet kytketdén sarjaan. *,**

4 =DI1P2P3

Kolmijohtiminen Kay/Seis, Suunta. Kéy/Seis liitetty kuten kohdassa DI1P,2P.
Suunta on liitetty digitaalituloon DI3. DI3 ei aktivoitu= Eteen; DI3 aktivoitu =
Taakse. Jotta pydrimissuuntaa voidaan ohjata, parametrin 1003
PYORIMISSUUNTA arvon tulee olla PYYNNOSTA. **

5 = DI1P,2P,3P

Kay eteen, Kay taakse ja Seis. Kéy- ja Suunta-komennot annetaan
samanaikaisesti kahdella eri pulssipainikkeella (P tarkoittaa "pulssi”). Seis-
painike on yleensa suljettu ja liitetty digitaalituloon DI3. K&y eteen ja K&y taakse
-painikkeet ovat yleensé auki ja liitetty digitaalituloihin DI1 ja DI2. Useat Kéy-
painikkeet on kytketty rinnan ja useat Seis-painikkeet on kytketty sarjaan. Jotta
pyérimissuuntaa voidaan ohjata, parametrin 1003 PYORIMISSUUNTA arvon tulee
olla PYYNNOSTA. **

6 = DI5

Kaksijohtiminen Kay/Seis, liitetty digitaalituloon DI5. DI5 ei aktivoitu = Seis ja
DI5 ei aktivoitu = Kay. *

7 =DI5,4

Kaksijohtiminen Kéy/Seis/Suunta. Kay/Seis on liitetty digitaalituloon DI5. Suunta
on liitetty digitaalituloon DI4. DI4 ei aktivoitu = Eteen ja D14 aktivoitu = Taakse.
Jotta py6rimissuuntaa voidaan ohjata, parametrin 1003 PYORIMISSUUNTA arvon
tulee olla PYYNNOSTA.

8 = PANELI

Kay/Seis ja Suunta -komennot annetaan ohjauspaneelista, kun Ulkoinen
ohjauspaikka 1 on aktiivinen. Jotta pyérimissuuntaa voidaan ohjata, parametrin
1003 PYORIMISSUUNTA arvon tulee olla PYYNNOSTA.

9 = DITF,2R

Kéay eteen -komento annetaan, kun DI1= aktivoitu ja DI2= ei aktivoitu. Kay
taakse -komento annetaan, jos Dl1ei ole aktivoitu ja DI2 on aktivoitu. Muussa
tapauksessa annetaan Seis-komento.

10 = KOMM
Kay/Seis ja Suunta -komennot annetaan sarjaliikenteen kautta.

*Huom! Tapauksissa 1, 3, 6 suunta asetetaan parametrilla 1003
PYORIMISSUUNTA. Valitsemalla arvo 3 (PYYNNOSTA) suunnaksi vaihdetaan Eteen.

**Huom! Seis-signaali on aktivoitava ennen kuin Kay-komento voidaan antaa.
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1002

ULK2 KOMENNOT

Méarittelee Kay-, Seis- ja Suunta-komentojen liitdnnat ja lahteen ulkoiselle
ohjauspaikalle 2 (ULK2).

Katso parametri 1001 ULK1 KOMENNOT edella.

1003

PYORIMISSUUNTA

1 =ETEEN
2 = TAAKSE
3 = PYYNNOSTA

Pyd&rimissuunnan valinta. T&mé&n parametrin avulla moottorin pyérimissuunta
vaihdetaan eteen- tai taaksepéin. Jos valitaan 3 (PYYNNOSTA), suunta asetetaan
annetun suuntakomennon mukaan.
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Ryhma 11: Ohjearvon valinta

Ohjearvot voidaan antaa ohjauspaneelista tai kahdesta ulkoisesta
ohjauspaikasta. Valinta kahden ulkoisen ohjauspaikan valilla tehdaan
parametrilla 1102 ULK1/ULK2 VALINTA. Lisatietoja ohjauspaikoista on
kohdassa "LIITE” sivulla 95.

Koodi

Kuvaus

1101

PANELIREFERENSSI

Ohjearvon tyyppi paikallisohjauksessa.

1 =REF1 (Hz)

Ohjauspaneelin ohjearvo annetaan hertseina (Hz).

2 = REF2 (%)

Ohjauspaneelin ohjearvo annetaan prosentteina (%).

1102

ULK1/ULK2 VALINTA

Valitsee ulkoisen ohjauspaikan valinnassa kaytettavan digitaalitulon tai valitsee
kiintedsti ohjauspaikaksi ULK 1 tai ULK 2. Tama parametri maarittelee seka Kay/
Seis/Suunta -komentojen ettd ohjearvojen ulkoisen ohjauspaikan.

1..5=DI1..DI5
Ulkoinen ohjauspaikka 1 tai 2 valitaan valitun digitaalitulon (DI1 ... DI5) tilan
mukaan, jossa ei-aktivoitu = ULK 1 ja aktivoitu = ULK 2.

6 = ULK1

Ulkoinen ohjauspaikka 1 (ULK 1) on valittu. Ohjauspaikan ULK 1
ohjaussignaalildhteet méaritelld&dn parametrilla 1001 (K&y/Seis/Suunta
-komennot) ja parametrilla 1103 (ohjearvo).

7 = ULK2

Ulkoinen ohjauspaikka 2 (ULk2) on valittu. Ohjauspaikan ULK 1
ohjaussignaalildhteet méaaritelld&n parametrilla 1002 (Kéy/Seis/Suunta
-komennot) ja parametrilla 1106 (ohjearvo).

8 = KOMM
Ulkoinen ohjauspaikka 1 tai 2 valitaan sarjaliikenteen kautta.
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1103 |ULK OHJ1 VALINTA

Tamé& parametri valitsee ulkoisen ohjauspaikan 1 signaalilahteen.
0 = PANELI
Ohjearvo annetaan ohjauspaneelista.
1=Al1
Ohjearvo annetaan analogiatulon 1 kautta.
2=Al2
Ohjearvo annetaan analogiatulon 2 kautta.
3 = Al1/JOYST; 4 = Al2/JOYST
Ohjearvo annetaan sauvaohjausta varten konfiguroidusta analogiatulosta 1 ( tai
2). Tulon minimisignaalilla kayttd toimiii maksimiohjearvolla taaksepain. Tulon
maksimisignaalilla kayttd toimii maksimiohjearvolla eteenpéin (Katso kuva 2).
Katso my6s parametri 1003 PYORIMISSUUNTA.
Téarkeda: Sauvaohjauksen minimiohjearvon tulee olla véhintdan 0,3 V (0,6 mA).
Jos kaytetddn 0 ... 10 V signaalia, ACS 140 toimii maksimiohjearvolla
taaksepain, jos ohjaussignaali havida. Aseta parametrin 3013 Al1 VIKARAJA tai
3014 AI2 VIKARAJA arvoksi vahintdén 3 % ja parametrin 3001 Al<MIN FUNKTIO
arvoksi 1 (PYSAYTA) ja ACS 140 pyséhtyy, jos ohjaussignaali haviaa.

ULK OHJ1 MAKsIMI 4

ULK OHJ1 MINIMI +
- ULK OHJ1 MINIMI
Hystereesi 4%
- ULK OHJ1 MAKSIMI -~ ULK OHJ
y 1MINIMI 2% +2%
10V /20mA
2V /4mA - ULKOHJ
0V /0mA 1 MINIMI

Kuva2  Sauvaohjaus. Ulkoisen ohjearvon1 maksimi asetetaan parametrilla
1105 ja minimi parametrilla 1104.
5 = DI3U,4D(R)
Nopeusohje annetaan digitaalitulojen avulla kuten moottoripotentiometri-
ohjauksessa. Digitaalitulo DI3 lisda nopeutta (U tarkoittaa "up”) ja digitaalitulo
Dl4 laskee nopeutta (D tarkoittaa "down”). (R) tarkoittaa, etta ohjearvo
palautetaan nollaksi, kun Seis-komento annetaan. Ohjearvosignaalin muutosta
saatelee parametri 2204 KIIHDYTYSAIKA 2.
6 = DI3U,4D
Kuten yll&, paitsi ettei nopeusohijetta palauteta nollaksi, kun Seis-komento
annetaan. Kun ACS 140 kéynnistetdén, moottori kiihtyy valitulla
kiihdytysnopeudella tallennettuun ohjearvoon.
7 = DI4U,5D
Kuten yll&, paitsi etté kéytettavét digitaalitulot ovat D14 ja DI5.
8= KOMM
Ohjearvo annetaan sarjaliikenteen kautta.
9 = DI3U,4D(R,NC); 10 = DI3U,4D(NC); 11 = DI4U,5D(NC)
Vaihtoehdot 9,10,11 vastaavat vaihtoehtoja 5,6,7, paitsi ettei ohjearvoa
kopioida kun:

e siirrytddn ULK1:std ULK2:een tai

* siirrytdén ULK2:sta ULK1:een tai

« siirrytaén paikallisohjauksesta kauko-ohjaukseen.

1104 |ULK OHJ1 MINIMI

Asettaa ulkoisen ohjearvon 1 minimitaajuuden hertseina (Hz). Kun
analogiatulon signaali on minimissa, ulkoinen ohjearvo 1 on yhta suuri kuin ULK
OHJ1 MINIMI. Katso kuva 3 sivulla 53.
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1105 |ULK OHJ1 MAKSIMI
Asettaa ulkoisen ohjearvon 1 maksimitaajuuden hertseina (Hz). Kun
analogiatulon signaali on maksimissa, ulkoinen ohjearvo 1 on yhta suuri kuin
ULK OHJ1 MAKSIMI. Katso kuva 3 sivulla 53.
1106 |ULK OHJ2 VALINTA
Tama parametri valitsee ulkoisen ohjearvon 2 signaaliléhteen. Vaihtoehdot ovat
samat kuin ulkoisessa ohjearvossa 1, katso parametri 1103 ULK OHJ1 VALINTA.
1107 |ULK OHJ2 MINIMI
Asettaa minimiohjearvon %:eina. Kun analogiatulon signaali on minimissa,
ulkoinen ohjearvo 2 on yhta suuri kuin ULK OHJ2 MINIMI. Katso kuva 3 sivulla 53.
¢ Jos valitaan PID-s&&t6-makro, tamé parametri asettaa prosessin
minimiohjearvon.
« Jos valitaan mika tahansa muu makro, tdma parametri asettaa taajuuden
minimiohjearvon. Tdmé arvo annetaan prosentteina maksimitaajuudesta.
1108 |ULK OHJ2 MAKSIMI
Asettaa maksimiohjearvon %:eina. Kun analogiatulon signaali on maksimissa,
ulkoinen ohjearvo 2 on yhté suuri kuin ULK OHJ2 MAKSIMI. Katso kuva 3 sivulla
53.
* Jos valitaan PID-s&&t6-makro, tamé parametri asettaa prosessin
maksimiohjearvon.
* Jos valitaan mik& tahansa muu makro, tdmé parametri asettaa taajuuden
maksimiohjearvon. Tdma arvo annetaan prosentteina maksimitaajuudesta.
ULK OHJ
A
ULK OHJ
MAKS.
ULK OHJ
MIN.
>
Al min. Al maks. Analogiatulo-
signaali
ULK OHJ
ULK OHJ
MIN.
ULK OHJ
MAKS.

>

Al min. Al maks. Analogiatulo-
signaali

Kuva 3  ULK OHJ MINIMI ja ULK OHJ MAKSIMI -parametrien asettaminen.
Analogiatulosignaalien alue asetetaan parametreilla 1301 ja 1302 tai
parametreilla 1304 ja 1305 kdytettédvéstd analogiatulosta riippuen.
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Ryhma 12: Vakionopeudet

ACS 140 -laitteessa on 7 ohjelmoitavaa vakionopeutta, 0 - 300 Hz.
Vakionopeuksille ei voida antaa negatiivisia nopeusarvoja.

Vakionopeusvalintoja ei oteta huomioon, jos noudatetaan prosessiohjearvoa
(PID), (katso PID-s&até-makro).

Huom! Parametri 1208 VAKIONOPEUS 7 toimii myds ns. vikanopeutena, joka
voi aktivoitua, jos ohjaussignaali havid4. Katso parametri 3001 Al<MIN
FUNKTIO ja parametri 3002 PANELIVIKA.

Koodi|Kuvaus

1201 |NOPEUDEN VALINTA

Tama parametri maérittelee, mita digitaalituloja kaytetdén vakionopeutta
valittaessa.

0 =EI VALITTU

Vakionopeuksien valintatoiminto ei ole kéytossa.

1..5=DN...DI5

Vakionopeus 1 valitaan digitaalituloilla DI1-DI5. Digitaalitulo aktivoitu =
Vakionopeus 1 valittu.

6 =DI1,2

Kahdella digitaalitulolla valitaan kolme vakionopeutta (1 ... 3).
Vakionopeuden valinta digitaalituloilla DI1,2.

Taulukko 2 Vakionopeuden valinta digitaalituloilla DI1,2.

DI DI2 Toiminto
0 0 Ei vakionopeutta
1 0 Vakionopeus 1 (1202)
0 1 Vakionopeus 2 (1203)
1 1 Vakionopeus 3 (1204)

0 = DI ei aktivoitu, 1 = DI aktivoitu
7=DI3,4
Kahdella digitaalitulolla valitaan kolme vakionopeutta (1 ... 3) kuten
digitaalituloilla DI1,2.
8 =Dl4,5
Kahdella digitaalitulolla valitaan kolme vakionopeutta (1 ... 3) kuten
digitaalituloilla DI1,2.
9=DI1,23
Kolmella digitaalitulolla valitaan seitsemén vakionopeutta (1 ... 7).

Taulukko 3 Vakionopeuden valinta digitaalituloilla DI1,2,3.

DI DI2 DI3 Toiminto

0 0 0 Ei vakionopeutta

1 0 0 Vakionopeus 1 (1202)
0 1 0 Vakionopeus 2 (1203)
1 1 0 Vakionopeus 3 (1204)
0 0 1 Vakionopeus 4 (1205)
1 0 1 Vakionopeus 5 (1206)
0 1 1 Vakionopeus 6 (1207)
1 1 1 Vakionopeus 7 (1208)

0 = DI ei aktivoitu, 1 = DI aktivoitu

10 =DI3,4,5
Kolmella digitaalitulolla valitaaan seitseman vakionopeutta (1 ... 7) kuten
digitaalituloilla DI1,2,3

1202 [VAKIONOPEUS 1... VAKIONOPEUS 7
-1208 [Vakionopeudet 1-7.
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Ryhma 13: Analogiatulot

Koodi

Kuvaus

1301

MINIMI A1
Analogiatulon Al1 suhteellinen minimiarvo (%). Arvo vastaa parametrilla 1104
ULK OHJ1 MINIMI tai 1107 ULK OHJ2 MINIMI asetettua minimiohjearvoa.

Katso kuva 3 sivulla 53.

1302

MAKSIMI A1
Analogiatulon Al1 suhteellinen maksimiarvo (%). Arvo vastaa parametrilla 1105
ULK OHJ1 MAKSIMI tai 1108 ULK OHJ2 MAKSIMI asetettua maksimiohjearvoa.

Katso kuva 3 sivulla 53.

1303

SUOD.AIKA A1
Analogiatulon Al1 suodatusaikavakio. 63 % analogiatulon signaalin
muutoksesta otetaan huomioon tdmén parametrin maarittdména aikana.

Huom! Vaikka minimiarvo asetetaan nollaksi, signaali suodatetaan 25 ms
aikavakiolla litdntakortista johtuen. Tata arvoa ei voida muuttaa parametrien

avulla.

[%] : .
Suodattamaton signaali

100+
63

Suodatettu signaali

Aikavakio
Kuva4  Analogiatulon Al1 suodatusaikavakio.

1304

MINIMI AI2
Analogiatulon Al2 minimiarvo (%). Arvo vastaa parametrilla 1104 ULK OHJ1
MINIMI tai 1107 ULK OHJ2 MINIMI asetettua minimiohjearvoa.

1305

MAKSIMI Al2
Analogiatulon Al2 maksimiarvo (%). Arvo vastaa parametrilla 1105 ULK OHJ1
MAKSIMI tai 1108 ULK OHJ2 MAKSIMI asetettua maksimiohjearvoa.

1306

SUOD.AIKA Al2
Analogiatulon Al2 suodatusaikavakio. Katso parametri 1303 SUOD.AIKA Al1.

Esimerkki: Kun analogiatulon minimiarvoksi halutaan 4 mA, parametrin
1301 MINIMI A1 (1304 MINIMI Al2) arvo lasketaan seuraavasti:

Arvo (%) = Haluttu minimiarvo/ Analogiatuloalue * 100%

=4 mA/20 mA*100%
=20%.

Huom! Parametriasettelun lisaksi analogiatulo on konfiguroitava
0-20 mA virtasignaalille. Katso kohta L, Kytkentaesimerkkeja
"Taajuusohije virtaviesting”.
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Ryhma 14: Relelahd6t

Koodi

Kuvaus

1401

RELELAHTO 1

Releldhdén 1 siséltd.

Valitsee, mitka tiedot iimaistaan releldhdoélla 1.

0 = EI VALITTU

Rele ei ole kaytssa eiké veda.

1 =VALMIS

ACS 140 on toimintavalmis. Rele vetéa, jos ulkoinen kéynnistyksenesto ei ole
paalla tai taajuusmuuttajassa ei ole vikatilannetta ja jannite on sallitulla alueella.
2 = KAY

Rele vetad, kun ACS 140 on kaynnissa.

3 = VIKA (-1)

Rele vetad, kun jannite on kytkettyna. Rele ei vedéa, kun on tapahtunut
vikalaukaisu.

4 = VIKA

Rele vetad, kun vika on aktiivinen.

5 = HALYTYS

Rele vetad, kun hélytys (AL10-22) on aktiivinen.

6 = SUUN.VAIHTO

Rele vetad, kun moottori pyorii taaksepain.

7 = VALV YLI

Rele vetad, kun ensimméinen valvottu parametri (3201) ylittda rajan (3203).
Katso "Ryhma 32: Valvonnat” sivulla 71.

8 = VALV1 ALI

Rele vetad, kun ensimmainen valvottu parametri (3201) alittaa rajan (3202).
Katso "Ryhmé 32: Valvonnat” sivulla 71.

9 = VALV2 YLI

Rele vetad, kun toinen valvottu parametri (3204) ylittaa rajan (3206). Katso
"Ryhmaé 32: Valvonnat” sivulla 71.

10 = VALV2 ALI

Rele vetad, kun toinen valvottu parametri (3204) alittaa rajan (3205). Katso
"Ryhmaé 32: Valvonnat” sivulla 71.

11 = AS.PISTEESSA

Rele vetad, kun lahtétaajuus on yhté suuri kuin ohjetaajuus.

1402

RELELAHTO 2
Releldhdén 2 sisaltd. Katso parametri 1401 RELELAHTO 1.
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Ryhma 15: Analogialahdét

Analogialéhté iimaisee minka tahansa Kayttétiedot-ryhman (Ryhma 1)
parametrin arvon virtasignaalina. Signaalin minimi- ja maksimiarvoja voidaan
asetella, kuten myds valvotun parametrin minimi- ja maksimiarvoja.

Jos analogialahdén sisallén maksimiarvo (parametri 1503) asetetaan
minimiarvoa (parametri 1502) pienemmaksi, lahtévirta on kdantaen
verrannollinen valvotun parametrin arvoon ndhden.

Koodi [Kuvaus

1501 |AO SISALTO

Analogialéhddn sisaltd. Kayttétiedot-ryhmén (Ryhmé 01) minké tahansa
parametrin numero.

1502 |AO SISALTO MIN

Analogialdhdén siséllén minimi. Nayttd riippuu parametrista 1501.
1503 |AO SISALTO MAX

Analogialdhdén sisallén maksimi. Nayttd riippuu parametrista 1501.
1504 |MINIMI AO

Analogialahdén minimivirta.

1505 |MAKSIMI AO

Analogialdhdén maksimivirta.

1506 [SUOD.AIKA AO
Analogialdhdén suodatusaikavakio.

1504
|
1502 1503 A0 sisalto
AO (MmA)
A
1505
1504
| -
»
1503 1502 AO siséltd

Kuva 5 Analogialéhdén skaalaus.
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Ryhma 16: Systeemiohjaus

Koodi (Kuvaus
1601 |ULK.KAYNN.ESTO
Valitsee kdynnistyksen esto -signaalin lahteen.
0 = El VALITTU
ACS 140 on toimintavalmis ilman kéynnistyksen esto -signaalia.
1..5=DI1...DI5
Kaynnistyksen esto -signaali tuodaan valittuun digitaalituloon. Signaalin on
oltava kytketty, kun moottori halutaan kéynnistaa. Jos signaali kytketéan irti
kaynnin aikana, moottori pyséhtyy vapaasti pydrien.
6 = KOMM
Kéaynnistyksen esto -signaali annetaan sarjaliikenteen kautta.
1602 |PARAMETRILUKKO
0 = LUKITTU .
Ohjauspaneelin KAY/SEIS- ja TAAKSE-painikkeiden kayttd ja parametrien
muuttaminen estetty. Parametriarvojen katselu mahdollista.
1 =AVOIN
Paneelin kayttd on sallittu.
2 = EI TALL.
Muutettuja arvoja ei tallenneta pysyvaismuistiin.
Huom! Vaihtoehto 0 (LUKITTU) voidaan valita vain kauko-ohjauksessa.
Huom! Makron vaihto ei vaikuta tdhan parametriin.
1604 (VIANKUITTAUS
Viankuittauksen léhde.
Huom! Viankuittaus voidaan aina tehda ohjauspaneelista.
0 = VAIN PANELI
Viankuittaus tehddén ohjauspaneelista.
1..5=DI1...DI5
Viankuittaus tehdaéan digitaalitulosta. Kuittaus tapahtuu poistamalla tulon
aktivointi.
6 = KAY/SEIS
Viankuittaus tapahtuu Seis-komennolla.
7 = KOMM
Viankuittaus tehdaéan sarjaliikenteen kautta.
1608 |VAROITUSTEN NAYTTO

Estaa tiettyjen varoitusten nakymisen,
katso "Vianmaaritys” sivulla 83.

0 =El
Jotkut varoitukset eivat ndy naytélla.
1 =KYLLA

Kaikki varoitukset nakyvat.
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Ryhma 20: Rajat

Koodi

Kuvaus

2003

MAX VIRTA
L&hddn maksimivirta.
Suurin lahtdvirta, jota ACS 140 syéttdd moottoriin. Oletusarvo on 1,5 * Iy.

2005

YLIJANNITESAATO

DC-ylijannitesaato.

Suuren hitausmassan nopea jarruttaminen nostaa valipiirin jannitteen raja-
arvon yli. Ylijannitesaatd pienentéa jarrutusmomenttia automaattisesti, jotta
valipiirin jannite ei ylittaisi raja-arvoa.

Tarkeda! Jos ACS 140:een on kytketty jarrukatkoja ja jarruvastus, tdmén
parametrin arvoksi on asetettava 0, jotta jarrukatkoja toimisi oikein.

0 = ESTO

1 = KAYTOSSA

2006

ALIJANNITESAATO

DC-alijannitesaéato.

Jos valipiirin jannite pienenee syéttétehon puuttumisen vuoksi, alijannites&até
pienentd@ moottorin nopeutta, jotta jannite pysyisi alarajan ylédpuolella. Kun
moottorin nopeutta lasketaan, kuorman pyérimisliikkeen hitausmomentissa
oleva energia generoituu takaisin ACS 140:een. Vlipiiri pysyy nain
jannitteisend ja alijannitelaukaisulta véltytdédn. Tama ominaisuus parantaa
niiden jarjestelmien verkkokatkossietoisuutta, joiden hitausmomentti on suuri
(esim. lingot ja puhaltimet).

0 = ESTO

1 = KAYTOSSA (AIKA)
Kaytdssa 500 ms ajan.
2 = KAYTOSSA
Kaytossa.

2007

MINIMITAAJUUS
L&hddn minimitaajuus.

Huom! Pid& MINIMITAAJUUS < MAKSIMITAAJUUS.

2008

MAKSIMITAAJUUS

Léhddn maksimitaajuus.
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Ryhma 21: Kaynn./Pyséytys

ACS 140 tukee useita kaynnistys- ja pysaytystapoja, mukaan lukien
vauhtikaynnistys ja kdynnitysmomentin maksimointi. DC-virtaa voidaan
sy6ttaa joko ennen kaynnistyskomentoa (esimagnetointi) tai automaattisesti
heti kédynnistyskomennon jalkeen (kaynnistys DC-magnetoinnin avulla).

DC-pitoa voidaan kayttaa, kun kaytté pysaytetdan hidastaen. Jos kayttd
pysaytetadn vapaasti, voidaan kayttad DC-jarrutusta.

Huom! DC-virran liian pitk& syéttdaika tai esimagnetoinnin maksimiaika
aiheuttaa moottorin kuumenemisen.

Koodi

Kuvaus

2101

KAYNNISTYSTAPA
Toiminta moottorin kiihdytyksen aikana.

1 = KIHDYTTAEN
Kiihdytysaika kuten asetettu.

2 = VAUHTI
Vauhtikdynnistys. Kayta tata asetusta, jos moottori pyorii jo, ja kéyttd kdynnistyy
tasaisesti nykyisella taajuudella.

3 = MOM.MAKS.

Automaattinen momentin maksimointi saattaa olla tarpeellinen kéytdissa, joissa
on korkea kéynnistysmomentti. Momentin maksimointia kéytetaan vain
kaynnistyksessa. Maksimointi pysaytetaén, kun lahtétaajuus ylittéa 20 Hz tai
kun 1&htétaajuus on yhté suuri kuin ohje. Katso my6s parametri 2103
MOM.MAKS.VIRTA.

4 = VAUHTI + MOM.MAKS.
Aktivoi sekd vauhtikédynnistyksen ettd momentin maksimoinnin.

2102

PYSAYTYS

Toiminta moottorin hidastuksen aikana.

1 = VAPAASTI

Moottori pysahtyy vapaasti pyérien.

2 = HIDASTAEN

Aktiivisen hidastusajan 2203 HIDASTUSAIKA 1 tai 2205 HIDASTUSAIKA 2
maarittdma hidastusaika.

2103

MOM.MAKS.VIRTA
Maksimivirta momentin maksimoinnin aikana. Katso my&s parametri 2101
KAYNNISTYSTAPA.

2104

PYS.DC-JAR.AIKA

DC-jarrutusaika, kun modulointi on pysahtynyt. Jos 2102 PYSAYTYS on 1
(VAPAASTI), ACS 140 kayttad DC-jarrutusta. Jos 2102 PYSAYTYS on 2
(HIDASTAEN), ACS 140 kayttaa DC-pitoa rampin jalkeen.

2105

ESIMAGN VAL

Vaihtoehdoilla 1- 5 valitaan esimagnetointikomennon Iahde. Vaihtoehdolla 6
valitaan kaynnistys DC-magnetoinnilla.

0 = El VALITTU

Esimagnetointia ei kayteta.

1..5=DN...DI5

Esimagnetointikomento saadaan digitaalitulon kautta.

6 = VAKIO

Esimagnetoinnin vakioaika kéynnistyskomennon jélkeen. Méaéritetdan
parametrilla 2106 ESIMAGN. MAX AIKA.

2106

ESIMAGN MAX AIKA
Esimagnetoinnin maksimiaika.
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Koodi

Kuvaus

2107

VAH.KAYNN.ESTO
Vahinkokaynnistyksen eston valinta. Vahinkokdynnistyksen esto tarkoittaa, etté
kaynnistyskomentoa ei oteta huomioon, kun:

¢ vika kuitataan tai

* ulkoinen kaynnistyksen esto poistuu kdynnistyskomennon

ollessa aktiivinen tai

» ohjauspaikka vaihtuu paikallisesta ohjauksesta kauko-ohjaukseksi tai

* ohjauspaikka vaihtuu kauko-ohjauksesta paikalliseksi ohjaukseksi tai

 ohjauspaikka vaihtuu ULKOINEN1:std ULKOINENZ2:ksi tai

* ohjauspaikka vaihtuu ULKOINEN2:sta ULKOINEN1:Ksi.

0 = POIS

Vahinkokaynnistyksen esto ei ole kdytdossa. Kaytté kaynnistyy, kun vika
kuitataan, ulkoinen kéynnistyksen esto poistetaan tai ohjauspaikka vaihdetaan
kaynnistyskomennon ollessa aktiivinen.

1 = PAALLA

Vahinkokéynnistyksen esto on kéytdsséa. Kayttd ei kdynnisty, kun vika kuitataan,
ulkoinen kaynnistyksen esto poistetaan tai ohjauspaikka vaihdetaan. Kaytté
kaynnistetdan uudelleen antamalla k&ynnistyskomento uudestaan.
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Ryhma 22: Kiihd./Hidastus

Kéaytettavissa on kaksi kiihdytys- ja hidastusaikaparia. Jos kaytetaan
molempia aikapareja, valinta niiden vélilla voidaan tehda kaynnin aikana
digitaalitulon kautta. Rampin muoto voidaan valita.

Koodi|Kuvaus

2201 |KIIHD./HID. 1/2

Valitsee aikaparin valintasignaalin l&hteen.

0 = EI VALITTU

Kaytetdan ensimmaisté aikaparia (KIHDYTYSAIKA 1/HIDASTUSAIKA 1).
1..5=DN...DI5

Aikaparin valinta tehdaan digitaalitulon (DI1 - DI5) avulla.

Digitaalitulo ei aktivoitu=kaytetaan aikaparia 1 (KIHDYTYSAIKA 1/HIDASTUSAIKA 1).
Digitaalitulo aktivoitu=kéytetédé&n aikaparia 2 (KIHDYTYSAIKA 2/HIDASTUSAIKA 2).

Huom! Aikaparin valintaa ei noudateta sarjaliikenneohjauksessa.

2202 |KIIHDYTYSAIKA 1
Kiihdytysaika 1: aika nollasta maksimitaajuuteen (0 - MAKSIMITAAJUUS).

2203 |HIDASTUSAIKA 1
Hidastusaika 1: aika maksimitaajuudesta nollaan (MAKSIMITAAJUUS - 0).

2204 |KIIHDYTYSAIKA 2
Kiihdytysaika 2: aika nollasta maksimitaajuuteen (0 - MAKSIMITAAJUUS).

2205 |HIDASTUSAIKA 2
Hidastusaika 2: aika maksimitaajuudesta nollaan (MAKSIMITAAJUUS - 0).

2206 |KIIHD./HID.MUOTO
Kiihdytys/hidastuskéyran muodon valinta.

0 = SUORA

1 = NOPEA KAYRA
2 = KESKIKAYRA
3 = HIDAS KAYRA

L&htétaajuus

MAKSIMITAAJUUS | — — — — — — — — — —

Suora

I
I
I
S-kayra :
I

- >

Kiihdytys-/hidastusaika  Aika

Kuva 6  Kiihdytys-/hidastusajan médritelma.
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Ryhma 25: Kriitt. taajuudet

Joissakin mekaanisissa jarjestelmissa tietyt nopeusalueet voivat aiheuttaa

resonanssiongelmia. TAssd parametriryhmassa voidaan maarittaa kaksi eri

nopeusaluetta, jotka ACS 140 ohittaa.

Huom! PID-sdé&té-makroa kaytettédessa kriittiset taajuudet eivét ole
kaytettavissa.

Koodi [Kuvaus

2501 |KRIIT TAAJ VAL
Kriittisten taajuuksien ohitus.

0 = POIS
1 = PAALLA

2502 |KRIIT TAAJ 1 ALKU
Kriittinen taajuus 1 alku.

Huom! Jos ALKU > LOPPU, kriittisten taajuuksien ohitusta ei tapahdu.

2503 |KRIIT TAAJ 1 LOPPU
Kriittinen taajuus 1 loppu.

2504 |KRIIT TAAJ 2 ALKU
Kriittinen taajuus 2 alku.

2505 |KRIIT TAAJ 2 LOPPU
Kriittinen taajuus 2 loppu.

Huom! Jos ALKU > LOPPU, kriittisten taajuuksien ohitusta ei tapahdu.

Esimerkki: Puhallinjarjestelméassa esiintyy voimakasta tarinaa taajuusalueilla

18 Hz - 23 Hz ja 46 Hz - 52 Hz. Aseta parametrit seuraavasti:

KRIIT TAAJ 1 ALKU = 18 Hz ja KRIIT TAAJ 1 LOPPU = 23 Hz
KRIIT TAAJ 2 ALKU = 46 Hz ja KRIIT TAAJ 2 LOPPU = 52 Hz

fants A

[Hz]
52 4 — — —
46 4 — — —
|
23 T — ||
18 4 —
I |1 fRerF
P> [Hz]

fL fIH fol foH
18 23 46 52

Kuva 7  Esimerkki kriittisistéd taajuuksista puhallinjdriestelméssé, jossa

esiintyy térindéd taajuusalueilla 18 Hz - 23 Hz ja 46 Hz - 52 Hz.
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Ryhma 26: Moottorinohjaus

Koodi (Kuvaus
2603 (IR-KOMPENSOINTI Taulukko 4 Tyypilliset IR-kompensointiarvot.
IR-kompensointijannite
taajuudella 0 Hz. [200 V:n laitteet
Huom! .IIF"%-kompenlS(.)inti |PN / kW 0,12|0,18|0,25|0,37 (0,55
tulisi pitda mahdollisimman |IR-komp. v, 30 | 27 | 25 | 23 | 21
alhaisena ylikuumenemisen
estdmiseksi.
Katso taulukko 4. =
200 V:n laitteet
[P/ kW 075[1,1]15]22
IR-komp. / V 1816 [ 14 | 13
400 V:n Iaitteet
Py / kW 0,37]055]075] 1,1 [ 15[ 22
(IR-komp./v [ 37 | 33 [ 30 | 27 [ 25 | 23
2604 |IR-KOMP. ALUE
IR-kompensointialue. Maarittelee taajuuden, jonka jélkeen IR-kompensaatio
on 0 V.
2605 |ALH.MELU
Moottorin melutason asetus.
0 = VAKIO (kytkentataajuus 4 kHz)
1 = ALH.MELU (kytkentataajuus 8 kHz)
2 = ERITTAIN HILJAINEN (kytkentataajuus 16 kHz)
Huom! Kun kéytetdan alhaisen melutason asetusta (8 kHz), ACS 140:n
maksimikuormitettavuus on I, 30 °C:een lampétilassa tai 0,9 * 1, 40 °C:een
lampétilassa. Kun taas kaytetaan erittain hiljaista asetusta (16 kHz),
maksimikuormitettavuus on 0,75 * |, 30 °C:een lampétilassa. (paitsi laitteissa
ACS 143-1K1-3, ACS 143-2K1-3, ACS 143-1H1-3 ja ACS 143-2H1-3, joiden
maksimikuormitettavuus on 0,55 * I, 30 °C:een lampétilassa.)
2606 |U/F SUHDE
U/f-suhde kenténheikennyspisteen alapuolella.
1 =SUORA
2 = NELIO
Suoraa suositellaan vakiomomenttisovelluksille, Neliété keskipakopumppu- ja
puhallinsovelluksille. (Neli6é on hiljaisempi useimmilla kayttétaajuuksilla.)
2607 |[JATTAMAN KOMP.

Oikosulkumoottorissa esiintyy jattdmaéa kuormitettuna. Jattdma voidaan kom-
pensoida lisddmalla taajuutta moottorin momentin kasvaessa. Tama parametri
maérittelee jattdman kompensoinnin. 100 % tarkoittaa jattdman taytta kompen-
sointia; 0 % tarkoittaa, etté jattdmaéa ei kompensoida.
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U (%l

Un _IR-konEensointi

-— IR-kbmpensointiaIue

Ei kompensl)intia
I

|
Kenténheikennys- f (Hz)

piste

Kuva 8 IR-kompensoinnin toiminta.
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Ryhma 30: Vikafunktiot

ACS 140 voidaan asettaa toimimaan halutulla tavalla tietyissa vikatiloissa,
kuten analogiatulovian, ulkoisen vikasignaalin ja paneelivian sattuessa.

Naissé tapauksissa kayttd voi toimia nykyisella nopeudella tai asetetulla
vakionopeudella varoituksesta huolimatta ja nayttaa varoitusviestin, jattaa
vikatilan huomioimatta tai tehda vikalaukaisun ja pyséhtya.

Moottorin l&mpdsuojauksen parametreilla 3004 - 3008 voidaan maaritella
moottorin kuormituskyré. Esimerkiksi kuorman rajoittaminen lahella
nollanopeutta voi olla tarpeellista, jos moottorissa ei ole ja&dhdytyspuhallinta.

Jumisuoja (parametrit 3009 - 3012) sisaltda jumitaajuuden, jumiajan ja
jumivirran parametrit.

Koodi |Kuvaus

3001 |AI<MIN FUNKTIO
Toiminta, jos analogiatulosignaali laskee rajan 3013 Al1 VIKARAJA tai 3014 A2
VIKARAJA alapuolelle.

0 = El VALITTU
Toiminto ei kéytdssa.
1 =PYSAYTA

Naytélle tulee vikailmoitus ja ACS 140 pyséhtyy vapaasti pydrien.

2 = VAKIONOPEUS 7
Naytélle tulee varoitus ja nopeus asettuu parametrin 1208 VAKIONOPEUS 7
mukaiseksi.

3 = VANHA NOPEUS
Naytélle tulee varoitus ja nopeus asettuu tasolle, jolla ACS 140 toimi viimeksi.
Kymmenen viimeisen sekunnin keskinopeus maarittda tdman arvon.

Tarkeda: Jos valitset parametrin VAKIONOPEUS 7 tai VANHA NOPEUS, varmista,
ettd toiminnan jatkaminen on turvallista siindkin tapauksessa, etta
analogiatulosignaali katoaa.

3002 |PANELIVIKA
Toiminta, jos ohjauspaneeliin tulee tiedonsiirtohairio.

1 = PYSAYTA
Naytélle tulee vikailmoitus ja ACS 140 pyséhtyy vapaasti pydrien.

2 = VAKIONOPEUS 7
Naytélle tulee varoitus ja nopeus asettuu parametrin 1208 VAKIONOPEUS 7
mukaiseksi.

3 = VANHA NOPEUS
Naytélle tulee varoitus ja nopeus asettuu tasolle, jolla ACS 140 toimi viimeksi.
Kymmenen viimeisen sekunnin keskinopeus maarittda tdman arvon.

Tarkeda: Jos valitset parametrin VAKIONOPEUS 7 tai VANHA NOPEUS, varmista,
ettd toiminnan jatkaminen on turvallista siinékin tapauksessa, etté paneeli
katoaa.

3003 [ULKOINEN VIKA
Ulkoisen vian digitaalitulon valinta.

0 = El VALITTU
Ulkoinen vikasignaali ei ole kéytdssa.

1..5=DI1...DI5

Talla valinnalla maaritelldan ulkoisen vikasignaalin digitaalitulo. Ulkoisen
vikatilanteen sattuessa (digitaalitulo ei ole aktivoitu) ACS 140 pyséahtyy ja
moottori pysaytetdédn vapaasti hidastaen ja naytdlle tulee vikailmoitus.
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Koodi

Kuvaus

3004

MOOTT.LAMP.VALV.
Moottorin ylikuormitussuojaus. Talla parametrilla méaritelladn moottorin
lampdvalvonnan toiminta, joka suojaa moottoria ylikuumenemiselta.

0 = El VALITTU

1 = PYSAYTA

Naytolle tulee varoitus, kun moottorin Iampétila saavuttaa varoitustason (97,5 %
nimellisarvosta). Naytodlle tulee vikailmoitus, kun moottorin lampétila saavuttaa
100 % tason. ACS 140 pyséhtyy vapaasti pyorien.

2 = VAROITUS
Néytdlle tulee varoitus, kun moottorin Iampétila saavuttaa varoitustason (95 %
nimellisarvosta).

3005

MOOTT.LAMPOAIKAV.

Aika 63 % lampétilan nousulle.Téma on aika, jonka kuluessa moottorin
lampétila saavuttaa 63 % lopullisesta l&mpétilan noususta. Kuvassa 9 on
esitetty moottorin lampdaikavakion maéritelma.

UL (NEMA) -lampdvalvontavaaatimusten toteuttamiseksi voidaan kayttaa
nyrkkisaént6a MOOTT. LAMPOAIKAV = 35 x t6 (tdssé kaavassa t6 tarkoittaa sita
aikaa sekunteina, jonka mootttori voi toimia moottorivalmistajan mukaan
turvallisesti kuusinkertaisella nimellisvirralla). Luokan Class 10 virtalaukaisu-
kayran arvo on 350 s, luokan Class 20 arvo on 700 s ja luokan Class 30 arvo on
1050 s.

Moott.
kuorma

Lamp. t
nousu

100 %
63 %

Moottorin lampdaikavakio
Kuva 9  Moottorin ldmpeneminen.

3006

MOOTT. KUORMITETT.

Moottorivirran maksimiraja. Parametrilla MOOTT. KUORMITETT. asetaan moottorin
suurin sallittu kéyttékuormitus. Arvolla 100 % suurin sallittu kuormitus on yhtéa
suuri kuin Kayttdénottoparametrin 9906 MOOTT.NIM.VIRTA arvo. Jos ympariston
lampétila ylittda 40 astetta, kuormitettavuusarvoa on pienennettava.

Lé&htdvirta (%) suhteessa
9906 MOOTT.NIM.VIRTA

150 +

3006 MOOTT.KUORMITETT.100

50
3007 TYHJAKAYNTIKUORMA

3008 RAJATAAJUUS Taajuus
Kuva 10 Moottorin kuormitettavuus.

3007

TYHJAKAYNTIKUORMA
Talla parametrilla maéritelldan suurin sallittu virta nollanopeudella suhteessa
parametriin 9906 MOOTT.NIM.VIRTA. Katso kuva 10.

3008

RAJATAAJUUS
Moottorin kuorimitettavuuskayrén rajataajuus. Katso Kuva 10, jossa on

esimerkki moottorin kuormitettavuuskéayrasté. Katso kuva 12.
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Koodi|Kuvaus
3009 |[MOOTT.JUMISUOJA
Talla parametrilla méaritella&n jumisuojan toiminta. Suoja aktivoituu, jos
lahtdvirta nousee liikaa lahtétaajuuteen verrattuna, katso kuva 11.
0 = EI VALITTU
Jumisuoja ei ole kaytdssa.
1 = PYSAYTA
Kun suoja aktivoituu, ACS 140 pyséhtyy vapaasti pydrien. Naytolle tulee
vikailmoitus.
2 = VAROITUS
Naytélla nakyy varoitus. Varoitus héviaé, kun puolet parametrin 3012 JUMIAIKA
madrittelemasté ajasta on kulunut.
ILanTo //////
Jumialue
3010 JUMIVIRTA ;
: f
3011 JUMITAAJUUS
Kuva 11 Moottorin jumisuoja.
3010 |[JUMIVIRTA
Jumisuojan virtaraja. Katso kuva 11.
3011 |[JUMITAAJUUS
Talla parametrilla maaritellddn jumisuojan taajuusarvo.
Katso kuva 11.
3012 |JUMIAIKA
Talla parametrilla maéritelldédn jumisuojan aika-arvo.
3013 |Al1 VIKARAJA
Analogiatulon 1 valvonnan vikaraja.
Katso parametri 3001 Al<MIN FUNKTIO.
3014 |Al2 VIKARAJA
Analogiatulon 2 valvonnan vikaraja.
Katso parametri 3001 Al<MIN FUNKTIO.
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lo/In Laukaisuaika

3,5
3,0 60 s
25 74 90's
20 74 o0
1’5 300 s
600 s
1,0 f 0
0,5
0 » fo/frK

0 02 04 06 08 10 12
lo = lahtbvirta
Iy = moottorin nimellisvirta
fo = lahtbtaajuus
fgrk = rajataajuus (parametri 3008 RAJATAAJUUS)

Kuva 12 Ldmpdsuojalaukaisuajat, kun parametrit 3005 MOOTT. LAMPOAIKAV,
3006 MOOTT. KUORMITETT. ja 3007 TYHJAKAYNTIKUORMA ovat
oletusarvoissaan.
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Ryhma 31: Aut. viankuittaus

Automaattista viankuittausta voidaan kayttaa ylivirta-, ylijannite-, alijannite- ja
analogiatulovikojen kuittaamiseen. Sallittujen automaattisten viankuittaus-
toimintojen m&ara tietyn ajan kuluessa voidaan valita.

AVaroitus! Jos parametri 3107 AR Al<MIN on aktivoituna, uudelleen-
kaynnistyminen voi tapahtua pitk&dnkin ajan kuluttua analogiasignaalin
palautuessa. Varmista, ettd toiminnon kayttd ei aiheuta vaaraa ihmisille tai
laitteille.

Koodi|Kuvaus

3101 [YRITYSTEN LKM

Asettaa sallittujen automaattisten viankuittausyritysten méaran tietyn ajan
kuluessa. Aika madritelladn parametrilla 3102 YRITYSAIKA. ACS 140 estaa
liséyritykset ja pysyy pyséhtyneend, kunnes kuittaus onnistuu ohjauspaneelista
tai parametrilla 1604 VIANKUITTAUS méaritellysta paikasta.

3102 |YRITYSAIKA

Aika, jonka kuluessa sallitaan rajoitettu maéara automaattisia
viankuittausyrityksié. Sallittujen kuittausten mééaré tana aikana asetetaan
parametrilla 3101 YRITYSTEN LKM.

3103 [VIIVEAIKA
Talla parametrilla asetetaan aika, jonka ACS 140 odottaa vikatilanteessa ennen
kuittausyritysté. Jos arvoksi asetetaan nolla, ACS 140 kuittaa vian heti.

3104 |AR YLIVIRTA

0 = ESTO

1 = KAYTTO

Jos 1 on valittuna, vika (moottorin ylivirta) kuitataan automaattisesti parametrilla
3103 asetetun viiveen jalkeen ja ACS 140 palaa normaaliin toimintaan.

3105 |AR YLIJANNITE

0 = ESTO

1 = KAYTTO

Jos 1 on valittuna, vika (DC-ylijannite) kuitataan automaattisesti parametrilla
3103 asetetun viiveen kuluttua ja ACS 140 palaa normaaliin toimintaan.

3106 |AR ALIJANNITE

0 = ESTO

1 =KAYTTO

Jos 1 on valittuna, vika (DC-alijénnite) kuitataan automaattisesti parametrilla
3103 VIIVEAIKA asetetun viiveen jélkeen ja ACS 140 palaa normaaliin toimintaan.

3107 |AR Al<MIN

0 = ESTO

1 = KAYTTO

Jos 1 on valittuna, vika (analogiatulon signaalin taso on minimiarvon
alapuolella) kuitataan automaattisesti parametrilla 3103 VIIVEAIKA asetetun
viiveen jalkeen.

Yritysaika
U —
X XX i » Aika

Nyt
x = Automaattinen viankuittaus 4

Kuva 13 Automaattisen viankuittauksen toiminta. Tédsséd esimerkissé
hetkelld "Nyt” tapahtuva vika kuitataan automaattisesti, jos parametrin 3101
YRITYSTEN LKM arvo on vadhintdan 4.
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Ryhma 32: Valvonnat

Tamén ryhméan parametreja kdytetdan yhdessa relelahtéparametrien 1401
RELELAHTO 1 ja 1402 RELELAHTO 2 kanssa. Mit4 tahansa Kayttétiedot-ryhméan
(Ryhma 1) parametria voidaan valvoa. Rele voidaan asetella vetdmaan, kun
valvottujen parametrien arvot ovat joko liian alhaisia tai liilan korkeita.

Koodi

Kuvaus

3201

VALV 1 PARAM.
Kayttétiedot-ryhman (Ryhma 01) ensimmaisen valvotun parametrin numero.

3202

VALV 1 RAJA MINIMI
Ensimmainen alavalvontaraja. Taman parametrin nayttd riippuu valitusta valvo-
tusta parametrista (3201).

3203

VALV 1 RAJA MAKSIMI
Ensimmainen ylavalvontaraja. Taman parametrin naytto riippuu valitusta valvo-
tusta parametrista (3201).

3204

VALV 2 PARAM.
Kayttétiedot-ryhman (Ryhma 01) toisen valvotun parametrin numero.

3205

VALV 2 RAJA MINIMI
Toinen alavalvontaraja. T&man parametrin nayttd riippuu valitusta valvotusta
parametrista (3204).

3206

VALV 2 RAJA MAKSIMI
Toinen ylavalvontaraja. Taman parametrin naytté riippuu valitusta valvotusta

parametrista (3204).
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A
Valvotun parametrin arvo
MAKSIMI (3203)
MINIMI (3202)
A
vetaa = 1
eivedad =0 >
B
vetdd =1
eivedda =0 >

A = Parametrin 1401 RELELAHTO 1 (1402 RELELAHTO 2) arvo on
VALV1 YLI tai VALV2 YLI

B = Parametrin 1401 RELELAHTO 1 (1402 RELELAHTO 2) arvo on
VALV1 ALI tai VALV2 ALI

Huom! Kun MINIMI < MAKSIMI, kyseessa on normaali hystereesi.
Tapaus A: valvonta, kun/jos valvottu signaali ylittd& annetun rajan.
Tapaus B: valvonta, kun/jos valvottu signaali alittaa annetun rajan.

Kuva 14  Kéyttétietojen valvonta releldhtéjen avulla, kun MINIMI <
MAKSIMI.
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Valvotun parametrin arvo

MINIMI (3202) Jﬁ‘ #»

MAKSIMI (3203) 1 [T [
]

o LA OO0 00,
[

A = Parametrin 1401 RELELAHTO 1 (1402 RELELAHTO 2) arvo on VALV1 YLI tai
VALV2 YLI.

B = Parametrin 1401 RELELAHTO 1 (1402 RELELAHTO 2) arvo on VALV1 ALI tai
VALV2 ALI.

Huom! Kun MINIMI > MAKSIMI, kyseesséa on erikoishystereesi, jolla on
kaksi eri valvontarajaa. Kaytettava raja maaraytyy sen mukaan, alittaako
valvottu signaali ylarajan MAKSIMI (3203) vai ylittdako signaali alarajan
MINIMI (3202). Alussa kaytetaan ylarajaa MAKSIMI, kunnes signaali ylittaa
alarajan MINIMI. Taman jélkeen rajana kdytetédan alarajaa MINIMI, kunnes
signaali alittaa jélleen ylarajan MAKSIMI.

A = Alussa rele ei veda.
B = Alussa rele vetaa.

Kuva 15 Kaéyttétietojen valvonta releldhtéjen avulla, kun MINIMI > MAKSIMI.
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Ryhma 33: Tiedotukset

Koodi

Kuvaus

3301

OHJ.VERSIO
Ohjelmistoversio.

3302

KOESTUSPAIVA
Tuo naytélle ACS 140:n koestuspéivan (vuosi.viikko).

74




Ryhma 40: PID-séataja

PID-s&até-makron avulla ACS 140 voi vastaanottaa ohjesignaalin (ohjearvo)
ja olosignaalin (takaisinkytkentd) ja s4ataa kaytén nopeutta automaattisesti

siten, ettéa oloarvo vastaa ohjearvoa. Kuvassa 26 sivulla 96 (LIITE) on esitetty
siséisten signaalien kytkennét, kun PID-s&até-makro on valittuna.

Koodi

Kuvaus

4001

PID VAHVISTUS

Talla parametrilla maéritellaén PID-saatajan vahvistus. Asetusalue on
0,1... 100. Jos arvoksi asetetaan 1, 10 % muutos eroarvossa aiheuttaa 10 %
muutoksen PID-sé&tajan lahtdsignaaliin.

Taulukko 5 Vahvistusasetukset, kun MAKSIMITAAJUUS on 50 Hz.

PID-vahvistus

Taajuuden muutos
(eroarvon muutos 10%)

Taajuuden muutos
(eroarvon muutos 50%)

0,5 2,5Hz 12,5 Hz
1,0 5Hz 25 Hz
3,0 15 Hz 50 Hz *

* Rajoitettu parametrilla 2008 MAKSIMITAAJUUS.

4002

PID INTEGR. AIKA

PID-saatéjan integrointiaika. Aika, jona maksimilahtdsignaali saavutetaan
tilanteessa, jossa on muuttumaton eroarvo ja jossa suhteellisen vahvistumisen
arvo on 1. Integrointiaika 1 s merkitsee sitd, ettd 100 % muutos saavutetaan
yhdessa sekunnissa.

S&adon poikkeama

PID-sééatéjan lahtésignaali

——
PID-integrointiaika

4003

PID DERIV. AIKA

PID-saatéjan derivointiaika. Jos prosessin eroarvo muuttuu lineaarisesti, D-osa
lisda vakioarvon PID-saéatdjan lahtdsignaaliin. Derivaatta suodatetaan
yksinapaisella suotimella. Suotimen aikavakio maéaratédan parametrilla 4004 PID
DERIV. SUOD.

Prosessin eroarvo
100 %

Vahv.

v
—

-~

PID-derivointiaika

4004

PID DERIV. SUOD.
D-osan suotimen aikavakio. Lisddmalla suotimen aikavakiota voidaan tasoittaa

D-osan vaikutusta ja vahentdé kohinaa.
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Koodi

Kuvaus

4005

EROARVON KAANTO

Prosessin eroarvon kaanté. Yleensé takaisinkytkentasignaalin pieneneminen
lisda kéayton nopeutta. Jos takaisinkytkentésignaalin pienenemisen halutaan
alentavan nopeutta, parametrin EROARVON KAANTO arvoksi on asetettava 1
(KYLLA).

0 =El

1 =KYLLA

4006

OLOARVON VALINTA

PID-s&atajan takaisinkytkennan (oloarvo) signaalin valinta. Takaisinkytkenta-
signaali voi olla kahden oloarvon 0LO1 ja 0LO2 yhdistelma. Oloarvon 1 ldhde
valitaan parametrilla 4007 ja oloarvon 2 léhde parametrilla 4008.
1=o0L01

Takaisinkytkentdsignaalina kaytetaan oloarvoa 1.

2 = 0LO1-0LO2

Takaisinkytkentasignaalina kaytetaan oloarvojen 1 ja 2 erotusta.
3 = OLO1+0LO2

Oloarvojen 1 ja 2 summaa.

4 = oLO1*0LO2

Oloarvojen 1 ja 2 tuloa

5 = 0LO1/0L02

Oloarvojen 1 ja 2 osamaaraa.

6 = MIN (A1, A2)

Oloarvoista 1 ja 2 pienempéa.

7 = MAKS (A1, A2)

Oloarvoista 1 ja 2 suurempaa.

8 = sq (A1-A2)

Oloarvojen 1 ja 2 erotuksen nelidjuurta.

9 = sqA1 + sqA2

Oloarvojen 1 ja 2 nelidjuurten summaa.

4007

OLOARVOTULO1

Oloarvon 1 (0LO1) ldhde.

1=Al1

Oloarvona 1 kdytetdan analogiatuloa 1.
2=AI2

Oloarvona kaytetdan analogiatuloa 2.

4008

OLOARVOTULO2

Oloarvon 2 (0L02) l&hde.

1=Al1

Oloarvona 2 kaytetédén analogiatuloa 1.
2=AI2

Oloarvona 2 kaytetdan analogiatuloa 2.
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Koodi

Kuvaus

4009

OLOARV 1 MIN

Oloarvon 1 (0LO1) minimiarvo. Asetusalue on -1000 ... +1000 %. Lisatietoja
analogiatulojen minimi- ja maksimiasetuksista on kuvassa 16 ja ryhméan 13
parametreissa.

4010

OLOARV 1 MAX

Oloarvon 1 (0LO1) maksimiarvo. Asetusalue on -1000 ... +1000 %. Lisatietoja
analogiatulojen minimi- ja maksimiasetuksista on kuvassa 16 ja ryhméan 13
parametreissa.

4011

OLOARV 2 MIN
Oloarvon 2 (0L02) minimiarvo. Katso parametri 4009.

4012

OLOARV 2 MAX
Oloarvon 2 (0L02) maksimiarvo. Katso parametri 4010.

Kuva

0oLO1 (%)
OLOARVf
MAX
OLOARVA1
MIN
>
Al min. Al maks. Analogiatulo-
signaali
0oLO1 (%)
A
OLOARVA1
MIN
OLOARV1
MAX
>
Al min. Al maks. Analogiatulo-
signaali
16 Oloarvon skaalaus. Analogiatulosignaalien alue asetetaan

parametreilla 1301 ja 1302 tai parametreilla 1304 ja 1305 kaytettdvasta
analogiatulosta riippuen.
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Koodi

Kuvaus

4013

PID-NUKK.VIIVE

Nukkumistoiminnon aikaviive, katso kuva 17. Jos ACS 140:n laht6taajuus on
asetetun tason (PARAMETRI 4014 NUKKUMISTAAJUUS) alapuolella pidempaén kuin
parametrin NUKKUMISVIIVE madritteleman ajan, ACS 140 pysahtyy.

4014

PID-NUKK.TAAJ.

Nukkumistoiminnon aktivointitaso, katso kuva 17. Kun ACS 140:n l&htétaajuus
laskee nukkumistaajuustason alapuolelle, nukkumisviiveen laskuri kaynnistyy.
Kun ACS 140:n lahtdtaajuus nousee nukkumistaajuustason ylapuolelle,
nukkumistoiminnon laskuri nollataan

Huom! Myds nukkumistason vertailu kd&nnetéan, jos eroarvo kdénnetéan
parametrilla 4005 EROARVON KAANTO.

4015

HAVAHTUMISRAJA

Havahtumistaso. Téllé parametrilla asetaan prosessin oloarvoraja
nukkumistoiminnon lopettamiselle (katso Kuva 17). Raja nousee ja laskee
prosessiohjearvon mukaan.

Kéantamaéton eroarvo (par. 4005=0)

Havahtumisraja lasketaan seuraavan kaavan mukaan:

Raja = parametri 1107 +

parametri 4015 * (ohjearvo - parametri 1107) /
(parametri 1108 - parametri 1107)

Kun oloarvo on pienempi tai yhté suuri kuin tdma arvo, nukkuminen paattyy.
Katso kuva 18.

Kééannetty eroarvo (par. 4005=1)
Havahtumisraja lasketaan seuraavan kaavan mukaan:

Raja = parametri 1108 +
parametri 4015 * (parametri 1108 - ohjearvo) /
(parametri 1108 - parametri 1107)

Kun oloarvo on suurempi tai yhta suuri kuin tdmé arvo, nukkuminen péattyy.
Katso kuva 19.

Oloarvo

Aika
HAVAHTUMISRAJA |
Parametri 4015
Taajuus |
g = NUKKUMISVIIVE, Parametri 4013
t<td td
' —
' - )
' ' ' '
\\ Aika

NUKKUMISTAAJUUS SEIS KAY
Parametri 4014

Kuva 17  Nukkumistoiminnon toiminta.
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4015

KAANTAMATON EROARVO

HAVAHTU&ISRAJA

100 %

1108 ULK OHJ2 MAKSIMI

75% |

0%

OHJEARVO
-t —— —— — HAVAHTUMISRAJA

1107 ULK OHJ2 MINIMI

Kuva 18 EsimerkkKi siitd, kuinka havahtumisraja nousee ja laskee ohjearvon
mukaan. Esimerkissé parametri 4015 HAVAHTUMISRAJA on 75 %, PID-s&été

kdantdméton.

4015

KAANNETTY EROARVO

HAVAHTUMI|SRAJA

0%

60 % ——

100 %

1108 ULK OHJ2 MAKSIMI

—+ —— —— —— — HAVAHTUMISRAJA

OHJEARVO

1107 ULK OHJ2 MINIMI

Kuva 19 EsimerkkKi siitd, kuinka havahtumisraja nousee ja laskee ohjearvon
mukaan. Esimerkissé parametri 4015 HAVAHTUMISRAJA on 60 %, PID-s&été

k&énnetty.
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Koodi

Kuvaus

4019

OHJEARVON VAL.
Ohjearvon valinta. Maérittelee PID-saé&téjan ohjearvosignaalin lahteen.

Huom! Kun PID-saétéja ohitetaan (parametri 8121 SAATAJAN OHITUS), talla
parametrilla ei ole merkitysta.

1 = PANEELI
Prosessiohjearvo on vakioarvo, joka asetetaan parametreilla 4020
PANEELIOHJE1, 4021 PANEELIOHJE2, 4022 PANEELIOHJEEN VAL.

2 = ULKOINEN

Prosessiohjearvo luetaan parametrilla 1106 ULK2 OHJE VALINTA méadritellysta
lahteestd. ACS 140:n on oltava kauko-ohjauksessa (Ohjauspaneelin naytolla
nakyy REM).*

* PID-s&atajan prosessiohjearvo voidaan myos antaa ohjauspaneelista
paikallisohjauksessa (Ohjauspaneelin naytélla nakyy LOC), jos ohjearvo
annetaan prosentteina eli parametriarvona 1101 PANELIREFERENSSI = 2 (REF2

(%))

4020,
2021

PANEELIOHJE1, PANEELIOHJE2

Asettaa PID-saéatéjan vakio-ohjearvon (%). PID-s&ataja noudattaa jompaa
kumpaa ohjearvoa, jos parametrin 4019 OHJEARVON VAL. arvoksi on asetettu 1
(PANEELI), katso myds parametri 4022 PANEELIOHJEEN VAL.

4022

PANEELIOHJEEN VAL.

Valitsee paneeliohjeen.

1.56=DI1..5

Paneeliohjeen valinta tehd&an digitaalitulon (DI1...DI5) kautta. Kun digitaalitulo
ei ole aktiivinen, kdytetd&n parametria 4020 PANEELIOHJE1. Kun digitaalitulo on
aktiivinen, kéytetddn parametria 4021 PANEELIOHJE2.

6 = OHJET1
Parametria 4020 PANEELIOHJE1 kaytetdan ohjearvona.
7 = OHJE2

Parametria 4021 PANEELIOHJE2 kaytetdan ohjearvona.
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Ryhma 52: Sarjaliikenne

ACS 140:n sarjaliikennelinkki kayttdd Modicon Modbus -protokollaa.
Lisatietoja ACS 140:n sarjaliikennetoiminnoista seka tdman ryhméan
parametreista on ACS 140 RS485 and RS232 Adapter Installation and
Start-up Guide -oppaassa.
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Vianmaaritys

Yleista

Tassa luvussa kuvataan ohjauspaneelien naytéilla nakyvia
vianmaaritysilmoituksia ja ilmoitusten yleisimpié syité. Jos vikaa ei voida
korjata annettujen ohjeiden avulla, ota yhteys ABB:n huoltoon.

Tarkeaa! Ala tee mitdan mittaus-, osanvaihto- ja huoltotoimia, joita ei
kasitella tdssa oppaassa. Téllaiset toimet johtavat takuun purkautumiseen,
vaarantavat laitteen oikean toiminnan, pidentévat seisokkiaikaa ja lisdavét
kustannuksia.

Vika- ja varoitusnaytt6

Ohjauspaneelin seitsensegmenttinen nayttd ilmoittaa varoituksista ja vioista
kayttdmalla koodeja "ALxx” tai "FLxx”, joissa xx tarkoittaa vastaavaa varoitus-
tai vikakoodia.

Varoitukset 1-7 aiheutuvat vaérésta painikkeiden kéytdsta. Vihred LED-
merkkivalo vilkuu varoituksille AL10-21, mika tarkoittaa, ettei ACS 140 pysty
taysin noudattamaan ohjauskomentoja. Punainen LED-valo ilmoittaa viasta.

Varoitus- ja vikailmoitukset haviavat naytolta painettaessa MENU-, ENTER-
tai nuolindppéimié. limoitus tulee takaisin naytélle muutaman sekunnin
kuluttua, jos ndppaimistdon ei kosketa ja varoitus tai vika on yha aktiivinen.

Kolme viimeisté vikakoodia on tallennettu parametreihin 01 28-9130. Nama
vikamuistit voidaan tyhjentaa ohjauspaneelista painamalla YLOS- ja ALAS-
painikkeita samanaikaisesti parametriasetustilassa.

Vian kuittaus

Vilkkuvan punaisen LED-valon ilmaisemat viat kuitataan katkaisemalla
jannite hetkeksi. Muut viat (pysyva punainen LED-valo) voidaan kuitata joko
ohjauspaneelista, digitaalitulolla tai sarjaliikenteell, tai katkaisemalla jannite
hetkeksi. Kun vika on poistettu, moottori voidaan kaynnistaa.

ACS 140 voidaan parametroida kuittaamaan tietyt viat automaattisesti. Katso
parametriryhméa 31 AUT. VIANKUITTAUS.

Varoitus! Jos kéynnistyskomennolle valitaan ulkoinen l&dhde ja komento on
paalla, ACS 140 voi kdynnistya heti vian kuittauksen jalkeen.

Varoitus! Kaikki tdssé luvussa kuvatut séhkéasennus- ja huoltotoimet saa
suorittaa vain valtuutettu sdhkdalan ammattilainen. Tamén kayttéoppaan
ensimmaisilla sivuilla olevia turvaohjeita on noudatettava.
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Taulukko 6 Varoitukset.

Koodi Kuvaus

AL 1 Parametrien kopiointi epdonnistui.

AL 2 Toiminto ei ole sallittu Kay-komennon ollessa paalla.

AL 3 Toiminto ei ole sallittu nykyisessé ohjaustilassa (paikallis- tai kauko-ohjaus).

AL 5 Ohjauspaneelin Kéy/Seis/Suunta-komentoja tai ohjeita ei voida kayttaa.
Mahdollisia syita:
* Kauko-ohjaus: parametrit estévat painikkeiden kayton (katso LIITE.)
» Paikallisohjaus: KAY/SEIS-painike lukittu digitaalituloista.

AL 6 Toiminto ei ole sallittu. Parametri 1602 PARAMETRILUKKO on aktiivinen.

AL7 Tehdasmakron valinta estéa kayton.

AL10* Ylivirran saéatéja on aktiivinen.

AL11* Ylijannitteen s&ataja on aktiivinen.

AL12* Alijannitteen saataja on aktiivinen.

AL13 Py6rimissuunta lukittu. Katso parametri 1003 PYORIMISSUUNTA.

AL14 Sarjaliikennevian halytys, katso ACS 140 RS485 and RS232 Adapter
Installation and Start-up Guide -opas.

AL15* Modbus-komentoa ei voida toteuttaa.

AL16 Analogiatulon 1 vika. Analogiatulon 1 arvo on pienempi kuin MINIMI Al1
(1301). Katso myds parametrit 3001 Al<MIN FUNKTIO ja 3013 Al1 VIKARAJA.

AL17 Analogiatulon 2 vika. Analogiatulon 2 arvo on pienempi kuin MINIMI A2
(1304). Katso myds parametrit 3001 Al<MIN FUNKTIO ja 3014 AI2 VIKARAJA.

AL18* Paneelivika. Paneeli on irrotettu, kun K&y/Seis/Suunta tai ohje tulee
paneelista. Katso parametri 3002 PANELIVIKA ja LIITE.

AL19* Laitteiston ylilampd (95 % laukaisurajasta).

AL20* Moottorin ylilampd (95 % laukaisurajasta), katso 3004 MOOT.LAMP.VALV.

AL21 Moottorin jumihélytys. Katso parametri 3009 MOOTT. JUMISUOJA.

Huom! Varoitukset (*) ndkyvat vain, jos parametri 1608 VAROITUSTEN NAYTTO
arvoksi on asetettu 1(KYLLA).
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Taulukko 7 Viat.

Koodi Kuvaus
FL1 Ylivirta:
* Mahdollinen mekaaninen ongelma
* Kiihdytys- ja/tai hidastusajat voivat olla liian lyhyita.
¢ Syé6ttohairiot.
FL2 DC-ylijannite:
¢ Tulojannite on liian korkea.
* Hidastusaika voi olla liian lyhyt.
FL3 ACS 140:n ylilamp6o:
* Ympadristdn lampétila on liian korkea.
¢ Suuri ylikuorma.
FL4* Vikavirta:
¢ L&hdén maasulku (200 V:n laitteet).
¢ Oikosulku.
* Sy6ttohairiot.
FL5 Lahdén ylikuorma.
FL6 DC-alijannite.
FL7 Analogiatulon 1 vika. Analogiatulon 1 arvo on pienempi kuin MINIMI Al1
(1301). Katso my&s parametrit 3001 Al<MIN FUNKTIO ja 3013 Al1
VIKARAJA.
FL8 Analogiatulon 2 vika. Analogiatulon 2 arvo on pienempi kuin MINIMI Al2
(1304). Katso myds parametrit 3001 Al<MIN FUNKTIO ja 3014 A2
VIKARAJA.
FL9 Moottorin ylilampd. Katso parametrit 3004-3008.
FL10 Paneelivika. Paneeli on irrotettu, kun Kay/Seis/Suunta tai ohje tulee
paneelista. Katso parametri 3002 PANELIVIKA ja LITE.
Huom! Jos FL10 on aktiivinen, kun jannite kytketdén pois laitteesta,
ACS 140 kaynnistyy kauko-ohjauksessa (REM), kun jannite kytketédén
uudelleen laitteeseen.
FL11 Parametrit ovat yhteensopimattomia. Mahdollisia vikatilanteita:
e MINIMI A1 > MAKSIMI A1 (parametrit 1301 ja 1302)
* MINIMI Al2 > MAKSIMI A2 (parametrit 1304 ja 1305)
*  MINIMITAAJUUS > MAKSIMITAAJUUS (parametrit 2007 ja 2008)
FL12 Moottorin jumi. Katso parametri 3009 MOOTT. JUMISUOJA.
FL13 Sarjaliikennevika.
FL14 Ulkoinen vika on aktiivinen. Katso parametri 3003 ULKOINEN VIKA.
FL15 Lahddén maasulku (400 V:n laitteet).
FL16 * Tasajannitevalipiirin rippeli on liian suuri. Tarkista tulojénnite.
FL17 Analogiatulo sallitun alueen ulkopuolella. Tarkista Al-taso.
FL18 - FL22 * | Laitteistovika. Ota yhteys laitteen toimittajaan.
Koko naytté | Sarjaliikennelinkin vika.
vilkkuu ¢ Ohjauspaneeli ei saa yhteytta laitteeseen.

* Sarjalikenneparametreja (ryhma 52) on muutettu. Pida paneeli
kytkettyna laitteeseen ja kytke jannite pois laitteesta ja takaisin
paalle.

Huom! Viat (*), joiden merkiksi vilkkuu punainen LED-valo, kuitataan
kytkemalla jéqnite hetkeksi pois ja sitten takaisin péalle. Muut viat kuitataan
painamalla KAY/SEIS-painiketta. Katso my&s parametri 1604.
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ACS 140 EMC-ohjeet

EMC-direktiivin mukainen pakollinen asennusohje
ACS 140 -taajuusmuuttajille

Noudata ACS 140 Kayttdjan oppaassa ja lislaiteoppaissa annettuja ohjeita.

CE-merkinta

ACS 140 -taajuusmuuttajiin on liitetty CE-merkinta, joka vahvistaa, etta laite
vastaa Euroopan pienjéannitedirektiivia ja EMC-direktiivia (direktiivi 73/23/
EEC, tarkennettu 93/68/EEC:n mukaan ja direktiivi 89/336/EEC, tarkennettu
93/68/EEC:n mukaan).

EMC-direktiivi maarittelee vaatimukset Euroopan talousalueella kaytettyjen
sahkolaitteiden hairidnsiedolle ja paastodille. EMC-tuotestandardi SFS-EN
61800-3 sisaltaa taajuusmuuttajille asetetut vaatimukset. ACS 140
-taajuusmuuttajat ovat standardin SFS-EN 61800-3 mukaisia 2. ja 1.
kayttoympéristdssa.

Tuotestandardissa SFS-EN 61800-3 (Adjustable speed electrical power
drive systems - Part 3: EMC product standard including specific test
methods) 1. kayttdymparistd (First Environment) méaaritellaan
ympéristoksi, jossa on asuinrakennuksia. Se kattaa myos liikerakennukset,
jotka on kytketty suoraan (ilman muuntajaa) asuinrakennuksia syottavaan
pienjanniteverkkoon. 2. kayttdympéristd (Second Environment) kattaa
muut liilkerakennukset.

C-Tick-merkinta

ACS 140 -taajuusmuuttajiin on liitetty C-tick-merkinta (haettu laitteille, joissa
ei ole jadhdytyselementtid), joka vahvistaa, etta laite vastaa australialaista
asetusta Australian Statuary Rules No 294, 1996, Radiocommunication
(Compliance Labelling - Incidental Emissions) Notice seka uusiseelantilaisia
asetuksia Radiocommunication Act, 1989 ja Radiocommunication
Regulations, 1993.

Asetukset maarittelevat vaatimukset Australiassa ja Uudessa-Seelannissa
kaytettyjen sadhkolaitteiden paastdille. Yksityiskohtaiset taajuusmuuttajia
koskevat vaatimukset ovat standardissa AS/NZS 2064, 1997, Limits and
methods of measurement of electronic disturbance characteristics of
industrial, scientific and medical (ISM) radiofrequency equipment.

Taajuusmuuttaja ACS 143-xKx-3 noudattaa standardissa AS/NZS 2064,
1997 luokan A laitteille annettuja rajoituksia. Luokan A laitteita voidaan
kayttaa kaikissa laitoksissa paitsi kotitalouksissa ja suoraan
pienjénniteverkkoon liitetyissa laitoksissa. Standardia noudatetaan, kun
seuraavat ehdot tayttyvat:

e Taajuusmuuttaja on varustettu RFI-suotimella.

* Moottori- ja ohjauskaapelit on valittu tAman oppaan julkisessa pienjanni-
teverkossa kéaytettavia kaapeleita koskevien ohjeiden mukaan.

e Taman oppaan asennusohjeita noudatetaan.
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Kaapelointi

Jatad maadoituspannan ja kaapeliliittimen valinen suojaamaton kaapeliosuus
mahdollisimman lyhyeksi. Ved& ohjauskaapelit erilldédn tehokaapeleiden
kulkureiteistéa.

Verkkokaapeli

Verkkokaapeliksi suositellaan kolmijohdinkaapelia (vaihe- ja nollajohdin ja
suojamaa) tai nelijohdinkaapelia (kolme vaihetta ja suojamaa). Konsentrinen
metallisuoja ei ole valttamatoén. Mitoita kaapelit ja sulakkeet tulovirran
mukaan. Noudata aina paikallisia méaarayksié mitoittaessasi kaapelia ja
sulakkeita.

Verkkoliittimet ovat laitteen yldosassa. Kaapeliin séteilevien héirididen
minimoimiseksi kaapeli tulee vetaa siten, etta etdisyys taajuusmuuttajan
kyljesté kaapeliin on vahintdan 20 cm. Kierra suojattua kaapelia
kéytettdesséa konsentrisen metallisuojan langat yhteen johtimeksi siten, etta
johtimen pituus on enintdan viisi kertaa paksuus, ja kytke johdin muuttajan
PE-liittimeen (jos tulon héiridsuodin on kaytéssé, sen PE-liitimeen).

Moottorikaapeli

Moottorikaapelina kéytetdan konsentrisella PE-johtimella varustettua
symmetristé kolmijohdinkaapelia tai konsentrisella metallisuojalla
varustettua nelijohdinkaapelia. Kuvassa 20 on esitetty konsentrinen PE-
johdin/metallisuoja, joka tayttda hairidsuojauksen minimivaatimukset.

Konsentrinen metalli-
suoja, kuparilankaa

Eriste

Nauhasidos, kupariteippia
Sisempi eriste

PE, valinnainen

Kuva 20 Héiriésuojauksen minimivaatimukset tdyttdvd moottorikaapelin
suoja (esim. MCMK, NK Cables).

Nyrkkiséantd konsentrisen metallisuojan suodatustehosta: Mitd parempi ja
tiiviimpi suoja, sitd vihemman séteilevaé hairiéta. Kuvassa 21 on esitetty
tehokkaasti hairi6ité vaimentava suoja.

. Punottu metallisuoja Sisempi eriste
Eriste L2

L1
PE, valin-

Kuva 21 Tehokkaasti hdiri6itd vaimentava kaapelin suoja (esim. Olflex-
Servo-FD 780 CF, Lappkabel tai MCCMK, NK Cables).

Kierrd suojan langat yhteen johtimeksi siten, ettd néin aikaansaadun
johtimen pituus on enintdan viisi kertaa sen paksuus, ja kytke johdin
muuttajan jadhdytyselementin vasemmanpuoleiseen alanurkkaan (liitin - ).
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Moottorin paéssa kaapelin suoja maadoitetaan koko ympéarysmitaltaan
(360 astetta) kayttaen EMC-lapivientiholkkia (esim. ZEMREX SCG
Screened cable glands), tai suojan langat kierretdan yhteen johtimeksi siten,
ettd johtimen pituus on enintaan viisi kertaa sen paksuus. Yhteenkierretty
suoja maadoitetaan moottorin PE-liittimeen.

Ohjauskaapelit

Ohjauskaapeleina kaytetdan konsentrisilla metallisuojilla varustettuja
monijohdinkaapeleita. Metallisuojat ovat kuparilankapunosta.

Kaapelin suoja kierretdan yhteen johtimeksi siten, etta johtimen pituus on
enint&an viisi kertaa sen paksuus. Kierretty suoja kytketéan liittimeen X1:1.

Veda ohjauskaapelit mahdollisimman kauas verkko- ja moottorikaapeleista
(vahintdan 20 cm). Jos ohjauskaapeli on vedettéva ristiin paépiirikaapelin
kanssa, kaapeleiden kulman tulee olla mahdollisimman l&helld 90 astetta.
Kaapeleihin sateilevien hairididen minimoimiseksi kaapelit vedetdan siten,
ettd etdisyys taajuusmuuttajan kyljesta on vahintaéan 20 cm.

Suositeltava kaapelityyppi analogiasignaaleille on kaksoissuojattu kierretty
parikaapeli. Jokaiselle signaalille on kaytettava yhta suojattua paria. Eri
analogiasignaaleille ei tule kéyttéa yhteisté paluujohdinta.

Kaksoissuojattu kaapeli on paras vaihtoehto pienjannitteisille
digitaalisignaaleille, mutta myds yksinkertaisesti suojattua, kierrettya
useamman parin kaapelia voidaan kayttaa (katso kuva 22).

/4

l

\

e
e

1

Kuva 22 Vasemmalla kaksoissuojattu, parikierretty kaapeli ja oikealla
yksinkertaisesti suojattu, useamman kierretyn parin kaapeli.

Analogisille ja digitaalisille tulosignaaleille tulisi kayttaa erillisia suojattuja
kaapeleita.

Releohjatuille signaaleille voidaan kayttdad samoja kaapeleita kuin
digitaalitulosignaaleille, edellyttéden, ettd niiden jannite ei ole yli 48 V.
Releohjatuille signaaleille suositellaan kaytettavéksi kierrettyja pareja.

24 VDC ja 115/230 VAC -signaaleja ei saa kytkea samaan kaapeliin.

Huom! Jos ensisijainen ohjauslaitteisto ja ACS 140 asennetaan samaan
kaappiin, ndma suositukset voivat olla liian tiukkoja. Jos koko laitteisto
tullaan testaamaan, kustannuksissa voidaan saastaa lieventamalla naita
suosituksia kayttamalla esimerkiksi digitaalituloissa suojaamattomia
kaapeleita. Asiakkaan on kuitenkin varmistettava tdma.

Ohjauspaneelin kaapeli

Jos ohjauspaneeli kytketddn muuttajaan kaapelilla, kytkentdan saa kayttaa
ainoastaan lisalaitteen PEC-98-0008 mukana toimitettavaa kaapelia.
Noudata lisélaitteen mukana toimitettavia asennusohjeita.

Veda paneelikaapeli mahdollisimman kauas verkko- ja moottorikaapeleista
(vah. 20 cm). Kaapeliin séateilevien hairididen minimoimiseksi kaapeli tulee
vetad siten, ettd sen etéisyys taajuusmuuttajan kyljesta on vahintdan 20 cm.
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Lisdohjeet standardeja SFS-EN 61800-3, 1. kaytto-
ymparisto, rajoitettu jakelu ja AS/NZS 2064, 1997,
Luokka A noudatettaessa

Huom! AS/NZS 2064, 1997, Luokka A koskee muuttajatyyppeja
ACS 143-xKx-3.

Kayta aina lisvarusteena saatavaa RFI-suodinta (taulukot 8 ja 9) ja noudata
suodinten mukana toimitettavia kaapelin suojan kytkentaohjeita.

Normaalisuotimien moottorikaapelin maksimipituudet on annettu taulukossa
8 ja erikoispitkdn moottorikaapelin sallivien suodinten moottorikaapelin
maksimipituudet taulukossa 9.

Moottorikaapelin pituus ei saa ylittdé taulukoissa 8 ja 9 annettuja arvoja.
Moottorin paasséa kaapelin suoja maadoitetaan koko ymparysmitaltaan (360
astetta) kayttden EMC-lapivientiholkkia (esim. Zemrex SCG screened cable
glands).

Taulukko 8 Moottorikaapelin maksimipituus, kun kédytetédén tulosuodinta
ACS100/140-IFAB-1, -IFCD-1 tai ACS140-IFAB-3, -IFCD-3 ja
kytkentétaajuus on 4 kHz, 8 kHz tai 16 kHz.

ACS100/140-IFAB-1
Muuttajatyyppi
4 kHz 8 kHz 16 kHz
ACS141-K18-1, -H18-1 30m 20 m 10m
ACS141-K25-1, -H25-1 30m 20m 10m
ACS141-K37-1, -H37-1 30m 20m 10m
ACS141-K75-1, -H75-1 30m 20m 10m
ACS141-1K1-1, -1H1-1 30m 20m 10m
ACS141-1K6-1, -1H6-1 30m 20 m 10m
Muuttajatyyppi ACS100/140-IFCD-1
ACS 141-2K1-1 30m 20m 10m
ACS 141-2K7-1 30m 20m 10m
ACS 141-4K1-1 30m 20m 10m
Muuttajatyyppi ACS140-IFAB-3
ACS 143-K75-3, -H75-3 30m 20m 10m
ACS 143-1K1-3, -1H1-3 30m 20m 10m
ACS 143-1K6-3, -1H6-3 30m 20m 10m
ACS 143-2K1-3, -2H1-3 30m 20m 10m
Muuttajatyyppi ACS140-IFCD-3
ACS 143-2K7-3 30 m 20 m 10m
ACS 143-4K1-3 30 m 20m 10m
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Taulukko 9 Moottorikaapelin maksimipituus, kun kédytetédén tulosuodinta
ACS100-FLT-C tai ACS140-FLT-C ja kytkentétaajuus on 4 kHz tai 8 kHz.

ACS100-FLT-C
Muuttajatyyppi

4 kHz 8 kHz*
ACS 141-K75-1 100 m 100 m
ACS 141-1K1-1 100 m 100 m
ACS 141-1K6-1 100 m 100 m
ACS 141-2K1-1 100 m 100 m
ACS 141-2K7-1 100 m 100 m
ACS 141-4K1-1 100 m 100 m

Muuttajatyyppi ACS140-FLT-C
ACS 143-xKx-1** 100 m 100 m
ACS 143-xKx-3 100 m 100 m

* Edellytetdan kuvan 21 mukaista tehokkaasti hair6té vaimentavaa moottorikaapelin suojaa.
**ACS 143-4K1-1: suurin jatkuva kuormitus 70 % nimellisesta.

Muuttajatyypeille ACS 141-4K1-1 ja ACS 143-4K1-1 edellytetdan kuvan 21 mukaista kaapelia.
Jos 200 V:n laitteissa kaytetdan tulosuodinta ACS100-FLT-C tai ACS140-
FLT-C, on aina kaytettava lahtokuristinta ACS-CHK-B, mikali
moottorikaapelin pituus on yli 50 m. Jos 200 V:n laitteissa kaytetdan
suodinta ACS100-FLT-C tai ACS140-FLT-C, on kaytettava lahtokuristinta
ACS-CHK-A.

Jos 400 V:n laitteissa kaytetaan tulosuodinta ACS140-FLT-C, on aina
kaytettava lahtokuristinta ACS-CHK-B, mikali moottorikaapelin pituus on
30...50 m ja kolmea lahtékuristinta SACL22, mikali moottorikaapelin pituus
on yli 50 m.

Kuristimet ACS-CHK-A ja ACS-CHK-B toimitetaan tulosuotimien
ACS100-FLT-C ja ACS140-FLT-C mukana.

Tulosuodinta ACS100-FLT-C tai ACS140-FLT-C kaytettdesséa johtuvat hai-
riét jaavat alle 1. kayttdymparistdn rajoittamattoman jakeluluokan
standardissa SFS-EN 61800-3 (EN 50081-1) maariteltyjen rajojen
edellyttden, ettd moottorikaapeli on suojattu tehokkaasti (katso kuva 21) ja
sen pituus on enintdén 30 m.

Lisédohjeet standardia SFS-EN 61800-3, 1. kaytto-
ymparisto, rajoittamaton jakelu noudatettaessa

Kayta aina lisdvarusteena saatavaa RFI-suodinta ACS100-FLT-D, ACS100-
FLT-E tai ACS140-FLT-D ja noudata suodinten mukana toimitettavia
kaapelin suojan kytkentéohjeita.

Moottorikaapelin pituus ei saa ylittdé taulukossa 10 annettuja arvoja ja
kaapelin suojan on oltava tehokkaasti héiriit4 vaimentava (katso kuva 21).
Moottorin paassa kaapelin suoja maadoitetaan koko ymparysmitaltaan
(360 astetta) kayttden EMC-lapivientiholkkia (esim. Zemrex SCG screened
cable glands).
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Taulukko 10 Moottorikaapelin maksimipituus, kun kdytetdan tulosuodinta
ACS100-FLT-D, -E tai ACS140-FLT-D ja kytkentétaajuus on 4 kHz.

ACS100-FLT-D ACS100-FLT-E
Muuttajatyyppi
4 kHz 4 kHz
ACS 141-K75-1 5m -
ACS 141-1K1-1 5m -
ACS 141-1K6-1 5m -
ACS 141-2K1-1 - 5m
ACS 141-2K7-1 - 5m
ACS 141-4K1-1 - 5m
ACS140-FLT-D
Muuttajatyyppi
4 kHz
ACS 143-xKx-3 5m

1-vaiheisille muuttajille ACS 141-xKx-1 toimitetaan suotimen mukana kaksi
ACS-CHK-A tai ACS-CHK-C-kuristinta. Moottorikaapeli on vietéva suojineen
kuristimen aukon Iapi. My6s ohjauskaapelit seka ohjauspaneelin kaapeli,
mikali se on kaytdssa, on vietava toisen kuristimen l&pi. 3-vaiheisille
muuttajille ACS 143-xKx-3 toimitetaan suotimen mukana yksi ACS-CHK-A-
kuristin. Moottorikaapeli on vietdvéa suojineen kuristimen aukon lapi.
Taajuusmuuttajan ja kuristimien valisten kaapeleiden pituus saa olla
enintdan 50 cm.

Tyypeissé ACS 141-2K1-1, ACS 141-2K7-1 ja ACS 141-4K1-1
ohjauspaneeli, mikali se on kaytdssé, on asennettava taajuusmuuttajan
etukanteen.
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Lisdohjeet standardia SFS-EN 61800-3,
2. kayttoymparisté6a noudatettaessa

Kéayta aina lisdvarusteena saatavaa RFI-suodinta (Taulukko 11 ) ja noudata
suodinten mukana toimitettavia kaapelin suojan kytkentéohjeita.

Moottorikaapelin pituus ei saa ylittda taulukossa 11 annettuja arvoja.
Moottorin paéssa kaapelin suoja maadoitetaan koko ympéarysmitaltaan (360
astetta) kayttden EMC-lapivientiholkkia (esim. Zemrex SCG screened cable
glands).

Taulukko 11 Moottorikaapelin maksimipituus, kun kdytetdén tulosuodinta
ACS100/140-IFAB-1, -IFCD-1, tai ACS140-IFAB-3, -IFCD-3 ja
kytkentétaajuus on 4 kHz, 8 kHz tai 16 kHz.

ACS100/140-IFAB-1
Muuttajatyyppi
4 kHz 8 kHz 16 kHz
ACS141-K18-1, -H18-1 50 m 50 m 10m
ACS141-K25-1, -H25-1 50 m 50 m 10m
ACS141-K37-1, -H37-1 50 m 50 m 10m
ACS141-K75-1, -H75-1 75m 75m 10m
ACS141-1K1-1, -1H1-1 75 m 75 m 10m
ACS141-1K6-1, -1H6-1 75m 75m 10m
Muuttajatyyppi ACS100/140-IFCD-1
ACS 141-2K1-1 75m 75 m 10m
ACS 141-2K7-1 75m 75m 10m
ACS 141-4K1-1 75m 75 m 10m
Muuttajatyyppi ACS140-IFAB-3
ACS 143-K75-3, -H75-3 30m 30m 10m
ACS 143-1K1-3, -1H1-3 50 m 50 m 10m
ACS 143-1K6-3, -1H6-3 50 m 50 m 10m
ACS 143-2K1-3, -2H1-3 50 m 50 m 10m
Muuttajatyyppi ACS140-IFCD-3
ACS 143-2K7-3 50 m 50 m 10m
ACS 143-4K1-3 50 m 50 m 10m

Maadoittamattomat jakeluverkot

Tulosuotimia ei voida kayttaa kelluvissa syodttdverkoissa tai
korkeaimpedanssimaadoitetuissa teollisuusjakeluverkoissa.

Varmista, etté viereisiin pienjanniteverkkoihin ei levia kohtuuttomasti
hairiéita. Joissakin tapauksissa muuntajien ja kaapeleiden luonnollinen
suojaus on riittdva. Jos asiasta ei olla varmoja, voidaan kayttaa
verkkomuuntajaa, jossa on staattinen suojaus ensidn ja toision valill&.
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Verkkovirran yliaallot

Tuotestandardissa SFS-EN 61800-3 viitataan standardiin SFS-EN 61000-3-
2, joka méaérittelee rajat julkiseen pienjanniteverkkoon kytkettavan laitteen
aiheuttamille yliaaltovirroille.

Standardi SFS-EN 61000-3-2 koskee julkisia pienjanniteverkkoja, joissa
jannite syotetdan pienjannitetasolta. Standardi ei koske yksityisia
pienjanniteverkkoja, joissa jannite syotetédan vain keskisuuri- tai
korkeajénnitetasolta.

Julkiset pienjanniteverkot

Standardissa SFS-EN 1000-3-2 annetut rajat ja vaatimukset koskevat
laitteita, joiden nimellisvirta on <16 A. ACS 140 on eri teollisuudenaloille
ammattikayttéon suunniteltu laite, jota ei ole tarkoitettu myytavéaksi tavallisille
kuluttajille.

ACS 140, jonka nimellisteho on yli 1 kW tayttda standardin SFS-EN 61000-
3-2 vaatimukset. Alle 1 kW:n laitteissa on kéaytettéva tulokuristimen ja

ACS 140:n yhdistelmaa Taulukko 12 mukaisesti tai pyydettava kytkentdan
lupa syéttdverkosta vastaavilta viranomaisilta.

Taulukko 12 Tulokuristimen ja ACS 140:n yhdistelmét, jotka ovat standardin
SFS-EN 61800-3-2 luokan A rajoitusten mukaisia

Muuttajatyyppi Tulokuristin (IP21) Tulokuristin (IP00)
ACS141-K18-1 ACS-CHK-A3 * SACL21
ACS141-K25-1 ACS-CHK-A3 ** SACL21+SACL21
ACS141-K37-1 ACS-CHK-A3 ** SACL21+SACL21
ACS141-K75-1 ACS-CHK-A3 ** -

ACS143-K75-3 ACS-CHK-A3 -
ACS143-1K1-3 ACS-CHK-A3 -
ACS143-1K6-3 ACS-CHK-A3 -

* ACS -CHK-A3 sisaltaa kolme yksivaiheista kuristinta. Kayta vain yhté kuristinta.
** ACS-CHK-A3 siséltaa kolme yksivaiheista kuristinta. Kayta kahta sarjaan kytkettya kuristinta.

Yksityiset pienjanniteverkot

Jos ACS 140 -taajuusmuuttajaa kaytetaan teollisuusasennuksissa, joita
standardi SFS-EN 61000-3-2 ei koske, on otettava huomioon koko
kokonaisuus.

Yleensa yksittdinen pienjannitteinen laite, kuten ACS 140, ei aiheuta
verkossa merkittavia jannitesaroja. Kayttajan on kuitenkin tunnettava
syéttdjarjestelméssa esiintyvien yliaaltovirtojen ja -jannitteiden arvot seké
jarjestelmén siséinen impedanssi ennen ACS 140:n kytkemista. ACS 140:n
aiheuttamat yliaaltovirrat nimelliskuormalla saa laitteen valmistajalta
pyynnosté. Ohjeena voi kayttda standardin SFS-EN 61800-3 litteessé B
annettuja arvioita.
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LITE

Paikallisohjaus vs. Kauko-ohjaus

ACS 140 -taajuusmuuttajaa voidaan ohjata kahdesta kauko-ohjauspaikasta
tai ohjauspaneelista. Kuvassa 23 nakyvat ACS 140:n ohjauspaikat.

Valinta paikallisohjauksen (LOC) ja kauko-ohjauksen (REM) valill& voidaan
tehdé painamalla MENU- ja ENTER-painikkeita samanaikaisesti.

Kéay/Seis/Suunta,
Panelireferenssi 1 (REF1, Hz)
tai Panelireferenssi 2 (REF2, %)

=1

ULK1 ULK2
K&y/Seis/Suunta, Kay/Seis/Suunta,
Ulkoinen ohje 1 (Hz) Ulkoinen ohje 2 (%)

Kuva 23 Ohjauspaikat.

Paikallisohjaus

Ohjauskomennot annetaan ohjauspaneelista, kun ACS 140 on
paikallisohjauksessa. Tall6in ohjauspaneelin naytélla nakyy LOC.

LOC , l

Hz

OUTPUT

Parametrin 1101 PANELIREFERENSSI avulla valitaan paneeliohje, joka voi olla
joko REF1 (Hz) tai REF2 (%). Jos valitaan REF1 (Hz), ohjearvo on taajuusohje,
ja se annetaan ACS 140 -laitteelle hertseind. Jos valitaan REF2 (%), ohjearvo
annetaan prosentteina.

Jos kaytetddn PID-saaté-makroa, ohjearvo REF2 sybtetddn suoraan PID-
saatajaan prosentteina. Muussa tapauksessa ohjearvo REF2 (%)
muunnetaan taajuudeksi niin, ettd 100 % vastaa MAKSIMITAAJUUS (parametri
2008) -arvoa.
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Kauko-ohjaus

Kun ACS 140 on kauko-ohjauksessa (REM), komennot annetaan
ensisijaisesti digitaali- ja analogiatulojen kautta. Komentoja voidaan antaa
myo6s ohjauspaneelin tai sarjaliikenteen kautta.

Parametri 1102 ULK1/ULK2 VALINTA valitsee kahden ulkoisen ohjauspaikan,
ULK1 ja ULK2, valilla.

Ohjauspaikassa ULK1, parametri 1001 ULK1 KOMENNOT méarittdd Kéy/Seis/
Suunta -komentojen lahteen ja parametri 1103 ULK. OHJ1 VALINTA
ohjearvolahteen. Ulkoinen ohje 1 on aina taajuusohje.

Ohjauspaikassa ULK2, parametri 1002 ULK2 KOMENNOT maaérittad Kay/Seis/
Suunta -komentojen lahteen ja parametri 1106 ULK. OHJ2 VALINTA
ohjearvoléhteen. Ulkoinen ohje 2 voi olla taajuusohje tai prosessiohje
valitusta sovellusmakrosta riippuen.

Kauko-ohjauksessa vakionopeustoiminto voidaan ohjelmoida parametrilla
1201 NOPEUDEN VALINTA. Digitaalitulojen avulla voidaan valita ulkoisen
taajuusohjeen ja seitseman parametroitavan vakionopeuden

(1202 VAKIONOPEUS 1... 1208 VAKIONOPEUS 7) vélilla.

lULK OHJ2| |ULK OHJ1 ELKUULKT INOPEUDEN || PANELI- ‘
IVALINTA IVALINTA ALINTA IVALINTA REFER.
1106 1103 102 1201 1101
Ohjaus- | " T T T
liittimet | ! I I
AI1-2‘ DI1-5 ! |
ﬁﬂg{ogia- PANELI :
! |
Al1, Al2| |AI1-2,011-5 Kauko | DI1-DI5
igitaali PANELI | | ‘

Digitaaliy| — PANEL G oyrs] Sovel.| | | ]

DIH-DI5 | (PID) [T] 1 | Vakio- -N0p.
| | |nopeu- Kiihd./Hidl.
| I |det
I I
I I
I I
I
I
I

Paneeli :

Ref .
Loc/Rem- 4 - — ———— ' ______ e
I
| Kay/Seis, Suunta ! |
T
I
! ok o Ki i
E1 VALITTU | Paikall o Kay/Seis
DI1-DI5 ULK1 ! ok PYYNNOSTA
@ 'PANELT|_El VALITTU N Kauko gy ! :
DI1-DI5 "\ K2 TAAKSE p i
| PANELI : Kéaytettavissa,

|
: DI1-D
001 1002 1003 1601

Kuva 24  Ohjauspaikan ja ohjausldhteen valitseminen.
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Makrojen sisaiset signaalivalinnat

ULK OHJ2| [ULK OHJ1| LK1/uLl INOPEUDEN || PANELI-
VALINTA VALINTA [VALINTA IVALINTA REFER.
_ 1106 1103 1102 1201
l%}ﬁeﬂs‘ | Uki  DI34
AR ULKT! |
T
Analogia- PANELI I
{9 4:7 ULK2! i
A1, A2 [|A11-2,D11-5 Kauko | DI3.4 .
Digitaali PANELI ) I ‘ Maks.taaj.
}:Lﬁl?fols M Paik fis ! [Vakio- Kriittt.nog.
! [ 3°fe“‘ Kiihd./Hidi,
| | e
| |
| |
| L1 Rer2(%)
| |
! ! REF1 (Hz
Paneeli : :
Ref 1 :
LocRem- 4 — — — - —— -1 _____ [
|
| Kéay/Seis, Suunta ! |
.@ T
|
|
EI VALITTU | Paikallig
DI1-DI5 ULk ! !
@ [PANELI | El VALITTU —Kauko ey, ‘ ‘
IDH-DIS\\___ULK2 TAAKSE # |
: ‘ 'Kaytettavissa
| PANELI | ‘ Kyttt

|

ULKT “ SUUNTA
KOMENNOT || KOMENNOT 1003
1001 1002

Kuva 25 Vakio-ohjaus-, Vaihto-ohjaus- ja Esimagnetointi-makrojen
ohjaussignaalivalinnat.
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ULK OHJ2| [ULK OHJ1 ULK1/ULKF INOPEUDEN || PANELI- ‘
VALINTA VALINTA VALINTA IVALINTA REFER.
— 1106 1103 1102 1201 1101
et b o2 D
LA uLKd| | |
Analogia- | PANELI ! !
tulot | ULKé { |
Al1, A2 Al !
Digitaali [PANELI !
tul%t 4%ikau‘isﬁ Sovell. |
DI1-DI5 Al PID !
AI2A | |
IAl1 i
A2 1 |
oLoARV.| | | T |
R oo |
" |OLOARV. |
oLoaRv. |I |VALINTA
Tas2 |1 14006 :
Paneeli : i
Ref T +
Loc/Rem - —— i : ————————————— '
|
Kay/Seis, Suunta : |
|
El VALITTU | Paikall'% ® Kay/Seis
DI ULKT ! PYYNNOSTA
[ PANELL ! N__Kaukao
@ I ELVALITTU k2 ETEEN |
__DI5 | TAAKSE P
PANELT |

| |
|
KOMENNOT OMENNOT
1001 1002

Kuva 26  PID-séé&té-makron ohjaussignaalivalinnat.
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! DI5
SUUNTA ULK STO
1003 1601

Maks.taaj.

[Kiriitt.nop.
Kiihd./Hig!

: Suunta
|
|
|
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