ACS 600

Tasséa oppaassa on:

+ ACS 600 -taajuusmuuttajan
kayttéonotto ohjauspaneelin avulla

* Ensimmainen kaynnistys

* Pydrimissuunnan tarkistus

+ Kaynnistys digitaalitulon kautta

* Nopeuden s&atd ohjauspaneelin avulla
ja analogiatulon kautta

Kaytt 006 notto-opas

ACS 600 -taajuusmuuttajat

Vakiosovellusohjelmisto 5.x
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Tassa oppaassa kuvataan vakiosovellusohjelmistolla 5.x
varustetun ACS 600 -taajuusmuuttajan kayttdonoton
perusteet.

ACS 600 Ohjelmointiopas, Vakiosovellusohjelmisto 5.x
-oppaassa on lisatietoja

* ohjauspaneelin kaytosta
* ohjausliitannoista,
e parametreista ja

+ vianhausta.

3BFE 64050150 R0105

Fl

VERSIOPAIVAMAARA: 26.08.1998
EDELLINEN VERSIO: Ei ole

00 1998 ABB Industry Oy. Kaikki oikeudet pidatetaan.






Ké&yttéonotto-opas

KAYTTOONOTON VAIHEET

Turvaohjeita on noudatettava kayttédnoton aikana. Turvaohjeet ovat kyseisessa

Kayttbonoton saa tehda vain valtuutettu sahkoalan ammattilainen.
A laiteoppaassa.

ACXx 600 -laitteeseen saa kytkea jannitteen enintdén viisi kertaa kymmenen minuutin
aikana, jotta valipiirin latausvastus ei kuumene liikaa (ei koske ACS 600 MultiDrive ja
ACx 607 -yksikoita -0760-3, -0930-5, -0900-6 tai niitd suurempia).

O | Tarkista asennus ennen kayttéonottoa. Asennuksen tarkistuslista on kyseisessa laite- tai
asennusoppaassa.

O | Tarkista, ettei moottorin kaynnistaminen aiheuta vaaraa.

Jos vaara pyodrimissuunta voi vaurioittaa kaytettavaa laitetta, on suositeltavaa, etta se
kytketdan irti moottorista ennen ensimmaista kaynnistysta.

O |Kytke verkkovirta. Ohjauspaneelin naytolle tulevat ensin
tunnistustiedot...

. sen jalkeen kaytdn tunnistusnaytto ...

...jJa muutaman sekunnin kuluttua oloarvonaytto.

Kayton kayttdonotto voidaan aloittaa.
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Ké&yttéonotto-opas

KAYTTOONOTON VAIHEET

O | Valitse kieli . Parametrien asettaminen on kuvattu alla.
Parametrit asetetaan seuraavasti:

» Valitse parametritila painamalla PAR.

+ Selaa parametriryhmi& (10 - 99) painamalla @ tai ® .

» Selaa parametriryhméan parametreja painamalla

® ta @.

« Valitse uusi arvo painamalla ENTER (parametriarvon
ympérille tulee nakyviin sulkeet) ja muuta arvoa @) tai
(® -nappainten avulla. (Nopeasti @ tai ® -
nappaimilla.)

« Uusi arvo hyvaksytaan painamalla ENTER (sulkeet
haviavat).

O | Valitse sovellusmakro. Parametrien asettaminen on
kuvattu yll&.

Oletusarvo TEHDAS sopii useimmissa tapauksissa. Yksityiskohtainen
kuvaus sovellusmakroista on Laiteoppaassa.

O | Valitse moottorin ohjaustapa. Parametrien asettaminen
on kuvattu yll&.

DTC sopii useimmissa tapauksissa. SKALAARI-ohjaustapaa
suositellaan

* monimoottorikayttdihin, kun ACS 600:aan kytkettyjen moottoreiden
lukumaéra vaihtelee.

¢ kun moottorin nimellisvirta on alle 1/6 vaihtosuuntaajan
nimellisvirrasta.

¢ kun vaihtosuuntaajaa kaytetdaan testaukseen kytkemattéa moottoria.
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Ké&yttéonotto-opas

KAYTTOONOTON VAIHEET

Sydta moottorin tiedot moottorin arvokilvesta

(& ABB Motors C€ ©
3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [ —
| No
[Ins.cl. F IP 55
v Hz |kw | vmin [ A [cos @liann]tE/s

690Y |50 |30 [1475 | 32.5 [0.83

400D |50 |30 [1475 [ 56 [0.83

660Y | 50 |30 [1470 | 34 [o0.83 380 V
380D | 50 | 30 [1470 | 59 [0.83«— verkko-
415D | 50 | 30 | 1475 | 54 |0.83 j&nnite

440 D 60 35 | 1770 | 59 0.83
Cat. no 3GAA 202 001 - ADA

6312/C3 48 6210/C3 | 180 kg

_Gf)_ IEC 34-1 @

Huomautus: Aseta moottorin tiedoiksi tarkalleen moottorin
arvokilvessa olevat tiedot. Jos esimerkiksi moottorin nimel-
lisnopeus on arvokilvessa 1440 rpm ja parametrin 99.08
MOOTT NIM NOPEUS arvoksi asetetaan 1500 rpm, ei
kaytto toimi oikein.

O | Nimellisjannite. Parametrien asettaminen on kuvattu
sivulla 2.

Sallittu alue: 1/2 - Uy ... 2 - Uy ACS 600:n arvosta. (Uy viittaa kunkin
nimellisjannitealueen korkeimpaan jannitteeseen: 415 VAC 400 VAC:n
laitteet, 500 VAC 500 VAC:n laitteet ja 690 VAC 600 VAC:n laitteet.)

O Nimellisvirta. Parametrien asettaminen on kuvattu sivulla 2.

Sallittu alue: 1/6 - bpg ... 2 - Iong ACS 600:n arvosta

O | Nimellistaajuus. Parametrien asettaminen on kuvattu
sivulla 2.

Alue: 8 ... 300 Hz

O | Nimellisnopeus. Parametrien asettaminen on kuvattu
sivulla 2.

Alue: 1 ... 18000 rpm
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Ké&yttéonotto-opas

KAYTTOONOTON VAIHEET

O Nimellisteho. Parametrien asettaminen on kuvattu sivulla 2.

Alue: 0... 9000 kW

Kun moottorin tiedot on syotetty, naytolla nakyy varoitus. Se
ilmoittaa, ettd moottorin parametrit on asetettu ja etta

ACS 600 on valmis kaynnistamaan moottorin tunnistuksen
(ID-magnetointi tai ID-ajo).

O | Valitse moottorin tunnistus. Parametrien asettaminen on
kuvattu sivulla 2.

Oletusarvo El sopii useimmissa tapauksissa. Sité kaytetaan tassa
kuvatussa kayttéonotossa.

ID-ajo (NORMAALI tai SUPISTETTU) tulisi valita, jos:

« Toimitaan lahella nollanopeutta.

¢ On toimittava moottorin nimellismomentin ylittavalla momenttialueella,
laajalla nopeusalueella ja ilman pulssianturia (eli ilman nopeuden
mittausta).

Liséatietoja ID-ajosta on Laiteoppaassa.

O | Vaihda paikallisohjaukseen painamalla LOC/REM-
nappainta. (Nayton ensimmaisella rivilla nakyy L-kirjain).

Kaynnistd magnetointi painamalla @ . Moottoria
magnetoidaan 20 sekunnista minuuttiin nollanopeudella.
Naytolla nakyy kaksi varoitusta:

* Ylempi varoitus ndkyy, kun magnetointi on kdynnissa.

» Alempi varoitus nakyy, kun magnetointi on valmis.
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Ké&yttéonotto-opas

KAYTTOONOTON VAIHEET

O | Tarkista moottorin py6rimissuunta.

« Tilarivi saadaan nakyviin painamalla ACT.

» Lis&& nopeusohjetta hieman nollasta ylospain
painamalla REF ja sen jalkeen ) tai (@ tai ®).

« Kaynnistd moottori painamalla & (Kay).

» Tarkista, ettd moottori pyorii haluttuun suuntaan.
« Pyséyta moottori painamalla @ .
Moottorin py6érimissuunnan vaihtaminen:

myota-
paivaan

vasta-
s
A\ paivaa

« Kytke ACx 600 irti verkosta ja odota 5 minuuttia, jotta valipiirin
kondensaattoreiden jadnndsvaraus ehtii laskea turvalliselle tasolle.
Mittaa yleismittarilla jannite jokaisen tuloliittimen (U1, V1 ja W1) maan
valiltd varmistuaksesi, ettd taajuusmuuttajan varaus on purkautunut.

¢ Vaihda keskenaan moottorikaapelin kahden vaihdejohtimen jarjestys
moottorikaapelin liittimissa tai moottorin liitAntéakotelossa.

e Tarkista tulos kytkemalla taajuusmuuttaja verkkoon ja toistamalla
edella esitetty tarkistus.

O |Aseta miniminopeus. Parametrien asettaminen on kuvattu
sivulla 2.

O | Aseta maksiminopeus. Parametrien asettaminen on
kuvattu sivulla 2.

O | Aseta kiihdystysaika 1. Parametrien asettaminen on
kuvattu sivulla 2.

Huomautus: Tarkista my6s kiihdytysaika 2, jos
sovelluksessa kaytetéaén kahta kiihdytysaikaa.

O Aseta hidastusaika 1. Parametrien asettaminen on kuvattu
sivulla 2.

Huomautus: Aseta myos hidastusaika 2, jos sovelluksessa
kaytetaan kahta hidastusaikaa.
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Ké&yttéonotto-opas

KAYTTOONOTON VAIHEET

Oletusarvoisesti ulkoinen kay/seis-signaali luetaan Voimassa, jos tehdasmakro on
digitaalitulosta DI1 ja ulkoinen nopeusohje analogiatulosta | valittuna. Katso parametri
All. 99.02 SOVELLUKSET.

Kéaynnistys digitaalitulon kautta:

» Vaihda ulkoiseen ohjaukseen painamalla LOC/REM-
nappainta (paneelin nayton ensimmaisella rivilla ei nay
L-kirjainta).

» Kytke digitaalitulo DI1 paalle.

Kaytto kaynnistyy. Moottori kilhdytetdan analogiatulon All
jannitetason maarittdmaén nopeuteen.

Pyséayttaminen paikallisohjauksessa: paina @ .

Pysayttaminen ulkoisessa ohjauksessa: kytke digitaalitulo | Voimassa, jos tehdasmakro on
DI1 pois paalta. valittuna. Katso parametri
99.02 SOVELLUKSET.

Paikallisohjauksesta siirrytdan ulkoiseen ohjaukseen ja
painvastoin painamalla LOC/REM -nappainta.
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