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PRZEMIENNIKI DLA WODY
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Instrukcje bezpieczeristwa

OSTRZEZENIE! Nalezy przestrzegac tych instrukcji. Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutkowaé obrazeniami,
$miercig lub uszkodzeniem urzadzenia. Wszelkie elektryczne prace instalacyjne i konserwacyjne powinny by¢
wykonywane tylko przez wykwalifikowanych elektrykéw.

* Nie nalezy wykonywac zadnych prac przy przemienniku czestotliwosci, kablu silnika ani kablach sterowania, gdy
przemiennik czestotliwosci jest podtaczony do zasilania. Przed rozpoczeciem pracy nalezy odizolowaé przemiennik
czestotliwosci od wszelkich Zrédet niebezpiecznego napiecia i upewnic sie, ze mozna bezpiecznie rozpoczaé prace. Po
odtaczeniu zasilania nalezy zawsze odczekaé 5 minut, aby kondensatory obwodu posredniego zostaty roztadowane.

* Nie nalezy wykonywac zadnych prac przy przemienniku czestotliwosci, gdy podtaczony jest do niego obracajacy sie
silnik synchroniczny z magnesami trwatymi. Obracajacy sie silnik synchroniczny z magnesami trwatymi zasila
przemiennik czestotliwosci, w tym zaciski wejsciowe i wyjsciowe.

* ObudowyR1...R2, IP21
(UL typ 1): Nie podnosi¢ R1...R2 R5...R9 R5...R9

przemiennika czestotliwosci,
trzymajac za ostone. Ostona
moze sie odtaczyd, co
spowoduje upadek
przemiennika czestotliwosci.
*  Obudowy R5...R9: Nie
przechylaé przemiennika.
Przemiennik czestotliwosci
jest cigezki i ma wysoko
potozony srodek ciezkosci.
Mozna go przez przypadek

przewrdcic.

* Obudowy R5...R9:
Przemiennik podnosi¢ za pomocg podnosnika. Nalezy uzywac¢ uchwytéw przemiennika czestotliwosci.

1. Rozpakowa¢ produkt

Do czasu montazu przechowywac przemiennik czestotliwosci w opakowaniu. Po rozpakowaniu chroni¢ przemiennik przed
kurzem pytem i wilgocia. Upewnic sig, ze sa dostepne nastepujace elementy:
Skrzynka kablowa (obudowy R1...R2i R5...R9, IP21 [UL typ 1])
Przemiennik czestotliwosci

Szablon montazowy

Panel sterowania

Skrécona instrukcja montazu i uruchamiania

Naklejki z ostrzezeniem o napieciu szczatkowym w wielu jezykach
Podreczniki sprzetu i oprogramowania sprzetowego, jesli zamdéwiono
Opcjonalne dodatki w odrebnych opakowaniach, jesli zamdéwiono
Upewni¢ sig, ze te elementy nie maja zadnych $ladéw uszkodzen.

2. Wykonac¢ formowanie kondensatoréw

Jesli przemiennik czestotliwosci byt odtaczony od zasilania przez ponad rok, nalezy wykona¢ formowanie kondensatoréw
tacza DC. Wigcej informacji zawiera dokument Capacitor reforming instructions (3BFE64059629 [English]). Mozna takze
skontaktowac sie z dziatem wsparcia technicznego firmy ABB.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect

4.

Sprawdzi¢ miejsce, w ktérym przemiennik czestotliwosci zostanie zamontowany. Upewnic sie, ze:
.

Dobieranie kabli i bezpiecznikow

Dobra¢ kable zasilania. Nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw.
* Kabel zasilania: Firma ABB zaleca stosowanie symetrycznego kabla ekranowanego (VFD), aby uzyskaé najlepsza

wydajnos¢ filtra EMC.

¢ Kabel silnika: Zastosowad symetryczny kabel ekranowany (VFD), aby uzyskaé najlepsza wydajnos¢ filtra EMC.
Symetryczny kabel ekranowany dodatkowo redukuje prady tozyskowe, zuzycie i obciazenie izolacji silnika.

* Typy kabli zasilania: W instalacjach IEC uzywa¢ kabli miedzianych lub aluminiowych (jesli jest to dozwolone). Kable
aluminiowe mozna stosowac wytacznie jako kable zasilania w przemiennikach czestotliwosci 230 V w obudowach
R5...R8. W instalacjach UL uzywaé wytacznie przewoddw miedzianych.

* Prad znamionowy: maks. prad obciazenia.

* Napiecie znamionowe: min. 600 V AC.

* Temperatura: W przypadku instalacji IEC maksymalna dopuszczalna temperatura kabla podczas pracy ciagtej
powinna wynosic¢ co najmniej 70°C. W instalacjach UL i w przypadku przemiennikdéw czestotliwosci z opcja +B056
(IP55, UL typ 12) ta temperatura powinna wynosi¢ co najmniej 75°C.

* Rozmiar: Informacje na temat typowych rozmiaréw kabli zawiera rozdziat Wartos$ci znamionowe, bezpieczniki i
typowe rozmiary kabli zasilania, natomiast informacje o maksymalnych rozmiarach kabli mozna znalez¢é w rozdziale
Charakterystyka zaciskéw kabli zasilania.

Dobraé kable sterowania. W przypadku sygnatéw analogowych nalezy uzy¢ podwdjnie ekranowanych skretek

dwuzytowych. W przypadku sygnatéw cyfrowych, przekaznikowych i we/wy nalezy uzyé kabla z podwdjnym lub

pojedynczym ekranowaniem. Tym samym kablem nie nalezy przesytaé sygnatéw 24 Vi115/230 V.

Zabezpieczy¢ przemiennik czestotliwosci i kabel zasilania odpowiednimi bezpiecznikami. Wiecej informacji zawiera

rozdziat Wartosci znamionowe, bezpieczniki i typowe rozmiary kabli zasilania.

Sprawdzi¢ miejsce montazu

Miejsce montazu jest na tyle dobrze wentylowane lub chtodzone, aby odprowadza¢ ciepto z przemiennika.
Warunki otoczenia sg zgodne z wymaganiami. Wiecej informacji zawiera rozdziat Warunki otoczenia.
Powierzchnia montazu jest mozliwie pionowa i wystarczajaco mocna, aby utrzymac ciezar przemiennika. Informacje o
wadze znajduja sie w rozdziale Waga i wymogi dotyczace wolnego miejsca.
Powierzchnia montazu, podtoga i materiaty znajdujace sie w poblizu przemiennika czestotliwosci nie sg palne.

Wokét przemiennika czestotliwosci jest wystarczajgco duzo miejsca, aby umozliwi¢ chtodzenie, konserwacije i
eksploatacje. Minimalne wymagane wolne miejsce podano w rozdziale Waga i wymogi dotyczace wolnego miejsca.

W poblizu przemiennika nie ma zrédet silnych pdl magnetycznych takich jak wysokopradowe przewody jednozytowe lub
cewki stycznikéw. Silne pole magnetyczne moze powodowac zaktécenia lub niedoktadnosci w dziataniu przemiennika.

5. Zamontowac przemiennik czestotliwosci na $cianie

Mocowania nalezy dobraé zgodnie z lokalnymi wymaganiami odpowiednio do materiatéw powierzchni $ciany, wagi
przemiennika czestotliwo$ci i zastosowania.

Przygotowa¢ miejsce montazu

1. Zaznaczy¢ potozenie otwordw za pomocy szablonu montazowego. Usunaé szablon montazowy przed zamontowaniem
przemiennika czestotliwosci na $cianie.
2. Wywierci¢ otwory i wiozy¢ do nich kotwy montazowe lub kotki rozporowe.
3. Wkrecié¢ wkrety. Pozostawi¢ odstep miedzy tbem wkreta i powierzchnig montazu.
R1...R4 R5...R9 1...R9
@ a 1 @ R1...R2: M5
[ R3...R5: M6
b R6...R9: M8
\
a 2 ||
N>
o \
N
|
ﬁ x4
R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9
mm | cale | mm | cale | mm | cale | mm | cale [ mm | cale | mm | cale | mm | cale | mm | cale | mm | cale
a 98 |3,86| 98 (386 | 160 | 6,30 | 160 | 6,30 | 612 (24,09| 571 (22,5 | 623 |24,5| 701 | 27,6 | 718 | 28,3
b 317 |12,48| 417 |16,42| 473 |18,62| 619 |24,37| 581 |22,87| 531 | 20,9 | 583 | 23,0 | 658 | 25,9 | 658 | 25,9
c - - - - - - - - 160 (6,30 | 213 | 8,4 | 245 | 9,7 | 263 | 10,3 | 345 | 13,6
d> - - - - - - - - 200 | 7,87 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8
e> - - - - - - - - 100 (3,94 | 155 | 6,1 | 155 | 61 [ 155 | 6,1 | 200 | 79
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Obudowy R1...R4: Powiesi¢ przemiennik czestotliwosci na $c
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Obudowy R5...R9: Powiesi¢ przemiennik czestotliwosci na Scianie i dokreci¢ wkrety
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6. Zdjac pokrywe lub pokrywy
R1...R4, IP21 (UL typ 1) R5, IP21 (UL typ 1) R5, IP21 (UL typ 1)
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8. Przyklei¢ do przemiennika czestotliwosci naklejke z ostrzezeniem o napieciu
szczatkowym w odpowiednim jezyku

Obudowy R1...R4: do platformy mocowania panelu sterowania, obudowy R5...R9: obok jednostki sterujacej.
9. Upewni¢ sig, ze przemiennik czestotliwosci jest kompatybilny z systemem uziemienia

Wszystkie przemienniki czestotliwo$ci mozna podtaczy¢ do uziemionej symetrycznie sieci TN-S (trdjnik z uziemieniem
centralnym). W przypadku montazu przemiennika czestotliwosci w innej sieci nalezy odtaczy¢ wkret EMC (odtaczy¢ filtr
EMC) i/lub odtaczyé wkret VAR (odtaczyé obwdd warystora).

Rozmiar Uziemione symetrycznie | Sieci typu trojkat Sieci IT (bez uziemienia  |Sieci TTV2
obudowy sieci TN-S (tréjnik z uziemieniem wierzchot- |lub z uziemieniem przez
z uziemieniem central- |kowym i tréjkat rezystancje o wysokiej
nym) z uziemieniem centralnym | wartosci)
R1...R3 Nie odtaczaé wkreta Odtaczy¢ wkret EMC. Odtaczy¢ wkrety EMC Odtaczy¢ wkrety EMC
R4 v2 EMC ani VAR. Nie odtaczaé wkretu VAR. |iVAR. iVAR.
R4...R5 Nie odtaczac wkreta Uwaga: Przemiennik Odtaczy¢ wkrety EMC Odtaczy¢ wkrety EMC
EMC ani VAR. czestotliwosci nie jest (2 sztuki) i wkret VAR. (2 sztuki) i wkret VAR.
oceniany pod katem
standarddéw IEC
w zakresie stosowania
w sieciach tego typu.
R6...R9 Nie odtaczac wkreta Nie odfaczac wkretéw Odtaczy¢ wkrety EMC Odtaczy¢ wkrety EMC
EMC ani VAR. EMC AC ani VAR. Odfaczy¢ | (2 sztuki) i wkret VAR. (2 sztuki) i wkret VAR.
wkret EMC DC.

1) W sieci zasilajacej musi by¢ zainstalowane zabezpieczenie réznicowopradowe.
2) Firma ABB nie gwarantuje kategorii EMC ani dziatania czujnika pradu uptywowego wbudowanego w przemiennik
czestotliwosci.

10. Zmierzy¢ rezystancje izolacje kabli zasilania i silnika

Zmierzy¢ rezystancje izolacje kabla wejsciowego przed podtaczeniem go do prze-
miennika czestotliwosci. Nalezy pamietac o stosowaniu sie do lokalnych przepiséw.

Rezystancje izolacji kabla silnika oraz izolacji silnika nalezy zmierzy¢, gdy kabel jest
odfaczony od przemiennika czestotliwosci. Zmierzy¢ rezystancje izolacji miedzy
poszczegdlnymi przewodami fazowymi i przewodem uziomowym PE. Uzy¢ napiecia
pomiarowego 1000 V DC. Rezystancja izolacji silnika ABB musi przekracza¢ 100 MQ
(wartos¢ odniesienia w temperaturze 25°C). Wymagania dotyczace rezystancji
izolacji innych silnikéw sa podane w instrukcjach dostarczonych przez producenta.
Wilgo¢ wewnatrz silnika zmniejsza rezystancje izolacji. W przypadku podejrzenia, ze
w obudowie silnika moze by¢ wilgo¢, nalezy go osuszy¢ i powtérzyé pomiar.

U1-PE, V1-PE, W1-PE




11. Podtaczy¢ kable zasilania

Schemat potaczen (kable ekranowane)

Obudowy R1...R3 maja wbudowany
czoper hamowania. W razie potrze-
el s R. by mozna podtaczy¢ rezystor hamo-

@ uDC+ @ wania do zaciskdw R- i UDC+/R+.
Rezystor hamowania nie jest do-

-
m
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Dwa przewody uziomowe. Standard bezpieczenstwa przemiennikéw IEC/EN 61800-5-1 wymaga dwdch przewoddéw
uziomowych PE, jesli powierzchnia przekroju przewodu PE jest mniejsza niz 10 mm*< Cu lub 16 mm*© Al. Mozna na
przyktad uzy¢ ekranu kabla oprécz czwartego przewodu.

Nalezy uzy¢ osobnego kabla uziomowego lub kabla z osobnym przewodem uziomowym PE po stronie linii, jesli
przewodno$é czwartego przewodu lub ekranu nie spetnia wymagarn przewodu uziomowego PE.

Nalezy uzy¢ osobnego kabla uziomowego po stronie silnika, jesli przewodnos¢ ekranu nie jest wystarczajaca lub jesli
w kablu nie ma symetrycznego przewodu uziomowego PE.

Uziemienie obwodowe (360°) ekranu jest wymagane w przypadku kabla silnika i kabla rezystora hamowania (jeslijest
uzywany). Jest ono takze zalecane w przypadku kabla zasilania.

W razie potrzeby nalezy zamontowaé zewnetrzny filtr (du/dt, sktadowej zerowej lub filtr sinusoidalny). Filtry sa
dostepne w firmie ABB.

Procedura podtaczania

Obudowy R5...R9: Zdjaé ostony zaciskéw kabla zasilania.

Obudowy R6...R9: Zdemontowac ptyty boczne (a). Zdja¢ ostone (b), a nastepnie przygotowac odpowiednie otwory na
kable. W przypadku instalowania kabli rownolegtych w obudowach R8...R9 nalezy takze przygotowac odpowiednie
otwory w dolnej ostonie.

R6...R9




2. Przygotowac kable zasilania:
* Wyjac¢ gumowe dtawiki z przepustu kablowego.
* Wycia¢ odpowiedni otwdr w gumowym dfawiku. Nasunaé dtawik na kabel (a).
* Przygotowac koricowki kabli zasilania wejSciowego oraz silnika w sposéb przedstawiony na rysunku (b).
* Przeciagnaé kable przez otwory przepustu kablowego i zamocowac dtawiki w tych otworach.
* Jedli sa uzywane kable aluminiowe, natozy¢ smar na odstoniete przewody przed podtaczeniem ich do przemiennika
czestotliwosci.
2 2b

PE

3. Podtaczy¢ kable zasilania. Momenty dokrecenia zawiera rozdziat Charakterystyka zaciskéw kabli zasilania.

* Podtaczyé przewody fazowe kabla silnika do zaciskéw T1/U, T2/V i T3/W. Podtaczyé skrecany ekran kabla do zacisku
uziomowego. (a)

* Podtaczyc kabel zasilania do zaciskéw L1, L2 i L3. Podtaczy¢ skrecony ekran kabla i dodatkowy przewdd uziomowy PE
do zacisku uziemienia. (b)

* Obudowy R8...R9: Jesli jest uzywany tylko jeden przewdd, firma ABB zaleca umieszczenie go pod gérna plytka
dociskowa. W razie uzywania réwnolegtych kabli zasilania pierwszy przewdd nalezy umiesci¢ pod dolng ptytka
dociskowa, a drugi — pod gérna.

* Obudowy R8...R9: W razie uzywania réwnolegtych kabli zasilania zamontowa¢ druga listwe uziemiajaca dla
réwnolegtych kabli zasilania.

* Dokrecic¢ zaciski listwy uziemiajacej kabla zasilania do odstonietej czesci kabli (c). Dokrecié zaciski z momentem sity
1,2 N-m.

* Podtaczyé kable rezystora hamowania lub czopera hamowania, jesli sa one uzywane. W obudowach R1...R2 nalezy
zamontowac listwe uziemiajaca, zanim bedzie mozliwe podtaczenie kabli hamowania (zobacz nastepny krok).

* Obudowy R6...R9: Po podtaczeniu kabli zasilania zamontowac¢ ostone zaciskéw (d).

R1...R4 R5
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Uwaga: Powyzsza ilustracja przedstawia obudowy R1...R2.
Obudowy R3...R4 sg podobne.
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4. Obudowy R1...R2, R4, R6...R9: Zamontowac listwe uziemiajaca. W obudowach R6...R9 jest to listwa uziemiajaca dla
kabli sterowania.
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5. Obudowa R5: Zamontowac¢ plyte skrzynki kablowej (a) i ostone (b).
RS

5

6. Mechanicznie zamocowad kable na zewnatrz przemiennika czestotliwosci.
7.

Uziemi¢ ekran kabla silnika po stronie silnika. Aby zminimalizowa¢ zaktécenia radiowe, uziemic ekran kabla silnika
obwodowo (360°) przy przepuscie kablowym do skrzynki z zaciskami silnika.




12. Podtaczyc kable sterowania

Wykona¢é podtaczenia zgodnie z zastosowaniem. Pary kabla sygnatowego powinny byé skrecone ze sobg mozliwie najblizej

zaciskdw przytaczeniowych, aby zapobiec sprzezeniu indukcyjnemu.
1. Wyciaé otwdr w gumowym dfawiku i nasunaé go na kabel.

2. Uziemi¢ obwodowo (360°) zewnetrzny ekran kabla pod zaciskiem uziemiajacym. Ostonieta cze$¢ kabla powinna
znajdowacd sie jak najblizej zaciskdéw jednostki sterujacej. Uziemic réwniez ekrany kabli dwuzytowych i przewodu

uziomowego przy zacisku SCR.
3. Przywigzac wszystkie kable do mocowar kabli

znajdujacych sie w zestawie.

Schemat domysinych potaczen we/wy (domysina konfiguracja dla wody)

X1 Napiecie odniesienia oraz wejscia i wyjscia analogowe

SCR

Ekran kabla sygnatowego

Al

1...10kQ

Warto$¢ zadana i $ci wyjsciowej: 0...10 V

AGND

9
Masa obwodu wej$cia analogowego

+10V

Napiecie odniesienia 10 V. DC

A2

Wartos¢ biez przezenia zwrotnego: 0...10 V

AGND

Masa obwodu wej$cia analogowego

AO1

Czestotliwo$¢ wyjsciowa: 0...10 V

AO2

Prad silnika: 0...20 mA

AGND

Masa obwodu wyjécia analogowego

Wyjécie napigcia

pomocniczego i programowalne wejécia cyfrowe

+24V

Wyjscie napigcia pomocniczego +24 V DC, maks. 250 mA

Masa dla wyj$cia napiecia pomocniczego

Wspdlne przytacze dla we. cyfrowych

Stop (0)/Start (1)

Nie skonfigurowano

Wybér statej czestotliwosci/predkosci

Nie skonfigurowano

Nie skonfigurowano

Nie skonfigurowano

Gotowos¢ do pracy
250 VAC/30V DC
2A

Bieg
250 VAC/30V DC
2A

Biad (1)
250 VAC /30 V DC
2A

dldia

Wbudowana magistrala komunikacyjna

+
:2“9) ?_\_ Wbudowana magistrala komunikacyjna, EFB
31 DGND (EIA-485)
S4 TERM Przetgcznik terminacji
S5 BIAS Przetgcznik rezystoroéw bias
.= A X4 Bezpieczne wytgczanie momentu
D 34 QOUT1 Bezpieczne wylgczanie momentu (STO). Oba obwody musza byé
:5—/ 35 ouT2 ?t?y byto mozliwe uruchomlenle przemiennika
Na rysunku pr:
t- 36 SGND obwodu i Astwa za posredni styku i lia.
37 N1 Jesli funkcja STO nie jest uzywana, nalezy pozostawi¢ zamontowane|
38 fabrycznie zworki bez zmian. Patrz takZe sekcja Bezpieczne
IN2 wylaczanie momentu (STO).

X10 24V AC/DC

24V AC/DC+ in| Tylko R6... R9: Zew. Wejscie 24V AC/DC zasilajace
24V AC/IDC- in f‘ﬁggs})kneesterujqca, gdy gtéwne zasilanie jest odtgczone.

Catkowita obcigzalno$¢ wyjscia napiecia pomocniczego +24 V (X2:10) to 6,0 W (250 mA / 24 V DC).

Zaciski

Rozmiar przewodu

Moment dokrecenia

+24V, DGND, DCOM, B+, A-, DGND, Ext. 24 V

0,2...2,5mm? (24 ... 14 AWG)

DI, Al, AO, AGND, RO, OUT, IN, SGND

0,14 ...1,5 mm? (26 ... 16 AWG)

0,5-0,6 N-m
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Przyktady montazu kabla sterowania

W tej sekcji pokazano przyktady prowadzenia kabli sterowania w obudowach R4 i R6...R9. Obudowy R1...R3i R5 sg podobne
do obudowy R4.
R4 R6...R9

| [ [@
g aeaton
P ostamo

Internal Fan
Birection

5 etel B

Potaczenie wbudowanej magistrali komunikacyjnej

Przemiennik czestotliwosci mozna podtaczyé do facza komunikacji szeregowej za pomoca modutu adaptera lub wbudowa-
nego interfejsu magistrali komunikacyjnej. Wbudowany interfejs komunikacyjny obstuguje komunikacje Modbus RTU.

Aby skonfigurowaé komunikacje Modbus RTU z wbudowanga magistrala komunikacyjna:

1. Podfaczyé kabel magistrali komunikacyjnej i zadane sygnaty we/wy. Uzy¢ kabla Belden 9842 lub odpowiednika. Belden
9842 to podwdjna skretka ekranowana z impedancja falowa 120 Q.

2. Jesli przemiennik czestotliwosci znajduje sie na koricu magistrali komunikacyjnej, ustawi¢ przetacznik terminacji na Wt.

3. Wiaczyd przemiennik czestotliwosci i ustawi¢ wymagane parametry. Wiecej informacji zawiera rozdziat Komunikacja po
magistrali.

Ponizej przedstawiono przyktadowe potgczenie.

! 1 ! 1
! !
I I
I I
4 3) (TTTTT
1 1a 17 1/a [=)
G R - + + Ll |2 + L | 2Z + L Z
g ol |[<<||O ol |[<<||O m| | <||O
- [m] [m] [=)]
Terminacja Wt.D Terminacja i bias WYt Terminacja i bias WYL Terminacja i bias W D2
Kontroler Przemiennik Przemiennik Przemiennik
automatyki czestotliwosci czestotliwosci czestotliwosci

1) Urzadzenia znajdujace sie na koricach magistrali komunikacyjnej musza mieé wiaczong terminacje. Wszystkie inne
urzadzenia musza mie¢ terminacje wytaczong.

2) Jedno urzadzanie musi mieé wiaczony bias. Zaleca sie, aby to urzadzenie znajdowato sie na koricu magistrali
komunikacyjnej.

3) Przymocowac ekrany kabli razem do kazdego przemiennika, ale nie podtaczac ich. Podtaczyc¢ ekrany tylko do zacisku
uziemienia kontrolera automatyki.

4) Podtaczyc przewdd uziemienia sygnatu (DGND) do zacisku uziemienia sygnatu kontrolera automatyki. Jesli kontroler
automatyki nie ma zacisku uziemienia sygnatu, uziemienie sygnatu potaczyc¢ z ekranami kabli za posrednictwem rezystora o
wartosci 100 Q, najlepiej jak najblizej kontrolera automatyki.
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13. Zamontowa¢ moduty opcjonalne, jesli sg czescig dostawy
14. Zamontowac pokrywe lub pokrywy
Procedura montazu pokrywy jest odwrotna do procedury demontazu. Wiecej informacji zawiera rozdziat Zdja¢ pokrywe lub
pokrywy. W przypadku obudoéw R6...R9 przed zamontowaniem pokrywy nalezy zamontowad ptyty boczne pokazane w sekgcji

Procedura podtaczania.

15. Uruchamianie przemiennika czestotliwosci

Ponadto nalezy sie upewnic, ze mozna bezpiecznie uruchomi¢ silnik. Jedli istnieje zagrozenie, odtaczy¢ silnik od

C OSTRZEZENIE! Przed rozruchem przemiennika czestotliwosci nalezy upewnié sie, ze montaz zostat ukoriczony.
innych urzadzen

restartowania programu sterujacego przemiennikiem, koniecznie nalezy sie upewnié, ze nie wystepujg zadne
niebezpieczne sytuacje. Funkcje te powoduja automatyczne zresetowanie przemiennika czestotliwosci i
kontynuowanie dziatania po btedzie lub przerwie w zasilaniu. W przypadku aktywowania tych funkcji instalacja
musi zostaé czytelnie oznakowana zgodnie z definicjg w normie IEC/EN 61800-5-1, podsekcja 6.5.3, na przyktad
»TO URZADZENIE URUCHAMIA SIE AUTOMATYCZNIE”.

2 OSTRZEZENIE! Jesli zostana aktywowane funkcje automatycznego resetowania btedéw lub automatycznego

Wykona¢ procedure uruchamiania za pomoca panelu sterowania. Dwa polecenia znajdujace sie w dolnej czesci wyswietlacza
odpowiadaja funkcjom przyciskédw i znajdujacych sie pod wyswietlaczem. Polecenia przypisane do przyciskéw
sa rézne w zaleznosci od kontekstu. Przyciski strzatek E) G] i @ umozliwiaja przesuwanie kursora lub zmiane warto-
$ci w zaleznosci od aktywnego widoku. Klawisz powoduje wys$wietlenie strony pomocy uzaleznionej od kontekstu.

1. | Wiaczy¢ przemiennik czestotliwosci. Przygotowad dane z tabliczki znamionowej silnika.

2. | Asystent pierwszego uruchamiania wspiera uzytkownika podczas

pierwszego uruchomienia. Espariol
Jest on uruchamiany automatycznie. Poczekaé, az na panelu sterowania Portugues
zostanie wys$wietlony ekran wyboru jezyka. Francais
Wybrac jezyk, ktéry ma by¢ uzywany, i nacisna¢ przycisk (OK). Sunn;i
Uwaga: Po wybraniu jezyka wzbudzenie panelu sterowania zajmuje kilka Russki

minut.

Falsk
Turkce

0K »

3. | Wybra¢ opcje Rozpocznij konfiguracje, a nastepnie nacisnac przycisk

(Dalej). Auto ™ ACO5E0 (.0 Hz

Asystent pierw. uruch,

skarfigurowad przermiennik
czestothiwose teraz?

Mie teraz
1303 Dalej
4. | Aby ukoniczy¢ asystenta pierwszego uruchamiania, nalezy wybrac¢
wartosci i ustawienia po wy$wietleniu przez asystenta odpowiedniego | Wiyt & ™ ACOEE0 0.0 Hz
monitu. Te czynnosci nalezy wykonywac do momentu wyswietlenia na " . N
panelu informacji o ukoriczeniu pierwszego uruchamiania. Konfiguracja procesu ukoriczona
Sterowanie skonfigurowano w
Gdy na panelu zostanie wys$wietlona informacja o ukorczeniu nastepujacy sposoh.
pierwszego uruchamiania, przemiennik czestotliwosci jest gotowy do Start/Ston: ol
uzycia. Nacisnaé przycisk (Gotowe), aby przejé¢ do widoku Tarts atop:
gtéwnego. Wartose zadana [czest):Skalowane .
Wstecz Gotowe
5. | Widok gtéwny przedstawia wartosci wybranych sygnatéw.
Wiyt & ™ ACO5E0 0.0Hz

Eiestutliwuéé Wy SCioura 0 . 0 0 |
;ra_d silnika 000|’

I;Jnment silnika 00

Opcje 1/4 Menu

4
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Wprowadzi¢ dodatkowe zmiany, np. w celu ochrony pompy, zaczynajac
w menu Gtéwne. W widoku gtéwnym nacisnaé przycisk (Menu),

aby wej$¢ do menu gtéwnego.

(Wybierz) lub (»).

nacisna¢ przycisk

Wybra¢ opcje Ustawienia, a nastepnie nacisna¢ przycisk

Aby uzyskac wiecejinformacji o elementach menu Ustawienia, nalezy
w celu otwarcia strony pomocy.

Wiyt ™ ACO5E0 0.0Hz
Menu gliwne
Ustawienia -
mS 1/0 .
EE Diagnostyka -
o I . .
Wyjds Wybierz
Wiyt ™ ACO5E0 0.0Hz
Ustawienia
Silnik -
Funkcje pompy (3

Mie wyhrano w

Regulatory PID
Sterowanie zestawem wielopompao.. e

Wstecz Wybierz

Komunikacja po magistrali

Aby skonfigurowa¢ komunikacje po wbudowanej magistrali za pomoca protokotu Modbus RTU, nalezy ustawic co najmniej

nastepujace parametry:

Parametr Ustawienie Opis

20.01 Komendy Zewl Wbudowana Wybiera magistrale komunikacyjna bedaca zrédtem polecen startu i
magistrala stopu, gdy jako aktywna lokalizacja sterowania zostanie wybrana
komunikacyjna lokalizacja ZEW1.

22.11 W. zad. pred. 1 Zewl EFB — wartos¢ Wybiera wartos$¢ zadang odebrang przez wbudowany interfejs
zadanal komunikacyjny jako wartos¢ zadang predkosci 1. Ten parametr stuzy

do sterowania predkoscia.

28.11 W. zad. czest. 1 Zewl EFB — wartos¢

Wybiera wartos$¢ zadang odebrang przez wbudowany interfejs

zadanal komunikacyjny jako warto$¢ zadang czestotliwoséci 1. Ten parametr
stuzy do sterowania czestotliwoscia.
58.01 Wtaczenie protokotu Modbus RTU Inicjuje komunikacje przez wbudowana magistrale komunikacyjna.
58.03 Adres wezta 1 (domyslnie) Adres wezta. Nie moze by¢ dwdch weztdw online o takim samym adresie.
58.04 Szybkos¢ transmisji 19,2 kb/s Definiuje szybkos$¢ komunikacji tacza. Nalezy uzy¢ tego samego
(domysinie) ustawienia co w stacji nadrzednej.
58.05 Parzystos¢ 8 EVEN1 Wybiera ustawienie parzystosci i bitu stopu. Nalezy uzy¢ tego samego
(domyslnie) ustawienia co w stacji nadrzedne;j.
58.06 Sterowanie Odswiez Sprawdza poprawnosé zmienionych ustawien konfiguracji EFB. Uzy¢
komunikacja ustawienia po zmodyfikowaniu dowolnych parametréw w grupie 58.

Inne parametry zwigzane z konfiguracja magistrali komunikacyjnej:

58.14 Reakcja na utrate komunik. [58.17 Opdznienie transmisji

58.28 EFB: typ wartosci akt. 1 [58.34 Kolejnos¢ stow

58.15 Tryb utraty komunikacji

58.25 Profil sterowania

58.31 EFB: zrédto transp. w.  [58.101 Dane 1/0 1

akt. 1

58.16 Czas utraty komunikacji

58.26 EFB: typ wartosci zad. 1 [58.33 Tryb adresowania

58.114 Dane 1/0 14

Ostrzezenia i btedy

Ostrze- | Btad |[Nazwa Opis
Zenie
A2A1 2281 [Kalibracja pradu Ostrzezenie: Kalibracja pradu zostanie przeprowadzona podczas
nastepnego uruchomienia.
Btad: Btad pomiaru fazy pradu wyjsciowego.
A2B1 2310 |Przetezenie Prad wyjsciowy przekracza wewnetrzny limit. Przyczyng moze takze byé
problem z uziemieniem lub utrata fazy.
A2B3 2330 [Zwarcie doziemne Zwykle zwarcie doziemne w silniku lub kablu silnika jest powodowane przez
asymetrig obcigzenia.
A2B4 2340 (Zwarcie W silniku lub jego kablu wystepuje zwarcie.
- 3130 |Utrata fazy wejsciowej |Z powodu braku fazy linii zasilajacej wystepuje oscylacja napiecia
posredniego obwodu DC.
- 3181 |Bfad okablowania/ Nieprawidtowe podtaczenie kabla zasilajagcego i kabla silnika.
uziemienia
A3A1 3210 |Przepiecie obwodu DC |Napiecie posredniego obwodu DC jest zbyt wysokie.
A3A2 3220 [Niedostateczne napiecie [Napiecie posredniego obwodu DC jest zbyt niskie.
tacza DC
- 3381 |Utrata fazy wyjsciowej |Do silnika nie sa podtaczone wszystkie trzy fazy.
- 5090 |Btad urz.bezp.wyt.mom. |Diagnostyka urzadzenia bezpiecznego wytaczania momentu wykryta btad
urzadzenia. Nalezy skontaktowac sie z firma ABB.
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Ostrze- | Btad |Nazwa Opis
zenie
A5A0 5091 |Bezpieczne wytaczanie [Funkcja Bezpieczne wytaczanie momentu (STO) jest aktywna.
momentu
ATCE 6681 |Utrata komunikacji EFB |Przerwa w komunikacji przez wbudowang magistrale komunikacyjna.
A7C1 7510 |Komunikacja przez Utrata komunikacji miedzy przemiennikiem czestotliwosci (lub sterownikiem
adapt. kom. A PLC) i adapterem magistrali komunikacyjnej.
ATAB - Btad konf. modutu Zainstalowany modut typu C rézni sie od skonfigurowanego modutu lub
rozszerz. we/wy wystapit btgd komunikacji miedzy przemiennikiem czestotliwoscii modutem.
AFF6 - Bieg identyfikacyjny Bieg identyfikacyjny silnika zostanie przeprowadzony przy nastepnym
uruchomieniu.
- FA81 |[Bezpieczne wytaczanie [Obwdd 1 funkcji Bezpiecznego wytaczenia momentu jest uszkodzony.
momentu 1
- FA82 |Bezpieczne wyfaczanie |Obwdd 2 funkcji Bezpiecznego wyfaczenia momentu jest uszkodzony.
momentu 2
Wartosci znamionowe, bezpieczniki i typowe rozmiary kabli zasilania
ACQ580 Wartosci znamionowe Bezpieczniki Typowe rozmiary kabli | Roz-
-01-... Prad Prad Moc Bezpiecznik |Bezpiecznik | Bez- zasilania (miedz) miar
wejsciowy | wyjsciowy | silnika gG uR/aR piecznik obu-
(IEC 60269) | (DIN 43620) | UL klas; dowy
7234
h h 13 I P,/ Typ ABB Typ Bussmann
(480v) (480Vv)| Prd(asov)
A A kW | KM mm?2 AWG
Uy = tréjfazowe 230 V
04A7-2 4,7 - 4,7 - 0,75 | 1,0 | OFAFOOOH25 | 170M1563 J3S-15 3x1,5+1,5 14 R1
06A7-2 6,7 - 6,7 - 1,1 1,5 | OFAFOOOH25 | 170M1563 J3S-15 3x1,5+15 14 R1
07A6-2 7,6 - 7,6 - 15 2,0 | OFAFOOOH25 | 170M1563 J3S-15 3x1,5+1,5 14 R1
012A-2 12,0 - 12,0 - 3,0 | 3,0 | OFAFOOOH25 | 170M1563 J3S-15 3x1,5+1,5 14 R1
018A-2 16,9 - 16,9 - 4,0 | 5,0 | OFAFOOOH25 | 170M1563 J3S-30 3x2,5+2,5 10 R1
025A-2 | 24,5 - 24,5 - 55 | 7,5 | OFAFOOOH40 | 170M1565 J3S-40 3x4,0+4,0 8 R2
032A-2 31,2 - 31,2 - 7,5 | 10,0 | OFAFOOOH40 | 170M1565 J3S-40 3x6,0 + 6,0 8 R2
047A-2 | 46,7 - 46,7 - 11,0 | 15,0 | OFAFOOOH63 | 170M1566 | J]S-80 3x10 + 10 6 R3
060A-2 | 60 - 60 - 15 20 | OFAFOOOH63 | 170M1566 | 11S-80 3x16 + 16 4 R3
089A-2 89 - 89 - 22 30 | OFAFOOH125 | 170M3815 | J1S-150 3x35 + 16 2 R5
091A-2 91 - 91 - 22 30 | OFAFOOH125 | 170M1569 | J3S-150 3x50 +25 2 R4 v2
115A-2 115 - 115 - 30 40 | OFAFOOH125 | 170M3815 | J1S-150 3x50 +25 1/0 R5
144A-2 144 - 144 - 37 50 OFAFOH200 170M3817 | 11S-200 3x70 + 35 3/0 R6
171A-2 171 - 171 - 45 60 OFAFOH250 170M5809 | J1S-250 3x95 + 50 4/0 R7
213A-2 213 - 213 - 55 75 OFAF1H315 170M5810 | J1S-300 | 3x120 +70 300 MCM R7
276A-2 276 - 276 - 75 | 100 | OFAF2H400 170M6810 | J3S-400 |2x(3x70 + 35) 2x2/0 R8
Uy = tréjfazowe 400 V lub 480 V
02A7-4 2,6 2,1 26 | 21 |075| 1,0 OFAFOOOH4 170M1561 J3S-15 3x1,5+15 14 R1
03A4-4 3,3 30 | 33| 30 11 1,5 OFAFOOOH6 170M1561 J3S-15 3x1,5+1,5 14 R1
04A1-4 4,0 3,4 | 40| 3,5 1,5 2,0 OFAFOO0H6 170M1561 J3S-15 3x1,5+15 14 R1
05A7-4 5,6 48 | 56 | 4,8 2,2 3,0 | OFAFOOOH10 | 170M1561 J3S-15 3x1,5+15 14 R1
07A3-4 | 72 | 6,0 | 72 | 6,0 | 3,0 | 3,0 | OFAFOOOH10 | 170M1561 | 13S-15 3x1,5+1,5 14 R1
09A5-4 | 9,4 76 [ 94| 76 4,0 | 50 | OFAFOOOH16 | 170M1561 J3S-15 3x2,5+2,5 14 R1
12A7-4 12,6 | 11,0 |126 | 12,0 | 55 | 7,5 | OFAFOOOH16 | 170M1561 J3S-15 3x2,5+2,5 14 R1
O18A-4 | 17,0 | 14,0 | 17,0 | 14,0 | 7,5 | 10,0 | OFAFOOOH25 | 170M1563 J3S-30 3x2,5+2,5 12 R2
026A-4 | 25,0 [ 21,0 |[25,0 [ 23,0 | 11,0 | 15,0 | OFAFOOOH32 | 170M1563 | JJS-30 3x6 +6 10 R2
033A-4 | 32,0 | 27,0 |32,0| 27,0 | 15,0 [ 20,0 | OFAFOO0H40 | 170M1565 | 13S-40 3x10 + 10 8 R3
039A-4 | 38,0 | 34,0 |38,0| 34,0 | 18,5 | 25,0 | OFAFOOOH50 | 170M1565 | 13S-60 3x10 + 10 8 R3
046A-4 | 45,0 | 40,0 |45,0| 44,0 | 22,0 | 30,0 | OFAFOOOH63 | 170M1566 | J1S-60 3x10 + 10 6 R3
062A-4 62 52 62 52 30 40 | OFAFOOOH80 | 170M1567 J3S-80 3x25 + 16 4 R4
062A-4 62 52 62 52 30 40 | OFAFOOOH80 | 170M1567 J3S-80 3x25 + 16 4 R4 v2
073A-4 73 65 73 65 37 50 |OFAFOOOH100 | 170M1568 | J1S-100 3x35+ 16 4 R4
073A-4 73 65 73 65 37 50 |OFAFOOOH100| 170M1568 | J1S-100 3x35 + 16 4 R4 v2
089A-4 89 77 89 77 45 60 |OFAFOOOH100| 170M1569 | J3S-110 3x50 + 25 3 R4 v2
088A-4 | 88 77 | 88 | 77 45 | 60 |OFAFOOOH100| 170M1569 | 13S-110 3x50 + 25 3 R5
106A-4 106 96 | 106 | 96 55 75 OFAFOOH125 | 170M3817 | J3S-150 3x70 + 35 1 R5
145A-4 145 | 124 | 145 | 124 75 | 100 | OFAFOOH160 | 170M3817 | J]S-200 3x95+ 50 2/0 R6
169A-4 169 | 156 | 169 | 156 90 | 125 | OFAFOH250 170M5809 | 13S-225 | 3x120 +70 3/0 R7
206A-4 | 206 | 180 [ 206 | 180 | 110 | 150 | OFAF1H315 170M5810 | J1S-300 | 3x150 + 70 4/0 R7
246A-4 | 246 | 240 | 246 | 240 | 132 | 200 | OFAF1H355 170M5812 | 13S-350 | 2x(3x70+35) | 2x1/0 lub R8
350 MCM
293A-4 | 293 | 260 | 293 | 260 | 160 | 250 | OFAF2H425 | 170M6812D | JJS-400 | 2x(3x95+50) 2x2/0 R8
363A-4 | 363 | 361 | 363 | 361 | 200 | 300 | OFAF2H500 |[170M6814D | J1S-500 |2x(3x120+70) 2x4/0 R9
430A-4 | 430 | 414 | 430 | 414 | 250 | 350 | OFAF3H630 |170M8554D | JJS-600 |2x(3x150+70)|2%x300 MCM| R9

1) Typowa moc silnika bez przecigzenia (praca normalna). Znamionowa moc w kW dotyczy wigekszosci czterobiegunowych
silnikéw IEC. Wartosci znamionowe podane w koniach mechanicznych maja zastosowanie do wiekszosci silnikdw czterobie-

gunowych NEMA.

2) Aby zachowa¢ zgodno$¢ ze standardem IEC/EN/UL 61800-5-1, nalezy zastosowac zalecane bezpieczniki do ochrony

obwodu odgatezi

onego.
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3) Przemiennik czgstothwoso jest przystosowany do zastosowania w obwodzie, ktéry moze dostarczac nie wiecej niz

100 tys. amperdéw symetrycznej wartosci skutecznej przy maksymalnym napieciu 480 V, jesli obwdd jest zabezpieczony za
pomoca bezpiecznikéw przedstawionych w tej tabeli.
4) Informacje o dodatkowych wytacznikach i bezpiecznikach UL, ktérych mozna uzywaé do zabezpieczenia obwodu
odgatezionego zawiera dokument Alternate Fuses, MMPs and Circuit Breakers for ABB Drives (3AXD50000645015 [j. ang.])

Charakterystyka zaciskéw kabli zasilania

Rozmiar T1/U, T2/V, T3/W, L1, L2, L3, R-, R+/UDC+ PE
obudowy Min. rozmiar Maks. rozmiar Moment Maks. rozmiar Moment
przewodu przewodu dokrecenia przewodu dokrecenia
(jedno-i (jedno-i (jedno-i
wielozytowego) wielozytowego) wielozytowego)
mm?2 AWG mm? AWG N-m |funt-sita mm? AWG N-m |funt-sita
na stope na stope
RL 0,2/0,2 24 6/4 10 1,0 0,7 16/16 6 15 11
R2 0,5/0,5 20 16/16 6 15 11 16/16 6 15 11
R3 0,5/0,5 20 35/35 2 35 2,6 35/35 2 15 11
R4 0,5/0,5 20 50 1 4,0 3,0 35/35 2 2,9 21
R4 V2 1,5/1,5 20 70 1 5,5 4,0 35/35 2 2,9 21
R5 6 6 70 1/0 15 111 35/35 B 2,2 16
R6 25 4 150 300 MCM 30 22,1 1809 | 350McMYD | 98D 7,20
R7 95 3/0 240 500 MCM 40 29,5 1809 | 350McMY | 9,80 7,20
RS 2x50 2x1/0 2x150 [2x300 MCM| 40 29,5 | 2x1800 [2x350 MCMD| 9,81 7,20
R9 2x95 2x3/0 2x240 [2x500 MCM| 70 51,6 | 2x1801 [2x350 McMD| 9,81 7,20

1) W przypadku przemiennikdw czestotliwosci 400/480/575 V do uziemiania stuzy koricéwka kablowa lub zacisk kabla.

Uwagi:

*  Prad przy maksymalnym obcigzeniu moze przekracza¢ dopuszczalny prad przewoddw o podanym minimalnym rozmiarze.
* Do zaciskéw nie mozna podtaczy¢ przewodu o jeden rozmiar wiekszego niz podany maksymalny rozmiar przewodu.

*  Maksymalna liczba przewoddw, ktére mozna podtaczyé do jednego zacisku, to 1.

*  Zewzgledu na zgodnos¢ z UL w przemienniku w obudowie R2 nie nalezy stosowaé przewoddw o wigkszym rozmiarze.

Waga i wymogi dotyczace wolnego miejsca
W tej tabeli podano wymagane warunki otoczenia podczas eksploatacji przemiennika czestotliwosci (w instalacji stacjonarnej).

Roz-

) Waga Wymagane wolne miejsce w przypadku montazu pionowego
oml;zt Samodzielnie Obok siebie !
dowy P21 IP55 1P21 (UL typ 1) IP55 (UL typ 12) Wszystkie typy Wszystkie typy
(ULtyp1) | (ULtyp12) | powyzej | Ponizej? | Powyzej | Ponizej? Z boku Powyzej | Ponizej?
kg |[funty| kg |[funty| mm |cale | mm | cale | mm | cale | mm | cale | mm cale | mm | cale | mm | cale
R1 46 |10,1 | 48 [ 10,6 | 65 |2,56| 86 |3,39| 137 (539 116 | 4,57 | 150 5,91 | 200 | 7,87 | 200 | 7,87
R2 6,6 |146| 68 | 150 | 65 [2,56| 86 |3,39| 137 | 5,39 | 116 | 4,57 | 150 5,91 | 200 | 7,87 | 200 | 7,87
R3 11,8 [26,0| 13,0 | 28,7 | 65 |2,56| 53 |2,09|200|787| 53 [2,09| 150 5,91 | 200 | 787 | 200 | 7,87
R4 19,0 | 41,9 (20,0 | 44,1 | 53 |2,09|200 |787 | 53 [2,09|200 (787 | 150 591 | 200 | 787 | 200 | 7,87
R4ve2 |20,0 44,1 21,0 | 46,3 | 53 |2,09|200 |787 | 53 [2,09|200 | 787 | 150 5,91 | 200 | 7,87 | 200 | 7,87
R5 28,3 (62,4 (29,0640 | 75 [295|200 | 7,87 [ 100 | 3,94 | 200 | 7,87 | 150 591 |200 | 787 | 200 | 7,87
R6 42,4 193,5|43,0 (94,8 | 155 | 6,10 [ 300 | 11,8 | 155 | 6,10 | 300 | 11,8 | 150 591 |200 | 787 300|118
R7 54 |119,1| 56,0 |123,5| 155 | 6,10 | 300 | 11,8 | 155 | 6,10 | 300 | 11,8 | 150 5,91 | 200 | 787 | 300 | 11,8
R8 69 |152,2| 77 |169,8| 155 | 6,10 | 300 | 11,8 | 155 | 6,10 | 300 | 11,8 | 150 591 | 200 | 787 | 300 | 11,8
R9 97 |213,9] 103 [227,1| 200 | 7,87 [ 300 | 11,8 | 200 | 7,87 | 300 | 11,8 [ 150 591 |[200 | 787 300|118

1) Bez wolnego miejsca po bokach.
2) Pomiar od obudowy przemiennika czestotliwosci, a nie skrzynki kablowej.
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Warunki otoczenia

Wysoko$¢é miejsca instalacji 0-4000 m nad poziomem morza. Prad wyjsciowy nalezy obnizyé w przypadku wysoko-
$ci wiekszej niz 1000 m. Za kazde 100 m powyzej 1000 m prad wyjsciowy nalezy obnizy¢
0 1%.

Powyzej 2000 m sg dozwolone nastepujace systemy uziemienia: TN-S (tréjnik

z uziemieniem centralnym), TT i IT (bez uziemienia lub z uziemieniem symetrycznym
przez rezystancje o wysokiej wartosci). Aby uzyskaé informacje o wymaganiach
dotyczacych montazu w przypadku systemdw z uziemieniem wierzchotkowym na takiej
wysokosci, nalezy skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem firmy ABB.

Temperatura powietrza Eksploatacja: -15 ... +50°C (5 ... 122°F). Zakaz stosowania w warunkach oszronienia.
w otoczeniu Przy temperaturze ponad 40°C (104°F) wartos$¢ znamionowego pradu wyjsciowego

musi by¢ obnizona o 1% na kazdy dodatkowy 1°C (1,8°F). Wyjatki od obnizania wartosci
znamionowych mozna znalez¢ w podreczniku przemiennika.

Magazynowanie w opakowaniu: -40 ... +70°C (-40 ... +158°F).

Wilgotnos¢ wzgledna 5-95%. Zakaz stosowania w warunkach kondensacji. Maksymalna dozwolona
wilgotnos¢ wzgledna w obecnosci gazéw zracych wynosi 60%.

Poziomy zanieczyszczenia Gazy chemiczne: Klasa 3C2.
(IEC 60721-3-3: 2002) Czasteczki state: Klasa 352. Obecno$é pytu przewodzacego jest niedopuszczalna.
Drgania (IEC 60068-2) Maks. 1 mm (0,04 cala) (5 ... 13,2 Hz), maks. 7 m/s2 23 stopy/sz) (13,2... 100 Hz)

sinusoidalne

Uderzenie/upuszczenie (ISTA) Niedopuszczalne

Bezpieczne wytgczanie momentu (STO)

Przemiennik czestotliwosci ma funkcje Bezpieczne wytaczanie momentu (STO) zgodnie ze standardem IEC/EN 61800-5-2.
Ta funkcja moze by¢ uzyta na przyktad jako ostatnie urzadzenie uruchamiajace obwody zabezpieczajace (jak obwadd
zatrzymania awaryjnego), ktére zatrzymuja przemiennik czestotliwosci w przypadku niebezpieczerstwa.

Po aktywowaniu funkcja STO wytacza nap1ec1e sterowania poétprzewodnikami mocy w obszarze wyjsciowym przemiennika
czestotliwosci. Przemiennik czestotliwosci nie wygeneruje wtedy momentu wymaganego do obrdcenia silnika. Program
sterujacy generuje wskazanie zdefiniowane w parametrze 31.22. Jesli w chwili wigczenia funkcji bezpiecznego wytaczania
momentu silnik dziata, zwalnia wybiegiem do zatrzymania. Zamknigcie przetacznika aktywacyjnego powoduje
zdezaktywowanie funkcp STO. Przed ponownym uruchomieniem nalezy zresetowad wszystkie wygenerowane btedy.

Funkcja STO ma architekture redundantna, to znaczy, ze oba kanaty musza by¢ uzywane w implementacji funkcji
bezpieczeristwa. Podane dane dotyczace bezpieczenstwa sg obliczane dla uzytku redundantnego i nie s poprawne, jesli nie
sg uzywane oba kanaty.

OSTRZEZENIE! Funkcja STO nie powoduje odtaczenia napiecia od gtéwnego i dodatkowego obwodu przemiennika
A czestotliwosci.

Uwagi:
¢ Jedli zatrzymanie wybiegiem jest niedopuszczalne, przed aktywowaniem funkcji STO nalezy zatrzymac przemiennik
czestotliwosci i napedzane urzadzenie za pomocg odpowiedniego trybu zatrzymywania.
* Funkcja STO przestania wszystkie inne funkcje przemiennika czestotliwosci.

Okablowanie

Styki zabezpieczenia musza sie otwiera¢ i zamykaé w odstepie 200 ms od siebie.
Do potaczenia zalecane jest uzycie podwdjnie ekranowanych skretek dwuzytowych. Maksymalna dtugosc¢ kabla miedzy

przetacznikiem i jednostka sterujaca przemiennikiem czestotliwosci to 300 m. Ekran kabla nalezy uziemié wytacznie
w jednostce sterujacej.

Sprawdzanie

Aby zapewnié bezpieczne dziatanie funkcji bezpieczeristwa, nalezy przeprowadzi¢ test sprawdzajacy. Test musi zostaé
wykonany przez kompetentng osobg dysponujaca odpowiednim doswiadczeniem i wiedza w zakresie sposobu dziatania
funkcji bezpieczenstwa. Test i raport musi zosta¢ udokumentowany i podpisany przez tg osobg. Instrukcje sprawdzania
funkcji STO mozna znalez¢ w podreczniku uzytkownika przemiennika czestotliwosci.

Dane techniczne

Minimalne napiecie na wejéciach IN1i IN2, ktére ma by¢ interpretowane jako wartos¢ ,1”: 13V DC
Czas reakcji STO (najkrétsza wykrywalna przerwa): 1 ms

Czas odpowiedzi STO: 2 ms (typowo), 5 ms (maksymalnie)

Czas wykrycia btedu: Kanaty w réznych stanach przez dtuzej niz200 ms

* Czas reakcji na btad: Czas wykrycia btedu + 10 ms

* Opodznienie wskazania btedu STO (parametr 31.22): < 500 ms

* Opdznienie wskazania ostrzezenia STO (parametr 31.22): < 1000 ms

* Poziom nienaruszalnos$ci bezpieczeristwa (EN 62061): SIL 3

* Poziom wydajnosci (EN ISO 13849-1): PL e

Funkcja STO przemiennika czestotliwosci jest komponentem bezpieczeristwa typu A wedtug definicji normy IEC 61508-2.

Petne dane dotyczace bezpieczeristwa, doktadne wskazniki bteddw i tryby bteddw funkcji STO znajduja sie w podreczniku
uzytkownika przemiennika czestotliwosci.



Oznaczenia

Odpowiednie oznaczenia sg widoczne na tabliczce znamionowej przemiennika czestotliwosci.

LISTED
CE

Powigzane dokumenty

UL RCM EAC KC EIP WEEE

- W = G

TOV Nord

UK
CA

UKCA

16

Dokument Kod (jezyk angielski)

Kod (polski)

IACQ580-01 (0.75 to 250 kW, 1.0 to 350 hp) hardware manual 3AXD50000044862

IBAXD50000420544

IACQ580 pump control program firmware manual 3AXD50000035867

3AXD50000611058

IACS-AP-I, -S, -W and ACH-AP-H, -W Assistant control panels user's manual [3AUAO000085685

3AUA0000094606

Drive composer PC tool user's manual

Deklaracje zgodnosci

Declaration of Conformity
Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008

EU Declaration of Conformity
Machinery Directive 2006/42/EC

we we

Manufacturer g8 Oy Manufacturer. A8y
Address: Hiomotie 13, 00380 Helsink, Finland, posh

Phone: 4358102211 Phone 358102211

Frequency converters
ACQs80-01/-31

Frequency converters
ACQs80-01/-31

with regard to the safety function with regard to the safety function

Safe Torque Off

Safe Torque Off

Hiomotie 13, 00380 Helsink, Fnland,

function is used for safety component functionality.

power 5

Functional EN 61800-5-22007

EN IEC 620612021 Functional

EN IEC 620612021

ENISO 13849-1:2015 Safety of machinery - Safety-related parts of control systems. Part 1: General

requirements. EN IS0 1384912015
g

Safety of machinery - Safety-related parts of control systems. Part 1: General
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Link and code to access ACS580 Declaration of China RoHS Il Conformity (3AXD10001497389 [j. angielski i chirskil)

Declaration of ACQ580 China RoHS Il Conformity
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