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UYARI! Bu talimatlara uyun. Bunlara uymamamz halinde 6liim ya da yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman
A zarar gorebilir. Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz elektrik montaj ve bakim islerini yapmayin.

Glivenlik talimatlan

UYARI! Siiriicli kontrol programimin otomatik hata sifirlama veya otomatik yeniden baslatma iglevlerini

etkinlestirirseniz tehlikeli durumlarin meydana gelmeyeceginden emin olun. Bu islevler siirlicllyl otomatik olarak

sifirlar ve siirlici hatadan veya besleme kesintisinden sonra calismaya devam eder. Bu fonksiyonlar
etkinlestirildiyse, kurulum IEC/EN 61800-5-1 icinde 6.5.3 alt bendinde tammlanan sekilde (rnegin, “BU MAKINE OTOMATIK
OLARAK CALISMAYA BASLAR.”) agikca isaretlenmelidir.

*  Sirici giris giicline baghyken, siiriici, motor kablosu, motor veya kontrol kablolar Gizerinde calismayin. Cahsmaya
baslamadan 6nce, siirlictiyl tiim tehlikeli gerilim kaynaklarindan yahtin ve dlciim yaparak tehlikeli gerilimler
olmadigindan emin olun. Giris giicliniin baglantisim kestikten sonra her zaman 5 dakika bekleyerek ara devre
kondansatérlerinin bosalmasini saglayin.

* Donen sabit miknatish bir motor baghyken sirlict
lizerinde cahsmayin. Donmekte olan bir sabit miknatish
motor giris ve gikis terminalleri dahil olmak lzere,
slirlicliye enerji saglar.

* Delme, kesme ve zimparalama islemlerinden kaynaklanan
dokiintiilerin strlcliniin igine girmemesine dikkat edin.

* R4...R9Kasalar: Siirlicliyli kaldirirken, siiriictiniin kaldirma
deliklerini kullamin. Stirlictiyli yana yatirmayin. Siriict agir
ve agirhk merkezi yiiksektedir. Devrilen siiriicii fiziksel
yaralanmalara neden olabilir.

1. Siiriicliyii paketinden gikarma

Kurulumunu yapmaya hazir olana kadar sirlicllyli paketinden gikarmayin. Paketten gikardiktan sonra siricilyi toz, kahnti ve
nemden koruyun. Asagidakilerin paket icinde oldugundan emin olun: kablo/kanal kutusu (IP21 [UL Tip 1] R5...R9 kasalar),
slirlicli, montaj sablonu, kontrol paneli, hizh kurulum ve baslatma kilavuzu, ¢ok dilli artik voltaj uyar etiketleri, donanim ve
yazmmI kilavuzlan (siparis edildiyse), ayr paketlerde opsiyonlar (siparis edildiyse). Ogelerde hasar belirtisi olmadigindan
emin olun.

2. Kondansatorleri yenileme

Siriclye bir yil veya daha uzun bir siire gii¢ verilmediyse DC baglantis1 kondansatorlerini yenilemeniz gerekir. Bkz.
veya ABB teknik destedi ile irtibata gecin.

3. Kablolan ve sigortalari segme

* Gl kablolarini secin. Yerel diizenlemelere uyun.

* Girig glicii kablosu: En iyi EMC performansi icin simetrik blendajh kablo (VFD kablosu) kullanin. NEC kurulumlari:
Kesintisiz iletkenligi olan kanala izin verilir ve her iki ugta topraklanmahdr.

* Motor kablosu: ABB, motor yahtimi lizerinde yatak akiminin, aginmamnin ve motor yahtimm {izerindeki stresin
azaltilmasi ve en iyi EMC performansinin saglanmasi adina, simetrik blendajh VDF motor kablosu kullaniimasin
onerir. NEC kurulumlarinda, kesintisiz iletkenligi olan kanahn i¢indeki iletkenler 6nerilmemekle birlikte, bunlara izin
verilir. Kanah her iki ucta topraklayin.

* Gilig kablosu tipleri: IEC kurulumlarn: Bakir kablolar kullanin. Aliminyum kablolar yalmzca R5...R9 kasa tipleriyle
kullamlabilir. NEC kurulumlan: Yalnizca bakir iletkenlere izin verilir.

* Akim degeri: maks. yiik akimu.

¢ Gerilim simfi (minimum): |[EC kurulumlari: 500 V AC degerine kadar 600 V AC kablo uygundur, 600 V AC degerine
kadar 750 V AC kablo uygundur, 690 V AC degerine kadar 1000 V AC kablo uygundur. NEC kurulumlan: 230 V AC



4.

Surldctnin kurulum alamm inceleyin. Asagidakilerden emin olun:

motorlar igin 600 V AC ve 480 V AC ve 600 V AC motorlar igin 1000 V AC. 230 V AC ve 480 V AC gli¢ hatlan igin
600 V AC; 600 V AC gli¢ hatti i¢in 1000 V AC.

* Sicakhk degeri: IEC kurulumlarn: Sirekli olarak kullanilan iletkenin en az 70°C maksimum izin verilen sicakhk degerine
sahip bir kablo secin. NEC kurulumlan: En az 75°C iletkenler kullanin. izin verilen akim siddeti 75°C iletkenleri temel
aldigr miiddetce yahtim sicakhdr daha yiiksek olabilir.

Kontrol kablolarini segin.

* Analog sinyaller icin ¢ift blendajh bikiimli ¢ift kablo kullamin. Dijital, réle ve 1/0 sinyalleri igin ¢ift blendajh veya tek
blendajh kablo kullamin. 24 V ve 115/230 V sinyallerini ayn1 kabloda ¢ahstirmayin.

Siriclyd ve giris glic kablosunu dogru sigortalarla koruyun. Bkz.

Kurulum alanini inceleme

Montaj alam sirliciiden 1s1y1 atmak icin yeterince havalandinimah veya sogutulmahdir.
Sdricliniin ortam kosullan, spesifikasyonlari karsilar. Bkz.

Sirlictintin arkasindaki duvar ve lnitenin Usti ile altindaki malzeme, yanici olmayan malzemedir.
Kurulum ylizeyi olabildigince dikeye yakin ve siirlicliyli destekleyebilecek kadar dayanikhdir.

Sdricliniin etrafinda sogutma, bakim ve cahstirma icin yeterli bos alan mevcuttur. Minimum bos alan gereksinimleri i¢in
bkz. .

Sirlictiniin yakimnda yiiksek akimh tek niiveli iletkenler veya kontaktor bobinleri gibi gliclii manyetik alanlan olan
kaynaklar yoktur. Gii¢li bir manyetik alan siiricliniin cahsmasinda parazite veya hataya neden olabilir.

5. Siiriiciiyli duvara kurma

Duvar yiizey malzemeleri, strticii agirhgr ve uygulama icin gecerli yerel gereksinimlere uygun tespit elemanlan segin.
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6. Kapaklar ¢ikarin.

R1...R3
IP55 (UL Tip 12)

IP21 (UL Tip 1)

1P21 (UL Tip 1)

7. Siiriicliniin topraklama sistemiyle uyumlu oldugundan emin olun

Tlm suricileri simetrik topraklamah TN-S sisteme baglayabilirsiniz (merkez topraklamah yildiz). Opsiyon +E200 veya +E202
ile: Stirticliyl farkh bir sisteme kurarsaniz EMC vidasin1 (EMC filtresinin baglantisini keser) ve/veya VAR vidasini (varistor
devresinin baglantisin keser) cikarmaniz gerekir.

Kasa Simetrik topraklamah Kose topraklamah delta ve | IT sistemleri (topraklamasiz | TT sistemleri RE)
TN-S sistemler (merkez | orta nokta topraklamah veya yiiksek direncli
topraklamah yidiz) delta sistemler topraklamah)
R1...R4 | EMCAC veya VAR EMC AC veya VAR EMC AC, EMC DC ve VAR EMC AC, EMC DC ve VAR
vidalarim ¢ikarmayin. vidalarim ¢ikarmayin. vidalanm ¢ikarin. vidalarim ¢ikarin.
R5 EMC AC veya VAR EMC AC, EMC DC ve VAR EMC AC, EMCDC
vidalarim ¢ikarmayin. EMC | vidalarninm gikanin. vidalarim ve VAR vidalarim
DC vidasim ¢ikarin. cikann.
R6...R9 EMC AC veya VAR EMC AC, EMC DC ve VAR EMC AC, EMC DC ve VAR
vidalarim gikarmayin. EMC | vidalarninm gikarin. vidalarim ¢ikarin.
DC vidasim ¢ikarin.

1) Gii¢ kaynadi sistemine artik akim cihazi takilmahdir. NEC kurulumlaninda kagak akim cihazi yalnizca 1000 amp veya daha

yiksek degerde gerekir.

2) ABB, EMC kategorisini veya siirliciiniin igindeki yerlesik toprak kagagi detektoriiniin cahsmasini garanti etmez.

I\

UYARI! Siriiclyd 525...690 V kdse topraklamah veya orta nokta topraklamah delta sisteme kurmayin. EMC filtresi
ve toprak-faz varistoriiniin baglantisimin kesilmesi, strliciiniin hasar gérmesini 6nlemez.

8. Gii¢ kablolarinin ve motorun yahtim direncini 6l¢iin

Siricliye baglamadan 6nce giris kablosunun yaltim direncini dl¢iin. Yerel diizenlemelere uyun.

Kablo siirliciiden ayrilmis durumdayken, motor kablosunun ve motorun
yahtim direncini 6l¢lin. Her faz iletkeni ve PE iletkeni arasindaki yalitim
direncini 6l¢lin. 1000 V DC &l¢tim gerilimi kullamn. ABB motorunun yahtim
direnci 100 Mohm'dan fazla olmalidir (25°C’de referans deger). Diger
motorlarin yahtim direnci icin, Ureticinin talimatlarina bakin. Motor icindeki
nem yahtim direncini diistirir. Nem oldugunu diisiiniiyorsaniz, motoru

kurutun ve 6lcimi tekrarlayin.

U1-PE, V1-PE, W1-PE

1000 V DC,
> 100 Mohm




9. Gii¢ kablolarim baglama

Blendajh kablolar ile IEC baglant1 semasi

3 o
(PE) PE (PE) L1 L2 L3

a. iki koruyucu topraklama iletkeni. PE iletkenin kesit alam 10 mm? Cu
veya 16 mm?2 Al degerinin altinda oldugunda, IEC/EN 61800-5-1 siirlicti
glivenligi standardina gére iki PE iletkeni kullamlmasi zorunludur.
Ornegin, dérdiincii iletkene ek olarak kablo blendajin kullanabilirsiniz.

. b. D8rdiinci iletkenin veya blendajin

iletkenligi PE iletkeniyle ilgili gereksinimleri
karsilamiyorsa hat tarafii¢in ayn bir
topraklama kablosu veya ayn bir PE iletkeni
olan bir kablo kullamn.

- ¢. Belandajin iletkenligi yeterli degilse veya

kabloda simetrik olarak olusturulmus bir PE
iletkeni yoksa motor tarafiicin ayn bir
topraklama kablosu kullanin.

d. Motor kablosu ve fren direnci kablosu
(kullamhyorsa) i¢in 360 derece kablo
blendaji topraklamasi gerekir. Giris gli¢
kablosu i¢in de énerilir.

e. Gerekirse harici filtre (du/dt, ortak mod
veya sinus filtresi) takin. Filtreleri ABB'den
temin edebilirsiniz.

R1...R4 kasalarda, standart olarak dahili fren
kiyict bulunmaktadir. R5 ve lizeri kasalar
opsiyonel dahili fren kiyic1 (+D150) ile
donatilabilir. Fren direncleri eklenti kiti olarak
bulunabilmektedir.

Simetrik blendajh kablo veya iletken olan NEC baglant semas

L1 L2 L3 T1/U | T2/V| T3/W

1) .y

\ s )
PE 11 L2 L3 \H/
Not: NEC kurulumunda, bir kanal icinde ayn olarak yahtilmis iletkenler,
kanal icinde blendajh VFD kablosu ya da kanal olmadan blendajh VFD

kablosu bulunabilir. Bu semadaki normal tire simgesi (c), blendajh VFD
kablosunun blendajin belirtir. Ayni kesintisiz sembol (b), kanah belirtir.

a. Kanal iginde yahtilmis topraklama iletkeni: Stirliciiniin PE terminaline
ve dagitim paneli topraklama barasina topraklayin. Bir VFD
kablosunun kurulumu icin d’ye bakin.

b. Kanal topraklamasi: Kanah, stirliciiniin kanal kutusuna ve dagitim
paneli muhafazasina baglayin. Bir VFD kablosunun kurulumu igin c’ye
bakin.

. €. VED blendaijh kablo blendaji: Blendaj,

slirlictinlin topraklama kelepgesinin altindan
360° topraklayin, ardindan topraklama
iletkenleriyle biikiin ve siirlicliniin topraklama
terminalinin altina baglayin. Blendaji motor
ucunda da 360° topraklayin, ardindan bikiin
ve motorun topraklama terminalinin altina
baglayin. Kanal kurulumu igin b’ye bakin.

d. Bir VFD blendajh kablonun icindeki, simetrik
yapih topraklama iletkenleri: Bir araya biikiin,
blendajla birlestirin ve siiriictiniin topraklama
terminalinin altina ve motorun topraklama
terminalinin altina baglayin. Kanal kurulumu
icin a’ya bakin.

e. Harici fren direnci baglantisi (kullaniimissa):
Kanal kurulumu igin a ve b’ye bakin. Bir VFD
kablosunun kurulumu igin c ve d’ye bakin.
Aynca, fren direnci baglantis igin gerekli
olmayan t¢linci faz iletkenini de kesin.

f. Gerekirse harici bir filtre (du/dt, ortak mod
veya sinUs filtresi) takin. Filtreleri ABB'den
temin edebilirsiniz.

R1...R4 kasalarda, standart olarak dahili fren kiyicl
bulunmaktadir. R5 ve lizeri kasalar opsiyonel dahili
fren kiyic1 (+D150) ile donatilabilir. Fren direncleri
eklenti kiti olarak bulunabilmektedir.

Not: Siirlicii muhafazasi icindeki tiim girisler
kapah olmal, UL listeli cihazlar, siriicl Tipi ile
ayn Tip derecesine sahip olmahdir.

VFD kablosuyla baglant: prosediirii
Kanallar olan baglant1 prosediirii igin bkz.
Yerel dilde bir artik gerilim uyan etiketi yapistirin:

R1...R3 Kasalar: kontrol paneli montaj platformuna
R4, R5 Kasalar: kontrol Unitesi Gist kisminin yan tarafina

R6...R9 Kasalar: kontrol {initesinin yan tarafina.
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1. R5...R9 Kasalar: Gii¢ kablosu terminalleri izerindeki muhafazay1 (1a) ¢ikarin ve ardindan kablolar i¢in gereken delikleri
acin (1b).
R6...R9 Kasalar: Yan plakalan (1a) ¢ikarin. Muhafazayi (1b) ¢ikarin ve ardindan kablolar i¢in gereken delikleri agin (R8...R9
kasalarda bunu alt muhafaza igin de yapin).

R6...R9

2. Glg kablolarint hazirlayin:
* Lastik rondelalari kablo girisinden gikarin.
* RL..R3, IP21 Kasalar: Romex kelepceleri (bir plastik torba icinde génderilir) kablo giris plakasi deliklerine (2a) takin.
* RL...R9, IP55 Kasalar: Lastik rondelada yeterli bir delik agin. Rondelay1 kabloya gecirin (2b).
* Giris gli¢ kablosunun ve motor kablosunun uglarim, ilgili sekilde (2c) gosterildigi gibi hazirlayin.
* R4...R9, IP21 Kasalar ve R1...R9, IP55 Kasalar: Kablolan, kablo girisindeki deliklerden gecirin ve rondelalar deliklere
takin.

R1...R3, IP21

3. Glg kablolarin baglayin. Stkma torklan igin bkz. .

* Rl..R3kasalaricin: Kablo blendajlarim Romex kelepcede (IP21/Tip 1 {initeler) 360 derece topraklayin. IP55 (Tip 12) icin,
kablo blendajin1 R4...R5 kasalarda (a) gosterildigi gibi topraklama rafinda 360 derece topraklayin. R1...R3 topraklama
raf1 IP55/Tip 12 sirlici icin gosterilmemistir.

* R4...R9 kasalar icin: Gii¢ kablosu topraklama rafinin kelepcelerini kablolarin (a) siyrilmis kismm tzerine sikistirin.

¢ Kablonun biikimli blendajlanni topraklama terminallerine baglayin (b).

* R6...R9 Kasalar: Ortak mod filtresini takmak icin bkz. .

Motor kablosunun faz iletkenlerini T1/U, T2/V ve T3/W terminallerine baglayin. Giris gii¢ kablosunu L1, L2 ve L3
terminallerine (c) baglayin. Fren kiyic1 kullaniyorsa (d) fren direnci kablosunu R+ ve R- terminallerine baglayin.
* R6...R9 Kasalar: Giig kablolarim bagladiktan sonra, muhafazayi terminallerin {izerine takin.

R1...R3: R4...R5
R 3030 B3¢
9 z o0 d3b
/A
3b
EIE) RLR2:1,5Nm

(13,3 Ibfing)
_ole__o)E |l mznmarbring

Torx T20
1L,5Nm l 12Nm
\ _ (10,6 Ibf-ing)
R1, R2: 1,5 N m (13,3 Ibf-ing) \ © <

R3: 2N m (17 Ibf-ing)




R6...R9 Paralel kablolarsa R8, R9

R6: M5x25 Torx T20;

M4x20 Torx T20 a_ N
R7: M5x35 Torx T20 N7

R8, R9: M5x25 Torx T20 o
2N m (17 Ibf-ing)

M5x25 Torx T20
2N m (17 Ibf-ing) M5x12 Torx T20
2N m (17 Ibf-ing)

4. R1...R3ve R6...R9 Kasalar: Kontrol kablosu topraklama rafim takin.

R6...R9 [ R6.RT:M4x20
@ Torx T20

M4x8 Torx T20
1,5 N m (13,3 Ibf-ing)

M4x8 Torx T20
R9: M4x12 Torx T20 l R8, R9: M4x20

& TorxT20
2N m (17 Ibf-ing)

2N m (17 Ibf-ing)

R4, R5 Kasalar: EMC kapagini (a) takin. R4...R9 Kasalar: Muhafazay (b) takin.

R4: M4x8 Torx T20

(2 adet), M4x10 Torx T20
(1 adet)

2 N m (17 Ibf-ing)

R5: M4x8 Torx T20

2 N m (17 Ibf-ing)

5. R6...R9 kasalarda, ¢ikariimissa yan plakalar takin. Kablolari mekanik olarak siriiciiniin disina takin.

6. Motor kablo blendajint motor tarafinda topraklayin. Minimum radyo frekansi paraziti icin motor kablo blendajim, motor
terminal kutusunun kablo girisinde 360 derece topraklayin.

10. Kontrol kablolarin1 baglama

Baglantilan uygulamaya gore yapin. Sinyal kablosu ciftlerinin bikimiind, endiktif kuplaji 6nlemek icin terminallere miimkiin

oldugunca yakin tutun.

1. Lastik rondelaya bir delik agin ve rondelay1 kabloya gegirin.

2. Dis kablo blendajinm topraklama kelepcesinin altinda 360 derece topraklayin. Kabloyu, kontrol Ginitesi terminallerine
mimkin oldugunca yakina kadar soyulmamis halde tutun. R1...R3 Kasalar: Kablo ¢ifti blendajlarim ve topraklama
kablolarini da kablo giris kutusu topraklama kelepgesinde topraklayin. R4...R9 Kasalar: Kablo ¢ifti blendajlarnni ve tim
topraklama kablolarini kontrol {initesinin altindaki kelepgenin altinda topraklayin.

3. Tum kontrol kablolarim saglanan kablo baglama yerlerine baglayin.



Varsayilan 1/0 baglantilan

Kablo boyutlar::
0,5...2,5 mm?
(24...12 AWG)
Sikma torklan:
Hem telli hem
som kablo igin
0,5 N-m (5lbf-in).

{
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R
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XPOW Harici gig girisi

+24VI

GND 24VDC,2A

XAl Referans g

erilimi ve analog girigler

+VREF |11 VDC, R, 1...10 kohm

-VREF |-11VDC, R, 1...10 kohm

AGND

Topraklama

Hiz referansi 0(2)...11V, R;, >
200 kohm

Varsayilan olarak kullanimda degildir.
0(4)...22 mA, R, = 100 ohm

Al1 akim/gerilim segim jumper'i

Al2 akim/gerilim segim jumper'i

iglar

Motor hizi rpm 0...22 mA, R <
500 ohm

Motor akimi 0...22 mA, R < 500 ohm

1 B

2 A Sirici - surtict baglantisi

3 BGND

J3 J3 Suriici - stricti baglantisi sonlandirma anahtari

D Bu gikiglarin
toplam yiik
kapasitesi 4,8 W
(200 mA / 24 V) eksi
DIO1ve DIO2
tarafindan ahinan
glctir.

XRO1, XRO2, XRO3 Rdle cikiglari

_—/|, Hazir

250V AC/30 V DC
—1 2A

Galisiyor
250 VAC/30V DC
2A

Hatali(-1)
250V AC/30 VDC
2A

g
I
=g
I

XD24 Dijital Kilit

DIIL Caligsma izni

+24VD [+24 VDC 200 mA )

DICOM |Dijital giris topraklamasi

+24VD [+24 VDC 200 mA

DIOGND | Dijital giris/gikis topraklamasi

J6 Toprak se¢im anahtar

XDIO Dijital giris/cikiglar

DIO1 [Cikis: Hazir
DIO2 [Cikis: Calisiyor
XDI  Dijital girigler
DI1 Stop (0) / Start (1)
DI2  [ileri (0) / Geri (1)
DI3 Reset
DI4 Hizlanma ve yavaglama segimi
DI5 Sabit hiz 1 (1 = Aglk)
DI6 Varsayilan olarak kullanimda degildir.
Glvenli moment kapatma
ouT1 . . e
SGND Guvenli mqment ka}p'atma. Sirtcinin
N baglamasi icin her iki devre
N2 kapatiimalidir.

X12  Guvenlik fonksiyonlari modiilii baglantisi
X13  Kontrol paneli baglantisi
X205 Bellek Unitesi baglantisi




Kontrol kablosu kurulum 6rnekleri

R1...R3 [1

Not: Kullaniima-
mis bir toprakla-
ma kelepcgesi
vidasi kullamin.
Yoksa, gosterildi-
gi sekilde toprak-
layin.

11. Teslimata dahil edildiyse opsiyonel modiilleri takma

Endiistriyel ag sistemi kablaj 6rnegi

Not: Resimde R2 kasa
gosterilmektedir. TUm kasa
tipleri benzerdir.

M4x8
Torx T20
2Nm

17 lbf-in
4! ( ]

R1...R3 R6...R9 R6: M4x40 (2x),

M4x25 (10x),

M4x16 Torx T20 Torx T20
2N m (17 lbf-ing)
N R7...R9:
AN M4x25
AN
i Torx T20
\\\ 2Nm
\? (17 Ibf-ing)
M4x16 Torx T20
2N m (17 Ibf-ing)
R C P21 P21




Kanal olan baglanti prosediirii

1. Glg kablolarin1 baglayin. ABB, motorun baglanmasi igin, simetrik blendajh VFD kablosu kullaniimasim énerir.

* Artik gerilim uyan etiketini yapistirin ve kapaklan icinde gosterildigi sekilde
cikanin.

* Baglanacak kanal icin, lastik rondelalan kanal plakasindan ¢ikarin.

* Kanah, suriict kanal plakasina ve motora ya da gii¢c dagitim kaynagina takin. Kanahn, her iki kanal ucunda dogru
baglandigindan emin olun. Kanahn iletkenliginden emin olun. VFD blendajh kabloyu veya aynk iletkenleri, kanala
dogru kaydirin ve kablo uglarim soyun.

* Simetrik blendajh VFD kablosu kullamyorsaniz, topraklama kablolarim, kablo blendajiyla bir araya biikiin ve
topraklama terminallerine baglayin. Blendaji, topraklama kelepcesinde 360 derece topraklayin. Ayrik iletkenler
kullamyorsaniz, yahtilmis topraklama iletkenini topraklama terminaline baglayin.

* Giris ve motor iletkenlerini baglayin ve kablo terminallerini sikin. Sikma torklari igin bkz.

* R4, R5 Kasalar: Henliz takilmamigsa, giris ve ¢ikis kablolarini ayiran EMC muhafazasin takin.

* Fren kiyici kullanihyorsa: Fren direnci iletkenlerini R+ ve R- terminallerine baglayin.

* Muhafazay gii¢ kablosu terminallerinin {izerine tekrar takin.

2. Kontrol kablolanni baglama

* Kablo kanallarim siirlicli kanal plakasina takin. Kanahn her iki ugta dogru baglandigindan ve iletkenligin kanal
boyunca tutarh oldugundan emin olun. Kontrol kablolarnim kanala dogru kaydirin.

* Uygun uzunlukta kesin (topraklama iletkenlerinin ilave uzunluguna dikkat edin) iletkenleri soyun.

* Tim kontrol kablolarinin dis blendajlarini, bir topraklama kelepcesinde 360 derece topraklayin.

* Kablo cifti blendajlarin topraklama kelepcesinde topraklayin. Kullaniimamis bir topraklama kelepcesi vidasi kullanin.
Yoksa, gosterildigi sekilde topraklayin. Blendajlarin diger ucunu bosta birakin veya birka¢ nanofarad yiiksek frekansh
kondansatér tizerinden dolayh olarak topraklayin; 6r. 3,3 nF/630 V.

* iletkenleri kontrol Ginitesinin uygun terminallerine baglayin.

* Teslimata dahil olmalari halinde opsiyonel modiillerin kablolarim baglayin.

* &n kapaklan, icindeki yonergelere uygun sekilde tekrar takin.

Y| 13brin S
M4x20 Torx T}
o

®
X
®
/|
> =€ £
= S ! -
2 . —— N ]
13 Ibf-in
M4x20 Torx T20

13. Siiriiciiyli devreye alma

UYARI! Bu talimatlara uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6liim ya da yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman
zarar gorebilir. Kalifiye bir elektrikci degilseniz elektrik montaj ve bakim iglerini yapmayin.

Devreye alma prosediiriinii gerceklestirmek icin kontrol panelini kullamin. Ekranin alt kismindaki iki komut, ekranin altinda
bulunan iki ve programlanabilir tusunun fonksiyonlarim gésterir. Programlanabilir tuglara atanan komutlar
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icerige bagh olarak farkhhk gésterir. imleci hareket ettirmek veya etkin gériiniime bagh olarak degerleri degistirmek igin (<),
O, @ ve @ ok tuslanni kullamin. [9] tusu icerige duyarh bir yardim sayfasi gésterir.

1.

Siriclye gii¢ verin. Motor plakasi
verilerinin mevcut oldugundan emin

2

ilk start asistan ilk baglatma sirasinda
sizi yonlendirir.

3

Temel kurulum 6gesini secin ve
(Sec) tusuna basin.

olun. Menii 6gesini secin ve ana menlyi
acmak icin (Menii) tusuna basin.
Yardimailar 6gesini segin ve
(Sec) tusuna basin.
Uzak 2 ACSER0 0.0 rpm | Yzak = ACSER0 0.0 rpm
Yardimcilar
3 : -
0R code
rdimcilar .
[
Cikig 111 Sec|Geri 111 Sec
4. 5. 6.

Kullanmak istediginiz dili segin ve

(ileri) tusuna basin.

Not: Dili sectikten sonra, kontrol
panelinin uyanmasi bir kag dakika

Kullanmak istediginiz yerel ayar segin

ve (ileri) tusuna basn.

Asagidaki secimleri yapin. Her birinin
ardindan, (ileri) tusuna basin.

surer.
Uzak Y ACSER0 0.0 rpm| Uzak Y ACSERBD 0.0 rpm | Uzak 2 ALSEEN 0.0 rpm
bl C— 1| Lokalizasyon 1| Birimler ]

Oil dedisiklikler biraz zaman alr.

Varsaplan birimler.

Gerekirse garintd binmlerini dedistinn.

Cesky Uluslararasi (5] <
Chinese [Simplified, PRC) ABD standard [imparatoriuk] Tarife para hirimi Eurow
Tarkge
Japanese |
Cikig 11:11 ileri| Geri 11:11 ileri| Geri 112 ileri
7. 8. 9.
Uzak Y ACSEB0 0.0 rpm| Uzak Y ACSEB0 0.0 rpm | Uzak K ACSBE0 0.0 rpm
Tarih/Saat m— 1| Besleme gerilimi W | Motor verileri | m—

Litfen gecerli tarih ve saati girin.

Tarih

1206w

Besleme gerilimini ayarlayin.
Besleme gerilimi .

totor degerlerini kantrol edin ve
dederlen ginin.

Saat Motor uipi 1kron motar »
Tarih format glin.ayyl w Matar norninal gerilimi 004w
Saat format 24 saatw Motar nominal akimi 004w
Geri 11:12 ileri| Geri 11:12 ileri | Geri 12 ileri
10. 11. 12.
Uzak & ACSERN 0.0 rpm| Uzak ¥ ACSE80 0.0 rpm | Uzak ¢ ACSERD 0.0 rpm
Gelismis motor ayarlan ™| Limitler w1 | Siiriiciiniin adlandirnimas) E——]

Mevcutsa, bu ayarlar daha gelismis

Minimum hiz

-1500.00 rpm »

Ad panel ekrannin dst kisminda

dogruluk saglar. Waksimurm hiz 150000 rpm » | gérdntilenerek, bu sdriconin kontrol
Motar nominal ¢ (NN Maksimum akim 06 Aw Ettl'g' lthtDrun belirlenmesini
Matar norminal tarku 0.000 Mraw | Minimum tork 1 3000 % w playiagtin.
MWator kontral modu DTCw | Maksimum tork 1 3000 % w
Geri 11:12 ileri| Geri 1112 ileri | Geri 1112 ileri
13. 14.




1

Uzak £ ACSBRD 0.0 rprm | Uzak £ ACSBRD 0.0 rpr | Uzak £ ACSERD 0.0 rpm
Yon testi | Yedekleme yapilsin mi? S | Ayarlar tamamlandi

fini kontrol etmek icin motoru Tim degderlen paneldeki yedek Soriici kullamma haizr,

déndirin. dosyasina kopylar. Bir yadedi geri

yilklemnek icn, Meni = Yedklmler

: tesne gdn.

Evet, simdi test et

Simdi degil U

Yadallome
Geri 11:12 ileri| Geri 11:12 ileri | Geri 1113 Tamamland

Motor asin yiik korumasi

Fabrika motor asin yiik korumasi varsayilan olarak etkinlestirilmemistir. Motor termal asin yiik korumasi motor sicakhk
cihazlar kullanmlarak 6l¢iilebilir ve parametrelerle tammlanan bir motor modeli kullanilarak hesaplanabilir ya da dl¢tilen
motor akimi ve motor Sinif egrilerini kullanabilir. Motor modeli parametreleri veya 6l¢lim cihazlar kullanarak koruma
saglamak igin, parametre 35.11'i ve 35.55’e kadar olan miiteakip parametreleri ayarlayin. Motor Simf egrilerini etkinlestirmek
icin parametre 35.56’y1 ayarlayin. Motor asin yiik Sinifi varsayilan olarak 20’ye ayarlanmistir ve parametre 35.57'de secilebilir.

Grup 35 parametrelerinin ayarlanmasiyla ilgili daha fazla bilgi almak icin, siirlicii kontrol panelindeki bilgi tusunu ()
kullanin. Striicli asin yiik parametrelerini dogru ayarlamaniz gerekir, aksi takdirde motor hasari meydana gelebilir.

Endiistriyel ag sistemi iletisimi

Tlmlesik endistriyel ag sistemini Modbus RTU i¢in yapilandirmak amaciyla en azindan su parametreleri ayarlamaniz gerekir:

Parametre Ayar Aciklama
20.01 Ext1 komutlan Tamlesik endistriyel |[EXT1 aktif kontrol konumu olarak secildiginde, baslatma ve durdurma
ag sistemi komutlar icin endiistriyel ag sistemini kaynak olarak secer.

22.11 Hiz refl kaynadn EFB refl Tumlesik endiistriyel ag sistemi arabirimi tizerinden ahnan bir referansi
hiz referansi 1 olarak secer.

26.11 Moment refl kaynad1 |EFB refl Tumlesik endistriyel ag sistemi arabirimi tizerinden ahnan bir referansi
moment referansi 1 olarak secer.

28.11 Frekans refl kaynagn |EFB refl Tumlesik endlstriyel ag sistemi arabirimi tizerinden ahnan bir referansi
frekans referansi 1 olarak secer.

58.01 Protokol etkin Modbus RTU Tumlesik endistriyel ag sistemi iletisimini baslatir.

58.03 Ag adresi 1 (varsayilan) Ag adresi. Aym ¢evrimici diigiim adresine sahip iki diigiim olamaz.

58.04 lletisim hiz1 19,2 kbps (varsayilan) |Baglantinin iletisim hmzim tammlar. Master istasyonundaki ayarin
aymsim kullamin.

58.05 Denklik 8 EVEN 1 (varsayilan) [Pariteyi ve stop biti ayarini secer. Master istasyonundaki ayarin aynisim
kullamin.

58.06 lletisim kontroli Ayarlan yenile Degistirilen EFB yapilandirma ayarlarim onaylar. Grup 58'deki herhangi
bir parametreyi degistirdikten sonra bunu kullanin.

Endistriyel ag sistemi yapilandirmasiyla ilgili diger parametreler:

58.14 lletisim kaybi islemi 58.17 Aktarma gecikmesi 58.28 EFB actl tipi 58.34 Sozclik sirasi

58.15 lletisim kayb1 modu 58.25 Kontrol profili 58.31 EFB actl seffaf kaynag {58.101 Veril/O 1

58.16 lletisim kayb1 zamam 58.26 EFB refl tipi 58.33 Adresleme modu

58.124 Veri G/C 24

Uyanilar ve anzalar

Uyan Hata |Yardimc kod Acgiklama
A2A1 2281 |Akim kalibrasyonu Uyan: Akim kalibrasyonu sonraki start sirasinda yapilr.
Hata: Cikis faz akimi 6l¢clim hatas.
- 2310 |Asin akim Cikis akimi dahili limitten fazla. Buna bir topraklama hatasi veya faz kaybi da
neden olabilir.
A2B3 2330 (Topraklama kagagn Genel olarak motorda veya motor kablosundaki bir topraklama hatasinin
neden oldugu yiik dengesizligi.
A2B4 2340 |Kisa devre Motorda veya motor kablosunda bir kisa devre var.
- 3130 |Giris faz1 kaybn Ara DC devre gerilimi, eksik giris gli¢ hatti fazindan dolayr sahnim yapiyor.
- 3181 |Kablolama veya Hatah giris ve motor kablosu baglantisi.
topraklama hatasi
A3A1 3210 |DC baglantisiasin Ara DC devresi gerilimi ¢cok yiiksek.
gerilimi
A3A2 3220 |[DC baradusik gerilim [Ara DC devresi gerilimi cok diistk.
- 3381 |Cikis fazi kayb1 Uc fazin licl de motora bagh degil.
- 5090 [STO donanim arizas STO donanim teshisi, donanim arizas tespit etti. ABB ile irtibata gegin.
A5A0 5091 |[Gulvenli moment Glvenli moment kapatma (STO) fonksiyonu etkin.
kapatma
ATCE 6681 [EFB hab kayb1 Tamlesik endustriyel ag sistemi iletisiminde kesinti.
ATC1 7510 |FBA Ailetisimi Sirtcl (veya PLC) ile endUstriyel ag sistemi adaptori arasinda iletisim kayb1.
ATAB - Genisletme I/O Parametreler ile belirlenen G/C genisletme modiili tipleri ve konumlan
konfiglirasyonu hatas1  |algilanan yapilandirmaya uygun degil.
AFF6 - Tammlama calistirmas1 |Motor tanimlama ¢ahistirmasi sonraki start sirasinda gerceklesir.
- FA81 |Guvenli moment Glvenli moment kapatma devresi 1 kesilmis.
kapatma 1 kayb1
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Uyan Hata |Yardimc kod Acgiklama
- FA82 |Glvenli moment Glvenli moment kapatma devresi 2 kesilmis.
kapatma 2 kayb1

Degerler, sigortalar ve tipik giic kablolan

1) Asin yiik kapasitesi olmayan tipik motor giicii (nominal kullanim). Kilowatt nominal degerleri IEC 4 kutuplu motorlarin
cogunda gecerlidir. Kilowatt glic nominal degerleri NEMA 4 kutuplu motorlarin cogunda gecerlidir.

2) IEC kurulumlari igin ABB, aR sigortalari 6nerir. aR ve gG sigortalari arasinda segim yapmayla ilgili kilavuzlar ve sigortayla ilgili
ilave alternatifler icin, donanim kilavuzuna bakin.

3) IEC/EN/UL 61800-5-1 ve CSA C22.2 No. 274 sertifikalarin1 korumak icin, dnerilen brangsman koruma sigortalan
kullanmlmahdir. Devre kesici korumasi igin, not 6’ya bakin.

4) IEC 61439-1: Siriici, bu tabloda verilen sigortalarla korundugunda, en fazla 65 kA verebilen bir devrede kullanima
uygundur.

5) UL 61800-5-1, CSA C22.2 No. 274: Siiriicli, ABB tarafindan 6nerilen sigortalarla korundugunda, 600 V maksimum gerilimde
en fazla 100 kA simetrik amper (rms) verebilen bir devrede kullamlabilir.

6) Brangsman devre korumas olarak kullanlabilecek ek UL sigortalar ve devre kesiciler igin bkz.

7) 3, CC ve CF simifi sigortalara da, ayn1 nominal akim ve gerilim simiflarinda izin verilir.
8) IEC 61800-9-2: Nominal gikis frekansinin %90"1nda ve nominal ¢ikis akiminin %100'iinde cahstiginda tipik siriict kayiplan.

9) IEC Kurulumlar: Kablo boyutlan, kablo iskelesi izerinde yan yana yerlestirilmis maksimum 9 kablo, birbirinin {izerinde
duran Ug iskele tipi tepsi, 30°C ortam sicakhgi, PVC yahtim, 70°C (EN 60204-1 ve IEC 60364-5-52/2001) ylizey sicakhg1
kosullarina gore verilmistir. Diger kosullarda, kablo boyutlarin yerel giivenlik yonetmeliklerine, uygun giris gerilimine ve
slriiciiniin yik akimina gore belirleyin.

10) NEC Kurulumlar: Kablo boyutlan bakir kablolarda, 40°C (104°F) ortam sicakhgi ve 75°C (167°F) kablo yalitim icin NEC Tablo

310-16'ya gore belirlenmistir. En fazla ti¢ oluk veya kablo icindeki veya topraklanmis (dogrudan géomiilii) akim tasiyiciiletken. Diger
kosullarda, kablolar lokal giivenlik ydnetmeliklerine, uygun giris gerilimine ve siirlicliniin yiik akimina gére boyutlandirin.

ACS880 inal deg
-01-... Kt?;la NE?;TJS:S:Q? Sigortalar® Tipik giig kablosu | 1. o

Giri ki Motor gGsigorta® | . 2R luLsimf K gu?s)

akmr?I a?kmr?r giiciit) (DIN 43620) (;‘m’::;e; ;) T56)7) Bakir ayb

I[i Izi:l'd :\;‘\I ':':' ABB tipi Bussmann tipi mm? 9 kﬁmﬁllo) w

U, =3fazh 230V
04A6-2 R1 4,6/4,4 4,6/4,4 0,75 1,0 OFAFOOOH6 170M1309 | J3s-15 3x1,5 14 61
06A6-2 R1 6,6/6,3 6,6/6,3 11 1,5 | OFAFOOOH10 | 170M1309 | J3S-15 3x1,5 14 85
07A5-2 R1 75/71 75/71 15 2,0 | OFAFOOOH16 | 170M1309 | J3S-15 3x1,5 14 96
10A6-2 R1 10,6/10,1 | 10,6/10,1 2,2 3,0 | OFAFOOOH16 | 170M1309 | J3S-20 3x1,5 14 149
16A8-2 R2 16,8/16,0 | 16,8/16,0 4,0 5,0 | OFAFOOOH25 170M1311 | J3S-25 3%6 10 210
24A3-2 R2 24,3/23,1 | 24,3/23,1 55 75 | OFAFOOOH40 | 170M1313 | J3S-35 3x6 8 368
031A-2 R3 31,0/29,3 | 31,0/29,3 75 10 | OFAFOOOH50 | 170M1315 | J3S-50 3x10 8 354
046A-2 R4 46/44 46/44 11 15 OFAFOOOH63 | 170M1316 | 13S-80 3x16 6 541
061A-2 R4 61/58 61/58 15 20 | OFAFOOOH80 | 170M1318 | J1S-80 3x25 4 804
075A-2 R5 75/71 75/71 18,5 25 | OFAFOOOH100 | 170M3013 | J3Ss-110 3x35 3 925
087A-2 R5 87/83 87/83 22 30 OFAFOOH125 170M3014 | J13S-110 3x35 2 1142
115A-2 R6 115/109 115/109 30 40 | OFAFOOH160 | 170M3015 |3J3S-150 3x50 1/0 1362
145A-2 R6 145/138 145/138 37 50 OFAFOH200 170M3016 |13S-200 3x95 3/0 1935
170A-2 R7 170/162 170/162 45 60 OFAFOH250 170M3017 |[J3S-250 3x120 4/0 1968

206A-2 R7 206/196 | 206/196 55 75 OFAF1H315 170M3018 (JJS-300| 3x150 |300 MCM| 2651
274A-2 R8 274/260 | 274/260 75 100 | OFAF2H400 170M3019 |J1S-400 | 2x(3x95) 2x2/0 3448
U, =3fazh 400V

02A4-3 R1 2,4 2,4 0,75 - OFAFO00H4 170M1311 - 3x1,5 - 43

03A3-3 R1 3,3 3,3 11 - OFAFOO0H6 170M1311 - 3x1,5 - 52

04A0-3 R1 4,0 4,0 1,5 - OFAFOO0H6 170M1311 - 3x1,5 - 59

05A6-3 R1 5,6 5,6 2,2 - OFAFOOOH10 | 170M1311 - 3x1,5 - 78

07A2-3 R1 8,0 8,0 3,0 - OFAFOOOH10 | 170M1311 - 3x1,5 - 112

09A4-3 R1 10,0 10,0 4,0 - OFAFOO0H16 | 170M1311 - 3x1,5 - 146
12A6-3 R1 12,9 12,9 55 - OFAFOOOH16 | 170M1311 - 3x1,5 - 217
017A-3 R2 17,0 17,0 75 - OFAFO00OH25 | 170M1313 - 3x6 - 235
025A-3 R2 25,0 25,0 11,0 - OFAFO00H32 | 170M1313 - 3x6 - 412
032A-3 R3 32,0 32,0 15,0 - OFAFO00H40 | 170M1315 - 3x10 - 400
038A-3 R3 38,0 38,0 18,5 - OFAFOO0OH50 | 170M1315 - 3x10 - 515
045A-3 R4 45,0 45,0 22,0 - OFAFO00H63 | 170M1316 - 3x16 - 526
061A-3 R4 61 61 30 - OFAFO00H80 | 170M1317 - 3x25 - 818
072A-3 R5 2 2 37 - | OFAFOOOH100 | 170M1318 - 3x35 - 841
087A-3 R5 87 87 45 - | OFAFOOOH100 | 170M1319 - 3x35 - 1129
105A-3 R6 105 105 55 - OFAFOOH125 | 170M3015 - 3x50 - 1215
145A-3 R6 145 145 75 - OFAFOOH160 | 170M3016 - 3x95 - 1962
169A-3 R7 169 169 90 - OFAFOH250 170M3017 - 3x120 - 2042
206A-3 R7 206 206 110 - OFAF1H315 170M3018 - 3x150 - 2816

246A-3 R8 246 246 132 - OFAF1H355 170M5009 - 2%(3x70) - 3026



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
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ACS880 i g
-01-... K:;la N:;?;Tj::ﬁ:g;ar Sigortalar® Tipik gii¢ kablosu Tipik
Girig Gikig Motor gGsigorta® | 3R 2)4) |ULsIMf K kag)"ll‘)? 8)
akim akim giicii? (DIN 43620) (glgh?r4t33653) T5)6)7) Bakir

A b/ kg Pn | Pa - - AWG

A A oW | he ABB tipi Bussmann tipi mm? 9 kcmil1/°) w
293A-3 R8 293 293 160 - OFAF2H425 170M5010 - 2x(3x95) - 3630
363A-3 R9 363 363 200 - OFAF2H500 170M5012 - 2x%(3x120) - 4688
430A-3 RO 430 430 250 - OFAF3H630 170M5013 - 2x(3x150) - 5797
U, =3faz 480V, 500 V
02A1-5 R1 2,1 2,1 0,75 | 1,0 OFAFOO0O0OH4 170M1308 | J3S-15 3x1,5 14 42
03A0-5 R1 3,0 3,0 11 1,5 OFAFOOOH6 170M1308 | J3S-15 3x1,5 14 50
03A4-5 R1 3,4 3,4 15 2,0 OFAFOOOH6 170M1308 | J3S-15 3x1,5 14 55
04A8-5 R1 4.8 4.8 2,2 3,0 | OFAFOOOH10 | 170M1308 | J3S-15 3x1,5 14 71
05A2-5 R1 5,2 5,2 3,0 3,0 | OFAFOOOH10 | 170M1308 | J3S-15 3x1,5 14 76
07A6-5 R1 7,6 7,6 4,0 5,0 | OFAFOOOH16 | 170M1308 | J1S-15 3x1,5 14 110
11A0-5 R1 11,0 11,0 55 75 | OFAFOOOH16 | 170M1308 | J3S-20 3x1,5 14 180
014A-5 R2 14 14 75 10 OFAFO0O0OH25 170M1313 | 13S-25 3x6 12 191
021A-5 R2 21 21 11,0 15 | OFAFOOOH32 | 170M1313 | J3S-35 3%6 10 330
027A-5 R3 27 27 15,0 | 20 | OFAFOOOH40 | 170M1315 | 13S-40 3x10 8 326
034A-5 R3 34 34 18,5 25 | OFAFOOOH50 | 170M1315 | J3S-50 3x10 8 454
040A-5 R4 40 40 22,0 | 30 | OFAFOOOH63 | 170M1316 | J1S-60 3x16 6 424
052A-5 R4 52 52 30 40 | OFAFOOOH80 | 170M1317 | J3S-80 3x25 4 600
065A-5 R5 65 65 37 50 | OFAFOOOH100 | 170M1318 | J3S-90 3x35 4 715
077A-5 R5 77 77 45 60 | OFAFOOOH100 | 170M1319 | J3S-110 3x35 3 916
096A-5 R6 96 926 55 75 | OFAFOOH125 | 170M3015 |3J3S-150 3x50 1 1157
124A-5 R6 124 124 75 100 | OFAFOOH160 | 170M3016 |J]3S-200 3x95 2/0 1673
156A-5 R7 156 156 90 125 | OFAFOH250 170M3017 |[J3S-225 3x120 3/0 1840
180A-5 R7 180 180 110 | 150 OFAF1H315 170M3018 (J3S-300| 3x150 4/0 2281
240A-5 R8 240 240 132 | 200 | OFAF1H355 170M5008 |[J1S-350| 2x(3x70) 2x1/0 2912

veya
350 MCM
260A-5 R8 260 260 160 | 200 | OFAF2H400 170M5009 [J3S-400 | 2x(3x70) 2x2/0 3325
302A-5 RO 302 302 200 | 250 OFAF2H500 | 17OM5011 [1JS-400| 2x(3x95) 2x3/0 3663
361A-5 R9 361 361 200 | 300 | OFAF3H630 170M5012 [J1S-500(2x%(3x120) | 2x4/0 4781
414A-5 RO 414 414 250 |[350 | OFAF3H630 170M5013 |33S-600 [2x(3x150) | 2x300 5672
MCM

U, =3fazh 575V
07A4-7 R3 7,0 7,0 - 5,0 - - Jis-15 - 14 101
09A9-7 R3 9,4 9,4 - 75 - - J3S-20 - 14 128
14A3-7 R3 13,6 13,6 - 10 - - J3S-30 - 12 189
019A-7 R3 18 18 - 15 - - J3S-40 - 10 271
023A-7 R3 22 22 - 20 - - J3S-50 - 10 338
027A-7 R3 27 27 - 25 - - J3S-50 - 8 426
035A-7 R5 41 41 - 40 - - J35-60 - 6 416
042A-7 R5 52 52 - 50 - - J1S-80 - 6 524
049A-7 R5 52 52 - 50 - - J3S-80 - 6 650
061A-7 R6 62 62 - 60 - - J3s-110 - 4 852
084A-7 R6 77 77 - 75 - - J3S-150 - 3 1303
098A-7 R7 929 929 - 100 - - J3s-150 - 1 1416
119A-7 R7 125 125 - 125 - - J3S-200 - 2/0 1881
142A-7 R8 144 144 - 150 - - J3S-250 - 3/0 1970
174A-7 R8 180 180 - 200 - - J3S-300 - 4/0 2670
210A-7 RO 242 242 - 250 - - J1S-400 - 350 MCM| 2903
271A-7 RO 271 271 - 250 - - J3S-400 - 500 MCM| 4182
U, =3 fazh 690 V
07A4-7 R3 74 74 55 - OFAA000GG16 | 170M1309 - 3x1,5 - 101
09A9-7 R3 9,9 9,9 75 - |OFAA000GG20| 170M1310 - 3x1,5 - 128
14A3-7 R3 14,3 14,3 11 - |OFAA000GG25| 170M1312 - 3x2,5 - 189
019A-7 R3 19 19 15 - |OFAAO00GG35| 170M1313 - 3x4 - 271
023A-7 R3 23 23 18,5 - |OFAAO000GG50| 170M1314 - 3%6 - 338
027A-7 R3 27 27 22 - |OFAAO0O00GG50| 170M1314 - 3x10 - 426
035A-7 R5 35 35 30 - |OFAA000GG63| 170M1315 - 3x10 - 416
042A-7 R5 42 42 37 - OFAAO0GG80 170M1316 - 3x16 - 524
049A-7 R5 49 49 45 - OFAA0GG80 170M1316 - 3x16 - 650
061A-7 R6 61 61 55 - OFAA0GG100 | 170M1318 - 3x25 - 852
084A-7 R6 84 84 75 - OFAA1GG160 | 170M1319 - 3x35 - 1303
098A-7 R7 98 98 90 - OFAA1GG160 | 170M3015 - 3x50 - 1416
119A-7 R7 119 119 110 - OFAA1GG200 | 170M3015 - 3x70 - 1881
142A-7 R8 142 142 132 - OFAA1GG250 | 170M3016 - 3x95 - 1970
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ACS880 | Kasa Nominal degerler 3
. ) Y .
-01-... tipi IEC / UL (NEC) Sigortalar Tipik giic kablosu Tipik
Girig Gikis Motor gG sigorta® aR 4 |ULsimf K gili)g 8)
: 2)4; ayb
) sigorta’ 5)6)7) Bakir
akim akim glicii (DIN 43620) (DIN 43653) T
A b/ hq Pn Py .. . 2 9) AWG/
Y A W hp ABB tipi Bussmann tipi mm' kemill® w
174A-7 R8 174 174 160 - OFAA2GG315 | 170M3017 - 3x120 - 2670
210A-7 R9 210 210 200 - OFAA3GG400 | 170M5008 - 3x185 - 2903
271A-7 RO 271 271 250 - OFAA3GG400 | 170M5009 - 3x240 - 4182

Terminal verileri

Kablo girisleri L1,L2, L3, T1/U,T2/V, T3/W Topraklama terminalleri
Kasa | kablo | Maks.
tipi tipi kablo Kablo boyutu Sikma torku Maks. kablo boyutu |Sikma torku
bagina| ¢apr*
adet | mm | ing mm? kcmil /AWG Nm Ibf-ft | mm? AWG N-m | Ibf-ft
R1 1 17 | 0,67 0,75...6 18...10 0,6 0,44 25 4 1,8 13
R2 1 17 | 0,67 0,75...6 18...10 0,6 0,44 25 4 1,8 13
R3 1 21 (0,83 0,5...16 20...6 17 1,25 25 4 1,8 13
R4 1 24 10,94 0,5...35 20...2 3,3 2,4 25 4 2,9 2,1
R5 1 32 | 1,26 6...70 6...1/0 15 11,0 35 2 2,9 2,1
R6 1 45 | 1,77 25...150 4...300 MCM 30 22,1 185 350 MCM 9,8 72
R7 1 | 54 213 (2%5”'32‘(‘)9*) (i{ 000 ('\:"SM) 40 295 | 185 | 350MCM | 98 | 72
R8 2 45 | 1,77 2x(50...150) 2%(1/0...300 MCM) 40 29,5 2x185 |2x350 MCM | 9,8 72
RO 2 54 12,13 2x(95...240) 2%(3/0...500 MCM) 70 51,6 2x185 |2x350 MCM | 9,8 72
Kablo girisleri R-, R+/UDC+ ve UDC- terminalleri
K§s'a Maks. kiblo Kablo boyutu Sikma torku
tipi |adet cap1
mm | ing mm? kemil /AWG Nm Ibf-ft

R1 1 17 0,67 0,75...6 18...10 0,6 0,44
R2 1 17 0,67 0,75...6 18...10 0,6 0,44
R3 1 21 0,83 0,5...16 20...6 17 1,25
R4 1 24 | 0,94 0,5...35 20...2 3,3 2,4
R5 1 32 1,26 6...70 6...1/0 15 11,0
R6 1 35 1,38 25...95 4..3/0 20 14,8
R7 1 43 1,69 25...150 4...300 MCM 30 22,1
R8 2 45 1,77 2 x (50...150) 2 x (1/0...300 MCM) 40 29,5
RO 2 54 | 2,13 2 % (95...240) 2 x (3/0...500 MCM) 70 51,6

* kabul edilen maksimum kablo ¢ap1. Kablo kelepge konektorii i¢ capr:

(25,4 mm).
** 525...690 V siricller

Notlar:

R1, R2 Kasalar: 3/4 in¢ (19,05 mm), R3 Kasa: 1in¢

*  Belirtilen minimum kablo boyutu, maksimum yiikte yeterli akim tasima kapasitesine sahip olmayabilir.

e mm? kablo kullamlan IEC kurulumlari igin, terminaller, dnerilen kablo boyutundan daha biiyiik bir iletkeni kabul etmez.
AWG kablo kullanilan NEC kurulumlari icin bu yalmzca R2 kasah siriici icin gecerlidir.

*  Rl...R7 kasalar icin: Terminal bagina maksimum iletken sayisi 1'dir. R8 ve R9 kasalar icin: Terminal basina maksimum
iletken sayisi1 2'dir.

Boyutlar, agirhklar ve bos alan gereksinimleri

Kasa Agirhklar 1P21 IP55
tipi Kablo Kablo kutusu Kablo Kablo Kablo
P21 IP55 kutusu ile o_!mada'n kutusu ile | kutusuile | kutusu ile - -
i kseklik b by h Geniglik? | Derinlik
(ULTip1) | (ULTip12) | birlikte yukse birlikte | birlikte | birlikte 2
yikseklik | (OPSYOM | conishik | derinkik |yiikseklik?
+P940)
kg |pound| kg |pound| mm | ing¢ | mm ing ([mm | in¢ [mm| ing¢ ([mm| in¢ [mm| in¢ |mm| in¢
R1 7,0 15 8,1 18 409 | 16,11 | 370 | 14,57 | 155 | 6,10 | 226 | 8,89 [ 450 | 17,72 | 162 | 6,38 | 292 |11,50
R2 8,4 19 9,5 21 409 | 16,11 | 370 |14,57 | 155 | 6,10 | 249 |9,80 (450 | 17,72 | 162 | 6,38 | 315 |12,40
R3 10,8 24 12,0 26 475 | 18,71 | 420 (16,54 | 172 | 6,77 | 261 |10,28| 525 [ 20,70 | 180 | 7,09 |327 |12,87
R4 18,6 41 19,1 42 580 [22,85| 490 | 19,29 | 203 | 7,99 | 274 |10,79| 580 | 22,85 |203 | 7,99 |344 (13,53
R5 23 50 23,4 52 732 |28,80| 596 (23,46 |203 | 7,99 |274|10,77|732 (28,80 (203 | 7,99 (344 |13,53
R6 42,2 93 42,9 95 727 (28,60 | 569 |22,40 | 252 | 9,92 | 357 |14,10| 727 |28,60 | 252 | 9,92 | 421 (16,59
R7 53,0 117 | 54,0 | 119 | 880 |34,66| 621 |24,45|284 [11,18|365 |14,35|880 |34,66 (284 | 11,18 | 423 (16,65
R8 68,0 | 150 |74,0| 163 | 965 |38,01| 700 |2756 |300 [11,81|386 |15,21|966 |38,01 (300 (11,81 |452 |17,78
R9 95,0 | 209 |102,0| 225 | 955 3759 | 700 |25,56 | 380 (14,96| 413 |16,27 | 955 | 37,59 (380 (14,96 | 477 (18,78

Sirliciiniin Gst kisrmnda 200 mm (7,9 ing) bos alan gerekir.
Sdriclintin alt kisminda 300 mm (11,8 in¢) bos alan (kablo kutusu olmadan siriicli tabanindan 6l¢iildiigiinde) gerekir.
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1) Baslk, yliksekligi R4 - R8 kasalarda 155 mm (6,10 in¢), R9 kasada 230 mm (9,06 ing) artirir.
2) Baslik, genisligi R4 ve R5 kasalarda 23 mm (0,91 in¢), R6 ve R7 kasalarda 40 mm (1,57 in¢), R8 ve R9 kasalarda 50 mm
(1,97 ing) artinr.

Ortam kosullan

Kurulum rakimi Deniz seviyesinin O ... 4000 m (O ... 13123 ft) Gizerinde. Cikis akimi, 1000 m (3.281 ft)
lizerindeki yiksekliklerde disiirilmelidir. Deger diisiirme, 1000 m (3281 ft) Gzerindeki her
100 m igin %1'dir.

TN (topraklamali) ve IT (topraklamasiz) sistemler. 525...690 V kdse topraklamah veya
orta nokta topraklamal delta sistemlere kurulmasina izin verilmez.

Cevre hava sicakhgn. Cahsma: -15...+55°C (5...131°F). Donmaya izin verilmemelidir. IP21 (UL Tip 1) stirlicUler ve
IP55 (UL Tip 12) R1...R7 ve R9 kasalar i¢cin nominal akim ¢ikisi, 40°C (104°F) Uzerindeki her
1°C (1,8°F) icin %1 distrilmelidir (R8 kasalar icin donanim kilavuzuna bakin.) Saklama
(ambalajda): -40 - +70°C (-40 - +158°F).

Giivenli moment kapatma (STO)

Siirliciide, IEC/EN 61800-5-2'ye uygun Giivenli moment kapatma fonksiyonu (STO) mevcuttur. Ornegin, siiriicliy tehlike
durumunda (bir acil durdurma devresi gibi) durduran giivenlik devrelerinin son aktlatér cihazi olarak kullanilabilir.

STO fonksiyonu etkinlestirildiginde, sirlicl ¢ikis asamasi gli¢ yari iletkenlerinin kontrol gerilimini devre dis1 birakarak,
slirticiniin motorun déndurilmesi icin gerekli momenti Giretmesini engeller. Kontrol programi, 31.22 parametresiyle
tanimlanan bir goésterge olusturur. Glivenli moment kapatma etkinlestirildiginde motor cahsiyorsa serbest durus yapar.
Aktivasyon anahtari kapatildiginda STO devre dis1 birakilir. Tekrar baslatmadan énce olusan tiim anzalar sifirlanmahdir.

STO fonksiyonu, glivenlik fonksiyonunun uygulanmasinda her iki kanahn da kullamimas1 gereken yedekli mimariye sahiptir. Bu
kilavuzda verilen giivenlik verileri yedekli kullamm icin hesaplanmistir ve her iki kanahn kullamimadig durumlarda gecerli degildir.

2 UYARI! STO fonksiyonu, siirlicli ana ve yardimci devrelerinden gelen gerilimi kesmez.

Notlar:
* Serbest sekilde durdurma kabul edilebilir bir durum degilse STO'yu etkinlestirmeden 6nce uygun durdurma modunu
kullanarak siriiciiyli ve makineyi durdurun.
* STO fonksiyonu diger tim siriicii fonksiyonlarin1 gegersiz kilar.

Kablolama

Glvenlik kontaklan birbirinden 200 ms araliklarla agihp kapanmahdir.
Baglantiicin cift blendajh bikiimli kablo ¢ifti 6nerilir. Anahtar ve siirlici kontrol tnitesi arasindaki kablolarin maksimum
uzunlugu 300 m'dir (1.000 ft). Kablo blendajin1 yalnmzca kontrol {initesinde topraklayin.
Onaylama
Bir glivenlik fonksiyonunun giivenli sekilde cahsmasinm saglamak icin dogrulama testi gereklidir. Test, glivenlik fonksiyonu

hakkinda yeterli uzmanlk ve bilgiye sahip yetkin bir kisi tarafindan gerceklestirilmelidir. Test proseddrleri ve raporu bu kisi
tarafindan belgelenmeli ve imzalanmahdir. STO fonksiyonu dogrulama talimatlan siirlicii donamm kilavuzunda bulunabilir.

Teknik veriler

* IN1ve IN2'de “1” olarak yorumlanacak minimum gerilim: 17 V DC

* STO reaksiyon siresi (tespit edilebilir en kisa kesinti): 1 ms

® STO tepki siiresi: 2 ms (tipik), 5 ms (maksimum)

* Hata tespit siiresi: 200 ms'den daha uzun siire i¢in farkh durumlardaki kanallar
* Hata reaksiyon siiresi: Hata algilama siiresi + 10 ms

® STO hata gosterimi (parametre 31.22) gecikmesi: < 500 ms

® STO uyar gosterimi (parametre 31.22) gecikmesi: < 1000 ms

* Gulvenlik bitlnlik diizeyi (EN 62061): SIL 3

* Performans diizeyi (EN ISO 13849-1): PL e

Siricli STO, IEC 61508-2'de tammlandidi gibi bir A tipi glivenlik bilesenidir.
STO fonksiyonunun tam glivenlik verileri, tam hata oranlan ve hata modlarn i¢in siirlici donamm kilavuzuna bakin

isaretler

Gegerli isaretler, striiciiniin tip tanimlama etiketi Gzerinde gosterilmistir.

CED-AIM D = GEK

CE UL RCM EAC KC EIP WEEE TUV Nord UKCA
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ACS880-01 donanim el kitab1

ACS880 primary control program firmware manual

ACS-AP-I, -S, -W and ACH-AP-H, -W Assistant control panels user's manual
Drive composer PC tool user's manual

Converter module capacitor reforming instructions

Common mode filter kit for ACS880-01 frame R6 (option +E208) installation
instructions

Common mode filter kit for ACS880-01 frame R7, and for ACS880-11,
ACS880-31, ACH580-31 and ACQ580-31 frame R8 installation instructions
Common mode filter kit for ACS880-01 frame R8 (option +E208) installation
instructions

Common mode filter kit for ACS880-01 drives (frame R9, option +E208)
installation instructions

ACS880 Declaration of China RoHS Il Conformity

Uygunluk Beyanlan

Declaration of Conformity
Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008

EU Declaration of Conformity
Machinery Directive 2006/42/EC
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