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Glivenlik talimatlan

UYARI! Bu talimatlara uyun. Bunlara uymamamz halinde 6liim ya da yaralanma séz konusu olabilir veya ekipman
zarar gorebilir. Kalifiye bir elektrikci degilseniz elektrik montaj ve bakim islerini yapmayin.

®  Sirlicl giris gicline baghyken, siirlicli, motor kablosu, motor veya kontrol kablolari Gizerinde calismayin. Cahsmaya
baslamadan 6nce, siiricliyl tiim tehlikeli gerilim kaynaklarindan yahtin ve calismaya baslamanin giivenli oldugundan
emin olun. Giris glictinlin baglantisini kestikten sonra her zaman 5 dakika bekleyerek ara devre kondansatérlerinin
bosalmasini saglayin.

* Dodnen sabit miknatish bir motor baghyken siirlicii Gzerinde calismayin. Dénmekte olan bir sabit miknatish motor giris
ve ¢ikis terminalleri dahil olmak lizere, siirlicliye enerji saglar.

* Rl...R2Kasalar, P21 (UL Tip 1):

Striiciiyl kapaktan tutarak R1...R2 R5...R9 R5...R9

kaldirmayin. Kapak
gevseyerek suriiciiniin
diismesine neden olabilir.

* R5...R9 Kasalar: Surucliyl yana
yatirmayin. Suriict agirdir ve
agirhk merkezi yiiksektir.
Yanhshkla devrilebilir.

* R5...R9 Kasalar: Sirliclyi
kaldirma cihaziyla kaldirin.
Sdricinin kaldirma
halkalarnn kullamin.

1. Teslimati ambalajindan cikarma

Kurulumunu yapmaya hazir olana kadar siirliclyli paketinden gikarmayin. Paketten gikardiktan sonra sirtiicliyl toz, kahnti ve
nemden koruyun. Asagidaki 6gelerin bulundugundan emin olun:

* kablo kutusu (R1...R2 ve R5...R9 kasalar, IP21 [UL Tip 1])

*  slrict

* montaj sablonu

¢  kontrol paneli

*  izh kurulum ve baslatma kilavuzu

* cokdilliartik gerilim uyan etiketleri

* siparis edildiyse donanim ve yazihm el kitaplarn

* siparis edildiyse ayr paketler i¢cinde bulunan segenekler.

Ogelerde hasar belirtisi olmadigindan emin olun.
2. Kondansatorleri yenileme

Siriciye bir y1l veya daha uzun bir siire giig verilmediyse DC baglantis1 kondansatérlerini yenilemeniz gerekir. Bkz. Capacitor
reforming instructions (3BFE64059629 [Ingilizce]) veya ABB teknik destedi ile iletisime gegin


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect

4.

Kablolan ve sigortalari segme

Gli¢ kablolarim secin. Yerel diizenlemelere uyun.

* Giris glicii kablosu: ABB, en iyi EMC performansi icin simetrik blendajh kablo (VFD kablosu) kullanmaniz 6nerir.

* Motor kablosu: En iyi EMC performansi i¢in simetrik blendajh kablo (VFD kablosu) kullanin. Simetrik blendajh kablo
ayrica yatak akimlarini, motor yahtimi Gzerindeki stresi ve asinmayi azaltir.

* Giig kablosu tipleri: IEC kurulumlarinda, bakir veya alliminyum kablolar kullanin (izin verildiyse). Aliminyum kablolar
yalmzca R5...R8 kasa boyutuna sahip 230 V siirliciilerdeki giris gli¢ kablolan i¢in kullamlabilir. UL kurulumlarinda
yalmzca bakir iletkenler kullamn.

¢ Akim degeri: maks. yuk akimi.

* Gerilim degeri: min. 600 V AC.

¢ Sicakhk degeri: IEC kurulumlarinda, siirekli olarak kullamlan iletkenin en az 70°C (158°F) maksimum izin verilen
sicakhk degerine sahip bir kablo secin. UL kurulumlarinda ve +B056 (IP55, UL Tip 12) secenedi olan sirlicllerde,
en az 75°C (167°F) degerinde bir kablo secin.

* Boyut: Tipik kablo boyutlan i¢in Degerler, sigortalar ve tipik gli¢ kablosu boyutlari ve maksimum kablo boyutlar igin
Gl kablolan icin terminal verileri bélimiine bakin.

Kontrol kablolarini segin. Analog sinyaller igin ¢ift blendajh biikiimli ¢ift kablo kullamn. Dijital, role ve G/C sinyalleri i¢in

¢ift blendajh veya tek blendajh kablo kullanin. 24 V ve 115/230 V sinyallerini ayn kabloda ¢ahstirmayin.

Sdriclyd ve giris glic kablosunu dogru sigortalarla koruyun. Bkz. Degerler, sigortalar ve tipik gli¢c kablosu boyutlan.

Kurulum alanini inceleme

Saruclyd kurmak istediginiz alan inceleyin. Asagidakilerden emin olun:
.

5.

Montaj alam siirliciiden 1s1y1 atmak igin yeterince havalandinimah veya sogutulmahdir.

Ortam kosullar gereksinimleri karsiliyor. Bkz. Ortam kosullari.

Kurulum ylizeyi olabildigince dikeye yakin ve siirlictiniin agirhgim destekleyebilecek kadar dayanikhdir. Agirhklar igin
bkz. Agirhklar ve bos alan gereksinimleri.

Sirlclnin yakimindaki kurulum yiizeyi, zemin ve malzemeler yanici degildir.

Sdricliniin cevresinde sogutma, bakim ve cahstirma icin yeterli bos alan mevcuttur. Minimum bos alan gereksinimleri
icin bkz. Agirhklar ve bos alan gereksinimleri.

Surlictiniin yakimnda yiliksek akimh tek niiveli iletkenler veya kontaktor bobinleri gibi gliglii manyetik alanlan olan
kaynaklar yoktur. Glicli bir manyetik alan siriicliniin cahismasinda parazite veya hataya neden olabilir.

Siiriiciiyli duvara kurma

Duvar yiizey malzemeleri, striicii agirhg ve uygulama igin gegerli yerel gereksinimlere uygun tespit elemanlan segin.

Kurulum alanin hazirlama

1. Montaj sablonu yardimiyla isaretlemeleri yapin. Suriicliyl duvara kurmadan énce montaj sablonunu ¢ikarin.
2. Delikleri delin ve deliklere ankraj veya diibelleri yerlestirin.
3. Vidalann takin. Vida bas ile montaj ylizeyi arasinda bosluk birakin.
R1...R4 R5...R9 R1...R9
@ a @ R1...R2: M5
[ R3...R5: M6
b — R6...R9: M8
2 I
N
|
°
— x 4
R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9
mm | ing [ mm | ing¢ | mm | ing | mm | ing [ mm | ing¢ [ mm | in¢ | mm | in¢ | mm | in¢ | mm | ing
a 98 [3,86| 98 (3,86 | 160 | 6,30 | 160 | 6,30 | 612 [24,09| 571 | 22,5 | 623 | 24,5 | 701 | 27,6 | 718 | 28,3
b 317 [12,48| 417 |16,42| 473 |18,62| 619 |24,37| 581 (22,87 531 | 20,9 | 583 | 23,0 | 658 | 25,9 | 658 | 25,9
c - - - - - - - - 160 (6,30 | 213 | 8,4 | 245 | 9,7 | 263 | 10,3 | 345 | 13,6
d> - - - - - - - - 200 | 7,87 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8
e> - - - - - - - - 100 (3,94 | 155 | 6,1 [ 155 | 6,1 | 155 | 6,1 | 200 | 7,9




R1...R4
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R1...R4 Kasalar: Siirlicliyli duvara yerlestirin ve vidalan siki
AEERERNERY




R5...R9 Kasalar: Siiriiciiyli duvara yerlestirin ve vidalan sikin
R5

R5, IP21 (UL Tip 1)

1 =z

sunu takin




8. Siiriiciiye yerel dilde kacak gerilim uyan etiketi yapistirin

R1...R4 Kasalar: kontrol paneli montaj platformuna, R5...R9 Kasalar: kontrol Unitesinin yan tarafina.

9. Siiriicliniin topraklama sistemiyle uyumlu oldugundan emin olun

Tam siricileri simetrik topraklamah TN-S sistemine baglayabilirsiniz (merkez topraklamah yildiz). Stirticlyd farkh bir
sisteme kurarsanmiz EMC vidasinin baglantisin1 kesmeniz (EMC filtresinin baglantisin1 kesme) ve/veya VAR vidasinin
baglantisim kesmeniz (varistor devresinin baglantisini kesme) gerekir.

Kasa tipi Simetrik topraklamah Kose topraklamah delta |IT sistemleri TT sistemleri ) ?
TN-S sistemleri (merkez |ve orta nokta (topraklamasiz veya
topraklamalh yildhz) topraklamah delta yliksek direncli
sistemler topraklamalh)
R1...R3 EMC veya VAR vidasimin | EMC vidasinmin EMC ve VAR vidalarimin EMC ve VAR vidalarinin
R4 v2 baglantisim kesmeyin. baglantisim kesin. baglantisim kesin. baglantisim kesin.
VAR vidasinin
baglantisim kesmeyin.
R4...R5 EMC veya VAR vidasimin | Not: Siriici, bu EMC vidalarnin (2 adet) ve |EMC vidalarnin (2 adet) ve
baglantisim kesmeyin. sistemlerde IEC VAR vidasimin baglantisin1 | VAR vidasinin baglantisim
standartlarina gére kesin. kesin.
kullaniimak tizere
degerlendirilmemistir.
R6...R9 EMC veya VAR vidasimin |EMC AC veya VAR EMC vidalannin (2 adet) ve |EMC vidalarimin (2 adet) ve
baglantisim kesmeyin. vidalarimin baglantisin1 | VAR vidasinin baglantisin1 | VAR vidasinin baglantisim
kesmeyin. EMC DC kesin. kesin.
vidasinin baglantisim
kesin.

1) Gli¢ kaynadn sistemine artik akim cihaz1 takilmahdir.
2) ABB, EMC kategorisini veya siirliciiniin icindeki yerlesik toprak kacagi detektoriiniin cahsmasin garanti etmez.

10. Gii¢ kablolarinin ve motorun yahtim direncini 6l¢iin

Siriclye baglamadan 6nce giris kablosunun yahtim direncini dlctin. Yerel

diizenlemelere uyun.

Kablo siiriiciden ayrnlmis durumdayken, motor kablosunun ve motorun yahtim
direncini 6l¢lin. Her faz iletkeni ve PE iletkeni arasindaki yahtim direncini 6l¢in.
1000 V DC 6lglim gerilimi kullanmin. ABB motorunun yahtim direnci 100 Mohm'dan
fazla olmahdir (25°C'de [77°F] referans deger). Diger motorlarin yahtim direnci igin
lreticinin talimatlarina bakin. Motor icindeki nem yahtim direncini disrir. Motor
muhafazasi icinde nem oldugunu diistiniiyorsaniz motoru kurutun ve ol¢imi
tekrarlayin.

U1-PE, V1-PE, W1-PE




11. Gii¢ kablolarim1 baglama
Baglant: semas (blendajh kablolar)

R1...R3 kasalarda, dahili fren kiyicl
bulunur. Gerekirse R- ve UDC+/R+
R+ terminallerine bir fren direnci bagla-
LjL2)Ls @ R- |lubc+ TIU | T2V T3W @ yabilirsiniz. Fren direnci, siirlici tes-

e limatina dahil degildir.
[ [ U
@ ‘7‘) @ | —| — \‘ R4...R9 kasalarda, UDC+ ve UDC-
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terminallerine harici bir fren kiyia
baglayabilirsiniz. Fren kiyia, strlict
teslimatina dahil degildir.

:
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(PE) PE (PE) L1 L2 L3

1. iki koruyucu topraklama iletkeni. PE iletkenin kesit alan1 10 mm? Cu veya 16 mm? Al degerinin altindaysa
IEC/EN 61800-5-1 siiriicii glivenligi standardina gére iki PE iletkeni kullaniimasi gerekir. Ornegin, dérdiinci
iletkene ek olarak kablo blendajini kullanabilirsiniz.

2. Dordinci iletkenin veya blendajin iletkenligi PE iletkeninin gereksinimlerini karsilamiyorsa hat tarafi icin ayn bir
topraklama kablosu veya ayn bir PE iletkeni olan bir kablo kullamn.

3. Blendajiniletkenligi yeterli degilse veya kabloda simetrik olarak olusturulmus bir PE iletkeni yoksa motor tarafi igin
ayn bir topraklama kablosu kullanin.

4. Motor kablosu ve fren direnci kablosu (kullamhyorsa) i¢in 360° kablo blendaji topraklamasi gerekir. Giris gti¢ kablosu
icin de onerilir.

5. Gerekirse harici bir filtre (du/dt, ortak mod veya sinis filtresi) takin. Filtreleri ABB'den temin edebilirsiniz.

Baglanti prosediirii

1. R5...R9 Kasalar: Giig kablosu terminallerinin Gizerindeki muhafazalar ¢ikarin.
R6...R9 Kasalar: Yan plakalan (a) ¢ikann. Muhafazayi (b) ¢ikarin ve ardindan kablolar icin gerekli delikleri agin. R8...R9
kasalarda, paralel kablolar baghyorsaniz alt muhafazada da gerekli delikleri agin.




2. Glg kablolarin hazirlayin:
* Lastik rondelalan kablo girisinden ¢ikarin.
* Lastik rondelada yeterli boyutta bir delik agin. Rondelayi kablonun (a) tizerine dogru kaydirin.
* Giris gu¢ kablosunun ve motor kablosunun uglarim sekilde (b) gosterildigi gibi hazirlayin.
* Kablolan, kablo girisindeki deliklerden gecirin ve rondelalari deliklere takin.
* Aliminyum kablo kullanyorsamz siriicliye baglamadan énce soyulmus iletkenlere gres siiriin.
2 20

PE

Gl kablolarim baglayin. Stkma torklan icin bkz. Gii¢ kablolar icin terminal verileri.
* Motor kablosunun faz iletkenlerini T1/U, T2/V ve T3/W terminallerine baglayin. Kablonun bikimli blendajim
topraklama terminaline baglayn. (a)
* Girig beslemesi kablosunu L1, L2 ve L3 terminallerine baglayin. Kablonun biikiimli blendajinm ve kablonun ilave PE
iletkenini topraklama terminaline baglayin. (b)
* R8...R9 Kasalar: Sadece bir iletken kullanirsamz ABB, iletkeni list baski plakasinin altina yerlestirmenizi tavsiye eder.
Paralel gli¢ kablolan kullaniyorsamz birinci iletkeni alt baski plakasinin altina ve ikincisini Ust baski plakasinin altina
yerlestirin.
R8...R9 Kasalar: Paralel gli¢ kablolar kullamyorsaniz paralel gii¢ kablolan igin ikinci topraklama plakasini takin.
Gl kablosu topraklama plakasinin kelepgelerini kablolarin (c) siynlmis kism Gizerine sikistinn. Kelepgeleri 1,2 N-m
(10,6 Ibf-in¢) moment degerinde sikin.
Kullanmhyorsa fren direnci veya fren kiyici kablolanni baglayin. R1...R2 kasalarda, fren kablolarim baglamadan énce
topraklama plakasinm takmahsinmiz (bir sonraki adima bakin).
* R6...R9 Kasalar: Gli¢ kablolarini bagladiktan sonra, muhafazayi terminallerin (d) tGizerine takin.
R5

R1...R4

DO¢ Poees 3b : 3 3a
0| | Sl E=—=)9 3 al =lelze e ST SIS,

PE Py Py = L L2 L3 bc+ DG TIWU T2V T3/W
@D ® i 5

o—( & 030
© | @ ° E— 30

B [
i S \f % 5 @] ® ® E

Not: Yukaridaki resimde R1...R2 kasalar gosterilmektedir.
R3...R4 kasalar benzerdir.

R6...R9 R6...R9

& |5 Bl[El Ak [l o] e

R+
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4. R1...R2, R4, R6...R9 Kasalar: Topraklama plakasim takin. R6...R9 kasalarda bu, kontrol kablolar topraklama plakasidir.
R4

R1...R2

5. R5Kasa: Kablo kutusu plakasim (a) ve muhafazayi (b) takin.
R5

5

6. Kablolart mekanik olarak surticiiniin disina takin.

7. Motor kablosunun blendajim motor tarafinda topraklayin. Minimum radyo frekansi paraziti icin motor kablosu
blendajim, motor terminal kutusunun kablo girisinde 360° topraklayin.

D




12. Kontrol kablolarin1 baglama

Baglantilan uygulamaya gére yapin. Sinyal kablosu ¢iftlerinin bikimiind, endiiktif kuplaji dnlemek igin terminallere miimkiin
oldugunca yakin tutun.

1. Lastik rondelaya bir delik acin ve rondelay1 kabloya gecirin.

2. Dis kablo blendajin topraklama kelepcgesinin altinda 360° topraklayin. Kabloyu, kontrol tinitesi terminallerine mimkdin
oldugunca yakina kadar soyulmamis halde tutun. Aynca cift kablo blendajlarim ve SCR terminalinde topraklama
kablosunu da topraklayin.

3. Tum kontrol kablolarin saglanan kablo baglama yerlerine baglayin.

Varsayilan G/C baglantilar (Su varsayilan)

X

Referans gerilimi ve analog girislerle gikiglar
SCR Sinyal kablosu blendaiji (ekran)

1..10 koh% Al Cikis frekansi/hizi referansi: 0...10 V
= AGND Analog girig devresi ortak ucu
+10V Referans gerilimi 10 V DC
Al2 Gergek geribildirim: 0...10 V.
Pl AGND Analog giris devresi ortak ucu
maks. (D77 AOT | Cikis frekansi: 0...10 V
500 ohm AO2 Cikis akimi: 0...20 mA

AGND Analog ¢ikis devresi ortak ucu

+24 V Yrd. gerilim ¢ikisi +24 VDC, maks. 250 mA

DGND Yardimci gerilim ¢ikisi ortak ucu
DCOM Timu icin dijital giris ortak ucu

DI1 Stop (0) / Start (1)

DI2 Yapilandiniimadi

DI3 Sabit frekans/hiz segimi

Di4 Yapilandiriimadi

DI5 Yapilandiriimadi

DI6 Yapilandiriimadi

X8 Rdle cikislar

Calismaya hazir

P :. 250 VAC/30V DC
|<‘| —! 2A
Calisiyor
b4 ; 250 VAC/30V DC
I<|| ! 2A
Hata (-1)
4 :l 250 VAC/30VDC
<] RO3B 2A
Dahili haberlesme
29 B+
30 A- Dahili fieldbus, EFB (EIA-485)
31 DGND
S4 TERM Sonlandirma anahtari
S5 BIAS Bias direncleri anahtari
X4 Guvenli moment kapatma
34 OuUT1 Guvenli moment kapatma (STO). Suriicuntin baglamasi igin
35 ouT2 her iki devre kapatiimalidir. Cizimde, bir gtivenlik devresinin
36 SGND glivenlik kontaklar araciligiyla basitlestirilmis baglantisini
gosterilmektedir. STO kullaniimiyorsa fabrikada takilan
37 IN1 atlayicilar yerinde birakin. Ayrica bkz. bélum Givenli
38 IN2 moment kapatma (STO).

X10 24 VAC/DC

24V AC/DC+ in| Sadece R6...R9: Harici 24 V AC/DC girisi, ana beslemenin
24V AC/DC- in baglantisi kesildiginde kontrol Gnitesine guig vermek igindir.

Yardima gerilim gikis1 +24V (X2:10) toplam yiik kapasitesi 6,0 W'tir 250 mA/24 V DC).
Terminaller Kablo boyutu Sikma torku

+24V, DGND, DCOM, B+, A-, DGND, Hrc. 24V 0,2...2,5mm? (24 ... 14 AWG)
DI, Al, AO, AGND, RO, OUT, IN, SGND 0,14...15 mm? (26 ... 16 AWG)

0,5... 0,6 N-m (5 Ibf-ing)
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Kontrol kablosu kurulum 6rnekleri
Bu bolimde kontrol kablolarimin R4 ve R6...R9 kasalarina yerlestirilmesine iliskin drnekler gdsterilmektedir. R1...R3 ve R5

kasalar, R4 kasa ile benzerdir.
R4 R6...R9

| [ [@
g aeaton
P ostamo

Internal Fan
Birection

5 etel B

Dabhili haberlesme baglantisi
Siriclyd, endistriyel ag sistemi adaptorii modiilii veya timlesik endiistriyel ag sistemi arabirimi ile seri iletisim
baglantisina baglayabilirsiniz. Dahili haberlesme arabirimi Modbus RTU'yu desteklemektedir.
Dahili haberlesmeyi Modbus RTU iletisimi ile yapilandirmak igin:

1. Endustriyel ag sistemi kablosunu ve gerekli 1/0 sinyallerini baglayin. Belden 9842 veya esdederini kullanin. Belden 9842,
dalga empedansi 120 Ohm olan, ¢ift biikiimli, blendajh ¢ift kablodur.

2. Suricd, endustriyel ag sisteminin ucundaysa sonlandirma anahtarnim ACIK olarak ayarlayin.
3. Sdriclye gic verin ve gerekli parametreleri ayarlayin. Bkz. Endistriyel ag sistemi iletisimi.
Bir baglant1 6rnedi asadida gosterilmektedir.

4) 3) (T-T° 77
G s a a a
S RN - IWERE |- WEIEE
- [a] [a] [a)]
Sonlandirma AGIKY Sonlandirma ve bias Sonlandirma ve bias Sonlandirma ve bias AGIKY?
KAPALI KAPALI
Otomasyon Siirticii Siirlicl Siirlicl

kontrol cihaza

1) Haberlesmenin uglarindaki cihazlarda sonlandirma agik olmahdir. Diger tiim cihazlarda sonlandirma kapalh olmahdir.

2) Bir cihazda bias ac¢ik olmahdir. Bu cihazin haberlesmenin sonunda olmasi dnerilir.

3) Kablo blendajlarini her bir siiriicide birbirine baglayin, ancak bunlan siriicliye baglamayin. Blendajlar sadece otomasyon
kontrolériindeki topraklama terminaline baglayin.

4) Sinyal topraklama (DGND) iletkenini otomasyon kontroloriindeki sinyal topraklama referansi terminaline baglayin.
Otomasyon kontroldriiniin sinyal topraklama referansi terminali bulunmuyorsa sinyal topraklamasim tercihen otomasyon
kontrol6riiniin yakininda olacak sekilde 100 ohm'luk bir direng lizerinden kablo blendajlarina baglayin.



13. Teslimata dahil edildiyse opsiyonel modiilleri takma

14. Kapaklan takma

1

Kapak takma prosediirii ¢ikarma proseduriiniin tersidir. Bkz. Kapaklar ¢ikarin. R6...R9 kasalarda, kapadr takmadan énce
Baglanti prosediirii bolimiinde gésterilen yan plakalan takin.

15. Siiriiciiyii devreye alma

A

UYARI! Sirlicliyli devreye almadan énce, kurulumun tamamlandigindan emin olun. Ayrica motoru ¢ahstirmanin
glvenli oldugundan da emin olun. Hasar veya yaralanma riski varsa motorun diger makinelerle baglantisin kesin.

A

UYARI! Siiriicli kontrol programimin otomatik hata sifirlama veya otomatik yeniden baslatma iglevlerini
etkinlestirirseniz tehlikeli durumlann meydana gelmeyeceginden emin olun. Bu islevler siirlicllyli otomatik
olarak sifirlar ve siirlicli hatadan veya besleme kesintisinden sonra ¢alismaya devam eder. Bu fonksiyonlar

etkinlestirildiyse, kurulum IEC/EN 61800-5-1 icinde 6.5.3 alt bendinde tammlanan sekilde (&rnegin, “BU MAKINE

OTOMATIK OLARAK CALISMAYA BASLAR.”) acikca isaretlenmelidir.

Devreye alma proseduriini gerceklestirmek icin kontrol panelini kullamin. Ekramn alt kismindaki iki komut, ekranin altinda
bulunan iki ve programlanabilir tusunun fonksiyonlarin1 gésterir. Programlanabilir tuslara atanan komutlar
icerige bagh olarak farklihk gdsterir. imleci hareket ettirmek veya etkin gériiniime bagh olarak degerleri degistirmek igin E)
Gl, @ ve @ ok tuslanni kullamn. tusu icerige duyarh bir yardim sayfasi gosterir.

1. | Siriclye gli¢ verin. Motor plakasi verilerinin mevcut oldugundan emin olun.
2. |ilk start asistam ilk baglatma sirasinda sizi yénlendirir. -
Asistan otomatik olarak baslar. Kontrol panelinde dil se¢imi ekram Suami
gériintiilenene kadar bekleyin. Francais
Kullanmak istediginiz dili segin ve (Tamam) tusuna basin. ltaliana
Not: Dili sectikten sonra, kontrol panelinin uyanmasi bir kag dakika Mederlands
sirer.
Svenska
Espariol
ce
0K »
3. | Kurulumu baglat 6gesini segin ve (ileri) tusuna basin.
Kapalid ™ ACOSB0 0.0 dev/dak
ilk baglatma asistam —
Soricd kurulumu simdi yapilsin m?
Furulumu b
Ck ve clstrma srsnda gasterme
Simdi degil
15:28 ileri
4. | ilk start asistamni tamamlamak icin asistan tarafindan istendiginde
degerleri ve ayarlan segin. Panelde ilk start'in tamamlancig gdsterilene | Kapali€ ™ ACOSRE0 0.0 Hz
kadar devam edin. "
ilk baglatma tamamland
Panelde ilk start'in tamamlanch@ gdsterildiginde, siirict kullamma S0ricl motoru calisurmak icin hazir,
hazirdir. Ana gdriiniime girmek igin (Tamamland) tusuna basin. | Harici kontrole gecmek icin
"Oromatik"e basin,
Baslat/Durdur: DN
Referans [frek): Al alcekl
Geri 15:30  Tamamlandi
5. | Ana sayfa goriinimiinde, secilen sinyallerin degerleri gosterilir.
Kapalid ™ ACO5E0 0.0 Hz

Cikis frekans:

Hz

0.00]

Motor akimi

4.

0.00p

Motor momenti

%

0.0

Secenekler 1530

Menii
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6. | Ana menlden baslayarak pompa korumalar gibi ek ayarlamalari yapin.
Ana meniiye erismek icin Ana sayfa gériiniimiinde (Menii) tusuna

basin.

Temel ayarlar 6gesini secin ve (Seg) (veya G]) tusuna basin.

Temel ayarlar meniisi 6geleri hakkinda daha fazla bilgi almak igin @
tusuna basarak yardim sayfasini agin.

Kapal® (™ ACQRBD 0.0 Hz
Ana Menii
Temel ayarlar -
)
mS 1/0 .
u! Tanilar -
Cikig 15:30 Sec
Kapal® (™ ACQRBD 0.0 Hz

Temel ayarlar

tma, durdurma, refe

Motar »
Pompa dzelliklen (3
PID kontrol Secilmedi»
Coklu pompa kontrol Fapaliw
Geri 15:30 Sec

Endiistriyel ag sistemi iletisimi

Modbus RTU i¢in dahili haberlesme iletisimini yapilandirmak amaciyla en az su parametreleri ayarlamamz gerekir:

Parametre

Ayar

Acgiklama

20.01 Extl komutlan

Dahili haberlesme

EXT1 etkin kontrol konumu olarak secildiginde, start ve stop komutlan
icin haberlesmeyi kaynak olarak seger.

22.11 Extl iz refl EFB refl TUmlesik endistriyel ag sistemi arabirimi Gzerinden alinan bir referansi
hiz referansi 1 olarak seger. Hiz kontrolii i¢in bu parametreyi kullanin.

28.11 Ext1 frekans refl EFB refi Tumlesik endiistriyel ag sistemi arabirimi tizerinden ahinan bir referansi
frekans referansi 1 olarak secer. Frekans kontroli icin bu parametreyi
kullanin.

58.01 Protokol etkin Modbus RTU Tumlesik endistriyel ag sistemi iletisimini baslatir.

58.03 Ag adresi 1 (varsayilan) Nod adresi. Aynm ¢evrimigi nod adresine sahip iki nod olamaz.

58.04 lletisim hiz1 19,2 kbps Baglantinin iletisim hizim1 tamimlar. Master istasyonundaki ayarin

(varsayilan) aymsim kullamin.
58.05 Denklik 8 EVEN1 Pariteyi ve stop biti ayanni secer. Master istasyonundaki ayarin aymsin

(varsayilan)

kullanin.

58.06 lletisim kontroli

Ayarlan yenile

Degistirilen EFB yapilandirma ayarlarini onaylar. Grup 58'deki herhangi

bir parametreyi degistirdikten sonra bunu kullanin.

Endistriyel ag sistemi yapilandirmasiyla ilgili diger parametreler:

58.14 lletisim kayb1 islemi

58.17 Aktarma gecikmesi

58.28 EFB actl tipi 58.34 Sozcuk siras

58.15 lletisim kayb1 modu

58.25 Kontrol profili

58.31 EFB actl seffaf kaynad [58.101 Veril/O 1

58.16 lletisim kayb1 zamanm

58.26 EFB refl tipi

58.33 Adresleme modu

58.114 Veril/O 14

Uyanlar ve hatalar

Uyan Hata |[Ad Acgiklama
A2A1 2281 [Akim kalibrasyonu Uyan: Akim kalibrasyonu sonraki start sirasinda yapihr.
Hata: Cikis faz akimi 6lglim hatasi.
A2B1 2310 |Asin akim Cikis akimi dahili limitten fazla. Buna bir topraklama hatasi veya faz kaybi1 da
neden olabilir.
A2B3 2330 [Topraklama kacagn Genel olarak motorda veya motor kablosundaki bir topraklama hatasinin
neden oldugu ylk dengesizligi.
A2B4 2340 [Kisa devre Motorda veya motor kablosunda bir kisa devre var.
- 3130 |Giris faz1 kayb Ara DC devre gerilimi, eksik giris gli¢ hatti fazindan dolayr sahnim yapiyor.
- 3181 |Kablolama veya Hatah giris ve motor kablosu baglantisi.
topraklama hatas
A3A1 3210 |DC baglantisi asin Ara DC devresi gerilimi ¢cok yliksek.
gerilimi
A3A2 3220 |DC baglantisi diisiik Ara DC devresi gerilimi ¢ok diisik.
gerilimi
- 3381 |Cikis fazi kayb1 Uc fazin gl de motora bagh degil.
- 5090 |STO donamim anzasi STO donamim teshisi, donanim arizas tespit etti. ABB ile irtibata gegin.
A5A0 5091 |Glvenli moment Guvenli moment kapatma (STO) fonksiyonu etkin.
kapatma
A7CE 6681 |EFB hab kayb1 Tumlesik endustriyel ag sistemi iletisiminde kesinti.
ATC1 7510 |FBA Ailetigimi Sirici (veya PLC) ile endistriyel ag sistemi adaptorii arasinda iletisim kayb.
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Uyan Hata |[Ad Acgiklama
ATAB - Genigletme I/O Takilan C tipi modil yapilandirilan modiille ayn1 degdil veya siiriicl ile moddil
konfiglirasyonu hatas1 |arasindaki iletisimde bir hata var.
AFF6 - Tammlama ¢ahstirmas1 |Motor tammlama cahstirmasi sonraki start sirasinda gergeklesir.
- FA81 |[Glvenli moment Guvenli moment kapatma devresi 1 kesilmis.
kapatma 1
- FA82 |Guvenli moment Glvenli moment kapatma devresi 2 kesilmis.
kapatma 2

Degerler, sigortalar ve tipik gii¢ kablosu boyutlar

ACQ580 Nominal degerler Sigortalar Tipik gii¢ kablosu Kasa
-01-... [ Girig akim [Cikig akim| Motor gG sigorta uR/aR UL simf boyutlan, Cu tipi
giici? | (EC60269) | sigorta | T234
(DIN 43620)
h h b hq P, ABB tipi Bussmann tipi
(480v) (480Vv)| Pidasov)
A A kw [ hp mm? AWG
U, =3fazh230V
04AT7-2 4,7 - 47 - 0,75 | 1,0 | OFAFOOOH25 | 170M1563 J3S-15 3x1,5+15 14 R1
06AT7-2 6,7 - 6,7 - 1,1 1,5 | OFAFOOOH25 | 170M1563 J3S-15 3x1,5+15 14 R1
07A6-2 7,6 - 7,6 - 1,5 | 2,0 | OFAFOOOH25 | 170M1563 J3S-15 3x1,5+15 14 R1
012A-2 | 12,0 - 12,0 - 3,0 | 3,0 | OFAFOOOH25 | 170M1563 J3S-15 3x1,5+15 14 R1
018A-2 | 16,9 - 16,9 - 4,0 | 5,0 | OFAFOOOH25 | 170M1563 J3S-30 3x2,5+2,5 10 R1
025A-2 | 24,5 - 24,5 - 5,5 7,5 | OFAFOOOH40 | 170M1565 J35-40 3x4,0 +4,0 8 R2
032A-2 | 31,2 - 31,2 - 75 | 10,0 | OFAFOOOH40 | 170M1565 J3S-40 3%x6,0 + 6,0 8 R2
047A-2 | 46,7 - 46,7 - 11,0 | 15,0 | OFAFOOOH63 | 170M1566 J35-80 3x10 + 10 6 R3
060A-2 60 - 60 - 15 20 | OFAFOOOH63 | 170M1566 J3S-80 3x16 + 16 4 R3
089A-2 89 - 89 - 22 30 | OFAFOOH125 | 170M3815 | J3S-150 3x35 +16 2 R5
091A-2 91 - 91 - 22 30 | OFAFOOH125 | 170M1569 | J3S-150 3x50 +25 2 R4 v2
115A-2 115 - 115 - 30 40 | OFAFOOH125 | 170M3815 | J1S-150 3x50 + 25 1/0 R5
144A-2 | 144 - 144 - 37 50 OFAFOH200 170M3817 | J3S-200 3x70 + 35 3/0 R6
171A-2 171 - 171 - 45 60 OFAFOH250 170M5809 | J1S-250 3x95 + 50 4/0 R7
213A-2 213 - 213 - 55 75 OFAF1H315 170M5810 | J3S-300 | 3x120 +70 300 MCM R7
276A-2 | 276 - 276 - 75 | 100 | OFAF2H400 | 170M6810 | J1S-400 [2x(3x70 + 35) 2x2/0 R8
U, =3 fazh 400 V veya 480 V
02A7-4 | 26 | 21 [ 26| 21 | 075 1,0 | OFAFOOOH4 | 170M1561 | JJS-15 | 3x1,5+1,5 14 R1
03A4-4 | 3,3 30 | 33] 30 11 1,5 OFAFOOOH6 170M1561 J3S-15 3x1,5+15 14 R1
04A1-4 4,0 34 | 40| 35 1,5 2,0 OFAFOOOH6 170M1561 J3S-15 3x1,5+15 14 R1
O5AT7-4 5,6 48 | 56 | 4,8 2,2 | 3,0 | OFAFOOOH10 | 170M1561 J3S-15 3x1,5+1,5 14 R1
07A3-4 72 6,0 72 6,0 3,0 3,0 | OFAFOOOH10 | 170M1561 J3S-15 3x1,5+1,5 14 R1
09A5-4 | 9,4 7,6 94| 76 4,0 | 5,0 | OFAFOOOH16 | 170M1561 J3S-15 3x2,5+2,5 14 R1
12A7-4 | 12,6 | 11,0 | 12,6 | 12,0 | 55 | 7,5 | OFAFOOOH16 | 170M1561 | J1S-15 | 3x2,5+2,5 14 R1
018A-4 | 17,0 | 14,0 | 170 | 14,0 | 7,5 | 10,0 | OFAFOOOH25 | 170M1563 J3S-30 3x2,5+2,5 12 R2
026A-4 | 25,0 | 21,0 |25,0| 23,0 | 11,0 | 15,0 | OFAFOOOH32 | 170M1563 J3S-30 3x6 +6 10 R2
033A-4 | 32,0 | 27,0 |32,0( 27,0 | 15,0 | 20,0 | OFAFOOOH40 | 170M1565 J3S-40 3x10 + 10 8 R3
039A-4 | 38,0 | 34,0 |38,0| 34,0 | 18,5 | 25,0 | OFAFOOOH50 | 170M1565 | J3S-60 3x10 + 10 8 R3
046A-4 | 45,0 | 40,0 |45,0| 44,0 | 22,0 | 30,0 | OFAFOO0OH63 | 170M1566 J3S-60 3x10 + 10 6 R3
062A-4 | 62 52 62 52 30 40 | OFAFOOOH80 | 170M1567 | 13S-80 3x25 +16 4 R4
062A-4 62 52 62 52 30 40 | OFAFOOOHB80 | 170M1567 J3S-80 3x25 +16 4 R4 v2
073A-4 73 65 73 65 37 50 |OFAFOOOH100| 170M1568 | 13S-100 3x35 +16 4 R4
073A-4 73 65 73 65 37 50 [OFAFOOOH100| 170M1568 | 13S-100 3x35+16 4 R4 v2
089A-4 89 77 89 7 45 60 |OFAFOOOH100| 170M1569 | J3S-110 3x50 + 25 3 R4 v2
088A-4 88 77 88 7 45 60 |OFAFOOOH100| 170M1569 | J3S-110 3x50+25 3 R5
106A-4 | 106 96 | 106 | 96 55 75 OFAFOOH125 | 170M3817 | J1S-150 3x70 + 35 1 R5
145A-4 | 145 | 124 | 145 | 124 75 | 100 | OFAFOOH160 | 170M3817 | J3S-200 3x95 + 50 2/0 R6
169A-4 169 | 156 | 169 | 156 90 | 125 | OFAFOH250 170M5809 | 13S-225 | 3x120 +70 3/0 R7
206A-4 | 206 | 180 | 206 | 180 | 110 | 150 OFAF1H315 170M5810 | J1S-300 | 3x150+70 4/0 R7
246A-4 | 246 | 240 | 246 | 240 | 132 | 200 | OFAF1H355 170M5812 | J1S-350 | 2x(3x70+35) | 2x1/0 veya R8
350 MCM
293A-4 | 293 | 260 | 293 | 260 | 160 | 250 | OFAF2H425 | 170M6812D | J1S-400 | 2x(3x95+50) 2x2/0 R8
363A-4 | 363 | 361 | 363 | 361 | 200 | 300 | OFAF2H500 |170M6814D | J1S-500 [2x(3x120+70) 2x4/0 R9
430A-4 | 430 | 414 | 430 | 414 | 250 | 350 | OFAF3H630 |170M8554D | JJS-600 [2x(3x150+70)|2%x300 MCM| R9

1) Asin yilik kapasitesi olmayan tipik motor glicii (nominal kullamm). Kilowatt glic nominal degerleri IEC 4 kutuplu
motorlarin cogunda gecerlidir. Kilowatt glic nominal degerleri NEMA 4 kutuplu motorlarin gogunda gecerlidir.

2) IEC/EN/UL 61800-5-1 listesini korumak i¢in 6nerilen brangsman koruma sigortalar kullamlmahdhr.
3) Suirlict, bu tabloda verilen sigortalar ile korundugu zaman 480 V maksimum gerilimde en fazla 100.000 simetrik amper
(rms) verebilen bir devrede kullamlabilir.
4) Brangman devre korumasi olarak kullamlabilecek ek UL sigortalar ve devre kesiciler i¢in bkz. Alternate Fuses, MMPs and
Circuit Breakers for ABB Drives (3AXD50000645015 [Ingilizce]).


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launchdirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launchdirect

Gii¢ kablolan icin terminal verileri

14

Kasa tipi T1/U, T2/V, T3/W, L1, L2, L3, R-, R+/UDC+ PE
Min. kablo boyutu Maks. kablo boyutu Sikma torku Maks. kablo boyutu Sikma torku

(som/damarh) (som/damarh) (som/damarh)

mm? AWG mm? AWG N-m Ibf-ft mm? AWG N-m Ibf-ft
R1 0,2/0,2 24 6/4 10 1,0 0,7 16/16 6 15 11
R2 0,5/0,5 20 16/16 6 15 11 16/16 6 15 11
R3 0,5/0,5 20 35/35 2 35 2,6 35/35 2 15 11
R4 0,5/0,5 20 50 1 4,0 3,0 35/35 2 2,9 21
R4 v2 1,5/1,5 20 70 1 5,5 4,0 35/35 2 2,9 21
R5 6 6 70 1/0 15 11 35/35 B 2,2 16
R6 25 4 150 300 MCM 30 22,1 1809 | 3s50McMY | 98D | 729
R7 95 3/0 240 500 MCM 40 29,5 1809 | 350McMY | 9,87 7,20
R8 2x50 2x1/0 2x150 [2x300 MCM| 40 29,5 | 2x1800 [2x350 MCMD| 9,81 7,20
R9 2x95 2x3/0 2x240 [2x500 MCM| 70 51,6 | 2x1801 [2x350 MCcMD| 9,87 7,20

1) 400/480/575 V siirlicilerde, kablo pabucu veya kablo kelepcesi topraklama igin kullamhr.

Notlar:

*  Belirtilen minimum kablo boyutu, maksimum yiikte yeterli akim tasima kapasitesine sahip olmayabilir.

*  Terminaller, belirtilen maksimum kablo boyutundan bir boyut daha biytik iletkeni kabul etmez.

* Terminal basina maksimum iletken sayisi 1'dir.
* UL uyumlulugu icin R2 kasah siirlicii daha biyiik bir iletkeni kabul etmez.

Agirhklar ve bos alan gereksinimleri

Bu tabloda, siirlicti cahsirken (sabit kullanim igin kurulmus) ortam kosullanyla ilgili gereksinimler gésterilmektedir.

Kasa Agirhklar Dikey kurulum igin bos alan gereksinimleri
tipl Tek bagina Yan yana !
P21 IP55 1P21 (UL Tip 1) IP55 (UL Tip 12) Tiim tipler Tlm tipler

(ULTip1) | (ULTip12) Ustte Altta? Ustte Altta® | vanlarda Ustte Altta®

kg [pound| kg [pound| mm | in¢ | mm | in¢ [mm | in¢ [mm | in¢ [ mm | in¢ | mm | in¢ | mm | ing
R1 4,6 | 10,1 48 | 106 | 65 |2,56| 86 |3,39 | 137 539 | 116 | 4,57 | 150 | 5,91 | 200 | 7,87 | 200 | 7,87
R2 6,6 | 146 | 68 | 150 | 65 |2,56| 86 |3,39| 137 | 5,39 | 116 | 4,57 | 150 | 5,91 | 200 | 7,87 | 200 | 7,87
R3 11,8 | 26,0 | 13,0 | 287 | 65 |2,56| 53 |2,09|200 | 7,87 | 53 |2,09| 150 | 591 | 200 | 7,87 | 200 | 7,87
R4 19,0 | 419 [ 20,0 | 44,1 | 53 |2,09| 200|787 | 53 |[2,09|200 |787 | 150 | 591 | 200 | 7,87 | 200 | 7,87
R4v2 |20,0| 44,1 | 210 | 46,3 | 53 |2,09|200 (787 | 53 |2,09|200 |787 | 150 | 591 | 200 | 7,87 | 200 | 7,87
R5 283 | 62,4 | 29,0 | 64,0 | 75 |2,95| 200 | 7,87 | 100 | 3,94 | 200 | 7,87 | 150 | 5,91 | 200 | 7,87 | 200 | 7,87
R6 42,4 | 93,5 | 43,0 | 94,8 | 155 | 6,10 | 300 | 11,8 | 155 | 6,10 | 300 | 11,8 | 150 | 5,91 | 200 | 7,87 | 300 | 11,8
R7 54 | 119,1 | 56,0 | 123,5| 155 | 6,10 | 300 | 11,8 | 155 | 6,10 | 300 | 11,8 | 150 | 5,91 | 200 | 7,87 | 300 | 11,8
R8 69 | 1522 | 77 |169,8 | 155 | 6,10 | 300 | 11,8 | 155 | 6,10 | 300 | 11,8 | 150 | 5,91 | 200 | 7,87 | 300 | 11,8
R9 97 |213,9 | 103 | 2271 | 200 | 7,87 | 300 | 11,8 | 200 | 7,87 | 300 | 11,8 | 150 | 5,91 | 200 | 7,87 | 300 | 11,8

1) Yanlarda bos alan olmadan.
2) Kablo kutusundan degil suiriici kasasindan ol¢ilir.
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Ortam kosullan

Kurulum rakimi Deniz seviyesinin 0 ... 4000 m (O ... 13123 ft) Gizerinde. Cikis akim, 1.000 m (3.281 ft)
lzerindeki yliksekliklerde disurilmelidir. Deger diistirme, 1000 m (3281 ft) lizerindeki
her 100 m i¢in %1'dir.

2.000 m (6.562 ft) lizerinde asagidaki topraklama sistemlerine izin verilir: TN-S (merkez
topraklamah yilchz), TT ve IT (topraklanmanmis veya simetrik olarak yiiksek direngli
topraklamah). Bu rakimda kdse topraklamah sistemlerin kurulum gereksinimleri igin
yerel ABB temsilcinizle iletisime gegin.

Cevre hava sicakhg Cahsma: -15...+50°C (5...122°F). Donmaya izin verilmemelidir. 40°C (104°F) Gizerindeki
sicakhklarda, nominal gikig akim, eklenen her 1°C (1,8°F) igin %1 diigmelidir. Deger
kayb1 istisnalan icin donanim el kitabina bakin.

Saklama (ambalajda): -40 ... +70°C (-40 ... +158°F).

Bagil nem %>5 ... 95. Yogusmaya izin verilmez. Korozyona neden olan gazlann bulunmasi
durumunda maksimum izin verilen bagil nem %60'tir.

Kirlilik duzeyleri Kimyasal gazlar: Simf 3C2.

(IEC 60721-3-3: 2002) Kat1 maddeler: Simif 3S2. iletken toza izin verilmez.

Titresim (IEC 60068-2) Maks. 1 mm (0,04 ing) (5 ... 13,2 Hz), maks. 7 m/sn? (23 ft/sn?) (13,2 ... 100 Hz) siniizoidal
Darbe/Diigme (ISTA) izin verilmez

Giivenli moment kapatma (STO)

Siiriiciide, IEC/EN 61800-5-2'ye uygun Giivenli moment kapatma fonksiyonu (STO) mevcuttur. Ornegdin, siiriicliyii tehlike
durumunda (bir acil durdurma devresi gibi) durduran giivenlik devrelerinin son aktlator cihazi olarak kullanilabilir.

STO fonksiyonu etkinlestirildiginde, siriicli ¢ikis asamasi gli¢ yar iletkenlerinin kontrol gerilimini devre dis1 birakarak,
slirticiniin motorun déndurilmesi igin gerekli torku liretmesini engeller. Kontrol programi, 31.22 parametresiyle tanimlanan
bir gosterge olusturur. Glivenli moment kapatma etkinlestirildiginde motor cahsiyorsa serbest durus yapar. Aktivasyon
anahtan kapatildiginda STO devre disi birakihr. Tekrar baslatmadan 6nce olusan tiim anzalar sifirlanmahdir.

STO fonksiyonu, giivenlik fonksiyonunun uygulanmasinda her iki kanahn da kullamlmasi gereken yedekli mimariye sahiptir.
Guivenlik verileri yedekli kullanmim i¢in hesaplanmistir ve her iki kanahn kullaniimadidi durumlarda gegerli degildir.

/_\ UYARI! STO fonksiyonu, slirlicli ana ve yardimci devrelerinden gelen gerilimi kesmez.

Notlar:
* Serbest sekilde durdurma kabul edilebilir bir durum degilse STO'yu etkinlestirmeden 6nce uygun durdurma modunu
kullanarak surtictiyl ve makineyi durdurun.
* STO fonksiyonu diger tim siirlicii fonksiyonlarim gegersiz kilar.

Kablolama

Glvenlik kontaklan birbirine gére 200 ms icerisinde agihp kapanmahdir.
Baglantiicin cift blendajh bikimli kablo cifti 6nerilir. Anahtar ve sirlici kontrol Unitesi arasindaki kablolarin maksimum
uzunlugu 300 m'dir (1.000 ft). Kablo blendajim yalmzca kontrol tinitesinde topraklayin.

Onaylama

Bir glivenlik fonksiyonunun giivenli sekilde cahsmasim saglamak icin dogrulama testi gereklidir. Test, glivenlik fonksiyonu
hakkinda yeterli uzmanlk ve bilgiye sahip yetkin bir kisi tarafindan gerceklestirilmelidir. Test proseddrleri ve raporu bu kisi
tarafindan belgelenmeli ve imzalanmahdir. STO fonksiyonu dogrulama talimatlan siirlicii donamm kilavuzunda bulunabilir.

Teknik veriler

* IN1ve IN2'de “1” olarak yorumlanacak minimum gerilim: 13V DC
* STO reaksiyon siresi (tespit edilebilir en kisa kesinti): 1 ms

* STO tepki suresi: 2 ms (tipik), 5 ms (maksimum)

* Hata tespit sliresi: 200 ms i¢in farkh durumlardaki kanallar

* Hata reaksiyon siresi: Hata algilama siiresi + 10 ms

* STO hata gdsterimi (parametre 31.22) gecikmesi: < 500 ms

* STO uyan gosterimi (parametre 31.22) gecikmesi: < 1000 ms

* Glvenlik bitlnlik diizeyi (EN 62061): SIL 3

¢ Performans diizeyi (EN ISO 13849-1): PL e

Siricli STO, IEC 61508-2'de tamimlandidn gibi bir A tipi glivenlik bilesenidir.
STO fonksiyonunun tam glivenlik verileri, tam ariza oranlar ve ariza modlari igin siirtici donamm kilavuzuna bakin.



isaretler

Gecerli isaretler, siirliciinln tip tammlama etiketi tizerinde gosterilmistir.
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Belge Kod (ingilizce)

Kod (tiirkce)

IACQ580-01 (0.75 to 250 kW, 1.0 to 350 hp) hardware manual 3AXD50000044862

BAXD50000420599

IACQ580 pump control program firmware manual 3AXD50000035867

3AXD50000111879

IACS-AP-I, -S, -W and ACH-AP-H, -W Assistant control panels user's manual [3AUAO000085685

Drive composer PC tool user's manual IBAUA0000094606

Uygunluk Beyanlan

Declaration of Conformity
Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008

EU Declaration of Conformity
Machinery Directive 2006/42/EC

we we
Manufacturer g8 Oy

Address: Hiomotie 13, 00380 Helsink, Finland,
Phone: 4358102211

Manufacturer: a8 0y
Address: Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Fnland.
Phone +3s8102211

Frequency converters

ACQs80-01/-31

Frequency converters
ACQs80-01/-31
with regard to the safety function with regard to the safety function

Safe Torque Off Safe Torque Off

used for safety component functionaliy. Pl
function is used for safety component functionality.

The following harmonized standards have been applied:

EN 61800-5-22007

power 5

Functional EN 61800-5-22007

EN IEC 620612021 Functional

EN IEC 620612021 -

ENISO 13849-1:2015 Safety of machinery - Safety-related parts of control systems. Part 1: General

requirements. EN IS0 1384912015 Safety of machinery - Safety-related parts of control systems. Part 1: General
g requirements.

Safety of machinery - Safety-related parts of the control systems. Part 2,

Validation

Safety of machinery - Electrical squipment of machines - Part 1 General

requirements

ENISO 1384922012

part2:
Validation

Safety of machinery - Electrical equipment of machines - Part 1: General
requirements.

EN IS0 1384922012
EN 6020412018
EN 6020412018

The following other standards have been applied:
‘The following other standards have been applied:

Sige 1 Deciraionof confarmi SAXBI0OOSTOR

Authorized o compil the techniclfl: ABB O, Hemotie 1, 00380 Helsi, Fnand. ek vt 31,2022

Signed forand om bemalfof: i S &W_,
ar ustonen

Produe e Manager

Mika Vartiainen

Helsinkd, August 31, 2022
Local Division Manager

Harri Mustonen
Product Unit Manager

sy Document number WXDIO00132952S

Document number WDI000486283 Page 10f1
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IEC 61508:2010, parts 1.2 electrical / electronic / EN 615082010, parts 1.2 Jelectronic
related systems. related systems.
1EC 61800-5-22016 Adjustable speed electrical power drive systems - Part 5 o
Functional Functional
other UK in
a single declaration of conformity 3AXDI0001326271.
Directives o file: ABB Limited, Cheshire, . Was 48T,

ACQ580 Cin RoHS Il Uygunluk Beyanina erisim icin baglant: ve kod (3AXD10001497389 [ingilizce/Cince])

ACQ580 Cin RoHS Il Uygunluk Beyani



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000044862&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000035867&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000094606&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK108466A7021&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD10001497389&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000420599&LanguageCode=tr&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000111879&LanguageCode=tr&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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