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Instrucdes de seguranca

AVISO! Cumpra estas instrugoes. Se ignorar as mesmas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no
equipamento. Se ndo é um profissional de eletricidade qualificado, ndo execute trabalhos de instalacdo ou de
manutencao elétrica.

*  Nunca trabalhe no conversor de frequéncia, cabo do motor, motor ou cabos de controlo com o conversor de frequéncia
ligado a alimentacao de entrada. Antes de iniciar o trabalho, isole o conversor de frequéncia de todas as fontes de
tensdo perigosas e certifique-se de que é seguro iniciar o trabalho. Aguarde sempre 5 minutos depois de desligar a
alimentacdo de entrada para deixar os condensadores do circuito intermédio descarregar.

* Nao trabalhe no conversor de frequéncia quando um motor de imanes permanentes em rotacao estiver ligado ao
mesmo. Um motor de imanes permanentes em rotacdo energiza o conversor de frequéncia, incluindo os seus terminais
de entrada e de saida.

* Chassis R1...R2, IP21 (UL Tipo R1...R2 R5...R9 RS...R9
1): Nao levante o conversor de
frequéncia segurando-o pela
tampa. A tampa pode soltar-
-se e provocar a queda do
conversor de frequéncia.

* Chassis R5...R9: Ndo incline o
conversor de frequéncia. O
conversor de frequéncia é
pesado e tem um centro de
gravidade elevado. Pode
tombar acidentalmente.

* Chassis R5...R9: Levante o
conversor de frequéncia com
um dispositivo de elevacdo. Use os olhais de elevacdo do conversor de frequéncia.

1. Desembalar a entrega
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Mantenha o conversor de frequéncia na sua embalagem original até ser instalado. Depois de o desembalar, proteja o
conversor de frequéncia contra poeira, residuos e humidade. Confirme se estes itens estdo incluidos:

* Caixa de cabos (chassis R1...R2 e R5...R9, IP21 [UL Tipo 1])

*  Conversor de frequéncia

* Modelo de montagem

* Consola de programagao

* Guiarapido de instalagdo e arranque

* Autocolantes de aviso de tensdo residual multilingues

*  Manuais de hardware e de firmware, se encomendados

* Opcionais em embalagens separadas, se encomendados

Confirme se os itens ndo apresentam sinais de danos.
2. Beneficiacao de condensadores

Se o conversor de frequéncia néo tiver sido ligado durante um ano ou mais, deve reformar os condensadores da ligagdo DC.
Consulte Capacitor reforming instructions (3BFE64059629 [English]) ou contacte os servicos técnicos da ABB.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Selecionar cabos e fusiveis

Selecionar os cabos de poténcia. Cumpra os regulamentos locais.

* Cabo de entrada de poténcia: Para o melhor desempenho EMC, a ABB recomenda o uso de cabo blindado simétrico
(cabo VFD).

* Cabo do motor: Para o melhor desempenho EMC, use cabo blindado simétrico (cabo VFD). O cabo simétrico
blindado também reduz as correntes nas chumaceiras, o desgaste e o stress no isolamento do motor.

* Tipos de cabos de poténcia: Em instalagcdes IEC, use cabos de cobre ou de aluminio (se permitido). Os cabos de
aluminio s6 podem ser usados para cablagem de alimentagdo de entrada em conversores de frequéncia a 230 V
com tamanho de chassis R5... R8. Em instala¢des UL, use apenas condutores de cobre.

¢ Corrente nominal: corrente de carga maxima.

* Tensao nominal: min. 600 V CA.

¢ Temperatura nominal: Em instalacdes IEC, selecione um cabo dimensionado para, pelo menos, 70 °C de temperatura
(158 °F) maxima permitida do condutor em uso continuo. Em instalacdes UL e para conversores de frequéncia com
opgao +B056 (IP55, UL Tipo 12), selecione um cabo dimensionado para, pelo menos, 75 °C (167 °F).

* Tamanho: Consulte Gamas, fusiveis e tamanhos tipicos do cabo de poténcia sobre os tamanhos de cabo comuns e
Dados do terminal para os cabos de poténcia sobre os tamanhos maximos de cabo.

Selecdo dos cabos de controlo. Use um cabo par entrangado de blindagem dupla para os sinais analégicos. Use cabo de

blindagem dupla ou de blindagem Unica para os sinais digitais, de relé e de E/S. Ndo passe sinais de 24 V e 115/230 V no

mesmo cabo.

Proteja o conversor de frequéncia e o cabo de alimentagdo de entrada com os fusiveis corretos. Consulte Gamas,

fusiveis e tamanhos tipicos do cabo de poténcia.

Verificar o local da instalacao

fique o local onde pretende instalar o conversor de frequéncia. Certifique-se que:

O local de instalacdo é suficientemente ventilado ou refrigerado para remover calor do conversor de frequéncia.

As condicbes ambiente de cumprem os requisitos. Consulte Condi¢des ambiente.

A superficie de instalagdo é o mais vertical possivel, os seus materiais ndo sao inflamaveis e é resistente o suficiente
para suportar o peso do conversor de frequéncia. Sobre pesos, consulte Pesos e requisitos de espaco livre.

A superficie de instalagdo, o chdo e os materiais na proximidade do conversor de frequéncia ndo sado inflamaveis.
Existe espaco livre suficiente em volta do conversor de frequéncia para refrigeracdo, manutencao e operagdo. Sobre os
requisitos minimos de espaco livre, consulte Pesos e requisitos de espaco livre.

Nao existem fontes de campos magnéticos fortes, como condutores de ndcleo Unico de corrente elevada ou bobinas
de contactor préximo do conversor de frequéncia. Um campo magnético forte pode causar interferéncia ou imprecisao
no funcionamento do conversor de frequéncia.

5. Instalar o conversor de frequéncia na parede

Selecione fixadores que cumpram os requisitos locais aplicaveis aos materiais da superficie da parede, ao peso e a
aplicagdo do conversor de frequéncia.

Preparar o local da instalacao

1. Realize as marcacdes com a ajuda do modelo de montagem. Remova o modelo de montagem antes de instalar o
conversor de frequéncia na parede.
2. Faca os furos e coloque ancoras ou fichas nos orificios.
3. Instale os parafusos. Deixe um intervalo entre a cabeca do parafuso e a superficie de montagem.
R1...R4 R5...R9 R1...R9
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R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9
mm | pol | mm | pol | mm | pol | mm | pol | mm | pol | mm | pol | mm | pol | mm | pol | mm | pol
a 98 |3,86| 98 (3,86 | 160 | 6,30 | 160 | 6,30 | 612 (24,09| 571 | 22,5 | 623 |24,5| 701 | 27,6 | 718 | 28,3
b 317 |12,48| 417 |16,42| 473 |18,62| 619 [24,37| 581 (22,87| 531 | 20,9 | 583 | 23,0 | 658 | 25,9 | 658 | 25,9
c - - - - - - - - 160 (6,30 | 213 | 8,4 | 245 | 9,7 | 263 | 10,3 | 345 | 13,6
d> - - - - - - - - 200 | 7,87 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8
e> - - - - - - - - 100 [ 3,94 | 155 | 6,1 | 155 | 61 | 155 | 6,1 | 200 | 79
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Chassis R5...R9: Posicione o conversor de frequéncia na parede e aperte os parafusos
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6. Remover a(s) tampa(s)
R1...R4, IP21 (UL Tipo 1)

R5, IP21 (UL Tipo 1)
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R1...R2




8. Cole a autocolante de aviso de tensao residual ao conversor de frequéncia no
idioma local

Chassis R1...R4: para a plataforma de montagem da consola de programacao, Chassis R5...R9: junto a unidade de controlo.

9. Certifique-se de que o conversor de frequéncia é compativel com o sistema de
ligacdo a terra

E possivel ligar todos os conversores de frequéncia a um sistema TN-S ligado a terra simetricamente (juncdo em Y com
ligacdo a terra no centro). Se instalar o conversor de frequéncia num sistema diferente, deve desligar o parafuso EMC
(desligar o filtro EMC) e/ou desligar o parafuso VAR (desligar o circuito do varistor).

Tamanho Sistemas TN-S ligados a |Sistemas de redes Sistemas IT (n3o ligados & | Sistemas TT D2
do chassis |terra simetricamente flutuantes e delta de terra ou ligados aterraa
(juncdo em Y com ligagdo | ponto médio alta resisténcia
a terra no centro)
R1...R3 Nao desligar os Desligar o parafuso Desligar os parafusos EMC | Desligar os parafusos EMC
R4 v2 parafusos EMC ou VAR. EMC. e VAR. e VAR.
Nao desligar o parafuso
VAR.
R4...R5 Nao desligar os Nota: O conversor de Desligar os parafusos EMC | Desligar os parafusos EMC
parafusos EMC ou VAR. frequéncia nao foi (2 pecas) e o parafuso VAR. | (2 pecas) e o parafuso VAR.
avaliado para usar
nestes sistemas
segundo as normas IEC.
R6...R9 Nao desligar os Nao desligar os Desligar os parafusos EMC | Desligar os parafusos EMC
parafusos EMC ou VAR. parafusos EMC CA (2 pecas) e o parafuso VAR. | (2 pecas) e o parafuso VAR.
ou VAR. Desligar o
parafuso EMC CC.

1) Deve ser instalado um dispositivo de corrente residual no sistema de alimentacao.
2) A ABB ndo garante a categoria EMC ou a operacao do detetor de fugas a terra integrado no conversor de frequéncia.

10. Meca aresisténcia de isolamento dos cabos de poténcia e do motor

Meca a resisténcia de isolamento do cabo de entrada antes de o ligar ao conversor

de frequéncia. Cumpra os regulamentos locais.

Meca a resisténcia de isolamento do cabo do motor e do motor quando o cabo
estiver desligado do conversor de frequéncia. Meca a resisténcia de isolamento
entre cada condutor de fase e o condutor PE. Use uma tensdo de medicao de

1000 V CC. A resisténcia de isolamento de um motor ABB deve exceder 100 Mohm
(valor de referéncia a 25 °C [77 °F]). Sobre a resisténcia do isolamento de outros
motores, consulte as instrucdes do fabricante. A presenca de humidade no interior
do motor diminui a resisténcia de isolamento. Se achar que existe humidade dentro
da carcaga do motor, seque o motor e faga a medigao novamente.

U1-PE, V1-PE, W1-PE




11. Ligar os cabos de poténcia

Diagrama de ligacao (cabos blindados)

Os chassis R1...R3 tém um chopper
de travagem integrado. Se necessa-
R+ rio, pode ligar uma resisténcia de
PE LjL2)Ls @ R- |lubc+ TIU | T2V T3W @ travagem aos terminais R- e UDC+/
T e R+. A resisténcia de travagem ndo
N U I @ [ @ — — =] estd incluida na entrega do conver-
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1. Dois condutores de terra de protecdo (ligagdo a terra). A norma de seguranca IEC/EN 61800-5-1 do conversor de
frequéncia requer dois condutores PE se a area da seccdo transversal do condutor PE for inferior a 10 mm*© Cu ou
16 mm? Al. Por exemplo, pode usar a blindagem de cabo adicionalmente ao quarto condutor.

2. Seacondutividade do quarto condutor ou da blindagem ndo cumprir os requisitos para o condutor PE, use um cabo
de ligacao a terra separado ou um cabo com um condutor PE separado para o lado da linha.

3. Seacondutividade da blindagem nao for suficiente, ou se ndo houver um condutor PE simetricamente construido no
cabo, use um cabo de ligagao a terra separado para o lado do motor.

4. Aligacao aterra a 360° da blindagem do cabo é necessaria para o cabo do motor e o cabo da resisténcia de travagem
(se usado). Também é recomendado para o cabo de alimentagao de entrada.

5. Senecessario, instale um filtro externo (du/dt, modo comum ou filtro sinusoidal). Os filtros estdo disponiveis na ABB.

Procedimento de ligagao

1. Chassis R5...R9: Remova o(s) acrilico(s) nos terminais do cabo de poténcia.
Chassis R6...R9: Remova as placas laterais (a). Remova o acrilico (b), e faga os furos necessarios para os cabos. Em
chassis R8...R9, se instalar cabos paralelos, fagca também os furos necessarios no acrilico inferior.

6...




2. Preparar os cabos de poténcia:
* Retire os bucins de borracha da entrada de cabos.
* Faga um furo adequado no bucim de borracha. Deslize o bucim de borracha para o cabo (a).
* Prepare as extremidades do cabo de entrada de poténcia e do cabo do motor como ilustrado na figura (b).
* Passe os cabos através dos orificios na entrada de cabos e fixe os bucins aos orificios.

* Se usar cabos de aluminio, aplique massa lubrificante no cabo de aluminio descarnado antes de os ligar ao conversor
de frequéncia.

b

PE

3. Ligue os cabos de alimentagdo. Sobre os binarios de aperto, consulte Dados do terminal para os cabos de poténcia.

* Ligue os condutores de fase do motor cabo aos terminais T1/U, T2/V e T3/W. Ligue a blindagem entrancada do cabo

ao terminal de ligacao a terra. (a)

* Ligue o cabo de entrada de poténcia aos terminais L1, L2 e L3. Ligar a blindagem entrancada do cabo e o condutor PE
adicional ao terminal de ligacao a terra. (b)
Chassis R8...R9: Se usar apenas um condutor, a ABB recomenda que o coloque por baixo da placa de pressao
superior. Se usar cabos de alimentacao paralelos, coloque o primeiro condutor debaixo da placa de pressao inferior
e o segundo debaixo da placa de pressao superior.
Chassis R8...R9: Se usar cabos de poténcia em paralelo, instale a segunda prateleira de ligagdo a terra para os cabos
de poténcia paralelos.
Aperte os grampos da prateleira de ligacdo a terra do cabo de poténcia a parte descarnada dos cabos (c). Aplique
binario aos grampos para 1.2 N-m (10,6 Ibf-in).
Se usada, ligue os cabos da resisténcia de travagem ou do chopper travagem. Nos chassis R1...R2, deve instalar a
prateleira de ligacdo a terra antes de poder ligar os cabos de travagem (consulte o passo seguinte).

Chassis R6...R9: Depois de ligar os cabos de poténcia, instale o acrilico nos terminais (d).
R1...R4 R5

PE vy T R = L L2 L8 DG DG TW T2V T3W
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Nota: Ailustracdo acima apresenta os chassis R1...R2. Os
chassis R3...R4 sao similares.

R6...R9 R6...R9
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4. Chassis R1...R2, R4, R6...R9: Instalar a prateleira de ligagdo a terra. Nos chassis R6...R9, esta é a prateleira de ligagdo a

terra para os cabos de controlo.
..R2

5. :Frame R5: Instale a placa da caixa de cabos (a) e o acrilico (b).

R5
5

Ny

5b

6. Fixe mecanicamente os cabos no exterior do conversor de frequéncia.

7. Ligue aterra a blindagem do cabo do motor no lado do motor. Para uma interferéncia minima de radiofrequéncia, ligue

a terra a blindagem do cabo do motor a 360° na entrada de cabo da caixa de terminais do motor.




12. Ligar os cabos de controlo

Realize as ligagdes de acordo com a aplicagdo. Mantenha os pares dos cabos de sinal torcidos o mais préximo possivel dos
terminais para prevenir acoplamento indutivo.

1. Corte um furo no bucim de borracha e deslize o bucim para o cabo.

2. Ligueaterraa blindagem exterior do cabo 360° por baixo do grampo de ligacdo a terra. Mantenha o cabo descarnado o
mais préximo possivel dos terminais da unidade de controlo. Ligue a terra as blindagens do par de cabos e do fio de
terra ao terminal SCR.

3. Aperte todos os cabos de controlo com as bracadeiras de cabo fornecidas.

Ligacoes de E/S por defeito (macro ABB standard)

SA2 Corrente de saida: 0...20 mA
AGND Circuito de saida analégica comum
Saida de tensdo aux. e entradas digitais programaveis:
+24V Saida tensdo auxiliar +24 V CC, max. 250 mA

X1 Tensdo de referéncia e entradas e saidas analdgicas

1 SCR Blindagem do cabo de sinal (blindagem)

2 EA1 Referéncia frequéncia ext. 1: 0... 10 V

3 AGND Circuito de entrada analégica comum

4 +10V [Tensdo de referéncia 10 V. CC

5 EA2 Nao configurado

6 AGND Circuito de entrada analégica comum
max. A P
500 ohm ; SAl Frequéncia de saida: 0...20 mA

9

DGND Saida de tensao auxiliar comum
DCOM Entrada digital comum para todas
ED1 Parar (0) / Arrancar (1)
ED2 Direto (0) / Inverso (1)
ED3 Selecdo frequéncia/velocidade constante
ED4 Selecdo frequéncia/velocidade constante
ED5 Conj rampa 1 (0) / Conj rampa 2 (1)
ED6 N&o configurado
Saidas a relé
RO1C Pronto para funcionar
RO1A :x 250V CA/30VCC
SR1B — 2A
SR2C Operagao
RO2A ; 250VCA/30VCC
SR2B [ 2A
SR3C Falha (-1)
RO3A :l 250VCA/30VCC
SR3B — 2A
Fieldbus integrado
B+ Modbus Integrado RTU (EIA-485)
A-
DGND

TERMO Interruptor de terminacdo de link de dados de série
BIAS Interrugtor resisténcias bias do link de dados de série

Bindrio seguro off

OuT1 Binario seguro off (STO). Ambos os circuitos devem estar fechados para
SAI2 lo conversor de frequéncia arrancar. O desenho mostra a ligagao simplifi-
SGND lcada de um circuito de seguranca através dos contactos de seguranca.
INL e 0 STO ndo for usado, deixe os jumpers instalados em fabrica no lugar.
‘eja também a secgdo Binario seguro off (STO).

IN2
X10 4V CA/CC
I 40 |24VCA/CC+in japenas R6...R9: Entrada CA/CC a 24 V externa para ligar a unidade

41 |24VCA/CC-in de controlo quando a alimentacdo principal esta desligada.

A capacidade total de carga para a saida de tensdo auxiliar +24V (X2:10) é 6.0 W (250 mA /24 V CC).

Terminais Tamanho cabo Binario de aperto
+24V, DGND, DCOM, B+, A, DGND, Ext. 24V 02...2.5mm? (24 ... 14 AWG) .
ED, EA, SA, AGND, SR, OUT, IN, SGND 0.14 ... 1.5 mmZ (26 ... 16 AWG) 0.5...06N-m (5 Ibf-n)
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Exemplos de instalacdo do cabo de controlo

Esta seccdo mostra exemplos de encaminhamento dos cabos de controlo nos chassis R4 e R6...R9. Chassis R1...R3 e R5
similar ao chassis R4.

R4 R6...R9
12
&
P \ﬁmm:m © c&o

Internal Fan
Birection

Ligacao de fieldbus integrada
Pode ligar o conversor de frequéncia a uma ligacdo de comunicacdo em série com um mddulo adaptador de fieldbus ou a
interface fieldbus embutida. A interface de fieldbus embutida suporta Modbus RTU.
Para configurar a comunica¢do Modbus RTU com o fieldbus embutido:

1. Ligue o cabo de fieldbus e os sinais de E/S requeridos. Use Belden 9842 ou equivalente. Belden 9842 é um cabo
blindado, de par duplo torcido, com uma impedancia de onda de 120 Ohms.

2. Se o conversor de frequéncia estiver na extremidade do fieldbus, ajuste o interruptor de terminagdo para ON.
3. Ligue o conversor de frequéncia e ajuste os parametros necessarios. Consulte Comunicacéo de fieldbus.
E apresentado abaixo um exemplo de ligagdo.

4) 3) ( ~

o] R[]

Terminagdo ONY

: =<3 BE

Terminagdo e bias OFF

=<3 BB

Terminagdo e bias OFF

2
&l [<||5
[a]

Terminagdo e bias ON

1)2)

Controlador de
automacao

Conversor de
frequéncia

Conversor de
frequéncia

Conversor de

frequéncia

1) Os dispositivos em ambas as extremidades do fieldbus devem ter a terminagao ligada (ON). Todos os outros
dispositivos devem ter a terminagdo desligada (OFF).
2) Um dispositivo deve ter a bias ligada (ON). Recomenda-se que este dispositivo se encontre na extremidade do fieldbus.

3) Fixe as blindagens dos cabos em conjunto em cada conversor de frequéncia, mas ndo as ligue ao mesmo. Ligue as
blindagens apenas ao terminal de ligagdo a terra no controlador de automacéo.
4) Ligue o condutor de terra do sinal (DGND) ao terminal de referéncia de terra do sinal no controlador de automacao. Se o
controlador de automacao nao tiver um terminal de referéncia ligue a terra do sinal as blindagens do cabo por uma

resisténcia de 100 Ohm, de preferéncia préximo do controlador de automacao.
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13. Instale os médulos opcionais, se incluidos na entrega
14. Instale a(s) tampa(s)

O procedimento de instalagdo da tampa é o oposto do procedimento de remogao. Consulte Remover a(s) tampa(s). Nos
chassis R6...R9, instale as placas laterais apresentadas em Procedimento de ligacao antes de instalar a tampa.

15. Arrancar o conversor de frequéncia

-se de que é seguro arrancar o motor. Se existir risco de danos ou de ferimentos, desligue o motor de outras

2 AVISO! Antes do arranque do conversor de frequéncia, certifique-se de que a instalagao esta concluida. Certifique-
maquinas.

AVISO! Se ativar as func¢des de rearme automatico de falhas ou de arranque automatico do programa de controlo
A do conversor de frequéncia, certifique-se de que ndo poderao ocorrer quaisquer situagdes de perigo. Estas

fungdes restauram o conversor de frequéncia automaticamente e continuam a operagdo depois de uma avaria ou

de uma falha de alimentacdo. Se estas fun¢des estiverem ativadas, a instalagdo deve ser claramente marcada
como definido na IEC/EN 61800-5-1, subclausula 6.5.3, por exemplo, “ESTA MAQUINA ARRANCA AUTOMATICAMENTE”.

Use a consola de programacao para realizar o procedimento de arranque. Os dois comandos na parte inferior do ecra
mostram as fungdes das duas softkeys e localizadas por baixo do visor. Dependendo do contexto, os
comandos atribuidos as softkeys sao diferentes. Dependendo da vista ativa, use as teclas seta E), G], @ e @ para
mover o cursor ou alterar os valores. A tecla (9| apresenta uma pagina de ajuda contextual.

1. | Ligue o conversor de frequéncia. Certifique-se que tem os dados da placa de identificacdo do motor disponiveis.

2. | O assistente do primeiro arranque conduz o utilizador através do -
primeiro arranque. Italiano

O assistente arranca automaticamente. Aguarde até que a consola de Svenska
programagao mostre o ecra de sele¢ao de idioma. Espafial
Selecione o idioma que pretende usar e pressione (OK). Turkce
Nota: Depois de ter selecionado o idioma, demora apenas alguns Huss’ki

minutos até a consola de programacao iniciar.

Portugues
Czech
0K »
3. [ Selecione Iniciar ajuste e prima (~—] (Seguinte). Local& ¥ ACS5E0 TR
Configurar assistente —
Configurar conversor agora?

Iniciar ajuste

3air e ndo aparecer no arrangue

Voltar 16:07 Seguinte

4. | Selecione a localizacdo que pretende usar e pressione (] (Seguinte). Local® ¥ ACS5E0 200 Hs
Localizacéo —
Padrées da unidade:

Internacional

Standard US (Imperial)

Voltar 15:52 Seguinte
5. | Para concluir o assistente do primeiro arranque, selecione os valores e L
; - b . 4 - . ; acal s
configuracdes quando solicitado pelo assistente. Continue até o painel © (™ ACS5E0 w00 He
mostrar que o primeiro arranque esta concluido. Prim partida cpl
B o . 0 conversor esta pronto a usar.

Quando a consola de programagdo mostrar que o primeiro arranque foi Arrancar/Parar o1
concluido, o conversor de frequéncia estd pronto para ser usado. Sentida: ' o2
Pressione (Feito) para inserir a vista Inicio. entido:

Referéncia [freq): Al escalada

Voltar 16:00 Feito
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6. | Avista Inicio apresenta os valores dos sinais selecionados.

Locald ™ ACS580 0.0 Hz
Frequéncia saida
R 0.00]

Corrente motor

A

0.00p

E;Jrque mator U-U]

Opcies 16:00

Menu

para entrar no menu Principal.

adicionais:
referéncia separadamente
- Rampas

« Limites.

Epara abrir a pagina de ajuda.

7. | Faca os ajustes adicionais, por exemplo macro, rampas e limites,
comecando no menu Principal. Pressione (Menu) na vista Inicio

Selecione Ajustes primarios e prima (Selecionar) (ou (»)).
Com o menu Ajustes primarios, é possivel ajustar configuracdes
relacionadas com o motor, PID, fieldbus, fun¢des avancadas e reldgio,
regido e ecra. Também pode redefinir registos, parametros e o ecra
inicial da consola de programacéo da vista Inicio.

A ABB recomenda que realize, no minimo, os seguintes ajustes

« Selecione uma macro ou configure os valores de arranque, paragem e

ara mais informacdo sobre os itens do menu Ajustes primarios prima

Locald ™ ACS5E0

0.0 Hz

Menu principal

E: Ajustes primarios .

mS 1/0 .
EE Diagndsticos -
... . .

Sair 16:00 Selecionar
Localg ™ ACSHAN +0.0Hz
Ajustes primarios

/*, Macro: C
Motor -
Partir, parar, referéncia 3
Rampas 3
Limites .
Voltar 16:00 Selecionar

Comunicacao de fieldbus

Para configurar o fieldbus de comunicagao integrado para Modbus RTU, é necessario definir, no minimo, estes parametros:

Parametro Descricao

Descrigao

20.01 Comandos Extl

Fieldbus integrado

Seleciona o fieldbus como fonte para os comandos de arranque e

paragem quando EXT1 estiver selecionada como local de controlo ativo.

22.11 Ext1 veloc refl EFB refl

controlo de velocidade.

Seleciona uma referéncia recebida através da interface de fieldbus
integrado como referéncia de velocidade 1. Use este parametro para

26.11 Fonte refl binario EFB refl

modo de controlo vetorial do motor.

Seleciona uma referéncia recebida através da interface de fieldbus
integrado como referéncia de binario 1. Use este parametro com o

28.11 Extl frequéncia refl EFB refl

controlo de frequéncia.

Seleciona uma referéncia recebida através da interface de fieldbus
integrado como referéncia de frequéncia 1. Use este parametro para

58.01 Ativar protocolo

Modbus RTU

Inicia a comunicagao fieldbus integrado.

58.03 Endereco nodo

1 (defeito)

de né online.

Endereco de nodo. Ndo devem existir dois nés com o mesmo enderego

58.04 Taxa transmissao

19.2 kbps (defeito)

Define a velocidade de comunicagao da ligagdo. Use os mesmos
ajustes que na estagdo mestre.

58.05 Paridade

8 EVEN 1 (defeito)

Seleciona a paridade e paragem do ajuste de bit. Use os mesmos
ajustes que na estacdo mestre.

58.06 Controlo de
comunicagao

Atualizar ajustes

de alterar quaisquer parametros no grupo 58.

Valida quaisquer ajustes da configuragdo EFB alterados. Usar depois

Outros parametros relacionados com a configuragao de fieldbus:

58.14 Acao perda de
comunicagao

58.17 Atraso de transmissao

58.28 EFB actl tipo 58.34 Ordem palav

58.15 Modo perda de
comunicagao

58.25 Perfil de controlo

58.31 EFB actl fonte transp  [58.101 Dados E/S 1

58.16 Tempo perda de
comunicagao

58.26 EFB refl tipo

58.33 Modo endereco 58.114 Dados E/S 14

Avisos e falhas

Aviso Falha [Nome Descricao

A2A1 2281 |Calibragdo corrente Aviso: A calibracao da corrente é realizada no arranque seguinte.
Falha: Falha na medigdo da corrente de fase de saida.

A2B1 2310 |Sobrecorrente A corrente de saida é superior ao limite interno. Isto também pode ser
provocado por uma falha de terra ou perda de fase.

A2B3 2330 [Fugaaterra Um desequilibrio de carga que normalmente é causado por uma falha de terra
no motor ou no cabo do motor.

A2B4 2340 |[Curto-circuito Existe um curto-circuito no motor ou no cabo do motor.
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Aviso Falha [Nome Descricao
- 3130 |Perda fase de entrada |A tensdo do circuito CC intermediario oscila devido a falta de fase da linha de
alimentagdo de entrada.
- 3181 |Falha de cablagem ou |Entrada incorreta e ligacdo do cabo do motor.
de terra
A3A1 3210 |Sobretensdo do link CC |A tensdo do circuito CC intermediario estd muito alta.
A3A2 3220 [Subtensao ligagdo CC |[Atensao do circuito CC intermedidrio esta muito baixa.
- 3381 |Perda da fase de saida |Todas as trés fases ndo estdo ligadas ao motor.
- 5090 |Falha do hardware STO |Os diagndsticos de hardware STO detetou uma falha de hardware. Contacte a ABB.
A5A0 5091 |Binario seguro off A funcdo Binario seguro off (STO) estd ativa.
ATCE 6681 |EFB perda comun Quebra na comunicagao fieldbus embutido.
ATC1 7510 |Comunicacao FBA A Perda de comunicacgdo entre o conversor de frequéncia (ou PLC) e o adaptador
de fieldbus.
ATAB - Falha na configuracdo |O mddulo tipo Cinstalado ndo é igual ao configurado ou existe um erro na
da extensao de E/S comunicagao entre o conversor de frequéncia e o médulo.
AFF6 - Volta de identificacdo |O ID Run do motor ocorre no arranque seguinte.
- FA81 [Binario seguro off 1 O circuito de Binario seguro off 1 esta interrompido.
- FA82 |Binario seguro off 2 O circuito de Bindrio seguro off 2 esta interrompido.

Gamas, fusiveis e tamanhos tipicos do cabo de poténcia

ACS580 Valores nominais Fusiveis Tamanhos tipicos do cabo | Tama-
-0l... [Correntede [Correntede[Poténciado| Fusivel gG Fusivel UL de poténcia, Cu nho

entrada saida motor Y (IEC 60269) uR/aR Classe do

(DIN 43620) | T23)4 chas-
L L b hq P,/ Tipo ABB Tipo Bussmann sis
(480V) (a80v)| Pid(asov)
A A kw [ hp mm? AWG
U, = 3-phase 230 V
04A7-2 | 47 - 47 - 0,75 | 1,0 | OFAFOOOH25 | 170M1563 J3s-15 3x1,5+15 14 R1
06AT7-2 6,7 - 6,7 - 11 1,5 | OFAFOO0H25 170M1563 J3S-15 3x1,5+15 14 R1
07A6-2 76 - 7,6 - 1,5 2,0 | OFAFOO0H25 | 170M1563 J3s-15 3x1,5+15 14 R1
012A-2 | 12,0 - 12,0 - 3,0 | 3,0 | OFAFOOOH25 | 170M1563 J3S-15 3x1,5+15 14 R1
018A-2 | 16,9 - 16,9 - 4,0 | 50 | OFAFOOOH25 | 170M1563 J3s-30 3x2,5+2,5 10 R1
025A-2 | 24,5 - 24,5 - 5,5 75 | OFAFOOOH40 | 170M1565 J3S-40 3%x4,0 + 4,0 8 R2
032A-2 | 31,2 - 31,2 - 75 | 10,0 | OFAFOOOH40 | 170M1565 J3S-40 3%6,0 + 6,0 8 R2
047A-2 | 46,7 - 46,7 - 11,0 | 15,0 | OFAFOOOH63 | 170M1566 J3S-80 3x10 + 10 6 R3
060A-2 | 60 - 60 - 15 20 | OFAFOOOH63 | 170M1566 J3S-80 3x16 + 16 4 R3
089A-2 | 89 - 89 - 22 30 | OFAFOOH125 | 170M3815 | J1S-150 3x35+16 2 R5
091A-2 91 - 91 - 22 30 OFAFOOH125 | 170M1569 | J3S-150 3x50 +25 2 R4 v2
115A-2 115 - 115 - 30 40 | OFAFOOH125 | 170M3815 | 13S-150 3x50 +25 1/0 R5
144A-2 | 144 - 144 - 37 50 OFAFOH200 170M3817 | J3S-200 3x70 +35 3/0 R6
171A-2 171 - 171 - 45 60 OFAFOH250 170M5809 | 13S-250 3x95 + 50 4/0 R7
213A-2 213 - 213 - 55 75 OFAF1H315 170M5810 | J3S-300 | 3x120+ 70 300 MCM R7
276A-2 | 276 - 276 - 75 100 | OFAF2H400 170M6810 | J1S-400 |2x(3x70 + 35) 2x2/0 R8
Trifdsico U, = 400V ou 480 V
02A7-4 | 26 | 21 |26 ] 21 | 075 1,0 | OFAFOOOH4 | 170M1561 | J13S-15 | 3x1,5+15 14 R1
03A4-4 | 3.3 3,0 33| 30 11 1,5 OFAFOOOH6 170M1561 J3s-15 3x1,5+15 14 R1
04A1-4 | 4,0 3,4 | 40 3,5 15 2,0 OFAFOOOH6 170M1561 J3S-15 3x1,5+15 14 R1
05A7-4 | 5,6 48 |56 | 48 2,2 3,0 | OFAFOOOH10 | 170M1561 J3s-15 3x1,5+15 14 R1
07A3-4 72 6,0 72 6,0 3,0 3,0 | OFAFOOOH10 170M1561 J3S-15 3x1,5+15 14 R1
09A5-4 | 9,4 76 |94 | 76 4,0 | 50 | OFAFOOOH16 | 170M1561 J3s-15 3x2,5+2,5 14 R1
12A7-4 | 126 | 11,0 |12,6 | 12,0 | 55 | 7,5 | OFAFOOOH16 | 170M1561 | J35-15 | 3x2,5+2,5 14 R1
018A-4 | 17,0 | 14,0 | 170 | 14,0 | 7,5 | 10,0 | OFAFOOOH25 | 170M1563 J3s-30 3x2,5+2,5 12 R2
026A-4 | 25,0 | 21,0 |25,0| 23,0 | 11,0 | 15,0 | OFAFOOOH32 | 170M1563 J3S-30 3x6+6 10 R2
033A-4 32,0 | 27,0 |32,0| 27,0 | 15,0 | 20,0 | OFAFOOOH40 | 170M1565 J3S-40 3x10 + 10 8 R3
039A-4 (38,0 | 34,0 |38,0 | 34,0 | 18,5 | 25,0 | OFAFOOOH50 | 170M1565 J3S-60 3x10 + 10 8 R3
046A-4 | 45,0 | 40,0 |45,0| 44,0 | 22,0 | 30,0 | OFAFOOOH63 | 170M1566 J3S-60 3x10 + 10 6 R3
062A-4 | 62 52 62 52 30 40 | OFAFOOOH80 | 170M1567 J3S-80 3%x25 + 16 4 R4
062A-4 | 62 52 62 52 30 40 | OFAFOOOH80 | 170M1567 J35-80 3x25+ 16 4 R4 v2
073A-4 73 65 73 65 37 50 |OFAFOOOH100 | 170M1568 | 13S-100 3x35+16 4 R4
073A-4 73 65 73 65 37 50 |OFAFOOOH100| 170M1568 | J1S-100 3x35+16 4 R4 v2
089A-4 | 89 77 89 77 45 60 |OFAFOOOH100 | 170M1569 | J3S-110 3x50 +25 3 R4 v2
088A-4 | 88 7 88 77 45 60 |OFAFOOOH100 | 170M1569 | J3S-110 3x50 +25 3 R5
106A-4 | 106 96 | 106 | 96 55 75 OFAFOOH125 170M3817 | 13S-150 3x70 + 35 1 R5
145A-4 | 145 | 124 | 145 | 124 75 100 | OFAFOOH160 | 170M3817 | J3S-200 3x95 + 50 2/0 R6
169A-4 | 169 | 156 | 169 | 156 | 90 | 125 | OFAFOH250 170M5809 | J3S-225 | 3x%120 + 70 3/0 R7
206A-4 | 206 | 180 | 206 | 180 | 110 | 150 OFAF1H315 170M5810 | J3S-300 | 3x150+70 4/0 R7
246A-4 | 246 | 240 | 246 | 240 | 132 | 200 OFAF1H355 170M5812 | J3S-350 | 2x(3x70+35) [ 2x1/0ou R8
350 MCM

293A-4 | 293 | 260 | 293 | 260 | 160 | 250 | OFAF2H425 | 170M6812D | J1S-400 | 2x(3%x95+50) 2x2/0 R8
363A-4 | 363 | 361 | 363 | 361 | 200 | 300 | OFAF2H500 | 170M6814D | J1S-500 |2x(3x120+70) 2x4/0 R9
430A-4 | 430 | 414 | 430 | 414 | 250 | 350 | OFAF3H630 |170M8554D | JJS-600 |2%(3%x150+70)[2x300 MCM | R9
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1) Poténcia tipica do motor sem capacidade de sobrecarga (uso nominal). Os valores de poténcia em quilowatts aplicam-se a
maioria dos motores IEC de 4 polos. Os valores de poténcia em cavalos aplicam-se a maioria dos motores NEMA de 4 polos.
2) Os fusiveis de protecdo de ramal recomendados devem ser usados para manter a lista IEC/EN/UL 61800-5-1.

3) O conversor de frequéncia é apropriado para uso num circuito capaz de fornecer ndo mais do que 100000 de amperes
simétricos (rms) a um maximo de 480 V quando protegido pelos fusiveis apresentados nesta tabela.

4) Consulte Alternate Fuses, MMPs and Circuit Breakers for ABB Drives (3AXD50000645015 [English]) para fusiveis UL
adicionais e disjuntores que podem ser usados como protegao do circuito de ramal.

Dados do terminal para os cabos de poténcia

Tama- T1/U, T2/V, T3/W, L1, L2, L3, R-, R+/UDC+ PE
nho do | Tamanho min. do cabo | Tam. maximo do cabo | Binario de aperto | Tam. maximo do cabo | Binario de aperto
chassis | (sdlido/entrancado) | (sélido/entrancado) (sélido/entrancado)

mm? AWG mm? AWG N-m Ibf-ft mm? AWG N-m Ibf-ft
RL 0,2/0,2 24 6/4 10 1,0 07 16/16 6 15 11
R2 0,5/0,5 20 16/16 6 15 11 16/16 6 15 11
R3 0,5/0,5 20 35/35 2 35 2,6 35/35 2 15 11
R4 0,5/0,5 20 50 1 4,0 3,0 35/35 2 2,9 2,1
R4 v2 1,5/1,5 20 70 1 5,5 4,0 35/35 2 2,9 21
R5 6 6 70 1/0 15 11,1 35/35 - 2,2 16
R6 25 4 150 300 MCM 30 22,1 1801 | 3s0McMY | 98D | 72V
R7 95 3/0 240 500 MCM 40 29,5 1800 | 350McMD | 98D 7,29
R8 2x50 2x1/0 2x150 [2x300MCM| 40 29,5 | 2x180% |2x350 McMYV| 9,87 7,29
R9 2x95 2x3/0 2x240 [2x500 MCM| 70 51,6 | 2x180% |2x350 MCMD| 981 720

1) Em conversores de frequéncia a 400/480/575 V, o terminal de cabo ou o grampo do cabo sdo usados para ligagao a terra,

Notas:

*  Otamanho minimo de cabo especificado ndo tem necessariamente capacidade de transporte de corrente suficiente a
carga maxima.

*  Osterminais ndo aceitam um condutor com um tamanho superior ao do tamanho maximo de cabo especificado.
* O numero maximo de condutores por terminal é 1.
* Paraconformidade UL, o conversor de frequéncia com chassis R2 ndo aceita um condutor de tamanho superior.

Pesos e requisitos de espaco livre

Esta tabela mostra os requisitos para as condicdes ambientais quando o conversor de frequéncia estd em operacdo
(instalado para uso estacionario).

Tama- Pesos Requisitos de espaco livre para instalacdo vertical
2::5?0 Auténoma Lado a lado?
sis P21 IP55 IP21 (UL Tipo 1) IP55 (UL Tipo 12) Todos os Todos os tipos
(UL Tipo 1) | (UL Tipo 12) tipos
Topo Base? Topo Base? Lados Topo Base®

kg Ib kg Ib |mm | pol [mm | pol |mm | pol | mm | pol | mm | pol | mm | pol | mm | pol
R1 46 | 101 | 48 | 106 | 65 | 256 | 86 |339| 137 |539 | 116 | 4,57 | 150 | 5,91 | 200 | 7,87 | 200 | 7,87
R2 66 |146| 68 150 | 65 2,56 | 86 |3,39 | 137 (5,39 | 116 | 4,57 | 150 | 5,91 | 200 | 7,87 | 200 | 7,87
R3 11,8 (26,0 | 13,0 | 287 | 65 | 2,56 | 53 |2,09|200 | 787 | 53 |2,09| 150 (5,91 | 200 | 7,87 | 200 | 7,87
R4 19,0 | 41,9 | 20,0 | 44,1 | 53 [2,09 | 200 | 7,87 | 53 [2,09 | 200 | 7,87 | 150 | 5,91 | 200 | 7,87 | 200 | 7,87
R4v2 [20,0)|44,1| 21,0 | 46,3 | 53 |2,09 (200|787 | 53 |209 200|787 | 150 | 591|200 | 7,87 | 200 | 7,87
R5 28,3 62,4 | 29,0 [ 64,0 | 75 [2,95 | 200 | 7,87 | 100 | 3,94 | 200 | 7,87 | 150 | 5,91 | 200 | 7,87 | 200 | 7,87
R6 42,4 193,5|43,0|94,8| 155 | 6,10 | 300 | 11,8 | 155 | 6,10 | 300 | 11,8 | 150 | 5,91 | 200 | 7,87 | 300 | 11,8
R7 54 |119,1| 56,0 |123,5| 155 | 6,10 | 300 | 11,8 | 155 | 6,10 | 300 | 11,8 | 150 | 5,91 | 200 | 7,87 | 300 | 11,8
R8 69 (152,2| 77 |169,8| 155 | 6,10 | 300 | 11,8 | 155 | 6,10 | 300 | 11,8 | 150 | 5,91 | 200 | 7,87 | 300 | 11,8
R9 97 |[213,9| 103 |227,1| 200 | 7,87 | 300 | 11,8 | 200 | 7,87 | 300 | 11,8 | 150 | 5,91 | 200 | 7,87 | 300 | 11,8

1) Sem espaco livre nas laterais.

2) Medido do chassis do conversor de frequéncia, ndo da caixa de cabos.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launchdirect

Condicoes ambiente
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Altitude da instalacao

0 ... 4000 m (0 ... 13123 ft) acima do nivel do mar. A corrente de saida deve ser reduzida
em altitudes acima de 1000 m (3281 ft). A desclassificacdo é de 1% por cada 100 m
(328 ft) acima de 1000 m (3281 ft).

Acima de 2000 m (6.562 ft), sdo permitidos estes sistemas de ligagdo a terra: TN-S
(jungdo em Y com ligagdo a terra no centro), TT e IT (sem terra ou com ligacdo a terra
simetricamente de alta resisténcia). Sobre os requisitos de instalacao para sistemas
de redes flutuantes a esta altitude, contacte o representante local da ABB.

Temperatura do ar circundante

Operagao: -15 ... +50 °C (5 ... 122 °F). Nao é permitida congelagdo. A temperaturas
acima de 40 °C (104 °F), a corrente de saida nominal deve ser desclassificada em 1%
por cada 1°C (1,8 °F) adicional. Sobre excec¢des de desclassificacao, consulte o manual
do hardware.

Armazenamento (na embalagem): -40 ... +70 °C (-40 ... +158 °F).

Humidade relativa

5 ... 95%. Ndo é permitida condensagdo. A humidade relativa méaxima licenga é de 60%
na presenca de gases corrosivos.

Niveis de contaminacao
(IEC 60721-3-3: 2002)

Gases quimicos: Classe 3C2.
Particulas sélidas: Classe 3S2. Nao é permitido p6 condutor.

Vibragao (IEC 60068-2)

Max. 1 mm (0,04 in) (5 ... 13.2 Hz), max. 7 m/s® (23 ft/s%) (13.2 ... 100 Hz) sinusoidal

Choque/Queda (ISTA)

N&o permitido

Binario seguro off (STO)

Conforme a IEC/EN 61800-5-2. o conversor de frequéncia tem uma funcdo de Binario seguro off (STO). Pode ser usada,
por exemplo, como dispositivo atuador final dos circuitos de seguranca que param o conversor de frequéncia em caso de
perigo (como um circuito de paragem de emergéncia).

Quando ativada, a fungdo de STO desativa a tenséo de controlo dos semicondutores de poténcia da fase de saida do
conversor de frequenc1a evitando assim que o conversor de frequéncia gere o binario necessario para rodar o motor. O
programa de controlo gera uma indicagao como definido pelo parametro 31.22. Se o motor estiver a funcionar quando o
Binario seguro off é ativado, é parado por inércia. Fechar o interruptor de ativagao desativa STO. Quaisquer falhas geradas
devem ser restauradas antes de reiniciar.

A funcdo STO tem uma arquitetura redundante, ou seja, ambos os canais devem ser usados na implementacao da funcao
de seguranca. Os dados de seguranga sao calculados para uso redundante e nao se aplicam se ambos os canais nao forem

usados.

f AVISO! A funcdo STO nao desliga a tensao dos circuitos principal e auxiliares do conversor de frequéncia.

Notas:

* Se a paragem por inércia ndo for aceitdvel, deve parar o conversor de frequéncia e a maquinaria usando o modo de
paragem apropriado antes de usar STO.
* Afungao STO sobrepde todas as outras fungdes do conversor de frequéncia

Cablagem

Os contactos de seguranca devem abrir/fechar a 200 ms um do outro.

Para a ligagdo, é recomendado cabo de par entrangado de blindagem dupla. O comprimento maximo da cablagem entre o
interruptor e a unidade de controlo do conversor de frequéncia é 300 m (1000 ft). Ligue a terra a blindagem do cabo apenas

na unidade de controlo.
Validacao

Para assegurar a operacao segura de uma funcao de seguranca, é requerido um teste de validacdo. O teste deve ser
realizado por uma pessoa habilitada com os conhecimentos adequados da funcdo de seguranca. Os procedimentos de
teste e relatério devem ser documentados e assinados por esse profissional. As instrugdes de validagao da fungdo STO
podem ser encontradas no manual de hardware do conversor de frequéncia.

Dados técnicos

* Tensdo minima a IN1e IN2 a ser interpretada como “1”: 13V CC

* Tempo de reagao STO (intervalo detetavel mais curto): 1 ms

* Tempo de resposta STO: 2 ms (tipico), 5 ms (maximo)

* Tempo de detecao de falha: Canais em diferentes estados durante mais de 200 ms
* Tempo de reagdo de falha: Tempo de detecao de falha + 10 ms

* Atraso de indicagdo de falha STO (parametro 31.22): < 500 ms

* Atraso de indicagdo de aviso STO (parametro 31.22): < 1000 ms

* Nivel de integridade de seguranca (EN 62061) SIL 3

* Nivel de desempenho (EN ISO 13849-1): PL e

O STO do conversor de frequéncia é um componente de seguranca de tipo A, como definido na IEC 61508-2.

Sobre os dados de seguranca completos, taxas de falha exatas e modos de falha da fungao STO, consulte o manual de
hardware do conversor de frequéncia.
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Marcacoes

As marcacdes aplicaveis sdo mostradas na etiqueta de designacao de tipo do conversor de frequéncia.
O - UK
““s 20 E =p
o
LISTED . Apo

CE UL RCM EAC KC EIP WEEE TUV Nord UKCA
Documentos relacionados

Documento ICédigo (Inglés) ICédigo (Portugués)
IACS580-01 (0.75 to 250 kW, 1.0 to 350 hp) hardware manual BAXD50000044794 BAXD50000044833
IACS580 standard control program firmware manual BAXD50000016097 BAXD50000024108
IACS-AP-I, -S, -W and ACH-AP-H, -W Assistant control panels user's manual [3AUAO000085685
Drive composer PC tool user's manual BAUAO0O00094606

Declaragdes de Conformidade

EU Declaration of Conformity . B
Machinery Directive 2006/42/EC Declaration of Conformity
‘Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008

B oy

Hiomotie 13,00380 Helsni, Finland we Manafact 880,
“asa102211 anufacturer: Y
Address: Hiomotie 13, 00380 Helsink, Finand.
dec onsibilty that the following product: Phone. 358102211

Frequency
acssso-o1 Frequency converter
with regard to the safety functions acss80-01

que off " o
- Safe stop 1 (SS1.t, with FSPS-21 PROFisafe modlule, +Q986) with regard to the safety functians

. off
used for saety componen functonaiy. Safe stop 1 (SSLt with FSPS-21 PROFisafe moce, +0986)
The ollowing harmenizd standards have been apple the supply when
N 61800.5:22007 function s used for safety component functionaly.
Functiona
eniec szostz0e1 The following designated standards have been appled:
EN61800.5:22007
eniso 384912015 Safety of machinery-Safety-elted parts of control systems, Prt 1 General Functional
requirements EnlEC 620612021
enisosas-22012 2
enis0 1384912015 y of Part 1. General
encoz0s-12018
eniso 1284922012 Safety f machinery - Safety-related parts of the control systems.Part 2
The aloving other standards have Validation
e 6020412018 yof General
1EC 615082010, parts 1.2 /sectonic / requirements
relted sysems Jowing other standards have been appliec
Iec o1600-522016 Adsae EN 615082010, parts 12 electrical/ elctronic /
unctonal related systems
En61800.5:22017
Functional
e
asingle deckration of conformity 3AXD10001325742
Single EU Declaration of conformity 3AXD10000497690. ole o . o 00013257
R 88 Limited, Daresbury Park Cheshir, was de.
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Ligagdo e cédigo para aceder a Declaragao de Conformidade RoHS Il da China do ACS580 (3AXD10001497378 [Inglés/Chinés])

Declaragao de Conformidade RoHS Il da ACS580 China



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000044794&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000016097&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000094606&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK108466A7021&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD10001497378&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000044833&LanguageCode=pt&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000024108&LanguageCode=pt&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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