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Uvod do pfiruéky

Obsah této kapitoly

Kapitola popisuje pouzitelnost, cilovou skupinu uzivateld a ucel této pfirucky.
Popisuje také obsah této pfiru¢ky a pro dalsi informace odkazuje na seznam
souvisejicich pfirucek.

Pouzitelnost

PFirucka se vztahuje na ACS580 standardni fidici program ASCKX verze 2.14.
ASCK2 se pouziva pro velikosti rami R1...R5 a ASCK4 se pouziva pro velikosti
ramu velikosti R6...R11.

Chcete-li zkontrolovat verzi firmwaru pouzivaného fidiciho programu, podivejte se na
informace o systému (vyberte Nabidka > Informace o systému > Ménic) nebo
parametr 07.05 Verze firmwaru (viz strana 221) na ovladacim panelu.

Bezpeénostni instrukce

Dodrzujte vSechny bezpecnostni pokyny.

» Pred instalaci, uvedenim do provozu nebo pouzitim ménice si prectéte kompletni
bezpeénostni pokyny vTechnické priru¢ce ménice.

» Prfed zménou hodnot parametr( si pfectéte varovani a poznamky specifické
pro funkci firmwaru. Tato varovani a poznamky jsou obsazeny v popisech
parametr(l uvedenych v kapitole Parametry na strané 203.

Cilova skupina

Ocekava se, ze Ctenar zna zaklady elektrotechniky, elektroinstalace, elektrickych
soucastek a elektrickych schematickych symbol(.
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Tato pfiru¢ka je urena pro Ctenare po celém svété. Hodnoty jsou zobrazeny v Sl i v
imperialnich jednotkach. Pro instalace ve Spojenych statech jsou uvedeny specialni
pokyny pro USA.

Ugel priruéky

Tato pfiru¢ka poskytuje informace potfebné pro navrh, uvedeni do provozu nebo
provozovani pohonného systému.

Obsah této priru¢ky

Tato pfiru¢ka se sklada z nasledujicich kapitol:

Uvod do pfirucky (tato kapitola, strana 13) popisuje pouzitelnost, cilovou skupinu
uzivatelu, Gcel a obsah této priru¢ky. Na konci je uveden seznam pojmu a
zkratek.

Spusténi, oviadani pomoci I/O a chodu ID (strana 21) popisuje, jak zprovoznit
ménic a jak spustit, zastavit, zmeénit smér otaceni motoru a upravit otacky motoru
pfes I/O rozhrani.

Ovladaci panel (strana 41) obsahuje pokyny pro odebrani a opétovnou instalaci
asisten€niho ovladaci panelu a stru¢né popisuje jeho displej, klavesy a klavesové
zkratky.

Nastaveni, I/0 a diagnostika na ovladacim panelu (strana 49) popisuje
zjednodu$ené nastaveni a diagnostické funkce poskytované na asistenénim
ovladacim panelu.

Kontrolni makra (strana 79) obsahuje kratky popis kazdého makra spolu s
pfipojovacim diagramem. Makra jsou pfeddefinované aplikace, které uSetfi
uzivateli €as pfi konfiguraci zafizeni.

Funkce programu (strana 109) popisuje funkce programu se seznamy souvisejicich
uzivatelskych nastaveni, vlastnich signalti a chybovych a varovnych zprav.
Parametry (strana 203) popisuje parametry pouzité k programovani ménice.
Dalsi tdaje o parametrech (strana 445) obsahuje dal$i informace o parametrech.
Rizeni ze sbérnice prostfednictvim rozhrani integrované sbérnice (EFB)

(strana 509) popisuje komunikaci do a ze sbérnice pfes zabudované rozhrani
ménice s protokolem Modbus RTU.

Rizeni ze sbérnice prostfednictvim adaptéru sbérnice (strana 539) popisuje
komunikaci do a ze sbérnice pomoci volitelného komunikaéniho adaptéru.

Zjistovani poruch (strana 481) uvadi seznam vystraznych a poruchovych zprav s
moznymi pfi€¢inami a napravnymi opatfenimi.

Schémata ridiciho fetézce (strana 555) popisuje strukturu parametrd v ménici.
Dalsi informace (vnitfni strana zadniho krytu, strana 573) popisuje, jak se
informovat o produktech a sluzbach, jak ziskat informace o $koleni produktu, jak

poskytnout zpétnou vazbu k pfiruckam ménicu ABB a jak najit dokumenty na
internetu.
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Souvisejici dokumenty

PFirucky a dalSi produktové dokumenty ve formatu PDF najdete na internetu. Viz &ast
Knihovna dokument( na internetu na vnitini strané zadni obalky. Mate-li zajem o
prirucky, které nejsou k dispozici v knihovné dokument, kontaktujte mistniho
zastupce spolecnosti ABB

Manualy a ptiru¢ky k ménici Kéd (anglicky)
Drive/converter/inverter safety instructions 3AXD50000037978
ACS580-01 (0.75 to 250 kW, 1.0 to 350 hp) hardware ~ 3AXD50000044794
manual

ACS580-01 frames R1 to R5 quick installation and 3AXD50000044838
start-up guide

ACS580-01 frames R6 to R9 quick installation and 3AXD50000009286
start-up guide

ACS580-04 drive modules (250 to 500 kW) hardware ~ 3AXD50000015497
manual

ACS580-04 modules (250 to 500 kW) quick installation 3AXD50000015469
guide

ACS580-07 drives (75 to 500 kW) hardware manual 3AXD50000045815

ACx-AP-x assistant control panels user’s manual 3AUA0000085685
ACS-BP-S basic control panels user’s manual 3AXD50000032527
Pfiru¢ky a pravodci dopliiky Kéd (anglicky)

ACS580, ACH580 and ACQ580 drive module frames R3 3AXD50000210305
and R5 to R9 for cabinet installation (options +P940 and
+P944) supplement

ACS580-01, ACH580-01 and ACQ580-01 installation ~ 3AXD50000034735
guide for UK gland plate (option +H358)

CPTC-02 ATEX-cetrtified thermistor protection module, 3AXD50000030058
Ex Il (2) GD (+L537+Q971) user's manual

CDPI-01 communication adapter module user's manual 3AXD50000009929
DPMP-01 mounting platform for control panels 3AUA0000100140
DPMP-02/03 mounting platform for control panels 3AUA0000136205

DPMP-04 and DPMP-05 mounting platform for control ~ 3AXD500003084.84
panels

FCAN-01 CANopen adapter module user's manual 3AFE68615500
FCNA-01 ControlNet adapter module user's manual 3AUA0000141650
FDNA-01 DeviceNet™ adapter module user's manual 3AFE68573360
FECA-01 EtherCAT adapter module user's manual 3AUA0000068940
FEIP-21 Ethernet/IP adapter module user’s manual 3AXD50000158621

FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module user's 3AUA0000093568
manual

FEPL-02 Ethernet POWERLINK adapter module user's 3AUA0000123527
manual

FMBT-21 Modbus/TCP adapter module user’s manual 3AXD50000158607
FPBA-01 PROFIBUS DP adapter module user's manual 3AFE68573271
FPNO-21 PROFINET adapter module user’'s manual ~ 3AXD50000158614
FSCA-01 RS-485 adapter module user's manual 3AUA0000109533
FSPS-21 Safety functions fieldbus module user's manual 3AXD50000158638



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000037978&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
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http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000015469&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000045815&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000032527&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000210305&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000034735&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000030058&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000009929&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000100140&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000136205&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000308484&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68615500&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000141650&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68573360&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000068940&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158621&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000093568&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000123527&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158607&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68573271&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158614&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000109533&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158638&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
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ACS580-01..., ACH580-01... and ACQ580-01...+C135 3AXD50000019100
drives with flange mounting kit supplement

ACS580-01..., ACH580-01... and ACQ580-01...+C135 3AXD50000119172
frames R1 to R3 flange mounting kit quick installation

quide

ACS580-01..., ACH580-01... and ACQ580-01...+C135 3AXD50000287093
frames R4 to R5 flange mounting kit quick installation

guide

ACS880-01..., ACS580-01..., ACH580-01... and 3AXD50000019099
ACQ580-01...+C135 frames R6 to R9 flange mounting

kit quick installation guide

Main switch and EMC C1 filter options (+F278, +F316, 3AXD50000155132
+E223) installation supplement for ACS580-01,

ACH580-01 and ACQ580-01 frames R1 to R5

UL Type 12 hood quick installation guide for ACS580-01, 3AXD50000196067
ACHb580-01 and ACQ580-01 frames R1 to R9

Pfirucky a manualy k nastrojiim a udrzbé Kéd (anglicky)
Drive composer PC tool user's manual 3AUA0000094606
Converter module capacitor reforming instructions 3BFE64059629
NETA-21 remote monitoring tool user's manual 3AUA00000969391

NETA-21 remote monitoring tool installation and start-up 3AUA0000096881
guide

Pomoci nize uvedenych kdd( oteviete online seznam pFirucek vztahujicich se k
produktu.

ACS580-01 manuals

ACS580-04 manuals

ACS580-07 manuals



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000019100&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000119172&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000287093&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000019099&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000155132&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000196067&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000094606&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000096939&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000109533&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK105713A8085&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK106930A9060&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK106930A5239&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Pojmy a zkratky
Pojem/zkratka Vysvétleni
ACS-BP-S Zakladni ovladaci panel, zakladni klavesnice operatora pro komunikaci

s ménicem.

ACx-AP-x Asistenc¢ni ovladaci panel, pokrogila klavesnice operatora pro
komunikaci s méni¢em.
ACS580 podporuje typy ACS-AP-I, ACS-AP-S a ACS-AP-W (s rozhranim
Bluetooth).

Al Analogovy vstup; rozhrani pro analogové vstupni signaly

AO Analogovy vystup; rozhrani pro analogové vystupni signaly

Brzdny chopper

V pfipadé potfeby vede prebyte€nou energii z meziobvodu
stejnosmérného proudu ménice do brzdného odporniku. Chopper se
spusti, kdyZ napéti stejnosmérného meziobvodu prekro€i urc€itou
maximalni mez. NarGst napéti je obvykle zptsoben zpomalenim
(brzdénim) motoru s velkou setrvaénosti.

Brzdny odpornik

Rozptyluje brzdnou energii méni¢e vedenou brzdnym chopperem k
zahfivani. Podstatna soucast brzdného okruhu. Viz kapitola Brzdny
chopper v Technické pfirucce ménice.

Ridici deska Deska ploSnych spoju, na které bézi fidici program.

Ridici jednotka Ridici deska zabudovana ve skfini

CBAI-01 Volitelny modul pfevodniku napéti z bipolarniho na unipolarni

CDPI-01 Modul komunikaéniho adaptéru

CCA-01 Konfiguraéni adaptér

CHDI-01 Volitelny rozsifovaci modul digitalniho vstupu 115/230 V

CMOD-01 Volitelny multifunkéni rozSifovaci modul (externi 24 V AC / DC a digitalni
1/O rozsifeni)

CMOD-02 Volitelny multifunkéni rozsifovaci modul (externi 24 V AC/DC a
izolované PTC rozhrani)

CPTC-02 Volitelny multifunkéni rozsifovaci modul (externi PTC rozhrani 24 V a
PTC rozhrani s certifikaci ATEX)

Stejnosmérny Stejnosmérny obvod mezi usmérfiovacem a stfidacem

meziobvod

Kondenzatory Skladovani energie, které stabilizuje stejnosmérné napéti meziobvodu

stejnosmérného

meziobvodu

DI Digitalni vstup; rozhrani pro digitalni vstupni signaly

DO Digitalni vystup; rozhrani pro digitalni vystupni signaly

DPMP-01 Montazni ramecek pro ovladaci panel ACX-AP (pfirubova montaz)

DPMP-02/03 Montézni ramecek pro ovladaci panel ACX-AP (povrchova montaz)

Méni¢ Frekvenéni ménic¢ pro ovladani stfidavych motor(

EFB Integrovana sbérnice

FBA Adaptér sbérnice
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Pojem/zkratka Vysvétleni

FCAN-01 Volitelny modul adaptéru CANopen

FCNA-01 Modul adaptéru ControlNet

FDNA-01 Volitelny modul adaptéru DeviceNet

FECA-01 Volitelny modul adaptéru EtherCAT

FENA-21 Volitelny modul adaptéru Ethernet pro protokoly EtherNet/IP,
Modbus/TCP a PROFINET 10

FEIP-21 Volitelny modul adaptéru Ethernet/IP

FEPL-02 Modul adaptéru Ethernet POWERLINK

FMBT-21 Volitelny modul adaptéru Modbus/TCP

FPBA-01 Volitelny modul adaptéru PROFIBUS DP

FPNO-21 Volitelny modul adaptéru PROFINET 10

Ram (velikost)

Jedna se o fyzickou velikost ramu, napfiklad R1 a R2. Stitek s typovym
oznacéenim pfipojeny k jednotce uvadi ram zafizeni, viz kapitola Princip
funkce a popis hardwaru, &ast Stitek s typovym oznadenim v
Hardwarovém manualu ménice.

FSCA-01 Volitelny modul adaptéru RSA-485 (Modbus/RTU)

ID chod Identifikaéni béh motoru. B€hem identifikacniho béhu bude ménic
identifikovat charakteristiky motoru pro optimalni fizeni motoru.

IGBT IGBT vykonovy tranzistor

Meziobvod Viz Stejnosmérny meziobvod.

Stfidac Prevadi stejnosmérny proud a napéti na stfidavy proud a napéti.

1/0 Vstup/vystup

LSW Nejméné vyznamné slovo

Makro Pfeddefinované vychozi hodnoty parametrd v programu fizeni ménice.
Kazdé makro je ureno pro konkrétni aplikaci. Viz kapitola Kontroini
makra na strané 79.

NETA-21 Nastroj pro vzdalené monitorovani

Sitové fizeni U protokolt sbérnic zaloZenych na spole¢ném priimyslovém protokolu
(CIP™), jako jsou DeviceNet a Ethernet/IP, oznaguije fizeni ménice
pomoci objektt Net Ctrl a Net Ref profilu méni¢e ODVA AC/DC. Dalsi
informace viz www.odva.org a nasledujici pfirucky:
* FDNA-01 DeviceNet adapter module user’s manual (3AFE68573360

[anglicky]), a
* FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module user’s manual
(3AUA0000093568 [anglicky]).
Parametr UZivatelem nastavitelny pfikaz ménic¢i nebo signal méfeny nebo

vypocitany méni¢em

PID regulator

Proporcionalni — integralni — deriva&ni regulator. Rizeni otadek ménice
je zalozeno na algoritmu PID.

PLC

Programovatelny logicky fadi¢



www.odva.org
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Pojem/zkratka Vysvétleni

PROFIBUS, Registrované ochranné znamky spole¢nosti Pl - PROFIBUS &

PROFIBUS DP, PROFINET International

PROFINET IO

PTC Kladny teplotni koeficient, termistor, jehoz odpor zavisi na teploté,

R1,R2, ... Ram (velikost)

RO Reléovy vystup; rozhrani pro digitalni vystupni signal. Implementovano
s relé.

Usmérfiovac PFevadi stfidavy proud a napéti na stejnosmérny proud a napéti.

STO Bezpecné odpojeni od momentu. Viz kapitola Funkce bezpecného

odpojeni od momentu v Technické priru¢ce ménice.
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Zreknuti se odpovédnosti za kybernetickou bezpecénost

Tento produkt je navrzen pro pfipojeni a komunikaci informaci a dat pfes sitové
rozhrani. Je vyhradni odpovédnosti zakaznika zajistit a nepretrzité zabezpecovat
bezpecéné spojeni mezi produktem a siti zakaznika nebo jakoukoli pfipadnou jinou
siti. Zakaznik musi zavést a udrzovat veSkera vhodna opatfeni (zejména instalace
firewalll, aplikace autentizacnich opatfeni, Sifrovani dat, instalace antivirovych
programu atd.) na ochranu produktu, sité, jeho systému a rozhrani proti jakémukoli
druhu naru$eni bezpecnosti, neopravnénému pfistupu, ruseni, vniknuti, uniku a/nebo
kradezi dat nebo informaci. Spoleénost ABB a jeji pfidruzené spole¢nosti nejsou
odpovédné za Skody a/nebo ztraty souvisejici s takovymi naruSenimi zabezpeceni,
neopravnénym pfistupem, ruéenim, vniknutim, unikem a/nebo kradezi dat nebo
informaci.

Viz také Cast UzZivatelsky zamek na strané 200.
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Spusténi, ovladani pomoci
/0 a chodu ID

Obsah této kapitoly

Kapitola popisuje, jak:

+ provést spusténi

spustit, zastavit, zmeénit smér otaceni motoru a upravit otacky motoru pres 1/0
rozhrani

provést identifikacni chod (ID chod) ménice.
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Jak zprovoznit ménié

Jak zprovoznit méni¢ pomoci Pravodce prvnim spusténim na
asistenénim ovladacim panelu

Bezpecnost

Ménic¢ nespoustéjte, pokud nejste kvalifikovanym elektrikafem.

Prectéte si a dodrzujte pokyny v kapitole Bezpecnostni pokyny na zacatku Technické
priru¢ky ménice. Pokud nebudete dodrzovat uvedené pokyny, mize dojit k fyzickému zranéni
nebo usmrceni a poskozeni zafizeni

| Zkontrolujte instalaci. Viz kapitola Kontrolni seznam instalace v Technické priru¢ce
ménice.

0 Ujistéte se, Zze neni aktivni zadny start (DI1 v tovarnim nastaveni, tj. standardni
makro ABB). Méni¢ se automaticky spusti pfi zapnuti, pokud je zapnuty pfikaz
externiho chodu a ménic je v rezimu dalkového fizeni.

Zaijistéte, aby start motoru nezpusobil zadné nebezpedi.
Odpojte pohanény stroj, pokud
<> + existuje nebezpeci poskozeni v pfipadé nespravného sméru otaceni, nebo
* béhem rozbé&hu ménice je vyzadovan normalni identifikaéni chod, kdyz je zatézovy
moment vy$Si nez 20 % nebo stroj neni schopen odolat pfechodnému jmenovitému
momentu béhem ID chodu.

Rady k pouzivani asistencniho ovladaciho panelu

Dva pfikazy ve spodni ¢asti displeje (Moznosti a
Nabidka na obrazku vpravo) zobrazuji funkce
obou kontextovych tlagitek a

umisténé pod displejem. Pfikazy pfifazené

kontextovym tlacitkiim se li§i v zavislosti na [Wismio (* ACS50 00 He
. Wystupni frekvence

kontvef(tu ’ i 0.00
Pouzijte klavesy (), (»), (4] a (¥ k pohybu ’
kurzoru a/nebo zméné hodnot v zavislosti na A .

. ., , TDC\VV moment motoru
aktivnim zobrazeni. %

. . - Moz i 16:13
Klavesa [?| zobrazuje kontextovou stranku =

napovédy.

Vice informaci o ovladacim panelu naleznete v
priru¢éce ACx-AP-x assistant control panels user’s
manual (3AUA0000085685 [anglicky]).

1 — Asistované nastaveni priivodce prvnim spusténim:
Jazyk, datum a ¢as a jmenovité hodnoty motoru

0 Méjte po ruce udaje z typového Stitku motoru.
Zapnéte ménic.
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Priivodce prvnim spusténim vas provede prvnim

spusténim. Nederlgnds
| . ) - N Francais
Privodce se spusti automaticky. PoCkejte, az se D ’k
ovladaci panel pfepne do zobrazeni uvedeného ans
vpravo. Swenska
Vyberte jazyk, ktery chcete pouzit, zvyraznénim rm—
(pokud jiz neni zvyraznén) a stisknutim v
(OK). Magyar
Poznamka: Po vybéru jazyka trva stazeni OK»
jazykového souboru do ovladaciho panelu nékolik
minut.
Select Start set-up and press (Next). WMsmi® (% ACSEAD 0%
Asistent nastaveni —

Mastawit ménie nyni?
Zahat nastaveni
Odejit a nezobrazovat pfi zapnuti napaje
Myni ne

1751 Dal&f
Vyberte lokalizaci, kterou chcete pouzit, a Wistnic ™ ACSEO0 =010 Mz
stisknéte (Dalsi). T

Wichozi hodnoty pristroje:
Mezindrodni (S1)

MNaorma USA [Imperial)

Ipét 17:52 Dalgi
V pfipadé potfeby zmérite jednotky zobrazené na Wistni ™ ACS5a0 =00 Hz
ovladacim panelu. .
« Stisknutim tlagitka (»] prejdéte na zobrazeni Jednotky
pre) Je-li tfeha, zméfite jednotky displee.

Uprav vybraného fadku.
+ Posurite zobrazeni pomoci @ a @

oy kon:

T

plnta: o

Stisknutim tlagitka (Dalsi) prejdéte na dalsi || Tozivy moment: N w

zobrazeni. Mana: ' £

Ipét 1752 Dalsi

Nastavte datum a Cas a také formaty zobrazeni Mistnic * ACSERN =00 Hz
data a &asu. — .

Datum a Eas -

« Stisknutim tlagitka (») pfejdéte na zobrazeni
uprav vybraného fadku.

» Posunte zobrazeni pomoci @ a @

Stisknutim tlacitka (Dalsi) prejdéte na dalsi
zobrazeni.

Zadejte aktualni datum a tas.

Datum

Cas 17:52:08 w
Zobrazit datumn jako  den.mésic.orok =
Zobrazit cas jako 24-hodin
Ipét 17:53 Dalsi
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V zobrazeni Uprav:

O Local® ™ ALSHAN +00Hz
« Pouzijte sipky (<D a (] pro pohyb kurzoru Datum
doleva a doprava.
« Pouzijte Sipky @ a @ pro zménu hodnoty. Den Mesic
 Stisknéte tlacitko (Ulozit) pro potvrzeni . 05 20 21
nového nastaveni nebo stisknéte tlagitko Pirak
(Zrusit) pro navrat na pfedchozi zobrazeni bez aue
provedeni zmén. - -
Irugit 15:44 UloZit
| Chcete-li pojmenovat jednotku, ktera se zobrazi Wistni< €% 405500 =00 Hz
nahofe, stisknéte tlagitko (»). o PEr—
Pokud nechcete zménit vychozi nazev (ACS580), D’lmenwam p{: anu 3
pokradujte rovnou k nastaveni jmenovitych hodnot DNbarZaez"DfEYZg:;glzL" Zg;;augangﬂrﬁeuje
motoru stisknutim tlagitka (Dalsi). ofehled o tom, krerg motor tento
ménit ovlada.

[Zpst 1753 Dalsi|
[ | Zadejte nazev: Local® (™ ACS5ED 200 Hz
* Chcete-li vybrat znakovy rezim (mala pismena/ |["pazey pohonu
velka pismena / Cislice / specialni znaky), - ahe
stisknéte @ dokud se symbol «» nezvyrazni a z
poté vyberte rezim pomoci (€) a (*). Nyni i
muzete zagit pfidavat znaky. Rezim zlstane AESﬁE".
vybran, dokud nevyberete jiny. a
+ Chcete-li pfidat znak, zvyraznéte jej pomoci @ b Délka: B./31
a (v) a stisknéte (3. Trusit 15:44 Ulozit
+ Chcete-li pismeno odstranit, stisknéte (<. Lacal® ™ ACS5A0 +00H:z

- Stisknéte tlagitko (Ulozit) pro potvrzeni
nového nastaveni nebo stisknéte tlacitko
(Zrusit) pro navrat na pfedchozi zobrazeni bez
provedeni zmén.

Mazevy pohonu

¥ abc [EW 123 17
7
Acsssoly

& Delka: 631
15:44 UloFit

Frugit
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Nasledujici nastaveni jmenovité hodnoty motoru najdete na typovém Stitku motoru. Zadejte
hodnoty pfesné tak, jak je uvedeno na typovém Stitku motoru.

PFiklad typového stitku indukéniho (asynchronniho) motoru:

ges ABB Motors CE{%}
3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [«
| No
[ins.cl. F IP 55
v Hz | kW r/min | A cos PlIA/IN te/s
690Y | 50 |30 [1475 [ 325 [083
400D | 50 |30 [1475 | 56 |0.83
660Y |50 [30 [1470 [ 34 [o0.83
380D | 50 [ 30 [1470 [ 59 [0.83
415D | 50 | 30 [1475 | 54 |0.83
440D |80 | 35 [1770 | 59 |0.83
Cat.no _ 3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 M 6210/C3 [ 180 kg
@_ IEC 34-1 {,}.

Zvolte typ motoru.

Zkontrolujte spravnost udaju o motoru. Hodnoty
jsou preddefinovany na zakladé velikosti ménice,
ale méli byste ovéfit, ze odpovidaji motoru.

Zacgnéte se jmenovitym proudem motoru.

Mistnid> (™ ACSHED +0.0Hz

Jmenovité hodnoty mot...

Wyhledejte hodnoty na typovém Stitku
motory a zapi$te e sem;

Typ:

chronni motor «

Pokud musite hodnotu zménit, prejdéte stisknutim || proud: 18 Ak

(®] na zobrazeni tGprav vybraného fadku (pokud Mapét A000 Y »

je tento symbol zobrazen na konci fadku). S e
Ipét 17:53 Dalgi

Nastavte spravnou hodnotu: Wistni< ¥ ACS5A0 =00 Hz

« Pouzijte sipky () a (*] pro pohyb kurzoru Proud:

doleva a doprava.

« Pouzijte Sipky @ a @ pro zménu hodnoty. ‘I @

Stisknéte tlacitko (Ulozit) pro potvrzeni A

nového nastaveni nebo stisknéte tlagitko v

(Zrusit) pro navrat na predchozi zobrazeni bez ID 0 5 2'

provedeni zmén. — —
Irusit 15:47 UloZit

Pokracujte v kontrole/Upravach jmenovitych Wistnie ¥ ALSEA0 =00 Mz

hodnot a vyberte reZim skalarniho nebo
vektorového fizeni.

Jmenovité cos ® motoru a jmenovity tocivy
moment jsou volitelné.

Posurite se dolll pomoci @ pro zobrazeni
posledniho fadku v zobrazeni.

Po upravé posledniho fadku pfejde ovladaci
panel do dal$iho zobrazeni.

Stisknutim tlacitka (Dalsi) prejdéte pfimo na
dal8i zobrazeni.

Jmenovité hodnoty mot.., EEE——
Wyhledejte hodnoty na typowvém Stitku
motory a zapidte je sem:

Cos ¢ [volitelny): 0.00w
Todwy moment [volitelng): 0.000 Nrmw

Dalsi
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Smérovy test je volitelny a vyzaduje otaceni
motoru. Neprovadéjte ho, pokud by to mohlo
zplsobit jakékoli riziko nebo pokud to mechanické
nastaveni neumoznuje.

Chcete-li provést smérovy test, vyberte Protoéte
motor a stisknéte (Dalsi).

Mistni ™ ACSHED 0.0 Hz

Test sméru otaceni? [

Protoéi motor pro ovéfeni sméruy?
Myni ne
Protoéte matar

Ipét 17:53 Dalgi

| Pro spusténi ménice stisknéte klavesu Start | @ ) | Wizt €% 405500 L0 H:z
na ovladacim panelu. — -

Stisknéte Start -

Warovani: Dokud neni dokonéeno
nastaveni, hezpetnostni pojistky
nejsou aktwni a rychlost motoru je b
Hz.

Myni stisknéte Start k roztodeni
. . 1 . | )

Zkontrolujte smér motoru.

Pokud je smér vpfed, vyberte Ano, motor se toci
dopfiedu a pokradujte stisknutim (Dalsi).
Pokud smér neni vpfed, vyberte Ne, opravte
smér a pokradujte stisknutim (Dalsi).

Ipét 1753
Mistnip  f ALCSERD *h0Hz
Je ota&eni dopiedné? L |

Wolka "Me, opravit smér' fika ménici,
aby zménil smér a oznaduje novy

smér "dopfedu”,
Ano Lmotor se o

Me, opravte smér

& dopfedu

Ipét 17:54 Dalgi
Smeér vpred Smér vzad
n Chcete-li provést zalohu provedenych nastaveni, Tistni<e ¥ ACSERD =010 Hz
rt Z Zaloh isknéte tlacitk -
vyberte moznost Zalohovat a stisknéte tlacitko Vytvorit zalohu?

(Dalsi).
Pokud nechcete provést zalohu, vyberte Nyni ne
a stisknéte tlagitko (Dalsi).

Kopiruje véechna nastaveni do
zdlozZniho souboru uloZeného do
ovlédaciho panelu. Pro ohnoveni
zélohy jdéte na Mabidka = Zalohy.

Myni ne U
Tilnka

Ipét 1754 Dalsi|
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Prvni spusténi je nyni dokon€eno a ménic je Mismie ¥ ACSERD =00 Hz
pfipraven k pouziti.

Stisknéte (Hotovo) pro vstup do vychoziho
zobrazeni.

Preni start dokonéen
Menit je pripraven k pou#i.

Start/Stop: on
Smér oéent: Qiz
Reference [kmit): Al skalovano
Ipét 17:54 Hotovo

Na ovladacim panelu se zobrazi vychozi WMismie 3 ACSEO0 =010 Hz

zobrazeni monitorujici hodnoty vybranych T T————_

signal. Hys upni frekvence [] UU‘

z .
K dispozici je nékolik riiznych vychozich Brond
zobrazeni (viz strana 45). Mlzete je prochazet 4 Aruu metaru 0 0 U ‘}

pomoci klaves se sipkami (1) a ().

Toiiv§ moment maotoru U U ‘
% .

MoZnosti 16:13 Mabhidka

2 — DalsSi nastaveni v nabidce Primarni nastaveni

Provedte jakékoli dalSi upravy, napfiklad makra, WMistni® ™ ACS530 =010 Hz
ramp a mezi, po¢inaje Hlavni nabidkou — Hiavni nabidka :

stisknéte (Nabidka) pro vstup do Hlavni

Vyberte Primarni nastaveni a stisknéte tlacitko ie 1/0 .

(Vybrat) (nebo (). o

ABB doporucuje provést alespori tato dalsi EE Diagndza L

nastaveni: [ o IR e o

+ Vyberte makro nebo jednotlivé nastavte Opustit 1613 Iy olit
hodnoty start, stop, reference Mistnip (™ ALSERD +0.0Hz

+ Rampy Primarni nastaveni ——

¢ Meze /*x Makro

V nabidce Primarni nastaveni mizete také Mator >

upravit nastaveni tykajici se motoru, PID, Start, stop, reference *

sbérnice, pokrocilych funkci a hodin, regionu a Rampy -

displeje. Nabidka dale obsahuje polozku pro reset Meze >

vychoziho zobrazeni ovladaciho panelu. Z;éHt 514 Zvolit

Chcete-li ziskat vice informaci o polozkach
nabidky Primarni nastaveni, stisknutim tlacitka
@ otevrete stranku napovédy.
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2 — DalSi nastaveni: Makro

[]| Vyberte Makro: a stisknéte tiagitko (Vybrat) | fismi ¢~ ACSEE0 YT
(nebo (). T —— -
rimarni nastaveni

standard

Maoror [

Start, stop, reference 3

Rarnpy 3

Meze -

Ipét 16:14 Ivolit

0 Chcete-li zménit pouzivané makro, vyberte nové  |[fizmic % ALSERD =001z

makro a stisknéte tlacitko (Vybrat) nebo se K Ini K
muzZete vratit beze zmén stisknutim tlagitka ontroini makro

5 stsknéte [7] pro popisy kabeldge.
(Zpet)'. VAROVANI: Resetuje viechna
Poznamky: nastaven.

* Zména makra resetuje vSechna nastaveni

kromé dat motoru na vychozi hodnoty 3_\,Ddiéw
vybraného makra. nin
Ipét 16:24 Ivolit

* Kdyz zménite makro, zménite také pouziti /O | [fizmic ¥ 405530 =125 He]
signall v meénici. Zajistéte, aby se skute¢na
zapojeni I/O a pouZiti I/0 v Fidicim programu @ ABB standard

navzajem shodovaly. Aktualni pouziti 1/0O Jeden signal pro start/stop; dalsi
mizete zkontrolovat v nabidce 1/0 v Hlavni pro smeér. Tato je tovarni wychozi
nabidce (viz strana 30). stav.

Chcete-li ziskat informace o vybraném makru, |0 pipojky pro tota kontrolni
stisknéte || . Stranka napovédy ukazuje pouziti || makra:

signall a I/0 pfipojeni. Podrobna schémata Opustit 18:30

pfipojeni 1/0 najdete v kapitole Kontrolni makra Wiemid> % ALSERD =175 2
(strana 79). -

Posunte zobrazeni pomoci @ a @ 9 ABB standard
Pro navrat do podnabidky Kontrolni makro 10 pfipojky pro toto kontrolni
stisknéte (Opustit). miakro:

» V8echna makra kromé standardniho DI1: Start/stop

D12: Dopredus/dozadu
D13: Volha konstantni rychlost
D14: olba konstantni rychlosu

Opustit 18:30

(vektorového) makra ABB pouzivaji ve
vychozim nastaveni skalarni fizeni motoru. PFi
prvnim spusténi muzete zvolit pouziti
skalarniho nebo vektorového fizeni motoru.
Chcete-li pozdéji zménit vybér, vyberte
Nabidka — Primarni nastaveni — Motor —
Rezim fizeni a postupujte podle pokyn(.
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2 - Dalsi nastaveni: Hodnoty start, stop a reference

Pokud si nepfejete pouzit makro, definujte
nastaveni pro start, stop a referenci:

Mistni> (™ ACSER0

=125 Hz

Primarni nastaveni

ABB standard

Vyberte Start, stop, reference a stisknéte tlacitko Makro
(Vybrat) (nebo (»)). Matar -
Start, stap, reference »
Rarmpy -
Meze 3
Ipét 18:22 Ivolit
Upravte parametry podle svych potfeb. Wizt ™ ACSEA0 =175 Hz

Viyberte Parametry a stisknéte (Vybrat).

Kdyz zménite nastaveni, zménite také pouziti 1/0
signall v ménicdi. Zajistéte, aby se skutec¢na

Start, stop, reference

Reference od:

Al primo )

! . / Al skalovani 3
zapojeni I/0 a pouziti I/O v Fidicim programu Start/stop/smér od: DI start/stop
navzajem shodovaly. Aktuaini pouZiti /O mizete || o\ oo miétu i num';
zkontrolovat v nabidce I/O v Hlavni nabidce (viz Kanstantni kmitolt Z:pnutu .
strana 30). - i P
Po provedeni Uprav se vratte zpét do nabidky Zpét 18:22 Upravit
Primarni nastaveni stisknutim tlagitka
(Zpét).

2 — Dalsi nastaveni: Rampy
(doby rozbéhu a dobéhu motoru)
Viyberte Rampy a stisknéte tlacitko Mismi® % ACSEAD TR

(Vybrat) (nebo (»)).

Primarni nastaveni

ABEB standard

AMakra
Maoror 3
Start, stop, reference 3
Rarnpy -
Meze -
Ipét 18:22 Ivolit
Upravte parametry podle svych potfeb. Tistni = ALS530 =175 Hz
Viyberte parametr a stisknéte (Upravit). Rampy

Po provedeni Uprav se vratte zpét do nabidky
Primarni nastaveni stisknutim tlagitka
(Zpét).

Doha rozhs

Doba dobéhu:
Ekalavani keitoétu pro ra.: 50.00 Hz

20,000 5

Twar kfwky tas: 0.000 &
Redim stop: Dobéh
Ipét 18:22 Upravit
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2 — Dalsi nastaveni: Meze

Viyberte Meze a stisknéte tladitko (Vybrat) |Mismi® ¥ ACSGED =175 2
(nebo () Primarni nastaveni —
A Makro ABB standard
Motor 3
Start, stop, reference (2
Rampy -
[ 3
[Zpat 16:22 Ivolit
Upravte parametry podle svych potfeb. Wistni< ¥ ACSHED =175 Hz
Viyberte parametr a stisknéte (Vybrat). Heozre
Po provedeni Uprav se vratte zpét do nabidky Minimalni frekvence: R0.00 Hz
Primarni nastaveni stisknutim tlacitka Wasximalni frekvence: 50.00 Hz
(Zpét). Maximalni proud: 282 A,
Ipét 18:23 Uprarvit
3 — Nabidka I/O
Po dalSich upravach se ujistéte, Zze skutecné Wistnic> ™ ACSEE0 =00 Az
zapojeni 1/0 odpovida pouziti /O v programu Hiavni nabidka :
fizeni. ]
V Hlavni nabidce vyberte I/O a stisknéte E] Primarni nastaveni >
(Vybrat) pro vstup do nabidky I/O. %\\ 1/0 .
o
EE Diagnaza -
o I e
Opustit 15:01 Ivolit
Vyberte pfipojeni, které chcete zkontrolovat, a Mistni< ACSEOD =00H
stisknéte (&—) (Vybrat) (nebo (>)). 70 i AL

DIZ: o
DI3: 0 Poufito na nékalika mistech »
DI4: 0 PouZito na nékolika mistech »
0I5 @ Pouiito na nékolika mistech

Zpét 1501 Tvolit
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Chcete-li zobrazit podrobnosti parametru, ktery
nelze upravit pomoci nabidky I/O, stisknéte
(Zobrazit).

Mistni (™ ACSEBD

+0.0Hz

DI:

Skutetné hodnoty:

0.00 s

Prodleva vypnuti:
Prodleva zapnut: 000s
Pougito pro: Start/stop
Dodateéne pouit
fpét 15:02 Zobrazit
Chcete-li upravit hodnotu parametru, stisknéte Wizt ALSEAD <00H
( Upravit), upravte hodnotu pomoci klaves []ﬁ-m = AL
(4], (v}, [© a (¥ astisknéte (Ulozit). Méjte T
v . = . . Skuteéné hodnaty: 1
na paméti, ze skute¢né zapojeni musi odpovidat ;
nové hodnota. Prodleva wypnuti: 000s
Prodleva zapnuti: 000 s

Opakovanym stisknutim tlagitka (Zpét) se
vratite do Hlavni nabidky.

Poufita pro: Start/stop
Dodateéné poudid

Fpét 15:02 Upravit
Mistnig» ™ ACS5R0 +0.0H:z
PouZito pro:

Mepougivant
DI start/stop

DI start/stop, DI2 smér
DI dopredu, D12 dozadu
DINP start, DIZ stop

Trugit 15:02 UloZit
4 — Nabidka diagnostiky
Po provedeni dal$ich uprav a kontrole 1/0 Wisthid ™ ACSHA0 =00 Hz
E)I’IpOJenI se ;')omom. nabld'ky I?lagnostlka ujistéte, Hiavni nabidka
Ze nastaveni funguje spravne.
V Hlavni nabidce vyberte Diagnostika a E: Primérni nastaveni >
stisknéte (Vybrat) (nebo (). ie 1/0 .
o

EE Diagndza 3
| m |

Opustit 1507 Zvolit
Vyberte polozku diagnostiky, kterou chcete TWisthi = ACS580 =00H:z
zobrazit, a stisknéte (Vybrat). Diagnoza :
Stisknutim se vratte do nabidky Souhrn Start
Diagnostika (Zpét). Stay limitu -
1503 Zvolit
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5 — Zaloha

0 Po dokonceni zprovoznéni ABB doporucuje
provést zalohu.

V Hlavni nabidce vyberte Zalohy a stisknéte

(Vybrat) (nebo (»)).

Mistni¢ ™ ALSHAD0 s00H:z
Hlav¥ni nabidka
[ ] -

ﬂ Systémové informace 8
g Energeticka a€innost -

Opustit 15:03 Ivolit

]| Stisknéte (Vybrat) pro spusténi zalohovani.

Mistni®» (™ ACS5E0 +0.0Hz

hu

(&) ACS5E0 2.05.2021 automatic...
[ ACSH80 (2] 19.05.2021
[ ACS58019.05.2021

¥ ¥ ¥R

Fpiit 15:03 Fvolit
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Jak ovladat meéni€ pres 1/O rozhrani

Nize uvedena tabulka popisuje, jak Fidit ménic pres digitalni a analogové vstupy,

kdyz:
» provedete spusténi motoru a

* jsou pouzivany vychozi nastaveni parametrt standardniho makra ABB.

Predbézna nastaveni

Pokud potfebujete zménit smér otaceni, zkontrolujte,
zda meze umozniuji zpétny smér: Prejdéte Nabidka —
Primarni nastaveni — Meze a ujistéte se, Ze minimalni
mez ma zapornou hodnotu a maximalni mez ma
kladnou hodnotu.

Ujistéte se, Ze jsou Fidici pfipojeni zapojena podle
schématu pfipojeni uvedeného pro standardni ABB
makro.

Ujistéte se, Ze je méni€ v dalkovém fizeni. Stisknéte
klavesu pro pfepnuti mezi dalkovym a
mistnim fizenim.

on page 80.

Dalkové.

See section Standardni makro ABB

U dalkového fizeni zobrazuje displej
ovladaciho panelu vlevo nahore text

Spousténi a fizeni otacek motoru

Zagnéte zapnutim digitalniho vstupu DI1.

Sipka se zaéne otadet. Je teckovana, dokud neni
dosazeno reference.

Vystupni frekvenci ménice (otacky motoru) regulujte
nastavenim napéti analogového vstupu Al1.

Mistni® ¥ ALS5a0

+14.2 Hz

Wistupni frekvence

Hz

1.55)

[F‘rnud mataru

A

0.57p

Tativy moment motoru
%

19.8

Mo¥nosti 20:35 Mabidka
Zména sméru otac¢eni motoru
Smér vzad: Zapnéte digitalni vstup DI2. Wistni<> T < ALSE0 =747 Hz

Smér vpred: Switch digital input DI2 off.

Wystupni frekvence

Hz

-71.60

Proud motoru

A

0.88p

Todi§ moment motoru
%

-18.7)

MoZnosti 20:42

MNabhidka
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Zastaveni motoru

Vypnéte digitalni vstup DI1. Sipka se prestane otadet.

Wedaleny 7y ACSEED

-21.0 Hz

Wistupni frekvence
Hz

0.00

Proud motaru

s

0.00p

Toiiv§ moment maotoru

%

0.0

MoZnosti 13:33

Nabidka
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Jak provést ID chod

Méni¢ automaticky odhaduje charakteristiky motoru pomoci Klidovy ID chodu pfi
prvnim spusténi ménice ve vektorovém fizeni a po zméné jakéhokoliv parametru
motoru (skupina 99 Udaje motoru). To plati, kdyz

* je vybér parametru 99.13 ViyZadovan identifikacni chod nastaven na Kilidovy a

* vybér parametru 99.04 ReZim Fizeni motoru je nastaven na Vektor.

U vétsSiny aplikaci neni nutné provadét samostatny ID chod. ID chod byste méli vybrat
ruéné, pokud:

* je pouzit rezim vektorového fizeni (parametr 99.04 ReZim fizeni motoru je
nastaven na Vektor) a

* je pouzit motor s permanentnimi magnety (PM) (parametr 99.03 Typ motoru je
nastaven na Motor s permanentnimi magnety), nebo

* je pouzit synchronni reluktanéni motor (SynRM) (parametr 99.03 Typ motoru je
nastaven na SynRM), nebo

+ meénic pracuje v blizkosti nulové reference otacek, nebo

* je zapotfebi provoz v rozsahu to€ivého momentu nad jmenovitym toCivym
momentem motoru, nad Sirokym rozsahem otacek.

Provedte ID chod s priivodcem ID chodu vybérem Nabidka — Primarni nastaveni —
Motor — ID chod (viz strana 36) nebo parametrem 99.13 VyZadovan identifikacni
chod (viz strana 38).

Poznamka: Pokud se parametry motoru (skupina 99 Udaje motoru) po spusténi ID
zmeéni, je nutné postup zopakovat.

Poznamka: Pokud jste jiz aplikaci parametrizovali pomoci rezimu skalarniho fizeni
motoru (99.04 Rezim fizeni motoru je nastaven na Skalar) a musite zménit rezim
fizeni motoru na Vektor,

- zméfite reZim Fizeni na vektorové pomoci priivodce Ridicim rezimem (prejdéte
do Nabidka — Primarni nastaveni — Motor — Ridici rezim) a postupujte podle
pokynU. Pravodce ID chodu vas poté provede ID chodem.

nebo
* nastavte parametr 99.04 Rezim fizeni motoru na Vektor a

* u ménice fizeného I/O zkontrolujte parametry ve skupinach 22 Volba
referencnich otacek, 23 Rampa referencnich otacek, 12 Standardni Al,
30 Meze a 46 Nastaveni monitorovani/méritka.

* umenice fizeného toCivym momentem zkontrolujte také parametry ve skupiné
26 Retéz referenéniho momentu.
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Postup spusténi ID

S priivodcem ID chodu

Predbézna kontrola

VAROVANI! Béhem ID chodu bude motor b&Zet aZ na pfiblizné 50... 80 %
A A jmenovitych otacek. Motor se bude otacet dopfedu. Pfed provedenim ID chodu
se ujistéte, ze je bezpecné spustit motor.
Neprovadéjte ID chod na rotujicim motoru. Pfed spusténim ID chodu se
ujistéte, Zze je motor zastaven.

Odpojte motor od pohanéného zafizeni

Zkontrolujte, zda jsou hodnoty parametrt motoru shodné s hodnotami na typovém &titku
motoru.

Zkontrolujte, zda je obvod STO uzavien.

Pruvodce se zeptd, zda chcete pouzit do¢asné limity motoru. Musi splfiovat nasledujici
podminky:

Minimalni otacky < 0 ot/min

Maximalni otacky = jmenovité otacky motoru (Normalini postup identifikaéniho chodu
vyzaduje, aby motor bézel na 100 % otacek.)

Maximalni proud> I yp

Maximalni to¢ivy moment > 50 %

Ujistéte se, ze je ovladaci panel v mistnim fizeni (vlevo nahofe se zobrazi text Mistni).
Stisknéte klavesu pro pfepnuti mezi dalkovym a mistnim Fizenim.

ID chod

Stisknutim tlagitka prejdéte do Hlavni Miemi® ¢ ACSED0 =001

nabidky (Nabidka) ve vychozim zobrazeni. Hiavni nabidka

Vyberte Primarni nastaveni a stisknéte tlacitko N

-4
mS 170 .
EE Diagnéza -
e
Opustit 16:13 Ivolit
Viyberte Motor a stisknéte tlagitko (Vybrat) |ficmi® ¢ ACSEE0 0%

(nebo ().

Primérni nastaveni —
Makrn ABE standard

Start stop, reference

Rampy 3

Meze 3

Tpét 8 Zvolit
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Vyberte ID chod (zobrazi se, pouze kdyz je
ménic v rezimu vektorového fizeni) a stisknéte

(Vybrat) (nebo (3)).

Mistnig ™ ACSEBD 200 ot/min
Motor
A Resim rfizeni Yektor

A Imenovité hodnaoty

/J‘:”:] chod

Tepeln ochrana odhad 26°Cw

Tepelns ochrana zméreno -

Ipét 21:28 Ivolit
Vyberte typ chodu ID, ktery se ma provést, a Wistnid 9 405500 200 ot/min
stisknéte (Vybrat) (nebo (»)). D chod?

Zvolte, ktery typ |D chodu ma bt
proveden, zda-li vibec. Pro vice
informaci stisknite [7].

Klidovy identifikacni chod U

Mormalni idenufikaéni chod

| O P S

[Zpat Dalsi

Nahofe se na nékolik sekund zobrazi varovna
zprava ldentifikaéni chod.

Kontrolka LED na ovladacim panelu za¢ne
zelené blikat, coz indikuje aktivni varovani.
Zkontrolujte limity motoru zobrazené na
ovladacim panelu. Pokud potfebujete dalSi limity
béhem ID chodu, miZete je zadat zde. Po ID
chodu budou obnoveny puvodni meze.

Stisknéte (Dalsi).

Mistnide (™ ACSE80  <0.0 ot/min

| —

Doéasné limity motoru
JestliZe potfebujete specidlni limiy
h&hemn |0 h&hu, upravte hodnoty nyni.
Aktualni hodnoty se obnovi po [0 béhu,

Stisknutim klavesy Start () se spusti ID
chod.

Obecné ABB nedoporucuje béhem ID chodu
stisknout Zadné klavesy ovladaciho panelu. ID
chod vSak muzete kdykoli zastavit stisknutim
tiagitka Stop ([ @)).

Béhem ID chodu se zobrazuje prubéh.

Po dokongeni ID chodu se zobrazi text ID chod
hotov. Kontrolka LED prestane blikat.

Pokud dojde k poru$e ID chodu, zobrazi se
porucha FF61ID chod. Vice informaci naleznete
v kapitole Zjistovani poruch na strané 481.

Minimalni ot -1500.00 ot/min »
Maxamalni otaéky 150000 or/min e
Zpét 7129 Dalsi
Mistnid ™ ACSEE0 200 ot/min
Pro spusténi ID chodu ... W

KdyZ stisknete Start, motor se bude
tocit asi 90 sekund a zrychli aZ na
jmenawitou rychlost

Fo ID run se manig zastavi,

Ipét 21:33

Mistni®  ,t ACSEE0 0.0 ot/min

ID chod pravé probiha
MiFe ta trval nékolik minut.

Poufité otacky motoru
145434 ot/min
1.07 A

Proud motaru

19:07
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S parametrem 99.13 VyZadovan identifikacni chod

Predbézna kontrola

2 2 VAROVANI! Béhem ID chodu bude motor bézet aZ na pfiblizné 50... 80 %

jmenovitych otacek. Motor se bude otacet dopfedu. Pfed provedenim ID chodu
se ujistéte, ze je bezpecné spustit motor.

Neprovadéjte ID chod na rotujicim motoru. Pfed spusténim ID chodu se
ujistéte, ze je motor zastaven.

[] | Odpojte motor od pohanéného zafizeni
Zkontrolujte, zda jsou hodnoty parametrti motoru shodné s hodnotami na typovém Stitku
motoru.
Zkontrolujte, zda je obvod STO uzavfen.
Pokud se hodnoty parametri (ze skupiny 70 Standardni DI, RO po skupinu 99 Udaje
motoru) se pfed ID chodem zméni, zkontrolujte, zda nové nastaveni splfiuje nasledujici
podminky:

O | 30.11Minimalni otacky < 0 ot/min

O | 30.12Maximalni otacky= jmenovité otacky motoru (Normalini postup identifikacniho
chodu vyzaduje, aby motor bézel na 100 % otacek.)

[ | 30.17 Maximalni proud > | yp

O | 30.20 Maximalni tocivy moment 1 > 50 % nebo 30.24 Maximaini tocivy moment 2 > 50 %,
v zavislosti na tom, ktery nastaveny limit toCivého momentu se pouziva podle parametru
30.18 Volba lim momentu.
Zkontrolujte, Ze béh signalu

O | povoleni béhu (parametr 20.12 Zdroj povoleni béhu 1) je aktivni

[ | povoleni startu (parametr 20.19 Prikaz povoleni spusténi) je aktivni

O | povoleni otaceni (parametr 20.22 Aktivovat pro otaceni) je aktivni.

0 Ujistéte se, Ze je ovladaci panel v mistnim Fizeni (vlevo nahofe se zobrazi text Mistni).
Stisknéte klavesu pro prepnuti mezi dalkovym a mistnim fizenim.

ID chod
[ | Stisknutim tlacitka prejdéte do Hlavni Miemi® ¥ ACSEA0 =001z

nabidky (Nabidka) ve vychozim zobrazeni. Hiavni nabidka

Stisknéte @ .

EE Diagnéza -
[ WP

Opustit 1613 Tvolit




Spusténi, oviadéni pomoci I/O a chodu ID 39

Vyberte Parametry a stisknéte (Vybrat)
(nebo ().

Mistnig ™ ACSEBD 200 ot/min

Hla¥ni nabidka
=w

@ Energeticka aéinnost -

(Vybrat) (nebo ().

.
.

Opustit 21:57 Ivolit

Viyberte Primarni nastaveni a stisknéte WMemi® (% ACSEAD 0.0 or/on

Parametry

Madifikované

Ipét 21:57 Ivolit

Posunte stranku pomoci B a @ a vyberte
skupinu parametrtd 99 Data motoru a stisknéte

(Vybrat) (nebo ().

Mistni ™ ACS5ED

Uplny seznam

+0.0 ot/min

85 HW kongigurace
96 Systém

97 Rizeni motoru
a8 Uz

¥ ¥rv¥r

=]

2158

Ivolit

Posurite stranku pomoci @ a @ a vyberte
parametr 99.13 Vyzadovan ID chod (99.73
Vyzadovan identifikaéni chod) a stisknéte
(Vybrat) (nebo (»)).

Mistni¢e ™ ACSAEN
99 Motorova data

8910 Jmenovity wikon motoru 018 kW
89911 Jrmenovité cos phi motoru 0.00
9912 Jrmenovity togivy mo... 0.000 MNm

*0.0 ot/min

21:58

Ipét Upravit

Vyberte typ ID chodu a stisknéte (Ulozit)
(nebo (»)).

Mistnid ™ ACSEE0 200 ot/min
99813 WyZ#adovan identifikaéni béh
[0] Zadny

[3] Metinnost
[6] Pokrotily

Irudit 2158 UloZit
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Ovladaci panel se vrati k pfedchozimu zobrazeni

0 o 0 ) N Mistni (% ACSEED $00Hz

a na nékolik sekund se nahofe zobrazi varovna ,
. e . 99 Motorova data
zprava ldentifikacni chod. _ ;
Kontrolka LED na ovladacim panelu zaéne 3310 Jme”wmf wikon motoru 0.18 kW
zelend blikat, coz indikuje aktivni varovani 1T Jmenovité cos phi motory 0.0
(AFF6). 8912 Jmenov 00 Mm
Nahled varovani AFF6 se zobrazi, pokud po N y
dobu jedné minuty nebylo stisknuto zadné o
tlagitko. Stisknutim (Jak opravit) zobrazite || Zpét 1913 Upravit
tegt informujici o tom, Ze ID chod bude r?roveden /™ [dantfikaini bé
pfi pfistim spusténi. Nahled varovani mlzete —
skryt stisknutim (Skryt). Varovani AFFB
Kad ALX: 0000 0000
) ; ] ] ldentifika&ni bah 21:58:39

Stisknutim klavesy Start () se spustf ID Idenafikaéni chod matoru je pfipraven
chod. ke spusténi
Obecné ABB nedoporuéuje béhem ID chodu
stisknout zadné klavesy ovladaciho panelu. ID - - -
chod v8ak mZete kdykoli zastavit stisknutim skryt 2158 Jak opravit
tlacitka Stop ( ).

0 Bé&hem ID chodu se Sipka otaci nahore. Wismi® % ACS580 =00 ot/min

Po dokonéeni ID chodu se zobrazi text ID chod
hotov. Kontrolka LED pfestane blikat.

Pokud dojde k poruse ID chodu, zobrazi se
porucha FF61ID chod. Vice informaci naleznete
v kapitole Zjistovani poruch na strané 481.

89 Motorova data

8910 Jmenovity wikon motoru 018 kW
89911 Jrmenovité cos phi motoru 0.00
9912 Jrmenovity togivy mo... 0.000 MNm
9913 Vyz an identifi i hah

Upravit
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Ovladaci panel

Obsah této kapitoly

Tato kapitola obsahuje pokyny pro odebrani a opé&tovnou instalaci asistenéniho
ovladaciho panelu ACH-AP-H nebo ACH-AP-W a stru¢né popisuje jeho disple;j,
klavesy a klavesové zkratky. Vice informaci o ovladacim panelu naleznete v pfirucce
ACx-AP-x assistant control panels user’s manual (3AUA0000085685 [anglicky]).

Odebrani a opétovna instalace ovladaciho panelu

Chcete-li ovladaci panel demontovat, stisknéte prichytku v horni ¢asti (1a) a
vytahnéte ji dopfedu z horniho okraje (1b).

o

iy ,




P¥i opétovné instalaci ovladaciho panelu umistéte jeho spodni ¢ast do polohy (1a),
stisknéte pFichytku v horni ¢asti (1b) a zatlacte ovladaci panel dovnitf na horni hranu (1c).

Rozvrzeni displeje ovladaciho panelu Klavesy s Sipkami

Levé kontextové tlacitko Stop (viz Start a Stop)

Pravé kontextové tlacitko Start (viz Start a Stop)

Al W|IN| =
©| o Nl ®

Stavova kontrolka LED, viz kapitola
Udrzba a diagnostika hardwaru, &ast
Kontrolky LED v Technické pfiru¢ce
ménice.

Mistni/Dalkovy (viz Loc/Rem)

5 | Napovéda 10 | USB konektor




Rozvrzeni displeje ovladaciho panelu
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Ve vétsiné zobrazeni se na displeji zobrazuji nasledujici prvky:

-2\ [0

2150 Hz

/—@

D—
@_

Mistni®_ gl ALSGAD

ystupni frekvence

15.00

Hz
® (Proud motory ]
A 0.94)
Toéivy marment motory '
o 3.4
MoZnosti 19:23 Mabidka

o

N0

1. Kontrolni misto a souvisejici ikony: Informujte o tom, jak je ménic fizen:

«  Zadny text: Mé&ni¢ je v mistnim ovladani, ale je fizen z jiného zafizeni. Ikony v

hornim panelu oznacuji, které €innosti jsou povoleny:

Text/ikony

Spusténi z tohoto
ovladaciho panelu

Zastaveni z tohoto
ovladaciho panelu

Zadani reference z
tohoto panelu

Nepovoleno

Nepovoleno

Nepovoleno

* Mistni: Méni€ je v mistnim ovladani a je fizen z tohoto ovladaciho panelu.
Ikony v hornim panelu oznaduji, které €innosti jsou povoleny:

Text/ikony Spusténi z tohoto Zastaveni z tohoto | Zadani reference z
ovladaciho panelu ovladaciho panelu tohoto panelu
Mistni ¢ % | povoleno Povoleno Povoleno

+ Dalkovy: Mé&ni¢ je v dalkovém fizeni, j. fizen pFes I/O nebo sbérnici. [kony v
hornim panelu oznaduji, které €innosti jsou s ovladacim panelem povoleny:

Text/ikony Spusténi z tohoto Zastaveni z tohoto | Zadani reference z
ovladaciho panelu ovladaciho panelu tohoto panelu

Dalkovy Nepovoleno Nepovoleno Nepovoleno

Dalkovy ¢ Povoleno Povoleno Nepovoleno

Dalkovy % | Nepovoleno Povoleno Povoleno

Dalkovy ¢» % | Povoleno Povoleno Povoleno
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2. Sbérnice panelu: Oznacluje, Ze k tomuto panelu je pfipojen vice neZ jeden
méni¢. Chcete-li pfepnout na jiny méni¢, prejdéte do ¢asti Moznosti — Zvolit
ménic.

3. Stavova ikona: Oznacuje stav ménic¢e a motoru. Smér Sipky oznacuje otaceni
vpred (ve sméru hodinovych ru€i¢ek) nebo vzad (proti sméru hodinovych rugicek).

Stavova Animace Stav ménice

ikona

o - Zastaven

3 - Zastaven, spusténi je potlaceno

[ Blika Zastaven, povel ke spusténi zadan, ale spusténi je
potlaeno. Viz Nabidka — Diagnostika na ovladacim
panelu

[ Saad ) Blika Porucha

Mo Blika Bézi, pfi referenci, ale referenéni hodnota je 0

e} Otaci se Bézi, ne podle reference

e Otaci se Bézi, pfi referenci

jl) - Pfedehfivani (ohfivani motoru) je aktivni

Z - Klidovy rezim PID aktivni

4. Nazev ménice: Pokud byl zadan nazev, zobrazi se v hornim panelu. Ve vychozim
nastaveni je zadano ,ACS580". Nazev muzete zménit na ovladacim panelu
vybérem Nabidka — Primarni nastaveni — Hodiny, region, displej (viz strana
67).

5. Referen¢ni hodnota: Otacky, frekvence atd. se zobrazuje se svou jednotkou.
Informace o zméné referenéni hodnoty v nabidce Primarni nastaveni (viz
strana 50) nebo v nabidce Moznosti (viz strana 76).

6. Oblast s obsahem: V této oblasti se zobrazuje vlastni obsah nabidky. Obsah se
liSi podle zobrazeni. Na strané 43 je uveden pfiklad s hlavni nabidkou ovladaciho
panelu, ktery se nazyva vychozi zobrazeni.

7. Vybér kontextovych tlagitek: Zobrazuje funkce kontextovych tladitek (=’ a
(&)) v daném kontextu.

8. Hodiny: Hodiny zobrazuji aktualni ¢as. Cas a format asu mdzete zménit na
ovladacim panelu vybérem Nabidka — Primarni nastaveni — Hodiny, region,
displej (viz strana 67).

Funkci kontrastu displeje a podsviceni na ovladacim panelu mizete upravit vybérem
Nabidka — Primarni nastaveni — Hodiny, region, displej (viz strana 67).




Vychozi zobrazeni
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Existuji ¢tyfi rizna pfedem nastavena zakladni konfigurovatelna vychozi zobrazeni
pro asisten¢ni panel. Jako vychozi zobrazeni ne pocate¢né nastaveno Vychozi
zobrazeni 1. MuZete je prochazet pomoci klaves se Sipkami () a (»)). Spodni fadek
nejprve zobrazuje €islo vychoziho zobrazeni a po chvili je toto &islo nahrazeno

Casem.

Vychozi zobrazeni 1 (po¢atec€ni vychozi zobrazeni):

» Vystupni frekvence (Hz): Parametr 01.06 Vystupni
frekvence

* Proud motoru (A): Parametr 01.07 Proud motoru

» Tocivy moment motoru (%): Parametr 01.10 Tocivy
moment motoru

Mistni (™ ACSHE0 +0.0Hz

1:’éstupnifrekwrence 000|
‘[irnud rmotoru UUU]’

Todivy moment motary 0 0 |
%, .

znazornéni béhem poslednich 60 minut: Parametr
01.06 Vystupni frekvence

MoZnosti 16:13 MNabidka
Vychozi zobrazeni 2: Mistnid (™ ACS580 0.0 H:
» Tocivy moment motoru (%): Parametr 01.10 Tocivy —
moment motoru Toémg moment motoru 0.0 %
» Vystupni vykon (kW): Parametr 01.14 Vystupni |'SDD'D [P SDIJ'D|
vykon
Vstupni vikan 0.00 kw
|-5.00 [ 5.00]
MoZnosti 274 MNabidka
Vychozi zobrazeni 3: Mistni® ¢ ACS580 $00Hz
» Vystupni frekvence zobrazena jako grafické |‘-f\,’rstupnifrek\rence 0.00 Hz

50.00

50.00 30 rmin
MoZnosti 354 Mabidka
VyChOZi zobrazeni 4: MiStni¢ (‘! ACSRAD 200H:z
* Proud motoru zobrazeny jako grafické znazornéni .00 780 T5.00
béhem poslednich 60 minut: Parametr 07.07 Proud TR TRARTIRN '-I' v »,»,l/
motoru
4 4
‘F‘rnud mataru 0.00 A|
MoZnosti 4/4 MNabidka
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Parametry na vychozich zobrazenich muzete nahradit jinymi parametry nebo vytvorit
nové vychozi zobrazeni zobrazujici vybrané parametry.

+ Prejdéte do vychoziho zobrazeni, které chcete upravit, a stisknéte tlacitko
Moznosti ((—) a vyberte Upravit vychozi zobrazeni (viz strana 76) nebo

+ prejdéte do Hlavni nabidky a vyberte Parametry. Oteviete parametr a stisknéte
kontextové tla¢itko Pridat do zobrazeni a vyberte vychozi zobrazeni nebo
vytvofte noveé.

Klavesy

Nize jsou popsany klavesy ovladaciho panelu.

®

Stop [ Loc/Rem Start

Levé kontextové tlacitko

Levé kontextové tlagitko (=) se obvykle pouZiva pro ukon&eni a zrudeni ginnosti.
Jeho funkci v dané situaci ukazuje vybér kontextovych tlacitek v levém dolnim rohu
displeje.

Podrzenim klavesy postupné ukoncite jednotliva zobrazeni, dokud se nevratite
zpét k vychozimu zobrazeni. Tato funkce nefunguje na specialnich obrazovkach.

Pravé kontextové tlacitko

Pravé kontextové tladitko ((&—)) se obvykle pouzZiva pro vybér, pfijeti a potvrzeni.
Funkci pravého programového tladitka v dané situaci ukazuje vybér kontextového
tlagitka v pravém dolnim rohu displeje.

Klavesy s Sipkami

Sipky nahoru a dolti ((4) a @) slouzi ke zvyraznéni vybérd v nabidkach a seznamech
vybérd, k posouvani nahoru a dolu na textovych strankach a k Upravam hodnot,
napfiklad pfi nastavovani ¢asu, zadavani pfistupového kédu nebo zméné hodnoty
parametru.

Sipky vlevo a vpravo ((©) a (3)) se pouzivaji k pohybu kurzoru doleva a doprava pfi
editaci parametr(i a k pohybu vpied a vzad u asistentu. V nabidkach (<) a (] funguji
stejné jako a ).

Napovéda

Klavesa napovédy ( ) otevfe stranku napovédy. Stranka napovédy je kontextova,
jinymi slovy, obsah stranky se liSi podle jednotlivych nabidek a zobrazeni.

Start a Stop
V mistnim Fizeni tlaitko Start ((®>]) a tlagitko Stop ((@)) spusti a zastavi pohon.




Loc/Rem
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Tlacitko LOC/REM () slouZi k pfepinani fizeni mezi ovladacim panelem
(Mistni) a vzdalenym pfipojenim (Dalkovy). P¥i pfepinani z Dalkového na Mistni
bé&hem chodu ménice se motor toci stale stejnou rychlosti. Pfi pfepinani z Mistniho
na Dalkovy se pfevezme stav dalkového rezimu.

Klavesové zkratky

V nize uvedené tabulce jsou uvedeny klavesové zkratky a jejich kombinace.
Soucasné stisknuti klaves je oznaCeno znaménkem plus (+).

Zkratka Lze pouzit Cinnost
+ v jakémkoliv Ulozi snimek obrazovky. Do paméti oviadaciho panelu
+ @ zobrazeni Ize ulozit az patnact snimku.

Chcete-li pfenést snimky do pocitace, pfipojte
asistenéni ovladaci panel k pocitai pomoci kabelu
USB a panel se pfipoji jako zafizeni MTP (protokol
prenosu médii). Snimky se ukladaji do slozky snimk
obrazovky.

Dalsi pokyny naleznete v pfiruéce ACx-AP-x assistant
control panels user’s manual (3AUA0000085685
[anglicky]).

v jakémkoliv

Upravi jas podsviceni.

+ (4

+ @ zobrazeni

+ (4], |vjakémkoliv Upravi kontrast displeje.
+ zobrazeni

>
0]
o
o

©®

ve vychozim
zobrazeni

Upravi referenci.

OO
-+
©

v zobrazeni Uprav

Vrati upravitelny parametr na vychozi hodnotu.

parametr(
O+ v zobrazeni se Zobrazi/skryje &isla indexu vybéru.

seznamem vybér(

pro parametr
v jakémkoliv Stisknutim klavesy, dokud se nezobrazi vychozi
(pfidrzeni) zobrazeni zobrazeni, se vratite do vychoziho zobrazeni.
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Nastaveni, I/O a diagnostika
na ovladacim panelu

Obsah této kapitoly

Tato kapitola poskytuje podrobné informace o nabidkach Primarni nastaveni, 1/O,
Diagnostika, Systémové informace, Energeticka ucinnost, Zalohy na ovladacim
panelu.

Chcete-li pfejit do nabidky Primarni nastaveni, I/O, Diagnostika, Systémové
informace, Energeticka uc€innost nebo Zalohy z vychoziho zobrazeni (viz ¢ast
Viychozi zobrazeni na strané 45), nejdfive vyberte Nabidka, abyste pfesli do Hlavni
nabidky, a v Hlavni nabidce vyberte poZzadovanou nabidku .

Mistni¢ (™ ACSEAD $00Hz| [Mismnid ™ ACSERD *0.0Hz
Wistupni frekvence ] Hlavni nabidka
i 0.90
Proud motory

4, 000]) ig 1/0 .
Toéivy moment motoru 0 0| EE Diagndza .
% . . . i -

MoZnosti 168:13 Mabidka| |Opustit 16:13 Ivolit

Informace o funkcich, ke kterym se dostanete pomoci tladitka Moznosti ((—),
najdete na strané 76.
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Nabidka Primarni nastaveni

Mistnid» ™ ACS580 0.0 Hz
Primarni nastaveni

AeMakra ABB standard
Motor 2
Start, stop, reference 3
Rampy -
Meze 2
Ipét 16:14 Ivolit

Chcete-li pfejit do nabidky Primarni nastaveni z vychoziho zobrazeni, zvolte
Nabidka — Primarni nastaveni.

Nabidka Primarni nastaveni umoznuje upravit a definovat dalSi nastaveni pouzita v
meénici.

Po provedeni asistovaného nastaveni s prlivodcem prvniho spusténi ABB
doporucuje provést alespon tato dalsi nastaveni:

* Vyberte Makro nebo nastavte hodnoty Start, Stop, Reference
* Rampy
* Meze

V nabidce Primarni nastaveni muzete také upravit nastaveni tykajici se motoru,
PID, sbérnice, pokrogilych funkci a hodin, regionu a displeje. Kromé toho mlzete
resetovat poruchu a zaznamy o udalostech, ovladaci panel Vychozi zobrazeni,
parametry nesouvisejici s hardwarem, nastaveni sbérnice, data motoru a vysledky
béhu ID, v8echny parametry, texty kone€nych uzivatell a také resetovat vSe na
tovarni nastaveni.

Méjte na paméti, ze nabidka Primarni nastaveni umozriuje Upravu pouze nékterych
nastaveni: pokrocilej$i konfigurace se provadi pomoci parametra: Vyberte Nabidka —
Parametry. Vice informaci o riznych parametrech najdete v kapitole Parametry na
strané 203.

Symbol /M v nabidce Nastaveni oznacduje vice pfipojenych signald/parametrd.
Symbol % oznaduje, Ze nastaveni poskytuje pfi Gpravé parametr( asistenta.

Dalsi informace o polozkach nabidky Primarni nastaveni ziskate stisknutim tlacitka
, které otevfe stranku napovédy.




Nastaveni, I/O a diagnostika na oviadacim panelu 51

Obrazek nize ukazuje, jak se pohybovat v nabidce Primarni nastaveni.

Mistni¢> (™ ACSHS0 0.0 Hz

Wfpstupni frekvence U UU

He

TDCIVY moment motoru 0 0
%

Hotovo 2063 Upravit

T

[Mistni> (* ACS500 $0.0 Hz

Hlavni nabidka

W] Diagndza
[~ IR A
Opustit 16:13 Ivolit
N v

1

Mistni&  (* ACSERTismic> ¢ A

f Mistnid (™ ACSEE0 F125He

oy P:mérni nastave Brimarni nastaveni — | * © ° [Mismi®  ( ACS5E0 *00 Hz @
Wotor AMakro Ahakro ABB standard Primérni nastaveni —
gtart, stop, referency Start, stop, refere Motor . g;\fuky cerpadla I 3 @
ARy Ram Ernice ndbus >
Meze I\/"\ezz;jy > Pokrogilé funkce >
I;gt g [ = " Hadiny, region, displej .
- Zpét Ipét T8.22 Tvolit
N% Ipét 17 Tvolit
I 200 H:! .

Mistni®> (™ ACSE80 +(0.0 Hz B
T Start, stop, reference ——
Reference od: Al prime @

| (@

Al skalovant

Sekundaf Start/stop
Konstant Sekundérji MEr
= . | Konstantni b Sekundarni fidici misto Wypnuto »
Ipit e — = -
Ipét Ipét 14:42 Upravit
N M
— 1
Mistni®® (% ACSERfioricy (% ACSo0 00+ (4)
Start/stop/smér | Start/stop/smér od:
Mevybrano Mevybrano @

DI start/stop DI start/stop

DI start/stop, DIZ smér

Shérnice
Integravana shérnfi

Integrovana shérnice
Zrusit Y Trusic T4 Ulozit

A v
Mistmi ™ ACSEED +0.0 Hz
Start, stop, reference

Feferance od: Al pfimae @
Al skalovani .

mér od
Sekundarni fidici misto Wypnuto »
Konstantni kmitosty Zapnuto »

/Ii Tpat. 47 Upravit T
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V nasledujicich ¢astech jsou uvedeny podrobné informace o obsahu rtiznych
podnabidek dostupnych v nabidce Primarni nastaveni.

Makro

Mistni¢> (™ ACSEED =0.0 Hz

Kontrolni makro

Stisknéte [7] pro popisy kabelaZe.
WARCOVANI: Resetuje vSechna
nastaveni.

ABB standard
Jwodidovy

[l

Ipit 16:24 Ivolit

Pomoci podnabidky Makro muZzete rychle nastavit fizeni ménice a referenéni zdroj
vybérem ze sady pfeddefinovanych konfiguraci zapojeni.

Poznamka: Podrobné informace o dostupnych makrech najdete v ¢asti Kontrolni
makra (strana 79).

Pokud si neprejete pouzit makro, rué¢né definujte nastaveni pro Start, Stop,
reference. VSimnéte si, Ze i kdyZ se rozhodnete pouzit makro, muzete také upravit
dalSi nastaveni podle svych potfeb.

Motor

Mistni (™ ACSERD $00Hz| [Mistni® ™ ACSE80  20.0 ot/min
Motor Motor

A Redim fizeni Skals A Redim fizeni

A Jmenovité hodnaty A Jmenovité hodnaty

Tepelnd ochrana odhad 20°Cw AAID chod Hotovo
Tepelna ochrana zméreno - Tepelné ochrana odhad aneCw
Redim spousténic  Start rampy [Mor... Tepelnd ochrana zméfeno -
Ipét 17:25 Ivolit Ipét 17:31 Ivolit

Pomoci podnabidky Motor mliZete upravit nastaveni souvisejici s motorem, jako jsou
jmenovité hodnoty, Fidici rezim nebo tepelna ochrana.

Méjte na paméti, Ze viditelnost nastaveni zavisi na dalSich volbach, napfiklad na
rezimu vektorového nebo skalarniho fizeni, pouzitém typu motoru nebo vybraném
rezimu spousténi.

K dispozici jsou tfi asistenti: Ridici reZim, jmenovita hodnota a chod ID (pouze pro
rezim vektorového fizeni).
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NiZe uvedena tabulka poskytuje podrobné informace o dostupnych polozkach
nastaveni v nabidce Motor.

Polozka nabidky Popis Odpovidajici
parametr

ReZim Fizeni Vybira, zda pouzit reZzim skalarniho nebo 99.04 Rezim fizeni
motoru

vektorového fizeni.

Informace o rezimu skalarniho fizeni najdete v
Skalarni fizeni motoru na strané 164.

Informace o rezimu vektorového fizeni najdete v
Vektorové fizeni motoru na strané 165.

Jmenovité hodnoty

Zapiste jmenovité hodnoty motoru z typového
Stitku motoru.

99.06 Jmenovity proud
motoru ...

99.12 Jmenovity tocivy
moment motoru

Tepelna ochrana
odhad

Nastaveni v této podnabidce maji chranit motor
pred pfehratim automatickym spusténim zavady
nebo varovanim nad urcitou teplotou.

Ve vychozim nastaveni je odhadovana tepelna
ochrana motoru zapnuta. ABB doporucuje
kontrolovat hodnoty pro spravnou funkci ochrany.

DalSi informace najdete v Tepelna ochrana motoru
na strané 785.

35 Tepelna ochrana
motoru

Tepelna ochrana
zméfeno

Nastaveni v této podnabidce maji chranit motor s
tepelnym méfenim pfed pfehfatim automatickym
spusténim zavady nebo varovanim nad urcitou
teplotou.

Dal$i informace najdete v Tepelna ochrana motoru
na strané 785.

35 Tepelna ochrana
motoru

RezZim spousténi: Nastavuije, jak méni¢ spousti motor (napfiklad 21 Rezim
pfedmagnezitovat nebo nikoliv). spousténi/zastaveni
Brzdéni tokem: Nastavuje, kolik proudu se ma pouzit k brzdéni, tj. [97.05
jak je magnetizovan motor pred spusténim. Dalsi E;isgslf”ag"eﬁc"é
informace najdete v Elektromagnetické brzdéni na
strané 168.
U/f pomér: Forma poméru napéti ke kmitoctu pod bodem 97.20 Pomeér U/F

zeslabeni pole.

IR kompenzace:

Nastavuje, do jaké miry zesilit napéti pfi nulovych
otackach. Zvysujte kvuli dosazeni vy$Siho
zabérného momentu. Dalsi informace najdete v
IR kompenzace pro skalarni fizeni motoru na
strané 165.

97.13 IR kompenzace

Predehfivani Zapina nebo vypina pfedehfivani. Méni¢ mlze 21.14 Vstupni zdroj
chranit pfed kondenzaci zastaveny motor predehrivani
fivodem stalého proudu (% jmenovitého proudu 21.16 Proud
P proudu (7 | 'teho pre predehfivani
motoru). Abyste zabranili kondenzaci, pouzijte ve
vlhkém nebo chladném prostredi.
Poradi fazi: Pokud se motor otaci nespravnym smérem, 99.16 Poradi fazi

zmeérite toto nastaveni k napravé sméru, namisto

zmény poradi fazi na kabelu motoru.

motoru
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Prvky cerpadla

Mistni¢p (™ ACSEED

Prvky ¢erpadla

Ochran
Maplnéni mékké trubky >
Cisténi Eerpadla

03

Ipét

13:40

Fvolit

Pomoci podnabidky Prvky ¢erpadla mlzete upravit nastaveni souvisejici s
¢erpadlem, napfiklad funkce ochrany Cerpadla, $etrné napInéni potrubi nebo
konfigurace cisténi cerpadla.

Nize uvedena tabulka poskytuje podrobné informace o dostupnych polozkach
nastaveni v podnabidce Prvky €erpadla.

Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici
parametr

Ochrana ¢erpadla
pfed béhem nasucho

Konfiguruje nastaveni pro ochranu Cerpadla pfed
b&hem nasucho. Funkce ochrany ¢erpadla pfed
b&hem nasucho zajistuje, ze vodni ¢erpadlo
nebé&zi bez vody, a chrani Cerpadlo pfed
poskozenim.

82.20 Ochrana béhu
nasucho

82.21 Zdroj béhu
nasucho

Setrné naplnéni
potrubi

Konfiguruje nastaveni pro pInéni potrubi jemnym
pristupem. To pomaha vyhnout se nahlym
tlakovym Spic¢kam a snizuje riziko vodniho razu,
ktery mGze zpusobit poskozeni vodovodniho
potrubi.

40.14 Set 1 — Skalovani
reference

40.28 Set 1 — doba
zvySeni reference
40.29 Set 1 — doba
snizeni reference
82.25 Dohled nad
Setrnym naplnénim
potrubi

82.26 Casovy limit

Cisténi gerpadla

Konfiguruje upravy pro funkci ¢isténi ¢erpadla.
Cisténi ¢erpadla umozriuje v pfipadé potieby
automaticky vycistit Cerpadla. Tato funkce redukuje
prostoje a snizuje naklady na manualni ¢isténi.
Rovnéz snizuje celkové provozni naklady erpadla
diky vy$si primérné provozni G¢innosti ¢erpadla.

83.11 Spoustéce cisténi
Cerpadla

83.16 Cykly v Gisticim
programu

83.20 Krok rychlosti
cisteni

83.25 Cas na rychlost
cisténi

83.26 Cas na nulovou
rychlost

83.27 Cas zapnuti
cisteni

83.28 Cas vypnuti
cisténi
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Start, stop, reference

Mistnie (™ ACSHB0 =125 Hz
Start, stop, reference

Reference od: Al primo (L)
AT Ekalovani -
Start/stopSsmér od: DI start/stop...
sekundéarni fidici misto Wypnuto w
Konstantni kmitocty Zapnuto »
Ipit 18:22 Upravit

Pomoci podnabidky Start, stop, reference mizete nastavit pfikazy start/stop,
reference a souvisejici funkce, jako jsou konstantni otac¢ky nebo povoleni k béhu.

Nize uvedena tabulka poskytuje podrobné informace o dostupnych polozkach
nastaveni v nabidce Start, stop, reference.

Polozka nabidky Popis Odpovidajici
parametr
Reference od Nastavi, odkud méni¢ dostava svoiji referenci, kdyz (28.11 Ext1 fekvence
je aktivni dalkovy ovlada¢ (EXT1). ref1 nebo

22.11 Ext1 otacky ref1
12.19 Al1 $kélované k

Al1 min
Nastaveni souvisejici [Napéti nebo proud pfivedené na vstup jsou 12.20 Al1 Skalované k
s referenci (napf. pfevedeny na hodnotu, kterou miize ménié pouzit |A/7T max
Skalovani Al, (napf. reference).
Skalovani Al2,
nastaveni
motorpotenciometru)

v zavislosti na
zvolené referenci

Start/stop/smér od: |Nastavi, odkud méni¢ dostava pfikazy start, stop a |20.01 Pfikazy Ext1
(voliteln€) smér, kdyz je aktivni dalkovy ovlada¢

(EXT1).
Sekundarni Fidici Settings for the secondary remote control location, 79.17 Volba Ext1/Ext2
misto EXT2. These settings include reference source, 28-b75 Ext2 kmitocet ref1
H 5 nebo
start, stop, direction and command sources for 22.18 Ext2 otacky reft
EXT2. 12.17 Al1 min
By default, EXT2 is set to Off. 12.18 Al1 max
12.27 AI2 min
12.28 Al2 max
20.06 Prikazy Ext2

20.08 Zdroj in1 Ext2
20.09 Zdroj in2 Ext2
20.10 Zdroj in3 Ext2
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Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici
parametr

Konstantni otacky /
konstantni kmitocty

Tato nastaveni slouzi k pouziti konstantni hodnoty
jako reference. Ve vychozim nastaveni je toto
nastaveno na Zapnuto. DalSi informace najdete v
¢asti Konstantni otacky/frekvence na strané 126.

28.21 Funkce
konstantni frekvence
nebo

22.21 Funkce
konstantnich otacek
28.26 Konstantni
frekvence 1

28.27 Konstantni
frekvence 2

28.28 Konstantni
frekvence 3

22.26 Konstantni otacky
1
22.27 Konstantni otacky
2

22.28 Konstantni otacky
3

Jogging

Tato nastaveni vam umoziuji pouzivat digitalni
vstup pro kratky b&h motoru pomoci
preddefinované rychlosti a
zrychlovacich/zpomalovacich ramp. Zamys$leno
pro do¢asnou kontrolu béhem servisu nebo
uvadéni do provozu. Ve vychozim nastaveni je
jogging deaktivovan a Ize jej pouzit pouze v rezimu
vektorového fizeni. Dal$i informace najdete v ¢asti
Jogging na strané 173.

20.25 Jogging zapnut
22.42 Jogging 1 ref
22.43 Jogging 2 ref
23.20 Doba rozbehu pfi
Yoggingu

23.21 Doba dobéhu pfi
ljoggingu

Povoleni k béhu

Nastaveni, ktera brani ménici pfed béhem nebo
startem, kdyZ je konkrétni digitalni vstup nizky.

20.12 Zdroj povoleni
béhu 1

20.11 ReZim zastaveni
povoleni behu

20.19 Prikaz povoleni
spusténi

20.22 Aktivovat pro
otaceni

21.05 Zdroj nouzového
zastaveni

21.04 ReZim nouzového
zastaveni

23.23 Doba nouzového

zastaveni
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Mistnie (™ ACSHB0 =125 Hz
Rampy

Doba rozhehu:

Doba dobéhu: 20.000 =
Skalovani kmitodtu pro ra.; 50.00 Hz
Twar kiky as: 0.000 =
Redim stop: Diobéh
Ipét 18:22 Upravit

Pomoci podnabidky Rampy provedte nastaveni rozbéhu a dobéhu.

Poznamka: Chcete-li nastavit rampy, musite také zadat parametr 46.07 Skélovani
otacek (v rezimu Fizeni ota€ek) nebo 46.02 Skalovani frekvence (v rezimu Fizeni

frekvence).

Nize uvedena tabulka poskytuje podrobné informace o dostupnych polozkach
nastaveni v nabidce Rampy.

Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici
parametr

Doba rozbéhu:

Toto je ¢as mezi klidovym stavem a ,Skalovacimi
otackami“ pfi pouzivani vychozich ramp (sada 1).

23.12 Doba rozbéhu 1
28.72 Doba rozbéhu
frekvence 1

Doba dobéhu:

Toto je ¢as mezi klidovym stavem a ,$kalovacimi
otackami“ pfi pouzivani vychozich ramp (sada 1).

23.13 Doba dobéhu 1
28.73 Doba dobéhu
frekvence 1

Skalovani frekvence
pro rampy:

Toto je maximalni hodnota otacek/frekvence pro
ur¢eni zrychlovaci rampy a pocate¢ni hodnota pro
uréeni zpomalovaci rampy. Vztahuje se na obé
rampove sady.

46.02 Skalovani
frekvence

Tvar kfivky Cas:

Nastavi tvar vychozich ramp (sada 1).

23.32 Tvar krivky cas 1
28.82 Tvar kiivky ¢as 1

Rezim zastaveni:

Nastavuje, jak méni¢ zastavi motor.

21.03 ReZim stop

Pouzijte dvé sady
ramp

Nastavi pouziti druhé sady
zrychlovacich/zpomalovacich ramp. Po zruSeni
volby se pouZije jen jedna rampova sada.
Pokud tato volba neni povolena, nize uvedené
volby nejsou k dispozici.

Aktivujte sadu rampy
2:

Sady ramp mUzete prepinat bud
+ pouzitim digitalniho vstupu (nizky = sada 1;
vysoky = sada 2) nebo

+ automatickym pfepnutim na sadu 2 nad urcitym
kmitoctem/otackami.

23.11 Volba nastaveni
rampy

28.71 Volba nastaveni
rampy frekvence

Doba rozbéhu 2:

Nastavuje ¢as mezi klidovym stavem a
LSkalovacimi otaCkami“ pfi pouzivani sady ramp 2.

23.14 Doba rozbéhu 2
28.74 Doba rozbéhu
frekvence 2

Doba dobéhu 2:

Nastavuje ¢as mezi klidovym stavem a
,Skalovacimi otackami“ pfi pouzivani sady ramp 2.

23.15 Doba dobéhu 2
28.75 Doba dobéhu
frekvence 2

Tvar kfivky ¢as 2:

Nastavi tvar vychozich ramp v sadé 2.

23.33 Tvar kiivky ¢as 2
28.83 Tvar kfivky cas 2
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Mistni¢> (™ ACSHE0

+125Hz

Meze

Minimalni fr
Maarmalni frekvence:
Mazimalni proud:

-50.00 Hz
50.00 Hz
292 A

Ipét 18:23

Upravit

V podnabidce Meze nastavte pfipustny provozni rozsah. Tato funkce je uréena k
ochrané motoru, pfipojeného hardwaru a mechaniky. Méni¢ zustava v téchto mezich
bez ohledu na to, jakou referenéni hodnotu ziska.

Poznamka: Chcete-li nastavit rampy, musite také zadat parametr 46.01 Skalovani
otadek (v rezimu fizeni otagek) nebo 46.02 Skalovéni frekvence (v reZimu Fizeni
frekvence); tyto mezni parametry nemaji na rampy zadny vliv.

Tabulka nize poskytuje podrobné informace o dostupnych polozkach nastaveni v

nabidce Meze.

Polozka nabidky Popis Odpovidajici
parametr
Minimalni frekvence |Nastavuje minimalni provozni frekvenci. Ovliviiuje |30.13 Minimalni
pouze skalarni fizeni. frekvence
Maximalni frekvence |Nastavuje maximalni provozni frekvenci. Ovliviiuje ?0.1(14 Maximaini
rexvence

pouze skalarni fizeni.

Minimalini otacky

Nastavuje minimalni provozni otacky. Ovliviiuje
pouze vektorové fizeni.

30.11 Minimalni otacky

Maximalini otacky

Nastavuje maximalni provozni otacky. Ovliviiuje
pouze vektorové fizeni.

30.12 Maximalni otacky

Minimalni toCivy
moment

Nastavuje minimalni provozni to€ivy moment.
Ovliviiuje pouze vektorové fizeni.

30.19 Minimalini tocivy
moment 1

Maximaini toCivy
moment

Nastavuje maximalni provozni to¢ivy moment.
Ovliviiuje pouze vektorové fizeni.

30.20 Maximalni tocivy
moment 1

Maximalni proud

Nastavuje maximalni vystupni proud.

30.17 Maximalni proud
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PID

Miztni¢ ™ ACSHE0 F00Hz
PID

: rano
Wystup PID: 000w
Jednotka: °C
Odchylka: 0.oo0°Cwe
Bod nastaveni: 000°Cw
Ipét 20:57 Upravit

Podnabidka PID obsahuje nastaveni a skute¢né hodnoty pro procesni PID regulator
pro fizeni vice Cerpadel nebo ventilatorl pres reléové vystupy ménice.

Nize uvedena tabulka poskytuje podrobné informace o dostupnych polozkach
nastaveni v nabidce PID.

Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici
parametr

PID ovladace:

Nastavi, na co pouzit vystup PID:

* Nevybrano: PID neni pouzito.

+ Reference frekvence (nebo reference otacek,
v zavislosti na rezimu fizeni motoru): Pouziva
vystup PID jako referenci frekvence (otacek),
kdyz je aktivni dalkovy ovlada¢ (EXT1).

40.07 Procesni PID
provozni rezim

Vystup PID: Zobrazte vystup PID procesu nebo nastavte jeho |40.01 Aktualni vystup
rozsah. procesu PID
40.36 Set 1 — vystup min
40.37 Set 1 — vystup
max
Jednotka: Uzivatelska jednotka PID. Nastavuje text
zobrazeny jako jednotka pro referenci, zpétnou
vazbu a odchylku.
Odchylka: Zobrazte nebo obratte odchylku procesniho PID. |40.04 Aktuéini odchylka
procesu PID
40.31 Set 1 — inverze
odchylky
Reference: Zobrazte nebo nakonfigurujte referenci PID 40.03 Aktuélni reference
procesu PID

regulatoru, tj. cilovou hodnotu procesu.

Muzete také pouzit hodnotu konstantniho
reference (nebo jako doplnék k ni) namisto
externiho zdroje reference. Kdyz je konstantni
reference aktivni, potlauje normalni referenci.

40.16 Set 1 — zdroj
reference 1

Zpétna vazba:

Zobrazte nebo nakonfigurujte zpétnou vazbu PID,
tj. naméfenou hodnotu.

40.02 Aktualni zpétna
vazba procesu PID
40.08 Set 1 — zdroj
zpétné vazby 1

40.11 Set 1 — filtracni
doba zpétné vazby
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Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici
parametr

Ladéni

Podnabidka Ladéni obsahuje nastaveni pro zisk,
Cas integrace a Cas derivace.

1. Ujistéte se, Ze je bezpe&né nastartovat motor a
provést aktualni proces.

. Spustte motor v dalkovém ovladani.
. Zménte trochu referenci.

. Sledujte, jak reaguje zpétna vazba.
. Upravte zisk/integraci/derivaci.

. Opakujte kroky 3-5, az bude zpétna vazba
reagovat podle pozadavku.

o O WN

40.32 Set 1 - zisk
40.33 Set 1 — integracni
doba

40.34 Set 1 — derivacni
doba

40.35 Set 1 — derivacni
filtracni doba

Funkce spanku

Funkci spanku Ize pouzit k uspofe energie
zastavenim motoru béhem nizkého odbéru. Ve
vychozim nastaveni je funkce spanku
deaktivovana. Po zapnuti se motor automaticky
zastavi, kdyz je pozadavek maly, a spusti se
znovu, kdyz odchylka pfili§ vzroste. Tim se Setfi
energie, kdyz by otaceni motoru pfi nizkych
otackach bylo zbytecné.

Viz ¢ast Funkce klidového rezimu a zesileni pro
procesni PID regulator na strané 133.

40.43 Set 1 — droveri
klidového rezimu
40.44 Set 1 — prodleva
klidového rezimu
40.45 Set 1 — doba
zesileni klidového
rezimu

40.46 Set 1 — krok
zesileni klidového
rezimu

40.47 Set 1 — odchylka
obnoveni

40.48 Set 1 — prodleva
obnoveni
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Regulace ¢erpadla a ventilatoru

Mistni¢p (™ ACSHB0 +0.0Hz
Ovladaé& éerpadla a ventilatoru —
PFC redim:
Konfigurowat PFC 1/0 -
Konfigurowat PFC ovladaé -

Konfigurovat Autozménu Mevybrano »

Ipét 20:56 Upravit

Podnabidka Regulace €erpadla a ventilatoru obsahuje nastaveni logiky ovladani
Cerpadla a ventilatoru. Regulace €erpadla a ventilatoru je podporovana pouze na
externim kontrolnim misté EXT2.

Tabulka nize poskytuje podrobné informace o dostupnych polozkach nastaveni v
nabidce Regulace ¢erpadla a ventilatoru.

Polozka nabidky Popis Odpovidajici parametr
PFC rezim: See section Regulace Cerpadia a ventilatoru |76.21 Konfigurace
(PFC) on page 150. multiCerpadla
Vybira regulaci PFC nebo SPFC.
Konfigurovat PFC 1/O|Konfiguruje PFC/SPFC I/O. 76.25 Pocet motorti
. Podet motorti 76.27 Max pfipustny pocet
motort
* RO 76.59 PFC prodieva stykade
« Blokovani 10.24 Zdroj RO1
10.27 Zdroj RO2

+ Zkontrolujte konfiguraci I/O (viz Nabidka I/O

10.30 Zdroj RO3
na strané 70.) /

76.81 PFC 1 blokovani
76.82 PFC 2 blokovani
76.83 PFC 3 blokovani
76.84 PFC 4 blokovani
76.85 PFC 5 blokovani
76.86 PFC 6 blokovani

Konfigurovat PFC Konfiguruje regulaci PFC/SPFC 76.30 Bod startu 1
ovladag 76.31 Bod startu 2
76.32 Bod startu 3
76.33 Bod startu 4

76.34 Bod startu 5

76.41 Bod zastaveni 1
76.42 Bod zastaveni 2
76.43 Bod zastaveni 3
76.44 Bod zastaveni 4
76.45 Bod zastaveni 5

76.55 Prodleva spusténi

76.56 Zastavit zpozdéni
Konfiguruje Konfiguruje autozménu 76.70 PFC automaticka
autozménu zména

76.71 PFC interval
automatické zmény
76.72 Max nevyrovnané
opotrebeni

76.73 Uroveri autozmény
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Sbérnice
Mistniy ™ ACS5R0 0.0 Hz Mistni¢> (™ ACSEE0 0.0 Hz
Sbérnice Sbérnice

Wolba aplikacni shérnice  Mevyhrano

Yalba :aplil::::a
WlaZeny
Mastaveni kamunikace >

Mastaveni ovladace ménite -
Prijatd data od Master >
Ipét 17.04 Upravit| |Zpét 17.07 Upravit

Pouzijte nastaveni v podnabidce Sbérnice pro pouziti ménice se sbérnici:

+ CANopen

» ControlNet

« DeviceNet™

+ Ethernet POWERLINK

» EtherCAT

« Ethernet/IP™

+ RS-485

* Modbus (RTU nebo TCP)

* PROFIBUS-DP

* PROFINET IO

Pomoci parametr(i (skupina parametr( 50 Adaptér sbérnice (FBA), 51 FBA A —
nastaveni, 52 FBA52 A — datovy vstup, 53 FBA A — datovy vystup, 58 Integrovana

sbérnice) mlzete také nakonfigurovat vSechna souvisejici nastaveni sbérnice, ale
ucelem podnabidky Sbérnice je usnadnit konfiguraci protokolu.

Méjte na paméti, ze zabudovany je pouze Modbus RTU a dal$i moduly sbérnice jsou
volitelné adaptéry. U volitelnych modull jsou vyZadovany nasledujici adaptéry podle
potfebnych protokolu:

» CANopen: FCAN-01

» ControlNet: FCNA-01

« DeviceNet™: FDNA-01

« Ethernet POWERLINK: FEPL-02
« EtherCAT: FECA-01

« Ethernet/IP™: FENA-21

« Modbus/TCP: FMBT-21, FENA-21
.+ RS-485: FSCA-01

- PROFIBUS DP: FPBA-01

« PROFINET I0: FENA-21
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NiZe uvedena tabulka poskytuje podrobné informace o dostupnych polozkach
nastaveni v nabidce Sbhérnice. Méjte na paméti, Ze nékteré z polozek se stanou
aktivnimi pouze po povoleni sbérnice.

Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici
parametr

\olba aplika¢ni

Tuto mozZnost vyberte, pokud chcete méni¢

51.01 FBAA- typ

sbérnice pouzivat se sbérnici. 58.01 Protokol povolen
Nastaveni Pro zfizeni komunikace mezi méni¢em a Fidici 51 FBA A — nastaveni
komunikace jednotkou sbérnice definujte tato nastaveni a 51.01 FBAA-typ

potom zvolte Aplikovat nastaveni na modul
sbérnice.

51.02 FBAA - Par2
51.27 FBAA -
aktualizace par

51.31 D2FBA A — stav
kom

50.13 FBA A - fidici
slovo

50.16 FBA A — stavové
slovo

58 Integrovana sbérnice
58.01 Protokol povolen
58.03 Adresa uzlu
58.04 Prenosova
rychlost

58.05 Parita

58.25 Profil ovladani

Nastaveni ovladace
ménice

Nastavuje, jak muze fidici jednotka sbérnice fidit
tento ménic, a jak ménic reaguje, jestlize
komunikace sbérnice selze.

20.01 Prikazy Ext1
19.11 Volba Ext1/Ext2
22.11 Ext1 otacky ref1
28.11 Ext1 fekvence
reft

22.41 Bezpecna ref
otacek

28.41 Bezpecna
referencni frekvence
50.03 FBA A - cas lim
ztraty kom

46.01 Skalovéni otacek
46.02 Skalovani
frekvence

23.12 Doba rozbéhu 1
23.13 Doba dobéhu 1
28.72 Doba rozbéhu
frekvence 1

28.73 Doba dobéhu
frekvence 1

51.27 FBAA -
aktualizace par

58.14 Cinnost pfi ztraté
komunikace

58.15 Rezim ztraty
komunikace

58.16 Doba ztraty
komunikace




64 Nastaveni, I/O a diagnostika na ovladacim panelu

Polozka nabidky Popis

Odpovidajici
parametr

Pfijata data od fidici |Nastavi, co bude modul sbé&rnice ménice pfijimat |50.13 FBA A — fidici
jednotky od idici jednotky sbérnice (PLC). Po zméné téchto |Slovo

sbérnice.

nastaveni zvolte Aplikovat nastaveni na modul

53 FBA A — datovy
vystup

51.27 FBAA-
aktualizace par

58.18 EFB ridici slovo
03.09 EFB — reference 1

Odeslat data fidici  [Nastavi, co posila modul sbérnice ménice k Fidici |50.16 FBA A — stavové

jednotce jednotce sbérnice (PLC). Po zméné téchto
nastaveni zvolte Aplikovat nastaveni na modul

sbérnice.

slovo

52 FBA52 A — datovy
vstup

51.27 FBAA -
aktualizace par
58.19 EFB stavové
slovo

Aplikovat nastaveni |Aplikuje modifikovana nastaveni na modul

na modul sbérnice  |sbérnice.

51.27 FBAA -
aktualizace par
58.06 Ovladani
komunikace

Pokrocilé funkce

Locald ™ ACSERD +0.0Hz
Pokrotilé funkce

Externi u i

O Dodate&ny reset poruchy

Zavady resetovat automaticky Wyp.

Kontrala *
Ipét 14:45 Ivolit

Podnabidka Pokrocilé funkce obsahuje nastaveni pokrocilych funkci, jako je
spousténi nebo resetovani poruch pomoci I/O, kontrola signalu, pouzivani ménice s
Casovacimi funkcemi nebo pfepinani mezi nékolika kompletnimi sadami nastaveni.

Nize uvedena tabulka poskytuje podrobné informace o dostupnych polozkach

nastaveni v nabidce Pokrocilé funkce.

Polozka nabidky |Popis

Odpovidajici parametr

Externi udalosti

Umoznuje definovat uzivatelské poruchy
nebo varovani, kterd mazete aktivovat

pomoci digitalniho vstupu. Texty té&chto zprav

je mozné upravit podle potfeby.

31.01 Zdroj externi udalosti 1
31.02 Typ externi udalosti 1
31.03 Zdroj externi udalosti 2
31.04 Typ externi udalosti 2
31.05 Zdroj externi udalosti 3
31.06 Typ externi udalosti 3
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Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici parametr

Dodatecny reset
poruchy

Aktivni poruchu muzete resetovat pomoci I/O:
vzestupny impuls na vybraném vstupu
znamena reset.

Poruchu Ize resetovat ze sbérnice, i kdyz neni

zvolena moznost Resetovat poruchy
manualné.

31.11 Volba resetovani poruchy

Resetovat z
klavesnice a ...

Definujte, odkud chcete ru¢né resetovat
poruchy. Pamatuijte, Ze tato podnabidka je
aktivni, pouze pokud jste vybrali ruéni
resetovani poruch.

31.11 Volba resetovani poruchy

Resetovat poruchy

Resetujte poruchy automaticky. Dalsi

31.12 Volba automatického

automaticky informace najdete v Automatické resetovani  |resetovani )
poruchy na strané 193. 31.14 Pocet pokusti )
31.15 Celkovéa doba pokusti
31.16 Doba prodlevy
Kontrola Muizete vybrat tfi signaly, které maiji byt 32.01 Stav kontroly

kontrolovany. Pokud je signal mimo
preddefinované meze, generuje se porucha
nebo varovani. Kompletni nastaveni najdete
ve skupiné 32 Kontrola na strané 324.

32.05 Funkce kontroly 1
32.06 Cinnost kontroly 1
32.07 Signal kontroly 1
32.09 Kontrola 1 nizka
32.10 Kontrola 1 vysoka
32.11 Hystereze Dohledu 1

32.25 Funkce kontroly 3
32.26 Cinnost kontroly 3
32.27 Signal kontroly 3
32.29 Kontrola 3 nizka
32.30 Kontrola 3 vysoka
32.31 Hystereze Dohledu 3

Ochrana proti
zablokovani

Méni¢ maze detekovat pozastaveni motoru a

automaticky zobrazit poruchovou nebo

varovnou zpravu.

Podminka pozastaveni je detekovana, kdyz:

 proud je vysoky (nad urcité % jmenovitého
proudu motoru), a

« vystupni frekvence (skalarni fizeni) nebo
otacky motoru (vektorové fizeni) jsou pod
urcitym limitem, a

« shora uvedené podminky byly spinény po

ur€itou minimalni dobu trvani.

31.24 Funkce blokovani

31.25 Limitni proud blokovani
31.26 Limitni otacky blokovani
31.27 Limitni frekvence
blokovani

31.28 Doba blokovani
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Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici parametr

Casovaci funkce

UmoZiuje pouziti ménice s Easovacimi
funkcemi. Kompletni nastaveni najdete ve
skupiné 34 Casovaci funkce na strané 331.

34.100 Casované funkce 1
34.101 Casované funkce 2
34.102 Casované funkce 3
34.11 Konfigurace Casovaé 1
34.12 Cas startu Casovac 1
34.13 Doba trvéni Casovaé 1 ...
34.44 Konfigurace Casovac 12
34.45 Cas startu Casovaé 12
34.46 Doba trvani Casovaé 12
34.111 Zdroj aktivace ¢asu
zesileni

34.112 Doba trvani zesileni

UZivatelské sady

Tato podnabidka umoziiuje ulozit nékolik sad
nastaveni pro snadné pfepinani. DalSi
informace o sadach uzivatel najdete v Sady
uZivatelskych parametr(i na strané 198.

96.11 Uziv nastaveni —
ulozeni/nahrani

96.10 UZiv nastaveni — stav
96.12 Uziv nastaveni — I/O rezim
vstup1

96.13 Uziv nastaveni — I/O rezim
vstup2
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Hodiny, region, displej

Mistni> (™ ACS5E0 +0.0 Hz
Hodiny, region, displej

Jazyk

Datumn a Eas 3

Jednotky 3

Mazew pohonu ALSRED

Kontaktni info v nahledu zavad Wy »

Ipét 17:00 Ivolit

Podnabidka Hodiny, region, displej obsahuje nastaveni jazyka, data a ¢asu,
displeje (napfiklad jasu) a nastaveni pro zménu zplUsobu zobrazeni informaci na
obrazovce.

Nize uvedena tabulka poskytuje podrobné informace o dostupnych polozkach
nastaveni v nabidce Hodiny, region, displej.

Polozka nabidky Popis Odpovidajici
parametr
Jazyk Zménte jazyk, ktery bude pouzit na obrazovce 96.01 Jazyk

ovladaciho panelu. Méjte na paméti, Ze jazyk je
nacitan z ménice, takze proces néjakou dobu trva.

Datum a €as Nastavte €as a datum a jejich formaty.

Jednotky Vyberte jednotky pouzivané pro vykon, teplotu a
toCivy moment.

Nazev ménice: Nazev ménice definovany v tomto nastaveni se

bé&hem pouzivani ménice zobrazuje na stavovém
fadku v horni ¢asti obrazovky. Je-li k oviadacim
panelu pfipojeno vice ménicu, jejich nazvy
usnadriuji jejich individualni identifikaci. Rovnéz
identifikuje vS§echny zalohy, které pro tento méni¢

vytvofite.
Kontaktni info v Definujte text, ktery se zobrazi pfi jakékoliv poruse
nahledu poruch (instrukce, koho kontaktovat v pfipadé poruchy).

Dojde-li k poruse, tyto informace se objevi na
obrazovce panelu (spolu se specifickymi
informacemi o poruse).

Nastaveni displeje  |Upravte jas, kontrast a prodlevu Usporného rezimu
displeje obrazovky ovladaciho panelu nebo
pouzijte pro inverzi bilé a Cerné.

Ukazat v seznamech |Zobrazeni/skryti ¢iselného identifikatoru:

+ parametrd a skupin

* polozek seznamu moznosti

* bitd

+ zafizeni v ¢asti Moznosti > Zvolit ménic

Zobrazit automatické |Povoluje nebo zakazuje automaticka okna s
okno potlaceni informacemi o blokovani, napf. kdyz se pokousSite
spustit ménic, ale nejsou spinény podminky.
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Resetovat na vychozi
Mistnip ™ ACSHE0 +0.0 Hz

Resetovat na vychozi

poruchu namy o u...
Wafeser rozerieni vichoz, zobr
WAResetovat ne-HW parametry
WA Resetovat vedkers nastaveni shér..
WAResetovat data motoru a visledky.

Tpat 477 Zvolit

Podnabidka Resetovat na vychozi umoznuje resetovat parametry a dalSi nastaveni.

Polozka nabidky Popis Odpovidajici
parametr

Resetovat poruchu a |Vynuluje vSechny udalosti ze zaznamu poruch a  |96.51 Viymazani poruch

zaznamy o udalosti ménice. a uddlosti

udalostech

Resetovat rozvrzeni |Obnovi rozvrzeni vychoziho zobrazeni zpét k 96.06 Obnoveni

vychoz. zobr. zobrazeni hodnot vychozich parametrii pRaef:e’?;‘f; ‘;vv"}’c'lsszi
definovanych pouzitym kontrolnim makrem. sobrazeni 4

Resetovat ne-HW Obnovi v§echny upravitelné hodnoty parametru na [96.06 Obnoveni

parametry vychozi hodnoty, kromé parametru, volba

) Obnovit tovarni hodnoty
« data motoru a vysledky ID chodu

» Nastaveni rozsifujiciho modulu 1/0

* textl koncovych uzivatel(, napfiklad
pfizplisobena varovani a poruchy a nazev
ménice

» nastaveni komunikace na ovladacim panelu/PC

* nastaveni adaptéru sbérnice

+ volba kontrolniho makra a vychozich hodnot
parametru

* parametr 95.01 Napajeci napéti

« diferencované vychozi hodnoty implementované
parametry 95.20 HW moznosti slovo 1 a 95.21
HW moznosti slovo 2

» konfiguraéni parametry uzivatelského zamku
96.100...96.102.

Resetovat veskera |Obnovi vS§echna nastaveni se vztahem ke sbérnici |96.06 Obnoveni

nastaveni sbérice |a komunikaci na vychozi hodnoty. parametru, volba
. . L. A ; Resetovat veskera
Poznamka: Komunikace sbérnice, ovladaciho nastaveni sbémice
panelu a PC nastroje je béhem obnovy pferusena.
Reset motor data Obnovi véechny jmenovité hodnoty motoru a 96.06 Obnoveni

parametru, volba
Resetovat data motoru

and IR runresults  |vysledky ID béhu motoru na vychozi hodnoty.
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Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici
parametr

Resetovat vSechny
parametry

Obnovi véechny upravitelné hodnoty parametru na

vychozi hodnoty, kromé

+ textl koncovych uzivatel(, napfiklad
pfizplisobena varovani a poruchy a nazev
ménice

» komunikace ovladaci panel/PC

* nastaveni volby kontrolniho makra a vychozich
hodnot parametru

» Parametr 95.01 Napéajeci napéti

« diferencované vychozi hodnoty implementované
parametry 95.20 HW moznosti slovo 1 a 95.21
HW moznosti slovo 2

+ konfigura¢ni parametry uzivatelského zamku
96.100...96.102

» skupina 49 Komunikace panelového portu
parametr.

96.06 Obnoveni
parametru, volba
Vymazat vie

Resetovat texty
koncového uzivatele

Obnovi vSechny texty koncového uzivatele na
vychozi hodnoty v€etné nazvu ménice, kontaktnich
informaci, pfizpusobenych textd poruch a varovani,
PID jednotky a ménové jednotky.

96.06 Obnoveni
parametru, volba
Resetovat texty
koncového uZivatele

Resetovat vSe na
vychozi udaje
vyrobce

Obnovi nastaveni a vdechny upravitelné parametry

zpét na pocatecni tovarni hodnoty, kromé

+ diferencovanych vychozich hodnot
implementovanych parametry 95.20 HW
moznosti slovo 1a 95.21 HW moZnosti slovo 2.

96.06 Obnoveni
parametru, volba Ve na
vychozi nastaveni
vyrobce
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Nabidka I/O

Mistni (™ ACSHE0 =0.0 Hz

170

DIZ: o

DI3: 0 PouZito na nékolika mistech »
DI4: 0 PouZito na nékolika mistech »
DI5: 0 PouZito na nékolika mistech »

Ipét 1501

“Zvolit

Chcete-li pfejit do nabidky 1/0 z vychoziho zobrazeni, zvolte Nabidka — 1/0.

Pomoci nabidky I/O se ujistéte, Ze skutecné zapojeni I/0O odpovida pouZiti 1/0 v
fidicim programu. Odpovida na otazky:

» Pro co jsou pouzity jednotlivé vstupy?

» Jaky je vyznam jednotlivych vystup(?

V nabidce /0 poskytuje kazdy fadek nasledujici informace:

» Nazev a Cislo svorky

» Elektricky stav

* Logicky vyznam ménice

Kazdy radek také poskytuje podnabidku, ktera podava dalSi informace o polozce
nabidky a umozriuje provadét zmény I/O pfipojeni.

Tabulka nize poskytuje podrobné informace o obsahu rdznych podnabidek
dostupnych v nabidce /0.

Polozka nabidky

Popis

DI1

Tato podnabidka uvadi funkce, které pouzivaji DI1 jako vstup.

DI2 Tato podnabidka uvadi funkce, které pouzivaji DI2 jako vstup.

DI3 Tato podnabidka uvadi funkce, které pouzivaji DI3 jako vstup.

Di4 Tato podnabidka uvadi funkce, které pouzivaji D14 jako vstup.

DI5 Tato podnabidka uvadi funkce, které pouzivaji DI5 nebo Fl jako vstup.
Konektor se muze pouzit bud jako digitalni vstup nebo kmitoctovy vstup.

DI6 This submenu lists the functions that use DI6 as input. Konektor se maze
pouzit bud jako digitalni vstup nebo vstup termistoru.

Al1 Tato podnabidka uvadi funkce, které pouzivaji Al1 jako vstup.

Al2 Tato podnabidka uvadi funkce, které pouzivaji Al2 jako vstup.

RO1 Tato podnabidka uvadi, jaké informace jdou do reléového vystupu 1.

RO2 Tato podnabidka uvadi, jaké informace jdou do reléového vystupu 2.

RO3 Tato podnabidka uvadi, jaké informace jdou do reléového vystupu 3.

AO1 Tato podnabidka uvadi, jaké informace jdou do AO1.

AO2 Tato podnabidka uvadi, jaké informace jdou do AO2.
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Nabidka diagnostiky

Mistni® (™ ACSHED +0.0 Hz

Diagnaza
Souhrn

Stav limitu

Zpét 503

Ivolit

Chcete-li pfejit do nabidky Diagnostika z vychoziho zobrazeni, zvolte Nabidka —

Diagnostika.

Nabidka Diagnostika poskytuje diagnostické informace, jako jsou poruchy a
varovani, a pomaha vam fesit potencialni problémy. Pomoci této nabidky se ujistéte,
Ze nastaveni ménice funguje spravné.

Tabulka niZe poskytuje podrobné informace o obsahu rtiznych zobrazeni dostupnych
v nabidce Diagnostika.

Polozka nabidky

Popis

Souhrn

Toto zobrazeni ukazuje, kde méni¢ aktualné pfijima pfikazy ke spusténi a

start/stop/reference |zastaveni a reference. Zobrazeni se aktualizuje v redlném ¢Case.
Pokud se méni¢ nespousti nebo nezastavuje podle o¢ekavani, nebo bézi
nezadoucimi ota€kami, pouzijte toto zobrazeni a zjistéte, odkud ovladaci
prvek pochazi.

Stav limitu Toto zobrazeni popisuje veSkera omezeni aktualné ovliviujici provoz.

Pokud méni¢ bé&zi nezadoucimi otackami, pouzijte toto zobrazeni ke
zjiSténi, zda jsou aktivni néjaka omezeni.

Aktivni poruchy

Toto zobrazeni ukazuje aktualné aktivni poruchy a poskytuje instrukce,
jak je opravit a resetovat.

Aktivni varovani

Toto zobrazeni ukazuje aktualné aktivni varovani a poskytuje instrukce,
jak je opravit.

Aktivni blokovace

Toto zobrazeni ukazuje az pét soucasné aktivnich blokovacl startu a
zpUlsob jejich opravy.

Zaznam poruch a
udalosti

Toto zobrazeni uvadi poruchy, varovani a ostatni udalosti, které se
objevily v ménici.

Stisknutim tlacitka Podrobnosti zobrazite pro kazdou ulozenou poruchu
chybovy kdd, ¢as a hodnoty parametrt (skute¢né signaly a stavova
slova) 05.80...05.88 uloZzené v dobé poruchy.

Sbérnice

Toto zobrazeni poskytuje stavové informace a odeslana a pfijata data ze
sbérnice pro odhalovani problémd.

Zatézovy profil

Toto zobrazeni poskytuje stavoveé informace tykajici se rozlozeni zatéze
(tj. kolik ¢asu b&hu ménice bylo vynaloZeno na jednotlivé Urovné zatéze)

a urovni Spickového zatizeni.




72 Nastaveni, I/O a diagnostika na ovladacim panelu

Nabidka systémovych informaci

Mistni¢> (™ ACS5E0 0.0 H:
Systémové informace

Cvlddaci panal

L

[ 3
0F code -
93 Volielny slot 1 - ndzew FEIP-21 w

Ipét 20:48 Ivolit

Chcete-li pfejit do nabidky Systémové informace z vychoziho zobrazeni, zvolte
Nabidka — Systémové informace.

Nabidka Systémové informace zobrazuje informace o ménici a ovladacim panelu. V
problémovych situacich mizete také méni¢ pozadat, aby vygeneroval QR kéd pro
servis ABB, aby vam mohl Iépe pomoci.

Tabulka niZze ukazuje rGzna zobrazeni v nabidce Systémové informace .

Polozka nabidky Popis Odpovidajici
parametr
Méni¢ Zobrazuje nasledujici informace o ménici: 07.05 Verze firmwaru
— = 07.07 Verze zavadéciho
Mistnid ™ ACSEED +0.0H:z balicku
Pohon
Id shérnice panelu: 1
MNazev produktu: ALSHB0
Typ produktu: ALSHB0
Werze LP: AICDZ2 21400
Werze zalohy: 00.01.00.00
—Verze P ——
ASCK? w2 1400 Nee 16 2020 165-01-N3
Ipét 14:35
Ovladaci panel Zobrazuje nasleduijici informace o ovladacim
panelu:
Mistnie (™ ACSHB0 +0.0Hz
Ovladaci panel
Typ produktu: ALS-AP
Werze HWY F
Flash AT32/E
Werze Fil: GPAPI w585
Sarioweé dislo; F73050305B
Diatum wiroby: 0g.09.20$7
Ipét 14:35
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Polozka nabidky Popis Odpovidajici

parametr

QR kod Méni¢ generuje QR kéd (nebo fadu QR kédu),
ktery obsahuje identifikaéni data ménice,
informace o nejnovéjsich udalostech a hodnoty
stavovych a Gitacich parametrd. QR kéd muizete
nacist na mobilnim zafizeni obsahujicim servisni
aplikaci ABB, ktera poté odesle QR kod
spolecnosti ABB k analyze.

<=

Nazev volitelného Zobrazuje nasledujici informace o volitelném

slotu x prisluSenstvi ve slotu:
Locald (™ ALCS5ED +0.0 Hz
Vaolitelnj slot 1 - nazew: FEIP-21

Volitelnj slot 1 -verze SW:  FFPNS00
Vaolitelnj slot 1 - MEP:

34X05000071 92793

Ipét 20:48
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Nabidka energetické ucinnosti

Mistni> (™ ACS5E0

=0.0 Hz

lUsporens energie
Uspofens mnoZswi

kMWh za tuto hodinu

Energeticka a&innost

Celkova dspora CO20.

0.00€

0 metricka tuna
0.00 k\Wh

kWh za pfedchozi hodinuy  0.00 kWwh

Zpét 807

Zubr;zit

Chcete-li pfejit do nabidky Energeticka u€innost z vychoziho zobrazeni, zvolte
Nabidka — Energeticka uc¢innost.

Nabidka Energeticka u¢innost poskytuje informace o energetické Gc¢innosti,
napfiklad o uspofené energii a spotfebé energie. Mlzete také nakonfigurovat
nastaveni vypoctu energie.

V nasledujici tabulce jsou uvedeny hodnoty energetické ucinnosti zobrazené v
nabidce Energeticka uc¢innost a konfigurovatelné nastaveni vypoctu energie.

Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici
parametr

Uspofena energie

Uspora energie v kWh ve srovnani s pfimym
pfipojenim motoru.

45.04 Usporena energie

Uspofené mnozstvi

Odpovidajici uspora penéz ve srovnani s pfimym
pfipojenim motoru.

\ podnabidce Konfigurace muzete definovat
ménovou jednotku, kterou chcete pouzit.

45.07 Usporené
mnoZstvi

Celkova uspora CO2

Snizeni emisi CO2 v metrickych tunach ve
srovnani s pfimym pfipojenim motoru.

45.10 Celkova uspora
co2

kWh za tuto hodinu

Aktualni hodinova spotfeba energie. Toto je
energie poslednich 60 minut (ne nutné
nepfretrzitych), kdy byl méni¢ v chodu, ne energie
za kalendarni hodinu.

01.50 kWh za tuto
hodinu

kWh za predchozi
hodinu

Spotfeba energie za pfedchozi hodinu. Hodnota
01.51 kWh za pfedchozi hodinu je zde ulozZena,
kdyz byly jeji hodnoty kumulovany po dobu 60
minut.

01.51 kWh za predchozi
hodinu

kWh za tento den

Aktualni denni spotfeba energie. Jedna se o
energii za poslednich 24 hodin (ne nutné
nepretrzitych), kdy byl méni¢ v chodu, nikoli o
energii za kalendarni den.

01.52 kWh za tento den

kWh za pfedchozi
den

Spotfeba energie za pfedchozi den. Hodnota 07.53
kWh za predchozi den je zde ulozena, kdyz byla
jeho hodnota kumulovana po dobu 24 hodin.

01.53 kWh za predchozi
den

Konfigurace

V této podnabidce mlzete konfigurovat nastaveni

vypoctu energie.
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Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici
parametr

Optimalizator energie

Aktivuje/deaktivuje funkci optimalizace energie.
Tato funkce optimalizuje magneticky tok motoru
tak, aby se snizila celkova spotfeba energie a
uroven hluku motoru, kdyz méni¢ pracuje pod
jmenovitym zatizenim. Celkovou uéinnost (motor a
ménic) Ize zlepsit 0 1...20 % v zavislosti na
z4téZovém momentu a otackach

45.11 Optimalizator
energie

Energeticky tarif 1

Definuje energeticky tarif 1 (cena energie za kWh).
V zavislosti na nastaveni parametru 45.14 Volba
tarifu, bud se tato hodnota, nebo 45.13 Energeticky
tarif 2 pouziva jako reference pfi vypoctu
penéznich Uspor.

45.12 Energeticky tarif 1

Energeticky tarif 1

Definuje energeticky tarif 2 (cena energie za kWh).

45.13 Energeticky tarif 2

\olba tarifu

Zvoli (nebo definuje zdroj, ktery zvoli), ktery
preddefinovany energeticky tarif se pouzije.

45.14 Volba tarifu

Konverzni faktor
C02

Definuje faktor pro pfevod uspofené energie na
emise CO2 (kg/kWh nebo tn/MWh).

45.18 Konverzni faktor
co2

Komparacni vykon

Skuteény vykon, ktery motor spotfebuje pfi pfimém
pfipojeni a provozovani aplikace. Hodnota se
pouziva jako reference pfi vypoctu Uspor energie.

45.19 Komparacni
vykon

Reset kalkulace
energie

Resetuje parametry ¢itace Uspor, napf. 45.04
Usporena energie...45.10 Celkova uspora CO2.

45.21 Reset kalkulace
energie

Ména

Definuje ménovou jednotku, kterou chcete pouzit

pfi energetickych vypoctech.
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Nabidka zaloh
Mistni> (™ ACS5E0 $00Hz| |Mistni¢v ™ ACSEE0 0.0 H:
Zalohy ACSHB0 20.05.2021 automaticka ...-

Wytvorit zdlohu

[a] ACS580 20.05.2021 automatic...

[ 3

%A Obnovit viechny parametry

¥ ¥ ¥l

[ ACS580 (2) 19.05.2021 Zyolit par ohnoveni skupiny -
[ ACS580 19.05.2021 wyherte ugivarelské sady -
Wyberte polofky prod. dat -

Ipét 17:.00 Ivolit| |Zpét 16:549 Seolin

Chcete-li pfejit do nabidky Zalohy z vychoziho zobrazeni, zvolte Nabidka — Zalohy.

Zalohy a obnoveni najdete v &asti Zalohovani a obnova na strané 197.

Nabidka Moznosti

Mistni ™ ACSHRN $00Hz| |Mistnid {™ ACSERD *00Hz
Wistupni frekvence [] 00‘ MoZnosti
Hz . Reference
Proud motoru Iména sméru
‘A UUU‘} Zyolit pohon
Toir moment motaru U U ‘ Uprawit wychozi zohrazeni
% . ;
MoZnosti 16:13 MNabidka| |Opustit 20:54 Ivolit

To go to the Options menu, press the Options softkey ((—) in any of the Home

view displays. Tabulka nize poskytuje informace o riznych moznostech dostupnych v
nabidce Moznosti.

Polozka nabidky Popis

Reference Muzete zménit referenci, ktera je viditelna v pravém hornim rohu displejt
panelu.

Zména sméru Méni znaménko aktivni reference mezi kladnym a zapornym. Absolutni
hodnota reference se nezméni.

Zvolte ménic Ze seznamu ménicl zobrazujicich ménice pfipojené na sbérnici panelu
muZzete vybrat méni¢, ktery chcete monitorovat nebo Fidit. Mizete také
vymazat seznam meénica.
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Polozka nabidky

Popis

Upravit vychozi
zobrazeni

Muzete upravit displeje vychoziho zobrazeni. Scrollujte pomoci klaves se
Sipkami ((«) a () do vychoziho zobrazeni, které chcete upravit. Vyberte
slot displeje, tj. ktery z aktualnich parametr(i chcete upravit (Vychozi
zobrazeni zobrazuji jeden az tfi parametry). Upravte parametr a zpusob
jeho zobrazeni.

Mistni® (™ ACSHED +0.0 Hz

[:istupnifrekvence UUU]

Totiv§ moment motary
%

Hotovo 20:53 Upravit

Mistni (™ ACSHE0 +0.0Hz

Slot displeje

etr: Praud .
atyl zobrazeni: Mumericky
Zobrazeni deseunnych mist 2

etr: |

Zobrazeni nazvu: "Proud motary"

signal min: 0.00A

Hotovo 20:53 Upravit

Aktivni poruchy

Zobrazuje aktivni poruchy.

Aktivni varovani

Zobrazuje aktivni varovani.

Aktivni blokovace

Zobrazuje aktivni blokovace.
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Obsah této kapitoly

Tato kapitola popisuje zamyslené pouziti, provoz a vychozi ovladaci pfipojeni
aplikace. Na konci kapitoly se nachazi tabulky zobrazujici vychozi hodnoty

parametrq, které nejsou stejné pro vSechna makra.

Obecné informace

Kontrolni makra jsou sady vychozich hodnot parametrd vhodnych pro urcitou
konfiguraci fizeni. Pfi spousténi ménice uzivatel obvykle vybere jako vychozi bod
nejvhodnéjsi kontrolni makro a poté provede nezbytné zmény, aby pfizpusobil
nastaveni jejich ucelu. To obvykle vede k mnohem nizSimu poctu uzivatelskych uprav
ve srovnani s tradi¢nim zplisobem programovani ménice.

Kontrolni makra Ize vybrat v nabidce Primarni nastaveni: Nabidka — Primarni
nastaveni — Makro nebo pomoci parametru 96.04 Volba makra (strana 418).

Poznamka: VSechna makra jsou vytvofena pro
skalarni fizeni s vyjimkou standardu ABB, ktery
existuje ve dvou verzich. Pokud chcete pouzit
vektoroveé fizeni, postupujte nasledovné:

* Vyberte standardni (vektorové) makro ABB.

« Zkontrolujte jmenovité hodnoty motoru:
Nabidka — Primarni nastaveni — Motor —
Jmenovité hodnoty.

* Zménit rezim fizeni motoru na vektorové:

Mistni¢» ™ ACSHB0 =0.0 ot/min

Zkontrolujte limity motory B
Tyto lirmity motoru se vetahuji na
vektorové fizeni. Podle potfeby

upravte hodnoty:

Minimalni y  -1500.00 ot/mmin »
Mazimalni otagky  1500.00 otmin =

[ Y| aoo

Ipét 18:58 Dalgi

Nabidka — Primarni nastaveni — Motor — Rezim Fizeni a postupujte podle

pokynl (viz obrazek vpravo).
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Standardni makro ABB

Toto je vychozi makro. Poskytuje 2-vodi¢ovou konfiguraci I/O se tfemi konstantnimi otackami
pro obecné pouziti. Jeden signal se pouziva ke spusténi nebo zastaveni motoru a druhy k
vybéru sméru. Standardni makro ABB pouziva skalarni fizeni; pro vektorové fizeni pouzijte
standardni (vektorové) makro ABB (strana 82).

Vychozi zapojeni pro standardni makro ABB

1 -
10 kOhm\]%
-

X

1 Referenéni napéti a analogové vstupy a vystupy
SCR Stinéni signalniho kabelu (opleteni)
Al1 Ext. reference frekvence 1: 0...10 V
AGND Zem obvodu analogového vstupu
+10V Referenéni napéti 10 V. DC
Al2 Neni konfigurovano®
AGND Zem obvodu analogového vstupu
AO1 Vystupni kmitoget 0...20 mA®
AO2 Proud motoru: 0...20 mA
AGND Zem obvodu analogového vystupu
Vystup pomocného napéti a programovatelné digitalni vstupy
+24 'V Vystup pomocného napéti +24 V DC, max. 250 mA
DGND Zem vystupu pomocného napéti
DCOM Zem digitalniho vstupu pro vSechny
— DI1 Stop (0) / Start (1)

©oOoONOOORWN=

" DI2 Vpied (0) / Vzad (1)

—" DI3 Vybér konstantni frekvence”)
—" Dl4 Vybér konstantni frekvence”
—"" DI5 Sada rampy 1 (0) / Sada rampy 2 (1)

" DI6 Neni konfigurovano
RO1C Pripraven ke spusténi
:| 250 VAC/30V DC
— 2A
Bézi
:| 250 VAC/30V DC
— 2A
Porucha (-1)
:| 250 VAC/30V DC
RO3B = 2A
Integrovana sbérnice
29 B+ Zabudovany Modbus RTU (EIA-485). Viz kapitola
30 A- Rizeni ze sbérnice prostrednictvim rozhrani
31 DGND integrované sbérnice (EFB) na strané 509.
S4 TERM Spinaé¢ zakon&eni sériové datové linky
S5 BIAS Spina¢ mrizkového odporu sériové datové linky
X4 Bezpecéné odpojeni od momentu
34 OouT1 Bezpecéné odpojeni od momentu Tovarni
35 ouT2 pfipojeni. Oba obvody musi byt zavieny,
oY 36 SGND | abyménic mohl byt spustén. Viz kapitola Funkce
37 IN1 bezpecného odpojeni od momentu v Technické
38 IN2 priruéce ménice.

X10 24 V AC/DC

nglé?%%gingky na 5) 24VACIDC + vstup | Pouze R6...R11: Ext. 24V AC/DC vstup pro napajeni
: 24V ACIDC - vstup | Fidici jednotky, kdyZ je odpojeno hlavni napajeni.
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Velikosti svorek:
R1...R5: 0,2...2,5 mm? (svorky + 24 VV, DGND, DCOM, B +, A-)
0,14...1,5 mm? (svorky DI, Al, AO, AGND, RO, STO)
R6...R11: 0,14...2,5 mm?2 (v8echny svorky)

Utahovaci momenty: 0,5...0,6 N-m (0,4 librostop)

Poznamky:

") Viz Nabidka — Primarni nastaveni — Start, stop, reference — Konstantni frekvence nebo

skupina parametrti 28 Retéz referenéni frekvence.

DI3 Di4 Provoz/parametr

0 0 Nastavte frekvenci pomoci Al1
1 0 28.26 Konstantni frekvence 1

0 1 28.27 Konstantni frekvence 2

1 1 28.28 Konstantni frekvence 3

2) Viz Nabidka — Primarni nastaveni — Rampy nebo skupina parametrti 28 Retéz referenéni
frekvence.

DI5 |Sada ramp Parametry

0o |1 28.72 Doba rozbéhu frekvence 1
28.73 Doba dobehu frekvence 1
1 2 28.74 Doba rozbéhu frekvence 2

28.75 Doba dobéhu frekvence 2

3) Uzemnéte vnéjsi stinéni kabelu o 360 stuprit pod uzemnovaci svorkou na uzemrovaci

pripojeni pro ovladaci kabely.
4) Propojeno jumpery z vyroby.

5 Pouze ramy R6...R11 maji svorky 40 a 41 pro externi vstup 24 V AC/DC.

6) Vyberte napéti nebo proud pro vstupy Al1 a Al2 a vystup AO1 pomoci parametrd 72.15,

12.25a 13.15.

Vstupni signaly

* Analogova referencni frekvence (Al1)
* Vybér start/stop (DI1)

*  Vybér sméru (DI2)

* Vybér konstantni frekvence (DI3, DI4)
* Vybér sady ramp (1 ze 2) (DI5)

Vystupni signaly

* Analogovy vystup AO1: Vystupni frekvence
* Analogovy vystup AO2: Proud motoru

* Reléovy vystup 1 Pfipraven ke spusténi

* Reléovy vystup 2 Bézi

* Reléovy vystup 3 Porucha (-1)
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Standardni (vektorové) makro ABB

Standard ABB (vektor) pouziva vektorové fizeni; jinak je to podobné jako v pfipadé
standardniho makra ABB, které poskytuje 2-vodi¢ovou konfiguraci I/O se tfemi konstantnimi
otackami pro obecné pouziti. Jeden signal se pouziva ke spusténi nebo zastaveni motoru a
druhy k vybéru sméru. Chcete-li makro povolit, vyberte jej v nabidce Primarni nastaveni nebo
nastavte parametr 96.04 Volba makra na ABB standard (vektor).

Vychozi fidici pfipojeni pro standardni (vektorové) makro ABB

X

1 Referenéni napéti a analogové vstupy a vystupy

SCR Stinéni signalniho kabelu (opleteni)

Al1 Ext. reference rychlosti 1: 0...10 V15

AGND Zem obvodu analogového vstupu

1. “
10 kOhm(i %, % -]

+10V Referenéni napéti 10 V DC

Al2 Neni konfigurovano®

AGND Zem obvodu analogového vstupu

AO1 Vystupni kmitoéet 0...20 mA®

.

max. %

500 Ohmu -
@

AO2 Proud motoru: 0...20 mA

WoOoONOOOAWN=

AGND Zem obvodu analogového vystupu

+24 V Vystup pomocného napéti +24 V DC, max. 250 mA

DGND Zem vystupu pomocného napéti
DCOM Zem digitalniho vstupu pro vS8echny
- DI1 Stop (0) / Start (1)
" DI2 Vpted (0) / Vzad (1)
—" DI3 Vybér otacek”)
—" DI4 Vybér otagek "
—" DI5 Sada rampy 1 (0) / Sada rampy 2 (1)
" DI6 Neni konfigurovano

RO1C Pripraven ke spusténi
250 VAC/30V DC

2A

Bézi
250 VAC/30VDC
2A

Porucha (-1)
250 VAC/30VDC

dldla

RO3B 2A
Integrovana sbérnice
29 B+ VloZzeny Modbus RTU (EIA-485). Viz kapitola
30 A- Rizeni ze sbérnice prostfednictvim rozhrani
31 DGND integrované sbérnice (EFB) na strané 509.
S4 TERM Spina¢ zakon&eni sériové datové linky
S5 BIAS Spina¢ mrizkového odporu sériové datové linky
X4 Bezpecéné odpojeni od momentu
34 ouT! Bezpecéné odpojeni od momentu Tovarni
7 35 OuT2 pfipojeni. Oba obvody musi byt zavieny,

4) ) 36 SGND abymeénic monhl byt spustén. Viz kapitola Funkce
37 IN1 bezpecného odpojeni od momentu v Technické
38 IN2 priruéce ménice.

X10 24 V AC/DC

Viz poznamky na 5) 24 VACIDC +vstup | Pouze R6...R11: Ext. 24V AC/DC vstup pro napajeni
dalSi strané. 24V AC/IDC - vstup | Fidici jednotky, kdyZ je odpojeno hlavni napajeni.




Velikosti svorek:

R1..R5: 0,2...2,5 mm? (svorky + 24 V, DGND, DCOM, B +, A-)
0,14...1,5 mm? (svorky DI, Al, AO, AGND, RO, STO)

R6...R11: 0,14...2,5 mm?2 (v8echny svorky)
Utahovaci momenty: 0,5...0,6 N-m (0,4 librostop)

Poznamky:

1)

skupina parametrd 22 Volba referencnich otacek.

DI3 Di4 Provoz/parametr

0 0 Nastavte otacky pres Al1

1 0 22.26 Konstantni otacky 1
0 1 22.27 Konstantni otacky 2
1 1 22.28 Konstantni otacky 3

2)

DI5 |Sada ramp Parametry

o " 23.12 Doba rozbéhu 1
23.13 Doba dobéhu 1

1 ]2 23.14 Doba rozbéhu 2
23.15 Doba dobéhu 2
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Viz Nabidka — Primarni nastaveni — Start, stop, reference — Konstantni otacky nebo

Viz Nabidka — Primarni nastaveni — Rampy nebo skupina parametrd 23 Rampa
referencnich otacek.

3) Uzemnéte vnéjsi stinéni kabelu o 360 stuprit pod uzemnovaci svorkou na uzemnovaci
pfipojeni pro ovladaci kabely.

4 Propojeno jumpery z vyroby

5 Pouze ramy R6...R11 maji svorky 40 a 41 pro externi vstup 24 V AC/DC.

6) Vyberte napéti nebo proud pro vstupy Al1 a Al2 a vystup AO1 pomoci parametrd 72.15,
12.25a 13.15.

Vstupni signaly
* Analogova reference otacek (Al1)

* Vybér start/stop (DI1)
*  Vybér sméru (DI2)

* Vybér konstantnich otacek (DI3, DI4)
* Vybér sady ramp (1 ze 2) (DI5)

Vystupni signaly

* Analogovy vystup AO1: Vystupni frekvence
* Analogovy vystup AO2: Proud motoru

* Reléovy vystup 1 Pfipraven ke spusténi

* Reléovy vystup 2 Bézi

* Reléovy vystup 3 Porucha (-1)
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3-vodicové makro

Toto makro se pouziva, kdyZ je ménic fizen pomoci pulznich tlagitek. Poskytuje tfi konstantni
otacky. Chcete-li makro povolit, vyberte jej v nabidce Primarni nastaveni nebo nastavte
parametr 96.04 Volba makra na 3vodicové.

Vychozi fidici pfipojeni pro 3-vodi¢ové makro

X

1 Referenéni napéti a analogové vstupy a vystupy

o] 1 SCR Stinéni signalniho kabelu (opleteni)
16.k0hmﬂ‘% p Al1 Ext. reference otacek / frekvence 1: 0...10 V%)
I"._ 3 AGND Zem obvodu analogového vstupu
4 +10V Referenéni napéti 10 V DC
5 Al2 Neni konfigurovano®
(] AGND Zem obvodu analogového vstupu
max. 7 AO1 Vystupni kmitoéet 0...20 mA®)
500 Ohmu 8 AO2 Proud motoru: 0...20 mA
9

AGND Zem obvodu analogového vystupu

+24 V Vystup pomocného napéti +24 V DC, max. 250 mA
DGND Zem vystupu pomocného napéti
DCOM Zem digitdlniho vstupu pro v§echny
DI Start (pulz 4)
DI2 Stop (pulz V)
DI3 Vpied (0) / Vzad (1)
—" DI4 Vybér konstantnich otaéek/frekvence?)
— DI5 Vybér konstantnich otaéek/frekvence?
" DI6 Neni konfigurovano
RO1C Pripraven ke spusténi
:| 250 VAC/30V DC
— 2A
Bézi
‘\J 250 VAC/30VDC
— 2A
Porucha (-1)
:| 250 VAC/30V DC
RO3B — 2A
Integrovana sbérnice
29 B+ VloZzeny Modbus RTU (EIA-485). Viz kapitola
30 A- Rizeni ze sbérnice prostfednictvim rozhrani
31 DGND integrované sbérnice (EFB) na strané 509.
S4 TERM Spina¢ zakoné&eni sériové datové linky
S5 BIAS Spina¢ miizkového odporu sériové datové linky
X4 Bezpecéné odpojeni od momentu
34 ouT1 Bezpec¢né odpojeni od momentu Tovarni
35 OouT2 pripojeni. Oba obvody musi byt zavieny,
4) 4) 36 SGND abymeéni¢ mohl byt spustén. Viz kapitola Funkce
37 IN1 bezpecného odpojeni od momentu v Technické
38 IN2 priru¢ce ménice.

X10 24 V AC/DC

Viz poznamky na 5) 24 VACIDC +vstup | Pouze R6...R11: Ext. 24V AC/DC vstup pro napajeni
dalsi strané. 24V ACIDC - vstup | Fidici jednotky, kdyZ je odpojeno hlavni napajeni.
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Velikosti svorek:
R1...R5: 0,2...2,5 mm? (svorky + 24 VV, DGND, DCOM, B +, A-)
0,14...1,5 mm? (svorky DI, Al, AO, AGND, RO, STO)
R6...R11: 0,14...2,5 mm?2 (v8echny svorky)

Utahovaci momenty: 0,5...0,6 N-m (0,4 librostop)

Poznamky:

) Al se pouziva jako reference otacek, pokud je vybrano vektorové Fizeni.

2) Ve skalarnim Fizeni (vychozi): Viz Nabidka — Primarni nastaveni — Start, stop, reference —
Konstantni frekvence nebo skupina parametrd 28 Retéz referencni frekvence.
Ve vektorovém fizeni: Viz Nabidka — Primarni nastaveni — Start, stop, reference —
Konstantni otaéky nebo skupina parametrd 22 Volba referencnich otacek.

DI4 |DI5 Provoz/parametr

Skalarni fizeni (vychozi) Vektorové fizeni
0 |0 Nastavte frekvenci pomoci Al1 Nastavte otacky pres Al1
1 |0 |28.26 Konstantni frekvence 1 22.26 Konstantni otacky 1
0 |1 28.27 Konstantni frekvence 2 22.27 Konstantni otacky 2
1 1 28.28 Konstantni frekvence 3 22.28 Konstantni otacky 3

3) Uzemnéte vnéjsi stinéni kabelu o 360 stuprit pod uzemnovaci svorkou na uzemrovaci

pfipojeni pro ovladaci kabely.

4) Propojeno jumpery z vyroby.

5) Pouze ramy R6...R11 maji svorky 40 a 41 pro externi vstup 24 V AC/DC.

6) Vyberte napéti nebo proud pro vstupy Al1 a Al2 a vystup AO1 pomoci parametrd 72.15,

12.25a 13.15.

Vstupni signaly

* Analogova reference otacek/frekvence (Al1)

» Start, pulz (DI1)

* Stop, pulz (DI2)

*  Vybér sméru (DI3)

* Vybér konstantnich otacek/frekvence (DI4, DI5)

Vystupni signaly

* Analogovy vystup AO1: Vystupni frekvence
* Analogovy vystup AO2: Proud motoru

* Reléovy vystup 1 Pfipraven ke spusténi

* Reléovy vystup 2 Bézi

* Reléovy vystup 3 Porucha (-1)
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Stridavé makro

Toto makro poskytuje konfiguraci I/O, kde jeden signal spousti motor v dopfedném sméru a
druhy signal spousti motoru v opaéném sméru. Chcete-li makro povolit, vyberte jej v nabidce
Primarni nastaveni nebo nastavte parametr 96.04 Volba makra na Stridavé.

Vychozi fidici pFipojeni pro stfidavé makro

X

1 Referenéni napéti a analogové vstupy a vystupy

AO2 Proud motoru: 0...20 mA

o] 1 SCR Stinéni signalniho kabelu (opleteni)
16k0hm0§ 2 Al1 Ext. reference otacek / frekvence 1: 0...10 V9
A 3 AGND Zem obvodu analogového vstupu
4 +10V Referenéni napéti 10 V DC
5 Al2 Neni konfigurovano®
(] AGND Zem obvodu analogového vstupu
max. 7 AO1 Vystupni kmito&et 0...20 mA®
500 Ohmu 8
9

AGND Zem obvodu analogového vystupu

+24 V Vystup pomocného napéti +24 V DC, max. 250 mA

DGND Zem vystupu pomocného napéti

DCOM Zem digitdlniho vstupu pro v§echny
—"" DI1 Start vpred; Pokud DI1 = DI2: Stop
" DI2 Start dozadu
—" DI3 Vybér konstantnich otaéek/frekvence
—" DI4 Vybér konstantnich otaéek/frekvence™)
—" DI5 Sada rampy 1 (0) / Sada rampy 2 (1)?

DI6 Povoleni béhu; pokud je 0, méni¢ se zastavi

RO1C Pripraven ke spusténi

250 VAC/30VDC

Y

— ] 2A
Bézi
o ‘\J 250 VAC/30VDC
KI — 2A
Porucha (-1)
e :| 250 VAC/30V DC
<] RO3B__ 2A
Integrovana sbérnice
29 B+ VloZzeny Modbus RTU (EIA-485). Viz kapitola
30 A- Rizeni ze sbérnice prostfednictvim rozhrani
31 DGND integrované sbérnice (EFB) na strané 509.
S4 TERM Spina¢ zakoné&eni sériové datové linky
S5 BIAS Spina¢ miizkového odporu sériové datové linky
X4 Bezpecéné odpojeni od momentu
34 ouT1 Bezpecéné odpojeni od momentu Tovarni
7 35 OouT2 pripojeni. Oba obvody musi byt zavieny,
4) ) 36 SGND abyméni¢ mohl byt spustén. Viz kapitola Funkce
37 IN1 bezpecného odpojeni od momentu v Technické
38 IN2 pfirucce ménice.

X10 24 V AC/DC

5) 24 VACIDC +vstup | Pouze R6...R11: Ext. 24V AC/DC vstup pro napajeni
24V AC/DC - vstup | Fidici jednotky, kdyZ je odpojeno hlavni napéjeni.

Viz poznamky na
dalsi strané.
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Velikosti svorek:

R1...R5: 0,2...2,5 mm? (svorky + 24 V, DGND, DCOM, B +, A-)
0,14...1,5 mm? (svorky DI, Al, AO, AGND, RO, STO)
R6...R11: 0,14...2,5 mm?2 (v8echny svorky)

Utahovaci momenty: 0,5...0,6 N-m (0,4 librostop)

Poznamky:

1)

2)

3)

4)
5)

6)

Ve skalarnim fizeni (vychozi): Viz Nabidka — Primarni nastaveni — Start, stop, reference —
Konstantni frekvence nebo skupina parametrd 28 Retéz referencni frekvence.

Ve vektorovém fizeni: Viz Nabidka — Primarni nastaveni — Start, stop, reference —
Konstantni otacky nebo skupina parametrd 22 Volba referencnich otacek.

DI3 |DI4 Provoz/parametr

Skalarni fizeni (vychozi) Vektorové rizeni
0 |0 Nastavte frekvenci pomoci Al1 Nastavte otacky pres Al1
1 |0 |28.26 Konstantni frekvence 1 22.26 Konstantni otacky 1
0 |1 28.27 Konstantni frekvence 2 22.27 Konstantni otacky 2
1 1 28.28 Konstantni frekvence 3 22.28 Konstantni otacky 3

Ve skalarnim Fizeni (vychozi): Viz Nabidka — Primarni nastaveni — Rampy nebo skupina
parametr(l 28 Retéz referenéni frekvence.

Ve vektorovém fizeni: Viz Nabidka — Primarni nastaveni — Rampy nebo skupina parametr(
23 Rampa referencnich otacek.

DI5 |Sada Parametry
ramp |Skalarni fizeni (vychozi) Vektorové rizeni
0 1 28.72 Doba rozbéhu frekvence 1 23.12 Doba rozbéhu 1
28.73 Doba dobehu frekvence 1 23.13 Doba dobehu 1
1 2 28.74 Doba rozbehu frekvence 2 23.14 Doba rozbéhu 2
28.75 Doba dobéhu frekvence 2 23.15 Doba dobéhu 2

Uzemnéte vnéjsi stinéni kabelu o 360 stupnt pod uzemriovaci svorkou na uzemriovaci

pfipojeni pro ovladaci kabely.

Propojeno jumpery z vyroby.
Pouze ramy R6...R11 maji svorky 40 a 41 pro externi vstup 24 V AC/DC.
Viyberte napéti nebo proud pro vstupy Al1 a Al2 a vystup AO1 pomoci parametra 712.15,

12.25a 13.15.

Vstupni signaly

Analogova reference otacek/frekvence (Al1)
Spustit motor vpfed (DI1)

Spustit motor vzad (DI2)

Vybér konstantnich otacek/frekvence (DI3, DI4)
Vybér sady ramp (1 ze 2) (DI5)

Povoleni béhu (DI6)

Vystupni signaly

Analogovy vystup AO1: Vystupni frekvence
Analogovy vystup AO2: Proud motoru
Reléovy vystup 1 Pfipraven ke spusténi
Reléovy vystup 2 Bé&zi

Reléovy vystup 3 Porucha (-1)
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Makro motorpotenciometru

Toto makro poskytuje zplisob nastaveni otacek pomoci dvou tlacitek nebo cenové vyhodné
rozhrani pro PLC, které méni otacky motoru pouze pomoci digitalnich signald. Chcete-li makro
povolit, vyberte jej v nabidce Primarni nastaveni nebo nastavte parametr 96.04 Volba makra
na Motorpotenciometr.

Vychozi ridici pfipojeni pro makro motorpotenciometru

X1 Referenéni napéti a analogové vstupy a vystupy
SCR Stinéni signalniho kabelu (opleteni)
Al Neni konfigurovano®

AGND Zem obvodu analogového vstupu

+10V Referenéni napéti 10 V. DC
Al2 Neni konfigurovano®

AGND Zem obvodu analogového vstupu
AO1 Vystupni kmitoé&et 0...20 mA®)
AO2 Proud motoru: 0...20 mA

AGND Zem obvodu analogového vystupu

CoOoNOOORWN=-

+24 V Vystup pomocného napéti +24 V DC, max. 250 mA
DGND Zem vystupu pomocného napéti
DCOM Zem digitalniho vstupu pro vSechny

- DIt Stop (0) / Start (1)

—" DI2 Vpfred (0) / Vzad (1)

- DI3 Reference nahoru”

I DI4 Reference dolii”)

- DI5 Konstantni frekvence/otacky 17

DI6 Povoleni béhu; pokud je 0, méni¢ se zastavi

Pripraven ke spusténi
:| 250 VAC/30V DC
— 2A
Bézi
:| 250 VAC/30V DC
— 2A
Porucha (-1)
:| 250 VAC/30V DC
RO3B — 2A
Integrovana sbérnice
29 B+ VloZeny Modbus RTU (EIA-485). Viz kapitola
30 A- Rizeni ze sbérnice prostfednictvim rozhrani
31 DGND integrované sbérnice (EFB) na strané 509.
S4 TERM Spina¢ zakon&eni sériové datové linky
S5 BIAS Spina¢ mfizkového odporu sériové datové linky
X4 Bezpecéné odpojeni od momentu
34 OouT1 Bezpecéné odpojeni od momentu Tovarni
35 ouT2 pfipojeni. Oba obvody musi byt zavieny,
4) 4 36 SGND abymeéni¢ mohl byt spustén. Viz kapitola Funkce
37 IN1 bezpecného odpojeni od momentu v Technické
38 IN2 priruéce ménice.

X10 24 V AC/DC

Vizvgoznérrjky na 5) 24 VACIDC +vstup | Pouze R6...R11: Ext. 24V AC/DC vstup pro napajeni
dalsi strané. 24/ AC/DC - vstup | Fidici jednotky, kdyZ je odpojeno hlavni napéjeni.
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Velikosti svorek:
R1...R5: 0,2...2,5 mm? (svorky + 24 VV, DGND, DCOM, B +, A-)
0,14...1,5 mm? (svorky DI, Al, AO, AGND, RO, STO)
R6...R11: 0,14...2,5 mm?2 (v8echny svorky)

Utahovaci momenty: 0,5...0,6 N-m (0,4 librostop)

Poznamky:

") Pokud jsou DI3 a DI4 sou€asné aktivni nebo neaktivni, reference frekvence/otacek se

nezméni.
Existujici reference frekvence/otacek se ulozi béhem zastaveni a vypnuti napajeni.

2) Ve skalarnim Fizeni (vychozi): Viz Nabidka — Primarni nastaveni — Start, stop, reference —
Konstantni frekvence nebo skupina parametrt 28.26 Konstantni frekvence 1.
Ve vektorovém fizeni: Viz Nabidka — Primarni nastaveni — Start, stop, reference —
Konstantni otacky nebo skupina parametrd 22.26 Konstantni otacky 1.

3) Uzemnéte vnéjsi stinéni kabelu o 360 stupnu pod uzemrovaci svorkou na uzemfovaci

pfipojeni pro ovladaci kabely.

4) Propojeno jumpery z vyroby.

5 Pouze ramy R6...R11 maji svorky 40 a 41 pro externi vstup 24 V AC/DC.

6) Vyberte napéti nebo proud pro vstupy Al1 a Al2 a vystup AO1 pomoci parametrd 72.15,

12.25a 13.15.
Vstupni signaly

* Vybeér start/stop (DI1)

*  Vybér sméru (DI2)

* Reference nahoru (DI3)

* Reference dolu (DI4)

* Konstantni frekvence/otacky 1 (DI5)
* Povoleni béhu (DI6)

Vystupni signaly

* Analogovy vystup AO1: Vystupni frekvence
* Analogovy vystup AO2: Proud motoru

* Reléovy vystup 1 Pfipraven ke spusténi

* Reléovy vystup 2 Bézi

* Reléovy vystup 3 Porucha (-1)
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Rucni/auto makro

Toto makro Ize pouzit, kdyz je zapotfebi pfepinani mezi dvéma externimi ovladacimi zafizenimi.
Obé maji své vlastni fidici a referencni signaly. Jeden signal se uziva k pfepinani mezi té€mito
dvéma. Chcete-li makro povolit, vyberte jej v nabidce Primarni nastaveni nebo nastavte
parametr 96.04 Volba makra na Manualni/Auto.

Vychozi ridici zapojeni pro makro ruéni/auto makro

X1 Referenéni napéti a analogové vstupy a vystupy

AO1 Vystupni kmitoéet 0...20 mA®)
AO2 Proud motoru: 0...20 mA
AGND Zem obvodu analogového vystupu

1 SCR Stinéni signalniho kabelu (opleteni)
1. 2 p) Al1 Ext. otacky/frekvence, reference (ruéni): 0...10 V)
10 kOth'% 3 AGND Zem obvodu analogového vstupu
4 +10V Referenéni napéti 10 V DC
== 5 Al2 Ext. otacky/frekvence, reference (auto): 4...20 mAT?)
: 6 AGND Zem obvodu analogového vstupu
7
8
9

+24 V Vystup pomocného napéti +24 V DC, max. 250 mA
DGND Zem vystupu pomocného napéti
DCOM Zem digitdlniho vstupu pro v§echny

" DI1 Stop (0) / Start (1) (rucni)
—"" DI2 Vpied (0) / Vzad (1) (ruéni)
" DI3 Ru¢ni fizeni (0) / Automatické fizeni (1)

—"" Dl4 Povoleni béhu; pokud je 0, ménic¢ se zastavi
DI5 Vpred (0) / Vzad (1) (auto)
DI6 Stop (0) / Start (1) (auto)

RO1C Pripraven ke spusténi
:u 250 VAC/30V DC
— 2A
Bézi
: 250 VAC/30V DC
— 2A
Porucha (-1)
:| 250 VAC/30V DC
RO3B — 2A
Integrovana sbérnice
29 B+ VloZzeny Modbus RTU (EIA-485). Viz kapitola
30 A- Rizeni ze sbérnice prostfednictvim rozhrani
31 DGND integrované sbérnice (EFB) na strané 509.
S4 TERM Spina¢ zakoné&eni sériové datové linky
S5 BIAS Spina¢ miizkového odporu sériové datové linky
X4 Bezpecéné odpojeni od momentu
34 ouT1 Bezpecéné odpojeni od momentu Tovarni
35 OouT2 pripojeni. Oba obvody musi byt zavieny,
3) 36 SGND abyméni¢ mohl byt spustén. Viz kapitola Funkce
3) 37 IN1 bezpecného odpojeni od momentu v Technické
38 IN2 pfirucce ménice.

X10 24 V AC/DC

Viz poznamky na 4 24 VACIDC +vstup | Pouze R6...R11: Ext. 24V AC/DC vstup pro napajeni
dal$i strané. 24V ACIDC - vstup | Fidici jednotky, kdyZ je odpojeno hlavni napajeni.
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Velikosti svorek:
R1...R5: 0,2...2,5 mm? (svorky + 24 VV, DGND, DCOM, B +, A-)
0,14...1,5 mm? (svorky DI, Al, AO, AGND, RO, STO)
R6...R11: 0,14...2,5 mm?2 (v8echny svorky)

Utahovaci momenty: 0,5...0,6 N-m (0,4 librostop)

Poznamky:
R Zdroj signalu je napajen externé. Dodrzujte pokyny vyrobce. Chcete-li pouzit senzory
napajené vystupem pomocného napéti ménice, viz kapitola Elektricka instalace, €ast Priklady
zapojeni dvouvodicovych a tfivodi¢ovych senzorii v Hardwarovém manualu ménice.

2) Uzemnéte vnéjsi stinéni kabelu o 360 stuprit pod uzemrovaci svorkou na uzemrovaci
pfipojeni pro ovladaci kabely.

3) Propojeno jumpery z vyroby.

4) Pouze ramy R6...R11 maji svorky 40 a 41 pro externi vstup 24 V AC/DC.

5 Viyberte napéti nebo proud pro vstupy Al1 a Al2 a vystup AO1 pomoci parametra 712.15,
12.25a 13.15.

Vstupni signaly

* Dveé analogové reference otacek/frekvence (Al1, Al2)

* Vybér kontrolniho mista (ruéni nebo automaticky) (DI3)
* Vybeér start/stop, ruéni (DI1)

*  Vybér sméru, ruéni (DI2)

* Vybér start/stop, auto (DI6)

* Vybér sméru, auto (DI5)

* Povoleni béhu (DI4)

Vystupni signaly

* Analogovy vystup AO1: Vystupni frekvence
* Analogovy vystup AO2: Proud motoru

* Reléovy vystup 1 Pfipraven ke spusténi

* Reléovy vystup 2 Bézi

* Reléovy vystup 3 Porucha (-1)
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Rucni/PID makro

Toto makro fidi méni¢ pomoci integrovaného procesniho PID regulatoru. Kromé toho ma toto
makro sekundarni kontrolni misto pro rezim pfimého fizeni otacek/frekvence. Chcete-li makro
povolit, vyberte jej v nabidce Primarni nastaveni nebo nastavte parametr 96.04 Volba makra
na Manuaini/PID.

Vychozi ridici pfipojeni pro ruéni/PID makro

X1 Referenéni napéti a analogové vstupy a vystupy

AO1 Vystupni kmitoéet 0...20 mA”)

AO2 Proud motoru: 0...20 mA

o] 1 SCR Stinéni signalniho kabelu (opleteni)
16 kohmu % p Al1 Ext. Ruéni reference nebo Ext. PID ref.: 0...10 V17
= 3 AGND Zem obvodu analogoveho vstupu
4 +10V Referenéni napéti 10 V DC
“= 5 Al2 Skuteéna zpétna vazba PID: 4...20 mAZ7)
6 AGND Zem obvodu analogového vstupu
7
8
9

AGND Zem obvodu analogového vystupu

+24 V Vystup pomocného napéti +24 V DC, max. 250 mA

DGND Zem vystupu pomocného napéti
DCOM Zem digitdlniho vstupu pro v§echny
—" DI1 Stop (0) / Start (1) ruéni
" DI2 Vybér Ru¢ni (0) / PID (1)
— DI3 Vybér konstantni frekvence®
—" DI4 Vybér konstantni frekvence®
" DI5 Povoleni béhu; pokud je 0, méni¢ se zastavi
DI6

Stop (0) / Start (1) PID

RO1C Pripraven ke spusténi

b :| 250 VAC/30V DC
1A
< — 2A
Bézi
P :| 250 VAC/30V DC
m —! 2A
Porucha (-1)
b :| 250 VAC/30V DC
< RO3B 2A
Integrovana sbérnice
29 B+ VloZzeny Modbus RTU (EIA-485). Viz kapitola
30 A- Rizeni ze sbérnice prostfednictvim rozhrani
31 DGND integrované sbérnice (EFB) na strané 509.
S4 TERM Spina¢ zakoné&eni sériové datové linky
S5 BIAS Spina¢ miizkového odporu sériové datové linky
X4 Bezpecéné odpojeni od momentu
34 ouT1 Bezpecéné odpojeni od momentu Tovarni
35 OouT2 pripojeni. Oba obvody musi byt zavieny,
5) 5) 36 SGND abyméni¢ mohl byt spustén. Viz kapitola Funkce
37 IN1 bezpecného odpojeni od momentu v Technické
38 IN2 pfirucce ménice.

X10 24 V AC/DC

Viz poznamky na 24 VACIDC +vstup | Pouze R6...R11: Ext. 24V AC/DC vstup pro napajeni
dalSi strané. 6) 24V ACIDC - vstup | Fidici jednotky, kdyZ je odpojeno hlavni napajeni.
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Velikosti svorek:
R1...R5: 0,2...2,5 mm? (svorky + 24 VV, DGND, DCOM, B +, A-)
0,14...1,5 mm? (svorky DI, Al, AO, AGND, RO, STO)
R6...R11: 0,14...2,5 mm?2 (v8echny svorky)

Utahovaci momenty: 0,5...0,6 N-m (0,4 librostop)

Poznamky:

) Ruéni: 0...10 V -> reference frekvence.
PID: 0...10 V -> 0... 100 % PID reference.

2) Zdroj signalu je napajen externé. Dodrzujte pokyny vyrobce. Chcete-li pouzit senzory

dodavané vystupem pomocného napéti ménice, viz kapitola Elektricka instalace, ¢ast
Priklady zapojeni dvouvodi¢ovych a tfivodicovych senzort v Technické prirucce ménice.

3) Ve skalarnim fizeni (vychozi): Viz Nabidka — Primarni nastaveni — Start, stop, reference —
Konstantni frekvence nebo skupina parametr(i 28 Retéz referenéni frekvence.

DI3 |DI4 |Provoz (parametr)

Skalarni fizeni (vychozi)

Nastavte frekvenci pomoci Al1

28.26 Konstantni frekvence 1

28.27 Konstantni frekvence 2

28.28 Konstantni frekvence 3

0
1
0
1

alalo|lo

4) Uzemnéte vnéjsi stinéni kabelu o 360 stupfu pod uzemrovaci svorkou na uzemfovaci

pfipojeni pro ovladaci kabely.

5 Propojeno jumpery z vyroby.

6) Pouze ramy R6...R11 maji svorky 40 a 41 pro externi vstup 24 \V AC/DC.

7 Vyberte napéti nebo proud pro vstupy Al1 a Al2 a vystup AO1 pomoci parametrd 72.15,

12.25a 13.15.

Vstupni signaly

* Analogova reference (Al1)

* Skutec¢na zpétna vazba z PID (Al2)

* Vybér ovladaciho mista (ruéni nebo PID) (DI2)
* Vybér start/stop, ru¢ni (DI1)

* Vybeér start/stop, PID (DI6)

* Vybér konstantni frekvence (DI3, DI4)

* Povoleni béhu (DI5)

Vystupni signaly

* Analogovy vystup AO1: Vystupni frekvence
* Analogovy vystup AO2: Proud motoru

* Reléovy vystup 1 Pfipraven ke spusténi

* Reléovy vystup 2 Bézi

* Reléovy vystup 3 Porucha (-1)
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PID makro

Toto makro je vhodné pro aplikace, kde je méni¢ vzdy Fizen PID a reference pochazi z
analogového vstupu Al1. Chcete-li makro povolit, vyberte jej v nabidce Primarni nastaveni
nebo nastavte parametr 96.04 Volba makra na PID.

Vychozi fidici pfipojeni pro PID makro

X1 Referenéni napéti a analogové vstupy a vystupy

o] SCR Stinéni signalniho kabelu (opleteni)
1... ) Al1 Ext. PID reference: 0...10 V7
10 kOhmu% AGND Zem obvodu analogového vstupu
+10V Referenéni napéti 10 V. DC
“= Al2 Skuteéna zpétna vazba PID: 4...20 mA™")
pa AGND Zem obvodu analogového vstupu
max. % AO1 Vystupni kmitoget 0...20 mA”)
500 Ohm AO2 Proud motoru: 0...20 mA

AGND Zem obvodu analogového vystupu

+24 \/ Vystup pomocného napéti +24 V DC, max. 250 mA

Porucha (-1)
250 VAC/30VDC

DGND Zem vystupu pomocného napéti
DCOM Zem digitalniho vstupu pro vS8echny
- DI1 Stop (0) / Start (1) PID
— DI2 Vybér vnitini reference 15
—" DI3 Vybér vnitini reference 25
— DI4 Konstantni frekvence 1: parametr 28.26 2
—"" DI5 Povoleni béhu; pokud je 0, méni¢ se zastavi
" DI6 Neni konfigurovano
RO1C Pripraven ke spusténi
:| 250 VAC/30VDC
— 2A
Bézi
:| 250 VAC/30VDC
— 2A
I— ]

RO3B 2A
Integrovana sbérnice
29 B+ VloZzeny Modbus RTU (EIA-485). Viz kapitola
30 A- Rizeni ze sbérnice prostfednictvim rozhrani
31 DGND integrované sbérnice (EFB) na strané 509.
S4 TERM Spina¢ zakon&eni sériové datové linky
S5 BIAS Spina¢ mrizkového odporu sériové datové linky
X4 Bezpecéné odpojeni od momentu
34 ouT! Bezpecéné odpojeni od momentu Tovarni
35 OuT2 pfipojeni. Oba obvody musi byt zavieny,
5) 5) 36 SGND abymeénic monhl byt spustén. Viz kapitola Funkce
37 IN1 bezpecného odpojeni od momentu v Technické
38 IN2 priruéce ménice.

X10 24 V AC/DC

Viz poznamky na 6) 24 VACIDC +vstup | Pouze R6...R11: Ext. 24V AC/DC vstup pro napéajeni
dalsi strané. 24/ AC/DC - vstup | Fidici jednotky, kdyZ je odpojeno hlavni napéjeni.
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Velikosti svorek:
R1...R5: 0,2...2,5 mm? (svorky + 24 VV, DGND, DCOM, B +, A-)
0,14...1,5 mm? (svorky DI, Al, AO, AGND, RO, STO)
R6...R11: 0,14...2,5 mm?2 (v8echny svorky)

Utahovaci momenty: 0,5...0,6 N-m (0,4 librostop)

Poznamky:
R Zdroj signalu je napajen externé. Dodrzujte pokyny vyrobce. Chcete-li pouzit senzory
dodavané vystupem pomocného napéti ménice, viz kapitola Elektricka instalace, ¢ast
Priklady zapojeni dvouvodi¢ovych a tfivodicovych senzort v Technické prfirucce ménice.

2) Pokud je aktivovana konstantni frekvence, potla¢i se reference z vystupu PID regulatoru.

3) Viz parametry 40.19 Set 1 — vnitini reference vol1 a zdrojova tabulka 40.20 Set 1 — vnitini
reference vol2.

Zdroj definovany Zdroj definovany |Interni reference je aktivni
par. 40.19 par. 40.20
DI2 DI3
0 0 Zdroj reference: Al1 (par. 40.16)
1 0 1 (parametr 40.21)
0 1 2 (parametr 40.22)
1 1 3 (parametr 40.23)

4) Uzemnéte vnéjsi stinéni kabelu o 360 stuprit pod uzemnovaci svorkou na uzemnovaci

pripojeni pro ovladaci kabely.

5 Propojeno jumpery z vyroby.

6) Pouze ramy R6...R11 maji svorky 40 a 41 pro externi vstup 24 V AC/DC.

7 Vyberte napéti nebo proud pro vstupy Al1 a Al2 a vystup AO1 pomoci parametrd 72.15,
12.25a 13.15.

Vstupni signaly

* Analogova reference (Al1)

* Skutec¢na zpétna vazba z PID (Al2)
* Vybeér start/stop, PID (DI1)

* Konstantni reference 1 (DI2)

* Konstantni reference 1 (DI3)

* Konstantni frekvence 1 (DI4)

* Povoleni béhu (DI5)

Vystupni signaly

* Analogovy vystup AO1: Vystupni frekvence
* Analogovy vystup AO2: Proud motoru

* Reléovy vystup 1 Pfipraven ke spusténi

* Reléovy vystup 2 Bézi

* Reléovy vystup 3 Porucha (-1)
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Panelové PID makro

Toto makro je vhodné pro aplikace, kde je méni¢ vzdy fizen PID a reference je definovana
pomoci ovladaciho panelu. Chcete-li makro povolit, vyberte jej v nabidce Primarni nastaveni
nebo nastavte parametr 96.04 Volba makra na Panelové PID.

Vychozi fidici pripojeni pro panelové PID makro

X1 Referenéni napéti a analogové vstupy a vystupy

o] SCR Stinéni signalniho kabelu (opleteni)
16.k0hmﬁ£ Al1 Neni konfigurovano®
== AGND Zem obvodu analogového vstupu
+10V Referenéni napéti 10 V DC
— Al2 Skuteéna zpétna vazba PID: 4...20 mA ™)
' AGND Zem obvodu analogového vstupu
max. AO1 Vystupni kmitoéet 0...20 mA®

500 Ohmu AO2 Proud motoru: 0...20 mA
AGND Zem obvodu analogového vystupu

+24 \/ Vystup pomocného napéti +24 V DC, max. 250 mA

Porucha (-1)
250 VAC/30VDC

DGND Zem vystupu pomocného napéti
DCOM Zem digitalniho vstupu pro vS8echny
- DI1 Stop (0) / Start (1) PID
—" DI2 Neni konfigurovano
" DI3 Neni konfigurovano
— DI4 Konstantni frekvence 1: parametr 28.26 2
—"" DI5 Povoleni béhu; pokud je 0, méni¢ se zastavi
" DI6 Neni konfigurovano
RO1C Pripraven ke spusténi
:| 250 VAC/30VDC
—! 2A
Bézi
:| 250 VAC/30VDC
— 2A
I— ]

RO3B 2A
Integrovana sbérnice
29 B+ VloZzeny Modbus RTU (EIA-485). Viz kapitola
30 A- Rizeni ze sbérnice prostfednictvim rozhrani
31 DGND integrované sbérnice (EFB) na strané 509.
S4 TERM Spina¢ zakon&eni sériové datové linky
S5 BIAS Spina¢ mrizkového odporu sériové datové linky
X4 Bezpecéné odpojeni od momentu
34 ouT! Bezpecéné odpojeni od momentu Tovarni
35 OuT2 pfipojeni. Oba obvody musi byt zavieny,
4) 4) 36 SGND abymeénic monhl byt spustén. Viz kapitola Funkce
37 IN1 bezpecného odpojeni od momentu v Technické
38 IN2 priruéce ménice.

X10 24 V AC/DC

Viz poznamky na 5) 24 VACIDC +vstup | Pouze R6...R11: Ext. 24V AC/DC vstup pro napéajeni
dalsi strané. 24/ AC/DC - vstup | Fidici jednotky, kdyZ je odpojeno hlavni napéjeni.
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Velikosti svorek:
R1...R5: 0,2...2,5 mm? (svorky + 24 VV, DGND, DCOM, B +, A-)
0,14...1,5 mm? (svorky DI, Al, AO, AGND, RO, STO)
R6...R11: 0,14...2,5 mm?2 (v8echny svorky)

Utahovaci momenty: 0,5...0,6 N-m (0,4 librostop)

Poznamky:

R Zdroj signalu je napajen externé. Dodrzujte pokyny vyrobce. Chcete-li pouzit senzory

dodavané vystupem pomocného napéti ménice, viz kapitola Elektricka instalace, ¢ast
Priklady zapojeni dvouvodi¢ovych a tfivodicovych senzort v Technické prfirucce ménice.
2)
3) Uzemnéte vnéjsi stinéni kabelu o 360 stuprit pod uzemnovaci svorkou na uzemnovaci
pripojeni pro ovladaci kabely.
4) Propojeno jumpery z vyroby.

5 Pouze ramy R6...R11 maji svorky 40 a 41 pro externi vstup 24 V AC/DC.

6) Vyberte napéti nebo proud pro vstupy Al1 a Al2 a vystup AO1 pomoci parametrd 72.15,

12.25a 13.15.

Vstupni signaly

* Reference PID zadana z ovladaciho panelu
* Reference otacek Ext1

* Reference to¢. momentu (Al2)

* Vybér start/stop, PID (DI1)

* Konstantni frekvence 1 (DI4)

* Povoleni béhu (DI5)

Vystupni signaly

* Analogovy vystup AO1: Otacky motoru
* Analogovy vystup AO2: Proud motoru

* Reléovy vystup 1 Pfipraven ke spusténi
* Reléovy vystup 2 Bézi

* Reléovy vystup 3 Porucha (-1)

Pokud je aktivovana konstantni frekvence, potlaci se reference z vystupu PID regulatoru.
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PFC makro

Logika regulace ¢erpadla a ventilatoru pro regulace vice ¢erpadel nebo ventilator( pfes reléové
vystupy méni€e. Chcete-li makro povolit, vyberte jej v nabidce Primarni nastaveni nebo

nastavte parametr 96.04 Volba makra na PFC.

Vychozi fidici pfipojeni pro PFC makro

X1 Referenéni napéti a analogové vstupy a vystupy

SCR

Stinéni signalniho kabelu (opleteni)

All

Zdroj reference PID: 0...10 V)

2
10 kOhm AGND

Zem obvodu analogového vstupu

+10V

Referenéni napéti 10 V. DC

Al2

Skuteéna zpétna vazba PID: 4...20 mA™)

AGND

Zem obvodu analogového vstupu

AO1

Vystupni kmitoéet 0...20 mA®)

500 Ohmu AO2

Proud motoru: 0...20 mA

AGND

Zem obvodu analogového vystupu

+24V

Vystup pomocného napéti +24 V DC, max. 250 mA

DGND

Zem vystupu pomocného napéti

DCOM

Zem digitalniho vstupu pro vS8echny

DI1

Neni konfigurovano

DI2

Povoleni béhu; pokud je 0, ménic¢ se zastavi

DI3

Neni konfigurovano

" Dl4

Neni konfigurovano

" DI5

Neni konfigurovano

DI6

Stop (0) / Start (1)

RO1C

Bézi
250 VAC/30VDC
2A

Porucha (-1)
250 VAC/30VDC
2A

RO3B

PFC2 (2. motor = 1. pomocny motor)
250 VAC/30VDC
2A

ddla

Integrovana sbérnice
29 B+ VloZzeny Modbus RTU (EIA-485). Viz kapitola
30 A- Rizeni ze sbérnice prostfednictvim rozhrani
31 DGND integrované sbérnice (EFB) na strané 509.
S4 TERM Spina¢ zakon&eni sériové datové linky
S5 BIAS Spina¢ mrizkového odporu sériové datové linky
X4 Bezpecéné odpojeni od momentu
34 ouT! Bezpecéné odpojeni od momentu Tovarni
35 OuT2 pfipojeni. Oba obvody musi byt zavieny,
3) 3) 36 SGND | abyméni& mohl byt spustén. Viz kapitola Funkce
37 IN1 bezpecného odpojeni od momentu v Technické
38 IN2 priruéce ménice.

X10 24 V AC/DC

4 24 VAC/DC + vstup
Viz poznamky na 24V AC/DC - vstup

Pouze R6...R11: Ext. 24V AC/DC vstup pro napajeni
Fidici jednotky, kdyZ je odpojeno hlavni napajeni.

dal$i strané.
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Velikosti svorek:
R1...R5: 0,2...2,5 mm? (svorky + 24 VV, DGND, DCOM, B +, A-)
0,14...1,5 mm? (svorky DI, Al, AO, AGND, RO, STO)
R6...R11: 0,14...2,5 mm?2 (v8echny svorky)

Utahovaci momenty: 0,5...0,6 N-m (0,4 librostop)

Poznamky:

R Zdroj signalu je napajen externé. Dodrzujte pokyny vyrobce. Chcete-li pouzit senzory

dodavané vystupem pomocného napéti ménice, viz kapitola Elektricka instalace, ¢ast
Priklady zapojeni dvouvodi¢ovych a tfivodicovych senzort v Technické prfirucce ménice.

2) Uzemnéte vnéjsi stinéni kabelu o 360 stuprit pod uzemrovaci svorkou na uzemrovaci

pfipojeni pro ovladaci kabely.

3) Propojeno jumpery z vyroby.

4) Pouze ramy R6...R11 maji svorky 40 a 41 pro externi vstup 24 V AC/DC.

5 Viyberte napéti nebo proud pro vstupy Al1 a Al2 a vystup AO1 pomoci parametra 712.15,

12.25a 13.15.

Vstupni signaly

* Reference pro PID (Al1)

* Skutec€na zpétna vazba z PID (Al2)
* Povoleni béhu (DI2)

* Vybeér start/stop (DI6)

Vystupni signaly

* Analogovy vystup AO1: Vystupni frekvence

* Analogovy vystup AO2: Proud motoru

* Reléovy vystup 1 Bézi

* Reléovy vystup 2 Porucha (-1)

* Reléovy vystup 3 PFC2 (prvni pomocny motor PFC)
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Makro rizeni to¢ivého momentu

Toto makro se pouziva v aplikacich, kde je poZadovano fizeni to€ivého momentu motoru.
Obvykle se jedna o aplikace napnuti, kde je tfeba v mechanickém systému udrzovat urcité
napnuti. Chcete-li makro povolit, vyberte jej v nabidce Primarni nastaveni (zatim neni k
dispozici) nebo nastavte parametr 96.04 Volba makra na Rizeni to&ivého momentu.

Vychozi ridici pfipojeni pro makro fizeni to¢ivého momentu

X1 Referenéni napéti a analogové vstupy a vystupy
SCR Stinéni signalniho kabelu (opleteni)
Al1 Reference otaéek EXT1: 0...10 V°)

AGND Zem obvodu analogového vstupu

+10V Referenéni napéti 10 V DC

Al2 Reference togivého momentu: 4...20 mAT>
AGND Zem obvodu analogového vstupu
AO1 Otacky motoru: 0...20 mA®)

AO2 Proud motoru: 0...20 mA
AGND Zem obvodu analogového vystupu

WoOoO~NOOAWN=

+24 V Vystup pomocného napéti +24 V DC, max. 250 mA

DGND Zem vystupu pomocného napéti
DCOM Zem digitdlniho vstupu pro v§echny
DI Stop (0) / Start (1)
DI2 Rizeni otacek: Vpred (0) / Vzad (1)
DI3 Rizeni otacek (0) / to€ivého momentu (1)
" DI4 Rizeni otacek: Konstantni otacky
—"" DI5 Rampa 1 (0) / Rampa 2 (1)
L DI6 Povoleni béhu; pokud je 0, méni¢ se zastavi

RO1C Pripraven ke spusténi
:l 250 VAC/30V DC
— 2A
Bézi
:| 250 VAC/30V DC
— 2A
Porucha (-1)
:l 250 VAC/30V DC
RO3B — 2A
Integrovana sbérnice
29 B+ VloZzeny Modbus RTU (EIA-485). Viz kapitola
30 A- Rizeni ze sbérnice prostfednictvim rozhrani
31 DGND integrované sbérnice (EFB) na strané 509.
S4 TERM Spina¢ zakoné&eni sériové datové linky
S5 BIAS Spina¢ miizkového odporu sériové datové linky
X4 Bezpecéné odpojeni od momentu
34 ouT1 Bezpecéné odpojeni od momentu Tovarni
35 OouT2 pripojeni. Oba obvody musi byt zavieny,
3Y 36 SGND__|abyméni& mohl byt spustén. Viz kapitola Funkce
37 IN1 bezpecného odpojeni od momentu v Technické
38 IN2 pfirucce ménice.

X10 24 V AC/DC

4 24VACIDC + vstup | Pouze R6...R11: Ext. 24V AC/DC vstup pro napajeni
Viz poznamky na ) 24V AC/DC - vstup | Fidici jednotky, kdyZ je odpojeno hlavni napéjeni.

dalsi strané.
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Velikosti svorek:
R1...R5: 0,2...2,5 mm? (svorky + 24 VV, DGND, DCOM, B +, A-)
0,14...1,5 mm? (svorky DI, Al, AO, AGND, RO, STO)
R6...R11: 0,14...2,5 mm?2 (v8echny svorky)

Utahovaci momenty: 0,5...0,6 N-m (0,4 librostop)

Poznamky:
R Zdroj signalu je napajen externé. Dodrzujte pokyny vyrobce. Chcete-li pouzit senzory
dodavané vystupem pomocného napéti ménice, viz kapitola Elektricka instalace, ¢ast
Priklady zapojeni dvouvodi¢ovych a tfivodicovych senzort v Technické prfirucce ménice.

2) Uzemnéte vnéjsi stinéni kabelu o 360 stuprit pod uzemrovaci svorkou na uzemrovaci

pfipojeni pro ovladaci kabely.
3) Propojeno jumpery z vyroby.
4) Pouze ramy R6...R11 maji svorky 40 a 41 pro externi vstup 24 V AC/DC.

5 Viyberte napéti nebo proud pro vstupy Al1 a Al2 a vystup AO1 pomoci parametra 712.15,

12.25a 13.15.

Vstupni signaly

* Ext1 reference otacek (Al1)

* Reference to€. momentu (Al2)

* Vybér start/stop (DI1)

* Vfizeni otacek: Vybér Vpred/Vzad (DI2)

* Volba fizeni otacek/toivého momentu (DI3)
* Vfizeni otacek: Konstantni otacky (DI4)

* Volba rampy 1/ rampy 2 (DI5)

* Povoleni béhu (DI6)

Vystupni signaly

* Analogovy vystup AO1: Otacky motoru
* Analogovy vystup AO2: Proud motoru

* Reléovy vystup 1 Pfipraven ke spusténi
* Reléovy vystup 2 Bézi

* Reléovy vystup 3 Porucha (-1)
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Vychozi hodnoty parametrd pro rizna makra

Kapitola Parametry na strané 203 ukazuje vychozi hodnoty v8ech parametr( pro
standardni makro ABB (tovarni makro). Nékteré parametry maji jiné vychozi hodnoty
pro jina makra. V nize uvedenych tabulkach jsou uvedeny vychozi hodnoty téchto
parametrd pro kazdé makro.

vol2

96.04 Volba makra 1= 17 = 1= 12= 13 =
ABB standard | ABB stan- 3vodicové Stridavé Motorpoten-
dard (vektor) ciometr
10.24 Zdroj RO1 2 = Pripraven |2 = Pripraven |2 = Pripraven |2 = Pripraven |2 = Pripraven
ke spusténi ke spusténi ke spusténi ke spusténi ke spusténi
10.27 Zdroj RO2 7 =V chodu 7 = V chodu 7 = V chodu 7 =V chodu 7 =V chodu
10.30 Zdroj RO3 15 = Chyba (-1) | 15 = Chyba (-1) | 15 = Chyba (-1) | 15 = Chyba (-1) | 15 = Chyba (-1)
12.20 Al1 Skélované k |50,000 1500,000 50,000 50,000 50,000
Al1 max
13.12 Zdroj AO1 2 = Vystupni |1 = PouZité 2 = Vystupni |2 = Viystupni |2 = Vystupni
frekvence otacky motoru |frekvence frekvence frekvence
13.18 ZdrojAO1 max |50,0 1500,0 50,0 50,0 50,0
19.11 Volba Ext1/Ext2 |0 = EXT1 0=EXT1 0=EXT1 0=EXT1 0=EXT1
20.01 Prikazy Ext1 2 =In1 Start; |2 =In1 Start; ’52 gnt1P~?t%rt; g = /_nzj Sllaré 2 =Int Start;
X X n op; In. lopredu; In. X
In2 Smér In2 Smér S P ot dhs e In2 Smér
20.03 Zdrojin1 Ext1 2=DI1 2=DI1 2=DI1 2=DI1 2=DI1
20.04 Zdrojin2 Ext1 3=DI2 3=DI2 3=DI2 3=DI2 3=DI2
20.05 Zdroj in3 Ext1 0 = VzZdy 0 = VzZdy 4=DI3 0 = Vzdy 0 = Vzdy
vypnuto vypnuto vypnuto vypnuto
20.06 Prikazy Ext2 0 = Nevybrano |0 = Nevybrano |0 = Nevybrano |0 = Nevybrano |0 = Nevybrano
20.08 Zdrojin1 Ext2 0 = Vzdy 0 = Vzdy 0 = Vzdy 0 = Vzdy 0 = Vzdy
vypnuto vypnuto vypnuto vypnuto vypnuto
20.09 Zdrojin2 Ext2 0 = VZdy 0 = VZdy 0 = VZdy 0 = VZdy 0 = VZdy
vypnuto vypnuto vypnuto vypnuto vypnuto
20.12 Zdroj povoleni 1 = Zvoleno 1 = Zvoleno 1= Zvoleno 7=DI6 7=DI6
béhu 1
22.11 Ext1 otacky refl |1=Al1 1=Al1 1=Al1 1=Al1 15 = Motorpo-
Skalovano Skalovano Skalovano Skalovano tenciometr
22.18 Ext2 otacky ref1 |0 = Nula 0 = Nula 0 = Nula 0 = Nula 0 = Nula
22.22 Konstantniotacky |4 = DI3 4=DI3 5=Dl4 4=DI3 6 =DI5
vol1
22.23 Konstantniotacky |5 = DI4 5=Dl4 6 =DI5 5=Dl4 0 = Vzdy

vypnuto
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96.04 Volba makra 2= 3= 14 = 15 = 16 =
Manualni/Au- | Manualni/PID |PID Panelové PID |PFC
to
10.24 Zdroj RO1 2 = Pripraven |2 = Pripraven |2 = Pripraven |2 = Pripraven |7 =V chodu
ke spusténi ke spusténi ke spusténi ke spusténi
10.27 Zdroj RO2 7 =V chodu 7 =V chodu 7 =V chodu 7 =V chodu 15 = Chyba (-1)
10.30 Zdroj RO3 15 = Chyba (-1) |15 = Chyba (-1) | 15 = Chyba (-1) | 15 = Chyba (-1) |46 = PFC2
12.20 Al1 $kélované k |50,000 50,000 50,000 50,000 50,000
Al1 max
13.12 Zdroj AO1 2 = Vystupni |2 = Vystupni |2 = Vystupni |2 = Vystupni |2 = Vystupni
frekvence frekvence frekvence frekvence frekvence
13.18 Zdroj AO1 max 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0
19.11 Volba Ext1/Ext2 |5=DI3 4=DI2 0=EXT1 0=EXT1 5=DI3
20.01 Prikazy Ext1 2 = In1 Start;, |1 =In1 Start 1 =In1 Start 1 =In1 Start 1 =In1 Start
In2 Smér
20.03 Zdroj in1 Ext1 2=DI1 2=DI1 2=DI1 2=DI1 2=DI1
20.04 Zdroj in2 Ext1 3=DI2 0= Vzdy 0= Vzdy 0= Vzdy 0= Vzdy
vypnuto vypnuto vypnuto vypnuto
20.05 Zdroj in3 Ext1 0= Vzdy 0= Vzdy 0= Vzdy 0= Vzdy 0= Vzdy
vypnuto vypnuto vypnuto vypnuto vypnuto
20.06 Prikazy Ext2 2=In1 Start; |1=In1Start |0 = Nevybrano |0 = Nevybrano |1 = In1 Start
In2 Smér
20.08 Zdroj in1 Ext2 7=DI6 7=DI6 0= Vzdy 0= Vzdy 7=DI6
vypnuto vypnuto
20.09 Zdroj in2 Ext2 6 =DI5 0 = Vzdy 0= Vzdy 0= Vzdy 0 = Vzdy
vypnuto vypnuto vypnuto vypnuto
20.12 Zdroj povoleni 5=Dl4 6 =DI5 6 =DI5 6 =DI5 3=DI2
béhu 1
22.11 Ext1 otacky ref1 |1 =Al1 1=Al1 16 = PID 16 = PID 1=Al1
Skalovano Skalovano Skalovéano
22.18 Ext2 otacky ref1 |2 =Al2 16 = PID 0 = Nula 0 = Nula 16 = PID
Skalovano
22.22 Konstantniotacky |0 = Vzdy 4=DI3 5=Dl4 5=Dl4 0= Vzdy
vol1 vypnuto vypnuto
22.23 Konstantniotacky |0 = Vzdy 5=Dl4 0 = Vzdy 0 = Vzdy 0 = Vzdy
vol2 vypnuto vypnuto vypnuto vypnuto
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96.04

Volba makra

28 = Rizeni to¢ivého momentu

10.24 Zdroj RO1 7 = Pripraven ke spusténi
10.27 Zdroj RO2 15 = V chodu
10.30 Zdroj RO3 46 = Chyba (-1)
12.20 Al1 Skélované k |50,000
Al1 max
13.12 Zdroj AO1 1 = PouZzité otacky motoru
13.18 ZdrojAO1 max |50,0
19.11 Volba Ext1/Ext2 |5 = DI3
19.14 ReZim fizeni Ext2 |3 = Toc¢ivy moment
20.01 Prikazy Ext1 2 = In1 Start; In2 Smér
20.03 Zdrojin1 Ext1 2=DI1
20.04 Zdroj in2 Ext1 3=DI2
20.05 Zdroj in3 Ext1 0 = Vzdy vypnuto
20.06 Prikazy Ext2 1=In1 Start
20.08 Zdrojin1 Ext2 2=DI1
20.09 Zdrojin2 Ext2 3=DI2
20.12 Zdroj povoleni 7 =DI6
béhu 1
22.11 Ext1 otacky ref1 |1 = Al1 Skalovano

22.18

Ext2 otacky ref1

2 = Al2 skalovano

22.21

Funkce
konstantnich

Bit 0 Konstantni otaky = samostatné,
Bit 1 Smér povolen = dle parametru

22.22

Konstantni otacky
vol1

5=Dl4

22.23

Konstantni otacky
vol2

0 = Vzdy vypnuto
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96.04 Volba makra 1= 17 = "= 12= 13=
ABB standard | ABB stan- 3vodicové Stridavé Motorpotencio-
dard (vektor) metr
22.71 Funkce motorpo- |0 = Deaktivo- |0 = Deaktivo- |0 = Deaktivo- |0 = Deaktivo- |1 = Aktivovano
tenciometr vano vano vano vano (spusténo pri
zasta-
veni/zapnuti)
22.73 Zdroj zvySovani |0 = Nepouzi- |0 = Nepouzi- |0 = Nepouzi- |0 = Nepouzi- |4 =DI3
motorpotencio- vany vany vany vany
metru
22.74 Zdroj snizovani |0 = NepouzZi- |0 = Nepouzi- |0 = Nepouzi- |0 = Nepouzi- |5=DI4
motorpotencio- vany vany vany vany
metru
23.11 Volba nastaveni |6 = DI5 6=DI5 0 = Cas zrych- |6 = DI5 0 = Cas zrych-
rampy leni/zpoma- leni/zpoma-
leni 1 leni 1
28.11 Ext1 fekvence 1=Al1 1=Al1 1=Al1 1=Al1 15 = Motorpo-
ref1 Skalovano Skalovano Skalovano Skalovano tenciometr
28.15 Ext1 kmitocet ref2|0 = Nula 0 = Nula 0 = Nula 0 = Nula 0 = Nula
28.22 Volba konstantni |4 = DI3 4=DI3 5=Dl4 4=DI3 6 =DI5
frekvence 1
28.23 Volba konstantni |5 = DI4 5=Dl4 6 =DI5 5=Dl4 0= Vzdy
frekvence 2 vypnuto
28.71 Volba nastaveni |6 = DI5 6=DI5 0=Caszrych- |6=DI5 0 = Cas zrych-
rampy frekvence leni/zpomaleni 1 leni/zpomaleni 1
40.07 Procesni PID 0 = Vypnuto 0 = Vypnuto 0 = Vypnuto 0 = Vypnuto 0 = Vypnuto
provozni rezim
40.16 Set 1 — zdroj 11 =Al1 11 =Al1 11 =Al1 11 =Al1 11 =Al1
reference 1 procento procento procento procento procento
40.17 Set 1 - zdroj 0 = Nevybrano |0 = Nevybrano |0 = Nevybrano |0 = Nevybrano |0 = Nevybrano
reference 2
40.19 Set 1 — vnitini 0 = Nevybrano |0 = Nevybrano |0 = Nevybrano |0 = Nevybrano |0 = Nevybrano
reference vol1
40.20 Set 1 — vnitini 0 = Nevybrano |0 = Nevybrano |0 = Nevybrano |0 = Nevybrano |0 = Nevybrano
reference vol2
40.32 Set 1- zisk 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00
40.33 Set 1—integracni |60,0 60,0 60,0 60,0 60,0
doba
76.21 Konfigurace 0 = Vypnuto 0 = Vypnuto 0 = Vypnuto 0 = Vypnuto 0 = Vypnuto
multierpadla
76.25 Pocet motorti 1 1 1 1 1
76.27 Max pfipustny 1 1 1 1 1
pocet motort
99.04 ReZzim rizeni 1 = Skalar 0 = Vektor 1 = Skalar 1 = Skalar 1 = Skalar

motoru
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96.04 Volba makra 2= 3= 14 = 15 = 16 =
Manualni/Au- | Manualni/PID |PID Panelové PID |PFC
to
22.71 Funkce motorpo- |0 = Deaktivo- |0 = Deaktivo- |0 = Deaktivo- |0 = Deaktivo- |0 = Deaktivo-
tenciometr vano vano vano vano vano
22.73 Zdroj zvySovani |0 = Nepouzi- |0 = Nepouzi- |0 = Nepouzi- |0 = Nepouzi- |0 = Nepouzi-
motorpotencio- vany vany vany vany vany
metru
22.74 Zdroj snizovani |0 = Nepouzi- |0 = Nepouzi- |0 = Nepouzi- |0 = Nepouzi- |0 = Nepouzi-
motorpotencio- vany vany vany vany vany
metru
23.11 Volba nastaveni |0 = Cas zrych- |0 = Cas zrych- |0 = Cas zrych- |0 = Cas zrych- |0 = Cas zrych-
rampy leni/zpoma- leni/zpoma- leni/zpoma- leni/zpoma- leni/zpoma-
leni 1 leni 1 leni 1 leni 1 leni 1
28.11 Ext1 fekvence 1=Al1 1=Al1 16 = PID 16 = PID 1=Al1
ref1 Skélovano Skélovano Skélovano
28.15 Ext1 kmitocet ref2|2 = Al2 16 = PID 0 = Nula 0 = Nula 16 = PID
Skalovano
28.22 Volba konstantni |0 = VZdy 4=DI3 5=DI4 5=DI4 0 = VZdy
frekvence 1 vypnuto vypnuto
28.23 Volba konstantni |0 = VZdy 5=DIl4 0 = Vzdy 0 = Vzdy 0 = Vzdy
frekvence 2 vypnuto vypnuto vypnuto vypnuto
28.71 Volba nastaveni |0=Caszrych- |0=Caszrych- |0=Caszrych- |0=Caszrych- |0 = Cas zrych-

rampy frekvence

leni/zpomaleni 1

leni/zpomaleni 1

leni/zpomaleni 1

leni/zpomaleni 1

leni/zpomaleni 1

40.07 Procesni PID 0 = Vypnuto 2 =Zapnuto pfi |2 = Zapnuto pfi |2 = Zapnuto pfi | 2 = Zapnuto pfi
provozni rezim ménici v chodu | ménic¢i v chodu | ménic¢i v chodu | ménic¢i v chodu

40.16 Set 1 - zdroj 11 =Al1 11 =Al1 11 =Al1 13 = Ovladaci 11 =Al1
reference 1 procento procento procento ‘232”173 (refulo- | hrocento

40.17 Set 1 - zdroj 0 = Nevybrano |0 = Nevybrano |2 = Interni 0 = Nevybrano |0 = Nevybrano
reference 2 reference

40.19 Set 1 — vnitini 0 = Nevybrano |0 = Nevybrano |3 = DI2 0 = Nevybrano |0 = Nevybrano
reference vol1

40.20 Set 1 — vnitini 0 = Nevybrano |0 = Nevybrano (4 = DI3 0 = Nevybrano |0 = Nevybrano
reference vol2

40.32 Set 1 - zisk 1,00 1,00 1,00 1,00 2,50

40.33 Set 1—integracni |60,0 60,0 60,0 60,0 3,0
doba

76.21 Konfigurace 0 = Vypnuto 0 = Vypnuto 0 = Vypnuto 0 = Vypnuto 2=PFC
multiCerpadla

76.25 Pocet motort 1 1 1 1 2

76.27 Max pfipustny 1 1 1 1 2
pocet motorti

99.04 Rezim rizeni 1 = Skalar 1 = Skalar 1 = Skalar 1 = Skalar 1 = Skalar

motoru




96.04 Volba makra 28=
Rizeni tocivého
momentu

22.71 Funkce motorpo- |0 = Deaktivovano
tenciometr

22.73 Zdroj zvySovani |0 = Nepouzivany
motorpotencio-
metru

22.74 Zdroj snizovani |0 = Nepouzivany
motorpotencio-
metru

23.11 Volba nastaveni |6 = DI5
rampy

26.11 Zdroj 2 = Al2 skélovano
referencniho
momentu 1

28.11 Ext1 fekvence 1 = Al1 $kalovano
ref1

28.15 Ext1 kmitocet ref2|2 = Al2 Skalovano

28.22 Volba konstantni |5 = DI4
frekvence 1

28.23 Volba konstantni |0 = VZdy vypnuto
frekvence 2

28.71 Volba nastaveni |6 = DI5
rampy frekvence

40.07 Procesni PID 0 = Vypnuto
provozni rezim

40.16 Set 1 — zdroj 11 = Al1 procento
reference 1

40.17 Set 1 - zdroj 0 = Nevybrano
reference 2

40.19 Set 1 — vnitini 0 = Nevybrano
reference vol1

40.20 Set 1 — vnitini 0 = Nevybrano
reference vol2

40.32 Set 1 - zisk 1,00

40.33 Set 1— integraéni |60,0
doba

76.21 Konfigurace 0 = Vypnuto
multi¢erpadia

76.25 Pocet motorti 1

76.27 Max pfipustny 1
pocet motort

99.04 ReZzim rizeni 0 = Vektor

motoru

107




108




Funkce programu 109

Funkce programu

Co tato kapitola obsahuje

a jak je naprogramovat tak, aby fungovaly. Vysvétluje také kontrolni mista a provozni
rezimy.
Mistni Fizeni vs. externi Fizeni

ACS580 ma dvé hlavni kontrolni mista: externi a mistni. Misto Fizeni se voli klavesou
Loc/Rem na ovladacim panelu nebo v PC nastroji.
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o | |
S PLC |
(= Programovatelny
logicky fadic) [

—|— Integrovana sbérni- I = I I I‘ :
) l
— |

I

I

I

Mistni Fizeni

| Oviadaci panel nebo PC nastroji |
I pro spusténi a udrzbu ménice |
(volitelny)

Adaptér sbérnice (Fxxx)

v
v

") Dalsi vstupy/vystupy Ize pfidat instalaci volitelného rozsifujiciho modulu /0 (CMOD-01,
CMOD-02, CHDI-01 nebo CPTC-02) do slotu ménice.

Mistni fizeni

Ridici pfikazy jsou vydavany z klavesnice ovladaciho panelu nebo z poéitace
vybaveného nastrojem pro spusténi a udrzbu ménice, kdyz je méni€ v mistnim fizeni.
ReZim fizeni otacek a to€ivého momentu je k dispozici v reZimu vektorového fizeni
motoru; rezim frekvence je k dispozici pfi pouziti rezimu skalarniho fizeni motoru (viz
parametr 19.16).

Mistni Fizeni se pouziva hlavné pfi uvadéni do provozu a udrzbé. Pfi pouziti v
mistnim Fizeni ovladaci panel vzdy potlaci zdroje externiho fidiciho signalu. Zméné
kontrolniho mista na mistni Ize zabranit parametrem 79.17.

Uzivatel mdze pomoci parametru (49.05) vybrat, jak méni¢ reaguje na preruseni
komunikace s ovladacim panelem nebo PC nastrojem. (Parametr nema zadny vliv na
externi fizeni.)

Nastaveni a diagnostika

Parametry: 19.16 Rezim mistniho fizeni...19.17 Viypnout mistni fizeni (strana 254) a
49.05 Cinnost pfi ztraté komunikace (strana 384).

Udalosti: -
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Externi Fizeni
Kdyz je méni¢ v externim (vzdaleném) fizeni, jsou vydavany Fidici povely pomoci
» svorky I/O (digitalni a analogové vstupy) nebo volitelné rozsifujici moduly I/O

* rozhrani sbérnice (prostfednictvim rozhrani integrované sbérnice nebo
volitelného modulu adaptéru sbérnice).

K dispozici jsou dvé externi kontrolni mista, EXT1 a EXT2. UzZivatel mdze vybrat
zdroje prikazu spusténi a zastaveni samostatné pro kazdé umisténi v nabidce
Primarni nastaveni (Nabidka — Primarni nastaveni — Start, stop, reference) nebo
nastavenim parametrd 20.07...20.10. Provozni rezim Ize zvolit zvIast pro kazdé
misto, coz umoznuje rychlé pfepinani mezi riznymi provoznimi rezimy, napfiklad
otackové fizeni a fizeni toCivého momentu. Vybér mezi EXT1 a EXT2 se provadi
pomoci libovolného binarniho zdroje, jako je digitalni vstup nebo Fidici slovo sbérnice
(Nabidka — Primarni nastaveni — Start, stop, reference — Sekundarni kontrolni
misto nebo parametr 19.17). Zdroj reference je volitelny pro kazdy provozni rezim
zvlast.

Nastaveni a diagnostika

Parametry: 20.01 Prikazy Ext1...20.10 Zdroj in3 Ext2 (strana 254), a 19.11 Volba
Ext1/Ext2 (strana 252).

Udalosti: -

Funkce selhani komunikace

Funkce selhani komunikace zajiStuje nepfetrzity proces bez pferudeni. Pokud dojde
ke ztraté komunikace, méni¢ automaticky zméni kontrolni misto z EXT1 na EXT2. To
umoznuje Fizeni procesu, napriklad pomoci PID regulatoru ménice. Kdyz se obnovi
puvodni kontrolni misto, méni¢ automaticky pfepne Fizeni zpét na komunikaéni sit
(EXT1).
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Blokové schéma: Vybér EXT1/EXT2 pro fizeni otacek

Vstup 1 —— Ext1 otacky ref1 Funkce
Vstup 2 — 2211 Ext1 otacky ref1
Vstup 3 __| nebo mat. funkce EXT1
Ext1 otacky refla
— Ext1 otacky ref2
Vstup 1 — Ext1 otacky ref2
Vstup 2 —{ 22 12 -
Vstup 3 | 5573 Zvolit
Vychozi =
G — EX( T1
Vstup 1 — Ext2 otacky reft Funkce ST
Vstup 2 — 22.18 Ext2 otacky ref1 -
Vstup 3 | nebo mat. funkce Volba Ext1/Ext2
Ext2 otacky refla
— Ext2 otacky ref2
Vstup 1 —— Ext2 otacky ref2 EXT2
Vstup 2 — 22 19
Vstup 3 — 22.20
Blokové schéma: Vybér EXT1/EXT2 pro fizeni kmitoctu
Vstup 1 — Ext1 fekvence Funkce
Vstup 2 — ref1 Ext1 fekvence
Vstup 3 _—_{ 28.11 ref1 nebo mat. EXT1
funkce Ext1 |
— fekvence ref1 a
Vstup 1 — Ext1 kmitocet Ext1 kmitocet
Vstup 2 — ref2 ref2 -
Zvolit
Vstup 3 — 1 28.12 28.13
Vychozi =
G — EX( T1
Vstup 1 — Ext2 kmitocet Funkce
Vstup 2 — reft Ext2 kmitocet 19.11
Vstup 3 | 28.15 ref1 nebo mat. Volba Ext1/Ext2
funkce Ext2
— kmitocet ref1 a
Vstup 1 — Ext2 kmitocet Ext2 kmitocet EXT2
Vstup 2 — ref2 ref2
Vstup 3 — 28.16 28.17
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Blokové schéma: Zdroj povoleni béhu pro EXT1

Obrazek nize zobrazuje parametry, které vybiraji rozhrani pro povoleni béhu pro
externi ovladani EXT1.

0 Nevybrano Zvolit

1 Zvoleno

o b EXT1
: DI6 6 L Béh
Di6

Embedded fieldbus EFB MCW bit 3 s

Adaptér sbérnice FBA A MCW bit 3

Gasovaci funkce Casovana funkce 1...3

Dohled 1...3
Dalsi [bit]

Kontrola

Bit v parametru

Nastaveni a diagnostika

Nabidka — Primarni nastaveni — Start, stop, reference — Sekundarni kontrolni
misto; Nabidka — Primarni nastaveni — Start, stop, reference

Parametry: 19.11 Volba Ext1/Ext2 (strana 252) a 20.01 Prikazy Ext1...20.10 Zdroj in3
Ext2 (strana 254).

Udalosti: -
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Provozni rezimy ménice

Méni¢ muze pracovat v nékolika provoznich reZzimech s rdznymi typy referenci.
Rezim je volitelny pro kazdé kontrolni misto (mistni, EXT1 a EXT2) ve skupiné
parametrt 19 Provozni reZim. NiZe je uveden pfehled riznych typl referenci a
fidicich fetézcu.

PID
|
rFr--=-=-=-=-=-=-=-=-x L -l - - 1
Reference toéivého Reference otacek Reference frekvence
) momentu ; Skupina parametrti 22 Skupina parametrt 28
Skupina parametri 26 Retéz| Volba referencnich Retéz referencni
referenéniho momentu otadek frekvence
Rezim vektorového fizeni Rezim skalarniho fizeni
motoru motoru
Regulator tocivého Ovladac¢ frekvence
momentu

Nasleduje podrobné&jsi znazornéni typu referenci a Fidicich fetézcu. Cisla stranek
odkazuji na podrobna schémata v kapitole Schémata Fidiciho retézce.




Reference procesu PID a vybér

zdroje zpétné vazby

(o 567)

7

Procesni PID regulator
(p 568)
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Reference tocivého Reference otacek Reference frekvence
momentu vybér zdroje | vybér a modifikace zdroje
vybér a modifikace zdroje (p 558) (p 556...557)
(p 564)
L

Volba zdroje reference
otacek Il

(p 559)

7

Rampovani a tvarovani
reference otacek

(p 560)

XL

Vypocet chyby otacek
(p 5617)

Ovlada¢ otacek
(p 563)

Vi

Vybér reference pro regulator
to¢ivého momentu
(p 564)

5L

Omezeni to¢ivého momentu
(p 566)

N Z

Rezim skalarniho Fizeni
motoru

RezZim vektorového fizeni
motoru

Regulator to¢ivého Ovladac¢ frekvence

momentu
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Rezim fizeni otacek
Motor sleduje referenéni otacky dané ménici. Tento rezim Ize pouzit s odhadovanymi
otackami pouZitymi jako zpétna vazba.

Rizeni otagek je k dispozici jak pomoci mistniho, tak externiho ovladani.
Podporovano je pouze pfi vektorovém fizeni motoru.

Rizeni otadek vyuziva fetézec reference otadek. Vyberte referenci otadek s
parametry ve skupiné 22 Volba referencnich otacek na strané273.

Nastaveni a diagnostika
Skupina parametr(: 22 Volba referenénich otacek (strana 273).

Udalosti: -

Rezim rizeni to¢ivého momentu

Todivy moment motoru sleduje referenci toivého momentu zadanou ménigi. Rizeni
toCivého momentu je k dispozici jak pomoci mistniho, tak externiho ovladani.
Podporovano je pouze pfi vektorovém fizeni motoru.

Rizeni togivého momentu vyuZiva fetézec reference togivého momentu. Vyberte
referenci to¢ivého momentu s parametry ve skupiné 26 Retéz referenéniho momentu
na strané 292.

Nastaveni a diagnostika

Skupina parametr(: 26 Retéz referenéniho momentu (strana 292).

Udalosti: -

Rezim fizeni frekvence

Motor sleduje referenci frekvence poskytnutou ménigi. Rizeni frekvence je k dispozici
jak pomoci mistniho, tak externiho ovladani. Podporovano je pouze pfi skalarnim
fizeni motoru.

Rizeni frekvence pouziva Fetéz referenéni frekvence. Vyberte referenci frekvence s
parametry ve skupiné 28 Retéz referenéni frekvence na strané 296.

Nastaveni a diagnostika

Skupina parametr(i: 28 Retéz referenéni frekvence (strana 296).

Udalosti: -
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Specialni rezimy Fizeni

Kromé vy$e uvedenych rezimu fizeni jsou k dispozici nasledujici specialni rezimy
fizeni:

Procesni PID regulator. DalSi informace najdete v ¢asti Procesni PID regulator
(strana 132).

RezZimy nouzového zastaveni OFF1 a OFF3: Méni¢ se zastavi podél definované
zpomalovaci rampy a zastavi se modulace ménice, viz ¢ast Nouzové zastaveni
(strana 184).

Rezim jogging: Po aktivaci signalu jogging se ménic spusti a zrychli na
definované otacky. Dal$i informace najdete v Casti Jogging (strana 173).
Predmagnetizace: DC magnetizace motoru pfed spusténim. Dal$i informace
najdete v ¢asti Pfredmagnetizace (strana 169).

Drzeni DC: Blokovani rotoru pfi (téméF) nulovych otackach uprostfed normainiho
provozu. Dal$i informace najdete v €asti Pridrzeni DC (strana 170).

Predehfev (ohfev motoru): Udrzovani teploty motoru pfi zastaveni ménice. DalSi
informace najdete v €asti Pfedehrev (antikondenzacni ohfev motoru)
(strana 171).

Nastaveni a diagnostika

Skupiny parametr(i: 06 Ridici a stavova slova (strana 215), 20 Start/stop/smér (strana
254), 22 Volba referencnich otacek (strana 273), 23 Rampa referencnich otacek
(strana 282 a 40 Nastaveni 1 pro vybér zdroje aktivace PID (strana 355).

Udalosti: -
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Konfigurace a programovani ménice

Program Fizeni ménice vykonava hlavni fidici funkce, v€etné fizeni otacek, tocivého
momentu a frekvence, logiky ménice (start/stop), I/O, zpétné odezvy, komunikaénich
a ochrannych funkci. Funkce Fidiciho programu jsou konfigurovany a programovany
pomoci parametra.

Program ovladani ménice

Rizeni otagek
Rizeni momentu
Frequency control
PID regulator
Logika ménice
Rozhrani I/O
Rozhrani sbérnice
Ochrany

Konfigurace pomoci parametru

Parametry konfiguruji vSechny standardni operace ménice a lze je nastavit pomoci

» ovladaciho panelu, jak je popsano v kapitole Ovladaci panel

» PC nastroje pro spusténi a udrzbu ménice, jak je popsano v pfirucce Drive
composer user’s manual (3AUA0000094606 [anglicky]), nebo

+ rozhrani sbérnice, jak je popsano v kapitolach Rizeni ze sbérnice prostfednictvim
rozhrani integrované sbérnice (EFB) a Rizeni ze sbérnice prostfednictvim
adaptéru sbérnice.

V8echna nastaveni parametr(i se automaticky ukladaji do trvalé paméti ménice.
Pokud je vSak pro Fidici jednotku méni€e pouzit externi stejnosmérny napajeci zdroj
+24 V, ABB dlrazné doporucuje ulozit nastaveni pomoci parametru 96.07 Rucni
uloZeni parametru pfed vypnutim fidici jednotky po provedeni jakychkoli zmén
parametrq.

V pfipadé potfeby Ize vychozi hodnoty parametr( obnovit parametrem 96.06
Obnoveni parametru.

Nastaveni a diagnostika

Parametry: 96.06 Obnoveni parametru...96.07 Rucni uloZeni parametru
(strana 419).

Udalosti: -
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Adaptivni programovani

BézZné mlze uzivatel Fidit provoz méni¢e parametry. Standardni parametry v§ak maji
pevnou sadu moznosti nebo rozsah nastaveni. Pro dal$i pfizplsobeni provozu
ménice Ize ze sady funkénich blokl vytvofit adaptivni program.

PC nastroj pro spusténi a udrzbu ménice (verze 1.10 nebo novéjsi, k dispozici
samostatné) ma funkci adaptivniho programovani s grafickym uzivatelskym
rozhranim pro vytvareni vlastniho programu. Funkéni bloky zahrnuji obvyklé
aritmetické a logické funkce a také napfiklad bloky vybéru, porovnani a €asovani.
Adaptivni program se provadi na ¢asové urovni 10 ms.

Jako vstup pro program Ize pouzit fyzické vstupy, informace o stavu ménice,
skute¢né hodnoty, konstanty a parametry. Vystup programu lze pouzit napfiklad jako
spoustéci signal, externi udalost nebo referenci, nebo maze byt pfipojen k vystuptim
meénice. V tabulce niZe je uveden seznam dostupnych vstupu a vystup(.

Pokud pfipojite vystup adaptivniho programu k parametru vybéru, ktery je
parametrem ukazatele, bude parametr vybéru chranén proti zapisu.

Priklad

Pokud je parametr 31.01 Zdroj externi udalosti 1 pfipojen k vystupu adaptivniho
programovaciho bloku, je hodnota parametru zobrazena jako Adaptivni program na
ovladacim panelu nebo na PC nastroji. Parametr je chranén proti zapisu (= vybér
nelze zménit).

Stav adaptivniho programu je zobrazen pomoci parametru 07.30 Stav adaptivniho
programu. Adaptivni program Ize deaktivovat pomoci 96.70 Adaptivni program
nepovolen.

DalSi informace najdete v Adaptive programming application guide
(3AXD50000028574 [anglicky].

Dostupné vstupy pro adaptivni program

Vstup | Zdroj

/0

DI1 10.02 Stav opozdény DI, bit 0
DI2 10.02 Stav opoZdény DI, bit 1
DI3 10.02 Stav opoZdény DI, bit 2
Dl4 10.02 Stav opozdény DI, bit 3
DI5 10.02 Stav opoZdény DI, bit 4
Dl6 10.02 Stav opoZdény DI, bit 5
Al1 12.11 Aktualni hodnota Al1
Al2 12.21 Aktualni hodnota Al2
Skutecné signaly

Otacky motoru 01.01 PouZzité otacky motoru
Vystupni frekvence 01.06 Vystupni frekvence
Proud motoru 01.07 Proud motoru

Tocivy moment motoru 01.10 Toc¢ivy moment motoru
Vykon motoru na hfideli 01.17 Vykon motoru na hrideli
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Dostupné vstupy pro adaptivni program

Vstup Zdroj

Stav

Povoleno 06.16 Stavové slovo 1 ménice, bit 0
Potlaceno 06.16 Stavové slovo 1 ménice, bit 1
Pripraven ke spusténi 06.16 Stavové slovo 1 ménice, bit 3
Vypnuto 06.11 Hlavni stavové slovo, bit 3

V referenci 06.11 Hlavni stavové slovo, bit 8
Omezujici 06.16 Stavové slovo 1 ménice, bit 7
Ext1 aktivni 06.16 Stavové slovo 1 ménice, bit 10
Ext2 aktivni 06.16 Stavové slovo 1 ménice, bit 11

Uloziste dat

Ulozigté dat 1 real32

47.01 Ulozisté dat 1 real32

Ulozisté dat 2 real32

47.02 Ulozisté dat 2 real32

Ulozisté dat 3 real32

47.03 Ulozisté dat 3 real32

Ulozigté dat 4 real32

47.04 Ulozisté dat 4 real32

Vystupy dostupné adaptivnimu programu

Vystup Cil

/0

RO1 10.24 Zdroj RO1

RO2 10.27 Zdroj RO2

RO3 10.30 Zdroj RO3

AO1 13.12 Zdroj AO1

AO2 13.22 Zdroj AO2

Spustit kontrolu

Volba Ext1/Ext2 19.11 Volba Ext1/Ext2
Povolit béh 1 20.12 Zdroj povoleni béhu 1

Pfikaz Ext1 in1

20.03 Zdroj in1 Ext1

Pfikaz Ext1 in2 20.04 Zdroj in2 Ext2
Ext1in3 cmd 20.05 Zdroj in3 Ext1
Pfikaz Ext2 in1 20.08 Zdroj in1 Ext2
Pfikaz Ext2 in2 20.09 Zdroj in2 Ext2

Ext2 in3 cmd

20.10 Zdroj in3 Ext2

Reset poruchy

31.11 Volba resetovani poruchy

Rizeni otacek

Reference otacek Ext1

22.11 Ext1 otacky ref1

Proporcionalni zisk otacek

25.02 Proporcionalni zisk otacek

Integraéni doba otacek

25.03 Integracni doba otacek

Doba rozbéhu 1

23.12 Doba rozbéhu 1

Doba dobéhu 1

23.13 Doba dobéhu 1

Rizeni frekvence

Reference frekvence Ext1

28.11 Ext1 fekvence ref1

Rizeni momentu

Reference tocivého momentu
Ext1

26.11 Zdroj referencniho momentu 1

Reference to¢ivého momentu
Ext2

26.12 Zdroj referenéniho momentu 2

Funkce omezeni

Minimalni to¢ivy moment 2

30.21 Zdroj min momentu 2

Maximalini togivy moment 2

30.22 Zdroj max momentu 2




Vystupy dostupné adaptivnimu programu

Vystup

Cil

Udéalosti

Externi udalost 1

31.01 Zdroj externi udalosti 1

Externi udalost 2

31.03 Zdroj externi udalosti 2

Externi udalost 3

31.05 Zdroj externi udalosti 3

Externi udalost 4

31.07 Zdroj externi udalosti 4

Externi udalost 5

31.09 Zdroj externi udalosti 5

Ulozisté dat

Ulozisté dat 1 real32

47.01 Ulozisté dat 1 real32

Ulozisté dat 2 real32

47.02 Ulozisté dat 2 real32

Ulozisté dat 3 real32

47.03 Ulozisté dat 3 real32

Ulozisté dat 4 real32

47.04 Ulozisté dat 4 real32

PID proces

Set 1 reference 1

40.16 Set 1 — zdroj reference 1

Set 1 reference 2

40.17 Set 1 — zdroj reference 2

Set 1 zpétna vazba 1

40.08 Set 1 — zdroj zpétné vazby 1

Set 1 zpétna vazba 2

40.09 Set 1 — zdroj zpétné vazby 2

Set 1 zisk

40.32 Set 1 — zisk

Set 1 integra¢ni doba

40.33 Set 1 — integraéni doba

Set 1 rezim sledovani

40.49 Set 1 — rezim sledovani

Set 1 reference sledovani

40.50 Set 1 — volba ref sledovani

Funkce programu 121

Porucha adaptivniho programu a formaty pomocného kédu

Format pomocného kédu:

Bity 24-31: Cislo stavu

| Bity 16-23: &islo bloku

| Bity 0—15: chybovy kod

Pokud je €islo stavu nula, ale &islo bloku ma hodnotu, porucha souvisi s funkénim
blokem v zakladnim programu. Pokud je €islo stavu i €islo bloku nula, porucha je

obecna porucha, ktera nesouvisi s konkrétnim blokem.

Viz porucha 64A6.

Sekvenéni program

Adaptivni program m(iZze obsahovat ¢asti zakladniho programu a sekvenéniho
programu. Kdyz je adaptivni program v bézicim rezimu, zakladni program bézi
nepfetrzité. Funkce zakladniho programu se programuje pomoci funkénich blokl a
systémovych vstupu a vystup(.

Sekvenéni program je stavovy automat. To znamena, Ze najednou je spustén pouze
jeden stav sekvenéniho programu. Sekvenéni program muzete vytvofit pfidanim
stavd a programovanim stavovych programt pomoci stejnych programovych prvkud
jako v zakladnim programu. Pfechody stavu mlzete programovat pfidanim vystup(
pfechodu stavu do stavovych programu. Pravidla pfechodu stavl se programuji

pomoci funkénich blok.

Cislo aktivniho stavu sekvenéniho programu je zobrazeno parametrem 07.31 Stav

sekvence AP.




122 Funkce programu

Nastaveni a diagnostika

Skupiny parametr(i: 01 Skuteéné hodnoty (strana 207), 06 Ridici a stavova slova
(strana 215), 07 Systémové informace (strana 221), 10 Standardni DI, RO

(strana 223), 12 Standardni Al (strana 233), 13 Standardni AO (strana 238),

19 Provozni rezim (strana 252), 20 Start/stop/smér (strana 254), 23 Rampa
referenénich otadek (strana 282), 25 Rizeni otadek (strana 286), 26 Retéz
referenéniho momentu (strana 292), 30 Meze (strana 306), 31 Poruchové funkce
(strana 314), 40 Nastaveni 1 pro vybér zdroje aktivace PID (strana 355), 47 UloZisté
dat (strana 383), a 96 Systém (strana 416).

Udalost: 64A6 Adaptivni program (strana 507).
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Ovladaci rozhrani

Programovatelné analogové vstupy

Ridici jednotka m& dva programovatelné analogové vstupy. Kazdy ze vstupt Ize
nezavisle nastavit jako napétovy (0/2...10 V) nebo proudovy (0/4... 20 mA) vstup s
parametry. Kazdy vstup Ize filtrovat, invertovat a $kalovat.

Nastaveni a diagnostika
Skupina parametra: 12 Standardni Al (strana 233).

Udalosti: -

Programovatelné analogové vystupy

Ridici jednotka méa dva proudové (0...20 mA) analogové vystupy. Analogovy vystup 1
Ize nastavit jako napétovy (0/2...10 V) nebo proudovy (0/4...20 mA) vystup s
parametrem. Analogovy vystup 2 vzdy pouziva proud. Kazdy vystup Ize filtrovat,
invertovat a Skalovat.

Nastaveni a diagnostika
Skupina parametru: 13 Standardni AO (strana 238).

Udalosti: -

Programovatelné digitalni vstupy a vystupy
Ridici jednotka méa $est digitalnich vstupt.

Digitalni vstup DI5 Ize pouZit jako kmitoCtovy vstup. Na ovladacim panelu se
zobrazuje pouze pfislusny vybér.

Digitalni vstup DI6 Ize pouzit jako vstup termistoru.

Sest digitalnich vstupt Ize pfidat pomoci rozsifovaciho modulu digitalniho vstupu
CHDI-01 115/230 V a jeden digitalni vystup pomoci multifunkéniho rozsifujiciho
modulu CMOD-01.

Nastaveni a diagnostika

Skupiny parametr(: 10 Standardni DI, RO (strana 223) a 11 Standardni DIO, FI, FO
(strana 232).

Udalosti: -

Programovatelny kmitoétovy vstup a vystup
Digitalni vstup DI5 Ize pouzit jako kmito€tovy vstup.

Kmitoc¢tovy vystup Ize implementovat pomoci multifunkéniho rozsifujiciho modulu
CMOD-01.
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Nastaveni a diagnostika

Skupiny parametrl: 70 Standardni DI, RO (strana 223) a 11 Standardni DIO, FI, FO
(strana 232).

Udalosti: -

Programovatelné reléové vystupy

Ridici jednotka ma tfi reléové vystupy. Signal, ktery ma byt indikovan vystupy, Ize
zvolit pomoci parametrd.

Dva reléové vystupy Ize pfidat pomoci multifunkéniho rozsifujiciho modulu CMOD-01
nebo rozsifujiciho modulu digitalniho vstupu CHDI-01 115/230 V.

Nastaveni a diagnostika
Skupina parametra: 10 Standardni DI, RO (strana 223).
Udalosti: -

Programovatelna rozsireni 1/0

Vstupy a vystupy Ize pfidavat pomoci multifunkéniho rozsifujiciho modulu CMOD-01
nebo CMOD-02 nebo rozsifujiciho modulu digitalniho vstupu CHDI-01 115/230 V.
Modul je namontovan na volitelném slotu 2 fidici jednotky.

V nasledujici tabulce je uveden pocet I/O na Fidici jednotce a také volitelné moduly
CMOD-01, CMOD-02 a CHDI-01.

Digitélni | Digitalni | Digitalni | ~1alo | Analo- | oo eove
ekl A gové gové .
Umisténi vstupy vystupy 110 vstupy vystupy vystupy
(DI) (DO) (DIO) (Al) (AO) (RO)
Ridici 6 - - 2 2 3
jednotka
CMOD-01 - 1 - - - 2
CMOD-02 - - - - - 1 (nelze
konfigurovat)

CHDI-01 6 (115/230 V) - - - - 2

Rozsifujici modul I/O Ize aktivovat a konfigurovat pomoci skupiny parametrd 15.

CMOD-02 nabizi kromé reléového vystupu (nekonfigurovatelného) také vstup
+24VDC/AC a vstup termistoru.

Poznamka: Skupina konfiguraénich parametrii obsahuje parametry, které zobrazuji
hodnoty vstupl na rozsifujicim modulu. Tyto parametry jsou jedinym zplsobem
vyuziti vstupl na rozsifujicim modulu 1/O jako zdroja signalu. K pfipojeni ke vstupu
vyberte v parametru vybéru zdroje nastaveni Dal$i a poté ve skupiné 15 urCete
prislusny parametr hodnoty (a bit, pro digitalni signaly).
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Poznamka: S CHDI-01 mdzete pouzit az Sest dalSich digitalnich vstupt. CHDI-01
neovliviuje standardni digitalni vstupy na fidici jednotce.

Nastaveni a diagnostika

Skupina parametrd: 15 RozSifujici I/O modul (strana 244).

Udalosti: -

Rizeni ze sbérnice

Méni¢ Ize prostfednictvim rozhrani sbérnice pfipojit k nékolika rdznym
automatizaénim systémim. Viz kapitoly Rizeni ze sbérnice prostrednictvim rozhrani
integrované sbérnice (EFB) (strana 509) a Rizeni ze sbérnice prostfednictvim
adaptéru sbérnice (strana 539).

Nastaveni a diagnostika

Skupiny parametr(: 50 Adaptér sbérnice (FBA) (strana 386), 51 FBA A — nastaveni
(strana 390), 52 FBA52 A — datovy vstup (strana 392), a 563 FBA A — datovy vystup
(strana 392) a 58 Integrovana sbhérnice (strana 393).

Udalosti: -

Ovladani aplikace

Rampovani reference

Doby zrychlovani a zpomalovani Ize individualné nastavit pro referenci otacek,
togivého momentu a frekvence (Menu — Primarni nastaveni — Rampy).

U reference otacek nebo frekvence jsou rampy definovany jako ¢as potfebny k
rozbéhu nebo dobéhu meéni¢e mezi nulovou rychlosti nebo frekvenci a hodnotou
definovanou parametrem 46.07 nebo 46.02. Uzivatel mize pfepinat mezi dvéma
pfednastavenymi sadami ramp pomoci binarniho zdroje, jako je digitalni vstup. Pro
referenci otacek a frekvence Ize také ovladat tvar rampy.

U reference togivého momentu jsou rampy definovany jako ¢as potfebny k pfepnuti
reference mezi nulovym a jmenovitym tocivym momentem motoru (parametr 01.30).

Proménlivy sklon

Proménlivy sklon reguluje sklon rampy otaCek b&hem zmény reference. S touto
funkci Ize pouzivat konstantné proménnou rampu. Viz parametry 23.28 a 23.29.

Proménlivy sklon je podporovan pouze v dalkovém rezimu.

Specialni zrychlovaci/zpomalovaci rampy

Doby zrychleni/zpomaleni pro funkci jogging Ize definovat samostatné; viz ¢ast
Jogging (strana 173).
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Mira zmény pro funkci motorpotenciometru (strana 758) je nastavitelna. Stejna mira
plati v obou smérech.

Pro nouzové zastaveni Ize definovat zpomalovaci rampu (rezim ,Off3%).

Nastaveni a diagnostika

Nabidka — Primarni nastaveni — Rampy

Parametry:

* Rampovani reference otacek: Parametry 23.11 Volba nastaveni rampy...
23.15 Doba dobéhu 2 (strana 282) a 46.01 Skélovani otadek (strany 379).

+ Rampovani reference to&ivého momentu: Parametry 01.30 Skélovani
Jjmenovitého momentu (strana 208), 26.18 Doba rozbéhu momentu a 26.19
Doba dobéhu momentu(strany 295).

* Rampovani reference frekvence: Parametry 28.71 Volba nastaveni rampy
frekvence...28.75 Doba dobéhu frekvence 2 (strana 303) a 46.02 Skélovani
frekvence (strany 380).

« Jogging: Parametry 23.20 Doba rozbéhu pfi joggingu a 23.21 Doba dobéhu
pfi joggingu (strana 283).

* Motorpotenciometr: Parametr 22.75 Doba rampy motorpotenciometru
(strana 2817).

* Nouzové zastaveni (rezim ,0ff3“): Parametr 23.23 Doba nouzového zastaveni
(strana 284).

*  Proménlivy sklon: Parametry 23.28 Povoleni proménlivého sklonu
(strana 284) a 23.29 Pomér proménlivého sklonu(strana 284).

Udalosti: -

Konstantni otacky/frekvence

Konstantni otacky a frekvence jsou pfeddefinované reference, které Ize rychle aktivovat,
napriklad prostfednictvim digitalnich vstupll. Definovat Ize az 7 konstantnich rychlosti pro
fizeni otacek a 7 konstantnich frekvenci pro fizeni frekvence.

VAROVANI: Konstatni otagky a frekvence potladuji normalni referenci bez
ohledu na to, odkud reference pochazi.

Nastaveni a diagnostika

Nabidka — Primarni nastaveni — Start, stop, reference — Konstantni frekvence
Nabidka — Primarni nastaveni — Start, stop, reference — Konstantni otacky

Skupiny parametrd: 22 Volba referenénich otadéek (strana 273) a 28 Retéz referenéni
frekvence (strana 296).

Udalosti: -
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Kritické otacky/frekvence

Kritické otaCky (nékdy nazyvané ,rychlosti pfeskakovani) Ize pfeddefinovat pro
aplikace, kde je nutné vyhnout se urcitym rychlostem motoru nebo rozsahiim otacek
napftiklad kvuli problémdm s mechanickou rezonanci.

Funkce kritickych otacek brani tomu, aby se reference zdrzovala v kritickém pasmu
delSi dobu. Kdyz reference (22.87 Aktualni referencni otacky 7) vstupuje do
kritického rozsahu, vystup funkce (22.01 Ref otacky neomezeny) se zablokuje, dokud
reference neopusti rozsah. Jakakoli okamzita zména vystupu je vyhlazena funkci
rampovani dale v referenénim Fetézci.

KdyZ méni¢ omezuje povolené vystupni rychlosti/frekvence, omezuje se na

nizka) pfi akceleraci z klidového stavu, pokud reference otacek neprekracuje horni
mez kritickych otacek/frekvence.

Tato funkce je k dispozici také pro skalarni ovladani motoru s referenéni frekvenci.
Vstup funkce je zobrazen pomoci 28.96 Akt ref frekvence 7.

Priklad
Ventildtor ma vibrace v rozsahu 540...690 ot/min a 1380...1560 ot/min. Aby se méni¢

témto rychlostnim rozsahdm vyhnul,

+ funkci kritickych ota¢ek zapnutim bitu 0 parametru 22.51 Funkce kritickych otacek
a

» nastavte rozsahy kritickych ota¢ek podle obrazku nize.

22.01 Ref otacky neomezeny (ot/min)

(vystup funkce)
A 1 Odst. 22.52 = 540 ot/min
1560 |- 2 Odst. 22.53 = 690 ot/min
1380 | 3 Odst. 22.54 = 1380 ot/min
600 | 4 Odst. 22.55 = 1560 ot/min
540 | /

- - 22.87 Aktualni referencni otacky 7 (ot/min)
1 2 3 4 (vstup funkce)
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Nastaveni a diagnostika

Parametry:

» Kiritické otacky: Parametry 22.01 Ref otacky neomezeny (strana 273), 22.51
Funkce kritickych otacek...22.57 Kritické otacky 3 vysokeé (strana 279) a 22.87
Aktualni referencni otacky 7 (strana 282).

+ Kritické frekvence: Parametry 28.51 Funkce kritické frekvence...28.57 Kriticka
frekvence 3 vysoka (strana 302) a 28.96 Akt ref frekvence 7 (strana 306).

Udalosti: -

Automatické ladéni regulatoru otacek

Regulator otacek ménice Ize automaticky nastavit pomoci funkce automatického
ladéni. Automatické ladéni je zalozeno na odhadu mechanické ¢asové konstanty
(setrvacnosti) motoru a stroje.

Postup automatického ladéni provede motor fadou cykld zrychleni/zpomaleni, jejichz
pocet Ize upravit parametrem 25.40. Vy$8i hodnoty pfinesou pfesnéjsi vysledky,
zvlasté pokud je rozdil mezi pocatecnimi a maximalnimi otackami maly.

Reference maximalniho to¢ivého momentu pouzita béhem automatického ladéni
bude pocatec¢ni to€ivy moment (ij. tocivy moment pfi aktivaci postupu) plus 25.38,
pokud neni omezena limitem maximalniho toivého momentu (skupina parametrt 30
Meze) nebo jmenovitym to&ivym momentem motoru (99 Udaje motoru). Vypo&itané
maximalni otacky béhem postupu jsou pocatecni otacky (tj. otacky pfi aktivaci rutiny)
+ 25.39, pokud nejsou omezeny parametrem 30.72 nebo 99.09.

Nize uvedeny diagram ukazuje chovani otacek a to€ivého momentu béhem postupu
automatického ladéni. V tomto pfikladu je 25.40 nastaven na 2.

Pocateéni togivy moment +
[25.38]

Pocatecni toCivy moment

Posatedni otagky + [25.39]

Pocatecni otacky
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Poznamky:

* Pokud méni¢ béhem postupu nedokaze produkovat pozadovany brzdici vykon,
vysledky budou zalozeny pouze na fazich zrychleni a nebudou tak pfesné jako u
plného brzdiciho vykonu.

» Na konci kazdé faze zrychleni motor mirné pfekroci vypocitané maximalni otacky.

Pred aktivaci postupu automatického ladéni

Predpoklady pro provedeni postupu automatického ladéni jsou:

* ldentifikani béh motoru (ID chod) byl uspésSné dokoncen

* Meze otacek a to¢ivého momentu (skupina parametri 30 Meze) byly nastaveny
* Ménic¢ byl spustén a bézi v rezimu Fizeni otacek.

Po splnéni téchto podminek Ize pomoci parametru 25.33 (nebo nim zvolenym
zdrojem signalu) aktivovat automatické ladéni.

Rezimy automatického ladéni

Automatické ladéni Ize provadét tfemi riznymi zplsoby v zavislosti na nastaveni
parametru 25.34. VVybéry Hladky, Normaini a Tésny definuji, jak ma reference
toCivého momentu ménice reagovat na skok reference ota€ek po naladéni. Vybér
Hladky vytvofi pomalou, ale robustni odezvu; Tésny zpusobi rychlou odezvu, ale pro
nékteré aplikace mozna pfili§ vysoké hodnoty zesileni. Obrazek nize ukazuje
rychlostni odezvy pfi skoku reference otacek (obvykle 1...20 %).

A: Nedostate¢né kompenzovano

B: Normalné naladéno (automatické ladéni)

C: Normalné naladéno (ruéné). Lepsi dynamicky vykon nez u B.
D: Nadmérné kompenzovany ovlada¢ otacek
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Vysledky automatického ladéni

Na konci uspésného postupu automatického ladéni se jeho vysledky automaticky
pfenesou do parametru

» 25.02 (proporcionalni zisk regulatoru otacek)

» 25.03 (doba integrace regulatoru otacek)

» 25.37 (mechanicka ¢asova konstanta motoru a stroje).

Presto je stale mozné ruéné upravit zisk ovladace, ¢as integrace a ¢as derivace.

Na nasledujicim obrazku je zjednodu$ené blokové schéma ovlada¢ otacek. Vystup
ovladace je referenci pro ovlada¢ to€ivého momentu.

Derivat
zrychleni
kompenzace

Proporcionaini,

Otacky +_ Chyba integralni + +Toéivy moment
reference % hodnota &l reference

Derivat

Skutecné otacky

Indikace varovani

Varovna zprava AF90 se vygeneruje, pokud se postup automatického ladéni
nedokongi Uspésné. DalSi informace naleznete v kapitole Zjistovani poruch
(strana 4817).

Nastaveni a diagnostika

Skupiny parametrd: 25 Rizeni otaéek (strana 286), 30 Meze (strana 306) a 99 Udaje
motoru (strana 433).

Parametry: 25.02 Proporcionalni zisk otacek (strana 287), 25.03 Integracni doba
ota&ek (strana 287), 25.33 Automatické ladéni regulatoru otééek...25.40 Cas
opakovani aut. ladéni (strana 290), 30.12 Maximalni otacky (strana 308) a
99.09 Jmenovité otacky motoru (strana 435).

Udalost: AF90 Automatické ladéni regulatoru otacek (strana 493).
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Krivka zatéze uzivatele
Kfivka zatéze uzivatele poskytuje kontrolni funkci, ktera monitoruje vstupni signal
jako funkci frekvence nebo otacek a zatizeni. Zobrazuje stav sledovaného signalu a

muZze vydat varovani nebo poruchu na zakladé naruseni profilu definovaného
uzivatelem.

Kfivka zatéze uzivatele se sklada z kfivky pretizeni a nedostate¢ného zatizeni, nebo
pouze z jedné z nich. Kazda kfivka je tvofena péti body, které predstavuji
monitorovany signal jako funkci frekvence nebo otacek.

Na nize uvedeném pfikladu je kfivka zatéze uzivatele vytvofena ze jmenovitého
toc¢ivého momentu motoru, ke kterému je pfipo¢ten a odecten 10 % okraj. Okrajové
kfivky definuji pracovni obalku motoru, takze je mozné dohlizet, Casovat a detekovat
odchylky mimo obalku.

Tocivy moment motoru / jmenovity tocivy moment

1.2

- —
—
0,4 /

02 1)
(2)
0,0 —

0 5
Vystupni frekvence (Hz)
1 = kffivka pretizeni (pét bodu)

2 = Nominalni kfivka zatizeni procesu
3 = Kfivka nedostate¢ného zatizeni (pét bodl)

Nastavit Ize varovani pfed pretizenim a/nebo poruchu, pokud monitorovany signal
zustane po definovanou dobu nepfetrzité nad kfivkou pretizeni. Nastavit Ize varovani
a/nebo poruchu pfi nedostate¢ném zatizeni, pokud monitorovany signal zGistane po
stanovenou dobu nepfetrZité pod nedostate¢nym zatiZzenim.

Pretizeni Ize napfiklad pouzit k monitorovani zabéru pilového kotouce nebo pfilis
vysokého zatiZzeni ventilatoru.

Nedostatec¢né zatizeni Ize napfiklad pouzit k monitorovani poklesu zatéze a
prasknuti dopravnich pasu nebo pasu ventilator(.
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Nastaveni a diagnostika

Skupina parametr(: 37 Krivka zatéze uzivatele (ULC) (strana 352).

Udalosti: AGE6 ULC konfigurace (strana 489), AS8BE Varovani pred pretizenim ULC
(strana 492), A8BF Varovani pred nedostatecnym vytizenim ULC (strana 492), 8001
Porucha nedostatecného vytizeni ULC (strana 504), 8002 Porucha pretizeni ULC
strana 504).

Kontrolni makra

Kontrolni makra jsou pfeddefinované sady parametr(i a konfigurace 1/O. Viz kapitola
Kontrolni makra (strana 79).

Procesni PID regulator

V ménici jsou zabudovany dva procesni PID regulatory (PID sada 1 a PID sada 2).
Radi¢ Ize pouZit k fizeni procesnich promé&nnych, jako je tlak nebo priitok v potrubi
nebo hladina kapaliny v zasobniku.

U procesniho PID regulatoru je k ménici pfipojena procesni reference (reference)
namisto reference otacek. Skute¢na hodnota (zpétna vazba procesu) se také
prenese zpét do ménice. Procesni PID regulator upravuje otacky ménice tak, aby
méfené procesni mnozstvi (skute¢na hodnota) zUstalo na poZzadované urovni
(reference). To znamena, Ze uZivatel nemusi nastavovat referenci frekvence / ota¢ek
/ to¢ivého momentu na ménici, ale méni¢ upravuje svou ¢innost podle procesu PID.

Nize uvedeny zjednodusené blokové schéma ilustruje procesni PID regulator.
Podrobnégjsi blokova schémata najdete na stranach 567 a 568.

Reference ——
Omezeni
PID Retézecreference
Filtr proces +%+ frekvengg,'otééek
nebo tocivého

All —P Skuteéné : > momentu
Al2 —m hodnoty
coe procesu
FBA — |

Méni¢ obsahuje dvé kompletni sady nastaveni procesniho PID regulatoru, které Ize v
pfipadé potreby stfidat; viz parametr 40.57 Volba set1/set2 PID.

Poznamka: Procesni PID regulator je k dispozici pouze v externim Fizeni; viz €ast
Mistni Fizeni vs. externi fizeni (strana 109).
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Rychla konfigurace procesniho PID regulatoru

1. Aktivujte procesni PID regulator: Nabidka — Primarni nastaveni — PID — PID
regulatory

2. Vyberte zdroj zpétné vazby: Nabidka — Primarni nastaveni — PID — Zpétna
vazba

3. Vyberte zdroj reference: Nabidka — Primarni nastaveni — PID — Reference

4. Nastavte zisk, integracni ¢as, derivacni ¢as: Nabidka — Primarni nastaveni —
PID - Ladéni

5. Nastavte vystupni limity PID: Nabidka — Primarni nastaveni — PID — PID vystup

6. Vyberte vystup PID regulatoru jako zdroj, napfiklad 22.11 Ext1 otacky reft:
Nabidka > Primarni nastaveni > Start, stop, reference > Reference od

Funkce klidového rezimu a zesileni pro procesni PID regulator

Funkce klidového rezimu je vhodna pro aplikace s PID regulatorem, kde se méni
spotfeba, jako jsou systémy Cerpani Cisté vody. PFi pouziti zcela zastavi Cerpadlo pfi
nizké spotfebé misto toho, aby Cerpadlo bézelo pomalu pod G&innym provoznim
rozsahem. Nasledujici pfiklad vizualizuje pouziti funkce.

Priklad: Mé&nic fidi tlakové Cerpadlo. Spotfeba vody v noci klesa. Procesni PID
regulator tedy snizuje otacky motoru. Kvuli pfirozenym ztratam v potrubi a nizké
ucinnosti odstredivého Cerpadla pfi nizkych otackach by se vS§ak motor nikdy
neprestal otacet. Funkce klidového rezimu detekuje pomalou rotaci a po uplynuti
prodlevy klidového rezimu zastavi zbyte¢né Cerpani. Ménic se prepne do klidového
rezimu a stale sleduje tlak. Cerpani se obnovi, kdyZ tlak poklesne pod predem
definovanou minimalini hladinu a uplynula prodleva probuzeni.

Uzivatel mize prodlouzit dobu klidového rezimu PID pomoci funkce zesileni. Funkce
zesileni zvysSuje referenci procesu na pfedem stanovenou dobu, nez ménic prejde do
rezimu klidového rezimu.
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STOP

Reference Doba zesileni klidového rezimu (40.45)
o .
Krok zesileni klidového rezimu _ _ _ _
(40.46)1
: : » Cas
Skutecné hodnota : ' Prodleva
A ' ! probuzeni (40.48)
Neinvertovany ! : —
(40.31 = Neni invertovan (Ref — Fbk)) | \ I
Urovefi probuzeni SR Y A
(Reference — odchylka probuzeni [40.47]) ! ! , , .
T 7 T T » Cas
Skuteénd hodnota : : : :
A : : b
Uroved probuzeni _ T 7 N
(Reference + odchylka probuzeni [40.47]) ' :
Invertovany (40.31 = Invertovan (Fbk — Ref)) X
: » Cas
Otacky motoru ' : ! !
t. = Prodleva klidového " Kiidovy rezim
rezimu (40.44) ! —
t<ty ' tsq : : :
Klidova droveii \ /N . _ L :
(40.43) ! ! !
: : » Cas

START
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Sledovani

V reZimu sledovani je vystup PID bloku nastaven pfimo na hodnotu parametru 40.50
(nebo 41.50) Set 1— volba ref sledovani. Interni | €len PID regulatoru je nastaven tak,
aby na vystup nemohl pfechazet zadny pfechodovy jev, takze kdyz je ponechan
rezim sledovani, Ize normalni provoz fizeni procesu obnovit bez vyrazného narazu.
Nastaveni a diagnostika

Nabidka — Primarni nastaveni — PID

Parametr: 96.04 Volba makra (strana 418) (vybér makra).

Skupiny parametr(i: 40 Nastaveni 1 pro vybér zdroje aktivace PID (strana 355) a
41 Nastaveni 2 pro vybér zdroje aktivace PID (strana 370).

Udalosti: -
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Funkce PID dolad’ovani

Funkce PID doladovani se pouziva k udrzeni nastaveného napnuti bud’ doladénim
hlavni reference otacek ménice nebo reference tocivého momentu (vystup regulatoru
otacek).

WARNING: P¥i pouziti funkce PID doladovani se ujistéte, Ze je doba zrychleni
a zpomaleni ménice nastavena na 0. Toto je nutné pro rychlé ovladani napnuti
pomoci korekce otacek.

PID doladovani je implementovano jako jedna z funkci procesniho PID (skupiny
parametrt 40 Nastaveni 1 pro vybér zdroje aktivace PID a 41 Nastaveni 2 pro vybér
zdroje aktivace PID). Pro tuto funkci Ize pouzit sadu PID 1 i sadu PID 2.

Doladény vystup se pocita z parametru 40.01 Aktualni vystup procesu PID nebo
40.03 Aktualni reference procesu PID. Zalozeno na vybéru v parametru 40.56 Set 1 —
zdroj doladovani (pro procesni sadu PID 1) nebo 41.56 Set 2 — zdroj doladovani (pro
procesni sadu PID 2). Ve vétSiné pfipadu pouziti se pouziva 40.01 Aktualni vystup
procesu PID, to znamena 40.56 Set 1 — zdroj dolad'ovani nebo 41.56 Set 2 — zdroj
doladovani je nastaveno na Vystup PID.

Funkce PID doladovani v ménicich s proménlivou frekvenci (VFD) se pouziva v
aplikacich, kde je velmi dulezita kontrola napnuti materialu, napfiklad v pomocnych
ménicich v kovozpracujicim priimyslu, pfi pfisuvu a odvodu u rotaénich
hlubotiskovych strojli a povrchovych navijecu.

Dopravnik s regulovanou rychlosti

I/’ _-\\"

—\
3

A
4

Méfeni napnuti

Pohanéci valce (tah)

Pokud se pro doladovaci otacky pouziva doladény vystup PID, musite ru€né napojit
doladény vystup z PID na Fetézec otadCek. Nastavte parametry niZze nasledovné:

Parametr Hodnota

22.11 Ext1 otacky ref1 Reference otagek procesu dana zdrojem 22.11 Ext1 otacky
ref1

22.12 Ext1 otacky ref2 Jina, 40.05 Aktualni vystup doladovani procesniho PID

22.13 Funkce otacek Ext1 Add (ref1 + ref2)
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22.13 Funkce otacek Ext1 | Rampa

22.11 Ext1 otacky ref1 = Add (ref1 + ref2) vstup
-
PID
f
reference | 40.05 Aktuaini vy-
nebo Procesni M» 22.12 Ext1 otacky ref2
PID PID procesniho PID
skuteéné g
Poznamky:

* VySe uvedend nastaveni plati pro kontrolni misto EXT1. Podle toho Ize nastavit i
kontrolni misto EXT2.

» Zde uvedené priklady vychazeji ze sady PID 1. M{zete nastavit poZadované
hodnoty parametr( funkce PID doladovani pro dosazeni oéekavaného vysledku.

K dispozici jsou nasledujici rezimy PID doladovani:

* Primé

* Proporcionalni

* Kombinované.

PFimy

PFimy rezim je vhodny tam, kde potfebujete kontrolovat napnuti pfi pevnych otackach
za minutu / rychlost linky.

V tomto rezimu je doladény PID vystup (40.05 Aktualni vystup doladovani
procesniho PID) v poméru k maximalnim otackam (parametr 30.712 Maximalni
otacky), toCivému momentu (30.20 Maximalni to¢ivy moment 1) nebo frekvenci
(30.14 Maximalni frekvence). Vybér provedete pomoci parametru 40.52 Set 1 — volba
doladovani.

Vypocteny skutecny doladény vystup je stejny v celém rozsahu otééek s ohledem na
stabilni PID vystup.

40.05 Aktualni vystup doladovani procesniho PID se vypocita pomoci nasledujiciho
vzorce:

Par40.05 = (Eﬂiq:gl) x (Par30.12 nebo 30.20 nebo 30,14) x Par40.55

100
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Nize uvedeny graf ukazuje vystup PID doladovani v pfimém rezimu v celém rozsahu
otacek. V celém rozsahu otacek je pfictena pevna reference otacek doladovani.

40.05 Aktualni vystup doladovani procesniho PID

A

i >

, 40.55 Set 1 — uprava doladovani

y

0 Reference otééek ménice

Poznamka: Ve vySe uvedeném grafu se predpoklada, ze PID vystup je
omezeny/stabilni na 100. Toto je pouze pro ucel porozuméni. V realnych pfipadech
se PID vystup muze lisit v zavislosti na referenci a skute¢né hodnoté.

Priklad:

Pokud je

parametr 40.52 Set 1 — volba doladovani = Otacky

parametr 40.56 Set 1 — zdroj doladovani = Vystup PID

parametr 30.12 Maximalni otacky = 1500 ot/min

parametr 40.01 Aktualni vystup procesu PID = 100 (omezeno na 100)
parametr 40.55 Set 1 — tprava doladovani = 0,5

potom
_ (100
Par40.05 = (100) « 1500 x 0,5
Par40.05 = 750

Proporcionalni

Proporcionalni reZim je vhodny pro aplikace, kde je poZzadovéna kontrola napnuti v
celém rozsahu otacek, ale ne blizko nulovym otackam.

V tomto rezimu je vystup doladovani PID (40.05 Aktualni vystup doladovani
procesniho PID) v poméru k referenci vybrané parametrem 40.53 Set 1 — doladény
ref. ukazatel a s 40.01 Aktualni vystup procesu PID nebo 40.03 Aktualni reference
procesu PID.

Doporuéuje se, aby referenéni otacky vybrané v 40.53 Set 1 — doladény ref. ukazatel
a referenéni zdroj vybrany v 22.11 Ext1 otacky ref1 byly stejné. Je to nutné k aktivaci
proporcionalniho rezimu.




Funkce programu 139

Ve vétsiné pfipadd pouZiti je reference procesnich otacek pfipojena k 40.53 Set 1 —
doladény ref. ukazatel. Napfiklad pokud je pouzit rezim fizeni EXT1 a referenéni
zdroj je Al Skalovan, potom by 22.11 Ext1 otacky ref1 a 40.53 Set 1 — doladény ref.
ukazatel mély byt nakonfigurovany na skalovanou hodnotu Al1.

40.05 Aktualni vystup doladovani procesniho PID vypoc&teno pomoci nasledujiciho
vzorce:

Par40.01

Par40.05 = ( s j « Par40.53 x Par40.55

Nize uvedeny graf ukazuje vystup PID doladovani v proporcionalnim rezimu v celém
rozsahu otacek. Zde je doladény vystup pfimo umérny hodnoté parametru 40.53 Set
1 — doladény ref. ukazatel.

40.05 Aktualni vystup doladovani procesniho PID

A

A

: 40.55 Set 1 — tprava doladovani
I

v

0 40.53 Set 1 — doladény ref. ukazatel

Poznamka: Ve vysSe uvedeném grafu se predpoklada, ze PID vystup je
omezeny/stabilni na 100. Toto je pouze pro Ucel porozuméni. V redlném pfipadé se
PID vystup muze lisit v zavislosti na referenci a skute¢né hodnoté.

Priklad:

Pokud je

parametr 40.52 Set 1 — volba doladovani = Otacky

parametr 40.56 Set 1 — zdroj doladovani = Viystup PID

parametr 40.53 Set 1 — doladény ref. ukazatel = Al1 Skalovano

parametr 22.11 Ext1 otacky ref1 = Al1 $kalovano

parametr 12.20 Al1 Skalované k Al1 max = 1500

parametr 12.12 Skéalovana hodnota Al1 = 750 (Al1 skuteéna $kalovana hodnota)
parametr 40.01 Aktualni vystup procesu PID = 100 (omezeno na 100)

parametr 40.55 Set 1 — tprava doladovani = 0,5

potom
100
[:]—6—6) X 750 X 0,5

375

Par40.05

Par40.05
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Kombinovany

Kombinovany reZim je vhodny pro aplikace, kde potfebujete udrZzovat napnuti z
nulovych otd€ek na maximaini otacky.

Kombinovany rezim je kombinaci pfimého a proporcionalniho rezimu. Doladovani
pro nulové otacky je zde definovano 40.54 Set 1 — mix doladovani a doladovani pro
otacky vétsi nez nula je definovano 40.55 Set 1 — dprava doladovani. Hodnota
dolad'ovani je pfimo umérna hodnoté 40.53 Set 1 — doladény ref. ukazatel.

Reference procesnich otacek je pfipojena v 40.53 Set 1 — doladény ref. ukazatel.
Napfiklad pokud je pouzit rezim fizeni EXT1 a referenéni zdroj je Al Skalovan, potom
22.11 Ext1 otacky ref1 a 40.53 Set 1 — doladény ref. ukazatel by mél byt
nakonfigurovany na Al1 $kalovano.

40.05 Aktualni vystup doladovani procesniho PID se vypocita pomoci nasledujiciho
vzorce:

Par40.05 = {(Par30.12 x Par40.54) + [(1 — Par40.54) x Par40.53]} x Par40.55

Nize uvedeny graf ukazuje zvySeni doladovani v kombinovaném rezimu.

40.05 Aktualni vystup doladovani procesniho PID

A

A

: 40.55 Set 1 — uprava doladovani

I
| 40.54 Set 1 — mix doladovani
I

40.55 Set 1 — uprava do-

ladovani o v

40.54 Set 1 — mix dola- 0 40.53 Set 1 — doladény ref. ukazatel
dovani

Poznamka: Ve vySe uvedeném grafu se pfedpoklada, ze PID vystup je
omezeny/stabilni na 100. Toto je pouze pro Ucel porozuméni. V realném pripadé se
PID vystup mize liSit v zavislosti na referenci a skute¢né hodnoté.
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Priklad:

Pokud je

parametr 40.52 Set 1 — volba doladovani = Otacky

parametr 40.56 Set 1 — zdroj doladovani = Viystup PID

parametr 30.12 Maximalni otacky = 1 500 ot./min

parametr 40.53 Set 1 — doladény ref. ukazatel = Al1 $kalovano
parametr 22.11 Ext1 otacky ref1 = Al1 $kalovano

parametr 12.20 Al1 Skalované k Al1 max = 1500

parametr 12.12 Skélovana hodnota Al1 = 750 (Al1 skute&na $kalovana hodnota)
parametr 40.01 Aktualni vystup procesu PID = 100 (omezeno na 100)
parametr 40.54 Set 1 — mix doladovani = 0,1

parametr 40.55 Set 1 — dprava doladovani = 0,5

potom
Pokud 40.53 Set 1 — doladény ref. ukazatel je 0,
_ (100
Par40.05 = (100) % {(1500 x 0,1) + [(1-0,1) x 0]} x 1
Par40.05 = 150
Pokud 40.53 Set 1 — doladény ref. ukazatelje 750
_ (100
Par40.05 = (100) % {(1500 x 0,1) + [(1=0,1) x 7507} x 1

Par40.05 = 825

Pokud 40.53 Set 1 — doladény ref. ukazatel je 1500,

100
(Taa) x {(1500 x 0,1) +[(1-0,1) x 15001} x 1

Par40.05 = 1500

Par40.05

Automatické pripojeni PID doladovani

Automatické pfipojeni PID doladovani (40.54 Set 1 — mix doladovani) umoziuje
pfipojeni skuteéného vystupu PID doladovani (40.05 Aktualni vystup doladovani
procesniho PID)) na pfislusné fetézce otacek, toc¢ivého momentu nebo frekvence.
MUzete pouzit parametr 40.52 Set 1 — volba doladovani (pro sadu PID 1) nebo 41.52
Set 2 — volba doladovani (pro sadu PID 2) a vyberte pfislusné doladovani (rychlost,
to€ivy moment nebo frekvenci).

Rezim Fizeni motoru (99.04 Rezim fizeni motoru) také ovlivni skute¢ny vystup PID
doladovani (40.05 Aktualni vystup doladovani procesniho PID) pfidaného do
referencénich fetézcu otacek, toc¢ivého momentu nebo frekvence. V rezimu skalarniho
fizeni jsou hodnoty doladovani otacek a tocivého momentu nulové a v rezimu
vektorového fizeni je hodnota doladovani frekvence nulova.

Viz diagram fidiciho Fetézce na strané 572.
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Poznamka: Pokud je parametr 40.54 Set 1 — mix doladovani deaktivovan a ménic se
zastavi v rezimu nouzového zastaveni Zastaveni po rampé (Off1) nebo Nouzové
zastaveni po rampé (Off3) (21.04 Rezim nouzového zastaveni), skuteény PID vystup
dolad'ovani (40.05 Aktualni vystup doladovani procesniho PID) neni pfidan do
referen¢niho fetézce frekvence béhem stavu zpomalovani ménice.

Pripojeni doladovani otacek
K parametru 23.02 Vystup rampy ref otacek je pficteno doladovani otacek. Parametr

24.01 Pouzité referencni otacky zobrazi kone€nou referenci otaCek po pridani
doladovani otacek.

Pripojeni doladovani todivého momentu

K parametru 26.75 Aktualni referenéni moment 5 je pfic¢teno doladovani tocivého
momentu. Parametr 26.76 Aktualni referenéni moment 6 zobrazi kone€nou referenci
toCivého momentu po pfidani doladovani toCivého momentu.

Pripojeni doladovani frekvence

K parametru je pfic¢teno doladovani frekvence 28.02 Vystup rampy referenéni
frekvence a generuje kone¢nou frekvenci po pfidani doladovani. Momentalné zadny
parametr nezobrazuje konec¢nou referenci frekvence po pfidani doladovani
frekvence.

Nastaveni a diagnostika

Skupiny parametr(i: 40 Nastaveni 1 pro vybér zdroje aktivace PID, zejména
parametry 40.51...40.56 (strana 366) a 41 Nastaveni 2 pro vybér zdroje aktivace
PID, zejména parametry 41.51...41.56 (strana 371).

Udalosti: -
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Ochrana ¢erpadla pred béhem nasucho

Funkci Ochrana ¢erpadla pfed béhem nasucho Ize pouzit k ochrané &erpadla pfed
b&hem nasucho.

Na nasledujicim obrazku je znazornén provoz funkce ochrany ¢erpadla pfed béhem
nasucho.

Tocivy moment (%)

A
801

Normalni provoz
604 Zadny pritok
40
Cerpadlo b&Zi na
204 sucho
i . : . . ; , —» Otacky
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 (ot/min)

Suché Cerpadlo Ize detekovat pomoci kfivky nedostatecného zatiZzeni, mechanického
spinace nizké urovné a snimace tlaku.

+ Krivka nedostateéného zatizeni — Detekuje mozné nezavonéni Cerpadla a
generuje varovani nebo poruchu.

* Mechanicky spina¢ nizké/vysoké hladiny — indikuje hladinu vody v systému
Cerpadla prostfednictvim digitalniho vstupu a generuje varovani nebo poruchu.

» Tlakovy snima¢ — pfipojen k Dohledu 1...3 pfes analogovy vstup. Vystup kontroly
indikuje vstup Cerpadla bez vody a generuje varovani nebo poruchu.

Nastaveni

* Nabidka — Primarni nastaveni — Prvky ¢erpadla — Ochrana ¢erpadila pred
béhem nasucho

» Skupina parametrt 82 Ochrany Cerpadla (strana 410).
» Udalosti: D50A Zkusebni béh (strana 494) a D404 ZkuSebni béh (strana 506).
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Setrné naplnéni potrubi

Funkci Setrného naplnéni potrubi Ize pouzit ke kontrolovanému plnéni prazdného
potrubi, aby se zabranilo efektu vodniho razu v ¢erpacim systému.

Setrného naplnéni potrubi je dosaZeno nastavenim parametr(i pomalé doby rampy
(viz nize) v referenci procesniho PID.

* 40.28 Set 1 — doba zvyseni reference nebo 41.28 Set 2 — doba zvyseni reference
* 40.29 Set 1 — doba snizeni reference nebo 41.29 Set 2 — doba snizeni reference

Poznamka: Kdyz je aktivni funkce dohledu nad Setrnym naplnénim potrubi, funkce
klidového rezimu PID je deaktivovana.

Dohled nad Setrnym naplnénim potrubi

Pomoci dohledu nad $etrnym naplnénim potrubi miiZzete sledovat tlakovy rozdil v
systému Cerpani vody. Funkci dohledu Ize povolit pomoci parametru 82.25 Dohled
nad Setrnym naplnénim potrubi.

Funkce detekuje mozny unik v potrubi sledovanim odchylky procesu PID mezi
skute€nou zpétnou vazbou (napfiklad vystupni vytlak ¢erpadla) a referenci
(nastavena reference tlaku). Pokud je zjistén unik, funkce generuje varovani D50B
Casovy limit pinéni trubky nebo poruchu D405 Casovy limit pinéni trubky na zakladé
volby v parametru 82.25 Dohled nad Setrnym naplnénim potrubi.

Odchylka se pocita pomoci parametrt 40.02 Aktualni zpétna vazba procesu PID a
40.03 Aktualni reference procesu PID. Pokud je odchylka kladna (zpétna vazba >
reference) nebo v ramci hystereze odchylky (3 % z 40.61 Reference aktualniho
Skalovani), povazuje se za to, Zze zpétna vazba dosahla reference.

Na nasledujicim obrazku je znazornén provoz funkce Setrné naplnéni potrubi.
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Reference PID
‘a zpétna vazba
Maximum reference PID
Hystereze
C D
B E F :<L>:
A D : T : '
40.03 — YT
| t(s
40.02 )
Sekvence Popis
A B, C Reference je rampovana a spusti se asovac dohledu
D Neni spusténo zadné varovani/porucha
E Bylo spusténo varovani/porucha vyprseni €asového limitu naplnéni potrubi
F Zadné varovani/porucha
T1 Prodleva ¢asového limitu Setrného naplnéni potrubi v sekundach (82.26)
Hystereze 3 % z40.61

Casovy limit $etrného naplnéni potrubi

V parametru Ize nastavit Casovy limit pro skute¢nou kontrolu zpétné vazby PID
procesu 82.26 Casovy limit.

Casovaé dohledu nad $etrnym naplné&nim potrubi se spusti porampovani reference
(parametr 40.03 Aktualni reference procesu PID) a resetuje se, kdykoli dojde ke
zméné reference.

Pokud zpétna vazba dosahne reference (s ohledem na toleranci odchylky) v ramci
¢asového limitu uvedeného v parametru 82.26 Casovy limit (T1), neni generovano
zadné varovani ani porucha.

Pokud parametr 82.25 Dohled nad $etrnym naplnénim potrubi = Zadné éinnost
(vychozi vybér), dohled nad Setrnym naplnénim potrubi nemuZze generovat varovani
ani poruchu bez ohledu na ¢asovy limit nastaveny v parametru 82.26 Casovy limit.
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Poznamka: ABB doporuCuje nastavit parametry 40.28 Set 1 — doba zvySeni
reference a 40.29 Set 1 — doba sniZeni reference nebo 41.28 Set 2 — doba zvyseni
reference a 41.29 Set 2 — doba sniZeni reference vét§i nez nula. Funkce dohledu nad
Setrnym naplnénim potrubi nebude fungovat, kdyz je rampa reference nulova.

Nastaveni
+ Nabidka — Primarni nastaveni — Prvky éerpadla — Setrné napinéni potrubi

+ Skupiny parametrd: 40 Nastaveni 1 pro vybér zdroje aktivace PID (strana 355) a
41 Nastaveni 2 pro vybér zdroje aktivace PID (strana 370)

+ Parametry: 82.25 Dohled nad $etrnym naplnénim potrubi a 82.26 Casovy limit
(strana 411)

« Udalosti: D50B Casovy limit pinéni trubky (strana 494) a D405 Casovy limit plnéni
trubky (strana 506).
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Cisténi éerpadla
Funkce cisténi Cerpadla se pouziva hlavné v aplikacich na odpadni vodu, aby se
zabranilo uviznuti pevnych &astic na obé&Znych kolech Eerpadla nebo v potrubi. Tato
funkce se sklada z programovatelné sekvence otacek ¢erpadla vpred a vzad, aby se
setfasly a odstranily usazeniny nebo textilie na obézném kole nebo potrubi.
Funkce cisténi Cerpadla zabrariuje:
« zablokovani a snizuje potfebu manuélniho &isténi
» zvySuje zivotnost Cerpadla, potrubi a obéznych kol a
» ZlepSuje energetickou ucinnost systému.

Sekvence cCisténi cerpadla

Ménic¢ zacne Cistit pulzem v opacném sméru nez je smér chodu. Velikost rychlostniho
kroku je stejna pro kladny i zaporny smeér.

Sekvence ¢isténi ¢erpadla mdze mit nékolik rychlostnich krokd kladného i zaporného
sméru v jedné sekvenci Cisténi.

Normalni Normalini
provoz 7 7 provoz
1 6 8 ) 8
| | n
. 8320 | o /]
5 9 | 5 9/

83.20 ‘ P Cas

Cas od nulovych otagek do 83.20 Krok rychlosti &i$téni se povazuje za Cas na nulové otacky.

Sekvence |Parametr Sekvence |Parametr

1 83.26 Cas na nulovou rychlost 6 83.25 Cas na rychlost ¢isténi
2 83.25 Cas na rychlost gisteni 7 83.27 Cas zapnuti ¢isteni

3 83.27 Cas zapnuti ¢isténi 8 83.26 Cas na nulovou rychlost
4 83.26 Cas na nulovou rychlost 9 83.28 Cas vypnuti ¢isténi

5 83.28 Cas vypnuti ¢isténi 10 83.25 Cas na rychlost ¢isténi

Pokud zaporné otacky nejsou povoleny, méni¢ ignoruje faze 1...4.

Poznamka: Cisténi v zaporném sméru vyzaduje zaporné minimalni otagky/frekvenci
v parametru 30.11 Minimalni otacky / 30.13 Minimaini frekvence.
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10.

. Systém Cerpadla splriuje spoustéci podminky definované parametrem 83.70

Cinnost ¢isténi Cerpadla. Za téchto podminek se normalni provoz zastavi a ménic
pouzije cilovy ¢as definovany v parametru 83.26 Cas na nulovou rychlost k
dosazeni nulovych otacek.

Zrychleni &i$téni je definovano parametrem 83.25 Cas na rychlost &isténi.

Cerpadlo bé&zi rychlosti &isténi po dobu definovanou parametrem 83.27 Cas
zapnuti Cisténi.

. Cerpadlo zpomali na nulové otagky. Cilovy &as je definovan parametrem 83.26

Cas na nulovou rychlost.
Cerpadlo je zastaveno, dokud nevyprsi parametr 83.28 Cas vypnuti ¢isténi.

Cerpadlo zrychluje otacky erpadla do kladného sméru. Viz parametr 83.25 Cas
na rychlost cisténi.

Cerpadlo bé&zi pfi kladné rychlosti &isténi. Viz parametr 83.27 Cas zapnuti &isténi.

Cerpadlo snizi otagky &erpadla zpét na nulu, jak je definovano parametrem 83.26
Cas na nulovou rychlost.

Jednotka &eka, dokud nevyprsi parametr 83.28 Cas vypnuti ¢isténi. Spusti se
nova sekvence Cisténi nebo se spusti normalni provoz.

Cerpadlo zaéne nasledovat referenci otagek/frekvence aktivniho kontrolniho
mista. BEhem zrychleni na otacky/frekvenci méni¢ nasleduje €as zrychleni Cisténi
gerpadla 83.25 Cas na rychlost ¢isténi.

Méni¢ automaticky b&hem Cisténi Cerpadla uréuje nejrychlejsi rampu a slouzi k
ochrané Cerpadla.

Poznamka: Rychlé rampy se pfi Cisténi Cerpadla nepouzivaiji.

Sekvence Cisténi zacina na zakladé zvolenych spoustécich podminek. Sekvence
¢iSténi odpovida diagramu na strané 747. Sekvenci miizete spustit za téchto
podminek:

pfi kazdém spusténi a zastaveni

na zakladé stavu monitorovaciho ¢erpadla (napfiklad Dohled 1... 3; kfivka
nedostatecného zatizeni a pretizeni, viz skupina 37 Krfivka zatéze uzivatele (ULC)
na strané 352)

na zakladé ¢asového intervalu (napfiklad kazdych 10 hodin)

Manualné (napfiklad DI4 az DI6, definovano parametrem 83.712 Rucni vynucené
cisténi)

pfes sbérnici, pomoci parametru 83.12 Rucni vynucené cCisténi. Nastavte

parametr na hodnotu 1 (2 s pulz) ze sbérnice, abyste zahajili istici cyklus z
nadiazeného ovladace.
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Monitorovani poctu cisténi

Funkce monitorovani poctu Cisténi vypocita pocet Cisticich cykld uvnitf uzivatelem
definovaného monitorovaciho okna. P¥ili§ ¢asté pokusy o ¢isténi mohou znamenat
problém s Cerpadlem (napfiklad zablokovani), ktery funkce Cisténi Cerpadla nemuze
vyfesit sama, ale vyzaduje manualni kontrolu a Cisténi. Nasledujici obrazky popisuji
fungovani monitorovani poctu cisténi.

Nastavte napfiklad dobu pocitani €isténi na jednu hodinu. Funkce Cisténi Cerpadla se
porouchd, pokud detekuje pfili§ Casté Cistici cykly. Méni¢ dokondi tfi cykly €isténi
Cerpadla. Ménic nepfetrzité pracuje tak dlouho, dokud €asovy interval mezi tfemi
Cisténimi pfesahne uzivatelem definovanou hodnotu (jednu hodinu).

) [ ) > [ ] ® e

Lset to Cas tset to

Cas

Treti cyklus Cisténi Cerpadla se spusti v ramci pfednastavené doby pocitani (jedna
hodina) funkce Cisténi Cerpadla se poroucha a ¢erpadlo se zastavi bez provedeni
tfetiho cyklu Cisténi. Po resetovani poruchy se ménic spusti s tfetim cyklem cisténi
Cerpadla.

Pokud je parametr 83.35 Zavada poétu ¢i§téni nastaven na Zédna éinnost, dohled se
neprovadi. Pokud zménite parametr 83.35 Zavada poctu &isténi na Varovani nebo
Porucha, odpocet &isténi Cerpadla zacina od nuly.

Kdyz je funkce c&isténi erpadla aktivni a je dosazen maximalni pocet cykll za
Casovou jednotku, méni¢ zobrazi varovani, které se objevi v zaznamu udalosti.
Nastaveni

« Nabidka - Primarni nastaveni - Ci$téni ¢erpadla

+ Skupina parametr(i 83 Cisténi derpadla (strana 411).

+ Udalosti: D505 Varovéni max. &isténi, D506 Cisténi Gerpadla neni mozné, D507
Je nutné cisténi Cerpadla (strana 495), a D401 Porucha max. Cisténi (strana 506).
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Regulace ¢erpadla a ventilatoru (PFC)

Regulace &erpadla a ventilatoru (PFC) se pouziva v systémech €erpadel nebo
ventilator( skladajicich se z jednoho ménice a vice erpadel nebo ventilator(. Méni¢
fidi otacky jednoho z ¢erpadel/ventilatord a navic pfipojuje (a odpojuje) dalsi
Cerpadla/ventilatory pfimo do napajeci sité prostfednictvim stykacu.

Logika Fizeni PFC zapina a vypina pomocné motory podle toho, jak to vyzaduji
zmény kapacity procesu. Napfiklad v aplikaci s ¢erpadlem ménic fidi motor prvniho
Cerpadla a méni otacky motoru tak, aby fidil vystup €erpadla. Toto erpadlo je
Cerpadlo s regulovanymi otackami. Kdyz odbér (pfedstavovany referenci PID
procesu) pfekro€i kapacitu prvniho ¢erpadla (uzivatelem definovany limit
otacek/frekvence), logika PFC automaticky spusti pomocné Eerpadlo. Logika také
snizuje otacky prvniho erpadla fizeného ménic¢em, aby se zohledfovalo pfidani
celkového vystupu systému pomocnym Cerpadla. Poté, stejné jako predtim, PID
reguldtor nastavi otacky/frekvenci prvniho Cerpadla tak, aby vystup systému
vyhovoval potfebam procesu. Pokud odbér nadale roste, logika PFC pfidava dalsi
pomocna ¢erpadla podobnym zplsobem, jak byl pravé popsan.

Kdyz odbér klesa, takze otacky prvniho ¢erpadla klesnou pod minimalni limit
(uzivatelem definovany jako limit otacek/frekvence), logika PFC automaticky zastavi
pomocné ¢erpadlo. Logika PFC také zvySuje otacky Cerpadla fizeného méni¢em, aby
zohlednila chybéjici vystup zastaveného pomocného ¢erpadia.

Regulace ¢erpadla a ventilatoru (PFC) je podporovana pouze na externim kontrolnim
misté EXT2.

Priklad: Aplikace pfivodu vody se stalym tlakem tfemi Eerpadly

Hlavni napajeni F— — — o

Motor VSD Po\mocny Pdmocn)’l Po\mocny
motor 1 motor 2 L _motor3 |

Cerpadlo 1 je pfipojeno k motoru VSD (motor Fizeny ménicem).
Cerpadlo 2 je pfipojeno k pomocnému motoru 1.
Cerpadilo 3 je pfipojeno k pomocnému motoru 2.
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Spotieba pratoku vs. stav ¢erpadla
Spotieba Cerpadio 1 Cerpadio 2 Cerpadlio 3
Nizka VSD Vypnuto Vypnuto
NP VSD DOL Vypnuto
Vysoka VSD DOL DOL
Np VSD DOL Vypnuto
Nizka VSD Vypnuto Vypnuto

VSD = Rizeno méni¢em, ladéni vystupnich otagek podle PID regulatoru.
DOL = PFimé pripojeni. Cerpadlo b&Zi pii stanovenych jmenovitych otagkach motoru.
Off = Offline. Cerpadlo se zastavi.

Setrna regulace éerpadla a ventilatoru (SPFC)

Logika Setrné regulace Cerpadla a ventilatoru (SPFC) je variantou logiky PFC pro
stfidavé spousténi Cerpadel a ventilator(l, kde jsou zadouci nizsi tlakové Spicky, kdyz
ma byt spustén novy pomocny motor. Logika SPFC je snadny zpusob, jak
implementovat jemné spousténi pfimych (pomocnych) motor(.

Hlavni rozdil mezi tradi¢ni logikou PFC a SPFC je v tom, jak logika SPFC pfimo
pfipojuje pomocné motory. KdyZ jsou splnéna kritéria pro spusténi nového motoru
(viz vysSe), logika SPFC pfipoji motor Fizeny méni¢em k napajeci siti letmym startem,
tj. kdyz motor stale dobiha. Ménic se poté pfipoji k dalsi jednotce
Cerpadla/ventilatoru, ktera ma byt spusténa, a zacne Fidit otacky této jednotky,
zatimco dfive fizené jednotka je nyni pfipojena pfimo pfes stykac.

Podobnym zplisobem jsou spoustény dal$i (pomocné) motory. Proces zastaveni
motoru je stejny jako u bézného PFC procesu.

V nékterych pfipadech umoziiuje SPFC zmirnit rozb&hovy proud pfi pfimém pfipojeni
pomocnych motor(. Vysledkem muze byt dosazeni nizSich tlakovych Spi¢ek na
potrubi a ¢erpadlech.
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Priklad: Aplikace pfivodu vody se stalym tlakem tfemi Cerpadly

Hlavni napajeni

Motor 1 Motor 2 Motor 3
Cerpadlo 1 je pfipojeno k Motoru 1.
Cerpadlo 2 je pfipojeno k Motoru 2.
Cerpadlo 3 je pfipojeno k Motoru 3.
Spotieba pratoku a stav cerpadla
Spotieba Cerpadio 1 Cerpadio 2 Cerpadio 3
Nizka VSD Vypnuto Vypnuto
J DOL VSD Vypnuto
Vysoka DOL DOL VSD
f} d DOL Vypnuto VSD
Nizka Vypnuto Vypnuto VSD
Np VSD Vypnuto DOL
Vysoka DOL VSD DOL
\[, DOL VSD Vypnuto
Nizka Vypnuto VSD Vypnuto
— N VSD DOL Vypnuto
Vysoka DOL DOL VSD

VSD = Rizeno méni¢em, ladéni vystupnich otagek podle PID regulatoru.
DOL = PF¥imé ptipojeni. Cerpadlo b&Zi pfi stanovenych jmenovitych otagkach motoru.

Off = Offline. Cerpadlo se zastavi.
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Autozména

Automatické otaceni spoustéciho pofadi neboli funkce Autozmény slouzi v mnoha
nastavenich typu PFC dvéma hlavnim uc¢eldm. Jednim z nich je rovhomérné
zachovani doby béhu &erpadel/ventilator v pribéhu ¢asu, aby se opotfebovavala
rovhomérné. Druhym Ucelem je zabranit jakémukoli Cerpadlu/ventilatoru stat pFilis
dlouho necinné, coz by jednotku ucpalo. V nékterych pfipadech je zadouci otocit
spoustéci pofadi pouze tehdy, kdyz jsou zastaveny vSechny jednotky, napfiklad aby
se minimalizoval dopad na proces.

Autozménu Ize spustit také Casovanou funkci (viz strana 7164).

Existuji tfi rezimy autozmény podle toho, jaky druh PFC a SPFC spolu s pomocnym
obvodem je implementovan.
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1. Autozména PFC pouze s pomocnymi motory

Priklad: Aplikace pfivodu vody se stalym tlakem tfemi ¢erpadly

Dvé cerpadla splfiuji spotfebu pratoku pro dlouhodoby provoz a tfeti erpadlo je

vyhrazeno pro stfidani. V tomto rezimu pracuji stfidavé pouze dva pomocné motory,

Cerpadlo 2 a Cerpadlo 3.

Hlavni napajeni r— — — 7
. | |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
Motor VSD Pomocny Pomocny | Pomocny |
motor 1 motor 2 L _mot_or 3_ .
(E:erpadlo 1 je pfipojeno k motoru VSD (motor Fizeny méni¢em).
(}erpadlo 2 je pfipojeno k pomocnému motoru 1.
Cerpadlo 3 je pfipojeno k pomocnému motoru 2.
Spotieba pratoku a stav cerpadla
Spotieba Cerpadio 1 Cerpadio 2 Cerpadio 3
Nizka VvSD Vypnuto Vypnuto
Normalni VSD DOL Vypnuto
J VSD Vypnuto DOL
Np VSD DOL Vypnuto
Normalni VSD Vypnuto DOL

VSD = Rizeno méni¢em, ladéni vystupnich otagek podle PID regulatoru.

DOL = P¥imé pripojeni. Cerpadlo b&Zi p¥i stanovenych jmenovitych otagkach motoru.

Off = Offline. Cerpadlo se zastavi.
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Priklad: Aplikace pfivodu vody se stalym tlakem tfemi erpadly

Dvé cerpadla splfuji spotfebu pratoku pro dlouhodoby provoz a treti Eerpadlo je
vyhrazeno pro stfidani. Jelikoz vSechny motory budou posunuty pro proces
autozmeény, je zapotfebi specialni pomocny obvod, ktery je stejny jako u systému

SPFC.

V tomto reZimu se motor VSD postupné pfesune na dalSi Cerpadla jedno po druhém,
ale pomocny motor bude vzdy uveden do pfimého pfipojeni v rezimu DOL. T¥i
Cerpadla jsou vSak celkové posunuta.

Hlavni napajeni

Motor 1

Cerpadlo 1 je pfipojeno k Motoru 1.
Cerpadlo 2 je pFipojeno k Motoru 2.
Cerpadlo 3 je pfipojeno k Motoru 3.

Spotieba pritoku a stav ¢erpadla
Spotteba Cerpadio 1 Cerpadio 2 Cerpadio 3
Nizka VSD Vypnuto Vypnuto
Normalni VSD DOL Vypnuto
J Vypnuto VSD DOL
J DOL Vypnuto VSD
Normalni VSD DOL Vypnuto

VSD = Rizeno méniéem, ladéni vystupnich otagek podle PID regulatoru.
DOL = P¥imé ptipojeni. Cerpadlo b&Zi pfi stanovenych jmenovitych otaékach motoru.
Off = Offline. Cerpadlo se zastavi.
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3. Autozména pomoci SPFC

Pomocny motor nema v SPFC smysl. Nezalezi na tom, zda zvolite moznost VSechny
motory nebo Pouze pomocny motor.

Priklad: Aplikace pfivodu vody se stalym tlakem tfemi Cerpadly

Dvé cerpadla splfiuji spotfebu pratoku pro dlouhodoby provoz a treti ¢erpadlo je

vyhrazeno pro stfidani.

Systém SPFC pfirozené podporuje autozménu. Neni potfeba Zadny dalsi
komponent, pokud tam jiz funguje SPFC. V tomto reZimu jsou v3echna Cerpadla vZdy

spousténa méni¢em, protoze jsou v normalnim provozu SPFC.

Hlavni napajeni

Motor 1 Motor 2 Motor 3
Cerpadlo 1 je pfipojeno k Motoru 1.
Cerpadlo 2 je pfipojeno k Motoru 2.
Cerpadilo 3 je pfipojeno k Motoru 3.
Spotieba pratoku a stav cerpadla
Spotreba Cerpadio 1 Cerpadio 2 Cerpadio 3
Nizka VSD Vypnuto Vypnuto
Normalni DOL VSD Vypnuto
N2 Vypnuto DOL VSD
J VSD Vypnuto DOL
Normaini DOL VSD Vypnuto

VSD = Rizeno méni¢em, ladéni vystupnich otagek podle PID regulatoru.
DOL = P¥imé pripojeni. Cerpadlo b&Zi pii stanovenych jmenovitych otaékach motoru.
Off = Offline. Cerpadlo se zastavi.
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Blokovani

Existuje moznost definovat blokovaci signaly pro kazdy motor v systému PFC. Kdyz
blokovaci signal motoru je ve stavu Povolen, motor se u€astni spoustéci sekvence
PFC. Pokud je signal blokovan, motor je vylou¢en. Tuto funkci Ize pouzit k
informovani logiky PFC, Ze motor neni k dispozici (napfiklad kvali idrzbé nebo
manualnimu pfimému spusténi).

Nastaveni a diagnostika

Parametr: 96.04 Volba makra (strana 418) (vybér makra).

Skupiny parametr(: 10 Standardni DI, RO (strana 223), 40 Nastaveni 1 pro vybér
zdroje aktivace PID (strana 355), 76 PFC kongigurace (strana 402) a 77 PFC udrzba
a sledovani (strana 410).

Udalosti: D501 PFC motory uZ nejsou dostupné (strana 495), D502 VSechny motory
Jsou blokovany (strana 495), D503 PFC motor fizeny VSD je blokovan (strana 495).

Casovaci funkce

Casovaé muze byt aktivni na zakladé denni doby, dne v tydnu a ro&niho obdobi.
Kromé téchto ¢asoveé souvisejicich parametrd muze byt aktivace ¢asovace ovlivnéna
tzv. vyjime&nymi dny (konfigurovatelné jako svatek nebo pracovni den). Casovaé Ize
nastavit tak, aby byl aktivni nebo neaktivni béhem vyjimeénych dn(.

K ¢asovaci funkci Ize pomoci funkce OR pfipojit nékolik ¢asovacu. Pokud je tedy

aktivni néktery z ¢asovacu pfipojenych k ¢asovaci funkci, je aktivni také ¢asovana
funkce. Casovaci funkce nasledné Fidi normaini funkce ménice, jako je spousténi
ménice, vybér spravné rychlosti nebo spravnou Zadost pro PID fadi¢ se smyckou.

V mnoha pfipadech, kdy je ventilator nebo ¢erpadlo ovladano ¢asovaci funkci, je
Casto nutné, aby existovala moznost na kratkou dobu potladit asovy program.
Funkce potlaceni se nazyva zesileni. Boost pfimo ovliviiuje vybrané ¢asovaci funkce
a zapina je na pfedem stanovenou dobu. Rezim Boost se obvykle aktivuje
prostfednictvim digitalniho vstupu a jeho provozni doba se nastavuje v parametrech.
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NizZe je uvedeno schéma ilustrujici vztahy entit €asovacich funkci.

Rizeni mé&ni¢e, napf. start,
kontrolni otacky

!

Casovana funkce (3)

! i

Casovaé (12) Zesileni

A ¢

i !

Denni ¢as Vyjimka

i i

Svatek Pracovni den

! i }

Denni ¢as Den v tydnu Obdbobi

Nastaveni a diagnostika
Skupina parametra: 34 Casovaci funkce (strana 331).
Udalosti: -

Motorpotenciometr

Motorpotenciometr je ve skute¢nosti ¢itac, jehoz hodnota muize byt zvySena nebo
snizena pomoci dvou digitalnich signalt vybranych parametry 22.73 Zdroj zvySovani
motorpotenciometru a 22.74 Zdroj snizovani motorpotenciometru.

Kdyz je povoleno 22.71 Funkce motorpotenciometr, motorpotenciometr pfedpoklada
hodnotu nastavenou pomoci 22.72 Pocateéni hodnota motorpotenciometru. \VV
zavislosti na reZimu vybraném v 22.71, je hodnota motorpotenciometru bud
zachovana, nebo resetovana béhem cyklu napajeni.

Rychlost zmény je definovana v 22.75 Doba rampy motorpotenciometru jako ¢as
potfebny ke zméné hodnoty z minima (22.76 Minimalni hodnota motorpotenciometru)
na maximum (22.77 Maximalni hodnota motorpotenciometru) nebo naopak. Pokud
jsou soucasné zapnuty signaly nahoru a dolli, hodnota motorpotenciometru se
nezméni.
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Vystup z funkce zobrazuje 22.80 Aktivace reference motorpotenciometru, jez lze
pfimo nastavit jako referenéni zdroj v hlavnich parametrech voli¢e, nebo Ize pouzit
jako vstup pro dalSi voli¢e vstupnich parametrd, a to jak pfi skalarnim, tak
vektorovém fizeni.

Nasledujici pfiklad zobrazuje chovani hodnoty motorpotenciometru.

1
22.73 ¢
0

1
22.74 ¢
0

22.77

22.80
0

22.76

22.75

Parametry 22.73 Zdroj zvySovani motorpotenciometru a 22.74 Zdroj snizovani
motorpotenciometru reguluji otacky nebo frekvenci od nuly po maximalni otacky nebo
frekvenci. Smér b&hu Ize zménit pomoci parametru 20.04 Zdroj in2 Ext1. Viz
nasledujici pfiklad.

20.04 1
Zdroj in1
Ext2 O

20.04
Zdroj in2
Extz O

22.73 f
0
1 f

22.74 |
0 !

* Vystupni ota¢ky nebo kmitocet dosahl referenéni hodnoty.
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Nastaveni a diagnostika

Parametry: 20.04 Zdroj in2 Ext2 (strana 256) a 22.71 Funkce motorpotenciometr
...22.80 Aktivace reference motorpotenciometru (strana 280).

Udalosti: -

Rizeni mechanické brzdy

Mechanicka brzda mlze byt pouZita k udrzeni motoru a pohanéného stroje na
nulovych ota&kach, kdyz je méni¢ zastaven nebo neni napajen. Logika ovladani
brzdy sleduje nastaveni skupiny parametril 44 Rizeni mechanické brzdy a nékolik
externich signall a pohybuje se mezi stavy uvedenymi ve schématu na strané 7617.
V tabulkach pod stavovym schématem jsou podrobné uvedeny stavy a prechody.
Casové schéma na strané 162 ukazuje pfiklad sekvence zavfit-otevfit-zavfit.

Vstupy logiky ovladani brzdy

Spoustéci pfikaz ménice (bit 5 z 06.16 Stavové slovo 1 ménice) je hlavnim zdrojem
fizeni logiky ovladani brzdy.

Vystupy logiky ovladani brzdy

Mechanicka brzda se ovlada bitem O parametru 44.01 Stav fizeni brzdy. Tento bit by
mél byt vybran jako zdroj reléového vystupu (nebo digitalniho vstupu/vystupu ve
vystupnim rezimu), ktery je poté prostfednictvim relé pfipojen k akénimu &lenu brzdy.
Viz pfiklad zapojeni na strané 163.

Logika ovladani brzdy bude v riznych stavech vyzadovat od logiky fizeni ménice,

aby udrzela motor nebo snizila otacky. Tyto pozadavky jsou viditelné v parametru
44.01 Stav fizeni brzdy.

Nastaveni a diagnostika
Skupina parametr(i: 44 Rizeni mechanické brzdy (strana 374).

Parametry: 06.16 Stavové slovo 1 ménice (strana 217) a 44.01 Stav fizeni brzdy
(strana 374).

Udalost: A7A2 Porucha rozepnuti mechanické brzdy (strana 490).




Stavové schéma brzy

Funkce programu 161

(z jakéhokoli stavu)

2

(z jakéhokoli stavu)

9

BRZDA
DEAKTIVOVANA

— @

BRZDA SEPNUTA ROZEPNUTI BRZDY

B

BRZDA ROZEPNUTA

O

SEPNUTI BRZDY

PRODLEVA SEPNUTI |||
BRZDY <
PAUZA SEPNUTI ¢@—
BRZDY o

Popisy stavi

Nazev stavu

Popis

BRZDA DEAKTIVOVANA |Ovladani brzdy je deaktivovano (parametr 44.06 Rizeni brzdy zapnuto =0 a
44.01 Stav fizeni brzdy b4 = 0). Signal rozepnuti je aktivni (44.01 Stav fizeni
brzdy b0 = 1).

ROZEPNUTI BRZDY: Bylo pozadano o rozepnuti brzdy. (44.01 Stav fizeni brzdy b2 = 1). Signal

rozepnuti byl aktivovan (44.01 Stav fizeni brzdy b0 je nastaveno). Zatéz je
pozastavena na misté regulaci ota¢ek ménice az do uplynuti 44.08 Prodleva
rozepnuti brzdy

BRZDA ROZEPNUTA

Brzda je rozepnuta (44.01 Stav fizeni brzdy b0 = 1). Zadost o pozastaveni je
odstranéna (44.01 Stav fizeni brzdy b2 = 0) a méni¢ se muze Fidit referenci.

SEPNUTI BRZDY:

PAUZA SEPNUTI BRZDY |Bylo pozadano o sepnuti brzdy. Je pozadovana logika ménice, aby se otacky
snizily na zastaveni (44.01Stav fizeni brzdyb3 = 1). Signal rozepnuti je
udrzovan aktivni (44.01 Stav rizeni brzdy b0 = 1). Logika brzdy zlUstane v tomto
stavu, dokud nejsou otacky motoru nizsi nez 44.14 Uroveri sepnuti brzdy.

PRODLEVA SEPNUTI Podminky sepnuti byly spinény. Signal rozepnuti je deaktivovan (44.01 Stav

BRZDY fizeni brzdy b0 — 0). Pozadavek dobéhu je zachovan (44.01 Stav fizeni brzdy

b3 = 1). Logika brzdy zUstane v tomto stavu az do uplynuti 44.13 Prodleva
sepnuti brzdy.
V tomto okamziku logika pokracuje do BRZDA SEPNUTA stavu.

BRZDA SEPNUTA

Brzda je sepnuté (44.01 Stav fizeni brzdy b0 = 0). Méni¢ nemusi nutné
modulovat.
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Podminky zmény stavu ( (n) )

06.11 Hlavni stavové slovo, bit 2 = 0.
Bylo pozadano o rozepnuti brzdy.
44.08 Prodleva rozepnuti brzdy uplynul.
Bylo pozadano o sepnuti brzdy.

44.13 Prodleva sepnuti brzdy uplynul.
Bylo pozadano o rozepnuti brzdy.

© 00N WN -

Casové schéma

Ovladani brzdy deaktivovano (parametr 44.06 Rizeni brzdy zapnuto — 0).

Otagky motoru jsou niz$i nez rychlost sepnuti 44.14 Uroveri sepnuti brzdy.

Ovladani brzdy aktivovano (parametr 44.06 Rizeni brzdy zapnuto — 1).

NiZe uvedeny zjednoduSené Casoveé schéma ilustruje ¢innost funkce ovladani brzdy.

Viz vySe uvedené stavové schéma.

Pfikaz spusténi |
(06.16 b5)

|

I

Moduluje (06.16 b6) '.
md |

Pfipraveno ref
(06.11 b2) L1 |

|
|
T
|
|
Speed reference | | | |
I
1

Signal ovladani brzdy |

(44.01 b0) | T Tteg
|

Pozadavek pfidrzeni |

|
U
44.01 b2 |
( ) | |
Pozadavek rampdy
do zastaveni | | |

(44.01b3), |

Nes Rychlost sepnuti brzdy (parametr 44.14 Uroveri sepnuti brzdy)
teg Zpozdéni sepnuti brzdy (parametr 44.13 Prodleva sepnuti brzdy)
BCW PAUZA SEPNUTI BRZDY

BCD PRODLEVA SEPNUTI BRZDY

Stav | 2503 | rozepnutisrzoY | BRZDAROZEPNUTA Bow__]| _eco SeREDn
SEPNUTI BRZDY
1 2 3 4 5 6 7 8
tmd Prodleva magnetizace motoru
tog Prodleva rozepnuti brzdy (parametr 44.08 Prodleva rozepnuti brzdy)

v
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Priklad zapojeni

Obrazek nize ukazuje pfiklad zapojeni brzdy. Hardware a kabelaz pro ovladani brzdy
musi byt dodany a nainstalovany zakaznikem.

VAROVANI! Zajistéte, aby strojni zafizeni, do kterého je integrovan méni¢ s

funkci ovladani brzdy, splhovalo bezpeénostni predpisy pro personal. Méjte na
paméti, ze frekvenéni ménic¢ (kompletni modul méni¢e nebo zakladni modul ménice,
jak je definovano v IEC 61800-2) neni povazovano za bezpecénostni zafizeni
uvedené v evropskeé smérnici o strojnich zafizenich a souvisejicich harmonizovanych
normach. Bezpecnost personalu celého strojniho zafizeni tedy nesmi byt zaloZzena
na konkrétni funkci ménice frekvence (jako je funkce ovladani brzdy), ale musi byt
implementovana tak, jak je definovano ve specifickych predpisech pro danou
aplikaci.

Brzda je fizena bitem 0 parametru 44.01 Stav fizeni brzdy. V tomto pfikladu je
parametr 10.24 Zdroj RO1 nastaven na Prikaz brzdy (ij. bit 0 z 44.01 Stav fizeni
brzdy.

" Hardwarepro | | Ridici jednotka
' ovladani brzdy | ' %8
. 115/230 VAC . ' [20 [ROTA

r - 19RO1C7

21 |[RO1B !

Motor
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Rizeni motoru

Typy motoru

Méni¢ podporuje stiidavé asynchronni motory, motory s permanentnimi magnety
(PM) a synchronni reluktanéni motory (SynRM).

Identifikace motoru

Vykon vektorového fizeni je zaloZzen na pfesném modelu motoru uréeném béhem
uvadéni pohonu do provozu.

Pfi prvnim zadani pfikazu ke spusténi se automaticky provede magnetizace
identifikace motoru. Béhem tohoto prvniho spusténi je motor nékolik sekund
magnetizovan pfi nulovych otackach a je méfen odpor motoru a kabelu motoru, aby
bylo mozné vytvofit model motoru. Tato metoda identifikace je vhodna pro vétsinu
aplikaci.

V naro¢nych aplikacich Ize provést samostatny identifikacni béh (ID chod).

Nastaveni a diagnostika
Parametr: 99.13 VyZadovan identifikacni chod (strana 436).
Udalosti: AFF6 Identifikacni béh (strana 494) a FF61 ID chod (strana 506).

Skalarni rizeni motoru

Skalarni fizeni motoru je vychozi metoda Fizeni motoru. V rezimu skalarniho fizeni je
meéni¢ fizen pomoci reference frekvence. Ve skalarnim fizeni se vSak nedosahuje
vynikajiciho vykonu vektorového fizeni.

ABB doporuduje rezim skalarniho Fizeni motoru aktivovat v nasledujicich situacich:

» Pokud nejsou k dispozici pfesné jmenovité hodnoty motoru nebo méni¢ musi po
fazi uvedeni do provozu spustit jiny motor

» Je-li potfeba kratka doba uvedeni do provozu nebo neni vyzadovan zadny ID
chod

* V systémech s nékolika motory: 1) pokud neni zatéz rovhomérné rozdélena mezi
motory, 2) pokud maji motory rizné velikosti nebo 3) pokud budou motory
vyménény po ID chodu motoru

* Pokud je jmenovity proud motoru mensi nez 1/6 jmenovitého vystupniho proudu
ménice
» Pokud je méni¢ pouzivan bez pfipojeného motoru (napfiklad pro testovaci ucely)

» Pokud méni¢ provozuje vysokonapétovy motor prostfednictvim zvySovaciho
transformatoru.

» Pokud je méni¢ vybaven sinusovym filtrem.

PFi skalarnim fizeni nejsou k dispozici nékteré standardni funkce.
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Viz také Cast Provozni rezimy ménice (strana 114).

IR kompenzace pro skalarni fizeni motoru

IR kompenzace (znama také jako
zvy3eni napéti) je k dispozici pouze v | Napéti motoru
pfipadé, Ze je rezim Fizeni motoru A
skalarni. KdyZ je aktivovana IR IR kompenzace
kompenzace, ménic pfi nizkych
otackach zvysi napéti motoru. IR /
kompenzace je uzite€na v aplikacich,

jako jsou objemova Cerpadla, ktera
vyzaduji vysoky toCivy zabérny
moment. > f(Hz)

-<—Bez kompenzace

PFi vektorovém fizeni neni mozna ani nutna zadna IR kompenzace, protoze se
aplikuje automaticky.

Nastaveni a diagnostika
Nabidka — Primarni nastaveni — Motor — IR kompenzace
Skupina parametrd: 28 Retéz referenéni frekvence (strana 296).

Parametry: 97.13 IR kompenzace (strana 430) a 99.04 ReZim fizeni motoru
(strana 433).

Udalosti: -

Vektorové rizeni motoru

Vektorové fizeni je rezim fizeni motoru, ktery je ur€en pro aplikace, kde je
vyzadovana vysoka presnost fizeni. Nabizi lepSi kontrolu v celém rozsahu otacek,
zejména v aplikacich, kde jsou potfeba nizké otacky s vysokym to€ivym momentem.
Vyzaduje identifikacni béh pfi spusténi. Vektorové fizeni nelze pouzit ve vSech
aplikacich, napfiklad kdyz se pouzivaji sinusové filtry nebo je k jednomu ménici
pfipojeno vice motoru.

Spinani vystupnich polovodicu je Fizeno tak, aby bylo dosazeno poZadovaného
magnetického toku statoru a tocivého momentu motoru. Referenéni hodnota pro
regulator to€ivého momentu pochazi z regulatoru otacek nebo pfimo z externiho
zdroje reference to¢ivého momentu.

Magneticky tok statoru se vypogita integraci napéti motoru ve vektorovém prostoru.
Magneticky tok rotoru Ize vypodcitat z indukce statoru a modelu motoru. Tocivy
moment motoru je vytvaren Fizenim proudu o 90 stupriti od magnetického toku rotoru.
Pouzitim identifikovaného modelu motoru je vylepSen odhad magnetického toku
rotoru. Skute¢né otacky hfidele motoru nejsou pro fizeni motoru potfebné.

Pfi pouziti synchronnich reluktanénich motort (SynRM) je vyZzadovano vektorové fizeni.

Viz také Cast Zastaveni s kompenzaci otacek (strana 176).
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Nastaveni a diagnostika

Nabidka — Primarni nastaveni — Motor — ReZim fizeni

Parametry: 99.04 RezZim fizeni motoru (strana 433) a 99.13 VyZadovan identifikaéni
chod (strana 436).

Udalosti: -
Udaje o presnosti pfi Fizeni otaéek

NiZe uvedena tabulka zobrazuje typické Udaje o pfesnosti pfi Fizeni otacek.

Rizeni otadek Vykon T (%A
Staticka presnost 20 % jmenovitého N
skluzu motoru 100 & Tload

Dynamicka pfesnost <10 % s se 100 %
krokem tocCivého
momentu (s vychozim

ladénim ovladace tis)
otacek) v o
Dynamicka pfesnosts <2 % s se 100 % NactNret [ Plocha<10 % s
ladénym ovladacem  krokem tocivého NN
otacek momentu Ty = jmenovity to€ivy moment motoru

ny = jmenovité otacky motoru
nget = skute¢né otacky
nees = reference otacek

Nastaveni a diagnostika
Skupina parametril: 25 Rizeni otacek (strana 286).

Udalosti: -
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Udaje o presnosti pfi Fizeni toéivého momentu

Méni¢ mize provadét presné fizeni toivého momentu bez jakékoli zpétné vazby
otacek z hfidele motoru. NiZe uvedena tabulka zobrazuje typické udaje o pfesnosti
pfi fizeni toCivého momentu.

Rizeni momentu Vykon ?T (%A

Nelinearita + 5 % se jmenovitym '\#00__ T ref /\V
toCivym momentem 90| - - -1 -- Tact
(£20% v

provoznim bodé)

Doba nabéhu <10 ms se
to€ivého momentu  jmenovitym toCivym
momentem

10-- - - -

t(s)

:<—>I

<5ms
Ty = jmenovity toCivy moment motory
T.ef = reference tocivého momentu
Tact = skute¢ny tocivy moment

Prekonani vypadku napéti

See section Podpétova ochrana (kratkodoba ztrata vykonu) on page 177.

Pomér U/f

Funkce Ulf je k dispozici pouze v reZimu skalarniho Fizeni motoru, ktery vyuziva
fizeni frekvence.

Funkce ma dva rezimy: linearni a kvadraticky.

V linearnim rezimu je pomér napéti k frekvenci konstantni pod bodem odbuzeni.
Pouziva se v aplikacich s konstantnim toivym momentem, kde mlze byt nutné
produkovat to€ivy moment na Urovni jmenovitého tocivého momentu motoru nebo
v jeho blizkosti, a to v celém frekvenénim rozsahu.

V kvadratickém rezimu (vychozi) se pomér napéti k frekvenci zvySuje s druhou mocninou
frekvence pod bodem odbuzeni. Obvykle se pouziva pfi aplikacich s odstfedivym
Cerpadlem nebo ventilatorem. U téchto aplikaci se pozadovany tocivy moment Fidi
kvadratickym vztahem s frekvenci. Pokud se tedy napéti méni pomoci kvadratického
vztahu, motor v téchto aplikacich pracuje se zlepSenou ucinnosti a nizsi drovni hluku.

Funkci Uff nelze pouzit s optimalizaci energie; pokud je 45.11 Optimalizator energie
nastaven na Aktivovat, parametr 97.20 Pomér U/F je ignorovan.
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Nastaveni a diagnostika

Nabidka — Primarni nastaveni — Motor — Pomér U/f
Parametry: 45.11 Optimalizator energie (strana 377) a 97.20 Pomér U/F (strana 430).
Udalosti: -

Elektromagnetické brzdéni

Méni¢ muze poskytnout vétsi zpomaleni zvy$enim urovné magnetizace v motoru.
ZvySenim magnetického toku motoru Ize energii generovanou motorem béhem
brzdéni pfevést na tepelnou energii motoru.

Otacky Tar
motoru
N A

A Tgr = Brzdny moment

Bezelektromagnetického Ty =100 Nm

brzdéni

s

604

Elektromagnetické brzdéni

Elektromag/rretick
brzdéni > (s)

1 Bez elektromagnetického brzdéni
: : . : » f(Hz)

Méni¢ nepretrzité monitoruje stav motoru, také béhem elektromagnetického brzdéni.
Elektromagnetické brzdéni Ize proto pouzit jak k zastaveni motoru, tak ke zméné
otaCek. Mezi dalSi vyhody elektromagnetického brzdéni patfi:

» Brzdéni zacne okamzité po vydani pokynu k zastaveni. Funkce nemusi ¢ekat na
redukci magnetického toku, nez za¢ne brzdit.

* Chlazeni indukéniho motoru je uc¢inné. BEhem elektromagnetického brzdéni se
zvySuje proud statoru motoru, nikoli proud rotoru. Stator chladi mnohem
efektivnéji nez rotor.

» Elektromagnetické brzdéni Ize pouzit u indukénich motord a synchronnich motort
s permanentnimi magnety.

K dispozici jsou dvé urovné brzdiciho vykonu:

* Mirné brzdéni poskytuje rychlejsi zpomaleni ve srovnani se situaci, kdy je
elektromagnetické brzdéni deaktivovano. Uroven magnetického toku motoru je
omezena, aby se zabranilo nadmérnému zahfati motoru.

* PIné brzdéni vyuziva témér veskery dostupny proud k pfeméné mechanickeé brzdné
energie na tepelnou energii motoru. Doba brzdéni je ve srovnani s mirnym
brzdénim kratsi. PFi cyklickém pouzivani miize byt ohfivani motoru zna¢né.

VAROVANI: Motor musi byt dimenzovan tak, aby absorboval tepelnou energii
generovanou elektromagnetickym brzdénim.
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Nastaveni a diagnostika

Nabidka — Primarni nastaveni — Motor — Elektromagnetické brzdéni
Parametr: 97.05 Elektromagnetické brzdéni (strana 428).
Udalosti: -

DC magnetizace

Méni€¢ ma rlizné magnetizacni funkce pro rdzné faze spousténi/otaceni/zastaveni
motoru: pfedmagnetizace, pfidrzeni DC, postmagnetizace a pfedehfev
(antikondenzaéni ohfev motoru).

Predmagnetizace

Pfedmagnetizace znamena stejnosmérnou magnetizaci motoru pfed spusténim. V
zavislosti na vybraném rezimu spusténi (21.01 Rezim spousténi nebo 21.19 Skalar
rezim spusténi) Ize pouzit pfedmagnetizaci, aby byl zaru¢en nejvy$§i mozny moment
preruseni, a to az do 200 % jmenovitého momentu motoru. Upravou &asu
predmagnetizace (21.02 Doba magnetizace) lze synchronizovat start motoru a
napfiklad uvolnéni mechanické brzdy.

Nastaveni a diagnostika

Parametry: 21.01 ReZim spousténi (strana 264), 21.02 Doba magnetizace
(strana 265) a 21.19 Skalar rezim spusténi (strana 269).

Udalosti: -
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Pridrzeni DC

Tato funkce umoznuje blokovat rotor pfi (téméF) nulovych otackach uprostred
normaliniho provozu. Funkce Pfidrzeni DC je aktivovana parametrem 21.08 Rizeni
DC proudu. Kdyz reference i otacky motoru klesnou pod uréitou Uroveri (parametr
21.09 Otacky pri drzeni DC), ménic pfestane generovat sinusovy proud a za¢ne do
motoru dodavat stejnosmérny proud. Proud je nastaven parametrem 27.10
Reference DC proudu. Kdyz reference pfekroCi parametr 21.09 Otacky pri drzeni DC,
normalni provoz méni¢e pokracuje.

Otacky motoru g Pridrzeni DC

Reference

\J

21.09 Otécky pfi drzeni
DC

y

Nastaveni a diagnostika

Parametry: 21.08 Rizeni DC proudu (strana 268) a 21.09 Otacky pfi drzeni DC
(strana 268).

Udalosti: -

Postmagnetizace

Funkce udrzuje motor magnetizovany (parametr 21.711 Doba postmagnetizace) po
urcitou dobu po zastaveni. Tim se zabrani tomu, aby se strojni zafizeni pohybovalo
pod zatizenim, napfiklad pfed pouzitim mechanické brzdy. Postmagnetizace se
aktivuje parametrem 21.08 Rizeni DC proudu. Magnetiza&ni proud je nastaven
parametrem 21.10 Reference DC proudu.

Poznamka: Postmagnetizace je k dispozici, pouze kdyz je zvoleno zastaveni po
rampé (viz parametr 271.03 ReZim stop).
Nastaveni a diagnostika

Parametry: 21.03 ReZim stop (strana 265), 21.08 Rizeni DC proudu (strana 268) a
21.11 Doba postmagnetizace (strana 268).

Udalosti: -




Funkce programu 171

Predehiev (antikondenzaéni ohiev motoru)

Funkce pfedehievu udrZuje motor v teple a zabranuje kondenzaci uvnitf motoru jeho
napajenim stejnosmérnym proudem, kdyZ je méni¢ zastaven. Ohfev mlze byt
zapnut, pouze kdyz je méni¢ v zastaveném stavu a spusténi ménice ohrev zastavi.

Kdyz je aktivovan pfedehfev a je vydan pokyn k zastaveni, pfedehfev se spusti
okamzité, pokud méni¢ bézi pod mezi nulovych otacek (viz bit 0 v parametru 06.79
Stavové slovo Fizeni otadek). Pokud ménic¢ bézi nad mezi nulovych otacek, je
predehfev zpozdén o ¢as definovany parametrem 21.15 Prodleva doby pfedehfivani,
aby se zabranilo nadmérnému proudu.

Tuto funkci Ize definovat tak, aby byla vzdy aktivni, kdyz je méni¢ zastaven, nebo ji
Ize aktivovat digitalnim vstupem, sbérnici, ¢asovanou funkci nebo kontrolni funkci.
Napfiklad pomoci funkce kontroly signalu Ize ohfev aktivovat signalem tepelného
mérfeni z motoru.

Proud pfedehfivani dodavany do motoru Ize definovat v rozmezi 0...30 %
jmenovitého proudu motoru.

Kdyz je pfedehfivani aktivni, na stavovém fadku se zobrazi ikona, ktera oznacuje, ze
je do motoru pfivadén proud, viz strana 44.
Poznamky:

» V aplikacich, kde se motor po zastaveni modulace otaci dlouhou dobu, ABB
doporucuje pouzit zastaveni po rampé s pfedehratim, aby se zabranilo nahlému
razu, jakmile je aktivovan pfedehrev.

» Funkce ohfevu vyZaduje, aby byl obvod STO uzavien nebo nebyl spustén.
* Funkce ohfevu vyZaduje, Ze méni¢ nema poruchu.

+ Funkce ohfevu je povolena, i kdyz neni pfitomen signal povoleni otaceni.
» Funkce ohfevu je povolena, i kdyz neni pfitomen signal povoleni startu.

+ Predehfivani pouziva stejnosmérny proud generovany ménicem.

Nastaveni a diagnostika

Nabidka — Primarni nastaveni — Motor — Predehiev

Parametry: 21.14 Vstupni zdroj pfedehrivani (strana 268), 21.15 Prodleva doby
prfedehrivani (strana 269) a 21.16 Proud predehfivani (strana 269).

Udalosti: -
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Optimalizace energie

Tato funkce optimalizuje magneticky tok motoru tak, aby se snizila celkova spotfeba
energie a uroven hluku motoru, kdyZz méni¢ pracuje pod jmenovitym zatizenim.
Celkovou uginnost (motor a ménic) Ize zlepsit o 1...20 % v zavislosti na zatézovém
momentu a otackach.

Poznamka: U motor( s permanentnimi magnety a synchronnich reluktan¢nich
motoru je optimalizace energie vzdy povolena.

Nastaveni a diagnostika

Nabidka — Energeticka uc¢innost
Parametr: 45.11 Optimalizator energie (strana 377).

Udalosti: -

Spinaci frekvence

Méni¢ ma dvé spinaci frekvence: referenéni spinaci frekvenci a minimalni spinaci
frekvenci. Méni¢ se snazi udrzovat nejvyssi povolenou spinaci frekvenci (=
referenéni spinaci frekvenci), pokud je to tepelné mozné, a poté se dynamicky
upravuje mezi referenéni a minimalni spinaci frekvenci v zavislosti na teploté ménice.

frekvence), zaCne omezovat vystupni proud s tim, jak pokracuje zahfivani.

Informace o snizeni naleznete v kapitole Technické tdaje, Cast SniZzeni spinaci
frekvence v Technické priru¢ce ménice.

Priklad 1: Pokud potfebujete nastavit spinaci frekvenci na ur€itou hodnotu, jako u
nékterych externich filtr(, napfiklad u filtrd EMC C1 nebo sinusovych filtr( (viz
Hardwarovy manual ménice), nastavte referenéni a minimalni spinaci frekvenci na
tuto hodnotu a méni¢ zachova tuto spinaci frekvenci.

Priklad 2: Pokud je referenéni spinaci frekvence nastavena na 12 kHz a minimalni
spinaci frekvence je nastavena na nejmensi dostupnou hodnotu, méni¢ udrzuje
nejvy$Si moznou spinaci frekvenci pro snizeni hluku motoru a pouze pfi zahfati
ménice spinaci frekvenci snizi. To je uzite€né napfiklad v aplikacich, kde je nutna
nizka hladina hluku, ale vy3ssi hladinu hluku Ize tolerovat, pokud je zapotiebi piny
vystupni proud.

Nastaveni a diagnostika

Parametry: 97.01 Spinaci referenéni frekvence a 97.02 Minimalni spinaci frekvence
(strana 413).

Udalosti: -




Funkce programu 173

Spésné frizeni
PFi Fizeni toCivého momentu by motor mohl potencialné zrychlit, pokud by doslo k
nahlé ztraté zatizeni. Ridici program ma funkci hlidani nadotacek, ktera snizuje
referenci toivého momentu, kdykoli otac¢ky motoru prekroci 30.71 Minimaini otacky
nebo 30.12 Maximalni otacky.

Otacky motoru A
Uroven vypnuti z divodu prekroéeni otacek

} 31.30 Hranice vypnuti z divodu
30.12 /\ prekroceni otacek

| |

I I

0 t t >
SN I Cas

Hlidani nadotacek aktivni

30.11
31.30 Hranice vypnuti z divodu
prekroceni otacek

Y Urovent vypnuti z diivodu piekrodeni otadek

Funkce je zaloZena na PI regulatoru. Proporcionalni zisk a integracni as Ize
definovat parametry. Nastavenim na nulu se funkce deaktivuje.

Nastaveni a diagnostika

Parametry: 25.02 Proporcionalni zisk otacek (strana 287), 25.03 Integracni doba
otacek (strana 287), 30.11 Minimalini otacky (strana 308), 30.12 Maximaini otacky
(strana 308) a 31.30 Hranice vypnuti z divodu pfekro¢eni otacek (strana 312).

Udalosti: -

Jogging

Funkce jogging umoziiuje pouziti kratkodobého spinace ke kratkému otoceni motoru.
Funkce jogging se obvykle pouzivd b&hem servisu nebo uvadéni do provozu k
lokalnimu ovladani stroje.

K dispozici jsou dvé funkce joggingu (1 a 2), kazda s vlastnimi zdroji aktivace a
referencemi. Zdroje signalu se vybiraji podle parametra 20.26 Jogging 1 zdroj
spusténi a 20.27 Jogging 2 zdroj spusténi (Nabidka — Primarni nastaveni — Start,
stop, reference — Jogging). Kdyz je aktivovan jogging, méni¢ se spusti a zrychli na
definované otacky joggingu (22.42 Jogging 1 ref nebo 22.43 Jogging 2 ref) podél
definované rampy zrychleni joggingu (23.20 Doba rozbéhu pri joggingu). Po vypnuti
aktivaéniho signalu méni¢ zpomali az do zastaveni podél definované zpomalovaci
rampy joggingu (23.21 Doba dobéhu pfi joggingu).
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Obrazek a tabulka nize uvadéji pfiklad fungovani ménic¢e béhem joggingu. V tomto
pfikladu je pouzit rezim zastaveni rampy (viz parametr 21.03 ReZim stop).

Jog cmd 20.26 Jogging 1 zdroj spusténi nebo 20.27 Jogging 2 zdroj spusténi
nastavi stav zdroje

Jog = 20.25 Jogging zapnut nastavi stav zdroje

Start cmd = Stav pfikazu spusténi ménice.
' I ! [ Lo Lo [ .t_‘ I
Jog Cmd | | | | ] | | | |1
| T | 1 1 1 I
Jog [ 11 11 I1 |l || || L
smmm"""'ﬂh—‘ | sLA
IR | | |
Otack
YR I I
N T I || Il
] [ I |
|| I || |
12 34 56 78 9 10 11 12 13 1415 16 1718 t
< Jog Start .
Faze emd Jog omd Popis

1-2 1 1 0 | Méni¢ zrychluje na otacky joggingu podél zrychlovaci rampy
funkce jogging.

2-3 1 1 0 | Méni¢ nasleduje referenci pro jogging.

3-4 0 1 0 | Méni€ zpomaluje na nulové otacky podél zpomalovaci rampy
funkce jogging.

4-5 0 1 0 | Ménic je zastaven.

5-6 1 1 0 | Méni¢ zrychluje na otacky joggingu podél zrychlovaci rampy
funkce jogging.

6-7 1 1 0 | Méni¢ nasleduje jog referenci.

7-8 0 1 0 | Méni¢ zpomaluje na nulové otacky podél zpomalovaci rampy
funkce jogging.

8-9 0 1->0 0 | Ménic je zastaven. Pokud je zapnut jog signdl, jsou pfikazy
spusténi ignorovany. Po vypnuti jogu je vyZadovan novy
pfikaz ke spusténi.

9-10 X 0 1 Méni¢ zrychluje na referenci otacek podél zvolené
zrychlovaci rampy (parametry 23.11...23.15).

10-11 X 0 1 | Méni¢ nasleduje referenci otacek.

11-12 X 0 0 | Méni¢ zpomaluje na nulovou rychlost podél zvolené
zpomalovaci rampy (parametry 23.71...23.15).
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P Jog Start .

Faze emd Jog emd Popis

12-13 0 0 | Ménic je zastaven.

13-14 X 0 1 Méni¢ zrychluje na referenci otacek podél zvolené
zrychlovaci rampy (parametry 23.711...23.15).

14-15 X 0->1 1 Méni¢ nasleduje referenci otacek. Dokud je zapnuty pfikaz
spusténi, je jog signal ignorovan. Pokud je jog signal zapnuty
v momenté, kdy se pfikaz spusténi vypne, jogging je
okamzité povolen.

15-16 | 0->1 1 0 | Prikaz spusténi se vypne. Méni¢ zacne zpomalovat podél
zvolené zpomalovaci rampy (parametry 23.711...23.15).
Kdyz se zapne pfikaz pro jog, zpomalujici ménic¢ pfijme
zpomalovaci rampu funkce jogging.

16-17 1 1 Méni€ nasleduje jog referenci.

17-18 0 1->0 Méni¢ zpomaluje na nulové otacky podél zpomalovaci rampy
funkce jogging.

Viz také blokové schéma na strané 560.

Poznamky:

» Jogging neni k dispozici, protoze ménic je v mistnim Fizeni.

« Jogging nelze povolit, pokud je zapnuty pfikaz spusténi ménice, nebo pokud byl
méni¢ spustén pfi nepovoleném joggingu. Spusténi ménice po vypnuti jogu
vyzaduje povel pro start.

c VAROVANI! Pokud je jogging povolen a aktivovan pii pfikazu spusténi,
jogging se aktivuje, jakmile se pfikaz spusténi vypne.

+ Pokud jsou aktivovany obé funkce joggingu, ma pfednost ta, ktera byla
aktivovana jako prvni.

» Jogging pouziva vektoroveé fizeni.

» Funkce krokovani aktivované pres sbérnici (viz 06.01 Hlavni fidici slovo, bity
8...9) pouzivaji reference a doby rampy definované pro jogging, ale nevyzaduiji

jog signal.

Nastaveni a diagnostika

Nabidka — Primarni nastaveni — Start, stop, reference — Jogging

Parametry: 20.25 Jogging zapnut...20.27 Jogging 2 zdroj spusténi (strana 262),
22.42 Jogging 1 ref...22.43 Jogging 2 ref (strana 279) a 23.20 Doba rozbéhu pfi
joggingu...23.21 Doba dobéhu pri joggingu (strana 283).

Udalosti: -
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Zastaveni s kompenzaci otacek

Zastaveni s kompenzaci otacek je k dispozici napfiklad pro aplikace, kde dopravnik
potfebuje po pfijeti pfikazu k zastaveni urazit uritou vzdalenost. Pfi maximalnich
otackach se motor normalné zastavi podél definované zpomalovaci rampy po
aplikaci uzivatelem definované prodlevy pro nastaveni ujeté vzdalenosti. Pod
maximalnimi otaCkami je zastaveni jesté vice zpozdéno béhem ménice pfi
soucasnych otackach, nez je motor rampovan k zastaveni. Jak je znazornéno na
obrazku, ujeta vzdalenost po pfikazu zastaveni je v obou pfipadech stejna, to
znamena, ze plocha A + plocha B se rovna plose C.

Otacky motoru D1 = Prodleva definovana
.. parametrem 271.31
A Prikaz

D2 = Dodatecna prodleva

zastaveni S .
Max. | | vypocitana zastavenim s
otacky - kompenzaci otacek
Plocha A + plocha B = plocha C
Pouzité
otacky

» {(S)

Kompenzace otacek nezohledniuje tvary kfivky (parametry 23.32 Tvar kiivky ¢as 1 a
23.33 Tvar krivky ¢as 2). Pozitivni tvary kfivky prodluzuje ujetou vzdalenost.

Kompenzaci otacek Ize omezit na smér otaceni vpied nebo vzad.
Kompenzace otacek je podporovana ve vektorovém i skalarnim Fizeni motoru.

Nastaveni a diagnostika

Parametry: 21.30 Stop rezim s kompenzaci otacek...21.32 Prah zastaveni s
kompenzaci otacek (strana 272).

Udalosti: -
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Rizeni stejnosmérného napéti

Prepét'ova ochrana

Prepétova ochrana stejnosmérného meziobvodu je obvykle nutna, kdyz je motor v
generatorickém rezimu. Motor miiZze generovat pfi zpomaleni nebo pfi pfedbihani
hfidele motoru, coz zpUsobi, Ze se hfidel otaéi rychleji, nez jsou pouzité otacky nebo
kmitocet. Aby se zabranilo tomu Ze stejnosmérné napéti prekro¢i mez prepétové
ochrany, pfi dosazeni meze pfepétova ochrana automaticky snizi generovany toCivy
moment. Pokud je dosazeno meze, pfepétova ochrana také zvySuje vSechny
naprogramované doby dobéhu; k dosaZeni kratSich dob dobéhu mdzZe byt zapotfebi
brzdny chopper a rezistor.

Viz také 8ast Rizeni napéti a mezni hodnoty vypnuti na stran& 180.

Nastaveni a diagnostika

Parametr: 30.30 Prepétova ochrana (strana 312).
Udalosti: ASA1 Prepéti stejnosmérného meziobvodu (strana 485) a 3210 Prepéti
stejnosmérného meziobvodu (strana 497.

Podpétova ochrana (kratkodoba ztrata vykonu)

Pokud dojde k pferuSeni vstupniho napajeciho napéti, bude ménic¢ i nadale pracovat
s vyuzitim kinetické energie rotujiciho motoru. Méni¢ bude piné funkéni, dokud se
motor otaci a generuje energii pro méni¢. Po pferuseni mize méni¢ pokracovat v
¢innosti, pokud hlavni styka¢ (pokud je k dispozici) zGstal sepnuty.

Viz také 8ast Rizeni napéti a mezni hodnoty vypnuti na strané 180.
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Poznamka: Jednotky vybavené hlavnim stykaem musi byt vybaveny pfidrzovacim
obvodem (napfiklad UPS), aby se béhem kratkého preruseni napajeni udrzel Fidici
obvod stykace uzavieny.

o TN NN & v

M out
(N'm) (Hz) (V dc) Und
160 80 520
120 60 390
f
80 40 260 /// out
~ N
e N T Tm
40 20 130 v 7
_
t(s)
16 5.8 8 1,2 15,4

U pc = napéti meziobvodu ménice, f o+ = vystupni frekvence ménice,

T \ = to€ivy moment motoru

Ztrata napajeciho napéti pfi jmenovitém zatizeni (f,,; = 40 Hz). Stejnosmérné napéti
meziobvodu klesa na minimalni hranici. Ovlada¢ udrzuje stabilni napéti, dokud je vstupni
napajeni vypnuto. Méni¢ pohani motor v rezimu generatoru. Otacky motoru klesaji, ale
menic je funkéni, dokud ma motor dostatek kinetické energie.

Implementace podpét'ové ochrany (kratkodoba ztrata vykonu)

Funkci podpétové ochrany implementujte nasledujicim zplsobem:

Pomoci parametru 30.37 Podpétova ochrana zkontrolujte, zda je funkce
podpétové ochrany méni€e povolena.

Parametr 271.01 RezZim spousténi musi byt nastaven na Automaticky (ve
vektorovém rezimu) nebo parametr 21.19 Skalar rezim spusténi na Automaticky
(ve skalarnim rezimu), aby bylo mozné provést letmy start (spusténi do
otacejiciho se motoru).

Pokud je instalace vybavena hlavnim stykaem, zabrarnite jeho vypnuti pfi pferuseni
vstupniho napéti. Napfiklad pouzijte relé s Casovou prodlevou (pfidrzeni) v
fidicimobvodu stykace.

VAROVANI! Zajistéte, aby letmy restart motoru nezptisobil Zadné nebezpesi.
Pokud si nejste jisti, funkci podpétové ochrany neimplementujte.
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Automaticky restart

Ménic Ize automaticky restartovat po kratkém (max. 10sekundovém) vypadku
napajeni pomoci funkce automatického restartu za pfedpokladu, Ze méni¢ maze
bézet po dobu 10 sekund bez ¢innosti chladicich ventilator(.

Je-li tato funkce povolena, provede pfi vypadku napajeni k uspéSnému restartovani
nasledujici €innosti:

» Porucha podpéti je potlacena (ale je generovano varovani).

« Zastavi se modulace a chlazeni, aby se uSeffila veSkera zbyvajici energie.

» Prfedbézné nabijeni stejnosmérného obvodu je povoleno.

Pokud je stejnosmérné napéti obnoveno pfed vyprSenim doby definované
parametrem 21.18 Doba automatického restartovani a startovaci signal je stale
zapnuty, bude pokracovat normalni provoz. Pokud v8ak stejnosmérné napéti v tomto
bodé zlistava pfilis§ nizké, méni¢ se vypne s poruchou, 3220 Podpéti stejnosmérného
meziobvodu.

Pokud je parametr 21.34 Viynuceny auto restart nastaven na Aktivovat, nikdy se
nevypne s poruchu podpéti a spoustéci signal je neustale zapnuty. Po obnoveni
stejnosmérného napéti pokrauje normalni provoz.

VAROVANI! Pred aktivaci funkce se ujistéte, Ze nemohou nastat zadné
nebezpecné situace. Tato funkce automaticky restartuje méni¢ a pokracuje v
provozu po pferudeni napajeni.

Nastaveni a diagnostika

Parametry: 21.01 ReZim spousténi (strana 264), 21.18 Doba automatického
restartovani...21.19 Skalar rezim spusténi (strana 269), 21.34 Vynuceny auto restart
(strana 272) a 30.31 Podpétova ochrana (strana 312).

Udalosti: A3A2 Podpéti stejnosmérného meziobvodu (strana 485) a 3220 Podpéti
stejnosmérného meziobvodu (strana 498).
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Rizeni napéti a mezni hodnoty vypnuti

Meze fizeni a vypnuti mezilehlého regulatoru stejnosmérného napéti jsou vztazeny k
napajecimu napéti a typu ménice/stfidace. Stejnosmérné napéti (Upc) je pfiblizné
1,35nasobek napajeciho napéti mezi vedenimi a je zobrazeno parametrem 01.11
Sstejnosmérné napéti.

V nasledujicich tabulkach jsou uvedeny hodnoty vybranych Urovni stejnosmérného
napéti pro pfipad, kdy je parametr 95.02 Adaptivni meze napéti povolen pomoci
adaptivni meze napéti a kdy je parametr 95.02 Adaptivni meze napéti pomoci
adaptivni meze napéti deaktivovan. Upozorfiujeme, Ze absolutni napéti se liSi podle
typu ménice/stfidace a rozsahu napajeciho napéti AC.

Adaptivni meze napéti povolena parametrem 95.02 Adaptivni meze napéti

Uroveri stejnosmérného napéti [V]

Viz 95.01 Napéjeci

Rozsah napajeciho napéti

Rozsah napajeciho napéti

95.01 Napéjeci napéti =

prepéti

o AC [V] AC [V] ; .
napéti. 380...415 440...480 Automaticky/nevybrano
Mez poruchy prepéti 842 842 842
Mez piepétové 779 779 779
ochrany
Interni mez startu
brzdného chopperu 9 9 779
Intern[ mez zastaveni 759 759 759
brzdného chopperu
Mez upozornéni na 745 745 745

Mez upozornéni na

0,85 % 1,41 x hodnota par.

0,85 x 1,41 x hodnota par.

0,85 x 1,41 x hodnota par.

nabijeciho relé /
deaktivace nabijeni

0,78 x 1,41 x hodnota par.
95.03

0,78 x 1,41 x hodnota par.
95.03

podpéti 95.03 95.03 95.03

Mez podpétové 0,78 x 1,41 x hodnota par. | 0,78 x 1,41 x hodnota par. | 0,78 x 1,41 x hodnota par.
ochrany 95.03 95.03 95.03

Mez zavirani

0,78 x 1,41 x hodnota par.
95.03

Mez otevieni
nabijeciho relé /
aktivace nabijeni

0,73 x 1,41 x hodnota par.
95.03

0,73 % 1,41 x hodnota par.
95.03

0,73 x 1,41 x hodnota par.
95.03

Stejnosmérné napéti
na horni hranici
rozsahu napajeciho
napéti (Upcmax)

560

648

(proménna)

Stejnosmérné napéti
na spodni hranici
rozsahu napajeciho
napéti (Upcmin)

513

594

(proménna)

Pohotovostni mez

0,73 x 1,41 x hodnota par.

0,73 x 1,41 x hodnota par.

0,73 x 1,41 x hodnota par.

95.03 95.03 95.03
Mez poruchy podoéti 0,73 x 1,41 x hodnota par. | 0,73 x 1,41 x hodnota par. | 0,73 x 1,41 x hodnota par.
poruchy podp 95.03 95.03 95.03

Note: Parametr 95.03 Odhadované napéti privodu stf.proudu je odhadované stfidavé napajeci napéti pfi
napdjeni ménice a béhem provozu nebude pribézné aktualizovano.
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Adaptivni mez napéti zakazana parametrem 95.02 Adaptivni meze napéti
Uroven stejnosmérného napéti [V]
Vi I Rozsah napajeciho | Rozsah napajeciho P i
iz 95.01 Napéajeci cor wor 95.01 Napéajeci napéti =
o napéti AC [V] napéti AC [V] ; .
napéti. 380...415 440...480 Automaticky/nevybrano
Pokud 95.03 Pokud 95.03
Odhadované napéti| Odhadované napéti
privodu stf.proudu | privodu stf.proudu >
<456V 456 V
Mez poruchy prepéti 842 842 842 842
Mez prepétové 779 779 779 779
ochrany
Interni mez startu
brzdného chopperu 9 79 9 9
Intern[ mez zastaveni 759 759 759 759
brzdného chopperu
Mez upozornéni na 745 745 745 745

prepéti

Mez upozornéni na

0,85x1,35%380 =

0,85x1,35x440 =

0,85x1,35x380 =

0,85x1,35%440 =

nabijeciho relé /
deaktivace nabijeni

0,78 x1,35 x 380 =
400

0,78 x1,35 x 440 =
463

0,78 x1,35 x 380 =
400

podpéti 436 504 436 504

Mez podpétové 0,78 x1,35x 380 = | 0,78 x1,35 x 440 = | 0,78 x1,35 x 380 = | 0,78 x1,35 x 440 =
ochrany 400 463 400 463

Mez zavirani

0,78 x1,35 x 440 =
463

Mez otevieni
nabijeciho relé /
aktivace nabijeni

0,73 x1,35 x 380 =
374

0,73 x1,35 x 440 =
433

0,73 x1,35 x 380 =
374

0,73 x1,35 x 440 =
433

Stejnosmeérné napéti
na horni hranici
rozsahu napdjeciho
napéti (Upcmax)

560

648

(proménna)

(proménna)

Stejnosmeérné napéti
na spodni hranici
rozsahu napajeciho
napéti (Upcmin)

513

594

(proménna)

(proménna)

Pohotovostni mez

0,73 x1,35 x 380 =

0,73 x1,35 x 440 =

0,73 x1,35 x 380 =

0,73 x1,35 x 440 =

374 433 374 433
Mez poruchy podpéti | 0,73 x1,35 x 380 = | 0,73 x1,35 x 440 = | 0,73 x1,35 x 380 = | 0,73 x1,35 x 440 =
N 374 433 374 433

) Viz gast Spusténi poruchy podpéti na strané 182.

Spusténi upozornéni na podpéti

Upozornéni na podpéti ASAZ2 se spusti, pokud je aktivni néktera z nasledujicich

podminek:

« Pokud napéti stejnosmérného meziobvodu klesne pod mez upozornéni (85 %),
kdyZz méni¢ nemoduluje.

» Pokud napéti stejnosmérného meziobvodu klesne pod pohotovostni mez (73 %),
kdyz méni¢ moduluje, a je povolen automaticky restart (tj. 21.18 Doba
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automatického restartovani > 0,0 s). Upozornéni se bude i nadale zobrazovat,
pokud je skute€né napéti stejnosmérného meziobvodu nepfetrzité pod
pohotovostni mezi a dokud neuplyne doba automatického restartovani. Pro tuto
funkci musi byt fidici deska ménice externé napajena 24 V DC, jinak mlze byt
fidici deska vypnuta, pokud napéti klesne pod mezni hodnotu hardwaru.

Spusténi poruchy podpéti

Porucha podpéti 3220 se aktivuje, pokud méni¢ moduluje a je aktivni néktera z
nasledujicich podminek:

Pokud napéti stejnosmérného meziobvodu klesne pod mez vypnuti pfi podpéti
(73 %) a neni povolen automaticky restart (tj. 27.78 Doba automatického
restartovani = 0,0 s).

Pokud napéti stejnhosmérného meziobvodu klesne pod mez vypnuti pfi podpéti
(73 %) a je povolen automaticky restart (tj. 27.78 Doba automatického
restartovani > 0,0 s), dojde k podpétovému vypnuti, pokud je napéti
stejnosmérného meziobvodu trvale pod mezi vypnuti pfi podpéti a po uplynuti
doby automatického restartovani. Aby tato funkce byla k dispozici, musi byt Fidici
deska ménice externé napajena 24 V DC; v opacném pfipadé Ize fidici desku
vyphout zobrazenim upozornéni na podpéti.

Nastaveni a diagnostika

Parametry 01.11 Sstejnosmérné napéti (strana 207), 30.30 Prepétova
ochrana...30.31 Podpétova ochrana (strana 312) a 95.01 Napajeci napéti...
95.02 Adaptivni meze napéti (strana 414).

Udalosti: A3A2 Podpéti stejnosmérného meziobvodu (strana 485) a 3220 Podpéti
stejnosmérného meziobvodu (strana 498).
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Brzdny chopper

Brzdny chopper zpracovava energii generovanou zpomalujicim se motorem. Kdyz
stejnosmérné napéti stoupne dostate¢né vysoko, chopper pfipoji stejnosmérny
obvod k externimu brzdnému odporniku. Provoz chopperu je zaloZzen na hysterezi.

Interni brzdné choppery v ménici (v ramech R1... R3) za¢nou pracovat pfi mezni
hodnoté startu interniho brzdného chopperu 780 V a pfestanou pracovat pfi mezni
hodnoté zastaveni interniho brzdného chopperu 760 V (stfidavé napajeni 380...480 V).

Informace o externich brzdnych chopperech najdete v pfisluSné dokumentaci.

Poznamka: Aby chopper fungoval, musi byt deaktivovana prepétova ochrana.

Nastaveni a diagnostika

Skupina parametrG: 43 Brzdny chopper (strana 372).
Parametr: 01.11 Sstejnosmérné napéti (strana 207).

Udalosti: A793 Nadmérna teplota BR (strana 489), A79C Nadmérna teplota BC IGBT
(strana 490), 7183 Nadmérna teplota BR (strana 503) a 7192 Nadmérna teplota BC
IGBT (strana 503).




184 Funkce programu

Bezpecnost a ochrana

Pevné/standardni ochrany

Nadproud

Pokud vystupni proud pfekro€i interni mez nadproudu, IGBT se okamzité vypnou,
aby bylo zafizeni chranéno.

DC prepéti

Viz ¢ast Prepétova ochrana na strané 177.

DC podpéti

Viz ¢ast Podpétova ochrana (kratkodoba ztrata vykonu) na strané 177.

Teplota ménice

Pokud teplota stoupne dostate€né vysoko, aby se méni€ chranil, nejprve zac¢ne
omezovat spinaci frekvenci a poté proud. Pokud se stale zahfiva, napfiklad kvili
poruse ventilatoru, vygeneruje se porucha prehfati.

Zkrat

V pfipadé zkratu se IGBT okamzité vypnou, aby bylo zafizeni chranéno.

Nouzové zastaveni

Signél nouzového zastaveni je pfipojen ke vstupu vybranému parametrem 27.05
Zdroj nouzového zastaveni. Nouzové zastaveni Ize také generovat pfes sbérnici
(parametr 06.01 Hlavni fidici slovo, bity 0...2).

Rezim nouzového zastaveni se voli parametrem 21.04 ReZim nouzového zastaveni.

K dispozici jsou nasledujici rezimy:

» Off1: Zastaveni podél standardni zpomalovaci rampy definované pro konkrétni
typ reference

» Off2: Zastaveni dob&éhem

+ Off3: Zastaveni podél rampy nouzového zastaveni definované parametrem 23.23
Doba nouzového zastaveni.

V rezimech nouzového zastaveni Off1 nebo Off3 Ize rampu otaek motoru
kontrolovat pomoci parametr 31.32 Dohled nad nouzovou rampou a 31.33 ZpozZdéni
sledovani nouzové rampy.




Funkce programu 185

Poznamky:

» Instalacni technik zafizeni je odpovédny za instalaci zafizeni nouzového
zastaveni a vSech dalSich zafizeni potfebnych pro funkci nouzového zastaveni ke
splnéni pozadovanych kategorii nouzového zastaveni. Vice informaci vam
poskytne mistni zastupce spole¢nosti ABB.

» Po zjisténi signalu nouzového zastaveni nelze funkci nouzového zastaveni zrusit,
i kdyz je signal zruSen.

* Pokud je minimalni (nebo maximalni) to€ivy moment nastaven na 0 %, funkce
nouzového zastaveni nemusi byt schopna ménic zastavit.

Nastaveni a diagnostika
Nabidka — Primarni nastaveni — Start, stop, reference — Povoleni béhu
Parametry: 21.04 ReZim nouzového zastaveni...21.05 Zdroj nouzového zastaveni

(strana 265), 23.23 Doba nouzového zastaveni (strana 284) a 31.32 Dohled nad
nouzovou rampou...31.33 ZpoZdéni sledovani nouzové rampy (strana 322).

Udalosti: AFE1 Nouzové vypnuti (vyp2)...AFE2 Nouzové zastaveni (vyp1 nebo vyp 3)
(strana 494) a 73B0 Nouzova rampa se nezdafila (strana 504).

Tepelna ochrana motoru

Ridici program obsahuje dvé samostatné funkce monitorovani teploty motoru. Zdroje
udaju o teploté a mezni hodnoty varovani/aktivace Ize nastavit nezavisle pro kazdou
funkci.

Teplotu motoru Ize sledovat pomoci

» model tepelné ochrany motoru (odhadovana teplota odvozena interné uvnitf
ménice), nebo

* snimacu nainstalovanych ve vinuti. Vysledkem bude pfesnéj$i model motoru.

Tepelna ochrana motoru splfiuje pozadavky normy IEC/EN 61800-5-1 ed. 2.1 na

uchovavani tepelné paméti a rychlostni citlivost. Odhadovana teplota se po vypnuti
napajeni zachova. Zavislost na otackach je nastavena parametry.

Model tepelné ochrany motoru
Ménic¢ vypocitava teplotu motoru na zakladé nasledujicich predpokladu:

1. P¥i prvnim napajeni ménice se predpoklada, ze motor ma okolni teplotu
(definovanou parametrem 35.50 Okolni teplota motoru). Poté, kdyz se do ménice
pfivede napajeni, se pfedpoklada, Ze motor ma odhadovanou teplotu.

2. Teplota motoru se pocita pomoci uZivatelem nastavitelné doby teplotniho nartstu
motoru a kfivky zatiZzeni motoru. Kfivka zatiZzeni by méla byt upravena v pfipadé,
Ze okolni teplota prekroci 30 °C.

Poznamka: Tepelny model motoru Ize pouzit, kdyz je ke stfidaci pfipojen pouze
jeden motor.
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Izolace

VAROVANI! [EC 60664 vyZaduje dvojitou nebo zesilenou izolaci mezi &astmi
pod proudem a povrchem pfistupnych &asti elektrického zafizeni, které jsou
bud' nevodivé nebo vodivé, ale nejsou pfipojeny k ochrannému uzemnéni.

Pro spInéni tohoto poZadavku pfipojte termistor k ovliddacim svorkam ménic¢e pomoci

kterékoli z téchto alternativ:

» Oddélte termistor od €asti motoru pod proudem dvoijitou zesilenou izolaci.

+ Chrarite vSechny obvody pfipojené k digitalnim a analogovym vstuplim ménice.
Chrante pfed kontaktem a izolujte od ostatnich nizkonapétovych obvodud zakladni
izolaci (dimenzovanou na stejnou urover napéti jako hlavni obvod ménice).

» Pouzijte externi termistorové relé. Izolace relé musi byt dimenzovana na stejnou
uroven napéti jako hlavni obvod ménice.

PFi pouZiti multifunkéniho modulu CMOD-02 poskytuje dostate¢nou izolaci.

Monitorovani teploty pomoci PTC snimact

PTC sensors are connected through a CMOD-02 multifunction module (see chapter
Optional I/O extension modules, section CMOD-02 multifunction extension module
(external 24 V AC/DC and isolated PTC interface) in the Hardware manual of the
drive).

1) o
@/—/—/ ; 6o [PTCIN

Ao o -

1) Jeden nebo 3...6 PTC termistord zapojenych do série.

Odpor snimace PTC se zvySuje, kdyZ jeho teplota stoupa. ZvysSujici se odpor
snimace snizuje napéti na vstupu a nakonec se jeho stav pfepne z 1 na 0, coz
indikuje pfehfati.

K analogovému vstupu a analogovému vystupu Ize také sériové pfipojit 1...3
snimace PTC. The analog output feeds a constant excitation current of 1.6 mA
through the sensor. S rostouci teplotou motoru se zvySuje odpor snimace, stejné jako
napéti na snimaci. Funkce méfeni teploty vypocita odpor snimace a generuje
indikaci, pokud je detekovano pFehrati.

Konec stinéni kabelu na strané snimace nechejte nepfipojeny.

Informace o zapojeni snimace naleznete v kapitole Elektricka instalace v
Hardwarovém manuélu ménice.
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Obrazek nize ukazuje typické hodnoty odporu snimace PTC v zavislosti na teploté.

4000

1330

550 |

100 |

Izolovany PTC snimac Ize také pfipojit pfimo na digitalni vstup DI6. Na konci motoru
by mélo byt stinéni kabelu uzemnéno pfes kondenzator. Pokud to neni mozné,
nechejte stinéni nepfipojené. Viz €ast /zolace na strané 186.

Ridici jednotka

~_[DI6
L .. |+24vDC
T X |
SR

Informace o zapojeni snimace naleznete v Hardwarovém manualu ménice.

Monitorovani teploty pomoci snimact Pt100

K analogovému vstupu a analogovému vystupu lze sériové pfipojit 1...3 snimace
Pt100.

Analogovy vystup dodava konstantni budici proud 9,1 mA pfes snimac. S rostouci
teplotou motoru se zvySuje odpor snimace, stejné jako napéti na snimaci. Funkce
méreni teploty odecte napéti pfes analogovy vstup a prevadi jej na stupné Celsia.

Meze kontroly teploty motoru Ize upravit a zvolit, jak bude méni¢ reagovat, kdyz je
detekovano prehfati.

Viz &ast Izolace na strané 186.
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Informace o zapojeni snimace naleznete v kapitole Elektricka instalace, ¢ast Al1 a
Al2 jako vstupy snimace Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 a KTY84 (X1) v
Hardwarovém manuélu ménice.

Monitorovani teploty pomoci snimac¢t Pt1000

K analogovému vstupu a analogovému vystupu Ize sériové pfipojit 1...3 snimace
Pt1000.

Analogovy vystup dodava konstantni budici proud 0,1 mA pfes snima¢. S rostouci
teplotou motoru se zvySuje odpor snimace, stejné jako napéti na snimaci. Funkce
méfeni teploty odecte napéti pfes analogovy vstup a pfevadi jej na stupné Celsia.

Viz &ast Izolace na strané 186.

Informace o zapojeni snimace naleznete v kapitole Elektricka instalace, Al1 a Al2
jako vstupy snimace Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 a KTY84 (X1) v Hardwarovém
manuélu ménice.

Monitorovani teploty pomoci snimac¢t Ni1000

Jeden snimac Ni1000 Ize pfipojit k analogovému vstupu a analogovému vystupu na
fidici jednotce.

Analogovy vystup dodava konstantni budici proud 9,1 mA pfes snima¢. S rostouci
teplotou motoru se zvySuje odpor snimace, stejné jako napéti na snimaci. Funkce
méfeni teploty odecte napéti pfes analogovy vstup a pfevadi jej na stupné Celsia.

Viz &ast Izolace na strané 186.

Informace o zapojeni snimace naleznete v kapitole Elektricka instalace, Al1 a Al2
Jako vstupy snimace Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 a KTY84 (X1) v Technické
pfiruéce ménice.

Monitorovani teploty pomoci snimaca KTY84

Jeden snimac¢ KTY84 Ize pfipojit k analogovému vstupu a analogovému vystupu na
fidici jednotce.

Analogovy vystup dodava konstantni budici proud 2,0 mA pfes snimac. S rostouci
teplotou motoru se zvySuje odpor snimace, stejné jako napéti na snimaci. Funkce
méfeni teploty odecte napéti pfes analogovy vstup a pfevadi jej na stupné Celsia.

Obrazek a tabulka na strané 7189 zobrazuji typické hodnoty odporu snimace KTY84 v
zavislosti na provozni teploté motoru.

Viz ¢ast Izolace na strané 186.

Informace o zapojeni snimace naleznete v kapitole Elektricka instalace, Al1 a Al2
Jako vstupy snimace Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 a KTY84 (X1) v Technické
pfiruéce ménice.
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Monitorovani teploty pomoci snimaéti KTY83

Jeden snimac KTY83 Ize pfipojit k analogovému vstupu a analogovému vystupu na
fidici jednotce.

Analogovy vystup dodava konstantni budici proud 1,0 mA pfes snimag. S rostouci
teplotou motoru se zvySuje odpor snimace, stejné jako napéti na snimaci. Funkce
méreni teploty odecte napéti pfes analogovy vstup a prevadi jej na stupné Celsia.

Obrazek a tabulka niZze zobrazuji typické hodnoty odporu snimace KTY83 v zavislosti
na provozni teploté motoru.

Skalovani

KTY84 KTY83
°C Ohm Ohm
90 936 1569

110 1063 1774
130 1197 1993
150 1340 2225

Meze kontroly teploty motoru Ize upravit a zvolit, jak bude méni¢ reagovat, kdyz je
detekovano prehfati.

Viz &ast Izolace na strané 186.

Informace o zapojeni snimace naleznete v kapitole Elektricka instalace, Al1 a Al2
Jako vstupy snimace Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 a KTY84 (X1) v Technické
pfiruéce ménice.
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Monitorovani teploty pomoci termistorovych relé

K digitalnimu vstupu DI6 Ize pfipojit normalné zaviené nebo normalné oteviené
termistorové relé.

Viz ¢ast Izolace na strané 186.

Termistorové
relé Ridici jednotka

¢ ~_IDI6
11

1 [ +24VDC

2 b

Nastaveni a diagnostika

Nabidka — Primarni nastaveni — Motor — Odhadovana tepelna ochrana,
Nabidka — Primarni nastaveni — Motor — Tepelna ochrana zméreno

Skupina parametr(: 35 Tepelna ochrana motoru (strana 339).

Udalosti: A491 Vnéjsi teplota 1 (strana 485), A492 Vnéjsi teplota 2 (strana 485),
4981 Vnéjsi teplota 1 (strana 498) a 4982 Vnéjsi teplota 2 (strana 498).

Ochrana proti pretizeni motoru

Tato &ast popisuje ochranu motoru proti pretizeni bez pouziti modelu tepelné ochrany
motoru, bud’ s odhadovanou nebo namérenou teplotou. Ochrana pomoci modelu
tepelné ochrany motoru, viz &ast Tepelna ochrana motoru na strané 185.

Ochrana proti pfetizeni motoru je vyzadovana a specifikovana fadou standardf,
véetné amerického predpisu National Electric Code (NEC), UL 508C a spole¢ného
standardu UL\IEC 61800-5-1 ve spojeni s IEC 60947-4-1. Normy umoziuji ochranu
motoru proti pfetizeni bez externich teplotnich cidel.

Ochrana proti pfetizeni motoru splfiuje pozadavky normy IEC/EN 61800-5-1 ed. 2.1
na uchovavani tepelné paméti a rychlostni citlivost. Odhadovana teplota se po
vypnuti napdjeni zachova. Zavislost ota¢ek je nastavena parametry.

Funkce ochrany umozriuje uzivateli specifikovat tfidu provozu stejnym zplsobem,
jakym jsou relé pro pretizeni specifikovana v normach IEC 60947-4-1 a NEMAICS 2.

Ochrana proti pfetizeni motoru vyzaduje, abyste urcili vypinaci Uroven proudu
motoru. Ta je definovana kfivkou pomoci parametrt 35.51, 35.52 a 35.53. Vypinaci
uroven je proud motoru, pfi kterém se ochrana proti pretizeni nakonec spusti, pokud
proud motoru zlistane na této Urovni nepfetrzité.
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TFida pfetizeni motoru (tfida provozu), parametr 35.57 TFida pfetizeni motoru, je
stanovena jako €as potiebny k vypnuti nadproudového relé pfi provozu na
7,2nasobku vypinaci Urovné v pfipadé IEC 60947-4-1 a 6nasobku vypinaci trovné v
pfipadé NEMA ICS 2. Standardy také specifikuji dobu do vypnuti pro Grovné proudu
mezi vypinaci urovni a Sestinasobnou vypinaci urovni. Frekvenéni méni¢ poskytuje
standardni ¢asy vypnuti pode norem IEC a NEMA.

PouZziti tfidy 20 splfiuje poZadavky UL 508C.

Algoritmus pfetizeni motoru monitoruje umocnény pomér (proud motoru / vypinaci
L’Jroveh)2 a akumuluje hodnotu v pribéhu ¢asu. Nékdy hovofime o ochrané 12,
Kumulovana hodnota je zobrazena s parametrem 35.05.

Pomoci parametru 35.56 muzete definovat, ze pokud 35.05 dosahne 88 %,
vygeneruje se varovani pied pretizenim motoru, a kdyz dosahne 100 %, ménic se
vypne pfi poruse pretizeni motoru. Rychlost, s jakou se tato vnitfni hodnota zvySuje,
zavisi na aktualnim proudu, proudu vypinaci Urovné a zvolené tfidé pfetizeni.

Parametry 35.51, 35.52 a 35.53 slouzi ke dvojimu ucelu. Ur€uji kfivku zatizeni pro
odhad teploty a také specifikuji Uroven vypinani pfi pretizeni.

Nastaveni a diagnostika

Spolecné parametry tepelné ochrany motoru a ochrany motoru proti pretizeni: 35.51
Krivka zatizeni motoru...35.563 Mezni bod (strana 346).

Parametry specifické pro ocrjranu motoru proti pfetizeni: 35.05 Uroveri pfetizeni
motoru (strana 339), 35.56 Cinnost pretizeni motoru...35.57 Tfida pretizeni motoru
(strana 348).

Udalosti: A783 Pretizeni motoru (strana 489) a 7122 Pretizeni motoru (strana 503).
Programovatelné ochranné funkce

Externi udalosti (parametry 31.07 ...31.10)

K volitelnym vstuplm Ize pfipojit pét rliznych signalt udalosti z procesu pro
generovani chyb a varovani pro pohanéné zafizeni. P¥i ztraté signalu se vygeneruje
externi udalost (porucha, varovani nebo pouhy zaznam). Obsah zprav Ize upravit na
ovladacim panelu vybérem Nabidka — Primarni nastaveni — Pokrocilé funkce —
Externi udalosti.

Detekce ztraty faze motoru (parametr 31.19)

Tento parametr urCuje, jak bude ménic reagovat, kdykoli je detekovana ztrata faze
motoru.

Detekce ztraty faze napajeni (parametr 37.21)

Tento parametr urCuje, jak bude ménic reagovat, kdykoli je detekovana ztrata faze
napajeni.
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Detekce bezpeéného odpojeni od momentu (parametr 31.22)

Mé&ni¢ sleduje stav vstupu bezpecného odpojeni od momentu a tento parametr
urcuje, které indikace se zobrazi pfi ztraté signald. (Tento parametr neovliviiuje
¢innost samotné funkce bezpeéného odpojeni od momentu). Vice informaci o funkci
bezpecného odpojeni od momentu najdete v kapitole Funkce bezpeéného odpojeni
od momentu v Hardwarovém manualu ménice.

Zaménéna kabelaz napajeni a motoru (parametr 37.23)

Méni¢ dokaze zjistit, zda nedoslo k nahodné zaméné napajecich a motorovych
kabell (napfiklad pokud je napajeci zdroj pfipojen k motorové pfipojce ménice).
Parametr urci, zda je generovana porucha nebo ne.

Ochrana proti zablokovani (parametry 31.24...31.28)

Méni¢ chrani motor pfi zablokovani. MliZete upravit meze kontroly (proud, kmitocet a
¢as) a zvolit, jak bude ménic reagovat pfi zablokovani motoru.

Ochrana proti prekro¢eni otacek (parametry 37.30 a 31.31)

Uzivatel muze nastavit meze prekroceni otac¢ek a nadmérné frekvence zadanim
okraje, ktery se pfida k aktualné pouzivanym omezenim maximalnich a minimalnich
otacek nebo frekvence.

Detekce ztraty mistniho ovladani (parametr 49.05)

Tento parametr urcuje, jak bude ménic¢ reagovat na preruseni komunikace ovladaciho
panelu nebo PC nastroje.

Al dohled (parametry 72.03...12.05)

Tyto parametry ur€i, jak ménic€ reaguje, kdyz se analogovy vstupni signal pohybuje
mimo minimalni a/nebo maximalni meze urcené pro vstup. Pfi¢inou maze byt
prerusené vedeni I/0O nebo snimad.

Porucha hlavniho ventilatoru (parametr 31.35)

Tento parametr zvoli, jak ménic reaguje, kdyz je zjiStén problém s otackami hlavniho
ventilatoru chlazeni. Pouze pro velikosti ramu R6 nebo vétsi.

Porucha pomocného ventilatoru (parametr 31.36)

Tento parametr zvoli, jak bude ménic reagovat, kdyz je zjiStén problém s pomocnym
ventilatorem.

Nastaveni a diagnostika

Parametry:12.03 Al funkce dohledu...12.04 Al vybér dohledu (strana 233),

31.01 Zdroj externi udalosti 1...31.35 Funkce poruchy hlavniho ventilatoru

(strana 323), 31.36 Ignorovani hiasené poruchy pomocného ventilatoru (strana 323)
a 49.05 Cinnost pfi ztrété komunikace (strana 384).
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Udalosti:

» A981 Externi varovani 1 (strana 492)...A985 Externi varovani 5 (strana 493),
9081 Externi porucha 1 (strana 505)...9085 Externi porucha 5 (strana 506)

» 3381 Ztrata vystupni faze. (strana 498)

» 3130 Ztrata vstupni faze (strana 497)

* B5A0 Udalost STO (strana 494), ASAQ0 Bezpecné odpojeni od momentu
(strana 487), 5091 Bezpelné odpojeni od momentu (strana 499), FA81 Bezpecné

odpojeni od momentu 1 (strana 506), FA82 Bezpecéné odpojeni od momentu 2,
(strana 506)

* 3181 Porucha kabelaZe nebo uzemnéni (strana 497)

» A780 Zablokovani motoru (strana 489), 7121Zablokovani motoru (strana 503)
» 7310 Prekroceni otaCek (strana 504),73F0 P¥ili§ vysoka frekvence (strana 504)
» A7EE Ztrata panelu (strana 490), 7081 Ztrata ovliadaciho panelu (strana 502)

* AB8AO0 Al dohled (strana 491), 80A0 Al dohled (strana 504)

* 73B0 Nouzova rampa se nezdafrila (strana 504)

» A581 Ventilator (strana 486), 5080 Ventilator (strana 499)

» A582 Chybi pomocny ventilator (strana A582), 5081 Pomocny ventilator je rozbity
(strana 499).

Automatické resetovani poruchy

Po nadproudu, prepéti, podpéti a externich poruchach se méni¢ mize automaticky
resetovat. Uzivatel muze také urcit poruchu, ktera se automaticky resetuje.

Ve vychozim nastaveni jsou automatické resetovani vypnuty a musi byt specificky
aktivovany uzivatelem.

VAROVANI! Pred aktivaci funkce se ujistéte, e nemohou nastat zadné
nebezpecné situace. Funkce automaticky resetuje ménic¢ a po poruse
pokracuje v provozu.

Nastaveni a diagnostika

Nabidka — Primarni nastaveni — Pokro¢ilé funkce — Chyby automatického
resetovani

Parametry: 31.12 Volba automatického resetovani...31.16 Doba prodlevy
(strana 3176).

Udalosti: -
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Diagnostika

Kontrola signalu

Lze zvolit Sest signalu, které tato funkce bude sledovat. Kdykoli kontrolovany signal
prekroci nebo poklesne pod pfedem definované meze, aktivuje se bit v 32.01 Stav
kontroly a generuje se varovani nebo porucha.

Kontrolovany signal je filtrovan dolni propusti.

Nastaveni a diagnostika
Skupina parametrd: 32 Kontrola (strana 324).

Parametr: 32.01 Stav kontroly (strana 324).

Udalosti: ABBO ABB Kontrola signalu 1 (strana 491)...A8B5 ABB Kontrola signalu 6
(strana 492), 80BO0 Kontrola signalu 1 (strana 505)...80B5 Kontrola signalu 6
(strana 505).

Kalkulatory pro vypocet uspory energie

Tato funkce se sklada z nasledujicich moznosti:

» Optimalizator energie, ktery upravuje magneticky tok motoru tak, aby se
maximalizovala celkova ucinnost systému

« Citag, ktery sleduje pouZitou a uspofenou energii motorem a zobrazuje je v kWh,
v méné nebo v objemu emisi CO,, a

» Analyzator zatiZzeni zobrazujici zatézovy profil ménice (viz samostatna ¢ast na
strané 195).

Kromé toho existuji CitaCe, které zobrazuji spotfebu energie v kWh aktualni a
pfedchozi hodiny i aktualniho a pfedchoziho dne.

Mnozstvi energie, které proslo méni¢em (v obou smérech), se spocita a zobrazi jako
celé GWh, MWh a kWh. Kumulativni energie se také zobrazuje jako celé kWh.
VSechny tyto Citae Ize resetovat.

Poznamka: Pfresnost vypoctu Uspory energie pfimo zavisi na pfesnosti referen¢niho
vykonu motoru uvedeného v parametru 45.19 Komparacni vykon.

Nastaveni a diagnostika

Nabidka — Energeticka uc¢innost

Skupina parametr(: 45 Energeticka Gcinnost (strana 375).

Parametry: 01.50 kWh za tuto hodinu...01.53 kWh za pfedchozi den (strana 208),
01.55 Stfidac, pocitadlo GWh (vynulovatelné)...01.568 Kumulativni energie stfidace
(vynulovatelné) (strana 209).

Udalosti: -
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Analyzator zatizeni

Zaznamnik Spickovych hodnot

UZivatel si mUze vybrat signal, ktery ma zaznamnik $pickovych hodnot monitorovat.
Zaznamnik zaznamenava Spickovou hodnotu signalu spolu s dobou, kdy k Spi¢ce
doslo, a také proud motoru, stejnosmérné napéti a ota€ky motoru v dobé Spicky.
Spigkova hodnota se vzorkuje v intervalech 2 ms.

Zaznamniky amplitudy
Ridici program ma dva zaznamniky amplitudy.

U zaznamniku amplitudy 2 mdze uzivatel vybrat signal, ktery ma byt vzorkovan v
intervalech 200 ms, a zadat hodnotu, ktera odpovida 100 %. Ziskané vzorky jsou
tfidény do 10 parametrt jen pro ¢teni podle jejich amplitudy. Kazdy parametr
pfedstavuje rozsah amplitudy Siroky 10 vékovych bodu a zobrazuje vék ziskanych
vzork(, které spadaji do tohoto rozmezi.

Hodnoty Ize zobrazit graficky pomoci asistenéniho ovladaciho panelu nebo PC
nastroje pro spusténi a udrzbu ménice.

stari vzork(

X R X R X ES X ES X ES

o o o o o o o o o o

A N ® = 0 © ™~ © e ©

: : : : : : : : : A
o =) o o o o o o o
- N ® < re) o ~ 5]

Rozsahy amplitudy
(parametry 36.40...36.49)

Zaznamnik amplitudy 1 je pevné nastaven na monitorovani proudu motoru a nelze jej
resetovat. U zaznamniku amplitudy 1 odpovida 100 % maximalnimu vystupnimu
proudu ménice (/ax), ktery je uveden v Technické pfiru¢ce ménice. Méfeny proud se
zaznamenava pribézné. Distribuce vzorkl je znazornéna parametry 36.20...36.29.

Nastaveni a diagnostika

Nabidka — Diagnostika — Zatézovy profil
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Skupina parametr(: 36 Analyzator zatiZeni (strana 349).

Udalosti: -

Nabidka diagnostiky

Nabidka Diagnostika poskytuje rychlé informace o aktivnich poruchach, varovanich

a blokovanich v ménici a o tom, jak je opravit a resetovat. PomUze vam také zjistit,
pro€ se méni¢ nespousti, nezastavuje nebo nebé&zi pozadovanymi otackami.

Mistni¢ (™ ACS580 0.0 H:
Diagnéza

n/reference

Stav limitu 3

Tpst 503 Zvolit

» Souhrn Start/stop/reference: Pomoci tohoto zobrazeni mlzete zjistit, odkud
pochézi ovladaci prvek, pokud se méni¢ nespousti nebo nezastavuje podle
oCekavani nebo bézi nezadouci rychlosti.

+ Stav limitu: Pomoci tohoto zobrazeni mlzete zjistit, zda jsou aktivni néktera
omezeni, pokud méni¢ bé&zi nezadouci rychlosti.

« Aktivni poruchy: Toto zobrazeni poskytuje aktualné aktivni poruchy a zplsoby
jejich odstranéni a resetovani.

« Aktivni varovani: Toto zobrazeni poskytuje aktualné aktivni varovani a zpasobu

jejich opravy.

» Aktivni blokovace: Toto zobrazeni poskytuje aktivni blokovace a zplsoby, jak je

opravit. Kromé toho v nabidce Hodiny, region, displej muzete deaktivovat (ve

vychozim nastaveni povoleno) vyskakovaci zobrazeni s informacemi o blokovani,

pokud se pokusite méni€ spustit, ale spusténi neni povoleno.
+ Zaznam poruch a udalosti: Zobrazuje seznam poruch a dalSich udalosti.

» Sbérnice: Pomoci tohoto zobrazeni mlzete zjistit stavové informace a odeslana

a prijata data ze sbérnice.

« Zatézovy profil: Toto zobrazeni slouzi k zobrazeni informaci o stavu distribuce
zatizeni (tj. doby béhu ménice stravené na kazdé drovni zatizeni) a Grovni
Spickového zatizeni.

Nastaveni a diagnostika

Nabidka — Diagnostika

Nabidka — Primarni nastaveni — Hodiny, region, displej— Zobrazit automatické
okno potlaceni.
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Ruzné

Zalohovani a obnova

Zalohovani nastaveni mizZete provést ruéné na asistenénim ovladacim panelu.
Asistenéni ovladaci panel také provadi jednu automatickou zalohu. Zalohu mizete
obnovit na jiny méni¢ nebo novy ménic, ktery nahradi vadné zafizeni. Zalohy a
obnoveni mlzete provadét na ovladacim panelu nebo pomoci PC nastroje pro
spusténi a udrzbu ménice.

Zalohovani

Ruéni zalohovani

V pfipadé potieby si vytvoite zalohu, napfiklad po spusténi zafizeni nebo pokud
chcete zkopirovat nastaveni na jiny ménic.

Zmeény parametr(l z rozhrani primyslové sbérnice jsou ignorovany, pokud jste
nevynutili uloZzeni parametrti pomoci parametru 96.07 Rucni uloZeni parametru.

Automatické zalohovani

Asistencni ovladaci panel ma vyhrazeny prostor pro jednu automatickou zalohu.
Automatické zalohovani se vytvofi dvé hodiny po posledni zméné parametru. Po
dokonceni zalohovani ovladaci panel ¢eka 24 hodin, nez zkontroluje, zda nedoslo k
dal§im zménam parametrd. Pokud doslo, vytvofi novou zalohu prepisujici pfedchozi,
jakmile po posledni zméné uplynuly dvé hodiny.

Nelze upravit dobu prodlevy a nemuzete deaktivovat funkci automatického
zalohovani.

Zmény parametr(l z rozhrani primyslové sbérnice jsou ignorovany, pokud jste
nevynutili uloZeni parametrl pomoci parametru 96.07 Rucni uloZeni parametru.

Obnova

Zalohy se zobrazuji na ovladacim panelu. Automatické zalohy jsou oznaceny ikonou
[&) a ruéni zalohy [11. Chcete-li zalohu obnovit, vyberte ji a stisknéte (»). Na
nasledujicim displeji muzete zobrazit obsah zalohy a obnovit v§e nebo vybrat
podmnozinu, ktera se ma obnovit.

Poznamka: Chcete-li obnovit zalohu, musi byt méni€ v mistnim ovladani.
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Poznamka: Pokud se z ménice se starym firmwarem nebo firmwarem ze starého
ovladaciho panelu obnovi zaloha na méni¢ s novym firmwarem z fijna 2014 nebo
novéjSiho, existuje riziko trvalého odstranéni nabidky QR kéd.

Mistni¢> (™ ACSEE0 $00Hz| |Mistni¢> ™ ACSHEN =0.0 Hz
Zalohy ACS5580 19.05.2021

Wytvorit zdlohu

[a] ACS580 20.05.2021 automatic...

%A Obnovit viechny parametry

¥ ¥ ¥l

[ ACS580 (2) 19.05.2021 Zyolit par ohnoveni skupiny -

[ ACS580 19.05.2021 wyherte ugivarelské sady -
Wyberte polofky prod. dat -

Ipét 13:40 Ivolit| |[Zpét 20:28 Seolin

Nastaveni a diagnostika
Nabidka — Zalohy

Parametr: 96.07 Rucni uloZeni parametru (strana 419).

Udalosti: -

Sady uzivatelskych parametru

Méni¢ podporuje ¢tyfi sady uzivatelskych parametrd, které Ize ulozit do trvalé paméti
a vyvolat pomoci parametrd ménice. K pfepinani mezi sadami uzivatelskych
parametrd je mozné pouzit digitalni vstupy. Pro zménu sady uzivatelskych parametra
musi byt ménic zastaven.

Sada uzivatelskych parametrt obsahuje vSechny upravitelné hodnoty ve skupinach
parametrd 10...99 aZ na

» vynucené I/O hodnoty, jako jsou parametry 10.03 Volba vnuceného DI a 10.04
Nucena data DI

+ nastaveni rozSifujicich I/O moduld (skupina 15)

» parametry ukladani dat (skupina 47)

» nastaveni komunikace sbérnice (skupiny 50...53 a 58)

* parametr 95.01 Napajeci napéti.

Protoze jsou nastaveni motoru obsazena v sadach uzivatelskych parametr, ujistéte
se, ze nastaveni odpovidaji motoru pouzitému v aplikaci pfedtim, nez uzivatelskou
sadu vyvolate. Pfi aplikaci, kde se s méniem pouzivaji rizné motory, je nutné
provést ID chod motoru s kazdym motorem a vysledky uloZit do rGznych
uzivatelskych sad. PFi zapnuti motoru Ize poté vyvolat pfisluSnou sadu.
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Nastaveni a diagnostika

Nabidka — Primarni nastaveni — Pokrocilé funkce — UZivatelské sady

Parametry: 70.03 Volba vnuceného DI...10.04 Nucena data DI (strana 224),
95.01 Napajeci napéti (strana 413) a 96.10 Uziv nastaveni — stav...96.13 Uziv
nastaveni — /O rezim vstup?2 (strana 420).

Udalost: 64B2 Porucha nastaveni uZivatele (strana 507).

Parametry ulozisté dat

Pro ulozisté dat je vyhrazeno dvanact (osm 32bitovych, ¢tyfi 16bitové) parametrd.
Tyto parametry nejsou ve vychozim nastaveni pfipojeny a Ize je pouzit pro ucely
propojeni, testovani a uvedeni do provozu. Lze je zapisovat a &ist z pomoci vybéru
zdroje nebo cile jinych parametru.

Nastaveni a diagnostika
Skupina parametr(i: 47 Ulozisté dat (strana 383).

Udalosti: -

Vypocet kontrolniho souétu parametrt

Ze sady parametrll Ize vypocitat dva kontrolni soucty parametrd A a B pro
monitorovani zmén v konfiguraci ménice. Sady se u kontrolnich souctt A a B lisi.
Kazdy z téchto kontrolnich souctl se porovnava s odpovidajicimi referenénimi
kontrolnimi soucty; v pfipadé nesouladu se vygeneruje udalost (Cista udalost,
varovani nebo chyba). Vypocitany kontrolni soucet Ize nastavit jako novy referenéni
kontrolni soucet.

Sada parametr( pro kontrolni soucet A nezahrnuje nastaveni sbérnice.

Parametry zahrnuté do kontrolniho souctu A jsou uzivatelem editovatelné parametry
ve skupinach parametrti 10, 11, 12, 13, 15, 19, 20, 21, 22, 23, 24, 25, 28, 30, 31, 32,
34, 35, 36, 37, 40, 41, 43, 45, 46, 70, 71,72, 73, 74, 76, 80, 94, 95, 96, 97, 98, 99.
Sada parametr( pro kontrolni sou¢et B nezahrnuje

* nastaveni sbérnice

+ nastaveni dat motoru

* nastaveni energetickych dat.

Parametry zahrnuté do kontrolniho souctu B jsou uzivatelem editovatelné parametry

ve skupinach parametr( 10, 11, 12, 13, 15, 19, 20, 21, 22, 23, 24, 25, 28, 30, 31, 32,
34, 35, 36, 37, 40, 41, 43, 46, 70, 71, 72, 73, 74, 76, 80, 94, 95, 96, 97.

Nastaveni a diagnostika

Parametry: 96.54 Akce kontrolniho souctu...96.69 Skute¢ny kontrolni soucet B
(strana 423) a 96.71 Schvaleny kontrolni soucet A...96.72 Schvaleny kontrolni
soucet B (strana 425).
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Udalosti: B686 Neshoda kontrolniho souctu (strana 484), A686 Neshoda kontrolniho
souctu (strana 488) a 6200 Neshoda kontrolniho souctu (strana 500).

Uzivatelsky zamek

Pro lepsi kybernetickou bezpe¢nost ABB dlirazné doporucuje nastavit hlavni heslo,
aby se zabranilo napfiklad zméné hodnot parametrd nebo nacitani firmwaru a dal$ich
soubord.

c VAROVANI! Spole¢nost ABB neponese odpové&dnost za $kody nebo ztraty
zpUsobené skutecnosti, Ze uZivatel neaktivoval zamek uZivatele pomoci
nového hesla. Viz Zfeknuti se odpovédnosti za kybernetickou bezpecnost (strana20).

» P¥i prvni aktivaci uzivatelského zamku:

+ Do 96.02 Heslo zadejte vychozi heslo, 10000000. Nasledné se zobrazi parametry
96.100...96.102.

» Zadejte nové heslo do 96.100 Zmeénit uZivatelsky pfist. kod. Vzdy pouzivejte osm
Cislic; pokud pouzivate PC nastroj pro spusténi a udrzbu ménice, ukoncete ho
pomoci klavesy Enter.

» Potvrdte nové heslo v 96.7101 Povrdit uZivatelsky pristupovy kod.

VAROVANI! Heslo ulozte na bezpe&ném misté — ani spoleénost ABB nemuze
otevfit uzivatelsky zamek, pokud dojde ke ztraté hesla.

» V 96.102 Funkce uzZivatelského zamku definujte Cinnosti, kterym chcete zabranit
(ABB doporucuje vybrat vSechny ¢innosti, pokud aplikace nevyzaduje jinak).

» Do 96.02 Heslo zadejte neplatné heslo.

+ Aktivujte 96.08 Nacteni Fidici desky, nebo vypnéte a zapnéte napajeni ménice.

» Zkontrolujte, Ze jsou parametry 96.700...96.102 skryté. Pokud nejsou, do 96.02
zadejte dalSi nahodné heslo.

Chcete-li zamek znovu otevfit, do 96.02 Heslo zadejte heslo. Tim se opét zobrazi
parametry 96.700...96.102.

Nastaveni a diagnostika

Parametry: 96.02 Heslo (strana 418) a 96.100 Zménit uZivatelsky pfist. kod...96.102
Funkce uzivatelského zamku (strana 425).

Udalosti: A6B0 Uzivatelsky zamek je otevien (strana 488) a A6B1 UzZivatelské heslo
nebylo potvrzeno (strana 488).

Podpora sinusového filtru

Ridici program ma nastaveni, které umoZfuje pouZiti sinusovych filtrd ABB (k
dispozici samostatné). Se sinusovym filtrem pfipojenym k vystupu méni¢e musi byt
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zapnut bit 1 z 95.15 Nastaveni specialniho HW. Toto nastaveni nuti méni¢ pouzivat
rezim skalarniho Ffizeni motoru a omezuje spinaci a vystupni frekvence z ddvodu

+ abyste zabranili Cinnosti ménice pfi rezonancnich frekvencich filtru a
» ochranili filtr pfed pfehratim.

Pfed pfipojenim sinusového filtru od jiného vyrobce se obratte na mistniho zastupce
spole¢nosti ABB.

Nastaveni a diagnostika

Parametr: 95.15 Nastaveni specialniho HW (strana 413).
Udalosti: -
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Parametry

Co obsahuije tato kapitola

Kapitola popisuje parametry fidiciho programu, véetné skute¢nych signal(. Na konci
kapitoly, na strané 439, je samostatny seznam parametrd, jejichzZ vychozi hodnoty se
lisi mezi 50 Hz a 60 Hz nastavenim napajeciho kmitoc&tu.
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Terminy a zkratky

Termin

Definice

Skutecny signal

Typ parametr, ktery je vysledkem méfeni nebo vypoctu ménicem, nebo
obsahuje informace o stavu. VétSina skute¢nych signall je jen pro ¢teni,
ale nékteré (zejména skute¢né signaly typu Citace) Ize resetovat.

Def

(V nasledujici tabulce je uveden na stejném fadku jako nazev parametru)
Vychozi hodnota parametr pfi pouziti v tovarnim makru. Informace o
dal$ich hodnotach parametrd specifickych pro makra najdete v kapitole
Kontrolni makra (strana 79).

FbEq16

(V nasledujici tabulce zobrazené na stejném fadku jako rozsah
parametru nebo pro kazdou volbu)

16bitovy ekvivalent sbérnice: Skalovani mezi hodnotou zobrazenou na
ovladacim panelu a celym Eislem pouzité pfi komunikaci, kdyz je pro
prenos do externiho systému vybrana 16bitova hodnota.

Pomicka (-) ukazuje, Ze parametr neni dostupny v 16bitovém formatu.
Odpovidajici 32bitové Skalovani je uvedeno v kapitole Dalsi udaje o
parametrech (strana 445).

Dalsi

Hodnota je pfevzata z jiného parametru.
Volba ,Dal$i“ zobrazi seznam parametr(, ve kterém mize uZzivatel urcit
zdrojovy parametr.

Dalsi [bit]

Hodnota je prevzata z konkrétniho bitu v jiném parametru.
Volba ,Dal$i“ zobrazi seznam parametr(, ve kterém muze uzivatel urcit
zdrojovy parametr a bit.

Parametr

Uzivatelem nastavitelny provozni instrukce pro méni¢ nebo skutecny
signal.

p.j.

Za jednotku

[¢islo parametru]

Hodnota parametru
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Souhrn skupin parametru

Skupina Obsah Strana

01 Skute¢né hodnoty Zakladni signaly pro monitorovani ménice. 207

03 Reference vstupu Hodnoty referenci obdrzenych z riznych zdroja. 210

04 Varovani a poruchy Informace o varovanich a poruchach, které se vyskytly naposledy. | 2711

05 Diagnostika Ruzné ¢itace typu ¢itate chodu a méfeni souvisejici s udrzbou 213
ménice.

06 Ridici a stavové slova Rizeni ménice a stavova slova. 215

07 Systémové informace Informace o hardwaru a firmwaru ménice. 221

10 Standardni DI, RO Konfigurace digitalnich vstupl a reléovych vystupu. 223

11 Standardni DIO, Fl, FO Konfigurace frekvenéniho vstupu. 232

12 Standardni Al Konfigurace standardnich analogovych vstupd. 233

13 Standardni AO Konfigurace standardnich analogovych vystupu. 238

15 Rozsitujici I/0 modul Konfigurace rozsifujiciho modulu I/0 nainstalovaného ve slotu 2. 244

19 Provozni rezim Vybér zdroju mistniho a externiho ovladaciho mista a provoznich 252
rezimu.

20 Start/stop/smér Start/stop/smér a béh/start/jog umozniuji vybér zdroje signalu; 254
pozitivni/negativni reference umozriuje vybér zdroje signalu.

21 ReZim spousténi/zastaveni | Rezimy spusténi a zastaveni; rezim nouzového zastaveni a vybér 264
zdroje signalu; Nastaveni DC (stejnosmérné) magnetizace.

22 Volba referencnich otacek | Vybér reference otagek; nastaveni motorpotenciometru. 273

23 Rampa referenc¢nich Nastaveni rampy reference otacek (programovani miry zrychleni 282

otacek a zpomaleni pro ménic).

24 Podminéni referencnich Vypocet chyby otacek; konfigurace ovladani okna chyby otacek; 285

otacek krok chyby otacek.

25 Rizeni otécek Nastaveni ovladace otacek. 286

26 Retéz referencniho Nastaveni fetézce reference tocivého momentu. 292

momentu

28 Retéz referencni frekvence | Nastaveni Fetézce referenéni frekvence. 296

30 Meze Provozni limity ménice. 306

31 Poruchové funkce Konfigurace externich udalosti; vybér chovani ménice pfi 314
poruchovych situacich.

32 Kontrola Konfigurace funkci kontroly signalu 1...6. 324

34 Casovaci funkce Konfigurace ¢asovacich funkci. 331

35 Tepelna ochrana motoru Nastaveni tepelné ochrany motoru, jako je konfigurace méfeni 339
teploty, definice kfivky zatizeni a konfigurace ovladani ventilatoru
motoru.

36 Analyzator zatizeni Nastaveni zaznamniku Spi¢kovych hodnot a amplitudy. 349

37 Krivka zatéze uzivatele Nastaveni kfivky zatéze uzivatele. 352

(ULC)

40 Nastaveni 1 pro vybér Hodnoty parametr( pro procesni PID regulator. 355

zdroje aktivace PID

41 Nastaveni 2 pro vybér Druha sada hodnot parametr(i pro procesni PID regulator. 370

zdroje aktivace PID

43 Brzdny chopper Nastaveni interniho brzdného chopperu. 372

44 Rizeni mechanické brzdy | Konfigurace fizeni mechanické brzdy. 374
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Skupina Obsah Strana
45 Energeticka ucinnost Nastaveni kalkulatoru pro Gsporu energie a zaznamniku $picek a 375
energie.
46 Nastaveni Nastaveni kontroly otacek; filtrovani skute¢ného signalu; obecné 379
monitorovani/méritka nastaveni Skalovani.
47 Ulozisté dat Parametry ulozisté dat, do kterych Ize zapisovat a Cist je pomoci 383
nastaveni zdroje a cile jinych parametr.
49 Komunikace panelového Nastaveni komunikace pro port ovladaciho panelu na ménici. 383
portu
50 Adaptér sbérnice (FBA) Konfigurace komunikace sbérnice. 386
51 FBA A — nastaveni Konfigurace adaptéru A sbérnice. 390
52 FBA52 A — datovy vstup Vybér dat, kterd maji byt pfenesena z ménic¢e do sbérnicového 392
fadice prostrednictvim adaptéru A sbérnice.
53 FBA A — datovy vystup Vybér dat, ktera maji byt pfenesena ze sbérnicového fadice na 392
ménic¢ pfes adaptér A sbérnice.
58 Integrovana sbérnice Konfigurace rozhrani integrované sbérnice (EFB). 393
71 Externi PID1 Konfigurace externiho PID. 399
76 PFC kongigurace Konfiguraéni parametry PFC (regulator ¢erpadla a ventilatoru) a 402
automatické zmény. Viz také ¢ast Regulace erpadla a ventilatoru
(PFC) na strané 150.
77 PFC udrzba a sledovani Konfiguraéni parametry PFC (regulator ¢erpadla a ventilatoru) a 410
automatické zmény. Viz také ¢ast Regulace Cerpadla a ventilatoru
(PFC) na strané 150.
82 Ochrany cerpadla Nastaveni ochrannych funkci ¢erpadla. 410
83 Cisténi serpadla Nastaveni sekvence &isténi ¢erpadla. 411
95 HW kongigurace R0zna nastaveni souvisejici s hardwarem. 413
96 Systém Vybér jazyka; urovné pfistupu; volba makra; ukladani a obnoveni 416
parametru; restart fidici jednotky; uzivatelské sady parametru;
volba jednotky; kontrolni soucet parametru; uzivatelsky zamek.
97 Rizeni motoru Spinaci frekvence; zisk skluzu; zaloha napéti; elektromagnetické 427
brzdéni; anti-cogging (injekce signalu); IR kompenzace.
98 Uziv parametry motoru Hodnoty motoru poskytnuté uzivatelem, které jsou pouzity v 431
modelu motoru.
99 Udaje motoru Nastaveni konfigurace motoru. 433
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Seznam parametru

| Cislo Nazev/Hodnota | Popis Def/FbEq16
01 Skutec¢né hodnoty Zakladni signaly pro monitorovani ménice.
V8echny parametry v této skupiné jsou jen pro ¢teni, pokud
neni uvedeno jinak.
Poznamka: Hodnoty téchto skute¢nych signall jsou filtro-
vany s dobou filtrace definovanou ve skupiné 46 Nastaveni
monitorovani/méritka. Seznamy vybéru pro parametry v
jinych skupinach namisto toho znamenaji hrubou hodnotu
skute¢ného signalu. Pokud je volba napfiklad ,Vystupni frek-
vence®, neukazuje na hodnotu parametru 071.06 Vystupni fre-
kvence ale na hrubou hodnotu.
01.01  Pouzité otacky Odhadované otagky motoru. Casovou konstantu filtru pro -
motoru tento signal Ize definovat parametrem 46.11 Filtracni doba
otac¢ek motoru.
-30000,00... Odhadované otacky motoru. Viz par. 46.01
30000,00 ot/min
01.02  Vypoétené otacky | Odhadované otagky motoru v ot/min. Casovou konstantu fil- | -
motoru tru pro tento signal Ize definovat parametrem 46.117 Filtracni
doba otacek motoru.
-30000,00... Odhadované otacky motoru. Viz par. 46.01
30000,00 ot/min
01.03  Otacky motoru % Otacky motoru v procentech synchronnich ota¢ek motoru. -
-1000,00... Otacky motoru. 10=1%
1000,00 %
01.06  Vystupni frekvence | Odhadovana vystupni frekvence méni¢e v Hz. Casovou kon- | -
stantu filtru pro tento signal Ize definovat parametrem 46.12
Filtracni doba vystupni frekvence.
-500,00... Odhadovana vystupni frekvence. Viz par. 46.02
500,00 Hz:
01.07  Proud motoru Naméreny (absolutni) proud motoru v A. -
0,00...30000,00 A Proud motoru. Viz par. 46.05
01.08 % proudu motoru Proud motoru (vystupni proud ménice) v procentech jmenovi- | -
ku jmen. proudu tého proudu motoru.
motoru
0,0...1000,0 % Proud motoru. 1=1%
01.09  Proud motoruv % | Proud motoru (vystupni proud ménic¢e) v procentech jmenovi- | -
Jjmenovitého proudu | tého proudu ménice.
pohonu
0,0...1000,0 % Proud motoru. 1=1%
01.10  ToCivy moment Tocivy moment motoru v procentech jmenovitého tocivého -
motoru momentu motoru. Viz také parametr 07.30 Skalovani jmeno-
vitého momentu.
Casovou konstantu filtru pro tento signal Ize definovat para-
metrem 46.13 Filtracni doba momentu motoru.
-1600,0...1600,0 % | To€ivy moment motoru. Viz par. 46.03
01.11  Sstejnosmérné Nameéfené napéti DC (stejnosmérného) meziobvodu. -
napéti
0,00...2000,00 V Napéti DC (stejnosmérného) meziobvodu. 10=1V
01.13  Vystupni napéti: Vypocitané napéti motoru ve V AC (stfidavy proud). -
0...2000 V Napéti motoru. 1=1V
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
01.14  Vystupni vykon Vystupni vykon ménice. Jednotka je zvolena podle parametru | -
96.16 Vybér pristroje. Casovou konstantu filtru pro tento sig-
ndl Ize definovat parametrem 46.74 Vykon v dobé filtrovani.
-32768,00... Vystupni vykon. Viz par. 46.04
32767,00 kW
01.15 % vykonu ku jmen. | Vystupni vykon v procentech jmenovitého vykonu motoru. -
vykonu motoru
-300,00...300,00 % | Vystupni vykon. 10=1%
01.17  Viykon motoru na Odhadovany mechanicky vykon motoru na htideli. -
hrideli
-32768,00... Vykon motoru na hfideli. Viz par. 46.04
32767,00 kW nebo
hp
01.18  Stfida¢ pocitadlo Mnozstvi energie, které proSlo méniéem (v obou smérech) v | -
GWh celych gigawatthodinach. Minimaini hodnota je nula.
0...65535 GWh Energie v GWh. 1=1GWh
01.19  Stfida¢ pocitadlo Mnozstvi energie, které proSlo méniéem (v obou smérech) v | -
MWh celych megawatthodinach. Kdykoli se poc€itadlo pfevrati,
01.18 Stridac¢ pocitadlo GWh je zvySen. Minimalni hodnota je
nula.
0...1000 MWh Energie v MWh. 1=1MWh
01.20  Strida¢ pocitadlo MnozZstvi energie, které proSlo méniéem (v obou smérech) v | -
kWh celych kilowatthodinach. Kdykoli se pocitadlo prevrati, 01.79
Stridac pocitadlo MWh je zvy$en. Minimalni hodnota je nula.
0...1000 kWh Energie v kWh. 10 =1 kWh
01.24  Aktualini tok % Pouzity referenéni tok v procentech jmenovitého toku motoru. | -
0...200 % Referencni tok. 1=1%
01.30  Skalovéni Tocivy moment, ktery odpovida 100 % jmenovitého to€ivého | -
jmenovitého momentu motoru. Jednotka je zvolena podle parametru 96.716
momentu Vybér pristroje.
Poznamka: Tato hodnota je zkopirovana z parametru 99.12
Jmenovity tocivy moment motoru, pokud je zadana. Jinak se
hodnota vypogita z jinych dat motoru.
0,000... Jmenovity to€ivy moment. 1=
4000000,000 100 jednotek
N-m nebo Ib-ft
01.50  kWh za tuto hodinu | Aktualni hodinova spotfeba energie. Toto je energie posled- | -
nich 60 minut (ne nutné nepfetrzitych), kdy byl méni¢ v
chodu, ne energie za kalendafni hodinu.
Pokud je provedeno vypnuti a zapnuti, po opétovném zapnuti
a provozu meénice je hodnota parametru nastavena na hod-
notu, kterou mél pfed provedenim vypnuti a zapnuti.
0,00... Energie. 1=1kWh
1000000,00 kWh
01.51  kWh za predchozi | Spotfeba energie za pfedchozi hodinu. Hodnota 01.50 kWh | -
hodinu za tuto hodinu je zde ulozena, kdyz byly jeji hodnoty kumulo-
vany po dobu 60 minut.
Pokud je provedeno vypnuti a zapnuti, po opétovném zapnuti
a provozu meénice je hodnota parametru nastavena na hod-
notu, kterou mél pfed provedenim vypnuti a zapnuti.
0,00... Energie. 1=1kWh

1000000,00 kWh
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
01.52  kWh za tento den Aktualni denni spotfeba energie. Jedna se o energii za -
poslednich 24 hodin (ne nutné nepfetrzitych), kdy byl méni¢ v
chodu, nikoli o energii za kalendarni den.
Pokud je provedeno vypnuti a zapnuti, po opétovném zapnuti
a provozu ménice je hodnota parametru nastavena na hod-
notu, kterou mél pfed provedenim vypnuti a zapnuti.
0,00... Energie. 1=1kWh
1000000,00 kWh
01.53  kWh za predchozi | Spotfeba energie za pfedchozi den. Hodnota 01.52 kWh za | -
den tento den je zde uloZena, kdyz byla jeho hodnota kumulovana
po dobu 24 hodin.
Pokud je provedeno vypnuti a zapnuti, po opétovném zapnuti
a provozu ménice je hodnota parametru nastavena na hod-
notu, kterou mél pfed provedenim vypnuti a zapnuti.
0,00... Energie. 1=1kWh
1000000,00 kWh
01.54  Kumulativni energie | MnozZstvi energie, které pro$lo méni¢em (v obou smérech) v | -
stfidace celych kilowatthodinach. Minimaini hodnota je nula.
-200000000,0... Energie v kWh. 10 =1 kWh
200000000,0 kWh
01.55  Stridac, pocitadlo Mnozstvi energie, které proslo méniéem (v obou smérech) v |-
GWh celych gigawatthodinach. Minimalni hodnota je nula.
(vynulovatelng) Lze resetovat z ovladaciho panelu stisknutim kontextového
tlac¢itka Reset na 3 sekundy. Resetovani nékterého z parame-
trl 01.55...01.58 resetuje vSechny.
0...65535 GWh Energie v GWh. 1=1GWh
01.56  Stridac, pocitadlo MnozZstvi energie, které proslo méniéem (v obou smérech) v | -
MWh celych megawatthodinach. Kdykoli se pocitadlo prevrati,
(vynulovatelné) 01.55 Stfidac, pocitadlo GWh (vynulovatelné) je zvySen. Mini-
malni hodnota je nula.
Lze resetovat z ovladaciho panelu stisknutim kontextového
tlacitka Reset na 3 sekundy. Resetovani nékterého z parame-
tr 01.55...01.58 resetuje vSechny.
0...1000 MWh Energie v MWh. 1=1MWh
01.57  Stfidac, pocitadlo Mnozstvi energie, které proslo méni¢em (v obou smérech) v | -
kWh celych kilowatthodinach. Kdykoli se pocitadlo prevrati, 01.56
(vynulovatelné) Stridac, pocitadlo MWh (vynulovatelné) je zvy$en. Minimalni
hodnota je nula.
Lze resetovat z ovladaciho panelu stisknutim kontextového
tlacitka Reset na 3 sekundy. Resetovani nékterého z parame-
tra 01.55...01.58 resetuje vSechny.
0...1000 kWh Energie v kWh. 10 =1 kWh
01.58  Kumulativnienergie | MnozZstvi energie, které pro$lo méni¢em (v obou smérech) v | -
stfidace celych kilowatthodinach. Minimaini hodnota je nula.
(vynulovatelné) Lze resetovat z ovladaciho panelu stisknutim kontextového
tlacitka Reset na 3 sekundy. Resetovani nékterého z parame-
tr 01.55...01.58 resetuje vSechny.
-200000000,0... Energie v kWh. 10 =1 kWh
200000000,0 kWh
01.61  Absolutni pouzité Absolutni hodnota parametru 01.01 PouZité otacky motoru. -
otacky motoru
0,00... Odhadované otacky motoru. Viz par. 46.01

30000,00 ot/min
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16

01.62 % absolutnich Absolutni hodnota parametru 01.03 Otacky motoru %. -
otacéek motoru
0,00...1000,00 % Odhadované otacky motoru. 10=1%

01.63  Absolutni vystupni | Absolutni hodnota parametru 07.06 Vystupni frekvence. -
frekvence
0,00...500,00 Hz Odhadovana vystupni frekvence. Viz par. 46.02

01.64  Absolutni tocivy Absolutni hodnota parametru 01.70 Toc¢ivy moment motoru. | -
moment motoru
0,0...1600,0 % Tocivy moment motoru. Viz par. 46.03

01.65  Absolutni vystupni | Absolutni hodnota parametru 01.14 Vystupni vykon. -
vykon
0,00...32767,00 kW | Vystupni vykon. 1=1kW

01.66  Absolutni vykon v Absolutni hodnota parametru 01.15 % vykonu ku jmen. -

% jmen. vykonu vykonu motoru.
motoru
0,00...300,00 % Vystupni vykon. 1=1%

01.68  Absolutni vykon Absolutni hodnota parametru 01.17 Viykon motoru na hrideli. | -
motoru na hrideli
0,00...32767,00 kW | Vykon motoru na hfideli. 1=1kW
nebo hp

03 Reference vstupu Hodnoty referenci obdrzenych z rliznych zdroja.

V8echny parametry v této skupiné jsou jen pro &teni, pokud
neni uvedeno jinak.

03.01  Reference panelu Reference 1 dana z ovladaciho panelu nebo PC nastroje. -
-100000,00... Reference na ovladaci panel nebo PC nastroj. 1=10
100000,00

03.02  Dalkova reference | Reference 2 dana z ovladaciho panelu nebo PC nastroje. -
panelu
-100000,00... Reference na ovladaci panel nebo PC nastroj. 1=10
100000,00

03.05 FBA-reference 1 | Reference 1 pfijata prostfednictvim adaptéru A sbérnice. -

Viz také kapitola Rizeni ze sbérnice prostrednictvim adaptéru
sbérnice (strana 539).
-100000,00... Reference 1 z adaptéru A sbérnice. 1=10
100000,00
03.06 FBA-reference 2 | Reference 2 pfijata prostfednictvim adaptéru A sbérnice. -
-100000,00... Reference 2 z adaptéru A sbérnice. 1=10
100000,00
03.09 EFB - reference 1 | Skalovana reference 1 pfijata prostfednictvim rozhrani inte- | 1 =10
grované sbérnice.

-30000,00... Skalovana reference 1 pfijata prostfednictvim rozhrani inte- |1 =10
30000,00 grované sbérnice.

03.10  EFB-—reference 2 | Skalovana reference 2 pFijata prostfednictvim rozhrani inte- | 1 =10
grované sbérnice.

-30000,00... Skalovana reference 2 pfijata prostfednictvim rozhrani inte- 1=10
30000,00 grované sbérnice.
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Cislo Nazev/Hodnota Popis | Def/FbEq16 |
04 Varovani a poruchy | Informace o varovanich a poruchach, které se vyskytly napo-
sledy.
Vysjétlenijednotlivych koda varovani a poruch viz kapitola
Zjistovani poruch.
V8echny parametry v této skupiné jsou jen pro éteni, pokud
neni uvedeno jinak.
04.01  Vypinaci porucha Kéd 1. aktivni poruchy (porucha, ktera zplsobila aktualni -
vypnuti).
0000h...FFFFh 1. aktivni porucha. 1=1
04.02  Aktivni porucha 2 Kéd 2. aktivni poruchy. -
0000h...FFFFh 2. aktivni porucha. 1=1
04.03  Aktivni porucha 3 Kod 3. aktivni poruchy. -
0000h...FFFFh 3. aktivni porucha. 1=1
04.06  Aktivni varovani 1 Kéd 1. aktivniho varovani. -
0000h...FFFFh 1. aktivni varovani. 1=1
04.07  Aktivni varovani 2 Kéd 2. aktivniho varovani. -
0000h...FFFFh 2. aktivni varovani. 1=1
04.08  Aktivni varovani 3 | Kéd 3. aktivniho varovani. -
0000h...FFFFh 3. aktivni varovani. 1=1
04.11  Nejnovéjsi porucha | Kéd 1. ulozené (neaktivni) poruchy. -
0000h...FFFFh 1. uloZzena porucha. 1=1
04.12 2. nejnovéjsi Kéd 2. ulozené (neaktivni) poruchy. -
porucha
0000h...FFFFh 2. ulozena porucha. 1=1
04.13 3. nejnovéjsi Kéd 3. ulozené (neaktivni) poruchy. -
porucha
0000h...FFFFh 3. ulozena porucha. 1=1
04.16  Nejnovéjsi varovani | Kéd 1. uloZzeného (neaktivniho) varovani. -
0000h...FFFFh 1. uloZené varovani. 1=1
04.17 2. nejnovéjsi Kéd druhého ulozeného (neaktivniho) varovani. -
varovani
0000h...FFFFh 2. uloZzené varovani. 1=1
04.18 3. nejnoveéjsi Kod 3. ulozeného (neaktivniho) varovani. -
varovani
0000h...FFFFh 3. ulozené varovani. 1=1
04.40  Slovo udalosti 1 Ukazuje uzivatelem definované slovo udalosti. Toto slovo -
shromazduje stav udalosti (varovani, poruchy nebo zapisy
udalosti) vybranych parametry 04.41...04.71.
Tento parametr je jen pro &teni.
Bit Nazev Popis
0 Uzivatelsky bit O 1 = Udalost vybrana parametrem 04.41 je aktivni
1 Uzivatelsky bit 1 1 = Udalost vybrana parametrem 04.43 je aktivni
15 Uzivatelsky bit 15 1 = Udalost vybrana parametrem 04.71 je aktivni
0000h...FFFFh UzZivatelem definované slovo udalosti. 1=1
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04.41  Slovo udalosti 1 bit | Zvoli hexadecimalni kéd udalosti (varovani, porucha nebo 0x2310h
0 kod zapis udalosti), jejiz stav je zobrazen jako bit 0 z 04.40 Slovo | 2310
udalosti 1. Kédy udalosti jsou uvedeny v kapitole Zjistovani | (str. 496)
poruch (strana 487).
0000h...FFFFh Kéd udalosti. 1=1
04.43  Slovo udalosti 1 bit | Zvoli hexadecimalni kéd udalosti (varovani, porucha nebo 0x3210h
1 kéd zapis udalosti), jejiz stav je zobrazen jako bit 1 z 04.40 Slovo | 3210
udalosti 1. Kédy udalosti jsou uvedeny v kapitole Zjistovani | (str. 497)
poruch (strana 487).
0000h...FFFFh Kéd udalosti. 1=1
04.45  Slovo udalosti 1 bit | Vychozi chyba 4310 Nadmérna teplota. 0x4310h
2 kod 4310
(str. 498)
04.47  Slovo udalosti 1 bit | Vychozi chyba 2340 Zkrat. 0x2340h
3 kod 2340
(str. 497)
04.49  Slovo udalosti 1 bit | Zadna vychozi chyba. 0x0000h
4 kod
04.51  Slovo udalosti 1 bit | Vychozi chyba 3220 Podpéti DC (stejnosmérného) meziob- | 0x3220h
5 kod vodu. 3220
(str. 498)
04.53  Slovo udalosti 1 bit | Vychozi chyba 80A0 Al dohled. 0x80A0h
6 kod 80A0
(str. 504)
04.55  Slovo udalosti 1 bit | Zadna vychozi chyba. 0x0000h
7 kod
04.57  Slovo udalosti 1 bit | Vychozi chyba 7122 Pretizeni motoru. 0x7122h
8 kod 7122
(str. 503)
04.59  Slovo udalosti 1 bit | Vychozi chyba 7081 Ztrata ovladaciho panelu. 0x7081h
9 kod 7081
(str. 502)
04.61  Slovo udalosti 1 bit | Vychozi chyba FF61 ID chod. O0xFF61h
10 kod FF61
(str. 506)
04.63  Slovo udalosti 1 bit | Vychozi chyba 7121 Blokovani motoru. 0x7121h
11 kod 7121
(str. 503)
04.65  Slovo udalosti 1 bit | Vychozi chyba 4110 Teplota fidici desky. 0x4110h
12 kod 4110
(str. 498)
04.67  Slovo udalosti 1 bit | Vychozi chyba 9081 Externi porucha 1. 0x9081h
13 kod 9081
(str. 505)
04.69  Slovo udalosti 1 bit | Vychozi chyba 9082 Externi porucha 2. 0x9082h
14 kod 9082
(str. 505)
04.71  Slovo udalosti 1 bit | Zvoli hexadecimalni kéd udalosti (varovani, porucha nebo 0x2330h
15 kod zapis udalosti), jejiz stav je zobrazen jako bit 15 z 04.40 2330
Slovo udalosti 1. Kédy udalosti jsou uvedeny v kapitole Zji§- | (str. 497)
tovani poruch (strana 487).
0000h...FFFFh Kaéd udalosti. 1=1
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Cislo Nazev/Hodnota Popis | Def/FbEq16 |
05 Diagnostika Ruazné ¢&itade typu Gitate chodu a méfeni souvisejici s udrz-
bou ménice.
V8echny parametry v této skupiné jsou jen pro ¢éteni, pokud
neni uvedeno jinak.
05.01  Citaé doby provozu | Citag doby provozu. Citag b&zi, kdyZ je ménié napajen. -
0...65535 dnui Cita& doby provozu. 1=1dnd
05.02 Cita¢ doby chodu | Cita& doby chodu motoru v celych dnech. Cita& b&zi, kdyz -
invertor moduluje.
0...65535 dnui Cita¢ doby chodu motoru. 1=1dnd
05.03  Hodiny béhu Odpovidajici parametr k 05.02 Cita¢ doby chodu v hodinach, | -
tedy 24 * 05.02 hodnota + zlomkova ¢ast dne.
0,0... Hodin. 1=1h
429496729,5 h
05.04 Cita¢ doby provozu | Doba chodu ventilatoru chlazeni ménice. Lze resetovat z -
ventilatoru ovladaciho panelu stisknutim kontextového tlagitka Reset na
3 sekundy.
0...65535 dnu Citag doby chodu ventilatoru chlazeni. 1=1dn0
05.08  Teplota skfiné (Viditelné pouze u skfiriovych méni¢i ACS580-07). -
Teplota uvnitf skiiné. Aktivovano bitem 6 parametru 95.21
HW moznosti slovo 2.
40...120 °C nebo Teplota uvnitf skiiné ve stupnich Celsia nebo Fahrenheita. 1=
°F 1 jednotka
05.10  Teplota Fidici desky | Naméfena teplota Fidici jednotky. -
-100...300 °C nebo | Teplota fidici jednotky ve stupnich Celsia nebo Fahrenheita. | 1 = jednotka
°F
05.11 Teplota ménice Odhadovana teplota ménice v procentech meze poruchy. -
Mez poruchy se li§i podle typu ménice.
0,0 % =0°C (32 °F)
100,0 % = mez poruchy
-40,0...160,0 % Teplota ménice v procentech. 1=1%
05.20  Diagnostické slovo | Diagnostické slovo 1. Mozné pfi€iny a feSeni najdete v -
1 kapitole Zjistovani poruch.
Bit Nazev Hodnota
0 Jakékoli varovani  [Ano = Méni¢ generoval varovani nebo se vypnul pfi poruse.
nebo porucha
1 Jakékoli varovani [Ano = Méni¢ generoval varovani.
2 Jakakoli porucha |Ano = Méni€ se vypnul pfi poruse.
3 Rezervovano
4 Porucha Ano = Ménic¢ se vypnul pfi poruse 2370 Nadproud.
nadproudu
5 Rezervovano
6 DC (stejnosmérné) [Ano = Méni¢ se vypnul pfi poruse 3210 Prepéti stejnosmérného
prepéti meziobvodu.
7 DC (stejnosmérné) [Ano = Méni¢ se vypnul pfi poruSe 3220 Podpéti stejnosmérného
podpéti meziobvodu.
8 Rezervovano
9 Porucha nadmérné [Ano = Ménic se vypnul pfi poruse 4310 Nadmérna teplota.
teploty zafizeni
10...15 [Rezervovano

0000h...FFFFh

Diagnostickeé slovo 1.




214 Parametry

Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
05.21  Diagnostické slovo | Diagnostické slovo 2. Mozné pfi€iny a feSeni najdete v -

2 kapitole Zjistovani poruch.

Bit Nazev Hodnota

0...9 Rezervovano

10 Porucha nadmérné |Ano = Ménic¢ se vypnul pfi poruSe 4981 Vnéjsi teplota 1 nebo 4982

teploty motoru Bezpecéna teplota motoru.

11...15 [Rezervovano

0000h...FFFFh Diagnostické slovo 2. 1=1
05.22  Diagnostické slovo | Diagnostické slovo 3. -

3

Bit Nazev [Hodnota

0...8 Rezervovano

9 kWh impulz |Ano = kWh impulz je aktivni.

10 Rezervovano

" Ptikaz ventilatoru |Zapnut)'/ = Ventilator ménice se otaci nad volnobéznymi otackami.

12...15 |Rezervovano

0000h...FFFFh Diagnostické slovo 3. 1=1
05.80  Porucha otacek Zobrazuje 24.02 PouZita zpétna vazba otacek, pfi kterém -

motoru doslo k poruse. To je pouzitelné v rezimu skalarniho fizeni i

Fizeni otacek.

-30000,00... Odhadované otacky motoru. 10 =1 ot/min

30000,00 ot/min
05.81  Vystupni frekvence | Ukazuje hodnotu kopie parametru 01.06 Vystupni frekvence | -

pri poruse pfi vyskytu nejnovéjsi poruchy.

-500,00... Odhadovana vystupni frekvence.

500,00 Hz
05.82  Porucha SS napéti | Ukazuje hodnotu kopie parametru 01.711 Sstejnosmérné -

napéti pfi vyskytu nejnové;jsi poruchy.

0,00...2000,00 V Napéti DC (stejnosmérného) meziobvodu. 10=1V
05.83  Porucha proudu Ukazuje hodnotu kopie parametru 071.07 Proud motoru pfi -

motoru vyskytu nejnovéjsi poruchy.

0,00...30000,00 A | Proud motoru. 10=1V
05.84  Porucha tocivého Ukazuje hodnotu kopie parametru 07.70 ToCivy moment -

momentu motoru motoru pfi vyskytu nejnovéjsi poruchy.

-1600,0...1600,0 % | To¢ivy moment motoru. 1=1%
05.85  Porucha hlavniho Ukazuje hodnotu kopie parametru 06.11 Hlavni stavové slovo | -

stavového slova pfi vyskytu nejnovéjsi poruchy.

0000h...FFFFh Hlavni stavové slovo. 1=1
05.86 DI porucha Ukazuje hodnotu kopie parametru 10.02 Stav opoZdény DI pfi | -

zpozdéného stavu | vyskytu nejnovéjsi poruchy.

0000h...FFFFh Zpozdény stav pro digitalni vstupy. 1=1
05.87  Porucha teploty Ukazuje hodnotu kopie parametru 05.71 Teplota ménice pfi -

invertoru vyskytu nejnovéjsi poruchy.

-40...160 °C Teplota ménice ve °C. 1=1°C
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Cislo

Nazev/Hodnota

Popis

Def/FbEq16

05.88

Porucha pouZité
reference

Ukazuje hodnotu kopie parametru 28.01 Vstup rampy refe-
rencni frekvence (v rezimu skalarniho Fizeni) nebo 23.01
Vistup rampy ref otacek (v rezimu Fizeni otacek) pfi vyskytu
nejnoveé;jsi poruchy.

-30000,00...
30000,00 Hz

Referenéni frekvence nebo otacky.

1=1Hz

06 Ridici a stavovd

slova

Rizeni méniée a stavova slova.

06.01

Hlavni fidici slovo

Zobrazuije fidici signaly pfijaté z vybranych zdroju (jako jsou
digitalni vstupy, rozhrani sbérnice a program aplikace).
Hlavni fidici slovo ménice.

Popis bitll viz strana 545. Souvisejici stavové slovo a stavovy
diagram jsou uvedeny jednotlivé na stranach 547 a 548.
Poznamka: Pfi pouZiti fizeni sbérnice neni tato hodnota
parametru stejna jako hodnota fidiciho slova, kterou méni¢
pfijiméa z PLC. Pfesna hodnota viz parametr 50.12 ReZim
debug FBA A.

Tento parametr je jen pro Cteni.

o
=

Nazev

Rizeni Off1

Rizeni Off2

Rizeni Off3

Chod

Nulovy vystup rampy

Pozdrzeni rampy

Rampa pri nule

Reset

o N[O | M| W N =[O

Krokovani 1

©

Krokovani 2

10 Vzdéleny pfikaz

1 Ext ctrl loc

12 Uzivatelsky bit 0

13 Uzivatelsky bit 1

14 Uzivatelsky bit 2

15 Uzivatelsky bit 3

0000h...FFFFh

Hlavni fidici slovo.
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
06.11  Hlavni stavové Hlavni stavové slovo ménice. -
slovo Popis bit viz strana 547. Souvisejici fidici slovo a stavovy
diagram jsou uvedeny jednotlivé na stranach 545 a 548.
Poznamka: P¥i pouziti fizeni sbérnice neni tato hodnota
parametru stejna jako hodnota stavového slova, kterou ménic
odesila do PLC. Pfesna hodnota viz parametr 50.12 RezZim
debug FBA A.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
Bit Nazev
0 Pripraveno k ZAPNUTI
1 Pripraven ke spusténi
2 Pripraveno ref
3 Vypnuto
4 Off 2 neaktivni
5 Off 3 neaktivni
6 Zapnuti potlaceno
7 Varovani
8 V referenci
9 Vzdaleny
10 Nad mezni hodnotu
1 Uzivatelsky bit 0
12 Uzivatelsky bit 1
13 Uzivatelsky bit 2
14 Uzivatelsky bit 3
15 Rezervovéano
0000h...FFFFh Hlavni stavové slovo. 1=1
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Cislo

Nazev/Hodnota

Popis

Def/FbEq16

06.16

Stavové slovo 1

Stavové slovo 1 ménice. -

ménice

Tento parametr je jen pro ¢teni.

Bit Nazev Popis
0 Aktivovano 1 = Jsou pFitomné signaly povoleni béhu (viz par. 20.712) a povoleni
spusténi (20.19).
Poznamka: Tento bit neni ovlivnén pfitomnosti poruchy.
1 Potlaceno 1 = Spusténi potlateno. Pro spusténi ménic¢e musi byt blokovaci
signal (viz par. 06.18) odstranén a spoustéci signal cyklovany
(vypnut a zapnut).
2 DC (stejnosmérny) (1 = DC (stejnosmérny) obvod byl nabit
obvod nabity
3 PFipraven ke 1 = Mé&ni¢ je pfipraven pfijmout pfikaz ke spusténi
spusténi
4 Nasledujici 1 = Ménic je pfipraven pro pfechod na danou referenci
reference
5 Spusténo 1 = Méni¢ byl spustén
6 Modulace 1 = Méni¢ se moduluje (vystupni stupen je fizen)
7 Omezujici 1 = Jakykoli provozni limit (otacek, to¢ivého momentu atd.) je aktivni
8 Mistni ovladani 1 = Mé&ni¢ je v mistnim ovladani
9 Sitové Fizeni 1 = Ménic€ je v sitové fizeni (viz strana 18).
10 Ext1 aktivni 1 = ovladaci misto EXT1 aktivni
11 Ext2 aktivni 1 = ovladaci misto EXT2 aktivni
12 Rezervovano
13 VyZzadat si 1 = Pozadované spusténi. 0 = Kdyz je signal povoleni otaceni (viz
spusténi par. 20.22) 0 (otaCeni motoru je deaktivovano).
14 V chodu 1 = Méni¢ bézi.
15 Rezervovano

0000h...FFFFh

Stavové slovo 1 ménice.
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Cislo

Nazev/Hodnota

Popis

Def/FbEq16

06.17

Stavové slovo 2

Stavové slovo 2 ménice. -

ménice Tento parametr je jen pro &teni.
Bit Nazev Popis
0 Identifika¢ni chod 1 = Byl proveden identifika¢ni chod (ID) motoru
dokoncen
1 Magnetizovano 1 = Motor byl magnetizovan
2 Rizeni momentu 1 = Aktivni rezim Fizeni otacek
3 Rizeni otagek 1 = aktivni rezim fizeni otacek
4 Rezervovano
5 Bezpecna reference |1 = ,Bezpecna“ reference je aplikovana funkcemi, jako jsou
aktivni parametry 49.05 a 50.02
6 Posledni otacky aktivni{1 = Reference ,posledni otacky” je aplikovana funkcemi, jako
jsou parametry 49.05 a 50.02
7 Rezervovano
8 Nouzové zastaveni 1 = Nouzové zastaveni selhalo (viz parametry 37.32 a 31.33)
selhalo
9 Jogging je aktivni 1 = Signal povoleni joggingu je zapnuty
10 Nad mezni hodnotou |1 = Aktualni otacky nebo frekvence se rovna limitu nebo limit
prekracuje (definovano parametry 46.31...46.32). Plati v obou
smérech otaceni.
11...12 |Rezervovano
13 Prodleva spusténi 1 = Prodleva spusténi (par. 21.22) aktivni.
aktivni
14...15 |Rezervovano

0000h...FFFFh

Stavové slovo 2 ménice. 1=1
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
06.18  Stavové slovo Stavové slovo potlaeni spusténi. Toto slovo specifikuje zdroj | -
potlaceni spusténi | blokovaciho signalu, ktery znemozriuje spusténi ménice.
Podminky oznagené hvézdickou (*) vyzaduji pouze cyklovani
prikazu spusténi. Ve vSech dalSich pfipadech musi byt nej-
prve odstranéna podminka blokovani.
Viz také parametr 06.76 Stavové slovo 1 ménice, bit 1.
Tento parametr je jen pro Cteni.
Bit Nazev Popis
0 Chod nepfipraven 1 = Chybi stejnosmérné napéti nebo méni¢ nebyl spravné
parametrizovan. Zkontrolujte parametry ve skupinach 95 a 99.
1 Zmeénéno mistni fizeni |* 1 = Ovladaci misto se zménilo
2 Potlageni SSW 1 = Ridici program se udrzuje v zablokovaném stavu
3 Reset poruchy *1 = Porucha byla resetovana
4 Start blokovan 1 = Chybi signal povoleni spusténi
5 Ztraceny chod povolen |1 = Chybi signal povoleni béhu
6 Rezervovano
7 STO 1 = Funkce bezpe¢ného odpojeni od momentu aktivni
8 Kalibrace proudu *1 = Proces kalibrace proudu skongil
ukoncena
9 ID chod ukonéen * 1 = Identifikaéni chod motoru skongil
10 Rezervovano
11 Nouz vyp1 1 = Signal nouzového zastaveni (rezim vyp1)
12 Nouz vyp2 1 = Signal nouzového zastaveni (rezim vyp2)
13 Nouz vyp3 1 = Signal nouzového zastaveni (rezim vyp3)
14 Potlageni 1 = Funkce automatického resetovani blokuje provoz
automatického
resetovani
15 Jogging je aktivni 1 = Signal povoleni joggingu blokuje operaci
0000h...FFFFh Stavové slovo potlaceni spusténi. 1=1
06.19  Stavové slovo Stavové slovo fizeni otacek. -

fizeni otacek

Tento parametr je jen pro ¢teni.

Bit Nazev Popis
1 = Méni¢ byl v chodu pod mezi nulovych otacek (par. 271.06)
0 Nulové otacky po dobu definovanou parametrem 21.07 Prodleva nulovych
otacek
" 1 = Méni¢ je v chodu dopfedu nad mezi nulovych otaéek
L Dopredu (par. 21.06)
1 = Méni¢ je v chodu dozadu nad mezi nulovych otacek
2 Dozadu
(par. 21.06)
3..6 Rezervovano
7 Jakykoli pozadavek na |1 = Byly zvoleny konstantni otacky nebo frekvence; viz
konstantni otacky par. 06.20.
8...15 |Rezervovano

0000h...FFFFh

Stavové slovo fizeni otacek.
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
06.20  Stavové slovo Stavové slovo konstantnich otagek/konstantni frekvence. -
konstantnich otacek | Ukazuje, které konstantni otacky nebo frekvence jsou aktivni
(jsou-li jaké). Viz také parametr 06.19 Stavové slovo fizeni
otacek, bit 7, a ¢ast Konstantni otacky/frekvence
(strana 126).
Tento parametr je jen pro ¢teni.
Bit Nazev Popis
0 Konstantni otacky 1 1 = Zvoleny konstantni otacky nebo frekvence 1
1 Konstantni otacky 2 1 = Zvoleny konstantni ota¢ky nebo frekvence 2
2 Konstantni otacky 3 1 = Zvoleny konstantni otacky nebo frekvence 3
3 Konstantni otacky 4 1 = Zvoleny konstantni otacky nebo frekvence 4
4 Konstantni otacky 5 1 = Zvoleny konstantni ota¢ky nebo frekvence 5
5 Konstantni otacky 6 1 = Zvoleny konstantni otacky nebo frekvence 6
6 Konstantni otacky 7 1 = Zvoleny konstantni otacky nebo frekvence 7
7...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Stavové slovo konstantnich ota¢ek/konstantni frekvence. 1=1
06.21  Stavové slovo 3 Stavové slovo 3 ménice. -
ménice Tento parametr je jen pro &teni.
Bit Nazev Popis
0 DC 1 = DC (stejnosmérné) pfidrzeni je aktivni
(stejnosmérné)
pridrzeni aktivni
1 Post magnetizace 1 = Post magnetizace je aktivni
aktivni
2 Predehfev motoru 1 = Pfedehfev motoru je aktivni
aktivni
3 PM hladky start (1 = PM hladky start aktivni
aktivni
4 Rezervovano
5 DC brzda aktivni |1 = Brzda je aktivni
6...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Stavové slovo 1 ménice. 1=1
0000h...FFFFh Stavové slovo potlaceni spusténi. 1=1
06.29 MSW bit 10 sel Zvoli binarni zdroj, jehoz stav se odesila jako bit 10 (uzivatel- | Nad mezni
sky bit 0) 06.11 Hlavni stavové slovo. hodnotu
Spatné 0. 0
Spravné 1. 1
Nad mezni hodnotu | Bit 10 06.17 Stavové slovo 2 ménice (viz strana 218). 2
Dalsi [bit] Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -
06.30 MSW bit 11 sel Zvoli binarni zdroj, jehoz stav se odesila jako bit 11 (uzivatel- | Ext ctrl loc

sky bit 0) 06.11 Hlavni stavové slovo.

Spatné 0. 0
Spravné 1. 1
Ext ctrl loc Bit 11 06.01 Hlavni Fidici slovo (viz strana 216). 2
Dalsi [bit] Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -




Parametry 221

Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
06.31  MSW bit 12 sel Zvoli binarni zdroj, jehoz stav se odesila jako bit 12 (uzivatel- | Povoleno
sky bit 1) 06.11 Hlavni stavové slovo. externi
spusténi
Spatné 0. 0
Spravné 1. 1
Povoleno externi Stav signalu povoleni externiho spusténi (viz parametr 20.12 | 2
spusténi Zdroj povoleni béhu 1).
Dalsi [bit] Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -
06.32  MSW bit 13 sel Zvoli binarni zdroj, jeho stav se odesila jako bit 13 (uZivatel- | Spatné
sky bit 2) 06.11 Hlavni stavové slovo.
Spatné 0. 0
Spravné 1. 1
Dalsi [bit] Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -
06.33  MSW bit 14 sel Zvoli binarni zdroj, jehoz stav se odesila jako bit 14 (uZivatel- | Spatné
sky bit 3) 06.11 Hlavni stavové slovo.
Spatné 0. 0
Spravné 1. 1
Dalsi [bit] Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -
07 Systémové Informace o hardwaru a firmwaru ménice.
informace V8echny parametry v této skupiné jsou jen pro ¢teni.
07.03  ID jmenovitého Typ ménice. (ID hodnoceni v zavorkach.) -
vykonu ménice
07.04  Nézev firmwaru Identifikace firmwaru. -
07.05  Verze firmwaru Cislo verze firmwaru. -
07.06  Nazev zavadéciho | Nazev zavadéciho balicku firmwaru. -
balicku
07.07  Verze zavédéciho | Cislo verze zavadéciho balicku firmwaru. -
balicku
07.10  Sada jazykovych Pouzivana sada jazykovych souborl (jazykovy bali¢ek), viz | -
soubort parametr 96.01 Jazyk.
Hodnota sady jazykovych souboru se do tohoto parametru
zapiSe po prvnim spusténi a je v tomto parametru k dispozici
prostfednictvim zapnuti.
Neni znam Neni pouzivana zadnéa sada jazykového souboru. 0
Globalni Je pouzivana sada globalniho jazykového souboru. 1
evropsky Pouziva se sadaevropského jazykového souboru. 2
asijsky Pouzivéa se sada asijského jazykového souboru 3
07.11  Pouziti CPU Zatizeni mikroprocesoru v procentech. -
0...100 % Zatizeni mikroprocesoru. 1=1%

07.25  Prizplsobené
Jjméno balicku

Prvnich pét pismen ASCII jména daného pfizplisobeného
bali¢ku. Celé jméno je viditelné v nabidce Systémové infor-
mace v Hlavni nabidce na ovladacim panelu nebo v PC
nastroji Drive composer.

_N/A_=zadny.

07.26  Prizplsobena verze
balicku

Cislo verze piizptisobeného baligku. Také viditelné v Nabidce
Systémové informace pod Hlavni nabidkou na ovlddacim
panelu nebo v nastroji Drive composer. na PC.
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
07.30  Stav adaptivniho Zobrazuje stav adaptivniho programu. -
programu See section Adaptivni programovani (page 119).
Bit Nazev Popis
0 Inicializovano 1 = Adaptivni program inicializovan
1 Editace 1 = Adaptivni program se edituje
2 Editace provedena 1 = Upravy adaptivniho programu skoncily
3 V chodu 1 = Adaptivni programu je v chodu
4...13 |Rezervovano
14 Zmeéna stavu 1 = Probiha zména stavu adaptivniho programovaciho modulu
15 S chybou 1 = Chyba adaptivniho programu
0000h...FFFFh Stav adaptivniho programu. 1=1
07.31  Stav sekvence AP | Zobrazuje Cislo aktivniho stavu sekvenéni programové ¢asti
adaptivniho programu (AP). Pokud adaptivni programovani
neni spusténo nebo neobsahuje sekvenéni program, je para-
metr nula.
0...20 1=
07.35  Konfigurace ménice | Provede HW inicializaci a zobrazi zji$ténou konfiguraci voli- | 0000h
telného modulu ménice. Konfigurace Plug 'n' Play béhem ini-
cializace HW, pokud neni méni¢ schopen detekovat zadny
modul, je hodnota nastavena na 1, zakladni jednotka.
Informace o automatickém nastaveni parametrt po detekci
modulu viz ¢ast Automaticka konfigurace ménice pro fizeni
ze sbérnice na strané 552.
Bit Nazev Popis
0 .N.e’?' L 1 = Konfigurace méni¢e nebyla inicializovana
inicializovano
1 Zakladni 1 = Méni¢ nedetekoval zadné volitelné moduly, to znamena, Ze je zde
jednotka pouze zakladni jednotka.
2 Rezervovano
3 FENA-21 1 = Soucasti baleni je dvouportovy ethernetovy adaptér FENA-21
4 FECA-01 1 = Adpatér FECA-01 EtherCAT je pfipojen
5 FPBA-01 1 = Adaptér FPBA-01 PROFIBUS DP je pfipojen
6 FCAN-01 1 = Adaptér CANopen FCAN-01 je pfipojen
7..9 Rezervovano
10 FSCA-01 1 = FSCA-01 Modbus/RTU modul adaptéru obsazen
" FEIP-21 1 = Soucasti baleni je modul dvouportového EtherNet/IP adaptéru
FEIP-21
12 EMBT-21 1 = Soucasti baleni je modul dvouportového Modbus/TCP adaptéru
FMBT-21
13 Rezervovano
14 FPNO-21 1 = Soucasti baleni je modul dvouportového PROFINET IO adaptéru
FPNO-21
15 FEPL-02 1 = Soucasti baleni je modul POWERLINK ethernetového adaptéru
FEPL-02
0000h...FFFFh Konfigurace ménice 1=1
07.36  Konfigurace ménice | Zobrazuje zjisténou konfiguraci modulu. Viz parametr 0000h

2

07.35 Konfigurace ménice.
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Cislo Nazev/Hodnota Popis | Def/FbEq16
Bit Nazev Popis
0 Rezervovano
1 FDNA-01 1 = Adaptér FDNA-01 DeviceNet™ je pfipojen
2 FCNA-01 1 = Adaptér FCNA-01 ControlNet™ je pfipojen
3 CMOD-01 1 = Adaptér CMOD-01 je pfipojen
4 CMOD-02 1 = Adaptér CMOD-02 je pfipojen
5 CPTC-02 1 =Adaptér CPTC-02 je pfipojen
6 CHDI-01 1 = Adaptér CHDI-01 je pfipojen
7 FSPS-21 1 =Adaptér FSPS-21 je pfipojen
8...15 |Rezervovano

0000h...FFFFh Konfigurace ménice | 1=1

10 Standardni DI, RO Konfigurace digitalnich vstupu a reléovych vystupa.

10.01 Dl stav Zobrazuje elektricky stav digitalnich vstupu DI1...DI6. Pro- -
dlevy aktivace/deaktivace vstupl (pokud jsou specifikovany)
jsou ignorovany.

Bity 0...5 odrazeji stav DI1...DI6.

Priklad: 0000000000010011b = DI5, DI2 a DI1 jsou zapnuté,
DI3, DI4 a DI6 jsou vypnuté.

Tento parametr je jen pro ¢teni.

Bit Nazev Popis

0 DI 1 = Digitalni vstup 1 je ZAPNUTY.
1 DI2 1 = Digitalni vstup 2 je ZAPNUTY.
2 DI3 1 = Digitalni vstup 3 je ZAPNUTY.
3 Dl4 1 = Digitalni vstup 4 je ZAPNUTY.
4 DI5 1 = Digitalni vstup 5 je ZAPNUTY.
5 DI6 1 = Digitalni vstup 6 je ZAPNUTY.
6...15 |Rezervovano

0000h...FFFFh Stav digitalnich vstupa. 1=1

10.02  Stav opozdény DI | Zobrazuje zpozdény stav digitalnich vstup(i DI1...DI6. Bity -
0...5 odrazeji zpozdény stav DI1...DI6.

Priklad: 0000000000010011b = DI5, DI2 a DI1 jsou zapnuté,
DI3, DI4 a DI6 jsou vypnuté.

Toto slovo se aktualizuje az po 2 ms prodlevé aktivace/deakti-
vace. Kdyz se hodnota digitalniho vstupu zméni, musi zGstat
ve dvou po sobé jdoucich vzorcich stejna, tj. po dobu 2 ms,
aby byla nova hodnota pfijata.

Tento parametr je jen pro ¢teni.

Bit Nazev Popis

0 DI1 1 = DigitaIni vstup 1 je ZAPNUTY.
1 DI2 1 = Digitalni vstup 2 je ZAPNUTY.
2 DI3 1 = Digitalni vstup 3 je ZAPNUTY.
3 Dl4 1 = DigitalIni vstup 4 je ZAPNUTY.
4 DI5 1 = Digitalni vstup 5 je ZAPNUTY.
5 DI6 1 = Digitalni vstup 6 je ZAPNUTY.
6...15 |Rezervovano
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
0000h...FFFFh Zpozdény stav pro digitalni vstupy. 1=1
10.03  Volba vnuceného Elektrické stavy digitalnich vstupu Ize prepsat, napfiklad pro | 0000h
DI ucely testovani. Bit v parametru 70.04 Nucena data DI je
poskytovan pro kazdy digitalni vstup a jeho hodnota je pou-
Zita vzdy, kdyz je odpovidajici bit v tomto parametru 1.
Poznamka: Cyklus nacteni a napajeni resetuji vynuceny
vybér (parametry 710.03 a 10.04).
Bit Nazev |Hodnota
0 DI 1 = Vynutit DI1 na hodnotu bitu 0 parametru 10.04 Nucena data DI.
(0 = Normalni rezim)
1 DI2 1 = Vynutit DI2 na hodnotu bitu 1 parametru 10.04 Nucena data DI.
(0 = Normalni rezim)
> DI3 1 = Vynutit DI3 na hodnotu bitu 2 parametru 10.04 Nucena data DI.
(0 = Normalni rezim)
3 DI4 1 = Vynutit D14 na hodnotu bitu 3 parametru 10.04 Nucena data DI.
(0 = Normalni rezim)
4 DI5 1 = Vynutit DI5 na hodnotu bitu 4 parametru 10.04 Nucena data DI.
(0 = Normalni rezim)
5 DI6 1 = Vynutit DI6 na hodnotu bitu 5 parametru 10.04 Nucena data DI.
(0 = Normalni rezim)
6...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Potlacit vybér pro digitalni vstupy. 1=
10.04  Nucené data DI Umoziiuje zménit hodnotu dat vynuceného digitalniho vstupu | 0000h

z 0 na 1. Je mozné vynutit pouze vstup, ktery byl vybran v
parametru 70.03 Volba vnuceného DI.

Bit |Nazev |Hodnota

Vynutit hodnotu tohoto bitu na D1, pokud je to definovano v parametru 70.03
0 DI1 )

Volba vnuceného DI.

Vynutit hodnotu tohoto bitu na D3, pokud je to definovano v parametru 70.03
1 DI2 .

Volba vnuceného DI.

Vynutit hodnotu tohoto bitu na D3, pokud je to definovano v parametru 70.03
2 DI3 )

Volba vnuceného DI.

Vynutit hodnotu tohoto bitu na D4, pokud je to definovano v parametru 70.03
3 Di4 )

Volba vnuceného DI.

Vynutit hodnotu tohoto bitu na D5, pokud je to definovano v parametru 70.03
4 DI5 .

Volba vnuceného DI.

Vynutit hodnotu tohoto bitu na D6, pokud je to definovano v parametru 70.03
5 DI6 )

Volba vnuceného DI.
6...15 |Rezervovano

0000h...FFFFh

Vynucené hodnoty digitalnich vstupu.
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
10.05  Prodleva ZAPNUTI | Definuje prodlevu aktivace pro digitalni vstup DI1. 0,00 s
DI1

' ' 1
*Stav DI ' ' '
— ‘ 1 1 0

**Zpozdény stav DI ' :

0
- - >‘ - >j - >‘ o Cas
t Zapnuto t Vypnuto t Zapnuto t Vypnuto

t zapnuto = 10.05 Prodleva ZAPNUTI DI

t ypnuto = 10.06 Prodleva VYPNUTI DI

* Elektricky stav digitalniho vstupu. Indikovano 10.01 DI stav.

**Indikovano 70.02 Stav opoZdény DI.

0,00...3000,00 s Prodleva aktivace pro DI1. 10=1s
10.06  Prodleva VYPNUTI | Definuje prodlevu deaktivace digitalniho vstupu DI1. Viz para- | 0,00 s

DI1 metr 10.05 Prodleva ZAPNUTI DI1.

0,00...3000,00 s Prodleva deaktivace pro DI1. 10=1s
10.07  Prodleva ZAPNUTI | Definuje prodlevu aktivace pro digitalni vstup DI2. 0,00 s

DI2

' ' 1
*Stav DI ' I ,
S ‘ I I 0

**Zpozdény stav DI '

- - - <> Cas

t Zapnuto t Vypnuto t Zapnuto t Vypnuto
t zapnuto = 10.07 Prodleva ZAPNUTI DI2
t vypnuto = 10.08 Prodleva VYPNUTI DI2

* Elektricky stav digitalniho vstupu. Indikovano 70.01 DI stav.
**Indikovano 10.02 Stav opozdény DI.

0,00...3000,00 s Prodleva aktivace pro DI2. 10=1s

10.08  Prodleva VYPNUTI | Definuje prodlevu deaktivace digitalniho vstupu DI2. Viz para- | 0,00 s
DI2 metr 10.07 Prodleva ZAPNUTI DI2.

0,00...3000,00 s Prodleva deaktivace pro DI2. 10=1s
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
10.09  Prodleva ZAPNUTI | Definuje prodlevu aktivace pro digitalni vstup DI3. 0,00 s
DI3
' 1
*Stav DI ! ' !
— Do 1
**Zpozdény stav DI : :
I ‘ O
- - - -» " Cas
t Zapnuto t Vypnuto t Zapnuto t Vypnuto
t zapnuto = 10.09 Prodleva ZAPNUTI DI3
tvypnuto = 10.10 Prodleva VYPNUTI DI3
* Elektricky stav digitalniho vstupu. Indikovano 70.071 DI stav.
**Indikovano 70.02 Stav opoZdény DI.
0,00...3000,00 s Prodleva aktivace pro DI3. 10=1s
10.10  Prodleva VYPNUTI | Definuje prodlevu deaktivace digitalniho vstupu DI3. Viz para- | 0,00 s
DI3 metr 10.09 Prodleva ZAPNUTI DI3.
0,00...3000,00 s Prodleva deaktivace pro DI3. 10=1s
10.11  Prodleva ZAPNUTI | Definuje prodlevu aktivace pro digitalni vstup DI4. 0,00 s
Dl4
' 1
*Stav DI ' ' |
— Do 1
**Zpozdény stav DI 1 |
I i O
- - - - " Cas
t Zapnuto t Vypnuto t Zapnuto t Vypnuto
t Zapnuto = 10.11 Prodleva ZAPNUTI DI4
tyypnuto = 10.12 Prodleva VYPNUTI Di4
* Elektricky stav digitalniho vstupu. Indikovano 70.01 DI stav.
**Indikovano 10.02 Stav opozdény DI.
0,00...3000,00 s Prodleva aktivace pro DI4. 10=1s
10.12  Prodleva VYPNUTI | Definuje prodlevu deaktivace digitalniho vstupu DI4. Viz para- | 0,00 s
Dl4 metr 10.11 Prodleva ZAPNUTI DI4.
0,00...3000,00 s Prodleva deaktivace pro DI4. 10=1s
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
10.13  Prodleva ZAPNUTI | Definuje prodlevu aktivace pro digitalni vstup DI5. 0,00 s
DI5
' ' 1
*Stav DI ! ! '
‘ — ‘ — 1
**Zpozdény stav DI ' : :
: | ' 0
- -» - - " Cas
t Zapnuto t Vypnuto t Zapnuto t Vypnuto
t zapnuto = 10.13 Prodleva ZAPNUTI DI5
tvypnuto = 10.14 Prodleva VYPNUTI DI5
* Elektricky stav digitalniho vstupu. Indikovano 10.01 DI stav.
**Indikovano 70.02 Stav opoZdény DI.
0,00...3000,00 s Prodleva aktivace pro DI5. 10=1s
10.14  Prodleva VYPNUTI | Definuje prodlevu deaktivace digitalniho vstupu DI5. Viz para- | 0,00 s
DI5 metr 10.13 Prodleva ZAPNUTI DI5.
0,00...3000,00 s Prodleva deaktivace pro DI5. 10=1s
10.15  Prodleva ZAPNUTI | Definuje prodlevu aktivace pro digitalni vstup DI6. 0,00 s
DI6
*Stav DI ' | ,
E— — 1 — 0
| — | o 1
**Zpozdény stav DI | 1 1
: | ' 0
- = - - Cas
t Zapnuto t Vypnuto t Zapnuto t Vypnuto
t Zapnuto = 10.15 Prodleva ZAPNUTI DI6
t ypnuto = 10.16 Prodleva VYPNUTI DI6
* Elektricky stav digitalniho vstupu. Indikovano 70.01 DI stav.
**Indikovano 10.02 Stav opozdény DI.
0,00...3000,00 s Prodleva aktivace pro DI6. 10=1s
10.16  Prodleva VYPNUTI | Definuje prodlevu deaktivace digitalniho vstupu DI6. Viz para- | 0,00 s
DI6 metr 10.15 Prodleva ZAPNUTI DI6.
0,00...3000,00 s Prodleva deaktivace pro DI6. 10=1s
10.21 RO stav Stav reléovych vystupt RO3...RO1. -

Bit Nazev |Hodnota

0 RO1 1 = pod napétim, 0 = bez napéti.
1 RO2 1 = pod napétim, 0 = bez napéti
2 RO3 1 = pod napétim, 0 = bez napéti
3...15 |Rezervovano

0000h...FFFFh

Stav reléovych vystupa. 1=1
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
10.22  Volba vnuceného Signaly pfipojené k reléovym vystupum Ize prepsat, napfiklad | 0000h
RO pro Ucely testovani. Bit v parametru 70.23 Nucena data RO je
poskytovan pro kazdy reléovy vystup a jeho hodnota je pou-
Zita vzdy, kdyz je odpovidajici bit v tomto parametru 1.
Poznamka: Cyklus nacteni a napajeni resetuji vynuceny
vybér (parametry 10.22 a 10.23).
Bit Nazev [Hodnota
0 1 = Vynutit RO1 na hodnotu bitu 0 parametru 70.23 Nucena data RO.
RO1 _ -
(0 = Normalni rezim)
1 1 = Vynutit RO2 na hodnotu bitu 1 parametru 70.23 Nucena data RO.
RO2 _ -
(0 = Normalni rezim)
2 1 = Vynutit RO3 na hodnotu bitu 2 parametru 70.23 Nucena data RO.
RO3 _ R
(0 = Normalni rezim)
3...15 [Rezervovano
0000h...FFFFh PFepsat vybér pro reléové vystupy. 1=1
10.23  Nucena data RO Obsahuje hodnoty reléovych vystupt, které se pouZiji misto
pfipojenych signald, pokud jsou zvoleny v parametru 10.22
Volba vnuceného RO. Bit 0 je vynucena hodnota pro RO1.
Bit Nazev (Hodnota
0 Vynutit hodnotu tohoto bitu na RO1, pokud je to definovano v parametru 10.22
RO1 A
Volba vnuceného RO.
1 Vynutit hodnotu tohoto bitu na RO2, pokud je to definovano v parametru 10.22
RO2 A
Volba vnuceného RO.
2 Vynutit hodnotu tohoto bitu na RO3, pokud je to definovano v parametru 10.22
RO3 A
Volba vnuceného RO.
3...15 [Rezervovano
0000h...FFFFh Vynucené hodnoty RO. 1=1
10.24  Zdroj RO1 Zvoli signal ménice, ktery ma byt pfipojen k reléovému Pripraven ke
vystupu RO1. spusteni
Neni pod napétim Vystup neni pod napétim. 0
Pod napétim Vystup je pod napétim. 1
Pripraven ke Bit 1 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 216). 2
spusténi
Aktivovano Bit 0 06.76 Stavové slovo 1 ménice (viz strana 217). 4
Spusténo Bit 5 06.16 Stavové slovo 1 ménice (viz strana 217). 5
Magnetizovano Bit 1 06.17 Stavové slovo 2 ménice (viz strana 218). 6
V chodu Bit 6 06.16 Stavové slovo 1 ménice (viz strana 217). 7
Pfipraveno ref Bit 2 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 216). 8
V referenci Bit 8 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 216). 9
Dozadu Bit 2 06.19 Stavové slovo fizeni otacek (viz strana 219). 10
Nulové otacky Bit 0 06.19 Stavové slovo fizeni otacek (viz strana 219). 1
Nad mezni Bit 10 06.17 Stavové slovo 2 ménice (viz strana 218). 12
hodnotou
Varovani Bit 7 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 216). 13
Porucha Bit 3 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 216). 14
Chyba (-1) Invertovany bit 3 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 216). | 15
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
Chybal/varovani Bit 3 06.11 Hlavni stavové slovo NEBO bit 7 06.11 Hlavni sta- | 16
vové slovo (viz strana 216).
Nadproud Doslo k chybé 2310 Nadproud . 17
Prepéti Doslo k chybé 3210 Prepéti stejnosmérného meziobvodu . 18
Teplota pohonu Doslo k poruse 2381 Nadmérné zatizeni IGBT nebo 4110 19
Teplota ridici desky nebo 4210 Nadmérna teplota IGBT nebo
4290 Chlazeni nebo 42F1 Teplota IGBT nebo 4310 Nad-
mérna teplota nebo 4380 Nadmérny rozdil teplot.
Podpéti Doslo k chybé 3220 Podpéti stejnosmérného meziobvodu . 20
Teplota motoru Doslo k chybé 4981 Vnéjsi teplota 1 nebo k chybé 4982 21
Vnéjsi teplota 2.
Ptikaz brzdy Bit 0 44.01 Stav fizeni brzdy (viz strana 374). 22
Ext2 aktivni Bit 11 06.16 Stavové slovo 1 ménice (viz strana 217). 23
Dalkové ovladani Bit 9 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 216). 24
Rezervovano 25...26
Casovana funkce 1 | Bit 0 34.01 Stav asovacich funkci (viz strana 331). 27
Casovana funkce 2 | Bit 1 34.01 Stav asovacich funkci (viz strana 331). 28
Casovana funkce 3 | Bit 2 34.01 Stav asovacich funkci (viz strana 331). 29
Rezervovano 30...32
Dohled 1 Bit 0 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 33
Dohled 2 Bit 1 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 34
Dohled 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 35
Rezervovano 36...38
Prodleva spusténi | Bit 13 06.17 Stavové slovo 2 ménice (viz strana 218). 39
RO/DIO fidici slovo | Bit 0 10.99 Ridici slovo RO/DIO (viz strana 237). 40
bit0
RO/DIO fidici slovo | Bit 1 10.99 Ridici slovo RO/DIO (viz strana 231). 41
bit1
RO/DIO fidici slovo | Bit 2 10.99 Ridici slovo RO/DIO (viz strana 231). 42
bit2
Rezervovano 43...44
PFC1 Bit 0 76.01 PFC stav (viz strana 402). 45
PFC2 Bit 1 76.01 PFC stav (viz strana 402). 46
PFC3 Bit 2 76.01 PFC stav (viz strana 402). 47
PFC4 Bit 3 76.01 PFC stav (viz strana 402). 48
PFC5 Bit 3 76.01 PFC stav (viz strana 402). 49
PFC6 Bit 3 76.071 PFC stav (viz strana 402). 50
Slovo udalosti 1 Slovo udalosti 1 = 1, pokud jakykoli bit 04.40 Slovo udalosti 1 | 53
(viz strana 2117) je 1, tj. pokud varovani, porucha nebo zapis
udalosti, definované parametry 04.41...04.71 je zapnuto.
Kfivka zatéze Bit 3 (limit vnéjSiho zatizeni) z 37.01 Stavové slovo vystupu | 61
uzivatele ULC (viz strana 352).
Kontrolni slovo Pro 10.24 Zdroj RO1: Bit 0 (RO1) 10.99 Ridici slovo RO/DIO | 62

RO/DIO

(viz strana 237).
Pro 10.27 Zdroj RO2: Bit 1 (RO2) 10.99 Ridici slovo RO/DIO
(viz strana 237).
Pro 10.30 Zdroj RO3: Bit 2 (RO3) 10.99 Ridici slovo RO/DIO
(viz strana 237).

Dalsi [bit]

Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204).
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
10.25  Prodleva ZAPNUTI | Definuje prodlevu aktivace reléového vystupu RO1. 0,0s
RO1
' 1
Stav vybraného ! ' !
zdroje ' : :
— — Lo 0
— Co 1
Status RO : :
I ! 0
- -» - -» " Cas
t Zapnuto t Vypnuto t Zapnuto t Vypnuto
t Zapnuto = 10.25 Prodleva ZAPNUTI RO1
tvypnuto = 10.26 Prodleva VYPNUTI RO1
0,0...3000,0 s Prodleva aktivace pro RO1. 10=1s
10.26  Prodleva VYPNUTI | Definuje prodlevu deaktivace reléového vystupu RO1. Viz 0,0s
RO1 parametr 10.25 Prodleva ZAPNUTI RO1.
0,0...3000,0 s Prodleva deaktivace pro RO1. 10=1s
10.27  Zdroj RO2 Zvoli signal ménice, ktery ma byt pfipojen k reléovému V chodu
vystupu RO2.
Dostupné vybéry viz parametr 10.24 Zdroj RO1.
10.28  Prodleva ZAPNUTI | Definuje prodlevu aktivace reléového vystupu RO2. 00s
RO2
' 1
Stav vybraného ' ' !
zdroje ! : :
- i T T 0
— Lo 1
Status RO : :
I i 0
- - - - " Cas
t Zapnuto t Vypnuto t Zapnuto t Vypnuto
t Zapnuto = 10.28 Prodleva ZAPNUTI RO2
t vypnuto = 10.29 Prodleva VYPNUTI RO2
0,0...3000,0 s Prodleva aktivace pro RO2. 10=1s
10.29  Prodleva VYPNUTI | Definuje prodlevu deaktivace reléového vystupu RO2. Viz 0,0s
RO2 parametr 10.28 Prodleva ZAPNUTI RO2.
0,0...3000,0 s Prodleva deaktivace pro RO2. 10=1s
10.30  Zdroj RO3 Zvoli signal ménice, ktery ma byt pfipojen k reléovému Chyba (-1)

vystupu RO3.
Dostupné vybéry viz parametr 10.24 Zdroj RO1.
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
10.31  Prodleva ZAPNUTI | Definuje prodlevu aktivace reléového vystupu RO3. 0,0s
RO3
' 1
Stav vybraného ! !
zdroje : :
- I T | 0
— ‘ 1
Status RO :
! 0
- -» - - " Cas
t Zapnuto t Vypnuto t Zapnuto t Vypnuto
t zapnuto = 10.31 Prodleva ZAPNUTI RO3
tvypnuto = 10.32 Prodleva VYPNUTI RO3
0,0...3000,0 s Prodleva aktivace pro RO3. 10=1s
10.32  Prodleva VYPNUTI | Definuje prodlevu deaktivace reléového vystupu RO3. Viz 0,0s
RO3 parametr 10.31 Prodleva ZAPNUTI ROS3.
0,0...3000,0 s Prodleva deaktivace pro RO3. 10=1s
10.99  Ridici slovo Parametr Ulozisté pro ovladani reléovych vystupd, naptiklad | 0000h
RO/DIO prostfednictvim integrovaného rozhrani sbérnice. Chcete-li
ovladat reléové vystupy (RO) ménice, poslete fidici slovo s
bitovymi pfifazenimi uvedenymi nize jako data I/O Modbus.
Nastavte parametr vybéru cile konkrétnich dat
(58.101...58.114) na Kontrolni slovo RO/DIO. V parametru
vybéru zdroje pozadovaného vystupu vyberte pfislusny bit
tohoto slova.
Bit Nazev Popis
0 RO1 Zdrojové bity pro reléové vystupy RO1...RO3. Viz parametry 10.24,
1 RO2 10.27 a 10.30.
2 RO3
3 RO4 Zdrojové bity pro reléové vystupy RO4...RO5 s rozsifujicim modulem
4 RO5 CHDI-01 nebo CMOD-01. Viz parametry 15.07 a 15.10.
5.7 Rezervovano
8 DIO1 Zdrojovy bit pro digitalni vystup DO1 s rozsifujicim modulem
CMOD-01. Viz parametr 15.23.
9...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Kontrolni slovo RO/DIO. 1=1
10.101 Pocitadlo prepnuti | Zobrazuje po€et zmén stavu reléového vystupu RO1. Lze -
RO1 resetovat z ovlddaciho panelu stisknutim kontextového tla-
Citka Reset na 3 sekundy.
0...4294967000 Pocet zmén stavu. 1=1
10.102 Pocitadlo prepnuti | Zobrazuje poCet zmén stavu reléového vystupu RO2. Lze -
RO2 resetovat z ovladaciho panelu stisknutim kontextového tla-
Citka Reset na 3 sekundy.
0...4294967000 Pocet zmén stavu. 1=1
10.103 Pocitadlo pfepnuti | Zobrazuje poc¢et zmén stavu reléového vystupu RO3. Lze -
RO3 resetovat z ovladaciho panelu stisknutim kontextového tla-
Citka Reset na 3 sekundy.
0...4294967000 Pocet zmén stavu. 1=1
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| Cislo Nazev/Hodnota | Popis Def/FbEq16
11 Standardni DIO, Fl, Konfigurace frekvenéniho vstupu.
FO
11.21  Konfigurace DI5 Zvoli zpusob pouziti digitalniho vstupu 5. Digitalni
vstup
Digitalni vstup DI5 se pouziva jako digitalni vstup. 0
Kmitoétovy vstup DI5 se pouziva jako frekvenéni vstup. 1
11.38  Vstup frekvence 1— | Zobrazuje hodnotu kmito¢tového vstupu 1 (pfes DI5, pokud je | -
aktualni hodnota pouzit jako kmitoctovy vstup) pfed Skalovanim. Viz parametr
11.42 Frekvence za 1 min.
Tento parametr je jen pro ¢&teni.
0...16000 Hz Neskalovana hodnota kmitogtového vstupu 1. 1=1Hz
11.39  Vstup frekvence 1— | Zobrazuje hodnotu kmitoctového vstupu 1 (pfes DI5, pokud je | -
Skalovana hodnota | pouzit jako kmitoctovy vstup) po Skalovani. Viz parametr
11.42 Frekvence za 1 min.
Tento parametr je jen pro ¢éteni.
-32768,000... Skalovana hodnota kmito&tového vstupu 1 (DI5). 1=1
32767,000
11.42  Frekvence za 1 min | Definuje minimum pro frekvenci skute¢né pfichazejici na frek- | 0 Hz
venéni vstup 1 (DI5, pokud se pouziva jako kmitoctovy
vstup).
PFichozi kmitotovy signal (711.38 Vstup frekvence 1 —
aktualni hodnota) je $kalovan na interni signal (711.39 Vstup
frekvence 1 — Skalovana hodnota) podle parametrd
11.42...11.45 nasledovné:
11.39
A
11.45
|
|
|
|
11.44 ‘
\
| | 3
11.42 T1.43 0 n(11:38)
0...16000 Hz Minimalni frekvence kmito¢tového vstupu 1 (DI5). 1=1Hz
11.43  Vstup frekvence 1 Definuje maximum pro frekvenci skute€né pfichazejici na fre- | 16000 Hz
max kvenéni vstup 1 (DI5, pokud se pouziva jako frekvencni
vstup). Viz parametr 11.42 Frekvence za 1 min.v
0...16000 Hz Maximalni frekvence pro kmitoctovy vstup 1 (DI5). 1=1Hz
11.44  Vstup frekvence 1 Definuje pozadovanou hodnotu, aby interné odpovidala mini- | 0,000
pri Skdlovaném min | malni vstupni frekvenci definované parametrem 171.42
Frekvence za 1 min. Viz diagram u parametru 71.42
Frekvence za 1 min.
-32768,000... Hodnota odpovidajici minimalnimu kmito¢tovému vstupu 1. 1=1

32767,000
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16

11.45  Vstup frekvence 1 Definuje pozadovanou hodnotu, aby interné odpovidala maxi- | 1500,000;
pri $kalovaném max | malni vstupni frekvenci definované parametrem 717.43 Vstup | 1800,000
frekvence 1 max. Viz diagram u parametru 11.42 Frekvence | (95.20 b0)

za 1 min.
-32768,000... Hodnota odpovidajici maximalnimu kmito¢tovému vstupu 1. |1 =1
32767,000
12 Standardni Al Konfigurace standardnich analogovych vstupd.

12.02  Volba vnuceného Al | Platné odecty analogovych vstupl Ize potlacit, napfiklad pro | 0000h
ucely testovani. Pro kazdy analogovy vstup je k dispozici
parametr vynucené hodnoty a jeho hodnota se pouzije, kdy-
koli je odpovidajici bit v tomto parametru 1.

Poznamka: Filtracni doba Al (parametry 12.16 Filtracni doba
Al1 a 12.26 Filtracni doba Al2) nemaiji zadny vliv na vynu-
cené hodnoty Al (parametry 712.13 Viynucena hodnota Al1 a
12.23 Vlynucena hodnota Al2).

Poznamka: Cyklus nacéteni a napajeni resetuji vynuceny
vybér (parametry 712.02 a 12.03).

Bit Nazev |Hodnota

0 Al1 1 = Vynutit Al1 na hodnotu parametru 72.13 Vynucena hodnota Al1.
Al2 1 = Vynutit Al2 na hodnotu parametru 12.23 Vynucena hodnota Al2.
2...15 |Rezervovano

=

0000h...FFFFh Voli¢ vynucenych hodnot pro analogové vstupy Al1 a Al2. 1=1
12.03 Al funkce dohledu | Zvoli, jak méni¢ reaguje, kdyz se analogovy vstupni signal Z&dna
pohybuje mimo minimalni a/nebo maximaini limity ur€ené pro | ¢innost
vstup.

Dohled aplikuje na limity mezni hodnotu 0,5 V nebo 1,0 mA.

Napfiklad pokud je maximalni limit pro vstup 7,000 V, aktivuje
se maximalni limit dohledu pfi 7,500 V.

Vstupy a limity, které je tfeba dodrzovat, jsou vybirany podle
parametrt 12.04 Al vybér dohledu.

Z&dna &innost Neprovedena zadna cinnost. 0
Porucha Ménic¢ se vypne pii 80A0 Al dohled. 1
Varovani Méni¢ generuje varovani ASBAO Al dohled. 2
Posledni otacky Méni¢ generuje varovani (A8A0 Al dohled) a zablokuje otacky |3
(nebo frekvenci) na uroven, na které ménic pracoval.
Otacky/frekvence se uréuji na zakladé skute¢nych otacek
pomoci 850 ms filtrovanim dolni propusti.
VAROVANI! Ujistéte se, Ze je bezpeéné pokradovat v
provozu v pfipadé pferuseni komunikace.
Bezpecna ref Ménic¢ generuje varovani (ASAO Al dohled) a nastavi otaky |4

otacek na otacky definované parametrem 22.41 Bezpecna ref otacek
(nebo 28.41 Bezpecna referencni frekvence pfi pouziti refe-
renéni frekvence).
VAROVANI! Ujistéte se, Ze je bezpeéné pokracovat v
provozu v pfipadé pferuseni komunikace.
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
12.04 Al vybér dohledu Urcuje limity analogového vstupu, které maji byt kontrolo- 0000h
vany. Viz parametr 12.03 Al funkce dohledu.
Bit Nazev Popis
0 Al1 < MIN 1 = Minimalni limit dohledu Al1 aktivni.
1 Al1 > MAX 1 = Maximalni limit dohledu Al1 aktivni.
2 Al2 < MIN 1 = Minimalni limit dohledu Al2 aktivni.
3 Al2 > MAX 1 = Maximalni limit dohledu Al2 aktivni.
4...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Aktivace kontroly analogového vstupu. 1=1
12.05  Nuceny dohled nad | Aktivuje/deaktivuje dohled nad analogovymi vstupy pro kazdé | 0b0000
Al kontroIni misto (viz ¢ast Mistni fizeni vs. externi fizeni na
strané 109).
Pokud kontrolni misto nepouziva Al pro referenci, mizete
tento parametr pouzit k deaktivaci Al dohledu (72.04). Tim se
skryje funkce Al dohledu (72.03) pro vybrané kontrolni misto.
Bit Nazev Popis
0 Al1 Ext1 1 = Dohled Al1 je aktivni, kdyz je pouzito EXT1.
1 Al1 Ext2 1 = Dohled Al1 je aktivni, kdyZ je pouzito EXT2.
2 Al1 lokalni 1 = Dohled Al1 je aktivni, kdyzZ je pouzito mistni fizeni.
3 Rezervovano
4 Al2 Ext1 1 = Dohled Al2 je aktivni, kdyZ je pouzito EXT1.
5 Al2 Ext2 1 = Dohled AI2 je aktivni, kdyZ je pouzito EXT2.
6 Al2 lokalni 1 = Dohled Al2 je aktivni, kdyZ je pouZzito mistni fizeni.
7...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Aktivace kontroly analogového vstupu. 1=1
12.11  Aktualni hodnota Zobrazuje hodnotu analogového vstupu Al1 v mAnebo V (v |-
Al1 zavislosti na tom, zda je vstup nastaven na proud nebo napéti
parametrem 12.15 Volba jednotky Al1).
Tento parametr je jen pro Cteni.
0,000...20 000 mA | Hodnota analogového vstupu Al1. 1000 =
nebo 1 jednotka
0,000...11,000 V
12.12  Skélované hodnota | Po $kalovani zobrazuje hodnotu analogového vstupu Al1. Viz | -
Al1 parametry 12.19 Al1 Skalované k Al1 mina 12.20 Al1
Skalované k Al1 max.
Tento parametr je jen pro &teni.
-32768,000... Skalovana hodnota analogového vstupu Al1. 1=1
32767,000
12.13  Vynucena hodnota | Vynucena hodnota, kterou Ize pouzit namisto platného ¢teni | -
Al1 vstupu. Viz parametr 12.02 Volba vnuceného Al.
0,000...22,000 mA | Vynucena hodnota analogového vstupu Al1. 1000 =
nebo 1 jednotka
0,000...11,000 V
12.15  Volba jednotky Al1 | Zvoli jednotku pro ¢teni a nastaveni souvisejici s analogovym | V
vstupem Al1.
\% Volty. 2
mA Miliampéry. 10
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16

12.16  Filtracni doba Al1 Definuje €asovou konstantu filtru pro analogovy vstup Al1. 0,100 s

%
° Nefiltrovany signal

100
63 g e Filtrovany signal
- Tt
T
O=1x(1-¢etM

| = vstup filtru (krok)

O = vystup filtru

t=CGas

T = ¢asova konstanta filtru

Poznamka: Signal je také filtrovan kvili hardwaru rozhrani
signalu (Casova konstanta pfiblizné 0,25 ms). Toto nelze zmé-
nit Zddnym parametrem.

0,000...30,000 s Casova konstanta filtru. 1000=1s
12.17  Al1 min Definuje minimalni site hodnotu pro analogovy vstup Al1. 4,000 mA
Nastavit hodnotu skuteéné odeslanou do ménice, kdyZ je nebo 0,000 V
analogovy signal ze zafizeni navinut na své minimalni nasta-
veni.
Viz také parametr 12.19 Al1 Skalované k Al1 min.
0,000...20 000 mA | Minimalni hodnota Al1. 1000 =
nebo 1 jednotka
0,000...11,000 V
12.18  Al1 max Definuje maximalni site hodnotu pro analogovy vstup Al1. 20,000 mA
Nastavit hodnotu skute¢né odeslanou do ménice, kdyz je nebo
analogovy signal ze zafizeni navinut na své maximalni nasta- | 10,000 V
veni.
Viz také parametr 12.19 Al1 Skalované k Al1 min.
0,000...20 000 mA | Maximalni hodnota Al1. 1000 =
nebo 1 jednotka

0,000...11,000 V
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
12.19  Al1 Skélované k Al1 | Definuje redlnou vnitfni hodnotu, ktera odpovida hodnoté 0,000
min minimalniho analogového vstup Al1 definovaného parame-
trem 12.17 Al1 min. (Zména nastaveni polarity u 12.79 a
12.20 mlze ucinné invertovat analogovy vstup.)
Algcatovano (12.12)
A
1220 — — — — —
I
I
I
12.17 | Alvstupni (12.11)
| 12.18
I
I
|
777777 12.19
-32768,000... Realna hodnota odpovidajici minimalni hodnoté Al1. 1=1
32767,000
12.20  Al1 $kélované k Al1 | Definuje realnou vnitfni hodnotu, ktera odpovida hodnoté 50,000;
max maximalniho analogového vstup Al1 definovaného parame- | 60,000
trem 12.18 Al1 max. Viz nakres u parametru 12.19 Al1 (95.20 b0)
Skalované k Al1 min.
-32768,000... Realna hodnota odpovidajici maximalni hodnoté Al1. 1=1
32767,000
12.21  Aktuéini hodnota Zobrazuje hodnotu analogového vstupu Al2 v mAnebo V (v |-
Al2 zavislosti na tom, zda je vstup nastaven na proud nebo napéti
parametrem 12.25 Volba jednotky Al2).
Tento parametr je jen pro ¢teni.
0,000...20 000 mA | Hodnota analogového vstupu Al2. 1000 =
nebo 1 jednotka
0,000...11,000 V
12.22  Skélované hodnota | Po $kalovani zobrazuje hodnotu analogového vstupu Al2. Viz | -
Al2 parametry 12.29 Al2 $kalované k Al2 min a 12.101 Procentni
hodnota Al1.
Tento parametr je jen pro éteni.
-32768,000... Skalovana hodnota analogového vstupu Al2. 1=1
32767,000
12.23  Vynucena hodnota | Vynucenda hodnota, kterou Ize pouzit namisto platného ¢teni | -
Al2 vstupu. Viz parametr 12.02 Volba vnuceného Al.
0,000...20 000 mA | Vynucena hodnota analogového vstupu Al2. 1000 =
nebo 1 jednotka
0,000...11,000 V
12.25  Volba jednotky Al2 | Zvoli jednotku pro ¢teni a nastaveni souvisejici s analogovym | mA
vstupem Al2.
\Y Volty. 2
mA Miliampéry. 10
12.26  Filtracni doba Al2 Definuje ¢asovou konstantu filtru pro analogovy vstup Al2. 0,100 s
Viz parametr 12.16 Filtracni doba Al1.
0,000...30,000 s Casova konstanta filtru. 1000=1s
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12.27  Al2 min Definuje minimalni site hodnotu pro analogovy vstup Al2. 4,000 mA
Nastavit hodnotu skuteéné odeslanou do ménice, kdyZ je nebo 0,000 V
analogovy signal ze zafizeni navinut na své minimaini nasta-
veni.
0,000...20 000 mA | Minimalni hodnota Al2. 1000 =
nebo 1 jednotka
0,000...11,000 V
12.28 Al2 max Definuje maximalni site hodnotu pro analogovy vstup Al2. 20,000 mA
Nastavit hodnotu skute¢né odeslanou do ménice, kdyz je nebo
analogovy signal ze zafizeni navinut na své maximalni nasta- | 10,000 V
veni.
0,000...20 000 mA | Maximalni hodnota Al2. 1000 =
nebo 1 jednotka
0,000...11,000 V
12.29  Al2 Skédlované k Al2 | Definuje redlnou hodnotu, ktera odpovida hodnoté minimal- 0,000
min niho analogového vstup Al2 definovaného parametrem
12.27 AI2 min. (Zména nastaveni polarity u 72.29 a 12.101
mUze ucinné invertovat analogovy vstup.)
Algkaiovano (12.22)
A
12101 f — — — — —
12.27 Alvstupm' (12.21)
| 12.28
I
I
I
777777 12.29
-32768,000... Redlna hodnota odpovidajici minimalni hodnoté Al2. 1=1
32767,000
12.30  Al2 Skalované k Al2 | Definuje realnou hodnotu, ktera odpovida hodnoté minimal- | 50,000
max niho analogového vstup Al2 definovaného parametrem
12.28 Al2 max. Viz nakres u parametru 12.29 Al2 $kalované
k Al2 min.
-32768,000... Redlna hodnota odpovidajici maximalni hodnoté Al2. 1=1
32767,000
12.101 Procentni hodnota | Hodnota analogového vstupu Al1 v procentech $kalovani Al1 | -
Al1 (712.18 Al1 max - 12.17 Al1 min).
0,00...100,00 % Hodnota Al1 100=1%
12.102 Procentni hodnota | Hodnota analogového vstupu Al2 v procentech $kalovani Al2 | -
Al2 (72.28 Al2 max - 12.27 Al2 min).
0,00...100,00 % Hodnota Al2 100=1%
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| Cislo Nazev/Hodnota | Popis Def/FbEq16
13 Standardni AO Konfigurace standardnich analogovych vystupt.
13.02  Volba vnuceného Zdrojové signaly analogovych vystupu Ize potladit, napfiklad | 0000h
AO pro Ucely testovani. Pro kazdy analogovy vystup je k dispozici
parametr vynucené hodnoty a jeho hodnota se pouzije vzdy,
kdyz je odpovidajici bit v tomto parametru 1.
Poznamka: Cyklus nacteni a napajeni resetuji vynuceny
vybér (parametry 13.02 a 13.11).
Bit Nazev [Hodnota
0 AO1 1 = Vynutit AO1 na hodnotu parametru 13.13 Vynucena hodnota AO1.
(0 = Normalni rezim)
1 1 = Vynutit AO2 na hodnotu parametru 13.23 Viynucena hodnota AO2.
AO2 _ A
(0 = Normalni rezim)
2...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Voli¢ vynucenych hodnot pro analogové vystupy AO1 aAO2. [1=1
13.11  Aktudlni hodnota Zobrazuje hodnotu AO1 v mA nebo V (v zavislosti na tom, -
AO1 zda je vstup nastaven na proud nebo napéti parametrem
13.15 Volba jednotky AO1).
Tento parametr je jen pro ¢éteni.
0,000...22,000 mA / | Hodnota AO1. 1=1mA
0,000...11,000 V
13.12  Zdroj AO1 Zvoli signal, ktery ma byt pfipojen k analogovému vystupu Vystupni
AO1. Alternativné, nastavte vystup do rezimu buzeni, aby frekvence
dodaval konstantni proud teplotnimu senzoru.
Nula Zadny. 0
Pouzité otacky 01.01 PouZzité otacky motoru (strana 207). 1
motoru
Rezervovano 2
Vystupni frekvence | 01.06 Vystupni frekvence (strana 207). 3
Proud motoru 01.07 Proud motoru (strana 207). 4
Proud motoruv % | 01.08 % proudu motoru ku jmen. proudu motoru (strana 207). | 5
nominalniho proudu
motoru
Tocivy moment 01.10 Tocivy moment motoru (strana 207). 6
motoru
Sstejnosmérné 01.11 Sstejnosmérné napéti (strana 207). 7
napéti
Vystupni vykon 01.14 Vystupni vykon (strana 208). 8
Rezervovano 9
Snizeni reference | 23.01 Vstup rampy ref otacek (strana 282). 10
otacek
Zvyseni (ramp out) | 23.02 Viystup rampy ref otacek (strana 282). "
reference otacek
Pouzita ref otaéek | 24.01 PouZzité referencni otacky (strana 285). 12
Rezervovano 13
Pouzita reference 28.02 Vlystup rampy referencni frekvence (strana 296). 14
frekvence
Rezervovano 15
Vystup PID procesu | 40.01 Aktualni vystup procesu PID (strana 355). 16
Rezervovano 17...19
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Buzeni tepl senzoru | Vystup se pouziva k pfivedeni budiciho proudu k teplotnimu | 20
1 senzoru 1, viz parametr 35.711 Teplota 1 — zdroj. Viz také ¢ast
Tepelna ochrana motoru (strana 185).
Buzeni tepl senzoru | Vystup se pouziva k pfivedeni budiciho proudu k teplotnimu | 21
2 senzoru 2, viz parametr 35.21 Teplota 2 — zdroj. Viz také Cast
Tepelna ochrana motoru (strana 185).
Rezervovano 21...25
Absolutni pouzité 01.61 Absolutni pouZzité otacky motoru (strana 209). 26
otacky motoru
% absolutnich 01.62 % absolutnich ota¢ek motoru (strana 210). 27
otacek motoru
Absolutni vystupni | 01.63 Absolutni vystupni frekvence (strana 210). 28
frekvence
Rezervovano 29
Absolutni tocivy 01.64 Absolutni to¢ivy moment motoru (strana 210). 30
moment motoru
Absolutni vystupni | 01.65 Absolutni vystupni vykon (strana 210). 31
vykon
Absolutni vykon 01.68 Absolutni vykon motoru na hrideli (strana 210). 32
motoru na hfideli
Vystup externiho 71.01 Aktuaini hodnota externiho PID ((strana 399). 33
PID1
Rezervovano 34...36
UloZeni dat AO1 13.91 UloZeni dat AO1 (strana 244). 37
UloZeni dat AO2 13.92UlozZeni dat AO2 (strana 244). 38
Dalsi Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -
13.13  Vynucena hodnota | Vynucena hodnota, kterou Ize pouzit misto zvoleného vystup- | 0,000 mA
AO1 niho signalu. Viz parametr 13.02 Volba vnuceného AO.
0,000...22,000 mA/ | Vynucena hodnota pro AO1. 1=1
0.000...11,000 V jednotka
13.156  Volba jednotky AO1 | Zvoli jednotku pro ¢teni a nastaveni souvisejici s analogovym | mA
vstupem AO1.
\% Volty. 2
mA Miliampéry. 10
13.16  Filtracni doba AO1 | Definuje €asovou konstantu filtrovani pro analogovy vystup 0,100 s
AO1.
0,
% Nefiltrovany signal
100
63 g b Filtrovany signal
— Tt
T
O=1x(1-e'M
| = vstup filtru (krok)
O = vystup filtru
t=CGas
T = ¢asova konstanta filtru
0,000...30,000 s Casova konstanta filtru. 1000=1s




240 Parametry

Cislo

Nazev/Hodnota

Popis

Def/FbEq16

13.17

Zdroj AO1 min

Definuje realnou minimalni hodnotu signalu (vybranou para-
metrem 13.12 Zdroj AO1), kterd odpovida minimalni pozado-
vané vystupni hodnoté AO1 (definované parametrem 13.79
Vystup AO1 pri zdroji AO1 min).

lao1 (MA)
A

13.20

13.19

13.17 13.18 Signal (realny)
vybrano 13.12

Programovani 13.17 jako maximalni hodnoty a 73.78 jako
minimalni hodnoty invertuje vystup.

lao1 (MA)

A
13.20 |

13.19

-

13.18 13.17 Signal (realny)
vybrano 13.12

0,0
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Cislo Nazev/Hodnota Popis | Def/FbEq16

AO ma automatické Skalovani. Pfi kazdé zméné zdroje pro AO se odpovidajicim zplisobem zméni
rozsah Skalovani. Minimalni a maximalni hodnoty zadané uzivatelem potla¢i automatické hodnoty.

13.12 Zdroj AO1, 13.17 Zdroj AO1 min, 13.18 Zdroj AO1 max,
13.22 Zdroj AO2 13.27 Zdroj AO2 min 13.28 Zdroj AO2 max
0 Nula N/A (vystup je konstantni nula.)
1 Pouzité otacky motoru 0 46.01 Skalovani otadek
3 Vystupni frekvence 0 46.02 Skalovani frekvence
4 Proud motoru 0 Max. hodnota 30.17
Maximaini proud
5 Proud motoru v % 0% 100 %
nominalniho proudu motoru
6 To¢ivy moment motoru 0 46.03 Skélovani momentu
7 Sstejnosmérné napéti Min. hodnota 071.11 Max. hodnota 071.11
Sstejnosmérné napéti Sstejnosmérné napéti
8 Vystupni vykon 0 46.04 Skalovani vykonu
10 Snizeni reference otaéek 0 46.01 Skalovani otacek
11 ZvySeni (ramp out) reference |0 46.01 Skalovani otacek
otacek
12 Pouzita ref otacek 0 46.01 Skélovéani otacek
14 Pouzita reference frekvence |0 46.02 Skalovani frekvence
16 Vystup PID procesu Min. hodnota 40.01 Aktualni |Max. hodnota 40.01 Aktuaini
vystup procesu PID vystup procesu PID
20  |Buzeni tepl senzoru 1 N/A (Analogovy vystup neni Skalovan; je uréen spoustécim
21 |Buzeni tepl senzoru 2 napétim senzoru.)
26  |Absolutni pouzité otacky 0 46.01 Skalovani otacek
motoru
27  |% absolutnich otacek motoru|0 46.01 Skalovani otacek
28  |Absolutni vystupni frekvence |0 46.02 Skalovani frekvence
30  |Absolutni tocivy moment 0 46.03 Skalovani momentu
motoru
31 Absolutni vystupni vykon 0 46.04 Skalovéani vykonu
32  |Absolutni vykon motoru na |0 46.04 Skalovani vykonu
hrideli
33 Vystup externiho PID1 Min. hodnota 77.01 Aktualni |Max. hodnota 71.01 Aktuaini
hodnota externiho PID hodnota externiho PID
Dalsi Min. hodnota vybraného Max. hodnota vybraného
parametru parametru

-32768,0...32767,0 | Redlna hodnota signalu odpovidajici minimalini vystupni hod- | 1 =1
noté AO1.

13.18  Zdroj AO1 max Definuje realnou maximalni hodnotu signalu (vybranou para- | 50,0;
metrem 13.12 Zdroj AO1), ktera odpovida maximaini pozado- | 60,0
vané vystupni hodnoté AO1 (definované parametrem 73.20 | (95.20 b0)
Vystup AO1 pfi zdroji AO1 max). Viz parametr 13.17 Zdroj

AOT min.
-32768,0...32767,0 | Realna hodnota signalu odpovidajici maximalni hodnoté 1=1
vystupu AO1.
13.19  Vystup AO1 pri Definuje minimalni vystupni hodnotu pro analogovy vystup 0,000 mA
zdroji AO1 min AO1.
Viz také nakres parametru 13.17 Zdroj AO1 min.
0,000...22,000 mA / | Minimalni vystupni hodnota AO1. 1000 =

0.000...11,000 V 1 jednotka
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
13.20  Vystup AOT pri Definuje maximalni vystupni hodnotu pro analogovy vystup 20,000 mA
zdroji AO1 max AO1.
Viz také nakres parametru 13.17 Zdroj AO1 min.
0,000...22,000 mA / | Maximalni vystupni hodnota AO1. 1000 =
0.000...11,000 V 1 jednotka
13.21  Aktualni hodnota Zobrazuje hodnotu AO2 v mA. -
AO2 Tento parametr je jen pro &teni.
0,000...22,000 mA | Hodnota AO2. 1000 =1 mA
13.22  ZdrojAO2 Zvoli signal, ktery ma byt pfipojen k analogovému vystupu Proud motoru
AQO2. Alternativné, nastavte vystup do rezimu buzeni, aby
dodaval konstantni proud teplotnimu senzoru.
Vybéry viz parametr 13.12 Zdroj AO1.
13.23  Vynucena hodnota | Vynucena hodnota, kterou Ize pouzit misto zvoleného vystup- | 0,000 mA
AO2 niho signalu. Viz parametr 13.02 Voolba vnuceného AO.
0,000...22,000 mA | Vynucena hodnota pro AO2. 1000 =1 mA
13.26  Filtracni doba AO2 | Definuje asovou konstantu filtrovani pro analogovy vystup 0,100 s
AOQ2. Viz parametr 13.16 Filtracni doba AO1.
0,000...30,000 s Casova konstanta filtru. 1000=1s
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Cislo

Nazev/Hodnota

Popis

Def/FbEq16

13.27

Zdroj AO2 min

Definuje realnou minimalni hodnotu signalu (vybranou para-
metrem 13.22 Zdroj AO2), ktera odpovida minimalni pozado-
vané vystupni hodnoté AO2 (definované parametrem 713.29
Vystup AO2 pfi zdroji AO2 min). Viz parametr 13.17 Zdroj
AO1 min o automatickém $kalovani AO.

lao2 (MA)

A

13.30

|
|
|
|
13.29 :

Signal (realny)
vybrano 13.22

13.27 13.28

Programovani 13.27 jako maximalni hodnoty a 73.28 jako
minimalni hodnoty invertuje vystup.

lao2 (MA)

A
13.30 |

13.29

»

Signal (realny)
vybrano 13.22

0,0

-32768,0...32767,0

Realna hodnota signalu odpovidajici minimalni vystupni hod-
noté AO2.

13.28

Zdroj AO2 max

Definuje realnou maximalni hodnotu signalu (vybranou para-
metrem 13.22 Zdroj AO2), ktera odpovida maximalni pozado-
vané vystupni hodnoté AO2 (definované parametrem 13.30
Vystup AO2 pri zdroji AO2 max). Viz parametr 13.27 Zdroj
AO2 min. Viz parametr 13.17 Zdroj AO1 min o automatickém
Skalovani AO.

-32768,0...32767,0

Realna hodnota signalu odpovidajici maximalni hodnoté
vystupu AO2.

13.29

Vystup AO2 pri
zdroji AO2 min

Definuje minimalni vystupni hodnotu pro analogovy vystup
AO2.
Viz také nakres parametru 13.27 Zdroj AO2 min.

4,000 mA

0,000...22,000 mA

Minimalni vystupni hodnota AO2.

1000 =1 mA
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
13.30  Vystup AO2 pri Definuje maximalni vystupni hodnotu pro analogovy vystup 20,000 mA
zdroji AO2 max AO2.
Viz také nakres parametru 13.27 Zdroj AO2 min.
0,000...22,000 mA | Maximalni vystupni hodnota AO2. 1000 =1 mA
13.91  UloZeni dat AO1 Parametr tlozisté pro ovladani analogového vystupu AO1, 0,00
napriklad prostfednictvim integrovaného rozhrani sbérnice.
V parametru 13.12 Zdroj AO1, zvolte UloZeni dat AO1. Poté
nastavte tento parametr jako cil dat pfichozi hodnoty. S inte-
grovanym rozhranim sbérnice jednoduse nastavte parametr
vybéru cile konkrétnich dat (58.101...58.114) na UlozZeni dat
AOT1.
-327,68...327,67 Parametr ulozisté pro AO1. 100 =1
13.92  UlozZeni dat AO2 Parametr ulozisté pro ovladani analogového vystupu AO2, 0,00
napriklad prostfednictvim integrovaného rozhrani sbérnice.
V parametru 13.22 Zdroj AO2, zvolte UloZeni dat AO2. Poté
nastavte tento parametr jako cil dat pfichozi hodnoty. S inte-
grovanym rozhranim sbérnice jednoduse nastavte parametr
vybéru cile konkrétnich dat (58.101...58.114) na UloZeni dat
AO2.
-327,68...327,67 Parametr ulozisté pro AO2. 100 =1
15 RozsSirujici I/O modul Konfigurace rozsifujiciho modulu I/0 nainstalovaného ve
slotu 2.
Viz také ¢ast Programovatelna rozsifeni I/O (strana 124).
Poznamka: Obsah skupiny parametra se li§i podle zvole-
ného typu rozsifujiciho modulu 1/0.
15.01  Typ rozSifovaciho Aktivuje (a urcuje typ) rozsifujiciho modulu I/O. Pokud je hod- Zadny
modulu nota Zadny, kdyz byl nainstalovan rozsifujici modul a ménic
je napajen, méni¢ automaticky nastavi hodnotu na typ, ktery
zjistil (= hodnota parametru 15.02 Zjistény rozS$ifovaci modul);
jinak je vygenerovano varovani A7AB Porucha konfigurace
rozsifujiciho I/0O modulu a musite hodnotu tohoto parametru
nastavit ruéné.
Zadny Neaktivni. 0
CMOD-01 CMOD-01 multifunkéni rozsifujici modul (externi 24 V AC/DC | 1
a digitalni I/O).
CMOD-02 CMOD-02 multifunké&ni rozsifujici modul (externi 24 V AC/DC | 2
a izolované PTC rozhrani).
CHDI-01 CHDI-01 Rozsifujici modul digitalniho vstupu 115/230 V. 3
CPTC-02 Rozsifujici modul CPTC-02 (externi 24 V aATEX certifiko- 4
vané PTC rozhrani ).
15.02  Zjistény rozsifovaci | Na ménici byl detekovan rozsifujici modul 1/0. Zadny
modul
Zadny Neaktivni. 0
CMOD-01 CMOD-01 multifunké&ni rozsifujici modul (externi 24 V AC/DC | 1
a digitalni I/O).
CMOD-02 CMOD-02 multifunkéni rozsifujici modul (externi 24 V AC/DC | 2
a izolované PTC rozhrani).
CHDI-01 CHDI-01 Rozsifujici modul digitalniho vstupu 115/230 V. 3
CPTC-02 Rozsitujici modul CPTC-02 (externi 24 V aATEX certifiko- 4

vané PTC rozhrani ).
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
15.03 Dl stav Zobrazuje stav digitalnich vstupt DI7...DI12 na roz$ifujicim | -
modulu

Bit 0 ukazuje stav DI7.

Priklad: 001001b = DI7 a DI10 jsou zapnuté, zbytek je
vypnuty.

Tento parametr je jen pro ¢teni.

Bit Nazev Popis

0 DI7 1 = Digitalni vstup 7 je ZAPNUTY.

1 DI8 1 = Digitalni vstup 8 je ZAPNUTY.

2 DI9 1 = Digitalni vstup 9 je ZAPNUTY.

2 DI10 1 = Digitalni vstup 10 je ZAPNUTY.

4 DI11 1 = Digitalni vstup 11 je ZAPNUTY.

5 DI12 1 = Digitalni vstup 12 je ZAPNUTY.

6...15 |Rezervovano

0000h...FFFFh Stav digitalnich vstupU/vystupt 1=1
15.04  Stav RO/DO Zobrazuje stav reléovych vystupti RO4 a RO5 a digitalni -

vystup DO1 na rozsifujicim modulu.

Bity 0...1 ukazuji stav RO4...RO5; bit 5 ukazuje stav DO1.
Priklad: 100101b = RO4 je zapnuty, ROS5 je vypnuty a DO1
je zapnuty.

Tento parametr je jen pro &teni.

Bit Nazev Popis

0 RO4 1 = Reléovy vystup 4 je zapnuty.

1 RO5 1 = Reléovy vystup 5 je zapnuty
2.4 Rezervovano

5 DO1 1 = Digitalni vystup 1 je ZAPNUTY.
6...15 |Rezervovano

0000h...FFFFh Stav reléovych/digitalnich vystupt. 1=
156.06  Nucena volba Elektrické stavy reléovych/digitalnich vystupti mohou byt 0000h
RO/DO potlac¢eny, napfiklad pro Gcely testovani. Bit v parametru

15.06 Vynucena data RO/DO e poskytovan pro kazdé relé
nebo digitalni vystup a jeho hodnota je pouZita vzdy, kdyz je
odpovidajici bit v tomto parametru 1.

Poznamka: Cyklus nacéteni a napajeni resetuji vynuceny
vybér (parametry 15.05 a 15.06).

Bit Nazev |Hodnota
0 RO4 |1 = Vynutit RO4 na hodnotu bitu 0 parametru 15.06 Vynucena data RO/DO.
1 RO5 |1 = Vynutit RO5 na hodnotu bitu 1 parametru 15.06 Viynucena data RO/DO.
2.4 Rezervovano
5
6

DO1 |1 = Vynutit DO1 na hodnotu bitu 5 parametru 15.06 Vynucena data RO/DO.
...15  |Rezervovano

0000h...FFFFh | Potlagit vybér pro reléové/digitalni vystupy. 1=1
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15.06  Vynucena data Umozniuje zménit hodnotu dat vynuceného reléového nebo 0000h
RO/DO digitalniho vystupu z 0 na 1. Je mozné vynutit pouze vystup,
ktery byl vybran v parametru 15.05 Nucena volba RO/DO.
Bity 0...1 jsou vynucené hodnoty pro RO4...RO5; bit 5 je
vynucena hodnota pro DO1.
Bit Nazev Popis
0 RO4 Vynutit hodnotu tohoto bitu na RO4, pokud je to definovano v parametru
15.05 Nucena volba RO/DO.
1 RO5 Vynutit hodnotu tohoto bitu na RO5, pokud je to definovano v parametru
15.05 Nucena volba RO/DO.
2.4 Rezervovano
5 DO1 Vynutit hodnotu tohoto bitu na DO1, pokud je to definovano v parametru
15.05 Nucena volba RO/DO.
6...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Vynucené hodnoty reléovych/digitalnich vystupa. 1=1
15.07  Zdroj RO4 Zvoli signal ménice, ktery ma byt pfipojen k reléovému Neni pod
vystupu RO4. napétim
Neni pod napétim Vystup neni pod napétim. 0
Pod napétim Vystup je pod napétim. 1
Pfipraven ke Bit 1 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 216). 2
spusténi
Rezervovano 3
Aktivovano Bit 0 06.76 Stavové slovo 1 ménice (viz strana 217). 4
Spusténo Bit 5 06.16 Stavové slovo 1 ménice (viz strana 217). 5
Magnetizovano Bit 1 06.17 Stavové slovo 2 ménice (viz strana 218). 6
V chodu Bit 6 06.16 Stavové slovo 1 ménice (viz strana 217). 7
Pfipraveno ref Bit 2 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 216). 8
V referenci Bit 8 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 216). 9
Dozadu Bit 2 06.19 Stavové slovo Ffizeni otacek (viz strana 219). 10
Nulové otacky Bit 0 06.79 Stavové slovo Ffizeni otacek (viz strana 219). "
Nad mezni Bit 10 06.17 Stavové slovo 2 ménice (viz strana 218). 12
hodnotou
Varovani Bit 7 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 216). 13
Porucha Bit 3 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 216). 14
Chyba (-1) Invertovany bit 3 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 216). | 15
Chybal/varovani Bit 3 06.11 Hlavni stavové slovo NEBO bit 7 06.11 Hlavni sta- | 16
vové slovo (viz strana 216).
Nadproud Doslo k chybé 2310 Nadproud . 17
Prepéti Doslo k chybé 3210 Prepéti stejnosmérného meziobvodu . 18
Teplota pohonu Doslo k poruse 2381 Nadmérné zatizeni IGBT nebo 4110 19
Teplota fidici desky nebo 4210 Nadmérna teplota IGBT nebo
4290 Chlazeni nebo 42F1 Teplota IGBT nebo 4310 Nad-
meérna teplota nebo 4380 Nadmérny rozdil teplot.
Podpéti Doslo k chybé 3220 Podpéti stejnosmérného meziobvodu . 20
Teplota motoru Doslo k chybé 4981 Vnéjsi teplota 1 nebo k chybé 4982 21
Vnéjsi teplota 2 .
Pfikaz brzdy Bit 0 44.01 Stav fizeni brzdy (viz strana 374). 22
Ext2 aktivni Bit 11 06.16 Stavové slovo 1 ménice (viz strana 217). 23
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Dalkové ovladani Bit 9 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 216). 24
Rezervovano 25...26
Casovana funkce 1 | Bit 0 34.01 Stav asovacich funkci (viz strana 331). 27
Casovana funkce 2 | Bit 1 34.01 Stav Sasovacich funkci (viz strana 331). 28
Casovana funkce 3 | Bit 2 34.01 Stav éasovacich funkci (viz strana 337). 29
Rezervovano 30...32
Dohled 1 Bit 0 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 33
Dohled 2 Bit 1 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 34
Dohled 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 35
Rezervovano 36...38
Prodleva spusténi | Bit 13 06.17 Stavové slovo 2 ménice (viz strana 218). 39
RO/DIO fidici slovo | Bit 0 10.99 Ridici slovo RO/DIO (viz strana 231). 40
bit0
RO/DIO fidici slovo | Bit 1 10.99 Ridici slovo RO/DIO (viz strana 237). 41
bit1
RO/DIO Fidici slovo | Bit 2 10.99 Ridici slovo RO/DIO (viz strana 231). 42
bit2
Rezervovano 43...44
PFC1 Bit 0 76.01 PFC stav (viz strana 402). 45
PFC2 Bit 1 76.01 PFC stav (viz strana 402). 46
PFC3 Bit 2 76.01 PFC stav (viz strana 402). 47
PFC4 Bit 3 76.01 PFC stav (viz strana 402). 48
PFC5 Bit 4 76.01 PFC stav (viz strana 402). 49
PFC6 Bit 5 76.01 PFC stav (viz strana 402). 50
Rezervovano 51...52
Slovo udalosti 1 Slovo udalosti 1 = 1, pokud jakykoli bit 04.40 Slovo udalosti 1 | 53

(viz strana 21717) je 1, tj. pokud varovani, porucha nebo zapis
udalosti, definované parametry 04.41...04.71 je zapnuto.
Kfivka zatéze Bit 3 (limit vnéj$iho zatizeni) z 37.01 Stavové slovo vystupu | 61
uzivatele ULC (viz strana 352).
Kontrolni slovo Pro 15.07 Zdroj RO4: Bit 3 (RO4) 10.99 Ridici slovo RO/DIO | 62

RO/DIO (viz strana 237).
Pro 15.10 Zdroj RO5: Bit 4 (RO5) 10.99 Ridici slovo RO/DIO
(viz strana 237).

Dalsi [bit] Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
15.08  Prodleva ZAPNUTI | Definuje prodlevu aktivace reléového vystupu RO4. 0,0s
RO4
' 1
Stav vybraného ! ' !
zdroje ' : :
— — b 0
— Do 1
Status RO : :
I ‘ 0
- - - <> " Cas
t Zapnuto t Vypnuto t Zapnuto t Vypnuto
t zapnuto = 15.08 Prodleva ZAPNUTI RO4
tvypnuto = 15.09 Prodleva VYPNUTI RO4
0,0...3000,0 s Prodleva aktivace pro RO4. 10=1s
15.09  Prodleva VYPNUTI | Definuje prodlevu deaktivace reléového vystupu RO4. Viz 0,0s
RO4 parametr 15.08 Prodleva ZAPNUTI RO4.
0,0...3000,0 s Prodleva deaktivace pro RO4. 10=1s
15.10  Zdroj RO5 Zvoli signal ménice, ktery ma byt pfipojen k reléovému Neni pod
vystupu ROS5. napétim
Dostupné vybéry viz parametr 15.07 Zdroj ROA4.
15.11  Prodleva ZAPNUTI | Definuje prodlevu aktivace reléového vystupu RO5. 00s
RO5
' 1
Stav vybraného ' ' !
zdroje ' : :
- i ; T 0
— Do 1
Status RO : :
I ! 0
- - - - " Cas
t Zapnuto t Vypnuto t Zapnuto t Vypnuto
t zapnuto = 15.11 Prodleva ZAPNUTI RO5
t vypnuto = 15.12 Prodleva VYPNUTI RO5
0,0...3000,0 s Prodleva aktivace pro RO5. 10=1s
15.12  Prodleva VYPNUTI | Definuje prodlevu deaktivace reléového vystupu ROS. Viz 00s
RO5 parametr 15.11 Prodleva ZAPNUTI RO5.
0,0...3000,0 s Prodleva deaktivace pro RO5. 10=1s
156.22  Konfigurace DO1 Zvoli zpusob pouziti DO1. Digitalni
vystup
Digitalni vystup DO1 se pouziva jako digitalni vystup. 0
Kmitoctovy vystup | DO1 se pouziva jako kmitoctovy vystup. 2
156.23  Zdroj DO1 Zvoli signal ménice, ktery ma byt pfipojen k digitalnimu Neni pod
vystupu DO1, kdyz 15.22 Konfigurace DO1 je nastaven na napétim
Digitalni vystup.
Neni pod napétim Vystup neni pod napétim. 0
Pod napétim Vystup je pod napétim. 1
Pfipraven ke Bit 1 06.71 Hlavni stavové slovo (viz strana 216). 2
spusténi
Rezervovano 3
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Aktivovano Bit 0 06.76 Stavové slovo 1 ménice (viz strana 217). 4
Spusténo Bit 5 06.16 Stavové slovo 1 ménice (viz strana 217). 5
Magnetizovano Bit 1 06.17 Stavové slovo 2 ménice (viz strana 218). 6
V chodu Bit 6 06.16 Stavové slovo 1 ménice (viz strana 217). 7
Pfipraveno ref Bit 2 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 216). 8
V referenci Bit 8 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 216). 9
Dozadu Bit 2 06.19 Stavové slovo fizeni otacek (viz strana 219). 10
Nulové otacky Bit 0 06.79 Stavové slovo fizeni otacek (viz strana 219). 11
Nad mezni Bit 10 06.17 Stavové slovo 2 ménice (viz strana 218). 12
hodnotou
Varovani Bit 7 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 216). 13
Porucha Bit 3 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 216). 14
Chyba (-1) Invertovany bit 3 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 216). | 15
Chybal/varovani Bit 3 06.11 Hlavni stavové slovo NEBO bit 7 06.11 Hlavni sta- | 16

vové slovo (viz strana 216).
Nadproud Doslo k chybé 2310 Nadproud . 17
Prepéti Doslo k chybé 3210 Prepéti stejnosmérného meziobvodu . 18
Teplota pohonu Doslo k poruse 2381 Nadmérné zatizeni IGBT nebo 4110 19
Teplota ridici desky nebo 4210 Nadmérna teplota IGBT nebo
4290 Chlazeni nebo 42F1 Teplota IGBT nebo 4310 Nad-
mérna teplota nebo 4380 Nadmérny rozdil teplot.
Podpéti Doslo k chybé 3220 Podpéti stejnosmérného meziobvodu . 20
Teplota motoru Doslo k chybé 4981 Vnéjsi teplota 1 nebo k chybé 4982 21
Vnéjsi teplota 2.
Ptikaz brzdy Bit 0 44.01 Stav fizeni brzdy (viz strana 374). 22
Ext2 aktivni Bit 11 06.16 Stavové slovo 1 ménice (viz strana 217). 23
Dalkové ovladani Bit 9 06.11 Hlavni stavové slovo (viz strana 216). 24
Rezervovano 25...26
Casovana funkce 1 | Bit 0 34.01 Stav éasovacich funkci (viz strana 331). 27
Casovana funkce 2 | Bit 1 34.01 Stav Gasovacich funkci (viz strana 337). 28
Casovana funkce 3 | Bit 2 34.01 Stav asovacich funkci (viz strana 331). 29
Rezervovano 30...32
Dohled 1 Bit 0 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 33
Dohled 2 Bit 1 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 34
Dohled 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 35
Rezervovano 36...38
Prodleva spusténi | Bit 13 06.17 Stavové slovo 2 ménice (viz strana 218). 39
RO/DIO fidici slovo | Bit 0 10.99 Ridici slovo RO/DIO (viz strana 231). 40
bit0
RO/DIO fidici slovo | Bit 1 10.99 Ridici slovo RO/DIO (viz strana 231). 41
bit1
RO/DIO fidici slovo | Bit 2 10.99 Ridici slovo RO/DIO (viz strana 231). 42
bit2
Rezervovano Tip: Pristup k bitim 3, 4 a 8 10.99 Ridici slovo RO/DIO (viz | 43...44
strana 231), pouzijte volbu 53 (Dalsi [bit]).
PFC1 Bit 0 76.01 PFC stav (viz strana 402). 45
PFC2 Bit 1 76.01 PFC stav (viz strana 402). 46
PFC3 Bit 2 76.01 PFC stav (viz strana 402). 47
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PFC4 Bit 3 76.01 PFC stav (viz strana 402). 48
PFC5 Bit 4 76.01 PFC stav (viz strana 402). 49
PFC6 Bit 5 76.01 PFC stav (viz strana 402). 50
Rezervovano 51...52
Slovo udalosti 1 Slovo udalosti 1 = 1, pokud jakykoli bit 04.40 Slovo udalosti 1 | 53
(viz strana 2177) je 1, tj. pokud varovani, porucha nebo zapis
udalosti, definované parametry 04.41...04.71 je zapnuto.
Kfivka zatéze Bit 3 (limit vnéj$iho zatiZzeni) z 37.01 Stavové slovo vystupu | 61
uzivatele ULC (viz strana 352).
Kontrolni slovo Pro 15.23 Zdroj DO1: Bit 8 (DIO1) 10.99 Ridici slovo RO/DIO | 62
RO/DIO (viz strana 237).
Dalsi [bit] Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -
15.24  Prodleva ZAPNUTI | Definuje prodlevu aktivace pro digitalni vystup DO1, kdyz 0,0s
DO1 15.22 Konfigurace DO1 je nastaven na Digitalni vystup.
1
Stav vybraného ! !
zdroje ! :
— b 0
Do 1
Stav DO :
‘ 0
- -> - - " Cas
t Zapnuto t Vypnuto t Zapnuto t Vypnuto
t zapnuto = 15.24 Prodleva ZAPNUTI DO1
t yypnuto = 15.25 Prodleva VYPNUT/ DO1
0,0...3000,0 s Prodleva aktivace pro DO1. 10=1s
15.25  Prodleva VYPNUTI | Definuje prodlevu deaktivace reléového vystupu DO1 kdyz 0,0s
DO1 15.22 Konfigurace DO1 je nastaven na Digitalni vystup. Viz
parametr 15.24 Prodleva ZAPNUTI DO1.
0,0...3000,0 s Prodleva deaktivace pro DO1. 10=1s
15.32  Skuteéna hodnota | Zobrazuje hodnotu kmito¢tového vystupu 1 na digitalnim -
vstupu frekvence 1 | vystupu DO1, kdyz je 15.22 Konfigurace DO1 nastaven na
Kmitoctovy vystup.
Tento parametr je jen pro éteni.
0...16000 Hz Hodnota kmito¢tového vystupu 1. 1=1Hz
156.33  Zdroj vystupu Zvoli signal, ktery ma byt pfipojen k digitalnimu vystupu DO1, | PouZité
frekvence 1 kdyz 15.22 Konfigurace DO1 je nastaven na Kmitoctovy otacky
vystup. Alternativné, nastavte vystup do rezimu buzeni, aby | motoru
dodaval konstantni proud teplotnimu senzoru.
Nevybrano Zadny. 0
Pouzité otacky 01.01 Pouzité otacky motoru (strana 207). 1
motoru
Vystupni frekvence | 01.06 Vystupni frekvence (strana 207). 3
Proud motoru 01.07 Proud motoru (strana 207). 4
Tocivy moment 01.10 Toc¢ivy moment motoru (strana 207). 6
motoru
Stejnosmérné 01.11 Sstejnosmérné napéti (strana 207). 7
napéti
Vystupni vykon 01.14 Vystupni vykon (strana 208). 8
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Snizeni reference 23.01 Vstup rampy ref otacek (strana 282). 10
otacek
Zvyseni reference | 23.02 Viystup rampy ref otacek (strana 282). 1
otacek
Pouzita ref otaéek | 24.01 Pouzité referencni otacky (strana 285). 12
Pouzita reference 26.02 Pouzity referencni moment (strana 292). 13
to¢ivého momentu
Pouzita reference 28.02 Vystup rampy referenéni frekvence (strana 296). 14
frekvence
Rezervovano 15
Vystup PID procesu | 40.01 Aktualini vystup procesu PID (strana 355). 16
Dalsi Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -

15.34  Zdroj vystupu Definuje skuteénou hodnotu signalu (zvolenou parametrem 0,000
frekvence 1 min 15.33 Zdroj vystupu frekvence 1), ktera odpovida minimalini

hodnoté kmitoctového vystupu 1 (definované parametrem
156.36 Vystup frekvence 1 pfi zdroji min). To plati, kdyz 15.22
Konfigurace DO1 je nastaven na Kmitoctovy vystup.
(Hz)
A
15.37
15.36
15.34 15.35 Signal (redlny)
vybrané para-
metrem 715.33
(Hz)
A
15.37 }
15.36
I
15.35 15.34 Signal (reainy)
vybrané para-
metrem 15.33
-32768,000... Realna hodnota signalu odpovidajici minimalni hodnoté kmi- | 1 =1
32767,000 toctového vystupu 1.
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
156.35  Zdroj vystupu Definuje skute€nou hodnotu signalu (zvolenou parametrem 1500,000;
frekvence 1 max 15.33 Zdroj vystupu frekvence 1), ktera odpovida maximalni | 1800,000
hodnoté kmitoctového vystupu 1 (definované parametrem (95.20 b0)
15.37 Vstup frekvence 1 pfi zdroji max). To plati, kdyz 15.22
Konfigurace DO1 je nastaven na Kmitoctovy vystup.
Viz parametr 15.34 Zdroj vystupu frekvence 1 min.
-32768,000... Reélna hodnota signalu odpovidajici maximalni hodnoté kmi- | 1 =1
32767,000 toctového vystupu 1.
156.36  Vystup frekvence 1 | Definuje minimalni vystupni hodnotu kmitoc¢tového vystupu 1, | 0 Hz
pri zdroji min kdyz 15.22 Konfigurace DO1 je nastaven na Kmitoctovy
vystup.
Viz také nakres parametru 15.34 Zdroj vystupu frekvence 1
min.
0...16000 Hz Minimalni hodnota kmito¢tového vystupu 1. 1=1Hz
156.37  Vstup frekvence 1 Definuje maximalni hodnotu kmito¢tového vystupu 1, kdyz 16000 Hz
pri zdroji max 15.22 Konfigurace DO1 je nastaven na Kmitoctovy vystup.
Viz také nakres parametru 15.34 Zdroj vystupu frekvence 1
min.
0...16000 Hz Maximalni hodnota kmitoctového vystupu 1. 1=1Hz

19 Provozni rezim

Vybér zdroju mistniho a externiho ovladaciho mista a provoz-
nich rezima.
Viz také ¢ast Provozni rezimy ménice (strana 114).

19.01  Aktuélni provozni Zobrazuje aktualné pouzivany provozni rezim. Skalarni (Hz)
rezim Viz parametry 19.11...19.14.
Tento parametr je jen pro &teni.
Nula Zadny. 1
Otacky Rizeni otagek (v rezimu vektorového Fizeni motord). 2
ToCivy moment Rizeni momentu (v reZimu vektorového Fizeni motoru). 3
Min Voli¢ to¢ivého momentu porovnava vystup regulatoru otacek |4
(25.01 Referenéni moment fizeni otacek) a referenci tocivého
momentu (26.74 Vystup rampy referencniho momentu) a
pouzije se mensi z nich (v rezimu vektorového Fizeni motoru).
Max Voli¢ to¢ivého momentu porovnava vystup regulatoru otacek |5
(25.01 Referenéni moment fizeni otacek) a referenci tocivého
momentu (26.74 Vystup rampy referencniho momentu) a
pouzije se vétsi z nich (v rezimu vektorového Fizeni motoru).
Pridat Vystup regulatoru otacek se pficte k referen¢ni hodnoté toci- | 6
vého momentu (v rezimu vektorového Fizeni motoru).
Rezervovano 7..9
Skalarni (Hz) Rizeni frekvence v reZimu skalarniho Fizeni motoru. 10
Nucena Motor je v magnetizaénim rezimu. 20
magnetizace
19.11  Volba Ext1/Ext2 Zvoli zdroj pro vybér externiho ovladaciho mista EXT1/EXT2. | EXT1
0= EXT1
0= EXT1
EXT1 EXT1 (trvale vybrano). 0
EXT2 EXT2 (trvale vybrano). 1
FBAAMCW bit 11 | Bit 11 fidiciho slova pfijaty pfes rozhrani A sbérnice. 2
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 3
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opozdény DI, bit 1). 4
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozZdény DI, bit 2). 5
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
DI4 Digitalni vstup D14 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 3). 6
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4). 7
Dl6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 8
Rezervovano 9...18
Casovana funkce 1 | Bit 0 34.01 Stav éasovacich funkci (viz strana 331). 19
Casovana funkce 2 | Bit 1 34.01 Stav éasovacich funkci (viz strana 331). 20
Casovana funkce 3 | Bit 2 34.01 Stav asovacich funkci (viz strana 331). 21
Rezervovano 22..24
Dohled 1 Bit 0 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 25
Dohled 2 Bit 1 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 26
Dohled 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 27
Rezervovano 28...31
EFB MCW bit 11 Bit Fidiciho slova 11 pfijaty prostfednictvim rozhrani integro- | 32
vané
sbérnice.
FBAA Ztrata Zjisténa ztrata komunikace rozhrani A sbérnice zméni rezim | 33
pripojeni fizeni na EXT2.
Ztrata komunikace | Zjisténa ztrata komunikace integrovaného rozhrani sbérnice | 34
EFB. zméni rezim Fizeni na EXT2.
Dalsi [bit] Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -
19.12  Rezim Ffizeni Ext1 Vybira provozni rezim pro externi kontrolni misto EXT1 v Otacky
rezimu vektorového fizeni motoru.
Nula Zadny. 1
Otacky Rizeni otasek. Pouzita reference togivého momentu je 25.07 |2
Referenéni moment fizeni otacek (vystup fetézce reference
otacek).
Tocivy moment Rizeni momentu. PouZita reference to¢ivého momentu je 3
26.74 Vlystup rampy referencniho momentu (vystup fetézce
reference toivého momentu).
Minimum Kombinace vybért Otacky a Tocivy moment: voli¢ tocivého 4
momentu porovnava vystup regulatoru otacek (25.01 Refe-
renéni moment fizeni otacek) a referenci to¢ivého momentu
(26.74 Vystup rampy referenéniho momentu) a vybere mensi
Z nich.
Pokud je chyba ota¢ek zaporna, ménic sleduje vystup regula-
toru otacek, dokud nebude chyba otacek opét kladna. To
zabrani nekontrolovatelnému zrychleni ménice, pokud dojde
ke ztraté zatiZzeni v fizeni to¢ivého momentu.
Maximum Kombinace vybért Otacky a Tocivy moment: voli¢ toCivého 5
momentu porovnava vystup regulatoru otacek (25.01 Refe-
rencni moment fizeni otacek) a referenci to¢ivého momentu
(26.74 Vystup rampy referenéniho momentu) a vybere vétsi z
nich.
Pokud je chyba otaéek kladna, ménic sleduje vystup regula-
toru otacek, dokud nebude chyba otacek opét zaporna. To
zabrani nekontrolovatelnému zrychleni ménice, pokud dojde
ke ztraté zatizeni v fizeni to¢ivého momentu.
19.14  Rezim fizeni Ext2 | Vybira provozni rezim pro externi kontrolni misto EXT2 v Otacky

reZzimu vektorového fizeni motoru.
Vybéry viz parametr 19.12 ReZim fizeni Ext1.
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
19.16  Rezim mistniho Vybira provozni rezim pro mistni fizeni v rezimu vektorového | Otacky
fizeni fizeni motoru.
Otacky Rizeni otagek. Pouzita reference togivého momentu je 25.07 |0
Referencni moment fizeni otacek (vystup fetézce reference
otacek).
Tocivy moment Rizeni momentu. Pouzité reference togivého momentu je 1
26.74 Vystup rampy referenéniho momentu (vystup fetézce
reference toivého momentu).
19.17  Vypnout mistni Aktivuje/deaktivuje mistni fizeni (tlacitka start a stop na ovla- | Ne
fizeni dacim panelu a mistni fizeni na PC nastroji).
VAROVANI! Pred deaktivaci mistniho Fizeni se ujis-
téte, Ze k zastaveni ménice neni potfeba ovladaci
panel.
Ne Mistni fizeni aktivovano. 0
Ano Mistni fizeni deaktivovano. 1
20 Start/stop/smér Start/stop/smér a béh/start/jog umozriuji vybér zdroje signalu;

pozitivni/negativni reference umozuje vybér zdroje signalu.
Informace o kontrolnich mistech viz &ast Mistni fizeni vs.
externi fizeni (strana 109).

20.01  Prikazy Ext1

Zvoli zdroj pfikazu start, stop a smér pro externi ovladaci
misto 1 (EXT1).

Viz parametr 20.21 pro uréeni skute¢ného sméru toceni. Viz
také parametry 20.02...20.05.

In1 Start; In2
Smér

Nevybrano

Nejsou vybrany zadné zdroje piikazu pro spusténi nebo
zastaveni.

In1 Start

Zdroj pfikazu pro spusténi a zastaveni je vybran parametrem
20.03 Zdroj in1 Ext1. Pfechody stavu zdrojovych bitd jsou
interpretovany nasledovné:

Stav zdroje 1 (20.03) Prikaz

0->1(20.02 = Hrana)

1(20.02 = Urover) Start

0 Zastavit

In1 Start; In2 Smér

Zdroj vybrany 20.03 Zdroj in1 Ext1 je signal startu; zdroj
vybrany 20.04 Zdroj in2 Ext1 urCuje smér. Pfechody stavu
zdrojovych bitt jsou interpretovany nasledovné:

Stav zdroje 1 (20.03) | Stav zdroje 2 (20.04) Prikaz

0 Jakykoli Zastavit
0->1(20.02 = Hrana) 0 q fptfergu

1(20.02= Urovery) 1 Start dozadu
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Cislo

Nazev/Hodnota

Popis

Def/FbEq16

In1 Start dopfedu;
In2 Start dozadu

Zdroj vybrany 20.03 Zdroj in1 Ext1 je signal startu dopfedu; 3

zdroj vybrany 20.04 Zdroj in2 Ext1 je signal startu dozadu.
PFechody stavu zdrojovych bitl jsou interpretovany nasle-

dovné:

Stav zdroje 1 (20.03) | Stav zdroje 2 (20.04) Prikaz
0 0 Zastavit
0->1(20.02 = Hrana) 0 Start
1(20.02 = Uroveri) dopfedu
0->1(20.02 = Hrana
0 1 (20(.02 = Uroveri) |start dozac
1 1 Zastavit

In1P Start; In2 Stop

Zdroje ptikazu spusténi a zastaveni jsou vybirany podle para- | 4

metrd 20.03 Zdroj in1 Ext1 a 20.04 Zdroj in2 Ext1. Pfechody
stavu zdrojovych bitd jsou interpretovany nasledovné:

Stav zdroje 1 (20.03) | Stav zdroje 2 (20.04) Ptikaz
0->1 1 Start
Jakykoli 0 Zastavit
Poznamky:

» Parametr 20.02 Typ aktivatoru spusténi Ext1 nema na toto
nastaveni zadny vliv.
» Pokud zdroj 2 je 0, jsou tladitka Start a Stop na ovladacim

panelu deaktivovana.

In1P Start; In2 Stop;
In3 Smér

Zdroje ptikazu spusténi a zastaveni jsou vybirany podle para- | 5

metr(l 20.03 Zdroj in1 Ext1 a 20.04 Zdroj in2 Ext1. Zdroj
vybrany 20.05 Zdroj in3 Ext1 ur€uje smér. Pfechody stavu
zdrojovych bitd jsou interpretovany nasledovné:

Stav zdroje 1 | Stav zdroje 2 | Stav zdroje 3 Pfikaz
(20.03) (20.04) (20.05)
0->1 1 0 Start dopredu
0->1 1 1 Start dozadu
Jakykoli 0 Jakykoli Zastavit
Poznamky:

» Parametr 20.02 Typ aktivatoru spusténi Ext1 nema na toto
nastaveni zadny vliv.
+ Pokud zdroj 2 je 0, jsou tlacitka Start a Stop na ovlddacim

panelu deaktivovana.

In1P Start vpred;
In2P Start vzad; In3
Stop

Zdroje ptikazu spusténi a zastaveni jsou vybirany podle para- | 6

metrd 20.03 Zdroj in1 Ext1, 20.04 Zdroj in2 Ext1 a 20.05
Zdroj in3 Ext1. Zdroj vybrany uzivatelem 20.05 Zdroj in3 Ext1
uréuje zastaveni. Pfechody stavu zdrojovych bitl jsou inter-

pretovany nasledovné:

Stav zdroje 1 | Stav zdroje 2 | Stav zdroje 3 Pfikaz
(20.03) (20.04) (20.05)
0->1 Jakykoli 1 Start dopredu
Jakykoli 0->1 1 Start dozadu
Jakykoli Jakykoli 0 Zastavit

Poznamka: Parametr 20.02 Typ aktivatoru spusténi Ext1

nema na toto nastaveni zadny vliv.

Rezervovano
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
Ovladaci panel PFikazy pro spusténi a zastaveni jsou prevzaty z ovladaciho | 11
panelu (nebo pocitace pfipojeného ke konektoru ovladaciho
panelu).
Sbérnice A Prikazy pro spusténi a zastaveni jsou prevzaty z adaptéru A | 12
Sbérnice.
Poznamka: Nastavit také 20.02 Typ aktivatoru spusténi Ext1
na Uroveri.
Rezervovano 13
Integrovana Pfikazy pro spusténi a zastaveni jsou pfevzaty z integrova- 14
sbérnice ného rozhrani sbérnice.
Poznamka: Nastavit také 20.02 Typ aktivatoru spusténi Ext1
na Uroveri.
20.02  Typ aktivatoru Definuje, zda je spoustéci signal pro pro externi ovladaci Uroveri
spusténi Ext1 misto EXT1 spoustén hranou nebo Grovni.
Poznamka: Tento parametr neni G¢inny, pokud je vybran
spoustéci signal pulzniho typu. Viz popis vybéru parametru
20.01 Pfikazy Ext1.
Hrana Spoustéci signal je spustén hranou. 0
Uroveti Spoustéci signal je spustén trovni. 1
20.03  Zdrojin1 Ext1 Zvoli zdroj 1 pro parametr 20.01 Prikazy Ext1. DI1
Vzdy vypnuto Vzdy vypnuto. 0
Vzdy zapnuto Vzdy zapnuto. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (710.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup D14 (710.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozZdény DI, bit 5). 7
Rezervovano 8...17
Casovana funkce 1 | Bit 0 34.01 Stav asovacich funkci (viz strana 331). 18
Casovana funkce 2 | Bit 1 34.07 Stav &asovacich funkci (viz strana 331). 19
Casovana funkce 3 | Bit 2 34.01 Stav dasovacich funkci (viz strana 331). 20
Rezervovano 21...23
Dohled 1 Bit 0 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 24
Dohled 2 Bit 1 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 25
Dohled 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 26
Dalsi [bit] Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -
20.04  Zdrojin2 Ext1 Zvoli zdroj 2 pro parametr 20.01 Prikazy Ext1. DI2
Dostupné vybéry viz parametr 20.03 Zdroj in1 Ext1.
20.05  Zdrojin3 Ext1 Zvoli zdroj 3 pro parametr 20.01 Prikazy Ext1. VZdy vypnuto
Dostupné vybéry viz parametr 20.03 Zdroj in1 Ext1.
20.06  Prikazy Ext2 Zvoli zdroj pfikazu start, stop a smér pro externi ovladaci Nevybrano
misto 2 (EXT2).
Viz parametr 20.21 pro uréeni skute¢ného sméru toceni. Viz
také parametry 20.07...20.10.
Nevybrano Nejsou vybrany zadné zdroje piikazu pro spusténi nebo 0

zastaveni.
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Nazev/Hodnota
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In1 Start

Zdroj pfikazu pro spusténi a zastaveni je vybran parametrem
20.08 Zdroj in1 Ext2. Pfechody stavu zdrojovych bitli jsou
interpretovany nasledovné:

Stav zdroje 1 (20.08) Prikaz

0->1(20.07 = Hrana)

1(20.07 = Urovery) Start

0 Zastavit

1

In1 Start; In2 Smér

Zdroj vybrany 20.08 Zdroj in1 Ext2 je signal startu; zdroj
vybrany 20.09 Zdroj in2 Ext2 ur€uje smér. Pfechody stavu
zdrojovych bitd jsou interpretovany nasledovné:

Stav zdroje 1 (20.08) | Stav zdroje 2 (20.09) Prikaz

0 Jakykoli Zastavit

Start

0 ->1(20.07 = Hrana) 0 dopfedu

1 (20.07 = Urovers)

1 Start dozadu

In1 Start dopredu;
In2 Start dozadu

Zdroj vybrany 20.08 Zdroj in1 Ext2 je signal startu dopfedu;
zdroj vybrany 20.09 Zdroj in2 Ext2 je signal startu dozadu.
Pfechody stavu zdrojovych bitli jsou interpretovany nasle-
dovné:

Stav zdroje 1 (20.08) | Stav zdroje 2 (20.09) Pfikaz

0 0 Zastavit

0->1(20.07 = Hrana) 0 Start
1 (20.07 = Uroveri) dopfedu

0 -> 1 (20.07 = Hrana)

0 1 (20.07 = Uroveri)

Start dozadu

1 1 Zastavit

In1P Start; In2 Stop

Zdroje prikazu spusténi a zastaveni jsou vybirany podle para-
metrd 20.08 Zdroj in1 Ext2 a 20.09 Zdroj in2 Ext2. Pfechody
stavu zdrojovych bitd jsou interpretovany nasledovné:

Stav zdroje 1 (20.08) | Stav zdroje 2 (20.09) Prikaz
0->1 1 Start
Jakykoli 0 Zastavit
Poznamky:

» Parametr 20.07 Typ aktivatoru spusténi Ext2 nema na toto
nastaveni zadny vliv.

» Pokud zdroj 2 je 0, jsou tlaitka Start a Stop na ovladacim
panelu deaktivovana.
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Cislo Nazev/Hodnota

Popis
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In1P Start; In2 Stop;
In3 Smér

Zdroje piikazt spusténi a zastaveni jsou vybirany podle para-
metrd 20.08 Zdroj in1 Ext2 a 20.09 Zdroj in2 Ext2. Zdroj
vybrany 20.10 Zdroj in3 Ext2 urCuje smér. Pfechody stavu
zdrojovych bitt jsou interpretovany nasledovné:

Stav zdroje 1 | Stav zdroje 2 | Stav zdroje 3

(20.08) (20.09) (20.10) Pfikaz

0->1 1 0 Start dopredu

0->1 1 1 Start dozadu

Jakykoli 0 Jakykoli Zastavit

Poznamky:

« Parametr 20.07 Typ aktivatoru spusténi Ext2 nema na toto
nastaveni zadny vliv.

* Pokud zdroj 2 je 0, jsou tladitka Start a Stop na ovladacim
panelu deaktivovana.

5

In1P Start vpred;
In2P Start vzad; In3
Stop

Zdroje piikazt spusténi a zastaveni jsou vybirany podle para-
metrd 20.08 Zdroj in1 Ext2, 20.09 Zdroj in2 Ext2 a 20.10
Zdroj in3 Ext2. Zdroj vybrany 20.10 Zdroj in3 Ext2 urCuje
smér. Pfechody stavu zdrojovych bitt jsou interpretovany
nasledovné:

Stav zdroje 1
(20.08)

Stav zdroje 2 | Stav zdroje 3

(20.09) (20.10) Pfikaz

0->1 Jakykoli 1 Start dopfedu

Jakykoli 0->1 1 Start dozadu

Jakykoli Jakykoli 0 Zastavit

Poznamka: Parametr 20.07 Typ aktivatoru spusténi Ext2
nema na toto nastaveni zadny vliv.

Rezervovano

7..10

Ovladaci panel

PFikazy pro spusténi a zastaveni jsou prevzaty z ovladaciho
panelu (nebo pocitace pfipojeného ke konektoru ovladaciho
panelu).

1

Sbérnice A

Prikazy pro spusténi a zastaveni jsou pfevzaty z adaptéru A
Sbérnice.

Poznamka: Nastavit také 20.07 Typ aktivatoru spusténi Ext2
na Uroveri.

12

Rezervovano

13

Integrovana
sbérnice

Pfikazy pro spusténi a zastaveni jsou pfevzaty z integrova-
ného rozhrani sbérnice.

Poznamka: Nastavit také 20.07 Typ aktivatoru spusténi Ext2
na Uroveri.

14

20.07  Typ aktivatoru

spusténi Ext2

Definuje, zda je spoustéci signal pro externi ovladaci misto
EXT2 spoustén hranou nebo drovni.

Poznamka: Tento parametr neni ucinny, pokud je vybran
spoustéci signal pulzniho typu. Viz popis vybéru parametru
20.06 Prikazy Ext2.

Uroveri

Hrana

Spoustéci signal je spustén hranou.

0

Uroveti

Spoustéci signal je spustén Grovni.

1

20.08  Zdrojin1 Ext2

Zvoli zdroj 1 pro parametr 20.06 Prikazy Ext2.
Dostupné vybéry viz parametr 20.03 Zdroj in1 Ext1.

VZdy vypnuto

20.09  Zdroj in2 Ext2

Zvoli zdroj 2 pro parametr 20.06 Prikazy Ext2.
Dostupné vybéry viz parametr 20.03 Zdroj in1 Ext1.

VZdy vypnuto
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20.10  Zdroj in3 Ext2 Zvoli zdroj 3 pro parametr 20.06 Prikazy Ext2. VZdy vypnuto
Dostupné vybéry viz parametr 20.03 Zdroj in1 Ext1.
20.11  RezZim zastaveni Vybira zpusob zastaveni motoru, kdyZ se vypne signal povo- | Dobéh
povoleni béhu leni béhu.
Zdroj signalu povoleni béhu je vybran parametrem 20.12
Zdroj povoleni béhu 1.
Dobéh Zastavte vypnutim vystupnich polovodi¢u méni¢e. Motor se | 0
setrvacnosti zas}ayi.
VAROVANI! Pokud je pouzita mechanicka brzda, ujis-
téte se, Ze je bezpetné zastavit pohon dobéhem.
Rampa Zastavte podél aktivni zpomalovaci rampy. Viz skupina para- | 1
metr(i 23 Rampa referencnich otacek na strané 282.
Limitni moment Zastaveni podle limitnich momentu (parametry 30.79 a 2
30.20).
20.12  Zdrojpovoleni béhu | Zvoli zdroj externiho signalu povoleni béhu. Pokud je signal | Zvoleno
1 povoleni b&hu vypnuty, méni¢ se nespusti. Pokud jiz bézi,
ménic¢ se zastavi podle nastaveni parametru 20.11 Rezim
zastaveni povoleni béhu.
1 = Signal povoleni béhu zapnuty.
Viz také parametr 20.19 Prikaz povoleni spusténi.
Nevybrano 0. 0
Zvoleno 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup DI4 (710.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 5). 7
Rezervovano 8...17
Casovana funkce 1 | Bit 0 34.01 Stav asovacich funkci (viz strana 331). 18
Casovana funkce 2 | Bit 1 34.01 Stav dasovacich funkci (viz strana 331). 19
Casovana funkce 3 | Bit 2 34.01 Stav dasovacich funkci (viz strana 331). 20
Rezervovano 21...23
Dohled 1 Bit 0 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 24
Dohled 2 Bit 1 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 25
Dohled 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 26
Rezervovano 27...29
FBAA MCW bit 3 Bit 3 fidiciho slova pfijaty pfes rozhrani A sbérnice. 30
Rezervovano 31
EFB MCW bit 3 Bit 3 Fidiciho slova pfijaty prostfednictvim integrovaného roz- | 32
hrani sbérnice.
Dalsi [bit] Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -
20.19  Prikaz povoleni Zvoli zdroj pro signal povoleni spusténi. Zvoleno
spusténi 1 = Spusténi povoleno.
PFi vypnutém signalu je zablokovan jakykoli pfikaz spusténi
ménice. (Vypnuti signalu za béhu ménice tento méni¢ neza-
stavi.)
Viz také parametr 20.72 Zdroj povoleni béhu 1.
Not selected 0. 0
Zvoleno 1. 1
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozZdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup DI4 (710.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozZdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 5). 7
Rezervovano 8...17
Casovana funkce 1 | Bit 0 34.01 Stav asovacich funkci (viz strana 331). 18
Casovana funkce 2 | Bit 1 34.01 Stav asovacich funkci (viz strana 331). 19
Casovana funkce 3 | Bit 2 34.01 Stav &asovacich funkci (viz strana 331). 20
Rezervovano 21...23
Dohled 1 Bit 0 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 24
Dohled 2 Bit 1 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 25
Dohled 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 26
Dalsi [bit] Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -
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Cislo

Nazev/Hodnota

Popis

Def/FbEq16

20.21

Smér toceni

pada.

Zamek referenéniho sméru to€eni. UrCuje spiSe smér otaceni
ménic¢e nez znaménko reference, s vyjimkou nékterych pfi-

V tabulce je skuteéné otaéeni ménice zobrazeno jako funkce
parametru 20.21 Smér toceni a ptikaz Smér (z parametru
20.01 Prikazy Ext1 nebo 20.06 Prikazy Ext2).

Pozadavek

Pfikaz sméru = Ptikaz sméru = PFikaz sméru toc¢eni neni
Dopredu Dozadu definovan
Par. 20.21
gg:r:i - Dopfedu Dopfedu Dopredu
Dopredu
Par. 20.21
Snvrer’ _ Dozadu Dozadu Dozadu
to¢eni =
Dozadu
Par. 20.21 |Dopfedu, ale Dozadu, ale Dopredu
Smer « Pokud je reference z « Pokud je reference z
to¢eni = konstanty, konstanty,PID nebo
Pozadavek | motorpotenciometru, joggingu, pouZije se
PID, bezpeéné rychlosti, reference tak, jak je.
joggingu nebo reference |- Pokud je reference ze
panelu, pouZije se sit&, reference panelu,
reference tak, jak je. reference analogového
« Pokud je reference ze vstupu, reference
sité, reference se pouzije | motorpotenciometru,
tak, jak je. reference bezpe€nych
otacek nebo posledni
reference, reference je
vynasobena -1.
Pozadavek U externiho ovladani se smér otaceni vybira pfikazem sméru | 0
toceni (parametr 20.01 Prikazy Ext1 nebo 20.06 Prikazy
Ext2).
Pokud reference pochazi z reference konstanty (konstantni
otacky/frekvence), reference motorpotenciometru, reference
PID, reference bezpecné rychlosti, reference poslednich ota-
Eek, reference otacek joggingu nebo reference panelu, pou-
Zije se reference tak, jak je.
Pokud reference pochazi ze sbérnice:
* je-li pfikaz sméru dopfedu, pouzije se reference tak, jak je
* je-li pfikaz sméru dozadu, reference se vynasobi -1.
Dopredu Motor se otaci dopfedu bez ohledu na znaménko externi 1
reference. (Negativni referen¢ni hodnoty jsou nahrazeny
nulou. Kladné referenéni hodnoty se pouzivaji tak, jak jsou.)
Dozadu Motor se otaéi dozadu bez ohledu na znaménko externi refe- | 2
rence. (Negativni referenéni hodnoty jsou nahrazeny nulou.
Kladné referenéni hodnoty se vynasobi hodnotou -1.)
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
20.22  Aktivovat pro Nastaveni tohoto parametru na 0 zastavi otaceni motoru, ale | Zvoleno
otaceni neovlivni Zadné dal$i podminky otaceni. Nastavenim para-
metru zpét na 1 se motor zane znovu otacet.
Tento parametr Ize pouzit napfiklad se signalem z néjakého
externiho zafizeni, aby se zabranilo otaéeni motoru, nez
bude zafizeni pfipraveno.
Kdyz je tento parametr 0 (otaéeni motoru je deaktivovano), bit
13 parametru 06.16 Stavové slovo 1 ménice je nastavena na
0.
Not selected 0 (vzdy vypnuto). 0
Zvoleno 1 (vzdy zapnuto). 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup D14 (70.02 Stav opozZdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (710.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (710.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
Rezervovano 8...17
Casovana funkce 1 | Bit 0 34.07 Stav dasovacich funkci (viz strana 331). 18
Casovana funkce 2 | Bit 1 34.01 Stav dasovacich funkci (viz strana 331). 19
Casovana funkce 3 | Bit 2 34.01 Stav asovacich funkci (viz strana 337). 20
Rezervovano 21...23
Dohled 1 Bit 0 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 24
Dohled 2 Bit 1 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 25
Dohled 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 26
Dalsi [bit] Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -
20.25 Jogging zapnut Zvoli zdroj pro signal povoleni jogu. Nevybrano
(Zdroje pro aktivacni signaly joggingu jsou vybirany parame-
try 20.26 Jogging 1 zdroj spusténi a 20.27 Jogging 2 zdroj
spusténi.)
1 = Jogging je povolen.
0 = Jogging je zakazan.
Poznamky:
« Jogging je podporovan pouze pfi vektorovém fizeni
motoru.
» Jogging Ize povolit, pouze kdyzZ neni aktivni Zadny pfikaz
spusténi z externiho kontrolniho mista. Na druhou stranu,
pokud je jiz jogging povolen, nelze méni¢ spustit z exter-
niho kontrolniho mista (kromé pfikaz( pro krokovani pfes
sbérnici).
» See section Spésné fizeni (page 173).
Nevybrano 0. 0
Zvoleno 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opozZdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozZdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup DI4 (710.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (710.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (710.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
Rezervovano 8...17
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
Casovana funkce 1 | Bit 0 34.01 Stav asovacich funkci (viz strana 331). 18
Casovana funkce 2 | Bit 1 34.01 Stav asovacich funkci (viz strana 331). 19
Casovana funkce 3 | Bit 2 34.01 Stav asovacich funkci (viz strana 331). 20
Rezervovano 21...23
Dohled 1 Bit 0 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 24
Dohled 2 Bit 1 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 25
Dohled 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 26
Dalsi [bit] Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -

20.26  Jogging 1 zdroj Pokud je povolen parametrem 20.25 Jogging zapnut, vybere | Nevybrano
spusteni zdroj pro aktivaci funkce joggingu 1. (Funkce jogging 1 mize

byt aktivovana také pres sbérnici bez ohledu na parametr

20.25.)

1 = Jogging 1 aktivni.

Poznamky:

» Jogging je podporovan pouze pfi vektorovém fizeni

motoru.
» Pokud je aktivovan jogging 1i2, ma prednost ten, ktery byl
aktivovan jako prvni.

» Tento parametr nelze zménit, kdyz je ménic v chodu.
Nevybrano 0. 0
Zvoleno 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (10.02 Stav opoZdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 2). 4
Dl4 DigitaIni vstup DI4 (70.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
Rezervovano 8...17
Casovana funkce 1 | Bit 0 34.01 Stav éasovacich funkci (viz strana 331). 18
Casovana funkce 2 | Bit 1 34.01 Stav asovacich funkci (viz strana 331). 19
Casovana funkce 3 | Bit 2 34.01 Stav asovacich funkci (viz strana 331). 20
Rezervovano 21...23
Dohled 1 Bit 0 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 24
Dohled 2 Bit 1 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 25
Dohled 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 26
Dalsi [bit] Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -

20.27  Jogging 2 zdroj Pokud je povolen parametrem 20.25 Jogging zapnut, vybere | Nevybrano
spusténi zdroj pro aktivaci funkce joggingu 2. (Funkce jogging 2 mize

byt aktivovana také pres sbérnici bez ohledu na parametr

20.25.)

1 = Jogging 2 aktivni.

Vybéry viz parametr 20.26 Jogging 1 zdroj spusténi.

Poznamky:

» Jogging je podporovan pouze pfi vektorovém fizeni
motoru.

» Pokud je aktivovan jogging 1i2, mé pfednost ten, ktery byl
aktivovan jako prvni.

+ Tento parametr nelze zménit, kdyZ je méni¢ v chodu.
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Cislo Nazev/Hodnota

Popis

Def/FbEq16

20.30  Povoleni signalu
funkce varovani

Zvoli povoleni vystrah signalu, které maji byt potlaéeny. Tento
parametr Ize pouzit k zabranéni zahlceni zaznamu udalosti
témito varovanimi. Kdykoli je bit tohoto parametru nastaven
na 1, je odpovidajici varovani potlaceno.

0000h

Bit Nazev Popis

0 Zapnout pro otaceni 1 = Varovani AFED Aktivovat pro otaceni je potlaceno.
1 Schazi povoleni béhu 1 = Varovani AFEB Chybi povoleni béhu je potla¢eno.
3...15 |Rezervovano

0000h...FFFFh

Slovo pro deaktivaci povoleni signalt varovani.

21 Rezim
spousténi/zastaveni

Rezimy spusténi a zastaveni; rezim nouzového zastaveni a
vybér zdroje signalu; Nastaveni DC (stejnosmérné) magneti-
zace.

21.01  Rezim spousténi

2Zvoli funkci spusténi motoru pro rezim vektorového fizeni

motoru, tj. kdyz je 99.04 RezZim fizeni motoru nastaven na

Vektor.

Poznamky:

* Funkce spusténi pro rezim skalarniho Fizeni motoru je
vybrana pomoci parametru 21.19 Skalar rezim spusténi.

« Spusténi do otacejiciho se motoru neni mozné, pokud je
zvolena DC (stejnosmérna) magnetizace (Rychle nebo
Konstantni cas).

* S motory s permanentnimi magnety musi byt pouzit Auto-
maticky rezim spousténi.

+ Tento parametr nelze zménit, kdyz je méni¢ v chodu.

Viz také ¢ast DC magnetizace (strana 169).

Automaticky

Rychle

Ménic¢ pred spusténim pfedmagnetizuje motor. Doba pfed-
magnetizace se urcuje automaticky, obvykle je to 200 ms az 2
s v zavislosti na velikosti motoru. Tento rezim by mél byt zvo-
len, pokud je vyZzadovan vysoky tocivy zabérny moment.

Konstantni ¢as

Ménic¢ pred spusténim pfedmagnetizuje motor. Doba pfed-
magnetizace je definovana parametrem 21.02 Doba magneti-
zace. Tento rezim by mél byt zvolen, pokud je vyZzadovana
konstantni doba pfedmagnetizace (napfiklad jestlize potfebu-
jete synchronizovat start motoru s uvolnénim mechanické
brzdy). Toto nastaveni také zaru€uje nejvy$si mozny tocivy
zabérny moment, kdyZz je doba pfedmagnetizace nastavena
dostate¢né dlouho.

VAROVANI! Po uplynuti nastavené doby magneti-

zace se ménic spusti, i kdyz magnetizace motoru neni

dokonéena. V aplikacich, kde je nezbytny piny tocivy
zabérny moment, ovéfte, Ze doba konstantni magnetizace je
dostatecné dlouhd, aby bylo mozné generovat plnou magne-
tizaci a toc¢ivy moment.

-

Automaticky

Automatické spusténi zaru€uje ve vétsiné pfipadd optimalni
spusténi motoru. Zahrnuje funkci letmého startu (spusténi do
otadejiciho se motoru) a funkci automatického restartu. Ridici
program ménice motoru identifikuje tok i mechanicky stav
motoru a okamzité spusti motor za vSech podminek.
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Cislo

Nazev/Hodnota

Popis

Def/FbEq16

21.02

Doba magnetizace

Definuje dobu pfedmagnetizace, kdyz

» parametr 21.01 Rezim spousténi je nastaven na Kon-
stantni ¢as (v rezimu vektorového fizeni motoru) nebo

» parametr 21.19 Skalar reZzim spusténi je nastaven na Kon-
stantni ¢as nebo Zesileni to¢ivého momentu (v rezimu
skalarniho fizeni motoru).

Po pfikazu ke spusténi méni¢ automaticky pfedmagnetizuje

motor po nastavenou dobu. Chcete-li zajistit plInou magneti-

zaci, nastavte tento parametr na stejnou hodnotu nebo vyssi

nez ¢asova konstanta rotoru. Pokud neni znama, pouzijte

hodnotu pfiblizného pravidla uvedeného v nasledujici

tabulce:

Jmenovity vykon motoru

Konstantni doba
magnetizace

<1kw

>50az 100 ms

1az10 kW

> 100 az 200 ms

10 az 200 kW

> 200 az 1000 ms

200 az 1000 kW

> 1000 az 2000 ms

Poznamka: Tento parametr nelze zménit, kdyZ je ménic¢ v
chodu.

500 ms

0...10000 ms

Konstantni ¢as DC (stejnosmérné) magnetizace.

1=1ms

21.03

ReZim stop

Zvoli zpusob zastaveni motoru pfi pfijeti pfikazu k zastaveni.
DalSi brzdéni je mozné vybérem elektromagnetického brz-
déni (viz parametr 97.05 Elektromagnetické brzdéni).

Dobéh

Dobéh

Zastavte vypnutim vystupnich polovodi¢u ménic¢e. Motor se
setrvacnosti zastavi.
VAROVANI! Pokud je pouZita mechanicka brzda, ujis-
téte se, Ze je bezpecné zastavit pohon dobéhem.

Rampa

Zastavte podél aktivni zpomalovaci rampy. Viz skupina para-
metrl 23 Rampa referencnich otacek na strané 282 nebo 28
Retéz referencni frekvence na strané 296.

Limitni moment

Zastaveni podle limitnich momentu (parametry 30.79 a
30.20). Tento rezim je mozny pouze v rezimu vektorového
fizeni motoru.

21.04

RezZim nouzového
zastaveni

Zvoli zpusob zastaveni motoru pfi pfijeti pfikazu nouzového
zastaveni.

Zdroj signalu nouzového zastaveni je vybran parametrem
21.05 Zdroj nouzového zastaveni.

Zastaveni po
rampé
(Vypnuto1)

Zastaveni po rampé
(Vypnuto1)

Pfi bézicim ménici:

* 1= Normalni provoz.

» 0 = normalni zastaveni podél standardni zpomalovaci
rampy definované pro konkrétni typ reference (viz ¢ast
Spésné fizeni [strana 173]). Po zastaveni ménice Ize
ménic restartovat odstranénim signalu nouzového zasta-
veni a pfepnutim spoustéciho signalu z 0 na 1.

PFi zastaveném ménici:

* 1 = Spousténi povoleno.

* 0 = Spousténi zakazano.
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
Zastavenidob&hem | PFi béZicim ménici: 1
(Vypnuto2) + 1= Normalni provoz.

* 0 = Zastavit dobéhem.
Pfi zastaveném ménici:
» 1 = Spousténi povoleno.
* 0 = Spousténi zakazano.
Nouzové zastaveni | Pfi bézicim ménici: 2
po rampé * 1 =Normalni provoz
(Vypnuto3) + 0 = zastaveni rampovanim podél rampy nouzového zasta-
veni definované parametrem 23.23 Doba nouzového
zastaveni. Po zastaveni ménice Ize méni¢ restartovat
odstranénim signalu nouzového zastaveni a pfepnutim
spoustéciho signalu z 0 na 1.
P¥i zastaveném ménici:
* 1 = Spousténi povoleno.
* 0 = Spousténi zakazano.

21.05  Zdroj nouzového Zvoli zdroj signalu nouzového zastaveni. Rezim zastaveni je | Neaktivni

zastaveni vybran pomoci parametru 21.04 ReZim nouzového zastaveni. | (spravné)

0 = Nouzové zastaveni je aktivni.

1 = Normalni provoz

Poznamka: Tento parametr nelze zménit, kdyz je méni¢ v

chodu.
Aktivni (Spatné) 0. 0
Neaktivni (spravné) | 1. 1
Rezervovano 2
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 3
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opozdény DI, bit 1). 4
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 5
Dl4 Digitalni vstup D14 (710.02 Stav opozdény DI, bit 3). 6
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4). 7
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozZdény DI, bit 5). 8
Dalsi [bit] Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -

21.06  Mez nulovych Definuje mez nulovych otac¢ek. Motor je zastaven podél rych- | 30,00 ot/min

otacek lostni rampy (je-li zvoleno zastaveni rampy nebo je pouzita
doba nouzového zastaveni), dokud neni dosazeno defino-
vané mezni hodnoty nulovych otaéek. Po prodlevé nulovych
otacek se motor setrvacnosti zastavi.
0,00... Mez nulovych otacek Viz par. 46.01

30000,00 ot/min
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
21.07  Prodleva nulovych | Definuje prodlevu funkce prodlevy nulovych otacek. Tato 0ms
otacek funkce je uzite¢na v aplikacich, kde je zasadni hladké a

rychlé restartovani. B€hem prodlevy méni¢ pfesné zna
polohu rotoru.

Bez prodlevy nulovych otacek:

Méni¢ pfijme pfikaz k zastaveni a zpomali podél rampy. Kdyz
skutecné otacky motoru klesnou pod hodnotu parametru
21.06 Mez nulovych otacek, je modulace invertoru zastavena
a motor dobéhne az do Uplného zastaveni.

Otécky

Ovlada¢ otacek vypnuty: Motor
se setrvacnosti zastavi.

21.06 Mez nulovych otacek

S prodlevou nulovych otaéek:

Méni¢ pfijme pfikaz k zastaveni a zpomali podél rampy. Kdyz
skute¢né otacky motoru klesnou pod hodnotu parametru
21.06 Mez nulovych otacek, aktivuje se funkce prodlevy nulo-
vych ota¢ek. Béhem prodlevy tato funkce udrzuje ovladaé
otacek v provozu: invertor moduluje, motor je magnetizovan a
ménic je pfipraven na rychly restart. Prodlevu nulovych ota-
Eek Ize pouzit napfiklad s funkci jogging.

Otacky
Ovladac otacek zUstava aktivni.

Motor je zpomalen na spravné
nulové otacky.

S - - - - - 21.06 Mez nulovych otacek

Zpozdéni Cas

0...30000 ms Prodleva nulovych otacek 1=1ms
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
21.08  Rizeni DC proudu | Aktivuje/deaktivuje funkce DC (stejnosmérné) pfidrzeni a 0000b
postmagnetizace. See section DC magnetizace (page 169).
Poznamka: DC (stejnosmérna) magnetizace zplsobi zahfati
motoru. V aplikacich, kde jsou vyZadovany dlouhé doby DC
(stejnosmérné) magnetizace, by mély byt pouzity externé
ventilované motory. Pokud je DC (stejnosmérna) magneti-
zace dlouhd, pak stejnosmérna magnetizace nemUize zabra-
nit otaceni htidele motoru, pokud je na motor vyvijeno stalé
zatizeni.
Bit Nazev Hodnota
0 PFidrzeni DC |1 = Aktivovat pfidrzeni DC (stejnosmérné). See section Pridrzeni DC
(stejnosmérné)|(page 170).
Poznamka: Funkce pfidrzeni DC (stejnosmérné) nema zadny ucinek,
pokud je vypnuty signal spusténi.
1 Postmagneti- |1 = Aktivovat postmagnetizaci. Viz ¢ast Nastaveni a diagnostika
zace (strana 170).
Poznamky:
« Postmagnetizace je k dispozici pouze v pfipadé, Ze je zvolen rezim
zastaveni pomoci rampy (viz parametr 21.03 Rezim stop).
2 DC (stej- 1 = Aktivovat DC brzdu.
nosmeérna)
brzda
3...15 |Rezervovano
0000b...0011b Vybér DC (stejnosmérné) magnetizace. 1=1
21.09  Otacky pfi drzeni Definuje otacky pfidrzeni DC (stejnosmérného) proudu v 5,00 ot/min
DC rezimu Fizeni otacek. Viz parametr 21.08 Rizeni DC proudu a
&ast Pridrzeni DC (strana 170).
0,00... Otacky pridrzeni DC (stejnosmérného). Viz par. 46.01
1000,00 ot/min
21.10  Reference DC Definuje proud pfidrzeni DC (stejnosmérného proudu) v pro- | 30,0 %
proudu centech jmenovitého proudu motoru. Viz parametr 27.08
Rizeni DC proudu a ¢ast DC magnetizace (strana 169).
Po 100 sekundach postmagnetizace je maximalni magneti-
zacni proud omezen na magnetiza¢ni proud odpovidajici
skuteéné referenci toku.
0,0...100,0 % Proud pfidrzeni DC (stejnosmérného proudu). 1=1%
21.11  Doba Definuje dobu, po kterou je aktivni postmagnetizace po zasta- 0 s
postmagnetizace veni motoru. Magnetiza¢ni proud je definovan parametrem
21.10 Reference DC proudu.
Viz parametr 21.08 Rizeni DC proudu.
0...3000 s Doba postmagnetizace. 1=1s
21.14  Vstupni zdroj Zvoli zdroj pro fizeni pfedehfevu motoru. Stav pfedehfevu se | Vypnuto
predehrivani zobrazuje jako bit 2 06.21 Stavové slovo 3 ménice.
Poznamky:
* Funkce zahfivani vyzaduje, aby nebylo spusténo STO.
* Funkce zahfivani vyzaduje, Ze méni¢ nema poruchu.
Vypnuto 0. Pfedehfev je vzdy deaktivovano. 0
Zapnuto 1. Pfedehfev se aktivuje vzdy, kdyZ se méni¢ zastavi. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozZdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 DigitalIni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup DI4 (710.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 4). 6
Dl6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
Dohled 1 Bit 0 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 8
Dohled 2 Bit 1 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 9
Dohled 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 10
Casovana funkce 1 | Bit 0 34.01 Stav éasovacich funkci (viz strana 331). 1
Casovana funkce 2 | Bit 1 34.01 Stav asovacich funkci (viz strana 331). 12
Casovana funkce 3 | Bit 2 34.01 Stav asovacich funkci (viz strana 331). 13
MCW uzivatelsky Bit 12 06.01 Hlavni fidici slovo (viz strana 215). 16
bit 0
MCW uzivatelsky Bit 13 06.01 Hlavni fidici slovo (viz strana 215). 17
bit 1
MCW uzivatelsky Bit 14 06.01 Hlavni fidici slovo (viz strana 215). 18
bit 2
MCW uzivatelsky Bit 15 06.01 Hlavni ridici slovo (viz strana 215). 19
bit 3
Dalsi [bit] Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -
21.15  Prodleva doby Definuje ¢asovou prodlevu pfed spusténim predehfevu po 60 s
predehrivani zastaveni ménice.
10...3000 s Prodleva doby pfedehfevu 1=1s
21.16  Proud predehrivani | Definuje stejnosmérny proud (DC) pouzivany k zahrati 0,0 %
motoru. Hodnota je v procentech nominalniho proudu motoru.
0,0...30,0 % Proud predehfevu. 1=1%
21.18 Doba Po kratkém vypadku napajeni Ize motor automaticky spustit | 10,0 s
automatického pomoci funkce automatického restartu. Viz ¢ast Automaticky
restartovani restart (strana 179).
Kdyz je tento parametr nastaven na 0,0 sekundy, automatické
restartovani je deaktivovano. Jinak parametr definuje maxi-
malni doba vypadku napajeni, po které dojde k pokusu o
restartovani. V8imnéte si, Ze tato doba zahrnuje také pro-
dlevu DC (stejnosmérného) prednabijeni. Viz také parametr
21.34 Vlynuceny auto restart.
Tento parametr ma Gcinek, pouze pokud je parametr
95.04Napajeni fidici desky nastaven na Externi 24V.
VAROVANI! Pred aktivaci funkce se ujistéte, ze
nemohou nastat zadné nebezpecné situace. Tato
funkce automaticky restartuje ménic a pokracuje v
provozu po prerus$eni napajeni.
0,0s Automatické restartovani deaktivovano. 0
0,1...10,0 s Maximalini doba vypadku napajeni. 1=1s
21.19  Skalér rezim Zvoli funkci spusténi motoru pro rezim skalarniho fizeni Normalni
spusténi motoru, tj. kdyz 99.04 Rezim fizeni motoru je nastaven na
Skalar.
Poznamky:
» Spoustéci funkce pro rezim vektorového fizeni motoru je
zvolena pomoci parametru 271.01 Rezim spousténi.
* S motory s permanentnimi magnety musi byt pouzit Auto-
maticky rezim spousténi.
» Tento parametr nelze zménit, kdyz je ménic¢ v chodu.
Viz také ¢ast DC magnetizace (strana 169).
Normalni Okamzity start z nulovych otacek. 0
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Cislo Nazev/Hodnota

Popis

Def/FbEq16

Konstantni ¢as

Ménic¢ pred spusténim pfedmagnetizuje motor. Doba pred-
magnetizace je definovana parametrem 21.02 Doba magneti-
zace. Tento rezim by mél byt zvolen, pokud je vyZzadovana
konstantni doba pfedmagnetizace (napfiklad jestlize potrebu-
jete synchronizovat start motoru s uvolnénim mechanické
brzdy). Toto nastaveni také zaru€uje nejvy$$i mozny tocivy
zabérny moment, kdyZz je doba pfedmagnetizace nastavena
dostate¢né dlouho.
Poznamka: Tento rezim nelze pouzit ke spusténi do otaceji-
ciho se motoru.

VAROVANI! Po uplynuti nastaveného ¢asu predmag-

netizace se ménic spusti, i kdyZ magnetizace motoru

neni dokonéena. V aplikacich, kde je nezbytny piny
toCivy zabérny moment, ovéfte, Ze doba konstantni magneti-
zace je dostate¢né dlouha, aby bylo mozné generovat plnou
magnetizaci a tocivy moment.

1

Automaticky

Méni¢ automaticky zvoli spravnou vystupni frekvenci pro
spusténi otacejiciho motoru. To je uzite¢né pfi letmych rozbé-
zich: pokud se motor jiz otaci, ménic se plynule spusti na
aktudlni frekvenci.

Poznamka: Nelze pouzit ve vicenasobnych systémech motord.

Zesileni to¢ivého
momentu

Méni¢ pred spusténim prfedmagnetizuje motor. Doba pred-
magnetizace je definovana parametrem 21.02 Doba magneti-
zace.
Zesileni to¢ivého momentu se pouzije pfi spusténi. Zesileni
to¢ivého momentu je zastaveno, kdyz vystupni frekvence
prekroci 40 % jmenovité frekvence nebo kdyz se rovna refe-
ren¢ni hodnoté. Viz parametr 21.26 Zesilovaci proud tocivého
momentu.
Tento rezim by mél byt zvolen, pokud je vyZzadovan vysoky
toCivy zabérny moment.
Poznamka: Tento rezim nelze pouzit ke spusténi do otaceji-
ciho se motoru.
VAROVANI! Po uplynuti nastaveného &asu predmag-
A netizace se ménic spusti, i kdyZ magnetizace motoru
neni dokonéena. V aplikacich, kde je nezbytny piny
tocivy zabérny moment, ovérte, Ze doba konstantni magneti-
zace je dostate¢né dlouha, aby bylo mozné generovat plnou
magnetizaci a to€ivy moment.

Automaticky+zesile
ni

Automatické spusténi se zesilenim tocivého momentu.
Nejprve se provede automatické spusténi a motor je magneti-
zovan. Pokud se zjisti, Ze otacky jsou nulové, pouzije se zesi-
leni toivého momentu.

Letmy start

Méni¢ automaticky zvoli spravnou vystupni frekvenci pro
spusténi otacejiciho motoru. Pokud se motor jiz otagi, ménié
se plynule rozbéhne na aktudlni frekvenci. — Rezim spusti
motor s vektorovym fizenim a pfepne na skalarni fizeni za
béhu, jakmile budou nalezeny otacky motoru.

Ve srovnani s rezimem automatického spusténi detekuje
letmy start otacky motoru rychleji. Letmy start vyZzaduje pres-
se proto provadi automaticky pfi prvnim spusténi ménice po
vybéru Letmy start. Hodnoty Stitku motoru by mély byt
presné. Chybné hodnoty Stitku mohou snizit po¢ate¢ni vykon.
Poznamka: Béhem letmého startu se ménic¢ nejprve spusti v
rezimu vektorového Fizeni. Proto musi byt pfi pouZiti letmého
startu nastaveni jmenovitého proudu ménice v povoleném
rozsahu pro rezim vektorového fizeni, viz parametr 99.06
Jmenovity proud motoru.
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Cislo

Nazev/Hodnota

Popis

Def/FbEq16

Letmy
start+zesileni

Letmy start se zesileném to€ivého momentu.

Nejprve se provede letmy start a motor je magnetizovan.
Pokud se zjisti, Ze otacky jsou nulové, pouzije se zesileni
toc¢ivého momentu.

6

21.21

Kmitocet DC
pridrzeni hridele

Definuje frekvenci pfidrzeni DC (stejnosmérného proudu),
ktera se pouzije misto parametru 21.09 Otacky pri drzeni DC
kdyz je motor v rezimu skalarni frekvence. Viz parametr 21.08
Rizeni DC proudu a &ast Pridrzeni DC (strana 170).

5,00 Hz

0,00...1000,00 Hz

Frekvence pfidrzeni DC (stejnosmérného proudu).

1=1Hz

21.22

Prodleva spusténi

Definuje prodlevu spusténi. Po spinéni podminek pro spus-
téni méni¢ pocka, dokud neuplyne prodleva, a poté spusti
motor. B€hem prodlevy je zobrazeno varovani AFE9 Pro-
dleva spusténi.

Prodleva spusténi Ize pouzit ve vSech rezimech spusténi.

0,00s

0,00...60,00 s

Prodleva spusténi

1=1s

21.23

Hladky start

Zvoli rezim otaceni vektoru vynuceného proudu pfi nizkych
otackach. Kdyz je vybran rezim hladkého startu, mira zrych-
leni je omezena dobami rampy zrychleni a zpomaleni. Pokud
ma proces pohanény synchronnim motorem s permanentnimi
magnety vysokou setrvacnost, doporucuji se pomalé doby
rampy.

Lze pouzit pouze pro synchronni motory s permanentnimi
magnety.

Deaktivo-
vano

Deaktivovano

Deaktivovano.

Aktivovano vzdy

Aktivovano vzdy.

Pouze spusténi

Aktivovano pfi spousténi motoru.

21.24

Proud hladkého
startu

Proud pouzivany pfi aktualnim vektorovém otaceni pfi niz-
kych otackach. Zvyste proud hladkého startu, pokud aplikace
vyzaduje minimalni ota€eni hfidele motoru. Pamatujte, Zze
presné fizeni momentu neni mozné v rezimu otaceni vektoru
vynuceného proudu.

Lze pouzit pouze pro synchronni motory s permanentnimi
magnety.

50,0 %

10,0...200,0 %

Hodnota v procentech jmenovitého proudu motoru.

1=1%

21.25

Otacky hladkého
startu

Vystupni frekvence, do které se pouziva ota€eni vektoru
proudu. Viz parametr 21.19 Skalar reZim spusténi.

Lze pouzit pouze pro synchronni motory s permanentnimi
magnety.

10,0 %

2,0...100,0 %

Hodnota jako procento jmenovité frekvence motoru.

1=1%

21.26

Zesilovaci proud
to¢ivého momentu

Definuje maximalni dodavany proud do motoru, kdyz (27.79
Skalar rezim spusténi je nastaven na Zesileni to¢ivého
momentu (viz strana 270).

Hodnota parametru je v procentech jmenovitého proudu
motoru. Nominalni hodnota parametru je 100,0 %.

Zesileni to¢ivého momentu se pouzije pouze pfi spusténi a
koné¢i, kdyz vystupni frekvence piekroci 40 % jmenovité frek-
vence nebo kdyz je vystupni frekvence stejna jako reference.
Lze pouzit pouze v rezimu skalarniho Fizeni motoru.

100,0 %

15,0...300,0 %

Hodnota v procentech jmenovitého proudu motoru.

1=1%
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
21.27  Doba zesileni Definuje minimalni a maximalni dobu zesileni tocivého 20,0s
momentu momentu.
Pokud je doba zesileni to¢ivého momentu mensi nez 40 %
doby zrychleni frekvence (viz parametry 28.72 a 28.74), pak
je doba zesileni to¢ivého momentu nastavena na 40 % doby
zrychleni frekvence.
0,0...60,0 s Jmenovity ¢as motoru. 1=1s
21.30 Stoprezims Zvoli metodu pouzitou k zastaveni ménice. Viz také ¢ast. Vypnuto
kompenzaci otacek | Zastaveni s kompenzaci otacek (strana 176).
Zastaveni s kompenzaci otacek je aktivni, pouze pokud
* provozni rezim neni to€ivy moment a
« parametr 21.03 ReZim stop je Rampa nebo
« parametr 20.11 ReZim zastaveni povoleni béhu je
Rampa (v pfipadé, Ze chybi povoleni béhu).
Vypnuto Zastavit podle parametru 27.03 ReZim stop, bez kompenzace |0
otacek.
Porovnani rychlosti | Pokud je smér otaceni dopfedu, pouzije se pro brzdéni na 1
DOPREDU konstantni vzdalenost kompenzace otacek. Rozdil otacek
(mezi pouzitymi otackami a maximalnimi ota¢kami) je kom-
penzovan spusténim meénice aktualnimi otaCkami pred zasta-
venim motoru podél rampy.
Pokud je smér otaceni dozadu, ménic je zastaven podél
rampy.
Porovnani rychlosti | Pokud je smér ota¢eni dozadu, pouzije se pro brzdéni na 2
DOZADU konstantni vzdalenost kompenzace otacek. Rozdil otacek
(mezi pouzitymi otackami a maximalnimi otackami) je kom-
penzovan spusténim meénice aktualnimi otaCkami pred zasta-
venim motoru podél rampy.
Pokud je smér otaceni dopfedu, méni¢ se zastavi podél
rampy.
Porovnani rychlosti | Bez ohledu na smér otaceni se pro brzdéni na konstantni 3
bipolarni vzdalenost pouziva kompenzace otacek. Rozdil otacek (mezi
pouzitymi otaCkami a maximalnimi ota¢kami) je kompenzo-
van spusténim ménice aktualnimi otaCkami pred zastavenim
motoru podél rampy.
21.31  Prodleva zastaveni | Tato prodleva pfidava vzdalenost k celkové urazené vzdale- | 0,00 s
s kompenzaci nosti béhem zastaveni z maximalnich otacek. Pouziva se k
otacek nastaveni vzdalenosti tak, aby odpovidala poZzadavkam, aby
urazena vzdalenost nebyla uréena pouze mirou zpomaleni.
0,00...1000,00 s Prodleva otacek. 1=1s
21.32  Prah zastaveni s Tento parametr nastavuje prahovou hodnotu rychlosti, pod 10 %
kompenzaci otacek | kterou je deaktivovana funkce kompenzace otaéek zastaveni.
V této oblasti rychlosti se nepokousi o zastaveni s kompen-
zaci otaek a ménic se zastavi tak, jak by zastavil pomoci
moznosti rampy.
0...100 % Prahova hodnota otaéek jako procento jmenovitych otacek 1=1%
motoru.
21.34  Vynuceny auto Vynuti automaticky restart. Parametr je pouzitelny pouze Deaktivovat
restart pokud je parametr 95.04 Napajeni fidici desky nastaven na
Externi 24V.
Deaktivovat Vynutit automatické restartovani deaktivovano. Parametr 0

21.18 Doba automatického restartovani je v platnosti, pokud
je jeho hodnota vétsi nez 0,0 s.
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16

Aktivovat Vynutit automatické restartovani aktivovano. Parametr 27.18 |1
Doba automatického restartovani je ignorovan. Ménic se
nikdy nevypne na poruchu podpéti a spoustéci signal je neu-
stale zapnuty. Po obnoveni stejnosmérného napéti pokracuje
normalni provoz.

21.35  Vykon predehrivani | Definuje vykon pouzity k zahfati motoru. 0,00
0,00...10,00 kW Vykon predehfivani. 100 = 1 kW
21.36  Predehfivaci Definuje, zda je pfedehfivani zadano jako proud nebo vykon. | Proud
Jjednotka
Proud 0
Vykon
22 Volba referenénich Vybér reference otacek; nastaveni motorpotenciometru.
otacek Viz schéma fidiciho fetézce na stranach 558...563.
22.01 Refotacky Zobrazuje vystup bloku vybéru reference otacek. Viz diagram | -
neomezeny fidiciho Fetézce na strané 559.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-30000,00... Hodnota vybrané reference otacek. Viz par. 46.01

30000,00 ot/min
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16

22.11  Ext1 otacky ref1 Zvoli zdroj 1 EXT1 reference otacek. Ovladaci
Timto parametrem a 22.12 Ext1 otaéky ref2 |ze definovat dva | panel (ref
zdroje signalu. Matematicka funkce (22.13 Funkce otacek ulozeno)

Ext1) aplikovany na dva signaly vytvofi referenci EXT1 (A na
obrazku nize).

Digitalni zdroj vybrany 19.11 Volba Ext1/Ext2 |ze pouzit k pfe-
pinani mezi referenci EXT1 a odpovidajici referenci EXT2
definovanou parametry 22.18 Ext2 otacky ref1, 22.19 Ext2
otacky ref2 a 22.20 Funkce otacek Ext2 (B na obrazku nize).

22.11
22.13
O pu—
Al —| Ref1
e (N [—
------ —{ADD —o
Dalsi — 1 suB o
M MUL o ] @
EXT1
22,12 [ MIN —o
0| T MAX }——o
Al —|
FB —| N —
o 19.11
Dalsi —
0
22.18 1
22.20
0 pu—
Al — Ref1
e (N [—
o ADD —o EXT2
Dalsi — SUB o
MUL }—o _
22.19 MIN —o
0| MAX ———©
Al —|
N NN
Dalsi —

I~

Nula Zadny. 0
Al1 Skalovano 12.12 Skélovana hodnota Al1 (viz strana 234). 1
Al2 skalovano 12.22 Skélované hodnota Al2 (viz strana 236). 2
Rezervovano 3

FB Aref1 03.05 FB A — reference 1 (viz strana 210). 4

FB Aref2 03.06 FB A — reference 2 (viz strana 210). 5
Rezervovano 6...7
EFB ref1 03.09 EFB — reference 1 (viz strana 210). 8
EFB ref2 03.10 EFB - reference 2 (viz strana 210). 9
Rezervovano 10...14
Motorpotenciometr | 22.80 Aktivace reference motorpotenciometru (vystup motor- | 15

potenciometru).
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
PID 40.01 Aktualni vystup procesu PID (vystup procesniho PID 16
regulatoru).
Frekvenéni vstup 11.38 Vstup frekvence 1 — aktualni hodnota (kdyz je DI5 pou- | 17
Zit jako kmitoGtovy vstup).
Ovladaci panel (ref | Reference ovladaciho panelu (03.01 Reference panelu, viz 18
uloZeno) strana 210) ulozen fidicim systémem slouZzi jako reference
pro umisténi, kde se fizeni vraci.
Reference
A | ® Reference EXT1
X - X- -% - x Reference EXT2
= Aktivni reference
—o—o—¢-0- - - Neaktivni reference
T -t
EXT1-> EXT2
Ovladaci panel Reference ovladaciho panelu (03.01 Reference panelu, viz 19
(reference strana 210) pro pfedchozi kontrolni misto se pouZzije jako
zkopirovana) reference, kdyz se kontrolni misto zméni, pokud jsou refe-
rence pro dvé mista stejného typu (napf. frek-
vence/otacky/to¢ivy moment/PID); jinak se skute¢ny signal
pouzije jako nova reference.
Reference
® Reference EXT1
x Reference EXT2
— Aktivni reference
‘e - 9. - - Neaktivni reference
T >
EXT1-> EXT2
Dalsi Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -

22.12  Ext1 otacky ref2 Zvoli zdroj 2 EXT1 reference otacek. Nula
Vybéry a diagram vybéru referenéniho zdroje viz parametr
22.11 Ext1 otacky ref1.

22.13  Funkce otacek Ext1 | Zvoli matematickou funkci mezi referenénimi zdroji vybranymi | Ref1
parametry 22.11 Ext1 otacky ref1 a 22.12 Ext1 otacky ref2.

Viz diagram u 22.11 Ext1 otacky ref1.

Ref1 Signal vybrany 22.11 Ext1 otacky ref1 se pouziva jako refe- |0
rence otacek 1 jako takova (Zadna funkce neni pouzita).

Add (ref1 + ref2) Soucet referenénich zdroji se pouzije jako reference otacek | 1
1.

Sub (ref1 - ref2) Odecteni ([22.11 Ext1 otacky ref1] - [22.12 Ext1 otacky ref2]) | 2
referen¢nich zdroju se pouZije jako reference otacek 1.

Mul (ref1 x ref2) Nasobeni referen¢nich zdroji se pouzije jako reference ota- |3
cek 1.

Min (ref1, ref2) Mensi z referenénich zdroji se pouzije jako reference otacek |4
1.

Max (ref1, ref2) Jako reference otacek 1 se pouzije vétsi z referenénich 5
zdrojl.

22.18  Ext2 otacky ref1 Zvoli zdroj 1 reference otacek EXT2. Nula
Timto parametrem a 22.19 Ext2 otacky ref2 Ize definovat dva
zdroje signalu. Matematicka funkce (22.20 Funkce otacek
Ext2) aplikovany na dva signaly vytvofi referenci EXT2. Viz
diagram u 28.11 Ext1 fekvence ref1.

Nula Zadny. 0
Al1 Skalovano 12.12 Skéalovana hodnota Al1 (viz strana 234). 1
Al2 Skalovano 12.22 Skéalovana hodnota Al2 (viz strana 236). 2
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Rezervovano 3
FB Aref1 03.05 FB A — reference 1 (viz strana 210). 4
FB Aref2 03.06 FB A — reference 2 (viz strana 210). 5
Rezervovano 6...7
EFB ref1 03.09 EFB — reference 1 (viz strana 210). 8
EFB ref2 03.10 EFB — reference 2 (viz strana 210). 9
Rezervovano 10...14
Motorpotenciometr | 22.80 Aktivace reference motorpotenciometru (vystup motor- | 15

potenciometru).
PID 40.01 Aktuélni vystup procesu PID (vystup procesniho PID 16
regulatoru).
Kmito&tovy vstup 11.38 Vstup frekvence 1 — aktualni hodnota (kdyz je DI5 pou- | 17
Zit jako kmitoGtovy vstup).
Ovladaci panel (ref | Reference ovladaciho panelu (03.01 Reference panelu, viz 18
uloZeno) strana 210) uloZena fidicim systémem slouZi jako reference
pro umisténi, kde se fizeni vraci.
Reference
A | ® Reference EXT1
X- X- =% - ﬂ(—H X Reference EXT2
= Aktivni reference
oo —¢-0--o + Neaktivni reference
‘ >t
EXT1 -> EXT2
Ovladaci panel (ref | Reference ovladaciho panelu (03.01 Reference panelu, viz 19
zkopirovana) strana 210) pro pfedchozi kontrolni misto se pouzije jako
reference, kdyz se kontrolni misto zméni, pokud jsou refe-
rence pro dvé mista stejného typu (napf. frek-
vence/otacky/tocivy moment/PID); jinak se skute¢ny signal
pouzije jako nova reference.
Reference
® Reference EXT1
x Reference EXT2
— Aktivni reference
. - Neaktivni reference
T >
EXT1 -> EXT2
Dalsi Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -
22.19  Ext2 otacky ref2 Zvoli zdroj 2 reference otacek EXT2. Nula
Vybéry a diagram vybéru referenéniho zdroje viz parametr
22.18 Ext2 otacky ref1.
22.20  Funkce otacek Ext2 | Zvoli matematickou funkci mezi referenénimi zdroji vybranymi | Ref1
parametry 22.18 Ext2 otacky refl a 22.19 Ext2 otacky ref2.
Viz diagram u 22.18 Ext2 otacky ref1.
Ref1 Signal vybrany Ext2 otacky ref1 se pouziva jako reference 0
otacek 1 jako takova (zadna funkce neni pouzita).
Add (ref1 + ref2) Soucet referen¢nich zdroju se pouzije jako reference otacek |1
1.
Sub (ref1 - ref2) Odecteni ([22.11 Ext1 otacky ref] - [22.12 Ext1 otacky ref2]) |2
referen¢nich zdroju se pouZije jako reference otacek 1.
Mul (ref1 x ref2) Nasobeni referen¢nich zdroji se pouzije jako reference ota- |3
cek 1.
Min (ref1, ref2) Mensi z referenénich zdroji se pouzije jako reference otacek |4

1.
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16

Max (ref1, ref2) Jako reference otacek 1 se pouzije vétsi z referenénich 5

zdroju.
22.21  Funkce Uréuje, jak jsou konstantni otacky zvoleny a zda je pfi pouziti | 0001b
konstantnich otacek | konstantnich otacek zohlednén signal sméru otaceni.

Bit Nazev Informace

0 Rezim 1 = Spole¢na: Sedm konstantnich otacek je volitelnych pomoci tfi zdroju

konstantnich  |definovanych parametry 22.22, 22.23 a 22.24.

otacek 0 = Samostatna: Konstantni otacky 1, 2 a 3 jsou samostatné aktivovany
zdroji definovanymi jednotlivymi parametry 22.22, 22.23 a 22.24 .V
pfipadé konfliktu maji pfednost konstantni otacky s niz§im &islem.

1 Zapnuti sméru |1 = Smér spousténi Chcete-li urit smér béhu pro konstantni otacky,
znaménko nastaveni konstantnich otac¢ek (parametry 22.26...22.32) je
vynasobeno smérovym signalem (vpfed: +1, dozadu: -1). To u¢inné
umoznuje, aby mél méni¢ 14 konstantnich otacek (7 vpred, 7 vzad),
pokud jsou vSechny hodnoty v 22.26...22.32 kladné.

WARNING: Pokud je signal sméru dozadu a aktivni konstantni
/\ otacky jsou zaporné, méni¢ pobézi ve sméru dopfedu.
0 = Podle parametru: Smér béhu pro konstantni otacky je uréen
znaménkem nastaveni konstantnich otacek (parametry 22.26...22.32).

2...15 |Rezervovano

0000h...FFFFh Slovo konstantni konfigurace otacek. 1=

22.22  Konstantni otacky | Kdyz bit 0 parametru 22.21 Funkce konstantnich otacek je 0 | DI3

vol1 (samostatny), zvoli zdroj, ktery aktivuje konstantni otacky 1.
Kdyz bit 0 parametru 22.21 Funkce konstantnich otacek je 1
(spole¢nd), tento parametr a parametry 22.23 Konstantni
otacky vol2 a 22.24 Konstantni otacky vol3 zvoli tfi zdroje,
jejichz stavy aktivuji konstantni otacky, nasledovné:

Zdroj Zdroj Zdroj
deinovary | gefnovary | defnosand | onstanin oty skt
22.22 22.23 22.24

0 0 0 Zadny

1 0 0 Konstantni otacky 1

0 1 0 Konstantni otacky 2

1 1 0 Konstantni otacky 3

0 0 1 Konstantni otacky 4

1 0 1 Konstantni otacky 5

0 1 1 Konstantni otacky 6

1 1 1 Konstantni otacky 7
Vzdy vypnuto Vzdy vypnuto. 0
Vzdy zapnuto Vzdy zapnuto. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup DI4 (70.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (710.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
Dl6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
Rezervovano 8...17
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
Casovana funkce 1 | Bit 0 34.01 Stav asovacich funkci (viz strana 3317). 18
Casovana funkce 2 | Bit 1 34.01 Stav Sasovacich funkci (viz strana 331). 19
Casovana funkce 3 | Bit 2 34.01 Stav asovacich funkci (viz strana 331). 20
Rezervovano 21...23
Dohled 1 Bit 0 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 24
Dohled 2 Bit 1 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 25
Dohled 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 26
Dalsi [bit] Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -
22.23  Konstantni otacky | Kdyz bit 0 parametru 22.21 Funkce konstantnich otacek je 0 | DI4
vol2 (samostatny), zvoli zdroj, ktery aktivuje konstantni otacky 2.
Kdyz bit 0 parametru 22.21 Funkce konstantnich otacek je 1
(spole¢ny), tento parametr a parametry 22.22 Konstantni
otacky vol1 a 22.24 Konstantni otacky vol3 vyberou tfi zdroje,
které se pouzivaji k aktivaci konstantnich otacek. Viz tabulka
u parametru 22.22 Konstantni otacky vol1.
Vybéry viz parametr 22.22 Konstantni otacky vol1.
22.24  Konstantni otacky | Kdyz bit 0 parametru 22.21 Funkce konstantnich otacek je 0 | Vzdy vypnuto
vol3 (samostatny), zvoli zdroj, ktery aktivuje konstantni otacky 3.
Kdyz bit 0 parametru 22.21 Funkce konstantnich otacek je 1
(spolec€ny), tento parametr a parametry 22.22 Konstantni
otacky vol1 a 22.23 Konstantni otacky vol2 vyberou tfi zdroje,
které se pouzivaji k aktivaci konstantnich otacek. Viz tabulka
u parametru 22.22 Konstantni otacky vol1.
Vybéry viz parametr 22.22 Konstantni otacky vol1.
22.26  Konstantni otacky 1 | Definuje konstantni otacky 1 (otacky, kterymi se motor bude | 300,00 ot/min;
otacet, kdyz jsou zvoleny konstantni otacky 1). 360,00 ot/min
(95.20 b0)
-30000,00... Konstantni otacky 1 Viz par. 46.01
30000,00 ot/min
22.27  Konstantni otacky 2 | Definuje konstantni otacky 2. 600,00 ot/min;
720,00 ot/min
(95.20 b0)
-30000,00... Konstantni otacky 2 Viz par. 46.01
30000,00 ot/min
22.28 Konstantni otacky 3 | Definuje konstantni otacky 3. 900,00 ot/min;
1080,00 ot/min
(95.20 b0)
-30000,00... Konstantni otacky 3 Viz par. 46.01
30000,00 ot/min
22.29  Konstantni otacky 4 | Definuje konstantni otacky 4. 1200,00 ot/min;
1440,00 ot/min
(95.20 b0)
-30000,00... Konstantni otacky 4 Viz par. 46.01
30000,00 ot/min
22.30  Konstantni otacky 5 | Definuje konstantni otacky 5. 1500,00 ot/min;
1800,00 ot/min
(95.20 b0)
-30000,00... Konstantni otacky 5. Viz par. 46.01

30000,00 ot/min
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22.31  Konstantni otacky 6 | Definuje konstantni otacky 6. 2400,00 ot/min;
2880,00 ot/min
(95.20 b0)
-30000,00... Konstantni otacky 6. Viz par. 46.01
30000,00 ot/min
22.32  Konstantni otacky 7 | Definuje konstantni otacky 7. 3000,00 ot/min;
3600,00 ot/min
(95.20 b0)
-30000,00... Konstantni otacky 7. Viz par. 46.01
30000,00 ot/min
22.41  Bezpecna ref Definuje hodnotu reference bezpecnych otacek, ktera se pou- | 0,00 ot/min
otacek Ziva u funkci dohledu, jako je

* 12.03 Al funkce dohledu
+ 49.05 Cinnost pfi ztraté komunikace
+ 50.02 FBA A - funkce ztraty komunikace.

-30000,00... Reference bezpecnych otacek Viz par. 46.01
30000,00 ot/min
22.42  Jogging 1 ref Definuje referenéni otacky pro funkci joggingu 1. Dalsi infor- | 0,00 ot/min
mace o joggingu najdete na strané 173.
-30000,00... Reference otacek pro funkci joggingu 1. Viz par. 46.01
30000,00 ot/min
22.43  Jogging 2 ref Definuje referenéni otacky pro funkci joggingu 2. Dalsi infor- | 0,00 ot/min

mace o joggingu najdete na strané 173.

-30000,00... Reference otacek pro funkci joggingu 2. Viz par. 46.01
30000,00 ot/min

22.51  Funkce kritickych Aktivuje/deaktivuje funkci kritickych otacek. Také uréuje, zda | 0000b
otacek jsou zadana pasma ucinné v obou smérech otaceni nebo ne.
Viz také ¢ast Kritické otacky/frekvence (strana 127).

Bit Nazev Informace
0 Aktivovat 1 = Aktivovat: Kritické otacky aktivovany.
0 = Deaktivovat: Kritické otacky deaktivovany.
1 Rezim se 1 = Se znaménkem: Znaménka parametrli 22.52...22.57 jsou brana v

znaménkem avahu.

0 = Absolutni: Parametry 22.52...22.57 jsou zpracovany jako absolutni
hodnoty. Kazdé pasmo je uc¢inné v obou smérech otaceni.

2...15 |Rezervovano

0000b...0011b Slovo konstantni konfigurace kritickych otacek. 1=1
22.52  Kritické otacky 1 Definuje dolni limit pro pasmo kritickych otacek 1. 0,00 ot/min
nizké Poznamka: Tato hodnota musi byt mensi nebo rovna hod-
noté 22.53 Kritické otacky 1 vysoké.
-30000,00... Dolni limit kritickych otacek 1. Viz par. 46.01
30000,00 ot/min
22.53  Kritické otacky 1 Definuje horni limit pro pasmo kritickych otacek 1. 0,00 ot/min
vysoké Poznamka: Tato hodnota musi byt vétSi nebo rovna hodnoté
22.52 Kritické otacky 1 nizké.
-30000,00... Horni limit kritickych otacek 1. Viz par. 46.01
30000,00 ot/min
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22.54  Kritické otacky 2 Definuje dolni limit pro pasmo kritickych otacek 2. 0,00 ot/min
nizké Poznamka: Tato hodnota musi byt mensi nebo rovna hod-
noté 22.55 Kritické otacky 2 vysoké.
-30000,00... Dolni limit pro kritické otacky 2. Viz par. 46.01
30000,00 ot/min
22.55  Kritické otacky 2 Definuje horni limit pro pasmo kritickych otacek 2. 0,00 ot/min
vysoké Poznamka: Tato hodnota musi byt vétsi nebo rovna hodnoté
22.54 Kritické otacky 2 nizké.
-30000,00... Horni limit pro kritické otacky 2. Viz par. 46.01
30000,00 ot/min
22.56  Kritické otacky 3 Definuje dolni limit pro pasmo kritickych otacek 3. 0,00 ot/min
nizké Poznamka: Tato hodnota musi byt mensi nebo rovna hod-
noté 22.57 Kritické otacky 3 vysoké.
-30000,00... Dolni limit pro kritické otacky 3. Viz par. 46.01
30000,00 ot/min
22.57  Kritické otacky 3 Definuje horni limit pro pasmo kritickych otacek 3. 0,00 ot/min
vysoké Poznamka: Tato hodnota musi byt vé&t§i nebo rovna hodnoté
22.56 Kritické otacky 3 nizké.
-30000,00... Horni limit pro kritické otacky 3. Viz par. 46.01
30000,00 ot/min
22.71  Funkce Aktivuje a zvoli rezim motorpotenciometru. Deaktivo-
motorpotenciometr | See section Zastaveni s kompenzaci otacek (page 176). vano
Deaktivovano Motorpotenciometr je deaktivovan a jeho hodnota je nasta- 0
vena na 0.
Aktivovano Pokud je aktivovan, motorpotenciometr nejprve pfijme hod- 1
(spusténo pfi notu definovanou parametrem 22.72 Pocéatecni hodnota
zastaveni/zapnuti) | motorpotenciometru. Hodnotu Ize poté upravit z hornich a
dolnich zdrojl definovanych parametry 22.73 Zdroj zvysovani
motorpotenciometru a 22.74 Zdroj snizovani
motorpotenciometru.
Zastaveni nebo cyklus napajeni resetuje motorpotenciometr
na pocate¢ni hodnotu (22.72).
Aktivovano (vzdy Tak jako Aktivovano (spusténo pfi zastaveni/zapnuti), ale 2
pokracuje) hodnota motorpotenciometru je uchovana i po obnoveni
napajeni.
Povolit (zacit se Kdykoli je vybran jiny referenéni zdroj, hodnota motorpoten- | 3
stavajicimi ciometru nasleduje tuto referenci. Poté, co se zdroj reference
hodnotami) vrati do motorpotenciometru, jeho hodnotu Ize opét zménit
zdroji nahoru a dolll (definovano 22.73 a 22.74).
Povolit(pokracuje/z | Tak jako Povolit (zacit se stavajicimi hodnotami), ale hodnota | 4
acit se stavajicimi aktivace reference motorpotenciometru je zachovana po cely
hodnotami) napajeci cyklus.
22.72  Pocatec¢ni hodnota | Definuje po€ate€ni hodnotu (pocateéni bod) pro motorpoten- | 0,00
motorpotenciome- | ciometr. Viz vybér parametrt 22.71 Funkce
tru motorpotenciometr.
-32768,00... Poc¢atecni hodnota pro motorpotenciometr. 1=1

32767,00
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22.73  Zdroj zvySovani Zvoli zdroj signalu pficteni motorpotenciometru. Nepouzivany
motorpotenciome- | 0 = zadna zména
tru 1 = Zvysit hodnotu motorpotenciometru. (Pokud jsou zapnuty
zdroje nahoru i dolli, hodnota potenciometru se nezméni.)
Poznamka: Funkce Motorpotenciometr nahoru/dol(i ovliadani
otacek nebo frekvence zdroje od nuly do maximalnich otacek
nebo frekvence. Smér béhu Ize zménit pomoci parametru
20.04 Zdroj in2 Ext1. Viz obrazek v ¢asti Motorpotenciometr
na strané 158.
Nepouzivany 0. 0
Nepouzivany 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (710.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 2). 4
Di4 Digitalni vstup DI4 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 3). 5
DI5 DigitaIni vstup DI5 (710.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
Dl6 DigitaIni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
Rezervovano 8...17
Casovana funkce 1 | Bit 0 34.01 Stav éasovacich funkci (viz strana 331). 18
Casovana funkce 2 | Bit 1 34.01 Stav éasovacich funkci (viz strana 331). 19
Casovana funkce 3 | Bit 2 34.01 Stav asovacich funkci (viz strana 331). 20
Rezervovano 21...23
Dohled 1 Bit 0 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 24
Dohled 2 Bit 1 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 25
Dohled 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 26
Dalsi [bit] Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -
22.74  Zdroj snizovani Zvoli zdroj signalu odecteni motorpotenciometru doll. Nepouzivany
motorpotenciome- | 0 = 2a4dna zména
tru 1 = Snizit hodnotu motorpotenciometru. (Pokud jsou zapnuty
zdroje nahoru i dolli, hodnota potenciometru se nezméni.)
Poznamka: Funkce Motorpotenciometr nahoru/dol(i ovliadani
otacek nebo frekvence zdroje od nuly do maximalnich otacek
nebo frekvence. Smér béhu Ize zménit pomoci parametru
20.04 Zdroj in2 Ext1. Viz obrazek v ¢asti Motorpotenciometr
na strané 158.
Vybéry viz parametr 22.73 Zdroj zvySovani
motorpotenciometru.
22.75 Doba rampy motor- | Definuje rychlost zmény motorpotenciometru. Tento parametr | 40,0 s
potenciometru uréuje dobu potfebnou pro motorpotenciometr pro zménu z
minima (22.76) na maximum (22.77). Stejna mira zmény plati
v obou smérech.
0,0...3600,0 s Doba zmény motorpotenciometru. 10=1s
22.76  Minimalni hodnota | Definuje minimalni hodnotu motorpotenciometru. -50,00
motorpotenciome- | Poznamka: Pokud je pouzit reZim vektorového Fizeni, musi
tru byt hodnota tohoto parametru zménéna.
-32768,00... Minimum motorpotenciometru. 1=1
32767,00
22.77  Maximalni hodnota | Definuje maximalni hodnotu motorpotenciometru. 50,00
motorpotenciome- Poznamka: Pokud je pouzit rezim vektorového fizeni, musi
tru byt hodnota tohoto parametru zménéna.
-32768,00... Maximum motorpotenciometru. 1=1

32767,00
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22.80  Aktivace reference | Vystup funkce motorpotenciometru. (Motorpotenciometr je -
motorpotenciome- | konfigurovan pomoci parametrd 22.71...22.74.)
tru Tento parametr je jen pro ¢teni.
-32768,00... Hodnota motorpotenciometru. 1=1
32767,00
22.86  Aktuélini referencni | Zobrazuje hodnotu reference otacek (EXT1 nebo EXT2), -
otacky 6 ktera byla vybrana 19.11 Volba Ext1/Ext2. Vliz schéma u
22.11 Ext1 otacky ref1 nebo schéma Fidiciho fetézce na
strané 558.
Tento parametr je jen pro éteni.
-30000,00... Reference otacek po souctu 2. Viz par. 46.01
30000,00 ot/min
22.87  Aktualni referencni | Zobrazuje hodnotu reference otacek pred aplikaci kritickych | -
otacky 7 otacek. Viz diagram Fidiciho fetézce na strané 559.
Hodnota je pfijata z 22.86 Aktualni referencni otacky 6 pokud
neni potlacena jakoukoli referenci
» konstantnich otacek
 reference joggingu
+ sitové fizeni reference
« reference ovladaci panel
» reference bezpeénych otacek.
Tento parametr je jen pro ¢&teni.
-30000,00... Referencéni otacky pred aplikaci kritickych otacek. Viz par. 46.01
30000,00 ot/min
23 Rampa referenc¢nich | Nastaveni rampy reference otacek (programovani miry zrych-
otacek leni a zpomaleni pro ménic).
Viz diagram fidiciho fetézce na strané 560.
23.01  Vstup rampy ref Zobrazuje pouzitou referenci otacek (v ot/min) pfedtim, nez | -
otacek vstoupi do funkci rampovani a tvarovani. Viz diagram Fidiciho
fetézce na strané 560.
Tento parametr je jen pro éteni.
-30000,00... Reference otacek pfed rampovanim a tvarovanim. Viz par. 46.01
30000,00 ot/min
23.02  Vystup rampy ref Zobrazuje rampovanou a tvarovanou referenci otacek v -
otacek ot/min. Viz diagram fidiciho fetézce na strané 560.
Tento parametr je jen pro éteni.
-30000,00... Reference otaek po rampovani a tvarovani. Viz par. 46.01
30000,00 ot/min
23.11  Volba nastaveni Zvoli zdroj, ktery pfepina mezi dvéma nastavenimi délky DI5
rampy zrychlovaci/zpomalovaci rampy definovanych parametry
23.12...23.15.
0 = Doba rozbéhu 1 a doba dobé&hu 1 jsou aktivni
1 = Cas zrychleni 2 a ¢as zpomaleni 2 jsou aktivni
Cas zrychleni/zpo- | 0. 0
maleni 1
Cas zrychleni/zpo- | 1. 1
maleni 2
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup D14 (710.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozZdény DI, bit 5). 7
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Cislo

Nazev/Hodnota

Popis

Def/FbEq16

Rezervovano

8..17

FBAA

Pouze pro profily Transparent16 a Transparent32. Bit 10 Fidi-
ciho slova DCU pfijat pfes adaptér sbérnice A.

18

Rezervovano

19

EFB DCU CW bit
10

Pouze pro DCU profil. Bit 10 Fidiciho slova DCU pfijat pro-
stfednictvim integrovaného rozhrani sbérnice.

20

Dalsi [bit]

Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204).

23.12

Doba rozbéhu 1

Definuje dobu rozbéhu 1 jako ¢as potfebny pro zménu otacek
z nuly na otagky definované parametrem 46.01 Skalovani
otacek (ne parametrem 30.712 Maximalni otacky).

Pokud se reference otacek zvysi rychleji nez nastavena mira
zrychleni, budou otaéky motoru nasledovat miru zrychleni.
Pokud se reference otacek zvysi pomaleji nez nastavena
mira zrychleni, budou ota¢ky motoru nasledovat referenci.
Pokud je doba zrychleni nastavena na pfili§ kratkou dobu,
méni¢ automaticky prodlouzi zrychleni, aby nepfekrogil limitni
moment ménice.

5,000 s

0,000...1800,000 s

Doba rozbéhu 1.

10=1s

23.13

Doba dobéhu 1

Definuje dobu dobéhu 1 jako €as potfebny pro zménu otacek
z otadek definovanych parametrem 46.01 Skalovani otaéek
(ne parametrem 30.72 Maximalni otacky) na nulu.

Pokud se reference otacek snizi pomaleji nez nastavena mira
zpomaleni, budou otacky motoru nasledovat referenci.
Pokud se reference méni rychleji nez nastavena mira zpoma-
leni, budou ota€ky motoru nasledovat miru zpomaleni.
Pokud je mira zpomaleni nastavena jako pfili§ kratka, méni¢
automaticky prodlouzi zpomaleni, aby nedoslo k prekroeni
meznich hodnot to¢ivého momentu ménice (nebo k prekro-
&eni bezpe¢ného DC napéti meziobvodu). Pokud existuji
pochybnosti o pfili§ kratké dobé zpomaleni, ujistéte se, Ze je
zapnuta regulace DC (stejnosmérného) prepéti (parametr
30.30 Prepétova ochrana).

Poznamka: Pokud je pro aplikaci s vysokou setrva¢nosti
nutna kratké doba zpomaleni, mél by byt méni¢ vybaven
brzdnym zafizenim, jako je brzdny chopper a brzdny odpor-
nik.

5,000 s

0,000...1800,000 s

Doba dobéhu 1.

10=1s

23.14

Doba rozbéhu 2

Definuje dobu rozbéhu 2. Viz parametr 23.72 Doba rozbéhu
1.

60,000 s

0,000...1800,000 s

Doba rozbéhu 2.

10=1s

23.15

Doba dobéhu 2

Definuje dobu dobé&hu 2. Viz parametr 23.13 Doba dobéhu 1.

60,000 s

0,000...1800,000 s

Doba dobéhu 2.

10=1s

23.20

Doba rozbéhu pfi
Jjoggingu

Definuje dobu zrychleni pro funkci jogging, tj. ¢as potfebny
pro zménu otacek z nuly na hodnotu otac¢ek definovanou
parametrem 46.01 Skalovéni otaéek.

See section Nastaveni a diagnostika (page 173).

60,000 s

0,000...1800,000 s

Doba zrychleni pro jogging.

10=1s

23.21

Doba dobéhu pfi
Jjoggingu

Definuje dobu zpomaleni pro funkci jogging, tj. ¢as potfebny
pro zménu otacek z hodnoty otacek definované parametrem
46.01 Skalovani otacek na nulu.

See section Nastaveni a diagnostika (page 173).

60,000 s

0,000...1800,000 s

Doba zpomaleni pro jogging.

10=1s
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Cislo Nazev/Hodnota

Popis
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23.23  Doba nouzového
zastaveni

Definuje dobu, po kterou je méni¢ zastaven, pokud je aktivo-
vano nouzové zastaveni Vyp3 (ij. €as potfebny ke zméné ota-
¢ek z hodnoty otacek definované parametrem 46.01
Skalovani otacek nebo 46.02 Skalovani frekvence na nulu).
Rezim nouzového zastaveni a zdroj aktivace jsou vybrany
jednotlivé podle parametrti 21.04 ReZim nouzového
zastaveni a 21.05 Zdroj nouzového zastaveni. Nouzové
zastaveni Ize aktivovat také prostfednictvim sbérnice.
Poznamka:
* Nouzové zastaveni Vyp1 pouziva standardni zpomalovaci
rampu definovanou parametry 23.71...23.15.
« Stejna hodnota parametru se také pouziva v rezimu Fizeni
frekvence (parametry rampy 28.71...28.75).

3,000 s

0,000...1800,000 s

Doba zpomaleni Nouzového zastaveni Vypnuto3 .

10=1s

23.28  Povoleni
proménlivého
sklonu

Aktivuje funkci variabilniho sklonu, ktera reguluje sklon rampy
otacek béhem zmény reference otacek. To umoziiuje genero-
vani konstantni proménné miry rampy namisto pouze stan-
dardnich dvou ramp, které jsou bézné k dispozici.

Pokud je interval aktualizace signalu z externiho ovladaciho
systému a pomér proménlivého sklonu (23.29 Pomér
proménlivého sklonu) stejny, reference otacek (23.02 Vystup
rampy ref otacek) je pfimka.

Referencni otacky

A
Referenéni
otacky

"ot
|—>]

AR

23.02 Vystup rampy ref otacek

>

Cas
t = interval aktualizace signalu z externiho ovladaciho systému
A = zména reference otacek béhem t

Tato funkce je aktivni pouze u dalkového ovladani.

Vypnuto

Vypnuto

Variabilni sklon deaktivovan.

Zapnuto

Variabilni sklon aktivovan (neni k dispozici v mistnim ovla-
dani).

23.29  Pomeér
proménlivého
sklonu

Definuje rychlost zmény reference otacek, kdyz je proménny
sklon aktivovan parametrem 23.28 Povoleni proménlivého
sklonu.

Pro nejlepsi vysledek zadejte do tohoto parametru referenéni
interval aktualizace.

50 ms

2...30000 ms

Pomeér proménlivého sklonu.

1=1ms
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Popis
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23.32  Tvar kfivky ¢as 1

Definuje tvar ramp zrychleni a zpomaleni pouzitych u sady 1.
0,000 s: Linearni rampa. Vhodné pro stabilni zrychleni nebo
zpomaleni a pro pomalé rampy.
0,001...1000,000 s: Rampa S-kfivky. Rampy S-kfivky jsou
idealni pro zvedaci aplikace. S-kfivka se sklada ze symetric-
kych kfivek na obou koncich rampy a linearni ¢asti mezi nimi.
Zrychleni:

Linearni rampa:

23.32=0s

Otacky

A

Linearni rampa:
23.32=0s

Rampa S-kfivky:
23.32>0s

Rampa S-kfivky:

/ 23.32>0s

Zpomaleni:

Otacky
A Rampa S-kfivky:
! a— 2332>0s

Linearni rampa:

23.32=0s

Rampa S-kfivky:
23.32>0s

Linearni rampa:

23.32=0 s\

0,000 s

0,000...1800,000 s

Tvar rampy na zaéatku a na konci zrychleni a zpomaleni.

10=1s

23.33  Tvar kfivky ¢as 2

Definuje tvar ramp zrychleni a zpomaleni pouzitych u sady 2.
Viz parametr 23.32 Tvar kfivky cas 1.

0,000 s

0,000...1800,000 s

Tvar rampy na zaéatku a na konci zrychleni a zpomaleni.

10=1s

24 Podminéni
referencnich otacek

Vypocet chyby otacek; konfigurace ovladani okna chyby ota-
Eek; krok chyby otacek.
Viz diagram fidiciho Fetézce na strané 561.

24.01  Pouzité referenéni

otacky

Zobrazuje rampovanou a opravenou referenci otacek (pred
vypoctem chyby otacek). Viz diagram Fidiciho fetézce na
strané 5617.

Tento parametr je jen pro ¢teni.

-30000,00...
30000,00 ot/min

Reference otacek pouzita pro vypocet chyby otacek.

Viz par. 46.01
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
24.02  Pouzita zpétna Zobrazuje zpétnou vazbu otacek pouzitou pro vypocet chyby | -
vazba otacek otacek. Viz diagram fidiciho fetézce na strané 561.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-30000,00... Zpétna vazba otacek pouzita pro vypocet chyby otacek. Viz par. 46.01
30000,00 ot/min
24.03  Chyba otacek Zobrazi filtrovanou chybu otacek. Viz diagram fidiciho -
filtrovana fetézce na strané 561.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-30000,0... Filtrovana chyba otacek. Viz par. 46.01
30000,0 ot/min
24.04  Chyba otacek Zobrazuje invertni (nefiltrovanou) chybu otacek. Viz diagram | -
invertovana fidiciho Fetézce na strané 561.
Tento parametr je jen pro &teni.
-30000,0... Invertni chyba otacek. Viz par. 46.01
30000,0 ot/min
24.11  Oprava otacek Definuje korekci reference otacek, tj. hodnotu pfidanou k 0,00 ot/min
existujici referenci mezi rampovanim a omezenim. To je uzi-
te¢né pro doladovani otacek, je-li to nutné, napfiklad pro
Upravu tahu mezi ¢astmi papirenského stroje.
Viz diagram fidiciho fetézce na strané 561.
-10000,00... Korekce reference otacek. Viz par. 46.01
10000,00 ot/min
24.12  Doba filtrace chyby | Definuje €asovou konstantu filtru doIni propusti chyby otaéek. | 0 ms
otacek Pokud se pouzita reference otadek rychle zméni, mozné
interference s méfenim otacek Ize filtrovat pomoci filtru chyby
otacek. Snizeni zvinéni timto filtrem muZze zplsobit problémy
s ladénim ovladace otacek. Dlouha ¢asova konstanta filtru a
doba rychlé akcelerace si navzajem odporuji. Velmi dlouha
doba filtrovani vede k nestabilni regulaci.
0...10000 ms Casova konstanta filtrace chyby otagek. 0 = filtrovani deakti- | 1=1ms
vovano.
25 Rizeni otécek Nastaveni ovladace otadek.
Viz diagram fidiciho fetézce na strané 561.
25.01  Referencnimoment | Zobrazuje vystup ovladace otacek, ktery se pfenasi do ovla- | -
fizeni otacek dace to¢ivého momentu. Viz diagram fidiciho fetézce na
strané 561.
Tento parametr je jen pro &teni.
-1600,0...1600,0 % | Vystupni toivy moment ovladace s omezenymi otakami. Viz par. 46.03
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Cislo Nazev/Hodnota

Popis
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25.02  Proporcionalni zisk

otacek

Vystup fadice=
Kpxe

Definuje proporcionalni zisk (K,) ovladace otacek. PFilis
vysoky zisk mUze zplsobit oscilaci otaéek. Obrazek nize uka-
zuje vystup ovladace otacek po chybovém kroku, kdyz chyba
z(stava konstantni.

%A

Zisk =Ky =1
T, = integrac¢ni doba = 0
Tp= €as derivace =0

Chybova hodnota

Vystup fadice

|

I e=cl
[ hodn
1

»

>
Cas

Pokud je zisk nastaven na 1, 10 % zména hodnoty chyby
(reference — skute¢na hodnota) zplisobi zménu vystupu ovla-
dace otacek o 10 %, tj. vystupni hodnota je vstup x zisk.

5,00

hybova
ota

0,00...250,00

Proporcionalni zisk pro ovlada¢ otacek.

100 =1

25.03  Integracni doba

otacek

% A

Definuje integraéni dobu ovladacde otacek. Integraéni doba
definuje miru, jakou se vystup ovlada¢e méni, kdyz je chy-
bova hodnota konstantni a proporcionalni zisk oviadace ota-
&ek je 1. Cim krat$i je integraéni doba, tim rychleji je
opravena hodnota spojité chyby. Tato ¢asova konstanta musi
byt nastavena na stejné fadové veliginy jako ¢asova kon-
stanta (doba odezvy) skuteéného regulovaného mechanic-
kého systému, jinak dojde k nestabilité.

Nastaveni integraéni doby na nulu zakaze integralni ¢ast
ovladace. To je uzite¢né pfi ladéni proporcionalniho zisku;
nejprve upravte proporcionalni zisk a poté vratte integracni
dobu.

Anti-windup (integrator pravé integruje az 100 %) zastavi
integrator, pokud je omezen vystup ovladace.

Obrazek nize znazorfiuje vystup ovladace otacek po chybo-
vém kroku, kdyz chyba zUstava konstantni.

Vystup fadic¢e
Zisk = K = 1
T\= integra¢ni doba > 0

Tp= Cas derivace = 0

-
T

1,50s

0,00...1000,00 s

| Integraéni doba pro ovladag otadek.

10=1s
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Cislo

Nazev/Hodnota

Popis Def/FbEq16

25.04

Derivaéni doba
otacek

Ae
K. x Th X —
P D T.

Definuje dobu derivace ovladace otacek. Derivaéni ¢innost 0,000 s
zesiluje vystup regulatoru, pokud se zméni hodnota chyby.
Cim delsi je deriva&ni doba, tim vice je b&hem zmény zesilen
vystup ovladace otacek. Pokud je derivaéni doba nastavena
na nulu, regulator pracuje jako Pl regulator, jinak jako PID
regulator. Diky derivaci je regulace citlivéjSi na ruseni. U jed-
noduchych aplikaci neni derivacni doba obvykle vyzadovana
a méla by byt ponechana na nule.

Derivace chyby ota¢ek musi byt filtrovana filtrem dolni pro-
pusti, aby nedochazelo k ruseni.

Obrazek nize znazorniuje vystup ovladace otacek po chybo-
vém kroku, kdyZ chyba zUstava konstantni.

%A

Vystup fadie

Kpxe

’ Chybova hodnota

Kpxe e = chybova hodnota

Zisk = K = 1

T\= integracni doba > 0

Tp = Cas derivace > 0

Ts = doba vzorkovani = 250 ys

Ae = Zména hodnoty chyby mezi dvéma vzorky

0,000...10,000 s

Doba derivace pro ovlada¢ otacek. 1000=1s

25.05

Filtracni doba
derivace

Definuje konstantu fitracni doby derivace. Viz parametr 25.04 | 8 ms
Derivac¢ni doba otacek.

0...10000 ms

Konstanta filtracni doby derivace. 1=1ms
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
25.06 Derivaéni doba Definuje dobu derivace pro rozbé&h(/dobéh). Aby se kompen- | 0,00 s
rozbéhové zovalo vysoké setrvaéné zatizeni béhem zrychleni, je na
kompenzace vystup ovladace otacéek pfidana derivace reference. Princip
derivacni ¢innosti je popsan v parametru 25.04 Derivacni
doba otacek.
Poznamka: Obecné plati, Ze tento parametr nastavte na hod-
notu mezi 50 a 100 % souétu mechanickych ¢asovych kon-
stant motoru a pohanéného stroje.
Obrazek nize ukazuje odezvy otacek pfi zrychleni zatéze s
vysokou setrvaénosti podél rampy.
Zadna kompenzace zrychleni:
A
= = Referenéni otacky
—— Aktualni otacky
Cas
Kompenzace zrychleni:
A
— — Referenéni otacky
—— Aktualni otacky
Cas
0,00...1000,00 s Doba derivace kompenzace zrychleni. 10=1s
25.07  Filtracni doba Definuje konstantu filtraéni doby kompenzace rozbéhu (nebo | 8,0 ms
rozbéhové dobéhu). Viz parametry 25.04 Derivacni doba otacek a 25.06
kompenzace Derivacni doba rozbéhové kompenzace.
0,0...1000,0 ms Filtraéni doba kompenzace zrychleni/zpomaleni. 1=1ms
25.15  Proporcionalni zisk | Definuje proporcionalni zisk pro ovlada¢ otacek, kdyz je 10,00
nouz zastaveni aktivni nouzové zastaveni. Viz parametr 25.02 Proporcionalni
zisk otacek.
1,00...250,00 Proporcionalni zisk pfi nouzovém zastaveni. 100 =1
25.30  Povolit adaptaci Zapina/vypina pfizpusobeni regulatoru otacek na zakladé Aktivovat
toku reference toku motoru (01.24 Aktualni tok %).

Proporcionalni zisk regulatoru otacek se vynasobi
koeficientem 0...1 mezi 0...100 % reference toku.
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Cislo Nazev/Hodnota | Popis Def/FbEq16
Koeficient pro K, (proporcionalni zisk)
1,000
Reference toku
(01.24) (%)
0,000 -
0 100
Disable Adaptace regulatoru otacek na zakladé reference toku zaka- |0
zana.
Aktivovat Adaptace regulatoru otacek na zakladé reference toku povo- | 1
lena.
25.33  Automatické ladéni | Aktivuje (nebo zvoli zdroj, ktery aktivuje) funkci automatic- Vypnuto
regulatoru otacek kého ladéni regulatoru otacek. See section Automatické
ladéni regulatoru otacek (page 128).
Automatické ladéni automaticky nastavi parametry 25.02
Proporcionalni zisk otaéek, 25.03 Integracni doba otacek a
25.37 Mechanicka ¢asova konstanta.
Predpoklady pro provedeni postupu automatického ladéni
jsou:
+ identifikani béh motoru (ID chod) byl uspé$né dokonéen
* byly nastaveny meze otacéek a to¢ivého momentu (skupina
parametrt 30 Meze)
* bylo nastaveno filtrovani odchylky otacek (24 Podminéni
referencnich otacek) a nulové otacky (21 Rezim spous-
téni/zastaveni) a
* ménic¢ byl spustén a b&zi v rezimu Fizeni otacek.
WARNING: Motor a strojni zafizeni budou béhem
postupu automatického ladéni pracovat proti mezim
toCivého momentu a otacek. UJISTETE SE, ZE JE
BEZE‘ECNE AKTIVOVAT FUNKCI AUTOMATICKEHO
LADENI!
Postup automatického ladéni Ize prerusit zastavenim ménice.
0-> 1 = Aktivovat automatické ladéni regulatoru otacek
Poznamka: Hodnota se nevrati automaticky na 0.
Vypnuto 0 0
Zapnuto 1 1
25.34 ReZim Definuje pfedvolbu regulace pro funkci automatického ladéni | Normalni
automatického regulatoru otacek. Nastaveni ovliviiuje zplsob, jakym bude
ladéni regulatoru reference to¢ivého momentu reagovat na krok reference ota-
otacek cek.
Hladky Pomal3, ale robustni odezva. 0
Normaini Stfedni nastaveni. 1
Tésny Rychla odezva. MGze u nékterych aplikaci zpUsobit pfili§ 2
vysokou hodnotu zisku.
25.37  Mechanicka ¢asova | Mechanicka ¢asova konstanta ménice a strojniho zafizeni 0,00
konstanta uré¢ena funkci automatického ladéni ovladace otacek. Hod-

notu Ize upravit ruéné.
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0,00...1000,00 s Mechanicka ¢asova konstanta. 100=1s
25.38  Krok to¢ivého Definuje pfidanou hodnotu to¢ivého momentu pouzivanou 10,00 %
momentu aut. funkci automatického ladéni.
ladéni Tato hodnota je $kélovana na jmenovity togivy moment
motoru.
Méjte na paméti, Ze toCivy moment pouzity funkci automatic-
kého ladéni mlze byt také omezen mezemi momentu (ve
skupiné parametrd 30 Meze) a jmenovitym to€ivym momen-
tem motoru.
0,00...20,00 % Krok to¢ivého momentu aut. ladéni. 100=1%
25.39  Krok otacek aut. Definuje hodnotu otaéek pfidanou k po¢atecnim otackam pro | 10,00 %
ladéni funkci automatického ladéni. Pocatec¢ni otacky (otacky pou-
Zité pfi aktivaci automatického ladéni) plus hodnota tohoto
parametru jsou vypocitané maximalni otacky pouzité proce-
sem automatického ladéni. Maximalni otacky Ize také omezit
mezemi otacek (ve
skupiné parametrii 30 Meze) a jmenovitymi ota¢kami motoru.
Hodnota je Skalovana na jmenovité ota€ky motoru.
Poznamka: Na konci kazdé faze zrychleni motor mirné pre-
kro€i vypocitané maximalni otacky.
0,00...20,00 % Krok otacek aut. ladéni. 100 =1 %
25.40  Cas opakovani aut. | Urduje, kolik cykll zrychleni/zpomaleni se provadi béhem 5
ladéni procesu automatického ladéni. ZvySeni hodnoty zlepSi pfes-
nost funkce automatického ladéni a umozni pouziti mensich
hodnot to¢ivého momentu nebo rychlostniho kroku.
1...10 Casy opakovani 1=1
25.53  Proporcionaini Zobrazuje vystup proporcionalni (P) ¢asti ovladace otacek. -
referencni moment | Viz diagram fidiciho fetézce na strané 561.
Tento parametr je jen pro Cteni.
-30000,0... Vystup proporcionalni ¢asti ovliadace otacek. Viz par. 46.03
30000,0 %
25.54  Integréini Zobrazuje vystup integralni (1) ¢asti ovladace otacek. Viz dia- | -
referencni moment | gram fidiciho Fetézce na strané 561.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-30000,0... Vystup integralni ¢asti ovladace otacek. Viz par. 46.03
30000,0 %
25.55  Derivacni Zobrazuje vystup derivaéni ¢asti (D) ovladace otacek. Viz dia- | -
referencni moment | gram fidiciho Fetézce na strané 5617.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-30000,0... Vystup derivaéni ¢asti ovladace otacek. Viz par. 46.03
30000,0 %
25.56  Rozbéhova Zobrazuje vystup funkce kompenzace zrychleni. Viz diagram | -
kompenzace fidiciho Fetézce na strané 561.
momentu Tento parametr je jen pro ¢teni.
-30000,0... Vystup funkce kompenzace zrychleni. Viz par. 46.03

30000,0 %
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26 Retéz referenéniho
momentu

Nastaveni fetézce reference tocivého momentu.
Viz schémata fidiciho Fetézce na stranach 564 a 565.

26.01  Referenc¢ni moment
do TC

Zobrazuje konecénou referenci tocivého momentu danou
regulatoru to¢ivého momentu v procentech. Na tuto referenci
pak plsobi rizné kone¢né omezovace, jako je vykon, tocivy
moment, zatizeni atd.

Viz schémata fidiciho fetézce na stranach 564 a 565.

Tento parametr je jen pro ¢&teni.

-1600,0...1600,0 %

Reference to¢ivého momentu pro Fizeni to¢ivého momentu v
procentech jmenovitého to€ivého momentu motoru (99.72).

Viz par. 46.03

26.02  Pouzity referenéni
moment

Zobrazuje konecénou referenci to¢ivého momentu (v procen-
tech jmenovitého tocivého momentu motoru) danou regula-
toru to¢ivého momentu a nasleduje po omezeni frekvence,
napéti a to¢ivého momentu.

Viz diagram fidiciho fetézce na strané 566.

Tento parametr je jen pro éteni.

-1600,0...1600,0 %

Reference tocivého momentu pro Fizeni to¢ivého momentu v
procentech jmenovitého to€ivého momentu motoru (99.72).

Viz par. 46.03

26.08  Minimaini
referencni moment

Definuje minimalni referenci tocivého momentu. Umoznuje
lokalni omezeni reference toivého momentu pfed jejim pre-
danim fidici jednotce rampy to¢ivého momentu. Absolutni
omezeni to€ivého momentu viz parametr 30.79 Minimalni
to¢ivy moment 1.

-300,0 %

-1000,0...0,0 %

Minimalni reference toivého momentu v procentech jmenovi-
tého tocivého momentu motoru (99.72).

Viz par. 46.03

26.09  Maximalni
referencni moment

Definuje maximalni referenci toc¢ivého momentu. Umozniuje
lokaIni omezeni reference to¢ivého momentu pred jejim pre-
danim fidici jednotce rampy tocivého momentu. Absolutni
omezeni to¢ivého momentu viz parametr 30.20 Maximalni
to¢ivy moment 1.

300,0 %

0,0...1000,0 %

Maximalni reference to¢ivého momentu v procentech jmeno-
vitého to¢ivého momentu motoru (99.72).

Viz par. 46.03
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
26.11  Zdroj referenéniho | Zvoli zdroj 1 reference to€ivého momentu. Nula
momentu 1 Timto parametrem a 26.12 Zdroj referencniho momentu 2 Ize
definovat dva zdroje signalu. Digitalni zdroj vybrany 26.714
Volba referencniho momentu 1/2 1ze pouzit k pfepinani mezi
dvéma zdroji nebo matematicka funkce (26.13 Funkce
referencniho momentu 1) aplikovana na dva signaly k vytvo-
feni reference.
26.13
26.11 Ref1
0 pu—
Al — —o
s—| (N HZ670) o
""" i 26.14
Dalsi — i e 5
[ ©
T ax o ~—l—<2672
26.12 !
0 p—
Al —
s | (\ 267D
Dalsi —
Nula Zadny. 0
Al1 Skalovano 12.12 Skéalovana hodnota Al1 (viz strana 234). 1
Al2 Skalovano 12.22 Skélovana hodnota Al2 (viz strana 236). 2
Rezervovano 3
FB A ref1 03.05 FB A — reference 1 (viz strana 210). 4
FB A ref2 03.06 FB A — reference 2 (viz strana 210). 5
Rezervovano 6...7
EFB ref1 03.09 EFB — reference 1 (viz strana 210). 8
EFB ref2 03.10 EFB — reference 2 (viz strana 210). 9
Rezervovano 10...14
Motorpotenciometr | 22.80 Aktivace reference motorpotenciometru (vystup motor- | 15
potenciometru).
PID 40.01 Aktualni vystup procesu PID (vystup procesniho PID 16
regulatoru).
Kmitoétovy vstup 11.38 Vstup frekvence 1 — aktualni hodnota (kdyz je DI5 pou- | 17
Zit jako kmitoGtovy vstup).
Ovladaci panel Reference ovladaciho panelu (03.01 Reference panelu, viz 18

(ref ulozeno)

strana 210) ulozena Fidicim systémem slouzi jako reference
pro umisténi, kde se fizeni vraci.

Reference
A | ® Reference EXT1
X- X- % - N % Reference EXT2

— Aktivni reference
—o—o—¢-0- - Neaktivni reference
-t

T
EXT1 -> EXT2
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
Ovladaci panel (ref | Reference ovladaciho panelu (03.01 Reference panelu, viz 19
zkopirovana) strana 210) pro pfedchozi kontrolni misto se pouzije jako

reference, kdyz se kontrolni misto zméni, pokud jsou refe-
rence pro dvé mista stejného typu (napf. frek-
vence/otacky/to€ivy moment/PID); jinak se skutecny signal
pouzije jako nova reference.
Reference
| ® Reference EXT1
X Reference EXT2
. — Aktivni reference
‘e - 9. + Neaktivni reference
T -
EXT1-> EXT2

Dalsi Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -

26.12  Zdroj referenéniho | Zvoli zdroj 2 reference togivého momentu. Nula
momentu 2 Vybéry a diagram vybéru referenéniho zdroje viz parametr

26.11 Zdroj referenéniho momentu 1.

26.13  Funkce Zvoli matematickou funkci mezi referenénimi zdroji vybranymi | Ref1
referencniho parametry 26.11 Zdroj referenéniho momentu 1 a 26.12 Zdroj
momentu 1 referen¢niho momentu 2. Viz diagram u 26.11 Zdroj

referen¢niho momentu 1.

Ref1 Signal vybrany 26.11 Zdroj referenéniho momentu 1 se pou- |0
ziva jako reference tocivého momentu 1 jako takova (Zadna
funkce neni pouzita).

Add (ref1 + ref2) Jako reference to¢ivého momentu 1 se pouzije soucet refe- | 1
renénich zdrojl .

Sub (ref1 - ref2) Jako reference to¢ivého momentu 1 se pouzije rozdil ([26.11 |2
Zdroj referenc¢niho momentu 1] - [26.12 Zdroj referenéniho
momentu 2]) referenénich zdroju.

Mul (ref1 x ref2) Jako reference toc¢ivého momentu 1 se pouzije soucin refe- 3
ren¢nich zdrojl.

Min (ref1, ref2) Jako reference to¢ivého momentu 1 se pouzije mensi z refe- | 4
ren¢nich zdroja.

Max (ref1, ref2) Jako reference to¢ivého momentu 1 se pouzije vétsi z refe- | 5
renénich zdrojl.

26.14  Volba referen¢niho | Konfiguruje vybér mezi referencemi toc¢ivého momentu 1 a 2. | Reference
momentu 1/2 Viz diagram u 26.11 Zdroj referenéniho momentu 1. tocivého

0 = Reference togivého momentu 1 momentu 1
1 = Reference to¢ivého momentu 2

Reference tocivého | 0. 0

momentu 1

Reference to¢ivého | 1. 1

momentu 2

Drzet se vybéru Reference to€ivého momentu 1 se pouziva, kdyz je aktivni 2

Ext1/Ext2 externi kontrolni misto EXT1. Reference to¢ivého momentu 2
se pouziva, kdyz je aktivni externi kontrolni misto EXT2.

Viz také parametr 19.11 Volba Ext1/Ext2.

DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 3

DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opozdény DI, bit 1). 4

DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 5

Dl4 Digitalni vstup DI4 (710.02 Stav opozdény DI, bit 3). 6

DI5 Digitalni vstup DI5 (710.02 Stav opozdény DI, bit 4). 7

DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozZdény DI, bit 5). 8
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
Dalsi [bit] Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -
26.17  Filtracni doba Definuje ¢asovou konstantu dolni propusti (filtru) pro referenci | 0,000 s
referencniho toc¢ivého momentu.
momentu
0,000...30,000 s Casova konstanta propusti (filtru) pro referenci togivého 1000=1s
momentu.
26.18  Doba rozbéhu Definuje dobu rozb&hu rampy reference to¢ivého momentu, | 0,000 s
momentu tj. dobu, za kterou se ma reference zvysit z nuly na jmenovity
to¢ivy moment motoru.
0,000...60,000 s Doba zvySovaci rampy reference toivého momentu. 100=1s
26.19  Doba dobéhu Definuje dobu rozbéhu rampy reference to¢ivého momentu, | 0,000 s
momentu tj. dobu, po kterou se ma reference snizit z jmenovitého tocivy
moment motoru na nulu.
0,000...60,000 s Doba snizovaci rampy reference to¢ivého momentu. 100=1s
26.20  Otoceni momentu | Vybira zdroj funkce oto¢eni to¢ivého momentu. VZdy vypnuto
Vzdy vypnuto Funkce otoéeni togivého momentu je zakazana. 0
Vzdy zapnuto Funkce oto€eni to¢ivého momentu je povolena. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup DI4 (10.02 Stav opoZdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 4). 6
Dl6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
Rezervovano 8...17
Casovana funkce 1 | Bit 0 34.07 Stav dasovacich funkci (viz strana 331). 18
Casovana funkce 2 | Bit 1 34.01 Stav éasovacich funkci (viz strana 331). 19
Casovana funkce 3 | Bit 2 34.01 Stav Gasovacich funkci (viz strana 331). 20
Rezervovano 21...23
Dohled 1 Bit 0 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 24
Dohled 2 Bit 1 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 25
Dohled 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 26
Dalsi [bit] Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -
26.70  Aktualini referencni | Zobrazuje hodnotu referenéniho zdroje tocivého momentu 1 | -
moment 1 (zvoleno parametrem 26.11 Zdroj referenéniho momentu 1).
Viz schéma fidiciho fetézce na strané 564.
Tento parametr je jen pro &teni.
-1600,0...1600,0 % | Hodnota referenéniho zdroje to¢ivého momentu 1. Viz par. 46.03
26.71  Aktualni referencni | Zobrazuje hodnotu referenéniho zdroje to¢ivého momentu 2 | -
moment 2 (zvoleno parametrem 26.12 Zdroj referencniho momentu 2).
Viz diagram fidiciho Fetézce na strané 564.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-1600,0...1600,0 % | Hodnota referenéniho zdroje to¢ivého momentu 2. Viz par. 46.03
26.72  Aktualni referencni | Zobrazi referenci to¢ivého momentu po funkci aplikované -
moment 3 parametrem 26.13 Funkce referenéniho momentu 1 (pokud
existuji) a po vybéru (26.14 Volba referencniho momentu
1/2). Viz diagram fidiciho fetézce na strané 564.
Tento parametr je jen pro Cteni.
-1600,0...1600,0 % | Reference to¢ivého momentu po vybéru. Viz par. 46.03
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
26.73  Aktualni referencni | Zobrazi referenci to¢ivého momentu po aplikaci referenéniho | -
moment 4 souctu 1. Viz diagram fidiciho Fetézce na strané 564.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-1600,0...1600,0 % | Reference tocivého momentu po aplikaci referenéniho souctu | Viz par. 46.03
1.
26.74  Vystup rampy Zobrazuje referenci toc¢ivého momentu po omezeni a rampo- | -
referencniho vani. Viz diagram fidiciho fetézce na strané 564.
momentu Tento parametr je jen pro ¢teni.
-1600,0...1600,0 % | Reference to¢ivého momentu po omezeni a rampovani. Viz par. 46.03
26.75  Aktualni referencni | Zobrazi referenci toc¢ivého momentu po vybéru rezimu fizeni. |-
moment 5 Viz diagram Fidiciho fetézce na strané 565.
Tento parametr je jen pro ¢éteni.
-1600,0...1600,0 % | Reference tocivého momentu po vybéru rezimu fizeni. Viz par. 46.03
26.76  Aktualni referencni | Zobrazi referenci to¢ivého momentu po doladéni tocivého -
moment 6 momentu. Viz diagram fidiciho fetézce na strané 565.
Tento parametr je jen pro ¢&teni.
-1600,0...1600,0 % | Reference tofivého momentu po doladéni to¢ivého momentu. | Viz par. 46.03
26.81  Zisk hlidani Zisk hlidani nadotacek. See section Spésné fizeni 5,0
nadotacek (page 173).
0,0...10000,0 Zisk hlidani nadotacek. 1=1
26.82  Integracni doba Integraéni ¢as hlidani nadotacek. 2,0
hlidani nadotacek
0,0...10,0 Doba integrace spésného fizeni. 1=1s
28 Retéz referenéni Nastaveni fetézce referen¢ni frekvence.
frekvence Viz schémata fidiciho fetézce na stranach 556 a 557.
28.01  Vstup rampy Zobrazuje pouzitou referenci frekvence pred rampovanim. -
referencni Viz diagram Fidiciho fetézce na strané 556.
frekvence Tento parametr je jen pro Eteni.
-500,00... Reference frekvence pfed rampovanim. Viz par. 46.02
500,00 Hz:
28.02  Vystup rampy Zobrazuje kone¢nou referenci frekvence (po vybéru, omezeni | -
referencni a rampovani). Viz diagram fidiciho fetézce na strané 556.
frekvence Tento parametr je jen pro &teni.
-500,00... Kone¢na reference frekvence. Viz par. 46.02

500,00 Hz:
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
28.11  Ext1 fekvence ref1 | Zvoli EXT1 zdroj reference frekvence 1. Al1
Timto parametrem a 28.12 Ext1 kmitocet ref2 |ze definovat | $kalovano

dva zdroje signalu. Matematicka funkce (28.13 Funkce
frekvence Ext1) aplikovany na dva signaly vytvofi referenci
EXT1 (A na obrazku nize).

DigitaIni zdroj vybrany 719.11 Volba Ext1/Ext2 |ze pouzit k pFe-
pinani mezi referenci EXT1 a odpovidajici referenci EXT2
definovanou parametry 28.15 Ext2 kmitocet ref1, 28.16 Ext2
kmitocet ref2 a 28.17 Funkce frekvence Ext2 (B na obrazku
nize).

28.11
0 —] 28.13
Al — Ref1
FB —] \ —
...... ADD
Dalsi — T sUB —o
M MUL o ] @
26.12 1 MIN — EXT1
0 | 1] MAX |——=>°
Al —
FB —| C\ —
o 19.11
Dalsi —
| 10
T~
28.15 |7
0 —] 28.17
Al — Ref1
4 C\ —
oo e
- ] SUB —o
] MUL ~o _
28.16 L MIN —o
0 —] 1] MAX b——>°
Al —
FB — 6 Bl
Dalsi —
Nula Zadny. 0
Al1 Skalovano 12.12 Skélovana hodnota Al1 (viz strana 234). 1
Al2 Skalovano 12.22 Skélovana hodnota Al2 (viz strana 236). 2
Rezervovano 3
FB Aref1 03.05 FB A — reference 1 (viz strana 210). 4
FB Aref2 03.06 FB A — reference 2 (viz strana 210). 5
Rezervovano 6...7
EFB ref1 03.09 EFB — reference 1 (viz strana 210). 8
EFB ref2 03.10 EFB — reference 2 (viz strana 210). 9
Rezervovano 10...14
Motorpotenciometr | 22.80 Aktivace reference motorpotenciometru (vystup motor- | 15
potenciometru).
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Cislo

Nazev/Hodnota

Popis

Def/FbEq16

PID

40.01 Aktualni vystup procesu PID (vystup procesniho PID
regulatoru).

16

Frekvenéni vstup

11.38 Vstup frekvence 1 — aktualni hodnota (kdyz je DI5 pou-
Zit jako kmitoctovy vstup).

17

Ovladaci panel (ref
uloZeno)

Reference ovladaciho panelu (03.01 Reference panelu, viz
strana 210) ulozena fidicim systémem pro umisténi, kde se
fizeni vraci, slouzi jako reference.

Reference

A !

X - X- -% - ﬂ(—)(—)(-
—o—0—9-0- -0
L

T
EXT1-> EXT2

® Reference EXT1
X Reference EXT2
= Aktivni reference

+ Neaktivni reference

18

Ovladaci panel (ref
zkopirovana)

Reference ovladaciho panelu (03.01 Reference panelu, viz
strana 210) pro pfedchozi kontrolni misto se pouzije jako
reference, kdyz se kontrolni misto zméni, pokud jsou refe-
rence pro dvé mista stejného typu (napf. frek-
vence/otacky/tocivy moment/PID); jinak se skute¢ny signal
pouzije jako nova reference.

Reference

| ® Reference EXT1
X Reference EXT2
— Aktivni reference

- Neaktivni reference

e

® - 9.
>
-

T
EXT1-> EXT2

19

Dalsi

Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204).

28.12

Ext1 kmitocet ref2

Zvoli EXT1 zdroj reference frekvence 2.

Vybéry a diagram vybéru referenéniho zdroje viz parametr
28.11 Ext1 fekvence ref1.

Nula

28.13

Funkce frekvence
Ext1

Zvoli matematickou funkci mezi referenénimi zdroji vybranymi
parametry 28.11 Ext1 fekvence ref1 a 28.12 Ext1 kmitocet
ref2. Viz diagram u 28.11 Ext1 fekvence ref1.

Ref1

Ref1

Signal vybrany 28.11 Ext1 fekvence ref1 se pouziva jako
reference frekvence 1 jako takova (Zadna funkce neni pou-
Zita).

Add (ref1 + ref2)

Soucet referenénich zdroju se pouzije jako reference frekven-
cel.

Sub (ref1 - ref2)

Odecteni ([28.11 Ext1 fekvence ref1] - [28.12 Ext1 kmitocet
ref2]) referenénich zdroju se pouziva jako reference frek-
vence 1.

Mul (ref1 x ref2)

Nasobeni referen¢nich zdroju se pouziva jako reference frek-
vence 1.

Min (ref1, ref2)

Mensi z referenénich zdrojl se pouziva jako reference frek-
vence 1.

Max (ref1, ref2)

Jako reference frekvence 1 se pouzije vétsi z referenénich
zdroju.

28.15

Ext2 kmitocet ref1

Zvoli EXT2 zdroj reference frekvence 1.

Timto parametrem a 28.16 Ext2 kmitocet ref2 Ize definovat
dva zdroje signalu. Matematicka funkce (28.17 Funkce
frekvence Ext2) aplikovany na dva signaly vytvofi referenci
EXT2. Viz diagram u 28.11 Ext1 fekvence ref1.

Nula

Nula

Zadny.
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
Al1 Skalovano 12.12 Skélovana hodnota Al1 (viz strana 234). 1
Al2 Skalovano 12.22 Skélovana hodnota Al2 (viz strana 236). 2
Rezervovano 3
FB Aref1 03.05 FB A — reference 1 (viz strana 210). 4
FB Aref2 03.06 FB A — reference 2 (viz strana 210). 5
Rezervovano 6...7
EFB ref1 03.09 EFB — reference 1 (viz strana 210). 8
EFB ref2 03.10 EFB — reference 2 (viz strana 210). 9
Rezervovano 10...14
Motorpotenciometr | 22.80 Aktivace reference motorpotenciometru (vystup motor- | 15

potenciometru).
PID 40.01 Aktualni vystup procesu PID (vystup procesniho PID 16
regulatoru).
Frekvencni vstup 11.38 Vstup frekvence 1 — aktualni hodnota (kdyz je DI5 nebo | 17
DI6 pouzit jako frekvenéni vstup).
Ovladaci panel Reference ovladaciho panelu (03.07 Reference panelu, viz 18
(ref ulozeno) strana 210) ulozena Fidicim systémem slouzi jako reference
pro umisténi, kde se fizeni vraci.
Reference
A | ® Reference EXT1
X - X- =% - ﬂ(—x—x- x Reference EXT2
— Aktivni reference
—o—o—9¢-0--o - Neaktivni reference
T >t
EXT1-> EXT2
Ovladaci panel Reference ovladaciho panelu (03.07 Reference panelu, viz 19
(ref zkopirovana) strana 210) pro pfedchozi kontrolni misto se pouzije jako
reference, kdyZ se kontrolni misto zméni, pokud jsou refe-
rence pro dvé mista stejného typu (napf. frek-
vence/otacky/tocivy moment/PID); jinak se skute¢ny signal
pouzije jako nova reference.
Reference
® Reference EXT1
X Reference EXT2
— Aktivni reference
‘e - . - Neaktivni reference
T >
EXT1 -> EXT2
Dalsi Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -
28.16  Ext2 kmitocet ref2 | Zvoli EXT2 zdroj reference frekvence 2. Nula
Vybéry a diagram vybéru referenéniho zdroje viz parametr
28.15 Ext2 kmitocet ref1.

28.17  Funkce frekvence Zvoli matematickou funkci mezi referenénimi zdroji vybranymi | Ref1

Ext2 parametry 28.15 Ext2 kmitocet ref1 a 28.16 Ext2 kmitocet
ref2. Viz diagram u 28.15 Ext2 kmitocet ref1.

Ref1 Signal vybrany 28.15 Ext2 kmitocet ref1 se pouziva jako refe- | 0
rence frekvence 1 jako takova (Zadna funkce neni pouzita).

Add (ref1 + ref2) Soucet referencnich zdroju se pouzije jako reference frekven- | 1
cel.

Sub (ref1 - ref2) Odecteni ([28.15 Ext2 kmitocet ref1] - [28.16 Ext2 kmitocet 2

ref2]) referen¢nich zdroju se pouziva jako reference frek-
vence 1.
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16

Mul (ref1 x ref2) Nasobeni referen¢nich zdroju se pouziva jako reference frek- | 3

vence 1.
Min (ref1, ref2) Mensi z referenénich zdroju se pouziva jako reference frek- |4
vence 1.

Max (ref1, ref2) Jako reference frekvence 1 se pouzije vétsi z referencnich 5

zdroju.
28.21  Funkce konstantni | Ur€uje, jak jsou zvoleny konstantni frekvence a zda je pfi 0001b
frekvence pouziti konstantni frekvence zohlednén signal sméru otaceni.

Bit Nazev Informace

0 Rezim 1 = Spole¢na: 7 konstantnich frekvenci je volitelnych pomoci tfi zdrojl

konstantni definovanych parametry 28.22, 28.23 a 28.24.

frekvence 0 = Samostatna: Konstantni frekvence 1, 2 a 3 jsou samostatné
aktivovany zdroji definovanymi jednotlivé parametry 28.22, 28.23 a
28.24. V pripadé konfliktu ma prednost konstantni frekvence s nizsim
Cislem.

1 Zapnuti sméru |1 = Smér spousténi Chcete-li ur¢it smér béhu pro konstantni otacky,
znaménko nastaveni konstantnich otacek (parametry 22.26...22.32) je
vynasobeno smérovym signalem (vpfed: +1, dozadu: -1). To G¢inné
umoznuje, aby mél méni¢ 14 (7 vpred, 7 vzad) konstantnich otacek,
pokud jsou vSechny hodnoty v 22.26...22.32 kladné.

WARNING: Pokud je signal sméru dozadu a aktivni konstantni
A otacky jsou zaporné, méni¢ pobé&zi ve sméru dopfedu.
0 = Podle parametru: Smér béhu pro konstantni otacky je uréen
znaménkem nastaveni konstantnich otacek (parametry 22.26...22.32).

2...15 |Rezervovano

0000b...0011b Slovo konstantni konfigurace frekvence. 1=1

28.22  Volba konstantni Kdyz bit 0 parametru 28.21 Funkce konstantni frekvence je 0 | DI3

frekvence 1

(samostatny), zvoli zdroj, ktery aktivuje konstantni frekvenci 1.
Kdyz bit 0 parametru 28.21 Funkce konstantni frekvence je 1
(spole¢ny), tento parametr a parametry 28.23 Volba
konstantni frekvence 2 a 28.24 Volba konstantni frekvence 3
zvoli tfi zdroje, jejichz stavy aktivuji konstantni frekvence
nasledujicim zpusobem:

Zdroj Zdroj Zdroj
definovany definovany definovany Konstantni frekvence
parametrem parametrem parametrem aktivni
28.22 28.23 28.24
0 0 0 Zadny
1 0 0 Konstantni frekvence 1
0 1 0 Konstantni frekvence 2
1 1 0 Konstantni frekvence 3
0 0 1 Konstantni frekvence 4
1 0 1 Konstantni frekvence 5
0 1 1 Konstantni frekvence 6
1 1 1 Konstantni frekvence 7
VZdy vypnuto Vzdy vypnuto. 0
VZdy zapnuto Vzdy zapnuto. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 2). 4
Dl4 DigitaIni vstup DI4 (710.02 Stav opozdény DI, bit 3). 5
DI5 DigitaIni vstup DI5 (70.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
Rezervovano 8...17
Casovana funkce 1 | Bit 0 34.01 Stav éasovacich funkci (viz strana 331). 18
Casovana funkce 2 | Bit 1 34.01 Stav asovacich funkci (viz strana 331). 19
Casovana funkce 3 | Bit 2 34.01 Stav asovacich funkci (viz strana 331). 20
Rezervovano 21...23
Dohled 1 Bit 0 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 24
Dohled 2 Bit 1 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 25
Dohled 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 26
Dalsi [bit] Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -
28.23  Volba konstantni Kdyz bit 0 parametru 28.21 Funkce konstantni frekvence je 0 | DI4
frekvence 2 (samostatny), zvoli zdroj, ktery aktivuje konstantni frekvenci 2.
Kdyz bit 0 parametru 28.21 Funkce konstantni frekvence je 1
(spolecny), tento parametr a parametry 28.22 Volba
konstantni frekvence 1 a 28.24 Volba konstantni frekvence 3
zvoli tfi zdroje, které se pouzivaji k aktivaci konstantnich frek-
venci. Viz tabulka u parametru 28.22 Volba konstantni
frekvence 1.
Vybéry viz parametr 28.22 Volba konstantni frekvence 1.
28.24  Volba konstantni Kdyz bit 0 parametru 28.21 Funkce konstantni frekvence je 0 | VZdy vypnuto
frekvence 3 (samostatny), zvoli zdroj, ktery aktivuje konstantni frekvenci 3.
Kdyz bit 0 parametru 28.21 Funkce konstantni frekvence je 1
(spole¢ny), tento parametr a parametry 28.22 Volba
konstantni frekvence 1 a 28.23 Volba konstantni frekvence 2
zvoli tfi zdroje, které se pouzivaji k aktivaci konstantnich frek-
venci. Viz tabulka u parametru 28.22 Volba konstantni
frekvence 1.
Vybéry viz parametr 28.22 Volba konstantni frekvence 1.
28.26  Konstantni Definuje konstantni frekvenci 1 (frekvence, kterou se bude 5,00 Hz;
frekvence 1 motor otacet, kdyz je zvolena konstantni frekvence 1). 6,00 Hz
(95.20 b0)
-500,00... Konstantni frekvence 1. Viz par. 46.02
500,00 Hz:
28.27  Konstantni Definuje konstantni frekvenci 2. 10,00 Hz;
frekvence 2 12,00 Hz
(95.20 b0)
-500,00... Konstantni frekvence 2. Viz par. 46.02
500,00 Hz:
28.28  Konstantni Definuje konstantni frekvenci 3. 15,00 Hz;
frekvence 3 18,00 Hz
(95.20 b0)
-500,00... Konstantni frekvence 3. Viz par. 46.02
500,00 Hz:
28.29  Konstantni Definuje konstantni frekvenci 4. 20,00 Hz;
frekvence 4 24,00 Hz
(95.20 b0)
-500,00... Konstantni frekvence 4. Viz par. 46.02

500,00 Hz:
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
28.30  Konstantni Definuje konstantni frekvenci 5. 25,00 Hz;
frekvence 5 30,00 Hz
(95.20 b0O)
-500,00... Konstantni frekvence 5. Viz par. 46.02
500,00 Hz:
28.31  Konstantni Definuje konstantni frekvenci 6. 40,00 Hz;
frekvence 6 48,00 Hz
(95.20 b0)
-500,00... Konstantni frekvence 6. Viz par. 46.02
500,00 Hz:
28.32  Konstantni Definuje konstantni frekvenci 7. 50,00 Hz;
frekvence 7 60,00 Hz
(95.20 b0)
-500,00... Konstantni frekvence 7. Viz par. 46.02
500,00 Hz:
28.41  Bezpecna Definuje hodnotu reference bezpeéné frekvence, ktera se 0,00 Hz
referencni pouziva u dohledovych funkci, jako je
frekvence » 12.03 Al funkce dohledu
+ 49.05 Cinnost pfi ztraté komunikace
* 50.02 FBA A — funkce ztraty komunikace.
-500,00... Reference bezpe¢ného kmitoctu. Viz par. 46.02
500,00 Hz:
28.42  Jogging 1 reference | Definuje referenci frekvence pro funkci jogging 1 v rezimu 0,00 Hz
frekvence skalarniho Fizeni.
-500,00... Jogging 1 reference frekvence. Viz par. 46.02
500,00 Hz:
28.43  Jogging 2 reference | Definuje referenci frekvence pro funkci jogging 2 v rezimu 0,00 Hz
frekvence skalarniho fizeni.
-500,00... Jogging 2 reference frekvence. Viz par. 46.02
500,00 Hz:
28.51  Funkce kritické Aktivuje/deaktivuje funkci kritickych frekvenci. Také uréuje, zda | 0000b
frekvence jsou zadana pasma ucinné v obou smérech otaceni nebo ne.
Viz také &ast Kritické otacky/frekvence (strana 127).
Bit Nazev Informace
0 Kriticka 1 = Aktivovat: Kritické frekvence aktivovany.
frekvence 0 = Deaktivovat: Kritické frekvence deaktivovany.
1 Rezim se 1 = Podle par: Znaménka parametrd 28.52...28.57 jsou brana v tuvahu.
znaménkem 0 = Absolutni: Parametry 28.52...28.57 jsou zpracovany jako absolutni
hodnoty. Kazdé pasmo je Gc¢inné v obou smérech otaceni.
0000b...0011b Slovo konfigurace kritickych frekvenci. 1=1
28.52  Kiriticka frekvence 1 | Definuje dolni limit pro kritickou frekvenci 1. 0,00 Hz
nizka Poznamka: Tato hodnota musi byt mensi nebo rovna hod-
noté 28.53 Kriticka frekvence 1 vysoka.
-500,00... Dolni limit pro kritickou frekvenci 1. Viz par. 46.02
500,00 Hz:
28.53  Kriticka frekvence 1 | Definuje horni limit pro kritickou frekvenci 1. 0,00 Hz
vysoka Poznamka: Tato hodnota musi byt vé&t§i nebo rovna hodnoté
28.52 Kriticka frekvence 1 nizka.
-500,00... Horni limit pro kritickou frekvenci 1. Viz par. 46.02

500,00 Hz:
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28.54  Kriticka frekvence 2 | Definuje dolini limit pro kritickou frekvenci 2. 0,00 Hz
nizka Poznamka: Tato hodnota musi byt mensi nebo rovna hod-
noté 28.55 Kriticka frekvence 2 vysoka.
-500,00... Dolni limit pro kritickou frekvenci 2. Viz par. 46.02
500,00 Hz:
28.55  Kriticka frekvence 2 | Definuje horni limit pro kritickou frekvenci 2. 0,00 Hz
vysoka Poznamka: Tato hodnota musi byt vétSi nebo rovna hodnoté
28.54 Kriticka frekvence 2 nizka.
-500,00... Horni limit pro kritickou frekvenci 2. Viz par. 46.02
500,00 Hz:
28.56  Kriticka frekvence 3 | Definuje dolni limit pro kritickou frekvenci 3. 0,00 Hz
nizka Poznamka: Tato hodnota musi byt mensi nebo rovna hod-
noté 28.57 Kriticka frekvence 3 vysoka.
-500,00... Dolni limit pro kritickou frekvenci 3. Viz par. 46.02
500,00 Hz:
28.57  Kriticka frekvence 3 | Definuje horni limit pro kritickou frekvenci 3. 0,00 Hz
vysoka Poznamka: Tato hodnota musi byt v&t$i nebo rovna hodnoté
28.56 Kriticka frekvence 3 nizka.
-500,00... Horni limit pro kritickou frekvenci 3. Viz par. 46.02
500,00 Hz:
28.71  Volba nastaveni Zvoli zdroj, ktery prepind mezi dvéma nastavenimi ¢asti roz- | DI5
rampy frekvence béhu/dobéhu definovanych parametry 28.72...28.75.
0 = ¢as rozbéhu 1 a ¢as dobéhu 1 jsou platné
1 = Cas rozbéhu 2 a ¢as dobéhu 2 jsou platné
Cas zrychleni/zpo- | 0. 0
maleni 1
Cas zrychleni/zpo- | 1. 1
maleni 2
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
Dl4 Digitalni vstup D14 (10.02 Stav opoZdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 4). 6
Dl6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
Rezervovano 8...17
FBAA Pouze pro profily Transparent16 a Transparent32. Bit 10 fidi- | 18
ciho slova DCU pfijat pfes adaptér sbérnice.
Rezervovano 19
EFB DCU CW bit Pouze pro DCU profil. Bit 10 fidiciho slova DCU pfijat pro- 20

10

stfednictvim integrovaného rozhrani sbérnice.

Dalsi [bit]

Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204).
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
28.72  Doba rozbéhu Definuje dobu rozbéhu 1 jako ¢as potfebny pro zménu frek- | 20,000 s
frekvence 1 vence z nuly na frekvenci definovanou parametrem 46.02
Skalovani frekvence. Po dosazeni této frekvence zrychleni
pokracuje ve stejné mife na hodnotu definovanou parame-
trem 30.14 Maximaini frekvence.
Pokud se reference zvySuje rychleji nez nastavena mira
zrychleni, motor bude nasledovat miru zrychleni.
Pokud se reference zvySuje pomaleji nez nastavena mira
zrychleni, bude frekvence motoru nasledovat referenci.
Pokud je doba zrychleni nastavena na pfili$ kratkou dobu,
méni¢ automaticky prodlouzi zrychleni, aby nepfekrogil limitni
moment ménice.
0,000...1800,000 s | Doba rozbéhu 1. 10=1s
28.73  Doba dobéhu Definuje dobu dobéhu 1 jako Cas potfebny pro zménu frek- 20,000 s
frekvence 1 vence z frekvence definované parametrem 46.02 Skalovani
frekvence (ne z parametru 30.14 Maximalni frekvence) na
nulu.
Pokud existuji pochybnosti o prili§ kratké dobé dobéhu, ujis-
téte se, Ze regulace DC (stejnosmérného) prepéti (30.30
Prepétova ochrana) je zapnuta.
Poznamka: Pokud je pro aplikaci s vysokou setrva¢nosti
nutnd kratka doba zpomaleni, mél by byt méni¢ vybaven
brzdnym zafizenim, jako je brzdny chopper a brzdny odpor-
nik.
0,000...1800,000 s | Doba dobéhu 1. 10=1s
28.74  Doba rozbéhu Definuje dobu rozbéhu 2. Viz parametr 28.72 Doba rozbéhu | 60,000 s
frekvence 2 frekvence 1.
0,000...1800,000 s | Doba rozbéhu 2. 10=1s
28.75 Doba dobéhu Definuje dobu dobéhu 2. Viz parametr 28.73 Doba dobéhu 60,000 s
frekvence 2 frekvence 1.
0,000...1800,000 s | Doba dobéhu 2. 10=1s
28.76  Zdroj nulového Zvoli zdroj, ktery vynuti referenci frekvence na nulu. Neaktivni
vstupu rampy 0 = Vynutit reference frekvence na nulu
frekvence 1 = Normalni provoz
Aktivni 0. 0
Neaktivni 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
DI4 Digitalni vstup D14 (70.02 Stav opozZdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (710.02 Stav opozdény DI, bit 4). 6
DI6 DigitalIni vstup DI6 (710.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7

Dalsi [bit]

Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204).
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Cislo

Nazev/Hodnota

Popis

Def/FbEq16

28.82

Tvar krivky ¢as 1

Definuje tvar ramp zrychleni a zpomaleni pouzitych u sady 1.
0,000 s: Linearni rampa. Vhodné pro stabilni zrychleni nebo
zpomaleni a pro pomalé rampy.

0,001...1000,000 s: Rampa S-kfivky. Rampy S-kfivky jsou
idealni pro zvedaci aplikace. S-kfivka se sklada ze symetric-

kych kfivek na obou koncich rampy a linearni ¢asti mezi nimi.

Zrychleni:

Linearni rampa:
28.82=0s
Otacky
A
Linearni rampa:
28.82=0s

Rampa S-kfivky:
28.82>0s

Rampa S-kfivky:

/ 28.82>0's

Zpomaleni:

Otacky
A Rampa S-kfivky:
! a— 2882>0s

Linearni rampa:

28.82=0s

Rampa S-kfivky:
28.82>0s

Linearni rampa:

28.82=0 s\

0,000 s

0,000...1800,000 s

Tvar rampy na zaéatku a na konci zrychleni a zpomaleni.

10=1s

28.83

Tvar krivky ¢as 2

Definuje tvar ramp zrychleni a zpomaleni pouzitych u sady 2.
Viz parametr 28.82 Tvar kfivky cas 1.

0,000 s

0,000...1800,000 s

Tvar rampy na zaéatku a na konci zrychleni a zpomaleni.

10=1s

28.92

Akt ref frekvence 3

Zobrazi referenci frekvence po funkci aplikované parametrem
28.13 Funkce frekvence Ext1 (pokud existuji) a po vybéru
(19.11 Volba Ext1/Ext2). Viz diagram Fidiciho fetézce na
strané 556.

Tento parametr je jen pro ¢teni.

-500,00...
500,00 Hz:

Reference frekvence po vybéru.

Viz par. 46.02
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
28.96 Akt ref frekvence 7 | Zobrazuje referenéni frekvenci po aplikaci konstantnich frek- | -
venci, reference ovladaciho panelu atd. Viz schéma fidiciho
fetézce na strané 556.
Tento parametr je jen pro éteni.
-500,00... Reference frekvence 7. Viz par. 46.02
500,00 Hz:
28.97  Referenc¢ni Zobrazi referenci frekvence po aplikaci kritickych kmitoctu, -
frekvence ale pfed rampovanim a omezenim. Viz diagram Fidiciho
neomezena fetézce na strané 557.
Tento parametr je jen pro ¢éteni.
-500,00... Reference frekvence pfed rampovanim a omezenim. Viz par. 46.02
500,00 Hz:
30 Meze Provozni limity ménice.
30.01  Mezni slovo 1 Zobrazi mezni slovo 1. -

Tento parametr je jen pro éteni.

Bit Nazev Popis
0 Mez momentu 1 = To¢ivy moment ménice je omezen Fizenim motoru (podpétova
ochrana, fizeni proudu, fizeni Uhlu zatéZe nebo pull-out fizeni) nebo
mezemi to€ivého momentu definovanymi parametry.
1..2 Rezervovano
3 Ref moment max |1 = Vstup rampy reference to¢ivého momentu je omezen 26.09
Maximalni referenéni moment, 30.20 Maximalni to¢ivy moment 1,
30.26 Mez vykonu v motorovém reZimu nebo 30.27 Mez vykonu v
generatorovém reZzimu. Viz diagram na schéma na strané 566.
4 Ref moment min |1 = Vstup rampy reference tocivého momentu je omezen 26.08
Miniméalni referenéni moment, 30.19 Minimalni tocivy moment 1,
30.26 Mez vykonu v motorovém reZzimu nebo 30.27 Mez vykonu v
generatorovém reZzimu. Viz diagram na schéma na strané 566.
5 Otacky Tlim max |1 = Reference toivého momentu je omezena spésnym Fizenim z
dlvodu maximalni mez otacek (30.72 Maximalni otacky)
6 Otacky Tlim min |1 = Reference toivého momentu je omezena spésnym Fizenim z
dlvodu minimalni meze otacek (30.71 Minimaini otacky)
7 Max mez ref 1 = Referenéni otacky jsou omezeny 30.712 Maximalni otacky
otacek
8 min mez ref 1 = Referenéni otacky jsou omezeny 30.11 Minimalini otacky
otacek
9 max mez ref 1 = Reference frekvence je omezena 30.714 Maximalni frekvence
frekvence
10 min mez ref frekv [1 = Reference frekvence je omezena 30.13 Minimaini frekvence
11...15 |Rezervovano

0000h...FFFFh

Mezni slovo 1.




Parametry 307

Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
30.02  Stav mezniho Zobrazuje stavové slovo omezeni regulatoru to¢ivého -
momentu momentu.
Tento parametr je jen pro ¢teni.

Bit Nazev Popis
0 Podpéti *1 = Podpéti DC (stejnosmérného) meziobvodu
1 Prepéti *1 = Prepéti DC (stejnosmérného) meziobvodu
2 Minimalni tocivy [*1 = To€ivy moment je omezen 30.19 Minimalni to¢ivy moment 1,
moment 30.26 Mez vykonu v motorovém reZimu nebo 30.27 Mez vykonu v
generatorovém rezimu
3 Maximalni tocivy |*1 = To€ivy moment je omezen 30.20 Maximalni tocivy moment 1,
moment 30.26 Mez vykonu v motorovém reZimu nebo 30.27 Mez vykonu v
generatorovém rezimu
4 Vnitfni proud 1 = Aktivni limit proudu invertoru (identifikovany bity 8...11)
5 Uhel zatéze (Pouze u motord s permanentnimi magnety a reluktanénich motort)

1 = Omezeni Uhlu zatéze je aktivni, tzn. motor nemlize produkovat
zadny dalsi tocivy moment

6 Bod zvratu (Pouze u asynchronnich motort)
motoru Pull-out limit motoru je aktivni, tzn. Ze motor nemGze produkovat
zadny dalSi to€ivy moment
7 Rezervovano
8 Teplotni 1 = Vstupni proud je omezen teplotnim limitem hlavniho obvodu
9 Max. proud *1 = Maximalni vystupni proud (/\ax) je omezen
10 UZivatelsky *1 = Vystupni proud je omezen 30.17 Maximaini proud
proud
" Teplotni IGBT *1 = Vystupni proud je omezen vypocitanou hodnotou tepelného
proudu
12 Prehrati IGBT *1 = Vystupni proud je omezen z diivodu odhadované teploty IGBT
13 Pretizeni IGBT  |*1 = Vystupni proud je omezen z duvodu teploty mezi pfechodem
IGBT na skfin

14...15 |Rezervovano

*Pouze jeden z bitd 0...3 a jeden z bitl 9...11 miZe byt zapnut souc¢asné. Bit obvykle ukazuje
limit, ktery je prekroCen jako prvni.

0000h...FFFFh Stavové slovo omezeni togivého momentu. 1=1
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
30.11  Minimalni otacky Definuje spole¢né s 30.72 Maximalni otacky povolené pasmo | -1500,00 ot/min;
otacek. Podivejte se na obrazek nize. -1800,00 ot/min
Kladna nebo nulova hodnota minimalnich otaéek definuje dva | (95.20 b0)
rozsahy, jeden kladny a jeden zaporny.
Zaporna hodnota minimalnich otacek definuje jeden rozsah.
VAROVANI! Absolutni hodnota 30.71 Miniméini
A otacky nesmi byt vy$si nez absolutni hodnota 30.72
Maximalni otacky.
VAROVANI! Pouze v rezimu Fizeni otagek. V rezimu
fizeni frekvence pouzijte limity kmito¢tu (30.13 a
30.14).
Otacky Otécky 20.21 hodnota = Pozadavek
A 30.11 hodnota < 0 A 30.71 hodnota >= 0
30.12
30.12 , . Povoleny rozsah otacek
Povoleny rozsah otacek 30.11
o L E—
" B0 ) I eny h otadek "
ovoleny rozsah otacel
30.11 -(30.12) Y
Otacky 20.21 hodnota = Dopredu
A 30.11 hodnota >= 0
30.12
Povoleny rozsah otacek
30.11
o
-(30.11) Cas
-(30.12)
-30000,00... Minimalni povolené otacky. Viz par. 46.01
30000,00 ot/min
30.12  Maximalni otacky Definuje spole¢né s 30.11 Minimalni otacky povoleny rozsah | 1500,00 ot/min;
otacek. Viz parametr 30.11 Minimalni otacky. 1800,00 ot/min
Poznamka: Tento parametr nema vliv na otacky délky zrych- | (96.20 b0)
lovaci/zpomalovaci rampy. Viz parametr 46.01 Skalovani ota-
cek.
-30000,00... Maximalni otacky. Viz par. 46.01
30000,00 ot/min
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
30.13  Minimalni frekvence | Definuje spoleéné s 30.714 Maximalni frekvence povoleny -50,00 Hz; -
kmitoctovy rozsah. Podivejte se na obrazek nize. 60,00 Hz
Kladna nebo nulova minimaini hodnota frekvence definuje (95.20 b0)
dva rozsahy, jeden kladny a jeden zaporny.
Zaporna hodnota minimalnich otacek definuje jeden rozsah.
VAROVANI! Absolutni hodnota 30.73 Minimalni
frekvence nesmi byt vy$Si nez absolutni hodnota
30.14 Maximalni frekvence.
2 VAROVANI! pouze v rezimu Fizeni frekvence.
Frek Frek
T vence ;f YeM%€ 20.21 hodnota = Pozadavek
A 30.13 hodnota < 0 30.13 hodnota >= 0
30.14
30.14 Povolené frekvenéni pasmo
Povolené frekvenéni pasmo 30.13
0 - 0 »
Cas -(30.13) EEETT— Cas
ovolené frekvenéni pasmo
30.13 +(30.14) P
Fjekvence 20.21 hodnota = Dopredu
A 30.13 hodnota >= 0
30.14
Povolené frekvenéni pasmo
30.13
&
(30.13) as
-(30.14)
-500,00... Minimalni frekvence. Viz par. 46.02
500,00 Hz:
30.14  Maximalni Definuje spoleéné s 30.13 Minimalni frekvence povoleny kmi- | 50,00 Hz;
frekvence toctovy rozsah. Viz parametr 30.13 Minimalni frekvence. 60,00 Hz
Poznamka: Tento parametr nema vliv na frekvenci délky (95.20 b0)
zrychlovaci/zpomalovaci rampy. Viz parametr 46.02 Skalo-
vani frekvence.
-500,00... Maximalni frekvence. Viz par. 46.02
500,00 Hz:
30.17  Maximéalni proud Definuje maximalni povoleny proud motoru. To zalezi na typu | 2,92 A
ménice; automaticky se ur€uje na zakladé hodnoceni.
Systém nastavi vychozi hodnotu na 90 % jmenovitého
proudu, takZze muzete v pfipadé potfeby zvysit hodnotu para-
metru 0 10 % (neplati pro typ ménice ACS580-01-12A7-4).
0,00...3,24 A Maximalini vystupni proud. 1=1A
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Cislo

Nazev/Hodnota

Popis

Def/FbEq16

30.18

Volba lim momentu

2Zvoli zdroj, ktery prepina mezi dvéma rliznymi preddefinova-
nymi sadami limitu minimalniho to¢ivého momentu.

0 = minimalni limit momentu definovany 30.79 a maximalni
limit momentu definovany 30.20 jsou aktivni

1 = minimalni limit momentu zvoleny pomoci 30.21 a maxi-
malni limit momentu definovany 30.22 jsou aktivni

Uzivatel mize definovat dvé sady limit momentu a prepinat
mezi nastavenimi pomoci binarniho zdroje, jako je digitalni
vstup.

Prvni sada limitd je definovano parametry 30.79 a 30.20.
Druha sada ma parametry voli¢e jak pro minimalni (30.27) tak
pro maximalni (30.22) limity, které umozniuji pouziti volitel-
ného analogového zdroje (napfiklad analogového vstupu).

30.21

O pu—
Al — 30.18

Al2 — \ 1

PID —

P
30.23 —] Uzivatelem
Dalsi — 0 definovany
minimalni limit
30.19 momentu

30.22

O —

Al —] 30.18
A2 —

-

PID —] Nz

30.24 — " Uzivatelem

Dalsi —] 0 definovany limit
maximalniho
30.20 momentu

Poznamka: Kromé uzivatelem definovanych limitd maze byt
toCivy moment omezen z jinych divodu (napfiklad omezeni
vykonu). Viz blokové schéma na strané 566.

Limit
momentu
sada 1

Limit momentu
sada 1

0 (minimalni limit momentu definovany 30.79 a maximalni
limit momentu definovany 30.20 jsou aktivni).

Limit momentu
sada 2

1 (minimalni limit momentu zvoleny pomoci 30.27 a maxi-
malni limit momentu definovany 30.22 jsou aktivni).

DI

Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0).

DI2

Digitalni vstup DI2 (10.02 Stav opozdény DI, bit 1

DI3

Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2

Di4

DI5

Digitalni vstup DI5 (710.02 Stav opozdény DI, bit 4

DI6

).
).
Digitalni vstup DI4 (710.02 Stav opozdény DI, bit 3).
).
).

Digitalni vstup DI6 (710.02 Stav opozdény DI, bit 5

Rezervovano

EFB

Pouze pro DCU profil. Bit 15 fidiciho slova DCU pifijat pro-
stfednictvim integrovaného rozhrani sbérnice.

ry

Dalsi [bif]

Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204).
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
30.19  Minimalni tocivy Definuje mez minimalniho to¢ivého momentu pro ménic (v -300,0 %
moment 1 procentech jmenovitého to¢ivého momentu motoru). Viz dia-
gram u parametru 30.78 Volba lim momentu.
Limit je ucinny, kdyz
+ zdroj vybrany 30.18 Volba lim momentu je 0 nebo
* 30.18 je nastaven na Limit momentu sada 1.
-1600,0...0,0 % Minimalni tocivy moment 1. Viz par. 46.03
30.20  Maximalini tocivy Definuje mez maximalniho to¢ivého momentu pro ménic (v 300,0 %
moment 1 procentech jmenovitého to¢ivého momentu motoru). Viz dia-
gram u parametru 30.78 Volba lim momentu.
Limit je ucinny, kdyz
 zdroj vybrany 30.18 Volba lim momentu je 0 nebo
» 30.18 je nastaven na Limit momentu sada 1.
0,0...1600,0 % Maximalini to¢ivy moment 1. Viz par. 46.03
30.21  Zdroj min momentu | Definuje zdroj limitu minimalniho to¢ivého momentu pro Minimalni
2 ménic (v procentech jmenovitého tocivého momentu motoru), | tocivy
kdyz moment 2
+ zdroj vybrany parametrem 30.18 Volba lim momentu je 1
nebo
* 30.18 je nastaven na Limit momentu sada 2.
Viz diagram u 30.18 Volba lim momentu.
Poznamka: VSechny kladné hodnoty pfijaté ze zvoleného
zdroje jsou invertovany.
Nula Zadny. 0
Al1 Skalovano 12.12 Skélovana hodnota Al1 (viz strana 234). 1
Al2 Skalovano 12.22 Skélované hodnota Al2 (viz strana 236). 2
Rezervovano 3...14
PID 40.01 Aktualni vystup procesu PID (vystup procesniho PID 15
regulatoru).
Minimalni tocivy 30.23 Minimalni to¢ivy moment 2. 16
moment 2
Dalsi Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -
30.22  Zdrojmax momentu | Definuje zdroj limitu maximalniho to¢ivého momentu pro Maximalni
2 méni¢ (v procentech jmenovitého to¢ivého momentu motoru), | tocivy
kdyz moment 2
* zdroj vybrany parametrem 30.78 Volba lim momentu je 1
nebo
* 30.18 je nastaven na Limit momentu sada 2.
Viz diagram u 30.18 Volba lim momentu.
Poznamka: VSechny zaporné hodnoty pfijaté ze zvoleného
zdroje jsou invertovany.
Nula Zadny. 0
Al1 Skalovano 12.12 Skélovana hodnota Al1 (viz strana 234). 1
Al2 Skalovano 12.22 Skalovana hodnota Al2 (viz strana 236). 2
Rezervovano 3...14
PID 40.01 Aktualni vystup procesu PID (vystup procesniho PID 15
regulatoru).
Maximalni togivy 30.24 Maximalni to¢ivy moment 2. 16
moment 2
Dalsi Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -




312 Parametry

Cislo

Nazev/Hodnota

Popis

Def/FbEq16

30.23

Minimalni to¢ivy
moment 2

Definuje limit minimalniho to¢ivého momentu pro ménié (v

procentech jmenovitého to¢ivého momentu motoru), kdyz

* zdroj vybrany 30.18 Volba lim momentu je 1 nebo

* 30.18 je nastaven na Limit momentu sada 2

a

* 30.21 Zdroj min momentu 2 je nastaven na Minimalni
toc¢ivy moment 2.

Viz diagram u 30.18 Volba lim momentu.

-300,0 %

-1600,0...0,0 %

Minimalni tocivy moment 2.

Viz par. 46.03

30.24

Maximalni tocivy
moment 2

Definuje limit maximalniho to¢ivého momentu pro ménic¢ (v

procentech jmenovitého to¢ivého momentu motoru), kdyz

Limit je acinny, kdyz

+ zdroj vybrany 30.18 Volba lim momentu je 1 nebo

* 30.18 je nastaven na Limit momentu sada 2

a

* 30.22 Zdroj max momentu 2 je nastaven na Maximalni
toc¢ivy moment 2.

Viz diagram u 30.18 Volba lim momentu.

300,0 %

0,0...1600,0 %

Limit maximalniho to¢ivého momentu 2.

Viz par. 46.03

30.26

Mez vykonu v
motorovém reZimu

Definuje maximalni povoleny vykon dodavany invertorem do
motoru v procentech jmenovitého vykonu motoru.

300,00 %

0,00...600,00 %

Maximalni vykon v motorickém chodu.

1=1%

30.27

Mez vykonu v
generatorovém
rezimu

Definuje maximalni povoleny vykon dodavany motorem do
invertoru v procentech jmenovitého vykonu motoru.
Poznamka: Pokud vase aplikace, jako je Gerpadlo nebo
ventilator, vyZzaduje, aby se motor otacel pouze v jednom
sméru, pouZzijte omezeni otacek/frekvence (30.711 Minimalni
otackyl30.13 Minimalni frekvence), nebo limit sméru to¢eni
(20.21 Smér toéeni), aby jste toho dosahli. Nenastavujte
parametr 30.19 Minimalni to¢ivy moment 1 nebo 30.27 Mez
vykonu v generatorovém rezimu na 0 %, protoze ménic poté
neni schopen spravné zastavit.

-300,00 %

-600,00...0,00 %

Maximalni vykon v generatorickém chodu.

1=1%

30.30

Prepétova ochrana

Umozniuje pfepétovou ochranu mezilehlé DC (stejnosmér-
ného) meziobvodu. Rychlé brzdéni zatéze s vysokou setrvac-
nosti zplsobi, Ze napéti vystoupi na mez ochrany prepéti.
Aby se zabranilo prekroéeni limitu DC (stejnosmérného)
napéti, regulator pfepéti automaticky snizuje brzdny moment.
Poznamka: Pokud je méni¢ vybaven brzdnym chopperem a
brzdnym odpornikem nebo rekuperaéni jednotkou, musi byt
regulator deaktivovan.

Aktivovat

Deaktivovat

Prepétova ochrana deaktivovana

0

Aktivovat

Prepétova ochrana aktivovana

1

30.31

Podpétova ochrana

Umozriuje podpétovou ochranu mezilehlého DC (stejnosmér-
ného) meziobvodu. Pokud DC (stejnosmérné) napéti
poklesne v dusledku odFiznuti vstupniho pfikonu, podpétovy
regulator automaticky snizi toivy moment motoru, aby udrzel
napéti nad dolnim limitem. Snizenim to¢ivého momentu
motoru setrvacnost zatéZe zpUsobi regeneraci zpét do
ménice, udrzeni DC (stejnosmérného) meziobvodu nabitého
a zabranéni podpétovému vypnuti, dokud nedojde k zasta-
veni motoru setrvacnosti. V systémech s vysokou setrvac-
nosti, jako je odstfedivka nebo ventilator, to bude fungovat
jako funkce provozu pfi kratkodobé ztraté vykonu.

Aktivovat

Deaktivovat

Podpétova ochrana je deaktivovana.
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Cislo

Nazev/Hodnota

Popis

Def/FbEq16

Aktivovat

Podpétova ochrana je povolena.

1

30.35

Omezeni
termického
pusobeni proudu

Aktivuje/deaktivuje omezeni vystupniho proudu na zakladé
teploty. Omezeni by mélo byt deaktivovano pouze, pokud to
vyzaduje aplikace.

Aktivovat

Deaktivovat

Omezeni tepelného proudu deaktivovano.

0

Aktivovat

Omezeni tepelného proudu aktivovano.

1

30.36

Volba rychlostniho
limitu

Zvoli zdroj, ktery prepind mezi dvéma rliznymi preddefinova-
nymi nastavitelnymi sadami mezi otacek.

0 = minimalni limit ota¢ek definovany 30.77 a maximalni limit
otacek definovany 30.72 jsou aktivni

1 = minimalni mez otacek zvolena 30.37 a maximalni mez
otacek zvolena 30.38 jsou aktivni

Uzivatel muze definovat dvé nastaveni limitli otacek a prepi-
nat mezi nastavenimi pomoci binarniho zdroje, jako je digi-
talni vstup.

Prvni sada limitd je definovano parametry 30.717 Minimalni
otacky a 30.12 Maximalni otacky. Druha sada ma parametry
voli€e jak pro minimalni (30.37) tak pro maximalni (30.38)
limity, které umoznuji pouziti volitelného analogového zdroje
(napfiklad analogového vstupu).

30.37

0 pu—

All —

Al2 —

Miniméalni —
otacky
DaISI

30.36

7
\

Uzivatelem
definovany
minimalni limit
otacek

30.77

O pu—

All —
A2 — \
Maximalni —
otacky

Dalsi — 0
30.12

30.36

|_;

Uzivatelem
definovany
maximalni limit
otacek

Nevybrano

Nevybrano

Nastavitelné limity otacek jsou deaktivovany.

(Minimalni mez otacek definovana 30.71 Minimalni otacky a
maximalni mez otacek definovana 30.72 Maximalni otacky
jsou aktivni).

Zvoleno

Nastavitelné limity otacek jsou aktivovany.

(Minimalni mez otacek definovana 30.37 Zdroj miniméalnich
otacek a maximalni mez otadek definovana 30.38 Zdroj
maximalnich otacek jsou aktivni).

Ext1 aktivni

Nastavitelné limity otacek jsou aktivovany, pokud je aktivni
EXT1.

Ext2 aktivni

Nastavitelné limity otacek jsou aktivovany, pokud je aktivni
EXT2.

Rizeni momentu

Nastavitelné meze otacek jsou povoleny, pokud je aktivni
rezim fizeni to¢ivého momentu (vektorové Fizeni motoru).

DI

Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0).

DI2

Digitalni vstup DI2 (710.02 Stav opozdény DI, bit 1).
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozZdény DI, bit 2). 7
Dl4 Digitalni vstup DI4 (710.02 Stav opozdény DI, bit 3). 8
DI5 Digitalni vstup DI5 (710.02 Stav opozdény DI, bit 4). 9
DI6 Digitalni vstup DI6 (710.02 Stav opozdény DI, bit 5). 10
Rezervovano 1
Dalsi [bit] Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -
30.37  Zdroj minimalnich Definuje zdroj minimalni meze otacek pro meénic, kdyz je Minimalni
otacek zdroj vybran pomoci 30.36 Volba rychlostniho limitu. otacky
Poznamka: Pouze v rezimu vektorového fizeni motoru. V
rezimu skalarniho fizeni motoru pouzijte limity kmitoctu 30.73
a 30.14.
Nula Zadny. 0
Al1 Skalovano 12.12 Skélovana hodnota Al1 (viz strana 234). 1
Al2 Skalovano 12.22 Skélovana hodnota Al2 (viz strana 236). 2
Rezervovano 3...10
Minimalni otacky 30.11 Minimalni otacky. 1
Dalsi Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -
30.38  Zdroj maximalnich | Definuje zdroj maximalni meze otaéek pro ménic, kdyz je Maximalini
otacek zdroj vybran pomoci 30.36 Volba rychlostniho limitu. otacky
Poznamka: Pouze v rezimu vektorového fizeni motoru. V
rezimu skalarniho fizeni motoru pouzijte limity kmitoctu 30.13
a 30.14.
Nula Zadny. 0
Al1 skalovano 12.12 Skélované hodnota Al1 (viz strana 234). 1
Al2 Skalovano 12.22 Skélovana hodnota Al2 (viz strana 236). 2
Rezervovano 3.1
Maximalni otacky 30.12 Maximalini otacky. 12
Dalsi Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -
31 Poruchové funkce Konfigurace externich udalosti; vybér chovani ménice pfi
poruchovych situacich.
31.01  Zdroj externi Definuje zdroj externi udalosti 1. Neaktivni
udalosti 1 Viz také parametr 31.02 Typ externi udélosti 1. (Spravné)
0 = Spoustéci udalost
1 = Normalni provoz
Aktivni (Spatné) 0. 0
Neaktivni (Spravné) | 1. 1
Rezervovano 2
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 3
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opozZdény DI, bit 1). 4
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 5
Dl4 Digitalni vstup DI4 (710.02 Stav opozdény DI, bit 3). 6
DI5 Digitalni vstup DI5 (710.02 Stav opozdény DI, bit 4). 7
DI6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozZdény DI, bit 5). 8
Dalsi [bit] Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -
31.02  Typ externi udalosti | Zvoli typ externi udalosti 1. Porucha
1
Porucha Externi udalost generuje poruchu. 0
Varovani Externi udalost generuje varovani. 1
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16

31.03  Zdroj externi Definuje zdroj externi udalosti 2. Viz také parametr 31.04 Typ | Neaktivni
udalosti 2 externi udalosti 2. (Spravné)

Vybéry viz parametr 31.01 Zdroj externi udalosti 1.

31.04  Typ externi udalosti | Zvoli typ externi udalosti 2. Porucha
2
Porucha Externi udalost generuje poruchu. 0
Varovani Externi udalost generuje varovani. 1

31.05  Zdroj externi Definuje zdroj externi udalosti 3. Viz také parametr 31.06 Typ | Neaktivni
udalosti 3 externi udalosti 3. (Spravné)

Vybéry viz parametr 31.01 Zdroj externi udalosti 1.

31.06  Typ externi udalosti | Zvoli typ externi udalosti 3. Porucha
Porucha Externi udalost generuje poruchu. 0
Varovani Externi udalost generuje varovani. 1

31.07  Zdroj externi Definuje zdroj externi udalosti 4. Viz také parametr 31.08 Typ | Neaktivni
udalosti 4 externi udalosti 4. (Spravné)

Vybéry viz parametr 31.01 Zdroj externi udalosti 1.

31.08  Typ externi udalosti | Zvoli typ externi udalosti 4. Porucha
4
Porucha Externi udalost generuje poruchu. 0
Varovani Externi udalost generuje varovani. 1

31.09  Zdroj externi Definuje zdroj externi udalosti 5. Viz také parametr 31.10 Typ | Neaktivni
udalosti 5 externi udalosti 5. (Spravné)

Vybéry viz parametr 31.01 Zdroj externi udalosti 1.

31.10  Typ externi udalosti | Zvoli typ externi udalosti 5. Porucha
Porucha Externi udalost generuje poruchu. 0
Varovani Externi udalost generuje varovani. 1

31.11  Volba resetovani Zvoli zdroj signalu resetovani externi poruchy. Signal resetuje | Nepouzivany
poruchy méni¢ po poruchovém vypnuti, pokud pfic¢ina poruchy jiz nee-

xistuje.

0->1 = Reset

Poznamky:

» Kdyz je pfikaz spusténi a zastaveni pfes digitalni vstupy
(parametr 20.01 Prikazy Ext1 nebo 20.06 Prikazy Ext2)
nebo z mistniho ovladani a chcete pouZit reset poruchy ze
sbérnice, Ize pouzit vybér FBA A MCW bit 7 nebo EFB
MCW bit 7.

» Kdykoli je méni¢ v externim ovladani pfes sbérnici (pfikaz
spusténi a zastaveni a reference jsou pfijimany pres sbér-
nici), Ize poruchu resetovat ze sbérnice bez ohledu na
vybér tohoto parametru.

NepouZzivany 0. 0
Nepouzivany 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (70.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (70.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DI3 Digitalni vstup DI3 (70.02 Stav opozdény DI, bit 2). 4
DI4 Digitalni vstup DI4 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 3). 5
DI5 Digitalni vstup DI5 (70.02 Stav opoZdény DI, bit 4). 6
Dl6 Digitalni vstup DI6 (70.02 Stav opozdény DI, bit 5). 7
Rezervovano 8...17
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
Casovana funkce 1 | Bit 0 34.01 Stav asovacich funkci (viz strana 3317). 18
Casovana funkce 2 | Bit 1 34.01 Stav Sasovacich funkci (viz strana 331). 19
Casovana funkce 3 | Bit 2 34.01 Stav asovacich funkci (viz strana 331). 20
Rezervovano 21...23
Dohled 1 Bit 0 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 24
Dohled 2 Bit 1 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 25
Dohled 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly (viz strana 324). 26
Rezervovano 27...29
FBAA MCW bit 7 Bit 7 fidiciho slova pfijaty pfes rozhrani A sbérnice. 30
Rezervovano 31
EFB MCW bit 7 Bit Fidiciho slova 7 pfijaty prostfednictvim rozhrani integro- 32

vané
sbérnice.
Dalsi [bit] Volba zdroje (viz Terminy a zkratky na strané 204). -

31.12  Volba Zvoli poruchy, které se automaticky resetuji. Parametr je 0000h
automatického 16bitové slovo, pfiéemz kazdy bit odpovida typu poruchy.
resetovani Kdykoli je bit nastaven na 1, pfisluSna porucha se automa-

ticky resetuje.
VAROVANI! Pred aktivaci funkce se ujistéte, Ze
nemohou nastat zadné nebezpecné situace. Funkce
automaticky restartuje méni¢ a po poruse pokracuje v
provozu.
Bity tohoto binarniho &isla odpovidaji nasledujicim porucham:
Bit Porucha
0 Nadproud
1 Prepéti
2 Podpéti
3 Al chyba kontroly
4...9 Rezervovano
10 Volitelna porucha (viz parametr 31.13 Volitelna porucha)
" Externi porucha 1 (ze zdroje vybraného parametrem 31.01 Zdroj externi udalosti 1)
12 Externi chyba 2 (ze zdroje vybraného parametrem31.03 Zdroj externi udalosti 2')
13 Externi chyba 3 (ze zdroje vybraného parametrem31.05 Zdroj externi udalosti 3')
14 Externi chyba 4 (ze zdroje vybraného parametrem31.07 Zdroj externi udalosti 4 )
15 Externi chyba 5 (ze zdroje vybraného parametrem31.09 Zdroj externi udalosti 5)
0000h...FFFFh Slovo konfigurace automatického resetovani. 1=1
31.13  Volitelna porucha Definuje poruchu, kterou Ize automaticky resetovat pomoci 0000h
parametru 31.12 Volba automatického resetovani, bit 10.
Poruchy jsou uvedeny v kapitole Zjistovani poruch
(strana 496).
0000h...FFFFh Kaéd chyby. 10=1
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Cislo

Nazev/Hodnota

Popis

Def/FbEq16

31.14

Pocet pokust

Definuje maximalni pocet automatickych resetovani, o které
se méni¢ muze pokusit ve stanovené dobé 317.15 Celkova
doba pokusdu.

Pokud porucha pretrvava, budou provedeny nasledné pokusy
o reset v intervalech definovanych 31.16 Doba prodlevy.
Poruchy, které se maji automaticky resetovat, jsou defino-
vany pomoci 31.12 Volba automatického resetovani.

0

0...5

Pocet automatickych resetu.

10=1

31.15

Celkova doba
pokust

Definuje ¢asové okno pro automatické resetovani poruch.
Maximalni pocet pokust provedenych béhem kteréhokoli
obdobi této délky je definovan 31.14 Pocet pokusd.
Poznamka: Pokud poruchovy stav pfetrvava a nelze jej rese-
tovat, kazdy pokus o reset vygeneruje udalost a spusti nové
Casové okno. V praxi, pokud zadany pocet resetli (37.74) ve
stanovenych intervalech (31.76) trva déle nez hodnota 31.15,
ménic¢ se bude i nadale pokouset resetovat poruchu, dokud
nebude pfi¢ina nakonec odstranéna.

30,0s

1,0...600,0 s

Cas pro automatické resetovani.

10=1s

31.16

Doba prodlevy

Definuje dobu, po kterou bude ménic¢ ¢ekat po poruse, nez se
pokusi o automaticky reset. Viz parametr 31.72 Volba auto-
matického resetovani.

00s

0,0...120,0 s

Prodleva automatického resetu.

10=1s

31.19

Ztrata faze motoru

Zvoli, jak bude ménic¢ reagovat, kdyz je detekovana ztrata

faze motoru.

V rezimu skalarniho ovladani motoru:

» Dohled se aktivuje nad 10 % jmenovité frekvence motoru.
Pokud néktery z fazovych proudu zlstava po ur€itou dobu
velmi maly, je uvedena porucha ztraty vystupni faze.

* Pokud je jmenovity proud motoru niz$i nez 1/6 jmenovi-
tého proudu ménice nebo neni pfipojen Zadny motor, spo-
le€¢nost ABB doporucuje deaktivovat funkci ztraty vystupni
faze motoru.

Porucha

Z4dna &innost

Neprovedena zadna cinnost.

0

Porucha

Ménic¢ se vypne pfi poruse 3381 Ztrata vystupni faze..

1

31.21

Ztrata faze napajeni

Zvoli, jak méni¢ reaguje, kdyz je detekovana ztrata faze
napajeni.

Porucha

Z&dna &innost

Neprovedena zadna Cinnost.

Porucha

Méni¢ se vypne pfi poruse 3130 Ztrata vstupni faze.
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Cislo Nazev/Hodnota

Popis

Def/FbEq16

31.22  Identifikacni

chod/stop STO

Zvoli, které indikace se zobrazi, kdyz je jeden nebo jsou oba
signaly bezpeéného odpojeni od momentu (STO) vypnuty
nebo ztraceny. Indikace také zavisi na tom, zda je ménic
spustén nebo zastaven, kdyz k tomu dojde.

Tabulky u kazdého vybéru nize ukazuji indikace generované

danym konkrétnim nastavenim.

Pokud pouzivate varovani/udalost/zadna indikace a fizeni ze

sbérnice, zkontrolujte, zda je parametr 06.78 bit 7 STO = 0

pred vydanim pfikazu spusténi.

Poznamky:

« Tento parametr nema vliv na fungovani samotné funkce
STO. Funkce STO bude provadéna bez ohledu na nasta-
veni tohoto parametru: ménic v chodu se zastavi po
odstranéni jednoho nebo obou signalll STO a nespusti se,
dokud nebudou obnoveny oba signaly STO a resetovany
vSechny poruchy.

« Ztrata pouze jednoho signalu STO vzdy generuje poruchu,
protoZe je interpretovana jako selhani. U ochranného
modulu termistoru s certifikaci CPTC-02 ATEX postupujte
podle pokynt uvedenych v CPTC-02 ATEX-certified
thermistor protection module, Ex Il (2) GD (+L537+Q971)
user's manual (3AXD50000030058 [anglicky]).

Vice informaci o STO vizv kapitola Funkce bezpeéného

odpojeni od momentu v Technické priru¢ce ménice.

Chyba/chyba

Chybal/chyba

Vst
upy Indikace (v chodu nebo zastavena)

IN1 | IN2

0 0 |Porucha 5091 Bezpecné odpojeni od momentu

Poruchy 5091 Bezpecné odpojeni od momentu
0 1 a
FA81 Bezpecné odpojeni od momentu 1

Poruchy 5091 Bezpecné odpojeni od momentu
1 0 a
FA82 Bezpecné odpojeni od momentu 2

(Normalni provoz)

Chybal/varovani

Vstupy Indikace
IN1 | IN2 V chodu Zastaveno
Porucha 5091 Varovani A5A0
0 0 | Bezpecné odpojeni od | Bezpecné odpojeni od
momentu momentu
Poruchy 5097 Varovani ASA0
ruchy 0057 Bezpecné odpojeni od
Bezpecné odpojeni od h
0 1 momentu a FA81 msqn;jnéu porucha
Bezpecné odpojeni od doojeni Zzpecne
momentu 1 odpojeni od momentu
1
Varovani ASA0
Pol'uc:‘hy 50.91 . Bezpecné odpojeni od
Bezpecné odpojeni od h
1 0 momentu a FA82 momentu porucha
Bezpecné odpojeni od d FA.BZ,BZZP ecne
momentu 2 odpojeni od momentu

(Normalni provoz)
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Chyba/udalost 2
Vstupy Indikace
IN1 | IN2 V chodu Zastaveno
Porucha 5097 | j4410st B5AO Udalost
0 0 | Bezpecné odpojeni od
STO
momentu
Bez;:gf‘:g%gg%’m o | Udélost B5AO Udalost
0 1 momentu a FA81 STO a pc’)rucha' FA,81
Bezpecné odpojeni od Bezpecné odpojeni od
momentu 1
momentu 1
Bez;e"ér,‘:g%gg%’m o | Udélost BSAO Udalost
1 0 momentu a FA82 STO a pc’)rucha' FA,82
Bezpecné odpojeni od Bezpecné odpojeni od
momentu 2
momentu 2
1 1 (Normalni provoz)
Varovani/Varovani 3
Vv
IN1sturm2 Indikace (v chodu nebo zastavena)
0 0 Varovani A5A0 Bezpecné odpojeni od
momentu
Varovani A5A0 Bezpecné odpojeni od
0 1 |momentu porucha FA81 Bezpecné odpojeni od
momentu 1
Varovani A5A0 Bezpecné odpojeni od
1 0 |momentu porucha FA82 Bezpecné odpojeni od
momentu 2
1 1 (Normalni provoz)
Udalost/Udalost 4
"‘Y:tu‘mz Indikace (v chodu nebo zastavena)
0 0 Udalost B5A0 Udalost STO
0 1 Udalost B5A0 Udalost STO a porucha FA81
Bezpecné odpojeni od momentu 1
Event B5A0 Udalost STO a porucha FA82
1 0 . c o
Bezpecné odpojeni od momentu 2
1 1 (Normalni provoz)
Zadna 5
indikace/Zadna
i Vstupy )
indikace INT T IN2 Indikace (v chodu nebo zastavena)
0 0 Zadny
0 1 Porucha FA81 Bezpecéné odpojeni od
momentu 1
1 0 Porucha FA82 Bezpecné odpojeni od
momentu 2
1 1 (Normalni provoz)
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
31.23  Porucha kabelaze | Zvoli, jak bude méni¢ reagovat na nespravné pfipojeni vstup- | Porucha
nebo uzemnéni niho napajeni a kabelu motoru (tj. napajeci kabel je pfipojen k
pfipojeni hnaciho motoru).
Z4dna &innost Neprovedena zadna ¢innost. 0
Porucha Ménic¢ se vypne pfi poruSe 3181 Porucha kabelaze nebo 1
uzemnéni.
31.24  Funkce blokovani | Zvoli, jak méni¢ reaguje na stav zablokovani motoru. Zadna
Podminka blokovani je definovana takto: Cinnost
* Méni¢ prekracuje limitni proud blokovani (31.25 Limitni
proud blokovani) a
« vystupni frekvence je pod urovni nastavenou parametrem
31.27 Limitni frekvence blokovani nebo jsou otacky motoru
pod urovni nastavenou parametrem 31.26 Limitni otacky
blokovani, a
* vySe uvedené podminky plati déle nez ¢as nastaveny
parametrem 31.28 Doba blokovani.
Z&dna &innost Zadny (dohled blokovani deaktivovan). 0
Varovani Ménic vygeneruje A780 Zablokovani motoru varovani. 1
Porucha Ménic se vypne pfi poruSe 7121 Zablokovani motoru. 2
31.25  Limitni proud Limitni proud blokovani v procentech jmenovitého proudu 200,0 %
blokovani motoru. Viz parametr 31.24 Funkce blokovani.
0,0...1600,0 % Limitni proud blokovani. -
31.26  Limitni otacky Limitni otacky blokovani v ot/min. Viz parametr 31.24 Funkce | 150,00 ot/min;
blokovani blokovani. 180,00 0t/min
(95.20 b0)
0,00... Limitni ota€ky blokovani. Viz par. 46.01
10000,00 ot/min
31.27  Limitni frekvence Limitni frekvence blokovani. Viz parametr 31.24 Funkce blo- | 15,00 Hz;
blokovani kovani. 18,00 Hz
Poznamka: Nastaveni limitu pod 10 Hz se nedoporuduje. (95.20 b0)
0,00...1000,00 Hz | Limitni frekvence blokovani. Viz par. 46.02
31.28  Doba blokovani Doba blokovani. Viz parametr 31.24 Funkce blokovani. 20s

0...3600 s

Doba blokovani.
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16

31.30  Hranice vypnuti z Definuje spoleéné s 30.17 Minimalini ota¢ky a 30.12 500,00 ot/min;
duvodu prekroeni | Maximalni otacky, maximalni povolené ota¢ky motoru 500,00 ot/min
otacek (ochrana prekroceni otacek). Pokud otacky (24.02 Pouzita (95.20 b0)

zpétna vazba otacek) prekrodi mez otacek definovanou para-
metrem 30.77 nebo 30.72 o vice nez hodnotu tohoto parame-
tru, ménic se vypne pfi poruse 7310 PrekroCeni otacek .
VAROVANI! Tato funkce kontroluje pouze otagky v
A rezimu vektorového Fizeni motoru. Tato funkce neni
ucinna v rezimu skalarniho Fizeni motoru.
Priklad: Pokud jsou maximalni ota¢ky 1420 ot/min a hranice
prekroceni otacek je 300 ot/min, méni¢ se vypne pfi 1720
ot/min.

Otécky (24.02)

A Urovefi vypnuti z divodu prekro€eni otacek
31.30
30.12
0 >
Cas
30.11
31.30
V_ " Uroved vypnuti z divodu prekrogeni otadek
0,00... Hranice vypnuti z diivodu prekroceni otacek. Viz par. 46.01

10000,00 ot/min
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Cislo

Nazev/Hodnota

Popis

Def/FbEq16

31.31

Nastaveni limity pro
vypadek frekvence
mimo rozsah

Definuje spole¢né s 30.13 Minimalni frekvence a 30.14
Maximalini frekvence, maximalni povolenou frekvenci motoru
(ochrana pfili§ vysoka frekvence). Absolutni hodnota této
urovné vypnuti pfi prili§ vysoké frekvenci se vypocita pfida-
nim hodnoty tohoto parametru k vy$si z absolutnich hodnot
30.13 Minimélni frekvence a 30.14 Maximalni frekvence.
Pokud vystupni frekvence (01.06 Vystupni frekvence) pre-
kro€i Uroveri vypnuti pfi pfili§ vysoké frekvence (tj. absolutni
hodnota vystupni frekvence prekro¢i absolutni hodnotu
urovné vypnuti pfi pfili§ vysoké frekvenci), ménic se vypne pfi
poruse 73F0 P¥ili§ vysoka frekvence.

Frekvence

A Uroveri vypnuti z dtivodu pFili§ vysoké frekvence

30.14

t ABS(30.14)

ABS(30.14) Cas

Uroveri vypnuti z divodu pfili§ vysoké frekvence

15,00 Hz

0,00...10000,00 Hz

Hranice vypnuti z dtvodu pfili§ vysoké frekvence.

1=1Hz

31.32

Dohled nad
nouzovou rampou

Parametry 31.32 Dohled nad nouzovou rampou a 31.33
Zpozdéni sledovani nouzové rampy, spolu s derivaci 24.02
PouZita zpétna vazba otacek, poskytuji funkci dohledu pro
rezimy nouzového zastaveni Vypnuto1 a Vypnuto3.
Kontrola je zaloZzena bud na sledovani ¢asu,

* béhem kterého se motor zastavi, nebo

» porovnani skuteénych a oekavanych mér zpomaleni.
Pokud je tento parametr nastaven na 0 %, je maximalni ¢as
zastaveni pfimo nastavena v parametru 371.33. V opac¢ném
pripadé, 31.32 definuje maximalni povolenou odchylku od
ocekavané miry zpomaleni, ktera se pocita z parametrd
23.11...23.15 (Vypnuto1) nebo 23.23 Doba nouzového
zastaveni (Vypnuto3). Pokud se skute€na mira zpomaleni
(24.02) prilis odchyluje od ocekavané miry, méni¢ se vypne
pfi poruse 73B0 Nouzovéa rampa se nezdafila, nastavi bit 8
06.17 Stavové slovo 2 ménice, a motor se volné dotodi.
Je-li 31.32 nastavena na 0 % a 37.33 je nastavena na 0 s,
dohled nad rampou nouzového zastaveni je deaktivovan.
Viz také parametr 271.04 ReZim nouzového zastaveni.

0%

0...300 %

Maximalni odchylka od oekavané miry zpomaleni.

1=1%
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Cislo Nazev/Hodnota

Popis

Def/FbEq16

31.33  Zpozdéni sledovani

nouzové rampy

Pokud parametr 37.32 Dohled nad nouzovou rampou je
nastaven na 0 %, tento parametr definuje maximalni dobu, po
kterou je povoleno nouzové zastaveni (rezim Vypnuto1 nebo
Vypnuto3). Pokud se motor po uplynuti ¢asu nezastavil,
ménic¢ se vypne pfi 73B0 Nouzovéa rampa se nezdafrila,
nastavi bit 8 06.17 Stavové slovo 2 ménice, a motor se volné
dotodi.

Je-li 31.32 nastaven na hodnotu jinou nez 0 %, tento para-
metr definuje prodlevu mezi pfijetim pfikazu nouzového
zastaveni a aktivaci dohledu. ABB doporucuje se zadat krat-
kou prodlevu, aby se rychlost zmény otacek stabilizovala.

Os

0...100 s

Maximalni délka dobéhu rampy nebo prodlevy aktivace
dohledu.

1=1s

31.35  Funkce poruchy

hlavniho ventilatoru

Zvoli, jak ménic¢ reaguje, kdyz je zjistén problém s otackami
hlavniho ventilatoru chlazeni. Pouze pro velikosti ramu R6
nebo vétsi.

Udalost je spusténa podle hodnoty tohoto parametru (poru-

cha, varovani nebo zadna ¢innost)

» pokud je signal otacek otaceni ventilatoru nizsi nez namé-
fené maximalni otacky ventilatoru (uréené béhem ID
chodu ventilatoru)

* pokud jsou naméfené maximalni otacky ventilatoru nizsi
nez preddefinovana minimalni hodnota.

Varovani

Porucha

Ménic¢ se vypne pfi poruse 5080 Ventilator.

0

Varovani

Méni¢ generuje varovani A581 Ventilator.

1

Zadna &innost

Neprovedena zadna ¢innost.

2

31.36  Ignorovani hlasené
poruchy
pomocného

ventilatoru

Zvoli, jak bude ménic¢ reagovat, kdyz je zjistén problém s
pomocnym ventilatorem.

Nékteré typy ménicl (zejména ty, s stupném ochrany krytem
IP55) maji standardné zabudovany pomocny ventilator do
predniho krytu.

Pokud je nutné provozovat méni¢ bez ¢elniho krytu (napfiklad
pfi uvadéni do provozu), muzete nastavit parametr na hod-
notu Z&dna &innost do dvou minut od zapnuti pro to do¢asné
potlacit poruchu nebo varovani. Vratte hodnotu na Porucha
nebo pozdéji Varovani .

U velikosti ram( R1...R5 je pomocny ventilator pfipevnén ke
konektoru X10 a u velikosti ram0 R6 a vétSich ke konektoru
X16.

Varovani

Porucha

Ménic¢ se vypne pfi poruse 5081 Pomocny ventilator je roz-
bity. Porucha je potlacena na dvé minuty po zapnuti.

Varovani

Méni¢ generuje varovani A582 Chybi pomocny ventilator.
Varovani je potlaceno na dvé minuty po zapnuti.

Z&dna &innost

Neprovedena zadna cinnost.
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Cislo Nazev/Hodnota Popis Def/FbEq16
31.40 Deaktivovat Zvoli varovani, ktera maji byt potlacena. Tento parametr je 0000h
varovna hlaseni 16bitové slovo, pfi¢emz kazdy bit odpovida varovani. Kdykoli
je bit nastaven na 1, je odpovidajici varovani potlaceno.
Bit Nazev Popis
0 Rezervovano
1 Podpéti DC 1 = Varovani A3A2 Podpéti stejnosmérného meziobvodu je
(stejnosmérného) potlaceno.
meziobvodu
2.4 Rezervovano
5 Nouzové vypnuti (vyp2) |1 = Varovani AFE1 Nouzové vypnuti (vyp2) je potlaceno.
6 Nouzové vypnuti (vyp1 1 = Varovani AFE2 Nouzové zastaveni (vyp1 nebo vyp 3) je
nebo vyp3) potlaéeno.
7...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Slovo pro deaktivaci varovani. 1=1
31.54  Cinnost pfi poruse | Vybere rezim zastaveni, kdyz dojde k nekritické poruse. Volny dobéh
Volny dobéh Motor volné dobéhne 0
Nouzova rampa Méni¢ nasleduje rampu uréenou pro nouzové zastaveni v 1
parametru 23.23 Doba nouzového zastaveni.
32 Kontrola Konfigurace funkci kontroly signalu 1...6.
K monitorovani Ize zvolit Sest hodnot; pfi pfekroceni pfedem
definovanych mezi se generuje varovani nebo porucha.
Viz také ¢ast Kontrola signalu (strana 194).
32.01  Stav kontroly Stavové slovo kontroly signalu. 0000h
Ukazuje, zda jsou hodnoty monitorované funkcemi kontroly
signalu v ramci pfislusnych mezi nebo mimo né.
Poznamka: Toto slovo je nezavislé na ¢innostech ménice
definovanych parametry 32.06, 32.16, 32.26, 32.36, 32.46 a
32.56.
Bit Nazev Popis
0 Kontrola 1 aktivni 1 = Signal zvoleny 32.07 je mimo své limity.
1 Kontrola 2 aktivni 1 = Signal zvoleny 32.77 je mimo své limity.
2 Kontrola 3 aktivni 1 = Signal zvoleny 32.27 je mimo své limity.
3 Kontrola 4 aktivni 1 = Signal zvoleny 32.37 je mimo své limity.
4 Kontrola 5 aktivni 1 = Signal zvoleny 32.47 je mimo své limity.
5 Kontrola 6 aktivni 1 = Signal zvoleny 32.27 je mimo své limity.
6...15 |Rezervovano
0000h...FFFFh Stavové slovo kontroly signalu. 1=1
32.05  Funkce kontroly 1 Zvoli rezim funkce kontroly signalu 1. Ur€uje, jak se monitoro- | Deaktivovan
vany signal (viz parametr 32.07) porovnava se svymi dolnim | o
a hornimi limity (jednotlivé 32.09 a 32.10). Cinnost, ktera se
ma spustit, kdyZ je podminka spinéna, je vybrana pomoci
32.06.
Deaktivovano Kontrola signalu 1 se nepouziva. 0
Nizky Cinnost se spusti vzdy, kdyz signal klesne pod svaij dolni limit. | 1
Vysoky Cinnost se spusti vzdy, kdyZ signal vystoupi nad svaj horni 2
limit.
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Abs nizké Cinnost se spusti vzdy, kdyZ absolutni hodnota signalu 3
klesne pod svuj (absolutni) doIni limit.
Abs vysoké Cinnost se spusti vzdy, kdyZ absolutni hodnota signalu 4
vystoupi nad svUj (absolutni) horni limit.
Oboji Cinnost se spusti vzdy, kdyZ signal klesne