ABB GEPHAJTASOK

ACS355 hajtasok

Rovid telepitési és inditasi utmutatd

Biztonsagi elGirasok

/N

FIGYELEM! Tartsa be a jelen utasitasokat. A figyelmen kivil hagyasuk

sériilést vagy haldlt, illetve a berendezés kdrosodasat okozhatja. Ha &n
nem képzett villanyszerel szakember, akkor ne végezzen elektromos

telepitési és karbantartasi munkat.

Ne végezzen munkat a hajtason, a motorkabelen, a motoron vagy a vezérléka-
beleken, ha a hajtas bemeneti tapcsatlakozdja csatlakoztatva van. A munka
megkezdése elStt valassza le a hajtdst minden veszélyes fesziltségforrasrol,
és gy6z6djon meg arrdl, hogy biztonsagosan tudja elkezdeni a munkat. Min-
dig varjon 5 percet a tapellatas levalasztasa utan, hogy a kdzbensé aramkér
kondenzatorai kistljenek.

Ne végezzen munkat a hajtason, ha forgé allandé magneses motor csatlakozik
hozza. A forgé allandé magneses motorrdl fesziltség juthat a hajtds bemeneti
és kimeneti oldalara is.

1. A csomag kicsomagolasa

A telepitésig tartsa becsomagolva a hajtast. A kicsomagoldst kévetéen védje
a hajtast a portdl, a szennyezdédésektdl és a nedvességtél. Gy6zSdjon meg arrdl,
hogy az 6sszes aldbbi tétel benne van a csomagban:

.

.

szoritélemezek, bilincsek és csavarok,

terepi busz opcid foldelSlemeze,

panelburkolat,

szerel6sablon, a csomagba integralva,

révid telepitési és inditasi Utmutatd,

lehetséges opcidk (bévitdmodulok, vezéripanelek).

Ellendrizze, hogy nincsenek-e sérlilésre utald jelek az egyes tételeken.

2. A kondenzatorok reformalasa

Ha a hajtast nem helyezték aram ala legaldbb egy éve, akkor a DC aramkér
kondenzatorait reformalni kell. A gyartasi datum a tipustablan lathaté.
Tekintse at a Guide for capacitor reforming (3AFE68735190 [angol nyelvi])
dokumentumot.

3. A kabelek és biztositékok kivalasztasa

Vélassza ki a tapkabeleket. Tartsa be a helyi el6irdsokat.

* Bemeneti tapkabel: Az ABB szimmetrikus arnyékolt kabel (VFD kabel)
haszndlatat javasolja a legjobb EMC-teljesitmény érdekében.

* Motorkabel: Hasznaljon szimmetrikus arnyékolt kabelt (VFD kabelt)

a legjobb EMC-teljesitmény érdekében. A szimmetrikus arnyékolt kabel
a csapagyat éré aramot, a kopast, valamint a motorszigetelés
igénybevételét is csokkenti.

* Tapkabeltipusok: IEC berendezéseknél réz- vagy aluminiumkabeleket
haszndljon (ha megengedett). UL berendezéseknél csak rézkabelt
hasznaljon.

* Névleges aramerdsség: max. terhelési aram.

* Névleges fesziiltség: min. 600 V AC.

* Hoémérsékleti besorolas: IEC berendezéseknél olyan kabelt valasszon,
amelynek maximalisan megengedett vezeték-hémérsékleti besorolasa
legaldbb 70 °C (158 °F) folyamatos hasznalat mellett. UL berendezéseknél
legaldbb 75 °C-os (167 °F) besorolasu kadbelt hasznaljon.

* Méret: A jellemz6 kdbelméretekért olvassa el a Biztositékok és jellemzd
tapkdbelméretek cim( részt, a maximalis kdbelméretekért pedig tekintse
at A tdpkabelek érintkezdire vonatkozo adatok cim( fejezetet.

Vélassza ki a vezérl6kabeleket. Analdg jelek esetén hasznaljon duplan
arnyékolt, sodrott érparu kdbelt. Digitdlis, relé- és I/O-jelekhez hasznéljon
kétszeres vagy egyszeres arnyékolasu kabelt. Ne vezessen 24 V és 115/230 V
fesziiltségl jeleket ugyanabban a kabelben.

Védje megfeleld biztositékokkal a hajtast és a bemeneti tdpkabelt. Lasd:
Biztositékok és jellemzd tapkdbelméretek.

4. A telepités helyének vizsgalata

A hajtas szekrényben térténd Gzemre készilt, és alapértelmezés szerint IP20-as
védettséggel rendelkezik /UL nyitott tipusu.

Vizsgdlja at a helyszint, ahova a hajtast telepiteni fogja. Gy6z&djon meg

a kovetkezdSkrdl:

.

A telepités helyén megfelel$ a szell6zés, a forrd levegé nem kering vissza.
Elegendd szabad hely all rendelkezésre a hajtas koril annak hiitéséhez,
karbantartdsahoz és miikodtetéséhez. A minimdlis helyigénnyel kapcsolatos
tudnivalokért tekintse at a kovetkezd részt: Helyigény.

A kornyezeti feltételek megfelelnek a kdvetelményeknek. Lasd: Kérnyezeti
feltételek.

A telepitési felllet a lehetd legk&zelebb all a fliggdlegeshez, illetve elég erés
ahhoz, hogy elbirja a hajtas sulyat. Lasd: Méret- €s témegadatok.

A telepitési felllet, a padld és a hajtas kdzelében [évé anyagok nem gyulékonyak.
Nincs er6s magneses mezét keltd elem, példaul nagy aramerdsségli egyeres
vezeték vagy véddtekercs a hajtas kézelében. Az erés magneses mez6 zavart
okozhat, vagy a hajtas pontatlan miikodését idézheti eld.

5. A hajtas telepitése

A hajtas csavarokkal régzithetd vagy DIN-sinre szerelhetd (kalap profild,
szélesség x magassag =35 x 7,5 mm [1,4 x 0,3 hiivelyk]).

Ne telepitse a hajtast fejjel lefelé. Ugyeljen arra, hogy a h(itSlevegé-kimenet
a hitSlevegé-bemenet folott legyen.

A hajtas felszerelése csavarokkal

1. Valassza le a szerel6-
sablont a csomagrodl és
hasznalja a régzitéfura-
tok helyének jelolésére.

2. Készitse el a régzitécsa-
varok furatait, majd
helyezze el benniik
a megfelelé dugodkat
vagy tipliket.

3. Szerelje be a régzité-
csavarokat. Hagyjon
helyet a csavarfej és
a rogzitési felllet
kozott.

4. Helyezze a hajtast
a régzitécsavarokra.

5. Huzza meg a régzité-
csavarokat.

A hajtas felszerelése DIN-sinre

1. Helyezze a hajtas tetejét
a DIN-szerel8sinre az
4bran lathato szogben.

2. Helyezze a hajtast
a falhoz.

3. Gy6z8djon meg a hajtas
megfelel§ rogzitettsé-
gérél.

4. A hajtas eltavolitasahoz

nyomja meg a hajtas
tetején talalhatd kiolddkart.

6. A szoritélemezek régzitése

L

A mellékelt csavarokkal
régzitse a szoritdlemezt
a hajtas aljan taldlhaté
lemezhez.

2. RO-R2 hazméreteknél:
A mellékelt csavarokkal
régzitse az 1/0 szoritd-
lemezt a szoritélemezhez.

7. A szigetelési ellendllas mérése

A szigetelés mérése Eszak-Amerikaban jellemz3en nem sziikséges.

Hajtas: Ne végezzen feszlltségtlirési vagy szigetelésiellenallas-vizsgalatot

a hajtason, mert ez karosithatja a hajtast.

Bemeneti tapkabel: Mérje meg a bemeneti tdpkabel szigetelését, mielStt

a hajtashoz csatlakoztatna. Tartsa be a helyi el6irdsokat.

Motor és motorkabel:

1. Gyd6z6djon meg arrél, hogy a motorkdbel csatlakozik a motorhoz, de le
van vélasztva a hajtas U2, V2 és W2 kimeneti csatlakozéjardl.

2. Mérje meg 1000 V egyenfesziiltséggel

a szigetelési ellendllast minden fazisvezeték és

a védéfoldelés vezetéke kdzott. A szigetelési
ellendllas ABB-motor esetén kdtelezéen tébb
mint 100 Mohm (25 °C/77 °F hémérsékleten).
Egyéb motorok esetén a szigetelési ellendllast
lasd a gyarté dokumentacidjaban. A nedvesség
a motorban csékkenti a szigetelési ellendllast.
Ha ugy Véli, hogy nedvesség lehet a motorban,

U1-PE, V1-PE, W1-PE

szaritsa ki a motort, és végezze el Gjra a mérést.

8. A hajtas és a foldel6érendszer kompatibilitasanak
biztositasa

Minden hajtastipus csatlakoztathaté a szimmetrikusan foldelt TN-S rendszerhez

(kozépen foldelt, Y-alaku).

Miel6tt egy sarkan foldelt delta rendszerhez vagy IT-rendszerhez (féldeletlen
vagy nagy ellenallassal foldelt rendszerhez) csatlakoztatna a hajtdst, tavolitsa
el az EMC-szird fém foldelécsavarjat. Amennyiben a hajtdshoz miianyag EMC-
csavar tartozik (ACS355-03U-... tipuskddu hajtasok), nem sziikséges eltavolitani
acsavart.

9. A tapkabelek bekotése
Bekotési rajz (arnyékolt kabelek)

Ut vt wi BRK+| BRK: U2 | v2 | w2
PE LN D D

rfo‘ @L> @® D=

@ \J)
® N ®

Opciondlis
il fékellenallds vagy
koz6s DC

L (N

1. Kétvédéfoldvezeték. Az IEC/EN/UL 61800-5-1 hajtasbiztonsagi szabvany két

védofoldvezeték haszndlatat irja eld, ha a védéfoldvezeték keresztmetszete
kisebb, mint 10 mm? (Cu) vagy 16 mm? (Al). Hasznalhatja példaul
a kabelarnyékolast a negyedik vezeték kiegészit&jeként.

2. Haszndljon kllénallé foldelSkabelt vagy kiilon védéfoldvezetékkel rendelkezd

kabelt a vezeték feldli oldalon, ha a negyedik vezeték vagy az arnyékolas
vezetSképessége nem felel meg a védo6fdldvezetékre vonatkozd
kovetelményeknek.

3. Hasznaljon kiilonallé foldelékabelt a motor feldli oldalon, ha az arnyékolas
vezetSképessége nem elegendd, vagy ha nincs szimmetrikusan kialakitott
védofoldvezeték a kabelben.

4. 360°-os foldelést kabelarnyékolds sziikséges a motorkabelen és a fékellenallas

kdbelén (ha van). A bemeneti tapkdbelhez is javasolt ilyet hasznalni.
5. Egyfdzisu hajtdsok: A fazist az Ul-hez, a nullat a V1-hez kosse be. A Wil-et
ne kdsse be.
Bekotési eljaras (arnyékolt kabelek)

A meghuzasi nyomatékokkal kapcsolatban tekintse at a kovetkezd részt:
A tdpkdbelek érintkezdire vonatkozd adatok.

1. Csupaszitsale [
a bemenetitapkabelt.
Kbsse a kdbel F—————
arnyékolasat (ha van)
O A | SR 5 )
a foldelékapocs ald. © 0600606000
s Niiiom Vama
Sodorja dssze s wite
p L e = =l
a kdbel arnyékoldsat F—a ® ®
egy kotegbe, jeldlje oA\ I ®

meg megfeleléen,
majd kdsse a
foldeléscsatlakozéh

oz. Csatlakoztasson
mas foldelévezetéket (PE) a foldeléscsatlakozéhoz. Csatlakoztassa
a fazisvezetékeket az U1, V1 és W1 csatlakozdkhoz.

2. Csupaszitsa le a motorkabelt. K&sse a kabel
arnyékolasat a foldelSkapocs ald. Sodorja 6ssze
amotorkabel arnyékolasategy kotegbe, jeldlje
meg megfeleléen, majd kdsse a foldeléscsatla-
kozéhoz. Csatlakoztassa a fazisvezetékeket az
U2, V2 és W2 csatlakozdkhoz.

3. Ha fékellenallast hasznal, kdsse a fékellenallas
kdbelét a BRK+ és BRK- csatlakozdkra. Hasznal-
jon arnyékolt kabelt, az arnyékolast pedig kdsse
a foldel6kapocs ala.

4. Gy6z6djon meg arrdl, hogy a BRK+ és BRK-
csatlakozé csavarjai meg vannak hdzva. Akkor is
végezze el ezt a lépést, ha nem kot be kabeleket a csatlakozdkhoz.

5. Rogzitse mechanikusan a kabeleket a hajtas kilsé oldalan.

10. A vezérlokabelek bekotése

Végezze el a bekotéseket a valasztott alkalmazasmakré szerinti alapértelmezett
vezérl6csatlakozasoknak megfelelen.

Alapértelmezett 1/0 csatlakozasok (ABB szabvanyos makrd)

A rajz azokat az I/0 csatlakozasokat mutatja, amelyek a 9902-es paraméter 1
értéke esetén érvényesek (ABB SZABVANY).

X1A
1 SCR |Jelkabel-arnyékolas (hald)
< '/"__Pi’ 2 All  |Kimend frekvenciareferencia: 0-10 V1
l ,”_ | | 3 GND [Analég bemeneti aramkor, kdzos
[: Ll i 4 +10V |Referencia feszliltség: +10 V DC, max. 10 mA
1-10 kohm | | 5 A2 |Alapértelmezés szerint nem haszndlt. 0-10 V
| | 6 GND [Analég bemeneti dramkor, k6zos
7 AO  |Kimend frekvencia értéke: 0-20 mA
% 8 GND [Analég kimeneti aramkér, k6zés
max. 500 ohm = 4)
9 +24V  |Kiegészité fesziiltségkimenet: +24 V DC, max. 200 mA|
10 | GND [Kiegészitd kimenetjel, k6zos
[ 11 | DCOM |Digitélis bemenet, k6z6s
g 12 DI1 |Ledllitas (0)/Inditas (1)
/— 13 DI2 |Eléremenet (0)/Forditott forgasirany (1)
g 14 | DI3  |Allandd fordulatszam kivalasztésa 2
g 15 DI4  |Allandé fordulatszam kivélasztasa 2
L 16 DI5 |Gyorsulas és lassulas kivalasztasa
X1B
17 |ROCOM 1. relékimenet

Nincs hiba [Hiba (-1)]
18 | RONC

RONO

20 | DOSRC Digitalis kimenet, max. 100 mA

1 ]
® 1 | DoouUT jj <§Z Nincs hiba [Hiba (-1)]

22 [DOGND
X1C:STO
Qr - _'Q 1 | ouT:1 |Biztonsagi nyomatékkikapcsolas (STO). Mindkét
! aramkornek zartnak kell lennie a hajtas inditasahoz.
b4 12| outz |a rajzon a biztonsagi aramkor biztonsagi érintkezékon
L — 4 P s ey sz . .
keresztiili egyszer(sitett bekotése lathatd. Ha nem
3 IN1  [hasznal biztonsagi nyomatékkikapcsolast (STO), hagyja
2 N2 I gyarilag beszerelt athidaldkat a helyiikon. Lasd a

kovetkezd részt: Biztonsdgi nyomatéekkikapcsolds (STO).

1) Az All fordulatszam-referenciaként szolgal,
ha a vektor lizemmadd van kivalasztva.
2) Lasd a 12 ALLANDO FORDULATSZAMOK
paramétercsoportot:

DI3 | DI4 |Miikédés (par.)

(o] 0 |Fordulatszam bedllitasa az

All segitségével
1 0 |1.fordulatszam (1202)
0 1 |2. fordulatszam (1203)
1 1 |3.fordulatszam (1204)

3) 0 = felfutdsi id6k a 2202-es és a 2203-as
paraméter szerint. 1 = felfutdsi idék a 2205-6s
és a 2206-os paraméter szerint.

4) 360°-0s foldelés a kapocs alatt.

Bekotési eljaras
Az induktiv csatolds megakadalyozédsa
érdekében a jelvezetékek sodrasa vég-
z6djon teljesen fent a csatlakozéknal.
Az érintkez&csatlakozok meghuzasi
nyomatéka 0,4 Nm (3,5 Ibf-in).

1. Tavolitsa el az érintkez6burkolatot.

2. Csupaszitsa le a kdbel kiilsé szige-
telését, és foldelje a csupasz arnyé-

kolast 360°-ban a kapocs alatt.

3. Csatlakoztassa a vezetékeket
a vezérlés megfeleld csatlakozdihoz.

4. Duplan arnyékolt kdbelek esetén
sodorja 6ssze a kabelben minden
érpar foldelévezetékeit is, és kdsse
be a kdteget az SCR csatlakozéhoz (1).

5. Rogzitse mechanikusan a vezérléka-
beleket a hajtas kilsé oldalan.

6. Ha hasznalni fogja az opciondlis

biztonsagi nyomatékkikapcsolas
(STO) funkcidt, csatlakoztassa az
STO vezetékeket a megfelelé
csatlakozékhoz.

7. Szikség esetén szerelje fel az
opcionalis terepibusz-modult.

8. Csusztassa vissza az
érintkez8burkolatot a helyére.

11. A vezérl6panel
felszerelése (ha mellékelve van a csomagban)

12. A hajtas elinditasa

a motor. Valassza le a motort a tobbi géprél, ha kdrosodas vagy

2 FIGYELEM! Gy4z8djon meg arrdl, hogy biztonsagosan elindithaté
sériilés veszélye all fenn.

A hajtas elinditasa el6tt gyéz6djon meg arrdl, hogy a telepitéshez kapcsolédd min-
den munkat elvégeztek, és hogy a motor tipustablajanak adatai rendelkezésre allnak.
Inditas vezérlopanel nélkiil
1. Kapcsolja be a tapellatast, és varjon egy pillanatot.
2. Gy6z6djon meg a kdvetkezSkrél:
* apiros LED ki van kapcsolva,
* azold LED be van kapcsolva, de nem villog.
A hajtas készen dll a haszndlatra.

Inditas vezérlGpanellel (kézi inditas)

Haszndlhatja az alap-vezérlépanelt vagy a segéd-vezérl§panelt. Az aldbb lathatd
kijelz6k az alap-vezérlépanel kijelzéi, hacsak az Utmutatd nem a segéd-
vezérl6panelre vonatkozik.

Bekapcsolds
[ | Kapcsolja be a tépellatast.
Az alap-vezérl6panel a Kimeneti izemmddban REM O O Hz
kapcsol be. -
OUTPUT FwD

A segéd-vezérlépanel megkérdezi, hogy
szeretné-e elinditani az Inditdssegédet. Ha
megnyomja az ggmpgt, az Inditassegéd use’ the start-up
nem indul el. Ha nem inditja el az . 2

P . P . assistant?
Inditdssegédet, akkor inditsa el a berendezést Yes
manudlisan; ennek menetét az aldbbiakban az
alap-vezérlépanelre vonatkozéan mutatjuk be.

REM U CHOICE
Do you want to

No
EXIT | 00:00 OK_ |



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AFE68735190&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect

Az inditasi adatok beirdsa (99-es paramétercsoport) Hiba Leiras
[ | Ha segéd-vezériépanellel rendelkezik, valassza REM & PAR EDIT 0006 DC FESZULTSEGHIANY - A kézbensé dramkér DC fesziiltsége tdl alacsony.
ki Ivet. Az elérhetd Ivekh ki 7 T
N ;;B’le';'::amzéi:r; eté nyelvekhez tekintse meg 0009 | TUL MAGAS MOTORHOMERSEKLET — A motor hdmérséklete tdl magas vagy az
: 9901 LANGUAGE inditasi adatok helytelenek.
E N G L I SH 0016 FOLDELESI HIBA - Foldelési hiba all fenn a motorban vagy a motorkabelben.
(o] . 0022 BETAPLALASI FAZIS - A kézbensd dramkor DC fesziiltsége oszcilldl a bemeneti
CANCEL | 00:00 [ SAVE tapvezeték hianyzé fazisa vagy egy kiégett biztositék miatt.
O Valassza ki a motor tipusat (9903). 0044 BIZTONSAGI NYOMATEKKIKAPCSOLAS - Az STO fun,kcic') aktiv. Ez a hiba csak
1 (AM): Aszinkronmotor REM 9 9 O 3 akkor jelenik meg, ha a hajtast a 3025 STO MUKODES paraméterrel
2 (PMSM): Allandé mégneses szinkronmotor. konfiguraltak, hogy hiba esetén aktivalédjon.
PAR FWD 0045 STO1 ELVESZETT (FFAL) — Az STO 1. bemeneti csatornaja aram alatt van, de a 2.
Az alap-vezérlépanelen az aldbbiak szerint llitsa be a paramétereket: csatorndja nincs dram alatt. Ez akkor fordulhat elé, ha az 1. csatorna nyité
-~ " . . érintkezdje sériilt, vagy rovidzarlat all fenn.
1. Lépjen be a fémeniibe: Nyomja meg a
gombot, ha az als6 sorban az OUTPUT felirat REM 0046 STO2 ELVESZETT (FFA2) - Az STO 2. bemeneti csatorndja dram alatt van, de az 1.
lathatd. Ellenkez$ esetben nyomja meg rl csatornaja nincs aram alatt. Ez akkor fordulhat eld, ha a 2. csatorna nyité
a 7 gombot tébbszdr, amig alul meg MENU FWD érintkezéje sérilt, vagy rovidzarlat all fenn.
nem jelenik a MENU felirat. . - .
2.Nyomja meg a A /¥ _’ gombot, NeVIeges ]e“emZOK
amig a ,PAr” feliratot Iatja. REM PA r' ACS355-... Bemenet Bemenet Kimenet Haz
MENU FuD fojtassal mérete
hn hy hn hn bn | Baj10 | Bmax Py
3.Nyomja meg a '\fl gombot. A panel (480 V) (480 V)
Paraméter izemmddra valt. A kijelzén REM —_ O 1 —_ x=E/U A A A A A A A KW LE
megjelenik az egyik paramétercsoport szama.
PAR FWD Egyfazisu, Uy =230V
4.Keresse meg a megfeleld paramétercsoportot 0ix-02A4-2 | 61 - 45 - 24 36 42 | 037 | 05 RO
(99 a / gombok segitségével. | pey _ 9 9 _ 01x-04A7-2 | 11 - 8,1 - 47 | 71 | 82 | 075 | 1 RL
01x-06A7-2 16 - 11 - 6,7 10,1 11,7 11 1,5 R1
PAR FWD
01x-07A5-2 17 - 12 - 75 1,3 | 131 1,5 2 R2
5.Nyomja meg a "\ gombot. A kijelzén 01x-09A82 | 21 _ 15 _ 98 | 147 | w2 | 22 3 R2
a kivalasztott csoportban megjelenik az REM 9 9 O 3 . — 4 4 d 4
egyik paraméter. Keresse meg a megfeleld Héaromfazisu, Uy =230V
paramétert (99039 a A/ PAR FWD 03x02A42 | 43 | - | 22 | - | 24 | 36 | 42 | 037 ]| 05 | Ro
gombok segitségével.
03x-03A5-2 | 6,1 - 3,5 - 35 53 61 | 055 | 075 RO
6.Nyomja meg és tartsa lenyomva a <
gombot koriilbeliil két méasodpercig, amig REM O 1 03x-04A7-2 | 76 - 4.2 - 47 wt 8.2 075 ! Ri
meg nem jelenik a paraméter értéke és alatta 03x-06A7-2 12 - 6,1 - 6,7 10,1 11,7 1,1 15 R1
a gg] parancs. Sziikség esetén m6d0§it§a’az PAR FwD 03x-07A5-2 12 _ 6,9 _ 75 13 13,1 15 2 R1
értéketa / gombok segitségével.
X 03x-09A8-2 14 - 9,2 - 9,8 147 17,2 2,2 3 R2
7. Nyomja meg a ﬁ gombot
a paraméterérték mentéséhez. REM 9 9 O 3 03x-13A3-2 | 22 - 13 - 133 | 200 | 233 | 3 3 R2
03x-17A6-2 25 - 14 - 17,6 26,4 30,8 4 5 R2
PAR FWD
03x-24A4-2 41 - 21 - 24,4 36,6 42,7 55 75 R3
[ | Valassza ki az alkalmazasmakrét (9902) 03x-31A0-2 50 - 26 - 31 46,5 | 54,3 75 10 R4
a vezérl6kabelek bekdtésének megfelelGen. REM 9 9 O 2
Az alapértelmezés szerinti 1 érték (ABB 03x-46A2-2 69 - 41 - 462 | 69,3 | 809 | 11,0 15 R4
STANDARD) a legtdbb esetben megfeleld. PAR FWD Haromfazisu, Uy = 400/480 V
[] | Vélassza ki a motorvezérlési médot (9904). 03x-01A2-4 | 22 18 L1 0,9 12 18 21 [ 037 | 05 RO
1 (VECTOR: SPEED) - ezt hasznalja a legtébb REM 9 9 O 4 03x-01A9-4 | 3,6 3,0 1,8 15 1,9 2,9 33 [ 055 | 075 | RO
esetben
. . P 03x-02A4-4 4,1 3,4 2,3 1,9 2,4 3,6 4,2 0,75 1 R1
2 (VECTOR: TORQ) — nyomatékszabalyozasnal PAR FWD X

hasznalja
3 (SCALAR: FREQ) - akkor hasznalja, ha nem

03x-03A3-4 | 6,0 5,0 31 2,6 33 5,0 58 11 15 R1

"RE hasznalja 03x-04A1-4 | 6,9 58 3,5 2,9 4,1 6,2 72 1,5 2 RL
fontos a vezérlés pontossaga, és bizonyos
specialis esetekben. Allandé magneses 03x-05A6-4 | 9,6 80 48 4,0 56 84 9,8 22 3 R1
szinkronmotorokhoz ne hasznalja. 03x-07A3-4 12 97 6,1 5,1 73 11,0 12,8 3 3 R1
[ | Adia meg a motor adatait a motor tipustablajardl: motor névleges feszultsége (9905), 03x-08A8-4 14 11 77 6,4 8,8 13,2 15,4 4 5 R1
motor névleges drameréssége (9906), motor névleges frekvencidja (9907), motor névleges
fordulatszdma (9908), motor névleges teljesitménye (9909). 03x-12A5-4 19 16 u 95 125 | 188 | 219 55 w5 R3
[ | Valassza ki a motor azonositasanak médszerét 03x-15A6-4 22 18 12 10 156 234 273 75 10 R3
(9910). REM 9 9 1 O 03x-23A1-4 | 31 26 18 15 | 231 | 347 | 404 | 1 15 R3
A magnesezés azonositast haszndlé
alapértelmezés szerinti O érték(OFF/IDMAGN) PAR FWD 03x-31A0-4 52 43 25 20 31 465 | 543 15 20 R4
a legtobb alkalmazés esetén megfeleld. Itt ezt 03x-38A0-4 61 51 32 26 38 57 66,5 | 18,5 25 R4
alkalmazzuk. (Megkdveteli azt is, hogy a 9904 03x-44A0-4 67 56 38 32 44 66 770 220 30 R4
beallitasanak értéke 1 (VECTOR: SPEED) vagy X , d
2 (VECTOR: TORQ)). hn folyamatos rms bemeneti dramerdsség (kabelek és biztositékok méretezéséhez)
A magnesezés azonositdsa a 0 azonositas kivalasztdsaval (OFF/IDMAGN) I (480 V) folyamatos rms bemeneti dramer8sség (kdbelek és biztositékok méretezéséhez)
T ; " 480 V bemeneti fesziiltségtli hajtasokhoz
oA & ’gomb njegn’yomasyal \{altson her] Loc by folyamatos rms aramerésség. Tiz percenként egy percig megengedett az 50%
vezérlésre (a kijelz6n megjelenik a LOC felirat). talterhelds
A hajtas efinditasahoz nyomja meg a [/ tiz ercenkénte ercig megengedett a maximalis (50% tulterhelési) drameréssé
gombot. Ekkor a motor nulla fordulaton vald, PAR FWD /2'1/10 Pe Stis ki gy percig megeng K&t misod : I'Dh 5 inditask 9
10-15 mp-ig tarté méagnesezése révén ormax maximalis kimeneti d&ramerdsség. Két masodpercig elérhetd inditaskor. .
a rendszer kiszamitja a motor modelljét. Py Jellemzc? mqtortel]es1tmeny (ne_vlege§ hasznalat). A k1|owa}t—besorolas a/legtrobb
IEC 4 pdlusi motorra vonatkozik. A 16eré-besorolds a legtébb NEMA 4 pdlusd
A motor forgdsanak irdnya motorra vonatkozik.
Ellen8rizze a motor forgdsanak irdnyat: . e s . e - -
U Biztositékok és jellemzo6 tapkabelméretek
1. Ha tavvezérlés lizemmaodban miikodtetik Toc
a haitast (a kijelzén a REM felirat lathatd), 9 9 1 O ACS355-... Biztositékok A vezeték mérete (Cu)
R asaval helyi érlé >
3é‘|thatgomb megnyomasaval helyi vezérlésre ol o 56 Ty Bermenet Miotor PE 2Kk
) vagy CC | (U1, V1, Ww1) | (U2, V2, W2) (BRK+, BRK-)
2. Lépien be a fémeniibe, ehhez nyomja meg Toc ?;é;a‘l};
a % gombot, ha az alsé sorban az OUTPUT PA rl 1)2)
felirat lathatd. Ellenkezé esetben nyomja meg > > > 3
a 7 gombot tébbszér, amig alul meg nem MENU FWD x=E/U A A mm© | AWG | mm® | AWG | mm~ | AWG | mm® | AWG
jelenik a MENU felirat. Egyfazisd, Uy =230V
3.Nyomja meg a A N/S ¥/ billentytiket, Toc 01x-02A4-2 10 10 25 | 14 |075] 18 | 25 | 14 | 25 | 14
amig meg nem jelenik a ,rEF” felirat és nyomja Hz
meoa gombot. XXX. 0x04AT2 | 16 ) 20 | 25 | 14 |05 ] 18 | 25 | 14 | 25 | 14
- - 3
4.Novelje a frekvenciareferenciat nullardl FwD O1x-06A7-2 | 16/20 25 25 10 L5 14 25 10 25 2
alacsony értékre a ¢ A "\ billenty(i . _ 01x-07A5-2 | 20/25%) 30 2,5 10 1,5 14 2,5 10 2,5 12
segitségével. . 01x-09A8-2 | 25/35% 35 6 10 2,5 12 6 10 6 12
5.A motor inditdsdhoz nyomja meg a @ - |
gombot. N\ " Haromfdzisu, Uy =230V
6.Gy626djon meg arrél, hogy amotor eléremenet forditott 03x-02A4-2 10 10 2,5 14 [ 075 | 18 25 | 14 2,5 14
forgasirdnya megegyezik a kijelzén lathaté menetirany 03x-03A5-2 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14
irdnnyal (az FWD az eléremenetet, a REV 03x04AT-2 0 15 25 12 075 18 25 I 25 7
pedig a forditott forgdsiranyt jelenti). ’ ! ! ’
7. A motor ledllitdsdhoz nyomja meg a 03x-06A7-2 16 15 2,5 12 15 14 2,5 12 2,5 12
gombot. 03x-07A5-2 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12
Sziikség esetén médositsa a forgds irdnyat: 03Xx-09A8-2 16 20 2,5 12 2,5 12 2,5 12 2,5 12
Allitsa be a 9914-es paraméter értékét az Loc 9 9 1 4
ellenkezdjére, példaul 0-rol (NEM) 1-re (IGEN). 03x-13A3-2 | 25 30 6 10 6 10 6 10 |25 | 12
Ez megforditja a fazisokat. Végezze el ismét PAR FWD 03x-17A6-2 25 35 6 10 6 10 6 10 2,5 12
az ellenérzést a fent leirtak szerint. 03x.24A42 63 ) 0 8 10 8 10 8 6 10
Fordulatszam-hatarértékek és gyorsulasi/lassulasi idék 03x-31A0-2 30 30 16 5 16 5 6 6 10 8
O Allitsa be a minimalis fordulatszamot (2001), 03x-46A2-2 100 100 25 2 25 2 16 4 10 8
A A LoC
a maximalis fordulatszamot (2002), az 1. gyor- 2 O O 1 Ha izt = LR
suldsi id8t (2202 és az 1. lassulsi idét (2203) ek, Uy = 400260
PAR FWD 03x-01A2-4 10 10 2,5 14 [ 075 | 18 25 | 14 2,5 14
A felhasznaléi makré mentése és végsé ellendrzés 03x-01A9-4 10 10 25 4 ]omns | 18 25 4 25 4
P I A 03x-02A4-4 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14
O Az inditds ezzel befejezédott. Ha felhaszndldi LocC
makréként szeretné elmenteni a paraméterbedl- 9 9 O 2 03x-03A3-4 | 10 10 25 | 12 |o75 | 18 | 25 | 12 | 25 | 12
litdsokat, allitsa a 9902-es paramétert USER S1 03x-04A1-4 16 15 2,5 12 075 | 18 2,5 12 25 12
SAVE értékre. PAR FWD
03x-05A6-4 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12
O Gy6z6djon meg arrdl, hogy a kijelz6n nem jelennek meg hibak vagy riasztasok. 03x-07A3-4 16 20 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12
03x-08A8-4 20 25 2,5 12 2,5 12 2,5 12 2,5 12
Hibakédok 03x-12A5-4 25 30 6 10 6 10 6 10 2,5 12
03x-15A6-4 35 35 6 8 6 8 6 8 2,5 12
Hiba Leirds 03x-23A14 | 50 50 0] 8 |10 8 |10 8 6 | 10
0001 TULARAM - A kimeneti dram nagyobb, mint a kioldasi hatarérték. 03x31A0-4 80 80 16 6 6 3 6 5 10 8
0002 DC TULFESZULTSEG - A kdzbensé dramkdr DC fesziiltsége til magas. 03x-38A0-4 100 100 16 4 16 4 16 4 10 8
0003 ESZK. TULHOM - Az IGBT hajtas hémérséklete til magas. 03x-44A0-4 | 100 100 25 4 25 4 16 4 10 8
0oo4 ROVIDZARLAT - R8vidzérlat van a motorkabel(ek)ben vagy a motorban. 1) Az el6irt biztositékokat hasznalja az IEC/EN/UL 61800-5-1 szabvénynak valé megfelelés
érdekében.
y g 2) A hajtas olyan aramkorokhéz hasznalhatd, amelyek legfeljebb 100 000 szimmetrikus amper
KapCSOIOdO dokumentumok (rms) leaddsara képesek maximum 480 V mellett, ha a tablazatban megadott biztositékok
(i A kdrnyezetbarat védik Sket.
ACS355 felhasznaléi ACS355 tervezéssel kapcsolatos 3) 50% tulterhelési kapacitds esetén a nagyobb dramer8sségti biztositékot hasznalja.
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A tapkabelek érintkezdire vonatkozé adatok

Hazmé- U1, V1, W1, U2, V2, W2, BRK+, BRK- PE
ret Min. Max. Meghtzasi |Max. vezeték-| Meghuzasi

vezetékméret vezetékméret nyomaték | méret (témdr| nyomaték

(tomor/sodrott | (tdmor/sodrott vagy sodrott
érparu) érparu) érparua)
mm? AWG mm? AWG | Nm | Ibfin | mm? | AWG | Nm | Ibf.in

RO-R2 0,25/0,2 24 6,0/4,0 10 0,8 7 25 3 1,2 11
R3 0,5 20 |[16,0/10,0| 6 17 15 25 3 1,2 11
R4 0,5 20 [35,0/25,0 2 2,5 22 25 3 1,2 11

Megjegyzések:
* Nem biztos, hogy a megadott minimalis vezetékméret aramterhelhetdsége
maximalis terhelés mellett elegendé.

* Az érintkez6kh6z nem hasznalhaté a megadott maximalis vezetékméretnél
eggyel nagyobb méret( vezeték.

*  Erintkezdnként legfeljebb 1 vezeték hasznalhaté.

Kornyezeti feltételek

Kovetelmény Uzem kézben (helyhez kotott hasznalatra telepitve)

Telepitési hely
magassaga

0-2000 méter (0-6562 lab) tengerszint feletti magassag. 1000 méter
(3281 1ab) felett a névleges kimeneti dramerdsséget 100 méterenként
(328 lab) 1%-kal csékkenteni kell.

Kornyezetileveg6-
hémérséklet

-10 és +50 °C (14 és 122 °F) kozott. A fagy nem megengedett. 40 °C
(104 °F) felett a névleges kimeneti d&ramerésséget 1 °C-onként (1,8 °F)
1%-kal csokkenteni kell.

Relativ paratartalom |0-95%. A kondenzacié nem megengedett. Maré hatdsu gazok

jelenlétében a maximalisan megengedett relativ paratartalom 60%.

Szennyezettségi VezetSképes por nem lehet jelen
szintek

Sokk (IEC 60068-2-27, [Nem megengedett

ISTA 1A)

Szabadesés Nem megengedett

Méret- és tomegadatok

IP20/UL nyitott tipus
Hazmé- H1 H2 H3 w D Témeg
ret mm | hiiv. [ mm | hiiv. | mm | hiiv. | mm | hiiv. [ mm | hiiv. | kg | font
RO 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 239 | 9,41 70 2,76 161 | 6,34 | 12 2,6
RL 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 239 | 941 | 70 | 276 | 161 | 634 | 1,4 | 3,0
R2 169 | 6,65 | 202 | 795 | 239 | 9,41 | 105 | 4,13 | 165 | 6,50 1,8 3,9
R3 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 236 | 9,29 | 169 | 6,65 | 169 | 6,65 | 3,1 6,9
R4 181 713 | 202 | 7,95 | 244 | 9,61 | 260 10,24 | 169 | 6,65 | 5,2 11,5
H1 magassdg a rogziték vagy a szoritdlemez nélkil
H2 magassag a régzitékkel és a szoritdlemez nélkil
H3 magassag a rogzitokkel és a szoritélemezzel
W  szélesség
D mélység
Helyigény
Hazméret Feliil Alul Oldalt
mm hiiv. mm hiiv. mm hiiv.
Osszes 75 3 75 3 0 0
Jel6lések
A vonatkozd jel6lések leolvashatdk a tipustablardl.
I "~
€@ M = @G
LISTED _—— ‘&%A"“
CE UL RCM EAC WEEE EIP TOV Nord
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CA
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Biztonsagi nyomatékkikapcsolas (STO)

A hajtast biztonsagi nyomatékkikapcsoldssal (STO) lattak el az IEC/EN 61800-5-2
szabvany el6irdsainak megfelel6en. Hasznalhato példaul biztonsagi aramkdérok
végs6 miikddtetSelemeként, amely veszély esetén ledllitja a hajtast (mint egy
vészleallitd aramkor).

Aktivalt allapotban az STO funkcid letiltja a hajtas kimeneti szakaszanak teljesit-
mény-félvezet&iben a vezérléfesziiltséget, ezdltal megakadalyozza, hogy a hajtas
le tudja adni a motor forgatdsahoz sziikséges nyomatékot. A vezérl6program

a 3025-6s paraméterben meghatdrozottak szerint ad jelzést. Ha a motor aktivalt
biztonsagi nyomatékkikapcsolas mellett fut, akkor kifutassal all meg. Az aktivald
kapcsold zarasa kikapcsolja az STO-t. Az Gjrainditas el6tt minden generalt hibat
vissza kell llitani.

Az STO funkcié redundans architekturaval rendelkezik, ezért mindkét csatornat
hasznalni kell a biztonsagi funkcié megvaldsitasakor. A megadott biztonsagi
adatokat redundans haszndlathoz szamitottak ki, és nem érvényesek, ha nem
hasznaljak mindkét csatornat.

FIGYELEM! Az STO funkcié nem valasztja le a fesziiltséget a hajtas fé- és
segédaramkoreirdl.

A\

Megjegyzések:
* Ha akifutassal valé megdllitds nem fogadhato el, akkor az STO aktivalasa
elStt a megfeleld ledllitdsi izemmadddal allitsa le a hajtast és a gépet.
® Az STO funkcid a hajtas 6sszes tobbi funkcidjat felllvezérli.

Vezetékek
A biztonsagi érintkezéknek 200 ms-on belll kell nyitniuk/zarniuk egymashoz képest.
A csatlakoztatdshoz duplan arnyékolt, sodrott érparu kdbel hasznalata javasolt.

A kapcsolé és a hajtas vezérl6egysége kdzotti kdbel legfeljebb 300 m (1000 lab)
hosszu lehet. Csak a vezérlegységnél foldelje a kdbel arnyékolasat.

Validalas
A biztonsagi funkcid biztonsdgos mikddésének biztositasahoz validalasi tesztet
kell végezni. A tesztet megfelel szakértelemmel rendelkezd és a biztonsagi funk-
ciét jol ismerd, hozzaértd személynek kell elvégeznie. A tesztfolyamatot és az ered-

ményeket ennek a személynek dokumentalnia kell és ald is kell irnia. Az STO funkcié
validalasara vonatkozd utasitasok a hajtas hardver kézikényvében taldlhatok.

Miiszaki adatok
* Az IN1-nél és IN2-nél évé minimdlis feszlltséget ,1”-ként kell értelmezni:
13Vv DC
* STO reakcidideje (legrévidebb észlelheté megszakadas): 10 mikroszekundum
* STO valaszideje: 2 ms (jellemz§), 5 ms (maximum)
* Hibaészlelési id6: Csatorndk kiildnb6z6 allapotokban 200 ms-nal hosszabb
ideig
* Hibara adott reakcid ideje: Hibaészlelési idé + 10 ms
® STO hibajelzés (3025-6s paraméter) késése: < 200 ms
* STO figyelmeztet§ jelzés (3025-6s paraméter) késése: < 200 ms
* Biztonsagi integritdsi szint (EN 62061): SIL 3
¢ Teljesitményszint (EN ISO 13849-1): PL e
A hajtas STO egy A tipusu biztonsagi részegység az IEC 61508-2 szerinti
meghatdarozasban.
Az STO funkcid 8sszes biztonsagi adata, pontos meghibdsodasi aranyai és
meghibasoddasi médjai megtaldlhatdk a hajtas hardver kézikonyvében.

Megdfelel6ségi nyilatkozatok

Declaration of Conformity
ey Rt

EU Declaration of Conformity A
Machinery Drecive 200842EC oty of Machinr (Saity)Regulstons 2008
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