ABB MACHINERY DRIVES

ACS355-frekvensomformere
Hurtig installations- og startvejledning

Sikkerhedsinstruktioner

resultere i personskader, dedsfald eller skade pa udstyret. Elektrisk
installationsarbejde og vedligeholdelse ma kun udferes af
autoriserede elinstallatarer.

2 ADVARSEL! Folg disse instruktioner. Hvis de ignoreres, kan det

* Der ma ikke udfgres arbejde pa frekvensomformer, motorkabel, motor eller
styrekabler, nar frekvensomformeren er tilsluttet strem. Inden arbejdet
pabegyndes, skal frekvensomformeren isoleres fra alle farlige spaendingskilder.
Sarg for, at det er sikkert at pabegynde arbejdet. Vent altid 5 minutter, efter
stremmen er frakoblet, sa kondensatorerne i mellemkredsen kan aflades.

* Der ma ikke udfgres arbejdes pa en frekvensomformer, nar en roterende
permanent magnetmotor er tilsluttet. En roterende permanent magnetmotor
forsyner frekvensomformeren med strem, herunder dens indgangs- og
udgangsterminaler.

1. Pak leverancen ud

Hold frekvensomformeren i emballagen, indtil du er klar til at installere den.
Nar den er udpakket, skal du beskytte frekvensomformeren mod stgv, snavs
og fugtighed. Serg for, at falgende elementer er med:

¢ aflastningsplader, klemmer og skruer

¢ fieldbussens grundplade (ekstraudstyr)

* paneldaeksel

* monteringsskabelon, integreret i pakken

* hurtiginstallations- og startvejledning

* eventuelt ekstraudstyr (udvidelsesmoduler, betjeningspaneler).
Kontroller, at der ikke er tegn pa skade pa elementerne.

2. Tilpas kondensatorerne

Hvis frekvensomformeren ikke har vaeret i brug i et ar eller mere, skal DC-
mellemkredskondensatorerne tilpasses. Fremstillingsdatoen er angivet pa
frekvensomformerens maerkat med typebetegnelse. Se Guide for capacitor
reforming (3AFE68735190 (pa engelsk)).

3. Veelg kabler og sikringer

* Veelg effektkabler. Overhold de lokale bestemmelser.

* Indgangseffektkabel: ABB anbefaler at bruge et symmetrisk skeermet
kabel (VFD-kabel) for den bedste EMC-ydeevne.

* Motorkabel: Brug et symmetrisk skaermet kabel (VFD-kabel) for den
bedste EMC-ydeevne. Et symmetrisk skaermet kabel reducerer ogsa
lejestremmen, slitage og belastning af motorisoleringen.

* Typer af effektkabler: Til IEC-installationer bruges kobber- og
aluminiumskabler (hvis det er tilladt). | UL-installation ma der kun
bruges kobberkabler.

* Nominel stramstyrke: maks. belastningsstrem.

* Nominel spaending: min. 600 V AC.

* Nominel temperatur: For IEC-installationer vaelges et kabel, som er
dimensioneret til mindst 70 °C som den hgjst tilladte temperatur for
en leder i kontinuerlig brug. | UL-installationer veelges et kabel, som er
dimensioneret til mindst 75 °C.

* Storrelse: Se Sikringer og typiske storrelser pa netkabler for den typiske
sterrelse pa kabler og Terminaldata for netkablerne for den maksimale
stegrrelse pa kabler.

* Veelg styrekabler. Anvend et dobbeltskeermet, parsnoet kabel til analoge
signaler. Anvend et dobbelt- eller enkeltskaermet kabel til de digitale signaler,
relaesignaler og I/O-signaler. Bland ikke signaler med 24 V og 115/230 V AC i
det samme kabel.

* Beskyt frekvensomformeren og effektindgangskablet med de korrekte
sikringer. Se Sikringer og typiske sterrelser pa netkabler.

4. Kontroller installationsstedet

Frekvensomformeren er beregnet for installation i kabinet og har som standard

en beskyttelsesgrad pa IP20 / UL aben type.

Kontroller det sted, hvor du vil installere frekvensomformeren. Serg for, at:

* Installationsstedet er tilstraekkelig ventileret, og at varm luft ikke
recirkuleres.

* Der er tilstraekkelig friplads omkring frekvensomformeren til keling,
vedligeholdelse og drift. Se Krav til fri plads for minimumskrav til friplads.

* De omgivende forhold er i overensstemmelse med kravene.

Se Omagivelsesforhold.

* Installationsoverfladen er sa vertikal som muligt og steerk nok til at baere
frekvensomformerens vaegt. Se Dimensioner og vaegt.

* Installationsoverfladen, gulv og materialer naer frekvensomformeren er ikke
braendbare.

* Sgrg for, at der ikke er nogen kilder til staerke magnetfelter, f.eks. enkorede
kabler med hgj stremladning eller kontaktorspoler i nerheden af frekvensom-
formeren. Et staerkt magnetfelt kan forarsage interferens eller ungjagtighed
i frekvensomformerens drift.

5. Installation af frekvensomformeren

Du kan installere frekvensomformeren med skruer eller pa en DIN-skinne
(Top Hat-typen, bredde x hgjde =35 mm x 7,5 mm).

Installér ikke frekvensomformeren med bunden i vejret. Serg for, at
kgleluftudblaesningen befinder sig over kgleluftindtaget.

Sadan installeres frekvensomformeren med skruer

1. Skaer monteringsskabe-
lonen ud af pakken, og
brug den til at markere
de steder, hvor monte-
ringshullerne skal vaere.

2. Lav hullerne til
monteringsskruerne,
og installér passende
rawplugs eller
forankringer.

3. Installer monterings-
skruerne. Lad der veere
et mellemrum mellem
skruehovedet og mon-
teringsfladen.

4. Anbring frekvensomfor-
meren pa monterings-
skruerne.

5. Stram monteringsskru-
erne.

Sadan installeres frekvensomformere

1. Seet toppen af fre-
kvensomformeren pa
DIN-installationsskin-
nenien vinkel som
vist i figuren.

2. Anbring frekvensomfor-
meren op mod vaeggen.

3. Du skal sikre dig, at
frekvensomformeren er
korrekt installeret.

4. Tryk pa klemmen i toppen af frekvensomformeren for at fjerne
frekvensomformeren.

Fastger aflastningspladerne

Fastger aflastningspla-
den til pladen i bunden
af frekvensomformeren
med de medfelgende
skruer.

2. Modulsterrelse RO...R2:
Fastger 1/O-aflast-
ningspladen til aflast-
ningspladen med de
medfglgende skruer.
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7. Mal isoleringsmodstanden

Det er typisk ikke pakraevet at male isoleringen i nordamerikanske installationer.

Frekvensomformer: Der ma ikke udferes nogen spaendingstolerance- eller

isolationsmodstandstest pa frekvensomformeren, da det kan medfere

beskadigelse af frekvensomformeren.

Indgangseffektkabel: Mal isolationen pa indgangseffektkablet, inden det

tilsluttes frekvensomformeren. Overhold de lokale bestemmelser.

Motor og motorkabel:

1. Serg for, at motorkablet er tilsluttet motoren og frakoblet
frekvensomformerens udgangsterminaler U2, V2 og W2.

2. Brug en spaending pa 1000 V DC til at male
isoleringsmodstanden mellem hver faseleder og
beskyttelsesjordlederen. Isolationsmodstanden
pa en ABB-motor skal veere stgrre end 100
Mohm (ved 25 °C/77 °F). Se oplysninger om
isolationsmodstanden pa andre motorer i
producentens dokumentation. Fugt i motoren
reducerer isolationsmodstanden. Hvis du har
mistanke om fugt i motoren, skal du terre

U1-PE, V1-PE, W1-PE

motoren og foretage malingen igen.

8. Sorg for, at frekvensomformeren er kompatibel
med jordingssystemet

Du kan tilslutte alle frekvensomformertyper til et symmetrisk jordet TN-S-system
(centerjordet-wye).

Inden du tilslutter frekvensomformeren til et hjgrnejordet deltasystem eller IT-
system (ujordet eller hgjmodstandsjordet), fjernes EMC-filterets metaljordings-
skrue. Hvis frekvensomformeren har en EMC-skrue i plast (frekvensomformere
med typekode ACS355-03U-...), er det ikke ngdvendigt at fjerne skruen.

9. Tilslut effektkablerne

Tilslutningsdiagram (skeermede kabler)
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1. To beskyttelsesjordledere. Frekvensomformerens sikkerhedsstandard
IEC/EN/UL 61800-5-1 kraever to PE-ledere, hvis PE-lederens tvaersnit er
mindre end 10 mm? Cu eller 16 mm? Al. Du kan for eksempel anvende
kabelskaermen i tillaeg til den fjerde leder.

2. Brug et separat jordet kabel eller et kabel med en separat PE-leder til

netsiden, hvis den fjerde leders eller skaermens ledeevne ikke opfylder
kravene til PE-lederen.

3. Brug et separat jordkabel til motorsiden, hvis skaermens ledeevne ikke er
tilstraekkelig, eller hvis der ikke er en symmetrisk PE-jordleder i kablet.

4. 360 graders jordforbindelse i kabelskarmen er pakraevet for motorkablet
og bremsemodstandskablet (safremt et sadant bruges). Det anbefales ogsa
til forsyningskablet.

5. 1-fasede frekvensomformere: Tilslut fasen til Ul og neutral til V1. Serg for,
at W1 er frakoblet.

Tilslutningsprocedure (skaarmede kabler)
Se Terminaldata for netkablerne for tilspaendingsmomenter.

1. Afisoler netkablet. I

Jord kabelskaermen

(hvis denne forefin- oo o
.

des) under jor- [To-ororo 0 0 0 0

dingsklemmen. Sno 58 o0 69 8@

kablets skaerm sam- s wite

men til et bundt, T—s b —o

markér den i over- oA |l @

ensstemmelse her-
med, og slut den til
jordingsterminalen.
Forbind andre jord-
forbindelsesledere (PE) til jordingsterminalen. Forbind faselederne til U1-,
V1- og Wi-klemmerne.

2. Afisoler motorkablet. Tilslut kabelskaermen
under jordingsklemmen. Sno motorkablets
skaerm sammen til et bundt, markér den i
overensstemmelse hermed, og slut den til
jordingsterminalen. Forbind faselederne til
uU2-, V2- og W2-klemmerne.

3. Hvis en bremsemodstand anvendes, skal
bremsemodstandens kabel sluttes til terminal
BRK+ og BRK-. Brug et skaermet kabel, og jord
skaermen under jordingsklemmen.

4. Serg for, at skruerne pa terminal BRK+ og
BRK- er fastspandte. Dette trin skal ogsa
udferes, selvom kablerne ikke sluttes til terminalerne.

5. Fastger kablerne manuelt til ydersiden af frekvensomformeren.

10. Tilslut styrekablerne
Foretag tilslutningerne i henhold til standardstyreforbindelserne i den
applikationsmakro, som du vaelger.

1/0-standardtilslutninger (ABB-standardmakro)

Diagrammet viser 1/O-tilslutningerne, nar parameter 9902 er indstillet til 1
(ABB-STANDARD).

X1A
1 SCR |Signalkabelskaerm (skaerm)
l < ',.'__r_i’ 2 All  |Outputfrekvensreference: 0 ... 10 VD
|-|: ~— | | 3 GND [Analogind- og udgang - nulpotentiale
- | i 4 | +10V [Referencespaending: +10 V DC, maks. 10 mA
1... 10kohm | | 5 Al2  |Anvendes ikke som standard.0 ... 10 V
| | 6 GND [Analogind- og udgang - nulpotentiale
7 AO |Udgangsfrekvensveerdi: O ... 20 mA
| | 8 GND [Analogudgang - nulpotentiale
maks. 500 ohm = 4)
9 +24V |Hjeelpespaending: +24 V DC, maks. 200 mA
10 | GND [Hjeelpespaending — nulpotentiale
[ 11 | DCOM [Digitalindgang - nulpotentiale
/— 12 DI1  |Stop (0) / Start (1)
/— 13 DI2 |Forlaens (0) / Baglaens (1)
/— 14 DI3 |Konstant hastighedsvalg 2
g 15 | DI4 |Konstant hastighedsvalg 2
L 16 DI5 |Valg af acceleration og deceleration 3
X1B
17 |ROCOM Releeudgang 1

I fejl [Fejl (-1
18 | RONC ngen fejl [Fejl (-1)]

& 19 | RONO

— :|
20 | DOSRC Digitaludgang, maks. 100 mA
Ingen fejl [Fejl (-1)]
& 21 | poout j Yoy

22 |DOGND

X1C:STO

—Q—/-Q— 1 OUT1 [STO (Safe Torque Off). Begge kredse skal veere lukkede,
for at frekvensomformeren kan starte. Tegningen viser
OUT2 | jen forenklede forbindelse af et sikkerhedskredslab

IN1 |9ennem sikkerhedskontakter. Hvis STO ikke bruges,
skal de fabriksinstallerede jumpere blive pa deres plads.
IN2 [Se ogsa afsnit STO (Safe torque off).

Hlw|rn

1) All anvendes som hastighedsreference,
hvis der er valgt vektorstyring.

2) Se parametergruppe 12 KONSTANTE
HASTIGHEDER:

DI3 | DI4 |Drift (par.)

Hastighed indstilles via All
Hastighed 1 (1202)
Hastighed 2 (1203)
Hastighed 3 (1204)

3) 0 = rampetid i henhold til parametrene
2202 0g 2203. 1 = rampetid i henhold til
parametrene 2205 og 2206.

4) 360 graders jording under en
aflastningsklemme.

=[=|O|Oo

Tilslutningsprocedure

Induktiv kobling forhindres ved at lade
de parvise signalkabler vaere snoet hele
vejen op til terminalerne. Tilspaendings-
momentet for terminalforbindelserne er
0,4 N-m (3,5 Ibf-in).

1. Fjern terminaldaekslet.

2. Afisoler den yderste isolering af
kablet, og jord den afisolerede
skaerm 360 grader under klemmen.

3. Forbind lederne til de korrekte
styreterminaler.

4. Ved dobbeltskaermede kabler skal
jordlederne for hvert par i kablet
0gsa snos sammen, og bundtet
forbindes til terminal SCR (1).

5. Fastger styrekablerne manuelt til
ydersiden af frekvensomformeren.

6. Hyvis du vil bruge funktionen Safe
torque off (ekstraudstyr), forbindes
STO-lederne til de rette terminaler.

7. Installer om negdvendigt
fieldbusmodulet (ekstraudstyr).

8. Skub terminaldaekslet tilbage
pa plads.

11. Installer betjeningspanelet, hvis det indgar
ileverancen

12. Opstart af frekvensomformeren

motoren fra andre maskiner, hvis der er risiko for beskadigelse eller

2 ADVARSEL! Sgrg for, at det er sikkert at starte motoren. Frakobl
personskade.

Inden du starter frekvensomformeren, skal du serge for, at installationen er
fuldfert, og at du har motorens maerkepladedata.

Start frekvensomformeren uden et betjeningspanel
1. Tilslutindgangseffekten, og vent et gjeblik.
2. Serg for, at:

* denrgde LED er slukket

* den grenne LED er taendt, men at den ikke blinker.
Frekvensomformeren er nu klar til anvendelse.

Start med et betjeningspanel (manuel opstart)

Du kan enten bruge basisbetjeningspanelet eller assistentbetjeningspanelet. De
viste displays er basisbetjeningspanelets displays, medmindre instruktionerne
alene gaelder for assistentbetjeningspanelet.

Opstart
[ | Tilslut indgangseffekten.
Basisbetjeningspanelet gar i outputmode. REM O O Hz
OUTPUT )
Assistentbetjeningspanelet sperger, om du vil
. . A REM U VALG
AI;&{J; opstartsassistenten. Hvis du trykker pa vil du

kores opstartsassistenten ikke. Hvis du b
‘Té. i/ y ruge opstarts-
kke kerer opstartsassistenten, fortsaettes med assistenten?

manuel opstart som beskrevet nedenfor for Ja
basisbetjeningspanelet.

NeJ
AFSLUT | 00:00 oK |



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AFE68735190&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect

Indtastning af opstartsdata (parametergruppe 99)

Fejl Beskrivelse

[ | Veelg sprog, hvis du har et assistentbetjenings-

panel. Se parameter 9901 for mulige sprogvalg. REM U PAR ANDRING

9901 SPROG

ENGLISH

0045 | STO1TABT (FFAL) - STO-inputkanal 1 er tilkoblet, men kanal 2 er afkoblet. Dette kan
skyldes en beskadiget abningskontakt pa kanal 1 eller en kortslutning.

Omgivelsesforhold

Krav Drift (installeret for stationaer anvendelse)

0046 | STO2 TABT (FFAL1) - STO-inputkanal 2 er tilkoblet, men kanal 1 er afkoblet. Dette kan
skyldes en beskadiget abningskontakt pa kanal 2 eller en kortslutning.

Installationshgjde 0...2000 m (0 ... 6562 ft) over havets overflade. Den nominelle

udgangsstrem skal reduceres med 1 % for hver 100 m over 1000 m.

Omgivelsernes -10 ... +50 °C (14 ... 122 °F). Kondensering ikke tilladt. Den nominelle

[O] M*rkedata lufttemperatur udgangsstrem skal reduceres med 1 % for hver 1 °C over 40 °C.
AFBRYD] 00:00 [ GEM Relativ luftfugtighed |0 ... 95%. Ingen kondensation tilladt. Maksimalt tilladt relativ
ACS355-... Input Indgang med Udgang Modul- luftfugtighed er 60 %, hvis der er korroderende gasser.
[ | Veelg motortype (9903). spole ster- - - - -
1 (AM): Asynkron motor REM 9 9 O 3 p p p p p - relse Forureningsniveauer |Ledende stav ikke tilladt
2 (PMSM): Permanent magnetmotor. | AN | A | A | B | hayio | Bmax N Sted (IEC 60068-2-27, |Ikke tilladt
PAR FwWD (480 V) (480V) ISTA 1A)
x=E/U A A A A A A A kw hk N N
Med basisbetjeningspanelet indstilles parameteren som falger: Frit fald Ikke tilladt
1-f; =230V
1. Ga til hovedmenuen: Tryk pa T], hvis 5o U230 Di .
bundlinjen viser OUTPUT. Ellers trykkes REM r. E F 01x-02A4-2 | 6,1 - 45 - 24 | 36 | 42 | 037 | 05 | RO imensioner og vaegt
gentagne gange pa [_7, indtil du ser 01x-04A7-2 | 11 - 8,1 - a7 71 82 | 075 1 R1 1P20/UL aben t
MENU nederst. MENY Fwb 01x-06A7-2 16 11 6,7 10,1 117 11 1,5 R1 i
X- B - -
4 ’ 4 4 ’ Modul- H1 H2 H3 w D Vaegt
2.Tryk pé tasterne (A ™/\ ¥/, indtil dukan 01x-07A5-2 | 17 - 12 - 75 | 11,3 | 131 | 15 2 R2 stor- 2
se “PAr”. REM ’ ” 4 ’ I mm | tom- | mm | tom-| mm |tom-| mm |tom-| mm | tom-| kg Ib
rI 01x-09A8-2 21 - 15 - 9,8 147 17,2 2,2 3 R2 reise mer mer mer mer mer
MENU FwD 3-faset Uy =230V RO 169 | 6,65 | 202 | 795 | 239 | 9,41 | 70 2776 | 161 | 6,34 | 12 2,6
3.Tryk pa @ Panelet skifter til 03x-02A4-2 4,3 - 2,2 - 2,4 3,6 4,2 0,37 0,5 RO R1 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 239 | 9,41 70 2,76 161 | 6,34 | 14 3,0
P?r,amefterti'stand- Displayet viser nummeret |y —_ O 1 —_ 03x-03A5-2 | 6,1 - 3,5 - 35 | 53 | 61 | 055 | 075 | RO R2 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 239 | 9,41 | 105 | 4,13 | 165 | 6,50 | 1,8 | 3,9
4 én af parametergrupperne.
P P 9ruPp 03x-04A7-2 76 - 4,2 - 4,7 71 8,2 0,75 1 R1 R3 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 236 | 9,29 | 169 | 6,65 | 169 | 6,65 31 6,9
PAR FWD
. 03x-06A7-2 12 - 6,1 - 6,7 10,1 117 11 1,5 R1 R4 181 713 | 202 | 795 | 244 | 9,61 | 260 10,24 | 169 | 6,65 | 5,2 11,5
4.Find den korrekte parametergruppe (99) ved N :
hjaelp af tasterne / . REM - — 03x-07A5-2 12 - 6,9 - 75 11,3 | 131 1,5 2 R1 H1 hgjde uden fastgerelse eller aflastningsplade
03x-09A8-2 14 - 9,2 - 9,8 14,7 17,2 2,2 3 R2 H2 hzide med fastgerelse og uden aﬂastningsplade
PAR FwD 03x13A32 22 " 3 " 133 200 233 3 3 Rz ‘I;|VB ;izjs:ed fastgerelse og aflastningsplade
5.Tryk pa “N_J. Displayet viser én af 03x-17A6-2 | 25 - 14 - 176 | 264 | 30,8 4 5 R2 D dybde
parametrene i den valgte gruppe. Find den REM 9 9 O 3
korrekte parameter (9903) ved hjzlp af 03x-24A4-2 41 , 21 - 24,4 366 427 55 %3 R3 KraV t'il fl"i |adS
tasterne "2 PAR FWD 03x-31A0-2 | 50 - 26 - 31 465 | 543 | 75 10 R4 P
6.Tryk og hold @ nede i ca. to sekunder, 03x-46A2-2 69 - 41 - 46,2 69,3 | 80,9 11,0 15 R4 Modullstar- Over Under Sider
indtil parametervaerdien vises med under  |pey O 1 3-faset Uy = 400/480V relse mm tommer mm tommer mm tommer
vaerdien. Vaerdien sendres om ngdvendigt
03x-01A2-4 2,2 1,8 11 0,9 1,2 18 2,1 0,37 0,5 RO All 75 3 75 3 0 0
med tasterne ¢ A N/ V¥ . PAR FwWD hd
03x-01A9-4 3,6 3,0 1,8 1,5 1,9 2,9 33 0,55 0,75 RO
7. Tryk pa " for at gemme 03x-02A4-4 | 41 | 34 | 23 | 1,9 | 24 | 36 | 42 | 075 1 RL Maerker
parameterveerdien. REM X .
03x-03A3-4 | 6,0 5,0 31 2,6 33 5,0 5,8 1,1 1,5 R1 De gaeldende maerker er vist pa typebetegnelsesmaerkaten.
PAR FwD 03x-04A1-4 | 6,9 58 35 2,9 4,1 6,2 72 1,5 2 R1
[ | Veelg applikationsmakroen (9902) alt efter, 03x-05A6-4 | 9,6 8,0 4,8 4,0 5,6 8,4 9,8 2,2 3 R1 )
hvordan styrekablerne er tilsluttet. REM 9 9 O 2 03x-07A3-4 12 97 6,1 5,1 73 11,0 12,8 3 3 R1 (H Us (P
Standardvaerdien 1 (ABB STANDARD) kan LISTED [r—
anvendes i de fleste tilfzelde. PAR FWD 03x-08A8-4 14 11 A 6,4 8,8 13,2 15,4 4 5 R1 )
— 03x-12A5-4 | 19 16 11 95 | 125 | 188 | 219 | 55 75 R3 CE uL RCM EAC WEEE EIP TUV Nord
[ | Veelg motorstyringstilstand (9904).
1(VECTOR: SPEED) bruges i de fleste tilfeelde | gey 9 9 O 4 03x-15A6-4 | 22 | 18 | 12 | 10 | 156 | 234 | 273 | 75 | 10 | R3 UK
2 (VECTOR: TORQ) bruges med momentstyring 03x-23A1-4 31 26 18 15 23,1 | 347 | 40,4 1 15 R3
3 (SCALAR: FREQ) bruges, hvis styrengjagtighed PAR FwWD
ikke er vigtig, og i visse szertilfaelde. Ikke til 03x-31A0-4 | 52 43 25 20 31 | 465 | 543 | 15 20 R4 C n
synkrone permanente magnetmotorer. 03x-38A0-4 61 51 32 26 38 57 66,5 18,5 25 R4

[ | Indtast de motordata, som aflaeses fra motorens meerkeplade: nominel motorspaending

03x-38A0-4 67 56 38 32 44 66 77,0 22,0 30 R4

(9905), nominel motorstrem (9906), nominel motorfrekvens (9907), nominel
motorhastighed (9908), nominel motoreffekt (9909).

[ | Veelg motoridentifikationsmetode (9910).

Standardvzerdien 0 (OFF/IDMAGN) med brugaf  |ppy 9 9 1 O
identifikationsmagnetisering er egnet for de

fleste applikationer. Den er anvendt her. PAR FwD
(Kraever ogsa, at 9904 er indstillet til 1
(VECTOR: SPEED) eller 2 (VECTOR: TORQ)).

Identifikationsmagnetisering med valgt ID-kersel O (OFF/IDMAGN)

O | Tryk pa tasten for at skifte til lokal styring LOK
(LOC vises pa displayet).

9910

AN Kontinuerlig rms-indgangsstrem (til dimensionering af kabler og sikringer)
hn (480 V) Kontinuerlig rms-indgangsstrem (til dimensionering af kabler og sikringer) til
frekvensomformer med 480 V indgangsspaending

by Kontinuerlig rms-stram. 50 % overbelastning tilladt i et minut hvert 10. minut.
h1/10 Maks. (50 % overbelastning) strem tilladt i et minut hvert 10. minut
bmax Maksimal udgangsstrem. Tilladt i 2 sekunder ved start.
Py Typisk motoreffekt (nominel brug). Effektsterrelserne gaelder for de fleste
IEC 4-polede motorer. Hestekrafteffekterne gaelder for de fleste NEMA 4-polede
motorer.

Sikringer og typiske storrelser pa netkabler

Tryk pé tasten for at starte frekvensom- ACS355-... Sikringer Lederens storrelse (Cu)
formeren. Motormodellen udregnes nu ved PAR FwD
magnetisering af motoreni10 ... 15 sekunder aG UL- Input Motor PE Bremse
ved nulhastighed. klasse T | (U1, V1, W1) | (U2, V2, W2) (BRK+, BRK-)
: eller CC
Motorens omlgbsretning (600 V)
O Kontroller motorens omlgbsretning: 12)
= z z z z
1. Hvis frekvensomformeren er i LOK x=E/U A A mm® | AWG | mm® | AWG | mm® | AWG | mm® | AWG
fjernstyringstilstand (REM vises pa displayet), 9 9 1 O 1-faset Uy =230 V
trykkes pa ‘%ﬁ for at skifte til lokalstyring.
PAR FWD 01x-02A4-2 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14
.. . 01x-04A7-2 16 20 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14
2. Ga til hovedmenuen ved at trykke pa ﬁ LOK 3
hvis bundlinjen viser OUTPUT. Ellers trykkes PA r| 01x-06A7-2 | 16/20 25 2,5 10 1,5 14 2,5 10 2,5 12
gentagne gange pa ("7, indtil du ser MENU 01x-07A5-2 | 20/25Y | 30 25 | 10 | 15 | 14 | 25 | 10 | 25 | 12
nederst.
r MENU FwWD 01x-09A8-2 25/353) 35 6 10 2,5 12 6 10 6 12
3. Tryk pa tasterne AN/ W, indtil du kan LOK 3-faset Uy =230 V
“rer”, tk°°<.
se Ter, ogtryksapa 03x-02A42 | 10 10 25 | 14 075 18 | 25 | 14 | 25 | 14
4.Forgg frekvensreferencen fra nul til en lille 03x-03A5.2 10 10 55 12 075 8 55 7 25 I
vaerdi med tasten X ’ i ! .
5.Tryk pa for at starte motoren. 03x-04A7-2 | 10 15 25 | 14 | 075 | 18 | 25 | 14 | 25 | 14
6.Sorg for, at motorens omlgbsretning er den 03x-06A7-2 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12
samme som vist pa displayet (FWD betyder 03x-07A5-2 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12 25 12
forlaens, REV betyder baglaens).
7. Tryk p& for at stoppe motoren. forlaens bagleaens 03x-09A8-2 16 20 2,5 12 2,5 12 2,5 12 2,5 12
it dvend ob dstil 03x-13A3-2 25 30 6 10 6 10 6 10 2,5 12
Skift om nadvendigt omlgbsretningen: Indsti
vaerdien for parameter 9914 til det modsatte, LOK 9 9 1 4 03x-17A6-2 25 35 6 10 6 10 6 10 25 2
for eksempel fra 0 (NO) til 1 (YES). Derved 03x-24A4-2 63 60 10 8 10 8 10 8 6 10
inverteres faserne. Udfer kontrollen igen som PAR FwD 03x-31A0-2 80 80 16 6 16 6 16 6 10 8
beskrevet ovenfor.
- - — 03x-46A2-2 | 100 100 25 2 25 2 16 4 10 8
Hastighedsgraenser og accelerations-/decelerationstider
— - 200D 3-faset Uy = 400/480 V
O Indstil minimumshastighed (2001), - .
maksimumshastighed (2002), accelerationstid 1 LOK 2 1 03x-01A2-4 10 10 25 14 075 18 25 4 25 4
(2202) og decelerationstid 1 (2203) 03x-01A9-4 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14
PAR FWD 03x-02A4-4 10 10 2,5 14 | 075 | 18 25 14 2,5 14
Sadan gemmes brugermakro samt afsluttende kontrol 03x-03A3-4 10 10 2,5 12 0,75 18 2,5 12 2,5 12
| Opstarten er nu afsluttet. oK 03x-04A1-4 16 15 2,5 12 0,75 18 2,5 12 2,5 12
Parameterindstillingerne gemmes som 9 9 0 2 03X-05A6-4 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12
brugermakro ved at indstille parameter
9902til vaerdien USER S1 SAVE. PAR FWD 03x-07A3-4 | 16 20 25 | 2 |15 | 4 |25 )12 125 | w
p ol el I prrow 03x-08A8-4 20 25 2,5 12 2,5 12 2,5 12 2,5 12
Serg for, at ingen fejl eller alarmer er vist pa displayet.
0| >or9 ingentel rvistpadispiay 03x12A54 | 25 30 6 |10 ] 6 | 10| 6 | 10|25 ]| 12
03x-15A6-4 35 35 6 8 6 8 6 8 2,5 12
Fejlkoder 03x-23A1-4 50 50 10 8 10 8 10 8 6 10
- . 03x-31A0-4 80 80 16 6 16 6 16 6 10 8
Fejl Beskrivelse
03x-38A0-4 100 100 16 4 16 4 16 4 10 8
0001 | OVERSTR@M - Udgangsstremmen er stgrre end graensen for udlgsning. X
- - 03x-38A0-4 100 100 25 4 25 4 16 4 10 8
0002 | DC-OVERSPANDING - DC-mellemkredsspaendingen er for hgj.

0003 | OMF OVERTEMP - Frekvensomformerens IGBT-temperatur er for hgj.

0004 | KORTSLUTNING - Der er en kortslutning i motorkablet/motorkablerne eller motoren.

0006 | DC-UNDERSPZANDING - DC-mellemkredsspaendingen er for lav.

0009 | MOT OVERTEMP - Motortemperaturen er for hgj, eller opstartsdata er forkerte.

0016 | JORDFEIL - Der er en jordfejl i motor eller motorkabel.

1) Brug de anferte sikringer for at opretholde IEC/EN/UL 61800-5-1.

2) Frekvensomformeren er egnet til anvendelse i en kreds med maks. 100000 symmetriske
ampere (rms) ved 480 V maksimum, hvis den er beskyttet af sikringer som angivet i tabellen.
3) For 50 % overbelastningskapacitet skal sterste tilladte sikring anvendes.

Terminaldata for netkablerne

0022 | FORSYNINGSFASE - DC-mellemkredsspaendingen oscillerer pga. manglende
netfase eller sprunget sikring.

0044 | SAFE TORQUE OFF - STO-funktionen er aktiv. Denne fejl genereres kun, hvis
frekvensomformeren er konfigureret med parameter 3025 STO OPERATION til
udlgsning ved en fejl.

Modul- U1, V1, W1, U2, V2, W2, BRK+, BRK- PE
Str' Min. Maks. Tilspaendings- Maks. Tilspaendings-
relse ledningssterrelse|ledningsstorrelse moment ledningssterr moment
(massiv/snoet) | (massiv/snoet) else (massiv
eller snoet)

mm? | AWG | mm? | AWG | Nom | Ibfin | mm? | AWG | N-m | Ibf-in
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RO..R2 | 0,25/02 | 24 | 60/40 | 10 | 08 7 25 3 1,2 11

R3 0,5 20 |16,0/10,0 6 17 15 25 3 12 11
R4 0,5 20 |35,0/25,0 2 2,5 22 25 3 1,2 11
Noter:

* Den minimale kabelstgrrelse har ikke nedvendigvis tilstraekkelig
stremferingsevne ved maksimal belastning.

* Klemmerne accepterer ikke en leder, der er én sterrelse stgrre end den
maksimale kabelsterrelse.

* Det maksimale antal ledere pr. terminal er 1.

UKCA

STO (Safe torque off)

Frekvensomformeren har en Safe torque off-funktion (STO) i overensstemmelse
med IEC/EN 61800-5-2. Funktionen kan f.eks. anvendes ved den endelige
drivenhed af sikkerhedskredslab, der kan standse frekvensomformeren i
tilfeelde af fare (f.eks. et nedstopkredslgb).

Nar STO-funktionen er aktiveret, deaktiverer den styrespaendingen for
effekthalvlederne for udgangsfasen og forhindrer dermed frekvensomformeren
iat generere det moment, der kraeves for at rotere motoren. Styreprogrammet
opretter en indikation som defineret i parameter 3025. Hvis motoren kerer, nar
Safe torque off aktiveres, stopper den ved udlgb. Nar aktiveringsafbryderen
lukkes, deaktiveres STO. Eventuelle genererede fejl skal nulstilles fgr genstart.
STO-funktionen har en redundant arkitektur. Det vil sige, at begge kanaler skal
anvendes i implementeringen af sikkerhedsfunktionen. De givne sikkerhedsdata
er beregnet til redundant anvendelse og gaelder ikke, hvis ikke begge kanaler
anvendes.

ADVARSEL! Funktionen STO frakobler ikke spaendingen fra
frekvensomformerens hoved- og hjaelpekredslab.

Noter:

* Hvis stop ved udlgb ikke er acceptabelt, skal frekvensomformer og
maskinanlaeg stoppes ved hjeelp af den relevante standsningsmetode,
for STO aktiveres.

* STO-funktionen tilsidesaetter alle frekvensomformerens gvrige
funktioner.

Ledningsfering

Sikkerhedskontakterne skal abne/lukke inden for 200ms efter hinanden.

Det anbefales at bruge dobbeltskaermet, parsnoet kabel til forbindelsen. Kablets
maksimale la&engde mellem afbryder og frekvensomformerens styreenhed er 300 m.
Jord kabelskaermen ved styreenheden alene.

Validering
Der kraeves en valideringstest for at opna en sikker virkning af
sikkerhedsfunktionen. Testen skal udferes af en kompetent person med
tilstraekkelig ekspertise og viden om sikkerhedsfunktionen. Testprocedurerne
og -rapporten skal dokumenteres og underskrives af ovenstaende person.
Valideringsanvisninger for STO-funktionen er tilgaengelige i
frekvensomformerens hardwaremanual.

Tekniske data

* Minimumsspaending ved IN1 og IN2 fortolkes som “1”: 13 VDC
* STO-reaktionstid (kortest mulige registrerbare afbrydelse):
10 mikrosekunder

* STO-responstid: 2 ms (typisk), 5 ms (maksimum)

* Fejlregistreringstid: Kanaler i forskellige tilstande i mere end 200 ms

* Fejlreaktionstid: Fejlreaktionstid + 10 ms

* Forsinkelse pa STO-fejlindikation (parameter 3025): < 200 ms

* Forsinkelse pa STO-advarselsindikation (parameter 3025): < 200 ms

* Sikkerhedsintegritetsniveau (EN 62061): SIL 3

* Ydelsesniveau (EN ISO 13849-1): PL e
Frekvensomformer STO er en type A-sikkerhedskomponent som defineret
ilEC 61508-2.
Se frekvensomformerens hardwaremanual for STO-funktionens fulde
sikkerhedsdata, nejagtige fejlhyppigheder og fejltilstande.

Overensstemmelseserklaeringer

Declaration of Conformity

EU Declaration of Conformity
Mochinry Deecive 0084ZEC £ Sty Rebtons 2008

crinery Deoctive



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000071753&LanguageCode=da&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107680A5563&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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