
Sikkerhedsinstruktioner 

ADVARSEL! Følg disse instruktioner. Hvis de ignoreres, kan det 
resultere i personskader, dødsfald eller skade på udstyret. Elektrisk 
installationsarbejde og vedligeholdelse må kun udføres af 
autoriserede elinstallatører.

• Der må ikke udføres arbejde på frekvensomformer, motorkabel, motor eller 
styrekabler, når frekvensomformeren er tilsluttet strøm. Inden arbejdet 
påbegyndes, skal frekvensomformeren isoleres fra alle farlige spændingskilder. 
Sørg for, at det er sikkert at påbegynde arbejdet. Vent altid 5 minutter, efter 
strømmen er frakoblet, så kondensatorerne i mellemkredsen kan aflades.

• Der må ikke udføres arbejdes på en frekvensomformer, når en roterende 
permanent magnetmotor er tilsluttet. En roterende permanent magnetmotor 
forsyner frekvensomformeren med strøm, herunder dens indgangs- og 
udgangsterminaler.

1.  Pak leverancen ud
Hold frekvensomformeren i emballagen, indtil du er klar til at installere den. 
Når den er udpakket, skal du beskytte frekvensomformeren mod støv, snavs 
og fugtighed. Sørg for, at følgende elementer er med:
• aflastningsplader, klemmer og skruer
• fieldbussens grundplade (ekstraudstyr)
• paneldæksel
• monteringsskabelon, integreret i pakken
• hurtig installations- og startvejledning
• eventuelt ekstraudstyr (udvidelsesmoduler, betjeningspaneler).
Kontroller, at der ikke er tegn på skade på elementerne.

2.  Tilpas kondensatorerne
Hvis frekvensomformeren ikke har været i brug i et år eller mere, skal DC-
mellemkredskondensatorerne tilpasses. Fremstillingsdatoen er angivet på 
frekvensomformerens mærkat med typebetegnelse. Se Guide for capacitor 
reforming (3AFE68735190 (på engelsk)). 

3.  Vælg kabler og sikringer
• Vælg effektkabler. Overhold de lokale bestemmelser.

• Indgangseffektkabel: ABB anbefaler at bruge et symmetrisk skærmet 
kabel (VFD-kabel) for den bedste EMC-ydeevne. 

• Motorkabel: Brug et symmetrisk skærmet kabel (VFD-kabel) for den 
bedste EMC-ydeevne. Et symmetrisk skærmet kabel reducerer også 
lejestrømmen, slitage og belastning af motorisoleringen.

• Typer af effektkabler: Til IEC-installationer bruges kobber- og 
aluminiumskabler (hvis det er tilladt). I UL-installation må der kun 
bruges kobberkabler.

• Nominel strømstyrke: maks. belastningsstrøm.
• Nominel spænding: min. 600 V AC.
• Nominel temperatur: For IEC-installationer vælges et kabel, som er 

dimensioneret til mindst 70 °C som den højst tilladte temperatur for 
en leder i kontinuerlig brug. I UL-installationer vælges et kabel, som er 
dimensioneret til mindst 75 °C.

• Størrelse: Se Sikringer og typiske størrelser på netkabler for den typiske 
størrelse på kabler og Terminaldata for netkablerne for den maksimale 
størrelse på kabler.

• Vælg styrekabler. Anvend et dobbeltskærmet, parsnoet kabel til analoge 
signaler. Anvend et dobbelt- eller enkeltskærmet kabel til de digitale signaler, 
relæsignaler og I/O-signaler. Bland ikke signaler med 24 V og 115/230 V AC i 
det samme kabel.

• Beskyt frekvensomformeren og effektindgangskablet med de korrekte 
sikringer. Se Sikringer og typiske størrelser på netkabler.

4.  Kontroller installationsstedet
Frekvensomformeren er beregnet for installation i kabinet og har som standard 
en beskyttelsesgrad på IP20 / UL åben type.
Kontroller det sted, hvor du vil installere frekvensomformeren. Sørg for, at:
• Installationsstedet er tilstrækkelig ventileret, og at varm luft ikke 

recirkuleres.
• Der er tilstrækkelig friplads omkring frekvensomformeren til køling, 

vedligeholdelse og drift. Se Krav til fri plads for minimumskrav til friplads.
• De omgivende forhold er i overensstemmelse med kravene. 

Se Omgivelsesforhold.
• Installationsoverfladen er så vertikal som muligt og stærk nok til at bære 

frekvensomformerens vægt. Se Dimensioner og vægt.
• Installationsoverfladen, gulv og materialer nær frekvensomformeren er ikke 

brændbare.
• Sørg for, at der ikke er nogen kilder til stærke magnetfelter, f.eks. enkorede 

kabler med høj strømladning eller kontaktorspoler i nærheden af frekvensom-
formeren. Et stærkt magnetfelt kan forårsage interferens eller unøjagtighed 
i frekvensomformerens drift.

5.  Installation af frekvensomformeren
Du kan installere frekvensomformeren med skruer eller på en DIN-skinne 
(Top Hat-typen, bredde x højde = 35 mm × 7,5 mm). 
Installér ikke frekvensomformeren med bunden i vejret. Sørg for, at 
køleluftudblæsningen befinder sig over køleluftindtaget.

—
ABB MACHINERY DRIVES

ACS355-frekvensomformere
Hurtig installations- og startvejledning

 Sådan installeres frekvensomformeren med skruer
1. Skær monteringsskabe-

lonen ud af pakken, og 
brug den til at markere 
de steder, hvor monte-
ringshullerne skal være. 

2. Lav hullerne til 
monteringsskruerne,
og installér passende 
rawplugs eller 
forankringer.

3. Installer monterings-
skruerne. Lad der være 
et mellemrum mellem 
skruehovedet og mon-
teringsfladen.

4. Anbring frekvensomfor-
meren på monterings-
skruerne.

5. Stram monteringsskru-
erne.

 Sådan installeres frekvensomformeren på en DIN-skinne
1. Sæt toppen af fre-

kvensomformeren på 
DIN-installationsskin-
nen i en vinkel som 
vist i figuren.

2. Anbring frekvensomfor-
meren op mod væggen.

3. Du skal sikre dig, at 
frekvensomformeren er 
korrekt installeret.

4. Tryk på klemmen i toppen af frekvensomformeren for at fjerne 
frekvensomformeren.

6.  Fastgør aflastningspladerne
1. Fastgør aflastningspla-

den til pladen i bunden 
af frekvensomformeren 
med de medfølgende 
skruer.

2. Modulstørrelse R0…R2: 
Fastgør I/O-aflast-
ningspladen til aflast-
ningspladen med de 
medfølgende skruer.

7.  Mål isoleringsmodstanden
Det er typisk ikke påkrævet at måle isoleringen i nordamerikanske installationer.
Frekvensomformer: Der må ikke udføres nogen spændingstolerance- eller 
isolationsmodstandstest på frekvensomformeren, da det kan medføre 
beskadigelse af frekvensomformeren.
Indgangseffektkabel: Mål isolationen på indgangseffektkablet, inden det 
tilsluttes frekvensomformeren. Overhold de lokale bestemmelser.
Motor og motorkabel:
1. Sørg for, at motorkablet er tilsluttet motoren og frakoblet 

frekvensomformerens udgangsterminaler U2, V2 og W2.

2. Brug en spænding på 1000 V DC til at måle 
isoleringsmodstanden mellem hver faseleder og 
beskyttelsesjordlederen. Isolationsmodstanden 
på en ABB-motor skal være større end 100 
Mohm (ved 25 °C/77 °F). Se oplysninger om 
isolationsmodstanden på andre motorer i 
producentens dokumentation. Fugt i motoren 
reducerer isolationsmodstanden. Hvis du har 
mistanke om fugt i motoren, skal du tørre 
motoren og foretage målingen igen.

8.  Sørg for, at frekvensomformeren er kompatibel 
med jordingssystemet

Du kan tilslutte alle frekvensomformertyper til et symmetrisk jordet TN-S-system 
(centerjordet-wye).
Inden du tilslutter frekvensomformeren til et hjørnejordet deltasystem eller IT-
system (ujordet eller højmodstandsjordet), fjernes EMC-filterets metaljordings-
skrue. Hvis frekvensomformeren har en EMC-skrue i plast (frekvensomformere 
med typekode ACS355-03U-…), er det ikke nødvendigt at fjerne skruen.

9.  Tilslut effektkablerne
 Tilslutningsdiagram (skærmede kabler)

1. To beskyttelsesjordledere. Frekvensomformerens sikkerhedsstandard 
IEC/EN/UL 61800-5-1 kræver to PE-ledere, hvis PE-lederens tværsnit er 
mindre end 10 mm2 Cu eller 16 mm2 Al. Du kan for eksempel anvende 
kabelskærmen i tillæg til den fjerde leder. 

2. Brug et separat jordet kabel eller et kabel med en separat PE-leder til 
netsiden, hvis den fjerde leders eller skærmens ledeevne ikke opfylder 
kravene til PE-lederen.

3. Brug et separat jordkabel til motorsiden, hvis skærmens ledeevne ikke er 
tilstrækkelig, eller hvis der ikke er en symmetrisk PE-jordleder i kablet.

4. 360 graders jordforbindelse i kabelskærmen er påkrævet for motorkablet 
og bremsemodstandskablet (såfremt et sådant bruges). Det anbefales også 
til forsyningskablet.

5. 1-fasede frekvensomformere: Tilslut fasen til U1 og neutral til V1. Sørg for, 
at W1 er frakoblet. 

 Tilslutningsprocedure (skærmede kabler)
Se Terminaldata for netkablerne for tilspændingsmomenter.
1. Afisoler netkablet. 

Jord kabelskærmen 
(hvis denne forefin-
des) under jor-
dingsklemmen. Sno 
kablets skærm sam-
men til et bundt, 
markér den i over-
ensstemmelse her-
med, og slut den til 
jordingsterminalen. 
Forbind andre jord-
forbindelsesledere (PE) til jordingsterminalen. Forbind faselederne til U1-, 
V1- og W1-klemmerne. 
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2. Afisoler motorkablet. Tilslut kabelskærmen 
under jordingsklemmen. Sno motorkablets 
skærm sammen til et bundt, markér den i 
overensstemmelse hermed, og slut den til 
jordingsterminalen. Forbind faselederne til 
U2-, V2- og W2-klemmerne.

3. Hvis en bremsemodstand anvendes, skal 
bremsemodstandens kabel sluttes til terminal 
BRK+ og BRK-. Brug et skærmet kabel, og jord 
skærmen under jordingsklemmen.

4. Sørg for, at skruerne på terminal BRK+ og 
BRK- er fastspændte. Dette trin skal også 
udføres, selvom kablerne ikke sluttes til terminalerne.

5. Fastgør kablerne manuelt til ydersiden af frekvensomformeren. 

10.  Tilslut styrekablerne
Foretag tilslutningerne i henhold til standardstyreforbindelserne i den 
applikationsmakro, som du vælger.

 I/O-standardtilslutninger (ABB-standardmakro)
Diagrammet viser I/O-tilslutningerne, når parameter 9902 er indstillet til 1 
(ABB-STANDARD).    

 Tilslutningsprocedure 
Induktiv kobling forhindres ved at lade 
de parvise signalkabler være snoet hele 
vejen op til terminalerne. Tilspændings-
momentet for terminalforbindelserne er 
0,4 N·m (3,5 lbf·in).

1. Fjern terminaldækslet.

2. Afisoler den yderste isolering af 
kablet, og jord den afisolerede 
skærm 360 grader under klemmen.

3. Forbind lederne til de korrekte 
styreterminaler.

4. Ved dobbeltskærmede kabler skal 
jordlederne for hvert par i kablet 
også snos sammen, og bundtet 
forbindes til terminal SCR (1).

5. Fastgør styrekablerne manuelt til 
ydersiden af frekvensomformeren.

6. Hvis du vil bruge funktionen Safe 
torque off (ekstraudstyr), forbindes 
STO-lederne til de rette terminaler.

7. Installer om nødvendigt 
fieldbusmodulet (ekstraudstyr).

8. Skub terminaldækslet tilbage 
på plads.

11.  Installer betjeningspanelet, hvis det indgår 
i leverancen

12.  Opstart af frekvensomformeren

ADVARSEL! Sørg for, at det er sikkert at starte motoren. Frakobl 
motoren fra andre maskiner, hvis der er risiko for beskadigelse eller 
personskade. 

Inden du starter frekvensomformeren, skal du sørge for, at installationen er 
fuldført, og at du har motorens mærkepladedata.

 Start frekvensomformeren uden et betjeningspanel
1. Tilslut indgangseffekten, og vent et øjeblik.

2. Sørg for, at: 
• den røde LED er slukket
• den grønne LED er tændt, men at den ikke blinker.

Frekvensomformeren er nu klar til anvendelse.

 Start med et betjeningspanel (manuel opstart)
Du kan enten bruge basisbetjeningspanelet eller assistentbetjeningspanelet. De 
viste displays er basisbetjeningspanelets displays, medmindre instruktionerne 
alene gælder for assistentbetjeningspanelet.

Opstart

Tilslut indgangseffekten. 
Basisbetjeningspanelet går i outputmode.

 

Assistentbetjeningspanelet spørger, om du vil 
køre opstartsassistenten. Hvis du trykker på 

, køres opstartsassistenten ikke. Hvis du 
ikke kører opstartsassistenten, fortsættes med 
manuel opstart som beskrevet nedenfor for 
basisbetjeningspanelet.

X1A

1 SCR Signalkabelskærm (skærm)

2 AI1 Outputfrekvensreference: 0 … 10 V 1)

3 GND Analogind- og udgang – nulpotentiale

4 +10 V Referencespænding: +10 V DC, maks. 10 mA

5 AI2 Anvendes ikke som standard. 0 … 10 V

6 GND Analogind- og udgang – nulpotentiale

7 AO Udgangsfrekvensværdi: 0 … 20 mA

8 GND Analogudgang – nulpotentiale

9 +24V Hjælpespænding: +24 V DC, maks. 200 mA

10 GND Hjælpespænding – nulpotentiale

11 DCOM Digitalindgang – nulpotentiale

12 DI1 Stop (0) / Start (1)

13 DI2 Forlæns (0) / Baglæns (1)

14 DI3 Konstant hastighedsvalg 2)

15 DI4 Konstant hastighedsvalg 2)

16 DI5 Valg af acceleration og deceleration 3)

X1B

17 ROCOM Relæudgang 1
Ingen fejl [Fejl (-1)]

18 RONC

19 RONO

20 DOSRC Digitaludgang, maks. 100 mA
Ingen fejl [Fejl (-1)]

21 DOOUT

22 DOGND

X1C:STO

1 OUT1 STO (Safe Torque Off). Begge kredse skal være lukkede, 
for at frekvensomformeren kan starte. Tegningen viser 
den forenklede forbindelse af et sikkerhedskredsløb 
gennem sikkerhedskontakter. Hvis STO ikke bruges, 
skal de fabriksinstallerede jumpere blive på deres plads. 
Se også afsnit STO (Safe torque off).

2 OUT2

3 IN1

4 IN2

maks. 500 ohm

1 … 10 kohm

4)

1) AI1 anvendes som hastighedsreference, 
hvis der er valgt vektorstyring.
2) Se parametergruppe 12 KONSTANTE 
HASTIGHEDER:

3) 0 = rampetid i henhold til parametrene 
2202 og 2203. 1 = rampetid i henhold til 
parametrene 2205 og 2206.
4) 360 graders jording under en 
aflastningsklemme.DI3 DI4 Drift (par.)

0 0 Hastighed indstilles via AI1
1 0 Hastighed 1 (1202)
0 1 Hastighed 2 (1203)
1 1 Hastighed 3 (1204)

 00.REM      Hz

OUTPUT     FWD

AFSLUT

 
Vil du
bruge opstarts-
assistenten?
Ja
Nej

AFSLUT OK00:00

REM VALG
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Fejlkoder

Indtastning af opstartsdata (parametergruppe 99)

Vælg sprog, hvis du har et assistentbetjenings-
panel. Se parameter 9901 for mulige sprogvalg.

Vælg motortype (9903).
1 (AM): Asynkron motor
2 (PMSM): Permanent magnetmotor.

Med basisbetjeningspanelet indstilles parameteren som følger:

1. Gå til hovedmenuen: Tryk på , hvis 
bundlinjen viser OUTPUT. Ellers trykkes 
gentagne gange på , indtil du ser 
MENU nederst.

 

2. Tryk på tasterne / , indtil du kan 
se “PAr”.

 

3. Tryk på . Panelet skifter til 
parametertilstand. Displayet viser nummeret 
på én af parametergrupperne.

4.Find den korrekte parametergruppe (99) ved 
hjælp af tasterne / .

 

5. Tryk på . Displayet viser én af 
parametrene i den valgte gruppe. Find den 
korrekte parameter (9903) ved hjælp af 
tasterne / .

 

6.Tryk og hold  nede i ca. to sekunder, 
indtil parameterværdien vises med SET under 
værdien. Værdien ændres om nødvendigt 
med tasterne / .

7. Tryk på  for at gemme 
parameterværdien.

 

Vælg applikationsmakroen (9902) alt efter, 
hvordan styrekablerne er tilsluttet. 
Standardværdien 1 (ABB STANDARD) kan 
anvendes i de fleste tilfælde.

 

Vælg motorstyringstilstand (9904).
1 (VECTOR: SPEED) bruges i de fleste tilfælde
2 (VECTOR: TORQ) bruges med momentstyring
3 (SCALAR: FREQ) bruges, hvis styrenøjagtighed 
ikke er vigtig, og i visse særtilfælde. Ikke til 
synkrone permanente magnetmotorer.

Indtast de motordata, som aflæses fra motorens mærkeplade: nominel motorspænding 
(9905), nominel motorstrøm (9906), nominel motorfrekvens (9907), nominel 
motorhastighed (9908), nominel motoreffekt (9909).

Vælg motoridentifikationsmetode (9910).
Standardværdien 0 (OFF/IDMAGN) med brug af 
identifikationsmagnetisering er egnet for de 
fleste applikationer. Den er anvendt her. 
(Kræver også, at 9904 er indstillet til 1
(VECTOR: SPEED) eller 2 (VECTOR: TORQ)).

Identifikationsmagnetisering med valgt ID-kørsel 0 (OFF/IDMAGN)

Tryk på tasten  for at skifte til lokal styring 
(LOC vises på displayet).
Tryk på tasten  for at starte frekvensom-
formeren. Motormodellen udregnes nu ved 
magnetisering af motoren i 10 … 15 sekunder 
ved nulhastighed.

Motorens omløbsretning

Kontroller motorens omløbsretning:  

1. Hvis frekvensomformeren er i 
fjernstyringstilstand (REM vises på displayet), 
trykkes på  for at skifte til lokalstyring.

 

2. Gå til hovedmenuen ved at trykke på , 
hvis bundlinjen viser OUTPUT. Ellers trykkes 
gentagne gange på , indtil du ser MENU 
nederst.

3. Tryk på tasterne / , indtil du kan 
se “rEF”, og tryk så på .

4.Forøg frekvensreferencen fra nul til en lille 
værdi med tasten . 

5. Tryk på  for at starte motoren.

6.Sørg for, at motorens omløbsretning er den 
samme som vist på displayet (FWD betyder 
forlæns, REV betyder baglæns).

7. Tryk på  for at stoppe motoren.

Skift om nødvendigt omløbsretningen: Indstil 
værdien for parameter 9914 til det modsatte, 
for eksempel fra 0 (NO) til 1 (YES). Derved 
inverteres faserne. Udfør kontrollen igen som 
beskrevet ovenfor.

 

Hastighedsgrænser og accelerations-/decelerationstider

Indstil minimumshastighed (2001), 
maksimumshastighed (2002), accelerationstid 1 
(2202) og decelerationstid 1 (2203)

 

Sådan gemmes brugermakro samt afsluttende kontrol

Opstarten er nu afsluttet. 
Parameterindstillingerne gemmes som 
brugermakro ved at indstille parameter 
9902 til værdien USER S1 SAVE.

 

Sørg for, at ingen fejl eller alarmer er vist på displayet.

Fejl Beskrivelse

0001 OVERSTRØM - Udgangsstrømmen er større end grænsen for udløsning.

0002 DC-OVERSPÆNDING - DC-mellemkredsspændingen er for høj.

0003 OMF OVERTEMP - Frekvensomformerens IGBT-temperatur er for høj.

0004 KORTSLUTNING - Der er en kortslutning i motorkablet/motorkablerne eller motoren.

0006 DC-UNDERSPÆNDING - DC-mellemkredsspændingen er for lav.

0009 MOT OVERTEMP - Motortemperaturen er for høj, eller opstartsdata er forkerte.

0016 JORDFEJL - Der er en jordfejl i motor eller motorkabel.

0022 FORSYNINGSFASE - DC-mellemkredsspændingen oscillerer pga. manglende 
netfase eller sprunget sikring.

0044 SAFE TORQUE OFF - STO-funktionen er aktiv. Denne fejl genereres kun, hvis 
frekvensomformeren er konfigureret med parameter 3025 STO OPERATION til 
udløsning ved en fejl.
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Mærkedata  

Sikringer og typiske størrelser på netkabler

Terminaldata for netkablerne

Noter: 
• Den minimale kabelstørrelse har ikke nødvendigvis tilstrækkelig 

strømføringsevne ved maksimal belastning.
• Klemmerne accepterer ikke en leder, der er én størrelse større end den 

maksimale kabelstørrelse.
• Det maksimale antal ledere pr. terminal er 1.

0045 STO1 TABT (FFA1) - STO-inputkanal 1 er tilkoblet, men kanal 2 er afkoblet. Dette kan 
skyldes en beskadiget åbningskontakt på kanal 1 eller en kortslutning.

0046 STO2 TABT (FFA1) - STO-inputkanal 2 er tilkoblet, men kanal 1 er afkoblet. Dette kan 
skyldes en beskadiget åbningskontakt på kanal 2 eller en kortslutning.

ACS355-… Input Indgang med 
spole

 Udgang Modul-
stør-
relseI1N I1N 

(480 V)

I1N I1N 
(480 V)

I2N I2,1/10 I2max PN

x = E/U A A A A A A A kW hk

1-faset UN = 230 V

01x-02A4-2 6,1 - 4,5 - 2,4 3,6 4,2 0,37 0,5 R0

01x-04A7-2 11 - 8,1 - 4,7 7,1 8,2 0,75 1 R1

01x-06A7-2 16 - 11 - 6,7 10,1 11,7 1,1 1,5 R1

01x-07A5-2 17 - 12 - 7,5 11,3 13,1 1,5 2 R2

01x-09A8-2 21 - 15 - 9,8 14,7 17,2 2,2 3 R2

3-faset UN = 230 V

03x-02A4-2 4,3 - 2,2 - 2,4 3,6 4,2 0,37 0,5 R0

03x-03A5-2 6,1 - 3,5 - 3,5 5,3 6,1 0,55 0,75 R0

03x-04A7-2 7,6 - 4,2 - 4,7 7,1 8,2 0,75 1 R1

03x-06A7-2 12 - 6,1 - 6,7 10,1 11,7 1,1 1,5 R1

03x-07A5-2 12 - 6,9 - 7,5 11,3 13,1 1,5 2 R1

03x-09A8-2 14 - 9,2 - 9,8 14,7 17,2 2,2 3 R2

03x-13A3-2 22 - 13 - 13,3 20,0 23,3 3 3 R2

03x-17A6-2 25 - 14 - 17,6 26,4 30,8 4 5 R2

03x-24A4-2 41 - 21 - 24,4 36,6 42,7 5,5 7,5 R3

03x-31A0-2 50 - 26 - 31 46,5 54,3 7,5 10 R4

03x-46A2-2 69 - 41 - 46,2 69,3 80,9 11,0 15 R4

3-faset UN = 400/480 V

03x-01A2-4 2,2 1,8 1,1 0,9 1,2 1,8 2,1 0,37 0,5 R0

03x-01A9-4 3,6 3,0 1,8 1,5 1,9 2,9 3,3 0,55 0,75 R0

03x-02A4-4 4,1 3,4 2,3 1,9 2,4 3,6 4,2 0,75 1 R1

03x-03A3-4 6,0 5,0 3,1 2,6 3,3 5,0 5,8 1,1 1,5 R1

03x-04A1-4 6,9 5,8 3,5 2,9 4,1 6,2 7,2 1,5 2 R1

03x-05A6-4 9,6 8,0 4,8 4,0 5,6 8,4 9,8 2,2 3 R1

03x-07A3-4 12 9,7 6,1 5,1 7,3 11,0 12,8 3 3 R1

03x-08A8-4 14 11 7,7 6,4 8,8 13,2 15,4 4 5 R1

03x-12A5-4 19 16 11 9,5 12,5 18,8 21,9 5,5 7,5 R3

03x-15A6-4 22 18 12 10 15,6 23,4 27,3 7,5 10 R3

03x-23A1-4 31 26 18 15 23,1 34,7 40,4 11 15 R3

03x-31A0-4 52 43 25 20 31 46,5 54,3 15 20 R4

03x-38A0-4 61 51 32 26 38 57 66,5 18,5 25 R4

03x-38A0-4 67 56 38 32 44 66 77,0 22,0 30 R4

I1N Kontinuerlig rms-indgangsstrøm (til dimensionering af kabler og sikringer)
I1N (480 V) Kontinuerlig rms-indgangsstrøm (til dimensionering af kabler og sikringer) til 

frekvensomformer med 480 V indgangsspænding
I2N Kontinuerlig rms-strøm. 50 % overbelastning tilladt i et minut hvert 10. minut.
I2,1/10 Maks. (50 % overbelastning) strøm tilladt i et minut hvert 10. minut
I2max Maksimal udgangsstrøm. Tilladt i 2 sekunder ved start.
PN Typisk motoreffekt (nominel brug). Effektstørrelserne gælder for de fleste 

IEC 4-polede motorer. Hestekrafteffekterne gælder for de fleste NEMA 4-polede 
motorer. 

ACS355-… Sikringer Lederens størrelse (Cu)

gG UL-
klasse T 
eller CC 
(600 V)

 1) 2)
 

1) Brug de anførte sikringer for at opretholde IEC/EN/UL 61800-5-1.
2) Frekvensomformeren er egnet til anvendelse i en kreds med maks. 100000 symmetriske 
ampere (rms) ved 480 V maksimum, hvis den er beskyttet af sikringer som angivet i tabellen.

Input
(U1, V1, W1)

Motor
(U2, V2, W2)

PE Bremse
(BRK+, BRK-)

x = E/U A A mm2 AWG mm2 AWG mm2 AWG mm2 AWG

1-faset UN = 230 V

01x-02A4-2 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14

01x-04A7-2 16 20 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14

01x-06A7-2 16/20 3)

3) For 50 % overbelastningskapacitet skal største tilladte sikring anvendes.

25 2,5 10 1,5 14 2,5 10 2,5 12

01x-07A5-2 20/253) 30 2,5 10 1,5 14 2,5 10 2,5 12

01x-09A8-2 25/353) 35 6 10 2,5 12 6 10 6 12

3-faset UN = 230 V

03x-02A4-2 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14

03x-03A5-2 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14

03x-04A7-2 10 15 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14

03x-06A7-2 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12

03x-07A5-2 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12

03x-09A8-2 16 20 2,5 12 2,5 12 2,5 12 2,5 12

03x-13A3-2 25 30 6 10 6 10 6 10 2,5 12

03x-17A6-2 25 35 6 10 6 10 6 10 2,5 12

03x-24A4-2 63 60 10 8 10 8 10 8 6 10

03x-31A0-2 80 80 16 6 16 6 16 6 10 8

03x-46A2-2 100 100 25 2 25 2 16 4 10 8

3-faset UN = 400/480 V
03x-01A2-4 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14

03x-01A9-4 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14

03x-02A4-4 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14

03x-03A3-4 10 10 2,5 12 0,75 18 2,5 12 2,5 12

03x-04A1-4 16 15 2,5 12 0,75 18 2,5 12 2,5 12

03x-05A6-4 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12

03x-07A3-4 16 20 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12

03x-08A8-4 20 25 2,5 12 2,5 12 2,5 12 2,5 12

03x-12A5-4 25 30 6 10 6 10 6 10 2,5 12

03x-15A6-4 35 35 6 8 6 8 6 8 2,5 12

03x-23A1-4 50 50 10 8 10 8 10 8 6 10

03x-31A0-4 80 80 16 6 16 6 16 6 10 8

03x-38A0-4 100 100 16 4 16 4 16 4 10 8

03x-38A0-4 100 100 25 4 25 4 16 4 10 8

Modul-
stør-
relse

U1, V1, W1, U2, V2, W2, BRK+, BRK- PE

Min. 
ledningsstørrelse 

(massiv/snoet)

Maks. 
ledningsstørrelse 

(massiv/snoet)

Tilspændings-
moment

Maks. 
ledningsstørr
else (massiv 
eller snoet)

Tilspændings-
moment

mm2 AWG mm2 AWG N·m lbf·in mm2 AWG N·m lbf·in

R0…R2 0,25/0,2 24 6,0/4,0 10 0,8 7 25 3 1,2 11

R3 0,5 20 16,0/10,0 6 1,7 15 25 3 1,2 11

R4 0,5 20 35,0/25,0 2 2,5 22 25 3 1,2 11

Fejl Beskrivelse Omgivelsesforhold

Dimensioner og vægt

Krav til fri plads

Mærker
De gældende mærker er vist på typebetegnelsesmærkaten.

STO (Safe torque off)
Frekvensomformeren har en Safe torque off-funktion (STO) i overensstemmelse 
med IEC/EN 61800-5-2. Funktionen kan f.eks. anvendes ved den endelige 
drivenhed af sikkerhedskredsløb, der kan standse frekvensomformeren i 
tilfælde af fare (f.eks. et nødstopkredsløb).
Når STO-funktionen er aktiveret, deaktiverer den styrespændingen for 
effekthalvlederne for udgangsfasen og forhindrer dermed frekvensomformeren 
i at generere det moment, der kræves for at rotere motoren. Styreprogrammet 
opretter en indikation som defineret i parameter 3025. Hvis motoren kører, når 
Safe torque off aktiveres, stopper den ved udløb. Når aktiveringsafbryderen 
lukkes, deaktiveres STO. Eventuelle genererede fejl skal nulstilles før genstart.
STO-funktionen har en redundant arkitektur. Det vil sige, at begge kanaler skal 
anvendes i implementeringen af sikkerhedsfunktionen. De givne sikkerhedsdata 
er beregnet til redundant anvendelse og gælder ikke, hvis ikke begge kanaler 
anvendes.

ADVARSEL! Funktionen STO frakobler ikke spændingen fra 
frekvensomformerens hoved- og hjælpekredsløb.

Noter:
• Hvis stop ved udløb ikke er acceptabelt, skal frekvensomformer og 

maskinanlæg stoppes ved hjælp af den relevante standsningsmetode, 
før STO aktiveres.

• STO-funktionen tilsidesætter alle frekvensomformerens øvrige 
funktioner.

 Ledningsføring
Sikkerhedskontakterne skal åbne/lukke inden for 200ms efter hinanden.
Det anbefales at bruge dobbeltskærmet, parsnoet kabel til forbindelsen. Kablets 
maksimale længde mellem afbryder og frekvensomformerens styreenhed er 300 m. 
Jord kabelskærmen ved styreenheden alene.

 Validering
Der kræves en valideringstest for at opnå en sikker virkning af 
sikkerhedsfunktionen. Testen skal udføres af en kompetent person med 
tilstrækkelig ekspertise og viden om sikkerhedsfunktionen. Testprocedurerne 
og -rapporten skal dokumenteres og underskrives af ovenstående person. 
Valideringsanvisninger for STO-funktionen er tilgængelige i 
frekvensomformerens hardwaremanual.

 Tekniske data
• Minimumsspænding ved IN1 og IN2 fortolkes som “1”: 13 VDC
• STO-reaktionstid (kortest mulige registrerbare afbrydelse): 

10 mikrosekunder
• STO-responstid: 2 ms (typisk), 5 ms (maksimum)
• Fejlregistreringstid: Kanaler i forskellige tilstande i mere end 200 ms
• Fejlreaktionstid: Fejlreaktionstid + 10 ms
• Forsinkelse på STO-fejlindikation (parameter 3025): < 200 ms
• Forsinkelse på STO-advarselsindikation (parameter 3025): < 200 ms
• Sikkerhedsintegritetsniveau (EN 62061): SIL 3
• Ydelsesniveau (EN ISO 13849-1): PL e

Frekvensomformer STO er en type A-sikkerhedskomponent som defineret 
i IEC 61508-2. 
Se frekvensomformerens hardwaremanual for STO-funktionens fulde 
sikkerhedsdata, nøjagtige fejlhyppigheder og fejltilstande.

Overensstemmelseserklæringer

Krav Drift (installeret for stationær anvendelse)

Installationshøjde 0 … 2000 m (0 … 6562 ft) over havets overflade. Den nominelle 
udgangsstrøm skal reduceres med 1 % for hver 100 m over 1000 m.

Omgivelsernes 
lufttemperatur

-10 … +50 °C (14 … 122 °F). Kondensering ikke tilladt. Den nominelle 
udgangsstrøm skal reduceres med 1 % for hver 1 °C over 40 °C.

Relativ luftfugtighed 0 … 95%. Ingen kondensation tilladt. Maksimalt tilladt relativ 
luftfugtighed er 60 %, hvis der er korroderende gasser.

Forureningsniveauer Ledende støv ikke tilladt

Stød (IEC 60068-2-27, 
ISTA 1A)

Ikke tilladt

Frit fald Ikke tilladt

IP20/UL åben type

Modul-
stør-
relse

H1 H2 H3 W D Vægt

mm tom-
mer

mm tom-
mer

mm tom-
mer

mm tom-
mer

mm tom-
mer

kg lb

R0 169 6,65 202 7,95 239 9,41 70 2,76 161 6,34 1,2 2,6

R1 169 6,65 202 7,95 239 9,41 70 2,76 161 6,34 1,4 3,0

R2 169 6,65 202 7,95 239 9,41 105 4,13 165 6,50 1,8 3,9

R3 169 6,65 202 7,95 236 9,29 169 6,65 169 6,65 3,1 6,9

R4 181 7,13 202 7,95 244 9,61 260 10,24 169 6,65 5,2 11,5

H1 højde uden fastgørelse eller aflastningsplade
H2 højde med fastgørelse og uden aflastningsplade
H3 Højde med fastgørelse og aflastningsplade
W bredde
D dybde

Modulstør-
relse

Over Under Sider

mm tommer mm tommer mm tommer

Alle 75 3 75 3 0 0

CE UL RCM EAC WEEE EIP TÜV Nord 

UKCA

Declaration of Conformity
Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008

xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

We
Manufacturer:
Address:
Phone:

Frequency converter

with regard to the safety function

The following harmonized standards have been applied:
EN 61800-5-2:2007

EN 62061:2005
+ AC:2010 + A1:2013 + A2:2015

EN ISO 13849-1:2015

EN ISO 13849-2:2012

EN 60204-1:2018

The following other standards have been applied:
IEC 61508:2010, parts 1-2

IEC 61800-5-2:2016

Helsinki, May 7, 2021
Signed for and on behalf of:

Tuomo Tarula
Local Division Manager, ABB Oy

Document number 3AXD10001329543

ABB Oy
Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
+358 10 22 11

is in conformity with all the relevant safety component requirements of the Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008, when the listed safety
function is used for safety component functionality.

Adjustable speed electrical power drive systems – Part 5-2: Safety requirements -
Functional
Safety of machinery – Functional safety of safety-related electrical, electronic and
programmable electronic control systems

declare under our sole responsibility that the following product:

ACS355

Safe Torque Off

Functional safety of electrical / electronic / programmable electronic safety-
related systems
Adjustable speed electrical power drive systems – Part 5-2: Safety requirements -
Functional

Safety of machinery – Safety-related parts of control systems. Part 1: General
requirements
Safety of machinery – Safety-related parts of the control systems. Part 2:
Validation
Safety of machinery – Electrical equipment of machines – Part 1: General
requirements

Product Unit Manager, ABB Oy
Mikko Korpinen

The product(s) referred in this declaration of conformity fulfil(s) the relevant provisions of other UK statutory requirements, which are notified in
a single declaration of conformity 3AXD10001330094.

Authorized to compile the technical file: ABB Limited, Daresbury Park, Cheshire, United Kingdom, WA4 4BT.
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https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000071753&LanguageCode=da&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107680A5563&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
https://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
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