ABB MACHINERY DRIVES

ACS355 Frequenzumrichter
Kurzanleitung fur Installation und
Inbetriebnahme

Sicherheitsvorschriften

WARNUNG! Befolgen Sie diese Anweisungen. Die Nichtbeachtung der
A Vorschriften kann zu Verletzungen und tédlichen Unféllen flihren oder

Schaden an den Geraten verursachen. Elektrische Installations- oder

Wartungsarbeiten diirfen nur von Fachpersonal durchgefiihrt werden.

* Am Frequenzumrichter, dem Motorkabel, dem Motor oder den Steuerkabeln
dirfen keine Arbeiten ausgefiihrt werden, wenn der Frequenzumrichter an
die Spannungsversorgung angeschlossen ist. Trennen Sie zuerst den Fre-
quenzumrichter von allen geféhrlichen Spannungsquellen und stellen Sie
sicher, dass die Arbeit gefahrlos begonnen werden kann, bevor Sie die Arbei-
ten ausfiihren. Warten Sie nach Abschaltung der Spannungsversorgung stets
5 Minuten, damit sich die Zwischenkreiskondensatoren entladen kénnen.

* Am Frequenzumrichter diirfen keine Arbeiten durchgefiihrt werden, wéhrend
der angeschlossene Permanentmagnetmotor dreht. Ein drehender Perma-
nentmagnetmotor erzeugt eine Spannung im Frequenzumrichter sowie an
dessen Eingangs- und Ausgangsklemmen.

1. Auspacken der Lieferung

Lassen Sie den Frequenzumrichter bis zur Installation in seiner Verpackung.
Schitzen Sie den Frequenzumrichter nach dem Auspacken vor Staub, Schmutz
und Feuchtigkeit. Priifen Sie, dass folgende Artikel geliefert wurden:

* Abfangbleche, Schellen und Schrauben

* Erdungsplatte fir Feldbusoption

¢ Abdeckung

* Montage-Schablone, im Karton enthalten

* Kurzanleitung fiir die Installation und Inbetriebnahme

* Mogliche Optionen (Erweiterungsmodule, Bedienpanels).

Die gelieferten Artikel auf Beschadigungen prifen.

2. Kondensatoren formieren

Wenn der Frequenzumrichter ein Jahr oder langer nicht eingeschaltet war,
missen die Kondensatoren des DC-Zwischenkreises nachformiert werden.
Das Herstellungsdatum ist auf dem Typenschild angegeben. Siehe Guide for
capacitor reforming (3AFE68735190 [Englisch]).

3. Auswabhl der Kabel und Sicherungen

* Wabhlen Sie die Leistungskabel. Befolgen Sie die ortlichen Vorschriften.

* Netzkabel: ABB empfiehlt ein symmetrisch geerdetes Kabel
(Frequenzumrichterkabel) fiir eine optimale EMV-Leistung.

* Motorkabel: Verwenden Sie ein symmetrisch geschirmtes Kabel
(Frequenzumrichterkabel) fiir die optimale EMV-Leistung. Ein
symmetrisch geschirmtes Kabel reduziert auch Lagerstréme, Verschlei3
und eine Belastung der Motorisolation.

* Leistungskabeltypen: Verwenden Sie bei IEC-Installationen Kupfer- oder
Aluminiumkabel (falls zuldssig). Bei UL-Installationen sind nur
Kupferkabel zuldssig.

* Nennstrom: max. Laststrom.

* Nennspannung: min. 600 V AC.

* Nenntemperatur: Fiir IEC-Installationen miissen Kabel, die fiir
mindestens 70 °C (158 °F) maximal zuldssige Leitertemperatur bei
Dauerbetrieb ausgelegt sind, ausgewahlt werden. Wéahlen Sie bei
UL-Montagen ein Kabel, das fir mindestens 75 °C (167 °F) zugelassen ist.

* GroBe: Typische KabelgréBen siehe Sicherungen und typische
LeistungskabelgréBen und maximale KabelgréBen siehe Klemmendaten
flir die Leistungskabel.

* Auswahl der Steuerkabel. Verwenden Sie fiir Analogsignale ein doppelt
geschirmtes, verdrilltes Adernpaar. Verwenden Sie fiur Digital-, Relais- und
E/A-Signale ein doppelt oder einfach geschirmtes Kabel. Ubertragen Sie 24 V
und 115/230 V Signale nicht im selben Kabel.

¢ Sichern Sie den Frequenzumrichter und das Einspeisekabel mit geeigneten
Sicherungen ab. Siehe Sicherungen und typische LeistungskabelgréBen.

4. Priifen Sie den Aufstellort

Der Frequenzumrichter ist fir den Schrankeinbau ausgelegt und hat

standardmaBig Schutzart IP20 / UL-Typ offen.

Priifen Sie den Ort, an dem sie den Frequenzumrichter installieren mdchten.

Stellen Sie sicher, dass:

* Der Montageort ist ausreichend bellftet und die warme Luft stromt nicht
zuriick.

* Umden Frequenzumrichter herum muss ausreichend Freiraum fiir die Kiihlung,
Wartung und Bedienung sein. Mindestabstande siehe Erforderliche Abstande.

* Die Umgebungsbedingungen miissen den Anforderungen entsprechen.
Siehe Umgebungsbedingungen.

* Die Montageflache muss méglichst senkrecht und stabil genug sein, um das
Gerategewicht tragen zu kdnnen. Siehe Abmessungen und Gewichte.

* Die Montageflache, der Boden und die Materialien in der Nahe des Frequen-
zumrichters miissen aus nicht brennbarem Material bestehen.

* Sichin der Nahe des Frequenzumrichters keine starken Magnetfelder wie-
einadrige Leiter mit hohem Strom oder Schiitzspulen befinden. Ein starkes
Magnetfeld kann Interferenzen oder Ungenauigkeiten desFrequenzumrich-
terbetriebs verursachen.

5. Installation des Frequenzumrichters
Der Frequenzumrichter kann mit Schrauben oder auf einer DIN-Schiene
(Hutschiene, Bx H =35 x 7,5 mm [1,4 x 0,3 in]) montiert werden.

Der Frequenzumrichter darf nicht auf dem Kopf stehend montiert werden.
Sicherstellen, dass der Kihlluftauslass Giber dem Kihllufteinlass liegt.

Montage des Frequenzumrichters mit Schrauben

1. Die Montageschablone
aus der Verpackung
herausschneiden und
sie zur Markierung der
Montagebohrungen
verwenden.

2. Locher fir die Ver-
schraubungen bohren
und Diibel oder Schrau-
banker einsetzen.

3. Setzen Sie die Befesti-
gungsschrauben ein.
Lassen Sie zwischen
dem Schraubenkopf
und der Montageflache
einen Spalt.

4. Hangen Sie den Fre-
quenzumrichter auf die
Befestigungsschrauben

5. Ziehen Sie die Befesti-
gungsschrauben fest.

Montage des Frequenzumrichters auf

1. Setzen Sie die Ober-
kante des Frequenzum-
richters in dem in der
Abbildungdargestellten
Winkel auf die DIN-
Schiene.

2. Drlicken Sie den
Frequenzumrichter
gegen die Wand.

3. Stellen Sie sicher, dass
der Frequenzumrichter
korrekt installiert ist.

4. Zum Abnehmen des Frequenzumrichters die Verriegelung oben amFrequen-
zumrichter driicken und I6sen.

6. Die Leistungskabel-Abfangbleche montieren

Das Kabelabfangblech
mit den mitgelieferten
Schrauben am Boden-
blech des Frequenzum-
richters befestigen.

2. BaugréBen RO...R2: Das
E/A-Kabelabfangblech
mit den mitgelieferten
Schrauben an der Klem-
menplatte befestigen.

[

7. Messen des Isolationswiderstands

Eine Uberpriifung der Isolation wird in Nordamerika iiblicherweise nichtverlangt.

Frequenzumrichter: Am Frequenzumrichter keine Spannungsfestigkeits- oder

Isolationswiderstandsprifungen durchfiihren, da dies zu Schaden fiihren kann.

Netzkabel: Priifen Sie die Isolation des Eingangskabels vor dem Anschluss an

den Frequenzumrichter. Befolgen Sie die 6rtlichen Vorschriften.

Motor und Motorkabel:

1. Stellen Sie sicher, dass das Motorkabel an den Motor angeschlossen und vonden
Frequenzumrichter-Ausgangsklemmen U2, V2 und W2 abgeklemmt ist.

2. Prifen Sie mit einer Spannung von 1000 V DC
den Isolationswiderstand zwischen jedem Pha-
senleiter und der Schutzerde (PE). Der Isolati-
onswiderstand eines ABB-Motors muss mehr
als 100 MOhm betragen (bei 25 °C bzw. 77 °F).
Die Isolationswiderstande anderer Motoren ent-|
nehmen Sie bitte der Anleitung des Herstellers.
Feuchtigkeit im Motorgehduse reduziert den U1-PE, Vi-PE, W1-PE

Isolationswiderstand. Bei Feuchtigkeit den

Motor trocknen und dann erneut messen.

8. Die Kompatibilitat des Frequenzumrichters mit dem
Erdungssystem sicherstellen

Sie kdnnen alle Frequenzumrichter an ein symmetrisch geerdetes TN-S Netz

(mittelpunktgeerdet) anschlieBen.

Entfernen Sie vor Anschluss des Frequenzumrichters an ein unsymmetrischgeer-
detes Netz oder ein IT-Netz (ungeerdet oder hochohmig geerdet) dieMetall-
Erdungsschraube des EMV-Filters. Wenn der Frequenzumrichter eine EMV-
Schraube aus Kunststoff besitzt (Frequenzumrichter mit dem Typencode
ACS355-03U-...), braucht die Schraube nicht entfernt zu werden.

9. Anschluss der Leistungskabel
Anschlussplan (geschirmte Kabel)
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1. Zwei Schutzerdeleiter. Die Norm IEC/EN/UL 61800-5-1 fiir die
Frequenzumrichter-Sicherheit erfordert zwei PE-Leiter, wenn der
Querschnitt des PE-Leiters weniger als 10 mm? Cu oder 16 mm? Al betragt.
Sie kdnnen z. B. den Kabelschirm zusatzlich zum vierten Leiter verwenden.

2. Verwenden Sie netzseitig ein separates Erdungskabel oder ein Kabel mit
separatem PE-Leiter, wenn die Leitfahigkeit des vierten Leiters oder des
Schirms den Anforderungen an den PE-Leiter nicht genligt.

3. Verwenden Sie motorseitig ein separates Erdungskabel, wenn die
Leitfahigkeit des Schirms nicht ausreicht oder es im Kabel keinen
symmetrisch aufgebauten PE-Leiter gibt.

4. Fir das Motorkabel und das Bremswiderstandskabel (falls verwendet) ist
eine 360-Grad-Erdung des Kabelschirms erforderlich. Dies wird auch fir das
Einspeisekabel empfohlen.

5. 1-phasige Frequenzumrichter: Die Phase an U1 und den Nullleiter an V1
anschlieBen. W1 abgeklemmt lassen.

Anschlussarbeiten (geschirmte Kabel)

Anzugsmomente siehe Klemmendaten fiir die Leistungskabel.
1. Das Netzkabel abiso-
lieren. Den Kabel-

schirm (falls
vorhanden) unter der
Kabelschelle erden.
Den Kabelschirm zu
einem Biindel verdril-
len, kennzeichnen
und das Bindel an
dieErdungsklemme
anschlieBen. Schlie-
Ben Sie andere
Erdungsleiter (PE) an
die Erdungsklemme an. Die Phasenleiter an die Klemmen U1, V1 und W1
anschlieBen.

2.

5.

Das Motorkabel abisolieren. Den Motorkabel-
schirm unter der Erdungsklemme erden. Den
Motorkabelschirm zu einem Blindel verdrillen,
kennzeichnen und das Biindel an die
Erdungsklemme anschlieBen. Die Phasenleiter
an die Klemmen U2, V2 und W2 anschlieBen.

Bei Verwendung eines Bremswiderstands das
Bremswiderstandskabel an die Klemmen BRK+
und BRK- anschlieBen. Ein geschirmtes Kabel
verwenden und den Schirm unter der
Erdungsklemme erden.

Sicherstellen, dass die Schrauben der Klemmen
BRK+ und BRK- festgezogensind. Dieser Schritt muss auch ausgefiihrt werden,
wenn keine Kabel an die Klemmen angeschlossen werden.

Die Kabel auBerhalb des Frequenzumrichters mechanisch sichern.

10. AnschlieBen der Steuerkabel

Die

Anschliisse missen entsprechend den Standard-Steueranschlissen des

ausgewahlten Applikationsmakros vorgenommen werden.

Standard-E/A-Anschliisse (ABB Standard Makro)

In der Abbildung sind die E/A-Anschliisse dargestellt, wenn Parameter 9902 auf

1(ABB STANDARD) eingestellt ist.
X1A
1 SCR |Signalkabelschirm
< (’I__Pi’ 2 All  |Ausgangsfrequenz-Sollwert: 0 ... 10 V1
I.é (’l_ | | 3 GND [Masse Analogeingangskreis
- } 4 +10V  |Referenzspannung: +10 V DC, max. 10 mA
1...10kOhm | | 5 Al2  |Standardmé&Big nicht benutzt. 0 ... 10 V
| | 6 GND [Masse Analogeingangskreis
7 AO |Ausgangsfrequenz: 0 ... 20 mA
% 8 GND [Masse Analogausgangskreis
max. 500 Ohm = 4)
9 +24V [Hilfsspannungsausgang: +24 V DC, max. 200 mA
10 | GND [Masse fir Hilfsspannungsausgang
[ 11 | DCOM |Masse fiir Digitaleingang
/— 12 DIl |Stopp (0) / Start (1)
/— 13 DI2 |Vorwarts (0) / Rlickwarts (1)
g 14 DI3  |Auswahl Festdrehzahl 2
/— 15 DI4 |Auswahl Festdrehzahl @
L 16 DI5 |Auswahl Beschleunigung und Verzégerung ¥
X1B
17 |ROCOM Relaisausgang 1
18 | RONC Keine [Stérung (-1)]
& 19 | RONO | !
20 | DOSRC Digitalau5gang, max. 100 mA
® 21 | DooUT 3}14§Z Keine [Storung (-1)]
22 |DOGND
X1C:STO

: ~ : 1 | OUT1 |[Sicherabgeschaltetes Drehmoment (STO). Beide Kreise
' missen fir den Start des Antriebs geschlossen sein. Die
5—/-6— 2 QUT2 |Zeichnung stellt einen vereinfachten Anschluss einer
N Sicherheitsschaltung liber die Sicherheitskontakte dar.
3 IN1  |wenn STO nicht verwendet wird, lassen Sie die ab Werk
installierten Briicken an ihrem Platz. Siehe auch Abschnitt

4 IN2 Sicher abgeschaltetes Drehmoment (STO).
1) All wird als Drehzahlsollwert verwendet, 3) 0 = Rampenzeiten gemaR Parameter
wenn der Vektormodus ausgewahlt ist. 2202 und 2203. 1 = Rampenzeiten geman
2) Siehe Parametergruppe 12 KONSTANT Parameter 2205 und 2206.
DREHZAHL: 4) 360-Grad-Erdung unter der Kabelschelle.
DI3 | DI4 |Betrieb (Par.)

0 0 | Drehzahl Giber All einstellen

1 0 |Drehzahl1(1202)

0 1 | Drehzahl 2 (1203)

1 1 |Drehzahl 3 (1204)

Anschlussarbeiten

Lassen Sie zur Verhinderung einer

ind

paare biszu den Klemmen verdrillt. Das
Anzugsmoment der Klemmenschrau-
ben betréagt 0,4 Nm (3,5 Ibf-in).

1
2.

11

12

uktiven Kopplung die Signalleiter-

Die Klemmenabdeckung abnehmen.

Den Kabelmantel abisolieren und
den blanken Schirm unter der
Kabelschelle 360 Grad erden.

Die Leiter an die entsprechenden
Klemmen anschlieBen.

Bei doppelt geschirmten Kabeln
auch die Masseleiter von jedem
Kabelpaar in dem Kabel verdrillen
und an Klemme SCR (1) anschlieBen.

Die Steuerkabel mechanisch an der
AuBenseite des Frequenzumrich-
ters befestigen.

SchlieBen Sie bei Verwendung der
optionalen Funktion Sicher abge-
schaltetes Drehmoment (STO) die
STO-Leiter an die entsprechenden
Klemmen an.

Installieren Sie gegebenenfalls das
optionale Feldbusmodul.

Schieben Sie die Klemmenabdec-
kung wieder zurick.

. Montage des Bedienpanels, falls im Lieferumfang
enthalten

. Inbetriebnahme des Frequenzumrichters

werden kann. Klemmen Sie den Motor von anderen Maschinen ab,

f WARNUNG! Stellen Sie sicher, dass der Motor gefahrlos gestartet

wenn die Gefahr von Beschadigungen oder Verletzungen besteht.

Ste

llen Sie vor der Inbetriebnahme des Frequenzumrichters sicher, dass dielnstalla-

tion abgeschlossen ist und die Daten des Motorleistungsschildesvorliegen.

L
2.

Inbetriebnahme ohne Bedienpanel
Die Spannung einschalten und einen Moment warten.

Stellen Sie sicher, dass:
* dierote LED aus ist
* die griine LED leuchtet, aber nicht blinkt.

Der Frequenzumrichter ist jetzt bereit fir den Betrieb.

Sie

Inbetriebnahme mit Bedienpanel (manuelle Inbetriebnahme)

kénnen das Basis- oder das Komfort-Bedienpanel verwenden. Die

dargestellten Anzeigen entsprechen denen des Basis-Bedienpanels, sofern die
Anweisung sich nicht ausschlieBlich auf das Komfort-Bedienpanel bezieht.

Einschalten

[ | Die Spannung einschalten.
Das Basis-Bedienpanel ist nach dem Einschalten  |Rgm O O Hz
im Ausgabemodus. .

OUTPUT FWD

Das Komfort-Bedienpanel fragt, ob Sie den
Inbetriebnahme-Assistenten verwenden |\Rd(E)I\C4h‘€Je¥]VA2%e den
mdochten. Wenn Sie driicken, wird der Sstart-up-
Inbetriebnahme-Assistent nicht ausgefiihrt. ASSi stegten nutzen?
Wenn Sie den Inbetriebnahme-Assistenten nicht Ja N
ausfiihren, fahren Sie mit der manuellen Par.-Nr
Inbetriebnahme fort, wie sie nachfolgend fiir —-—‘ N oKk —
das Basis-Bedienpanel beschrieben wird. ZURUCK ] 00:00 OK |



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AFE68735190&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect

Eingabe der Inbetriebnahmedaten (Parametergruppe 99)

[ | Wenn Sie ein Komfort-Bedienpanel verwenden, =
wahlen Sie die Sprache. Angaben zu den REM U PAR ANDERN
9901 SPRACHE

verfligbaren Sprachen siehe Parameter 9901.
ENGLISH

Stérung | Beschreibung

0045 STO1 LOST (FFAL1) - STO-Eingangskanal 1ist aktiviert, Kanal 2 ist es jedoch nicht.
Dies kann durch einen beschadigten Offnungskontakt auf Kanal 1 oder einen
Kurzschluss verursacht sein.

0046 STO2 LOST (FFA2) - STO-Eingangskanal 2 ist aktiviert, Kanal 1 ist es jedoch nicht.

[0] Dies kann durch einen beschadigten Offnungskontakt auf Kanal 2 oder einen
Kurzschluss verursacht sein.
ABBRUCH | 00:00 [SPEICHERN urzschiuss verur !
[ | ben Motortyp auswahlen (9903). Nenndaten
1 (AM): Asynchronmotor REM 9 9 0 3
2 (PMSM): Permanentmagnet-Synchronmotor. ACS355-... Eingang Eingang mit Ausgang Bau-
PAR FWD Drossel groBe
St?IIen Sie beim Basis-Bedienpanel die Parameter, wie folgt, ein: hy hy hy hn by | Bas1o | Bmax Py
1. Offnen Sie das Hauptmenu: Driicken Sie (480 V) (480 V)
wenn in der unteren Zeile OUTPUT E F —

’ REM x=E/U A A A A A A A kw h
angezeigt wird. Ansonsten driicken Sie 7 rl P
wiederholt, bis in der unteren Zeile MENU MENU FWD 1-phasig, Uy =230V
angezeigt wird. 01x-02A4-2 6,1 . 4,5 - 2,4 3,6 4,2 0,37 0,5 RO

2. Driicken Sie die Tasten A /¥ _, bis - . . - - . :
,PAr angezeigt wird, QEm P r. 01x-04A7-2 11 - 8,1 - 4,7 71 82 | 075 1 R1
/ \ 01x-06A7-2 16 - 11 - 6,7 10,1 11,7 11 15 R1
MENU FwD 01x-07A5-2 | 17 - 12 - 75 | 11,3 | 131 | 15 2 R2
3. Driicken S'le Taste ﬁ Das Bedienpanel 01x-09A8-2 21 - 15 N 98 147 172 22 3 R2
wechselt in den Parametermodus. Auf dem REM —_ O 1 —_ -
Display wird die Nummer einer der 3-phasig, Uy =230V
Parametergruppen angezeigt. PAR FwD 03x-02A4-2 4,3 - 2,2 - 2,4 3,6 4,2 0,37 0,5 RO
4.Gehen Sie mit den Tasten ®/® 2u 03x-03A5-2 6,1 - 3,5 - 3,5 53 6,1 0,55 0,75 RO
der entsprechenden Parametergruppe (99). REM — 9 9 — 03x-04A7-2 76 - 4,2 - 4,7 71 8,2 0,75 1 R1
03x-06A7-2 12 - 6,1 - 67 10,1 117 1,1 1,5 R1
PAR FWD
R ) ) 03x-07A5-2 12 - 6,9 - 75 113 | 131 1,5 2 R1
5.Driicken Sie Taste @ Auf dem Display
wird einer der Parameter aus der gewahlten REM 9 9 O 3 03x-09A8-2 14 - 9,2 - 98 147 17,2 22 3 R2
Gruppe angezeigt. Gehen Sie mit den Tasten 03x-13A3-2 22 - 13 - 13,3 20,0 23,3 3 3 R2
/ zu dem entsprechenden PAR FwD
Parameter (9903). 03x-17A6-2 25 - 14 - 17,6 26,4 30,8 4 5 R2
6.Driicken Sie ﬁ und halten Sie diese Taste 03x-24A4-2 41 - 21 - 24,4 | 366 | 427 5,5 75 R3
fiir ca. zwei Sekunden gedriickt, bis unterdem |-y O 1 03x-31A0-2 50 - 26 - 31 46,5 | 54,3 75 10 R4
Parameterwert angezeigt wird. Andern
” 9ezaIgt Wi 03x-46A2-2 | 69 - 41 - | 462 | 693 [ 809 | 110 | 15 | Ra

Sie den Wert gegebenenfalls mit den Tasten PAR FwD

7. Driicken Sie ﬁ um den Parameterwert zu

3-phasig Uy = 400/480 V

03x-01A2-4 2,2 18 1,1 0,9 1,2 1,8 2,1 0,37 0,5 RO

speichern. REM

03x-01A9-4 3,6 3,0 1,8 1,5 1,9 2,9 3,3 0,55 0,75 RO
PAR FwD 03x-02A4-4 4,1 3,4 2,3 1,9 2,4 3,6 4,2 0,75 1 R1
O Wahlen Sie das Applikationsmakro (9902) 03x-03A3-4 6,0 50 3,1 2,6 3,3 50 5,8 1,1 1,5 R1
sz;sprechend dem Anschluss der Steuerkabel REM 9 9 O 2 03x-04A1-4 | 69 58 35 2.9 a1 62 72 15 2 Rl
Der Standardwert 1 (ABB STANDARD) ist in den PAR FWD 03x-05A6-4 9,6 8,0 4,8 4,0 5,6 8,4 9,8 2,2 3 R1
meisten Falle geeignet. 03x07A34 | 12 | 97 | 61 | 51 | 73 | 1o | 128 | 3 3 R

[ | Stellen Sie das Motorregelungsverfahren ein (9904). y N
1 (VECTOR: SPEED) in den meisten Féllen verwen- REM 4 03x-08A8-4 14 u w 64 88 132 154 4 5 RL
den 03x-12A5-4 19 16 11 9,5 12,5 18,8 21,9 55 75 R3
2 (e';ii:o“?’ TORQ) bei Drehmomentregelung ver- PAR FWD 03x-15A6-4 | 22 | 18 | 12 | 10 | 156 | 234 | 273 | 75 | 10 | R3

Wi

3 (SCALAR: FREQ) verwenden, wenn die Regelungs- 03x-23A1-4 | 31 26 18 15 231 | 347 | 404 1 15 R3
genauigkeit nicht so wichtig ist, und fiir Sonderfélle. 03x-31A0-4 52 43 25 20 31 465 | 54,3 15 20 R4

Nicht fiir Permanentmagnet-Synchronmotoren

[ | Geben Sie die Motordaten auf dem Typenschild des Motors ein: Motornennspannung
(9905), Motornennstrom (9906), Motornennfrequenz (9907), Motornenndrehzahl
(9908), Motornennleistung (9909).

03x-38A0-4 61 51 32 26 38 57 66,5 18,5 25 R4

03x-44A0-4 67 56 38 32 44 66 77,0 22,0 30 R4

[ | Wahlen Sie das Motor-Identifikationsverfahren
(9910). - 9 9 1 O
Der Standardwert O (OFF/IDMAGN), bei dem die
ID-Magnetisierung verwendet wird, ist fiir die PAR FWD

meisten Anwendungen geeignet. Sie wird hier
verwendet. (Erfordert auch, dass 9904 auf

1 (VECTOR: SPEED) oder 2 (VECTOR: TORQ)
gesetzt wird).

ID-Magnetisierung mit der Einstellung O (OFF/IDMAGN) fir den ID-Lauf.

[ | priicken sie , um auf Lokalsteuerung LoC 9 9 1 O

umzuschalten (auf dem Display wird LOC

hn Effektiver Dauer-Eingangsstrom (zur Dimensionierung von Kabeln und Sicherungen)
hn (480 V) Effektiver Dauer-Eingangsstrom (zur Dimensionierung von Kabeln und
Sicherungen) fir Frequenzumrichter mit 480 V Eingangsspannung

by Dauerstrom eff. 50 % Uberlast alle zehn Minuten fiir eine Minute zulissig.
b1/10 Maximaler Strom (50 % Uberlast) alle zehn Minuten fiir eine Minute zuldssig
bmax Maximaler Ausgangsstrom. Zwei Sekunden lang beim Start vorhanden.

Py Typische Motorleistung (Nennbetrieb). Die Leistungsnenndaten in Kilowatt

gelten fur die meisten 4-poligen IEC-Motoren. Die HP-Nenndaten gelten fir die
meisten 4-poligen NEMA-Motoren.

Sicherungen und typische LeistungskabelgroBen

angezeigt). ACS355-... Sicherungen LeitergréBe (Cu)
Taste @ startet den Frequenzumrichter. PAR FwD 9 9
Das Motormodell wird nun durch die gG UL- Eingang Motor PE Bremse
Magnetisierung des Motors fir eine Dauer von Klasse T | (U1, V1, W1) | (U2, V2, W2) (BRK+, BRK-)
10 ... 15 s bei Drehzahl Null berechnet. oder CC
Drehrichtung des Motors (5%02)\’)
O Prifen Sie die Drehrichtung des Motors: > > > >
1. Wenn der Frequenzumrichter sich auf Loc x=E/U A A mm® | AWG | mm® | AWG | mm® | AWG | mm® | AWG
Fernsteuerur\g befi[\det (agf dem Display wird 9 9 1 O I-phasig, Uy =230 V
REM angezeigt), driicken Sie , um auf
Lokalsteuerung umzuschalten. PAR FwD 01x-02A4-2 10 10 25 14 075 18 25 14 25 14
2. Driicken Sie N, um das Hauptmenii zu o 01x-04A7-2 | 16 20 25 | 14 [o75| 18 [ 25 | 14 | 25 | 14
6ffnen, wenn in der unteren Zeile OUTPUT PA rl 01x-06A7-2 | 16/20 9 25 2,5 10 15 14 2,5 10 2,5 12
angezeigt wird. Ansonsten driicken Sie 3)
wiederholt, bis unten im Display MENU MENU FWD 01x-07A5-2 | 20/25 30 2,5 10 1,5 14 2,5 10 2,5 12
erscheint. 01x-09A8-2 | 25/35% | 35 6 10 [ 25 | 12 6 10 6 12
3.Tasten A /¥ driicken, bis ,rEF* Toc 3-phasig, Uy = 230 V
erscheint und dann Taste @ driicken. 03x-02A4-2 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14
4.Erhdhen Sie mit Taste ¢ A ™\ den Frequenz- i ’ ’ 4
sollwert von Null auf einen niedrigen Wert. 03x-03A5-2 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14
5.Taste zum Start des Motors driicken. 03x-04A7-2 10 15 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14
6.Priifen, dass die Drehrichtung des Motors mit - "
der Anzeige Ubereinstimmt (FWD bedeutet 03x-06A7-2 16 15 25 12 L5 4 25 2 25 2
vorwarts und REV riickwarts). 03x-07A5-2 16 15 2,5 12 15 14 2,5 12 2,5 12
7. Mit Taste den Motor stoppen. VOrwarts riickwarts 03x-09A82 | 16 20 25 | 12 | 25 | 12 | 25 | 12 | 25 | 12
Andern Sie gegebenenfalls die Drehrichtung: Set- Toc 03x-13A3-2 25 30 6 10 6 10 6 10 25 2
zen Sie Parameter 9914 auf den entgegengesetz- 9 9 1 4 03x-17A6-2 25 35 6 10 6 10 6 10 2,5 12
tenWertz. B. von'O (Nl::IN) auf'l (JA). 59 werden 03x24A42 63 60 10 8 10 8 10 8 5 10
die Phaseninvertiert. Fiihren Sie die Priifung dann, PAR FWD
wie oben beschrieben, erneut durch. 03x-31A0-2 80 80 16 6 16 6 16 6 10 8
Drehzahlgrenzen und Beschleunigungs-/Verzégerungszeiten 03x-46A2-2 100 100 25 2 25 2 16 4 10 8
O Stellen Sie die Mindestdrehzahl (2001), Loc 3-phasig Uy = 400/480 V
Maximaldrehzahl (2002), Beschleunigungszeit 1 2 O O 1 03x-01A24 10 10 25 1 075 18 25 12 25 12
(2202) und die Verzégerungszeit 1 (2203) ein. ’ 4 ’ 4
PAR FWD 03x-01A9-4 | 10 10 25 | 14 [o75| 18 [ 25 | 14 | 25 | 14
Sicherung des Benutzermakros und Abschlusspriifung 03x-02A4-4 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14
O Die Inbetriebnahme ist jetzt abgeschlossen. Um Loc 03x-03A3-4 10 10 2,5 12 0,75 18 2,5 12 2,5 12
die Parametereinstellungen als Benutzermakro 9 9 O 2
zu speichern, setzen Sie Parameter 9902auf den 03x-04AL-4 16 5 25 2 075 18 25 2 25 2
Wert NUTZERI SPEIC. PAR FWD 03x-05A6-4 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12
[ | Prifen, dass keine Stérungen oder Warnungen auf dem Display angezeigt werden. 03x-07A3-4 16 20 2,5 12 15 14 2,5 12 2,5 12
03x-08A8-4 20 25 2,5 12 2,5 12 2,5 12 2,5 12
P 03x-12A5-4 25 30 6 10 6 10 6 10 2,5 12
Storcodes
03x-15A6-4 35 35 6 8 6 8 6 8 2,5 12
Stérung | Beschreibung 03x23A14 | 50 50 0| 8 | 0] 8 | 0] 8 6 | 10
0001 OVERCURRENT - der Ausgangsstrom liegt liber dem Abschaltgrenzwert. 03x-31A0-4 80 80 16 6 16 6 16 6 10 )
0002 DC OVERVOLT - die DC-Zwischenkreis Spannung ist zu hoch. 03x-38A0-4 100 100 16 4 16 4 16 4 10 8
0003 DEV OVERTEMP - die Temperatur des IGBT im Frequenzumrichter ist zu hoch. 03x-44A0-4 100 100 25 4 25 4 16 4 10 8
0004 SHORT CIRC - es liegt ein Kurzschluss im/in den Motorkabel (n) vor. 1) Verwenden Sie die spezifizierten Sicherungen, um die IEC/EN/UL 61800-5-1 Listung
0006 DC UNDERVOLT - die DC-Zwischenkreis Spannung ist zu nieder. aufrechtzuerhalten.
0009 MOT OVERTEMP - die Motortemperatur ist zu hoch oder die 2) Der Frequenzumrichter ist fiir den Einsatz in einem Stromkreis geeignet, der beiAbsicherung
Inbetriebnahmedaten sind falsch. mit den in der Tabelle angegebenen Sicherungen maximal 100000 symmetrische Ampere (eff)
- - - bei maximal 480 V liefern kann.
0016 EARTH FAULT -im Motor oder dem Motorkabel liegt ein Erdschluss vor. 3) Bei 50 % Uberlastbarkeit muss die gréBere Sicherung verwendet werden.
0022 SUPPLY PHASE - die DC-Zwischenkreisspannung oszilliert wegen einer
ausgefallenen Eingangsphase oder einer geschmolzenen Sicherung. Klemmendaten fur die LeistungSkabel
0044 SAFE TORQUE OFF - die STO-Funktion ist aktiviert. Diese Stérung wird nur
generiert, wenn der Frequenzumrichter mit Parameter 3025 STO OPERATION auf Bau- U1, V1, W1, U2, V2, W2, BRK+, BRK- PE
Abschaltung bei Stérung konfiguriert ist. gréBe "y, LeitergroBe | Max. LeitergroBe | Anzugsmo- Max. Anzugsmo-
(massiv/Litze) (massiv/Litze) ment LeitergréBe ment
(Vollleiter/
verseilt)
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mm? | AWG | mm? | AWG | Nm | Ibfin | mm? | AWG | Nm | Ibf-in

RO..R2 | 0,25/02 | 24 | 6,0/40 | 10 | 08 7 25 3 1,2 11

R3 0,5 20 |16,0/10,0| 6 17 15 25 3 1,2 11
R4 0,5 20 |35,0/250| 2 2,5 22 25 3 1,2 11
Hinweise:

* Der spezifizierte Mindestleiterquerschnitt hat moglicherweise keine ausrei-
chende Strombelastbarkeit bei Maximalbelastung.

* Die Klemmen kénnen keinen Leiter aufnehmen, der eine Nummer gréBer ist
als der angegebene maximale Leiterquerschnitt.

* Die maximale Leiteranzahl pro Klemme ist 1.

Umgebungsbedingungen

Anforderungen Wahrend des Betriebs (fiir stationdren Betrieb installiert)

Aufstellhéhe 0...2000m (O ... 6562 ft) Uber NHN. Der Nennausgangsstrom muss

um 1 % pro 100 m (328 ft) tiber 1000 m (3281 ft) reduziert werden.

Umgebungslufttem- [-10 ... +50 °C (14 ... 122 °F). Kein Frost zuldssig. Der Nennausgangsstrom

peratur muss um 1 % pro 1 °C (1,8 °F) Gber 40 °C (104 °F) reduziert werden.
Relative 0 ... 95 %. Kondensation nicht zuldssig. Die maximal zuldssige
Luftfeuchtigkeit relative Luftfeuchtigkeit betragt 60 %, falls korrosive Gase

vorhanden sind.

Kontaminationsstu- |Leitfdhiger Staub nicht zuldssig

fen

StoB (IEC 60068-2- Nicht zuldssig
27,I1STA 1A)

Freier Fall Nicht zuldssig

Abmessungen und Gewichte

IP20 / UL-Typ offen

Bau- H1 H2 H3 B D Gewicht
gréBe mm in mm in mm in mm in mm in kg Ib
RO 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 239 | 941 | 70 | 276 | 161 | 6,34 | 12 2,6
R1 169 | 6,65 | 202 | 795 | 239 | 941 | 70 | 276 | 161 | 6,34 | 1,4 | 3,0
R2 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 239 | 9,41 | 105 | 413 | 165 | 650 | 1,8 | 3,9
R3 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 236 | 9,29 | 169 | 6,65 | 169 | 6,65 | 3,1 6,9
R4 181 | 713 | 202 | 7,95 | 244 | 9,61 | 260 [10.24 | 169 | 6,65 | 5,2 11,5
H1 Hohe ohne Befestigungen oder Anschlussblech
H2 Hohe mit Befestigungen und ohne Anschlussblech
H3 Hohe mit Befestigungen und Anschlussblech
W  Breite
D  Tiefe
Erforderliche Abstadnde
BaugroBe Oben Unten Seite
mm in mm in mm in

Alle 75 3 75 3 0 0

Kennzeichnungen

Die Kennzeichen sind auf dem Typenschild angegeben.
% n Tavnono)

e e & Wl = 25 €
LISTED _—— Apd

CE UL RCM EAC WEEE EIP

UK
CA

UKCA

TUV Nord

Sicher abgeschaltetes Drehmoment (STO)

Der Frequenzumrichter verfligt Uber die Funktion Sicher abgeschaltetes
Drehmoment (STO) gemaB IEC/EN 61800-5-2. Sie kann beispielsweise als finales
Betdtigungselement der Sicherheitsschaltungen verwendet werden, die den
Frequenzumrichter bei Gefahr stoppen (wie eine Notstopp-Schaltung).

Ist die STO-Funktion aktiviert, schaltet sie die Steuerspannung der
Leistungshalbleiter der Ausgangsstufe des Frequenzumrichters ab und
verhindert so, dass das fiir die Motordrehung bendtigte Drehmoment erzeugt
wird. Das Regelungsprogramm erzeugt eine mit Parameter 3025 festgelegte
Meldung. Wenn der Motor ldauft und die Funktion Sicher abgeschaltetes
Drehmoment aktiviert wird, trudelt der Motor bis zum Stillstand aus. Das
SchlieBen des Aktivierungsschalters deaktiviert die STO-Funktion. Generierte
Stérmeldungen miissen vor dem Neustart quittiert werden.

Die STO-Funktion ist redundant aufgebaut, d. h. beide Kanédle missen zur
Implementierung der Sicherheitsfunktion verwendet werden. Die
Sicherheitsdaten sind fir redundante Verwendung berechnet und gelten nicht,
wenn nicht beide Kandle verwendet werden.

WARNUNG! Die STO-Funktion schaltet nicht die Spannungsversorgung
des Haupt- und Hilfsstromkreises des Frequenzumrichters ab.

Hinweise:

* Wenn ein Austrudeln nicht akzeptabel ist, stoppen Sie den
Frequenzumrichter und angetriebene Maschine mit dem entsprechenden
Stoppverfahren, bevor STO aktiviert wird.

* Die STO-Funktion libergeht alle anderen Funktionen des Frequenzumrichters.

Verdrahtung und Anschliisse
Die Sicherheitskontakte miissen innerhalb von 200 ms 6ffnen/schlieBen.
Fir den Anschluss wird ein doppelt geschirmtes, verdrilltes Adernpaar
empfohlen. Die maximale Kabelldnge zwischen dem Schalter und der
Frequenzumrichter-Regelungseinheit betragt 300 m (1000 ft). Den Kabelschirm
nur an der Regelungseinheit erden.

Validierung
Um die Zuverlassigkeit einer Sicherheitsfunktion zu gewéhrleisten, ist eine Vali-
dierung erforderlich. Die Priifung muss von einer kompetenten Person durchge-
fihrt werden, die das erforderliche Fachwissen liber die Sicherheitsfunktion
besitzt. Die PriifungsmaBnahmen miissen von dieser Person in einem Priifbericht
dokumentiert und unterzeichnet werden. Die Validierungsanweisungen fiir die
STO-Funktion sind im Hardware-Handbuch des Frequenzumrichters enthalten.

Technische Daten

* Mindestspannung an IN1 und IN2, die als ,,1“ interpretiert wird: 13V DC
* STO-Ansprechzeit (kiirzeste feststellbare Unterbrechung): 10 Mikrosekunden.
* STO-Ansprechzeit 2 ms (typisch), 5 ms (maximal)
* Ansprechzeit bei Stérung: Die Kanale befinden sich fiir mehr als 200 ms in
unterschiedlichen Zustanden
* Reaktionszeit bei Stérung: Stérungserkennungszeit + 10 ms
* Verzoégerung der STO-Stérmeldung (Parameter 3025): < 200 ms
* Verzdgerung der STO-Warnmeldung (Parameter 3025): < 200 ms
* Safety Integrity Level (EN 62061): SIL 3
* Performance Level (EN ISO 13849-1): PL e
Die STO-Funktion des Frequenzumrichters ist eine Sicherheitskomponente
Typ A gemaB IEC 61508-2.
Die vollstédndigen Sicherheitsdaten, prazisen Ausfallraten und Ausfallarten der
STO-Funktion sind im Hardware-Handbuch des Frequenzumrichters enthalten.

Konformitatserklarung

EU Declaration of Conformity
Machinery Diccive 200842EC
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