
Turvaohjeet

Noudata oppaassa ACH480 Hardware manual (3AXD50000245949, 
englanninkielinen) annettuja turvallisuusohjeita.

VAROITUS! Näiden turvaohjeiden laiminlyönti voi johtaa fyysiseen 
vammaan tai hengenvaaraan tai vaurioittaa laitetta. Sähköasennus- ja 
huoltotöitä saa tehdä vain pätevä sähköalan ammattilainen.
• Varmista asennuksen aikana, että taajuusmuuttajaan ei pääse pölyä.
• Älä käsittele taajuusmuuttajaa, moottorikaapelia, moottoria, 

ohjauskaapeleita tai ohjauspiirejä, kun taajuusmuuttajaan tai siihen 
liitettyyn laitteeseen on kytketty virta.

• Kun katkaiset verkkojännitteen, odota aina 5 minuuttia, jotta 
tasajännitevälipiirin kondensaattorien varaus purkautuu.

• Varmista, että laitteisto ei ole jännitteinen:
• Käytä yleismittaria, jonka impedanssi on vähintään 1 Mohm.
• Varmista, että taajuusmuuttajan lähtöliittimien (U, V, W) ja

maadoituskiskon (PE) välinen jännite on 0 V.
• Varmista, että taajuusmuuttajan syöttökaapelin liittimien (L1, L2, L3) ja

maadoituksen (PE) välinen jännite on 0 volttia.
• Varmista, että taajuusmuuttajan tasajänniteliittimien (UDC+, UDC– ja 

R–) ja maadoituksen (PE) välinen jännite on 0 volttia.
• Jos käytössä on kestomagneettimoottori, älä käsittele taajuusmuuttajaa 

moottorin pyöriessä. Pyörivä kestomagneettimoottori tuottaa jännitteen 
taajuusmuuttajaan ja syöttökaapelin liittimiin.

VAROITUS! Laitteiston asennuksessa, käynnistyksessä ja käytössä on 
noudatettava yksityiskohtaisia ohjeita. Yksityiskohtaiset ohjeet annetaan 
oppaissa ACH480 Hardware manual (3AXD50000245949, englanninkielinen) 
ja ACH480 Firmware manual (3AXD50000247134, englanninkielinen). Voit 
ladata oppaat ABB:n verkkosivustosta tai tilata painettuja oppaita 
laitetoimituksen yhteydessä. Pidä tämä opas aina laitteen lähellä.

1. Tarkasta asennuspaikka

Taajuusmuuttaja on tarkoitettu kaappiin asennettavaksi, ja sen kotelointiluokka on 
IP20.

Varmista, että asennuspaikka täyttää seuraavat vaatimukset:
• Jäähdytys ja ilman vaihtuvuus ovat riittävät.
• Ympäristöolosuhteet ovat laitteistolle sopivat. Katso Käyttöympäristö.
• Kiinnityspinta on palamaton ja riittävän vahva kannattelemaan taajuusmuuttajan 

painon. Katso Mitat ja painot.
• Taajuusmuuttajan lähellä on vain palamattomia materiaaleja.
• Taajuusmuuttajan ylä- ja alapuolella on riittävästi tilaa kunnossapitotöitä varten.

Katso Vapaa tila laitteen ympärillä.

2. Asenna taajuusmuuttaja paikalleen

Taajuusmuuttaja voidaan kiinnittää ruuveilla tai DIN-kiskon avulla.

Asennusvaatimukset:
• Varmista, että taajuusmuuttajan ylä- ja alapuolella on vähintään 75 mm vapaata 

tilaa jäähdytysilman virtausta varten.
• R1-, R2-, R3- ja R4-taajuusmuuttajat voidaan asentaa 90 asteen kulmaan eli 

kääntää pystysuorasta täysin vaakasuuntaiseen asentoon.
• Useita taajuusmuuttajia voidaan asentaa vierekkäin. Sivukiinnityslisävarusteet 

vaativat noin 20 mm tilaa taajuusmuuttajan oikealla puolella.

VAROITUS! Älä asenna taajuusmuuttajaa ylösalaisin. Varmista, 
että jäähdytysilman ulosvirtaus (taajuusmuuttajan yläosassa) on aina 
ilmanottoaukon (alaosassa) yläpuolella.

 Taajuusmuuttajan kiinnittäminen ruuveilla

1. Tee kiinnityspintaan merkit 
kiinnitysreikien kohdalle. Katso Mitat 
ja painot. R3- ja R4-
taajuusmuuttajien toimitukseen 
sisältyy kiinnityskaavain.

2. Tee kiinnitysruuveja varten reiät ja 
asenna niihin sopivat tulpat tai 
ankkuritulpat.

3. Kiristä ruuveja osan matkaa
kiinnitysreikiin.

4. Aseta taajuusmuuttaja ruuveille.

Kiristä ruuvit.

 Taajuusmuuttajan kiinnittäminen DIN-kiskoon

1. Siirrä lukitusosa vasemmalle.

2. Paina lukituspainike alas ja pidä sitä
painettuna.

3. Aseta taajuusmuuttajan yläosassa oleva 
kiinnityskielekkeet DIN-asennuskiskon 
yläreunaan.

4. Aseta taajuusmuuttaja DIN-
asennuskiskon alareunaa vasten.

5. Vapauta lukituspainike.

6. Siirrä lukitusosa oikealle.

7. Varmista, että taajuusmuuttaja on
asennettu oikein.

8. Kun haluat irrottaa taajuusmuuttajan, 
avaa lukitusosa litteällä ruuvitaltalla.

3. Mittaa eristysvastus

Taajuusmuuttaja: Älä suorita taajuusmuuttajalle jännitekoetta tai 
eristysvastusmittausta, koska ne voivat vahingoittaa taajuusmuuttajaa.

Syöttökaapeli: Mittaa syöttökaapelin eristysvastus ennen kaapelin kytkemistä. 
Noudata paikallisia määräyksiä.

Moottori ja moottorikaapeli:
1. Varmista, että moottorikaapeli on kytketty moottoriin ja irrotettu taajuusmuuttajan

lähtöliittimistä T1/U, T2/V ja T3/W.
2. Mittaa kunkin vaihejohtimen ja suojamaajohtimen 

välinen eristysvastus 500 V DC:n jännitteellä. ABB:n 
moottoreiden eristysvastuksen tulee olla yli 
100 megaohmia (lämpötilassa 25 °C). Lisätietoja 
muiden moottorien eristysvastuksista on valmistajan 
toimittamissa oppaissa.
Moottorin kotelon sisällä oleva kosteus pienentää 
eristysvastusta. Jos epäilet, että moottorissa voi olla kosteutta, kuivata se ja 
suorita mittaus uudelleen.

4. Valitse kaapelit

Syöttökaapeli: Paras EMC-sietoisuus saadaan käyttämällä suojattua symmetristä 
kaapelia ja kahta maadoitusjohdinta.

Moottorikaapeli: Käytä suojattua symmetristä kaapelia.

Ohjauskaapeli: Käytä analogisille signaaleille kaksoissuojattua kierrettyä 
parikaapelia. Käytä digitaalisille signaaleille, relesignaaleille ja I/O-signaaleille 
kaksoissuojattua tai yksinkertaisesti suojattua kaapelia. 24 V:n ja 115/230/400 V:n 
signaaleja ei saa kytkeä samaan kaapeliin.

5. Kytke tehokaapelit

 Kytkentäkaavio

a. Kaksi maadoitusjohdinta. Käytä kahta johdinta, jos maadoitusjohtimen läpimitta 
on alle 10 mm2 (kuparijohdin) tai 16 mm2 (alumiinijohdin) (IEC/EN 61800-5-1).
Voit esimerkiksi käyttää maadoitukseen neljännen johtimen lisäksi kaapelin 
suojavaippaa.

b. Erillinen maadoituskaapeli (syötön puolella). Käytä erillistä maadoituskaapelia, 
jos neljännen johtimen tai suojavaipan johtavuus ei ole riittävä 
suojamaadoituksen toteuttamiseen.

c. Erillinen maadoituskaapeli (moottorin puolella). Käytä erillistä maadoituskaapelia, 
jos suojavaipan johtavuus ei ole riittävä suojamaadoituksen toteuttamiseen tai 
kaapelissa ei ole symmetristä maadoituskaapelia.

d. Kaapelin suojavaipan 360 asteen maadoitus. Tämä maadoitustapa on pakollinen 
moottorikaapelissa ja jarruvastuskaapelissa ja suositeltava verkkokaapelissa.

 Kytkennän tekeminen

VAROITUS! Noudata oppaassa ACH480 Hardware manual (3AXD50000245949, 
englanninkielinen) annettuja turvallisuusohjeita. Ohjeiden laiminlyönti voi johtaa 
fyysiseen vammaan tai hengenvaaraan tai vaurioittaa laitteistoa.
VAROITUS! Jos taajuusmuuttaja kytketään maadoittamattomaan IT-verkkoon 
tai epäsymmetrisesti maadoitettuun TN-verkkoon, irrota EMC-suotimen 
maadoitusruuvi.

1. Avaa etukansi. Avaa etukansi 
avaamalla lukitusruuvi ja nostamalla 
etukantta ylöspäin.

2. Kuori moottorikaapeli.

3. Kiinnitä moottorikaapelin 
suojavaippa maadoitusliittimeen.

4. Kierrä suojavaippa yhteen, merkitse
se asianmukaisesti ja kytke se 
maadoitusliittimeen.

5. Kytke moottorikaapelin vaihejohtimet 
T1/U-, T2/V- ja T3/W-moottoriliittimiin. 
Kiristä liittimet momenttiin 0,8 Nm.

6. Jos kokoonpanossa on jarruvastus, 
kytke sen kaapeli liittimiin R– ja UDC+. 
Kiristä liittimet momenttiin 0,8 Nm. 
Käytä suojattua kaapelia ja maadoita 
suojavaippa maadoitusliittimeen.

7. Kuori syöttökaapeli.

8. Jos syöttökaapelissa on 
suojavaippa, kierrä se yhteen, 
merkitse se ja kytke se 
maadoitusliittimeen.

9. Kytke syöttökaapelin PE-johdin 
maadoitusliittimeen. Käytä 
tarvittaessa toista PE-johdinta.

10. Kytke syöttökaapelin vaihejohtimet 
L1-, L2- ja L3-syöttöliittimiin. Kiristä
liittimet momenttiin 0,8 Nm.

11. Kiinnitä kaapelit mekaanisesti 
taajuusmuuttajan ulkopuolelle.

Huomaa: jos käynnistät 
taajuusmuuttajan ennen I/O-moduulin tai 
kenttäväylämoduulin asentamista, taajuusmuuttaja antaa varoitusviestin.

Varmista, ettei taajuusmuuttajan lähellä ole voimakkaiden magneettikenttien lähteitä, 
kuten voimakasta virtaa johtavia yksisäikeisiä johtimia tai kontaktoreiden keloja. 
Voimakas magneettikenttä voi aiheuttaa häiriöitä ja epätarkkuutta taajuusmuuttajan 
toimintaan. Jos taajuusmuuttajan toiminnassa on häiriöitä, siirrä magneettikentän 
aiheuttaja kauemmas laitteesta.

6. Etulisävarustemoduulin asentaminen

Etulisävarustemoduulin (I/O-moduuli tai kenttäväylämoduuli) asentaminen:

1. Löysää etukannen lukitusruuvi ja 
nosta etukansi ylös.

2. Jos asennat RIIO-01-I/O-moduulin
tai kenttäväylämoduulin, vedä 
etulisävarustemoduulin muovinen
lukituskieleke ylös.

3. Kohdista etulisävarustemoduulin ja
taajuusmuuttajan koskettimet ja 
työnnä etulisävarustemoduuli 
varovasti paikalleen.

4. Työnnä etulisävarustemoduulin
lukituskieleke sisään.

5. Kiinnitä ja maadoita 
etulisävarustemoduuli kiristämällä
lukitusruuvi.

7. Kytke ohjauskaapelit
 Kytkennän tekeminen

Tee kytkennät valitsemasi sovellusmakron oletusohjauskytkentöjen mukaisesti. 
Tehdasoletusmakrosta (ABB:n vakio-ohjausmakro) on lisätietoja kohdassa I/O-
liitännät (kiinteistöautomaation oletuskokoonpano). Muista makroista on tietoja 
oppaassa ACH480 Firmware manual (3AXD50000247134, englanninkielinen).

Huomaa: jos et käytä I/O-moduulia, valitse ABB:n rajoitettu makro.

Pidä signaaliparikaapelin johtimet kierrettyinä mahdollisimman lähelle liittimiä, 
jotta induktiivinen kytkeytyminen vältetään.

1. Kuori osa ohjauskaapelin 
ulkovaipasta maadoitusta varten.

2. Maadoita ulkovaippa 
maadoituskielekkeeseen 
nippusiteen avulla.

3. Kuori ohjauskaapelin johtimet.

4. Kytke johtimet oikeisiin
ohjausliittimiin. Kiristä liittimet 
momenttiin 0,5 Nm.

5. Kytke parikaapelien ja 
maadoitusjohtimien suojavaipat 
SCR-liittimeen. Kiristä liittimet 
momenttiin 0,5 Nm.

6. Kiinnitä ohjauskaapelit mekaanisesti taajuusmuuttajan ulkopuolelle.

7. Sulje etukansi ja kiristä lukitusruuvi.

 I/O-liitännät (kiinteistöautomaation oletuskokoonpano)

Vakiomuotoista I/O-kokoonpanoa varten (taajuusmuuttajan perusyksikkö ja RIIO-01-I/
O-moduuli). Perusyksikön kiinteät liittimet on merkitty taulukkoon.

 Sisäänrakennetun EIA-485-kenttäväylän kytkeminen
taajuusmuuttajaan

Kytke RIIO-01-I/O-vakiolaajennusmoduulin EIA-485-riviliitin kenttäväylään. 
Kytkentäkaavio on esitetty alla.

—
ABB-TAAJUUSMUUTTAJAT KIINTEISTÖAUTOMAATIOSOVELLUKSIIN

ACH480-taajuusmuuttaja
Asennuksen ja käyttöönoton pikaopas

WH

a

b c

d d

Liitin Kuvaus Kiinteä

Ohjejännite ja analoginen I/O

SCR Ohjauskaapelin suoja

AI1 Lähtötaajuuden/nopeuden ohjearvo: 0...10 V

AGND Analogiatulopiirin maa

+10 V Ohjejännite 10 V DC

AI2 Oloarvon takaisinkytkentä: 0…20 mA

AGND Analogiatulopiirin maa

AO1 Lähtötaajuus: 0…20 mA

AO2 Lähtövirta: 0…20 mA

AGND Analogialähtöpiirin maa

Apujännitelähtö ja ohjelmoitavat digitaalitulot

+24 V Apujännitelähtö +24 V DC, enint. 200 mA X

DGND Apujännitemaa X

DCOM Kaikille yhteinen digitaalitulo X

DI1 Seis (0) / Käy (1) X

DI2 Ei määritetty X

DI3 Vakiotaajuuden/-nopeuden valinta

DI4 Käynnistyslukitus 1 (1 = salli käynnistys)

DI5 Ei määritetty

DI6 Ei määritetty

Relelähdöt

RO1C Säätöpellin ohjaus X

RO1A 250 V AC / 30 V DC X

RO1B 2 A X

RO2C Käy

RO2A 250 V AC / 30 V DC

RO2B 2 A

RO3C Vika (-1)

RO3A 250 V AC / 30 V DC

RO3B 2 A

Sisäänrakennettu kenttäväylä

B+

Sisäänrakennettu kenttäväylä, EFB (EIA-485)A–

DGND

TERM&BIAS Päätevastuksen ja esijännitevastuksen kytkin

Safe torque off -toiminto

SGND
Safe torque off -toiminto. Tehdaskytkentä. 
Molempien piirien on oltava suljettuina, jotta 
taajuusmuuttaja käynnistyy.

X

IN1 X

IN2 X

OUT1 X

+24V
Apujännitelähtö Vaihtoehtoisilla liittimillä on 
sama syöttö kuin perusyksiköllä.

DGND

DCOM

1

2

3

4

5

1...10 kohm

enint. 500 ohm

Säätöpellin toimilaite

Käynnissä-tila

Vikatila

...

Prosessi-I/O (jaksoittainen)

Huoltoviestit (ei-jaksoittainen)

Datavirta
Ohjaussana (CW)

Ohjearvot

Tilasana (SW)
Oloarvot

Parametrin luku-/kirjoitus-
pyynnöt/-vastaukset

Kenttäväyläohjain

Kenttäväylä

Päätevastus ON (1

1) Päätevastuksen täytyy olla päällä kenttäväylän molemmissa päissä olevissa laitteissa.

Päätevastus OFF

Taajuusmuuttaja

ON

1

ON

1

ON

1

B 
+ A - DG
ND

Päätevastus OFF

Taajuusmuuttaja

ON

1

ON

1

ON

1

B 
+ A - DG
ND

Taajuusmuuttaja
Päätevastus ON (1

ON

1

ON

1

ON

1

B 
+ A - DG
ND

Sticky Note
The original English manual (code: 3AXD50000247141) has been revised. This translation is not valid any more. It will be revised within a few weeks to come.



8.  Ohjauspaneelin asentaminen

Ohjauspaneelin asentaminen:

1. Sulje etukansi ja kiristä lukitusruuvi.

2. Aseta ohjauspaneelin alareuna 
paikalleen.

3. Paina ohjauspaneelin yläreuna 
laitteeseen siten, että se lukittuu 
paikalleen.

9.  Kytke taajuusmuuttajaan virta

Taajuusmuuttajan käynnistämisestä ja parametreista on tietoja oppaassa ACH480 
Firmware manual (3AXD50000247134, englanninkielinen).

VAROITUS! Ennen kuin käynnistät taajuusmuuttajan, varmista, että 
asennus on valmis. Varmista, että taajuusmuuttajan kansi ja kaapelikotelo, 
mikäli osat sisältyvät kokoonpanoon, ovat paikoillaan.
Varmista, ettei käynnistyvä moottori aiheuta vaaraa. Tarvittaessa kytke 
moottori irti muusta järjestelmästä vahingon tai vaaran ehkäisemiseksi.

Lisätietoja käyttöliittymästä on oppaassa ACX-AP-x 
Assistant control panel user’s manual 
(3AUA0000085685, englanninkielinen).

Ohjauspaneelissa on näytön alapuolella 
valintapainikkeet komentojen valitsemista varten 
sekä nuolipainikkeet valikoissa siirtymistä ja 
parametriarvojen muuttamista varten. Voit avata 
ohjetoiminnon painamalla ?-painiketta.

Ensimmäinen käynnistys:

Varmista, että moottorin arvokilven tiedot ovat 
saatavana.

1. Kytke päävirta päälle.
Ensimmäisen käynnistyksen assistantti 
käynnistyy automaattisesti. Odota kielen 
valintanäyttöä.

2. Valitse käyttöliittymän kieli nuolipainikkeilla ja 
vahvista valinta painamalla oikeanpuoleista 
valintapainiketta (OK).

3. Valitse Suorita taajuusmuuttajan käyttöönotto 
ja paina oikeanpuoleista valintapainiketta 
(Seuraava).

4. Valitse lokalisointi, jota haluat käyttää, ja paina 
oikeanpuoleista valintapainiketta (Seuraava).

5. Viimeistele käynnistys syöttämällä 
ensimmäisen käynnistyksen assistantin 
pyytämät asetukset ja arvot.

Voit myös määrittää taajuusmuuttajan asetukset 
valitsemalla päävalikosta Ensisijaiset asetukset.

Lisätietoja kenttäväylätiedonsiirron määrittämisestä 
kenttäväyläsovittimen kautta on kenttäväyläsovittimen 
käyttöoppaassa sekä oppaassa ACH480 Firmware 
manual (3AXD50000247134, englanninkielinen).

 Kenttäväylätiedonsiirto

Voit kytkeä taajuusmuuttajan sarjaliikenneliitäntään lisävarusteena saatavan 
kenttäväyläsovitinmoduulin tai RIIO-01-I/O-vakiolaajennusmoduulin 
sisäänrakennetun kenttäväyläliitännän avulla. Sisäänrakennettu kenttäväyläliitäntä 
tukee Modbus RTU-, BACnet MS/TP- ja N2-tiedonsiirtoa.

Tietoja sisäänrakennetun kenttäväyläliitännän asetusten määrittämisestä on 
oppaassa ACH480 Firmware manual (3AXD50000247134, englanninkielinen). Tietoja 
lisävarusteena saatavan kenttäväyläsovitinmoduulin asetusten määrittämisestä on 
kenttäväyläsovittimen käyttöoppaassa.

Taajuusmuuttajan varoitukset ja vikatilat

Kaikki varoitukset ja vikatilat on kuvattu oppaassa ACH480 Firmware manual 
(3AXD50000247134, englanninkielinen).

Nimellisarvot

Yksityiskohtaiset tekniset tiedot on kuvattu oppaassa ACH480 Hardware manual 
(3AXD50000245949, englanninkielinen).

 IEC-nimellisarvot

 NEMA-arvot

 Sulakkeet

Lisätietoja sulakkeista, katkaisijoista ja manuaalisista moottorinsuojakatkaisimista on 
oppaassa ACH480 Hardware manual (3AXD50000245949, englanninkielinen).

Käyttöympäristö

1) Enintään 4 000 m on mahdollinen 400 V:n yksiköille, jos integroidun relelähdön 
1 suurin kytkentäjännite on 30 V 4 000 metrissä (esimerkiksi 250 V:n jännitettä ei voi 
kytkeä relelähtöön 1). Enintään 250 V on sallittu 2 000 metrin korkeuteen saakka.

Kolmivaiheisella 400 V -taajuusmuuttajalla 2 000...4 000 metrissä vain seuraavat 
syöttöjärjestelmät on sallittu: TN-S, TN-c, TN-CS, TT (ei epäsymmetrisesti 
maadoitettu).

Mitat ja painot

 IP20/UL avoin -tyyppi

 UL-tyyppi 1

Vapaa tila laitteen ympärillä

Sertifioinnit

Sertifioinnit näkyvät tuotteen tyyppikilvessä.

 Vaatimustenmukaisuusvakuutus

Aiheeseen liittyvät oppaat

Varoitus Vika Kuvaus

A2A1 2281 Varoitus: Virran kalibrointi suoritetaan seuraavan käynnistyksen yhteydessä.
Vika: Lähtövaiheen virranmittauksen vika.

A2B1 2310 Ylivirta. Lähtövirta ylittää sisäisen raja-arvon. Tämä voi johtua maasulusta 
tai vaihekatkoksesta.

A2B3 2330 Maavuoto. Kuorman epätasapaino, joka johtuu tyypillisesti moottorin tai 
moottorikaapelin maavuodosta.

A2B4 2340 Oikosulku. Moottorissa tai moottorikaapelissa on oikosulku.

3130 Syötön vaihekatkos. Tasajännitevälipiirin jännite vaihtelee.

3181 Ristikytkentä. Syöttö- ja moottorikaapelit on kytketty väärin.

A3A1 3210 Välipiirin ylijännite. Tasajännitevälipiirissä on ylijännite.

A3A2 3220 Välipiirin alijännite. Tasajännitevälipiirissä on alijännite.

3381 Lähdön vaihekatkos. Jokin kolmesta vaiheesta on irti moottorista.

A5A0 5091 Safe torque off. Safe torque off (STO) -toiminto aktivoituu.

6681 SKV-tiedonsiirtokatkos. Sisäänrakennetun kenttäväylän tiedonsiirtokatkos.

7510 KVS A tiedonsiirto. Tiedonsiirtoyhteys taajuusmuuttajan ja 
kenttäväyläsovittimen välillä on katkennut.

A7AB I/O-laajennuksen konfigurointivika. Taajuusmuuttajaan ei ole asennettu I/
O-moduulia tai ABB:n rajoitettu makro ei ole valittuna.

AFF6 Tunnistusajo Moottorin ID-ajo käynnistyy seuraavan käynnistyksen 
yhteydessä.

FA81 Safe torque off 1. Safe torque off -toiminnon piiri 1 on poikki.

FA82 Safe torque off 2. Safe torque off -toiminnon piiri 2 on poikki.

Tyyppi
ACH480-04-

Tuloarvo Lähtöarvot

Runko-
koko

ilman 
kuristinta

kuristimen 
kanssa

Maks.-virta Nimelliskäyttö

I1N I1N Imax IN PN

A A A A kW

3-vaihe UN = 380…440 V
02A7-4 4,2 2,6 3,2 2,6 0,75 R1

03A4-4 5,3 3,3 4,7 3,3 1,1 R1

04A1-4 6,4 4,0 5,9 4,0 1,5 R1

05A7-4 9,0 5,6 7,2 5,6 2,2 R1

07A3-4 11,5 7,2 10,1 7,2 3,0 R1

09A5-4 15,0 9,4 13,0 9,4 4,0 R1

12A7-4 20,2 12,6 16,9 12,6 5,5 R2

018A-4 27,2 17,0 22,7 17,0 7,5 R3

026A-4 40,0 25,0 30,6 25,0 11,0 R3

033A-4 45,0 32,0 45,0 32,0 15,0 R4

039A-4 50,0 38,0 57,6 38,0 18,5 R4

046A-4 56,0 45,0 68,4 45,0 22,0 R4

050A-4 60,0 50,0 81,0 50,0 22,0 R4
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Tyyppi
ACH480-04-

Tuloarvo Lähtöarvot

Runko-
koko

ilman 
kuristinta

kuristimen 
kanssa

Nimelliskäyttö

I1N I1N ILd PLd PLd

A A A kW hv

3-vaihe UN = 440…480 V
02A7-4 3,4 2,1 2,1 0,75 1,0 R1

03A4-4 4,8 3,0 3,0 1,1 1,5 R1

04A1-4 5,6 3,5 3,5 1,5 2,0 R1

05A7-4 7,7 4,8 4,8 2,2 3,0 R1

07A3-4 9,6 6,0 6,0 3,0 3,0 R1

09A5-4 12,2 7,6 7,6 4,0 5,0 R1

12A7-4 17,6 11,0 11,0 5,5 7,5 R2

018A-4 22,4 14,0 14,0 7,5 10,0 R3

026A-4 33,6 21,0 21,0 11,0 15,0 R3

033A-4 37,9 27,0 27,0 15,0 20,0 R4

039A-4 44,7 34,0 34,0 18,5 25,0 R4

046A-4 49,8 40,0 40,0 22,0 30,0 R4

050A-4 50,4 42,0 42,0 22,0 30,0 R4
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Vaatimus Käytön aikana (kiinteästi asennettuna)

Asennuskorkeus 230 V -yksiköt: 0...2 000 m merenpinnan yläpuolella 
(alentunut kuormitettavuus yli 1 000 metrissä)
400 V -yksiköt: 0...4 000 m merenpinnan yläpuolella 
(alentunut kuormitettavuus yli 1 000 metrissä)(1

Ilman lämpötila -10…+50 °C. Enintään +60 °C alennetulla kuormalla.
Huurtuminen ei sallittu.

Suhteellinen 
ilmankosteus

Enintään 95 % tiivistymätöntä kosteutta

Ilman epäpuhtaudet
(IEC 60721-3-3)

Luokka 3C2

Luokka 3S2

Iskut (IEC 60068-2-27, 
ISTA 1A)

Ei sallittu

Vapaa pudotus Ei sallittu

Mitat ja painot

K1 K2 K3 L S M1 M2 Paino

mm tuu
maa

mm tuu
maa

mm tuu
maa

mm tuum
aa

mm tuum
aa

mm tuu
maa

mm tuu
maa

kg lb

R1 205 8,07 223 8,78 176 6,93 73 2,87 208 8,19 50 1,97 191 7,52 1,77 3,90

R2 205 8,07 223 8,78 176 6,93 97 3,80 208 8,19 75 2,95 191 7,52 2,35 5,19

R3 205 8,07 220 8,66 186 7,31 172 6,76 208 8,19 148 5,83 191 7,52 3,52 7,76

R4 205 8,07 240 9,45 194 7,62 260 10,24 213 8,39 238 9,37 191 7,52 6,02 13,3
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Mitat ja painot

K1 K2 K3 L S M1 M2 Paino

mm tuum
aa

mm tuum
aa

mm tuum
aa

mm tuum
aa

mm tuu
maa

mm tuu
maa

mm tuu
maa

kg lb

R1 247 9,72 293 11,52 241 9,49 73 2,91 208 8,19 50 1,97 191 7,52 2,25 4,96

R2 247 9,72 293 11,52 249 9,80 97 3,82 208 8,19 75 2,95 191 7,52 2,64 5,82

R3 256 10,09 328 12,91 249 9,81 172 6,77 208 8,19 148 5,83 191 7,52 4,01 8,84

R4 258 10,17 391 15,39 301 11,85 260 10,24 213 8,39 238 9,37 191 7,52 6,40 14,1
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D

H
2 H
1 H
3

W M1

M2

Ø 5 [.21]

Ø 10 [.21]

Ø 5 [.21]

Runkokoko Tarvittava vapaa tila

Yläpuolella Alapuolella Sivuilla

mm tuumaa mm tuumaa mm tuumaa

R1...R4 75 2,95 75 2,95 0 0
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CE-merkintä EAC-merkintä UL-merkintä TÜV Nord -merkintä RCM-merkintä

Opas Koodi 
(englanninkielinen)

Koodi 
(suomenkielinen)

ACH480 Hardware manual 3AXD50000245949

ACH480 Firmware manual 3AXD50000247134

ACH480 Quick installation and start-up 
guide

3AXD50000247141 3AXD50000347346

ACx-AP-x Assistant control panels 
user’s manual

3AUA0000085685

FBIP-21 BACnet/IP adapter module 
quick guide

3AXD50000158171

FBIP-21 BACnet/IP adapter module 
user's manual

3AXD50000028468

FCAN-01 CANopen adapter module 
user's manual

3AFE68615500

FCNA-01 ControlNet adapter module 
user's manual

3AUA0000141650

FDNA-01 DeviceNet adapter module 
user’s manual

3AFE68573360

FECA-01 EtherCAT adapter module 
user's manual

3AUA0000068940

FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter 
module user's manual

3AUA0000093568

FEPL-02 Ethernet POWERLINK 
adapter module user's manual

3AUA0000123527

FLON-01 LONWORKS® adapter 
module user’s manual

3AUA0000041017

FPBA-01 PROFIBUS DP adapter 
module user's manual

3AFE68573271

FSCA-01 RS-485 adapter module 
user's manual

3AUA0000109533

UL Type 1 kit for ACS380 and ACS480 
drives, frames R0 to R2

3AXD50000235254

UL Type 1 kit for ACS380 and ACS480 
drives, frames R3 to R4

3AXD50000242375
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http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000245949&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000041017&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68573271&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000109533&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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