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ACH480-taajuusmuuttaja
Asennuksen ja kayttéonoton pikaopas
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Turvaohjeet

Noudata oppaassa ACH480 Hardware manual (3AXD50000245949,
englanninkielinen) annettuja turvallisuusohjeita.

vammaan tai hengenvaaraan tai vaurioittaa laitetta. Sdhkdasennus- ja
huoltotdité saa tehda vain pateva sadhkoalan ammattilainen.
* Varmista asennuksen aikana, ettd taajuusmuuttajaan ei paase polya.
* Ala kasittele taajuusmuuttajaa, moottorikaapelia, moottoria,
ohjauskaapeleita tai ohjauspiireja, kun taajuusmuuttajaan tai siihen
liitettyyn laitteeseen on kytketty virta.
* Kun katkaiset verkkojannitteen, odota aina 5 minuuttia, jotta
tasajannitevalipiirin kondensaattorien varaus purkautuu.
* Varmista, etta laitteisto ei ole jannitteinen:
* Kayta yleismittaria, jonka impedanssi on vahintdan 1 Mohm.
* Varmista, ettd taajuusmuuttajan lahtdliittimien (U, V, W) ja
maadoituskiskon (PE) valinen jannite on 0 V.

2 VAROITUS! Naiden turvaohjeiden laiminlyonti voi johtaa fyysiseen

* Varmista, ettd taajuusmuuttajan syéttokaapelin liittimien (L1, L2, L3) ja

maadoituksen (PE) valinen jannite on 0 volttia.

* Varmista, ettéd taajuusmuuttajan tasajanniteliittimien (UDC+, UDC- ja

R-) ja maadoituksen (PE) valinen jannite on 0 volttia.

* Jos kaytdssa on kestomagneettimoottori, ala kasittele taajuusmuuttajaa

moottorin pyoriessa. Pyodriva kestomagneettimoottori tuottaa jannitteen
taajuusmuuttajaan ja syéttokaapelin liittimiin.

VAROITUS! Laitteiston asennuksessa, kdynnistyksessa ja kaytdssa on
A noudatettava yksityiskohtaisia ohjeita. Yksityiskohtaiset ohjeet annetaan

oppaissa ACH480 Hardware manual (3AXD50000245949, englanninkielinen)
ja ACH480 Firmware manual (3AXD50000247134, englanninkielinen). Voit

ladata oppaat ABB:n verkkosivustosta tai tilata painettuja oppaita
laitetoimituksen yhteydesséa. Pida tdma opas aina laitteen lahella.

1. Tarkasta asennuspaikka

Taajuusmuuttaja on tarkoitettu kaappiin asennettavaksi, ja sen kotelointiluokka on
1P20.

Varmista, ettd asennuspaikka tayttda seuraavat vaatimukset:

* Jaahdytys ja ilman vaihtuvuus ovat riittavat.

* Ymparistoolosuhteet ovat laitteistolle sopivat. Katso Kayttéympéristo.

* Kiinnityspinta on palamaton ja riittdvan vahva kannattelemaan taajuusmuuttajan

painon. Katso Mitat ja painot.
* Taajuusmuuttajan Iahelld on vain palamattomia materiaaleja.

* Taajuusmuuttajan yla- ja alapuolella on riittavasti tilaa kunnossapitotdita varten.

Katso Vapaa tila laitteen ymparilla.

2. Asenna taajuusmuuttaja paikalleen

Taajuusmuuttaja voidaan kiinnittaa ruuveilla tai DIN-kiskon avulla.
Asennusvaatimukset:

* Varmista, etta taajuusmuuttajan yla- ja alapuolella on vahintdan 75 mm vapaata

tilaa jadhdytysilman virtausta varten.
* R1-, R2-, R3- ja R4-taajuusmuuttajat voidaan asentaa 90 asteen kulmaan eli
kaantaa pystysuorasta taysin vaakasuuntaiseen asentoon.

* Useita taajuusmuuttajia voidaan asentaa vierekkain. Sivukiinnityslisdvarusteet

vaativat noin 20 mm tilaa taajuusmuuttajan oikealla puolella.

etta jaahdytysilman ulosvirtaus (taajuusmuuttajan yldosassa) on aina

C VAROITUS! Al3 asenna taajuusmuuttajaa yldsalaisin. Varmista,
ilmanottoaukon (alaosassa) ylapuolella.

Taajuusmuuttajan kiinnittdminen ruuveilla

1. Tee kiinnityspintaan merkit <
kiinnitysreikien kohdalle. Katso Mitat AN \'%
Jja painot. R3- ja R4- e

taajuusmuuttajien toimitukseen
sisaltyy kiinnityskaavain.

2. Tee kiinnitysruuveja varten reiat ja T \N
asenna niihin sopivat tulpat tai
ankkuritulpat. L

3. Kirista ruuveja osan matkaa \% o

kiinnitysreikiin.

4. Aseta taajuusmuuttaja ruuveille.

Kirista ruuvit.

Taajuusmuuttajan kiinnittdminen DIN-kiskoon

1. Siirra lukitusosa vasemmalle.

2. Paina lukituspainike alas ja pida sita
painettuna.

3. Aseta taajuusmuuttajan yldosassa oleva
kiinnityskielekkeet DIN-asennuskiskon
ylareunaan.

4. Aseta taajuusmuuttaja DIN-
asennuskiskon alareunaa vasten.

5. Vapauta lukituspainike.
6. Siirra lukitusosa oikealle.

7. Varmista, etta taajuusmuuttaja on
asennettu oikein.

8. Kun haluat irrottaa taajuusmuuttajan,
avaa lukitusosa littealla ruuvitaltalla.

3. Mittaa eristysvastus

Taajuusmuuttaja: Ala suorita taajuusmuuttajalle jannitekoetta tai
eristysvastusmittausta, koska ne voivat vahingoittaa taajuusmuuttajaa.

Syottokaapeli: Mittaa sy6ttdkaapelin eristysvastus ennen kaapelin kytkemista.
Noudata paikallisia maarayksia.

Moottori ja moottorikaapeli:

1. Varmista, ettd moottorikaapeli on kytketty moottoriin ja irrotettu taajuusmuuttajan
lahtoliittimista T1/U, T2/V ja T3/W.

2. Mittaa kunkin vaihejohtimen ja suojamaajohtimen
valinen eristysvastus 500 V DC:n jannitteelld. ABB:n
moottoreiden eristysvastuksen tulee olla yli
100 megaohmia (lampdtilassa 25 °C). Lisatietoja
muiden moottorien eristysvastuksista on valmistajan PE
toimittamissa oppaissa. ’
Moottorin kotelon sisélla oleva kosteus pienentaa
eristysvastusta. Jos epailet, ettd moottorissa voi olla kosteutta, kuivata se ja
suorita mittaus uudelleen.
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4. Valitse kaapelit

Syottokaapeli: Paras EMC-sietoisuus saadaan kayttamalla suojattua symmetrista
kaapelia ja kahta maadoitusjohdinta.

Moottorikaapeli: Kayta suojattua symmetrista kaapelia.

Ohjauskaapeli: Kayta analogisille signaaleille kaksoissuojattua kierrettya
parikaapelia. Kayta digitaalisille signaaleille, relesignaaleille ja 1/0-signaaleille
kaksoissuojattua tai yksinkertaisesti suojattua kaapelia. 24 V:n ja 115/230/400 V:n
signaaleja ei saa kytked samaan kaapeliin.

5. Kytke tehokaapelit

Kytkentdkaavio
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a. Kaksi maadoitusjohdinta. K&yta kahta johdinta, jos maadoitusjohtimen lapimitta
on alle 10 mm? (kuparijohdin) tai 16 mm?2 (alumiinijohdin) (IEC/EN 61800-5-1).
Voit esimerkiksi kayttdd maadoitukseen neljannen johtimen lisaksi kaapelin
suojavaippaa.

b. Erillinen maadoituskaapeli (sy6tdn puolella). Kayta erillistd maadoituskaapelia,
jos neljannen johtimen tai suojavaipan johtavuus ei ole riittdva
suojamaadoituksen toteuttamiseen.

c. Erillinen maadoituskaapeli (moottorin puolella). Kayta erillistd maadoituskaapelia,
jos suojavaipan johtavuus ei ole riittdva suojamaadoituksen toteuttamiseen tai
kaapelissa ei ole symmetristd maadoituskaapelia.

d. Kaapelin suojavaipan 360 asteen maadoitus. T&ma maadoitustapa on pakollinen
moottorikaapelissa ja jarruvastuskaapelissa ja suositeltava verkkokaapelissa.

Kytkennén tekeminen

englanninkielinen) annettuja turvallisuusohjeita. Ohjeiden laiminlyonti voi johtaa
fyysiseen vammaan tai hengenvaaraan tai vaurioittaa laitteistoa.

VAROITUS! Jos taajuusmuuttaja kytketddn maadoittamattomaan IT-verkkoon
tai epasymmetrisesti maadoitettuun TN-verkkoon, irrota EMC-suotimen
maadoitusruuvi.

2 VAROITUS! Noudata oppaassa ACH480 Hardware manual (3AXD50000245949,

1. Avaa etukansi. Avaa etukansi
avaamalla lukitusruuvi ja nostamalla
etukantta yléspain.

2. Kuori moottorikaapeli.

3. Kiinnitd moottorikaapelin
suojavaippa maadoitusliittimeen.

4. Kierra suojavaippa yhteen, merkitse
se asianmukaisesti ja kytke se
maadoitusliittimeen.

5. Kytke moottorikaapelin vaihejohtimet
T1/U-, T2/V-ja T3/W-moottoriliittimiin.
Kirista liittimet momenttiin 0,8 Nm.

6. Jos kokoonpanossa on jarruvastus,
kytke sen kaapeli liittimiin R—ja UDC+.
Kirista liittimet momenttiin 0,8 Nm.
Kayta suojattua kaapelia ja maadoita
suojavaippa maadoitusliittimeen.

7. Kuori syéttokaapeli.

8. Jos syobttdkaapelissa on
suojavaippa, kierra se yhteen,
merkitse se ja kytke se
maadoitusliittimeen.

9. Kytke syéttdkaapelin PE-johdin
maadoitusliittimeen. Kayta
tarvittaessa toista PE-johdinta.

10. Kytke syéttokaapelin vaihejohtimet
L1-, L2- ja L3-syéttoliittimiin. Kirista
liittimet momenttiin 0,8 Nm.

11. Kiinnita kaapelit mekaanisesti
taajuusmuuttajan ulkopuolelle.

Huomaa: jos kaynnistat
taajuusmuuttajan ennen I/O-moduulin tai
kenttavaylamoduulin asentamista, taajuusmuuttaja antaa varoitusviestin.

Varmista, ettei taajuusmuuttajan lahella ole voimakkaiden magneettikenttien lahteita,
kuten voimakasta virtaa johtavia yksisaikeisia johtimia tai kontaktoreiden keloja.
Voimakas magneettikentta voi aiheuttaa hairiéita ja epatarkkuutta taajuusmuuttajan
toimintaan. Jos taajuusmuuttajan toiminnassa on hairidita, siirrd magneettikentan
aiheuttaja kauemmas laitteesta.

6. Etulisavarustemoduulin asentaminen

Etulisédvarustemoduulin (I/O-moduuli tai kenttédvaylamoduuli) asentaminen:

1. Loysaa etukannen lukitusruuvi ja
nosta etukansi ylos.

2. Jos asennat RIIO-01-1/0-moduulin
tai kenttavayldmoduulin, veda
etulisdvarustemoduulin muovinen
lukituskieleke ylos.

3. Kohdista etulisdvarustemoduulin ja
taajuusmuuttajan koskettimet ja
tyénna etulisdvarustemoduuli
varovasti paikalleen.
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4. Tyoénna etulisavarustemoduulin
lukituskieleke sisaan.

5. Kiinnitad ja maadoita
etulisdvarustemoduuli kiristamalla
lukitusruuvi.

7. Kytke ohjauskaapelit
Kytkennén tekeminen

Tee kytkennat valitsemasi sovellusmakron oletusohjauskytkentéjen mukaisesti.
Tehdasoletusmakrosta (ABB:n vakio-ohjausmakro) on lisatietoja kohdassa I/O-
liitdnnét (kiinteistbautomaation oletuskokoonpano). Muista makroista on tietoja
oppaassa ACH480 Firmware manual (3AXD50000247134, englanninkielinen).

Huomaa: jos et kayta 1/0-moduulia, valitse ABB:n rajoitettu makro.

Pida signaaliparikaapelin johtimet kierrettyind mahdollisimman lahelle liittimia,
jotta induktiivinen kytkeytyminen valtetaan.

1. Kuori osa ohjauskaapelin
ulkovaipasta maadoitusta varten.

2. Maadoita ulkovaippa
maadoituskielekkeeseen
nippusiteen avulla.

Kuori ohjauskaapelin johtimet.
Kytke johtimet oikeisiin
ohjausliittimiin. Kirista liittimet
momenttiin 0,5 Nm.

5. Kytke parikaapelien ja
maadoitusjohtimien suojavaipat
SCR-liittimeen. Kirista liittimet
momenttiin 0,5 Nm.

6. Kiinnita ohjauskaapelit mekaanisesti taajuusmuuttajan ulkopuolelle.

7. Sulje etukansi ja kiristé lukitusruuvi.
1/O-liitannét (kiinteistoautomaation oletuskokoonpano)

Vakiomuotoista 1/0O-kokoonpanoa varten (taajuusmuuttajan perusyksikko ja RI10-01-1/
O-moduuli). Perusyksikdn kiinteét liittimet on merkitty taulukkoon.

Liitin | Kuvaus Kiinted
Ohjejénnite ja analoginen I/0

Ohjauskaapelin suoja

Lahtotaajuuden/nopeuden ohjearvo: 0...10 V

Analogiatulopiirin maa

Ohjejannite 10 V DC

Oloarvon takaisinkytkenta: 0...20 mA

Analogiatulopiirin maa

Lahtotaajuus: 0...20 mA

Lahtovirta: 0...20 mA

Analogial&htdpiirin maa

Apujanniteldhto ja ohjelmoitavat digitaalitulot

Apujannitelahté +24 V DC, enint. 200 mA

Apujannitemaa

Kaikille yhteinen digitaalitulo

Seis (0) / Kay (1)

Ei maaritetty

Vakiotaajuuden/-nopeuden valinta

Kaynnistyslukitus 1 (1 = salli kynnistys)

Ei maaritetty

Ei maaritetty

Releldhdot

Séaatopellin ohjaus X
250 VAC/30VDC
2A X
Kay

250 VAC/30VDC
2A

Vika (-1)

250 VAC/30VDC
2A

Sisddnrakennettu kenttavayla

XXX ([ Xx|Xx

e e |
Saatopellin toimilaite

x

P R

-
Kéaynnissé-tila
-

-

Vikatila

i

B+

A- Sisaanrakennettu kenttavayla, EFB (EIA-485)
DGND
Paatevastuksen ja esijannitevastuksen kytkin
Safe torque off -toiminto

SGND
N1 Safe torque off -toiminto. Tehdaskytkenta.
Molempien piirien on oltava suljettuina, jotta

IN2 : L
taajuusmuuttaja kaynnistyy.
E OUTH J J y! yy.

X[ X[ x([Xx

+24V e -
DGND Apujannitelahtd Vaihtoehtoisilla liittimilla on

sama syottd kuin perusyksikolla.

DCOoM

Sisddnrakennetun EIA-485-kenttivaylan kytkeminen
taajuusmuuttajaan

Kytke RI110-01-1/0O-vakiolaajennusmoduulin EIA-485-riviliitin kenttavaylaan.
Kytkentékaavio on esitetty alla.

Kenttavaylaohjain Bl

Paatevastus ON (1
Datavirta Kenttavayla

<— Ohjaussana (CW) —— y
<¢— Ohjearvot ———

——— Tilasana (SW) —p
_ Oloarvot —

Parametrin luku-/kirjoitus-
pyynnoét/-vastaukset

Prosessi-1/O (jaksoittainen)

Huoltoviestit (ei-jaksoittainen)

-
ON ON ON
[ E] rg! [@Ne)] ram [AnNaS] rnm
5o ] s g ane o < §
EHEE] 1 EHEEIL EEEIL *
Paatevastus OFF Paatevastus OFF Paatevastus ON (!
Taajuusmuuttaja Taajuusmuuttaja Taajuusmuuttaja

1) Paatevastuksen taytyy olla p&alla kenttavaylan molemmissa paissé olevissa laitteissa.



Sticky Note
The original English manual (code: 3AXD50000247141) has been revised. This translation is not valid any more. It will be revised within a few weeks to come.


8. Ohjauspaneelin asentaminen

Ohjauspaneelin asentaminen:
1. Sulje etukansi ja kirista lukitusruuvi.

Nimellisarvot

Yksityiskohtaiset tekniset tiedot on kuvattu oppaassa ACH480 Hardware manual
(3AXD50000245949, englanninkielinen).

Vapaa tila laitteen ymparilla

Runkokoko Tarvittava vapaa tila
Yldpuolella Alapuolella Sivuilla
mm tuumaa mm tuumaa mm tuumaa
R1..R4 75 2,95 75 2,95 0 0
3AXD10000299801.xls
Sertifioinnit

Sertifioinnit nakyvat tuotteen tyyppikilvessa.

Ce m @ &5 A&

CE-merkinta EAC-merkinta UL-merkintd ~ TUV Nord -merkintd RCM-merkinté

Vaatimustenmukaisuusvakuutus

ABD

EU Declaration of Conformity

Machinery Directive 2006/42/EC

We

Manufacturer: ABB Oy

Address: Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland
Phone: +358 1022 11

declare under our scle responsibility that the following product:

Frequency converter ACH480-04

with regard to the safety function

Safe Torque Off

is in conformity with all the relevant safety component requirements of EU Machinery Directive

2006/42/EC.

The following harmonized standards have been applied:

EN 61800-5-2:2007

EN 62061:2005 + AC:2010 + AL:2013 +
A2:2015

Adjustable speed electrical power drive systems - Part 5-2:
Safety requirements - Functional

Safety of machinery - Functional safety of safety-related
electrical, efectronic and programmable electronic control

2. Asgta ohjauspaneelin alareuna IEC-nimellisarvot
paikalleen. X
3. Paina ohjauspaneelin yléreuna Tuloarvo Léhtdarvot
laitteeseen siten, ettd se lukittuu ilman kuristimen | Maks.-virta Nimelliskaytto
paikalleen. Tyyppi kuristinta kanssa Runko-
ACH480-04- In In Tnax I P koko
% A A A A kW
%\h 3-vaihe Uy = 380...440 V
02A7-4 4,2 2,6 32 2,6 0,75 R1
03A4-4 53 33 47 33 11 R1
9. Kytke taajuusmuuttajaan virta 04A1-4 64 40 59 4.0 15 Ri
05A7-4 9,0 5,6 7.2 5,6 2,2 R1
Taajuusmuuttajan kdynnistdmisesté ja parametreista on tietoja oppaassa ACH480 07A34 15 72 101 72 30 Y
Firmware manual (3AXD50000247 134, englanninkielinen). TOAE 0 94 3.0 94 20 R
12A7-4 20,2 12,6 16,9 12,6 5,5 R2
VAROITUS! Ennen kuin kdynnistat taajuusmuuttajan, varmista, etta 018A-4 27,2 17,0 22,7 17,0 7,5 R3
asennus on yg!mls."Varmlsta, etta taajuusmupttgjan kansi ja kaapelikotelo, 026A4 200 25.0 306 250 1.0 R3
mikali osat sisaltyvat kokoonpanoon, ovat paikoillaan.
Varmista, ettei kdynnistyva moottori aiheuta vaaraa. Tarvittaessa kytke 033A4 45,0 82,0 45,0 82,0 150 R4
moottori irti muusta jarjestelméasta vahingon tai vaaran ehkaisemiseksi. 039A-4 50,0 38,0 57,6 38,0 18,5 R4
046A-4 56,0 45,0 68,4 45,0 22,0 R4
TSR — A-4 1, , 22, R4
Lisatietoja kayttoliittymasta on oppaassa ACX-AP-x I \I 0so 60,0 50,0 81.0 50,0 0
Assistant control panel user’s manual s B 3AXD10000299801.xls
(3AUA0000085685, englanninkielinen). R BTT™
Ohjauspaneelissa on nayton alapuolella Uit g 0.00 NEMA-arvot
valintapainikkeet komentojen valitsemista varten T —
seka nuolipainikkeet valikoissa siirtymista ja 1. 0.00k Tuloarvo Lahtéarvot
parametriarvojen muuttamista varten. Voit avata [Showor - 0.0 iman Kuristimen Nimelliskaytto
ohjetoiminnon painamalla ?-painiketta. D-;_“ - — Tyyppi Kuristinta kanssa Runko-
ACH480-04- koko
Ensimmainen kaynnistys: hn hn Ia Pra PLd
Varmista, ettd moottorin arvokilven tiedot ovat A A A kw hv
saatavana. 3-vaihe Uy = 440...480 V
1. Kytke paavirta paslle. 02A7-4 34 21 21 0.75 10 R1
Ensimmaisen kaynnistyksen assistantti 03A4-4 4.8 3,0 3,0 1.1 15 R1
kaynnistyy automaattisesti. Odota kielen 04A1-4 5,6 35 35 15 2,0 R1
valintanayttoa. 05A7-4 77 48 438 22 3,0 R1
07A3-4 9,6 6,0 6,0 3,0 3,0 R1
09A5-4 12,2 7,6 7,6 4,0 5,0 R1
2. Valitse kayttoliittyman kieli nuolipainikkeilla ja 12A7-4 17,6 11,0 11,0 55 75 R2
vahvista valinta painamalla oikeanpuoleista Deutsch 018A% 294 4.0 4.0 75 100 R3
valintapainiketta (OK). Suomi
. 026A-4 33,6 21,0 21,0 11,0 15,0 R3
Francais
taliana 033A-4 37,9 27,0 27,0 15,0 20,0 R4
MNederlands 039A-4 44,7 34,0 34,0 18,5 25,0 R4
Svenska 046A-4 49,8 40,0 40,0 22,0 30,0 R4
oK » 050A-4 50,4 42,0 42,0 22,0 30,0 R4
3. \Valitse Suorita taajuusmuuttajan kéyttéénotto g 3 ACHAE0 0.0 Hz 3AXD10000299801.xIs
J(%zﬁ:’gzgl)(eanpuolmsta valintapainiketta T. kaynnistyksen assist,.,
’ Haluatko suonttas taajuusmuuttajan Sulakkeet

kayttadnoton?
Pryarita moottoria -tila

Lopeta, ala nayts alussa

2239 Seuraava
(™ ACH480 0.0 He

4. Valitse lokalisointi, jota haluat k&yttaa, ja paina [7¢

Lisatietoja sulakkeista, katkaisijoista ja manuaalisista moottorinsuojakatkaisimista on
oppaassa ACH480 Hardware manual (3AXD50000245949, englanninkielinen).

Kayttoymparisto

Vaatimus Kayton aikana (kiintedsti asennettuna)

oikeanpuoleista valintapainiketta (Seuraava). Lokalisointi

Yksikaiden olewsarvot
Kansain 2l

hdysvaltain vakio [Impenal)

Asennuskorkeus 230 V -yksikot: 0...2 000 m merenpinnan ylapuolella
(alentunut kuormitettavuus yli 1 000 metrissa)
400 V -yksikot: 0...4 000 m merenpinnan ylapuolella

(alentunut kuormitettavuus yli 1 000 metrissa)(!

-10...+50 °C. Enintdan +60 °C alennetulla kuormalla.
Huurtuminen ei sallittu.

llman lampétila

Takaisin 9739 Seuraava §uhtelelli|jerlls Enintaan 95 % tiivistyméatonta kosteutta
ilr
5. Viimeistele kaynnistys syottamalla % ™ ACH#30 100 Hz liman epdpuhtaudet | Luokka 3C2
ensimmaisen kaynnistyksen assistantin Ensimmainen kignnistys valmis (IEC 60721-3-3) Luokka 352
pyytamat asetukset ja arvot. Tz . mi —
AFUUSMULLEEE on valmina Iskut (IEC 60068-2-27, |Ei sallittu
kaymamasn mootoria. ISTA1A)
Kaynnista moottori valicseralla Kasi —
Jos haluat jatkaa kayttidnottoa, Vapaa pudotus Ei sallittu

valitse Valikko » Ensisiaiset
asetukser.

00:01 Valmis

Voit myGs maarittaa taajuusmuuttajan asetukset  [og ™ ACHAE0 00 He |
valitsemalla paavalikosta Ensisijaiset asetukset. Paavalikko I

Lisatietoja kenttévaylatiedonsiirron maarittamisesta E} Ensisijaiset asetukset  »
kenttavaylasovittimen kautta on kenttavaylasovittimen

kayttéopp seka opp ACH480 Firmware ig 170 s
manual (3AXD50000247134, englanninkielinen). Ea Vianmadritys .
Lopeta 0o:19 Valitse

Kenttavaylatiedonsiirto

Voit kytkea taajuusmuuttajan sarjaliikenneliitdntdan lisdvarusteena saatavan
kenttavaylasovitinmoduulin tai RI10-01-1/0-vakiolaajennusmoduulin
sisdanrakennetun kenttévaylaliitdnnan avulla. Sisdanrakennettu kenttavaylaliitanta
tukee Modbus RTU-, BACnet MS/TP- ja N2-tiedonsiirtoa.

Tietoja sisaanrakennetun kenttavaylaliitdnnan asetusten maarittamisesta on
oppaassa ACH480 Firmware manual (3AXD50000247134, englanninkielinen). Tietoja
lisdvarusteena saatavan kenttavaylasovitinmoduulin asetusten maarittdmisesta on
kenttavaylasovittimen kayttboppaassa.

Taajuusmuuttajan varoitukset ja vikatilat

Varoitus Vika Kuvaus

A2A1 2281 Varoitus: Virran kalibrointi suoritetaan seuraavan kaynnistyksen yhteydessa.
Vika: Lahtévaiheen virranmittauksen vika.

A2B1 2310 Ylivirta. Lahtovirta ylittaa sisdisen raja-arvon. Tama voi johtua maasulusta
tai vaihekatkoksesta.

A2B3 2330 Maavuoto. Kuorman epétasapaino, joka johtuu tyypillisesti moottorin tai
moottorikaapelin maavuodosta.

A2B4 2340 Oikosulku. Moottorissa tai moottorikaapelissa on oikosulku.

3130 Sy6ton vaihekatkos. Tasajannitevalipiirin jannite vaihtelee.

3181 Ristikytkenta. Sy6tto- ja moottorikaapelit on kytketty vaarin.

A3A1 3210 Valipiirin ylijannite. Tasajannitevalipiirissa on ylijannite.

1) Enintdéan 4 000 m on mahdollinen 400 V:n yksikdille, jos integroidun relelahddn
1 suurin kytkentéjannite on 30 V 4 000 metrissa (esimerkiksi 250 V:n jénnitetta ei voi
kytkea relelahtdon 1). Enintdén 250 V on sallittu 2 000 metrin korkeuteen saakka.

Kolmivaiheisella 400 V -taajuusmuuttajalla 2 000...4 000 metrissa vain seuraavat
syottdjarjestelmat on sallittu: TN-S, TN-c, TN-CS, TT (ei epasymmetrisesti
maadoitettu).

Mitat ja painot

IP20/UL avoin -tyyppi

% « w > @5[.21]
AL 502
oo M2
1
1| D000000 @5 [.21]
P oc%
Mitat ja painot
% K1 K2 K3 L S M1 M2 Paino
@ |mm | tuu | mm | tuu [ mm | tuu | Mm |tuum|mm {tuum|mm | tuu ([mm | tuu | kg | 1b
maa maa maa aa aa maa maa
R1| 205 |8,07| 223 (8,78| 176 [6,93| 73 | 2,87 |208|8,19 | 50 (1,97 (191 (7,52(1,77|3,90
R2| 205 | 8,07 | 223 (8,78| 176 |6,93| 97 | 3,80 [208|8,19| 75 [2,95]| 191 |7,52(2,35(5,19
R3| 205 (8,07 | 220 |8,66| 186 |7,31| 172 | 6,76 {208 | 8,19 | 148 |5,83| 191 |7,52|3,52| 7,76
R4| 205 | 8,07 | 240 (9,45 194 |7,62 260 (10,24|213 | 8,39 | 238 9,37 | 191 7,52 (6,02 13,3
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UL-tyyppi 1

A3A2 3220 Valipiirin alijannite. Tasajannitevalipiirissa on alijannite.

Mitat ja painot

3381 Lahdén vaihekatkos. Jokin kolmesta vaiheesta on irti moottorista.

A5A0 5091 Safe torque off. Safe torque off (STO) -toiminto aktivoituu.

6681 SKV-tiedonsiirtokatkos. Sisdanrakennetun kenttavaylan tiedonsiirtokatkos.

7510 KVS A tiedonsiirto. Tiedonsiirtoyhteys taajuusmuuttajan ja
kenttavaylasovittimen valilla on katkennut.

A7TAB 1/0-laajennuksen konfigurointivika. Taajuusmuuttajaan ei ole asennettu I/
O-moduulia tai ABB:n rajoitettu makro ei ole valittuna.

AFF6 Tunnistusajo Moottorin ID-ajo kaynnistyy seuraavan kaynnistyksen
yhteydessa.

FA81 Safe torque off 1. Safe torque off -toiminnon piiri 1 on poikki.

FA82 Safe torque off 2. Safe torque off -toiminnon piiri 2 on poikki.

Kaikki varoitukset ja vikatilat on kuvattu oppaassa ACH480 Firmware manual
(3AXD50000247134, englanninkielinen).

2 K1 K2 K3 L 5 M1 M2 Paino

c

é mm [tuum | mm |[tuum| mm [tuum| mm |[tuum|mm| tuu (mm| tuu |mm | tuu | kg | Ib
aa aa aa aa maa maa maa

R1|247|9,72 | 293 |11,52| 241 | 9,49 | 73 | 2,91 [208|8,19| 50 |1,97|191|7,52(2,25| 4,96

R2|24719,72 | 293 (11,562| 249 | 9,80 | 97 | 3,82 |208|8,19 | 75 |2,95| 191 |7,52|2,64| 5,82

R3|256 (10,09 328 (12,91| 249 | 9,81 | 172 | 6,77 |208| 8,19 | 148|5,83| 191 |7,52|4,01| 8,84

R4|258(10,17| 391 (15,39| 301 (11,85| 260 |10,24|213| 8,39 (238 |9,37| 191 |7,52|6,40( 14,1

=
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systems
ENISC 13849-1:2015 Safety of machinery - Safety-related parts of control systems.
Part 1: General requirements
EN IS0 13849-2:2012 Safety of machinery - Safety-related parts of the control
systems. Part 2: Validation
EN 60204-1: 2006 + A1:2008 + AC:2010 Safety of machinery - Electrical equipment of machines - Part 1:
General requirements

The following other standards have been applied:

1EC 61508:2010, parts 1-2 Functional safety of electrical / electronic / programmable
electronic safety-related systems
|IEC 61800-5-2:2016 Adjustable speed electrical power drive systems - Part 5-2:

Safety requirements - Functional

The product referred in this Declaration of conformity fulfils the relevant provisions of other
European Union Directives which are notified in Single EU Declaration of conformity
3AXD10000751207.

Helsinki, 28 August 2018
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Vice President, ABB

Manufacturer representative
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