
Veiligheidsvoorschriften

WAARSCHUWING! Volg deze instructies. Als u ze negeert, kan dit leiden 
tot ernstig of dodelijk letsel of schade aan de apparatuur. Als u geen 
gekwalificeerd elektrotechnicus bent, mag u geen elektrisch installatie- 
of onderhoudswerk verrichten.

• Voer geen werkzaamheden uit aan de omvormer, de motorkabel, de motor of 
de besturingskabels als de omvormer is aangesloten op de ingangsspanning. 
Voordat u met het werk begint, moet u de omvormer isoleren van alle gevaar-
lijke spanningsbronnen en u ervan vergewissen dat het veilig is om met het 
werk te beginnen. Wacht altijd 5 minuten na het loskoppelen van de ingangs-
spanning om de condensatoren van het tussencircuit te laten ontladen.

• Werk niet aan de omvormer als er een permanente-magneetmotor op 
aangesloten is. Een draaiende permanente-magneetmotor zet spanning op 
de omvormer, ook op de ingangs- en uitgangsklemmen.

1.  Uitpakken van de levering
Houd de omvormer in de verpakking totdat u deze installeert. Bescherm de 
omvormer na het uitpakken tegen stof, afvalresten en vocht. 
Zorg dat deze items aanwezig zijn:
• omvormer
• opties, indien besteld met een optiecode
• installatie-accessoires (kabelklemmen, kabelbinders, hardware, enz.)
• montagesjabloon (alleen frame R3 en R4)
• veiligheidsinstructies
• meertalige waarschuwing-stickervel (waarschuwing tegen restspanning)
• gebruikersinterfacegids (onder het voorpaneel van de omvormer)
• snelle installatie- en opstartgids
• hardware- en firmwarehandleidingen, indien besteld met een optiecode.

Controleer dat er geen tekenen van beschadiging zijn de items.

2.  Formeer de condensatoren
Als de omvormer een jaar of langer uit heeft gestaan moeten de DC-linkconden-
satoren opnieuw geformeerd worden. De fabricagedatum staat op het typepla-
atje. Leest ook de instructies over het formeren van de Condensator 
(3BFE64059629 [Engels]).

3.  Selecteer de kabels en zekeringen
• Kies de vermogenskabels. Voldoe aan de plaatselijke regelgeving.

• Ingangsvoedingskabel: ABB raadt aan om symmetrisch afgeschermde 
kabel (VFD-kabel) te gebruiken voor de beste EMC-prestaties.

• Motorkabel: Gebruik symmetrisch afgeschermde kabel (VFD-kabel) voor 
de beste EMC-prestaties. Symmetrisch afgeschermde kabel vermindert 
ook de lagerstromen, de slijtage en de spanning op de motorisolatie.

• Type voedingskabels: In IEC-installaties, koperen of aluminium kabels 
gebruiken (indien toegestaan). Gebruik in UL-installaties uitsluitend 
koperen kabels.

• Stroomsterkte: max. belastingstroom.
• Spanningsbereik: min. 600 V AC.
• Temperatuurbereik: In IEC-installaties, kies een kabel die geschikt is 

voor ten minste 70 °C maximaal toelaatbare temperatuur van de 
geleider bij continu gebruik. In UL-installaties moet een kabel worden 
gekozen die geschikt is voor ten minste 75 °C.

• Afmetingen: Raadpleeg Zekeringen en typische voedingskabelafmetin-
gen voor de typische kabelafmetingen en Klemgegevens voor de voe-
dingskabels voor de maximale kabelafmetingen.

• Selecteer de besturingskabels. Gebruik een dubbel afgeschermde kabel met 
getwiste paren voor analoge signalen. Gebruik dubbel afgeschermde of 
enkel afgeschermde kabel voor de digitale, relais- en I/O-signalen. Laat
24V- en 115/230V-signalen niet in dezelfde kabel lopen.

• Beveilig de omvormer en de ingangsvoedingskabel met de juiste 
zekeringen. Raadpleeg Zekeringen en typische voedingskabelafmetingen.

4.  Controleer het installatiegebied
De omvormer is bedoeld voor installatie in een kast en heeft 
beschermingsklasse IP20 / UL open type als standaard. 
Onderzoek de plaats waar u de omvormer zult installeren. Zorg er voor dat:
• De installatieplaats is voldoende geventileerde en hete lucht recirculeert niet.
• Er moet voldoende vrije ruimte rondom de omvormer zijn voor koeling, 

onderhoud en bediening. Raadpleeg Eisen aan de vrije ruimte voor de 
minimumvereisten voor vrije ruimte.

• De omgevingscondities moeten overeenkomen met de eisen. Raadpleeg 
Omgevingsomstandigheden.

• De wand moet zo verticaal mogelijk zijn en stevig genoeg zijn om de 
omvormer te kunnen dragen. Raadpleeg Afmetingen en gewichten.

• Het installatieoppervlak, de vloer en materialen in de buurt van de 
omvormer mogen niet brandbaar zijn.

• Er mogen geen sterke magnetische velden zoals enkelkernige geleiders met 
hoge stroomsterkte of contactorspoelen in de buurt van de omvormer 
aanwezig zijn. Een sterk magnetisch veld kan interferentie veroorzaken of 
onnauwkeurigheid van de werking van de omvormer.

5.  Installeer de omvormer
U kunt de omvormer met schroeven of op een DIN-rail monteren (Top Hat, B x H 
= 35 × 7,5 mm).
• Installeer R0 omvormers verticaal. R0 omvormers hebben geen koelventilator.
• U kunt omvormers met framemaat R1...R4 maximaal 90 graden gekanteld 

installeren, van verticaal naar volledig horizontaal gericht. 
• Installeer de omvormer niet ondersteboven.
• U kunt meerdere omvormers naast elkaar installeren.

—
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ACS380 omvormers
Snelle installatie- en opstartgids

 Installeren van de omvormer met schroeven
1. Zet markeringen op het oppervlak 

voor de montagegaten. Raadpleeg 
Afmetingen en gewichten. Gebruik 
het meegeleverde montagesjabloon 
voor frames R3 en R4.

2. Boor de gaten voor de montage-
schroeven. Installeer zo nodig 
geschikte pluggen of ankers in de 
gaten.

3. Installeer de montageschroeven in 
de gaten. Laat een spleet tussen de 
schroefkop en het montageopper-
vlak.

4. Plaats de omvormer op de 
montageschroeven.

5. Draai de montageschroeven vast.

 Installeren van de omvormer op een DIN-rail
1. Beweeg het vergrendelingsdeel naar 

links. Gebruik indien nodig een platte 
schroevendraaier.

2. Druk en houd de vergrendelingsknop 
ingedrukt.

3. Plaats de bovenste lipjes van de 
omvormer op de bovenste rand van 
de DIN-rail.

4. Plaats de omvormer tegen de 
onderrand van de DIN-rail.

5. Laat de vergrendelingsknop los.
6. Beweeg het vergrendelingsdeel naar 

rechts.
7. Controleer dat de omvormer correct 

is geïnstalleerd.
Om de omvormer te verwijderen, opent u 
het vergrendelingsgedeelte en trekt u de 
omvormer van de DIN-rail.

6.  Meet de isolatieweerstand
Omvormer: Voer geen spanningstolerantie- of isolatieweerstandsmetingen uit 
op de omvormer, omdat dit schade aan de omvormer kan veroorzaken.
Ingangsvoedingskabel: Meet, vóórdat u de netvoedingskabel aansluit, de 
isolatie van de netvoedingskabel. Voldoe aan de plaatselijke regelgeving.
Motor en motorkabel:
1. Controleer dat de motorkabel aangesloten is op de motor en losgekoppeld 

is van de uitgangsklemmen T1/U, T2/V en T3/W van de omvormer.
2. Gebruik een spanning van 1000 V DC om de 

isolatieweerstand te meten tussen elke 
fasegeleider en de aardegeleider. De isola-
tieweerstand van een ABB-motor moet 
meer zijn dan 100 Mohm (bij 25 °C [77 °F]). 
Voor de isolatieweerstand van andere 
motoren moet u de documentatie van de 
fabrikant raadplegen.
Vocht in de motor verlaagt de isolatieweer-
stand. Als u vermoedt dat er vocht in de 
motor zit, droogt u de motor en voert u de metingen opnieuw uit.

7.  Zorg ervoor dat de omvormer compatibel is met het 
aardesysteem
U kunt alle omvormertypes aansluiten op een symmetrisch geaard TN-S systeem 
(middengeaard wye). De omvormer wordt geleverd met de EMC- en VAR-
schroeven gemonteerd. Het materiaal van de schroeven (kunststof of metaal) is 
afhankelijk van de productvariant. De tabel laat zien wanneer de metalen EMC-
schroef (uitschakelen van het interne EMC-filter) of de metalen VAR-schroef 
(uitschakelen van het varistorcircuit) verwijderd moet worden. 

8.  Sluit de vermogenskabels aan
 Aansluitschema (afgeschermde kabels)

1. Ontkoppelinrichting.
2. Twee beschermende aardegeleiders. De veiligheidsnorm IEC/EN 61800-5-1 

vereist twee PE-geleiders, indien de doorsnede van de PE-geleider kleiner is 
dan 10 mm2 Cu of 16 mm2 Al. U kunt bijvoorbeeld de afscherming van de 
kabel gebruiken als aanvulling op de vierde geleider. 

3. Gebruik een aparte aardekabel of een kabel met een aparte PE-geleider voor 
de lijnzijde, als het geleidingsvermogen van de vierde geleider of de 
afscherming niet voldoet aan de vereisten voor de PE-geleider.

4. Gebruik een aparte aardekabel voor de motorzijde, als het 
geleidingsvermogen van de afscherming niet voldoende is, of als er geen 
symmetrisch geconstrueerde PE-geleider in de kabel aanwezig is.

5. 360 graden aarding van de kabelafscherming is vereist voor de motorkabel 
en de kabel van de remweerstand (indien gebruikt). Dit wordt ook 
aanbevolen voor de ingangsvoedingskabel.

6. Remweerstand en weerstandskabel (optioneel)

Schroef-
label

Fabrieks-
standaard 
materiaal 
schroef

Aardesystemen
Symmetrisch 

geaarde TN-S-
systemen (centrale 

aarde-wye)

Corner grounded 
delta en midpoint-
grounded delta en 

TT-systemen

IT-systemen (niet 
geaard of met 

hoge weerstand 
geaard)

EMC Metaal Niet verwijderen Verwijderen Verwijderen
Plastic 1)

1) Omvormers die in Noord-Amerika worden verkocht, hebben een plastic EMC-schroef.

Niet verwijderen 2)

2) Kan de metalen schroef (meegeleverd met de omvormer) installeren om het interne EMC-
filter aan te sluiten.

Niet verwijderen Niet verwijderen
VAR Metaal Niet verwijderen Niet verwijderen Verwijderen

Plastic Niet verwijderen Niet verwijderen Niet verwijderen
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 Aansluitprocedure (afgeschermde kabels)
Kijk op Klemgegevens voor de voedingskabels voor de aanhaalmomenten.
1. Verwijder de schroef op het 

voorpaneel van de omvormer en 
verwijder vervolgens het voorpaneel.

2. Bevestig de waarschuwingssticker 
tegen restspanning in de plaatselijke 
taal op de omvormer.

3. Strip de motorkabel.
4. Aard de motorkabelafscherming 

onder de aardingsklem.
5. Draai de motorkabelafscherming in 

een bundel bij elkaar, markeer deze 
en sluit aan op de aardklem.

6. Sluit de fasegeleiders van de motor 
kabel aan op de T1/U, T2/V en T3/W 
klemmen.

7. Als u een remweerstand gebruikt, sluit 
u de kabel van de remweerstand aan 
op de klemmen R- en UDC+. Gebruik 
een afgeschermde kabel en aard de 
afscherming onder de aardklem.

8. Zorg ervoor dat de schroeven van 
de R- en UDC+ aansluitingen zijn 
vastgedraaid. Doe deze stap ook 
als u geen kabels aansluit op de 
aansluitklemmen.

9. Strip de voedingskabel.
10. Als de ingangskabel een afscherming 

heeft, aardt u de afscherming onder 
de aardklem. Draai vervolgens de 
afscherming in een bundel, markeer 
deze en sluit deze aan op de aardklem.

11. Sluit de PE-geleiders van de 
netvoedingskabel aan op de aardklem. Gebruik indien nodig een tweede PE-
geleider.

12. Bij driefasige omvormers sluit u de fasegeleiders van de ingangskabel aan 
op de klemmen L1, L2 en L3. In 1-fasige omvormers, sluit u de fase- en 
nulleiders aan op de klemmen L1 en L2.

13. Maak de kabels mechanisch vast aan de buitenkant van de omvormer.

9.  Sluit de besturingskabels aan
Maak de aansluitingen volgens de standaard besturingsaansluitingen van de 
applicatiemacro die u selecteert. Houd de signaalkabelparen getwist tot zo 
dicht mogelijk bij de klemmen om inductieve koppeling te voorkomen. Het 
aanhaalmoment voor de klemverbindingen is 0,5 ... 0,6 N-m (4,4 ... 5,3 lbf-in).
1. Strip een deel van de buitenste 

afscherming van de besturingskabel 
voor aarding.

2. Gebruik een kabelbinder om de 
buitenste afscherming aan de 
aardingstab te aarden.

3. Gebruik metalen kabelbinders voor 
aarding over 360-graden.

4. Strip de besturingskabel-geleiders.
5. Sluit de geleiders aan op de juiste 

besturingsklemmen.
6. Sluit de afschermingen van de getwiste paren en aarddraden aan op de 

SCR-klem.
7. Maak de besturingskabels mechanisch vast aan de buitenkant van de 

omvormer.

 Standaard I/O-aansluitingen (ABB-standaardmacro)
De ABB-standaardmacro is de standaardmacro. Het aansluitschema voor de 
ABB-standaardmacro is hieronder weergegeven. Als u een omvormervariant 
hebt die niet over de BMIO-01 module beschikt, sluit dan alleen de klemmen aan 
die zich op de basiseenheid bevinden.

 Geïntegreerde veldbusaansluiting
U kunt de omvormer aansluiten op een EIA-485 seriële communicatieverbinding 
via de geïntegreerde veldbusinterface op de BMIO-01 I/O-module. De 
geïntegreerde veldbusinterface ondersteunt het Modbus RTU-protocol.
Om de Modbus RTU-communicatie met de geïntegreerde veldbus te configureren:
1. Sluit de veldbuskabel aan en de vereiste I/O-signalen.
2. Gebruik de jumpers om de terminatie en biasinstellingen in te stellen.
3. Schakel de omvormer in en stel de nodige parameters in.
Hieronder wordt een aansluitvoorbeeld getoond.

1) De apparaten aan de uiteinden van de veldbus moeten afsluiting aan hebben. Alle andere 
apparaten moeten de afsluiter uit hebben staan. 

2) Eén apparaat moet de bias aan hebben. Het verdient aanbeveling dat dit apparaat zich aan 
het einde van de veldbus bevindt.

3) Bevestig de kabelafschermingen aan elke omvormer, maar sluit ze niet aan op de omvor-
mer. Sluit de afschermingen alleen aan op de aardklem in de automatiseringscontroller.

4) Verbind de signaalmassa (BGND) met de signaalaarde-referentieklem van de 
automatiseringscontroller. Als de automatiseringscontroller geen signaalaarde-
referentieklem heeft, kunt u de signaalaarde via een weerstand van 100 ohm op de 
kabelafschermingen aansluiten, bij voorkeur in de buurt van de controller.

Aansluitklem Beschrijving  1)

1) x = op basiseenheid, leeg = op BMIO-01 module.

Analoge ingangen en uitgangen
AI1 Frequentie/snelheidsreferentie (0 … 10 V)

AGND Gemeenschappelijke aarde analoge ingangen
AI2 Niet geconfigureerd

AGND Gemeenschappelijke aarde analoge ingangen
AO Uitgangsfrequentie (0 … 20 mA)

AGND Gemeenschappelijke aarde analoge ingangen
SCR Signaalkabelafscherming

+10 V Referentiespanning
Digitale I/O aansluitingen

+24 V Hulpspanningsuitgang +24 V DC, max. 250 mA ×
DGND Gemeenschappelijke aarde hulpspanningsuitgang ×
DCOM Gemeenschappelijke aarde digitale ingang ×

DI1 Stop (0) / Start (1) ×
DI2 Voorwaarts (0) / Achterwaarts (1) ×
DI3 Toerentalselectie
DI4 Toerentalselectie

DIO1 Helling 1 (0) / Helling 2 (1)
DIO2 Gereed (0) / Niet gereed (1)

DIO SRC Digitale uitgang hulpspanning
DIO COM Digitale input/output common
Relaisuitgang 1

RC Geen fout [Fout (-1)] ×
RA ×
RB ×

Safe torque off (STO)
S+ Safe torque off (STO). Beide circuits moeten gesloten 

zijn voordat de omvormer kan starten. De tekening toont 
de vereenvoudigde aansluiting van een veiligheidscircuit 
via veiligheidscontacten. Als STO niet wordt gebruikt, 
laat u de in de fabriek geïnstalleerde jumpers op hun 
plaats. Zie ook sectie Safe torque off (STO).

×
SGND ×

S1 ×
S2 ×
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10.  Start de omvormer op

WAARSCHUWING! Controleer, voordat u de omvormer opstart, dat de 
installatie compleet is. Zorg ervoor dat het veilig is om de motor uit te 
starten. Koppel de motor los van andere machines indien er gevaar 
bestaat voor schade of letsel.

Raadpleeg voor informatie over de gebruikersinterface ACS380 User interface 
guide (3AXD50000022224 [Engels]) die met de omvormer is meegeleverd.

1. Schakel de voeding van de omvormer in. De omvormersoftware herkent de 
aangesloten adapter (BMIO-01 Modbus module of enkele van de 
veldbusmodules) en stelt de parameters in.

2. Selecteer de eenheid (internationaal of VS). Selec-
teer in het scherm Motorgegevens het motortype: 
AsynM: Asynchrone motor
PMSM: Synchrone permanent-magneetmotor
SynRM: Synchrone reluctantiemotor.

3. Stel de motorbesturingsmodus in:
Vector: Toerentalreferentie. Dit is in de meeste 
gevallen geschikt. 
Scalair: Frequentiereferentie. Gebruik deze modus 
niet voor synchrone permanentmagneet-motoren. 
Gebruik deze modus wanneer:
• Het aantal motoren kan wijzigen.
• De nominale motorstroom is minder dan 20% 

van de nominale stroom van de omvormer.
4. Stel de nominale motorwaarden in.
5. Start de motor en controleer de draairichting. Als de 

richting onjuist is, kunt u:
• de fasevolgorde-instelling wijzigen, of
• de fasevolgorde van de motorkabel wijzigen. 
Opmerking: In vectorbesturingsmodus voert de 
omvormer bij de eerste start een automatische 
stilstand-ID-run uit.

6. Stel, in het Motor control scherm, de start- en 
stopmodus in.

7. Stel de acceleratie- en deceleratietijden in.
8. Stel de maximum en minimum toerentallen in.
9. Selecteer, in het Control macros scherm, de van toe-

passing zijnde macro in. Raadpleeg Veldbuscommuni-
catie om de veldbus-communicaties te configureren.

10. Stem de omvormerparameters af op de applicatie. U kunt het assistent-
bedieningspaneel (ACS-AP…) of de Drive Composer pc-tool gebruiken.

WAARSCHUWING! Verzeker u ervan dat er geen gevaarlijke situaties 
kunnen ontstaan voordat u de automatische foutresetfuncties of 
automatische herstartfuncties van het besturingsprogramma van de 
omvormer activeert. Deze functies resetten de omvormer automatisch 
en blijven na een fout of voedingsonderbreking in bedrijf. Als deze 
functies geactiveerd zijn, moet de installatie duidelijk gemarkeerd zijn 
zoals gedefinieerd in IEC/EN 61800-5-1, subclausule 6.5.3, bijvoorbeeld, 
“DEZE MACHINE START AUTOMATISCH”.

 Veldbuscommunicatie

Veldbuscommunicatie met de BMIO-01 I/O-module
1. Selecteer Modbus RTU in de Control macros weergave. De omvormer 

verandert automatisch enkele parameterwaarden.
2. Configureer de veldbuscommunicatie vanuit de parameterlijst.

De minimale set parameters voor Modbus RTU-configuratie:

Veldbuscommunicatie-instelling via een veldbusadaptermodule
De omvormer herkent de aangesloten veldbusadapter en selecteert de juiste veld-
busbesturingsmacro. Configureer indien nodig de adapterspecifieke instellingen. 
Raadpleeg hiervoor de documentatie van de desbetreffende veldbusadapter.

Waarschuwingen en fouten

Nominale waarden

Nr. Benaming Waarde
20.01 Ext1 opdrachten Geïntegreerde veldbus
22.11 Ext1 toeren ref1 (vector) EFB ref1
28.11 Ext1 frequentie ref1 (scalair) EFB ref1
31.11 Foutreset selectie DI1
58.01 Protocol vrijgeven Modbus RTU
58.03 Node adres 1 (standaard)
58.04 Baud rate 19,2 kbps (default)
58.05 Pariteit 8 EVEN 1 (standaard)

Waar-
schuwing

Fout Beschrijving

A2A1 2281 Waarschuwing: Stroomkalibratie vindt plaats bij de volgende start.
Fout: Uitgangsfase stroommeting fout.

A2B1 2310 Overstroom: De uitgangsstroom is groter dan de interne limiet. Dit kan 
veroorzaakt worden door een aardfout of faseverlies.

A2B3 2330 Aardlek: Een onbalans in belasting die doorgaans veroorzaakt wordt door 
een aardfout in de motor of de motorkabel.

A2B4 2340 Kortsluiting: Kortsluiting in de motor of de motorkabel.
- 3130 Ingangsfaseverlies: De spanning van de DC tussenkring oscilleert.
- 3181 Foute kabelaansluiting: De voedings- en motorkabel-aansluitingen zijn 

onjuist.
A3A1 3210 DC-link overspanning: De DC-tussencircuitspanning te hoog.
A3A2 3220 DC-link onderspanning: De DC-tussencircuitspanning te laag.

- 3381 Uitgangsfaseverlies: Alle drie de fasen zijn niet aangesloten op de motor.
A5A0 5091 Safe torque off: De Safe torque off (STO) functie is actief.

- 6681 EFB-communicatieverlies: Een verlies in geïntegreerde veldbuscommunicatie.
- 7510 FBA A-communicatieverlies: Communicatie tussen de omvormer en 

veldbusadapter verloren.
AFF6 - Identificatie-run: De motor ID-run vindt plaats bij de volgende start.

- FA81 Safe torque off 1: Safe torque off circuit 1 is verbroken.
- FA82 Safe torque off 2: Safe torque off circuit 2 is verbroken.

ACS380
-04xx-
…

Nominale 
waarden ingang

Nominale waarden uitgang
Max. 

stroom
Nominaal 
gebruik

Licht gebruik Zwaar gebruik
Zonder 
smoor-
spoel

Met 
smoor-
spoel

I1 I1 Imax IN PN ILd PLd IHd PHd
A A A A kW A kW pk A kW pk

1-fase UN = 230 V
02A4-1 5,5 4,2 3,2 2,4 0,37 2,3 0,37 0,5 1,8 0,25 0,33
03A7-1 7,4 6,4 4,3 3,7 0,55 3,5 0,55 0,75 2,4 0,37 0,5
04A8-1 9,1 8,3 6,7 4,8 0,75 4,6 0,75 1,0 3,7 0,55 0,75
06A9-1 12,6 11,9 8,6 6,9 1,1 6,6 1,1 1,5 4,8 0,75 1,0
07A8-1 14,9 13,5 12,4 7,8 1,5 7,4 1,5 2,0 6,9 1,1 1,5
09A8-1 21,0 17,0 14,0 9,8 2,2 9,3 2,2 3,0 7,8 1,5 2,0
12A2-1 25,6 21,1 17,6 12,2 3,0 11,6 3,0 3,0 9,8 2,2 3,0
3-fase UN = 230 V
02A4-2 3,5 2,4 3,2 2,4 0,37 2,3 0,37 0,5 1,8 0,25 0,33
03A7-2 4,8 3,7 4,3 3,7 0,55 3,2 0,55 0,75 2,4 0,37 0,5
04A8-2 5,8 4,8 6,7 4,8 0,75 4,6 0,75 1,0 3,7 0,55 0,75
06A9-2 8,4 6,9 8,6 6,9 1,1 6,6 1,1 1,5 4,8 0,75 1,0
07A8-2 9,4 7,8 12,4 7,8 1,5 7,5 1,5 2,0 6,9 1,1 1,5
09A8-2 12,8 9,8 14,0 9,8 2,2 9,3 2,2 2,0 7,8 1,5 2,0
12A2-2 16,0 12,2 17,6 12,2 3,0 11,6 3,0 3,0 9,8 2,2 3,0

2 3

4

5

6

7

8

9

Zekeringen en typische voedingskabelafmetingen

Klemgegevens voor de voedingskabels

Opmerkingen: 
• De minimaal gespecificeerde draadgrootte heeft niet noodzakelijkerwijs 

voldoende stroomvoercapaciteit bij maximale belasting.
• De aansluitklemmen accepteren geen geleider die een maat groter is dan de 

maximaal gespecificeerde draadmaat.
• Het maximum aantal geleiders per klem is 1.

Eisen aan de vrije ruimte

17A5-2 21,0 17,5 22,0 17,5 4,0 16,7 4,0 5,0 12,2 3,0 3,0
25A0-2 30,5 25,0 31,5 25,0 5,5 24,2 5,5 7,5 17,5 4,0 5,0
033A-2 37,5 32,0 45,0 32,0 7,5 30,8 7,5 10,0 25,0 5,5 7,5
032A-2 37,4 32,0 45,0 32,0 7,5 30,8 7,5 10,0 25,0 5,5 7,5
048A-2 53,2 48,0 57,6 48,0 11,0 46,2 11,0 15,0 32,0 7,5 10,0
055A-2 60,0 55,0 86,4 55,0 15,0 52,8 15,0 15,0 48,0 11,0 15,0
3-fase UN = 400 V
01A8-4 2,8 1,8 2,2 1,8 0,55 1,7 0,55 - 1,2 0,37 -
02A6-4 3,5 2,6 3,2 2,6 0,75 2,5 0,75 - 1,8 0,55 -
03A3-4 4,8 3,3 4,7 3,3 1,1 3,1 1,1 - 2,6 0,75 -
04A0-4 6,1 4,0 5,9 4,0 1,5 3,8 1,5 - 3,3 1,1 -
05A6-4 8,5 5,6 7,2 5,6 2,2 5,3 2,2 - 4,0 1,5 -
07A2-4 10,1 7,2 10,1 7,2 3,0 6,8 3,0 - 5,6 2,2 -
09A4-4 12,9 9,4 13,0 9,4 4,0 8,9 4,0 - 7,2 3,0 -
12A6-4 16,5 12,6 16,9 12,6 5,5 12,0 5,5 - 9,4 4,0 -
17A0-4 23,4 17,0 22,7 17,0 7,5 16,2 7,5 - 12,6 5,5 -
25A0-4 31,8 25,0 30,6 25,0 11,0 23,8 11,0 - 17,0 7,5 -
033A-4 40,9 32,0 45,0 32,0 15,0 30,5 15,0 - 25,0 11,0 -
032A-4 40,7 32,0 45,0 32,0 15,0 30,5 15,0 - 25,0 11,0 -
038A-4 49,0 38,0 57,6 38,0 18,5 36,0 18,5 - 32,0 15,0 -
045A-4 55,7 45,0 68,4 45,0 22,0 42,8 22,0 - 38,0 18,5 -
050A-4 55,7 50,0 81,0 50,0 22,0 48,0 22,0 - 45,0 22,0 -
3-fase UN =480 V
01A8-4 2,2 1,6 2,2 - - 1,6 - 0,75 1,1 - 0,5
02A6-4 2,7 2,1 3,2 - - 2,1 - 1,0 1,6 - 0,75
03A3-4 3,9 3,0 4,7 - - 3,0 - 1,5 2,1 - 1,0
04A0-4 4,5 3,4 5,9 - - 3,4 - 2,0 3,0 - 1,5
05A6-4 6,6 4,8 7,2 - - 4,8 - 3,0 3,5 - 2,0
07A2-4 6,2 6,0 10,1 - - 6,0 - 3,0 4,8 - 3,0
09A4-4 9,8 7,6 13,0 - - 7,6 - 5,0 6,0 - 3,0
12A6-4 13,9 11,0 16,9 - - 11,0 - 7,5 7,6 - 5,0
17A0-4 18,8 14,0 22,7 - - 14,0 - 10,0 11,0 - 7,5
25A0-4 26,6 21,0 30,6 - - 21,0 - 15,0 14,0 - 10,0
033A-4 33,9 27,0 45,0 - - 27,0 - 20,0 21,0 - 15,0
032A-4 33,7 27,0 45,0 - - 27,0 - 20,0 21,0 - 15,0
038A-4 41,3 34,0 57,6 - - 34,0 - 25,0 27,0 - 20,0
045A-4 46,9 40,0 68,4 - - 40,0 - 30,0 34,0 - 25,0
050A-4 46,9 42,0 81,0 - - 42,0 - 30,0 40,0 - 30,0

I1 Ingangsstroom voor 230 V en 400 V met motorvermogen PN (kW), en voor 480 V met 
motorvermogen PLd (pk).

Ima
x

Maximale uitgangsstroom. Beschikbaar gedurende 2 seconden om de 10 minuten 
wanneer de uitgangsfrequentie lager is dan 9 Hz.

IN Nominale uitgangsstroom. Maximum continue rms uitgangsstroom (geen overbelasting).
ILd Continue rms-uitgangsstroom. 10% overbelasting gedurende 1 minuut per 10 minuten 

toegestaan.
IHd Continue rms-uitgangsstroom. 50% overbelasting gedurende 1 minuut per 10 minuten 

toegestaan.
PN Typisch motorvermogen tijdens zwaar gebruik (geen overbelasting)
PLd Typisch motorvermogen tijdens licht gebruik (10% overbelasting)
PHd Typisch motorvermogen tijdens zwaar gebruik (50% overbelasting)

Het nominaal vermogen in kilowatt is van toepassing op de meeste IEC, 4-polige motoren. 
Het vermogen in paardenkracht is van toepassing op de meeste NEMA, 4-polige motoren.

ACS380
-04xx-
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Zekeringen Kabelgeleider-
afmetingen (Cu)

Frame-
maat

gG gR UL klasse T 1) 2) 
 3) 4)

1) De aanbevolen takzekeringen moeten gebruikt worden om de IEC/EN/UL 61800-5-1 
classificatie te behouden.
2) De omvormer is geschikt voor gebruik op een stroomkring die maximaal 100000 symmetri-
sche ampères (rms) bij 480 V (480 V-omvormers) of 240 V (240 V-omvormers) kan leveren, 
wanneer deze door de in deze tabel genoemde zekeringen wordt beschermd.
3) Als alternatief voor zekeringen van klasse T kunt u zekeringen van klasse J of klasse CF met 
dezelfde spanning en stroomsterkte gebruiken voor de bescherming van aftakcircuits van 
driefasige omvormers.
4) Lees ook Alternate Fuses, MMPs and Circuit Breakers for ABB Drives (3AXD50000645015 
[Engels]) voor extra UL-zekeringen en stroomonderbrekers die kunnen worden gebruikt als 
tak-circuitbescherming.

ABB type Bussmann 
type

Bussmann/
Edison-type

mm2 AWG

1-fase UN = 230 V
02A4-1 OFAF000H10 170M2695 JJN/TJN10 3×1,5 + 1,5 14 R0
03A7-1 OFAF000H10 170M2695 JJN/TJN10 3×1,5 + 1,5 14 R0
04A8-1 OFAF000H16 170M2696 JJN/TJN20 3×1,5 + 1,5 14 R1
06A9-1 OFAF000H20 170M2697 JJN/TJN20 3×1,5 + 1,5 14 R1
07A8-1 OFAF000H25 170M2698 JJN/TJN25 3×1,5 + 1,5 14 R1
09A8-1 OFAF000H32 170M2698 JJN/TJN25 3×2,5 + 2,5 14 R2
12A2-1 OFAF000H35 170M2698 JJN/TJN35 3×2,5 + 2,5 14 R2
3-fase UN = 230 V
02A4-2 OFAF000H6 170M2694 JJS/TJS6 3×1,5 + 1,5 14 R1
03A7-2 OFAF000H10 170M2695 JJS/TJS10 3×1,5 + 1,5 14 R1
04A8-2 OFAF000H10 170M2695 JJS/TJS10 3×1,5 + 1,5 14 R1
06A9-2 OFAF000H16 170M2696 JJS/TJS15 3×1,5 + 1,5 14 R1
07A8-2 OFAF000H16 170M2696 JJS/TJS15 3×1,5 + 1,5 14 R1
09A8-2 OFAF000H16 170M2696 JJS/TJS15 3×2,5 + 2,5 14 R1
12A2-2 OFAF000H25 170M2697 JJS/TJS20 3×2,5 + 2,5 14 R2
17A5-2 OFAF000H32 170M2698 JJS/TJS30 3×6 + 6 10 R3
25A0-2 OFAF000H50 170M2699 JJS/TJS40 3×6 + 6 10 R3
033A-2 OFAF000H63 170M2700 JJS/TJS50 3×10 + 10 8 R3
032A-2 OFAF000H63 170M2700 JJS/TJS50 3×10 + 10 8 R4
048A-2 OFAF000H100 170M2702 JJS/TJS70 3×25 + 16 4 R4
055A-2 OFAF000H100 170M2702 JJS/TJS70 3×25 + 16 4 R4
3-fase UN = 400 V of 480 V
01A8-4 OFAF000H4 170M2694 JJS/TJS3 3×1,5 + 1,5 14 R0
02A6-4 OFAF000H6 170M2694 JJS/TJS6 3×1,5 + 1,5 14 R1
03A3-4 OFAF000H6 170M2694 JJS/TJS6 3×1,5 + 1,5 14 R1
04A0-4 OFAF000H10 170M2695 JJS/TJS6 3×1,5 + 1,5 14 R1
05A6-4 OFAF000H10 170M2695 JJS/TJS10 3×1,5 + 1,5 14 R1
07A2-4 OFAF000H16 170M2696 JJS/TJS10 3×1,5 + 1,5 14 R1
09A4-4 OFAF000H16 170M2696 JJS/TJS15 3×2,5 + 2,5 14 R1
12A6-4 OFAF000H25 170M2697 JJS/TJS20 3×2,5 + 2,5 14 R2
17A0-4 OFAF000H32 170M2698 JJS/TJS25 3×6 + 6 10 R3
25A0-4 OFAF000H50 170M2699 JJS/TJS35 3×6 + 6 10 R3
033A-4 OFAF000H63 170M2700 JJS/TJS45 3×10 + 10 8 R3
032A-4 OFAF000H63 170M2700 JJS/TJS45 3×10 + 10 8 R4
038A-4 OFAF000H80 170M2701 JJS/TJS60 3×16 + 16 6 R4
045A-4 OFAF000H100 170M2702 JJS/TJS60 3×25 + 16 4 R4
050A-4 OFAF000H100 170M2702 JJS/TJS60 3×25 + 16 4 R4

Frame-
maat

L1, L2, L3, T1/U, T2/V, T3/W, R-, R+/UDC+, UDC- PE
Min. 

draadgrootte 
(massief/

gevlochten)

Max. 
draadgrootte 

(massief/
gevlochten)

Aanhaalmoment Max. 
draadgrootte 

(massief/
gevlochten)

Aanhaalmo-
ment

mm2 AWG mm2 AWG N·m lbf·in mm2 AWG N·m lbf·in
R0 0,5/0,5 18 4/2,5 10 0,5…0,6 5 6/4 10 1,2 11
R1 0,5/0,5 18 4/2,5 10 0,5…0,6 5 6/4 10 1,2 11
R2 0,5/0,5 18 4/2,5 10 0,5…0,6 5 6/4 10 1,2 11
R3 0,5/0,5 18 10/6 6 1,2…1,5 11…13 6/4 10 1,2 11
R4 0,5/0,5 18 25/16 2 2,5…3,7 22…32 25/16 4 2,9 26

Framemaat Bovenkant Onderkant Zijkanten 1)

1) Naast elkaar gemonteerde opties vereisen ongeveer 20 mm ruimte aan de rechterkant van 
de omvormer.

mm in mm in mm in
R0…R4 75 3 75 3 0 0

ACS380
-04xx-
…

Nominale 
waarden ingang

Nominale waarden uitgang
Max. 

stroom
Nominaal 
gebruik

Licht gebruik Zwaar gebruik
Zonder 
smoor-
spoel

Met 
smoor-
spoel

I1 I1 Imax IN PN ILd PLd IHd PHd
A A A A kW A kW pk A kW pk

Omgevingsomstandigheden

Afmetingen en gewichten

Markeringen
De van toepassing zijnde certificaten zijn te zien op het typeplaatje van het 
product.

Safe torque off (STO)
De omvormer heeft een Safe torque off-functie (STO) in overeenstemming met 
IEC/EN 61800-5-2. Deze kan bijvoorbeeld worden gebruikt als laatste actuator 
van veiligheidscircuits die de omvormer stoppen in geval van gevaar (zoals een 
noodstopcircuit).
Bij activering schakelt de STO-functie de regelspanning van de vermogenshalfge-
leiders van de eindtrap van de omvormer uit, waardoor wordt voorkomen dat de 
omvormer het koppel genereert dat nodig is om de motor te doen draaien. Het 
besturingsprogramma genereert een indicatie zoals gedefinieerd in parameter 
31.22. Als de motor loopt wanneer Safe torque off geactiveerd wordt, zal deze uit-
lopen tot stilstand. Het sluiten van de activeringsschakelaar deactiveert de STO. 
Gegenereerde fouten moeten worden gereset voordat opnieuw wordt gestart.
De STO-functie heeft een redundante architectuur, d.w.z. dat beide kanalen 
moeten worden gebruikt bij de implementatie van de veiligheidsfunctie. De vei-
ligheidsdata zijn berekend voor redundant gebruik, en zijn niet van toepassing 
indien niet beide kanalen gebruikt worden.

WAARSCHUWING! De STO-functie schakelt de spanning van de hoofd- 
en hulpcircuits van de omvormer niet uit.

Opmerkingen:
• Als een stop tot stilstand niet toelaatbaar is, stop dan de omvormer en overige 

apparatuur met de geëigende stopmethode voordat u de STO activeert.
• De STO-functie heeft prioriteit boven alle andere functies van de omvormer.

 Bedrading
De veiligheidscontacten moeten binnen 200 ms na elkaar openen/sluiten.
Voor de verbinding wordt dubbel afgeschermde twisted-pair-kabel aanbevolen. 
De maximale lengte van de bekabeling tussen de schakelaar en de omvormerbe-
sturingseenheid is 300 m. Aard de afscherming van de kabel alleen aan de bestu-
ringseenheid.

 Validatie
Om zeker te zijn van de veilige werking van een veiligheidsfunctie is een valida-
tietest vereist. De test moet worden uitgevoerd door een vakbekwaam persoon 
met voldoende deskundigheid en kennis van de veiligheidsfunctie. De testproce-
dures en het rapport moeten gedocumenteerd en ondertekend worden door 
deze persoon. Validatie-instructies van de STO-functie zijn te vinden in de hard-
warehandleiding van de omvormer.

 Technische gegevens
• Minimumspanning op IN1 en IN2 om als “1” geïnterpreteerd te worden: 13 V DC
• STO reactietijd (kortste detecteerbare break): 1 ms
• STO responstijd: 2 ms (typisch), 5 ms (maximum)
• Foutdetectietijd: Kanalen langer dan 200 ms in verschillende toestand
• Foutreactietijd: Foutdetectietijd + 10 ms
• STO-foutmelding (parameter 31.22) vertraging: < 500 ms
• STO-waarschuwingsmelding (parameter 31.22) vertraging: < 1000 ms
• Safety integrity level (EN 62061): SIL 3
• Performance level (EN ISO 13849-1): PL e

De omvormer STO is een type A veiligheidscomponent zoals gedefinieerd in 
IEC 61508-2. 
Raadpleeg de hardwarehandleiding van de omvormer voor de volledige veilig-
heidsgegevens, exacte storingspercentages en storingsmodi van de STO-functie.

Verklaring van overeenstemming

Vereist Tijdens bedrijf (geïnstalleerd voor stationair gebruik)
Hoogte 
installatieplaats

230V-omvormers:
0…2000 m (0…6562 ft) boven zeeniveau.
400/480V-omvormers:
0…4000 m (0…13123 ft) boven zeeniveau. 
Bij een hoogte boven 2000 m (6562 ft):
• alleen TN-S en TT aardingssystemen zijn toegestaan
• de maximaal toelaatbare spanning voor de relaisuitgang RO1 

daalt. Op 4000 m (13123 ft), is het 30 V.
Derating:
De uitgangsstroom moet 1% worden gereduceerd voor elke 100 m 
(328 ft) boven 1000 m (3281 ft).

Omgevingstempera-
tuur

Frame R0:
-10 … +50 °C (14 … 122 °F). Vorst is niet toegestaan.
Frames R1...R4:
-10 … +60 °C (14 … 140 °F). Vorst is niet toegestaan.
De uitgangsstroom moet worden gereduceerd bij temperaturen 
boven +50 °C (122 °F):
• Types 055A-2, 038A-4 en 050A-4: 2% voor elke 1 °C (1,8 °F)
• Andere types: 1% voor elke 1 °C (1,8 °F).

Relatieve 
luchtvochtigheid

5 … 95%. Condensatie is niet toegestaan. Maximaal toelaatbare 
relatieve vochtigheid is 60% in aanwezigheid van corrosieve gassen.

Verontreinigingsni-
veaus

Geen geleidend stof toegestaan.

Schok of vrije val Niet toegestaan.

Frame-
maat

Afmetingen Gewicht
enH1 H2 H3 B D1 M1 M2

mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in kg lb
R0 205 8,1 223 8,8 170 6,7 70 2,8 176 6,9 50 2,0 191 7,5 1,4 3,1
R1 205 8,1 223 8,8 170 6,7 70 2,8 176 6,9 50 2,0 191 7,5 1,4 3,1
R2 205 8,1 223 8,8 170 6,7 95 3,7 176 6,9 75 3,0 191 7,5 2,0 4,4
R3 205 8,1 223 8,8 170 6,7 169 6,7 176 6,9 148 5,8 191 7,5 3,3 7,3
R4 205 8,1 240 9,5 170 6,7 260 10,2 181 7,1 234 9,2 191 7,5 5,3 11,7

CE UL RCM EAC UKCA KC EIP WEEE TÜV Nord
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EU Declaration of Conformity
Machinery Directive 2006/42/EC 

xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

We
Manufacturer: 
Address: 
Phone: 

Frequency converter                                                                                                   

with regard to the safety functions                                                           

The following harmonized standards have been applied:
EN 61800-5-2:2007

EN IEC 62061:2021

EN ISO 13849-1:2015

EN ISO 13849-2:2012

EN 60204-1:2018

The following other standards have been applied:

IEC 61508:2010, parts 1-2

IEC 61800-5-2:2016

Helsinki, August 31, 2022
Signed for and on behalf of: 

Mika Vartiainen
Local Division Manager
ABB Oy

Document number 3AXD10000462189

Mikko Korpinen
Product Unit Manager
ABB Oy

Functional safety of electrical / electronic / programmable electronic safety-
related systems
Adjustable speed electrical power drive systems – Part 5-2: Safety requirements - 
Functional

The product(s) referred in this Declaration of conformity fulfil(s) the relevant provisions of other European Union Directives which are notified in 
Single EU Declaration of conformity 3AXD10000495941.

Authorized to compile the technical file: ABB Oy, Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.

Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
+358 10 22 11

declare under our sole responsibility that the following product:

ACS380-04

- Safe Torque Off
- Safe stop 1 (SS1-t, with FSPS-21 PROFIsafe module, +Q986)

is in conformity with all the relevant safety component requirements of EU Machinery Directive 2006/42/EC, when the listed safety function is 
used for safety component functionality.

Adjustable speed electrical power drive systems – Part 5-2: Safety requirements - 
Functional
Safety of machinery – Functional safety of safety-related control systems

Safety of machinery – Safety-related parts of control systems. Part 1: General 
requirements
Safety of machinery – Safety-related parts of the control systems. Part 2: 
Validation
Safety of machinery – Electrical equipment of machines – Part 1: General 
requirements

ABB Oy
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Declaration of Conformity
Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008

xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

We
Manufacturer: 
Address: 
Phone: 

Frequency converter                                                                                                   

with regard to the safety functions                                                          

The following designated standards have been applied:
EN 61800-5-2:2007

EN IEC 62061:2021

EN ISO 13849-1:2015

EN ISO 13849-2:2012

EN 60204-1:2018

The following other standards have been applied:
EN 61508:2010, parts 1-2

EN 61800-5-2:2017

Helsinki, August 31, 2022
Signed for and on behalf of: 

Mika Vartiainen
Local Division Manager
ABB Oy

Document number 3AXD10001329530

Product Unit Manager
ABB Oy

Mikko Korpinen

The product(s) referred in this declaration of conformity fulfil(s) the relevant provisions of other UK statutory requirements, which are notified in 
a single declaration of conformity 3AXD10001323213.

Authorized to compile the technical file: ABB Limited, Daresbury Park, Cheshire, United Kingdom, WA4 4BT.

Functional safety of electrical / electronic / programmable electronic safety-
related systems
Adjustable speed electrical power drive systems – Part 5-2: Safety requirements - 
Functional

Safety of machinery – Safety-related parts of control systems. Part 1: General 
requirements
Safety of machinery – Safety-related parts of the control systems. Part 2: 
Validation
Safety of machinery – Electrical equipment of machines – Part 1: General 
requirements

is in conformity with all the relevant safety component requirements of the Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008, when the listed safety 
function is used for safety component functionality.

Adjustable speed electrical power drive systems – Part 5-2: Safety requirements - 
Functional
Safety of machinery – Functional safety of safety-related control systems

declare under our sole responsibility that the following product:

ACS380-04

- Safe Torque Off
- Safe stop 1 (SS1-t, with FSPS-21 PROFIsafe module, +Q986)

ABB Oy
Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
+358 10 22 11
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https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AAK10103A6193&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AAK10103A6193&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://www.youtube.com/playlist?list=PLL7dUsU7kD1qnKggydyiT-OrAnhKDK067
https://www.youtube.com/playlist?list=PLL7dUsU7kD1qnKggydyiT-OrAnhKDK067
http://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
http://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD10001497204&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD10001497204&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000022224&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000022224&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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