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El kitabina giris

Bu boliimin igerigi
Bu bdlimde kilavuzun uyumluludu, hedefledigi kitle ve amaci hakkinda bilgi verir.

Ayrica, bu kilavuzun igerigini anlatir ve daha fazla bilgi icin ilgili kilavuzlar listesine
referans verir.

Gegerlilik
Bu kilavuz ACQ580 pompa kontrol programi (surim 2.18 ve Uzeri) i¢in gegerlidir.

Kullanimdaki kontrol programinin yazilim sirimini kontrol etmek igin kontrol
panelinde sistem bilgilerine (Menii > Sistem bilgileri > Siirlicii 6gesini segin) veya
07.05 Yazilim stirdimii parametresine bakin.

ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin kullanimdaki LSU yazilim strimind kontrol etmek
amaciyla, Menii > Segenekler > Siiriicii se¢ > QCON-21 6delerini segin ve
ardindan Menii > Sistem bilgisi > Siiriicii secimini yapin veya kontrol panelinde
07.106 LSU yiikleme paketi adi ve 07.107 LSU ylikleme paketi stiriimi
parametrelerine bakin.

Giivenlik talimatlan

Tdm glvenlik talimatlarini izleyin.

+ Siriliciyt kurmadan, devreye almadan ve kullanmadan énce suriictinin
Donanim kilavuzu'ndaki tam giivenlik talimatlarini okuyun.

+ Parametre degerlerini degistirmeden énce, yazilim fonksiyonuna 6zgii uyarilari
ve notlari okuyun. Bu uyarilar ve notlar, Parametreler bélimiinde 189. sayfada
sunulan parametre agiklamalarina dahil edilmistir.
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Hedef kitle

Okuyucunun, elektrik, kablo baglantisi, elektrikli bilesenleri ve elektrik sema
simgelerinin temellerini bildidi kabul edilmektedir.

Bu kilavuz dunyanin dort bir yanindaki okuyucular igin hazirlanmigtir. Hem SI hem
de Ingiliz 8lgli birimleri kullanilmaktadir. Amerika'daki tesisler icin 6zel ABD talimatlari
saglanmaktadir.

Kilavuzun amaci

Bu kilavuzda, stirlicl sistemini tasarlamak, devreye almak veya galistirmak icin
gereken bilgiler saglanmaktadir.

Kilavuz igerigi

Bu kilavuz asagidaki béliimlerden olusur:

El kitabina giris (bu boélim), bu kilavuzun gegerlilik kapsamini, hedef kitlesini,
amacini ve igerigini agiklar. Sonunda, terimleri ve kisaltmalari listeler.

Devreye alma, G/C ile kontrol ve ID run (sayfa 21) suricinin nasil
baglatilacagini, motorun nasil baslatilacagini, durdurulacagini ve dénis
yoéninin nasil degistirilecegini ve G/G arabirimi Gzerinden motor devrinin nasil
ayarlanacagini anlatir.

Kontrol paneli (sayfa 35) gelismis kontrol panelini gcikarma ve tekrar takma
talimatlarini igerir ve ekrani, tuslari, tus kisayollarini ve ana sayfa ekranlarini
kisaca tanimlar.

Kontrol panelinde ayarlar, G/C ve teshis (sayfa 45) gelismis kontrol panelinde
saglanan basitlestiriimis ayarlari ve ariza teshis fonksiyonlarini agiklar.

Varsayilan G/C yapilandirmasi (sayfa 83) su varsayilan yapilandirmasinin
baglanti semasini bagka bir baglanti semasiyla birlikte icerir. Onceden
tanimlanmig standart makro, striict yapilandirilirken kullanicinin zamandan
tasarruf etmesini saglar.

Program 6zellikleri (sayfa 87) ilgili kullanici ayarlarinin, gergek sinyallerin, hata ve
uyarl mesajlarinin listeleriyle program 6zelliklerini aciklar.

Dabhili haberlesme arabirimi (EFB) araciligiyla haberlesme kontrolii béliminde
(sayfa 229), slrtcunin dahili haberlesme arabirimini Modbus RTU protokolii ile
birlikte kullanarak bir haberlesme agi ile iletisim agiklanir.

Bir haberlesme adaptérii ile haberlesme kontrolii bolimiinde (sayfa 259), istege
bagl haberlesme adaptér moduli kullanilarak bir haberlesme agi ile karsilikli
iletisim kurma agiklanir.

Hata izleme bolimiinde (sayfa 789), uyari ve hata mesajlari, olasi nedenleri ve
¢6zUmleri ile listelenir.

Kontrol zinciri semalari bélimiinde (sayfa 273), surlclniin igindeki parametre
yapisi agiklanir.
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* Parametreler béliminde (sayfa 7189), suriiclyl programlamak icin kullanilan
parametreler agiklanir.

» Ek parametre verileri bolimi (sayfa 577), parametrelerle ilgili ayrintili bilgi igerir.

» Daha fazla bilgi bélimU (arka kapak i¢inde, sayfa 619), Grlin ve servis
sorgularinin nasil yapilacagini, trin egitimi hakkinda nasil bilgi alinacagini,
ABB Siricitleri kilavuzlari hakkinda nasil geri bildirim saglanacagini ve
Internet'te nasil belge bulunacagini anlatir.

ilgili belgeler

Kilavuzlari ve diger urun belgelerini PDF formatinda Internet'te bulabilirsiniz.
Arka kapagin i¢ kisminda, bkz. bélim Internet'teki Belge Kiitliphanesi. Belge
kutiphanesinde mevcut olmayan kilavuzlar igin yerel ABB temsilcinizle iletisim kurun.

Suricu kilavuzlar Kod (ingilizce) Kod (tiirkge)

Safety instructions
ACQ580 pump control program firmware manual 3AXD50000044869 3AXD50000111879

ACQ580-01 (0.75 to 250 kW, 1.0 to 350 hp) hardware 3AXD50000420490 3AXD50000420599
manual for frames R1-R9

ACQ580-04 drive modules (250 to 500 kW) hardware 3AXD50000152667 3AXD50000153039
manual

ACQ580-07 drives (75 to 500 kW) hardware manual ~ 3AXD50000105151
ACQ580-31 hardware manual 3AXD50000544615 3AXD50000544684
ACQ580-34 hardware manual 3AXD50001065560 3AXD50001065638

ACQ580-01 drives quick installation and start-up guide 3AXD50000798148 3AXD50000798186
for global (IEC) product types

ACQ580-01 drives quick installation and start-up guide
for North American (NEC) product types

ACQ580-04 drive modules (250 to 500 kW) quick
installation guide

ACQ580-31 drives quick installation and start-up guide 3AXD50000834570 3AXD50000835010

ACQ580-34 drive modules quick installation and
start-up guide

ACQ580-01 Quick Start Guide, US
ACQ580 Quick installation guide

ACQ580-34 drive modules quick installation and
start-up guide

Adaptive programming Application Guide

ACS-AP-I, -S, -W and ACH-AP-H, -W Assistant control 3AXD50000028267
panels user's manual

Opsiyon el kitaplar ve kilavuzlan

CPTC-02 ATEX-certified thermistor protection module, 3AXD50000030058
Ex Il (2) GD (option +L537+Q971) user's manual

CDPI-01/-02 panel bus adapter user's manual 3AXD50000009929
FCAN-01 CANopen adapter module user's manual 3AFE68615500
FDNA-01 DeviceNet Adapter User's Manual 3AFE68573360



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000044869&LanguageCode=de&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000420490&LanguageCode=de&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000152667&LanguageCode=de&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000105151&LanguageCode=de&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000544615&LanguageCode=de&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50001065560&LanguageCode=de&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000798148&LanguageCode=de&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000834570&LanguageCode=de&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000028267&LanguageCode=de&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000030058&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000009929&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68615500&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68573360&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000111879&LanguageCode=tr&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000420599&LanguageCode=tr&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000153039&LanguageCode=tr&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000544684&LanguageCode=tr&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50001065638&LanguageCode=tr&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000798186&LanguageCode=tr&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000835010&LanguageCode=tr&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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FEIP-21 EtherNet/IP fieldbus adapter module User’s
manual

FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module user's
manual

3AXD50000158621

3AUA0000093568

FMBT-21 Modbus/TCP Adapter Module User’s Manual 3AXD50000158607

FPBA-01 PROFIBUS DP adapter module user's 3AFE68573271
manual

FPNO-21 PROFINET IO fieldbus adapter module 3AXD50000158614
user’s manual

FSCA-01 RS-485 adapter module user's manual 3AUA0000109533
ACS580-01, ACH580-01 and ACQ580-01 +C135 3AXD50000119172
frames R1 to R3 flange mounting kit quick installation

guide

ACS580-01...+C135, ACH580-01...+C135 and 3AXD50000287093
ACQ580-01...+C135 frames R4 and R5 flange

mounting kit quick installation guide

ACS880-01...+C135, ACS580-01...+C135, 3AXD50000019099
ACH580...+C135 and ACQ580-01...+C135 frames R6

to R9 flange mounting kit quick installation guide

ACS880-11, ACS880-31, ACH580-31 and ACQ580-31 3AXD50000181506
+C135 frame R3 flange mounting kit quick installation

guide

ACS880-11...+C135, ACS880-31...+C135, ACH580-31... 3AXD50000133611
+C135 and ACQ580-31...+C135 frames R6 and R8

flange mounting kit quick installation guide

ACS580..., ACH580... and ACQ580...+P940 and 3AXD50000210305
+P944 drive modules supplement

Main switch and EMC C1 filter options (+F278, +F316, 3AXD50000155132
+E223), IP55 frames R1 to R5 ACS580-01, ACH580-01

and ACQ580-01 drives installation supplement

ACS880-11, ACS880-31, ACH580-31 and ACQ580-31 3AXD50000110711
UK gland plate (+H358) installation guide

Alet ve bakim el kitaplari ile kilavuzlar

Drive composer start-up and maintenance PC tool 3AUA0000094606
user's manual

Capacitor reforming instructions 3BFE64059629
NETA-21 remote monitoring tool user's manual 3AUA0000096939
NETA-21 remote monitoring tool installation and 3AUA0000096881

start-up guide



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158621&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000093568&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158607&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68573271&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158614&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000109533&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000119172&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000287093&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000019099&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000181506&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000133611&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000210305&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000155132&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000110711&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000094606&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000096939&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000096881&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
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Asagidaki kod/kodlar bu trtin i¢in gegerli olan gevrimici el kitaplari listesini/listeleriniacar.

: ACQb580-01 el kitaplari

ACQ580-04 el kitaplari

ACQ580-07 el kitaplari

ACQ580-31 el kitaplar

ACQ580-34 el kitaplari

Kasaya (kasa tipine) gore kategoriler

ACQ580, N bir tamsayi olacak sekilde RN ile ifade edilen gesitli kasalarda (kasa
tipleri) Uretilir. Sadece belirli kasalari ilgilendiren bazi bilgiler s6z konusu kasanin
isaretiyle (RN) isaretlenmisgtir.

Kasa surlcuye takil tip tanimlama etiketinde isaretlenmistir; strlictinin Donanim
kilavuzu'nda Calisma ilkesi ve donanim tanimi bélumu, Tip tanimlama etiketi
kismina bakin.



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK106713A2709&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106930A9053&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.aspx?DocumentID=9AKK106930A3150&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.aspx?DocumentID=9AKK107492A3893&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.aspx?DocumentID=9AKK107492A3895&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect

18 El kitabina giris

Terimler ve kisaltmalar

Terim/kisaltma

Aciklama

ACx-AP-x Sdricuyle iletisim icin gelismis kontrol paneli, gelismis operator tus
takimi.

ACQ580 icin varsayilan gelismis kontrol paneli ACH-AP-H'dir
(Hand-Off-Auto kontrol paneli).

Al Analog giris; analog giris sinyalleri igin arabirim

AO Analog ¢ikis; analog ¢ikis sinyalleri igin arabirim

Fren kiyici Gerektiginde, striiciiniin ara devresinden frene fazla enerjiyi aktarir.
Kiyici, DC bara gerilimi, belirli bir maksimum limiti astiginda caligir.
Gerilim artig! tipik olarak yiiksek atalet momentli motorun yavaslamasi
(frenlemesi) ile olusur.

Fren direnci Fren kiyici tarafindan iletilen fazla siirticl frenleme enerjisini 1s
olarak atar. Fren devresinin temel pargasidir. Strliciniin Donanim
kilavuzu'nda Fren kiyici bdlimine bakin.

CAIO-01 CAIO-01 opsiyonel iki kutuplu analog giris ve tek kutuplu analog ¢ikis
genisletme modulu

Kontrol karti Kontrol programinin galistigi kontrol kartidir.

CCA-01 Soguk yapilandirma adaptori

CDPI-01 lletisim adaptér modiilii

CHDI-01 Opsiyonel 115/230 V dijital giris genisletme moduilu

CMOD-01 Opsiyonel gok fonksiyonlu genisletme modiili (harici 24 V AC/DC ve
dijital G/C genigletme)

CMOD-02 Opsiyonel gok fonksiyonlu genisletme modiili (harici 24 V AC/DC ve
yalitiimig PTC arabirimi)

CPTC-02 istege bagli cok fonksiyonlu genigletme modiilii (harici 24 V ve ATEX
sertifikall PTC arabirimi)

CRC Doéngusel yedeklilik kontroli. IPC, parametre grubunun gegerliligini
CRC bazinda kontrol eder.

DC bara Dogrultucu ve invertor arasindaki DC devresi

DC bara Ara devre DC gerilimini dengede tutan enerji depolama

kondansatérleri

DDCS Dagitilmig slricd iletisim sistemi; ABB slrtict ekipmanlari arasinda
iletisim icin kullanilan bir protokol, ACQ580-31 ve ACQ580-34 surlculeri
icin kullanihr.

DI Dijital giris; dijital giris sinyalleri igin arabirim

DO Dijital cikis; dijital cikis sinyalleri icin arabirim

DPMP-01 ACx-AP kontrol paneli igcin montaj platformu (flans tipi montaj)

DPMP-02/03 ACx-AP kontrol paneli igin montaj platformu (ylizey tipi montayj)

Sirucu AC motorlarin kontroli igin frekans konvertori

EFB Dahili haberlesme

FBA Haberlesme adaptori
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Terim/kisaltma

Aciklama

FCAN-01 Opsiyonel CANopen adaptér modulu
FDNA-01 Opsiyonel DeviceNet adaptér moduli
FEIP-21 Opsiyonel Ethernet/IP adaptér moduli
FENA-21 EtherNet/IP, Modbus TCP ve PROFINET IO protokolleri igin opsiyonel
Ethernet adaptér moduli
FMBA-01 Opsiyonel Modbus RTU adaptor moduli
FMBT-21 Opsiyonel Modbus/TCP adaptér modili
FPBA-01 Opsiyonel PROFIBUS DP adaptér modulu
FPNO-21 Opsiyonel PROFINET adaptér moduli
Kasa (tip) R1 ve R2 gibi fiziksel kasa boyutunu ifade eder. Siruclye takilan tip
tanimlama etiketi, surlict kasasini gosterir; siriciinin Donanim
kilavuzunda Calisma ilkesi ve donanim tanimi bélimd, Tip tanimlama
etiketi kismina bakin.
FSCA-01 Opsiyonel RSA-485 adaptér modulu
ID run Motor tanimlama galistirmasi. Tanimlama galistirmasi sirasinda suric,
optimum motor kontrolu igin motor karakteristiklerini tanimlar.
IGBT Yalitimh gegit iki kutuplu transistori
Ara devre Bkz. DC bara.
invertér Dogru akimi ve gerilimi, alternatif akim ve gerilime gevirir.
GIC Girig/Cikis
IPC Akill pompa kontrolii
LSW Least significant word
NETA-21 Uzaktan izleme araci
Ag kontrolii DeviceNet ve Ethernet/IP gibi Ortak Endistriyel Protokol (CIPT™)
tabanli haberlesme protokollerinde, ODVA AC/DC Siricu Profilinin
Net Ctrl ve Net Ref nesnelerini kullanarak suriict kontroliini ifade
eder. Daha ayrintili bilgi igin, www.odva.org adresine ve asagidaki el
kitaplarina bakin:
* FDNA-01 DeviceNet adapter module user’s manual (3AFE68573360
[ingilizce]), ve
* FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module user’s manual
(BAUA0000093568 [ingilizce]).
* FEIP-21 Ethernet/IP adapter module user’s manual
(8AXD50000158621 [ingilizce]).
Parametre Saricinin kullanici tarafindan ayarlanabilir galisma talimati ya da
suriici tarafindan élgilen veya hesaplanan sinyal
PFC Tek pompa kontroll. Tek siruci birden gok motorlu pompayi kontrol
eder.
PID/Déngl Oransal-integral-tiirev kontrol6ri, kapali devre kontrolorii olarak da
kontrolori adlandirilir. Striict hiz kontroli, PID algoritmasina dayanir.
PLC Programlanabilir lojik kontrol cihazi



www.odva.org
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Terim/kisaltma Aciklama

PROFIBUS, Pl - PROFIBUS & PROFINET International'in tescilli ticari markalar

PROFIBUS DP,

PROFINET 10

PTC Pozitif sicaklik katsayisi, direnci sicakliga bagli olan termistor.

R1,R2 ... R11 Kasa (tip)

RO Roéle cikigi; dijital ¢ikis sinyali igin arabirim. Bir réle ile uygulanir.

Dogrultucu Alternatif akimi ve gerilimi, dogru akim ve gerilime gevirir.

SPFC Yumusak pompa kontrolu. Tek suriicu birden gok motorlu pompay!i
kontrol eder.

STO Gulvenli moment kapatma. Surictinin Donanim el kitabinda Giivenli
moment kapatma bolimiine bakin.

Siber guvenlik sorumluluk reddi

Bu Urln bir ag arabirimi aracihdiyla baglanmak ve bilgilerle verileri iletmek igin
tasarlanmistir. Uriin ile Miisterinin agi veya baska bir ag (olmasi durumunda)
arasinda guvenli bir baglanti saglamak ve baglantiyi kurmak ve surekli olarak
korumak tamamen Musterinin sorumlulugundadir. Masteri Uriind, agi, sistemi ve
arabirimi her tir glvenlik ihlaline, yetkisiz erisime, midahaleye, zorla girmeye,
sizmaya ve/veya verilerin ya da bilgilerin galinmasina kargi korumak igin tim uygun
onlemleri (bunlarla sinirh olmamak kaydiyla érnegin giivenlik duvarlarinin kurulumu,
kimlik dogrulama 6nlemlerinin uygulanmasi, verilerin sifrelenmesi, viris-onleyici
programlarin kurulumu, vb.) alacak ve surdurecektir. ABB ve bagl kuruluglar bu
glvenlik ihlalleri, yetkisiz erisim, midahale, zorla girme, sizma ve/veya verilerin ya
da bilgilerin ¢calinmasi ile ilgili hasarlardan ve/veya kayiplardan sorumiu degildir.
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Devreye alma, G/C ile kontrol
ve ID run

Bu boliimin igerigi
Bu bélum asagidakilerin nasil yapilacagdini anlatir:
* devreye alma

» start, stop, motor donis yoninl degistirme ve G/C arabirimi ile motorun hiz ayari.
 sUrlcu igin bir tanimlama c¢alistirmasi (ID run) gerceklestirme.
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Suriicunun devreye alinmasi

Not: ACQ580-31 ve ACQ580-34'te otomatik besleme gerilimi segimi
desteklenmemektedir. Besleme gerilimi, 95.01 Besleme gerilimi parametresi
kullanilarak manuel olarak secilmelidir. Asagidaki talimatlari izleyin.

Hand-Off-Auto kontrol panelinde ilk start asistanini kullanarak
siiriiciiniin devreye alinmasi

Giivenlik

Kalifiye bir elektrikci degilseniz, strticlyl devreye almayin.

Sdaricinin Donanim kilavuzu'nun basindaki Glivenlik talimatlari b6liminde bulunan
talimatlari okuyun ve uygulayin. Talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya 6limlere
yol agabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

0 Montaji kontrol edin. Surtictiniin Donanim kilavuzu'nda Kurulum kontrol listesi bélimiine
bakin.

H Hig bir etkin baglatmanin (Su varsayilan yapilandirmasinda, fabrika ayarlarinda
DI1) agik olmadigindan emin olun. Harici galistirma komutunun agik olmasi ve
slrGcunin harici kontrol modunda olmasi durumunda suricu, glc kaynagi

saglandiginda otomatik olarak devreye girer.

Motoru start etmenin bir tehlikeye yol agmayacagdindan emin olun.
Asagidaki durumlarda motor ile makine arasindaki mekanik baglantiyi sokiin
+ yanhs yoénde donus durumunda hasar tehlikesi varsa veya

+ surucl devreye alma sirasinda bir Normal ID run gerekli, yiik momenti %20'den daha
fazla veya ID run sirasinda ekipman nominal momente dayanacak durumda degilse.

Gelismis kontrol panelini kullanma hakkinda ipuglar

Ekranin alt kisminda iki komut bulunur (sagdaki
sekilde Segenekler ve Menii) ve ekranin alt
kismindaki ile olmak tzere iki
programlanabilir tusun fonksiyonunu gosterir.
Programlanabilir tuslara atanan komutlar baglama
gore degisiklik gosterir.

Kapah® ¢ ACORE0

oot 0.00]
e 0.00p
xnmr momenti UU]

15:38

~

imleci hareket ettirmek ve/veya etkin gériiniime
gére degerleri degistirmek icin (O, (>, (&) ve (v)
tuslarini kullanin.

tusu igerige duyarli bir yardim sayfasi gosterir.
Ayrintili bilgi igin bkz. ACx-AP-x assistant control — A
panels user’s manual (3AUA0000085685
[ingilizce]).

Secenekler

1 — iIk start asistan1 yonlendirmeli ayarlar:
Dil, tarih ve saat, motorun nominal degerleri

0 Motor veya pompa plaka verilerini yakinda
bulundurun.

Sdricuye glg verin.




Devreye alma, G/C ile kontrol ve ID run 23

ik start asistani ik baglatma sirasinda sizi

yonlendirir. f;lederll{ands
Asistan otomatik olarak baslar. Sagda gosterilen venska

Espafiol

=]

kontrol paneli gériinimune girene kadar bekleyin.

Kullanmak istediginiz dili secerek (zaten
segilmemisse) ve (Tamam) tusuna

basarak segin. Eortuhgues
zec
0K »
ACQ580-31 ve ACQ580-34 siirliciiler: Besleme Kapal® ¥ ACOEE0 1%

gerilimini 95.01 Besleme gerilimi parametresi ile

segin:

+ Ik baslatma asistani meniisiinde Cikis égesini
segin ve (ileri) tusuna basin. [2] 3B0..415 ¥

* Ana sayfa gériiniminde Ana meni 6gesine (3] 440..480°Y
erismek igin (Menii) tusuna basin.

« Ana meniide, dogru satiri segerek ve _
(Seg) tusuna tekrar tekrar basarak iptal Kaydet
Parametreler > Tam liste > 95 Donanim
yapilandirmasi 6gesine gidin.

* 95.01 Besleme gerilimi parametresini segin ve
(Diizenle) tusuna basin.

. @ ve @ tuglarini kullanarak 380...415 veya
440...480 besleme gerilimi segimi yapin.
(Kaydet) tusuna basin.

. (Geri) tusuna arka arkaya basarak Ana
menlye geri gidin.

+ Ana meniide, ilk baglatma asistani 6gesini
secin ve (Seg) tusuna basarak ilk
baslatma asistani mendsune girin.

» ACQ580'i devreye almak i¢in agagidaki
adimlari uygulayin.

3501 Besleme gerilimi

[0] Otomatik / secilmedi

Kurulumu baslat 6gesini segin ve (ileri) Kapah®  C% ACCER] 0.0 dev/dak

ilk baglatma asistam —

soricd kurulumu simdi yapilsin mi?
Furulurmu haslat

tusuna basin.

Ck we clstrma srsnda géisterme
Simdi degil

15:28 ileri
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Tarih ve saatin yani sira tarih ve saat gértintileme

bigimlerini de ayarlayin.

« (] tusuna basarak segili satirin diizenleme
gOrinidmdane gidin.

. @ ve @ tuslarina basarak gérunima kaydirin.

0.0 dev/dak
—

Fapah® ™ ACO580

Tarih ve saat

Litfen gecerli tarihi ve saat girin

Tarih

. Saat 15:28:30 »
Sonraki goriinime gitmek igin (ileri) tusuna || Tarih farmar gan.ay il »
basin. Saat formarn 24 saare
Geri 15:28 ileri
| Diizenleme ekraninda bir deger degistirmek icin: Kapal© % ACO5B0 0.0 devr/dak
« Imleci sola ve sada kaydirmak igin (<€) ve (>} Tarih
tuslarini kullanin.
« Degeri degistirmek igin @ ve @ tuslarini Gun Ay il
kullanin. ‘I ‘I 201
« Yeni ayari kabul etmek igin (Kaydet) ' 0 ) "
tusuna basin veya degisiklik yapmadan 6nceki -aramaa
gériiniime geri donmek igin (iptal) tusuna ||
basin. iptal 15:28 Kaydet

Gerekirse kontrol panelinde gosterilen birimleri

degistirin.

« (] tusuna basarak segili satirin diizenleme
gorunimdane gidin.

Fapah® ¢ ACO580 0.0 dev/dak
i [ S—]

W -

OE -
+ (4] ve (] tuslarina basarak goriinimii kaydirin. Para hifimi: £r
Sonraki gérinime gitmek icin (lleri) tusuna
basin.
Geri 15:28 ileri
0 Siriiciiye Ustte gosterilecek bir ad vermek igin (] Kapahdy % 400580 0.0 dev/dak
tusuna basin. Siiriiciiyii adlandirma | m—

Varsayilan adi (ACQ580) degistirmek
istemiyorsaniz (ileri) tusuna basarak
devam edin.

ipucu: Suriciyl adlandirin, drnegdin, Pompa 1.

Bu ad panel ekramnin ist kisminda
gitsterilerek, bu stricinin kontrol
ettidi motorlarin gardlmesini
kolaylasuracakur.

Sartici ad

Geri 15:28
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Asagidaki motor nominal deger ayarlari igin motor veya pompa plakasina bakin. Degerleri tam
olarak motor veya pompa plakasinda gosterildigi gibi girin.

Bir endiiksiyon (asenkron) motoru plakasi 6rnegi:

/
- ABB Motors C€
3 ~- motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [ —=
| No
[Ins.cl. F IP 55
v Hz [KW [ min | A [cos @{laN]iE/s
690Y | 50 |30 | 1475 | 325 | 0383
400D | 50 | 30 | 1475 | 656|083
660Y |50 |30 [1470 | 34 [0.83
380D |50 [30 [1470 [ 59 [o0.83
415D | 50 | 30 | 1475 | 54 | 0.83
440D | 60 | 35 | 1770 | 50 | 083
Cat.no _ 3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 i 6210C3 [ 180 kg
IEC 34-1 {T}'

&

Motor verilerinin dogru oldugunu kontrol edin.
Degerler siirlicii boyutuna gére 6nceden
tanimlanir, ama motora karsilik geldiklerini
dogrulamalisiniz.

Motor tipiyle baslayin. () tusuna basarak secili
satirin diizenleme goériniimune gidin.

Kapald (™ ACQS80 0.0 dev/dak

| E—

Motor bilgi plakasindaki dederler
bulun ve bu degerlen buraya girin:

Motor nominal degerleri

kron maotor e

e Alaim: 124w

. @ ve @ tuslarina basarak gérinimu Gerilim: 2900 Y e
kaydirin. - me oo

Motor nominal cos® degeri ve nominal moment Geri 15:29 ileri
opsiyonel.
Devam etmek igin (lleri) tusuna basin.
Limitleri gereksinimlerinize gore ayarlayin. Kapali® ™ ACOEA0 T0H:
- 0 tusuna basarak segili satirin diizenleme Limitler —

gorinimdine gidin.
. @ ve @ tuslarina basarak gortinimu kaydirin.

izn vrln clsm arahigin kntrl edn:
0.00 Hz =

Mirirurn frekans

Sonraki gériinime gitmek igin (iteri) tusuna || maksimum frekans B0.00 Hz »
basin.
Geri 15:30 ileri
Su ana kadar yapilmis olan ayarlarin yedegini Kapali® ¥ ACORED 00 Hz
Imak i iz, Yedekl ogesini i .
almak isterseniz, Yedekleme 6gesini segin ve Yedekleme yapilsim mi?

(lleri) tusuna basin.
Yedek almak istemezseniz, Simdi degil 6gesini
secin ve (ileri) tusuna basin.

trn ayrin kmnda panelinde saklanan br
ydklm dsysn kpylr. Br ydkimlyi gri

yiklemek icin, Meni =Yedeklemeler's
gdn.

f e
L Sirndi dadil

Geri 15:30 ileri
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O

ilk baslatma artik tamamlanmistir ve siiriicii
kullanima hazirdir.

Ana goriiniime girmek igin (Tamamlandi)
tusuna basin.

Kapah> (™ ACCA80 0.0 Hz

ilk baslatma tamamlandi

Sirict motoru calisurmak icin hazir,
Harici kontrole gecmek icin
"Otornatik"e basin,

Baglat/Durdur: on

Heferans [frek): Al dlcekli

Geri 15:30  Tamamlandi
H Segilen sinyallerin degerlerini izleyebileceginiz Kapali® ™ ACO5E0 00 Az

Ana sayfa gérinimu 1, kontrol panelinde
gosterilir.

Dort adet farkli dnceden yapilandiriimis temel ana
sayfa gérinimu vardir. Ana sayfa gériinimu 1
varsayilan Ana sayfa gérinimudur. Bunlar
arasinda (©) ve () tuslarini kullanarak
gezinebilirsiniz. Bkz. bolim Ana sayfa

Ellzklg frekans UUU‘
<‘(I‘;\;"Iutur akimi UUU"
{;fo'lutur momenti 00‘

gériinimleri, sayfa 40. Secenekler 15:30 Menii
2 — Temel ayarlar meniisiinde ek ayarlar
0 Pompa korumalari gibi tum ek ayarlamalari, Ana Kapali® ™ ACO5E0 00 Hz

menlden baglayarak yapin - Ana menuye girmek Ana Meni

icin (Menii) tusuna basin.

Birincil ayarlar 6gesini secin ve (Seg) E] Temel ayarlar r

(veya (»)) tusuna basin. :g 1/0 .
[ A A

Temel ayarlar menisiinde, Pompa 6zellikleri iﬂ Tanilar g

dgesini segin ve (Seg) (veya (»)) tusuna Lo IS e e

basin. Cikis 15:30 Sec
Kapahd ™ ACORB0 0.0 Hz

Temel ayarlar menusu 6geleri hakkinda daha
fazla bilgi almak igin, @ tusuna basarak yardim
sayfasini agin.

Temel ayarlar

Pompa dzelliklen 3
PID kontral Secilmedi »
Coklu pompa kontrol Kapali »

Geri 15:30

Sec




Devreye alma, G/C ile kontrol ve ID run 27

3 — Hand/Off/Auto ¢alisma

Sdriict uzaktan kontrolde veya lokal kontrolde
olabilir ve lokal kontrolde ek olarak iki farkli mod
vardir.

Uzaktan kontrol: Surrlici G/G veya haberlesme
Uzerinden kontrol edilir.

* Gorunumun Ust satirinda Auto gdsterilir.

Lokal kontrol: Siriicii kontrol paneli Gzerinden

kontrol edilir.

* GOrunudmdun Ust satirinda Off gésterilir, yani
strtict Off modundadir. Sirlci durur.

« GOrunumdun Ust satirinda Hand gésterilir, yani
surtici Hand modundadir. Suricu calisiyor.
Hand modundaki baslangig referansi suriict
referansindan kopyalanir.

Ust satirdaki 4 sembold, referansi @ ve @
tuslariyla degistirebileceginizi belirtir.

Asagidaki sema Hand, Off veya Auto diigmesine
bastiginizdaki durum gegislerini gésterir:

Oto. M ACO580 25.0 Hz

2500
037

Motar mamenti

% 3.6
Secenekler 15:349 Menii
Fapalid (™ ACQR80 0.0 Hz

Cikis frekans

3 0.00
T 0.00p

b

Secenekler 15:38 Menii

El¢ (™ ACO5E0 +25.0 Hz

Hand

2500
0,38
Y

e

Secenekler  15:40 Menii

£ ACOSE0 15000 dev/..

Not: 7081 Kontrol paneli kaybi hatasi etkinse ve
siriicinin giict kesilmisse, glic yeniden
verildiginde mod Auto olarak degisir.

@ Anza 7081

YARDIME! kod: 0000 0000

Kntrl paneli kayh 13:32:54

Kumanda paneli kaybi hatasi

Gizle Sifirla
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Surucuyi G/G arabirimi ile kontrol

etme

Asagidaki tablo belirtilen durumlarda surtctnin dijital ve analog girislerle nasil

calistinlacagini anlatir:
* motorun devreye alinmasi gerceklestirildi ve

» Su varsayilan yapilandirmasinin varsayilan parametre ayarlari kullanimda.

On ayarlar

Donus yénunu degistirmeniz gerekirse, limitlerin
donls yonunu degistirmenize izin verdigini kontrol
edin. 30 Limitler parametre grubunu kontrol edin;
minimum limitin negatif bir degeri oldugundan ve
maksimum limitin pozitif bir degeri oldugundan emin
olun.

Varsayilan ayarlar sadece ileri ydne izin verir.

Not: Verimli pompa temizligi geri yénde hiz
gerektirebilir.

Kontrol baglantilarinin Su varsayilani igin verilen
baglanti semasindaki gibi yapildigindan emin olun.

Sdricunin harici kontrolde oldugundan emin olun.

Harici kontrole gegmek igin tusuna basin.

Bkz. bélum Su varsayilani, sayfa 84.

Harici kontrolde, kontrol paneli ekrani
sol Ustte Auto metnini gosterir.

Start Etme Ve Motorun Hizin

1 Kontrol Etme

DI1 dijital girisini agarak start edin.

Ok dénmeye baslar. Set degerine erigilene kadar
noktalidir.

Al1 analog girisinin gerilimini ayarlayarak suricu ¢ikis
frekansini (motor hizi) ayarlayin.

Not: Siirlict galismiyorsa, start kilidi 1’in (parametre
20.41) etkin (1) oldugunu kontrol edin. Su varsayilani
icin, start kilidi 1 varsayilan olarak DI4’e baglidir.

Ot "¢ AC0O580 274 Hz
AL
¢ 039
105

Secenekler 15:42 Menii
Motoru stop etme
DI1 dijital girisi kapali konuma getirin. Ok dénmeyi O, ™ ACO530 950 Hz
durdurur. Cikis frekans
B 0.00
Motor akimi
4. 0.00)p
Motar momenti
% 0.0
Secenekler 15:40 Menii
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ID run gergeklestirme

Sirucu, vektor kontrolde ilk kez galistinldiginda ve motor parametrelerinde (grup 99
Motor verileri) degisiklik yapildiginda, Sabit ID run kullanarak otomatik olarak motor
ozelliklerini tahmin eder. Bu durum

* 99.13ID run talep edildi parametresinin secimi Sabit ve

* 99.04 Motor kontrol modu parametresinin segimi Vektér oldugunda gecerlidir.
Birgok uygulamada ayri bir ID run gergeklestirmeye gerek yoktur. ID run asagidaki
durumlarda segilmelidir:

+ vektdr kontrol modu kullanildiysa (99.04 Motor kontrol modu parametresi Vektor
olarak ayarli) ve

« kalici miknatisli motor (PM) kullanildiysa (99.03 Motor tipi parametresi Sabit
miknatisl motor olarak ayarli) veya

« senkron reliktans motoru (SynRM) kullanildiysa (99.03 Motor tipi parametresi
SynRM olarak ayarh) veya

+ sUrlcu sifira yakin hiz referanslarinda ¢aligirsa veya

* motor nominal momentinin lizerinde, gerekli olan genis hiz araligi icinde moment
araliginda c¢alistiginda.

ID run islemini, Menii > Temel ayarlar > Motor > ID run 6gesini (bkz. sayfa 30)
secgerek ID run asistaniyla gerceklestirin.

Not: ID run isleminden sonra motor parametreleri (99 Motor verileri ) degistirildiginde
islem tekrarlanmalidir.

Not: Uygulamanizi skaler kontrol modunu kullanarak zaten parametrelendirdiyseniz
(99.04 Motor kontrol modu parametresi Skaler olarak ayarli) ve motor kontrol modunu
Vektdr olarak degistirmeniz gerekirse,

» Kontrol modu asistanini kullanarak kontrol modunu vektére degistirin (Menii >
Temel ayarlar > Motor > Kontrol modu 6gdesine gidin) ve talimatlara uyun. ID
run asistani, ID run boyunca kilavuzluk eder.

veya
* 99.04 Motor kontrol modu parametresini Vektér olarak ayarlayin ve

*  G/C kontrollG suriicu igin 22 Hiz referansi segimi, 23 Hiz referansi rampasi,
12 Standart Al, 30 Limitler ve 46 izleme/6lceklendirme ayarian gruplarindaki
parametreleri kontrol edin.
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ID run asistaniyla ID run prosediirii

On kontrol

UYARI! ID run sirasinda motor nominal hizin yaklagik %50...%80'i arasinda
AA calisir. Motor ileri ydnde donecektir. ID run gergeklestirmeden 6nce motoru
calistirmanin giivenli oldugundan emin olun!

[] | Motoru pompadan ayirin.

Motor veri parametrelerinin degerlerinin motor plakasindakilere esdeger oldugunu kontrol
edin.

STO devresinin kapali oldugunu kontrol edin.

Eger ID run 6ncesinde parametre degerleri (grup 10 Standart DI, RO - grup 99 Motor
verileri) degistirilmisse, yeni ayarlarin asagidaki kosullara uyup uymadigini kontrol edin:
[ | 30.11 Minimum hiz < 0 rpm

O | 30.12 Maksimum hiz = motor nominal hizi (Normal ID run prosedirii motorun %100
hizda galismasini gerektirir.)

O | 30.17 Maksimum akim > Iyp
O | 30.20 Maksimum moment 1 > %50.
Calisma izni sinyalinin (parametre 20.40 Calisma izni) etkin oldugunu kontrol edin

0 Kontrol panelinin Off mod kontroliinde oldugundan emin olun (Off metni sol Ustte
gorintilenir). Kapali moduna gegmek igin Kapali tusuna basin.

ID run
[] |Ana gorinimde (Meni) tusuna basarak  ([Zaoald ¢ ACQ5E0 10 H:
Ana meniiye gidin. ~ -
Ana Meni
Temel ayarlar 6gesini secin ve (Seg) (veya
(3)) tusuna basin. E] Temel ayarlar 3
mS 170 .
EE Tamlar -
Cikis 15:43 Sec
[ | Motor 6gesini segin ve (Seg) (veya (»)) Kapal® (™ ACOSAD 0.0 Hz
tusuna basin.
Temel ayarlar
Baslatma, durdurma, referans [3
Matar 9
Pormpa dzellikleri [
PID kontral secilmed »
Coklu pormpa kontrol Kapali»

Geri 15:43 Sec
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Kontrol modlari skalerse, Kontrol modu 6gesini |[i73a0é

pali ™ ALORED 0.0 Hz
segin ve (Seg) (veya (»]) tusuna basip
sonraki adima devam edin.

Motor
A Nominal dederler
A Kontral modu

Basglatma modu: Rampa haslangici [...

Faz siras:: (IR
Anahtarlama frekans 4kHz »
Geri 15:43 Sec
Vektor kontrol 6gesini secin ve (Seg) Kapal® (™ ACOEE0 e
(veya (»)) tusuna basin. E——

Bazi avyarlar kontrol moduna baghdir,
Modu degistirirseniz, sistem bunlarn
ayarlamaniza yardimen olur.

Skaler kontrol
ektdr kantrali

[Geri 15:43 Sec|

Bir stre boyunca Tanimlama galismasi uyari Kanal® % ACOGE0 00 dew/dak
mesaji goriintiilenir. :

Lyar AFFG
YARDIME kod: 0000 0000
Kimlik gcalistirmasi 15:54:52

Muotar tanimlama calismas
gerceklestrilecek

Gizle 15:54  Ariza gdrme

Motor hiz limitlerini kontrol edin. Asagdidakiler Kapali® (% ACORS0 0.0 dev/dak
dogru olmalidir: -

Mtr Imtlrni kontrol edin =

) ) Bu motor limitleri vektar kontroli icin
* Maksimum hiz = motor nominal hizi. geceridir. Gerekirse degerleri

ayarlayin:

* Minimum hiz <0 rpm

Minirnurn bz 0.ood 13
Maksimum hiz 1360.00 dev/dak »
Geri 1553 ileri
Motor akiminin yani sira moment limitlerini Kapald ™ ACOBB0 0.0 dev/dak

kontrol edin. Asagidakiler dogru olmalidir:

* Maksimum akim > Iyp S . .
) . Bu rnotar limitleri vekedr kontroli icin
* Maksimum moment > %50. gecerlidir. Gerekirse degerleri

avyarlayin:

Mtr Imtlrni kontrol edin W

Minimum tork 1

Maksimurm akim 'I.ZDAPU

Geri 15:53 ileri
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0 Al'In kullanimdaki kontrol modu i¢in dogru Kapali< ¥ ACORE0 00 dev/dak
Olgeklendirildigini kontrol edin. Hiz kontrol - -
modunda, Al1 &lgeklendirilmis maksimum degeri Dr f"ks"'nln__ kontrol EF
= 1500 veya 1800 rpm oldugunu kontrol edin. Vektor kontrolande Hz yerine rpm

N L degerlen kullarmhr. Gerekirse degerleri
Skaler kontrol modunda, Al1 dlgeklendiriimis avarlavin:
. I . Yarkayin:
maksimum degeri = 50 veya 60 Hz oldugunu r T ——TR
kontrol edin. |ndirimis min .“-._ © .
0.000 dev/dak »
[Geri 1553 ileri
| Gerceklestirilecek ID run tiriint segin (bkz. Kapali & % ACO5E0 0.0 dev/dak
parametre 99.13 ID run talep edildi) ve ) I
(Seg) (veya G]) tusuna basin. otor tanitma yapilsin ... 1
Mevcutsa, ne tir [0 run
gerceklestirilecegdin secin. Daha fazla
hilgr icin, [7] dagmesine basin.
Beklemede 10 run
Mormal 1D run
[Gei 1554 ileri

[ Kontrol panelinde gosterilen motor limitlerini Fapal® (M ACOS80 0.0 dev./dak
kontrol edin. ID run sirasinda bagka limitlere M limitleri
gerek duyuyorsaniz onlari buradan girebilirsiniz. otor limitlen o
Degerleri kalici olarak ayarla 6gesini D run sirasinda &zl limitlere

diginiz siirece orijinallerin limitleri 1D ihtiyaciniz olursa, dgrli simdi
segmedig ce onl ayarlayin. ID run sonrasinda gecerli
run'dan sonra geri getirilir. d§rlr geri yiklenir.
O Dederleri kalici ol u
OO0 dew Felnl w
Geri 15:54 ileri

[] | 1D run't baslatmak icin El tusuna (< ]) basin.  |[apalie €% ACGEE0 0.0 dev/dak

Genelde ID run esnasinda higbir kontrol panel ID run icin El isaretine ... E——

tusuna basilmamasi tavsiye edilir. Ancak Kapali
tusuna ( ) basarak ID run iglemini istediginiz
zaman durdurabilirsiniz.

ID run sirasinda ilerleme gorinimi gosterilir.

ID run islemi tamamlandiktan sonra, ID run
tamamlandi metni gosterilir. LED yanip sGnmeyi
durdurur.

ID run basarisiz olursa, FF61 ID run hatasi
gosterilir. Daha fazla bilgi igin bkz. Hata izleme
bolimu, sayfa 189.

El isaretine hastfimzda, motor
yaklasik 90 saniye daner ve nominal
huza cikar.

[0 run sonrasinda sdricd durur,

Geri

1555

El$ ™ ACOBRD 0.0 dev/dak

ID run yiiriitiiliiyor L .

Buislemn hirkac dakika strehilir,
Fullarlan motor hize 738.74 dev/dak
Matar akirn 097 A

15:55
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ID run tamamlandiktan sonra, ID run satirinda Kapali® (% ACORS0 0.0 dev/dak
Tamamlandi metni gosterilir.

Motor

A Nominal dederler

A Kontral modu Vektar
A0 run Tamarmland
Baglatma modu: Hareket halinde ba...

Faz sirasi: LIy
Geri 15:56 Sec
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Kontrol paneli

Bu boliimin igerigi
Bu bdlim, ACH-AP-H veya ACH-AP-W gelismig kontrol panelini gcikarma ve tekrar takma
icin talimatlar igerir; ekrani, tuslari ve tus kisayollarini kisaca tanimlar. Ayrintili bilgi

icin bkz. ACx-AP-x assistant control panels user’s manual (3AUA0000085685
[ingilizce)).

Kontrol panelini gikarma ve tekrar takma

Kontrol panelini gikarmak igin, Ustteki sabitleme klipsine bastirin (1a) ve Ust kenardan
ileri dogru cekin (1b).

o

iy ,
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Kontrol panelini tekrar takmak igin muhafazanin alt kismini yerine yerlestirin (1a),
Ustteki sabitleme klipsine bastirin (1b) ve kontrol panelini Gst kenardan itin (1c).

/ auniiiiiny),

Kontrol panelinin yerlesimi

| ——
S——
J Kapali® (™ ACOBB0 0.0 He
. .

g\gnmr mamenti 00

Secenekler 1/4 Menii
= ——
) N—
- —
( : ) ® A
=
9

Kontrol paneli ekraninin yerlesimi

Ok tuslari

Sol programlanabilir tug

Off (bkz. Hand, Off ve Auto)

Sag programlanabilir tus

Hand (bkz. Hand, Off ve Auto)

Bl WIN| =
O ool N| &

Durum LED'i, striicinin Donanim
kilavuzu'nda Bakim ve donanim teshis
bolimu, LED'ler kismina bakin.

Auto (bkz. Hand, Off ve Auto)

5 | Yardim 10

USB konektori
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Kontrol paneli ekraninin yerlegimi

Cogu gorinimde ekranda asagidaki elemanlar gésterilir:

-\ [P/ >0

Kapali® o8, (™ AC(O580 v I]IJ Hz

@—'
Lalzklfs frekansi UUU
° Motar akirmi '

S 0.00)

(Maotor moment 0 U
I.II:I-Ila - A

Secenekler 174 Menii

o—" N0 0

1. Kontrol konumu ve ilgili simgeler: Strtictiniin nasil kontrol edildigini gésterir:

I

* Metin yok: Siirlicl lokal kontroldedir, ancak bagka bir cihaz tarafindan kontrol
edilir. Ust bélmedeki simgeler hangi eylemlere izin verildigini gésterir:

Metin/Simgeler Bu kontrol Bu kontrol Bu kontrol
panelinden panelinden panelinden
baslatma durdurma referans verme
izin veriimez izin veriimez izin veriimez

+ Lokal: Siiriicii lokal kontroldedir ve bu kontrol panelinden kontrol edilir. Ust
bélmedeki simgeler hangi eylemlere izin verildigini gosterir:

Metin/Simgeler Bu kontrol Bu kontrol Bu kontrol
panelinden panelinden panelinden referans
baslatma durdurma verme

off o % | izin verilir Suriicti durduruldu izin verilmez

Hand &4 2 |izin verilir izin verilir izin verilir
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» Harici: Suricu harici kontroldedir (6rn. G/C veya haberlesme Gzerinden
kontrol edilir). Ust bélmedeki simgeler kontrol panelinde hangi eylemlere izin
verildigini gosterir:

Metin/Simgeler Bu kontrol Bu kontrol Bu kontrol
panelinden panelinden panelinden
baslatma durdurma referans verme

Auto izin verilir V izin verilir V izin verilmez

Auto % |izin verilmez izin verilir izin verilir

1719.18 HAND/OFF devre disi birakma kaynagi ve 19.19 HAND/OFF devre disi birakma eylemi
parametreleri degistirilerek, bu eyleme izin VERILEMEZ.

2. Panel barasi: Bu panele bagli birden fazla suriict oldugunu goésterir. Baska bir
surtclye gecmek igin, Segenekler > Siiriicii se¢ 6Jesine gidin.

3. Durum simgesi: Surtcunin ve motorun durumunu gésterir. Okun yonu ileri yénu
(saat yonu) veya geri yonu (saatin tersi yon) gosterir.

Durum Animasyon | Siiriicii durumu

simgesi

el - Durduruldu

[ - Durduruldu, start yasaklandi.

[ galas vy Yanip Durduruldu, start komutu verildi ancak start
sOnuyor yasaklandi. Bkz. kontrol panelinde Menii >

Teshis 6gesi

[ Sad ) Yanip Hatali
soénuyor

Mo Yanip Calisiyor, referansta, ancak referans degeri 0
sénuyor

Jde" Déntyor Calisiyor, referansta degil

e Dénuyor Calisiyor, referansta

UI - On isitma (motor i1sitmasi) aktif

= - PID uyku modu aktif

4. Siiriicu adi: Bir ad verilmigse, st bélmede gorintllenir. Varsayilan olarak, bu ad
"ACQ580" olur. Kontrol panelindeki adi Menii > Temel ayarlar > Saat, bolge ve
ekran 6gesini segerek degistirebilirsiniz (bkz. sayfa 70).

5. Referans degeri: Hiz, frekans vb. bu birimle birlikte gdsterilir. Temel ayarlar
menustinde referans degerini degistirmek hakkinda bilgi icin (bkz. sayfa 53).

6. lgerik alani: Bu gériinimiin gercek icerigi bu alanda gésterilir. igerik gérinimden
goriinime degisiklik gosterir. 37. sayfadaki 6rnek gortinim, kontrol panelinin Ana
gOriinim olarak adlandirilan ana gérinimadr.

7. Programlanabilir tus segimleri: Belirli bir igerikteki programlanabilir tuglarin

((=> ve (&) fonksiyonlarini gosterir.
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8. Saat: Saat mevcut zamani gdsterir. Kontrol panelindeki saat ve saat bigimini
Menii > Temel ayarlar > Saat, bolge ve ekran 6gesini segerek degistirebilirsiniz
(bkz. sayfa 70).

9. Yan oklar: Yan oklar goriiniir oldugunda, ok tuglariyla (O ve (»)) diger Ana sayfa
gorinumlerine g6z atabilirsiniz.

Kontrol panelindeki ekran kontrastini ve arka isik islevselligini Menii > Temel ayarlar
> Saat, bolge ve ekran 6desini segerek ayarlayabilirsiniz (bkz. sayfa 70).
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Ana sayfa gorinumleri

Dort adet farkli 6nceden yapilandiriimisg Ana sayfa gérinimi vardir. Ek olarak, alti
adet 6nceden yapilandiriimis IPC ana sayfa goériinimu ve yedi adet 6nceden
yapilandiriimig Seviye kontroli Ana sayfa gérinimu vardir (bkz. bélim /IPC ve
Seviye kontrolii ek Ana sayfa gériiniimleri, sayfa 41).

Ana sayfa gériinimu 1 varsayilan Ana sayfa goriinimudur. Bunlar arasinda ok tuslarini
(O ve (@) kullanarak gezinebilirsiniz. Ana sayfa goriinimlerini diizenlemek igin, Sege-
nek programlanabilir tusuna ((—) basin; bkz. b6lim Segenekler meniisii sayfa 81.

Ana sayfa gorinimu 1 (varsayilan Ana sayfa

gorinimudar):

* Cikis frekansi (Hz): 01.06 Cikis frekansi
parametresi

* Motor akimi (A): 01.07 Motor akimi parametresi

» Motor momenti (%): 01.10 Motor momenti
parametresi

Kapal® (™ ACQRBO 0.0 Hz

000
= 0.00p
00

Secenekler 174 Menii

Ana sayfa gorinimu 2:
* Motor momenti (%): 01.10 Motor momenti

Kapal® (™ AC(O580 0.0 Hz

parametresi Motar momenti 0.0 %
» 01.14 Cikis glicli parametresi |'SDD-D [P SDD-D|
Cikis giici 0.00 kW
|-5.00 [ 5.00]

Secenekler 2/4 Menii

Ana sayfa gériinimu 3: Kapall® ¢ ACQ5E0 0.0 Hz
» Son 30 dakika suresince grafik temsil olarak |E|l<|s frekans! 0.00 Hz

gosterilen gikis frekansi: 01.06 Cikis frekansi 'ED D’EI -

parametresi e

4 4] OO 4
5nun .............. Sudak|ka ...........................

Secenekler 374 Menii

Ana sayfa gorinim 4: Kapal® (™ ACOSED 00 He
» Kadranh gosterge olarak gosterilen motor akimi: .00 780 1500

01.07 Motor akimi parametresi

N VR R R R Y ALy

Matar akirmi

Secenekler 4/4 Menii
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IPC ve Seviye kontrolii ek Ana sayfa goriiniimleri

Alti adet 6nceden yapilandirilmis IPC ana sayfa goériinimu ve yedi adet 6nceden
yapilandiriimis Seviye kontrolli Ana sayfa gérinimu vardir. Bu yedi gérinimun ilk
altisi IPC ana sayfa gériinimleriyle aynidir. Bunlar arasinda ok tuglarini (<) ve (3))
kullanarak gezinebilirsiniz. Ana sayfa gértinimlerini diizenlemek igin, Segenek
programlanabilir tusuna ((—) basin; bkz. bélim Segenekler meniisii sayfa 81.

IPC/Seviye kontroli Ana sayfa gérinimi 1
(varsayilan IPC/seviye kontroli Ana sayfa
go6ranima):

Cikis frekansi (Hz): 01.06 Cikig frekansi
parametresi

Proses geri bildirimi (bar): 40.02 Proses PID geri

Oto. (™ ACO580 0.0 Hz

0.0
T 0.05)

4

bildirimi gergek parametresi [PFE sistem durumu Kilitli ]
* Coklu pompa sistemi durumu: 76.02 Coklu pompa it —

sistem durumu parametresi Secenekler 147 Menii
IPC/Seviye kontroli Ana sayfa gérinim 2: Do, ¥ ACO530 0.0 Hz
* Coklu pompa nod numara.sl: 76.22 Coklu pompa Coklu pornpa nod sayisi

nod numarasi parametresi 8

IPC senkronizasyon saglama toplami: 76.105 IPC
senkronizasyon toplami parametresi

IPC ¢evrimigi pompalar: 76.01 PFC durumu
parametresi

e

IPC senkronizasyon saflama toplam
8BB2 47A8 hex
IPC cevrimigi pompalar

v

1000 0000
Secenekler 247 Menii
IPC/Seviye kontrolii Ana sayfa gériinimu 3: Do, ™ ACO5E0 0.0 Hz

Pompa 1 galisma suresi: 77.11 Pompa 1 ¢alisma
slresi parametresi
Pompa 2 galigma siiresi: 77.12 Pompa 2 ¢alisma
stresi parametresi
Pompa 3 galisma siresi: 77.13 Pompa 3 ¢alisma
siresi parametresi

P Afan 1 cal
Sao;l:pa an 1 calisma 000
p :aogzpaffan 2 calisma ... 00 0]>

F Afan 3 cal
[Szzpa an J calisma UUU]

Secenekler 377 Menii

IPC/Seviye kontroli Ana sayfa goriinima 4:

Pompa 4 calisma suresi: 77.14 Pompa 4 ¢alisma
stresi parametresi
Pompa 5 galisma siresi: 77.15 Pompa 5 ¢alisma
siliresi parametresi
Pompa 6 ¢alisma stiresi: 77.16 Pompa 6 ¢alisma
stresi parametresi

Oto. (™ ACO580 0.0 Hz

F Afan 4 cal

[Szzpa an 4 calisma UUU]
P Afan b cal

Sao;l:pa an 5 calisma 000]’

F Afan B cal
Sao;l:pa an b calisma 000

4

Secenekler 4.7 Menii
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IPC/Seviye kontrolii Ana sayfa gérinimi 5: Do, €™ ACO500 00 Hz
» Pompa 7 galisma siresi: 77.17 Pompa 7 ¢alisma ——
stiresi parametresi Pompastan 7 calisma siresi saat
» Pompa 8 galisma suresi: 77.18 Pompa 8 ¢alisma
stiresi parametresi i
Pompasfan 8 calisma siresi saat
Secenekler 5/7 Menii
IPC/Seviye kontroli Ana sayfa goériinim 6: Do, ¥ ACO580 0.0 Hz
» Cikis frekansi (Hz): 01.06 Cikis frekansi Kullanilan motar hizl
parametresi [dev;’dak U . U U]
* Motor akimi (A): 01.07 Motor akimi parametresi Mator akimn
» Motor momenti (%): 01.10 Motor momenti “A 0 . 0 0]’
parametresi Motor momenti
% 0.00
Secenekler B/7 Menii
Seviye kontroli Ana sayfa gérinimu 7: Do, ¢ ACO530 0.0 Hz
» Son 60 dakika igin grafik olarak gosterilen dlgllen |©|Cu|8n seviye % 0 %|
seviye (%): 76.06 Olgiilen seviye % parametresi m'ﬂ
g 4
a B0 dakika .
Secenekler 147 Menii
Tuslar
Kontrol panelinin tuslari agagida agiklanmistir.
( S =
- -
4 SO
7
v
®
Off Auto Hand

Sol programlanabilir tus

Sol programlanabilir tus (=) genelde gikmak ve iptal etmek igin kullanilir. Tusun
belirli bir durumdaki fonksiyonu ekranin sol alt kbésesindeki programlanabilir tus
secimi ile gosterilir.

tusuna basih tutunca Ana goériiniime dénene kadar sirayla her bir gérinimden
¢ikar. Bu fonksiyon 6zel ekranlarda ¢alismaz.
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Sag programlanabilir tug

Sag programlanabilir tus ((&=)) genelde segcmek, kabul etmek ve dogrulamakta
kullanilir. Sag programlanabilir tusun belirli bir durumdaki fonksiyonu ekranin sag
alt késesindeki programlanabilir tus segimi ile gosterilir.

Ok tuslari

Yukari ve asagi ok tuslari (@ ve @) mentulerde ve secim listelerinde segimleri
vurgulamakta, metin sayfalarinda yukari/asagi kaydirmakta ve érnegin zamani
ayarlarken, sifre girerken veya parametre de@erini degistirirken degerleri ayarlamakta
kullanihr.

Sol ve sag ok tuslari () ve (»]) parametre diizenlerken imleci saga ve sola hareket
ettirmede, asistanlarda ise ileri ve geri hareket etmede kullanilir. Mendlerde [©) ve

(), sirasiyla ve ile ayni sekilde islev gordir.

Yardim
Yardim tusu ( ) bir yardim sayfasi acar. Yardim sayfasi icerige duyarlidir; bagka bir
deyisle, sayfanin igerigi s6z konusu menuyle veya goriinimle ilgilidir.

Hand, Off ve Auto

ACQ580 lokal kontrolde veya harici kontrolde olabilir. Lokal kontrolde iki mod vardir:
El ve Kapali. Ayrica, bkz. bolim Lokal kontrol — harici kontrol karsilastirmasi,

sayfa 87.

El tusu ((®)):
» Lokal kontrolde / Kapali modunda: Siirlclyl baslatir. Stiriicti EI moduna geger.

» Harici kontrolde: SiirGiclyl ¢alismasina devam ederken lokal kontrole / El
moduna gegirir.

Kapali tusu ((@)):

» Sdricuyi durdurur ve Kapali moduna gegirir.

Otomatik tusu ():

» Lokal kontrolde: Siiriicu harici kontrole geger.
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Tus kisayollar

Asagidaki tablo tus kisayollarini ve bilesimlerini listeler. Tuslara eszamanli basma,
arti (+) isaretiyle g0sterilir.

Kisayol Bulundugu yer Etkisi

+ herhangi bir Bir ekran goriintiisii kaydeder. Kontrol paneli belleginde

+ @ gorindm en fazla on bes ekran gorintisi kaydedilebilir.
Gorintlleri bilgisayara aktarmak igin, gelismis kontrol
panelini bilgisayara bir USB kablosuyla baglayin. Panel
kendini bir MTP (medya aktarim protokolui) olarak
baglar. Resimler ekran géruntuleri klasériinde saklanir.
Daha fazla talimat igin, bkz. ACx-AP-x assistant control
panels user’'s manual (3AUA0000085685 [ingilizce]).

+ @, herhangi bir Arka 11k parlakh@ini ayarlar.

+ @ gorinim

+ (4], | herhangi bir Ekran kontrastini ayarlar.

+ @ gorinim

veya ) [Ana gorinim Referansi ayarlar.

+ @ parametre Duzenlenebilir bir parametreyi varsayilan degerine

dizenleme doéndurdr.
gorinumleri

O+ bir parametre igin Segenek dizin numaralarini goster/gizle.
secgenekler listesini
g0steren gérinim

herhangi bir Ana gériiniim gdsterilene kadar tusa basil

(basili tutma) | gériinim tutuldugunda Ana gérinume geri doner.
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Kontrol panelinde ayarlar,
G/C ve teshis

Bu boliimin igerigi
Bu bdlim, kontrol panelini kullanarak Temel ayarlar, G/G, Teshisler, Sistem

bilgileri, Enerji verimliligi ve Yedeklemeler mendileri hakkinda ayrintili bilgiler verir.

Ana sayfa goérinimiinden bu mendlere ulagmak igin, dnce Menii 6Jesini secgip Ana
menuye gidin ve Ana menlde, istediginiz menlyl segin.

Oto. (™ ACOAB0 260 Hz| |Kapal® ¢ ACQRBO0 0.0 Hz
Cikis frekans ] Ana Menii
[Hz UUU E] Temel ayarlar 8
Motor akimi

4, UUU‘) §g 1/0 .
Motar momenti 0 [] EE Tamlar -
% . .. s e .

Secenekler 1540 Menii | [Cikig 15:43 Sec
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Temel ayarlar

Kapald (™ ACQAB0 0.0 Hz
Temel ayarlar

Basglatma, durdurma, referans

Mator 3
Pompa dzelliklen -
PID kontral Secilmedi »
Coklu pompa kontrol Kapali »
Geri 15:30 Sec

Ana sayfa gérinimiinden Temel ayarlar menisiine gitmek igin, Menii > Temel
ayarlar 6gesini segin.

ik baslatma asistanini kullanarak rehber esliginde ayarlari yaptiktan sonra bagka bir
varsayilan yapilandirma se¢gmek icin Start, stop, referans > Temel islemler ayari ve
Start, stop, referans > Temel kontrol ayari 6gelerini secebilir ve proses ile kontrol
ayarlarini yapilandirmak igin ayar asistanlarini takip edebilirsiniz.

+ Temel ayarlar menusd, suriiciide kullanilan ek ayarlari ayarlamaniza ve
tanimlamaniza olanak saglar.

Temel ayarlar meniisiinden motor, pompa fonksiyonlari, haberlesme iletisimi, PID,
hata fonksiyonlari, gelismis fonksiyonlar, saat, bolge ve ekran ile ilgili ayarlari da
yapabilirsiniz. Ayrica, hata ve olay ginliklerini, kontrol paneli Ana sayfa gérinimund,
donanimla ilgili olmayan parametreleri, haberlesme ayarlarini, motor verilerini ve 1D
run sonuglarini, tim parametreleri, son kullanici metinlerini resetlemenin yani sira her
seyi fabrika varsayilanlarina resetleleyebilirsiniz.

Temel ayarlar menusunun sdirticii islevlerinin veya ézelliklerinin cogunu
programlamanizi saglayacagini unutmayin; daha gelismis yapilandirma,
parametreler araciligiyla gerceklestirilir: Menii > Parametreler 6desini segin. Farkli
parametreler hakkinda daha fazla bilgi igin bkz. bélim Parametreler sayfa 289.

Ayar menisiinde, ¢M semboll birden fazla bagl sinyali/parametreyi gosterir.

% sembolil, parametreleri degistirirken ayarin bir asistan sagladigini gosterir.
Asistan kullandiginizda ayar degerlerinin tamaminin asistani tamamlayarak
kaydedildiginden emin olun.
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Temel ayarlar menUsi 6geleri hakkinda daha fazla bilgi almak i¢in |?| tusuna
basarak yardim sayfasini agin.

Asagidaki bolimlerde, Temel ayarlar mentsiinde bulunan farkli alt menulerin igerigi
hakkinda ayrintili bilgiler verilmektedir.

Asistanlar
Oto. ™ ACOBE0 5.0 bar

Temel ayarlar

Giwenlik 3
Geligmis fonksiyonlar -
Saat, hilge, ekran S
-
-

Yardimeoilar

Yarsaylanlara sifirla
Geri 17.08 Sec

Asistanlar menusu, surtcuyud yapilandirmak icin kullanilabilecek cesitli yardimcilar
icerir.

Asagidaki tablo Asistanlar alt menisiindeki kullanilabilir ayar 6geleri hakkinda
ayrintil bilgiler saglar.

Menii 6gesi Aciklama Karsilik gelen
parametre
Xk baglatma Siirlicliyli devreye almak igin kullanilan ayni ilk
asistani baslatma asistanini kullanin.
XTemel galistirma  [Ekipman tiri?
kurulumu Ufleyici
* Rampalar
+ Kontrol ayari
Pompa

+ Dalgig tipi/tirbin

* Hizli rampa asamasi 1

* Hizli rampa asamasi 2

* Normal rampa asamasi 3
+ Kontrol ayari

Diger

* Rampalar

+ Kontrol ayari
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Menii 6gesi

Aciklama

Karsilik gelen
parametre

HTemel kontrol
kurulumu

Nasil kontrol edilir?

SCADA

» Referans (Al1) skala

* Role gikislari

+ "Start kilidi sinyali"

* "Calisma izni sinyali"

G/C ile dogrudan kontrol (Su varsayilan

yapilandirmasi)
» Referans (Al1) skala

* Role gikiglari

+ "Start kilidi sinyali"

+ "Calisma izni sinyali"
Haberlesme ile dogrudan kontrol

* Haberlegsme ayarlari
PID kontrolii, tek motor

+ Geri bildirim (Al2) dlgeklendirme
* Ayar noktasi kaynagi
+ Sabit ayar noktasi

ZNominal degerler

Motor plakasindaki motor nominal degerlerini girin.
Skaler veya vektor kontrol modu kullanilacagini
seger.

Skaler kontrol modu hakkinda daha fazla bilgi igin
bkz. bélim Skaler motor kontrolii, sayfa 147.
Vektor kontrol modu hakkinda daha fazla bilgi igin
bkz. bélum Vektér motor kontrolii, sayfa 148

99.03 Motor tipi ...
99.12 Nominal motor
momenti

ZID run

ID run gergeklestirme bélimiinde (sayfa 29)
aciklanan Tanimlama calistirmasini gergeklestirin.

99.13 ID run talep edildi

XPID asistani

PID kontrolu kullanmak igin ikincil kontrol yerini
yapilandirir.

Geri bildirim: Al2. Gerekirse geri bildirim igin Al2
olgeklendirmesini ayarlayin.

Avyar noktasi: Bir sabit deger, kontrol paneli veya
Al1 secin. Al2 sectiyseniz, ayar noktasi igin Al1
sinyal skalasini ayarlayin.

Start/stop: DI

Guvenlik

Bkz. bolim Glivenlik (sayfa 67).

ZKontrol modu

Skaler veya vektor kontrol modunun kullanilip
kullaniimayacagini secer.

Skaler kontrol modu hakkinda daha fazla bilgi igin
bkz. bélim Skaler motor kontrolii, sayfa 147.

Vektor kontrol modu hakkinda daha fazla bilgi igin

bkz. bélum Vektér motor kontrolii, sayfa 148.

99.04 Motor kontrol
modu




Kontrol panelinde ayarlar, G/C ve teshis 49

Menii 6gesi Aciklama Karsilik gelen
parametre

ASenkronizasyon Senkronizasyon ayarlari asistanini galistirir. 96.20 Zaman senk

ayarlari birincil kaynagi

AHQ egrisi Debi hesaplamasi igin HQ performans egrisi 80.13 Debi geri bildirimi

noktalarini ayarlama |asistanini galistirir. fonksiyonu

Not: Bu meni 6gesi yalnizca 80.13 parametre
degeri HQ egrisi olarak ayarlanmigsa gorindr.

XPQ egrisi Debi hesaplamasi igin PQ performans egrisi 80.13 Debi geri bildirimi
noktalarini ayarlama |asistanini galistirir. fonksiyonu

Not: Bu meni 6gesi yalnizca 80.13 parametre
degeri PQ egrisi olarak ayarlanmigsa gorundr.

Start, stop, referans

Cito, ™ ACO580 50.0 Hz
Baslatma, durdurma, referans —

ATemel calisma ayarlan
A Temel kantral ayarlan
Ctomatk kontral sgrm: Sadece birincil
Birincil otomatik kontrol konumu—— »

Kilitler/izinler 3

Geri Sec

Start/stop komutlarini, referansi ve sabit hizlar veya ¢alistirma izinleri gibi ilgili
ozellikleri ayarlamak icin Baglatma, durdurma, referans alt mentstna kullanin.

Asagidaki tablo Start, stop, referans alt menlsuindeki kullanilabilir ayar 6geleri
hakkinda ayrintili bilgiler saglar.

Menii 6gesi Aciklama Karsilik gelen
parametre

XTemel galistirma  [Ekipman tiri?

kurulumu Ufleyici

* Rampalar

+ Kontrol ayari

Pompa

+ Dalgig tipi/tirbin

* Hizli rampa asamasi 1
* Hizli rampa asamasi 2
* Normal rampa asamasi 3
+ Kontrol ayari

Diger

* Rampalar

+ Kontrol ayari
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Menii 6gesi

Aciklama

Karsilik gelen
parametre

HTemel kontrol
kurulumu

Nasil kontrol edilir?

SCADA

» Referans (Al1) skala

* Role gikislari

+ "Start kilidi sinyali"

* "Calisma izni sinyali"

G/C ile dogrudan kontrol (Su varsayilan

yapilandirmasi)
» Referans (Al1) skala

* Role gikiglari

+ "Start kilidi sinyali"

+ "Calisma izni sinyali"
Haberlesme ile dogrudan kontrol

* Haberlegsme ayarlari
PID kontrolii, tek motor

+ Geri bildirim (Al2) dlgeklendirme
* Ayar noktasi kaynagi

+ Sabit ayar noktasi
Hand modu

Auto kontrol segimi:

Sirtcinun (Ext1 ve Ext2) kontrol konumlari
arasinda gegis yapmak i¢in sinyali aldigi konum.

19.11 Ext1/Ext2 secimi

Birincil otomatik
kontrol konumu

Birincil uzaktan kontrol konumu Ext1 ayarlari. Ext
veya 1’in etkinlestiriimesi uzaktan kontrol igin ikinci
bir baglat/durdur/referans kaynagi seti saglar.

12.17 Al1 min
12.18 Al1 maks

ikincil otomatik
kontrol konumu

ikincil uzaktan kontrol konumu Ext2 ayarlari. Bu
ayarlar Ext2 icin referans kaynagini, start, stop,
yon ve komut kaynaklarini igerir.

Varsayilan olarak, Ext2 Kapali durumuna
ayarlanmistir.

19.11 Ext1/Ext2 segimi
28.15 Ext2 frekans ref1
veya

22.18 Ext2 hiz ref1
12.17 Al1 min

12.18 Al1 maks

12.27 Al2 min

12.28 Al2 maks

20.06 Ext2 komutlar
20.08 Ext2 in1 kaynagi
20.09 Ext2 in2 kaynagi

rampa veya serbest durus.

Kilitler/ Belli bir dijital girig dustkken surlGcunun ¢alismasini [20.40 Calisma izni

izinler veya start etmesini dnlemeye yonelik ayarlar. 20.41 Start kilidi 1
"Galisma izni", "Start kilidi 1% kullan”, "Start kilidi 2yi {202 S 01912
kullan", "Start kilidi 3'U kullan" ve"Start kilidi 4'U 20.44 Start kilidi 4
kullan" yerine kullanmak igin 6zel metin girebilirsiniz.|>p 45 Start kilidi
Bkz. bolum Kilitler, sayfa 143. durdurma modu

Stop modu: Sdrdcunin motoru nasil durduracagini ayarlar: 21.03 Stop modu
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Menii 6gesi Aciklama Karsilik gelen
parametre
Sabit hizlar / Sabit  [Bu ayarlar, sabit bir degeri referans olarak 28.21 Sabit frekans
frekanslar kullanmak igindir. Varsayilan olarak, sabit ;O;’;j’lg’:;t":ya
. T . it NIz
frekans/hiz 1, DI3 tarafindan etkinlestirilir. fonksiyonu
Bkz. bélum Sabit hizlar/frekanslar, sayfa 130. 28.26 Sabit frekans 1
28.27 Sabit frekans 2
28.28 Sabit frekans 3

22.26 Sabit hiz 1
22.27 Sabit hiz 2

22.28 Sabit hiz 3
Vektor start modu:  |Surtictinin motoru nasil baslatacagini ayarlar. 21.01 Start modu
. Hizli 21.02'Mlknat/slama
suresi
+ Sabit sireli 6n miknatislanma
* Moment yikseltmeyle rampa start
» Hizh start
» Hizh start + moment ylikseltme
» Otomatik + ylikseltme
» Hizh baslatma (otomatik)
+ Otomatik
Start gecikmesi: Sirtictiniin motoru nasil baglatacagini ayarlar. 21.22 Start gecikmesi
Motor
Kapali¢> ™ ACORB0 0.0 Hz Kapali¢> ™ ACOGB01600.0 dev/dak
Motor Motor
A& Maminal dederler A& Maminal dederler
A& Kantrol modu Skaler A& Kantrol modu Yektar
Baglatma modu: Automatic 41D run Yapilmad
Faz sirasi: Uy Baslatma modu: Hareket halinde ba...
Anahtarlama frkns 4 kHz » Faz sirasi: UV W
Geri 12:18 Sec Geri Sec

Nominal de@erler, kontrol modu veya termik koruma gibi motorla ilgili ayarlar
ayarlamak i¢in Motor alt men(sind kullanin.

Ayarlarin gérinirligunin vektor veya skaler kontrol modu, kullanilan motor tipi ya da
segilen vektor start modu gibi bagka segimlere bagl oldugunu unutmayin.

Ug yardimci kullanilabilir: Kontrol modu, Nominal deger ve ID run (sadece vektér
kontrol modu igin).
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Asagidaki tablo Motor alt menustndeki kullanilabilir ayar 6geleri hakkinda ayrintili

bilgiler sadlar.

Menii 6gesi Aciklama Karsilik gelen
parametre
ZNominal degerler |Motor plakasindaki motor nominal degerlerini girin. [99.03 Motor tipi ...

99.12 Nominal motor
momenti

ZKontrol modu

Skaler veya vektor kontrol modunun kullanilip
kullaniimayacagini secer.

Skaler kontrol modu hakkinda daha fazla bilgi igin
bkz. bélum Skaler motor kontrolii, sayfa 147.
Vektor kontrol modu hakkinda daha fazla bilgi igin
bkz. bélum Vektér motor kontrolii, sayfa 148.

99.04 Motor kontrol
modu

Vektor start modu:

Siriciiniin motoru nasil start edecegini (6rn. 6n
miknatislanma olup olmadigi) ayarlar.

* Hizh

+ Sabit siireli 6n miknatislanma

+ Otomatik

* Moment yikseltmeyle rampa start
+ Otomatik + takviye

* Hizl start

» Hizh start + moment yiikseltme

21 Start/stop modu
21.02 Miknatislama
stiresi

Faz sirasi:

Motorun ileri yénU yanligsa, yoni diizeltmek igin
motor kablosundaki faz sirasini degistirmek yerine
bu ayari degistirin.

99.16 Motor faz sirasi

Anahtarlama frekansi

izin verilen en yiiksek ve en diisiik anahtarlama
frekansini ayarlar. Daha fazla bilgi igin bkz. bolim
Anahtarlama frekansi, sayfa 154.

97.01 Anahtarlama
frekansi referansi
97.02 Minimum
anahtarlama frekansi

U/f orani:

Alan zayiflama noktasinin altindaki gerilim/frekans
oraninin formu. Daha fazla bilgi igin bkz. bélum U/f
orani, sayfa 150.

97.20 U/F orani

IR kompanzasyonu:

Sifir hizda gerilimin ne kadar artirilacagini ayarlar.
Daha yuksek kirilma momenti igin bunu artirir.
Daha fazla bilgi igin bkz. bolim Skaler motor
kontrolli igin IR kompanzasyonu, sayfa 147.

97.13 IR
kompanzasyonu

On isitma

Motor 6n isitma ayarlari. Stricl, durdurulmus bir
motordaki yogusmayi sabit bir akim besleyerek
(motor nominal akiminin yiizdesi) énleyebilir.
Yogusmayi dnlemek i¢in nemli veya soguk
kosullarda kullanin. Daha fazla bilgi igin bkz. bélim

Start yéntemleri — DC miknatislanmasi, sayfa 152.

21.14 On isitma giris
kaynagdi
21.16 On i1sitma akimi.
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koruma

bir sicakligin Gzerinde otomatik olarak bir hata
veya uyari tetikleyerek motoru asiri isinmadan
korumasi amaglanmistir.

Daha fazla bilgi igin bkz. bélim Motor termik
korumasi, sayfa 154.

Menii 6gesi Aciklama Karsilik gelen
parametre
Tahmin edilen termik [Bu alt menudeki ayarlarin, belli bir sicakhigin tzerinde |35 Motor termik
koruma otomatik olarak bir hata veya uyari tetikleyerek korumasi
motoru asiri Isinmadan korumasi amaglanmigtir.
Motorun termik tahmini korumasi varsayilan olarak
aciktir. Korumanin diizgin bigimde ¢alismasi igin
degerlerin kontrol edilmesi 6nerilir.
Daha fazla bilgi igin bkz. bélim Motor termik
korumasi, sayfa 154.
Olgiilen termik Bu alt meniideki ayarlarin, sicaklik élgiimi ile belli {35 Motor termik
korumasi

Sikisma korumasi

Bu alt menudeki ayarlar sikisma durumunda
motoru korumak igindir. Denetim limitlerini (akim,
frekans ve siire) ayarlayabilir ve stirliciinlin bir
motor sikisma durumuna nasil tepki verecegini
segebilirsiniz. Daha fazla bilgi i¢in bkz. bélim
Sikisma korumasi (parametreler 31.24...31.28),

sayfa 180.

31.24 Sikisma fonk
31.25 Sikisma akim
limiti

31.26 Sikisma hiz limiti
31.27 Sikisma frekans
limiti

31.28 Sikisma zamani

Pompa ozellikleri

Oito.

(™ ACO5801500.0 dev/dak

Pompa izellikleri
s korumas
Basine korumas)

Kritk hizlar

Akis hesaplamas)

Kuru pompa korumasi

Kapali»
0.00 m*<hw

Geri

Seg

Pompa koruma iglevleri, yumusak boru dolumu veya pompa temizleme yapilandirmalari
gibi pompaile ilgili ayarlari yapmak icin Pompa 6zellikleri alt mentsiini kullanin.

Asagidaki tablo Pompa o6zellikleri alt mentstindeki kullanilabilir ayar 6geleri
hakkinda ayrintili bilgi verir.

Menii 6gesi

Aciklama

Karsilik gelen
parametre

Debi korumasi

Debi ve debi korumasi igin maksimum ve minimum
degerleri yapilandirir.

80.15 Maksimum debi
80.16 Minimum debi
80.17 Maksimum debi
korumasi

80.18 Minimum debi
korumasi

80.19 Debi kontrol
gecikmesi
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Menii 6gesi

Aciklama

Karsilik gelen
parametre

Basing korumasi

Pompanin ¢ok yiksek veya disik basingtan
korunmasi igin ayarlari yapilandirir.

81.10 Giris basinci
kaynagi

81.11 Cikig basinci
kaynagi

82.30 Cikis minimum
basinci korumasi
82.31 Cikis minimum
basinci uyari seviyesi
82.35 Cikis maksimum
basinci korumasi
82.37 Cikis maksimum
basinci uyari seviyesi
82.40 Giris minimum
basinci korumasi
82.41 Giris minimum
basinci uyari seviyesi

82.45 Basing kontrol
gecikmesi
Kuru pompa Kuru pompa korumasi igin ayarlari yapilandirir. 82.20 Kuru galisma
korumasi Kuru pompa koruma fonksiyonu, su pompasinin su |Korumasi
olmadan galismamasini saglar ve pompanin hasar 232;;;“” galisma
gormesini onler.
Kritik Kritik frekanslar fonksiyonunu etkinlestirir veya 28.51 Kritik frekans

hizlar/frekanslar

devre disi birakir.

Belirtilen araliklarin her iki donus yoniinde etkin
olup olmayacagini belirler.

Ayrica, bkz. bolim Kritik hizlar/frekanslar
sayfa 131.

fonksiyonu

28.52 Kritik frekans 1
disiik

28.53 Kritik frekans 1
yliksek

28.54 Kritik frekans 2
disiik

28.55 Kritik frekans 2
yliksek

28.56 Kritik frekans 3
diistik

28.57 Kritik frekans 3
yliksek

Debi hesaplamasi

Sensor tabanli veya sensorsiiz debi hesaplama
islevselligi i¢in ayarlari yapilandirir. Debi
hesaplamasiyla sensér geri beslemesine gére
veya pompa egrisi verilerine dayanarak sensor
olmadan akan su miktari 6lgulir.

80.12 Debi geri bildirimi
2 kaynagi

80.13 Debi geri bildirimi
fonksiyonu

80.14 Debi geri bildirimi
carpani

Yumusak boru
dolumu

Boru hattini yumusak bir sekilde doldurmak igin
ayarlari yapilandirir. Bu, ani basing artiglarinin
onlenmesine yardimci olur ve su borularina zarar
verebilecek su darbesi riskini azaltir.

40.14 Grup 1 ayar
noktasi dlgeklendirme
40.28 Grup 1 ayar
noktasi artis zamani
40.29 Grup 1 ayar
noktasi azalma zamani

82.25 Yumusgak boru
dolumu denetimi
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Menii 6gesi

Aciklama

Karsilik gelen
parametre

Pompa temizleme

Pompa temizleme fonksiyonu ayarlarini
yapilandirir. Pompa temizleme, gerektiginde
pompalarin otomatik olarak temizlenmesini saglar.
Bu fonksiyon, kesinti surelerini kisaltir ve manuel
temizlik maliyetlerini azaltir. Bunun yaninda,
pompanin ortalama ¢alisma verimliliginin daha
yuksek olmasi sayesinde toplam calisma
maliyetlerini disurur.

83.11 Pompa temizleme
tetikleri

83.16 Temizleme
programinda déngller
83.20 Temizleme hizi
adimi

83.25 Temizleme hizina
stire

83.26 Sifir hiza siire
83.27 Temizleme agik
stresi

83.28 Temizleme kapali
stiresi

PID kontrolii

(Cita.

™ AC6801500.0 dev./dak

PID kontrol

AAPID asistan
O PID kentrol kullan

Birim:

PID kontrol etkinlestrme...: Secilmedi
Baslatma/durdurma.yin...: Secilmedi

bar

Geri

Seg

PID alt menustu, proses PID kontroldru igin ayarlari ve gergek degerleri igerir. PID
sadece uzaktan kontrolde kullanilir.

Ayrica bkz. bélim Proses PID kontrolii (PID/Déngii kontrolérii), sayfa 139.

Asagidaki tablo PID alt menustindeki kullanilabilir ayar 6geleri hakkinda ayrintili

bilgiler saglar.

Menii 6gesi

Aciklama

Karsilik gelen
parametre

ZXPID asistani

PID kontrolu kullanmak icin ikincil kontrol yerini
yapilandirir.

Geri bildirim: Al2. Gerekirse geri bildirim igin Al2
Olgeklendirmesini ayarlayin.

Ayar noktasi: Bir sabit deger, kontrol paneli veya
Al1 secin. Al2 segtiyseniz, ayar noktasi igin Al1
sinyal skalasini ayarlayin.

Start/stop: DI

PID kontroll kullan:

PID kontroltinin kullanilip kullaniimadigini segin.

40.07 Proses PID
calisma modu

PID kontroll
etkinlestir

Sdricunin (Ext1 ve Ext2) kontrol konumlari
arasinda gegis yapmak igin sinyali aldigi yeri

ayarlar.

19.11 Ext1/Ext2 segimi
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Menii 6gesi

Aciklama

Karsilik gelen
parametre

Start/stop/yon
kaynagi:

Start, stop ve yon igin kaynagi seger.

20.01 Ext1 komutlar
20.02 Ext1 start
tetikleyici tiirti

20.03 Ext1 in1 kaynagi
20.04 Ext1 in2 kaynagi
20.05 Ext1 in3 kaynagi
20.06 Ext2 komutlari
20.07 Ext2 start
tetikleyici tiirti

20.08 Ext2 in1 kaynagi
20.09 Ext2 in2 kaynagi
20.10 Ext2 in3 kaynagi

Birim:

PID birim 1 (PID misteri birimi). Birim olarak
gOsterilen metni ayar noktasi, geri bildirim ve
sapma igin ayarlar.

PID durumu:

Proses PID durumunu géruntile.

40.06 Proses PID
durum word'li

Geri bildirim:

Proses PID geri bildirimini (6rn. 6lglilen degeri)
goruntiler veya yapilandirir.

40.02 Proses PID geri
bildirimi gercek

40.08 Grup 1 geri
bildirim 1 kaynagi
40.11 Grup 1 geri
bildirim filtre siiresi

Ayar noktasi:

Proses PID ayar noktasini (6rn. hedef proses
degeri) gorlntuler veya yapilandirir.

Harici bir ayar noktasi kaynagi yerine (veya ek
olarak) sabit ayar noktasi degeri de kullanabilirsiniz.
Sabit bir ayar noktasi etkin oldugunda, normal ayar
noktasini gegersiz kilar.

40.03 Proses PID ayar
noktasi gercek

40.16 Grup 1 ayar
noktasi 1 kaynagi
40.26 Grup 1 ayar
noktasi min

40.27 Grup 1 ayar
noktasi maks

Ayarlama Ayarlama alt menuUsu kazang, integral sliresi ve 40.04 Proses PID
threv sdresi igin ayarlari igerir. sapmasi gercek
. . 40.32 Grup 1 kazanci
1. Motoru start etrpenln. ve g?rgek proseg 40.33 Grup 1 integral
galistirmanin guivenli oldugundan emin olun. stiresi
2. Uzaktan kontrolde motoru start edin. 40.34 Grup 1 tarev
. . . suresi
3. Ayar noktasini ufak bir miktar degistirin. 40.35 Grup 1 tiirev filtre
4. Geri bildirimin nasil tepki verdigini izleyin. stiresi
5. Kazanci/integrali/tirevi ayarlayin.
6. Geri bildirim istenen sekilde tepki verene dek 3-5
adimlarini tekrarlayin.
Cikigi arttir: Sapmanin "geri bildirim ayar noktas|" veya "ayar  [40.31 Grup 1 sapma

noktasi eksi geri bildirim" anlamina gelip

gelmeyecegini segin:

* Geri bildirim < Ayar noktasi: Stricu, geri bildirim
sinyali ayar noktasinin altinda oldugunda motor
hizini arttinir. Ornekler: Besleme fani veya pompasi.

+ Geri bildirim > Ayar noktasi: Surtcu, geri bildirim
sinyali ayar noktasindan buylk oldugunda motor
hizini arttinir. Ornek: Sogutma kulesi.

ters gevirme
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Menii 6gesi Aciklama Karsilik gelen
parametre
Cikis Proses PID cikisini géruntiler veya araligini 40.01 Proses PID ¢ikigi
ayarlar. gergek

40.36 Grup 1 ¢ikis min
40.37 Grup 1 ¢ikis
maks

Uyku fonksiyonu Uyku fonksiyonu, diisiik talepte motoru durdurarak |40.43 Grup 1 uyku
enerji tasarrufu saglamakta kullanilabilir. Varsayilan [sevivesi

olarak, uyku fonksiyonu devre disidir. Etkinlestirildi- ;g‘c‘;:mi;‘:.p 1 uyku
ginde, talep distik oldugu zaman motor otomatik | 45 Grup 1 uyku
olarak durur ve sapma ¢ok buyudugtnde tekrar uzatma zamani
galismaya baslar. Bu, motoru duslik hizlarda don- [40.46 Grup 1 uyku
durmek faydasiz oldugunda enerji tasarrufu saglar. [uzatma adimi

Bkz. bslim Proses PID kontrolii igin uyku ve ek | 047 Grup T uyanma

sapmasi
stire fonksiyonlari, sayfa 139. 40.48 Grup 1 uyanma
gecikmesi
Coklu pompa kontrolii
Kapahd ¢ ACCE30T500.0 dev dak Oto. ™ ACOS30 B0 har
Pompalama modu — Coklu pompa kontrol
Kullanilacak pompalama modunu secin: A Pompalamna modu: IPC
Kapall Multipurnp commes [121] link: EFE
Aballi pornpa kantralii {IPC) Bu pompa icin ayarlar -
seviye kotralil [daoldurmal IPC paylasilan ayarlan
Seviye kontroli [hosaltmal
Geri ileri| |Geri 17:08 Sec
Oto. ™ ACQ5E0 5.0 bar| |Oto. ™ ACQ580 5.0 bar

IPC paylasilan ayarlan Otomatik degistirmeyi yapilandir —

Toplam pompa sayist 1 Dtomatik dedistirmey te
Her zaman en azindan su . 1 pompa
Asla sundan fazla calistrma: 1 pompa

Ge umusatma -

Maksimum yipranma de.... 10.00 saat
Maksimurm duradan stre; 0.0 saat
Otomatik degistirmeye izin .: 100.0 %

Geri 1708 Diizenle

Coklu pompa (IPC, akilli pompa kontrolii) sistemleri, maksimum 8 siriictnin birbirine
baglanmasina olanak verir. Bu mend, yik paylasimi, pompalar arasindaki ¢alisma
suresini dengeleme ve her pompanin optimum sekilde ¢alismasini saglamaya yonelik
programlama asistanlari igerir.

Etkin pompalar talebi karsilayamadiginda sistem, pompalari otomatik olarak teker
teker baslatir veya durdurur. Pompa sirasi, her pompanin verimlilik sinifina gére
(6rnegin yuksek verimli pompalar 6ncelikli olarak kullanilir) veya galisma suresini
dengelemek icin ayarlanabilir (en az galisan pompalar ilk dnce baslatilir). Bu ener;ji
tasarrufu saglar ve pompa émrini uzatir.
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Ayrica, bkz. bélim Pompa kontrol ézellikleri, sayfa 99.

Asagidaki tablo Goklu Pompa kontrolii alt menUsiindeki kullanilabilir ayar 6geleri
hakkinda ayrintili bilgi saglar.

Menii 6gesi

Aciklama

Karsilik gelen
parametre

Pompalama modu

Pompalama modunu seger.

» Kapali

+ Akilli pompa kontroli (IPC)

+ Seviye kontrol (doldurma) (LC)
+ Seviye kontrol (bosaltma) (LC)

» Tek pompa kontroli (PC)

* Yumusak pompa kontroll (SPC)

76.21 Coklu pompa
yapilandirmasi

Akilli pompa kontrolii
(IPC) ve seviye
kontrolti (LC) igin:
Pompa nod numarasi

Nod numarasi:

76.22 Coklu pompa nod
numarasi

Akilli pompa kontrolii
(IPC) ve seviye
kontrolti (LC) igin:

12I yapilandir-
masi/Coklu pompa
iletisim (121) barasi

EFB veya FMB araciligiyla FMBA-01'in

haberlesme amaciyla kullaniimasi segimini yapar.

76.24 IPC iletisim portu

Akilli pompa kontrolli
(IPC) ve seviye
kontrolti (LC) igin:

Bu pompanin ayarlari

Siruci adi

Nod numarasi

Master olarak ayarlanabilir
Bu pompanin tercih edilmesi

76.22 Coklu pompa nod
numarasi

76.23 Master etkin
76.77 Pompa énceligi

Akilli pompa kontrolii
(IPC) ve seviye
kontrolti (LC) igin:
Paylasilan ayarlar

ASenkronizasyon ayarlari
Toplam pompa sayisi
Verimli hiz
Daima galistirilacak minimum pompa sayisi: 1
pompa (/IPC igin)
Calistinlacak maksimum pompa sayisi: 8 pompa
(IPC igin)
Start/stop kaynagi: (seviye kontroli igin)
Seviye geri bildirimi (seviye kontrolii igin)
(")I(;UIen seviye
Olgiilen seviye %
Seviye kaynagi
Al1 dlgeklendirme
Al2 dlgeklendirme

Seviye birimi

76.25 Motor sayisi
76.53 LC verimli hiz
76.26 Izin verilen min
motor sayisi

76.27 Izin verilen maks
motor sayisi

76.05 Olgiilen seviye
76.06 Olgiilen seviye %
76.51 LC seviye kaynagi
76.52 LC seviye birimi
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Menii 6gesi

Aciklama

Karsilik gelen
parametre

Akilli pompa kontrolli
(IPC) ve seviye
kontrolii (LC) igin:
Paylasilan ayarlar

Start/stop hizlari (IPC igin) /
Start/stop seviyeleri (seviye kontrolii igin)

2. pompay! baslatma hizi:

X. pompayi baglatma hizi: (6rnek olarak x = 4 =
Toplam pompa sayisi)
X. pompay! durdurma hizi:

1. pompayi durdurma hizi:
Tam hizda galisma: (seviye kontrolu igin)

Seviyeler arasindaki maksimum stre: (seviye
kontroli igin)
Sorunsuz gegis (IPC igin)
Sundan daha kisa sureli talep artiglarini yoksay
Sundan daha kisa sureli talep dususlerini yoksay
Otomatik degistirme
Otomatik degistirmeyi tetikleyen: Esit yipranma
Maksimum yipranma dengesizligi: 10,00 s
Maksimum hareketsiz sire: 0,0 s
Maksimum otomatik degistirme hizi: 45 Hz
(IPC igin)
PID kontrolii (IPC igin)
Bkz. PID kontrol alt menisu, sayfa 55.

76.30 Start noktasi 1

76.36 Start noktas1 7
76.41 Stop noktasi 1

76.47 Stop noktasi 7

76.55 Start gecikmesi
76.56 Durma gecikme

76.70 PFC Otomatik
degistirme

76.72 Maks yaslanma
dengesizligi

76.76 Maks hareketsiz
sire

76.73 Otomatik
degistirme seviyesi.

Tek pompa kontrolii
(PC) igin:

G/C pompa kontrol
yapilandirmasi

Motor sayisi:

Sdricu motoru dahil

Kontaktor gecikmesi

RO'larin yapilandiriimasi:
PC2'yi kontrol eden:

PC6’yi1 kontrol eden:
Kilitlerin yapilandiriimasi
PCT'i kilitleyen:

PCg’yi kilitleyen:
G/C yapilandirmasinin kontrolu

Bkz. G/C mendisu, sayfa 74.

76.25 Motor sayisi
76.59 PFC kontaktor
gecikmesi

10.24 RO1 kaynagi
10.27 RO2 kaynagi
10.30 RO3 kaynagi
15.07 RO4 kaynagi
15.10 RO5 kaynagi
15.13 RO6 kaynagi

76.81 PFC 1 kilidi
76.82 PFC 2 kilidi
76.83 PFC 3 kilidi
76.84 PFC 4 kilidi
76.85 PFC 5 kilidi
76.86 PFC 6 kilidi




60 Kontrol panelinde ayarlar, G/C ve teshis

Durma gecikmesi:

Menii 6gesi Aciklama Karsilik gelen
parametre

Yumugak pompa PC start, stop, referans
kontrolii (SPC) igin: |  jkincil otomatik kontrol konumu
Pompa kontroli Start/stop kaynagi:
yapilandirmasi Referans kaynag:

Proses PID yapilandirmasi:

Bkz. PID kontrol alt menusu, sayfa 55.

‘Yardimci motorlarin baglamasi:

'Yardimci motorlarin durmasi:

Start gecikmesi: 76.55 Start gecikmesi

76.56 Durma gecikme

Tek pompa kontrolii
(PC) ve yumugak
pompa kontrolii

Otomatik degistirmeyi tetikleyen:
Sabit aralik: (sabit aralik igin)
Maksimum yipranma dengesizligi: (esit yipranma

76.70 PFC Otomatik
degistirme

76.71 PFC Otomatik
degistirme araligi

(SPC) i'_;\in" icin) 76.72 Maks yaslanma
Otovr.na.nk . Otomatik degistirmeye izin verme Ust limiti: dengesizligi
Degistirmeyi
yapilandir

Rampalar

Kapald ™ ACOGED

0.0 Hz

Rampalar

Hizl rampalar
Hizlanma zaman:
Yavaglama zamani:
Durdurma modu:
Rampa siresi hedef freka... 50.00 Hz

5.000 =
5.000 =

Rampa

Geri

Sec

Hizlanma ve yavaglama ayarlarini yapmak igin Rampalar alt menlsind kullanin.

Ayrica, bkz. bélim Rampalar sayfa 136.

Not: Rampalari ayarlamak igin, ayrica 46.01 Hiz élgeklendirme parametresini (hiz
kontrol modunda) veya 46.02 Frekans dlgeklendirme parametresini (frekans kontrol
modunda) belirtmelisiniz.
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Asagidaki tablo Rampalar alt mendisiindeki kullanilabilir ayar 63eleri hakkinda
ayrintili bilgiler saglar.

Menii 6gesi

Aciklama

Karsilik gelen
parametre

Hizh rampalar

Hizli rampa fonksiyonu pompay! hizlandirmak veya
yavaslatmak igin iki ek rampa grubu kullanmanizi
sadlar.

Ayrica bkz. bélim Rampalar — Hizli rampalar,
sayfa 127.

82.01 Hizli rampa
hizlanma modu
82.05 1. hizli rampa
hizlanma siiresi
82.06 Son hizli rampa
yavaslama siiresi
82.07 1. hizli rampa
hizlanma limiti
82.10 2. hizli rampa
hizlanma sdiresi
82.11 2. hizli rampa
yavaslama stiresi
82.12 2. hizli rampa
hizlanma limiti

Hizlanma slresi:

Bu slre, varsayilan rampalari (grup 1) kullanirken
durma noktasi ile "6lgeklendirme hizi" arasindaki
zamandir.

23.12 Hizlanma stiresi 1
28.72 Frek hizlanma
stiresi 1

Yavaslama slresi:

Bu slre, varsayilan rampalari (grup 1) kullanirken
durma noktasi ile "6lgeklendirme hizi" arasindaki
zamandir.

23.13 Yavaslama stiresi

-

28.73 Frek yavaslama
stresi 1

Stop modu:

Sdriicinin motoru nasil durduracagdini ayarlar.

21.03 Stop modu

Rampa stresi hedef
frekansi:

ivmelenme igin maksimum frekansini = yavaglama
icin ilk frekansi ayarlar. Skaler kontrol modu igin.

46.02 Frekans
6lgeklendirme

Rampa sturesi hedef
hizi:

ivmelenme icin maksimum hizi = yavaslama igin ilk
hizi ayarlar. Vektér kontrol modu igin

46.01 Hiz élgeklendirme

Limitler

Cra.

(™ ACO5E0

50.0 Hz

Limitler

Winirmum f s
Maksimum frekans:
Maksimurm akim:

0.00 Hz
50.00 Hz
292 A

Geri

Diizenle

izin verilen calisma araligini ayarlamak icin Limitler alt meniistini kullanin. Bu
fonksiyonun amaci motoru, bagl olan donanimi ve mekanizmalari korumaktir.
Sdrucu, hangi referans degerini alirsa alsin bu limitler icinde kalir. Bkz. bolim

Haberlesme, sayfa 62.

Ayrica, bkz. bolim Limitler, sayfa 142.

Not: Bu limit parametrelerinin rampalar Uzerinde etkisi yoktur.
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Asagidaki tablo Limitler alt menlsindeki kullanilabilir ayar 6geleri hakkinda ayrintili

bilgiler saglar.

Menii 6gesi

Aciklama

Karsilik gelen
parametre

Minimum frekans:

Minimum galisma frekansini ayarlar. Yalnizca
skaler kontrolu etkiler.

30.13 Minimum frekans

Maksimum frekans:

Maksimum galisma frekansini ayarlar. Yalnizca
skaler kontrolii etkiler.

30.14 Maksimum
frekans

Minimum hiz:

Minimum c¢alisma hizini ayarlar. Yalnizca vektor
kontrolU etkiler.

30.11 Minimum hiz

Maksimum hiz:

Maksimum ¢alisma hizini ayarlar. Yalnizca vektor
kontrolQ etkiler.

30.12 Maksimum hiz

Minimum moment:

Minimum galisma momentini ayarlar. Yalnizca
vektor kontroll etkiler.

30.19 Minimum moment
1

Maksimum moment:

Maksimum galisma momentini ayarlar. Yalnizca
vektor kontroll etkiler.

30.20 Maksimum
moment 1

Maksimum akim:

Maksimum ¢ikis akimini ayarlar.

30.17 Maksimum akim

Haberlesme

Oto.

(™ ACOBE0

60.0 Hz

Fieldbus

Dahili fieldbus
Fieldhus adaptiri

p:a|| L4
Kullamilmiyor »

Geri

Sec

Dahili haberlesme veya haberlesme adaptoériinden iletisimi ayarlamak veya
goruntilemek igin Haberlesme mentsuni kullanin.
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Dahili haberlesme

Oro. ™ ACO580 50.0Hz| |Oto. (™ ACOSB0 50.0 Hz
Dahili fieldbus iletisim ayarlan

iletisim ayarlar EFE secimi:

Geri Sec| |Geri Diizenle
Oto. (™ AC05E0 50.0 Hz
EFB secgimi:

Secilmedi
Madbus RTU
Yok / IPC iletigimi

iptal Kaydet

Sirlciyu Modbus RTU protokoliiyle kullanmak igin Dahili haberlegsme alt
menUstndeki ayarlari kullanin.

Dahili haberlesme ile ilgili tim ayarlari parametreler (parametre grubu 58 Dahili
haberlesme) araciligiyla da yapilandirabilirsiniz, ancak Dahili haberlesme alt
menusunin amaci protokol yapilandirmalarini kolaylastirmaktir.

Ayrica bkz. Bir haberlesme adaptérii ile haberlesme kontrolii bolima, sayfa 229.
Asagidaki tablo Dahili haberlesme alt meniistindeki kullanilabilir ayar 6geleri

hakkinda ayrintili bilgiler saglar. Bazi 6gelerin yalnizca dahili haberlesme
etkinlestirildiginde aktif oldugunu unutmayin.

Menii 6gesi Aciklama Karsilik gelen
parametre
EFB segimi Kullanmak istediginiz protokoll segin. 58.01 Protokol
etkinlestir
iletisim ayari Sirlcl ile haberlesme master arasindaki iletisimi |58 Dahili haberlesme
ayarlamak igin bu ayarlari tanimlayin ve sonra 58.03 Nod adresi
Dahili haberlesme modiiliine ayarlari uygula  |(/Stasyon No)

58.04 Haberlesme hizi
Modbus RTU: 58.05
Parite

Modbus RTU: 58.25
Kontrol profili

58.15 lletisim kaybi
modu

58.16 lletisim kaybi
stiresi

58.06 lletisim kontrolii

6gesini segin.
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dahili haberlesmede ariza teshisi yapin.
» Gergek durum:

* Durum degeri:

+ Istemciden EFB verisi

Siriici EFB’sinin haberlesme master'indan
(PLC/SCADA) ne aldigini géruntileyin.

+ Istemciye EFB verisi

Siricli EFB’sinin haberlesme master’ina
(PLC/SCADA) ne gonderdigini gérlntuleyin.

Menii 6gesi Aciklama Karsilik gelen
parametre
Teshis Durum, haberlesme yiikii ve mesaj sayaglari gibi |58.07 lletisim tanilamasi

58.08 Alinan paket
58.11 UART hatalar
58.12 CRC hatalari
58.18 EFB kontrol
word'li

03.09 EFB referansi 1

58.09 Aktarilan paketler
58.19 EFB durum
word'li

Haberlesme adaptorii

Oto. ™ ACOBE0 50.0 Hz

Anza fonksiyonlan

Hatalar otomatik olarak sif
™ Ek hata sifirlama
Tus takimindan sifirla ve DIz @

Geri Sec

Sirucuyu, gerekli istege bagli haberlesme adaptér modiliyle gosterilen asagidaki
haberlesme protokolleriyle kullanmak igin Haberlesme adaptorii alt menistindeki

ayarlar kullanin:
+ CANopen: FCAN-01 adaptori

» DeviceNet: FDNA-01 adaptori

» Ethernet/IP: FEIP-21 adaptéri, FENA-21 adaptori

* ModbusTCP: FMBT-21 adaptért, FENA-21 adaptort

+ PROFIBUS-DB: FBPA-01 adaptoru

* PROFINET IO: FPNO -21 adaptéri, FENA-21 adaptéra
» Ethernet/IP: FENA-21 adaptdri

Desteklenen haberlesme modilleri icin ABB temsilcinizle gorisun.

Haberlesme ile ilgili tim ayarlari parametreler (parametre gruplari
adaptérii (FBA), 51 FBA A ayarlari, 52 FBA A veri girisi, 53 FBA A

50 Haberlesme
veri ¢Ikigl,

58 Dahili haberlesme araciligiyla da yapilandirabilirsiniz, ancak Haberlesme
adaptoéri alt menlsinin amaci protokol yapilandirmalarini kolaylastirmaktir.

Ayrica bkz. Bir haberlesme adaptérii ile haberlesme kontrolii bélimu, sayfa 259.
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Asagidaki tablo Haberlesme adaptéri alt mentsindeki kullanilabilir ayar 6geleri
hakkinda ayrintili bilgiler saglar. Bazi 63elerin yalnizca haberlesme etkinlestirildiginde
aktif oldugunu unutmayin.

haberlesme ariza teshisi yapin.

Master'dan gelen ve master'a giden FBA A verileri
hakkinda bilgi.

Menii 6gesi Aciklama Karsilik gelen
parametre
Haberlesme FBA devrede: Suricliyu bir haberlesme adaptor ile [50.01 FBA A etkinlestir
adaptoru kullanmak istiyorsaniz bunu segin.
iletisim ayar Modiili (protokol) segin. 51.01 FBA A tipi
Siiriicii ile haberlesme master'| arasindaki iletisimi gg('%e’;’lfr’mk(”
ayarlamak icin bu zfy?rlarl tanimlayin ve s.c.>rv1ra‘ |51 FBA A ayarian
Haperle§me modiiliine ayarlari uygula é3esini  |51.01 FBA A tipi
segin. 51.02 FBA A Par2
51.27 FBA A par
yenileme
51.31 D2FBA A iletisim
durumu
50.13 FBA A kontrol
word'i
50.16 FBA A durum
word'i
51.27 FBA A par
yenileme
Teshis Durum, haberlesme yUku ve mesaj sayaclari gibi

Sdrlcl kontrol ayari

Bir haberlesme master'in bu surlclyu nasil kontrol
edebilecegini ve haberlesme iletisimi basarisiz
olursa suricunin nasil tepki verecegini ayarlar.

Bu ayarlari tanimlayin ve ardindan Ayarlari
haberlegsme modiiliine uygula segimini yapin.

20.01 Ext1 komutlari
19.11 Ext1/Ext2 se¢imi
22.11 Ext1 hiz ref1
28.11 Ext1 frekans ref1
22.41 Gavenli hiz ref
28.41 Givenli frekans
ref

50.03 FBA A iletisim
kaybr zmn asimi

46.01 Hiz 6lgeklendirme
46.02 Frekans
blgeklendirme

23.12 Hizlanma stiresi 1
23.13 Yavaslama sliresi
1
28.72 Frek hizlanma
stiresi 1

28.73 Frek yavaslama
stiresi 1

51.27 FBA A par
yenileme
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Hata fonksiyonlari

Oto. ™ ACQ580 50.0 Hz
Fieldbus adaptirii

™ FBA etkinlestirme

iletisim ayarlan -
Tani Cevrimdis) »
auriied kontral ayarlan -
Geri Scmi kaldir

Hata fonksiyonlari alt menisu hatalari otomatik veya manuel olarak resetleme

ayarlarini igerir.

Menii 6gesi

Aciklama

Karsilik gelen
parametre

Hatalari otomatik
resetleme

Hatalari otomatik olarak resetler. Daha fazla bilgi
icin bkz. bolim Proses PID kontrolii igin uyku ve ek
stire fonksiyonlari, sayfa 139.

31.12 Otomatik
resetleme segimi
31.14 Deneme sayisi
31.15 Toplam deneme
sayisi

31.16 Gecikme zamani

Ek hata resetleme

Etkin bir hatayr G/C araciligiyla resetleyebilirsiniz:
segili giristeki ylUkselen pals resetleme anlamina
gelir.

Hatalari manuel olarak resetle segilmemis olsa
bile bir hata haberlesmeden resetlenebilir.

31.11 Hata reset secimi

Tus takimindan

Hatalari manuel olarak nereden resetlemek

31.11 Hata reset se¢imi

resetle ve... istediginizi tanimlayin. Bu alt menunin yalnizca
hatalari manuel olarak resetlemeyi sectiyseniz
etkin oldugunu unutmayin.
EFB iletigimi EFB iletisimi basarisiz olursa yapilacak iglemi 58.14 lletisim kaybi

basarisiz olursa:

tanimlayin.

eylemi

EFB iletigimi izleme
altindaysa:

Hangi mesaj tiplerinin bir EFB iletisim kaybi tespit
edince zaman agimi sayacini resetleyecegini
tanimlayin.

58.15 lletisim kaybi
modu

Sundan kisa EFB
hatalarini yoksay:

EFB iletigimi igin bir zaman agimi tanimlayin. Bir
iletisim kesintisi zaman agimindan uzun sirerse,
EFB iletisimi basarisiz olursa: ile belirtilen eylem
gerceklestirilir.

58.16 lletisim kaybi
stiresi
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Giivenlik

Oro. * ACOSED 50.0 Hz

O Giivenlik

Giwenlik menisi, strici
yapilandirmasinin izinsiz
kurcalanmasim dnlemenize izin
verir. LUTFEN DIKKAT! "Dosya
indirmeyi devre disi birak" secimini
yaptiysaniz we parolay unuttuysaniz,

Geri Sonraki

Giivenlik alt menUsi kullanici parolasiyla agilabilecek korunmus bir mentdir. Mend,
kullanici kilidi ile islemleri ve fonksiyonlari énlemenize olanak saglar. Ayrica, kullanici
kilidi parolasini degistirebilirsiniz.

Ayrica bkz. boélum Kullanicr kilidi, sayfa 185.

Menii 6gesi Aciklama Karsilik gelen
parametre

Bu menuyl ag/Bu Mend kilidini agmak icin kullanici parolasini 96.02 Sifre kodu

menuyu Kilitle girmelisiniz. Varsayilan parola: "10000000".

Kullanici kilidi agikken A6BO0 Kullanici kilidi agik
uyarisi etkindir.

Menude degisiklikleri yaptiktan sonra, Meniyu
kilitle sirasini secin ve Se¢ 6desine basin.

TiUm parametreleri 96.102 Kullanici kilidi
kilitle islevselligi

Yedekleme ve geri
yuklemeyi devre digi
birak

OEM erisim diizeyini
devre disi birak
ABB erisim diizeyini
devre disi birak
Dosya indirmeyi
devre disi birak
XGuvenlik parolasini [Not: Daha yiiksek siber glivenlik seviyesini 96.02 Sifre kodu
degistir korumak icin varsayilan kullanici parolasini 96.100 Kullanici
degistirmelisiniz. Parolay! giivenli bir yerde parolasini degistir

i 96.101 Kullanici
se.l.kle.l.ylrj —.A.BQl f’AROLAYI DEGISTIRDIGINIZDE parolasini onayla
SURUCU KILIDINI ACAMAZ.

Once yeni parolay girin ve ardindan onaylamak

icin yeni parolayi tekrar girin.
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Geligsmis fonksiyonlar

Oto. (™ ACOBED

50.0 Hz

Denetm

Geligmig fonksiyonlar

Zamanlamali fonksiyanlar Devre d...
Kullanicr ayarlar
O Confirmation for HAND/OFF

¥ ¥ ¥ i

Geri

Sec

Geligmis fonksiyonlar alt menusu 6zel hatalar G/C lizerinden tetikleme veya
resetleme, sinyal denetimi, siirlicliyli zamana bagl fonksiyonlarla kullanma ya da
cesitli tam ayar gruplari arasinda gegis yapma gibi gelismig fonksiyonlar igin ayarlari
igerir. Ek olarak, ilk start asistanini bu alt meniiden caligtirabilirsiniz.

Asagidaki tablo Geligmis fonksiyonlar alt menusuindeki kullanilabilir ayar 6geleri
hakkinda ayrintili bilgi saglar.

Menii 6gesi

Aciklama

Karsilik gelen
parametre

Harici olaylar

Dijital giris araciligiyla tetikleyebileceginiz 6zel
hatalari veya uyarilari tanimlamanizi saglar. Bu
mesajlarin metinleri 6zellestirilebilir.

Daha fazla bilgi igin bkz. bolim Harici olaylar,
sayfa 130.

31.01 Harici olay 1
kaynagi

31.02 Harici olay 1 tipi
31.03 Harici olay 2
kaynagi

31.04 Harici olay 2 tipi
31.05 Harici olay 3
kaynagdi

31.06 Harici olay 3 tipi
31.07 Harici olay 4
kaynagi

31.08 Harici olay 4 tipi
31.09 Harici olay 5
kaynagi

31.10 Harici olay 5 tipi

Denetim

Denetleme igin Ug sinyal secebilirsiniz. Sinyal,
onceden tanimlanan limitlerin disindaysa bir hata
veya uyari olusturulur. Tam ayarlar igin bkz. grup
32 Denetim, sayfa 419.

Daha fazla bilgi igin bkz. bolim Sinyal denetimi,
sayfa 174.

32.01 Denetim durumu
32.05 Denetim 1
fonksiyonu

32.06 Denetim 1 eylemi
32.07 Denetim 1 sinyali
32.09 Denetim 1 diigiik
32.10 Denetim 1 yliksek
32.11 Denetim 1
histerezis...

32.25 Denetim 3
fonksiyonu

32.26 Denetim 3 eylemi
32.27 Denetim 3 sinyali
32.29 Denetim 3 diislik
32.30 Denetim 3 yliksek
32.31 Denetim 3
histerezis




Kontrol panelinde ayarlar, G/C ve teshis 69

Menii 6gesi Aciklama Karsilik gelen
parametre
Zamanlamal Surlcliyd zamanlamall fonksiyonlarla kullanmay  |34.700 Zamanlamali
fonksiyonlar saglar. Tam ayarlar igin bkz. Grup 34 Zaman ?4”’;3’{02” 1 ol
; . amanlamall
fonksiyonu sayfa 431. fonksiyon 2

Daha fazla bilgi igin bkz. bélim Zamanlamali
fonksiyonlar, sayfa 132.

34.102 Zamanlamali
fonksiyon 3

34.111 Yiikseltme
zamani etkinlestirme
kaynagi

34.112 Yiikseltme
zamani stresi

34.11 Zamanlamali fonk
etkinlestir

34.11 Zamanlayici 1
konfiglirasyonu

34.12 Zamanlayici 1
start zamani

34.13 Zamanlayici 1
stresi ...

34.44 Zamanlayici 12
konfiglirasyonu

34.45 Zamanlayici 12
start zamani

34.46 Zamanlayici 12
stresi

Kullanici ayar

Bu alt mend, kolay degistirme icin dort ayar grubu

96.11 Kullanicr grubu
kaydi/yiikleme

gruplari kaydetmenizi saglar.
. 96.10 Kullanici grubu
Kullanici ayar gruplari hakkinda daha fazla bilgi  |5,,umu
icin bkz. boélim Veri depolama parametreleri, 96.12 Kullanici grubu
sayfa 184. G/C modu giris 1
96.13 Kullanici grubu
G/C modu girig 2
HAND/OFF onayi Hand ve Off digmeleri igin onay eklemek isteyip

istemediginizi seger, boylece galismak icin bes
saniye iginde iki kez basilmalari gerekir. Kontrol
paneli ilk basmadan sonra ikinci kez basma
konusunda bir mesaj goruntiiler.

Bu segim Hand ve Off dugmesine yanhslkla
basmayi 6nlemek igin kullanilabilir.

Hand ve/veya Off digmeleri 19.18 HAND/OFF
devre disi birakma kaynagi ve 19.19 HAND/OFF
devre disi birakma eylemi parametreleriyle devre
disi birakilmigsa, bu ayarin etkisi yoktur.

Enerji optimize edici:

Enerji optimizasyon fonksiyonunu
etkinlegtirir/devre digi birakir.

45.11 Enerji optimize
edici
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Saat, bolge ve ekran

Cro, ¢ ALO580 50.0 Hz
Saat, hilge, ekran
— "

il -

Tarih ve saat S

Birimler -

Sirici adi ALO5ED

Geri Sec

Saat, bolge ve ekran alt meniisu dil, saat ile tarih, ekran (parlaklik gibi) ayarlarini ve
bilgilerin ekranda nasil gérintilendigini degistirmek igin ayarlari igerir.

Asagidaki tablo Saat, bolge, ekran alt menistindeki kullanilabilir ayar 6geleri
hakkinda ayrintili bilgiler saglar.

Menii 6gesi Aciklama Karsilik gelen
parametre

Siricl se¢ Bu kontrol paneline birden fazla suriicu bagliysa,
kontrol edilecek suruclyl burada segin. Diger
surticlleri gérmek icin Panel barasi segenegini
Acik olarak ayarlayin ve her bir suriiciiniin
parametrelerinde ag etkinlestirin.

Dil Kontrol paneli ekraninda kullanilan dili degistirir. 96.01 Dil
Dil strGictiden yuklendigi igin bunun biraz zaman
alacagini unutmayin.

Kullanilabilir diller, kurulu olan sirtci yazilimi dil
paketine bagli olarak degisir: Standart dil paketi,
Avrupa dilleri paketi veya Asya dilleri paketi. 07.10
Dil dosyasi seti parametresi kullanilmakta olan dil
paketini gosterir.

Tarih ve saat Tarih ile saati ve formatlarini ayarlayin.

Birimler Glg, sicaklik, moment ve para birimi igin kullanilan [96.16 Birim segimi
birimleri segin.

Sdrici adi Bu ayarda tanimlanan surticl adi, strictyu

kullanirken bilgisayar yaziliminda ve kontrol
panelinin Ustiindeki durum gubugunda gosterilir.
Kontrol paneline birden fazla surtici baglanmissa,
surtict adlarr her bir strtctyl tanimlamayi
kolaylastirir. Bu sirtci igin olusturdugunuz
herhangi bir yedeklemeyi de tanimlar.

Hata goriinimiinde |Herhangi bir hata sirasinda gdsterilen sabit bir
iletisim bilgileri metni (6rnegin, bir hata durumunda kiminle irtibata
gecilecegdi) tanimlayin.

Bir hata olugursa, bu bilgi kontrol paneli ekraninda
(hataya 6zgi bilgilere ek olarak) gorinar.
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Menii 6gesi

Aciklama

Karsilik gelen
parametre

Metinleri diizenle

Sdriict adini belirleyin, para birimini ve PID birimini
ayarlayin ve Start kilidi 1...4, Calisma izni, Sinyal
denetimi 1...3, Harici olay 1...3, iletisim bilgilerini
dlzenleyin.

Ekran ayarlari

Kontrol paneli ekraninin parlakligini, kontrastini ve
ekran eneriji tasarrufu gecikmesini ayarlayin veya
siyah ile beyazi ters gevirin.

Liste olarak gdster

Asagidakilerin nimerik kimliklerini gizle veya
goster:

* parametreler ve gruplar
» segenek liste 6geleri
* bitler

» Segenekler > Siiriicii se¢ > Engelleme acilir
penceresini goster

Ana sayfa
goriniminu dizenle

Gorlntl stili, ondaliklar, ad, birim, minimum ve
maksimum ile Ana sayfada goriintilenen
parametreleri segin.

Engelleme
penceresini goster

Engellemeler (6rnegin, sirtclyl baglatmayi
denediginizde ve 6nlendiginde) hakkindaki bilgileri
gosteren agilir pencereleri etkinlestirir veya devre
digi birakir.
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Varsayilanlara resetle

Fapal® ¢ ACOSE0
Yarsayilanlara sifirla

0.0 Hz

L H: }
W Ana sayfa girinim

WA HW disi parametrelen sifirla
T fieldbus ayarlanni sifirla
A Tom motor datalanni ve 10 run so..

in a
dizenini sifirla

Geri

Sec

Varsayilanlara resetle alt menust, parametreleri ve diger ayarlari resetlemenizi

saglar.

Menii 6gesi Aciklama Karsilik gelen
parametre

Hata ve olay Sdricinin hata ve olay gunliklerindeki tim 96.51 Sil arizasi ve olay

gunluklerini resetle  |olaylar siler. gunligd

Ana sayfa Secilen kontrol makrosu tarafindan tanimlanan 96.06 Parametre geri

gOriinimuni resetle

varsayilan parametrelerin degerlerini gésterecek
sekilde ana sayfa gortinim duizenini geri yukler.

ylikleme, segimi Ana
sayfa goriinimdiini
resetle

Donanim olmayan
parametreleri resetle

Asagidakiler harig, tim duzenlenebilir degerleri

varsayilan deg@erlere geri yikler:

* motor verileri ve ID run sonuglari

* G/C genisletme modulu ayarlari

+ Ozellestirilmis uyarilarla hatalar (harici hatalar ve
degistirilmis hatalar) ve siriicti adi gibi son
kullanici metinleri

+ kontrol paneli/PC iletisimi ayarlari

» haberlesme adaptori ayarlari

» parametre 95.01 Besleme gerilimi

» parametreler 95.20 Donanim opsiyonlari word'(i

1 ve 95.21 Donanim opsiyonlari word'ii 2

kullanici kilidi yapilandirma parametreleri

96.100...96.102.

96.06 Parametre geri
ylikleme, secimi
Varsayilanlari geri ylikle

Tldm haberlegsme
ayarlarini resetle

Haberlesme ve iletisim ile ilgili tim ayarlari
varsaylilan degerlerine geri yUkler.

Not: Haberlesme, kontrol paneli ve bilgisayar
yazilimi iletigimi geri ylkleme sirasinda kesintiye
ugradi.

96.06 Parametre geri
ylikleme, secimi Tim
haberlesme ayarlarini
resetle

Motor verilerini ve 1D
run sonuglarini
resetle

Tidm motor nominal degerlerini ve motor ID run
sonugclarini varsayilan deg@erlere geri yikler.

96.06 Parametre geri
ylikleme, secimi Motor
verilerini resetle
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Menii 6gesi

Aciklama

Karsilik gelen
parametre

Tam parametreleri
resetle

Asagidakiler harig, tim duzenlenebilir degerleri
varsaylilan degerlere geri yikler:

+ Ozellestiriimis uyarilarla hatalar (harici hatalar ve
degistirilmis hatalar) ve sirtici adi gibi son
kullanici metinleri

+ kontrol paneli/PC iletisimi ayarlari

* parametre 95.01 Besleme gerilimi

* 95.20 Donanim opsiyonlar1 word'ii 1 ve 95.21
Donanim opsiyonlari word'(i 2 parametreleri ile
uygulanan farkhlastiriimis varsayilanlar ve
bunlar tarafindan uygulanan farkhlastiriimis
varsayilanlar

+ kullanici kilidi yapilandirma parametreleri
96.100...96.102

* 49 Panel port iletisimi grubu parametreleri.

96.06 Parametre geri
yiikleme, segimi Hep-
sini sil

Son kullanici
metinlerini resetle

Sdricu adi, iletisim bilgileri, 6zellestiriimis hata ve
uyari metinleri, PID birimi ve para birimi de dahil
tum son kullanici metinleri igin varsayilan degerleri
geri yukler.

Not: PID birimi sadece kullanici tarafindan
dlzenlenebilen metin ise, yani parametre 40.79
Grup 1 birimleri Kullanici metni olarak
ayarlandiginda resetlenir.

96.06 Parametre geri
ylikleme, segimi Son
kullanici metinlerini
resetle

ilk baglatma
asistanini resetle

ik calistirma asistanini resetler, bdylece sonraki
calistirmada siruclye gug verildiginde ilk
galistirma asistani gosterilir.

TUmdiinu fabrika
varsayilanlarina
resetle

TUm siricl parametrelerini ve ayarlarini ilk fabrika

degerlerine geri yukler,

* 95.20 Donanim opsiyonlari word'ii 1 ve 95.21
Donanim opsiyonlari word'(i 2 parametreleri ve
bunlar tarafindan uygulanan farklilagtiriimis
varsayilanlar.

96.06 Parametre geri
ylikleme, secimi Fabrika
varsayilanlarina resetle




74 Kontrol panelinde ayarlar, G/C ve teghis

G/C meniisu

Dta. (™ ACOAB0 &0.0 Hz
1/0

Di2:o Kullanllmayan -
D30 Bircok yerde kullanlir »
D40 Fullamlmayan »
050 Kullanilmayan »
Geri Secg

Ana sayfa goériiniminden G/G menusine gitmek i¢in, Menii > G/G 6desini segin.
Gergek G/C kablo baglantilarinin kontrol programindaki G/C kullanimina uydugundan
emin olmak icin, G/G menisuni kullanin. Asagidaki sorular yanitlar:

* Her bir giris ne i¢in kullanihyor?

* Her bir ¢ikisin anlami nedir?

Girigler ve cikiglarin kullanimini yapilandirabilir, ekleyebilir veya kaldirabilirsiniz.

G/G menusinde, her bir satir agagidaki bilgileri saglar:
» Terminal adi ve numarasi

» Elektriksel durum

« Sdrtcunin mantiksal anlami

Her bir satir ayrica, menu 6gesi hakkinda daha fazla bilgi saglayan ve G/C
baglantilarinda degisiklik yapmaniza izin veren bir alt menu saglar.

Asagidaki tabloda G/G menisiinde bulunan farkli alt menlerin igerigi hakkinda
ayrintili bilgiler saglanir.

Menii 6gesi Aciklama

DI1 Bu alt menu DI1'i giris olarak kullanan fonksiyonlari listeler.

DI2 Bu alt menu DI2'yi girig olarak kullanan fonksiyonlari listeler.

DI3 Bu alt meni DI3'U giris olarak kullanan fonksiyonlari listeler.

Dl4 Bu alt menu DI4'U giris olarak kullanan fonksiyonlari listeler.

DI5 Bu alt menu DI5'i giris olarak kullanan fonksiyonlari listeler.

DI6 Bu alt menu DI6'yi giris olarak kullanan fonksiyonlari listeler. Konektor,
dijital giris ya da frekans girisi olarak kullanilabilir.

Al1 Bu alt menu Al1'i giris olarak kullanan fonksiyonlari listeler.

Al2 Bu alt menu Al2'yi giris olarak kullanan fonksiyonlari listeler.

RO1 Bu alt mend réle ¢ikisi 1'e hangi bilgilerin gittigini listeler.

RO2 Bu alt mend role gikigi 2'ye hangi bilgilerin gittigini listeler.

RO3 Bu alt men réle ¢ikisi 3'e hangi bilgilerin gittigini listeler.

AO1 Bu alt menii AO1'e hangi bilgilerin gittigini listeler.

AO2 Bu alt menl AO2'ye hangi bilgilerin gittigini listeler.

G/G genigletme Bu alt menu asagdidaki alt menulere sahiptir:

RO4 Bu alt mend réle ¢ikisi 4'e hangi bilgilerin gittigini listeler.
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Menii 6gesi Aciklama
RO5 Bu alt mendi réle gikisi 5'e hangi bilgilerin gittigini listeler.
RO6 Bu alt mendi réle gikigi 6'ya hangi bilgilerin gittigini listeler.
RO7 Bu alt mendi réle gikigi 7'ye hangi bilgilerin gittigini listeler.
DO1

Bu alt mend dijital ¢ikis 1'e hangi bilgilerin gittigini listeler.
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Teshisler meniisu

Ota. {™ ACO5E0 50.0 Hz

Tanmilar

Hata ve olay ginligi -

Geri Seg

Ana sayfa gériniminden Teshis menusine gitmek icin, Menii > Teshis 6gesini
segin.

Teshis menUlsu size hatalar ve uyarilar gibi teshis bilgileri saglar ve olasi sorunlari
¢bzmenize yardimci olur. Sirlcl ayarinin dogru galistigindan emin olmak igin
menUyU kullanin.

Hata ve olay giinliginu silmek icin, Menii > Temel ayarlar > Varsayilanlara resetle
> Hata ve olay gunliklerini resetle 6gesini segin veya 96.51 Sil arizasi ve olay
glnliigii parametresini Reset olarak ayarlayin.

Asagidaki tabloda Teshis mentisiinde bulunan farkli gérintimlerin igerigi hakkinda
ayrintili bilgiler saglanir.

Menii 6gesi Aciklama
Sirlcl gergek Gergek degerleri gosterir: 01.01 Kullanilan motor hizi, 01.06 Cikig frekanst,
degerleri 01.07 Motor akimi, 01.10 Motor momenti, 01.11 DC gerilimi, 01.13 Cikis gerilimi,

01.14 Cikis giicti, 06.01 Ana kontrol word'ii, 06.11 Ana durum word'ii, 19.01 Gergek
calisma modu, 05.01 Agik sire sayaci, 05.02 Calisma sayaci, 05.04 Fan ¢alisma
stiresi sayaci, 05.10 Kontrol karti sicakligi, 05.11 Invertér sicakligi, 35.01 Tahmini
motor sicakhigi, 35.02 Olgiilen sicaklik 1, 35.03 Olgiilen sicaklik 2, 40.01 Proses PID
cikisi gergek, 40.02 Proses PID geri bildirimi gergek, 40.03 Proses PID ayar noktasi
gercek, 40.04 Proses PID sapmasi gercek, 40.07 Proses PID ¢alisma modu.

Etkin hatalar Bu gériinum, mevcut durumda etkin olan hatalari gésterir ve bu hatalarin
nasil duzeltilip resetlenecegi hakkinda bilgi saglar.
Etkin uyarilar Bu gértinim, mevcut durumda etkin olan uyarilari gosterir ve bu

uyarilarin nasil duzeltilecegi hakkinda bilgi saglar.

Etkin engellemeler  [Bu gérinum, bes adede kadar es zamanli etkin start engellemesini ve
bunlarin nasil duzeltilecegini gosterir.

Hata ve olay guinligui [Bu goriinim, strliiciide meydana gelen hatalari, uyarilari ve diger olaylar
listeler.

Depolanan her hatayi, hata kodunu, zamanini ve hata aninda depolanan
dokuz parametrenin degerlerini (gercek sinyaller ve durum word’leri)
gormek igin Ayrintilar 6gesine basin. En son hatalarin degerleri
05.80...05.89 parametrelerindedir.
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Menii 6gesi

Aciklama

Start, stop, referans
Ozeti

Bu gériiniim, slrlctnin mevcut durumda start ile stop komutlarini ve
referansi nereden aldigini gésterir. Goriinim gergek zamanl giincellenir.
Sirtict beklendigi gibi start ve stop etmiyorsa veya istenmeyen hizda
galisiyorsa, kontrollin nereden geldigini bulmak igin bu gérinima
kullanin.

Limit durumu Bu gériinim, mevcut durumda galismay etkileyen herhangi bir limiti
aciklar.
Sirucl istenmeyen hizda galigiyorsa, sinirlamalardan herhangi birinin
etkin olup olmadigini bulmak icin bu gérinimu kullanin.

Yk profili Bu gériinim yiik analizéri sonuglarini gésterir. Genlik gunlikleri yik

dagihm semalarini gosterir: siiriciiniin ¢galisma suresinin ne kadarinin
her bir ylik seviyesinde gegtigi. Tepe deger giinligl maksimum anlik yuk
seviyelerini listeler.

iletisim durumu

Bu gériiniim, durum bilgileriyle sorun giderme icin haberlesmeye
gonderilen ve haberlesmeden alinan verileri saglar.

Motor 6zeti

Bu gérinimu motor bilgilerini saglar: nominal degerlerini, kontrol modunu
ve ID run igleminin tamamlanip tamamlanmadigi.
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Sistem bilgileri menusiu

Oto. ™ ALORE0 0.0 Hz
Sistem bilgileri
siric

Kumanda paneli -

OR code 2
Geri Sec

Ana sayfa goériiniminden Sistem bilgileri menisune gitmek icin, Menii > Sistem
bilgileri 6gesini segin.
Sistem bilgileri menlsu siriicl ve kontrol paneli hakkinda bilgileri géruintiler. Sorun

olmasi durumunda, surictnin ABB servisi icin QR kodu tretmesini isteyebilirsiniz.
Boylece size daha iyi yardimci olabiliriz.

Asagidaki tablo Sistem bilgileri menustindeki kullanilabilir ayar 6geleri hakkinda
ayrintili bilgi saglar.

Menii 6gesi Aciklama Karsilik gelen
parametre

Sirici Panel bara kimligi:
Seri numarasi:
imal tarihi:

Uriin ad:

Uriin tipi:

LP strima: 07.07 Yiikleme paketi

sdrdmii

Yedek siirimil: 07.05 Yazilim siiriimii

FW surimu:

Not: Fabrikada higbir veri yuklenmemigse, bazi
bilgiler (6rnegin, seri numarasi) suriicu bilgilerinde
gOriinmez.

Kontrol paneli Uriin tipi:

HW strimu:
FW strim:
Seri numarasi:
imal tarihi:

QR kodu Sdricu, suriclnin tanimlanma verilerini, son
olaylar hakkinda bilgileri ve durum ile sayag
parametrelerinin degerlerini iceren bir QR kodu
(veya bir dizi QR kodu) Uretir. QR kodu, daha sonra
analiz igin QR kodunu ABB'ye génderen ABB
uygulamasi bulunan mobil bir cihazla okunabilir.
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Enerji verimliligi menusu

Ora. (™ ACOAED0 50.0 Hz
Enerji tasarrufu

Toplam enerji tasa 0

Son kir saat kullanim 0.00 kWb e
Diinki kullarm 0.00 KWh w
Son bir ay kullamim 0.00 kb ow
Toplam kullarm 0.0 KWhow
Geri Seg

Ana sayfa gériniminden Enerji verimliligi menistne gitmek icin, Menii > Enerji
verimliligi 6gesini segin.

Enerji ve glic degerlerini gorintilemek, yiik analizéri ayarlarini (= genlik ve tepe
deger gunlukleri) gérintilemek ve degistirmek 6rnegin, iki genlik glinliginun grafik
temsilini gériintiilemenin yani sira enerji hesaplama ayarlarini degistirmek icin Enerji
verimliligi menusuni kullanin.

Ayrica bkz. bélim Enerji verimliligi, sayfa 176 ve Yiik analizérii, sayfa 177.

Asagidaki tablo Enerji verimliligi menusindeki kullanilabilir ayar 6geleri hakkinda
ayrintili bilgi saglar.

Menii 6gesi Aciklama Karsilik gelen

parametre

Tasarruf edilen Dogrudan motor baglantisina kiyasla kWh 45.04 Enerji tasarrufu

toplam enerji cinsinden tasarruf edilen enerji. 45.07 Parasal tasarruf

. T~ 45.10 Tasarruf edilen
Tasarruf edilen ilgili para. toplam CO2
Tasarruf edilen ilgili CO».

Kullanim, son saat  [Son saatte kullanilan enerji (son 60 dakika). 45.26 Saatlik toplam
Son saatte ortalama gii¢ (bir saate boliinen 45.26 enerji (resetlenebili)
degeri).

Kullanim, son giin  |Onceki glinde kullanilan enerji (8nceki giiniin gece 45.30 Son gin toplam
yarisiyla gegerli gliniin gece yarisi arast). enerji
Son glinde ortalama gi¢ (24 saate bdéliinen 45.30
degeri).

Kullanim, son ay Onceki ayda kullanilan eneriji (6nceki ayin ilk 45.35 Son ay toplam

guinliniin gece yarisiyla gegerli ayin ilk giintiniin ~~ |enei
gece yarisi arasl).

Son ayda ortalama gli¢ (732 saate bdlinen 45.30
degeri).

Kullanim, toplam Tim zaman kullanilan toplam enerji 01.54 Kimlatif invertr
enerjisi

01.58 Kimidilatif invertér
enerjisi (resetlenebilir)

Resetlenebilir kullanilan toplam eneriji
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Menii 6gesi Aciklama Karsilik gelen
parametre
Tepe gli¢ Saatlik tepe gii¢ (son 60 dakikada) 45.24 Saatlik tepe gii
Saatlik tepe glig zamani degeri ) .
o L . 45.25 Saatlik tepe gli¢
Gunlik tepe gli¢ (6nceki glinde) zamani
Gunluk tepe glic zamani 45.27 Gunliik tepe gii¢
Aylik tepe giic (6nceki ayda) 229298’ ’g f?sl‘?fliet”eb’”’)"
.. . Gnliik tepe glc
Aylik tepe gl:lg zar.n..eml saman
Aylik tepe glc tarihi 45.31 Aylik tepe gii¢
Tum zaman tepe gii¢ degeri (resetlenebilir)
Tiim zaman tepe glic zamani 45.33 Aylik tepe gli
- - . zamani
Tudm zaman tepe gug tarihi 45.32 Aylik tepe gii
tarihi
45.36 Omiir boyu tepe
gtic degeri
45.38 Omlir boyu tepe
gu¢ zamani
45.37 Omlir boyu tepe
gli¢ zamani
Yk profili Motor akimi gunlugu (grafik gosterim) 36.06 AL2 sinyal
. S S . kaynagi
YUk profili glinligu (grafik gosterim) 36,07 AL2 sinyal
Bu gunlukler yik dagihm semalarini gosterir: Slgeklendirme
surtictiniin galisma siresinin ne kadarinin her bir  |36.09 Resetleme
yiik seviyesinde gegtigi. kaydedicileri
. - 36.01 PVL sinyal
Yk profili yapilandirmasi kaynag

Tepe deger gunligu
Tepe deger gunligu maksimum anhk yik
seviyelerini listeler.

36.02 PVL filtre stiresi
36.10 PVL tepe degeri

36.11 PVL tepe degeri
tarihi

36.12 PVL tepe degeri
saati

36.13 Tepe degerindeki
PVL akimi

36.14 PVL DC gerilimi
tepe degerinde

36.15 Tepe degerindeki
PVL hizi

36.16 PVL reset tarihi
36.17 PVL filtre saati

Hesaplama ayarlari

Enerji optimize edici
Enerji tarifesi 1
Enerji tarifesi 2
Tarife segimi

CO,, cevrimi

Glg kargilastirma

Kaydedilen enerji sayaclarini resetle

Sayag kullanim toplamini resetle

45.11 Enerji optimize
edici (Devre digi veya
Etkin)

45.12 Enerji tarifesi 1
45.13 Enerji tarifesi 2
45.14 Tarife segimi
45.18 CO2 dbnlistiirme
faktorii

45.19 Gig karsilagtirma
45.21 Enerji
hesaplamalari
resetleme

0 girin 01.58 Invertsr
kWh sayaci
(resetlenebilir)
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Yedeklemeler meniisii

Oto. (™ ACQBED A0.0Hz| |Cro. (™ ACORED 50.0 Hz

Yedeklemeler

ACO580(3) 09.10.2019

Vedekleme olugtur @ ;

[y ACOSS0 (3) 09.10.2018 - & Tamn parametrelen gen yikle

[y ACOSS80 (2) 09.10.2018 - Yitklenecek par. grubu 3
Kullamci gruplanni sec 3
Uriin data ogelerini sec .

Geri Sec| |Ger Gag

Ana sayfa gériniminden Yedeklemeler menusine gitmek icin,Yedeklemeler

6gesini segin.

Yedeklemeler ve geri ylklemeler igin bkz. bélim Yedekleme ve geri ylikleme,

sayfa 183.

Secgenekler meniusii

Kapali¢ ™ ACORB0 0.0 Hz| [Ora. ¢ ACORB0 5.0 bar
Cikis frekans Secenekler
Hz 0 . U U | Referans
Motar akirm SOricd seg

{‘A 0 00]’ Ana Sayfa dizenle

Mator mamenti

%

]

Etkin uyarnlar -

0.0

Secenekler 1530

Menii l;lllélg I'l?:[l? Sec

Segenekler menusine gitmek icin herhangi bir Ana sayfa gérinimu ekranindaki
Secenekler programlanabilir tusuna ((—) basin. Asagidaki tabloda Segenekler
menusinde bulunan farkli segenekler hakkinda bilgiler bulunmaktadir.

Menii 6gesi Aciklama |Agiklama

Referans Panel ekranlarinin sag Ust kdsesinde goriinen referansi degistirebilirsiniz.

YOn degdisimi Etkin referans isaretini pozitif ve negatif arasinda degistirir. Mutlak
referans degeri degistiriimez.

Sirici seg Panel barasina bagh surtculeri gosteren siriici listesinden, izlemek

veya kontrol etmek istediginiz bir strlclyu segebilirsiniz. Ayrica siriicl
listesini de silebilirsiniz.
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Menii 6gesi

Aciklama

|Agiklama

Ana sayfay| diizenle

Ana sayfa ekranlarini diizenleyebilirsiniz. Ok tuslarini (<) ve (»))
kullanarak duzenlemek istediginiz Ana sayfa goértiinimiine gelin.
Ekran yuvasini, yani mevcut parametrelerden hangilerini dizenlemek
istediginizi segin (Ana sayfa goriinimleri bir ila U¢ parametre gosterir).
Parametreyi ve nasil gérintilemek istediginizi dizenleyin.

Oto. {™ ACQ580

5.0 bar

Kullanil h
dz\jz;zn motor hizi UUU

0,008

g\‘gotnr ramenti 000

Tamamlandi 1708 Diizenle

Oro. (™ ACO580

5.0 bar

Ekran yuvasi

Parametre: Motor akimi
Ekran suli: Miamerik
Ondaliklan gister: 2
Giriinen ad: "Matar alam"
Min 0o A
Tamamlandi  17.08 Diizenle

Etkin hatalar

Etkin hatalari géruntler.

Etkin uyarilar

Etkin uyarilari goruntiler.

Etkin engellemeler

Etkin engellemeleri goruntiler.




Varsayilan G/C yapilandirmasi 83

Varsayilan G/C yapilandirmasi

Bu boliimin igerigi H

Bu bélimde uygulamalarin kullanim amaglari, calismasi ve varsayilan kontrol
baglantilar agiklanir.
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Su varsayilani

Su ve atik su uygulamalari igin kontrol baglantilarinin varsayilan yapilandirmasidir.

Su varsayilani igin varsayilan kontrol baglantilari.

1...10 kohm S|
I%' T

X

Referans gerili

mi ve analog giriglerle gikiglar

SCR

Sinyal kablosu blendaji (ekran)

ANl

Cikig frekansi/hizi referansi: 0...10 V

AGND

Analog giris devresi ortak ucu

+10V

Referans gerilimi 10 V DC

A2

Gergek geri bildirim: 0...10 V

AGND

Analog giris devresi ortak ucu

AO1

Cikig frekansi: 0...10 V

AO2

Motor akimi: 0 ... 20 mA

WoONOOAWN=

AGND

Analog ¢ikis devresi ortak ucu

Yardimci gerilim ¢ikisi ve programlanabilir dijital girigler

+24V

Yardimci gerilim gikisi +24 V DC, maks. 250 mA

DGND

Yardimci gerilim cikigi ortak ucu

DCOM

Tumd icin dijital giris ortak ucu

DI1

Stop (0) / Start (1)

DI2

Yapilandiriimadi

DI3

Sabit frekans/hiz segimi

DI4

Yapilandiriimadi

DI5

Yapilandiriimadi

| I DI6

Yapilandiriimadi

X8 Rdle cikiglari

RO1C

Calismaya hazir
250 VAC/30VDC
2A

Calisiyor
250 VAC/30VDC
2A

Bir sonraki
sayfadaki
notlara bakin.

2)

RO3B

Hata (-1)
250 VAC/30VDC
2A

ddla

Dahili haberlesme

29 B+

30 A- Dahili haberlesme, EFB (EIA-485)

31 DGND

S4 TERM Sonlandirma anahtari

S5 BIAS Bias direngleri anahtari

X4 Glvenli moment kapatma

34 ouT1 Giivenli moment kapatma. Fabrika baglantisi.
35 ouT2 Sdiruclnin baslamasi igin her iki devre

36 SGND kapatiimalidir. Bkz. stirictinin Donanim kilavuzu
37 IN1 icinde Giivenli moment kapatma fonksiyonu
38 IN2 bolimu

X10 24 VAC/DC

4V AC/DC+ in| sadece R6...R11: Harici 24 V AC/DC girigi, ana beslemenin

3) “—{2

24\ AC/DC- in | badlantisi kesildiginde kontrol (initesine glic vermek igin.
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Terminal boyutlar:

R1...R5: 0,2...2,5 mm? (24...14 AWG): +24V, DGND, DCOM, B+, A-, DGND, Ext.
Terminalleri 24V

0,14...1,5 mm?2 (26...16 AWG): DI, Al, AO, AGND, RO, STO terminalleri
R6...R11:0,14...2,5 mm? (26...16 AWG): Tum terminaller
Sikma momentleri: 0,5...0,6 N-m (0.4 Ibf-ft)

Notlar:

1) Kablonun dis blendajini kontrol kablolarinin topraklama rafindaki topraklama kelepgesinin
altinda 360 derece topraklayin.

2) Fabrikada jumper'lara baglanmigtir.
3) Sadece R6...R11 kasalari harici 24 V AC/DC girisi icin 40 ve 41 terminallerine sahiptir.
Girig sinyalleri

* Analog frekans referansi (Al1)
* Start/stop segimi (DI1)
* Sabit hiz/frekans segimi (DI3)

Cikis sinyalleri

* Analog ¢ikis AO1: Cikis frekansi
* Analog ¢ikis AO2: Motor akimi

* Role ¢ikisi 1: Calismaya hazir

* Role gikisl 2: Calisiyor

* Role gikigl 3: Hata (-1)
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Program ozellikleri

Bu boliimiin igindekiler

Bu bdliimde, kontrol programindaki bazi daha énemli fonksiyonlar, bunlarin
kullaniimasi ve bunlarin ¢aligtiriimak izere programlanmasi agiklanmaktadir. Ayrica,
kontrol konumlarini ve galisma modlarini agiklar.

Lokal kontrol — harici kontrol karsilagtirmasi

ACQ580 iki ana kontrol konumuna sahiptir: harici ve lokal. Lokal kontrolde iki farkl
mod vardir: Off ve Hand.

Off modunda suricu durdurulur. Hand modunda sdiricu ¢aligir. Hand modundaki
baslangi¢ referansi sirticu referansindan kopyalanir.

Asagidaki sema Hand, Off veya Auto digmesine bastidinizdaki durum geciglerini

gOsterir:
off [ Auo off Hand

Kontrol konumu bilgisayar yazilimindan da segcilebilir.

Not: 7081 Kontrol paneli kaybi hatasi etkinse ve suriiciinin glici kesilmigse, gi¢
yeniden saglandiginda mod Auto olarak degisir.
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Siricii
Harici kontrol

\ PLC

3 (= Programlanabilir
r——— == — — N lojik kontrol cihazi)

Lokal kontrol N
| [ N ; =Tl |
| — | | Dahili haberlesme I L |
—_ N arabirimi
| I A | |
| : I A | |
| | | Haberlesme adaptori (Fxxx) |
|  Kontrol paneli veya Surica | | |
I dlzenleyici bilgisayar araci | | |
(opsiyonel)

- L o — —_ = |

) Siirtict yuvasina opsiyonel bir G/C genisletme moduli (CMOD-01, CMOD-02, CHDI-01,
CPTC-02 veya CAIO-01) takilarak ekstra giris/cikis eklenebilir.

Lokal kontrol

Sirucu lokal kontrol durumundayken, kontrol komutlari
» kontrol paneli tug takimiyla
» Drive composer bilgisayar yazilimi olan bir bilgisayar ile verilir.

Vektor motor kontrol modunda hiz kontrol modu bulunur; frekans modu, skaler motor
kontrol modu kullanilirken mevcuttur.

Lokal kontrol genellikle devreye alma ve bakim sirasinda kullanilir. Kontrol paneli,
lokal kontrolde kullanildiginda, her zaman i¢in harici kontrol sinyal kaynaklarindan
onceliklidir. Kontrol konumunun lokal olarak degistiriimesi 79.18 HAND/OFF devre
disi birakma kaynagi parametresi ile engellenebilir.

Kullanici, striiciiniin kontrol paneliyle veya bilgisayar yazilimiyla iletigimin
kesilmesine nasil tepki verecegini 49.05 iletisim kaybi eylemi parametresi ile
ayarlayabilir. (Parametrenin harici kontrolde etkisi yoktur.)
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Harici kontrol

Sdrtcu harici kontrol durumundayken, kontrol komutlari

+ G/C terminalleri (dijital ve analog girisler) veya opsiyonel G/C genisletme
modiilleri

» haberlegsme arabirimi (dahili haberlesme arabirimi veya opsiyonel bir haberlesme
adaptér modulu aracihdgiyla) tzerinden verilir.

iki harici kontrol konumu bulunmaktadir; EXT1 ve EXT2. Kullanicl, start ve

stop komutlarinin kaynagini 20.01 Ext1 komutlari...20.09 Ext2 in2 kaynagi
parametreleriyle her bir konum i¢in bagimsiz olarak segebilir. Calisma modunun her
bir konum icin bagimsiz olarak secilebilmesiyle, 6rnegin hiz ve proses PID kontroll
gibi farkh galigma modlari arasinda hizli anahtarlama saglanir. EXT1 ve EXT2 segimi
bir dijital giris veya haberlesme kontrol word’l gibi herhangi bir ikili kaynak araciligiyla
gerceklestirilir (bkz. 79.11 Ext1/Ext2 se¢imi parametresi). Referans kaynagi her bir
¢alisma modu icin bagimsiz olarak segilebilir.

iletisim hatasi islevselligi

iletisim hatasi islevselligi, kesinti olmadan siirekli proses saglar. iletisim kaybi olursa,
suriict kontrol konumunu otomatik olarak EXT1'den EXT'ye degistirir. Bu prosesin
ornegin, strtct PID kumanda cihaziyla kontrol edilmesini saglar. Orijinal kontrol
konumu kurtuldugunda, siiriicti kontrolli otomatik olarak iletisim agina (EXT1) gegirir.

Ayarlar

« Parametreler 19.11 Ext1/Ext2 se¢imi (sayfa 359); 20.01 Ext1 komutlari...20.09
Ext2 in2 kaynagi (sayfa 360).
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Suruciu galigma modilari

Sdricd, farkli referans turleri ile gesitli galisma modlarinda galigabilir. Mod, 79
Calisma modu parametre grubunda her bir kontrol konumu (Lokal, EXT1 ve EXT2)
icin secilebilir. Farkh referans tirlerine ve kontrol zincirlerine genel bakis asagida
gosterilmistir.

PID
|
I |
Hiz referansi Frekans referansi
Parametre grubu 22 Hiz Parametre grubu 28
referansi segimi Frekans referans zinciri

Vektor motor kontrol modu | Skaler motor kontrol modu

Hiz kontrol cihazi Frekans kontrol cihazi
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Surucu konfigurasyonu ve programlamasi

Siricu kontrol programi; hiz ve frekans kontroli, sirtcu lojik sistemi (start/stop),
GI/G, geri bildirim, iletisim ve koruma islevleri gibi ana kontrol islevlerini gerceklestirir.
Kontrol programi iglevleri, parametreler ile konfiguire edilir ve programlanir.

Siiriicii kontrol programi

Hiz kontrolG

Frekans kontroli
Sdricu lojigi

G/C arabirimi
Haberlesme arabirimi
Korumalar

Varsayilan yapilandirmalar ile yapilandirma

Varsayilan yapilandirmalar, énceden tanimlanan G/C yapilandirmalaridir. Bkz. b6élim
Varsayilan G/C yapilandirmasi (sayfa 83).

Meniiler ile yapilandirma

Sdricu kontrol panelindeki Temel ayarlar veya diger mendler kullanilarak
yapilandirilabilir. Parametreleri verimli bir sekilde degistirir ancak asistanlar ile
kilavuzluk yaparlar ve parametre adlari veya sayilarini bilmek zorunda degilsiniz.
Bkz. bolim Kontrol panelinde ayarlar, G/C ve teghis (sayfa 45).

Parametrelerle yapilandirma

Parametreler tim standart suruct iglemlerini yapilandirabilir ve

* Kontrol paneli (bkz. sayfa 35) boéliminde agiklandidi gibi kontrol paneli ile
ayarlanabilir.

» Drive Composer bilgisayar yazilimi, Drive composer user’'s manual
(3AUA0000094606 [ingilizce] iginde agiklandidi gibi) veya

» Dahili haberlesme arabirimi (EFB) araciligiyla haberlesme kontrolii (bkz.
sayfa 229) ve Bir haberlesme adaptdrii ile haberlesme kontrolii (bkz. sayfa 259)
bolimlerinde agiklandigi gibi haberlesme arabirimi.

Tum parametre ayarlari otomatik olarak suricinin kalici bellegine depolanir. Yine
de, slrlcu kontrol Unitesi igin harici +24 V DC gu¢ kaynagdi kullaniliyorsa, herhangi bir
parametre degisikligi gerceklestirildikten sonra, kontrol tnitesinin giictini
kapatmadan 6nce 96.07 Manuel parametre kaydi parametresi kullanilarak kayit
isleminin zorlanmasi énemle tavsiye edilir.
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Gerekirse, varsayilan parametre de@erleri 96.06 Parametre geri yiikleme parametresi
ile geri yuklenebilir.

Adaptif programlama

Kullanici genel olarak suricunin kontrollini parametreler araciligiyla kontrol edebilir.
Ancak, standart parametrelerin sabit segenekler grubu veya ayar arahgi vardir.
Sirucunlin ¢alismasini daha fazla 6zellestirmek igin bir dizi islev blokundan adaptif
bir program olusturulabilir.

Drive composer bilgisayar yaziliminda (ayri olarak mevcuttur), 6zel program
olusturmak igin grafik kullanici arabirimine sahip bir Adaptif programlama 6zelligi
vardr. Islev bloklari bilinen aritmetik ve mantiksal fonksiyonlarin yani sira érnegin
secim, kiyaslama ve zamanlama bloklarini da igerir.

Fiziksel girisler, strict durumu bilgileri, gercek degerler, sabitler ve parametreler
program icin giris olarak kullanilabilir. Program ¢ikisi, érnegin bir start sinyali, harici
olay veya referans olarak kullanilabilir ya da suriict gikiglarina baglanabilir.
Kullanilabilir giris ve ¢ikiglarin listesi igin asagidaki tabloya bakin.

Adaptif programin ¢ikisini bir isaret parametresi olan segim parametresine
baglarsaniz, segim parametresi yazmaya karsi korumali olacaktir.

Ornek:

31.01 Harici olay 1 kaynagi parametresi bir adaptif programlama blok ¢ikisina
baglanirsa, parametre degeri bir kontrol panelinde veya bilgisayar yaziliminda Adaptif
program olarak gosterilir. Parametre yazmaya karsi korumalidir (= segim
degistiriliemez).

Adaptif programin durumu 07.30 Adaptif program durumu parametresiyle gosterilir.
Adaptif program 96.70 Adaptif programi devre disi birak parametresi ile devre digi
birakilabilir.

Daha fazla bilgi igin, bkz. Adaptive programming application guide
(8BAXD50000028574 [ingilizce].

Adaptif programin kullanabilecegi girigler

Giris | Kaynak

G/C

DI1 10.02 DI gecikmis durumu, bit 0
DI2 10.02 DI gecikmis durumu, bit 1
DI3 10.02 DI gecikmis durumu, bit 2
Dl4 10.02 DI gecikmis durumu, bit 3
DI5 10.02 DI gecikmis durumu, bit 4
D16 10.02 DI gecikmis durumu, bit 5
Al1 12.11 Al1 gergek degeri

Al2 12.21 Al2 gergek degeri
Gergek sinyaller

Motor hizi 01.01 Kullanilan motor hizi
Cikis frekansi 01.06 Cikis frekansi

Motor akimi 01.07 Motor akimi
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Adaptif programin kullanabilecegi girigler

Girig Kaynak

Motor momenti 01.10 Motor momenti

Motor safti guici 01.17 Motor safti glicti

Durum

Devrede 06.16 Sdrticti durum word'li 1, bit 0
Yasaklandi 06.16 Siirticti durum word'ii 1, bit 1
Start igin hazir 06.16 Sdrticti durum word'li 1, bit 3
Hata verdi 06.11 Ana durum word'i, bit 3

Ayar noktasinda 06.11 Ana durum word'il, bit 8
Sinirlama 06.16 Sdirticii durum word'ii 1, bit 7
Ext1 etkin 06.16 Sdriicti durum word'ii 1, bit 10
Ext2 etkin 06.16 Sdirticti durum word'ii 1, bit 11

Veri depolama

Veri depolama 1 real32

47.01 Veri depolama 1 real32

Veri depolama 2 real32

47.02 Veri depolama 2 real32

Veri depolama 3 real32

47.03 Veri depolama 3 real32

Veri depolama 4 real32

47.04 Veri depolama 4 real32

Adaptif programin kullanabilecegi ¢ikiglar

Cikis Hedef

G/C

RO1 10.24 RO1 kaynagi
RO2 10.27 RO2 kaynagi
RO3 10.30 RO3 kaynagi
AO1 13.12 AO1 kaynagi
AO2 13.22 AO2 kaynagi
Start kontrolii

Har1/Har2 segimi 19.11 Ext1/Ext2 segimi

Har1 in1 komutu

20.03 Ext1 in1 kaynagi

Har1 in2 komutu

20.04 Ext1 in2 kaynagi

Har2 in1 komutu

20.08 Ext2 in1 kaynagi

Har2 in2 komutu

20.09 Ext2 in2 kaynagi

Hata resetleme

31.11 Hata reset se¢imi

Hiz kontrol

Ext1 hiz referansi

22.11 Ext1 hiz ref1

Hiz oransal kazanci

25.02 Hiz oransal kazanci

Hiz integral siresi

25.03 Hiz integral sliresi

Hizlanma stresi 1

23.12 Hizlanma stresi 1

Yavaslama sturesi 1

23.13 Yavaslama stiresi 1

Frekans kontrolii

Ext1 frekans referansi

28.11 Ext1 frekans ref1

Olaylar

Harici olay 1 31.01 Harici olay 1 kaynagi
Harici olay 2 31.03 Harici olay 2 kaynagi
Harici olay 3 31.05 Harici olay 3 kaynagi
Harici olay 4 31.07 Harici olay 4 kaynagi
Harici olay 5 31.09 Harici olay 5 kaynagi

Veri depolama

Veri depolama 1 real32

47.01 Veri depolama 1 real32
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Adaptif programin kullanabilecegi cikiglar

Cikis Hedef

Veri depolama 2 real32 47.02 Veri depolama 2 real32

Veri depolama 3 real32 47.03 Veri depolama 3 real32

Veri depolama 4 real32 47.04 Veri depolama 4 real32
Proses PID

Grup 1 ayar noktasi 1 40.16 Grup 1 ayar noktas! 1 kaynagi
Grup 1 ayar noktasi 2 40.17 Grup 1 ayar noktasi 2 kaynagi
Grup 1 geri bildirim 1 40.08 Grup 1 geri bildirim 1 kaynagi
Grup 1 geri bildirim 2 40.09 Grup 1 geri bildirim 2 kaynagi
Grup 1 kazanci 40.32 Grup 1 kazanci

Grup 1 integral sUresi 40.33 Grup 1 integral stiresi

Grup 1 izleme modu 40.49 Grup 1 izleme modu

Grup 1 izleme referansi 40.50 Grup 1 izleme ref segimi

Adaptif program hatasi ve yardimci kod formatlari

Yardimci kodun formati:

[Bit 24-31: Durum numarasi | Bit 16-23: blok numarasi [Bit 0-15: hata kodu

Durum sayisi sifirsa ve blok numarasinin degeri varsa, hata temel programdaki bir
fonksiyon bloguyla iliskilidir. Hem durum numarasi hem de blok numarasi sifirsa, hata
belli bir blokla ilgili olmayan genel bir hatadir.

Bkz. hata 64A6 Adaptif program, sayfa 214.

Sekans programi

Bir adaptif program temel programi ve sekans programi pargalarini igerebilir. Adaptif
program c¢alisma modundayken temel program surekli ¢alisir. Temel programin
islevselligi fonksiyon bloklarini ve sistem girigleri ile ¢ikislarini kullanarak
programlanir.

Sekans programi bir durum makinesidir. Bu da bir kerede sekans programinin
sadece bir durumu calisir demektir. Durumlari ekleyip temel programdakiyle ayni
program 6gelerini kullanarak durum programlarini programlayarak bir sekans
programi olusturabilirsiniz. Durum programlarina durum gegis cikiglarini ekleyerek
durum gegislerini programlayabilirsiniz. Durum gegis kurallari fonksiyon bloklari
kullanilarak programlanir.

Sekans programinin etkin durum numarasi 07.37 AP sekans durumu parametresi ile
gOsterilir.
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Kontrol arabirimleri

Programlanabilir analog girigler

Kontrol Unitesinin iki adet programlanabilir analog girisi vardir. Her giris bagimsiz
sekilde, parametreler ile gerilim (0/2...10 V) ya da akim (0/4...20 mA) girisi olarak
ayarlanabilir. Her giris filtrelenebilir, ters cevrilebilir ve 6lgeklendirilebilir.

Ayarlar
» Parametre grubu 12 Standart Al (sayfa 323).

Programlanabilir analog ¢ikiglar

Kontrol Unitesinin iki adet akim (0...20 mA) analog ¢ikisi vardir. Analog ¢ikis 1, bir
parametre ile gerilim (0/2...10 V) ya da akim (0/4...20 mA) c¢ikigi olarak ayarlanabilir.
Analog cikis 2 her zaman akimi kullanir. Her ¢ikis filtrelenebilir, ters ¢evrilebilir ve
olgeklendirilebilir.

Ayarlar
+ Parametre grubu 13 Standart AO (sayfa 328).

Programlanabilir dijital girigler ve gikiglar
Kontrol Unitesinin alti adet dijital girisi vardir.
Dijital giris DI5 frekans girisi olarak kullanilabilir.
Dijital giris DI6 termistor girisi olarak kullanilabilir.

CHDI-01 115/230 V dijital giris genigletme modulini kullanarak alti dijital giris ve
CMOD-01 ¢ok fonksiyonlu genigletme modulind kullanarak bir dijital ¢ikis eklenebilir.

Ayarlar
« Parametre gruplari 70 Standart DI, RO (sayfa 313) ve 11 Standart DIO, Fl, FO

(sayfa 322).
Programlanabilir frekans girisi ve ¢ikisi
Dijital giris DI5 frekans girisi olarak yapilandirilabilir.
CMOD-01 cok fonksiyonlu genisletme modiuilu ile bir frekans ¢ikisi uygulanabilir.

Ayarlar

» Parametre gruplari 70 Standart DI, RO (sayfa 313) ve 11 Standart DIO, Fl, FO
(sayfa 322).

Programlanabilir réle gikiglari

Kontrol Unitesinin Gg¢ adet role ¢ikisi vardir. Cikislar tarafindan gosterilecek olan
sinyal, parametreler ile segilebilir.
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CMOD-01 ¢ok fonksiyonlu genigletme modultnd kullanarak veya CHDI-01 115/230 V
dijital giris genisletme moddulinu kullanarak iki réle ¢ikisi eklenebilir.

Ayarlar
» Parametre grubu 70 Standart DI, RO (sayfa 313).

Programlanabilir G/C genisletmeleri

CMOD-01 veya CMOD-02 g¢ok fonksiyonlu genisletme modiili, CHDI-01 115/230 V
dijital giris genisletme modulu veya CAIO-01 analog giris ve ¢ikis genisletme moduli
kullanarak giris ve ¢ikis eklenebilir. Modul kontrol tnitesinde opsiyon yuvasi 2'ye
monte edilir.

Asagidaki tabloda, kontrol nitesinin yani sira opsiyonel CMOD-01, CMOD-02,
CHDI-01 ve CAIO-01 modiillerindeki G/C sayisi gosterilmektedir.

- Dijital Analog Analog "
Konum Dulta(IDgll)nsler cikiglar girigler cikiglar Role(;lcl;;§lar|
(DO) (Al) (AO)
Kontrol tnitesi 6 - 2 2 3
CMOD-01 - 1 - - 2
CMOD-02 - - - - 1 (yapilandiri-
lamaz)
CHDI-01 6 (115/230 V) - - - 2
CAIO-01 - - 3 2 -

Parametre grubu 15 kullanilarak G/C genisletme modiill etkinlestirilebilir ve konfigiire
edilebilir.

CMOD-02, réle ¢ikisinin (yapilandirilamaz) yani sira bir +24 VV DC/AC giris ve bir
termistor girisi de sunar.

CAIO-01 analog girigleri iki kutupluyken analog c¢ikislar tek kutupludur.

Not: Her bir konfiglirasyon parametresi grubunda, genisletme moduliindeki giris
degerini gosteren parametreler bulunur. Bu parametreler bir G/C genisletme
modullnin, girislerin sinyal kaynagi olarak kullaniimasinin tek yoludur. Bir giris
baglamak igin, kaynak segici parametresinde Diger ayarini segin ve ardindan 15
grubunda ilgili deger parametresini (ve biti, dijital sinyaller igin) belirtin.

Not: CHDI ile en fazla alti ek dijital giris kullanabilirsiniz. CHDI, kontrol kartindaki
sabit dijital girigleri hi¢ bir sekilde etkilemez.

Not: Herhangi bir G/C modili bagh ve 15.01 (Genisletme modl(ilii tipi)
parametresinde segili durumdayken, grup 15'te yalnizca ilgili modil parametreleri
gorindr.
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Ayarlar

» Parametre grubu 15 G/C genisletme modiilii (sayfa 335). 15 G/C genisletme
moddlii (sayfa 335)

Haberlesme kontrolii

Sirlci, haberlesme arabirimleri araciligiyla birgok farkli otomasyon sistemine
baglanabilir. Bkz. bolimler Dahili haberlesme arabirimi (EFB) aracilidiyla haberlesme
kontrolii (sayfa 229) ve Bir haberlesme adaptérii ile haberlesme kontrolii (sayfa 259).
Ayarlar

» Parametre gruplari 50 Haberlesme adaptérii (FBA) (sayfa 488), 51 FBA A ayarlari
(sayfa 492), 52 FBA A veri girisi (sayfa 494) ve 53 FBA A veri ¢ikisi (sayfa 494) ve
58 Dabhili haberlesme (sayfa 495).

Hat besleme uinitesi (LSU) kontrolii

Genel Bilgiler
Bu 6zellik sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 sirlctler icin desteklenmektedir.

ACQ580-31 ve ACQ580-34 surticller bir hat besleme linitesinden (LSU) ve bir
invertor Gnitesinden (INU) olusur. Besleme Unitesinin ve invertor Gnitesinin kontrol
Uniteleri bir dahili haberlegsme barasiyla baglhdir.

lacasso313a o
| MHat besleme tnitesi (LSU) | Mnvertér onitesi (INU) | |
| | (QCU) Kontrol Gnitesi | | (CCU) Kontrol tnitesi | I
| - o
i | o | |
Lo —— _| L — I
L - _

Besleme initesi invertdr Unitesi iizerinden kontrol edilebilir. Ornegin, invertér (initesi,
besleme Unitesine bir kontrol word'li ve referanslar géndererek bir kontrol
programinin arabirimlerinden her iki Gnitenin kontroliinu etkinlestirebilir.

94 L SU kontrolii invertor parametre grubundan besleme Unitesine (yeterli kapasite
varsa) DC gerilimi ve/veya reaktif gli¢ referansi géndermek mimkiinddr. Bir besleme
Unitesi invertor Unitesine 01 Gergek dederler parametre grubunda gorilebilen gergek
sinyaller gonderir.
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Ayarlar
» Gruplardaki parametreler:
* 01 Gergek dederler (sayfa 293): 01.102...01.164
* 05 Teshis (sayfa 299): 05.111...05.121
» 06 Kontrol ve durum word'leri (sayfa 303): 06.36...06.39, 06.116...06.118
» 07 Sistem bilgisi (sayfa 311): 07.106...07.107
» 30 Limitler (sayfa 400): 30.101...30.149
» 31 Hata fonksiyonlari (sayfa 408): 31.120...31.121
* 96 Sistem (sayfa 547): 96.108 LSU kontrol karti ylikleme.

« Parametre gruplari 60 DDCS iletisimi (sayfa 503), 61 D2D ve DDCS veri aktarimi
(sayfa 503) ve 62 D2D ve DDCS veri alimi (sayfa 503).
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Pompa kontrol 6zellikleri

Not: ABB ideal performans i¢in pompa ureticisinin talimatlarinin okunmasini tavsiye
eder.

Akill pompa kontrolii (IPC)

Coklu pompa/fan sistemleri, her biri ayri bir siiriclye bagl olan ¢ok sayida
pompadan veya fandan olusur. Bu diizen, pompalar veya fanlar arasindaki ¢calisma
suresini dengeleyerek ve her bir pompanin ya da fanin optimum sekilde ¢aligsmasini
surdurerek, yik paylasiminda yiiksek bir esneklik saglar. Etkin pompalar veya fanlar
talebi kargilayamadiginda, sistem, pompalari veya fanlari otomatik olarak teker teker
baslatir. Benzer sekilde, talep azalirsa, sistem pompalari veya fanlari teker teker
durdurarak kalan pompalarin veya fanlarin optimum verimlilikte calismasini saglar.

IPC sistemi ilk basta ilk pompanin (veya dndeki pompanin) hizini artirir. Bu yeterli
degilse, IPC proses talebini karsilamak i¢in gecikmeli pompayi/pompalari sirayla
baslatacaktir. Yeni bir pompa baslatilirken, zaten ¢alisan pompalarin hizi diizgln sivi
debisini saglamak icin azaltilr.

Pompalarin veya fanlarin kullanim sirasi, ¢alisma silresini daha iyi dengelemek igin
tanimlanabilir (en az galisan pompalar veya fanlar ilk dnce baslatilir) veya her bir
pompa veya fanin verimlilik sinifina gére ayarlanabilir (6rnegin, dncelikli olarak
yuksek verimli pompalar veya fanlar kullanilir).

Not: Surtcilerin nod numaralari 1'den baslayarak sirali olmalidir.

Coklu pompa/fan sistemleri, yiksek dizeyde ¢calisma suresi ve glvenilirlik saglar. Bir
pompa veya fanin arizalanmasi veya bakim gerektirmesi durumunda, diger pompalar
veya fanlar galismayi devralabilir. Coklu pompa/fan sistemlerinin HVAC ve Su/Atik Su
enduistrilerindeki gesitli uygulamalarda kullaniimasinin nedeni verimlilik, kesintisiz
calisma ve kolay bakimdir.

IPC sisteminde ayni anda bir suriici master gorevi gorir ve yedi adede kadar
follower sirlcl kullanilabilir. Hareketli bir master stratejisiyle, takimdaki suriculerin
her biri master olarak segilebilir. Master suriicti coklu pompa sisteminin tamamini
kontrol eder ve asagidaki gorevlere sahiptir:

» Follower surictuleri etkinlestirme ve devre disi birakma

» Sistem hizini, dahili bir ayar noktasina gére dahili PID donguisi kontroli ile
diizenleme

* G/C sinyallerini igsleme (ayar noktasi ve geri bildirim sinyalleri).

IPC sistemi, temel ayarlar veya parametre 76.21 Coklu pompa yapilandirmasi
kullanilarak etkinlegtirilebilir.

Bir IPC sisteminde, suricller dahili haberlesmedeki invertér-invertdr baglantisi
Uzerinden iletisim kurar. IPC lojiginin calismasi ve gerekirse surlciyu kullanmasi igin,
sistemdeki her surlcl bir galisma komutu gerektirir. Bu, Auto modunda varsayilan
olarak DI1 kullanilarak yapilir. Ayar noktasi ve gergek deger ayarlarinin, invertor-
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invertdr baglantisi Gzerinden kopyalanamayacagini unutmayin. Yedekli bir sistem
saglamak i¢in bu sinyaller her suricuye harici olarak génderilmelidir.

Kontrol verileri + Striici durumu

| V V - \

[ EFB | [ EFB | [ EFB | EFB

[V AL M. A

[ Il [ [

Dl—¢- “+ —|— ¢ +—-—|— ¢ +F—1————— - 2

I | I |

A2— - — 1 -+ —¢ — Lt -4 — @& — 4 — 4 — — — — — - — -
Siricu 1 Sdrici 2 Sdrici 3 Sirlcu 8

IPC sistemini baslatma

IPC sistemi, strlcu harici kontrol konumu EXT2'den (20.08 Ext2 in1 kaynagi
parametresi) bir start komutu aldiktan sonra galismaya baslar. Start komutu,
pompanin IPC sisteminde kullanilabilir oldugunu gésterir. Ancak, sistem gergek start
komutunu gerekli olan sistem gikisina bagh olarak follower sirtctlere génderir.

Sistemdeki tim suricller ayni anda bir start komutu alirsa, varsayilan olarak, en
dislk galisma siliresine sahip ve galismaya hazir olan sirlicii master siriicu olarak
baslatilir. Bkz. parametre 76.22 Coklu pompa nod numarasi. Optimum enerjiyle
calisma igin IPC sistemiyle PID uyku fonksiyonunu birlestirebilirsiniz.PID uyku
fonksiyonu hakkinda bilgi icin bkz. Proses PID kontrolii igin uyku ve ek siire
fonksiyonlari, (sayfa 139).

Not: IPC sistemi harici kontrol konumu EXT1'de etkin degildir.
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Diizgiin pompa gegisleri

Asagidaki sekil farkli rampa streleri ile diizglin pompa gegislerini gosterir.

Gegerli master'in proses PID

Frekans (Hz)
A cikisi

Baslama seviyesi

ek e e e SN — = === ———— -

; Normal rampa

IPC yumusak

hizlanma
Baslatma slresi (76.62)
hizen Vv L ST m s m === .

(40.01)

Hizli rampa 1/2

(82 Pompa
korumalari
' |
P
Start ge- Miknatislanma Zaman (t)

cikmesi  gecikmesi
(76.55)

Duzglin pompa gegislerinin zamanlama semasi pompa baslatma adimlarini gésterir.
Bu durumda, gegerli master'in proses PID cikisi start seviyesini (76.30...76.36)
asmigtir.

1. Start gecikme slresi sona erdikten sonra, IPC sistemi yeni bir pompayi baglatir
(76.55 Start gecikmesi).

2. Motor miknatislanip dénmeye basladiktan sonra, yeni pompa Uretken bolgeye
erismek i¢in hizl rampa 1 ve 2'yi kullanarak hizlanir (bkz. bélim Rampalar — Hizli
rampalar, sayfa 127).

Not: Bu galisma sadece 82.01 Hizli rampa hizlanma modu parametresiyle hizl
rampa modu etkinlestirildiginde etkindir.

Sonrasinda, yeni pompa 76.62 IPC diizglin hizlanma siresi parametresiyle
tanimlanan IPC yumusak rampa siiresi boyunca master hizina gikar.

3. Yeni bir pompa hizlanirken, diger pompalar sistemin (semada Normal rampa
olarak gosterilen) kararl ¢ikisini korumak igin yavaslar.

4. Yeni pompa gegcerli olan master pompanin hizina ulastiktan sonra, yeni pompa
yeni master olur.

5. Yeni master ve kalan diger pompalar, master suricinin proses PID'si tarafindan
tanimlanan master slriici hizina uymaya baglar.
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Pompa oncelikleri

Pompalar, enerji verimliligi ve proses talebine gére énceliklendirilir.

* Yiiksek — daha fazla enerji verimli pompalar

* Normal — daha az enerji verimli pompalar

» Disiik — proses talebi olmadikga galismayan pompalar

Pompa 6nceligini 76.77 Pompa 6nceligi parametresiyle segebilirsiniz. IPC sistemi
yuksek oncelikli pompalari normal ve disuk éncelikli pompalara tercih eder. 76.76
Maks hareketsiz siire parametresi ile bir pompanin galismadigi sureyi
sinirlandirabilirsiniz. Boylece, diisiik dncelikli pompalar bile yeterince sik sekilde

calistinlarak, bunlarin ¢alisir durumda kalmasi saglanir. Basing koruma pompalari
(Jokey pompalar) gerekli kontrolii saglamak amaciyla ayri ayri kontrol edilmelidir.

Master-follower degisimi ilkesi

1. Master, follower ayar noktasina ulasana kadar prosesi kontrol eder. Ayar
noktasina ulagilamazsa master-follower degisimi gergeklesmez.

Bu, 6rnegin baslangicta sistemde karisikliga neden olmadan follower pompanin
pompa temizleme fonksiyonunu mimkin kilar.

Maksimum sabit galisma suresi izlenir (ayarlanmissa).

Bu yiksek 6ncelige sahiptir ginki pompanin iyi durumda kalmasini saglar ve
¢alismadan durmasini onler.

3. Maksimum sabit galisma siiresini kontrol ettikten sonra, pompa 6ncelikleri takip
edilir.
Bu, yiiksek 6ncelige sahip pompalarin en sik ¢alistiriimasini saglar.

4. Yukaridaki kosullardan higbirinin ayarlanmadidi durumlarda, sistem tiim pompalar
arasinda g¢alisma suresini dengelemeye calisir.

Otomatik parametre senkronizasyonu

Otomatik parametre senkronizasyonu 6zelligi IPC sistemindeki yapilandirma
adimlarini azaltir.

Senkronize parametre gruplari 76.102 IPC senkronizasyon ayarlari parametresiyle
segilir. Ayrica, 76.22 Coklu pompa nod numarasi gibi suriiclye bagli olmayan,
senkronize bazi parametreler vardir. Bir parametre grubunun iki veya daha fazla
sUriicl arasinda senkronizasyonunu etkinlestirmek igin, tim strlculerde grup
senkronizasyonu etkinlestiriimelidir.

Senkronizasyon prosesi, parametre gruplarinin senkronize edildiginden emin olmak
icin iki mekanizmayi kullanir. Surtictde bir parametre degeri degistirildiginde,
degistirilen parametre degerini invertor-invertor (121) baglantisi Gzerinden yayinlar.
invertér-invertér (121) baglantisindan, senkronizasyon etkinlestirilmis olan tiim
suriculer degeri okur ve kendi parametre degerlerini ayarlar.
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Ayrica, slrucu periyodik olarak CRC (dongusel yedeklilik kontroli) grubunu
grubun son diizenlenme tarihinin zaman damgasiyla birlikte invertor-invertor (121)
baglantisina yayinlar. Sirticller, bu bilgilerden grubun senkronize olup olmadigini
ve hangi sirlictide en son parametre degerlerinin oldugunu gikarabilirler. Bir CRC
uyusmazlhdi varsa, suriiculer parametre grubundan parametre degerlerini ve
surtictiden en son degerleri talep eder.

Parametre saglama toplami hesaplamasiyla sirtct yapilandirmasindaki degisiklikleri
takip edebilirsiniz, bkz. bolim Parametre sadlama toplami hesaplamasi, sayfa 184.

IPC master otomatik degistirme

IPC sistemi birkag pompadan (siirlicli) olusur, ancak yalnizca bir aktif master
pompaya sahiptir. Master pompa, gerektiginde follower pompalari baslatip
durdurarak ve referansi IPC agi Uzerinden tim follower pompalara géndererek
IPC sistemini kontrol eder.

Genellikle ilk baslatilan pompa ilk etkin master pompadir. Ayni anda birden fazla
surlcl baslatilirsa, en kiigiik nod numarasina sahip pompa etkin master olur.
Otomatik degistirme 6zelligi, IPC sistemindeki bu master durumunu, belirtilen sirayla
sonraki pompaya aktarmak igin kullanilir. Bu sekilde otomatik degistirme, follower
pompalarin baslama sirasini da etkiler.

Not: Surtcilerin nod numaralari 1'den baglayarak sirali olmalidir.

Otomatik degistirme birkag sekilde tetiklenebilir. Tetikleyici, 76.70 PFC Otomatik
degistirme parametresi ile segilir. Tetikleyiciler arasinda dijital girigler, zamanlamali
fonksiyonlar, sabit zaman araliklari yer alir. Bunlar, tiim pompalar durduruldugunda
veya yipranma lojigi, master’in degisme zamaninin geldigini belirlediginde devreye
girer. Bu tetikleyici etkin olsa bile, PID geri bildirimi ayar noktasinda olmali ve
otomatik degistirmenin gergeklesebilmesi icin pompa hizi 76.73 Otomatik degistirme
seviyesi. parametresinin altinda olmalidir.

Yukaridaki nedenlerden dolayi otomatik degistirme mimkiin degilse, sistem, istegi
hatirlar ve tiim gereksinimler yerine getirildiginde otomatik degistirme gergeklesir.

Otomatik degistirmenin yapilabilmesi icin mimkuin iki sira vardir: esit yipranma ya da
sabit sira.

IPC icin, 76.70 PFC Otomatik degistirme parametresinin varsayilan degeri Es
yaslanma seklindedir.Parametre degeri Secilmedi veya Segildi ise, sistem otomatik
olarak Eg yaslanma deg@erini seger.

76.70 PFC Otomatik degistirme degeri Segilmedi, Segildi veya Es yaslanma degilse,
sabit sira kullanilir. Sabit aralik suresi 76.71 PFC Otomatik degistirme araligi
parametresi ile belirlenebilir.

IPC yapilandirmasi secildikten sonra, varsayilan deger esit yipranmadir. Esit
yipranma kullanilarak, master durumu, gerekli gereksinimleri karsilayan bir follower
pompaya aktarilir. Bu gereksinimler arasinda sunlar yer alir (en ylksekten en dislk
oncelige dogru):
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* maksimum hareketsiz sire (parametre 76.76)

» pompa 6nceligi (parametre 76.77)

* maksimum yipranma dengesizligi (parametre 76.72)
» Calisma suresi (77.10...77.18 parametreleri)

* nod numarasi (parametre 76.22).

Sabit sira, master durumunu bir sonraki nod numarasina aktarir. Ornegin, pompa 1
master ve baslatma sirasi 1-2-3-4 ise, otomatik degistirmeden sonra pompa 2 master
olur ve baglatma sirasi 2-3-4-1 olur. Otomatik degistirme tetiklendiginde bir sonraki
master pompa calismiyorsa baglatilir ve baslatma rampasini tamamladijinda master
durumu bu pompaya aktarilir.

Sabit sirali otomatik degistirmenin, otomatik degistirme yapilmadan énce bir
pompanin baslatilabilir olmasini veya tim pompalarin (pompa sayisi maksimum
pompa sayisina esittir) calisir durumda olmasini gerektirdigini unutmayin. Ornegin, 8
pompaniz varsa ve maksimum 3 olarak ayarlandiysa ve 3 pompa caligiyorsa, Gginci
pompa durdurulana kadar otomatik degdistirme gerceklesmez; aksi takdirde baslatma
sirasi dogru olmaz (maksimum pompa sayisini agsmak mimkin degildir). Bununla
birlikte, bu 6rnekte, maksimum 8 olarak ayarlanmissa ve 8 pompanin timi
calisiyorsa, otomatik degistirme gergeklesir.

Belirli bir pompanin master olmasini istemiyorsaniz (6rnegin pompada, bagli proses
geri bildirimi yoksa), o pompa i¢in 76.23 Master etkin parametresini False olarak
ayarlayin. Bu sekilde, otomatik degistirme sirasinda master durumu aktarilirken
pompa baypas edilir.

Master etkin parametresi, denetim gibi diger bit kaynaklarina da bagdlanabilir; boylece
bazi olaylar meydana geldikten sonra (6rnegin Al bozulmugsa) pompanin master
olmasi énlenir.

Calisan master, master olma kabiliyetini kaybederse, sistem yeni master’i secerek ve
gerekirse yeni pompalar baglatarak bu durumdan olabildigince hizl bir sekilde
kurtulmaya caligir.

IPC sistemi, pompalar arasinda referans, durum, galisma siresi ve diger sistem
bilgilerini gdndererek EFB'ye bagli 121 barasi lGzerinden iletisim saglar. Sabit sira
kullanilirken pompalar arasinda bir iletisim kopuklugu yasanirsa, en disik nod
numarali pompa, heniz etkin bir master’t olmayan bir ag segmenti icin yeni master
olur. Esit yipranmada, bir sonraki master sec¢imi esit yipranma lojigine dayanir.
Pompalar birbirleriyle tekrar iletisim kurabildiginde, en diisiik nod numaral master
pompa master olarak kalir. Diger ag segmentinden gelen etkin master ise bir gecikme
suresinin ardindan master durumunu birakir.

Bir pompa diger pompalari gérmezse, pompalamaya baslamadan énce 40.33 Grup 1
integral stiresi parametresinde tanimlanan sire kadar bekler. Sire gectikten sonra
sistem ayar noktasindaysa, sisteme mudahale etmemek icin bu tek pompa
baglamayacaktir.
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Pompa temizleme ve otomatik degistirme

Pompa temizleme, otomatik degistirme fonksiyonunu etkileyebilir. Otomatik
degistirme tetiklendiginde, sirada bulunan bir sonraki master’da pompa temizligi
gergeklesiyorsa baypas edilir ve bundan sonraki pompa etkin master olur.

Ayrica master, otomatik degistirme sirasinda pompa temizligi yapan bir pompayi
durdurmaz; fakat pompa temizligi bitene kadar bekler. Etkin master pompa temizligini
baslatmak igin tetiklenirse, otomatik degistirmeyi otomatik olarak gerceklestirir. Bir
sonraki master pompa, her start verildiginde pompa temizligini tetikleyecek sekilde
yapilandirilirsa ve bu pompa ¢alismiyorken otomatik degistirme tetiklenirse, o andaki
etkin master, master durumu degistiriimeden énce pompa temizligi tamamlanana
kadar bekler.

Ayarlar
+ Parametre grubu 76 Coklu pompa yapilandirmasi (sayfa 506)
» Parametre grubu 77 Coklu pompa bakim ve izleme (sayfa 520).
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Uygulama érnegi: Ug siiriiciilii ve lic pompali IPC sistemi

Bu érnekte, (ic pompali i¢ siriicil, birlikte galismak lizere baglanmigtir. Ornek, basing
sensorunin sistemi nasil kontrol ettigine dair bir similasyondur. Harici basing
sensdrunin sisteme baglanmasi gerekir ve sensor, bilgileri pompanin yani sira
follower siirlculerin galismasini kontrol eden sirlicliye gdnderir.

Bagimsiz pompalar, hizin kontrol panelinden ayarlanabilmesini miimkiin kilan Hand
modunda (lokal kontrol) kullanilabilir. Striicli, kontrol panelindeki Hand ve Off
digmeleriyle baslatilabilir ve durdurulabilir.

IPC sistemini galistirmak igin, sistemin Auto modunda (uzaktan kontrol) ve PID kapali
déngu kontrolu ile calistiriimasi gerekir. PID ayar noktasi, sabit ayar noktasi olarak
ayarlanir ve proses geri bildirimi olarak kullanilan basing vericisi, analog giris 2'ye
baglanir.

Sistemi baglatmak icin, asagidaki dijital girigler kullanilir: DI1 sistemin baslatiimasini
(Start/Stop) ve D14 Baslatma kilidini (kuru pompa senséri baglantisi) etkinlestirir.
Notlar:

» Herhangi bir kilit yoksa (bkz. 20.40 Calisma izni ... 20.44 Start kilidi 4
parametreleri) siriiciniin ¢galismasina izin verilmez.

* |PC sistemi, tim surlculerin ayni yazilim striimiiyle programlanmasini gerektirir.
Master disinda farkli bir yazilim striimu olan suruculer, dahili saglama toplaminda
bir uyusmazlik olmasi nedeniyle bir IPC strima uyusmazligi uyarisi verir.

Kablo baglanti semasi

Sinyal
bélici -
4 mA- Sarticd 1 Sarlict 2 Siirticu 3

20 mA

Basing
vericisi

+24V
DGND

DCOM
Sé?gg | L Start/|—
_— Stop!
K1sfart K1
Kilidi tart | start
kilidi kilidi
Conta kagak Dahili haberlesme Dahili haberlesme Dahili haberlesme
sensoru 23 B i X — 29 B
= " NV e | WV % A-
E DGND (8 [ a [oeno] L

31 DGND
e | on ] Coem [ on |
e | on | [ s | o | [ B [ o |

Not: Bir akim sinyali kullaniliyorsa, sensor sinyalini master olarak kullanilabilecek
tiim sirtculere baglamak igin bir sinyal bolicu kullanin.
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Sensor geri bildirimi igin gerilim sinyali de kullanilabilir. Bu, sensér sinyalinin
zincirlenmesini saglar. Mesafe, sinyal tiriine gore dikkate alinmalidir.

Hizli adimlar - Programlama o6zeti

Ug siirliciiyll de normal sekilde baslatin (bkz. bélim Sdirticiiniin devreye alinmasi,
sayfa 22).

ilk siiriiciide IPC'yi yapilandirin

ik stirlicliy(i ayarlayarak, asagida Paylasilan ayarlar 6gesini segin altindaki
senkronizasyon 6zelligini kullanarak suricli parametrelerini kopyalayabilirsiniz.
Bu, devreye alma siirecini hizlandirir ve hatalarin énlenmesine yardimci olur.

Menii > Temel ayarlar > Pompa ozellikleri

+ Goklu pompa kontrolii segimini yapin

* Pompalama modu: 6gesini segin ve dizenleyin Akilli pompa kontrolii (IPC)
+ lleri tusuna basin

* Nod numarasi: 6gesini diizenleyin (Bu numara, IPC sistemindeki her strlcu
icin benzersiz olmalidir. Bu 6rnekte, ilk strlc igin 1, ikinci slrtci igin 2 ve
Uclincl surdcd igin 3 kullanacagiz.)

+ lleri tusuna basin
* Bu pompanin ayarlari 6gesini segin
« Siirucu adi: 8gesini dizenleyin (Varsayilan adi koruyun veya benzersiz bir
ad verin.)
* Nod numarasi: 6desini diizenleyin (Yukarida verilmediyse Nod numarasini girin.)

. Master olarak kullanilabilir 6gesini segin. (Bu 6rnekte (¢ siriici de
master olarak kullanilabilir. Yedekli islem hareketli bir master gerektirir. Bu
secilmezse, slrucu yalnizca follower olarak caligabilir.)

* Bu pompayi tercih et: 6gesini diizenleyin Orta. (Pompalar, enerji verimliligi
ve proses talebine goére dnceliklendirilebilir: Yuksek - daha ylksek enerji
verimli pompalar, Orta - daha az enerji verimli pompalar, Dislk - proses talebi
olmadigi siirece ¢alismayan pompalar. Yikseltme uygulamalarinda da benzer
pompalarin kullaniimasi 6nerilir.)

* Geri tusuna basin
» Paylasilan ayarlar 6gesini segin
» Senkronizasyon ayarlar 6desini segin

+ Diger siiriiciilerle ayar senkronizasyonuna izin vermek istiyor
musunuz?: 6gesini dizenleyin Evet. (Senkronizasyon, toplam sistem
yapilandirmasinda énemli miktarda zaman kazandirir. Bunun yaninda,
secilen parametre gruplarindaki degerlerin, en son degistirilen
parametreye gore esit olmasini ve kopyalanmasini saglar.

« lleri tusuna basin
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« Tiim siiriiciiler arasinda kopyalanacak ayarlari se¢in:6gesini diizenleyin
. Al ayarlari 6gesini segin

. PID ayarlari 6desini secin

. IPC ortak ayarlar1 6gesini segin

« lleri tusuna basin

Toplam pompa sayisi: 6Jesini dizenleyin 3

Daima galistinlacak minimum pompa sayisi: 1 pompa 6gesini diizenleyin

Cahigtinlacak maksimum pompa sayisi: 3 pompa égesini diizenleyin
(Duzenlenen bu g bilgi, tim sirtcller arasindaki invertér-invertdr baglantisi
Uzerinden senkronize edilir.)

Start/stop hizlari 6gesini secin (Talebin kargilanmasi ve hedef basincin sabit
tutulmasi igin bir pompanin sistem tarafindan ne zaman baslatiimasi veya
durdurulmasi gerektigini tanimlayin). Ornek degerler:

* 2. pompayi baslatma hizi: 6gesini diizenleyin 48 Hz
* 3. pompayi baslatma hizi: 6desini dizenleyin 48 Hz
* 3. pompayi durdurma hizi: 6gesini diizenleyin: 25 Hz
» 2. pompayi durdurma hizi: 6gesini diizenleyin: 25 Hz

ilk pompa basinci koruyamiyorsa ve 48 Hz'i asarsa, ikinci pompa devreye
girer. Eger talep hala artiyorsa ve her iki pompa da 48 Hz'i asarsa, Gglnci
pompa devreye girer.

Talep azalir ve devreye giren ¢ pompa da 25 Hz’in altina duserse, Uglncl
pompa devre disi birakilir. Talep hala gok dusUlkse ve kalan iki pompa da
25 HZ'in altina dlgerse, ikinci pompa devre digi birakilir.

Bu degerler sisteme gore tanimlanmalidir. Birgok uygulamada start ve
stop hizlarinin aralidi genis degildir; drnegin, 25...30 Hz ve 40...45 Hz.

* Geri tusuna basin

Sorunsuz gegis 6Jesini segin

* Sundan daha kisa siireli talep artiglarini yoksay: 6desini diizenleyin
2,00 s (Ani ylkselme siresi, IPC bir sonraki sirticliyl baglatana kadar,

cikis frekansinin baglangi¢ noktasi Hz ayarini [bu 6rnekte 48 Hz] ne kadar
sureyle asmasi gerektigini tanimlar.)

* Sundan daha kisa siireli talep diisiislerini yoksay: 6Jesini dizenleyin
3,00 s (Ani dusus suresi, IPC bir surlclyl durdurana kadar frekansin ne
kadar sureyle 25 Hz degeri altinda kalmasi gerektigini tanimlar.) Bu, IPC
davranigini diizenli hale getirir ve surlculerin gereksiz yere baglatiimasini
durdurulmasini onler.)

* Geri tusuna basin

Otomatik degistirme 6Jesini secin. Bu fonksiyon, sistemdeki tim sariicilerin
calisma siresinin dengeli olmasini saglar.
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* Maksimum yipranma dengesizligi: 6gesini diizenleyin 12 saat (Bu, bir
IPC sistemindeki suriicllerin galisma streleri arasindaki maksimum farki
belirtir.)

* Maksimum hareketsiz siire: 6gesini diizenleyin 0,0 saat (Bu, pompanin
sik sik olarak galismasini saglar. Bu 6zellikle digtk dncelikli pompalari,
pompa tikanmalarina karsi korur. 0,0 saat degeri parametreyi devre disi
birakir.)

* Maksimum otomatik degistirme hizi: 63esini diizenleyin %700 (Bu,
pompa degistirmeye izin verilen maksimum hizi belirtir. %100 degeri,
gerektiginde pompanin degistirme iglemine izin verir.)

* Geri tusuna basin

PID kontrolii (ikincil referans, EXT2) dgesini segin
PID kontrolii kullan 6desini segin

PID kontrol kaynagi: 6gesini diizenleyin Daima etkin
Diizenleyin, Start/stop/yon kaynagi: D/ start/stop
Birim: bar 6gesini diizenleyin

PID durumu: 6gesini géruntileyin 0 hex

Geri bildirim 6gesini diizenleyin:

* Gergek deger: 0,0 bar

+ Dizenleyin, Kaynak: Al2 éiceklendiriimis

+ Al2 6lgeklendirme 6gesini segin
* Dizenleyin, Aralik: 4...20 mA
+ Min. Olgeklendirilmis: 6gesini diizenleyin 0,000 bar
+ Olgeklendirme maks: ddesini diizenleyin 6,000 bar
» Geri tusuna basin

* Filtre siiresi: 6gesini diizenleyin 0,000 s

» Geri tusuna basin

Ayar noktasi 6gesini segin

* Gergek deger: 0,0 bar

+ Duzenleyin, Kaynak: Sabit ayar noktasi

Sabit ayar noktalan 6gesini secgin

« Sabit ayar noktasi 1: 6desini dizenleyin 4,00 bar

+ Duzenleyin, Sabit ayar noktasi 2: 0,00 bar

*  Minimum: 6gesini diizenleyin 0,00 bar

* Maksimum: dgesini diizenleyin 6,00 bar

» Geri tusuna basin

Ayarlama 6gesini segin

« Sapma gercek degeri: 0,00 bar
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» Kazang: 6gesini diizenleyin 1,00

» Tirev siiresi: 6gesini dizenleyin 0,000 s

» Tirev filtre siiresi: 6gesini dizenleyin 0,0 s
* Geri tusuna basin

+ Duzenleyin, Cikisi arttir: Geri bildirim < Ayar noktasi (Hidrofor pompasi veya
tanki doldurulurken kullanihr. "Geri bildirim > Ayar noktasI" 6gesi, 6rnegin
tanki bosaltirken kullanilir.)

* Cikig: 6gesini segin
* Gergek deger: 0,00
*  Minimum: 6gesini diizenleyin 0,00
» Maksimum: 6gesini dizenleyin 50,00 (ABD:60,00) (Hz) veya 100,0 (%)
* Geri tusuna basin
* Uyku fonksiyonu: 6gesini secin ve dizenleyin Kapali
* Temel ayarlara geri ddonmek igin Geri tusuna tekrar tekrar basin.

Geri kalan surticlleri yapilandirin

Sistemdeki ilk sirtictiniin IPC'sini baslattiktan ve yapilandirdiktan sonra, geri kalan
suruculeri baglatabilirsiniz (bkz. bolim Siiriiciiniin devreye alinmasi, sayfa 22).

Ardindan bu suriculerin her birini asagidaki sekilde yapilandirin.
Menii > Temel ayarlar > Pompa 6zellikleri
+ Coklu pompa kontrolii segimini yapin
* Pompalama modu: 6gesini secin Akilli pompa kontrolii (IPC)
« lleri tusuna basin
* Nod numarasi: 6gesini diizenleyin (Geri kalan surtciler, bu érnekte 2...3.)
+ fleri tusuna basin
« lletisim baglantisi kaynagi 6gesini secin
* EFB veya FBA secin
+ fleri tusuna basin
+ Bu pompanin ayarlari 6gesini segin
» Siiriicu adi: 6gesini diizenleyin (Benzersiz bir ad verin.)
* Nod numarasi: 6gesini dizenleyin (Yukarida verilmediyse Nod numarasini
girin.)
. Master olarak kullanilabilir 6gesini secin
* Bu pompayi tercih et: 6Jesini diizenleyin Orta
* Geri tusuna basin
» Ortak ayarlar 6gesini segin
* Senkronizasyon ayarlari 6gesini segin
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+ Diger surlculerle ayar senkronizasyonuna izin vermek istiyor musunuz?:
6gdesini dizenleyin Evet.

+ lleri tusuna basin
+ Tim siiriiciiler arasinda kopyalanacak ayarlari segin:6gesini diizenleyin
. Al ayarlari 63esini secin
. PID ayarlan 6gesini secin
. IPC ortak ayarlan 6gesini segin
» Temel ayarlara geri ddonmek igin Geri tusuna tekrar tekrar basin.
Bu noktada yukaridaki tim parametre ayarlari bu suriiclye kopyalanir ve sistem
calismaya hazir hale gelir.
Ayarlar
* Menii > Temel ayarlar >Coklu Pompa Kontrolii (IPC)
» Parametre grubu 01 Gergek degerler (sayfa 293)
« Parametre grubu 40 Proses PID grubu 1 (sayfa 456)

» Parametre gruplari 76 Coklu pompa yapilandirmasi (sayfa 506) ve 77 Coklu
pompa bakim ve izleme (sayfa 520).

Tek pompa kontrolii (PFC/SPFC)

Tek pompa kontroli (PFC) bir surlici ve birden fazla pompadan olugsan pompa
sistemlerinde kullanilir. Suriici, pompalardan birinin hizini kontrol eder ve ek olarak
diger pompalari dogrudan kontaktérlerle besleme sebekesine baglar (ve baglantiyi
keser).

PFC kontrol lojigi, prosesteki kapasite degisikliklerinin gerektirdigi izere yardimci
motorlari agar veya kapatir. Ornegin bir pompa uygulamasinda, siiriicii birinci
pompanin motorunu kontrol ederek pompa ¢ikisini kontrol etmek i¢in motor hizini
degistirir. Bu pompa hiz ayarli pompadir. Talep (proses PID referansi ile temsil edilir)
birinci pompanin kapasitesini astiginda, PFC lojigi otomatik olarak bir yardimci
pompay! baslatir. Lojik ayrica birinci pompanin (strtcl tarafindan kontrol edilen)
hizini yardimci pompanin toplam sistem ¢ikisina eklenmesini hesaba katmak igin
azaltir. Bundan sonra énceden oldugu gibi PID kontrol cihazi birinci pompanin
hizini/frekansini ayarlar, boylece sistem ¢ikigl proses ihtiyaglarini karsilar. Talep
artmaya devam ederse, PFC lojigi az dnce agiklanana benzer sekilde daha fazla
yardimci pompa ekler.

Talep dlserken birinci pompanin hizini minimum bir limitin altina distrdiginde
(kullanici tanimli bir hiz/frekans limiti), PFC lojigi bir yardimci pompayi otomatik
olarak durdurur. PFC lojigi ayrica durdurulan yardimci pompanin eksik gikigini
hesaba katarak surlcl kontrolli pompanin hizini arttirir.

Tek pompa kontroli (PFC) sadece harici kontrol konumu EXT2'de desteklenir.
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Ornek: Ug pompali sabit basingli su besleme uygulamasi

Ana gii¢ kaynag

&

VSD motor

&

Yrd. motor 1

Yrd. motor 2
Pompa 1 VSD motora baghdir (striici kontrolli motor).

Pompa 2 yardimci motor 1’e baglidir.
Pompa 3 yardimci motor 2’ye baghdir.

Akis tiiketimi - pompa durumu
Tulketim Pompa 1 Pompa 2 Pompa 3
Duslik VSD Kapali Kapali
) VSD DOL Kapali
Yiksek VSD DOL DOL
J VSD DOL Kapali
Dusik VSD Kapali Kapali

VSD = Surtci tarafindan kontrol edilir, PID kontrole gére ¢ikis hizini ayarlar.
DOL = Dogrudan Hatta. Pompa sabit motor nominal devrinde ¢alisiyor.
Kapali= Cevrim disi. Pompalar durur.

Yumusak pompa kontrolii (SPFC)

Yumusak pompa kontroli (SPFC) lojigi, yeni bir yardimci motor baslatilacagi zaman
daha diglik basing artiglarinin tercih edildigi pompa ve dénlisiim uygulamalari igin
PFC lojiginin bir tirtidur. SPFC lojigi dogrudan g¢evrimigi (yardimci) motorlarda
yumusak baslatmayi uygulamanin kolay bir yoludur.

Klasik PFC ile SPFC lojigi arasindaki ana fark SPFC lojigin yardimci

motorlari gevrimici baglamasidir. Yeni bir motoru baslatma kriteri (yukari bakin)
karsilandiginda, SPFC lojigi strlicl kontrolli motorun siirliciiyle baglantisini keser ve
motor hala serbest durustayken bir hizli baslatma ile bu motoru hemen besleme
agina baglar. Suricu bunun ardindan, baslatilacak sonraki pompa Unitesine baglanir
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ve 6nceki kontrol edilen birim bir kontaktdr Gzerinden dogrudan ¢evrimigi olarak
bagliyken bu birimin hizini kontrol etmeye baslar.

Daha fazla (yardimci) motor benzer sekilde baslatilir. Motor durdurma rutini normal
PFC rutiniyle aynidir.

Bazi durumlarda PFC yardimci motorlara gevrimici baglanirken baglatma akimini
yumusatmayi mimkin kilar. Sonug olarak borularda ve pompalarda daha diisiik
basing artiglari elde edilebilir.

Ornek: Ug pompali sabit basingli su besleme uygulamasi

Ana gii¢ kaynagi

Motor 1 Motor 2 Motor 3

Pompa 1 Motor 1’e baghdir.
Pompa 2 Motor 2’ye baghdir.
Pompa 3 Motor 3’e baglidir.
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Akis tiiketimi ve pompa durumu
Tiketim Pompa 1 Pompa 2 Pompa 3
Duslik VSD Kapali Kapali
Np DOL VSD Kapali
Yiksek DOL DOL VSD
f’ J DOL Kapali VSD
Dusik Kapali Kapali VSD
J VSD Kapal DOL
Yiksek DOL VSD DOL
Np DOL VSD Kapali
Dusuk Kapal VSD Kapali
J VSD DOL Kapali
e Yiiksek DOL DOL VSD

VSD = Sdriici tarafindan kontrol edilir, PID kontrole gore ¢ikis hizini ayarlar.

DOL = Dogrudan Hatta. Pompa sabit motor nominal devrinde galisiyor.

Kapali= Cevrim disi. Pompalar durur.

Otomatik degistirme

Baslatma sirasinin otomatik déniisii veya Otomatik degistirme iglevselligi, cogu PFC
tlrd ayarlarda iki amaca hizmet eder. Biri, pompalarin esit yaglanmalarini saglamak
icin galisma siirelerini zaman iginde esit tutmaktir. Obiirii de herhangi bir pompanin
tikanmasina neden olacak kadar uzun siire durmasini énlemektir. Bazi durumlarda
(6rnegin, prosese etkisini en aza indirmek i¢in) baglatma sirasini sadece tim birimler
durdugunda degistirmek tercih edilebilir.

Otomatik degistirme ayrica Zamanlamali fonksiyonla da tetiklenebilir

(bkz. sayfa 132).

Yardimci devreyle birlikte ne tlir PFC ve SPFC'nin uygulandigina gére ¢ otomatik

degistirme modu vardir.
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1. Sadece yardimci motorlari olan PFC’yi otomatik degistirin
Ornek: Ug pompali sabit basingli su besleme uygulamasi.

iki pompa uzun siire galisma igin akis tiiketimini yerine getirirken (iglincli pompa
degistirme icin ayrilmistir. Bu modda, sadece iki yardimci motor, pompa 2 ve pompa
3 dondsumli calisiyor.

Ana gii¢ kaynagl

VSD motor Yrd. motor 1 Yrd. motor 2

Pompa 1 VSD motora baghdir (striicti kontrolli motor).
Pompa 2 yardimci motor 1’e baglidir.
Pompa 3 yardimci1 motor 2’ye baghdir.

Debi tiiketimi ve pompa durumu
Tiketim Pompa 1 Pompa 2 Pompa 3
Dislk VSD Kapali Kapali
Normal VSD DOL Kapali
J VSD Kapali DOL
J VSD DOL Kapali
Normal VSD Kapali DOL

VSD = Suricl tarafindan kontrol edilir, PID kontrole gore ¢ikis hizini ayarlar.
DOL = Dogrudan Hatta. Pompa sabit motor nominal devrinde galisiyor.
Kapali= Cevrim disi. Pompalar durur.
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2. Tim motorlarla PFC’yi otomatik degistirin
Ornek: Ug pompali sabit basingh su besleme uygulamasi

iki pompa uzun siire galisma igin akis tiiketimini yerine getirirken Giglincii
pompa degistirme icin ayrilmistir. Tim motorlar otomatik degistirme rutini igin
degistirileceginden, 6zel yardimci devre gereklidir ve bu SPFC sistemi igin de aynidir.

Bu modda, VSD motor birer birer siradaki pompaya gegecektir ancak yardimci motor
daima DOL modunda gevrimigi birakilacaktir. Bununla birlikte, g pompa tim olarak
degistirilir.

Ana gii¢ kaynagi

Motor 2 Motor 3

Motor 1

Pompa 1 Motor 1’e baghdir.
Pompa 2 Motor 2’ye baglhdir.
Pompa 3 Motor 3’e baglidir.

Akis tiiketimi ve pompa durumu
Tiketim Pompa 1 Pompa 2 Pompa 3
Dislk VSD Kapal Kapali
Normal VSD DOL Kapali
J Kapali VSD DOL
N DOL Kapali VSD
Normal VSD DOL Kapali
VSD = Suricl tarafindan kontrol edilir, PID kontrole gére ¢ikis hizini ayarlar.
DOL = Dogrudan Hatta. Pompa sabit motor nominal devrinde galigiyor.

Kapali= Cevrim disi. Pompalar durur.
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3. SPFC ile otomatik degistirme

SPFC’de yardimci motor anlamsizdir. Bu nedenle Tiim motorlar veya sadece Yrd.
motoru segip secmemeniz énemli degildir.

Ornek: Ug pompali sabit basingli su besleme uygulamasi

iki pompa uzun siire galisma igin akis tiiketimini yerine getirirken {iciincii pompa
degistirme icin ayrilmigtir.

SPFC sistemi otomatik degistirmeyi dogal olarak destekler. SPFC zaten orada
calisiyor olmadikca fazladan bir bilesene gerek yoktur. Bu modda, tim pompalar

SPFC normal ¢alismada olduklarindan daima siirlicli tarafindan baslatilr.

Ana gii¢ kaynagi

Motor 1

Motor 3

Motor 2
Pompa 1 Motor 1’e baghdir.
Pompa 2 Motor 2’ye baghdir.
Pompa 3 Motor 3’e baghdir.
Akis tiiketimi ve pompa durumu
Tuketim Pompa 1 Pompa 2 Pompa 3
Dusuk VSD Kapali Kapali
Normal DOL VSD Kapali
N2 Kapali DOL VSD
) VSD Kapal DOL
Normal DOL VSD Kapali

VSD = Sirlcu tarafindan kontrol edilir, PID kontrole gére ¢ikis hizini ayarlar.
DOL = Dogrudan Hatta. Pompa sabit motor nominal devrinde galigiyor.
Kapali= Cevrim disi. Pompalar durur.
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ic kilit

PFC sistemindeki i¢ kilit sinyallerini her bir motor igin tanimlama secenegi vardir.
Motorun kilit sinyali "kullanilabilir" oldugunda, motor PFC baslangi¢ sirasina katilir.
Sinyal kilitliyse motor hari¢ tutulur. Bu 6zellik, PFC lojigine motorun kullanilabilir
olmadigini (6rnegin, bakim veya elle dogrudan gevrimigi baglatma nedeniyle)
bildirmede kullanilabilir.

Ayarlar

» Parametre grubu 10 Standart DI, RO (sayfa 313)

» Parametre grubu 40 Proses PID grubu 1 (sayfa 456)

» Parametre gruplari 76 Coklu pompa yapilandirmasi (sayfa 506) ve 77 Coklu
pompa bakim ve izleme (sayfa 520).
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Seviye kontrol

Seviye kontroli fonksiyonu tank doldurma veya bosaltma uygulamasinda su
seviyesini kontrol etmede kullanilabilir. Fonksiyon en fazla sekiz pompayi destekler.
Fonksiyon 76.21 Coklu pompa yapilandirmasi parametresini Seviye kontrol -
Bosaltma veya Seviye kontrolli - Doldurma olarak ayarlayarak etkinlestirilebilir.

Asagidaki sekil bosaltma modundaki bir atik su pompalama sistemini temsil
etmektedir. Sistemde su seviyesi degiskendir ve pompalar Olglilen seviyeye bagli
olarak baslatilir ve durdurulur.

Sdrici 1 Sirict 2 Sirlcu 3 Sirlcu 8
| —
[EFB (121)] [EFB (121)] [EFB (121)| EFB (121)
DI DI DI N DI
DI DI DI N DI
Al Al Al _/ Al
N \ /

Analog
seviye |:>
sensori tjj I S——
J

_ — - 4--F-F1--F-F----- Ylksek seviye uyarisi
Dijital yaksek @ — _ _ ¢ _ R &~ - F -F 4- -} -F 4--- - - Tam hiz seviyesi
seviye sensorl
Pompa 3 igin
baglama seviyesi
Pompa 2 igin
basglama seviyesi
Pompa 1 igin
baglama seviyesi
Pompalama igin
---r-rrTr-r-rt1rrt1t-——-- durma seviyesi
- = rrtrtrtzrtv- - Diglk seviye uyarisi

Dijital dlislik
seviye sensoru

Birinci pompa (master) gercek seviye baslama noktasi 1'in lizerindeyken baglatilr.
Daha fazla pompa, bagimsiz pompalarin yikselen (bosaltma) veya algalan
(doldurma) su seviyelerine bagli olarak baslatilir ve durdurulur. Bir pompa arizasi
durumunda ya da bakim igin stricinin baglantisi kesildiginde, sistem kalan
pompalarla ve surlculerle calismaya devam eder.
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Dijital yliksek seviye ve dusuk seviye sensdrleri, tanktaki su seviyesi anormal ¢calisma
bdlgesine dustigunde veya ciktiginda bir uyari veya hata olugturmada kullanilabilir.
Analog bir girise bagli olan analog seviye sensorl, su seviyesini dlger.

Ayarlar
» Parametre grubu 76 Coklu pompa yapilandirmasi (sayfa 506).

Yumusak boru dolumu

Yumusak boru dolumu bos bir boruyu yumusak bir sekilde doldurmada kullanilabilir.
Fonksiyon, ani su akigini ve pompa sisteminin ucundaki kapal bir valf veya nozilde
basing ylukselmesini 6nleyebilir.

Asagidaki sekil Yumusak boru dolumu fonksiyonunun ¢alismasini géstermektedir.

PID
A 40.14 Grup 1 ayar noktasi 6lgeklendirme
Tparp — — — — — = = = — — — —
|
|
|
|
|
|
|
|
! » Zaman
0 40.28 Grup 1 ayar noktasi artis zamani

Pompalama sistemi sizdiriyorsa veya hasar gordliyse ayar noktasina vaktinde
ulasilamaz. Bdyle bir durumu tespit etmek icin, bir uyari veya hata olusturmak
amaciyla yumusak boru dolumu denetimini etkinlestirebilirsiniz. Stre, 40.03 Proses
PID ayar noktasi gergek parametresindeki son referans degisimiyle hesaplanir.

Ayarlar
* Menii - Temel ayarlar - Pompa 6zelikleri - Yumusak pompa dolumu

» Parametre gruplari 40 Proses PID grubu 1 (sayfa 456) ve 82 Pompa korumalari
(sayfa 537).

Sensorsiiz debi hesaplamasi

Debi hesabi fonksiyonu, ayri bir debimetre takilmaksizin debinin orta hassasiyette
(tipik olarak £%3...6) hesaplanmasini saglar. Debi; pompa giris ve ¢ikis ¢aplari,
pompa girisindeki ve gikisindaki basing, basing sensorleri arasindaki ylikseklik farki
ve pompa Ozellikleri gibi parametre verilerine dayanarak hesaplanir.
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Kullanici, hesaplamanin temelinde kullanilan performans egrisini HQ (basing
yuku/debi) veya PQ (glig/debi) olarak tanimlayabilir. Debi geri bildirimine bagh olarak
diferansiyel basing kullanmak da mimkiindir. Debi hesaplama yéntemi Temel
ayarlar'da veya 80.13 Debi geri bildirimi fonksiyonu parametresi ile segilir.

Asagidaki sekil debi hesaplama fonksiyonu igin pompanin HQ performans egrisini
gOsterir.

H[m]orH [ft]
s

,a[m’/h]orafgpm]

Asagidaki sekil debi hesaplama fonksiyonu icin pompanin PQ performans egrisini
gOsterir.

P [kwW] or P [hp]
A

, Q[m’/hlor@lgpm]

HQ veya PQ egrisine goére hesaplanan debi, pompanin gergek hizina gére
dlceklendirilir. Olgeklendirme referans hizi 80.21 Akis pompasi nominal hizi
parametresinde ayarlanir.

Debi hesaplama dogrulugunu artirmak igin 80.74 Debi geri bildirimi ¢carpani
parametresine bir diizeltme faktorl girilebilir.
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Sensoérsuz basing yiuki hesaplamasi

Bu iki pompa egrisi diizgiin sekilde parametrelenirse, bunlar debiyi bir sensér
olmadan hesaplamak ve ayni zamanda basing¢ yukunu bir sensér olmadan
hesaplamak icin kullanilabilir. Basit bir ifadeyle, PQ egrisi debiyi hesaplamak igin
kullanilabilir ve hesaplanan bu debi daha sonra basing yukunu belirlemek icin QH
egrisinde kullanilabilir.

PQ ve QH egrileri se¢imi Surlci yazilim strimi 2.18.2.1 ve sonrasinda kullanilabilir
ve 80.13 Debi geri bildirimi fonksiyonu parametresiyle segilir.

Notlar

» Debi hesaplama fonksiyonu faturalama amaglariyla kullanilamaz.

» Debi hesaplama fonksiyonu pompanin normal ¢aligma araligi disinda
kullanilamaz.

» HQ egrisindeki basing yuku noktasi H1, sifir debide tanimlanmalidir.

+ HQ egrisindeki basing yikl noktalarinin azalan sirada olmalari beklenir (H1 > H2
> H3 > H4 > H5 vb.).

+ PQ egrisindeki gii¢ noktasi P1, sifir debide tanimlanmalidir.

» PQ egrisindeki gli¢ noktalarinin artan sirada olmalari beklenir (P1 < P2 < P3 < P4
<P5vb.).

Parametre grubu 80 Debi hesaplamasi (sayfa 522) HQ/PQ veya diferansiyel basinca
dayali debi geri bildirimini tanimlar ve 81 Sensér ayarlari (sayfa 529) HQ
hesaplamasi i¢in pompa giris ve ¢ikis secimini tanimlar.

Ayarlar

» Parametre grubu 80 Debi hesaplamasi (sayfa 522) ve 81 Sensér ayarlari
(sayfa 529).
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Pompa temizleme

Pompa temizleme fonksiyonu genellikle kati partiklllerin pompa carklarina veya
borulara yapismasini 6nlemek igin atik su uygulamalarinda kullanilir. Bu fonksiyon,
cark veya borulardaki kalintilardan kurtulup temizlemek i¢in pompanin
programlanabilir ileri ve geri ddbnme sekansindan olusur.

Pompa temizleme fonksiyonu sunlari yapar:

« tikanmalari énler ve manuel temizlik gereksinimini azaltir

* pompanin, borularin ve ¢arklarin dmrinu uzatir ve

* sistemin enerji verimliligini artirir.

Pompa temizleme siralamasi

Siricu temizlige ¢alisma yoniniln ters yoninde bir palsla baglar. Hiz adimi boyutu
pozitif ile negatif yonlerde aynidir.

Pompa temizleme sekansinin bir temizleme sekansi iginde ¢esitli pozitif ve negatif
yoénde hiz adimlari olabilir.

Normal Normal
calisma calisma
7 7
1 5 8 6 8 o
820 P Lo 320 5 | i
83.20 3 3 3 83.20
Zaman
2 4 2 4
Sekans Parametre Sekans Parametre
1 83.26 Sifir hiza stire 6 83.25 Temizleme hizina siire
2 83.25 Temizleme hizina siire 7 83.27 Temizleme agik sdresi
3 83.27 Temizleme acik siresi 8 83.26 Sifir hiza siire
4 83.26 Sifir hiza siire 9 83.28 Temizleme kapali siiresi
5 83.28 Temizleme kapali siiresi 10 Kullanici tarafindan segilen rampa
kullanilir (ACC1/ACC2/Hizl Rampalar)

Negatif hizlara izin veriimediginde, surtci 1...4 fazlarini yok sayar.

Not: Negatif ydnde temizlik 30.71 Minimum hiz | 30.13 Minimum frekans
parametresinde negatif minimum hizi/frekansi gerektirir.
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1. Pompa sistemi 83.10 Pompa temizleme eylemi parametresi tarafindan
tanimlanan tetikleme kosullarini kargilar. Bu kosullarda normal ¢alisma durur ve
sUriici sifir hiza ulasmak icin 83.26 Sifir hiza siire parametresinde tanimlanan
hedef siireyi kullanir.

2. Temizlik icin hizlanma 83.25 Temizleme hizina siire parametresi tarafindan
tanimlanir.

3. Pompa, 83.27 Temizleme acik stiresi parametresinde tanimlanan sire boyunca
temizleme hizinda c¢aligir.

4. Pompa sifir hiza yavaslar. Hedef stire 83.26 Sifir hiza slire parametresi tarafindan
tanimlanir.

5. Pompa, 83.28 Temizleme kapali siiresi parametresinin sliresi sona erene kadar
durdurulur.

6. Pompa, pompa hizini pozitif yonde arttirir. Bkz. 83.25 Temizleme hizina siire
parametresi.

. Pompa, pozitif temizleme hizinda galisir. Bkz. 83.27 Temizleme acik siiresi
parametresi.

. Pompa, pompa hizini 83.26 Sifir hiza siire parametresinde tanimlanan sekilde
tekrar sifira dugurur.

9. Sdrlcu, 83.28 Temizleme kapali siiresi parametresinin slresi sona erene kadar
bekler. Yeni bir temizleme sekansi bagslar veya normal galisma baglar.

10. Pompa, etkin kontrol konumunun hiz/frekans referansini izleyerek baslar.
Hizal/frekansa hizlanma sirasinda, siiriici 83.25 Temizleme hizina siire pompa
temizleme hizlanma siiresine uyar.

Not: Pompa temizliginde hizli rampalar kullaniimaz.

Temizleme sekansi segili olan tetikleme kosullarina bagh olarak baslar. Temizleme

sekansi 123. sayfadaki semaya uyar. Sekansi agsagidaki kosullarda baslatabilirsiniz:

* her start ve stop'ta

+ izleme pompasinin durumuna bagli olarak (6rnegin, denetleme 1...3; diislk yik
ve asir yuk egrisi, bkz. grup 37 Kull. Ylik egrisi sayfa 452)

» zaman araligina bagh olarak (6rneg@in her 10 saatte bir)

+ elle (6rnegin, D14 ila DI6, 83.12 Temizlemeyi manuel zorla parametresiyle
tanimlanir)

* 83.12 Temizlemeyi manuel zorla parametresini kullanarak haberlesme tizerinden.
Gegersiz kilan bir kontroldrden bir temizlik déngusu baslatmak igin parametreyi
haberlesmeden 1 degerine (2 s pals) ayarlayin.
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Temizleme sayisini izleme

Temizlik sayisini izleme fonksiyonu, kullanici tarafindan tanimlanan bir izleme
penceresi igindeki temizlik déngulerinin sayisini hesaplar. Cok sik temizleme
denemeleri, pompa temizleme fonksiyonunun tek bagina ¢ézemeyecegi ama elle
denetimi ve temizlemeyi gerektirebilecek (ttkanma gibi) bir pompa sorununu
gOsterebilir. Asagidaki sekiller temizleme sayisini izleme islemini agiklamaktadir.

Ornegin temizleme sayisi siiresini bir saate ayarlayin. Pompa temizleme fonksiyonu
cok sik temizleme dongdleri algilarsa hata tetikler. Strlicii g pompa temizleme
donglsl tamamlar. Surlcd, G¢ temizlemenin arasindaki zaman aralidi kullanici
tarafindan tanimlanan degerin (bir saat) (izerinde oldugu siirece ¢alismasina
devam eder.

) [ ) ; > [ ] ® e
layar 0 Zaman tayar fo Zaman

Ugiincii pompa temizleme déngiisii énceden ayarlanmis sayag siiresinin (bir saat)
icinde baslar, pompa temizleme fonksiyonu hata tetikler ve pompa Uglinci temizleme
donguisiini yapmadan durdurulur. Hatayi resetledikten sonra, striicti Gglincli pompa
temizleme doéngusuni baglatir.

83.35 Temizleme sayisi hatasi parametresi Eylem yok seklinde ayarlanmis ise,
denetim galistiriimaz. 83.35 Temizleme sayisi hatasi parametresini Uyari veya Hata
olarak degistirirseniz, pompa temizleme sayisi sifirdan baglar.

Pompa temizleme fonksiyonu etkinken ve birim zaman basina maksimum dongu
sayisina erisildiginde slriict olay gunliginde goriinen bir uyari gérintiler.
Ayarlar

* Menii - Temel ayarlar - Pompa temizleme

+ Parametre grubu 83 Pompa temizleme (sayfa 536).
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Kuru pompa korumasi
Kuru pompa korumasi fonksiyonu, pompanin kurumasini dnlemede kullanilabilir.

Asagidaki sekil kuru pompa korumasi fonksiyonunun galismasini gostermektedir.

Moment (%)

A
80

Normal ¢alisma
60+ Debi yok
40
Pompa kuru calisiyor
20
T T T T T T T T » Hiz (fpm)
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600

Kuru pompa; diisuk yik egrisini, dislik seviye mekanik anahtarini ve basing
sensoOrunl kullanarak tespit edilebilir.

» Diisiik yiik egrisi - Pompanin kuruyabilecegini tespit eder ve bir uyari veya hata
olusturur.

+ Diisiiklyiiksek seviye mekanik anahtari - Pompa sistemindeki su seviyesini
dijital bir giris aracihgiyla gosterir ve bir uyari veya hata olusturur.

» Basing sensorii - Denetim 1...3'e analog bir giris Gzerinden baglidir. Denetimin
cikigl, pompa giriginin kurudugunu belirtir ve bir uyari veya hata olusturur.

Ayarlar

* Menii - Temel ayarlar - Pompa 6zelikleri - Kuru pompa korumasi

» Parametre grubu 82 Pompa korumalari (sayfa 5317).
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Pompa giris ve gikis korumasi

Pompa girisini ve ¢ikisini koruma fonksiyonu, pompa giris ve ¢ikis basincini izleyip
basincin normal araligin disinda olmasi durumunda kullanici tarafindan tanimlanan
eylemleri gerceklestirir.

Giris ve ¢ikis minimum basing koruma fonksiyonu, pompa basinci basing kontroli
gecikme siiresi boyunca minimum basing seviyesinin altinda kaldiginda bir uyari
olusturabilir. Basing minimum basing hata seviyesinin altinda kalmaya devam ederse,
bir hata olusturulur.

Cikis maksimum basing koruma fonksiyonu, pompa basinci basing kontroli gecikme
suresi boyunca maksimum basing seviyesinin Uzerinde kaldi§inda bir uyari
olusturabilir. Basing maksimum basing ariza seviyesinin izerinde kalmaya devam
ederse, bir hata olusturulur.

Ayarlar
* Menii - Temel ayarlar - Pompa 6zelikleri - Basing korumasi

» Parametre grubu 81 Sensér ayarlari (sayfa 529) ve 82 Pompa korumalari
(sayfa 531).

Rampalar — Hizli rampalar

Hizli rampa fonksiyonu, pompayi hizlandirmak veya yavaslatmak icin iki ek rampa
grubu kullanmanizi saglar. Asagidaki sekil, ek rampa gruplarinin her ikisi de
kullanildiginda hizli rampa modundaki hizlanmayi gdstermektedir.

Hiz referansi

A

1 82.07 1. hizli rampa hizlanma limiti
2 82.12 2. hizli rampa hizlanma limiti
a Hizlanmanin birinci agsamasi

b Hizlanmanin ikinci agsamasi

¢ Hizlanmanin tglincl agsamasi

» Zaman

Dalgig tipi (yani sondaj deligi) pompalarda, mekanik yatak yipranmasi pompanin belli
bir hiz degerine hizli rampalanmasiyla azaltilabilir.

Rampalar hakkinda genel bilgi icin bkz. bélim Rampalar, sayfa 136.

Not: ABB, glivenli calisma ve ideal performans i¢in pompa ureticisinin talimatlarinin
okunmasini tavsiye eder.

Hizlanma igin hizli rampalar 82.01 Hizli rampa hizlanma modu parametreleriyle
etkinlestirilir. Yavaglama igin hizli rampalar 82.02 Hizli rampa yavaslama modu
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parametresi ile etkinlestirilir. Hem hizlanma hem de yavaslama, hizli rampa 1’i veya
hizli rampa 2’yi kullanabilir. 82.02 Hizli rampa yavaslama modu parametresi, hem
yavaglama hem de hizlanma igin ayni yapilandirmayi (mod ve limitler) kullanacak
olan Hizlanma limitlerini izle deg@erini de kullanabilir.

Ayrica 21.03 Stop modu parametresi Serbest olarak segilirse, sirlicli serbest durug
yaptidi igin, Hizli rampa 1 yavaslama ve Hizli rampa 2 yavaslama kullaniimaz.

Yazilim strimi 2.12'den (2020 baharinda kullanima sunulmustur) baslayarak, iki
hizli rampa modu mevcuttur:

+ Eski mod, 2.12 siuriimiinden dnceki yazilimlarla uyumludur.

» Gilncellenen iglevsellik, hizli rampa 0zelligi izerinde daha fazla kontrol saglar.

Eski mod

Eski mod, 82.01 Hizli rampa hizlanma modu parametresi veya 82.02 Hizli rampa
yavaglama modu parametresi icin eski mod segimleri belirlenerek kullanilabilir. Eski
mod segimleri, Hizli rampa 1, Hizli rampa 2 ve Operasyonel hizli rampa tanimlari igin
46.01 Hiz élgeklendirme ve 46.02 Frekans 6lgeklendirme parametrelerini kullanir.

Not: Hizlanma veya yavaslama, eski mod yerine hizli rampa(lar)in giincellenmis
fonksiyonlarini kullaniyorsa, her ikisi de hizli rampa modunun giincellenmis
fonksiyonunu kullanir.

Asagidaki 6rnek hizli rampa eski modunda hizlanmanin birinci, ikinci ve Gglnci
asamasini agiklar.

* Hizlanmanin birinci asamasi (a), sivinin yataklari ve contalari korumasi igin garki
kaldirmaktir. Aksi halde pompa zarar gorebilir. Ornegin, 1 saniye rampa siiresiyle
0 - 25/30 Hz.

* Hizlanmanin ikinci agamasi (b) opsiyoneldir. Statik basing yikinu kargilayacak ve
turbiditeyi sinirlayacak makul hizlanmanin talep edilebilmesi i¢cin pompa bu
bdlgede gegerli bir debi Uretir. Etkin i¢ bolge 25/30 - 43/45 Hz'dir ve rampa sireleri
genelde 10 - 45 saniye araligindadir.

Not: Hizlanma slresi tam hiz aralijina orantilidir. Bu, eger hizli rampa 2, 20 Hz
ile 40 Hz arasinda yapilandiriimigsa, ayar siiresi 30 sn ve tam hiz 60 Hz ise,

20 Hz ile 40 Hz arasindaki gergek hizlanma stresinin 10 sn oldugu anlamina
gelir. Tam hiz degeri 46.01 Hiz 6lgeklendirme veya 46.02 Frekans 6lgeklendirme
parametresi ile tanimlanir.

* Hizlanmanin Ggiincl asamasi (c) normal bir rampadir. Pompa makul bir debi
sagdlar. Surlci normal rampa sirelerini (6rnegdin 60 saniye) kullanir.
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Ornek:

A =82.05 1. hizli rampa hizlanma stiresi

B = 82.07 1. hizli rampa hizlanma limiti

C =82.12 2. hizli rampa hizlanma limiti

D = 46.01 Hiz éigeklendirme | 46.02 Frekans 6lgeklendirme
E = 82.08 Son hizli rampa yavaslama limiti

F = 82.06 Son hizli rampa yavaslama siiresi

G = 82.10 2. hizli rampa hizlanma sliresi

H = 82.14 Calisma hizli rampa hizlanma stiresi (3.)

| = 82.15 Calisma hizli rampa yavaslama siiresi (1.)

Giincellenen iglevsellik

Guncellenen islevsellik, 82.01 Hizli rampa hizlanma modu parametresi veya 82.02
Hizli rampa yavaslama modu parametresi igin eski mod segimlerinden baska secim
yapilarak kullanilabilir.

Guncellenen islevsellikle, rampalar ayri operasyonel rampa hizlanma/yavaglama
suresi parametreleriyle yonetilir:

» 82.14 Calisma hizli rampa hizlanma siiresi (3.)

» 82.15 Calisma hizli rampa yavaglama siiresi (1.).

Herhangi bir hizli rampa islevi (hizlanma veya yavaslama) segilirse, hem hizlanma
hem de yavaglama 82.74 ve 82.15 hizli rampa parametrelerine baglhdir. Frekans/hiz

zincirinden normal hizlanmal/yavaglama degerleri dikkate alinmaz. Son rampa, son
etkin hizli rampa limitinden hesaplanir.
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Hizlanma suresi, hizi sifirdan 46.01 Hiz 6lgeklendirme veya 46.02 Frekans
Olceklendirme parametresi ile tanimlanan hiz dederine ¢ikarmak igin gereken sture
olarak tanimlanir. Bu hizlanma siresi sifir hizdan 82.07 Son hizli rampa yavaslama
limiti parametresi ile tanimlanan hiza/frekansa kadar etkilidir.

Ayarlar

* Meni > Temel ayarlar > Rampalar > Hizli rampalar

* Pompa korumalari - Hizli rampalar: Parametre grubu 82 Pompa korumalari
(sayfa 531).

Otomatik hata resetlemeleri

Sirtcu, asirt akim, ylksek gerilim, distk gerilim, harici hatalar sonrasinda kendini
otomatik olarak resetler. Kullanici da otomatik olarak resetlenecek bir hata
belirleyebilir.

Varsayilan olarak, otomatik resetler kapalidir ve kullanici tarafindan ézel olarak
etkinlestirilmelidir.

UYARI! Fonksiyonu etkinlestirmeden 6nce, tehlikeli durumlarin
olusmayacagindan emin olun. Fonksiyon surlclyl otomatik olarak
resetler ve hatadan sonra galismaya devam eder.

Ayarlar
* Menii > Temel ayarlar > Gelismis fonksiyonlar > Otomatik hata resetlemeleri

* Parametre 31.712...31.16 (sayfa 410).

Harici olaylar

Tahrik edilen ekipman igin hata veya uyari olusturmak Uizere segilebilir girislere
prosesten gelen bes farkli olay sinyali baglanabilir. Sinyal kayboldugunda, bir harici
olay (hata, uyari veya sadece bir gunlik girisi) olusturulur. Mesajlarin igerigi kontrol
panelinde diizenlenebilir.

Ayarlar
* Menii > Temel ayarlar > Gelismis fonksiyonlar > Harici olaylar

» Parametre 31.01...31.10 (sayfa 408).

Sabit hizlar/frekanslar

Sabit hizlar ve frekanslar, érnegin dijital girisler araciligiyla hizl bir sekilde
etkinlestirilebilen 6nceden tanimlanan referanslardir. Hiz kontroli igin 7 hiza,
frekans kontroll igin 7 sabit frekansa kadar tanimlama yapmak mimkuindar.

UYARI: Hizlar ve frekanslar, referansin nereden geldigine bakilmaksizin
normal referansi gegersiz kilar.
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Ayarlar
* Meni > Temel ayarlar > Start, stop, referans > Sabit hizlar
* Menii > Temel ayarlar > Start, stop, referans > Sabit frekanslar

« Parametre gruplari 22 Hiz referansi se¢imi (sayfa 379) ve 28 Frekans referans
zinciri (sayfa 393).

Kritik hizlar/frekanslar

Kritik hizlar (bazen "atlama hizlar" olarak adlandirilir), 6rnegin mekanik rezonans
sorunlari sebebiyle belli motor hizlarindan veya hiz araliklarindan kaginmanin
gerektigi uygulamalar igin dnceden tanimlanabilir.

Kritik hizlar fonksiyonu, referansin uzun sire boyunca kritik bir bant dahilinde
bulunmasini 6nler. Degisen bir referans (22.87 Gergek hiz referansi 7) kritik arahiga
girdiginde, referans araliktan ¢ikana dek fonksiyonun ¢ikisi (22.01 Hiz ref sinirsiz)
donar. Cikigtaki herhangi bir anlik degisim referans zincirinin devamindaki bir rampa
fonksiyonu tarafindan dizeltilir.

Sdrucu izin verilen ¢ikis hizlarini/frekanslarini sinirlandirdiginda, hiz referansi st
kritik hiz/frekans limitinin Gzerinde olmadigi strece durma noktasindan hizlanirken
mutlak en disuk kritik hiza (kritik hiz dusik veya kritik frekans diisik) sinirlandirir.

Frekans referansi ile skaler motor kontroli igin de bu fonksiyon bulunur. Fonksiyonun
girisi 28.96 Gergek frekans ref 7 ile ve ¢ikisl 28.97 Frekans ref sinirsiz ile gosterilir.

Kritik hizlara 6rnekler:
Bir pompa, 540 - 690 rpm ve 1380 - 1560 rpm araliklarinda titresimlere sahiptir.
Sirictnln bu hiz araliklarindan kaginmasini saglamak igin:

» 22.51 Kritik hiz fonksiyonu parametresinin 0. bitini agarak kritik hizlar
fonksiyonunu etkinlestirin ve

« kritik hiz araliklarini agagidaki sekilde gdsterildigi gibi ayarlayin .

22.01 Hiz ref sinirsiz (rpm)
(fonksiyon ¢ikisi)
A

1 Par. 22.52 = 540 rpm
1560 | - 2 Par. 22.52 =690 rpm
3  Par. 22.54 = 1380 rpm
1380 |- P
4 Par. 22.55= 1560 rpm
690 |- - -
540 -|- -

‘ » 22.87 Gercgek hiz referansi 7 (rpm)
1 2 3 4 (fonksiyon girisi)
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Kritik frekanslara érnekler:
Bir pompada 18...23 Hz ve 46...52 Hz. araliklarinda titresim olmaktadir. Striicliniin
bu frekans araliklarindan kaginmasini saglamak igin:

» 28.51 Kiritik frekans fonksiyonu parametresinin 0. bitini agarak kritik frekanslar
fonksiyonunu etkinlestirin ve

 kritik frekans araliklarini agagidaki sekilde gdsterildigi gibi ayarlayin.

28.97 Frekans ref sinirsiz (Hz)
(fonksiyon gikist)

A 1 Par. 28.562 =18 Hz

52 |- - 2 Par. 28.53=23 Hz
3  Par. 28.54 =46 Hz
4 |
4  Par. 28.55=52Hz
23 |
18

» 28.96 Gergek frekans ref 7 (Hz)
1 2 3 4 (fonksiyon girisi)

Ayarlar

* Menii > Temel ayarlar > Start, stop, referans > Sabit hizlar

* Meni > Temel ayarlar > Start, stop, referans > Sabit frekanslar
» Kiritik hizlar: 22.51...22.57 parametreleri (sayfa 384)

» Kiritik frekanslar: 28.51...28.57 parametreleri (sayfa 398).

Zamanlamali fonksiyonlar

Zamanlamali fonksiyonlarin temel varligi bir zamanlayici olarak adlandirilir. Bir
zamanlayici guniin saatine, haftanin giintine, yilin mevsimine gore etkin olabilir.
Zamanla ilgili bu parametrelere ek olarak, zamanlayiciyi etkinlestirme (tatil veya is
giinii olarak yapilandirilabilir) istisna giinlerden de etkilenebilir. Ornegin, 25.12.
(25 Ara) pek cok ulkede tatil olarak tanimlanabilir. Bir zamanlayici istisna glinlerde
aktif veya pasif olarak ayarlanabilir.

Bir zamanlamali fonksiyona birden fazla Zamanlayici VEYA fonksiyonuyla
baglanabilir. Boylece, bir zamanlamali fonksiyona bagdh olan zamanlayicilardan biri
aktifse, zamanlamali fonksiyon da aktif olur. Zamanlamali fonksiyon ardindan
sUriciyi baglatmak, dogru hizi veya PID déngl kontroldri igin dogru ayar noktasini
segmek gibi normal fonksiyonlari sirasiyla kontrol eder.

Bir pompanin veya diger bir ekipmanin zamanlamali fonksiyonla kontrol edildigi cogu
durumda, zamanlamali programi kisa bir slire igin gecgersiz kilma imkani genelde
gereklidir. Ynagin modu islevselligi yikseltme olarak adlandirilir. Yikseltme, segili
zamanlamali fonksiyonlari dogrudan etkiler ve dnceden belirlenen bir siire boyunca
agar. Yikseltme modu genelde dijital bir giris Gzerinden etkinlestirilir ve galisma
slresi parametrelerde ayarlanir.
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Zamanlamali fonksiyon varliklarinin iligkilerini gésteren bir sema asagida
gOsterilmektedir.

Siricl kontrol(, or. start,
kontrol hizi

i

Zamanlamali fonksiyon (3)

i i

Zamanlayici (12) Yikseltme

A f
i i

Giiniin saati istisna

Tatil is giinii

i ! !

GUlniln saati Haftanin glini Mevsim

Ayarlar
* Menii > Temel ayarlar > Geligsmis fonksiyonlar > Zamanlamali fonksiyonlar
» Parametre grubu 34 Zaman fonksiyonu (sayfa 4317).

Kavitasyon kontrolii

Pompa kavitasyon tespiti, pompa iginde yalnizca pompa ¢arklarini bozmakla
kalmayip sizinti yapan contalar gibi diger sorunlara da neden olan kavitasyonu
onlemeye yardimci olur. Pompa kavitasyon tespit algoritmasi, normalden daha blyik
degisiklikleri tespit etmek i¢in, hesaplanan motor momenti dalgalanmasini kullanir.
Cogu durumda bu degisiklikler kavitasyon veya bakim gerektiren diger mekanik
sorunlardan kaynaklanir.

Kavitasyon otomatik ayari

Kavitasyon tespit algoritmasi, "normal” galisma kiyaslama 6lgiiti olarak kullanilan bir
surlicl kavitasyon egrisini esas alir. Calisma momenti dalgalanmasi bu kiyaslama
Olgutu ile kargilastirildiginda, pompada kavitasyon olup olmadigini tespit etmek
mumkinddr. Sdrdcd, kavitasyon otomatik ayari olarak adlandirilan bir islem
gerceklestirerek kiyaslama &l¢utu egrisini otomatik olarak tanimlar.
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86.20 Kavitasyon egrisi otomatik ayari parametresiyle pompa egrisinin baglangic
otomatik ayarini segin.

Not: Baglangi¢ otomatik ayarini gergeklestirmek icin siricti Hand modunda
olmalidir.

Kavitasyona tepki

Tespit edilen kavitasyon asagidaki surlcl tepkilerinden birine neden olabilir:
* Yalnizca uyari

» Uyarisi ve sorunu ¢ézmek igin stiriict hiz referansi kontrol(

* Yalnizca hata

86.11 Kavitasyon kontrolii parametresi ile strlict tepkisi segin.

Kontrol tepkisi segildiginde sirtict, 99.04 Motor kontrol modu parametresi degerinin
Vektdr veya Skaler olmasina bagh olarak 86.13 Kavitasyon hiz azaltma parametresi
veya 86.16 Kavitasyon frekans azaltma parametresi ile tanimlanan artimlarla hizi
kademeli olarak distirmeye baglar.

Her kademede, suriici kavitasyon olup olmadigini tekrar kontrol eder. Hala
kavitasyon tespit ediliyorsa suriici, 86.72 Kavitasyon minimum hizi parametresi veya
86.13 Kavitasyon minimum frekansi parametresi ile tanimlanan minimum degere
ulasana kadar tanimlanan kademe ile hizi diglirmeye devam eder. Minimum degderde
hala kavitasyon tespit ediliyorsa surlcl, 86.79 Kavitasyon bos kuyu stiresi
parametresiyle tanimlanan sire gegtikten sonra hata verir.

Kavitasyon kontrollinin herhangi bir noktasinda kavitasyon artik tespit edilmiyorsa
suricd, ilk kavitasyon tespitinden 6nceki hizina kademeli olarak geri ddnmeye baslar.
Hizlanma kademesi, motor kontrol moduna (99.04 parametresi) bagl olarak 86.74
Kavitasyon hiz artirma veya 86.17 Kavitasyon frekans artirma parametresiyle
tanimlanir.

Ayarlar

+ pompa otomatik sifilama: 82.57 ve 82.52 parametreleri (sayfa 536)
» kavitasyon kontrolii: 86 Kavitasyon kontrolii parametre grubu (sayfa 538).

Pompa yeniden baglatma gecikmesi

Pompa yeniden baglatma gecikmesi, pompa durduktan sonra pompanin ¢ikis
tarafindan buyik bir dikey su sutunu bosaldiginda faydalidir ve bu siire icinde pompa
baslatilirsa pompa bilesenleri hasar gorebilir. Kullanici, bu 6zelli§i 271.40 Yeniden
baslatma gecikmesi parametresiyle yapilandirabilir.

21.42 Kalan yeniden baglatma gecikmesi parametresi, zamanlayici dederini gergek
zamanda gosterir ve kullanicinin gerektiginde zamanlayiciyi bir kere baypas
etmesine olanak saglar.
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Yeniden baglatma gecikmesi

Pompa yeniden baglatma gecikmesi, 27.40 Yeniden baslatma gecikmesi
parametresiyle ayarlanan yeniden baslatma gecikme suresi iginde surtndn sikhkla
yeniden baslatilmasini engeller. Varsayilan olarak, bu 6zellik devre disi birakilir ve
yeniden baslatma gecikmesi sifir saniyedir.

Sdricu modilasyonu durdurdugunda 21.40 Yeniden baslatma gecikmesi degeri
sifirdan blyulkse yeniden baglatma gecikmesi zamanlayicisi baslar. Bu sure icinde
yeniden baslatma gecikmesi sona erene kadar surlci baslatiimaz. Gecikme sona
erdiginde suriict yeniden baslayabilir. Kullanici yeniden baslatma gecikmesi sona
ermeden 6nce Basglat komutu verirse sistem, yardimci kod 0002 Pompa kisa déngii
korumast ile D590 Yeniden baglatma gecikmesi uyarisi goriintiler. Gecikme siiresi
sona erdiginde uyari kaybolur.

P21.40

© ©)

P6.16 bit1 : i :

P11 b7 |— ‘ RS i —

P6.16 bit6 ; \—’7
O | | ;

1 = Baslat komutu

2 = Durdur komutu

3=Hz

4 = Yeniden baglatma gecikmesi sayaci

Yeniden baslatma gecikmesi zamanlayicisi sona erdikten sonra surticti otomatik
olarak baslatilir. Seviye tetikleyici ve kenar tetikleyici kullanildiginda baglat
komutunun ylkseltme kenari gereklidir.

Yeniden baslatma gecikmesi bir gli¢ dénglisii Gzerinde iglev gosterir. Zaman
senkronizasyon kaynagi (bkz. 96.20 Zaman senk birincil kaynagi parametresi) gi¢
dongtisiinden 6nce ve sonra aktif oldugu sirece siriictide gii¢ olmadiginda yeniden
baslatma gecikmesi zamanlayicisi dolmaya devam eder.

Gug yenilendiginde aktif zaman senkronizasyon kaynagi yoksa stiriici, zamanlayiciyi
21.42 Kalan yeniden baslatma gecikmesi parametresinde saklanan son deger ile
devam ettirir.
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Yeniden baslatma gecikmesi aktifken yeniden baslatma gecikmesi degeri
degistirilirse, parametre degeri girilen dedere ve gegen sureye gore hesaplanir:

* Yeni parametre degeri gegen slireden azsa sistem zamanlayiciyi derhal
sonlandirir. Yeni parametre degeri sonraki durdurma igin gegerli olacaktir.

* Yeni parametre degeri gegen slireden fazlaysa sistem, yeniden baglatma
gecikmesi zamanlayicisinin ayarlanmis degerini yeni bir ayarlanmis dederden
baslatir: yeni parametre degeri - gecen sure.

Pompa yeniden baglatma gecikmesi islevini devre digi birakmak igin 21.42
parametresini sifir olarak ayarlayin.

Kalan gecikme

21.42 Kalan yeniden baslatma gecikmesi parametresi, yeniden baslatma gecikmesi
zamanlayicisinin degerini gercek zamanli olarak géruntdler. Bu, sorun giderme igin
yardimci olabilir veya ana ekran lizerinde goérintilenebilir.

Ayrica parametreyi sifir saniyelik varsayilan degerine ayarlayarak zamanlayiciyi
baypas etmek igin 21.42 parametresini kullanabilirsiniz.

Ayarlar

» Parametreler: 271.40 Yeniden baslatma gecikmesi, 21.42 Kalan yeniden baslatma
gecikmesi ve 96.20 Zaman senk birincil kaynagi

* Uyari: D590 Yeniden baslatma gecikmesi.

Rampalar

Genel Bilgiler

Rampalar hizlanma ve yavaslama surelerine isaret eder. Rampa fonksiyonu bir

surticlinuin, komut verilen hiza kiyasla motor hizini ne kadar hizl ya da ne kadar
yavas oranda degistirecegini ayarlar. Rampalar 6zel uygulama gereksinimlerine

dayal olarak yapilandiriimalidir.

Dalgi¢ tip pompalari baslatmak icin ilave hizli rampalar saglanmigtir. Bkz. bolim
Rampalar — Hizli rampalar, sayfa 127.

islevsellik

lvmelenme rampalar tiim uygulamalar igin &nerilir. ivmelenme rampasi siiriiciiniin motoru
0 Hz’den rampa stresi hedef frekansi ayarina yukari rampalamasi igin gerekli stredir.
Rampa stiresi hedef frekansi ayari Menii - Temel ayarlar - Rampalar altinda bulunur.

Yavaslama rampasi suriciiniin rampa siresi hedef frekansindan 0 Hz'e ayarina
asagdl rampalamasi igin gerekli stiredir. En tipik Rampa suresi hedef frekansi ayari
Kuzey Amerika diginda 50 ve Kuzey Amerika iginde 60 Hz'dir. Rampa fonksiyonunun
calisma sirasinda her zaman etkin oldugunu, sadece baslatma ve durdurma modlari
icin kullaniimadigini dikkate alin.
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Eger stop modu serbest durusa ayarlanirsa, durma sirasinda suriiciiniin yavaglama
rampasini yok saymasina neden olur. Bu senaryoda, ¢alisma komutu kaldirnldiginda
surtict motorun hizini artik kontrol etmiyor olacaktir. Asagidaki sekilde yavaslama
olmadan 90 saniyelik bir ivmelenme igin rampa egrisi gosterilmistir.

21.03 Stop modu: Serbest
Cikis frekansi (Hz)

60 —

40 —

20 —

| | | te)
30 60 90

Yavaglama olmadan 90 saniyelik ivmelenme rampa egrisi

Pompa uygulamalarinda, stop modu tipik olarak rampaya ayarlanir ve yavaglama
rampasi dururken kullanilir. Bir pompa motorunun rampa ile durmasi su darbesi gibi
sorunlari 6nlemeye yardimci olur ve ¢ekvalfin kapanmasina yardim eder. Agagidaki
sekilde 30 saniyelik bir ivmelenme ve yavaslama i¢in rampa egrisi gosterilmistir.

21.03 Stop modu: Rampa
Cikis frekansi (Hz)

60 —

40

20 —

; I i Y ()
30 60 90

30 saniyelik ivmelenme ve yavaslama rampa egrisi

ivmelenme siiresi ¢ok kisaysa, siriicii agir akim tetikleyebilir. Yavaslama siiresi gok
hizli durmaya ayarlanirsa, suriict asiri gerilim tetikleyebilir. Bu senaryolar surtictye
yerlesik dahili akim ve gerilim sinirlama 6zellikleri sayesinde ¢ogu uygulamada olasi
degildir. Ancak bu gibi durumlarda istenen rampa surelerine ulagiimaz.

Her bir uygulama ve motor benzersizdir. Pompalar i¢in genel bir kural olarak rampa
sureleri 30 ile 90 saniye arasinda ayarlanir. Tipik olarak daha biyiik strici/motorun
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daha uzun rampa suresi vardir. Bununla birlikte, belli uygulamalar veya pompa tipleri
¢cok daha hizli veya yavas rampa suresi gerektirir.

Ayarlar

Menii > Temel ayarlar > Rampalar
Hiz referansi rampasi: Parametreler 23.12...23.13 ve 46.01 (sayfa 388 ve 482)

Frekans referansi rampasi: Parametreler 28.72...28.73 ve 46.02
(sayfa 399 ve 482)

Motor potansiyometresi: Parametre 22.75 (sayfa 386)
Acil stop ("Off3" modu): Parametre 23.23 Acil stop sliresi (sayfa 388).
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Proses PID kontrolu (PID/Dongii kontrolori)

Sdrucude iki dahili proses PID kontrol cihazi (PID grup 1 ve PID grup 2)
bulunmaktadir. Kontrol cihazi borudaki basing veya debi ya da tank sivi dizeyi
gibi proses degiskenlerini kontrol etmekte kullanilabilir.

Proses PID kontrollinde, strticliye hiz referansi yerine bir proses referansi (set
degeri) baglanir. Ayni zamanda bir gercek deger bilgisi (proses geri bildirimi) de
surlclye geri gonderilir. Proses PID kontrol, élgllen proses miktarini (gergek deger)
istenen seviyede (set degeri) tutabilmek igin striict hizini ayarlar. Bu, kullanicinin
suruclye bir frekans/hiz/’moment referansi ayarlamasina gerek olmadigi ancak
surliciiniin galismasini proses PID'ye gére ayarladigi anlamina gelir.

Asagidaki sadelestiriimis blok semasi, proses PID kontroliinii géstermektedir. Daha
ayrintilh blok semalari igin bkz. sayfa 283 ve 285.

Ayar noktas) ——
Sinirlama
Proses Hiz, moment veya
Filtre PID —>7~£—> frekans referansi
zinciri
Alt Proses [P C —
Alz — gergek
degerleri
FBA —

Siricide, gerektiginde degistirilebilen iki tam proses PID kontrolori ayar grubu
bulunur; bkz. 40.57 PID set1/set2 se¢imi parametresi.

Not: Proses PID kontrolii sadece harici kontrol konumu EXT2'de kullanilabilir; bkz.
bdlim Lokal kontrol — harici kontrol karsilastirmasi (sayfa 87).

Proses PID kontrolii i¢in uyku ve ek siire fonksiyonlari

Uyku fonksiyonu, temiz su pompalama sistemleri gibi tiketimin degisiklik gosterdigi
PID kontrol uygulamalari igin uygundur. Kullanildiginda, disik talep esnasinda
pompay! etkin ¢calisma araliginin altinda yavasca c¢alistirmak yerine tamamen
durdurur. Asagdidaki 6rnek, fonksiyonun calismasini gorsellestirmektedir.

Ornek: Siiriic, bir hidrofor pompasini kontrol eder. Su tiiketimi gece boyunca diiser.
Bunun sonucunda proses PID kontroléri motor hizini disirir. Ancak, borulardaki
dogal kayiplar ve dusuk hizlarda santrifijli pompanin disuk verimliligi dolayisiyla
motor dénlsl kesinlikle durmaz. Uyku fonksiyonu yavas dénulsu tespit eder ve uyku
gecikmesi gegtikten sonra olusan gereksiz pompalamayi keser. Striicl uyku moduna
gecer ancak basinci izlemeye devam eder. Basing izin verilen minimum limitin altina
dislnce ve uyanma gecikmesi gectikten sonra pompalama devam eder.
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Kullanicl, ylkseltme igleviyle PID uyku siresini uzatabilir. YUkseltme islevi, strtcu
uyku moduna girmeden 6nce, 6nceden tanimlanan bir siire boyunca proses ayar
noktasini artirir.

Ayar noktasi Uyku ek siire zamani (40.45)

-
' '

Uyku ek siire adimi (40.46)}_ o

» Zaman

Uyanma gecikmesi
(40.48)

Gergek deger
A
Ters gevrilmemis

(40.31 = Cevrilmedi (Ref - Fbk))

(Ayar noktasi - Uyanma sapmasi [40.47]) :

» Zaman

Gergek deger
A

(Ayar noktasi + Uyanma sapmasi [40.47])

Ters gevrilmis (40.31 = Cevrildi (Fbk - Ref))

» Zaman

Motor hizi

tsq = Uyku gecikmesi (40.44) Uyku modu

-

t<lsy | tsq
e

Uyku seviyesi

(40.43)

- Zaman

STOP START
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izleme

izleme modunda, PID blok gikisi dogrudan 40.50 (veya 41.50) Grup 1 izleme ref
secimi parametresinin degerine ayarlanir. PID kontrol cihazinin dahili | terimi, ¢ikis
Uzerine gegmek icin higbir gegise izin veriimeyecek sekilde ayarlanir. Boylece izleme
modundan ¢ikildiginda normal proses kontrolli galismasi belirgin bir ¢ikis yapmadan
devam edebilir.

Ayarlar
» Parametre gruplari 40 Proses PID grubu 1 (sayfa 456) ve 41 Proses PID grubu 2
(sayfa 473).
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Limitler

Limitlere genel bakis

Sdrlcinin motora veya pompa sistemine hasar vermesini 6nleyecek sekilde
ayarlanabilen birden ¢ok limiti vardir. Limitler minimum veya maksimum frekansa,
hiza ya da momente ve maksimum akima uygulanabilir. Frekans limitler skaler motor
kontrol modunda kullanilirken hiz limitleri vektér motor kontrol modunda kullanilir.

Minimum hiz/frekans ayarlama bir pompanin ya da motorun asiri isinmasini 6nlemek
icin kullanilabilir. Belli bir pompa veya motoru fazla disuk hizda ¢alistirmak kendini
sogutma yetenegini azaltacaktir. Daha sicak ¢alisan veya dogru yaglanma olmayan
ekipmanin daha kisa dmri olmasi olasidir. Minimum hiz/frekans ayarlari igin ekipman
Ureticisine bagvurun.

Maksimum hiz/frekans ayarlama asiri mekanik stresi dnlemek igin kullanilabilir.
Ekipmanin tasariminin tGzerindeki seviyelerdeki mekanik stres ekipmanin émriini
buyuk olasilikla kisaltacaktir. Maksimum glvenli hiz/frekansi belirlemek igin ekipman
Ureticisine basgvurun.

Maksimum akim ayari belirli akim ¢alismasinin tizerinde sabit durum galismasini
Onleyecektir. Bu ayarin, suricuye girilen gercek motor akimi bilgilerine dayali olarak
yapilandirilan motor asiri yiik korumasiyla ilgisi olmadigina dikkat edin.

Ayarlar
* Meni > Temel ayarlar > Limitler
» Parametre grubu 30 Limitler
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Kilitler

Genel Bilgiler

Kilitler, aktif olmadiginda surlcinin galigmasini énler. Strlcinin kilit 6zelligi
genellikle gtivenlik bildirimlerini siriiciiye baglamak igin kullanilir. Dortten fazla kilit
olmadikga, ABB kilitlerin birbirine seri olarak baglanmasini 6nermez. Kilitlerin ayri
olarak baglanmasi sistem sorunlarinin daha hizli giderilmesine olanak saglar ¢unkd
surtict hangi kilidin aktif olmadigi konusunda hizli tanimlama yapacaktir. Her bir
kilidin durumunun izlenmesi igin haberlesme iletisim kullanilabilir.

Kilitler tipik olarak strtcintn dijital girisleri (DI), DI1 ila DI6 arasinda baghdir. Belli
haberlesme iletisimleri kilitleri kontrol etmek i¢in kullanilabilir ancak godu uygulama
icin tipik olarak énerilmez.

Yapilandirma

Kilitleri, Temel ayarlar menusiinde veya 20 Start/stop/yén parametre grubu
vasitasiyla Parametreler menisiinde yapilandirabilirsiniz. ABB, yapilandirmanin
Temel ayarlar menisU vasitasiyla yapilmasini 6nerir (Menii > Temel ayarlar >
Start, stop, referans > Kilitler/izinler).

Kilitler normal olarak agik veya normal olarak kapali fonksiyonu igin yapilandirilabilir.

+ Ornegin, Temel ayarlar meniisiinde, DI4 yiiksek igin bir kilit secmek, siiriiciiniin
¢alismasina izin vermek igin dijital giris 4 veya lojik 1’in kapali olmasi gerektigini
belirtir. D14 diistk ayarlanmasi suricinin ¢alismasina izin vermek igin dijital giris
veya lojik 0'in agik olmasi gerektigini belirtir. Kilit strictinin calismasina izin
verecek olan lojik durumunda degilse, kilit aktif olmaz. Kilit striictiniin
galismasina izin verecek olan lojik durumundaysa, kilit aktif olur.

Aktif olmayan kilit, yanip sénen yesil LED 1s1k ve ekranda yanip sénen uyari ile
sUrtict kontrol panelinde gosterilir. Striictyl iki yontemden biriyle aktif olmamis kilidi
gOsterecek sekilde ayarlayabilirsiniz (Menii > Temel ayarlar > Start, stop, referans
> Kilitler/izinler > Kilit uyari kosulu). Bu ayar tim kilitler igin gegerlidir.

+ Bir kilit akif olmadiginda, g¢alistirma komutu olsun olmasin bir uyari gésterir.

 Bir kilit aktif olmadiginda, galistirma komutu mevcut oldugunda bir uyari gésterir.

Kilit aktif olmamis duruma degistiginde, sirtcuyu ister serbest ister rampa durusa
yapilandirabilirsiniz (Menii > Temel ayarlar > Start, stop, referans > Kilitler/izinler
> Kilit stop modu).

Kablo baglantilar

Kilitler hem Auto hem de Hand kontrol modlarinda galisir. ABB, sistem Kkilitlerinin
dogrudan surtictiiye baglanmasini ve bir harici PLC/SCADA'ya baglanmamasini dnerir.

Kilidin/kilitlerin dogrudan siriiciiye baglanmamasi, bir kilit aktif olmadiginda
yanhglikla Hand modunda ¢alismaya neden olabilir.
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islevsellik

Sdrlcd, 6n taniml agiklama metni ve etiket metninin (serbest metin) dért farkli kilidin
birbiri ile bagimsiz olarak iligkilendiriimesine olanak saglar. Kontrol paneli ekrani, kilit
aktif olmadiginda ilgili 6zel metni goriintuler.

On tanimli agiklama metnini surada yapilandirabilirsiniz (secebilirsiniz): Menii >
Temel ayarlar > Start, stop, referans > Kilitler/izinler > Aciklama metni.

Etiket metnini surada yapilandirabilirsiniz (dizenleyebilirsiniz): Menii > Temel
ayarlar > Start, stop, referans > Kilitler/izinler > Etiket metni.

Ayarlar ve teshisler

* Menii > Temel ayarlar > Start, stop, referans > Kilitler/izinler

» Parametre 20.41 Start kilidi 1 (sayfa 368)

» AFEE Start kilidi 1, AFEF Start kilidi 2, AFFO Start kilidi 3, ve AFF1 Start kilidi 4
uyarlari.
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Calisma izinleri

Genel Bilgiler

Calisma izni fonksiyonu, giris aktif olmadiginda suricinin bir motora ¢ikis
saglamasini 6nlemek bir yol saglar. Bu fonksiyon, siiricii motoru rampalamaya
baslamadan ilk dnce bir harici olay tetiklemesini gerektiren uygulamalari desteklemek
icin kullanilir. Calisma izni genellikle sirlicliye geri baglanmis bir u¢ anahtari ile
baglantili kullanilir. Calisma izni durumunu izleme haberlesme iletisim lizerinden
kullanilabilir.

Calisma izni start kilidinden farkhidir:

» Bir ¢calisma izni surlicliyl ¢alisma durumuna sokabilir ancak motora ¢ikis
saglamaz.

« Aktif olmayan c¢alisma izni girisi sadece bir start komutu da verilmisse kontrol
panelinde bir uyari gosterir. Start komutu mevcut degilse herhangi bir uyari
verilmez. Start kilidi, bir uyar gésterilmesi gerekip gerekmedigi belirlenirken start
komutu durumunu onaylamak veya yok saymak icin yapilandirilabilir.

Calisma izni tipik olarak surtctnun dijital girislerinden (DI) birine, DI1 ila DI6

arasinda, baghdir. DI2 en ¢ok kullanilandir. Belli haberlesme iletisimleri calisma iznini

kontrol etmek igin kullanilabilir ancak ¢ogu uygulama igin tipik olarak énerilmez.

Yapilandirma

Calisma izni, Temel ayarlar menustinde ya da 20 Start/stop/yén parametre grubu
vasitasiyla Parametreler menustinde yapilandirilabilir. ABB, yapilandirmanin Temel
ayarlar menisU vasitasiyla yapilmasini 6nerir (Menii > Temel ayarlar > Start, stop,
referans > Kilitler/izinler). Calisma izni normal olarak agik veya normal olarak kapali
fonksiyonu igin yapilandirilabilir.

Kablo baglantilari

CGalisma izni hem Auto hem de Hand kontrol modlarinda isler. ABB, herhangi bir
sistem izninin dogrudan siriiciye baglanmasini ve bir harici PLC/SCADA'ya
baglanmamasini énerir.

iznin dogrudan siiriicliye baglanmamasi, izin aktif olmadiginda yanhslikla Hand
modunda galismaya neden olabilir.
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islevsellik

Sdrlcd, 6n tanimh Agiklama metni ve Etiket metninin (serbest metin) Calisma izniyle
iliskilendirilmesine olanak saglar. izin aktif olmadiginda kontrol paneli ilgili 5zel metni
goruntdler.

+  On tanimh agiklama metnini surada yapilandirabilirsiniz (segebilirsiniz): Menii >
Temel ayarlar > Start, stop, referans > Kilitler/izinler > Agiklama metni.

+ Etiket metnini surada yapilandirabilirsiniz (diizenleyebilirsiniz): Menii > Temel
ayarlar > Start, stop, referans > Kilitler/Izinler > Etiket metni.

Calisma izni ozellikleri asagidakileri igerir:

* Calisma izni verilmeden ve galisma izni aktif olmadan higbir uyari gértintilenmez.

+ Start komutu verildiginde ve galisma izni aktif olmadiginda, sirlicli ¢galisma izninin
olmadigi uyarisini gérintiler, durum LED’i yesil yanip séner ve kontrol panelinin
yon oku kisa gizgi olur ve déner. Sirtict ¢alisma modunda kalir ancak galisma
izni aktif olana kadar motora ¢ikis vermez.

» Motorun normal galismasi sliresince, galisma izni durum degistirirse, strtici
serbest durus yapacak ve ¢alisma izninin striiciden motora ¢ikis vermedigi
uyarisi géruntdler.

» Aktif olmayan caligma izni girisinden etkilenmeyen réle ayarlari sunlardir:
Calismaya hazir, Etkin, Basladi ve Caligiyor. Calisma izninden etkilenen role
ayarlari sunlardir: Uyari ve Hata/Uyar!.

Ayarlar ve teshisler

* Menii > Temel ayarlar > Start, stop, referans > Kilitler/izinler

» Parametre 20.40 Calisma izni (sayfa 367)

» Uyar AFED Calisma izni.

Uygulama 6rnegi1: Valf agma

Calisma izni fonksiyonu, vana agilana kadar pompanin galismasini 6nlemek igin
vana kontroliinde kullanilir. Calisma sirasi:

1. Surucu start komutunu ya Hand ya da Auto kaynaktan alir.

2. Surucl guvenliklerin tatmin oldugunu ve vana konumunun heniz tatmin
olmadigini dogrular.

3. Sirlcl Valf agmaya programlanmis (ayrica Basladi veya Caligiyor olarak
programlanabilir) olan bir réle gikigini etkinlegtirir. Bu role aktiatorin
beslenmesine izin verir.

4. Valf acildiginda, ¢alisma izni tatmin olur ve suriict motora ¢ikis saglar.
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Motor kontrolii

Frekans kontrolii modu

Motor sirUctiye verilen bir frekans referansini izler. Frekans kontrolii modu lokal ve
harici kontrolde bulunmaktadir. Yalnizca skaler motor kontroliinde desteklenir.

Frekans kontroll frekans referans zincirini kullanir. 28 Frekans referans zinciri
sayfa 393 grubundaki parametrelerle frekans referansini segin.

Skaler motor kontrolii

Skaler motor kontroll, varsayilan motor kontrol yéntemidir. Skaler kontrol modunda
sUricl bir frekans referansi ile kontrol edilir. Ancak, skaler kontrolde vektor
kontrolliiniin milkemmel performansi elde edilemez.

Asagidaki durumlarda skaler motor kontrol modunun etkinlestiriimesi onerilir:

» Gergek nominal motor degerleri kullanilamiyorsa veya siriictiniin devreye alma
safhasindan sonra farkl motor galistirmasi gerekirse

« Kisa bir devreye alma suresi gerekliyse ve ID run istenmiyorsa

* Cok motorlu sistemlerde: 1) eger yik motorlar arasinda esit olarak
dagitiimamigsa, 2) motorlarin boyutlari farkliysa veya 3) motorlar motor
tanimlamasi (ID run) yapildiktan sonra degistirilecekse

* Motorun nominal akim degeri suriclinin nominal ¢ikis akiminin 1/6’sindan da
kigikse

» Eger suriici bir motora baglanmadan kullaniliyorsa (6rnegin, test amagli olarak)
» Sdricu bir sinls filtresiyle donatiimissa,

Skaler kontrolde bazi standart 6zellikler kullanilamaz.

Ayrica bkz. bolim Sdirdicii galisma modlari, (sayfa 90).

Skaler motor kontrolii igin IR kompanzasyonu

IR kompanzasyonu (gerilim ylikseltme olarak da bilinir), sadece motor kontrol modu
skaler oldugunda kullanilabilir. IR kompanzasyonu etkinlestirildiginde, siriict disuk
hizlarda motora ekstra gerilim yiikseltmesi uygular. IR kompanzasyonu, pozitifi yer
degistirme pompalari gibi yliksek koparma momenti gerektiren uygulamalarda
faydahdir.




148 Program ézellikleri

Vektdr kontrolde, IR kompanzasyonu mimkiin degildir veya otomatik olarak
uygulandigindan gerekli degildir.

Motor gerilimi (V)
A

IR kompanzasyonu

/

-— Kompanzasyon yok

Ayarlar
* Menii > Temel ayarlar > Motor > IR kompanzasyonu

» Parametreler 97.13 IR kompanzasyonu (sayfa 562), 97.94 IR kompanzasyon
maks. frekansi (sayfa 563) ve 99.04 Motor kontrol modu (sayfa 566)

» Parametre grubu 28 Frekans referans zinciri (sayfa 393).

Hiz kontrolii modu

Motor surlclye verilen bir hiz referansini izler. Bu mod, geri bildirim olarak tahmini
hiz ile kullanilabilir.

Hiz kontrolii modu lokal ve harici kontrolde bulunmaktadir. Yalnizca vektér motor
kontroliinde desteklenir.

Hiz kontroll hiz referans zincirini kullanir. 22 Hiz referansi segimi sayfa 379
grubundaki parametrelerle hiz referansini segin.

Vektor motor kontrolii

Vektdr kontroll, yuksek kontrol dogrulugunun gerekli oldugu uygulamalar icin olan bir
motor kontrol modudur. Tim hiz aralidi boyunca, 6zellikle yiiksek momentli diistik
hizin gerekli oldugu uygulamalarda, daha iyi kontrol saglar. Devreye almada bir kimlik
calistirmasi gerektirir. Vektor kontrolu tim uygulamalarda kullanilamaz (6rnegin,
sinus filtreleri kullanildiginda veya tek suriclye birden fazla motor bagl oldugunda).

Gerekli stator akisini ve motor momentini elde etmek icin, ¢ikis yari iletkenleri
arasindaki gegis kontrol edilir. Moment kontrolori igin referans degeri, hiz
kontroloriinden gelir.

Stator akisi, motor geriliminin vektdr uzayinda toplanmasiyla hesaplanir. Rotor akisi
stator akisindan ve motor modelinden hesaplanabilir. Motor momenti rotor akisindan
90 derece akim kontrol edilerek uretilir. Tanimlanan motor modelinden faydalanilarak,
rotor akisi tahmini gelistirilir. Motor kontrolii igin gercek motor safti hizina gerek
yoktur.
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Ayarlar
* Menii > Temel ayarlar > Motor > Kontrol modu

» Parametreler 99.04 Motor kontrol modu (sayfa 566) ve 99.13 ID run talep edildi
(sayfa 568)

Otomatik fazlama

Otomatik fazlama, sabit miknatish senkron motorun manyetik akisinin agisal
pozisyonunu belirlemek igin kullanilan otomatik bir lcim rutinidir. Motor kontrold,
motor momentini dogru bir sekilde kontrol etmek igin rotor akisinin mutlak
pozisyonunu gerektirir.

Rotor e

Rotor agisi

Otomatik fazlama rutini, her baslatmada rotor agisini belirlemek igin sabit miknatisli
senkron motorlarla gergeklestirilir.

Not: Saft artik akiya dogru déndigu icin motor baslatildiginda daima doner.

iki otomatik fazlama modu bulunmaktadir, bkz. parametre 21.13 Otomatik fazlama
modu (sayfa 374).

Otomatik fazlama rutini basarisiz olursa siirlicii bir otomatik fazlama hatasi
(3385 Otomatik fazlama, sayfa 210) verir.
Ayarlar ve teshisler

» Parametreler: 21.13 Otomatik fazlama modu (sayfa 374), 99.13 ID run talep edildi
(sayfa 568)

+ Hata 3385 Otomatik fazlama, sayfa 210.
Motor tipleri

Siriicli, asenkron AC endulksiyon motorlarini, sabit miknatish (PM) motorlari ve
senkron relliktans motorlarini (SynRM) destekler.
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Motor tanimlama

Vektor kontroliiniin performansi, motor devreye alma sirasinda belirlenen dogru
motor modeline baglidir.

ik start komutu verildiginde otomatik olarak bir tanimlama miknatislamasi yapilir. ilk
devreye alma sirasinda motor sifir hizda birkag saniye stiresince miknatislanip motor
ile motor kablosu direngleri dlgulir ve béylece motor modeli yaratilir. Bu tanimlama
yontemi bir gok uygulama igin uygundur.

Daha zor uygulamalarda ayri bir Tanimlama c¢alistirmasi (ID run) gergeklestirilebilir.

Ayarlar
* Meni > Temel ayarlar > Motor > Kontrol modu > Vektor kontrolii
» Parametre 99.13 ID run talep edildi (sayfa 568).

U/f orani

UIf fonksiyonu yalnizca frekans kontrolu kullanan skaler motor kontrol modunda
kullanilabilir.

Fonksiyonun iki modu vardir: dogrusal ve karesel.

Dogrusal modda, gerilim/frekans orani alan zayiflama noktasinin altinda sabittir. Bu,
frekans araliyi boyunca motor nominal momenti degerinde veya bu degere yakin
moment tretmenin gerekli oldugu sabit moment uygulamalarinda kullanilir.

Karesel modda (varsayilan), gerilim/frekans orani alan zayiflama noktasinin altindaki
frekansin karesi olarak artar. Bu genellikle santrifiij pompa uygulamalarinda kullanilir.
Bu uygulamalar igin, gerekli moment frekans ile kare iliskisine uyar. Bu yiizden,
gerilim kare iligkisini kullanarak degistirilirse, motor bu uygulamalarda artan verimlilik
ve dislik glriltl seviyelerinde galisir. Yani, karesel modu kullanmak enerii tasarrufu
sadlar.

UIf fonksiyonu enerji optimizasyonuyla birlikte kullanilamaz; 45.11 Enerji optimize
edici parametresi Devrede olarak ayarlanirsa, 97.20 U/F orani parametresi yok
sayilir.

Ayarlar
* Menu > Temel ayarlar > Motor > U/f orani
» Parametre 97.20 U/F orani (sayfa 563).
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Aki frenleme

Sdricu, motordaki miknatislama seviyesini artirarak daha fazla yavaglama saglar.
Motor akisini artirarak motorda frenleme sirasinda Uretilen enerji motor termik
enerjisine dénusturdlebilir.

Motor hizi Tgr
(%)
NA Ty, = Frenleme momenti
Ty = 100 Nm

A

Aki frenleme yok 60

40+ Akl frenleme

20+
1 Aki frenleme yok
- t(S) T T T T | f(HZ)

Aki frenleme

Sirucu surekli olarak, ayni zamanda aki frenleme sirasinda da, motor durumunu
izler. Bu sebeple aki frenleme hem motoru stop ettirme hem de hiz degistirmede
kullanilabilir. Aki frenlemenin diger faydalari sunlardir:

* Frenleme bir stop komutu verildikten hemen sonra baslar. Fonksiyon frenlemeyi
baslatmadan énce akinin azalmasini beklemek zorunda degildir.

« Endiksiyon motorunun sogutmasi verimlidir. Aki frenleme sirasinda motorun
rotor akimi degil, stator akimi artar. Stator rotordan ¢ok daha verimli bir sekilde
sogur.

» Ak frenleme asenkron motorlariyla ve sabit miknatisli senkron motorlarla
kullanilabilir.

iki frenleme giicli seviyesi bulunmaktadir:

» Orta frenleme aki frenlemenin devre digi oldugu durumlara kiyasla daha hizl
yavaslama saglar. Motorun asiri derecede i1sinmasini dnlemek igin motorun aki
seviyesi sinirlandiriimistir.

+ Tam frenleme, mekanik frenleme enerijisini motor termik enerjisine dénistirmek
icin neredeyse mevcut tim akimi kullanir. Frenleme suresi orta frenlemeye goére
daha kisadir. Donglsel kullanimda motor fazla isinabilir.

UYARI: Motorun, aki frenlemesi ile Uretilen termik enerjiyi absorbe edecek
kapasitede olmasi gerekir.

Ayarlar
* Menii > Temel ayarlar > Motor > Aki frenleme
» Parametre 97.05 Aki frenleme (sayfa 560).
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Start yontemleri — DC miknatislanmasi

Sirucunin motor start/donus/stop farkl asamalari igin farkli fonksiyonlari vardir: 6n
Isitma (motor isitmasi), 6n miknatislanma, DC tutma ve son miknatislama.

On 1sitma (Motor i1sitmasi)

On 1sitma fonksiyonu motoru sicak tutar ve siiriicti durdugunda motoru DC akimla
besleyerek motor icinde yogusmayi énler. Isitma yalnizca sirlici durdurulmus
durumdayken agik olabilir ve surlclyl start etmek i1sitmayi durdurur.

On 1sitma etkinlestirildiginde ve stop komutu verildiginde, siiriicii sifir hiz limitinin
altinda galisiyorsa 6n 1sitma hemen baslar (bkz. 06.19 Hiz kontrol durum word'li
parametresinde bit 0). Surlcu sifir hiz limitinin Uzerinde galisiyorsa, 6n 1sitma asiri
akimi énlemek igin 21.15 On isitma zaman gecikmesi parametresiyle tanimlanan
sure kadar geciktirilir.

Fonksiyon, surict durduruldugunda daima etkin olmak tzere tanimlanabilir ya da
dijital bir giris, haberlesme, zamanlamali fonksiyon veya denetim fonksiyonu
tarafindan etkinlestirilebilir. Ornegin, 1sitma sinyal denetim fonksiyonunun yardimiyla
motordan gelen bir sicaklik él¢iim sinyali tarafindan etkinlestirilebilir.

Motora beslenen 6n 1sitma akimi nominal motor akiminin %0...%30'u olarak
tanimlanabilir.

Notlar:

Modilasyon durduktan sonra motorun uzun bir siire boyunca dénmeyi
durdurdugu uygulamalarda, 6n isitma etkinlestirildiginde rotordaki ani bir gekmeyi
Onlemek i¢in 6n I1sitmayla birlikte rampa stop kullaniimasi énerilir.

Isitma fonksiyonu STO devresinin kapali olmasini veya ac¢ik olmaya
tetiklenmemesini gerektirir.

Isitma fonksiyonu suriiciinin hata vermemis olmamasini gerektirir.
Calisma izni sinyali kayip olsa bile 1sitma fonksiyonuna izin verilir.

Bir ya da daha fazla Start kilitli sinyali kayip olsa bile 1sitma fonksiyonuna izin
verilir.

On 1sitma, akim iiretmek icin DC tutmay! kullanir.

Ayarlar

Menii > Temel ayarlar > Motor > On 1sitma

Parametre 21.14 On isitma giris kaynagi, 21.15 On 1sitma zaman gecikmesi ve
21.16 On 1sitma akimi. (sayfa 375).

On miknatislanma

On miknatislanma motor start edilmeden motorun DC miknatislanmasini ifade eder.
Segilen start moduna (27.01 Start modu veya 21.19 Skaler start modu) bagl olarak,
motor nominal momentinin %200'lne kadar ulasan olasi en ylUksek koparma
momentini garanti etmek igin 6n miknatislanma uygulanabilir. On miknatislanma
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suresi (21.02 Miknatislama stiresi) ayarlanarak, 6érnegin motor start islemi ve bir
mekanik frenin serbest birakilmasi senkronize edilebilir.

Ayarlar

e Parametre 21.01 Start modu, 21.19 Skaler start modu, 21.02 Miknatislama
stiresi.

DC tutma

Bu fonksiyon normal ¢alismanin ortasinda rotorun (yaklasik) sifir hizda kilittenmesini
mumkin kilar. DC tutma 27.08 DC akim kontrolii parametresi ile etkinlestirilir. Hem
referans hem de motor hizi belirli bir seviyenin (parametre 21.09 DC tutma hizi) altina
distiginde, suriict sintisoidal akim Gretmeyi durdurur ve motora DC géndermeye
baslar. Akim 21.10 DC akim referansi parametresi ile ayarlanir. Referans 271.09 DC
tutma hizi parametresini astiginda, normal slrtict galismasi devam eder.

Motor hizi g DC tutma

Referans

21.09 DC tutma hizi

Ayarlar
* 21.08 DC akim kontrolii ve 21.09 DC tutma hizi parametreleri.

DC fren

Bu fonksiyon, modulasyon belirli bir stire durduktan sonra DC enjeksiyon frenlemesini
etkinlestirir (21.11 Son miknatislama siiresi). DC enjeksiyon frenlemesi, mekanik bir
fren kullanmadan motoru hizli bir sekilde durdurmak igin kullanilabilir. DC fren 21.08
DC akim kontrolii parametresi ile etkinlestirilir. DC frenleme akimi 27.70 DC akim
referansi parametresi ile ayarlanir.

Son miknatislanma

Bu fonksiyon durdurma sonrasinda motoru belirli bir stire (parametre 21.11 Son
miknatislama stiresi) miknatislanmis durumda tutar. Bu, bir mekanik frenin
uygulanmasindan énce oldugu gibi, makinelerin ylk altinda hareket etmesini dnler.
Son miknatislanma 271.08 DC akim kontrolii parametresi ile etkinlestirilir.
Miknatislanma akimi 21.10 DC akim referansi parametresi ile ayarlanir.
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Not: Son miknatislanma, sadece rampa stop modu segildiginde kullanilabilir
(bkz. 21.03 Stop modu parametresi).

Ayarlar

* 21.03 Stop modu (sayfa 371), 21.08 DC akim kontrolii ve 21.11 Son miknatislama
stiresi parametreleri.

Anahtarlama frekansi

Sdricinin iki anahtarlama frekansi vardir: referans anahtarlama frekansi ve
minimum anahtarlama frekansi. Suriicu termik olarak mimkiinse izin verilen en
yuksek anahtarlama frekansini (= referans anahtarlama frekansi) korumaya caligir
ve sonra surlcinin sicakligina bagl olarak referans ile minimum anahtarlama
frekanslari arasinda dinamik olarak ayarlama yapar. Suriicii minimum anahtarlama
frekansina eristiginde (= izin verilen en disik anahtarlama frekansi), isinma devam
ettikce ¢ikis akimini sinirlamaya baslar.

Deger kaybi igin, strlictiniin Donanim kilavuzu'nda Teknik veriler bolim
Anahtarlama frekansi deger kaybi kismina bakin.

Ornek 1: Anahtarlama frekansini, 6rnegin, EMC CH1 filtreleri gibi bazi harici filtrelerde
(bkz. Sdriiciiniin donanim el kitabi) belli bir degere sabitlemeniz gerekirse, referans
ve minimum anahtarlama frekansinin ikisini de bu degere ayarlarsaniz siriict bu
anahtarlama frekansini korur.

Ornek 2: Referans anahtarlama frekansi 12 kHz olarak ayarlandiysa ve minimum
anahtarlama frekansi olabilecek en kuglk deger olarak ayarlandiysa, striici motor
gurultisuni azaltmak icin mimkin olan en yiiksek anahtarlama frekansini korur ve
yalnizca surlci 1sindiginda anahtarlama frekansini azaltir. Bu, 6rneg@in disuk
gurdltiiniin gerekli oldugu ancak tam gikis akimi gerektiginde daha yiiksek guriltindn
tolere edilebildigi uygulamalarda faydalidir.

Ayarlar
* Menii > Temel ayarlar > Motor > Anahtarlama frekansi

» Parametreler 97.01 Anahtarlama frekansi referansi ve 97.02 Minimum
anahtarlama frekansi (sayfa 543).

Motor termik korumasi

Kontrol programinda iki ayri motor sicakligi izleme fonksiyonu bulunur. Sicaklik veri
kaynaklari ve uyari/hata limitleri her bir fonksiyon icin badimsiz olarak ayarlanabilir.
Motor sicakligi

» motor termik koruma modeli (surtictniin iginde dahili olarak turetilen tahmini
sicaklik) veya

+ sargilarda bulunan sensoérler kullanilarak izlenebilir. Bu, daha dogru bir motor
modeli saglayacaktir.
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Motor termik koruma modeli
Sirlci motor sicakligini asagidaki varsayimlara dayanarak hesaplar:

1. Surucuye ilk kez gii¢ uygulandiginda, motorun ortam sicakhginda (35.50 Motor
ortam sicakligi parametresi ile tanimlanan) oldugu kabul edilir. Bunun ardindan,
surlclye gu¢ uygulandiginda, motorun tahmini sicaklikta oldugu varsayilir.

2. Motor sicakligi, kullanici tarafindan ayarlanabilen motor termik suresi ve motor
yuk egrisi kullanilarak hesaplanir. Yk egrisi, ortam sicakhginin 30°C'’yi astigi
durumda ayarlanmalidir.

Not: Motor termik modeli surlclye yalnizca bir motor bagl iken kullanilabilir.

Yalitim

UYARI! IEC 60664, elektrik yukli pargalar ile iletken olmayan ya da iletken
olan ancak koruyucu topraklamaya bagli olmayan elektrik donaniminin
erisilebilir pargalarina ait ylizey arasinda cift ya da takviyeli yalitim gerektirir.

Bu gerekliligi karsilamak icin, asagidaki alternatiflerden herhangi birini kullanarak
termistérd strtctinin kontrol terminallerine baglayin:

« Termistori motorun hareketli parcalarindan cift takviyeli yalitimla ayirin.

» Sdrdcunin dijital ve analog girislerine bagh tim devreleri koruyun. Kontaga karsi
koruyun ve basit yalitimla diger dusuik gerilim devrelerinden (suriciniin ana
devresiyle ayni gerilim seviyesinde derecelendirilen) koruyun.

» Harici bir termistor rélesi kullanin. Réle yalitimi, siriiciiniin ana devresinin gerilim
seviyesiyle ayni derecelendirmede olmalidir.

CMOD-02 veya CPTC-02 modulleri kullanildidinda, bunlar yeterli yalitim saglar.

PTC sensorleri kullanarak sicaklik izleme

PTC sensorleri bir CMOD-02 ¢ok fonksiyonlu modul tizerinden baglidir (strticinin
Donanim el kitabr'nda, Opsiyonel G/C genigsletme modiilleri bélimu, CMOD-02 ¢ok
fonksiyonlu genisletme mod(ilti (harici 24 V AC/DC ve yalitilmig PTC arabirimi)
kismina bakin).

1)
T%/—/—/ — | 60 |PTCIN
oL cuoD-0z_

") Bir adet veya seri halde baglanmis 3...6 adet PTC termistora.
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PTC sensorinin direnci, sicakligi arttiginda artar. Sensérin artan direnci giristeki
gerilimin digmesine neden olur ve bdylece girisin durumu 1 degerinden 0 degerine
gecerek asiri sicakligi gosterir.

1...3 PTC sensorleri bir analog girise ve bir analog gikisa seri olarak bagdlanabilir.
Analog ¢ikis, sensor tizerinden 1,6 mA degerinde sabit bir etkinlestirme akimi
gonderir. Motor sicakligi arttikga, sensor Uizerindeki gerilim gibi sensoér direnci de
artar. Sicaklik élcim fonksiyonu sensériin direncini hesaplar ve asiri sicaklik
algilanmissa bir gdsterge olusturur.

Sensoriin kablo baglantisi igin stiriciiniin Donanim EI Kitabina bakin.

Asagidaki sekilde, sicakhidin bir fonksiyonu olarak tipik PTC sensori direng dederleri
gosterilmektedir.

4000 T

1330 +

550

100 L

Dijital giris D16'ya yalitiimis bir PTC senso6ri de dogrudan baglanabilir. Kablo blendajt,
motorun ucunda bir kondansator ile topraklanmalidir. Bu miimkin degilse blendaji
baglamadan birakin.

Bkz. bolim Yalitim, sayfa 155.

Kontrol karti

~— D6

—— +24 V DC
T 1
v B

Sensoriin kablo bagdlantisi igin stiriciiniin Donanim EI Kitabina bakin.
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Pt100 sensorlerini kullanarak sicaklik izleme
1...3 Pt100 sensodrleri bir analog girise ve bir analog ¢ikisa seri olarak baglanabilir.

Analog cikis sensor tzerinden 9,1 mA degerinde sabit bir etkinlestirme akimi
gonderir. Motor sicakhidi arttikga, sensor Gizerindeki gerilim gibi sensoér direnci de
artar. Sicaklik 6lglim fonksiyonu, gerilimi analog giris Gzerinden okur ve bunu
Santigrat dereceye doénlstlrir.

Motor sicakhdi denetim limitleri ayarlanabilir ve asiri sicaklik algilandiginda
surlictnun nasil tepki verecegi segilebilir.

Bkz. bolim Yalitim, sayfa 155.

Sensoriin kablo bagdlantisi igin bkz. Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 ve KTY84 sensér
girisleri olarak Al1 ve Al2 (X1), sayfa 159.

Pt1000 sensorlerini kullanarak sicaklik izleme
1...3 Pt1000 sensorleri bir analog girise ve bir analog ¢ikisa seri olarak baglanabilir.

Analog ¢ikis sensor lizerinden 0,1 mA degerinde sabit bir etkinlestirme akimi
gonderir. Motor sicakhigi arttikga, sensoér Gizerindeki gerilim gibi sensoér direnci de
artar. Sicaklik 6lgtim fonksiyonu, gerilimi analog giris Gzerinden okur ve bunu
Santigrat dereceye donustirir.

Bkz. bolim Yalitim, sayfa 155.

Sensoriin kablo bagdlantisi igin bkz. Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 ve KTY84 sensér
girisleri olarak Al1 ve Al2 (X1), sayfa 159.

Ni1000 sensorleri kullanarak sicaklik izleme

Denetleme birimi izerindeki bir analog girise ve bir analog ¢ikisa bir Ni1000 sensori
baglanabilir.

Analog ¢ikis sensor lizerinden 9,1 mA degerinde sabit bir etkinlestirme akimi
gonderir. Motor sicaklidi arttikga, sensoér Gizerindeki gerilim gibi sensér direnci de
artar. 100 derece Santigratta direng 1618 ohm ve degisim hizi 6180 ppm/derece
Santigrattir. Sicaklik él¢iim fonksiyonu, gerilimi analog giris Uzerinden okur ve bunu
Santigrat dereceye doénlgtlrir.

Bkz. bolim Yalitim, sayfa 155.

Sensoriin kablo baglantisi igin bkz. bolim Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 ve KTY84
sensor girigleri olarak Al1 ve Al2 (X1) sayfa 159.

KTY84 sensorleri kullanarak sicaklik izleme

Denetleme birimi lizerindeki bir analog girise ve bir analog ¢ikisa bir KTY84 sensoriu
baglanabilir.
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Analog ¢ikis sensor lizerinden 2,0 mA degerinde sabit bir etkinlestirme akimi
goénderir. Motor sicaklidi arttikca, sensdr Uzerindeki gerilim gibi sensoér direnci de
artar. Sicaklik élgiim fonksiyonu, gerilimi analog giris Uzerinden okur ve bunu
Santigrat dereceye donlgstirdr.

158. sayfadaki sekil ve tabloda, tipik KTY84 sensor direnci degerleri, motor galisma
sicakliginin bir fonksiyonu olarak gosterilmisgtir.

Bkz. bolim Yalitim, sayfa 155.

Sensoriin kablo baglantisi igin bkz. bélim Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 ve KTY84
sensor girisleri olarak Al1 ve Al2 (X1) sayfa 159.

KTY83 sensorleri kullanarak sicaklik izleme

Denetleme birimi Gzerindeki bir analog girise ve bir analog ¢ikisa bir KTY83 sensoru
baglanabilir.

Analog cikis sensor lizerinden 1,0 mA deg@erinde sabit bir etkinlegtirme akimi
gonderir. Motor sicakligi arttikga, sensor lizerindeki gerilim gibi sensoér direnci de
artar. Sicaklik 6lgtim fonksiyonu, gerilimi analog giris Uzerinden okur ve bunu
Santigrat dereceye doénustrir.

Asagidaki sekilde ve tabloda, tipik KTY83 sensor direnci degerleri, motor ¢alisma
sicakliginin bir fonksiyonu olarak gosterilmisgtir.

Ohm
Olgeklendirme 3000k
KTY84 KTY83
°C ohm ohm

9 936 1569
110 1063 1774
130 1197 1993 2000
150 1340 2225

fffffffffffff

,,,,,,,,,,,,,,,,,,

o L e T(C)
-100 0 100 200 300

Motor sicaklidi denetim limitleri ayarlanabilir ve agiri sicaklik algilandiginda
sUrliclinin nasil tepki verecegi segilebilir.

Bkz. bolim Yalitim, sayfa 155.

Sensoriin kablo baglantisi igin bkz. bélim Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 ve KTY84
sensor girigleri olarak Al1 ve Al2 (X1) sayfa 159.
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Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 ve KTY84 sensor girigleri olarak Al1 ve Al2 (X1)

Motor sicakhdi élcimu igin analog giris ve ¢ikis arasinda asagida gosterildigi gibi bir,
iki veya u¢ Pt100 sensoru, bir, iki veya t¢ Pt1000 sensoéru ya da bir Ni1000, KTY83
veya KTY84 sensorii baglanabilir. Kablo blendajlarinin her iki ucunu dogrudan
topraga baglamayin. Bir ugta kondansator kullanilamiyorsa, blendajin bu ucunu

baglamadan birakin.
An_|(2)

T - AGND
@ 7 S L
T T -

T S— Aon_|(3)

™ - AGND
i

1 |1...3 x (Pt100 veya Pt1000) ya da 1 x (Ni1000 veya KTY83 veya KTY84)

2 | Analog giris Al1 veya Al2 igin giris tipini parametreleri kullanarak gerilim olarak ayarlayin.
ilgili analog giris tinitesini 72 Standart Al parametre grubunda V (volt) olarak ayarlayin.

3 | 13 Standart AO parametre grubunda etkinlestirme modunu segin.

UYARI! Yukarida gdsterilen girisler IEC 60664'e gore yalitiimadigindan, motor sicakhk

sensorl baglantisi igin motorun elektrikli pargalari ile sensér arasinda cift ya da
guglendiriimis yalitim olmasi gerekir. Montaj gereklilikleri karsilanmiyorsa, G/C karti terminalleri
temasa karsi korunmalidir ve bagka ekipmanlara baglanmamalidir veya sicaklik senséri G/C
terminallerinden yalitiimalidir.
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Termistor roleleri kullanarak sicaklik izleme

Dijital giris DI6'ya normalde kapali olan veya normalde acik olan bir termistor rolesi
baglanabilir.

Bkz. bolim Yalitim, sayfa 155.

Termistor
rolesi Kontrol karti
Eb u 1 DI6
- B . [+24vDC

" @
Ayarlar

* Meni > Temel ayarlar > Motor > Tahmini termik koruma
+ Menii > Temel ayarlar > Motor > Olgiilen termik koruma
» Parametre grubu 35 Motor termik korumasi (sayfa 439).

Motor asir yiik korumasi

Bu bélumde, tahmini veya 6lgulen sicaklik ile, motor termik koruma modeli
kullanmadan motor asiri yik korumasi agiklanmaktadir. Motor termik koruma modeli
ile koruma igin bkz. Motor termik korumasi bolima, sayfa 7154.

Motor agin yik korumasi, US National Electric Code (NEC), UL 508C ve IEC 60947-4-1
ile baglantih genel UL\IEC 61800-5-1 standardini igeren birden ¢ok standart tarafindan
belirtiimistir ve gerekli kiinmistir. Standartlar, harici sicaklik sensérii olmadan motor asiri
yuk korumasina olanak saglar.

Koruma 6zelligi, asiri yik rolelerinin IEC 60947-4-1 ve NEMA ICS 2 standartlarinda
belirtildigi gibi kullanicinin galisma sinifini belirtmesine olanak saglar.

Motor agiri yiik korumasi bir motor akimi tetikleme seviyesi belirlemenizi gerektirir. Bu
asagidaki parametreleri kullanan bir egriyle tanimlanmustir: 35.51 Motor yiik egrisi,
35.52 Sifir hiz yiikii ve 35.53 Kirilma noktasi. Tetikleme seviyesi, motor akimi bu
seviyede uzun silre kalirsa sonunda asiri yik korumasinin tetiklenecegi motor
akimidir.

Motor asin yik sinifi (galisma sinifi), 35.57 Motor asiri ylik sinifi parametresi,

IEC 60947-4-1 durumunda tetikleme seviyesinin 7,2 katinda ve NEMA ICS 2
durumunda tetikleme seviyesinin 6 katinda calistiginda tetiklenecek asiri yuk rolesi
icin gerekli zaman olarak verilir. Standartlar ayrica tetikleme seviyesi ve 6 kat
tetikleme seviyesi arasindaki akim seviyeleri icin tetikleme suresini belirtir. Striict
IEC standart ve NEMA standart tetikleme stirelerini karsilar.
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Sinif 20 kullanimi UL 508C gereksinimlerini karsilar.

Motor asiri yiik algoritmasi karesi alinmig orani (motor akimi/tetikleme seviyesi)2 izler
ve zaman iginde bunu toplar. Bu bazi durumlarda 12t koruma olarak adlandirilir.
Toplanan deger 35.05 Motor asir1 ylik seviyesi parametresiyle gosterilir.

35.56 Motor asiri ylik islemi parametresiyle, 35.05 Motor asiri yiik seviyesi %88'e
ulastiginda bir motor asiri yik uyarisinin Uretilecegini ve %100'e ulastiginda
surlicinin motor asir yik hatasi tetikleyecegini tanimlayabilirsiniz. Bu dahili degerin
artma hizi gergek akima, tetikleme seviyesi akimina ve segilen asiri yik sinifina
baghdir.

35.51 Motor yiik egrisi, 35.52 Sifir hiz yiikii ve 35.53 Kirilma noktasi parametreleri iki
amag igin kullanihr. Motor termik korumasi kullanilirken sicaklik tahmini igin yiik
egdrisini belirlemenin yani sira asir yik tetikleme seviyesini belirtirler.

Motor asiri yik korumasi, termik bellek tutma ve hiz hassasiyeti icin IEC/EN 61800-5-1
standardi 2.1 strimunudn gereksinimlerini karsilar. Motor asiri yiik durumu, guic
kapaliyken de korunur. Hiz bagimliigr 35.51 Motor yiik egrisi, 35.52 Sifir hiz yiikii
ve35.53 Kirilma noktasi parametreleriyle ayarlanir.

Ayarlar

* Motor termik korumasi ve motor asiri yik korumasinin ortak parametreleri:
35.51 Motor ylik egdrisi (sayfa 447), 35.52 Sifir hiz ylikii (sayfa 447) ve

35.53 Kirilma noktasi (sayfa 447).

* Motor asiri yik korumasina 6zel parametreler: 35.05 Motor asiri yiik seviyesi
(sayfa 440), 35.56 Motor agiri yiik islemi (sayfa 449) ve 35.57 Motor asiri ylik

sinifi (sayfa 449).

Hiz kontrolii performans sekilleri

Asagidaki tabloda hiz kontrolii igin standart performans degerleri verilmistir.

Hiz kontrolii Performans T %
T (%4
Statik dogruluk Motor nominal N T
kaymasinin %20'si 100+ load
Dinamik dogruluk %100 moment

adimiyla < %10 sn
(varsayilan hiz kontrol

cihazi ayariyla) tis)
Ayarlanmig hiz %100 moment
kontrolérilyle adimiyla < %2 sn Nact Mref 1 Alan<%10s
dinamik dogruluk. LN

Ty = nominal motor momenti
ny = nominal motor hizi

Nyt = gergek hiz

Nes = hiz referansi
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Moment kontrolii performans degerleri

Sdrici, motor gsaftindan herhangi bir hiz geri bildirimi olmadan vektér kontrol
modunda hassas moment kontroll gerceklestirebilir. Asagidaki tabloda vektér
kontrolu igin standart performans degerleri verilmistir.

Moment kontrolii  Performans T (%)A
Dogrusalsizlik nominal moment ile N100__ Tref /\\,
+ %5 90l - -- Tact

(en zorlu galisma
noktasinda + %20)

Moment adimi artis  nominal moment ile
suresi <10 ms

10-- - -~ t(s)
> =
<5ms
Ty = nominal motor momenti
Tref = moment referansi
Tact = gergek moment

Motor potansiyometresi

Motor potansiyometresi aslinda, degeri 22.73 Motor potansiyometresi ylikseltme
kaynagi ve 22.74 Motor potansiyometresi dlislirme kaynagi parametreleri ile segilen
iki dijital sinyal kullanilarak artirilip azaltilabilen bir sayagtir. Motor potansiyometresi
22.71 Motor potansiyometresi fonksiyonu ile etkinlestirildiginde sayag, 22.72 Motor
potansiyometresi baslangi¢ dederi ile ayarlanan degeri alir. 22.71 parametresinde
secilen moda bagli olarak, saya¢ de@eri korunur ya da gug¢ kapatilip agildiktan sonra
resetlenir.

Degisim orani 22.75 Motor potansiyometresi rampa siiresi parametresinde, degerin
minimumdan (22.76 Motor potansiyometresi min degeri) maksimuma (22.77 Motor

potansiyometresi maks degeri) ya da tam tersi degisiklik gdstermesi icin gegen sure
olarak tanimlanir. Yikseltme ve diisirme sinyalleri ayni anda agilirsa, saya¢ degeri

degismez.

Ana segici parametrelerinde dogrudan referans kaynagi olarak ayarlanabilen ya da
skaler ve vektor kontrolin her ikisinde de diger kaynak segici parametreleri tarafindan
giris olarak kullanilabilen motor potansiyometresi ¢ikisi, 22.80 Motor potansiyometresi
ref gergek ile gosterilir.

Not: 22.70 Motor potansiyometresi referans etkinlestirme parametresi, 22.80 Motor
potansiyometresi ref gergek parametresinin 22.73 Motor potansiyometresi ylikseltme
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kaynagi veya 22.74 Motor potansiyometresi diislirme kaynagi ile artiriimasini/
azaltilmasini saglamak igin uygun sekilde (parametre agiklamasina bakin)
ayarlanmalidir.

Asagidaki 6rnekte motor potansiyometresi sayag degerinin davranigi gosterilmektedir.

22.73f o | | L | |_

1
22.74 ¢
0

22.77

22.80 0

22.76

22.73 Motor potansiyometresi yiikseltme kaynagi ve 22.74 Motor potansiyometresi
digtirme kaynagi parametreleri, hizi veya frekansi sifirdan maksimum hiza veya
frekansa kadar kontrol eder. Doniis yonu 20.04 Ext1 in2 kaynagi parametresiyle
degigtirilebilir. Asagidaki 6rnege bakin.

20.03 1
Ext1in1 J
kaynagi 0

20.04
Ext1in2
kaynagi 0

1

22.73 f
0

1 f
22.74 |
0 !

* Cikis hizi veya frekansi referans degere ulasti.
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Ayarlar
» Parametreler 22.71 Motor potansiyometresi fonksiyonu...22.80
» 22.80 Motor potansiyometresi ref gercek (sayfa 385).

Hiz kontrolorii otomatik ayarlama

Sdricinin hiz kontrol cihazini otomatik ayar fonksiyonuyla otomatik olarak
ayarlayabilirsiniz. Otomatik ayarda, motorun ve makinenin mekanik zaman sabitinin
(atalet) tahmini temel alinir.

Otomatik ayar rutini, motoru bir dizi hizlanma/yavaglama ¢evriminden gegirir. Cevrim
sayisi 25.40 Otomatik ayar tekrarlama sayisi parametresi ile ayarlanabilir. Ylksek
degerler, 6zellikle baslangi¢ hizlari ile maksimum hizlar arasindaki fark kiiglikse daha
dogru sonuglar verir.

Otomatik ayar sirasinda kullanilan maksimum moment referansi, baslangi¢c momenti
(yani, rutin etkinlestirildigindeki moment) ile 25.38 Otomatik ayar moment adimi
parametre degerinin toplamina esittir (maksimum moment limiti [30 Limitler
parametre grubu] veya nominal motor momenti [99 Motor verileri] tarafindan
sinirlandinimadidi slirece). Rutin sirasinda hesaplanan maksimum hiz, baslangi¢
hizi (yani, rutin etkinlestirildigindeki hiz) ile 25.39 Otomatik ayar hiz adimi parametre
degerinin toplamina esittir (30.712 Maksimum hiz veya 99.09 Motor nominal hizi
parametresi ile sinirlandirilmadidi slrece).

Asagidaki sema otomatik ayar rutini sirasindaki hiz ve moment davranigini gésterir.
Bu Ornekte, 25.40 Otomatik ayar tekrarlama sayisi parametresi 2 olarak ayarlanir.

Baslangic momenti +
[25.38]

Baslangic momenti

Baslangi¢ hizi + [25.39]

Baslangi¢ hizi
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Notlar

+ Siiricd rutin sirasinda talep edilen frenleme gliclinii Gretemezse, sonuglar
yalnizca hizlanma asamalarina dayanir ve tam frenleme giictindeki kadar dogru
olmaz.

* Motor her bir hizlanma asamasinin sonunda hesaplanan maksimum hizi bir
miktar asar.

Otomatik ayar rutinini etkinlestirmeden 6nce

Not: Hiz kontrol cihazi otomatik ayari yalnizca hiz asagidaki dizilim sirasinda belirli

bir pencerede kaldiginda galigir:

* Hiz, motor nominal hizi veya maksimum hizin maksimum %90" kadardir
(parametre grubu 30 Limitler), hangisi azsa.

* Hiz, motor nominal hizi veya maksimum hizin minimum %10'u kadardir
(parametre grubu 30 Limitler), hangisi fazlaysa.

Otomatik ayar rutini gergeklestirmek igin 6n kosullar sunlardir:

* Motor tanimlama galistirmasi (ID run) basariyla tamamlandi

* Hiz ve moment limitleri (30 Limitler parametre grubu) ayarlandi

» Hiz geri bildirimi; gurdltd, titresimler ve sistem mekaniginin neden oldugu diger
bozulmalar bakimindan izlendi ve hiz hata filtrelemesi (24 Hiz referansi durumu)
ile sifir hiz (parametreler 21.06 ve 21.07) bu bozulmalari ortadan kaldirmak igin
ayarlandi.

+ Sdricu baslatildi ve hiz kontrol modunda calisiyor.

Bu kosullar karsilandiktan sonra, otomatik ayar 25.33 Hiz kontrol cihazi otomatik
ayari parametresiyle (veya parametre tarafindan segilen sinyal kaynagi ile)
etkinlestirilebilir.

Otomatik ayar modlari

Otomatik ayar, 25.34 Otomatik ayar kontrolii 6n ayari parametresinin ayarina bagl
olarak Ug¢ farkh sekilde yapilabilir. Sarsintisiz, Normal ve Dinamik segimleri, strlici
moment referansinin, ayar iglemi sonrasinda hiz referansi adimina nasil yanit
vermesi gerektigini tanimlar.Sarsintisiz segimi yavas ama guvenli bir yanit retir;
Dinamik segimi hizli bir yanit Gretir ancak bazi uygulamalar icin ¢gok yiiksek kazang
degerlerine neden olabilir. Asagidaki sekil bir hiz referansi adimindaki hiz yanitlarini
gbstermektedir (genelde %1...20).
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A: Yetersiz kompanzasyon

B: Normal ayarli (otomatik ayar)

C: Normal ayarli (manuel ayar) B’dekinden daha iyi dinamik performans
D: Fazla kompanzasyon hiz kontrol cihazi

Otomatik ayar sonuglari

Parametreler i¢in, bkz. Yazihm Bolumu 2.

Basarili bir otomatik ayar rutininin sonunda, sonuglar otomatik olarak asagidaki
parametrelere aktarilir.

» 25.02 Hiz oransal kazanci (hiz kontrol cihazinin oransal kazanci)

» 25.03 Hiz integral siiresi (hiz kontrol cihazinin entegrasyon slresi)

» 25.37 Mekanik zaman sabiti (motor ile makinenin mekanik zaman sabiti).

Bununla birlikte, kontrol cihazi kazancini, integral suresini ve tlrev suresini manuel
olarak ayarlamak mumkunddr.
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Asagidaki sekil hiz kontrol cihazinin sadelestiriimis blok semasidir. Kontrol cihazi
¢ikisi moment kontrolori igin referanstir.

@

A
@ RO, K@ :
A

+§§+
Q)

)

Hiz referansi

Gergek hiz

Hata degeri

Tirev hizianma kompanzasyonu

Oransal, integral

Tlrev

N OO A~ W[N] -

Moment referansi

Uyari gosterimleri

Otomatik ayar rutini basariyla tamamlanmazsa, AF90 Hiz kontrolérii otomatik ayari
uyari mesaji olugturulur. Daha fazla bilgi igin bkz. bélim Hata izleme, sayfa 189.
Ayarlar

» Parametreler 25.33 Hiz kontrol cihazi ofomatik ayari...25.40 Otomatik ayar
tekrarlama sayisi (Yazilim Bolimu 2)

» Olay: AF90 Hiz kontrolérii otomatik ayari.




168 Program ézellikleri

DC gerilim kontrolu

Yiksek gerilim kontroli

Ara DC barasinin yiksek gerilim kontrolline genellikle motor jeneratér modundayken
gerek duyulur. Motor yavaslarken veya saftin uygulanan hizdan veya frekanstan
daha hizli ddnmesine neden olacak sekilde yiik motor saftini kontrol ederken eneriji
Uretir. DC geriliminin ylksek gerilim kontroli sinirini agsmasini dnlemek igin, yliksek
gerilim kontrol cihazi, sinira ulasildiginda otomatik olarak olusturulan momenti azaltir.
Limite ulasilirsa yiksek gerilim kontrol cihazi da programlanan tim yavaslama
zamanlarini artirir; daha kisa yavaslama zamanlari elde etmek igin, bir fren kiyici ve
direng gerekebilir.

Diisiik gerilim kontrolii (gli¢ kaybinda ¢alismaya devam etme)

Gelen besleme gerilimi kesilirse, slirlicii dénen motorun kinetik enerjisinden
faydalanarak galismaya devam edecektir. Motor dondigu ve surlclye enerji Urettigi
surece, surlcl calismaya devam eder. E§er ana kontaktor (mevcut ise) kapali
kalmigsa, suriicu kesintiden sonra galismaya devam edebilir.

Not: Ana kontaktor bulunan Unitelerde, kisa stireli besleme kesintilerinde kontaktor
kontrol devresini kapali tutan bir tutma devresi (6rnegin UPS) bulunmalidir.

OWR IAVAVIPATARVAMPAVARNATAY e

M out DC

(N'm) (Hz) (V DC) Und
160 80 520
120 60 390
f
80 40 260 /// out
~ N
e N T Tm
40 20 130 v 7
_
t(s)
16 5.8 8 11,2 15,4

Upc = suricinin ara devre gerilimi, fy ¢ = stirlciiniin gikis frekansi,
Twm = Motor momenti

Nominal ylkte besleme gerilim kaybi (f,,+ = 40 Hz). Ara devre DC gerilimi minimum limite
diser. Kontrol cihazi sebeke kapali oldugu surece gerilimi sabit tutar. Suriicii motoru
jeneratér modunda galistirir. Motor hizi duser, ancak motor yeterli kinetik enerjiye sahip
oldugu siirece suricu galigabilir.
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Disiik gerilim kontroliinii uygulama (gii¢ kaybinda galigmaya devam etme)

Dusuk gerilim kontroll fonksiyonunu su sekilde uygulayin:

+ Sdrlcunln dusuk gerilim kontrolt fonksiyonunun 30.31 Diigiik gerilim kontrolii
parametresiyle etkinlestirildigini kontrol edin.

» Hizli starti (d6nen motorla baslatmak) mumkin kilmak i¢in 271.071 Start modu
parametresi, Otomatik (vektér modunda) veya 21.19 Skaler start modu
parametresi Otomatik (skaler modda) olarak ayarlanmalidir.

Kurulum, giris guicu kesilmesinde takilmayi dnlemek igin, ana kontaktérle techiz
edilmistir. Ornegin, kontaktdr kontrol devresinde bir zaman gecikmeli réle (tutucu)
kullanin.

UYARI! Motoru tekrar hizli ¢alistirmanin bir tehlikeye yol agmayacagindan
emin olun. Stiphe duyarsaniz, diigiik gerilim kontrol( islevini uygulamayin.

Otomatik yeniden baglatma

Otomatik yeniden basglatma fonksiyonu kullanilarak kisa (maks. 10 saniye) gug¢
besleme hatasi sonrasinda surlcl otomatik olarak yeniden baslatilarak, surtcinin
sogutma fanlari ¢alistinimadan 10 saniye slreyle galismasina izin verilir.

Fonksiyon etkinlestirildiginde, basaril bir yeniden start islemi gergeklestirmek icin bir
besleme hatasina kadar asagidaki islemleri gergeklestirir:

» Dusuk gerilim hatasi bastirilir (ancak bir uyari olusturulur)

« Kalan enerjinin timinu muhafaza etmek igin modilasyon ve sogutma durdurulur
« DC devresi 0n sarji etkinlegtirilir.

21.18 Otomatik yeniden start siiresi parametresi ile tanimlanan sire dolmadan énce
DC gerilimi depolanirsa ve start sinyali hala agik durumdaysa, normal galisma devam

edecektir. Ancak, DC gerilimi bu sirada ¢ok disuk ise sirticl bir 3220 DC bara diislik
gerilimi hatasi verir.

21.34 Otomatik yeniden baglatmayi zorlama parametresi Devrede olarak ayarlanirsa,
suruct dustk gerilim hatasinda asla hata tetiklemez ve start sinyali daima agik kalir.
DC gerilimi yeniden saglandiginda, normal ¢alisma devam eder.

UYARI! Fonksiyonu etkinlestirmeden 6nce, tehlikeli durumlarin
olusmayacagindan emin olun. Fonksiyon surlclyl otomatik olarak yeniden
baslatir ve bir besleme kesintisinden sonra ¢alismaya devam eder.

Gerilim kontrolii ve tetiklenme limitleri

Ara DC gerilimi regulatériniin kontrol ve ariza limitleri besleme gerilimine ve
sirlcu/invertor tipine baglidir. DC gerilimi (Upc) hatlar arasi besleme geriliminin
yaklasik 1,41 katidir ve 01.11 DC gerilimi parametresi ile gortntulenir.
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Sistem, gerekli strtict DC limitlerini 95.01 Besleme gerilimi ve 95.02 Uyarlamali
gerilim limitleri parametrelerinden hesaplar.

-01 ve -04 siiriicii tipleri igin DC gerilim seviyeleri

Asagidaki tabloda secilen DC gerilimi seviyelerinin dederleri gdsteriimektedir. Mutlak
gerilimlerin suricu/invertor tipine ve AC besleme gerilimi araligina gére degistigini

unutmayin.

Parametre tarafindan etkinlestirilen uyarlamali gerilim limiti 95.02 Uyarlamali gerilim

limitleri

DC gerilim diizeyi [V]

95.01 Besleme gerilimi

AC besleme
Bkz. 92.01 Besleme ggl'cilil::is::lzl g:glil::iseleglllzl g:glil::ise::amhgl gerilimi | Otomatik/
erilimi. G i i
g [V] 208...240 | [V] 380...415 | [V]440...480 | 2rahgi[Vl | Segilmedi
525...600
Asiri gerilim hata limiti 421 842 842 1053 842
Asiri gerilim kontrol limiti 389 779 779 974 779
IIiDmair:iili fren kesici baglat 389 779 779 974 779
IEi)r:ir:;h fren kesici durdur 379 759 759 049 759
Asiri gerilim uyari limiti 372 745 745 931 745
085x141x | 0,85x141x | 0,85%x1,41x | 0,85x%1,41x|0,85x%1,41x
Dustk gerilim uyari limiti par 95.03 par 95.03 par 95.03 par 95.03 par 95.03
degeri degeri degeri degeri degeri
0,78x1,41x | 0,78 x1,41x | 0,78 x 1,41 x | 0,78 x 1,41 x | 0,78 x 1,41 x
Distuk gerilim kontrol limiti par 95.03 par 95.03 par 95.03 par 95.03 par 95.03
degeri degeri degeri degeri degeri
Sarj etme rélesi kapatma 0,78x1,41x | 0,78x1,41x | 0,78 x1,41x | 0,78 1,41 x| 0,78 x 1,41 x
limiti/sarj etme devre digi par 95.03 par 95.03 par 95.03 par 95.03 par 95.03
birakma degeri degeri degeri degeri degeri
Sarj etme rélesi agma 0,73x1,41x | 0,73x1,41x | 0,73x1,41x | 0,73 x1,41 x| 0,73 x 1,41 x
limiti/sarj etme par 95.03 par 95.03 par 95.03 par 95.03 par 95.03
etkinlestirme degeri degeri degeri degeri degeri
Besleme gerilimi
araliginin Ust sinirindaki 324 560 648 810 (degisken)
DC gerilimi (Upcmax)
Besleme gerilimi
araliginin alt sinirindaki 281 513 594 709 (degisken)
DC gerilimi (Upcmin)
0,73x1,41x | 0,73x1,41x | 0,73x1,41x | 0,73x 1,41 x| 0,73 x 1,41 x
Bekleme limiti 3 par 95.03 par 95.03 par 95.03 par 95.03 par 95.03
degeri degeri degeri degeri degeri
Sarj etme rélesi agma 0,73x1,41x | 0,73x1,41x | 0,73x1,41x | 0,73 x1,41 x| 0,73 x 1,41 x
limiti/sarj etme par 95.03 par 95.03 par 95.03 par 95.03 par 95.03
etkinlestirme degeri degeri degeri degeri degeri

Not: 95.03 Tahmini AC besleme gerilimi parametresi surlcuye gug verilirken tahmini AC besleme gerilimidir
ve galisma siiresi boyunca siirekli olarak giincellenmez.
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Parametre tarafindan devre disi birakilan uyarlamali gerilim limiti 95.02 Uyarlamali

gerilim limitleri

DC gerilim diizeyi

95.01 Besleme gerilimi

V] AC besleme | AC besleme | AC besleme | AC besleme Otomatik/Secgilmedi
Bkz. 95.01 Besleme gerilimi gerilimi gerilimi gerilimi N N
gerilimi. araligi [V] arah@i [V] | arah@i[V] | arahgi[v] | eder 95.03 | eger 95.03
208...240 380...415 | 440...480 | 525...600 | <456 VAC |>456V AC
i?‘n?\::: gerilim hata 421 842 842 1053 842 842
ot geriim kontrol 389 779 779 974 779 779
Dahili fren kesici 389 779 779 974 779 779
baslat limiti
Dahili fren kesici 379 759 759 949 759 759
durdur limiti
I’I"ni:;: gerilim uyari 372 745 745 931 745 745
Dustik gerilim uyari | 0,85x 1,35x | 0,85 1,35x |0,85x 1,35x| 0,85x 1,35 | 0,85 x 1,35 x | 0,85 x 1,35
limiti 208 = 239 380=436 | 440=504 | 525=602 | 380=436 |x440 =505
Dusik gerilim 0,78x1,35x| 0,78 x 1,35 [0,78 x1,35x| 0,78 x1,35x | 0,78 x 1,35 x| 0,78 x 1,35
kontrol limiti 208 = 219 380=400 | 440=463 | 525=553 | 380=400 |x 440 =463
Eriﬂlr/°'2f'§§ff‘etmal 078x1,35x | 0,78 x 1,35 x [0,78 % 1,35x | 0,78 x 1,35 x| 0,78 x 1,35 x | 0,78 x 1,35
sar) $'1 208 =219 380=400 | 440=463 | 525=553 | 380=400 |x 440 =463
birakma
Sar) efme folesi 0,73x1,35x | 073 x1,35x |0,73x1,35x | 0,73x1,35x | 0,73 x 1,35x | 0,73 x 1,35
< isar) 208 = 205 380=374 | 440=433 | 525=517 | 380=374 |x440=433
etme etkinlestirme
Besleme gerilimi
araliginin Ust . ..
simirindaki DC 324 560 648 810 (degisken) | (degisken)
gerilimi (Upcmax)
Besleme gerilimi
araliginin alt . .
simirindaki DC 281 513 594 709 (degisken) | (degisken)
gerilimi (Upcrin)
Bekleme limiti 0,73x1,35x| 0,73x1,35x [0,73x1,35x| 0,73x1,35x 0,73 x 1,35 x| 0,73 x 1,35
208 = 205 380=374 | 440=433 | 525=517 | 380=374 |x440 =433
Dustk gerilim hata | 0,73x1,35x | 0,73 x 1,35x | 0,73x1,35%4| 0,73x1,35x|0,73%x1,35x (0,73 x 1,35
limiti 208 = 205 380=374 | 40=433 | 525=517 | 380=374 |x440=433

1) Bkz. bslim Diisiik gerilim hatasinin tetiklenmesi, sayfa 173.
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-31 ve -34 siriicu tipleri icin DC gerilim seviyeleri

Tum seviyeler, 95.01 Besleme gerilimi parametresinde secilen besleme gerilimi
araldi ile ilgilidir. Asagidaki tablo, segili olan DC gerilim seviyelerini volt olarak ve
Ubcmax geriliminin (besleme gerilimi araliginin tst sinirindaki DC gerilimi) ylizde

degeri olarak gosterir.

Seviye [V DC (Upcmax %

Besleme gerilimi arahgi [V AC] (bkz. 95.01 Besleme gerilimi)

degeri)] 208...240 | 380...415 | 440...480 | 500 525...600 | 660...690
Asiri gerilim hata limiti 489/440* 800 878 880 1113 1218
Asirt gerilim kontrol limiti 405 (125) | 700 (125)| 810 (125)| 810 (120) | 1013 (125)| 1167 (125)
:f’;nogl;’fc'f genisliginde dahili | 403 154)| 697 (124) | 806 (124) | 806 (119) | 1008 (124)| 1159 (124)
f(/‘l’;’lcpla's genisliginde dahili fren | 375 116) | 648 (116) | 749 (116) | 780 (116) | 936 (116) | 1077 (116)
Asirt gerilim uyart limiti 373 (115) | 644 (115) | 745 (115) | 776 (115) | 932 (115) | 1071 (115)
Upcmax = Besleme gerilimi

araliginin Ust sinirindaki DC 324 (100) | 560 (100) | 648 (100) | 675 (100)| 810 (100) | 932 (100)
gerilimi

Besleme gerilimi a‘r_all_glnm alt 281 513 594 675 709 891
sinirindaki DC gerilimi

Erﬁﬁluk gerilim kontrolli ve uyart | 539 g5) | 436 (85) | 505 (85) | 574 (85) | 602(85) | 757 (85)
Sarj etkinlestirme/bekleme limiti | 225 (80) | 410 (80) | 475(80) | 540 (80) | 567 (80) | 713 (80)
Disiik gerilim hata limiti 168 (60) | 308 (60) | 356 (60) | 405 (60) | 425 (60) | 535 (60)

*R1...R3 kasalariyla 489 V, R4...R8 kasalariyla 440 V.

Dusiik gerilim uyarisinin tetiklenmesi

Asagidaki kosullardan biri aktifse, A3A2 dusiik gerilim uyarisi tetiklenir:

+ Suricu modilasyon yapmadiginda DC bara gerilimi disuk gerilim limitinin altina

diserse.

« Sirtct modilasyon yaptiginda DC bara gerilimi bekleme limitinin altina diserse
ve otomatik yeniden baslatma etkinlestiriimisse (yani 21.18 Otomatik yeniden
start siiresi parametresi > 0,0 sn). Gergek DC bara gerilimi strekli olarak bekleme
limitinin altinda kalir ve otomatik yeniden baglatma suresi gecene kadar uyari
gorintiilenmeye devam eder. Bu islevsellie sahip olmak igin sliriicti kontrol
kartina harici olarak 24 VDC bir kaynak tarafindan gug verilmelidir; aksi takdirde
gerilim donanim limitinin altina disebilir ve kontrol karti kapanabilir.
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Diisiik gerilim hatasinin tetiklenmesi

Sirlci modulasyon yaparsa ve asagidaki kosullardan biri aktifse 3220 dusik gerilim
hatasi tetiklenir:

« DC bara gerilimi dusuk gerilim tetikleme limitinin altina diserse ve otomatik
yeniden baslatma etkinlestiriimemisse (yani 21.18 Otomatik yeniden start sliresi
parametresi = 0,0 sn.).

« DC bara gerilimi dusuk gerilim tetikleme limitinin altina diserse ve otomatik
yeniden baslatma etkinlestirilirse (yani 21.18 Otomatik yeniden start siiresi
parametresi > 0,0 sn.), bu durumda, yalnizca DC bara gerilimi strekli olarak
disiik gerilim hata limitinin altinda kalirsa ve otomatik yeniden baslatma siresi
gecgmisse disiik gerilim hatasi olusur. Bu iglevsellige sahip olmak igin stricu
kontrol kartina harici olarak 24 VDC bir kaynak tarafindan giic saglanmahdir. Aksi
takdirde kontrol karti, sadece bir diisiik gerilim uyarisi géstererek kapanabilir.

Ayarlar

» Parametre 01.11 DC gerilimi (sayfa 293), 30.30 Yiiksek gerilim kontrolii
(sayfa 404), 30.31 Diigtik gerilim kontrolii (sayfa 404), 95.01 Besleme gerilimi
(sayfa 543) ve 95.02 Uyarlamali gerilim limitleri (sayfa 543).

» Uyari ASA2 DC bara diislik gerilimi (sayfa 193) ve hata 3220 DC bara dlisiik
gerilimi (sayfa 210).

Fren kiyici

Yavaslayan bir motor tarafindan olusturulan enerjiden faydalanmak igin bir fren kiyici
kullanilabilir. DC gerilimi yeterince yikseldiginde, kiyici DC devresini bir harici fren
direncine baglar. Kiyici pals genisligi modulasyon ilkesi ile ¢aligir.

Suricudeki (R1...R3 kasalarda) dahili fren kiyicilar, DC bara gerilimi Upcmax
degerinin yaklasik 1,15 katina ulastiginda iletime gecer. %100 maksimum pals
genisligine Upcmax dederinin yaklasik 1,2 katinda ulasihr. (Upcmax, maksimum AC
besleme gerilimi araligina karsilik gelen DC gerilimidir.) Harici fren kiyicilar ile ilgili
bilgi icin, fren kiyicilarin belgelerine bakin.

Not: Kiyicinin galismasi igin ylksek gerilim kontroliiniin devre digi birakilmasi
gerekir.

Ayarlar

» Parametre 01.11 DC gerilimi (sayfa 293)

» Parametre grubu 43 Fren kiyici (sayfa 476).
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Denetim

Sinyal denetimi

Bu fonksiyon tarafindan denetlenecek alti sinyal secilebilir. Denetlenen bir sinyal
Odnceden tanimlanan limitleri agsarsa veya bu limitlerin altina duserse, 32.01 Denetim
durumu parametresinde bir bit etkinlestirilir ve bir uyari veya hata olusturulur.

Denetlenen sinyal diisik gegisli olarak filtrelenir.

Ayarlar
» Parametre grubu 32 Denetim (sayfa 419).

Kullanici yiik egrisi (Durum izleme)

Kullanici yUk egrisi, giris sinyalini frekans veya hiz ile yikun bir fonksiyonu olarak
izleyen bir denetleme fonksiyonu saglar. izlenen sinyalin durumunu gésterir ve
kullanici tanimli profilin ihlaline bagl olarak bir uyari veya hata verebilir.

Kullanici yik egrisi, bir agin yik ile bir dlislik yik egrisinden veya egrilerin yalnizca
birinden olugmaktadir. Her egri, frekansin veya hizin bir fonksiyonu olarak izlenen
sinyali temsil eden bes nokta tarafindan olusturulur.

Asagidaki 6rnekte, kullanici yuk egrisi %10 pay eklenen ve ¢ikarilan motor nominal
momentinden olusturulur. Pay egrileri, zarfin disina sapmalarin denetlenmesi,
zamanlanmasi ve tespit edilebilmesi igin motorda ¢alisir bir zarf tanimlar.

Motor momenti / Nominal moment

1,2

10 e
04 / /
0,2 //

0,0 ——(2)—

LN N R N R R N R R RN R RE R RE R

1 = Agin yiik egrisi (bes nokta) Cilug frekansi (Hz)

2 = Nominal proses yiik egrisi
3 = Dusuk yuk egrisi (bes nokta)
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izlenen sinyal, tanimlanan bir siire boyunca siirekli olarak asiri yiik egrisinin (izerinde
olursa bir asiri yiik uyarisi ve/veya hatasi ayarlanabilir. izlenen sinyal, tanimlanan bir
slire boyunca sirekli olarak diisiik yiikiin altinda olursa bir diisuk ylk uyarisi ve/veya
hatasi ayarlanabilir.

Asiri yuk, 6rnegin sikismig bir pompayi veya kirli carki izlemede kullanilabilir.
DisUk yuk, 6rnegin yik diismesini ve pompa girisindeki (emme tarafi) bir tikanikhgi
izlemek icin kullanilabilir.

Yuk egrisi pompa temizleme fonksiyonunda tetik olarak kullanilabilir. (Dlgslk yik =
pompada tikanik giris, Asirl yik = pompa ¢arkinda veya pompa ¢ikisinda ttkanma).

Kullanici yuk egrisi ayrica, daha uzun bir siire boyunca pompa sisteminin
verimliliginin ne zaman dismekte oldugunu gdstererek bakim tetigiyle birlikte
kullanilabilir.

Ayarlar

» Parametre grubu 37 Kull. Yiik egdrisi (sayfa 452).
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Enerji verimliligi
Enerji optimizasyonu

Fonksiyon, suriicti nominal yikin altinda ¢aligirken toplam eneriji tiiketimini ve motor
sesi diizeyini azaltacak sekilde motor akisini optimize eder. Toplam verim (motor ve
slrGicu), yik momentine ve hiza bagli olarak %?1...20 arasinda arttirilabilir. Enerji
optimizasyonu varsayilan olarak etkinlestirilir.

Not: Sabit miknatisl motorlarda ve senkron reliiktans motorlarda eneriji
optimizasyonu her zaman etkindir.

Ayarlar

* Menii > Enerji verimliligi

» Parametre 45.11 Enerji optimize edici (sayfa 480).

Enerji tasarrufu hesaplayicilari

Bu Ozellik agagidaki fonksiyonlardan olusur:

» Motor akisini, toplam sistem verimini maksimum diizeye ¢ikaracak sekilde
ayarlayan bir enerji iyilegtirici

* Motor tarafindan kullanilan ve tasarruf edilen enerjiyi izleyen ve bunlari kWh, para
birimi veya CO, emisyon hacmi olarak gériintiileyen bir sayag ve

+ Surtcunidn yik profilini gdsteren bir yik analizérl (177. sayfadaki ilgili bolime
bakin).

Ayrica, gegerli saat ile 6nceki saatin yani sira gegerli giindeki ve 6nceki glindeki
eneriji tiketimini kWh cinsinden gosteren sayaglar bulunur.

Sirucuden (her iki yonde) gegen enerji miktari sayilip GWh, MWh ve kWh cinsinden
tam olarak gosterilir. Biriken enerji kWh cinsinden de tam olarak gdsterilir. Tim bu
sayagclar resetlenebilir.

Not: Enerji tasarrufu hesaplamasinin dogrulugu, 45.19 Gii¢ karsilastirma
parametresinde verilen referans motor giiciiniin dogruluguna direk baghdir.
Ayarlar

* Meni > Enerji verimliligi

» Parametre grubu 45 Enerji verimliligi (sayfa 478)

+ Parametreler 01.50 Gegerli saat kWh, 01.51 Onceki saat kWh, 01.52 Gegerli giin
kWh ve 01.53 Onceki giin kWh (sayfa 294)

+ Parametreler 01.55 invertér GWh sayaci (resetlenebilir), 01.56 invertér MWh
sayaci (resetlenebilir), 01.57 invertér kWh sayaci (resetlenebilir) ve
01.58 Kiimdilatif invertor enerjisi (resetlenebilir) (sayfa 295).
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Yiik analizori

Tepe degeri glinligi

Kullanici, tepe degeri glinltigu ile izlenecek bir sinyal segebilir. Gunlik, tepe degderinin
meydana geldigi zaman ile birlikte sinyalin tepe degerini ve ayrica tepe degeri
sirasindaki motor akimini, DC gerilimini ve motor hizini kaydeder. Tepe degeri,

2 ms araliklarla érneklenir.

Genlik gunliikleri
Kontrol programinda iki genlik giinligd bulunmaktadir.

Genlik glinlida 2 igin kullanici, 200 ms araliklarla 6rneklenmesi igin bir sinyal segebilir
ve %100'e karsilik gelen bir deger belirleyebilir. Toplanan drnekler, genliklerine bagli
olarak 10 salt okunur parametre olarak siralanir. Her parametre, yiizde 10'luk bir
genlik araligini temsil eder ve bu araliga denk disen toplanmis érneklerin yiizdesini
gOsterir.

Bunu gelismis kontrol paneliyle veya Drive composer bilgisayar yazilimiyla grafiksel
olarak goriintuleyebilirsiniz.

Orneklerin yiizdesi

o o o o o o o o o o

T 9 2% I L g 5 % 2 <

I N D T
o =} o =) =) o o o o
O\O ~ N (] <t [To) © N~ [ee]
S X S ES ES X ES X
Genlik araliklari (parametreler 36.40...36.49)

Genlik ginligu 1, motor akimini izlemek Gizere sabitlenmistir ve resetlenemez. Genlik
gunlagu 1 ile, %100, surtcunin maksimum c¢ikis akimina karsilik gelir (Surtciiniin
donanim el kitabinda verilen haliyle /). Olgiilen akim siirekli olarak kaydedilir.
Orneklerin dagilimi 36.20...36.29 parametreleriyle gdsterilir.

Ayarlar

* Menu > Teshis > Yiik profili

» Parametre grubu 36 Yiik analizérii (sayfa 449).
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Kullanici parametre gruplari

Sdricd, kalici bellege kaydedilebilen ve surlicti parametreleri kullanilarak geri
cagrilabilen dért kullanici parametre grubunu destekler. Kullanici parametre gruplari
arasinda gegis yapmak icin dijital girisler kullaniimasi mimkindir.

Bir kullanici parametre grubunda, asagidakiler harig, 10...99 parametre gruplarindaki
dizenlenebilen degerlerin timu bulunur:

» 10.03 DI zorlama secimi parametreleri gibi zorlanan G/C degerleri ve 10.04 DI/
zorlanmig veriler

+ G/C genisletme modulu ayarlari (grup 15)

 veri depolama parametreleri (grup 47)

* haberlesme iletisimi etkinlestirme parametresi (50.01 FBA A etkinlestir)
+ diger haberlesme agi iletisim ayarlar (gruplar 51...53 ve 58)

* 95 Donanim konfigiirasyonu grubundaki (6rnegin 95.01 Besleme gerilimi
parametresi) bazi donanim ayarlari

* kullanici ayar secim parametreleri 96.11...96.13.

Motor ayarlari kullanici parametre gruplarina dahil oldugundan, bir kullanici
parametre grubunu geri gagirmadan once ayarlarin uygulamada kullanilan motora
karsilik geldiginden emin olun. Sirictyle farkli motorlarin kullanildigi bir
uygulamada, motor ID run uygulamasinin her bir motor icin gerceklestiriimesi ve
sonuglarin farkh kullanici parametre gruplarina kaydedilmesi gerekir. Daha sonra,
motor degistirildiginde uygun grup geri cagrilabilir.

Hicbir parametre grubu ayari kaydedilmemigse, bir grup yiklemeye galismak o
andaki etkin parametre ayarlarindan tiim gruplari olusturacaktir.

Gruplar arasinda gegcis yapmak sadece durdurulmus sirtictide mimkinddir.

Ayarlar
* Menii > Temel ayarlar > Geligsmis fonksiyonlar > Kullanici parametre gruplari
» Parametre 96.70...96.13 (sayfa 5517).
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Sistem guvenligi ve korumalari

Sabit/Standart korumalar

Asiri akim

Cikis akimi, dahili agiri akim limitini agsarsa, IGBT'ler surlicliyu korumak igin kapanir.
DC asiri gerilim

Bkz. bolim Yiiksek gerilim kontrolii, sayfa 168.

DC diisiik gerilim

Bkz. boltim Dstik gerilim kontrolii (glic kaybinda ¢alismaya devam etme), sayfa 168.

Siiriicu sicakhigi

Sicaklik yeteri kadar yukselirse, strlici kendini korumak icin dnce anahtarlama
frekansini, sonra da akimi sinirlamaya baslar. Yine de i1sinmayi surdirirse, (6rnegin
bir fan arizasi nedeniyle) asiri sicaklik arizasi olusturulur.

Kisa devre

Bir kisa devre durumunda, IGBT'ler srliclyl korumak igin hemen kapanir.
Programlanabilir koruma fonksiyonlari

Motor faz kaybi algilama (parametre 31.79)

Parametre, motor faz kaybi algilandiginda siirGiciiniin nasil tepki verecegini secer.

Besleme faz kaybi algilama (parametre 31.217)

Parametre, besleme faz kaybi algilandiginda siriicinin nasil tepki verecegini secer.

Giivenli moment kapatma algilama (parametre 31.22)

Sdraci, Glvenli moment kapatma giriginin durumunu izler ve bu parametre ile
sinyaller kayboldugunda verilecek gdsterimler segilir. (Bu parametrenin Glvenli
moment kapatma fonksiyonunun galismasi lizerinde etkisi yoktur.) Glivenli moment
kapatma hakkinda daha fazla bilgi igin, strtcinin Donanim el kitabr'nda, Elektriksel
kurulumun planlanmasi bélimu, Giivenli moment kapatma fonksiyonunun
uygulanmasi kismina bakin.

Degistirilmis besleme ve motor kablolari (parametre 31.23)

Sdricu, besleme ve motor kablolarinin kazara degistiriimesini algilayabilir (drnegin
beslemenin suricli motor baglantisina baglanmasi). Parametre, bir hata olusturulup
olusturulmayacagini seger.
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Sikisma korumasi (parametreler 37.24...31.28)

Sikisma durumunda suriicii motoru korur. Denetim limitlerini (akim, frekans ve siire)
ayarlamak ve suricinun bir motor sikisma durumuna nasil tepki verecegini segcmek
mumkunddr.

Asiri hiz korumasi (parametre 31.30...31.317)

Kullanici, kullaniimakta olan maksimum ve minimum hiz veya frekans limitlerine
eklenen bir marj belirleyerek asiri hiz ve asiri frekans limitlerini ayarlayabilir.

Lokal kontrol kaybi algilama (parametre 49.05)

Parametre, suricinun kontrol paneli veya bilgisayar yazilimi iletisim kesintisine nasil
tepki verecegini seger.

Al denetimi (parametreler 12.03...12.04)

Parametreler, bir analog giris sinyali giris icin belirtilen minimum ve/veya maksimum
limitlerin digina ¢iktiginda striiciinin nasil tepki verecegini seger. Bu bozuk G/C
kablo baglantisi veya sensori nedeniyle olabilir.

Acil stop

Acil stop sinyali 21.05 Acil stop kaynagi parametresi ile secilen sinyale baglanir.
Haberlesme araciligiyla da bir acil stop olusturulabilir (parametre 06.01 Ana kontrol
word'd, bit 0...2).

Acil stop modu 271.04 Acil stop modu parametresi ile segilir. Asagidaki moddiller
bulunmaktadir:

+ Off1: Kullanimda olan belirli bir referans tipi icin tanimlanan standart yavaslama
rampasi boyunca durma

+ Off2: Serbest durus

» Off3: 23.23 Acil stop siiresi parametresi ile tanimlanan acil stop rampasi ile
durma.

Off1 veya Off3 acil stop modlarti ile, motor hizindaki diisme 31.32 Acil rampa denetimi
ve 31.33 Acil rampa denetimi gecikmesi parametreleri ile denetlenebilir.

Notlar:

» Gerekli acil stop kategorilerinin karsilanmasi amaciyla acil stop cihazlarinin ve
ihtiyagc duyulan diger tim ek cihazlarin kurulumu ekipmani kuran kisinin
sorumlulugundadir. Ayrintili bilgi icin, yerel ABB temsilciniz ile irtibata gegin.

 Bir acil stop sinyali algilandiginda, sinyal iptal edilse dahi acil stop fonksiyonu iptal
edilemez.

* Eger minimum (veya maksimum) moment limiti %0 olarak ayarlanmigsa, acil stop
fonksiyonu siriiclyl durduramayabilir.
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Ayarlar

» Parametre 21.04 Acil stop modu (sayfa 371), 21.05 Acil stop kaynagdi (sayfa 371),
23.23 Acil stop stiresi (sayfa 388), 31.32 Acil rampa denetimi (sayfa 416) ve
31.33 Acil rampa denetimi gecikmesi (sayfa 417).
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Teshis

Teshis meniisii

Teshis meniisii suricideki etkin hatalar, uyarilar ve engellemeler hakkinda ve
bunlarin nasil duzeltilip resetlenecedi hakkinda ¢abuk bilgiler saglar. Ayrica,
surdcuntn neden baslamadidi, durmadigi veya istenen hizda ¢alismadigini
bulmaniza yardimci olur.

Oto. (™ ACO580 50.0 Hz

Tamlar

Hata ve olay ginlagi -

Geri Seg:

« Siricii gercek degerleri

« Etkin hatalar: Bu gérinimi mevcut durumda etkin olan hatalari gérmede ve bu
hatalarin nasil dizeltilip resetlenecegini bulmada kullanin.

» Etkin uyarnlar: Bu gériinimi mevcut durumda etkin olan uyarilari gérmede ve bu
uyarilarin nasil diizeltilecegini bulmada kullanin.

» Etkin engellemeler: Bu goérinimi etkin engellemeleri gérmede ve bunlarin nasil
dizeltileceg@ini bulmada kullanin. Ayrica, Saat, boélge, ekran menistinde,
surdcuyi baglatmaya ¢alismanizi 6nleyen engellemeler hakkinda bilgiler
gosteren agilir gériiniimleri devre disi birakabilirsiniz (varsayilan olarak etkin).

+ Hata ve olay giinliigii: Hatalar ve diger olaylarin listelerini gértntuler.

+ Baslatma/durdurmal/referans 6zeti: Bu goriinimu srici beklendigi gibi

baglatiimadiginda, durmadiginda veya istenmeyen hizda galistiginda kontrollin
nereden geldigini bulmada kullanin.

* Limit durumu: Bu goriiniimi sirtict istenmeyen hizda galisirken sinirlamalarin
etkin olup olmadigini bulmada kullanin.

+ lletisim durumu: Bu goriinimi durum bilgileri ile haberlesmeye génderilen ve
haberlesmeden alinan verileri bulmak igin kullanin.

* Motor 6zeti: Bu goériinimi motor nominal deg@erlerini, kontrol modunu ve ID run
isleminin tamamlanip tamamlanmadigini 6grenmek igin kullaninc

Ayarlar
* Menii > Teshis

* Meni > Temel ayarlar > Saat, bolge, ekran > Engelleme agilir penceresini
goster.
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Diger konular

Yedekleme ve geri yiikleme

Gelismis kontrol panelinde ayarlarin yedeklerini manuel olarak alabilirsiniz. Gelismis
kontrol paneli ayrica otomatik bir yedekleme de tutar. Yedeklemeyi baska bir
surlicliye veya arizall bir surticlnin yerini alan yeni sirtictye geri yukleyebilirsiniz.
Gelismig kontrol panelinden veya Drive composer bilgisayar yazilimindan yedekleme
ve geri yukleme yapabilirsiniz.

Yedekleme

Manuel yedekleme

Gerekirse bir yedek alin (6rnegin, stirlicliyl baslattiktan sonra veya ayarlari bagka bir
surlclye kopyalamak istediginizde).

Haberlesme arabirimlerinden gelen parametre degisiklikleri, 96.07 Manuel parametre
kaydi parametresiyle parametre kaydetmeyi zorlamadiginiz siirece yok sayilir.

Otomatik yedekleme

Gelismis kontrol panelinde otomatik yedekleme igin ayrilmig bir alan vardir. Son
parametre degisikliginden iki saat sonra otomatik bir yedekleme olusturulur. Yedek
alindiktan sonra, kontrol paneli ilave parametre degisiklikleri olup olmadigini kontrol
etmeden dnce 24 saat bekler. Degisiklikler varsa, en son degisiklikten iki saat
gegctikten sonra 6nceki yedeklemenin lizerine yazarak yeni bir yedekleme olusturur.

Gecikme sliresi ayarlanamaz veya otomatik geri yikleme fonksiyonu devre disi
birakilamaz.

Haberlesme arabirimlerinden gelen parametre degisiklikleri, 96.07 Manuel parametre
kaydi parametresiyle parametre kaydetmeyi zorlamadiginiz stirece yok sayilir.

Geri yiikleme

Yedeklemeler kontrol panelinde gosterilir. Otomatik yedeklemeler [a) simgesiyle ve
manuel yedeklemeler [ simgesiyle isaretlenir. Bir yedeklemeyi geri yiklemek igin (»]
tusuna basin. Asagidaki ekranda, yedekleme igerigini gérintileyip tim parametreleri
geri yukleyebilir veya geri yiiklenecek bir alt kiimeyi segebilirsiniz.

Not: Bir yedeklemeyi geri yiiklemek icin, surtct Lokal kontrolde olmalidir.
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Not: Eski bir yazilima veya eski kontrol paneli yazilimina sahip olan sirticiiden alinan
bir yedek, Ekim 2014 veya daha sonraki tarihli yeni bir yazilima sahip suriculye geri
yuklenirse QR kodu mendustine giris olanagini kalici olarak kaybetme riski vardir.

Kapal® ¢ AC0580 250 Hz| [Kapal® ¢ aCOR80 25.0 Hz
Yedeklemeler ACO0580 28.09.2017 —
Yedekleme olustur [{] Yeilel ;
[a] ACOR80 23.08.2017 owo. yedekl..» aa Tiim parametreleri geri yitkle
[ ACO580 28.09.2017 - Protr gr ykim grbn sec >
Kullamici gruplanini seg -
Uriin data égelerini sec 3
Geri 15:41 Sec| |Geri 15:41 g
Ayarlar

* Menu > Yedeklemeler
» Parametre 96.07 Manuel parametre kaydi (sayfa 549).

Veri depolama parametreleri

Veri depolama igin parametreler (sekiz adet 32 bit, doért adet 16 bit) ayriimistir. Bu
parametreler varsayilan olarak bagimsizdir ve baglanti olusturma, test etme ve

devreye alma amaglariyla kullanilabilirler. Diger parametrelerin kaynak ve hedef
secimleri yazilabilir ve okunabilir.

Ayarlar
+ Parametre grubu 47 Veri depolama (sayfa 485).

Parametre saglama toplami hesaplamasi

iki parametre saglama toplami, A ve B, siiriicii yapilandirmasindaki degisiklikleri
izlemek icin bir parametre grubundan hesaplanabilir. Gruplar A ve B saglama
toplamlari igin farklidir. Bu saglama toplamlarinin her biri karsilik gelen referans
saglama toplami ile karsilastirilir; uyum olmamasi durumunda bir olay (bir olay, uyari

veya hata) olusturulur. Hesaplanan saglama toplami yeni referans saglama toplami
olarak ayarlanabilir.

A saglama toplami parametre grubu haberlesme ayarlarini igermez.

Saglama toplami A hesaplamasinda yer alan parametreler, parametre gruplari
10...13, 15, 19...25, 28, 30...32, 34...37, 40...41, 43, 45...46, 70...74, 76, 80,
94...99 icindeki kullanici tarafindan diizenlenebilir parametrelerdir.

Saglama toplami B parametre grubu sunlari icermez:

» haberlesme ayarlari

* motor veri ayarlari

* enerji veri ayarlari.
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Saglama toplami B hesaplamasinda yer alan parametreler, parametre gruplari
10...13, 15, 19...25, 28, 30...32, 34, 35...37, 40...41, 43, 46, 70...74, 76, 80, 94...97
icindeki kullanici tarafindan diizenlenebilir parametrelerdir.

Ayarlar
» Parametreler 96.54...96.69, 96.71...96.72 (sayfa 554).
Kullanici kilidi

Gelismis siber guvenlik icin, 6rnegin parametre degerlerinin degistiriimesini ve/veya
yazilimlar ile diger dosyalarin yiiklenmesini 6nlemek amaciyla bir ana parola
ayarlamaniz kuvvetle tavsiye edilir.

UYARI! ABB, veni bir parola kullanarak kullanici kilidini etkinlestirmenin
basarisiz olmasinin neden oldugu hasarlardan veya kayiplardan sorumlu
degildir. Bkz. Siber glivenlik sorumluluk reddi (sayfa 20).

» Kullanici kilidini ilk defa etkinlestirmek igin:

* 96.02 Sifre kodu parametresine varsayilan parola olan 10000000'i girin. Bu,
96.100...96.102 parametrelerini gérindr yapar.

* 96.100 Kullanici parolasini degistir parametresine yeni bir parola girin. Her zaman
sekiz basamak kullanin; Drive composer bilgisayar yazilimi kullaniyorsaniz, Enter
ile bitirin.

» 96.101 Kullanici parolasini onayla parametresine girilen yeni kullanici parolasini
dogrulayin.

UYARI! Parolayi giivenli bir yerde saklayin: parola kaybedilirse kullanici
kilidi ABB tarafindan bile acilamaz.

* 96.102 Kullanici Kilidi islevselligi parametresinde, dnlemek istediginiz eylemleri
tanimlayin (uygulama aksini gerektirmedikge tim eylemleri segmeniz tavsiye
edilir).

* 96.02 Sifre kodu parametresine gecersiz bir parola girin.

* 96.08 Kontrol karti 6nyiikleme parametresini etkinlestirin veya sirlclye giden
glict kapatip agin.

* 96.100...96.102 parametrelerinin gizli olduklarini kontrol edin. Gizli degillerse
96.02 parametresine bagka bir rastgele parola girin.

Kilidi yeniden agmak igin 96.02 Sifre kodu parametresine parolanizi girin. Bu
96.100...96.102 parametrelerini yeniden gorinir yapar.

Ayarlar
» Parametre 96.02 (sayfa 548) ve 96.100...96.102 (sayfa 557).
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Siniis filtresi destegi
Sdrlcinin gikisina bagl bir sinus filtresi oldugunda, surtict skaler motor kontrol
modunu kullanmak zorunda kalir ve strtctnin
+ calismasini 6nlemek igin anahtarlama ve ¢ikis frekanslarini sinirlar ve
« filtreyi asin isinmaya karsi korur.
ABB sins filtreleri kullanildiginda (ayri satilir), bu islem, 95.15 Ozel HW ayarlari 1.
bitini agik olarak degistirdiginizde otomatik olarak gerceklesir.
Baska bir Ureticinin sinus filtresini baglamadan énce yerel ABB temsilcinize danigin.
Ayarlar
+ Parametre 95.15 Ozel HW ayarlari (sayfa 543).

Al olii bant

Al 61U bant degeri, 12.110 (Al 6li bant) parametresinde gerilim durumunda 10 V, akim
durumunda 20 mA yiizdesi olarak ayarlanir ve hem Al1 hem de Al2 igin gegerlidir.

Buna ek olarak 6li bant de@erinin %10'u 6l bant gecikmesi pozitif ve negatif olarak
eklenir.

+ Gerilim durumunda: Al 6li bant degeri = 10 * Al 61U bant (12.110 parametresi) * 0,01
* Akim durumunda: Al 6lG bant degeri = 20* Al 6l0 bant (12.110 parametresi) * 0,01

Bundan sonra, Al 6lU bant degeri Gecikme degeriyle (%10'a sabitlenir) garpilir:
» Al Gecikme degeri = Al 61U bant degeri * 0,1

Ornek
12.110 parametresi (Al 6li bant) degeri %50 olarak ayarlanir.

Gerilim durumunda:

* Al birim seg¢imi =V

+ Almaks 0V -10V araliginda

» Al 6li bant degeri=10*50*0,01=5V

* Al Gecikme degeri=5*0,1=0,5V

» Gecikme pozitif degeri=5+0,5=5,5V

+ Gecikme negatif degeri=5-0,5=4,5V

Al girig gerilimi 5,5 V'a yukselirken, Al gercek 0 gosterir. Al giris gerilimi 5,5 V'a
ulastidinda, Al gergek 5,5 V gdésterir ve 0 V - 10 V araliginda olan Al girig gerilimini Al
maks deg@erine kadar algilamaya devam eder. Al giris gerilimi dliserken Al gergek,

4,5 V'a kadar uygulanan gergek Al degerini gosterir. Al girisi 4,5 V'un altina indigi
anda, giris gerilimi 0 V'a ulagsana kadar Al gercek degeri 0 gosterir.
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Akim durumunda:

* Al birim se¢imi = mA

* Al maks 0 mA - 20 mA aralijinda

» Al 6l bant degeri =20 * 50 * 0,01 = 10 mA

» Al Gecikme degeri =10 * 0,1 =1,0 mA

» Gecikme pozitif degeri = 10 + 1,0 = 11,0 mA

* Gecikme negatif degeri=10- 1,0 = 9,0 mA

Al giris akimi 11 mA'ya yukselirken, Al gergek 0 mA gdsterir. Al giris akimi 11,0 mA'ya
ulastiginda, Al gercek 11,0 mA goésterir ve 0 mA - 20 mA araliginda olan Al giris
akimini Al maks degerine kadar algilamaya devam eder. Al giris akimi diiserken Al

gergek, 9,0 mA'ya kadar uygulanan gergek Al degerini gosterir. Al girisi 9,0 mA'nin
altina indigi anda, giris akimi 0 mA'e ulasana kadar Al gercek degeri O gosterir.

Y
A\ 4

1 = Al maks gergek
2 = Al gergek

3 =Al verilen

4 = Al maks

Yukaridaki semada a, 6l bant degeridir. b ve c degerleri, sirasiyla -%10 ve +%10
gecikme degeridir. Gecikme degerleri dahili olarak yazilimda ayarlanir ve kullanici
tarafindan diizenlenemez.
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Hata izleme

Bu boliimiin igindekiler

Bu béluim olasi sebep ve ¢cézim yollariyla birlikte uyari ve hata mesajlarini icerir.
Birgok uyari ve hatanin nedeni bu bolimdeki bilgiler yardimiyla tanimlanip
dizeltilebilir. Dizeltilemiyorsa bir ABB servis temsilcisiyle iletisim kurun. Strtcu
dizenleyici bilgisayar uygulamasini kullanma imkaniniz varsa, Siirlici diizenleyici
tarafindan olusturulan Destek paketini ABB servis temsilcisine génderin.

Uyari ve hatalar asagida ayri tablolarda listelenmektedir. Her bir tablo uyari/hata
koduna gére ayriimistir.

Giuvenlik

UYARI! Sirticiniin bakimi sadece yetkili bir elektrikgi tarafindan yapilmalidir.
Sirucuyu ¢alistirmadan énce, suriictinin Donanim el kitab/'nin basindaki
Giivenlik talimatlari b6liminde bulunan talimatlari okuyun ve uygulayin.

Gosterimler

Uyarilar ve hatalar

Uyarilar ve hatalar bir anormal sirlict durumunu gdsterir. Etkin uyarilar ile
alarmlarin, kodlari ve adlari stricinin kontrol panelinde ve Drive composer
bilgisayar yaziliminda gorintilenir. Sadece uyari ve hata kodlari haberlesme
Uzerinden elde edilebilir.

Uyarilarin resetlenmesine gerek yoktur; uyarinin nedeni ortadan kaldirildiginda
uyarinin gorinttilenmesi durdurulur. Uyarilar suriciniin hata tetiklemesini saglamaz
ve suriicti motoru ¢alistirmaya devam eder.
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Hatalar sirlcu icerisinde kilitleme islemi gerceklestirir ve sirticiiniin hata vermesine
ve motorun durmasina neden olur. Bir hatanin nedeni giderildikten sonra, hata kontrol
panelinden veya sirticinin dijital girisleri gibi bir secilebilir kaynaktan (parametre
31.11 Hata reset se¢imi) resetlenebilir. Hatay sifirlamak bir 64FF Hata resetleme
olayi olusturur.Sifirlamadan sonra, surucu yeniden baslatilabilir.

Bazi hatalar, ya giicii kapatip agarak ya da 96.08 Kontrol karti énylikleme
parametresini kullanarak kontrol Unitesinin yeniden baslatiimasini gerektirir; hata
listesinde bundan uygun sekilde bahsedilir.

islenmemis olaylar

Uyarilara ve hatalara ek olarak, sadece siriiciiniin olay giinliginde kayitli olan
islenmemis olaylar bulunur. Bu olaylarin kodlari 192. sayfadaki Uyari mesajlari
tablosunda yer alir.

Diizenlenebilir mesajlar

Harici olaylar igin, eylem (hata veya uyari), ad ve mesaj metni diizenlenebilir. Harici
olaylari belirlemek i¢in, Menii > Temel ayarlar > Geligsmis fonksiyonlar > Harici
olaylar 6gesini segin.

iletisim bilgileri de eklenebilir ve metin diizenlenebilir. iletisim bilgilerini belirlemek
icin, Menii > Temel ayarlar > Saat, bolge ve ekran > iletigim bilgileri gériiniimii
dgesini segin.

Uyari/hata ge¢gmisi

Olay giinligi

Sirtcude iki olay guinligi bulunmaktadir. Bir ginlik hatalari ve hata sifirlamalari
igerir, digeri uyarilari, islenmemis olaylari ve temizleme giriglerini igerir. Her glinliikte
en son 32 olay bulunur. Tim gésterimler zaman etiketi ve diger bilgilerle birlikte olay
glnligunde saklanir. Bkz. bélim Uyari/hata bilgilerini gériintiileme, sayfa 191.

Hata ve olay giinligiini silmek igin, Menii > Temel ayarlar > Varsayilanlara resetle
> Hata ve olay giinliiklerini resetle 6gesini segin veya 96.57 Sil arizasi ve olay
ginligd parametresini Temizle degerine ayarlayin.

Yardimci kodlar

Bazi olaylar cogunlukla sorunun yerinin tespit edilmesine yardimci olan bir yardimci
kod olusturur. Kontrol panelinde, yardimci kod olayin ayrintilarinin bir bélimu olarak
saklanir; Surlcl diizenleyici bilgisayar uygulamasinda, yardimci kod olay listesinde
gosterilir.
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Uyari/hata bilgilerini goriintiileme

Sdricu, kendisinin gegerli zamanda gergekte hata vermesine neden olan etkin
hatalarin listesini kaydedebilir. Siirlici énceden meydana gelen hatalarin ve
uyarilarin listesini de saklar.

Saklanan her bir hata igin, kontrol paneli, hata kodunu, zamani ve hata zamaninda
saklanan dokuz parametrenin (gergek sinyaller ve durum word’leri) degerini goruntler.
En son hata igin parametre degerleri 05.80...05.89 parametreleri olarak verilir.

Etkin hatalar ve uyarilar igin, bkz.

* Menii > Teghis > Etkin hatalar

* Menii > Teshis > Etkin uyanlar

* 04 Uyari ve hatalar (sayfa 298) grubundaki parametreler.

Onceden gerceklesen hatalar ve uyarilar icin, bkz.

* Menii > Teshis > Hata ve olay giinliigi

* 04 Uyari ve hatalar (sayfa 298) grubundaki parametreler.

Olay giinligine Sirtcu dizenleyici bilgisayar uygulamasi kullanilarak da erigilebilir

(ve resetlenebilir). Bkz. Drive composer PC tool user’s manual (3AUA0000094606
[ingilizce]).

Mobil servis uygulamasi i¢in QR kodu olusturma

Sdricu tarafindan kontrol panelinde goéruntilemek icin bir QR kodu (veya bir dizi QR
kodu) olusturulabilir. QR kodu siricinin tanimlanma verilerini, en yeni olaylar
hakkinda bilgileri ve durum ile saya¢ parametrelerinin degerlerini igerir. Kod, verileri
sonra analiz i¢cin ABB'ye gonderen ABB servis uygulamasi bulunan mobil bir cihazla
okunabilir. Uygulama hakkinda daha fazla bilgi i¢in yerel ABB servis temsilcinize
basvurun.

QR kodu olugturmak igin, Menii > Sistem bilgileri > QR kodu dgesini segin.

Not: QR kodu olusturmayi desteklemeyen bir kontrol paneli 8v.6.4x slsuriminden
daha eski), QR kodu men girisi tamamen kaybolur ve artik QR kodu olusturmayi
destekleyen kontrol panellerinde de kullanilamaz.

Not: Eski bir yazilima sahip olan siiriictiden bir yedekleme veya eski panel yazilimi
Ekim 2014 veya daha sonraki tarihli yeni bir yazilima sahip sirtcliye geri yiklenirse
QR kodu menusuni kalici olarak kaybetme riski vardir.
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Uyari mesajlari

Not: Listede ayrica sadece Olay glinliginde gorilen olaylar da bulunur.

Kod
(onal-
tili)

Uyari/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

A2B1

Asiri akim

Cikis akimi, dahili hata limitini
ast.

Gergek asiri akim durumuna
ek olarak, bir topraklama
hatasi veya besleme fazi
kaybi da bu uyariya neden
olabilir.

Motor yiikiinii kontrol edin.

23 Hiz referansi rampasi (hiz kontrol()
veya 28 Frekans referans zinciri (frekans
kontrolli) parametre grubundaki hizlanma
surelerini kontrol edin. Ayrica 46.01 Hiz
Olgeklendirme, 46.02 Frekans 6lgeklen-
dirme ve 46.03 Moment 6lgeklendirme
parametrelerini de kontrol edin.

Motoru ve motor kablosunu (fazlama ve
ucgen/yildiz baglantisi dahil) kontrol edin.
Motor ve motor kablolarinin yalitim direncini
olgerek, motorda ve motor kablolarinda top-
raklama hatasi olup olmadigini kontrol edin.
Surlclinun Donanim el kitabi'nda Elektrik-
sel Kurulum boélumu Tertibat yalitiminin
kontrol edilmesi kismina bakin.

Motor kablosunda agilan veya kapanan
kontaktér olmadigini kontrol edin.
Parametre grubu 99 Motor verileri bas-
latma verilerinin motor tip plakasindakiler
ile ayni olup olmadidini kontrol edin.
Motor kablosunda gl¢ faktorii diizeltme
kondansatérii veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.

A2B3

Topraklama kagagi

Siriict muhtemelen motor
veya motor kablosunda
topraklama hatasina bagl
olarak yiik dengesizlidi tespit
etti.

Motor kablosunda gl¢ faktori diizeltme
kondansatorii veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.

Motor ve motor kablolarinin yalitim direncini
olgerek, motorda ve motor kablolarinda top-
raklama hatasi olup olmadigini kontrol edin.
Surlcltnun Donanim el kitabinda Elektriksel
Kurulum bolumu Tertibat yalitiminin kontrol
edilmesi kismina bakin. Bir topraklama
hatasi bulunduysa, motor kablosunu
ve/veya motoru tamir edin ya da degistirin.
Eger topraklama hatasi belirlenemediyse
yerel ABB temsilcisi ile iletisime gegin.

A2B4

Kisa devre

Motor kablolarinda veya
motorda kisa devre.

Motoru ve motor kablosunu kablolama
hatasi bakimindan kontrol edin.

Motoru ve motor kablosunu (fazlama ve
Ucgen/yildiz bagdlantisi dahil) kontrol edin.
Motor ve motor kablolarinin yalitim direncini
oOlgerek, motorda ve motor kablolarinda top-
raklama hatasi olup olmadigini kontrol edin.
Sirtcunun Donanim el kitabi'nda Elektrik-
sel Kurulum bélumu Tertibat yalitiminin
kontrol edilmesi kismina bakin.

Motor kablosunda gug¢ faktori diizeltme
kondansatérli veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.
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Kod
(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
til)
0001 | U fazinin Gst transistérinde
kisa devre.
R6 ile R11 kasalar igin.
0002 | U fazinin alt transistériinde
kisa devre.
R6 ile R11 kasalar igin.
0004 | V fazinin Ust transistoriinde
kisa devre.
R6 ile R11 kasalar igin.
0008 | V fazinin alt transistoriinde
kisa devre.
R6 ile R11 kasalar igin.
0010 | W fazinin Ust transistériinde
kisa devre.
R6 ile R11 kasalar igin.
0020 | W fazinin alt transistériinde
kisa devre.
R6 ile R11 kasalar igin.
0040 | DC kapasitorl kisa devresi.
R6 ile R11 kasalar igin.
0080 | Cikis fazlarindan gelen
durum geri bildirimi kontrol
sinyalleri ile uyusmuyor.
R6 ve R7 kasalar igin.
A2BA | IGBT asiri yuku IGBT kutu baglantisi asiri Motor kablosunu kontrol edin.
sicakligi. Bu uyari IGBT'leri | Ortam kosullarini kontrol edin.
korur ve motor kablosunda bir | Hava akisini ve fanin galismasini kontrol
kisa devre ile etkinlestirilebilir. | ggin.
Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.
Motor glicuinii slrlcu gucuyle karsilastirin.
A3A1 | DC bara asiri gerilimi | Ara devre DC gerilimi gok Besleme gerilimi ayarini (parametre 95.01
yuksek (suricl stop Besleme gerilimi) kontrol edin.
etmisken). Parametrenin yanlis ayarlanmasi
A3A2 | DC bara dusuk gerilimi | Ara devre DC gerilimi gok | urumunda, motorun kontrolstiz bir sekilde
P~ Mg hizlanabilecegini ya da fren kiyici veya
dlsuk (stricu dururken). . : . B e
direncine asiri yliklenme olabilecegini
A3AA | DC sarj olmadi Ara DC devresinin gerilimi unutmayin.
hen(iz calisma seviyesine Besleme gerilimini kontrol edin.
yiikselmemistir. Sorun devam ediyorsa, yerel ABB temsil-
cisi ile iletisime gegin.
A490 | Hatali sicaklik sensérii | Yanhs adaptor kurulumu 35.11 ve 35.21 sicaklik kaynagi
ayari nedeniyle sicaklik parametrelerinin ayarlarini kontrol edin.
denetlenemiyor.
A491 | Harici sicaklk 1 Olgiilen sicaklik 1 uyari 35.02 Olgiilen sicaklik 1 parametresinin

(Dlzenlenebilir mesaj

metni)

limitini asti.

degerini kontrol edin.
Motorun (veya sicakligi 6lgllen diger ekip-
manlarin) sogutma sistemini kontrol edin.

35.13 Sicaklik 1 uyari limiti degerini kontrol
edin.
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Kod
(onal-
til)

Uyari/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

A492

Harici sicaklik 2
(Diizenlenebilir mesaj
metni)

Olgiilen sicaklik 2 uyari
limitini agti.

35.03 Olgiilen sicaklik 2 parametresinin
degerini kontrol edin.

Motorun (veya sicakligi 6lcilen diger
ekipmanlarin) sogutma sistemini kontrol
edin.

35.23 Sicaklik 2 uyari limiti degerini kontrol
edin.

A4A0

Kontrol karti sicakligi

Kontrol karti sicakligi gok
ylksek.

Yardimci kodu kontrol edin. Her kod igin
asagida verilmis olan eylemlere bakin.

(yok)

Sicaklik uyari limitinin
Gzerinde

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akisini ve fanin galismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

0001

Termistor kirilmis

Kontrol kartinin degistiriimesi igin ABB
servis temsilcisi ile temasa gegin.

A4A1

IGBT asiri sicakligi

Tahmini striicti IGBT
sicakhgi asir ylksek.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akisini ve fanin galismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor glicunu surtcu giiclyle kargilastirin.

A4A9

Sogutma

Surlict modull asir sicakligi.

Ortam sicakligini kontrol edin. 40°C/104°F
(IP21 R4...R9 kasalar) deg@erini asarsa veya
50°C/122°F (IP21 R1...R9 kasalar) degerini
asarsa, yuk akiminin surlictiniin digtrdimus
yuk kapasitesini agsmadigindan emin olun.
Tum P55 kasalarinda deger diistirme sicak-
liklarini kontrol edin. Suriictiniin Donanim el
kitabinda Teknik veriler bdlimU Deger
diisiirme kismina bakin.

Sdrict moduli sogutma hava debisini ve
fan galismasini kontrol edin.

Suriict modull kabininde ve sogutma
blogunda birikmis toz olup olmadigini
kontrol edin. Gerektiginde temizleyin.

A4BO

Asiri sicaklik

Glg Unitesi modili agin
sicakhgr.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akisini ve fanin galismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor gliclini suricu glicuyle karsilastirin.
Yardimci kodu kontrol edin.

FA

Ortam sicakligi

A4B1

Asin sicaklik farki

Farkl fazlardaki IGBT'ler
arasinda yliksek sicaklik
farki.

Motor kablosunu kontrol edin.
Suriict modulindn/moddllerinin
sogutmasini kontrol edin.

A4F6

IGBT sicakhigi

Sdricu IGBT sicakhgr asiri
yuksek.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akigini ve fanin galismasini kontrol
edin.

Sogutma blodu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor glicuini suricu giiclyle karsilastirin.
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Kod

(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

tili)

A581 | Fan Sogutma fani geri bildirimi Fani tanimlamak igin yardimci kodu kontrol

eksik. edin. Kod 0 ana fan 1'i ifade eder. Diger
kodlar (XYZ formati): "X" durum kodunu
belirtir (1: ID ¢alismasi, 2: normal). "Y" =
0,"Z" fanin indisini belirtir (1: Ana fan 1,
2: Ana fan 2, 3: Ana fan 3).
Fan galismasini ve baglantisini kontrol edin.
Arizaliysa degistirin.

A582 | Yardimci fan yok Bir yardimci sogutma fani Yardimci kodu kontrol edin.

(IPS5 dahili fan) sikismig Yardimci fani ve baglantisini kontrol edin.

veya bagl degil. Arizali fani degistirin.
Sirldcunun 6n kapaginin yerinde ve sikigti-
riimis oldugundan emin olun. Suriicinin
devreye alinmasi kapagin gikariimasini
gerektirirse, galigtirdiktan sonra iki dakika
icinde 31.36 Yardimci fan hata fonksiyonu
parametresini gegici olarak Eylem yok
degerine ayarlayin.

A5A0 | Glvenli moment Guvenli moment kapatma Givenlik devresi baglantilarini kontrol
kapatma fonksiyonu etkin, yani STO edin. Daha fazla bilgi igin siriictinin Dona-
Programlanabilir uyari: konektoriine bagli givenlik nim el kitabinda Giivenli moment kapatma
31.22 STO gdsterge devresi sinyalleri kaybolmus. | fonksiyonu béllimiine ve 31.22 STO gds-
galistirma/durdurma terge ¢alistirma/durdurma parametresinin

tanimina bakin.
95.04 Kontrol karti beslemesi parametresi-
nin degerini kontrol edin.

A5EA | Olglim devresi Sirtcunin dahili sicaklik Yardimci kodu kontrol edin. Kontrol Unitesi
sicakhgi dlgimuyle ilgili sorun. tipine baghdir.

R1...R5 kasalar Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

0000 0000 | IGBT sicakhgi

0000 0003 | Kart sicakligi

0000 0006 | Gi¢ kaynagi sicakligi
R6...R11 kasalar ve Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
ACx580-31 R3 kasa

0000 0001 | U fazi IGBT

0000 0002 | V fazi IGBT

0000 0003 | W fazi IGBT

0000 0004 | Kart sicakhgi

0000 0005 | Fren kiyici

0000 0006 | Hava girisi (TEMP3)

0000 0007 | Gig¢ kaynagi sicakhigi

0000 0008 | du/dt (TEMP2)

0000 0009 | TEMP1

FAh =1111 1010 | Ortam sicakhgi

A5EB | PU karti gui¢ hatasi Glg Unitesi gii¢ besleme Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

hatasi.

A5ED | Olglim devresi ADC Olglim devresi hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

A5EE | Olgiim devresi DFF Olglim devresi hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
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Kod

(onal- | Uyan/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

AS5EF | PU durumu geri Cikis fazlarindan gelen Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
bildirimi durum geri bildirimi kontrol

sinyalleri ile uyusmuyor.

A5F0 | Sarj geri bildirimi $arj geri bildirim sinyali kayip. | $arj sisteminden gelen geri bildirim

sinyalini kontrol edin.

A682 | Flas silme hizi asti Flas bellek (bellek 96.07 parametresi tarafindan gereksiz
Unitesindeki) cok sik silinerek | parametre kaydetmelerinden veya déngu-
belledin 6mrind riske atiyor. | sel parametre yazmalarindan (parametre-

ler Gzerinden kullanici kaydedicisini
tetiklemek gibi) kaginin.

Yardimci kodu kontrol edin (XYYY YZZZ
formati). "X" uyarinin kaynagini belirtir
(1: genel flas silme denetimi). "ZZZ" uya-
riy1 olusturan flag alt sektér numarasini
belirtir.

A686 | Saglama toplami Hesaplanan parametre Gerekli tim onaylanmis (referans) sag-
uyusmazligi saglama toplami herhangi lama toplamlarinin (96.71...96.72) 96.55
Programlanabilir uyari: bir etkinlestirilmis referans Saglama toplami kontrol word'(i paramet-
96.54 Saglama toplami saglama toplamiyla resinde etkinlestiriimis oldugunu kontrol
eylemi eslesmiyor. edin.

Parametre yapilandirmasini kontrol edin.
96.55 Saglama toplami kontrol word'ti
parametresini kullanarak bir saglama
toplami parametresini etkinlestirin ve
gercek saglama toplamini o parametreye
kopyalayin.

AB87 | Saglama toplami Parametre sadlama toplami | Ozelligi yapilandirmak igin yerel ABB
yapilandirmasi uyusmazligi igin bir eylem temsilcinizle bagdlantiya gegcin veya 6zelligi

tanimlandi, ancak 6zellik 96.54 Saglama toplami eylemi
yapilandiriimadi. parametresinde devre disi birakin.

ABA4 | Motor nominal dederi | Motor parametreleri yanlis Yardimci kodu kontrol edin. Her kod igin

ayarlandi.

Siricu dogru sekilde
boyutlandiriimadi.

asagida verilmis olan eylemlere bakin.

0001

Kayma frekansi gok kiigik.

0002

Senkron ve nominal hizlar
cok farkl.

0003

Nominal hiz 1 kutup giftli

senkron hizdan daha yuksek.

0004

Nominal akim limitlerin
disinda

0005

Nominal gerilim limitlerin
disinda.

0006

Nominal gli¢ gériilen gligten
daha yuksek.

0007

Nominal gli¢, nominal hiz ve
momentle tutarl degil.

0008

Motor nominal gug faktord,
Asenkron motorlarin limitleri
[0,5...0,97] dahilinde degildir.

Gruplar 98 ve 99'daki motor konfigiirasyon
parametrelerinin ayarlarini kontrol edin.
Sdriactniin, motor igin dogru sekilde
boyutlandiriimis olup olmadigini kontrol
edin.
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Kod

(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

ABAS5 | Motor verisi yok Grup 99 parametreleri Gerekli tim grup 99 parametrelerinin
ayarlanmadi. ayarlanmis olup olmadigini kontrol edin.

Not: Bu uyarinin, baglangigta gérinmesi
ve motor verileri girilene kadar devam
etmesi normaldir.

ABAG | Gerilim kategorisi Gerilim kategorisi 95.01 Besleme gerilimi parametresindeki

secilmedi tanimlanmadi. gerilim kategorisini ayarlayin.

ABAT7 | Sistem saati Sistem saati ayarlanmadi. Sistem saatini manuel olarak ayarlayin

ayarlanmadi Zamanlamali fonksiyonlar veya saati senkronize etmek icin kontrol

kullanilamiyor ve ariza kayit | panelini siriclye baglayin. Temel kontrol

tarihleri dogru degil. paneli kullaniliyorsa, saati EFB veya bir
haberlesme modiill tizerinden senkronize
edin.
Zamanlamali fonksiyonlar kullaniimiyorsa
devre disi birakmak igin 34.70 Zamanla-
mali fonk etkinlegtir parametresini Devre
disi olarak ayarlayin.

ABBO | Kullanici kilidi agik Kullanici kilidi agik, yani 96.02 Sifre kodu parametresine gecgersiz
kullanici kili yapilandirma bir parola girerek kullanici kilidini kapa-
parametreleri tin.Bkz. bélim Parametre saglama toplami
96.100...96.102 géralir. hesaplamasi (sayfa 184).

A6B1 | Kullanici parolasi 96.100 parametresine yenibir | 96.707 parametresine ayni kodu girerek

onaylanmadi parola girilmis ama 96.701 yeni parolayi dogrulayin.iptal etmek icin
parametresinde yeni kodu dogrulamadan kullanici kilidini
dogrulanmamis. kapatin.Bkz. bélim Parametre saglama

toplami hesaplamasi (sayfa 184).
A6D1 | FBA A parametresi Sirlcd, bir PLC tarafindan PLC programlamasini kontrol edin.

gakismasi istenen bir islevsellige sahip | 50 Haberlesme adaptérii (FBA) parametre
degil veya istenen islevsellik | grubu ayarlarini kontrol edin.
etkinlestiriimemis.

ABES5 | Al parametreleri Bir analog girisin akim/gerilim | Olay gunligini yardimci kod bakimindan
donanim ayari parametre kontrol edin. Kod, ayarlari ¢akisan analog
ayarlari ile uyusmuyor. girigini belirtir.

Donanim ayarini (slriict kontrol
Unitesinde) ya da 12.15/12.25
parametresini ayarlayin.

Not: Donanim ayarlarindaki herhangi bir
degisikligi gegerli kilmak igin kontrol
kartinin yeniden baslatiimasi (gti¢ gevrimi
yapilarak ya da 96.08 Kontrol karti
onytikleme parametresi ile) gerekir.

ABEG6 | ULC yapilandirmasi Kullanici ylk egrisi Yardimci kodu kontrol edin. Her kod igin

yapilandirma hatasi.

asagida verilmis olan eylemlere bakin.

0000

Hiz noktalari tutarsiz.

Her bir hiz noktasinin (parametreler
37.11...37.15) 6nceki noktadan daha yiik-
sek bir dedere sahip oldugunu kontrol edin.

0001

Frekans noktalari tutarsiz.

Her bir frekans noktasinin (37.20...37.16)
onceki noktadan daha ylksek bir degere
sahip oldugunu kontrol edin.

0002

Dustk yik noktasi asin yuk
noktasinin Gzerinde.

0003

Asiri yik noktasi disuk yuk
noktasinin altinda.

Her bir asir yiik noktasinin (parametreler
37.31...37.35) karsilik gelen dusik yuk
noktasindan (37.21...37.25) daha yiiksek
bir degere sahip oldugunu kontrol edin.
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Kod
(onal- | Uyan/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
tili)
ABE7 | IPC yapilandirma IPC yapilandirma hatasi: Yardimci kodu kontrol edin. Her kod i¢in
uyarisi asagida verilmis olan eylemlere bakin.
0001 | IPC, EFB igin hatal 76.21 Coklu pompa yapilandirmasi para-
yapilandiriimis. metresinin IPC, Seviye kontrol - Bosaltma
veya Seviye kontrolii - Doldurma olarak
ayarlandigini, 58.01 Protokol etkinlestir
parametresinin Hicbiri/IPC iletisimi olarak
ayarlandigini kontrol edin.
58.01 Protokol etkinlestir parametresinin
Higbiri/IPC iletisimi olarak ayarlandigini,
76.21 Coklu pompa yapilandirmasi para-
metresinin IPC, Seviye kontrol - Bogaltma
veya Seviye kontrolii - Doldurma olarak ve
76.24 IPC iletisim portu parametresinin
EFB olarak ayarlandigini kontrol edin.
0002 | IPC, FBA igin hatali 76.21 Coklu pompa yapilandirmasi para-
yapilandiriimis. metresinin IPC, Seviye kontrol - Bosaltma
veya Seviye kontrolii - Doldurma 6delerin-
den hicbirine ayarlanmadigini, 50.07 FBA
A etkinlestir parametresinin Pasif olarak
ayarlandigini kontrol edin.
ABE8 | IPC slrimi Master ve follower'lar, ayni IPC agindaki tim suriictlerin 07.05 Yazilim
uyusmuyor IPC surlimiine sahip degil ve | sdiriimi'ni kontrol edin ve slriiclleri gerek-
IPC modunda calismaz. tigi gibi istenen yazilim strimdiyle ylkleyin.
A780 | Motor sikismasi Motor, 6rnegin asiri yik veya | Motor yukinu ve surtciniin nominal
Programlanabilir uyari: yetersiz motor glicli sebebiyle | degerlerini kontrol edin.
31.24 Sikisma fonk sikisma bolgesinde Hata fonksiyon parametrelerini kontrol edin.
calismaktadir.
A783 | Motor da asir yuk Motor sicakhgi ¢cok yiksek. Asiri yikli motoru kontrol edin.
Motorda asir yik fonksiyonu igin kullanilan
parametreleri ayarlayin (35.57...35.53) ve
35.55...35.56.
A784 | Motor baglanti kesici Ug cikis fazinin Gigli de Sdrlict ve motor arasindaki anahtarlarin
motora bagli degil. kapali oldugundan emin olun.
Surlcl ve motor arasindaki tim kablolarin
bagli ve sabitlenmis oldugundan emin olun.
Herhangi bir sorun tespit edilmediyse ve
surtict gikisi gercekte motora bagliysa,
ABB ile iletisime gegin.
A792 | Fren direnci kablolari | Fren direncinde kisa devre Fren kiyici ve fren direnci baglantisini
veya fren kiyici kontrol kontrol edin.
hatasi. R6 veya daha blylk | Fren direncinin hasarsiz oldugundan emin
kasalar igin. olun.
A793 | BR asiri sicakligi Fren direnci sicakligi, 43.72 | Stirlicliyt durdurun. Direncin sogumasini
Fren direnci uyari limiti bekleyin.
parametresi ile tanimlanan Direng asiri yiik koruma fonksiyonu ayarla-
uyart limitini asti. rini kontrol edin (parametre grubu 43 Fren
kiyici).
Uyari limiti ayarini kontrol edin, 43.12 Fren
direnci uyari limiti parametresi.
Direncin uygun sekilde boyutlandiriidigini
kontrol edin.
Fren déngusunin izin verilen limitler iginde
oldugunu kontrol edin.
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Kod
(onal-
tili)

Uyari/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

A794

Fren direnci verisi

Fren direnci datasi giriimedi.

Direnc verisi ayarlarinin biri veya birden
fazlasi (43.08...43.10 parametreleri)
yanlis. Parametre yardimci kod tarafindan
belirlenir.

0000 0001

Direnc degeri cok disuk.

43.10 Fren direnci degerini kontrol edin.

0000 0002

Termik zaman sabiti
verilmedi.

43.08 Fren direnci termik tc degerini
kontrol edin.

0000 0003

Maksimum surekli glic
verilmedi.

43.09 Fren direnci Pmax sayaci degerini
kontrol edin.

A79C

BC IGBT asiri sicakligi

Fren kiyici IGBT sicakhgi
dahili uyari limitini asti.

Kiyiclyl sogumaya birakin.

Ortam sicakliginin agiri olup olmadigini
kontrol edin.

Sogutma fani arizasi olup olmadigini
kontrol edin.

Hava akisinda engel olup olmadigini
kontrol edin.

Kabin boyutlandirmasini ve sogutmasini
kontrol edin.

Direng asir ylik koruma islevi ayarlarini
kontrol edin (43.06...43.10 parametreleri).
Kullanilan kiyict igin izin verilen minimum
direng degerini kontrol edin.

Fren doéngisinin izin verilen limitler iginde
oldugunu kontrol edin.

Sirlcu besleme AC geriliminin limitlerin
Gzerinde olmadigini kontrol edin.

ATAB

Genisletme G/C
konfiglirasyonu hatasi

Takili genigletme modull
yapilandiriimis olanla ayni
degil.

Takili genisletme moduliiniin (715.02 Tespit
edilen genisletme modiilii parametresi ile
gobsterilen) 15.01 Genisletme modiilii tipi
parametresi ile secilenle ayni oldugunu
kontrol edin.

A7C1

FBA A iletigimi
Programlanabilir uyari:
50.02 FBA A iletisim kaybi
fonksiyonu

Sirlcu ile haberlesme
adaptér moduili A veya PLC
ile haberlesme adaptor
moduli A arasindaki
doéngusel iletisim kayboldu.

Haberlesme iletisim durumunu kontrol
edin. Haberlesme arabiriminin kullanici
belgelerine bakin.

50 Haberlesme adaptérii (FBA), 51 FBA A
ayarlari52 FBA A veri girisi ve 53 FBA A
veri ¢ikigi parametre gruplarinin ayarlarini
kontrol edin.

Kablo baglantilarini kontrol edin.

lletisim master cihazinin iletisim saglayip
saglayamadidini kontrol edin.

A7CE

EFB iletisim kaybi
Programlanabilir uyari:
58.14 lletisim kaybi eylemi

Dahili haberlesme (EFB)
iletisiminde iletisim kesintisi.

Haberlesme master durumunu (gevri-
migi/cevrimdisi/hata vb.) kontrol edin.
Kontrol unitesindeki EIA-485/X5
terminalleri 29, 30 ve 31'e kablo
baglantilarini kontrol edin.

ATEE

Panel kaybi
Programlanabilir uyari:
49.05 lletisim kaybi eylemi

Sirlcu igin aktif kontrol
konumu olarak segilmig bir
kontrol paneli veya bilgisayar
yazihmi iletisimi kesmis.

Bilgisayar yazilimi ya da kontrol paneli
baglantisini kontrol edin.

Kontrol paneli konektoriinii kontrol edin.
Kullaniliyorsa, montaj platformunu kontrol
edin.

Kontrol panelinin baglantisini sokin ve
tekrar baglayin.
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Kod

(onal- | Uyan/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

A88F | Sogutma fani Bakim zamanlayicisi limiti Sogutma fanini degistirmeyi disinuin.
asildi. 05.04 Fan calisma stiresi sayaci

parametresi sogutma faninin galisma
slresini gosterir.

A8AOQ | Al denetimi Bir analog sinyal, analog giris | Analog giristeki sinyal diizeyini kontrol

Programlanabilir uyart: icin belirtilen limitlerin edin.

12.03 Al denetim disinda. Girige bagl kablolari kontrol edin.

fonksiyonu .
12 Standart Al parametre grubundaki
girisin minimum ve maksimum limitlerini
kontrol edin.

A8A1 [ RO émri uyarisi Réle énerilen durum Kontrol kartini degistirin veya role cikisini
degistirme sayisindan daha kullanmay! birakin.
fazla durum degistirdi. Réle gikigini tanimlayan yardimci kodu

kontrol edin.

0001 | Role gikisi 1 Kontrol kartini degistirin veya réle gikisi 1'G
kullanmayi birakin.

0002 | Role gikisi 2 Kontrol kartini degistirin veya réle ¢ikisi 2'
kullanmay! birakin.

0003 | Réle gikisl 3 Kontrol kartini degistirin veya réle gikigi 3'U
kullanmay! birakin.

A8A2 | RO degistirme uyarisi | Réle cikisi, 6rnegin hizli Réle ¢ikisi kaynagina bagh olan sinyali
degisen bir frekans sinyali daha az siklikla degisen bir sinyalle
baglandiginda énerilenden degistirin.
daha hizli durum degistiriyor. | Réle gikisi kaynak parametresini
Rélenin kullanim émri tanimlayan yardimei kodu kontrol edin.
yakinda asilacak.

0001 | Role gikisi 1 10.24 RO1 kaynagi parametresiyle farkl
bir sinyal segin.

0002 | Réle gikigl 2 10.27 RO2 kaynagi parametresiyle farkli
bir sinyal segin.

0003 | Role gikisi 3 10.30 RO3 kaynagi parametresiyle farkli
bir sinyal segin.

A8BO | ABB Sinyal denetimi 1 | Sinyal denetim fonksiyonu 1 | Uyarinin kaynagini kontrol edin (parametre

(Duzenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan uyari. | 32.07 Denetim 1 sinyali).
metni)
Programlanabilir uyari:
32.06 Denetim 1 eylemi
A8B1 | ABB Sinyal denetimi 2 | Sinyal denetim fonksiyonu 2 | Uyarinin kaynagini kontrol edin (parametre
(Duzenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan uyari. | 32.17 Denetim 2 sinyali).
metni)
Programlanabilir uyari:
32.16 Denetim 2 eylemi
A8B2 | ABB Sinyal denetimi 3 | Sinyal denetim fonksiyonu 3 | Uyarinin kaynagini kontrol edin (parametre
(Duzenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan uyari. | 32.27 Denetim 3 sinyali).
metni)
Programlanabilir uyar:
32.26 Denetim 3 eylemi
A8B3 | ABB Sinyal denetimi 4 | Sinyal denetim fonksiyonu 4 | Uyarinin kaynagini kontrol edin (parametre
(Duzenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan uyari. | 32.37 Denetim 4 sinyali).
metni)
Programlanabilir uyart:
32.36 Denetim 4 eylemi
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Kod
(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
tili)
A8B4 | ABB Sinyal denetimi 5 | Sinyal denetim fonksiyonu 5 | Uyarinin kaynagini kontrol edin (parametre
(Duizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan uyari. | 32.47 Denetim 5 sinyali).
metni)
Programlanabilir uyari:
32.46 Denetim 5 eylemi
A8B5 | ABB Sinyal denetimi 6 | Sinyal denetim fonksiyonu 6 | Uyarinin kaynagini kontrol edin (parametre
(Duizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan uyari. | 32.57 Denetim 6 sinyali).
metni)
Programlanabilir uyari:
32.56 Denetim 6 eylemi
A8BE | ULC asiri yik uyarisi | Segilen sinyal kullanici asir Izlenen sinyali arttiran galisma kosullarini
Programlanabilir hata: yuk egrisini asti. kontrol edin (6rnedin, moment veya akim
37.03 ULC agiri yiik izleniyorsa motorun yiiklenmesi).
Islomleri Yk egrisinin tanimini kontrol edin
(parametre grubu 37 Kull. Yiik egrisi).
A8BF | ULC diisiik yiik uyarisi | Segilen sinyal kullanici diisiik | izlenen sinyali azaltan calisma kosullarini
Programlanabilir hata: yuk egrisinin altina indi. kontrol edin (6rnegin, moment veya akim
37.04 ULC diisiik yiik izleniyorsa yik kaybi).
istemleri Yiik egrisinin tanimini kontrol edin
(parametre grubu 37 Kull. Yiik egrisi).
A981 | Harici uyari 1 Harici cihaz 1'de hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Diizenlenebilir mesaj 31.01 Harici olay 1 kaynagi parametresinin
metni) ayarini kontrol edin.
Programlanabilir uyari:
31.01 Harici olay 1
kaynagi
31.02 Harici olay 1 tipi
A982 | Harici uyar 2 Harici cihaz 2'de hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duizenlenebilir mesaj 31.03 Harici olay 2 kaynagi parametresinin
metni) ayarini kontrol edin.
Programlanabilir uyari:
31.03 Harici olay 2
kaynagi
31.04 Harici olay 2 tipi
A983 | Harici uyar 3 Harici cihaz 3'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Diizenlenebilir mesaj 31.05 Harici olay 3 kaynagi parametresinin
metni) - ayarini kontrol edin.
Programlanabilir uyari:
31.05 Harici olay 3
kaynagi
31.06 Harici olay 3 tipi
A984 | Harici uyari 4 Harici cihaz 4'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Diizenlenebilir mesaj 31.07 Harici olay 4 kaynagi parametresinin
metni) ayarini kontrol edin.
Programlanabilir uyari:
31.07 Harici olay 4
kaynagi
31.08 Harici olay 4 tipi
A985 | Harici uyar 5 Harici cihaz 5'te hata. Harici cihazi kontrol edin.

(Dlzenlenebilir mesaj
metni)
Programlanabilir uyari:
31.09 Harici olay 5
kaynagi

31.10 Harici olay 5 tipi

31.09 Harici olay 5 kaynagi parametresinin
ayarini kontrol edin.




202 Hata izleme

Kod
(onal- | Uyan/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
tili)
AF80 | INU-LSU hab kaybi Konvertorler arasindaki Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin.
Programlanabilir uyari: (6rnegin, invertdr Unite ve Diger konvertdriin durumunu kontrol edin
60.79 INU—L_SU iletisim besleme unitesi) DDCS (fiber (parametreler 06.36 ve 06.39).
kaybi fonksiyonu optik) iletisimi kayip. 60 DDCS iletisimi parametre grubu
Invertér Unitesinin diger ayarlarini kontrol edin.
konvertorden son alinan Diger konvertorin kontrol programinda
durum bilgilerini temel alarak | karsiik gelen ayarlari kontrol edin.
calismaya devam edecegini | kap|6 baglantilarini kontrol edin.
unutmayin. Gerekirse, kablolari degistirin.
AF85 | Hat tarafindaki Ginite Besleme Unitesi (veya diger | Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin.
uyaris konvertdr) bir uyari olusturdu. | Yardimei kod, besleme tinitesi kontrol
programindaki orijinal uyari kodunu belirtir.
En yaygin yardimci kodlari 224. sayfada
bulunan LSU besleme (initesi uyarilar igin
yardimci kodlar bélimunde bulabilirsiniz.
Tam bilgi igin ACS880 IGBT supply
control program firmware manual
(3AUA0000131562 [ingilizce]) kilavuzu
Fault Tracing (Hata izleme) bélimi.
AF88 | Mevsim Onceki mevsimden énce Mevsimleri artan baslangig tarihleriyle
konfiglrasyonu uyarisi | baglayan bir mevsim yapilandirin, bkz. 34.60 Mevsim 1 baslan-
yapilandirdiniz. gig tarihi...34.63 Mevsim 4 baglangig¢ tarihi
parametreleri.
AF90 | Hiz kontrolorii Hiz kontrol6rli otomatik ayar | Yardimci kodu kontrol edin. Her kod igin

otomatik ayari

rutini basariyla
tamamlanmadi.

asagida verilmis olan eylemlere bakin.

0000

Sirtict otomatik ayar
tamamlanmadan 6nce
durduruldu.

Sdricuyd gahistirin ve otomatik ayari
basarili olana dek tekrarlayin.

0001

Siricl baglatildi fakat
otomatik ayar komutunu
izlemeye hazir degil.

Otomatik ayar galismasinin 6n kosullarinin
kargilandigindan emin olun. Bkz. bélim
Otomatik ayar rutinini etkinlestirmeden
énce (sayfa 165).

0002

Suriict maksimum hiza
ulasmadan 6nce gerekli
moment referansina
ulagilamiyor.

Moment adimini azaltin (parametre 25.38)
veya hiz adimini artirin (parametre 25.39).

0003

Motor maksimum hiza
hizlanamiyor.

Moment adimini artirin (parametre 25.38)
ve hiz adimini azaltin (parametre 25.39).

0004

Motor minimum hiza
yavaslayamiyor.

Moment adimini artirin (parametre 25.38)
ve hiz adimini azaltin (parametre 25.39).

0005

Motor tam otomatik ayar
momentiyle yavaglayamiyor.

Moment adimini azaltin (parametre 25.38)
veya hiz adimini azaltin (parametre
25.39).

0006

Otomatik ayar bir parametre
yazamaz.

Sdricuyd bir kez daha galigtirin.

0007

Otomatik ayar
etkinlestirildiginde surlcu
rampa ile yavasliyordu.

Surliciyl ayar noktasina kadar calistirin
ve otomatik ayari bir kez daha baslatin.

0008

Otomatik ayar
etkinlestirildiginde surtcu
rampa ile hizlaniyordu.

Sdrlicu ayar noktasina ulasana kadar
bekleyin ve otomatik ayari baslatin.
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Kod

(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

tili)

0009 | Surict, otomatik ayar Limitleri kontrol edin, dogru ayar noktasini
etkinlestirme sirasinda, ayarlayin ve otomatik ayari tekrarlayin.
otomatik ayar hiz limitlerinin
diginda calisiyordu.

AFAA | Otomatik reset Bir hata otomatik olarak Bilgilendirici uyari. 31 Hata fonksiyonlari
resetlenmek lzere. parametre grubundaki ayarlara bakin.

AFE1 | Acil stop (off2) Sirlcu bir acil stop (mod Calismaya devam etmenin glvenli olup
segimi off2) komutu aldi. olmadigini kontrol edin. Ardindan acil stop

AFE2 | Acil stop (offl veya | Strlct bir acil stop (mod dagmesini tekrar normal pozisyonuna

e getirin. Surlcuyl yeniden baglatin.
off3) secimi off1 veya off3) komutu . K ..
aldr. Acil stop uygun sekilde gérev yapmadiysa,
21.05 Acil stop kaynagi parametresi ile
segilen kaynagi kontrol edin.

AFE9 | Start gecikmesi Start gecikmesi etkin ve Bilgilendirici uyari. Bkz. 21.22 Start
surtict motoru énceden gecikmesi parametresi.
tanimlanmisg bir gecikmeden
sonra start edecek.

AFED | Calisma izni Calisma izni strticinin 20.40 Calisma izni parametresinin ayarini
motoru calistirmasini (ve bu parametre ile segilen kaynagr) kont-
engelliyor. rol edin.

AFEE | Start kilidi 1 Start kilidi 1 strlctnin start | 20.41 Start kilidi 1 parametresi icin secilen
etmesini engelliyor. sinyal kaynagini kontrol edin.

AFEF | Start kilidi 2 Start kilidi 2 strlclnin start | 20.42 Start kilidi 2 parametresi igin segilen
etmesini engelliyor. sinyal kaynagini kontrol edin.

AFFO | Start kilidi 3 Start kilidi 3 sirictinln start | 20.43 Start kilidi 3 parametresi igin segilen
etmesini engelliyor. sinyal kaynagini kontrol edin.

AFF1 | Start kilidi 4 Start kilidi 4 strGctnun start | 20.44 Start kilidi 4 parametresi icin secilen
etmesini engelliyor. sinyal kaynagini kontrol edin.

AFF6 | Motor tanimlama Bir sonraki start sirasinda Bilgilendirici uyari.

calistirmasi Motor ID run
gerceklestirilecek.

AFF8 | Motor i1sitma etkin On i1sitma gergeklestiriliyor Bilgilendirici uyart.

Motor 6n I1sitma etkin. 21.16 On isitma
akimi. parametresi tarafindan belirtilen
akim motordan gegiyor.

B5A0 | STO olayi Givenli moment kapatma Bilgilendirici uyart.

Programlanabilir olay: fonksiyonu etkin, yani STO Glivenlik devresi baglantilarini kontrol

31.22 STO gésterge konektoriine bagli givenlik edin. Daha fazla bilgi igin strictnin Dona-

galistirma/durdurma devresi sinyalleri kaybolmus. | nim el kitabinda Giivenli moment kapatma
fonksiyonu bolimune ve 31.22 STO gds-
terge calistirma/durdurma parametresinin
(sayfa 412) tanimina bakin.

B5A2 | Uygulanan gl¢ Sdriciye gig verildi veya Bilgilendirici olay.
kontrol karti bagariyla
yeniden baslatildi.

B681 | Hand modu segildi Siricu Hand moduna Bilgilendirici olay. Mevcut kontrol konumu-
getirildi. nun dogru oldugundan emin olmak igin

kontrol panelini kontrol edin.

B682 | Off modu segcildi Siruct Off moduna getirildi. | Bilgilendirici olay. Mevcut kontrol konumu-

nun dogru oldugundan emin olmak igin
kontrol panelini kontrol edin.
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Kod

(onal- | Uyan/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

B683 | Auto modu segildi Suricu Auto moduna getirildi. | Bilgilendirici olay. Mevcut kontrol konumu-
nun dogru oldugundan emin olmak igin
kontrol panelini kontrol edin.

B686 | Saglama toplami Hesaplanan parametre Bkz. A686 Saglama toplami uyusmazligi

uyusmazligi saglama toplami herhangi (sayfa 196).
Programlanabilir olay: bir etkinlestirilmis referans

96.54 Saglama toplami saglama toplamiyla

eylemi eslesmiyor.

B687 | Otomatik start komutu | Auto modundayken siricu Bilgilendirici olay.

bir start komutu ald1.

B688 | Otomatik stop komutu | Auto modundayken siriici Bilgilendirici olay.

bir stop komutu aldi.

B689 | Modiilasyon basladi Suriict modiilasyonu baslatti. | Bilgilendirici olay.

B68A | Modiilasyon durdu Suriict modilasyonu Bilgilendirici olay.

durdurdu.

D501 | Daha fazla Kilitli olduklari veya Hand Kilitli PFC motoru olmadigini kontrol edin,

kullanilabilir PFC modunda olduklarindan bkz. parametreler 76.817...76.84.
motoru yok daha fazla PFC motoru Tim motorlar kullanimdaysa, PFC sistemi
baglatilamiyor. talebi karsilamak igin uygun sekilde
boyutlandiriimamistir.

D502 | Tum motorlar kilitli PFC sistemindeki tim Kilitli PFC motoru olmadigini kontrol edin,

motorlar Kilitli. bkz. 76.81...76.84 parametreleri.

D503 | VSD kontrollii PFC Suriictye bagl olan motor Suriictiye bagl olan motor kilitli ve bu

motoru Kkilitli kilitli (kullanilamiyor). ylzden baglatilamiyor.
Suriicu tarafindan kontrol edilen PFC
motorunu baslatmak icin ilgili kilidi kaldirin.
Bkz. 76.81...76.84 parametreleri.
D505 | Maks. temizlik uyarisi | Tanimlanan stirede maksimum | Tikaniklik olup olmadigini saptamak igin
Programlanabilir uyari: temizleme sayisina ulasildi. pompayi kontrol edin.
83.35 Temizleme sayisi Pompa temizleme pompayi Gerekirse pompayi manuel olarak
hatasi temizlemede basarisiz oldu ve | temizleyin.
bu yilizden manuel temizlik 83.35 Temizleme sayisi hatasi - 83.37
gerekli. Maksimum temizleme sayisi
parametrelerini kontrol edin.
D506 | Pompa temizligi Pompa temizligi Kontrol konumunu Auto olarak degistirin.
mumkun degil baslatilamiyor. Surtci
uzaktan kontrolde olmali ve
start sinyali etkinlestiriimelidir.

D507 | Pompa temizligi Kir tespiti pompanin Pompa temizligini manuel olarak

gerekiyor temizlenmesi gerektigini gerceklestirin.
gbsteriyor ama otomatik Pompa temizligini 83.72 Temizlemeyi
temizlemeye izin verilmiyor. manuel zorla parametresini Temizlemeyi
simdi baglat olarak degistirerek baglatin.
D508 | Yiksek seviye Su seviyesi yiiksek seviye Analog seviye sensériinu kontrol edin.
Programlanabilir uyari: limitine ula§t|. Seviye kontrolll | Tum pompalann normal gal|$t|g|n| kontrol
76.93 LC yiiksek seviye | asagidaki nedenlerden 6turl | edin.
eylemi seviyeyi kontrol edemiyor: | 76.97 | C yiiksek seviye anahtari ve 76.93
* pompalama kapasitesinin | LC yiiksek seviye eylemi parametrelerini
tikenmesi. kontrol edin.
» analog geri bildirim
sensoru arizasi.
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(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

D509 | Dusik seviye Su seviyesi dlsik seviye Analog seviye sensoruni kontrol edin.
Programlanabilir uyari: limitine ula§t|. Seviye kontroll | Tim pompalarm normal ga||§t|g|n| kontrol
76.92 LC dusiik seviye asagidaki nedenlerden 6tirl | edin.
eylemi seviyeyi kontrol edemiyor: 76.90 LC diisiik seviye anahtari ve 76.92

+ pompalama kapasitesinin | [.C diisiik seviye eylemi parametrelerini
tukenmesi. kontrol edin.

< analog geri bildirim
sensori arizasl.

D50A | Kuru galisma Kuru galisma korumasi Yeterli su seviyesi igin pompa girisini kont-
Programlanabilir uyari: etkinlestirildi. rol edin.

82.20 Kuru galisma 82.20 Kuru galigsma korumasi ve 82.21

korumasi Kuru galisma kaynagi parametrelerinde
kuru galisma korumasi ayarlarini kontrol
edin.

D50B | Boru dolumu zaman Yumusak boru dolumu zaman | Olasi sizintiya karsi boruyu kontrol edin.
asimi agimina ulasti. Referans Bkz. parametreler 82.25 Yumusak boru
Programlanabilir uyari: rampasi bittikten ve zaman dolumu denetimi ve 82.26 Zaman agimi
82.25 Yumusak boru asimi limiti gectikten sonra, limiti.
dolumu denetimi PID ¢ikigl ayar noktasina

ulagmadi.

D50C | Maksimum debi Gergek debi, tanimlanan Sizinti olup olmadi§ini saptamak icin sis-
korumasi uyari seviyesini asti. temi kontrol edin.

Programlanabilir uyari: 80.15 Maksimum debi, 80.17 Maksimum

80.17 Maksimum debi debi korumasi ve 80.19 Debi kontrol gecik-

korumast mesi parametrelerinde debi korumasi ayar-
larini kontrol edin.

D50D | Minimum debi Gergek debi, tanimlanan Giris ve cikis valflerinin acik oldugunu
korumasi uyari seviyesinin altinda. kontrol edin.

Programlanabilir uyari: 80.16 Minimum debi, 80.18 Minimum debi

80.18 Minimum debi korumasi ve 80.19 Debi kontrol gecikmesi

korumasi parametrelerinde debi korumasi ayarlarini
kontrol edin.

D50E | Cikis minimum basinci | Olglilen gikis basinci Sizinti olup olmadigini saptamak igin
Programlanabilir uyari: tanimlanan uyari limitinin pompa ¢ikisini kontrol edin. Cikis basinci
82.30 Cikig minimum altinda. korumasinin yapilandirmasini kontrol edin.
basinct korumasi Bkz. parametreler 82.30 Cikis minimum

basinci korumasi ve 82.31 Cikis minimum
basinci uyari seviyesi

D50F | Cikis maksimum Olglilen gikis basinci Tikanmalar veya kapali valf igin pompa
basinci tanimlanan uyari limitinin cikisini kontrol edin.

Programlanabilir uyari: tzerinde. Gikig basinci korumasinin yapilandirma-

82.35 Cikis maksimum sini kontrol edin.

basinct korumasi Bkz. parametreler 82.35 Cikis maksimum
basinci korumasi ve 82.37 Cikis maksi-
mum basinci uyari seviyesi

D510 | Girig minimum basinci | Olglilen giris basinci Tikanmalar veya kapali valf igin pompa

Programlanabilir uyari:
82.40 Girig minimum
basinci korumasi

tanimlanan uyari limitinin
altinda.

girisini kontrol edin.

Girig basinci korumasinin yapilandirmasini
kontrol edin.

Bkz. parametreler 82.40 Giris minimum
basinci korumasi ve 82.41 Giris minimum
basinci uyari seviyesi
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Kod

(onal- | Uyan/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

D590 | Yeniden baglatma yeniden baslatma gecikmesi | 27.40 Yeniden baslatma gecikmesi

gecikmesi etkin. parametresini kontrol edin. Yeniden
baslatma gecikmesi sona erene kadar
sirlcu baslatilamaz. Yeniden baslatma
gecikmesi 21.42 Kalan yeniden baslatma
gecikmesi parametresi 0'a ayarlanarak
baypas edilebilir.

0000 | - Yerel ABB temsilciniz ile irtibata gegin.

0001 | -

0002 | Pompa kisa déngu korumasi.

D511 Kavitasyon kontroli | Kavitasyon kontroli uyarisi. Yardimci kodu kontrol edin. Her kod i¢in
Bkz. bolim Parametre asagida verilmis olan eylemlere bakin.
grubu 34 Zaman fonksiyonu
(sayfa 431)., sayfa 133.

0001 | Kavitasyon tespit edildi « Kavitasyon oldugunu dogrulayin.
uyarisi. Pompa yeterli sivi | « Sistemdeki sivi seviyesini kontrol edin.
almiyor. Sistemi kontrol edin. | . Gerekirse kavitasyon tespit fonksiyonu

icin kullanilan parametreleri (86.72 —
86.30) ayarlayin.

0002 | Kavitasyon ayari gerekli. « Kavitasyon egrisi otomatik ayar islemini
Kavitasyon otomatik ayar gerceklestirin (86.20).
islemini gerceklestirin veya « Otomatik ayar bir segenek degilse
verileri manuel olarak girin. | kavitasyon tespit etme fonksiyonu igin

kullanilan verileri (86.21 — 86.25) manuel
Kavitasyon kontrolii segildi olarak girin.
(86.11); ancak 86.27 — 86.25 |« Yukaridaki islemler gergeklestirilemezse
icinde eksik veri var. kavitasyon kontrollinii 86.71 devre disi
birakin.

0003 | Kavitasyon egrisi otomatik » Otomatik ayari galistirmak icin El
ayari segcildi ve bir sonraki isaretine basin.
baslatmada (Hand modunda) | « Kavitasyon egrisi otomatik ayari (86.20)
gergeklestirilecek. Ayar segimini kaldirin.
istenmiyorsa 86.20
parametresini kontrol edin.

D5B2 Debi yok | Debi anahtari geri bildirimi 82.23 parametresinde dijital giris grubuna
eksik. giden sinyali kontrol edin.

0000 | Debi anahtari geri bildirim * Uygun debi icin sistemi kontrol edin.
sinyali ainmadi. + Debi anahtarinin galismasini kontrol

edin.
» Debi anahtarinin gerilimini kontrol edin.
« Dijital Girigteki gerilimi kontrol edin.
« Farkli bir Dijital Girig kullanin.
+ Kontrol kartini degistirin.
D602 Kavitasyon ayari | Kavitasyon otomatik ayari Yalnizca bilgi.
tamamlandi | tamamlandi ve suriicu
durduruldu.




Hata mesaijlari

Hata izleme 207

Kod
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til)
1080 | Yedekleme/Geri Kontrol paneli veya bilgisayar Tekrar yedekleme veya geri ylukleme
yukleme zaman asimi | yazilimi, yedekleme yapilirken | talep edin.
ya da geri yUklenirken sirliclyle
iletisimde basarisiz oldu.
1081 | Deger tipi arizasi Sirtict yazilimi suriicinin Sirtcunun tipi tekrar okumasini
tipini okuyamadi. saglamak i¢in hatay resetleyin.
Hata yeniden gorinirse, sirlcuye glg
gevrimi yapin. Bu iglemi tekrar etmeniz
gerekebilir. Hata devam ediyorsa, yerel
ABB temsilciniz ile iletisime gegin.
2281 | Kalibrasyon Cikis fazi akim 6lgimuniin Akim kalibrasyonunu gergeklestirmeyi

olgulen ofseti veya cikis fazi
U2 ve W2 akim 6lgimi
arasindaki fark gok fazla
(degerler akim kalibrasyonu
sirasinda guncellenir).

tekrar deneyin (99.713 ID run talep edildi
parametresinde Akim él¢iim kalibras-
yonu secimi yapin). Hata devam edi-
yorsa, yerel ABB temsilciniz ile iletisime
gegin.

Yardimci kodlar asagida
gosterilmektedir.

0001

U fazi akiminda gok yulksek
ofset hatasi.

0002

V fazi akiminda ¢ok yliksek
ofset hatasi.

0003

W fazi akiminda gok yliksek
ofset hatasi.

0004

Faz akimi 6lglimleri arasinda
cok yiiksek kazang farki tespit
edildi.
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Kod
(onal-
til)

Uyari/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

2310

Asiri akim

Cikis akimi, dahili hata limitini
astl.

Gergek asirl akim durumuna
ek olarak, bir topraklama
hatasi veya besleme fazi kaybi
da bu hataya neden olabilir.

Alinan yardimci kodu kontrol edin
(XXXYYYZZ formati). ZZ pargasi, asiri
akim tipini ve hatay tetikleyen fazi belirtir:
+ bit0 =Faz U,

+ bit1 =FazV,

+ bit2=Faz W

bit7 1 ise, bu SW asiri akimini belirtir.
Ornegin 0x83 yardimei kodu, U ve V
fazinin SW asiri akimini belirtir.
Yardimci kod yoksa HW asiri akimi
tetiklenmistir.

Motor yiikiinli kontrol edin.

23 Hiz referansi rampasi (hiz kontrolii)
veya 28 Frekans referans zinciri (frekans
kontrol(i) parametre grubundaki hizlanma
surelerini kontrol edin. Ayrica 46.01 Hiz
6lceklendirme, 46.02 Frekans Olgeklen-
dirme ve 46.03 Moment élgeklendirme
parametrelerini de kontrol edin.

Motoru ve motor kablosunu (fazlama ve
delta/star baglantisi dahil) kontrol edin.
Motor kablosunda agilan veya kapanan
kontaktor olmadigini kontrol edin.
Parametre grubu 99 Motor verileri
baslangig¢ verilerinin motor tip
plakasindakiler ile ayni olup olmadigini
kontrol edin.

Motor kablosunda gli¢ faktori diizeltme
kondansatérli veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.

Motor ve motor kablolarinin yalitim diren-
cini lgerek, motorda ve motor kablolarinda
topraklama hatasi olup olmadigini kontrol
edin. Sirtictinin Donanim el kitabi'nda
Elektriksel Kurulum bolimu Tertibat yaliti-
minin kontrol edilmesi kismina bakin.

2330

Topraklama kagagi

Sirict muhtemelen motor
veya motor kablosunda
topraklama hatasina bagh
olarak yik dengesizligi tespit
etti.

Motor kablosunda gug¢ faktori diizeltme
kondansatorii veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.

Motor ve motor kablolarinin yalitim
direncini dlgerek, motorda ve motor
kablolarinda topraklama hatasi olup
olmadigini kontrol edin.

izin veriliyorsa, motoru skaler kontrol
modunda galigtirmayi deneyin. (Bkz.
99.04 Motor kontrol modu parametresi.)
Eger topraklama hatasi belirlenemediyse
yerel ABB temsilcisi ile iletisime gegin.

2340

Kisa devre

Motor kablolarinda veya
motorda kisa devre.

Motoru ve motor kablosunu kablolama
hatasi bakimindan kontrol edin.

Motor kablosunda gug¢ faktori diizeltme
kondansatérii veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.
Sdriiciinuin enerjisini kapatip agin.
Yardimci kodlar asadida gosterimektedir.




Hata izleme 209

Kod
(onal- | Uyan/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
til)
0001 | U fazinin Gst transistoriinde
kisa devre.
R6 ile R11 kasalar igin.
0002 | U fazinin alt transistoriinde
kisa devre.
R6 ile R11 kasalar igin.
0004 | V fazinin Ust transistoriinde
kisa devre.
R6 ile R11 kasalar igin.
0008 | V fazinin alt transistoriinde
kisa devre.
R6 ile R11 kasalar igin.
0010 | W fazinin Ust transistériinde
kisa devre.
R6 ile R11 kasalar igin.
0020 | W fazinin alt transistériinde
kisa devre.
R6 ile R11 kasalar igin.
0040 | DC kapasitoru kisa devresi.
R6 ile R11 kasalar igin.
0080 | Cikis fazlarindan gelen durum
geri bildirimi kontrol sinyalleri
ile uyusmuyor.
R6 ve R7 kasalar igin.
2381 | IGBT asiri yukli IGBT kutu baglantisi asir Motor kablosunu kontrol edin.
sicakligi. Bu hata IGBT'leri | Ortam kosullarini kontrol edin.
korur ve motor kablosunda bir | Haya akigini ve fanin galigmasini kontrol
kisa devre ile etkinlestirilebilir. | gdin.
Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.
Motor glictini siriici gliciyle
karsilastirin.
3130 | Girig faz kaybi Ara devre DC gerilimi, eksik Girig glicu hatt sigortalarini kontrol edin.
Programlanabilir hata: girig besleme hatti fazi veya Gevsek gl kablosu baglantisi olup
31.21 Besleme faz kaybi | yanmig sigorta nedeniyle olmadigini kontrol edin.
salinim yapmakta. Girig glicli besleme dengesizligini kontrol
edin.
3181 | Kablolama veya Hatali giris besleme ve motor | Giris besleme baglantilarini kontrol edin.

topraklama hatasi
Programlanabilir hata:
31.23 Kablolama veya

topraklama hatasi

kablo baglantisi (6rnegin, giris
besleme kablosu suriicti motor
baglantisina baglanmis).
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Kod
(onal-
til)

Uyari/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

3210

DC bara asiri gerilimi

Asiri ara devre DC gerilimi.

Asiri gerilim kontrolliniin (parametre
30.30 Yiiksek gerilim kontrolii) agik
oldugundan emin olun.

Besleme geriliminin strlict nominal giris
gerilimine uygun oldugunu kontrol edin.
Besleme hattini statik veya gegici asin
gerilim bakimindan kontrol edin.

Fren kiyiciyi ve direncini (mevcut ise)
kontrol edin.

Yavaslama rampasini kontrol edin.
Serbest durus fonksiyonunu (mevcutsa)
kullanin.

Sirlcuyd fren kiyici ve fren direnci ile
tekrar calistirin.

Fren direncinin duizgun boyutlandirildi-
gini ve direncin suricu igin kabul edilebi-
lir aralikta oldugunu kontrol edin.

3220

DC bara dusk gerilimi

Eksik besleme fazi, sigorta
yanmasi veya dogrultucu
képruslindeki hata sebebiyle
ara devre DC gerilimi yetersiz.

Besleme kablolarini, sigortalari ve
anahtarlama duizenegini kontrol edin.

3385

Otomatik fazlama

Otomatik fazlama rutin
islemleri (bkz. bolim Otomatik
fazlama, sayfa 149) basarisiz.

Varsa, diger otomatik fazlama modlarini
(bkz. parametre 21.13 Otomatik fazlama
modu) deneyin.

Motor ID run isleminin basariyla
tamamlandigini kontrol edin.

Otomatik fazlama rutini baglamadan
6nce motorun durdugunu kontrol edin.
99.03 Motor tipi parametresi ayarinin
Sabit miknatisli motor oldugunu kontrol
edin.

3381

Cikis fazi kaybi

Programlanabilir hata:
31.19 Motor faz kaybi

Eksik motor baglantisi
nedeniyle motor devresi hatasi
(tg fazin tima bagh degil).

Motor kablosunu baglayin.

4110

Kontrol karti sicakhgi

Kontrol karti sicakhgi gok
yuksek.

Sirlcunin uygun sekilde sogutuldugunu
kontrol edin.
Yardimci sogutma fanini kontrol edin.

4210

IGBT asir sicakligi

Tahmini surticti IGBT sicakligi
asin yuksek.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akisini ve fanin galigsmasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadidini kontrol edin.

Motor guictinG siiriicti gliclyle karsilastirin.
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(onal-
til)

Uyan/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

4290

Sogutma

Siricu modull asin sicakhgr.

Ortam sicakligini kontrol edin.
40°C/104°F (IP21 R4...R9 kasalar)
degerini asarsa veya 50°C/122°F

(IP21 R1...R9 kasalar) degerini asarsa,
yik akiminin sirGctnin disurdlmus yik
kapasitesini asmadigindan emin olun.
Tudm P55 kasalarinda deg@er disirme
sicakliklarini kontrol edin. Surticinin
Donanim el kitabinda Teknik veriler
bolumi Deger diisiirme kismina bakin.
SirGict modili sogutma hava debisini ve
fan galismasini kontrol edin.

Sirict modili kabininde ve sogutma
blogunda birikmis toz olup olmadigini
kontrol edin. Gerektiginde temizleyin.

42F1

IGBT sicakligi

Siracu IGBT sicakhgi asir
yuksek.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akigini ve fanin ¢alismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor guiciini slrtict guclyle karsilagtirin.

4310

Asin sicakhk

Gug Unitesi modulu agiri
sicakhgr.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akigini ve fanin galismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor giiciinii striict guclyle karsilagtirin.
Yardimci kodu kontrol edin.

FA

Ortam sicakhigi

4380

Asiri sicaklik farki

Farkli fazlardaki IGBT'ler

arasinda yuksek sicaklik farki.

Motor kablosunu kontrol edin.
Sirict moduilinin/modillerinin
sogutmasini kontrol edin.

4981

Harici sicaklk 1

Olgiilen sicaklik 1 hata limitini
asti.

35.02 Olgiilen sicaklik 1 parametresinin
degerini kontrol edin.

Motorun (veya sicaklidi élgllen diger
ekipmanlarin) sogutma sistemini kontrol
edin.

4982

Harici sicaklik 2

Olgiilen sicaklik 2 hata limitini
asti.

35.03 Olgiilen sicaklik 2 parametresinin
degerini kontrol edin.

Motorun (veya sicakhidi élcilen diger
ekipmanlarin) sogutma sistemini kontrol
edin.

4990

CPTC-02 bulunamadi

CPTC-02 genisletme modiill
opsiyon yuvasi 2'de
saptanmadi.

Sdrticiyl kapatin ve modiiliin opsiyon
yuvasi 2'ye dogru yerlestirildigini kontrol
edin. Ayrica, bkz. CPTC-02 ATEX-
certified thermistor protection module,
Ex Il (2) GD (+L537+Q971) user's
manual (3AXD50000030058 [ingilizce]).
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Kod

(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

4991 | Guvenli motor CPTC-02 modill agin Motorun sogumasini kontrol edin.
sicakligi sicakligi gosterir. Motor yiikiinii ve siiriicliniin nominal

« motor sicakligi gok yuksek, | degerlerini kontrol edin.
veya Sicaklik sensoriiniin kablo baglantisini
+ termistér kisa devre ya da | kontrol edin. Kablo baglantisi arizallysa
baglantisi kesilmis. tamir edin.
Sensoriin direncini kontrol edin. Sensori
arizaliysa degistirin.

5080 |Fan Sogutma fani geri bildirimi Bkz. A581 Fan (sayfa 195).

eksik.

5081 | Yardimci fan kiriimig Yardimci sogutma fani (kontrol | Bozuk fani tanimlayan yardimci kodu

Unitesinin fan konektorlerine kontrol edin.

bagli olan) sikisti veya Yardimei fanin/fanlarin galismasini ve

baglantisi kesildi. baglantisini/baglantilarini kontrol edin.
Arizaliysa degistirin.
Sirlcunin 6n kapaginin yerinde ve
sikistirlmis oldugundan emin olun.
Sirlcunun devreye alinmasi kapagin
cikariimasini gerektirirse, galistirdiktan
sonra iki dakika icinde 31.36 Yardimci
fan hata fonksiyonu parametresini gegici
olarak Eylem yok degerine ayarlayin.
Kontrol unitesini yeniden baslatin (96.08
Kontrol karti 6nylikleme parametresini
kullanarak) veya glici kapatip agarak.

0001 | Yardimci fan 1 bozuk.
0002 | Yardimci fan 2 bozuk.
5089 | SMT devre arizasi 4991 Glivenli motor sicakligi CPTC-02 Modiiliin réle gikisiyla STO

hatasi olusturulur fakat striict | terminali arasindaki baglantiyi kontrol

STO’su etkinlestiriimez. edin.

Not: Sadece bir STO kanal CPTC-02 modiiliini kontrol edin.

acildiysa, FA81 Guivenli Arizaliysa degistirin.

moment kapatma 1 veya FA82 | Ayrica, bkz. CPTC-02 ATEX-certified

Glivenli moment kapatma 2 thermistor protection module, Ex Il (2)

hatasi olusturulur. GD (+L537+Q971) user's manual
(3AXD50000030058 [ingilizce]).

5090 | STO donanim arizasi | STO donanim teshisi, donanim | Donanimi degistirmek icin, yerel ABB

arizasi tespit etti. temsilcinize bagvurun.

5091 | Guvenli moment Givenli moment kapatma Guvenlik devresi baglantilarini kontrol
kapatma fonksiyonu etkin, yani STO edin. Daha fazla bilgi igin strtcinin
Programlanabilir hata: konektoriine baglh guvenlik Donanim el kitabinda Giivenli moment
31.22 STO gosterge devresi sinyalleri start veya kapatma fonksiyonu bolumine ve 31.22
caligtirma/durdurma calisma sirasinda kesilmis STO gésterge calistirma/durdurma para-

durumda. metresinin (sayfa 412) tanimina bakin.
95.04 Kontrol karti beslemesi
parametresinin degerini kontrol edin.

5092 | PU lojik hatasi Glg¢ Unitesi bellegi silindi. Yerel ABB temsilcinizle bagdlantiya gegin.

5093 | Tip uyusmazligi Sirtctunin donanimi bellekte | Surlictiniin enerjisini kapatip agin. Bu

kayitli bilgiler ile uyusmuyor.
Bu durum, érnegin bir yazilim
glincellemesi sonrasinda
meydana gelebilir.

islemi tekrar etmeniz gerekebilir.
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Kod

(onal- | Uyan/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

5094 | Olgiim devresi Sirtcunin dahili sicaklik Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

sicakhgi olgimuyle ilgili sorun.

5098 | G/C iletisim kaybi Dahili standart G/C iletisim Hatayi resetlemeyi veya suriiclyu
hatasi. yeniden baslatmayi deneyin.

50A0 | Fan Sogutma fani sikismis veya Fan galismasini ve baglantisini kontrol
bagli degil. edin.

Arizaliysa degistirin.

5681 | PU iletigimi Sirticu kontrol Unitesi ve glic | Surlict kontrol Uinitesi ve giig Uinitesi
Unitesi arasinda iletigim arasindaki baglantiyi kontrol edin. 95.04
hatalari tespit edildi. Kontrol karti beslemesi parametresinin

degerini kontrol edin.

5682 | Glg Unitesi kaybi Sirticu kontrol Unitesi ve glic | Kontrol (initesi ve gii¢ Unitesi arasindaki
Unitesi arasindaki iletisim baglantiyi kontrol edin.
kayip.

5691 | Olgiim devresi ADC Olciim devresi hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

5692 | PU karti gli¢ hatasi Gl¢ Unitesi gu¢ besleme Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
hatasi.

5693 | Olgiim devresi DFF Olglim devresi hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

5697 | Sarj geri bildirimi Sarj geri bildirim sinyali kayip. | Sarj sisteminden gelen geri bildirim
sinyalini kontrol edin.

5698 | Bilinmeyen PU hatasi | Gug Unitesi lojigi yazilim Lojigi ve yazihm uyumlulugunu kontrol

tarafindan bilinmeyen bir hata | edin.
olusturdu.

5E1A | Sarj devresi arizasi Sarj devresi galismiyor. Yalnizca ACQ580-31 igin.

Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

6181 | FPGA surimi uyumlu | Yaziim ve FPGA surimleri Kontrol Gnitesini yeniden baslatin (96.08

degil uyumlu degil. Kontrol karti 6nytikleme parametresini
kullanarak) veya gli¢ gevrimi yaparak.
Sorun devam ediyorsa, yerel ABB
temsilcisi ile iletisime gegin.

6200 | Saglama toplami Hesaplanan parametre Bkz. A686 Saglama toplami uyusmazligi

uyusmazligi saglama toplami herhangi (sayfa 196).
Programlanabilir hata: bir etkinlestiriimis referans

96.54 Saglama toplami saglama toplamiyla eslesmiyor.

eylemi

6306 | FBA A esleme dosyasi | Haberlesme adaptori A Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
esleme dosyasi okuma hatasi.

6481 | Gorev asirl yuki Dahili hata. Kontrol Ginitesini yeniden baslatin (96.08
Kontrol karti énytikleme parametresini
kullanarak) veya gl¢ gevrimi yaparak.
Sorun devam ediyorsa, yerel ABB
temsilcisi ile iletisime gegin.

6487 | Grup tasma hatasi Dahili hata. Kontrol Ginitesini yeniden baglatin (96.08

Kontrol karti 6nytikleme parametresini
kullanarak) veya gli¢ gevrimi yaparak.
Sorun devam ediyorsa, yerel ABB
temsilcisi ile iletisime gegin.
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Kod
(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
til)
64A1 | Dahili dosya yUkleme | Dosya okuma hatasi. Kontrol unitesini yeniden baslatin (96.08
Kontrol karti 6nylikleme parametresini
kullanarak) veya glic gevrimi yaparak.
Sorun devam ediyorsa, yerel ABB
temsilcisi ile iletisime gegin.
64A4 | Deger tipi arizasi Deger tipi yuk hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
64A6 | Adaptif program Adaptif programi galistirmada | Yardimci kodu kontrol edin (XXYY ZZZZ
hata. formatt).
"XX" durumun sayisini (00=temel program)
belirtir ve "YY" fonksiyon blogunun sayisini
belirtir (0000=genel hata).
"ZZZZ" sorunu belirtir.
000A | Program bozuk veya blok Sablon programi geri yiikleyin veya
mevcut degil. sirlcliye programi indirin.
000C | Gereken blok girisi eksik. Blogun girislerini kontrol edin.
000E | Program bozuk veya blok Sablon programi geri yiikleyin veya
mevcut degil. sirlclye programi indirin.
0011 | Program gok buyk. Hata durana dek bloklari kaldirin.
0012 | Program bos. Programi duizeltin ve surtclye indirin.
001C | Programda var olmayan bir Parametre referansini diizeltmek igin
parametre veya blok kullanildi. | programi diizenleyin veya var olan bir
blogu kullanin.
001D | Parametre segilen pim igin Parametre referansini diizeltmek igin
gecerli degil. programi dlzenleyin.
001E | Parametre yazma korumali Programdaki parametre referansini
oldugu igin parametre ¢ikisi kontrol edin.
basarisiz oldu. Hedef parametreyi etkileyen diger
kaynaklari kontrol edin.
0023 | Program dosyasi mevcut Programi mevcut blok kiitiphanesine ve
0024 yazilim suriimiyle uyumlu yazilim strimiine adapte edin.
degil.
Diger | - Yerel ABB temsilciniz ile iletisime gegip
yardimci kodu sdyleyin.
64B1 | Dahili SSW hatasi Dahili hata. Kontrol Unitesini yeniden baglatin (96.08
Kontrol karti 6nyiikleme parametresini
kullanarak) veya gii¢ gevrimi yaparak.
Sorun devam ediyorsa, yerel ABB
temsilcisi ile iletisime gegin.
64B2 | Kullanici grubu hatasi | Kullanici parametre grubu Gegerli bir kullanici parametre grubu
yukleme iglemi agagidaki bulundugundan emin olun. Belirli degilse,
nedenlerden dolayi basarisiz: | yeniden yukleyin.
« talep edilen grup mevcut
degil
« grup kontrol programi ile
uyumlu degil
« suriicl yukleme sirasinda
kapandi.
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Kod
(onal- | Uyan/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
til)
64B3 | Makro Makro parametre grubu Kontrol Gnitesini yeniden baslatin (96.08
parametrelendirme yukleme islemi basarisiz. Kontrol karti 6nytikleme parametresini
hatasi kullanarak) veya giicli kapatip acgarak.
Sorun devam ediyorsa, yerel ABB
temsilcisi ile iletisime gegin.
64E1 | Kernel asiri ylki Isletim sistemi hatasi. Kontrol Gnitesini yeniden baslatin (96.08
Kontrol karti ényiikleme parametresini
kullanarak) veya glg gevrimi yaparak.
Sorun devam ediyorsa, yerel ABB
temsilcisi ile iletisime gegin.
64FF | Hata resetleme Kontrol panelinden, Drive com- | Olay. Yalnizca bilgilendirici.
poser bilgisayar yazilimindan,
haberlesmeden veya G/C'den
bir hata resetlendi.
6581 | Parametre sistemi Parametre yikleme veya kayit | 96.07 Manuel parametre kaydi
islemi basarisiz. parametresini kullanarak bir kayit iglemi
zorlamayi deneyin. Tekrar deneyin.
6591 | Yedekleme/Geri Yedek olusturma veya geri Kontrol paneli veya bilgisayar yazilimi
yukleme zaman asimi | ylikleme islemi sirasinda, bir iletisimini ve hala yedekleme ya da geri
kontrol paneli veya bilgisayar | ylikleme durumunda olup olmadigini
yazilimi bu iglemin bir pargasi | kontrol edin.
olarak surtictiyle iletisimde
basarisiz oldu.
65A1 | FBA A parametresi Siricu, PLC tarafindan PLC programlamasini kontrol edin.
cakismasi istenen bir islevsellige sahip 50 Haberlesme adaptérii (FBA) ve 51
degil veya istenen islevsellik FBA A ayarlari parametre gruplarinin
etkinlestiriimedi. ayarlarini kontrol edin.
6681 | EFB iletisim kaybi Dahili haberlesme (EFB) Haberlesme master durumunu
Programlanabilir hata: iletisiminde iletisim kesintisi. (cevrimigi/gevrimdisi/hata vb.) kontrol
58.14 lletisim kaybi eylemi edin.
Kontrol Gnitesindeki EIA-485/X5
terminalleri 29, 30 ve 31'e kablo
baglantilarini kontrol edin.
6682 | EFB konfig. dosyasi Dahili haberlesme (EFB) Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
konfiglirasyon dosyasi
okunamadi.
6683 | EFB gegersiz Dahili haberlesme (EFB) 58 Dahili haberlesme parametre
parametrelendirme parametre ayarlari tutarsiz grubundaki ayarlari kontrol edin.
veya segilen protokolle uyumlu
degil.
6684 | EFB yiikleme hatasi Dahili haberlesme (EFB) Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
protokol yazilimi yiklenemedi.
EFB protokol yazilimiyla
surlicti yazilimi arasinda
strim uyumsuzlugu.
6685 | EFB hatasi 2 Hata EFP protokol uygulamasi | Protokoliin belgelerini kontrol edin.
icin ayrnilmistir.
6686 | EFB hatasi 3 Hata EFP protokol uygulamasi | Protokollin belgelerini kontrol edin.
icin ayrilmigtir.
6882 | Metin 32 bit tablosu Dahili hata. Hatayi resetleyin. Hata devam ediyorsa,

tagsma hatasi

yerel ABB temsilciniz ile iletisime gegin.
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til)

6885 | Metin dosyasi tasma Dahili hata. Hatayi resetleyin. Hata devam ediyorsa,

hatasi yerel ABB temsilciniz ile iletisime gegin.

7081 | Kontrol paneli kaybi Sirlcu igin aktif kontrol Bilgisayar yazilimi ya da kontrol paneli

Programlanabilir hata: konumu olarak segilmis bir baglantisini kontrol edin.
49.05 lletisim kaybi eylemi | kontrol paneli veya bilgisayar | Kontrol paneli konektérinii kontrol edin.
yazilimi iletigimi kesmis. Kontrol panelinin baglantisini sékiin ve
tekrar baglayin.

7085 | Uyumsuz opsiyon Haberlesme opsiyon modlu Moddilu desteklenen bir tiple degistirin.

moduli desteklenmiyor.

7086 | Al asiri gerilim Bir analog girisinde asiri Al sinyal seviyelerini kontrol edin.

gerilim algilandi. Analog giris
gegici olarak gerilim moduna
degistirildi ve Al sinyal
seviyesi, kabul edilebilir
limitlere tekrar donduginde
akim moduna geri dénecek.
7100 | Etkinlestirme akimi Etkinlestirme akimi geri
bildirimi dlsiik veya kayip
7121 | Motor sikismasi Motor, érnegin asir yiik veya | Motor ylikiini ve slricinin nominal
Programlanabilir hata: yetersiz motor glicu sebebiyle | degerlerini kontrol edin.
31.24 Sikisma fonk sikisma bolgesinde Hata fonksiyon parametrelerini kontrol
calismaktadir. edin.

7122 | Motor da asir yik Motor sicakhgi cok ylksek. Asiri yUkli motoru kontrol edin.
Motorda asir yiik fonksiyonu igin
kullanilan parametreleri ayarlayin
(35.51...35.53) ve 35.55...35.56.

7181 | Fren direnci Fren direnci arizali veya bagli | Bir fren direnci bagh oldugunu kontrol

degil. edin.
Fren direncinin durumunu kontrol edin.
Fren direncinin boyutlandiriimasini
kontrol edin.

7183 | BR asin sicakhgi Fren direnci sicakhgi 43.71 SirlGcuyld durdurun. Direncin sogumasini

Fren direnci ariza limiti bekleyin.

parametresi ile tanimlanan Direng asir yiik koruma fonksiyonu

hata limitini ast. ayarlarini kontrol edin (parametre grubu
43 Fren kiyici).
Hata limiti ayarini kontrol edin, 43.11
Fren direnci ariza limiti parametresi.
Fren dongusinin izin verilen limitler
icinde oldugunu kontrol edin.

7184 | Fren direnci kablolari | Fren direncinde kisa devre Fren kiyici ve fren direnci baglantisini

veya fren kiyici kontrol hatasi. | kontrol edin.
Fren direncinin hasarsiz oldugundan
emin olun.

7191 | BC kisa devresi Fren kiyici IGBT'de kisa devre. | Fren direncinin bagli ve hasarsiz
oldugundan emin olun.

Fren direncinin elektriksel dzelliklerini
Donanim el kitabi'nda Direng frenleme
bélimiine gore kontrol edin.

Fren kiyiclyl (mevcut ise) degistirin.
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til)

7192 | BC IGBT asiri sicaklidi | Fren kiyici IGBT sicakligi dahili | Kiyiclyi sogumaya birakin.
hata limitini astr. Ortam sicakliginin asiri olup olmadigini

kontrol edin.

Sogutma fani arizasi olup olmadigini
kontrol edin.

Hava akisinda engel olup olmadigini
kontrol edin.

Direnc asiri ylik koruma fonksiyonu
ayarlarini kontrol edin (parametre grubu
43 Fren kiyici).

Fren déngusiinin izin verilen limitler
icinde oldugunu kontrol edin.

Sirlcu besleme AC geriliminin limitlerin
Gzerinde olmadidini kontrol edin.

7310 | Asirt hiz Yanhs ayarlanmig Minimum/maksimum hiz ayarlarini
minimum/maksimum hiz, kontrol edin, 30.11 Minimum hiz ve 30.12
yetersiz fren momenti veya Maksimum hiz parametresi.
momentreferansini kullanirken | Motor frenleme momentinin yeterliligini
ylkteki degisimler sebebiyle kontrol edin.
motor, izin verilen hizdan daha | Moment kontroliiniin kullanilirgini
hizl dénuyor. kontrol edin.

Fren kiyici veya direng(ler)e gerek olup
olmadigini kontrol edin.

73B0 | Acil rampa basarisiz Acil stop beklenen sire iginde | 31.32 Acil rampa denetimi ve 31.33 Acil
tamamlanmadi. rampa denetimi gecikmesi

parametrelerinin ayarlarini kontrol edin.
Onceden tanimlanan rampa siirelerini
kontrol edin (Off1 modu igin
23.12...23.13, Off3 modu igin 23.23).
73F0 | Asiri frekans izin verilen maksimum gikis Yardimci kodu kontrol edin.
frekansi asildi.
0OFA | Motor, hatali olarak ayarlanmis | Minimum/maksimum frekans ayarlarini
minimum/maksimum frekans 30.13 Minimum frekans ve 30.14
yuzlnden izin verilen en yiksek | Maksimum frekans parametrelerini
frekanstan daha hizli dénliyor | kontrol edin.
veya motor cok yiksek bes- Kullanilan besleme gerilimini ve 95.01
leme gerilimi yiiziinden yada | Besleme gerilimi gerilim segme
95.01 Besleme gerilimi. para- | parametresini kontrol edin.
metresinde hatali besleme geri-
limi secimi ylziinden hizlaniyor.
Diger | - Yerel ABB temsilciniz ile iletisime gegip
yardimci kodu soyleyin.
7510 | FBA Ailetigimi Sdiricu ile haberlesme adaptér | Haberlegsme iletisim durumunu kontrol

Programlanabilir hata:
50.02 FBA A iletisim kaybi

fonksiyonu

moduli A veya PLC ile
haberlesme adaptér modili A
arasindaki dongusel iletisim
kayboldu.

edin. Haberlesme arabiriminin kullanici
belgelerine bakin.

50 Haberlesme adaptérii (FBA), 51 FBA
A ayarlari52 FBA A veri girisi ve 53 FBA
A veri ¢ikisi parametre gruplarinin
ayarlarini kontrol edin.

Kablo baglantilarini kontrol edin.

lletisim master cihazinin iletisim saglayip
saglayamadigini kontrol edin.
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Kod
(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
til)
7580 | INU-LSU hab kaybi Invertdr Gnitesi ve besleme Besleme Unitesinin (parametre grubu 06
Programlanabilir hata: Unitesi arasindaki DDCS Kontrol ve durum word'leri) durumunu
60.79 INU-LSU iletisim iletisimi kayip. kontrol edin.
kaybi fonksiyonu 60 DDCS iletisimi parametre grubu
ayarlarini kontrol edin. Besleme
(Unitesinin kontrol programinda karsihk
gelen ayarlar kontrol edin.
Kablo baglantilarini kontrol edin.
Gerekirse, kablolari degistirin.
7583 | Hat tarafindaki Ginite invertor tnitesine bagl olan Yardimci kod, besleme (initesi kontrol
arizali besleme unitesi bir hata programindaki orijinal hata kodunu
olusturdu. belirtir. En yaygin yardimci kodlari
224. sayfada bulunan LSU besleme
lnitesi uyarilari igin yardimci kodlar
bélimiinde bulabilirsiniz.
Tam bilgi icin, bkz. ACS880 IGBT supply
control program ﬁrmware manual
(3AUAD000131562 [Ingilizce]) kilavuzu
Fault Tracing (Hata Izleme) bélim.
7584 | LSU sarj basarisiz Besleme Unitesi beklenen sure | 94.10 LSU maks sarj siiresi
oldu icinde hazir degildir (6r. ana parametresinin ayarlarini kontrol edin.
kontaktér/kirici kapatilamadi). | Besleme Unitesinin etkinlestirildigini,
starta izin verildigini ve invertdr Gnitesi
tarafindan kontrol edilebildigini (6r. lokal
kontrol modunda olmayan) kontrol edin.
8001 | ULC disuk yuk hatasi | Kullanici yik egrisi Sinyal Bkz. 37.04 ULC dlstik ylik islemleri
dlsuk yuk egrisinin altinda gok | parametresi.
uzun sure kald!.
8002 | ULC asin yiik hatasi Kullanici yik egrisi Sinyal asirt | Bkz. 37.03 ULC asiri yiik islemleri
yUk egrisinin Gzerinde ¢ok parametresi.
uzun sure kald1.
80A0 | Al denetimi Bir analog sinyal, analog giris | Analog giristeki sinyal diizeyini kontrol
Programlanabilir hata: icin belirtilen limitlerin disinda. | edin.
12.03 Al denetim Yardimei kodu kontrol edin.
fonksiyonu Girige bagli kablolari kontrol edin.
12 Standart Al parametre grubundaki
girisin minimum ve maksimum limitlerini
kontrol edin.
0001 | Al1LessMIN
0002 | Al1GreaterMAX
0003 | Al2LessMIN.
0004 | Al2GreaterMAX
80B0 | Sinyal denetimi 1 Sinyal denetim fonksiyonu 1 Arizanin kaynagini kontrol edin
(Duizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan hata. (parametre 32.07 Denetim 1 sinyali).
metni)
Programlanabilir hata:
32.06 Denetim 1 eylemi
80B1 | Sinyal denetimi 2 Sinyal denetim fonksiyonu 2 Arizanin kaynagini kontrol edin
(Duizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan hata. (parametre 32.17 Denetim 2 sinyali).
metni)
Programlanabilir hata:
32.16 Denetim 2 eylemi
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Kod

(onal- | Uyan/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

80B2 | Sinyal denetimi 3 Sinyal denetim fonksiyonu 3 Arizanin kaynagini kontrol edin
(Dtizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan hata. (parametre 32.27 Denetim 3 sinyali).
metni)
Programlanabilir hata:
32.26 Denetim 3 eylemi

80B3 | Sinyal denetimi 4 Sinyal denetim fonksiyonu 4 Arizanin kaynagini kontrol edin
(Dtizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan hata. (parametre 32.37 Denetim 4 sinyali).
metni)
Programlanabilir hata:
32.36 Denetim 4 eylemi

80B4 | Sinyal denetimi 5 Sinyal denetim fonksiyonu 5 Arizanin kaynagini kontrol edin
(Diizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan hata. (parametre 32.47 Denetim 5 sinyali).
metni)
Programlanabilir hata:
32.46 Denetim 5 eylemi

80B5 | Sinyal denetimi 6 Sinyal denetim fonksiyonu 6 Arizanin kaynagini kontrol edin
(Dlizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan hata. (parametre 32.57 Denetim 6 sinyali).
metni)
Programlanabilir hata:,
32.56 Denetim 6 eylemi

9081 | Harici hata 1 Harici cihaz 1'de hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Diizenlenebilir mesaj 31.01 Harici olay 1 kaynagi
metni) parametresinin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir hata:
31.01 Harici olay 1
kaynagi,
31.02 Harici olay 1 tipi

9082 | Harici hata 2 Harici cihaz 2'de hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Diizenlenebilir mesaj 31.03 Harici olay 2 kaynagdi
metni) parametresinin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir hata:
31.03 Harici olay 2
kaynagi,
31.04 Harici olay 2 tipi

9083 | Harici hata 3 Harici cihaz 3'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Diizenlenebilir mesaj 31.05 Harici olay 3 kaynagdi
metni) parametresinin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir hata:
31.05 Harici olay 3
kaynagi,
31.06 Harici olay 3 tipi

9084 | Harici hata 4 Harici cihaz 4'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Diizenlenebilir mesaj 31.07 Harici olay 4 kaynagdi
metni) parametresinin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir hata:
31.07 Harici olay 4
kaynagi,
31.08 Harici olay 4 tipi

9085 | Harici hata 5 Harici cihaz 5'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duizenlenebilir mesaj 31.09 Harici olay 5 kaynagi
metni) parametresinin ayarini kontrol edin.

Programlanabilir hata:
31.09 Harici olay 5
kaynagi,

31.10 Harici olay 5 tipi
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Kod

(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

D401 | Maks. temizlik hatasi | Tanimlanan silirede ulagilan Tikaniklik olup olmadigini saptamak igin
Programlanabilir hata: maksimum temizleme sayisi. pompayi kontrol edin.

83.35 Temizleme sayisi Pompa temizleme pompay! Gerekirse pompayi manuel olarak

hatasi temizlemede basarisiz oldu ve | temizleyin. 83.35 Temizleme sayisi
bu ylizden manuel temizlik hatasi - 83.37 Maksimum temizleme
gerekli. sayisi parametrelerini kontrol edin.

D402 | Ylksek seviye Su seviyesi ylksek seviye Analog seviye sensoriini kontrol edin.
Programlanabilir hata: limitine ulasti. Seviye kontroll Tim pompalann normal gal|§t|g|n|
76.93 LC yiiksek seviye asagidaki nedenlerden 6tirl kontrol edin.
eylemi seviyeyi kontrol edemiyor: 76.91 LC yiiksek seviye anahtari ve

+ pompalama kapasitesinin 76.93 LC yiiksek seviye eylemi
tukenmesi veya parametrelerini kontrol edin.

« analog geri bildirim sensori
arizasl.

D403 | Duslk seviye Su seviyesi dlsik seviye Analog seviye sensoriini kontrol edin.
Programlanabilir hata: limitine ulagti. Seviye kontroll | Tiim pompalarin normal galistigini
76.92 LC dusik seviye asagidaki nedenlerden ottirli kontrol edin.
eylemi seviyeyi kontrol edemiyor: 76.90 LC diisiik seviye anahtari ve 76.92

+ pompalama kapasitesinin | LC diigiik seviye eylemi parametrelerini
tikenmesi veya kontrol edin.

« analog geri bildirim senséri
arizasl.

D404 | Kuru galisma Kuru galisma korumasi Yeterli su seviyesi icin pompa girigini
Programlanabilir hata: etkinlestirildi. kontrol edin.

82.20 Kuru galisma 82.20 Kuru galisma korumasi ve 82.21

korumasi Kuru galisma kaynagji parametrelerinde
kuru galisma korumasi ayarlarini kontrol
edin.

D405 | Boru dolumu zaman Yumusak boru dolumu zaman | Olasi sizintiya karsi boruyu kontrol edin.
asimi asimina ulasti. Referans Bkz. parametreler 82.25 Yumusak boru
Programlanabilir hata: rampasi bittikten ve zaman dolumu denetimi ve 82.26 Zaman asimi
82.25 Yumugak boru asimi limiti gectikten sonra, limiti.
dolumu denetimi PID cikisi ayar noktasina

ulagmadi.

D406 | Maksimum debi Gergek debi, tanimlanan hata | Sizinti olup olmadigini saptamak igin
korumasi seviyesini asti. sistemi kontrol edin.

Programlanabilir hata: 80.15 Maksimum debi, 80.17 Maksimum

80.17 Maksimum debi debi korumasi ve 80.19 Debi kontrol

korumasi gecikmesi parametrelerinde debi
korumasi ayarlarini kontrol edin.

D407 | Minimum debi Gergek debi, tanimlanan hata | Giris ve ¢ikis valflerinin agik oldugunu
korumasi seviyesinin altinda. kontrol edin.

Programlanabilir hata: 80.16 Minimum debi, 80.18 Minimum

80.18 Minimum debi debi korumasi ve 80.19 Debi kontrol

korumasi gecikmesi parametrelerinde debi
korumasi ayarlarini kontrol edin.

D408 | Cikis minimum basinci | Olgiilen gikis basinci Sizinti olup olmadigini saptamak igin
Programlanabilir hata: tanimlanan hata limitinin pompa ¢ikisini kontrol edin. Cikis basinci
82.30 Cikig minimum altinda. korumasinin yapilandirmasini kontrol edin.
basinct korumast Bkz. parametreler 82.30 Cikis minimum

basinci korumasi ve 82.32 Cikis
minimum basinci hata seviyesi
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Kod
(onal- | Uyan/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
til)
D409 | Cikis maksimum Olgiilen gikis basinci Tikanmalar veya kapali valf igin pompa
basinci tanimlanan hata limitinin cikisini kontrol edin.
Programlanabilir hata: lizerinde. Cikis basinci korumasinin
82.35 Cikis maksimum yapilandirmasini kontrol edin.
basinci korumas Bkz. parametreler 82.35 Cikis
maksimum basinci korumasi ve 82.38
Cikis maksimum basinci hata seviyesi
D40A | Giris minimum basinci | Olgiilen giris basinci Tikanmalar veya kapali valf igin pompa
Programlanabilir hata: tanimlanan hata limitinin girisini kontrol edin.
82.40 Giris minimum altinda. Giris basinci korumasinin
basinci korumasi yapilandirmasini kontrol edin.
Bkz. parametreler 82.40 Giris minimum
basinci korumasi ve 82.42 Girig
minimum basinci hata seviyesi
D40C | Coklu pompa galisma | 20.40 Calisma izni parametre- | 20.40 Calisma izni parametresi igin
izni zaman asimi siyle yapilandirilan galismaizni | secilen sinyal kaynagini kontrol edin.
ayari, slriiciye baslama
komutu verilmediginde 20.40
Calisma izni 76.64 Calisma
izni zaman asimi parametre-
sinde ayarlanan sire iginde
aktif olmadi.
D40C | Kavitasyon tespit Pompa yeterli sivi almiyor. « Sistemdeki sivi seviyesini kontrol edin.
edildi « Pompay! yeniden baslatin ve
kavitasyonun hala devam edip etmedigini
dogrulayin.
« Gerekirse kavitasyon tespit fonksiyonu
icin kullanilan parametreleri (86.712 —
86.30) ayarlayin.
D4B2 | Debi yok Debi anahtari geri bildirimi 82.23 parametresinde dijital giris grubuna
eksik. giden sinyali kontrol edin.
0000 | Debi anahtari geri bildirim « Uygun debi igin sistemi kontrol edin.
sinyali alinmadi. «+ Debi anahtarinin galismasini kontrol
edin.
« Debi anahtarinin gerilimini kontrol
edin.
« Dijital Girigteki gerilimi kontrol edin.
< Farkl bir Dijital Girig kullanin.
« Kontrol kartini degistirin.
FA81 | Guvenli moment Guvenli moment kapatma Guvenlik devresi baglantilarini kontrol
kapatma 1 fonksiyonu etkin, yani STO edin. Daha fazla bilgi i¢in sirtcinin
devresi 1 kesilmis durumda. Donanim el kitabinda Glivenli moment
FA82 | Glvenli moment Guvenli moment kapatma kapatma fonksiyonu bolimine ve 31.22

kapatma 2

fonksiyonu etkin, yani STO
devresi 2 kesilmis durumda.

STO gésterge calistirma/durdurma
parametresinin (sayfa 472) tanimina
bakin.

95.04 Kontrol karti beslemesi
parametresinin degerini kontrol edin.
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Kod

(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

FF61 | ID run Motor ID run iglemi basariyla 99 Motor verileri parametre grubundaki

tamamlanmadi.

nominal motor degerlerini kontrol edin.
Sdriuciye harici kontrol sistemi bagh
olmadigini kontrol edin.

Sdiricuye (ve ayri olarak gli¢ saglaniyorsa
kontrol Ginitesine) gui¢ gevrimi yapin.
Calisma limitlerinin ID run isleminin
tamamlanmasini engellemedigini kontrol
edin. Parametrelerin varsayilan ayarlarini
geri ylikleyin ve tekrar deneyin.

Motor saftinin kilitli olmadigini kontrol
edin.

Yardimci kodu kontrol edin. Her kod igin
asagida verilmis olan eylemlere bakin.

0001

Maksimum akim limiti gok
disuk.

99.06 Motor nominal akimi ve 30.17
Maksimum akim parametrelerinin
ayarlarini kontrol edin. 30.17 > 99.06
oldugundan emin olun.

Sdiriictinuin, motora goére dogru sekilde
boyutlandiriimis olup olmadidini kontrol
edin.

0002

Maksimum hiz limiti veya
hesaplanan alan zayiflama
noktasi ¢gok disuk.

Parametrelerin ayarlarini kontrol edin.
* 30.11 Minimum hiz
* 30.12 Maksimum hiz
* 99.07 Motor nominal gerilimi
* 99.08 Motor nominal frekansi
* 99.09 Motor nominal hizi.
Asagidakilerden emin olun:
+ 30.12> (0,55 x 99.09) >
(0,50 x senkronize hiz)
+ 30.11<0ve
* besleme gerilimi > (0,66 x 99.07.

0003

Maksimum moment limiti gok
dusuk.

99.12 Nominal motor momenti
parametresinin ayarlarini ve 30 Limitler
grubundaki moment limitlerini kontrol
edin.

Gegerli maksimum moment limitinin
%100'den blyiik oldugundan emin olun.

0004

Gegerli 6lgim kalibrasyonu
makul bir siire iginde
tamamlanmadi.

Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

0005...0008

Dahili hata.

Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

0009

(Sadece asenkron motorlar)
Hizlanma makul bir sire iginde
tamamlanmadi.

Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

000A

(Sadece asenkron motorlar)
Yavaslama makul bir siire
icinde tamamlanmadi.

Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

000B

(Sadece asenkron motorlar)
Tanimlama galismasi sirasinda
hiz sifira diistd.

Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
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Kod
(onal- | Uyan/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
til)
000C | (Sadece sabit miknatisl Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
motorlar)
ik hizlanma makul bir siire
icinde tamamlanmadi.
000D | (Sadece sabit miknatish Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
motorlar)
ikinci hizlanma makul bir siire
icinde tamamlanmadi.
000E...0010 | Dahili hata. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
0011 | (Sadece senkron reliktans Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
motorlar)
Pals testi hatasi.
0012 | Motor gelismis dururken Motor ve siricl boyutlarinin uyumiu
tanimlama galismasi igin gok oldugunu kontrol edin.
bayuk. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
0013 | (Sadece asenkron motorlar) Siricudeki motor nominal degeri
Motor veri hatasi. ayarlarinin motor plakasindakilerle ayni
oldugunu kontrol edin.
Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
FF63 | STO teshis arizasi Yazihm dahili ariza. Kontrol Gnitesini yeniden baslatin (96.08
Kontrol karti ényiikleme parametresini
kullanarak) veya gu¢ ¢evrimi yaparak.
FF81 | FB A zorlamali Haberlesme adaptoru A PLC'den saglanan hata bilgilerini kontrol
tetikleme yoluyla bir hata tetikleme edin.
komutu alindi.
FF8E | EFB zorlamali hata Dahili haberlesme arabirimi PLC'den saglanan hata bilgilerini kontrol

yoluyla bir hata tetikleme
komutu alindi.

edin.
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LSU besleme linitesi uyarilari igin yardimci kodlar
Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin.

AF85 Hat tarafindaki tinite uyarisi yardimci kodlari agsagidaki tabloda listelenmistir.
Gelismis sorun giderme igin, bkz. ACS880 IGBT supply control program firmware
manual (3AUA0000131562 [ingilizce]) kilavuzu Fault Tracing (Hata izleme) bélimdi.

Kod

(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

AEO1 [ Asiri akim Hat tarafindaki akim, dahili Besleme gerilimini kontrol edin.
hata limitini ast. Besleme kablosunda giig faktérii

diizeltme kondansatéri veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.

Motor yukilnl ve hizlanma surelerini
kontrol edin.

Glg yari iletkenlerini (IGBT'ler) ve akim
transduiserlerini kontrol edin.

AEO02 | Topraklama kacagi IGBT beslemesi, yik AC sigortalari kontrol edin.

Programlanabilir uyari: dengesizligi saptadl. Toprak|ama ka(;ak|ar|n| kontrol edin.
31.120 LSU toprakiama Besleme kablolarini kontrol edin.
hatasi . P .
Gu¢ modiillerini kontrol edin.
Besleme kablosunda gl¢ faktoru
dlizeltme kondansatéri veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.
Eger topraklama hatasi belirlenemediyse
yerel ABB temsilcisi ile iletisime gegin.

AEQ9 | DC bara asiri gerilimi | Asiri ara devre DC gerilimi. 95.01 Besleme gerilimi parametresinin
Not: Bu uyari yalnizca IGBT kullanimdaki besleme gerilimine uygun
besleme (initesi modiilasyon olarak ayarlanip ayarlanmadigini kontrol
yapmadiginda gésterilebilir. edin.

AEOA | DC bara dustk gerilimi | Besleme geriliminde eksik faz, | Besleme kablolarini, sigortalari ve
atmis sigorta veya dogrultucu | anahtarlama diizenegini kontrol edin.
képristindeki dahili hata 95.01 Besleme gerilimi parametresinin
sebebiyle ara devredeki DC kullanimdaki besleme gerilimine uygun
gerilimi yetersiz. olarak ayarlanip ayarlanmadigini kontrol
Not: Bu uyari yalnizca IGBT edin.
besleme unitesi modulasyon
yapmadiginda gosterilebilir.

AEOB | DC sarj olmadi Ara DC devresinin gerilimi 95.01 Besleme gerilimi parametresindeki
heniiz calisma seviyesine giris gerilimi ayarini kontrol edin.
yukselmemistir. Girig gerilimini kontrol edin.

Sorun devam ediyorsa, yerel ABB
temsilcisi ile iletisime gegin.

AE14 | Asiri sicaklik Glg Unitesi sicakligi asiri. Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akisini ve fanin galismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

AE16 | IGBT sicakhgi IGBT sicakhgi asirn ylksek. Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akisini ve fanin galismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.
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Kod
(onal- | Uyan/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
til)
AE19 | Olgiim devresi Siridcunun dahili sicaklhk Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
sicakhgi olgimuyle ilgili sorun.
AE24 | Gerilim kategorisi Besleme gerilimi araligi Besleme gerilimi araligini tanimlayin
segilmedi tanimlanmadi. (parametre 95.01 Besleme gerilimi).
AE56 | INU-LSU iletisim kaybi | Invertdr Ginitesiyle iletisim 60 DDCS iletisimi parametre grubu
kesildi. ayarlarini kontrol edin.
AES58 | Acil stop (off2) IGBT besleme unitesi acil Calismaya devam etmenin glvenli olup
durdurma (mod segimi kapali2) | olmadigini kontrol edin.
komutu ald1. Acil durdurma diigmesini tekrar normal
konuma getirin.
IGBT besleme unitesini yeniden baslatin.
AE78 | Fan Sogutma fani sikismis veya Fani tanimlamak igin hat tarafindaki
bagl degil. konvertdr programindaki yardimci kodu
kontrol edin.
Fan calismasini ve baglantisini kontrol
edin.
Sorun devam ediyorsa, yerel ABB
temsilcisi ile iletisime gegin.
AE80 | Yardimci fan yok Yardimci fan bagh degil ya da | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
arizal.
BEO2 | MCB bakim bildirimi Ana devre kesicinin bakimi Ana devre kesicinin bakimini yapin.

yapilmahdir.
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LSU besleme tinitesi hatalari icin yardimci kodlar
Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin.

7583 Hat tarafindaki (inite arizali hatasinin yardimci kodlari agagidaki tabloda

listelenmistir. Gelismis sorun giderme igin, bkz. ACS880 IGBT supply control program
firmware manual (3AUA0000131562 [ingilizce]) kilavuzu Fault Tracing (Hata izleme)
bélima.

Kod
(onal-
til)

Uyari/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

2E00

Asiri akim

Hat tarafindaki akim, dahili
hata limitini ast.

Besleme gerilimini kontrol edin.
Besleme kablosunda gli¢ faktori
dizeltme kondansatori veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.

Motor yiikiinii ve hizlanma surelerini
kontrol edin.

Gug yart iletkenlerini (IGBT'ler) ve akim
transdiserlerini kontrol edin.

2E01

Topraklama kagagi
Programlanabilir uyari:
31.120 LSU topraklama
hatasi

IGBT besleme unitesi bir
topraklama hatasi tespit etti.

AC sigortalari kontrol edin.

Topraklama kagaklarini kontrol edin.
Besleme kablolarini kontrol edin.

Gug¢ modiillerini kontrol edin.

Besleme kablosunda glic faktoru
diizeltme kondansatéri veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.

Eger topraklama hatasi belirlenemediyse
yerel ABB temsilcisi ile iletisime gegin.

2E02

Kisa devre

IGBT besleme Unitesi kisa
devre tespit etti.

Besleme kablosunu kontrol edin.
Besleme kablosunda glic faktoru
diizeltme kondansatéri veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.

Hatanin nedeni giderildikten sonra
kontrol Gnitesini yeniden baslatin (96.708
LSU kontrol karti ylikleme parametresini
kullanarak veya gucu kapatip acarak).

3E00

Giris faz kaybi
Programlanabilir uyari:
31.121 LSU besleme faz
kaybi

IGBT képrisu tarafindan giris
fazi kaybi tespit edildi.

AC sigortalarini kontrol edin.
Giris guici besleme dengesizligini kontrol
edin.

3E04

DC bara asiri gerilimi

Asiri ara devre DC gerilimi.

95.01 Besleme gerilimi parametresinin
kullanimdaki besleme gerilimine uygun
olarak ayarlanip ayarlanmadidini kontrol
edin.

30.30 Yiiksek gerilim kontrolii
parametresinin etkin oldugunu kontrol
edin.

3E05

DC bara distk gerilimi

Eksik besleme fazi veya atmis
sigorta sebebiyle ara devre DC
gerilimi yetersiz.

Besleme kablolarini, sigortalari ve
anahtarlama duizenegini kontrol edin.
95.01 Besleme gerilimi parametresinin
kullanimdaki besleme gerilimine uygun
olarak ayarlanip ayarlanmadigini kontrol
edin.
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Kod
(onal- | Uyan/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
til)
4E02 |IGBT sicakhgi IGBT sicakhgi agiri ylksek. Ortam kosullarini kontrol edin.
Hava akigini ve fanin galismasini kontrol
edin.
Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.
5E01 | Yardimci fan eksik Kirik fan tespit edildi. Fani degistirin.
5E05 | Tip uyusmazligi Besleme (initesinin donanimi Besleme (initesinin gliciinu kapatip agin.
bellek Unitesindeki kayith Kontrol Gnitesine harici olarak gui¢
bilgilerle uyusmuyor. Bu durum | saglanirsa, kontrol tnitesini yeniden
orn. bir yazilim giincellemesi baslatin (96.108 LSU kontrol karti
veya bellek Unitesi degisimi ylikleme parametresini kullanarak veya
sonrasinda meydana gelebilir. | giicli kapatip agarak).
Sorun devam ediyorsa, yerel ABB
temsilcisi ile iletisime gegin.
5E06 | Ana kontaktor hatasi Kontrol programi, onay tizerine | Ana kontaktdr/ana devre kesici kontrol
ana kontaktori almiyor. Ana devresi kablolarini kontrol edin.
kontaktér/ana devre kesici Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
dogru galismiyor veya gevsek
ya da kot baglanti var.
5E08 | Glg Unitesi kaybi Kontrol initesi ve gug Unitesi Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
arasindaki baglanti kesildi.
5E09 | PU karti gli¢ hatasi Gu¢ Unitesi glic besleme Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
hatasi.
5E10 | Sarj geri bildirimi Sarj geri bildirim sinyali kayip. | Sarj kontaktérl kontrol devresi kablo
baglantisini kontrol edin.
Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
5E14 | Olgiim devresi Sirtcunin dahili sicaklik Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
sicakhgi olgimuyle ilgili sorun.
7E11 | DDCS kontrol cihazi Besleme unitesi ile invertor 60 DDCS iletisimi parametre grubu
iletisim kaybi Uinitesi arasindaki DDCS ayarlarini kontrol edin.

baglantisi kesildi.
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Dahili haberlegsme arabirimi
(EFB) araciligiyla haberlesme
kontrolu

Bu boliimiin igindekiler

Bu bdlimde dahili haberlesme arabirimi ile sirlclnin iletisim adi1 (haberlesme)
Uzerinden harici cihazlarla nasil kontrol edilebilecegdi anlatiimaktadir.

Sisteme genel bakis

Sdricd, bir haberlesme adaptéri veya dahili haberlesme arabirimini kullanarak
iletisim barasi tGizerinden harici bir kontrol sistemine baglanabilir.

Dahili haberlesme arabirimi Modbus RTU protokoliini desteklemektedir. Stirtici
kontrol programi 10 milisaniye siire seviyesinde 10 Modbus kaydini isleyebilir.
Ornegin, siiriicii 20 kaydi okumak igin bir talep alirsa, talebi aldiktan sonra 22 ms
icinde yanit baslar (20 ms talebi islemek ve 2 ms veri yolunu diizeltmekle geger).
Gergek yanit suresi, haberlesme hizi (siriictide bir parametre ayari) gibi diger
faktorlere de baglidir.

Siricl tim kontrol bilgisini haberlesme arabiriminden almak lizere ayarlanabilir veya
kontrol, dahili haberlesme arabirimi ile dijital ve analog girisler gibi diger mevcut
kaynaklar arasinda dagtilabilir.
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Haberlesme kontrol cihazi I

Haberlegsme

Veri akisi
- Kontrol Word'ii (CW)
«——— Referanslar
Durum Word'ii (SW)
—— Gergek degerler ———p
-

Proses G/C (dongusel)

Servis mesaijlari (déngusel
olmayan)

Parametre R/W talepleri/tepkileri

;
A s »
Siirtici Siriici Sirtici

Surucuyl haberlesmeye baglama

Bkz. Siricinin donanim kilavuzu.
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Dahili haberlegsme arabirimini ayarlama

Dahili haberlesme iletisimi icin asagidaki tabloda gdsterilen parametrelerle surtcuy
ayarlayin. Haberlesme kontrolii ayan situnu, kullanilacak degeri veya varsayilan
degeri verir. Fonksiyon/Bilgi stitunu parametrenin agiklamasini verir.

Parametre

Haberlesme
kontrolii ayarlan

Fonksiyon/Bilgi

ILETISIM BASLATMA

58.01

Protokol
etkinlestir

Modbus RTU

Dahili haberlesme iletisimini baslatir.

DAHILI MODBUS KONFIGURASYONU

58.03 Nod adresi 1 (varsayilan) Nod adresi. Ayni gevrimici nod adresine sahip
iki nod olamaz.
58.04 Haberlesme hizi | 19,2 kbps Baglantinin iletisim hizini tanimlar. Master
(varsayilan) istasyonundaki ayarin aynisini kullanin.
58.05 Parite 8 CIFT 1 Pariteyi ve stop biti ayarini secer. Master
(varsayilan) istasyonundaki ayarin aynisini kullanin.
58.14 lletisim kaybi Eylem yok Bir iletisim kaybi tespit edildiginde
eylemi (varsayilan) gerceklestirilecek eylemi tanimlar.
58.15 lletisim kaybi Cw/ Ref1/Ref2 iletisim kaybi gériintiilemesini etkinlesti-
modu (varsayilan) rir/devre digi birakir ve iletisim kaybi gecikme
sayacini resetlemek icin ydntemleri tanimlar.
58.16 lletisim kaybi 30,0 s (varsayilan) | iletisim gériintiilemesi igin zaman agimi
stiresi sinirint tanimlar.
58.17  Génderim 0 ms (varsayilan) | Sirlcu tepki gecikmesini tanimlar.
gecikme
58.25  Kontrol profili ABB Siirticiileri Siruci tarafindan kullanilan kontrol profilini
(varsayilan) seger. Bkz. bélum Dabhili haberlesme
arabiriminin temelleri (sayfa 234).
58.26  EFB ref1 tipi Hiz veya frekans Haberlesme referanslari 1 ve 2'nin tiplerini
58.27 EFB ref?2 tipi (68.26 igin tanimlar. Her bir referans tipi igin
varsayllan), Seffaf, | 6lgeklendirme 46.017...46.03 parametreleriyle
Genel, Seffaf tanimlanir. Hiz veya frekans ayari ile, tip,
(58.27 igin etkin siriict kontrol moduna gore otomatik
varsayilan) Hiz, olarak segilir.
Frekans
58.28 EFB act1 tipi Hiz veya frekans Gercek degerler 1 ve 2'nin tiplerini tanimlar.
58.29 EFB act2 tipi (58.28 igin Her bir gergek deger tipi igin dlgeklendirme
varsayllan), Seffaf | 46.01...46.03 parametreleriyle tanimlanir. Hiz
(58.29 igin veya frekans ayari ile, tip, etkin suriici kontrol
varsayllan), Genel, | moduna gére otomatik olarak segilir.
Hiz, Frekans
58.31 EFB act1 seffaf | Segilmedi 58.26 EFB ref1 tipi (58.27 EFB ref2 tipi)
58.32 kaynagi degeri Seffaf olarak ayarlandiginda gergek

EFB act?2 seffaf
kaynagi

degerler 1 ve 2'yi tanimlar.
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Parametre Eaberle__§me Fonksiyon/Bilgi
ontrolii ayarlari
58.33  Adresleme Mod 0 (varsayilan) | Parametreler ile 400001...465536
modu (100...65535) Modbus kayit araligindaki
tutma kayitlar arasindaki eslemeyi tanimlar.
58.34 Word sirasi LO-HI (varsayilan) | Modbus mesaj gergevesindeki veri
word'lerinin sirasini tanimlar.
58.101 Data G/C 1 Ornegin, Modbus master'in, Modbus Giris/Cikis
varsayllan ayarlar | parametrelerine ait kayit adresinden
58.114 Data G/C 14 (G/C'lar 1...6 okudugunda veya bu adrese yazdiginda
kontrol word'Unu, | erigtigi sirtcl parametresinin adresini
durum word'lini, | tanimlar. Modbus G/C word'leri arasindan
iki referansi ve iki | okumak veya yazmak istediginiz
gercek degeri parametreleri segin.
icerir)
RO/DIO kontrol Bu ayarlar gelen verileri 70.99 RO/DIO
word'li, AO1 veri | kontrol word'li, 13.91 AO1 veri depolama,
depolama, AO2 13.92 AO2 veri depolama, 40.91 Geri bildirim
veri depolama, veri depolama veya 40.92 Ayar noktasi veri
Geri bildirim veri depolama depolama parametrelerine
depolama, Ayar yazarlar.
noktasi veri
depolama
58.06 lletisim kontrolii | Ayarlari tazele Konfiglirasyon parametrelerinin ayarlarini
dogrular.

Yeni ayarlar, siiriicliye bir sonraki gii¢ verilmesinde veya 58.06 lletisim kontrolti
(Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylandiklarinda gegerli olur.

Suruciu kontrol parametrelerini ayarlama

Dabhili haberlesme arabirimi kurulduktan sonra asagidaki tabloda listelenmis olan
sUrlict kontrol parametrelerini kontrol edin ve ayarlayin. Haberlesme kontrolii ayari
sttunu, dahili haberlesme sinyali s6z konusu sirtict kontrol sinyali i¢in istenen kay-
nak veya hedef oldugunda kullanilacak degeri veya degerleri verir. Fonksiyon/Bilgi
sutunu parametrenin agiklamasini verir.

Ayar

Parametre
ayari

Fonksiyon/Bilgi

KONTROL KOMUTU KAYNAK SECIMi

20.01 Ext1 komutlari | Dahili haberlesme EXT1 aktif kontrol konumu olarak
segildiginde, start ve stop komutlari igin
haberlesmeyi kaynak olarak secer.

20.06 Ext2 komutlari | Dahili haberlesme EXT2 aktif kontrol konumu olarak segilmisken
haberlesmeyi start ve stop komutlari igin
kaynak olarak secer.
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Ayar

ayari Fonksiyon/Bilgi

Parametre

HIZ REFERANSI SECIMI

22.11 Ext1 hiz ref1 EFB ref1 Dahili haberlesme arabirimi lizerinden alinan
bir referansi hiz referansi 1 olarak seger.
22.18 Ext2 hiz ref1 EFB ref1 Dahili haberlesme arabirimi Gzerinden alinan

bir referansi hiz referansi 2 olarak secer.

FREKANS REFERANS SEGIMI

28.11 Ext1 frekans EFB ref1 Dahili haberlesme arabirimi lizerinden alinan
ref1 bir referansi frekans referansi 1 olarak secer.
28.15 Ext2 frekans EFB ref1 Dahili haberlesme arabirimi Gzerinden alinan
ref1 bir referansi frekans referansi 2 olarak secer.

DIGER SEGIMLER

EFB referanslari, 6nce Diger, ardindan ya 03.09 EFB referansi 1 ya da 03.10 EFB referansi 2
parametresi segilerek neredeyse herhangi bir sinyal segici parametresinde kaynak olarak
segilebilir.

SISTEM KONTROL GIRISLERI

96.07 Manuel Kaydet (Tamam Parametre deger degisimlerini (haberlesme
parametre kaydi 6gesine geri doner) kontrolu ile yapilanlar da dahil) kalici hafizaya
kaydeder.
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Dahili haberlesme arabiriminin temelleri

Haberlesme sistemiyle suriicu arasindaki dongisel iletisim 16 bit veri word'lerinden
veya 32 bit veri word'lerinden (seffaf bir kontrol profiliyle birlikte) olugsmaktadir.

Asagidaki sema dahili haberlesme arabiriminin galismasini géstermektedir. Dongusel
iletisimde aktarilan sinyaller semanin altinda agiklanmistir.

Haberlesme agi

Déngusel iletigim

[

SEC
Ccw - 0
2 N\
REF1 || '_:12
REF2 || L—3
58.25
SEC
SW — 2) 0
ACT1 :12 -
ACT2 H I:—"3
58.25
Veri G/IC
GIcH secimi
GIG 2
G/IC3
G/C 69 J
58.101
58.114

03.09 EFB referansi 1

1)
EFB profili EXT1/2
Start komutlari
H EFB CW

¢

03.10 EFB referansi 2,

20.01
20.06

EFB SW

Gergek 1

Referans segimi

Gergek 2

Par. 01.01...255.255

¢

Gruplar
22/26/28/40 vb.

Referans segimi

¢

Dénglisel olmayan iletisim

Gruplar
22/26/28/40 vb.

N =

Kontrol profilleri hakkinda (sayfa 237).

. Haberlesme (izerinden kontrol edilebilen diger parametrelere de bakin.
. 58.25 Kontrol profili parametresi ABB Stirticiileri olarak ayarlanmigsa veri donustirme. Bkz. bélim

Parametre
tablosu
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Kontrol word’ii ve Durum word’ii

Kontrol Word'l (CW) 16 bit veya 32 bit birlesik boolean word'dlr. Strlclyd bir
haberlesme sisteminden kontrol etmenin temel yoludur. CW haberlesme kontrol
cihazi tarafindan siriictiye gonderilir. Strlicti parametrelerinde, kullanici EFB CW'yi
surlcl kontrol komutlarinin (start/stop, acil stop, harici kontrol konumlari EXT1 ve
EXT2 arasinda segim veya hata resetleme gibi) kaynagi olarak secer. Surticti, CW'de
yer alan bit kodlu talimatlara gére durumlari arasinda gegis yapar.

Haberlesme CW, sirlciye ya oldugu gibi yazilir ya da veri dénUsturdlir. Bkz. bolim
Kontrol profilleri hakkinda (sayfa 237).

Haberlesme Durum Word'l (SW) 16 bit veya 32 bit birlesik boolean word'dr.
Sirictden haberlegsme kontrol cihazina gonderilen durum bilgisini igerir. Striici SW,
haberlesme SW'sine ya oldudu gibi yazilir ya da veri donustirdlar. Bkz. bolim
Kontrol profilleri hakkinda (sayfa 237).

Referanslar

EFB referanslar 1 ve 2, 16 bit veya 32 bit isaretlenmis tamsayilardir. Her bir referans
word'lindn igerigi hiz, frekans, moment veya proses referansi gibi neredeyse
herhangi bir sinyalin kaynagi olarak kullanilabilir. Dahili haberlesme iletisiminde,
referans 1 ve referans 2 sirasiyla 03.09 EFB referansi 1 ve 03.10 EFB referansi 2
parametreleri ile gorintilenir. Referanslarin dlgeklendirilip 6lgceklendiriimemesi 58.26
EFB ref1 tipi ve 58.27 EFB ref2 tipi parametrelerinin ayarlarina baglidir. Bkz. bélim
Kontrol profilleri hakkinda (sayfa 237).

Gergek degerler

Haberlesme gercek sinyalleri (ACT1 ve ACT2) 16 bit veya 32 bit isaretli tam
sayllardir. Secilen surlcl parametre degerlerini siriciden master'a tagirlar. Gercek
degerlerin dlgeklendirilip 6lceklendiriimemesi 58.28 EFB act1 tipi ve 58.29 EFB act2
tipi parametrelerinin ayarlarina baglidir. Bkz. bolim Kontrol profilleri hakkinda
(sayfa 237).

Veri giris/gikiglari

Veri girig/cikislar (G/C) segilmis surlcu parametre degerlerini iceren 16 bit veya
32 bit word'lerdir. 568.101 Data G/C 1 ... 58.114 Data G/C 14 parametreleri master'in
veri okudugu (giris) veya veri yazdidi (¢ikis) adresleri tanimlar.

Kayit adresleme

Tutma kayitlarina erisim igin Modbus taleplerinin adres alani 16 bittir. Bu, Modbus
protokoliniin 65536 tutma kaydinin adreslenmesini destekler.

Eskiden, Modbus master cihazlari tutma kayit adreslerini géstermek igin 40001 ila
49999 arasinda 5 haneli ondalik adresler kullanirdi. 5 haneli ondalik adreslemede
adreslenebilir tutma kayitlarinin sayisi 9999 ile sinirliydi.
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Modern Modbus master cihazlari tipik olarak 65536 Modbus tutma kaydinin
tamamina erisimi saglamaktadir. Bu ydntemlerden biri, 400001 ila 465536 arasinda
6 haneli ondalik adresler kullanmaktir. Bu el kitabi, Modbus tutma kayit adreslerini
goOstermek icin 6 haneli ondalik adresleme kullanmaktadir.

5 haneli ondalik adreslemeyle sinirli olan Modbus master cihazlari, 400001 ila
409999 arasindaki kayitlara hala 40001 ila 49999 arasindaki 5 haneli ondalik
adresleri kullanarak erisebilmektedir. Bu master'lar 410000 ila 465536 arasindaki
kayitlara erisemez.

Bkz. 568.33 Adresleme modu parametresi.

Not: 32 bit parametrelerin kayit adreslerine, 5 haneli kayit sayilari kullanilarak
erigilemez.
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Kontrol profilleri hakkinda

Kontrol profili strlicii ve haberlesme master arasindaki veri aktarimi igin kurallari
tanimlar, érnegin:

» birlesik boolean word'leri dondstiriimis mi ve nasil donustirilmis?

+ sinyal degerleri 6lgeklendirilmis mi ve nasil dlgeklendirilmis?

* haberlesme master i¢in siriici kayit adresleri nasil eslenmis?

Sdrlcuyu su iki profilden birine uygun olarak mesaj alip géndermesi i¢in konfiglre
edebilirsiniz:

» ABB Siirtictileri

» DCU Profili.

ABB Siirtcleri profili igin, strlicinin dahili haberlesme arabirimi haberlesme

verilerini suricude kullanilan lokal verilere veya lokal verilerden haberlesme verilerine
dondstirar. DCU Profili veri donistirme ve dlgeklendirme icermez. Asagidaki sekilde

profil seciminin etkisi gésterilmektedir.

Profil segimi

Veri déniistiirme S EC

ve Olgeklendirme

- - > 0
58.26...58.29 \_ o
Haberlesme ¢ »o5 —— Srlci
58.25

58.25 Kontrol profili parametresi ile kontrol profili segimi soyledir:

» (0) ABB Siiriiciileri
* (5) DCU Profili.
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Kontrol Word'ii

ABB Siiriicileri profili icin Kontrol Word'ii

Asagidaki tabloda ABB Sirtctuleri kontrol profili igcin haberlesme Kontrol Word'Gintin
icerigi gosterilmektedir. Dahili haberlesme arabirimi bu word't strictde kullanildigi
bigcime donusturir. Blylk ve kalin harfli yazilar ABB Siiriiciileri profili igin durum gecgis
semasi kisminda (sayfa 245) gosterilen durumlara aittir.

Bit | Adi Deger | DURUM/Agiklama
0 OFF1_ 1 READY TO OPERATE'e ilerle.
KONTROL 0 Etkin olan yavaslama rampasi ile durur. OFF1 ACTIVE'e

ilerle; diger kilitler (OFF2, OFF3) aktif degilse READY TO
SWITCH ON'a ilerle.

1 OFF2_ 1 Calismaya devam eder (OFF2 pasif).
KONTROL 0 Acil OFF, serbest durus.
OFF2 ACTIVE'e ilerle, SWITCH-ON INHIBITED'a ilerle.
2 OFF3_ 1 Calismaya devam eder (OFF3 pasif).
KONTROL 0 Acil stop, slirlici parametresi ile tanimlanan siirede durur.

OFF3 ACTIVE ‘e ilerle; SWITCH-ON INHIBITED'a ilerle.

Uyari: Bu stop modunu kullanarak motor ve caligtirilan
makinenin durdurulabileceginden emin olun.

3 INHIBIT 1 OPERATION ENABLEDa ilerle.

OPERATION Not: Calisma izni sinyali etkin olmalidir; bkz. siiriicti
belgeleri. Siirlict Galisma izni sinyalini haberlesmeden
almak uzere ayarlanmigsa, bu bit sinyali etkinlestirir.

0 Calisma yasagi. OPERATION INHIBITED'a ilerle.
4 RAMP_OUT_ 1 Normal ¢calisma. RAMP FUNCTION GENERATOR:
ZERO OUTPUT ENABLED.
0 Rampa Fonksiyon Jenerator ¢ikisini sifira zorla. Surticl

rampa ile stop eder (akim ve DC gerilim limitleri
zorlandiginda).

5 RAMP_HOLD 1 Rampa fonksiyonunu etkinlestirir. RAMP FUNCTION
GENERATOR: ACCELERATOR ENABLED.
0 Rampay1 durdur (Rampa Fonksiyon Jeneratdruine ait

cikis tutuldu)

6 |RAMP_IN_ZERO

N

Normal calisma. OPERATING'e ilerle.

Not: Bu bit sadece haberlesme arabirimi strlicl
parametreleri tarafindan bu sinyal igin kaynak olarak
ayarlanmigsa etkindir.

0 Rampa fonksiyon jenerator girisini sifira zorla.

7 RESET 0=>1 | Etkin bir hata varsa hata resetlenir. SWITCH-ON
INHIBITED'a ilerle.

Not: Bu bit sadece haberlesme arabirimi strlicl
parametreleri tarafindan bu sinyal igin kaynak olarak
ayarlanmissa etkindir.

0 Normal galismaya devam eder.
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Bit |Adi Deger | DURUM/Agiklama
8 Rezerve
9 Rezerve
10 REMOTE_CMD 1 Haberlesme kontrolu d.
0 Kontrol Word'li <> 0 veya Referans <> 0: Son Kontrol

Word'lil ve Referansi tut.

Kontrol Word'li = 0 ve Referans = 0: Haberlesme kontroli
d. Referans ve yavaslama/hizlanma rampasi kilitlenir.

11 EXT_CTRL_LOC |1 Harici Kontrol Konumu EXT2’yi seger. Kontrol konumu
haberlesmeden segilmek Uizere parametrelenmigse
etkindir.

0 Harici Kontrol Konumu EXT1’i seger. Kontrol konumu
haberlesmeden segilmek Uzere parametrelenmigse
etkindir.

12 USER_O Uygulamaya 6zgu islevsellik igin surtcu lojigi ile

13 USER_1 birlestirilebilen yazilabilir kontrol bitleri.

14 USER_2

15 USER_3

DCU profili igin Kontrol Word'ii

Dahili haberlesme arabirimi, haberlesme Kontrol Word'lnu oldugu gibi striici Kontrol
Word'linlin 0 - 15 bitlerine yazar. Surici Kontrol Word'Giniin 16 - 32 bitleri kullanimda
degildir.

Bit |Adi Deger | Durum/Agiklama

0 STOP 1 Stop Modu parametresine ya da stop modu talep bitlerine
g6re durma (7 ve 9 bitleri).

(¢alisma yok)

1 START Sdrilictyl baslatin.

(calisma yok)

2 GERI Motor dénmesinin geri yonu

o| O~ O

Motor dénus yonu referans isaretine baglidir:
Pozitif referans: lleri
Negatif referans: Geri.

3 Rezerve
RESET 0=>1 | Etkin bir hata varsa hata resetlenir.
0 (calisma yok)

5 EXT2 1 Harici kontrol konumu EXT2'yi seger. Kontrol konumu
haberlesmeden segilmek Uzere parametrelenmigse
etkindir.

0 Harici kontrol konumu EXT1'’i seger. Kontrol konumu
haberlesmeden segilmek lizere parametrelenmigse
etkindir.
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Bit |Adi Deger | Durum/Agiklama

6 RUN_DISABLE 1 Calisma devre disi Surtict haberlesmeden ¢alisma izni
sinyalini almak lizere ayarlanmigsa, bu bit sinyali devre
digi birakir.

0 Calisma izni. Suricu haberlesmeden Calisma izni
sinyalini almak lizere ayarlanmigsa, bu bit sinyali
etkinlegtirir.

7 STOPMODE_ Normal rampa stop modu
RAMP 0 (calisma yok) 7...9 bitlerinin timu 0 ise parametre stop
modu varsayilan olur.
8 STOPMODE_ 1 Acil rampa stop modu
EX,&EGENCY— 0 (calisma yok) 7...9 bitlerinin timi 0 ise parametre stop
modu varsayilan olur.
9 STOPMODE_ 1 Serbest stop modu.
COAST 0 (calisma yok) 7...9 bitlerinin timu 0 ise parametre stop
modu varsayilan olur.
10 RAMP_PAIR _2 1 (calisma yok)

0 Rampa grubu 1'i (Hizlanma suresi 1 / Yavaslama siresi 1)
Seg.

1 RAMP_OUT_ 1 Rampa Fonksiyon Jenerator gikisini sifira zorla. Strtict
ZERO rampa ile stop eder (akim ve DC gerilim limitleri
zorlandiginda).

0 Normal ¢alisma.

12 RAMP_HOLD 1 Rampayi durdur (Rampa Fonksiyon Jeneratdriine ait
cikis tutuldu)

0 Normal ¢alisma.

13 RAMP_IN_ZERO |1 Rampa fonksiyon jenerator girisini sifira zorla.

0 Normal ¢alisma.

14 REQ_LOCAL_ 1 Siirtci lokal kontrol moduna gegmez (bkz. parametre
LOCK 19.18 HAND/OFF devre disi birakma kaynagi).

0 Siruci lokal ve harici kontrol modlari arasinda gegis
yapabilir.

16 FB_LOCAL _CTL |1 Lokal mod igin haberlesmeden kontrol talep edilir. Etkin
kaynaktan kontroli alir.

0 (calisma yok)

17 FB_LOCAL REF |1 Lokal mod icin haberlesmeden referans talep edilir. Etkin
kaynaktan referansi alir.

0 (calisma yok)

18 RUN_DISABLE_1 Henuz uygulanmadi.
icin ayrildi

19 Rezerve

20 Rezerve

21 Rezerve
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Bit |Adi Deger | Durum/Agiklama

22 USER_0O Uygulamaya 6zgu islevsellik igin suricu lojigi ile
23 USER_1 birlestirilebilen yazilabilir kontrol bitleri.

24 USER_2

25 USER_3

26... | Rezerve
31
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Durum word'ii

ABB Siiriicileri profili icin Durum Word'i

Asagidaki tabloda ABB Sirtctuleri kontrol profili icin haberlesme Durum Word'l
gosterilmektedir. Dahili haberlesme arabirimi, haberlesme icin slrticti Durum
Word'lini bu forma donustirir. Blylk ve kalin harfli yazilar ABB Sdirticlileri profili igin
durum gecis semasi kisminda (sayfa 245) gosterilen durumlara aittir.

Bit Adi Deger |DURUM/Acgiklama
0 RDY_ON 1 READY TO SWITCH ON.
0 NOT READY TO SWITCH ON.
1 RDY_RUN 1 READY TO OPERATE.
0 OFF1 ACTIVE.
2 RDY_REF 1 OPERATION ENABLED.
0 OPERATION INHIBITED.
3 TRIPPED 1 FAULT.
0 Hata yok.
4 OFF_2_STATUS |1 OFF2 etkin degil.
0 OFF2 ACTIVE.
5 OFF_3_STATUS |1 OFF3 etkin degil.
0 OFF3 ACTIVE.
6 SWC_ON_INHIB |1 SWITCH-ON INHIBITED.
0 —
7 ALARM 1 Uyari/Alarm.
0 Uyari/alarm yok.
8 AT_ 1 OPERATING. Gergek deger Referansa esittir
SETPOINT (tolerans limitleri dahilindedir, 6rnegin hiz kontroliinde,
hiz hatasi nominal motor hizinin maks. %10'udur).
0 Gercek deger Referans'tan farklidir (tolerans limitleri
digindadir).
9 REMOTE 1 Sdrict kontrol konumu: REMOTE (EXT1 veya EXT2).
0 Sdrtci kontrol konumu: LOCAL.
10 ABOVE_LIMIT 1 Gergek frekans veya hiz, denetim limitine (slrlcu
parametresi ile ayarlanan) esit veya limitin Gzerinde.
Her iki dénme yénunde de gecerlidir.
46.31 Hiz limitinin lizerinde ve 46.32 Frekans limitinin
lizerinde parametreleri ile ayarlanir. Bu parametreler,
06.11 Ana durum word'li bit 10’u ile g6sterilir.
0 Gergek frekans veya hiz denetim limiti dahilinde.
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Bit Adi Deger | DURUM/Agiklama

11 USER_O Uygulamaya 6zgl islevsellik igin strtict 10jigi ile
12 USER_1 birlestirilebilen durum bitleri.

13 USER_2

14 USER_3

15 Rezerve

DCU profili igcin Durum Word'ii

Dahili haberlesme arabirimi, stirtici Durum Word'li 0 - 15 bitlerini higbir degisiklik
yapmadan haberlesme Durum Word'lUne yazar.

Bit Adi Deger | Durum/Acgiklama
0 READY 1 Sirici, start komutunu almaya hazir.
0 Sdiruci hazir degil.
1 ENABLED 1 Calisma izni ve tim start kilitleri aktif.
0 Calisma izni ve tim start kilitleri aktif degil.
2 STARTED 1 Surlicu, start komutunu aldi.
0 Surlcu, start komutunu almadi.
3 RUNNING 1 Siriict modilasyonda.
0 Sirici modulasyonda degil.
4 ZERO_SPEED 1 Sirtci sifir hizda.
0 Sirici sifir hizda degil.
5 ACCELERATING |1 Surlict hizi artiyor.
0 Siruci hizi artmiyor.
6 DECELERATING |1 Siruci hizi azahyor.
0 Siruci hizi azalmiyor.
7 AT_SETPOINT 1 Sirucl ayar noktasinda.
0 Sdrlcu ayar noktasinda degil.
8 LIMIT 1 Sdrlcl galismasi sinirlandirildi.
0 Sdrlcul galismasi sinirlandiriimadi.
9 SUPERVISION 1 Gercek deger (hiz, frekans veya moment) limitin
Gzerinde. Limit, 46.31 Hiz limitinin (zerinde ve 46.32
Frekans limitinin tizerinde parametreleri ile ayarlanir.
0 Gercek deger (hiz, frekans veya moment) limitler
dahilinde.
10 REVERSE_REF |1 Sirtci referansi ters yonde.
0 Sdrlcu referansi ileri ydnde.
11 REVERSE_ACT |1 Sdirlcu ters yonde galigiyor.
0 Sirict ileri yonde galisiyor.
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Bit Adi Deger | Durum/Agiklama
12 PANEL_LOCAL 1 Kontrol paneli/tus takimi (veya bilgisayar yazilimi)
lokal kontrol modunda.
0 Kontrol paneli/tus takimi (veya bilgisayar yazilimi)
lokal kontrol modunda degil.
13 FIELDBUS_ 1 Haberlesme, lokal kontrol modunda.
LOCAL 0 Haberlesme, lokal kontrol modunda degil.
14 EXT2_ACT 1 Harici kontrol konumu EXT2 etkin.
0 Harici kontrol konumu EXT1 etkin.
15 FAULT 1 Siricl hata verdi.
0 Siricl hata vermedi.
16 ALARM 1 Uyari/Alarm etkin.
0 Uyari/alarm yok.
17 Rezerve
18 DIRLOCK 1 Yon kilidi AGIK. (Yon degisimi kilitli.)
0 Yon kilidi KAPALI.
19 LOCALLOCK 1 Lokal mod kilidi ACIK. (Lokal mod Kilitli.)
0 Lokal mod kilidi KAPALLI.
20 CTL_MODE 1 Vektér motor kontrol modu etkin.
0 Skaler motor kontrol modu etkin.
21 Rezerve
22 USER_O Uygulamaya 6zgu iglevsellik igin surticu lojigi ile
23 USER_1 birlestirilebilen durum bitleri.
24 USER_2
25 USER_3
26 REQ_CTL 1 Kontrol bu kanala verilmistir.
0 Kontrol bu kanala verilmemistir.
27 REQ_REF1 1 Referans 1 bu kanalda istenmistir.
0 Referans 1 bu kanalda istenmemistir.
28 REQ_REF2 1 Referans 2 bu kanalda istenmistir.
0 Referans 2 bu kanalda istenmemistir.
29... Rezerve

31
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Durum gecis semalari

ABB Siiriiculeri profili igin durum gegis semasi

Asagidaki sema, slrlict ABB Sdrdcdleri profilini kullanirken ve sarlci dahili
Haberlesme arabiriminden gelen kontrol word'iinin komutlarini izlemek tzere
yapilandiriimisken, sirictdeki durum gegcislerini géstermektedir. Blyik harfli yazilar,
haberlesme Kontrol ve Durum word’lerini gdsteren tablolarda kullanilan durumlara
aittir. Bkz. bolim ABB Siirticlileri profili igin Kontrol Word'(i sayfa 238 ve ABB
Stirticdleri profili igin Durum Word'(ii sayfa 242.
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1
<l

SWITCH-ON
MAINS OFF INHIBITED (SW Bit6=1)

Gl¢ ACIK - (CW Bit0=0)
NOTREADY TO
ABCD SWITCH ON (SW Bit0=0)
—1 (CW=xxxx x1xx xxxx x110)
- (CW Bit3=0)
READY TO
OPERATION SWITCH ON (SW Bit0=1)
INHIBITED (SW Bit2=0)
- calisma — (CW=3000x x1xx xxxx x111)
yasaklandi
READY TO
herhangi bir durumdan OPERATE (SW Bit1=1)

— OFF1 (CW Bit0=0)
T (CW=xxxx x1xx xxxx 1111

ABB siiriicileri

profili
CW = Kontrol word'
S = Durum word'li
n =Hiz
| = Girig Akimi
RFG =Rampa
Fonksiyonu
Jenerat6rii
f = Frekans

herhangi bir durumdan

Hata

FAULT]  sw Bit3=1)

[ -+ cwsit7=1)

OFF1 ve SW Bit12=1) >
ACTIVE 1=
(SW Bit1=0) herhangi bir durumdan  herhangi bir durumdan
—+ n(f)=0/1=0 \v} _| Acil Stop _| Acil OFF
(CW Bit3=1 OFF3 (CW Bit2=0) OFF2 (CW Bit1=0)
ve
BCD SW Bit12=1) OFF3 OFF2
V ACTIVE [~ (SW Bit5=0) | ACTIVE |~ (SW Bit4=0)
(CW Bit4=0) - n(f)=0/1=0
cD OPERATION
ENABLED (SW Bit2=1)
A—t+—
(CW Bit5=0) 1 (CW=xxxx x1xx xxx1 1111)

D RFG: OUTPUT
ENABLED
B—t+—
(CW Bit6=0) ‘\i T (CW=xxxx x1xx xx11 1111)
RFG: ACCELERATOR
ENABLED
Cc—<—

T (CW=xxxx x1xx x111 1111)

OPERATION
(SW Bit8=1)

1

STATE
+ kosul

bit yiikselen kenari
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Start ve stop siralari asagida verilmigtir.
Kontrol word'(:

Start:

* 1142 (476h) —> NOT READY TO SWITCH ON

+ MSW bit 0 = 1 ise o zaman
* 1150 (47Eh) —> READY TO SWITCH ON (Stopped)
* 1151 (47Fh) —> OPERATION (Running)

Stop:
* 1143 (477h) = 21.03 Stop modu uyarinca stop (tercih edilir)
* 1150 (47Eh) = OFF1 rampa stop (Not: kesintisiz rampa stop)
+ 1149 (47Dh) = OFF2 acil serbest stop
* 1147 (47Bh) = OFF3 acil rampa stop

Hata resetleme:
*  MCW bit 7 ylikselen kenari

STO sonrasi start:

» 31.22 STO gésterge ¢alistirma/durdurma Hata degil/Hata ise, start komutu
vermeden once 06.18 Start yasagi durum word'i, bit 7 STO = 0 oldugunu kontrol
edin.
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Referanslar

ABB Siiriicileri profili ve DCU Profili i¢in referanslar

ABB Sdructleri profili EFB referansi 1 ve EFB referansi 2'nin kullanimini destekler.
Referanslar her biri bir isaret biti ve 15 bit tam sayi iceren 16 bit uzunlukta
sOzclklerdir. Negatif bir referans buna karsilik gelen pozitif referansin iki
tamlayicisinin hesaplanmasi ile olugturulur.

Referanslar, 46.01...46.04 parametreleriyle tanimlandigi gibi él¢eklenir; hangi
Olgeklemenin kullanimda oldudu 58.26 EFB ref1 tipi ve 58.27 EFB ref2 tipi ayarina
baghdir.

Haberlegsme g Siliriicii
200 125 e s
10000 —— 46.04 (glg referansi ile)
0——0
10000 | "(46:04) (gUg referansi le)
-20000 —— :Ejgigg Eﬂfk;egzrl?f;'r;'ﬁi. ile)

Olgeklendirilen referanslar 03.09 EFB referansi 1 ve 03.10 EFB referansi 2
parametreleriyle gosterilir.
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Gergek degerler

ABB Siiriiculeri profili ve DCU Profili igin gercek degerler

ABB Surtculeri profili, iki haberlesme gergek degerinin (ACT1 ve ACT2) kullanimini
destekler. Gergek degerler her biri bir isaret biti ve 15 bit tam sayi igeren 16 bit
uzunlukta sézcuklerdir. Negatif bir deger buna karsilik gelen pozitif degerin iki
tamlayicisinin hesaplanmasi ile olusturulur.

Gercek degerler 46.01...46.04 parametreleri tarafindan tanimlandigi gibi élgeklenir;
hangi 6lgceklemenin kullanimda oldugu 58.28 EFB act1 tipi ve 58.29 EFB act2 tipi
parametrelerinin ayarina baghdir.

Haberlesme g Sirici
20000 1 46 07 (rekane refrandi e
10000 —— 46.04 (gug referansi ile)
0——0
10000 —— -(46.04) (gug referansi ile)
oo | GE 0D e )




250 Dahili haberlesme arabirimi (EFB) araciligiyla haberlesme kontrolii

Modbus tutma kayit adresleri

ABB Siiriiciileri profili ve DCU Profili igin Modbus tutma kayit adresleri

Asagidaki tabloda, ABB Sirtculeri klasik profili ile srlci verisi igin varsayilan
Modbus tutma kayit adresleri gésterilmektedir. Bu profil siirlici verisine,
dénusturalmas 16 bit erisim saglar.

Not: Siriictiniin 32 bit Kontrol ve Durum word'lerinin yalnizca en énemsiz 16 bitlerine
erisilebilir.

Not: 16 bit kontrol/durum word'i DCU Profiliyle kullanildiysa, DCU Kontrol/Durum
word'Unidin 16 - 32 bitleri kullanimda degildir.

Kayit adresi Kayit verisi (16 bit word'ler)

400001 Varsayilan degeri: Kontrol word'u (CW 16bit).Bkz. bolim ABB
Strtictleri profili igin Kontrol Word'(i (sayfa 238) ve DCU profili igin
Kontrol Word'ii (sayfa 239).

Bu segim 58.101 Data G/C 1 parametresi kullanilarak degistirilebilir.

400002 Varsaylilan degeri: Referans 1 (Ref1 16bit).

Bu segim 58.102 Data G/C 2 parametresi kullanilarak degistirilebilir.
400003 Varsaylilan degeri: Referans 2 (Ref2 16bit).

Bu segim 58.103 Data G/C 3 parametresi kullanilarak degistirilebilir.
400004 Varsayilan degeri: Durum Word't (SW 16bit). Bkz. bélum ABB

Sdrtcdleri profili igin Durum Word'ii (sayfa 242) ve DCU profili igin
Durum Word'ii (sayfa 243).
Bu segim 58.104 Data G/C 4 parametresi kullanilarak degistirilebilir.

400005 Varsayilan degeri: Gercek deder 1 (Act1 16bit).
Bu segim 58.105 Data G/C 5 parametresi kullanilarak degistirilebilir.
400006 Gercek deger 2 (Act2 16bit).

Bu segim 58.106 Data G/C 6 parametresi kullanilarak degistirilebilir.

400007...400014 Veri giris/cikis 7...14.
58.107 Data G/C 7...58.114 Data G/C 14 parametreleriyle segilmis.

400015...400089 Kullaniimiyor

400090...400100 Hata kodu erisimi. Bkz. bélim Hata kodu kayitlari (tutma kayitlari
400090...400100) (sayfa 257).

400101...465536 Parametre okumal/yazma.

Parametreler kayit adreslerine 58.33 Adresleme modu parametresine
gore eslenir.
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Modbus fonksiyon kodlari

Asagidaki tabloda dahili haberlesme arabirimi tarafindan desteklenen Modbus

fonksiyon kodlari gésterilmektedir.

Kod

Fonksiyon ismi

Aciklama

01h

Sarmallari Oku

Sarmallarin 0/1 durumunu (0X referanslari) okur.

02h

Ayrik Girigleri Oku

Ayrik giriglerin 0/1 durumunu (1X referanslari) okur.

03h

Tutma Kayitlarini Oku

Tutma kayitlarinin ikili igeriklerini (4X referanslari)
okur.

05h

Tekli Sarmal Yaz

Tek bir sarmali (0X referansi) 0'dan 1'e zorlar.

06h

Tekli Kayit Yaz

Tek bir tutma kaydi (4X referansi) yazar.

08h

Teshis

Haberlesmenin veya cesitli dahili hata durumlarinin
kontrol edilmesi igin kullanilan bir dizi test saglar.

Desteklenen alt kodlar:
* 00h Sorgu Verilerini Geri Ver: Eko/geri dongu testi.

* 01h Haberlesme Segenegini Yeniden Baslat:
Yeniden baslatir ve EFB'yi baslatir, haberlesme
olay sayaglarini temizler.

* 04h Yalnizca Dinleme Modunu Zorla

» OAh Sayagclari ve Teshis Kaydini Temizle

+ OBh Bara Mesaji Sayacini Geri Dondir

+ 0Ch Bara lletisim Hatasi Sayacini Geri Déndiir

+ 0Dh Bara Ozel Durum Hatasi Sayacini Geri
Dondr

* OEh Slave Mesaj Sayacini Geri Dondur
* OFh Slave Yanit Yok Sayacini Geri Dondur

» 10h Slave NAK (negatif onay) Sayacini Geri
Dondar

» 11h Slave Mesgul Sayacini Geri Déndir

* 12h Bara Karakteri Seviyesi Asim Sayacini Geri
Doéndar

+ 14h Seviye Asim Sayacini ve isaretini Temizle

0Bh

iletisim Olay Sayacini
Getir

Durum word'inl ve olay sayisini geri gdnderir.

OFh

Coklu Sarmal Yaz

Bir dizi sarmali (0OX referansi) 0'dan 1'e zorlar.

10h

Coklu Kayitlari Yaz

Tutma kayitlarini (4X referanslari) igeren bitisik blok
icerigini yazar.

16h

Kayit Yazmayi Maskele

4X kaydin igerigini bir VE maskesi, bir VEYA maskesi
ve kaydin mevcut igeriginin bir bilesimini kullanarak
degistirir.
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Tasima

Kod Fonksiyon ismi Aciklama

17h Coklu Kayitlari Oku/Yaz | 4X kayitlarinin bitisik blokunun igerigini yazar, ardindan
sunucu cihazinda baska bir kayit grubunun (yazih
olanlarla ayni veya onlardan farkli) igerigini okur.

2Bh / OEh | Kapstullenmis Arabirim Desteklenen alt kodlar:

* OEh Cihaz Tanimlamasini Oku: Tanimlamayi ve
diger bilgileri okumayi saglar.

Desteklenen kimlik kodlari (erigim turd):

* 00h: Temel cihaz tanimlamasini almak igin istek
(akis erisimi)

* 04h: Belli bir tanimlama nesnesini almak igin istek
(tek tek erigim)

Desteklenen Nesne Kimlikleri:

» 00h: Satici Adi ("ABB")

+ 01h: Uriin Kodu (érnegin "AQAKX")

» 02h: Buyuk Kiglk Revizyon (07.05 Yazilim sdirimii
ve 58.02 Protokol kimligi parametrelerinin iceriginin
bilesimi).

» 03h: Satici URL'si ("www.abb.com")

+ 04h: Uriin adi: ("ACQ580").

Ozel durum kodlar

Asagidaki tabloda dahili haberlesme arabirimi tarafindan desteklenen Modbus 6zel
durum kodlari gésterilmektedir.

Kod Adi Aciklama

01h GECERSIZ FONKSIYON | Sorguda alinan fonksiyon kodu sunucu igin izin
verilen bir iglem degil.

02h GECERSIZ ADRES Sorguda alinan veri adresi sunucu igin izin verilen bir
adres degil.

03h GECERSIZ DEGER Talep edilen kayit miktari cihazin baga
cikabileceginden fazla. Bu hata, cihaza yazilmis olan
bir degerin gegerli araligin disinda oldugu anlamina
gelmez.

04h CIHAZ HATASI Sunucu istenen iglemi gergeklestirmeye caligirken

onarilamaz bir hata meydana geldi. Bkz. b6lim Hata
kodu kayitlari (tutma kayitlari 400090...400100),
sayfa 257.
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Kontaklar (0xxxx referans grubu)

Kontaklar 1 bitlik okuma/yazma degerleridir. Kontrol Word'U bitleri bu veri turu ile
sunulur. Asagidaki tablo Modbus sarmallarini (Oxxxx referans grubu) 6zetler.

Referanslarin kabloda aktarilan adrese uyan 1 tabanli dizinler oldugunu unutmayin.

Referans | ABB Siiriiciileri profili DCU Profili
000001 | OFF1_CONTROL STOP
000002 |OFF2_CONTROL START
000003 |OFF3_CONTROL Rezerve
000004 | INHIBIT_OPERATION Rezerve
000005 |RAMP_OUT_ZERO RESET
000006 | RAMP_HOLD EXT2
000007 | RAMP_IN_ZERO RUN_DISABLE
000008 |RESET STOPMODE_RAMP
000009 | ACQ580 igin degil STOPMODE_EMERGENCY_RAMP
000010 | ACQ580 igin degil STOPMODE_COAST
000011 |REMOTE_CMD Rezerve
000012 |EXT_CTRL_LOC RAMP_OUT_ZERO
000013 |USER_O RAMP_HOLD
000014 |USER_1 RAMP_IN_ZERO
000015 |USER_2 Rezerve
000016 |USER_3 Rezerve
000017 | Rezerve FB_LOCAL_CTL
000018 | Rezerve FB_LOCAL_REF
000019 | Rezerve Rezerve
000020 |Rezerve Rezerve
000021 | Rezerve Rezerve
000022 |Rezerve Rezerve
000023 | Rezerve USER_O
000024 | Rezerve USER_1
000025 |Rezerve USER_2
000026 |Rezerve USER_3
000027 |Rezerve Rezerve
000028 | Rezerve Rezerve
000029 | Rezerve Rezerve
000030 |Rezerve Rezerve
000031 | Rezerve Rezerve
000032 |Rezerve Rezerve
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Referans | ABB Siiriiciileri profili DCU Profili

000033 | Rodle ¢ikisi RO1 igin kontrol Roéle ¢ikigi RO1 igin kontrol
(parametre 10.99 RO/DIO kontrol (parametre 10.99 RO/DIO kontrol
word'll, bit 0) word'll, bit 0)

000034 | Rodle ¢ikisi RO2 igin kontrol Roéle ¢ikigi RO2 igin kontrol
(parametre 10.99 RO/DIO kontrol (parametre 10.99 RO/DIO kontrol
word'll, bit 1) word'll, bit 1)

000035 | Rdle gikisi RO3 igin kontrol Rdle ¢ikisi RO3 igin kontrol
(parametre 10.99 RO/DIO kontrol (parametre 10.99 RO/DIO kontrol
word'l, bit 2) word'l, bit 2)

000036 | Role ¢ikisi RO4 igin kontrol Role gikigi RO4 igin kontrol
(parametre 10.99 RO/DIO kontrol (parametre 10.99 RO/DIO kontrol
word'l, bit 3) word'ii, bit 3)

000037 | Role ¢ikisi RO5 igin kontrol Role gikigi RO5 igin kontrol

(parametre 10.99 RO/DIO kontrol
word'l, bit 4)

(parametre 10.99 RO/DIO kontrol
word'ii, bit 4)
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Ayrik Girigler (1xxxx referans grubu)

Ayrik Girigler 1 bitlik salt okunur degerlerdir. Durum Word'u bitleri bu veri turd ile
sunulur. Agagidaki tablo Modbus ayrik giriglerini (1xxxx referans grubu) 6zetler.
Referanslarin kabloda aktarilan adrese uyan 1 tabanli dizinler oldugunu unutmayin.

Referans | ABB Siiriiciileri profili DCU Profili
100001 |RDY_ON READY
100002 |RDY_RUN D
100003 |RDY_REF Rezerve
100004 | TRIPPED RUNNING
100005 |OFF_2_STATUS ZERO_SPEED
100006 | OFF_3_STATUS Rezerve
100007 |SWC_ON_INHIB Rezerve
100008 |ALARM AT_SETPOINT
100009 |AT_SETPOINT LIMIT
100010 |REMOTE SUPERVISION
100011 | ABOVE_LIMIT Rezerve
100012 |USER O Rezerve
100013 |USER_1 PANEL_LOCAL
100014 |USER_2 FIELDBUS_LOCAL
100015 |USER_3 EXT2_ACT
100016 | Rezerve FAULT
100017 | Rezerve ALARM
100018 | Rezerve Rezerve
100019 |Rezerve Rezerve
100020 |Rezerve Rezerve
100021 | Rezerve CTL_MODE
100022 | Rezerve Rezerve
100023 |Rezerve USER_O
100024 |Rezerve USER_1
100025 |Rezerve USER_2
100026 |Rezerve USER_3
100027 | Rezerve REQ_CTL
100028 | Rezerve Rezerve
100029 |Rezerve Rezerve
100030 |Rezerve Rezerve
100031 | Rezerve Rezerve
100032 | Rezerve Rezerve
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Referans

ABB Siiriiciileri profili

DCU Profili

100033

Dijital giris DI1 icin gecikmis
durum (parametre 10.02 D/
gecikmis durumu, bit 0)

Dijital giris DI1 igin gecikmis
durum (parametre 10.02 DI
gecikmis durumu, bit 0)

100034

Dijital giris DI2 i¢in gecikmis
durum (parametre 10.02 D/
gecikmis durumu, bit 1)

Dijital giris DI2 igin gecikmig
durum (parametre 10.02 DI
gecikmis durumu, bit 1)

100035

Dijital giris DI3 i¢in gecikmis
durum (parametre 10.02 D/
gecikmis durumu, bit 2)

Dijital giris DI3 icin gecikmis
durum (parametre 10.02 DI
gecikmis durumu, bit 2)

100036

Dijital giris D14 icin gecikmis
durum (parametre 70.02 DI
gecikmis durumu, bit 3)

Dijital giris D14 igin gecikmig
durum (parametre 70.02 DI
gecikmis durumu, bit 3)

100037

Dijital giris DI5 icin gecikmis
durum (parametre 70.02 DI
gecikmis durumu, bit 4)

Dijital giris DI5 igin gecikmig
durum (parametre 70.02 DI
gecikmis durumu, bit 4)

100038

Dijital giris DI6 icin gecikmis
durum (parametre 70.02 DI
gecikmis durumu, bit 5)

Dijital giris DI6 igin gecikmig
durum (parametre 70.02 DI
gecikmis durumu, bit 5)
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Hata kodu kayitlar (tutma kayitlari 400090...400100)

Bu kayitlar son sorgu hakkindaki bilgileri igerir. Bir sorgu basariyla bitince hata kaydi
silinir.

Referans | Adi Aciklama

400090 Hata Kayitlarini Resetle | 1 = Dahili hata kayitlarini resetle (91...95).
0 = Higbir sey yapma.

400091 Hata Islev Kodu Basarisiz sorgunun islev kodu

400092 Hata Kodu Harici kod 04h olusturuldugunda ayarlanir (yukaridaki
tabloya bakin).

* 00h Hata yok

+ 02h Alt/Ust limit asild

* 03h Hatali Dizin: Bir dizi parametresinin
kullanilamayan dizini

» 05h Yanlis Veri Tipi: Deger parametrenin veri tipine
uymuyor

» 65h Genel Hata: Sorguyu islerken tanimsiz hata

400093 Basarisiz Kayit Okunamayan veya yazilamayan son kayit (ayrik giris,
kontak, giris kaydi veya tutma kayd1).

400094 Basariyla Yazilan Son Basariyla yazilan son kayit (ayrik giris, kontak, giris
Kayit kaydi veya tutma kayd).

400095 Basariyla Okunan Son Basariyla okunan son kayit (ayrik giris, kontak, giris
Kayit kaydi veya tutma kayd).
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Bir haberlesme adaptoru ile
haberlesme kontrolu

Bu boliimiin igindekiler

Bu bélimde opsiyonel haberlesme adaptér modild ile strtctnln bir iletisim agi
(haberlesme) tizerinden harici cihazlarla nasil kontrol edilebilecedi anlatiimaktadir.

Once siiriiciiniin haberlesme kontrol arabirimi, ardindan bir konfiglirasyon érnegi
aciklanmaktadir.

Sisteme genel bakis

Siricl, strtctnin kontrol Gnitesi Gzerine monte edilmis olan opsiyonel bir
haberlesme adaptoéri ("haberlesme adaptori A" = FBA A) lizerinden harici bir kontrol
sistemine baglanabilir. Strtcl tim kontrol bilgilerini haberlesme arabiriminden almak
Uzere ayarlanabilir veya kontrol, haberlesme arabirimi ve diger mevcut kaynaklar,
EXT1 ve EXT2 kontrol konumlarinin yapilandirmasina bagh olarak 6r. dijital ve
analog girisler arasinda dagitilabilir.

Asagidakiler gibi gesitli iletisim sistemleri ve protokolleri igin haberlesme adaptorleri
bulunmaktadir:

» CANopen (FCAN-01 adaptoéri)

+ DeviceNet™ (FDNA-01 adaptorii)

« EtherNet/IP™ (FEIP-21 adaptdri, FENA-21 adaptorii)

* Modbus/RTU (FSCA-01 adaptdrii)

* ModbusTCP (FBMT-21 adaptorii, FENA-21 adaptori)

* PROFINET IO (FPNO-21 adaptéri, FENA-21 adaptoéri)

+ PROFIBUS DP (FPBA-01 adaptori).
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Not: Bu bolimdeki metin ile érnekler, bir haberlesme adaptérinin (FBAA) 50.01
...50.18 parametreleri ve 51 FBA A ayarlari...53 FBA A veri ¢cikigi parametre gruplari
ile yapilandirmasini agiklar.

Siriici [ Haberlesme
urucu I [ ] I‘ I‘ kontrol cihazi
| Haberlesme
Diger
cihazlar

Sirlcu kontrol Unitesi Gizerine kurulu olan
Fxxx tipi haberlesme adaptéri (yuva 1)

Veri Akisi

-—— Kontrol word'li (CW)

- Referanslar P
Proses G/C (déngusel)

Durum word'i (SW) ——
Gergek degerler ——

- Proses G/C (dongusel)

- veya Servis mesajlari
(dongusel olmayan)

Parametre R/W talepleri/tepkileri
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Haberlesme kontrol arabiriminin temelleri

Haberlesme sistemi ve surlicl arasindaki surekli iletisim 16 veya 32 bit giris ve ¢ikis
veri word'lerinden olusmaktadir. Strtict, her bir yénde en fazla 12 veri word'lnin
(16 bit) kullanimini destekleyebilir.

Sirictden haberlesme kontrolériine aktarilan veriler 52.01 FBA A veri girisi 1 ...
52.12 FBA A veri girigi 12 parametreleriyle tanimlanir. Haberlesme kontrolérinden
surucliye aktarilan veriler 53.01 FBA A veri ¢ikisi 1 ... 53.12 FBA A veri ¢ikisi 12.
parametreleriyle tanimlanir.

Kontrol word’ii ve Durum word’ii

Kontrol word'u surtictyt bir haberlesme sisteminden kontrol etmenin temel yoludur.
Kontrol word’i, haberlesme master istasyonu tarafindan adaptér modulu yoluyla
surlclye gonderilir. Striicli, Kontrol word'linde yer alan bit kodlu talimatlara gére
durumlari arasinda gegis yapar ve durum bilgilerini Durum word'iindeki master'a geri
goénderir.

ABB Surdciileri iletisim profili igcin Kontrol word’ti ve Durum word’U igerikleri sirasiyla
264. ve 265. sayfalarda ayrintili olarak verilmistir. Strlict durumlari durum
semasinda (sayfa 266) gosterilmistir. Haberlesmeye 6zgu diger iletisim profilleri igin
haberlegsme adaptorinin Kullanim kilavuzuna bakin.

Ag word'lerinde hata giderme

50.12 FBA A hata giderme modu parametresi Hizli olarak ayarlanirsa,
haberlesmeden alinan Kontrol word’lii 50.73 FBA A kontrol word'(i parametresiyle
gosterilir ve Durum word’ti 50.16 FBA A durum word'ii ile haberlesme adina aktarilir.
Bu "ham" veri, haberlesme agini kontrol etmeden 6nce, haberlesme master'in dogru
veriyi aktarip aktarmadigini kontrol etmek i¢in oldukga kullanishdir.
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Referanslar

Referanslar bir isaret biti ve 15 bit tamsay iceren 16 bit word'lerdir. Negatif bir
referans (tersine donlis yoniinu isaret eder) buna karsilik gelen pozitif referansin iki
tamlayicisinin hesaplanmasi ile olusturulur.

ABB siuriculeri analog ve dijital girisler, strlict kontrol paneli ve bir haberlesme
adaptér moduli dahil birden fazla kaynaktan kontrol bilgisi alabilir. Striicinin
haberlesme Uzerinden kontrol edilmesini saglamak igin, moddul, referans gibi kontrol
bilgisi kaynagi olarak tanimlanmalidir. Bu, 22 Hiz referansi se¢imi ve 28 Frekans
referans zinciri gruplarindaki kaynak secgimi parametreleri kullanilarak yapilr.

Ag word'lerinde hata giderme

50.12 FBA A hata giderme modu parametresi Hizli olarak ayarlanirsa, olarak
ayarlanirsa, haberlesmeden alinan referanslar 50.714 FBA A referansi 1 ve 50.15 FBA
A referansi 2 ile gosterilir.

Referanslarin 6l¢geklendirilmesi

Not: Asagdida anlatilan 6lgeklendirmeler ABB Sirtculeri haberlesme profili igindir.
Haberlesme 6zgl haberlesme profilleri farkli 6lgeklendirmeler kullanabilir. Daha fazla
bilgi icin, haberlesme adaptorinin Kullanim kilavuzuna bakin.

Referanslar, 46.01...46.04 parametreleriyle tanimlandigi gibi élgeklenir; hangi
Olgeklemenin kullanimda oldudu 50.04 FBA A ref1 tipi ve 50.05 FBA A ref2 tipi
ayarina baghdir.

Haberlesme P Siirlicl
20000 —— Zgj g; ERZk;er::rfe:zlr:z. ile)
10000 —— 46.03 (moment referansi ile)
0——0
-10000 —— -(46.03) (moment referansi ile)
oo 1o et

Olgeklendirilen referanslar 03.05 FB A referansi 1 ve 03.06 FB A referansi 2
parametreleriyle gosterilir.
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Gergek degerler

Not: Asagida anlatilan élgeklendirmeler ABB Suriculeri haberlesme profili igindir.
Haberlesme 6zgl haberlesme profilleri farkl 6lgeklendirmeler kullanabilir. Daha fazla
bilgi icin, haberlesme adaptérinun Kullanim kilavuzuna bakin.

Gergek degerler siiriiciiniin calismasi ile ilgili bilgi iceren 16 bit word'lerdir. izlenen
sinyallerin tipleri 50.07 FBA A gercek 1 tipi ve 50.08 FBA A gercek 2 tipi parametreleri
ile segilir.

Ag word'lerinde hata giderme

50.12 FBA A hata giderme modu parametresi Hizli olarak ayarlanirsa, haberlesmeye
goénderilen gercek degerler 50.17 FBA A gercek degeri 1 ve 50.18 FBA A gergek
degderi 2 ile géruntilenir.

Gergek degerlerin olgeklendirilmesi

Gercek degerler 46.01...46.04 parametreleri tarafindan tanimlandigi gibi élgeklenir;
hangi élceklemenin kullanimda oldugu 50.07 FBA A gercek 1 tipi ve 50.08 FBA A
gergek 2 tipi parametrelerinin ayarina baglidir.

Haberlesme g Surici
20000 1 46 0 (nexane refrand e
10000 —— 46.03 (moment referansi ile)
0——0
-10000 —— -(46.03) (moment referansi ile)
-20000 —— :Ejg:gg Eﬂfkfrfzrfe?;;'fi. ile)
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Haberlesme Kontrol word'ii igerikleri (ABB Siiriiciileri profili)

Buyuk ve kalin harfli yazilar durum semasinda gdsterilen durumlara aittir (sayfa 266).

Bit

Adi

Deger

DURUM/Agiklama

0

Off1 kontroll

1

READY TO OPERATE'e ilerle.

0

Etkin olan yavaslama rampasi ile durur. OFF1 ACTIVE'e ilerle; diger
kilitler (OFF2, OFF3) aktif degilse READY TO SWITCH ON'a ilerle.

Off2 kontrolu

=y

Calismaya devam eder (OFF2 pasif).

Acil durum OFF, serbest durus.
OFF2 ACTIVE'e ilerle, SWITCH-ON INHIBITED'a ilerle.

Off3 kontrolu

=y

Calismaya devam eder (OFF3 pasif).

Acil stop, slrlicli parametresi ile tanimlanan siirede durur. OFF3
ACTIVE ‘e ilerle; SWITCH-ON INHIBITED'a ilerle.
UYARI: Bu stop modunu kullanarak motor ve galistirilan
makinenin stop edilebilecedinden emin olun.

Run

OPERATION ENABLED'a ilerle.

Not: Calisma izni sinyali etkin olmalidir; bkz. stiriicii belgeleri. Strlcu
Calisma izni sinyalini haberlesmeden almak lzere ayarlanmigsa, bu
bit sinyali etkinlestirir.

Ayrica bkz. parametre 06.18 Start yasagi durum word'ii.

Calisma yasagi. OPERATION INHIBITED'a ilerle.

Rampa c¢ikisi sifir

=y

Normal galisma. RAMP FUNCTION GENERATOR: OUTPUT
ENABLED.

Rampa fonksiyon jenerator gikisini sifira zorla. Strlici hemen sifir
hiza yavaslayacaktir (moment limitlerini dikkate alarak).

Rampa tutma

Rampa fonksiyonunu etkinlestirir.
RAMP FUNCTION GENERATOR: ACCELERATOR ENABLED.

Rampayi durdur (Rampa Fonksiyon Jeneratériine ait ¢ikis tutuldu)

Rampa girisi sifir

Normal ¢calisma. OPERATING'e ilerle.
Not: Bu bit sadece haberlesme arabirimi surlicl parametreleri
tarafindan bu sinyal igin kaynak olarak ayarlanmigsa etkindir.

Rampa fonksiyon jenerator girisini sifira zorla.

Reset

Etkin bir hata varsa hata resetlenir. SWITCH-ON INHIBITEDa ilerle.
Not: Bu bit sadece haberlesme arabirimi siirlicii parametreleri
tarafindan reset sinyali igin kaynak olarak ayarlanmigsa etkindir.

Normal ¢alismaya devam eder.

Rezerve

Uzaktan komut

Haberlesme kontrolli devrede.

Kontrol word'll ve referans, 0...2 bitleri harig siirliciden ge¢miyor.

1

Harici kontrol 10jidi

=y

Harici Kontrol Konumu EXT2'yi seger. Kontrol konumu
haberlesmeden segilmek lizere parametrelenmisse etkindir.

o

Harici Kontrol Konumu EXT1’i seger. Kontrol konumu haberlesmeden
secilmek Uzere parametrelenmisse etkindir.

12

Kullanici 0. bit

13

Kullanici 1. bit

14

Kullanici 2. bit

15

Kullanici 3. bit

O = O = O =[O =

Kullanici tarafindan yapilandirilabilir
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Haberlesme Durum word'ii icerikleri (ABB Siiriiciileri profili)

Buytik ve kalin harfli yazilar durum semasinda gdsterilen durumlara aittir (sayfa 266).

Bit Adi Deger [DURUM/Agiklama
0 Acllmaya hazir 1 READY TO SWITCH ON.
0 NOT READY TO SWITCH ON.
1 Calismaya hazir |1 READY TO OPERATE.
0 OFF1 ACTIVE.
2 Hazir ref 1 OPERATION ENABLED.
0 OPERATION INHIBITED.
Ayrica bkz. parametre 06.18 Start yasagi durum word'i.
3 Hata verdi 1 FAULT.
0 Hata yok.
4 Off 2 etkin degil 1 OFF2 etkin degil.
0 OFF2 ACTIVE.
5 Off 3 etkin degil 1 OFF3 etkin degil.
0 OFF3 ACTIVE.
6 Acik konuma 1 SWITCH-ON INHIBITED.
getirme engellendi |0 —
7 Uyari 1 Uyar etkin.
0 Uyar etkin degil.
8 Ayar noktasinda 1 OPERATING. Gergek degerler, tolerans limitlerindeki referansa esittir
(bkz. 46.21...46.22 parametreleri).
0 Gergek deger referanstan farklidir = tolerans limitleri digindadir.
9 Uzak 1 Sirticu kontrol konumu: REMOTE (EXT1 veya EXT2).
0 Siirticu kontrol konumu: LOCAL.
10 Limitin Gzerinde - Bkz. 06.29 MSW bit 10 segimi parametresi.
1 Kullanici 0. bit - Bkz. 06.30 MSW bit 11 secimi parametresi.
12 Kullanici 1. bit - Bkz. 06.31 MSW bit 12 segimi parametresi.
13 Kullanici 2. bit - Bkz. 06.32 MSW bit 13 se¢imi parametresi.
14 Kullanici 3. bit - Bkz. 06.33 MSW bit 14 segimi parametresi.
15 Rezerve
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Durum semasi

<1

<l

herhangi bir
SWITCH-ON
MAINS OFF INHIBITED |— SW b6=1 durumdan
H
+ Giig ACIK + CW b0=0 + ata
= |
NOT READY TO FAULT| o\ b3=1
ABGCD SWITCH ON _—SW b0=0
J— CW b7=1
CW=xxxx x1xx xxxx x110
CW b3=0
A READY TO /
OPERATION SWITCH ON |— s\w b0=1 herhangi bir
INHIBITED |— SW b2=0 durumdan
calisma _ Acil stop
+ yasag) CW=xxxx x1xx xxxx x111 + OFF2 (CW b1=0)
]
S OFF2
herhangi bir READY TO -
durumdan OPERATE |—SW b1=1 ACTIVE [—~SW b4=0
OFF1 (CW b0=0)
mm C\W=xxxx x1xx xxxx 1111 ]
OFF1 o
ACTIVE |— SW b1=0 herhangi bir /
durumdan
n(f)=0/1=0 Acil stop
Y OFF3 (CW b2=0)
B CD OFF3
ACTIVE [—SW b5=0
CW b4=0
n(f)=0/1=0
OPERATION
CcCD ENABLED |—sw b2=1
A
CW b5=0 CW=xxxx x1xx xxx1 1111
STATE
RFG: OUTPUT
b ENABLED + kosul
CW b6=0 CW=xxxx x1xx xx11 1111 bitin yikselen
kenari
CW = Kontrol word'l RFG: ACCELERATOR
SwW = Durum word’i ENABLED
bx = bit x
n =Hiz C
| = Girig Akimi CW=xxxx x1xx x111 1111
RFG = Rampali
Fonksiyon
Jeneratoru OPERATION — SW b8=1
f = Frekans D 7 T
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Suriicunun haberlesme kontrolii i¢in ayarlanmasi

1. Haberlesme adaptér modulind, ilgili modalin Kullanici el kitabinda yer alan
talimatlara uygun sekilde mekanik ve elektriksel olarak kurun.

2. Sdiriclye gig verin.

3. Suricl ve haberlesme adaptér moddll arasindaki iletisimi, 50.07 FBA A
etkinlestir parametresi ile etkinlestirin.

4. 50.02 FBA A iletisim kaybi fonksiyonu, ile, strticiiniin bir haberlegme iletisim
kesintisine nasil yanit verecegini segin.
Not: Bu fonksiyon hem haberlesme master ile adaptér moduli arasindaki
iletisimi, hem de adaptdr moduilu ile striict arasindaki iletisimi izler.

5. 50.03 FBA A iletisim kaybi zmn asimi ile, iletisim kesintisinin tespit edilmesi ile
secilen eylem arasindaki sureyi tanimlayin.

6. 50 Haberlesme adaptérii (FBA) grubundaki geri kalan parametreler igin
uygulamaya 6zel degerleri segin; 50.04 ile baslayarak . Uygun deger 6rnekleri
asagidaki tablolarda gdsterilmistir.

7. 51 FBA A ayarlari grubundaki haberlesme adaptér moduli konfiglirasyon
parametrelerini ayarlayin. En az, gerekli nod adreslerini ve iletisim profilini
ayarlayin.

8. 52 FBA A veri girisi ve 53 FBA A veri ¢ikisi parametre gruplarinda suriicliye ve
surliciden aktarilan proses verilerini tanimlayin.
Not: Kullanilan iletisim protokoliine ve profiline bagli olarak, Kontrol word'i ve
Durum word'U iletisim sistemi tarafindan génderilmek/alinmak tzere
yapilandiriimig olabilir.

9. 96.07 Manuel parametre kaydi parametresini Kaydet olarak ayarlayarak gegerli
parametre degerlerini kalici bellege kaydedin.

10. 51.27 FBA A par yenileme parametresini Yapilandir olarak ayarlayarak 51, 52 ve
53 parametre gruplarinda gergeklestirilen ayarlari gegerli kilin.

11. Haberlesmeden kontrol ve referans sinyallerinin gelmesine olanak saglamak igin,
EXT1 ve EXT2 kontrol konumlarini yapilandirin. Uygun deger érnekleri asagidaki
tablolarda gdsterilmigtir.
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Ornek parametre ayari: ABB Siiriiciileri profili ile FPBA (PROFIBUS DP)

Bu dérnekte, PPO Tip 2 ile ABB suruculeri iletisim profilini kullanan temel bir hiz kontrol
uygulamasinin nasil yapilandirildigi gosterilmektedir. Start/stop komutlari ve referans
ABB Surtctuleri profili, hiz kontrol moduna uygundur.

Haberlesme (izerinden génderilen referans degerlerin, istenen etkiye sahip olmalari
icin suriiclide dlgeklendirilmeleri gerekir. Referans degeri £20000, 46.01 Hiz
6lgeklendirme parametresinde ayarlanan hiz araligina (hem ileri hem de geri ydnde)
karsilik gelir. Ornegin, 46.07 parametresi 480 rpm olarak ayarlanirsa, haberlegsme
Uzerinden génderilen 20000, 480 rpm talep eder.

Yén PZD1 PZD2 PZD3 |PZD4 |PZD5 |PZD6
Cikis Kontrol word'l Hiz referansi Hiz. slresi 1 Yav. suresi 1
Girig Durum word'u Gergek hiz degeri | Motor akimi DC gerilimi

Asagidaki tabloda tavsiye edilen slrtct parametresi ayarlari verilmektedir.

Siirlicii parametresi ACQ580 siiriiciiler | Agiklama
icin ayar
50.01 FBA A etkinlestir 1 = [yuva numarasi] | SirlcU ile haberlesme adaptor moduli
arasindaki iletisimi etkinlestirir/devre digi
birakir.
50.04 FBA A ref1 tipi 4=Hz Haberlesme A referans 1 tipini ve

Olgeklendirmesini secer.

50.07 FBA A gergek 1 tipi | 0 = Hiz veya frekans | 50.04 parametresinde tanimlanan etkin
olan Ref1'e uygun olarak gergek deger
tipini ve 6lgeklendirmesini seger.

51.01 FBA A tipi 1 =FPBA" Haberlesme adaptoér moduli tipini
gorintuler.

51.02 Nod adresi 32 Haberlesme adaptoér modualinin
PROFIBUS cihaz adresini tanimlar.

51.03 Haberlesme hizi 12000" PROFIBUS aginda mevcut haberlesme
hizini kbit/s cinsinden goéruntdler.

51.04 MSG tipi 1=ppP02" PLC konfiglirasyon araci ile segilen
telegram tipini gorintuler.

51.05 Profil 1 = ABB Sirucileri | ABB Siricdleri profiline (hiz kontrol
modu) gore Kontrol word'linl seger.

51.07 RPBA modu 0 = Devre disi RPBA emulasyon modunu devre disi
birakir.

52.01 FBA A veri girisi 1 4 =SW 16 bit" Durum word'ii

52.02 FBA data in2 5 = Act1 16bit Gergek deger 1

52.03 FBA data in3 01.07% Motor akimi

52.05 FBA data in5 01.112 DC gerilimi

53.01 FBA data out1 1= CW 16bit" Kontrol word'ti
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Siiriicii parametresi ACQ580 siiriiciiler | Agiklama
icin ayar
53.02 FBA data out2 2 = Ref1 16bit Referans 1 (hiz)
53.03 FBA data out3 23.122) Hizlanma siiresi 1
53.05 FBA data out5 23.132 Yavaslama siiresi 1
51.27 FBA A par yenileme |1 = Yapilandir Konfiglirasyon parametresi ayarlarini
dogrular.
20.01 Ext1 komutlari 12 = Haberlesme A | EXT1 harici kontrol konumu igin start ve

stop komutlarinin kaynagi olarak
haberlesme adaptoru A'yi secer.

20.02 Ext1 start tetikleyici |1 = Seviye EXT1 harici kontrol konumu igin bir
tart seviye tetiklemeli start sinyali seger.
22.11 Ext1 hiz ref1 4 = FB A ref1 Hiz referansi 1 igin kaynak olarak

haberlesme A referans 1'i seger.

1) Salt okunur veya otomatik olarak algilanir/ayarlanir
2) Brnek
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Ornek parametre ayari: PROFIdrive profili ile FPBA (PROFIBUS DP)

Bu drnekte, PPO Tip 2 ile PROFIdrive iletigim profilinin kullanildigi temel bir hiz
kontrol uygulamasinin yapilandiriimasi gosterilmektedir. Start/stop komutlari ve
referans PROFIdrive profili, hiz kontrol moduna uygundur.

Haberlesme (izerinden génderilen referans degerlerin, istenen etkiye sahip olmalari
icin suriclde olgeklendirilmeleri gerekir. Referans degeri +16384 (4000h), 46.01 Hiz
6lceklendirme parametresindeki hiz ayari araligina (hem ileri hem de geri yonde)
karsilik gelir. Ornegin, 46.07 480 rpm olarak ayarlanirsa, haberlegme lzerinden
gonderilen 4000h 480 rpm'i talep eder.

Yén PZD1 PZD2 PZD3 |PZD4 |PZD5 |PZD6
Cikis Kontrol word'l Hiz referansi Hiz. slresi 1 Yav. suresi 1
Girig Durum word'u Gergek hiz degeri | Motor akimi DC gerilimi

Asagidaki tabloda tavsiye edilen slrtct parametresi ayarlari verilmektedir.

Siirlicii parametresi ACQ580 siiriiciiler | Agiklama
icin ayar
50.01 FBA A etkinlestir 1 = [yuva numarasi] | SirlcU ile haberlesme adaptor moduli
arasindaki iletisimi etkinlestirir/devre digi
birakir.
50.04 FBA A ref1 tipi 4=Hz Haberlesme A referans 1 tipini ve

Olgeklendirmesini secer.

50.07 FBA A gergek 1 tipi | 0 = Hiz veya frekans | 50.04 parametresinde tanimlanan etkin
olan Ref1'e uygun olarak gergek deger
tipini ve 6lgeklendirmesini seger.

51.01 FBA A tipi 1 =FPBA" Haberlesme adaptoér moduli tipini
gorintuler.

51.02 Nod adresi 32 Haberlesme adaptoér modualinin
PROFIBUS cihaz adresini tanimlar.

51.03 Haberlesme hizi 12000" PROFIBUS aginda mevcut haberlesme
hizini kbit/s cinsinden goéruntdler.

51.04 MSG tipi 1=ppP02" PLC konfiglirasyon araci ile segilen
telegram tipini gorintuler.

51.05 Profil 0 = PROFIdrive PROFIdrive profiline (hiz kontrol modu)
gbre Kontrol word'linu seger.

51.07 RPBA modu 0 = Devre disl RPBA emulasyon modunu devre disi
birakir.

52.01 FBA A veri girisi 1 4 =SW 16 bit" Durum word'ii

52.02 FBA data in2 5 = Act1 16bit Gergek deger 1

52.03 FBA data in3 01.07% Motor akimi

52.05 FBA data in5 01.112 DC gerilimi

53.01 FBA data out1 1= CW 16bit" Kontrol word'ti
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Siiriicii parametresi ACQ580 siiriiciiler | Agiklama
icin ayar
53.02 FBA data out2 2 = Ref1 16bit Referans 1 (hiz)
53.03 FBA data out3 23.122) Hizlanma siiresi 1
53.05 FBA data out5 23.132 Yavaslama siiresi 1
51.27 FBA A par yenileme |1 = Yapilandir Konfiglirasyon parametresi ayarlarini

dogrular.

20.01 Ext1 komutlari

12 = Haberlesme A

EXT1 harici kontrol konumu igin start ve
stop komutlarinin kaynagi olarak
haberlesme adaptoru A'yi secer.

20.02 Ext1 start tetikleyici |1 = Seviye EXT1 harici kontrol konumu igin bir
tart seviye tetiklemeli start sinyali seger.
22.11 Ext1 hiz ref1 4 = FB A ref1 Hiz referansi 1 igin kaynak olarak

haberlesme A referans 1'i seger.

1) Salt okunur veya otomatik olarak algilanir/ayarlanir

2) Brnek

Yukaridaki parametre 6rnegi start siralamasi asagida verilmistir.

Kontrol word'ii:

Start:

* 1142 (476h) —> NOT READY TO SWITCH ON
« MSW bit 0 =1 ise o zaman
* 1150 (47Eh) —> READY TO SWITCH ON (Stopped)

- 1151 (47Fh) —> OPERATION (Running)

Stop:

* 1143 (477h) = 21.03 Stop modu uyarinca stop (tercih edilir)
+ 1150 (47Eh) = OFF1 rampa stop (Not: kesintisiz rampa stop)
+ 1149 (47Dh) = OFF2 acil serbest stop
* 1147 (47Bh) = OFF3 acil rampa stop

Hata resetleme:

+  MCW bit 7 yikselen kenari

STO sonrasi start:

» 31.22 STO gébsterge galistirma/durdurma Hata degil/Hata ise, start komutu
vermeden 6nce 06.18 Start yasagi durum word'ii, bit 7 STO = 0 oldugunu kontrol

edin.
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Haberlesme kontrolu igin otomatik suruci yapilandirmasi

Modiil saptamaya ayarlanmis parametreler asagidaki tabloda gosterilmistir. Ayrica
bkz. parametreler 07.35 Siirticii yapilandirmasi ve 07.36 Siiriicii yapilandirmasi 2

50.02 FBAA

Opsiyon SOaIL‘L'I':eBdﬁA ileti§fig:l||:aybl 51.0§aFrIgAA 51.0|gaFrI2AA 51.0|§aFrIgAA 51.0gaFrEAA
FENA-21 | 1 (Devrede) | 0 (Eylem yok) 11 0 - -
FPBA-01 | 1 (Devrede) | 0 (Eylem yok) - - 1 -
FCAN-01 | 1 (Devrede) | 0 (Eylem yok) - - 0 -
FSCA-01 | 1 (Devrede) | 0 (Eylem yok) - - - 10
FEIP-21 | 1 (Devrede) | 0 (Eylem yok) 100 0 - -
FMBT-21 | 1 (Devrede) | 0 (Eylem yok) 0 0 - -
FPNO-21| 1 (Devrede) | 0 (Eylem yok) 11 0 - -
FDNA-01 | 1 (Devrede) | 0 (Eylem yok) - - - -
Opsiyon 51.0; FBAA|51.21 FBAA|51.23 FBAA |51.24 FBAA| 52.01 FBA | 52.02 FBA

ar7 Par21 Par23 Par24 data in1 data in2
FENA-21 - - - - 4 5
FPBA-01 - - - - 4 5
FCAN-01 - - - - - -
FSCA-01 1 - - - -
FEIP-21 - - 128 128 - -
FMBT-21 - 1 - - - -
FPNO-21 - - - - 4 5
FDNA-01 - - - - - -
opsnon| S0 CaR | ECE
FENA-21 1 2
FPBA-01 1 2
FCAN-01 - -
FSCA-01
FEIP-21 - -
FMBT-21 - -
FPNO-21 1 2
FDNA-01 - -
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10

Kontrol zinciri semalari

Bu boliimin igerigi
Bu boélimde sirliciniin referans zinciri anlatilmaktadir. Kontrol zinciri semalari,

surlict parametre sisteminde parametrelerin nerede etkili olacagini ve nasil etkilesim
saglayacagini izlemek igin kullanilabilir.

Daha genel bir sema igin, bkz. bélim Sdirticii galisma modlari (sayfa 90).
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Parametreler

Bu boliimiin igindekiler

Bélumde, kontrol programinin gergek sinyalleri dahil parametreler agiklanmaktadir.
Bolimiin sonunda 571. sayfada, varsayilan degerleri 50 Hz ve 60 Hz besleme
frekansi ayarlari arasinda farkli olan parametrelerin bir listesi vardir.
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Terimler ve kisaltmalar

Terim Tanimi

Gergek sinyal Surlict tarafindan yapilan bir 6lglim veya hesaplamanin sonucu olan
veya durum bilgisi iceren parametre tipi. Cogu gercek sinyal salt
okunurdur, ancak bazilar (6zellikle sayag tipi gercek sinyaller)
resetlenebilir.

Vars. (Asagidaki tabloda, parametre adi ile ayni sirada gosterilmistir)
Varsayilan yapilandirmada kullanildiginda bir parametre varsayilan
degeri. Diger makroya 6zgli parametre degerleri ile ilgili bilgi igin bkz.
bélum Varsayilan G/C yapilandirmasi.

FbEg16 (Asagidaki tabloda, her bir secim igin veya parametre araligi ile ayni
sirada gosterilmistir)

16 bit haberlesme esdegeri: Harici bir sisteme aktarim igin 16 bit deger
secildiginde, iletisimde kullanilan tam say1 ve kontrol panelinde gosterilen
deger arasindaki 6lgeklendirme.

Bir kisa ¢izgi (-) parametreye 16 bit formatta erisilemeyecegini gosterir.
Karsilik gelen 32 bit 6lgeklendirmeler Ek parametre verileri béluimiinde
(sayfa 577) listelenmektedir.

Not: 32767'yi asan herhangi bir 6lgeklendirilmis deger, 16 bit sistemle
okurken 32767'de sabitlenir.

Diger Deger baska bir parametreden alinir.

"Diger" 6gesi segilerek kullanicinin kaynak parametresini
belirleyebilecegi bir parametre listesi goriintilenir.

Diger [bit] Deger baska bir parametredeki belirli bir bitten alinir.

"Diger" 6gesi segilerek kullanicinin kaynak parametresini ve bitini
belirleyebilecegi bir parametre listesi gorintilenir.

Parametre Sirdcu i¢in kullanici tarafindan ayarlanabilir bir galisma talimati veya bir
gergek sinyal.

birim basina Birim basina

[parametre numarasi]

Parametrenin degeri
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Parametre gruplan hakkinda kisa bilgi

Grup igindekiler Sayfa

01 Gergek degerler Sirtcunun izlenmesi igin temel sinyaller. 293

03 Girig referanslari Cesitli kaynaklardan alinan referans degerleri. 297

04 Uyari ve hatalar En son meydana gelen uyarilar ve hatalar ile ilgili bilgiler. 298

05 Teshis Sirtct bakimina iliskin cesitli calisma suresi tipi sayaclar ve 299
Olgiimler.

06 Kontrol ve durum word'leri | Surici kontrol ve durum word'leri. 303

07 Sistem bilgisi Sirdcu donanim ve yazilim bilgileri. 311

10 Standart DI, RO Dijital giriglerin ve réle cikiglarinin yapilandirmasi. 313

11 Standart DIO, FI, FO Frekans girisinin konfiglirasyonu. 322

12 Standart Al Standart analog giriglerin konfiglirasyonu. 323

13 Standart AO Standart analog c¢ikislarin konfiglirasyonu. 328

15 G/C genisletme modlilii Yuva 2'ye takilan G/C genisletme modulinun konfiglirasyonu. 335

19 Calisma modu Yerel ve harici kontrol konumu kaynaklarinin ve galisma 359
modlarinin segilmesi.

20 Start/stop/yén Start/stop/yon ve galismal/start izni sinyali kaynak secimi; 360
pozitifinegatif referans izni sinyali kaynak secimi.

21 Start/stop modu Start ve stop modlari; acil stop modu ve sinyal kaynagi segimi; DC 370
miknatislanmasi ayarlari.

22 Hiz referansi segimi Hiz referansi segimi; motor potansiyometresi ayarlari. 379

23 Hiz referansi rampasi Hiz referansi rampasi ayarlari (siirlicu igin hizlanma ve yavaslama 387
degerlerinin programlanmas).

24 Hiz referansi durumu Hiz hatasi hesaplama; hiz hatasi penceresi kontrol 388
konfiglirasyonu; hiz hatasi adimi.

25 Hiz kontrolii Hiz kontrol cihazi ayarlar. 389

28 Frekans referans zinciri Frekans referansi zincirinin ayarlari. 393

30 Limitler Sirlcu caligma limitleri. 400

31 Hata fonksiyonlari Harici olay yapilandirmasi; hata durumlari sonrasinda surtict 408
davranigi segimi.

32 Denetim 1...6 sinyal denetimi fonksiyonlarinin konfiglirasyonu. 419

34 Zaman fonksiyonu Zamanlamali fonksiyonlarin konfiglirasyonu. 431

35 Motor termik korumasi Sicaklik lgimu yapilandirmasi, yik egrisi tanimi ve motor fani 439
kontrolli yapilandirmasi gibi motor termal koruma ayarlari; motor
asin yuk korumasi.

36 Yik analizorii Tepe deger ve geniglik gunltga ayarlari. 449

37 Kull. Yiik egrisi Kullanici yUk egrisi igin ayarlar. 452

40 Proses PID grubu 1 Proses PID kontroll i¢in parametre degerleri. 456

41 Proses PID grubu 2 Proses PID kontroll icin ikinci bir parametre degeri grubu. 473

43 Fren kiyici Dahili fren kiyicisi ayarlari. 476

45 Enerji verimliligi Enerji tasarrufu hesaplayicilarin yani sira tepe ve eneriji 478
kaydediciler i¢in ayarlar.

46 [zleme/slgeklendirme Hiz denetimi ayarlari; gercek sinyal filtreleme; genel dlgeklendirme 482

ayarlari ayarlari.

47 Veri depolama Diger parametrelerin kaynak ve hedef ayarlari kullanilarak 485

yazilabilen ve okunabilen data depolama parametreleri.
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Grup igindekiler Sayfa
49 Panel port iletisimi Sirlcu Uzerindeki kumanda paneli portu iletisim ayarlari. 487
50 Haberlesme adaptérii Haberlesme iletisim yapilandirmasi. 488
(FBA)
51 FBA A ayarlari Haberlesme adaptori A konfiglirasyonu. 492
52 FBA A veri girigi Haberlesme adaptori A araciligiyla stirliciiden haberlesme 494
kontrol cihazina aktarilacak olan verilerin segimi.
53 FBA A veri ¢iKisi Haberlesme adaptdri A araciligiyla haberlesme kontrol 494
cihazindan suriclye aktarilacak olan verilerin secimi.
58 Dahili haberlesme Dahili haberlesme (EFB) arabiriminin konfigtirasyonu. 495
60 DDCS iletisimi DCS iletisim yapilandirmasi. 503
61 D2D ve DDCS veri DDCS baglantisina génderilen verileri tanimlar. 503
aktarimi
62 D2D ve DDCS veri alimi DDCS baglantisina goénderilen verileri tanimlar. 503
71 Harici PID1 Harici PID konfigiirasyonu. 504
76 Coklu pompa PFC (Pompa ve fan kontrolli) goklu ve otomatik degistirme 506
yapilandirmasi yapilandirma parametreleri.
77 Coklu pompa bakim ve PFC (Pompa ve fan kontroli) goklu pompa bakimi ve izleme 520
izleme parametreleri.
80 Debi hesaplamasi Gercek debi hesabi 522
81 Sensér ayarlari Giris ve ¢ikis basinci koruma fonksiyonu icin sensér ayarlari. 529
82 Pompa korumalari Hizli rampa fonksiyonlarinin yani sira yumusak boru dolumu ve 531
kuru pompa korumasi gibi pompa koruma fonksiyonlari igin
ayarlar.
83 Pompa temizleme Pompa temizleme dizilimi icin ayarlar. 536
86 Kavitasyon kontrolii Kavitasyon kontrol 6zellikleri igin ayarlar. 538
94 LSU kontrolii Siracunun, DC gerilimi ve reaktif glic referansi gibi besleme 541
Gnitesinin kontrolu.
95 Donanim konfigiirasyonu | Donanimla ilgili gesitli ayarlar. 543
96 Sistem Dil segimi; erisim dlzeyleri; makro segimi; parametre kaydetme ve 547
geri ylikleme; kontrol Unitesini yeniden baslatma; kullanici
parametre gruplari; birim secimi; parametre saglama toplami
hesaplamasi; kullanici kilidi.
97 Motor kontrolii Frekans degistirme; kayma kazanci; gerilim rezervi; aki frenleme; 559
anti-cogging (sinyal enjeksiyonu); IR kompanzasyonu.
98 Kullanici motor Motor modelinde kullanilan, kullanici tarafindan saglanan motor 564
parametreleri degerleri.
99 Motor verileri Motor yapilandirma ayarlari. 565




Parametreler 293

Parametrelerin listesi

| No. Ad/Deger | Aciklama Def/FbEq16
01 Gergek degerler Siiriiciiniin izlenmesi igin temel sinyaller.
Bu gruptaki tim parametreler aksi belirtiimedigi sirece salt
okunurdur.
Not: Bu gergek sinyallerin dederleri 46 [zleme/6i¢eklendirme
ayarlari grubunda tanimli filtre stresiyle filtrelenir. Diger
gruplardaki parametreler icin secenek listeleri gergek sinyalin
ham degeri anlamina gelir. Ornegin, bir segenek "Gikis
frekansi" ise 01.06 Cikis frekansiparametresinin degerine
degil ham degere isaret eder.
01.01  Kullanilan motor Tahmini motor hizi. Bu sinyal igin 46.11 Filtre stiresi motor -
hizi hiziparametresi ile bir filtre stiresi tanimlanabilir.
-30000,00... Tahmini motor hizi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
01.02  Tahmini motor hizi | rpm olarak tahmini motor hizi. Bu sinyal icin 46.117 Filtre -
stresi motor hizi parametresi ile bir filtre siiresi tanimlanabilir.
-30000,00... Tahmini motor hizi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
01.03  Motor hizi % Senkron motor hizinin yiizdesi olarak motor hizi. -
-1000,00... Motor hizi. 10 = %1
%1000,00
01.06  Cikig frekansi Hz cinsinden tahmini siiriici ¢ikis frekansi. Bu sinyal icin -
46.12 Filtre stiresi ¢ikis frekansi parametresi ile bir filtre
suresi tanimlanabilir.
-500,00... Tahmini ¢ikis frekansi. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
01.07  Motor akimi A cinsinden 6lgulen (mutlak) motor akimi. -
0,00 ... 30000,00 A | Motor akimi. Bkz. par.
46.05
01.08  Nominal motor Nominal motor akiminin ylizdesi olarak motor akimi (striici | -
akimi %&apos;si cikis akimi).
%0,0...%1000,0 Motor akimi. 1=%1
01.09  Nominal siiriicii Nominal slriici akiminin ylizdesi olarak motor akimi (striict | -
akimi %&apos;si cikis akimi).
%0,0...%1000,0 Motor akimi. 1=%1
01.10  Motor momenti Nominal motor momentinin ylizdesi olarak motor momenti. -
Ayrica, bkz. 01.30 Nominal moment dlgegi parametresi.
Bu sinyal igin 46.13 Filtre siiresi motor momentiparametresi
ile bir filtre siresi tanimlanabilir.
%-1600,0... Motor momenti. Bkz. par.
%1600,0 46.03
01.11  DC gerilimi Olgiilen DC baglantisi gerilimi. -
0,00...2000,00 V DC baglantisi gerilimi. 10=1V
01.13  Cikis gerilimi V AC cinsinden hesaplanan motor gerilimi. -
0...2000 V Motor gerilimi. 1=1V
01.14  Cikis glicti Sirlcu ¢ikis glcl. Birim, 96.16 Birim segimi parametresiile | -
secilir. Bu sinyal igin 46.14 Filtre siiresi glicli parametresi ile
bir filtre stiresi tanimlanabilir.
-32768,00... Cikis guca. Bkz. par.
32767,00 kW 46.04
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No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq16
01.15 % cikis giicti Nominal motor giiciiniin yiizdesi olarak gikis gucu. -
(motor)
%-300,00... Cikis glicu. 10 = %1
%300,00
01.17  Motor safti glicii Motor saftindaki tahmini mekanik gti¢ -
-32768,00... Motor safti guict. 1 =1 birim
32767,00 kW veya
hp
01.18  Invertér GWh Gigawatt-saat cinsinden, slrliciden gegen enerji miktari (her | -
sayaci iki yonde). Minimum deger sifirdir.
0...65535 GWh GWh cinsinden enerji. 1=1GWh
01.19  Invertér MWh Megawatt-saat cinsinden, stiriciiden gegen enerji miktari -
sayaci (her iki yonde). Sayag her dondugiinde, 01.18 Invertér GWh
sayaci artigi olur. Minimum deger sifirdir.
0...1000 MWh MWh cinsinden enerji. 1=1MWh
01.20  Invertér kWh Tam kilowatt saat cinsinden, surictiden gegen enerji miktari | -
sayacl (her iki yonde). Sayag her dondlginde, 01.19 Invertér MWh
sayaci artig olur. Minimum deger sifirdir.
0...1000 kWh kWh cinsinden enerji. 10 =1 kWh
01.24  Giincel aki % Motorun nominal akisinin yiizdesi olarak kullanilan aki -
referansi.
%0...%200 Akl referansi. 1=%1
01.30  Nominal moment Nominal motor momentinin %100'line karsilik gelen moment. | -
Olgegi Birim, 96.16 Birim segimiparametresi ile segilir.
Not: Bu deger, eger giriimisse 99.12 Nominal motor momenti
parametresinden kopyalanir. Aksi halde, deger diger motor
datasindan hesaplanir.
0,000... Nominal moment. 1 =100 birim
4000000 N'm veya
Ib-ft
01.31  Ortam sicakhgi Sdricunun ortam sicakligi Sadece R6 veya daha buylik -
kasalar igin.
40,0...120,0°C veya | Sicaklik. 1 =1 birim
°F
01.50  Gegerli saat kWh Gegerli saat eneriji tiketimi Bu, bir takvim saatinin degil, -
surtictnin calistigi son 60 dakikanin (surekli olmak zorunda
degil) enerjisidir.
Glg kapatilip agilirsa, siriict yeniden galismaya basladiktan
sonra, parametre deg@eri gui¢ kapatilip agilmadan 6nceki
degerine ayarlanir.
0,00... Enerji -
1000000,00 kWh
01.51  Onceki saat kWh Onceki saat eneriji tilketimi. 01.50 Gegerli saat kWh degeri, -

degerleri 60 dakika boyunca birikince buraya saklanir.

Gug kapatilip agilirsa, siriici yeniden galismaya basladiktan
sonra, parametre deg@eri gui¢ kapatilip agilmadan 6nceki
degerine ayarlanir.

0,00...
1000000,00 kWh

Enerji
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No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq16
01.52  Gegerli giin kWh Mevcut giin enerji tiiketimi. Bu, bir takvim giininiin degil, -
siirtictinln galistigl son 24 saatin (strekli olmak zorunda
degil) enerjisidir.
Glc kapatilip agilirsa, suriici yeniden galismaya basladiktan
sonra, parametre degeri gi¢c kapatilip agilmadan énceki
degerine ayarlanir.
0,00... Eneriji -
1000000,00 kWh
01.53  Onceki giin kWh Onceki giin enerii tiiketimi. 01.52 Gegerli giin kWh degeri, -
degerleri 24 saat boyunca birikince buraya saklanir.
Glc kapatilip agilirsa, suriici yeniden galismaya basladiktan
sonra, parametre degeri gi¢c kapatilip agilmadan énceki
degerine ayarlanir.
0,00... Eneriji -
1000000,00 kWh
01.54  Kdmdilatif invertér | Tam kilowatt saat cinsinden, siirliciden gegen enerji miktari | -
enerjisi (her iki yonde). Minimum deger sifirdir.
-200000000,0... kWh cinsinden enerji. 10 =1 kWh
200000000,0 kWh
01.55  Invertér GWh Gigawatt-saat cinsinden, siriiciiden gecen enerji miktari (her | -
sayacl iki yonde). Minimum deger sifirdir.
(resetlenebilir) Degeri sifir olarak ayarlayarak veya Resetle yazilim
digmesine 3 saniye basarak resetleyebilirsiniz. 01.55...01.58
parametrelerinin herhangi birini resetlemek hepsini resetler.
0...65535 GWh GWh cinsinden enerji. 1=1GWh
01.56  Invertér MWh Megawatt-saat cinsinden, suriiciden gegen enerji miktari -
sayacl (her iki yonde). Sayag her dondiglinde, 01.55 Invertér GWh
(resetlenebilir) sayaci (resetlenebilir) artigi olur. Minimum deger sifirdir.
Degeri sifir olarak ayarlayarak veya Resetle yazihm
diigmesine 3 saniye basarak resetleyebilirsiniz. 07.55...01.58
parametrelerinin herhangi birini resetlemek hepsini resetler.
0...1000 MWh MWh cinsinden enerji. 1=1MWh
01.57  Invertér kWh Tam kilowatt saat cinsinden, strlciden gegen enerji miktari | -
sayacl (her iki yonde). Sayag her dondiglinde, 01.56 Invertér MWh
(resetlenebilir) sayaci (resetlenebilir) artisi olur. Minimum deger sifirdir.
Degeri sifir olarak ayarlayarak veya Resetle yazihm
diigmesine 3 saniye basarak resetleyebilirsiniz. 07.55...01.58
parametrelerinin herhangi birini resetlemek hepsini resetler.
0...1000 kWh kWh cinsinden enerji. 10 =1 kWh
01.58  Kumdilatif invertér | Tam kilowatt saat cinsinden, surtcliden gegen enerji miktari | -
enerjisi (her iki yonde). Minimum deger sifirdir.
(resetlenebilir) Degeri sifir olarak ayarlayarak veya Resetle yaziim
diigmesine 3 saniye basarak resetleyebilirsiniz. 07.55...01.58
parametrelerinin herhangi birini resetlemek hepsini resetler.
-200000000,0... kWh cinsinden enerji. 10 =1 kWh
200000000,0 kWh
01.61  Kullanilan mutlak 01.01 Kullanilan motor hizi parametresinin mutlak degeri. -
motor hizi
0,00... Tahmini motor hizi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
01.62  Mutlak motor hizi 01.03 Motor hizi % parametresinin mutlak degeri. -
%
%0,00...1000,00 Tahmini motor hizi. 10 = %1
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No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq16
01.63  Mutlak ¢ikis 01.06 Cikis frekansi parametresinin mutlak degeri. -
frekansi
0,00...500,00 Hz Tahmini ¢ikis frekansi. Bkz. par.
46.02
01.64  Mutlak motor 01.10 Motor momenti parametresinin mutlak degeri. -
momenti
%0,0...%1600,0 Motor momenti. Bkz. par.
46.03
01.65  Mutlak ¢ikis giicti | 01.14 Cikis glicli parametresinin mutlak degeri. -
0,00... Cikis giici. 1=1kW
32767,00 kW
01.66  Motor nom mut 01.15 % ¢ikig glicii (motor) parametresinin mutlak degeri. -
cikis gticti %
%0,00...%300,00 | Cikis glicl. 10 = %1
01.68  Mutlak motor safti | 01.17 Motor safti glicli parametresinin mutlak degeri. -
gtict
0,00... Motor safti guict. 1 =1 birim
32767,00 kW veya
hp
01.72 U fazi RMS akimi | U fazi RMS akimi. -
0,00 ... 30000,00 A | U fazi RMS akimi. Bkz. 46.05.
01.73  Vfazi RMS akimi |V fazit RMS akimi. -
0,00 ... 30000,00 A | V fazi RMS akimi. Bkz. 46.05.
01.74 W fazi RMS akimi | W fazi RMS akimi. -
0,00 ... 30000,00 A | W fazi RMS akimi. Bkz. 46.05.
01.102 Hat akimi (Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin gbriinir). -
Besleme Unitesi iginden akan tahmini hat akimi.
0,00 ... 30000,00 A | Tahmini hat akimi. Bkz. par.
46.05
01.104  Aktif akim (Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin gértinir). -
Besleme Unitesi iginden akan tahmini aktif akim.
-30000,00... Tahmini aktif akim. Bkz. par.
30000,00 A 46.05
01.106 Reaktif akim (Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin gbriinir). -
Besleme Unitesi iginden akan tahmini reaktif akim.
-30000,00... Tahmini reaktif akim. Bkz. par.
30000,00 A 46.05
01.108 Sebeke frekansi (Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin gbriinir). -
Glg kaynagi sebekesinin tahmini frekansi.
0,00...100,00 Hz Tahmini besleme frekansi. Bkz. par.
46.02
01.109 Sebeke gerilimi (Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin gértinir). -
Gug kaynagi sebekesinin tahmini gerilimi.
0,00...2000,00 V Tahmini besleme gerilimi. 10=1V
01.110 Sebeke gériinir (Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin gbriinlir). -
gticti Besleme unitesi iginden aktarilan tahmini gérinur glg.
-30000,00... Tahmini gérinir gug. Bkz. par.
30000,00 kVA 46.04
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01.112 Sebeke glicii (Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin gbriindir). -
Besleme unitesi iginden aktarilan tahmini gic.
-30000,00... Tahmini besleme glicu. Bkz. par.
30000,00 kW 46.04
01.114 Sebeke reaktif (Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin gbriindir). -
gucl Besleme unitesi iginden aktarilan tahmini reaktif glic.
-30000,00... Tahmini reaktif giig. 10 = 1 kvar
30000,00 kvar
01.116 LSU cos Phi (Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin gbriindir). -
Besleme unitesinin guic faktord.
-1,00...1,00 G faktori. 100 =1
01.164 LSU nominal giicli | (Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 icin goriinir). -
Besleme unitesinin nominal glict.
0...30000 kW Nominal glig. 1=1kW
03 Giris referanslari Cesitli kaynaklardan alinan referans degerleri.
Bu gruptaki tim parametreler aksi belirtiimedigi strece salt
okunurdur.
03.01  Panel referansi Kontrol panelinden veya bilgisayar yazilimindan verilen -
referans 1.
-100000,00... Kontrol paneli veya bilgisayar yazilimi referansi. 1=10
100000,00
03.02  Panel referansi Kontrol panelinden veya bilgisayar yazilimindan verilen -
uzak referans 2.
-100000,00... Kontrol paneli veya bilgisayar yazilimi referansi. 1=10
100000,00
03.05 FB A referansi 1 Haberlesme adaptoéri A yoluyla alinan referans 1. -
Ayrica bkz. bolim Bir haberlesme adaptérii ile haberlesme
kontrolti.
-100000,00... Haberlegsme adaptorii A'dan alinan referans 1. 1=10
100000,00
03.06 FBAreferansi 2 Haberlesme adaptdri A yoluyla alinan referans 2. -
-100000,00... Haberlesme adaptdri A'dan alinan referans 2. 1=10
100000,00
03.09 EFB referansi 1 Olgeklendirilmis referans 1 dahili haberlesme arabirimi -
araciligiyla alindi.
-30000,00... Olgeklendirilmis referans 1, dahili haberlesme arabirimi 1=10
30000,00 aracihgiyla alindi.
03.10  EFB referansi 2 Olgeklendirilmis referans 2, dahili haberlesme arabirimi -
araciligiyla alindi.
-30000,00... Olgeklendirilmis referans 2, dahili haberlesme arabirimi 1=10
30000,00 araciligiyla alindi.
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04 Uyarni ve hatalar En son meydana gelen uyarilar ve hatalar ile ilgili bilgiler.
Her bir uyar ve hata kodlarinin agiklamalari igin bkz. b&lim
Hata izleme.
Bu gruptaki tim parametreler aksi belirtiimedigi siirece salt
okunurdur.
Hata ve olay gunlikleri 96.51 Hata ve olay glinligiind sil
parametresiyle silinebilir.
04.01  Tetikleme hatasi 1. etkin hatanin kodu (akim kesilmesine neden olan hata). -
0000h...FFFFh 1. etkin hata. 1=1
04.02  Etkin hata 2 2. etkin hatanin kodu. -
0000h...FFFFh 2. etkin hata. 1=1
04.03  Etkin hata 3 3. etkin hatanin kodu. -
0000h...FFFFh 3. etkin hata. 1=1
04.06  Etkin uyari 1 1. aktif uyarinin kodu. -
0000h...FFFFh 1. aktif uyar. 1=1
04.07  Etkin uyari 2 2. aktif uyarinin kodu. -
0000h...FFFFh 2. aktif uyari. 1=1
04.08  Etkin uyari 3 3. aktif uyarinin kodu. -
0000h...FFFFh 3. aktif uyari. 1=1
04.11  En son hata 1. kayitl (etkin olmayan) hatanin kodu. -
0000h...FFFFh 1. kayith hata. 1=1
04.12  En son 2. hata 2. kayith (etkin olmayan) hatanin kodu. -
0000h...FFFFh 2. kayith hata. 1=1
04.13  En son 3. hata 3. kayitli (etkin olmayan) hatanin kodu. -
0000h...FFFFh 3. kayitl hata. 1=1
04.16  En son uyari 1. kayitli (etkin olmayan) uyarinin kodu. -
0000h...FFFFh 1. kayith uyar. 1=1
04.17  En son 2. uyari 2. kayith (etkin olmayan) uyarinin kodu. -
0000h...FFFFh 2. kayith uyart. 1=1
04.18  En son 3. uyari 3. kayith (etkin olmayan) uyarinin kodu. -
0000h...FFFFh 3. kayitli uyari. 1=1
04.40  Olay word'ii 1 Kullanici tanimli olay word'li. Bu word 04.41...04.71 -
parametreleri ile segilen olaylarin (uyarilar veya hatalar)
durumunu toplar.
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Kullanici 0. bit 1= 04.41 parametresi tarafindan segilen olay etkin
1 Kullanici 1. bit 1 = 04.43 parametresi tarafindan segilen olay etkin
15 Kullanici 15. bit 1= 04.71 parametresi tarafindan segilen olay etkin
0000h...FFFFh Kullanici tanimli olay word'd. 1=1
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04.41  Olay word'ii 1 bit 0 | Durumu 04.40 Olay word'ii 1 parametresinin 0. biti olarak 2310h
kodu gosterilen bir olayin (uyari, hata veya islenmemis olay) onaltil

kodunu seger. Olay kodlari Hata izleme béliminde
listelenmistir (sayfa 7189).
0000h...FFFFh 2310 Asiri akim varsayilan hatasi. 1=
04.43  Olay word'ii 1 bit 1 | Durumu 04.40 Olay word'li 1 parametresinin 1. biti olarak 3210h
kodu gosterilen bir olayin (uyari, hata veya islenmemis olay) onaltil
kodunu secer. Olaylar, Hata izleme (sayfa 189) béliminde
listelenmistir.
0000h...FFFFh 3210 DC baglantisi asiri gerilim varsayilan hatasi. 1=
04.45 Olay word'i 1 bit2 | 4310 Asiri sicaklik varsayilan hatasi. 4310h
kodu
04.47  Olay word'l 1 bit 3 | 2340 Kisa devre varsayilan hatasi. 2340h
kodu
04.49 Olay word'li 1 bit4 | Varsayilan hata yok 0000h
kodu
04.51  Olay word'li 1 bit5 | 3220 DC baglantisi diistk gerilim varsayilan hatasi. 3220h
kodu
04.53  Olay word'li 1 bit 6 | 80A0 Al denetimi varsayilan hatasi. 80AO0h
kodu
04.55 Olay word'li 1 bit 7 | Varsayilan hata yok. 0000h
kodu
04.57 Olay word'li 1 bit 8 | 7122 Motor asir yik varsayilan hatasi. 7122h
kodu
04.59  Olay word'li 1 bit9 | 7081 Kontrol paneli kaybi varsayilan hatasi. 7081h
kodu
04.61  Olay word'l 1 bit FF61 ID run varsayilan hatasi. FF61h
10 kodu
04.63  Olayword'l 1bit11 | 7121 Motor sikismasi varsayilan hatasi. 7121h
kodu
04.65 Olay word'l 1 bit 4110 Kontrol karti sicakligi varsayilan hatasi. 4110h
12 kodu
04.67  Olay word'l 1 bit 9081 Harici hata 1 varsayilan hatasi. 9081h
13 kodu
04.69  Olay word'li 1 bit 9082 Harici hata 2 varsayilan hatasi. 9082h
14 kodu
04.71  Olay word'i 1 bit Durumu 04.40 Olay word'ti 1 parametresinin 15. biti olarak 2330h
15 kodu gobsterilen bir olayin (uyari, hata veya islenmemis olay) onaltili
kodunu secer. Olaylar, Hata izleme (sayfa 189) boliminde
listelenmigtir.
2330 Topraklama kagagi varsayilan hatasi.
0000h...FFFFh Olayin kodu. 1=1
05 Teshis Suriict bakimina iligkin gesitli galisma slresi tipi sayaglar ve
Olglimler.
Bu gruptaki tim parametreler aksi belirtiimedigi strece salt
okunurdur.
05.01  Acik siire sayaci Agcik kalma suresi sayaci. Sayag, surticlye gli¢ -
saglandiginda caliir.
0...65535 glin Acik kalma siresi sayacl. 1=1gin
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05.02  Calisma sayaci Tam gin cinsinden motor ¢alisma sayacli. Sayag, invertor -
moddulasyon yaparken galigir.
0...65535 gln Motor galigma sayaci. 1=1giln
05.03  Caligtigi saatler 05.02 Calisma sayaci parametresine saat cinsinden karsilk | -
gelir, yani, 24 * 05.02 deg@er + gunun kesirli kismi.
0,0... Saat. 1 =1 h (saat)
429496729,5 saat
05.04  Fan galisma siiresi | Sirlicli sogutma faninin galisma suresi. Resetle yazilim -
sayacl tusuna 3 saniye basili tutularak kontrol panelinden
resetlenebilir.
0...65535 gln Sogutma fani galisma stresi sayaci. 1=1giln
05.08  Kabin sicakhgi (Sadece ACQ580-07 kabin sdirticiiler). -
Kabin i¢indeki sicaklik. 95.21 Donanim opsiyonlari word'li 2
parametresi 6. biti ile etkinlegtirilir.
-40...120°C veya Santigrat veya Fahrenheit derece olarak kabin igindeki 1 =1 birim
°F sicaklik.
05.10  Kontrol karti Kontrol kartinin élgtilen sicakligi. -
sicakligi
-100...300°C veya | Santigrat veya Fahrenhayt cinsinden kontrol karti sicakhgi. 1 =1 birim
°F
05.11  Invertdr sicakligi Hata limitinin ylzdesi olarak tahmini surlicti sicakligi. Hata -
limitleri stirGcu tipine gére degisebilir.
%0,0 = 0°C (32°F)
%100,0 = Hata limiti
%-40,0...%160,0 Yiizde olarak surtict sicakligi. 1=%1
05.20  Teshis word'ii 1 Teshis word'l 1. Olasi sebep ve ortadan kaldirma yontemleri | -
icin bkz. bdlim Hata izleme.

Bit Adi Deger
0 Herhangi bir uyari |1 = Evet = SUrici bir uyari olusturdu veya hata tetikledi.
veya ariza 0 = Aktif Yok = Aktif uyari veya hata yok.
1 Herhangi bir uyari |1 = Evet = SUrici bir uyar olusturdu.
0 = Aktif Yok = Aktif uyari yok.
2 Herhangi bir aniza |1= Evet = Sirlicu hata tetikledi.
0 = Aktif Yok = Aktif hata yok.
3 Rezerve
4 Asiri akim arizasi |Evet = Sirlicli 2370 Asiri akim hatasi Uizerine agild1.
5 Rezerve
6 DC asiri gerilim Evet = Suriici 3210 DC bara asiri gerilimi hatasi (izerine agildi.
7 DC dustk gerilim |Evet = Surlici 3220 DC bara diisiik gerilimi hatasi Uzerine agildi.
8 Rezerve
9 Cihaz asir sicaklik |Evet = Surticti 4310 Asiri sicaklik hatasi Uzerine acildi.
arizasi
10...15 [Rezerve

0000h...FFFFh

Teshis word'l 1.
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05.21  Teshis word'li 2 Teshis word'l 2. Olasi sebep ve ortadan kaldirma yontemleri | -
icin bkz. bolum Hata izleme.
Bit Adi Deger
0...9 Rezerve
10 Motor asiri sicaklk [Evet = Siirlicti 4981 Harici sicaklik 1 veya 4982 Harici sicaklik 2
arizasi hatasi tetikledi.
11...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Teshis word'li 2. 1=1
05.22  Teshis word'i 3 Teshis word'li 3. -
Bit Adi Deger
0...8 Rezerve
9 kWh pals Evet = kWh pals etkin.
10 Rezerve
1 Fan komutu Acik = Surlict fani rélanti hizi Gzerinde dénuyor.
12...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Teshis word'li 3. 1=1
05.80  Arizada motor hizi | En son hata meydana geldiginde 24.02 Kullanilan hiz geri -
bildirimi parametresinin (skaler ve hiz kontrol modunda)
kopyasi.
-30000,00... Tahmini motor hizi. 1=1rpm
30000,00 rpm
05.81  Arizada ¢ikis En son hata meydana geldiginde parametre 071.06 Cikis -
frekansi frekansi kopyasi.
-500,00... Tahmini ¢ikis frekansi. 1=1Hz
500,00 Hz
05.82  Arizada DC gerilim | En son hata meydana geldiginde parametre 01.11 DC gerilimi | -
kopyasi.
0,00...2000,00 V DC baglantisi gerilimi. 10=1V
05.83  Arizada motor En son hata meydana geldiginde parametre 01.07 Motor -
akimi akimi kopyasi.
0,00 ... 30000,00 A | Motor akimi. 1=1A
05.84  Arizada motor En son hata meydana geldiginde parametre 07.70 Motor -
momenti momenti kopyasi.
%-1600,0... Motor momenti. 1=%1
%1600,0
05.85 Arizada ana durum | En son hata meydana geldiginde parametre 06.171 Ana durum | -
word'li word'li kopyasi.
0000h...FFFFh Temel durum word'l. 1=1
05.86 Arizada DI En son hata meydana geldiginde parametre 70.02 DI/ -
gecikmis durumu gecikmis durumu kopyasi.
0000h...FFFFh Dijital girigler icin gecikmis durum. 1=1
05.87  Arizada invertor En son hata meydana geldiginde parametre 05.11 invertor -
sicakligi sicakligi kopyasi.
-40...160 birim °C veya °F cinsinden strici sicakhgr. 1 =1 birim
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05.88  Arizada kullanilan | En son hata meydana geldiginde parametre 28.01 Frekans -
referans ref rampa girisi (skaler kontrol modunda) veya 23.01 Hiz ref
rampa girigi (hiz kontroli modunda) kopyasi.
-500,00... Frekans veya hiz referansi. 1 =1 birim
500,00 Hz veya
-30000,00...
30000,00 rpm
05.89  Arizada Hand-off- | En son hata meydana geldiginde parametre 06.22 Hand-off- | -
auto durum word'li | auto durum word'(i kopyasi.
0000h...FFFFh ACQ580 belirli durum word'G. 1=1
05.111  Hat konvertorii (Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin gértinir). -
sicaklig Hata sininnin yiizdesi olarak tahmini besleme Unitesi
sicakligr.
%0,0 = 0°C (32°F)
Yaklasik %94 = Uyari limiti
%100,0 = Hata limiti
%-40,0...%160,0 Yiizde cinsinden besleme unitesi sicakligi. 1=%1
05.121 MCB kapatma (Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin gortindir). -
sayaci Besleme unitesinin ana devre kesicisinin kapanmalarini
sayar.
0...4294967295 Ana devre kesicisinin kapanmalarinin sayisi 1=1
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06 Kontrol ve durum Sirtict kontrol ve durum word'leri.
word'leri

06.01  Ana kontrol word'ti | Sirticiniin temel kontrol word'li. Bu parametre, kontrol -
sinyallerini segilen kaynaklardan (dijital girisler, haberlesme
arabirimleri ve uygulama programi) alindigi gibi gosterir.
Kontrol word’(i bit agiklamalari igin bkz. sayfa 264. ligili durum
word’i ve durum semasi siraslyla 265. ve 266. sayfalarda
gosterilmistir.

Bu parametre salt okunurdur.

Not: Haberlesme kontrolii kullanilirken, bu parametrenin
degeri slrticiinin PLC’den aldig1 Kontrol word’( degeriyle
ayni degildir. Kesin deger icin bkz. 50.712 FBA A hata giderme

modu.

Bit Adi

0 Off1 kontrolii

1 Off2 kontrolii

2 Off3 kontrolii

3 Run

4 Rampa cikisi sifir
5 Rampa tutma

6 Rampa girisi sifir

7 Reset

8 Rezerve

9 Rezerve

10 Uzaktan komut

1 Harici kontrol lojigi
12 Kullanici 0. bit

13 Kullanicr 1. bit

14 Kullanici 2. bit

15 Kullanici 3. bit

0000h...FFFFh Temel kontrol word'G. 1=1
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06.11  Ana durum word'i | SiirGciinin ana durum word'. -

Durum word’{i bit agiklamalari igin bkz. sayfa 265. ilgili kontrol

word’'l ve durum semasi sirasiyla 264. ve 266. sayfalarda

gosterilmistir.

Bu parametre salt okunurdur.

Not: Haberlesme kontrolii kullanilirken, bu parametrenin

degeri suriciniin PLC’ye gonderdigi Durum word’( degeriyle

ayni degildir. Kesin deger icin bkz. 50.12 FBA A hata giderme

modu.

Bit Adi

0 Acilmaya hazir

1 Calismaya hazir

2 Hazir ref

3 Hata verdi

4 Off 2 etkin degil

5 Off 3 etkin degil

6 Acik konuma getirme engellendi

7 Uyari

8 Ayar noktasinda

9 Uzak

10 Varsayilan olarak Limitin izerinde, bkz. parametre
06.29 MSW bit 10 segimi.

1 Kullanicri 0. bit, bkz. parametre 06.30 MSW bit 11
secimi.

12 Kullanicr 1. bit, bkz. parametre 06.31 MSW bit 12
segimi.

13 Kullanicr 2. bit, bkz. parametre 06.32 MSW bit 13
segimi.

14 Kullanici 3. bit, bkz. parametre 06.33 MSW bit 14
secimi.

15 Rezerve

0000h...FFFFh Temel durum word'G. 1=1
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06.16  Sdrtici durum Siricu durum word'ti 1. -
word'ii 1 Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Devrede 1 = Start kilidi sinyallerinin (par. 20.41...20.44) hepsi varsa.
Not: Bu bit olusan bir hatadan etkilenmez.
1 Yasaklandi 1 = Start yasaklandi. Surlictiyu start etmek icin, yasaklama sinyalinin
(bkz. par. 06.18) kaldirilmasi ve start sinyali gevrimi yapilmasi
gerekir.
2 DC sarj oldu 1 =DC devresi sarj oldu
3 Start igin hazir 1 = Surlcu, bir start komutunu almaya hazir
4 Referans izleme |1 = Surlcd, belirtilen referansi izlemeye hazir
5 Start edildi 1 = Surlcu start edildi
6 Modiilasyonda 1 = Siirlict modiilasyonda (gikis asamasi kontrol ediliyor)
7 Sinirlama 1 = Herhangi bir calisma limiti (hiz, moment vb.) etkin
8 Lokal kontrol 1 = Surlici lokal kontrolde
9 Ag kontroli 1 = Surlcl ag kontrolii modunda (bkz. sayfa 719).
10 Ext1 etkin 1 = Kontrol konumu EXT1 etkin
1 Ext2 etkin 1 = Kontrol konumu EXT2 etkin
12 Rezerve
13 Start talebi 1 = Start talep edildiyse. 0 = Calisma izni sinyali (bkz. par. 20.40)
0 ise.
14 Calisiyor 1 = Sirlicu PID uyku veya 6n miknatislamada hizi veya frekansi
kontrol ediyor.
15 Rezerve
0000h...FFFFh Sirtct durum word'l 1. 1=1
06.17  Sdrtici durum Sirtict durum word'i 2 -

word'ii 2 Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama

0 Tanimlama galistirmasi |1 = Motor tanimlama (ID) ¢alistirmasi gerceklestirildi

yapildi

1 Miknatislandi 1 = Motor miknatislandi

2 Rezerve

3 Hiz kontroli 1 = Hiz kontrol modu etkin

4 Rezerve

5 Guvenli referans etkin |49.05 ve 50.02 parametresi gibi fonksiyonlar tarafindan 1 = A
"glvenli" referans uygulanir

6 Son hiz etkin 49.05 ve 50.02 parametresi gibi fonksiyonlar tarafindan 1 = A
"son hiz" referans uygulanir

7 Rezerve

8 Acil stop basarisiz 1 = Acil stop basarisiz (bkz. parametre 31.32 ve 31.33)

9 Rezerve

10 Limitin Gzerinde 1 = Gergek hiz veya frekans limite (46.37...46.32 parametreleri
ile tanimlanir) esit veya bu limitin Gzerinde. Her iki donis
yoéninde de gegerlidir.

11...12 |Rezerve

13 Start gecikme etkin 1 = Start gecikme (par. 21.22) etkin

14...15 |Rezerve

0000h...FFFFh

Sdirtict durum word'l 2. 1=1
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06.18  Start yasagi durum | Start yasagi durum word'li. Bu word, siiriictinlin start etmesini | -
word'ii onleyen yasaklama sinyalinin kaynagini belirler.
Yildiz isaretli (*) kosullar sadece start komutu gevrimi
gerektirir. Diger tum durumlarda, 6nce yasaklama kosulunun
kaldiriimasi gerekir.
Ayrica bkz. parametre 06.16 Sdirticii durum word'ii 1, bit 1.
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Calismaya hazir degil |1 = DC gerilimi yok ya da suruicli parametreleri dogru sekilde
girilmedi. 95 ve 99 gruplarindaki parametreleri kontrol edin.
1 Kontrol konumu degisti[* 1 = Kontrol konumu degisti
2 SSW yasaklama 1 = Kontrol programi kendini yasaklanmig durumda tutuyor
3 Hata resetleme * 1 = Bir hata resetlendi
4 Start kilitli 1 = Start kilitli
5 Calisma izni 1 = Galisma izni sinyali eksik
6 Rezerve
7 STO 1 = Guvenli moment kapatma fonksiyonu etkin
8 Akim kalibrasyonu * 1 = Akim kalibrasyonu rutini tamamlandi
sona erdi
9 ID run sona erdi * 1 = Motor tanimlama caligtirmasi tamamlandi
10 Rezerve
11 Em Off1 1 = Acil stop sinyali (off1 modu)
12 Em Off2 1 = Acil stop sinyali (off2 modu)
13 Em Off3 1 = Acil stop sinyali (off3 modu)
14 Otomatik resetleme 1 = Otomatik resetleme fonksiyonu g¢alismay yasakliyor
yasag|
15 Rezerve

0000h...FFFFh Start yasagi durum word'l. 1=1

06.19

Hiz kontrol durum | Hiz kontrolG durum word'G. -

word'li Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama
1 = Sirlicu 21.07 Sifir hiz gecikmesi parametresi tarafindan

0 Sifir hiz tanimlanan siire boyunca sifir hiz limitinin (par. 27.06) altinda
calisiyor

1 ileri 1 = Surtcd ileri yonde sifir hiz limitinin Gzerinde ¢alisiyor
(par. 21.06)

) 1 = Surtcl geri yonde sifir hiz limitinin Gzerinde galigiyor

2 Geri
(par. 21.06)

3...6 Rezerve

7 g?ergiang' bir sabit hiz 1 = Bir sabit hiz ya da frekans segildi; bkz. par. 06.20

8...15 |Rezerve

0000h...FFFFh Hiz kontrol durumu word'd.
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06.20  Sabit hiz durum Sabit hiz/frekans durum word'l. Sabit hiz ya da frekansin -
word'ii hangisinin etkin oldugunu gosterir (mevcut ise). Ayrica bkz.
06.19 Hiz kontrol durum word'ii parametresi, bit 7, ve bolim
Sabit hizlar/frekanslar (sayfa 182).
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Sabit hiz 1 1 = Sabit hiz ya da frekans 1 segildi
1 Sabit hiz 2 1 = Sabit hiz ya da frekans 2 segildi
2 Sabit hiz 3 1 = Sabit hiz ya da frekans 3 segildi
3 Sabit hiz 4 1 = Sabit hiz ya da frekans 4 segildi
4 Sabit hiz5 1 = Sabit hiz ya da frekans 5 segildi
5 Sabit hiz 6 1 = Sabit hiz ya da frekans 6 segcildi
6 Sabit hiz 7 1 = Sabit hiz ya da frekans 7 segildi
7...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Sabit hiz/frekans durum word'd. 1=1
06.21  Sdriici durum Siirtict durum word'i 3 -

word'li 3 Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama

0 DC tutma devrede |1 = DC tutma devrede

1 Son miknatislama |1 = Son miknatislama etkin
etkin

2 Motor 6n Isitma 1 = Motor 6n i1sitma etkin
etkin

3 PM yumusak 1 = PM yumusak kalkis etkin
kalkis etkin

4...15 |[Rezerve

0000h...FFFFh

Sdrtct durum word'l 1.
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06.22  Hand-off-auto ACQ580 belirli durum word'li. Bu parametre salt okunurdur. -
durum word'li
Bit Adi Aciklama
0 Hand modu 0 = Suriict Hand modunda kontrol panelinden calistiriimaz;
1 = Siriicti Hand modunda kontrol panelinden galigtirilir.
1 Kapali modu 0 = Suricu Off modunda degil; 1 = Siricu Off modunda.
2 Oto modu 0 = Siriict Auto modunda degil; 1 = Sirlici Auto modunda.
3 Rezerve
4 On 1sitma |0 = Motor 6n i1sitma etkin degil; 1= Motor 6n i1sitma etkin.
5...6 Rezerve
7 Calisma izni 0 = Galisma izni yok, suriciniin baglatilmasina izin veriimedi;
1 = Galisma izni mevcut, surticinin baslatilmasina izin verildi.
8 Start kilidi 1 0 = Start kilidi 1 yok, sUriiciinin baslatiimasina izin verilmedi;
1 = Start kilidi 1 mevcut, stricliniin baglatilmasina izin verildi.
9 Start kilidi 2 0 = Start kilidi 2 yok, sUriiciinin baslatiimasina izin verilmedi;
1 = Start kilidi 2 mevcut, stricliniin baglatilmasina izin verildi.
10 Start kilidi 3 0 = Start kilidi 3 yok, sUriiciinin baslatiimasina izin verilmedi;
1 = Start kilidi 3 mevcut, sitricliniin baglatilmasina izin verildi.
1" Start kilidi 4 0 = Start kilidi 4 yok, sUriicinin baslatiimasina izin verilmedi;
1 = Start kilidi 4 mevcut, sitricliniin baglatilmasina izin verildi.
12 Tim baslatma kilitleri |0 = Bir veya daha fazla Baslatma kilidi 1, Baslatma kilidi 2,
Baglatma kilidi 3 veya Baslatma kilidi 4 mevcut degil, strticinin
baslatiimasina izin verilmedi;
1 = Baslatma kilidi 1, Baslatma kilidi 2, Baslatma kilidi 3,
Baglatma kilidi 4'in tamami mevcut, strtcliniin baglatiimasina
izin verildi.
13...15 [Rezerve
0000h...FFFFh 1=1
06.29  MSW bit 10 se¢imi | Durumu 06.11 Ana durum word'ii parametresinin 10. biti Bkz. 06.17
olarak aktarilan bir ikili kaynak seger. Stiriict
durum word'li
2 paramet-
resi.
Yanlis 0. 0
Dogru 1. 1
Limitin Gzerinde 06.17 Sdriict durum word'ti 2 10 biti (bkz. sayfa 305). 2
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
06.30  MSW bit 11 se¢imi | Durumu 06.11 Ana durum word'(i parametresinin 11. biti Harici kontrol
(Kullanici biti 0) olarak aktarilan bir ikili kaynak seger. lojigi
Yanlis 0. 0
Dogru 1. 1
Harici kontrol lojigi | 06.07 Ana kontrol word'ii 11 biti (bkz. sayfa 304). 2
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
06.31  MSW bit 12 segimi | Durumu 06.11 Ana durum word'(i parametresinin 12. biti Bkz.
(Kullanici biti 1) olarak aktarilan bir ikili kaynak seger. parametre
06.22 Hand-
off-auto
durum word'li
Yanhs 0. 0
Dogru 1. 1
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Rezerve 1. 2
Calisma izni 06.18 Start yasagi durum word'ii durum word'u 5. biti (bkz. 3

sayfa 306).
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -

06.32  MSW bit 13 segimi | Durumu 06.71 Ana durum word'ii parametresinin 13. biti Yanlis

(Kullanicr biti 2) olarak aktarilan bir ikili kaynak seger.
Yanhs 0. 0
Dogru 1. 1
Diger [bit] Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
06.33  MSW bit 14 se¢imi | Durumu 06.71 Ana durum word'(i parametresinin 14. biti Yanls
(Kullanici biti 3) olarak aktarilan bir ikili kaynak seger.
Yanlis 0. 0
Dogru 1. 1
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
06.36  LSU Durum word'i | (Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin goriinir). -
Besleme unitesinin durumunu goésterir.
Ayrica bkz. bolim Parametre gruplari 50 Haberlesme
adaptorii (FBA) (sayfa 488), 51 FBA A ayarlari (sayfa 492),
52 FBA A veri girisi (sayfa 494) ve 53 FBA A veri ¢ikisi
(sayfa 494) ve 58 Dahili haberlesme (sayfa 495). (sayfa 97)
ve 60 DDCS iletisimi parametre grubu.
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Hazir agik 1 = Agmaya hazir
1 Calismaya 1 = Galismaya hazir, DC baglantisi sarjli
hazir
2 Hazir ref 1 = Galisma izni
3 Aclldi 1 = Bir hata etkin
4...6 Rezerve
7 Uyari 1 = Bir uyari etkin
8 Modilasyonda |1 = Besleme Unitesi modilasyonda
9 Uzak 1 = Uzaktan kontrol (EXT1 veya EXT2)
0 = Lokal kontrol
10 Ag tamam 1 = Besleme sebekesi geriliminde sorun yok.
11...12 |Rezerve
13 Sarj oluyor 1 = Bit 1 veya bit 14 etkin
veya ¢alig-
maya hazir
14 Sarj oluyor 1 = Sarj devresi etkin
0 = Sarj devresi etkin degil
15 Rezerve
0000h...FFFFh | Besleme unitesi durum word'l 1=1
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06.39  Dahili durum
makinesi LSU CW

(Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin gbriinlir). -
INU-LSU (invertdr uUnitesi/besleme Unitesi) durum
makinesinden besleme Unitesine génderilen kontrol word'inu
gOsterir.

Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama
0 ON/OFF 1 = Sarj etmeyi baslat
0 = Ana kontaktori ag (glicu kapat)
1 OFF 2 0 = Acil stop (Off2)
2 OFF 3 0 = Acil stop (Off3)
3 START 1 = Modulasyonu baslat
0 = Modulasyonu durdur
4...6 Rezerve
7 RESET 0 -> 1 = Etkin hatay resetle. Resetten sonra yeni bir start komutu gerekir.
8...15 |Rezerve

0000h...FFFFh

Besleme Unitesi kontrol word'u 1=1

06.116 LSU siiriicii durum

(Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin gortindir). -

word'i 1 Besleme (initesinden siiriicii durum word'i 1 alindi.
Ayrica bkz. bélim Parametre gruplari 50 Haberlesme
adaptorii (FBA) (sayfa 488), 51 FBA A ayarlari (sayfa 492),
52 FBA A veri girisi (sayfa 494) ve 53 FBA A veri ¢ikisi
(sayfa 494) ve 58 Dahili haberlesme (sayfa 495). (sayfa 97)
ve 60 DDCS iletisimi parametre grubu.
Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama

0 Aktif 1 = Calisma izni ve start izni sinyalleri mevcut.

1 Yasaklandi 1 = Start engellendi (bkz. 06.16 Siiriicii durum word'ii 1 parametresinin 1.

biti)
2 Calisma izni |1 = Sirlicl galigmaya hazir
verildi

3 Start igin hazir {1 = Siricd, bir start komutunu almaya hazir

4 Calisiyor 1 = Surlcd, belirtilen referansi izlemeye hazir

5 Start edildi 1 = Surlcu start edildi

6 Moddlasyonda |1 = Siriicii modilasyonda (¢ikis agsamasi kontrol ediliyor)

7 Sinirlama 1 = Herhangi bir ¢alistirma limiti etkin

8 Lokal kontrol |1 = Sdirticu lokal kontrolde

9 Ag kontroli 1 = Sdirlicu ag kontroliinde

10 Ext1 etkin 1 = Kontrol konumu EXT1 etkin

1 Ext2 etkin 1 = Kontrol konumu EXT2 etkin

12 Sarj etme 1 = Sarj devresi etkin

etkin 0 = Sarj devresi etkin degil
13 MCB rolesi 1 = MCB rolesi kapali
14...15 |Rezerve

0000h...FFFFh |

Sdrict durum word'l 1. 1=1
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06.118 LSU start yasagi (Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin gbriindir). -
durum word'i Bu word, besleme (initesinin start etmesini &nleyen
yasaklama durumunun kaynagini belirler.
Ayrica bkz. bolim Parametre gruplari 50 Haberlesme
adaptérii (FBA) (sayfa 488), 51 FBA A ayarlari (sayfa 492),
52 FBA A veri girigi (sayfa 494) ve 53 FBA A veri ¢ikisi
(sayfa 494) ve 58 Dahili haberlesme (sayfa 495). (sayfa 97)
ve 60 DDCS iletisimi parametre grubu.
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi
0 Calismaya hazir degil
1 Kontrol konumu degisti
2 SSW yasaklama
3 Hata resetleme
4 Start izni kayip
5 Calisma izni kayip
6...8 Rezerve
9 Sarj asiri yuka
10...11 |Rezerve
12 Em Off2
13 Em Off3
14 Otomatik resetleme yasagi
15 Rezerve
0000h...FFFFh Besleme Unitesinin start yasaklama durum word'G. 1=1
07 Sistem bilgisi Siriict donanim ve yazilim bilgileri.
Bu gruptaki tim parametreler salt okunurdur.
07.03  Sdrtici tipi Sirlcu tipi. (Deger tipi parantez icinde). 1=1
07.04  Yazilim adi Yazilim tanimlanmasi. -
07.05  Yazilim sdrdmi Yazilimin strim numarasi. -
07.06  Yiikleme paketi adi | Stirim yukleme paketinin adi. -
07.07  Yiikleme paketi Yazilim yiikleme paketinin strim numarasi. -
sartimu
07.10  Dil dosyas: seti Kullanimdaki dil dosya seti (dil paketi), bkz. 96.01 Dil -
parametresi.
Dil dosyasi set degeri ilk baglatmadan sonra bu parametreye
yazilir ve gu¢ vermede bu parametrede mevcuttur.
Bilinmiyor Higbir dil dosyasi seti kullanimda degil. 0
Genel Genel dil dosyasi seti kullanimda. 1
Avrupa Avrupa dil dosyasi seti kullanimda. 2
Asya Asya dil dosyasi seti kullanimda. 3
07.11  Cpu kullanimi Yuzde olarak mikroiglemci yuka. -
%0...%100 Mikroislemci yUk. 1=%1
07.25  Ozellestirme paketi | Ozellestirme paketine verilen adin ilk bes ASCII harfi. Tam ad | -
adi kontrol panelinde Sistem bilgileri altinda veya Drive composer

bilgisayar yaziliminda gérular.
_N/A_ = Yok.
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07.26  Ozellestirme paketi | Ozellestirme paketi siiriim numarasi. Ayrica, kontrol -
sardamu panelinde Sistem bilgileri altinda veya Drive composer
bilgisayar yaziliminda gérulir.
07.30  Adaptif program Adaptif programin durumunu gésterir. -
durumu Bkz. bolim Adaptif programlama (sayfa 92).
Bit Adi Aciklama
0 Baslatildi 1 = Adaptif program baslatildi
1 Diizenleniyor 1 = Adaptif program diizenleniyor
2 Diizenlenme 1 = Adaptif programin dlizenlenmesi bitti
tamamlandi
3 Calisiyor 1 = Adaptif program calisiyor
4...13 |[Rezerve
14 Durum degisimi 1 = Adaptif program motorunda durum degisimi devam ediyor
15 Hatall 1 = Adaptif programda hata
0000h...FFFFh Adaptif program durumu. 1=1
07.31 AP sekans durumu | Adaptif programin (AP) parcasi olan sekans programinin
etkin durum numarasini gésterir. Adaptif programlama
calismiyorsa veya bir sekans programi igermiyorsa,
parametre sifirdir.
0...20 1=
07.35  Siirtici Tak ve galistir yapilandirmasi. HW baslatma gergeklestirir ve | 0000h
yapilandirmasi surtictnln saptanan modil yapilandirmasini gésterir. HW
baslatma sirasinda, sirlcu higbir modul saptayamazsa,
deger 1 olarak, Temel Uinite olarak ayarlanir.
Modil saptandiktan sonra parametrelerin otomatik
ayarlanmasi hakkinda bilgi icin 272. sayfadaki Haberlesme
kontroli igin otomatik stiriicii yapilandirmasi bolimune bakin.
Bit Adi Aciklama
0 Baslatiimadi 1 = Surlict yapilandirmasi baslatiimadi
1 Temel Unite 1 = Sirlicl herhangi bir modil saptamadi.
2 Rezerve
3 FENA-21 1 = FENA-21 Iki portlu Ethernet adaptér modiilii dahil
4 Rezerve
5 FPBA-01 1 =FPBA-01 PROFIBUS DP adaptdr modulu dahil
6 FCAN-01 1 = FCAN-01 CANopen adaptér modli dahil
7..9 Rezerve
10 FSCA-01 1= FSCA-01 Modbus/RTU adaptér moduli dahil
1 FEIP-21 1 = FEIP-21 Dahil olan iki portlu EtherNet/IP adaptér modiill
12 FMBT-21 1 =FMBT-21 Dahil olan iki portlu Modbus/TCP adaptér mod(ilu
13 Rezerve
14 FBNO-21 1 = FPNO-21 iki portlu PROFINET GG adaptér mod(ilii dahil

0000h...FFFFh

Sdrlct yapilandirmasi.

1=1
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07.36  Sdrtici
yapilandirmasi 2

Saptanan modil yapilandirmasini gériintiler. Bkz. parametre | 0000h

07.35 Siirticli yapilandirmasi.

Bit Adi |Agiklama

0 Rezerve

1 FDNA-01 |1 = FDNA-01 DeviceNet™ adaptér mod(li dahil

2 Rezerve

3 CMOD-01 1 = CMOD-01 Harici 24 V AC/DC ve dijital G/C genisletme
modiild dahil

4 CMOD-02 1 = CMOD-02 Harici 24 VV AC/DC ve yalitiimis PTC arabirim
modiild dahil

5 CPTC-02 1= CPTC-02 ATEX sertifikali PTC arabirimi ve harici 24 V
genisletme modulu dahil

6 CHDI-01 1 =CHDI-01 115/230 V dijital giris genisletme moduiili dahil

8 CAIO-01 1 = CAIO-01 adaptér moduli dahil

9...15 |Rezerve

0000h...FFFFh

Sirlcu yapilandirmasi. 1=1

07.106 LSU yiikleme
paketi adi

(Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin gortindir). -
Besleme unitesi yaziliminin yikleme paketinin adi.

07.107 LSU yiikleme
paketi stirimd

(Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin gbriindir). -
Besleme unitesi yaziliminin yikleme paketinin srim

numarasi.

10 Standart DI, RO

Dijital giriglerin ve réle cikiglarinin yapilandirmasi.

10.01 DI durumu

DI1...DI6 dijital giriglerinin elektriksel durumunu gosterir.
Giriglerin etkinlestirme/devre disi birakma gecikmeleri
(belirtilmis ise) yok sayilir.

0...5 bitleri DI1...DI6 durumunu yansitir.

Ornek: 0000000000010011b = DI5, DI2 ve DI1 agik, DI3, DI4
ve DI6 kapal.

Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama

0 DI1 1 = Dijital giris 1 ACIK.
1 DI2 1 = Dijital giris 2 ACIK.
2 DI3 1 = Dijital giris 3 ACIK.
3 Dl4 1 = Dijital giris 4 ACIK.
4 DI5 1 = Dijital giris 5 ACIK.
5 DI6 1 = Dijital giris 6 ACIK.
6...15 |Rezerve

0000h...FFFFh

Dijital giriglerin durumu. 1=1
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10.02

DI gecikmis
durumu

DI1...DI6 dijital girislerinin gecikmeli durumunu gdsterir.
0...5 bitleri DI1...DI6 gecikmeli durumunu yansitir.

Ornek: 0000000000010011b = DI5, DI2 ve DI1 agik, DI3, DI4
ve DI6 kapali.

Bu word sadece 2 ms etkinlestirme/devre disi birakma
gecikmesi sonrasinda gtincellenir. Bir dijital girisin degeri
degistiginde, yeni degerin kabul edilebilmesi i¢in 2 ms saniye
boyunca iki ardigik érnekte ayni olmahdir.

Bu parametre salt okunurdur.

0000h...FFFFh

Dijital girigler igin gecikmis durum.

10.03

DI zorlama se¢imi

Dijital giriglerin elektrik durumlari, érnegin, test etme gibi
amaclarla gegersiz kilinabilir. Her bir dijital giris i¢in 710.04 DI/
zorlanmis veriler parametresindeki bir bit saglanir ve bunun
degeri bu parametrede karsilik gelen bit 1 oldugunda
uygulanir.

Not: On yiikleme ve gii¢ kapatip agma zorlanan segimleri
resetler (10.03 ve 10.04 parametreleri).

0000h

Bit Adi |Deger

0 DI 1 =DI1'i 10.04 DI zorlanmus veriler parametresinin 0. bitinin degerine zorlar.

(0 = Normal mod)

1 DI2 1 = DI2'yi 10.04 DI zorlanmus veriler parametresinin 1. bitinin degerine zorlar.

(0 = Normal mod)

2 DI3 1 =DI3'G 10.04 DI zorlanmis veriler parametresinin 2. bitinin degerine zorlar.

(0 = Normal mod)

3 DI4 1 =DI4'lG 10.04 DI zorlanmis veriler parametresinin 3. bitinin degerine zorlar.

(0 = Normal mod)

4 DI5 1 = DI5'i 10.04 DI zorlanmus veriler parametresinin 4. bitinin degerine zorlar.

(0 = Normal mod)

5 DI6 1 = DI6'y1 10.04 DI zorlanmig veriler parametresinin 5. bitinin degerine zorlar.

(0 = Normal mod)

o

..15 [Rezerve

0000h...FFFFh

| Dijital girisler igin segimi gegersiz kilin.
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10.04 DI zorlanmus veriler | Bir zorlamali dijital giris data degerinin 0'dan 1 olarak 0000h
degistiriimesine olanak saglar. Yalnizca 70.03 DI zorlama
secimi parametresinde segilen bir girisi zorlamak mimkuindur.
0. bit DI1 igin zorlanan degerdir; 5. bit DI6 icin zorlanan
degerdir.
Bit Adi Deger
0 DI 1 = Bu bitin degerini 10.03 DI zorlama seg¢imi parametresinde tanimlanmigsa
D1'e zorla.
1 DI2 1 = Bu bitin degerini, 10.03 DI zorlama sec¢imi parametresinde tanimlanmigsa
D3'e zorla.
2 DI3 1 = Bu bitin degerini, 10.03 DI zorlama sec¢imi parametresinde tanimlanmigsa
D3'e zorla.
3 D4 1 = Bu bitin degerini 10.03 DI zorlama se¢imi parametresinde tanimlanmigsa
D4'e zorla.
4 DI5 1 = Bu bitin degerini, 10.03 DI zorlama se¢imi parametresinde tanimlanmigsa
D5'e zorla.
5 DI6 1 = Bu bitin degerini, 10.03 DI zorlama se¢imi parametresinde tanimlanmigsa
D6'ya zorla.
6...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Dijital giriglerin zorlanan degerleri. 1=
10.05 DI1 ON gecikmesi | DI1 dijital girisi icin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,00 s
' ' 1
*DI durumu ' ! | | | ||| | ! ||| | | || !
— — o — 0
Co 1 o — 1
*Gecikmis DI : 1 1 :
durumu — ! ' 0
- - - s "~ Zaman
ton toft ton toft
ton = 10.05 DI1 ON gecikmesi
toff = 10.06 DI1 OFF gecikmesi
*Dijital girisin elektriksel durumu. 70.07 DI durumu ile gdsterilir.
**10.02 DI gecikmis durumu ile gosterilir.
0,00...3000,00 s DI1 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
10.06  DI1 OFF gecikmesi | DI1 dijital girisi i¢in devre disi birakma gecikmesini tanimlar. | 0,00 s

Bkz. parametre 70.05 DI1 ON gecikmesi.

0,00...3000,00 s

DI1 igin devre digI birakma gecikmesi. 10=1s
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10.07  DI2 ON gecikmesi | DI2 dijital girisi igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,00 s
' ' 1
*DI durumu ' ' | |||||| ' |||| ||| '
— — o — 0
C — D 1 1
**Gecikmis DI ! } 1 1
durumy —— ' I 0
-~ -~ ~ -~ " Zaman
ton tors ton tofs
ton = 10.07 DI2 ON gecikmesi
tog = 10.08 DI2 OFF gecikmesi
*Dijital girisin elektriksel durumu. 70.07 DI durumu ile gosterilir.
**10.02 DI gecikmis durumu ile gosterilir.
0,00...3000,00 s DI2 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
10.08  DI2 OFF gecikmesi | DI2 dijital girisi i¢in devre digi birakma gecikmesini tanimlar. | 0,00 s
Bkz. parametre 10.07 DI2 ON gecikmesi.
0,00...3000,00 s DI2 icin devre disi birakma gecikmesi. 10=1s
10.09  DI3 ON gecikmesi | DI3 dijital girisi igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,00 s
' ' 1
*DI durumu ! ' | |||||| ! |||| ||| !
— — b — 0
Co — Do — 1
**Gecikmig DI 1 1 1 1
dUruMU — ' | 0
PR - - " Zaman
ton toft ton toft
ton = 10.09 DI3 ON gecikmesi
togf = 10.10 DI3 OFF gecikmesi
*Dijital girisin elektriksel durumu. 70.07 DI durumu ile gosterilir.
**10.02 DI gecikmis durumu ile gosterilir.
0,00...3000,00 s DI3 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
10.10  DI3 OFF gecikmesi | DI3 dijital girisi i¢in devre digi birakma gecikmesini tanimlar. | 0,00 s
Bkz. parametre 10.09 DI3 ON gecikmesi.
0,00...3000,00 s DI3 igin devre disi birakma gecikmesi. 10=1s
10.11  DI4 ON gecikmesi | DI4 dijital girisi igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,00s
' ' 1
*DI durumu ! ' ! '
—1 —I I—H”— | ”—I I—“— : 0
Co — Do — 1
*Gecikmis DI ] ] I I
durumMU — ' | 0
- == - -~ zaman
ton toss ton tofs
ton = 10.11 DI4 ON gecikmesi
tog = 10.12 DI4 OFF gecikmesi
*Dijital girisin elektriksel durumu. 70.07 DI durumu ile gsterilir.
**10.02 DI gecikmig durumu ile gosterilir.
0,00...3000,00 s Dl4 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
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10.12  DI4 OFF gecikmesi | D14 dijital girisi icin devre digi birakma gecikmesini tanimlar. | 0,00 s
Bkz. parametre 10.11 DI4 ON gecikmesi.
0,00...3000,00 s DI4 igin devre digI birakma gecikmesi. 10=1s
10.13  DI5 ON gecikmesi | DI5 dijital girisi igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,00 s
*DI durumu ' ! ' '
— — o — 0
Co — C — 1
*Gecikmis DI : 1 l :
durumu ! | 0
- - - - " zaman
ton toft ton toft
ton = 10.13 DI5 ON gecikmesi
togs = 10.14 DI5 OFF gecikmesi
*Dijital girisin elektriksel durumu. 70.07 DI durumu ile gdsterilir.
**10.02 DI gecikmis durumu ile gosterilir.
0,00...3000,00 s DI5 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
10.14  DI5 OFF gecikmesi | DI5 dijital girisi i¢in devre digi birakma gecikmesini tanimlar. | 0,00 s
Bkz. parametre 10.13 DI5 ON gecikmesi.
0,00...3000,00 s DI5 igin devre digI birakma gecikmesi. 10=1s
10.15  DI6 ON gecikmesi | DI6 dijital girisi icin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,00 s
*DI durumu ' ! ' '
— — o — 0
Co — O — 1
*Gecikmis DI : I l :
durumu — ! ' 0
- - - - " zaman
ton toft ton toft
ton = 10.15 DI6 ON gecikmesi
togf = 10.16 DI6 OFF gecikmesi
*Dijital girisin elektriksel durumu. 70.07 DI durumu ile gdsterilir.
**10.02 DI gecikmis durumu ile gosterilir.
0,00...3000,00 s DI6 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
10.16  DI6 OFF gecikmesi | DI6 dijital girisi i¢in devre disi birakma gecikmesini tanimlar. | 0,00 s
Bkz. parametre 10.15 DI6 ON gecikmesi.
0,00...3000,00 s DI6 igin devre digI birakma gecikmesi. 10=1s
10.21 RO durumu RO3...RO1 réle ¢ikislarinin durumu. -
Bit Deger
0 1 = RO1'e enerji verilmis.
1 1 = RO2'ye enerji verilmis.
2 1 = RO3'e enerji verilmis.
3...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Réle gikiglarinin durumu. 1=1
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10.22 RO zorlama segimi | Role gikislarina bagli sinyaller 6rnegin, test etme gibi 0000h
amaglarla gegersiz kilinabilir. Her bir réle ¢ikisi igin 70.23 RO
zorlanmisg veriler parametresindeki bir bit saglanir ve bunun
degeri bu parametrede karsilik gelen bit 1 oldugunda
uygulanir.
Not: On yiikleme ve gii¢ gevrimi, zorlanan secimleri resetler
(10.22 ve 10.23 parametreleri).
Bit Deger
0 1=RO0O1'i 10.23 RO zorlanmis veriler parametresinin 0. bitinin degerine zorlar.
(0 = Normal mod)
1 1=RO02'i 10.23 RO zorlanmis veriler parametresinin 1. bitinin dederine zorlar.
(0 = Normal mod)
2 1=RO03'U 10.23 RO zorlanmisg veriler parametresinin 2. bitinin degerine zorlar.
(0 = Normal mod)
3...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Réle ¢ikiglar icin secimi gegersiz kil. 1=1
10.23 RO zorlanmis 10.22 RO zorlama segimi parametresinde secilmesi 0000h
veriler durumunda, bagl sinyallerin yerine kullanilan réle ¢ikislarinin
degerlerini igerir. 0. bit RO1 igin zorlanan degerdir.
Bit Deger
0 1 = Bu bitin degerini 10.22 RO zorlama sec¢imi parametresinde tanimlanmigsa RO1'e
zorla.
1 1 = Bu bitin degerini 10.22 RO zorlama se¢imi parametresinde tanimlanmigsa RO2'ye
zorla.
2 1 = Bu bitin degerini 10.22 RO zorlama sec¢imi parametresinde tanimlanmigsa RO3'e
zorla.
3...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Zorlanan RO degerleri. 1=1
10.24  ROf1 kaynagi RO1 réle ¢ikisina badlanacak surlict sinyalini seger. Calismaya
hazir
Enerji verilmemis Cikisa enerji verilmemis. 0
Enerji verilmis Cikisa enerji verilmis. 1
Calismaya hazir 06.11 Ana durum word'ii 1 biti (bkz. sayfa 304). 2
Aktif 06.16 Sdrticti durum word'ti 1 0 biti (bkz. sayfa 305). 4
Start edildi 06.16 Sdriicti durum word'li 1 5. biti (bkz. sayfa 305). 5
Miknatislandi 06.17 Sdrtict durum word'ti 2 1 biti (bkz. sayfa 305). 6
Calisiyor 06.16 Siirticii durum word'ii 1 14. biti (bkz. sayfa 305). 7
Hazir ref 06.11 Ana durum word'ii 2 biti (bkz. sayfa 304). 8
Ayar noktasinda 06.11 Ana durum word'ii 8 biti (bkz. sayfa 304). 9
Geri 06.19 Hiz kontrol durum word'ii 2 biti (bkz. sayfa 306). 10
Sifir hiz 06.19 Hiz kontrol durum word'ii 0. biti (bkz. sayfa 306). 11
Limitin Gzerinde 06.17 Sdirticti durum word'ii 2 10 biti (bkz. sayfa 305). 12
Uyari 06.11 Ana durum word'ii 7 biti (bkz. sayfa 304). 13
Hata 06.11 Ana durum word'ii 3 biti (bkz. sayfa 304). 14
Hata (-1) 06.11 Ana durum word'li ters gevrilmis 3. biti (bkz. sayfa 304). | 15
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Hata/Uyar 06.11 Ana durum word'ii 3. biti VEYA 06.11 Ana durum word'ii | 16

7. biti (bkz. sayfa 304).
Asir akim 2310 Asiri akim hatasi olustu. 17
Yuksek gerilim 3210 DC bara asiri gerilimi hatasi olustu. 18
Sirtict sicaklig Hata 2381 IGBT asiri yiiklii, 4110 Kontrol karti sicakligi, 4210 | 19

IGBT asiri sicakligi, 4290 Sogutma, 42F1 IGBT sicakligi,

4310 Asiri sicaklik veya 4380 Asiri sicaklik farki olugtu.
Dustk gerilim 3220 DC bara disiik gerilimi hatasi olustu. 20
Motor sicakligi 4981 Harici sicaklik 1 veya 4982 Harici sicaklik 2 hatasi 21

olustu.
Rezerve 22
Ext2 etkin 06.16 Sirticti durum word'ti 1 11 biti (bkz. sayfa 305). 23
Uzaktan kontrol 06.11 Ana durum word'ii 9. biti (bkz. sayfa 304). 24
Rezerve 25...26
Zamanlamal 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. 27
fonksiyon 1 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. 28
fonksiyon 2 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. 29
fonksiyon 3 sayfa 437).
Rezerve 30...32
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 419). 33
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 419). 34
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 419). 35
Rezerve 36...38
Start gecikmesi 06.17 Siirticti durum word'i 2 13 biti (bkz. sayfa 305). 39
RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'ii O biti (bkz. sayfa 327). 40
word'l bit0
RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'ii 1 biti (bkz. sayfa 327). 41
word'li bit1
RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'ii 2 biti (bkz. sayfa 327). 42
word'li bit2
Rezerve 43...44
PFC1 76.01 PFC durumu 0 biti (bkz. sayfa 506). 45
PFC2 76.01 PFC durumu 1 biti (bkz. sayfa 506). 46
PFC3 76.01 PFC durumu 2 biti (bkz. sayfa 506). 47
PFC4 76.01 PFC durumu 3 biti (bkz. sayfa 506). 48
PFC5 76.01 PFC durumu parametresinin 4. biti (bkz. sayfa 506). 49
PFC6 76.01 PFC durumu parametresinin 5. biti (bkz. sayfa 506). 50
Rezerve 51...52
Olay word'li 1 04.40 Olay word'ii 1 parametresinin (bkz. sayfa 298) herhangi | 53

bir biti 1 olursa, yani, 04.41...04.71 parametreleriyle

tanimlanan herhangi bir uyari, hata veya islenmemis olay

aciksa, olay word'i 1 = 1 olur.
Rezerve 54
Calisma izni 06.22 Hand-off-auto durum word'ii 7. biti. 55
Start kilidi 1 06.22 Hand-off-auto durum word'ii 8. biti. 56
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Start kilidi 2 06.22 Hand-off-auto durum word'ii 9. biti. 57
Start kilidi 3 06.22 Hand-off-auto durum word'i 10. biti. 58
Start kilidi 4 06.22 Hand-off-auto durum word'li 11. biti. 59
TUm baslatma 06.22 Hand-off-auto durum word'i 12. biti. 60
kilitleri
Kullanici yik egrisi | 37.01 ULC ¢ikisi durum word'ii 3. biti (YUk limiti diginda) 61
(bkz. sayfa 452).
RO/DIO kontrol 10.24 RO1 kaynadi igin: 10.99 RO/DIO kontrol word'ii 0. biti | 62
word'l (RO1) (bkz. sayfa 3217).
10.27R0O2 kaynadi igin: 10.99 RO/DIO kontrol word'ii 1. biti
(RO2) (bkz. sayfa 3217).
10.30R0O3 kaynadi i¢in: 10.99 RO/DIO kontrol word'ii 2. biti
(RO3) (bkz. sayfa 3217).
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
10.25 RO1 ON gecikmesi | RO1 réle gikisi igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,0s
' ' 1
Segilen kaynagin ' ' ! '
durumu ! ! | |||||| : |||| ||| :
- g T L g T 0
Co — Do — 1
RO durumu : : : :
—— 1 I 0
- <> - -» " Zaman
ton toft ton toft
ton = 10.25 RO1 ON gecikmesi
toff = 10.26 RO1 OFF gecikmesi
0,0...3000,0 s RO1 icin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
10.26 RO1 OFF RO1 role ¢gikisi icin devre disi birakma gecikmesini tanimlar. | 0.0 s
gecikmesi Bkz. parametre 10.25 RO1 ON gecikmesi.
0,0...3000,0 s RO1 igin devre digI birakma gecikmesi. 10=1s
10.27  RO2 kaynagi RO2 réle gikigina baglanacak bir surtict sinyali seger. Calisiyor
Mevcut segenekler icin, bkz. parametre 10.24 RO1 kaynagi.
10.28 RO2 ON gecikmesi | RO2 réle gikisl icin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,0s
' ' 1
Segcilen kaynagin ' ' ! !
durumu : ! | |||||| : |||| ||| :
—_— i T L 5 T 0
Do — Co — 1
RO durumu : : : :
—— 1 1 0
- - ! - " Zaman
ton toft ton toft
ton = 10.28 RO2 ON gecikmesi
togf = 10.29 RO2 OFF gecikmesi
0,0...3000,0 s RO2 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
10.29 RO2 OFF RO2 réle gikigi igin devre disi birakma gecikmesini tanimlar. | 0.0 s

gecikmesi Bkz. parametre 70.28 RO2 ON gecikmesi.

0,0...3000,0 s RO2 igin devre disi birakma gecikmesi. 10=1s
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10.30 RO3 kaynagi RO3 réle ¢ikisina baglanacak striicl sinyalini seger. Hata (-1)
Mevcut segenekler icin, bkz. parametre 10.24 RO1 kaynagi.
10.317  RO3 ON gecikmesi | RO3 role gikisi igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,0s
Segcilen kaynagin ' ! ' '
durumu ! : : !
—_— i T L ] T 0
Co — O — 1
RO durumu : : : :
—_— ! ' 0
- - - - " zaman
ton toft ton toft
ton = 10.31 RO3 ON gecikmesi
togf = 10.32 RO3 OFF gecikmesi
0,0...3000,0 s RO3 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
10.32 RO3 OFF RO3 rdle ¢ikisi igin devre disi birakma gecikmesini tanimlar. | 0.0 s
gecikmesi Bkz. parametre 70.37 RO3 ON gecikmesi.
0,0...3000,0 s RO3 icin devre disI birakma gecikmesi. 10=1s
10.99  RO/DIO kontrol Réle gikislarini kontrol etmek igin (6rnegin dahili haberlesme | 0000h
word'li arabirimi Uzerinden) depolama parametresi. Strlicunun réle
cikislarini (RO) kontrol etmek igin, bit atamalari asagidaki
Modbus G/C verilerinde g6sterilen bir kontrol word'y
goénderin. S6z konusu verilerin hedef secim parametresini
(68.101...58.114) RO/DIO kontrol word'ii olarak ayarlayin.
Istenen ¢ikisin kaynak sec¢imi parametresinde, bu word'in
uygun bitini segin.
Bit Adi Aciklama
0 RO1 RO1 réle ¢ikisi igin kaynak biti. Bkz. parametre 710.24.
1 RO2 RO2 réle gikisi icin kaynak biti. Bkz. parametre 710.27.
2 RO3 RO3 role ¢ikisi icin kaynak biti. Bkz. parametre 710.30.
3 RO4 RO4 uzatma moduli réle gikisi igin kaynak biti. Bkz. parametre 15.07.
4 RO5 RO4 uzatma modili réle cikisi icin kaynak biti. Bkz. parametre 15.70.
5 RO6 RO4 uzatma modulu réle gikisi igin kaynak biti. Bkz. parametre 15.13.
6 RO7 RO4 uzatma moduli réle gikisi igin kaynak biti. Bkz. parametre 15.16.
7 Rezerve
8 DIO1 CMOD-01 uzatma moddlu ile DO1 dijital ¢ikisinin kaynak biti. Bkz.
parametre 15.23.
9...15 |Rezerve
0000h...FFFFh RO/DIO kontrol word'G. =1
10.101 ROT1 degistirme RO1 réle gikisinin durum degistirdigi zamanlarin sayisini 5
sayacl gosterir.
Resetle yazilim tusuna 3 saniye basil tutularak kontrol
panelinden resetlenebilir.
0...4294967000 Durum degisikligi sayisi. 1=1
10.102 RO2 degistirme RO2 réle gikisinin durum degistirdigi zamanlarin sayisini 0
sayacl gosterir.
Resetle yazilim tusuna 3 saniye basil tutularak kontrol
panelinden resetlenebilir.
0...4294967000 Durum degisikligi sayisi. 1=1
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10.103 RO3 degistirme RO3 réle gikiginin durum degistirdigi zamanlarin sayisini 5
sayacl gosterir.
Resetle yazilm tusuna 3 saniye basili tutularak kontrol
panelinden resetlenebilir.
0...4294967000 Durum degisikligi sayisi. 1=1
11 Standart DIO, FI, FO | Frekans girisinin konfigiirasyonu.
11.21  DI5 yapilandirma Dijital giris 5'nin nasil kullanildigini seger. Digital giris
Digital giris DI5 dijital giris olarak kullanildi. 0
Frekans girisi DI5 frekans girisi olarak kullanilir. 1
11.38  Frek girisi 1 gergek | Olgeklendirme éncesinde frekans girisi 1 degerini (frekans -
degeri girisi olarak kullanildiginda DI5 araciligiyla) gésterir. Bkz.
parametre 11.42 Frek girisi 1 min.
Bu parametre salt okunurdur.
0...16000 Hz Frekans girisi 1'in (DI5) élgeklendiriimemis degeri. 1=1Hz
11.39  Frek girisi 1 Olgeklendirme sonrasinda frekans girisi 1 degerini (frekans -
Olgeklendirilen girisi olarak kullanildiginda DI5 araciligiyla) gosterir. Bkz.
degeri parametre 11.42 Frek girigi 1 min.
Bu parametre salt okunurdur.
-32768,000... Frekans girisi 1'in (DI5) élgeklendirilmis degeri. 1=1
32767,000
11.42  Frek girisi 1 min Gergekte frekans girisi 1'e (frekans girisi olarak kullanildiginda | 0 Hz
DI5) ulasan frekans igin minimum degeri tanimlar.
Gelen frekans sinyali (171.38 Frek girisi 1 gergcek degeri) bir
dahili sinyale (711.39 Frek girisi 1 6lceklendirilen degeri)
11.42...11.45 parametreleri ile su sekilde dlgeklendirilir:
11.39
A
11.45
|
\
\
|
11.44 ‘
\
| |
11.42 T1.43 0 n(11:38)
0...16000 Hz Frekans girisi 1'in (DI5) minimum frekansi. 1=1Hz
11.43  Frek girisi 1 maks | Gergekte frekans girisi 1'e (frekans girisi olarak 16000 Hz
kullanildiginda DI5) ulasan frekans igin maksimum degeri
tanimlar. Bkz. parametre 11.42 Frek girisi 1 min.
0...16000 Hz Frekans girisi 1 (DI5) i¢in maksimum frekans. 1=1Hz
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11.44  Frekans girisi 1 11.42 Frek girisi 1 min parametresi tarafindan tanimlanan 0,000
6lgeklendirilen minimum giris frekansina dahili olarak karsilik gelmesi
minimumda gereken degeri tanimlar. 11.42 Frek girisi 1 min
parametresindeki semaya bakin.
-32768,000... Frekans girisi 1'in minimum degerine karsilik gelen deger. 1=1
32767,000
11.45  Frekans girisi 1 11.43 Frek girisi 1 maks parametresi tarafindan tanimlanan 1500,000;
olceklendirilen minimum giris frekansina dahili olarak karsilik gelmesi 1800,000
maksimumda gereken degeri tanimlar. 11.42 Frek girisi 1 min (95.20 b0)
parametresindeki semaya bakin.
-32768,000... Frekans girisi 1'in maksimum degerine karsilik gelen deger. 1=1
32767,000
12 Standart Al Standart analog giriglerin konfigiirasyonu.
12.02 Al zorlama se¢imi | Analog girislerin dogru okuma degerleri, 6rnegin test etme 0000h
gibi amagclarla gegersiz kilinabilir. Her bir analog giris igin bir
zorlanan deger parametresi saglanir ve bunun degeri bu
parametrede karsilik gelen bit 1 oldugunda uygulanir.
Notlar:
« Alfiltre surelerinin (72.16 Al1 filtre siiresi ve 12.26 Al2 filtre
stiresi parametreleri) zorlanan Al degerleri (12.13 Al1
zorlanan degeri ve 12.23 Al2 zorlanan degeri
parametreleri) Gzerinde hig bir etkisi yoktur.
« On ylikleme ve gii¢ gevrimi, zorlanan segimleri resetler
(72.02 ve 12.03 parametreleri).
Bit Adi Deger
0 Al1 1 =Al1'i 12.13 Al1 zorlanan degeri parametresinin degerine zorlar.
1 Al2 1 =AI2'yi 12.23 Al2 zorlanan dederi parametresinin degerine zorlar.
2...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Al1 ve Al2 analog girigleri igin zorlanan deger segicisi. 1=1
12.03 Al denetim Bir analog giris sinyali giris igin belirtilen minimum ve/veya Eylem yok
fonksiyonu maksimum limitlerin digina ¢iktiginda surticiniin nasil tepki
verecegini seger.
Denetim limitlere 0,5 V veya 1,0 mA hata payi uygular.
Ornegin, giris igin maksimum limit 7,000 V ise, maksimum
limit denetimi 7,500 V degerinde etkinlesir.
Gozlemlenecek girigler ve limitler 12.04 Al denetim sec¢imi
parametresi tarafindan segilir.
Eylem yok Eylem olmaz. 0
Hata Siirticii 80A0 Al denetimi hatasi tetikler. 1
Uyari Sirlicu A8AO Al denetimi uyarisi olusturur. 2
Son hiz Sirlict A8AO Al denetimi uyarisi olusturur ve hizi (veya 3

frekansi), slircuinin galistigl seviyede dondurur. Hiz/frekans
850 ms dusiik gegisli filtreleme kullanilarak gercek hiz esas
alinarak belirlenir.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda
calismaya devam etmenin guvenli oldugundan emin
olun.
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Guvenli hiz ref Sdricu bir ABAO Al denetimi uyarisi olusturur ve hizi, 22.41 | 4
Glivenli hiz ref parametresi (ya da frekans referansi
kullanilirken 28.41 Giivenli frekans ref) ile tanimlanan hiza
ayarlar.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda
calismaya devam etmenin guvenli oldugundan emin
olun.
12.04 Al denetim se¢imi | Denetlenecek analog giris limitlerini belirler. Bkz. parametre | 0000h
12.03 Al denetim fonksiyonu.
Bit Adi Aciklama
0 Al1 < MIN 1 = Al1 minimum limit denetlemesi etkin.
1 Al1 > MAX 1 = Al1 maksimum limit denetlemesi etkin.
2 Al2 < MIN 1 = Al2 minimum limit denetlemesi etkin.
3 Al2 > MAX 1 = Al2 maksimum limit denetlemesi etkin.
4...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Analog giris denetimini etkinlestirme. 1=1
12.05 Al denetim zorlama | Her kontrol konumu (EXT1, EXT2, Lokal) i¢in Analog Girig

denetimini etkinlegtirir/devre disi birakir.

Belirli bir kontrol konumu, referans igin Al kullanmiyorsa s6z
konusu Al denetimi zorlama biti devre disi birakilarak bu
parametreyle Al denetimi devre disi birakilabilir. Kullanici,
segilen kontrol konumu igin hatayi/uyariyr maskeleyebilir.

Bit Adi Aciklama

0 Al1 Ext1 0 = EXT1 kontroll kullanilirken Al1 denetimi etkin degildir.

1 Al1 Ext2 0 = EXT2 kontrol kullanilirken Al1 denetimi etkin degildir.

2 Al1 Lokal 0 = Lokal kontrol kullanilirken Al1 denetimi etkin degildir.

3 Rezerve

4 Al2 Ext1 0 = EXT1 kontroli kullanilirken Al2 denetimi etkin degildir.

5 Al2 Ext2 0 = EXT2 kontroll kullanilirken Al2 denetimi etkin degildir.

6 Al2 Lokal 0 = Lokal kontrol kullanilirken Al2 denetimi etkin degildir.

7...15 |Rezerve

Al1 Ext1 Etkin kontrol konumu EXT1 ve Al1 igin Al denetim segimi 0
yuksek (bit0 Al1 < MIN veya bit1 Al1 > MAKS dogrudur) ve
Denetim zorlama 0. biti (Al1 Ext1) devre disi ise ilgili denetim
fonksiyonu (hata/uyari) maskelenebilir.

Al1 Ext2 Etkin kontrol konumu EXT2 ve Al1 i¢in Al denetim segimi 1
ylksek (bit0 Al1 < MIN veya bit1 Al1 > MAKS dogrudur) ve
Denetim zorlama 1. biti (Al1 Ext2) devre disi ise ilgili denetim
fonksiyonu (hata/uyari) maskelenebilir.

Al1 Lokal Etkin kontrol konumu Lokal ve Al1 icin Al denetim segimi 2
ylksek (bit0 Al1 < MIN veya bit1 Al1 > MAKS dogrudur) ve
Denetim zorlama 1. biti (Al1 Lokal) devre disi ise ilgili denetim
fonksiyonu (hata/uyari) maskelenebilir.

Al2 Ext1 Etkin kontrol konumu EXT1 ve Al2 igin Al denetim segimi 4

yiiksek (bit2 Al2 < MiN veya bit3 Al2 > MAKS dogrudur) ve
Denetim zorlama 4. biti (AlI2 Ext1) devre disl ise ilgili denetim
fonksiyonu (hata/uyari) maskelenebilir.
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Al2 Ext2 Etkin kontrol konumu EXT1 ve Al2 igin Al denetim segimi 5
yliksek (bit2 Al2 < MIN veya bit3 Al2 > MAKS dogrudur) ve
Denetim zorlama 4. biti (A2 Ext1) devre disi ise ilgili denetim
fonksiyonu (hata/uyari) maskelenebilir.
Al2 Lokal Etkin kontrol konumu Lokal ve Al1 igin Al denetim segimi 6
yliksek (bit2 Al2 < MIN veya bit3 Al2 > MAKS dogrudur) ve
Denetim zorlama 6. biti (Al2 Lokal) devre disi ise ilgili denetim
fonksiyonu (hata/uyari) maskelenebilir.
12.11  Al1 gercek degeri | Al1 analog girisinin degerini mA veya V (girisin akim ya da -
gerilim olarak ayarlanmasina baglidir) cinsinden gdsterir.
Bu parametre salt okunurdur.
0,000...22,000 mA | Al1 analog girisinin degeri. 1000 =
veya 1 birim
0,000...11,000 V
12.12  Al1 élgeklendirilen | Olgeklendirme sonrasinda Al1 analog giriginin degerini -
degeri gosterir. Bkz. parametre 12.19 Al1 min'de éigeklendirilen Al1
ve 12.20 Al1 maks'da digceklendirilen Al1.
Bu parametre salt okunurdur.
-32768,000... Al1 analog girisinin élgeklendirilmis degeri. 1=1
32767,000
12.13  Al1 zorlanan degeri | Girigin gergek okuma degeri yerine kullanilabilen zorlanan 0,000 V
deger. Bkz. parametre 12.02 Al zorlama segimi.
0,000...22,000 mA | Al1 analog girisinin zorlanan degeri. 1000 =
veya 1 birim
0,000...11,000 V
12.15  Al1 birimi se¢imi Al1 analog girisine iliskin okuma degerleri ayarlar igin birimi %4
seger.
\Y Volt. 2
mA Miliamper. 10
12.16 Al filtre siiresi Al1 analog girisi igin filtreleme sure sabitini tanimlar. 0,100 s
0,
% / Filtrelenmemis sinyal
100
83| | /™ Filtrelenmis sinyal
— Tt
T
O=1x(1-e'M
| = filtre girisi (adim)
O =filtre ¢ikigl
t = zaman
T = filtreleme slire sabiti
Not: Sinyal ayni zamanda sinyal arabirim donanimina bagh
olarak da filtrelenir (yaklasik 0,25 ms sire sabiti). Bu herhangi
bir parametre ile degistirilemez.
0,000...30,000 s Filtreleme sire sabiti. 1000=1s
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12.17  Al1 min Al1 analog girisi icin minimum saha degerini tanimlar. 4,000 mA

Tesisten gelen analog sinyal minimum degerine yaklagirken | veya 0,000 V

surticlye gergekte génderilecek degeri ayarlayin.

Ayrica, bkz. 12.19 Al1 min'de élgeklendirilen Al1 parametresi.
0,000...22,000 mA | Al1'in minimum degeri. 1000 =
veya 1 birim
0,000...11,000 V

12.18  Al1 maks Al1 analog girisi igin maksimum saha degerini tanimlar. 20,000 mA

Tesisten gelen analog sinyal maksimum degerine yaklasirken | veya

siiriicliye gercekte gdnderilecek degeri ayarlayin. 10,000 V

Ayrica, bkz. 12.19 Al1 min‘'de digeklendirilen Al1 parametresi.
0,000...22,000 mA | Al1'in maksimum degeri. 1000 =
veya 1 birim
0,000...11,000 V

12.19  Al1 min'de 12.17 Al1 min parametresi ile tanimlanan Al1 analog girisi 0,000
Olgeklendirilen Al1 | minimumdegerine karsilik gelen gercek dahili degeri tanimlar.
(12.19 ve 12.20 polarite ayarlarinin degistiriimesi analog girisi
etkili sekilde ters gevirebilir.)
Algicekiendiriimis (12.12)
A
1220 f — — — — —
1217 Algirig (12.17)
| 12.18
I
I
I
777777 12.19
-32768,000... Minimum Al1 degerine karsilik gelen gergek deger. 1=1
32767,000
12.20  Al1 maks'da 12.18 Al1 maks parametresi ile tanimlanan Al1 analog girisi | 50,000;
Olgeklendirilen Al1 | maksimum degerine karsilik gelen gercek degeri tanimlar. 60,000

12.19 Al1 min'de éigeklendirilen Al1 parametresindeki gizime | (95.20 b0)

bakin.

-32768,000... Maksimum Al1 degerine karsilik gelen gercek deger. 1=1
32767,000
12.21  Al2 gergek degeri | Al2 analog girisinin degerini mA veya V (girisin bir donanim -

ayari ile akim ya da gerilim olarak ayarlanmasina baglidir)

cinsinden gdsterir.

Bu parametre salt okunurdur.
0,000...22,000 mA | Al2 analog girisinin degeri. 1000 =
veya 1 birim

0,000...11,000 V
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12.22  AI2 élgeklendirilen | Olgeklendirme sonrasinda Al2 analog girisinin degerini -
degeri gosterir. Bkz. parametre 12.29 Al2 min'de élgeklendirilen Al2

ve 12.101 Al1 ylizde degeri.
Bu parametre salt okunurdur.

-32768,000... Al2 analog girisinin dlgeklendiriimis degeri. 1=1
32767,000
12.23  Al2 zorlanan degeri | Girigin gergek okuma degeri yerine kullanilabilen zorlanan 0,000 V
deger. Bkz. parametre 12.02 Al zorlama segimi.
0,000...22,000 mA | Al2 analog girisinin zorlanan degeri. 1000 =
veya 1 birim

0,000...11,000 V

12.25 A2 birimi se¢imi Al2 analog girisine iliskin okuma degerleri ayarlar igin birimi v

seger.
\% Volt. 2
mA Miliamper. 10
12.26  Al2 filtre siiresi Analog giris Al2 icin filtreleme slre sabitini tanimlar. Bkz. 0,100 s
parametre 12.16 Al1 filtre siiresi.
0,000...30,000 s Filtreleme sire sabiti. 1000=1s
12.27  Al2 min Al2 analog girisi icin minimum saha degerini tanimlar. 0,000 V

Tesisten gelen analog sinyal minimum degerine yaklasirken
surliclye gercekte génderilecek degeri ayarlayin.

0,000...22,000 mA | Al2'nin minimum degeri. 1000 =
veya 1 birim
0,000...11,000 V

12.28  Al2 maks Al2 analog girisi icin maksimum saha degerini tanimlar.

Tesisten gelen analog sinyal maksimum degerine yaklasirken | 10,000 V
surlictiye gercekte génderilecek degeri ayarlayin.

0,000...22,000 mA | Al2'nin maksimum degeri. 1000 =
veya 1 birim
0,000...11,000 V

12.29  Al2 min'de 12.27 Al2 min parametresi ile tanimlanan minimum analog 0,000

olceklendirilen Al2 | giris Al2 degerine karsilik gelen gergek degeri tanimlar.
(12.29 ve 12.101 polarite ayarlarinin degistirilmesi analog
girisi etkili sekilde ters gevirebilir.)

Algigekiendiriimis (12-22)

A
12101 [ — — — — —
I
|
I
1297 | Algirig (12.21)

| 12.28

I

I

I

777777 12.29
-32768,000... Minimum AI2 deg@erine karsilik gelen gergek deger. 1=1

32767,000
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12.30 Al2 maks'da 12.28 Al2 maks parametresi ile tanimlanan maksimum 50,000
élgeklendirilen Al2 | analog giris Al2 degerine karsilik gelen gergek degeri
tanimlar. 12.29 AI2 min'de 6lgeklendirilen Al2
parametresindeki gizime bakin.
-32768,000... Maksimum Al2 deg@erine karsilik gelen gergek deger. 1=1
32767,000
12.101 Al1 yiizde degeri Al1 dlceklendirmesinin yuzdesi olarak Al1 analog girisi degeri | -
(712.18 Al1 maks - 12.17 Al1 min).
%0,00...%100,00 | Al1 degeri. 100 = %1
12.102 Al2 yiizde degeri Al2 dlgeklendirmesinin ylizdesi olarak Al2 analog girisi degeri | -
(12.28 Al2 maks - 12.27 Al2 min).
%0,00...%100,00 | Al2 degeri. 100 = %1
12.110 Al 6lii bant Gerilim modunda %100 = 10 V ve akim modunda %100 = %0,40
20 mA olacak sekilde ylizde cinsinden Al 6lu bant degeri.
Hem Al1 hem de Al2 igin gegerlidir
Not: Al 6l bant degerinin %10'u, Al 61l bant gecikmesi pozitif
ve negatif olarak yazilimda dahili olarak eklenir.
Bkz. bélum Al élii bant, sayfa 186.
%0,00...%100,00 | Al 6l bant degeri 100 = %1
13 Standart AO Standart analog gikiglarin konfiglirasyonu.
13.02  AO zorlama se¢imi | Analog ¢ikislarin kaynak sinyalleri, 6rnegin test etme gibi 0000h
amaglarla gecersiz kilinabilir. Her bir analog gikis igin bir
zorlanan deger parametresi saglanir ve bunun degeri bu
parametrede karsilik gelen bit 1 oldugunda uygulanir.
Not: On yiikleme ve giig gevrimi, zorlanan secimleri resetler
(13.02 ve 13.11 parametreleri).
Bit Adi Deger
0 AO1 1=A01'i 13.13 AO1 zorlanan degeri parametresinin degerine zorlar.
(0 = Normal mod)
1 AO2 1=A02Yi 13.23 AO2 zorlanan degeri parametresinin degerine zorlar. (
0 = Normal mod)
2...15 |Rezerve
0000h...FFFFh AO1 ve AO2 analog ¢gikiglari igin zorlanan deger segicisi. 1=1
13.11  AOf1 gercek degeri | AO1 degerini mA veya V cinsinden gdsterir. -
Bu parametre salt okunurdur.
0,000...22,000 mA | AO1'in degeri. 1000 =
veya 1 birim
0,000...11,000 V
13.12  AO1 kaynagi AO1 analog ¢ikisina baglanacak bir sinyal seger. Cikis
frekansi
Sifir Yok. 0
Kullanilan motor 01.01 Kullanilan motor hizi (sayfa 293). 1
hizi
Rezerve 2
Cikis frekansi 01.06 Cikis frekansi (sayfa 293). 3
Motor akimi 01.07 Motor akimi (sayfa 293). 4
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Mtr nominal akmnn | 01.08 Nominal motor akimi %&apos;si (sayfa 293). 5
mtr akm yzdsi
Motor momenti 01.10 Motor momenti (sayfa 293). 6
DC gerilimi 01.11 DC gerilimi (sayfa 293). 7
Cikis guicu 01.14 Cikis glicii (sayfa 293). 8
Rezerve 9
Hiz ref rampasi 23.01 Hiz ref rampa girigi (sayfa 387). 10
girisi
Hiz ref rampasi 23.02 Hiz ref rampa ¢ikigi (sayfa 387). 11
cikisi
Kullanilan hiz ref 24.01 Kullanilan hiz referansi (sayfa 388). 12
Rezerve 13
Kullanilan frek ref | 28.02 Frekans ref rampa cikigi (sayfa 393). 14
Rezerve 15
Proses PID ¢ikisi 40.01 Proses PID ¢ikisi gercek (sayfa 456). 16
Rezerve 17...19
Sicaklik sensorii 1 | Cikis sicaklik sensorl 1'e bir etkinlestirme akimi géndermek | 20
etkinlestirme icin kullanilir. Bkz. 35.11 Sicaklik 1 kaynagi parametresi.
Ayrica bkz. bélim Programlanabilir koruma fonksiyonlari
(sayfa 179).
Sicaklik sensorii 2 | Cikis sicaklik sensori 2'e bir etkinlestirme akimi géndermek | 21
etkinlestirme icin kullanilir. Bkz. 35.21 Sicaklik 2 kaynagi parametresi.
Ayrica bkz. boélim Programlanabilir koruma fonksiyonlari
(sayfa 179).
Rezerve 21...25
Kullanilan mutlak 01.61 Kullanilan mutlak motor hizi (sayfa 295). 26
motor hizi
Mutlak motor hizi 01.62 Mutlak motor hizi % (sayfa 295). 27
%
Mutlak ¢ikis 01.63 Mutlak ¢ikis frekansi (sayfa 296). 28
frekansi
Rezerve 29
Mutlak motor 01.64 Mutlak motor momenti (sayfa 296). 30
momenti
Mutlak ¢ikis giict 01.65 Mutlak ¢ikis giicli (sayfa 296). 31
Mutlak motor safti | 07.68 Mutlak motor safti giicli (sayfa 296). 32
gucl
Harici PID1 ¢ikis! 71.01 Harici PID gergek degeri (sayfa 504). 33
Rezerve 34...36
AO1 veri depolama | 13.91 AO1 veri depolama (sayfa 335). 37
AO2 veri depolama | 13.92 AO2 veri depolama (sayfa 335). 38
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
13.13  AOf1 zorlanan Segilen gikis sinyali yerine kullanilabilen zorlanan deger. Bkz. | 0,000 V
degeri parametre 13.02 AO zorlama segimi.
0,000...22,000 mA/ | AO1 igin zorlanan deger. 1000 =
0,000...11,000 V 1 birim
13.15  AOT1 birimi se¢imi | AO1 analog girisine iliskin okuma degerleri ve ayarlar igin vV
birimi seger.
\Y Volt. 2
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mA Miliamper. 10

13.16  AOfT filtre stiresi AO1 analog ¢ikisl icin filtreleme siresi sabitini tanimlar. 0,100 s

0,
% Filtrelenmemis sinyal
100
63 g Filtrelenmis sinyal
— i
T
o=Ix(1-¢etM
| = filtre girisi (adim)
O = filtre ¢ikig!
t = zaman

T = filtreleme siire sabiti

0,000...30,000 s

Filtreleme stre sabiti.

1000=1s
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13.17  AOfT kaynagdi min Gerekli AO1 minimum ¢ikis degerine (13.19 AO1 kaynagi 0,0
min'de AO1 ¢ikisi parametresi ile tanimlanan) karsilik gelen
sinyalin gercek minimum degerini (73.72 AO1
kaynadiparametresi ile segilen) tanimlar.

lao1 (MA)

A

13.20

13.19

13.12ile
secilen sinyal
(gercek)

13.17 parametresinin maksimum deger ve 13.718
parametresinin minimum deger olarak programlanmasi cikisi
ters gevirir.

lao1 (MA)

A
13.20 |

13.19

13.18 13.17 13.12ile
secilen sinyal
(gercek)
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AO'da otomatik 6lgeklendirme vardir. AO kaynaginin her degistirildiginde, dlgeklendirme araligi
buna uygun olarak degistirilir. Kullanicinin verdigi minimum ve maksimum degerler, otomatik
degerleri gegersiz kilar.

13.12 AO1 kaynagi, 13.17 AO1 kaynagi min, 13.18 AO1 kaynagi maks,
13.22 AO2 kaynagi 13.27 AO2 kaynagi min 13.28 AO2 kaynagi maks
0 Sifir Yok (Cikis sabit sifir.)
1 Kullanilan motor hizi 0 46.01 Hiz dlgeklendirme
3 Cikis frekansi 0 46.02 Frekans 6lgeklendirme
4 Motor akimi 0 30.17 Maksimum akim maks.
degeri
5 Mtr nominal akmnn mtr akm |%0 %100
yzdsi
6 Motor momenti 0 46.03 Moment 6lgeklendirme
7 DC gerilimi 01.11 DC gerilimi min. de@eri |01.11 DC gerilimi maks.
degeri
8 Cikis glici 0 46.04 Giig 6lgeklendirme
10 Hiz ref rampasi girisi 0 46.01 Hiz dlgeklendirme
11 Hiz ref rampasi ¢ikisi 0 46.01 Hiz élgeklendirme
12 Kullanilan hiz ref 0 46.01 Hiz élgeklendirme
14 Kullanilan frek ref 0 46.02 Frekans 6lgeklendirme
16 Proses PID ¢ikisi 40.01 Proses PID ¢ikigi 40.01 Proses PID ¢ikisi
gercek min. degeri gercek maks. degeri
20 Sicaklik sensérii 1 Yok (Analog ¢ikis lgeklendiriimemis; sensorin tetikleme
etkinlestirme gerilimi tarafindan tanimlanir.)
21 Sicaklik sensérii 2
etkinlestirme
26 Kullanilan mutlak motor hizi |0 46.01 Hiz élgeklendirme
27  |Mutlak motor hizi % 0 46.01 Hiz blgeklendirme
28  |Mutlak c¢ikis frekansi 0 46.02 Frekans 6lgeklendirme
30 Mutlak motor momenti 0 46.03 Moment 6lgeklendirme
31 Mutlak ¢ikis glicii 0 46.04 Giig 6lgeklendirme
32 |Mutlak motor safti gtici 0 46.04 Giig 6lgeklendirme
33 |Harici PID1 ¢ikisi 71.01 min. degeri Harici PID |71.01 maks. degeri Harici PID
gercek degeri gercek degeri
Diger Secilen parametrenin min. Secilen parametrenin maks.
degeri degeri
-32768,0...32767,0 | AO1 minimum gikis degerine karsilik gelen gergek sinyal 1=1
degeri.

13.18  AOT kaynagi maks | AO1 ¢ikisi minimum deg@erine (13.20 AO1 kaynagi maks'da | 50,0;

AOT1 ¢ikisi parametresi ile tanimlanan) karsilik gelen sinyalin | 60,0
gercek degerini (13.12 AO1 kaynagiparametresi ile segilen) | (95.20 b0)
tanimlar. Bkz. parametre 13.17 AO1 kaynagi min.

-32768,0...32767,0 | AO1 maksimum gikis degerine karsilik gelen gergek sinyal 1=1
degeri.

13.19  AOfT kaynagi AO1 analog ¢ikisi igin minimum g¢ikis degerini tanimlar. 0,000 V
min'de AOT ¢ikisi | Ayrica 13.17 AO1 kaynagdii min parametresindeki gizime

bakin.
0,000...22,000 mA/ | Minimum AO1 ¢ikis degeri. 1000 =
0,000...11,000 V 1 birim
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13.20 AOfT kaynagi AO1 analog ¢ikisi igin maksimum ¢ikis degerini tanimlar. 10,000 V
maks'da AO1 ¢ikisi | Ayrica bkz. 13.17 AO1 kaynagi min parametresindeki gizim.
0,000...22,000 mA/ | Maksimum AO1 ¢ikis degeri. 1000 =
0,000...11,000 V 1 birim
13.21  AO2 gercgek degeri | AO2 degerini mA cinsinden gdsterir. -
Bu parametre salt okunurdur.
0,000...22,000 mA | AO2'nin degeri. 1000 = 1 mA
13.22  AO2 kaynagdi AO2 analog ¢ikisina baglanacak bir sinyal secer. Alternatif Motor akimi
olarak, bir sicaklik sensdriine sabit bir akim gdndermek igin
cikisi etkinlestirme moduna ayarlar.
Secenekler igin, bkz. parametre 13.72 AO1 kaynagi.
13.23  AO2 zorlanan Segilen ¢ikis sinyali yerine kullanilabilen zorlanan deger. Bkz. | 0,000 mA
degeri parametre 13.02 AO zorlama segimi.
0,000...22,000 mA | AO2 igin zorlanan deger. 1000 =1 mA
13.26  AO?2 filtre stiresi AO2 analog cikisi icin filtreleme siire sabitini tanimlar. Bkz. 0,100 s

parametre 13.16 AOT1 filtre siiresi.

0,000...30,000 s

Filtreleme sure sabiti.

1000=1s
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13.27  AO2 kaynagi min AO2 ¢ikigi minimum degerine (713.29 AO2 kaynagi min'de 0,0
AO2 ¢ikigi parametresi ile tanimlanan) karsilik gelen sinyalin
gercek degerini (13.22 AO2 kaynagi parametresi ile secilen)
tanimlar. AO otomatik 6lgeklendirmesi hakkinda, bkz.
parametre 13.17 AO1 kaynagi min.

lao2 (MA)
A
13.30
|
I
I
I
13.29 :
|
13.27 13.28 " 13221l
segilen sinyal
(gergek)
13.27 parametresinin maksimum deger ve 13.28
parametresinin minimum deger olarak programlanmasi ¢ikisi
ters gevirir.
lao2 (MA)
A
13.30 }
13.29 |
I I
13.28 13.27 13.22ile
segilen sinyal
(gergek)
-32768,0...32767,0 | AO2 minimum gikis degerine karsilik gelen gergek sinyal 1=1
degeri.

13.28  AO2 kaynagi maks | AO2 cikisi maksimum degerine (713.30 AO2 kaynagi maks'da | 30000,0
AO2 ¢ikisi parametresi ile tanimlanan) karsilik gelen sinyalin
gergek degerini (13.22 AO2 kaynagi parametresi ile segilen)
tanimlar. Bkz. parametre 13.27 AO2 kaynagi min. AO
otomatik dlceklendirmesi hakkinda, bkz. parametre 13.77
AO1 kaynagi min.

-32768,0...32767,0 | AO2 maksimum ¢ikis degerine karsilik gelen gergek sinyal 1=1
degeri.

13.29  AO2 kaynagi AO2 analog ¢ikisi igin minimum ¢ikis degerini tanimlar. 4,000 mA

min'de AO2 gikisi | Ayrica 13.27 AO2 kaynagi min parametresindeki gizime
bakin.
0,000...22,000 mA | Minimum AO2 ¢ikis degeri. 1000 =1 mA
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13.30

AO2 kaynagi
maks'da AO2 gikigi

AO2 analog ¢ikisi igin maksimum ¢ikis degerini tanimlar.

Ayrica 13.27 AO2 kaynagi min parametresindeki gizime
bakin.

20,000 mA

0,000...22,000 mA

Maksimum AO2 gikis degeri.

1000 =1 mA

13.91

AO1 veri depolama

AO1 analog gikisini kontrol etmek icin (6rneg@in dahili
haberlesme arabirimi (izerinden) depolama parametresi.
13.12 AO1 kaynagi parametresinde AO1 veri depolama
Ogesini se¢in. Sonra bu parametreyi gelen deger verilerinin
hedefi olarak ayarlayin. Dahili haberlesme arabiriminde, s6z
konusu verilerin hedef segme parametresini
(568.101...58.114) AO1 veri depolama olarak ayarlamaniz
yeterlidir.

0,00

-327,68...327,67

AO1 icin depolama parametresi.

100 =1

13.92

AO2 veri depolama

AO2 analog ¢ikigini kontrol etmek igin (6rnegin dahili
haberlesme arabirimi (izerinden) depolama parametresi.
13.22 AO2 kaynagi parametresinde AO2 veri depolama
6gesini segin. Sonra bu parametreyi gelen deger verilerinin
hedefi olarak ayarlayin. Dahili haberlesme arabiriminde, s6z
konusu verilerin hedef segme parametresini (58.101...58.114)
AO2 veri depolama olarak ayarlamaniz yeterlidir.

0,00

-327,68...327,67

AO2 icin depolama parametresi.

100 =1

15 G/C genisletme
modiilii

Yuva 2'ye takilan G/C genisletme moduliinin konfiglrasyonu.

Ayrica bkz. bélim Programlanabilir G/C genisletmeleri
(sayfa 96).

Not: Parametre grubunun igerigi secilen G/C genisletme
moduli tiirline bagl olarak degisir.

15.01

Genigletme mod(ilii
tipi

G/C genisletme modulini etkinlestirir ve (tirind belirler).
Genigletme modulu takilip strticlye gug verilirse (07.35
Siriicli yapilandirmasi ve 07.36 Siiriicii yapilandirmasi 2
icinde tim bitler O olarak tutularak), suriici degeri 15.02
Tespit edilen genisletme modiilii iginde tespit ettidi tipe
otomatik olarak ayarlar.

AT7AB Genisletme G/C konfigiirasyonu hatasi uyarisi, 15.01
Genisletme modiilii tipi Yok degilse ve 15.02 Tespit edilen
genisletme modiilii ile eslesmezse olusturulur.Bu durumda bu
parametrenin degerini manuel olarak ayarlamaniz gerekir.

CMOD-01

Yok

Pasif.

CMOD-01

CMOD-01 ¢ok fonksiyonlu genisletme modulu
(harici 24 V AC/DC ve dijital G/G).

CMOD-02

CMOD-02 gok fonksiyonlu genisletme modili
(harici 24 VV AC/DC ve yalitilmig PTC arabirimi).

CHDI-01

CHDI-01 115/230 V dijital giris genisletme moduli.

CPTC-02

CPTC-02 genisletme modill (harici 24 V ve ATEX sertifikali
PTC arabirimi)

CAIO-01

CAIO-01 opsiyonel iki kutuplu analog giris ve tek kutuplu
analog ¢ikis genisletme modulu

15.02

Tespit edilen
genisletme mod(ilii

Sirucude G/C genisletme modulu tespit edildi.

CMOD-01

Yok

Pasif.

CMOD-01

CMOD-01 ¢ok fonksiyonlu genigletme moduli
(harici 24 V AC/DC ve dijital G/C).

CMOD-02

CMOD-02 ¢ok fonksiyonlu genisletme modiili (harici
24 V AC/DC ve yaltilmig PTC arabirimi).
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CHDI-01 CHDI-01 115/230 V dijital giris genisletme modli. 3
CPTC-02 CPTC-02 genisletme modiili (harici 24 V ve ATEX sertifikali | 4

PTC arabirimi)
CAIO-01 CAIO-01 opsiyonel iki kutuplu analog giris ve tek kutuplu 8
analog ¢ikis genisletme modilu

15.03 DI durumu Genisletme moddulindeki DI7...DI12 dijital giriglerinin -

durumunu gésterir.
0. bit DI7'nin durumunu gosterir.
Ornek: 001001b = DI7 ve DI10 agik, geri kalanlar kapali.
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 DI7 1 = Dijital giris 7 ACIK.
1 DI8 1 = Dijital giris 8 ACIK.
2 DI9 1 = Dijital giris 9 ACIK.
3 DI10 1 = Dijital giris 10 ACIK.
4 DI11 1 = Dijital giris 11 ACIK.
5 DI12 1 = Dijital giris 12 ACIK.
6...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Dijital giris/cikislarin durumu. 1=1
15.04  RO/DO durumu Genisletme moduliindeki RO4 ve RO7 réle gikislari ile DO1 -
dijital ¢ikisinin durumunu gésterir.
0...3 bitleri RO4...RO7'in durumunu gésterir, 5. bit DO1'in
durumunu gosterir.
Ornek: 100101b = RO4 ve R07 agik, RO5 ve R6 kapali ve
DO1 acik.
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 RO4 1 = Role cikisi 4 ACIK.
1 RO5 1 = Role ¢ikisi 5 ACIK.
2 RO6 1 =Role gikisi 6 ACIK.
3 RO7 1 =Role cikisi 7 ACIK.
4 Rezerve
5 DO1 1 = Dijital ¢ikis 1 ACIK.
6...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Role/dijital ¢ikiglarin durumu. 1=1
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15.05 RO/DO zorlama Role/dijital ¢ikiglarin elektrik durumlari, 6rnegin test etme gibi | 0000h
segimi amaglarla gegersiz kilinabilir. Her bir réle ¢ikisi veya dijital
¢ikis icin 75.06 RO/DO zorlanan veriler parametresindeki bir
bit saglanir ve bunun degeri bu parametrede karsilik gelen bit
1 oldugunda uygulanir.
Not: On yiikleme ve gii¢ gevrimi, zorlanan segimleri resetler
(15.05 ve 15.06 parametreleri).
Bit Adi Deger
0 RO4 1 =RO04'U 15.06 RO/DO zorlanan veriler parametresinin 0. bitinin degerine
zorlar. (0 = Normal mod)
1 RO5 1=RO05'i 15.06 RO/DO zorlanan veriler parametresinin 1. bitinin degerine
zorlar. (0 = Normal mod)
2 RO6 1=RO06'y1 15.06 RO/DO zorlanan veriler parametresinin 2. bitinin degerine
zorlar. (0 = Normal mod)
3 RO7 1=RO7'yi 15.06 RO/DO zorlanan veriler parametresinin 3. bitinin degerine
zorlar. (0 = Normal mod)
4 Rezerve
5 DO1 1=DO1'i 15.06 RO/DO zorlanan veriler parametresinin 5. bitinin degerine
zorlar. (0 = Normal mod)
6...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Role/dijital ¢ikislar igin segimi gegersiz kil. 1=
15.06  RO/DO zorlanan Bir zorlamali réle veya dijital gikis veri dederinin 0'dan 1'e 0000h
veriler degistiriimesine olanak saglar. Yalnizca 15.05 RO/DO
zorlama sec¢imi parametresinde segilen bir girisi zorlamak
mUimkundar.
0...1 bitleri RO4...RO5 igin zorlanan degerlerdir; 5. bit DO1
icin zorlanan degerdir.
Bit Adi Aciklama
0 RO4 1 = Bu bitin degerini 15.05 RO/DO zorlama segimi parametresinde
tanimlanmissa RO4'e zorla.
1 RO5 1 = Bu bitin degerini 15.05 RO/DO zorlama segimi parametresinde
tanimlanmigsa RO5'e zorla.
2 RO6 1 = Bu bitin degerini 15.05 RO/DO zorlama segimi parametresinde
tanimlanmissa ROG6'e zorla.
3 RO7 1 = Bu bitin degerini 15.05 RO/DO zorlama segimi parametresinde
tanimlanmissa RO7'e zorla.
4 Rezerve
5 DO1 1 = Bu bitin degerini 15.05 RO/DO zorlama se¢imi parametresinde
tanimlanmigsa DO1'e zorla.
6...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Réle/dijital ¢ikislarin zorlanan degerleri. 1=1
15.07  RO4 kaynagi RO4 réle gikisina baglanacak suriici sinyalini seger. Enerji
verilimemis
Enerji verilmemis Cikisa enerji verilmemis. 0
Eneriji verilmis Cikisa enerji verilmis. 1
Calismaya hazir 06.11 Ana durum word'ii 1 biti (bkz. sayfa 304). 2
Rezerve 3
Aktif 06.16 Siirticii durum word'ii 1 0 biti (bkz. sayfa 305). 4
Start edildi 06.16 Stirticti durum word'ii 1 5. biti (bkz. sayfa 305). 5
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Miknatislandi 06.17 Sdrtict durum word'li 2 1 biti (bkz. sayfa 305). 6
Caligiyor 06.16 Sdriicti durum word'li 1 6. biti (bkz. sayfa 305). 7
Hazir ref 06.11 Ana durum word'ii 2 biti (bkz. sayfa 304). 8
Ayar noktasinda 06.11 Ana durum word'ii 8 biti (bkz. sayfa 304). 9
Geri 06.19 Hiz kontrol durum word'ii 2 biti (bkz. sayfa 306). 10
Sifir hiz 06.19 Hiz kontrol durum word'ii 0. biti (bkz. sayfa 306). 11
Limitin Gzerinde 06.17 Sdirticti durum word'ii 2 10 biti (bkz. sayfa 305). 12
Uyari 06.11 Ana durum word'i 7 biti (bkz. sayfa 304). 13
Hata 06.11 Ana durum word'ii 3 biti (bkz. sayfa 304). 14
Hata (-1) 06.11 Ana durum word'li ters gevrilmis 3. biti (bkz. sayfa 304). | 15
Hata/Uyari 06.11 Ana durum word'ii 3. biti VEYA 06.11 Ana durum word'li | 16

7. biti (bkz. sayfa 304).
Asirt akim 2310 Asiri akim hatasi olustu. 17
Yiksek gerilim 3210 DC bara asiri gerilimi hatasi olustu. 18
Sdrtict sicakhid Hata 2381 IGBT asiri yiiklii, 4110 Kontrol karti sicakligi, 4210 | 19
IGBT asiri sicakligi, 4290 Sogutma, 42F1 IGBT sicakligi,
4310 Asiri sicaklik veya 4380 Asiri sicaklik farki olugtu.
Dustk gerilim 3220 DC bara diisiik gerilimi hatasi olustu. 20
Motor sicakligi 4981 Harici sicaklik 1 veya 4982 Harici sicaklik 2 hatasi 21
olustu.
Rezerve 22
Ext2 etkin 06.16 Siirticti durum word'ii 1 11 biti (bkz. sayfa 305). 23
Uzaktan kontrol 06.11 Ana durum word'i 9. biti (bkz. sayfa 304). 24
Rezerve 25...26
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. 27
fonksiyon 1 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. 28
fonksiyon 2 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. 29
fonksiyon 3 sayfa 431).
Rezerve 30...32
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 419). 33
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 419). 34
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 419). 35
Rezerve 36...38
Start gecikmesi 06.17 Sdriict durum word'ti 2 13 biti (bkz. sayfa 305). 39
RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'ii O biti (bkz. sayfa 327). 40
word'l bit0
RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'ti 1 biti (bkz. sayfa 327). 41
word'U bit1
RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'ti 2 biti (bkz. sayfa 327). 42
word'l bit2
Rezerve 43...44
PFC1 76.01 PFC durumu 0 biti (bkz. sayfa 506). 45
PFC2 76.01 PFC durumu 1 biti (bkz. sayfa 506). 46
PFC3 76.01 PFC durumu 2 biti (bkz. sayfa 506). 47
PFC4 76.01 PFC durumu 3 biti (bkz. sayfa 506). 48
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PFC5 76.01 PFC durumu parametresinin 4. biti (bkz. sayfa 506). 49
PFC6 76.01 PFC durumu parametresinin 5. biti (bkz. sayfa 506). 50
Rezerve 51...52
Olay word'li 1 04.40 Olay word'i 1 parametresinin (bkz. sayfa 298) herhangi | 53

bir biti 1 olursa, yani, 04.41...04.71 parametreleriyle
tanimlanan herhangi bir uyari, hata veya islenmemis olay
aglksa, olay word'i 1 = 1 olur.
Rezerve 54
Calisma izni 06.22 Hand-off-auto durum word'(i 7. biti. 55
Start kilidi 1 06.22 Hand-off-auto durum word'ii 8. biti. 56
Start kilidi 2 06.22 Hand-off-auto durum word'i 9. biti. 57
Start kilidi 3 06.22 Hand-off-auto durum word'(i 10. biti. 58
Start kilidi 4 06.22 Hand-off-auto durum word'ii 11. biti. 59
Tim baslatma 06.22 Hand-off-auto durum word'ii 12. biti. 60
kilitleri
Kullanici yik egrisi | 37.01 ULC ¢ikigi durum word'ii 3. biti (Yuk limiti disinda) 61
(bkz. sayfa 452).
RO/DIO kontrol 15.07 RO4 kaynadi igin: 10.99 RO/DIO kontrol word'ii 3. biti | 62
word'l (RO4) (bkz. sayfa 321).
15.10 ROS kaynadi igin: 10.99 RO/DIO kontrol word'ii 4. biti
(RO5) (bkz. sayfa 321).
15.13 RO6 kaynadi igin: 10.99 RO/DIO kontrol word'i 5. biti
(RO6) (bkz. sayfa 321).
15.16 RO7 kaynadi igin: 10.99 RO/DIO kontrol word'ii 6. biti
(RO7) (bkz. sayfa 321).
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
15.08 RO4 ON gecikmesi | RO4 réle gikisl icin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,0s
' ' 1
Segcilen kaynagin ' ! ! '
durumu ! : ||| |||| : ||| |||| !
—_— T L ] T 0
Co I O — 1
RO durumu : ! : :
—_— ! , 0
- - - - " Zaman
ton toft ton toft
ton = 15.08 RO4 ON gecikmesi
toff = 15.09 RO4 OFF gecikmesi
0,0...3000,0 s RO4 igin etkinlestirme gecikmesi. 1=1s

15.09 RO4 OFF RO4 réle cikisi icin devre disi birakma gecikmesini tanimlar. | 0,0 s
gecikmesi Bkz. parametre 15.08 RO4 ON gecikmesi.
0,0...3000,0 s RO4 icin devre disi birakma gecikmesi. 1=1s

15.10 RO kaynagi RO5 roéle gikisina baglanacak suriici sinyalini seger. Enerji

Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 15.07 RO4 kaynagi. | veriimemis
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15.11  ROS5 ON gecikmesi | RO5 réle gikisl igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 00s
' ' 1
Segcilen kaynagin ! ' ! '
durumu : ! | |||||| : |||| ||| :
- g g L i T 0
Co — Do — 1
RO durumu : : : :
—— 1 I 0
- - - - "~ Zaman
ton toft ton toft
ton = 15.11 RO5 ON gecikmesi
togf = 15.12 RO5 OFF gecikmesi
0,0...3000,0 s ROS5 igin etkinlestirme gecikmesi. 1=1s
15.12 RO5 OFF ROS5 role ¢ikisi icin devre disi birakma gecikmesini tanimlar. | 0,0 s
gecikmesi Bkz. parametre 15.17 RO5 ON gecikmesi.
0,0...3000,0 s ROS5 igin devre digI birakma gecikmesi. 1=1s
15.13  RO6 kaynagi ROG6 rdle gikisina baglanacak surticu sinyalini seger. Enerji
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 15.07 RO4 kaynagi. | veriimemis
15.14 RO6 ACIK ROG6 role ¢ikisi icin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 00s
gecikmesi
' ' 1
Segcilen kaynagin ! ' ! '
durumu : ! | |||||| : |||| ||| !
_— i T L i T 0
Co — Do —] 1
RO durumu : : : :
—— 1 1 0
- > - P "~ Zaman
ton toft ton toft
ton = 15.14 RO6 ACIK gecikmesi
tof = 15.15 RO6 KAPALI gecikmesi
0,0...3000,0 s RO6 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
15.15  RO6 KAPALI ROB6 role gikisi igin devre disi birakma gecikmesini tanimlar. | 0,0 s
gecikmesi Bkz. 15.15 RO6 ACIK gecikmesi parametresi.
0,0...3000,0 s ROG6 igin devre disgi birakma gecikmesi. 10=1s
15.16  RO7 kaynagi RO7 role gikisina badlanacak suriict sinyalini seger. Enerji
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 15.07 RO4 kaynagi. | verilmemis
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156.17 RO7 ACIK RO7 réle cikisi igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,0s
gecikmesi
‘ : 1
Segilen kaynagin ' ! ' '
durumu ! : ||| |||| : ||| |||| !
_— . i ; L I T 0
Co — C — 1
RO durumu : : : :
[E—— | ! 0
- - - <> "~ Zaman
ton toft ton toft
ton = 15.17 RO7 ACIK gecikmesi
tof = 15.18 RO7 KAPALI gecikmesi
0,0...3000,0 s RO7 icin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
15.18 RO7 KAPALI RO7 réle cikisi icin devre digi birakma gecikmesini tanimlar. | 0,0 s
gecikmesi Bkz. 15.17 RO7 ACIK gecikmesi parametresi.
0,0...3000,0 s RO7 igin devre disI birakma gecikmesi. 10=1s
15.22 DOf1 DO1'in nasil kullanildigini seger. Dijital ¢ikis
konfigtirasyonu
Dijital ¢ikis DO1 dijital gikis olarak kullanilir. 0
Frekans cikigi DO1 frekans gikisi olarak kullanilir. 2
156.23  DO1 kaynagi DO1 dijital ¢cikisina bagdlanacak surlcu sinyalini seger (15.22 | Enerji
DO1 konfigiirasyonu, Dijital ¢ikis olarak ayarlanmigken). verilmemis
Enerji veriimemis Cikisa enerji verilmemis. 0
Enerji veriimis Cikisa enerji verilmis. 1
Calismaya hazir 06.11 Ana durum word'ii 1 biti (bkz. sayfa 304). 2
Rezerve 3
Aktif 06.16 Sirticti durum word'i 1 0 biti (bkz. sayfa 305). 4
Start edildi 06.16 Sirticti durum word'ii 1 5. biti (bkz. sayfa 305). 5
Miknatislandi 06.17 Siirticti durum word'ii 2 1 biti (bkz. sayfa 305). 6
Calisiyor 06.16 Sdirticti durum word'ii 1 6. biti (bkz. sayfa 305). 7
Hazir ref 06.11 Ana durum word'ii 2 biti (bkz. sayfa 304). 8
Ayar noktasinda 06.11 Ana durum word'ii 8 biti (bkz. sayfa 304). 9
Geri 06.19 Hiz kontrol durum word'ii 2 biti (bkz. sayfa 306). 10
Sifir hiz 06.19 Hiz kontrol durum word'ii 0. biti (bkz. sayfa 306). 1
Limitin Uzerinde 06.17 Siirticti durum word'i 2 10 biti (bkz. sayfa 305). 12
Uyari 06.11 Ana durum word'li 7 biti (bkz. sayfa 304). 13
Hata 06.11 Ana durum word'li 3 biti (bkz. sayfa 304). 14
Hata (-1) 06.11 Ana durum word'ii ters cevrilmis 3. biti (bkz. sayfa 304). | 15
Hata/Uyari 06.11 Ana durum word'li 3. biti VEYA 06.11 Ana durum word'ti | 16
7. biti (bkz. sayfa 304).
Asiri akim 2310 Asiri akim hatasi olustu. 17
Yiksek gerilim 3210 DC bara asiri gerilimi hatasi olustu. 18
Sirlcu sicakhigi Hata 2381 IGBT asiri yiiklii, 4110 Kontrol karti sicakligi, 4210 | 19
IGBT asiri sicakligi, 4290 Sogutma, 42F1 IGBT sicakligi,
4310 Asiri sicaklik veya 4380 Asiri sicaklik farki olustu.
Dustk gerilim 3220 DC bara dislik gerilimi hatasi olustu. 20
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Motor sicakhgi 4981 Harici sicaklik 1 veya 4982 Harici sicaklik 2 hatasi 21

olustu.
Rezerve 22
Ext2 etkin 06.16 Sdirticti durum word'ii 1 11 biti (bkz. sayfa 305). 23
Uzaktan kontrol 06.11 Ana durum word'i 9. biti (bkz. sayfa 304). 24
Rezerve 25...26
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. 27
fonksiyon 1 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. 28
fonksiyon 2 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. 29
fonksiyon 3 sayfa 437).
Rezerve 30...32
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 419). 33
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 419). 34
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 419). 35
Rezerve 36...38
Start gecikmesi 06.17 Sdirticii durum word'ii 2 13 biti (bkz. sayfa 305). 39
RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'ti O biti (bkz. sayfa 327). 40
word'l bit0
RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'ii 1 biti (bkz. sayfa 327). 41
word'U bit1
RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'ti 2 biti (bkz. sayfa 327). 42
word'l bit2
PFC1 76.01 PFC durumu 0 biti (bkz. sayfa 506). 45
PFC2 76.01 PFC durumu 1 biti (bkz. sayfa 506). 46
PFC3 76.01 PFC durumu 2 biti (bkz. sayfa 506). 47
PFC4 76.01 PFC durumu 3 biti (bkz. sayfa 506). 48
PFC5 76.01 PFC durumu parametresinin 4. biti (bkz. sayfa 506). 49
PFC6 76.01 PFC durumu parametresinin 5. biti (bkz. sayfa 506). 50
Rezerve 51...52
Olay word'li 1 04.40 Olay word'ii 1 parametresinin (bkz. sayfa 298) herhangi | 53

bir biti 1 olursa, yani, 04.41...04.71 parametreleriyle

tanimlanan herhangi bir uyari, hata veya islenmemis olay

aglksa, olay word'ii 1 = 1 olur.
Rezerve 54
Calisma izni 06.22 Hand-off-auto durum word'ii 7. biti. 55
Start kilidi 1 06.22 Hand-off-auto durum word'ii 8. biti. 56
Start kilidi 2 06.22 Hand-off-auto durum word'i 9. biti. 57
Start kilidi 3 06.22 Hand-off-auto durum word'ii 10. biti. 58
Start kilidi 4 06.22 Hand-off-auto durum word'ii 11. biti. 59
Tum baslatma 06.22 Hand-off-auto durum word'i 12. biti. 60
kilitleri
Kullanici ylk egrisi | 37.01 ULC ¢ikisi durum word'i 3. biti (Yuk limiti disinda) 61

(bkz. sayfa 452).
RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'i 8. biti (DIO1) (bkz. sayfa 327). |62

word'l
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Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
15.24  DO1 ON gecikmesi | 15.22 DO1 konfigiirasyonu Dijital ¢ikis olarak ayarlandiginda, [ 0,0 s
dijital ¢ikis DO1 igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar.
‘ ‘ 1
Segilen kaynagin ' ! ! '
durumu ! : | | | ||| | : ||| | | || !
—_ i T L i T 0
Co — o — 1
DO durumu : : : :
—— 1 1 0
- -~ - <> "~ Zaman
ton toft ton toft
ton = 15.24 DO1 ON gecikmesi
togf = 15.25 DO1 OFF gecikmesi
0,0...3000,0 s DO1 igin etkinlestirme gecikmesi. 1=1s
16.256 DO1 OFF 15.22 DO1 konfigiirasyonu Dijital ¢ikis olarak ayarlandiginda, | 0,0 s
gecikmesi role gikisi DO1 igin devre disi birakma gecikmesini tanimlar.
Bkz. 15.24 DO1 ON gecikmesi parametresi.
0,0...3000,0 s DO1 icin devre digI birakma gecikmesi. 1=1s
15.32  Frekikisi 1gergek | 15.22 DO1 konfiglrasyonu Frekans ¢ikisi olarak -
degeri ayarlandiginda frekans ¢ikisi 1'in degerini dijital ¢ikis
DO1'de gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
0...16000 Hz Frekans cikisi 1'in degeri. 1=1Hz
15.33  Frek ¢ikisi 1 DO1 dijital ¢cikisina bagdlanacak suriicu sinyalini seger (15.22 | Kullanilan
kaynagi DO1 konfigiirasyonu, Frekans ¢ikisi olarak ayarlanmisken). | motor hizi
Alternatif olarak, bir sicaklik sensériine sabit bir akim
géndermek igin ¢ikisi etkinlestirme moduna ayarlar.
Secilmedi Yok. 0
Kullanilan motor 01.01 Kullanilan motor hizi (sayfa 293). 1
hizi
Cikis frekansi 01.06 Cikis frekansi (sayfa 293). 3
Motor akimi 01.07 Motor akimi (sayfa 293). 4
Motor momenti 01.10 Motor momenti (sayfa 293). 6
DC gerilimi 01.11 DC gerilimi (sayfa 293). 7
Cikis gucu 01.14 Cikig glicii (sayfa 293). 8
Hiz ref rampasi 23.01 Hiz ref rampa girigi (sayfa 387). 10
girisi
Hiz ref rampasi 23.02 Hiz ref rampa ¢ikigi (sayfa 387). 11
cikisi
Kullanilan hiz ref 24.01 Kullanilan hiz referansi (sayfa 388). 12
Rezerve 13
Kullanilan frek ref | 28.02 Frekans ref rampa cikisi (sayfa 393). 14
Rezerve 15
Proses PID ¢ikisi 40.01 Proses PID ¢ikisi gercek (sayfa 456). 16

Diger

Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290).
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15.34  Frek ¢ikisi 1 Frekans ¢ikisi 1 minimum degerine (15.36 Kaynak min frek | 0,000
kaynagi min cikisi 1 parametresi ile tanimlanan) karsilik gelen sinyalin
gercek degerini (15.33 Frek ¢ikisi 1 kaynagiparametresi ile
secilen) tanimlar. Bu, 15.22 DO1 konfigiirasyonu parametresi
Frekans ¢ikisi olarak ayarlandiginda gegerlidir.
(Hz)
15.37
15.36
15.34 15.35 Par. 15.33le
segilen sinyal
(gergek)
(Hz)
A
15.37 |
15.36 |
I |
15.35 15.34 Par. 15.33le
secilen sinyal
(gergek)
-32768,000... Frekans cikigi 1'in minimum degerine karsilik gelen gercek 1=1
32767,000 sinyal degeri.
15.35  Frek ¢ikisi 1 Frekans cikisi 1 maksimum degerine (75.37 Kaynak maks 1500,000;
kaynagi maks frek ¢ikisi 1 parametresi ile tanimlanan) karsilik gelen sinyalin | 1800,000
gergek degerini (15.33 Frek ¢ikisi 1 kaynagi) parametresiile | (95.20 b0)
segilen) tanimlar. Bu, 15.22 DO1 konfiglirasyonu Frekans
cikisi olarak ayarlandiginda gegerlidir.
Bkz. parametre 15.34 Frek cikisi 1 kaynagi min.
-32768,000... Frekans cikigi 1'in maksimum degerine karsilik gelen gergek |1 =1
32767,000 sinyal degeri.
15.36  Kaynak min frek 15.22 DO1 konfigiirasyonu Frekans ¢ikisi olarak 0Hz
cikisi 1 ayarlandiginda frekans cikisi 1'in minimum cikis degerini
tanimlar.
Ayrica 15.34 Frek ¢ikigi 1 kaynagi min parametresindeki
cizime bakin.
0...16000 Hz Frekans ¢ikigi 1 minimum degeri. 1=1Hz
15.37  Kaynak maks frek | 15.22 DO1 konfigiirasyonu Frekans ¢ikisi olarak 16000 Hz
cikisi 1 ayarlandiginda frekans ¢ikisi 1'in maksimum ¢ikis degerini
tanimlar.
Ayrica 15.34 Frek ¢ikisi 1 kaynagi min parametresindeki
cizime bakin.
0...16000 Hz Frekans ¢ikigl 1'in maksimum degeri. 1=1Hz
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15.40 Al zorlama se¢imi | Analog girislerin dogru okuma degerleri, 6rnegin test etme 0b000
gibi amagclarla gegersiz kilinabilir. Her bir analog giris igin bir
zorlanan deger parametresi saglanir ve bunun degeri bu
parametrede karsilik gelen bit 1 oldugunda uygulanir.

Not: Al filtre surelerinin (15.56 Al3 filtre siiresi, 15.66 Al4
filtreleme siiresi ve 15.76 Al5 filtreleme sliresi parametreleri)
zorlanan Al degerleri (15.54 Al3 zorlanan degeri, 15.64 Al4
zorlanan degeri ve 15.74 Al5 zorlanan degeri parametreleri)
Gzerinde hicbir etkisi yoktur.

Not: Yeniden baslatma ve giici kapatip agma, zorlama
secimlerini sifirlar (15.40 parametreleri).

Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda gérinur.

Bit Adi Deger

0...1 - Rezerve

2 Al3 1=AI3'U 15.54 AlI3 zorlanan degeri parametresi degerine zorlar.

3 Al4 1 =AIl4'UG 15.64 Al4 zorlanan degeri parametresi degerine zorlar.

4 Al5 1 =AI5'i 15.74 Al5 zorlanan degeri parametresi degerine zorlar.

5..15 |- Rezerve

0000h...FFFFh Bit maskesi 1=
15.41 Al denetim Bir analog giris sinyali giris igin belirtilen minimum ve/veya 0000h

fonksiyonu maksimum limitlerin digina giktiginda surticiniin nasil tepki

verecegini seger.

Gozlemlenecek girisler ve limitler 15.42 Al denetim secimi
parametresi ile segilir.

Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérinur.

islem yok Eylem olmaz. 0
Hata Surtct 80A0 Al denetimi hatasinda agilir. 1
Uyar Sirlcu bir ABAO Al denetimi uyarnisi olusturur. 2
Son hiz Sirlcd, bir uyari (A8AO Al denetimi) olusturur ve hizi (veya 3
frekansi) strictinlin calistigi seviyede
dondurur.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda
calismaya devam etmenin guvenli oldugundan emin
olun.
Givenli hiz ref Sirlcu bir uyari (A8A0 Al denetimi) olusturur ve 4

hiz1 22.41 Giivenli hiz ref parametresi (veya frekans referansi
kullanildiginda 28.41 Giivenli frekans ref) tarafindan
tanimlanan hiza ayarlar.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda
A calismaya devam etmenin givenli oldugundan emin
olun.

156.42 Al denetim se¢imi | Denetlenecek analog giris limitlerini belirler. Bkz. 15.43 Al 0000h
denetim fonksiyonu parametresi.

Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda gérindr.
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Bit |Adi Deger
0 AI3 < MIN[1 = AI3 minimum limit denetlemesi etkin.
1 Al3 > 1 = AI3 maksimum limit denetlemesi etkin.
MAKS
2 Al4 < MIN[1 = Al4 minimum limit denetlemesi etkin.
3 Al4 > 1 = Al4 maksimum limit denetlemesi etkin.
MAKS
4 Al5 < MIN[1 = Al5 minimum limit denetlemesi etkin.
5 Al5 > 1 = Al5 maksimum limit denetlemesi etkin.
MAKS
6...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Bit maskesi 1=1
15.43 Al denetim zorlama | Her kontrol konumu (EXT1, EXT2, Lokal) i¢in Analog Giris 0b 0111 0111
secimi denetimini etkinlestirir/devre disi birakir. Kullanici, herhangi 0111
bir biti devre disi birakarak segilen kontrol konumu igin
arizayi/uyarly1 maskeleyebilir.
Not: Bu parametre, 15.01 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérindr.
Bit Adi Deger
0 AI3 Ext1 |1 = EXT1 kontroll kullanilirken Al3 denetimi etkindir.
1 AlI3 Ext2 (1 = EXT2 kontroll kullanilirken Al3 denetimi etkindir.
2 Al3 Lokal |1 = Lokal kontrol kullanilirken AI3 denetimi etkindir.
3 - Rezerve
4 Al4 Ext1 |1 =EXT1 kontroll kullanilirken Al4 denetimi etkindir.
5 Al4 Ext2 (1 =EXT2 kontroll kullanilirken Al4 denetimi etkindir.
6 Al4 Lokal |1 = Yerel kontrol kullanilirken Al4 denetimi etkin degildir.
7 - Rezerve
8 AlI5 Ext1 1 =EXT1 kontroll kullanilirken Al5 denetimi etkindir.
9 AlI5 Ext2 (1 = EXT2 kontroll kullanilirken Al5 denetimi etkindir.
10 Al5 Lokal |1 = Yerel kontrol kullanilirken Al5 denetimi etkin degildir.
11...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Bit maskesi 1=
15.44 Al 6lii bant ilgili Al maks degerinin ylizdesi olarak Al 8lii bant degeri ve %0,00

Al3, Al4 ve Al5 igin gegerlidir, 6rn. yalnizca Genigletme Al.
(Su anda yalnizca CAIO-01 moddliyle kullanilabilir).

Al maks degeri, voltaj ve akim modunda sirasiyla 10 V ve
20 mA'dir. Bu deger, Al degerlerinin sifir degeri etrafindaki
pozitif ve negatif taraflarini ayri ayri etkiler.

Al 6li bant degerinin %10'u, hesaplanan Al 61 bant degerinin
yakininda Al 61U bant gecikmesi olarak yazilimda dahili olarak
eklenir.

Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérundr.

%0,00...%100,00

Ol bant yiizde degeri. = %1
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15.45  AO zorlama se¢imi | Analog ¢ikislarin kaynak sinyalleri, test etme gibi amaclarla 0000h
gegersiz kilinabilir. Her bir analog ¢ikis icin bir zorlanan deger
parametresi saglanir ve bunun degeri bu parametrede karsilik
gelen bit 1 oldugunda uygulanir.
Not: Yeniden baglatma ve glict kapatip agma, zorlama
segimlerini sifirlar.
Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda gérindr.
Bit |Adi |De§er
0...1 |Rezerve
2 AO3 1 =A03'l0 15.83 AO3 zorlanan degeri parametresinin degerine zorlar.
(0 = Normal mod).
3 AO4 1 =A04'l0 15.93 AO4 zorlanan degeri parametresinin degerine zorlar.
(0 = Normal mod).
4...15 |[Rezerve
0000h...FFFFh Bit maskesi 1=1
15.51  Al3 gercek degeri | Al3 analog girisinin degerini mA veya V modu (15.55 Al3 -
birimi segimi parametresinde girigin akim ya da gerilim olarak
ayarlanmasina baglidir) cinsinden gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda gorinr.
-11,000...11,000 V/ | Gergek analog giris Al3 degeri. 1000 =
-22,000...22,000 A 1 birim
15.52  AI3 élgeklendirilen | Olgekleme sonrasinda Al3 analog giriginin degerini gésterir. | -
degeri Bkz. parametre 15.59 AI3 min'de éigeklendirilen AI3 ve 15.60
AlI3 maks'da élgeklendirilen Al3.
Bu parametre salt okunurdur.
Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda gérindr.
-32768...32767 Olgeklendirilmig Al3 analog girisi degeri 1=%1
156.53  Al3 yiizde degeri Al3 dlgeklemesinin ylzdesi olarak Al3 analog girisi degeri. - | -
%110 = -11 V veya -22 mA ve %110 = 11 V veya 22 mA'dir.
Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda gérinur.
%0...%110 Yiizde AI3 analog girisi degeri. 1=%1
15.54  Al3 zorlanan degeri | Girisin gergek okuma degeri yerine kullanilabilen zorlanan 0,000 birim
deger. Bkz. 15.40 Al zorlama se¢imi parametresi.
Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérindr.
-11,000...11,000 V/ | AI3 analog girisinin zorlanan degeri. 1 =1 birim
-22,000...22,000 A
156.55 A3 birimi se¢imi Al3 analog girisine iligkin okuma degerleri ve ayarlar i¢in \%
birimi seger.
Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda gérinur.
\Y Volt 2
mA Miliamper 10
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15.56

Al3 filtre stiresi

Analog giris Al3 igin filtreleme siresi sabitini tanimlar.

O=1x(1-etT)

| = filtre girisi (adim)

O = filtre gikis!

t = zaman

T = filtreleme siire sabiti

Not: Sinyal ayni zamanda sinyal arabirim donanimina bagh
olarak da filtrelenir (yaklasik 0,22 ms sure sabiti). Bu herhangi
bir parametre ile degistirilemez.

Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérundr.

0,100 s

-0,000...30,000 s

Filtreleme sure sabiti

1000=1s

15.57

AI3 min

AlI3 analog girisi icin minimum degeri tanimlar. Analog sinyal
minimum degderine yaklasirken siriicliye gergekte
gonderilecek degeri ayarlayin.

Ayrica, bkz. 15.59 AI3 min'de dlgeklendirilen Al3 parametresi.

Not: Bu parametre, 15.01 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérindr.

0,000 V veya
4,000 mA

-11,000...11,000 V/
-22,000...22,000 A

Minimum AI3 analog girisi degeri

1000 =
1 birim

15.58

AI3 maks

Al3 analog girisi icin maksimum degeri tanimlar. Analog
sinyal maksimum degerine yaklagirken suruclye gergekte
gonderilecek degeri ayarlayin.

Ayrica, bkz. 15.60 AI3 maks'da dlgeklendirilen Al3
parametresi.

Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérundr.

10,000 V
veya
20,000 mA

-11,000...11,000 V/
-22,000...22,000 A

Maksimum Al3 analog girisi degeri

1000 =
1 birim

15.59

AlI3 min'de
6lgeklendirilen A3

156.57 AI3 min parametresi ile tanimlanan minimum Al3
analog girisi degerine karsilik gelen gergek dahili degeri
tanimlar. (15.59 ve 15.60 polarite ayarlarinin degistiriimesi
analog girisi etkin sekilde ters cevirebilir.)

Not: Bu parametre, 15.01 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda gorindr.

0,000

-32768...32767

Olgeklendirilmig Al3 analog girigi minimum degeri

1=

15.60

AlI3 maks'da
Olgeklendirilen A3

15.58 AI3 maks'da 6lgeklendirilen Al3 parametresi ile
tanimlanan maksimum AI3 analog girisi degerine karsilik
gelen gergek dahili degeri tanimlar.

Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérindr.

50,000

-32768...32767

Olgeklendirilmis Al3 analog girisi maksimum degeri
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15.61  Al4 gercek degeri | Al4 analog girisinin degerini mA veya V modu (715.65 Al4 -
birim se¢imi parametresinde girisin akim ya da gerilim olarak
ayarlanmasina baglidir) cinsinden gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérindr.
-11,000...11,000 V/ | Gergek Al4 degeri 1 =1 birim
-22,000...22,000 A
156.62  Al4 digeklenmis Olgekleme sonrasinda Al4 analog girisinin degerini gosterir. | -
degeri Bkz. parametre 15.69 Al4 min'de 6igeklenmis Al4 ve 15.70
Al4 maks'da élceklenmis Al4.
Bu parametre salt okunurdur.
Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérinur.
-32768...32767 Olgeklendiriimis Al4 degeri 1=1
15.63  Al4 yiizde degeri Al4 dlgeklendirmesinin ylizdesi olarak Al4 analog girisi -
degeri. -%110 = -11 V veya -22 mAve %110 = 11 V veya
22 mA oldugunda.
Not: Bu parametre, 15.01 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda gorinr.
%0...%110 Yiizde Al4 degeri 1=%1
15.64  Al4 zorlanan degeri | Girigin gergek okuma degeri yerine kullanilabilen zorlanan -
deger. Bkz. 15.40 Al zorlama se¢imi parametresi.
Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda gérinur.
-11,000...11,000 V/ | Al4 analog girisinin zorlanan degeri 1 =1 birim
-22,000...22,000 A
15.65  Al4 birim segimi Al4 analog girisine iliskin okuma degerleri ve ayarlar igin \%
birimi seger.
Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda gorinr.
\Y Volt 2
mA Miliamper 10
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15.66

Al4 filtreleme
stiresi

Analog giris Al4 igin filtreleme siresi sabitini tanimlar.

O=1x(1-etT)

| = filtre girisi (adim)

O = filtre cikisi

t =zaman

T = filtreleme sire sabiti

Not: Sinyal ayni zamanda sinyal arabirim donanimina bagh
olarak da filtrelenir (yaklasik 0,22 ms sure sabiti). Bu herhangi
bir parametre ile degistirilemez.

Not: Bu parametre, 15.071 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérindr.

0,100

0,000...30,000 s

Filtreleme stre sabiti

1000=1s

15.67

Al4 min

Al4 analog girisi icin minimum degeri tanimlar. Analog sinyal
minimum degerine yaklasirken sirliciye gercekte
gonderilecek degeri ayarlayin.

Ayrica, bkz. 15.69 Al4 min'de 6lgeklenmis Al4 parametresi.
Not: Bu parametre, 15.01 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérindr.

0,000 V

-11,000...11,000 V/
-22,000...22,000 A

Minimum Al4 degeri

1 =1 birim

15.68

Al4 maks

Al4 analog girisi icin maksimum degeri tanimlar. Analog
sinyal maksimum degerine yaklasirken siricliye gergekte
gonderilecek degeri ayarlayin.

Ayrica, bkz. 15.70 Al4 maks'da élceklenmis Al4 parametresi.
Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda gérundr.

10,000 V

-11,000...11,000 V/
-22,000...22,000 A

Maksimum Al4 degeri

1 =1 birim

15.69

Al4 min'de
6lceklenmis Al4

15.67 Al4 min parametresi ile tanimlanan minimum Al4
analog girisi degerine karsilik gelen gergek dahili degeri
tanimlar. (75.69 ve 15.70 parametrelerinin polarite ayarlarinin
degistiriimesi analog girisi etkin sekilde ters gevirebilir.)

Not: Bu parametre, 75.071 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérindr.

0,000

-32768...32767

Minimum Al4 degerinin gergek dahili degeri

1=

15.70

Al4 maks'da
dlgeklenmis Al4

15.68 Al4 maks parametresi ile maksimum Al4 analog girisi
degerine karsilik gelen gercek dahili degeri tanimlar.

Not: Bu parametre, 15.071 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérindr.

50,000

-32768...32767

Maksimum Al4 degerinin gercek dahili degeri
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156.71  Al5 gercek degeri | Al5 analog girisinin degerini mA veya V modu (15.75 Al5 -
birim se¢imi parametresinde girisin akim ya da gerilim olarak
ayarlanmasina baglidir Parametre) cinsinden gdsterir.

Bu parametre salt okunurdur.

Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérindr.

-11,000...11,000 V/ | AI5 degeri 1 =1 birim
-22,000...22,000 A

16.72  Al5 digeklenmis Olgekleme sonrasinda Al5 analog girisinin degerini gosterir. | -
degeri Bkz. parametre 15.79 Al5 min'de digeklenmis Al5 ve 15.80

Al5 maks'da élceklenmis Al5.

Bu parametre salt okunurdur.

Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili

oldugunda goérinur.

-32768...32767 Olgekleme sonrasi Al5 degeri 1=1

156.73  Al5 yiizde degeri Al5 dlgeklendirmesinin ylizdesi olarak Al5 analog girisi -
degeri. -%110 = -11 V veya -22 mAve %110 = 11 V veya
22 mA oldugunda.

Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda gorindr.

%0...%110 Al5 dlgeklemesinin ylizdesi olarak Al5 degeri 1=%1

15.74  Al5 zorlanan degeri | Girigin gergek okuma degeri yerine kullanilabilen zorlanan -
deger. Bkz. 15.40 Al zorlama segimi parametresi.

Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda gérinur.

-11,000...11,000 V/ | Zorlanan deger 1 =1 birim
-22,000...22,000 A
156.75 A5 birim segimi Al5 analog girisine iliskin okuma degerleri ve ayarlar igin \%
birimi seger.

Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda gorinr.

\ Volt 2

mA Miliamper 10
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15.76  Al5 filtreleme Al5 analog girisi icin filtreleme sire sabitini tanimlar. 0,100 s
stiresi
A
U llan
-
1
O=1x(1-etT)
| = filtre girisi (adim)
O = filtre cikisi
t =zaman
T = filtreleme sire sabiti
Not: Sinyal ayni zamanda sinyal arabirim donanimina bagh
olarak da filtrelenir (yaklasik 0,22 ms sure sabiti). Bu herhangi
bir parametre ile degistirilemez.
Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérindr.
0,000...30,000 s Al5 igin filtre zaman sabiti 1000=1s
156.77  Al5 min Al5 analog girisi icin minimum degeri tanimlar. Analog sinyal | 0,000 V
minimum degerine yaklasirken sirliciye gercekte
gonderilecek degeri ayarlayin.
Ayrica, bkz. 15.79 Al5 min'de 6lgeklenmis Al5 parametresi.
Not: Bu parametre, 15.01 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérindr.
-11,000...11,000 V/ | Minimum Al5 degeri 1 =1 birim
-22,000...22,000 A
15.78  AlI5 maks Al5 analog girisi icin maksimum degeri tanimlar. Analog 10,000 V
sinyal maksimum degerine yaklasirken siricliye gergekte
gonderilecek degeri ayarlayin.
Ayrica, bkz. 15.80 Al5 maks'da élceklenmis Al5 parametresi.
Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda gérundr.
-11,000...11,000 V/ | Maksimum Al5 degeri 1 =1 birim
-22,000...22,000 A
156.79  Al5 min'de 15.77 Al5 min parametresi ile tanimlanan minimum Al5 0,000
Olgeklenmis AI5 analog girigi degerine karsilik gelen gergek dahili degeri
tanimlar. (75.79 ve 15.80 polarite ayarlarinin degistiriimesi
analog girisi etkin sekilde ters gevirebilir.)
Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérindr.
-32768...32767 Minimum AI5 degerinin gergek dahili degeri 1000 =1
15.80  Al5 maks'da 156.78 Al5 maks parametresi ile maksimum Al5 analog girisi 50,000
olceklenmis AlS degerine karsilik gelen gercek dahili degeri tanimlar.
Not: Bu parametre, 15.071 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda gorunir.
-32768...32767 Maksimum Al5 degerinin gercek dahili degeri 1000 =1
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15.81  AOG3 gercek degeri | AO3 deg@erini mA veya V olarak goruntiler. Bu parametre salt | -
okunurdur.
Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda gorindr.
-11,000...11,000 V/ | AO3 degeri 1 =1 birim
-22,000...22,000 A
15.82  AO3 kaynagdi AO3 analog ¢ikisina baglanacak bir sinyal secer. -
Not: Asagidaki secim listesi, Uriinde bulunan parametrelere
baghdir. Urlinde bir parametre yoksa ilgili liste 6gesi de
yoktur/desteklenmez.
Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda gérindr.
Sifir Yok 0
Kullanilan motor 01.01 Kullanilan motor hizi 1
hizi
Cikis frekansi 01.06 Cikis frekansi 3
Motor akimi 01.07 Motor akimi 4
Motor nominal % 01.08 Nominal motor akimi %&apos;si 5
degeri olarak motor
akimi
Motor momenti 01.10 Motor momenti 6
DC gerilimi 01.11 DC gerilimi 7
Cikis guicu 01.14 Cikis glicii 8
Hiz ref rampasi 23.01 Hiz ref rampa girigi 10
girisi
Hiz ref rampasi 23.02 Hiz ref rampa c¢ikisi 1
cikisl
Kullanilan hiz ref 24.01 Kullanilan hiz referansi 12
Kullanilan frekans | 28.02 Frekans ref rampa ¢ikig! 14
referansi
Proses PID ¢ikisi 40.01 Proses PID ¢ikisi gercek 16
Sicaklik sensorii 1 | Cikis sicaklik senséri 1'e bir uyartim akimi géndermek igin 20
etkinlestirme kullanilir, 35.11 Sicaklik 1 kaynagi
Sicaklik sensorii 2 | Cikig, sicaklik sensori 2'ye bir uyartim akimi géndermek igin | 21
etkinlestirme kullanilir, 35.21 Sicaklik 2 kaynagi
Kullanilan mutlak 01.61 Kullanilan mutlak motor hizi 26
motor hizi
Mutlak motor hizi 01.62 Mutlak motor hizi % 27
%
Mutlak ¢ikis 01.63 Mutlak ¢ikis frekansi 28
frekansi
Mutlak motor 01.64 Mutlak motor momenti 30
momenti
Mutlak ¢ikis glicti | 01.65 Mutlak ¢ikis giicii 31
Mutlak motor safti | 071.68 Mutlak motor safti giicii 32
gucu
Harici PID1 ¢ikisi 71.01 Harici PID gergek degeri 33
AO1 veri depolama | 13.91 AO1 veri depolama 37
AO2 veri depolama | 13.92 AO2 veri depolama 38

Diger

Farkli kaynak segimi
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15.83  AOS3 zorlanan Segilen ¢ikis sinyali yerine kullanilabilen zorlanan deger. Bkz. | -
degeri 15.45 AO zorlama segimi parametresi.
Not: Bu parametre, 75.01 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda gorindr.
0,000...11,000 V/ | Zorlanan deger 1000 =
0,000...22,000 mA 1 birim
15.84  AOQ3 veri depolama | AO3 analog ¢ikisini kontrol etmek icin (6rnegin dahili 0,00
haberlesme arabirimi lizerinden) depolama parametresi.
15.82 AO3 kaynagi parametresinde, AO3 veri depolamay!
secin. Sonra bu parametreyi gelen deger verilerinin hedefi
olarak ayarlayin. Dahili haberlesme arabiriminde, belirli
verilerin (58.101...58.114) hedef secimi parametresini AO3
veri depolama olarak ayarlayin.
Not: Bu parametre, 15.071 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérundr.
-327,68...327,67 AO3'l kontrol etmek icin depolama parametresi 100 =1
15.85  AOQ3 birim segimi AO3 analog girisine iliskin okuma degerleri ve ayarlar igin mA
birimi seger.
Not: Bu parametre, 15.01 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérindr.
\Y Volt 2
mA Miliamper 10
15.86  AOS3 filtreleme AO3 analog ¢ikist icin filtre zaman sabitini tanimlar. 0,100 s
stiresi
Ll
Undilar
&
»
O=1x(1-etT)
| = filtre girisi (adim)
O = filtre ¢ikis!
t =zaman
T = filtreleme siire sabiti
Not: Sinyal ayni zamanda sinyal arabirim donanimina bagli
olarak da filtrelenir. Bu herhangi bir parametre ile
degistirilemez.
Not: Bu parametre, 15.071 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérindr.
0,000...30,000 s AO3 igin filtre sliresi sabiti 1000=1s
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156.87  AO3 kaynagi min AO3 ¢ikigi minimum degerine (15.82 AO3 kaynagdi -32768,0
parametresi ile tanimlanan) karsilik gelen sinyalin gergek
degerini (15.89 AO3 kaynagdi min'de AO3 ¢ikisi parametresi
ile segilen) tanimlar.

Analag
output 4
15.88

>

>

Source
signal

n
i
[

15.80

15.87 parametresinin maksimum deger ve 715.88
parametresinin minimum deger olarak programlanmasi,
cikig! asagida gosterildigi gibi ters gevirir.

Analag
output 4
15.88
58T
#
15.90 15.20 Source
=

AOQO'da otomatik 6lgeklendirme vardir. AO kaynaginin her
degistirildiginde, olgeklendirme araligi buna uygun olarak
degistirilir. Kullanicinin verdidi minimum ve maksimum
degerler, otomatik degerleri gegersiz kilar. Daha fazla ayrinti
icin bkz. 13.17 parametresi.

Not: Bu parametre, 15.01 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérindr.

-32768,0...32767,0 | AO3 sinyalinin gergek minimum degeri 10=1

15.88  AO3 kaynagi maks | Gerekli AO3 ¢ikisi maksimum degerine (15.82 AO3 kaynagi | 32767,0
parametresi ile tanimlanan) karsilik gelen sinyalin gergek
maksimum degerini (15.90 AO3 kaynagi maks'da AO3 ¢ikisi
parametresi ile segilen) tanimlar. Bkz. 15.87 AO3 kaynadi min
parametresi.

Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda gorindr.

-32768,0...32767,0 | AO3 sinyalinin gergek maksimum degeri 10=1
15.89  AO3 kaynagi AO3 analog ¢ikisl igin minimum ¢ikis degerini tanimlar. 0,000 mA
min'de AO3 ¢ikisi | Ayrica 15.87 AO3 kaynagi min parametresindeki cizime
bakin.

Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérindr.

0,000...11,000 V/ | AO3 minimum gikis degeri 1000 =
0,000...22,000 mA 1 birim
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15.90  AOS3 kaynagi AO3 analog ¢ikisi igin maksimum ¢ikis degerini tanimlar. 20,000 mA
maks'da AO3 ¢ikisi | Ayrica 15.87 AO3 kaynagi min parametresindeki ¢izime
bakin.
Not: Bu parametre, 15.071 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérundr.
0,000...11,000 V/ | AO3 maksimum gikis degeri 1000 =
0,000...22,000 mA 1 birim
15.91  AO4 gercek degeri | AO4 de@erini mA veya V olarak goruntiler. Bu parametre salt | -
okunurdur.
Not: Bu parametre, 15.01 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda gorindr.
0,000...11,000 V/ | AO4 degeri 1000 =
0,000...22,000 mA 1 birim
15.92  AO4 kaynagi AO4 analog ¢ikisina baglanacak bir sinyal seger. -
Not: Asagidaki segim listesi, Uriinde bulunan parametrelere
baghdir. Urlinde bir parametre yoksa ilgili liste 6gesi de
yoktur/desteklenmez.
Not: Bu parametre, 15.071 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérindr.
Sifir Yok 0
Kullanilan motor 01.01 Kullanilan motor hizi 1
hizi
Cikis frekansi 01.06 Cikis frekansi 3
Motor akimi 01.07 Motor akimi 4
Motor nominal % 01.08 Nominal motor akimi %&apos;si 5
degeri olarak motor
akimi
Motor momenti 01.10 Motor momenti 6
DC gerilimi 01.11 DC gerilimi 7
Cikis guct 01.14 Cikig gtici 8
Hiz ref rampasi 23.01 Hiz ref rampa girigi 10
girisi
Hiz ref rampasi 23.02 Hiz ref rampa ¢ikisi "
cikisl
Kullanilan hiz ref 24.01 Kullanilan hiz referansi 12
Kullanilan frekans | 28.02 Frekans ref rampa ¢ikigi 14
referansi
Proses PID gikigi 40.01 Proses PID ¢ikisi gercek 16
Sicaklik senséri 1 | Cikis sicaklik sensori 1'e bir uyartim akimi géndermek igin 20
etkinlestirme kullanilir, 35.11 Sicaklik 1 kaynagi
Sicaklik sensorii 2 | Cikis sicaklik sensorii 2'e bir uyartim akimi géndermek igin 21
etkinlestirme kullanilir, 35.21 Sicaklik 2 kaynagi
Kullanilan mutlak 01.61 Kullanilan mutlak motor hizi 26
motor hizi
Mutlak motor hizi 01.62 Mutlak motor hizi % 27
%
Mutlak ¢ikis 01.63 Mutlak ¢ikis frekansi 28
frekansi
Mutlak motor 01.64 Mutlak motor momenti 30
momenti
Mutlak ¢ikis glict | 01.65 Mutlak ¢ikis giicti 31
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Mutlak motor safti | 07.68 Mutlak motor safti glicti 32
glict
Harici PID1 gikisi 71.01 Harici PID gercek degeri 33
AO1 veri depolama | 13.97 AO1 veri depolama 37
AO2 veri depolama | 13.92 AO2 veri depolama 38
Diger Farkli kaynak secimi -

15.93  AO4 zorlanan Segcilen gikis sinyali yerine kullanilabilen zorlanan deger. Bkz. | -
degeri 15.45 AO zorlama seg¢imi parametresi.

Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili

oldugunda goérindr.
0,000...11,000 V/ Zorlanan deger 1000 =
0,000...22,000 mA 1 birim

15.94  AO4 veri depolama | AO4 analog cikisini kontrol etmek igin (6rnegin dahili 0,00

haberlesme arabirimi (izerinden) depolama parametresi.
15.92 AO4 kaynagi parametresinde, AO4 veri depolamayi
segin. Sonra bu parametreyi gelen deger verilerinin hedefi
olarak ayarlayin. Timlesik endustriyel ag sistemi
arabiriminde, belirli verilerin (58.101...58.114) hedef segimi
parametresini AO4 veri depolama olarak ayarlayin.
Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda gérinur.
-327,68...327,67 AO4'l kontrol etmek igin depolama parametresi 100=1
15.95  AO4 birim segimi AO4 analog girisine iliskin okuma degerleri ve ayarlar igin mA
birimi seger.
Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda gérindr.
\Y Volt 2
mA Miliamper 10
15.96  AO4 filtreleme AO4 analog ¢ikisi igin filtre siiresi sabitini tanimlar. 0,100 s
stiresi
A
100
i
-
O=1x(1-e-t/T)
| = filtre girisi (adim)
O = filtre ¢ikisi
t=zaman
T = filtreleme sire sabiti
Not: Sinyal ayni zamanda sinyal arabirim donanimina bagh
olarak da filtrelenir. Bu herhangi bir parametre ile
degistirilemez.
Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérindr.
0,000...30,000 s AO4 icin filtre slresi sabiti 1000=1s
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15.97

AO4 kaynagi min

Gerekli AO4 ¢ikisi minimum degerine (15.99 AO4 kaynagi
min'de AO4 ¢ikisi parametresi ile tanimlanan) karsilik gelen
sinyalin gercek minimum degerini (15.92 AO4 kaynagi
parametresi ile segilen) tanimlar.

Analeg
ouiput 4
15.88

»

»

Source
signal

en
e
o

15.80

15.97 parametresinin maksimum deger ve 15.98
parametresinin minimum deger olarak programlanmasi,
cikigl agagida gosterildigi gibi ters gevirir.

Analeg
ouiput 4
15.88

i

>
15.80 15.80 5‘”;"
=9

AO'da otomatik dlgeklendirme vardir. AO kaynaginin her
degistirildiginde, 6lceklendirme araligi buna uygun olarak
degistirilir. Kullanicinin verdigi minimum ve maksimum
degerler, otomatik degerleri gegersiz kilar. Daha fazla ayrinti
icin bkz. 13.17 parametresi.

Not: Bu parametre, 15.01 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérindr.

-32768,0

-32768,0...32767,0

AO4 sinyalinin gercek minimum degeri

10=1

15.98

AO4 kaynagi maks

Gerekli AO4 ¢ikisi maksimum degerine (15.100 AO4 kaynagi
maks'da AO4 ¢ikisi parametresi ile tanimlanan) karsilik gelen
sinyalin gercek maksimum degerini (15.92 AO4 kaynagi
parametresi ile segilen) tanimlar. Bkz. 15.97 AO4 kaynagi min
parametresi.

Not: Bu parametre, 15.01 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérindr.

32767,0

-32768,0...32767,0

AO4 sinyalinin gergek maksimum degeri

10=1

15.99

AO4 kaynagi
min'de AO4 ¢ikisi

AO4 analog ¢ikisi icin minimum ¢ikis degerini tanimlar.
Ayrica 15.97 AO4 kaynadi min parametresindeki ¢izime
bakin.

Not: Bu parametre, 15.01 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda goérindr.

0,000 mA

0,000...11,000 V/
0,000...22,000 mA

AO4 minimum c¢ikis degeri

1000 =
1 birim
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15.100 AO4 kaynagi AO4 analog ¢ikisi igin maksimum ¢ikis degerini tanimlar. 20,000 mA
maks'da AO4 ¢ikisi | Ayrica 15.97 AO4 kaynagi min parametresindeki gizime
bakin.
Not: Bu parametre, 15.07 parametresinde CAIO-01 segili
oldugunda gérinur.
0,000...11,000 V/ | AO4 maksimum ¢ikis degeri 1000 =
0,000...22,000 mA 1 birim
19 Calisma modu Yerel ve harici kontrol konumu kaynaklarinin ve ¢alisma
modlarinin segilmesi.
Ayrica bkz. bolim Siirticii galisma modlari (sayfa 90).
19.01  Gergek galisma Kullaniimakta olan ¢alisma modunu gosterir. -
modu Bkz. parametre 19.71.
Bu parametre salt okunurdur.
Sifir Yok. 1
Hiz Hiz kontrol (vektdr motor kontrol modunda). 2
Rezerve 3..9
Skaler (Hz) Skaler motor kontrol modunda frekans kontrolu. 10
Zorlamali mik. Motor miknatislanma modunda. 20
19.11  Ext1/Ext2 segimi EXT1/EXT2 harici kontrol konumu secimi igin kaynagi seger. | EXT1
0 = EXT1
1=EXT2
EXT1 EXT1 (kalici olarak segili). 0
EXT2 EXT2 (kalici olarak segili). 1
FBAAMCW bit 11 | Kontrol word'l bit 11 dahili haberlesme arabirimi araciligiyla | 2
alindi.
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 3
DI2 DI2 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 4
DI3 DI3 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 5
Di4 Dl4 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 6
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 7
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 8
Rezerve 9...18
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. 19
fonksiyon 1 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. 20
fonksiyon 2 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. 21
fonksiyon 3 sayfa 437).
Rezerve 22...24
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 419). 25
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 419). 26
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 419). 27
Rezerve 28...31
EFB MCW bit 11 Kontrol word'l bit 11 dahili haberlesme arabirimi araciligiyla | 32
alindi.
FBA A haberlesme | Haberlesme arabirimi A'nin algilanan iletisim kaybi kontrol 33
kaybi modunu EXT2'ye degistirir.
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EFB haberlesme Dahili haberlesme arabiriminin algilanan iletisim kaybi kontrol | 35
kaybi modunu EXT2'ye degistirir.

Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -

19.18  HAND/OFF devre | Hand/Off devre disi birakma kaynagini seger. Bos
disi birakma 1 = Hand ve/veya Off dugmeleri kontrol panelinde veya Drive
kaynagi composer bilgisayar yaziliminda devre digi birakildi. 79.79

HAND/OFF devre disi birakma eylemi parametresi hangi
diigmelerin devre digi birakildigini veya etkinlestirildigini
belirtir.
HAND/OFF devre digi birakma, strtct Hand modundayken
etkinlestirilirse, mod otomatik olarak Off durumuna geger ve
motor durur, kullanici motoru yeniden baglatmalidir.
Bos 0 = Hand ve/veya Off digmeleri etkinlestirildi ve galisir 0
durumda.
Aktif 1 = Hand ve/veya Off diigmeleri devre digi birakildi ve galigir | 1
durumda degil.
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
iletisim DCU profili kontrol word'i bit 14 dahili haberlesme arabirimi | 8
aracihgiyla alindi. Seffaf modu destekleyen bir haberlesme
adaptori kullaniliyorsa, seffaf mod profili izerinden DCU
kontrol word’l bit 14 kullanilir.
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -

19.19  HAND/OFF devre | 19.18 HAND/OFF devre disi birakma kaynagi parametresi HAND
digi birakma eylemi | devre digi birakildiginda kontrol panelinde ve Drive composer

bilgisayar yaziliminda hangi digmelerin devre disi

birakilacagini seger.
HAND Hand digmesi devre disi birakildi. 0
OFF ve HAND Off ve Hand dtigmelerinin her ikisi de devre disi birakildi. 1
Otomatikte OFF Suriict Oto modundayken Off butonu devre disidir. Hand 2

digmesine basildiktan sonra Off dugmesi tekrar etkinlestirilir.

20 Start/stop/yo6n Start/stop/y6n ve galisma/start izni sinyali kaynak segimi;

pozitifinegatif referans izni sinyali kaynak segimi.
Kontrol konumlart ile ilgili daha fazla bilgi igin bkz. bélim
Lokal kontrol — harici kontrol karsilastirmasi (sayfa 87).
20.01  Ext1 komutlari Harici kontrol konumu 1 (EXT1) igin start, stop ve yon In1 Start

komutlarinin kaynagini seger.
Ayrica bkz. parametreler 20.02...20.04.

Segilmedi Start veya stop komutu kaynagi secilmedi. 0

In1 Start Start ve stop komutlarinin kaynagdi 20.03 Ext1 in1 kaynagi 1

parametresi ile segilir. Kaynak bitlerinin durum gegisleri
asagidaki sekilde yorumlanir:
Kaynak 1'in durumu
(20.03)
0->1(20.02 = Kenar)
1(20.02 = Seviye)
0 Stop

Komut

Start
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In1 Start; In2 Yoén 20.03 Ext1 in1 kaynagi ile secilen kaynak start sinyalidir; 2
20.04 Ext1 in2 kaynagi ile segilen kaynak yonu belirler.
Kaynak bitlerinin durum gegisleri asagidaki sekilde
yorumlanir:
Kaynak 1'in durumu |Kaynak 2'nin durumu Komut
(20.03) (20.04)
0 Herhangi biri Stop
0 ->1(20.02 = Kenar) 0 leri start
1(20.02 = Seviye) 1 Geri start
In1 lleri start; In2 20.03 Ext1 in1 kaynagi ile secilen kaynak ileri start sinyalidir, |3
Geri start 20.04 Ext1 in2 kaynagi ile secilen kaynak ise geri start
sinyalidir. Kaynak bitlerinin durum gegisleri asagidaki sekilde
yorumlanir:
Kaynak 1'in durumu |Kaynak 2'nin durumu Komut
(20.03) (20.04)
0 0 Stop
0->1(20.02 = Kenar) o
1(20.02 = Seviye) 0 lleri start
0->1(20.02 = Kenar) .
0 1(20.02= Seviye) | CoMstart
1 1 Stop
In1P Start; In2 Stop | Start ve stop komutlarinin kaynaklari 20.03 Ext1 in1 kaynagir |4

ve 20.04 Ext1 in2 kaynagi parametreleri ile segilir. Kaynak
bitlerinin durum gegisleri asagidaki sekilde yorumlanir:

Kaynak 1'in durumu Kaynak 2'nin Komut
(20.03) durumu (20.04)
0->1 1 Start
Herhangi bir 0 Stop
Notlar:

« Calisma izni ve Baslatma kilidi sinyalleri, baglatma darbesi

verilmeden énce veya verildikten sonra ACIK duruma

getirilebilir.

« 20.02 Ext1 start tetikleyici tiir(i parametresinin sadece bu
ayari olan siriicinin baslatiimasinda etkisi vardir.
Sdricuye gug verildiginde start girisi ACIK ve 20.02 =
Seviye (1) ise, motor start alir.
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In1P Start; In2 Start ve stop komutlarinin kaynaklari 20.03 Ext1 in1 kaynagi | 5
Stop; In3 Y6n ve 20.04 Ext1 in2 kaynagi parametreleri ile segilir. 20.05 Ext1

in3 kaynagi ile secilen kaynak yénu belirler. Kaynak bitlerinin

durum gegisleri asagidaki sekilde yorumlanir:

Kaynak 1'in | Kaynak 2'nin | Kaynak 3'liin
durumu durumu durumu Komut
(20.03) (20.04) (20.05)
0->1 1 0 ileri start
0->1 1 1 Geri start
Herhangi bir 0 Herhangi biri Stop

Notlar:

+ Calisma izni ve Baglatma kilidi sinyalleri, baslatma darbesi
verilmeden 6nce veya verildikten sonra ACIK duruma
getirilebilir.

* 20.02 Ext1 start tetikleyici tiirii parametresinin sadece bu
ayari olan surlcinun baslatiimasinda etkisi vardir.

Sirlcuye glg verildiginde start girisi ACIK ve 20.02 =
Seviye (1) ise, motor start alir.

In1P lleri start; Start ve stop komutlarinin kaynaklar 20.03 Ext1 in1 kaynagi, | 6

In2P Geri start; In3 | 20.04 Ext1 in2 kaynagi ve 20.05 Ext1 in3 kaynagi

Stop parametreleri ile segilir. 20.05 Ext1 in3 kaynagi ile segilen
kaynak durmayi belirler. Kaynak bitlerinin durum gegisleri
asagidaki sekilde yorumlanir:

Kaynak 1'in | Kaynak 2'nin | Kaynak 3'liin
durumu durumu durumu Komut
(20.03) (20.04) (20.05)
0->1 Herhangi bir 1 lleri start
Herhangi bir 0->1 1 Geri start
Herhangi bir | Herhangi bir 0 Stop

Notlar:

* Calisma izni ve Baslatma kilidi sinyalleri, baglatma darbesi
verilmeden 6nce veya verildikten sonra ACIK duruma
getirilebilir.

* 20.02 Ext1 start tetikleyici tirii parametresinin bu ayar
Uzerinde etkisi yoktur.

Rezerve 7...10

Kontrol paneli Start ve stop komutlari kontrol panelinden (veya kontrol paneli | 11
konektoriine bagli bilgisayardan) alinir.

Not: Bu segim Start/Stop/Loc/Rem lojigi kullanan ACS-AP-I

kontrol panelini gerektirir.

Haberlesme A Start ve stop komutlari haberlesme adaptori A'dan alinir. 12
Not: 20.02 Ext1 start tetikleyici tirii parametresini de Seviye
olarak ayarlayin.

Rezerve 13

Dahili haberlesme | Start ve stop komutlari dahili haberlesme arabiriminden alinir. | 14

Not: 20.02 Ext1 start tetikleyici tirii parametresini de Seviye
olarak ayarlayin.
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20.02  Ext1 start tetikleyici | EXT1 harici kontrol konumu igin start sinyalinin kenar Seviye
tird tetiklemeli ya da seviye tetiklemeli olmasini belirler.
Not: Pals tipi start sinyali secilirse, bu parametre sadece
siirtict baslatilirken etkilidir. 20.01 Ext1 komutlari parametre
segimlerinin agiklamalarina bakin.
Kenar Start sinyali kenar tetiklemelidir. 0
Seviye Start sinyali seviye tetiklemelidir. 1
20.03  Extt1in1 kaynagdi 20.01 Ext1 komutlari parametresi igin kaynak 1'i seger. DI1
Her zaman kapali | 0. 0
Her zaman agik 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Rezerve 8...17
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. 18
fonksiyon 1 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. 19
fonksiyon 2 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. 20
fonksiyon 3 sayfa 437).
Rezerve 21...23
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 419). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 419). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 419). 26
Rezerve 27...39
Sabit hiz 06.19 Hiz kontrol durum word'li 7 biti (bkz. sayfa 306). 40
Diger [bit] Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -

20.04  Ext1in2 kaynagi 20.01 Ext1 komutlari parametresi igin kaynak 2'yi seger. Her zaman
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 20.03 Ext1 in1 kapali
kaynagi.

20.05  Ext1in3 kaynagi 20.01 Ext1 komutlar parametresi igin kaynak 3'U seger. Her zaman
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 20.03 Ext1 in1 kapali
kaynagi.

20.06  Ext2 komutlari Harici kontrol konumu 2 (EXT2) igin start, stop ve yon Secilmedi
komutlarinin kaynagini seger.

Gergek yonun belirlenmesi igin 20.21 parametresine bakin.
Ayrica bkz. 20.07...20.10 parametreleri.
Segcilmedi Start veya stop komutu kaynagi segilmedi. 0
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In1 Start Start ve stop komutlarinin kaynagdi 20.08 Ext2 in1 kaynagi 1
parametresi ile segilir. Kaynak bitlerinin durum gegisleri
asagidaki sekilde yorumlanir:
Kaynak 1'in durumu
(20.08) Komut
0->1(20.07 = Kenar)
1(20.07 = Seviye) Start
0 Stop
In1 Start; In2 Yon 20.08 Ext2 in1 kaynagi ile segilen kaynak start sinyalidir; 2
20.09 Ext2 in2 kaynagi ile secilen kaynak yonu belirler.
Kaynak bitlerinin durum gegisleri asagidaki sekilde
yorumlanir:
Kaynak 1'in durumu |Kaynak 2'nin durumu Komut
(20.08) (20.09)
0 Herhangi biri Stop
0 ->1(20.07 = Kenar) 0 lleri start
1(20.07 = Seviye) 1 Geri start
In1 lleri start; In2 20.08 Ext2 in1 kaynagi ile secilen kaynak ileri start sinyalidir, | 3
Geri start 20.09 Ext2 in2 kaynadi ile secilen kaynak ise geri start
sinyalidir. Kaynak bitlerinin durum gegisleri asagidaki sekilde
yorumlanir:
Kaynak 1'in durumu |Kaynak 2'nin durumu Komut
(20.08) (20.09)
0 0 Stop
0->1(20.07 = Kenar) o
1(20.07 = Seviye) 0 fleri start
0->1(20.07 = Kenar) .
0 1(20.07 = Seviye) | CoNstart
1 1 Stop
In1P Start; In2 Stop | Start ve stop komutlarinin kaynaklari 20.08 Ext2 in1 kaynagi |4

ve 20.09 Ext2 in2 kaynagi parametreleri ile segilir. Kaynak
bitlerinin durum gegisleri agagidaki sekilde yorumlanir:

Kaynak 1'in durumu Kaynak 2'nin Komut
(20.08) durumu (20.09)
0->1 1 Start
Herhangi bir 0 Stop

Notlar:

* Calisma izni ve Baslatma kilidi sinyalleri, baslatma darbesi
verilmeden 6nce veya verildikten sonra ACIK duruma
getirilebilir.

* 20.07 Ext2 start tetikleyici tiirii parametresinin sadece bu
ayari olan slrlcunun baslatiimasinda etkisi vardir.
Sirlcuye gug verildiginde start girisi ACIK ve 20.07 =
Seviye (1) ise, motor start alir.
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In1P Start; In2 Start ve stop komutlarinin kaynaklar 20.08 Ext2 in1 kaynagi | 5
Stop; In3 Yon ve 20.09 Ext2 in2 kaynagi parametreleri ile segilir. 20.10 Ext2

in3 kaynagi ile segilen kaynak yénu belirler. Kaynak bitlerinin
durum gegisleri asagidaki sekilde yorumlanir:

Kaynak 1'in | Kaynak 2'nin | Kaynak 3'iin
durumu durumu durumu Komut
(20.08) (20.09) (20.10)
0->1 1 0 ileri start
0->1 1 1 Geri start
Herhangi bir 0 Herhangi biri Stop
Notlar:

« Calisma izni ve Baslatma kilidi sinyalleri, baglatma darbesi
verilmeden 6nce veya verildikten sonra ACIK duruma
getirilebilir.

* 20.07 Ext2 start tetikleyici tiirti parametresinin sadece bu
ayari olan siricunin baslatiimasinda etkisi vardir.
Sdiricuye gug verildiginde start girisi ACIK ve 20.07 =
Seviye (1) ise, motor start alir.

In1P lleri start; Start ve stop komutlarinin kaynaklari 20.08 Ext2 in1 kaynagi, | 6
In2P Geri start; In3 | 20.09 Ext2 in2 kaynagi ve 20.10 Ext2 in3 kaynagi
Stop parametreleri ile segilir. 20.70 Ext2 in3 kaynagi ile segilen

kaynak yonu belirler. Kaynak bitlerinin durum gegisleri
asagidaki sekilde yorumlanir:

Kaynak 1'in | Kaynak 2'nin | Kaynak 3'iin
durumu durumu durumu Komut
(20.08) (20.09) (20.10)
0->1 Herhangi bir 1 leri start
Herhangi bir 0->1 1 Geri start
Herhangi bir | Herhangi bir 0 Stop
Notlar:

« Calisma izni ve Baslatma kilidi sinyalleri, baglatma darbesi
verilmeden 6nce veya verildikten sonra ACIK duruma
getirilebilir.

* 20.07 Ext2 start tetikleyici tiir(i parametresinin bu ayar
Uzerinde etkisi yoktur.

Rezerve 7..10

Kontrol paneli Start ve stop komutlari kontrol panelinden (veya kontrol paneli | 11
konektoriine bagli bilgisayardan) alinir.

Not: Bu sec¢im Start/Stop/Loc/Rem lojigi kullanan ACS-AP-|
kontrol panelini gerektirir.

Haberlesme A Start ve stop komutlari haberlesme adaptéri A'dan alinir. 12
Not: 20.07 Ext2 start tetikleyici tirii parametresini de Seviye
olarak ayarlayin.

Rezerve 13

Dahili haberlesme | Start ve stop komutlari dahili haberlesme arabiriminden alinir. | 14
Not: 20.07 Ext2 start tetikleyici tiirii parametresini de Seviye
olarak ayarlayin.
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20.07  Ext2 start tetikleyici | EXT2 harici kontrol konumu igin start sinyalinin kenar Seviye
tard tetiklemeli ya da seviye tetiklemeli olmasini belirler.
Not: Pals tipi start sinyali secilirse, bu parametre sadece
sirlcl baslatilirken etkilidir. 20.06 Ext2 komutlari parametre
secimlerinin agiklamalarina bakin.
Kenar Start sinyali kenar tetiklemelidir. 0
Seviye Start sinyali seviye tetiklemelidir. 1

20.08 Ext2in1 kaynagi 20.06 Ext2 komutlari parametresi igin kaynak 1'i seger. Her zaman
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 20.03 Ext1 in1 kapali
kaynagi.

20.09  Ext2in2 kaynagi 20.06 Ext2 komutlari parametresi igin kaynak 2'yi seger. Her zaman
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 20.03 Ext1 in1 kapali
kaynagi.

20.10  Ext2in3 kaynagi 20.06 Ext2 komutlari parametresi icin kaynak 3'U seger. Her zaman
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 20.03 Ext1 in1 kapali
kaynagi.

20.21  Yén Referans yonu kilidi. Bazi durumlar diginda referans isareti lleri
yerine surliciniin yénini tanimlar.

Tabloda gergek siriici dénlsii 20.21 Yén parametresinin ve
Y6n komutunun (20.01 Ext1 komutlari veya 20.06 Ext2
komutlari parametrelerinden) bir fonksiyonu olarak gdsterilir.
Bkz. kontrol zinciri semasi Yén kilidi (sayfa 288)

Yén komutu = lleri Yoén komutu = Geri Yoén komutu tanimlanmadi
Par. 20.21 o, ileri ileri
Yén = lleri
l\:’/g; £0é2e1ri Geri Geri Geri
Par. 20.21 ) Geri, ama
Yoén = lleri, ama + Sabitten veya PID'den
Talep + Referans Sabitten, gelen referans oldugu
Kayan nokta kontrol gibi kullanihr.
(Motor potansiyomet- |+ Referans agdan,
resi), PID'den, Glvenli Panelden, Analog ileri
hiz, Son veya Panel refe-|  giristen, Kayan nokta
ransindan geldiyse kontrolii (Motor
oldugu gibi kullanilir. potansiyometresi)’
+ Referans agdan geldiyse | Glvenli hiz veya Son
oldugu gibi kullanihr. referanstan geldiyse,
referans -1 ile garpilir.
Talep Harici kontrolde yon, bir yén komutuyla (20.01 Ext1 komutlari | O
veya 20.06 Ext2 komutlari parametresi) segilir.
Referans Sabit (sabit hizlar/frekanslar), Kayan nokta kontrolu
(Motor potansiyometresi), PID, Hiz ref glivenli, Son hiz
referansi veya Panel referansindan geldiyse oldugu gibi
kullanihr.
Referans haberlesmeden geldiyse:
* yon komutu ileri ydndeyse, oldudu gibi kullanilir
+ yon komutu geri yondeyse, referans -1 ile garpilir.
ileri Motor, harici referans isaretinden bagimsiz olarak ileri yénde | 1
doner. (Negatif referans degerleri sifirla degistirilir. Pozitif
referans degerleri oldugu gibi kullanilir.)
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Geri Motor, harici referans isaretinden bagimsiz olarak geri yénde | 2
doner. (Negatif referans degerleri sifirla degistirilir. Pozitif
referans degerleri -1 ile garpilir.)
20.30  Etkinlestirme Bastirilacak etkinlestirme sinyali uyarilarini seger. Bu 0000s
sinyali uyart parametre, bu uyarilarin olay giinligini doldurmasini
fonksiyonu 6nlemek icin kullanilabilir. Bu parametrenin bir biti 1 olarak
ayarlandiginda, karsilik gelen uyari bastirilir.
Bit Adi Aciklama
0 Calisma izni 1= AFED Calisma izni uyarisi bastirilr.
1 Start kilitleri 1 = Asagidaki uyarilar bastirilir:
* AFEE Start kilidi 1
* AFEF Start kilidi 2
* AFFO Start kilidi 3
* AFF1 Start kilidi 4
3...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Etkinlestirme sinyali uyarilarini devreden ¢ikarma word'a. 1=
20.40  Calisma izni Calisma izni sinyalinin kaynagdini seger. Bos
Kaynagin 0 degeri Calisma iznini devre digi birakir ve
galismayi 6nler.
Kaynagin 1 degeri Calisma iznini etkinlestirir ve calismaya
izin verir.
Not: Siricu calisirken Calisma izni ayarinin kaldiriimasi, bir
Serbest durus durumuna neden olur.
Bos 0. 0
Bos 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
-DI1 DI1 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 8
-DI2 DI2 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 9
-DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 10
-Dl4 DlI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 1
-DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 12
-DI6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 13
Haberlesme Kontrol word'li bit 3 haberlesme arabirimi araciligiyla alindi. | 14
adaptoru
Dahili haberlesme | ABB Surtcdleri profili: Kontrol word't bit 3 dahili haberlesme | 15

arabirimi aracihgiyla alindi.
DCU profili: Kontrol word'l bit 6'nin tersi dahili haberlesme
arabirimi aracihgiyla alindi.

Diger [bit]

Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290).
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20.41  Start kilidi 1 Start kilidi 1 sinyalinin kaynagini secger. Bos
Kaynagin 0 degeri start kilidi 1 sinyalini devre digi birakir ve
start etmeyi engeller.
Kaynagin 1 degeri start kilidi 1 sinyalini devre disi birakir ve
start etmeye izin verir.
Not: Sirlcu ¢alisirken Start kilidi ayarinin kaldiriimasi, 20.45
Start kilidi durdurma modu parametresinde tanimlanan
durdurma ydntemine yol acar.
Kullaniimaz 0. 0
Bos 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 Dl4 dijital girisi (710.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
-DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 8
-DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 9
-DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 10
-Dl4 DI4 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 11
-DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 12
-DI6 DI6 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 13
Haberlesme Bu secim, haberlesme adaptdriinden ABB sirliculeri profilini | 14
adaptori kullanarak Start kilidini kontrol etmede kullanilamaz. Word
kullanici bitlerini kontrol etmek icin Diger [bit] kullanin ve
esleyin.
Bu secim sadece 20.41 Start kilidi 1 ve 20.42 Start kilidi 2 igin
mevcuttur.
Dahili haberlesme | Start kilidi 1: DCU profili: Kontrol word't bit 18'nin tersi dahili | 15
haberlesme arabirimi araciligiyla alindi.
Start kilidi 2: Bit 19'un tersi.
Bu secgim sadece 20.41 Start kilidi 1 ve 20.42 Start kilidi 2 igin
mevcuttur.
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
20.42  Start kilidi 2 Start kilidi 2 sinyalinin kaynagini secer. Bos
Secenekler igin, bkz. parametre 20.41 Start kilidi 1.
20.43  Start kilidi 3 Start kilidi 3 sinyalinin kaynagini seger. Bos
Start kilidi 3 Haberlesme adaptéri veya Dahili haberlesme
Uizerinden desteklenmez.
14 ve 15 disindaki diger secimler igin bkz. 20.41 Start kilidi 1
parametresi.
20.44  Start kilidi 4 Start kilidi 4 sinyalinin kaynagini secger. Bos
Start kilidi 4 Haberlesme adaptérii veya Dahili haberlesme
Gizerinden desteklenmez.
14 ve 15 disindaki diger segimler igin bkz. 20.41 Start kilidi 1
parametresi.
20.45  Start kilidi Motor stop modu segimini izler, bkz. 27.03 Stop modu Bos
durdurma modu parametresi.
Bos Kullaniimiyor. 0
Serbest Motor serbest durus yapar. 1
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Etkin yavaslama rampasi ile rampa stop. 2

20.46  Calisma izni metni | Galisma izni igin alternatif alarm metinleri Calisma izni
Ayrica galisma izni igin etiket metni (serbest metin) vardir.

Kontrol paneli ekrani, ¢alisma izni aktif olmadiginda metni
gorintller. Etiket metnini surada diizenleyebilirsiniz: Menti >
Temel ayarlar > Start, stop, referans > Kilitler/Izinler >
Etiket metni.

Calisma izni 0
Rezerve 1
Valf agma 2
Yaglama 6ncesi 3
doéngu

Kilit agik 5

20.47  Start kilidi 1 metni | Start kilidi 1 igin alternatif alarm metinleri. Start kilidi 1
Ayrica her bir start kilidi igin etiket metni (serbest metin)
vardir. Kontrol paneli ekrani, kilit aktif olmadiginda ilgili 6zel
metni gorintiler. Etiket metnini surada dizenleyebilirsiniz:

Menii >'Temel ayarlar > Start, stop, referans >

Kilitler/Izinler > Etiket metni.
Start kilidi 1 0
Titresim anahtari 1
Rezerve 2.3
Asiri basing 4
Titresim tetiklemesi 5
Rezerve 6...7
Dislik emme 8
Duislk Basing 9
Rezerve 10
Basing dislirme "
Motor baglanti 12
kesici agik
Givenlik opsiyonu 14
Kilit agik 15

20.48  Start kilidi 2 metni | Start kilidi 2 igin alternatif alarm metinleri. Bkz. parametre Start kilidi 2
20.47 Start kilidi 1 metni.

Start kilidi 2 Diger segenekler igin, bkz. parametre 20.47 Start kilidi 1 0
metni.

20.49  Start kilidi 3 metni | Start kilidi 3 igin alternatif alarm metinleri. Bkz. parametre Start kilidi 3
20.47 Start kilidi 1 metni.

Start kilidi 3 Diger segenekler igin, bkz. parametre 20.47 Start kilidi 1 0
metni.

20.50  Start kilidi 4 metni | Start kilidi 4 igin alternatif alarm metinleri. Bkz. parametre Start kilidi 4
20.47 Start kilidi 1 metni.

Start kilidi 4 Diger segenekler igin, bkz. parametre 20.47 Start kilidi 1 0
metni.

20.51  Start kilidi durumu | Start kilidi fonksiyonu igin kosulu seger. Start komutu
Bu parametre, start kilidi uyarilari gériintiilenmeden énce yok sayildi
start komutunun gerekip gerekmedigini belirler.

Start komutu yok Kilitler eksikse start kilidi uyarilari gériintulenir. 0

sayildi
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Start komutu
gerekli

Kilitler eksikse start kilidi uyarilari gértintilenmeden 6nce
start komutu mevcut olmalidir.

1

21 Start/stop modu

Start ve stop modlari; acil stop modu ve sinyal kaynagi
segimi; DC miknatislanmasi ayarlari.

21.01  Start modu

Vektdr motor kontrol modu igin, 6r. 99.04 Motor kontrol modu

parametresi Vektér olarak ayarlandiginda, motor start

fonksiyonunu seger.

Notlar:

+ Skaler motor kontrol modu igin start fonksiyonu 21.79
Skaler start modu parametresi ile segilir.

* DC miknatislanmasi segili oldugunda (Hizli veya Sabit
zaman) dénen bir motoru start etmek miumkin degildir.

+ Sabit miknatisli motorlarda, Otomatik start modu
kullaniimalidir.

* Bu parametre surticl galisirken degistirilemez.

Ayrica Start yéntemleri — DC miknatislanmasi bélimiine

bakin (sayfa 152).

Otomatik

Hizli

Strlicu start dncesinde motoru 6nceden miknatislar.
Onceden miknatislama siiresi otomatik olarak belirlenir,
genelde motor boyutuna gére 200 ms ile 2 s arasinda degisir.
Yiksek bir koparma momenti gerektiginde bu mod
segilmelidir.

Sabit zaman

Siiriicli start dncesinde motoru énceden miknatislar. On
miknatislama suresi 21.02 Miknatislama siiresi parametresi
ile tanimlanir. Bu mod, sabit n miknatislama siiresi
gerekiyorsa segilmelidir (6rnegin motor startinin mekanik fren
birakmasi ile senkronize edilmesi gerekiyorsa). Bu ayar ayni
zamanda, yeterince uzun bir 6n miknatislama siresi segilirse
mumkun olan en yiiksek koparma momentini garanti eder.
UYARI! Siriict ayarlanan miknatislama siresi
A gectiginde, motor miknatislama tamamlanmamis olsa
bile start eder. Tam bir koparma momentinin gerektigi
uygulamalarda, sabit miknatislama siresinin tam
miknatislama ve moment Uretimi saglayacak uzunlukta
oldugundan emin olun.

Otomatik

Otomatik start bir cok durumda optimum motor startini
garantiler. Dénen yiikli yakalama mod fonksiyonunu (dénen
bir motora start verme) ve otomatik yeniden baslatma
fonksiyonunu igerir. Surtici motor kontrol programi, motorun
mekanik durumuyla beraber akiyi da teshis eder ve her kosul
altinda motoru aninda start eder.
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21.02  Miknatislama On manyetizasyon zamanini tanimlar. 500 ms
stiresi * 21.01 Start modu parametresi Sabit zaman olarak

ayarlanir (vektor kontrol modunda), veya
« 21.19 Skaler start modu parametresi Sabit zaman olarak
ayarlanir (skaler kontrol modunda).
Start komutunun ardindan, suriicli ayarlanan sire boyunca
otomatik olarak motoru énceden miknatislar. Tam
miknatislanma olmasini saglamak igin, bu parametreyi rotor
zaman sabitine esit veya buylk bir degere ayarlayin.
Bilinmedigi durumlarda asagidaki tabloda verilen tahmini
degerleri kullanin:

Motor nominal gii¢ degeri | Sabit miknatislama siiresi
<1kW >50-100 ms

1-10 kW >100 - 200 ms

10 - 200 kW >200 - 1000 ms

200 - 1000 kW > 1000 - 2000 ms

Not: Bu parametre siricu calisirken degistirilemez.

0...10000 ms Sabit DC miknatislama siresi. 1=1ms
21.03  Stop modu Bir stop komutu alindiginda motorun nasil stop edilecegini Rampa
seger.

Akl frenlemesi segilerek ilave frenleme saglanabilir (bkz.
97.05 Aki frenleme parametresi).

Serbest Sirlcunun gikig yari iletkenlerinin kapatilmasi ile durma. 0
Motor serbest durus yapar.
UYARI! Eger mekanik fren kullaniliyorsa, stricinin
A serbest durus ile stop etmesinin glivenli oldugundan
emin olun.

Rampa Etkin yavaglama rampasi ile stop eder. Bkz. parametre grubu | 1
23 Hiz referansi rampasi, sayfa 387 veya 28 Frekans
referans zinciri, sayfa 393.

Moment limiti Moment limitlerine gore stop etme (parametreler 30.79 ve 2
30.20). Bu parametre sadece vektdr motor kontrol modunda
mUmkindar.
21.04  Acil stop modu Bir acil stop komutu alindiginda motorun nasil stop Rampa stop
edilecegini seger. (Off1)

Acil stop sinyalinin kaynagi 21.05 Acil stop kaynagi
parametresi ile segilir.

Rampa stop (Off1) | Sirlci galigirken: 0

« 1 =Normal galisma.

« 0 = Belirli bir referans tipi i¢in tanimlanan standart
yavaslama rampasi boyunca normal durma. Surlict
durduktan sonra, acil stop sinyali kaldirilarak ve start
sinyali 0'dan 1 olarak degistirilerek yeniden start edilebilir.

Sdirtict dururken:

« 1 = Start izni var.

« 0 = Start izni yok.
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Serbest stop (Off2) | Siirlict galisirken: 1
* 1 =Normal ¢alisma.
* 0 = Serbest durus. Surucu, start kilidi sinyali geri
yuklenerek ve start sinyali 0'dan 1 olarak degistirilerek
yeniden baslatilabilir.
Sdrtci dururken:
+ 1= Startiznivar.
« 0 = Start izni yok.
Acil rampa stop Sdricu galisirken: 2
(Off3) + 1 =Normal galisma
* 0= 23.23 Acil stop siiresi parametresi ile tanimlanan acil
stop rampas! boyunca acil rampa ile stop etme. Surlcu
durduktan sonra, acil stop sinyali kaldirilarak ve start
sinyali 0'dan 1 olarak degistirilerek yeniden start edilebilir.
Suriict dururken:
» 1 = Startiznivar
+ 0 = Start izni yok
21.05  Acil stop kaynagi Acil stop sinyalinin kaynagdini seger. Stop modu 21.04 Acil Pasif (dogru)
stop modu parametresi ile segilir.
0 = Acil stop etkin
1 = Normal ¢alisma
Not: Bu parametre siricu c¢alisirken degistirilemez.
Etkin (yanhs) 0. 0
Pasif (dogru) 1. 1
Rezerve 2
DI1 DI1 dijital girisi (710.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 3
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 4
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 5
Dl4 Dl4 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 6
DI5 DI5 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 7
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 8
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
21.06  Sifir hiz limiti Sifir hiz limitini tanimlar. Motor, tanimlanan sifir hiz limitine 30,00 rpm
ulasana kadar bir hiz rampasi boyunca durdurulur (rampali
durdurma segildiginde veya acil durdurma kullanildiginda).
Sifir hiz gecikmesi sonrasinda, motor serbest durus yapar.
0,00... Sifir hiz limiti. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
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21.07  Sifir hiz gecikmesi | Sifir hiz gecikme fonksiyonu icin gecikmeyi tanimlar. Bu 0ms
fonksiyon, sorunsuz ve hizli yeniden start etmenin gerektigi
uygulamalarda faydalidir. Siricu, gecikme sirasinda rotorun
pozisyonunu hassas bir sekilde takip eder.

Sifir hiz gecikmesi olmadan:

Sdrtict bir stop komutu alir ve bir rampa boyunca yavaslar.
Gergek motor hizi 21.06 Sifir hiz limiti parametresinin
degerinin altina distigunde, invertdér modilasyonu
durdurulur ve motor serbest durug yapar.

Hiz

Hiz kontrol cihazi kapali: Motor
serbest durus yapar.

------- 21.06 Sifir hiz limiti

Zaman

Sifir hiz gecikmesi ile:

Sirlcu bir stop komutu alir ve bir rampa boyunca yavaslar.
Motorun gergek hizi 21.06 Sifir hiz limiti parametresinin
degerinin altina distiginde, sifir hiz gecikme fonksiyonu
etkinlesir. Gecikme sirasinda, bu fonksiyon hiz kontrolériinu
enerji saglanmig durumda tutar: invertér moddle edilir, motor
miknatislanir ve slricl hizli bir yeniden start igin hazirdir.

Hiz

Hiz kontrol cihazi etkin kalir.
Motor, gergek sifir hiza dogru
yavaslar.

S - 21.06 Sifir hiz limiti

»
|

Gecikme Zaman

0...30000 ms Sifir hiz gecikmesi. 1=1ms
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21.08

DC akim kontrolii

DC tutma veya son miknatislama fonksiyonlarini
etkinlestirir/devre digi birakir. Bkz. bolim Start yéntemleri —
DC miknatislanmasi (sayfa 152).

Not: DC miknatislama motorun isinmasina neden olur. Uzun
DC miknatislama sirelerinin gerektigi uygulamalarda harici
olarak havalandiriimig motorlar kullaniimahdir. DC miknatis-
lama periyodu uzunsa, motora sabit yiik uygulandiginda DC

miknatislama motor saftinin ddnmesine engel olamaz.

0000b

Bit |Adi Deger

0 DC tutma |1 = DC tutmay etkinlestirir. Bkz. bolim DC tutma (sayfa 153)
Not: Start sinyali kapaliyken DC tutma fonksiyonunun higbir etkisi yoktur.

1 Son mik- {1 = Son manyetizasyonu etkinlestirir. Bkz. bélim Ayarlar (sayfa 153).
natis- Not: Son miknatislama sadece segcilen stop modu (bkz. parametre 21.03 Stop
lanma modu) rampa oldugunda kullanilabilir.

2 DC fren |1 = Moddilasyon durduktan sonra DC enjeksiyon frenlemeyi etkinlestirir.
Notlar:

DC freni etkinlestirmek igin, 27.03 Stop modu parametresi Serbest olarak

ayarlanmalidir.

DC frenleme akimi 271.10 DC akim referansi parametresiyle ayarlanabilir.
DC frenleme stiresi 21.11 Son miknatislama stiresi parametresiyle

ayarlanabilir.

3...15|Rezerve

0000h...0011h

DC miknatislama segimi.

1=1

21.09

DC tutma hizi

Hiz kontrol modunda DC tutma hizini tanimlar. Bkz. 21.08 DC
akim kontrolii parametresi ve bolim DC tutma (sayfa 153).

5,00 rpm

0,00...1000,00 rpm

DC tutma hizi.

Bkz. par.
46.01

21.10

DC akim referansi

Motor nominal akiminin yiizdesi olarak DC tutma akimini
tanimlar. Bkz. 21.08 DC akim kontrolii parametresi ve bolim
Start yéntemleri — DC miknatislanmasi (sayfa 152).

100 sn son miknatislanma zamanindan sonra, maksimum
miknatislanma akimi gergek aki referansina karsilik gelen
miknatislanma akimiyla sinirlanir.

%30,0

%0,0...%100,0

DC tutma akimi.

1=%1

21.11

Son miknatislama
stiresi

Motor stop ettikten sonra son miknatislamanin etkin durumda
kalacagi siireyi tanimlar. Miknatislama akimi 21.70 DC akim
referansi parametresi ile tanimlanir.

Bkz. parametre 21.08 DC akim kontroli.

Os

0...3000 s

Son miknatislama siiresi.

1=1s

21.13

Otomatik fazlama
modu

Otomatik fazlamanin gergeklestirilme seklini seger.
Bkz. bélim Otomatik fazlama sayfa 149.

Notlar:

* Bu parametre yalnizca PM motorlar igin kullanilabilir.
* Bu parametre sirlcl galisirken degistirilemez.

Dénme

Dénme

Acly! bilinen bir konuma hizalamak igin motora DC akimi
gonderir.

Not: Saft artik aki ile hizalandigindan, motor galistirildiginda
donebilir.

Dénme 2

Agly! bilinen bir konuma hizalamak igin motoru déndurir. Bu
mod en hassas otomatik fazlama sonucunu verir.

Not: Bu mod motorun dénmesine neden olur.
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21.14  On isitma giris Motorda &n 1sitmayi kontrol eden kaynagi seger. On isitmanin | Kapali
kaynagi durumu 06.21 Siirticli durum word'ii 3 parametresinin 2. biti
olarak gosterilir.
Notlar:
 Isitma fonksiyonu STO'nun tetiklenmemis olmasini
gerektirir.
« Isitma fonksiyonu sirliciiniin hata vermemis olmamasini
gerektirir.
Kapali 0. On isitma her zaman devre disi birakilir. 0
Acik 1. On 1sitma her zaman siiriicii durduruldugunda devre disi 1
birakilir.
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Di4 Dl4 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 D16 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 419). 8
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 419). 9
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 419). 10
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. 1
fonksiyon 1 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. 12
fonksiyon 2 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. 13
fonksiyon 3 sayfa 437).
MCW Kullanici 0. 06.01 Ana kontrol word'ii 12 biti (bkz. sayfa 303). 16
bit
MCW Kullanici 1. 06.01 Ana kontrol word'ii 13 biti (bkz. sayfa 303). 17
bit
MCW Kullanici 2. 06.01 Ana kontrol word'ii 14 biti (bkz. sayfa 303). 18
bit
MCW Kullanici 3. 06.01 Ana kontrol word'ii 15 biti (bkz. sayfa 303). 19
bit
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
21.15  On isitma zaman Sdirtict durdurulduktan sonra 6n i1sitma éncesi zaman 60s
gecikmesi gecikmesi.
10...3000 s On isitma zaman gecikmesi. 1=1s
21.16  On isitma akimi. Motoru 1sitmakta kullanilan DC akimini tanimlar. Deger %0,0
nominal motor akiminin yiizdesidir.
%0,0...%30,0 On isitma akimi. 1=%1
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21.18  Otomatik yeniden

start siiresi

Motor, otomatik yeniden start fonksiyonu kullanilarak kisa bir
besleme glicli sonrasinda otomatik olarak yeniden start
edebilir. Bkz. bélim Otomatik yeniden baglatma (sayfa 169)
Bu parametre 0,0 saniye olarak ayarlandiginda, otomatik
yeniden start devre disi birakilir. Aksi halde bu parametre,
sonrasinda yeniden start girisiminde bulunulacak maksimum
glic hasasi siresini tanimlar. Bu stireye ayrica DC 6n sarji
gecikmesinin de dahil oldugunu unutmayin. Ayrica, bkz.
21.34 Otomatik yeniden baglatmayi zorlama parametresi.
Bu parametrenin etkisi sadece 95.04 Kontrol karti beslemesi
parametresi Harici 24V olarak ayarlanirsa vardir.

UYARI! Fonksiyonu etkinlestirmeden 6nce, tehlikeli

durumlarin olusmayacagindan emin olun. Fonksiyon

surliciyu otomatik olarak yeniden baslatir ve bir
besleme kesintisinden sonra galismaya devam eder.

10,0s

00s

Otomatik yeniden start devre disi.

0,1...10,0 s

Maksimum gli¢ hatasi siresi.

10=1s

21.19  Skaler start modu

Skaler motor kontrol modu igin, ér. 99.04 Motor kontrol modu

parametresi Skaler olarak ayarlandiginda, motor start

fonksiyonunu seger.

Notlar:

* Vektdr motor kontrol modu igin start fonksiyonu 27.01 Start
modu parametresi ile segilir.

« Sabit miknatisli motorlarda, Otomatik start modu
kullaniimalidir.

» Bu parametre surucl galisirken degistirilemez.

Ayrica bkz. bélim Start yéntemleri — DC miknatislanmasi

(sayfa 152).

Normal

Normal

Sifir hizdan acil start.

Sabit zaman

Suriict start 6ncesinde motoru énceden miknatislar. On
miknatislama suresi 21.02 Miknatislama siiresi parametresi
ile tanimlanir. Bu mod, sabit 6n miknatislama siresi
gerekiyorsa segilmelidir (6rnegin motor startinin mekanik fren
birakmasi ile senkronize edilmesi gerekiyorsa). Bu ayar ayni
zamanda, yeterince uzun bir 6n miknatislama siresi segilirse
mumkun olan en yiiksek koparma momentini garanti eder.
Not: Bu mod dénen bir motoru start etmek igin kullanilamaz.

UYARI! Surlict ayarlanan 6n miknatislama suresi

gectiginde, motor miknatislama tamamlanmamis olsa

bile start eder. Tam bir koparma momentinin gerektigi
uygulamalarda, sabit miknatislama siresinin tam
miknatislama ve moment Uretimi saglayacak uzunlukta
oldugundan emin olun.

Otomatik

Surlict dénen bir motoru baslatmak igin otomatik olarak
dogru cikis frekansini seger. Bu, motor zaten dénliyorsa ve
surtict akim frekansini da diizgln baslatilacaksa hizli start
icin yararhidir.

Not: Cok motorlu sistemlerde kullanilamaz.
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Moment yukseltimi

Siirlicii start éncesinde motoru énceden miknatislar. On
miknatislama siiresi 21.02 Miknatislama siiresi parametresi
tarafindan tanimlanir.
Moment ylikseltimi baslangicta uygulanir. Moment yikseltimi,
¢ikis frekansi nominal frekansin %40'in1 gectiginde veya
referans deg@erine esit oldugunda durdurulur. Bkz. parametre
21.26 Moment yiikseltme akimi.
Yuksek bir kesme momenti gerektiginde bu mod segilmelidir.
Not: Bu mod dénen bir motoru start etmek igin kullanilamaz.
UYARI! SiirGicu ayarlanan 6n miknatislama suresi
gectiginde, motor miknatislama tamamlanmamis olsa
bile start eder. Tam bir koparma momentinin gerektigi
uygulamalarda, sabit miknatislama siresinin tam
miknatislama ve moment Uretimi saglayacak uzunlukta
oldugundan emin olun.

3

Otomatik+
yukseltme

Moment ylkseltmeyle otomatik start.
Ik olarak otomatik start gergeklestirilir ve motor miknatislanr.
Hiz sifirsa, moment yiikseltme uygulanir.

Hizli start

Sdirtici dénen bir motoru baglatmak igin otomatik olarak
dogru cikis frekansini seger. Motor zaten déniliyorsa surlcu
mevcut frekansta yumusak start yapar. - Mod motoru vektor
kontrol ile baslatir ve motor hizi bulundugunda caligirken
skaler kontrole geger.

Otomatik baslatma moduyla kiyaslandiginda, Hizl start motor
hizini daha hizli saptar. Hizl start motor modeli hakkinda
daha dogru bilgi gerektirir. Bu nedenle Hizli start secildikten
sonra slricl ilk kez baslatildiginda Sabit ID run otomatik
olarak gergeklestirilir. Motor plakasi degerleri dogru olmahdir.
Yanhs plaka degerleri baslatma performansini disurebilir.

Hizl
start+yikseltme

Moment ylkseltmeyle hizl start.
Ik olarak Hizl start gergeklestirilir ve motor miknatislanir. Hiz
sifirsa, moment ylikseltme uygulanir.

21.21

DC tutma frekansi.

Motor skaler frekans modundayken 271.09 DC tutma hizi
parametresi yerine kullanilan DC tutma frekansini tanimlar.
Bkz. 21.08 DC akim kontrolii parametresi ve bolim DC tutma
(sayfa 153).

5,00 Hz

0,00...1000,00 Hz

DC tutma frekansi.

T=1Hz

21.22

Start gecikmesi

Start gecikmesini tanimlar. Baslatma kosullari karsilandiktan
sonra, slriicli gecikme sonra erene kadar bekler ve motoru
baslatir. Gecikme sirasinda, AFE9 Start gecikmesi uyarisi
gosterilir.

Start gecikmesi tim start modlariyla kullanilabilir.

0,00 s

0,00...60,00 s

Start gecikmesi

1=1s

21.23

Yumusak kalkis

Dusuk hizlarda cebri akim vektdér dénme modunu seger.
Sorunsuz galisma modu secildiginde hizlanma orani,
hizlanma ve yavaslama rampa siireleriyle sinirlanir. Sabit
miknatish senkron motor tarafindan yénlendirilen prosesin
ylksek ataleti varsa yavas rampa sireleri tavsiye edilir.
Sadece sabit miknatisli senkron motorlarda kullanilabilir.

Devre disi

Devre digi

Devre disl.

Her zaman
devrede

Her zaman devrede.

Sadece kalkis

Motor u baslatirken devrede.
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21.24  Yumusak kalkis Dislk hizlardaki gegerli vektér ddnmesinde kullanilan akim. | %50,0
akimi Uygulama motor safti oynamasinin minimuma indiriimesini
gerektiriyorsa sorunsuz galistirma akimini arttirin. Dogru
moment kontrolliniin, gegerli vektér dénme modunda
kullanilamayacagini unutmayin.
Sadece sabit miknatisl senkron motorlarda kullanilabilir.
10,0...%200,0 Nominal motor akiminin ylzdesi olarak deger. 1=%1
21.25  Yumusak kalkis Gegerli vektoér ddonmesinin kullanildidi ¢ikis frekansi. Bkz. %10,0
hizi parametre 21.19 Skaler start modu.
Sadece sabit miknatisl senkron motorlarda kullanilabilir.
2,0...%100,0 Nominal motor frekansinin ylizdesi olarak deger. 1=%1
21.26  Moment yiikseltme | 21.19 Skaler start modu parametresi Moment yiikseltimi %100,0
akimi olarak ayarlandiginda (bkz. sayfa 377) motora verilen
maksimum akimi belirler.
Parametre degeri nominal motor akiminin ytizdesidir.
Parametrenin nominal degeri %100,0'dr.
Moment ylikseltimi yalnizca baslatmada uygulanir ve gikis
frekansi nominal frekansin %40'inin tzerine ¢iktiginda veya
referans degerine esit oldugunda sonlanir.
Sadece skaler modda kullanilabilir.
15,0...%300,0 Nominal motor akiminin ylzdesi olarak deger. = %1
21.27  Moment yiikseltme | Minimum ve maksimum moment ylkseltme siresini tanimlar. | 20 s
stiresi Moment ylikseltme siresi frekans hizlanma siresinin
%40'Indan azsa (bkz. parametre 28.72), moment ylikseltme
slresi frekans hizlanma suresinin %40'ina ayarlanir.
0,0...60,0 s Nominal motor suresi. 1=1s
21.34  Otomatik yeniden | Otomatik yeniden baglatmayi zorlar. Parametre yalnizca Devrede
baslatmayi zorlama | 95.04 Kontrol karti beslemesi Harici 24V olarak
ayarlandiginda etkindir.
Devre digi Otomatik yeniden baslatmayi zorlama devre digi. 21.18 0
Otomatik yeniden start stiresi parametresinin degeri 0,0 s'den
biyikse parametre etkindir.
Devrede Otomatik yeniden baslatmayi zorlama etkinlestirildi. 27.718 1
Otomatik yeniden start stiresi parametresi yok sayilir. Strlict
asla digsuk gerilim hatasi tetiklemez ve start sinyali daima
acik kalir. DC gerilimi yeniden saglandiginda, normal ¢alisma
devam eder.
21.35  On isitma glicii Motoru 1sitmakta kullanilan glcu tanimlar. 0,00 kW
0,00...10,00 kW On 1sitma gici. 100 = 1 kW
21.36  On isitma birimi On isitmanin akim veya gii¢ olarak belirlenip belirlenmedigini | Akim
tanimlar.
Akim Akim olarak belirlenmis 6n 1sitma (bkz. 21.16 parametresi). 0
Gug Gug olarak belirlenmis 6n isitma (bkz. 21.35 parametresi). 1
21.40  Yeniden baglatma | Pompa kisa déngii korumasi icin yeniden baglatma 0,0s

gecikmesi

gecikmesini tanimlar. Pompa ayarlanan yeniden baslatma
gecikme suresi iginde yeniden baslatilamaz. Zamanlayici,
surtictiniin gucliniin kesilmesinden 6nce ve sonra 96.20
Zaman senk birincil kaynagi parametresinde zaman
senkronizasyon kaynagi aktifse sirlcu kapatilirken sona
eren gecikme sulresini hesaba katar.

Zamanlayici, zaman senkronizasyonu mevcut degilken
yeniden baslatma gecikmesi sirasinda gl¢ kaybi olursa 21.42
Kalan yeniden baslatma gecikmesi parametresinde saklanan
en son deger ile devam eder.
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0,0...3200,0 s Yeniden baslatma gecikme siresi. 10=1s
21.42  Kalan yeniden 21.40 Yeniden baslatma gecikmesi parametresinde 0,0s
baglatma yapilandirilan yeniden baslatma gecikmesi zamanlayicisinin
gecikmesi gercek zaman degerini goruntuler. Bu parametrenin 0,0 s
olan varsayilan de@ere ayarlanmasi, gecikme
zamanlayicisini bir kez baypas eder.
0,0...3200,0 s Kalan yeniden baglatma gecikme suresi. 10=1s
22 Hiz referansi segimi | Hiz referansi segimi; motor potansiyometresi ayarlari.
Bkz. kontrol zinciri semalari Hiz referansi kaynak secimi Il
(sayfa 276)...Hiz kontrol cihazi (sayfa 280).
22.01  Hiz ref sinirsiz Hiz referansi segim blogunun ¢ikisini gdsterir. Bkz. kontrol -
zinciri semasi Hiz referansi kaynak secimi Il, sayfa 276.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Segcilen hiz referansinin degeri. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.11  Ext1 hiz ref1 EXT1 hiz referansi kaynagi 1'yi seger. Al1 dlgeklen-
19.11 Ext1/Ext2 segimi parametresi ile segilen bir dijital dirilmis
kaynak EXT1 referansiyla ona karsilik gelen ve 22.18 Ext2
hiz ref1 parametresiyle tanimlanan EXT2 referansi arasinda
gegcis yapmak igin kullanilabilir.
Sifir Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis | 12.12 Al1 6igeklendirilen degeri (bkz. sayfa 325). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 6igeklendirilen degeri (bkz. sayfa 327). 2
Rezerve 3
FB Aref1 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 297). 4
FB Aref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 297). 5
Rezerve 6...7
EFB ref1 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 297). 8
EFB ref2 03.10 EFB referansi 2 (bkz. sayfa 297). 9
Rezerve 10...14
Motor 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor 15
potansiyometresi potansiyometresinin ¢ikist).
PID 40.01 Proses PID ¢ikisi gergek (proses PID kontrol cihazinin | 16
cikist).
Frekans girisi 11.38 Frek girisi 1 gercek degeri (DI5 frekans girisi olarak 17
kullanildiginda).
Kontrol paneli (ref | Kontrol dénuslerinin oldugu konum igin kontrol sistemi 18

kaydedildi)

tarafindan kaydedilen kontrol paneli referansi (03.07 Panel
referansi, bkz. sayfa 297) referans olarak kullanilir.

Referans

A I ® EXT1 referansi

X- X- =% - x EXT2 referansi
=— Etkin referans

—o—o—¢-0- - Pasif referans

-t

T
EXT1-> EXT2
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Kontrol paneli (ref | Onceki kontrol konumu igin kontrol paneli referansi (03.01 19
kopyalandi) Panel referansi, bkz. sayfa 297), kontrol konumu degistiginde
iki konumun referanslari ayni tirdense (6r.
frekans/hiz’moment/PID) referans olarak kullanilir; aksi halde
gergek sinyal yeni referans olarak kullanihr.
Referans
® EXT1 referansi
X EXT2 referansi
=— Etkin referans
. - Pasif referans
T >t
EXT1 -> EXT2
Rezerve 20...22
Al3 skala 15.52 Al3 digeklendirilen degeri (bkz. sayfa 347). 23
Al4 skala 15.62 Al4 digceklenmis dederi (bkz. sayfa 349). 24
Al5 skala 15.72 Al5 digeklenmis dederi (bkz. sayfa 357). 25
Seviye kontrol 76.07 LC hiz ref parametresi (Seviye kontrol fonksiyonu 30
cikisi).
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
22.18  Ext2 hiz ref1 EXT2 hiz referansi kaynagi 1'yi seger. Sifir
Sifir Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis | 12.12 Al1 éiceklendirilen degeri (bkz. sayfa 325). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 327). 2
Rezerve 3
FB Aref1 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 297). 4
FB Aref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 297). 5
Rezerve 6...7
EFB ref1 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 297). 8
EFB ref2 03.10 EFB referansi 2 (bkz. sayfa 297). 9
Rezerve 10...14
Motor 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor 15
potansiyometresi potansiyometresinin cikist).
PID 40.01 Proses PID ¢ikisi gergek (proses PID kontrol cihazinin | 16
cikist).
Frekans girisi 11.38 Frek girisi 1 gercek degeri (D15 frekans girisi olarak 17
kullanildiginda).
Kontrol paneli (ref | Kontrol dénislerinin oldugu konum icin kontrol sistemi 18

kaydedildi)

tarafindan kaydedilen kontrol paneli referansi (03.071 Panel
referansi, bkz. sayfa 297) referans olarak kullanilr.

Referans

A | °
X- K- % - p—%—* x
—o—o—9-0- -0 -
-t

T
EXT1 -> EXT2

EXT1 referansi
EXT2 referansi
Etkin referans
- Pasif referans
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Kontrol paneli (ref | Onceki kontrol konumu icin kontrol paneli referansi (03.01 19
kopyalandr) Panel referansi, bkz. sayfa 297), kontrol konumu

degistiginde iki konumun referanslari ayni tiirdense (6r.
frekans/hiz‘’moment/PID) referans olarak kullanilir; aksi halde
gercek sinyal yeni referans olarak kullanihr.
Referans
® EXT1 referansi
X EXT2 referansi
=— Etkin referans
. + Pasif referans
‘ >
EXT1-> EXT2
Rezerve 20...22
Al3 skala 15.52 Al3 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 347). 23
Al4 skala 15.62 Al4 blgeklenmis degeri (bkz. sayfa 349). 24
Al5 skala 15.72 Al5 blgeklenmis degeri (bkz. sayfa 357). 25
Seviye kontrol 76.07 LC hiz ref parametresi (Seviye kontrol fonksiyonu 30
cikist).
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -

22.21  Sabit hiz Sabit hizlarin nasil segildigini ve sabit bir hiz uygulanirken 0000b

fonksiyonu dénils yonu sinyalinin degerlendirilip degerlendirilmedigini
belirler.

Bit Adi Bilgi

0 Sabit hiz modu |1 = Birlesik: 22.22, 22.23 ve 22.24 parametreleri ile tanimlanan (g
kaynak kullanilarak 7 sabit hiz segilebilir.
0 = Ayrik: Siraslyla 22.22, 22.23 ve 22.24 parametreleri ile tanimlanan
kaynaklarla, 1, 2 ve 3 sabit hizlari ayri ayri etkinlestirilir. Uyumsuzluk
durumunda, en kiiglik dedere sahip sabit hiz dnceliklidir.

1 Yon izni 1 = Start yonu: Sabit hiz igin ¢alisma yoniinu belirlemek amaciyla, sabit

hiz ayarinin (22.26...22.32 parametreleri) isareti yon sinyali (ileri: +1,
geri: -1). 22.26...22.32 parametrelerindeki degerlerin timu pozitif ise bu,
etkili bir sekilde surictide 14 (7 ileri, 7 geri) sabit hiz bulunmasina
olanak saglar.

UYARI: Y6n sinyali geri ise ve etkin sabit hiz negatifse, sirici
A ileri yonde calisir.

0 = Parametreye gore: Sabit hiz galisma yon(, sabit hiz ayarinin
(22.26...22.32 parametreleri) isareti tarafindan belirlenir.

2...15 |Rezerve

0000h...FFFFh I Sabit hiz yapilandirma word'G. 1=1
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22.22  Sabit hiz se¢gimi 1 | 22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti 0 (Ayrik) iken, DI3
sabit hiz 1'i etkinlestiren bir kaynak seger.
22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti 1 (Birlesik) iken,
bu parametre ve 22.23 Sabit hiz secimi 2 ve 22.24 Sabit hiz
secimi 3 parametreleri, durumlari etkin sabit frekans olan lg¢
kaynagi su sekilde seger:
Kaynak 22.22 | Kaynak 22.23 | Kaynak 22.24
par. ile par. ile par. ile Sabit hiz etkin
tanimlanir. tanimlanir. tanimlanir.
0 0 0 Yok
1 0 0 Sabit hiz 1
0 1 0 Sabit hiz 2
1 1 0 Sabit hiz3
0 0 1 Sabit hiz 4
1 0 1 Sabit hiz 5
0 1 1 Sabit hiz 6
1 1 1 Sabit hiz 7
Her zaman kapali | 0. 0
Her zaman agik 1. 1
D1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Rezerve 8...17
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. 18
fonksiyon 1 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. 19
fonksiyon 2 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. 20
fonksiyon 3 sayfa 437).
Rezerve 21...23
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 419). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 419). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 419). 26
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
22.23  Sabit hiz segimi 2 | 22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti 0 (Ayrik) iken, Her zaman
sabit hiz 2'yi etkinlestiren bir kaynak seger. kapali

22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti 1 (Birlesik) iken,
bu parametre ve 22.22 Sabit hiz segimi 1 ile 22.24 Sabit hiz
secimi 3 parametreleri, sabit hizlar etkinlestirmek igin
kullanilan ¢ kaynadi secger. 22.22 Sabit hiz segimi 1
parametresindeki tabloya bakin.

Secenekler igin, bkz. parametre 22.22 Sabit hiz segimi 1.
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22.24  Sabit hiz se¢imi 3 | 22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti 0 (Ayrik) iken, Her zaman
sabit hiz 3'l etkinlestiren bir kaynak seger. kapali
22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti 1 (Birlesik) iken,
bu parametre ve 22.22 Sabit hiz secimi 1 ile 22.23 Sabit hiz
secimi 2 parametreleri, sabit hizlar etkinlestirmek icin
kullanilan ¢ kaynagi seger. 22.22 Sabit hiz segimi 1
parametresindeki tabloya bakin.
Secenekler igin, bkz. parametre 22.22 Sabit hiz sec¢imi 1.
22.25 Sabit hiz segimi 4 | 22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti 0 (Ayrik) iken, Her zaman
sabit hiz 4'i etkinlestiren bir kaynak seger. kapali
Secimler igin, bkz. parametre 22.22 Sabit hiz segimi 1.
22.26  Sabithiz 1 Sabit hiz 1'i tanimlar (sabit hiz 1 segildiginde motorun 300,00 rpm;
doénecegi hiz). 360,00 rpm
(95.20 b0)
-30000,00... Sabit hiz 1. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.27  Sabithiz 2 Sabit hiz 2'yi tanimlar. 600,00 rpm;
720,00 rpm
(95.20 b0)
-30000,00... Sabit hiz 2. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.28 Sabithiz 3 Sabit hiz 3'G tanimlar. 900,00 rpm;
1080,00 rpm
(95.20 b0)
-30000,00... Sabit hiz 3. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.29  Sabit hiz 4 Sabit hiz 4'G tanimlar. 1200,00 rpm;
1440,00 rpm
(95.20 b0)
-30000,00... Sabit hiz 4. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.30 Sabithiz5 Sabit hiz 5'i tanimlar. 1500,00 rpm;
1800,00 rpm
(95.20 b0)
-30000,00... Sabit hiz 5. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.31  Sabithiz 6 Sabit hiz 6'y1 tanimlar. 2400,00 rpm;
2880,00 rpm
(95.20 b0)
-30000,00... Sabit hiz 6. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.32 Sabithiz7 Sabit hiz 7'yi tanimlar. 3000,00 rpm;
3600,00 rpm
(95.20 b0)
-30000,00... Sabit hiz 7. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
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22.41  Glvenli hiz ref Asagidakiler gibi denetim fonksiyonlari ile kullanilan bir 0,00 rpm
glivenli hiz referans degeri tanimlar:
* 12.03 Al denetim fonksiyonu
* 49.05 lletisim kaybi eylemi
* 50.02 FBA A iletisim kaybi fonksiyonu
* 80.17 Maksimum debi korumasi
* 80.18 Minimum debi korumasi.
-30000,00... Giuvenli hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.46  Sabit hiz secimi 5 | 22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti O (Ayrik) iken, Her zaman
sabit hiz 5'i etkinlestiren bir kaynak seger. kapali
Secimler igin, bkz. parametre 22.22 Sabit hiz segimi 1.
22.47  Sabit hiz secimi 6 | 22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti O (Ayrik) iken, Her zaman
sabit hiz 6'i etkinlestiren bir kaynak seger. kapali
Segimler igin, bkz. parametre 22.22 Sabit hiz segimi 1.
22.51  Kritik hiz Kritik hizlar fonksiyonunu etkinlestirir/devre disi birakir. Ayrica | 0000b
fonksiyonu belirtilen araliklarin her iki donis yoniinde etkili olup
olmayacagini belirler.
Ayrica bkz. bolim Kritik hizlar/frekanslar (sayfa 137).
Bit Adi Bilgi
0 Devrede 1 = Devrede: Kritik hizlar devrede.
0 = Devre digi: Kritik hizlar devre disi.
1 Isaret modu 1 = Isaretlendi: 22.52...22.57 parametrelerinin isaretleri dikkate alinir.
0 = Mutlak: 22.52...22.57 parametreleri mutlak degerler olarak kullanilir.
Her aralik her iki doniis yonu icin etkilidir.
2...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Kritik hiz konfiglirasyon word'a. 1=1
22.52  Kritik hiz 1 diistik Kritik hiz arahgi 1 igin alt limiti tanimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deger, 22.53 Kiritik hiz 1 yiiksek degerinden kigik
veya bu deg@ere esit olmalidir.
-30000,00... Kritik hiz 1 igin alt limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.53  Kiritik hiz 1 yiiksek | Kritik hiz arahgi 1 igin Ust limiti tanimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deger, 22.52 Kritik hiz 1 diigiik degerinden blyuk
veya bu deg@ere esit olmalidir.
-30000,00... Kritik hiz 1 igin Ust limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.54  Kritik hiz 2 diistik Kritik hiz arah@i 2 igin alt limiti tanimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deder, 22.55 Kritik hiz 2 yiiksek degerinden kiiglik
veya bu degere esit olmalidir.
-30000,00... Kritik hiz 2 igin alt limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.55  Kritik hiz 2 yiiksek | Kritik hiz araligi 2 icin Ust limiti tanimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deger, 22.54 Kritik hiz 2 diigiik degerinden blyuk
veya bu degere esit olmalidir.
-30000,00... Kritik hiz 2 igin Ust limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
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22.56  Kritik hiz 3 diisiik Kritik hiz araligi 3 igin alt limiti tanimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deger, 22.57 Kiritik hiz 3 yiiksek degerinden kiiguk
veya bu deg@ere esit olmalidir.
-30000,00... Kritik hiz 3 igin alt limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.57  Kritik hiz 3 yiiksek | Kritik hiz araligr 3 igin Ust limiti tanimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deger, 22.56 Kritik hiz 3 diigiik degerinden blyuk
veya bu deg@ere esit olmalidir.
-30000,00... Kritik hiz 3 igin Ust limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.70  Motor 22.73 Motor potansiyometresi ylikseltme kaynagi ve 22.74 Secildi
potansiyometresi Motor potansiyometresi diistirme kaynagi parametrelerinin
referans 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek parametresini ne
etkinlestirme zaman degistirebilecegini belirler.
Secilmedi Motor potansiyometresi Yukari/Asag kaynaklari (22.73 ve 0
22.74) devre disi birakildi.
Segildi Motor potansiyometresi Yukari/Asagdi kaynaklar (22.73 ve 1
22.74) etkinlestirildi.
Calisirken Motor potansiyometresi referansi etkinlestirme, 06.16 Sdirticii | 2
durum word'li 1 parametresinin 4. bitini (Referans izleniyor)
takip eder.
22.71  Motor Motor potansiyometresi modunu etkinlestirir ve seger. Devre disi
potansiyometresi
fonksiyonu
Devre disi Motor potansiyometresi devre disi birakilir ve motor 0
potansiyometresi sayag¢ degeri O olarak ayarlanir.
Devrede (stop Etkinlestirildiginde, motor potansiyometresi sayaci énce 1
edince/glc 22.72 Motor potansiyometresi baglangic degeri parametresi
verildiginde/ baslat) | ile tanimlanan degeri kullanir. Deger ardindan 22.73 Motor
potansiyometresi yiikseltme kaynagi ve 22.74 Motor
potansiyometresi diistirme kaynagi parametreleri ile
yukseltme ve distrme kaynaklarindan ayarlanabilir.
Bir stop veya gli¢ gevrimi, sayaci baslangic degerine (22.72)
resetler.
Devrede (her Devrede (stop edince/gii¢ verildiginde/ baslat) gibidir, ancak | 2
zaman devam et) motor potansiyometresi sayaci bir gli¢ ¢evriminin ardindan
korunur.
Devrede (gergege | Baska bir referans kaynag segildiginde, motor 3
baslat) potansiyometresi sayaci degeri o referansi takip eder.
Referansin kaynagi motor potansiyometresi sayacina
dondukten sonra, degeri yukari ve asagi kaynaklarla (22.73
ve 22.74 ile tanimlanan) tekrar degistirilebilir.
Devrede (Gergede | Devrede (gercege baslat) gibidir, ancak motor 4
devam et/baslat) potansiyometresi gergek referans degeri gii¢ cevriminde
korunur.
22.72  Motor Motor potansiyometresi sayaci igin bir baglangi¢ degeri 0,00
potansiyometresi (baslangi¢ noktasi) tanimlar. 22.71 Motor potansiyometresi
baslangi¢ degeri fonksiyonu parametresi segimlerine bakin.
-32768,00... Sayag igin baslangi¢ degeri. 1=1

32767,00
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22.73  Motor Motor potansiyometresi sayaci yukari sinyali kaynagini seger. | Kullaniimaz
pgtansiyometresi 0 = Degisiklik yok
ylikseltme kaynagi | 1 = Motor potansiyometresi sayaci degerini arttirir.
(Yikseltme ve distrme kaynaklari ayni anda agilirsa,
potansiyometre degeri degismez.)
Not: Motor potansiyometresi fonksiyonu yukari/asagi kaynak
hizi veya frekansi sifirdan maksimum hiza veya frekansa
kadar kontrol eder. DénuUs yonu 20.04 Ext1 in2 kaynagdi
parametresiyle degistirilebilir. $ekil icin bkz., bdlim Motor
potansiyometresi, sayfa 162.
Kullaniimaz 0. 0
Kullaniimaz 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Rezerve 8...17
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. 18
fonksiyon 1 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. 19
fonksiyon 2 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. 20
fonksiyon 3 sayfa 431).
Rezerve 21...23
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 419). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 419). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 419). 26
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
22.74  Motor Motor potansiyometresi sayaci asagi sinyali kaynagini secger. | Kullaniimaz
potansiyometresi 0 = Degisiklik yok
dugtirme kaynagi | 1 = Motor potansiyometresi sayaci degerini azaltir.
(Yikseltme ve disirme kaynaklari ayni anda agilirsa, sayag
degeri degismez.)
Not: Motor potansiyometresi fonksiyonu yukari/asagi kaynak
hizi veya frekansi sifirdan maksimum hiza veya frekansa
kadar kontrol eder. Dénus yonu 20.04 Ext1 in2 kaynagi
parametresiyle degistirilebilir. Sekil icin bkz., bdlim Motor
potansiyometresi, sayfa 162.
Segenekler igin, bkz. parametre 22.73 Motor
potansiyometresi ylikseltme kaynadi.
22.75  Motor Motor potansiyometresi sayacinin degisim oranini tanimlar. 40,0 s
potansiyometresi Bu parametre motor potansiyometresinin minimum degerden
rampa siresi (22.76) maksimum degere (22.77) gegcmesi igin gereken
sureyi tanimlar. Ayni degisim orani her iki ydonde de gecerlidir.
0,0...3600,0 s Sayag degisim slresi. 1=1s
22.76  Motor Motor potansiyometresi sayacinin minimum degerini tanimlar. | -50,00
pqtansiyometresi Not: Vektdr kontrol modu kullanilirsa, bu parametrenin degeri
min degeri degistiriimelidir.
-32768,00... Sayag¢ minimum. 1=1

32767,00
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22.77  Motor Motor potansiyometresi sayacinin maksimum degerini tanimlar. | 50,00
patansiyomgtresi Not: Vektor kontrol modu kullanilirsa, bu parametrenin degeri
maks degeri degistiriimelidir.
-32768,00... Sayag¢ maksimum. 1=1
32767,00
22.80  Motor Motor potansiyometresi fonksiyonunun gikisi. (Sayac, -
potansiyometresi 22.71...22.74 parametreleri kullanilarak yapilandirilir.)
ref gergek Bu parametre salt okunurdur.
-32768,00... Motor potansiyometresi sayacinin degeri. 1=1
32767,00
22.86 Gergek hiz 19.11 Ext1/Ext2 segimi tarafindan segilen hiz referansinin -
referansi 6 (EXT1 veya EXT2) degerini goruntuler. Bkz. sema 22.11 Ext1
hiz ref1 veya kontrol zinciri semasi Hiz referansi kaynak
secimi Il, sayfa 276.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Ek 2 sonrasinda hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.87 Gergek hiz Kritik hizlarin uygulamasindan énce hiz referansinin degerini | -
referansi 7 gosterir. 276. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Asagidakilerle gegersiz kilinmadigi strece, deger 22.86
Gergek hiz referansi 6'dan alinir
« herhangi bir sabit hiz
« ag kontrolii referans (bkz. sayfa 19)
« kontrol paneli referansi
« glvenli hiz referansi.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Kritik hizlarin uygulamasindan énce hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
23 Hiz referansi Hiz referansi rampasi ayarlari (sirlci igin hizlanma ve
rampasi yavaslama degerlerinin programlanmasi).
Bkz. kontrol zinciri semasi Hiz referansi kaynak secimi Il
sayfa 276.
23.01  Hiz ref rampa girisi | Rampa ve sekillendirme fonksiyonlarina girmeden 6nce -
kullanilan hiz referansini (rpm) gosterir. Bkz. kontrol zinciri
semasi Hiz referansi kaynak segimi Il sayfa 276.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Rampa ve sekillendirme 6ncesinde hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
23.02  Hiz ref rampa ¢ikigi | Rampali ve sekilli hiz referansini rpm cinsinden gésterir. Bkz. | -
kontrol zinciri semasi Hiz referansi kaynak secimi Il
sayfa 276.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Rampa ve sekillendirme sonrasinda hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
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23.12

Hizlanma stiresi 1

Hizlanma siresi 1'i, hizi sifirdan 46.01 Hiz 6lgeklendirme
parametresi tarafindan tanimlanan (30.712 Maksimum hiz
parametresi degil) hiz dederine ¢ikarmak igin gereken sire
olarak tanimlar.

Hiz referansi ayarlanmis hizlanma oranindan daha hizl bir
sekilde artarsa, motor hizi hizlanma oranini takip eder.
Eger hiz referansi ayarlanmis hizlanma oranindan daha
yavas bir sekilde artarsa, motor devri referansi takip eder.
Eger hizlanma suresi ¢ok kisa ayarlanmissa suriict, strticl
moment limitlerinin disina ¢cikmamak igin otomatik olarak
hizlanmayi uzatir.

5,000 s

0,000...1800,000 s

Hizlanma sdresi 1.

10=1s

23.13

Yavaglama stresi 1

Hizlanma stresi 1'i, hizi 46.01 Hiz éigeklendirme parametresi
tarafindan tanimlanan (30.12 Maksimum hiz parametresi
degil) hiz degerinden sifira digtrmek icin gereken siire
olarak tanimlar.

Eger hiz referansi ayarlanmis yavaslama oranindan daha yavas
bir sekilde azalirsa, motor devri referansi takip eder.

Eger referans ayarlanmis yavaslama oranindan daha hizl bir
sekilde degisirse, motor hizi yavaslama oranini takip eder.

Egder yavaglama orani ¢ok kisa ayarlanmissa, siriici, slrici
moment limitlerinin disina gikmamak (ya da giivenli DC
baglantisi gerilimini asmamak) igin otomatik olarak yavaslamayi
uzatir. Eger yavaslama siiresinin ¢ok kisa olduguna dair bir
sliphe varsa, DC yuksek gerilim kontroliiniin agik oldugundan
emin olun (parametre 30.30 Yliksek gerilim kontroli).

Not: Yiksek ataletli bir uygulama igin kisa yavaslama siresi
gerektiginde suruc, fren kiyici ve fren direnci gibi frenleme
ekipmani ile donatiimalidir.

5,000 s

0,000...1800,000 s

Yavaslama siresi 1.

10=1s

23.23

Acil stop stiresi

Acil stop Off3 etkinlestiriimesi durumunda suriictiniin durdu-
rulacag@ sireyi tanimlar (yani hizin 46.01 Hiz éigeklendirme
veya 46.02 Frekans 6lgeklendirme parametresi ile tanimlanan
degerden sifira dismesi icin gereken sire). Acil stop modu
ve etkinlestirme kaynagi sirasiyla 21.04 Acil stop modu ve
21.05 Acil stop kaynagi parametreleri ile segilir. Acil stop ayni
zamanda haberlesme araciligiyla da etkinlestirilebilir.
Notlar:
* Acil stop Off1, 23.12...23.13 parametreleri ile tanimlanan
standart yavaslama rampasini kullanir.
* Ayni parametre degeri ayrica frekans kontrol modunda
kullanilir (rampa parametreleri 28.72...28.73).

3,000 s

0,000...1800,000 s

Acil stop Off3 yavaslama siresi.

10=1s

23.32

Sekil siiresi 1

Hizlanma baglangicinda hizlanma rampasinin seklini
tanimlar.

0,000 s

0,000...1800,000 s

Sekil suresi 1.

10=1s

24 Hiz referansi
durumu

Hiz hatas| hesaplama; hiz hatasi penceresi kontrol
konfiglirasyonu; hiz hatasi adimi.
Bkz. kontrol zinciri semasi Hiz hatasi hesaplama (sayfa 278).

24.01

Kullanilan hiz
referansi

Rampali ve dizeltilen hiz referansini gosterir (hiz hatasi
hesaplamasindan 6nce). Bkz. kontrol zinciri semasi Hiz
hatasi hesaplama sayfa 278.
Bu parametre salt okunurdur.

-30000,00...
30000,00 rpm

Hiz hatasi hesaplamasi igin kullanilan hiz referansi.

Bkz. par.
46.01
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24.02  Kullanilan hiz geri | Hiz hatasi hesaplamasi igin kullanilan hiz geri bildirimini -
bildirimi gobsterir. Bkz. kontrol zinciri semasi Hiz hatasi hesaplama
(sayfa 278).
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Hiz hatasi hesaplamasi igin kullanilan hiz geri bildirimi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
24.03  Filtrelenen hiz Filtrelenen hiz hatasini gésterir. Bkz. kontrol zinciri semasi -
hatasi Hiz hatasi hesaplama sayfa 278.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Filtrelenen hiz hatasi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
24.04  Hiz hatasi ters Cevrilen (filtrelenmeyen) hiz hatasini gosterir. Bkz. kontrol -
cevrildi zinciri semasi Hiz hatasi hesaplama sayfa 278.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,0... Cevrilen hiz hatasi. Bkz. par.
30000,0 rpm 46.01
24.11  Hiz diizeltme Bir hiz referansi dlizeltmesi, yani rampa ve sinirlama arasinda | 0,00 rpm
var olan referansa eklenen bir deder tanimlar. Bu, érnegin bir
kagdit makinesi bélimleri arasindaki gekme kuvvetini ayarlamak
icin, gerektiginde hizin dusuriimesini saglar.
Bkz. kontrol zinciri semasi Hiz hatasi hesaplama sayfa 278.
-10000,00... Hiz referansi diizeltmesi. Bkz. par.
10000,00 rpm 46.01
24.12  Hiz hatasi filtre Hiz hatasi dlslk gegis filtresi zaman sabitini tanimlar. 0 ms
stiresi Kullanilan hiz referansi hizla degisiyorsa, hiz dlgiimiindeki
olasi parazitler hiz hatasi filtresi ile filtrelenebilir. Bu filtre ile
dalgalanmalarin disurilmesi, hiz kontrolliniin ayarlanmasi ile
ilgili sorunlara neden olabilir. Uzun bir filtre siresi sabiti ile
yliksek hizlanma stiresi birbiri ile gelisir. Cok uzun filtre siiresi
kontrolde dengesizlikle sonuglanir.
0 ... 10000 ms Hiz hatasi filtreleme siresi sabiti. 0 = filtreleme pasif. 1=1ms
25 Hiz kontrolii Hiz kontrol cihazi ayarlar.
Bkz. kontrol zinciri semasi Hiz hatasi hesaplama (sayfa 278).
25.01  Moment referans Moment kontroliine aktarilan hiz kontrol ¢ikisini gosterir. Bkz. | -
hiz kontrolii kontrol zinciri semasi Hiz hatasi hesaplama sayfa 278.
Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0... Sinirlanan hiz kontrol ¢ikis momenti. Bkz. par.
%1600,0 46.03
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25.02  Hiz oransal

kazanci

Kontrolor gikigi
= Kp><e

Hiz kontrol cihazi oransal kazancini (K;) tanimlar. Cok
ylksek bir kazang hizda salinim meydana getirebilir.
Asagidaki sekil bir hata adimindan sonra hatanin sabit kaldigi
durumlarda hiz kontrol cihazi gikigini gosterir.

%A Kazang = K, = 1 )
T\= Integral siiresi = 0

Tp= Tlrev suresi = 0

Hata degeri

Kontrol cihazi ¢ikisi

>

Egder kazang 1 olarak ayarlanirsa, hata degerinde %10
degisim (referans - gercek deger) hiz kontrol ¢ikisinin %10
degismesine neden olur, yani ¢ikis degeri giris X kazang
seklinde olur.

5,00

e = Hata degeri

>
Zaman

0,00...250,00

Hiz kontrol cihazi igin oransal kazang.

100=1

25.03  Hiz integral siiresi

%)

Hiz kontrol cihazi igin integral siireyi tanimlar. integral siire,
kontrol cihazi ¢ikisinin, hata degeri sabit ve hiz kontrolori
oransal kazanci 1 iken degisme oranini tanimlar. Integral siire
kisaldikga stirekli hata degerinin diizeltiimesi de hizlanir. integral
sure kisaldikga surekli hata degerinin dlzeltimesi de hizlanir. Bu
zaman sabiti, kontrol edilmekte olan gergek mekanik sistemin
zaman sabiti (tepki zamani) ile ayni byUkllk sirasina
ayarlanmalidir. Aksi halde dengesizlik s6z konusu olur.

integral siirenin sifir olarak ayarlanmasi kontrol cihazinin |
bolimini devre disi birakir. Bu, oransal kazancin hassas
olarak ayarlanmasinda elverislidir; 6nce oransal kazanci
ayarlayin, ardindan integral stireyi eski haline déndurin.
Kontrol cihazi ¢ikisinin sinirlanmis olmasi durumunda, sarma
engelleme (entegratdr %100'e kadar tamamlar) durdurur.
Asagidaki sekil bir hata adimindan sonra hatanin sabit kaldigi
durumlarda hiz kontrol cihazi gikigini gosterir.

Kontrol cihazi ¢ikisi
Kazang = K, = 1

Tp= Tirev siiresi = 0

A

N —
T

Zaman

T, = Integral siiresi > 0

2,50 s

e = Hata degeri

0,00...1000,00 s

| Hiz kontrol cihazi igin integral siresi.

10=1s
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25.04

Hiz tiirev stiresi

Ae
Kp X TD X

Hiz kontrol cihazinin tlirev siresini tanimlar. Hata degeri
degistiginde tlirev alma kontrol cihazi ¢ikisini guiclendirir. Tlrev
suresi ne kadar uzun olursa, deg@isim sirasinda hiz kontrol
cihazi ¢ikisi o kadar gok guglendirilir. Eger tiirev siresi sifira
ayarlanirsa, kontrol cihazi Pl kontrol cihazi, yoksa PID kontrol
cihazi olarak galisir. Tlrev, kontroliin bozucu etkilere daha
fazla tepki vermesini saglar. Basit uygulamalar igin normalde
tiirev sliresi gerekmez ve sifir olarak birakilmasi gerekir.

Hiz hatasi turevi, kesintilerin engellenmesi amaciyla dusik
gegis filtresi ile filtrelenmelidir.

Asagidaki sekil bir hata adimindan sonra hatanin sabit kaldigi
durumlarda hiz kontrol cihazi gikigini gosterir.

%A
Kontrol cihazi gikisi

Kpxe

v, Hata degeri

0,000 s

Kpxe | e = Hata degeri

-

T, Zaman

Kazang = Kp =1

T, = Integral siiresi > 0

Tp= Tirev suresi = 0

18= Ornekleme siiresi = 250 ps

Ae = Iki 6rnek arasi hata degerindeki degisim

0,000...10,000 s

Hiz kontrol cihazi igin tlirev suresi.

1000=1s

25.05

Tirev filtre sdresi

Tdrev filtre suresi sabitini tanimlar. Bkz. 25.04 Hiz tirev
sdresi parametresi.

8 ms

0 ... 10000 ms

Tdurev filtre suresi sabiti.

1=1ms

25.15

Oransal kazang
acil stop

Bir acil stop etkin durumdayken, hiz kontroliin oransal
kazancini tanimlar. Bkz. parametre 25.02 Hiz oransal
kazanci.

10,00

1,00...250,00

Bir acil stop sirasinda oransal kazang.

100 =1

25.30

Aki adaptasyonu
etkinlestirme

Motor aki referansina (01.24 Giincel aki %) dayanan hiz
kontrol6r uyarlamasini etkinlestirir/devre disi birakir. Hiz
kontrol cihazinin oransal katsayisi sirasiyla %0...%100 aki
referansi arasinda 0...1 gibi bir katsayiyla carpilir.

Devrede

Devre digi

Aki referansina dayanan hiz kontrol cihazi uyarlamasi devre
disl.

Devrede

Aki referansina dayanan hiz kontrol cihazi uyarlamasi
devrede.

25.33

Hiz kontrol cihazi
otomatik ayari

Hiz kontrol cihazi otomatik ayar fonksiyonunu etkinlestirir (ya
da etkinlestirecek bir kaynak seger). Bkz. bélim Otomatik
ayar rutinini etkinlestirmeden énce sayfa 165.

Kapali

Kapali

Etkinlestiriimedi.
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Agik Etkinlestirildi 1
25.34  Otomatik ayar Hiz kontrol cihazi otomatik ayar fonksiyonu igin bir kontrol 6n | Normal
kontrolii 6n ayari ayari tanimlar. Ayar, moment referansinin bir hiz referansi
adimina yanit verme seklini etkiler.
Sarsintisiz Yavas ama glvenilir yanit. 0
Normal Normal yanit. 1
Dinamik Yiksek kazang degeri Uretebilecek hizli yanit. 2
25.37  Mekanik zaman Hiz kontrol cihazi otomatik ayar fonksiyonu tarafindan 0,00 s
sabiti belirlenen sekilde, suriiciiniin ve makinenin mekanik zaman
sabiti. Deger manuel olarak ayarlanabilir.
0,00...1000,00 s Mekanik zaman sabiti 10=1s
25.38  Otomatik ayar Otomatik ayar fonksiyonu tarafindan kullanilan eklenmis bir | %10,00
moment adimi moment degerini tanimlar. Bu deger, motor nominal
momentine dlgeklendirilir.
Not: Otomatik ayar fonksiyonu tarafindan kullanilan moment,
moment limitleri (30 Limits moment grubu iginde) ve nominal
motor momenti ile sinirlandirilabilir.
%0,00...20,00 Moment adimi. 100 = %1
25.39  Otomatik ayar hiz | Otomatik ayar fonksiyonu igin baslangi¢ hizina eklenen bir %10,00
adimi hiz degerini tanimlar. Baslangig hizi (otomatik ayar
etkinlestirildiginde kullanilan hiz) arti bu parametrenin degeri,
otomatik ayar rutini tarafindan kullanilan hesaplanan
maksimum hizdir. Maksimum hiz, hiz limitleriyle (30 Limits
parametre grubunda) ve nominal motor hiziyla da
sinirlandirilabilir. Bu deger motor nominal hizina élgeklendirilir.
Not: Motor her bir hizianma agamasinin sonunda hesaplanan
maksimum hizi bir miktar asar.
%0,00...20,00 Hiz adimi. 100 = %1
25.40  Otomatik ayar Otomatik ayar rutininde ne kadar hizlanma/yavaslama 5
tekrarlama sayisi cevrimi gergeklestirilecegdini belirler. Degeri arttirmak otomatik
ayar fonksiyonunun hassasiyetini iyilestirir ve daha kiigik
moment veya hiz adim degerlerinin kullaniimasini saglar
0...10 Otomatik ayar igin adim sayisi. 1=1
25.53  Moment oransal Hiz kontroliin oransal (P) kisminin gikisini gosterir. Bkz. -
referansi kontrol zinciri semas| Hiz hatasi hesaplama sayfa 278.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,0... Hiz kontroliin P kismi gikisi. Bkz. par.
%30000,0 46.03
25.54  Moment integral Hiz kontrollin integral (I) kisminin gikisini gosterir. Bkz. -
referansi kontrol zinciri semasi Hiz hatasi hesaplama sayfa 278.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,0... Hiz kontrol | kismi ¢ikisl. Bkz. par.
%30000,0 46.03
25.55  Moment tiirev Hiz kontrol tirev (D) kisminin gikigini gésterir. Bkz. kontrol -
referansi zinciri semasi Hiz hatasi hesaplama sayfa 278.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,0... Hiz kontrol D kismi ¢ikisi. Bkz. par.
%30000,0 46.03
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28 Frekans referans Frekans referansi zincirinin ayarlari.
zinciri Bkz. Kontrol zinciri semalari, sayfa 274 ve 275.
28.01  Frekans ref rampa | Rampa 0ncesinde kullanilan frekans referansini gosterir. Bkz, | -
girisi kontrol zinciri semalari Frekans referansi se¢imi sayfa 274 ve
Frekans referansi dedisimi sayfa 275.
Bu parametre salt okunurdur.
-500,00... Rampa 6ncesinde frekans referansi. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.02  Frekans ref rampa | Nihai frekans referansini gosterir (segim, sinirlama ve rampa | -
cikigi sonrasinda). Bkz. kontrol zinciri semasi (sayfa 274).
Bu parametre salt okunurdur.
-500,00... Nihai frekans referansi. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.11  Ext1 frekans ref1 EXT1 frekans referansi kaynagi 1'i seger. Al1 blgeklen-
dirilmig
Sifir Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis | 12.12 Al1 6lgceklendirilen degeri (bkz. sayfa 325). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 6lgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 327). 2
Rezerve 3
FB Aref1 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 297). 4
FB Aref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 297). 5
Rezerve 6...7
EFB ref1 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 297). 8
EFB ref2 03.10 EFB referansi 2 (bkz. sayfa 297). 9
Rezerve 10...14
Motor 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor 15
potansiyometresi potansiyometresinin gikist).
PID 40.01 Proses PID ¢ikisi gercek (proses PID kontrol cihazinin | 16
cikist).
Frekans girigi 11.38 Frek girisi 1 gergek degeri (DI5 frekans girisi olarak 17
kullanildiginda).
Kontrol paneli (ref | Kontrol donuslerinin oldugu konum icin kontrol sistemi 18

kaydedildi)

tarafindan kaydedilen kontrol paneli referansi (03.01 Panel
referansi, bkz. sayfa 297) referans olarak kullanilir.

Referans
A | ® EXT1 referansi
X- X- =% - H—* x EXT2 referansi
— Etkin referans
—o—o—¢-0-- - Pasif referans
-t

T
EXT1 -> EXT2
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Kontrol paneli (ref | Onceki kontrol konumu igin kontrol paneli referansi (03.01 19
kopyalandi) Panel referansi, bkz. sayfa 297), kontrol konumu degistiginde
iki konumun referanslari ayni tirdense (6r.
frekans/hiz’moment/PID) referans olarak kullanilir; aksi halde
gergek sinyal yeni referans olarak kullanihr.
Referans
® EXT1 referansi
X EXT2 referansi
=— Etkin referans
. - Pasif referans
T >t
EXT1 -> EXT2
Rezerve 20...22
Al3 skala 15.52 Al3 digeklendirilen degeri (bkz. sayfa 347). 23
Al4 skala 15.62 Al4 digceklenmis dederi (bkz. sayfa 349). 24
Al5 skala 15.72 Al5 digeklenmis dederi (bkz. sayfa 357). 25
Seviye kontrol 76.07 LC hiz ref parametresi (Seviye kontrol fonksiyonu 30
cikisi).
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
28.15  Ext2 frekans ref1 EXT2 frekans referansi kaynagi 1'i seger. Sifir
Sifir Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis | 12.12 Al1 éiceklendirilen degeri (bkz. sayfa 325). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 327). 2
Rezerve 3
FB Aref1 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 297). 4
FB Aref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 297). 5
Rezerve 6...7
EFB ref1 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 297). 8
EFB ref2 03.10 EFB referansi 2 (bkz. sayfa 297). 9
Rezerve 10...14
Motor 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor 15
potansiyometresi potansiyometresinin cikist).
PID 40.01 Proses PID ¢ikisi gergek (proses PID kontrol cihazinin | 16
cikist).
Frekans girisi 11.38 Frek girisi 1 gercek degeri (D15 frekans girisi olarak 17
kullanildiginda).
Kontrol paneli (ref | Kontrol dénislerinin oldugu konum icin kontrol sistemi 18

kaydedildi)

tarafindan kaydedilen kontrol paneli referansi (03.071 Panel
referansi, bkz. sayfa 297) referans olarak kullanilr.

Referans

A | °
X- K- % - p—%—* x
—o—o—9-0- -0 -
-t

T
EXT1 -> EXT2

EXT1 referansi
EXT2 referansi
Etkin referans
- Pasif referans
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Kontrol paneli (ref | Onceki kontrol konumu icin kontrol paneli referansi (03.01 19
kopyalandr) Panel referansi, bkz. sayfa 297), kontrol konumu

degistiginde iki konumun referanslari ayni tiirdense (6r.
frekans/hiz‘’moment/PID) referans olarak kullanilir; aksi halde
gercek sinyal yeni referans olarak kullanihr.
Referans
® EXT1 referansi
X EXT2 referansi
=— Etkin referans
. + Pasif referans
I >t
EXT1-> EXT2
Rezerve 20...22
Al3 skala 15.52 Al3 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 347). 23
Al4 skala 15.62 Al4 blgeklenmis degeri (bkz. sayfa 349). 24
Al5 skala 15.72 Al5 blgeklenmis degeri (bkz. sayfa 357). 25
Seviye kontrol 76.07 LC hiz ref parametresi (Seviye kontrol fonksiyonu 30
cikist).
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -

28.21  Sabit frekans Sabit frekanslarin nasil segildigini ve sabit bir frekans 0000b

fonksiyonu uygulanirken dénus yénu sinyalinin dederlendirilip
degerlendiriimedigini belirler.

Bit Adi Bilgi

0 Sabit frek modu|1 = Birlesik: 28.22, 28.23 ve 28.24 parametreleri ile tanimlanan (g
kaynak kullanilarak 7 sabit frekans segilebilir.
0 = Ayrik: Sabit frekans 1, 2 ve 3, sirasiyla 28.22, 28.23 ve 28.24
parametreleri ile tanimlanan kaynaklar ile ayri ayr etkinlestirilir.
Uyumsuzluk durumunda, en kiigiik dedere sahip sabit frekans
onceliklidir.

1 Yon izni 1 = Start yonu: Sabit hiz igin ¢alisma yéniini belirlemek amaciyla, sabit

hiz ayarinin (22.26...22.32 parametreleri) isareti yon sinyali (ileri: +1,
geri: -1). 22.26...22.32 parametrelerindeki degerlerin timu pozitif ise bu,
etkili bir sekilde surticiide 14 (7 ileri, 7 geri) sabit hiz bulunmasina
olanak saglar.

UYARI: Yon sinyali geri ise ve etkin sabit hiz negatifse, sirtict
A ileri yonde caligir.

0 = Parametreye gore: Sabit hiz galisma yond, sabit hiz ayarinin

(22.26...22.32 parametreleri) isareti tarafindan belirlenir.

2...15 |Rezerve

0000h...FFFFh | Sabit frekans yapilandirma word'u. 1=1
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28.22  Sabit frekans 28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti O (Ayrik) DI3
segimi 1 iken, sabit frekans 1'i etkinlestiren bir kaynak secer.
28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti 1 (Birlesik)
iken, bu parametre ve 28.23 Sabit frekans segimi 2 ve 28.24
Sabit frekans segimi 3 parametreleri, durumlari etkin sabit
frekans olan U¢ kaynagi su sekilde seger:
Kaynak 28.22 | Kaynak 28.23 | Kaynak 28.24
par. ile par. ile par. ile Sabit frekans etkin
tanimlanir. tanimlanir. tanimlanir.
0 0 0 Yok
1 0 0 Sabit frekans 1
0 1 0 Sabit frekans 2
1 1 0 Sabit frekans 3
0 0 1 Sabit frekans 4
1 0 1 Sabit frekans 5
0 1 1 Sabit frekans 6
1 1 1 Sabit frekans 7
Her zaman kapali | 0. 0
Her zaman agik 1. 1
DI DI1 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Rezerve 8...17
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. 18
fonksiyon 1 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. 19
fonksiyon 2 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. 20
fonksiyon 3 sayfa 437).
Rezerve 21...23
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 419). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 419). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 419). 26
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
28.23  Sabit frekans 28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti O (Ayrik) Her zaman
segimi 2 iken, sabit frekans 2'yi etkinlestiren bir kaynak secer. kapali
28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti 1 (Birlesik)
iken, bu parametre ve 28.22 Sabit frekans secimi 1 ve 28.24
Sabit frekans segimi 3 parametreleri, sabit frekanslari
etkinlestirmek igin kullanilan ¢ kaynagdi su sekilde secer:
28.22 Sabit frekans segimi 1 parametresindeki tabloya bakin.
Secenekler igin, bkz. parametre 28.22 Sabit frekans segimi 1.
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28.24  Sabit frekans 28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti 0 (Ayrik) Her zaman
segimi 3 iken, sabit frekans 3'U etkinlestiren bir kaynak seger. kapali
28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti 1 (Birlesik)
iken, bu parametre ve 28.22 Sabit frekans secimi 1 ve 28.23
Sabit frekans segimi 2 parametreleri, sabit frekanslari
etkinlestirmek igin kullanilan Gg kaynagi su sekilde seger:
28.22 Sabit frekans segimi 1 parametresindeki tabloya bakin.
Secimler igin bkz. 28.22 Sabit frekans secimi 1 parametresi.
28.25  Sabit frekans 28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti 0 (Ayrik) Her zaman
secimi 4 iken, sabit frekans 4'yi etkinlestiren bir kaynak seger. kapali
Secimler igin, bkz. parametre 28.22 Sabit frekans segimi 1.
28.26  Sabit frekans 1 Sabit frekans 1'i tanimlar (sabit frekans 1 segildiginde 5,00 Hz;
motorun dénecegi frekans). 6,00 Hz
(95.20 b0)
-500,00... Sabit frekans 1. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.27  Sabit frekans 2 Sabit frekans 2'yi tanimlar. 10,00 Hz;
12,00 Hz
(95.20 b0)
-500,00... Sabit frekans 2. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.28  Sabit frekans 3 Sabit frekans 3'lG tanimlar. 15,00 Hz;
18,00 Hz
(95.20 b0)
-500,00... Sabit frekans 3. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.29  Sabit frekans 4 Sabit frekans 4'0 tanimlar. 20,00 Hz;
24,00 Hz
(95.20 b0)
-500,00... Sabit frekans 4. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.30  Sabit frekans 5 Sabit frekans 5'i tanimlar. 25,00 Hz;
30,00 Hz
(95.20 b0)
-500,00... Sabit frekans 5. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.31  Sabit frekans 6 Sabit frekans 6'y1 tanimlar. 40,00 Hz;
48,00 Hz
(95.20 b0)
-500,00... Sabit frekans 6. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.32  Sabit frekans 7 Sabit frekans 7'yi tanimlar. 50,00 Hz;
60,00 Hz
(95.20 bO)
-500,00... Sabit frekans 7. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
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28.41  Glvenli frekans ref | Asagidakiler gibi denetim fonksiyonlari ile kullanilan bir 0,00 Hz
glivenli frekans referans degeri tanimlar:
* 12.03 Al denetim fonksiyonu
* 49.05 lletisim kaybi eylemi
* 50.02 FBA A iletisim kaybi fonksiyonu.
* 80.17 Maksimum debi korumasi
* 80.18 Minimum debi korumasi.
-500,00... Giuvenli frekans referansi. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.46  Sabit frekans 28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti O (Ayrik) Her zaman
secimi 5 iken, sabit frekans 4'U etkinlestiren bir kaynak secer. kapali
Secimler igin, bkz. parametre 28.22 Sabit frekans seg¢imi 1.
28.47  Sabit frekans 28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti 0 (Ayrik) Her zaman
segimi 6 iken, sabit frekans 4'yi etkinlestiren bir kaynak secer. kapali
Segimler igin, bkz. parametre 28.22 Sabit frekans sec¢imi 1.
28.51  Kritik frekans Kritik frekanslar fonksiyonunu etkinlestirir/devre digi birakir. 0000b
fonksiyonu Ayrica belirtilen araliklarin her iki dénls yonunde etkili olup
olmayacagini belirler.
Ayrica bkz. bolim Kritik hizlar/frekanslar (sayfa 131).
Bit Adi Bilgi
0 Kritik frek 1 = Devrede: Kritik frekanslar devrede.
0 = Devre dis!: Kritik frekanslar devre disi.
1 Isaret modu 1 = Parametreye bagli: 28.52...28.57 parametrelerinin isaretleri dikkate
ahnr.
0 = Mutlak: 28.52...28.57 parametreleri mutlak degerler olarak kullanilir.
Her aralik her iki dénus yonu icin etkilidir.
0000h...FFFFh Kritik frekans konfigiirasyon word'G. 1=1
28.62  Kritik frekans 1 Kritik frekans 1 igin alt limiti tanimlar. 0,00 Hz
diisiik Not: Bu deger, 28.53 Kritik frekans 1 yiiksek degerinden
kiiguk veya bu degere esit olmalidir.
-500,00... Kritik frekans 1 igin alt limit. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.63  Kiritik frekans 1 Kritik frekans 1 igin Ust limiti tanimlar. 0,00 Hz
yiksek Not: Bu deger, 28.52 Kritik frekans 1 diisik degerinden
blyik veya bu degere esit olmalidir.
-500,00... Kritik frekans 1 igin Ust limit. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.54  Kritik frekans 2 Kritik frekans 2 igin alt limiti tanimlar. 0,00 Hz
diistik Not: Bu deger, 28.55 Kritik frekans 2 yiiksek degerinden
kiicik veya bu degere esit olmalidir.
-500,00... Kritik frekans 2 igin alt limit. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.65  Kiritik frekans 2 Kritik frekans 2 igin st limiti tanimlar. 0,00 Hz
yiiksek Not: Bu deder, 28.54 Kritik frekans 2 diistik degerinden
blyik veya bu degere esit olmalidir.
-500,00... Kritik frekans 2 igin st limit. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
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28.56  Kritik frekans 3 Kritik frekans 3 igin alt limiti tanimlar. 0,00 Hz
diigiik Not: Bu deger, 28.57 Kritik frekans 3 yiiksek de@erinden
kiiguk veya bu degere esit olmalidir.
-500,00... Kritik frekans 3 igin alt limit. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.57  Kritik frekans 3 Kritik frekans 3 igin Ust limiti tanimlar. 0,00 Hz
yiiksek Not: Bu deger, 28.56 Kritik frekans 3 dlisiik degerinden
buylik veya bu degere esit olmalidir.
-500,00... Kritik frekans 3 igin Ust limit. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.72  Frek hizlanma Hizlanma siresi 1'i, frekansi sifirdan 46.02 Frekans 5,000 s
stiresi 1 blgeklendirme parametresi ile tanimlanan frekansa gikarmak
icin gereken stre olarak tanimlar. Bu frekansa ulasildiktan
sonra, hizlanma 30.714 Maksimum frekans parametresiyle
tanimlanan degderde ayni oranda devam eder.
Eger referans ayarlanmis hizlanma oranindan daha hizli bir
sekilde artarsa, motor hizlanma oranini takip eder.
Eger referans ayarlanmis hizlanma oranindan daha yavas bir
sekilde artarsa, motor frekansi referansi takip eder.
Eger hizlanma siiresi ¢ok kisa ayarlanmigsa sirlicu, suricl
moment limitlerinin disina gikmamak igin otomatik olarak
hizlanmayi uzatir.
0,000...1800,000 s | Hizlanma siiresi 1. 10=1s
28.73  Frek yavaglama Hizlanma suresi 1'i, frekansi 46.02 Frekans élgeklendirme 5,000 s
stiresi 1 parametresi (30.714 Maksimum frekans parametresi degil)
tarafindan tanimlanan frekans degerinden sifira dusiirmek
icin gereken sire olarak tanimlar.
Eger yavaglama suresinin ¢ok kisa olduguna dair bir siiphe
varsa, DC yuksek gerilim kontroliiniin (parametre 30.30
Yiiksek gerilim kontrolii) agik oldugundan emin olun.
Not: Yiksek ataletli bir uygulama icin kisa yavaslama suresi
gerektiginde surtcl, fren kiyici ve fren direnci gibi frenleme
ekipmani ile donatiimalidir.
0,000...1800,000 s | Yavaglama suresi 1. 10=1s
28.76  Sifir kaynakta Frekans referansini sifira zorlayan bir kaynak secer. Pasif
frekans rampasi 0 = Frekans referansini sifira zorlar
1 = Normal ¢alisma
Aktif 0. 0
Pasif 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Di4 Dl4 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
28.82  Sekil stiresi 1 Hizlanma baslangicinda hizlanma rampasinin seklini 0,000 s
tanimlar.
0,000...1800,000 s | Sekil siresi 1. 10=1s
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28.92  Gergek frekans ref | Secimden (19.11 Ext1/Ext2 segimi) sonra frekans cevabini -
3 goruntller. Bkz. kontrol zinciri semasi Frekans referansi
secimi sayfa 274.
Bu parametre salt okunurdur.
-500,00... Secim sonrasinda frekans referansi. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.96  Gergek frekans ref | Sabit frekanslarin, kontrol paneli referansinin vb. -
7 uygulanmasindan sonra frekans referansini gésterir. Bkz.
kontrol zinciri semasi Frekans referansi segimi, sayfa 274.
Bu parametre salt okunurdur.
-500,00... Frekans referansi 7. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.97  Frekans ref sinirsiz | Kritik frekanslarin uygulanmasindan sonra, ancak rampa ve | -
sinirlama 6ncesinde frekans referansini gosterir. Bkz. kontrol
zinciri semasi Frekans referansi degisimi (sayfa 275).
Bu parametre salt okunurdur.
-500,00... Rampa ve sinirlama éncesinde frekans referansi. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
30 Limitler Siriict galisma limitleri.
30.01  Limit word'ii 1 Limit word'u 1'i gosterir. -
Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama
0 Moment limiti 1 = Siriicti momenti motor kontrolu (duslk gerilim kontrold, akim
kontrol, ylik agisi kontrolii veya gekme kontroli) veya parametreler
ile tanimlanan moment limit parametreleri ile sinirlaniyor.
1...4 Rezerve
5 Moment limiti 1 = Moment referansi maksimum hiz limiti (30.72 Maksimum hiz)
maks hiz nedeniyle kontrol tarafindan sinirlaniyor
6 Moment limiti min |1 = Moment referansi minimum hiz limiti (30.77 Minimum hiz)
hiz nedeniyle kontrol tarafindan sinirlaniyor
7 Maks hiz ref limiti |1 = Hiz referansi 30.712 Maksimum hiz parametresi ile sinirlaniyor
8 Min hiz ref limiti |1 = Hiz referansi 30.11 Minimum hiz parametresi ile sinirlaniyor
9 Maks frek ref 1 = Frekans referansi 30.14 Maksimum frekans parametresi ile
limiti sinirlantyor
10 Min frek ref limiti |1 = Frekans referansi 30.13 Minimum frekans parametresi ile
sinirlaniyor
11...15 |Rezerve

0000h...FFFFh

Limit word'l 1.
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30.02  Moment limiti Moment kontrol cihazi sinirlamasi durum word'inG gosterir. -
durumu Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Dusuk gerilim *1 = Ara DC devresi dusik gerilimi
1 Yiksek gerilim  [*1 = Ara DC devresi yiksek gerilimi
2 Minimum *1 = Moment 30.79 Minimum moment 1, 30.26 Gli¢ harcama limiti
moment veya 30.27 Glig tretme limiti parametresi ile sinirlaniyor
3 Maksimum *1 = Moment 30.20 Maksimum moment 1, 30.26 Gii¢ harcama limiti
moment veya 30.27 Glig tiretme limiti parametresi ile sinirlaniyor
4 Dahili akim 1 = Bir invertor akimi limiti (bit 8...11 ile belirtilir) etkin
5 Yik agisi (Sadece sabit miknatish motorlarda ve reliiktans motorlarda)
1 =Yk agis! limiti etkin, yani motor daha fazla moment tretemiyor.
6 Motor gekme (Sadece asenkron motorlarda)
Motor ¢gekme limiti etkin, yani motor artik moment liretemiyor
7 Rezerve
8 Termik 1 = Girig akimi, ana devre termik limiti ile sinirlaniyor
9 Maks akim *1 = Maksimum ¢ikis akimi (fyax) sinirlaniyor
10 Kullanici akimi |*1 = Cikis akimi 30.17 Maksimum akim parametresi ile sinirlaniyor
1 IGBT termik *1 = Cikis akimi, hesaplanan bir termik akim degeri ile sinirlaniyor
12 IGBT asir *1 = Cikis akimi tahmin edilen IGBT sicakligi nedeniyle sinirlaniyor
sicakhigi
13 IGBT asir yuki  |*1 = Cikis akimi IGBT kutu baglantisi asiri sicakligi nedeniyle
sinirlantyor
14...15 [Rezerve

*Sadece 0...3 bitlerinden biri ve 9...11 bitlerinden biri ayni anda agik olabilir. Tipik olarak bit, ilk
asllan limiti gésterir.

0000h...FFFFh

Moment sinirlamasi durum word'G.
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30.11  Minimum hiz

30.12 Maksimum hiz ile izin verilen hiz arahgini tanimlar. Bkz.

asagidaki sekil.

Pozitif veya sifir minimum hiz degeri, biri pozitif ve biri negatif

iki aralik tanimlar.

Negatif minimum hiz degeri bir aralik tanimlar.
UYARI! 30.11 Minimum hiz mutlak degeri 30.12
Maksimum hiz mutlak degerinden blyuk olmamalidir.
UYARI! Sadece hiz kontrol modunda. Frekans kontrol
modunda, frekans limitlerini (30.73 ve 30.74) kullanin.

0,00 rpm

Hi Hi
z iz 20.21 degeri = Talep
A 30.11 degeri < 0 A 30.11 degeri >= 0
30.12 |-
30.12 . . 1zin verilen hiz arahigi
Izin verilen hiz aralig 30.11
0 el 0 el
Zaman -(30.11) = T - Zaman
zin verilen hiz araligi
30.71 -(30.12) <
Hi .
"Z 20.21 degeri = ileri
A 30.11 degeri >= 0
30.12 |-
1zin verilen hiz araligi
30.11
; 5
-(30.11) aman
-(30.12)
-30000,00... izin verilen minimum hiz. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
30.12  Maksimum hiz 30.11 Minimum hiz ile izin verilen hiz arah@ini tanimlar. Bkz. | 1500,00 rpm;
parametre 30.71 Minimum hiz. 1800,00 rpm
Not: Bu parametre hiz hizlanma ve yavaslama rampa (95.20 b0)
surelerini etkilemez. Bkz. parametre 46.01 Hiz éigeklendirme.
-30000,00... Maksimum hiz. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
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30.13  Minimum frekans 30.14 Maksimum frekans ile izin verilen frekans araligini 0,00 Hz
tanimlar. Bkz. sekil.
Pozitif (veya sifir) minimum frekans degeri, biri pozitif ve biri
negatif iki aralik tanimlar.
UYARI! 30.13 Minimum frekans mutlak degeri 30.74
Maksimum frekans mutlak degerinden biyik
olmamalidir.
2 UYARI! Sadece frekans kontrol modunda.
Frekans Frekans L.
20.21 degeri = Talep
A 30.13 degeri < 0 A 30.13 degeri >= 0
30.14 |-
30.14 . i 1zin verilen frekans aralig
1zin verilen frekans araligi 30.13
0 > 0 >
Zaman -(30.13) = — - Zaman
zin verilen frekans araligi
30.13 +30.14) 2
Frek: .
T ans 20.21 degeri = lleri
A 30.13 degeri >= 0
30.14 |-
1zin verilen frekans aralig
30.13
0 el
(30.13) Zaman
-(30.14)
-500,00... Minimum frekans. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
30.14  Maksimum frekans | 30.13 Minimum frekans ile izin verilen frekans araligini 50,00 Hz;
tanimlar. Bkz. parametre 30.713 Minimum frekans. 60,00 Hz
Not: Bu parametre frekans hizlanma ve yavaglama rampa (95.20 b0)
surelerini etkilemez. Bkz. parametre 46.02 Frekans
dlgeklendirme.
-500,00... Maksimum frekans. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
30.17  Maksimum akim izin verilen maksimum motor akimini tanimlar. Bu siriicii 0,00 A
tipine baglidir; degere gore otomatik olarak belirlenir.
Sistem varsayilan degeri nominal akimin %90’ina ayarlar ve
bdylece gerekirse parametre degeri %10 arttirilabilir
(ACQ580-01-12A7-4 suriicu tipi icin gegerli degildir).
0,00 ... 30000,00 A | Maksimum motor akimi. 1=1A
30.19  Minimum moment | Surlic igin bir minimum moment limiti tanimlar (nominal -%300,0
1 motor momentinin ylzdesi olarak). Not: Uygulamaniz
motorun bir pompa veya fan gibi sadece bir ydonde dénmesini
gerektiriyorsa, bunu elde etmek igin hiz/frekans limiti (30.71
Minimum hiz/30.13 Minimum frekans) kullanin. 30.719
Minimum moment 1 veya 30.27 Glig dretme limiti
parametresini %0 olarak ayarlamayin, yoksa surlicti diizgiin
sekilde duramaz.
%-1600,0...%0,0 Minimum moment limiti 1. Bkz. par.
46.03
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30.20 Maksimum » Sdrlcu igin bir maksimum moment limiti tanimlar (nominal | %300,0
moment 1 motor momentinin ytizdesi olarak).
%0,0...%1600,0 Maksimum moment 1. Bkz. par.
46.03
30.26  Giig harcama limiti | invertdr tarafindan motora génderilen izin verilen maksimum | %300,00
glicti, nominal motor giiciiniin ylizdesi olarak tanimlar.
%0,00...%600,00 | Maksimum motor glici. = %1
30.27  Giig dretme limiti Motor tarafindan invertére génderilen izin verilen maksimum | %-300,00
glict, nominal motor guicinlin ylzdesi olarak tanimlar.
Not: Uygulamaniz motorun bir pompa veya fan gibi sadece
bir ydnde dénmesini gerektiriyorsa, bunu elde etmek igin
hiz/frekans limiti (30. 11 Minimum hiz/30.13 Minimum frekans)
veya yon limiti (20.21 Yén) kullanin. 30.19 Minimum moment
1 veya 30.27 Giig lretme limiti parametresini %0 olarak
ayarlamayin, yoksa suriict diizgln sekilde duramaz.
%-600,00...%0,00 | Maksimum jenerator glicu. 1=%1
30.30  Yiiksek gerilim DC ara devrenin yiiksek gerilim kontroliini devreye alir. Devrede
kontrolii Yiksek ataletli ylkiin hizli frenleme yapmasi gerilimin yliksek
gerilim kontrol limitine yikselmesine neden olur. DC
geriliminin limiti agmasini 6nlemek igin, yiksek gerilim
kontrolérl frenleme momentini otomatik olarak azaltir.
Not: Eger suructde fren kiyici ve direng veya rejeneratif
besleme unitesi bulunuyorsa, kontrol cihazi devre disi
birakilmalidir.
Devre digi Yiksek gerilim kontrolli devre disI. 0
Devrede Yiksek gerilim kontroli devrede. 1
30.31  Ddslik gerilim Ara DC baglantisinin dusiik gerilim kontrolini devreye alir. Devrede
kontrolti Giris glictintin kesilmesi sonucu DC gerilimi duserse, dusik
gerilim kontroloru gerilimi alt limitin Gzerinde tutabilmek igin
motor momentini otomatik olarak dusurir. Motor momentinin
disurtlmesi ile ylUkin ataleti suriicliye rejeneratif enerji
saglar; bdylece DC baglantisinin sarjli kalmasini saglar ve
motor serbest durus yapana kadar bir dusik gerilim agmasi
olmasini engeller. Santrifiij veya fan gibi yiksek ataletli
sistemlerde, gii¢ kaybinda galismaya devam etme fonksiyonu
gibi davranir.
Pasif Dusuk gerilim kontroli devre disi. 0
Devrede Dusuk gerilim kontroli devrede. 1
30.35  Isil akim Isi tabanli ¢ikis akimi sinirlamasini etkinlestirir/devre disi Devrede
sinirlamasi birakir.
Sinirlama sadece uygulama tarafindan istenirse devre disi
birakilabilir.
Pasif Isil akim sinirlamasi devre disi. 0
Devrede Isil akim sinirflamasi etkin. 1
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30.36  Hiz limiti se¢imi Onceden tanimlanan iki farkl ayarlanabilir hiz limiti ayarlarn Secilmedi

arasinda gegis yapan bir kaynak seger.

0 = 30.11 tarafindan tanimlanan minimum hiz limiti ve 30.72
tarafindan tanimlanan maksimum hiz limiti etkin.

1 = 30.37 tarafindan segilen minimum hiz limiti ve 30.38
tarafindan tanimlanan maksimum hiz limiti etkin.

Kullanici iki hiz limiti seti tanimlayabilir ve dijital giris gibi bir

ikili kaynak kullanarak bu setler arasinda gegis yapabilir.

Ik limit grubu 30.71 Minimum hiz ve 30.12Maksimum hiz

parametreleriyle tanimlanir. Ikinci sette, segilebilir bir analog

kaynak (bir analog giris gibi) kullanimina olanak saglayan

hem minimum (30.37) hem de maksimum (30.38) limitler igin

secici parametreler bulunur.

30.37

0 —

Al — 30.36

Al2 —
Minimum —

— P
hiz — Kullanici tanimli

Dlger minimum hiz limiti

/
L

30,11

0 pu—

Al1l — 30.36
az— (N

Maksimum —

—————— P
hiz / Kullanici tanimli

Diger — 0 maksimum hiz limiti
30.12

IA

Secilmedi Ayarlanabilir hiz limitleri devre disidir 0
0 = 30.11 Minimum hiz tarafindan tanimlanan minimum hiz
limiti ve 30.712 Maksimum hiz tarafindan tanimlanan
maksimum hiz limiti etkin.

Segcildi Ayarlanabilir hiz limitleri etkin. 1
0 = 30.37 Minimum hiz kaynagi tarafindan tanimlanan
minimum hiz limiti ve 30.38 Maksimum hiz kaynagi tarafindan
tanimlanan maksimum hiz limiti etkin.

Ext1 etkin EXT1 aktifse, ayarlanabilir hiz limitleri devrededir. 2
Ext2 etkin EXT2 aktifse, ayarlanabilir hiz limitleri devrededir. 3
Rezerve 4
DI DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 5
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 6
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 7
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 8
DI5 DI5 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 9
DI6 DI6 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 10
Rezerve 1"

Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290).
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30.37  Minimum hiz Kaynak 30.36 Hiz limiti secimi tarafindan secildiginde siriicii | Minimum hiz
kaynagi icin minimum hiz limitinin kaynagini belirler.
Not: Sadece vektér motor kontrol modunda. Skaler motor
kontrol modunda, 30.713 ve 30.14 frekans limitlerini kullanin.
Sifir Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis | 12.12 Al1 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 325). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 327). 2
Rezerve 3...10
Minimum hiz 30.11 Minimum hiz. 1"
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
30.38  Maksimum hiz Kaynak 30.36 Hiz limiti se¢imi tarafindan segildiginde surlict | Maksimum
kaynagdi icin maksimum hiz limitinin kaynagini belirler. hiz
Not: Sadece vektér motor kontrol modunda. Skaler motor
kontrol modunda, 30.73 ve 30.74 frekans limitlerini kullanin.
Sifir Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis | 12.12 Al1 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 325). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 327). 2
Rezerve 3.1
Maksimum hiz 30.12 Maksimum hiz. 12
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
30.101 LSU limit word'ii 1 | (Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin gortindir). -

Besleme Unitesinin limit word'G 1'G goruntler.
Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama

0 P kullanici ref 1 = Gug referansi besleme kontrol programi parametreleriyle
maks sinirlandirihyor

1 P kullanici ref
min

2 P kullanici maks |1 = Gu¢ 30.749 parametresiyle sinirlandiriliyor

3 Rezerve

4 P asin sicakhgr |1 = Gug referansi sogutucu asiri sicakligi yliiziinden sinirlandiriliyor
sogutma

5 P gig Unitesi 1 = Gug referansi, besleme Unitesinin asin sicakhgi yliziinden
asin sicak sinirlandirihyor

6...15 |Rezerve

0000h...FFFFh

Besleme Unitesi limit word'ui 1
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30.102 LSU limit word'li 2 | (Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin gbriindir). -
Besleme unitesinin limit word'i 2'U géruntiler.
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Q kullanici ref 1 = Reaktif akim referansi sinirlandiriliyor
maks
1 Q kullanici ref
min
2 Q asini sicakh@r |1 = Reaktif gl¢ referansi sogutucu asir sicakhgr yiiziinden
sogutma sinirlandirihyor
3 Rezerve
4 AC asiri gerilim |1 = AC asir gerilim korumasi
5...6 Rezerve
7 AC fark maks 1 = (AC gerilim tipi reaktif gii¢ referansi kullanildiginda) AC
8 AC fark min kontroltnin girisi sinirlandirilir
9...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Besleme Unitesi limit word'l 2 1=1
30.103 LSU limit word'li 3 | (Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin gériindir). -
Besleme unitesinin limit word'i 3'G géruntiler.
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Dusuk gerilim 1 = Gug disuk gerilim kontrol cihazi tarafindan sinirlandirildi
limiti
1 Asiri gerilim limiti |1 = Gig asiri gerilim kontrol cihazi tarafindan sinirlandirildi
2 Harcanan gti¢ 1 = Gug sicaklik ya da kullanici gu¢ limitleri (bkz. parametre 30.749)
tarafindan sinirlandirildi
3 Rezerve
4 Aktif akim limiti {1 = Aktif akim sinirlandiriliyor. Ayrintilar igin, bkz. bitler 6...9 ve
14...15.
5 Reaktif akim limiti|1 = Reaktif akim sinirlandiriliyor. Ayrintilar igin, bkz. bitler 12...13.
6 Termal limit 1 = Aktif akim, dahili ana devre termal limiti ile sinirlaniyor
7 SOA limiti 1 = Aktif akim, dahili glivenli galisma alani limiti ile sinirlaniyor
8 Kullanici akim 1 = Aktif akim, besleme kontrol programi parametreleri tarafindan
limiti ayarlanan akim limiti ile sinirlaniyor
9 IGBT termik 1 = Aktif akim, dahili maksimum IGBT stres limiti temel alinarak
sinirlantyor
10...11 [Rezerve
12 Q eyl neg 1 = Negatif reaktif akim, maksimum toplam akim tarafindan
sinirlantyor
13 Q eyl poz 1 = Pozitif reaktif akim, maksimum toplam akim tarafindan sinirlaniyor|
14 P eyl neg 1 = Negatif aktif akim, maksimum toplam akim tarafindan sinirlaniyor
15 P eyl poz 1 = Pozitif reaktif akim, maksimum toplam akim tarafindan sinirlaniyor|

0000h...FFFFh

Besle

me Unitesi limit word' 3 1=1
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30.104 LSU limit word'ii 4 | (Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin gbriinlir). -
Besleme Unitesinin limit word'G 4'G goruntler.
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Udc ref maks 1 = DC referansi besleme kontrol programi parametreleriyle
1 Udc ref min sinirlandiriliyor
2 Kullanici I maks |1 = Akim, besleme kontrol programi parametreleriyle sinirlandiriliyor
3 Sicak | maks 1 = Akim sicakliga bagl olarak sinirlandiriliyor
4...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Besleme unitesi limit word'li 4 1=1
30.149 LSU maksimum (Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin gbriindir). %130,0
gli¢ limiti Besleme (initesi igin bir maksimum gig limiti tanimlar.
%0,0...200,0 Besleme unitesi igin maksimum gug limiti. = %1
31 Hata fonksiyonlari Harici olay yapilandirmasi; hata durumlari sonrasinda strlici
davranigi segimi.
31.01  Harici olay 1 Harici olay 1'in kaynagini tanimlar. Pasif (dogru)
kaynagi Ayrica, bkz. 31.02 Harici olay 1 tipi parametresi.
0 = Tetikleyici olayi
1 = Normal galisma
Etkin (yanhs) 0. 0
Pasif (dogru) 1. 1
Rezerve 2
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 3
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 4
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 5
Dl4 Dl4 dijital girisi (710.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 6
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 7
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 8
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
31.02  Harici olay 1 tipi Harici olay 1'in tiriini seger. Hata
Hata Harici olay bir hata olusturur. 0
Uyari Harici olay bir uyari olusturur. 1
31.03  Hariciolay 2 Harici olay 2'nin kaynagini tanimlar. Ayrica, bkz. 31.04 Harici | Pasif (dogru)
kaynagdi olay 2 tipi parametresi.
Segenekler igin, bkz. parametre 31.01 Harici olay 1 kaynagi.
31.04  Harici olay 2 tipi Harici olay 2'nin turiinu seger. Hata
Hata Harici olay bir hata olusturur. 0
Uyari Harici olay bir uyari olusturur. 1
31.05  Hariciolay 3 Harici olay 3'iin kaynagini tanimlar. Ayrica, bkz. 31.06 Harici | Pasif (dogru)
kaynagi olay 3 tipi parametresi.
Segenekler igin, bkz. parametre 31.01 Harici olay 1 kaynagi.
31.06  Harici olay 3 tipi Harici olay 3'lin tirini seger. Hata
Hata Harici olay bir hata olusturur. 0
Uyari Harici olay bir uyari olusturur. 1
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31.07  Harici olay 4 Harici olay 4'Un kaynagdini tanimlar. Ayrica, bkz. 31.08 Harici | Pasif (dogru)
kaynagdi olay 4 tipi parametresi.
Secenekler igin, bkz. parametre 31.01 Harici olay 1 kaynagdi.
31.08  Harici olay 4 tipi Harici olay 4'Un turini seger. Hata
Hata Harici olay bir hata olusturur. 0
Uyari Harici olay bir uyari olusturur. 1
31.09  Harici olay 5 Harici olay 5'in kaynagini tanimlar. Ayrica, bkz. 31.10 Harici | Pasif (dogru)
kaynagi olay 5 tipi parametresi.
Secenekler igin, bkz. parametre 31.01 Harici olay 1 kaynagdi.
31.10  Harici olay 5 tipi Harici olay 5'in tirlinG seger. Hata
Hata Harici olay bir hata olugturur. 0
Uyari Harici olay bir uyari olusturur. 1
31.11  Hata reset segimi Bir harici hata resetleme sinyalinin kaynagdini secer. Eger hata | Bos
acmasi sonrasinda artik hatanin nedeni ortadan kalkmissa,
sinyal suriclyd resetler.
0 ->1 = Reset
Notlar:
« Start ve stop komutu dijital girigslerden (20.01 Ext1
komutlari veya 20.06 Ext2 komutlari parametresi) veya
lokal kontrolden gegtiginde ve haberlesme lizerinden hata
resetlemeyi kullanmak istediginizde, FBA A MCW bit 7
veya EFB MCW bit 7 segimi kullanilabilir.
« Suriict haberlesme Uzerinden harici kontrolde oldugunda
(start ve stop komutu ve referans haberlesme Gzerinden
alinir), bu parametrenin segimine bakilmaksizin hata
haberlesmeden resetlenebilir.
Bos 0. 0
Kullanilmaz 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Di4 Dl4 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Rezerve 8...17
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. 18
fonksiyon 1 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. 19
fonksiyon 2 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. 20
fonksiyon 3 sayfa 437).
Rezerve 21...23
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 419). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 419). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 419). 26
Rezerve 27..29
FBAAMCW bit 7 Kontrol word'( bit 7 dahili haberlesme arabirimi araciligiyla 30
alindr.
Rezerve 31
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EFB MCW bit 7 Kontrol word'i bit 7 dahili haberlesme arabirimi 32
aracihgiyla alindi.
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
31.12  Otomatik resetleme | Otomatik olarak resetlenen hatalari seger. Parametre, her biti | 0000h
secimi bir hata tipine karsilik gelen 16 bitli bir word'dir. Bir bit 1
olarak ayarlandiginda, karsilik gelen hata otomatik olarak
resetlenir.
Asagidaki tabloda yildiz isaretli (*) hatalar invertor tnitesinde
(INU) ve besleme Unitesinde (LSU) resetlenecektir.
UYARI! Fonksiyonu etkinlestirmeden 6énce, tehlikeli
durumlarin olusmayacagindan emin olun. Fonksiyon
sUrlicliyl otomatik olarak yeniden baslatir ve hatadan
sonra ¢alismaya devam eder.
Bu ikili say bitleri, asagidaki hatalara karsilik gelir:
Bit Hata
0 Asiri akim*
1 Asiri gerilim*
2 Dusuk gerilim*
3 Al denetim hatasi
4..9 Rezerve
10 Segcilebilir hata (bkz. parametre 31.13 Secilebilir hata)
1 Harici hata 1 (37.01 Harici olay 1 kaynagi parametresi ile segilen kaynaktan)
12 Harici hata 2 (31.03 Harici olay 2 kaynagi parametresi ile secilen kaynaktan)
13 Harici hata 3 (31.05 Harici olay 3 kaynagdi parametresi ile secilen kaynaktan)
14 Harici hata 4 (31.07 Harici olay 4 kaynagi parametresi ile secilen kaynaktan)
15 Harici hata 5 (31.09 Harici olay 5 kaynagi parametresi ile segilen kaynaktan)
0000h...FFFFh Otomatik resetleme konfiglirasyon word'G. 1=1
31.13  Segilebilir hata 31.12 Otomatik resetleme segimi parametresi, bit 10 0000h
kullanilarak otomatik olarak resetlenebilen hatayi tanimlar.
Hatalar Hata izleme bélumiinde (sayfa 192) listelenmistir.
0000h...FFFFh Hata kodu. =1
31.14  Deneme sayisi Surliciniin 31.15 Toplam deneme sayisi parametresi ile 5
tanimlanan sire iginde denemesine izin verilen otomatik
resetlerin maksimum sayisini tanimlar.
Hata devam ediyorsa, sonraki resetleme denemeleri 31.76
Gecikme zamani parametresiyle tanimlanan araliklarda
yapilr.
Otomatik olarak resetlenecek hatalar 31.12 Otomatik
resetleme segimi parametresiyle tanimlanir.
0...5 Otomatik resetlerin sayisi. 1=
31.15  Toplam deneme Otomatik hata resetleri icin bir zaman penceresi tanimlar. Bu | 30,0 s
sayis! uzunlugun herhangi bir periyodunda yapilan denemelerin
maksimum sayisi 31.14 Deneme sayisi parametresiyle
tanimlanir.
Not: Hata durumu kalirsa ve resetlenemezse, her bir
resetleme denemesi bir olay olusturur ve yeni bir zaman
penceresi baslatir. Pratikte belirtilen araliklardaki (37.76)
belirtilen resetlemelerin sayisi (31.74) 31.15 degerinden uzun
surerse, siriici hatanin nedeni ortadan kalkana kadar hatayi
resetlemeyi denemeye devam eder.
1,0...600,0 s Otomatik resetler igin sire. 10=1s
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31.16  Gecikme zamani Bir hata sonrasinda otomatik reset yapmaya baslamadan 50s
once suruclnin beklemesi gereken siireyi tanimlar. Bkz.
31.12 Otomatik resetleme se¢imi parametresi.
0,0...120,0 s Otomatik resetleme gecikmesi. 10=1s
31.19  Motor faz kaybi Motor faz kaybi tespit edildiginde siriicinin nasil tepki Hata
verecegini seger.
Skaler motor kontrol modunda:
« Denetim, motor nominal frekansinin %10 yukarisinda
etkinlesir. Faz akimlarindan herhangi biri belirli bir zaman
sinirinda ¢ok kuglk kalirsa, gikis fazi kaybi hatasi verilir.
* Motor nominal akimi surrlicti nominal akiminin 1/6
altindaysa veya baglanmis motor yoksa, ABB, motor ¢ikis
fazi kaybi islevinin devre disi birakilmasini énerir.
Eylem yok Eylem olmaz. 0
Hata Sirtict 3381 Cikis fazi kaybi hatasi tetikler. 1
31.20  Toprak hatasi Motorda veya motor kablosunda bir topraklama hatasi ya da | Hata
akim dengesizligi tespit edildiginde strictnin nasil tepki
verecegini seger.
Islem yok Eylem olmaz. 0
Uyar Sirlcu bir A2B3 Topraklama kagagdi uyarisi olusturur. 1
Hata Sirlict 2330 Topraklama kagagi hatasini tetikler. 2
31.21  Besleme faz kayb! | Besleme faz kaybi tespit edildijinde suriiciiniin nasil tepki Hata
verecegini seger.
Eylem yok Higbir islem yapilmaz. Besleme fazi kaybi tespit edildiginde 0
cikis akimi %50 ile sinirlandirilir. Hata veya uyari veriimez.
Hata Sirlcu 3130 Giris faz kaybi hatasi tetikler. 1
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31.22  STO gésterge

calistirma/durdurm

a

Bir ya da her iki Glvenli moment kapama (STO) sinyali
kapandiginda veya kayboldugunda verilecek gosterimleri
seger. Gosterimler ayrica bu durum meydana geldiginde
surtictnln calisiyor ya da durdurulmus olmasina da baglidir.
Asagidaki her bir secimdeki tablolarda belirli ayarlar ile
olusturulan gosterimler gosterilmektedir.

Notlar:

* Bu parametrenin STO fonksiyonunun galismasi lizerinde
etkisi yoktur. STO fonksiyonu bu parametrenin ayarindan
bagimsiz olarak galigir: galisan bir strtict bir ya da her iki
STO sinyalinin kesilmesiyle durur ve her iki STO sinyali
tekrar saglanip tiim hatalar resetleninceye kadar start
etmez.

« Sadece bir STO sinyali kaybi bir ariza gibi
yorumlandigindan mutlaka bir hata olusturur.

* CPTC-02 ATEX sertifikali termistér koruma moduli
kurulduysa, CPTC-02 ATEX-certified thermistor protection
module, Ex Il (2) GD (+L537+Q971) user's manual
(3AXD50000030058 [ingilizce]) icinde verilen talimatlari
takip edin.

STO hakkinda daha fazla bilgi igin, strictinin Donanim el

kitabr'nda Givenli moment kapatma bolimine bakin.

Hata/Hata

Hata/Hata

Girigler

NT T ING Gosterim (calisiyor veya durduruldu)

0 0 Hata 5091 Giivenli moment kapatma

Hatalar 5091 Givenli moment kapatma
0 1 ve
FA81 Giivenli moment kapatma 1

Hatalar 5091 Giivenli moment kapatma
1 0 ve
FA82 Giivenli moment kapatma 2

(Normal galisma)

Hata/Uyari

Girigler Gosterim

IN1 | IN2 Durduruldu

Caligiyor

Hata 5091 Giivenli Uyari A5A0 Giivenli
moment kapatma moment kapatma

Hatalar 5091 Giivenli | A5A0 Giivenli moment
moment kapatma kapatma uyarisi ve
ve FA81 Givenli hatasi FA81 Glivenli

moment kapatma 1 moment kapatma 1

Hatalar 5091 Giivenli | ASA0 Giivenli moment

1 0 moment kapatma kapatma uyarisi ve
ve FA82 Givenli hatasi FA82 Glivenli

moment kapatma 2 moment kapatma 2

(Normal galisma)
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Hata/Olay 2
Girigler Gosterim
IN1 | IN2 Caligiyor Durduruldu
0 | o | Hatas097Givenli | 4. psAg STO olays
moment kapatma
5091 Givenli moment B5AO STO olayi olayi
kapatma hatalar ve .. .
0 1 . . ve hatasi FA81 Gtivenli
FA81 Giivenli moment
moment kapatma 1
kapatma 1
Hatalar 5091 Givenli B5A0 STO olayi olayi
moment kapatma . .
1 0 - . |ve hatasi FA82 Giivenli
ve FA82 Giivenli
moment kapatma 2
moment kapatma 2
1 1 (Normal galisma)
Uyari/Uyari 3
Girigler . A
INT T IN2 Gosterim (caligiyor veya durduruldu)
0 0 Uyari A5A0 Giivenli moment kapatma
0 1 A5A0 Givenli moment kapatma uyarisi ve
hatasi FA81 Giivenli moment kapatma 1
1 0 A5AO0 Givenli moment kapatma uyarisi ve
hatasi FA82 Giivenli moment kapatma 2
1 1 (Normal galisma)
Olay/Olay 4
Girigler " .
INT T IN2 Gosterim (caligiyor veya durduruldu)
0 0 Olay B5A0 STO olay!
0 1 B5A0 STO olayi olayi ve hatasi FA81 Glivenli
moment kapatma 1
1 0 B5A0 STO olayi olayi ve hatasi FA82 Glivenli
moment kapatma 2
1 1 (Normal galisma)
Gosterim 5
yok/Gosterim yok Girigler
NT T INZ Gosterim (galigiyor veya durduruldu)
0 0 Yok
0 1 Hata FA81 Giivenli moment kapatma 1
1 0 Hata FA82 Giivenli moment kapatma 2
1 1 (Normal galisma)
31.23  Kablolama veya Hatali giris besleme ve motor kablo baglantisi (6rnegin, giris | Hata
topraklama hatasi | besleme kablosu siriicii motor baglantisina baglanmis)
durumunda siriciiniin nasil tepki verecegini seger.
Not: ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin varsayilan deger islem
yok 6gesidir.
Eylem yok Eylem olmaz. 0
Hata Sirlcu 3181 Kablolama veya topraklama hatasi hatasi 1

tetikler.
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31.24  Sikisma fonk Siiriiciiniin bir motor sikisma durumuna nasil tepki verecegini | Islem yok
seger.
Sikisma durumu asagidaki gibi tanimlanir:
« Sirici sikisma akim limitini (31.25 Sikisma akim limiti)
asar ve
+ cikis frekansi 31.27 Sikisma frekans limiti parametresi ile
ayarlanan seviyenin altindadir ya da motor hizi 31.26
Sikisma hiz limiti parametresi ile ayarlanan seviyenin
altindadir ve
» yukaridaki kosullar 31.28 Sikisma zamani parametresi ile
ayarlanan slreden daha uzun bir siire dogrudur.
islem yok Yok (sikisma denetimi devre disi). 0
Uyari Sdrict A780 Motor sikismasi uyarisi olusturur. 1
Hata Sdriclt 7121 Motor sikismasi hatasi tetikler. 2
31.25  Sikisma akim limiti | Motor nominal akiminin ylizdesi olarak sikisma akim limiti. %200,0
Bkz. parametre 31.24 Sikisma fonk.
%0,0...%1600,0 Sikisma akim limiti. 10 = %1
31.26  Sikisma hiz limiti rpm cinsinden sikisma hiz limiti. Bkz. parametre 37.24 150,00 rpm;
Sikisma fonk. 180,00 rpm
(95.20 b0)
0,00... Sikisma hiz limiti. Bkz. par.
10000,00 rpm 46.01
31.27  Sikisma frekans Sikisma frekans limiti. Bkz. parametre 31.24 Sikisma fonk. 15,00 Hz;
limiti Not: Limitin 10 Hz'nin altina ayarlanmasi énerilmez. 18,00 Hz
(95.20 b0)
0,00...1000,00 Hz | Sikisma frekans limiti. Bkz. par.
46.02
31.28  Sikisma zamani Sikisma zamani. Bkz. parametre 31.24 Sikisma fonk. 20s
0...3600 s Sikisma zamani. 1=1s
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31.30  Asiri hiz hata payr | Motorun izin verilen maksimum hizini 30.11 Minimum hiz ve | 500,00 rpm
30.12 Maksimum hiz ile birlikte tanimlar (asiri hiz korumasi).
Gergek hiz (24.02 Kullanilan hiz geri bildirimi), 30.11 veya
30.12 parametresi ile tanimlanan hiz limitini bu parametrenin
deg@erinden daha fazla asarsa, surticti 7370 Asiri hiz hatasi
ile acilir.
UYARI! Bu fonksiyon sadece vektér motor kontrol
modunda hizi denetler. Fonksiyon skaler motor
kontrol modunda etkili degildir.
Ornek: Maksimum hiz 1420 rpm ve hiz agma marji 300 rpm
ise, strtict 1720 rpm degerinde acar.

Hiz (24.02)
A_ _ _ _ __Asinhiz hata seviyesi
31.30
30.12
0 >
Zaman
30.11
31.30
V_ - - _Aﬁ h?hagsev_iyes_i
Hiz (24.02)
A Asiri hiz hata seviyesi
31.30
30.12
30.11
} 31.30
Asiri hiz hata seviyesi
0 >
__ __ __Asinhiz hata seviyesi ~ Zaman
31.30
30.11
30.12
I 31.30
V_ - 0 _Aﬁ h?hagsev_iyes_i
0,00... Asiri hiz hata marji. Bkz. par.

10000,00 rpm 46.01
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31.31

Frekans tetikleme
marji

Motorun izin verilen maksimum frekansini 30.13 Minimum
frekans ve 30.14 Maksimum frekans ile birlikte tanimlar (asiri
frekans korumasi). Bu asiri frekans tetikleme seviyesinin
mutlak degeri bu parametrenin degerinin 30.713 Minimum
frekans ve 30.14 Maksimum frekans mutlak degerlerinden
yuksek olanla toplanmasiyla hesaplanir.
Cikis frekansi (01.06 Cikis frekansi) asir frekans tetikleme
seviyesini asarsa (0r. ¢ikis frekansinin mutlak degeri asiri
frekans tetikleme seviyesinin mutlak degerini asarsa), suruci
73F0 Asiri frekans hatasi tetikler.
UYARI! Bu fonksiyon sadece skaler motor kontrol
modunda frekansi denetler.

Frekans

A Asiri frekans tetikleme seviyesi

30.14
r ABS(30.14)

ARQ(’J(‘I_ ‘1/1)

Asir frekans tetikleme seviyesi

15,00 Hz

0,00...10000,00 Hz

Asiri frekans agma mariji.

T=1Hz

31.32

Acil rampa
denetimi

31.32 Acil rampa denetimi ve 31.33 Acil rampa denetimi
gecikmesi parametreleri 24.02 Kullanilan hiz geri bildirimi
parametresinin tlrevi ile birlikte Off1 ve Off3 acil durdurma
modlari igin bir denetim fonksiyonu saglar.

Denetim asagidakilerden birini esas alir:

» motorlarin durdugu sireyi izleme ya da

« gercek ve beklenen yavaslama oranlarini kargilastirma.
Bu parametre %0 olarak ayarlanirsa, maksimum stop siresi
dogrudan 37.33 parametresinde ayarlanir. Aksi halde,
23.12...23.13 (Off1) veya 23.23 Acil stop stiresi (Off3)
parametrelerinden hesaplanan, beklenen yavaslama
oranindan izin verilen maksimum sapmayi 371.32 tanimlar.
Gercek yavaslama hizi (24.02) beklenen hizdan cok fazla
saparsa surlicl 73B0 Acil rampa basarisiz hatasini tetikler,
06.17 Sdriict durum word'ii 2 bit 8'i ayarlar ve serbest durug
yapar.

31.32 %0 olarak ve 31.33 0 s olarak ayarlanirsa, acil
durdurma rampasi denetimi devre disi birakilr.

Ayrica bkz. parametre 21.04 Acil stop modu.

%0

%0...%300

izin verilen yavaslama oranindan maksimum sapma.

1=%1
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31.33

Acil rampa

denetimi gecikmesi

31.32 Acil rampa denetimi parametresi %0 olarak ayarlanirsa,
bu parametre bir acil stop (Off1 veya Off3 modu) igin
maksimum sireyi tanimlar. Stire doldugunda motorun
durmamasi halinde, sirticti 73B0 Acil rampa basarisiz hatasi
tetikler, 06.17 Sdriicii durum word'(i 2 bit 8'i ayarlar ve serbest
durus yapar.

31.32 %0'dan farkli bir degere ayarlanirsa, bu parametre acil
stop komutu ve denetimin etkinlestiriimesi arasinda bir
gecikme tanimlar. Hiz degisim oranini sabitlenmesine olanak
saglamak igin kisa bir gecikme belirlenmesi tavsiye edilir.

Os

0...100 s

Maksimum rampa inis slresi veya denetim etkinlestirme
gecikmesi.

31.35

Ana fan arizasi
fonksiyonu

Ana sogutma fani hiz sorunu tespit edildiginde siriicunin

nasil tepki verecegini seger. Yalnizca kasa tipleri R6 veya

daha buykleri igin.

Bu parametrenin degerine gore bir olay tetiklenir (hata, uyari

veya eylem yok):

« Fandan gelen dénme hizi sinyali élgllen fan maksimum
hizindan dustikse (fan ID run'i sirasinda belirlenir)

« Olgiilen fan maksimum hizi énceden belirlenen minimum
degerden dusukse.

Hata

Hata

Sirlcu hata tetikler 5080 Fan

Uyarn

Siricu A581 Fan uyarisini olusturur.

Eylem yok

Eylem olmaz.

31.36

Yardimci fan hata
fonksiyonu

Yardimci fan sorunu tespit edildiginde strictniin nasil tepki
verecegini seger.

Belli suiri tiplerinde (6zellikle IP55 sinifinda korunanlar)
standart olarak 6n kapaga yerlestirilmis bir yardimci fan
bulunur.

Sdrtictyld 6n kapag! olmadan galistirmak gerekliyse (6rnegin,
devreye alma sirasinda), hata veya uyariyi gegici olarak
bastirmak icin bu parametreyi, siriicliyu calistirdiktan sonra
iki dakika icinde Eylem yok degerine ayarlayabilirsiniz. Daha
sonra Hata veya Uyari degerine geri alin.

R1...R5 kasa tiplerinde yardimci fan X10 konektériine ve R6
ve daha biyik kasa tiplerinde X16 konektoriine takilir.

Hata

Hata

Sirlct 5081 Yardimci fan kirlmig. hatasi tetikler. Hata,
surticinun calistinimasindan sonra iki dakika boyunca
bastirilr.

Uyari

Sirlcu, A582 Yardimci fan yok uyarisi olusturur. Uyari,
surictinin calistinimasindan sonra iki dakika boyunca
bastirilr.

Eylem yok

Eylem olmaz.
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31.40  Uyari mesajlarini Bastirilacak ayarlari secer. Parametre, her biti bir uyariya 0000s
devre disi birak karsilik gelen 16 bitli bir word'dir. Bir bit 1 olarak
ayarlandiginda, karsilik gelen uyari bastirilir.
Bit Adi Aciklama
0 Rezerve
1 DC baglantisi dusuk 1=A3A2 DC bara dlstik gerilimi uyarisi bastirilir.
gerilimi
2.4 Rezerve
5 Acil stop off2 1= AFE1 Acil stop (off2) uyarisi bastirilir.
4 Acil stop off1, off3 1 = AFE2 Acil stop (off1 veya off3) uyarisi bastirilr.
7...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Uyarilari devre disi birakma word'. 1=
31.50  Pano sicakligi (Yalnizca ACQ580-07 igin goriinlir). 65°C
uyart limiti Kabin sicakligi igin uyari limitini tanimlar. Limit asildiginda,
surtici A4B0 Asiri sicaklik uyarisi olugturur.
Kabin sicakligi uyari limiti. 1=1°C
31.51  Pano sicakligi hata | (Yalnizca ACQ580-07 igin gériinir). 75°C
limiti Kabin sicakligi igin hata limiti tanimlar. Limit agildiginda,
surlcu 4310 Asiri sicaklik. hatasi tetikler.
Kabin sicakligi hata limiti. 1=1°C
31.54  Hata eylemi Kritik olmayan bir hata olustugunda stop modunu seger. Serbest
Serbest Sdrlcu serbest durus yapar. 0
Acil rampa Sdricu, 23.23 Acil stop stiresi parametresinde acil durdurma | 1
icin belirtilen rampayi izler.
31.120 LSU topraklama (Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin gértinir). Hata
hatasi Topraklama hatasi veya akim dengesizligi tespit edildiginde
besleme unitesinin nasil tepki verecegini seger.
Eylem yok Eylem olmaz. 0
Uyari Besleme Unitesi, AEO2 Topraklama kagagi uyarisi olusturur. | 1
Hata Besleme birimi 2E01 Topraklama kacagi hatasi tetikler. 2
31.121 LSU besleme faz | (Sadece ACQ580-31 ve ACQ580-34 igin gortindir). Hata
kaybi Besleme faz kaybi tespit edildiginde besleme unitesinin nasil
tepki verecegini secer.
Eylem yok Eylem olmaz. 0
Hata Besleme birimi 3E00 Giris faz kaybi hatasi tetikler. 1
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32 Denetim

1...6 sinyal denetimi fonksiyonlarinin konfigiirasyonu.
Izlenecek alti deger segilebilir; dnceden tanimlanan limitler
asildiginda bir uyari veya bir hata olugturulur.

Ayrica bkz. b6lim Teghis mendisii (sayfa 182).

32.01  Denetim durumu

Sinyal denetimi durum word'.

Sinyal denetim fonksiyonlari ile izlenen degerlerin ilgili limitler
dahilinde ya da diginda oldugunu gésterir.

Not: Bu word 32.06, 32.16, 32.26, 32.36, 32.46 ve 32.56
parametreleri ile tanimlanan surticli eylemlerinden
bagimsizdir.

0000b

Bit Adi

Aciklama

Denetim 1 etkin 1= 32.07 ile segcilen sinyal limitlerinin diginda.

Denetim 2 etkin 1= 32.17 ile segilen sinyal limitlerinin disinda.

Denetim 3 etkin 1= 32.27 ile segcilen sinyal limitlerinin diginda.

Denetim 4 etkin 1= 32.37 ile segcilen sinyal limitlerinin diginda.

Denetim 5 etkin 1 = 32.47 ile segilen sinyal limitlerinin disinda.

Denetim 6 etkin 1= 32.27 ile segcilen sinyal limitlerinin diginda.

HEEREREE

..15 |Rezerve

0000h...FFFFh

Sinyal denetimi durum word'.

1=1

32.05 Denetim 1
fonksiyonu

Sinyal denetimi fonksiyonu 1 modunu seger. izlenen sinyalin
(bkz. parametre 32.07) alt ve Ust limitler (sirasiyla 32.09 ve
32.10) nasil karsilastirilacagini belirler. Kosul saglandiginda
gerceklestirilecek eylem 32.06 ile segilir.

Devre disi

Devre disi

Sinyal denetimi 1 kullanimda degil.

Dusik

Sinyal, "Denetim alt" limiti - 0,5 * gecikme altina distigiinde
islem yapihr. Sinyal, "Denetim alt" limiti + 0,5 * gecikme
Uzerine giktiginda islem devre disi birakilir.

Yiksek

Sinyal, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme uzerine ¢iktiginda
islem yapilir. Sinyal, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme altina
distigunde islem devre disi birakilir.

Mut. disik

Mutlak sinyal degeri, "Denetim Alt" limiti - 0,5 * gecikme
mutlak deg@erinin altina dustiginde islem yapilir. Mutlak
sinyal degeri, "Denetim Alt" limiti + 0,5 * gecikme mutlak
degerinin Gzerine ¢iktiginda islem devre digi birakilr.

Mut. yiksek

Mutlak sinyal degeri, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme
mutlak degerinin lzerine giktiginda islem yapilir. Mutlak

sinyal degeri, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme mutlak
degerinin altina distigunde islem devre digi birakilir

Her ikisi

Sinyal, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme (izerine ¢iktiginda
ya da "Denetim Alt" limiti - 0,5*gecikme altina distigiunde
islem yapilir. Sinyal, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme ile
"Denetim Alt" limiti + 0,5*gecikme arasinda doldugunda islem
devre disi birakilir.

Mut. her ikisi

Mutlak sinyal degeri, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme
mutlak degeri Gzerine ¢iktiginda ya da "Denetim Alt" limiti -
0,5*gecikme mutlak degeri altina dustiginde islem yapilir.
Mutlak sinyal degeri, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme
mutlak degeri ile "Denetim Alt" limiti + 0,5*gecikme mutlak
degeri arasinda doldugunda islem devre disi birakilir.
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Histerezis Sinyal, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme (izerine ¢iktiginda | 7
islem yapilir. Sinyal, "Denetim Alt" limiti - 0,5 * gecikme altina
distugiinde islem devre disi birakilir. Sinyal degeri, "Denetim
Ust" limiti + 0,5 * gecikme
ile "Denetim Alt" limiti - 0,5 * gecikme arasinda oldugunda
durum degismez.

Alt disus Sinyal, "Denetim alt" limiti + 0,5 * gecikme degerinden daha |8
ylksek bir degerden "Denetim alt" limiti - 0,5 * gecikme
degerinden daha dusik bir degere dustiginde iglem yapilir.
Sinyal, "Denetim alt" limiti + 0,5 * gecikme degerinden daha
yuksege ¢iktiginda islem devre digi birakilir.

Not: Denetim islemi ayrica her motor baglatma komutu igin
de devre disi birakilir.

Ust ¢ikis Sinyal, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme degerinden daha |9
disuk bir degerden "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme
degerinden daha yiksek bir degere ylkseldiginde islem
yapilr.

Sinyal, "Denetim ust" limiti - 0,5*gecikme degerinden daha
dlsuk bir degere distuginde islem devre disi birakilir.
Not: Denetim iglemi ayrica her motor baglatma komutu igin
de devre disi birakilir.
32.06 Denetim 1 eylemi | Sinyal denetimi 1 tarafindan izlenen deger limitlerini Eylem yok
astiginda, sirGcunin bir hatayr mi, bir uyariyr mi yoksa
higbirini mi olusturacagdini seger.
Not: Bu parametre 32.01 Denetim durumu ile gsterilen
durumu etkilemez.

Eylem yok Uyari veya hata olusturulmadi. 0

Uyari Suricu A8B0 ABB Sinyal denetimi 1 uyarisi olusturur. 1

Hata Sdricu 80B0 Sinyal denetimi 1 hatasi tetikler. 2

Calisirdurumdaysa | Calisir durumdaysa, surtici 80B0 Sinyal denetimi 1 hatasi 3

hata tetikler.

32.07  Denetim 1 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 1 tarafindan izlenecek sinyali Frekans
seger.

Sifir Yok. 0

Hiz 01.01 Kullanilan motor hizi (sayfa 293). 1

Rezerve 2

Frekans 01.06 Cikis frekansi (sayfa 293). 3

Akim 01.07 Motor akimi (sayfa 293). 4

Rezerve 5

Moment 01.10 Motor momenti (sayfa 293). 6

DC gerilimi 01.11 DC gerilimi (sayfa 293). 7

Cikis guci 01.14 Cikig glicii (sayfa 293). 8

Al1 12.11 Al1 gergek degeri (sayfa 325). 9

Al2 12.21 Al2 gergek degeri (sayfa 326). 10

Al3 skala 156.52 Al3 digeklendirilen degeri (bkz. sayfa 347). "

Al4 skala 15.62 Al4 digceklenmis degeri (bkz. sayfa 349). 12

Al5 skala 15.72 Al5 digeklenmis degeri (bkz. sayfa 357). 13

Rezerve 14..17

Hiz ref rampasi 23.01 Hiz ref rampa girisi (sayfa 387). 18

girisi
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Hiz ref rampasi 23.02 Hiz ref rampa cikigi (sayfa 387). 19
cikisl
Kullanilan hiz ref 24.01 Kullanilan hiz referansi (sayfa 388). 20
Rezerve 21
Kullanilan frek ref | 28.02 Frekans ref rampa ¢ikisi (sayfa 393). 22
Invertdr sicakligi 05.11 Invertér sicakligi (sayfa 300). 23
Proses PID ¢ikisi 40.01 Proses PID ¢ikisi gercek (sayfa 456). 24
Proses PID geri 40.02 Proses PID geri bildirimi gercek (sayfa 456). 25
bildirimi
Proses PID ayar 40.03 Proses PID ayar noktasi gergek (sayfa 456). 26
noktasi
Proses PID 40.04 Proses PID sapmasi gercek (sayfa 456). 27
sapmasi
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -

32.08 Denetim 1 filtre Sinyal denetimi 1 tarafindan izlenen sinyal igin bir filtreleme 0,000 s
stiresi slre sabitini tanimlar.
0,000...30,000 s Sinyal filtreleme suresi. 1000=1s

32.09 Denetim 1 diislik Sinyal denetimi 1 igin alt limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Alt limit.

21474836,00
32.10  Denetim 1 yiiksek | Sinyal denetimi 1 igin Ust limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Ust limit.
21474836,00
32.11  Denetim 1 Sinyal denetimi 1 tarafindan izlenen sinyal icin histerezisi 0,00
histerezis tanimlar. Bu parametre sadece segim Histerezis (7) igin degil,
32.05 Denetim 1 fonksiyonu parametresinin tim segimleri igin
gecerlidir.
Sinyal, Ust limit + 0,5-histerezis araligi ile tanimlanan degerin
Uzerine giktiginda eylem gerceklestirilir. Sinyal, alt limit - 0,5
histerezis araligi ile tanimlanan degerin altina distugunde
eylem devre disi birakilir.

0,00...100000,00 | Histerezis

32.12  Denetim 1 etkin Denetim 1 etkin sinyalinin kaynagini seger. Devrede
Devre digi Denetim devre disi birakilir. 0
Devrede Denetim etkinlesgtirilir. 1
DI1 D11 Dijital Girisi (710.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 2
DI2 DI1 Dijital Girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 3
DI3 DI1 Dijital Girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 4
DI4 DI1 Dijital Girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 5
DI5 DI1 Dijital Girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 6
DI6 DI1 Dijital Girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 7

Diger [bit]

Kaynak sec¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 290).
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32.13  Denetim 1 ACMA
gecikmesi

*Denetim durumu

Denetim 1 igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar.

Gecikme durumu

0.00 s

I—— : 0
- <> - <> "~ Zaman
ton tof ton tor
ton = 32.12 Denetim 1 ACMA gecikmesi
togf = 32.14 Denetim 1 KAPATMA gecikmesi
*32.01 Denetim durumu ile belirtilir.
0,00...3000,00 s Denetim etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
32.14  Denetim 1 Denetim 1 igin devre digI birakma gecikmesini tanimlar. Bkz. | 0.00 s
KAPATMA 32.13 Denetim 1 ACMA gecikmesi parametresi.
gecikmesi
0,00...3000,00 s Denetim devre disi birakma gecikmesi. 10=1s
32.15  Denetim 2 Sinyal denetimi fonksiyonu 2 modunu seger. Izlenen sinyalin | Devre digi
fonksiyonu (bkz. parametre 32.17) alt ve Ust limitler (sirasiyla 32.19 ve
32.20) nasil kargilastirilacagini belirler. Kosul saglandiginda
gergeklestirilecek eylem 32.16 ile segilir.
Devre disi Sinyal denetimi 2 kullanimda degil. 0
Dusik Sinyal, "Denetim alt" limiti - 0,5 * gecikme altina distigiunde |1
islem yapilir. Sinyal, "Denetim alt" limiti + 0,5 * gecikme
Uzerine ¢iktiginda islem devre disi birakilir.
Yiksek Sinyal, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme (izerine giktiginda | 2
islem yapilir. Sinyal, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme altina
distugunde islem devre digi birakilir.
Mut. disik Mutlak sinyal degeri, "Denetim Alt" limiti - 0,5 * gecikme 3
mutlak degerinin altina distigunde islem yapilir. Mutlak
sinyal degeri, "Denetim Alt" limiti + 0,5 * gecikme mutlak
degerinin Uzerine ¢iktiginda islem devre digi birakilr.
Mut. yiksek Mutlak sinyal degeri, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme 4
mutlak degerinin (zerine giktiginda islem yapilir. Mutlak
sinyal degeri, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme mutlak
degerinin altina distuginde islem devre disi birakilir
Her ikisi Sinyal, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme lizerine ¢iktiginda | 5
ya da "Denetim Alt" limiti - 0,5*gecikme altina distuginde
islem yapilir. Sinyal, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme ile
"Denetim Alt" limiti + 0,5*gecikme arasinda doldugunda islem
devre disi birakilir.
Mut. her ikisi Mutlak sinyal degeri, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme 6

mutlak deg@eri Gzerine giktiginda ya da "Denetim Alt" limiti -
0,5*gecikme mutlak degeri altina diistiigiinde islem yapilir.
Mutlak sinyal degeri, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme
mutlak degeri ile "Denetim Alt" limiti + 0,5*gecikme mutlak
degeri arasinda doldugunda islem devre disi birakilir.
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Histerezis Sinyal, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme (izerine ¢ciktiginda | 7
islem yapilir. Sinyal, "Denetim Alt" limiti - 0,5 * gecikme altina
dustugtnde islem devre disi birakilir. Sinyal degeri, "Denetim
Ust" limiti + 0,5 * gecikme
ile "Denetim Alt" limiti - 0,5 * gecikme arasinda oldugunda
durum degismez.
Alt dists Sinyal, "Denetim alt" limiti + 0,5 * gecikme dederinden daha |8
yuksek bir degerden "Denetim alt" limiti - 0,5 * gecikme
degerinden daha dusik bir degere dustiginde islem yapilir.
Sinyal, "Denetim alt" limiti + 0,5 * gecikme dederinden daha
yuksege ¢iktiginda islem devre digi birakilir.
Not: Denetim iglemi ayrica her motor baglatma komutu igin
de devre disi birakilr.
Ust ¢ikig Sinyal, "Denetim Gst" limiti - 0,5 * gecikme degerinden daha |9
duslk bir degerden "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme
degerinden daha yliksek bir degere yikseldiginde islem
yapilr.
Sinyal, "Denetim tst" limiti - 0,5*gecikme degerinden daha
dlsuk bir degere distigunde islem devre disi birakilir.
Not: Denetim islemi ayrica her motor baglatma komutu igin
de devre digi birakilir.
32.16  Denetim 2 eylemi | Sinyal denetimi 2 tarafindan izlenen deger limitlerini Eylem yok
astiginda, surlctnun bir hatayr mi, bir uyartyr mi yoksa
hicbirini mi olusturacagini seger.
Not: Bu parametre 32.07 Denetim durumu ile gbsterilen
durumu etkilemez.
Eylem yok Uyari veya hata olusturulmadi. 0
Uyari Strict A8B1 ABB Sinyal denetimi 2 uyarisi olusturur. 1
Hata Sirtict 80B1 Sinyal denetimi 2 hatasi tetikler. 2
Calisirdurumdaysa | Calisir durumdaysa, slriici 80B1 Sinyal denetimi 2 hatasi 3
hata tetikler.
32.17  Denetim 2 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 2 tarafindan izlenecek sinyali Akim
seger.
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 32.07 Denetim 1
sinyali.
32.18  Denetim 2 filtre Sinyal denetimi 2 tarafindan izlenen sinyal igin bir filtreleme 0,000 s
stiresi slre sabitini tanimlar.
0,000...30,000 s Sinyal filtreleme suresi. 1000=1s
32.19  Denetim 2 diislik Sinyal denetimi 2 igin alt limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Alt limit.
21474836,00
32.20 Denetim 2 yiiksek | Sinyal denetimi 2 igin Ust limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Ust limit.
21474836,00
32.21  Denetim 2 Sinyal denetimi 2 tarafindan izlenen sinyal icin histerezisi 0,00
histerezis tanimlar. Bu parametre sadece segim Histerezis (7) igin degil,

32.15 Denetim 2 fonksiyonu parametresinin tum segimleri igin
gecerlidir.

Sinyal, Ust limit + 0,5-histerezis araligi ile tanimlanan degerin
Gzerine giktiginda eylem gergeklestirilir. Sinyal, alt limit - 0,5
histerezis araligi ile tanimlanan degerin altina distigiunde
eylem devre digi birakilir.

0,00...100000,00

Histerezis
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32.22

Denetim 2 etkin

Denetim 2 etkin sinyalinin kaynagini seger.
Bkz. 32.12 Denetim 1 etkin parametresi.

Devrede

32.23

Denetim 2 ACMA
gecikmesi

Denetim 2 igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar.
Bkz. 32.13 Denetim 1 ACMA gecikmesi parametresi.

0.00s

0,00...3000,00 s

Denetim etkinlestirme gecikmesi.

10=1s

32.24

Denetim 2
KAPATMA
gecikmesi

Denetim 2 igin devre disi birakma gecikmesini tanimlar.
Bkz. 32.14 Denetim 1 KAPATMA gecikmesi parametresi.

0.00 s

0,00...3000,00 s

Denetim devre digI birakma gecikmesi.

10=1s

32.25

Denetim 3
fonksiyonu

Sinyal denetimi fonksiyonu 3 modunu seger. Izlenen sinyalin
(bkz. parametre 32.27) alt ve Ust limitler (sirasiyla 32.29 ve
32.30) nasil karsilastirilacagini belirler. Kosul saglandiginda
gerceklestirilecek eylem 32.26 ile segilir.

Devre disi

Devre digi

Sinyal denetimi 3 kullanimda degil.

Dusik

Sinyal, "Denetim alt" limiti - 0,5 * gecikme altina distiginde
islem yapilir. Sinyal, "Denetim alt" limiti + 0,5 * gecikme
Uzerine ¢iktiginda islem devre digi birakilir.

Yuksek

Sinyal, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme Uzerine giktiginda
islem yapilr. Sinyal, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme altina
distugunde islem devre disi birakilir.

Mut. dusuk

Mutlak sinyal degeri, "Denetim Alt" limiti - 0,5 * gecikme
mutlak deg@erinin altina distigunde islem yapilir. Mutlak
sinyal degeri, "Denetim Alt" limiti + 0,5 * gecikme mutlak
degerinin Uzerine ¢iktiginda islem devre digi birakihr.

Mut. yuksek

Mutlak sinyal degeri, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme
mutlak degerinin Uzerine ¢iktiginda islem yapilir. Mutlak

sinyal degeri, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme mutlak
degerinin altina distugunde islem devre digi birakilir

Her ikisi

Sinyal, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme (izerine ¢iktiginda
ya da "Denetim Alt" limiti - 0,5*gecikme altina distiginde
islem yapilir. Sinyal, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme ile
"Denetim Alt" limiti + 0,5*gecikme arasinda doldugunda islem
devre disi birakilir.

Mut. her ikisi

Mutlak sinyal degeri, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme
mutlak degeri (izerine giktiginda ya da "Denetim Alt" limiti -
0,5*gecikme mutlak degeri altina distiginde islem yapilir.
Mutlak sinyal degeri, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme
mutlak degeri ile "Denetim Alt" limiti + 0,5*gecikme mutlak
degeri arasinda doldugunda islem devre digi birakilir.

Histerezis

Sinyal, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme (izerine ¢iktiginda
islem yapilir. Sinyal, "Denetim Alt" limiti - 0,5 * gecikme altina
dusttgunde islem devre disi birakilir. Sinyal deg@eri, "Denetim
Ust" limiti + 0,5 * gecikme

ile "Denetim Alt" limiti - 0,5 * gecikme arasinda oldugunda
durum degismez.

Alt dusls

Sinyal, "Denetim alt" limiti + 0,5 * gecikme degerinden daha
yuksek bir degerden "Denetim alt" limiti - 0,5 * gecikme
degerinden daha diisik bir degere distiigiinde islem yapilir.
Sinyal, "Denetim alt" limiti + 0,5 * gecikme degerinden daha
yuksege ciktiginda islem devre disi birakilir.

Not: Denetim iglemi ayrica her motor baglatma komutu igin
de devre disi birakilir.
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No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq16
Ust gikis Sinyal, "Denetim ust" limiti - 0,5 * gecikme degerinden daha | 9
dlsuk bir degerden "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme
degerinden daha yliksek bir dedere yikseldiginde islem
yapilhr.
Sinyal, "Denetim Ust" limiti - 0,5*gecikme degerinden daha
disuk bir degere distigunde islem devre disi birakilir.
Not: Denetim islemi ayrica her motor baslatma komutu igin
de devre digi birakilir.
32.26  Denetim 3 eylemi | Sinyal denetimi 3 tarafindan izlenen deger limitlerini Eylem yok
astiginda, surlictinun bir hatayr mi, bir uyartyr mi yoksa
higbirini mi olusturacagini seger.
Not: Bu parametre 32.07 Denetim durumu ile gosterilen
durumu etkilemez.
Eylem yok Uyari veya hata olusturulmadi. 0
Uyari Strticti A8B2 ABB Sinyal denetimi 3 uyarisi olusturur. 1
Hata Sirlict 80B2 Sinyal denetimi 3 hatasi tetikler. 2
Calisirdurumdaysa | Galisir durumdaysa, slriicl 80B2 Sinyal denetimi 3 hatasi 3
hata tetikler.
32.27  Denetim 3 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 3 tarafindan izlenecek sinyali Moment
seger.
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 32.07 Denetim 1
sinyali.
32.28 Denetim 3 filtre Sinyal denetimi 3 tarafindan izlenen sinyal icin bir filtreleme 0,000 s
stiresi slre sabitini tanimlar.
0,000...30,000 s Sinyal filtreleme suresi. 1000=1s
32.29  Denetim 3 dislik Sinyal denetimi 3 igin alt limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Alt limit.
21474836,00
32.30 Denetim 3 yliksek | Sinyal denetimi 3 igin Ust limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Ust limit.
21474836,00
32.31  Denetim 3 Sinyal denetimi 3 tarafindan izlenen sinyal igin histerezisi 0,00
histerezis tanimlar. Bu parametre sadece segim Histerezis (7) igin degil,
32.25 Denetim 3 fonksiyonu parametresinin tim segimleri igin
gegcerlidir.
Sinyal, Ust limit + 0,5-histerezis aralidi ile tanimlanan degerin
Uzerine giktiginda eylem gerceklestirilir. Sinyal, alt limit - 0,5
histerezis araligi ile tanimlanan degerin altina distugunde
eylem devre disi birakilir.
0,00...100000,00 Histerezis
32.32  Denetim 3 etkin Denetim 3 etkin sinyalinin kaynagini secer. Devrede
Bkz. 32.12 Denetim 1 etkin parametresi.
32.33  Denetim 3 ACMA Denetim 3 igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,00 s
gecikmesi Bkz. 32.13 Denetim 1 ACMA gecikmesi parametresi.
0,00...3000,00 s Denetim etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
32.34  Denetim 3 Denetim 3 igin devre disI birakma gecikmesini tanimlar. 0,00 s
KAPATMA Bkz. 32.14 Denetim 1 KAPATMA gecikmesi parametresi.
gecikmesi
0,00...3000,00 s Denetim devre digi birakma gecikmesi. 10=1s
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No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq16
32.35 Denetim 4 Sinyal denetimi fonksiyonu 4 modunu seger. izlenen sinyalin | Devre disi
fonksiyonu (bkz. parametre 32.37) alt ve Ust limitler (sirasiyla 32.39 ve

32.30) nasil kargilastirilacagini belirler. Kosul sadlandiginda
gerceklestirilecek eylem 32.36 ile segilir.

Devre digi Sinyal denetimi 4 kullanimda degil. 0

Dusik Sinyal, "Denetim alt" limiti - 0,5 * gecikme altina distiginde |1
islem yapilir. Sinyal, "Denetim alt" limiti + 0,5 * gecikme
Uzerine ¢iktiginda islem devre digi birakilir.

Yiksek Sinyal, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme Uzerine giktiginda | 2
islem yapilir. Sinyal, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme altina
distugunde igslem devre digi birakilir.

Mut. dusuk Mutlak sinyal degeri, "Denetim Alt" limiti - 0,5 * gecikme 3
mutlak deg@erinin altina distigunde islem yapilir. Mutlak
sinyal degeri, "Denetim Alt" limiti + 0,5 * gecikme mutlak
degerinin Uzerine ¢iktiginda islem devre digi birakihr.

Mut. yuksek Mutlak sinyal degeri, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme 4
mutlak deg@erinin Uzerine ¢iktiginda iglem yapilr. Mutlak
sinyal degeri, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme mutlak
degerinin altina distugunde islem devre digi birakilir

Her ikisi Sinyal, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme (izerine ¢iktiginda | 5
ya da "Denetim Alt" limiti - 0,5*gecikme altina distiglnde
islem yapilir. Sinyal, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme ile
"Denetim Alt" limiti + 0,5*gecikme arasinda doldugunda islem
devre disi birakilir.

Mut. her ikisi Mutlak sinyal degeri, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme 6
mutlak degeri Gzerine giktiginda ya da "Denetim Alt" limiti -
0,5*gecikme mutlak degeri altina distigiinde islem yapilir.
Mutlak sinyal degeri, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme
mutlak degeri ile "Denetim Alt" limiti + 0,5*gecikme mutlak
degeri arasinda doldugunda islem devre disi birakilir.

Histerezis Sinyal, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme (izerine ¢iktiginda | 7
islem yapilir. Sinyal, "Denetim Alt" limiti - 0,5 * gecikme altina
distugunde islem devre digi birakilir. Sinyal deg@eri, "Denetim
Ust" limiti + 0,5 * gecikme

ile "Denetim Alt" limiti - 0,5 * gecikme arasinda oldugunda
durum degismez.

Alt disus Sinyal, "Denetim alt" limiti + 0,5 * gecikme degerinden daha |8
ylksek bir degerden "Denetim alt" limiti - 0,5 * gecikme
degerinden daha dusik bir degere dustiginde islem yapilir.
Sinyal, "Denetim alt" limiti + 0,5 * gecikme degerinden daha
yuksege ciktiginda islem devre digi birakilir.

Not: Denetim iglemi ayrica her motor baglatma komutu igin
de devre disi birakilir.

Ust ¢ikis Sinyal, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme degerinden daha |9
duisUk bir degerden "Denetim ust" limiti + 0,5 * gecikme
degerinden daha yiksek bir dedere ylkseldiginde islem
yapilr.

Sinyal, "Denetim ust" limiti - 0,5*gecikme degerinden daha
dlsuk bir degere distuginde islem devre digi birakilir.
Not: Denetim islemi ayrica her motor baglatma komutu igin
de devre digi birakilhr.
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32.36  Denetim 4 eylemi | Sinyal denetimi 4 tarafindan izlenen deger limitlerini Eylem yok
astiginda, slrlictinin bir hatayr mi, bir uyartyr mi yoksa
hicbirini mi olusturacagdini secger.
Not: Bu parametre 32.07 Denetim durumu ile gosterilen
durumu etkilemez.
Eylem yok Uyari veya hata olugturulmadi. 0
Uyar Siricu A8B3 ABB Sinyal denetimi 4 uyansi olusturur. 1
Hata Sirlcu 80B3 Sinyal denetimi 4 hatas tetikler. 2
Calisirdurumdaysa | Calisir durumdaysa, surtici 80B3 Sinyal denetimi 4 hatasi 3
hata tetikler.
32.37  Denetim 4 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 4 tarafindan izlenecek sinyali Sifir
seger.
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 32.07 Denetim 1
sinyali.
32.38  Denetim 4 filtre Sinyal denetimi 4 tarafindan izlenen sinyal igin bir filtreleme | 0,000 s
stiresi slre sabitini tanimlar.
0,000...30,000 s Sinyal filtreleme stresi. 1000=1s
32.39  Denetim 4 disiik Sinyal denetimi 4 igin alt limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Alt limit.
21474836,00
32.40 Denetim 4 yiiksek | Sinyal denetimi 4 icin Ust limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Ust limit.
21474836,00
32.41  Denetim 4 Sinyal denetimi 4 tarafindan izlenen sinyal icin histerezisi 0,00
histerezis tanimlar. Bu parametre sadece segim Histerezis (7) igin degil,
32.35 Denetim 4 fonksiyonu parametresinin tim segimleri igin
gegcerlidir.
Sinyal, Ust limit + 0,5-histerezis araligi ile tanimlanan degerin
Gzerine giktiginda eylem gergeklestirilir. Sinyal, alt limit - 0,5
histerezis araligi ile tanimlanan degerin altina diistiginde
eylem devre digi birakilir.
0,00...100000,00 Histerezis
32.42  Denetim 4 etkin Denetim 4 etkin sinyalinin kaynagini secer. Devrede
Bkz. 32.12 Denetim 1 etkin parametresi.
32.43 Denetim 4 ACMA Denetim 4 igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,00 s
gecikmesi Bkz. 32.13 Denetim 1 ACMA gecikmesi parametresi.
0,00...3000,00 s Denetim etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
32.44  Denetim 4 Denetim 4 igin devre digI birakma gecikmesini tanimlar. 0,00 s
KAPATMA Bkz. 32.14 Denetim 1 KAPATMA gecikmesi parametresi.
gecikmesi
0,00...3000,00 s Denetim devre disi birakma gecikmesi. 10=1s
32.45 Denetim 5 Sinyal denetimi fonksiyonu 5 modunu seger. izlenen sinyalin | Devre disi
fonksiyonu (bkz. parametre 32.47) alt ve Ust limitler (sirasiyla 32.49 ve
32.40) nasil karsilastirilacagini belirler. Kosul saglandiginda
gerceklestirilecek eylem 32.46 ile segilir.
Devre digi Sinyal denetimi 5 kullanimda degil. 0
Dusuk Sinyal, "Denetim alt" limiti - 0,5 * gecikme altina dustiginde |1
islem yapilir. Sinyal, "Denetim alt" limiti + 0,5 * gecikme
Uzerine giktiginda islem devre disi birakilir.
Yuksek Sinyal, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme (izerine ¢iktiginda | 2

islem yapilir. Sinyal, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme altina
dustigunde islem devre disi birakilir.
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No.

Ad/Deger

Aciklama
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Mut. disik

Mutlak sinyal degeri, "Denetim Alt" limiti - 0,5 * gecikme
mutlak degerinin altina distigunde islem yapilir. Mutlak
sinyal degeri, "Denetim Alt" limiti + 0,5 * gecikme mutlak
degerinin Uzerine ¢iktiginda islem devre digi birakihr.

3

Mut. yiksek

Mutlak sinyal degeri, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme
mutlak degerinin tzerine ¢iktiginda iglem yapilr. Mutlak
sinyal degeri, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme mutlak
degerinin altina distuginde islem devre disi birakilir

Her ikisi

Sinyal, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme (izerine giktiginda
ya da "Denetim Alt" limiti - 0,5*gecikme altina distiglnde
islem yapilir. Sinyal, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme ile
"Denetim Alt" limiti + 0,5*gecikme arasinda doldugunda islem
devre disi birakilir.

Mut. her ikisi

Mutlak sinyal degeri, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme
mutlak deg@eri Gzerine giktiginda ya da "Denetim Alt" limiti -
0,5*gecikme mutlak degeri altina diistiigiinde islem yapilir.
Mutlak sinyal degeri, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme
mutlak degeri ile "Denetim Alt" limiti + 0,5*gecikme mutlak
degeri arasinda doldugunda islem devre disi birakilir.

Histerezis

Sinyal, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme (izerine giktiginda
islem yapilir. Sinyal, "Denetim Alt" limiti - 0,5 * gecikme altina
distugunde islem devre digi birakilir. Sinyal deg@eri, "Denetim
Ust" limiti + 0,5 * gecikme ile "Denetim Alt" limiti - 0,5 *
gecikme arasinda oldugunda durum degismez.

Alt dusls

Sinyal, "Denetim alt" limiti + 0,5 * gecikme degerinden daha
yuksek bir degerden "Denetim alt" limiti - 0,5 * gecikme
degerinden daha dusik bir degere dustiginde islem yapilir.
Sinyal, "Denetim alt" limiti + 0,5 * gecikme degerinden daha
yuksege ciktiginda islem devre disi birakilir.

Not: Denetim iglemi ayrica her motor baglatma komutu igin
de devre disi birakilir.

Ust gikis

Sinyal, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme dederinden daha
dlsuk bir degerden "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme
degerinden daha yiksek bir degere ylkseldiginde islem
yapilir.

Sinyal, "Denetim Ust" limiti - 0,5*gecikme degerinden daha
disuk bir degere distugunde islem devre digi birakilir.

Not: Denetim islemi ayrica her motor baglatma komutu igin
de devre digi birakilr.

32.46

Denetim 5 eylemi

Sinyal denetimi 5 tarafindan izlenen deger limitlerini
astiginda, sirGcunin bir hatayi mi, bir uyariyr mi yoksa
higbirini mi olusturacagini seger.

Not: Bu parametre 32.07 Denetim durumu ile gdsterilen
durumu etkilemez.

Eylem yok

Eylem yok

Uyari veya hata olusturulmadi.

Uyari

Siricti A8B4 ABB Sinyal denetimi 5 uyarisi olusturur.

Hata

Sdrlicl 80B4 Sinyal denetimi 5 hatasi tetikler.

Calisirdurumdaysa
hata

Calisir durumdaysa, surlicti 80B4 Sinyal denetimi 5 hatasi
tetikler.

W|N| =~ O

32.47

Denetim 5 sinyali

Sinyal denetim fonksiyonu 5 tarafindan izlenecek sinyali
seger.
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 32.07 Denetim 1
sinyali.

Sifir
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32.48 Denetim 5 filtre Sinyal denetimi 5 tarafindan izlenen sinyal icin bir filtreleme 0,000 s
stiresi slire sabitini tanimlar.
0,000...30,000 s Sinyal filtreleme suresi. 1000=1s
32.49  Denetim 5 dislik Sinyal denetimi 5 igin alt limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Alt limit.
21474836,00
32.50 Denetim 5 yliksek | Sinyal denetimi 5 igin Ust limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Ust limit.
21474836,00
32.51  Denetim 5 Sinyal denetimi 5 tarafindan izlenen sinyal igin histerezisi 0,00
histerezis tanimlar. Bu parametre sadece segim Histerezis (7) igin degil,
32.45 Denetim 5 fonksiyonu parametresinin tim segimleri igin
gegcerlidir.
Sinyal, Ust limit + 0,5-histerezis araligi ile tanimlanan degderin
Uzerine giktiginda eylem gerceklestirilir. Sinyal, alt limit - 0,5
histerezis araligi ile tanimlanan degerin altina distugunde
eylem devre digi birakilir.
0,00...100000,00 Histerezis
32.52  Denetim 5 etkin Denetim 5 etkin sinyalinin kaynagini secer. Devrede
Bkz. 32.12 Denetim 1 etkin parametresi.
32.53 Denetim 5 ACMA Denetim 5 igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,00 s
gecikmesi Bkz. 32.13 Denetim 1 ACMA gecikmesi parametresi.
0,00...3000,00 s Denetim etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
32.54  Denetim 5 Denetim 5 igin devre disI birakma gecikmesini tanimlar. 0,00 s
KAPATMA Bkz. 32.14 Denetim 1 KAPATMA gecikmesi parametresi.
gecikmesi
0,00...3000,00 s Denetim devre disi birakma gecikmesi. 10=1s
32.55 Denetim 6 Sinyal denetimi fonksiyonu 6 modunu seger. izlenen sinyalin | Devre disi
fonksiyonu (bkz. parametre 32.57) alt ve Ust limitler (sirasiyla 32.59 ve
32.50) nasil karsilastirilacagini belirler. Kosul saglandiginda
gerceklestirilecek eylem 32.56 ile segilir.
Devre disi Sinyal denetimi 6 kullanimda degil. 0
Distk Sinyal, "Denetim alt" limiti - 0,5 * gecikme altina dustiglinde | 1
islem yapilr. Sinyal, "Denetim alt" limiti + 0,5 * gecikme
Gzerine giktiginda islem devre digi birakilir.
Yiksek Sinyal, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme Uzerine giktiginda | 2
islem yapilir. Sinyal, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme altina
distigunde iglem devre digi birakilir.
Mut. dusik Mutlak sinyal degeri, "Denetim Alt" limiti - 0,5 * gecikme 3
mutlak deg@erinin altina dustiginde islem yapilir. Mutlak
sinyal degeri, "Denetim Alt" limiti + 0,5 * gecikme mutlak
degerinin Uzerine ¢iktiginda iglem devre digi birakilir.
Mut. yiksek Mutlak sinyal degeri, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme 4
mutlak degerinin tizerine ¢iktiginda islem yapilir. Mutlak
sinyal degeri, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme mutlak
degerinin altina distigunde islem devre digi birakilir
Her ikisi Sinyal, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme (izerine ¢iktiginda | 5

ya da "Denetim Alt" limiti - 0,5*gecikme altina distigiunde
islem yapilir. Sinyal, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme ile
"Denetim Alt" limiti + 0,5*gecikme arasinda doldugunda islem
devre disi birakilir.
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Aciklama
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Mut. her ikisi

Mutlak sinyal degeri, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme
mutlak degeri (izerine giktiginda ya da "Denetim Alt" limiti -
0,5*gecikme mutlak degeri altina distiginde islem yapilir.
Mutlak sinyal degeri, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme
mutlak degeri ile "Denetim Alt" limiti + 0,5*gecikme mutlak
degeri arasinda doldugunda islem devre digi birakilir.

6

Histerezis

Sinyal, "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme (izerine ¢iktiginda
islem yapilir. Sinyal, "Denetim Alt" limiti - 0,5 * gecikme altina
dusttgunde islem devre disi birakilir. Sinyal de@eri, "Denetim
Ust" limiti + 0,5 * gecikme ile "Denetim Alt" limiti - 0,5 *
gecikme arasinda oldugunda durum deg@ismez.

Alt dists

Sinyal, "Denetim alt" limiti + 0,5 * gecikme degerinden daha
ylksek bir degerden "Denetim alt" limiti - 0,5 * gecikme
degerinden daha disik bir degere dustiginde islem yapilir.
Sinyal, "Denetim alt" limiti + 0,5 * gecikme degerinden daha
yuksege ciktiginda islem devre digi birakilir.

Not: Denetim islemi ayrica her motor baglatma komutu igin
de devre disi birakilir.

Ust cikis

Sinyal, "Denetim Ust" limiti - 0,5 * gecikme degerinden daha
disuk bir degerden "Denetim Ust" limiti + 0,5 * gecikme
degerinden daha yiiksek bir dedere ylkseldiginde islem
yapilir.

Sinyal, "Denetim Ust" limiti - 0,5*gecikme degerinden daha
dlsuk bir degere diistuginde islem devre disi birakilir.

Not: Denetim iglemi ayrica her motor baglatma komutu igin
de devre disi birakilir.

32.56

Denetim 6 eylemi

Sinyal denetimi 6 tarafindan izlenen deger limitlerini
astiginda, sirlGcinin bir hatayi mi, bir uyartyr mi yoksa
higbirini mi olusturacagdini seger.

Not: Bu parametre 32.01 Denetim durumu ile gésterilen
durumu etkilemez.

Eylem yok

Eylem yok

Uyari veya hata olugturulmadi.

Uyari

Suricu A8B5 ABB Sinyal denetimi 6 uyarisi olusturur.

Hata

Sdricu 80B5 Sinyal denetimi 6 hatasi tetikler.

Calisirdurumdaysa
hata

Calisir durumdaysa, surticti 80B5 Sinyal denetimi 6 hatasi
tetikler.

W[N] | O

32.57

Denetim 6 sinyali

Sinyal denetim fonksiyonu 6 tarafindan izlenecek sinyali
seger.
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 32.07 Denetim 1
sinyali.

Sifir

32.58

Denetim 6 filtre
stiresi

Sinyal denetimi 6 tarafindan izlenen sinyal igin bir filtreleme
slre sabitini tanimlar.

0,000 s

0,000...30,000 s

Sinyal filtreleme sdresi.

1000=1s

32.59

Denetim 6 dlisiik

Sinyal denetimi 6 igin alt limiti tanimlar.

0,00

-21474836,00...
21474836,00

Alt limit.

32.60

Denetim 6 yliksek

Sinyal denetimi 6 icin Ust limiti tanimlar.

-21474836,00...
21474836,00

Ust limit.
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32.61 Denetim 6 Sinyal denetimi 6 tarafindan izlenen sinyal icin histerezisi 0,00
histerezis tanimlar. Bu parametre sadece segim Histerezis (7) igin degil,
32.55 Denetim 6 fonksiyonu parametresinin tim segimleri icin
gecerlidir.

Sinyal, Ust limit + 0,5-histerezis araligi ile tanimlanan degerin
Gzerine giktiginda eylem gergeklestirilir. Sinyal, alt limit - 0,5
histerezis araligi ile tanimlanan degerin altina diistiginde
eylem devre digi birakilir.

0,00...100000,00 Histerezis

32.62  Denetim 6 etkin Denetim 6 etkin sinyalinin kaynagini secer. Devrede
Bkz. 32.12 Denetim 1 etkin parametresi.

32.63 Denetim 6 ACMA Denetim 6 igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0.00 s
gecikmesi Bkz. 32.13 Denetim 1 ACMA gecikmesi parametresi.
0,00...3000,00 s Denetim etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
32.64  Denetim 6 Denetim 6 igin devre digI birakma gecikmesini tanimlar. 0.00 s
KAPATMA Bkz. 32.14 Denetim 1 KAPATMA gecikmesi parametresi.
gecikmesi
0,00...3000,00 s Denetim devre disi birakma gecikmesi. 10=1s

34 Zaman fonksiyonu | Zamanlamali fonksiyonlarin konfigiirasyonu.
Bkz. bélum Zamanlamali fonksiyonlar sayfa 132.

34.01  Zamana bagli Birlesik zamanlayicilarin durumu. Bir bilesik zamanlayicinin | -

fonksiyonlarin durumu ona bagli tim zamanlayicilarin mantiksal VEYA'sidir.
durumu Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Zamanlamali fonksiyon 1 |1 = Etkin.
1 Zamanlamali fonksiyon 2 |1 = Etkin.
2 Zamanlamal fonksiyon 3 |1 = Etkin.
3...15 |Rezerve

0000h...FFFFh Bilesik zamanlayicilar 1...3 durumu. 1=1
34.02  Zamanlayici Zamanlayicilar 1...12 durumu. -

durumu Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama

0 Zamanlayici 1 1 = Etkin.

1 Zamanlayici 2 1 = Etkin.

2 Zamanlayici 3 1 = Etkin.

3 Zamanlayici 4 1 = Etkin.

4 Zamanlayici 5 1 = Etkin.

5 Zamanlayici 6 1 = Etkin.

6 Zamanlayici 7 1 = Etkin.

7 Zamanlayici 8 1 = Etkin.

8 Zamanlayici 9 1 = Etkin.

9 Zamanlayici 10 1 = Etkin.

10 Zamanlayici 11 1 = Etkin.

1 Zamanlayici 12 1 = Etkin.

12...15 |Rezerve

0000h...FFFFh Zamanlayici durumu 1=1
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34.04  Mevsim/istisna 1...4 mevsimlerin, istisna hafta ici gliniin ve istisna tatilin -
giind durumu durumu. Tek seferde yalnizca bir mevsim etkin olabilir. Bir
glin ayni anda hem is gtini hem de tatil olabilir.
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Mevsim 1 1 = Etkin.
1 Mevsim 2 1 = Etkin.
2 Mevsim 3 1 = Etkin.
3 Mevsim 4 1 = Etkin.
4...9 Rezerve
10 Istisna is giini 1 = Etkin.
1" istisna tatili 1 = Etkin.
12...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Mevsimlerin ve istisna hafta glinlyle tatilin durumu. 1=1
34.10  Zamanlamali fonk | Zamanlamali fonksiyonlarin etkinlestirme sinyali igin kaynak | Devre disi
etkinlestir seger.
0 = Devre disl.
1 = Devrede.
Devre digi 0. 0
Devrede 1. 1
DI DI1 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 D4 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
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34.11  Zamanlayici 1 Zamanlayici 1'in ne zaman etkin oldugunu tanimlar. 0000 0111

konfigiirasyonu 1000 0000b

Bit Adi Aciklama

0 Pazartesi 1 = Pazartesi etkin bir start gintdur.

1 Sali 1 = Sali etkin bir start glinidur.

2 Carsamba 1 = Carsamba etkin bir start ginudr.

3 Persembe 1 = Pergembe etkin bir start giintudur.

4 Cuma 1 = Cuma etkin bir start gliniddr.

5 Cumartesi 1 = Cumartesi etkin bir start giinudur.

6 Pazar 1 = Pazar etkin bir start ginudar.

7 Mevsim 1 1 = Zamanlayici mevsim 1'de etkin.

8 Mevsim 2 1 = Zamanlayici mevsim 2'de etkin.

9 Mevsim 3 1 = Zamanlayici mevsim 3'te etkin.

10 Mevsim 4 1 = Zamanlayici mevsim 4'te etkin.

1 istisnalar 0 = Istisna giinler devre disi. Zamanlayici sadece hafta ici

glin ile mevsim ayarlarina (zamanlayici yapilandirmasinda
bitler 0...10) ve zamanlayicinin baglama zamani ile siresine
uyar (bkz. 34.12 ve 34.13).

istisna glinii ayarlarinin (parametreler 34.70...34.90) bu
zamanlayici lUzerinde etkisi yoktur.

1 = [stisna giinler devrede. Zamanlayici, bitler 0...10 ile
tanimlanan hafta ici gunler ile mevsimlerde ve 34.712, 34.13
parametreleriyle tanimlanan zamanlarda etkindir.

Ayrica, zamanlayici bit 12, bit 13 ve 34.70...34.90
parametreleriyle tanimlanan istisna giinlerde etkindir. Bit 12
ve bit 13'n her ikisi de sifirsa, zamanlayici istisna glinlerde
devre disidir.

12 Tatiller Bit 11 = 1 (istisna giinler etkinlestirildi) olmadidi siirece bu
bitin etkisi yoktur.

Bit 11 ve bit 12'nin her ikisi de 1 oldugunda zamanlayici,
bitler 0...10 ile tanimlanan hafta igi glinler ile mevsimlerde ve
34.12, 34.13 parametreleriyle tanimlanan zamanlarda
etkindir.

Ayrica, zamanlayici sadece slregelen gun 34.70...34.90
parametreleriyle tanimlanan istisna Giin Tatil olarak
tanimlandiginda ve gegerli zaman 34.12, 34.13 parametreleri
tarafindan tanimlanan zaman aralijiyla eslestiginde etkindir.
Istisna glinlerde, hafta ici giin bitleri ve mevsim bitleri yok
sayilir.

13 Is glinleri Bit 11 = 1 (Istisnalar etkinlestirildi) olmadigi siirece bu bitin
etkisi yoktur.

Bit 11 ve bit 13'Un her ikisi de 1 oldugunda Zamanlayici, bitler
0...10 ile tanimlanan hafta ici giinler ile mevsimlerde ve
34.12, 34.13 parametreleriyle tanimlanan zamanlarda
etkindir.

Ayrica, zamanlayici sadece suregelen giin 34.70...34.90
parametreleriyle tanimlanan istisna Giin is Giinii olarak
tanimlandiginda ve gegerli zaman 34.12, 34.13 parametreleri
tarafindan tanimlanan zaman araliiyla eslestiginde etkindir.
istisna glinlerde, hafta ici giin bitleri ve mevsim bitleri yok
sayilr.

14...15 |Rezerve
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Zamanlayici yapilandirmasinin Zamanlayicinin ne zaman etkin olacagini nasil tanimladiginin

ornekleri agagida gosterilmektedir.

Parametre bitleri
34.11 Zamanlayici 1 konfiglrasyonu

=(Pazartesi
=(Sall
—|Carsamba
- |Persembe
=[Cuma
=[Cumartesi
-|Pazar
=[Mevsim1
=[(Mevsim2
=[(Mevsim3
-[Mevsim4
ollstisnalar

o|Tatiller

olls gunleri

Ornek 1: Zamanlayici, her Hafta ici giin ve her Mevsim
diger parametreler ile tanimlanan giinlerin saatlerinde
etkindir.

istisna giinii ayarlarinin (parametreler 34.70...34.90)
Zamanlayici lzerinde etkisi yoktur.

Ornek 2: Zamanlayici, Pzt - Cum ve her Mevsim diger
parametreler ile tanimlanan giinlerin saatlerinde
etkindir.

Istisna gilinii ayarlarinin (parametreler 34.70...34.90)
Zamanlayici (izerinde etkisi yoktur.

Ornek 3: Zamanlayici, Pzt - Cum ve sadece Mevsim
3'te (6rnegin, yaz olarak yapilandirilabilir) diger
parametreler ile tanimlanan glinlerin saatlerinde
etkindir.

istisna glinii ayarlarinin (parametreler 34.70...34.90)
Zamanlayici tzerinde etkisi yoktur.

Ornek 4: Zamanlayici, Pzt - Cum ve her Mevsim diger
parametreler ile tanimlanan giinlerin saatlerinde
etkindir.

Ayrica, Zamanlayici hangi glin ve mevsim oldugundan
badimsiz olarak Istisna Gin Tatiller oldugunda etkindir.

-

Ornek 5: Zamanlayici, Mevsim 1 ve Mevsim 2
boyunca Pzt, Crs, Cum ve Pzr diger parametreler ile
tanimlanan giinlerin saatlerinde etkindir.

Ayrica, Zamanlayici hangi giin ve mevsim oldugundan

badimsiz olarak Istisna Gin Is Ginleri oldugunda
etkindir.

Ornek 6: Zamanlayici, her Hafta ici giin ve her Mevsim
diger parametreler ile tanimlanan guinlerin saatlerinde
etkindir.

Zamanlayici tiim Istisna giinler boyunca pasiftir.

0000h...FFFFh Zamanlayici 1'in konfigiirasyonu. 1=1

34.12

Zamanlayici 1 start | Zamanlayici 1'in giinlik baglatma zamanini tanimlar. Zaman | 00:00:00

zamani saniyelik adimlarda degistirilebilir.

Zamanlayici baglatma zamanindan baska bir zamanda
baslatilabilir. Ornegin zamanlayicinin siiresi bir giinden fazla
ise ve etkin oturum bu sirada baglarsa, zamanlayici 00:00'da
baslatilir ve siire kalmayinca durdurulur.

00:00:00... Zamanlayicinin ginlik baslatma zamani. -

23:59:59
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34.13  Zamanlayici 1 Zamanlayici 1'in stresini tanimlar. Sure saniyelik adimlarda | 00 00:00
stiresi degistirilebilir.
Sire glin degisiminin sonrasina sarkabilir, ancak bir istisna
guinu etkin olursa asama gece yarisi kesintiye ugrar. Ayni
sekilde, bir istisna gliniinde baslatilan ddnem siire daha uzun
olsa bile yalnizca ginin sonuna kadar etkin kalir. Hala siire
kaldiysa zamanlayici bir kesintiden sonra devam eder.
00 00:00... Zamanlayici slresi. -
07 00:00
34.14  Zamanlayici 2 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigiirasyonu. 0000 0111
konfigtirasyonu 1000 0000b
34.15  Zamanlayici 2 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.16  Zamanlayici 2 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siiresi. 00 00:00
stiresi
34.17  Zamanlayici 3 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigiirasyonu. 0000 0111
konfigtirasyonu 1000 0000b
34.18  Zamanlayici 3 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.19  Zamanlayici 3 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 sliresi. 00 00:00
stiresi
34.20  Zamanlayici 4 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigiirasyonu. 0000 0111
konfigtirasyonu 1000 0000b
34.21  Zamanlayici 4 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.22  Zamanlayici 4 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siiresi. 00 00:00
stiresi
34.23  Zamanlayici 5 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigiirasyonu. 0000 0111
konfigtirasyonu 1000 0000b
34.24  Zamanlayici 5 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.25  Zamanlayici 5 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siiresi. 00 00:00
stiresi
34.26  Zamanlayici 6 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfiglirasyonu. 0000 0111
konfigtirasyonu 1000 0000b
34.27  Zamanlayici 6 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.28  Zamanlayici 6 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siiresi. 00 00:00
stiresi
34.29  Zamanlayici 7 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigiirasyonu. 0000 0111
konfigtirasyonu 1000 0000b
34.30  Zamanlayici 7 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.31  Zamanlayici1 7 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siiresi. 00 00:00
stiresi
34.32  Zamanlayici 8 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfiglirasyonu. 0000 0111
konfigtirasyonu 1000 0000b
34.33  Zamanlayici 8 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.34  Zamanlayici 8 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siiresi. 00 00:00
stiresi
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34.35  Zamanlayici 9 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigirasyonu. 0000 0111
konfiglirasyonu 1000 0000b
34.36  Zamanlayici 9 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.37  Zamanlayici 9 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siresi. 00 00:00
stresi
34.38  Zamanlayici 10 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigiirasyonu. 0000 0111
konfigtirasyonu 1000 0000b
34.39  Zamanlayici 10 Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
start zamani
34.40  Zamanlayici 10 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siresi. 00 00:00
siresi
34.41  Zamanlayici 11 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigiirasyonu. 0000 0111
konfiglirasyonu 1000 0000b
34.42  Zamanlayici 11 Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
start zamani
34.43  Zamanlayici 11 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siiresi. 00 00:00
stiresi
34.44  Zamanlayici 12 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfiglrasyonu. 0000 0111
konfiglirasyonu 1000 0000b
34.45  Zamanlayici 12 Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
start zamani
34.46  Zamanlayici 12 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siiresi. 00 00:00
stiresi
34.60 Mevsim 1 Mevsim 1'in baslangig tarihini gg.aa formatinda tanimlar; 01,01.
baslangig tarihi burada gg giin sayisi ve aa ay sayisidir.
Mevsim gece yarisi degisir. Tek seferde bir mevsim etkin
olabilir. Zamanlayicilar etkin mevsimin iginde olmasalar bile
istisna glinlerde baglatilir.
Tudm mevsimleri kullanmak icin mevsim baslangig tarihleri
(1...4) artan sirayla verilmelidir. Varsayilan deger, mevsimin
yapilandiriimadigi seklinde yorumlanir. Mevsim baslangic
tarihleri artan sirada degillerse ve de@er varsayilan degerden
farkliysa, bir mevsim yapilandirma uyarisi verilir.
01.01...31.12 Mevsim baslangig tarihi -
34.61  Mevsim 2 Mevsim 2 baslangig tarihini tanimlar. 01.01.
baglangig tarihi Bkz. 34.60 Mevsim 1 baslangig tarihi.
34.62 Mevsim 3 Mevsim 3 baslangig tarihini tanimlar. 01.01.
baslangig tarihi Bkz. 34.60 Mevsim 1 baslangig tarihi.
34.63 Mevsim 4 Mevsim 4 baslangig tarihini tanimlar. 01.01.
baglangig tarihi Bkz. 34.60 Mevsim 1 baslangig tarihi.
34.70  Etkin istisnalarin Son etkin istisnayi belirleyerek kag etkin istisna oldugunu 3
sayist tanimlar. Onceki tim istisnalar etkindir.
1...3 istisnalari donemdir (stire tanimlanabilir) ve 4...16
istisnalari glindir (slire her zaman 24 saattir).
Ornek: Deger 4 ise, 1...4 istisnalar etkindir ve 5...16
istisnalari etkin degildir.
0...16 Etkin istisna donemlerinin veya glnlerinin sayisi. 1=1
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34.71  lstisna tiirleri 1...16 istisnalarinin turlerini is giinl veya tatil olarak tanimlar. { 0000 0000
1...3 istisnalari dénemdir (stire tanimlanabilir) ve 4...16 0000 0000b
istisnalari guindir (siire her zaman 24 saattir).
Bit Adi Aciklama
0 istisna 1 0 = s giinii. 1 = Tatil
1 istisna 2 0 = Is glind. 1 = Tatil
2 istisna 3 0 = I glindi. 1 = Tatil
3 istisna 4 0 = Is giinii. 1 = Tatil
4 istisna 5 0 = Is glind. 1 = Tatil
5 istisna 6 0 = I glind. 1 = Tatil
6 istisna 7 0 = Is glinii. 1 = Tatil
7 Istisna 8 0 =Is glind. 1 = Tatil
8 istisna 9 0 = Is glind. 1 = Tatil
9 istisna 10 0 = Is giinii. 1 = Tatil
10 Istisna 11 0 = Is glind. 1 = Tatil
11 istisna 12 0 = Is glind. 1 = Tatil
12 istisna 13 0 = Is glinii. 1 = Tatil
13 Istisna 14 0 = Is glind. 1 = Tatil
14 istisna 15 0 = Is glind. 1 = Tatil
15 istisna 16 0 = Is giinii. 1 = Tatil
0000h...FFFFh Istisna siiresi veya giinlerinin tirleri. 1=
34.72  lstisna 1 start Istisna déneminin baslangig tarihini gg.aa formatinda 01.01.
tanimlar; burada gg giin sayisi ve aa ay sayisidir.
Bir istisna gliniinde basglatiimig olan zamanlayici, siire kalmig
olsa bile her zaman 23:59:59'da durur.
Ayni tarih, tatil ve is glinu olarak yapilandirilabilir. Istisna
glnlerin herhangi birisi etkinse, tarih de etkindir.
01.01....31.12. Istisna dénemi 1'in baslangig tarihi. -
34.73  lstisna 1 uzunlugu | istisna déneminin uzunlugunu giin olarak tanimlar. od
Istisna dénemi, bir dizi ardisik istisna glini gibi kullanihr.
0...60d Istisna dénemi 1'in uzunlugu. 1=1d
34.74  lstisna 2 start Bkz. 34.72 istisna 1 start. 01.01.
34.75 lstisna 2 uzunlugu | Bkz. 34.73 Istisna 1 uzunlugu. 0d
34.76  lstisna 3 start Bkz. 34.72 Istisna 1 start. 01.01.
34.77  lstisna 3 uzunlugu | Bkz. 34.73 Istisna 1 uzunlugu. 0d
34.78 lstisna giinii 4 Istisna giin{i 4'in tarihini tanimlar. 01.01.
01.01....31.12. Istisna giini 4'Un baslangig tarihi. -
Bir istisna gliniinde baslatilmig olan zamanlayici, siire kalmig
olsa bile her zaman 23:59:59'da durur.
34.79  Istisna giinii 5 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01.01
34.80 Istisna giinii 6 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01.01
34.81  lstisna giinii 7 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4 01.01
34.82  Istisna giinii 8 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01.01
34.83  Istisna giinii 9 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01.01
34.84  lstisna giinii 10 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01.01
34.85 Istisna giinii 11 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01.01
34.86  Istisna giinii 12 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01.01
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34.87  Istisna giinii 13 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01.01
34.88  Istisna giinii 14 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01.01
34.89 Istisna giinii 15 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01.01
34.90 Istisna giinii 16 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01.01
34.100 Zamanlamali Hangi zamanlayicilarin bilesik zamanlayici 1'e bagli oldugunu | 0000 0000
fonksiyon 1 tanimlar. 0000 0000b
0 = Bagli degil.
1 =Bagh.
Bkz. 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu.
Bit Adi Aciklama
0 Zamanlayici 1 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
1 Zamanlayici 2 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
2 Zamanlayici 3 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
3 Zamanlayici 4 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
4 Zamanlayici 5 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
5 Zamanlayici 6 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
6 Zamanlayici 7 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
7 Zamanlayici 8 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
8 Zamanlayici 9 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
9 Zamanlayici 10 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
10 Zamanlayici 11 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
11 Zamanlayici 12 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
12...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Bilesik zamanlayici 1'e bagli olan zamanlayicilar. 1=1
34.101 Zamanlamali Hangi zamanlayicilarin bilesik zamanlayici 2'ye bagli 0000 0000
fonksiyon 2 oldugunu tanimlar. 0000 0000b
Bkz. 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu.
34.102 Zamanlamali Hangi zamanlayicilarin bilesik zamanlayici 3'e bagli oldugunu | 0000 0000
fonksiyon 3 tanimlar. 0000 0000b
Bkz. 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu.
34.110 Yiikseltme zamani | Hangi bilesik zamanlayicilarin (yani, bilesik zamanlayicilara | 0000 0000
fonksiyonu bagli olan zamanlayicilarin) ekstra zaman fonksiyonuyla 0000 0000b
etkinlestirildigini tanimlar.
Bit Adi Aciklama
0 Zamanlamali fonksiyon 1 |0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
1 Zamanlamali fonksiyon 2 |0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
2 Zamanlamali fonksiyon 3 |0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
3...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Ekstra zamanlayici igeren bilesik zamanlayicilar. 1=1
34.111  Yiikseltme zamani | Ekstra zaman etkinlestirme sinyalinin kaynagini seger. Kapali
etkinlestirme 0 = Devre disI.
kaynagi 1 = Devrede.
Kapali 0. 0
Agik 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 3
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DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
34.112  Yiikseltme zaman: | Ekstra zamani devreye alma sinyali kapatildiktan sonra 00 00:00
stiresi ekstra zamanin devre disi birakildigi saati belirler.
Ornek: 34.111 Yiikseltme zamani etkinlestirme kaynagi
parametresi DI1 ve 34.112 Ylikseltme zamani siiresi
parametresi 00:01:30 olarak ayarlanmigsa, ekstra zaman
dijital giris DI devre digi birakildiktan sonra 1 saat 30 dakika
boyunca devrede kalir.
00 00:00... Ekstra zaman stresi.
07 00:00
35 Motor termik Sicaklik 6lgimu yapilandirmasi, ylk egrisi tanimi ve motor
korumasi fani kontrolu yapilandirmasi gibi motor termal koruma
ayarlari; motor asiri yik korumasi.
Ayrica bkz. bélim Programlanabilir koruma fonksiyonlari
(sayfa 179).
35.01  Tahmini motor Motor sicakligini dahili motor termik koruma modeli -
sicakligi tarafindan tahmin edildigi gibi gosterir (bkz. parametre
35.50...35.55). Birim, 96.16 Birim sec¢imi parametresi ile
segilir.
Bu parametre salt okunurdur.
-60...1000°C veya | Tahmini motor sicaklidi. 1 =1 birim
-76...1832°F
35.02  Olgiilen sicaklik 1 | 35.11 Sicaklik 1 kaynagi parametresi ile tanimlanan kaynak | -
yoluyla alinan sicakhg gésterir. Birim, 96.76 Birim secimi
parametresi ile segilir.
Notlar:
« PTC sensoriinde gosterilen deger gecerli bir 6lgim
degildir. Ya 0 ohm (normal sicaklik) ya da 35.712 Sicaklik 1
ariza limiti parametresinin degeri (asir sicaklik) gosterilir.
« DI6’ya bagl bir PTC sensori olmasi durumunda, birim
ohm'dur.
« Olgiilen sicaklik kaynagi segimi (35.11) PTC analog G/G
ise, motor termal koruma fonksiyonu analog giris sinyalini
(35.14) PTC direng degerine (ohm) dénusturir ve bu
parametrede godsterir. Parametre adi ve birimi motor
sicakligini (°C veya F) gosterse bile durum budur. Su an
icin birimi ohm olarak degistiremezsiniz (96.16).
Bu parametre salt okunurdur.
-60...5000°C veya | Olgiilen sicaklik 2 1 =1 birim

-76...9032°F, veya
0...5000 ohm veya
[35.12] ohm veya
[35.14] ohm
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35.03

Olgiilen sicaklik 2

35.21 Sicaklik 2 kaynagi parametresi ile tanimlanan kaynak
yoluyla alinan sicakligi gésterir. Birim, 96.16 Birim segimi
parametresi ile segilir.

Notlar:

* PTC sensoriinde gosterilen deder gegerli bir 6lgim
degildir. Ya 0 ohm (normal sicaklik) ya da 35.22 Sicaklik 2
ariza limiti parametresinin degeri (asir sicaklik) gosterilir.

+ DI6’ya bagli bir PTC sensori olmasi durumunda, birim
ohm'dur.

+ Olgiilen sicaklik kaynagi secimi (35.21) PTC analog G/C
ise, motor termal koruma fonksiyonu analog giris sinyalini
(35.24) PTC direng degerine (ohm) dénusturir ve bu
parametrede gdsterir. Parametre adi ve birimi motor
sicakhgini (°C veya °F) gosterse bile durum budur. Su an
icin birimi ohm olarak degistiremezsiniz (96.176).

Bu parametre salt okunurdur.

-60...5000°C veya
-76...9032°F veya
0...5000 ohm veya
[35.22] ohm veya
[35.24] ohm

Olgiilen sicaklik 2

1 =1 birim

35.05

Motor asiri yiik
seviyesi

Motorun asir yik hata limitinin ylizdesi olarak motor asiri yik
seviyesi. Bkz. bolim Motor asiri yiik korumasi (sayfa 160).
Bu parametre salt okunurdur.

%0,0

%0,0...300,0

Motor asir yik seviyesi.

%0,0  Motor asiri yliklenmesi yok

%88,0 Motor uyari seviyesine asiri ylklendi
%100,0 Motor hata seviyesine asir ylklendi.

35.11

Sicaklik 1 kaynagi

Olgiilen sicaklik 1'in okunacagi kaynagi seger.

Genellikle bu kaynak, surtcui tarafindan kontrol edilen motora
bagli bir sensérden gelir, ancak segenek listesindeki gibi
uygun bir sensér kullanildidi stirece prosesin diger
bélumlerinden gelen bir sicaklik da élgulebilir ve izlenebilir.

Tahmini
sicaklik

Devre disi

Yok. Sicaklik izleme fonksiyonu 1 devre disi.

Tahmini sicaklik

Tahmini motor sicaklii (bkz. parametre 35.07 Tahmini motor
sicaklign).

Sicaklik, bir dahili strtici hesaplamasindan tahmini olarak
belirlenir. 35.50 Motor ortam sicakligi parametresinde
motorun ortam sicakliginin ayarlanmasi énemlidir.

KTY84 analog G/C

35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile segilen analog
girise ve bir analog ¢ikisa baglanan KTY84 sensora.
Asagidaki ayarlar gereklidir:

« 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birimi segim
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

« 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin
kaynak segimi parametresini Sicaklik sensérii 1
etkinlestirme olarak ayarlayin.

Analog ¢ikis, sensor lizerinden sabit akim génderir. Sensoriin

direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensor Gzerindeki gerilim

de artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
donustaralir.

Rezerve
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1 x Pt100 analog 35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile segilen standart | 5
G/C analog girise ve bir analog ¢ikisa baglanan Pt100 sensori.

Asagdidaki ayarlar gereklidir:

« 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birimi segim
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

« 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikigin
kaynak secimi parametresini Sicaklik sensérii 1
etkinlestirme olarak ayarlayin.

Analog ¢ikis, sensor lizerinden sabit akim génderir. Sensorin

direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensor tizerindeki gerilim

de artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
doénlstardldr.

2 x Pt100 analog 1 % Pt100 analog G/C segimi gibidir, ancak seri olarak bagli iki | 6
G/IC sensor bulunur. Birden fazla sensérin kullaniimasiyla élgiim
hassasiyeti biyik 6lgtide arttirilir.

3 x Pt100 analog 1 x Pt100 analog G/C segimi gibidir, ancak seri olarak bagli 7

GIC U¢ sensor bulunur. Birden fazla sensoériin kullaniimasiyla
Olgim hassasiyeti buylk 6lgtide arttirilir.
PTC DI6 PTC sensori DI6'ya baghdir. 8

Not: PTC sensoriinde gosterilen deder gecerli bir 6lglim
degildir. 35.02 Olgiilen sicaklik 1 parametresi tarafindan 0
ohm (normal sicaklik) ya da 35.13 Sicaklik 1 uyari limiti
parametresi degeri (asir sicaklik) gosterilir. Kullanici bir
hatanin tetiklenmesini istiyorsa 35.712 Sicaklik 1 ariza limiti
parametresinin degeri uyari limitine esit veya altinda olarak
ayarlanmalidir.

Rezerve 9...10

Dogrudan sicaklik | Sicaklik 35.74 parametresi ile segilen kaynaktan alinir. 1
Kaynak degerinin, 96.16 tarafindan belirtilen sicaklik birimi
oldugu kabul edilir.

KTY83 analog G/C | 35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile secilen analog 12
girise ve bir analog cikisa baglanan KTY83 sensora.
Asagidaki ayarlar gereklidir:

« 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birimi segim
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

« 13 Standart AO parametre grubunda, analog gikisin
kaynak segimi parametresini Sicaklik sensérii 1
etkinlestirme olarak ayarlayin.

Analog ¢ikig, sensor (izerinden sabit akim génderir. Sensoérin

direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensor Gzerindeki gerilim

de artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
donustaralr.

1 x Pt1000 analog | 35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile segilen standart 13
G/C bir analog girise ve bir analog ¢ikisa baglanan Pt1000
sensoru.

Asagidaki ayarlar gereklidir:

« 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birimi segim
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

« 13 Standart AO parametre grubunda, analog gikisin
kaynak segimi parametresini Sicaklik sensérii 1
etkinlestirme olarak ayarlayin.

Analog ¢ikig, sensor (izerinden sabit akim génderir. Sensoérin

direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensor tizerindeki gerilim

de artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
donustaralr.
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2 x Pt1000 analog
GIC

1 x Pt1000 analog G/¢ segimi gibidir, ancak seri olarak bagli
iki sensor bulunur. Birden fazla sensorin kullaniimasiyla
6lgiim hassasiyeti buyik 6lgtde arttirilir,

14

3 x Pt1000 analog
GIC

1 x Pt1000 analog G/C segimi gibidir, ancak seri olarak bagl
¢ sensor bulunur. Birden fazla sensérin kullaniimasiyla
olgiim hassasiyeti buylk 6lgtde arttirilir.

15

Ni1000

35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile segilen analog
girise ve bir analog ¢ikisa baglanan Ni1000 senséra.
Asagidaki ayarlar gereklidir:

« 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birimi segim
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

« 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikigin
kaynak segimi parametresini Sicaklik sensérii 1
etkinlestirme olarak ayarlayin.

Analog cikis, sensor Gzerinden sabit akim gonderir. Sensériin

direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensor Gzerindeki gerilim

de artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
donastaralr.

16

Rezerve

17...18

PTC genisletme
modli

PTC, slrici yuvasi 2'de takili olan CMOD-02 gok fonksiyonlu
genisletme moduliine baghdir. Siirticinin Donanim el
kitabi'nda, Istege bagl G/C genisletme modiilleri bélimdi,
CMOD-02 gok fonksiyonlu genigletme modiilii (harici

24 V AC/DC ve yalitilmig PTC arabirimi) kismina bakin.

19

PTC analog G/C

35.14 parametresi ile secilen analog girigse ve bir analog
cikisa baglanan PTC sensora.

Gereken ayarlar KTY84 analog G/C segimiyle aynidir. Bir
PTC sensorl kullaniliyorsa, analog girisin hazirladidi gerilim
ohm'a doéndstaralar.

Not: Bu segim ile kontrol programi, analog sinyali ohm
cinsinden PTC direng degerine dénusturir ve parametrede
gOsterir.35.02 Parametre adi ve birim hala sicakliga isaret
eder.

20

Term(0)

PTC sensori veya normal olarak kapali bir termistor rolesi
dijital giris D16'ya baglidir. Dijital giris 0 oldugunda motor agiri
Isinmigtir.

21

Term(1)

Normal olarak agik termistor rélesi dijital giris D16'ya baglandi.
Dijital giris 1 oldugunda motor agiri iIsinmigtir.

22

Rezerve

23

35.12

Sicaklik 1 ariza
limiti

Sicaklik denetimi fonksiyonu 1 igin hata limitini tanimlar.
Olgiilen sicaklik 1 limiti astiginda, siiriicti 4981 Harici sicaklik
1 hatas tetikler.

Birim, 96.16 Birim se¢imi parametresi ile segilir.

Notlar:

* PTC sensbrii olmasi durumunda, birim ohm'dur.

* PTC sensoériinde, bu parametrenin degerini degistirmenin
hata olusturmaya etkisi yoktur. PTC, CMOD-02 tetikleme
esiginin Gzerinde oldugunda (bkz. Donanim kilavuzu)
surlict hata tetikler ve PTC, CMOD-02 kurtarma esiginin
altina distiglnde (bkz. Donanim kilavuzu), hata manuel
olarak resetlenebilir.

130°C veya
266°F veya
4500 ohm

-60...5000°C veya
-76...9032°F veya
0... 5000 ohm

Sicaklik izleme fonksiyonu 1 igin hata limiti.

1 =1 birim
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35.13

Sicaklik 1 uyan
limiti

Sicaklik denetimi fonksiyonu 1 i¢in uyari limitini tanimlar.
Olglilen sicaklik 1 limiti agtiginda A491 Harici sicaklik 1
uyarisi olusturulur.

Birim, 96.16 Birim se¢imi parametresi ile segilir.

Notlar:

* PTC sensori olmasi durumunda, birim ohm'dur.

« PTC sensoriinde, bu parametrenin degerini degistirmenin
uyari olusturmaya etkisi yoktur. PTC, CMOD-02 tetikleme
esiginin Uzerinde oldugunda (bkz. Donanim kilavuzu)
slrlcl hata tetikler ve PTC, CMOD-02 kurtarma esiginin
altina distiglnde (bkz. Donanim kilavuzu), hata manuel
olarak resetlenebilir.

110°C veya
230°F veya
4000 ohm

-60...5000°C veya
-76...9032°F veya
0...5000 ohm

Sicaklik izleme fonksiyonu 1 igin uyari limiti.

1 =1 birim

35.14

Sicaklik 1 Al
kaynagdi

35.11 Sicaklik 1 kaynagi parametresinin ayari analog giristen
Olgim gerektirdigi zaman analog girisi belirtir.

Not: 35.11 Sicaklik 1 kaynagi parametresi Dogrudan sicaklik
olarak ayarlanirsa, burada Diger segenegini kullanin ve 12.72
Al1 élgeklendirilen degderi parametresi olarak gosterin.

Secilmedi

Secilmedi

Yok.

Al1 gercek degeri

Kontrol unitesindeki Al1 analog girisi.

Al2 gercek degeri

Kontrol unitesindeki Al2 analog girisi.

Al3 gercek degeri

Kontrol unitesindeki Al3 analog girisi.

Al4 gercek degeri

Kontrol Unitesindeki Al4 analog girisi.

Al5 gercek degeri

Kontrol unitesindeki Al5 analog girisi.

sl W N =O

Diger

Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290).

35.21

Sicaklik 2 kaynagi

Olgiilen sicaklik 2'nin okunacagi kaynagi seger.

Genellikle bu kaynak, suriici tarafindan kontrol edilen motora
bagh bir sensérden gelir, ancak segenek listesindeki gibi
uygun bir sensor kullanildi§i siirece prosesin diger
béluimlerinden gelen bir sicaklik da élgulebilir ve izlenebilir.

Tahmini
sicaklik

Devre digi

Yok. Sicaklik izleme fonksiyonu 2 devre disi.

Tahmini sicaklik

Tahmini motor sicakligi (bkz. parametre 35.01 Tahmini motor
sicakligr).

Sicaklik, bir dahili slriicti hesaplamasindan tahmini olarak
belirlenir. 35.50 Motor ortam sicakligi parametresinde
motorun ortam sicakliginin ayarlanmasi 6nemlidir.

KTY84 analog G/C

35.24 Sicaklik 2 Al kaynagi parametresi ile segilen analog
girise ve bir analog ¢ikisa baglanan KTY84 senséri.
Asagdidaki ayarlar gereklidir:

« 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birimi segim
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

« 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikigin
kaynak segimi parametresini Sicaklik sensérii 2
etkinlestirme olarak ayarlayin.

Analog ¢ikis, sensor lizerinden sabit akim gdnderir. Sensoriin

direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensoér tizerindeki gerilim

de artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
donusturulr.

Rezerve
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1 x Pt100 analog
GIC

35.24 Sicaklik 2 Al kaynagi parametresi ile segilen standart
analog girise ve bir analog ¢ikisa baglanan Pt100 sensori.
Asagidaki ayarlar gereklidir:

« 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birimi segim
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

» 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin
kaynak secimi parametresini Sicaklik sensortii 2
etkinlestirme olarak ayarlayin.

Analog ¢ikis, sensor lizerinden sabit akim génderir. Sensoriin

direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensor tizerindeki gerilim

de artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
donustaralir.

5

2 x Pt100 analog
GIC

1 x Pt100 analog G/C segimi gibidir, ancak seri olarak bagl iki
sensor bulunur. Birden fazla sensérin kullaniimasiyla dlgim
hassasiyeti blyuk dlgude arttirilir.

o

3 x Pt100 analog
GIC

1 x Pt100 analog G/C segimi gibidir, ancak seri olarak bagl
i¢ sensor bulunur. Birden fazla sensoériin kullaniimasiyla
6lgiim hassasiyeti buyuk élgtde arttirilir.

PTC DI6

PTC sensoérl DI6'ya baghdir.

Not: PTC sensoriinde gosterilen deder gecerli bir 6lgim
degildir. Ya 0 ohm (normal sicaklik) ya da 35.22 Sicaklik 2
ariza limiti parametresinin degeri (asir sicaklik) gosterilir.

Rezerve

9...10

Dogrudan sicaklik

Sicaklik 35.24 parametresi ile segilen kaynaktan alinir.
Kaynak degerinin, 96.16 tarafindan belirtilen sicaklik birimi
oldugu kabul edilir.

1

KTY83 analog G/C

35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile segilen analog
girise ve bir analog gikisa baglanan KTY83 sensord.
Asagidaki ayarlar gereklidir:

+ 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birimi segim
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

» 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin
kaynak secimi parametresini Sicaklik sensortii 2
etkinlestirme olarak ayarlayin.

Analog ¢ikis, sensor lizerinden sabit akim gonderir. Sensoriin

direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensoér tizerindeki gerilim

de artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
donustaralir.

1 x Pt1000 analog
GIC

35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile secilen standart
bir analog girise ve bir analog ¢ikisa baglanan Pt1000
sensoru.

Asagidaki ayarlar gereklidir:

« 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birimi segim
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

» 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin
kaynak segimi parametresini Sicaklik sensérii 2
etkinlestirme olarak ayarlayin.

Analog ¢ikis, sensor lizerinden sabit akim génderir. Sensoriin

direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensor tizerindeki gerilim

de artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
donustaralir.

2 x Pt1000 analog
GIC

1 x Pt1000 analog G/¢ segimi gibidir, ancak seri olarak bagli
iki sensor bulunur. Birden fazla sensoériin kullaniimasiyla
6lgim hassasiyeti buyik 6lgtde arttirilir.
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3 x Pt1000 analog
G/IC

1 x Pt1000 analog G/C segimi gibidir, ancak seri olarak bagl
¢ sensor bulunur. Birden fazla sensoériin kullanilmasiyla
Olgim hassasiyeti buylk 6lgtide arttirilir.

15

Ni1000

35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile segilen analog
girise ve bir analog ¢ikisa baglanan Ni1000 sensord.
Asagidaki ayarlar gereklidir:

« 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birimi segim
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

« 13 Standart AO parametre grubunda, analog gikigin
kaynak segimi parametresini Sicaklik sensérii 2
etkinlestirme olarak ayarlayin.

Analog ¢ikis, sensor (izerinden sabit akim génderir. Sensoérin

direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensor Gizerindeki gerilim

de artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
doénustaraldr.

Rezerve

17...18

PTC genisletme
moduli

PTC, siirlicl yuvasi 2'de takili olan CMOD-02 gok fonksiyonlu
genisletme modduliine baglidir. Sriclinin Donanim el
kitabr'nda, Istege bagl G/C genigletme modiilleri bolimdi,
CMOD-02 ¢ok fonksiyonlu genisletme modiilii (harici

24 V AC/DC ve yalitiimig PTC arabirimi) kismina bakin.

19

PTC analog G/C

35.24 parametresi ile secilen analog girise ve bir analog
cikisa baglanan PTC sensori.

Gereken ayarlar KTY84 analog G/C segimiyle aynidir. Bir
PTC sensdru kullaniliyorsa, analog girisin hazirladigi gerilim
ohm'a dénustaralir.

Not: Bu segim ile kontrol programi, analog sinyali ohm
cinsinden PTC direng dederine donusturir ve parametrede
gosterir.35.03 Parametre adi ve birim hala sicakliga isaret
eder.

20

Term(0)

PTC sensorl veya normal olarak kapali bir termistor rélesi
dijital giris D16'ya baglidir. Dijital giris 0 oldugunda motor asiri
Isinmistir.

21

Term(1)

Normal olarak agik termistor rélesi dijital giris DI6'ya bagland.
Dijital giris 1 oldugunda motor asiri isinmigtir.

22

35.22

Sicaklik 2 ariza
limiti

Sicaklik denetimi fonksiyonu 2 icin hata limitini tanimlar.
Olgiilen sicaklik 1 limiti astiginda, siiriicli 4982 Harici sicaklik
2 hatasi tetikler.

Birim, 96.16 Birim sec¢imi parametresi ile segilir.

Notlar:

* PTC sensori olmasi durumunda, birim ohm'dur.

« PTC sensoriinde, bu parametrenin degerini degistirmenin
uyari olusturmaya etkisi yoktur. PTC, CMOD-02 tetikleme
esiginin Gzerinde oldugunda (bkz. Donanim kilavuzu)
slrlicli hata tetikler ve PTC, CMOD-02 kurtarma esiginin
altina distiglnde (bkz. Donanim kilavuzu), hata manuel
olarak resetlenebilir.

130°C veya
266°F veya
4500 ohm

-60...5000°C veya
-76...9032°F veya
0...5000 ohm

Sicaklik izleme fonksiyonu 2 icin hata limiti.

1 =1 birim
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35.23  Sicaklik 2 uyari Sicaklik denetimi fonksiyonu 2 igin uyari limitini tanimlar. 110°C veya
limiti Olgulen sicaklik 1 limiti astiginda A492 Harici sicaklik 2 230°F veya
uyarisi olusturulur. 4000 ohm
Birim, 96.16 Birim segimi parametresi ile segilir.
Notlar:
* PTC sensori olmasi durumunda, birim ohm'dur.
* PTC sensoriinde, bu parametrenin degerini degistirmenin
hata olusturmaya etkisi yoktur. PTC, CMOD-02 tetikleme
esiginin Gzerinde oldugunda (bkz. Donanim kilavuzu)
slriicl hata tetikler ve PTC, CMOD-02 kurtarma esiginin
altina distiglnde (bkz. Donanim kilavuzu), hata manuel
olarak resetlenebilir.
-60...5000°C veya | Sicaklik izleme fonksiyonu 2 igin uyari limiti. 1 =1 birim
-76...9032°F veya
0...500 0 ohm
35.24  Sicaklik 2 Al 35.11 Sicaklik 1 kaynagi parametresinin ayari analog giristen | Secilmedi
kaynagdi 6lgim gerektirdigi zaman analog girisi belirtir.
Secilmedi Yok. 0
Al1 gercek degeri | Kontrol tinitesindeki Al1 analog girisi. 1
Al2 gercek degeri | Kontrol tinitesindeki Al2 analog girisi. 2
Al3 gercek degeri CAIO-01 modiil ile iligkilidir. Yalnizca 07.36 parametresinin | 3
8. biti (CAIO-01) yukleme prosesinde yuksek olarak
ayarlanirsa goruldr.
Al4 gercek degeri | CAIO-01 modiil ile iligkilidir. Yalnizca 07.36 parametresinin | 4
8. biti (CAIO-01) ylikleme prosesinde yliksek olarak
ayarlanirsa goruldr.
Al5 gergek degeri | CAIO-01 moddlu ile iligkilidir. Yalnizca 07.36 parametresinin | 5
8. biti (CAIO-01) yiikleme prosesinde ylksek olarak
ayarlanirsa goraldr.
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
35.31  Glivenli motor Guvenli motor sicakli§i (SMT) hata gdstergesini etkinlestirir | Kapali
sicakligi izni veya devre disi birakir 4991 Givenli motor sicakligi.
CPTC-02 ATEX sertifikall termistér koruma modull striclye
baglandiginda otomatik olarak etkinlestirilir.
Kapali Etkinlestirildi 0
Agik Devre disi birakildi 1
35.50  Motor ortam Motor termal koruma modeli igin motorun ortam sicakligini 20°C veya
sicakligi tanimlar. Birim, 96.16 Birim se¢imi parametresi ile segilir. 68°F
Motor termik koruma modeli, 35.50...35.55 parametrelerini
esas alarak motor sicakligini tahmin eder. Motor sicaklgi,
motor yuk egrisinin Gzerindeki bolgede galisirken artar, yik
egrisinin altindaki bélgede calisirken azalir.
UYARI! Motor, toz, kirletici madde vb. nedenlerle
A uygun sekilde sogutulmazsa, model motoru
koruyamaz.
-60...100°C veya Ortam sicakligi. 1 =1 birim

-76...212°F
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35.51

Motor yiik egrisi

7N
(%) A

150 +

100 - -

35.52

Motorun maksimum termik yikini tanimlar. YUk egrinin
Uzerindeyse, motor asiri 1sinabilir.

Yuk egrisi motor termik koruma modeli tarafindan motor
sicakligini tahmin etmek icin kullanilir.

Parametre %100 olarak ayarlandiginda maksimum yuk,
99.06 Motor nominal akimi parametresinin deg@eri olarak alinir
(daha yiiksek degerdeki ylkler motorun isinmasina neden
olur). Ortam sicakhgi 35.50 Motor ortam sicakligi
parametresinde ayarlanmig nominal degerden farkliysa yiik
egdrisi seviyesi ayarlanmalidir.

I = Motor akimi
Iy = Nominal motor akimi

35.51

»

35.53 o Sdrticli gikis frekansi

%110

%50...%150

Motor yiik egrisi igin maksimum yuk.

1=%1

35.52

Sifir hiz yiiki

Motor yiik egrisini 35.57 Motor ylik egrisi ve 35.53 Kirilma
noktasi parametreleriyle birlikte tanimlar. Yuk egrisinin sifir
hizinda maksimum motor yUkunu tanimlar. EGer motorun bir
harici motorlu fani varsa, sogutmayi daha etkili kilmak igin
daha yuksek bir deger kullanilabilir. Motor Ureticisinin
Onerilerine bakin.

Bkz. 35.51 Motor yiik egrisi parametresi.

%70

%25...150

Motor yiik egrisi igin sifir hiz ylka.

=%1

35.53

Kirilma noktasi

Motor yiik egrisini 35.51 Motor yiik egrisi ve 35.52 Sifir hiz
yliki parametreleriyle birlikte tanimlar. Yk egrisi kesme
noktasi frekansini, yani motor yuk egrisinin 35.57 Motor yiik
egrisi parametresi degerinden 35.52 Sifir hiz yiikii
parametresi degerine dismeye basladigi noktay tanimlar.
Bkz. 35.51 Motor yiik egrisi parametresi.

45,00 Hz

1,00...500,00 Hz

Motor yiik egrisi i¢in kirllma noktasi.

Bkz. par.
46.02
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35.54  Motor nominal Motor nominal akim ile yikli iken motorun ortam sicakligi 80°C veya
sicaklik artigi Uizerindeki sicaklik artigini tanimlar. Motor Ureticisinin 144°F
onerilerine bakin.
Birim, 96.16 Birim segimi parametresi ile segilir.
Sicaklik
A
Motor nominal sicaklik
artisl
Ortam sicakligi
vy - === _ __ _ _ _ _

Zaman
0...300°C veya Sicaklik artigi. 1 =1 birim
0...540°F

35.55  Motor termik Nominal motor sicakliginin %63'lne ulasmak igin gereken 256 s
zaman sabiti zaman olarak tanimlanan, motor termal koruma modeli igin
termik zaman sabitini tanimlar. Motor Ureticisinin 6nerilerine
bakin.
NEMA sinifi motorlar igin UL sartlarina gore 1sil koruma igin
yaklasik hesaplama yapin: Motor termal zamani 35 c¢arpi
t6’ya esittir, burada t6 (saniye cinsinden) motor Ureticisi
tarafindan motorun nominal akiminin alti katinda emniyetle
calisabilecegi siire seklinde tanimlanmistir.
Motor akimi
A
%100 +
| } Zaman
Sicaklik artisi A ! !
%100+ - - 1 ‘
%63 + - - -
Motor termik stiresi Zaman
100...10000 s Motor termik sure sabiti. 1=1s
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35.56  Motor asiri yiik

Sistem 35.57 parametresi ile belirtilen motor asiri yikinu

Uyari ve hata

islemi algiladiginda yapilacak eylemi seger.

Bkz. bolum Motor asiri yiik korumasi (sayfa 160).

Eylem yok Eylem olmaz. 0

Sadece uyari Motor, uyari seviyesine asiri yiklendiginde, yani 35.05 Motor | 1
asir ylk seviyesi parametresi %88,0 degerine ulastiginda,
surticti A783 Motor da asiri yiik uyarisi olusturur.

Uyari ve hata Motor, uyari seviyesine asiri yiklendiginde, yani 35.05 Motor | 2
asiri yiik seviyesi parametresi %88,0 degerine ulastiginda,
surticti A783 Motor da asiri yiik uyarisi olugturur.

Motor ariza seviyesine yiklendiginde surticti 77122 Motor da
asiri yiik hatasi tetikler, yani, 35.05 Motor asiri yiik seviyesi
parametresi %100,0 de@erine ulasir.

35.57  Motor asiri ylik Kullanilacak motor asiri yik sinifini tanimlar. Koruma sinifi, Sinif 20

sinifi tetikleme seviyesi akiminin 7.2 kati (IEC 60947-4-1) veya 6
katinda (NEMA ICS) tetiklenmesi igin kullanici tarafindan
slire olarak belirlenir.

Bkz. bélum Motor asiri yiik korumasi (sayfa 160).

Sinif 5 Motor asir yUk sinif 5. 0

Sinif 10 Motor asiri yik sinif 10. 1

Sinif 20 Motor asir yUk sinif 20. 2

Sinif 30 Motor asir yik sinif 30. 3

Sinif 40 Motor asir yUk sinif 40. 4

36 Yiik analizorii Tepe deger ve genislik glinliga ayarlari.

Ayrica bkz. bolim Yiik analizérii (sayfa 177).

36.01  PVL sinyal kaynagi | Tepe deg@eri ginligu tarafindan izlenecek sinyali seger. Motor akimi
Sinyal, 36.02 PVL filtre siiresi parametresi ile belirlenen
filtreleme suresi kullanilarak filtrelenir.

Tepe degeri, dijer 6nceden segilen sinyallerle birlikte
36.10...36.15 parametrelerine kaydedilir.

Tepe deger ginligu 36.09 Resetleme kaydedicileri
parametresi kullanilarak resetlenebilir. Sinyal kaynagi
degistigi zaman ayrica glinlik de resetlenir. Son resetleme
tarihi ve saati sirasiyla 36.16 ve 36.17 parametrelerine
kaydedilir.

Segilmedi Yok (tepe degeri glinligl devre disi). 0

Kullanilan motor 01.01 Kullanilan motor hizi (sayfa 293). 1

hizi

Rezerve 2

Cikig frekansi 01.06 Cikis frekansi (sayfa 293). 3

Motor akimi 01.07 Motor akimi (sayfa 293). 4

Rezerve 5

Motor momenti 01.10 Motor momenti (sayfa 293). 6

DC gerilimi 01.11 DC gerilimi (sayfa 293). 7

Cikis guicu 01.14 Cikis glicii (sayfa 293). 8

Rezerve 9

Hiz ref rampasi 23.01 Hiz ref rampa girisi (sayfa 387). 10

girisi

Hiz ref rampasi 23.02 Hiz ref rampa cikigi (sayfa 387). 1

cikisi
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Kullanilan hiz ref 24.01 Kullanilan hiz referansi (sayfa 388). 12
Rezerve 13
Kullanilan frek ref | 28.02 Frekans ref rampa ¢ikisi (sayfa 393). 14
Rezerve 15
Proses PID ¢ikisi 40.01 Proses PID ¢ikigi gergek (sayfa 456). 16
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
36.02  PVL filtre siiresi Tepe deger glinligd filtreleme slresi. Bkz. parametre 36.07 | 2,00 s
PVL sinyal kaynagi.
0,00...120,00 s Tepe deger glnligu filtreleme suresi. 100=1s
36.06 AL2 sinyal kaynagi | Genlik giinligu 2 tarafindan izlenecek sinyali seger. Sinyal, Cikis giici
200 ms araliklarla 6rneklenir.
Sonuglar, 36.40...36.49 parametreleri tarafindan goruntulenir.
Her parametre, bir genlik araligini temsil eder ve 6rneklerin
hangi bélimunin o araliga dustigini gdsterir.
%100'e karsilik gelen sinyal degeri 36.07 AL2 sinyal
6lceklendirme parametresi ile tanimlanir.
Genlik guinligu 2 36.09 Resetleme kaydedicileri parametresi
kullanilarak resetlenebilir. Sinyal kaynagi veya 6lgeklendirme
degistigi zaman ayrica glinlik de sifirlanir. Son resetleme
tarihi ve saati sirasiyla 36.50 ve 36.57 parametrelerine
kaydedilir.
Segenekler igin, bkz. parametre 36.01 PVL sinyal kaynagdi.
36.07  AL2 sinyal %100 geniglige karsilik gelen sinyal degerini tanimlar. 100,00
Olgeklendirme
0,00...32767,00 %100'e karsilik gelen sinyal degeri. 1=
36.09 Resetleme Tepe degeri glinliginu ve/veya genlik gunlGgul 2'yi resetler. Tamam
kaydedicileri (Genlik ginlGgu 1 resetlenemez.)
Tamam Resetleme tamamlandi ya da talep edilmedi (normal 0
calisma).
Tumu Hem tepe degeri glinliigiini hem de genlik giinligu 2'yi 1
resetler.
PVL Tepe degeri glinligunu resetler. 2
AL2 Genlik gunlugu 2'yi resetler. 3
36.10  PVL tepe degeri Tepe deger gunligu tarafindan kaydedilen tepe deger. 0,00
-32768,00... Tepe deger. 1=1
32767,00
36.11  PVL tepe degeri Tepe degerin kaydedildigi tarih. 01.01.1980
tarihi
- Tepe olusma tarihi. -
36.12  PVL tepe degeri Tepe degerin kaydedildigi saat. 00:00:05
saati
- Tepe olugsma saati. -
36.13  Tepe degerindeki Tepe degerin kaydedildigi andaki motor akimi. 0,00 A
PVL akimi
-32768,00... Tepe degerdeki motor akimi. 1=1A
32767,00 A
36.14  PVL DC gerilimi Tepe degerin kaydedildigi anda, suriici ara DC devresindeki | 0,00 V
tepe degerinde gerilim.
0,00...2000,00 V Tepe degerindeki DC gerilim. 10=1V
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36.15  Tepe degerindeki | Tepe deg@erin kaydedildigi andaki motor hizi. 0,00 rpm
PVL hizi
-30000,00... Tepe degerdeki motor hizi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
36.16  PVL reset tarihi Tepe degeri glinluguniin en son resetlendigi tarih. 01.01.1980
- Tepe degeri glinligindn en son resetleme tarihi.
36.17  PVL filtre saati Tepe degeri glinliguniin en son resetlendigi saat. 00:00:05
- Tepe degeri glinligundn en son resetleme saati.
36.20 AL1 %0- %10 Genislik giinligu 1 tarafindan kaydedilen ve %0 - %10 %0,00
araligina disen ornekler yiizdesi. %100, sirlicliniin Donanim
Kilavuzu'nda Teknik veriler bélimindeki dederler tablosunda
verilen I, de@erine karsilik gelir.
%0,00...%100,00 | %0 - %10 arasindaki genislik ginligi 1 érnekleri. 1=%1
36.21  AL1 %10 -- %20 Genislik giinligi 1 tarafindan kaydedilen ve %10 - %20 %0,00
araligina dusen érnekler yluzdesi.
%0,00...%100,00 | %10 - %20 arasindaki genislik giinligu 1 érnekleri. = %1
36.22 AL1 %20 -- %30 Genislik glinliigl 1 tarafindan kaydedilen ve %20 - %30 %0,00
araligina diisen ornekler yiizdesi.
%0,00...%100,00 | %20 - %30 arasindaki genislik ginligu 1 érnekleri. = %1
36.23 AL1 %30 -- %40 Genislik giinligi 1 tarafindan kaydedilen ve %30 - %40 %0,00
araligina dusen oérnekler yluzdesi.
%0,00...%100,00 | %30 - %40 arasindaki genislik giinligu 1 érnekleri. 1=%1
36.24  AL1 %40 -- %50 Genislik glinliigl 1 tarafindan kaydedilen ve %40 - %50 %0,00
araligina diisen érnekler yiizdesi.
%0,00...%100,00 | %40 - %50 arasindaki genislik ginligu 1 érnekleri. 1=%1
36.25 AL1 %50 -- %60 Genislik glinligi 1 tarafindan kaydedilen ve %50 - %60 %0,00
araligina dusen érnekler yluzdesi.
%0,00...%100,00 | %50 - %60 arasindaki geniglik giinligu 1 érnekleri. = %1
36.26 AL1 %60 -- %70 Genislik glinliigl 1 tarafindan kaydedilen ve %60 - %70 %0,00
araligina diisen ornekler yiizdesi.
%0,00...%100,00 | %60 - %70 arasindaki genislik ginligu 1 érnekleri. 1=%1
36.27 AL1 %70 -- %80 Genislik giinligi 1 tarafindan kaydedilen ve %70 - %80 %0,00
araligina dusen érnekler yluzdesi.
%0,00...%100,00 | %70 - %80 arasindaki genislik giinligu 1 érnekleri. 1=%1
36.28 AL1 %80 -- %90 Genislik glinliigl 1 tarafindan kaydedilen ve %80 - %90 %0,00
araligina diisen érnekler yiizdesi.
%0,00...%100,00 | %80 - %90 arasindaki genislik ginligu 1 érnekleri. = %1
36.29  AL1 %90 iizeri Genislik giinltgu 1 tarafindan kaydedilen ve %90' asan %0,00
ornekler yliizdesi.
%0,00...%100,00 | %90 lzerindeki genlik glinligu 1 érnekleri. = %1
36.40 AL2 %0-- %10 Geniglik ginltgu 2 tarafindan kaydedilen ve %0 - %10 %0,00
araligina diisen érnekler yiizdesi.
%0,00...%100,00 | %0 - %10 arasindaki genislik giinligi 2 érnekleri. 1=%1
36.41  AL2 %10 -- %20 Genislik glinligu 2 tarafindan kaydedilen ve %10 - 20 %0,00
araligina dusen érnekler yuzdesi.
%0,00...%100,00 | %10 - 20 arasindaki genislik glinligu 2 érnekleri. 1=%1
36.42 AL2 %20 -- %30 Genislik ginlGgi 2 tarafindan kaydedilen ve %20 - 30 %0,00
araligina diisen ornekler yiizdesi.
%0,00...%100,00 | %20 - 30 arasindaki genislik giinligu 2 érnekleri. = %1
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36.43 AL2 %30 -- %40 Geniglik glinlugu 2 tarafindan kaydedilen ve %30 - 40 %0,00
araligina diisen 6rnekler yizdesi.
%0,00...%100,00 | %30 - 40 arasindaki genislik giinlidu 2 érnekleri. = %1
36.44  AL2 %40 -- %50 Genislik ginlugu 2 tarafindan kaydedilen ve %40 - 50 %0,00
araligina dusen 6rnekler yluzdesi.
%0,00...%100,00 | %40 - 50 arasindaki genislik giinltgu 2 érnekleri. 1=%1
36.45 AL2 %50 -- %60 Geniglik guinligu 2 tarafindan kaydedilen ve %50 - %60 %0,00
araligina diisen 6rnekler yuzdesi.
%0,00...%100,00 | %50 - %60 arasindaki genislik guinligi 2 érnekleri. = %1
36.46 AL2 %60 -- %70 Genislik glinlugu 2 tarafindan kaydedilen ve %60 - %70 %0,00
araligina dusen ornekler yluzdesi.
%0,00...%100,00 | %60 - %70 arasindaki genislik gunligi 2 érnekleri. 1=%1
36.47 AL2 %70 -- %80 Geniglik guinligu 2 tarafindan kaydedilen ve %70 - %80 %0,00
araligina diisen 6rnekler yizdesi.
%0,00...%100,00 | %70 - %80 arasindaki genislik guinligi 2 érnekleri. 1=%1
36.48 AL2 %80 -- %90 Genislik ginlugu 2 tarafindan kaydedilen ve %80 - %90 %0,00
araligina dusen ornekler yluzdesi.
%0,00...%100,00 | %80 - %90 arasindaki genislik gunligi 2 érnekleri. 1=%1
36.49  AL2 %90 lzeri Geniglik guinligu 2 tarafindan kaydedilen ve %90't agan %0,00
ornekler ylizdesi.
%0,00...%100,00 | %90 tzerindeki genislik glinlidu 2 érnekleri. 1=%1
36.50 AL2 reset tarihi Genlik guinligu 2'nin en son resetlendigi tarih. 01.01.1980
- Genlik guinligu 2'nin son resetlenme tarihi.
36.51  AL2 reset saati Genlik glinligu 2'nin en son resetlendigi saati. 00:00:05

Genlik giinligu 2'nin son resetlenme saati.

37 Kull. Yiik egrisi

Kullanici yik egrisi igin ayarlar.
Ayrica bkz. bélim Kullanici yiik egrisi (Durum izleme)
(sayfa 182).

37.01  ULC ¢ikisi durum izlenen sinyalin durumunu gériintiiler. Durum sadece siriicli | -
word'li calisirken gosterilir. (Durum word't, 37.03, 37.04, 37.41 ve
37.42 parametreleri tarafindan secilen eylemlerden ve
gecikmelerden bagimsizdir.)
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Dislk yuk limiti 1 = Sinyal dusUk yik egrisinin altinda.
1 Yik araliginda 1 = Sinyal disuk ylk ile asin yik egrisinin arasinda.
2 Asirt yuk limiti 1 = Sinyal asIri yuk egrisinin tUzerinde.
3 Dis yUk limiti 1 = Sinyal dusUk yik egrisinin altinda veya asir yik
egrisinden ylksek.
4...15 |Rezerve
0000h...FFFFh izlenen sinyalin durumu. 1=1
37.02  ULC denetim izlenecek sinyali seger. Fonksiyon sinyalin gercek degerini Motor
sinyali yuk egrisiyle karsilastirir. momenti %
Segilmedi Sinyal segilmedi (izleme devre dis). 0

Motor hizi %

01.03 Motor hizi % (sayfa 293).

Motor akimi %

01.08 Nominal motor akimi %&apos;si (sayfa 293).

Motor momenti %

01.10 Motor momenti (sayfa 293).

1
2
3
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Mtr nominal gcnn 01.15 % ¢ikig glicii (motor) (sayfa 294). 4
cks gicl yzdsi
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
37.03  ULC asiri yiik izlenen sinyalin mutlak degeri, 37.41 ULC asir yiik Devre disi
islemleri zamanlayicisi stresinden fazla asiri yUk egrisinin Gzerinde
slirekli olarak kalirsa striictiniin nasil tepki verecegini seger.
Devre disi Eylem olmaz. 0
Uyari Sirlict A8BE ULC agirt ylik uyarisi uyarisi olusturur. 1
Hata Sdirtict 8002 ULC asir yiik hatasi hatasi tetikler. 2
Uyari/Hata Sinyal 37.41 ULC asiri yiik zamanlayicis| parametresi 3
tarafindan tanimlanan surenin yari suresi boyunca surekli
olarak asiri yik egrisinin Gzerinde olursa, surtici ASBE ULC
asiri ylk uyarisi uyarisini olugturur.
Sinyal 37.41 ULC asiri ylik zamanlayicisi parametresi
tarafindan tanimlanan siire boyunca surekli olarak asiri yik
egrisinin Uzerinde olursa, sirlicti 8002 ULC asin yiik hatasi
hatasi tetikler.
37.04  ULC disiik yiik Izlenen sinyalin mutlak degeri, 37.42 ULC diisiik yiik Devre disi
islemleri zamanlayicisi stresinden fazla asin yik egrisinin (izerinde
surekli olarak kalirsa sirlcunin nasil tepki verecegini seger.
Devre digi Eylem olmaz. 0
Uyari Sirlicu A8BF ULC diislik yiik uyarisi uyarisi olusturur. 1
Hata Siricu 8001 ULC disiik yiik hatasi hatas tetikler. 2
Uyari/Hata Sinyal 37.41 ULC asir ylik zamanlayicisi parametresi 3
tarafindan tanimlanan sirenin yari sliresi boyunca sirekli
olarak dusuk yuk egrisinin altinda olursa, surtici A8BF ULC
diislik yiik uyarisi uyarisini olusturur.
Sinyal 37.42 ULC diistik yiik zamanlayicisi parametresi
tarafindan tanimlanan siire boyunca surekli olarak distk yik
egrisinin Uzerinde olursa, striicti 8001 ULC ddislik ylik hatasi
hatas tetikler.
37.11  ULC hiz tablosu Kullanici yiik egrisinin X eksenindeki bes hiz noktasinin ilkini | 150,0 rpm
noktasi 1 tanimlar.
99.04 Motor kontrol modu parametresi Vektdr olarak
ayarlanmigsa ya da 99.04 Motor kontrol modu Skaler olarak
ayarlanmis ve referans birimi rpm ise, hiz noktalari kullanilir.
Bes nokta en dusikten en yiksege siralanmalidir. Noktalar
pozitif degerler olarak tanimlanir, ancak negatif yonde de
simetrik olarak etkilidir. Izleme bu iki alanin disinda etkin
degildir.
-30000,0... Hiz. 1=1rpm
30000,0 rpm
37.12  ULC hiz tablosu Ikinci hiz noktasini tanimlar. 750,0 rpm
noktasi 2 Bkz. 37.11 ULC hiz tablosu noktasi 1 parametresi.
-30000,0... Hiz. 1=1rpm
30000,0 rpm
37.13  ULC hiz tablosu Uglincii hiz noktasini tanimlar. 1290,0 rpm
noktasi 3 Bkz. 37.11 ULC hiz tablosu noktasi 1 parametresi.
-30000,0... Hiz. 1=1rpm

30000,0 rpm




454 Parametreler

No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq16
37.14  ULC hiz tablosu Dordincil hiz noktasini tanimlar. 1500,0 rpm
noktasi 4 Bkz. 37.11 ULC hiz tablosu noktasi 1 parametresi.
-30000,0... Hiz. 1=1rpm
30000,0 rpm
37.15  ULC hiz tablosu Besinci hiz noktasini tanimlar. 1800,0 rpm
noktasi 5 Bkz. 37.11 ULC hiz tablosu noktasi 1 parametresi.
-30000,0... Hiz. 1=1rpm
30000,0 rpm
37.16  ULC frekans Kullanici yiik egrisinin X eksenindeki bes frekans noktasinin | 5,0 Hz
tablosu noktasi 1 ilkini tanimlar.
99.04 Motor kontrol modu parametresi Skaler olarak
ayarlanmigsa ve referans birimi Hz ise, frekans noktalari
kullanilir.
Bes nokta en dustukten en yiksege siralanmalidir. Noktalar
pozitif degerler olarak tanimlanir, ancak negatif yénde de
simetrik olarak etkilidir. IzZleme bu iki alanin disinda etkin
degildir.
-500,0...500,0 Hz Frekans. 1=1Hz
37.17  ULC frekans ikinci frekans noktasini tanimlar. 25,0 Hz
tablosu noktas! 2 | Bkz. 37.16 ULC frekans tablosu noktasi 1 parametresi.
-500,0...500,0 Hz | Frekans. 1=1Hz
37.18 ULC frekans Uglincii frekans noktasini tanimlar. 43,0 Hz
tablosu noktasi 3 | Bkz. 37.16 ULC frekans tablosu noktasi 1 parametresi.
-500,0...500,0 Hz | Frekans. 1=1Hz
37.19  ULC frekans Dérdlincii frekans noktasini tanimlar. 50,0 Hz
tablosu noktasi 4 | Bkz. 37.16 ULC frekans tablosu noktasi 1 parametresi.
-500,0...500,0 Hz Frekans. 1=1Hz
37.20 ULC frekans Besinci frekans noktasini tanimlar. 60,0 Hz
tablosu noktas! 5 | Bkz. 37.16 ULC frekans tablosu noktasi 1 parametresi.
-500,0...500,0 Hz | Frekans. 1=1Hz
37.21  ULC diigiik yik Dislk yuk (alttaki) egrisini, X eksenindeki karsiliklariyla %10,0
noktasi 1 birlikte tanimlayan Y eksenindeki bes noktanin (37.17 ULC
hiz tablosu noktasi 1...37.15 ULC hiz tablosu noktasi 5 veya
37.15 ULC hiz tablosu noktasi 5...37.20 ULC frekans tablosu
noktasi 5) ilkini tanimlar.
Dusuk ylk egrisinin her bir noktasi karsilik gelen asiri yik
egrisinden daha dusuk bir degere sahip olmahdir.
%-1600,0... Dislk ylk noktasi 1=%1
%1600,0
37.22  ULC dislik yiik ikinci diistik ylik noktasini tanimlar. %15,0
noktast 2 Bkz. 37.21 ULC diisiik yiik noktasi 1 parametresi.
%-1600,0... Dislk ylk noktasi 1=%1
%1600,0
37.23  ULC dislik yiik Ugiincl dislik yiik noktasini tanimlar. %25,0
noktast 3 Bkz. parametre 37.21 ULC diisiik yiik noktasi 1.
%-1600,0... Dislk ylk noktasi 1=%1
%1600,0
37.24  ULC dislik yiik Dérduncu duglk yik noktasini tanimlar. %30,0
noktasi 4 Bkz. parametre 37.21 ULC diisiik yiik noktasi 1.
%-1600,0... Disuk yUk noktasi 1=%1

%1600,0
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37.25  ULC disiik yiik Besinci diisiik yiik noktasini tanimlar. %30,0
noktasi 5 Bkz. parametre 37.21 ULC diislik yiik noktasi 1
%-1600,0... Dustk ylk noktasi = %1
%1600,0
37.31  ULC asin yiik Asin yiik (Ustteki) egrisini, X eksenindeki karsiliklariyla birlikte | %300,0
noktasi 1 tanimlayan Y eksenindeki bes noktanin (37.11 ULC hiz
tablosu noktasi 1...37.15 ULC hiz tablosu noktasi 5 veya
37.15 ULC hiz tablosu noktasi 5...37.20 ULC frekans tablosu
noktasi 5) ilkini tanimlar.
Asiri yik egrisinin her bir noktasi karsilik gelen dusik yik
egrisinden daha yiiksek bir degere sahip olmalidir.
%-1600,0... Asiri yik noktasi. = %1
%1600,0
37.32  ULC asin yiik ikinci agir yik noktasini tanimlar. %300,0
noktasi 2 Bkz. 37.31 ULC asir yiik noktas! 1 parametresi.
%-1600,0... Asiri yik noktasi. 1=%1
%1600,0
37.33  ULC asin yiik Ugiincii asirt yikk noktasini tanimlar. %300,0
noktasi 3 Bkz. 37.31 ULC asiri yiik noktasi 1 parametresi.
%-1600,0... Asiri yik noktasi. 1=%1
%1600,0
37.34  ULC asin yiik Dérdiinci agin yik noktasini tanimlar. %300,0
noktasi 4 Bkz. 37.31 ULC asiri yiik noktasi 1 parametresi.
%-1600,0... Asiri yik noktasi. = %1
%1600,0
37.35  ULC asin yiik Besinci asir yik noktasini tanimlar. %300,0
noktasi & Bkz. 37.31 ULC asiri yiik noktasi 1 parametresi.
%-1600,0... Asiri yik noktasi. 1=%1
%1600,0
37.41  ULC asin yiik Sirlcu 37.03 ULC asiri ylik islemleri tarafindan segilen 20,0 s
zamanlayicisi eylemi gergeklestirmeden 6nce izlenen sinyalin asin yik
egrisinin slrekli Uzerinde olmasi gereken sireyi tanimlar.
0,0...10000,0 s Asiri yik zamanlayicisi. 1=1s
37.42  ULC dsglik yiik Sirtict 37.04 ULC dlslik ylik islemleri tarafindan segilen 20,0 s
zamanlayicisi eylemi gergeklestirmeden 6nce izlenen sinyalin disik yuk
egrisinin slrekli altinda olmasi gereken sureyi tanimlar.
0,0...10000,0 s Duslk ylik zamanlayicisi 1=1s




456 Parametreler

[No.  Ad/Deger | Agiklama Def/FbEq16
40 Proses PID grubu 1 | Proses PID kontrolii igin parametre degerleri.
Sdricu gikigl PID prosesi tarafindan kontrol edilebilir. Proses
PID kontroll etkinlestirildiginde, siricl referans degerine
proses geri bildirimini kontrol eder.
Proses PID igin iki farkli parametre grubu tanimlanabilir. Ayni
anda bir parametre grubu kullanimdadir. Birinci grup
40.07...40.50 parametrelerinden uyarlanir, ikinci grup 41
Proses PID grubu 2 grubundaki parametreler ile tanimlanir.
Kullanilacak grubu tanimlayan ikili kaynak 40.57 PID
set1/set2 secimi parametresi ile segilir.
Ayrica bkz. kontrol zinciri semasi PID ayar noktasi
kompanzasyonu, sayfa 283.
PID musteri birimini ayarlamak igin kontrol panelinde Menii >
Temel ayarlar > PID > Birim 6gesini secin.
40.01  Proses PID ¢ikisi Proses PID kontroll gikigini gésterir. Bkz. kontrol zinciri -
gercek semasi Proses PID kontrol cihazi sayfa 285.
Bu parametre salt okunurdur.
-200000,00... Proses PID kontrolu ¢ikis!. 1=1
200000,00
40.02  Proses PID geri Kaynak secimi, matematiksel fonksiyon (parametre 40.70 -
bildirimi gergcek Grup 1 geri bildirim fonksiyonu) ve filtreleme sonrasinda
proses geri bildirim degerini gosterir. Bkz. kontrol zinciri
semasl PID ayar noktasi kompanzasyonu sayfa 283.
Bu parametre salt okunurdur. Kullanilan birimlerle ilgili bilgi
icin bkz. 40.79 Grup 1 birimleri parametresi.
-200000,00... Proses geri bildirimi. 1=1grup1
200000,00 grup 1 birimi
birimleri
40.03  Proses PID ayar Kaynak secimi, matematiksel fonksiyon (parametre 40.718 -
noktasi gercek Grup 1 ayar noktasi fonksiyonu), sinirlama ve rampa
sonrasinda proses PID ayar noktasi degerini gésterir. Bkz.
kontrol zinciri semasi PID ayar noktasi kompanzasyonu
sayfa 283.
Bu parametre salt okunurdur.
-200000... Proses PID kontroli i¢in ayar noktasi. 1=1grup1
200000 grup 1 Kullanilan birimlerle ilgili bilgi igin bkz. 40.79 Grup 1 birimleri | birimi
birimleri parametresi.
40.04  Proses PID Proses PID sapmasini gosterir. Varsayilan olarak, bu deger | -
sapmasi gergek ayar noktasi - geri bildirime esittir, ancak sapma 40.31 Grup 1
sapma ters gevirme parametresi ile ters cevrilebilir. Bkz.
kontrol zinciri semasi Proses PID kontrol cihazi sayfa 285.
Bu parametre salt okunurdur. Kullanilan birimlerle ilgili bilgi
icin bkz. 40.79 Grup 1 birimleri parametresi.
-200000,00... PID sapmasi. 1=1PID
200000,00 PID Uinite 1

Unite 1
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40.06  Proses PID durum | Proses PID kontroliindeki durum bilgilerini gdsterir. -
word'i Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Deger
0 PID etkin 1 = Proses PID kontrol{ etkin.
1 Ayar noktasi 1 = Proses PID ayar noktasi dondurulmus.
dondurulmus
2 Cikis dondurulmus |1 = Proses PID kontrol cihazi ¢ikisi dondurulmus.
3 PID uyku modu 1 = Uyku modu etkin.
4 Uyku ek siresi 1 = Uyku ek stresi etkin.
5 Rezerve
6 izleme modu 1 = izleme fonksiyonu etkin.
7 Cikig Ust limiti 1 = PID ¢ikigi 40.37 parametresi ile sinirlaniyor.
8 Cikis alt limiti 1 = PID ¢ikigi 40.36 parametresi ile sinirlaniyor.
9 Ol bant etkin 1 = Geri bildirim degeri 61U bant araligindadir (40.39).
10 PID grubu 0 = Parametre grubu 1 kullanimda. 1 = Parametre grubu 2
kullanimda.
1 Rezerve
12 Dahili ayar noktasi |1 = Dahili ayar noktasi etkin (bkz. par. 40.76...40.23).
etkin
13...15 [Rezerve
0000h...FFFFh Proses PID kontroli durum word'G. 1=
40.07  Proses PID Proses PID kontrollini etkinlestirir/devre digi birakir. Kapali
¢alisma modu Not: Proses PID kontrolii sadece harici kontrolde
kullanilabilir; bkz. bélum Lokal kontrol — harici kontrol
karsilastirmasi (sayfa 87).
Kapali Proses PID kontroli pasif. 0
Acik Proses PID kontroli etkin. 1
Sirlcu calisirken Sirlcu calisirken proses PID kontrolu etkindir. 2
aclk
40.08  Grup 1 geri bildirim | Proses geri bildiriminin birincil kaynagini seger. Bkz. kontrol Al2 6lgeklen-
1 kaynagi zinciri semasi PID ayar noktasi kompanzasyonu sayfa 283. dirilmig
Secilmedi Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis | 12.12 Al1 6lgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 325). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 6lgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 327). 2
Frek girisi 11.39 Frek girisi 1 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 322). 3
olgeklendirilmis
Rezerve 4.7
Al1 ylizdesi 12.101 Al1 yiizde degeri (bkz. sayfa 328). 8
Al2 ylizdesi 12.102 Al2 yiizde degeri (bkz. sayfa 328). 9
Geri bildirim veri 40.91 Geri bildirim veri depolama (bkz. sayfa 473). 10
depolama (Secim 71.08 Geri bildirim 1 kaynagi parametresinde
kullanilamaz.)
Gergek debi 80.01 Gergek debi parametresi. 1
Gergek debi % 80.02 Gergek debi parametresi. 12
Al3 skala 15.52 Al3 blgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 347). 13
Al4 skala 15.62 Al4 blgeklenmis degeri (bkz. sayfa 349). 14
Al5 skala 15.72 Al5 blgeklenmis degeri (bkz. sayfa 357). 15
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Al3 yizde 15.53 Al3 yiizde degeri (bkz. sayfa 347). 16
Al4 yizde 15.63 Al4 yiizde degeri (bkz. sayfa 349). 17
Al5 yiizde 15.73 Al5 dlgeklenmis dederi (bkz. sayfa 357). 18
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -

40.09  Grup 1 geri bildirim | Proses geri bildiriminin ikinci kaynagini seger. Ikinci kaynak Secilmedi
2 kaynagi yalnizca ayar noktasi fonksiyonu iki giris gerektirirse kullanilir.

Mevcut opsiyonlar icin, bkz. parametre 40.08 Grup 1 geri
bildirim 1 kaynagi.
40.10  Grup 1 geri bildirim | Proses geri bildiriminin 40.08 Grup 1 geri bildirim 1 kaynagi In1
fonksiyonu ve 40.09 Grup 1 geri bildirim 2 kaynagi parametreleri ile
segilen iki geri bildirim kaynagindan nasil hesaplandigini
tanimlar.
Fonksiyonun (herhangi bir segim) igin sonucu parametre
40.90 Grup 1 geri bildirim ¢arpan ile garpihr. (Bu yiizden,
secim 12 ve 13'te k garpani sabit 1'dir.)
In1 Kaynak 1. 0
In1+In2 Kaynak 1 ve 2 toplami. 1
In1-In2 Kaynak 2, kaynak 1'den gikarilir. 2
In1*In2 Kaynak 1, kaynak 2 ile carpilir. 3
In1/In2 Kaynak 1, kaynak 2'ye bélundr. 4
MIN(In1,In2) iki kaynagin kiigiik olani. 5
MAX(In1,In2) iki kaynagin biyiik olani. 6
AVE(In1,In2) iki kaynagin ortalamasi. 7
sqrt(In1) Kaynak 1'in kare koku. 8
sqrt(In1-In2) (kaynak 1 - kaynak 2)'nin kare koku. 9
sqrt(In1+In2) (kaynak 1 + kaynak 2)'nin kare koku. 10
sqrt(In1)+sqrt(In2) | Kaynak 1'in karekdku + kaynak 2'nin karekoku. 1
40.11  Grup 1 geri bildirim | Proses geri bildirimi igin filtreleme suresi sabitini tanimlar. 0,000 s
filtre siiresi
0,000...30,000 s Geri bildirim filtreleme sresi. 1=1s
40.14  Grup 1 ayar 40.15 Grup 1 ¢ikis 6lgeklendirme parametresi ile birlikte, 0,00
noktasi proses PID kontrol zinciri igin bir genel dlgeklendirme faktoru
blgeklendirme tanimlar.
Parametre sifir olarak ayarlanirsa, otomatik ayar noktasi
olgeklendirme etkinlestirilir; burada uygun ayar noktasi élgegi
segili ayar noktasi kaynagina gére hesaplanir. Gergek ayar
noktasi Olgegdi 40.61 Ayar noktasi 6lgeklendirme gercek
parametresinde gosterilmektedir.
Ornegin, proses ayar noktasi girisi Hz cinsinden oldugunda
skalalandirma faktoriinden yararlanilabilir, PID kontrol
cihazinin gikisi ise hiz kontrolde bir rpm degeri olarak
kullanilir. Bu durumda, bu parametre 50 olarak ve 40.15
parametresi 50 Hz'de nominal motor hizina ayarlanabilir.
Aslinda, PID kontrol cihazinin gikisi = [40.15] olur,
sapma (ayar noktasi - geri bildirim) = [40.14] ve [40.32] = 1
oldugunda.
Not: Olgeklendirme 40.14 ve 40.15 arasindaki orana dayanir.
Ornegin, 50 ve 1500 degerleri 1 ve 30 ile ayni skalalandirmayi
olusturacaktir.

-200000,00... Proses ayar noktasi bazinda. 1=1

200000,00
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40.15  Grup 1 ¢cikis Bkz. parametre 40.14 Grup 1 ayar noktasi élgeklendirme. 0,00
Glgeklendirme Parametre sifir olarak ayarlandiysa, élgeklendirme otomatiktir:
Caligma modu -- .
(bkz. par. 19.01) Olgeklendirme
Hiz kontrol 46.01 Hiz dlgeklendirme
Frekans kontroli ‘.’.6'02 F relfans
olceklendirme
-200000,00... Proses PID kontroll ¢ikisi bazinda. 1=1
200000,00
40.16  Grup 1 ayar Proses PID ayar noktasinin birincil kaynagini seger. 283. Dabhili ayar
noktasi 1 kaynagi | sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin. noktasi
Secilmedi Yok. 0
Rezerve 1
Dahili ayar noktasi | Dahili ayar noktasi. Bkz. parametre 40.19 Grup 1 dahili ayar |2
noktasi segimi 1.
Al1 dlgeklendirilmis | 12.12 Al1 bigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 325). 3
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 bigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 327). 4
Rezerve 5.7
Motor 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor 8
potansiyometresi potansiyometresinin gikist).
Rezerve 9
Frek girisi 11.39 Frek girisi 1 6lgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 322). 10
Olgeklendirilmis
Al1 ylizdesi 12.101 Al1 yiizde degeri (bkz. sayfa 328). 11
Al2 ylizdesi 12.102 AI2 yiizde degeri (bkz. sayfa 328). 12
Kontrol paneli (ref | Kontrol dénuslerinin oldugu konum igin kontrol sistemi 13
kaydedildi) tarafindan kaydedilen kontrol paneli referansi (03.01 Panel
referansi, bkz. sayfa 297) referans olarak kullanilir.
(Secim 71.16 Ayar noktas! 1 kaynagi parametresinde
kullanilamaz.)
Referans
A | EXT1 referansi
K= K= = = ﬂ‘_H" EXT2 referansi
— Etkin referans
oo —9¢-0-- - Pasif referans
I >t
EXT1-> EXT2
Kontrol paneli (ref | Onceki kontrol konumu igin kontrol paneli referansi 14
kopyalandr) (03.01 Panel referansi, bkz. sayfa 297), kontrol konumu
degistiginde iki konumun referanslari ayni tiirdense (0r.
frekans/hizimoment/PID) referans olarak kullanilir; aksi halde
gercek sinyal yeni referans olarak kullanihr.
Referans
EXT1 referansi
EXT2 referansi
— Etkin referans
. - Pasif referans
‘ >t
EXT1-> EXT2
FB A ref1 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 297). 15
FB Aref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 297). 16
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Rezerve 17...18
EFB ref1 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 297). 19
EFB ref2 03.10 EFB referansi 2 (bkz. sayfa 297). 20
Rezerve 21...23
Ayar noktasi veri 40.92 Ayar noktasi veri depolama (bkz. sayfa 473). 24
depolama (Segim 71.16 Ayar noktasi 1 kaynagi parametresinde

kullanilamaz.)

Kompanzasyonlu 40.70 Kompanzasyonlu ayar noktasi (bkz. sayfa 470). 25
ayar noktasi

Rezerve 26
Rezerve 27
Al3 skala 156.52 Al3 digeklendirilen degeri (bkz. sayfa 347). 28
Al4 skala 15.62 Al4 digceklenmis dederi (bkz. sayfa 349). 29
Al5 skala 15.72 Al5 digeklenmis degeri (bkz. sayfa 357). 30
Al3 yiizde 15.53 Al3 yiizde degeri (bkz. sayfa 347). 31
Al4 yizde 15.63 Al4 yiizde degeri (bkz. sayfa 349). 32
Al5 yiizde 15.73 Al5 digeklenmis dederi (bkz. sayfa 357). 33
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -

40.17  Grup 1 ayar Proses ayar noktasinin ikinci kaynagini seger. ikinci kaynak | Segilmedi
noktasi 2 kaynagi | yalnizca ayar noktasi fonksiyonu iki giris gerektirirse kullanilir.

Mevcut opsiyonlar igin, bkz. parametre 40.16 Grup 1 ayar
noktasi 1 kaynagi.

40.18  Grup 1 ayar 40.16 Grup 1 ayar noktasi 1 kaynagi ve 40.17 Grup 1 ayar In1
noktasi fonksiyonu | noktasi 2 kaynagi parametreleri ile segilen ayar noktasi

kaynaklari arasinda bir fonksiyon seger.

Fonksiyonun (herhangi bir segim) igin sonucu parametre

40.89 Grup 1 ayar noktasi ¢arpani ile garpilir. (Bu ylizden,

secim 12 ve 13'te k carpani sabit 1'dir.)
In1 Kaynak 1. 0
In1+In2 Kaynak 1 ve 2 toplami. 1
In1-In2 Kaynak 2, kaynak 1'den gikarilir. 2
In1*In2 Kaynak 1, kaynak 2 ile carpilir. 3
In1/In2 Kaynak 1, kaynak 2'ye bolinir. 4
MIN(In1,In2) iki kaynagin kiiciik olani. 5
MAX(In1,In2) iki kaynagin biyiik olani. 6
AVE(In1,In2) iki kaynagin ortalamasi. 7
sqrt(In1) Kaynak 1'in kare koku. 8
sqrt(In1-In2) (kaynak 1 - kaynak 2)'nin kare koku. 9
sqrt(In1+In2) (kaynak 1 + kaynak 2)'nin kare koku. 10
sqrt(In1)+sqrt(In2) | Kaynak 1'in karekoki + kaynak 2'nin karekoku. 11
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40.19  Grup 1 dahili ayar | 40.20 Grup 1 dabhili ayar noktasi segimi 2 ile birlikte, Secildi
noktasi segimi 1 40.21...40.24 parametreleri ile tanimlanan 6n ayarlarin dahili
ayar noktasini tanimlar.
Not: 40.16 Grup 1 ayar noktasi 1 kaynagi ve 40.17 Grup 1
ayar noktasi 2 kaynagi parametreleri Dahili ayar noktasi
olarak ayarlanmalidir.
Kaynak_40.19 Kaynak.40.20 Ayar noktasi én ayari
par. ile par. ile X
etkin
tanimlanir. tanimlanir.
0 0 0 (par. 40.24)
1 0 1 (par. 40.21)
0 1 2 (par. 40.22)
1 1 3 (par. 40.23)
Segilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI DI1 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Rezerve 8...17
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. 18
fonksiyon 1 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. 19
fonksiyon 2 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. 20
fonksiyon 3 sayfa 437).
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 419). 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 419). 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 419). 23
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
40.20  Grup 1 dahili ayar | 40.21...40.23 parametreleri ile tanimlanan G¢ dahili ayar Secilmedi
noktasi segimi 2 noktasindan kullanilan ayar noktasini 40.19 Grup 1 dahili
ayar noktasi secimi 1 ile birlikte secer. 40.19 Grup 1 dabhili
ayar noktasi secimi 1 parametresindeki tabloya bakin.
Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 D16 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Rezerve 8...17
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. 18
fonksiyon 1 sayfa 437).




462 Parametreler

No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq16
Zamanlamali 34.01 Zamana badli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. 19
fonksiyon 2 sayfa 437).

Zamanlamali 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. 20
fonksiyon 3 sayfa 437).

Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 419). 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 419). 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 419). 23
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -

40.21  Grup 1 dahili ayar | Dahili proses set degeri 1. Bkz. parametre 40.19 Grup 1 dahili | 0,00 grup 1
noktasi 1 ayar noktasi se¢imi 1. birimleri
-200000,00... Dahili proses set degeri 1. 1=1grup1
200000,00 grup 1 birimi
birimleri

40.22  Grup 1 dahili ayar | Dahili proses set degeri 2. Bkz. parametre 40.19 Grup 1 dahili | 0,00 grup 1
noktasi 2 ayar noktasi secimi 1. birimleri
-200000,00... Dahili proses set degeri 2. 1=1grup1
200000,00 grup 1 birimi
birimleri

40.23  Grup 1 dahili ayar | Dahili proses set dederi 3. Bkz. parametre 40.19 Grup 1 dahili | 0,00 grup 1
noktasi 3 ayar noktasi se¢imi 1. birimleri
-200000,00... Dahili proses set degeri 3. 1=1grup1
200000,00 grup 1 birimi
birimleri

40.24  Grup 1 dabhili ayar | Dahili proses set degeri 0. Bkz. parametre 40.19 Grup 1 dahili | 0,00 grup 1
noktasi 0 ayar noktasi segimi 1. birimleri
-200000,00... Dahili proses set degeri 0. 1=1grup1
200000,00 grup 1 birimi
birimleri

40.26  Grup 1 ayar Proses PID kontroll ayar noktasi igin bir minimum limit 0,00 grup 1
noktasi min tanimlar. birimleri
-200000,00... Proses PID kontroll ayar noktasi igin minimum limit. 1=1grup1
200000,00 grup 1 birimi
birimleri

40.27  Grup 1 ayar Proses PID kontrolii ayar noktasi igin bir maksimum limit 5,00 PID
noktasi maks tanimlar. Uinite 1
-200000,00... Proses PID kontrolli ayar noktasi i¢in maksimum limit. 1=1grup1
200000,00 grup 1 birimi
birimleri

40.28  Grup 1 ayar Ayar noktasinin %0'dan %100'e gikmasi igin gegen minimum | 0,0 s
noktasi artis sureyi tanimlar.
zamani
0,0...32767,0 s Ayar noktasi artis slresi. 1=1s

40.29  Grup 1 ayar Ayar noktasinin %100'den %0'a dismesi i¢in gegen minimum | 0,0 s
noktasi azalma slreyi tanimlar.
zamani
0,0...32767,0 s Ayar noktasi azalma suresi. 1=1s
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40.30  Grup 1 ayar Donar veya donma igin kullanilabilecek bir kaynak, proses Secilmedi
noktasi donma PID kontrolli ayar noktasini tanimlar. Referans bir analog
etkin girise bagl proses geri bildirimine dayandiginda ve sensériin
servis islemlerinin proses durdurulmadan yapilmasi
gerektiginde bu 6zellik kullanighdir.
1 = Proses PID kontroll ayar noktasi dondurulmus.
Ayrica, bkz. 40.38 Grup 1 ¢ikis donma etkin parametresi.
Secilmedi Proses PID kontrolli ayar noktasi dondurulmamis. 0
Secildi Proses PID kontrolli ayar noktasi dondurulmus. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Di4 Dl4 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Rezerve 8...17
Zamanlamal 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. 18
fonksiyon 1 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. 19
fonksiyon 2 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. 20
fonksiyon 3 sayfa 437).
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 419). 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 419). 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 419). 23
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
40.31  Grup 1 sapma ters | Proses PID kontroll girigini ters gevirir. Cevrilmedi
gevirme 0 = Sapma gevrilmedi (Sapma = Set degeri - Geri bildirim) (Ref - Fbk)
1 = Sapma cevrildi (Sapma = Geri bildirim- Ayar noktasi)
Ayrica bkz. bolim Proses PID kontrolii igin uyku ve ek siire
fonksiyonlari (sayfa 139).
Cevrilmedi (Ref - 0. 0
Fbk)
Cevrildi (Fbk - Ref) | 1. 1
Diger [bit] Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
40.32  Grup 1 kazanci Proses PID kontrol cihazi igin kazanci tanimlar. Bkz. 1,00
parametre 40.33 Grup 1 integral siiresi.
0,01...100,00 PID kontrol cihazi igin kazang. 100 =1
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40.33  Grup 1 integral Proses PID kontroldri igin integral stireyi tanimlar. Bu zaman, | 10,0 s
stiresi kontrol edilmekte olan prosesin tepki zamani ile ayni
blyuklik sirasina ayarlanmalidir. Aksi halde dengesizlik s6z
konusu olur.
Hata/Kontrol cihazi ¢ikisi
o
|
G x| { /
oni{ |
’ Zaman
Ti
| = kontrol cihaz girisi (hata)
O = kontrol cihazi gikisi
G = kazang
Ti = integral siresi
Not: Bu degerin 0 olarak ayarlanmasi "I" bélimiini devre digi
birakir ve PID kontrolériini bir PD kontrolériine déndstardr.
0,0...9999,0 s integral siiresi. 1=1s
40.34  Grup 1 tirev stiresi | Proses PID kontrol cihazinin tlrev siresini tanimlar. Kontrol | 0,000 s
cihazi gikisi turev bileseni asagidaki formule gore iki ardigik
hata degerine (Ex.4 ve Ex) dayanmaktadir:
PID TUREV SURESI x (Ex - Ex_¢)/Ts,
Ts = 2 ms 6rnekleme siresi
E = Hata = Proses referansi — proses geri bildirimi.
0,000...10,000 s Tlrev siresi. 1000=1s
40.35  Grup 1 tirev filtre Proses PID kontrol cihazinin tirev bilesenini diizlestirmek igin | 0,0 s

stresi

kullanilan tek kutuplu filtrenin siire sabitini tanimlar.

0,
% Filtrelenmemis sinyal
100
63 g e Filtrelenmis sinyal
- i
T
O=1Ix(1-¢!M
| = filtre girisi (adim)
O = filtre ¢ikisi
t = zaman

T = filtreleme sire sabiti

0,0...10,0 s

Filtreleme sire sabiti.

10=1s
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40.36  Grup 1 ¢ikis min Proses PID kontrol cihazi gikisi igin minimum limiti tanimlar. | 0,00
Minimum ve maksimum limitleri kullanarak galisma araligini
sinirlamak mdmkanddr.
-200000,00... Proses PID kontrol ¢ikisi igin minimum limit. 1=1
200000,00
40.37  Grup 1 ¢ikis maks | Proses PID kontrolu gikisi icin maksimum limiti tanimlar. Bkz. | 100,00
parametre 40.36 Grup 1 ¢ikis min.
-200000,00... Proses PID kontrol cihazi ¢ikisi icin maksimum limit. 1=1
200000,00
40.38  Grup 1¢ikis donma | Proses PID kontroli gikisini dondurarak (veya dondurmak Secilmedi
etkin icin kullanilabilecek bir kaynak tanimlayarak), ¢ikisi
dondurma islemi etkinlestiriimeden 6nceki dederde tutar.
Bu 6zellik érnegin proses geri bildirimi saglayan bir sensére
proses durdurulmadan servis islemi yapilmasi gerektiginde
kullanilir.
1 = Proses PID kontrol cihazi ¢ikisi dondurulmus
Ayrica, bkz. 40.30 Grup 1 ayar noktasi donma etkin
parametresi.
Secilmedi Proses PID kontrol cihazi ¢ikisi dondurulmamistir. 0
Segildi Proses PID kontrol cihazi gikisi dondurulmustur. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 D16 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Rezerve 8...17
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. 18
fonksiyon 1 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. 19
fonksiyon 2 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. 20
fonksiyon 3 sayfa 437).
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 419). 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 419). 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 419). 23

Diger [bit]

Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290).
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40.39  Grup 1 6l bant Ayar noktasi civarinda bir 6li bant tanimlar. Proses geri 0,00 grup 1
araligi bildirimi 61l banda girdiginde, bir gecikme zamanlayicisi birimi
baslar. Geri bildirim gecikmeden (40.40 Grup 1 élii bant
gecikmesi) daha uzun siire 61U bant dahilinde kalirsa, PID
kontrol cihazi ¢ikisi dondurulur. Geri bildirim degeri 61U
banttan giktiktan sonra normal ¢alisma devam eder.
40.39 Grup 1 6lii .
bant araligi 7\ / .\
Ayar noktasi X — -
v / - 1 \
Geri Bildirim —/ ; Lo ! !
PID kontrol ﬁ -
cihazi gikigi ! . N
. ) ) . PID kontrol
~ - cihazi gikigl
dondurulmustur
40.40 Grup 1 6lii bant gecikmesi
Zaman
0,00... Olii bant aralig. 1=1grup 1
200000,00 grup 1 birimi
birimleri
40.40  Grup 1 6l bant Oli bant igin gecikme. Bkz. parametre 40.39 Grup 1 élii bant | 0,0 s
gecikmesi araligi.
0,0...3600,0 s Olii bant bélgesi icin gecikme. 1=1s
40.41  Set 1 uyku modu Uyku fonksiyonu modunu seger. Secilmedi
Secilmedi Uyku fonksiyonu devre disi. 0
Dahili PID kontrol cihazi gikisi 40.43 Grup 1 uyku seviyesi degeriyle | 1
kiyaslanir.
PID kontrol cihazi gikisi, uyku gecikmesinden (40.44 Grup 1
uyku gecikmesi) daha uzun bir siire uyku seviyesinin altinda
kalirsa, siricu uyku moduna gecer.
40.44...40.46 ve 40.48 parametreleri gegerlidir.
Harici Uyku fonksiyonu, 40.42 Set 1 uyku etkinlestirme parametresi | 2
tarafindan segilen kaynak ile etkinlestirilir.
40.42  Set 1 uyku 40.41 Set 1 uyku modu parametresi Harici olarak ayarliyken, | Segilmedi
etkinlestirme PID uyku fonksiyonunu etkinlestiren bir kaynagi tanimlar.
Secilmedi Uyku fonksiyonu devre disi. 0
Segcildi Uyku fonksiyonu etkinlestirildi. 1
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 Dl4 dijital girisi (70.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Rezerve 8...17




Parametreler 467

No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq16
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. 18
fonksiyon 1 sayfa 437).

Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. 19
fonksiyon 2 sayfa 437).

Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. 20
fonksiyon 3 sayfa 437).

Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 419). 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 419). 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 419). 23
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -

40.43  Grup 1 uyku Uyku fonksiyonu igin start limitini tanimlar. Deger 0,0 ise, grup | 0,0

seviyesi 1 uyku modu devre digi birakilir.
Uyku fonksiyonu, PID gikisini bu parametrenin (parametre
40.01 Proses PID ¢ikisi gercek) degeriyle karsilastirir. PID
cikisl, 40.44 Grup 1 uyku gecikmesi, tarafindan tanimlanan
uyku gecikmesinden daha uzun bir siire bu degerin altinda
kalirsa, stricu uyku moduna geger.
0,0...200000,0 Uyku start seviyesi. 1=
40.44  Grup 1 uyku Uyku fonksiyonu gergekten etkinlestiriimeden énce, 60,0 s
gecikmesi istenmeyen uyku durumunu énlemek igin bir gecikme
tanimlar.
Uyku modu 40.43 Grup 1 uyku seviyesi tarafindan
etkinlestirildiginde gecikme zamanlayicisi baglar ve uyku
modu devre disi birakilinca resetlenir.
0,0...3600,0 s Uyku start gecikmesi. 1=1s

40.45  Grup 1 uyku Uyku ek stresi adimi igin bir ek slresi zamani tanimlar. Bkz. | 0,0 s
uzatma zamani parametre 40.46 Grup 1 uyku uzatma adimi.
0,0...3600,0 s Uyku ek silire zamani. 1=1s

40.46  Grup 1 uyku Sirtict uyku moduna girerken, 40.45 Grup 1 uyku uzatma 0,00 grup 1
uzatma adimi zamani parametresi ile tanimlanan sure icin proses ayar birimleri

noktasi bu degerle artirilir.

Etkinse, sirlici uyandiginda uyku ek suresi iptal edilir.
0,00... Uyku ek stre adimi. 1=1grup1
200000,00 grup 1 birimi
birimleri

40.47  Grup 1 uyanma Sapma proses ayar noktasi ve geri bildirim arasinda olacak | 0,00 grup 1
sapmasi sekilde uyanma seviyesini tanimlar. birimi

Sapma bu parametrenin degerini astiginda ve uyanma

gecikmesi (40.48 Grup 1 uyanma gecikmesi) slresince bu

sekilde kalirsa, surlici uyanir.

Ayrica, bkz. 40.31 Grup 1 sapma ters gevirme parametresi.
-200000,00... Uyanma seviyesi (sapma proses ayar noktasi ve geri bildirim | 1 =1 grup 1
200000,00 grup 1 arasinda olacak sekilde). birimi
birimleri

40.48  Grup 1 uyanma Istenmeyen uyandirma durumlarini énlemek (izere, uyku 0,50s
gecikmesi fonksiyonu icin bir uyandirma gecikmesi tanimlar. Bkz.

parametre 40.47 Grup 1 uyanma sapmasi.
Sapma uyanma seviyesini (40.47 Grup 1 uyanma sapmasi)
astiginda gecikme zamanlayicisi baglar ve sapma uyanma
seviyesinin altina distiginde resetlenir.
0,00...60,00 s Uyanma gecikmesi. 1=1s
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40.49  Grup 1 izleme izleme modunu etkinlestirir (ya da etkinlestirecek bir kaynak | Secilmedi
modu seger). Izleme modunda, 40.50 Grup 1 izleme ref segimi ile
segcilen deger PID kontrol cihazi ¢ikisi yerine geger. Ayrica
bkz. bolum /zleme (sayfa 141).
1 = lzleme modu devrede
Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI DI1 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 D4 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Rezerve 8...17
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. 18
fonksiyon 1 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. 19
fonksiyon 2 sayfa 437).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. 20
fonksiyon 3 sayfa 437).
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 419). 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 419). 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 419). 23
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
40.50 Grup 1 izleme ref | lzleme modu igin deder kaynagini seger. Bkz. parametre Secilmedi
segimi 40.49 Grup 1 izleme modu.
Secilmedi Yok. 0
Al1 olgeklendirilmis | 712.12 Al1 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 325). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 327). 2
FB Aref1 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 297). 3
FB Aref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 297). 4
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
40.57  PID set1/set2 Proses PID parametre grubu 1 (parametre 40.07...40.50) ya | PID grup 1
segimi da 2'nin (grup 41 Proses PID grubu 2) kullanilacagini
tanimlayan kaynagi seger.
PID grup 1 0. Proses PID parametre grubu 1 kullanimda 0
PID grup 2 1. Proses PID parametre grubu 2 kullanimda 1
DI DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 D4 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Rezerve 8...17
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. 18

fonksiyon 1

sayfa 437).
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Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. 19
fonksiyon 2 sayfa 437).

Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. 20
fonksiyon 3 sayfa 437).

Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 419). 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 419). 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 419). 23
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -

40.58  Grup 1 artis PID ayari 1 igin PID integral payi artis énlemeyi etkinlestirir Hayir
énleme
Hayir Artis 6nleme kullanimda degil. 0
Sinirlama Proses PID integral payi arttiriimaz. 1
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -

40.59  Grup 1 azalma PID ayar 1 i¢in PID integral payi dists 6nlemeyi etkinlestirir. | Hayir
énleme
Hayir Azalma 6nleme kullanimda degil. 0
Sinirlama Proses PID integral pay! azaltiimaz. 1
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -

40.60 Grup 1 PID PID kontrol iglemini etkinlestiren bir kaynadi seger. Actk
etkinleéstirme Ayrica, bkz. 40.07 Proses PID galisma modu parametresi.
kaynagi 0 = Proses PID kontrolli devre dig!.

1 = Proses PID kontrolu etkin.
Kapali 0. 0
Acik 1. 1
Ext1/Ext2 segimini | Proses PID kontrolii harici kontrol konumu EXT1 etkinken 2
izler devre dig! birakilir ve harici kontrol konumu EXT2 etkinken

etkinlestirilir.

Ayrica, bkz. 19.11 Ext1/Ext2 segimi parametresi.
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 3
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 4
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 5
Di4 Dl4 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 6
DI5 DI5 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 7
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 8
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -

40.61  Ayar noktasi Gergek ayar noktasi 6lgeklendirme. Bkz. parametre 40.74 50,00
olgeklendirme Grup 1 ayar noktasi 6lgeklendirme.
gercek
-200000,00... Olgeklendirme. 1=1
200000,00

40.62  PID dahili ayar Dahili ayar noktasi deg@erini gosterir. Bkz. kontrol zinciri -
noktasi gercek semasi PID ayar noktasi kompanzasyonu sayfa 283.

Bu parametre salt okunurdur.
-200000,00... Proses PID dahili ayar noktasi. 1=1grup 1
200000,00 grup 1 birimi

birimleri
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40.70  Kompanzasyonlu Parametre 40.71 Grup 1 kompanzasyon giris kaynagi -
ayar noktas! tarafindan belirtilen giris igin belirlenen kompanzasyonlu ayar
noktasi.
Kompanzasyonlu ayar noktasinin belilenmesinde (x1, y1),
(x2, y2) noktalarinin belirttigi egri ve 40.71...40.76
parametreleriyle belirtilen egrinin dogrusalsizlii temel alinir.
Kompanzasyonlu ayar noktasi egrisi, noktalar arasindaki diiz
bir ¢izgiyle noktalar arasindaki karesel bir gizginin karigimi
olacaktir:
y
A
\
|
|
|
|
|
T Tyt |
} > X
x =40.71 Grup 1 kompanzasyon giris kaynagi
parametresinden gelen deger
y = 40.70 Kompanzasyonlu ayar noktasi
a =40.76 Grup 1 kompanzasyon dogrusalsizligi
Kompanzasyonlu ayar noktasi egrisi = a * kare fonksiyon +
(1 - a) * lineer fonksiyon
-21474836,48... Kompanzasyonlu ayar noktasi degeri. 1=1grup1
21474835,20 birimi
grup 1 birimleri
40.71  Grup 1 Grup 1 kompanzasyon girisinin kaynagini seger. Secilmedi
kompanzasyon
giris kaynagi
Secilmedi Yok. 0
Rezerve 1
Dahili ayar noktasi | Dahili ayar noktasi. Bkz. parametre 40.19 Grup 1 dahili ayar |2
noktasi segimi 1.
Al1 6lgeklendirilmis | 712.12 Al1 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 325). 3
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 327). 4
Rezerve 5.7
Motor 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor 8
potansiyometresi potansiyometresinin ¢ikist).
Rezerve 9
Frek girisi 11.39 Frek girisi 1 6lgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 322). 10
olgeklendirilmis
Al1 ylizdesi 12.101 Al1 yiizde degeri (bkz. sayfa 328). 11
Al2 ylizdesi 12.102 Al2 yiizde degeri (bkz. sayfa 328). 12
Rezerve 13...14
FB Aref1 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 297). 15
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FB Aref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 297). 16
Rezerve 17...18
EFB ref1 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 297). 19
EFB ref2 03.10 EFB referansi 2 (bkz. sayfa 297). 20
Rezerve 21...23
Ayar noktas! veri 40.92 Ayar noktasi veri depolama (bkz. sayfa 473). 24
depolama
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
40.72  Grup 1 Ayar noktasi kompanzasyon egrisinde nokta x1, bkz. 0,00
kompanzasyon parametre 40.71 Kompanzasyonlu ayar noktasi.
girig 1
-200000,00... Ayarnoktasi degeri. 1=1
200000,00
40.73 Grup 1 Ayar noktasi kompanzasyon egrisinde nokta y1, (= 40.72 0,00 grup 1
kompanzasyon Grup 1 kompanzasyon giris 1 parametresinin birimleri
cikis 1 kompanzasyonlu cikisl), bkz. parametre 40.70
Kompanzasyonlu ayar noktasi.
-200000,00... Kompanzasyonlu ayar noktasi degeri. 1=1grup 1
200000,00 grup 1 birimi
birimleri
40.74  Grup 1 Ayar noktasi kompanzasyon egrisinde nokta x2, bkz. 0,00
kompanzasyon parametre 40.71 Kompanzasyonlu ayar noktasi.
giris 2
-200000,00... Ayarnoktasi degeri. 1=1
200000,00
40.75 Grup 1 Ayar noktasi kompanzasyon egrisinde nokta y2, (= 40.74 0,00 grup 1
kompanzasyon Grup 1 kompanzasyon giris 2 parametresinin birimleri
cikis 2 kompanzasyonlu cikisl), bkz. parametre 40.70
Kompanzasyonlu ayar noktasi.
-200000,00... Kompanzasyonlu ayar noktasi degeri. 1=1grup 1
200000,00 grup 1 birimi
birimleri
40.76  Grup 1 Ayar noktasi kompanzasyon egrisinde dogrusalsizhigi agiklar, | %0
kompanzasyon bkz. parametre 40.70 Kompanzasyonlu ayar noktasi.
dogrusalsizligi
%0...%100 Yiizde. 1=%1
40.79  Grup 1 birimleri PID grup 1 icin kullanilan Unite. bar
Kullanici metni Kullanici tarafindan diizenlenebilir metin. 0
% Yiizde. 4
bar Bar. 74
kPa Kilo paskal. 75
Pa Paskal. 77
psi Pound/ing kare. 76
CFM fit klip/dakika. 26
inH,0 ing su. 58
°C Derece Santigrat. 150
°F Derece Fahrenhayt. 151
mbar Milibar. 44
m3/h Metre kip/saat. 78
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dm3/h Desimetre kiip/saat. 21
I/sn Litre/saniye. 79
I/dak Litre/dakika. 37
IIs Litre/saat. 38
m3/sn Metre kiip/saniye. 88
m3/dak Metrekiip/dakika. 40
kmd/s Kilometre kiip/dakika. 131
galls Galon/saniye. 47
ft3/sn Fit kip/saniye. 50
ft/dak Fit kiip/dakika. 51
ft3/s Fit kup/saat. 52
ppm Milyonda bir. 34
inHg ing civa. 29
kCFM Kilofit kiip/dakika. 126
WC'de ing su. 65
gpm Galon/dakika. 80
gal/dak Galon/dakika. 48
wg'de ing su géstergesi. 59
MPa Megapaskal. 94
ftwC Fit su. 125

40.80  Grup 1 PID ¢ikis Grup 1 PID ¢ikisi minimum kaynagini secer. Grup 1 ¢ikist
min kaynagdi min
Yok Segilmedi. 0
Grup 1 ¢ikisi min 40.36 Grup 1 ¢ikis min. 1
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -

40.81  Grup 1 PID ¢ikis Grup 1 PID ¢ikisi maksimum kaynagini seger. Grup 1 ¢ikisi
maks kaynagi maks
Yok Secilmedi. 0
Grup 1 gikisi maks | 40.37 Grup 1 ¢ikis maks. 1
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -

40.89  Grup 1 ayar Parametre 40.18 Grup 1 ayar noktasi fonksiyonu tarafindan | 1,00
noktasi garpani belirtilen fonksiyonun sonucunun garpilacagi ¢arpani

tanimlar.

-200000,00... Carpan. 1=1
200000,00

40.90  Grup 1 geri bildirim | Parametre 40.10 Grup 1 geri bildirim fonksiyonu tarafindan 1,00
carpani belirtilen fonksiyonun sonucunun garpilacagi carpani

tanimlar.

-200000,00... Carpan. 1=1

200000,00
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40.91  Geri bildirim veri Proses geri bildirim degeri almak icin (6rnegin dahili 0,00
depolama haberlesme arabirimi (izerinden) depolama parametresi.
Deger sirlcuye Modbus G/C verisi olarak gdnderilebilir. S6z
konusu verilerin hedef se¢im parametresini (58.101...58.114)
Geri bildirim veri depolama olarak ayarlayin. 40.08 Grup 1
geri bildirim 1 kaynagi (veya 40.09 Grup 1 geri bildirim 2
kaynagi) parametresinde Geri bildirim veri depolama égesini
segin.
-327,68...327,67 Proses geri bildirimi i¢in depolama parametresi. 100=1
40.92  Ayar noktasi veri Proses ayar noktasi degeri almak igin (6rnegin dahili 0,00
depolama haberlesme arabirimi (izerinden) depolama parametresi.
Deger siricliye Modbus G/G verisi olarak gonderilebilir. S6z
konusu verilerin hedef segim parametresini (58.701...58.114)
Ayar noktasi veri depolama olarak ayarlayin. 40.16 Grup 1
ayar noktasi 1 kaynagi (veya 40.17 Grup 1 ayar noktasi 2
kaynagdr) parametresinde Ayar noktasi veri depolama 6gesini
segin.
-327,68...327,67 Proses ayar noktasi igin depolama parametresi. 100 =1
40.96  Proses PID ¢ikisi 40.01 Proses PID geri bildirimi ger¢ek parametresinin %0,00
% Slgeklendiriimis sinyal ylizdesi.
-%100,00... Yiizde. 100 = %1
%100,00
40.97  Proses PID geri 40.02 Proses PID geri bildirimi ger¢ek parametresinin %0,00
bildirimi % Olgeklendirilmis sinyal ylizdesi.
-%100,00... Yiizde. 100 = %1
%100,00
40.98  Proses PID ayar 40.03 Proses PID ayar noktasi gergek parametresinin %0,00
noktasi % Olgeklendirilmis sinyal ylizdesi.
-%100,00... Yiizde. 100 = %1
%100,00
40.99  Proses PID 40.04 Proses PID sapmasi gergek parametresinin %0,00
sapmasi % Olgeklendirilmis sinyal ylizdesi.
-%100,00... Yizde. 100 = %1
%100,00
41 Proses PID grubu 2 | Proses PID kontroli igin ikinci bir parametre degeri grubu.
Bu grup ve birinci grup (parametre grubu 40 Proses PID
grubu 1) arasindaki segim 40.57 PID set1/set2 se¢imi
parametresi ile yapilir.
Ayrica bkz. parametreler 40.01...40.06 ve kontrol zinciri
semasi PID ayar noktasi kompanzasyonu sayfa 283.
41.08  Grup 2 geri bildirim | Bkz. parametre 40.08 Grup 1 geri bildirim 1 kaynagi. Al2 yiizdesi
1 kaynagi
41.09  Grup 2 geri bildirim | Bkz. parametre 40.09 Grup 1 geri bildirim 2 kaynagi. Secilmedi
2 kaynagi
41.10  Grup 2 geri bildirim | Bkz. parametre 40.10 Grup 1 geri bildirim fonksiyonu. In1
fonksiyonu
41.11  Grup 2 geri bildirim | Bkz. parametre 40.11 Grup 1 geri bildirim filtre stiresi. 0,000 s

filtre stiresi
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41.14  Grup 2 ayar Bkz. parametre 40.14 Grup 1 ayar noktasi 6lgeklendirme. 0,00
noktasi
blgeklendirme

41.15  Grup 2 ¢cikis Bkz. parametre 40.15 Grup 1 ¢ikis 6lgeklendirme. 0,00
blgeklendirme

41.16  Grup 2 ayar Bkz. parametre 40.16 Grup 1 ayar noktas! 1 kaynagi. Dabhili ayar
noktasi 1 kaynagi noktasi

41.17  Grup 2 ayar Bkz. parametre 40.17 Grup 1 ayar noktasi 2 kaynagi. Secilmedi
noktasi 2 kaynagi

41.18  Grup 2 ayar Bkz. parametre 40.18 Grup 1 ayar noktasi fonksiyonu. In1
noktasi fonksiyonu

41.19  Grup 2 dahili ayar | Bkz. parametre 40.19 Grup 1 dahili ayar noktasi secimi 1. Secilmedi
noktasi sec¢imi 1

41.20  Grup 2 dahili ayar | Bkz. parametre 40.20 Grup 1 dahili ayar noktasi segimi 2. Secilmedi
noktasi segimi 2

41.21  Grup 2 dahili ayar | Bkz. parametre 40.21 Grup 1 dahili ayar noktasi 1. 0,00 grup 2
noktasi 1 birimleri

41.22  Grup 2 dahili ayar | Bkz. 40.22 Grup 1 dahili ayar noktasi 2 parametresi. 0,00 grup 2
noktasi 2 birimleri

41.23  Grup 2 dahili ayar | Bkz. 40.23 Grup 1 dahili ayar noktasi 3 parametresi. 0,00 grup 2
noktasi 3 birimleri

41.24  Grup 2 dahili ayar | Bkz. parametre 40.24 Grup 1 dahili ayar noktasi 0. 0,00 grup 2
noktasi 0 birimleri

41.26  Grup 2 ayar Bkz. 40.26 Grup 1 ayar noktasi min parametresi. 0,00 grup 2
noktasi min birimleri

41.27  Grup 2 ayar Bkz. 40.27 Grup 1 ayar noktasi maks parametresi. 200000,00
noktasi maks grup 2

birimleri

41.28  Grup 2 ayar Bkz. parametre 40.28 Grup 1 ayar noktasi artis zamani. 0,0s
noktasi artis
zamani

41.29  Grup 2 ayar Bkz. parametre 40.29 Grup 1 ayar noktasi azalma zamani. 0,0s
noktasi azalma
zamani

41.30  Grup 2 ayar Bkz. parametre 40.30 Grup 1 ayar noktasi donma etkin. Secilmedi
noktasi donma
etkin

41.31  Grup 2 sapma ters | Bkz. parametre 40.31 Grup 1 sapma ters gevirme. Cevrilmedi
cevirme (Ref - Fbk)

41.32  Grup 2 kazanci Bkz. parametre 40.32 Grup 1 kazanci. 1,00

41.33  Grup 2 integral Bkz. parametre 40.33 Grup 1 integral stiresi. 60,0 s
stiresi

41.34  Grup 2 tirev sliresi | Bkz. parametre 40.34 Grup 1 tiirev siiresi. 0,000 s

41.35  Grup 2 tirev filtre Bkz. parametre 40.35 Grup 1 tiirev filtre stiresi. 0,0s
stiresi

41.36  Grup 2 ¢ikis min Bkz. parametre 40.36 Grup 1 ¢ikis min. 0,00

41.37  Grup 2 ¢ikis maks | Bkz. parametre 40.37 Grup 1 ¢ikis maks. 100,00

41.38  Grup 2 ¢ikis donma | Bkz. parametre 40.38 Grup 1 ¢ikis donma etkin. Secilmedi

etkinlestirme
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41.39  Grup 2 6lii bant Bkz. parametre 40.39 Grup 1 élii bant araligi. 0,00 grup 2
araligi birimleri

41.40  Grup 2 6lii bant Bkz. parametre 40.40 Grup 1 6lii bant gecikmesi. 0,0s
gecikmesi

41.41  Set 2 uyku modu Bkz. 40.41 Set 1 uyku modu parametresi. Secilmedi

41.42  Set 2 uyku Bkz. 40.42 Set 1 uyku etkinlestirme parametresi. Secilmedi
etkinlestirme

41.43  Grup 2 uyku Bkz. parametre 40.43 Grup 1 uyku seviyesi. 0,0
seviyesi

41.44  Grup 2 uyku Bkz. parametre 40.44 Grup 1 uyku gecikmesi. 60,0 s
gecikmesi

41.45  Grup 2 uyku Bkz. parametre 40.45 Grup 1 uyku uzatma zamani. 00s
uzatma zamani

41.46  Grup 2 uyku Bkz. parametre 40.46 Grup 1 uyku uzatma adimi. 0,00 grup 2
uzatma adimi birimleri

41.47  Grup 2 uyanma Bkz. parametre 40.47 Grup 1 uyanma sapmasi. 0,00 grup 2
sapmasi birimleri

41.48  Grup 2 uyanma Bkz. parametre 40.48 Grup 1 uyanma gecikmesi. 0.50 s
gecikmesi

41.49  Grup 2 izleme Bkz. parametre 40.49 Grup 1 izleme modu. Secilmedi
modu

41.50 Grup 2 izleme ref | Bkz. parametre 40.50 Grup 1 izleme ref segimi. Secilmedi
secimi

41.58  Grup 2 artis Bkz. parametre 40.58 Grup 1 artis 6nleme. Hayir
énleme

41.59  Grup 2 azalma Bkz. parametre 40.59 Grup 1 azalma énleme. Hayir
énleme

41.60 Grup 2 PID Bkz. parametre 40.60 Grup 1 PID etkinlestirme kaynagi. Actk
etkinlestirme
kaynagi

41.71  Grup 2 Bkz. parametre 40.71 Grup 1 kompanzasyon giris kaynagi. Secilmedi
kompanzasyon
giris kaynagdi

41.72  Grup 2 Bkz. parametre 40.72 Grup 1 kompanzasyon giris 1. 0,00
kompanzasyon
giris 1

41.73  Grup 2 Bkz. parametre 40.73 Grup 1 kompanzasyon ¢ikis 1. 0,00 grup 2
kompanzasyon birimleri
clkis 1

41.74 Grup 2 Bkz. parametre 40.74 Grup 1 kompanzasyon giris 2. 0,00
kompanzasyon
giris 2

41.75 Grup 2 Bkz. parametre 40.75 Grup 1 kompanzasyon ¢ikis 2. 0,00 grup 2
kompanzasyon birimleri
cikis 2

41.76  Grup 2 Bkz. parametre 40.76 Grup 1 kompanzasyon dogrusalsizligi. | %0
kompanzasyon
dogrusalsizligi

41.79  Grup 2 birimleri Bkz. parametre 40.79 Grup 1 birimleri. bar

41.80  Grup 2 PID ¢ikis Grup 2 PID ¢ikisi minimum kaynagini seger. Ayar2 ¢ikis!
min kaynagi min
Yok Yok. 0
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Ayar2 gikigl min 41.36 Grup 2 ¢ikis min. 1
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
41.81  Grup 2 PID ¢ikis Grup 2 PID ¢ikisi maksimum kaynagini seger. Ayar2 ¢ikisi
maks kaynagi maks
Yok Yok. 0
Ayar2 gikisi maks | 41.37 Grup 2 ¢ikis maks. 1
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -
41.89  Grup 2 ayar Bkz. parametre 40.89 Grup 1 ayar noktasi carpani. 1,00
noktasi ¢arpani
41.90  Grup 2 geri bildirim | 41.10 Grup 2 geri bildirim fonksiyonu parametresinin 1,00
carpani formiillerinde kullanilan k garpanini tanimlar. Bkz. 40.90 Grup
1 geri bildirim ¢arpani parametresi.
43 Fren kiyici Dahili fren kiyicisi ayarlari.
Not: Bu parametreler yalnizca dahili fren kiyici igin gecerlidir.
Harici fren kullaniminda, 43.06 Fren kiyici fonksiyonu
parametresini Devre disi degerine ayarlayarak fren kiyici
islevini devre digI birakmaniz gerekir.
43.01  Fren direnci Fren direncinin tahmini sicakligini veya fren direncinin gok -
sicakligi sicak duruma gelmesi igin ne kadar kaldigini gésterir.
Deger yiizde degeri olarak verilir, burada %100 direncin
nominal maksimum ylik kapasitesiyle (43.09 Fren direnci
Pmax sayaci) yeterince yuklendigi zaman ulasacagi nihai
sicakliktir.
Sicaklik hesaplamasinda, 43.08, 43.09 ve 43.10
parametrelerinin degerleri ve direncin Ureticinin talimatlari
dogrultusunda monte edildigi varsayimi (yani beklenen
sekilde sogudugu) temel alinir.
Bu parametre salt okunurdur.
%0,0...%120,0 Tahmini fren direnci sicakligr. 1=%1
43.06  Fren kiyici Fren kiyici kontrollini etkinlestirir ve fren direnci asin yik Devre disi
fonksiyonu koruma y6ntemini (hesaplama veya 6lgim) seger.
Not: Fren kiyici kontroliini etkinlestirmeden 6nce, sunlardan
emin olun:
* bir fren direnci bagli durumda
« yiksek gerilim kontrolli kapali durumda (parametre 30.30
Yiiksek gerilim kontrolli)
» besleme gerilimi araligi (parametre 95.01 Besleme
gerilimi) dogru olarak segilmis durumda.
Not: Harici fren kiyici kullaniminda bu parametreyi Devre disi
degerine ayarlayin.
Devre digi Fren kiyici kontroli devre digi birakildi. 0
Termik model ile Fren kiyici kontrol fren direnci korumasi ile birlikte termik 1
etkinlestirildi modeli temel alarak etkinlestirildi. Bunu segerseniz modelin
gerektirdigi degerleri de belirtmelisiniz (6r. 43.08...43.12
parametreleri). Direng veri sayfasina bakin.
Termik model Fren kiyici kontrolu direng asiri yiik korumasi olmadan termik | 2
olmadan modeli temel alarak etkinlestirildi. Ornegin direncte, direng
etkinlestirildi asir 1sindiginda sirlcliniin ana kontaktoriini agacak sekilde

baglanmis bir termik anahtar bulunuyorsa bu ayar
kullanilabilir.

Daha fazla bilgi igin bkz. surliciiniin Donanim Kilavuzu'nda
bdlum Direng frenleme.
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Asiri gerilim tepe Asiri gerilim durumunda fren kiyici kontrolu etkinlestirildi. 3
korumasi Bu ayar, fren kesicinin

« galisma zamani islemi icin gerekli olmadigi (6r. motorun
atalet enerjisini dagitma),

« motorun sargilarinda énemli bir miktar manyetik enerjiyi
depolayabildigi ve

« motorun bilerek ya da kazara serbest durus yaptigi
durumlar igin hazirlanmigtir.

Bdyle bir durumda, motor hasara neden olmaya yetecek

manyetik enerjiyi strlicliye dogru potansiyel olarak bosaltir.

Fren kesici surticllyd korumak igin, sadece motorun manyetik

enerjisini (atalet enerjisi degil) harcayacak sekilde

boyutlandiriimis ufak bir direncle birlikte kullanilabilir.

Bu ayarla, fren kesici yalnizca DC gerilimi asiri gerilim limitini

astiginda etkinlestirilir. Normal kullanimda, fen kesici calismaz.

43.07  Fren Kiyicisi Hizli fren kiyici agma/kapatma kontroli icin kaynadi seger. Acik
calisma izni 0 = Fren kiyici IGBT palslari kesilir

1 = Normal fren kiyici IGBT modulasyonuna izin verilir.
Kapali 0. 0
Acik 1. 1
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 290). -

43.08  Fren direnci termik | Fren direnci termik modeli igin fren direncinin termik zaman Os
tc sabitini tanimlar.

0...10000 s Fren direnci termik zaman sabiti, yani %63 sicaklik degerini 1=1s
elde etmek igin gereken nominal zaman.

43.09  Fren direnci Pmax | Fren direncinin direng sicakligini sonunda izin verilen 0,00 kW
sayacl maksimum degere (= direncin kW cinsinden sirekli isi

dagitim kapasitesi) gikaracak olan maksimum surekli yukind
tanimlar. Deger, termik modeli temel alan direng asiri yik
korumasinda kullanilir. Bkz. 43.06 Fren kiyici fonksiyonu
parametresi ve kullanilan direncin veri sayfasi.
0,00... Fren direncinin maksimum sureli yuka. 1000 = 1 kW
10000,00 kW
43.10  Fren direnci Fren direncinin direng degerini tanimlar. Deger, termik modeli | 0,0 ohm
temel alarak fren direncini korumada kullanilir. Bkz. 43.06
Fren kiyici fonksiyonu parametresi.
0,0...1000,0 ohm Fren direnci direng degeri. 1000 =
1 ohm
43.11 Fren direnci ariza Termik modeli temel alarak, fren direnci korumasi igin hata %105
limiti limitini tanimlar. Bkz. parametre 43.06 Fren kiyici fonksiyonu.
Limit asildiginda, suriicti 77183 BR asiri sicakligi hatasi
tetikler.
Deger, 43.09 Fren direnci Pmax sayaci parametresi ile
tanimlanan yuk ile yliklendiginde direncin ulastigi sicakhgin
yuzdesi olarak verilir.
%0...%150 Fren direnci sicaklik hata limiti. 100= %1

43.12  Fren direnci uyari | Termik modeli temel alarak, fren direnci korumasi igin uyari %95

limiti limitini tanimlar. Bkz. parametre 43.06 Fren kiyici fonksiyonu.
Limit asildiginda, suriicti A793 BR asiri sicakligi uyarisi
olusturur.
Deger, 43.09 Fren direnci Pmax sayaci parametresi ile
tanimlanan yik ile yiklendiginde direncin ulastigi sicakhigin
yuzdesi olarak verilir.
%0...%150 Fren direnci sicaklik uyart limiti. 100 = %1
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45 Enerji verimliligi

Enerji tasarrufu hesaplayicilarin yani sira tepe ve enerji
kaydediciler i¢in ayarlar.
Ayrica bkz. bolim Teghis menlisii (sayfa 182).

45.01

Tasarruf edilen GW
saat

Dogrudan motor baglantisina kiyasla GWh cinsinden tasarruf
edilen enerji. 45.02 Tasarruf edilen MW saat arttiginda, bu
parametre de artar.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari resetleme).

0...65535 GWh

GWh cinsinden enerji tasarrufu.

1=1GWh

45.02

Tasarruf edilen MW
saat

Dogrudan motor baglantisina kiyasla MWh cinsinden tasarruf
edilen enerji. 45.03 Tasarruf edilen kW saat arttiginda, bu
parametre de artar.

Bu parametre arttiginda, 45.01 Tasarruf edilen GW saat
parametresi de artar.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari resetleme).

0...999 MWh

MWh cinsinden enerji tasarrufu.

1=1MWh

45.03

Tasarruf edilen kW
saat

Dogrudan motor baglantisina kiyasla kWh cinsinden tasarruf
edilen enerji.

Surticunin dahili fren kiyicisi etkinlestirilirse, motor tarafindan
surticlye goénderilen enerjinin timuanin 1siya donlsturilecegi
varsayilr, ancak hesaplama hizin kontrol ediimesiyle
saglanan tasarruflari kaydetmeye devam eder. Kiyici devre
disi birakilirsa, motordan saglanan rejeneratif enerji de
burada kaydedilir.

Bu parametre arttiginda, 45.02 Tasarruf edilen MW saat
parametresi de artar.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari resetleme).

0,0...999,9 kWh

kWh cinsinden eneriji tasarrufu.

10 =1 kWh

45.04

Enerji tasarrufu

Dogrudan motor baglantisina kiyasla kWh cinsinden tasarruf
edilen enerji.

Sdricunun dahili fren kiyicisi etkinlestirilirse, motor tarafindan
surticliye gonderilen enerjinin timuanin 1siya donlsturilecegi
varsayIlr.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari resetleme).

0,0...
214748368,0 kWh

kWh cinsinden enerji tasarrufu.

1=1kWh

45.05

Tasarruf edilen
para x1000

Dogrudan motor baglantisina kiyasla buyiik miktarda parasal
tasarruflar. 45.06 Tasarruf edilen para arttiginda, bu
parametre de artar.

Para birimini ilk devreye almada ayarlamadiysaniz, Ana
menii > Temel ayarlar > Saat, bolge ekran > Birimler >
Para birimi menusunde belirleyebilirsiniz.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari resetleme).

0...
4294967295 binler
(birim x 1000)

Buyuk miktarda parasal tasarruf.
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45.06

Tasarruf edilen
para

Dogrudan motor baglantisina kiyasla parasal tasarruflar. Bu
deger, kWh cinsinden tasarruf edilen enerjinin yirrltkteki
enerji tarifesi (45. 14 Tarife se¢imi) ile ¢garpilmasiyla
hesaplanir.

Bu parametre arttiginda, 45.05 Tasarruf edilen para x1000
parametresi de artar.

Para birimini ilk devreye almada ayarlamadiysaniz, Ana
menii > Temel ayarlar > Saat, bolge ekran > Birimler >
Para birimi menusiinde belirleyebilirsiniz.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari resetleme).

0,00...999,99 birim

Parasal tasarruflar.

1 =1 birim

45.07

Parasal tasarruf

Dogrudan motor baglantisina kiyasla parasal tasarruflar. Bu
deger, kWh cinsinden tasarruf edilen enerjinin yirirltkteki
enerji tarifesi (45. 14 Tarife se¢imi) ile garpiimasiyla
hesaplanir.

Para birimini ilk devreye almada ayarlamadiysaniz, Ana
menii > Temel ayarlar > Saat, bolge ekran > Birimler >
Para birimi menusiinde belirleyebilirsiniz.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari resetleme).

0,00...
21474830,0 birim

Parasal tasarruflar.

1 =1 birim

45.08

Kiloton cinsinden
CO2 azalmasi

Dogrudan motor baglantisina kiyasla, metrik kiloton cinsinden
CO, emisyonlarinda azalma. 45.09 Ton cinsinden CO2
azalmasi parametresi arttiginda, bu parametre de artar.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari resetleme).

0...65535 metrik
kiloton

CO, emisyonlarinda metrik kiloton cinsinden azalma.

1 =1 metrik
kiloton

45.09

Ton cinsinden CO2
azalmasi

Dogrudan motor baglantisina kiyasla, metrik ton cinsinden
CO, emisyonlarinda azalma. Bu deger, MWh cinsinden
tasarruf edilen enerjinin 45.18 CO2 dénlistiirme faktéri
parametresinin degeri ile (varsayilan olarak 0,5 metrik
ton/MWh) carpimiyla hesaplanir.

Bu parametre arttiginda, 45.08 Kiloton cinsinden CO2
azalmasi parametresi de artar.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari resetleme).

0,0...999,9 metrik
ton

CO, emisyonlarinda metrik ton cinsinden azalma.

1 =1 metrik
ton

45.10

Tasarruf edilen
toplam CO2

Dogrudan motor baglantisina kiyasla, metrik ton cinsinden
CO, emisyonlarinda azalma. Bu deger, MWh cinsinden
tasarruf edilen enerjinin 45.18 CO2 dénlistiirme faktori
parametresinin degeri ile (varsayilan olarak 0,5 metrik
ton/MWh) garpimiyla hesaplanir.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari resetleme).

0,0...
214748304,0 metrik
ton

CO, emisyonlarinda metrik ton cinsinden azalma.

1 =1 metrik
ton
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45.11  Enerji optimize Enerji optimizasyon fonksiyonunu etkinlestirir/devre disi birakir. | Pasif
edici Fonksiyon, strlic nominal yiikiin altinda galisirken toplam
enerji tiketimini ve motor sesi diizeyini azaltacak sekilde motor
akisini optimize eder. Toplam verim (motor ve s