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Wprowadzenie do
podrecznika

Zawartos¢ tego rozdziatu

W tym rozdziale opisano zastosowanie, docelowg grupe odbiorcéw oraz cel tego
podrecznika. Dokument opisuje zawarto$¢ tego podrecznika oraz odnosi sie do listy
powigzanych podrecznikéw, ktére zapewniajg wiecej informacji.

Zastosowanie

Ten podrecznik dotyczy oprogramowania przemiennika czestotliwosci ACH580
HVAC (wersja 2.15).

Aby sprawdzi¢ wersjg uzywanego oprogramowania, nalezy sprawdzi¢ informacje
systemowe (Menu > Informacje systemowe > Przemiennik czestotliwosci) lub
parametr 07.05 Wersja opr. sprzetowego w panelu sterowania.

Aby sprawdzi¢ wersje uzywanego oprogramowania LSU przemiennika ACH580-31
i ACH580-34, wybierz Menu > Opcje > Wybierz przemiennik > QCON-21, a
nastepnie wybierz Menu > Informacje o systemie > Przemiennik lub przejrzyj
parametry 07.106 Nazwa pak. tadowania LSU i 07.107 Wersja pak. tadowania LSU
w panelu sterowania.
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Instrukcje bezpieczenstwa

Nalezy przestrzega¢ wszystkich instrukcji bezpieczenstwa.

* Przed zainstalowaniem, oddaniem do uzytku lub eksploatacjg przemiennika
czestotliwosci nalezy przeczyta¢ petne instrukcje bezpieczenstwa w
podreczniku uzytkownika.

* Przed zmiang wartosci parametrow nalezy przeczyta¢ ostrzezenia i uwagi

dotyczace konkretnych funkcji oprogramowania. Te ostrzezenia i uwagi sg
zawarte w opisach parametrow w rozdziale Parametry na stronie 241.

Odbiorcy docelowi

W podreczniku tym zatoZzono, ze czytelnik ma podstawowg wiedze na temat
elektrycznosci, okablowania, elementéw elektrycznych i symboli uzywanych na
schematach elektrycznych.

Podrecznik jest przeznaczony dla odbiorcéw na catym swiecie. W podreczniku
uzywane sg jednostki z uktadu Sl, jak i imperialne. Dokument zawiera specjalne
instrukcje instalacyjne dla Stanéw Zjednoczonych.

Przeznaczenie podrecznika uzytkownika

Ten podrecznik zawiera informacje wymagane do projektowania, rozruchu i obstugi
systemu przemiennika czestotliwosci.

Zawartos¢ tego podrecznika

ACH580 HVAC control program firmware manual wydrukowano w dwoch czesciach:

» ACHb580 standard control program firmware manual, Part 1 (3AXD50000209811
[i. ang.]), ktéra zawiera wszystkie rozdziaty oprécz rozdziatdw Parameters i
Additional parameter data.

* ACHS580 standard control program firmware manual, Part 2 Parameters
(3AXD50000209828 [j. ang.]), ktéra zawiera rozdziaty Parameters i Additional
parameter data.

Ten podrecznik sktada sie z nastepujacych rozdziatow:

» Wprowadzenie do podrecznika (ten rozdziat) opisuje zastosowanie, docelowg
grupe odbiorcéw, cel oraz zawarto$¢ tego podrecznika. Na koncu przedstawiono
liste termindw i skrétéw.

* Rozruch, sterowanie za pomocg we/wy i bieg identyfikacyjny (strona 25) opisuje,
jak uruchomi¢ przemiennik czestotliwosci, uruchomi¢ lub zmieni¢ kierunek
obrotow silnika i zmieni¢ predkos¢ silnika za pomocg interfejsu we/wy.
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Panel sterowania (strona 45) zawiera instrukcje dotyczace usuniecia i ponownej
instalacji panelu sterowania z asystentami i krétko opisuje jego wyswietlacz,
przyciski, przyciski Skrot oraz skroty klawiaturowe.

Ustawienia, I/O i diagnostyka na panelu sterowania (strona 57) opisuje
uproszczone ustawienia i funkcje diagnostyczne dostepne w panelu sterowania
z asystentami.

Domysine potgczenia we/wy (strona 101) zawiera schemat potgczen domysinej
konfiguracji HVAC wraz ze schematem potgczen. Wstepnie zdefiniowana
domyslina konfiguracja przyspiesza konfigurowanie przemiennika czestotliwosci.

Funkcje programu (strona 107) opisuje funkcje programowe z listami
powigzanych ustawien uzytkownika, aktualnymi sygnatami oraz komunikatami o
btedach i ostrzezeniach.

Sterowanie za pomocg protokotu Modbus RTU za po$rednictwem wbudowanego
interfejsu komunikacyjnego EFB (strona 285) zawiera opis wychodzgcej i przy-
chodzgcej komunikacji z siecig komunikacyjng za pomocg wbudowanego inter-
fejsu komunikacyjnego przemiennika czestotliwosci z protokotem Modbus RTU.

Sterowanie za pomocg protokotu BACnet MS/TP za posrednictwem
wbudowanego interfejsu komunikacyjnego EFB (strona 315) zawiera opis
wychodzgcej i przychodzacej komunikacji z siecig komunikacyjng za pomocg
wbudowanego interfejsu komunikacyjnego przemiennika czestotliwosci

z protokotem BACnet MS/TP.

Sterowanie przy uzyciu protokotu N2 za posrednictwem wbudowanego interfejsu
komunikacyjnego EFB (strona 3517) zawiera opis wychodzacej i przychodzacej
komunikacji z siecig komunikacyjng za pomoca wbudowanego interfejsu
komunikacyjnego przemiennika czestotliwosci z protokotem N2.

Sterowanie przez magistrale komunikacyjng za posrednictwem adaptera
komunikacyjnego (strona 365) zawiera opis wychodzacej i przychodzacej
komunikac;ji z siecig komunikacyjng za pomoca opcjonalnego modutu adaptera
komunikacyjnego.

Sledzenie bledéw (strona 241) zawiera liste ostrzezen i komunikatéw o btedach
wraz z mozliwymi przyczynami oraz rozwigzaniami.

Diagramy tancucha sterowania (strona 383) opisuje strukture parametréw
przemiennika czestotliwosci.

Parametry (strona 241) zawiera opis parametréw uzywanych do programowania
przemiennika czestotliwosci.

Dodatkowe dane parametrow (strona 741) zawiera szczegotowe informacje na
temat parametréw.

Dalsze informacje (na wewnetrznej stronie tylnej oktadki, strona 789) opisuje, jak
zlozy¢ zapytanie dotyczgce produktu i ustugi, uzyskaé¢ informacje o szkoleniach
zwigzanych z produktami, przekaza¢ swoje opinie dotyczace podrecznikow
przemiennikdw czestotliwosci ABB i znalez¢ dokumenty w Internecie.
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Powigzane dokumenty

Podreczniki uzytkownika i inne dokumenty na temat produktéw sg dostepne w
Internecie w formacie PDF. Dalsze informacje znajdujg sie w sekcji Biblioteka
dokumentow w Internecie na wewnetrznej stronie tylnej oktadki. W sprawie
podrecznikéw, ktére nie sg dostepne w bibliotece dokumentéw, nalezy skontaktowac

sie z lokalnym przedstawicielem firmy ABB.

Podreczniki uzytkownika i przewodniki Kod (jezyk Kod (polski)
przemiennikow czestotliwosci angielski)
Safety instructions 3AXD50000037978

ACH580 HVAC control program firmware manual

3AXD50000027537 3AXD50000040060

ACHb580 HVAC control program firmware manual, Part 1 3AXD50000209811 3AXD50000455270
ACH580 HVAC control program firmware manual, Part 2 3AXD50000209828 3AXD50000455287

Parameters

ACHS580-01 drives (0.75 to 250 kW, 1 to 350 hp)
hardware manual for frames R1-R9

ACH580-04 drive modules (250 to 500 kW) hardware
manual

ACH580-07 drives (75 to 500 kW) hardware manual
ACH580-31 hardware manual
ACH580-34 drive modules hardware manual

ACH580-01 drives, frames R1 to R5 quick installation
and start-up guide

ACH580-01 quick installation and start-up guide for
frames R6 to R9

ACHA580 Installation, Operation, and Maintenance
Manual (US only)

ACHS580 drives with HVAC control program quick
startup guide

ACH580-34 drive modules quick installation and
startup guide

Adaptive programming Application Guide

ACS-AP-I, -S, -W and ACH-AP-H, -W Assistant control

panels user's manual

Podreczniki uzytkownika i przewodniki do
elementéw opcjonalnych

3AXD50000044839 3AXD50000449941

3AXD50000048685

3AXD50000045816
3AXD50000037066 3AXD50000544592
3AXD50000419708 3AXD50001065515
3AXD50000044861

3AXD50000036602

3AXD50000049127

3AXD50000758685

3AXD50000424627

3AXD50000028574
3AUA0000085685

ACH580 BACnet Protocol Implementation
Conformance Statement (PICS)

CDPI-01/-02 panel bus adapter user's manual
FBIP-21 BACnet/IP adapter module user's manual
FCAN-01 CANopen adapter module user's manual
FCNA-01 ControlNet adapter module user's manual
FDNA-01 DeviceNet Adapter User's Manual
FECA-01 EtherCAT adapter module user's manual

FEIP-21 EtherNet/IP fieldbus adapter module User’s
manual

FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module user's
manual

3AXD10000387059

3AXD50000009929
3AXD50000028468
3AFE68615500
3AUA0000141650
3AFE68573360
3AUA0000068940
3AXD50000158621

3AUA0000093568



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000027537&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000209811&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000209828&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000044839&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000048685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000045816&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000037066&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000419708&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000044861&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000036602&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000049127&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000758685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000424627&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000028574&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD10000387059&LanguageCode=en&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000009929&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000028468&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68615500&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000141650&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68573360&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000068940&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158621&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000093568&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000040060&LanguageCode=pl&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000037978&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000455270&LanguageCode=pl&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000455287&LanguageCode=pl&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000449941&LanguageCode=pl&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000544592&LanguageCode=pl&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50001065515&LanguageCode=pl&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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FEPL-02 Ethernet POWERLINK adapter module user's 3AUA0000123527
manual

FLON-01 LONWORKS® Adapter Module User’s Manual 3AUA0000041017
FMBA-01 Modbus Adapter Module User’s Manual 3AFE68586704
FMBT-21 Modbus/TCP Adapter Module User’s Manual 3AXD50000158607
FPBA-01 PROFIBUS DP adapter module user's 3AFE68573271
manual

FPNO-21 PROFINET IO fieldbus adapter module 3AXD50000158614
user’s manual

FSCA-01 RS-485 adapter module user's manual 3AUA0000109533
ACS580-01, ACH580-01 and ACQ580-01 +C135 3AXD50000119172
frames R1 to R3 flange mounting kit quick installation

guide

ACS580-01...+C135, ACH580-01...+C135 and 3AXD50000287093
ACQ580-01...+C135 frames R4 and R5 flange

mounting kit quick installation guide

ACS880-01...+C135, ACS580-01...+C135, ACH580... 3AXD50000019099
+C135 and ACQ580-01...+C135 frames R6 to R9

flange mounting kit quick installation guide

ACS880-11, ACS880-31, ACH580-31 and ACQ580-31 3AXD50000181506
+C135 frame R3 flange mounting kit quick installation

guide

ACS880-11...+C135, ACS880-31...+C135, ACH580-31... 3AXD50000133611
+C135 and ACQ580-31...+C135 frames R6 and R8

flange mounting kit quick installation guide

ACS580..., ACH580... and ACQ580...+P940 and 3AXD50000210305
+P944 drive modules supplement

Main switch and EMC C1 filter options (+F278, +F316, 3AXD50000155132
+E223), IP55 frames R1 to R5 ACS580-01, ACH580-01

and ACQ580-01 drives installation supplement

ACS880-11, ACS880-31, ACH580-31 and ACQ580-31 3AXD50000110711
UK gland plate (+H358) installation guide

Podreczniki uzytkownika oraz przewodniki

dotyczace narzedzi i konserwacji

Drive composer start-up and maintenance PC tool 3AUA0000094606
user's manual

Capacitor reforming instructions 3BFE64059629
NETA-21 remote monitoring tool user's manual 3AUA0000096939
NETA-21 remote monitoring tool installation and 3AUA0000096881

star-tup guide



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000123527&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000041017&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68586704&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158607&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68573271&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158614&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000109533&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000119172&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000287093&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000019099&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000181506&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000133611&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000210305&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000155132&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000110711&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000094606&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000096939&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000096881&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 

20 Wprowadzenie do podrecznika

Dostepny ponizej kods pozwala wyswietli¢ internetowy spis podrecznikow
powigzanych z produktems.

Podreczniki uzytkownika ACH580-01

Podreczniki uzytkownika ACH580-04

Podreczniki uzytkownika ACH580-07

Podreczniki uzytkownika ACH580-31

Podreczniki uzytkownika ACH580-34

Kategoryzacja wedtug obudowy (rozmiar)

Przemiennik czestotliwosci ACH580 jest produkowany w kilku rozmiarach obudéw,
ktore sg oznaczane jako RN, gdzie N to liczba catkowita. Niektore informacje, ktére
dotyczg tylko niektérych rozmiaréw obudowy przemiennika czestotliwosci,
oznaczono symbolem rozmiaru obudowy (RN).

Obudowa jest oznaczona tabliczkg znamionowg przymocowang do przemiennika
czestotliwosci (patrz rozdziat Zasada dziatania i opis sprzetu, sekcja Tabliczka
znamionowa w podreczniku uzytkownika przemiennika czestotliwosci).



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK10103A0587&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106930A9059&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106930A5241&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106930A9561&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107492A7204&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Wyrazenia i skroty

Wyrazenie/skrot

Wyjasnienie

ACx-AP-x Pomocniczy panel sterowania, zaawansowana klawiatura operatora do
komunikacji z przemiennikiem czestotliwosci.
Przemiennik czestotliwosci ACH580 obstuguje panele z funkcjami
Hand-Off-Auto w wersji ACH-AP-H i ACH-AP-W (z interfejsem
Bluetooth).

Al Analog Input, wejscie analogowe; interfejs analogowych sygnatéw
wejsciowych

AO Analog Output, wyjscie analogowe; interfejs analogowych sygnatow
wyjsciowych

BACnet™ BACnet™ to zastrzezony znak towarowy stowarzyszenia American
Society of Heating, Refrigerating and Air-Conditioning Engineers
(ASHRAE).

BAS System automatyki budynku

BMS System zarzgdzania budynkiem

Czoper hamowania

Gdy to konieczne, przesyta nadwyzke energii z posredniego obwodu
przemiennika czestotliwosci do rezystora hamowania. Czoper jest
aktywowany, gdy napiecie tgcza DC przekracza okreslong warto$¢
maksymalng. Wzrost napiecia jest zazwyczaj powodowany zwalnianiem
(hamowaniem) silnika o wysokiej bezwtadnosci.

Rezystor Rozprasza nadmiar energii hamowania przemiennika czestotliwosci

hamowania przewodzonej przez czoper hamowania. Niezbedna czgs¢ obwodu
hamowania. Patrz rozdziat Czoper hamowania w podreczniku
uzytkownika przemiennika czestotliwos$ci.

CAIO-01 Opcjonalny modut rozszerzen bipolarnego wejscia analogowego lub

unipolarnego wejscia analogowego CAIO-01

Karta sterowania

Karta, na ktérej dziata program sterujacy.

DC

CCA-01 Adapter konfiguracji bez zasilania

CDPI-01 Modut adaptera komunikacyjnego

CHDI-01 Opcjonalny modut rozszerzen wejsé cyfrowych 115/230 V

CMOD-01 Opcjonalny wielofunkcyjny modut rozszerzen (zewnetrzne 24 V AC/DC i
we/wy cyfrowe)

CMOD-02 Opcjonalny wielofunkcyjny modut rozszerzen (zewnetrzne 24 VV AC/DC i
izolowany interfejs PTC)

CPTC-02 Opcjonalny wielofunkcyjny modut rozszerzen (zewnetrzne 24V AC/DC i
izolowany interfejs PTC z certyfikatem ATEX)

CRC Cykliczny kod nadmiarowy. Komputer IPC sprawdza prawidtowo$¢
grupy parametréw przy uzyciu cyklicznego kodu nadmiarowego (CRC).

tacze DC Obwaod DC migdzy prostownikiem i inwerterem

Kondensatory tagcza | Magazyn energii, ktory stabilizuje napiecie posredniego obwodu DC
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Wyrazenie/skrot

Wyjasnienie

DDCS

System komunikaciji dla rozproszonych przemiennikéw czestotliwosci;
protokét uzywany w komunikacji miedzy urzgdzeniami przemiennika
czestotliwosci ABB, stosowany dla przemiennikéw czestotliwosci
ACH580-31 i ACH580-34.

DI Digital Input, wejscie cyfrowe; interfejs cyfrowych sygnatéw wejsciowych

DO Digital Output, wyjscie cyfrowe; interfejs cyfrowych sygnatéw
wyjsciowych

DPMP-01 Platforma montazowa panelu sterowania ACx-AP (montaz kotnierzowy)

DPMP-02/03 Platforma montazowa panelu sterowania ACx-AP (montaz
powierzchniowy)

Przemiennik Przemiennik czestotliwosci do sterowania silnikami AC

czestotliwosci

EFB Embedded Fieldbus, wbudowany modut komunikacyjny

FBA Fieldbus Adapter, adapter komunikacyjny

FBIP-21 Opcjonalny modut adaptera BACnet/IP

FCAN-01 Opcjonalny modut adaptera CANopen

FCNA-01 Opcjonalny modut adaptera ControlNet

FDNA-01 Opcjonalny modut adaptera DeviceNet

FECA-01 Opcjonalny modut adaptera EtherCAT

FEIP-21 Opcjonalny modut adaptera Ethernet/IP

FENA-21 Opcjonalny modut adaptera Ethernet do obstugi protokotéw EtherNet/IP,
Modbus TCP i PROFINET 10

FEPL-02 Opcjonalny modut adaptera Ethernet POWERLINK

FLON-01 Opcjonalny modut adaptera LONWORKS®

FMBA-01 Opcjonalny modut adaptera Modbus RTU

FMBT-21 Opcjonalny modut adaptera Modbus/TCP

FPBA-01 Opcjonalny modut adaptera PROFIBUS DP

FPNO-21 Opcjonalny modut adaptera PROFINET

Rozmiar obudowy | Dotyczy fizycznego rozmiaru przemiennika czestotliwosci, np. R1i R2.

(obudowa) Tabliczka znamionowa przymocowana do przemiennika czestotliwos$ci
okresla rozmiar obudowy przemiennika czestotliwosci (patrz rozdziat
Zasada dziatania i opis sprzetu, sekcja Tabliczka znamionowa
w podreczniku uzytkownika przemiennika czestotliwosci).

FSCA-01 Opcjonalny modut adaptera RSA-485

Oprogramowanie,
czesc 1

Podrecznik standardowego oprogramowania przemiennika
czestotliwosci ACH580, czesé 1 (3AXD50000209811 [j.ang]). Ten
drukowany podrecznik zawiera wszystkie rozdziaty z wyjatkiem
rozdziatdw Parametry i Dodatkowe dane parametréow. To okreslenie jest
uzywane w czesci 2 podrecznika oprogramowania, aby odwotywac sie
do pozycji opisanych w czeéci 1.
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Wyrazenie/skrot

Wyjasnienie

Oprogramowanie,
czesc¢ 2

Podrecznik standardowego oprogramowania przemiennika
czestotliwosci ACH580, czesé 2, Parametry (3AXD50000209828 [j.
ang]). Ten drukowany podrecznik zawiera rozdziaty Parametry i
Dodatkowe dane parametréow. To okreslenie jest uzywane w czesci 1
podrecznika oprogramowania, aby odwotywac sie do pozycji opisanych
w czesci 2.

Bieg identyfikacyjny

Bieg identyfikacyjny silnika. Podczas biegu identyfikacyjnego
przemiennik czestotliwosci identyfikuje charakterystyke silnika, aby
uzyskac optymalne mozliwosci sterowania nim.

IGBT

Tranzystor bipolarny z izolowang bramka

Obwadd posredni

Patrz punkt tgcze DC.

Inwerter Przetwarza natezenie i napiecie pragdu statego w natezenie i napiecie
pradu przemiennego.

1/0 Wejscie/wyjscie

IPC Inteligentne sterowanie pompa

LONWORKS® LONWORKS® (lokalna sie¢ robocza) to platforma sieciowa stworzona
specjalnie na potrzeby aplikacji sterujgcych.

LSW Least Significant Word, najmniej znaczace stowo

NETA-21 Zdalne narzedzie do monitorowania

Sterowanie przez
sie¢

Wraz z protokotami komunikacyjnymi bazujgcymi na protokole Common

Industrial Protocol (CIPTM), takimi jak DeviceNet i Ethernet/IP, oznacza

sterowanie przemiennikiem czestotliwosci za pomoca obiektéw Net Ctrl

i Net Ref profilu przemiennika czestotliwosci ODVA AC/DC. Wiecej

informacji mozna znalez¢ na stronie www.odva.org i w nastepujgcych

podrecznikach:

* FDNA-01 DeviceNet adapter module user’s manual (3AFE68573360
[i-ang.])i

* FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module user’s manual
(3AUA0000093568 [j. ang.])

* FEIP-21 Ethernet/IP adapter module user’s manual
(3AXD50000158621 [j. ang.]).

Parametr Instrukcja dziatania dla przemiennika czestotliwosci, ktérg uzytkownik
moze dostosowac, lub sygnat zmierzony albo obliczony przez
przemiennik

PFC terowanie pojedynczg pompa i wentylatorem. Jeden przemiennik

czestotliwosci steruje wieloma pompami lub wentylatorami z silnikami.

Regulator PID

Regulator proporcjonalno-catkujgco-rézniczkujgcy, znany takze pod
nazwg ,kontroler z petlg zamknietg”. Sterowanie predkosciag przez
przemiennik czestotliwosci bazuje na algorytmie PID.

Sterownik PLC

Programmable Logic Controller, programowalny sterownik logiczny

PROFIBUS,
PROFIBUS DP,
PROFINET IO

Zastrzezone znaki towarowe spoétki Pl - PROFIBUS & PROFINET
International
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Wyrazenie/skrot

Wyjasnienie

PTC

Dodatni wspétczynnik temperaturowy (Positive temperature coefficient,
PTC); termistor, ktérego rezystencja zalezy od temperatury.

R1,R2 ... R11 Rozmiar obudowy (obudowa)

RO Relay Output, wyjscie przekaznikowe; interfejs cyfrowych sygnatéw
wyjsciowych implementowany z uzyciem przekaznika.

Prostownik Przetwarza natezenie i napigcie pradu przemiennego w natezenie i
napiecie pradu statego.

SPFC Migkkie sterowanie pompg i wentylatorem. Jeden przemiennik
czestotliwosci steruje wieloma pompami lub wentylatorami z silnikami.

STO Bezpieczne wytgczanie momentu. Zobacz rozdziat Funkcja

bezpiecznego wytgczania momentu w podreczniku uzytkownika
przemiennika czestotliwosci.

Zrzeczenie odpowiedzialnosci dotyczace
cyberbezpieczenstwa

Ten produkt zostat zaprojektowany tak, aby byt potgczony z interfejsem sieciowym i
przy jego uzyciu przesytat informacje i dane. Za uzyskanie bezpiecznego potgczenia
miedzy produktem i siecig Klienta lub w razie potrzeby inng siecig i utrzymanie tego
potagczenia odpowiada wytgcznie Klient. Klient zapewni odpowiednig ochrone (w tym
miedzy innymi w postaci zapory, mechanizmow uwierzytelniania, szyfrowania
danych, oprogramowania antywirusowego itp.) produktu, sieci, systemu i interfejsu
przed wszelkimi naruszeniami bezpieczenstwa, zaktéceniami i wlamaniami, a takze
przed jakimkolwiek nieautoryzowanym dostepem oraz wyciekiem i/lub wszelka
kradziezg danych lub informacji. Firma ABB ani jej podmioty zalezne nie odpowiadajg
za szkody i/lub straty zwigzane z takimi naruszeniami bezpieczehnstwa, zaktéceniami
i wlamaniami, a takze przed jakimkolwiek nieautoryzowanym dostepem oraz
wyciekiem i/lub wszelkg kradziezg danych lub informaciji.
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Rozruch, sterowanie za
pomoca we/wy i bieg
identyfikacyjny

Zawartos¢ tego rozdziatu

W tym rozdziale opisano jak:

* wykonac rozruch;

» uruchomi¢ i zatrzymac silnik, zmieni¢ kierunek jego obrotéw oraz dostosowac
predkos¢ silnika za pomocsg interfejsu we/wy;

» wykonac¢ bieg identyfikacyjny dla przemiennika czestotliwosci.
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Jak wykonaé rozruch przemiennika czestotliwosci

Uwaga: Przemienniki czestotliwosci ACH580-31 i ACH580-34 nie obstugujg
automatycznego wybierania napiecia zasilania. Napiecie zasilania nalezy wybra¢
recznie przy uzyciu parametru 95.01 Napiecie zasilania. Nalezy postepowac zgodnie
z instrukcjami ponizej.

Jak wykona¢ rozruch przemiennika czestotliwosci za pomoca
Asystenta pierwszego uruchamiania w panelu sterowania z
funkcjami Hand-Off-Auto

Bezpieczenstwo

Rozruch przemiennika czestotliwosci powinien by¢ wykonywany tylko przez
A wykwalifikowanych elektrykow.

Nalezy zapoznac si¢ i postepowac zgodnie z instrukcjami zawartymi w rozdziale Instrukcje
bezpieczenstwa na poczatku podrecznika uzytkownika przemiennika czestotliwosci. Nieprze-
strzeganie tych instrukcji grozi obrazeniami ciata lub $miercig badz uszkodzeniem sprzetu.

m Sprawdzi¢ instalacje. Patrz rozdziat Lista czynnosci sprawdzajgcych po instalacji
w podreczniku uzytkownika przemiennika czestotliwosci.

0 Nalezy upewnic sie, ze nie jest wigczony aktywny start (DI1 w ustawieniach
fabrycznych, tzn. standardowe ustawienie w przypadku przemiennika HVAC).
Przemiennik czestotliwosci wykona automatyczny rozruch po wigczeniu zasilania,

jesli wigczone jest zewnetrzne polecenie biegu i przemiennik czestotliwosci pracuje w

trybie sterowania zewnetrznego.

Sprawdzi¢, czy uruchomienie silnika nie spowoduje zadnego niebezpieczenstwa.
Nalezy odlaczy¢ napedzane urzadzenie, jesli:
* istnieje ryzyko uszkodzenia przez niewtasciwy kierunek obrotéw silnika lub

+ wymagane jest przeprowadzenie Normalnego Biegu Identyfikacyjnego silnika
podczas uruchomienia przemiennika czestotliwos$ci, gdy moment obcigzenia jest
wyzszy niz 20% lub gdy maszyna nie wytrzyma chwilowego znamionowego momentu
obrotowego podczas wykonywania Biegu Identyfikacyjnego.

Wskazowki dotyczace uzywania panelu sterowania z asystentami

Dwie komendy znajdujgce sie w dolnej czesci
wyswietlacza (Opcje i Menu widoczne na ilustracji
po prawej stronie) odpowiadajg funkcjom dwaéch

przyciskéw i znajdujacych sie pod WA O ATHED 00 He
L. . . . Czestotlinose wyjsciowa

wyswietlaczem. Te dwie funkcje przypisane do przy- [HZ U_UU]

ciskdw moga by¢ rézne w zaleznosci od kontekstu. <[irexd silnka 0 UU]P

Nalezy uzyé klawiszy (©), (3, (4] i (v) do [Momem Sk 0.0
przesuwania kursora i/lub zmiany wartosci w d -
zaleznosci od aktywnego widoku.

15:40 Menu

—

Klawisz |?| powoduje wys$wietlenie strony pomocy
uzaleznionej od kontekstu.

Wiecej informacji zawiera dokument ACx-AP-x
assistant control panels user’s manual
(3AUA0000085685 [j. ang.]).
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1 — Ustawienia Asystenta pierwszego uruchamiania:
Jezyk, wartosci znamionowe silnika oraz data i godzina

Przygotowac¢ dane z tabliczki znamionowej silnika.
Wiaczy¢ przemiennik czestotliwosci.

Asystent pierwszego uruchamiania wspiera
uzytkownika podczas pierwszego uruchomienia.
Jest on uruchamiany automatycznie. Zaczeka¢,
az na panelu sterowania pojawi sie widok
przedstawiony po prawej stronie.

Wybra¢ zadany jezyk, podswietlajac go (jesli nie
jest juz podswietlony), i nacisnaé przycisk
(OK).

Francais
[taliana
Mederlands
Svenska
Espaiiol
Tirkce
Palski

OK »|

Przemienniki czestotliwosci ACH580-31 i
ACH580-34: Wybra¢ napigcie zasilania przy
uzyciu parametru 95.01 Napigcie zasilania:

* W menu Asystenta pierwszego uruchamiania
wybraé pozycije Wyjdz i nacisngé przycisk
(Dalej).

« W widoku gtéwnym nacisnaé przycisk
(Menu), aby wej$¢ do menu gtéwnego.

* W menu gtéwnym przejs$¢ do pozycji
Parametry > Pelna lista > 95 Konfiguracja
HW, wybierajgc wtasciwy wiersz i naciskajgc
wielokrotnie przycisk (Wybierz).

» Wybra¢ parametr 95.01 Napiecie zasilania i
nacisngé przycisk (Edytuj).

* Wybra¢ napigcie zasilania 380...415 V lub

440...480 V i nacisnaé przycisk (Zapisz).

* Powrdéci¢ do menu gtdwnego, naciskajgc
wielokrotnie przycisk (Wstecz).

* W menu gtéwnym wybra¢ pozycje Asystent
pierw. uruch. i nacisnaé przycisk
(Wybierz) w celu wejscia do menu Asystenta
pierwszego uruchamiania.

» Wykonac kolejne kroki w celu przeprowadzenia
rozruchu przemiennika czestotliwosci ACH580.

Wybra¢ pozycje Uruchom przemiennik i
nacisnaé przycisk (Dalej).

Wiyt (™ ACHBED 0.0 Hz

Przywrac z kopii zapas. 1

Ten panel sterowania zawiera plik
kopil zapasoure.

Tryb uruchamiania silnika
Uruchom przemiennik ACH580

WiyjdZ | nie pokazu) po wt. zasil.

15:30 Dalej
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0 Wybr.aé Ic’)kalizac.:je, ktéra ma zo_sta(: uzyta, WL % ACHRE0 00 Hz
i nacisnaé przycisk (Dalej). Lokalizacis
Wstecz 15:31 Dalej
H W razie potrzeby zmieni¢ jednostki wyswietlone W& ™ ACHGED 00 Az
na panelu sterowania. Tednostki

* Przejsé do widoku edycji wybranego wiersza,
naciskajac przycisk (»).
* Widok mozna przewijac przy uzyciu przyciskow

Wi

Irnier wyswigtang [ednostke, jedliw
konieczne.

Temperatura; Cw
Przej$¢ do nastepnego widoku, naciskajgc Mament: M -
rzycisk Dalej). . =
prey ( ) Wstecz 15:32 Dalej
* Przy uzyciu przyciskéw @ i @ wybrac Moc:
oy ]
Nacisnaé przycisk (Zapisz) aby zatwierdzi¢ KM
nowe ustawienie, lub nacisnaé przycisk
(Anuluj), aby wréci¢ do poprzedniego widoku bez
wprowadzania zmian.
Anuluj 15:32 Tapisz
0 Ustawi¢ date i godzine oraz format wyswietlania Wl & % ACHEE0 00 Hz
daty i godziny. Data i godzina I

* Przejs¢ do widoku edycji wybranego wiersza,
naciskajac przycisk (»).
* Widok mozna przewijac przy uzyciu przyciskow
i
Przejs¢ do nastepnego widoku, naciskajac

przycisk (Dalej).

‘WiprowadZ hiezgeg date | godzine.

Godzina
Format daty
Format godziny

dzief.miesigo.rok »
24-godzinny »

Wstecz 15:32 Dalej

Wybra¢ pozycje Pojedynczy silnik lub Wiele Bto % ACH5ED 00 Hz
silnikéw. - - :

O Motor configuration —

* Przy uzyciu przyciskow @ i @ wybrac
wartosc.

* Przej$¢ do nastepnego widoku, naciskajac
przycisk (Wybierz), lub nacisng¢ przycisk
(Wstecz), aby wrdci¢ do poprzedniego
widoku bez wprowadzania zmian.

Is this a single or rmultiple motar
application?
single motar

Multiple motors

Back Select
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(T ektan pojawia sie wiacanie po Whranis | —— o aryren 77

0 wczesniej opcji Wiele silnikéw). o

Wybrac liczbe silnikow podtgczonych do ufti-motor set-up

przemiennika czestotliwosci (od 2 do 18). Enter the number of motors for the

) i ) o mult-rmotor calculation:

« Przy uzyciu przyciskow (€ i () zmieni¢ wartosé.

* Przejs¢ do nastepnego widoku, naciskajgc
przycisk (Dalej), lub nacisnaé przycisk
(Wstecz), aby wrdci¢ do poprzedniego
widoku bez wprowadzania zmian. Back MNext

Mumber of identical motors:

Tabliczka znamionowa silnika przedstawia nastepujgce ustawienia warto$ci znamionowych silnika.
Nalezy wprowadzi¢ warto$ci doktadnie takie, jakie przedstawia tabliczka znamionowa silnika.

Przyktadowa tabliczka znamionowa silnika indukcyjnego (asynchronicznego):

ges ABB Motors CE€ ©-

3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 MIL 55 [—
[No
[Ins.cl. F IP 55
v Hz [kW | rmin | A |cos @liain|tEss

690Y 50 |30 1475 | 32.5 | 0.83
400D 50 [30 |1475 | 56 |0.83
660 Y 50 [30 |1470 | 34 0.83
380D 50 [30 |1470 | 59 |0.83
415D 50 |30 [1475 | 54 0.83
440D 60 35 |1770 | 59 0.83
Cat. no 3GAA 202 001 - ADA

6312/C3 i 6210/C3 [ 180 kg

(@_ IEC 34-1 .(.:,).

« Pokazane sga domysine warto$ci znamionowe.

. - o Auta ™ ACH5E0 0.0 Hz
0 Wartosci sg predefiniowane na podstawie wiel- .
kosci przemiennika czestotliwosci, ale nalezy Nominal values -_——
sprawdzi¢, czy odpowiadajg one silnikowi. Enter the motar nameplate values for
a sIMGLE motor:

* Przejs¢ do widoku edycji wybranego wiersza,
naciskajac przycisk (»).

* Widok mozna przewijac przy uzyciu przyciskow
Wi

* W przypadku przemiennika czestotliwosci Back Next
z jednym silnikiem wprowadzié¢ poprawne
wartosci znamionowe dla pojedynczego silnika.
Rozpoczaé od typu silnika.

* W przypadku przemiennika czestotliwosci
z wieloma silnikami pokazywane sg wpisy dla
typu silnika, trybu sterowania i kierunku
obrotéw. Warto$¢ pradu dla pojedynczego
silnika jest ograniczona do maksymalnej
wartosci znamionowej pragdu przemiennika
czestotliwosci podzielonej przez liczbe silnikow.

Current: 124w
Speed: 1360 rprme
Woltage: 2300w

* Znamionowe wartosci cos @ i momentu silnika
sg opcjonalne.
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0 Aby zmieni¢ warto$¢ w widoku edycji: Wl ® ™ ACH5ED 00 Az
« Za pomoca przyciskéw (O i (»] przesunagé Prad:
kursor w lewo lub prawo.
* Przy uzyciu przyciskow @ i @ zmieni¢ ‘I @
wartosc. . A
Nacisna¢ przycisk (Zapisz) aby zatwierdzié v
nowe ustawienie, lub nacisnaé przycisk T 57
(Anuluj), aby wrdci¢ do poprzedniego widoku bez — -
wprowadzania zmian. Anulyj 15:30 Lapisz
(Ten ekran pojawia sie wytacznie po wybraniu Ato 4 ACHER0 00 Hz
0 wczesniej opcji Wiele silnikéw). Molt ot -
ulti-motor summa ||

Ten ekran pokazuje podsumowanie danych wielu
silnikdow. Na tym ekranie nadal mozna zmieni¢
wartosci Liczba identycznych silnikéw, Prgd
pojedynczego silnika i Moc pojedynczego silnika.
Nie mozna zmieni¢ wartosci Catkowity prad i
Catkowita moc. System oblicza te wartosci na
podstawie ustawien Liczba identycznych silnikéw,
Prad pojedynczego silnika i Wartosci
pojedynczego silnika.

* Do przesuwania kursora w gore i w dot uzywac
przyciskow @ i @

« Przy uzyciu przyciskow () i (»] zmieni¢
wartosc.

» Przejs¢ do nastepnego widoku, naciskajac
przycisk (Dalej), lub nacisnaé przycisk
(Wstecz), aby wréci¢ do poprzedniego
widoku bez wprowadzania zmian.

Mumber of identical motors:
Single motor current:

Single motor power:

Total current:

Total power:

Back

(Ten ekran pojawia sig wytgcznie po wybraniu

wczesniej opcji Wiele silnikéw).

Ten ekran przedstawia podsumowanie

parametréw skonfigurowanych automatycznie.

Tych wartosci nie mozna zmienic¢.

» Przej$¢ do nastepnego widoku, naciskajac
przycisk (Dalej), lub nacisng¢ przycisk
(Wstecz), aby wrdci¢ do poprzedniego
widoku bez wprowadzania zmian.

Ao ™ ACHRA0 0.0 Hz

Multi-motor configuration M
The following parameters are
automancally configured after
completing multi-motor set-up:

Start mode: Constant time
Energy optimizer: Disabled
Ilfr'F I'Qriﬁ' | inn‘:r
Back Mext
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Ten krok jest opcjonalny i wymaga obracania
silnikami. Nie nalezy wykonywac tego kroku, jesli
moze on spowodowac jakiekolwiek ryzyko lub na
jego uzycie nie pozwala konfiguracja
mechaniczna.

Aby wykonac test kierunku, wybrac opcje

Wit & ™ ACHG80
Test kierunku?

Urucharmié silnik, aby sprawdzié
kierunek obrotdw?

0.0 Hz
[ m—

Urucham silnik

Uruchom silniki i nacisngé przycisk Nie teraz
(Dalej).

Wstecz 15:31 Dalej
Nacisna¢ przycisk Hand na panelu WS 5 ACEEGD E0 s
sterowania, aby uruchomic przemiennik —
czestotliwosci. Maciéni] Rgeczne [Hand] =

Uwaga: do czasu zakoriczenia
konfigurac)i zabezpieczenia nig sa,
akrywne, a silnik pracuje z predkoscig
5 Hz.

Macisni] przycisk Heczne [Hand), aby
15:31

Wstecz

Sprawdzi¢ kierunek obrotéw silnikow.

Jesli silniki obracajg sie do przodu, wybra¢ opcje
Tak, kazdy silnik obraca sie do przodu, a
nastepnie nacisnaé przycisk (Dalej), aby
kontynuowac.

Jesli silniki nie obracajg sie do przodu, wybra¢
opcje Nie, ustal kierunek, a nastepnie nacisng¢
przycisk (Dalej), aby kontynuowag.

Recznd> (™ ACHE80 5.0 Hz
Czy obraca sig w przdd? W]

Wyhranie opcji ,Nie, ustal kierunek”
zmienia kierunek pracy przemiennika i
oznacza nowy kierunek jako ,,do
przodu®.

2 do przodu U

Mio netal biornals

08:04

Dalej

Po wykonaniu tych czynno$ci pierwsze
uruchamianie zostanie zakonczone i przemiennik
czestotliwosci bedzie gotowy do uzycia.
Nacisna¢ przycisk (Gotowe), aby przejsé¢
do widoku gtéwnego.

Wi O ™ ACHEB0
Ukoriczono pierw. uruch.

0.0 Hz

Przemiennik jest gotowy do
uruchomienia silnika.

Macignij preycisk Sterowanie reczne,
aby uruchomié silnik. Aby
kontynuowad rozruch, wyhierz opcje
Menu = Ustawienia,

09.09

Gotowe

Na panelu sterowania wys$wietlony zostanie widok
gtéwny 1 pozwalajgcy na monitorowanie
wybranych sygnatow.

Istnieje osiem réznych widokow gtéwnych. Widok
gtéwny 1 jest widokiem domys$inym. Miedzy
widokami mozna sie przetgczaé, naciskajgc
przyciski () i (»). Patrz sekcja Widoki gtéwne na
str. 50.

Wi O ™ ACHERD 0.0 Hz
Ezzestotllwusc wyjSCioa 00 0|
‘[irqd silnika UUU]’

Mament silnika

% 0.0

15:40

Menu
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2 — Konczenie rozruchu

Rozruch mozna zakonczy¢ na pieé roznych sposobow:

Wiyt & ¢ 4CHBB0 0.0 Hz
Ukoriczono pierw. uruch.

Przemiennik jest gotowy do
uruchomienia silnika

MNacigni preyeisk Sterowanie reczne,
aby uruchormié silnik. Aby
kontynuowaé rozruch, wybierz opcje
Menu = Ustawriznia

09:09 Gotowe

Uruchomienie i
ustawienie wartosci
zadanej na panelu

Przemiennik
czestotliwosci jest juz
gotowy do uruchomienia
w trybie Reczny.
Nacisng¢ przycisk Hand

aruchomic silnik.

Ustawi¢ warto$¢ zadang
na panelu.

Rozruch przy uzyciu asystentow

il ™ ACHB80 0.0 Hz

Ustawienia

Szybka konfiguracja HYAL

Rampy

.
3 -

Silnik -
.

Lirnity »

Wsteczl 08:05 HWyI;;erz

Ukonczyé proc'edury w dwoch
nastgpujacych asystentach.

Rampy, limity, blolkady, zezwolenia
na bieg

[ ™ ACHBS0 0.0 Hz

Start, stop, warto$¢ zadana

A Podstawowa konfiguracja sterow..
Autornatyczny wybdr . Tylko ghéwne
Gldwne autormatyczne miejsce sterom

Blokady/zezwolenia >
Wstecz 0905 Wybierz
Start, stop, warto$¢ zadana
i skalowanie
xS ™ ACHER0 1.0 Hz

Start, stop, wartoé¢ zadana

A Podstawowa konfiguracja dziatania

Autarnatyczny wybdr . Tylko gléwna
Giwne autamatyczne miejsce starom
Blokady.zezwalenia 3

Wstecz 18:05 Wyhierz

Rozruch przy uzyciu szybkiej
konfiguracji HVAC

[WAEG ™ ALHGAD T0H:

Ustawienia

-
Start, stop, wartosc zadana »
Silnik »
Rampy 3
Limity 3
Wstecz 09:05 Wybierz

Przej$¢ przez elementy w menu.

[l (™ ACHBS0 0.0 Hz

Szybka konfiguracja HYAC

Glowna wartosé z..: Al bezpodr.. @
Skalowanie Al >
B Uzyj blokady startu 1

Wstecz 08:05 Edytuj
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Opcje 4 i 5:

Wi & (™ ACH580 0.0 Hz
Ukoriczono pierw. uruch.

Przemiennik jest gotowy do
uruchomienia silnika

Macigni] przycisk Sterowanie reczne,
aby uruchomié silnik. Aby
kontynuowaé rozruch, wybierz opcje
Menu = Ustawienia.

08:09 Gotowe
______ ]
Rozruch przy uzyciu menu Rozruch przy uzyciu parametréow.
Ustawienia Tylko dla zaawansowanych
| uzytkownikow.

Ustawic¢ start/stop i warto$¢ KD T ACHEGD T
WS (AL A [ e r—
Ustawienia ——— - . '

Szybka konfiguracja HYAC > @ Wydajnosé energetyczna »

art , 3 a .

a " . Kopie zapasowe »

. try
.
” - EN—— WyjdZ 09:06 Wyhierz
Wstecz 09:05 Wybierz |
Ustawi¢ d;me silnika Wil & ™ ACHBED 0.0 He
WA (= ALH5A D0H: |[Parametry
Ustawienia ——— .
Szykka konfiguracja HYAC [ UIublun.e -
Start, stop, wartost zadana 3 EImodyfikowane *
< .
Rarmpy >
Limnity 3 Wstecz 09:06 Wybierz
Wstecz 09:05 Wybierz
B Patrz rozdziat Parametry (str. 241).
UstawiC rampy.
Wil & ™ ACH580 DOH:| Wi ¥ ACHGAD 0.0Hz
Ustawienia ———————— Cata lista
Szybka konfiguracja HYAL [ -
S.tart, stop, wartost zadana g 03 'Wejsciowe wartosc zadane »
Silnik » 04 Ostrzezenia i bledy »
HE”'F“'." d 05 Diagnostyka .
Limity o 4 06 Stowa sterowania i stanu »
Wstecz DgiDB Wybierz Wstecz 09.07 Wybierz
Ustawic limity.
W ™ ACHEB0 0.0 Hz
Ustawienia ——————
Szybka konfiguracja HYAL [
Start, stop, wartosé zadana 3
Silnik »
Rampy >
[Wstecz 09:06 Wybierz

Wprowadzi¢ dalsze korekty, patrz
sekcja Ustawienia na stronie 58.
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3 — Ustawienia dodatkowe w menu Ustawienia — menu We/wy

Po wprowadzeniu dodatkowych zmian upewni¢
sie, ze rzeczywiste okablowanie we/wy
odpowiada uzyciu we/wy w programie sterujgcym.
W menu Gtéwne wybra¢ opcje I/O i nacisng¢

Wl ™ ACH580 0.0 Hz

Menu gliwne

E] Ustawienia 3

przycisk (Wybierz), aby wejsé do menu /0. ﬁ\: 1/0 R
-
EE Diagnostyka -
Wyjd# 15:49 Wybierz
Wybra¢ lokalizacje, ktéra ma by¢ sprawdzona, Wil % ACHRE0 00 Hz
H i nacisnaé przycisk (Wybierz) lub (. I/Y(; :
0 Stz pe
DIZ: 0 Miguzyarane »
D13 0 Do uzycia w kilku migjscach »
Di4: 0 Miguzyarane »
Di5: 0 Miguzyirana »
Wstecz 15:48 Wyhierz
0 Aby wyswietli¢ szczegéty parametru, ktérego nie W& ™ ACHRED 00 Hz
mozna zmieni¢ za pomocg menu I/O, nacisng¢ DIT-
przycisk (Wyswietl). Aktualna wartosc:
O Wiyrnug stan wejécia
o Vil
OpdZnienie wytaczenia; 000s
OpoZnienie wigczenia: 000s
Wstecz 09:09 Wyswietl
Aby zmieni¢ warto$¢ parametru, nacisng¢ TS % ACH5ED 00 Hz
U przycisk (Edytuj), dostosowaé wartosé za DI\I:- -

pomoca klawiszy (4], (v], () i (3, a nastepnie
nacisnaé przycisk (Zapisz). Nalezy
pamietaé, ze rzeczywiste okablowanie musi
odpowiadac nowej wartosci.

Powré¢ do menu Gtéwne, naciskajgc wielokrotnie

przycisk (Wstecz).

Aktualna wartosc:

O Wiyrnug stan wejécia

PP

OpdZnienie wytaczenia; 000s

OpoZnienie wigczenia: 000s
Wstecz 09:20 Wyswietl
Wiyt {™ ACHAB0 0.0 Hz

Uzywane dla:
MNieuzywane
5 ‘stop DI

Start/stop OIT, kierunek D12
Do przodu DI, do tyhu D12
Start DIP, stop DI2

Anuluj 07:47 Tapisz
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4 — Menu Diagnostyka

Po wprowadzeniu dodatkowych zmian i Wit & % ACH530 00 Az
sprawdzeniu potgczen we/wy, uzy¢ menu :
Diagnostics (Diagnostyka), aby upewnic¢ sie, ze

Menu gléwne

konfiguracja dziata prawidtowo. E: Ustawienia g
W menu Gléwne wybrac¢ opcje Diagnostyka i i@ 1/0 .
nacisnaé przycisk (Wybierz) lub (»). o

Wyjds 0747 Wybierz
Wybra¢ pozycje diagnostyczng, ktéra ma zostac¢
w;/éwietlgnaYijgacis%aé p)rlzyci?sK (Wybierz). \[}Eﬁuswk? ACHSE0 00 fe

Powréci¢ do menu Diagnostyka, naciskajac

przycisk (Wstecz).

te przemiennika »

Dziénnik Eh@démr i zdarzen -

Wst.ecz DQ:ED W!_.rlhierz
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Jak sterowa¢ przemiennikiem czestotliwosci za pomoca

interfejsu we/wy

Ponizsza tabela opisuje, jak nalezy obstugiwaé przemiennik czestotliwo$ci przez

wejscia cyfrowe i analogowe, gdy:

wykonywany jest rozruch silnika i

uzywane sg domysine ustawienia parametrow domysinej konfiguracji HVAC.

Ustawienia wstepne

Jesli konieczna jest zmiana kierunku obrotéw,
sprawdzic¢, czy limity pozwalajg na kierunek odwrotny:
Przej$¢ do grupy parametréw 30 Limity i upewnic¢ sie,
ze minimalny limit ma warto$¢ ujemng, a maksymalny
limit ma warto$¢ dodatnig.

Uwaga: Ustawienia domysine pozwalajg tylko na
kierunek do przodu.

Upewnic sig, ze potgczenia sterowania sg podtgczone
zgodnie ze schematem potgczen dla domysinej
konfiguracji HVAC.

Upewnic sie, ze przemiennik czestotliwos$ci pracuje w
trybie sterowania zewnetrznego. Aby przetgczy¢ sie
na sterowanie zewnetrzne, nacisngé przycisk [_Auo].

Patrz sekcja Domys$ina konfiguracja
HVAC na str. 103.

W sterowaniu zewnetrznym panel
sterowania wyswietla tekst
Automatyczne w lewym gérnym
rogu.

Uruchamianie silnika i sterowan

ie jego predkoscia

Rozpoczaé, wigczajgc wejscie cyfrowe DI1.

Auta ™ ACHARD 257 Hz
Strzatka zacznie sig obracac. Element jest Czestotiwost wijsciowa
kropkowany do momentu osiggnigcia punktu pracy. Hz 1 . 6 7 ‘
Regulowa¢ czestotliwos¢ wyjsciowg przemiennika Prad silnika
czestotliwosci (predkosé silnika), zmieniajac napiecie |4 A 0 . 3 2 ‘)
wejscia analogowego Al. Mo sinks
Uwaga: Jesli przemiennik czestotliwosci nie uruchomi o 1 6 . 7
sie, sprawdzi¢, czy blokada startu 1 (parametr 20.47)
jest aktywna (1). W domysInej konfiguracji HVAC 14:38 Menu
blokada startu 1 jest domysinie potgczona z wejsciem
cyfrowym DI4.
Zatrzymywanie silnika
Wyiqczyc’: wejécie cyfrowe DI1. Strzatka przestanie sig |[7 g ™ ACHRED 751 Hz
obracac, Czestotiwodé wyjdciowa 0 UU
Hz . ‘
‘irqd silnika UUU"
Moment silnika
% 0.0
14:34 Menu
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Jak wykona¢ bieg identyfikacyjny

Przemiennik czestotliwosci automatycznie oszacowuje charakterystyke silnika
uzywajac biegu identyfikacyjnego Statyczny, gdy przemiennik czestotliwosci jest
uruchamiany po raz pierwszy w trybie sterowania wektorowego i po tym, gdy
zostanie zmieniony jakikolwiek parametr silnika (grupa 99 Dane silnika). Obowigzuje
to, gdy

* wybor parametru 99.13 Zazgdano biegu ident. to Statyczny i

* wybor parametru 99.04 Tryb sterowania silnikiem to Wektorowy.

W wiekszos$¢ zastosowan nie istnieje potrzeba wykonania osobnego biegu

identyfikacyjnego. Bieg identyfikacyjny nalezy wybra¢ recznie, jesli:

* uzywany jest tryb wektorowy sterowania (parametr 99.04 Tryb sterowania
silnikiem jest ustawiony na wartos¢ Wektorowy) i

» uzywany jest silnik z magnesami trwatymi (parametr 99.03 Typ silnika jest
ustawiony na wartos¢ Silnik z magnesami trwatymi) lub

» uzywany jest synchroniczny silnik reluktancyjny (parametr 99.03 Typ silnika jest
ustawiony na warto$¢ SynRM) lub

+ przemiennik czestotliwosci dziata w poblizu zerowych wartosci zadanych
predkoéci lub

* wymagane jest dziatanie przy zakresie momentu powyzej znamionowego
momentu silnika w szerokim zakresie predkosci.

Nalezy wykonac¢ bieg identyfikacyjny z asystentem biegu identyfikacyjnego,
wybierajagc opcje Menu > Ustawienia > Silnik > Bieg identyfikacyjny (patrz strona
38) lub przy uzyciu parametru 99.13 Zazgdano biegu ident. (patrz strona 42).

Uwaga: Jesli parametry silnika (99 Dane silnika) zostaty zmienione po biegu
identyfikacyjnym, nalezy go powtérzyc.

Uwaga: Jesli okreslono juz parametry zastosowania, uzywajgc trybu skalarnego
sterowania silnikiem (parametr 99.04 Tryb sterowania silnikiem ma ustawiong
warto$¢ Skalarne) i potrzebna jest zmiana trybu sterowania silnikiem na Wektorowy,

« zmieni¢ tryb sterowania na wektorowy za pomocg asystenta Tryb sterowania.
W tym celu wybra¢ opcje Menu > Ustawienia > Silnik > Tryb sterowania
i postepowac zgodnie z instrukcjami. Asystent biegu identyfikacyjnego wspiera
uzytkownika podczas pierwszego biegu identyfikacyjnego.

lub
» ustawi¢ parametr 99.04 Tryb sterowania silnikiem na warto$¢ Wektorowy i

+ dla przemiennika czestotliwosci sterowanego przez we/wy sprawdzic¢
parametry w grupach 22 Wybér wart. zadanej predkosci, 23 Rampa wart. zad.
predkosci, 12 Standardowe Al, 30 Limity i 46 Ust. monitorowania/skalowania.
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Procedura biegu identyfikacyjnego

Z asystentem biegu identyfikacyjnego

Kontrola wstepna

é c OSTRZEZENIE! Podczas biegu identyfikacyjnego silnik bedzie dziatat przy

50...80% predkosci znamionowej. Silnik bedzie sie obracat do przodu. Przed
wykonaniem biegu identyfikacyjnego nalezy upewnic¢ sie, ze uruchomienie

silnika bedzie bezpieczne!

|
O

Odtaczy¢ napedzane urzadzenia od silnika.

Sprawdzié, czy wartosci parametréw silnika sg réwnoznaczne z tymi na tabliczce
znamionowe;j silnika.

Sprawdzi¢, czy obwod STO jest zamknigty.

Asystent spyta, czy majag by¢ uzywane tymczasowe limity silnika. Muszg one spetnia¢
nastepujgce warunki:

O | Predko$é minimalna < 0 obr./min

O | Predko$¢ maksymalna = predkos$¢ znamionowa silnika (procedura normalnego biegu
identyfikacyjnego wymaga dziatania silnika przy 100% predkosci)

O | Maks. prad > Iyp

O | Maks. moment > 50%

0 Upewni¢ sie, ze panel sterowania jest w trybie sterowania Wyt. (tekst Wyt. wyswietlony
w lewym gérnym rogu). Nacisng¢ przycisk Off , aby przetaczyc¢ sie w tryb Wyt.
Bieg identyfikacyjny
m Przejs¢ do menu Qléwne,'naciskajqc przycisk Wt & ¥ ACHGED e

(Menu) w widoku gtéwnym. Menu glowne
Wybra¢ opcje Ustawienia, a nastepnie nacisng¢ U ..
prayosk () (Wybors) ub (5
@
mS 170 .
EE Diagnostyka -
WyjdZ 14:36 Wyhierz
0 Wybrac¢ opcje Silnik, a nastepnie nacisng¢ ) ¥ ACHBED 00 Hz

przycisk (Wybierz) lub (J.

Ustawienia

Aplikacja HYAD defaultw

Przemiennik czestothwosc .

Mie wyhrano
Sterowanie pompa | wentylatorem... »

Wstecz 14:36 W!_.lrll:lilerz
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Jesli uzywany jest tryb skalarnego sterowania, Vi ™ ACH500 00 Hz
wybrac¢ opcje Tryb sterowania i nacisnaé Silnik
przycisk (Wybierz) (lub () i przejs¢ do X Warosei snamionows
nastepnego kroku.

Szacnwana ochraona termicz... 21 °E [

Zmierzona ochrona termiczna -
Tryb startu: Nurmaln\,r
Wstecz 14:36 Wyhlerz
Wybra¢ opcje Sterowanie wektorowe i nacisng¢ ) ¥ ACHEED 00H:
isk &—J (Wybi lub . :
przycis ( ybierz) (lu @) Tryb sterowania —

Migktdre ustawienia zalezg od trybu
sterowania. Jesl tryh zostanie
zmieniony system pomoze Ci woich
skonfigurowaniu.

Wstecz 14:36 Wybierz
Przez chwile widoczne jest ostrzezenie Bieg Wl % ACHES0 0.0 obr 7min
identyfikacyjny. Nacisnaé przycisk ! — —
(Ukryj), aby kontynuowac. Ostrzezenie AFFEB

Kod pomaocniczy: 0000 0000
Bieg identyfikacyjny 14:36:51
fostanie preeprowadzony bieg
identyfikacyny silnika

Ukryj 14:36 Maprawa

Sprawdzi¢ limity predkosci silnika. Spetnione ) €% ACH5E0 0.0 obr/min
. : Ki: . }
musz by¢ nastepujace warunki: Sprawdz limity silnika s
» Predko$¢ minimalna < 0 obr./min . o L
Te limity dla silnika stosuje sie do

+ Predko$¢ maksymalna = predko$é sterowania wektorowego. YW razie
znamionowa silnika. potrzeby naleéy skorygowad warosc:
Min. predkosé  -1500.00 obr./min »
Maks. perkosc 1500.00 abr.#minw
Wstecs 1437 Dalej
Sprawdzi¢ prad silnika oraz limity momentu. Wil ¥ ACHEA0 00 obrmin

Spetnione muszg by¢ nastepujgce warunki:

Sprawdz limity silnika [ m—
* Maks. prad > Iyp

Te limity dla silnika stosuje sie do

* Maks. moment > 50% sterawania wektorowega, YW razie
Nacisnaé przycisk (Dalej). putrzeby nalezy skorygowad mrartnsm

Min. mnment'l -300.0 % A
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0 Sprawdzi¢ skalowanie Al1. Patrz parametry Wt & ¥ ACHEE0D 0.0 obr./min
12.19 Al1 skal. do min. Al1i 12.20 Al1 skal. do S 47 i funkei
maks. Al1. \Un?ra\; Z mnne L",1 C]Ek [ m|
. . . . rynie sterowania wektorowego
Nacisna¢ przycisk (Dalej). zaminst jednostki Hz uzywa sie ;
obr./min. W razie potrzeby mozna
zmienié wartosci:
kalowane AT rmin: 0.000 ohr./min U
Slalnwnnn H11 conle - 1EON D00 Ab o
Wstecz 14.37 Dalej
| Wybra¢ typ biegu identyfikacyjnego (patrz Wt & ¥ ACH580 0.0 obr/min
parametr 99.13 Zazgdano biegu ident.) do . =
wykonania i nacisngé (Dalej). Wykonat bieg 1D?
Wybierz typ biegu identyfikacyjnega.
Ay uzyskac wigce] informacyl,
nacisnij [7].
Staryczny hieg |denty’f|kacwny
Marmalny lIIHq IIiHI’lT yfik
|W_s_tecz 1437 .Dalej
m Sprawdzi¢ limity silnika na panelu sterowania. Wt & ¥ ACHEE0 0.0 obr 7min
Jesli potrzebne sg inne limity podczas biegu — : :
identyfikacyjnego, mozna je tu wprowadzic. L'":"_t"' 5|In|k.'_:| . ]
Pierwotne limity zostang przywrocone po Jesh potrzebujesz okreslic specjalne
konczeniu biegu identyfikacyjnego, chyba ze limity dla biegu ID, dc‘us;osul WATDSCI
za ’ A oI teraz. Ohecne warto$c wrics po
zostanie wybrana wczesniej opcja Ustaw blegu ID
wartosci jako trwate. oy g gL L
Nacisna¢ przycisk (Dalej).
Wstecz 14:37 Dalej
[ | Nacisna¢ przycisk Hand (), aby rozpoczaé |[iffd ™ ACHEED 0.0 obr/min
iegi fikacyjny.
bieg identyfikacyjny Bieg ID: nacisnij Reczn...; E———

Zazwyczaj nie jest zalecane naciskanie zadnych
przyciskow panelu sterowania podczas biegu
identyfikacyjnego. Mozna jednak zatrzymac¢ bieg
identyfikacyjny w dowolnym momencie,
naciskajgc przycisk Off ( )-

Podczas biegu identyfikacyjnego wyswietlany
jest widok postepu.

Po zakonczeniu biegu identyfikacyjnego
wyswietlany jest komunikat ID run done (Bieg
identyfikacyjny zakonczony). Diody LED
przestajg migac.

Jesli bieg identyfikacyjny zakonczy sie
niepowodzeniem, wyswietlany jest btad FF61
Bieg identyfikacyjny. Wigcej informacji mozna
znalezé w rozdziale Sledzenie biedéw na
stronie 241.

Po nacisnigeiu Reczne [Hand) silnik
hedzie obracat sig przez ok. 80 s i
przyspieszat do predkosci
ZNamionouwe|.

Po wykonaniu biegu 1D przemiennik
zatrzyma sie.

Wstecz 14:37
Feczn.® =™ ACHRB0 #0.0 obr./min
Bieg ID w toku )
Moze to zajgé kilka minut
Uzyta predkose silni.. 59398 obr...
Prad silnika 065 A

14:40
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Po zakonczeniu biegu identyfikacyjnego Vi % ACH5E0 0.0 obr/min
wyswietlany jest komunikat Gotowe w wierszu Silnik

Bieg identyfikacyjny.

AAWartagel znamionowe
A Tryh sterowania Wisktorowe

fmierzona ochrona termiczna [3

@stlecz 14:41 Wybierz
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Za pomoca parametru 99.13 Zazadano biegu ident.

Kontrola wstepna

c 2 OSTRZEZENIE! Podczas biegu identyfikacyjnego silnik bedzie dziatat przy

50...80% predkosci znamionowej. Silnik bedzie sie obracat do przodu. Przed
wykonaniem biegu identyfikacyjnego nalezy upewni¢ sig, ze uruchomienie

silnika bedzie bezpieczne!

[ | Odtaczy¢ napedzane urzadzenia od silnika.

0 Sprawdzié¢, czy wartos$ci parametréw silnika sg réwnoznaczne z tymi na tabliczce
znamionowe;j silnika.

[] | Sprawdzi¢, czy obwod STO jest zamkniety.
Jesli wartosci parametru (od grupy 70 Standardowe DI, RO do grupy 99 Dane silnika)
zostaty zmienione przed biegiem identyfikacyjnym, sprawdzi¢, czy nowe ustawienia
spetniajg nastepujgce warunki:

O | 30.11 Min. predko$¢ < 0 obr./min

[ | 30.12 Maks. predkosc¢ = predkos$¢ znamionowa silnika (procedura normalnego biegu
identyfikacyjnego wymaga dziatania silnika przy 100% predkosci)

O | 30.17 Maks. prad > Iyp

[ | 30.20 Maks. moment 1> 50% lub 30.24 Maks. moment 2 > 50%, w zaleznosci od tego,
jak ustawiono limit momentu za pomocg parametru 30.18 Wybor lim. momentu.
Sprawdzi¢ sygnaty:

[ | zezwolenie na bieg (parametr 20.40 Zezwolenie na bieg) jest aktywny,

0 Upewni¢ sie, ze panel sterowania jest w trybie sterowania Wyt. (tekst Wyt. wyswietlony
w lewym gérnym rogu). Nacisng¢ przycisk Off , aby przetgczy¢ sie w tryb Wyt
Bieg identyfikacyjny

Przej$¢ do menu Gtéwne, naciskajac przycisk VWl o ¥ ACH580 0.0 obr/min
U (Menu) w widoku gtéwnym. i - ——
Menu gliwne
st )
stawienia L3
@
mS 170 .
EE Diagnostyka -
WyjdZ 14:41 Wyhierz
| Wybra¢ opcje Parametry, a nastepnie nacisna¢ Wt & ¥ ACHEE0D 0.0 obr./min

przycisk (Wybierz) lub (J.

Menu gliwne
] - .

ﬂ Informacje o systemie 3

Kopie zapasowe -

Wyhierz
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Wybrac¢ opcje Cata lista, a nastgpnie nacisng¢

Wyt & ™ ACHBE0 0.0 obr./min
przycisk (Wybierz) (lub (»)). E——
Cata lista
Ulubion -
Zmodyfikowane 3
Wstecz 14:41 Wybierz
Przewing¢ strong za pomocg przyciskow @ ) % ACH580 0.0 obr/min
i @ a nastepnie wybra¢ grupe parametrow 99 Cala lista
Dane silnika i nacisna¢ przycisk . .
(Wybierz) lub (»]. 95 Konfiguracja Hy .
96 System 3
97 Sterowanie silnikiem 8
98 Parametry silnika uzytkownika  »
-

1441

Wybierz

Przewing¢ strone za pomoca przyciskow @

i @ wybraé parametr 99.13 Zadanie biegu
ident. i nacisnag¢ przycisk (Wybierz) (lub
).

Wiy O ™ ACH580
99 Dane silnika

89.09 Predkosc znam. .. 1370 ohr./ ..
99.10 Moc znarmionowa silnika0.20 ki
89171 Znamionowy cos @ silnika 071
99.12 Moment znarmion. sil... 0.000 Mm
Brak
Edytuj

0.0 ohr./min

gdano hiegu ident

14:42

Wybra¢ typ biegu identyfikacyjnego (patrz opis
parametru 99.13 Zazgdano biegu ident.) i nacisnij

(Zapisz) (lub ().

Wiyt & (™ ACHBED 0.0 obr./min
99.13 Zazadano biegu ident.
[0] Brak

[1] Maormalny

[2] Zredukowany
[3] Statycezny

[6] Zaawansowane

14:42

Anulyj fapisz
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O

Panel sterowania LED zacznie miga¢ na zielono,
wskazujgc aktywne ostrzezenie (AFF6).

Widok ostrzezenia AFF6 jest wyswietlany, gdy
zaden przycisk nie zostanie nacis$niety przez
minute. Nacisnigcie przycisku (Naprawa)
wyswietla tekst informujacy, ze bieg
identyfikacyjny zostanie wykonany przy
nastepnym uruchomieniu. Widok ostrzezenia
mozna ukryé, naciskajac przycisk (Ukryj).

Nacisng¢ przycisk Hand (), aby rozpocza¢
bieg identyfikacyjny.

Zazwyczaj nie jest zalecane naciskanie zadnych
przyciskow panelu sterowania podczas biegu
identyfikacyjnego. Mozna jednak zatrzymac¢ bieg
identyfikacyjny w dowolnym momencie,
naciskajgc przycisk Off ( ).

Podczas biegu identyfikacyjnego strzatka obraca
sie w gornej czesci.

Po zakonczeniu biegu identyfikacyjnego
wyswietlany jest komunikat ID run done (Bieg
identyfikacyjny zakonczony). Diody LED
przestajg migac.

Jesli bieg identyfikacyjny zakonczy sie
niepowodzeniem, wyswietlany jest btad FF61
Bieg identyfikacyjny. Wiecej informacji mozna
znalezé w rozdziale Sledzenie biedéw na
stronie 241.

Wiyt & (™ ACHBRD 0.0 obr./min

Ostrzezenie AFFG

Kod pomocniczy: 0000 0000
Bieg identyfikacyjny 14:42:09
fostanie przeprowadzony bieg
identyfikacyjny silnika

Ukryj 14:42 Maprawa

Wiyt & (™ ACHBRD 0.0 obr./min

99 Dane silnika

99.09 Predkose znam. .. 1370 ohr./ .
910 Moc znamionowa silnikal 20 kW
89171 Znamionowy cos @ silnika 0,71
89.12 Moment znarnion. sil.. 0.000 Mm
|'|| - l.'_ i arrmalnse
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Panel sterowania

Zawartos¢ tego rozdziatu

Ten rozdziat zawiera instrukcje dotyczgce usuniecia i ponownej instalacji panelu
sterowania ACH-AP-H lub ACH-AP-W z asystentami i krétko opisuje jego
wyswietlacz, przyciski i skréty klawiaturowe. Wiecej informacji zawiera dokument
ACx-AP-x assistant control panels user’s manual (3AUA0000085685 [j. ang.]).

Usuniecie i ponowna instalacja panelu sterowania.

Aby wyjgé panel sterowania, nalezy nacisngé zaczep w gornej czesci (1a)
i wyciggnac¢ go do przodu od goérnej krawedzi (1b).

o

iy ,




46 Panel sterowania

Aby zainstalowaé¢ ponownie panel sterowania, nalezy nacisng¢ dolng czes¢ panelu
w potozeniu (1a), nacisng¢ zaczep na gorze (1b) i wepchng¢ goérng krawedz panelu
sterowania (1c).

Ay,

%ﬂ/

Uktad panelu sterowania

1 Uktad wys$wietlacza panelu sterowania 6 | Przyciski strzatek

2 | Lewy przycisk 7 | Off (patrz Hand, Off i Auto)

3 | Prawy przycisk 8 | Hand (patrz Hand, Off i Auto)
4 9

Dioda LED stanu (patrz rozdziat Kon-
serwacja i diagnostyka sprzetu, sekcja
Diody LED w podreczniku uzytkow-
nika przemiennika czestotliwosci).

Auto (patrz Hand, Off i Auto)

5 |Pomoc 10 | Ztacze USB
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Uktad wyswietlacza panelu sterowania

W wigkszosci widokéw na wyswietlaczu widoczne sg nastepujgce elementy:

®j®_\/—@/—@

Wy‘l@‘»‘ s € ACHGED 23010 Hz
ﬁzfstntllwnsc wys.. 3001 |

C: "Prqd silnika 0 54’ C
.'ﬂ\ - A

lgnment silnika 300

15:46 Menu

o—" N0 0

1. Miejsca sterowania i powigzane ikony: Wskazuje sposéb sterowania
przemiennikiem czestotliwosci:

¢

+ Brak tekstu: Przemiennik sterowania dziata w trybie sterowania lokalnego,
ale jest sterowany z innego urzadzenia. Ikony w gérnym okienku wskazuja,
ktére dziatania sg dopuszczalne:

Tekst/lkony Uruchamianie ztego | Zatrzymywanie Podawanie wartosci
panelu sterowania |z tego panelu zadanej z tego
sterowania panelu sterowania
Niedozwolone Niedozwolone Niedozwolone

+ Lokalne: Przemiennik sterowania dziata w trybie sterowania lokalnego i jest
sterowany z tego panelu sterowania. Ikony w gérnym okienku wskazujg, ktére
dziatania sg dopuszczalne:

Tekst/lkony Uruchamianie ztego | Zatrzymywanie Podawanie wartosci
panelu sterowania |z tego panelu zadanej z tego
sterowania panelu sterowania
off 4] = | Dozwolone Przemiennik Niedozwolone

czestotliwosci
zostanie zatrzymany.

Hand 4 * | Dozwolone Dozwolone Dozwolone
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» Zewnetrzne: Przemiennik czestotliwosci dziata w trybie zewnetrznego
sterowania, tzn. jest sterowany przez wejscie/wyjscie lub magistrale
komunikacyjng. lkony w gérnym okienku wskazuja, ktére dziatania sg
dozwolone przez panel sterowania:

Tekst/lkony Uruchamianie ztego | Zatrzymywanie Podawanie wartosci
panelu sterowania |z tego panelu zadanej z tego
sterowania panelu sterowania
Auto Dozwolone ") Dozwolone 1 Niedozwolone
Auto = | Niedopuszczalne Dozwolone Dozwolone

T To dziatanie moze mie¢ status Niedozwolone po zmianie parametrow 19.18 Zrédfo wytgaczenia
RECZNY/WYt i 19.19 Dziatanie wytgcznika RECZNY/WYE.

2. Magistrala panelu: Wskazuje, ze do panelu podtgczony jest wiecej niz jeden
przemiennik czestotliwosci. Aby przetgczy¢ sie na inny przemiennik
czestotliwosci, nalezy wybra¢ pozycje Opcje > Wybor przemiennika.

3. lkona stanu: Wskazuje stan przemiennika czestotliwosci i silnika. Kierunek
strzatki wskazuje obroty do przodu (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) lub do
tytu (przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara).

lkona stanu | Animacja Stan przemiennika czestotliwosci

o - Zatrzymanie

3 - Zatrzymanie, start zostat przerwany

[ o Miganie Zatrzymanie, wydane polecenie startu, ale start zostat

przerwany Patrz opcja Menu > Diagnostyka na
panelu sterowania

[ Sad ) Miganie Btad

s Miganie Dziatanie, przy wartos$ci zadanej, ale warto$¢ zadana
jestréwna 0

Fie Obracanie Obracanie, ale nie z warto$cig zadang

™M) Obracanie Obracanie, z wartoscig zadana

] - Nagrzewanie wstepne (nagrzewanie silnika) aktywne

% - Tryb uépienia PID aktywny

4. Nazwa przemiennika czestotliwosci: Jesli nadano nazwe, jest ona wyswietlana
w gornym okienku. Domysinie jest to ,ACH580”. Nazwe mozna zmieni¢ w panelu
sterowania, wybierajgc opcje Menu > Ustawienia > Zegar, region, wyswietlacz
(patrz strona 87).

5. Wartos¢ zadana: Predkos¢, czestotliwo$c itp. sg wyswietlane ze swojg
jednostka. Informacje o sposobie zmiany warto$ci zadanej w menu Ustawienia
mozna znalez¢ na stronie 67.

6. Obszar zawartosci: W tym obszarze jest wyswietlana rzeczywista zawartos¢.
Zawartos¢ rozni sie w zaleznosci od widoku. Przyktadowy widok na stronie 47 to
widok gtéwny panelu sterowania.




Panel sterowania 49

7. Wyboér przyciskéw: Wyswietla funkcje przyciskéw (=2 i &=)) w danym
kontekscie.

8. Zegar: Zegar wyswietla biezgcy czas. Mozna zmieni¢ czas i format czasu
w panelu sterowania, wybierajgc opcje Menu > Ustawienia > Zegar, region,
wyswietlacz (patrz strona 87).

9. Strzaltki boczne: Gdy strzatki w bok sg widoczne, mozna przeglgdac inne widoki
gtowne przy uzyciu klawiszy strzatek ((©) i ().

Mozna zmieni¢ kontrast wyswietlacza i funkcje podswietlania panelu sterowania,
wybierajgc opcje Menu > Ustawienia > Zegar, region, wyswietlacz (patrz
strona 87).
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Widoki gtéwne

Istnieje osiem roznych widokéw gtéwnych. Dodatkowo dostepnych jest szesé
wstepnie skonfigurowanych widokéw gtéwnych IPC (patrz sekcja Dodatkowe widoki

gtéwne IPC na stronie 52).

Widok gtéwny 1 jest widokiem domysinym. Miedzy widokami mozna sie przetgczacé,
naciskajgc przyciski ze strzatkami ((©) i (»]). Aby edytowac¢ widoki giéwne, nacisnij
przycisk Opcje ((—), patrz sekcja Menu opcji na stronie 98.

Widok gtéwny 1 (domysiny widok gtéwny):

» Czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz): Parametr 01.06
Czestotliwos$c wyjsciowa

* Prad silnika:(A) Parametr 01.07 Prad silnika

» Wartos¢ aktualna Al1 (V lub mA): Parametr 12.11
Wartos¢ aktualna Al1

Wiyt (™ ACHBED 0.0 Hz

Ezzestotliwos'é Wy ECiowa 000|
0.00p
Maoment silnika

e 0.0]

Prad silnika
\ A

15:40 Menu
Widok gtéwny 2: iiyd ¢™ ACH530 0.0 Hz
+ Zaoszczedzona kwota (waluta lokalna): Parametr Taoszozedzona kwata
45.07 Zaoszczedzona kwota [g U . U U]
» Zaoszczedzona energia (kWh): Parametr 45.04 Tanszczedzona energi
Zaoszczedzona energia 4 Ik 0 . 0]’

+ tacznie zaoszczedzone CO2 (tony): 45.09
Redukcja CO2 w tonach

tacznie zaoszozgdzone CO2 [] 0

Tona metr

Opcje 2/8 Menu

Widok gtéowny 3:

+ Czestotliwos¢ wyjsciowa z ostatnich 60 minut
pokazywana w formie reprezentacji graficznej:
Parametr 01.06 Czestotliwosc wyjsciowa

Wiyt (™ ACHBE0 0.0 Hz

[Czgstotliwose wyj$ciowa 0.00 Hz|

G5.00

\ BB 4
0.00 B0 rin. .
Opcje 3/8 Menu
Widok gtéwny 4: iiyd ™ ACHERD 0.0 Hz
* Moc wyjsciowa z ostatnich 60 minut pokazywana |IV|oc wyjSciowa 0.00 le
w formie reprezentaciji graficznej: Parametr 01.74 000 -

Moc wyjsciowa

Opcje 4/8

Menu
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Widok gtéwny 5: Wiytd (" ACHEE0 0.0 Hz
» Temperatura karty sterowania (°C): Parametr Temp. karty sterawania
05.10 Temp. karty sterowania o 44|
» Temperatura inwertera (%): Parametr 05.11 T P —
Temperatura inwertera 4 %empera iR ImETters 32 5]}
» Napiecie DC (V): Parametr 01.11 Napiecie DC [Napi@cie i 60 8 9 3
v 93
Opcje 5/8 Menu
Widok gtéwny 6: Wild (¥ ACHS80 0.0 Hz
 Licznik czasu wiaczenia (liczba dni): Parametr —— - -
05.01 Licznik czasu wigczenia Licznik czasu wigczenia dni
» Licznik czasu wigczenia (liczba dni): Parametr 0
05.02 Licznik czasu pracy — - 4
Licznik czasu pracy dni
Opcje G/B Menu
Widok gtéwny 7: Wiyt (' ACHEB0 0.0 Hz
» Stan DI po op6znieniach, czyli stan wej$¢ DI6...DI1 Stan DI po opéinieniach
(DI1 to bit 0, czyli bit najbardziej z prawej): 0001 1010 |
Parametr 10.02 Stan DI po op6znieniach Tt B0
» Stan RO, czyli stan wyj$¢ RO3...RO1 (RO1 to bit 0, 4[ 0100 ]}
czyli bit najbardziej z prawej): Parametr 10.21 Stan
wyj$¢ RO ‘
« Diagnostyka komunikacji: Parametr 58.07 =
Diagnostyka komunikacji Opcie 778 Menu
Widok gtéwny 8: Wit (™ ACHBE0 0.0 Hz
» Aktualna warto$¢ nastawy regulatora PID procesu Akt wart. nastawy FID
(regulator PID 1): Parametr 40.03 PID procesu: [oc U . U U]
kt.wart.nast:
art.wart.nas amfy . Akt wart, sprz. zwr, PID
» Aktualne sprzezenie zwrotne od regulatora PID 4 or 0 . 0 0 4
procesu (regulator PID 1): Parametr 40.02 PID = T ——
procesu: akt.wart.sprz.zw. Hzesmt'wusc wyjscinwa 0 00
» Czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz): Parametr 01.06 Z_
Czestotliwosé wyjsciowa Opcie 878 Menu
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Dodatkowe widoki gtéwne IPC

Istnieje szes¢ wstepnie skonfigurowanych widokéw gtéwnych IPC. Miedzy widokami
mozna sie przetgczac, naciskajgc przyciski ze strzatkami (<) i (»)). Aby edytowac
widoki gtéwne, nacisnij przycisk Opcje ((=), patrz sekcja Menu opcji na stronie 98.

Widok gtéwny IPC 1 (domysiny widok gtéwny IPC):

» Czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz): Parametr 01.06
Czestotliwos$c wyjsciowa

» Sprzezenie zwrotne procesu (bar): Parametr 40.02
PID procesu: akt.wart.sprz.zw.

Wyt O (™ ACHAED 0.0 Hz
Ezzqstntllmrosc wjScinna 000‘
50.00p

<‘Zmierzony poziom
m

* Numer wezta PFC: Parametr 76.22 Numer wezta
zestawu wielopompowego

» Suma kontrolna synchronizacji IPC: Parametr

+ Stan systemu wielopompowego: Parametr 76.02 Stan s
ystemu PFC
Stan systemu PFC [ Niegotowa [brak wezla)
Opcje 1.7 Menu
Widok gtéwny IPC 2: Wil & O ACHEAD 00 Hz

MNumer wezta zestawu wislop... 0‘

» Czas pracy pompy 6: Parametr 77.16 Czas pracy
pompy/wentylatora 6

e suma kontrolna synchronizac)i IPC
76.105 Suma kontrolna synchronizacji IPC 4 BSEC OFOC hex »
* Pompy IPC online: Parametr 76.01 Stan PFC Pompy IPC online
0000 000D
Opcje 247 Menu
Widok giowny IPC 3: Wii® (% ACH580 0.0 Hz
» Czas pracy pompy 1: Parametr 77.11 Czas pracy T >
pompy/wentylatora 1 [g;j: pracy pomp. /S e. . UUU]
» Czas pracy pompy 2: Parametr 77.12 Czas pracy T ' %
pompy/wentylatora 2 4[9;3: RTEY pAMp 7. - UUU]’
» Czas pracy pompy 3: Parametr 77.13 Czas pracy '
pompy/wentylatora 3 [g;j: pracy pomp./we.. 0 . 0 U]
Opcje 377 Menu
Widok gtéwny IPC 4: Wil & ¥ ACHEGD 00 Hz
» Czas pracy pompy 4: Parametr 77.14 Czas pracy T 7
pompy/wentylatora 4 g;j: PTAEY ROMR 7S 0 . 0 0 ‘
» Czas pracy pompy 5: Parametr 77.15 Czas pracy T ' G
pompy/wentylatora 5 4 g;j: IAEY ROMR. e 000 ‘)

Czas pracy pomp.Swe...
godz.

0.00]

Opcje 4.7 Menu




Panel sterowania 53

Widok gtowny IPC 5: Wil & ¥ ACHERD 0.0 Hz
* Czas pracy pompy 7: Parametr 77.17 Czas pracy
pomp./went. 7

Czas pracy pomp.Swent. 7 godez.
0.00

Czas pracy pomp.Awent. 8 godz.

» Czas pracy pompy 8: Parametr 77.18 Czas pracy
pomp./went. 8

Opcje b7 Menu

Wigok g*é‘anV IPC6: oy P o106 Wil® (% ACHSED 0.0 Hz
» Czestotliwo$¢ wyjsciowa (Hz): Parametr 01. 1z ot sk

Czestotliwo$¢ wyjsciowa [o;fjr:i? nek sine 0 UU]
» Prad silnika: (A) Parametr 01.07 Prad silnika Pra_ld zilnka
* Moment silnika (%): Parametr 01.10 Moment 4 A 0 . 0 0]}

silnika —

Moment silnika
% 0.00
Opcje 647 Menu

Przyciski
Ponizej opisano przyciski panelu sterowania.

= ~)

— J/ —
A
= -
7
4 4 o |
7
v
Off [ Auto Hand

Lewy przycisk

Lewy przycisk ((=) jest zazwyczaj uzywany do wychodzenia i anulowania. Jego
funkcja w danej sytuacji jest przedstawiona za pomocg wyboru przycisku w lewym
dolnym rogu wyswietlacza.

Przytrzymanie przycisku powoduje wyjscie z kazdego widoku i powr6t do
widoku gtéwnego. Ta funkcja nie dziata na ekranach specjalnych.

Prawy przycisk

Prawy przycisk ((&=)) jest zazwyczaj uzywany do wyboru, zatwierdzania

i potwierdzania. Funkcja prawego przycisku w danej sytuacji jest przedstawiona za
pomocg wyboru przycisku w prawym dolnym rogu wyswietlacza.

Przyciski strzatek

Przyciski strzatek w gore i w dét ((4] i (v)) s uzywane do podswietlania wyboru

w menu i na listach wyboru, do przewijania w gore i w dot stron tekstu oraz do zmiany
wartosci, np. podczas ustawiania czasu, wprowadzania kodu lub zmiany wartosci
parametru.
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Przyciski strzatek w lewo i w prawo ((©) i (*)) sg uzywane do przemieszczania
kursora w lewo i w prawo podczas edycji parametrow oraz do przechodzenia do
przodu i do tylu w asystentach. W menu przyciski (©) i (») dziatajg w taki sam sposéb

jak odpowiednio i (&).

Pomoc
Przycisk pomocy () powoduje otwarcie strony pomocy. Strona pomocy zalezy od
kontekstu, czyli zawartos¢ strony jest uzalezniona od biezgcego menu lub widoku.

Hand, Off i Auto

Przemiennik czestotliwosci ACH580 moze dziata¢ w trybie sterowania lokalnego

i zewnetrznego. Sterowanie lokalne ma dwa tryby: Reczny i Wyt. Patrz tez schemat
w sekcji Sterowanie lokalne a sterowanie zewnetrzne na stronie 107.

Przycisk Hand () ):

» W sterowaniu lokalnym / trybie Wyt.: uruchamia przemiennik czestotliwosci.
Przemiennik czestotliwosci zostaje przetaczony w tryb Reczny.

» W sterowaniu zewnetrznym: przetgcza przemiennik czestotliwosci w tryb
sterowania lokalnego / tryb Reczny bez jego zatrzymywania.

Przycisk Off ((@)):

» zatrzymuje przemiennik czestotliwo$ci i przetgcza w tryb Wyt.

Przycisk Auto ():

+ W sterowaniu lokalnym: przemiennik czestotliwosci jest przetagczany na
sterowanie zewnetrzne.

Skroty klawiszowe

Ponizsza tabela przedstawia liste skrotéw klawiszowych i kombinacji przyciskow.
Jednoczesne nacisniecie przyciskéw jest oznaczone znakiem plus (+).

Skrot Dostepne w Efekt
+ dowolny widok Zapisanie zrzutu ekranu. W pamieci panelu sterowania
+ @ moze by¢ zapisanych do pigtnastu obrazéw.

Aby przenies$¢ obrazy na komputer, podtgczy¢ panel
sterowania z asystentami do komputera za pomoca
kabla USB. Panel zostanie zainstalowany jako
urzadzenie MTP (Media Transfer Protocol). Obrazy sg
zapisywane w folderze zrzutéw ekranu.

Wiecej instrukcji zawiera dokument ACX-AP-x assistant
control panels user’'s manual (3AUA0000085685 [j.

ang]).
+ @, dowolny widok Dostosowanie jasnosci podswietlenia.
+ (v
+ @, dowolny widok Dostosowanie kontrastu wyswietlania.
+ (¢
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Skrot Dostepne w Efekt
@ lub &] Widok gtowny Dostosowanie wartosci zadane;.
@ + @ widoki edycji Przywrécenie edytowalnego parametru do wartosci
parametrow domysine;j.
O+ widok Wyswietlanie/ukrywanie numeréw indeksu.
przedstawiajgcy
liste wyboru dla
parametru
dowolny widok Powrdét do widoku gtéwnego przez nacisniecie
(przytrzymac i przytrzymanie przycisku do momentu wyswietlenia
nacisniety) widoku gtéwnego.
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Ustawienia, I/O i diagnostyka
na panelu sterowania

Zawartos¢ tego rozdziatu

Ten rozdziat zawiera szczegétowe informacje o menu Ustawienia, We/Wy,
Diagnostyka, Informacje systemowe, Wydajnos$¢ energetyczna oraz Kopie
zapasowe na panelu sterowania.

Aby przejs¢ do tych menu z widoku gtdéwnego, nalezy najpierw wybra¢ pozycje Menu
w celu przejscia do menu Gtéwne i w menu Gtéwne wybra¢ zgdane menu.

Auto ™ ACHEED 488 Hz | |Wld ™ ACHEED 0.0 Hz
Czestotliwost wyj$ciowa 0 00‘ Menu gldwne

‘irﬁld silnika UUU]’ ig 1/0 .
Eu’artnéc’: aktualna Al 97 60 iﬁ Difugnustyka -

Opcje 11:23 Menu | |WyjdZ

.14:35 ‘;N',rhierz
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Ustawienia

Auto ™ ACHASD 0.0Hz
Ustawienia
Szybka konfiguracja HYAD -
y ci [
Start, stop, wartos¢ zadana 3
Silnik S
Rampy [
Whstecz 158:25 Wybierz

Aby przej$¢ do menu Ustawienia z widoku gléwnego, nalezy wybra¢ kolejno pozycje
Menu > Ustawienia.

Po wprowadzeniu ustawien za pomocg asystenta pierwszego uruchomienia mozna
wybra¢ inng konfiguracje domysina, wybierajgc opcje Start, stop, warto$¢ zadana >
Podstawowa konfiguracja dziatlania i Start, stop, wartos¢ zadana > Podstawowa
konfiguracja sterowania, a nastepnie wykonujgc instrukcje asystentéw konfiguracji
ustawien procesu i sterowania.

Menu Ustawienia umozliwia modyfikowanie i definiowanie dodatkowych ustawien
przemiennika czestotliwosci.

Zaleca sie wprowadzenie przynajmniej nastepujgcych ustawien dodatkowych:
» Ustawianie wartosci Start, stop, wartos¢ zadana

* Rampy

* Limity

W menu Ustawienia mozna zmienia¢ réwniez ustawienia zwigzane z silnikiem,
komunikacjg przez magistrale komunikacyjna, regulatorem PID, przestanianiem,
funkcjami btedu, funkcjami zaawansowanymi i zegarem, regionem i wyswietlaczem.
Ponadto mozna zresetowac btad i dzienniki zdarzenh, panel sterowania Widok gtéwny,
parametry, ktdre nie sg zwigzane ze sprzetem, ustawienia magistrali komunikacyjnej,
dane silnika i wyniki biegu identyfikacyjnego, wszystkie parametry, teksty
uzytkownika koncowego oraz zresetowac wszystkie ustawienia do wartosci
fabrycznych.

Nalezy pamietac, ze menu Ustawienia umozliwia zaprogramowanie wigkszosci
funkcji przemiennika czestotliwosci: konfiguracja zaawansowana jest wykonywana
przy uzyciu parametrow: Nalezy wybrac¢ kolejno pozycje Menu > Parametry. Wiecej
informacji na temat réznych parametréw zawiera rozdziat Parametry na str. 401.

W menu Ustawienie symbol /T oznacza wiele potgczonych sygnatow/parametrow.

Symbol ,*, wskazuje, ze dla ustawienia dostepny jest asystent podczas
modyfikowania parametrow. W przypadku korzystania z asystenta nalezy wykonac¢
kroki do konca, aby zapisa¢ wszystkie ustawiane wartosci.
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Aby uzyskac¢ wiecej informacji o elementach menu Ustawienia, nalezy nacisnaé
przycisk [?| w celu otwarcia strony pomocy.

Ponizsze sekcje zawierajg szczegotowe informacje o zawartosci roznych podmenu
dostepnych w menu Ustawienia.

Szybka konfiguracja HVAC
iy ™ ACHEED 488 Hz

Szybka konfiguracja HYAC

Gtéwna wartosé 2. Al bezposr.. (@

Skalowanie Al

O Uzy blokady startu 1

3

Wstecz

11:24

Edytuj

Podmenu Szybka konfiguracja HVAC pozwala przej$¢ przez najwazniejsze
ustawienia (podstawowg konfiguracje i podstawowe operacje) przy uruchomieniu,
jesli nie chce sie tego robi¢ za pomocg asystentow.

Ponizsza tabela zawiera szczegétowe informacje o dostepnych elementach ustawien
w podmenu Szybka konfiguracja HVAC.

Element menu Opis Powiazany parametr
Gtéwny sygnat Ustawia pochodzenie sygnatu startu i stopu

start/stop z: w trybie Auto.

Gtéwna wartos¢ Ustawia pochodzenie wartosci zadanej w trybie

zadana z: Auto.

Skalowanie Al

Ustawia skalowanie wej$¢ Al.

Uzycie blokady bez-
pieczenstwa/startu 1

Zaznaczone/niezaznaczone

20.47 Tekst ustawienia
Blokada startu 1

Zezwolenie na start,
gdy:

Zezwolenie na start, gdy: DIx: wysoki sygnat

20.41 Blokada startu 1

Uzyj zezwolenia na
bieg

Zaznaczone/niezaznaczone

20.46 Tekst zezwolenia
na bieg

Zezwolenie na bieg,
gdy:

Zezwolenie na bieg, gdy: DIx: wysoki sygnat

20.40 Zezwolenie na bieg

Minimalna predkos¢:

30.11 Min. predkos$c

przyspieszania:

Maksymalna 30.12 Mgks. prequs'c' y
i e
Minimalna

czestotliwos¢:

Maksymalna

czestotliwos¢:

Czas 23.12 Czas

przyspieszania 1
28.72 Czestotliwosc: czas
przysp. 1
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Element menu

Opis

Powigzany parametr

Czas zwalniania:

23.13 Czas zwalniania 1
28.73 Czestotliwosc: czas
zwaln. 1

ZWartosci
znamionowe silnika

Wprowadzi¢ wartosci znamionowe z tabliczki
znamionowej silnika.

99.03 Typ silnika ...
99.12 Moment
znamionowy silnika

Tryb startu:

Umozliwia ustawienie funkgji startu silnika dla
biezgcego trybu sterowania silnikiem (trybu
wektorowego lub skalarnego).

W trybie wektorowym:
21.01 Tryb startu

W trybie skalarnym: 271.19
Tryb skalarnego startu

Tryb zatrzymania:

Umozliwia ustawienie sposobu zatrzymania
silnika po otrzymaniu polecenia stopu.

21.03 Tryb zatrzymania

Data i godzina

Umozliwia ustawianie godziny i daty oraz ich
formatow.

Nazwa przemiennika

Umozliwia ustawienie nazwy przemiennika
czestotliwosci.

Komunikacja

Pozwala konfigurowac i wyswietla¢ komunikacje
za posrednictwem wbudowanej magistrali
komunikacyjnej lub adaptera komunikacyjnego.
Patrz sekcja Komunikacja (str. 78).

Grupy parametrow:
50 Adapter komunika-
cyjny (FBA)

58 Wbudowana magi-
strala komunikacyjna

Assistants (Asystenty)

Auto ™ ACHAB0 0.0Hz
Ustawienia
Szybka konfiguracja HYAC >
A, ci -
Start, stop, wartos¢ zadana 3
Silnik 3
Rampy -
Wstecz 15:25 Wybierz
Wiyl ™ ACHEB0 0.0 Hz Wil O (™ ACHEB0 0.0 Hz
Asystenci Asystenci
L PIEM '-"-“:h I A hsystent PID
A Podstawowa ku:unﬂgurau:]la dzistania Tabezpieczenia .
/":F‘odstaw.owa kgnflguraqa sterow... PTryb sterowania Skalarne
,fWartpém znamionowe 2 Pumnping made: P
A Bieg identyfikacyjny Wiykonano
Wstecz 2215 Wybierz Wstecz 15:25 Wybierz

Podmenu Asystenty zawiera rézne asystenty, ktdre utatwiajg konfigurowanie

przemiennika.

Ponizsza tabela zawiera szczego6towe informacje o dostepnych elementach ustawien
w podmenu Asystenty.

Element menu

Opis

Powiazany parametr

AAsystent pierw.
uruch.

Uruchamia tego samego asystenta pierwszego
uruchomienia, ktéry jest uzywany przy rozruchu
przemiennika czestotliwosci.
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Element menu Opis Powigzany parametr
APodstawowa Rampy
konfiguracja Limity
dziatania Sygnat blokady startu
Sygnat zezwolenia na bieg
Nadawanie nazwy przemiennikowi czestotliwosci
XPodstawowa Sterowanie bezposrednie 1/0 (Domysina
konfiguracja konfiguracja HVAC)
sterowania » Warto$¢ zadana skalowania (Al1)
Sterowanie bezposér. przez magistrale kom.
* BACnet MS/TP
* Modbus RTU
Regulator PID, pojedynczy silnik
» Skalowanie sprzez. zwrotn. (Al2)
+ Zrédio nastawy
+ Stata nastawa
ZWartosci Wprowadzi¢ wartosci znamionowe z tabliczki 99.03 Typ silnika ...

znamionowe

znamionowe;j silnika.

Pozwala okresli¢ konfiguracje z wieloma silnikami.
Okresla, czy ma by¢ uzywany tryb sterowania
skalarnego, czy wektorowego.

Informacje na temat trybu sterowania skalarnego
zawiera sekcja Skalarne sterowanie silnikiem na
stronie 196.

Informacje na temat trybu sterowania wektorowego

zawiera sekcja Wektorowe sterowanie silnikiem na
stronie 197

99.12 Moment
znamionowy silnika

ZBieg
identyfikacyjny

Wykonaé¢ bieg identyfikacyjny opisany w sekcji Jak
wykonac bieg identyfikacyjny (str. 37).

99.13 Zazgdano biegu
ident.

HXAsystent PID

Konfiguruje drugie miejsce sterowania do
uzywania regulatora PID.

Sprzezenie zwrotne: Al2. Nalezy dostosowaé
skalowanie sygnatu wejscia Al2 pod katem
sprzezenia zwrotnego, jesli jest to wymagane.
Nastawa: Nalezy wybra¢ wartos¢ stata, panel
sterowania albo wejscie Al1. W przypadku
wybrania wejscia Al2 nalezy dostosowac
skalowanie sygnatu wejscia Al1 dla nastawy.

Start/stop: DI

Zabezpieczenia

Patrz sekcja Zabezpieczenia (str. 84).
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Element menu

Opis

Powigzany parametr

XTryb sterowania

Okresla, czy ma by¢ uzywany tryb sterowania
skalarnego, czy wektorowego.

Informacje na temat trybu sterowania skalarnego
zawiera sekcja Skalarne sterowanie silnikiem na
stronie 796.

Informacje na temat trybu sterowania wektorowego
zawiera sekcja Wektorowe sterowanie silnikiem na
stronie 197.

99.04 Tryb sterowania
silnikiem

XTryb pompowania

Wybiera tryb pompowania. Patrz sekcja
Sterowanie zestawem wielopompowym na str. 72.

« Wyt
* Inteligentne sterowanie pompami (IPC)
» Sterowanie pojedynczg pompg (PC)

» Migkkie sterowanie pompami (SPC)
Nalezy pamietaé, ze w tym miejscu PC oznacza
SPC, a PFC oznacza SPFC.

76.21 Konfiguracja PFC

ZUstawienia
synchronizacji

Uruchamia asystenta ustawien synchronizacji.

96.20 Podstawowe
zrédfo synchron. czasu

ZPunkty krzywej HQ

Uruchamiania asystenta na potrzeby krzywej
wydajnosci HQ do obliczania przeptywu.
Uwaga: Ta pozycja menu jest widoczna tylko
wtedy, gdy wartos¢ parametru 80.13 zostata
ustawiona na Krzywa HQ.

80.13 Funkcja
sprzezenia zwrotnego
przeptywu

XPunkty krzywej PQ

Uruchamiania asystenta na potrzeby krzywej
wydajnosci PQ do obliczania przeptywu.
Uwaga: Ta pozycja menu jest widoczna tylko
wtedy, gdy warto$¢ parametru 80.13 zostata
ustawiona na Krzywa PQ.

80.13 Funkcja
sprzezenia zwrotnego
przeptywu

Start, stop, wartos¢ zadana

Wiyt

(™ ACHBED

48.8 Hz

Start stup, wartusc zadana

Pndstawnwa konflguracla STErou..,

Autumatyczny wiyhdr s
Dodatkowe automatyczne miejsce s.»

Ellokady;’zezwnlenla

Tylko drugie

[

Wstecz

11:27

"I.l';.l’.',r.h.ierz

Podmenu Start, stop, wartosé zadana umozliwia skonfigurowanie polecen
start/stop, wartosci zadanej i podobnych funkcji, na przyktad statych predkosci czy

zezwolen na bieg.
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Ponizsza tabela zawiera szczegotowe informacje o dostepnych elementach ustawien
w podmenu Start, stop, warto$¢ zadana.

miejsce sterowania

wartosci zadanej, start, stop, kierunek i zrodta
polecen dla miejsca Zew2.

Domysinie miejsce Zew2 jest ustawione na
wartos¢ Wyt.

Element menu Opis Powigzany parametr
APodstawowa Rampy
konfiguracja Limity
dziatania Sygnat blokady startu

Sygnat zezwolenia na bieg

Nadawanie nazwy przemiennikowi czestotliwosci
APodstawowa Sterowanie bezposrednie 1/O (Domysina
konfiguracja konfiguracja HVAC)
sterowania » Warto$¢ zadana skalowania (Al1)

Sterowanie bezposr. przez magistrale kom.

* BACnet MS/TP

* Modbus RTU

Requlator PID, pojedynczy silnik

» Skalowanie sprzez. zwrotn. (Al2)

+ Zrédio nastawy

+ Stata nastawa
Giowne Ustawienia gtéwnego miejsca sterowania 12.17 Min. Al1
automatyczne zdalnego, Zew1. 12.18 Maks. Al1
miejsce sterowania
Dodatkowe Ustawienia drugiego miejsca zdalnego 19.11 Wybér Zew1/Zew?2
automatyczne sterowania, Zew2. Ustawienia te obejmujg zrodto |28.75 W. zad. czest. 1

Zew?2 lub

22.18 W. zad. pred. 1
Zew2

12.17 Min. Al1

12.18 Maks. Al1

12.27 Min. Al2

12.28 Maks. Al2

20.06 Komendy Zew2
20.08 Zrédto wel Zew2
20.09 Zrédio we2 Zew?2
20.10 Zrédio we3 Zew?2

Blokady/
zezwolenia na bieg

Ustawienia uniemozliwiajgce dziatanie
przemiennika czestotliwo$ci lub jego
uruchomienie, gdy warto$¢ sygnatu na
okreslonym wejsciu cyfrowym jest niska.

Mozna wprowadzi¢ wtasny tekst do uzycia
zamiast tekstu ,Zezwolenie na bieg”, ,Uzyj
blokady bezpieczenstwa/startu 17, ,Uzyj blokady
bezpieczenstwal/startu 27, ,Uzyj blokady
bezpieczenstwal/startu 3” i ,Uzyj blokady
bezpieczenstwal/startu 4”.

Patrz sekcja Blokady na stronie 7189.

20.40 Zezwolenie na bieg
20.41 Blokada startu 1
20.42 Blokada startu 2
20.43 Blokada startu 3
20.44 Blokada startu 4
20.45 Tryb zatrzymania
blokady startu

Tryb zatrzymania:

Ustawia sposob zatrzymywania silnika przez
przemiennik czestotliwosci: z rampa lub przez
zatrzymanie wybiegiem.

21.03 Tryb zatrzymania
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Element menu

Opis

Powigzany parametr

Sterowanie pompa

i wentylatorem

Woybiera sterowanie PFC lub SPFC.

Nalezy pamietaé, ze w menu Tryb pompowania
(Ustawienia -> Asystenty -> lub Ustawienia ->
Funkcje pompy -> Sterowanie zestawem
wielopompowym ->) PFC jest nazywane PC, a
SPFC jest nazywane SPC.

Konfiguruje we/wy PFC/SPFC.

Konfiguruje sterowanie PFC/SPFC.

Konfiguruje autozmiane.

Patrz sekcja Sterowanie pojedynczg pompg i
wentylatorem (PFC/SPFC) na str. 133.

76.21 Konfiguracja PFC
76.25 Liczba silnikéw
76.27 Maksymalna
dopuszczalna liczba
silnikéw

76.59 Opdznienie
stycznika PFC

10.24 Zrédto RO1

10.27 Zrédfo RO2
10.30 Zrédfo RO3
15.07 Zrédio RO4
15.10 Zrédfo RO5
15.13 Zrédfo RO6

76.81 Blokada PFC 1
76.82 Blokada PFC 2
76.83 Blokada PFC 3
76.84 Blokada PFC 4
76.85 Blokada PFC 5
76.86 Blokada PFC 6
76.30 Predko$c startu 1
76.31 Predkos¢ startu 2
76.32 Predko$c startu 3
76.33 Predkosc startu 4
76.34 Predko$c startu 5
76.41 Predkosc¢
zatrzymania 1

76.42 Predko$c¢
zatrzymania 2

76.43 Predkosé
zatrzymania 3

76.44 Predkosé
zatrzymania 4

76.45 Predkosé
zatrzymania 5

76.55 Opdznienie startu
76.56 Opdznienie
zatrzymania

76.70 Autozmiana PFC
76.71 Odstep autozmiany
PFC

76.72 Maksymalna
asymetria zuzycia

76.73 Poziom autozmiany

State predkosci /

State czestotliwosci

Ustawienia uzywania statej wartosci jako wartosci
zadanej. DomysInie stata czestotliwos¢/pred-
kosc¢ 1 jest aktywowana przez DI3

Patrz sekcja Stafe predko$ci/czestotliwosci na
str. 163.

28.21 Funkcja statej
czestotliwosci lub

22.21 Funkcja statej
predkosci

28.26 Stata czestotliwosc 1
28.27 Stata czestotliwosc¢ 2,
28.28 Stata czestotliwosc 3|
22.26 Predkos$c stata 1
22.27 Predko$c stata 2
22.28 Predkosc stata 3
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Element menu

Opis

Powigzany parametr

Tryb startu:

Ustawia sposéb uruchamiania silnika przez
przemiennik czestotliwosci.

» Staly czas magnesowania wstepnego
« Start z rampg (normalny)

« Start lotny (automatycznie)

* Automatycznie

21.01 Tryb startu
21.02 Czas
magnesowania

Opodznienie startu:

Ustawia sposob uruchamiania silnika przez
przemiennik czestotliwosci.

21.22 OpOznienie startu

Predkosci/czestotli-
wosci krytyczne

Uniemozliwia dziatanie w krytycznych zakresach
(predkosci lub czestotliwosci).

Patrz sekcja Predko$ci/czestotliwosci krytyczne
na str. 163.

Sterowanie wektorowe:
22.51 Funkcja predko$ci
krytycznej

22.52 Predkosc krytyczna
1 niska

22.53 Predkosc krytyczna
1 wys.

22.54 Predkosc krytyczna
2 niska

22.55 Predkos$c krytyczna
2 wys.

22.56 Predkos$c krytyczna
3 niska

22.57 Predkos$c krytyczna
3 wys.

Sterowanie skalarne:
28.51 Funkcja czest.
krytyczney...

28.57 Czest. krytyczna 3
wysoka

Silnik

WO

(™ ACHBED

488 Hz | Wyl (™ ACHBED

0.0 abr./min

Znamionane
AETryh sterowania
Tryb starmu:
Kolejnosé faz:
Czestotliwose kluczowama 4 kHz »

Znamionane

Wstecz

11:24

Skalarne AETryh sterowania Wektorowe
Automatic A Bieg identyfikacyjny Wykonano
LIl Szacowana ochrona termicz... 31 °Cw
frmierzona ochrona termiczna >

VWybierz Wstecz 14:41 VWybierz

Przy uzyciu podmenu Silnik mozna dostosowywac¢ ustawienia dotyczace silnika, na
przyktad wartosci znamionowe, tryb sterowania i ochrone termiczna.

Nalezy pamieta¢, ze widoczne ustawienia zalezg od innych wyboréw, na przyktad
trybu sterowania wektorowego lub skalarnego, uzytego typu silnika lub wybranego

trybu startu.

Dostepne sg trzy asystenty: Tryb sterowania, Warto$¢ znamionowa i Bieg
identyfikacyjny (tylko w trybie sterowania wektorowego).
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Ponizsza tabela zawiera szczego6towe informacje o dostepnych elementach ustawien

w podmenu Silnik.

Element menu

Opis

Powigzany
parametr

ZWartosci
znamionowe

Wprowadzi¢ wartosci znamionowe z tabliczki
znamionowe;j silnika.
Pozwala okresli¢ konfiguracje z wieloma silnikami.

99.03 Typ silnika ...
99.12 Moment
znamionowy silnika

A Tryb sterowania

Okresla, czy ma by¢ uzywany tryb sterowania
skalarnego, czy wektorowego.

Informacje na temat trybu sterowania skalarnego
zawiera sekcja Skalarne sterowanie silnikiem na
stronie 796.

Informacje na temat trybu sterowania wektorowego
zawiera sekcja Wektorowe sterowanie silnikiem na
stronie 197.

99.04 Tryb sterowania
silnikiem

Tryb startu:

Okresla sposo6b uruchamiania silnika przez

przekaznik czestotliwosci (na przykifad z wstepnym

magnesowaniem lub bez niego).

» Szybkie

+ Staly czas magnesowania wstepnego
Automatycznie

+ Start z rampa (normalny)

+ Start lotny (automatycznie)

21 Tryb start/stop
21.02 Czas
magnesowania

Kolejnos¢ faz:

Jesli kierunek silnika do przodu jest btedny, przy
uzyciu tego ustawienia mozna zmieni¢ kierunek na
prawidtowy bez koniecznosci zmiany kolejnosci faz
kabla silnika.

99.16 Silnik: kolejno$¢
faz

Czestotliwos¢
kluczowania

Ustawia docelowg i najnizszg dozwolong
czestotliwos$¢ kluczowania. Wiecej informaciji
mozna znalez¢ w sekcji Czestotliwosc kluczowania
na stronie 203.

97.01 W.zad.
czestotliwosc przet.
97.02 Min. czestotliwosc
przetgcz.

Stosunek U/f:

Forma wspétczynnika napiecia do czestotliwosci
ponizej punktu ostabienia pola. Wiecej informacji
mozna znalezé w sekcji Stosunek U/f na

stronie 799.

97.20 Stosunek U/f

Kompensacja IR:

Ustawia stopien zwigkszenia napigcia przy
predkosci zerowej. Zwiekszajac wartos¢ tego
ustawienia, mozna zwiekszy¢ moment rozruchowy.
Wiecej informacji mozna znalezé w sekcji
Kompensacja IR przy skalarnym sterowaniu
silnikiem na stronie 196.

97.13 Kompensacja IR

Nagrzewanie
wstepne

Ustawienia wstepnego nagrzewania silnika. Prze-
miennik moze zapobiec kondensacji w zatrzyma-
nym silniku, dostarczajgc do niego staty prad (%
pradu znamionowego silnika). Ustawienia tego
nalezy uzywac¢ w wilgotnych lub chtodnych warun-
kach, aby zapobiec kondensaciji. Wiecej informacji
mozna znalez¢ w sekcji Metody uruchamiania —
magnesowanie DC na stronie 2017.

21.14 Zrédto wej. nagrz.
wstep.

21.16 Prad nagrzew.
wstepnego
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Element menu

Opis

Powiazany
parametr

Szacowana ochrona
termiczna

Ustawienia w tym podmenu stuzg do ochrony
silnika przed przegrzewaniem przez automatyczne
wyzwalanie btedu lub ostrzezenia powyzej
okreslonej temperatury.

DomysInie szacowana ochrona termiczna silnika
jest wtaczona. Zalecamy sprawdzenie tych warto-
$ci, aby upewni¢ sie, ze ochrona dziata poprawnie.
Wiecej informacji mozna znalez¢ w sekcji Ochrona
termiczna silnika na stronie 204.

35 Ochrona termiczna
silnika

Zmierzona ochrona
termiczna

Ustawienia w tym podmenu stuzg do ochrony sil-
nika z pomiarem termicznym przed przegrzewa-
niem przez automatyczne wyzwalanie bfedu lub
ostrzezenia powyzej okreslonej temperatury.
Wiecej informacji mozna znalez¢ w sekcji Ochrona
termiczna silnika na stronie 204.

35 Ochrona termiczna
silnika

Hamowanie
strumieniem:

Ustawia ilo$¢ pradu uzywang podczas hamowania,
tzn. sposéb magnesowania silnika przed jego
uruchomieniem. Wiecej informacji mozna znalez¢
w sekcji Hamowanie strumieniem na stronie 200.

97.05 Hamowanie
strumieniem

Zabezpieczenie
przed utykiem

Ustawienia w tym podmenu majg za zadanie chro-
ni¢ silnik w sytuacji utyku. Istnieje mozliwos$¢ dosto-
sowania limitéw nadzoru (prad, czestotliwos$¢ i
czas) oraz wybrania sposobu, w jaki przemiennik
czestotliwosci zareaguje na niespodziewane prze-
rwanie pracy przez silnik. Wiecej informacji mozna
znalez¢ w sekcji Zabezpieczenie przed utykiem sil-

nika (parametry 31.24...31.28) na stronie 232.

31.24 Funkcja utyku
31.25 Limit pradu f.
utyku

31.26 Limit predko$ci f.
utyku

31.27 Limit
czestotliwosci f. utyku
31.28 Czas utyku

Funkcje pompy

W G

(™ ACHBED

0.0 Hz

Funkcje pompy
Ochron

Obliczanie przeplywu
Migkkie napetnianie rur -
Sterowranie zestawem wielopompo.. e

1 E‘] pompy

000 m*shmw

Whstecz

18:14

VWybierz

Podmenu Funkcje pompy umozliwia dostosowanie ustawien zwigzanych z pompa,
takich jak funkcje ochrony pompy lub migkkie napetnianie rur.
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Ponizsza tabela zawiera szczego6towe informacje o dostepnych elementach ustawien
w podmenu Funkcje pompy.

Element menu

Opis

Powigzany parametr

Ochrona suchej
pompy

Konfiguruje ustawienia ochrony przed praca na
sucho. Funkcja ochrony przed praca na sucho
zapewnia, ze pompa wody nie dziata, gdy nie ma
wody, i chroni pompe przed uszkodzeniem.

82.20 Ochrona
probnego uruchomienia
82.21 Zrédho prébnego
uruchomienia

Obliczanie przeptywu

Konfiguruje ustawienia funkcji obliczania przeptywu
na podstawie czujnikéw lub bez czujnikdw. Funkcja
obliczania przeptywu stuzy do pomiaru ilosci wody
przeptywajgcej na podstawie sprzezenia
zwrotnego od czujnika lub na podstawie danych
krzywej pompy.

80.12 Zrédio 2
sprzezenia zwrotnego
przeptywu

80.13 Funkcja
sprzezenia zwrotnego
przeptywu

80.14 Mnoznik
sprzezenia zwrotnego
przeptywu

80.15 Przeptyw
maksymalny

80.16 Przeptyw
minimalny

80.17 Ochrona maksy-
malnego przeptywu
80.18 Ochrona
minimalnego przeptywu
80.19 Opdznienie
sprawdzenia przeptywu
81.10 Zrédio cisnienia
wiotu

81.11 Zrédto cisnienia
wylotu

82.30 Ochrona przed
min. ci$nieniem wylotu
82.31 Poziom ostrzeze-
nia o minimalnym ci$nie-
niu wylotu

82.35 Ochrona
maksymalnego ci$nienia
wylotu

82.37 Poziom ostrzez.
maks. cisnienia wylotu
82.40 Ochrona minimal-
nego cisnienia wiotu
82.41 Poziom ostrzeze-
nia o minimalnym ci$nie-
niu wiotu

82.45 Opdznienie
sprawdzenia ci$nienia

Migkkie napetnianie
rur

Umozliwia konfiguracje ustawien zwigzanych ze
spokojnym napetnianiem rur. Zapobiega to nagtym
skokom cisnienia i redukuje ryzyko wystgpienia
uderzenia hydraulicznego, ktére moze uszkodzic¢
rury wodne.

40.14 Zest. 1: skal.
nastawy

40.28 Zest. 1: czas
zwieksz. nast.

40.29 Zest. 1: czas
zmniejsz. nast.

82.25 Nadzor migkkiego
napetniania rur

Sterowanie PFC

Patrz sekcja Sterowanie zestawem
wielopompowym na str. 72.
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Regulatory PID

Wil ™ ACHS8

1 468 Hz

Regulatory PID

start/stop/Akierunek 2
Jednostka:

Aktyay] sterowanie ..

Tawsze akt..
- Mie wybrano

°C

V\:'stecz 11:26

W;Bierz

Podmenu PID zawiera ustawienia i wartosci aktualne regulatora PID procesu.
Podmenu PID jest uzywane tylko w przypadku zdalnego sterowania.

Patrz takze sekcja Regulacja PID zmiennej procesowej na stronie 170.

Ponizsza tabela zawiera szczegotowe informacje o dostepnych elementach ustawien

w podmenu PID.

Element menu

Opis

Powiazany
parametr

HZAsystent PID

Konfiguruje drugie miejsce sterowania do
uzywania regulatora PID.

Sprzezenie zwrotne: Al2. Nalezy dostosowac
skalowanie sygnatu wejscia Al2 pod katem
sprzezenia zwrotnego, jesli jest to wymagane.
Nastawa: Nalezy wybrac¢ warto$¢ statg, panel
sterowania albo wejscie Al1. W przypadku
wybrania wejscia Al2 nalezy dostosowac
skalowanie sygnatu wejscia Al1 dla nastawy.

Start/stop: DI

Uzyj sterowania PID:

Nalezy wybra¢, czy ma by¢ uzywany regulator PID.

40.07 Tryb pracy
regulatora PID procesu

Aktywuj sterowanie
PID z

Ustawia, skad przemiennik czestotliwosci
otrzymuje sygnat przetgczania sie miedzy
miejscami sterowania (Zew1 i Zew?2).

19.11 Wybér
Zew1/Zew?2

Start/stop/kierunek z:

Wybiera zrédto dla sygnatoéw startu, stopu i
kierunku.

20.01 Komendy Zew1
20.02 Typ wyzw. startu
Zew1

20.03 Zrédio we1 Zew1
20.04 Zrédto we2 Zew1
20.05 Zrédio we3 Zew1
20.06 Komendy Zew?2
20.07 Typ wyzw.
rozruchu Zew?2

20.08 Zrédio we1 Zew2
20.09 Zrédto we2 Zew2
20.10 Zrédio we3 Zew?2

Jednostka:

PID unit 1 (Jednostka PID klienta). Ustawia tekst
wyswietlany jako jednostka nastawy, sprzezenia

zwrotnego i uchybu.
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Element menu Opis Powigzany
parametr

Stan PID: Pozwala wyswietli¢ stan regulatora PID. 40.06 PID procesu:
stowo stanu

Sprzezenie zwrotne: |Umozliwia wys$wietlenie lub skonfigurowanie 40.02 PID procesu:

sprzezenia zwrotnego regulatora PID procesu,
czyli zmierzonej wartosci.

akt.wart.sprz.zw.

40.08 Zest. 1: zrodto
sprz. zwrt. 1

40.11 Zest. 1: czas filtru
Sprz. zwr.

Nastawa:

Umozliwia wyswietlenie lub skonfigurowanie
nastawy regulatora PID procesu, czyli wartosci
docelowej procesu.

Umozliwia uzycie wartosci statej nastawy zamiast
zewnetrznego zrédia nastawy (lub oprécz niego).
Gdy stata nastawa jest aktywna, przestania ona
normalng nastawe.

40.03 PID procesu:
akt.wart.nastawy
40.16 Zest. 1: Zrédfo
nastawy 1

40.26 Zest. 1: min.
nastawy

40.27 Zest. 1: maks.
nastawy

Dostrajanie

Podmenu Dostrajanie zawiera ustawienia
wzmocnienia, czasu catkowania i czasu
rézniczkowania.

1. Upewni¢ sig, ze uruchomienie silnika i procesu
bedzie bezpieczne.

2. Uruchomi¢ silnik przy uzyciu zdalnego
sterowania.

3. Zmieni¢ nastawe w niewielkim stopniu.

4. Obserwowac sprzezenie zwrotne.

5. Dostosowaé
wzmocnienie/catkowanie/rézniczkowanie.

6. Powtarzac kroki 3-5 do momentu, gdy sprzeze-
nie zwrotne bedzie zgodne z oczekiwanym.

40.04 PID procesu:
akt.wart.odchyl.

40.32 Zest. 1:
wzmocnienie

40.33 Zest. 1: czas
caftkowania

40.34 Zest. 1: czas
rézniczk.

40.35 Zest. 1: czas filtru
rézniczk.

Zwieksz wyjscie:

Nalezy ustawic, czy uchyb to ,sprzezenie zwrotne
minus nastawa”, czy ,nastawa minus sprzezenie
zwrotne”:

» Sprzezenie zwrotne < nastawa: Przemiennik
czestotliwosci zwieksza predkos¢ silnika, gdy
sygnat sprzezenia zwrotnego jest ponizej
nastawy. Przyktady: Zasilajgcy wentylator lub
pompa.

+ Sprzezenie zwrotne > nastawa: Przemiennik
czestotliwosci zwieksza predkos¢ silnika, gdy
sygnat sprzezenia zwrotnego jest powyzej
nastawy. Przyktad: Chtodnia kominowa.

40.31 Zest. 1: odwr.
rézniczk.

Wyjscie

Wyswietla wyjscia regulatora PID procesu lub
umozliwia ustawienie jego zakresu.

40.01 PID procesu: akt.
wart. wyj.

40.36 Zest. 1: min.
wyjscie

40.37 Zest. 1: maks.
wyjscie
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Element menu

Opis

Powiazany
parametr

Funkcja uspienia

Funkcja uspienia oszczedza energie, poniewaz
umozliwia zatrzymywanie silnika w przypadku
niskiego zapotrzebowania. Domysinie funkcja
uspienia jest wytgczona. Gdy to ustawienie jest
wigczone, silnik jest automatycznie zatrzymywany
podczas niskiego zapotrzebowania i jest urucha-
miany ponownie, gdy odchylenie staje sig zbyt
duze. Oszczedza to energie, gdy obroty silnika o
niskiej predkosci bylyby niewykorzystywane.
Patrz sekcja Funkcje u$pienia i wzmocnienia dla
regulatora PID procesu na str. 170.

40.43 Zest. 1: poziom
u$pienia

40.44 Zest. 1: opoz.
u$pienia

40.45 Zest. 1: czas
wzm. udpienia

40.46 Zest. 1: krok
wzmac. uspienia
40.47 Zest. 1:
odchylenie przebudz.
40.48 Zest. 1:
opdznienie przebudz.
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Sterowanie zestawem wielopompowym

Auto (™ ACH580 =0.0°C

Sterowanie zestawem wielopom...

A Pumping made:

Wstecz 19:18 Wybierz
Aura ™ ACHEBD #00°C| |Aum ™ ACHEED +0.0°C
Pumping mode — Pump node number | E—

Select pumping mode to use:

Off

Intelligent purmp control [IPC)

single pump contral
Soft pump control

Set node number for this drive:

Mode number:

Wstecz 1814 Dalej Wstecz 18189 Dalej
Autn ™ ACHESD F00°C| |Aut (™ ACHEED +0.0°C
121 configuration —_— Sterowanie zestawem wielopom... -
select the intelligent pump cantral A% Purnping mode:
COMMUNICATIon via: Multipump comms (121] link: EFE
EFB settings for this pump -
FBA [FMBA-OT) shared settings -
Wstecz 1819 Dalej| |Wstecz 18:19 Wybierz
Autn {™ ACHEB0 s00°C| |Auto (™ ACHAB0 +00-°C

Settings f
Mazy 26
Mumer wazta:

or this pump

ACH480

Zemien

Shared settings

A Synchranization settings

1 Total numnber of pumps: 1
™ Can he master Always run at least: 1 pumps
Prefer this pump: Medium Mewer run more than: 1 pumps

Transition smoathing -
Wstecz 19:19 Edytuj | |Wstecz 19:19 Wybierz
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Auto ™ ACHEED s00°C| |Auto ™ ACHEED =0.0°C
Sterowanie zestawem wielopom...{ |Sterowanie zestawem wielopom...
A% Pumping mode: i A% Pumping mode:
Configure pump control 140 . Configure purmp control 1/0 >
Configure pump control - Configure pump control -
Configure Autochange Mie wyhrano » Configure Autochange Mie wybrano »
Wstecz 20:56 Wybierz Wstecz 20:67 Wybierz

Auto ™ ACHS80 F00°C Aurto ™ ACHEB0 F00°C
Configure pump control —
Murmber of motars: B PC start, stop, reference

Configure pump control 1/0

O Uwzglednij silnik przem. czest. Fonfiguru] PID procesu -
Contactor delay: 050s Aux motors started at 48.00 Hz
Configure AO:s - A motars stopped at 25.00 Hz
Configure interlocks - Start delay: 10,00 s
Wstecz 20:56 Edytuj | |Wstecz 20:56 Wybierz
Auto (™ ACHAB0 ~00°C
Konfiguruj autozmiang

Autozmiana wyzwolona prz

Wstecz 20:56 Edytuj

Systemy sterowania zestawem wielopompowym (inteligentnego sterowania
pompami) umozliwiajg potgczenie ze sobg maksymalnie 8 przemiennikéw
czestotliwosci. To menu zawiera asystenty programowania umozliwiajgce
wspotdzielenie obcigzenia, rbwnowazenie czasu pracy miedzy pompami

i utrzymywanie optymalnego dziatania poszczegdlnych pomp.

Jesli aktywne pompy nie sg w stanie sprostac¢ zapotrzebowaniu, system
automatycznie uruchamia lub zatrzymuje poszczegdlne pompy. Kolejnos¢ pomp
mozna ustawi¢ wedtug klasy wydajnosci (aby na przyktad uzywac¢ przede wszystkim
pomp o wysokiej wydajnosci) lub w celu lepszego zrownowazenia czaséw pracy
(pompy najmniej wykorzystywane bedg uruchamiane jako pierwsze). Pozwala to
zmniejszy¢ zuzycie energii i wydtuza czas eksploatacji pompy.

Patrz takze sekcja Funkcje sterowania pompg i wentylatorem na stronie 720.
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Ponizsza tabela zawiera szczego6towe informacje o dostepnych elementach ustawien
w podmenu Sterowanie zestawem wielopompowym.

Element menu |Opis Powiazany parametr
ATryb Woybiera tryb pompowania. 76.21 Konfiguracja PFC
pompowania < Wyt

* Inteligentne sterowanie pompami (IPC)

» Sterowanie pojedynczg pompg (PC)

» Migkkie sterowanie pompami (SPC)

Nalezy pamieta¢, ze w tym miejscu PC oznacza SPC,

a PFC oznacza SPFC.
Inteligentne Numer wezta: 76.22 Numer wezta
sterowanie zestawu
pompami (IPC): wielopompowego
Numer wezia
pompy
Inteligentne stero- |Umozliwia wybdr sposobu komunikacji (EFB lub 76.24 Port
wanie pompami  |FMBA -01 za posrednictwem FBA). komunikacyjny IPC
(IPC):
Konfiguracja 121 /
tacze komunika-
cyjne (121)
zestawu wielo-
pompowego
Inteligentne stero- [Nazwa przemiennika
wanie pompami  |Numer wezta 76.22 Numer wezta
(lPC) Moze bvé aid zgstawu

yC giowna wielopompowego

Ustawienia tej
pompy

Preferuj te pompe

76.23 Wtgczenie
przemiennika
nadrzednego

76.77 Priorytet pompy

Inteligentne
sterowanie
pompami (IPC):
Ustawienia
wspolne

A Ustawienia synchronizaciji

t gczna liczba pomp

Predkos¢ efektywna

Zawsze uruchamiaj co najmniej: 1 pompe
(w przypadku IPC)

Nigdy nie uruchamiaj wigcej niz: 8 pomp
(w przypadku IPC)

76.25 Liczba silnikow
76.26 Minimalna
dopuszczalna liczba
silnikéw

76.27 Maksymalna
dopuszczalna liczba
silnikéw
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Element menu |Opis Powigzany parametr
Inteligentne Predkosci uruchamiania/zatrzymywania (w przypadku
sterowanie IPC) »
pompami (IPC): Uruchom 2. pompe przy: 76.30 Predkosc startu 1
Ustawienia 76.36 Predkosc startu 7
wspolne Uruchom x. pompe przy: (na przyktad x = 4 — 76.41 Predkos¢
taczna liczba pomp) zatrzymania 1
Zatrzymaj x. pompe przy: 76.47 Predkosc¢
zatrzymania 7
Zatrzymaj 1. pompe przy:
Woygtadzanie przej$¢ (w przypadku IPC)
Ignoruj gwattowne wzrosty zgdan w 76.55 Opoznienie startu
| . dki zadar 76.56 Opoznienie
gnoruj spadki zadan w zatrzymania
Autozmiana
Autozmiana wyzwolona przez: Réwnomierne zuzycie |76-70 Autozmiana PFC
. L. 76.72 Maksymalna
Maksymalna asymetria zuzycia: 10,00 godz. asymetria zuzycia
Maksymalny czas stacjonarny: 0,0 godz. 76.76 Maksymalny czas
. e bezruchu
Autozmiana tylko ponizej: 45 Hz (w przypadku IPC) 76.73 Poziom
Regulatory PID (w przypadku IPC) autozmiany
Patrz podmenu Regulatory PID na stronie 69.
Sterowanie Liczba silnikow: 76.25 Liczba silnikow
ojedyncz Hoailni 76.59 Opodznienie
'Zojmp};] (Pg)' Uw%g';k?dn.lj silnik przem. czest stycznika PFC
‘ " Opodznienie stycznika 10.24 Zrodio RO1
SkonflgurUJ Konfiguruj wyjscia RO 10.27 Zrodto RO2
sterowanie Sterowanie PC2 przez: 10.30 Zrodio RO3
pompami (I/O) przez: 15.07 Zrodlo RO4

Sterowanie PC6 przez:
Konfiguruj blokady
Blokada PC1 przez:

Blokada PC6 przez:
Sprawdz konfiguracje 1/0
Patrz menu We/wy na stronie 97.

15.10 Zrédio RO5
15.13 Zrédio RO6

76.81 Blokada PFC 1
76.82 Blokada PFC 2
76.83 Blokada PFC 3
76.84 Blokada PFC 4
76.85 Blokada PFC 5
76.86 Blokada PFC 6

Migkkie
sterowanie
pompami (SPC):
Skonfiguru;j
sterowanie
pompami

Start, stop, wartos¢ zadana PC
Dodatkowe automatyczne miejsce sterowania
Start/stop z:
Warto$¢ zadana z:
Konfiguruj PID procesu:
Patrz podmenu Regulatory PID na stronie 69.
Silniki pomocnicze uruchomiono o:
Silniki pomocnicze zatrzymano o:
Opodznienie startu:
Opédznienie zatrzymania:

76.55 Opodznienie startu
76.56 Opoznienie
zatrzymania
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Element menu

Opis

Powigzany parametr

W przypadku ste-
rowania pojedyn-
czg pompg (PC) i
miekkiego stero-
wania pompami
(SPC):

Konfiguruj autoz-
mianeg

Autozmiana wyzwolona przez:

Staty odstep czasowy: (w przypadku statego odstepu
czasowego)

Maksymalna asymetria zuzycia: (w przypadku
réwnomiernego zuzycia)
Autozmiana dozwolona ponizej:

76.70 Autozmiana PFC
76.71 Odstep
autozmiany PFC

76.72 Maksymalna
asymetria zuzycia

Rampy

Wil o

(™ ACHBE0

48.8 Hz

Rampy

Czas zwalniania:
Tryh zatrzymania;

Cezgstothwost docelowa .. G000 Hz
O Uzy) dwdch zestawdw ramp

30,000 s
Wivhieg

Wastecz

11:27

Edytuj

Podmenu Rampy umozliwia skonfigurowanie ustawien przyspieszania i zwalniania.

Patrz takze sekcja Rampy na stronie 166.

Uwaga: Aby ustawic¢ rampy, nalezy takze okresli¢ parametr 46.07 Skalowanie
predkosci (w trybie sterowania predkoscig) lub 46.02 Skalowanie czestotliwosci
(w trybie sterowania czestotliwoscia).

Ponizsza tabela zawiera szczegoétowe informacje o dostepnych elementach ustawien
w podmenu Rampy.

skalowania”, gdy uzywane sg rampy domysine
(zestaw 1).

Element menu Opis Powigzany
parametr
Czas przyspieszania:|Czas miedzy zatrzymaniem i ,predkoscig 23.12 Czas

przyspieszania 1
28.72 Czestotliwo$¢:
czas przysp. 1

Czas zwalniania:

Czas miedzy zatrzymaniem i ,predkoscig
skalowania”, gdy uzywane sa rampy domysine
(zestaw 1).

23.13 Czas zwalniania 1
28.73 Czestotliwosé:
czas zwaln. 1

Tryb zatrzymania:

Ustawia sposob zatrzymywania silnika przez
przemiennik czestotliwosci.

21.03 Tryb zatrzymania

Czestotliwose
docelowa czasu
rampy:

Ustawia maksymalng czestotliwo$¢ na potrzeby
przyspieszania = wstepng czestotliwos¢ na
potrzeby zwalniania. Do sterowania w trybie
skalarnym.

46.02 Skalowanie
czestotliwosci

Predkos$¢ docelowa
czasu rampy:

Ustawia maksymalng predkos¢ na potrzeby
przyspieszania = wstepng predkos¢ na potrzeby
zwalniania. Do sterowania w trybie wektorowym

46.01 Skalowanie
predkosci
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Element menu

Opis

Powiazany
parametr

Uzyj dwoch
zestawoéw ramp

Ustawia uzywanie drugiego zestawu ramp
przyspieszania/zwalniania. Jesli to ustawienie nie
jest wybrane, uzywany jest tylko jeden zestaw
ramp.

Nalezy pamietac, ze jesli to ustawienie nie jest
wigczone, ponizsze opcje nie sg dostepne.

Aktywuj zestaw ramp
2:

Aby przetgczy¢ zestawy ramp, mozna:
+ uzyc¢ wejscia cyfrowego (sygnat niski = zestaw 1,
sygnat wysoki = zestaw 2) lub

+ uzy¢ automatycznego przetgczania na zestaw 2
powyzej pewnej czestotliwosci/predkosci.

23.11 Wybor zestawu
ramp

28.71 Wyb6r ust. rampy
czest.

Czas przyspieszania

Ustawia czas miedzy zatrzymaniem i ,predkoscig
skalowania”, gdy uzywany jest zestaw ramp 2.

23.14 Czas
przyspieszania 2
28.74 Czestotliwosc:
czas przysp. 2

Czas zwalniania 2

Ustawia czas miedzy zatrzymaniem i ,predkoscig
skalowania”, gdy uzywany jest zestaw ramp 2.

23.15 Czas zwalniania 2
28.75 Czestotliwo$c:
czas zwaln. 2

Limity

Wi o

(™ ACHBSE

1 48.8 Hz

Limity

Minimalna ¢ otli

Mak=symalny prad:

Maksymalna czestothwosd: 5000 Hz

0.00 Hz

3.06 4

Wstecz 11:24

Edytuj

Podmenu Limity stuzy do wybierania dozwolonego zakresu roboczego. Ta funkcja
stuzy do ochrony silnika, podigczonego sprzetu i elementéw mechanicznych.
Przemiennik czestotliwosci nie przekracza okreslonych limitéw bez wzgledu na
odebrang przez niego warto$¢ zadang. Patrz sekcja Komunikacja na stronie 78.

Patrz takze sekcja Limity na stronie 173.

Uwaga: Te parametry limitu nie majg wptywu na rampy.

Ponizsza tabela zawiera szczegotowe informacje o dostepnych elementach ustawien

w podmenu Limity.

czestotliwosé:

Dotyczy tylko sterowania skalarnego.

Element menu Opis Powigzany
parametr

Minimalna Ustawia minimalng czestotliwo$¢ roboczg. Dotyczy |30.13 Min. czestotliwos¢

czestotliwos¢: tylko sterowania skalarnego.

Maksymalna Ustawia maksymalng czestotliwos¢ robocza. 30.14 Maks.

czestotliwos¢
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Element menu Opis Powigzany
parametr

Minimalna predkos¢: |Ustawia minimalng predkos¢ roboczg. Dotyczy 30.11 Min. predkosc
tylko sterowania wektorowego.

Maksymalna Ustawia maksymalng predkos¢ roboczg. Dotyczy |(30.72 Maks. predkosc
predkosc: tylko sterowania wektorowego.

Minimalny moment: |Ustawia minimalny moment roboczy. Dotyczy tylko |30.79 Min. moment 1
sterowania wektorowego.

Maksymalny Ustawia maksymalny moment roboczy. Dotyczy  |30.20 Maks. moment 1
moment: tylko sterowania wektorowego.
Maksymalny prad: |Ustawia maksymalny prad wyjsciowy. 30.17 Maks. prad

Komunikacja

Auto ™ ACHE8D 48.8 Hz
Komunikacja

Whudowana magis com. b [
Adapter magistrall kormunik. Mieu.. »
|/0 przejscia [
Wstecz 11:16 Wybierz

Menu Komunikacja pozwala konfigurowa¢ i wyswietla¢ komunikacje za posrednic-
twem wbudowanej magistrali komunikacyjnej lub adaptera komunikacyjnego.

Wbudowana magistrala komunikacyjna

Auto (™ ACH580 488 Hz| |Auto (™ ACH580 48.8 Hz

Whbudowana magistrala kom. ——| |Konfiguracja komunikacji
Wybar EFB: Mie wybrano

Konfiguracja komunikacji

Wstecz 11:12 Wybierz| |Wstecz 11:12 Edytuj
Auta (™ ACHS80 48.8 Hz

Wyhdr EFB:

Mie wybrano
BACnet MS/TP

Modbus RTU

Anulyj 11:12 Lapisz

Ustawien w podmenu Wbudowana magistrala komunik. nalezy uzywac, gdy
przemiennik czestotliwosci ma by¢ uzywany z protokotem Modbus RTU i protokotem
BACnet MS/TP.
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Wszystkie ustawienia dotyczace wybudowanej magistrali komunikacyjnej mozna
tez skonfigurowac przy uzyciu parametréw (grupa parametrow 58 Wbudowana
magistrala komunikacyjna), ale podmenu Wbudowana magistrala komunikacyjna
utatwia konfiguracje protokotu.

W przypadku protokotu N2 konfiguracje trzeba przeprowadzi¢ za posrednictwem
parametrow (grupa parametrow 58 Wbudowana magistrala komunikacyjna).

Patrz tez rozdziaty

» Sterowanie przez magistrale komunikacyjng za posrednictwem adaptera
komunikacyjnego na str. 285

» Sterowanie za pomocg protokotu BACnet MS/TP za po$rednictwem
wbudowanego interfejsu komunikacyjnego EFB na stronie 315

» Sterowanie przy uzyciu protokotu N2 za posrednictwem wbudowanego interfejsu
komunikacyjnego EFB na str. 351.

Ponizsza tabela zawiera szczegotowe informacje o dostepnych elementach ustawien
w podmenu Wbudowana magistrala komunik. Nalezy pamietac, Zze niektére

z elementow stajg sie aktywne dopiero po wtgczeniu wbudowanej magistrali
komunikacyjnej.

Element menu Opis Powigzany
parametr
Wybér EFB Nalezy wybrac¢ protokét, ktéry ma byé uzywany. 58.01 Protokot wi.
Konfiguracja Aby skonfigurowaé komunikacje miedzy 58 Wbudowana
komunikacji przemiennikiem czestotliwosci i urzadzeniem magistrala
. . . L . komunikacyjna
nadrzednym magistrali komunikacyjnej, nalezy 58.03 Adres wezia
zdefiniowac te ustawienia, a nastgpnie wybra¢ (id'emyﬁkator staci)
opcje Zastosuj ustawienia do modutu 58.04 Szybkosé
wbudowanej magistrali komunikacyjne;j. transmisji
Modbus RTU: 58.05
Parzystosc

Modbus RTU: 58.25
Profil sterowania
58.40 Ident. obiektu
urzgdzenia

58.41 Maks. adres
urzgdzenia
nadrzednego

58.42 Maks. liczba
ramek z informacjami
58.43 Maks.ponowne
proby APDU

58.14 Reakcja na utrate
komunik.

58.15 Tryb utraty
komunikacji

58.16 Czas utraty
komunikacji

58.06 Sterowanie
komunikacjg
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uzyskania takich informaciji, jak: status, obcigzenie
komunikacji i licznik komunikatow.
* Aktualny stan:
» Warto$¢ stanu:
» Dane EFB od klienta
Pozwala wyswietli¢ informacje odbierane przez

magistrale EFB od urzadzenia nadrzgdnego magi-
strali komunikacyjnej (klienta BACnet, np. BMS).

» Dane EFB do klienta
Pozwala wyswietli¢ informacje wysytane przez
magistrale EFB do urzadzenia nadrzednego magi-
strali komunikacyjnej (klienta BACnet, np. BMS).

Element menu Opis Powigzany
parametr
Diagnostyka Umozliwia przeprowadzenie diagnostyki 58.07 Diagnostyka
wbudowanej magistrali komunikacyjnej w celu komunikacii

58.08 Odebrane pakiety
58.11 Btedy UART
58.12 Bfedy CRC

58.13 Licznik tokenow
58.18 Stowo sterowania
EFB

03.09 Wart. zadana 1
EFB

58.09 Przestane pakiety
58.19 Stowo stanu EFB

Adapter komunikacyjny

Auto ™ ACHS80 48.8 Hz
Adapter magistrali komunik. ——
& FBA, .
Konfiguracja komunikac;i -
Diagnostyka Offline »

Wstecz 11:15

Usur wybér

Ustawienia w podmenu Adapter magistrali komunikacyjnej pozwalajg uzywac
przemiennika czestotliwosci z nastepujgcymi protokotami magistrali komunikacyjnej,
pokazanymi z wymaganymi opcjonalnymi modutami adaptera magistrali komunikacyjne;j:

* BACnet/IP: Adapter FBIP-21

» CANopen: Adapter FCAN-01

» ControlNet: Adapter FCNA-01

» DeviceNet: Adapter FDNA-01

» EtherCAT: Adapter FECA-01

» Ethernet/IP: Adapter FEIP-21, FENA-21

» ETH Pwrlink (Ethernet Powerlink): Adapter FEPL-02
* ModbusTCP: Adapter FMBT-21, FENA-21

+ PROFIBUS-DB: Adapter FBPA-01

* PROFINET IO: Adapter FPNO-21, FENA-21
» Ethernet/IP: Adapter FENA-21

Nalezy zapyta¢ przedstawiciela firmy ABB o obstugiwane moduty magistrali

komunikacyjnej.
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Wszystkie ustawienia dotyczgce magistrali komunikacyjnej mozna tez skonfigurowac
przy uzyciu parametrow (grupy parametrow 50 Adapter komunikacyjny (FBA), 51
FBA A: ustawienia, 52 FBA A: dane wej., 53 FBA A: dane wyj., 58 Wbudowana
magistrala komunikacyjna), ale podmenu Magistrala komunikacyjna utatwia
konfiguracje protokotu.

Patrz takze rozdziat Sterowanie przez magistrale komunikacyjng za posrednictwem
adaptera komunikacyjnego na str. 365.

Ponizsza tabela zawiera szczegétowe informacje o dostepnych elementach ustawien
w podmenu Adapter magistrali komunik. Nalezy pamietac, ze niektore
z elementdw stajg sie aktywne dopiero po wtgczeniu magistrali komunikacyjne;j.

Element menu

Opis

Powigzany parametr

Adapter
komunikacyjny

Wigczenie FBA: Nalezy wybrac to ustawienie, jesli
przemiennik czestotliwosci ma byé uzywany
z magistralg komunikacyjna.

50.01 Wigczenie FBA A

przemiennikiem

magistrali komunikacyjnej oraz zachowanie
przemiennika czestotliwosci, gdy nastapi przerwa
w komunikacji magistrali komunikacyjnej.

Nalezy zdefiniowaé te ustawienia, a nastepnie
wybrac¢ opcje Zastosuj ustawienia do modutu
magistrali komunikacyjnej.

Konfiguracja Nalezy wybra¢ modut (protokot). 51.01 FBA A: typ
komunikacji Aby skonfigurowaé komunikacje miedzy 58.01 Protokof wi.
. o L . 51 FBA A: ustawienia
przemiennikiem czestotliwos$ci i urzgdzeniem 51.01 FBAA: typ
nadrzednym magistrali komunikacyjnej, nalezy 51.02 FBA A: parametr 2
zdefiniowac te ustawienia, a nastepnie wybrac 51.27 FBA A: od$w. param.
opcje Zastosuj ustawienia do modutu 51.31 D2FBA A: stan
magistrali komunikacyjnej. komunikacji
50.13 FBA A: stowo
sterowania
50.16 FBA A: stowo stanu
51.27 FBA A: od$w. param.
Diagnostyka Umozliwia przeprowadzenie diagnostyki magistrali
komunikacyjnej w celu uzyskania takich informaciji,
jak: status, obcigzenie komunikacji i licznik
komunikatow.
Informacje o danych FBA A odbieranych z urza-
dzenia nadrzednego oraz o danych FBA A wysyta-
nych do niego.
Konfiguracja Ustawia sposo6b sterowania przemiennikiem 20.01 Komendy Zew1
sterowania czestotliwosci przez urzadzenie nadrzedne 19.11 Wybor Zew1/Zew2

22.11 W. zad. pred. 1 Zew1
28.11 W. zad. czest. 1 Zew1
22.41 Bezpieczna w. zad.
predk.

28.41 Bezpieczna wart. zad.
czest.

50.03 FBA A: lim. czas. utr.
kom.

46.01 Skalowanie predkosci
46.02 Skalowanie
czestotliwosci

23.12 Czas przyspieszania 1
23.13 Czas zwalniania 1
28.72 Czestotliwosc: czas
przysp. 1

28.73 Czestotliwosc: czas
zwaln. 1

51.27 FBA A: odsw. param.
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Override
Auto ™ ACHSE0 48.8 Hz Auta ™ ACH580 48.8 Hz
Przestanianie Wartoé¢ zadana z:

Marmalny

St

Ukty'mrnij przestania...; DIB: wysoki..: A'l bezposrednio

Waartosé zadana 2 State czestotive.., A2 bezposrednio
Sta{e'czgstutllwoém * Prezastanianie czestatliwosel

Wiiybidr .klerun.ku: . .DD przodu Zrnienny punkt zadany
Wstecz 10:53 Edytuj Anuluj 10:53 fapisz
Aura ™ ACHEBD 48.8 Hz PRIESL. ACH580 0.0 Hz
Zabezpieczenia przesfaniania Ostrz. AFEE

; lenia na hieg Kad porn.; 0000 0000

o Uzy) blokady startu 1 Tryb Override jest akty... 09:23:02
® Uzyj blokady startu 2 Przerniennik czgstotiwodci jest w

O Uz blokady startu 3 tryhie przesfaniania

O Uzy blokady staru 4
Wstecz 1054 Usun wybér Ukryj 09:26 Maprawa

Podmenu Override zawiera ustawienia funkcji Override.

Patrz takze sekcja Override na stronie 174.

Element menu Opis Powigzany
parametr
Tryb Override 70.02 Override
" L wigczone
Uaktywnij przestanianie z: 70.02 Zrédfto aktywacji
Wartos¢ zadana z: Override
Przestanianie czestotliwosci: 70.04 Zrédfo wartoSci
. zadanej Override
Wybor kierunku: 70.06 Override:
Zabezpieczenia przestaniania czestotliwo$c
70.05 Override:
kierunek

70.10 Wigczanie
Override: wybor

Uzyj autom. resetowania przy btedach kryt. 70.20 Override: obst.
Odstep miedzy prébami reset: bledow

€p migdzy p i 70.22 Over.: czas aut.
Maksymalna liczba prob: reset.
70.21 Over.: préby aut.
reset.
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Funkcje biedu

Auto

(™ ACH580

47.6°C

Funkcje bledu

Wyzeru] za pomaoca klawiat.: DI3 @
iskiego stanu AlZ

O Wit cz wykryw,

]

I

Wstecz 11:32

Wybierz

Podmenu Funkcje btedu zawiera ustawienia stuzgce do automatycznego lub
recznego resetowania btedow.

Element menu

Opis

Powigzany
parametr

Resetuj btedy
automatycznie

Umozliwia automatyczne resetowanie btedow.
Wiecej informacji mozna znalez¢ w sekcji Funkcje
uspienia i wzmocnienia dla regulatora PID procesu
na stronie 170.

31.12 Wybor autoresetu
31.14 Liczba prob

31.15 tgczny czas prob
31.16 Czas opdznienia

Dodatkowe
resetowanie btedu

Aktywny btagd mozna zresetowac przy uzyciu I/O:
narastajgcy impuls na wybranym wejsciu oznacza
resetowanie.

Btad moze zosta¢ zresetowany z poziomu
magistrali komunikacyjnej, nawet jesli ustawienie
Resetuj btedy recznie nie zostato wybrane.

31.11 Wyb6r resetu
btedu

Wyzeruj za pomocg

Umozliwia definiowanie miejsca recznego

31.11 Wyb6r resetu

klawiatury i... resetowania bteddéw. Nalezy pamietac, ze to bigdu

podmenu jest aktywne tylko jesli wigczono reczne

resetowanie btedéw.
Wigcz wykryw. Pozwala wigczy¢ nadzér nad minimalnym limitem |72.04 Wybor nadzoru
niskiego stanu Al2  |dla wejscia A2, Al2 < MIN. Al bit 2
W przypadku wykry- |Nalezy zdefiniowac¢ akcje do wykonania, gdy 12.03 Funkcja nadzoru
cia jakiegokolwiek  |wigczone jest wykrywanie niskiego stanu na Al
btedu kabla wejsciu Al2, a warto$¢ na wejsciu Al2 jest mniejsza

niz minimalny limit (Al2 < MIN).

Przy biedzie
komunikacji EFB:

Nalezy zdefiniowa¢ akcje do wykonania na
wypadek niepowodzenia komunikacji przez
magistrale EFB.

58.14 Reakcja na utrate
komunik.

Jesli komunikacja
EFB jest
monitorowana:

Definiuje, ktdre typy komunikatéw resetujg licznik
przekroczenia limitu czasu w celu wykrycia utraty
komunikacji EFB.

58.15 Tryb utraty
komunikacji

Ignoruj btedy EFB
krotsze niz:

Okresla limit czasu dla komunikacji EFB. Jesli
przerwa w komunikacji trwa dtuzej niz limit czasu,
podejmowana jest akcja okreslona parametrem
Przy btedzie komunikacji EFB:.

58.16 Czas utraty
komunikacji
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Zabezpieczenia

Wiyt (™ ACHBE0 48.8 Hz

o Zabezpieczenia

Menu zahezpieczer pozivala
zapohiec nieautoryzouanym
modyfikacjom konfigurac)
przemiennika. UMEAGA: wybranie
opeyi Wivtacz pobieranie plikgwne™
spowodule, ze w przypadlku utraty

Wastecz 1127

Dalej

Podmenu Zabezpieczenia jest chronione i do jego otworzenia konieczny jest kod
uzytkownika. Menu to pozwala uniemozliwiaé wykonywanie akcji i korzystanie

z funkcji przez natozenie blokady uzytkownika. Mozna w nim takze zmieni¢ kod
blokady uzytkownika.

Patrz takze sekcja Blokada uzytkownika na str. 237.

Element menu Opis Powigzany
parametr
Odblokuj to menu /  |Aby odblokowaé menu, trzeba podaé kod 96.02 Kod

Zablokuj to menu

uzytkownika. Domys$lnym kodem jest ,,10000000”.
Gdy blokada uzytkownika jest otwarta, aktywne
jest ostrzezenie A6B0 Blokada uzytkownika jest
otwarta.

Po wprowadzeniu zmian w menu nalezy wybraé
pozycje Zablokuj to menu i nacisnaé przycisk
Wybierz.

Zablokuj wszystkie
parametry
Wytgcz kopie
zapasowe

i przywracanie
Wytacz poz. dost.
OEM

Wytgcz poziom
dostepu ABB
Wyt. pobieranie
plikow

96.102 Funkcja blokady
uzytk.

XZmien hasto
zabezpieczen

Uwaga: Aby zachowac¢ wysoki poziom
cyberbezpieczenstwa, nalezy zmieni¢ domysiny
kod uzytkownika. Kod nalezy przechowywac

w bezpiecznym miejscu — JESLI KOD_
UZYTKOWNIKA (PASS CODE) ZOSTANIE ZMIENIONY.
FIRMA ABB NIE BEDZIE MOGtA ODBLOKOWAC
PRZEMIENNIKA CZESTOTLIWOSCI.

Nalezy najpierw wprowadzi¢ nowy kod, a
nastepnie wprowadzi¢ go ponownie w celu
potwierdzenia.

96.02 Kod

96.100 Zmien kod
uzytkownika

96.101 Potwierdz kod
uz.




Ustawienia, I/O i diagnostyka na panelu sterowania 85

Funkcje zaawansowane

Auto (™ ACH5ED 48.8 Hz
Funkcje zaawansowane
fdarzenia zewnetrzne

Madzar -

Funkcje czasowe Widaczone »
Wik rpwanie niedocigzer -
Obliczanie przephyinu 0.00 m*/hw
Wstecz 10:55 Wybierz

Podmenu Funkcje zaawansowane zawiera ustawienia funkcji zaawansowanych, na
przyktad wyzwalanie lub resetowanie btedéw niestandardowych przy uzyciu I/O,
nadzor sygnatu, uzywanie funkcji czasowych przemiennika czestotliwosci lub
przetaczanie miedzy kilkoma catymi zestawami ustawien. Dodatkowo z tego
podmenu mozna uruchamiaé asystenta pierwszego uruchomienia.

Ponizsza tabela zawiera szczegétowe informacje o dostepnych elementach ustawien
w podmenu Funkcje zaawansowane.

Element menu Opis Powigzany
parametr

Zdarzenia Umozliwia definiowanie niestandardowych btedéw |31.01 Zrédto zdarzenia

zewnetrzne lub ostrzezen, ktére mozna wyzwoli¢ przy uzyciu |[?€W"- 1

wejscia cyfrowego. Ich tekst mozna dostosowad. j;vff 71-”’ zdarzenia

Wigcej informacji mozna znalez¢ w sekgji 31.03 Zrodio zdarzenia
Zdarzenia zewnetrzne na stronie 163. zewn. 2

31.04 Typ zdarzenia
zewn. 2

31.05 Zrédio zdarzenia
zewn. 3

31.06 Typ zdarzenia
zewn. 3
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Element menu Opis Powigzany
parametr
Nadzor Mozna wybrac¢ trzy sygnaty, ktére bedg nadzoro- [32.07 Stan nadzoru
wane. Jesli sygnat wykracza poza wstepnie zdefi- |32.05 Funkcja nadzoru

niowane limity, zostaje wygenerowany btad lub
ostrzezenie. Wszystkie ustawienia zawiera opis
grupy 32 Nadzér na str. 560.

Wiecej informacji mozna znalezé w sekcji Nadzor
sygnatu na stronie 225.

32.06 Dziatanie nadzoru
1
32.07 Sygnat nadzoru 1
32.09 Nadzér 1: dolny
limit

32.10 Nadzor 1: gorny
limit

32.11 Histereza nadzoru
1.
32.25 Funkcja nadzoru
3

32.26 Dziatanie nadzoru
3
32.27 Sygnat nadzoru 3
32.29 Nadzér 3: dolny
limit

32.30 Nadzér 3: gérny
limit

32.31 Histereza nadzoru
3

Funkcje czasowe

Umozliwia uzywanie przemiennika czestotliwosci z
funkcjami czasowymi. Wszystkie ustawienia
zawiera opis grupy 34 Funkcje czasowe na

str. 573.

Wiecej informacji mozna znalezé w sekcji Funkcje
czasowe na stronie 765.

34.100 Funkcja
czasowa 1

34.101 Funkcja
czasowa 2

34.102 Funkcja
czasowa 3

34.111 Zrédho aktywacji
czasu dodatkowego
34.112 Dtugo$¢ czasu
dodatk.

34.11 Whgczenie funkcji
czasowych

34.11 Konfiguracja
timera 1

34.12 Czas startu timera
1
34.13 Czas trwania
timera 1 ...

34.44 Konfiguracja
timera 12

34.45 Czas startu timera
12

34.46 Czas trwania
timera 12

Zestawy uzytkownika

To podmenu umozliwia zapisywanie czterech
zestawow do tatwego przetgczania.

Wiecej informacji o zestawach uzytkownika
zawiera sekcja Parametry magazynowania danych
na stronie 236.

96.11 Zest. uzytk.:
zapisz/zataduj

96.10 Zestaw uzytk.:
stan

96.12 Zest. uzytk.: tryb
/0 wet

96.13 Zest. uzytk.: tryb
/0 we2
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Element menu

Opis

Powiazany
parametr

Potwierdzenie dla
przycisku
HAND/OFF

Umozliwia dodanie potwierdzenia dla przyciskéw
Reczne (Hand) i Wyt. (Off) — trzeba bedzie
nacisngc¢ je dwukrotnie w ciggu pieciu sekund, aby
zadziataty. Po pierwszym nacisnigciu na panelu
sterowania pokazywany jest komunikat o
koniecznosci drugiego nacisniecia.

To ustawienie pomaga zapobiega¢ przypadkowym
nacisnieciom przyciskéw Hand i Off.

Jesli przyciski Hand lub Off sa zablokowane za
pomocg parametréw 19.18 Zrédio wytaczenia
RECZNY/WYt i 19.19 Dziatanie wytgcznika
RECZNY/WYt, to ustawienie nie dziata.

Optymalizator
energii:

Wigczal/wytgcza funkcje optymalizacji energii.

45.11 Optymalizator
energii

Zegar, region,

wyswietlacz

Ao (™ ACHS8

1 48.8 Hz

Wyivhdr przemiennika
Jezyk

Data i godzina
Jednostki

Mazwa przemiennika

Zegar, region, wyswietlacz

3
3
3
3

ACHEE0

Wstecz

Tz

B Wybierz

Podmenu Zegar, region, wyswietlacz zawiera ustawienia jezyka, daty i godziny,
wyswietlacza (na przyktad jasnos$¢) i ustawienia zmiany sposobu wyswietlania
informaciji na ekranie.

Ponizsza tabela zawiera szczegotowe informacje o dostepnych elementach ustawien

w podmenu Zegar,

region, wyswietlacz.

Element menu

Opis

Powiazany
parametr

Wybdr przemiennika

Jesli do tego panelu sterowania podtgczono wigcej
niz jeden przemiennik czestotliwosci, nalezy
wybrac sterowany przemiennik czestotliwosci.
Aby wyswietli¢ inne przemienniki, nalezy ustawic¢
opcje Magistrala panelu na warto$¢ Wt i wigczyé
obstuge sieci w parametrach kazdego przemiennika.
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Element menu Opis Powigzany
parametr
Jezyk Umozliwia zmienianie jezyka uzywanego na 96.01 Jezyk

ekranie panelu sterowania. Nalezy pamietac, ze
jezyk jest tadowany z przemiennika czestotliwosci,
dlatego fadowanie moze troche potrwac.

Dostepne sa rozne jezyki w zaleznosci od zainsta-
lowanego pakietu jezykowego oprogramowania
przemiennika czestotliwosci (standardowy pakiet
jezykowy, europejski pakiet jezykowy lub azjatycki
pakiet jezykowy). Parametr 07.10 Zestaw plikéw
ljezyka informuje o uzywanym pakiecie jezykowym.

Data i godzina

Umozliwia ustawianie godziny i daty oraz ich
formatow.

Jednostki

Umozliwia wybér jednostek dla mocy, temperatury,
momentu i waluty.

96.16 Wybor jednostki

Nazwa przemiennika

Zdefiniowana przy uzyciu tego ustawienia nazwa
jest wyswietlana w narzedziu komputerowym i na
pasku stanu u géry ekranu panelu sterowania pod-
czas uzywania przemiennika czestotliwosci. Jesli
do panelu sterowania podtgczono wigcej niz jeden
przemiennik czestotliwosci, nazwy przemiennikdw
czestotliwosci umozliwiajg zidentyfikowanie kaz-
dego przemiennika. To ustawienie umozliwia tez
identyfikowanie kopii zapasowych tworzonych dla
tego przemiennika czestotliwosci.

Informacje
kontaktowe w widoku
btedu

Umozliwia zdefiniowanie statego tekstu wyswietla-
nego podczas wystepowania btedéw (na przyktad
tekstu z informacjami o osobie, z ktérg nalezy sig
skontaktowa¢ w przypadku wystgpienia btedu).

W przypadku wystgpienia btedu tekst ten jest
wyswietlany na panelu sterowania (oprécz
informacji dotyczgcych btedu).

Edycja tekstow

Umozliwia ustawienie nazwy przemiennika
czestotliwosci, dostosowanie jednostki waluty i
jednostki PID oraz edycje blokady startu 1...4,
zezwolenia na bieg, nadzoru sygnatu 1...3, zdarzen
zewnetrznych 1...3 i informacji kontaktowych.

Ustawienia
wyswietlacza

Umozliwia dostosowywanie jasnos$ci, kontrastu i
oszczedzania energii oraz odwrécenia koloréw
ekranu panelu sterowania.

Pokaz na listach

Pokazuje lub ukrywa identyfikatory cyfrowe:

* parametrow lub grup,

« elementéw na listach opcji,

* bitow,

* urzadzen wyswietlanych po wybraniu kolejno
pozycji Opcje > Wybor przemiennika.
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Element menu

Opis

Powiazany
parametr

Edytuj widok gtéwny

Pozwala wybra¢ parametry wyswietlane w widoku
gtdbwnym wraz ze stylem wys$wietlania, liczbg
miejsc dziesietnych, nazwa, jednostkg oraz
wartoscig minimalng i maksymalng.

Pokaz okno
podreczne
przerwania

Umozliwia wigczanie i wytgczanie okien podrecz-
nych zawierajgcych informacje o przerwaniach, na
przyktad gdy préba uruchomienia przemiennika

czestotliwosci zostanie podjeta i uniemozliwiona.

Resetuj do wartosci domysinych

WO

(™ ACHB80

48.8 Hz

Resetuj do warto$ci domysinych —

1| dzienniki bleddw | zdarzen
WaBesety) uktad widoku gléwnego
WAResety] parametry inne niz Spreetu
WAResety] wszystkie ust. mag. kom

WAfesety) dane siln. i

wiyniki bieg. 10

Wstecz 11:27

Wyhbierz

Podmenu Resetuj do wartosci domysinych umozliwia resetowanie parametrow i

innych ustawien.

Element menu

Opis

Powigzany
parametr

Resetuj dzienniki
btedéw i zdarzen

Czysci wszystkie zdarzenia z dziennikow bteddw i
zdarzen przemiennika.

96.51 Czysc rej. bledow
i zdarzen

Resetuj uktad widoku
gtdbwnego

Przywraca domysine wartosci parametréw uktadu
widoku gtéwnego zdefiniowane przez wybrane
makro sterowania.

96.06 Przywrécenie
parametru, wybor
Resetuj widok gtéwny

Resetuj parametry
inne niz sprzetu

Przywraca warto$ci domysine wszystkich

edytowalnych wartosci parametréw, z wyjatkiem

+ danych silnika oraz wynikéw biegu
identyfikacyjnego;

+ ustawien modutu rozszerzen we/wy;

+ tekstéw uzytkownika, takich jak niestandardowe
ostrzezenia i btedy oraz nazwa przemiennika
czestotliwosci;

+ ustawien komunikacji panelu
sterowania/komputera;

+ ustawien adaptera komunikacyjnego;

» parametru 95.01 Napiecie zasilania

» parametrow 95.20 Sftowo opcji sprzetowych 1 i
95.21 Stowo opcji sprzetowych 2

» parametrow konfiguracji blokady uzytkownika

96.100...96.102.

96.06 Przywrécenie
parametru, wybor
Przywré¢ domysine
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Element menu Opis Powigzany
parametr
Resetuj wszystkie  |Wszystkie ustawienia zwigzane z magistralg 96.06 Przywrocenie

ust. mag. kom

komunikacyjng i komunikacjg sg przywracane do
wartosci domysinych.

Uwaga: Komunikacja z magistralg komunikacyjng,
panelem sterowania i programem komputerowym
jest przerywana podczas przywracania.

parametru, wybor
Resetuj wszystkie ust.
mag. kom

Resetuj dane siln. i
wyniki bieg. ID

Przywracane sg wszystkie domysine wartosci
znamionowe silnikéw i wyniki biegow
identyfikacyjnych.

96.06 Przywrécenie
parametru, wybor
Resetuj dane silnika

Resetuj wszystkie
parametry

Przywraca wartosci domys$ine wszystkich

edytowalnych wartosci parametréw, z wyjatkiem

+ tekstow uzytkownika, takich jak niestandardowe
ostrzezenia i btedy oraz nazwa przemiennika
czestotliwosci;

+ ustawien komunikacji panelu
sterowania/komputera;

« parametru 95.01 Napiecie zasilania

» zréznicowanych warto$ci domysinych
wdrozonych parametrami 95.20 Stowo opcji
sprzetowych 1i95.21 Stowo opcji sprzetowych 2
i zré6znicowanych wartosci domysinych
wdrozonych przez nie

» parametréw konfiguracji blokady uzytkownika
96.100...96.102

« parametrow 49 Port komunikacyjny panelu
grupy.

96.06 Przywrdcenie
parametru, wybor
Wyczys$c¢ wszystko

Resetuj teksty uzytk.
koncowego

Przywracane sg wartosci domysine wszystkich
tekstéw uzytkownika koncowego, w tym nazwa
przemiennika, informacje kontaktowe,
dostosowane teksty komunikatow o btedach i
ostrzezen, jednostka PID oraz jednostka waluty.
Uwaga: Jednostka PID jest resetowana tylko
wtedy, gdy jest to tekst dostepny do edycji przez
uzytkownika, to znaczy parametr 40.79 Zestaw
jednostek 1 jest ustawiony na warto$¢ Tekst
uzytkownika.

96.06 Przywrdcenie
parametru, wyboér
Resetuj teksty uzytk.
koncowego

Resetuj asystenta
pierwszego
uruchomienia

Resetuje asystenta pierwszego uruchamiania,
dzieki czemu po wytgczeniu i wkgczeniu
przemiennika czestotliwosci zostanie wyswietlony
asystent pierwszego uruchamiania.

Resetuj do ust.
fabrycznych

Przywracane sg poczatkowe ustawienia fabryczne

wszystkich parametréw i ustawien przemiennika

oprécz

» parametrow 95.20 Stowo opcji sprzetowych 1 i
95.21 Stowo opcji sprzetowych 2 i
implementowanych przez nie zréznicowanych

wartosci domysinych.

96.06 Przywrdcenie
parametru, wyboér
Resetuj wszystko do
ust. fabrycznych
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Menu 1/0
Wyt & (™ ACHEED 0.0 Hz
1/0
D20 Miguzynrane »
D13 0 Do uzycia w kilku miejscach »
Ol4: 0 Mieuzywane »
D50 Misuzynrane »
Wstecz 15:49 Wybierz

Aby przej$¢ do menu I/0 z widoku gtéwnego, nalezy wybra¢ kolejno pozycje Menu >

Menu I/O pozwala upewnic sie, ze rzeczywiste okablowanie 1/0 odpowiada uzyciu
1/0 w programie sterujgcym. Odpowiada na pytania:

» Do czego kazde wejscie jest uzywane?

» Jakie jest znaczenie kazdego wyjscia?

Mozna skonfigurowaé, dodac i usunaé¢ uzycie wejs¢ i wyjsc.
W menu I/O kazdy wiersz udostepnia nastepujgce informacje:
* Nazwa i numer zacisku

+ Stan elektryczny

* Znaczenie logiczne przemiennika czestotliwosci

Kazdy wiersz zawiera tez podmenu udostepniajace dalsze informacje o elemencie
menu i umozliwia wprowadzanie zmian w potgczeniach 1/0.

Ponizsza tabela zawiera szczegoétowe informacje o zawartosci réznych podmenu
dostepnych w menu /0.

Element menu Opis

DI1 To podmenu zawiera liste funkcji uzywajgcych ztgcza DI1 jako wejscia.
DI2 To podmenu zawiera liste funkcji uzywajgcych ztgcza DI2 jako wejscia.
DI3 To podmenu zawiera liste funkcji uzywajgcych zigcza DI3 jako wejscia.
Dl4 To podmenu zawiera liste funkcji uzywajgcych zigcza D14 jako wejscia.
DI5 To podmenu zawiera liste funkcji uzywajgcych ztgcza DI5 jako wejscia.
DI6 To podmenu zawiera liste funkcji uzywajgcych ztgcza DI6 lub Fl jako

wejscia. To ztgcze moze by¢ uzywane jako wejscie cyfrowe lub
czestotliwosciowe.

Al1 To podmenu zawiera liste funkcji uzywajgcych ztgcza Al1 jako wejscia.

Al2 To podmenu zawiera liste funkcji uzywajgcych ztgcza Al2 jako wejscia.

RO1 To podmenu okresla informacje przekazywane do wyjscia
przekaznikowego 1.

RO2 To podmenu okresla informacje przekazywane do wyjscia
przekaznikowego 2.

RO3 To podmenu okresla informacje przekazywane do wyjscia

przekaznikowego 3.
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Element menu

Opis

AO1

To podmenu okresla informacje przekazywane do wyjscia AO1.

AO2

To podmenu okresla informacje przekazywane do wyjscia AO2.

Rozszerzenie I/0

To podmenu zawiera nastepujgce podmenu:

RO4

To podmenu okresla informacje przekazywane do wyjscia
przekaznikowego 4.

RO5 To podmenu okresla informacje przekazywane do wyjscia
przekaznikowego 5.

RO6 To podmenu okresla informacje przekazywane do wyjscia
przekaznikowego 6.

RO7 To podmenu okresla informacje przekazywane do wyjscia
przekaznikowego 7.

DO1 To podmenu okresla informacje przekazywane do wyjscia cyfrowego 1.
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Menu Diagnostyka

Ao (™ ACH580 48.8 Hz

Diagnostyka
Wartogci

 przemiennika =

Dziennik bteddw 1 zdarzer .

Wstecz 1117

W!_.rlhierz

Aby przejs¢ do menu Diagnostyka z widoku gtéwnego, nalezy wybra¢ kolejno
pozycje Menu > Diagnostyka.

Menu Diagnostyka udostepnia informacje diagnostyczne, na przykiad btedy i
ostrzezenia, i utatwia rozwigzywanie potencjalnych probleméw. To menu umozliwia
upewnienie sie, ze konfiguracja dziata prawidtowo.

Aby wyczy$ci¢ rejestrator btedéw i zdarzen, nalezy wybrac pozycje Menu >
Ustawienia > Resetuj do wartosci domysinych > Resetuj dzienniki btedéw i
zdarzen albo ustawi¢ parametr 96.51 Czysc rej. bfedow i zdarzen na warto$¢ Reset.

Ponizsza tabela zawiera szczego6towe informacje o zawartosci réznych podmenu
dostepnych w menu Diagnostyka.

Element menu

Opis

Wartosci aktualne
przemiennika
czestotliwosci

Pokazuje wartosci aktualne: 01.01 Uzyta predkosc silnika, 01.06 Czestotliwosc
wyjsciowa, 01.07 Prad silnika, 01.10 Moment silnika, 01.11 Napigcie DC, 01.13
Napiecie wyjsciowe, 01.14 Moc wyjsciowa, 06.01 Gtdwne stowo sterowania, 06.11
Gtéwne stowo stanu, 19.01 Aktualny tryb pracy, 05.01 Licznik czasu wigczenia,
05.02 Licznik czasu pracy, 05.04 Licznik czasu wigcz. went., 05.10 Temp. karty
sterowania, 05.11 Temperatura inwertera, 35.01 Szacowana temperatura silnika,
35.02 Zmierzona temperatura 1, 35.03 Zmierzona temperatura 2, 40.01 PID
procesu: akt. wart. wyj., 40.02 PID procesu: akt.wart.sprz.zw., 40.03 PID procesu:
akt.wart.nastawy, 40.04 PID procesu: akt.wart.odchyl., 40.07 Tryb pracy regulatora
PID procesu.

Aktywne bledy

Ten widok zawiera aktualnie aktywne btedy oraz informacje o sposobie
ich usuniecia i zresetowania.

Aktywne ostrzezenia

Ten widok zawiera aktualnie aktywne ostrzezenia oraz informacje o
sposobie ich usuniecia.

Aktywne przerwania

Ten widok zawiera do pieciu jednoczesnych aktywnych przerwan startu
oraz informacje o sposobie ich usuniecia.

Dziennik btedéw i
zdarzen

Ten widok zawiera btedy, ostrzezenia oraz inne zdarzenia, ktére wystagpity
w przemienniku czestotliwosci.

Nalezy nacisng¢ pozycje Szczegéty, aby dla kazdego zapisanego btedu
zobaczy¢ kod btedu, godzine oraz wartosci dziewigciu parametréw
(aktualne sygnaty oraz stowa stanu) zapisane w chwili bledu. Wartosci
parametrow dla najSwiezszego btedu znajdujg sie w parametrach
05.80...05.89.
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Element menu

Opis

Podsumowanie

Zawiera informacje o tym, skad przemiennik czestotliwosci aktualnie

start/stop/wartosé pobiera polecenia startu i stopu oraz warto$¢ zadang. Ten widok jest
zadana aktualizowany w czasie rzeczywistym.
Jesli przemiennik nie jest uruchamiany ani zatrzymywany zgodnie
z oczekiwaniami lub dziata z niewtasciwg predkoscig, nalezy uzy¢ tego
widoku, aby dowiedzie¢ sie, jaka jest przyczyna tej sytuaciji.
Stan limitu Ten widok zawiera informacje o wszystkich limitach, ktére aktualnie

wplywajg na prace
Ten widok zawiera informacje o aktywnych ograniczeniach, gdy
przemiennik czestotliwosci dziata z predkoscig inng niz zgdana.

Profil obcigzenia

W tym widoku wyswietlane sg wyniki analizatora obcigzenia. Rejestratory
amplitudy pokazujg diagramy rozktadu obcigzenia: jaka cze$¢ czasu
pracy przemiennika czestotliwosci przypadata na kazdy poziom
obcigzenia. Rejestrator wartosci szczytowej wyswietla poziomy
maksymalnego chwilowego obcigzenia.

Stan komunikac;ji

Ten widok zawiera informacje o stanie oraz dane wysytane z magistrali
komunikacyjnej i odbierane z niej, ktére sg potrzebne do rozwigzywania
problemoéw.

Podsumowanie
silnika

Ten widok udostepnia informacje o silniku: warto$ci znamionowe, tryb
sterowania i to, czy wykonano bieg identyfikacyjny.
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Menu Informacje systemowe
Widd (™ ACH580 488 Hz

Informacje systemowe

Przemiennik

Panel sterawania

OR code

93 Mazwa gniazda modubFERER21

Wstecz 11:28 Wyhierz

Aby przejs¢ do menu Informacje systemowe z widoku gtéwnego, nalezy wybraé
kolejno pozycje Menu > Informacje systemowe.

Menu Informacje systemowe wyswietla informacje dotyczace przemiennika
czestotliwosci i panelu sterowania. W przypadku wystgpienia probleméw mozna
réwniez zazgda¢ wygenerowania przez przemiennik czestotliwosci kodu QR dla
serwisu ABB, aby uzyskac lepsze wsparcie.

Ponizsza tabela zawiera szczegétowe informacje o dostepnych elementach ustawien
w menu Informacje systemowe.

Element menu Opis Powigzany
parametr

Przemiennik ID magistrali panelu:

czestotliwosci Numer seryjny:

Data produkg;ji:
Nazwa produktu:
Typ produktu:

Wersja LP: 07.07 Wersja pak.
Wersja kopii zapasowej: fadowania

! P p ) 07.05 Wersja opr.
Program aplikacyjny: sprzetowego

Uwaga: jesli nie wczytano fabrycznie zadnych danych,
niektére informacje (na przyktad numer seryjny) nie
bedg wyswietlane w informacjach o przemienniku
czestotliwosci.

Panel sterowania Typ produktu:

Wersja sprzetu:

Program aplikacyjny:

Numer seryjny:

Data produkgciji:

Kod QR Przemiennik czgstotliwosci generuje kod QR (lub serie
kodoéw QR) z danymi identyfikacyjnymi przemiennika,
informacjami o najnowszych zdarzeniach oraz
warto$ciami stanu i parametrami licznikéw. Kod QR
mozna odczyta¢ przy uzyciu urzgdzenia przenosnego
z zainstalowang aplikacjg ABB, a nastepnie wysta¢ go
do przeanalizowania przez personel firmy ABB.
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Menu Wydajnos¢ energetyczna

Auto

(™ ACH5ED

48.8 Hz

Zuzytie, ostatni dzier

Wydajno$¢ energetyczn

fugycie, ostatnia godzina  0.00 kWb e

Zuzyoie, ostatni miesige 000 kKb e

how

0.00 k'Wh w

Wstecz

11:23

i Wybierz

Aby przejs¢ do menu Wydajnosé energetyczna z widoku gtéwnego, nalezy wybra¢
kolejno pozycje Menu > Wydajnos¢ energetyczna.

Menu Wydajnos$é energetyczna pozwala wyswietla¢ wartosci energii i zasilania
oraz wyswietlac i zmienia¢ ustawienia analizatora obcigzenia (= rejestratory wartosci
amplitudy i wartosci szczytowej), przykltadowo wyswietla¢ graficzng reprezentacije
dwéch rejestratorow amplitudy, a takze zmienia¢ ustawienia obliczania energii.

Patrz tez sekcje Wydajno$c energetyczna na stronie 228 i Analizator obcigzenia na

stronie 229.

Ponizsza tabela zawiera szczegétowe informacje o dostepnych elementach ustawien
w menu Wydajnosé energetyczna.

Element menu

Opis

Powigzany parametr

t gczna oszczednosé
energii

Zaoszczedzona energia w kWh w poréwnaniu z
bezposrednim podtgczeniem silnika do sieci.
Odpowiadajaca ilo$¢ zaoszczedzonych
pieniedzy.

Odpowiadajgca ilo$¢ zaoszczedzonego CO.,.

45.04 Zaoszczedzona
energia

45.07 Zaoszczedzona
kwota

45.10 tgcznie
zaoszczedzone CO2

Zuzycie, ostatnia
godzina

Energia zuzyta w ciggu ostatniej godziny
(ostatnich 60 minut).

Srednia moc w ciggu ostatniej godziny (warto$é
45.26 podzielona przez jedng godzine).

45.26 Godzinna catk.
energia (reset.)

Zuzycie, ostatni
dzien

Energia zuzyta poprzedniego dnia (od pétnocy
poprzedniego dnia do pétnocy biezgcego dnia).
Srednia moc w ciggu ostatniego dnia (warto$é

45.30 podzielona przez 24 godziny).

45.30 Catkow. energia:
ost. dzien

Zuzycie, ostatni
miesigc

Energia zuzyta w poprzednim miesigcu (od
potnocy pierwszego dnia poprzedniego miesigca
do pétnocy pierwszego dnia biezacego
miesigca).

Srednia moc w ciggu ostatniego miesigca
(wartos$¢ 45.30 podzielona przez 732 godziny).

45.35 Catkow. energia:
ost. mies.

Zuzycie, tacznie

Catkowita zuzyta energia od poczatku pracy
Resetowalna catkowita zuzyta energia

01.54 Skumul. energia
inwertera

01.58 Skumul. energia
inw. (resetow.)
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Element menu

Opis

Powigzany parametr

Moc szczytowa

Godzinna moc szczytowa (podczas ostatnich

60 minut)

Godzina wystgpienia godzinnej mocy szczytowej
Dzienna moc szczytowa (podczas poprzedniego
dnia)

Godzina wystgpienia dziennej mocy szczytowej
Miesigczna moc szczytowa (podczas
poprzedniego miesigca)

Godzina wystgpienia miesiecznej mocy
szczytowej

Data wystgpienia miesigcznej mocy szczytowej
Moc szczytowa od poczatku pracy

Godzina wystagpienia mocy szczytowej od
poczatku pracy

Data wystgpienia mocy szczytowej od poczatku
pracy

45.24 Wart. mocy szczyt.:
godzina
45.25 Godz. mocy szczyt.:
godzina

45.27 Wart. mocy szczyt.
(resetowalna): dzien
45.28 Godz. mocy szczyt.:
dzien

45.31 Wart. mocy szczyt.
(resetowalna): miesigc
45.33 Godz.mocy szczyt.:
miesigc

45.32 Data mocy szczyt.:
miesigc

45.36 Wart. mocy szczyt.:
zawsze

45.38 Godz. mocy szczyt.:
zawsze

45.37 Godz. mocy szczyt.:
zawsze

Profil obcigzenia

Rejestrator pradu silnika (reprezentacja
graficzna)

Rejestrator profilu obcigzenia (reprezentacja
graficzna)

Te rejestratory pokazujg diagramy rozktadu
obcigzenia: jaka czgs¢ czasu pracy przemiennika
czestotliwosci przypadata na kazdy poziom
obcigzenia.

Konfiguracja profilu obcigzenia

Rejestrator wartosci szczytowej

Rejestrator wartosci szczytowej wyswietla
poziomy maksymalnego chwilowego obcigzenia.

36.06 AL2: zrodfo sygnatu
36.07 AL2: skalowanie
sygnatu

36.09 Rejestratory
resetowania

36.01 PVL: zrédto sygnatu
36.02 PVL: czas filtru
36.10 PVL: wartos$c
szczytowa

36.11 PVL: data wart.
szczytowej

36.12 PVL: godz. wart.
szczytowej

36.13 PVL: prad
szczytowy

36.14 PVL: prad
szczytowy DC

36.15 PVL: szybko$¢ przy
szczycie

36.16 PVL: data resetu
36.17 PVL: godzina
resetu

Ustawienia obliczen

Optymalizator energii
Taryfa energetyczna 1
Taryfa energetyczna 2
Wybér taryfy
Konwersja CO,

Moc poréwnawcza

Resetuj liczniki oszczedzonej energii

Resetuj licznik tgcznego zuzycia

45.11 Optymalizator
energii (wytgcz lub wigcz)
45.12 Taryfa
energetyczna 1

45.13 Taryfa
energetyczna 2

45.14 Wyb6r taryfy
45.18 Wspbtczynnik
konwersji CO2

45.19 Moc poréwnawcza
45.21 Resetuj obliczenia
energii

Wprowadz 0, aby 07.58
Licznik kWh inw.
(resetow.)
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Menu Kopie zapasowe

Auto ™ ACHE8D 488 Hz | |Auto ™ ACHAS0 48.8 Hz
Kopie zapasowe ACH580 17.10.2019

Urirdrz kopig z el » 4

i ACO680 16.05.2018 autom. k. .. » WA Przywrdc wszystkie parametry

[ ACH58017.10.2014 (3 Wiybierz grupe praywr. param. 3
i@ ACO580 14.09.2008 . Wiybierz zestawy uzytkownika .

Wiyhierz elementy danych prod. -

Wstecz 10:55 Wybierz| |Wstecz 10:55 Wyhinre

Aby przejs¢ do menu Kopie zapasowe z widoku gtéwnego, nalezy wybraé pozycje

Kopie zapasowe.

Informacje o kopiach zapasowych i odzyskiwaniu mozna znalez¢ w sekcji Tworzenie i
przywracanie kopii zapasowej na stronie 235.

Menu opcji

Wit ™ ACHB80 N0Hz| [Auto ™ ACHBE0 0.0 HzI
Ezzestotllmsc iy Scinia 000| PCIE‘ ™
G 0.00]| | csre wiao i :
;\ijument silnika UU ’l
15:40 Menu | |Wyjd? 1518 Wybierz

Aby przej$¢ do menu Opcje, nalezy nacisngé przycisk Opcje ((—=°) w dowolnym
widoku gtéwnym. Ponizsza tabela zawiera informacje o réznych opcjach dostepnych

w menu Opcje.

Element menu Opis

|Opis

Wartos¢ zadana
rogu panelu.

Mozna zmieni¢ warto$¢ zadana, ktéra jest widoczna w prawym goérnym

Zmiana kierunku

Informuje o znaku aktywnej wartosci zadanej miedzy kierunkiem
dodatnim i ujemnym. Bezwzgledna warto$¢ zadana nie jest zmieniana.

Wybor przemiennika |Przemiennik czestotliwosci do monitorowania lub sterowania mozna

wybrac z listy przemiennikéw czestotliwosci podtgczonych do magistrali
panelu. Mozna takze wyczyscic te liste przemiennikéw czestotliwosci.
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Element menu Opis |Opis

Edytuj widok gtéwny |Mozna edytowaé widoki gtéwne. Przewin przy uzyciu przyciskéw ze
strzatkami ((«) i (»)) do ekranu gtéwnego, ktéry ma byé edytowany.
Wybierz gniazdo wys$wietlania, tzn. aktualny parametr, ktéry ma byc¢
edytowany (na ekranie gtéwnym jest wyswietlany jeden z trzech
parametrow). Edytuj parametr i sposéb jego wyswietlania.

Auto (™ ACHBE0 =0.0°C

Elzzestotliwnéc': wyjSciowa U . U [] ‘

Prad silnika

artoéc' aktualna Al U U UU

Gotowe 20:57 Edytuj
Auno ™ ACHSE0 =0.0°C
Obszar wyswietlacza
Parametr: Prad silnika
Syl wyswietlania: Liczhowao
Wiyswietla] dziesietne: 2
Mazwa wyswietlana:  "Prad silnika"
Minimum sygnatu: 0.00A
Gotowe 20:57 Edytuj
Aktywne btedy Wyswietla aktywne biedy.

Aktywne ostrzezenia |Wyswietla aktywne ostrzezenia.

Aktywne przerwania |Wyswietla aktywne przerwania.
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Domysline potagczenia we/wy

Zawartos¢ tego rozdziatu

W tym rozdziale opisano przeznaczenie i spos6b obstugi aplikacji oraz jej domysine
przytacza sterowania.

Wybieranie konfiguracji domysinych
Domysline konfiguracje wybiera sie z menu Ustawienia.

Aby przej$¢ do menu Ustawienia z widoku gtéwnego, nalezy najpierw wybraé
pozycje Menu, aby przej$s¢ do menu Gtéwne, a nastepnie wybra¢ pozycje
Ustawienia. Wybra¢ pozycje Start, stop, wartos¢ zadana i Jaka jest metoda
sterowania? Zostang wéwczas wyswietlone konfiguracje domysine (Sterowanie
bezposrednie 1/0 oznacza domysing konfiguracje HVAC).

Auto ™ ACHEED 488 Hz | |Wld ™ ACHEED 0.0 Hz
Czestotliwost wyj$ciowa 0 00‘ Menu gldwne

<E‘\ra{d silnika UUU]’ ig L/0 N

Eu’artnéc’: aktualna All 97 60

Opcje 11:23 Menu | |WyjdZ 14:36 VWybierz

EE Diagnostyka -
o .
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Auto ™ ACHS80 48.8 Hz | |Auro ™ ACHEED 488 Hz

Ustawienia Start, stop, warto$é zadana
Sz\,rbka knnﬁguracla HWAL . A Padstawowa konfiguracja dziatania
Start, s £ > configuracja sterow...
Sllnlk 3 Automatyczny wybdr o Tylko gléwne
Hampy - Ghwne automatyczne miejsce sterow
lelt\,r . Ellnkady/zezwnlenla .

Wstecz 17:16 Wybierz Wstecz 11:17 Wybierz

Auto ™ ACHEE0 48.8 Hz

Jaka jest metoda stero... 1

NaCISHI] [7] aby uzyskau: pomcn:
Sterowanie be

sterowanie bazposr. preez maglstraIQ k
Sterowanie PO, pojedyncezy silnik

Wstecz 11:17 Dalej
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Domyslina konfiguracja HVAC

Jest to domysina konfiguracja systemu HVAC (fabryczna konfiguracja domysina).
Uzywane jest domysine sterowanie bezpos$rednie przez wejscie/wyjscie HVAC, na
przyktad dla typowych aplikacji BMS sterowanych przez wejscie/wyjscie.

W tej konfiguracji stosowana jest bezposrednia warto$¢ zadana predkosci w trybie
Auto z wartoscig zadang predkosci potgczong z wejsciem analogowym 1 (Al1).
Polecenie startu jest wydawane za pomoca wejscia cyfrowego 1 (DI1).

W trybie Reczny/Wyt warto$¢ zadana predkosci i polecenie startu sg podawane
z panelu sterowania (klawiatury operatora).

Uwaga: Domysine konfiguracje wybiera sie z menu Ustawienia, a nie przy uzyciu
parametru 96.04 Wybor makra. Ten parametr jest uzywany wytgcznie na potrzeby
obstugi narzedzia do dostosowywania przemiennika czestotliwosci.

Auto ™ ACHSED 48.8 Hz
Jaka jest metoda stero... ———1
Macisnij [7], aby uzyskac pomoc.

sterowanie bezposrednie |0

-«—— DomysIna konfiguracja HVAC

Sterowanie hezposr. preez magistrale k
Sterowanie PI0, pojedynczy silnik

Wstecz 11:17 Dalej

Sygnaty wejsciowe

Analogowa warto$¢ zadana czestotliwosci/predkosci (Al1)
Wybér startu/stopu (DI1)

Wybdr statej predkosci/czestotliwosci (DI3)

Blokada startu 1 (D14)

Sygnaly wyjsciowe

Wyjscie analogowe AO1: Czestotliwos¢ wyjsciowa
Wyijscie analogowe AO2: Prad silnika

Wyjscie przekaznikowe 1: Kontrola przepustnicy
Wyjscie przekaznikowe 2: Praca

Wyjscie przekaznikowe 3: Biad (-1)

Rozmiary zaciskéw (patrz strona 104):

R1...R5: 0,2...2,5 mm? (24...14 AWG): Zaciski +24 V, DGND, DCOM, B+, A-, DGND, Ext. 24V
0,14...1,5 mm~ (26...16 AWG): Zaciski DI, Al, AO, AGND, RO, STO

R6...R11:0,14...2,5 mm? (wszystkie zaciski)
Momenty dokrecania: 0,5...0,6 N m (0,4 Ibf-ft)
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Domysline przytacza sterowania dla domysinej konfiguracji HVAC

1...10kQ

Sitownik
przepustnicy

Stan biegu

Stan btedu

Napiecie odniesienia oraz wejscia i wyj$cia analogowe

SCR Ekran kabla sygnatowego
Al1 Czestotliwosé wyjsci to$¢ zadana predkosci: 0...10 V
AGND Masa obwodu wejscia analogowego
+10V Napigcie odniesienia 10 V DC
Al2 Wartos$¢ biezaca sprzezenia zwrotnego: 0...20 mA
AGND Masa obwodu wejscia analogowego
AO1 Czestotliwosé wyjsciowa: 0...10 V
AO2 Prad silnika: 0...20 mA
AGND Masa obwodu wyj$cia analogowego
Wyjécie napigcia pomocniczego i programowalne wejscia cyfrowe
+24V Wyjscie napigcia pomocniczego +24 V DC, maks. 250mA
DGND Masa dla wyj$cia napiecia pomocniczego
DCOM Masa dla wszystkich wej$¢ cyfrowych
DI1 Stop (0)/Start (1)
DI2 Nie skonfigurowano
DI3 Wybér statej czestotliwosci/predkosci
DI4 Blokada startu 1 (1 = zezwalaj na start)
DI5 Nie skonfigurowano
DI6 Nie skonfigurowano

X8 Wyijscia przekaznikowe

RO1C Kontrola przepustnicy| Zasilanie
:x 250 VAC/30V DC | Przepustnicy
- 2A 19 podtgczone do 21
Bieg Bieg
:; 250 VAC/30VDC |22 podiaczone do 24
— 2A
Biad (-1) Warunek btedu
:; 250 VAC/30V DC 25 podtgczone do 26
RO3B —! 2A

Wbudowana magistrala komunikacyjna

an B+ Wbudowana magistrala komunikacyjna, EFB
30 A (EIA-485)

31 DGND

S4 TERM Przetgcznik terminacii

S5 BIAS Przetacznik rezystoréw bias

X4 Bezpieczne wylgczanie momentu

34 OuUT1 Bezpieczne wytgczanie momentu (STO). Potgczenie
35 ouT2 fabryczne. Oba obwody muszg by¢ zamknigte, aby byto

2) 36 SGND mozliwe urqchomienie przemiennika czestotliwpéci.
2) Patrz rozdziat Funkcja bezpiecznego wytfgczania

37 IN1 momentu w Podreczniku uzytkownika przemiennika
38 IN2 czestotliwosci
X10 24V AC/DC

Uwagi:

4V AC/DC+ in| Tylko R6...R11: Zew. Wejscie 24 V AC/DC zasilajace jed-

BN
3)

24 \/ AC/DC- in | nostke sterujaca, gdy gtéwne zasilanie jest odtgczone.

Q) Nalezy uziemi¢ obwodowo zewnetrzny ekran kabla pod zaciskiem uziemiajgcym na listwie
uziemiajgcej dla kabli sterowania.

2)
3)

Fabryczne potgczenie za pomocg zworek.
Tylko obudowy R6...R11 majg zaciski 40 i 41 dla wejscia zasilania zewnetrznego 24 VV AC/DC




Domysline potgczenia we/wy 105

Regulator PID, pojedynczy silnik

Ta konfiguracja zapewnia szybkg konfiguracje regulatora PID do utrzymywania statego
przeptywu lub cisnienia. Wymaga sprzezenia zwrotnego od pomiaru z procesu, a sygnat
sprzezenia zwrotnego musi byé potgczony z wejsciem analogowym 2 (Al2). Mozna ustawi¢, aby
nastawa pochodzita z wejscia analogowego 1 (Al1) lub z panelu sterowania (klawiatury
operatora) w trybie Auto, albo ustawi¢ statg nastawe.

W trybie Reczny/Wyt warto$¢ zadana predkosci i polecenie startu sg podawane z panelu
sterowania. W trybie Reczny warto$¢ zadana predkosci jest bezposrednig wartoscig zadang
predkosci i wartoscig nastawy regulatora PID.

Po rozruchu przemiennika czestotliwosci sterowanego regulatorem PID dla jednego silnika
mozna dostosowac regulator PI(D) procesu w podmenu Regulatory PID menu Ustawienia
(patrz strona 82).

Uwaga: Domysline konfiguracje wybiera sie z menu Ustawienia, a nie przy uzyciu parametru
96.04 Wyboér makra. Ten parametr jest uzywany wytgcznie na potrzeby obstugi narzedzia do
dostosowywania przemiennika czestotliwosci.

Ao ™ ACHSED 488 Hz | |Vl ™ ACHSED 48.8 Hz
Jaka jest metoda stero... ———1| |Regulatory PID
Macignij [7], aby uzyskat pomoc.

Sterawanie hezposradnie [/0 © Uzyj sterowrania PID
Sterowanie bezposr. przez magistrale ky | Aktywu] sterowanie . Tawsze akt.
wwranie PID, pojedy ilnik Start/stop/kierunek z Mie wyhrano
Jednostka: “C
Wstecz 11:17 Dalej| |Wstecz 11:260 Wyhierz

Sygnaly wejsciowe

* Nastawa wybierana sposrod: nastawy z panelu sterowania/statej nastawy/wejscia
analogowego (Al1)

* Sprzezenie zwrotne od regulatora PID (Al2)

*  Wybér startu/stopu (DI1)

*  Wybor statej predkosci/czestotliwosci (DI3)

* Blokada startu 1 (DI4)

Sygnaty wyjsciowe

*  Wyjscie analogowe AO1: Czegstotliwos¢ wyjsciowa
*  Wyjscie analogowe AO2: Prad silnika

*  Wyjscie przekaznikowe 1: Kontrola przepustnicy

* Wyjscie przekaznikowe 2: Praca

Wyijscie przekaznikowe 3: Btad (-1)

Rozmiary zaciskéw (patrz strona 106):

R1...R5: 0,2...2,5 mm? (24...14 AWG): Zaciski +24 V, DGND, DCOM, B+, A-, DGND, Ext. 24V
0,14...1,5 mm~ (26...16 AWG): Zaciski DI, Al, AO, AGND, RO, STO

R6...R11:0,14...2,5 mm? (wszystkie zaciski)
Momenty dokrecania: 0,5...0,6 N m (0,4 Ibf-ft)
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Domysline przylacza sterowania dla regulatora PID, pojedynczy
silnik

Napiecie odniesienia oraz wejscia i wyj$cia analogowe

SCR Ekran kabla sygnatowego
1.10kQ Al1 Wartosé zadana nastawy z panelu/stata nastawa: 0...10 V
AGND Masa obwodu wejscia analogowego
+10V Napigcie odniesienia 10 V DC
Al2 Sprzezenie zwrotne od regulatora PID: 0...20 mA
o AGND Masa obwodu wejscia analogowego
maks. % AO1 Czestotliwosé wyjsciowa: 0...10 V
500 Q AO2 Prad silnika: 0...20 mA
AGND Masa obwodu wyj$cia analogowego

Wyjscie napiecia pomocniczego i programowalne wejscia cyfrowe

+24V Wyjécie napigcia pomocniczego +24 V DC, maks. 250 mA
DGND Masa dla wyj$cia napiecia pomocniczego
DCOM Masa dla wszystkich wej$¢ cyfrowych
— DI1 Stop (0)/Start (1)
" DI2 Nie skonfigurowano
— DI3 Wybér statej czestotliwosci/predkosci
" DI4 Blokada startu 1 (1 = zezwalaj na start)
— DI5 Nie skonfigurowano
—" DI6 Nie skonfigurowano

. X8 Wyjscia przekaznikowe

RO1C Kontrola przepustnicy Zasilanie
Sitownik :, 250 VAC /30V DC przepustnicy
przepustnicy - 2A 19 podtaczone do 21
Bieg Bieg
Stan biegu :, 250 VAC/30V DC |22 poditaczone do 24
— 2A
Btad (-1 Warunek btedu
Stan biedu :1 25?) v(A(): /30vDC |25 podtgczone do 26
RO3B — 2A

Wbudowana magistrala komunikacyjna

an B+ Wbudowana magistrala komunikacyjna, EFB
30 A (EIA-485)

31 DGND

S4 TERM Przetgcznik terminacji

S5 BIAS Przetacznik rezystoréw bias

X4 Bezpieczne wylgczanie momentu

34 OuUT1 Bezpieczne wytgczanie momentu (STO). Potgczenie
35 ouT2 fabryczne. Oba obwody muszg by¢ zamknigte, aby byto

2) 36 SGND mozliwe urqchomienie przemiennika czestotliwpéci.
2) Patrz rozdziat Funkcja bezpiecznego wytfgczania

37 IN1 momentu w Podreczniku uzytkownika przemiennika
38 IN2 czestotliwosci
X10 24V AC/DC

24 V AC/DC+ in| Tylko R6...R11: Zew. Wejscie 24 V AC/DC zasilajace jed-
3) 24 \/ AC/DC- in | nostke sterujaca, gdy gtéwne zasilanie jest odtgczone.

N Nalezy uziemi¢ obwodowo zewnetrzny ekran kabla pod zaciskiem uziemiajgcym na listwie
uziemiajgcej dla kabli sterowania.

Uwagi:

2)
3)

Fabryczne potgczenie za pomocg zworek.
Tylko obudowy R6...R11 maja zaciski 40 i 41 dla wejscia zasilania zewnetrznego 24 V AC/DC
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Funkcje programu

Co zawiera ten rozdziat

W tym rozdziale opisano najwazniejsze funkcje programu sterujacego, sposob ich
uzycia i programowania. Zawiera on tez oméwienie miejsc sterowania i trybdw pracy.

Sterowanie lokalne a sterowanie zewnetrzne

Przemiennik czestotliwosci ACH580 ma dwa gtéwne miejsca sterowania: zewnetrzne
i lokalne. W sterowaniu lokalnym istniejg dwa rézne tryby: Wyt. i Reczny.

W trybie Wyt przemiennik czestotliwosci jest zatrzymany. W trybie recznym
przemiennik czestotliwosci dziata. Poczgtkowa warto$¢ zadana trybu Reczny jest
kopiowana z wartosci zadanej przemiennika czestotliwosci.

Ponizszy rysunek przedstawia zmiany po nacisnieciu przycisku Hand, Off lub Auto:

@/( NG

‘Aulo
e
—_—

Hand

Miejsce sterowania mozna tez wybra¢ w programie komputerowym.

Uwaga: gdy aktywny jest btad 7081 Utrata panelu sterowania, a przemiennik
czestotliwosci jest odigczony od zasilania, tryb zmienia sie na Auto przy ponownym
podfgczeniu zasilania.

Uwaga: Funkcja Override powoduje zastgpienie biezgcego trybu.
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Przemiennik czestotliwosci

Sterowanie zewnetrzne
s I Sterownik PLC

Weiwy D (= Programmable
™ - I ey Logic Controller, I

r—— = = — — | programowalny ste1

Sterowanie lokalne | = rownik logiczny)
| I A =Tl
— 4 | Interfejs wbudowa- I u |
I = I \ = nej magistrali komu-
I ] [ | nikacyjnej |
I B I » | I
Adapter komunikacyjny
| | e [ (Fxxx) [
| Panel sterowania lub narzedzie | | [
Drive Composer zainstalowane
I na komputerze (opcjonalnie) I I I
- L o — —_ = |

) Dodatkowe wejscia/wyjscia mozna dodac, instalujgc opcjonalne moduty rozszerzen
we/wy (CMOD-01, CMOD-02, CHDI-01, CPTC-02 lub CAIO-01) w gniazdach
przemiennika czestotliwosci.

Sterowanie lokalne

Gdy przemiennik czestotliwosci jest sterowany lokalnie, komendy sterujgce sg
podawane przez:

» klawiature panelu sterowania,
* komputer z narzedziem komputerowym Drive Composer.

W przypadku sterowania wektorowego silnikiem dostepny jest tryb sterowania
predkoscia. Tryb czestotliwosci jest dostepny, gdy uzywany jest tryb skalarny
sterowania silnikiem.

Sterowanie lokalne jest uzywane przede wszystkim podczas procesu uruchomienia
urzadzenia bgdz dokonywania na nim prac konserwacyjnych. Gdy uzywane jest
sterowanie lokalne, panel sterowania ma zawsze pierwszenstwo przed zewnetrznymi
zrodtami sygnatéw sterujgcych. Zmiane lokalizacji sterowania na lokalng mozna
uniemozliwi¢, uzywajac parametru 19.18 Zrédto wytgczenia RECZNY/WYt..

Za pomocg parametru 49.05 Reakcja na utrate komunik. uzytkownik moze wybrac,
jak przemiennik czestotliwosci reaguje na utrate komunikacji z panelem sterowania
lub programem zainstalowanym na komputerze. (Parametr ten nie ma wptywu na
sterowanie zewnetrzne).
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Sterowanie zewnetrzne

Gdy przemiennik czestotliwosci jest sterowany zewnetrznie, komendy sterujgce sg
podawane przez:

« zaciski we/wy (wejscia cyfrowe i analogowe) lub opcjonalne moduty rozszerzen
we/wy;

+ interfejs magistrali komunikacyjnej (przez interfejs wbudowanej magistrali
komunikacyjnej lub opcjonalny modut adaptera komunikacyjnego).

Dostepne sg dwa zewnetrzne miejsca sterowania, ZEW1 i ZEW2. Uzytkownik moze
wybra¢ zrédta polecen startu i stopu oddzielnie dla kazdej lokalizacji, ustawiajgc
parametry 20.01 Komendy Zew1...20.10 Zrédlo we3 Zew?2. Dla kazdego miejsca
mozna wybra¢ oddzielny tryb sterowania, co pozwala na szybkie przetgczanie sie
miedzy réznymi trybami pracy, na przyktad miedzy sterowaniem PID procesu

i predkoscia. Wybdr miedzy lokalizacjg ZEW1 i ZEW2 jest dokonywany przez
dowolne zrodto binarne, takie jak wejscie cyfrowe lub stowo sterowania magistrali
komunikacyjnej (parametr 19.11 Wybér Zew1/Zew?2). Zrédio wartosci zadanej mozna
wybraé¢ oddzielnie dla kazdego trybu pracy.

Funkcja btedu komunikacji

Funkcja btedu komunikacji zapewnia ciggtos¢ procesu bez przerw. W przypadku
utraty komunikacji przemiennik czestotliwosci automatycznie zmienia miejsce
sterowania z ZEW1 na ZEW2. Umozliwia to sterowanie procesem na przyktad przy
uzyciu regulatora PID przemiennika czestotliwosci. Po przywréceniu pierwotnego
miejsca sterowania przemiennik czestotliwosci przetgcza automatycznie sterowanie
z powrotem na sie¢ komunikacyjng (ZEW1).
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Schemat blokowy: Wybér ZEW1/ZEW2 dla sterowania predkoscia

Funkcja

W. zad. gred. 1
Zew1 lub funkcja
matematyczna
W. zad. pred. 1
Zewt i W. zad.
pred. 2 Zew1

22.13

Funkcja

Wejscie 1 — 22.11 W. zad.
Wejscie 2 — pred. 1 Zew1
Wejscie 3 |
Wejscie 1 — 22.12 W. zad.
Wejscie 2 — pred. 2 Zew1
Wejscie 3 |
Wejscie 1 — 22.18 W. zad.
Wejscie 2 — pred. 1 Zew2
Wejscie 3 —|
Wejscie 1 — 22.19 W. zad.
Wejscie 2 — pred. 2 Zew2
Wejscie 3 —|

W. zad. pred. 1
Zew?2 lub funkcja
matematyczna
W. zad. pred. 1
Zew2i W. zad.
pred. 2 Zew2

22.20

EXT1
Wybér
Wartos¢
G —dor?yélna =
EXT1
19.11
Wyb6r Zew1/Zew?2
ZEW2

Schemat blokowy: Wyb6r ZEW1/ZEW2 dla sterowania czestotliwoscig

Wejscie 1 — 28.11 W. zad. Funkcja
Wejsécie 2 — czest. 1 Zew1 W. zad. czest. 1
Wejscie 3 —| Zew1 lub funkcja EXT1
matematyczna

. W. zad. czest. 1
Wej.sc!e 1—28.12 W. zad. Zew1i W. zad.
Wejscie 2 — czest. 2 Zew1 czest. 2 Zew1 Wybér
Wejscie 3 — 28.13

Warto$¢
G —dorr71_yélna =
EXT1
Wejscie 1 — 28.15 W. zad. Funkcja
Wejscie 2 — czest. 1 Zew2 W. zad. czest. 1 19.11
Wejscie 3 | Zew? lub funkcja Wybor Zew1/Zew2
matematyczna

o W. zad. czest. 1
Wejscie 1 — 28.16 W. zad. Zew2i W, zad. ZEW2
Wejscie 2 — czest. 2 Zew?2 czest. 2 Zew2
Wejscie 3 | 28.17

Ustawienia

Parametry 19.11 Wyb6r Zew1/Zew?2 (str. 482); 20.01 Komendy Zew1...20.10

Zrédio we3 Zew?2 (str. 483).

Parametry 22.11 W. zad. pred. 1 Zew1...22.20 Funkcja pred. Zew?2 (str. 506)
Parametry 28.11 W. zad. czest. 1 Zew1...28.17 Funkcja czestotliw. Zew2

(str. 527).
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Tryby pracy przemiennika czestotliwosci

Przemiennik czestotliwosci moze dziata¢ w wielu trybach z réznymi typami wartosci
zadanych. Tryb mozna wybra¢ dla kazdego miejsca sterowania (lokalne, ZEW1 i
ZEW2) w grupie parametrow 19 Tryb pracy. Ponizej znajduje sie oméwienie réznych
typdw wartosci zadanej i fancuchéw sterowania.

PID
1
| |
v v
Wartos¢ zadana Wartos¢ zadana
predkosci czestotliwosci
Grupa parametréow 22 Grupa parametréw 28
Wybér wart. zadanej tancuch w. zad.
predko$ci czestotliwosci

Tryb wektorowy sterowania Tryb skalarny sterowania
silnikiem silnikiem

Kontroler predkosci Kontroler czestotliwosci
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Konfigurowanie i programowanie przemiennika
czestotliwosci

Program sterujgcy przemiennikiem czestotliwosci odpowiada za wykonywanie
gtéwnych funkcji sterujgcych, w tym funkcji umozliwiajgcych sterowanie predkoscig

i czestotliwoscig oraz funkcji uktadu logicznego przemiennika czestotliwosci
(uruchamianie/zatrzymywanie), interfejsu we/wy, sprzezenia zwrotnego, komunikacji
i zabezpieczen. Funkcje programu sterujgcego mozna konfigurowac i programowac
za pomocg parametrow.

Program sterujacy przemiennikiem
czestotliwosci

Sterowanie predkoscia
Sterowanie czestotliwoscig

Uktad logiczny przemiennika
czestotliwosci

Interfejs we/wy
Interfejs magistrali komunikacyjnej
Zabezpieczenia

Konfigurowanie za pomoca konfiguracji domysinych

Konfiguracje domysine to wstepnie zdefiniowane konfiguracje wejscia/wyjscia. Patrz
rozdziat DomyS$ine potgczenia we/wy (str. 1017).

Konfigurowanie za pomoca menu

Przemiennik czestotliwosci mozna skonfigurowac¢ za pomocg menu Ustawienia i
innych menu na panelu sterowania. Umozliwiajg one zmiane parametrow, ale
prowadzg uzytkownika przez konfiguracje za pomocg asystentéw — nie musi on
znac¢ nazw ani numeréw parametréw. Patrz rozdziat Ustawienia, I/O i diagnostyka na
panelu sterowania (str. 57).

Konfigurowanie za pomoca parametrow

Parametry konfigurujg wszystkie standardowe operacje przemiennika czestotliwosci i
mozna je ustawi¢ za pomoca:

panelu sterowania — opis tej czynnosci zawiera rozdziat Panel sterowania
(patrz str. 45);

narzedzia komputerowego Drive Composer — opis tej czynnosci zawiera podrecznik
uzytkownika narzedzia Drive Composer (3AUA0000094606, w jezyku angielskim);
interfejsu magistrali komunikacyjnej — opis tej czynnosci zawieraja rozdziaty
Sterowanie za pomocg protokotu Modbus RTU za pos$rednictwem wbudowanego
interfejsu komunikacyjnego EFB (patrz str. 285) i Sterowanie przez magistrale
komunikacyjng za posrednictwem adaptera komunikacyjnego (patrz str. 365).
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Wszystkie ustawienia parametréw sg automatycznie zapisywane w pamieci trwatej
przemiennika czestotliwosci. Jeéli jednak w przypadku jednostki sterujgcej przemien-
nika czestotliwosci uzywane jest zasilanie zewnetrzne +24 V DC, zaleca sig, aby po
wprowadzaniu jakichkolwiek zmian w parametrach wymusi¢ ich zapisanie przed
wytgczeniem jednostki sterujgcej poprzez uzycie parametru 96.07 Reczne zapisanie
parametru.

W razie koniecznosci mozna przywréci¢ wartosci domysine parametrow za pomocg
parametru 96.06 Przywrécenie parametru.

Programowanie adaptacyjne

Tradycyjna metoda sterowania dziataniem przemiennika czestotliwosci polega na uzywa-
niu parametrow. Jednak standardowe parametry majg ustalony zestaw opcji do wyboru
(zakres ustawien). Aby méc dodatkowo dostosowaé dziatanie przemiennika czestotliwo-
$ci, mozna utworzy¢ program adaptacyjny przy uzyciu zestawu blokéw funkcyjnych.

Narzedzie Drive composer (dostepne osobno) jest wyposazone w funkcje
programowania adaptacyjnego z graficznym interfejsem uzytkownika stuzgcym do
budowania niestandardowego programu. Bloki funkcyjne obejmujg zwykle uzywane
funkcje arytmetyczne i logiczne oraz na przykiad bloki wyboru, poréwnania i timera.

Jako dane wejsciowe programu moga by¢ uzywane wejscia fizyczne, informacje o
stanie przemiennika czestotliwosci, wartosci aktualne, state i parametry. Dane
wyjsciowe programu mogg by¢ uzywane na przyktad jako sygnat startu, zdarzenie
zewnetrzne lub warto$¢ zadana albo by¢ potgczone z wyjsciami przemiennika
czestotliwosci. W ponizszej tabeli znajduje sie lista dostepnych wejsc i wyjsé.

W przypadku podigczenia wyjscia programu adaptacyjnego do parametru wyboru
bedacego wskaznikiem, parametr wyboru bedzie zabezpieczony przed zapisem.

Przyktad:

Jesli parametr 31.01 Zrédfo zdarzenia zewn. 1 jest potgczony z wyjéciem bloku
programowania adaptacyjnego, warto$¢ parametru jest wyswietlana jako Program
adaptacyjny w panelu sterowania lub narzedziu komputerowym. Parametr jest
zabezpieczony przed zapisem (czyli nie mozna zmieni¢ wyboru).

Stan programu adaptacyjnego pokazuje parametr 07.30 Stan programu adapt..
Program adaptacyjny moze zosta¢ wytgczony przy uzyciu parametru 96.70 Wytgcz
prog. adaptacyjny.

Wiecej informacji zawiera podrecznik Adaptive programming application guide
(3AXD50000028574 [j. ang].

Wejscia dostepne dla programu adaptacyjnego

Wejscie | Zrodto

We/Wy

D1 10.02 Stan DI po opd6znieniach, bit O
DI2 10.02 Stan DI po opdznieniach, bit 1
DI3 10.02 Stan DI po opd6znieniach, bit 2
Dl4 10.02 Stan DI po opd6znieniach, bit 3
DI5 10.02 Stan DI po opd6znieniach, bit 4
DI6 10.02 Stan DI po opd6znieniach, bit 5
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Wejscia dostepne dla programu adaptacyjnego

Wejscie Zrédfo

Al1 12.11 Warto$¢ aktualna Al1
Al2 12.21 Warto$¢ aktualna Al2
Sygnaty aktualne

Predkosé¢ silnika

01.01 Uzyta predkosc silnika

Czestotliwos$¢ wyjsciowa

01.06 Czestotliwo$¢ wyjsciowa

Prad silnika

01.07 Prad silnika

Moment silnika

01.10 Moment silnika

Moc na wale silnika

01.17 Moc na wale silnika

Stan
Wigczone 06.16 Stowo stanu 1 przemiennika, bit O
Przerwane 06.16 Stowo stanu 1 przemiennika, bit 1

Gotowos¢ do startu

06.16 Stowo stanu 1 przemiennika, bit 3

Wyt awaryjne

06.11 Gtowne stowo stanu, bit 3

W punkcie pracy

06.11 Gtéwne stowo stanu, bit 8

Limitowanie

06.16 Stowo stanu 1 przemiennika, bit 7

Zew1 aktywne

06.16 Stowo stanu 1 przemiennika, bit 10

Zew?2 aktywne

06.16 Stowo stanu 1 przemiennika, bit 11

Magazyn danych

Magazyn danych 1 real32

47.01 Magazyn danych 1 real32

Magazyn danych 2 real32

47.02 Magazyn danych 2 real32

Magazyn danych 3 real32

47.03 Magazyn danych 3 real32

Magazyn danych 4 real32

47.04 Magazyn danych 4 real32

Wyjscia dostepne dla programu adaptacyjnego

Wyjscie Cel

We/Wy

RO1 10.24 Zrédio RO1

RO2 10.27 Zrédto RO2

RO3 10.30 Zrédio RO3

AO1 13.12 Zrédio AO1

AO2 13.22 Zrédto AO2
Sterowanie startem

Wybor Zew1/Zew2 19.11 Wyb6r Zew1/Zew2

Polecenie Zew1 we1

20.03 Zrodto wel Zewt

Polecenie Zew1 we2

20.04 Zrédio we2 Zew1

Polecenie Zew1 we3

20.05 Zrédio we3 Zew1

Polecenie Zew2 we1

20.08 Zrodto wel Zew?2

Polecenie Zew2 we2

20.09 Zrédio we2 Zew?2

Polecenie Zew2 we3

20.10 Zrédio we3 Zew2

Resetowanie btedu

31.11 Wybbr resetu btedu

Sterowanie predko$cig

Predko$¢ zadana Zew1

22.11 W. zad. pred. 1 Zew1

Proporcjonalne wzmocnienie
predkosci

25.02 Proporc. wzmocnienie predk.

Czas catkowania predkosci

25.03 Czas catkowania predkos$ci

Czas przyspieszania 1

23.12 Czas przyspieszania 1

Czas zwalniania 1

23.13 Czas zwalniania 1

Sterowanie czestotliwo$cig

Czestotliwo$¢ zadana Zew1

28.11 W. zad. czest. 1 Zew1

Funkcja limitu
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Wyjscia dostepne dla programu adaptacyjnego

Wyjscie Cel

Minimalny moment 2 30.21 Zrédfo min. momentu 2
Maksymalny moment 2 30.22 Zrédto maks. momentu 2
Zdarzenia

Zdarzenie zewnetrzne 1 31.01 Zrédio zdarzenia zewn. 1
Zdarzenie zewngtrzne 2 31.03 Zrédio zdarzenia zewn. 2
Zdarzenie zewnetrzne 3 31.05 Zrédio zdarzenia zewn. 3
Zdarzenie zewnetrzne 4 31.07 Zroédio zdarzenia zewn. 4
Zdarzenie zewnetrzne 5 31.09 Zrédio zdarzenia zewn. 5
Magazyn danych

Magazyn danych 1 real32 47.01 Magazyn danych 1 real32
Magazyn danych 2 real32 47.02 Magazyn danych 2 real32
Magazyn danych 3 real32 47.03 Magazyn danych 3 real32
Magazyn danych 4 real32 47.04 Magazyn danych 4 real32
Regulator PID procesu

Zestaw 1 nastawa 1 40.16 Zest. 1: Zrodto nastawy 1
Zestaw 1 nastawa 2 40.17 Zest. 1: zrodfo nastawy 2
Zestaw 1 sprzezenie zwrotne 1 40.08 Zest. 1: zrédto sprz. zwrt. 1
Zestaw 1 sprzezenie zwrotne 2 40.09 Zest. 1: zrodto sprz. zwrt. 2
Zestaw 1: wzmocnienie 40.32 Zest. 1: wzmocnienie
Zestaw 1: czas catkowania 40.33 Zest. 1: czas catkowania
Zestaw 1: tryb $ledzenia 40.49 Zest. 1: tryb Sledzenia
Zestaw 1: warto$¢ zadana $ledzenia | 40.50 Zest. 1: wybor Sledz. w. zad.

Formaty btedéw i kodéw pomocniczych programu adaptacyjnego

Format kodu pomocniczego:

Bity 24-31: Numer stanu | Bity 16-23: numer bloku [ Bity 0-15: kod btedu |

Jesli numer stanu wynosi zero, ale numer bloku ma wartos$¢, btad jest zwigzany
z blokiem funkcyjnym w programie podstawowym. Jesli numer stanu i numer bloku
wynoszg zero, btad jest typu ogdlnego i nie jest zwigzany z okreslonym blokiem.

Patrz blgd 64A6 Program adaptacyjny na stronie 269.

Program sekwencyjny

Program adaptacyjny moze zawiera¢ czesci programu podstawowego i programow
sekwencyjnych. Program podstawowy dziata w sposéb ciagty, gdy program
adaptacyjny jest w trybie uruchomienia. Dziatanie programu podstawowego jest
zaprogramowane przy uzyciu blokéw funkcyjnych oraz wejsé i wyjs¢ systemu.

Program sekwencyjny jest maszyng standw. Oznacza to, ze w danej chwili jest
uruchomiony tylko jeden stan sekwencji programu. Program sekwencyjny mozna
utworzy¢ dodajac stany i tworzac programy stanéw przy uzyciu tych samych
elementdw, ktére sg stosowane w programie podstawowym. Przej$cia stanu
programu sg realizowane przez dodawanie wyjs¢ przejs¢ stanu do programéw
stanéw. Reguty przejs¢ standw sg programowanie przy uzyciu blokow funkcyjnych.

Liczba aktywnych standéw programu sekwencyjnego jest zawarta w parametrze 07.31
Stan sekwencji AP.
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Interfejsy sterowania

Programowalne wejscia analogowe

Jednostka sterujgca ma dwa programowalne wejscia analogowe. Za pomocg

parametréw mozna niezaleznie ustawi¢ kazde wejscie jako wejscie pracujgce
w trybie napieciowym (0/2...10 V) lub prgdowym (0/4...20 mA). Kazde wejscie
mozna filtrowac¢, odwracac i skalowac.

Ustawienia

» Grupa parametrow 12 Standardowe Al (str. 442).

Programowalne wyjscia analogowe

Jednostka sterujgca ma dwa analogowe wyjscia prgdowe (0...20 mA). Za pomoca
parametru mozna ustawi¢ wyjscie analogowe 1 jako wyjscie pracujgce w trybie
napieciowym (0/2...10 V) lub prgdowym (0/4...20 mA). Wyjscie analogowe 2 zawsze
uzywa trybu prgdowego. Kazde wyjscie mozna filtrowaé, odwracac i skalowac.

Ustawienia
» Grupa parametrow 13 Standardowe AO (str. 448).

Programowalne wejscia i wyjscia cyfrowe
Jednostka sterujgca ma sze$¢ wejs¢ cyfrowych.
Wejscie cyfrowe DI5 moze by¢ uzywane jako wejscie czestotliwosciowe.
Wejscie cyfrowe DI6 moze by¢ uzywane jako wejscie termistora.

Przy uzyciu modutu rozszerzen wejsé cyfrowych CHDI-01 115/230 V mozna dodac¢
szes$¢ wejs¢ cyfrowych. Przy uzyciu wielofunkcyjnego modutu rozszerzeh CMOD-01
mozna dodac¢ jedno wyjscie cyfrowe.

Ustawienia
* Grupy parametrow 710 Standardowe DI, RO (str. 430) i 11 Standardowe DIO, FlI,
FO (str. 440).

Programowalne wejscia i wyjscia czestotliwosciowe
Wejscie cyfrowe (DI5) moze zosta¢ skonfigurowane jako wejscie czestotliwosciowe.

Wyjscie czestotliwosciowe mozna dodac przy uzyciu wielofunkcyjnego modutu
rozszerzen CMOD-01.
Ustawienia

* Grupy parametrow 10 Standardowe DI, RO (str. 430) i 11 Standardowe DIO, FlI,
FO (str. 440).
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Programowalne wyjscia przekaznikowe

Jednostka sterujgca ma trzy wyjscia przekaznikowe. Za pomocg parametrow mozna
okresli¢ sygnat przekazywany przez wyjscia.

Dwa wyjscia przekaznikowe mozna doda¢ przy uzyciu wielofunkcyjnego modutu
rozszerzen CMOD-01 lub modutu rozszerzen wejsé cyfrowych CHDI-01 115/230 V.
Ustawienia

* Grupa parametréow 10 Standardowe DI, RO (str. 430).

Programowalne rozszerzenia we/wy

Wejscia i wyjscia mozna dodawac przy uzyciu wielofunkcyjnego modutu rozszerzen
CMOD-01 lub CMOD-02, modutu rozszerzen wejs¢ cyfrowych CHDI-01 115/230 V
lub modutu rozszerzen wejs¢ i wyjs¢ analogowych CAIO-01. Modut jest instalowany
w gniezdzie opcjonalnym 2 jednostki sterujgce;.

W ponizszej tabeli podano liczbe wejs¢/wyjs¢ jednostki sterujgcej, a takze opcjonalne
moduty CMOD-01, CMOD-02, CHDI-01 i CAIO-01.

Wejscia Wyjscia Wejscia Wyjscia | Wyjscia prze-
Lokalizacja cyfrowe cyfrowe | analogowe | analogowe| kaznikowe
(DI) (DO) (Al) (AO) (RO)
Jednostka 6 - 2 2 3
sterujgca
CMOD-01 - 1 - - 2
CMOD-02 - - - - 1 (bez
mozliwosci
konfiguraciji)
CHDI-01 6 (115/230 V) - - - 2
CAIO-01 - - 3 2 -

Modut rozszerzen we/wy mozna aktywowac i skonfigurowac przy uzyciu grupy
parametrow 15.

Modut CMOD-02 oprocz wyjscia przekaznikowego (bez mozliwosci konfiguraciji)
oferuje wejscie +24VDC/AC i wejscie termistora.

Wejscia analogowe CAIO-01 sa bipolarne, a wyj$cia analogowe - unipolarne.

Uwaga: grupa parametréw konfiguracji zawiera parametry umozliwiajgce
wyswietlanie wartosci wejs¢ modutu rozszerzen. Tylko te parametry umozliwiajg
uzywanie wejs¢ modutu rozszerzen we/wy jako zrodet sygnatéw. Aby podigczy¢ sie
do wejscia, nalezy wybrac ustawienie Inny w parametrze selektora zrodta, a
nastepnie okresli¢ odpowiedni parametr wartosci (oraz bit w przypadku sygnatéw
cyfrowych) w grupie 15.

Uwaga: Modut CHDI umozliwia uzycie szesciu dodatkowych wejsé cyfrowych. Modut
CHDI nie wptywa na state wejscia cyfrowe na karcie sterujace;j.
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Uwaga: Dla kazdego modutu we/wy rozszerzenia podtgczonego/wybranego
w parametrze 15.01 (Typ modutu rozszerzen) w grupie 15 bedg widoczne tylko
parametry powigzanego modutu.

Ustawienia

* Grupa parametrow 15 Modut rozszerzenia I/O (str. 455).15 Modut rozszerzenia
/O (str. 455)

Sterowanie poprzez magistrale komunikacyjna

Za posrednictwem interfejséw magistrali komunikacyjnej mozna podtgczyé
przemiennik czestotliwosci do kilku réoznych systemow automatyki. Patrz rozdziaty
Sterowanie za pomocg protokotu Modbus RTU za posrednictwem wbudowanego
interfejsu komunikacyjnego EFB (str. 285) i Sterowanie przez magistrale
komunikacyjng za posrednictwem adaptera komunikacyjnego (str. 365).

Ustawienia

» Grupy parametrow 50 Adapter komunikacyjny (FBA) (str. 633), 51 FBA A:
ustawienia (str. 638), 52 FBA A: dane wej. (str. 640) i 53 FBA A: dane wyj.
(str. 641) i 58 Wbudowana magistrala komunikacyjna (str. 641).

Sterowanie liniowym modutem zasilajgcym (LSU)

Omowienie
Ta funkcja jest obstugiwana tylko przez przemienniki czestotliwosci ACH580-31 i
ACH580-34.

Przemienniki czestotliwosci ACH580-31 i ACH580-34 skiadajg sie z jednego
liniowego modutu zasilajgcego (LSU) i jednego modutu inwertera (INU). Jednostki
sterujgce modutu zasilajgcego i modutu inwertera sg potgczone magistralg
komunikacji wewnetrzne;j.

"Acwssostza 1
I 1
infowy moc o -
| |Inlowy modu@sﬂ_aja(L_SU—)l |—|\/Io_dumwe_rteg(ll\_lU)_ T |
' ‘ Jednostka sterujgca (QCU) ’ ’ Jednostka sterujgca (CCU) | |
B - -
i | o | |
N _ L — 1,
L - - _

Modutem zasilajgcym mozna sterowaé za pomocg modutu inwertera. Na przyktad
modut inwertera moze przesytaé stowo sterowania oraz wartosci zadane do modutu
zasilajgcego, umozliwiajgc sterowanie obydwoma modutami z poziomu interfejsu
jednego programu sterujgcego.
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Mozna wysta¢ warto$¢ zadang napiecia DC i/lub mocy biernej do modutu
zasilajgcego (jesli jego pojemnos¢ jest wystarczajgca) z grupy parametrow inwertera
94 Sterowanie LSU. Modut zasilajgcy wysyta rzeczywiste sygnaty do modutu
inwertera. Sg one widoczne w grupie parametréw 01 WartoSci aktualne.

Funkcja Override LSU

Aktywowanie funkcji Override w inwerterze powoduje aktywowanie jej tez w module
zasilajgcym. Pozostanie ona aktywna do czasu jej zdezaktywowania.

W przypadku wystgpienia btedu w module zasilajgcym nastgpi automatyczna proba
zresetowania btedu. Jesli nie mozna zresetowac btedu w ramach 30-sekundowego
opodznienia, modut zasilajgcy zostaje ponownie uruchomiony i kontynuuje dziatanie, o
ile btad nie jest aktywny. W razie wystgpienia trwatego btedu, czyli takiego, ktérego
nie mozna zresetowac¢, modut zasilajgcy zostaje automatycznie ponownie
uruchomiony. Jesli btgd nadal wystepuje, modut zasilajacy jest ponownie
uruchamiany co 30 s do czasu ustgpienia btedu.

Btedy wystepujace w module zasilajgcym w trakcie dziatania funkcji Override sg
zapisywane w dziennikach btedow funkcji Override (patrz grupa parametréw 70
Override).

Jesli funkcja Override jest aktywna w module zasilajgcym i komunikacja miedzy tym
modutem a inwerterem zostaje roztgczona, modut zasilajgcy zostaje ponownie
uruchomiony i dziata, o ile to mozliwe, do czasu otrzymania polecenia dezaktywacji
lub zatrzymania z inwertera.

Ustawienia
+ Parametry w grupach:
* 01 Wartosci aktualne (str. 406): 01.102...01.164
* 05 Diagnostyka (str. 413): 05.111...05.121
* 06 Sfowa sterowania i stanu (str. 417): 06.36...06.39, 06.116...06.118
» 07 Informacje systemowe (str. 427): 07.106...07.107
* 30 Limity (str. 537): 30.101...30.149
» 31 Funkcje btedu (str. 548): 31.120...31.121
* 96 System (str. 710): 96.108 Rozruch karty sterowania LSU.

* Grupa parametrow 60 Komunikacja DDCS (str. 652), 61 Transm. danych D2D i
DDCS (str. 652) i 62 Odbiér danych D2D i DDCS (str. 653).

* Grupa parametrow 70 Override (str. 653).
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Funkcje sterowania pompa i wentylatorem

Uwaga: W celu zapewnienia optymalnego dziatania firma ABB zaleca zapoznanie
sie z instrukcjami producenta pompy.

Inteligentne sterowanie pompami (IPC)

Systemy wielopompowe/wielowentylatorowe sktadajg sie z kilku pomp lub wentylato-
réw, z ktérych kazdy jest potgczony z osobnym przemiennikiem czestotliwosci. Taki
uktad zapewnia duzg elastyczno$¢ we wspotdzieleniu obcigzenia, réwnowazeniu
czasu pracy miedzy pompami lub wentylatorami i utrzymywaniu optymalnego dziata-
nia poszczegoélnych pomp lub wentylatoréw. Jesli aktywne pompy lub wentylatory nie
sg w stanie sprosta¢ zapotrzebowaniu, system automatycznie uruchamia poszcze-
golne pompy lub wentylatory. Podobnie w przypadku spadku zapotrzebowania sys-
tem automatycznie zatrzymuje poszczegdlne pompy lub wentylatory, aby zapewni¢
optymalng wydajnos¢ pozostatych pracujgcych pomp lub wentylatoréw.

System IPC zaczyna od zwigkszenia predkosci pierwszej lub wiodacej pompy. Jesli
to nie wystarczy, system uruchamia po kolei pozostate pompy, az do zaspokojenia
zapotrzebowania procesu. Podczas uruchamiania nowej pompy predkos¢ tej, ktora
juz dziata, jest zmniejszana, aby zapewni¢ ptynno$¢ przeptywu cieczy.

Porzgdek uzywanych pomp lub wentylatoréow mozna zdefiniowac w celu lepszego
zrownowazenia czasow pracy (pompy lub wentylatory wykorzystywane najmniej
moga by¢ uruchamiane w pierwszej kolejnosci) albo skonfigurowa¢ wedtug klas
wydajnosci poszczegdlnych pomp lub wentylatoréow (aby na przyktad uzywac przede
wszystkim pomp lub wentylatoréw o wysokiej wydajnosci).

Uwaga: Numery weztéw przemiennikdw czestotliwosci musza byc¢ kolejne,
zaczynajgc od 1.

Systemy wielopompowe/wielowentylatorowe zapewniajg dtugi czas sprawnosci

i wysoki poziom niezawodnosci: w razie awarii lub koniecznosci wykonania
konserwacji jednej z pomp lub jednego z wentylatordw, role tego urzadzenia mogag
przeja¢ inne pompy lub wentylatory. Ze wzgledu na wydajnosé, ciggly tryb dziatania
i tatwag konserwacje systeméw wielopompowych/wielowentylatorowych uzywa sie
w wielu réznych zastosowaniach w branzach HVAC i W/WW.

W systemie IPC jeden przemiennik czestotliwosci dziata jako nadrzedny i mozna
uzywac¢ maksymalnie siedmiu przemiennikow podrzednych. Gdy stosowana jest
strategia ruchomego nadrzednego, kazdy przemiennik czestotliwosci w zespole
moze odgrywac role nadrzednego. Gtéwny przemiennik czestotliwosci steruje catym
systemem wielopompowym, realizujgc nastepujgce zadania:

aktywowanie i dezaktywowanie podrzednych przemiennikow czestotliwosci,

regulowanie predkosci systemoéw za pomocg wewnetrznego sterownika petli PID
zgodnie z nastawg wewnetrzng;

przetwarzanie sygnatéw wejscia/wyjscia (sygnaty nastawy i sprzezenia
zwrotnego).
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System IPC mozna witgczy¢ za pomoca ustawien lub parametru 76.21 Konfiguracja
PFC.

W systemie IPC przemienniki czestotliwosci komunikujg sie za pomoca tgcza miedzy
inwerterami we wbudowanej magistrali komunikacyjnej. Kazdy przemiennik
czestotliwosci w systemie wymaga polecenia biegu, aby funkcjonowata logika IPC i
mozna byto w razie potrzeby uzyé przemiennika. Domysinie w trybie automatycznym
jest to realizowane przy uzyciu wejscia DI1. Nalezy pamietaé, ze ustawienia nastawy
i wartosci aktualnej nie sg kopiowane za pomocg fgcza miedzy inwerterami. Sygnaty
te nalezy przesta¢ zewnetrznie do kazdego przemiennika czestotliwosci, aby
zapewni¢ nadmiarowo$¢ systemu.

Dane sterujgce + Stan przemiennika

| V V \
EFB EFB EFB EFB
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1 1l I [

DI - A |- - —|— % Lk -t ————= .- 4
I | | |
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Przemiennik cze- Przemiennik  Przemiennik Przemiennik
stotliwosci 1 czestotliwosci 2 czestotliwosci 3 czestotliwosci 8

Uruchamianie systemu IPC

System IPC rozpoczyna dziatanie po odebraniu przez przemiennik czestotliwosci
polecenia startu z zewnetrznego miejsca sterowania ZEW2 (parametr 20.08 Zrédto
we1 Zew?2). Komenda startu wskazuje, ze pompa jest dostepna dla systemu IPC.
Jednakze system wysyta rzeczywistg komende startu do przemiennikéw
podrzednych w zaleznosci od wymaganej wydajnosci systemu.

Jesli wszystkie przemienniki czestotliwosci w systemie otrzymujg jednoczesnie
polecenie startu, wtedy domyslnie przemiennik o najkrétszym czasie dziatania, ktory
jest gotowy do uruchomienia, zaczyna dziatanie jako nadrzedny przemiennik
czestotliwosci. Patrz parametr 76.22 Numer wezta zestawu wielopompowego. W celu
optymalnego wykorzystania energii mozna potgczy¢ z systemem IPC funkcje
uspienia PID.Informacje na temat funkcji uspienia PID zawiera sekcja Funkcje
uspienia i wzmocnienia dla regulatora PID procesu (str. 170).

Uwaga: system IPC nie jest aktywny w zewnetrznym miejscu sterowania ZEW1.
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Ptynne przejscia pomp

Na ponizszym rysunku przedstawiono ptynne przejscia pompy przy réznych czasach

rampy.
Czgstotliwos¢ (Hz) Wyjscie PID procesu biezacego
przemiennika nadrzednego
| I |
Poziom startu
__________________________ Rampa nor-
malna
Czas ptynne-
go przyspie-
Predko- szania IPC
$ci startu (76.62)
(40.01)

- Czas (t)
Opbz-  Opéznienie

nienie  magnesowania

startu

(76.55)

Schemat czasowy ptynnych przejs¢ pompy przedstawia etapy uruchamiania pompy.
W tym przypadku wyjscie procesu PID biezgcego przemiennika przekroczyto poziom
startu (76.30...76.32).

1.

System IPC uruchamia howg pompe po uptynieciu czasu opdznienia startu (76.55
Opoznienie startu).

Po namagnesowaniu silnika zaczyna sie on obracac,

nowa pompa przyspiesza do osiggniecia predkosci przemiennika nadrzednego
przez czas ptynnej rampy IPC zdefiniowany w parametrze 76.62 Czas ptynnego
przyspieszania IPC.

Gdy nowa pompa przyspiesza, pozostate pompy zmniejszajg predkos¢, aby
zapewnic¢ stabilng wydajnos$¢ systemu, ktora jest przedstawiona na schemacie
jako normalna rampa.

Gdy nowa pompa osiggnie predkos¢ biezacej pompy nadrzednej, staje sie nowa
pompa nadrzedna.

Nowa pompa nadrzedna i wszystkie pozostate pompy zaczynajg pracowacé
z predkoscig przemiennika nadrzednego zdefiniowang przez PID procesu
przemiennika nadrzednego.
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Priorytety pomp

Priorytety pomp sg okreslane na podstawie wydajno$ci energetycznej i
zapotrzebowania procesowego.

*  Wysoki — pompy o wigkszej wydajnosci energetycznej

* Normalny — pompy o mniejszej wydajnosci energetycznej

» Niski — pompy, ktore nie sa uruchamiane, dopoki nie ma na nie zapotrzebowania
procesowego

Priorytet pompy mozna wybra¢ za pomocg parametru 76.77 Priorytet pompy.

W systemie IPC preferowane sg pompy o wysokim priorytecie. Czas niedziatania
pompy mozna ograniczy¢ za pomoca parametru 76.76 Maksymalny czas bezruchu,
dzieki czemu nawet pompy o niskim priorytecie bedg wystarczajgco czesto
uruchamiane, aby utrzymac je w stanie sprawnosci. Pompami dobijajgcymi (typu
sJjockey”) nalezy sterowaé¢ osobno, aby zapewni¢ niezbedny poziom kontroli.

Zasada zmiany nadrzedny-podrzedny

1. Gloéwny przemiennik czestotliwosci steruje procesem, dopdki przemiennik
podrzedny nie osiggnie wartosci nastawy. Zmiana nadrzedny-podrzedny nie
nastepuje, jesli nie zostanie osiggnieta nastawa.

2. Obowigzuje maksymalny czas bezruchu (jesli jest ustawiony).

Ma on wysoki priorytet, poniewaz zapewnia utrzymanie pompy w dobrym stanie,
nie pozwalajgc, aby pozostawata bezczynna.

3. Po sprawdzeniu maksymalnego czasu bezruchu uwzgledniane sg priorytety pomp.
Zapewnia to, ze pompy o wysokim priorytecie sg uruchamiane czesciej.

4. Jesli zaden z powyzszych warunkéw nie jest ustawiony, system prébuje
zrownowazy¢ czas dziatania wszystkich pomp.

Automatyczna synchronizacja parametréow

Funkcja automatycznej synchronizacji parametrow pozwala zmniejszy¢ liczbe krokéw
konfiguracji w systemie IPC.

Zsynchronizowane grupy parametrow sg wybierane za pomocg parametru 76.702
Ustawienia synchronizacji IPC. Ponadto istniejg pewne parametry niezalezne od
przemiennika czestotliwosci, ktére nie sg synchronizowane, takie jak 76.22 Numer
wezta zestawu wielopompowego. Aby wigczy¢ synchronizacje grupy parametréw
miedzy dwoma lub wigkszg liczbg przemiennikdéw czestotliwosci, synchronizacja
grupy musi byé wigczona dla wszystkich przemiennikow.

Aby zapewni¢ synchronizacje grup parametréw, w procesie synchronizacji wykorzy-
stywane sg dwa mechanizmy. Gdy warto$¢ parametru w przemienniku czestotliwosci
zostanie zmieniona, przesyta on zmieniong warto$¢ parametru do tgcza migdzy
inwerterami (I121). Z tgcza miedzy inwerterami (121) warto$¢ te odczytujg wszystkie
przemienniki czestotliwosci, w ktérych wigczono synchronizacje, i na jej podstawie
ustawiajg wlasng warto$¢ parametru.
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Dodatkowo przemiennik czestotliwosci okresowo przesyta do tgcza miedzy inwerte-
rami (121) kod CRC grupy ze znacznikiem czasu ostatniej edycji grupy. Na podstawie
tych informacji przemienniki czestotliwo$ci moga stwierdzi¢, czy grupa jest zsynchro-
nizowana i ktéry przemiennik ma najnowsze wartosci parametréw. W przypadku nie-
zgodnosci wartosci CRC przemienniki czestotliwo$ci zgtaszajg zgdanie wartosci
parametréw z grupy parametrow i z przemiennika majgcego najnowsze wartosci.

Zmiany konfiguracji przemiennika czestotliwo$ci mozna monitorowaé za pomoca
funkgji obliczania sumy kontrolnej parametréw; patrz sekcja Obliczanie sumy
kontrolnej parametru na str. 236.

Autozmiana przemiennika nadrzednego IPC

System IPC skfada sie z kilku pomp (przemiennikéw czestotliwosci), ale ma tylko
jedng aktywng pompe nadrzedng. Pompa nadrzedna steruje systemem IPC, urucha-
miajgc i zatrzymujgc odpowiednio do potrzeb pompy podrzedne oraz wysytajgc war-
tosci zadane do wszystkich pomp podrzednych za posrednictwem sieci IPC.

Zwykle pompa uruchomiona jako pierwsza jest pierwszg aktywng pompg nadrzedng.
Jesli jednoczesnie uruchamianych jest wiele przemiennikow czestotliwosci, aktywng
pompg nadrzedng staje sie pompa o najnizszym numerze wezta. Funkcja
autozmiany umozliwia przekazywanie statusu pompy nadrzednej w systemie IPC do
nastepnej pompy w okreslonej kolejnosci. W ten sposoéb funkcja autozmiany ma
wplyw takze na kolejnosé uruchamiania pomp podrzednych.

Uwaga: Numery weztéw przemiennikdw czestotliwosci musza byc¢ kolejne,
zaczynajgc od 1.

Autozmiane mozna wywota¢ na kilka sposobdw. Wyzwalacz jest wybierany za
pomocg parametru 76.70 Autozmiana PFC. Tymi wyzwalaczami mogg by¢ wejscia
cyfrowe, funkcje czasowe, state przedziaty czasu, kiedy wszystkie pompy sg zatrzy-
mane, lub momenty, kiedy logika zuzycia okresli, ze nadszedt czas zmiany pompy
nadrzednej. Nawet jesli dany wyzwalacz jest aktywny, aby doszto do autozmiany,
sprzezenie zwrotne regulatora PID musi by¢ w punkcie pracy, a predkos¢ pompy
musi by¢ mniejsza niz okreslona przez parametr 76.73 Poziom autozmiany.

Jesli z powyzszych przyczyn autozmiana jest niemozliwa, system zapamietuje
zgdanie i przeprowadza autozmianeg, gdy tylko wszystkie wymagania bedg spetnione.

Autozmiane mozna przeprowadzaé na dwa sposoby: z réwnomiernym zuzyciem lub
w statej kolejnosci.

W systemie IPC domysing wartos$cig parametru 76.70 Autozmiana PFC jest
Roéwnomierne zuzycie.Jesli wartoscig parametru jest Nie wybrano lub Wybrano,
system automatycznie wybiera warto$¢ Réwnomierne zuzycie.

Jesli wartos¢ parametru 76.70 Autozmiana PFC jest inna niz Nie wybrano, Wybrano
lub Réwnomierne zuzycie, stosowana jest stata kolejnos¢. Staly odstep czasowy
mozna okresli¢ za pomoca parametru 76.71 Odstep autozmiany PFC.

Po wybraniu konfiguracji IPC domysing wartoscig jest rownomierne zuzycie.
W przypadku rownomiernego zuzycia status pompy nadrzednej jest przekazywany
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do pompy podrzednej, ktéra spetnia niezbedne wymagania. Te wymagania obejmujg
(od najwyzszego do najnizszego priorytetu):

* maksymalny czas bezruchu (parametr 76.76)

» priorytet pompy (parametr 76.77)

* maksymalna asymetria zuzycia (parametr 76.72)

» czas dziatania (parametry 77.10...77.18)

* numer wezta (parametr 76.22).

W przypadku statej kolejnoéci status pompy nadrzednej jest przekazywany do wezta
o kolejnym numerze. Jesli na przyktad pompa nadrzedng jest pompa nr 1, a kolejno-
$cig startu jest 1-2-3-4, po autozmianie pompa nr 2 stanie sie pompg nadrzedng, a
kolejnosé startu zmieni sie na 2-3-4-1. Jesli nastepna pompa nadrzedna nie dziata
w momencie wywotania autozmiany, zostanie ona uruchomiona, a status nadrzednej
zostanie do niej przeniesiony po zakonczeniu rampy uruchamiania.

Nalezy pamieta¢, ze autozmiana w statej kolejnosci wymaga, aby mozliwe byto uru-
chomienie jednej pompy lub aby wszystkie pompy (liczba pomp réwna maksymailnej
liczbie pomp) dziataty, zanim bedzie mozna przeprowadzi¢ autozmiane. Jesli na przy-
ktad jest 8 pomp, a maksimum zostato ustawione na 3 i 3 pompy sg uruchomione,
autozmiana nie nastgpi, dopoki trzecia pompa nie zostanie zatrzymana, poniewaz w
przeciwnym razie kolejno$¢ uruchamiania bytaby niepoprawna (niemozliwe jest prze-
kroczenie maksymalnej liczby pomp). Jesli jednak w tym przyktadzie maksimum
bytoby ustawione na 8 i wszystkie 8 pomp bytoby uruchomione, autozmiana zosta-
taby wykonana.

Jesli konkretna pompa nie powinna by¢ ustawiana jako nadrzedna (jesli na przyktad
nie podtaczono do tej pompy sprzezenia zwrotnego procesu), nalezy ustawi¢ dla tej
pompy parametr 76.23 Wigczenie przemiennika nadrzednego na wartosé False.
Dzieki temu pompa ta bedzie pomijana przy przekazywaniu statusu pompy
nadrzednej podczas autozmiany.

Parametr wigczenia przemiennika nadrzednego mozna rowniez podtgczy¢ do innych
zrodet bitowych, na przyktad nadzoru, aby nie dopusci¢ do ustawienia danej pompy
jako nadrzednej po wystgpieniu pewnego zdarzenia (takiego jak uszkodzenie Al).

Jesli dziatajgca pompa nadrzedna traci mozliwos¢ bycia nadrzedng, system probuje
przywrdci¢ sprawnosc przez wybor nowej pompy nadrzednej i w razie potrzeby
uruchomienie nowych pomp.

System IPC komunikuje sie za posrednictwem magistrali 121 podigczonej do wbudo-
wanej magistrali komunikacyjnej, wysytajgc wartosci zadane, status, czas pracy

i inne informacje o systemie miedzy pompami. Jesli wystgpi utrata komunikacji mie-
dzy pompami, gdy stosowana jest stata kolejno$é, pompa o najnizszym numerze
wezta staje sie nowg pompg nadrzedng dla segmentu sieci, w ktérym nie byto aktyw-
nej pompy nadrzednej. W przypadku rownomiernego zuzycia kolejna pompa nad-
rzedna jest wybierana zgodnie z logika réwnomiernego zuzycia. Gdy komunikacja
miedzy pompami stanie sie ponownie mozliwa, pompa nadrzedna o najnizszym
numerze wezta pozostanie nadrzedng, natomiast aktywna pompa nadrzedna z dru-
giego segmentu sieci zwolni z pewnym opd6znieniem status pompy nadrzedne;.
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Jesli pompa nie widzi zadnej innej pompy, bedzie czeka¢ przez czas zdefiniowany
w parametrze 40.33 Zest. 1: czas catkowania, zanim zacznie pompowanie. Jesli
system bedzie w punkcie pracy po uptynieciu tego czasu, pojedyncza pompa nie
zostanie uruchomiona, aby nie zakldécaé systemu.

Ustawienia

* Grupa parametrow 76 Konfiguracja PFC (str. 668)

» Grupa parametréw 77 Monitorowanie i konserwacja systemu wielopompowego
(str. 681).
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Przyklad zastosowania: system IPC z trzema przemiennikami
czestotliwosci i trzema pompami

W tym przyktadzie trzy przemienniki czestotliwo$ci wspotpracujg z trzema
potgczonymi z nimi pompami. W tym przykfadzie symulowany jest sposdb sterowania
systemem przez czujnik ci$nienia. Zewnetrzny czujnik cisnienia musi by¢ potagczony
z systemem, aby wystac¢ informacje do przemiennika czestotliwosci, ktéry steruje
dziataniem pompy oraz przemiennikéw podrzednych.

Poszczegoline pompy mozna przetestowac w trybie recznym (sterowanie lokalne),
co umozliwia ustawienie predkosci za pomocg panelu sterowania. Przemienniki
czestotliwosci mozna uruchamiac i zatrzymywac za pomoca przyciskdw Reczny

i Wyt. na panelu sterowania.

System IPC musi by¢ obstugiwany w trybie Auto (zdalne sterowanie) i z uzyciem
kontroli PID w petli zamknietej. Nastawa PID jest ustawiona jako nastawa stata, a
nadajnik cisnienia uzywany jako sprzezenie zwrotne procesu jest podtgczony do
wejscia analogowego 2.

Do uruchamiania systemu uzywane sg nastepujgce wejscia cyfrowe: DI1:
Zezwolenie na start systemu (Start/Stop) oraz DI4: Blokada startu (potgczenie
czujnika suchej pompy).

Uwagi:
» Jesli nie bedg spetnione warunki blokady (patrz parametry 20.40 Zezwolenie na

bieg ... 20.44 Blokada startu 4), uruchomienie przemiennika czestotliwosci bedzie
niedozwolone.

« System IPC wymaga, aby wszystkie przemienniki czestotliwosci miaty zainstalo-
wang te samg wersje oprogramowania. Przemienniki czestotliwosci z inng wersjg
oprogramowania niz przemiennik nadrzedny bedg generowac ostrzezenie o nie-
zgodnosci wersji systemu IPC, poniewaz wewnetrzna suma kontrolna nie bedzie
sie zgadzac.
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Schemat okablowania

Rozdzielacz

s:{?:,i'u Przemiennik czestotliwosci 1 Przemiennik

czestotliwosci 2

Przemiennik
Nadajnik czestotliwosci 3

ci$nienia

DGND
DCOM

Czujnik Wbud. mag. komunik. Whbud. mag. komunik.
szczelnosci

29 B+
30 A-
3 DGND

1 | 31 DGND
T T
ees | on | s | or | o [ ow |

Uwaga: jesdli uzywany jest sygnat biezacy, nalezy za pomocg rozdzielacza sygnatu
potaczy¢ sygnat z czujnika ze wszystkimi przemiennikami czestotliwosci, ktére mogg
odgrywac role gtéwnego.

29 B+
30 A

Sygnat napieciowy moze by¢ réwniez uzywany na potrzeby sprzezenia zwrotnego
czujnika. Pozwala to na potgczenie sygnatu z czujnika w taricuch. W zaleznoéci od
typu sygnatu nalezy wzig¢ pod uwage odlegtosc.

Szybkie kroki — podsumowanie programowania

Wszystkie trzy przemienniki czestotliwo$ci nalezy uruchomié¢ w sposéb normalny
(patrz sekcja Jak wykonac rozruch przemiennika czestotliwos$ci na stronie 26).

Konfiguracja IPC w pierwszym przemienniku czestotliwosci

Konfigurujac pierwszy przemiennik czestotliwosci, mozna zreplikowa¢ parametry
przemiennika za pomocg funkcji synchronizacji w sekcji Wybrac¢ Ustawienia wspdine
ponizej.Przyspiesza to proces rozruchu i pozwala unikng¢ pomytek.

Menu > Ustawienia > Funkcje pompy

*  Wybraé Sterowanie zestawem wielopompowym
* Wybra¢ i edytowaé Tryb pompowania: Inteligentne sterowanie pompami (IPC)
* Nacisng¢ przycisk Dalej

+ Edytowa¢ Numer wezta: (Ten numer musi by¢ unikalny dla kazdego

przemiennika czestotliwosci w systemie IPC. W tym przykiadzie pierwszy
przemiennik ma numer 1, drugi — numer 2, a trzeci — numer 3).

* Nacisng¢ przycisk Dalej




Funkcje programu 129

Wybra¢ Ustawienia tej pompy

Wybra¢ Ustawienia wspoélne

Edytowac¢ Nazwa przemiennika: (Mozna pozostawi¢ nazwe domysing lub
wpisac inng unikalng).

Edytowa¢ Numer wezta: (Nalezy wprowadzi¢ numer wezta, jesli nie zostat
podany powyzej).

Wybra¢ ¥l Moze by¢ gtéwna. (W tym przyktadzie wszystkie trzy przemienniki
czestotliwosci mogg dziata¢ jako gtéwny. Nadmiarowos$¢ dziatania wymaga
mozliwosci przenoszenia przemiennika gtéwnego. Jesli ta opcja nie zostanie
zaznaczona, przemiennik czestotliwosci moze dziata¢ tylko jako podrzedny).

Edytowaé Preferuj te pompe: Sredni. (Priorytety pomp mozna okre$laé na
podstawie wydajnosci energetycznej i zapotrzebowania procesowego: Wysoki
— pompy o wyzszej wydajno$ci energetycznej; Sredni — pompy o nizszej
wydajnosci energetycznej; Niski — pompy uruchamiane wylgcznie w
odpowiedzi na zapotrzebowanie procesowe. W przypadku pomp
wspomagajgcych zaleca sie uzycie podobnych pomp).

Nacisna¢ przycisk Wstecz

Wybraé¢ Ustawienia synchronizacji

+ Edytowa¢ Czy chcesz zezwoli¢ na synchronizacje ustawien z innymi
przemiennikami?: Tak. (Synchronizacja pozwala zaoszczedzi¢ duzo
czasu przeznaczonego na skonfigurowanie systemu. Zapewnia takze, ze
wartosci w ramach wybranych grup parametréw sg rowne i zostaty
skopiowane z ostatnich zmienionych parametrow).

* Nacisng¢ przycisk Dalej

+ Edytowa¢ Wybierz ustawienia, ktére beda kopiowane miedzy
wszystkimi przemiennikami:

«  Wybra¢ ¥l Ustawienia Al

«  Wybra¢ [l Ustawienia PID

*  Wybra¢ Y| Wspoélne ustawienia IPC

* Nacisng¢ przycisk Dalej

Edytowac¢ taczna liczba pomp: 3

Edytowac¢ Zawsze uruchamiaj co najmniej: 7 pompa

Edytowac¢ Nigdy wiecej niz: 3 pompy (Te trzy wartosci sg synchronizowane

miedzy wszystkimi przemiennikami czestotliwo$ci za pomoca tacza miedzy

inwerterami).

Wybra¢ Predkosci uruchamiania/zatrzymywania (Nalezy zdefiniowac,
kiedy pompa powinna by¢ uruchamiana lub zatrzymywana przez system
w celu zaspokojenia zapotrzebowania, zachowujgc cisnienie docelowe).
Przyktadowe wartosci:

« Edytowa¢ Uruchom 2. pompe przy: 48 Hz

+ Edytowa¢ Uruchom 3. pompe przy: 48 Hz
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Edytowac Zatrzymaj 3. pompe przy: 25 Hz

Edytowac Zatrzymaj 2. pompe przy: 25 Hz

Jesli pierwsza pompa nie moze utrzymac cisnienia i jej czestotliwosé
przekracza 48 Hz, aktywowana jest druga pompa. Jesli zapotrzebowanie
wcigz rosnie i czestotliwosci obu pomp przekraczajg 48 Hz, aktywowana
jest trzecia pompa.

Jesli zapotrzebowanie spada i czestotliwosci wszystkich trzech pomp
spadajg ponizej 25 Hz, trzecia pompa zostaje zdezaktywowana. Jesli
zapotrzebowanie jest wcigz zbyt mate i czestotliwosci pozostatych dwdch
pomp spadajg ponizej 25 Hz, druga pompa zostaje zdezaktywowana.

Te warto$ci muszg by¢ zdefiniowane zgodnie z systemem. W wielu
zastosowaniach predkosci uruchamiania i zatrzymywania przypadajg na
waskie zakresy, na przyktad 25...30 Hz i 40...45 Hz.

Nacisna¢ przycisk Wstecz

*  Wybra¢ Wygtadzanie przejs¢

Edytowac Ignoruj gwaltowne wzrosty zadan w: 2,00 s (Czas
gwaltownego wzrostu opisuje, jak dugo czestotliwos$¢ wyjsciowa musi
przekracza¢ ustawienie predkosci startu, w tym przypadku 48 Hz, aby
system IPC uruchomit nastepny przemiennik).

Edytowac Ignoruj spadki zadan w: 3,00 s (Czas spadku opisuje, jak
diugo czestotliwo$¢ musi by¢ mniejsza niz 25 Hz, zanim system IPC
zatrzyma jeden przemiennik. Zapewnia to ptynno$¢ dziatania systemu IPC
oraz pozwala unikaé niepotrzebnego uruchamiania i zatrzymywania
przemiennikow czestotliwosci).

Nacisng¢ przycisk Wstecz

* Wybra¢ Autozmiana. Ta funkcja zapewnia zréwnowazenie czasu dziatania
wszystkich przemiennikéw czestotliwosci w systemie.

Edytowa¢ Maksymalna asymetria zuzycia: 12 godz. (Ta wartos¢ okresla
maksymalng réznice w czasie dziatania miedzy przemiennikami w
systemie IPC).

Edytowa¢ Maksymalny czas stacjonarny: 0,0 godz. (Ta wartos¢
zapewnia, ze pompa jest czesto uruchamiana. Pozwala to chroni¢ pompy,
szczegolnie te o niskim priorytecie, przed zablokowaniem. Warto$¢

0,0 godz. wytacza ten parametr).

Edytowac Autozmiana tylko ponizej: 100%. (Ta wartos¢ okresla
maksymalng predkos$¢, przy ktérej dozwolona jest zmiana pompy. Warto$¢
100% umozliwia zmiang pompy zawsze, gdy jest to potrzebne).

Nacisng¢ przycisk Wstecz

* Wybra¢ Regulatory PID (Druga wartos¢ zadana, ZEW?2)
«  Wybra¢ M Uzyj sterowania PID

« Edytowac¢ Uaktywnij sterowanie PID z: Zawsze aktywne
» Edytowac Start/stopl/kierunek z: Start/stop DI
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Edytowac Jednostka: bar

Wyswietli¢ Stan PID: 0 hex

Wybra¢ Sprzezenie zwrotne

« Aktualna wartos¢: 0,0 bar

« Edytowaé Zrédto: Skalowane Al2

*  Wybra¢ Skalowanie Al2
+ Edytowac¢ Zakres: 4...20 mA
+ Edytowa¢ Skalowanie min.: 0,000 bar
+ Edytowac Skalowanie maks.: 6,000 bar
* Nacisng¢ przycisk Wstecz

» Edytowa¢ Czas filtra: 0,000 s

* Nacisngc¢ przycisk Wstecz

Wybraé Nastawa

« Aktualna wartosé: 0,0 bar

+ Edytowaé Zrédlo: Nastawa stafa

Wybra¢ State nastawy

+ Edytowa¢ Stata nastawa 1: 4,00 bar

» Edytowac¢ Stata nastawa 2: 0,00 bar

+ Edytowa¢ Minimum: 0,00 bar

» Edytowaé¢ Maksimum: 6,00 bar

* Nacisngc¢ przycisk Wstecz

Wybra¢ Dostrajanie

» Aktualna wartos¢ odchylenia: 0,00 bar

+ Edytowa¢ Wzmocnienie: 1,00

+ Edytowa¢ Czas rézniczkowania: 0,000 s

+ Edytowa¢ Czas filtru rézniczkowania: 0,0 s

* Nacisngc¢ przycisk Wstecz

Edytowac Zwieksz wyjscie: Sprzezenie zwrotne < nastawa (Uzywane
podczas wypetniania pompy wspomagajgcej lub zbiornika. Ustawienie
~Sprzezenie zwrotne > nastawa” jest uzywane na przyktad podczas
oprézniania zbiornika. Ustawienie ,Sprzezenie zwrotne > nastawa” jest
uzywane takze w przypadku chtodni kominowych).

Wybra¢ Wyjscie:

« Aktualna wartos¢: 0,00

+ Edytowaé Minimum: 0,00

+ Edytowac¢ Maksimum: 50,00 (USA:60,00) (Hz) lub 100,0 (%)
* Nacisng¢ przycisk Wstecz
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*  Wybra¢ i edytowac Funkcja uspienia: Wyt.
» Nacisng¢ kilkukrotnie przycisk Wstecz, aby wréci¢ do menu Ustawienia.

Konfigurowanie pozostatych przemiennikéw czestotliwosci

Po uruchomieniu i skonfigurowaniu IPC pierwszego przemiennika w systemie mozna
uruchomi¢ pozostate przemienniki (patrz sekcja Jak wykonac rozruch przemiennika
czestotliwos$ci na stronie 26).

Nastepnie kazdy z tych przemiennikéw czestotliwosci nalezy skonfigurowaé w
ponizszy sposoéb.
Menu > Ustawienia > Funkcje pompy

+ Wybra¢ Sterowanie zestawem wielopompowym
+ Wybra¢ Tryb pompowania: Inteligentne sterowanie pompami (IPC)
» Nacisna¢ przycisk Dalej

» Edytowa¢ Numer wezta: (Pozostate przemienniki czestotliwosci — w tym
przyktadzie 2...3).

* Nacisng¢ przycisk Dalej

« Wybraé Zrédto tacza komunikacyjnego
*  Wybra¢ EFB lub FBA
* Nacisng¢ przycisk Dalej

+ Wybra¢ Ustawienia tej pompy
+ Edytowa¢ Nazwa przemiennika: (Nalezy okresli¢ unikalng nazwe).

» Edytowa¢ Numer wezta: (Nalezy wprowadzi¢ numer wezla, jesli nie zostat
podany powyzej).

«  Wybra¢ V] Moze byé gtéwna.
« Edytowaé Preferuj t¢ pompe: Sredni
* Nacisng¢ przycisk Wstecz
* Wybra¢ Ustawienia wspdlne
* Wybra¢ Ustawienia synchronizacji

» Edytowaé¢ Czy chcesz zezwoli¢ na synchronizacje ustawien z innymi
przemiennikami?: Tak.

* Nacisng¢ przycisk Dalej

» Edytowa¢ Wybierz ustawienia, ktore beda kopiowane miedzy wszystkimi
przemiennikami:

+  Wybra¢ ] Ustawienia Al

«  Wybra¢ ] Ustawienia PID

*  Wybra¢ Y| Wspélne ustawienia IPC

» Nacisng¢ kilkukrotnie przycisk Wstecz, aby wréci¢ do menu Ustawienia.
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Wszystkie powyzsze parametry zostaty skopiowane na ten przemiennik
czestotliwosci i system jest gotowy do dziatania.

Ustawienia

* Menu > Ustawienia > Sterowanie zestawem wielopompowym (IPC)
* Grupa parametrow 01 Warto$ci aktualne (str. 406)

» Grupa parametrow 40 PID procesu: zestaw 1 (str. 600)

» Grupy parametréw 76 Konfiguracja PFC (str. 668) i 77 Monitorowanie i
konserwacja systemu wielopompowego (str. 687).

Sterowanie pojedyncza pompa i wentylatorem (PFC/SPFC)

Sterowanie pojedynczg pompa i wentylatorem (PFC) jest uzywane w systemach
pomp lub wentylatoréw sktadajgcych sie z wielu pomp lub wentylatoréw.
Przemiennik czestotliwosci steruje predkosciag jednej z pomp/jednego z wentylatorow
oraz dodatkowo podtgcza pozostate pompy/wentylatory bezposrednio do sieci
zasilania przez styczniki (i roztacza je).

Uktad logiczny sterowania PFC wigcza i wytgcza silniki pomocnicze zgodnie ze
zmianami wymagan procesu. Przemiennik czestotliwosci moze na przyktad sterowac
silnikiem pierwszej pompy, zmieniajgc predkos¢ silnika w celu sterowania
wydajnoscig pompy. Ta pompa ma regulacje predkosci. Gdy zapotrzebowanie
(reprezentowane przez wartos$¢ zadang regulatora PID procesu) przekracza
wydajnos¢ pierwszej pompy (zdefiniowany przez uzytkownika limit
predkosci/czestotliwosci), ukiad logiczny PFC automatycznie uruchamia pompe
pomocniczg. Uktad logiczny zmniejsza tez predko$¢ pierwszej pompy sterowanej
przez przemiennik czestotliwosci, aby uwzgledni¢ zwiekszenie tgcznej wydajnosci
systemu o pompe pomocnicza. Nastepnie, tak jak wczesniej, regulator PID
dostosowuje predkosc/czestotliwos¢ pierwszej pompy tak, aby wydajnos¢ systemu
spetniata wymagania procesu. Jesli zapotrzebowanie dalej ro$nie, uktad logiczny
PFC dodaje kolejne pompy pomocnicze w sposéb podobny do opisanego.

Gdy zapotrzebowanie spada, powodujac, ze predkos¢ pierwszej pompy spada
ponizej minimalnego limitu (zdefiniowanego przez uzytkownika jako limit
predkosci/czestotliwosci), uklad logiczny PFC automatycznie zatrzymuje pompe
pomocniczg. Uktad logiczny PFC zwieksza tez predko$¢ pompy sterowanej przez
przemiennik czestotliwosci, aby uwzgledni¢ brakujaca wydajnosé zatrzymanej pompy
pomocnicze;.

Pojedyncze sterowanie pompg i wentylatorem jest obstugiwane tylko w przypadku
zewnetrznego miejsca sterowania ZEW?2.
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Przyktad: Aplikacja z trzema pompami i statym cisnieniem wody

Glowne zasilanie

Silnik VSD

&

Silnik pomoc

&

Silnik pomoc

Pompa 1 jest podtgczona do silnika VSD (sterowanego przez przemiennik czestotliwosci).
Pompa 2 jest podtaczona do silnika pomocniczego 1.
Pompa 3 jest podtaczona do silnika pomocniczego 2.

Zuzycie przeplywu a status pomp

Zuzycie Pompa 1 Pompa 2 Pompa 3
Ponizej VSD Wyt Wyt.
4 VSD DOL Wiyt
Powyzej VSD DOL DOL
J VSD DOL Wyt
Ponizej VSD Wyt. Wyt.

VSD = sterowanie przez przemiennik czestotliwos$ci z dostrajaniem predkosci wyjsciowej
zgodnie z regulatorem PID.

DOL = podtgczenie bezposrednie (Direct On Line). Pompa dziata ze statg predkoscig
znamionows3 silnika.

Wyt = wytgczone (offline). Pompa jest zatrzymana.

Miegkkie sterowanie pompg i wentylatorem (SPFC)

Uktad logiczny miekkiego sterowania pompa i wentylatorem (soft pump and fan
control, SPFC) to wariant ukfadu logicznego PFC przeznaczony do aplikacji z
pompami i wentylatorami z alternacja, w przypadku ktérych wymagane jest nizsze
maksymalne cisnienie przy uruchamianiu nowego silnika pomocniczego. Ukiad
SPFC umozliwia fatwe wdrozenie migkkiego uruchamiania silnikéw podtaczonych
bezposrednio do sieci (pomocniczych).

Gtéwna réznica miedzy tradycyjnymi ukladami PFC i ukladami SPFC polega na tym,
ze w przypadku uktadu SPFC silniki pomocnicze sg podigczone bezposrednio do
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sieci. Gdy zostang spetnione kryteria uruchamiania nowego silnika (patrz powyzej),
uktad SPFC odtacza silnik sterowany przez przemiennik od tego przemiennika

i natychmiast tgczy ten silnik z siecig zasilania podczas lotnego startu, czyli podczas
hamowania wybiegiem przez silnik. Nastepnie przemiennik czestotliwosci tgczy sie
z pompa/wentylatorem, ktéry ma zostaé uruchomiony, i rozpoczyna sterowanie
predkoscia tego urzgdzenia, a wczesniej sterowane urzadzenie jest teraz podigczone
bezposrednio z siecig (DOL) przez stycznik.

Dodatkowe silniki (pomocnicze) sg uruchamiane w podobny sposéb. Procedura
zatrzymywania silnika jest taka sama jak normalna procedura w przypadku uktadéw
PFC.

W niektérych przypadkach uktady SPFC umozliwiajg ztagodzenie pradu
uruchamiania podczas podtgczania silnikdw pomocniczych do sieci. Dzieki temu
w rurach i pompach wystepujg mniejsze wartosci szczytowe cisnienia.

Przyktad: Aplikacja z trzema pompami i statym ciSnieniem wody

Gtéwne zasilanie

iy
>

<

Silnik 3

<

Silnik 2

<

Silnik 1

Pompa 1 jest podtaczona do silnika 1.
Pompa 2 jest podtgczona do silnika 2.
Pompa 3 jest podtgczona do silnika 3.
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Zuzycie przeplywu i status pomp
Zuzycie Pompa 1 Pompa 2 Pompa 3
Ponizej VSD Wyt Wyt
Np DOL VSD Wiyt.
Powyzej DOL DOL VSD
f’ N DOL Wyt VSD
Ponizej Wyt Wyt VSD
Np VSD Wyt. DOL
Powyzej DOL VSD DOL
Np DOL VSD Wiyt
Ponizej Wyt. VSD Wyt
J VSD DOL Wiyt
\— Powyzej DOL DOL VSD

VSD = sterowanie przez przemiennik czestotliwosci z dostrajaniem predkosci
wyjsciowej zgodnie z regulatorem PID.

DOL = podtaczenie bezposrednie (Direct On Line). Pompa dziata ze statg predkoscig
znamionows silnika.

Wyt = wytgczone (offline). Pompa jest zatrzymana.

Autozmiana

Automatyczne zmienianie kolejnosci uruchamiania (funkcja autozmiany) w wielu
konfiguracjach typu PFC jest uzywane w dwoch celach. Pierwszym celem jest
zapewnienie tego samego czasu pracy pomp/wentylatoréw w celu roztozenia ich
zuzycia. Drugim jest zapobieganie zbyt diugiej bezczynnosci pompy/wentylatora,
poniewaz moze to spowodowac zapchanie jednostki. W niektérych przypadkach
zmiana kolejnosci uruchamiania jest zalecana dopiero po zatrzymaniu wszystkich
jednostek, na przyktad w celu zminimalizowania wptywu na proces.

Autozmiana moze tez by¢ wyzwalana przez funkcje czasowg (patrz str. 765).

Istniejg trzy tryby autozmiany: zgodnie z rodzajem zaimplementowanych uktadow
PFC i SPFC wraz z obwodem pomochiczym.
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1 Autozmiana w uktadzie PFC tylko z silnikami pomocniczymi
Przyktad: Aplikacja z trzema pompami i statym ciSnieniem wody.

Dwie pompy obstugujg dtugoterminowe zuzycie przeptywu, a trzecia pompa jest
zarezerwowana do pracy zmianowej. W tym trybie prace zmianowg realizujg tylko
dwa silniki pomocnicze: pompa 2 i pompa 3.

Gloéwne zasilanie

N
N
N

Silnik VSD Silnik pomoc. Silnik pomoc.
1 2

Pompa 1 jest podtaczona do silnika VSD (sterowanego przez przemiennik czestotliwosci).
Pompa 2 jest podtaczona do silnika pomocniczego 1.
Pompa 3 jest podtaczona do silnika pomocniczego 2.

Zuzycie przeptywu i status pomp

Zuzycie Pompa 1 Pompa 2 Pompa 3
Ponizej VSD Wyt Wyt
Normalny VSD DOL Wyt
J VSD Wyt. DOL
J VSD DOL Wyt.
Normalny VSD Wyt. DOL

VSD = sterowanie przez przemiennik czestotliwosci z dostrajaniem predkos$ci wyjsciowej
zgodnie z regulatorem PID.

DOL = podtgczenie bezposrednie (Direct On Line). Pompa dziata ze statg predkoscig
znamionowg silnika.

Wyt = wytaczone (offline). Pompa jest zatrzymana.
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2 Autozmiana w uktadzie PFC ze wszystkimi silnikami
Przyktad: Aplikacja z trzema pompami i statym ciSnieniem wody

Dwie pompy obstugujg dtugoterminowe zuzycie przeptywu, a trzecia pompa jest
zarezerwowana do pracy zmianowej. Poniewaz w ramach procedury autozmiany
prace zmianowg bedg obstugiwaé wszystkie silniki, potrzebny jest specjalny obwdéd
pomochniczy, taki sam jak w systemie SPFC.

W tym trybie silnik VSD bedzie przetagczany pojedynczo do kolejnych pomp, ale silnik
pomocniczy zawsze bedzie w trybie podigczenia bezposredniego (DOL). Praca
zmianowa obejmuje jednak wszystkie trzy pompy.

Glowne zasilanie

iy
>

>
<

Silnik 3

>
<

Silnik 2

>
<

Silnik 1

Pompa 1 jest podtaczona do silnika 1.
Pompa 2 jest podtaczona do silnika 2.
Pompa 3 jest podtaczona do silnika 3.
Zuzycie przeplywu i status pomp
Zuzycie Pompa 1 Pompa 2 Pompa 3

Ponizej VSD Wyt. Wyt.

Normalny VSD DOL Wyt.

N} Wiyt VSD DOL

J DOL Wyt. VSD

Normalny VSD DOL Wyt

VSD = sterowanie przez przemiennik czestotliwosci z dostrajaniem predkosci
wyjsciowej zgodnie z regulatorem PID control.

DOL = podtaczenie bezposrednie (Direct On Line). Pompa dziata ze statg predkoscig
znamionowa silnika.

Wyt = wytgczone (offline). Pompa jest zatrzymana.
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3 Autozmiana w uktadzie SPFC

W ukfadzie SPFC pojecie silnika pomocniczego jest pozbawione znaczenia. Nie
wazne wiec, czy wybierze sie wszystkie silniki, czy tylko silnik pomocniczy.

Przyktad: Aplikacja z trzema pompami i statym cisnieniem wody

Dwie pompy obstugujg dtugoterminowe zuzycie przeptywu, a trzecia pompa jest
zarezerwowana do pracy zmianowej.

Uktad SPFC obstuguje autozmiane w sposoéb naturalny. Jesli jest juz uzywany uktad
SPFC, nie jest potrzebny zaden dodatkowy komponent. W tym trybie wszystkie
pompy sg zawsze uruchamiane przez przemiennik czestotliwosci, poniewaz dziatajg
normalnie w uktadzie SPFC.

Gtéwne zasilanie

<

Silnik 3

<

Silnik 2

<

Silnik 1

Pompa 1 jest podtaczona do silnika 1.
Pompa 2 jest podtgczona do silnika 2.
Pompa 3 jest podtgczona do silnika 3.
Zuzycie przeptywu i status pomp
Zuzycie Pompa 1 Pompa 2 Pompa 3

Ponizej VSD Wyt. Wyt.

Normalny DOL VSD Wyt

) Wyt. DOL VSD

NP VSD Wyt. DOL

Normalny DOL VSD Wyt.

VSD = sterowanie przez przemiennik czestotliwosci z dostrajaniem predkosci
wyjsciowej zgodnie z regulatorem PID.

DOL = podtgczenie bezposrednie (Direct On Line). Pompa dziata ze statg predkoscig
znamionow3 silnika.

Wyt = wylgczone (offline). Pompa jest zatrzymana.
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Blokada

Dostepna jest opcja definiowania sygnatéw blokady dla kazdego silnika w systemie
PFC. Gdy sygnat blokady silnika jest dostepny, silnik uczestniczy w sekwencji
uruchamiania PFC. Jesli sygnat to Zablokowany, silnik jest wykluczony. Tej funkcji
mozna uzywac do informowania ukfadu logicznego PFC o tym, Ze silnik jest
niedostepny, na przyktad ze wzgledu na konserwacje lub wymég recznego
uruchomienia, gdy silnik jest podtgczony bezposrednio (DOL).

Ustawienia

» Grupa parametréw 710 Standardowe DI, RO (str. 430)
» Grupa parametrow 40 PID procesu: zestaw 1 (str. 600)

» Grupy parametrow 76 Konfiguracja PFC (str. 668) i 77 Monitorowanie i
konserwacja systemu wielopompowego (str. 687).
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Przyktad aplikacji 1: Wentylator zasilajgcy, podstawowy sterowany
predkoscia
Do przemiennika czestotliwosci uzywanego z wentylatorem zasilajgcym mozna
zastosowac wiele réznych wejs¢ i schematoéw sterowania. Ponizej przedstawiono
przykiad jednej z prostszych konfiguracji. Na kolejnych stronach przedstawiono
informacje bazujgce na tym przyktadzie oraz bardziej zaawansowane przyktady.
Elementy ponizszego przyktadu:

» Zamkniecie styku start/stop z systemu automatyki budynku (BAS)

* Analogowy sygnat polecenia predkosci (0...10 V DC) z systemu automatyki
budynku

+ Bez zabezpieczen sprzezonych z przemiennikiem czestotliwosci ani sprzezenia
zwrotnego stanu do systemu automatyki budynku

Schemat okablowania

X

Napiecie odniesienia oraz wejécia i wyj$cia analogowe

0..10VDC — 1 SCR Ekran kabla sygnatowego
predkosé, 2 Al1 Czestotliwosé wyjsciowa / wartosé zadana predkosci: 0...10 V
sygnat wartosci 3 AGND Masa obwodu wejscia analogowego
zadanej 4 +10V Napiecie odniesienia 10 V DC
5 Al2 Wartos$¢ biezaca sprzgzenia zwrotnego: 0...20 mA
6 AGND Masa obwodu wej$cia analogowego
7 AO1 Czestotliwosé wyjsciowa: 0...10 V
8 AO2 Prad silnika: 0...20 mA
9 AGND Masa obwodu wyj$cia analogowego
X2 i X3 Wyjscie napigcia pomocniczego i programowalne wejécia cyfrowe
+24 V Wyjécie napiecia pomocniczego +24 V DC, maks. 250 mA
DGND Masa dla wyj$cia napigecia pomocniczego
DCOM Masa wszystkich wej$¢ cyfrowych
Sygnat start/stop DI1 Stop (0)/Start (1)
DI2 Nie skonfigurowano
DI3 Wybér statej czestotliwosci/predkosci
Dl4 Nie skonfigurowano
DI5 Nie skonfigurowano
DI6 Nie skonfigurowano
X6, X7, X8 Wyj$cia przekaznikowe
RO1C Kontrola przepustnicy| Przepustnica
:u 250 VAC/30V DC zasilania
! 2A 19 pofacz. z 21
Bieg Bieg
:l 250 VAC/30V DC 22 potacz. z 24
- 2A
Btad (-1) Stan btedu
:| 250 VAC/30V DC 25 potacz. z 26
— 2A

Szybkie kroki — podsumowanie programowania

Wymienione ponizej ustawienia sg zmieniane wzgledem domysInych ustawien
fabrycznych przemiennika czestotliwosci w celu spetnienia wymagan:

Menu > Ustawienia > Start, stop, wartos¢ zadana > Blokady/zezwolenia
» Usunaé wybér [ Uzyj blokady startu 1
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Przyklad aplikacji 2: Wentylator zasilajgcy, podstawowy sterowany
predkoscia z blokadg i sprzezeniem stanu
Do przemiennika czestotliwosci uzywanego w roli kontrolera wentylatora

zasilajgcego mozna zastosowacé wiele réznych wejs¢ i schematdéw sterowania.
Elementy ponizszego przyktadu:

Zamkniecie styku start/stop z systemu automatyki budynku (BAS)

Analogowy sygnat polecenia predkosci (0...10 V DC) z systemu automatyki
budynku

Styk zabezpieczenia wysokiego ci$nienia statycznego przewodu (nadcisnienie)
podtaczony do przemiennika czestotliwosci

Sprzezenie zwrotne stanu uruchomienia/zatrzymania z przemiennika
czestotliwosci do systemu automatyki budynku

Sprzezenie zwrotne stanu btedu/braku btedu z przemiennika czestotliwosci do
systemu automatyki budynku

Schemat okablowania

x

1 Napiecie odniesienia oraz wejécia i wyj$cia analogowe

0..10VDC — 1 SCR Ekran kabla sygnatowego
predkoéé, 2 Al1 Czestotliwos¢ wyjsciowa / warto$¢ zadana predkosci: 0...10 V
sygnat wartosci 3 AGND Masa obwodu wej$cia analogowego
zadanej 4 +10V Napigcie odniesienia 10 V DC
5 Al2 Wartos¢ biezaca sprzgzenia zwrotnego: 0...20 mA
6 AGND Masa obwodu wejscia analogowego
7 AO1 Czestotliwos¢ wyjsciowa: 0...10 V
8 AO2 Prad silnika: 0...20 mA
] AGND Masa obwodu wyj$cia analogowego
X2 i X3 Wyjscie napigcia pomocniczego i programowalne wejscia cyfrowe
+24 V Wyjscie napigcia pomocniczego +24 V DC, maks. 250 mA
DGND Masa dla wyj$cia napiecia pomocniczego
DCOM Masa wszystkich wej$¢ cyfrowych
Sygnat start/stop DI1 Stop (0)/Start (1)
DI2 Nie skonfigurowano
) . DI3 Wybér statej czestotliwosci/predkosci
wysﬁiﬁgﬁpéfsﬁiﬂlz DI4 Blokada startu 1 (1 = zezwalaj na start)
statycznego DI5 N!e skonf!gurowano
(nadci$nienie) DI6 Nie skonfigurowano
X7, X8 Wyjscia przekaznikowe
RO1C Kontrola przepustnicy| Przepustnica
:1 250 VAC/30V DC zasilania
— 2A 19 potgcz. z 21
Bieg Bieg
Stan biegu :; 250 VAC/30V DC 22 potacz. z 24
— 2A
Btad (-1 Stan btedu
Stan bledu | evatisovoe |25 potacz. z 26
— 2A
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Szybkie kroki — podsumowanie programowania

Wymienione ponizej ustawienia sg zmieniane wzgledem domyslnych ustawien
fabrycznych przemiennika czestotliwosci w celu spetnienia wymagan:

Menu > Ustawienia > Start, stop, wartos¢ zadana > Blokady/zezwolenia

. Uzyj blokady startu 1
+ Edytowa¢ Tekst opisu: Nadcisnienie
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Przyklad aplikacji 3: Wentylator zasilajagcy, sterowany predkoscia
z petng integracja

Do przemiennika czestotliwosci uzywanego w roli kontrolera wentylatora zasilajgcego
mozna zastosowacé wiele roznych wejs¢ i schematdéw sterowania. Elementy
ponizszego przyktadu:

Zamkniecie styku start/stop z systemu automatyki budynku (BAS)

Analogowy sygnat polecenia predkosci (0...10 V DC) z systemu automatyki
budynku

Zamkniecie styku wytgcznika krancowego przepustnicy podigczone do
przemiennika czestotliwosci na potrzeby wskazania stanu otwarcia/zamknigecia
przepustnicy

Styk zabezpieczenia wysokiego cisnienia statycznego przewodu (nadcisnienie)
podtgczony do przemiennika czestotliwosci

Styk zabezpieczenia alarmu przeciwpozarowego/wykrywacza dymu w powietrzu
dostarczanym podtgczony do przemiennika czestotliwosci

Sprzezenie zwrotne stanu uruchomienia/zatrzymania z przemiennika
czestotliwosci do systemu automatyki budynku

Sprzezenie zwrotne stanu btedu/braku btedu z przemiennika czestotliwosci do
systemu automatyki budynku

Wyjscie przekaznikowe do zewnetrznego obwodu sterowania sitownikiem na
potrzeby otwierania przepustnicy izolujgcej

Analogowy sygnat wyjsciowy 0...10 V DC z przemiennika czestotliwosci do
systemu automatyki budynku na potrzeby wskazania czestotliwosci wyjsciowe;j
przemiennika.




Schemat okablowania

0..10VDC — ——
predkos¢,

sygnat wartosci

zadanej

0...10vDC
czestotliwo$é
wyjsciowa

Sygnat start/stop

Wylacznik
krancowy "
przepustnicy—¢ "

Zabezpieczenie
wysokiego cisnie-
nia statycznego— 1
(nadcisnienie)
Zabezpieczenie/
alarmu przeciwpo-
Zzarowego
Sitownik
przepustnicy

Stan biegu

Stan btedu

X

Funkcje programu 145

Napiecie odniesienia oraz wejécia i wyj$cia analogowe

1 SCR Ekran kabla sygnatowego

2 Al1 Czestotliwosé wyjsciowa / wartosé zadana predkosci: 0...10 V
3 AGND Masa obwodu wejscia analogowego

4 +10V Napigcie odniesienia 10 V DC

5 Al2 Wartos$¢ biezaca sprzgzenia zwrotnego: 0...20 mA
6 AGND Masa obwodu wej$cia analogowego

7 AO1 Czestotliwos¢ wyjsciowa: 0...10 V

8 AO2 Prad silnika: 0...20 mA

9 AGND Masa obwodu wyj$cia analogowego

pomocniczego i programowalne wejscia cyfrowe

+24 V Wyjécie napiecia pomocniczego +24 V DC, maks. 250 mA
DGND Masa dla wyj$cia napiecia pomocniczego
DCOM Masa wszystkich wej$¢ cyfrowych

DI1 Stop (0)/Start (1)

DI2 Zezwolenie na bieg (1 = zezwalaj na start)

DI3 Wybér statej czestotliwosci/predkosci

Dl4 Blokada startu 1 (1 = zezwalaj na start)

DI5 Blokada startu 2 (1 = zezwalaj na start)

DI6 Nie skonfigurowano

RO1C Kontrola przepustnicy| Przepustnica
:u 250 VAC/30V DC zasilania
— 2A 19 polgcz. z 21
T—‘ Bieg Bieg
—

250 VAC/30V DC
2A

22 potacz. z 24

Stan btedu
25 potgcz. z 26

Btad (-1)
:l 250 VAC /30 V DC
L 2A

Szybkie kroki — podsumowanie programowania

Wymienione ponizej ustawienia sg zmieniane wzgledem domysinych ustawien
fabrycznych przemiennika czestotliwosci w celu spetnienia wymagan:

Ustawienia > Start, stop, wartos¢ zadana > Blokady/zezwolenia

* Wybraé¢ ¥l Uzyj sygnatu zezwolenia na bieg

+ Edytowaé Zezwolenie na bieg, gdy: D/2: wysoki sygnat

+ Edytowa¢ Tekst opisu: Wytgcznik kraricowy przepustnicy
. Uzyj blokady startu 1

+ Edytowaé Tekst opisu: Nadcisnienie

+ Wybra¢ ] Uzyj blokady startu 2.
+ Edytowa¢ Zezwolenie na start, gdy: D/5: wysoki sygnat
+ Edytowac Tekst opisu: Alarm przeciwpozarowy
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Przyklad aplikacji 4: Wentylator zasilajacy, sterowanie PID

Przemiennika czestotliwosci mozna uzywac z wentylatorem zasilajgcym w celu
utrzymywania cisnienia statycznego w kanale powietrza. Przemiennik czestotliwo$ci
musi zwiekszac predkosé, gdy cisnienie jest zbyt niskie, i zwalniaé, gdy jest zbyt
wysokie. Elementy ponizszego przykfadu:
» Zamkniecie styku start/stop z systemu automatyki budynku (BAS)
+ Sygnat polecenia nastawy 4...20 mA z systemu automatyki budynku

* 4 mA=0,0kPa (lub 0,0 inWC)

* 20 mA=0,5kPa (lub 2,0 inWC)

* Analogowy sygnat zwrotny 4...20 mA przetwornika cisnienia podigczony do
przemiennika czestotliwosci; zakres ci$nienia: 0...1,25 kPa (0...5 inWC)

+ 4mA=0,0kPa (0,0inWC)
« 20 mA=1,25kPa (5,0 inWC)

» Styk zabezpieczenia wysokiego cisnienia statycznego przewodu (nadcisnienie)
podtgczony do przemiennika czestotliwosci

» Styk zabezpieczenia w postaci czujnika zbyt niskiej temperatury podtgczony do
przemiennika czestotliwosci

» Sprzezenie zwrotne stanu uruchomienia/zatrzymania z przemiennika
czestotliwosci do systemu automatyki budynku

* Sprzezenie zwrotne stanu btedu/braku btedu z przemiennika czestotliwosci do
systemu automatyki budynku




Schemat okablowania

X
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Napiecie odniesienia oraz wejécia i wyj$cia analogowe

Ekran kabla sygnatowego

Wartos¢ zadana predkosci: 4...20 mA

Masa obwodu wejscia analogowego

Napigcie odniesienia 10 V DC

Wartos¢ biezaca sprzezenia zwrotnego: 4...20 mA

Masa obwodu wej$cia analogowego

Czestotliwos¢ wyjsciowa: 0...10 V

Prad silnika: 0...20 mA

Masa obwodu wyj$cia analogowego

pomocniczego i programowalne wejscia cyfrowe

Wyijécie napigcia pomocniczego +24 V DC, maks. 250 mA

Masa dla wyj$cia napiecia pomocniczego

Masa wszystkich wej$¢ cyfrowych

Stop (0)/Start (1)

Nie skonfigurowano

Wybér statej czestotliwosci/predkosci

Blokada startu 1 (1 = zezwalaj na start)

Blokada startu 2 (1 = zezwalaj na start)

4..20mA— 1 SCR
cisnienie, 2 Al1
sygnat polecenia 3 AGND
4..20 mA— ) +10V
cisnienie, 5 Al2
sygnat zwrotny [ AGND
7 AO1
8 AO2
9 AGND
X2 i X3 Wyjscie napigcia
+24 V
DGND
Sygnat start/stop DgﬁM
Zabezpieczenie DI2
wysokiego cisnienia
statycznego DI3
(nadcisnienie) Dl4
Zabezpieczenie w DI5
postaci czujnika zbyt DI6

Nie skonfigurowano

niskiej temperatury

Stan biegu

Stan btedu

RO1C Kontrola przepustnicy| Przepustnica
:u 250 VAC/30V DC zasilania
= 2A 19 potgcz. z 21
Bieg Bieg
:l 250 VAC/30V DC 22 potacz. z 24
— 2A
Btad (-1) Stan btedu
:l 250 VAC/30VDC |25 potacz. z 26
— 2A
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Szybkie kroki — podsumowanie programowania

Wymienione ponizej ustawienia sg zmieniane wzgledem domysinych ustawien
fabrycznych przemiennika czestotliwosci w celu spetnienia wymagan:
Menu > Ustawienia > Start, stop, wartos¢ zadana > Blokady/zezwolenia
. Uzyj blokady startu 1
» Edytowac Tekst opisu: Nadci$nienie
« Wybraé¢ M Uzyj blokady startu 2
» Edytowa¢ Tekst opisu: Czujnik zbyt niskiej temperatury

Menu > Ustawienia > Regulatory PID

« Wybraé¢ ¥ Uzyj sterowania PID

+ Edytowac Start/stop/kierunek z: Start/stop DI1
+ Edytowac¢ ¥l Jednostka: kPa (lub inH20)

Menu > Ustawienia > Regulatory PID > Sprzezenie zwrotne
+ Edytowaé Zrédto: Skalowane Al2

Menu > Ustawienia > Regulatory PID > Sprzezenie zwrotne> Skalowanie Al2
+ Edytowac Zakres: 4...20 mA

+ Edytowac Skalowanie min.: 0 kPa (lub 0 inWC)

+ Edytowac¢ Skalowanie maks.: 1,25 kPa (lub 5,0 inWC)

Menu > Ustawienia > Regulatory PID > Nastawa
+ Edytowaé Zrédto: Skalowane Al1

Menu > Ustawienia > Regulatory PID > Nastawa> Skalowanie Al1
» Edytowac Zakres: 4...20 mA

+ Edytowac Skalowanie min.: 0,0 kPa (lub 0,0 inWC)

+ Edytowac Skalowanie maks.: 0,5 kPa (lub 2,0 inWC)

Menu > Ustawienia > Regulatory PID

+ Dostrajanie (dostosowaé wzmocnienie i czas catkowania regulatora PID
stosownie do potrzeb danej aplikaciji)
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Przyktad aplikacji 5: Wentylator chtodni kominowej, sterowany

predkoscia

Do przemiennika czestotliwosci uzywanego w roli kontrolera chtodni kominowej
mozna zastosowac wiele roznych wejs¢ i schematéw sterowania. Elementy

ponizszego przykfadu:

» Zamkniecie styku start/stop z systemu automatyki budynku (BAS)
» Analogowy sygnat polecenia predkosci (4...20 mA) z systemu automatyki

budynku

» Styk przetgcznika zabezpieczenia przed drganiami podigczony do przemiennika

czestotliwosci

* Sprzezenie zwrotne stanu uruchomienia/zatrzymania z przemiennika
czestotliwosci do systemu automatyki budynku

» Sprzezenie zwrotne stanu btedu/braku btedu z przemiennika czestotliwosci do

systemu automatyki budynku

» Zaprogramowana czestotliwo$¢é minimalna: 30 Hz (ze wzgledu na potrzeby
napedu katowego tego konkretnego wentylatora w zakresie smarowania)

Schemat okablowania

X

Napiecie odniesienia oraz wejécia i wyj$cia analogowe

4..20mA— SCR

Ekran kabla sygnatowego

predkosc, Al1

Czestotliwos¢ wyjsciowa / warto$¢ zadana predkosci: 4...20 mA

sygnat polecenia AGND

Masa obwodu wejscia analogowego

+10V

Napiecie odniesienia 10 V DC

Al2

Wartos¢ biezaca sprzezenia zwrotnego: 0...20 mA

AGND

Masa obwodu wejscia analogowego

AO1

Czestotliwos¢ wyjsciowa: 0...10 V

AO2

Prad silnika: 0...20 mA

OWoO~NOOAWN=

AGND

Masa obwodu wyjscia analogowego

X2 i X3 Wyjscie napigcia

pomocniczego i programowalne wejscia cyfrowe

+24 V

Wyijscie napigcia pomocniczego +24 V DC, maks. 250 mA

DGND

Masa dla wyj$cia napigcia pomocniczego

DCOM

Masa wszystkich wej$¢ cyfrowych

Sygnat start/stop DI1

Stop (0)/Start (1)

DI2

Nie skonfigurowano

DI3

Wybér statej czestotliwosci/predkosci

Przetacznik drgan Di4

Blokada startu 1 (1 = zezwalaj na start)

DI5

Nie skonfigurowano

DI6

Nie skonfigurowano

250 VAC/30VDC |22 potgcz. z 24

RO1C Kontrola przepustnicy| Przepustnica
:1 250 VAC/30VDC |zasilania
— 2A 19 potacz. z 21
T_‘ Bieg Bieg
—1

Stan biegu

2A

Stan btedu

Stan btedu
25 potacz. z 26

Biad (1)
:, 250 VAC /30 V DC
L 2A
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Szybkie kroki — podsumowanie programowania

Wymienione ponizej ustawienia sg zmieniane wzgledem domysinych ustawien
fabrycznych przemiennika czestotliwosci w celu spetnienia wymagan:

Menu > Ustawienia > Start, stop, wartos¢ zadana > Gtéwne automatyczne
miejsce sterowania > Skalowanie Al1

+ Edytowac Zakres: 4...20 mA
Ustawienia > Start, stop, wartos¢ zadana > Blokady/zezwolenia
. Uzyj blokady startu 1
» Edytowac Tekst opisu: Przefgcznik drgan
Ustawienia > Limity
+ Edytowac Minimalna czestotliwos¢: 30,00 Hz
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Przyktad aplikacji 6: Chtodnia kominowa, sterowanie PID

Do przemiennika czestotliwosci uzywanego w roli kontrolera chtodni kominowej
mozna zastosowac wiele roznych wejs¢ i schematéw sterowania. Elementy
ponizszego przykfadu:

» Zamkniecie styku start/stop z systemu automatyki budynku (BAS)

» Stata nastawa temperatury wody: 24°C (75°F). Przemiennik czestotliwosci
zwieksza predkos¢ wentylatora, gdy temperatura jest za wysoka, i zmniejsza ja,
gdy temperatura jest za niska

* Analogowy sygnat zwrotny 4...20 mA przetwornika temperatury wody podtgczony
bezposrednio do przemiennika czestotliwo$ci; zakres temperatur: -30...50°C
(-22...122°F)

* 4mA=-30°C (-22°F)
+ 20 mA=50°C (122°F)

» Styk przetacznika zabezpieczenia przed drganiami podtaczony do przemiennika

czestotliwosci

» Sprzezenie zwrotne stanu uruchomienia/zatrzymania z przemiennika
czestotliwosci do systemu automatyki budynku

* Sprzezenie zwrotne stanu btedu/braku btedu z przemiennika czestotliwosci do
systemu automatyki budynku

» Zaprogramowana czestotliwo$¢ minimalna: 20 Hz (ze wzgledu na potrzeby
napedu katowego tego konkretnego wentylatora w zakresie smarowania)

» Gdy predkosc¢ silnika spada ponizej 25 Hz na ponad 30 sekund, przemiennik
czestotliwosci zatrzymuje wentylator i przechodzi w tryb uspienia.

* Przemiennik czestotliwo$ci wybudza sie z trybu uspienia, gdy temperatura wody
wzrasta powyzej 26°C (79°F) — jest to tez odchylenie o wartosci 2°C (4°F)
powyzej nastawy wynoszacej 24°C (75°F).
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Schemat okablowania

X

1 Napiecie odniesienia oraz wejscia i wyj$cia analogowe

SCR

Ekran kabla sygnatowego

All

Czestotliwos¢ wyjsciowa / wartos¢ zadana predkosci: 0...10 V

AGND

Masa obwodu wejscia analogowego

4..20 mA — +10V

Napigcie odniesienia 10 V DC

temperatura, Al2

Wartos¢ biezaca sprzezenia zwrotnego: 4...20 mA

sygnat zwrotny AGND

Masa obwodu wej$cia analogowego

AO1

Czestotliwos¢ wyjsciowa: 0...10 V

AO2

Prad silnika: 0...20 mA

©WoOoONOOOAWN=

AGND

Masa obwodu wyj$cia analogowego

X2 i X3 Wyjscie napigcia

pomocniczego i programowalne wejscia cyfrowe

+24V

Wyjscie napigcia pomocniczego +24 V DC, maks. 250 mA

DGND

Masa dla wyj$cia napiecia pomocniczego

DCOM

Masa wszystkich wej$¢ cyfrowych

Sygnat start/stop DI1

Stop (0)/Start (1)

DI2

Nie skonfigurowano

DI3

Wybér statej czestotliwosci/predkosci

Przetagcznik drgan Dl4

Blokada startu 1 (1 = zezwalaj na start)

DI5

Nie skonfigurowano

DI6

Nie skonfigurowano

Stan biegu

Stan btedu

RO1C Kontrola przepustnicy| Przepustnica
:| 250 VAC/30VDC zasilania
= 2A 19 potgcz. z 21
Bieg Bieg
:; 250 VAC/30V DC 22 potacz. z 24
—! 2A
Btad (-1) Stan btedu
:; 250 VAC/30VDC |25 potgcz. z 26
— 2A

Szybkie kroki — podsumowanie programowania

Wymienione ponizej ustawienia sg zmieniane wzgledem domysinych ustawien
fabrycznych przemiennika czestotliwosci w celu spetnienia wymagan:

Menu > Ustawienia > Start, stop, wartos¢ zadana > Blokady/zezwolenia

. Uzyj blokady startu 1

Menu > Ustawienia > Limity

Menu > Ustawienia > Regulatory PID
« Wybra¢ V] Uzyj sterowania PID

Edytowac Jednostka: °C (lub °F)

Edytowac Tekst opisu: Przetgcznik drgan

Edytowa¢ Minimalna czestotliwosé: 20 Hz

Edytowac Start/stop/kierunek z: Start/stop DI1

Menu > Ustawienia > Regulatory PID > Sprzezenie zwrotne

+ Edytowaé Zrédto: Skalowane Al2




Funkcje programu 153

Menu > Ustawienia > Regulatory PID > Sprzezenie zwrotne> Skalowanie Al2
+ Edytowac Zakres: 4...20 mA

» Edytowac¢ Skalowanie min.: -30,0°C (lub -22°F)

+ Edytowac Skalowanie maks.: 50,0°C (lub 122°F)

Menu > Ustawienia > Regulatory PID > Nastawa
+ Edytowaé Zrédto: Nastawa stafa
+ Edytowac Stata nastawa 1: 24,0°C (lub 75,0°F)

Menu > Ustawienia > Regulatory PID>

» Dostrajanie (dostosowa¢ wzmocnienie i czas catkowania regulatora PID
stosownie do potrzeb danej aplikaciji)

+ Edytowa¢ Zwieksz wyjscie: Sprzezenie zwrotne > nastawa

Menu > Ustawienia > Regulatory PID > Funkcja uspienia
* Wybra¢ ¥l Uzyj funkcji uspienia

+ Edytowac Poziom aktywaciji: 25 Hz

» Edytowac¢ Opéznienie: 30,0 s

+ Edytowac¢ Odchylenie wznowienia pracy: 2°C (lub 4°F)
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Przyklad aplikacji 7: Pompa wody schtodzonej

Do przemiennika czestotliwosci uzywanego z pompg wody schtodzonej mozna
zastosowac wiele roznych wejs¢ i schematow sterowania. Elementy ponizszego

przyktadu:

» Zamkniecie styku start/stop z systemu automatyki budynku (BAS)
* Analogowy sygnat polecenia predkosci (0...10 V DC) z systemu automatyki

budynku

» Sprzezenie zwrotne stanu uruchomienia/zatrzymania z przemiennika
czestotliwosci do systemu automatyki budynku

» Sprzezenie zwrotne stanu btedu/braku btedu z przemiennika czestotliwosci do

systemu automatyki budynku

» Analogowy sygnat wyjsciowy 4...20 mA z przemiennika czestotliwosci do
systemu automatyki budynku na potrzeby wskazania wartosci pradu wyjsciowego

przemiennika

» Po odebraniu polecenia zatrzymania przemiennik czestotliwosci zatrzyma silnik
za pomoca rampy w celu zapobiezenia uderzeniu hydraulicznemu.

Schemat okablowania

x

1 Napiecie odniesienia oraz wejécia i wyj$cia analogowe

Ekran kabla sygnatowego

Czestotliwos¢é wyjsciowa / wartos¢ zadana predkosci: 0...10 V

Masa obwodu wej$cia analogowego

Napiecie odniesienia 10 V DC

Wartos¢ biezaca sprzezenia zwrotnego: 0...20 mA

Masa obwodu wejscia analogowego

Czestotliwos¢ wyjsciowa: 0...10 V

Prad silnika: 4...20 mA

0...10VDC — 1 SCR

predkos¢, 2 Al1
sygnat warto$ci 3 AGND
zadanej 4 +10V

5 Al2
6 AGND

7 AO1

4..20 mA 8 AO2
prad wyjsciowy 9 AGND

Masa obwodu wyj$cia analogowego

pomocniczego i programowalne wejécia cyfrowe

+24V

Wyjscie napigcia pomocniczego +24 V DC, maks. 250 mA

DGND

Masa dla wyj$cia napigcia pomocniczego

DCOM

Masa wszystkich wej$¢ cyfrowych

Sygnat start/stop DI1

Stop (0)/Start (1)

DI2

Nie skonfigurowano

DI3

Wybér statej czestotliwosci/predkosci

DI4

Nie skonfigurowano

DI5

Nie skonfigurowano

DI6

Nie skonfigurowano

Kontrola przepustnicy| Przepustnica
:1 250 VAC/30V DC zasilania

— 2A 19 polacz. z 21

Stan biegu

Bieg Bieg
:; 250 VAC/30V DC 22 potgcz. z 24
— 2A

Stan btedu

Biad (-1) Stan btedu
:; 250 VAC/30V DC 25 potacz. z 26
— 2A
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Szybkie kroki — podsumowanie programowania

Wymienione ponizej ustawienia sg zmieniane wzgledem domyslnych ustawien
fabrycznych przemiennika czestotliwosci w celu spetnienia wymagan:

Menu > 1/0 > AO2

» Edytowac Zakres: 4...20 mA

Menu > Ustawienia > Rampy

» Edytowa¢ Tryb zatrzymania: Rampa

Menu > Ustawienia > Start, stop, warto$¢ zadana > Blokady/zezwolenia
» Usunaé wybdr [ Uzyj blokady startu 1

155
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Przyklad aplikacji 8: Pompa wody skraplacza

Do przemiennika czestotliwosci uzywanego z pompg wody skraplacza mozna
zastosowac wiele roznych wejs¢ i schematow sterowania. Elementy ponizszego
przyktadu:

Zamkniecie styku start/stop z systemu automatyki budynku (BAS)
Analogowy sygnat polecenia predkosci (4...20 mA) z systemu automatyki

budynku

Sprzezenie zwrotne stanu uruchomienia/zatrzymania z przemiennika
czestotliwosci do systemu automatyki budynku

Sprzezenie zwrotne stanu btedu/braku btedu z przemiennika czestotliwosci do
systemu automatyki budynku

Po odebraniu polecenia zatrzymania przemiennik czestotliwosci zatrzyma silnik
za pomoca rampy w celu zapobiezenia uderzeniu hydraulicznemu.

Czestotliwos$¢ minimalna jest ustawiona na 20 Hz.

Schemat okablowania

4..20mA—
predkos¢,
sygnat warto$ci
zadanej

Sygnat start/stop

Stan biegu

Stan btedu

x

1 Napiecie odniesienia oraz wejécia i wyj$cia analogowe

SCR

Ekran kabla sygnatowego

All

Czgstotliwos¢ wyjéciowa / wartos¢ zadana predkosci: 4...20 mA0...10 VDC

AGND

Masa obwodu wejscia analogowego

+10V

Napiecie odniesienia 10 V DC

Al2

Wartos¢ biezaca sprzezenia zwrotnego: 0...20 mA

AGND

Masa obwodu wejscia analogowego

AO1

Czestotliwos¢ wyjsciowa: 0...10 V

AO2

Prad silnika: 4...20 mA

OWoO~NOOOAWN=

AGND

Masa obwodu wyj$cia analogowego

X2 i X3 Wyjscie napigcia

pomocniczego i programowalne wejscia cyfrowe

+24V

Wyjscie napigcia pomocniczego +24 V DC, maks. 250 mA

DGND

Masa dla wyj$cia napiecia pomocniczego

DCOM

Masa wszystkich wej$¢ cyfrowych

DI1

Stop (0)/Start (1)

DI2

Nie skonfigurowano

DI3

Wybér statej czestotliwosci/predkosci

DI4

Nie skonfigurowano

DI5

Nie skonfigurowano

DI6

Nie skonfigurowano

RO1C
RO1A
RO1B

Kontrola przepustnicy| Przepustnica
:; 250 VAC/30VDC |zasilania
— 2A 19 polgcz. z 21

RO2C
RO2A
RO2B

Bieg Bieg
:; 250 VAC/30VDC 22 potacz. z 24
-] 2A

RO3C
RO3A

RO3B

Btad (-1) Stan btedu
:| 250 VAC/30V DC 25 potgcz. z 26
— 2A
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Szybkie kroki — podsumowanie programowania

Wymienione ponizej ustawienia sg zmieniane wzgledem domyslnych ustawien
fabrycznych przemiennika czestotliwosci w celu spetnienia wymagan:

Menu > Ustawienia > Start, stop, wartos¢ zadana > Gtéwne automatyczne
miejsce sterowania > Skalowanie Al1

+ Edytowac Zakres: 4...20 mA

Menu > Ustawienia > Start, stop, wartos¢ zadana > Blokady/zezwolenia
* Usunaé¢ wybdr [ Uzyj blokady startu 1

Menu > Ustawienia > Rampy
» Edytowa¢ Tryb zatrzymania: Rampa

Menu > Ustawienia > Limity
» Edytowaé¢ Minimalna czestotliwosé: 20 Hz

Miekkie napetnianie rur

Funkcja Migkkie napetnianie rur umozliwia delikatne napetnienie pustej rury. Funkcja

ta pozwala unikng¢ nagtego wlania wody i podniesienia ci$nienia w zamknietym
zaworze lub wylocie na koncu systemu pomp.

Na ponizszym rysunku przedstawiono dziatanie funkcji miekkiego napetnienia rur.

157

PID
A 40.14 Zest. 1: skal. nastawy
Tbarr —m————— — - - = — — — —
|
|
|
|
|
|
|
|
! » Czas
0 40.28 Zest. 1: czas zwigksz. nast.

Jesli system pomp jest uszkodzony lub wystepuje w nim przeciek, nastawa nie
zostaje osiggnieta w odpowiednim czasie. W celu wykrycia takiej sytuacji mozna

wigczy¢ nadzor miekkiego napetniania rur, ktéry wygeneruje ostrzezenie lub btad.

Czas jest obliczany wzgledem ostatniej zmiany wartosci zadanej w parametrze 40.03

PID procesu: akt.wart.nastawy.
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Ustawienia
* Menu > Ustawienia > Funkcje pompy > Miekkie napetnianie rur

» Grupy parametrow 40 PID procesu: zestaw 1 (str. 600) i 82 Ochrona pomp
(str. 692).

Obliczanie przeptywu bez czujnika

Funkcja obliczania przeptywu udostepnia do$¢ doktadng metode obliczen (zwykle
13...6%) bez koniecznosci instalowania oddzielnego miernika przeptywu. Przeplyw
jest obliczany na podstawie parametrow, takich jak srednica wlotowa i wylotowa
pompy, ci$nienie na wlocie i wylocie pompy, réznica wysokosci czujnikdw cisnienia
oraz parametry pompy.

Uzytkownik moze zdefiniowaé krzywag wydajnosci HQ albo PQ, ktéra jest uzywana
jako podstawa obliczenia. Mozliwe jest takze uzycie sprzezenia zwrotnego przeptywu
opartego na cisnieniu roznicowym. Metode obliczania przeptywu mozna wybraé¢

w ustawieniach lub za pomocg parametru 80.13 Funkcja sprzezenia zwrotnego
przeptywu.

Na ponizszym rysunku przedstawiono krzywg wydajnosci HQ pompy dla funkc;ji
obliczania przeptywu.

H[m]orH [ft]

, Q[ m’/h] orQ[gpm]
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Na ponizszym rysunku przedstawiono krzywg wydajnosci PQ pompy dla funkcji
obliczania przeptywu.

159

P [kwW] orP [hp]
'\

, Q[m’/hlor@lgpm]

Przeptyw obliczony na podstawie krzywej HQ lub PQ jest skalowalny zgodnie
z rzeczywistg predkoscig pompy. Skalowanie predkosci zadanej jest ustawione
w parametrze 80.21 Znamionowa predkos$¢ pompy przeptywu.

Aby zwiekszy¢ doktadnos¢ obliczenia przeptywu, mozna wprowadzi¢ wspotczynnik

korygujacy w parametrze 80.714 Mnoznik sprzezenia zwrotnego przeptywu.

Obliczanie podnoszenia bez czujnika

Jesli te dwie krzywe pompy beda miaty wtasciwe parametry, bedzie mozna za ich

pomocag nie tylko obliczy¢ przeptyw bez czujnika, ale rowniez obliczyé podnoszenie
bez czujnika. Méwiac w skrdcie, krzywej PQ mozna uzy¢ do obliczania przeptywu, a

nastepnie tego obliczonego przeptywu mozna uzyé w krzywej QH do okreslenia
podnoszenia.

Wybér krzywych PQ i QH jest dostgpny w oprogramowaniu przemiennika

czestotliwosci od wersji 2.18.2.1. Wybiera sie je za pomocg parametru 80.13 Funkcja

sprzezenia zwrotnego przepfywu.
Uwagi

» Funkcji obliczania przeptywu nie mozna uzywac na potrzeby rozliczen.

* Funkcji obliczania przeptywu nie mozna stosowa¢ poza normalnym zakresem
dziatania pompy.

* Punkt podnoszenia H1 na krzywej HQ musi by¢ zdefiniowany przy przeptywie
zerowym.

Punkty podnoszenia na krzywej HQ powinny by¢ w kolejnosci malejgcej (H1 > H2
>H3 > H4 > H5itd.).

Punkt mocy P1 na krzywej PQ musi by¢ zdefiniowany przy przeptywie zerowym.

Punkty mocy na krzywej PQ powinny by¢ w kolejnosci rosngcej (P1 < P2 < P3 <
P4 <P5itd.).
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Grupa parametrow 80 Obliczanie przeptywu (str. 683) definiuje HQ/PQ lub réznice
cisnien na podstawie sprzezenia zwrotnego od przeptywu, a 81 Ustawienia czujnika
(str. 690) okresla wybor wiotu i wylotu pompy na potrzeby obliczenia HQ.

Ustawienia

* Grupa parametrow 80 Obliczanie przeptywu (str. 683) i 81 Ustawienia czujnika
(str. 690).
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Ochrona suchej pompy

Funkcja Ochrona suchej pompy (ochrona przed pracg na sucho) pozwala
zabezpieczy¢ pompe przed wysuszeniem.

Ponizszy rysunek przedstawia dziatanie funkcji Ochrona suchej pompy.

Moment (%)
A
80
Normalna praca
60 | Brak przeptywu
40+
Pompa pracujgca na
204 sucho
T T T T T T r —» Predkos¢
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 (obr./min)

Suchg pompe mozna wykry¢ za pomocg krzywej niedocigzenia, mechanicznego
przetacznika niskiego poziomu oraz czujnika cisnienia.

* Krzywa niedocigzenia — wykrywa wysychanie pompy i generuje ostrzezenie lub
btad.

* Mechaniczny przetacznik niskiego/wysokiego poziomu — wskazuje poziom
wody w systemie pomp za posrednictwem wejscia cyfrowego i generuje
ostrzezenie lub btad.

» Czujnik ci$nienia — podtgczony do nadzoru 1...3 za posrednictwem wejscia
analogowego. Wyjscie nadzoru wskazuje, ze wlot pompy jest suchy, i generuje
ostrzezenie lub btad.

Ustawienia

* Menu -> Ustawienia -> Funkcje pompy -> Ochrona suchej pompy

* Grupa parametrow 82 Ochrona pomp (str. 692).
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A = 82.05 1st quick ramp accel. time

B = 82.07 1st quick ramp accel. limit

C = 82.12 2nd quick ramp accel. limit

D = 46.01 Skalowanie predkosci | 46.02 Skalowanie czestotliwosci
E = 82.08 Final quick ramp decel. limit

F = 82.06 Final quick ramp decel. time

G = 82.10 2nd quick ramp accel. time

H = 82.14 Oper. quick ramp accel. time (3rd)

| = 82.15 Oper. quick ramp decel. time (1st)

Automatyczne resetowanie btedow

Przemiennik czestotliwosci moze automatycznie sie zresetowaé po wystgpieniu
bteddéw zewnetrznych, przepiecia oraz zbyt niskiego napiecia. Uzytkownik moze
réwniez okresli¢ biad, ktory jest automatycznie resetowany.

Domyslnie funkcja automatycznego resetowania jest wytaczona i uzytkownik moze jg
aktywowac.
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OSTRZEZENIE! Przed aktywacjg funkcji nalezy sie upewni¢, ze nie
spowoduje to wystgpienia niebezpiecznych sytuacji. Funkcja automatycznie
resetuje przemiennik czestotliwosci i kontynuuje dziatanie po btedzie.

Ustawienia

* Menu > Ustawienia giéwne > Funkcje zaawansowane > Automatyczne
resetowanie btedéw

+ Parametry 31.12...31.16 (str. 550).

Zdarzenia zewnetrzne

Pie¢ roznych sygnatdéw zdarzen z procesu mozna powigzac¢ z wybranymi wejsciami

w celu wygenerowania sygnatu wytgczenia awaryjnego. W przypadku utraty sygnatu
generowane jest zdarzenie zewnetrzne (btad, ostrzezenie lub zwykty wpis

w dzienniku). Edycje tresci komunikatéw mozna przeprowadzaé na panelu sterowania.

Ustawienia
* Menu > Ustawienia > Funkcje zaawansowane > Zdarzenia zewnetrzne
» Parametry 31.01...31.10 (str. 548).

State predkosci/czestotliwosci

State predkosci i czestotliwosci sg zdefiniowanymi wstepnie wartosciami zadanymi,
ktére mozna aktywowac¢ na przykiad przy uzyciu cyfrowych sygnatéw wejsciowych.
Istnieje mozliwo$c¢ zdefiniowania maksymalnie 7 predkosci na potrzeby sterowania
predkoscia i 7 statych czestotliwosci na potrzeby sterowania czestotliwoscia.

OSTRZEZENIE: predkosci i czestotliwo$ci zastepujg normalne wartosci
zadane bez wzgledu na zrodto wartosci zadane;.

Ustawienia
* Menu > Ustawienia > Start, stop, wartos¢ zadana > State predkosci
* Menu > Ustawienia > Start, stop, wartos¢ zadana > State czestotliwosci

* Grupy parametréw 22 Wyb6r wart. zadanej predkosci (str. 505) i 28 tancuch w.
zad. czestotliwosci (str. 526).

Predkosci/czestotliwosci krytyczne

Predkosci krytyczne mozna zdefiniowaé¢ do zastosowania w aplikacjach, w przypadku
ktérych konkretne predkosci silnika lub zakresy predkosci sg niedopuszczalne, na
przyktad z powodu problemoéw zwigzanych z rezonansem mechanicznym.

Funkcja predkosci krytycznych zapobiega temu, aby warto$¢ zadana pozostata

w pasmie krytycznym przez zbyt dtugi czas. Kiedy zmieniana warto$¢ zadana
(22.87 Akt. wart. zad. predko$ci 7) wchodzi w zakres krytyczny, wyjscie funkcji (22.01
Nieograniczona w.zad. predk.) zostaje zablokowane do momentu, gdy warto$¢
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zadana opusci zakres. Kazda natychmiastowa zmiana na wyjsciu jest wygtadzana
przez funkcje rampy w tancuchu wartosci zadanej.

Gdy przemiennik czestotliwosci ogranicza dozwolone predkosci/czestotliwosci
wyjsciowe, ogranicza je do bezwzglednie najnizszej predkosci krytycznej (predkosc
krytyczna niska lub czestotliwosé krytyczna niska) podczas przyspieszania od
zatrzymania, chyba Zze warto$¢ zadana predkosci przekracza gorny limit
predkosci/czestotliwosci krytyczne;j.

Ta funkcja jest rowniez dostepna na potrzeby sterowania silnikiem w trybie skalarnym
z czestotliwos$cig jako wartoscig zadang. Wejscie funkcji jest pokazywane przez
parametr 28.96 Akt. w. zad. czestotl. 7, a wyjscie przez parametr 28.97 Nieogr. wart.
zad. czest.

Przyktad dotyczacy predkosci krytycznych:
Wentylator wibruje w zakresie 540...690 obr./min oraz 1380...1560 obr./min. Aby

przemiennik czestotliwosci pomijat te zakresy predkosci, nalezy:

» wlgczy¢ funkcje predkosci krytycznych. W tym celu nalezy ustawi¢ warto$¢ bitu 0
parametru 22.51 Funkcja predkosci krytycznej na wartos¢ ,1” i

» ustawi¢ zakresy predkosci krytycznych w sposéb przedstawiony na rysunku
ponizej.

22.01 Nieograniczona w.zad. predk. (obr./min)
(wyjscie funkciji)

A

1 Par. 22.52 = 540 obr./min
1560 | 2 Par. 22.52 =690 obr./min
3 Par. 22.54 = 1380 obr./min
1380 |
4 Par. 22.55 = 1560 obr./min
690 |- -
540 |-

- 22.87 Akt. wart. zad. predkosci 7 (obr./min)
1.2 3 4 (wejscie funkciji)
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Przyktad dotyczacy czestotliwosci krytycznych:
Wentylator wibruje w zakresie 18...23 Hz i 46...52 Hz. Aby przemiennik
czestotliwosci pomijat te zakresy czestotliwosci, nalezy:

» wilgczy¢ funkcje czestotliwosci krytycznych. W tym celu nalezy ustawi¢ wartos¢
bitu 0 parametru 28.57 Funkcja czest. krytycznej na wartosé ,1” i

« ustawic zakresy czestotliwosci krytycznych w sposdb przedstawiony na rysunku

ponizej.
28.97 Nieogr. wart. zad. czest. (Hz)
(wyjscie funkgji)
A 1 Par. 28.52 =18 Hz
52 |- - - 2 Par. 28.53=23Hz
46 3 Par. 28.54=46 Hz
4  Par. 28.55=52Hz
23
18
- » 28.96 Akt. w. zad. czestotl. 7 (Hz)
1.2 3 4 (wejscie funkciji)
Ustawienia

* Menu > Ustawienia > Start, stop, wartos¢ zadana > State predkosci

* Menu > Ustawienia > Start, stop, wartos¢ zadana > Stale czestotliwosci
» Predkosci krytyczne: parametry 22.51...22.57 (str. 513)

» Czestotliwosci krytyczne: parametry 28.57...28.57 (str. 534).

Funkcje czasowe

Jednostkg podstawowg funkcji czasowych jest timer. Timer moze by¢ aktywny

w zaleznos$ci od pory dnia, dnia tygodnia i pory roku. Oprécz tych parametréw
zwigzanych z czasem, na aktywacje timera mogg wpltywac tzw. dni wyjatkéw
(konfigurowane jako swieto lub dzien powszedni). Na przyktad 25/12 (25 grudnia)
moze by¢ w wielu krajach dniem wolnym. Podczas tych dni wyjgtkéw timer moze byé
ustawiony jako aktywny lub nieaktywny.

Istnieje mozliwos$¢ potgczenia kilku timeréw z funkcjg czasowa przy uzyciu funkcji
LUB. Oznacza to, ze jesli dowolny z timeroéw potgczonych z funkcjg czasowg bedzie
aktywny, réwniez ta funkcja czasowa bedzie aktywna. Funkcja czasowa bedzie
nastepnie mogta sterowaé typowymi funkcjami przemiennika czestotliwosci, takimi
jak uruchamianie przemiennika czy wybieranie wtasciwej predkosci lub wiasciwe;j
nastawy dla sterownika petli PID.

W wielu przypadkach, gdy funkcja czasowa steruje wentylatorem, pompg lub innym
urzadzeniem, czesto wymagana jest mozliwos¢ krétkotrwatego wigczenia funkcji
przestaniania programu czasowego. Ta funkcja przestaniania nosi nazwe Zwiekszenie.
Zwigkszenie ma bezposredni wplyw na wybrane funkcje czasowe i wigcza je na
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wstepnie zdefiniowany czas. Tryb Zwigkszenie jest zwykle aktywowany poprzez
wejscie cyfrowe, a jego czas dziatania jest ustawiany za pomocg parametréw.

Ponizej znajduje sie schemat przedstawiajgcy relacje jednostek funkcji czasowych.

Sterowanie przemiennikiem
czestotliwosci, np. uruchomienie,
sterowanie predkoscig

!

Funkcja czasowa (3)

t i

Timer (12) Zwigkszenie

! i

Pora dnia Wyjatek

i i

Swieto Dzien
powszedni

i ! !

Pora dnia Dzien tygodnia Okres

Ustawienia
* Menu > Ustawienia > Funkcje zaawansowane > Funkcje czasowe
* Grupa parametrow 34 Funkcje czasowe (str. 573).

Rampy
Omoéwienie

Rampy dotyczg czaséw przyspieszania i zwalniania. Funkcja ramp dostosowuje
tempo zmieniania przez przemiennik czestotliwosci predkosci silnika wzgledem
predkosci poleconej. Rampy powinno sie konfigurowaé na podstawie wymagan
konkretnej aplikaciji.

Funkcjonowanie

Rampy przyspieszania sg zalecane do wszystkich aplikacji. Rampa przyspieszania to
ilos¢ czasu wymagana do tego, aby przemiennik czestotliwosci przyspieszyt
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dziatanie silnika z poziomu czestotliwosci 0 Hz do poziomu ustawienia czestotliwosci
docelowej czasu rampy. Ustawienie Czestotliwo$¢ docelowa czasu rampy znajduje
sie w obszarze Menu > Ustawienia > Rampy.

Rampa zwalniania to ilos¢ czasu wymagana do tego, aby przemiennik czestotliwosci
spowolnit dziatanie z poziomu ustawienia czestotliwosci docelowej czasu rampy do
wartosci 0 Hz. Najczestsze warto$ci ustawien czestotliwo$ci docelowej czasu rampy
to 50 Hz poza Amerykg Pdétnocng i 60 Hz w Ameryce Pétnocnej. Nalezy pamietaé, ze
funkcja ramp jest zawsze aktywna w trakcie dziatania, a nie tylko w trybach
uruchamiania i zatrzymywania.

W aplikacjach wentylatoréw tryb zatrzymania jest zwykle ustawiony na wybieg, co
powoduje, ze przemiennik czestotliwosci ignoruje rampe zwalniania podczas
zatrzymywania. W tym scenariuszu po usunieciu polecenia startu przemiennik
czestotliwosci nie steruje juz predkoscig silnika. Na ilustracji ponizej przedstawiono
krzywa rampy dla przyspieszenia 90-sekundowego bez zwalniania.

21.03 Tryb zatrzymania: Wybieg

Czestotliwo$¢ wyjsciowa (Hz)

60 —

40 —|

20 —

| I I te)
30 60 90

Krzywa rampy dla przyspieszenia 90-sekundowego bez zwalniania

W aplikacjach z pompami tryb zatrzymania jest zwykle ustawiony na rampe i

w trakcie zatrzymywania uzywana jest rampa zwalniania. Zatrzymywanie silnika
pompy za pomocg rampy utatwia zapobieganie problemom, takim jak uderzenie
hydrauliczne, i pomaga w zamykaniu zaworu zwrotnego. Na ilustracji ponizej
przedstawiono krzywa rampy dla przyspieszenia 30-sekundowego ze zwalnianiem.
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21.03 Tryb zatrzymania: Rampa

Czestotliwo$¢ wyjsciowa (Hz)

60 —

40 -

20

| i I 1)
30 60 90

Krzywa rampy dla przyspieszenia 30-sekundowego ze zwalnianiem

Jesli czas przyspieszania jest zbyt krotki, przemiennik czestotliwosci moze zostaé
zatrzymany awaryjnie z powodu przetezenia. Jesli ustawiono zbyt szybkie zatrzyma-
nie rampy zwalniania, przemiennik czestotliwosci moze zosta¢ zatrzymany awaryjnie
z powodu przepiecia. Te scenariusze sg mato prawdopodobne w wiekszosci aplikacji
ze wzgledu na wbudowane w przemiennik czestotliwosci funkcje ograniczajace
napiecie i pragd wewnetrzny. Jednakze w takich sytuacjach pozadane czasy ramp nie
zostang osiggniete.

Kazda aplikacja i silnik sg unikatowe. Zgodnie z ogdélnymi instrukcjami dotyczacymi
pomp i wentylatorow HVAC czasy ramp sg czesto ustawiane na wartosci miedzy 30 a
90 sekund. Zazwyczaj wigkszy przemiennik czestotliwosci/silnik ma dtuzszy czas
rampy. Jednak w przypadku niektérych aplikacji lub typéw pomp wymagane sg
znacznie krotsze lub diuzsze czasy ramp.

Przemiennik czestotliwosci umozliwia tez uzywanie dwéch zestawoéw ramp. Ta
funkcja jest zwykle stosowana w sytuacjach, gdy do pewnej wartosci predkosci
potrzebny jest krétki czas przyspieszenia, a powyzej tej wartoéci — diuzszy. Te
funkcje konfiguruje sie w obszarze Menu > Ustawienia > Rampy > Uzyj dwéch
zestawow ramp.

Ustawienia
* Menu > Ustawienia > Rampy

» Rampa wartosci zadanej predkosci: Parametry 23.11...23.15i 46.01
(str. 5171 627)

» Rampa wartosci zadanej czestotliwosci: Parametry 28.71...28.75i 46.02
(str. 535 628)

+ Sterowanie ze zmiennym punktem zadanym (Potencjometr silnika): Parametr
22.75 (str. 516)

» Zatrzymanie awaryjne (tryb Off3): Parametr 23.23 Czas zatrz. awaryjnego
(str. 579).
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Przyktady aplikacji

W przyktadach Przyktad aplikacji 7: Pompa wody schtodzonej (str. 154) i Przyktad
aplikacji 8: Pompa wody skraplacza (str. 156) przemiennik czestotliwosci jest
zaprogramowany do zatrzymywania silnika za pomocg rampy w celu zapobiezenia
uderzeniu hydraulicznemu. We wszystkich aplikacjach z wentylatorami
skonfigurowano zatrzymywanie wybiegiem.

W przyktadach aplikacji z wentylatorami nie jest konieczne sterowanie zatrzymywa-
niem, poniewaz sity oporowe nie sg do$¢ duze, by spowodowac uszkodzenia jakich-
kolwiek czesci systemu. Wentylator zostanie powoli zatrzymany z powodu oporu
powietrza i tarcia w systemie. Jesli przemiennik czestotliwo$ci otrzyma nowe polece-
nie startu jeszcze w trakcie zwalniania wentylatora, moze za pomoca rampy dopro-
wadzi¢ predkos¢ wentylatora do wartosci zadanej, zaczynajac od predkosci jeszcze
obracajgcego sie silnika.

W przyktadach aplikacji z pompami ciecz w rurach moze wytworzy¢ takg site oddzia-
tujaca na pompe, ze ta pompa zostanie bardzo szybko zatrzymana, gdy przemiennik
przestanie sterowac silnikiem. Takie nagte zatrzymanie spowoduje skok ci$nienia

w rurach, tak zwane uderzenie hydrauliczne. Problemy z uderzeniami hydraulicznymi
to miedzy innymi hatas i drgania, ale moga by¢ tez powazniejsze, na przyktad zapad-
niecie rury. Dzieki temu, ze przemiennik czestotliwosci steruje zwalnianiem pompy
przez dtuzszy okres, zmiana ci$nienia nie jest nagta i problem uderzenia hydraulicz-
nego jest wyeliminowany.
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Regulacja PID zmiennej procesowej

Przemiennik czestotliwosci ma dwa wbudowane regulatory PID procesu (zestaw
1 PID i zestaw 2 PID). Regulator umozliwia sterowanie zmiennymi procesu, takimi jak
ci$nienie lub przeptyw w rurze albo poziom ptynu w zbiorniku.

W przypadku regulacji procesu PID do przemiennika czestotliwosci przesytana jest
wartos¢ zadana procesu, a nie wartos¢ zadana predkosci. Ponadto do przemiennika
czestotliwosci przesytana jest warto$¢ biezgca (sprzezenie zwrotne procesu).
Funkcja regulacji procesu PID dostosowuje informacje o predkosci przemiennika
czestotliwosci, co umozliwia zachowanie zgdanego poziomu (nastawy) mierzonej
wartosci procesu (wartosci biezacej). Oznacza to, ze uzytkownik nie musi ustawia¢
wartosci zadanej czestotliwosci/predkosci/momentu w przemienniku czestotliwosci, a
przemiennik czestotliwosci dostosowuje swojg prace odpowiednio do regulatora PID

procesu.

Ponizszy uproszczony schemat blokowy przedstawia zasade dziatania sterowania
PID dla procesu. Szczegétowe schematy blokowe znajdujg sie na str. 394 i 396.

Nastawa ——— p»

Al1 —
Al2 —

FBA —P»

Filtr
Biezgce [P f —
wartosci
procesu

Regula-
tor PID
procesu

Ograniczenie

-

i

tancuch wartosci
| zadane;j

predkosci,

momentu lub
czestotliwosci

Przemiennik czestotliwosci zawiera dwa petne zestawy ustawien regulatora PID
procesu, ktére mozna zmieniaé, gdy jest to konieczne. Patrz parametr 40.57 PID:
wybor zestawu 1/2.

Uwaga: Regulacja PID procesu jest dostepna tylko w przypadku zewnetrznego
miejsca sterowania ZEW2; patrz sekcja Sterowanie lokalne a sterowanie zewnetrzne

(str. 107).

Funkcje uspienia i wzmocnienia dla regulatora PID procesu

Funkcja uspienia jest odpowiednia dla aplikacji regulacji PID, w przypadku ktérych
rézni sie zuzycie, na przyktad systemoéw pomp czystej wody. Jesli zostanie uzyta ta
funkcja, zatrzyma ona catkowicie dziatanie pompy, gdy zapotrzebowanie bedzie
niskie. Pompa nie bedzie pracowata przy niskich predkosciach ponizej zakresu
efektywnego dziatania. W ponizszym przyktadzie przedstawiono zasade dziatania

funkcji.
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Przyktad: Przemiennik czestotliwosci steruje pompg zwiekszajgcg cisnienie. Zuzycie
wody spada w nocy. W wyniku tego regulator procesu PID zmniejszy predko$¢ sil-
nika. Jednak z powodu naturalnego ubytku wody w rurach oraz niskiej efektywnosci
pompy wirowej przy niskich predkosciach wat silnika nigdy nie przestatby sie obra-
cac. Po uptywie czasu okreslonego jako opéznienie uspienia funkcja uspienia
wykrywa moment, gdy silnik pracuje na niskich obrotach, i zatrzymuje niepotrzebnie
dziatajgcg pompe. Przemiennik czestotliwosci przechodzi wtedy w tryb uspienia.
Cisnienie bedzie jednak nadal monitorowane. Dziatanie pompy zostaje wznowione,
gdy cisnienie spada ponizej wstepnie zdefiniowanego poziomu minimalnego i po
uptynieciu opdznienia wznowienia pracy.

Uzytkownik moze zwiekszy¢ czas uspienia regulatora PID przy uzyciu funkcji
wzmocnienia. Funkcja wzmocnienia zwieksza nastawe procesu przez wstepnie
okreslony czas, zanim przemiennik czestotliwosci przejdzie w tryb uspienia.

Nastawa Czas wzrostu dla trybu uspienia (40.45)

Warto$¢ wzrostu dla trybu uspienia3 - -~ -
(40.46)#

» Czas

Opédznienie aktywacji
(40.48)

Warto$¢ aktualna

A

Warto$ci nieodwrécone
(40.31 = Bez odwrécenia (W zad - sp zwr))

(nastawa - odchylenie aktywaciji [40.47])
Czas

Warto$¢ aktualna

(nastawa + odchylenie aktywacji [40.47])

Wartosci odwrdcone (40.31 = Z odwréceniem
(Sp zwr - W zad)) ]

Czas

Predkos¢ silnika

tsq = Opo6znienie uspienia
(40.44)

t<ty . fsq
-

Poziom uspienia

» Czas

START
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Sledzenie

W trybie Sledzenia warto$¢ wyjsciowa bloku PID jest ustawiana bezposrednio na
warto$¢ parametru 40.50 (lub 41.50) Zest. 1: wybor $ledz. w. zad.. Wewnetrzny
warunek | regulatora PID jest ustawiony tak, aby do wyjscia nie byly przekazywane
zadne wartosci przejsciowe, dzieki czemu po wyjsciu z trybu $ledzenia bedzie mozna
tagodnie wznowi¢ normalne dziatanie funkcji regulacji procesu.

Ustawienia
* Grupy parametrow 40 PID procesu: zestaw 1 (str. 600) i 41 PID procesu: zestaw 2
(str. 618).
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Limity

Omowienie limitow
Dla przemiennika czestotliwosci istnieje wiele limitow, ktére mozna ustawic, aby
zapobiec uszkodzeniom silnika lub systemu mechanicznego. Limity mozna stosowac
do czestotliwosci minimalnej i maksymalnej, predkosci, momentu oraz pradu

maksymalnego. Limity czestotliwosci sg uzywane w trybie skalarnym sterowania
silnikiem, a limity predkosci — w trybie wektorowym sterowania silnikiem.

Ustawienie minimalnej predkosci/czestotliwosci moze stuzy¢ zapobieganiu przegrza-
niu pompy lub silnika. Zbyt wolna predkos$¢ dziatania w przypadku niektérych typow
pomp i silnikdw moze zmniejszy¢ zdolnos¢ takiego urzadzenia do samodzielnego
chtodzenia. Niektore chtodnie kominowe z przektadniami wymagajg ustawienia mini-
malnej predkosci w celu zapewnienia odpowiedniego smarowania przektadni. Sprzet
dziatajgcy w wyzszych temperaturach lub niedostatecznie smarowany bedzie mieé
najprawdopodobniej krotszg zywotnosé. Informacji o ustawieniach minimalnej pred-
kosci/czestotliwosci nalezy szuka¢ u producenta sprzetu.

Ustawienie maksymalnej predkosci/czestotliwosci moze stuzy¢ zapobieganiu
nadmiernym obcigzeniom mechanicznym. Obcigzenia mechaniczne na poziomach
powyzej przewidzianych w projekcie sprzetu beda najprawdopodobniej skutkowaé
skroceniem zywotno$ci sprzetu. Informaciji o maksymalnej predkosci/czestotliwo$ci
nalezy szukaé u producenta sprzetu.

Ustawienie prgdu maksymalnego uniemozliwi prace w stanie ustalonym na poziomie
powyzej konkretnej wartosci prgdu. Nalezy pamietaé, ze to ustawienie nie jest
zwigzane z ochrong przeciwprzecigzeniowg silnika, ktérg konfiguruje sie na
podstawie informacji o rzeczywistym pradzie silnika wprowadzonych w przemienniku
czestotliwosci.

Ustawienia
* Menu > Ustawienia > Limity
* Grupa parametrow 30 Limity.

Przyktady aplikacji

W przyktadach Przyktad aplikacji 5: Wentylator chtodni kominowej, sterowany
predkoscig (str. 149) i Przykiad aplikacji 6: Chtodnia kominowa, sterowanie PID
(str. 157) czestotliwo$¢ minimalna jest ustawiana na podstawie ograniczen
zwigzanych z wymaganiami przektadni wentylatora w zakresie smarowania. W tym
przypadku limit jest oparty na informacjach podanych przez producenta sprzetu.

Mimo ze w innych przyktadach na stronach 7417...156 nie uzywa sie ograniczen, ich
zastosowanie moze by¢ korzystne. Na przykiad w przyktadach aplikacji z pompami
producent pompy moze zaleca¢ minimalny przeptyw na poziomie 25%. Przeptyw jest
powigzany liniowo z predkoscia silnika. W tym przyktadzie przy zatozeniu, ze
czestotliwos¢ systemu pompy wynosi 60 Hz, jako czestotliwo$¢ minimalng
przemiennika czestotliwosci nalezatoby ustawi¢ 15 Hz.
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Override

Omdéwienie
Trybu Override, elastycznego sposobu konfigurowania reagowania na sytuacje
krytyczne, uzywa sie zwykle w aplikacjach wentylatoréw wymagajacych specjalnego

trybu dziatania wspierajgcego systemy monitorowania ognia i dymu. Trybu Override
mozna tez uzywac¢ w roéznych innych aplikacjach oprécz systemoéw ochrony zycia.

Uwaga: W ponizszej sekcji przedstawiono szczegdty dziatania trybu Override dla
samodzielnego przemiennika czestotliwosci w trybie skalarnym. Patrz sekcja
Skalarne sterowanie silnikiem (str. 196).

Aktywowanie trybu Override

Gdy tryb Override jest aktywowany, przemiennik czestotliwosci realizuje zaprogramo-
wane funkcje zdefiniowane w grupie parametréw 70 Override, uzywajac ustawien
zdefiniowanych w menu Menu > Ustawienia > Override. Tryb Override jest aktywo-
wany przez przypisane wejscie cyfrowe w przemienniku czestotliwosci, ktore wybiera
sie w menu Ustawienia > Override > Uaktywnij przestanianie z. To wejscie
cyfrowe pelni tez role polecenia startu przemiennika czestotliwosci w trybie Override.

Auto (™ ACHBED 48.8 Hz

Przeslanianie

Tl"g,-' MNarmaln y
Uaktywni) przestania... DIB: wysoki..:
Wartoée zadana z; Stafe ceestothw..

Stafe czestothwosc -
Wivhar kierunku: Do przodu
Wstecz 10:53 Edytuj

Nalezy wybrac¢ tryb Override normalny lub krytyczny w Menu > Ustawienia >
Override > Tryb przestaniania. W trybie Override opcja Normalne powoduje
stosowanie zaprogramowane;j liczby préb zresetowania btedéw. Opcja Krytyczne
umozliwia nieograniczong liczbe préb zresetowania btedéw. Opcja Wytaczone
wskazuje, ze tryb Override nie jest uzywany.

Wazne jest, aby po wyzwoleniu trybu Override system dziatat zgodnie z tym, jak
zostat zaprogramowany. Nalezy zabezpieczy¢ ustawienia trybu Override, aby
uniemozliwi¢ ich zmiane:

1. Nalezy wybrac opcje Menu > Ustawienia > Zabezpieczenia.

2. Aby odblokowaé menu Zabezpieczenia, nalezy poda¢ kod hasta uzytkownika.
3. Wybra¢ Zablokuj ustawienia przestaniania.

4. Po zakonczeniu zablokowaé menu Zabezpieczenia.

Po zdezaktywowaniu funkcji Override przemiennik czestotliwosci wraca do
pierwotnie zaprogramowanego trybu pracy. Jesli przed wybraniem funkcji Override
przemiennik czestotliwosci byt w trybie Reczne, po zdezaktywowaniu funkcji Override
przemiennik wroci do trybu Wyt.
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Wartos¢ zadana dla czestotliwosci funkcji Override

Dla przemiennika czestotliwosci mozna skonfigurowac prace w siedmiu réznych
typach trybéw Override, wybierajac warto$¢ zadang dla predkosci/czestotliwosci
funkcji Override w menu Warto$¢ zadana z: menu.

Auto (™ ACH580 48.8 Hz

Wartos¢ zadana z:

Al bezpogrednio

A2 bezpogrednio
Przestanianie czestotliwosci
Zmienny punkt zadany

Anuluj 10:53 Zapisz

« Stale czestotliwosci — umozliwia wybranie wielu statych czestotliwo$ci opartych
na wielu wejsciach cyfrowych.

+ Al1 bezposrednio lub Al2 bezposrednio — wartos¢ zadana predkosci w trybie
Override.

« Override: czestotl. — ustawia czestotliwo$¢ przemiennika czestotliwosci na
jedng zaprogramowang warto$c.

* Zmienny punkt zadany — zwieksza lub zmniejsza czestotliwo$¢ przemiennika
czestotliwosci za pomoca dwdéch zdefiniowanych wejs¢ cyfrowych. Mozna
skonfigurowac wartosci poczgtkowe, a takze wartosci minimalne i maksymailne
oraz czasy rampy.

*  Wymus zatrzymanie — zatrzymuje przemiennik czestotliwosci zgodnie ze
zdefiniowanym trybem zatrzymania.

» Zestaw PID 1 — steruje czestotliwoscig przemiennika czestotliwosci za pomocg
wartosci wyjsciowej regulatora PID procesu dla zestawu 1 parametréow PID.

Funkcje trybu Override

Przemiennik czestotliwosci w trybie Override ma nastepujace funkcje i dziata
w nastepujgcy sposoéb.

* Przemiennik czestotliwosci w trybie Override ignoruje wszystkie komendy
w ramach komunikacji po magistrali dotyczace sygnatéw start/stop oraz wartosci
zadanej predkosci.

» Przemiennik czestotliwo$ci w trybie Override ignoruje wszystkie komendy
z panelu sterowania: na przyktad zgdania Reczne/Wyt/Auto i wszelkie zmiany
parametrow, ktére mogtyby wptywaé na tryb Override. Jesli przez port USB
podtgczono narzedzie DriveWare, bedzie ono ignorowane.

» Aktywowanie trybu Override powoduje tez zainicjowanie polecenia startu.
W trybie Override nie ma potrzeby wydawania dodatkowego polecenia startu.
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» Sygnat zezwolenia na bieg oraz zrédto sygnatu blokady startu, ktére bedg
uzywane w trybie Override, mozna skonfigurowaé w menu Ustawienia >
Override > Zabezpieczenia przestaniania.

Ao (™ ACHS80 48.8 Hz

Zabezpieczenia przestaniania

gnafu zezwaolenia na bieg
& Uzyj blokady startu 1
& Uzy hlokady startu 2
O Uzy blokady startu 3
O Uzyj blokady staru 4

Wstecz 1054 Usur wybér

» Przy wigczonym trybie Override przemiennik czestotliwosci ignoruje wszystkie
wejscia z wyjatkiem wejscia aktywacji/dezaktywacji trybu Override, wejs¢
cyfrowych wybierajgcych czestotliwosé, lub czestotliwosci state, oraz
zabezpieczen wybranych do dziatania w trybie Override. Te, ktére majg pozosta¢
aktywne, wybiera sie w menu Zabezpieczenia przestaniania — moze to by¢
sygnat zezwolenia na bieg i/lub do czterech blokad startu.

* Przy aktywnym trybie Override przemiennik czestotliwosci wyswietla komunikat
ostrzegawczy Tryb Override jest aktywny.

PRIESE. ACH580 0.0 Hz

Ostrz. AFFE
Kod porn.: 0000 0000
Tryb Override jest akty... 09:23:.02

Przemiennik czgstotliwodel jest w
tryhie przesfaniania

Ukryj 09:26 Maprawa

* Monitorowanie parametrow za posrednictwem komunikacji po magistrali jest
nadal dostepne w trybie Override. Punkty we/wy przej$cia (wyjécia analogowe,
wyjscia przekaznikowe i wejscia cyfrowe sterowane za posrednictwem magistrali)
bedg dziata¢ normalnie i umozliwia¢ przechodzenie danych przez przemiennik
czestotliwosci.
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Btedy sg grupowane jako btedy o wysokim priorytecie i btedy o niskim priorytecie.
Btedy o wysokim priorytecie sg wyswietlane i powodujg zatrzymanie przemien-
nika czestotliwosci. Patrz grupa parametréow 70 Override (str. 653), aby zapoznac¢
sie z obstugg btedow. Ponizej znajduje sie lista btedéw o wysokim priorytecie:

2310 Przetezenie 5090 Btad urz.bezp.wyt.mom.

2330 Zwarcie doziemne 5091 Bezpieczne wytgczanie momentu
2340 Zwarcie 7122 Przecigzenie silnika

3210 Przepigcie tgcza DC FA81 Bezpieczne wytgczanie momentu 1
4981 Temperatura zewnetrzna 1 FA82 Bezpieczne wytgczanie momentu 2
4982 Temperatura zewnetrzna 2

Wszystkie btedy, ktérych nie wymieniono ponizej, sg btedami o niskim priorytecie.
Aktywne bfedy o niskim priorytecie sg resetowane, gdy przemiennik
czestotliwosci przechodzi do trybu Override. Btedy o niskim priorytecie sg
ignorowane, gdy przemiennik czestotliwosci jest w trybie Override.

Mozna okresli¢, czy przy btedach krytycznych ma by¢ uzywane automatyczne
resetowanie (V] Uzyj autom. resetowania przy btedach kryt.). Mozna tez
wymagacé recznego zresetowania z poziomu panelu sterowania lub
wyznaczonego wejscia cyfrowego.

Tryb Override wptywa na liczbe préb zresetowania btedéw o wysokim priorytecie.
Opcje do wyboru: Wytagczone, Normalne lub Krytyczne. Opcja Wytgczone
wskazuje, ze tryb Override nie jest uzywany. Opcja Normalne powoduje
stosowanie zaprogramowane;j liczby préb zresetowania btedow. Opcja Krytyczne
umozliwia nieograniczong liczbe préb zresetowania btedéw.

Uwaga: Uzycie krytycznego trybu Override moze spowodowac uniewaznienie
gwarancji, jesli funkcja ta nie bedzie uzywana poprawnie.

Konfiguracja Override moze zosta¢ zablokowana za posrednictwem
zabezpieczen na poziomie dostepu przemiennika czestotliwosci. Patrz grupa
parametrow 96 System (str. 710), aby uzyskac¢ informacje na temat ustawien
poziomu dostepu i kodu hasta.

Funkcja nadzoru Al nadal dziata w przypadku kazdego trybu Override, w ktéorym
wykorzystywane jest wejscie analogowe. W zwigzku z tym w razie utraty sygnatu
wejscia analogowego przemiennik czestotliwosci bedzie dziata¢ na podstawie
konfiguracji grupy parametrow 12 Standardowe Al (str. 442).

W razie wyzwolenia bezpiecznego wytgczania momentu (STO), gdy przemiennik
czestotliwosci jest w trybie Override, przemiennik czestotliwosci wyjdzie z trybu
Override i bedzie dziata¢ zgodnie z programem alarmu STO oraz konfiguracji bte-
dow. Wyswietlany jest kod btedu w celu poinformowania operatora o tym, ze prze-
miennik czestotliwosci znajduje sie w stanie STO. Po wytgczeniu bezpiecznego
wylgczania momentu przemiennik czestotliwosci nie wraca do trybu Override.

Ustawienia

Menu > Ustawienia > Override

Grupa parametréow 70 Override (str. 653)

Grupa parametrow 12 Standardowe Al (str. 442)
Grupa parametrow 96 System (str. 710).
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Przyklad aplikacji 1: tryb Override dla regulatora pojedynczej
czestotliwosci trybu Override

Wymiennik ciepta (AHU), ktéry normalnie zapewnia klimatyzowane powietrze dla zaj-
mowanej strefy, moze zostaé przetgczony w tryb monitorowania dymu przez system
alarmu przeciwpozarowego. W trybie monitorowania dymu przepustnice AHU sg
zwykle skonfigurowane na petne powietrze zewnetrzne i Sciezki wylotowe powietrza.
Sterowanie wentylatorem zasilajgcym i wentylatorem zwrotnym/wylotowym zapewnia
ich dziatanie ze wstepnie ustalonymi predkosciami w celu uzyskania konkretnego
przeptywu powietrza i utrzymywania zwiekszonego cisnienia w przestrzeni. Elementy
sktadowe przykfadu:

* Polecenie uruchomienia/zatrzymania z systemu automatyki budynku na potrzeby
dziatania w trybie normalnym

* Analogowy sygnat polecenia predkosci (0...10 V DC) z systemu automatyki
budynku na potrzeby dziatania w trybie normalnym

» Zabezpieczenie w postaci czujnika zbyt niskiej temperatury skonfigurowane jako
blokada bezpieczenstwa o niskim priorytecie — ignorowane w trybie Override

» Zabezpieczenie wysokiego cisnienia statycznego przewodu (nadcisnienie)
skonfigurowane jako blokada bezpieczenstwa o wysokim priorytecie — dziatajgce
w trybach normalnym i Override

» Zabezpieczenie w postaci alarmu/wykrywacza dymu w powietrzu dostarczanym
skonfigurowane jako blokada bezpieczenstwa o wysokim priorytecie — dziatajgce
w trybach normalnym i Override

+ W trybie Override przemiennik czestotliwosci dziata z pojedyncza, wstepnie
zdefiniowang czestotliwoscig trybu Override (ustawienie wstepne bilansu
powietrza: 48 Hz)

+ W trybie Override zabezpieczenia o wysokim priorytecie sg resetowane tyle razy,
ile to konieczne, aby zapewni¢ utrzymanie dziatania systemu

» Tryb Override jest wigczany za posrednictwem wyjscia przekaznikowego
z systemu alarmu przeciwpozarowego do przemiennika czestotliwosci

» Sprzezenie zwrotne stanu uruchomienia/zatrzymania z przemiennika
czestotliwosci do systemu automatyki budynku

» Sprzezenie zwrotne stanu btedu/braku btedu z przemiennika czestotliwosci do
systemu automatyki budynku
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Schemat okablowania

X

Napiecie odniesienia oraz wejécia i wyj$cia analogowe

0.10VDC— —— o 1 SCR Ekran kabla sygnatowego
predkos¢, + 2 Al1 Czestotliwosé wyjsciowa / wartosé zadana predkosci: 0...10 V
sygnat wartosci 3 AGND Masa obwodu wejscia analogowego
zadanej 4 +10V Napiecie odniesienia 10 V DC
5 Al2 Wartos$¢ biezaca sprzgzenia zwrotnego: 0...20 mA
6 AGND Masa obwodu wej$cia analogowego
7 AO1 Czestotliwos¢ wyjsciowa: 0...10 V
8 AO2 Prad silnika: 0...20 mA
9 AGND Masa obwodu wyj$cia analogowego
X2 i X3 Wyjscie napigcia pomocniczego i programowalne wejécia cyfrowe
+24 V Wyjécie napiecia pomocniczego +24 V DC, maks. 250 mA

DGND Masa dla wyj$cia napiecia pomocniczego
DCOM Masa wszystkich wej$¢ cyfrowych

Sygnat start/stop
Zabezpieczenie w

po;t?(gi .ctzujnika ﬁbyt DI1 Stop (0)/Start (1)
niskiej temperatury. . -
Zabezpieczenie wyso- DI2 Nie skonfigurowano i
kiego ciénienia sta- DI3 Blokada startu 3 (1 = zezwalaj na start)
tycznego__ DI4 Blokada startu 1 (1 = zezwalaj na start)
(nadcisnienie) — "
Zabezpieczenie w DI5 Blokada startu 2 (1 = zezwalaj na start)
postaci wykrywacza, DI6 Override
dymgo\ns/ts%wzlger:;zry X7, X8 Wyjscia przekaznikowe
Tryb Override alarm RO1C Kontrola przepustnicy| Przepustnica
przeciwpozarowego 250 VAC/30VDC zasilania

—! ] 2A 19 potacz. z 21
Bieg Bieg

:1 250 VAC/30V DC 22 potgcz. z 24

- 2A

Stan biegu

Stan btedu

Btad (-1) Stan btedu
:| 250 VAC/30V DC 25 potacz. z 26
— 2A
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Szybkie kroki — podsumowanie programowania

O ile nie zaznaczono inaczej, wymienione ponizej ustawienia sg zmieniane
wzgledem domysinych ustawien fabrycznych przemiennika czestotliwosci w celu
spetnienia wymagan aplikacji. Wskazane ponizej ustawienia sg charakterystyczne
dla konfiguracji trybu Override i konfiguracji tekstu blokady — nie odzwierciedlajg
petnej konfiguracji trybu normalnego.

Menu > Ustawienia > Override

+ Edytowac Tryb przestaniania: Krytyczne
+ Edytowac Uaktywnij przestanianie z: DI6: wysoki sygnat
+ Edytowac¢ Wartos¢ zadana z: Przesfanianie czestotliwosci
+ Edytowac Przestanianie czestotliwosci: 48,0 Hz
» Edytowac¢ Wyboér kierunku: Do przodu (domysiny)
+ Wybra¢ Zabezpieczenia przestaniania

. Uzyj blokady bezpieczenstwalstartu 1

. Uzyj blokady bezpieczenstwa/startu 2
+ Wybra¢ Y| Uzyj autom. resetowania przy btedach kryt.
+ Edytowac Odstep miedzy probami reset: 5,0 s (domysinie)
+ Edytowa¢ Maksymalna liczba préb: 5 (domysinie)

Menu > Ustawienia > Start, stop, wartos¢ zadana > Blokady/zezwolenia

. Uzyj blokady bezpieczenstwalstartu 1
» Edytowac Tekst opisu: Nadci$nienie

+ Wybra¢ ¥l Uzyj blokady bezpieczenstwalstartu 2
» Edytowa¢ Zezwolenie na start, gdy: D/5: wysoki sygnat
« Edytowac Tekst opisu: Alarm przeciwpozarowy

+ Wybra¢ ¥l Uzyj blokady bezpieczenstwalstartu 3
» Edytowa¢ Zezwolenie na start, gdy: D/3: wysoki sygnat
» Edytowac Tekst opisu: Czujnik zbyt niskiej temperatury
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Przyktad aplikacji 2: tryb Override dla regulatora PID

W przyktadzie aplikacji 1 przemiennik czestotliwosci dziatat ze wstepnie ustawiong
statg czestotliwoscig. W tym przyktadzie przemiennik czestotliwo$ci bedzie uzywac
wewnetrznej petli PID do sterowania na podstawie statego ci$nienia. Typowg
aplikacjg schematu sterowania przedstawionego w przykfadzie aplikacji 2 jest
sterowanie dedykowanym wentylatorem do utrzymywania cisnienia na klatce
schodowej w budynkach wielopietrowych w przypadku pojawienia sie ognia lub
dymu. Przemiennik czestotliwosci steruje wentylatorem do utrzymywania ci$nienia na
klatce schodowej w celu podtrzymania konkretnego poziomu nadcisnienia na klatce
schodowej. Ci$nienie wyzsze niz w zajmowanej przestrzeni zmniejsza ilos¢ dymu
przedostajgcego sie na klatke schodowa. Elementy sktadowe przyktadu:

Przemiennik czestotliwosci/wentylator dziata tylko w przypadku wystgpienia
zdarzenia zwigzanego z pojawieniem sig ognia lub dymu

Analogowy réznicowy czujnik ci$nienia mierzacy réznice cisnien miedzy klatkg
schodowg a zajmowang przestrzenig

Wejscie trybu Override (bieg) z systemu alarmu przeciwpozarowego
uruchamiajgce przemiennik czestotliwosci i wtgczajgce dla niego tryb Override
Dedykowana komenda ,wytgczenia” z systemu alarmu przeciwpozarowego
Zamkniecie styku wytgcznika krancowego przepustnicy izolujgcej z przewodem
z przepustnicy do przemiennika czestotliwosci na potrzeby wskazania stanu
otwarcia/zamkniecia przepustnicy. (Aby wentylator dziatat, konieczne jest
potwierdzenie otwarcia przepustnicy izolujacej).

Zabezpieczenie wysokiego cisnienia statycznego (nadcisnienie)

Resetowanie btedéw o wysokim priorytecie jest normalne w przypadku dwéch
zresetowan. (Nie jest to przypadek ,dziatania nawet kosztem zniszczenia”).
Sprzezenie zwrotne stanu uruchomienia/zatrzymania z przemiennika
czestotliwosci do systemu automatyki budynku

Sprzezenie zwrotne stanu btedu/braku btedu z przemiennika czestotliwosci do
systemu automatyki budynku
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Schemat okablowania

X

Napiecie odniesienia oraz wejscia i wyj$cia analogowe

Ekran kabla sygnatowego

Czestotliwos¢é wyjsciowa / wartosé zadana predkosci: 0...10 V

Masa obwodu wejscia analogowego

Napigcie odniesienia 10 V DC

Wartos¢ biezaca sprzezenia zwrotnego: 4...20 mA

Masa obwodu wejscia analogowego

Czestotliwosé wyjsciowa: 0...10 V

Prad silnika: 0...20 mA

Masa obwodu wyj$cia analogowego

pomocniczego i programowalne wejscia cyfrowe

Wyjscie napigcia pomocniczego +24 V DC, maks. 250 mA

Masa dla wyj$cia napiecia pomocniczego

Masa wszystkich wej$¢ cyfrowych

Stop (0)/Start (1)

Zezwolenie na bieg (1 = zezwalaj na start)

Nie skonfigurowano

Blokada startu 1 (1 = zezwalaj na start)

Blokada startu 2 (1 = zezwalaj na start)

1 SCR
2 Al1
3 AGND
4. 20mA— —— 4 +10V
cisnienie, 5 Al2
sygnat zwrotny 6 AGND
7 AO1
8 AO2
9 AGND
X2 i X3 Wyjscie napigcia
+24 V
Wytgcznik kran- DGND
cowy przepustnicy, DCOM
Zabezpieczenie DI
wysokiego cisnie-,
nia statycznego DI2
(nadcisnienie) DI3
Alarm przeciwpoia\ DI4
rowy (,wytgczenie”) DI5
Bieg/tryb Override— Di6 Override
alarmu przeciwpo- X6, X7, X8 Wyjscia przekaznikowe

zarowego

Sitownik
przepustnicy

Kontrola przepustnicy| Przepustnica

Stan biegu

250 VAC/30VDC zasilania
2A 19 potacz. z 21
Bieg Bieg

250 VAC/30V DC
2A

22 potacz. z 24

~J
-

Stan btedu

Stan btedu
25 potacz. z 26

Btad (1)
250 VAC /30 V DC

~

2A




Funkcje programu 183

Szybkie kroki — podsumowanie programowania

O ile nie zaznaczono inaczej, wymienione ponizej ustawienia sg zmieniane
wzgledem domysinych ustawien fabrycznych przemiennika czestotliwosci w celu
spetnienia wymagan aplikacji. Wskazane ponizej ustawienia sg charakterystyczne
dla konfiguracji trybu Override i konfiguracji tekstu blokady — nie odzwierciedlajg
petnej konfiguracji PID.

Ustawienia > Override

» Edytowac Tryb przestaniania: Normalny
+ Edytowac Uaktywnij przestanianie z: DI6: wysoki sygnat
+ Edytowaé Wartos¢ zadana z: Zestaw PID 1
+ Edytowac¢ Wybor kierunku: Do przodu (domysiny)
+ Wybraé¢ Zabezpieczenia przestaniania
*  Wybra¢ ¥l Czy uruchomi¢ sygnat zezw. na bieg?
*  Wybra¢ ¥l Uzyj blokady bezpieczenstwalstartu 1
+  Wybra¢ ¥l Uzyj blokady bezpieczenstwalstartu 2
* Wybra¢ ¥l Uzyj autom. resetowania przy btedach kryt.
+ Edytowac¢ Odstep miedzy prébami reset: 5,0 s (domy$inie)
+ Edytowa¢ Maksymalna liczba proéb: 2
Ustawienia > Start, stop, wartos¢ zadana > Blokady/zezwolenia

* Wybra¢ ¥l Czy uruchomié¢ sygnat zezw. na bieg?

+ Edytowa¢ Tekst opisu: Wytgcznik kraricowy przepustnicy
+ Wybra¢ ¥l Uzyj blokady bezpieczenstwalstartu 1

+ Edytowac Tekst opisu: Nadcisnienie
+ Wybraé¢ ¥l Uzyj blokady bezpieczenstwalstartu 2

+ Edytowaé Zezwolenie na start, gdy: DI5: wysoki sygnat
+ Edytowac¢ Tekst opisu: Alarm przeciwpozarowy

Aktywne hamowanie

Uwaga: Funkcja aktywnego hamowania jest dostepna tylko w produktach
ACH580-31/34 i wymaga osobnego plus kodu oraz umowy licencyjne;.

Funkcja aktywnego hamowania pozwala produktom ACH580-31/34 zaspokoi¢
specyficzne potrzeby systeméw wentylacji tuneli, jak opisano ponizej.

Przypadki uzycia

Istniejg dwa konkretne przypadki uzycia, w ktérych aktywne hamowanie moze by¢
wykorzystane podczas wentylacji tuneli:

» Gdy naped jest uruchamiany w sytuacji zwanej ,wiatrakiem”. W tym przypadku
wentylator obraca sie swobodnie w dowolnym kierunku, zgodnie z kierunkiem
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wiatru. Uruchomienie napedu we wtasciwym kierunku moze spowodowac
uszkodzenie wentylatora. W takim przypadku przemiennik czestotliwosci musi
nabra¢ predkosci obrotowej, gdy silnik potencjalnie obraca sie w kierunku
przeciwnym do zadanej predkosci zadanej.

» Gdy wentylatory tunelowe pracujg w normalnym trybie wentylacji i wykryty zosta-
nie pozar. W tym przypadku wentylatory tunelowe mogg pracowac jako wentyla-
tory oddymiajgce. Wentylatory nalezy zatrzymac¢ tak szybko, jak to mozliwe, a
nastepnie przywrdci¢ im petng predkos¢ w czasie krétszym niz 30 sekund,

w zaleznosci od rozmiaru wentylatora. W takich warunkach przemiennik czestotli-
wosci zwykle dziata w krytycznym trybie Override, a do zatrzymania go i urucho-
mienia w przeciwnym kierunku potrzebne jest aktywne hamowanie.

r»“//////////////////

B

2
I [

W/////K/}/// &

_ Cc

A = czyste powietrze

B = kanat wentylacyjny

C = szyb wentylacyjny

D = wentylator wydechowy
E = powietrze wylotowe

F = ogien

Opis aktywnego hamowania

Aby wigczy¢ aktywne hamowanie, nalezy zatadowa¢ licencje aktywnego hamowania
do przemiennika czestotliwo$ci. Jesli przemiennik czestotliwosci jest uruchamiany

z dostepng licencjg aktywnego hamowania, parametry 94.43 Limit mocy aktywnego
hamowania i 94.44 Wytgczenie aktywnego hamowania stajg sig¢ widoczne i mozna do
nich uzyska¢ dostep.

Bit 15 parametru 06.39 CW maszyny stanu wewn. LSU jest uzywany do przekazania
polecenia aktywnego hamowania do LSU.

Aktywne hamowanie jest aktywowane w dwodch scenariuszach. Pierwszy scenariusz
dotyczy aktywacji przemiennika czestotliwosci w krytycznym trybie Override

(z parametrem 70.02 Override wigczone ustawionym na wartos¢ WA., krytyczne i
parametrem 70.03 Zrédto aktywacji Override ustawionym na warto$é PRAWDA.

W takim przypadku aktywne hamowanie zostanie dezaktywowane po wyjsciu

z krytycznego trybu Override.

W drugim scenariuszu przemiennik czestotliwosci rozpoczyna modulowanie.
Hamowanie regeneracyjne jest dezaktywowane, gdy zmienia sie kierunek predkosci.
Aktywne hamowanie jest takze dezaktywowane, gdy przemiennik czestotliwosci
zatrzymuje modulowanie lub gdy parametr 94.44 Wytgczenie aktywnego hamowania
jest ustawiany na warto$¢ PRAWDA (spowoduje to natychmiastowa dezaktywacje
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aktywnego hamowania). Zapobiegnie to takze kolejnym aktywacjom w sytuacjach,
gdy zasilanie gtéwne jest przetgczane na zapasowe zasilanie z generatora.

Jesli aktywne hamowanie jest wytgczone, LSU bedzie nadal korzysta¢ z zasilania
przemiennika czestotliwosci i limitow regeneracii.

Aktywne hamowanie podczas uruchamiania przemiennika
czestotliwosci

Ponizszy schemat przedstawia sytuacje, w ktérej istnieje naped ACH580-31/34 bez
licencji na aktywne hamowanie, silnik juz obraca sie w jednym kierunku, a uzytkownik
zgda predkosci zadanej w przeciwnym kierunku. Uzytkownik nie moze wykonac
szybkiej zmiany kierunku, poniewaz LSU nie pozwoli na regeneracje, bo
spowodowatoby to wzrost napiecia DC az do osiagniecia limitu przepiecia INU.

V. rpm, %
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A = warto$¢ zadana

B = predkosc¢ silnika

C = poziom przepigcia

D = napiecie DC

E = moment

F =moc LSU

G = polecenie startu

H = 06.39 CW maszyny stanu wewn. LSU bit 15
| = przepigcie

t = czas

Gdy INU aktywuje kontrole przepie¢, obniza moment, aby utrzymac napiecie DC na
poziomie przepigcia do chwili, gdy predko$¢ silnika osiggnie obszar predkosci
zerowej. W przypadku duzej bezwtadnosci moze to znacznie wydtuzy¢ czas
potrzebny do osiggniecia zgdanej predkosci zadane;.
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Sytuacja zmienia sie, jesli przemiennik ACH580-31/34 zostat zamdwiony z licencjg
na aktywne hamowanie. W takim przypadku mozliwa bedzie regeneracja mocy

z powrotem do sieci, ktéra moze siegac -50% mocy znamionowej ISU. Mozna jg
zdefiniowac przy uzyciu parametru 94.43 Limit mocy aktywnego hamowania

w zakresie -50...0%.

Gdy parametr 94.44 Wytgczenie aktywnego hamowania jest ustawiony na warto$¢
Wyt. (warto$¢ domysina), aktywne hamowanie bedzie aktywowane przy kazdym
uruchomieniu przemiennika czestotliwosci, gdy INU rozpoczyna modulowanie.
Aktywne hamowanie bedzie dezaktywowane, gdy moc regeneracyjna nie bedzie juz
wymagana.

Uzytkownik moze wytgczy¢ aktywne hamowanie przy uzyciu parametru 94.44 Wytg-
czenie aktywnego hamowania, na przyktad na wejsciu cyfrowym. Spowoduje to natych-
miastowg dezaktywacje aktywnego hamowania i zapobiegnie dalszym aktywacjom.

Ponizszy schemat przedstawia przemiennik czestotliwosci uruchomiony z wtgczonym
aktywnym hamowaniem w tej samej sytuacji, co na poprzednim schemacie. Przemien-
nik czestotliwosci bedzie hamowat znacznie szybciej, nie osiggajac poziomu przepie-
cia, jesli moc regeneracyjna nie przekroczy limitu mocy aktywnego hamowania.

V, rpm, %

A

-

A = warto$¢ zadana

B = predkos¢ silnika

C = poziom przepiecia

D = napiecie DC

E = moment

F = moc LSU

G = limit mocy aktywnego hamowania
H = polecenia startu

| = 06.39 CW maszyny stanu wewn. LSU bit 15
J = przepigcie

t=czas
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Aktywne hamowanie w krytycznym trybie Override

Jesli przemiennik czestotliwosci nie ma licencji na aktywne hamowanie,
odzyskiwanie energii z powrotem do sieci jest niemozliwe. Na ponizszym schemacie
widag, jak dziatatby przemiennik czestotliwosci ACH580-31/34 bez licencji na
aktywne hamowanie, gdyby aktywowaé go w krytycznym trybie Override (parametr
70.02 Override wigczone jest ustawiony na wartos¢ WA, krytyczne i parametr 70.03
Zrédfo aktywacji Override ma warto$é PRAWDA), a uzytkownik zazgdatby zmiany
kierunku przy uzyciu parametru 70.05 Override: kierunek.
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A =70.07 Override: predkos$c

B = predkos¢ silnika

C = poziom przepigcia

D = napiecie DC

E = moment

F =moc LSU

G = 70.02 Override wigczone = WE., krytyczne
H = 70.03 Zrédfo aktywacji Override

| = 70.05 Override: kierunek

J = 06.39 CW maszyny stanu wewn. LSU bit 15
K = przepiecie

t=czas

Sytuacja zmienia sie, jesli w przypadku przemiennika czestotliwo$ci ACH580-31/34
dostepna jest licencja na aktywne hamowanie. Gdy w tym przypadku uzytkownik
aktywuje krytyczny tryb Override (ustawiajgc parametr 70.02 na W4, krytyczne i

parametr 70.03 na PRAWDA oraz parametr 94.44 Wytgczenie aktywnego
hamowania na Wyt. (wartos¢ domyslna)), wowczas aktywne hamowanie aktywuje sie
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i umozliwia odzyskiwanie mocy do wartosci parametru 94.43 Limit mocy aktywnego
hamowania. Aktywne hamowanie pozostanie aktywne do chwili, gdy przemiennik
czestotliwosci wyjdzie z krytycznego trybu Override lub zostanie przestane zgdanie

wylgczenia za pomocg parametru 94.44 Wytgczenie aktywnego hamowania.
V, rpm, %
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A =70.07 Override: predko$¢

B = predkos¢ silnika

C = poziom przepiecia

D = napiecie DC

E = moment

F =moc LSU

G = limit mocy aktywnego hamowania

H = 70.02 Override wigczone = Wt., krytyczne
| = 70.03 Zrédio aktywacji Override

J = 70.05 Override: kierunek

K = 06.39 CW maszyny stanu wewn. LSU bit 15
L = przepigcie

t=czas

Ustawienia

* 06.39 CW maszyny stanu wewn. LSU 06.39 CW maszyny stanu wewn. LSU

* 94.43 Limit mocy aktywnego hamowania 94.43 Limit mocy aktywnego
hamowania i 94.44 Wytgczenie aktywnego hamowania 94.44 \Wytgczenie
aktywnego hamowania.
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Blokady
Omowienie

Blokady umozliwiajg zapobieganie dziataniu przemiennika czestotliwosci, gdy sygnat
wejsciowy nie spetnia warunku. Funkcja blokady przemiennika czestotliwo$ci jest
czesto uzywana do sprzegania zwrotnego zabezpieczen z przemiennikiem czestotli-
wosci. Firma ABB nie zaleca szeregowego podigczania blokad, chyba ze blokad jest
wiecej niz cztery. Oddzielne podigczanie przewoddéw blokad umozliwia szybsze roz-
wigzywanie probleméw z systemem, poniewaz przemiennik czestotliwosci szybko

identyfikuje blokade, w przypadku ktérej sygnat nie spetnia warunku. Stany poszcze-
golnych blokad mozna monitorowaé za posrednictwem komunikacji po magistrali.

Przewody blokad sg zwykle prowadzone do wejs¢ cyfrowych przemiennika
czestotliwosci (DI) — od DI1 do DI6. Blokadami mozna tez sterowa¢ za pomocg
pewnych funkcji komunikacji po magistrali, ale zwykle nie jest to zalecane

w przypadku wiekszosci aplikaciji.

Konfiguracja

Blokady mozna skonfigurowaé za pomoca menu Ustawienia lub grupy parametréw
20 Start/stop/kierunekw menu Parametry. Firma ABB zaleca konfigurowanie za
posrednictwem menu Ustawienia (Menu > Ustawienia > Start, stop, wartos¢
zadana > Blokady/zezwolenia).

Blokady konfiguruje sie jako normalnie otwarte lub normalnie zamkniete.

* Na przyktad wybranie w menu Ustawienia blokady dla ,DI4: wysoki sygnat”
wskazuje, ze wejscie cyfrowe 4 musi by¢ zamkniete (wartos¢ logiczna 1), aby
przemiennik czestotliwosci mogt dziatac. Ustawienie ,DI4: niski sygnat” wskazuje,
ze wejscie cyfrowe musi by¢ otwarte (warto$¢ logiczna 0), aby przemiennik
czestotliwosci mogt dziatac. Jesli stan logiczny blokady nie umozliwia dziatania
przemiennika czestotliwosci, blokada nie spetnia warunku. Jesli stan logiczny
blokady umozliwia dziatanie przemiennika czestotliwosci, blokada spetnia warunek.

Niespetnienie warunku blokady jest sygnalizowane na wyswietlaczu panelu
sterowania za posrednictwem migajacej zielonej diody LED oraz migajacego
ostrzezenia na wyswietlaczu. Przemiennik czestotliwosci mozna skonfigurowac tak,
aby sygnalizowat niespetnienie warunku blokady na jeden z dwoch sposobéw (Menu
> Ustawienia > Start, stop, wartos¢ zadana > Blokady/zezwolenia > Warunek
ostrzezenia blokady). To ustawienie dotyczy wszystkich blokad.

+ Wskazywanie ostrzezenia zawsze, gdy warunek blokady jest niespetniony,
niezaleznie od komendy uruchomienia.

+ Wskazywanie ostrzezenia zawsze, gdy warunek blokady jest niespetniony
i wystepuje komenda uruchomienia.

Przemiennik czestotliwosci mozna skonfigurowa¢ w celu zatrzymywania wybiegiem
lub rampa w przypadku zmiany stanu blokady na niespetniajgcy warunku (Menu >
Ustawienia > Start, stop, wartos¢ zadana > Blokady/zezwolenia > Tryb
zatrzymania blokady).
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Okablowanie potaczen

Blokady dziatajg w trybie sterowania zaréwno Auto, jak i Reczne. Firma ABB zaleca
podtgczanie przewodow blokad systemu bezposrednio do przemiennika
czestotliwosci, a nie do zewnetrznego kontrolera systemu automatyki budynku.

Jesli blokady nie zostang podigczone bezposrednio do przemiennika, moze on
przypadkowo zezwoli¢ na dziatanie w trybie Reczne przy niespetnionym warunku
blokady.

Funkcjonowanie

Przemiennik czestotliwosci umozliwia niezalezne skojarzenie wstepnie
zdefiniowanego tekstu opisowego i tekstu etykiet (tekstu swobodnego) z kazdg
z czterech blokad. Tekst zwigzany z dang blokadg jest wyswietlany na panelu
sterowania, gdy jej warunki nie sg spetnione.

Wstepnie zdefiniowany tekst opisowy mozna skonfigurowac¢ (wybrac¢) w obszarze
Menu > Ustawienia > Start, stop, wartos¢ zadana > Blokady/zezwolenia > Tekst
opisowy.

Tekst etykiety mozna konfigurowac¢ (edytowac), wybierajgc polecenie Menu >
Ustawienia > Start, stop, wartos¢ zadana > Blokady/zezwolenia > Tekst
etykiety.

Ustawienia i diagnostyka
+ Menu > Ustawienia > Start, stop, wartos¢ zadana > Blokady/zezwolenia
» Parametr 20.41 Blokada startu 1 (str. 492)

» Ostrzezenia AFEE Blokada startu 1, AFEF Blokada startu 2, AFFO Blokada startu
3, AFF1 Blokada startu 4 i AFF3 Ostrzezenie dotyczgcego wymuszonej blokady
startu.

Przyktady aplikacji blokad

Ponizej przedstawiono przyktady aplikacji blokad, ktére mozna podtgczy¢ do
przemiennika czestotliwosci. Dla wszystkich tych przyktadow przemiennik
czestotliwosci ma dostepny wstepnie zdefiniowany tekst.

1. Nadcisnienie. Ta blokada jest zwykle uzywana z wymiennikami ciepta w celu
ochrony kanatu powietrza. Zatrzymuje ona dziatanie, gdy mierzone cisnienie
przekroczy warto$¢ progowg, w celu zapobiezenia uszkodzeniu kanatu.
Przyktady integracji: patrz Przyktad aplikacji 2: Wentylator zasilajgcy, podstawowy
sterowany predko$cig z blokadg i sprzezeniem stanu (str. 142) i Przyktad aplikacji
3: Wentylator zasilajgcy, sterowany predko$cig z petng integracjg (str. 144).

2. Otwarty rozigcznik silnika. Ta blokada jest uzywana w réznych aplikacjach
z wytgcznikami miedzy przemiennikiem czestotliwosci a silnikiem, w celu
wskazania otwarcia wytgcznika. Zapobiega ona probom obstugi silnika przez
przemiennik czestotliwosci w sytuaciji, gdy wytagcznik jest otwarty. Nalezy
zauwazyc, ze jesli przewdd tej blokady nie jest podtgczony do przemiennika
czestotliwosci, w pewnych warunkach dziatania po zamknieciu wytagcznika silnik
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prébuje pobraé duzg ilos¢ pragdu rozruchu. Ta duza ilo$¢ prgdu moze wywotaé
przetaczenie sie przemiennika czestotliwosci w stan btedu w celu ochrony
przemiennika.

. Drgania powodujace wytaczenie. Ta blokada jest zwykle uzywana z chtodniami
kominowymi w celu ochrony przed drganiami. Zatrzymuje ona dziatanie, gdy
mierzone drgania przekroczg wartos¢ progowa, w celu zapobiezenia uszkodzeniu
chtodni kominowej.

Przetgcznik drgan podtaczony do wejscia cyfrowego przemiennika czestotliwosci
skonfigurowanego jako blokada powinien by¢ zatrzaskowym przetacznikiem drgan.
Zatrzaskowy przetgcznik drgan wymaga recznego zresetowania w celu umozliwie-
nia ponownego uruchomienia silnika przez przemiennik czestotliwosci. Jesli prze-
tacznik drgan jest typu resetowanego automatycznie, wejscie cyfrowe przemiennika
czestotliwosci powinno by¢ skonfigurowane jako zdarzenie zewnetrzne w celu usta-
wiania stanu btedu przemiennika. Mozna to skonfigurowa¢ w obszarze Menu >
Ustawienia > Funkcje zaawansowane > Zdarzenia zewnetrzne.

Przykiady integracji: patrz Przyktad aplikacji 5: Wentylator chtodni kominowej,
sterowany predkoscig (str. 149) i Przyktad aplikacji 6: Chtodnia kominowa,
sterowanie PID (str. 157).

. Alarm przeciwpozarowy. Ta blokada jest zwykle uzywana z wymiennikami
ciepta w celu zatrzymania rozchodzenia sie dymu przez kanaty powietrza.
Zatrzymuje ona dziatanie, gdy mierzony poziom dymu przekroczy wartos¢
progowa, w celu ograniczenia iloéci dymu rozchodzgcego sie w systemie.
Przyktad integracji: patrz Przyktad aplikacji 3: Wentylator zasilajgcy, sterowany
predkoscig z petng integracjg (str. 144).

. Czujnik zbyt niskiej temperatury. Ta blokada jest zwykle uzywana z
wymiennikami ciepta w celu ochrony cewki. Zatrzymuje ona dziatanie, gdy
mierzona temperatura spadnie ponizej wartosci progowej, w celu zapobiezenia
zamarznieciu, a w konsekwencji uszkodzeniu cewki. Przyktad integracji: patrz
Przyktad aplikacji 4: Wentylator zasilajgcy, sterowanie PID (str. 146).

. Czujnik przeciwpozarowy. Ta blokada jest zwykle uzywana z wymiennikami
ciepta. Zatrzymuje ona dziatanie, gdy mierzona temperatura przekroczy warto$é
progowg, co moze wskazywac na pozar w budynku.

. Stabe ssanie lub Niskie cisnienie. Ta blokada jest zwykle uzywana z pompami
w celu ochrony pompy. Zatrzymuje ona dziatanie, gdy mierzone ci$nienie po
stronie ssgcej pompy spadnie ponizej wartosci progowej, w celu zapobiezenia
uszkodzeniu pompy w wyniku pracy na sucho.

. Drzwi dostepowe. Ta blokada jest uzywana w réznych aplikacjach z drzwiami
dostepowymi. Zatrzymuje ona dziatanie, gdy drzwi dostepowe sg otwarte. Nalezy
pamietac, ze blokada nie jest dopuszczalng alternatywg dla przestrzegania
wiasciwych procedur bezpieczenstwa.

. Dodatkowe otwarcie. Ten tekst blokady jest frazg ogdlng uzywang w réznych aplika-
cjach ze stykami pomocniczymi, ktére muszg zatrzymacé dziatanie przemiennika cze-
stotliwosci. Ta blokada zatrzymuije dziatanie po otwarciu styku pomocniczego.




192 Funkcje programu

10.

11.

12.

Dekompresja. Ta blokada jest uzywana w aplikacjach z metodg dekompresji, na
przyktad zaworem dekompresji, gdy z tg metodg takze jest powigzana blokada.
Zatrzymuje ona dziatanie, gdy ci$nienie przekracza warto$¢ progowg i
wykonywana jest mechaniczna dekompresja.

Blokada startu 1, Blokada startu 2, Blokada startu 3 i Blokada startu 4. Ten
tekst blokady jest frazg ogdlng uzywang w réznych aplikacjach z blokadami. Ta
blokada zatrzymuje dziatanie po otwarciu lub zamknieciu blokady, zaleznie od
konfiguracji. Firma ABB zaleca uzywanie wstepnie zdefiniowanego tekstu
opisowego i/lub niestandardowego tekstu etykiety, gdy to tylko mozliwe, poniewaz
uprosci to wszelkie pézniejsze rozwigzywanie problemoéw z blokadami.

Tekst etykiety. Dowolny/niestandardowy tekst opisu blokady o dtugosci do

35 znakow. Ten tekst bedzie wyswietlany na panelu sterowania przemiennika
czestotliwosci, gdy warunek blokady przestanie by¢ spetniony. Za pomoca tego
tekstu mozna doktadniej opisa¢ samg blokade lub jej lokalizacje fizyczng. Mozna
tez poda¢ w nim numer telefonu wsparcia lokalnego dla danego sprzetu. Opcja
tekstu etykiety jest osobna od wstepnie zdefiniowanego tekstu, dzieki czemu tych
dwéch opcji mozna uzywaé w potgczeniu. Na przyktad jako wstepnie
zdefiniowany tekst mozna wybraé ,Nadcisnienie”, a jako tekst etykiety

ustawi¢ ,Reset przetgcznika na panelu sterowania”.
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Zezwolenia na bieg

Omowienie
Funkcja zezwolenia na bieg umozliwia zapobieganie przekazywaniu przez
przemiennik czestotliwosci sygnatu wyjsciowego do silnika, gdy sygnat wejsciowy nie
spetnia warunku. Ta funkcja jest uzywana w aplikacjach wymagajgcych, aby
przemiennik czestotliwosci wyzwolit zdarzenie zewnetrzne przed uruchomieniem
silnika. Zezwolenie na bieg jest czesto uzywane w potgczeniu z wytgcznikiem
koncowym sprzezonym zwrotnie z przemiennikiem czestotliwosci. Ten wytgcznik
koncowy moze stanowi¢ cze$¢ schematu sterowania zaworem lub przepustnicg.

Stan zezwolenia na bieg mozna monitorowa¢ za posrednictwem komunikacji po
magistrali.

Zezwolenie na bieg rozni sie od blokady startu:

» Zezwolenie na bieg powoduje przejscie przemiennika czestotliwosci w stan
uruchomienia, ale bez przekazywania sygnatu wyj$ciowego do silnika.

» Wejscie zezwolenia na bieg z niespetnionym warunkiem spowoduje wyswietlenie
na panelu sterowania ostrzezenia tylko w przypadku, gdy wydano tez polecenie
startu. W razie braku polecenia startu nie zostanie zwrécone zadne ostrzezenie.
Blokade startu konfiguruje sie do potwierdzania lub ignorowania stanu polecenia
startu podczas ustalania, czy nalezy zwréci¢ ostrzezenie.

Przewod zezwolenia na bieg jest zwykle prowadzony do jednego z wejs¢ cyfrowych
przemiennika czestotliwosci (DI) — od DI1 do DI6. Zwykle uzywane jest wejscie DI2.
Zezwoleniem na bieg mozna tez sterowa¢ za pomocg pewnych funkcji komunikac;ji
po magistrali, ale zwykle nie jest to zalecane w przypadku wiekszosci aplikacji.

Konfiguracja

Zezwolenie na bieg mozna skonfigurowa¢ za pomocg menu Ustawienia lub grupy
parametrow 20 Start/stop/kierunekw menu Parametry. Firma ABB zaleca
konfigurowanie za posrednictwem menu Ustawienia (Menu > Ustawienia > Start,
stop, wartos¢ zadana > Blokady/zezwolenia). Zezwolenie na bieg konfiguruje sie
jako normalnie otwarte lub normalnie zamkniete.

Okablowanie potaczen

Zezwolenie na bieg dziata w trybie sterowania zaréwno Auto, jak i Reczne. Firma
ABB zaleca podigczanie przewoddw zezwoleh systemu bezposrednio do
przemiennika czestotliwosci, a nie do zewnetrznego kontrolera systemu automatyki
budynku.

Jesli zezwolenia nie zostang podtgczone bezposrednio do przemiennika, moze on
przypadkowo zezwoli¢ na dziatanie w trybie Reczne przy niespetnionym warunku
zezwolenia.
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Funkcjonowanie

Przemiennik czestotliwosci umozliwia skojarzenie wstepnie zdefiniowanego tekstu
opisowego i tekstu etykiet (tekstu swobodnego) z zezwoleniem na bieg. Gdy sygnat
zezwolenia przestanie spetia¢ warunek, ten konkretny tekst zostanie wyswietlony
na panelu sterowania.

+ Wstepnie zdefiniowany tekst opisowy mozna skonfigurowac (wybra¢) w obszarze
Menu > Ustawienia > Start, stop, wartos¢ zadana > Blokady/zezwolenia >
Tekst opisowy.

» Tekst etykiety mozna konfigurowa¢ (edytowac), wybierajgc polecenie Menu >
Ustawienia > Start, stop, wartos¢ zadana > Blokady/zezwolenia > Tekst
etykiety.

Funkcje zezwolenia na bieg:

» Jesli nie wydano polecenia startu i sygnat zezwolenia na bieg nie spetnia
warunku, nie jest wyswietlane zadne ostrzezenie.

» Jesli wydano polecenie startu, a sygnat zezwolenia na bieg nie spetnia warunku,
na przemienniku czestotliwosci pojawi sie ostrzezenie o brakujgcym zezwoleniu
na bieg, dioda LED stanu bedzie miga¢ na zielono, a strzatka kierunku na panelu
sterowania bedzie kreskowana i bedzie sie obracac. Przemiennik czestotliwosci
pozostanie w stanie uruchomienia, ale nie bedzie przekazywac sygnatu
wyjsciowego do silnika do czasu spetnienia warunku zezwolenia na bieg.

» Jesli stan zezwolenia na bieg zmieni sie w trakcie normalnego dziatania silnika,
przemiennik czestotliwosci zostanie zatrzymany wybiegiem i zostanie na nim
wyswietlone ostrzezenie, ze sygnat zezwolenia na bieg uniemozliwia
przemiennikowi przekazywanie sygnatu wyjsciowego do silnika.

» Ustawienia przekazywania, na ktore nie wptywa niespetnienie warunku sygnatu
wejsciowego zezwolenia na bieg: Gotowos$¢ do pracy, Wtaczone, Uruchomione,
Pracuje i Sterowanie ttumikiem. Ustawienia przekazywania, na ktére wptywa
zezwolenie na bieg: Ostrzezenie i Btgd/Ostrzezenie.

Ustawienia i diagnostyka
* Menu > Ustawienia > Start, stop, wartos¢ zadana > Blokady/zezwolenia
» Parametr 20.40 Zezwolenie na bieg (str. 491)

» Ostrzezenie (a) AFED Zezwolenie na bieg i AFF2 Ostrzezenie dotyczgce
wymuszonego zezwolenia na bieg.
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Przyktad aplikacji 1: Wytacznik krancowy przepustnicy

Funkcja zezwolenia na bieg jest uzywana w kontroli przepustnicy do monitorowania
stanu przepustnicy za posrednictwem wytgcznika kranncowego przepustnicy.
Sekwencja dziatan:

1.

Patrz ilustracja na str. 437 i Przyktad aplikacji 3: Wentylator zasilajgcy, sterowany
predkoscig z petng integracjg (str. 144).

Przemiennik czestotliwosci odbiera polecenie startu: za posrednictwem zrodta
Reczne lub Auto.

Przemiennik czestotliwosci potwierdza, ze sg spetnione warunki zabezpieczen
i ze nie jest jeszcze spetniony warunek wytgcznika krancowego.

Przemiennik czestotliwos$ci aktywuje wyjscie przekaznikowe zaprogramowane
pod katem stanu Sterowanie ttumikiem. Ten przekaznik umozliwia zasilanie
sitownika.

Po zamknieciu wytgcznika krancowego przepustnicy warunek zezwolenia na bieg
jest spetniony i przemiennik czestotliwosci przekazuje sygnat wyjsciowy do
silnika.

Przyktad aplikacji 2: Otwarcie zaworu

Funkcja zezwolenia na bieg jest uzywana w sterowaniu zaworem w celu
zapobiegania dziataniu pompy do czasu otwarcia zaworu. Sekwencja dziatan:

1.

Przemiennik czestotliwosci odbiera polecenie startu za posrednictwem zrédia
Reczne lub Auto.

Przemiennik czestotliwosci potwierdza, ze sg spetnione warunki zabezpieczen
i ze nie jest jeszcze spetniony warunek pozycji zaworu.

Przemiennik czestotliwosci aktywuje wyjscie przekaznikowe zaprogramowane
pod katem stanu Otwarcie zaworu (moze byc¢ tez zaprogramowane pod kgtem
stanu Uruchomione lub Pracuje). Ten przekaznik umozliwia zasilanie sitownika.

Po otwarciu zaworu warunek zezwolenia na bieg jest spetniony i przemiennik
czestotliwosci przekazuje sygnat wyjsciowy do silnika.
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Sterowanie silnikiem

Tryb sterowania czestotliwoscia

Silnik dgzy do wartosci zadanej czestotliwosci podanej do przemiennika czestotliwo-
$ci. Sterowanie czestotliwoscig jest dostepne zaréwno przy sterowaniu lokalnym, jak
i zewnetrznym. Jest ono obstugiwane tylko w trybie skalarnego sterowania silnikiem.

Sterowanie czestotliwoscig uzywa tancucha wartosci zadanej czestotliwosci. Warto$c
zadang czestotliwosci mozna wybra¢ za pomocg parametréw w grupie 28 taricuch w.
zad. czestotliwoSci na stronie 526.

Skalarne sterowanie silnikiem

Sterowanie skalarne jest domyslg metodg sterowania silnikiem. W trybie skalarnym
przemiennik czestotliwosci jest sterowany za pomocg wartosci zadane;j
czestotliwosci. Jednak sterowanie skalarne nie pozwala na osiggniecie tak wysokiej
wydajnosci, jakg mozna osiggngc¢, korzystajgc ze sterowania wektorowego.

Aktywacja trybu skalarnego sterowania silnikiem jest zalecana w nastepujgcych
sytuacjach:

+ Jesli doktadne warto$ci znamionowe silnika nie sg dostepne lub przemiennik
czestotliwosci musi uruchomi¢ inny silnik po zakonczeniu fazy uruchamiania

+ Jesli wymagany jest krétki czas uruchamiania lub bieg identyfikacyjny ma nie by¢
przeprowadzany

+ w systemach wielosilnikowych: 1) jesli obcigzenie nie jest rGwnomiernie
rozktadane na silniki 2) jesli silniki sg roznej wielkosci 3) jesli silniki bedg
zmieniane po przeprowadzeniu identyfikaciji silnika (bieg identyfikacyjny)

+ Jesli prad znamionowy silnika nie jest wiekszy niz 1/6 wyjsciowego pradu
znamionowego przemiennika czestotliwosci

» Jesli przemiennik czestotliwosci jest uzywany bez podigczonego silnika, na
przyktad w celach testowych

+ jesli przemiennik czestotliwosci jest wyposazony w filtr sinusoidalny.

W przypadku sterowania skalarnego niektére standardowe funkcje sg niedostepne.

Patrz tez sekcja Tryby pracy przemiennika czestotliwosci (str. 111).

Kompensacja IR przy skalarnym sterowaniu silnikiem

Kompensacja IR (znana réwniez jako podbicie napiecia) jest dostepna tylko wtedy,
gdy uzywany jest tryb skalarnego sterowania silnikiem. Po aktywacji kompensacji IR
przemiennik czestotliwosci bedzie dostarczat silnikowi zwigkszone napiecie przy
niskich predkosciach. Kompensacja IR jest przydatna w aplikacjach wymagajacych
wysokiego momentu rozruchowego, takich jak pompy o dodatnim przemieszczeniu.
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W przypadku sterowania wektorowego nie jest koniecznie ani mozliwe uzywanie
funkcji kompensadji IR, gdyz jest ona stosowana automatycznie.

Napiecie silnika (V)
A

Kompensacja IR

/

-+—— Brak kompensacji

> f(Hz)

Ustawienia
* Menu > Ustawienia > Silnik > Kompensacja IR

* Parametry 97.13 Kompensacja IR (str. 726), 97.94 Maks.czest. komp. IR
(str. 727) i 99.04 Tryb sterowania silnikiem (str. 730)

* Grupa parametréw 28 taricuch w. zad. czestotliwo$ci (str. 526).

Tryb sterowania predkoscia

Silnik dgzy do wartosci zadanej predkosci podanej do przemiennika czestotliwosci.
Ten tryb moze korzysta¢ z szacowanej predkosci uzywanej jako sprzezenie zwrotne.

Tryb sterowania predkoscig jest dostepny przy sterowaniu lokalnym i zewnetrznym.
Jest on obstugiwany tylko w trybie wektorowego sterowania silnikiem.

Sterowanie predkoscig uzywa tancucha wartosci zadanej predkosci. Wartos$¢ zadang
predkosci mozna wybra¢ za pomocg parametrow w grupie 22 Wybor wart. zadanej
predkosci na stronie 505.

Wektorowe sterowanie silnikiem

Sterowanie wektorowe to tryb sterowania silnikiem przeznaczony do zastosowan
wymagajacych wysokiej doktadnosci. Oferuje lepszg kontrole w catym zakresie
predkosci, w szczegodlnosci w aplikacjach, w ktérych wymagana jest niska predkos¢
z wysokim momentem. Wymaga wykonania biegu identyfikacyjnego na poczatku
uzytkowania. Sterowania wektorowego nie mozna uzywaé we wszystkich
aplikacjach, na przyktad gdy sg uzywane filtry sinusoidalne lub gdy do jednego
przemiennika czestotliwosci podtgczonych jest wiele silnikow.

Przetgczanie poétprzewodnikéw wyjsciowych jest sterowane, co umozliwia uzyskanie
wymaganego strumienia stojana i momentu silnika. Warto$¢ zadana dla kontrolera
momentu pochodzi z kontrolera predkosci.

Strumien stojana jest obliczany poprzez catkowanie napiecia silnika w przestrzeni
wektorowej. Strumien wirnika mozna obliczy¢ na podstawie strumienia statora i
modelu silnika. Moment silnika jest wytwarzany przez sterowanie pragdem o 90 stopni
od strumienia wirnika. Dzieki wykorzystaniu wskazanego modelu silnika mozna lepiej
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oszacowac strumien stojana. Informacje o aktualnej predkosci watu silnika nie sg
wymagane do sterowania silnikiem.

Ustawienia

* Menu > Ustawienia > Silnik > Tryb sterowania

» Parametry 99.04 Tryb sterowania silnikiem (str. 730) i 99.13 Zazgdano biegu
ident. (str. 733)

Automatyczne fazowanie

Automatyczne fazowanie to automatyczny rutynowy pomiar, ktérego celem jest
okreslenie potozenia kgtowego strumienia magnetycznego silnika synchronicznego
z magnesami trwatymi. Aby mozliwe byto doktadne sterowanie momentem silnika,
wymagana jest znajomos¢ potozenia absolutnego strumienia wirnika.

Pn.
4
Wirnik e

Kat wirnika

v
Pd.

W przypadku silnikéw synchronicznych z magnesami trwatymi procedura
automatycznego fazowania jest wykonywana w celu okreslenia kata wirnika przy
kazdym uruchomieniu.

Uwaga: Silnik zawsze sie obraca, gdy jest uruchomiony, poniewaz wat jest zwrécony
w strone strumienia szczatkowego.

Dostepne sg dwa tryby automatycznego fazowania, patrz parametr 21.13 Tryb
autom. fazowania (str. 500).

Jesli procedura automatycznego fazowania nie powiedzie sie, przemiennik
czestotliwosci wylgczy sie awaryjnie, zwracajgc btgd automatycznego fazowania
(3385 Automatyczne fazowanie, str. 265).

Ustawienia i diagnostyka

» Parametry: 21.13 Tryb autom. fazowania (str. 500), 99.13 Zazgdano biegu ident.
(str. 733)

» Btad 3385 Automatyczne fazowanie na stronie 265.
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Typy silnika

Przemiennik czestotliwosci obstuguje asynchroniczne silniki indukcyjne AC, silniki
z magnesami trwatymi i synchroniczne silniki reluktancyjne (SynRM).

Identyfikacja silnika

Wydajnos¢ sterowania wektorowego jest oparta na doktadnym modelu silnika
okreslanym podczas uruchamiania silnika.

Magnesowanie w celu identyfikaciji silnika jest automatycznie wykonywane przy
pierwszym wydaniu polecenia startu. Podczas pierwszego uruchamiania silnik jest
przez kilka sekund magnetyzowany przy predkosci zerowej. Mierzona jest tez
rezystancja silnika i kabla silnika, aby umozliwi¢ utworzenie modelu silnika. Ta
metoda identyfikacji jest odpowiednia w przypadku wiekszosci zastosowan.

W przypadku wymagajgcych zastosowan moze zostaé wykonany oddzielny bieg
identyfikacyjny.

Ustawienia

* Menu > Ustawienia > Silnik > Tryb sterowania > Sterowanie wektorowe
» Parametr 99.13 Zazagdano biegu ident. (str. 733).

Stosunek U/f

Funkcja U/f jest dostepna tylko w trybie skalarnego sterowania silnikiem, ktory uzywa
sterowania czestotliwo$cia.

Funkcja ta ma dwa tryby: liniowy i kwadratowy.

W trybie liniowym stosunek napiecia do czestotliwosci znajduje sie stale ponizej punktu
ostabienia pola. Jest on uzywany w aplikacjach o statomomentowej charakterystyce
obcigzenia, gdy moze by¢ konieczne wytworzenie znamionowego momentu lub
momentu bliskiego znamionowemu momentowi silnika w catym zakresie czestotliwosci.

W trybie kwadratowym (tryb domysiny) stosunek napiecia do czestotliwosci rosnie
jako kwadrat czestotliwosci ponizej punktu ostabiania pola. Tryb ten jest zwykle
stosowany w pompach odsrodkowych lub wentylatorach. W przypadku takich
zastosowan wymagany jest moment, ktéry odpowiada stosunkowi kwadratu
czestotliwosci. Oznacza to, ze jesli napiecie jest roznicowane przy uzyciu stosunku
kwadratu, praca silnika w przypadku tych zastosowan jest bardziej wydajna i cicha.
Dzieki temu uzywanie trybu kwadratowego pozwala zaoszczedzi¢ energie.

Funkcja U/f nie moze by¢ uzywana wraz z optymalizacjg energii. Jesli parametr 45.11
Optymalizator energii jest ustawiony na wartos¢ Witgczone, parametr 97.20 Stosunek
U/f jest ignorowany.

Ustawienia

* Menu > Ustawienia > Silnik > Stosunek U/f

» Parametr 97.20 Stosunek U/f (str. 727).
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Hamowanie strumieniem

Przemiennik czestotliwosci moze wzmocni¢ efekt zwalniania poprzez zwiekszenie
poziomu magnesowania w silniku. Dzieki zwigkszeniu strumienia silnika energia
generowana przez silnik w trakcie hamowania jest przetwarzana na energie cieplng

silnika.
Predkosc¢ Tar
silnika Tl ) _
A A Tgr = Moment hamowania
Brak hamowania Ty =100 Nm

strumieniem 60

Hamowanie strumieniem

Hamowanie

strumieniem Brak hamowania strumieniem

> 1 (s) T T T . » f(Hz)

Przemiennik czestotliwosci monitoruje stan silnika w sposéb ciagty (takze w trakcie
hamowania strumieniem). Dlatego hamowanie strumieniem moze by¢ stosowane do
zatrzymywania silnika i do zmiany jego predkosci. Oto inne zalety hamowania
strumieniem:

» Proces hamowania rozpoczyna sie natychmiast po wydaniu komendy
zatrzymania. Funkcja moze rozpoczg¢ hamowanie, nie czekajgc na zmniejszenie
strumienia.

» Chiodzenie silnika indukcyjnego jest efektywne. Prad w obwodzie stojana
zwieksza sie podczas hamowania strumieniem. Nie zwieksza sie przy tym prad
w obwodzie wirnika. Chtodzenie stojana jest bardziej efektywne niz chtodzenie
wirnika.

» Hamowanie strumieniem moze by¢ stosowane w przypadku silnikow
indukcyjnych i silnikéw synchronicznych z magnesami trwatymi.

Dostepne sg nastepujgce dwa poziomy mocy hamowania:

* Umiarkowane hamowanie umozliwia szybsze zwalnianie niz w przypadku, gdy
hamowanie strumieniem jest wytgczone. Istnieje ograniczenie poziomu
strumienia silnika, co zapobiega przegrzaniu silnika.

» Peine hamowanie wykorzystuje prawie caty dostepny prad do przetwarzania
energii mechanicznej hamowania na energie cieplng silnika. Czas hamowania
jest krotszy niz w przypadku umiarkowanego hamowania. Jesli ta metoda
hamowania jest czesto stosowana, silnik moze sie mocno nagrzewac.
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OSTRZEZENIE: Silnik musi mie¢ znamionowg mozliwo$¢ pochtaniania energii
cieplnej generowanej podczas hamowania strumieniem.

Ustawienia
* Menu > Ustawienia > Silnik > Hamowanie strumieniem
» Parametr 97.05 Hamowanie strumieniem (str. 725).

Metody uruchamiania — magnesowanie DC

Przemiennik czestotliwosci ma rézne funkcje magnesowania w przypadku réznych
faz uruchamiania/obracania/zatrzymywania silnika: nagrzewanie wstepne
(nagrzewanie silnika), magnesowanie wstepne, trzymanie prgdem DC i
magnesowanie dodatkowe.

Nagrzewanie wstepne (nagrzewanie silnika)

Funkcja nagrzewania wstepnego utrzymuje ciepty silnik i zapobiega kondensaciji
wewnatrz silnika, dostarczajgc do niego prgd DC po zatrzymaniu przemiennika
czestotliwosci. Nagrzewanie moze zostaé wigczone tylko wtedy, gdy przemiennik
czestotliwosci jest w trybie zatrzymania. Uruchomienie przemiennika czestotliwo$ci
zatrzymuje nagrzewanie.

W przypadku gdy nagrzewanie wstepne jest aktywne i zostanie wydane polecenie
zatrzymania, nagrzewanie wstepne rozpoczyna sie natychmiast, o ile przemiennik
czestotliwosci dziata z predkosciag ponizej limitu predkosci zerowej (patrz bit 0 w
parametrze 06.19 Sfowo stanu ster. predkoscig). Jesli przemiennik czestotliwosci
dziata z predkoscig przekraczajgca limit predkosci zerowej, nagrzewanie wstepne
zostaje opoznione o czas zdefiniowany przez parametr 21.15 Czas opdzn. nagrz.
wstepnego., aby zapobiec nhadmiernemu pradowi.

Te funkcje mozna zdefiniowac tak, aby byla zawsze aktywna po zatrzymaniu
przemiennika czestotliwosci. Moze ona by¢ tez aktywowana przy uzyciu wejscia
cyfrowego, magistrali komunikacyjnej, funkcji czasowej lub funkcji nadzoru. Na
przyktad przy uzyciu funkcji nadzoru sygnatu ogrzewanie moze by¢ aktywowane
przez sygnat pomiaru termicznego z silnika.

Prad nagrzewania wstgpnego dostarczany do silnika moze zosta¢ zdefiniowany jako

0...30% znamionowego pradu silnika.

Uwagi:

* W przypadku zastosowan, w ktorych silnik obraca sie przez dtugi czas po
zatrzymaniu modulacji, zalecamy uzywanie zatrzymania zgodnie z rampg wraz
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Z nagrzewaniem wstepnym w celu zapobiegniecia nagtemu pociagnieciu wirnika
po aktywacji nagrzewania wstepnego.

» Funkcja nagrzewania wymaga, aby obwdd STO byt zamkniety i nie byt wyzwolony.
» Funkcja nagrzewania wymaga, aby przemiennik czestotliwosci nie miat btedu.

* Funkcja nagrzewania jest dozwolona nawet w przypadku braku sygnatu
zezwolenia na bieg.

* Funkcja nagrzewania jest dozwolona nawet w przypadku braku jednego lub
wigkszej liczby sygnatow blokad startu.
+ Nagrzewanie wstepne wymaga trzymania prgdem DC do generowania pradu.

Ustawienia
* Menu > Ustawienia > Silnik > Nagrzewanie wstepne

« Parametry 21.14 Zrédlo wej. nagrz. wstep., 21.15 Czas opézn. nagrz. wstepnego.
i 21.16 Prad nagrzew. wstepnego (str. 500).

Magnesowanie wstepne

Magnesowanie wstepne to magnesowanie DC silnika przed uruchomieniem. W celu
uzyskania mozliwie jak najwyzszego momentu rozruchowego wynoszgcego nawet do
200% znamionowego momentu silnika mozna zastosowa¢ magnesowanie wstepne.
Metoda magnesowania wstepnego zalezy od wybranego trybu startu (parametr 271.01
Tryb startu lub 21.19 Tryb skalarnego startu). Poprzez dostosowanie czasu magneso-
wania wstepnego (parametr 271.02 Czas magnesowania) mozna zsynchronizowac uru-
chomienie silnika na przyktad ze zwolnieniem hamulca mechanicznego.

Ustawienia

» Parametry 21.01 Tryb startu, 21.19 Tryb skalarnego startu, 21.02 Czas
magnesowania.

Trzymanie DC

Ta funkcja umozliwia zablokowanie wirnika przy predkosci bliskiej zeru w czasie jego
normalnej pracy. Funkcje trzymania DC mozna aktywowac za pomocg parametru
21.08 Sterowanie prgdem DC. Jesli warto$¢ zadana predkosci i predkos¢ silnika
spadng ponizej konkretnego poziomu (parametr 21.09 Trzymanie predkosci DC),
przemiennik czestotliwosci przestanie generowac prad sinusoidalny i rozpocznie
dostarczanie pradu statego do silnika. Prgd mozna ustawi¢ za pomocg parametru
21.10 Wart. zadana pradu DC. Jesli warto$¢ zadana przekracza warto$¢ okreslong
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w parametrze 21.09 Trzymanie predkosci DC, przemiennik czestotliwosci bedzie
kontynuowat normalne dziatanie.

Predkos¢ silnika g Trzymanie DC

Dokument

Y

21.09 Trzymanie
predkosci DC

\j

Ustawienia
» Parametry 21.08 Sterowanie pradem DC i 21.09 Trzymanie predkosci DC.

Hamowanie DC

Ta funkcja pozwala na hamowanie impulsem pradu statego po zatrzymaniu na

pewien czas modulacji (21.11 Czas magnesowania dodatk.). Hamowanie przez
impuls pradu statego pozwala szybko zatrzymac silnik bez koniecznosci uzycia
hamulca mechanicznego. Funkcje Hamulec DC mozna aktywowa¢ za pomoca

parametru 21.08 Sterowanie prgdem DC. Prad hamulca DC mozna okresli¢ za
pomocg parametru 271.70 Wart. zadana pradu DC.

Magnesowanie dodatkowe

Ta funkcja umozliwia kontynuowanie magnesowania silnika przez pewien czas
(parametr 21.11 Czas magnesowania dodatk.) po jego zatrzymaniu. Zapobiega to
poruszaniu sie maszyny pod wptywem obcigzenia, na przykfad w czasie, gdy nie
mozna jeszcze uzy¢é hamulca mechanicznego. Funkcje magnesowania dodatkowego
mozna aktywowac za pomocg parametru 27.08 Sterowanie prgdem DC. Prad
magnesowania mozna okresli¢ za pomocg parametru 21.10 Wart. zadana pradu DC.

Uwaga: magnesowanie dodatkowe jest dostepne tylko wtedy, gdy wybrano
zatrzymywanie zgodnie z rampa (patrz parametr 21.03 Tryb zatrzymania).

Ustawienia

« Parametry 21.03 Tryb zatrzymania (str. 496), 21.08 Sterowanie prgdem DC i
21.11 Czas magnesowania dodatk..

Czestotliwosé kluczowania

Przemiennik czestotliwosci ma dwie czestotliwosci kluczowania: znamionowg czesto-
tliwos¢ kluczowania i minimalng czestotliwos¢ kluczowania. Przemiennik prébuje
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utrzymac najwyzszg dozwolong czestotliwosé kluczowania (znamionowg czestotli-
wos¢ kluczowania), jesli pozwala na to temperatura. Jesli nie, dynamicznie przetgcza
sie miedzy znamionowg i minimalng czestotliwoscig kluczowania zaleznie od tempe-
ratury przemiennika czestotliwosci. Gdy przemiennik czestotliwosci osiggnie mini-
malng czestotliwosé kluczowania (najnizszg dozwolong czestotliwosé kluczowania),
zaczyna ograniczac prad wyjsciowy odpowiednio do rosngcej temperatury.

Informacje o obnizaniu warto$ci znamionowych zawiera rozdziat Dane techniczne,
sekcja Obnizanie warto$ci znamionowych czestotliwosci kluczowania w Podreczniku
uzytkownika przemiennika czestotliwosci.

Przyktad 1: Jesli czestotliwo$¢ kluczowania ma zostaé na state ustawiona na jaka$
wartos¢, jak przy zastosowaniu pewnych filtréw zewnetrznych, na przykiad filtréw
EMC C1 (patrz Podrecznik uzytkownika przemiennika czestotliwosci), tg¢ wartos¢
nalezy ustawi¢ dla znamionowej i minimalnej czestotliwosci kluczowania.
Przemiennik czestotliwosci zachowa okreslong czestotliwos¢ kluczowania.

Przyktad 2: Jesli warto$¢ znamionowa czestotliwosci kluczowania wynosi 8 kHz, a
minimalna czestotliwos¢ kluczowania jest ustawiona na najnizszg dostepng wartose,
przemiennik czestotliwosci utrzymuje najwyzszg mozliwg czestotliwo$¢ kluczowania
w celu ograniczenia hatasu. Zmniejszenie czestotliwo$ci kluczowania nastepuje tylko
wtedy, gdy przemiennik czestotliwosci zacznie sie nagrzewacé. Jest to przydatne na
przyktad w zastosowaniach, w ktorych niski poziom hatasu jest niezbedny, a duzy
hatas moze by¢ tolerowany, gdy petny prad wyjsciowy jest wymagany.

Ustawienia
* Menu > Ustawienia > Silnik > Czestotliwos¢ kluczowania

» Parametry 97.071 W.zad. czestotliwoSc przet. i 97.02 Min. czestotliwoSc przetfgcz.
(str. 705).

Ochrona termiczna silnika

Program sterujgcy udostgpnia dwie rézne funkcje monitorujgce temperature silnika.
Zrédta danych o temperaturze oraz limity dotyczace ostrzezen/wytgczania mozna
ustawi¢ dla kazdej funkcji z osobna.

Temperature silnika mozna monitorowa¢ za pomoca:

* modelu ochrony termicznej silnika (szacowana temperatura przez przemiennik
czestotliwosci) lub

* czujnikéw zainstalowanych w uzwojeniach. Ta metoda umozliwia uzyskanie
dokfadniejszych danych modelu silnika.

Model ochrony termicznej silnika

Przemiennik czestotliwosci oblicza temperature z uwzglednieniem nastepujgcych
zatozen:

1. Jesli po raz pierwszy podtgczono zrédio zasilania do przemiennika czestotliwosci,
zaktada sie, ze temperatura silnika jest réwna temperaturze otoczenia (zdefinio-
wanej w parametrze 35.50 Temperatura otoczenia silnika). Jesli zrodto zasilania
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zostanie podtgczone do przemiennika czestotliwosci po raz kolejny, przyjete
zostanie zatozenie, ze temperatura silnika jest rowna oszacowanej temperaturze.

2. Temperatura silnika jest obliczana na podstawie termicznej statej czasowe;j silnika
i krzywej obcigzenia silnika. Te informacje sg zapisywane w programie przez
uzytkownika. Jezeli temperatura otoczenia przekracza 30°C, nalezy odpowiednio
ustawi¢ krzywg obcigzenia.

Uwaga: Z modelu cieplnego silnika mozna korzysta¢ tylko wtedy, gdy do
przemiennika czestotliwosci podigczony jest tylko jeden silnik.

Izolacja

OSTRZEZENIE! Norma IEC 60664 wymaga podwdjnej lub wzmocnionej

izolacji miedzy czes$ciami i powierzchnig silnika bedgcymi pod napieciem i

dostepnymi czesciami wyposazenia elektrycznego, ktore jest nieprzewodzgce
lub przewodzace, ale niepodtgczone do uziemienia.

Aby spetni¢ to wymaganie, nalezy podtgczy¢ termistor do zaciskéw sterowania

przemiennika czestotliwosci przy uzyciu jednej z ponizszych metod:

« Oddzielenie termistora od elementéw silnika pod napieciem za pomoca
podwdjnej wzmochionej izolaciji.

» Zabezpieczenie wszystkich obwodéw podigczonych do cyfrowych i analogowych
wejs¢ przemiennika czestotliwo$ci. Zabezpieczenie przed dotykiem i
odizolowanie od innych obwodoéw niskiego napiecia przy uzyciu podstawowej
izolacji (o napieciu znamionowym odpowiadajgcym napieciu gtéwnego obwodu
przemiennika czestotliwosci).

» Uzycie zewnetrznego przekaznika termistorowego. Izolacja przekaznika musi
mie¢ takg samg warto$¢ znamionowg napiecia co obwdd gtdéwny przemiennika
czestotliwosci.

Jesli uzywane sg moduty CMOD-02 lub CPTC-02, zapewniajg one wystarczajgcg
izolacje.

Monitorowanie temperatury za pomoca czujnikow PTC

Czujniki PTC sa podtaczane przy uzyciu modutu wielofunkcyjnego CMOD-02 (patrz
rozdziat Opcjonalne moduty rozszerzen I/O, sekcja Wielofunkcyjny modut rozszerzen
CMOD-02 (zasilanie zewnetrzne 24 VV AC/DC i izolowany interfejs PTC)

w Podreczniku uzytkownika przemiennika czestotliwosci).

|
i 60 |PTCIN

R TRy

_k_ I_ CMOD-02

1) Jeden Iub 3...6 PTC termistorow potgczonych w serii.
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Rezystancja czujnika PTC ro$nie wraz ze wzrostem temperatury czujnika. Wzrost
rezystancji czujnika powoduje zmniejszanie napiecia na wejsciu, co prowadzi do
zmiany jego stanu z 1 na 0, a to z kolei wskazuje, ze temperatura jest zbyt wysoka.

Czujniki PTC 1...3 mozna podtgczaé szeregowo do wejscia analogowego i do
wyjscia analogowego. Wyjscie analogowe dostarcza za posrednictwem czujnika staty
prad wzbudzania o natezeniu 1,6 mA. W miare jak rezystancja czujnika zwigksza sie
wraz z temperaturg silnika, napiecie na czujniku rosnie. Funkcja pomiaru temperatury
oblicza rezystancje czujnika i generuje wskazanie w przypadku wykrycia zbyt
wysokiej temperatury.

Informacje na temat okablowania czujnika zawiera Podrecznik uzytkownika
przemiennika czestotliwosci.

Na ponizszym rysunku przedstawiono typowe wartosci rezystancji czujnika PTC
w zaleznosci od temperatury.

Q
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» T

Do wejscia cyfrowego DI6 mozna podigczyé bezposrednio takze izolowany czujnik
PTC. Ekran kabla powinien by¢ uziemiony po stronie silnika poprzez kondensator.
Jesli nie jest to mozliwe, ekran nie powinien by¢ podtgczony.

Patrz sekcja Izolacja na str. 205.

Karta sterowania

— —— DI6
—— +24 V DC
T 1
VS &

Informacje na temat okablowania czujnika zawiera Podrecznik uzytkownika
przemiennika czestotliwosci.
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Monitorowanie temperatury za pomoca czujnikéw Pt100

Czujniki Pt100 1...3 mozna podtgczac szeregowo do wejscia analogowego i do
wyjscia analogowego.

Wyjscie analogowe dostarcza za posrednictwem czujnika staty prgd wzbudzania o
natezeniu 9,1 mA. W miare jak rezystancja czujnika zwieksza sie wraz z temperaturg
silnika, napiecie na czujniku ro$nie. Funkcja pomiaru temperatury odczytuje napiecie
na wejsciu analogowym i konwertuje je na warto$¢ temperatury.

Istnieje mozliwos¢ dostosowania limitdw nadzoru temperatury silnika oraz wybrania
sposobu, w jaki przemiennik czestotliwosci zareaguje w przypadku wykrycia zbyt
wysokiej temperatury.

Patrz sekcja Izolacja na str. 205.

Informacje na temat okablowania czujnika podano w sekcji Wejscia Al1 i Al2 jako
wejscia czujnika Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 i KTY84 (X1) na stronie 209.

Monitorowanie temperatury za pomoca czujnikoéw Pt1000

Czujniki Pt1000 1...3 mozna podtgczaé szeregowo do wejscia analogowego i do
wyjscia analogowego.

Wyjécie analogowe dostarcza za posrednictwem czujnika staty prgd wzbudzania o
natezeniu 0,1 mA. W miare jak rezystancja czujnika zwieksza sie wraz z temperaturg
silnika, napiecie na czujniku rosnie. Funkcja pomiaru temperatury odczytuje napiecie
na wejsciu analogowym i konwertuje je na wartos¢ temperatury.

Patrz sekcja Izolacja na str. 205.

Informacje na temat okablowania czujnika podano w sekcji Wejscia Al1 i Al2 jako
wejscia czujnika Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 i KTY84 (X1) na stronie 209.

Monitorowanie temperatury za pomocga czujnikoéw Ni1000

Do wejscia i wyjscia analogowego jednostki sterujgcej mozna podtgczy¢ jeden
czujnik Ni1000.

Wyjécie analogowe dostarcza za posrednictwem czujnika staty prgd wzbudzania o
natezeniu 9,1 mA. W miare jak rezystancja czujnika zwieksza sie wraz z temperaturg
silnika, napiecie na czujniku rosnie. Rezystancja przy temperaturze 100°C wynosi
1618 omow, a tempo zmian to 6180 ppm/°C. Funkcja pomiaru temperatury odczytuje
napiecie na wejsciu analogowym i konwertuje je na warto$¢ temperatury.

Patrz sekcja Izolacja na str. 205.

Informacje na temat okablowania czujnika podano w sekcji Wejscia Al1 i Al2 jako
wejcia czujnika Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 i KTY84 (X1) na stronie 209.

Monitorowanie temperatury za pomoca czujnikéw KTY84

Do wejscia i wyjscia analogowego jednostki sterujgcej mozna podtgczy¢ jeden
czujnik KTY84.
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Wyjscie analogowe dostarcza za posrednictwem czujnika staty prgd wzbudzania o
natezeniu 2,0 mA. W miare jak rezystancja czujnika zwieksza sie wraz z temperaturg
silnika, napiecie na czujniku ros$nie. Funkcja pomiaru temperatury odczytuje napiecie
na wejsciu analogowym i konwertuje je na warto$¢ temperatury.

Na rysunku i w tabeli na str. 208 przedstawiono typowe wartosci rezystancji czujnika
KTY84 w zaleznosci od temperatury pracujgcego silnika.

Patrz sekcja Izolacja na str. 205.

Informacje na temat okablowania czujnika podano w sekcji Wejscia Al1 i Al2 jako
wejscia czujnika Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 i KTY84 (X1) na stronie 209.

Monitorowanie temperatury za pomocg czujnikow KTY83

Do wejscia i wyjscia analogowego jednostki sterujgcej mozna podtgczy¢ jeden
czujnik KTY83.

Wyjécie analogowe dostarcza za posrednictwem czujnika staty prgd wzbudzania o
natezeniu 1,0 mA. W miare jak rezystancja czujnika zwieksza sie wraz z temperaturg
silnika, napiecie na czujniku rosnie. Funkcja pomiaru temperatury odczytuje napiecie
na wejsciu analogowym i konwertuje je na warto$¢ temperatury.

Na ponizszym rysunku i w ponizszej tabeli przedstawiono typowe wartosci rezystanciji
czujnika KTY83 w zaleznosci od temperatury pracujgcego silnika.

Q
Skalowanie 3000 A
KTY84 KTY83
°C Q Q

9 936 1569
110 1063 1774 !
130 1197 1993 2000~ - - -
150 1340 2225

-100

Istnieje mozliwos¢ dostosowania limitdw nadzoru temperatury silnika oraz wybrania
sposobu, w jaki przemiennik czestotliwosci zareaguje w przypadku wykrycia zbyt
wysokiej temperatury.

Patrz sekcja /zolacja na str. 205.

Informacje na temat okablowania czujnika podano w sekcji Wejscia Al1 i Al2 jako
wejscia czujnika Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 i KTY84 (X1) na stronie 209.
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Wejscia Al1 i Al2 jako wejscia czujnika Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 i KTY84
(x1)

Do pomiaru temperatury silnika mozna podtgczy¢ miedzy analogowym wejsciem a
wyjsciem jeden, dwa lub trzy czujniki Pt100; jeden, dwa lub trzy czujniki Pt1000; albo
jeden czujnik Ni1000, KTY83 lub KTY84, jak pokazano ponizej. Nie wolno podigczaé
obu koncdéw ekrandéw kabla bezposrednio do uziemienia. Jesli nie mozna uzy¢
kondensatora na jednym z kohcéw, nalezy pozostawi¢ ten koniec ekranu
niepodtgczony.

An_|(2)

; - AGND
LYoy, L
T T -

T ‘ - L AOn @

AGND

'
\

\_/

1 [1...3 x (Pt100 lub Pt1000) lub 1 x (Ni1000 lub KTY83 lub KTY84)

2 | Przy uzyciu parametréw nalezy wybra¢ napiecie jako typ wejscia analogowego Al1 lub
Al2. Ustawi¢ odpowiednig jednostke wejscia analogowego na wolty (V) w grupie
parametréow 12 Standardowe Al.

3 | Wybra¢ tryb wzbudzania w grupie parametrow 13 Standardowe AO.

OSTRZEZENIE! Poniewaz wej$cia przedstawione powyzej nie sg izolowane zgodnie

z norma |IEC 60664, do podiaczenia czujnika temperatury silnika jest wymagana

podwadjna lub wzmocniona izolacja miedzy czujnikiem a elementami silnika bedacymi pod
napigciem. Jesli zespot nie spetnia tych wymagan, zaciski karty we/wy musza by¢ chronione
przed kontaktem i nie mogg by¢ podtagczane do innego wyposazenia, a czujnik temperatury
musi by¢ odizolowany od zaciskéw we/wy.
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Monitorowanie temperatury za pomoca przekaznikow termistorowych

Do wejscia cyfrowego DI6 mozna podigczy¢ jeden normalnie zamkniety lub
normalnie otwarty przekaznik termistorowy.

Patrz sekcja /zolacja na str. 205.

Przekaznik
termistorowy

Karta sterowania

1 DI6
+24V DC

T

Ustawienia
* Menu > Ustawienia > Silnik > Szacowana ochrona termiczna
* Menu > Ustawienia > Silnik > Zmierzona ochrona termiczna

* Grupa parametréw 35 Ochrona termiczna silnika (str. 587).

Ochrona silnika przed przecigzeniem

W tej sekcji opisano ochrone silnika przed przecigzeniem bez uzycia modelu ochrony
termicznej silnika — z temperaturg szacowang lub mierzong. Informacje o ochronie
z zastosowaniem modelu ochrony termicznej silnika podano w sekcji Ochrona
termiczna silnika na str. 204.

Ochrona silnika przed przecigzeniem jest wymagana i zdefiniowana w wielu
standardach, w tym w amerykanskim Krajowym Kodeksie Elektrycznym (National
Electric Code, NEC), UL 508C i we wspdlnym standardzie UL\IEC 61800-5-1

w pofgczeniu z IEC 60947-4-1. Te standardy dopuszczajg stosowanie ochrony silnika
przed przecigzeniem bez czujnikdéw temperatury zewnetrzne;j.

Funkcja ochrony umozliwia uzytkownikowi okreslenie klasy dziatania w taki sam
sposob, w jaki przekazniki przecigzeniowe sg okre$lane w standardach IEC 60947-4-1
i NEMAICS 2.

Ochrona silnika przed przecigzeniem wymaga okreslenia poziomu zatrzymania
awaryjnego pradu silnika. Jest ona definiowana w formie krzywej przy uzyciu
parametrow 35.51 Krzywa obc. silnika, 35.52 Zerowa predkosc: obcigzenie i 35.53
Punkt przetomu. Poziom zatrzymania awaryjnego to warto$¢ pradu silnika, przy ktérej
dojdzie ostatecznie do wyzwolenia ochrony przed przecigzeniem, jesli warto$¢ pradu
silnika bedzie sie stale utrzymywac na tym poziomie.

Klase przecigzenia silnika (klasa dziatania), okreslong w parametrze 35.57 Klasa
przecigzenia silnika, podaje sie w postaci czasu wymaganego do aktywowania
przekaznika przecigzeniowego podczas dziatania przy 7,2-krotnosci poziomu
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zatrzymania awaryjnego w przypadku standardu IEC 60947-4-1 lub 6-krotnym
poziomie zatrzymania awaryjnego w przypadku standardu NEMA ICS 2. Standardy
okreslajg tez czas wymagany do zatrzymania awaryjnego dla pozioméw pradu
miedzy poziomem zatrzymania awaryjnego a 6-krotnym poziomem zatrzymania
awaryjnego. Przemiennik czestotliwosci spetnia wymagania standardéw IEC i NEMA
w zakresie czasOw zatrzymania awaryjnego.

Zastosowanie klasy 20 pozwala spetni¢ wymagania standardu UL 508C.

Algorytm przecigzenia silnika monitoruje wspétczynnik kwadratowy (prad
silnika/poziom zatrzymania awaryjnego)2 i kumuluje wartosci na przestrzeni czasu.
Jest to czasem okreslane jako ochrona 12t Skumulowang warto$¢ mozna sprawdzic¢
za pomocg parametru 35.05 Poziom przecigzenia silnika.

Za pomocg parametru 35.56 Dziatanie przecigzenia silnika mozna okresli¢, ze po
osiggnieciu przez parametr 35.05 Poziom przecigzenia silnika warto$ci 88% zostanie
wygenerowane ostrzezenie dotyczgce przecigzenia silnika, a po osiggnieciu wartosci
100% przemiennik czestotliwosci zostanie awaryjnie zatrzymany z powodu btedu
przecigzenia silnika. Tempo wzrostu tej wartosci wewnetrznej zalezy od pradu
rzeczywistego, pradu poziomu zatrzymania awaryjnego i wybranej klasy
przecigzenia.

Parametry 35.51 Krzywa obc. silnika, 35.52 Zerowa predkos$c: obcigzenie i 35.53
Punkt przetomu stuzg dwom celom. Okreslajg krzywg obcigzenia dla szacowanej
temperatury podczas korzystania z modelu ochrony cieplnej silnika oraz poziom
zatrzymania awaryjnego z powodu przecigzenia.

Ochrona silnika przed przecigzeniem jest zgodna z wymaganiami standardu
IEC/EN 61800-5-1 ed. 2.1 dotyczgcymi zachowania pamigci termicznej i czutosci
pomiarow predkosci. Stan przecigzenia silnika jest zachowywany po wytgczeniu.
Zaleznos$¢ od predkosci jest ustawiana przy uzyciu parametréow 35.51 Krzywa obc.
silnika, 35.562 Zerowa predko$c: obcigzenie i 35.53 Punkt przefomu.

Ustawienia

+ Parametry wspdlne ochrony termicznej silnika i ochrony silnika przed
przecigzeniem: 35.51 Krzywa obc. silnika (str. 591), 35.52 Zerowa predko$c:

obcigzenie (str. 591) i 35.53 Punkt przetomu (str. 591).

» Parametry charakterystyczne dla ochrony silnika przed przecigzeniem: 35.05
Poziom przecigzenia silnika (str. 582), 35.56 Dziatanie przecigzenia silnika

(str. 593) i 35.57 Klasa przecigzenia silnika (str. 593).
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Dane wydajnosci sterowania predkoscia

Ponizsza tabela zawiera typowe dane wydajnosci w przypadku sterowania
predkoscig.

Sterowanie predkoscia Wydajnos¢ T (%)A

Doktadnos$¢ statyczna ~ 20% wartosci N
znamionowej poslizgu 100 + Tioad
silnika

Doktadnos$¢ dynamiczna < 10% s przy 100%
kroku momentu

(z domysinym dosto- tis)
sowaniem regulatora v o
predkosci) Nact-Mref [ Obszar < 10% s
Dynamiczna doktad- < 2% s przy 100% NN
nos¢ dzieki dostrojo- kroku momentu Tn = znamionowy moment silnika
nemu kontrolerowi ny = znamionowa predkos¢ silnika
predkosci Nyt = predkosc rzeczywista

s = Wartos¢ zadana predkosci

Sterowanie ze zmiennym punktem zadanym (Potencjometr silnika)

Sterowanie ze zmiennym punktem zadanym (przy czym parametry majg nazwe
Potencjometr silnika) to w istocie licznik, ktérego wartos¢ mozna dostosowaé
(zmniejszy¢ i zwiekszy¢) za pomocg dwéch sygnatéw cyfrowych okreslonych przy
uzyciu parametréw 22.73 Zrédto gérne potencj. silnika i 22.74 Zrédfo dolne potencj.
silnika. Gdy sterowanie ze zmiennym punktem zadanym jest wigczone przez 22.71
Funkcja potencjom. silnika, licznik przyjmuje wartos¢ ustawiong przez 22.72 Wart.
pocz. potencj. silnika. W zaleznosci od trybu wybranego w parametrze 22.71 wartos¢
licznika silnika jest albo zapisywana, albo resetowana po cyklu zasilania.

Wspdtczynnik zmiany definiuje sie w parametrze 22.75 Czas rampy potencj. silnika
jako czas wymagany do zmiany z wartosci minimalnej (parametr (22.76 Warto$¢ min.
potencj. silnika) do warto$ci maksymalnej (parametr (22.77 Wart. maks potenc;.
silnika) i na odwro6t. Jesli jednoczesnie zostang podane sygnaly zmniejszenia i
zwiekszenia wartosci, wartos¢ licznika nie ulegnie zmianie.

Wartos¢ wyjsciowg licznika sterowania ze zmiennym punktem zadanym mozna
wys$wietli¢ przy uzyciu parametru 22.80 Akt. w. zad. potencj. silnika, ktory moze by¢
bezposrednio ustawiony jako Zzrodto wartodci zadanej w gtéwnych parametrach
selektora lub moze by¢ uzywany jako warto$¢ wejsciowa innych parametrow
selektora, zaréwno w przypadku sterowania wektorowego, jak i skalarnego.

Uwaga: Parametr 22.70 Wtgczanie wartosci zadanej potencjometru silnika nalezy
ustawi¢ w odpowiedni sposob (patrz opis parametru), to jest tak, aby parametr 22.80
Akt. w. zad. potencj. silnika byt zwigkszany/zmniejszany o 22.73 Zrédfo gérne
potencj. silnika lub 22.74 Zrédto dolne potenc;. silnika.
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W ponizszym przyktadzie pokazano, jak zmienia sie warto$¢ licznika sterowania ze
zmiennym punktem zadanym.

22.73 f
0

1
22.74 ¢
0

22.77

22.80 0

22.76

22.75

Parametry 22.73 Zrédfo gérne potencj. silnika i 22.74 Zrédto dolne potencj. silnika
sterujg predkoscig lub czestotliwoscig w zakresie od zera do maksymalnej predkosci
lub czestotliwosci. Kierunek obrotu mozna zmieniaé przy uzyciu parametru 20.04
Zrédto we2 Zew1. Patrz ponizszy przyktad.

20.03 1 I
Zrédio J
wel Zew! O
20.04
Zrédio
we2 Zew?1 O

22.73 f
0
1

22.74 |
0 !

* Predkos$¢ lub czestotliwo$é wyjsciowa osiggneta wartos¢ zadana.
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Ustawienia
» Parametry 22.71 Funkcja potencjom. silnika...22.80
» 22.80 Akt. w. zad. potencj. silnika (str. 514).

Automatyczna regulacja kontrolera predkosci

Kontroler predkosci przemiennika czestotliwosci mozna dostosowac automatycznie
przy uzyciu funkcji automatycznej regulacji. Automatyczna regulacja opiera sie na
wartosci szacunkowej mechanicznej statej czasu (inerc;ji) silnika oraz maszyny.

Procedura automatycznej regulacji wykonuje szereg cykli przyspieszania/zwalniania
silnika. Liczbe cykli mozna okresli¢ przy uzyciu parametru 25.40 Krok automatycz-
nego dostosowywanie czasow powtorzen. Wyzsze wartosci zapewniajg doktadniej-
sze wyniki, zwtaszcza jesli réznica pomiedzy predkoscig poczatkowg i maksymalng
jest mata.

Maksymalna warto$¢ zadana momentu uzywana podczas automatycznej regulacji
bedzie momentem poczatkowym (np. momentem z chwili aktywacji procedury)
powiekszonym o wartos¢ parametru 25.38 Krok automatycznego dostosowywanie
momentu, przy czym nie moze zosta¢ przekroczony limit maksymalnego momentu
(grupa parametrow 30 Limity) lub znamionowy moment silnika (99 Dane silnika).
Obliczona predkos¢ maksymalna podczas procedury jest predkoscig poczatkowg
(np. predkosciag z chwili aktywacji procedury) powiekszong o warto$¢ parametru
25.39 Krok automatycznego dostosowywanie predko$ci, przy czym jest ona
ograniczona parametrem 30.12 Maks. predko$¢ lub 99.09 Predko$¢ znam. silnika.

Ponizszy wykres przedstawia predkos¢ i moment podczas procedury automatycznej
regulacji. W tym przyktadzie parametr 25.40 Krok automatycznego dostosowywanie
czasow powtorzen zostat ustawiony na 2.

Poczatkowy moment +
[25.38]

Poczatkowy moment

Poczatkowa predkosc¢ +
[25.39]

Poczatkowa predkosé
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Uwagi

» Jesli przemiennik czestotliwosci nie moze wytworzyé Zgdanej mocy hamowania
podczas procedury, wyniki bedg opiera¢ sie tylko na etapach przyspieszenia i nie
bedg tak doktadne jak w przypadku wykorzystania petnej mocy hamowania.

» Silnik przekroczy nieznacznie obliczong maksymalng predko$é na koniec kazdej
fazy przyspieszenia.

Przed aktywacja procedury autostrojenia

Uwaga: Automatyczna regulacja kontrolera predko$ci dziata tylko wtedy, gdy

predko$¢ pozostaje w okreslonym podczas sekwenciji:

+ Predkos$¢ to maksymalnie 90% znamionowej predkosci silnika lub predkosci
maksymalnej (grupa parametréw 30 Limity), cokolwiek jest mniejsze.

* Predkos¢ to minimalnie 10% znamionowej predkosci silnika lub predkosci
minimalnej (grupa parametréw 30 Limity), cokolwiek jest wieksze.

Aby wykonaé procedure automatycznej regulacji, nalezy spetni¢ nastepujgce warunki

wstepne:

» Bieg identyfikacyjny silnika (Bieg ID) zostat pomysinie ukonczony

» Ustawiono limity predkosci i momentu (grupa parametréw 30 Limity)

» Sprzezenie zwrotne od predkosci jest monitorowane pod katem szumdw, wibracji
i innych zaktécen powodowanych przez mechanizmy systemu oraz ustawiono
filtrowanie bteddw predkosci (24 Warunkowa w. zad. predkosci) i predkosc¢
zerowg (parametry 21.06 i 21.07) w celu wyeliminowania tych zaktocen.

* Przemiennik czestotliwosci zostat uruchomiony i dziata w trybie sterowania
predkoscia.

Po tym, jak wszystkie te warunki zostaty spetnione, mozna aktywowaé automatyczng
regulacje za pomocg parametru 25.33 Automatyczne dostosowywanie kontrolera
predkosci (lub zrédta sygnatu wybranego przez ten parametr).

Tryby automatycznej regulacji

Automatyczna regulacja moze by¢ wykonana na trzy rézne sposoby w zaleznosci od
ustawien parametru 25.34 Ustawienie wstepne sterowania automatycznym
dostosowywaniem. Opcje Ptynny, Normalny i Scisty warto$é zadana momentu
przemiennika czestotliwosci powinna reagowac na krok wartosci zadanej predkosci
po regulacji. Wybér opcji Plynny zapewni wolna, ale niezawodna reakcje; opcja Scisty
zapewni szybka reakcje, ale prawdopodobnie zbyt duze wartosci wzrostu dla
niektoérych zastosowan. Ponizszy rysunek przedstawia reakcje predkosci dla kroku
wartosci zadanej predkosci (zazwyczaj 1...20%).
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A: Niedostatecznie skompensowane
B: Wyregulowane normalnie (automatyczna regulacja)

C: Wyregulowane normalnie (rgcznie) Lepsza wydajnos¢ dynamiczna niz w przypadku B
D: Nadmierna kompensacja kontrolera predkosci

Wyniki automatycznej regulacji
Aby uzyskac opis parametrow, patrz Oprogramowanie, czes¢ 2.
Na koniec pomysinej procedury automatycznej regulacji wyniki sg automatycznie

przekazywane do nastepujacych parametrow:

» 25.02 Proporc. wzmocnienie predk. (proporcjonalny przyrost dla kontrolera
predkosci)

» 25.03 Czas catkowania predkosci (czas catkowania kontrolera predkosci)
» 25.37 Mechaniczna stata czas. (mechaniczna stata czasu silnika i maszyny).

Mimo to wciaz jest mozliwa reczna regulacja wzmocnienia kontrolera, czasu
catkowania i czasu rozniczkowania.
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Ponizszy rysunek przedstawia uproszczony schemat kontrolera predkosci. Wyjscie
kontrolera jest warto$cig zadang dla kontrolera momentu.

@

A
@ MO, K@ a @
LN

@

Wartos¢ zadana predkosci

Predkos¢ aktualna
Wartos¢ btedu
Roézniczkowa kompensacja przyspieszania

Proporcjonalna, catkowa

Rézniczkowa

N OO A~ WIN| -

Warto$¢ zadana momentu

Wskazniki ostrzezen

Jesli procedura automatycznej regulacji nie zakonczy sie pomysinie, zostanie
wygenerowany komunikat ostrzegawczy AF90 Automatyczna regulacja kontrolera
predkosci. Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale Sledzenie bfedéw na
stronie 241.

Ustawienia

» Parametry 25.33 Automatyczne dostosowywanie kontrolera predkosci...25.40
Krok automatycznego dostosowywanie czasow powtdrzen (Oprogramowanie,
czesc 2)

« Zdarzenie: AF90 Automatyczna regulacja kontrolera predkoSci.
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Kontrola napiecia DC

Sterowanie przepieciem

Kontrola nad przepieciami posredniego facza DC jest niezbedna zazwyczaj, gdy
silnik pracuje w trybie generatorowym. Silnik moze pracowa¢ w trybie generowania,
gdy zwalnia lub gdy obcigzenie ciggnie wat silnika, powodujgc szybsze obroty niz
stosowana predkos¢ lub czestotliwosé. Aby uniemozliwi¢ przekroczenie limitu
napiecia w obwodzie DC, kontroler przepiecia automatycznie zmniejsza moment
generowania po osiggnieciu tego limitu. Kontroler przepiecia réwniez zwigksza
zaprogramowane czasy zwalniania, jesli osiggniety zostat limit. W celu uzyskania
krétszych czaséw zwalniania wymagany moze by¢ czoper lub rezystor hamujgcy.

Kontrola nad zbyt niskim napieciem (przejscie przez zanik napiecia
zasilania)

Jesli odciete zostanie wejsciowe napiecie zasilajgce, przemiennik czestotliwosci
bedzie kontynuowat prace, korzystajgc z energii kinetycznej obracajgcego sie silnika.
Przemiennik czestotliwosci zachowa petng funkcjonalnosé, jesli silnik bedzie sie
obracat i generowat energie na potrzeby przemiennika czestotliwosci. Przemiennik
czestotliwosci moze nadal kontynuowac prace po zaistniatej przerwie, jesli gtéwny
stycznik ciggle jest zamkniety (o ile istnieje).

Uwaga: Jednostki wyposazone w gtéwny stycznik musza takze zawiera¢ obwéd
podtrzymywania zasilania (na przyktad UPS) umozliwiajgcy utrzymanie zamknietego
obwodu sterowania stycznikiem podczas krotkiej przerwy w zasilaniu.
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Upc = napigcie obwodu posredniego przemiennika czestotliwosci, f,,; = czestotliwose
wyjsciowa przemiennika czestotliwosci,
Tw = Moment silnika

Brak napiecia zasilajgcego przy obcigzeniu znamionowym (f,,; = 40 Hz). Napigcie DC
obwodu posredniego spada do poziomu limitu minimalnego. Kontroler utrzymuje state
napiecie tak dtugo, jak dtugo zasilanie bedzie wytgczone. Przemiennik czestotliwo$ci
pracuje w trybie generatorowym. Predkos¢ silnika spada, lecz przemiennik czestotliwosci
bedzie dziatat, dopoki silnik bedzie miat wystarczajgca energig kinetyczna.

t(s)
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Wdrazanie kontroli nad zbyt niskim napieciem (przejscie przez zanik mocy)

Funkcje kontroli nad zbyt niskim napieciem nalezy wdrozyé w nastepujgcy sposob:

» Sprawdzi¢, czy funkcja kontroli nad zbyt niskim napieciem przemiennika
czestotliwosci jest wtgczona przy uzyciu parametru 30.31 Sterow. za niskim
napieciem.

« Parametr 21.01 Tryb startu musi zosta¢ ustawiony na wartos¢ Automatyczne
(w trybie wektorowym) lub parametr 21.19 Tryb skalarnego startu musi zostaé
ustawiony na wartos¢ Automatyczne (w trybie skalarnym), aby umozliwi¢ lotny
start (uruchamianie przy obracajgcym sie silniku).

Jedli instalacja jest wyposazona w gtéwny stycznik, nalezy uniemozliwi¢ jego
aktywacje po przerwaniu zasilania. Mozna na przyktad uzy¢ przekaznika zwtocznego
w obwodzie sterowania stycznika.

OSTRZEZENIE! Nalezy upewnié sie, ze lotny start silnika nie spowoduje
wystgpienia niebezpieczenstwa. W razie watpliwosci nie stosowacé funkgji
kontroli nad zbyt niskim napieciem.

Automatyczne restartowanie

Istnieje mozliwos¢ ustawienia automatycznego restartowania przemiennika
czestotliwosci po krotkiej (maksymalnie 10 sekundowej) awarii zasilania. Mozna to
zrobi¢ przy uzyciu funkcji automatycznego restartowania, umozliwiajgcej okreslenie
dozwolonego czasu pracy przemiennika czestotliwosci bez dziatajacych
wentylatoréw chtodzacych (domysinie 10 sekund).

Jesli funkcja jest wigczona, po awarii zasilania wykonane zostang nastepujace
dziatania umozliwiajace pomy$ine przeprowadzenie restartu:

+ Btad wystgpienia zbyt niskiego napiecia zostanie zblokowany (ale generowane
jest ostrzezenie).

* Procesy modulowania i chtodzenia zostanie zatrzymane w celu zachowania catej
pozostatej energii

* Wiaczona zostanie funkcja wstepnego tadowania obwodu DC

Jesli napiecie DC zostanie przywrdcone przed uptywem czasu zdefiniowanego
w parametrze 21.18 Czas autom. restartowania i sygnat startu bedzie nadal
przesytany, kontynuowane bedzie normalne dziatanie. Jesli jednak napigcie DC
bedzie zbyt niskie po jego przywréceniu, przemiennik czestotliwosci zostanie
wylgczony awaryjnie z powodu btedu 3220 Niedostateczne napiecie tgcza DC.

Jesli parametr 21.34 Wymus aut. restart. jest ustawiony na warto$¢ Wigczone,
przemiennik czestotliwosci nigdy nie jest wytgczany awaryjnie z powodu btedu za
niskiego napiecia i sygnat startu jest zawsze wigczony. Po przywréceniu napiecia DC
kontynuowana jest normalna praca.
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OSTRZEZENIE! Przed aktywacjg funkgji nalezy sie upewni¢, ze nie

spowoduje to wystagpienia niebezpiecznych sytuacji. Funkcja automatycznie

uruchamia ponownie przemiennik czestotliwosci i kontynuuje dziatanie po
przerwie w zasilaniu.

Limity dotyczace wylaczania i kontroli napiecia

Limity dotyczgce wytgczania i kontroli napiecia posredniego obwodu DC zalezg od
napiecia zasilania i typu przemiennika czestotliwosci/inwertera. Napiecie DC (Upc)
jest o okoto 1,41 raza wigksze niz zasilajgce napiecie miedzyprzewodowe, a jego
warto$¢ mozna wyswietli¢ za pomocg parametru 01.77 Napiecie DC.

System oblicza niezbedne limity DC przemiennika czestotliwosci na podstawie
parametréw 95.01 Napiecie zasilania i 95.02 Adaptacyjne limity napiecia.
Poziomy napigcia DC dla przemiennikéw czestotliwosci typow -01 i -04

Ponizsza tabela przedstawia wartosci wybranych pozioméw napigcia DC. Nalezy
pamietac o tym, ze napiecia absolutne r6znig sie w zaleznosci od typu przemiennika
czestotliwosci/inwertera i zakresu napiecia zasilania AC.
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Adaptacyjny limit napiecia jest wigczony za pomocg parametru 95.02 Adaptacyjne

limity napiecia

Poziom napigcia DC [V]

95.01 Supply voltage (Dostarczane napigcie)

Zakres

Zakres

Zakres

Zakres

Patrz 95.01 Napigcie napiecia napiecia napiecia napigcia ?u::::'
zasilania. zasilania [V] | zasilania [V] | zasilania [V] | zasilania [V] Nieyw brano
208...240 380...415 440...480 525...600 Yy
Limit btedu przepigcia 421 842 842 1053 842
Limit kontroli nad 389 779 779 974 779
przepieciami
Limit startu wewnetrznego
czopera hamowania 389 9 9 974 79
Limit zatrzymania
wewnetrznego czopera 379 759 759 949 759
hamowania
Limit ostrzezenia o
przepieciu 372 745 745 931 745
Limit ostrzezenia 085x141x | 0,85x141x | 0,85x1,41x | 0,85x1,41x|0,85x1,41x
. wartos$¢ wartos¢ wartos$¢ warto$¢ wartos$¢
dotyczgcego zbyt niskiego
napiecia parametru parametru parametru parametru parametru
95.03 95.03 95.03 95.03 95.03
0,78x1,41x | 0,78x1,41x | 0,78 x1,41x | 0,78 x 1,41 x| 0,78 x 1,41 x
Limit kontroli zbyt niskiego wartos$¢ wartos$¢ wartos$¢ warto$¢ wartos$¢
napigcia parametru parametru parametru parametru parametru
95.03 95.03 95.03 95.03 95.03
Limit zamkniecia 0,78x1,41x | 0,78x1,41x | 0,78 x1,41x | 0,78 x 1,41 x| 0,78 x 1,41 x
Amnie ) wartosé wartos¢ wartos¢ wartos¢ wartos¢
przekaznika tadowania /
dezaktywacja ladowania parametru parametru parametru parametru parametru
95.03 95.03 95.03 95.03 95.03
Lo . 0,73x1,41x | 0,73x1,41x | 0,73x1,41x | 0,73x 1,41 x| 0,73 x 1,41 x
Limit otwarcia ) A A ) )
P . warto$¢ warto$¢ warto$¢ warto$¢ warto$¢
przekaznika tadowania /
aktywacja tadowania parametru parametru parametru parametru parametru
95.03 95.03 95.03 95.03 95.03
Napiecie DC przy goérnej
granicy zakresu napiecia 324 560 648 810 (zmienne)
zasilania (Upcmax)
Napigcie DC przy dolnej
granicy zakresu napigcia 281 513 594 709 (zmienne)
zasilania (Upcmin)
0,73x1,41x | 0,73x1,41x | 0,73x1,41x | 0,73x1,41 x| 0,73 x 1,41 x
Limi ) warto$¢ wartos¢ wartos¢ wartos$¢ warto$¢
imit trybu gotowosci
parametru parametru parametru parametru parametru
95.03 95.03 95.03 95.03 95.03
- . 0,73x1,41x | 0,73x1,41x | 0,73x1,41x | 0,73x1,41 x| 0,73 x 1,41 x
Limit otwarcia . - . e i
L ) warto$é warto$¢ warto$¢ warto$¢ wartos$é
przekaznika tadowania / 4 4 4 4 4
aktywacja tladowania parametru parametru parametru parametru parametru
95.03 95.03 95.03 95.03 95.03

Uwaga: Parametr 95.03 Szacowane napigcie zasilania AC jest szacowanym napieciem zasilania AC
podczas wigczania przemiennika czestotliwosci. Nie bedzie on w sposdéb ciggty aktualizowany podczas

dziatania.
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Adaptacyjny limit napiecia jest wytgczony za pomocg parametru 95.02 Adaptacyjne
limity napiecia

95.01 Supply voltage (Dostarczane napiecie)

Poziom napigcia Automatyczne /

DC [V] Zakres Zakres Zakres Zakres Nie wybrano

Patrz 95.01 napiecia napiecia | napiecia | napiecia Jesli Jesli

Napiecie zasilania. zasilania [V] | zasilania [V] | zasilania[V] | zasilania [V] parametr | parametr
208..240 | 380..415 | 440..480 | 525...600 95.03 95.03

<456 VAC |>456 VAC

Limit bledu 421 842 842 1053 842 842

przepiecia

Limit kontroli nad 389 779 779 974 779 779

przepieciami

Limit startu

wewnetrznego 389 779 779 974 779 779

czopera hamowania

Limit zatrzymania
wewnetrznego 379 759 759 949 759 759
czopera hamowania

Limit ostrzezenia o

przepieciu 372 745 745 931 745 745

Limit ostrzezenia
dotyczacego zbyt
niskiego napiecia

Limit kontroli zbyt 0,78x1,35x | 0,78 x1,35x% |0,78x1,35%|0,78x 1,35x (0,78 1,35% (0,78 x 1,35

0,85x1,35x | 0,85x1,35x%|0,85%x1,35%|0,85x1,35x|0,85%x1,35%(0,85x% 1,35
208 =239 380 = 436 440 =504 | 525=602 380 =436 |x 440 =505

niskiego napiecia 208 = 219 380=400 | 440=463 | 525=553 | 380=400 |x440=463

Limit zamkniecia

fargg\',‘vzﬁl‘;kf 0,78x1,35x | 0,78 x 1,35 x |0,78x1,35x | 0,78 x 1,35x | 0,78 x 1,35 x | 0,78 x 1,35
. 208 = 219 380=400 | 440=463 | 525=553 | 380=400 |x440=463

dezaktywacja

tadowania

Limit otwarcia

prackaznika 0,73x1,35x | 0,73x 1,35 x |0,73x1,35x | 0.73x 1,35 x| 0,73 x 1,35 x | 0,73 x 1,35
et 208=205 | 380=374 | 440=433 | 525=517 | 380 =374 |x 440 =433
fadowania

Napiecie DC przy
gornej granicy

. 324 560 648 810 (zmienne) | (zmienne)
zakresu napiecia
zasilania (Upcmax)
Napiecie DC przy
dolnej granicy 281 513 594 709 (zmienne) | (zmienne)
zakresu napiecia
zasilania (Upcmin)
Limit trybu 0,73x1,35x | 0,73x1,35x |0,73x1,35%| 0,73x1,35x|0,73x 1,35x (0,73 x 1,35
gotowosci 208 = 205 380 =374 440 =433 | 525=517 380 =374 |x440=433
Limit btedu zbyt 0,73x1,35x | 0,73 x 1,35 x| 0,73%1,35%4| 0,73x1,35x|0,73x 1,35x [ 0,73 x 1,35

208 = 205 380 =374 40 =433 525 = 517 380 =374 |x440=433
") Patrz sekcja Wyzwalanie btedu zbyt niskiego napiecia na stronie 224.

niskiego napiecia
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Poziomy napigcia DC dla przemiennikéw czestotliwosci typow -31 i -34

Wszystkie poziomy sg okreslane wzgledem zakresu napiecia zasilania okreslonego
w parametrze 95.01 Napiecie zasilania. W ponizszej tabeli podano wartosci
wybranych poziomoéw napiecia DC wyrazone w woltach oraz jako wartosc
procentowa Upcmax (Napiecie DC przy gornej granicy zakresu napiecia zasilania).

Zakres napigcia zasilania [V AC] (patrz 95.01 Napiecie zasilania)
208...240 | 380...415 | 440...480 500 525...600 | 660...690
Limit btedu przepigcia 489/440* 800 878 880 1113 1218
Limit sterowania przepieciem 405 (125) | 700 (125) | 810 (125) | 810 (120) | 1013 (125)| 1167 (125)

Poziom [V DC (% Upcmax)]

Wewnetrzny czoper hamowania
przy 100% szerokosci impulsu 403 (124) | 697 (124) | 806 (124) | 806 (119) | 1008 (124)| 1159 (124)

Wewnetrzny czoper hamowania
przy 0% szerokos$ci impulsu

Limit ostrzezenia o przepigciu 373 (115) | 644 (115) | 745 (115) | 776 (115) | 932 (115) | 1071 (115)

375 (116) | 648 (116) | 749 (116) | 780 (116) | 936 (116) | 1077 (116)

Upcmax = napigcie DC przy
gomej granicy zakresu napiecia | 324 (100) | 560 (100) | 648 (100) | 675 (100) | 810 (100) | 932 (100)
zasilania

Napiecie DC przy dolnej granicy 281 513 594 675 709 891
zakresu napiecia zasilania

Sterowanie za niskim

napiotiom | imit ostreszenia 239 (85) | 436 (85) | 505(85) | 574 (85) | 602(85) | 757 (85)

Aktywacja tadowania / limit
trybu gotowosci 225 (80) | 410(80) | 475 (80) | 540 (80) 567 (80) 713 (80)

Limit btedu za niskiego napigcia| 168 (60) | 308 (60) | 356 (60) | 405 (60) | 425 (60) 535 (60)
*489 V w przypadku obudéw R1...R3, 440 V w przypadku obudéw R4...R8.

Wyzwalanie ostrzezenia o zbyt niskim napieciu

Ostrzezenie o zbyt niskim napieciu A3A2 jest wyzwalane, gdy spetniony jest jeden z

ponizszych warunkéw:

+ Jesli napiecie tgcza DC spadnie ponizej limitu ostrzezenia dotyczgcego zbyt
niskiego napiecia, gdy przemiennik czestotliwosci nie wykonuje modulacji.

» Jesli napiecie tgcza DC spadnie ponizej limitu trybu gotowosci, gdy przemiennik
czestotliwosci wykonuje modulacje i jest wigczone automatyczne restartowanie
(czyli parametr 21.18 Czas autom. restartowania > 0,0 s). Ostrzezenie bedzie
wys$wietlane przez caty okres, w ktérym napigcie tacza DC jest nizsze niz limit
trybu gotowosci, az do momentu, gdy uptynie czas automatycznego
restartowania. Ta funkcja wymaga, aby karta sterowania przemiennikiem
czestotliwosci byta zewnetrznie zasilana (24 VDC. W przeciwnym razie karta
sterowania moze zosta¢ wytgczona, jesli napiecie spadnie ponizej limitu
sprzetowego.
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Wyzwalanie btedu zbyt niskiego napiecia

Btad zbyt niskiego napiecia 3220 jest wyzwalany, gdy przemiennik czestotliwosci

wykonuje modulacje i spetniony jest jeden z ponizszych warunkow:

+ Jesli napiecie tacza DC spadnie ponizej limitu zatrzymania awaryjnego z powodu
zbyt niskiego napiecia, a automatyczne restartowanie nie jest wigczone (czyli
parametr 21.18 Czas autom. restartowania = 0,0 s).

» Jesli napiecie tagcza DC spadnie ponizej limitu zatrzymania awaryjnego z powodu
zbyt niskiego napiecia i automatyczne restartowanie jest wtgczone (czyli parametr
21.18 Czas autom. restartowania > 0,0 s), awaryjne zatrzymanie z powodu zbyt
niskiego napiecia nastgpi, gdy tylko napiecie tgcza DC bedzie w sposéb ciggty
nizsze niz limit zatrzymania awaryjnego z powodu zbyt niskiego napiecia i uptynie
czas automatycznego restartowania. Ta funkcja wymaga, aby karta sterowania
przemiennika czestotliwosci byta zasilana zewnetrznie przez zrédto 24 VDC.

W przeciwnym razie karta sterowania moze zostac¢ wytgczona, wyswietlajac
jedynie ostrzezenie o zbyt niskim napieciu.

Ustawienia

» Parametry 01.11 Napiecie DC (str. 407), 30.30 Sterowanie przepigciem (str. 544),
30.31 Sterow. za niskim napieciem (str. 544), 95.01 Napiecie zasilania (str. 705) i
95.02 Adaptacyjne limity napiecia (str. 706).

» Ostrzezenie A3A2 Niedostateczne napiecie tgcza DC (str. 246) i btad 3220
Niedostateczne napiecie tgcza DC (str. 265).

Czoper hamowania

Czoper hamowania umozliwia obstuge energii generowanej przez zwalniajgcy silnik.
Jesli napiecie DC wzrosnie do wystarczajgco wysokiego poziomu, czoper podigczy
obwdéd DC do zewnetrznego rezystora hamowania. Czoper dziata na zasadzie
modulowania szerokosci impulsow.

Wewnetrzne czopery hamowania przemiennikéw czestotliwosci (w obudowach
R1...R3) rozpoczynajg przesytanie energii, gdy napiecie tacza DC osiggnie warto$¢
wynoszgcg okoto 1,15 x Upcmax Szerokos¢ impulsu wynosi 100%, gdy napiecie
osiggnie wartos¢ okoto 1,2 X Upcmax (Upcmax to napiecie DC odpowiadajgce
wartosci maksymalnej zakresu napiecia zasilania AC). Informacje dotyczace
zewnetrznych czoperéw hamowania zawiera ich dokumentacja.

Uwaga: sterowanie przepieciem musi by¢ wytgczone, aby korzystac¢ z czopera.

Ustawienia
» Parametr 01.11 Napiecie DC (str. 407)
» Grupa parametrow 43 Czoper hamowania (str. 620).
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Funkcja nadzoru

Nadzor sygnatu

Istnieje mozliwos$¢ wybrania szesciu sygnatéw, ktére majg by¢ nadzorowane przez te
funkcje. Za kazdym razem, gdy nadzorowany sygnat przekroczy wstepnie
zdefiniowane limity lub spadnie ponizej ich wartosci, aktywowany jest bit

w parametrze 32.01 Stan nadzoru oraz generowane jest ostrzezenie lub biad.

Nadzorowany sygnat jest filtrowany za pomocg filtru dolnoprzepustowego.

Ustawienia
* Grupa parametrow 32 Nadzér (str. 560).

Przykitad aplikacji 1: Zanieczyszczony filtr

Za pomocg funkcji nadzoru mozna informowac o zanieczyszczonym filtrze. Poniewaz
w miare zwigkszania sie poziomu zanieczyszczenia filtru powietrza wzrasta spadek
ci$nienia na filtrze, mozna zainstalowac przetwornik mierzgcy cisnienie réznicowe na
filtrze. Sygnat wyjsciowy przetwornika jest warto$cig analogowa sprzegang zwrotnie
z wejsciem analogowym przemiennika czestotliwosci. Funkcja nadzoru w przemien-
niku czestotliwosci jest skonfigurowana do monitorowania tej wartosci analogowe;j.

Na przykfad: uzytkownik chce by¢ powiadamiany o koniecznosci wymiany filtra
wymiennika ciepta. Na podstawie opublikowanej wartosci spadku na czystym filirze
ustalana jest warto$¢ odpowiadajgca zanieczyszczonemu filtrowi. Nastepnie
przemiennik czestotliwosci zostaje skonfigurowany do monitorowania analogowego
sygnatu wyjsciowego przetwornika. Obejmuje to poziom nadzoru na potrzeby
wskazania momentu, w ktérym zostat przekroczony prég zanieczyszczonego filtra.
Aby mozna byto korzysta¢ z tego stanu, do wskazywania stanu filtra mozna uzywaé
wyjscia przekaznikowego przemiennika czestotliwosci zamiast osobnego
przekaznika. Te informacje mozna tez monitorowac za posrednictwem komunikac;ji
po magistrali, na przyktad BACnet.

Zaletg realizaciji tej funkcji za pomocg przemiennika czestotliwosci jest
wyeliminowanie wymagania wejscia analogowego (przetwornika) na kontrolerze, co
zmniejsza koszt konstruowania kontrolera automatycznego dla wymiennika ciepta.

Przyktad aplikacji 2: Wysoka wartos¢ pradu

Za pomocg funkcji nadzoru mozna monitorowac prad silnika pod kgtem wzrastaja-
cego lub nadmiernego obcigzenia. Taki wzrost obcigzenia moze by¢ spowodowany
zuzyciem/usterkg mechaniczng. Z funkcjg nadzoru mozna uzywac jednego progu
~wysokiej wartosci pradu”. Ewentualnie za pomoca grupy parametrow 37 Krzywa
obcigzenia uzytkownika (str. 597) mozna wykrywac te sytuacje w catym zakresie
predkosci, jak to przedstawiono w sekcji Krzywa obcigzenia uzytkownika (str. 226).

Przykiad: tozysko wentylatora zaczyna przestaje dziata¢ prawidtowo z powodu
niedostatecznego smarowania. Powierzchnie tozyska zaczynajg sie stykac,
powodujgc przekroczenie normalnego poziomu poboru pradu silnika. Funkcja
nadzoru wskazuje, ze obcigzenie skutkuje wyzszym niz normalny poborem pradu.
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W wyniku tego personel serwisowy moze zbadac problem. Celem jest odnalezienie
problemu przed wystgpieniem powaznej awarii.

Krzywa obcigzenia uzytkownika

Krzywa obcigzenia uzytkownika zapewnia funkcje nadzoru, ktéra monitoruje sygnat
wejsciowy jako funkcje czestotliwosci lub predkosci i obcigzenie. Krzywa ta zawiera
informacje o stanie monitorowanego sygnatu i moze spowodowaé wygenerowanie
ostrzezenia lub btedu w wyniku naruszenia profilu zdefiniowanego przez uzytkownika.

Krzywa obcigzenia uzytkownika sktada sie z krzywej przecigzenia i niedocigzenia lub
tylko jednej z tych krzywych. Kazda krzywa skfada sie z pieciu punktow, ktore
reprezentujg monitorowany sygnat jako funkcje czestotliwosci lub predkosci.

W ponizszym przyktadzie krzywa obcigzenia uzytkownika zostata utworzona na
podstawie momentu znamionowego silnika, w przypadku ktérego zostat dodany

i odjety margines wynoszacy 10%. Krzywe marginesu definiujg koperte dziatania
silnika, dzieki czemu mozliwe jest nadzorowanie i wykrywanie wychodzenia poza
koperte oraz mierzenie czasu takiego wyjscia.

Moment silnika / znamionowy moment

1,2

1,0

—
7
0,4 /

0,0 —@)—

II””“I””“”“”I”“”I”“”I”“”I”“”I”“”“”Iélol”“I””“I””“4|0””“”“””””“56

1 = Krzywa przecigzenia (pie¢ punktéw) Czestotliwosé wyjsciowa (Hz)

2 = Znamionowa krzywa obcigzenia procesu
3 = Krzywa niedocigzenia (pie¢ punktow)

Ostrzezenie i/lub btad dotyczacy przeciazenia mozna ustawi¢ tak, aby wystepowat,
gdy monitorowany sygnat pozostaje przez zdefiniowany czas nad krzywg
przecigzenia. Ostrzezenie i/lub btgd dotyczacy niedocigzenia mozna ustawic tak,
aby wystepowat, gdy monitorowany sygnat pozostaje przez zdefiniowany czas pod
krzywg niedocigzenia.

Przecigzenie moze by¢ na przyktad uzywane do monitorowania, czy profile
obcigzenia wentylatora nie sg zbyt wysokie.
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Niedocigzenie moze by¢ na przyktad uzywane do monitorowania, czy nie wystgpit
spadek obcigzenia i przerwanie przeno$nika lub paséw wentylatora.

Ustawienia
» Grupa parametréow 37 Krzywa obcigzenia uzytkownika (str. 597).

Przyktad aplikacji: Potwierdzenie przeptywu

Za pomoca krzywej obcigzenia uzytkownika mozna wskazywac potwierdzenie prze-
ptywu. Potwierdzenie przeptywu jest najczesciej uzywane do wskazywania przerwania
pasa w wentylatorze z napedem pasowym. Ta funkcja przemiennika czestotliwosci eli-
minuje wymaganie stosowania zewnetrznego przekaznika z czujnikiem pradu i zwig-
zany z nim koszt. Jest tez bardziej niezawodna. Zewnetrzne przekazniki z czujnikami
pradu sg zalezne od réznicy w poborze pradu przez silnik dziatajgcy przy petnej pred-
kosci i bez obcigzenia (przerwany pas) a silnik dziatajgcy przy matej predkosci z obcig-
zeniem. Ta rdznica jest minimalna, poniewaz znacznie wieksza cze$¢ poboru pradu
silnika przypada na prad magnesujacy silnika, a ta warto$c¢ jest niezalezna od obcigze-
nia. Krzywg obcigzenia uzytkownika przemiennika czestotliwosci mozna dostosowaé

i jest ona idealna do aplikacji z potwierdzeniem przeptywu ze zmienng predkoscig

i zmiennym momentem.

Na przyktad podczas rozruchu wentylatora zarejestrowano moment silnika

z zainstalowanym pasem w momencie dziatania wentylatora z predkoscig na
poziomie 50%. Panel sterowania przemiennika czestotliwosci umozliwia wyswietlanie
momentu silnika. Patrz parametr 01.10 Moment silnika (str. 407). Na podstawie tej
wartosci jako punktu odniesienia ustalany jest dolny prég momentu w celu wskazania
ewentualnego przerwania pasa. Ta technika pozwala zweryfikowa¢ nie tylko to, ze
przemiennik czestotliwosci napedza silnik, ale takze to, ze silnik jest obcigzony
zgodnie z dang aplikacjg. Dostgpna jest konfigurowalna wartos¢ opdznienia czasu na
potrzeby obstugi zmiennych systemowych. Dla stanu krzywej obcigzenia uzytkownika
(potwierdzenia przeptywu) mozna skonfigurowa¢ wyjscie przekaznikowe.
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Wydajnos¢ energetyczna

Optymalizacja energii

Funkcja optymalizuje strumien silnika, aby catkowite zuzycie energii i poziom hatasu
silnika byly ograniczone, gdy przemiennik czestotliwosci dziata ponizej obcigzenia
znamionowego. Catkowita sprawnos¢ (silnika i przemiennika czestotliwos$ci) moze
zostac poprawiona o 1...20% w zalezno$ci od momentu obcigzenia i predkosci.
Optymalizacja energii jest domysinie wtgczona.

Uwaga: W przypadku silnikéw z magnesami trwatymi lub synchronicznych silnikow
reluktancyjnych optymalizacja energii jest zawsze wtgczona.

Ustawienia

* Menu > Wydajnos¢ energetyczna

» Parametr 45.11 Optymalizator enerqii (str. 625).

Kalkulatory oszczednosci energii

To narzedzie oferuje nastepujgce funkcjonalnosci:

» Optymalizator energetyczny stuzgcy do dostosowywania strumienia silnika w celu
zmaksymalizowania catkowitej wydajnosci systemu.

* Licznik stuzgcy do monitorowania zuzywanej i zaoszczedzanej energii przez silnik
oraz wyswietlania tych wartosci wyrazonych w kWh lub w pienigdzach albo jako
wartos¢ emisji CO,

» Analizator obcigzenia stuzacy do wyswietlania profilu obcigzenia przemiennika
czestotliwosci (patrz osobna sekcja na stronie 229).

Ponadoto istniejg liczniki wyswietlajgce zuzycie energii w kWh dla biezacej i
poprzedniej godziny, a takze dla biezgcego i poprzedniego dnia.

llos¢ energii przekazanej przez przemiennik czestotliwosci (w obu kierunkach) jest
zliczana i wyswietlana jako petne wartosci GWh, MWh i kWh. Takze tgczna ilos¢

energii jest wyswietlana jako petna warto$¢ kWh. Wszystkie te liczniki mozna
zresetowac.

Uwaga: Doktadnos¢ obliczania zaoszczedzonej energii jest bezposrednio zalezna od
doktadnosci, z jakg warto$¢ zadana zasilania silnika zostata podana w parametrze
45.19 Moc poréwnawcza.

Ustawienia

* Menu > Wydajnos¢ energetyczna

* Grupa parametrow 45 Wydajno$c energetyczna (str. 622)

« Parametry 01.50 kWh w biezgcej godzinie, 01.51 kWh w poprzedniej godzinie,
01.52 kWh w biezgcym dniu i 01.53 kWh w poprzednim dniu (na str. 408)

» Parametry 01.55 Licznik GWh inw. (resetow.), 01.56 Licznik MWh inw. (resetow.),
01.57 Licznik kWh inw. (resetow.) i 01.68 Skumul. energia inw. (resetow.) (na
str. 409).
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Analizator obcigzenia

Rejestrator wartosci szczytowej

Uzytkownik moze wybraé sygnat, ktéry ma by¢ monitorowany przez rejestrator warto-
Sci szczytowej. Rejestrator zapisuje wartos$¢ szczytowg oraz czas jej wystgpienia, a
takze prad silnika, napiecie DC i predkos¢ silnika w momencie wystagpienia wartosci
szczytowej. Warto$¢ szczytowa jest probkowana w odstepach 2 ms.

Rejestratory amplitudy
Program sterujgcy udostepnia dwa rejestratory amplitudy.

W przypadku rejestratora amplitudy 2 uzytkownik moze wybra¢ sygnat, ktéry ma by¢
prébkowany w odstepach 200 ms, oraz okresli¢ wartos¢ odpowiadajgcg 100%.
Zgromadzone prébki sg sortowane wedtug amplitudy i grupowane w ramach

10 parametréw przeznaczonych tylko do odczytu. Kazdy parametr reprezentuje
zakres amplitud wynoszacy 10 punktow wieku i pokazuije, ile punktéw wieku

z catkowitej liczby zgromadzonych probek jest uwzglednionych w danym zakresie.

Informacje te mozna wyswietli¢ na grafice w panelu sterowania z asystentami oraz
w programie komputerowym Drive Composer.

Wiek prébek
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Zakresy amplitud (parametry 36.40...36.49)

Rejestrator amplitudy 1 stuzy tylko do monitorowania pradu silnika i nie mozna go
zresetowac. W przypadku rejestratora amplitudy 1 wartos¢ 100% odpowiada
maksymalnej wartosci prgdu wyjsciowego przemiennika czestotliwosci (wartosci
Imax) podanej w Podreczniku uzytkownika przemiennika czestotliwosci. Mierzony
prad jest stale rejestrowany. Rozktad prébek pokazujg parametry 36.20...36.29.

Ustawienia
* Menu > Diagnostyka > Profil obcigzenia
* Grupa parametréw 36 Analiza obcigzenia (str. 593).
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Zestawy parametrow uzytkownika

Przemiennik czestotliwosci obstuguje cztery zestawy parametréw uzytkownika, ktore
mozna zapisa¢ w pamieci trwatej, a nastepnie przywota¢ za pomocg parametrow
przemiennika czestotliwo$ci. Mozna zmienia¢ zestawy parametrow uzytkownika przy
uzyciu wejs¢ cyfrowych.

Zestaw parametrow uzytkownika zawiera wszystkie edytowalne parametry zawarte
w grupach od 10 do 99 z wyjatkiem:

+ wymuszonych wartosci we/wy, takich jak parametry 10.03 Wybdér wymuszenia Dl i
10.04 Wymuszone wartosci DI

» ustawien modutu rozszerzehn we/wy (grupa 15)
* parametréw magazynowania danych (grupa 47)

+ parametru wigczajgcego komunikacje przez magistrale komunikacyjng (50.01
Wigczenie FBA A)

+ innych ustawien komunikacji przez magistrale komunikacyjng (grupy 51...53
i 58);

* niektdrych ustawien sprzetu w grupie 95 Konfiguracja HW (na przyktad parametr
95.01 Napiecie zasilania)

» parametrow wyboru ustawionych przez uzytkownika 96.71...96.13.

Jesli w zestawach parametréw uzytkownika uwzglednione sg nastawy silnika, przed
przywotaniem zestawu uzytkownika nalezy upewnic sie, ze te nastawy sg
odpowiednie dla silnika uzywanego w ramach danej aplikacji. W przypadku aplikaciji,
w ramach ktérej wraz z przemiennikiem czestotliwosci wykorzystywane sg rézne
silniki, nalezy wykona¢ bieg identyfikacyjny dla kazdego silnika, a wyniki zapisa¢

w réznych zestawach uzytkownika. Dzieki temu mozna przywota¢ odpowiedni zestaw
parametréw po przetgczeniu silnika.

Jesli zadne zestawy parametrow nie zostaty zapisane, préba zatadowania zestawu
spowoduje utworzenie wszystkich zestawdw na podstawie aktualnie aktywnych
ustawien parametréw.

Przefgczanie sie migdzy zestawami jest mozliwe tylko wtedy, gdy przemiennik
czestotliwosci jest zatrzymany.

Ustawienia

* Menu > Ustawienia > Funkcje zaawansowane > Zestawy uzytkownika
* Parametry 96.10...96.13 (str. 714).
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Bezpieczenstwo i zabezpieczenia systemu

Stata/standardowa ochrona

Przetezenie

Jesli prad wyjsciowy przekracza wewnetrzny limit przetezenia, tranzystory IGBT sg
natychmiast wytgczane, aby chroni¢ przemiennik czestotliwosci.

Przepiecie DC

Patrz sekcja Sterowanie przepieciem na str. 218.

Za niskie napiecie DC

Patrz sekcja Kontrola nad zbyt niskim napieciem (przej$cie przez zanik napiecia
zasilania) na str. 218.

Temperatura przemiennika czestotliwosci

Jesli temperatura jest wysoka, przemiennik czestotliwo$ci najpierw rozpoczyna
ograniczanie czestotliwosci kluczowania, a nastepnie ogranicza prad, aby zapewnic
ochrone dla swoich komponentéw. Jesli przemiennik czestotliwosci nadal sie
nagrzewa, na przykfad z powodu awarii wentylatora, zostaje wygenerowany btgd
nadmiernej temperatury.

Zwarcie

W przypadku zwarcia tranzystory IGBT zostajg natychmiast wytgczone w celu
ochrony przemiennika czestotliwo$ci.

Programowalne funkcje zabezpieczen

Wykrywanie utraty fazy silnika (parametr 31.19)

Ten parametr umozliwia wybor sposobu, w jaki przemiennik czestotliwosci zareaguje
w przypadku wykrycia utraty fazy silnika.

Wykrywanie utraty fazy zasilania (parametr 31.217)

Ten parametr umozliwia wybor sposobu, w jaki przemiennik czestotliwosci zareaguje
w przypadku wykrycia utraty fazy zasilania.

Wykrywanie sygnatu bezpiecznego wytgczania momentu (parametr 31.22)

Przemiennik czestotliwosci monitoruje stan wej$¢ funkcji bezpiecznego wytgczania
momentu. Ten parametr umozliwia wybor wskazan podawanych w przypadku utraty
sygnatéw. (Ten parametr nie wptywa na dziatanie samej funkcji bezpiecznego
wylgczania momentu). Wiecej informacji o funkcji bezpiecznego wytaczania
momentu mozna znalez¢ w rozdziale Planowanie montazu elektrycznego, sekcja
Aktywacja funkcji Bezpiecznego wytgczenia momentu w Podreczniku uzytkownika
przemiennika czestotliwosci.
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Wykrywanie btednego podtaczenia okablowania zasilania i silnika (parametr
31.23)

Przemiennik czestotliwosci moze wykry¢ stan, w ktérym kable silnika i zasilania
zostaty przypadkowo zamienione ze sobg (kabel zasilania zostat podigczony do
ztacza silnika przemiennika czestotliwosci). Parametr umozliwia okreslenie, czy btad
ma by¢ generowany, czy nie.

Zabezpieczenie przed utykiem silnika (parametry 37.24...31.28)

Przemiennik czestotliwosci zabezpiecza silnik w przypadku niespodziewanego
przerwania jego pracy. Istnieje mozliwo$¢ dostosowania limitéw nadzoru (prad,
czestotliwosé i czas) oraz wybrania sposobu, w jaki przemiennik czestotliwosci
zareaguje na niespodziewane przerwanie pracy przez silnik.

Zabezpieczenie przed nadmierng predkoscia (parametr 37.30...31.317)

Uzytkownik moze ustawi¢ limit nadmiernej predkosci i nadmiernej czestotliwosci
przez okreslenie marginesu dodawanego do obecnie uzywanych limitéw
maksymalnej i minimalnej predkosci lub czestotliwosci.

Wykrywanie utraty mozliwosci sterowania lokalnego (parametr 49.05)

Ten parametr umozliwia okreslenie sposobu, w jaki przemiennik czestotliwosci
zareaguje na przerwe w komunikacji z panelem sterowania lub oprogramowaniem
komputerowym.

Nadzor Al (parametry 72.03...12.04)

Parametry umozliwiajg wybdr sposobu, w jaki przemiennik czestotliwos$ci reaguje,
gdy sygnat na wejsciu analogowym wychodzi poza minimalny i/lub maksymalny limit
okreslony dla wejscia. Moze to by¢ spowodowane awarig okablowania lub czujnika
we/wy.

Zatrzymanie awaryjne

Sygnat zatrzymania awaryjnego jest podtgczany do wejscia wybranego przy uzyciu
parametru 21.05 Zrédfo zatrzymania awar.. Sygnat zatrzymania awaryjnego mozna
réwniez wygenerowac za posrednictwem magistrali komunikacyjnej (parametr 06.01
Gféwne sftowo sterowania, bity 0...2).

Tryb zatrzymania awaryjnego mozna wybrac¢ za pomoca parametru 21.04 Tryb
zatrzymania awaryjnego. Dostepne sg nastepujace tryby:

» Off1: zatrzymywanie zgodnie ze standardowa rampg zwalniania zdefiniowang dla
okreslonego uzywanego typu wartosci zadanej

» Off2: zatrzymanie wybiegiem

+ Off3: zatrzymywanie zgodnie z rampg zatrzymywania awaryjnego zdefiniowang w
parametrze 23.23 Czas zatrz. awaryjnego.

W przypadku trybow zatrzymywania Off1 lub Off3 mozna nadzorowac zmniejszanie
predko$ci silnika zgodnie z rampg za pomoca parametréw 31.32 Nadzér rampy
zatrzymania awaryjn. i 31.33 Opoznienie rampy zatrzymania awar..
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Uwagi:

Instalator urzgdzenia jest odpowiedzialny za zainstalowanie urzadzen stuzacych
do zatrzymywania awaryjnego oraz wszystkich dodatkowych urzadzen
niezbednych, aby funkcja zatrzymywania awaryjnego spetniata kryteria opisane w
wymaganych kategoriach zatrzymywania awaryjnego. Aby uzyska¢ wiecej
informacji, nalezy skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem firmy ABB.

Po wykryciu sygnatu zatrzymania awaryjnego nie mozna anulowac¢ wykonania
funkcji zatrzymania awaryjnego nawet poprzez zdjecie sygnatu.

Jesli w przypadku limitu minimalnego (lub maksymalnego) momentu ustawiono
wartos¢ 0%, zatrzymanie przemiennika czestotliwosci przy uzyciu funkciji
zatrzymania awaryjnego moze nie by¢é mozliwe.

W trakcie zmniejszania predkosci silnika zgodnie z rampg ze wzgledu na
zatrzymanie awaryjne z trypem Off1 nagta aktywacja trybu Override spowoduje
natychmiastowe ustawienie silnika rampg na wybrang predkos¢ trybu Override.

Ustawienia

Parametry 21.04 Tryb zatrzymania awaryjnego (str. 496), 21.05 Zrédlo
zatrzymania awar. (str. 496), 23.23 Czas zatrz. awaryjnego (str. 519), 31.32
Nadzér rampy zatrzymania awaryjn. (str. 558) i 31.33 Opdznienie rampy
zatrzymania awar. (str. 558).
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Diagnostyka

Menu Diagnostyka

Menu Diagnostyka zapewnia szybki dostep do informac;ji dotyczacych aktywnych
btedow, ostrzezen i przerwan w przemienniku czestotliwosci oraz informacje o ich
naprawianiu i resetowaniu. Utatwia ono tez znajdowanie informacji wyjasniajgcych
dlaczego przemiennik czgstotliwosci nie uruchamia sig, nie zatrzymuje sie lub nie
dziata z zgdang predkoscia.

Auto ™ ACH5ED 48.8 Hz
Diagnostyka

riste przemiennika »

Dziennik bleddw i zdarzer -

\l':'stecz 11:17 Wylhierz

+ Wartosci aktualne przemiennika

+ Aktywne bledy: ten widok zawiera informacje o aktualnie aktywnych btedach
oraz o sposobie ich naprawy i resetowania.

+ Aktywne ostrzezenia: ten widok zawiera informacje o aktualnie aktywnych
ostrzezeniach oraz o sposobie ich naprawy i resetowania.

« Aktywne przerwania: ten widok zawiera informacje o aktualnie aktywnych
przerwaniach oraz o sposobie ich naprawy i resetowania. Ponadto menu Zegar,
region, wyswietlacz umozliwia wytgczanie i wigczanie domysinie wigczonych
widokéw podrecznych z informacjami o przerwaniach, gdy nastapi
zapobiegniecie prébie uruchomienia przemiennika czestotliwosci.

» Dziennik bledow i zdarzen: wyswietla liste bledéw i innych zdarzen.

* Podsumowanie start/stop/wartos¢ zadana: ten widok zawiera informacje o
zrodle sterowania, gdy przemiennik czestotliwosci nie uruchamia sie lub nie
zatrzymuje sie zgodnie z oczekiwaniami albo dziata z predkos$cig inng niz zgdana.

« Stan limitu: ten widok zawiera informacje o aktywnych ograniczeniach, gdy
przemiennik czestotliwosci dziata z predkoscig inng niz zadana.

+ Stan komunikacji: ten widok umozliwia sprawdzenie informac;ji o stanie oraz
danych wysytanych z magistrali komunikacyjnej i odbieranych z nie;j.

+ Podsumowanie silnika: ten widok umozliwia sprawdzenie wartosci
znamionowych silnika, trybu sterowania i tego, czy bieg identyfikacyjny silnika
zostat ukonczony.

Ustawienia

* Menu > Diagnostyka

+ Menu > Ustawienia > Zegar, region, wyswietlacz > Pokaz okno podreczne
przerwania.
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Rézne
Tworzenie i przywracanie kopii zapasowej

Kopie zapasowe ustawieh mozna wykonywac recznie. Sg one zapisywane w panelu
sterowania z asystentami. Panel sterowania z asystentami przechowuje tez automa-
tyczng kopie zapasowa. Kopie zapasowg mozna przywrdoci¢ na innym przemienniku
czestotliwosci lub na nowym przemienniku czestotliwosci zastepujgcym przemiennik,
ktory ulegt awarii. Obstuga tworzenia i przywracania kopii zapasowych jest mozliwa
przy uzyciu panelu sterowania asystenta i programu komputerowego Drive Composer.

Utwoérz kopie zapasowq

Reczna kopia zapasowa

Kopie zapasowa nalezy wykonac, gdy jest ona potrzebna, na przyktad po
uruchomieniu przemiennika czestotliwos$ci lub gdy majg zostaé skopiowane
ustawienia na inny przemiennik czestotliwosci.

Zmiany parametrow z poziomu interfejsow magistrali komunikacyjnej sg ignorowane,
chyba ze wymuszono zapisywanie parametrow przy uzyciu parametru 96.07 Reczne
zapisanie parametru.

Automatyczna kopia zapasowa

Panel sterowania z asystentami ma miejsce przeznaczone na jedng automatyczng
kopie zapasowg. Automatyczna kopia zapasowa jest tworzona dwie godziny po
ostatniej zmianie parametru. Po ukonczeniu tworzenia kopii zapasowej panel
sterowania czeka 24 godziny, zanim sprawdzi, czy zostaty wprowadzone dodatkowe
zmiany w parametrach. Jesli zostaty one wprowadzone, panel tworzy nowa kopie
zapasowa, hadpisujgc poprzednig kopie po dwdch godzinach od ostatniej zmiany.

Nie mozna modyfikowa¢ czasu opdznienia ani wytgczy¢ funkcji automatycznego
tworzenia kopii zapasowe;.

Zmiany parametrow z poziomu interfejséw magistrali komunikacyjnej sg ignorowane,
chyba ze wymuszono zapisywanie parametrow przy uzyciu parametru 96.07 Reczne
zapisanie parametru.

Przywréé

Kopie zapasowe sg wyswietlane w panelu sterowania. Automatyczne kopie
zapasowe sg oznaczone ikong [&), a reczne kopie zapasowe sg oznaczone ikong [
Aby przywréci¢ kopie zapasowa, nalezy jg wybra¢ i nacisng¢ przycisk (»). Na
kolejnym ekranie mozna zapozna¢ sie z zawartoscig kopii zapasowej i przywroéci¢
wszystkie parametry lub wybra¢ podzbiér parametréw do odtworzenia.

Uwaga: Aby mozna byto przywrécic¢ kopie zapasowg, przemiennik czestotliwosci
musi by¢ sterowany lokalnie.
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Uwaga: Istnieje ryzyko trwatego usuniecia pozycji menu Kod QR w przypadku
przywrdcenia kopii zapasowej przemiennika czestotliwosci ze starym
oprogramowaniem lub starego oprogramowania panelu sterowania do przemiennika
czestotliwosci z nowg wersjg oprogramowania z pazdziernika 2014 r. lub nowsza.

Wiyt O ™ ACHEB0 00 Hz| [Wytd ™ ACHEB0 0.0 Hz
Kopie zapasowe ACH580 01.02.2016 autom. k. za...
Urwdrz kopie zapasourg, 3 [i] tor Ko 3

[a] ACHBE0 01.02.2076 automn. k. ... » A Przywrdc wszystkie parametry
[ ACH53015.01.2016 3 Wvhierz grupe przywr. param. 3
[y ACH580 15.06.2016 - Wybierz zestawy ugytkownika -
‘Wvhierz elementy danych prod. -
Wstecz 14:35 Wybierz | [Wstecz 14:35 Webinge

Ustawienia
* Menu > Kopie zapasowe
» Parametr 96.07 Reczne zapisanie parametru (str. 713).

Parametry magazynowania danych

Dwanascie (osiem 32-bitowych, cztery 16-bitowe) parametry jest zarezerwowanych
dla magazynowania danych. Domyslnie te parametry nie sg potagczone. Mozna ich
wiec uzywac w przypadku tworzenia tgczy, testowania i podczas uruchamiania
przemiennika. W tych parametrach mozna zapisywac¢ informacje i je odczytywac przy
uzyciu zrodta innych parametréw lub pozycji docelowych.

Ustawienia
» Grupa parametrow 47 Magazyn danych (str. 637).

Obliczanie sumy kontrolnej parametru

Suma kontrolna dwéch parametréw, A i B, moze zosta¢ obliczona na podstawie
zestawu parametréw monitorujgcych zmiany w konfiguracji przemiennika czestotliwo-
Sci. Zestawy sg rozne dla sum kontrolnych A i B. Kazda z tych sum kontrolnych jest
porownywana z odpowiadajgcg referencyjng sumg kontrolng. W przypadku niezgod-
nosci generowane jest zdarzenie (czyste zdarzenie, ostrzezenie lub btad). Obliczong
sume kontrolng mozna ustawi¢ jako nowa referencyjng sume kontrolng.

Zestaw parametrow dla sumy kontrolnej A nie obejmuje ustawien magistrali
komunikacyjne;.

Parametry uwzgledniane przy obliczaniu sumy kontrolnej A to parametry, ktére
uzytkownik moze edytowaé, pochodzace z grup parametréw 10...13, 15, 19...25, 28,
30...32, 34...37,40...41, 43, 45...46, 70...74, 76, 80, 94...99.

Zestaw parametrow dla sumy kontrolnej B nie obejmuje

+ ustawien magistrali komunikacyjnej,

» ustawien danych silnika,

+ ustawien danych energii.
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Parametry uwzgledniane przy obliczaniu sumy kontrolnej B to parametry, ktére
uzytkownik moze edytowac, pochodzace z grup parametréw 10...13, 15, 19...25, 28,
30...32, 34, 35...37,40...41, 43, 46, 70...74, 76, 80, 94...97.

Ustawienia
» Parametry 96.54...96.69, 96.71...96.72 (str. 718).

Blokada uzytkownika

W celu zwigkszenia cyberbezpieczenstwa zaleca sie ustawienie gtdwnego kodu, aby
zapobiec na przyktad zmianie wartosci parametréw i/lub fadowaniu oprogramowania
sprzetowego lub innych plikow.

OSTRZEZENIE! Firma ABB nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek
uszkodzenia lub szkody spowodowane nieudang aktywacija blokad

uzytkownika za pomoca nowego kodu. Patrz Zrzeczenie odpowiedzialnosci
dotyczgce cyberbezpieczenstwa (str. 24).

« Aby aktywowac blokade uzytkownika po raz pierwszy:

*  Woprowadzi¢ domy$iny kod hasta 10000000 w parametrze 96.02 Kod. Dzieki temu
bedg widoczne parametry 96.700...96.102.

*  Wprowadzi¢ nowy kod w parametrze 96.100 Zmien kod uzytkownika. Zawsze
nalezy uzywac osmiu cyfr. Jesli uzywane jest narzedzie komputerowe Drive
Composer, nalezy zakonczy¢ przy uzyciu klawisza Enter.

* Potwierdzi¢ nowy kod w parametrze 96.701 Potwierdz kod uz..

OSTRZEZENIE! Kod nalezy przechowywaé w bezpiecznym miejscu —
jesli kod zostanie zgubiony. otwarcie blokady uzytkownika nie bedzie
mozliwe nawet przez firme ABB.

» W parametrze 96.102 Funkcja blokady uzytk. nalezy zdefiniowa¢ dziatania,
ktérych wykonywanie ma by¢ zabronione (zalecamy wybranie wszystkich
czynnosci oprocz tych wymaganych przez aplikacje).

*  Wprowadzi¢ nieprawidtowy kod hasta w parametrze 96.02 Kod.

» Nastepnie nalezy aktywowac funkcje 96.08 Rozruch karty sterowania albo
wytgczy¢ i wigczy¢ zasilanie przemiennika czestotliwosci.

» Sprawdzi¢, czy parametry 96.700...96.102 zostaty ukryte. Jesli nie, wprowadzi¢
inny losowy kod w parametrze 96.02.

Aby ponownie otworzy¢ blokade, nalezy wprowadzi¢ kod w parametrze 96.02 Kod.
Po wprowadzeniu kodu parametry 96.700...96.102 bedg ponownie widoczne.

Ustawienia
» Parametry 96.02 (str. 712)i 96.100...96.102 (str. 721).
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Obstuga filtru sinusoidalnego

Jesli do wyjscia przemiennika czestotliwosci podtaczony jest filtr sinusoidalny,

przemiennik musi uzywac trybu skalarnego sterowania silnikiem oraz musi

ogranicza¢ czestotliwosci przetgczania i wyjsciowe, aby

» chroni¢ przemiennik czestotliwosci przed dziataniem w czestotliwosciach
rezonansowych filtru i

+ chronié filtr przed przegrzaniem.
Gdy uzywane sg filtry sinusoidalne firmy ABB (dostepne osobno), jest to

wykonywane automatycznie po wigczeniu bitu 1 parametru 95.15 Specjalne
ustawienia sprzetu.

Przed podtaczeniem filtru sinusoidalnego innego producenta nalezy skontaktowac
sie z lokalnym przedstawicielem firmy ABB.

Ustawienia

» Parametr 95.15 Specjalne ustawienia sprzetu (str. 705).

Strefa nieczutosci Al

Wartos¢ strefy nieczutosci Al jest ustawiana w parametrze 12.110 (strefa nieczutosci
Al) jako odsetek 10 V w przypadku napiecia, 20 mA w przypadku pradu i dotyczy
zaréwno Al1, jak i Al2. Dodatkowe 10% wartosci strefy nieczutosci jest dodawane
jako dodatnia lub ujemna wartos¢ histerezy strefy nieczutosci.

» W przypadku napiecia: Wartos$¢ strefy nieczutosci Al = 10 * strefa nieczutosci Al
(parametr 12.110) * 0,01

* W przypadku pradu: Wartos¢ strefy nieczutosci Al = 20 * strefa nieczutosci Al
(parametr 12.110) * 0,01

Nastepnie wartos¢ strefy nieczutosci Al jest mnozona przez wartos¢ histerezy (statej,
wynoszacej 10%):
+ Wartos¢ histerezy Al = Warto$¢ strefy nieczutosci Al * 0,1

Przyktad

Wartos¢ parametru 12.110 (strefa nieczutosci Al) jest ustawiana na 50%.

W przypadku napiecia:

*  Wybor jednostki Al =V

+  Warto$¢ maksymalna Al w zakresie od 0 V do 10 V

»  Wartos$¢ strefy nieczutosci Al =10 * 50 * 0,01 =5V

* Wartosc histerezy AlI=5*0,1=0,5V

*  Wartos¢ dodatnia histerezy =5+ 0,5=55V

»  Warto$¢ ujemna histerezy =5-0,5=4,5V

Teraz, gdy napigcie wejsciowe Al jest zwiekszane do 5,5 V, widoczne jest rzeczywiste

Al o wartosci 0. Gdy tylko napiecie wejSciowe Al osiggnie wartos¢ 5,5 V, pojawi sie
rzeczywiste Al o wartosci 5,5 V, a napiecie wejsciowe Al bedzie nadal wykrywane az




Funkcje programu 239

do wartosci Al maks., ktéra nalezy do zakresu od 0 V do 10 V. Gdy napiecie
wejsciowe Al maleje, rzeczywiste Al zawiera rzeczywiste zastosowane Al, az do

4,5 V. Gdy tylko napiecie Al spadnie ponizej 4,5 V, pojawi sie rzeczywiste Al o
wartosci 0 i bedzie widoczne az do osiggnigcia napigcia 0 V.

W przypadku pradu:

*  Wybdr jednostki Al = mA

*  Warto$¢ maksymalna Al w zakresie od 0 mA do 20 mA

»  Wartos$¢ strefy nieczutosci Al =20 * 50 * 0,01 = 10 mA

*  Wartosc¢ histerezy Al =10 * 0,1 = 1,0 mA

»  Wartos$¢ dodatnia histerezy = 10 + 1,0 = 11,0 mA

*  Wartos$¢ ujemna histerezy = 10 - 1,0 = 9,0 mA

Teraz, gdy prad wejsciowy Al jest zwiekszane do 11 mA, widoczne jest rzeczywiste Al
o wartosci 0 mA. Gdy tylko prad wejsciowy Al osiggnie warto$¢ 11,0 mA, pojawi sie
rzeczywiste Al o wartosci 11,0 mA, a prad wejsciowy Al bedzie nadal wykrywany az
do wartosci Al maks., ktéra nalezy do zakresu od 0 mA do 20 mA. Gdy prad
wejsciowy Al maleje, rzeczywiste Al zawiera rzeczywiste zastosowane Al, az do

9.0 mA. Gdy tylko prad wejsciowy Al spadnie ponizej 9,0 mA, pojawi sie rzeczywiste
Al o wartosci 0 i bedzie widoczne az do osiggniecia prgdu 0 mA.

A

A 4

1 = Rzeczywiste Al maks.
2 = Rzeczywiste Al

3 = Dane Al

4 = Al maks.
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Na powyzszym diagramie a oznacza wartos¢ strefy nieczutosci. Wartosci b i c to
odpowiednio wartosci -10% i +10% histerezy. Wartosci histerezy sg ustawiane
wewnetrznie w oprogramowaniu i nie mogg by¢ edytowane przez uzytkownika.
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Sledzenie btedow

Zawartos¢ tego rozdziatu

W tym rozdziale zamieszczono liste ostrzezen i komunikatéw o btedach wraz

z mozliwymi przyczynami ich wystgpienia oraz dziataniami naprawczymi. Informacje
zawarte w tym rozdziale pozwalajg zidentyfikowac i usunaé przyczyny wiekszosci
ostrzezen i btedow. W przypadku ostrzezen i btedow, ktorych przyczyny nie mozna
usunaé, nalezy skontaktowac sie z przedstawicielem firmy ABB. Jesli dostepny jest
program komputerowy Drive Composer, nalezy wysta¢ utworzony w tym programie
pakiet dla pomocy technicznej do przedstawiciela firmy ABB.

Ostrzezenia i btedy zostaly podane ponizej w osobnych tabelach. Zawarto$é kazdej
tabeli jest posortowana wedtug kodu ostrzezenia/btedu.

Bezpieczenstwo

OSTRZEZENIE! Do serwisowania przemiennika czestotliwosci uprawnieni sg

wylgcznie wykwalifikowani elektrycy. Przed rozpoczeciem pracy z przemienni-
kiem czestotliwosci nalezy zapozna¢ sie z instrukcjami w rozdziale Instrukcje bezpie-
czenstwa na poczatku Podrecznika uzytkownika przemiennika czestotliwosci.

Wskazania

Ostrzezenia i biedy

Ostrzezenia i btedy wskazujg stan przemiennika czestotliwos$ci odbiegajacy od
normy. Kody i nazwy aktywnych ostrzezen i bledéw sg wyswietlane na panelu
sterowania przemiennika czestotliwosci oraz w programie komputerowym Drive
Composer. Magistrala komunikacyjna udostepnia tylko kody ostrzezen i btedow.
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Ostrzezen nie trzeba resetowac. Gdy przyczyna ostrzezenia znika, przestaje ono by¢
wyswietlane. Ostrzezenia nie powodujg awaryjnego wytgczenia przemiennika
czestotliwosci — bedzie on normalnie sterowat silnikiem.

Btedy powodujg przerwanie pracy przemiennika, w wyniku czego silnik jest zatrzymy-
wany. Po usunigciu przyczyny btedu mozna zresetowac btgd za pomoca panelu ste-
rowania lub wybranego zrodta (parametr 31. 11 Wybdr resetu btedu), takiego jak
wejscia cyfrowe przemiennika czestotliwosci.Zresetowanie btedu tworzy zdarzenie
64FF Resetowanie btedu. Po zresetowaniu mozna ponownie uruchomic¢ przemiennik
czestotliwosci.

Niektore btedy wymagajg ponownego uruchomienia jednostki sterujgcej przez
wytgczenie i wigczenie zasilania albo przy uzyciu parametru 96.08 Rozruch karty
sterowania — jest to wskazane w komunikacie o btedzie.

Zdarzenia

Oprocz ostrzezen i bleddw istniejg zdarzenia rejestrowane wylgcznie w dzienniku
zdarzen przemiennika czestotliwosci. Kody tych zdarzenh znajdujg sie w tabeli
Komunikaty ostrzegawcze na str. 244.

Edytowalne komunikaty

W przypadku zdarzeh zewnetrznych mozna edytowac dziatanie (btgd lub ostrzezenie),
nazwe i tekst komunikatu. Aby okresli¢ zdarzenia zewnetrzne, nalezy wybrac¢ kolejno
pozycje Menu > Ustawienia > Funkcje zaawansowane > Zdarzenia zewnetrzne.

Mozna takze dodac¢ informacje kontaktowe i edytowac tekst. Aby okresli¢ informacje
kontaktowe, nalezy wybra¢ kolejno pozycje Menu > Ustawienia > Zegar, region,
wyswietlacz > Widok informacji kontaktowych.

Historia ostrzezen/btedow

Dziennik zdarzen

Przemiennik czestotliwosci ma dwa dzienniki zdarzen. Jeden zawiera btedy i reseto-
wania btedéw; a drugi ostrzezenia, zdarzenia i wpisy o czyszczeniu. Kazdy dziennik
zawiera informacje o 32 ostatnich zdarzeniach. Wszystkie wskazania sg przechowy-
wane w dzienniku zdarzen. Towarzyszg im sygnatury czasowe i inne informacje.
Patrz sekcja Wyswietlanie informacji dotyczgcych ostrzezen/btedéw na str. 243.

Aby wyczyscic rejestrator bteddw i zdarzen, nalezy wybra¢ pozycje Menu > Ustawie-
nia > Resetuj do wartosci domysinych > Resetuj dzienniki btedéw i zdarzen
albo ustawi¢ parametr 96.51 CzySc rej. btedbéw i zdarzer na wartos¢ Wyczysc.

Kody pomocnicze

Niektore zdarzenia generujg kod pomocniczy, ktéry czesto pomaga w zidentyfikowa-
niu problemu. Na panelu sterowania kod pomocniczy jest przechowywany jako czesé
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szczegotow zdarzenia, a w programie komputerowym Drive Composer jest wyswie-
tlany na liscie zdarzen.

Wyswietlanie informacji dotyczacych ostrzezen/btedow

Przemiennik czestotliwosci moze przechowywac liste aktywnych btedoéw, ktére
powodujg aktualne wylgczenie awaryjne przemiennika. Przemiennik czestotliwosci
przechowuje tez liste wczesniejszych btedéw i ostrzen.

Dla kazdego zapisanego btedu na panelu sterowania pokazywane sg kod btedu,
czas i wartosci dziewieciu parametrow (sygnaly aktualne i stowa stanu) zapisane

w chwili wystgpienia btedu. Wartosci parametréw dla najnowszego btedu znajdujg sie
w parametrach 05.80...05.89.

Aby wyswietli¢ aktywne biedy i ostrzezenia, nalezy wybraé ponizsze pozycje:

* Menu > Diagnostyka > Aktywne btedy

* Menu > Diagnostyka > Aktywne ostrzezenia

» parametry z grupy 04 Ostrzezenia i btedy (str. 411).

Aby wyswietli¢ wczesniejsze btedy i ostrzezenia, nalezy wybraé ponizsze pozycje:

* Menu > Diagnostyka > Dziennik btedéw i zdarzen

» parametry z grupy 04 Ostrzezenia i btedy (str. 411).

Dostep do dziennika zdarzeh mozna takze uzyskac (i przeprowadzi¢ resetowanie) za

pomocg programu komputerowego Drive Composer. Patrz podrecznik uzytkownika
Drive composer PC tool user’s manual (3AUA0000094606 [j. ang.]).

Generowanie kodéw QR na potrzeby mobilnej aplikacji
serwisowej

Przemiennik czestotliwosci moze wygenerowaé kod QR (lub serie kodéw QR) do
wyswietlenia na panelu sterowania. Kod QR zawiera dane identyfikacyjne przemiennika,
informacje o najnowszych zdarzeniach oraz wartosci stanu i parametry licznikéw. Taki
kod mozna odczytaé przy uzyciu urzadzenia przenosnego z zainstalowang aplikacjg ser-
wisowg ABB, a nastepnie wysta¢ dane do przeanalizowania przez personel firmy ABB.
Wiecej informac;ji o aplikacji mozna uzyskac od lokalnego przedstawiciela firmy ABB.

Aby wygenerowaé kod QR, nalezy wybrac kolejno pozycje Menu > Informacje o
systemie > Kod QR.

Uwaga: Jesli uzywany jest panel sterowania, ktéry nie obstuguje generowania kodéw
QR (wersja starsza niz 6.4x), pozycja menu Kod QR zniknie catkowicie i nie bedzie juz
dostepna nawet na panelach sterowania, ktére obstugujg generowanie kodéw QR.

Uwaga: Istnieje ryzyko trwatego usuniecia menu Kod QR w przypadku przywrdcenia
kopii zapasowej przemiennika czestotliwos$ci ze starym oprogramowaniem lub
starego oprogramowania panelu do przemiennika czestotliwosci z nowg wersjg
oprogramowania z pazdziernika 2014 r. lub nowsza.
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Komunikaty ostrzegawcze

Uwaga: lista zawiera réwniez te zdarzenia, ktdre pojawiajg sie tylko w dzienniku
zdarzen.

Kod
(szes-
nast-
kowy)

Ostrzezenie/kod
pomocniczy

Przyczyna

Co nalezy zrobi¢

A2B1

Przetezenie

Warto$¢ pragdu wyjsciowego
przekroczyta wewnetrzny limit
btedu.

To ostrzezenie oprécz
rzeczywistego aktualnego
przetezenia moze tez zosta¢
spowodowane przez biad
uziemienia lub utrate fazy
zasilania.

Sprawdzi¢ obcigzenie silnika.

Sprawdzié czasy przyspieszenia w gru-
pie parametréw 23 Rampa wart. zad.
predko$ci (sterowanie predkoscig) lub 28
tancuch w. zad. czestotliwosci (sterowa-
nie czestotliwoscig). Sprawdzi¢ réwniez
parametry 46.01 Skalowanie predko$ci,
46.02 Skalowanie czestotliwosci i 46.03
Skalowanie momentu.

Sprawdzi¢ silnik i kabel silnika (w tym
kolejnos¢ faz i potaczenie trojkat-
gwiazda).

Sprawdzié silnik i kable silnika pod katem
wystepowania zwarcia doziemnego, mie-
rzgc rezystancje izolaciji silnika i kabla sil-
nika. Patrz rozdziat Montaz elektryczny,
sekcja Sprawdzanie izolacji zespotu w
Podreczniku uzytkownika przemiennika
czestotliwosci.

Sprawdzi¢, czy na kablu silnika nie ma
stycznikow, ktore sie otwierajg i zamykaja.
Sprawdzié, czy dane uruchamiania

w grupie parametrow 99 Dane silnika
odpowiadajg danym z tabliczki znamio-
nowe;j silnika.

Sprawdzié, czy w kablu silnika nie ma
zadnych kondensatoréw korygujacych
wspétczynnik mocy ani ogranicznikéw
przepiec.

A2B3

Zwarcie doziemne

Przemiennik czestotliwosci
wykryt asymetrig obcigzenia,
zwykle spowodowang
zwarciem doziemnym w silniku
lub kablu silnika.

Sprawdzié, czy w kablu silnika nie ma
zadnych kondensatoréw korygujacych
wspoétczynnik mocy ani ogranicznikéw
przepiec.

Sprawdzi¢ silnik i kable silnika pod katem
wystepowania zwarcia doziemnego, mie-
rzgc rezystancje izolaciji silnika i kabla sil-
nika. Patrz rozdziat Montaz elektryczny,
sekcja Sprawdzanie izolacji zespotu

w Podreczniku uzytkownika przemien-
nika czestotliwosci. W przypadku wykry-
cia zwarcia doziemnego naprawic¢ lub
wymieni¢ kabel silnika i/lub silnik. Jesli
nie mozna wykry¢ zadnego zwarcia
doziemnego, nalezy skontaktowa¢ sie

z lokalnym przedstawicielem firmy ABB.
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Kod
(szes- | Ostrzezenie/kod P c le3 bié
nast- | pomocniczy rzyczyna o nalezy zrobi¢
kowy)
A2B4 | Zwarcie Zwarcie w kablu/kablach Sprawdzié silnik i kabel silnika pod katem
silnika lub silniku. btedéw okablowania.
Sprawdzic¢ silnik i kabel silnika (w tym
kolejnos¢ faz i potgczenie trojkat-gwiazda).
Sprawdzi¢ silnik i kabel silnika pod katem
wystepowania zwarcia doziemnego, mie-
rzac rezystancje izolacji silnika i kabla sil-
nika. Patrz rozdziat Montaz elektryczny,
sekcja Sprawdzanie izolacji zespotu
w Podreczniku uzytkownika przemien-
nika czestotliwosci.
Sprawdzié, czy w kablu silnika nie ma
zadnych kondensatoréw korygujgcych
wspétczynnik mocy ani ogranicznikéw
przepiec.
0001 | Zwarcie w gérnym
tranzystorze fazy U.
Dla obudéw od R6 do R11.
0002 | Zwarcie w dolnym tranzystorze
fazy U.
Dla obudéw od R6 do R11.
0004 | Zwarcie w gérnym
tranzystorze fazy V.
Dla obudéw od R6 do R11.
0008 | Zwarcie w dolnym tranzystorze
fazy V.
Dla obudéw od R6 do R11.
0010 | Zwarcie w gérnym
tranzystorze fazy W.
Dla obudéw od R6 do R11.
0020 | Zwarcie w dolnym tranzystorze
fazy W.
Dla obudéw od R6 do R11.
0040 | Zwarcie kondensatora DC.
Dla obudéw od R6 do R11.
0080 | Sprzezenie zwrotne od stanu z
faz wyj$ciowych nie odpowiada
sygnatom sterujgcym.
Obudowy R6 i R7.
A2BA | Przecigzenie IGBT Nadmierna temperatura Sprawdzié kabel silnika.

potaczenia IGBT z obudowa.
To ostrzezenie chroni
tranzystory IGBT i moze by¢
aktywowane z powodu zwarcia
w kablu silnika.

Sprawdzi¢ warunki otoczenia.
Sprawdzié przeptyw powietrza i dziatanie
wentylatora.

Sprawdzié, czy na zeberkach radiatora
nie zbiera sie pyt.

Sprawdzi¢ moc silnika wzglgdem mocy
przemiennika czestotliwosci.
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Kod
(szes- | Ostrzezenie/kod P . L
. rzyczyna Co nalezy zrobi¢
nast- | pomocniczy
kowy)
A3A1 | Przepiecie obwodu Zbyt wysokie napigcie Sprawdzié ustawienie napigcia zasilania
DC posredniego obwodu DC (gdy | (parametr 95.01 Napiecie zasilania). Nie-
przemiennik czegstotliwosci jest | prawidtowe ustawienie tego parametru
zatrzymany). moze spowodowac niekontrolowane
A3A2 | Niedostateczne Zbyt niskie napigcie przyspieszenie silnika albo przeqiazenie
L ) ) czopera lub rezystora hamowania.
napiecie tgcza DC posredniego obwodu DC (gdy . B I
przemiennik czestotliwosci jest | SPrawdzié napiecie zasilania.
zatrzymany). Jesli problem powtarza sie,
skontaktowac sig z lokalnym
A3AA | Nie natadowano Napiecie posredniego obwodu | przedstawicielem firmy ABB.
obwodu DC DC nie osiagneto jeszcze
poziomu dziatania.
A490 | Niepoprawna konf. Nie mozna nadzorowaé Sprawdz ustawienia parametrow
czujnika temp. temperatury ze wzgledu na zrodiowych temperatury 35.171 35.21.
nieprawidtowg konfiguracje
adaptera.
A491 | Temperatura Mierzona temperatura 1 Sprawdzi¢ warto$¢ parametru 35.02
zewnetrzna 1 przekroczyta limit ostrzezenia. | Zmierzona temperatura 1.
(Edytowalny tekst Sprawdzi¢ chtodzenie silnika (lub innego
komunikatu) urzadzenia, ktorego temperatura jest
mierzona).
Sprawdzié warto$¢ parametru 35.13 Limit
ostrzezenia temperatury 1.
A492 | Temperatura Mierzona temperatura 2 Sprawdzi¢ warto$¢ parametru 35.03
zewnetrzna 2 przekroczyta limit ostrzezenia. | Zmierzona temperatura 2.
(Edytowalny tekst Sprawdzi¢ chtodzenie silnika (lub innego
komunikatu) urzadzenia, ktdrego temperatura jest
mierzona).
Sprawdzié warto$¢ parametru 35.23 Limit
ostrzezenia temperatury 2.
A4A0 | Temperatura karty Temperatura karty sterowania | Sprawdzi¢ kod pomocniczy. Akcje dla
sterowania jest zbyt wysoka. poszczegdinych kodéw sg podane
ponizej.
(brak) | Temperatura przekroczyta limit | Sprawdzié warunki otoczenia.
ostrzezenia Sprawdzi¢ przeptyw powietrza i dziatanie
wentylatora.
Sprawdzié, czy na zeberkach radiatora
nie zbiera sie pyt.

0001 | Termistor uszkodzony Skontaktowaé sie z przedstawicielem
serwisowym firmy ABB w celu wymiany
karty sterowania.

A4A1 | Nadmierna Nadmierna szacowana Sprawdzi¢ warunki otoczenia.
temperatura IGBT temperatura tranzystora IGBT | Sprawdzi¢ przeptyw powietrza i dziatanie
przemiennika czestotliwosci. wentylatora.
Sprawdzié, czy na zeberkach radiatora
nie zbiera sie pyt.
Sprawdzi¢ moc silnika wzglgdem mocy
przemiennika czestotliwosci.




Sledzenie bledéw 247

Kod
(szes-
nast-
kowy)

Ostrzezenie/kod
pomochiczy

Przyczyna

Co nalezy zrobi¢

A4A9

Chtodzenie

Nadmierna temperatura
modutu przemiennika
czestotliwosci.

Sprawdzié temperature otoczenia. Jesli
przekracza ona 40°C/104°F (IP21 obu-
dowy R4 ...R9) lub 50°C /122°F (IP21
obudowy R1 ...R9), upewnic sie, ze prad
obcigzeniowy nie przekracza obnizonej
wartosci znamionowej obcigzalnosci
przemiennika Monitorowanie czestotliwo-
$ci. W przypadku wszystkich obudow
P55 sprawdzi¢ temperatury obnizania
warto$ci znamionowych. Patrz rozdziat
Dane techniczne, sekcja Obnizanie war-
tosci znamionowych w Podreczniku uzyt-
kownika przemiennika czestotliwosci.
Sprawdzi¢ przeptyw powietrza
chtodzgcego modut przemiennika
czestotliwosci i dziatanie wentylatora.
Sprawdzié, czy we wnetrzu szafy i
radiatora modutu przemiennika
czestotliwosci nie zbiera sig pyt. W razie
potrzeby wyczysci¢ je.

A4BO

Nadmierna
temperatura

Nadmierna temperatura
modutu jednostki mocy.

Sprawdzié warunki otoczenia.
Sprawdzi¢ przeptyw powietrza i dziatanie
wentylatora.

Sprawdzié, czy na zeberkach radiatora
nie zbiera sig pyt.

Sprawdzié moc silnika wzgledem mocy
przemiennika czgstotliwosci.

Sprawdzié¢ kod pomocniczy.

FA

Temperatura otoczenia

A4B1

Nadmierna roznica
temperatur

Wysoka réznica temperatur
tranzystoréw IGBT réznych
faz.

Sprawdzié okablowanie silnika.
Sprawdzi¢ chtodzenie modutow
przemiennika czestotliwosci.

A4F6

Temperatura IGBT

Nadmierna temperatura
tranzystora IGBT przemiennika
czestotliwosci.

Sprawdzi¢ warunki otoczenia.
Sprawdzié przeptyw powietrza i dziatanie
wentylatora.

Sprawdzié, czy na zeberkach radiatora
nie zbiera sig pyt.

Sprawdzié moc silnika wzgledem mocy
przemiennika czestotliwosci.

A581

Wentylator

Brak sprzezenia zwrotnego od
wentylatora.

Sprawdzié kod pomocniczy, aby
zidentyfikowa¢ wentylator. Kod 0
wskazuje wentylator gtéwny 1. Inne kody
(w formacie XYZ): Warto$¢ ,X” okresla
kod stanu (1: bieg identyfikacyjny,

2: normalny). ,Y” =0, warto$¢ ,Z” okresla
indeks wentylatora (1: wentylator gtéwny
1, 2: wentylator gtéwny 2, 3: wentylator
gtéwny 3).

Sprawdzi¢ dziatanie i podigczenie
wentylatora.

Wymieni¢ wentylator, jesli jest niesprawny.
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Kod
(szes- | Ostrzezenie/kod . L
i Przyczyna Co nalezy zrobi¢

nast- | pomocniczy

kowy)

A582 | Brak wentylatora Wentylator pomocniczy Sprawdzi¢ kod pomocniczy.
pomocniczego (wentylator wewnetrzny IP55) | Sprawdzi¢ wentylator pomocniczy i

zostat zablokowany lub potgczenie.

odtgczony. Wymienié uszkodzony wentylator.
Upewni¢ sie, ze przednia ostona prze-
miennika czestotliwosci jest prawidtowo
zamocowana. Jesli rozruch przemiennika
czestotliwosci wymaga zdjecia tej ostony,
w ciggu dwoch minut od wigczenia zasi-
lania nalezy ustawi¢ parametr 31.36
Funkcja btedu wentylatora pomocni-
czego tymczasowo na warto$¢ Bez dzia-
fania.

A5A0 | Bezpieczne Funkcja bezpiecznego Sprawdzi¢ potgczenia obwodu
wylgczanie momentu | wytgczania momentu jest bezpieczenstwa. Wiecej informacji
Programowalna funkcja aktywna, tzn. utracono sygnat | zawiera rozdziat Funkcja bezpiecznego
ostrzezenia: 31.22 z obwodu bezpieczenstwa wytgczania momentu w Podreczniku
Weskaznik STO podigczonego do ztacza STO. | uzytkownika przemiennika czestotliwosci
praca/zatrz. oraz opis parametru 31.22 Wskaznik

STO praca/zatrz. .
Sprawdzi¢ warto$¢ parametru 95.04
Zasilanie karty sterowania.

A5EA | Temp. obwodu Problem z pomiarem Sprawdzi¢ kod pomocniczy. Zalezy on od

pomiarowego wewnetrznej temperatury typu jednostki sterujgce;.
przemiennika czestotliwosci.
Obudowy R1...R5 Skontaktowa¢ sie z lokalnym
0000 ...0000 | Temperatura IGBT przedstawicielem firmy ABB.
0000 ...0003 | Temperatura karty
0000 ...0006 | Temperatura modutu
zasilajgcego
Obudowy R6...R11i Skontaktowac sie z lokalnym
ACx580-31 obudowa R3 przedstawicielem firmy ABB.
0000 ...0001 | Faza U IGBT
0000 ...0002 | Faza V IGBT
0000 ...0003 | Faza W IGBT
0000 ...0004 | Temperatura karty
0000 ...0005 | Czoper hamowania
0000 ...0006 | Wiot powietrza (TEMP3)
0000 ...0007 | Temperatura modutu
zasilajgcego
0000 ...0008 | du/dt (TEMP2)
0000 ...0009 | TEMP1
FAh =1111 1010 | Temperatura otoczenia

A5EB | Bfad zasilania karty Btad zasilacza jednostki mocy. | Skontaktowac sig z lokalnym
jednostki mocy przedstawicielem firmy ABB.

A5ED | Obwod pomiarowy: Btad obwodu pomiarowego. Skontaktowac sie z lokalnym
ADC przedstawicielem firmy ABB.
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Kod
(szes- | Ostrzezenie/kod P . .
. rzyczyna Co nalezy zrobi¢

nast- | pomocniczy

kowy)

AS5EE | Obwdd pomiarowy: Btad obwodu pomiarowego. Skontaktowaé sie z lokalnym
DFF przedstawicielem firmy ABB.

A5EF | Sprz. zwr. od stanu Sprzezenie zwrotne od stanu z | Skontaktowac sie z lokalnym
jedn. mocy faz wyjsciowych nie odpowiada | przedstawicielem firmy ABB.

sygnatom sterujgcym.

AS5F0 | Sprzezenie zwrotne od | Brak sygnatu sprzezenia Sprawdzié sygnat sprzezenia zwrotnego
tadowania zwrotnego od tadowania. przychodzacy z systemu tadowania.

AB82 | Przekroczono Pamie¢ flash (w module Unika¢ wymuszania zbednego
pred.blysk.usuwania pamigci) byta czyszczona zbyt | zapisywania parametréw przy uzyciu

czesto. Spowodowato to parametru 96.07 lub cyklicznego

ograniczenie zywotnosci zapisywania parametrow (takiego jak

pamigci. wyzwalanie rejestratora uzytkownika
przy uzyciu parametréw).
Sprawdzi¢ kod pomocniczy (w formacie
XYYY YZZZ). X’ okre$la zrodto ostrze-
zenia (1: ogolny nadzér czyszczenia
pamigci flash). ,ZZZ” okresla numer pod-
sektora pamigci flash, ktéry wygenerowat
ostrzezenie.

AB86 | Niezgodna suma Obliczona suma kontrolna Sprawdzi¢, czy wszystkie niezbedne
kontrolna parametru nie jest zgodna i zatwierdzone sumy kontrolne (warto$¢
Programowalna funkcja z jakgkolwiek wtgczong sumg | zadana) (96.71...96.72) sg wtgczone w
ostrzezenia: 96.54 kontrolng warto$ci zadane;j. parametrze 96.55 Sfowo sterowania
Dziatanie sumy kontrolnej suma kontrolng.

Sprawdzié konfiguracje parametru. Przy
uzyciu parametru 96.55 Stowo sterowa-
nia suma kontrolng wtaczy¢ parametr
sumy kontrolnej i skopiowa¢ aktualng
sume kontrolng do tego parametru.

AB87 | Konfiguracja sumy Zdefiniowano dziatanie dla Skontaktowac sie z lokalnym przedstawi-
kontrolnej niezgodnej sumy kontrolnej, cielem firmy ABB, aby skonfigurowac

ale funkcja ta nie zostata funkcje, lub wytgczy¢ funkcje w parame-
skonfigurowana. trze 96.54 Dziatanie sumy kontrolnej.

ABA4 | Warto$¢ znamionowa | Parametry silnika sg ustawione | Sprawdzi¢ kod pomocniczy. Akcje dla

silnika

nieprawidtowo.

Przemiennik czgstotliwosci nie
jest prawidlowo zwymiarowany.

poszczegdlnych kodéw sg podane
ponizej.
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Kod
(szes- | Ostrzezenie/kod P c le3 bic
nast- | pomocniczy rzyczyna o nalezy zrobi¢
kowy)
0001 | Czestotliwo$¢ poslizgu jest za | Sprawdzi¢ ustawienia parametréw
mata. konfiguraciji silnika w grupach 98 i 99.
0002 | Predkosci synchroniczna i Sprawdzi¢, czy przemiennik
znamionowa za bardzo sie czest_othwosm Jes_,t zwymiarowany
roznia. prawidtowo dla silnika.
0003 | Predko$¢ znamionowa jest
wigksza od synchronicznej z 1
parg biegunow.
0004 | Prad znamionowy wykracza
poza limity
0005 | Napigcie znamionowe
wykracza poza limity.
0006 | Moc znamionowa jest wieksza
od mocy pozorne;j.
0007 | Moc znamionowa jest
niespojna z momentem i
predkoscig znamionowa.
0008 | Wspotczynnik mocy
znamionowej silnika nie miesci
sie w limitach dla silnikow
asynchronicznych [0.5...0.97].
ABA5 | Brak danych silnika Parametry w grupie 99 nie Sprawdzié, czy wszystkie wymagane
zostaty ustawione. parametry w grupie 99 zostaty
ustawione.
Uwaga: To ostrzezenie standardowo
pojawia sie podczas rozruchu i nie znika,
dopdki dane silnika nie zostang
wprowadzone.
ABAB | Nie wybrano kategorii | Nie zdefiniowano kategorii Patrz kategoria napigcia w parametrze
napigcia napigcia. 95.01 Napiecie zasilania.
ABA7 | Nie ustawiono czasu Nie ustawiono czasu systemu. | Ustawi¢ recznie czas systemu lub podta-
systemu Nie mozna uzywac¢ funkgcji czy¢ panel sterowania do przemiennika
czasowych, a daty w dzienniku | czestotliwosci, aby zsynchronizowac¢
btedow sg nieprawidtowe. zegar. Jesli uzywany jest podstawowy
panel sterowania, zsynchronizowac¢
zegar przy uzyciu EFB lub modutu magi-
strali komunikacyjne;j.
Ustawi¢ parametr 34.10 Wigczenie
funkcji czasowych na warto$¢
Nieaktywne, aby wytgczy¢ funkcje
czasowe, jesli nie sg uzywane.
A6BO | Blokada uzytkownika | Blokada uzytkownika jest Zamkna¢ blokade uzytkownika, wprowa-
jest otwarta otwarta, czyli parametry dzajac nieprawidtowy kod w parametrze
konfiguracji blokady 96.02 Kod.Patrz sekcja Obliczanie sumy
uzytkownika 96.700...96.102 | kontrolnej parametru (str. 236).
sg widoczne.
A6B1 | Niepotwierdzony kod | Nowy kod uzytkownika zostat | Potwierdzi¢ nowy kod, wprowadzajgc ten
uzytkownika wprowadzony w parametrze sam kod w parametrze 96.7101. Aby
96.100, ale nie zostat anulowaé, zamkna¢ blokade uzytkownika
potwierdzony w parametrze bez potwierdzania nowego kodu.Patrz
96.101. sekcja Obliczanie sumy kontrolnej
parametru (str. 236).
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Kod
(szes- | Ostrzezenie/kod P . ”
o rzyczyna Co nalezy zrobi¢
nast- | pomocniczy
kowy)
A6D1 | Konflikt parametrow Przemiennik czestotliwosci nie | Sprawdzi¢ programowanie sterownika
adapt. kom. A ma funkcji zZadanej przez PLC.
sterownik PLC lub zgdana Sprawdzi¢ ustawienia grupy parametréw
funkcja nie zostata aktywowana. | 50 Adapter komunikacyjny (FBA).
ABES5 | Parametryzacja Ustawienie sprzetowe trybu Sprawdzi¢ kod pomocniczy w dzienniku
wejscia analog. pradowego/napieciowego zdarzen. Kod identyfikuje wejscie
wejscia analogowego nie analogowe, ktérego ustawienia powodujg
odpowiada ustawieniom konflikt.
parametrow. Skorygowac ustawienie sprzetowe
(w jednostce sterujgcej przemiennika
czestotliwosci) lub parametr 712.15/12.25.
Uwaga: W celu sprawdzenia poprawno-
$ci zmian ustawien sprzgtowych wyma-
gany jest ponowny rozruch karty
sterowania (przez ponowne wytgczenie i
wigczenie zasilania lub za pomocg para-
metru 96.08 Rozruch karty sterowania).
ABE6 | Konfiguracja ULC Btad konfiguraciji krzywej Sprawdzi¢ kod pomocniczy. Akcje dla
obcigzenia uzytkownika. poszczegolnych kodéw sg podane
ponizej.
0000 | Niespojne punkty predkosci. Sprawdzi¢, czy kazdy punkt predkosci
(parametry 37.11...37.15) ma wyzszg
wartos$¢ niz poprzedni punkt.
0001 | Niespdjne punkty Sprawdzi¢, czy kazdy punkt
czegstotliwosci. czestotliwosci (parametry 37.20...37.16)
ma wyzszg wartosé niz poprzedni punkt.
0002 | Punkt niedocigzenia powyzej | Sprawdzi¢, czy kazdy punkt przeciazenia
punktu przecigzenia. (37.31...37.35) ma wyzszg warto$¢ niz
0003 | Punkt przeciazenia ponizej odpowiadajgcy mu punkt niedocigzenia
’ ] (37.21...37.25).
punktu niedocigzenia.
ABE7 | Ostrzezeniedotyczace | Btad konfiguracji sterowania Sprawdzi¢ kod pomocniczy. Akcje dla

konfiguracji
sterowania IPC

IPC.

poszczegodlinych kodéw sg podane ponize;.

0001

Niepoprawnie skonfigurowano
sterowanie IPC w przypadku
magistrali EFB.

Sprawdzié, czy jesli parametr 76.21
Konfiguracja PFC ma ustawiong warto$¢
IPC, to parametr 58.01 Protokot wt. ma
ustawiong warto$¢ Brak / komunikacja
IPC.

Sprawdzié, czy jesli 58.01 Protokot wi.
ma ustawiong warto$¢ Brak /
komunikacja IPC, 76.21 Konfiguracja
PFC ma ustawiong warto$¢ IPC i 76.24
Port komunikacyjny IPC ma ustawiong
wartos$¢ EFB.

0002

Niepoprawnie skonfigurowano
sterowanie IPC w przypadku
adaptera FBA.

Sprawdzié, czy jesli parametr 76.21
Konfiguracja PFC nie ma ustawionej
zadnej z wartosci IPC, parametr 50.01
Wigczenie FBA A ma ustawiong warto$¢
Wytacz.
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ABE8 | Niezgodnos¢ wersji Przemiennik nadrzedny i Sprawdzié¢ parametr 07.05 Wersja opr.
systemu IPC podrzedny nie maja tej samej | sprzetowego na wszystkich
wersji systemu IPC i nie bedg | przemiennikach czestotliwosci w sieci
dziata¢ w trybie IPC. IPC i zgodnie z potrzebami zatadowac¢
zgdang wersje oprogramowania na
przemienniki czegstotliwosci.
A780 | Utyk silnika Silnik pracuje w obszarze Sprawdzié obcigzenie silnika i wartosci
Programowalna funkcja utyku z powodu np. nadmier- | znamionowe przemiennika
ostrzezenia: 31.24 nego obcigzenia lub niewystar- | czestotliwosci.
Funkeja utyku czajgcej mocy silnika. Sprawdzi¢ parametry funkcji btedu.
A783 | Przecigzenie silnika Temperatura silnika jest zbyt Sprawdzi¢, czy silnik nie jest przecigzony.
wysoka. Skorygowac¢ parametry uzywane
w funkcji przecigzenia silnika
(35.51...35.53) i 35.55...35.56.
A784 | Rozigczenie silnika Wszystkie trzy fazy wyjsciowe | Sprawdzié, czy przetgczniki miedzy
sg odtgczane od silnika. przemiennikiem czestotliwosci a
silnikiem sg zamknigte.
Sprawdzi¢, czy wszystkie kable miedzy
przemiennikiem czestotliwosci a
silnikiem sg podtgczone i zabezpieczone.
Jesli nie wykryto zadnego problemu, a
wyjscie sterownika czestotliwosci zostato
podiaczone do silnika, skontaktuj sie
z firmg ABB.
A792 | Okablowanie Zwarcie rezystora hamowania | Sprawdzi¢ potgczenie czopera
rezystora hamowania | lub btgd sterowania czopera hamowania i rezystora hamowania.
hamowania. Przemienniki Upewnic¢ sig, ze rezystor hamowania nie
czestotliwosci w obudowie R6 | jest uszkodzony.
lub wigkszej.
A793 | Nadmierna temp. Temperatura rezystora Wytgczy¢ przemiennik czestotliwosci.
rezystora hamow. hamowania przekroczyta limit | Poczekaé¢, az rezystor ostygnie.
ostrzezenia okreslony przez Sprawdzi¢ ustawienia funkcji ochrony
parametr 43.12 Rezystor ham.: | przed przegrzaniem rezystora (grupa
poziom ostrz.. parametréw 43 Czoper hamowania).
Sprawdzié ustawienie limitu ostrzezenia,
parametr 43.12 Rezystor ham.: poziom
ostrz..
Sprawdzié, czy rezystor hamowania
zostat poprawnie zwymiarowany.
Sprawdzié, czy cykl hamowania
odpowiada dozwolonym limitom.
A794 | Dane rezystora Nie podano danych rezystora | Co najmniej jedno ustawienie danych
hamowania hamowania. rezystora (parametry 43.08...43.10) jest
nieprawidtowe. Parametr jest wskazany
przez kod pomocniczy.
0000 ...0001 | Warto$¢ rezystancji jest za Sprawdzi¢ warto$¢ parametru 43.10
niska. Hamulec: rezystancja.
0000 ...0002 | Nie podano termicznej statej Sprawdzi¢ wartos¢ parametru 43.08
czasowej. Rezyst.ham.: term.stafa czas..
0000 ...0003 | Nie podano maksymalnej statej | Sprawdzi¢ warto$¢ parametru 43.09
mocy. Maks. moc ciggta rez. ham..
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A79C | Nadmierna temp. Temperatura tranzystora IGBT | Poczekac, az czoper ostygnie.

IGBT czop. ham. czopera hamowania Sprawdzi¢, czy temperatura otoczenia

przekroczyta wewnetrzny limit | nie przekracza limitu.

ostrzezenia. Sprawdzi¢, czy wentylator chfodzacy jest
sprawny i dziata.
Sprawdzi¢, czy nic nie zaktéca przeptywu
powietrza.
Sprawdzié¢ wymiarowanie i chfodzenie
szafy.
Sprawdzié ustawienia funkcji ochrony
przed przegrzaniem rezystora
(parametry 43.06...43.10).
Sprawdzié minimalng dozwolong warto$¢
rezystora dla uzywanego czopera.
Sprawdzié, czy cykl hamowania
odpowiada dozwolonym limitom.
Sprawdzié, czy napigcie zasilania AC nie
jest zbyt wysokie.

A7AB | Btad konfigurac;ji Zamontowany modut Sprawdzié, czy zamontowany rozszerzen
modutu rozszerzen rozszerzen jest inny niz modut (wyswietlany przy uzyciu
we/wy skonfigurowany modut. parametru 15.02 Wykryty modut

rozszerz.) odpowiada modutowi
wybieranemu przy uzyciu parametru
15.01 Typ modutu rozszerzen.

A7C1 | Komunikacja przez Zanik komunikacji cyklicznej Sprawdzié stan komunikacji magistrali
adapt. kom. A migdzy przemiennikiem komunikacyjnej. Wiecej informac;ji
Programowalna funkcja czestotliwos$ci a modutem zawiera dokumentacja interfejsu
ostrzezenia: 50.02 FB adaptera komunikacyjnego A | magistrali komunikacyjnej.

lub migdzy sterownikiem PLC | Sprawdzié ustawienia grup parametréw
a modutem adaptera 50 Adapter komunikacyjny (FBA), 51
komunikacyjnego A. FBA A: ustawienia, 52 FBA A: dane wej. i
53 FBA A: dane wyj..
Sprawdzié potgczenia kabli.
Sprawdzi¢, czy przemiennik nadrzgdny
jest w stanie nawigza¢ komunikacje.

A7CE | Utrata komunikacji Przerwa w komunikacji przez | Sprawdzi¢ stan urzadzenia nadrzednego
EFB wbudowang magistrale magistrali komunikacyjnej
Programowalna funkcja komunikacyjna (EFB). (online/offline/btad itd.).
ostrzezenia: 58.74 Sprawdzi¢ potgczenia kablowe z
Reakcja na utrate zaciskami EIA-485/X5 o numerach 29,
komunik. 30 i 31 jednostki sterujace;.

ATEE | Utrata panelu Zatrzymanie komunikacji ze Sprawdzi¢ potgczenie z programem
Programowalna funkcja strony panelu sterowania lub komputerowym lub panelem sterowania.
ostrzezenia: programu komputerowego Sprawdzi¢ ztacze panelu sterowania.
ig}ggn’;fakc/a na utrate wybranego jako aktywna Sprawdzi¢ platforme montazowa, o ile

lokalizacja sterowania » jest uzywana.
przemiennika czestotliwosci. Odiaczyé i ponownie podigczy¢ panel
sterowania.

A88F | Wentylator Przekroczono limit timera Nalezy rozwazy¢ wymiane wentylatora

konserwacji.

chtodzgcego. Parametr 05.04 Licznik
czasu wigcz. went. pokazuje czas pracy
wentylatora chtodzgcego.
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AB8AO0 | Nadzér Al Sygnat analogowy jest poza Sprawdzié poziom sygnatu na wejsciu
Programowalna funkcja limitami okre$lonymi dla analogowym.
ostrzezenia: wejscia analogowego. Sprawdzi¢ okablowanie podtaczone do
12.03 Funkcja nadzoru Al wejécia.
Sprawdzié minimalne i maksymalne
limity wejscia w grupie parametréw 12
Standardowe Al.
A8BA1 | Ostrzezeniedotyczace | Stan przekaznika zmieniat sig | Wymieni¢ kartg sterowania lub przesta¢
zuzycia RO czesciej niz zalecana liczba uzywacé wyjscia przekaznikowego.
razy. Sprawdzi¢ kod pomocniczy, ktéry
identyfikuje wyjscie przekaznikowe.
0001 | Wyjscie przekaznikowe 1 Wymieni¢ kartg sterowania lub przesta¢
uzywacé wyjscia przekaznikowego 1.
0002 | Wyjscie przekaznikowe 2 Wymieni¢ karte sterowania lub przesta¢
uzywac wyjscia przekaznikowego 2.
0003 | Wyjscie przekaznikowe 3 Wymieni¢ karte sterowania lub przesta¢
uzywac wyjscia przekaznikowego 3.
A8A2 | Ostrzezenie o Stan przekaznika zmienia sie Zastagpi¢ sygnat podtgczony do zrodta
przetgczaniu RO czesciej niz zalecana liczba wyjscia przekaznikowego sygnatem o
razy, na przyktad gdy podta- nizszej czestotliwosci przetaczania.
czony jest do niego sygnat o Sprawdzi¢ kod pomocniczy, ktory
wysokiej czestotliwosci przefa- | identyfikuje parametr zrodiowy wyjécia
czania. Zywotnos¢ przekaznika | przekaznikowego.
zostanie wkrétce przekroczona.
0001 | Wyjscie przekaznikowe 1 Wybra¢ inny sygnat przy uzyciu
parametru 10.24 Zrédfo RO1.
0002 | Wyjscie przekaznikowe 2 Wybra¢ inny sygnat przy uzyciu
parametru 710.27 Zrédto RO2.
0003 | Wyjscie przekaznikowe 3 Wybra¢ inny sygnat przy uzyciu
parametru 70.30 Zrédto RO3.
A8BO | Nadzoér sygnatu 1 ABB | Ostrzezenie generowane Sprawdzi¢ zrodio ostrzezenia (parametr
(Edytowalny tekst przez funkcje nadzoru sygnatu | 32.07 Sygnat nadzoru 7).
komunikatu) 1.
Programowalna funkcja
ostrzezenia:
32.06 Dziatanie nadzoru 1
A8B1 | Nadzoér sygnatu 2 ABB | Ostrzezenie generowane Sprawdzi¢ zrodio ostrzezenia (parametr
(Edytowalny tekst przez funkcje nadzoru sygnatu | 32.17 Sygnat nadzoru 2).
komunikatu) 2.
Programowalna funkcja
ostrzezenia:
32.16 Dziatanie nadzoru 2
A8B2 | Nadzoér sygnatu 3 ABB | Ostrzezenie generowane Sprawdzi¢ zrodio ostrzezenia (parametr
(Edytowalny tekst przez funkcje nadzoru sygnatu | 32.27 Sygnat nadzoru 3).
komunikatu) 3.
Programowalna funkcja
ostrzezenia:
32.26 Dziatanie nadzoru 3
A8B3 | Nadzor sygnatu 4 ABB | Ostrzezenie generowane Sprawdzi¢ zrodio ostrzezenia (parametr
(Edytowalny tekst przez funkcje nadzoru sygnatu | 32.37 Sygnat nadzoru 4).
komunikatu)
Programowalna funkcja
ostrzezenia:
32.36 Dziatanie nadzoru 4
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A8B4 | Nadzor sygnatu 5 ABB | Ostrzezenie generowane Sprawdzié zrédto ostrzezenia (parametr
(Edytowalny tekst przez funkcje nadzoru sygnatu | 32.47 Sygnat nadzoru 5).
komunikatu) 5.

Programowalna funkcja
ostrzezenia:
32.46 Dziatanie nadzoru 5

A8B5 | Nadzor sygnatu 6 ABB | Ostrzezenie generowane Sprawdzié zrédto ostrzezenia (parametr
(Edytowalny tekst przez funkcje nadzoru sygnatu | 32.57 Sygnat nadzoru 6).
komunikatu) 6.

Programowalna funkcja
ostrzezenia:
32.56 Dziatanie nadzoru 6

A8BE | ULC — ostrzezenie Wybrany sygnat przekroczyt Sprawdzié, czy istniejg warunki
dotyczace krzywa przecigzenia zwiekszajgce monitorowany sygnat (na
przecigzenia uzytkownika. przykiad obcigzenie silnika, gdy
Programowalna funkcja monitorowany jest moment lub prad).
btedu: o Sprawdzi¢ definicje krzywej obcigzenia
37.03 ULC - dziatania (grupa parametréw 37 Krzywa
przecigz. obcigzenia uzytkownika).

A8BF | ULC — ostrzezenie Wybrany sygnat spadt ponizej | Sprawdzi¢, czy istniejg warunki
dotyczace krzywej niedocigzenia zmniejszajace monitorowany sygnat (na
niedocigzenia uzytkownika. przykiad utrata obcigzenia, gdy
Programowalna funkcja monitorowany jest moment lub prad).
btedu: o Sprawdzi¢ definicje krzywej obcigzenia
37.04 ULC - dziafania (grupa parametrow 37 Krzywa
niedost.obc. obcigzenia uzytkownika).

A981 | Ostrzezenie Btad w urzadzeniu Sprawdzi¢ urzadzenie zewnetrzne.
zewnetrzne 1 zewnetrznym 1. Sprawdzi¢ ustawienie parametru 31.07
(Edytowalny tekst Zrédio zdarzenia zewn. 1.
komunikatu)

Programowalna funkcja
ostrzezenia:

31.01 Zrédfo zdarzenia
zewn. 1

31.02 Typ zdarzenia
zewn. 1

A982 | Ostrzezenie Btad w urzadzeniu Sprawdzi¢ urzadzenie zewnetrzne.
zewnetrzne 2 zewnetrznym 2. Sprawdzi¢ ustawienie parametru 31.03
(Edytowalny tekst Zrédio zdarzenia zewn. 2.
komunikatu)

Programowalna funkcja
ostrzezenia:
31.03 Zrédfo zdarzenia
zewn. 2
31.04 Typ zdarzenia
zewn. 2
A983 | Ostrzezenie Btad w urzgdzeniu Sprawdzié urzadzenie zewnetrzne.

zewnetrzne 3
(Edytowalny tekst
komunikatu)
Programowalna funkcja
ostrzezenia:

31.05 Zrédio zdarzenia
zewn. 3

31.06 Typ zdarzenia
zewn. 3

zewnetrznym 3.

$prawdzi<’: ustawienie parametru 31.05
Zrédfo zdarzenia zewn. 3.
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A984 | Ostrzezenie Btad w urzadzeniu Sprawdzié urzgdzenie zewnetrzne.
zewnetrzne 4 zewnetrznym 4. Sprawdzié ustawienie parametru 31.07
(Edytowalny tekst Zrodfo zdarzenia zewn. 4.
komunikatu)

Programowalna funkcja
ostrzezenia:

31.07 Zrodio zdarzenia
zewn. 4

31.08 Typ zdarzenia
zewn. 4

A985 | Ostrzezenie Btad w urzadzeniu Sprawdzié urzgdzenie zewnetrzne.
zewngtrzne 5 zewnetrznym 5. Sprawdzi¢ ustawienie parametru 31.09
(Edytowalny tekst Zrodfo zdarzenia zewn. 5.
komunikatu)

Programowalna funkcja
ostrzezenia:

31.09 Zrédto zdarzenia
zewn. 5

31.10 Typ zdarzenia
zewn. 5

AF80 | Utrata komunikacji Komunikacja DDCS Tylko dla ACH580-31 i ACH580-34.
INU-LSU (swiattowod) miedzy Sprawdzi¢ stan drugiego przemiennika
Programowalna funkcja przemiennikami (na przyktad (parametry 06.36 i 06.39).
ostrzezenia: 60.79 migdzy jednostka inwertera i | Sprawdzié ustawienia grupy parametrow
I’izg’;:%a utr. komunik. modutem zasilajacym) zostata | 60 Komunikacja DDCS.

utracona. L. L —

. . Sprawdzi¢ odpowiednie ustawienia
Jednostka inwertera bedzie w programie sterujgcym drugiego
kontynuowa¢ prace, bazujac przemiennika.
na informacjach o _stanle Sprawdzi¢ potgczenia kabli. W razie
odebranych ostatnio z potrzeby wymienié kable.
drugiego inwertera.

AF85 | Ostrzezenie modutu Modut zasilajacy (lub inny Tylko dla ACH580-31 i ACH580-34.

po stronie linii konwerter_) wygenerowat Kod pomocniczy okresla oryginalny kod

ostrzezenie. ostrzezenia w programie sterujgcym

modutu zasilajgcego. Najczesciej
wystepujgce kody pomocnicze podano
w sekcji Kody pomocnicze dla ostrzezen
modutu zasilajgcego LSU na str. 280.
Petne informacje zawiera rozdziat Fault
tracing w podreczniku ACS880 IGBT
supply control program firmware manual
(3AUA0000131562 [j. ang.]).

AF88 | Ostrzezenie dot. Zostat skonfigurowany okres Skonfigurowac¢ okresy czasowe
konfiguracji okresu czasowy, ktdry rozpoczyna sie | z rosngcymi datami rozpoczecia,
Czasow. przed poprzednim okresem. parametry 34.60 Dzien rozpoczecia

okresu 1...34.63 Dzieri rozpoczecia
okresu 4.

AF90 | Automatyczna Automatyczna regulacja Sprawdzi¢ kod pomocniczy. Akcje dla
regulacja kontrolera kontrolera predkosci nie poszczegdlnych kodéw sg podane
predkosci zostata pomysinie ukonczona. | ponizej.

0000 | Przemiennik czestotliwosci Uruchomi¢ przemiennik czestotliwosci
zostat zatrzymany przed i ponowi¢ autodostrajanie, az zostanie
ukonczeniem autodostrajania. | ukonczone.




Sledzenie bledéw 257

Kod

(szes- | Ostrzezenie/kod . L.
o Przyczyna Co nalezy zrobi¢

nast- | pomocniczy

kowy)

0001 | Przemiennik czestotliwosci Upewni¢ sie, ze wymagania wstepne
zostat uruchomiony i nie byt autodostrajania sg spetnione. Patrz
gotowy do wykonania sekcja Przed aktywacjg procedury
polecenia autodostrajania. autostrojenia (str. 215).

0002 | Wymagana warto$¢ zadana Zmniejszy¢ krok momentu (parametr
momentu nie zostata 25.38) lub zwigkszy¢ krok predkosci
osiggnieta, zanim przemiennik | (parametr 25.39).
czestotliwosci nie osiagnat
predkosci maksymalne;j.

0003 | Silnik nie moze przyspieszy¢ Zwigkszy¢ krok momentu (parametr
do predkosci maksymaine;j. 25.38) lub zmniejszy¢ krok predkosci

(parametr 25.39).

0004 | Silnik nie moze zwolni¢ do Zwiekszy¢ krok momentu (parametr

predkosci minimalne;j. 25.38) lub zmniejszy¢ krok predkosci
(parametr 25.39).

0005 | Silnik nie moze zwolni¢ przy Zmniejszy¢ krok momentu (parametr
petnej warto$ci momentu 25.38) lub krok predkosci (parametr
z autodostrajania. 25.39).

0006 | Autodostrajanie nie mogto Ponownie uruchomi¢ przemiennik
zapisaé parametru. czestotliwosci.

0007 | Przemiennik czestotliwos$ci Uruchomi¢ przemiennik czestotliwosci do
zmniejszat predko$é zgodnie nastawy i ponownie uruchomic
z rampa, gdy aktywowano autodostrajanie.
autodostrajanie.

0008 | Przemiennik czestotliwosci Poczekaé¢, az przemiennik czestotliwosci
zwigkszat predkos$é zgodnie osiggnie nastawe, i uruchomic
z rampa, gdy aktywowano autodostrajanie.
autodostrajanie.

0009 | Przemiennik czestotliwo$ci Sprawdzi¢ limity, ustawi¢ prawidtowg
dziatat poza limitami predkosci | nastawe i powtérzy¢ autodostrajanie.
autodostrajania w momencie
aktywowania autodostrajania.

AFAA | Automatyczne Btad zostanie automatycznie Ostrzezenie informacyjne. Patrz

resetowanie zresetowany. ustawienia w grupie parametrow 371

Funkcje btedu.
AFE1 | Zatrzymanie awaryjne | Przemiennik czgstotliwo$ci Sprawdzi¢, czy mozna bezpiecznie kon-

(off2) odebrat polecenie awaryjnego | tynuowac prace. Nastepnie przetgczy¢
zatrzymania (wybdr trybu off2). | przycisk zatrzymania awaryjnego do nor-

AFE2 | Zatrzymanie awaryjne | Przemiennik czestotliwosci malnego pplozenla. I?onc')m_/nle uruchomié
3 : przemiennik czestotliwosci.

(off1/0ff3) odebrat polecenie awaryjnego i ¢ X . '
zatrzymania (wybor trybu off1 Jesli zatrzymanlg’ayv?ryjne nie byto
lub off3). celowe, sprawdzi¢ zrodto wybrane za

pomoca parametru 21.05 Zrédfo
zatrzymania awar..
AFE9 | Opodznienie startu Opo6znienie startu jest Ostrzezenie informacyjne. Patrz

aktywne, a przemiennik
czestotliwosci uruchomi silnik
po wstepnie zdefiniowanym
opoOznieniu.

parametr 21.22 Opd6znienie startu.
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AFED | Zezwolenie na bieg Zezwolenie na bieg Sprawdzié ustawienie parametru 20.40
uniemozliwia przemiennikowi | Zezwolenie na bieg (oraz zrédto wybrane
czestotliwo$ci uruchomienie przy jego uzyciu).
silnika.

AFEE | Blokada startu 1 Blokada startu 1 uniemozliwia | Sprawdzi¢ zrodto sygnatu wybrane dla
uruchomienie przemiennika parametru 20.41 Blokada startu 1.
czestotliwosci.

AFEF | Blokada startu 2 Blokada startu 2 uniemozliwia | Sprawdzi¢ zrodto sygnatu wybrane dla
uruchomienie przemiennika parametru 20.42 Blokada startu 2.
czestotliwosci.

AFFO | Blokada startu 3 Blokada startu 3 uniemozliwia | Sprawdzi¢ zrédto sygnatu wybrane dla
uruchomienie przemiennika parametru 20.43 Blokada startu 3.
czestotliwosci.

AFF1 | Blokada startu 4 Blokada startu 4 uniemozliwia | Sprawdzi¢ zrédto sygnatu wybrane dla
uruchomienie przemiennika parametru 20.44 Blokada startu 4.
czestotliwosci.

AFF2 | Ostrzezeniedotyczgce | Wymuszone wejscie DI jest Jesli 20.40 Zezwolenie na bieg uzywa
wymuszonego uzywane jako zrédto dla Dix jako zrédta, sprawdzi¢, czy bit
zezwolenia na bieg parametru 20.40 Zezwolenie odpowiadajgcy DIx w parametrze 70.03

na bieg. Wybér wymuszenia DI ma warto$é 1.

AFF3 | Ostrzezenie Co najmniej jedno wymuszone | Sprawdzi¢ wszystkie parametry 20.41
dotyczgcego wejscie cyfrowe jest uzywane | Blokada startu 1 ... 20.44 Blokada startu
wymuszonej blokady | jako zrédto dla co najmniej 4. Jesli dowolny z tych parametréw
startu jednego parametru 20.41 uzywa wejscia DIx jako zrodia,

Blokada startu 1 ... 20.44 sprawdzic¢, czy bit odpowiadajacy wejsciu
Blokada startu 4. DIx w parametrze 10.03 Wybor
wymuszenia DI ma warto$é 1.

AFF5 | Wymagany nowy start | Funkcja bezpiecznego Do ponownego uruchomienia

Override wylgczenia momentu byta przemiennika czestotliwo$ci wymagany
aktywna i zostata zresetowana | jest sygnat nowego startu.
podczas pracy w trybie
Override.

AFF6 | Bieg identyfikacyjny Bieg identyfikacyjny silnika Ostrzezenie informacyjne.
zostanie przeprowadzony przy
nastgpnym uruchomieniu.

AFF8 | Nagrzewanie silnika Nagrzewanie wstepne jest Ostrzezenie informacyjne.

aktywne wykonywane Nagrzewanie wstepne silnika jest
aktywne. Prad okres$lony przez parametr
21.16 Prad nagrzew. wstepnego jest
przekazywany przez silnik.

AFFE | Override aktywna Przemiennik czgstotliwosci jest | Ostrzezenie informacyjne.

w trybie Override.

B5A0 | Zdarzenie STO Funkcja bezpiecznego Ostrzezenie informacyjne.
Programowalne wylaczania momentu jest Sprawdzi(; poJ{qczenia obwodu
zdarzenie: 31.22 aktywna, tzn. utracono sygnat | bezpieczenstwa. Wiecej informacji
Wskaznik STO z obwodu bezpieczenstwa zawiera rozdziat Funkcja bezpiecznego
praca/zatrz. podtgczonego do ztacza STO. | wytgczania momentu w Podreczniku

uzytkownika przemiennika czestotliwosci
oraz opis parametru 31.22 Wskaznik
STO praca/zatrz. (str. 552).
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Kod
(szes- | Ostrzezenie/kod . L.
o Przyczyna Co nalezy zrobi¢
nast- | pomocniczy
kowy)
B5A2 | Stosowane zasilanie Przemiennik czestotliwosci Zdarzenie informacyjne.

zostat podtgczony do zasilania

lub karta sterowania zostata

pomysinie ponownie

uruchomiona.

B681 | Wybrano tryb Rgczny | Zmieniono tryb przemiennika | Zdarzenie informacyjne. Sprawdzi¢ panel
czestotliwosci na Reczny. sterowania, aby upewni¢ sie, ze biezgca
lokalizacja sterowania jest prawidtowa.
B682 | Wybrano tryb Wyt. Zmieniono tryb przemiennika | Zdarzenie informacyjne. Sprawdzi¢ panel
czestotliwosci na Wyt. sterowania, aby upewnic sie, ze biezaca
lokalizacja sterowania jest prawidtowa.
B683 | Wybrano tryb Auto Zmieniono tryb przemiennika | Zdarzenie informacyjne. Sprawdzi¢ panel
czestotliwosci na Auto. sterowania, aby upewni¢ sie, ze biezgca
lokalizacja sterowania jest prawidtowa.
B686 | Niezgodna suma Obliczona suma kontrolna Patrz A686 Niezgodna suma kontrolna
kontrolna parametru nie jest zgodna (str. 249).
Programowalne z jakgkolwiek wtgczong sumg
zdarzenie: 96.54 Dziafanie | kontrolng wartosci zadane;.
sumy kontrolnej
B687 | Polecenie startu w Przemiennik czestotliwosci Zdarzenie informacyjne.
trybie Auto odebrat polecenie startu
w trybie Auto.
B688 | Polecenie stopu w Przemiennik czestotliwosci Zdarzenie informacyjne.
trybie Auto odebrat polecenie stopu
w trybie Auto.
B689 | Rozpoczeto Przemiennik czestotliwosci Zdarzenie informacyjne.
modulowanie rozpoczat modulowanie.
B68A | Zatrzymano Przemiennik czestotliwosci Zdarzenie informacyjne.
modulowanie zatrzymat modulowanie.
D501 | Brak dostepnych Nie mozna uruchomi¢ wigcej Sprawdzi¢, czy nie ma zadnych
silnikéw PFC silnikéw PFC, poniewaz sg one | zablokowanych silnikéw PFC, patrz
zablokowane lub w trybie parametry: 76.81...76.84.

recznym. Jesli wszystkie silniki sg uzywane, sys-
tem PFC nie jest odpowiednio zwymiaro-
wany do obstugi zapotrzebowania.

D502 | Blokada wszystkich Wszystkie silniki w systemie Sprawdzi¢, czy nie ma zadnych
silnikow PFC s3 zablokowane. zablokowanych silnikéw PFC, patrz
parametry 76.81...76.84.
D503 | Blokada silnika PFC Silnik podtgczony do Silnik podtgczony do przemiennika
sterowanego przez przemiennika czestotliwosci czestotliwosci jest zablokowany i nie
VSD jest zablokowany mozna go uruchomic.

(niedostepny). Usuna¢ odpowiednig blokade, aby
uruchomi¢ silnik PFC sterowany przez
przemiennik czestotliwosci. Patrz
parametry 76.81...76.84.

D504 | Przekroczenie limit Przepustnica powietrza Sprawdzi¢ kod pomocniczy, ktéry

czasu przez
przepustnice

wylotowego lub zewnetrznego
przekroczyta limit czasu.

identyfikuje parametr do sprawdzenia.

0001

Wydano polecenie otwarcia
przepustnicy powietrza wyloto-
wego i podczas jej otwierania
przekroczono limit czasu

Patrz parametr 84.05.
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Kod

(szes- | Ostrzezenie/kod P c le3 bic

nast- | pomocniczy rzyczyna o nalezy zrobi¢

kowy)

0002 | Wydano polecenie zamkniecia | Patrz parametr 84.08.
przepustnicy powietrza wyloto-
wego i podczas jej zamykania
przekroczono limit czasu.
0003 | Wydano polecenie otwarcia Patrz parametr 84.15.
przepustnicy powietrza
zewnetrznego i podczas jej
otwierania przekroczono limit
czasu.
0004 | Wydano polecenie zamkniecia | Patrz parametr 84.18.
przepustnicy powietrza
zewnetrznego i podczas jej
zamykania przekroczono limit
czasu.

D50A | Praca na sucho Aktywowano ochrone przed Sprawdzi¢, czy na wlocie pompy jest
Programowalna funkcja praca na sucho. wystarczajgcy poziom wody.
ostrzezenia: ) Sprawdzi¢ ustawienia ochrony przed
62.20 Ochrona probnego pracg na sucho w parametrach 82.20
uruchomienia Ochrona prébnego uruchomienia i 82.21

Zrédfo prébnego uruchomienia.

D50B | Osiagniecie limitu Osiagnieto limit czasu wypet- | Sprawdzi¢ waz pod katem mozliwych
czasu wypetnienia niania weza elastycznego. wyciekow.
weza Wyjscie regulatora PID nie Patrz parametr 82.25 Nadzér miekkiego
Programowalna funkcja | osiggneto nastawy po zakon- | napetniania ruri 82.26 Limit czasu.
ostrzezenia: czeniu zwigkszania warto$ci
82.25 Nadzor migkkiego | zadanej zgodnie z rampg i
napetniania rur uptynieciu limitu czasu.

D50C | Ochrona Aktualny przeptyw przekroczyt | Sprawdzi¢ system pod katem wyciekow.
maksymalnego zdefiniowany poziom Sprawdzi¢ ustawienia ochrony przeptywu
przeptywu ostrzegawczy. w parametrach 80.15 Przeptyw
Programowalna funkcja maksymalny, 80.17 Ochrona
gg‘rf;ig}i’ai maksymalnego przeptywu i 80.19

3 ’chrona Py . .
maksymalnego przeplywu Opdznienie sprawdzenia przeptywu.

D50D | Ochrona minimalnego | Aktualny przeptyw spadt Sprawdzié, czy zawér wlotowy i zawor
przeptywu ponizej zdefiniowanego wylotowy sg otwarte.

Programowalna funkcja poziomu ostrzegawczego. Sprawdzi¢ ustawienia ochrony przeptywu

ostrzezenia: w parametrach 80.16 Przeptyw

60.18 Ochrona minimalny, 80.18 Ochrona minimalnego

minimalnego przeplywu przeptywu i 80.19 Opoznienie
sprawdzenia przeptywu.

D50E | Minimalne ci$nienie na | Zmierzone ci$nienie na Sprawdzi¢ wylot pompy pod katem
wylocie wylocie jest ponizej wyciekéw. Sprawdzi¢ konfiguracje
Programowalna funkcja zdefiniowanego limitu ochrony ci$nienia na wylocie.
ostrzezenia: | ostrzezenia. Patrz parametry 82.30 Ochrona przed
62.30 Ochrona przed min. min. ci$nieniem wylotu i 82.31 Poziom
cisnieniem wylotu ostrzezenia o minimalnym ci$nieniu

wylotu.
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Kod
(szes- | Ostrzezenie/kod P . L.
. rzyczyna Co nalezy zrobi¢

nast- | pomocniczy

kowy)

D50F | Cisnienie maksymalne | Zmierzone ci$nienie na Sprawdzié, czy wylot pompy nie jest
wylotu wylocie jest powyzej zablokowany i czy zawor nie jest
Programowalna funkcja zdefiniowanego limitu zamkniety.
ostrzezenia: ostrzezenia. Sprawdzi¢ konfiguracje ochrony cignienia
82.350chrona na wylocie.
r;;l;i{ma/nego clemenia Patrz parametry 82.35 Ochrona

maksymalnego ci$nienia wylotu i 82.37
Poziom ostrzez. maks. ci$nienia wylotu

D510 | Minimalne ci$nienie na | Zmierzone ci$nienie na wlocie | Sprawdzi¢, czy wlot pompy nie jest
wlocie jest ponizej zdefiniowanego zablokowany i czy zawér nie jest
Programowalna funkcja poziomu ostrzegawczego. zamkniety.
ostrzezenia: Sprawdzi¢ konfiguracje ochrony cisnienia
82/{0 Ochrona” o na wlocie.

';,’gt'uma/nego clenienia Patrz parametry 82.40 Ochrona
minimalnego ci$nienia wlotu i 82.41
Poziom ostrzezenia o minimalnym
ci$nieniu wlotu.

D590 | Opodznienie Opdznienie ponownego Sprawdzié parametr 21.40 Restart delay.
ponownego uruchomienia jest aktywne. Przemiennika czestotliwo$ci nie mozna

uruchomienia

uruchomi¢ przed uptywem czasu
opdznienia ponownego uruchomienia.
Opdznienie ponownego uruchomienia
mozna obejs$é, ustawiajgc parametr
21.42 Restart delay remaining na
warto$¢ 0.

0000 | - Skontaktowaé sie z lokalnym
0001 | - przedstawicielem firmy ABB.
0002 | Ochrona przed krétkim cyklem

pracy pompy.
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Komunikaty o btedach

Kod

(szes- | Biad/kod Przyczyna Co nalezy zrobié

nast- | pomocniczy

kowy)

1080 | Limit czasu kopii Niepowodzenie komunikacji Ponownie zazadac¢ utworzenia kopii
zapasowej/ panelu sterowania lub pro- zapasowej lub przywrécenia kopii
przywracania gramu komputerowego z prze- | zapasowe;.

miennikiem czestotliwosci
podczas tworzenia lub przy-
wracania kopii zapasowej.

1081 | Btad identyfikatora Oprogramowanie Zresetowac btad, aby przemiennik
znamion. przemiennika czestotliwosci czestotliwosci ponownie odczytat

nie mogto odczyta¢ identyfikator znamionowy.
identyfikatora znamionowego | Jesli btad wystapi ponownie, wytaczy¢
przemiennika czestotliwosci. i ponownie wigczy¢ przemiennik
czestotliwosci. Moze by¢ wymagane
powtérzenie tych czynnosci. Jesli btad
powtarza sie, nalezy skontaktowac sie
z lokalnym przedstawicielem firmy ABB.
2281 | Kalibracja Zmierzone odchylenie pomiaru | Sprobowaé¢ ponownie skalibrowac

fazy pragdu wyjsciowego lub
réznica migdzy pomiarami
pradu faz wyj$ciowych U2 i W2
sg za duze (wartosci sg aktu-
alizowane podczas kalibrac;ji
pradu).

wartos$¢ pradu (wybra¢ opcje Kalibracja
pomiaru pradu dla parametru 99.13
Zazgdano biegu ident.). Jesli btad
powtarza sie, nalezy skontaktowac sie
z lokalnym przedstawicielem firmy ABB.
Ponizej wymieniono kody pomocnicze.

0001

Wystapit btad zbyt duzego
przesunigcia w przypadku
pradu fazy U.

0002

Wystapit btad zbyt duzego
przesunigcia w przypadku
pradu fazy V.

0003

Wystapit btad zbyt duzego
przesunigcia w przypadku
pradu fazy W.

0004

Wykryto zbyt duze
wzmocnienie miedzy
pomiarami pradu faz.
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Kod
(szes-
nast-
kowy)

Btad/kod
pomocniczy

Przyczyna

Co nalezy zrobi¢

2310

Przetezenie

Warto$¢ pradu wyj$ciowego
przekroczyta wewnetrzny limit
btedu.

Ten btad oprécz rzeczywistego
aktualnego przetezenia moze
tez zosta¢ spowodowany przez
btad uziemienia lub utrate fazy
zasilania.

Sprawdzi¢ odebrany kod pomocniczy
(w formacie XXXYYYZZ). Cze$¢ ZZ
wskazuje typ przetezenia oraz faze, ktéra
wyzwolita btad:

+ bit0 =faza U

« bit1 =fazaV

+ bit2 =faza W

Jesli bit7 ma wartos¢ 1, oznacza to
przetezenie SW.

Na przyktad kod pomocniczy 0x83
wskazuje przetezenie SW faz U i V.
Brak kodu pomocniczego oznacza
wyzwolenie przetezenia HW.

Sprawdzi¢ obcigzenie silnika.

Sprawdzi¢ czasy przyspieszenia w gru-
pie parametrow 23 Rampa wart. zad.
predko$ci (sterowanie predkoscig) lub 28
tancuch w. zad. czestotliwosci (sterowa-
nie czestotliwoscig). Sprawdzi¢ rowniez
parametry 46.01 Skalowanie predko$ci,
46.02 Skalowanie czestotliwosci i 46.03
Skalowanie momentu.

Sprawdzi¢ silnik i kabel silnika (w tym
kolejnos¢ faz i potgczenie trojkat-gwiazda).
Sprawdzi¢, czy na kablu silnika nie ma
stycznikow, ktdre sie otwierajg i zamykaja.
Sprawdzi¢, czy dane uruchamiania

w grupie parametréw 99 Dane silnika
odpowiadajg danym z tabliczki znamio-
nowe;j silnika.

Sprawdzi¢, czy w kablu silnika nie ma zad-
nych kondensatoréw korygujacych wspét-
czynnik mocy ani ogranicznikéw przepie¢.
Sprawdzi¢ silnik i kabel silnika pod katem
wystepowania zwarcia doziemnego,
mierzac rezystancjg izolacji silnika i kabla
silnika. Patrz rozdziat Montaz
elektryczny, sekcja Sprawdzanie izolacji
zespotu w Podreczniku uzytkownika
przemiennika czestotliwosci.

2330

Zwarcie doziemne

Przemiennik czestotliwosci
wykryt asymetrie obcigzenia,
zwykle spowodowang
zwarciem doziemnym w silniku
lub kablu silnika.

Sprawdzi¢, czy w kablu silnika nie ma zad-
nych kondensatoréw korygujacych wspét-
czynnik mocy ani ogranicznikéw przepie¢.
Sprawdzi¢ silnik i kable silnika pod katem
wystgpowania zwarcia doziemnego,
mierzgc rezystancje izolacji silnika i kabla
silnika.

Sprébowac uruchomi¢ silnik w trybie
sterowania skalarnego (jesli jest
dozwolony). (Patrz parametr 99.04 Tryb
sterowania silnikiem.)

Jesli nie mozna wykry¢ zadnego zwarcia
doziemnego, nalezy skontaktowac sig

z lokalnym przedstawicielem firmy ABB.
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Kod
(szes- Bladlkoq Przyczyna Co nalezy zrobi¢
nast- | pomocniczy
kowy)
2340 | Zwarcie Zwarcie w kablu/kablach Sprawdzi¢ silnik i kabel silnika pod katem
silnika lub silniku. btedéw okablowania.
Sprawdzié, czy w kablu silnika nie ma
zadnych kondensatoréw korygujgcych
wspétczynnik mocy ani ogranicznikéw
przepigé.
Wytaczy¢ i ponownie wigczy¢ zasilanie
przemiennika czestotliwosci.
Ponizej przedstawiono kody pomochnicze.
0001 | Zwarcie w gornym
tranzystorze fazy U.
Dla obudéw od R6 do R11.
0002 | Zwarcie w dolnym tranzystorze
fazy U.
Dla obudéw od R6 do R11.
0004 | Zwarcie w gérnym
tranzystorze fazy V.
Dla obudéw od R6 do R11.
0008 | Zwarcie w dolnym tranzystorze
fazy V.
Dla obuddéw od R6 do R11.
0010 | Zwarcie w gérnym
tranzystorze fazy W.
Dla obudéw od R6 do R11.
0020 | Zwarcie w dolnym tranzystorze
fazy W.
Dla obudéw od R6 do R11.
0040 | Zwarcie kondensatora DC.
Dla obudéw od R6 do R11.
0080 | Sprzezenie zwrotne od stanu z
faz wyj$ciowych nie odpowiada
sygnatom sterujgcym.
Obudowy R6 i R7.
2381 | Przecigzenie Nadmierna temperatura Sprawdzié kabel silnika.
tranzystora IGBT potgczenia IGBT z obudowa. Sprawdzi¢ warunki otoczenia.
Ten btad chroni tranzystory Sprawdzi¢ przeptyw powietrza i dziatanie
IGBT i moze by¢ aktywowany | wentylatora.
z powodu zwarcia w kablu Sprawdzi¢, czy na zeberkach radiatora
silnika. nie zbiera sie pyt.
Sprawdzi¢ moc silnika wzglgdem mocy
przemiennika czestotliwosci.
3130 | Utrata fazy wejsciowej | Oscylacja napiecia Sprawdzié bezpieczniki obwodu wejscia
Programowalna funkcja posredniego obwodu DC zasilania.
bledu: 31.21 Utrata fazy | spowodowana brakiem fazy Sprawdzi¢, czy nie wystepuja luzne
zasilania obwodu wejécia zasilania lub polqczenia kablowe.
przepaleniem bezpiecznika. Sprawdzi¢ zrownowazenie obwodu
wejscia zasilania.
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Kod
(szes- qud/koq Przyczyna Co nalezy zrobi¢
nast- | pomocniczy
kowy)
3181 | Biad okablowa- Nieprawidtowe potgczenie Sprawdzi¢ ztgcza wejscia zasilania.
nia/uziemienia wejécia zasilania i kabla silnika
Programowalna funkcja (kabel wej$cia zasilania jest
btedu: 31.23 Bfad podtgczony do ztgcza silnika
okablowania/ uziemienia | przemiennika czestotliwosci).
3210 | Przepigcie tacza DC Nadmierne napiecie Sprawdzi¢, czy kontrola przepie¢ jest
posredniego obwodu DC. wigczona (parametr 30.30 Sterowanie
przepigciem).
Sprawdzi¢, czy napigcie zasilania
odpowiada znamionowemu napieciu
wejéciowemu przemiennika
czestotliwosci.
Sprawdzi¢ obwdd zasilania pod katem
przepiegcia statycznego lub
przejsciowego.
Sprawdzi¢ czoper hamowania i rezystor
hamowania (jesli sg).
Sprawdzié czas hamowania.
Uzy¢ funkcji zatrzymania wybiegiem
(jesli ma zastosowanie)
Doposazy¢ przemiennik czestotliwosci w
czoper i rezystor hamowania.
Sprawdzi¢, czy rezystor hamowania jest
prawidtowo zwymiarowany, a rezystancja
znajduje sie w akceptowalnym zakresie
przemiennika czestotliwosci.
3220 | Niedostateczne Napiecie posredniego obwodu | Sprawdzi¢ okablowanie zasilania,
napiecie facza DC DC jest niewystarczajgce bezpieczniki i aparature rozdzielcza.
z powodu braku fazy zasilania,
przepalonego bezpiecznika lub
usterki w mostku prostownika.
3385 | Automatyczne Niepowodzenie Sprébowac uzy¢ innych trybow
fazowanie automatycznego fazowania automatycznego fazowania (patrz
(patrz sekcja Automatyczne parametr 21.13 Tryb autom. fazowania),
fazowanie na stronie 198). jesli to mozliwe.
Sprawdzié, czy bieg identyfikacyjny
silnika zostat pomysinie ukonczony.
Sprawdzi¢, czy silnik nie obraca sig, gdy
procedura automatycznego fazowania
sie rozpoczyna.
Sprawdzié, czy ustawienie parametru
99.03 Typ silnika to Silnik z magnesami
trwatymi.
3381 | Utrata fazy wyjsciowej | Btgd obwodu silnika Podtaczyé kabel silnika.
Programowalna funkcja spowodowany brakiem
bledu: 31.19 Utrata fazy | podtgczenia silnika (wszystkie
silnika trzy fazy sg niepodtaczone).
4110 | Temperatura karty Temperatura karty sterowania | Sprawdz, czy przemiennik czestotliwosci

sterowania

jest zbyt wysoka.

jest prawidtowo chtodzony.
Sprawdzi¢ pomocniczy wentylator
chiodzacy.
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Kod
(szes-
nast-
kowy)

Btad/kod
pomochniczy

Przyczyna

Co nalezy zrobi¢

4210 | Nadmierna

temperatura IGBT

Nadmierna szacowana
temperatura tranzystora IGBT
przemiennika czestotliwosci.

Sprawdzié warunki otoczenia.
Sprawdzi¢ przeptyw powietrza i dziatanie
wentylatora.

Sprawdzié¢, czy na zeberkach radiatora
nie zbiera sie pyt.

Sprawdzi¢ moc silnika wzglgdem mocy
przemiennika czestotliwosci.

4290 | Chtodzenie

Nadmierna temperatura
modutu przemiennika
czestotliwosci.

Sprawdzi¢ temperature otoczenia. Jesli
przekracza ona 40°C/104°F (IP21 obu-
dowy R4...R9) lub 50°C /122°F (IP21
obudowy R1...R9), upewni¢ sie, ze prad
obcigzeniowy nie przekracza obnizonej
wartosci znamionowej obcigzalnosci
przemiennika czestotliwosci. W przy-
padku wszystkich obudéw P55 spraw-
dzi¢ temperatury obnizania warto$ci
znamionowych. Patrz rozdziat Dane
techniczne, sekcja Obnizanie wartosci
znamionowych w Podreczniku uzytkow-
nika przemiennika czestotliwosci.
Sprawdzié przeptyw powietrza
chtodzgcego modut przemiennika
czestotliwosci i dziatanie wentylatora.
Sprawdzi¢, czy we wnetrzu szafy i radia-
tora modutu przemiennika czestotliwosci
nie zbiera sie pyt. W razie potrzeby
wyczyscic je.

42F1 | Temperatura IGBT

Nadmierna temperatura
tranzystora IGBT przemiennika
czestotliwosci.

Sprawdzi¢ warunki otoczenia.
Sprawdzié przeptyw powietrza i dziatanie
wentylatora.

Sprawdzi¢, czy na zeberkach radiatora
nie zbiera sie pyt.

Sprawdzi¢ moc silnika wzglgdem mocy
przemiennika czestotliwosci.

4310 | Nadmierna

temperatura

Nadmierna temperatura
modutu jednostki mocy.

Sprawdzié warunki otoczenia.
Sprawdzi¢ przeptyw powietrza i dziatanie
wentylatora.

Sprawdzié, czy na zeberkach radiatora
nie zbiera sig pyt.

Sprawdzié moc silnika wzgledem mocy
przemiennika czgstotliwosci.

Sprawdzié¢ kod pomocniczy.

FA

Temperatura otoczenia

4380 | Nadmierna réznica

temperatur

Wysoka réznica temperatur
tranzystoréw IGBT réznych
faz.

Sprawdzié okablowanie silnika.
Sprawdzi¢ chfodzenie modutow
przemiennika czestotliwosci.

4981 | Temperatura
zewnetrzna 1
(Edytowalny tekst

komunikatu)

Mierzona temperatura 1
przekroczyta limit btedu.

Sprawdzi¢ wartos$¢ parametru 35.02
Zmierzona temperatura 1.

Sprawdzi¢ chtodzenie silnika (lub innego
urzadzenia, ktérego temperatura jest
mierzona).
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4982 | Temperatura Mierzona temperatura 2 Sprawdzi¢ warto$¢ parametru 35.03

zewnetrzna 2 przekroczyta limit btedu. Zmierzona temperatura 2.

(Edytowalny tekst Sprawdzi¢ chtodzenie silnika (lub innego

komunikatu) urzadzenia, ktérego temperatura jest
mierzona).

4990 | Brak CPTC-02 Modut rozszerzen CPTC-02 Whytaczyé przemiennik czestotliwosci i
nie zostat wykryty w gniezdzie | upewni¢ sie, ze modut zostat poprawnie
opcji 2. witozony w gniazdo opgji 2. Patrz takze

podrecznik CPTC-02 ATEX-certified
thermistor protection module, Ex Il (2)
GD (+L537+Q971) user's manual
(3AXD50000030058 [j. ang]).
4991 | Bezpieczna Modut CPTC-02 wskazuje Sprawdzi¢ chtodzenie silnika.
temperatura silnika nadmierng temperature: Sprawdzié obcigzenie silnika i wartosci
» temperatura silnika jest zbyt | znamionowe przemiennika czestotliwosci.
wysoka lub Sprawdzi¢ okablowanie czujnika
+ termistor jest w stanie temperatury. Naprawié okablowanie, jesli
zwarcia lub roztgczony jest uszkodzone.
Zmierzy¢ rezystencje czujnika. Wymieni¢
czujnik, jesli jest uszkodzony.

5080 | Wentylator Brak sprzezenia zwrotnego od | Patrz A581 Wentylator (str. 247).
wentylatora.

5081 | Uszkodzony went. Pomocniczy wentylator Sprawdzi¢ kod pomocniczy, ktéry

pom. chtodzacy (podtaczony do identyfikuje uszkodzony wentylator.

ztgczy wentylatorow w Sprawdzi¢ wentylatory pomocnicze i

jednostce sterujacej) jest potaczenia.

zablokowany lub odtgczony. Wymienié¢ wentylator, jesli jest
niesprawny.
Upewnic¢ sie, ze przednia ostona
przemiennika czestotliwosci jest
prawidtowo zamocowana.
Jeslirozruch przemiennika czestotliwosci
wymaga zdjecia tej ostony, w ciggu
dwoch minut od wigczenia zasilania
nalezy ustawi¢ parametr 31.36 Funkcja
btedu wentylatora pomocniczego
tymczasowo na warto$é Bez dziatania.
Uruchomi¢ jednostke sterujacg ponownie
przy uzyciu parametru 96.08 Rozruch
karty sterowania lub przez wytgczenie i
wigczenie zasilania.

0001 | Uszkodzony went. pom. 1.
0002 | Uszkodzony went. pom. 2.
5089 | Nieprawidtowe Wygenerowano btad 4991 Sprawdzi¢ potgczenie migdzy wyjsciem

dziatanie obwodu SMT

Bezpieczna temperatura sil-
nika, ale nie aktywowano STO
przemiennika czestotliwosci.
Uwaga: Jesli otwarty jest tylko
jeden kanat STO, generowany
jest btad FA81 Bezpieczne
wytgczanie momentu 1 lub
FA82 Bezpieczne wytgczanie
momentu 2.

przekaznikowym modutu CPTC-02 a
zaciskiem STO.

Sprawdzi¢ modut CPTC-02. Wymienig¢,
jesli jest niesprawny.

Patrz takze podrecznik CPTC-02 ATEX-
certified thermistor protection module,
Ex Il (2) GD (+L537+Q971) user's
manual (3AXD50000030058 [j. ang]).
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5090 |Btad Diagnostyka urzgdzenia Skontaktowaé sie z lokalnym
urz.bezp.wyt.mom. bezpiecznego wytgczania przedstawicielem firmy ABB, aby

momentu wykryta btad wymieni¢ urzgdzenie.
urzadzenia.

5091 | Bezpieczne Funkcja bezpiecznego Sprawdzié potgczenia obwodu
wytgczanie momentu | wytaczania momentu jest bezpieczenstwa. Wigcej informacji
Programowalna funkcja aktywna, tzn. utracono sygnat | zawiera rozdziat Funkcja bezpiecznego
btedu: 31.22 Wskaznik z obwodu bezpieczenstwa wyfgczania momentu w Podreczniku
STO praca/zatrz. podtgczonego do ztgcza STO | uzytkownika przemiennika czestotliwosci

podczas uruchamiania lub oraz opis parametru 31.22 Wskaznik

pracy. STO praca/zatrz. (str. 552).
Sprawdzi¢ warto$¢ parametru 95.04
Zasilanie karty sterowania.

5092 | Btad ukt.log. j.mocy Pamieg¢ jednostki mocy zostata | Skontaktowac sie z lokalnym
wyczyszczona. przedstawicielem firmy ABB.

5093 | Niezgodnos¢ inf. ident. | Przemiennik czestotliwo$ci nie | Wytaczy¢ i ponownie wigczy¢ zasilanie
jest zgodny z informacjami przemiennika czestotliwosci. Moze by¢
przechowywanymi w pamieci. | wymagane powtdrzenie tych czynnosci.
Przyczyng tego btedu moze
by¢ na przyktad aktualizacja
oprogramowania.

5094 | Temp. obwodu Problem z pomiarem Skontaktowaé sie z lokalnym

pomiarowego wewnetrznej temperatury przedstawicielem firmy ABB.
przemiennika czestotliwos$ci.

5098 | Utrata komunik. /O Btad komunikacji przez Sprébowac zresetowac btad albo
standardowe wewnetrzne wykonaé ponowny rozruch przemiennika
we/wy. czestotliwosci.

50A0 | Wentylator Wentylator chfodzacy zostat Sprawdzi¢ dziatanie i podigczenie
zablokowany lub jest wentylatora.
odfgczony. Wymieni¢ wentylator, jesli jest

niesprawny.

5681 | Komunikacja z Wykryto btedy komunikacji Sprawdzi¢ potgczenie migdzy jednostkg
jednostkg mocy miedzy jednostka sterujgca sterujgcg przemiennika czestotliwosci a

przemiennika czestotliwosci a | jednostkg mocy. Sprawdzi¢ warto$é
jednostkg mocy. parametru 95.04 Zasilanie karty
sterowania.

5682 | Utrata jednostki mocy | Zanik potgczenia migdzy Sprawdzié potgczenie miedzy jednostkg
jednostka sterujaca sterujacag a jednostkg mocy.
przemiennika czestotliwosci a
jednostkg mocy.

5691 | Obwdd pomiarowy: Btad obwodu pomiarowego. Skontaktowaé sie z lokalnym

ADC przedstawicielem firmy ABB.

5692 | Btad zasilania karty Btad zasilacza jednostki mocy. | Skontaktowac sie z lokalnym
jednostki mocy przedstawicielem firmy ABB.

5693 | Obwo6d pomiarowy: Btad obwodu pomiarowego. Skontaktowac sie z lokalnym
DFF przedstawicielem firmy ABB.

5697 | Sprzezenie zwrotneod | Brak sygnatu sprzezenia Sprawdzié sygnat sprzezenia zwrotnego
tadowania zwrotnego od tadowania. przychodzacy z systemu tadowania.

5698 | Niezn. biad j. mocy Uktad logiczny jednostki mocy | Sprawdzi¢ zgodno$¢ uktadu logicznego
wygenerowat btad, ktéry nie i oprogramowania.
jest znany dla oprogramowania.




Sledzenie btedéw 269

Kod

(szes- qud/koq Przyczyna Co nalezy zrobi¢

nast- | pomocniczy

kowy)

5E1A | Btad obwodu Obwdd tadowania nie dziata. Dotyczy tylko ACH580-31.

tadowania Skontaktowa¢ sie z lokalnym
przedstawicielem firmy ABB.

6181 | Niezgodna wersja Niezgodnos$¢ wersji Uruchomi¢ jednostke sterujacg ponownie

FPGA oprogramowania i uktadu przy uzyciu parametru 96.08 Rozruch
FPGA. karty sterowania lub przez wytgczenie
i wigczenie zasilania. Jesli problem
powtarza sig, skontaktowac sie
z lokalnym przedstawicielem firmy ABB.
6200 | Niezgodna suma Obliczona suma kontrolna Patrz A686 Niezgodna suma kontrolna
kontrolna parametru nie jest zgodna (str. 249).
Programowalna funkcja z jakakolwiek wigczong sumg
bledu: 96.54 Dziatanie kontrolng warto$ci zadane;.
sumy kontrolnej
6306 | Plik mapow.ad.kom. A | Btad odczytu pliku Skontaktowac¢ sie z lokalnym
odwzorowania adaptera przedstawicielem firmy ABB.
komunikacyjnego A.

6481 | Przecigzenie zadania | Btad wewnetrzny. Uruchomi¢ jednostke sterujgca ponownie
przy uzyciu parametru 96.08 Rozruch
karty sterowania lub przez wytgczenie
i wigczenie zasilania. Je$li problem
powtarza sig, skontaktowac sie
z lokalnym przedstawicielem firmy ABB.

6487 | Przepetnienie stosu Btad wewnetrzny. Uruchomi¢ jednostke sterujacg ponownie
przy uzyciu parametru 96.08 Rozruch
karty sterowania lub przez wytgczenie
i wigczenie zasilania. Jesli problem
powtarza sig, skontaktowac sie
z lokalnym przedstawicielem firmy ABB.

64A1 | Wewn. tadow. pliku Btad odczytu pliku. Uruchomi¢ jednostke sterujacg ponownie
przy uzyciu parametru 96.08 Rozruch
karty sterowania lub przez wytgczenie
i wtgczenie zasilania. Jesli problem
powtarza sig, skontaktowac¢ sie
z lokalnym przedstawicielem firmy ABB.

64A4 | Biad identyfikatora Btad tadowania identyfikatora | Skontaktowac¢ sig z lokalnym
znamion. wartosci znamionowe;j. przedstawicielem firmy ABB.
64A6 | Program adaptacyjny | Btad podczas uruchamiania Sprawdzi¢ kod pomochniczy (w formacie

programu adaptacyjnego.

XXYY Z2Z272Z).

XX okresla numer stanu (00=program
podstawowy), a ,YY” — blok funkcyjny
(0000=btad ogdiny).

,ZZZZ" okresla problem.

000A | Uszkodzony program lub blok | Przywrécié program szablonu lub pobraé
nie istnieje program na przemiennik czestotliwosci.

000C | Brak wymaganych danych Sprawdzi¢ dane wejsciowe bloku.
wejsciowych bloku

000E | Uszkodzony program lub blok | Przywrécié program szablonu lub pobraé
nie istnieje program na przemiennik czestotliwosci.

0011 | Program jest zbyt duzy. Usuwac bloki, az ten btad przestanie sig

pojawiac.
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0012 | Program jest pusty. Poprawi¢ program i pobra¢ go na
przemiennik czestotliwosci.
001C | W programie uzyto nieistniejg- | Edytowa¢ program, aby poprawi¢
cego parametru lub bloku. warto$¢ zadang parametru lub uzy¢
istniejgcego bloku.
001D | Nieprawidtowy typ parametru Edytowa¢ program, aby poprawié
w przypadku wybranego pinu. | warto$¢ zadang parametru.
001E | Wyjscie do parametru nie Sprawdzi¢ warto$¢ zadang parametru
powiodto sig, poniewaz w programie.
parametr byt chroniony przed | Sprawdzié inne zrédta wptywajace na
zapisem. docelowy parametr.
0023 | Plik programu jest niezgodny z | Dostosowaé program do biezgcej wersji
0024 biezgca wersjal blokéw i oprogramowania.
oprogramowania.

Inne | - Skontaktowac sie z lokalnym
przedstawicielem firmy ABB, podajac
kod pomocniczy.

64B1 | Btad wewnetrzny SSW | Btgd wewnetrzny. Uruchomi¢ jednostke sterujgcg ponownie
przy uzyciu parametru 96.08 Rozruch
karty sterowania lub przez wytgczenie
i wigczenie zasilania. Jesli problem
powtarza sie, skontaktowac sie
z lokalnym przedstawicielem firmy ABB.
64B2 | Btad ust. przez uzytk. | tadowanie zestawu Upewni¢ sie, ze istnieje prawidtowy
parametréow uzytkownika nie zestaw parametréw uzytkownika. W razie
powiodto sie, poniewaz: potrzeby zatadowa¢ go ponownie.
« Zzgdany zestaw nie istnieje,
« zestaw nie jest zgodny
Z oprogramowaniem,
« przemiennik czestotliwosci
zostat wytgczony podczas
tadowania.
64B3 | Btad parametryzaciji tadowanie zestawu Uruchomi¢ jednostke sterujgcg ponownie
makra parametréw makra nie przy uzyciu parametru 96.08 Rozruch
powiodto sie. karty sterowania lub przez wytgczenie
i wigczenie zasilania. Jesli problem
powtarza sie, skontaktowac sie
z lokalnym przedstawicielem firmy ABB.
64E1 | Przecigzenie syst. Btad systemu operacyjnego. Uruchomi¢ jednostke sterujgca ponownie
przy uzyciu parametru 96.08 Rozruch
karty sterowania lub przez wytgczenie
i wigczenie zasilania. Jesli problem
powtarza sie, skontaktowac sie
z lokalnym przedstawicielem firmy ABB.
64FF | Resetowanie btedu Btad zostat zresetowany na Zdarzenie. Tylko informacyjne.
panelu sterowania, w progra-
mie komputerowym Drive
Composer, przez magistrale
komunikacyjng lub 1/0.
6581 | System parametréow tadowanie lub zapisywanie Sprébowaé wymusi¢ zapisanie przy
parametréw nie powiodto sig. | uzyciu parametru 96.07 Reczne
zapisanie parametru. Ponowié¢ prébe.
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6591 | Limit czasu kopii zapa- | Podczas tworzenia lub przy- Sprawdzi¢ komunikacje z panelem stero-
sowej/przywracania wracania kopii zapasowej wania lub programem komputerowym i

panel sterowania lub program | okresli¢, czy pozostaje w stanie tworze-
komputerowy nie mogt nawig- | nia lub przywracania kopii zapasowe;.
za¢ komunikacji z przemienni-

kiem czestotliwosci.

65A1 | Konflikt parametrow Przemiennik czestotliwosci nie | Sprawdzi¢ programowanie sterownika

adapt. kom. A ma funkcjonalnos$ci zadanej PLC.
przez sterownik PLC lub Sprawdzi¢ ustawienia grup parametréw
zgdana funkcjonalnos¢ nie 50 Adapter komunikacyjny (FBA) i 51
zostata aktywowana. FBA A: ustawienia.

6681 | Utrata komunikacji Przerwa w komunikacji przez | Sprawdzi¢ stan urzgdzenia nadrzednego
EFB wbudowang magistrale magistrali komunikacyjnej
Programowalna funkcja komunikacyjng (EFB). (online/offline/bfad itd.).
bledu: 58.14 Reakcja na Sprawdzi¢ potgczenia kablowe z zaci-
utrate komunik. skami EIA-485/X5 o numerach 29, 30 i

31 jednostki sterujace;j.

6682 | Plik konfiguracji EFB Nie mozna odczytac pliku Skontaktowac¢ sie z lokalnym
konfiguracji wbudowanej przedstawicielem firmy ABB.
magistrali komunikacyjnej
(EFB).

6683 | Nieprawidtowa Ustawienia parametréw Sprawdzié ustawienia w grupie

parametryzacja EFB wbudowanej magistrali parametrow 58 Wbudowana magistrala
komunikacyjnej (EFB) sa komunikacyjna.
niespojne lub nie sg zgodne
z wybranym protokotem.

6684 | Btad tadowania EFB Nie mozna zatadowa¢ Skontaktowac¢ sie z lokalnym
oprogramowania protokotu przedstawicielem firmy ABB.
wbudowanej magistrali
komunikacyjnej (EFB).

Niezgodnos$¢ wersji
oprogramowania EFB i
oprogramowania przemiennika
czestotliwosci.

6685 | Btad EFB 2 Btad zastrzezony dla aplikacji | Sprawdzi¢ dokumentacje protokotu.
protokotu EFB.

6686 |Btad EFB 3 Btad zastrzezony dla aplikacji | Sprawdzi¢ dokumentacje protokotu.
protokotu EFB.

6882 | Przepetn. 32-bit. tabeli | Btad wewnetrzny. Zresetowac btad. Skontaktowac sie z

tekst. lokalnym przedstawicielem firmy ABB,
jesli problem bedzie sie powtarzat.

6885 | Przepetn. pliku tekst. Btad wewnetrzny. Zresetowac btad. Skontaktowac sie z

lokalnym przedstawicielem firmy ABB,
jesli problem bedzie sie powtarzat.

7081 | Utrata panelu Zatrzymanie komunikacji ze Sprawdzi¢ potgczenie z programem

sterowania
Programowalna funkcja
btedu: 49.05 Reakcja na
utrate komunik.

strony panelu sterowania lub
programu komputerowego
wybranego jako aktywna
lokalizacja sterowania
przemiennika czestotliwosci.

komputerowym lub panelem sterowania.
Sprawdzi¢ ztgcze panelu sterowania.
Odtaczy¢ i ponownie podtaczy¢ panel
sterowania.
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7085 | Niezgodny modut Opcjonalny modut magistrali Zastgpi¢ modut obstugiwanym typem.
opcjonalny komunikacyjnej nie jest
obstugiwany.
7086 | Przepiecie Al Wykryto przepiecie na wejsciu | Sprawdzié¢ poziom sygnatu Al.
analogowym. Wejscie
analogowe zostato
tymczasowo przetgczone na
tryb napigciowy i wréci do
trybu prgdowego, gdy poziom
sygnatu Al znajdzie sig
w dopuszczalnych granicach.
7100 | Prad wzbudzania Niskie sprzezenie zwrotne od
pradu wzbudzania lub jego
brak
7121 | Utyk silnika Silnik pracuje w obszarze Sprawdzi¢ obcigzenie silnika i wartosci
Programowalna funkcja utyku z powodu np. nadmier- | znamionowe przemiennika czestotliwosci.
bledu: 31.24 Funkcja nego obcigzenia lub niewystar- | Sprawdzié parametry funkciji btedu.
utyku czajgcej mocy silnika.
7122 | Przecigzenie silnika Temperatura silnika jest zbyt Sprawdzi¢, czy silnik nie jest przecigzony.
wysoka. Skorygowaé parametry uzywane
w funkcji przecigzenia silnika
(35.51...35.53) i 35.55...35.56.
7181 | Rezystor hamowania | Rezystor hamowania jest Sprawdzi¢, czy rezystor hamowania jest
uszkodzony lub niepodtaczony. | podtaczony.
Sprawdzi¢ stan rezystora hamowania.
Sprawdzi¢ wymiarowanie rezystora
hamowania.
7183 | Nadmierna temp. Temperatura rezystora Wytgczy¢ przemiennik czestotliwosci.
rezystora hamow. hamowania przekroczyta limit | Poczekaé, az rezystor ostygnie.
btedu okreslony przez Sprawdzi¢ ustawienia funkcji ochrony
parametr 43.11 Limit bfedu rez. | przed przegrzaniem rezystora (grupa
ham.. parametréw 43 Czoper hamowania).
Sprawdzi¢ ustawienie limitu btedu,
parametr 43.11 Limit bfedu rez. ham..
Sprawdzié, czy cykl hamowania
odpowiada dozwolonym limitom.
7184 | Okablowanie Zwarcie rezystora hamowania | Sprawdzi¢ potgczenie czopera
rezystora hamowania | lub btgd sterowania czopera hamowania i rezystora hamowania.
hamowania. Upewni¢ sig, ze rezystor hamowania nie
jest uszkodzony.
7191 | Zwarcie czopera Zwarcie w tranzystorze IGBT | Upewni€ sig, ze rezystor hamowania jest
hamowania czopera hamowania. podtaczony i nie jest uszkodzony.
Sprawdzi¢ specyfikacje elektryczng
rezystora hamowania w rozdziale
Hamowanie rezystorowe w Podreczniku
uzytkownika przemiennika
czestotliwosci.
Wymieni¢ czoper hamowania (jesli jest
wymienny).
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7192 | Nadmierna temp. Temperatura tranzystora IGBT | Poczekaé, az czoper ostygnie.

IGBT czop. ham. czopera hamowania Sprawdzi¢, czy temperatura otoczenia

przekroczyta wewnetrzny limit | nie przekracza limitu.

biedu. Sprawdzi¢, czy wentylator chtodzacy jest
sprawny i dziata.
Sprawdzi¢, czy nic nie zaktéca przeptywu
powietrza.
Sprawdzi¢ ustawienia funkcji ochrony
przed przegrzaniem rezystora (grupa
parametréw 43 Czoper hamowania).
Sprawdzi¢, czy cykl hamowania
odpowiada dozwolonym limitom.
Sprawdzi¢, czy napigcie zasilania AC nie
jest zbyt wysokie.

7310 | Za duza predkos¢ Obroty silnika sg wyzsze niz Sprawdzi¢ ustawienia predkosci
najwyzsza dozwolona pred- minimalnej/maksymalnej w parametrach
ko$¢ z powodu nieprawidto- 30.11 Min. predkosc i 30.12 Maks.
wego ustawienia predkosci predkosc.
minimalnej/maksymalnej, nie- | Sprawdzié poprawnos¢ wartosci
wystarczajacego momentu momentu hamowania silnika.
hamowania lub zmian obcigze- | Sprawdzié zastosowanie sterowania
nia podczas uzywania wartosci | momentem.
zadanej momentu. Sprawdzi¢ wymagania dotyczace

czopera i rezystorow hamowania.

73B0 | Btad rampy zatrzym. Dziatanie funkcji awaryjnego Sprawdzi¢ ustawienia parametrow 37.32

awar. zatrzymania nie zakonczyto sie | Nadzér rampy zatrzymania awaryjn. i
w oczekiwanym czasie. 31.33 Opdbznienie rampy zatrzymania
awar..
Sprawdzi¢ wczesniej zdefiniowane czasy
ramp (23.11...23.15 dla trybu Off1, 23.23
dla trybu Off3).
73F0 | Za duza czestotliw. Przekroczono maksymalng Sprawdzi¢ kod pomocniczy.

dopuszczalng czestotliwos¢
wyjsciowa.

00FA | Silnik obraca sie szybciej niz Sprawdzi¢ ustawienia
najwyzsza dozwolona czesto- | minimalnej/maksymalnej czestotliwosci
tliwo$¢ ze wzgledu na niepra- | w parametrach 30.713 Min. czestotliwosc i
widtowe ustawienie 30.14 Maks. czestotliwo$c.
czestotliwosci minimalnej/mak- | Sprawdzié uzywane napigcie zasilania i
symalnej bgdz silnik przyspie- | parametr wyboru napigcia 95.07
sza ze wzgledu na wybor zbyt | Napigcie zasilania.
wysokiego napigcia zasilania
lub nieprawidtowy wyboér
napigcia zasilania w parame-
trze 95.01 Napiecie zasilania.

Inne | - Skontaktowac¢ sie z lokalnym

przedstawicielem firmy ABB, podajac
kod pomocniczy.
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Kod

(szes- Bladlkoq Przyczyna Co nalezy zrobi¢

nast- | pomocniczy

kowy)

7510 | Komunikacja przez Zanik komunikacji cyklicznej Sprawdzi¢ stan komunikacji magistrali
adapt. kom. A miedzy przemiennikiem komunikacyjnej. Wigcej informacji
Programowalna funkcja czestotliwosci a modutem zawiera dokumentacja interfejsu
btedu: 50.02 FB adaptera komunikacyjnego A | magistrali komunikacyjnej.

lub migdzy sterownikiem PLC | Sprawdzi¢ ustawienia grup parametréw
a modutem adaptera 50 Adapter komunikacyjny (FBA), 51
komunikacyjnego A. FBA A: ustawienia, 52 FBA A: dane wej. i
53 FBA A: dane wyj..
Sprawdzi¢ potgczenia kabli.
Sprawdzi¢, czy przemiennik nadrzedny
jest w stanie nawigza¢ komunikacje.

7580 | Utrata komunikaciji Komunikacja DDCS miedzy Sprawdzié stan modutu zasilajgcego
INU-LSU jednostka inwertera i modutem | (grupa parametréw 06 Stowa sterowania
Programowalna funkcja zasilajgcym zostata utracona. | i stanu).
biedu: 60.79 Funkdja utr. Sprawdzi¢ ustawienia grupy parametréw
komunik. FA2FA 60 Komunikacja DDCS. Sprawdzi¢

odpowiednie ustawienia w programie
sterujgcym modutu zasilajgcego.
Sprawdzi¢ potgczenia kabli. W razie
potrzeby wymieni¢ kable.

7583 | Btad modutu po Modut zasilajgcy podtgczony Kod pomocniczy okresla oryginalny kod
stronie linii do jednostki inwertera btedu w programie sterujgcym modutu

wygenerowat btad. zasilajgcego. Najczesciej wystepujgce
kody pomocnicze podano w sekcji Kody
pomocnicze dla ostrzezers modutu
zasilajgcego LSU na str. 280.
Petne informacje zawiera rozdziat Fault
tracing w podreczniku ACS880 IGBT
supply control program firmware manual
(3AUA0000131562 [j. ang.]).

7584 | Niepowodzenie Modut zasilajgcy nie byt Sprawdzié ustawienie parametru 94.70

tadowania LSU gotowy (tj. nie udato sie Maks. czas tadowania LSU.
zamknac¢ gtéwnego stycznika / | Sprawdzié, czy modut zasilajacy jest
wytgcznika) w oczekiwanym wigczony, mozna go uruchomié oraz
czasie. moze by¢ kontrolowany przez modut
inwertera (na przykfad nie przy uzyciu
trybu sterowania lokalnego).

8001 | ULC — btad Krzywa obcigzenia Patrz parametr 37.04 ULC - dziatania

niedocigzenia uzytkownika: Sygnat zbyt niedost.obc..
dtugo znajdowat sig ponizej
krzywej niedocigzenia.

8002 | ULC — btad Krzywa obcigzenia Patrz parametr 37.03 ULC - dziatania
przecigzenia uzytkownika: Sygnat zbyt przecigz..

diugo przekraczat krzywag
przecigzenia.

80A0 | Nadzor Al Sygnat analogowy jest poza Sprawdzi¢ poziom sygnatu na wejsciu
Programowalna funkcja limitami okreslonymi dla analogowym.
biedu: wejscia analogowego. Sprawdzi¢ kod pomocniczy.

12.03 Funkcja nadzoru Al

Sprawdzi¢ okablowanie podtgczone do
wejscia.

Sprawdzi¢ minimalne i maksymalne
limity wejscia w grupie parametréow 12
Standardowe Al.

0001

Al1MniejszeMIN




Sledzenie bledéw 275

Kod
(szes-
nast-
kowy)

Btad/kod
pomocniczy

Przyczyna

Co nalezy zrobi¢

0002

Al1WiekszeMAX

0003

Al2MniejszeMIN

0004

Al2WiekszeMAX

80B0

Nadzér sygnatu 1
(Edytowalny tekst
komunikatu)
Programowalna funkcja
btedu:

32.06 Dziatanie nadzoru 1

Btad generowany przez

funkcje nadzoru sygnatu 1.

Sprawdzi¢ zrédto btedu (parametr 32.07
Sygnat nadzoru 1).

80B1

Nadzér sygnatu 2
(Edytowalny tekst
komunikatu)
Programowalna funkcja
btedu:

32.16 Dziatanie nadzoru 2

Btad generowany przez

funkcje nadzoru sygnatu 2.

Sprawdzi¢ zrédto btedu (parametr 32.17
Sygnat nadzoru 2).

80B2

Nadzér sygnatu 3
(Edytowalny tekst
komunikatu)
Programowalna funkcja
btedu:

32.26 Dziatanie nadzoru 3

Btad generowany przez

funkcje nadzoru sygnatu 3.

Sprawdzi¢ zrédto btedu (parametr 32.27
Sygnat nadzoru 3).

80B3

Nadzér sygnatu 4
(Edytowalny tekst
komunikatu)
Programowalna funkcja
btedu:

32.36 Dziatanie nadzoru 4

Btad generowany przez

funkcje nadzoru sygnatu 4.

Sprawdzi¢ zrédto btedu (parametr 32.37
Sygnat nadzoru 4).

80B4

Nadzér sygnatu 5
(Edytowalny tekst
komunikatu)
Programowalna funkcja
btedu:

32.46 Dziatanie nadzoru 5

Btad generowany przez

funkcje nadzoru sygnatu 5.

Sprawdzi¢ zrédto btedu (parametr 32.47
Sygnat nadzoru 5).

80B5

Nadzér sygnatu 6
(Edytowalny tekst
komunikatu)
Programowalna funkcja
btedu:

32.56 Dziatanie nadzoru 6

Btad generowany przez

funkcje nadzoru sygnatu 6.

Sprawdzi¢ zrédto btedu (parametr 32.57
Sygnat nadzoru 6).

9081

Btad zewnetrzny 1
(Edytowalny tekst
komunikatu)
Programowalna funkcja
btedu: 31.01 Zrédfo
zdarzenia zewn. 1,
31.02 Typ zdarzenia
zewn. 1

Btad w urzadzeniu
zewnetrznym 1.

Sprawdzi¢ urzadzenie zewnetrzne.

$prawdzic’ ustawienie parametru 371.01
Zrédfo zdarzenia zewn. 1.

9082

Btad zewnetrzny 2
(Edytowalny tekst
komunikatu)
Programowalna funkcja
btedu: 31.03 Zrédfo
zdarzenia zewn. 2,
31.04 Typ zdarzenia
zewn. 2

Btad w urzadzeniu
zewnetrznym 2.

Sprawdzi¢ urzadzenie zewnetrzne.
Sprawdzi¢ ustawienie parametru 31.03
Zrédfo zdarzenia zewn. 2.
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Kod

(szes- Bladlkoq Przyczyna Co nalezy zrobi¢

nast- | pomocniczy

kowy)

9083 | Btad zewnetrzny 3 Btad w urzgdzeniu Sprawdzié urzgdzenie zewnetrzne.
(Edytowalny tekst zewngtrznym 3. $prawdzi<’: ustawienie parametru 31.05
komunikatu) Zrodfo zdarzenia zewn. 3.
Programowalna funkcja
btedu: 31.05 Zrédfo
zdarzenia zewn. 3,

31.06 Typ zdarzenia
zewn. 3

9084 | Btad zewnetrzny 4 Btad w urzadzeniu Sprawdzi¢ urzadzenie zewnetrzne.
(Edytowalny tekst zewngtrznym 4. Sprawdzi¢ ustawienie parametru 31.07
komunikatu) Zrédito zdarzenia zewn. 4.
Programowalna funkcja
btedu: 31.07 Zrédfo
zdarzenia zewn. 4,

31.08 Typ zdarzenia
zewn. 4

9085 | Btad zewnetrzny 5 Btad w urzadzeniu Sprawdzi¢ urzgdzenie zewnetrzne.
(Edytowalny tekst zewnetrznym 5. Sprawdzi¢ ustawienie parametru 31.09
komunikatu) ) Zrbdfo zdarzenia zewn. 5.
Programowalna funkcja
btedu: 31.09 Zrédio
zdarzenia zewn. 5,

31.10 Typ zdarzenia
zewn. 5

D404 | Praca na sucho Aktywowano ochrone przed Sprawdzié, czy na wlocie pompy jest
Programowalna funkcja praca na sucho. wystarczajgcy poziom wody.
biedu: 82.20 Ochrona. Sprawdzi¢ ustawienia ochrony przed
prébnego uruchomienia pracg na sucho w parametrach 82.20

Ochrona prébnego uruchomienia i 82.21
Zrédfo probnego uruchomienia.

D405 | Osiggniecie limitu Osiggnieto limit czasu wypet- | Sprawdzi¢ waz pod katem mozliwych
czasu wypetnienia niania weza elastycznego. wyciekow.
weza Wyjscie regulatora PID nie Patrz parametr 82.25 Nadzor miekkiego
Programowalna funkcja osiggneto nastawy po zakon- | napetniania ruri 82.26 Limit czasu.
btedu: 82.25 Nadzor czeniu zwigkszania warto$ci
miekkiego napetniania rur zadanej zgodnie z rampg i

uptynieciu limitu czasu.

D406 | Ochrona Aktualny przeptyw przekroczyt | Sprawdzié system pod katem wyciekow.
maksymalnego zdefiniowany poziom btedu. Sprawdzi¢ ustawienia ochrony przeptywu
przeptywu w parametrach 80.15 Przeptyw
Programowalna funkcja maksymalny, 80.17 Ochrona
btedu: 80.17 Ochrona maksymalnego przeptywu i 80.19
maksymalnego przeplywu Opdbznienie sprawdzenia przeptywu.

D407 | Ochrona minimalnego | Aktualny przeptyw jest ponizej | Sprawdzi¢, czy zawdr wlotowy i zawor
przeptywu zdefiniowanego poziomu wylotowy s3 otwarte.

Programowalna funkcja btedu. Sprawdzi¢ ustawienia ochrony przeptywu

biedu: 80.18 Ochrona w parametrach 80.16 Przeptyw

minimalnego przeptywu minimalny, 80.18 Ochrona minimalnego
przeptywu i 80.19 Opd6znienie
sprawdzenia przeptywu.

D408 | Minimalne ci$nienie na | Zmierzone ci$nienie na Sprawdzié wylot pompy pod katem
wylocie wylocie jest ponizej wyciekéw. Sprawdzié konfiguracje
Programowalna funkcja zdefiniowanego limitu bedu. ochrony ci$nienia na wylocie.
biedu: 82.30 Ochrona Patrz parametry 82.30 Ochrona przed
p’zle? min. cisnieniem min. ci$nieniem wylotu i 82.32 Poziom
wylotu btedu minimalnego cisnienia wylotu.
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Kod

(szes- qud/koq Przyczyna Co nalezy zrobi¢

nast- | pomocniczy

kowy)

D409 | Cisnienie maksymalne | Zmierzone cis$nienie na Sprawdzi¢, czy wylot pompy nie jest
wylotu wylocie jest powyzej zablokowany i czy zawdr nie jest
Programowalna funkcja zdefiniowanego limitu btedu. zamkniety.
biedu: 82.35 Ochrona Sprawdzi¢ konfiguracje ochrony cisnienia
maksymalnego ci$nienia na wylocie.
wylotu Patrz parametry 82.35 Ochrona

maksymalnego cisnienia wylotu i 82.38
Poziom btedu maksymalnego ci$nienia
wylotu.

D40A | Minimalne ci$nienie na | Zmierzone ci$nienie na wlocie | Sprawdzié, czy wlot pompy nie jest
wlocie jest ponizej zdefiniowanego zablokowany i czy zawoér nie jest
Programowalna funkcja poziomu btedu. zamkniety.
biedu: 82.40 Ochrona Sprawdzi¢ konfiguracje ochrony cisnienia
minimalnego cisnienia na wlocie.
whotu Patrz parametry 82.40 Ochrona

minimalnego ci$nienia wlotu i 82.42
Poziom btedu min. ci$nienia wiotu.

D40B | Przekroczenie limit Przepustnica powietrza Sprawdzi¢ kod pomocniczy, ktéry
czasu przez wylotowego lub zewnetrznego | identyfikuje parametr do sprawdzenia.
przepustnice przekroczyta limit czasu.

0001 | Wydano polecenie otwarcia Patrz parametr 84.05.
przepustnicy powietrza wyloto-
wego i podczas jej otwierania
przekroczono limit czasu.
0002 | Wydano polecenie zamknigcia | Patrz parametr 84.08.
przepustnicy powietrza wyloto-
wego i podczas jej zamykania
przekroczono limit czasu.
0003 | Wydano polecenie otwarcia Patrz parametr 84.15.
przepustnicy powietrza
zewnetrznego i podczas jej
otwierania przekroczono limit
czasu.
0004 | Wydano polecenie zamknigcia | Patrz parametr 84.18.
przepustnicy powietrza
zewnetrznego i podczas jej
zamykania przekroczono limit
czasu.

D40C | Limit czasu Ustawienie zezwolenia na bieg | Sprawdzi¢ zrédio sygnatu wybrane dla
zezwolenia na bieg skonfigurowane za pomoca parametru 20.40 Zezwolenie na bieg.
wielu pomp parametru 20.40 Zezwolenie

na bieg nie zostato spetnione
w czasie ustawionym

w parametrze 20.40
Zezwolenie na bieg 76.64 Limit
czasu zezwolenia na bieg od
chwili wydania przemiennikowi

czestotliwosci polecenia startu.
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Kod
(szes- Bladlkoq Przyczyna Co nalezy zrobi¢
nast- | pomocniczy
kowy)
FA81 | Bezpieczne Funkcja bezpiecznego Sprawdzié potgczenia obwodu
wytgczanie momentu | wytagczania momentu jest bezpieczenstwa. Wigcej informacji
1 aktywna, tzn. obwdd STO 1 zawiera rozdziat Funkcja bezpiecznego
jest przerwany. wytfgczania momentu w Podreczniku
- - - uzytkownika przemiennika czestotliwosci
FAB2 Bezpleczne Funkeja pezpuacznegq oraz opis parametru 31.22 Wskaznik
wytgczanie momentu | wytaczania momentu jest
. STO praca/zatrz. (str. 552).
aktywna, tzn. obwdd STO 2 7, o
: Sprawdzi¢ wartos$¢ parametru 95.04
jest przerwany. e .
Zasilanie karty sterowania.
FF61 | Bieg identyfikacyjny Bieg identyfikacyjny silnika nie | Sprawdzi¢ warto$ci znamionowe silnika

zostat ukonczony pomysinie.

w grupie parametréw 99 Dane silnika.
Sprawdzié, czy do przemiennika
czestotliwosci nie jest podtgczony zaden
zewnetrzny system sterujacy.

Podtaczyé zasilanie do przemiennika
czestotliwosci (oraz do jego jednostki
sterujacej, jesli jest zasilana osobno).
Sprawdzié, czy zadne limity pracy nie
uniemozliwiajg wykonania biegu
identyfikacyjnego. Przywrdci¢ ustawienia
domysine parametréw i ponowi¢ prébe.
Sprawdzi¢, czy wat silnika nie jest
zablokowany.

Sprawdzi¢ kod pomocniczy. Akcje dla
poszczegdinych kodéw sg podane ponize;.

0001

Limit pradu maksymalnego jest
za niski.

Sprawdzié ustawienia parametréow 99.06
Prad znamionowy silnika i 30.17 Maks.
prad. Upewni¢ sie, ze warto$¢

30.17 > 99.06.

Sprawdzi¢, czy przemiennik
czestotliwosci jest zwymiarowany
prawidtowo do silnika.

0002

Limit predkosci maksymalnej
lub oszacowany punkt
ostabienia pola jest za niski.

Sprawdzié ustawienia parametréow
* 30.11 Min. predko$c¢
* 30.12 Maks. predko$¢
* 99.07 Napiecie znam. silnika
* 99.08 Czestotliw. znam. silnika
¢ 99.09 Predkosc¢ znam. silnika.
Upewni¢ sie, ze warto$¢
« 30.12> (0,55 x 99.09) >
(0,50 x predkos¢ synchroniczna)
* 30.11<0i
* napiecie zasilania > (0,66 x 99.07.

0003

Limit momentu maksymalnego
jest za niski.

Sprawdzié ustawienia parametru 99.72
Moment znamionowy silnika i limity
momentu w grupie 30 Limity.

Upewni¢ sie, ze zastosowany limit
momentu maksymalnego jest wigkszy
niz 100%.

0004 | Kalibracja pomiaru pradu nie Skontaktowaé sie z lokalnym
zostata ukoniczona w przedstawicielem firmy ABB.
okreslonym czasie.

0005...0008 | Btad wewnetrzny. Skontaktowac sie z lokalnym

przedstawicielem firmy ABB.
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Kod

(szes- qud/koq Przyczyna Co nalezy zrobi¢
nast- | pomocniczy

kowy)

0009 | (Tylko silniki asynchroniczne) | Skontaktowac sig z lokalnym
Przyspieszenie nie zostato przedstawicielem firmy ABB.
ukonczone w okreslonym
czasie.

000A | (Tylko silniki asynchroniczne) | Skontaktowa¢ sie z lokalnym
Zwolnienie nie zostato przedstawicielem firmy ABB.
ukonczone w okreslonym
czasie.

000B | (Tylko silniki asynchroniczne) | Skontaktowa¢ sie z lokalnym
Predko$¢ spadta do zera przedstawicielem firmy ABB.

w trakcie biegu
identyfikacyjnego.

000C | (Tylko silniki z magnesami Skontaktowac sie z lokalnym
trwatymi) przedstawicielem firmy ABB.
Pierwsze przyspieszenie nie
zostato ukonczone
w okreslonym czasie.

000D | (Tylko silniki z magnesami Skontaktowac¢ sie z lokalnym
trwatymi) przedstawicielem firmy ABB.
Drugie przyspieszenie nie
zostato ukonczone
w okreslonym czasie.

000E...0010 | Btgd wewnetrzny. Skontaktowac¢ sie z lokalnym
przedstawicielem firmy ABB.

0011 | (Tylko synchroniczne silniki Skontaktowac¢ sie z lokalnym
reluktancyjne) przedstawicielem firmy ABB.

Btad impulsu testowego.

0012 | Zbyt duzy silnik dla Sprawdzié, czy silnik i przemiennik
zaawansowanego statycznego | czestotliwo$ci majg kompatybilng
biegu identyfikacyjnego. wielkosé.

Skontaktowac sie z lokalnym
przedstawicielem firmy ABB.

0013 | (Tylko silniki asynchroniczne) | Sprawdzi¢, czy ustawienia wartosci

Btad danych silnika. znamionowych silnika w przemienniku
czestotliwosci s identyczne jak na
tabliczce znamionowej silnika.
Skontaktowac sie z lokalnym
przedstawicielem firmy ABB.

FF63 | Btad diagnostyki STO. | Nieprawidtowe dziatanie Uruchomi¢ jednostke sterujacg ponownie
wewnetrznego przy uzyciu parametru 96.08 Rozruch
oprogramowania. karty sterowania lub przez wytgczenie i

wigczenie zasilania.

FF81 | FB A: wym.wytawar. Odebrano polecenie Sprawdzi¢ informacje o btedzie
wytgczenia awaryjnego przez | dostarczone przez sterownik PLC.
adapter komunikacyjny A.

FF8E | EFB: wym.wyt. awar. Odebrano polecenie Sprawdzi¢ informacje o btedzie

wytacznika awaryjnego przez
osadzony interfejs magistrali
komunikacyjne;j.

dostarczone przez sterownik PLC.
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Kody pomocnicze dla ostrzezen modutu zasilajgcego LSU

Tylko dla ACH580-31 i ACH580-34.

W ponizszej tabeli przedstawiono kody pomocnicze funkcji AF85 Ostrzezenie modutu
po stronie linii. Informacje o zaawansowanym rozwigzywaniu probleméw zawiera

rozdziat Fault tracing w podreczniku ACS880 IGBT supply control program firmware
manual (3AUA0000131562 [j. ang.]).

Kod

(szes- | Ostrzezenie/kod P c le3 bié

nast- | pomocniczy rzyczyna o nalezy zrobi¢

kowy)

AEO1 | Przetezenie Warto$¢ pradu po stronie sieci | Sprawdzi¢ napiecie zasilania.
przekroczyta wewnetrzny limit | Sprawdzi¢, czy w kablu zasilajgcym nie
btedu. ma zadnych kondensatoréw

korygujacych wspoétczynnik mocy ani
ogranicznikéw przepigc.

Sprawdzi¢ obcigzenie silnika i czasy
przyspieszania.

Sprawdzi¢ pétprzewodniki mocy (IGBT)
oraz przetworniki pradu.

AEO2 | Zwarcie doziemne Modut zasilajacy IGBT wykryt | Sprawdzi¢ bezpieczniki AC.
Programowalna funkcja asymetrig obcigzenia. Sprawdzi¢ zwarcie doziemne.
ostrzezenia: 31.120 Blgd Sprawdzi¢ okablowanie zasilania.
doziemienia LSU L.

Sprawdzi¢ moduty mocy.

Sprawdzi¢, czy w kablu zasilania nie ma
zadnych kondensatoréw korygujgcych
wspoiczynnik mocy ani ogranicznikéw
przepiec.

Jesli nie mozna wykry¢ zadnego zwarcia
doziemnego, nalezy skontaktowa¢ sie z
lokalnym przedstawicielem firmy ABB.

AEQ9 | Przepigcie tagcza DC Nadmierne napiecie Sprawdzi¢, czy parametr 95.01 Napigcie
posredniego obwodu DC. zasilania jest ustawiony odpowiednio do
Uwaga: To ostrzezenie moze | uzywanego napiecia zasilania.
by¢ wyswietlone tylko wtedy,
gdy modut zasilajgcy IGBT nie
wykonuje modulowania.

AEOA | Niedostateczne Niedostateczne napiecie Sprawdzi¢ okablowanie zasilania,

napiecie facza DC posredniego obwodu DC bezpieczniki i aparature rozdzielcza.
z powodu brakujacej fazy napig- | Sprawdzi¢, czy parametr 95.01 Napigcie
cia zasilania, przepalonego bez- | zasilania jest ustawiony odpowiednio do
piecznika lub wewngtrznej uzywanego napiecia zasilania.
usterki w mostku prostownika.
Uwaga: To ostrzezenie moze
by¢ wyswietlone tylko wtedy,
gdy modut zasilajgcy IGBT nie
wykonuje modulowania.
AEOB | Nie natadowano Napigcie posredniego obwodu | Sprawdzi¢ ustawienie napiecia
obwodu DC DC nie osiggneto jeszcze wejsciowego w parametrze 95.01
poziomu dziatania. Napigcie zasilania.
Sprawdzi¢ napigcie wejsciowe.
Jesli problem powtarza sie,
skontaktowac sig¢ z lokalnym
przedstawicielem firmy ABB.
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Kod

(szes- | Ostrzezenie/kod P c le3 bic

nast- | pomocniczy rzyczyna o nalezy zrobi¢

kowy)

AE14 | Nadmierna Nadmierna temperatura Sprawdzié warunki otoczenia.

temperatura jednostki mocy. Sprawdzi¢ przeptyw powietrza i dziatanie
wentylatora.
Sprawdzi¢, czy na zeberkach radiatora
nie zbiera sie pyt.

AE16 | Temperatura IGBT Nadmierna temperatura Sprawdzié warunki otoczenia.
tranzystora IGBT. Sprawdzi¢ przeptyw powietrza i dziatanie

wentylatora.
Sprawdzié, czy na zeberkach radiatora
nie zbiera sig pyt.

AE19 | Temp. obwodu Problem z pomiarem Skontaktowac sie z lokalnym

pomiarowego wewnetrznej temperatury przedstawicielem firmy ABB.
przemiennika czestotliwosci.

AE24 | Nie wybrano kategorii | Nie zdefiniowano zakresu Zdefiniowa¢ zakres napigcia zasilania

napiecia napiecia zasilania. (parametr 95.01 Napigcie zasilania).

AES56 | Utrata komunikacji Utracono komunikacje Sprawdzi¢ ustawienia w grupie

INU-LSU z modutem inwertera. parametréow 60 Komunikacja DDCS.

AES58 | Zatrzymanie awaryjne | Modut zasilajgcy IGBT odebrat | Sprawdzi¢, czy mozna bezpiecznie

(off2) polecenie awaryjnego kontynuowac prace.
zatrzymania (wybor trybu off2). | Przetgczy¢ przycisk zatrzymania
awaryjnego do normalnego potozenia.
Uruchomié ponownie modut zasilajgcy
IGBT.

AE78 | Wentylator Wentylator chtodzacy jest Sprawdzié¢ kod pomocniczy w programie
zablokowany lub jest konwertera po stronie linii w celu
odtgczony. zidentyfikowania wentylatora.

Sprawdzi¢ dziatanie i poditgczenie
wentylatora.

Jesli problem powtarza sie,
skontaktowac sig z lokalnym
przedstawicielem firmy ABB.

AE80 | Brak wentylatora Wentylator pomocniczy nie Skontaktowac sie z lokalnym

pomocniczego zostat podtgczony lub jest przedstawicielem firmy ABB.
niesprawny.

BEO2 | Uwagakonserwacyjna | Gtéwny wytacznik nalezy Przeprowadzi¢ konserwacje gtéwnego

MCB

podda¢ konserwacji.

wytgcznika.
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Kody pomocnicze dla bledéw modutu zasilajgcego LSU
Tylko dla ACH580-31 i ACH580-34.

W ponizszej tabeli przedstawiono kody pomocnicze btedéw 7583 Btgd modutu po
stronie linii. Informacje o zaawansowanym rozwigzywaniu probleméw zawiera
rozdziat Fault tracing w podreczniku ACS880 IGBT supply control program firmware
manual (3AUA0000131562 [j. ang.]).

Kod
(szes-
nast-
kowy)

Btad/kod
pomocniczy

Przyczyna

Co nalezy zrobi¢

2EQ00 | Przetezenie

Warto$¢ pradu po stronie sieci
przekroczyta wewnetrzny limit
btedu.

Sprawdzi¢ napigcie zasilania.
Sprawdzi¢, czy w kablu zasilajgcym nie
ma zadnych kondensatorow
korygujacych wspoétczynnik mocy ani
ogranicznikéw przepiec.

Sprawdzi¢ obcigzenie silnika i czasy
przyspieszania.

Sprawdzi¢ pétprzewodniki mocy (IGBT)
oraz przetworniki pradu.

2EO01 | Zwarcie doziemne

Programowalna funkcja
ostrzezenia: 31.120 Bifgd
doziemienia LSU

Modut zasilajgcy IGBT wykryt
zwarcie doziemne.

Sprawdzi¢ bezpieczniki AC.

Sprawdzi¢ zwarcie doziemne.
Sprawdzi¢ okablowanie zasilania.
Sprawdzi¢ moduty mocy.

Sprawdzi¢, czy w kablu zasilania nie ma
zadnych kondensatoréw korygujgcych
wspotczynnik mocy ani ogranicznikéw
przepiec.

Jesli nie mozna wykry¢ zadnego zwarcia
doziemnego, nalezy skontaktowa¢ sie

z lokalnym przedstawicielem firmy ABB.

2E02 | Zwarcie

Modut zasilajgcy IGBT wykryt
zwarcie.

Sprawdzi¢ kabel zasilania.

Sprawdzi¢, czy w kablu zasilania nie ma
zadnych kondensatoréw korygujgcych
wspotczynnik mocy ani ogranicznikow
przepiec.

Po usunigciu przyczyny btedu nalezy
zresetowac jednostke sterujacg przy
uzyciu parametru 96.708 Rozruch karty
sterowania LSU) lub przez wytgczenie

i wigczenie zasilania.

3E00 | Utrata fazy wejsSciowej

Programowalna funkcja
ostrzezenia: 31.121 Utrata
fazy zasilania LSU

Mostek IGBT wykryt utrate fazy
wejsciowe;j.

Sprawdzi¢ bezpieczniki AC.
Sprawdzi¢ zréwnowazenie obwodu
wejscia zasilania.

3E04 | Przepiecie tgcza DC

Nadmierne napiecie
posredniego obwodu DC.

Sprawdzi¢, czy parametr 95.01 Napiecie
zasilania jest ustawiony odpowiednio do
uzywanego napiecia zasilania.
Sprawdzi¢, czy wtgczono parametr 30.30
Sterowanie przepieciem.

3E05 | Niedostateczne

napiecie fagcza DC

Napiecie posredniego obwodu
DC jest niewystarczajgce z
powodu braku fazy zasilania
lub przepalonego
bezpiecznika.

Sprawdzi¢ okablowanie zasilania,
bezpieczniki i aparature rozdzielcza.
Sprawdzi¢, czy parametr 95.01 Napiecie
zasilania jest ustawiony odpowiednio do
uzywanego napiecia zasilania.




Sledzenie bledéw 283

Kod
(szes- qudlkoc_l Przyczyna Co nalezy zrobi¢
nast- | pomocniczy
kowy)
4E02 | Temperatura IGBT Nadmierna temperatura Sprawdzié warunki otoczenia.
tranzystora IGBT. Sprawdzi¢ przeptyw powietrza i dziatanie
wentylatora.
Sprawdzi¢, czy na zeberkach radiatora
nie zbiera sie pyt.
5E01 | Brak wentylatora Wykryto uszkodzony Wymieni¢ wentylator.
pomocniczego wentylator.
5E05 | Niezgodno$é inf. ident. | Sprzet modutu zasilajgcego nie | Wytgczy¢ i ponownie wigczy¢ zasilanie
jest zgodny z informacjami modutu zasilajgcego. Jesli jednostka
przechowywanymi w jednostce | sterujgca jest zasilana zewnetrznie,
pamieci. Przyczyna tego btedu | nalezy jg uruchomi¢ ponownie przy
moze by¢ na przyktad uzyciu parametru 96.7108 Rozruch karty
aktualizacja oprogramowania | sterowania LSU lub przez wytaczenie i
lub wymiana jednostki pamigci. | wigczenie zasilania.
Jesli problem powtarza sie,
skontaktowac sig z lokalnym
przedstawicielem firmy ABB.
5E06 | Btad gtéwnego Oprogramowanie nie odbiera | Sprawdzi¢ okablowanie obwodu
stycznika potwierdzenia z gtéwnego sterujgcego gtéwnym
stycznika. Gtéwny stycznikiem/gtéwnym wytgcznikiem.
stycznik/gtowny wytgcznik nie | Skontaktowa¢ sie z lokalnym
dziata prawidtowo albo przedstawicielem firmy ABB.
potgczenie jest niskiej jakosci
lub zostato utracone.
5E08 | Utrata jednostki mocy | Zanik potaczenia migdzy Skontaktowac sie z lokalnym
jednostka sterujacg a przedstawicielem firmy ABB.
jednostkg mocy.
5E09 | Btad zasilania karty Btad zasilacza jednostki mocy. | Skontaktowac sig z lokalnym
jednostki mocy przedstawicielem firmy ABB.
5E10 | Sprzezeniezwrotneod | Brak sygnatu sprzgzenia Sprawdzi¢ okablowanie obwodu
tadowania zwrotnego od tadowania. sterujgcego stycznika tadowania.
Skontaktowaé sie z lokalnym
przedstawicielem firmy ABB.
5E14 | Temp. obwodu Problem z pomiarem Skontaktowacé sie z lokalnym
pomiarowego wewnetrznej temperatury przedstawicielem firmy ABB.
przemiennika czestotliwo$ci.
7E11 | Utrata komunikacji Utrata komunikacji DDCS Sprawdzié ustawienia w grupie

z kontrol. DDCS

migdzy modutem zasilania
i modutem inwertera.

parametréw 60 Komunikacja DDCS.
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Sterowanie za pomoca
protokotu Modbus RTU za
posrednictwem
wbudowanego interfejsu
komunikacyjnego EFB

Zawartos¢ tego rozdziatu

W tym rozdziale przedstawiono sposéb sterowania przemiennikiem czestotliwo$ci za
pomocg urzadzen zewnetrznych przez sie¢ komunikacyjng (magistrale
komunikacyjng) za posrednictwem wbudowanego interfejsu komunikacyjnego.

Omoéwienie systemu

Przemiennik czestotliwosci mozna podtgczy¢ do zewnetrznego systemu sterujgcego
za posrednictwem tgcza komunikacyjnego przy uzyciu adaptera komunikacyjnego
lub wbudowanego interfejsu komunikacyjnego.

Whbudowany interfejs komunikacyjny obstuguje protokét Modbus RTU. Program
sterujgcy przemiennikiem czestotliwosci obstuguje do 10 rejestréw protokotu Modbus
na poziomie 10 milisekund. Jesli na przyktad przemiennik czestotliwosci otrzyma
zgdanie odczytu 20 rejestréw, rozpocznie swojg odpowiedZ w ciggu 22 ms od
otrzymania zgdania — 20 ms na przetworzenie zgdania i dodatkowe 2 ms na obstuge
magistrali. Rzeczywisty czas odpowiedzi zalezy tez od innych czynnikéw, na przyktad
od szybkosci transmisji (ustawienie parametru w przemienniku czestotliwosci).

Przemiennik czestotliwosci mozna ustawic tak, aby odbierat wszystkie informacje
sterujgce przez interfejs komunikacyjny. Informacje te moga by¢ takze przesytane
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miedzy wbudowanym interfejsem komunikacyjnym i innymi dostepnymi zrédtami,
takimi jak wejscia cyfrowe i analogowe.

Sterownik magistrali komunikacyjnej I

Magistrala komunikacyjna

Przeptyw danych
«f—— Stowo sterowania (CW)
-——— Wartosci zadane

Stowo stanu (SW) ——p
Wartosci aktualne ——pm

We/wy procesu (cykliczne)

-
R/W parametry - - ]
. . P Wiadomosci serwisowe
zgdania/odpowiedzi - (niecykliczne)
e
r s »
Przemiennik Przemiennik Przemiennik
czestotliwosci czestotliwosci czestotliwosci

Podtaczanie przemiennika czestotliwosci do magistrali
komunikacyjnej

Patrz Podrecznik uzytkownika przemiennika czestotliwosci.
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Konfigurowanie wbudowanego interfejsu
komunikacyjnego

Nalezy skonfigurowac¢ przemiennik czestotliwosci na potrzeby komunikacji przez
wbudowang magistrale komunikacyjng za pomocg parametrow z ponizszej tabeli.
Kolumna Ustawienie sterowania przez magistrale komunikacyjng zawiera
wartosé, ktérej nalezy uzy¢, lub wartos¢ domysing. Kolumna Funkcja/informacja
zawiera opis parametru.

Ustawienie
sterowania przez
magistrale
komunikacyjnag

Parametr Funkcjal/informacja

INICJALIZACJA KOMUNIKACJI

58.01  Protokot wi. Modbus RTU Inicjalizuje komunikacje przez wbudowang
magistrale komunikacyjna.

KONFIGURACJA WBUDOWANEGO ADAPTERA MODBUS

58.03 Adres wezta 1 (wartosé Adres wezta. Nie moze by¢ dwoch weztow
domysina) online o takim samym adresie.

58.04 Szybkosc 19,2 kb/s (warto$¢ | Definiuje szybko$¢ komunikacji tacza. Nalezy

transmisji domysina) uzy¢ tego samego ustawienia co w stacji
nadrzedne;j.

58.05 Parzystosc 8 PARZYSTOSC 1 | Wybiera ustawienie parzystosci i bitu stopu.
(wartosc Nalezy uzy¢ tego samego ustawienia co
domysina) w stacji nadrzedne;j.

58.14  Reakcja na Bez dziatania Definiuje dziatanie wykonywane po wykryciu

utrate komunik. | (warto$é utraty komunikacji.
domysina)

58.15  Tryb utraty St. ster. / Zad1/ Wigcza/wytacza monitorowanie utraty

komunikacji Zad?2 (wartos¢ komunikac;ji i definiuje sposéb resetowania
domysina) licznika opd6znienia utraty komunikaciji.

58.16  Czas utraty 30,0 s (wartosc¢ Definiuje limit czasu monitorowania

komunikacji domysina) komunikaciji.

58.17  Opoznienie 0 ms (wartos¢ Definiuje opdznienie odpowiedzi

transmisji domysina) przemiennika czestotliwos$ci.

58.25  Profil sterowania | ABB Drives Woybiera profil sterowania uzywany przez
(wartos¢ przemiennik czestotliwosci. Patrz sekcja
domysina) Podstawowe informacje o wbudowanym

interfejsie komunikacyjnym (str. 290).
58.26 EFB:typ Predkosc lub Definiuje typy wartosci zadanych magistrali
58.27 wartosci czestotliwosc komunikacyjnej 1 i 2. Skalowanie kazdego
zadanej 1 (warto$¢ domysina | typu wartosci zadanej jest okreslane przez
EFB: typ dla 58.26), parametry 46.017...46.03. W przypadku
wartosci Transparentne, ustawienia Predkosc lub czestotliwosc typ
zadanej 2 Ogdlne, jest wybierany automatycznie zgodnie z
Predkosc, aktualnie aktywnym trybem sterowania

Czestotliwos¢ przemiennikiem czestotliwosci.
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Ustawienie
Parametr stergwanla przez Funkcjal/informacja
magistrale
komunikacyjna
58.28 Typ wart. Predkosc¢ lub Definiuje typy wartosci aktualnych magistrali
58.29 aktualnej 1 EFB | czestotliwosc komunikacyjnej 1 i 2. Skalowanie kazdego
Typ wart. (warto$¢ domysina | typu wartosci aktualnej jest okreslane przez
aktualnej 2 EFB | W przypadku parametry 46.01...46.03. W przypadku
parametru 58.28), | ustawienia Predkosc¢ lub czestotliwosc typ
Transparentne jest wybierany automatycznie zgodnie
(warto$¢ domyslina | z aktualnie aktywnym trybem sterowania
w przypadku przemiennikiem czestotliwosci.
parametru 58.29),
Ogodlne, Predkosc,
Czestotliwosc
58.31  Zrédfo transp. w. | Nie wybrano Definiuje zrédto wartosci aktualnych 1i 2, gdy
58.32 akt. 1EFB parametr 58.26 EFB: typ wartosci zadanej 1
Zrédfo transp. w. (58.27 EFB: typ warto$ci zadanej 2) jest
akt. 2 EFB ustawiony na wartos$¢ Transparentne.
58.33 Tryb Tryb 0 (warto$¢ Definiuje odwzorowanie pomiedzy
adresowania domysina) parametrami oraz rejestry przechowujace z
zakresu rejestréw protokotu Modbus
400001...465536 (100...65535).
58.34  Kolejnosc stow | NIS-WYS (wartos¢ | Definiuje kolejnos¢ stow danych w ramce

domysina)

komunikatu protokotu Modbus.

58.101 Dane I/O 1

58.114 Dane I/O 14

Na przyktad
ustawienia
domysine (we/wy
1...6 zawierajg
stowo sterowania,
stowo stanu, dwie
wartosci zadane i
dwie wartosci
aktualne).

Stowo sterowania
RO/DIO, Magazyn
danych AO1,
Magazyn danych
AO2, Magazyn
danych sprz.
zwrotnego,
Magazyn danych
nastawy

Definiuje adres parametru przemiennika
czestotliwosci, do ktérego dostep uzyskuje
urzgdzenie nadrzedne protokotu Modbus
podczas odczytu lub zapisu pod adresem
rejestru odpowiadajgcym parametrom
wejscia/wyjscia protokotu Modbus. Nalezy
wybrac parametry, ktére majg zostac
odczytane lub zapisane za posrednictwem
stow wejscia/wyjscia protokotu Modbus.

Ustawienia te zapisujg przychodzace dane w
parametrach magazynu danych 70.99 Stowo
sterowania RO/DIO, 13.91 Magazyn danych
AO1, 13.92 Magazyn danych AO2, 40.91
Magazyn danych sprz. zwrotnego lub 40.92
Magazyn danych nastawy.

58.06 Sterowanie
komunikacjg

Odswiez
ustawienia

Sprawdza poprawnos$¢ ustawien parametrow
konfiguraciji.

Nowe ustawienia zostang zastosowane po nastepnym witgczeniu przemiennika
czestotliwosci lub po sprawdzeniu ich poprawno$ci przy uzyciu parametru 58.06
Sterowanie komunikacjg (Ods$wiez ustawienia).
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Ustawianie parametrow sterowania przemiennikiem

czestotliwosci

Po skonfigurowaniu wbudowanego interfejsu komunikacyjnego nalezy sprawdzic¢

i dostosowac parametry sterowania przemiennikiem czestotliwosci wymienione

w ponizszej tabeli. Kolumna Ustawienie sterowania przez magistrale komunika-
cyjng zawiera wartosci uzywane, gdy sygnat wbudowanej magistrali komunikacyjnej
jest zgdanym zrédiem lub miejscem docelowym danego sygnatu sterowania prze-
miennikiem czestotliwosci. Kolumna Funkcjal/informacja zawiera opis parametru.

Parametr

Ustawienie
sterowania przez
magistrale
komunikacyjna

Funkcja/informacja

WYBOR ZRODLA POLECENIA STERUJACEGO

20.01 Komendy Zew1 | Wbudowana Wybiera magistrale komunikacyjng bedacg
magistrala zrodtem polecen startu i stopu, gdy jako
komunikacyjna aktywna lokalizacja sterowania zostanie

wybrana lokalizacja ZEW1.

20.06 Komendy Zew?2 | Wbudowana Wybiera magistrale komunikacyjng bedacg
magistrala zrodtem polecen startu i stopu, gdy jako
komunikacyjna aktywna lokalizacja sterowania zostanie

wybrana lokalizacja ZEW?2.

WYBOR WARTOSCI 2

ADANEJ PREDKOSCI

Zew2

22.11 W. zad. pred. 1 | W. zad. EFB 1 Wybiera warto$¢ zadang odebrang przez

Zew1 wbudowany interfejs komunikacyjny jako
warto$¢ zadana predkosci 1.

22.18 W. zad. pred. 1 | W. zad. EFB 1 Wybiera warto$¢ zadang odebrang przez

wbudowany interfejs komunikacyjny jako
warto$¢ zadana predkosci 2.

WYBOR WARTOSCI Z

ADANEJ CZESTOTLIWOSCI

Zew2

28.11 W. zad. czest. 1 | W. zad. EFB 1 Wybiera warto$¢ zadang odebrang przez

Zew1 wbudowany interfejs komunikacyjny jako
wartos¢ zadang czestotliwosci 1.

28.15W. zad. czest. 1 | W. zad. EFB 1 Wybiera warto$¢ zadang odebrang przez

wbudowany interfejs komunikacyjny jako
warto$¢ zadang czestotliwosci 2.

INNE WYBORY

Wart. zadana 2 EFB.

Wartosci zadane EFB mozna wybrac jako zrodto w praktycznie kazdym parametrze selektora
sygnatu, wybierajac pozycje Inny, a nastepnie pozycje 03.09 Wart. zadana 1 EFB lub 03.10

WEJSCIA STEROWANIA SYSTEMEM

96.07 Reczne
zapisanie parametru

Zapisz (powraca do
Gotowe)

Zapisuje zmiany w wartosci parametru (w tym
te dokonane przy uzyciu sterowania przez
magistrale komunikacyjng) w pamieci trwatej.
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Podstawowe informacje o wbudowanym interfejsie
komunikacyjnym
Komunikacja cykliczna miedzy systemem magistrali komunikacyjnej i przemienni-

kiem czestotliwosci sktada sie z 16-bitowych stéw danych lub 32-bitowych stéw
danych (z transparentnymi profilami sterowania).

Ponizszy schemat przedstawia dziatanie wbudowanego interfejsu komunikacyjnego.
Sygnaty przekazywane w ramach komunikacji cyklicznej zostaty doktadnie
wyjasnione na ponizszym schemacie.

Sie¢ komunikacyjna

1)
Komunikacja cykliczna Profil wbudowanego inter- ZEW 1/2
fejsu komunikacyjnego Polecenia startu
Siows SEL — Stowo sterowania (CW) EFB C\
sterowania x’lo 03.09 Wart. zadana 1
REF1 2 > EFB 20.01
REF2 3 03.10 Wart. zadana 2 20.06
58.25 ail EFB T
SEL Wybor wartosci
Slowo stanu 0 H Stowo stanu (SW) EFB zadane;j
|| TACT1 —o12 o | Warto$¢ aktualna 1
ACT2 H 13 L[ Wartosé aktualna 2 N
58.25
- Grupy
Wybor we/ 22/26/28/40 itd.
A wy danych
1101
110 2 Wybor wartosci
110 3 |l Par.01.01...255.255 [L zadanej
1/0 69 — C\
58.101
58.114 Grupy
22/26/28/40 itd.
- T ] Tabela
L| Komunikacja niecykliczna parametrow

-

. Nalezy tez zapoznac¢ sie z innymi parametrami, ktére mozna kontrolowa¢ z magistrali komunikacyjne;j.
Konwersja danych, jesli parametr 58.25 Profil sterowania jest ustawiony na warto$¢ ABB Drives. Patrz
sekcja Informacje o profilach sterowania (str. 293).

N
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Stowo sterowania i stowo stanu

Stowo sterowania (CW) to 16- lub 32-bitowe spakowane stowo binarne. To gtéwny
sposoéb sterowania przemiennikiem czestotliwosci w systemie magistrali komunika-
cyjnej. Stowo sterowania jest wysytane przez sterownik magistrali komunikacyjnej do
przemiennika czestotliwosci. Przy uzyciu parametrow przemiennika czestotliwosci
uzytkownik wybiera stowo sterowania wbudowanego interfejsu komunikacyjnego
jako zrodto polecen sterowania przemiennikiem czestotliwosci (na przyktad polecen
startu/stopu, zatrzymania awaryjnego, wyboru miedzy lokalizacjami sterowania
zewnetrznego ZEW1 i ZEW2 lub resetowania btedu). Stan przemiennika czestotliwo-
Sci jest przetgczany w zaleznosci od instrukcji bitowych w stowie sterowania.

Stowo sterowania magistrali komunikacyjnej jest zapisywane w przemienniku
czestotliwosci bez zmian lub dane sg konwertowane. Patrz sekcja Informacje o
profilach sterowania (str. 293).

Stowo stanu (SW) to 16- lub 32-bitowe spakowane stowo binarne. Zawiera ono
informacje o stanie przekazywane z przemiennika czestotliwosci do sterownika
magistrali komunikacyjnej. Stowo stanu przemiennika czestotliwosci jest zapisywane
w stowie stanu magistrali komunikacyjnej bez zmian lub dane sg konwertowane.
Patrz sekcja Informacje o profilach sterowania (str. 293).

Wartosci zadane

Wartosci zadane EFB 1i 2 to 16- lub 32-bitowe wartosci catkowite ze znakiem.
Zawarto$¢ kazdego stowa wartosci zadanej moze by¢ uzywana jako zrodto praktycz-
nie kazdego sygnatu, na przyktad wartosci zadanej predkosci, czestotliwosci,
momentu lub procesu. W przypadku komunikacji przez wbudowang magistrale komu-
nikacyjng wartosci zadane 1 i 2 sg wyswietlane przy uzyciu odpowiednio parametru
03.09 Wart. zadana 1 EFB i 03.10 Wart. zadana 2 EFB. Skalowanie wartosci zada-
nych zalezy od ustawien parametrow 58.26 EFB: typ wartosci zadanej 1i 58.27 EFB:
typ warto$ci zadanej 2. Patrz sekcja Informacje o profilach sterowania (str. 293).

Wartosci aktualne

Sygnaty aktualne magistrali komunikacyjnej (ACT1 i ACT2) to 16- lub 32-bitowe
wartosci catkowite ze znakiem. Przekazujg one wybrane wartosci parametru
przemiennika czestotliwo$ci z przemiennika do urzadzenia nadrzednego. Skalowanie
wartosci aktualnych zalezy od ustawieh parametrow 58.28 Typ wart. aktualnej 1 EFB
i 58.29 Typ wart. aktualnej 2 EFB. Patrz sekcja Informacje o profilach sterowania
(str. 293).

Wejscia/wyjscia danych

Wejscia/wyjscia danych to 16- lub 32-bitowe stowa zawierajgce wybrane warto$ci
parametru przemiennika czestotliwosci. Parametry 58.101 Dane I/O 1 ... 58.114
Dane I/0 14 definiujg adresy, z ktérych urzadzenie nadrzedne odczytuje dane
(wejscie) lub w ktérych zapisuje dane (wyjscie).
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Adresy rejestru

Pole adresu zadan protokotu Modbus dotyczgcych dostepu do rejestrow
przechowujgcych ma 16 bitéw. Dzieki temu protokét Modbus moze obstugiwaé
adresy 65536 rejestréw przechowujgcych.

Dotychczas urzgdzenia nadrzedne protokotu Modbus uzywaty 5-cyfrowych adreséw
dziesietnych z zakresu od 40001 do 49999, ktére reprezentowaty adresy rejestru
przechowujgcego. 5-cyfrowe adresy dziesietne sg ograniczone do 9999 mozliwych
adreséw rejestrow przechowujgcych.

Wspétczesne urzadzenia nadrzedne protokotu Modbus zwykle zapewniajg dostep do
petnego zakresu 65536 rejestréw przechowujgcych protokotu Modbus. Jednym ze
sposobow jest uzycie 6-cyfrowych adreséw dziesietnych z zakresu od 400001 do
465536. W tym podreczniku uzywane sg 6-cyfrowe adresy dziesietne reprezentujgce
adresy rejestru przechowujgcego protokotu Modbus.

Urzadzenia nadrzedne protokotu Modbus ograniczone do 5-cyfrowych adreséw
dziesietnych mogg uzyskiwac dostep do rejestréow z zakresu od 400001 do 409999
przy uzyciu 5-cyfrowych adreséw dziesietnych z zakresu od 40001 do 49999.
Rejestry z zakresu od 410000 do 465536 sg niedostepne dla tych urzadzen
nadrzednych.

Patrz parametr 58.33 Tryb adresowania.

Uwaga: Nie mozna uzyska¢ dostepu do adreséw rejestrow 32-bitowych parametrow
przy uzyciu 5-cyfrowych numerow rejestrow.
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Informacje o profilach sterowania

Profil sterowania definiuje reguty transferu danych miedzy przemiennikiem czestotli-

wosci i urzgdzeniem nadrzednym magistrali komunikacyjnej, okresla na przykfad:

* czy spakowane stowa binarne sg konwertowane i jak,

* czy wartosci sygnatu sg skalowane i jak,

» jak adresy rejestrow przemiennika czestotliwosci sg odwzorowywane na
urzgdzenie nadrzedne magistrali komunikacyjne;.

Przemiennik czestotliwosci mozna skonfigurowac tak, aby otrzymywat i wysytat

komunikaty zgodnie z jednym z dwdch profili:

» ABB Drives

* Profil DCU.

W przypadku profilu ABB Drives wbudowany interfejs komunikacyjny przemiennika

czestotliwosci konwertuje dane magistrali komunikacyjnej na dane uzywane w

przemienniku czestotliwosci i odwrotnie. Profil DCU nie obejmuje konwersji danych
ani skalowania. Na ponizszym rysunku przedstawiono efekt wyboru profilu.

Wybér profilu

Konwersja
danychi SEL
skalowanie
0
56.26...56.29| =\_
Magistrala — o5 —— Przemiennik

komunikacyjna czestotliwosci

58.25

Wybér profilu sterowania przy uzyciu parametru 58.25 Profil sterowania:

 (0) ABB Drives
* (5) Profil DCU.
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Stowo sterowania

Stowo sterowania profilu ABB Drives

Ponizsza tabela przedstawia zawarto$¢ stowa sterowania magistrali komunikacyjnej
w przypadku profilu sterowania ABB Drives. Wbudowany interfejs komunikacyjny
konwertuje to stowo na postac¢, w ktérej jest ono uzywane w przemienniku
czestotliwosci. Pogrubiony tekst pisany wielkimi literami odnosi sie do stanéw na
schemacie Schemat zmiany stanu dla profilu ABB Drives na stronie 302.

Bit

Nazwa

Wart.

Stan/opis

0

OFF1_
CONTROL

1

Przejscie do stanu GOTOWOSC DO PRACY.

0

Zatrzymanie zgodnie z aktywng rampg zwalniania. Przejscie
do stanu OFF1 AKTYWNE; przej$cie do stanu GOTOWOSC
DO WL, jesli inne blokady (OFF2, OFF3) nie sg aktywne.

OFF2_
CONTROL

Kontynuowanie dziatania (stan OFF2 nieaktywny).

Wylaczenie awaryjne, zatrzymanie wybiegiem.
Przejscie do stanu OFF2 AKTYWNE, przej$cie do stanu
WLACZANIE PRZERWANE.

OFF3_
CONTROL

Kontynuowanie dziatania (stan OFF3 nieaktywny).

Zatrzymanie awaryjne, zatrzymanie w czasie okreslonym
przez parametr przemiennika czestotliwos$ci. Przejscie do
stanu OFF3 AKTYWNE; przejscie do stanu WLACZANIE
PRZERWANE.

Ostrzezenie: Nalezy sie upewnic, ze silnik i napedzane
urzgdzenie mozna zatrzymac za pomocg tego trybu
zatrzymywania.

INHIBIT_
OPERATION

Przejécie do stanu ZEZWOLENIE NA PRACE,.

Uwaga: Sygnat zezwolenia na bieg musi by¢ aktywny. Patrz
dokumentacja przemiennika czestotliwosci. Jedli przemiennik
czestotliwosci jest ustawiony tak, aby odbierat sygnat
zezwolenia na bieg z magistrali komunikacyjnej, ten bit
aktywuje sygnat.

Przerwanie pracy. Przejscie do stanu PRZERWANIE
DZIALANIA.

RAMP_OUT_
ZERO

Normalna praca. Przejscie do stanu RAMP FUNCTION
GENERATOR: WYJSCIE WEACZONE.

Wymuszenie zerowej wartosci wyjsciowej generatora funkgiji
rampy. Przemiennik czestotliwosci powoduje zatrzymanie
wedtug rampy (obowigzujg limity pradu i napiecia DC).

RAMP_HOLD

Wigczanie funkcji rampy. Przejscie do stanu RAMP
FUNCTION GENERATOR: AKCELERATOR WELACZONY.

Zatrzymanie rampy (zatrzymanie wartosci wyjsciowych
generatora funkcji rampy).
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Bit | Nazwa Wart. | Stan/opis
6 RAMP_IN_ 1 Normalna praca. Przejscie do stanu PRACA.

ZERO Uwaga: Ten bit ma zastosowanie tylko wtedy, gdy interfejs
komunikacyjny jest ustawiony jako zrédto tego sygnatu przez
parametry przemiennika czestotliwosci.

0 Wymuszenie zerowej wartosci wejsciowej generatora funkciji
rampy.

7 RESET 0=>1 | Resetowanie btedow, jesli istnieje aktywny btgd. Przejscie do
stanu WLACZANIE PRZERWANE.
Uwaga: Ten bit ma zastosowanie tylko wtedy, gdy interfejs
komunikacyjny jest ustawiony jako Zrédto tego sygnatu przez
parametry przemiennika czestotliwosci.

0 Kontynuowanie normalnego dziatania.

Zarezerwowane

Zarezerwowane

10 REMOTE_ 1 Sterowanie przez magistrale komunikacyjng wigczone.

CMD 0 Stowo sterowania <> 0 lub warto$¢ zadana <> 0: zachowanie
ostatniego stowa sterowania i ostatniej wartosci zadane;.
Stowo sterowania = 0 i warto$¢ zadana = 0: Sterowanie przez
magistrale komunikacyjng wtgczone. Warto$¢ zadana oraz
rampa zwalniania/przyspieszania sg zablokowane.

11 EXT_CTRL_ 1 Wybor lokalizacji sterowania zewnetrznego ZEW2. Dziata,

LOC jesli parametry lokalizacji sterowania sg ustawione tak, aby
jako lokalizacja sterowania byta wybierana magistrala
komunikacyjna.

0 Wybor lokalizacji sterowania zewnetrznego ZEW1. Dziata,
jesli parametry lokalizacji sterowania sg ustawione tak, aby
jako lokalizacja sterowania byta wybierana magistrala
komunikacyjna.

12 USER_0O Bity sterowania umozliwiajgce zapisywanie, ktére mozna
13 USER 1 potaczy¢ ze specyficzng dla aplikacji funkcjg uktadu
= logicznego przemiennika czestotliwos$ci.
14 USER_2
15 USER_3

Stowo sterowania profilu DCU

Whbudowany interfejs komunikacyjny zapisuje stowo sterowania magistrali komunika-
cyjnej bez zmian w bitach stowa sterowania przemiennika czestotliwosci od 0 do 15.
Bity od 16 do 32 stowa sterowania przemiennika czestotliwosci nie sg uzywane.

Bit |Nazwa Wart. | Stan/opis
0 STOP 1 Zatrzymanie zgodnie z parametrem Tryb zatrzymania lub
bitami zgdan trybu zatrzymania (bity 7...9).
0 (brak)
1 START 1 Uruchomi¢ przemiennik czestotliwosci.
0 (brak)




296 Sterowanie za pomocg protokotu Modbus RTU za posrednictwem wbudowanego interfejsu
komunikacyjnego EFB

Bit

Nazwa

Wart.

Stan/opis

2

REVERSE

Odwrécenie kierunku obrotow silnika.

Kierunek obrotéw silnika jest zalezny od znaku wartosci
zadanej:

Dodatnia wartos¢ zadana: Do przodu
Ujemna warto$¢ zadana: Do tytu.

Zarezerwowane

RESET

0=>1

Resetowanie bteddw, jesli istnieje aktywny btad.

(brak)

EXT2

Wybor lokalizacji sterowania zewnetrznego ZEW?2.
Dziata, je$li parametry lokalizacji sterowania sg
ustawione tak, aby jako lokalizacja sterowania byta
wybierana magistrala komunikacyjna.

Wybor lokalizacji sterowania zewnetrznego ZEW1.
Dziata, jesli parametry lokalizacji sterowania sg
ustawione tak, aby jako lokalizacja sterowania byta
wybierana magistrala komunikacyjna.

RUN_DISABLE

Bieg wytgczony. Jesli przemiennik czestotliwosci jest
ustawiony tak, aby odbierat sygnat zezwolenia na bieg
z magistrali komunikacyjnej, ten bit dezaktywuje sygnat.

Zezwolenie na bieg. Jesli przemiennik czestotliwo$ci jest
ustawiony tak, aby odbierat sygnat zezwolenia na bieg
z magistrali komunikacyjnej, ten bit aktywuje sygnat.

STOPMODE_
RAMPA

Normalny tryb zatrzymania zgodnie z rampa

(brak) DomysIne przetaczenie w tryb zatrzymania
parametru, jesli bity 7...9 majg wartos¢ 0.

STOPMODE_
EMERGENCY_
RAMP

Tryb zatrzymania awaryjnego zgodnie z rampa

(brak) DomysIne przetaczenie w tryb zatrzymania
parametru, jesli bity 7...9 majg wartos¢ 0.

STOPMODE_
WYBIEG

Tryb zatrzymania wybiegiem

(brak) Domysine przetaczenie w tryb zatrzymania
parametru, jesli bity 7...9 majg wartos¢ 0.

10

RAMP_PAIR _2

Wybranie zestawu ramp 2 (czas przyspieszania 2/czas
zwalniania 2), gdy parametr 23.11 Wyb6r zestawu ramp
jest ustawiony na wartos¢ EFB DCU CW bit 10.

Woybranie zestawu ramp 1 (czas przyspieszania 1/czas
zwalniania 1) , gdy parametr 23.11 Wybor zestawu ramp
jest ustawiony na wartos¢ EFB DCU CW bit 10.

1"

RAMP_OUT_
ZERO

Wymuszenie zerowej wartos$ci wyjsciowej generatora
funkcji rampy. Przemiennik czestotliwosci powoduje
zatrzymanie wedtug rampy (obowigzuja limity pradu i
napiecia DC).

Normalna praca.

12

RAMP_HOLD

Zatrzymanie rampy (zatrzymanie wartosci wyjsciowych
generatora funkcji rampy).

Normalna praca.
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Bit |Nazwa Wart. | Stan/opis

13 |RAMP_IN_ZERO

N

Wymuszenie zerowej wartosci wejsciowej generatora
funkcji rampy.

0 Normalna praca.
14 REQ_LOCAL_ 1 Przemiennik czestotliwosci nie jest przetgczany na tryb
BLOKADA sterowania lokalnego (patrz parametr 719.18 Zrédto
wytgczenia RECZNY/WYE.
0 Przemiennik czestotliwosci moze by¢ przetgczany
miedzy trybami sterowania lokalnego i zewnetrznego.
15 TORQ_LIM_ 1 Wybranie zestawu limitu momentu 2 (minimalny moment
PAIR_2 2/maksymalny moment 2), gdy parametr 30.18 Wybor

lim. momentu jest ustawiony na warto$¢ EFB.

0 Wybranie zestawu limitu momentu 1 (minimalny moment
1/maksymalny moment 1), gdy parametr 30.18 Wybér
lim. momentu jest ustawiony na warto$¢ EFB.

-

16 FB_LOCAL_CTL Zadany jest tryb lokalny sterowania z magistrali

komunikacyjnej. Odebrac¢ sterowanie z aktywnego zrodta.
0 (brak)

17 | FB_LOCAL_REF

N

Zadany jest tryb lokalny wartosci zadanej z magistrali
komunikacyjnej. Odebra¢ warto$¢ zadang z aktywnego

zrodta.
0 (brak)
18 Zastrzezony dla Jeszcze nie wdrozono.
bitu
RUN_DISABLE_1
19 Zarezerwowane
20 Zarezerwowane
21 Zarezerwowane
22 USER_O Bity sterowania z mozliwoscig zapisywania, ktére mozna
23 USER 1 potaczy¢ ze specyficzng dla aplikacji funkcjg uktadu
- logicznego przemiennika czestotliwosci.
24 USER_2
25 USER_3

26... | Zarezerwowane
31




298 Sterowanie za pomocg protokotu Modbus RTU za posrednictwem wbudowanego interfejsu

komunikacyjnego EFB

Stowo stanu

Stowo stanu profilu ABB Drives

Ponizsza tabela przedstawia stowo stanu magistrali komunikacyjnej w przypadku
profilu sterowania ABB Drives. Wbudowany interfejs komunikacyjny konwertuje
stowo stanu przemiennika czestotliwosci w posta¢ dla magistrali komunikacyjne;.
Pogrubiony tekst pisany wielkimi literami odnosi sie do stanéw na schemacie
Schemat zmiany stanu dla profilu ABB Drives na stronie 302.

Bit Nazwa Wart. Stan/opis
0 RDY_ON 1 GOTOWOSC DO WL.
0 BRAK GOTOWOSCI DO WL.
1 RDY_RUN 1 GOTOWOSC DO PRACY.
0 OFF1 AKTYWNE.
2 RDY_REF 1 ZEZWOLENIE NA PRACE.
0 PRZERWANIE DZIALANIA.
3 TRIPPED 1 BLAD.
0 Brak btedu.
4 OFF_2_STATUS |1 Stan OFF2 nieaktywny.
0 OFF2 AKTYWNE.
5 OFF_3_STATUS |1 Stan OFF3 nieaktywny.
0 OFF3 AKTYWNE.
6 SWC_ON_ 1 WLACZANIE PRZERWANE.
INHIB 0 _
7 ALARM 1 Ostrzezenie/alarm.
0 Brak ostrzezenia/alarmu.
8 AT_ 1 PRACA. Wartos$¢ aktualna jest rowna wartosci
SETPOINT zadanej (miesci sie w limitach tolerancji, na przyktad
w sterowaniu predkoscig btgd predkosci wynosi
maksymalnie 10% znamionowej predkosci silnika).
0 Warto$¢ aktualna rézni sie od wartosci zadanej (jest
poza granicami toleranciji).
9 REMOTE 1 Miejsce sterowania przemiennikiem czestotliwosci:
ZDALNE (ZEW1 lub ZEW2).
0 Miejsce sterowania przemiennikiem czestotliwosci:

LOKALNE.
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Bit Nazwa Wart. Stan/opis
10 ABOVE_ 1 Warto$c¢ aktualna czestotliwosci lub predkosci jest
LIMIT réwna limitowi nadzoru (ustawionemu przy uzyciu para-

metru przemiennika czestotliwosci) lub jest wieksza od
tego limitu. Obowigzuje w obu kierunkach obrotu.
Ustawianie za pomocg parametréw przemiennika
czestotliwosci: 46.31 Powyzej limitu predkosci i 46.32
Powyzej limitu czestotliwosci. Te parametry sg
wskazywane przez bit 10 parametru 06.11 Gtowne
sftowo stanu.

0 Warto$¢ aktualna czestotliwosci lub predkosci nie
przekracza limitu nadzoru.
11 USER_O Bity stanu, ktére mozna potaczyc¢ ze specyficzng dla
12 USER 1 aplikacji funkcja uktadu logicznego przemiennika
— czestotliwosci.

13 USER_2
14 USER_3
15 Zarezerwowane

Stowo stanu profilu DCU

Whbudowany interfejs komunikacyjny zapisuje bity od 0 do 15 stowa stanu
przemiennika czestotliwosci bez zmian w stowie stanu magistrali komunikacyjne;j.

Bit Nazwa Wart. Stan/opis

0 READY 1 Przemiennik czestotliwosci jest gotowy do odebrania
polecenia startu

0 Przemiennik czestotliwosci nie jest gotowy.

1 ENABLED

N

Zezwolenie na bieg i wszystkie blokady startu sg
aktywne.

0 Zezwolenie na bieg i wszystkie blokady startu nie sg
aktywne.

2 STARTED

N

Przemiennik czestotliwosci odebrat polecenie startu.

0 Przemiennik czestotliwosci nie odebrat polecenia
startu.

3 RUNNING

-

Przemiennik czestotliwosci wykonuje modulacje.

0 Przemiennik czestotliwosci nie wykonuje modulaciji.

4 ZERO_SPEED

N

Przemiennik czestotliwosci dziata z predkoscig
zerows.

0 Przemiennik czestotliwosci nie dziata z predkoscig
zerowa.

5 ACCELERATING

N

Predkos$¢ przemiennika czestotliwosci jest
zwigkszana.

0 Predkos¢ przemiennika czestotliwosci nie jest
zwigkszana.
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Bit

Nazwa

Wart.

Stan/opis

6

DECELERATING

=N

Predkos¢ przemiennika czestotliwosci jest
zmniejszana.

Predkos¢ przemiennika czestotliwosci nie jest
zmniejszana.

AT_SETPOINT

Przemiennik czestotliwosci jest w punkcie pracy.

Przemiennik czestotliwosci nie jest w punkcie pracy.

LIMIT

Zastosowano limity pracy przemiennika
czestotliwosci.

Nie zastosowano limitéw pracy przemiennika
czestotliwosci.

SUPERVISION

Wartos¢ aktualna (predkosc, czestotliwos¢ lub
moment) jest ponad limitem. Limit jest ustawiany przy
uzyciu parametrow 46.31 Powyzej limitu predkosci i
46.32 Powyzej limitu czestotliwosci.

Warto$¢ aktualna (predkos¢, czestotliwosé lub
moment) miesci sie w limicie.

10

REVERSE_REF

Warto$¢ zadana przemiennika czestotliwosci
wskazuje kierunek do tytu.

Wartos¢ zadana przemiennika czestotliwosci
wskazuje kierunek do przodu.

1"

REVERSE_ACT

Przemiennik czestotliwosci pracuje w kierunku do tytu.

Przemiennik czestotliwosci pracuje w kierunku do
przodu.

12

PANEL_LOCAL

Panel sterowania/klawiatura (lub program
komputerowy) jest w trybie sterowania lokalnego.

Panel sterowania/klawiatura (lub program
komputerowy) nie jest w trybie sterowania lokalnego.

13

FIELDBUS_
LOKALNE

Magistrala komunikacyjna jest w trybie sterowania
lokalnego.

Magistrala komunikacyjna nie jest w trybie sterowania
lokalnego.

14

EXT2_ACT

Lokalizacja sterowania zewnetrznego ZEW?2 jest
aktywna.

Lokalizacja sterowania zewnetrznego ZEW1 jest
aktywna.

15

FAULT

Btad przemiennika czestotliwosci.

Brak btedu przemiennika czestotliwos$ci.

16

ALARM

Aktywne ostrzezenie/aktywny alarm.

o| =[O =

Brak ostrzezenia/alarmu.

17

Zarezerwowane

18

DIRLOCK

Blokada kierunku jest WLACZONA. (Zmiana kierunku
jest zablokowana).

Blokada kierunku jest WYLACZONA.
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Bit Nazwa Wart. Stan/opis
19 LOCALLOCK 1 Blokada trybu lokalnego jest WLACZONA. (Tryb
lokalny jest zablokowany).
0 Blokada trybu lokalnego jest WYLACZONA.
20 CTL_MODE 1 Tryb wektorowy sterowania silnikiem jest aktywny.
0 Tryb skalarny sterowania silnikiem jest aktywny.
21 Zarezerwowane
22 USER_O Bity sta_nu, ktc’)_re mozna pofaczyc’: ze spec_yficz_na dla
23 USER_1 2522?(%2\;1322?3 ukfadu logicznego przemiennika
24 USER_2
25 USER_3
26 REQ_CTL 1 Sterowanie zostato przyznane dla tego kanatu.
0 Sterowanie nie zostato przyznane dla tego kanatu.
27 REQ_REF1 1 Zazgdano wartosci zadanej 1 dla tego kanatu.
0 Nie zazgdano wartosci zadanej 1 dla tego kanatu.
28 REQ_REF2 1 Zazadano warto$ci zadanej 2 dla tego kanatu.
0 Nie zazgdano wartosci zadanej 2 dla tego kanatu.
29... Zarezerwowane




302 Sterowanie za pomocg protokotu Modbus RTU za posrednictwem wbudowanego interfejsu
komunikacyjnego EFB

Schematy zmian stanu

Schemat zmiany stanu dla profilu ABB Drives

Ponizszy schemat przedstawia zmiany stanéw przemiennika czestotliwosci, gdy
przemiennik uzywa profilu ABB Drives i jest skonfigurowany do wykonywania pole-
cen stowa sterowania z wbudowanego interfejsu komunikacyjnego. Teksty pisane
wielkimi literami odnoszg sie do standw, ktére zawierajg tabele przedstawiajace
stowa sterowania i stanu magistrali komunikacyjnej. Patrz sekcja Stowo sterowania
profilu ABB Drives na stronie 294 i Stowo stanu profilu ABB Drives na stronie 298.
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Sekwencje uruchamiania i zatrzymywania pokazano ponize;j.
Stowo sterowania:

Uruchomienie:

1142 (476h) —> BRAK GOTOWOSCI DO Wk.

+ Jesli MSW bit 0 = 1 to
+ 1150 (47Eh) —> GOTOWOSC DO WEACZENIA (Zatrzymany)
* 1151 (47Fh) —> PRACA (Uruchomiony)

Zatrzymanie:

* 1143 (477h) = Zatrzymanie zgodnie z wartoscig parametru 271.03 Tryb
zatrzymania (preferowane)

* 1150 (47Eh) = Zatrzymanie wg rampy OFF1 (uwaga:zatrzymanie wg rampy
bez mozliwosci przerwania)

* 1149 (47Dh) = Wylgczenie awaryjne OFF2, zatrzymanie wybiegiem.
* 1147 (47Bh) = Zatrzymanie awaryjne OFF3 wg rampy

Resetowanie btedu:
* Rosnace zbocze wartosci MCW bit 7

Uruchomienie po STO:

» Jesli parametr 31.22 Wskaznik STO praca/zatrz. ma wartos¢ inng niz Btgd/ Btad,
sprawdzié, czy wartos¢ 06.18 Stowo stanu przerw. startu, bit 7 STO = 0 przed
wydaniem polecenia startu.
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Wartosci zadane

Wartosci zadane profilow ABB Drives i DCU Profile

Profil ABB Drives obstuguje uzywanie dwdch wartosci zadanych, wartosci zadanej
EFB 1 i wartodci zadanej EFB 2. Warto$ci zadane to 16-bitowe stowa zawierajgce bit
znaku i 15-bitowg wartos¢ catkowitg. Ujemna wartos¢ zadana jest wyznaczana przez
obliczenie dopetnienia do dwoch odpowiadajgcej dodatniej wartosci zadane;j.

Wartosci zadane sg skalowane zgodnie z definicja w parametrach 46.01...46.04.
Uzywany sposob skalowania zalezy od ustawienia parametréw 58.26 EFB: typ
wartosci zadanej 11 58.27 EFB: typ wartosci zadanej 2.

Magistrala p Przemiennik
komunikacyjna czestotliwosci
20000 —— 46.01 (z warto$cig zadang predkosci)
46.02 (z wartoscig zadang czestotliwosci)
10000 —— 46.03 (z warto$cig zadang momentu)
46.04 (z wartoscig zadang mocy)
0—0
10000 —— -(46.03) (z wartoscig zadang momentu)
) -(46.04) (z wartoscig zadang mocy)
20000 —— -(46.01) (z wartoscia zadang predkosci)
) -(46.02) (z wartoscig zadang czestotliwosci)

Skalowane wartosci zadane sg wyswietlane przy uzyciu parametréw 03.09 Wart.
zadana 1 EFBi 03.10 Wart. zadana 2 EFB.
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Wartosci aktualne

Wartosci aktualne profilow ABB Drives i DCU Profile

Profil ABB Drives obstuguje uzywanie dwoch wartosci aktualnych magistrali
komunikacyjnej: ACT1 i ACT2. Wartosci aktualne to 16-bitowe stowa zawierajace bit
znaku i 15-bitowg warto$¢ catkowitg. Warto$¢ ujemna jest wyznaczana przez
obliczenie dopetnienia do dwdch odpowiadajgcej dodatniej wartosci zadane;j.

Wartosci aktualne sg skalowane zgodnie z definicjg w parametrach 46.071...46.04.
Uzywany sposoéb skalowania zalezy od ustawienia parametréw 58.28 Typ wart.
aktualnej 1 EFB i 58.29 Typ wart. aktualnej 2 EFB.

Magistrala g Przemiennik
komunikacyjna czestotliwosci
20000 —— 46.01 (z wartoscig zadang predkosci)
46.02 (z wartoscig zadang czestotliwosci)
10000 —— 46.03 (z wartoscig zadang momentu)
46.04 (z wartoscig zadang mocy)
0—0
10000 —— -(46.03) (z wartoscig zadang momentu)
) -(46.04) (z wartoscig zadang mocy)
20000 —— -(46.01) (z wartoscig zadang predkosci)
) -(46.02) (z wartoscig zadang czestotliwosci)
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Adresy rejestru przechowujacego protokotu Modbus

Adresy rejestru przechowujacego protokotu Modbus dla profilu
ABB Drives i profilu DCU

Ponizsza tabela przedstawia domysine adresy rejestru przechowujacego protokotu
Modbus na potrzeby danych przemiennika czestotliwosci z profilem ABB Drives. Ten
profil zapewnia skonwertowany 16-bitowy dostep do danych przemiennika
czestotliwosci.

Uwaga: Mozliwy jest dostep tylko do 16 najmniej znaczacych bitéw 32-bitowych stéw
sterowania i stow stanu.

Uwaga: Bity od 16 do 32 stowa sterowania/stanu profilu DCU nie sg uzywane, jesli
16-bitowe stowo sterowania/stanu jest uzywane z profilem DCU.

Adres rejestru Dane rejestru (stowa 16-bitowe)

400001 Warto$¢ domysina: Stowo sterowania (Stowo sterowania 16-bitowe).
Patrz sekcje Stowo sterowania profilu ABB Drives (strona 294) i Stfowo
sterowania profilu DCU (strona 295).

Wyboér mozna zmieni¢ przy uzyciu parametru 58.101 Dane I/O 1.

400002 Warto$¢ domysina: Warto$¢ zadana 1 (Warto$¢ zadana 1 16-bitowa).
Wybdér mozna zmieni¢ przy uzyciu parametru 58.102 Dane 1/O 2.
400003 Warto$¢ domysina: Warto$¢ zadana 2 (Warto$¢ zadana 2 16-bitowa).

Wybdér mozna zmieni¢ przy uzyciu parametru 58.7103 Dane 1/O 3.

400004 Warto$¢ domyslina: Stowo stanu (Stowo stanu 16-bitowe). Patrz sekcje
Stowo stanu profilu ABB Drives (strona 298) i Stowo stanu profilu DCU
(strona 299).

Wybdér mozna zmieni¢ przy uzyciu parametru 58.104 Dane 1/0O 4.

400005 Warto$¢ domysina: Warto$¢ aktualna 1 (Wartos¢ aktualna 1 16-
bitowa).
Wybér mozna zmieni¢ przy uzyciu parametru 58.105 Dane /O 5.
400006 Warto$¢ aktualna 2 (Warto$¢ aktualna 2 16-bitowa).

Wybér mozna zmieni¢ przy uzyciu parametru 58.706 Dane /O 6.
400007...400014 We/wy danych 7...14.

Wybierane przy uzyciu parametréw 58.107 Dane I/O 7...58.114 Dane
/0 14.

400015...400089 Nieuzywane

400090...400100 Dostep do kodu btedu. Patrz sekcja Rejestry kodow btedow (rejestry
przechowujgce 400090...400100) (str. 314).

400101...465536 Zapis/odczyt parametru.

Parametry sg odwzorowywane na adresy rejestrow zgodnie z
parametrem 58.33 Tryb adresowania.
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Kody funkcji protokotu Modbus

Ponizsza tabela przedstawia kody funkgcji protokotu Modbus obstugiwane przez
wbudowany interfejs komunikacyjny.

Kod Nazwa funkcji Opis
01h Odczyt cewek Odczytuje stan 0/1 cewek (wartosci zadane 0X).
02h Odczyt wejsc Odczytuje stan 0/1 wejs¢ dyskretnych (wartosci
dyskretnych zadane 1X).
03h Odczyt rejestrow Odczytuje zawartos¢ binarng rejestrow
przechowujacych przechowujacych (wartosci zadane 4X).
05h Zapisanie pojedynczej Wymusza przetgczenie pojedynczej cewki (wartosé
cewki zadana 0X) na warto$¢ O lub 1.
06h Zapisanie pojedynczego | Zapisuje pojedynczy rejestr przechowujgcy (warto$é
rejestru zadana 4X).
08h Diagnostyka Udostepnia serig testow sprawdzajgcych
komunikacje lub rézne warunki btedéw
wewnetrznych.

Obstugiwane podkody:

* 00h Zwrécenie danych zapytania: Test
echo/loopback.

* 01h Ponowne uruchomienie opcji komunikacji:
Uruchamia ponownie i inicjuje EFB, czysci liczniki
zdarzeh komunikaciji.

* 04h Wymuszenie trybu tylko nastuchu

* 0Ah Wyczyszczenie licznikow i rejestrow
diagnostycznych

* 0Bh Zwrdcenie liczby komunikatéw magistrali

» 0Ch Zwrdcenie liczby btedéw komunikaciji
magistrali

* 0Dh Zwrdcenie liczby btedow wyjatku magistrali

* OEh Zwrécenie liczby komunikatéw urzadzenia
podrzednego

* OFh Zwrdcenie liczby braku odpowiedzi urzadzenia
podrzednego

+ 10h Zwrocenie liczby NAK (potwierdzenie
negatywne) urzgdzenia podrzednego

* 11h Zwrdcenie liczby komunikatéw informujacych,
ze urzgdzenie podrzedne jest zajete

* 12h Zwrdcenie liczby przepetnien znakéw
magistrali

* 14h Wyczyszczenie licznika i flagi przepetnienia

0Bh Uzyskanie licznika Zwraca stowo stanu i liczbe zdarzen.
zdarzen komunikacji

OFh Zapisanie wielu cewek Wymusza przetgczenie sekwencji cewek (wartosé
zadana 0X) na warto$¢ 0 lub 1.

10h Zapisanie wielu rejestréw | Zapisuje zawartos¢ graniczacego bloku rejestréw
przechowujgcych (wartosci zadane 4X).
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Kod Nazwa funkcji Opis

16h Rejestr zapisu maski Modyfikuje zawartos¢ rejestru 4X przy uzyciu
kombinacji maski AND, maski OR oraz biezacej
zawartosci rejestru.

17h Odczyt/zapisanie wielu Zapisuje zawarto$¢ graniczacego bloku rejestrow 4X,
rejestrow a nastepnie odczytuje zawarto$¢ nastepnej grupy
rejestrow (tej samej, ktéra zostata zapisana, lub innej)
na urzadzeniu petnigcym role serwera.

2Bh/0Eh | Transport Obstugiwane podkody:
_herme_tyzowanego » OEh Odczyt informacji identyfikujgcych urzadzenia:
interfejsu Umozliwia odczytywanie informacji identyfikujgcych

oraz innych informaciji.

Obstugiwane kody identyfikacyjne (typ dostepu):

+ 00h: Zgdanie uzyskania podstawowych informacii
identyfikujgcych urzgdzenia (dostep do strumienia)

+ 04h: Zgdanie uzyskania jednego konkretnego
obiektu informacji identyfikujacych (dostep
pojedynczy)

Obstugiwane identyfikatory obiektu:

* 00h: Nazwa dostawcy (,ABB”)

* 01h: Kod produktu (np. ,AHVKX”")

* 02h: Wersja gtéwna i wersja podrzedna
(potaczenie zawartosci parametréow 07.05 Wersja
opr. sprzetowego i 58.02 ID protokotu).

» 03h: Adres URL dostawcy (,www.abb.com”)
+ 04h: Nazwa produktu (,ACH580”).

Kody wyjatkéw

Ponizsza tabela przedstawia kody wyjgtkéow protokotu Modbus obstugiwane przez
wbudowany interfejs komunikacyjny.

Kod Nazwa Opis

01h NIEPRAWIDLOWA Kod funkcji otrzymany w zapytaniu nie jest
FUNKCJA dozwolonym dziataniem dla serwera.

02h NIEPRAWIDLOWY Adres danych otrzymany w zapytaniu nie jest
ADRES dozwolonym adresem dla serwera.

03h NIEPRAWIDLOWA Zadana liczba rejestréw jest wigksza niz liczba
WARTOSC obstugiwana przez urzadzenie. Ten btad nie oznacza,

ze wartos$¢ zapisana w urzadzeniu wykracza poza
prawidtowy zakres.

04h BLAD URZADZENIA Wystagpit nieodwracalny btad, gdy serwer podejmowat
prébe wykonania zgdanego dziatania. Patrz sekcja
Rejestry kodéw bteddw (rejestry przechowujgce
400090...400100) na str. 314.
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Cewki (zestaw wartosci zadanych 0xxxx)

Cewki to 1-bitowe wartosci do odczytu i zapisu. Ten typ danych pozwala na dostep do

pojedynczych bitdw stowa sterowania. Ponizsza tabela zawiera podsumowanie
cewek protokotu Modbus (zestaw wartosci zadanych Oxxxx). Nalezy pamieta¢, ze
wartosci zadane to indeks oparty na wartosci 1, ktéry odpowiada adresowi
przekazanemu przez przewdd.

Dokument | Profil ABB Drives Profil DCU

000001 | OFF1_CONTROL STOP

000002 | OFF2_CONTROL START

000003 |OFF3_CONTROL Zarezerwowane

000004 | INHIBIT_OPERATION Zarezerwowane

000005 |RAMP_OUT_ZERO RESET

000006 |RAMP_HOLD EXT2

000007 | RAMP_IN_ZERO RUN_DISABLE

000008 |RESET STOPMODE_RAMP

000009 | Nie dotyczy przemiennika STOPMODE_EMERGENCY_RAMP
czestotliwosci ACH580

000010 | Nie dotyczy przemiennika STOPMODE_COAST
czestotliwosci ACH580

000011 REMOTE_CMD Zarezerwowane

000012 |EXT_CTRL_LOC RAMP_OUT_ZERO

000013 |USER_O RAMP_HOLD

000014 |USER_1 RAMP_IN_ZERO

000015 |USER_2 Zarezerwowane

000016 |USER_3 Zarezerwowane

000017 | Zarezerwowane FB_LOCAL_CTL

000018 | Zarezerwowane FB_LOCAL_REF

000019 | Zarezerwowane Zarezerwowane

000020 |Zarezerwowane Zarezerwowane

000021 | Zarezerwowane Zarezerwowane

000022 | Zarezerwowane Zarezerwowane

000023 | Zarezerwowane USER_0O

000024 | Zarezerwowane USER_1

000025 |Zarezerwowane USER_2

000026 |Zarezerwowane USER_3

000027 | Zarezerwowane Zarezerwowane

000028 | Zarezerwowane Zarezerwowane

000029 | Zarezerwowane Zarezerwowane

000030 | Zarezerwowane Zarezerwowane
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Dokument | Profil ABB Drives Profil DCU

000031 | Zarezerwowane Zarezerwowane

000032 | Zarezerwowane Zarezerwowane

000033 | Sterowanie wyjsciem przekaznikowym | Sterowanie wyjsciem przekaznikowym
RO1 (parametr 10.99 Stowo RO1 (parametr 10.99 Stowo
sterowania RO/DIO, bit 0) sterowania RO/DIO, bit 0)

000034 | Sterowanie wyj$ciem przekaznikowym | Sterowanie wyjsciem przekaznikowym
RO2 (parametr 10.99 Stowo RO2 (parametr 10.99 Stowo
sterowania RO/DIO, bit 1) sterowania RO/DIO, bit 1)

000035 | Sterowanie wyjsciem przekaznikowym | Sterowanie wyjsciem przekaznikowym
RO3 (parametr 10.99 Stowo RO3 (parametr 10.99 Stowo
sterowania RO/DIO, bit 2) sterowania RO/DIO, bit 2)

000036 | Sterowanie wyj$ciem przekaznikowym | Sterowanie wyj$ciem przekaznikowym
RO4 (parametr 10.99 Stowo RO4 (parametr 10.99 Stowo
sterowania RO/DIO, bit 3) sterowania RO/DIO, bit 3)

000037 | Sterowanie wyjsciem przekaznikowym | Sterowanie wyj$ciem przekaznikowym
RO5 (parametr 710.99 Stowo RO5 (parametr 10.99 Stowo
sterowania RO/DIO, bit 4) sterowania RO/DIO, bit 4)

000038 | Sterowanie wyjsciem przekaznikowym | Sterowanie wyjsciem przekaznikowym
ROG6 (parametr 10.99 Stowo RO6 (parametr 10.99 Stowo
sterowania RO/DIO, bit 5) sterowania RO/DIO, bit 5)

000039 | Sterowanie wyjsciem przekaznikowym | Sterowanie wyjsciem przekaznikowym
RO7 (parametr 10.99 Stowo RO7 (parametr 10.99 Stowo
sterowania RO/DIO, bit 6) sterowania RO/DIO, bit 6)

000040 | Sterowanie wyjsciem przekaznikowym | Sterowanie wyjsciem przekaznikowym

DO1 (parametr 10.99 Stowo
sterowania RO/DIO, bit 8)

DO1 (parametr 710.99 Stowo
sterowania RO/DIO, bit 8)
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Wejscia dyskretne (zestaw wartosci zadanych 1xxxx)

Wejscia dyskretne to 1-bitowe wartosci tylko do odczytu. Ten typ danych pozwala na
dostep do pojedynczych bitdw stowa stanu. Ponizsza tabela zawiera podsumowanie
wejs¢ dyskretnych protokotu Modbus (zestaw wartosci zadanych 1xxxx). Nalezy
pamietac, ze wartosci zadane to indeks oparty na wartosci 1, ktéry odpowiada
adresowi przekazanemu przez przewdd.

WartoSC | rofil ABB Drives Profil DCU
100001 |RDY_ON READY

100002 |RDY_RUN ENABLED
100003 |RDY_REF Zarezerwowane
100004 | TRIPPED RUNNING
100005 |OFF_2_STATUS ZERO_SPEED
100006 |OFF_3 STATUS Zarezerwowane
100007 |SWC_ON_INHIB Zarezerwowane
100008 | ALARM AT_SETPOINT
100009 |AT_SETPOINT LIMIT

100010 | REMOTE SUPERVISION
100011 | ABOVE_LIMIT Zarezerwowane
100012 |USER_O Zarezerwowane

100013 |USER_1

PANEL_LOCAL

100014 |USER_2

FIELDBUS_LOCAL

100015 |USER_3 EXT2_ACT
100016 | Zarezerwowane FAULT

100017 | Zarezerwowane ALARM

100018 | Zarezerwowane Zarezerwowane
100019 | Zarezerwowane Zarezerwowane
100020 |Zarezerwowane Zarezerwowane
100021 | Zarezerwowane CTL_MODE
100022 | Zarezerwowane Zarezerwowane
100023 | Zarezerwowane USER_0O
100024 | Zarezerwowane USER 1
100025 |Zarezerwowane USER_2
100026 |Zarezerwowane USER_3
100027 | Zarezerwowane REQ_CTL
100028 | Zarezerwowane Zarezerwowane
100029 | Zarezerwowane Zarezerwowane
100030 |Zarezerwowane Zarezerwowane
100031 | Zarezerwowane Zarezerwowane
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Wartos¢ | b il ABB Drives Profil DCU

zadana

100032 | Zarezerwowane Zarezerwowane

100033 | Stan opdzniony wejscia Stan opdzniony wejscia
cyfrowego DI1 (parametr cyfrowego DI1 (parametr
10.02 Stan DI po 10.02 Stan DI po
opo6znieniach, bit 0) opoznieniach, bit 0)

100034 | Stan op6zniony wejscia Stan opozniony wejscia
cyfrowego DI2 (parametr cyfrowego DI2 (parametr
10.02 Stan DI po 10.02 Stan DI po
opo6znieniach, bit 1) opoéznieniach, bit 1)

100035 | Stan opdzniony wejscia Stan opdzniony wejscia
cyfrowego DI3 (parametr cyfrowego DI3 (parametr
10.02 Stan DI po 10.02 Stan DI po
opo6znieniach, bit 2) opoéznieniach, bit 2)

100036 | Stan op6zniony wejscia Stan opdzniony wejscia
cyfrowego DI4 (parametr cyfrowego DI4 (parametr
10.02 Stan DI po 10.02 Stan DI po
opdznieniach, bit 3) opdznieniach, bit 3)

100037 | Stan op6zniony wejscia Stan opozniony wejscia
cyfrowego DI5 (parametr cyfrowego DI5 (parametr
10.02 Stan DI po 10.02 Stan DI po
op6znieniach, bit 4) opoéznieniach, bit 4)

100038 | Stan op6zniony wejscia Stan opdzniony wejscia

cyfrowego DI6 (parametr
10.02 Stan DI po
opo6znieniach, bit 5)

cyfrowego DI6 (parametr
10.02 Stan DI po
opoéznieniach, bit 5)
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Rejestry kodéw btedow (rejestry przechowujace
400090...400100)

Te rejestry zawierajg informacje dotyczace ostatniego zapytania. Rejestr btedow
zostaje wyczyszczony po pomysinym ukonczeniu zapytania.

Wartos¢ Nazwa Opis
zadana
400090 Zresetowanie rejestréow | 1 = Zresetowanie rejestréw btedéw wewnetrznych
btedow (91...95). 0 = Brak dziatania.
400091 Kod funkcji btedu Kod funkcji zapytania zakonczonego
niepowodzeniem.
400092 Kod bfedu Ustawiany po wygenerowaniu kodu wyjatku 04h
(patrz wczesniejsza tabela).
+ 00h Brak btedu
» 02h Przekroczenie dolnego/goérnego limitu
* 03h Uszkodzony indeks: Niedostepny indeks
parametru tablicy
* 05h Nieprawidtowy typ danych: Wartos$¢ nie jest
zgodna z typem danych parametru
» 65h Blad ogdlny: Niezdefiniowany btad podczas
obstugi zapytania
400093 Niepowodzenie rejestru | Ostatni rejestr (wejscie dyskretne, cewka lub rejestr
wejsciowy), w przypadku ktérego nastagpito
niepowodzenie odczytu lub zapisu.
400094 Ostatni rejestr zapisany | Ostatni rejestr (wejscie dyskretne, cewka albo rejestr
pomysinie wejsciowy lub rejestr przechowujacy), ktéry zostat
pomysinie zapisany.
400095 Ostatni rejestr odczytany | Ostatni rejestr (wejscie dyskretne, cewka albo rejestr
pomysinie wejsciowy lub rejestr przechowujacy), ktory zostat
pomysinie odczytany.
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Sterowanie za pomoca
protokotu BACnet MS/TP
za posrednictwem
wbudowanego interfejsu
komunikacyjnego EFB

Zawartos¢ rozdziatu

W tym rozdziale opisano sterowanie za pomocg protokotu BACnet MS/TP za
posrednictwem wbudowanego interfejsu komunikacyjnego EFB: obstugiwane
funkcje, ustugi i obiekty oraz sposéb konfigurowania protokotu BACnet za pomocg
menu Ustawienia i parametrow.

Omowienie protokotu BACnet

BACnet to otwarty standard przesytania danych, ktéry pozwala wspoétpracowac
réznym systemom w budynkach (np. systemom pozarowym, bezpieczenstwa,
oswietlenia, HVAC, wind itp.) oraz urzgdzeniom w ramach aplikacji do automatyzacji
wyposazenia budynkoéw i sterowania nimi. Dzieki niemu mozliwe jest wspotdzielenie
danych przez rézne typy urzadzen od szerokiej gamy dostawcow.

Dokument BACnet Protocol Implementation Conformance Statement (PICS)
(3AXD10000387059 [j. ang.]) dla przemiennika czestotliwosci ACH580 mozna
znalez¢ w bibliotece dokumentow firmy ABB w Internecie.Najnowszg wersje mozna
takze pobra¢ pod adresem https.//www.bacnetinternational.net/btl/.
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Montaz sprzetu

Podtaczanie urzadzen do sieci BACnet MS/TP EIA-485

Patrz podrecznik uzytkownika przemiennika czestotliwosci.

Uruchamianie komunikacji BACnet za posrednictwem

menu Ustawienia

Menu Ustawienia pozwala tatwo zaprogramowac typowe ustawienia przemiennika
czestotliwosci, w tym ustawienia komunikaciji BACnet.

Rozruch

| Aby uruchomi¢ komunikacje po magistrali, wybra¢
pozycje Menu > Ustawienia > Komunikacja.

Wyt & (™ ACHBED 0.0 Hz

Menu gléwne

-

mS 170 .
EE Diagnostyka -
m . . . .

Wyjd: 14:36 VWybierz
Auta ™ ACHAED 488 Hz
Usta\fxieni?

Silnik -
Rampy >

Lirniry 3

Komunikac)a
Regulatory PID Mig wybrano »

Wstecz 10:56 VWybierz




Sterowanie za pomocg protokotu BACnet MS/TP za posrednictwem wbudowanego interfejsu

komunikacyjnego EFB 317

O

Wybra¢ pozycje Wbudowana magistrala kom. >
Konfiguracja komunikacji.

Autn ™ ACHERD 48.8 Hz
Komunikacja

Wibudowana magistrala kom. Wyl =
Adapter magistrali komunik. MNieu. =
|40 preejscia -
Wstecz 11:16 Wybierz
At (™ ACHERD 48.9 Hz

Whbudowana magistrala kom. ——

Konfiguracja kornunikaci

Wstecz 11:12 Wybierz
O Wybra¢ pozycje Wybér EFB, a nastepnie wybra¢ |[& ™ ACHEAD 100 Hz
pozycje BACnet MS/TP i nacisna¢ przycisk Konfiguracja komunikacji

Zapisz.

Wyhar EFB: Mie wyhrano

Wstecz 11:12 Edytuj
Auto { ACHGED 488 Hz
Wybdr EFB:

Mig wybrano

Maodhus RTU

Anuluj 1112 Zapisz
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O

Aby skonfigurowa¢ parametry protokotu BACnet
MS/TP, wybraé pozycje Wbudowana magistrala
kom. > Konfiguracja komunikacji >

Przewing¢ ekran w dét, aby zobaczy¢ wszystkie
wiersze.

Po ustawieniu wszystkich niezbednych
parametréow wybra¢ pozycje Zastosuj ustawienia
do wbudowanej magistrali w celu
zweryfikowania ustawien.

Aut (™ ACHEED 48.8 Hz
Whudowana magistrala kom. ——
Kaonfi qura I::j a kormnunikac)i *

Diagnostyka

Brak pakietdu »

Wstecz 11.00

(™ ACHEED
Konfiguracja komunikaciji
Wivhar EFE:
|dentyfikator stacji:
Szyhkosc transmis)i:

Wybierz
48.8 Hz

Autn

BACnet

254
Autn
|dentyfikator ohiektu urzg... 4194303

Maks. urzgdzenie nadrzedne: 127
Wstecz 11:00 Edytuj
Auto ™ ACHAED 48.8 Hz
Konfiguracja komunikaciji

Maks. liczha ramek z inform.: 1

Maks. liczha ponow. prab APDU: 3
W przypadku niepowodz. ko . lgnory)
of. ster. /L.

Monitorowana komu...:

lgnoruj bled: ze niz:
Wstecz 11.00 Edytuj
Auto ™ ACHAED 488 Hz

Konfiguracja komunikaciji

Maks. liczha ponow. préb APDU: 3
Wi preypadku niepowodz. ko, Ignoru
Montorowana komu... St ster. /7.

300 s

|grioruj bledy krdtsze niz:

WA astos |_1j ustawienia do whudowa. .
Wstecz 11:00 VWybierz
m Po zweryfikowaniu ustawien nacisna¢ dwukrotnie o 7 ACIEED e
przycisk Wstecz, aby zostata wyswietlona - - -
pozycja /O przejscia w menu Komunikacja. Komunikacja

Wybra¢ pozycje I/O przejscia, a nastepnie
pozycje Konfig. sterowania przemiennikiem.

Ba »
Adapter magistrali komunik, Nieu.. »
| /0 przejscia 8

Whudowana magistrala kom.

Wstecz 11:01

Wyhierz
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0 Aby sterowac wyjsciem przekaznikowym za

pomoca protokotu BACnet MS/TP, nalezy wybraé Ao — (’ ACHS80 468 Ha
pozycje Wyjscia przekaznikowe i ustawi¢ zrodto I rze]scm ___
odpowiednich przekaznikow do EFB. Wyjscia preekanikowe
Wiyj$cia analogowe >
Wstecz 117:00 Wybierz
Auto * ACHEAD 488 Hz
Wyjscia przekaZnikowe

RO2 Miestandardowe »

RO Miestandardowe »
RO4 Brak zasilania »
HOG Brak zasilania »
Wstecz 117:00 Wybierz
Auto ™ ACHSR0 488 Hz
RO1

Rzeczywiste polecenie: 0
Zradia: EFB/FBA
Opoénienie wygczenia: 00s
Opoénienie wiaczenia: 00s

Wstecz 11:11 Edytuj
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Aby sterowac wyjsciem analogowym za pomocg
O protokotu BACnet MS/TP, nalezy wybra¢ pozycje Auto — (, ACH580 488 He
Wyjscia analogowe i skonfigurowaé odpowiednie IIO_Pr_ZEISC'a —
wyjécia analogowe. y]sma przekagnikowe -

a analo gowve

Wstecz 11:11 Wyhierz
Auno ™ ACHGA0 48.8 Hz
Whyjscia analogowe

A07: 0.000 Y Miestandardowe »

A0Z2: 0,000 maA, Miestandardowe »

Wstecz 11:11 Wyhierz
Auta ™ ACHASN 48.8 Hz
AD1:

Wartose sciowia; 0.oo0 v
Wartoéé fradlowa EFBAFBA: 0.00 %
Zradio: Miestandardowe
Minimum Zradia: oo %
Maksimum Zrodia: 50.0 %
Wstecz 11:11 Wyswietl

Uruchamianie komunikacji po magistrali komunikacyjnej
za pomoca parametrow

Te kroki nalezy wykonaé, aby skonfigurowa¢ komunikacje po magistrali
komunikacyjnej za pomocg parametrow w menu Parametry. Przyktad odpowiednich

wartosci mozna znalez¢ w sekcji Aktywowanie funkcji sterowania przemiennikiem
czestotliwo$ci na stronie 321.

1. Wigczy¢ przemiennik czestotliwosci.

2. Wiaczy¢ komunikacje BACnet, ustawiajgc parametr 58.07 Protokéf wt. na wartosc
BACnet MSTP.

3. Skonfigurowac¢ ustawienia sieciowe przy uzyciu parametrow 58.03 Adres wezfa i
58.04 Szybkosc transmisji.

4. Zdefiniowa¢ warto$¢ instancji obiektu urzgdzenia przy uzyciu parametru 58.40
Ident. obiektu urzgdzenia.
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Uwaga: Warto$¢ wystgpienia obiektu powinna by¢ unikatowa i naleze¢ do
zakresu 1...4194303.

5. Zdefiniowa¢ funkcje utraty komunikacji, aby wykrywac utrate komunikacji miedzy
magistralg EFB i przemiennikiem czestotliwosci:

+ Ustawic tryb utraty komunikacji i czas utraty komunikacji za pomocg
parametrow 58.15 Tryb utraty komunikacjii 58.16 Czas utraty komunikacji.

+ Okresli¢ sposdb, w jaki przemiennik czestotliwosci reaguje na przerwe w
komunikacji EFB przy uzyciu parametru 58.74 Reakcja na utrate komunik..

6. Zapisac wiasciwe wartosci parametrow w pamieci trwatej, ustawiajgc parametr
96.07 Reczne zapisanie parametru na warto$¢ Zapisz.

7. Sprawdzi¢ poprawnos$¢ ustawien wprowadzonych w grupie parametrow 58
Wbudowana magistrala komunikacyjna, ustawiajgc parametr 58.06 Sterowanie
komunikacjg na wartos¢ Odswiez ustawienia.

8. Parametrow 58.07...58.13 mozna uzywac do celéw diagnostycznych. Liczniki
58.08...58.12 mozna zresetowaé, ustawiajgc warto$¢ parametru na 0.

9. Ustawi¢ odpowiednie parametry sterowania tak, aby sterowaty przemiennikiem
czestotliwosci odpowiednio do aplikacji.

Uwaga: Wszystkie parametry wbudowanej magistrali komunikacyjnej mozna znalez¢
w opisie grupy 58 Whbudowana magistrala komunikacyjna na stronie 641.

Aktywowanie funkcji sterowania przemiennikiem
czestotliwosci

Sterowanie przemiennikiem czestotliwosci

Aby witgczy¢ sterowanie réznymi funkcjami przemiennika czestotliwosci przez
magistrale komunikacyjng za pomocg protokotu BACnet MS/TP, nalezy wykona¢
nastepujgce czynnosci:

» Skonfigurowac¢ przemiennik czestotliwosci do akceptowania komunikacji po wbu-
dowanej magistrali komunikacyjnej, wtgczajac komunikacje BACnet i definiujgc
adres wezta oraz identyfikator urzadzenia dla przemiennika czestotliwosci.

»  Wybraé pojedyncze funkcje sterowania, ktére bedg uzywaé wbudowanej
magistrali komunikacyjnej jako Zrédta. Spowoduje to, ze zrddto wartosci
wejsciowej bedzie pochodzi¢ z odpowiadajgcego obiektu BACnet.

Uwaga: Nalezy zmieni¢ te parametry funkgiji, ktére chce sie kontrolowa¢ za pomoca
protokotu BACnet MS/TP. Pozostate parametry mogg pozostaé ustawione na
domysine ustawienia fabryczne.

Sterowanie kierunkiem start/stop

Aby sterowac kierunkiem start/stop poprzez magistrale komunikacyjng, nalezy
skonfigurowac¢ nastepujgce parametry przemiennika czestotliwosci i ustawi¢
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komendy dostarczane przez kontroler magistrali komunikacyjnej w odpowiedniej

lokalizacji:

Parametr przemiennika | Wartos¢ Opis Obiekt BACnet

czestotliwosci

20.01 Komendy Zew1 Wbudowana Start/stop z magistrali BV10
magistrala komunikacyjnej z wybranym
komunikacyjna miejscem Zew1

20.07 Komendy Zew2 Wbudowana Start/stop z magistrali BV10
magistrala komunikacyjnej z wybranym
komunikacyjna miejscem Zew2

20.21 Kierunek Zadanie Kierunek z magistrali, jesli BV11

wymagany

Wyboér wartosci zadanej strumienia

W tabelach ponizej pokazano, jak uzywa¢ wbudowanej magistrali komunikacyjnej
BACnet do wybierania wartosci zadanych wej$¢ przemiennika czestotliwosci dla
trybow sterowania czestotliwoscig i predkoscia.

» Aby uaktywni¢ tryb sterowania czestotliwoscig, nalezy ustawi¢ parametr 99.04
Tryb sterowania silnikiem = Skalarne (warto$¢ domysina dla przemiennika
czestotliwosci ACH580). Patrz sekcja Warto$¢ zadana czestotliwo$ci na

stronie 322 i grupa parametréw 28 tancuch w. zad. czestotliwos$ci na stronie 526.

+ Aby uaktywni¢ tryb sterowania predkoscig, nalezy ustawi¢ parametr 99.04 Tryb
sterowania silnikiem = Wektorowy. Patrz sekcji Warto$¢ zadana predko$ci na
stronie 323 i grupa parametrow 22 Wybér wart. zadanej predkosci na stronie 505.

Sterowanie wektorowe jest doktadniejsze niz skalarne, ale nie w kazdej sytuacji
mozna je stosowacé. Patrz parametr 99.04 Tryb sterowania silnikiem.

Warto$¢ zadana czestotliwosci

Aby do przemiennika czestotliwosci dostarcza¢ wejsciowe wartosci zadane czestotli-
wosci za pomocg wbudowanej magistrali komunikacyjnej BACnet, nalezy skonfiguro-

wac nastepujgce parametry przemiennika czestotliwosci i ustawi¢ stowa wartosci

zadanej dostarczane przez kontroler magistrali komunikacyjnej w odpowiedniej loka-

lizacji:

Parametr przemiennika | Wartos¢ Opis Obiekt BACnet
czestotliwosci

19.11 Wybér Zew1/Zew2 | 32 = EFB MCW | Wybér zestawu wartosci zadanych | BV13

bit 11 z magistrali komunikacyjnej

28.11 W. zad. czest. 1 8 = W. zad. EFB | Zrédto warto$ci zadanej AV16

Zew1 11 czestotliwosci 1 Input Reference1
28.15 W. zad. czest. 1 9 =W. zad. EFB | Zrédio warto$ci zadanej AV17

Zew2 2" czestotliwosci 2 Input Reference 2
46.02 Skalowanie 50,00 Hz ") 16-bitowe skalowanie parametréw | Brak bezposredniego
czestotliwosci zwigzanych z czestotliwoscig obiektu BACnet

1) Jako przykfad
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Warto$¢ zadana predkosci

Aby do przemiennika czestotliwosci dostarczac¢ wejsciowe wartosci zadane predko$ci
za pomocag wbudowanej magistrali komunikacyjnej BACnet, nalezy skonfigurowaé
nastepujgce parametry przemiennika czestotliwosci i ustawi¢ stowa wartosci zadanej

dostarczane przez kontroler magistrali komunikacyjnej w odpowiedniej lokalizaciji:

Parametrprzemiennika | Wartos¢ Opis Obiekt BACnet
czestotliwosci
19.11 Wyb6r Zew1/Zew2 | 32 =EFB MCW | Wybér zestawu wartosci zadanych | BV13

bit 11 z magistrali komunikacyjnej
22.11 W. zad. pred. 1 8 = W. zad. EFB | Zrédto warto$ci zadanej predkosci | AV16
Zew1 1M 1 Input Reference1
22.18 W. zad. pred. 1 9= W. zad. EFB | Zrédto warto$ci zadanej predkosci | AV17
Zew2 2" 2 Input Reference 2
46.01 Skalowanie 1500 obr./min ") | 16-bitowe skalowanie parametrow | Brak bezposredniego
predkosci zwigzanych z predkoscig obiektu BACnet

1) Jako przykiad

Blokady i zezwolenia

Aby uzywac wbudowanej magistrali komunikacyjnej BACnet z r6znymi funkcjami
sterowania przemiennikiem czestotliwosci, nalezy skonfigurowa¢ nastepujgce
parametry przemiennika czestotliwosci i ustawi¢ komendy dostarczane przez
kontroler magistrali komunikacyjnej w odpowiedniej lokalizacji:

Parametr przemiennika | Wartos¢ Opis Obiekt BACnet
czestotliwosci
20.40 Zezwolenie na 15 = Whbudo- Zezwolenie na bieg z magistrali BV12
bieg wana magistrala | komunikacyjnej
komunikacyjna
Brak bezposredniego - Resetowanie btedu z magistrali BV14
parametru przemiennika komunikacyjnej
czestotliwosci. Reseto-
wanie btedu zawsze
przechodzi przez obiekt
BACnet.
20.41 Blokada startu 1 15 = Wbudo- Zrédtem dla blokady startu 1 jest BV20
wana magistrala | magistrala komunikacyjna
komunikacyjna
20.42 Blokada startu 2 15 = Wbudo- Zrédtem dla blokady startu 2 jest BV21
wana magistrala | magistrala komunikacyjna
komunikacyjna
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Sterowanie wyjsciem przekaznikowym
Aby sterowac wyjsciem przekaznikowym za posrednictwem wbudowanej magistrali
komunikacyjnej BACnet, nalezy:

+ ustawi¢ nastepujgce parametry przemiennika czestotliwosci w celu wybrania
zrodfa dla wyjs¢ przekaznikowych,

» zaprogramowac sterownik czestotliwosci do sterowania za posrednictwem
magistrali BACnet.

Parametr przemiennika | Wartos¢ Opis Obiekt BACnet
czestotliwosci
10.24 Zrédio RO1 40 = Bit 0 sfowa Wyijscie przekaznikowe 1 BOO
ster. RO/DIO sterowane przez magistrale
komunikacyjng
10.27 Zrédio RO2 41 = Bit 1 sfowa Wyijscie przekaznikowe 2 BO1
ster. RO/DIO sterowane przez magistrale
komunikacyjng
10.30 Zrédto RO3 42 = Bit 2 sfowa Wyijscie przekaznikowe 3 BO2
ster. RO/DIO sterowane przez magistrale
komunikacyjng
15.07 Zrédlo RO4 Inne (710.99 Stowo | Wyjscie przekaznikowe 4 BO3
sterowania sterowane przez magistrale
RO/DIO, bit 3) komunikacyjng
15.10 Zrédlo RO5 Inne (710.99 Stowo | Wyjscie przekaznikowe 5 BO4
sterowania sterowane przez magistrale
RO/DIO, bit 4) komunikacyjng
15.23 Zrédto DO1 Inne (70.99 Stowo | Wyjscie cyfrowe 1 sterowane BO5
sterowania przez magistrale komunikacyjng
RO/DIO, bit 8)

Potaczenia punktéw danych

Obiekty BACnet sterujg wartosciami bitow parametru 70.99 Stowo sterowania
RO/DIO. Te bity musza by¢ potgczone z odpowiadajgcymi im zrédtami RO i DO, jak
pokazano powyzej.

Parametr przemiennika Opis Obiekt BACnet
czestotliwosci

10.99 Stowo sterowania RO/DIO | Parametr magazynu dla wyj$é BOO0...BO5
przekaznikowych i wyjscia cyfrowego

Sterowanie wyjsciem analogowym

Aby sterowac wyjsciem analogowym poprzez wbudowang magistrale komunikacyjng
BACnet, nalezy skonfigurowa¢ nastepujace parametry przemiennika czestotliwosci

i ustawi¢ wartosci analogowe dostarczane przez kontroler magistrali komunikacyjnej
w odpowiedniej lokalizacji:

Parametr przemiennika | Wartos¢ Opis Obiekt BACnet
czestotliwosci

13.12 Zrédio AO1 37 = Magazyn Wyijécie analogowe 1 sterowane AO0
danych AO1 przez magistrale komunikacyjng
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Parametr przemiennika | Wartos¢ Opis Obiekt BACnet

czestotliwosci

13.22 Zrédio AO2 38 = Magazyn Wyijécie analogowe 2 sterowane AO1

danych AO2 przez magistrale komunikacyjng

13.17 Min. zrédta AO1 00" Warto$¢ minimalna sygnatu Brak bezposredniego
wybranego przez parametr 73.72 | obiektu BACnet
Zrodfo AO1

13.18 Maks. zrodta AO1 | 100,0 ") Warto$¢ maksymalna sygnatu Brak bezposredniego
wybranego przez parametr 13.72 | obiektu BACnet
Zrédto AO1

13.27 Min. zrédta AO2 00" Warto$¢ minimalna sygnatu Brak bezposredniego
wybranego przez parametr 13.22 | obiektu BACnet
Zrédfo AO2

13.28 Maks. zrédta AO2 | 100,0 i Warto$¢ maksymalna sygnatu Brak bezposredniego
wybranego przez parametr 73.22 | obiektu BACnet
Zrodfo AO2

1) Jako przykfad

Potgczenia punktéw danych

Wartosci parametrow sterowania obiektami BACnet 13.91 Magazyn danych AOT i
13.92 Magazyn danych AO2. Te wartosci muszg by¢ potgczone z odpowiadajgcymi
im zrodtami AO, jak pokazano powyzej.

czestotliwosci

Parametr przemiennika

Opis

Obiekt BACnet

13.91 Magazyn danych AO1

Parametr magazynu dla AO1

AOO

13.92 Magazyn danych AO2

Parametr magazynu dla AO2

AO1

Sterowanie PID

Aby uzywac sterowania PID poprzez wbudowang magistrale komunikacyjng BACnet,
nalezy skonfigurowaé nastepujace parametry przemiennika czestotliwosci i ustawic

wartosci PID dostarczane przez kontroler magistrali komunikacyjnej w odpowiedniej
lokalizaciji:

Parametr przemiennika | Wartos¢ Opis Obiekt BACnet
czestotliwosci
40.08 Zest. 1: zrodto 10 = Magazyn Magazyn danych sprzezenia AV43
sprz. zwrt. 1 danych sprzeze- | zwrotnego 1

nia zwrotnego
40.09 Zest. 1: zrodto 10 = Magazyn Magazyn danych sprzezenia AV43
sprz. zwrt. 2 danych sprzeze- | zwrotnego 2

nia zwrotnego
40.16 Zest. 1: Zrodto 24 = Magazyn Magazyn danych nastawy 1 AV42
nastawy 1 danych nastawy
40.17 Zest. 1: zrodto 24 = Magazyn Magazyn danych nastawy 2 AV42
nastawy 2 danych nastawy
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Potgczenia punktéw danych

Parametry sterowania obiektami BACnet 40.97 Magazyn danych sprz. zwrotnego i
40.92 Magazyn danych nastawy. Te wartosci muszg by¢ potagczone z
odpowiadajgcymi im wartosciami nastawy i sprzezenia zwrotnego PID, jak pokazano
powyzej.

Parametr przemiennika Opis Obiekt BACnet
czestotliwosci
40.91 Magazyn danych sprz. Parametr magazynu dla wartosci sprzgzenia | AV43
zwrotnego zwrotnego z procesu
40.92 Magazyn danych nastawy | Parametr magazynu dla warto$ci nastawy AV42

procesu

Btad komunikacji

Protokét BACnet nie ma wbudowanej funkcji wykrywania przekroczenia czasu
komunikacji, poniewaz nie jest protokotem synchronicznym. Jesli limity czasu
komunikacji sg potrzebne, mozna uzy¢ nastepujgcych parametrow, aby wykrywac
przekroczenia limitéw czasu na podstawie réznych pakietow i okresla¢ dziatanie
przemiennika czestotliwosci.

Parametr przemiennika | Wartos¢ Opis
czestotliwosci
58.15 Tryb utraty 1 = Dowolny komunikat Definiuje, ktére typy komunikatéw resetuja
komunikacji 2 = St ster. /Zad1/ Zad2 licznik przekroczenia limitu czasu w celu
wykrycia utraty komunikacji EFB.
58.14 Reakcja na utrate | 0 = Bez dziatania Okresla sposéb, w jaki przemiennik czestotli-
komunik. 1= Btad wosci reaguje na przerwe w komunikacji
2 = Ostatnia predkosc EFB.
3 = Bezpieczna w. zad. predk. Zmiany w tym parametrze zaczynajg
4 = Zawsze btgd obowigzywaé¢ po ponownym uruchomieniu
5 = Ostrzezenie jednostki sterujacej lub gdy poprawnosc¢

nowych ustawien zostanie sprawdzona za
pomocg parametru 58.06 Sterowanie
komunikacjg (1 = Od$wiez ustawienia).

58.16 Czas utraty 0,0...6000,0 s Okresla limit czasu dla komunikacji EFB.
komunikacji Jesli przerwa w komunikacji trwa diuzej niz
limit czasu, podejmowane zostaje dziatanie
okreslone parametrem 58.16 Czas utraty
komunikacji.

Sprzezenie zwrotne od przemiennika czestotliwosci

Wejscia kontrolera BMS (sygnaty wyjsciowe przemiennika czestotliwosci) maja
wstepnie zdefiniowang zawartos¢. Te sygnaty sprzezenia zwrotnego od przemiennika
czestotliwosci nie wymagajg zadnej dodatkowej konfiguracji przemiennika
czestotliwosci. W nastepujgcej tabeli przedstawiono podzestaw obstugiwanych
danych sprzezenia zwrotnego. Ich petng liste zawiera dokument BACnet Protocol
Implementation Conformance Statement (PICS) (3AXD10000387059 [j. ang.]), ktory
mozna znalez¢ w bibliotece dokumentoéw firmy ABB w Internecie.
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Parametr przemiennika | Opis Obiekt BACnet
czestotliwosci
01.01 Uzyta predko$cé Szacowana predkos$¢ silnika (obr./min) AVO
silnika
01.06 Czestotliwo$é Szacowana czestotliwos$é wyjsciowa przemiennika AV1
wyjsciowa czestotliwosci (Hz)
01.11 Napigcie DC Napiecie tacza DC (V) AV2
01.13 Napiecie Obliczone napiecie silnika (V AC) AV3
wyj$ciowe
01.07 Prad silnika Zmierzony (absolutny) prad silnika (A) Av4
01.10 Moment silnika Moment silnika jako procent znamionowego momentu | AV5
silnika (%)
01.14 Moc wyjsciowa Moc wyjsciowa przemiennika czestotliwosci (kW) AV6
05.11 Temperatura Szacowana temperatura przemiennika czestotliwosci | AV7
inwertera jako procent limitu btedu (%)
01.20 Licznik kWh llo$¢ energii przekazanej przez przemiennik czestotliwo- | AV9
inwertera $ci (w obu kierunkach) w petnych kilowatogodzinach.
Za kazdym razem, gdy licznik sie przekreci, warto$¢
parametru 01.19 Licznik MWh inwertera jest
zwigkszana. Warto$¢ minimalna wynosi zero.
35.01 Szacowana Wyswietla temperature silnika (°C lub °F) na AV15
temperatura silnika podstawie szacunkowych wartosci dla wewnetrznego
modelu ochrony termicznej silnika. Jednostka jest
wybierana przez parametr 96.16 Wybor jednostki.
01.03 Predko$¢ silnika Predkos¢ silnika jako procentowa warto$¢ predkosci | AV31
% synchroniczne;j silnika.
40.01 PID procesu: akt. | Wyjscie kontrolera PID AV44
wart. wyj.
40.04 PID procesu: Odchylenie PID AV49
akt.wart.odchyl.
01.50 kWh w biezgcej Zuzycie energii w biezagcym dniu. Jest to energia AV130
godzinie zuzyta w ciggu ostatnich 24 godzin (niekoniecznie
z ciagtej eksploatacji), gdy dziatat przemiennik czesto-
tliwosci. Nie jest to energia z dnia kalendarzowego.
Gdy przemiennik czestotliwosci zostanie uruchomiony
ponownie, warto$¢ parametru jest ustawiana na
warto$¢ z poprzedniego cyklu zasilania.
01.51 kWh w Zuzycie energii podczas poprzedniej godziny. Warto$¢ | AV131
poprzedniej godzinie parametru 01.50 kWh w biezgcej godzinie jest
zapisywana tutaj, gdy jej wartosci byty gromadzone
przez 60 minut.
Gdy przemiennik czestotliwosci zostanie uruchomiony
ponownie, warto$¢ parametru jest ustawiana na
warto$¢ z poprzedniego cyklu zasilania.
01.52 kWh w biezgcym | Zuzycie energii w biezacym dniu. Jest to energia AV132

dniu

zuzyta w ciggu ostatnich 24 godzin (niekoniecznie

z ciagtej eksploataciji), gdy dziatat przemiennik czesto-
tliwosci. Nie jest to energia z dnia kalendarzowego.
Gdy przemiennik czestotliwosci zostanie uruchomiony
ponownie, warto$¢ parametru jest ustawiana na
wartos$¢ z poprzedniego cyklu zasilania.
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Parametr przemiennika
czestotliwosci

Opis

Obiekt BACnet

01.53 kWh w Zuzycie energii w poprzednim dniu. Warto$¢ 01.52 AV133
poprzednim dniu kWh w biezgcym dniu jest zapisywana tutaj, gdy jej
warto$¢ byta gromadzona przez 24 godziny.
Gdy przemiennik czestotliwosci zostanie uruchomiony
ponownie, warto$¢ parametru jest ustawiana na
warto$¢ z poprzedniego cyklu zasilania.
04.01 Btgd powodujgcy | Btad, ktory spowodowat biezgce zatrzymanie AV18
zatrz. awar. awaryjne (aktywny btad)
04.11 Najnowszy btad Poprzedni btad (nieaktywny) AV19
04.12 2. najnowszy bigd | Btad przed poprzednim btedem (nieaktywny) AV20

Aktualne wartosci wyjsciowe przemiennika czestotliwosci mozna odczytywac z
obiektéw AVO0...AV6, AV31 i AV32:

Identyfi- | Domysina Opis Min./maks. Jed- Typ dostepu
kator nazwa obiektu wartos¢ aktualna | nostka | do wartosci
obiektu aktualnej
AVO Output-RPM Predkosé¢ silnika 0, predkosé obr./min O
znamionowa
AV1 Output-Freq Czestotliwo$¢ wyjsciowa -500, 500 Hz O
AV2 DC-Voltage Napigcie tagcza DC 0, 2000 Vv (0]
AV3 Output-Voltage | Napiecie wyjsciowe AC 0, 2000 \% O
AV4 Output-Current | Prad wyj$ciowy przemiennika | 0, prad A (0]
czestotliwosci Znamionowy
AV5 Output-Torque | Moment wyjsciowy silnika -1600, 1600 % o
jako procent momentu
zZnamionowego
AV6 Output-Power Moc wyjsciowa w kW moc znamionowa kW O
(+1-)
AV31 Output-Speed Aktualna predkos¢ silnika -200, 200 % (0]
AV32 Output-Current- | Aktualny prad silnika 0, 200 % (0]
Range
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Przykiad ustawien parametru

Sterowanie czestotliwoscia

Ponizsza tabela zawiera przyktad konfiguracji podstawowej aplikacji ze sterowaniem
czestotliwoscig. Dla reszty parametrow mozna pozostawic¢ wartosci domy$ine.

Parametr przemiennika | Ustawienia Opis
czestotliwosci

58.06 Sterowanie 0 = Witgczone Normalna praca

komunikacjg

58.03 Adres wezta 1811 Definiuje adres wezta przemiennika czestotliwosci
w tgczu magistrali komunikacyjne;j.

58.40 Ident. obiektu 511 Konfiguruje identyfikator obiektu urzadzenia.

urzgdzenia

58.16 Czas utraty 30" Ustawia limit czasu komunikacji na 30 sekund.

komunikacji

58.15 Tryb utraty 1= Dowoln Funkcja limitu czasu monitoruje kazdy ukierunkowany

komunikacji komunikat 1 komunikat odebrany z przemiennika czgstotliwosci.

58.06 Sterowanie 0 = Odswiez Od$wieza ustawienia i wprowadza zmiany ustawien

komunikacjg ustawienia konfiguracji EFB.

20.01 Komendy Zew1 Wybiera interfejs wbudowanej magistrali

komunikacyjnej jako zrédio komend startu i stopu dla
zewnetrznego miejsca sterowania 1.

28.11 W. zad. czest. 1 Wybiera warto$¢ zadang 1 wbudowanej magistrali
Zew1 komunikacyjnej jako zrédto wartosci zadanej
czestotliwosci 1.

") Przyktad
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BACnet Protocol Implementation Conformance Statement
Dokument: 3AXD10000387059, Rev 13

Data: poniedziatek, 6 czerwca 2022

Nazwa dostawcy: ABB, identyfikator dostawcy 127

Nazwa produktu: Przemiennik czestotliwosci HVAC

Numer modelu produktu: ACH580

Wersja oprogramowania aplikacji: Oprogramowanie przemiennika czestotliwosci:
2.x.x.x Apl. BACnet: 2049

Wersja oprogramowania: 14.01

Wersja protokotu BACnet: 14

Opis produktu:

ACH580 to wysokiej wydajnosci przemiennik czestotliwosci o zmiennej predkosci (VSD)
zaprojektowany dla aplikacji HVAC i chtodniczych. Produkt obstuguje natywny protokét BACnet
i moze by¢ podtgczany bezposrednio do sieci LAN MS/TP. Obstugiwane sg szybkosci transmisji
MS/TP do 115,2 kb/s, a takze funkcje trybu urzadzenia nadrzednego i podrzednego. Za
posrednictwem protokotu BACnet przemiennik czestotliwosci moze byé w petni sterowany

i monitorowany jak standardowy przemiennik czestotliwosci o zmiennej predkosci. Dodatkowo
standardowe wejscie/wyjscie przemiennika czestotliwosci jest dostepne za posrednictwem
protokotu BACnet dla aplikacji uzytkownika.

Standaryzowany profil urzadzenia BACnet (Annex L):

BACnet Operator Workstation (B-OWS)

BACnet Advanced Operator Workstation (B-AWS)
BACnet Operator Display (B-OD)

BACnet Building Controller (B-BC)

BACnet Advanced Application Controller (B-AAC)
BACnet Application specific Controller (B-ASC)
BACnet Smart Sensor (B-SS)

BACnet Smart Actuator (B-SA)

OOomgOO0O0oOd

Lista wszystkich obstugiwanych blokéw konstrukcyjnych
wspotdziatania BACnet (Annex K):

DS-RP-B Data Sharing-ReadProperty

DS-RP-B Data Sharing-ReadProperty Multiple

DS-WP-B Data Sharing-WriteProperty

DS-WPM-B Data Sharing-WriteProperty Multiple

DS-COV-B Data Sharing-Change of Value

DM-DDB-B Device Management-DynamicDeviceBinding
DM-DOB-B Device Management-DynamicObjectBinding
DM-DCC-B Device Management-DeviceCommunicationControl
DM-RD-B Device Management-ReinitializeDevice

DM-TS-B Device Management-Time Synchronization
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Mozliwos$¢ segmentaciji

O  Mozliwosé transmitowania posegmentowanych Rozmiar okna: -
komunikatéw

[0 Mozliwosé odbierania posegmentowanych Rozmiar okna: -
komunikatéw

Obstugiwane typy obiektow standardowych:

Wystgpienia obiektdw sg statyczne, tzn. obiektéw nie mozna tworzy¢ ani usuwac. Szczegoty
obiektow zawierajg tabele na koncu tego dokumentu.

Opcje warstwy tacza danych:

BACnet IP, (Annex J)

BACnet IP, (Annex J), urzadzenie obce

ISO 8802-3, Ethernet (Clause 7)

ATA 878.1, 2.5 Mb. ARCNET (Clause 8)

ATA 878.1, EIA-485 ARCNET (Clause 8), predkos$¢ transmisji

Urzadzenie nadrzedne MS/TP (Clause 9), predkos¢ transmisji: 9600, 19 200, 38400, 76 800, 115 200
Urzadzenie podrzgdne MS/TP (Clause 9), predkos¢ transmisji: 9600, 19 200, 38400, 76 800, 115 200
Punkt-punkt, EIA 232 (Clause 10), predkos$¢ transmisji:

Punkt-punkt, modem, (Clause 10), predko$¢ transmisji:

LonTalk, (Clause 11), medium:

BACnet/ZigBee (ANNEX O)

Inne:

Ooood=s=Ea0O0O00n

Powigzanie adresu urzadzenia:

Czy jest obstugiwane statyczne powigzanie urzadzenia? (Jest to obecnie niezbedne do
dwukierunkowej komunikacji z urzadzeniami podrzednymi MS/TP i niektérymi innymi
urzadzeniami). (1 Tak El Nie

Opcje sieci:

[J Router, Clause 6
BACnet/IP-MS/TP
BACnet/ ISO 8802-3, Ethernet-MS/TP
BACnet/IP-BACnet/ ISO 8802-3, Ethernet
BACnet/IP-BACnet/ ISO 8802-3, Ethernet-MS/TP
| Annex H, router tunelowania BACnet przez IP
O Urzadzenie zarzadzania rozgtaszaniem BACnet/IP (BBMD)
Czy urzadzenie BBMD obstuguje rejestracje przez urzadzenia obce? O 1ak [ Nie
Maks. liczba wpisow tabeli BDT (tabeli dystrybucji rozgtaszania):
Czy urzadzenie BBMD obstuguje translacje adreséw sieciowych? [] Tak O Nie
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Opcje zabezpieczen sieci:

| Urzgdzenie niezabezpieczone — moze dziata¢ bez zabezpieczen sieci BACnet

O Urzadzenie zabezpieczone — moze korzystac z zabezpieczen sieci BACnet (NS-SD BIBB)
O wiele kluczy specyficznych dla aplikaciji:
O obstuguje szyfrowanie (NS-ED BIBB)
O serwer kluczy (NS-KS BIBB)

Obstugiwane zestawy znakoéw:
Informacja o obstudze wielu zestawéw znakéw nie oznacza, ze wszystkie one mogg by¢
obstugiwane jednoczesnie.
M 1SO 10646 (UTF-8) O  IBM /Microsoft DBCS O  1s0 8859-1
O 10 10646 (UTF-2) O 1S0 10646 (UCS-4) O  Jis X 0208

Jesli ten produkt jest bramg komunikacyjng, nalezy opisac typy urzgdzen/sieci innych
niz BACnet obstugiwanych przez te brame:
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Tabela obstugi obiektéw/wiasciwosci

W nastepujacej tabeli podsumowano obstugiwane typy obiektdw/wiasciwosci i
domysine wartosci:

Typ obiektu
Wiasciwosé Wej- | Wyj- | War- | Wej- | Wyj- | War- | Wartosé | Petla
Scie scie tosé Scie Scie tosé wielosta-
binarne | binarne | binarna | analo- | analo- | analo- nowa
gowe gowe gowa
Identyfikator obiektu (6] O O O O O O (0]
Nazwa obiektu zZT ZT o) zZT ZT o o) ZT
Typ obiektu o o O O (e} o (e} (e}
Warto$¢ obecna (0] K K O K K O O
Flagi stanu (6] O O O O O O (0]
Stan zdarzenia (6] O O O O O O (0]
Niesprawnos$é z z z z z z z z
Polaryzacja ZT Z,T
Aktywny tekst (0] O O
Nieaktywny tekst (0] (0]
Jednostki O O O
Min. warto$¢ aktualna O O O
Maks. warto$¢ aktualna O O O
Tablica priorytetéw O O O O
Wartos¢ domysina Z,T zZT Z,T Z,T
odstepowania
Przyrost COV ZT ZT zZT
Liczba stanéw O
Tekst stanu O
Lista wiasciwosci (0] O O O O O O O
« O = Tylko odczyt, Z = Mozliwo$é zapisywania, K = Ustawianie
komenda, T = Trwate
« AV16, AV17, AV21, AV22, AV40- AV44, AV55, AV56, AV59,
AV120-129 majg W, P. W przypadku przemiennikow ULH takze
AV118, AV119 majg W.
* Maksymalna dlugo$¢ nazw obiektéw mozliwych do zapisania to
25 znakéw

Podsumowanie wystapienia obiektu urzadzenia

Nastepujgca tabela zawiera podsumowanie obstugiwanego obiektu urzadzenia:

Obiekt urzadzenia

Wiasciwosé Flaga Typ Wartos¢ domysina
Identyfikator obiektu Z,T oID 4194303
Nazwa obiektu Z,T CharString, AC Drive 4194303

maks. dugosc¢: 25
Typ obiektu o Enum DEV (8)
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Stan systemu O Enum
Nazwa dostawcy O CharString ABB
Identyfikator dostawcy O Unsigned 127
Nazwa modelu O CharString ACH580
Wersja oprogramowania O CharString 14.01
Wersja oprogramowania O CharString
aplikacji
Opis zZ,T CharString, maks. dlugos¢ | ,ACH580 to wysokiej wydajnosci
100 przemiennik czestotliwosci o
zmiennej predkosci (VSD)
zaprojektowany dla aplikacji HVAC
i chtodniczych.”
Lokalizacja Z,T CharString, maks. dlugo$¢ »(nie ustawiono)”
50
Wersja protokotu O Unsigned 1
Wersja protokotu O Unsigned 14
Obstugiwane ustugi O BitString
protokotu
Obstugiwane typy obiektéw O BitString
protokotu
Lista obiektow (6] Tablica wartosci OID
Maks. akceptowana dtugos¢ O Unsigned 480
APDU
Obstugiwana segmentacja O Enum Brak segmentaciji (3)
Czas lokalny O BACnetTime
Data lokalna O BACnetDate
Limit czasu APDU zZ,T Unsigned 10000 ms
Liczba ponownych préb zZ,T Unsigned 3
APDU
Maks. adres urzadzenia Z,T Unsigned 127
nadrzednego
Maks. liczba ramek z Z,T Unsigned 1
informacjami
Powigzanie adresu O Lista struktur
urzadzenia
Wersja bazy danych oT Unsigned
Aktywne subskrypcje COV (0] Tablica wartosci
BACnetCOVSubscription
Numer seryjny O CharString
Lista wtasciwosci O Tablica wartosci Unsigned
Flagi: O = Tylko odczyt, Z = Mozliwos$¢ zapisywania, K = Ustawianie
komenda, T = Trwate
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Podsumowanie wystapienia obiektu wejscia cyfrowego

Nastepujgca tabela zawiera podsumowanie obstugiwanych obiektéw wejscia
cyfrowego:

Identyfika- | Nazwa obiektu Opis Aktywny/nieak- | Typ dostepu do
tor obiektu tywny tekst wartosci
aktualnej
BIO RO1-Monitor Stan wyjscia przekaznikowego 1 WH./Wyt. O
BI1 RO2-Monitor Stan wyjscia przekaznikowego 2 WH/Wyt. O
BI2 RO3-Monitor Stan wyjscia przekaznikowego 3 Wh./Wyt. O
BI3 RO4-Monitor Stan wyjscia przekaznikowego 4 WH./Wyt. O
Bl4 RO5-Monitor Stan wyjscia przekaznikowego 5 WH./Wyt. O
BI5 DO1-Monitor Stan wyjscia cyfrowego 1 WH./Wyt. O
BI6 DI1-Monitor Stan wejscia cyfrowego 1 Wh./Wyt. O
BI7 DI2-Monitor Stan wejscia cyfrowego 2 WH./Wyt. O
BI8 DI3-Monitor Stan wejscia cyfrowego 3 WH./Wyt. (6]
BI9 Dl4-Monitor Stan wejscia cyfrowego 4 WH./Wyt. O
BI10 DI5-Monitor Stan wejscia cyfrowego 5 WH./Wyt. O
BI11 DI6-Monitor Stan wejscia cyfrowego 6 Wh./Wyt. O

Uwaga: W przypadku typéw dostepu do wartoéci aktualnej O = Tylko odczyt,
Z = Mozliwos¢ zapisu, K = Ustawianie komenda. Wartosci ustawiane komenda
obstugujg tablice priorytetow i warto$ci domysine odstepowania.

Podsumowanie wystapienia obiektu wyjscia cyfrowego

Nastepujaca tabela zawiera podsumowanie obstugiwanych obiektéw wyjscia

cyfrowego:

Identyfika- | Nazwa obiektu Opis Aktywny/nieak- | Typ dostepu do

tor obiektu tywny tekst wartosci
aktualnej

BOO RO1-Command Stan wyjscia przekaznika 1 WH./Wyt. K

BO1 RO2-Command Stan wyjscia przekaznika 2 Wh./Wyt. K

BO2 RO3-Command Stan wyjscia przekaznika 3 WH./Wyt. K

BO3 RO4-Command Stan wyjscia przekaznika 4 WH./Wyt. K

BO4 RO4-Command Stan wyjscia przekaznika 5 WH./Wyt. K

BO5 DO1-Command Stan wyjscia dla wyjscia WH./Wyt. K

cyfrowego 1

Uwaga: W przypadku typéw dostepu do wartosci aktualnej O = Tylko odczyt,
Z = Mozliwos¢ zapisu, K = Ustawianie komenda. Wartosci ustawiane komenda
obstugujg tablice priorytetow i wartosci domysine odstepowania.
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Podsumowanie wystapienia obiektu wartosci binarnej

Nastepujgca tabela zawiera podsumowanie obstugiwanych obiektéw wartosci

binarnej:
Identyfika- | Nazwa obiektu Opis Aktywny/nieak- | Typ dostepu do
tor obiektu tywny tekst wartosci
aktualnej
BVO RUN-STOP- Stan biegu przemiennika Bieg / Stop (0]
Monitor czestotliwosci
BV1 Direction- Kierunek obrotéw silnika Do tytu/do przodu (0]
Monitor
BVv2 OK-FAULT- Aktualny stan btedu przemiennika Btad/OK (0]
Monitor czestotliwosci
BV3 EXT1-EXT2- Aktualne zrédio sterowania Zew2/Zew1 (0]
Monitor
BV4 HAND-AUTO- Aktualny tryb obstugi Recznie/ (0]
Monitor Automatycznie
BV5 Warning- Aktualny stan ostrzezenia Ostrzezenie/OK (0]
Monitor
BV7 Ready-Monitor Aktualny stan gotowosci Gotowos$¢é/Brak (0]
gotowosci
BV8 At-Setpoint- Aktualny stan w punkcie nastawy Tak/Nie o
Monitor
BV9 Enabled- Aktualny stan zezwolenia na bieg Wigczone/ (0]
Monitor Wytgczone
BV10 RUN-STOP- Komenda uruchomienia Bieg / Stop k
Command przemiennika czestotliwosci
BV11 Direction- Polecenie okreslania kierunku Do tytu/do przodu K
Command obrotéw
BV12 Run- Komenda do wydania komendy Wigczone/ K
Permissive- zezwolenia na bieg Wytaczone
Command
BV13 EXT1-EXT2- Wydanie komendy wyboru Zew2/Zew1 K
Command miejsca zewnetrznego 1 lub 2
BV14 Fault-Reset- Wydanie komendy zresetowania Reset/Nie z
Command btedu
BV15-BV16 <Zarezerwo-
wane>
BV17 Lock- Aktualny stan blokady parametru. | Zablokuj/Odblokuj (0]
Parameters
BV18 Control- Wydanie przemiennikowi WE/Wyt. K
Override- czestotliwosci polecenia
Command przestonigcia kontroli przez

protokot BACnet. W tym trybie
protokét BACnet przejmuje
kontrole nad przemiennikiem
czestotliwosci z normalnego
zrodta. Nalezy pamietag, ze tryb
RECZNY panelu ma
pierwszenstwo przed
przestonigciem kontroli przez
protokot BACnet.
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Identyfika- | Nazwa obiektu Opis Aktywny/nieak- | Typ dostepu do
tor obiektu tywny tekst wartosci
aktualnej
BV19 Control- Wskazuje, czy przemiennik WH./Wyt. O
Override- czestotliwosci zostat przetaczony
Monitor do przestonigcia kontroli przez
protokét BACnet przez wydanie
komendy BV18. W tym trybie
protokoét BACnet przejmuje
kontrole nad przemiennikiem
czestotliwos$ci z normalnego
zrédta. Nalezy pamietac, ze tryb
RECZNY panelu ma
pierwszenstwo przed
przestonigciem kontroli przez
protokot BACnet.
BV20 Start-Interlock- Wydanie polecenia zezwolenia Wigczone/ K
1-Command na start 1 Wylaczone
BV21 Start-Interlock- Wydanie polecenia zezwolenia Wigczone/ K
2-Command na start 2 Wylgczone
BV24 Started-Monitor Aktualny stan startu Wystartowano/ (0]
Nie wystartowano
BV25 Safe-Torque- Aktualny stan bezpiecznego Aktywne/OK O
Off-Monitor wytgczania momentu
BV26 Underload- Wskazuje, czy sygnat ULC jest | Niedocigzenie/OK O
Monitor ponizej krzywej niedocigzenia
BVvV27 Overload- Wskazuje, czy sygnat ULC jest Przecigzenie/OK (0]
Monitor powyzej krzywej niedocigzenia
BV28 Motor-Heating- | Wydanie polecenia przetgczenia WH./Wyt. z
Command silnika do trybu nagrzewania
BV29 Motor-Heating- | Aktualny stan trybu nagrzewania WH./Wyt. (0]
Monitor silnika
BV30 UserO-Monitor | Aktualny stan ,bitu uzytkownika WH./Wyt. (0]
0" w stowie stanu przemiennika
czestotliwosci
BV31 User1-Monitor | Aktualny stan ,bitu uzytkownika WH./Wyt. (@]
1” w stowie stanu przemiennika
czestotliwosci
BV32 User2-Monitor | Aktualny stan ,bitu uzytkownika WH./Wyt. (0]
2" w stowie stanu przemiennika
czestotliwosci
BV33 User3-Monitor | Aktualny stan ,bitu uzytkownika WH./Wyt. (0]
3” w stowie stanu przemiennika
czestotliwosci
BV34 User0- Wydanie komendy ustawienia WH./Wyt. K
Command Lbitu uzytkownika 0” w stowie
stanu przemiennika
czestotliwosci
BV35 User1- Wydanie komendy ustawienia Wh./Wyt. K
Command Lbitu uzytkownika 1” w stowie

stanu przemiennika
czestotliwosci
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Identyfika- | Nazwa obiektu Opis Aktywny/nieak- | Typ dostepu do
tor obiektu tywny tekst wartosci
aktualnej
BV36 User2- Wydanie komendy ustawienia WE/Wyt. K
Command L,bitu uzytkownika 2” w stowie

stanu przemiennika
czestotliwosci

BV37 User3- Wydanie komendy ustawienia WE/Wyt. K

Command L,bitu uzytkownika 3” w stowie

stanu przemiennika
czestotliwosci

BV38 <Zarezerwo-
wane>
BV39 Parameter- Wydanie komendy zapisania Zapisz/Nie z
Save-Command parametréw przemiennika

czestotliwosci i danych
wiasciwosci BACnet (wlasciwosci
oznaczone jako T=Trwate)

BV40 PID-Set-Select Wydanie komendy wyboru Zestaw 1/Zestaw 2 z
zestawu 1 lub zestawu 2
regulatora PID procesu

Uwaga: W przypadku typéw dostepu do wartosci aktualnej O = Tylko odczyt,
Z = Mozliwos¢ zapisu, K = Ustawianie komendg. Warto$ci ustawiane komendg
obstugujg tablice priorytetéw i warto$ci domys$ine odstepowania.

Podsumowanie wystapienia obiektu wejscia analogowego

Nastepujgca tabela zawiera podsumowanie obstugiwanych obiektéw wejscia
analogowego:

Identyfika- Domysina Opis Min./maks. Jednostki | Typ dostepu do
tor obiektu | nazwa obiektu wartos¢ wartosci
aktualna aktualnej
AlO Al1-Monitor Wskazuje poziom 0...100 Procent (%) (0]
sygnatu wejsciowego
na wejsciu
analogowym 1.
Al Al2-Monitor Wskazuje poziom 0...100 Procent (%) (0]
sygnatu wejsciowego
na wejsciu
analogowym 2.

Uwaga: W przypadku typéw dostepu do wartosci aktualnej O = Tylko odczyt,
Z = Mozliwo$¢ zapisu, K = Ustawianie komendg. Warto$ci ustawiane komendg
obstugujg tablice priorytetéw i warto$ci domys$ine odstepowania.
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Podsumowanie wystapienia obiektu wyjscia analogowego

Nastepujgca tabela zawiera podsumowanie obstugiwanych obiektéw wyjscia
analogowego:

Identyfika-
tor obiektu

Domysina
nazwa obiektu

Opis

Min./maks.
wartosé
aktualna

Jednostki

Typ dostepu do
wartosci
aktualnej

AOO0

AO1-Command

Steruje wyj$ciem
analogowym 1
(przemiennik
czestotliwos$ci musi
by¢ skonfigurowany
do sterowania za
pomoca protokotu
BACnet).

0...100

Procent

K

AO1

AO2-Command

Steruje wyjsciem
analogowym 2
(przemiennik
czestotliwosci musi
by¢ skonfigurowany
do sterowania za
pomocg protokotu
BACnet).

0...100

Procent

Uwaga: W przypadku typéw dostepu do wartosci aktualnej O = Tylko odczyt,
Z = Mozliwos¢ zapisu, K = Ustawianie komenda. Wartosci ustawiane komenda
obstugujg tablice priorytetow i wartosci domysine odstepowania.

Podsumowanie wystapienia obiektu wartosci analogowej

Nastepujgca tabela zawiera podsumowanie obstugiwanych obiektéw wartosci

analogowej:
Identyfika- Domysina Opis Min./maks. Jed- Typ dostepu do
tor obiektu | nazwa obiektu wartos¢ aktualna | nostki wartosci
aktualnej
AV0 Output-RPM Predkosé¢ silnika 0, predkosc¢ obr./min O
znamionowa
AV1 Output-Freq Czestotliwos$¢ -500, 500 Hz (0]
wyjsciowa
AV2 DC-Voltage Napiecie szyny DC 0, \ O
2000
AV3 Output-Voltage | Napiecie wyjsciowe AC 0, \% O
2000
AV4 Output-Current Prad wyjsciowy 0, A O
przemiennika prad znamionowy
czestotliwosci
AV5 Output-Torque Moment wyjsciowy -1600, % o
silnika jako procent 1600
momentu
zZnamionowego
AV6 Output-Power Moc wyjsciowa w kW | moc znamionowa kW o
(+1-)
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Identyfika- Domysina Opis Min./maks. Jed- Typ dostepu do
tor obiektu | nazwa obiektu wartos¢ aktualna | nostki wartosci
aktualnej
AV7 Operating- Temperatura radiatora -40, % (6]
Temp-Range 160
AV8 Kilowatt-Hour- Skumulowane uzycie 0,65535 kWh z
Meter-R energii przemiennika
czestotliwosci. Te
warto$¢ mozna
resetowac.
AV9 Kilowatt-Hour- Skumulowane uzycie 0, kWh o
Meter-NR energii przemiennika 65535999999
czestotliwosci. Tej
wartosci nie mozna
resetowad.
AV10 Process-PID- Ten obiekt to sygnat 0, % (6]
Feedback sprzezenia zwrotnego 100
od regulatora PID
procesu.
AV11 Process-PID- Ten obiekt jest 0, % O
Deviation odchyleniem sygnatu 100
wyjsciowego regulatora
PID procesu od jego
nastawy.
AV12 External-PID- Ten obiekt to sygnat 0, % (0]
Feedback sprzezenia zwrotnego 100
od zewnetrznego
regulatora PID.
AV13 External-PID- Ten obiekt jest 0, % (0]
Deviation odchyleniem sygnatu 100
wyjsciowego
zewnetrznego
regulatora PID od jego
nastawy.
AV14 Running-Hours Resetowalny czas 0, godziny O
pracy przemiennika 3,40282347e38
czestotliwosci (reset
przez zapisanie
wartosci 0).
AV15 Motor-Temp- Temperatura silnika -10, °C (0]
Degrees-C 200
AV16 Input- Nastawa predkosci 1 -150, % K
Reference-1 150
AV17 Input- Nastawa predkosci 2 -150, % K
Reference-2 150
AV18 Active-Fault Wyswietla najnowszy O
btad, ktéry jest
aktualnie aktywny.
AV19 Previous-Fault- | Wys$wietla najnowszy (0]
1 zapisany (nieaktywny)
btad
AV20 Previous-Fault- Wyswietla drugi O
2 najnowszy zapisany
(nieaktywny) btad
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Identyfika- Domysina Opis Min./maks. Jed- Typ dostepu do
tor obiektu | nazwa obiektu wartos¢ aktualna | nostki wartosci
aktualnej
AV21 AO1-Monitor Poziom wyjécia dla 0,” % (6]
wyj$cia analogowego 1 100
AV22 AO2-Monitor Poziom wyjscia dla 0, % o]
wyjécia analogowego 2 100
AV23 Accel-1- Czas przyspieszania 0, s z
Seconds zgodnie z rampa 1 1800
AV24 Decel-1- Czas zwalniania 0, s 4
Seconds zgodnie z rampa 1 1800
AV25 Mbox-Param Numer parametru do Brak jed- z
uzycia przez funkcje nostek
skrzynki pocztowe;j.
AV26 Mbox-Data Ustawianie (Z) lub Brak jed- 4
wskazywanie (O) nostek
wartosci danych funkc;ji
skrzynki pocztowe;j
AV27 External-PID- Ten obiekt ustawia 0, % K
Setpoint nastawe zewnetrznego 100
regulatora PID
AV27-AV28 <Zarezerwo-
wane>
AV29 Min-Speed Definiuje minimalng -500, Hz 4
dopuszczalng 500
czestotliwo$é
wyjéciowg
AV30 Max-Speed Definiuje maksymalng -500, Hz z
dopuszczalng 500
czestotliwo$é
wyjsciowg
AV31 Output-Speed Aktualna predkos¢ -200, % o
silnika 200
AV32 Output-Current- |  Aktualny prad silnika 0, % (6]
Range 200
AV33 Max-Current Maksymalny prad 0, A z
silnika prad znamionowy
AV34-AV39 <Zarezerwo-
wane>
AV40 LOOP- Warto$¢ sprzgzenia 0, % o
Feedback- zwrotnego od 100
Monitor kontrolera petli po
wyborze zrédta, funkcja
matematyczna i
filtrowanie (tylko do
odczytu)
AV41 LOOP-Setpoint- Warto$¢ nastawy 0100 % o

Monitor

kontrolera petli po
wyborze zrédta,
ograniczenie w postaci
funkcji matematycznej i
rampa (tylko do
odczytu)
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Identyfika- Domysina Opis Min./maks. Jed- Typ dostepu do
tor obiektu | nazwa obiektu wartos¢ aktualna | nostki wartosci
aktualnej
AV42 LOOP-Setpoint- Wydanie komendy 0,100 % K
Monitor zapisania wartosci
nastawy kontrolera petli
uzytej jako wejscie dla
procesu
AV43 LOOP- Zapisuje warto$¢ 0, % z
Feedback sprzezenia zwrotnego 100
dla kontrolera petli
Av44 LOOP-Output | Wyjscie kontrolera petli 0, % (6]
100
Av45 LOOP- Gain Przyrost dla kontrolera 0,1, Brak jed- z
petli 100 nostek
AV46 LOOP- Czas catkowania dla 0, s Z
Integration-Time kontrolera petli 3600
AV47-AV48 <Zarezerwo-
wane>
AV49 LOOP- Odchylenie dla 0, % o
Deviation- kontrolera petli 100
Monitor
AV50-AV52 <Zarezerwo-
wane>
AV53 LOOP-1-Gain | Przyrost dla kontrolera 0,1, Brak jed- z
petli (zestaw 2) 100 nostek
AV54 LOOP-1- Czas catkowania dla 0, s Z
Integration-Time | kontrolera petli (zestaw 3600
2)
AV55 LOOP-2- Warto$¢ sprzezenia 0, % (6]
Feedback- zwrotnego od 100
Monitor zewnetrznego
kontrolera petli po
wyborze zrédta, funkcja
matematyczna i
filtrowanie (tylko do
odczytu)
AV56 LOOP-2- Warto$¢ nastawy 0, % O
Setpoint- zewnetrznego 100
Monitor kontrolera petli po
wyborze zrédta,
ograniczenie w postaci
funkcji matematycznej i
rampa (tylko do
odczytu)
AV57-AV58 <Zarezerwo-
wane>
AV59 LOOP-2-Output | Wyjscie zewnetrznego 0, % (6]
kontrolera petli 100
AV60 LOOP-2-Gain Przyrost dla 0,1, Brak jed- z
zewnetrznego 100 nostek
kontrolera petli
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Identyfika- Domysina Opis Min./maks. Jed- Typ dostepu do
tor obiektu | nazwa obiektu wartos¢ aktualna | nostki wartosci
aktualnej

AV61 LOOP-2- Czas catkowania dla 0, s A
Integration-Time zewnetrznego 3600
kontrolera petli

AV62-AV63 <Zarezerwo-
wane>

AV64 LOOP-2- Odchylenie dla 0, % (6]
Deviation- zewnetrznego 100
Monitor kontrolera petli

AV65-119 <Zarezerwo- Brak jed- 4
wane> nostek

AV120 Data-10-1 Przechowuje warto$é Brak jed- z
parametru nostek
przemiennika
czestotliwosci, ktora
jest mapowana za
pomoca parametru
Dane 1/O o numerze
58.101

AV121 Data-10-2 Przechowuje warto$é Brak jed- z
parametru nostek
przemiennika
czestotliwosci, ktora
jest mapowana za
pomoca parametru
Dane 1/O o numerze
58.102

AV122 Data-10-3 Przechowuje wartos$é Brak jed- z
parametru nostek
przemiennika
czestotliwosci, ktéra
jest mapowana za
pomoca parametru
Dane 1/0O o numerze
58.103

AV123 Data-10-4 Przechowuje warto$é Brak jed- z
parametru nostek
przemiennika
czestotliwosci, ktora
jest mapowana za
pomoca parametru
Dane 1/O o numerze
58.104

AV124 Data-10-5 Przechowuje warto$é Brak jed- O
parametru nostek
przemiennika
czestotliwosci, ktora
jest mapowana za
pomoca parametru
Dane 1/O o numerze
58.105 (tylko do
odczytu)
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Identyfika-
tor obiektu

Domysina
nazwa obiektu

Opis

Min./maks.
wartos¢ aktualna

Jed-
nostki

Typ dostepu do
wartosci
aktualnej

AV125

Data-10-6

Przechowuje wartos$é
parametru
przemiennika
czestotliwosci, ktora
jest mapowana za
pomoca parametru
Dane I/O o numerze
58.106 (tylko do
odczytu)

Brak jed-
nostek

(e}

AV126

Data-10-7

Przechowuje warto$¢
parametru
przemiennika
czestotliwosci, ktéra
jest mapowana za
pomocg parametru
Dane 1/O o numerze
58.107 (tylko do
odczytu)

Brak jed-
nostek

AV127

Data-10-8

Przechowuje warto$é
parametru
przemiennika
czestotliwosci, ktora
jest mapowana za
pomoca parametru
Dane 1/O o numerze
58.108 (tylko do
odczytu)

Brak jed-
nostek

AV128

Data-10-9

Przechowuje warto$é
parametru
przemiennika
czestotliwosci, ktora
jest mapowana za
pomocg parametru
Dane 1/O o numerze
58.109 (tylko do
odczytu)

Brak jed-
nostek

AV129

Data-10-10

Przechowuje warto$¢
parametru
przemiennika
czestotliwosci, ktéra
jest mapowana za
pomocg parametru
Dane 1/0O o numerze
58.110 (tylko do
odczytu)

Brak jed-
nostek

AV130

Kilowatt-Hour-
This-Hour

Zuzycie energii w
biezacej godzinie

0,
3,40282347e38

kWh

AV131

Kilowatt-Hour-
Last-Hour

Zuzycie energii w
ostatniej godzinie

0,
3,40282347e38

kWh

AV132

Kilowatt-Hour-
This-Day

Zuzycie energii w
biezgcym dniu

0,
3,40282347e38

kWh

AV133

Kilowatt-Hour-
This-Day

Zuzycie energii w
ostatnim dniu

0,
3,40282347e38

kWh
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Uwaga: W przypadku typéw dostepu do wartoéci aktualnej O = Tylko odczyt,
Z = Mozliwos¢ zapisu, K = Ustawianie komenda. Warto$ci ustawiane komenda
obstugujg tablice priorytetow i wartodci domysine odstepowania.
" Dla wartosci analogowych 21 i 22, wiasciwos¢ ,jednostki” mozna zmienic przy
uzyciu parametru ACH580 58.47, ,Jednostka AV21 i AV22”. Ten parametr zawiera
dwie opcje, jedng dla jednostki ,procent” i druga dla jednostki ,Jednostka wyjscia
analogowego”. Gdy ten parametr jest ustawiony na wartos¢ ,,Jednostka wyjscia
analogowego”, wartosci analogowe 21 i 22 uzywajg modutu wyjscia analogowego
skonfigurowanego odpowiednio w grupie 13 dla AO1 i AO2. Zmiana wiasciwosci
sJednostki” wartosci analogowej 21 i 22 powoduje rowniez zmiany wiasciwosci
»min./maks. warto$¢ aktualna” i ,warto$¢ obecna” tych obiektéw. Powyzsza tabela
przedstawia domysing konfiguracje, w ktorej parametr 58.47 jest ustawiony na

procent.

Podsumowanie wystapienia obiektu wartosci wielostanowej

Nastepujgca tabela zawiera podsumowanie obstugiwanych obiektéw wartosci
wielostanowej:

Identyfika- | Nazwa obiektu Opis Tekst stanu Typ dostgpu do
tor obiektu wartosci
aktualnej
MSVO0 HAND-AUTO- Wskazuje, czy Off, (0]
Reference przemiennik Hand,
czestotliwosci jest w Auto,
trybie sterowania Reczny Override
czy Auto, czy tez aktywny
jest tryb Override.
MSV1 Active-Fault-1 Typ wyliczany None, O
najnowszego btedu, ktéry Comm-Error,
jest obecnie aktywny Overcurrent,
Overtemperature,
Overspeed,
Overvoltage,
Undervoltage,
Short-Circuit,

Ground-Fault,
Motor-Overload,
Inverter-Overload,
Motor-Underload,
External-Fault,
Operator-Interface-Error,
Config-Error,
Feedback-Failure,
Output-Phase-Loss
Motor-Stall,
Power-Unit-Error,
Input-Phase-Fault,
Internal-Failure,
STO-Active,
Other
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Identyfika-
tor obiektu

Nazwa obiektu

Opis

Tekst stanu

Typ dostepu do
wartosci
aktualnej

MSV2

Active-Fault-2

Typ wyliczany drugiego
najnowszego btedu, ktéry
jest obecnie aktywny

None,
Comm-Error,
Overcurrent,

Overtemperature,
Overspeed,
Overvoltage,
Undervoltage,
Short-Circuit,
Ground-Fault,
Motor-Overload,
Inverter-Overload,
Motor-Underload,
External-Fault,
Operator-Interface-Error,
Config-Error,
Feedback-Failure,
Output-Phase-Loss
Motor-Stall,
Power-Unit-Error,
Input-Phase-Fault,
Internal-Failure,
STO-Active,
Other

o}

MSV3

Active-Fault-3

Typ wyliczany trzeciego
najnowszego btedu, ktéry
jest obecnie aktywny

None,
Comm-Error,
Overcurrent,

Overtemperature,
Overspeed,
Overvoltage,
Undervoltage,
Short-Circuit,
Ground-Fault,
Motor-Overload,
Inverter-Overload,
Motor-Underload,
External-Fault,
Operator-Interface-Error,
Config-Error,
Feedback-Failure,
Output-Phase-Loss
Motor-Stall,
Power-Unit-Error,
Input-Phase-Fault,
Internal-Failure,
STO-Active,
Other
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Identyfika-
tor obiektu

Nazwa obiektu

Opis

Tekst stanu

Typ dostepu do
wartosci
aktualnej

MSV4

Active-Warning-
1

Typ wyliczany
najnowszego
ostrzezenia, ktore jest
obecnie aktywne

None,
Comm-Error,
Current-Limit,

Overtemperature,
Start-Interlock-1,
Start-Interlock-2,
Start-Interlock-3,
Start-Interlock-4,
Run-Permissive,
Internal-Warning,
Start-Delay,
Other

(e}

MSV5

Active-Warning-
2

Typ wyliczany drugiego
najnowszego
ostrzezenia, ktore jest
obecnie aktywne

None,
Comm-Error,
Current-Limit,

Overtemperature,
Start-Interlock-1,
Start-Interlock-2,
Start-Interlock-3,
Start-Interlock-4,
Run-Permissive,
Internal-Warning,
Start-Delay,
Other

MSV6

Active-Warning-
3

Typ wyliczany trzeciego
najnowszego
ostrzezenia, ktore jest
obecnie aktywne

None,
Comm-Error,
Current-Limit,

Overtemperature,
Start-Interlock-1,
Start-Interlock-2,
Start-Interlock-3,
Start-Interlock-4,
Run-Permissive,
Internal-Warning,
Start-Delay,
Other

Uwaga: W przypadku typéw dostepu do wartosci aktualnej O = Tylko odczyt,
Z = Mozliwo$¢ zapisu, K = Ustawianie komenda. Warto$ci ustawiane komendg
obstugujg tablice priorytetow i wartosci domysine odstepowania.
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Podsumowanie wystapienia obiektu petli

Nastepujgca tabela zawiera podsumowanie obstugiwanego obiektu petli:

Identyfi- Nazwa Opis Wartos¢ Wartos¢ Wartosé¢ | Typ dostepu
kator obiektu zadana zadana zadana do wartosci
obiektu zmiennej zmiennej nastawy aktualnej
manipulowa- | kontrolowa-
nej nej
LOOPO LOOP-Set1 Obiekt petli Wartos$¢ Wartos$¢ Wartos$¢ (0]
dla zestawu 1 | aktualna AV44 | aktualna AV43 | aktualna
regulatoraPID AV42
procesu
LOOP1 LOOP-Set2 Obiekt petli Wartos$¢ Wartos$¢ Warto$¢ o
dla zestawu 2 | aktualna AV44 | aktualna AV43 | aktualna
regulatoraPID AV42
procesu

Uwaga: W przypadku typow dostepu do wartosci aktualnej O = Tylko odczyt,
Z = Mozliwos$¢ zapisu, K = Ustawianie komenda. Wartosci ustawiane komenda
obstugujg tablice priorytetéw i wartosci domysine odstepowania.

Zatacznik A: Pamie¢ trwata

Niniejszy dodatek przedstawia dziatanie pamieci trwatej w przemienniku ACH580.
Pamie¢ trwata oznacza, ze wtasciwosci oznaczone jako trwate w tym dokumencie
zachowujg swoje wartosci nawet po wytgczeniu zasilania. Po zapisaniu wtasciwosci
danego obiektu BACnet nowa wartos¢ jest aktualizowana tylko w pamieci ulotnej.
Oznacza to, ze jesli przemiennik czestotliwosci utraci zasilanie lub zostanie celowo
wytgczony, wartosci zostang utracone. W wiekszosci przypadkow nie stanowi to
problemu, bo na przyktad czestotliwosé wyjsciowa przemiennika czestotliwosci i tak
musi zosta¢ zaktualizowana po ponownym uruchomieniu urzgdzenia. Jednak nie
zawsze tak jest. Niektore wtasciwosci sg uzywane jako informacje konfiguracyjne

i powinny by¢ przechowywane przez caty okres uzytkowania przemiennika
czestotliwosci. Wiasciwosci te sg elementami, ktére nie powinny by¢ tracone

w sytuacji utraty zasilania. Przyktadem takiej wtasciwosci jest nazwa obiektu. Jesli
wartos¢ ta zostanie zmieniona, powinna zosta¢ trwale zachowana. Nie powinna by¢

tracona za kazdym razem, gdy zasilanie zostanie odtgczone.

Ogodlnie rzecz biorgc, wszystkie wtasciwosci oznaczone jako trwate sg kopiowane

z pamieci ulotnej do pamieci nieulotnej w dwdch scenariuszach. Po pierwsze, gdy
uptywa 1-godzinny limit czasu, co oznacza, ze co godzine tworzona jest kopia
zapasowa wilasciwosci trwatych. Po drugie, gdy warto$¢ binarna 39 jest zapisywana
w 1. Dzieki temu obiektowi uzytkownik moze wyzwoli¢ zapis w pamieci trwatej po
skonfigurowaniu przemiennika czestotliwosci. Istniejg dwa wyjatki od tej reguty.

Dwie witasciwosci wyzwalajg tworzenie kopii zapasowej wczesniej niz przed uptywem
1-godzinnego limitu czasu. Pierwsza z nich to wiasciwos$¢ ,Nazwa obiektu”, ktora jest
zapisywana w pamieci natychmiast po wprowadzeniu jej wartosci. Druga to
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wihasciwosé ,Przyrost COV”. Ustawia ona 3-minutowy limit czasu, po uptywie ktérego
tworzona jest kopia zapasowa wtasciwosci niebedacych ciggami znakéw. Nalezy
pamietac, ze ten 3-minutowy limit czasu przesuwa sie po zapisaniu przyrostow COV.
A zatem po zmianie przyrostu COV jakiego$ obiektu ustawiany jest 3-minutowy limit
czasu. Jesli jednak przyrost COV innego obiektu zmieni sie przed uptywem 3 minut,
limit czasu zostanie zresetowany na 3 minuty po tym drugim zapisie i tak dalej.
Zapobiega to wielu zapisom w pamieci trwatej w krétkim czasie, gdy uzytkownik
konfiguruje swoje modyfikacje bazy danych wartosci. Wazne, aby po uptywie 3 minut
operacja zapisywania w pamieci trwatej zostata jednak przeprowadzona. Podczas
uruchamiania zaleca sie odczekac 5 minut od zapisu przyrostu COV, aby upewnic¢
sie, ze wszystko zostato zapisane. Alternatywnie mozna uzy¢ wartosci binarnej 39,
aby mie¢ pewnos¢, ze zostata utworzona kopia zapasowa wszystkich waznych
danych.
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Sterowanie przy uzyciu
protokotu N2 za
posrednictwem
wbudowanego interfejsu
komunikacyjnego EFB

Zawartos¢ rozdziatu

W tym rozdziale opisano sterowanie za pomocg protokotu N2 za posrednictwem
wbudowanego interfejsu komunikacyjnego EFB: obstugiwane funkcje, ustugi i obiekty
oraz sposoéb konfigurowania protokotu N2 za pomocg parametrow.

Omowienie protokotu N2

Potaczenie magistrali komunikacyjnej N2 z przemiennikiem czestotliwosci bazuje na
standardowym w branzy fizycznym interfejsie RS-485. Protokdt magistrali
komunikacyjnej N2 jest protokotem komunikacji szeregowej typu ,urzgdzenie
nadrzedne-urzadzenie podrzedne” uzywanym przez system Johnson Controls
Metasys®. W architekturze Metasys magistrala komunikacyjna N2 fgczy interfejsy
obiektéw i kontrolery zdalne z sieciowymi jednostkami sterujgcymi (NCU).

Magistrala komunikacyjna N2 moze tez stuzy¢ do fgczenia przemiennikéw
czestotliwosci z linig produktéw Metasys Companion.

Ta sekcja zawiera opis uzycia magistrali komunikacyjnej N2 z potgczeniem
przemiennika czestotliwosci, a nie szczegotowy opis samego protokotu.
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Obstugiwane funkcje

W protokole magistrali komunikacyjnej N2 przemiennik czestotliwosci jest ,,obiektem

wirtualnym”.
Przemiennik
r- - — -, — — — n czestotliwosci
Metasys
| | Wejscia analogowe R
| | Wejscia binarne L
-
| | e
Wyijécia analogowe b
—_—
| | Wyjscia binarne \ ;
e N &
| | Uwaga: Wejscia Metasys sg N\
wyj$ciami przemiennika
| Wartosci wewnetrzne, zmiennoprzecin- | czestotliwosci, a wejscia e
L kowe, catkowite, bajtowe . przemiennika czestotliwosci
________ sg wyjsciami Metasys.
Obiekt wirtualny skiada sie z:

+ wejs¢ analogowych;
* wejsc¢ binarnych;
* wyj$¢ analogowych;
* wyjs¢ binarnych;
» wartosci wewnetrznych dla wartosci zmiennoprzecinkowych, catkowitych
i bajtowych.
Przemiennik czestotliwosci nie obstuguje ,wartosci wewnetrznych” stosowanych
w komunikacji po magistrali komunikacyjnej N2.

Wszystkie analogowe i binarne obiekty we/wy wymieniono ponizej, zaczynajgc od
analogowych obiektow wejsciowych N2.

Wejscie analogowe — analogowe obiekty wejsciowe obstugujg nastepujace funkcje:
+ wartosc¢ aktualna wejscia analogowego w jednostkach inzynierskich

+ dolny limit alarmu

+ dolny limit ostrzezenia

* gorny limit ostrzezenia

* gorny limit alarmu

» warto$c¢ roznicowa dla histerezy alarméw i ostrzezen
* zmiana stanu wigczona

+ alarm wigczony

+ ostrzezenie wigczone

» wartosc¢ przestoniecia zostata odebrana, ale nie jest wykonywana zadna
czynnosé
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Wejscie binarne — binarne obiekty wejsciowe obstugujg nastepujace funkcje:

» wartos$¢ aktualna wejscia binarnego

» specyfikacja stanu normalnego/alarmu

+ alarm wigczony

* zmiana stanu wigczona

« warto$¢ przestoniecia zostata odebrana, ale nie jest wykonywana zadna
czynnosé

Wyjscie analogowe — analogowe obiekty wyjsciowe obstugujg nastepujgce funkcje:

« warto$¢ wyjscia analogowego w jednostkach inzynierskich

« warto$¢ przestoniecia jest uzywana do zmieniania wartosci wyjscia analogowego;
nie mozna wrdci¢ do poprzedniej wartosci przez usuniecie przestoniecia; funkcja
przestoniecia jest uzywana wytgcznie do zmiany wartosci

Wyjscie binarne — binarne obiekty wyjsciowe obstugujg nastepujgce funkcje:

« warto$¢ wyjscia binarnego

» warto$¢ przestoniecia jest uzywana do zmieniania wartosci wyjscia binarnego; nie
mozna wréci¢ do poprzedniej wartosci przez usuniecie przestoniecia; funkcja
przestoniecia jest uzywana wytgcznie do zmiany wartosci

Integracja z systemem Metasys

Nastepujacy diagram przedstawia integracje przemiennika czestotliwosci z
systemem Johnson Controls Metasys.

N1LAN

NCU
Magistrala komunikacyjna N2

vV V

P \ =

» ; »

v

Przemiennik Przemiennik
czestotliwosci czestotliwosci
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Nastepujgcy diagram przedstawia integracje przemiennika czestotliwosci
z systemem Johnson Controls Metasys Companion.

Wersja PC Wersja panelu/LTD

Konwerter R$232-RS485

Magistrala komunikacyjna N2

V Vv

N A N A
Przemiennik Przemiennik
czestotliwosci czestotliwosci

Na magistrali komunikacyjnej N2 dostep do kazdego przemiennika czestotliwosci
mozna uzyskac¢ za pomocg petnego zestawu funkcji Metasys FMS, w tym
monitorowania zmiany stanu, powiadomien o alarmach, planowania, wyznaczania
trendéw i sumowania.

Na jednej magistrali komunikacyjnej N2 moze sie znajdowac¢ do 32 weziéw, gdy
przemienniki czestotliwosci integrowane sg z systemem Johnson Controls Metasys.

Typ urzadzenia przemiennika czestotliwosci

W przypadku produktéw Metasys i Metasys Companion typem urzgdzenia dla
przemiennika czestotliwosci jest VND.

Montaz sprzetu

Podtaczanie urzadzen do sieci N2 EIA-485

Patrz podrecznik uzytkownika przemiennika czestotliwosci.
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Obiekty wejscia analogowego N2

W nastepujacej tabeli znajduje sie lista obiektéw wejscia analogowego N2
zdefiniowanych dla przemiennika czestotliwosci.

Wejscia analogowe N2

Nr Obiekt Parametr Wspét- | Jed- | Zakres Uwagi
przemiennika czyn- nostki
czestotliwosci nik
skalo-
wania
Al1 OUTPUT 01.06 100 Hz 0...250
FREQUENCY Czestotliwosé
wyjéciowa
Al2 RATED SPEED 01.62 % 100 % 0...100
bezwzglednej
predko$ci silnika
Al3 SPEED 01.01 Uzyta 100 obr./m | 0...9999
predko$c¢ silnika in
Al4 CURRENT 01.07 Prad silnika | 100 A 0...9999
Al5 TORQUE 01.10 Moment 100 % -200...
silnika 200
Al6 POWER 01.17 Moc na 10 kW 0...9999
wale silnika
Al7 DRIVE 05.11 10 % -40...160
TEMPERATURE Temperatura
inwertera
Al8 KILOWATT HOURS | 01.58 Skumul. 10 kW 0...65535
energia inw.
(resetow.)
Al9 MEGAWATT HOURS | Wartos¢ 10000 | MWh |0...65535 | Parametr 01.54 Skumul.
wyliczona energia inwertera / 1000
Al10 | RUN TIME 05.03 Godziny 10 h 0...65535
pracy
A1 DC BUS VOLTAGE | 01.11 Napiecie 100 \% 0...999
DC
AlM12 | OUTPUT VOLTAGE | 01.13 Napigcie 1 \Y 0...999
wyjsciowe
Al13 | Sprzezenie zwrotne | 40.97 % sprz. zwr. | 100 % 0...100
PID procesu z PID procesu
Al14 | PRCPID 40.99 % 100 % 0...100
DEVIATION odchylenia PID
procesu
Al15 | EXT PID FEEDBACK | Warto$¢ 10 % 0...100 =71.02 Akt. wart.
wyliczona sprzezenia zwr. * 1000 /
71.14 Skalowanie
nastawy
Al16 | EXT PID DEVIATION | Warto$¢ 10 % 0...100 = 71.04 Aktualna wart.
wyliczona uchybu * 1000/ 71.14
Skalowanie nastawy
A7 | LAST FAULT Wartos$¢ 1 kod btedu | Najnowszy btad
wyliczona




356 Sterowanie przy uzyciu protokotu N2 za posrednictwem wbudowanego interfejsu

komunikacyjnego EFB
Wejscia analogowe N2

Nr Obiekt Parametr Wspét- | Jed- | Zakres Uwagi
przemiennika czyn- nostki
czestotliwosci nik

skalo-
wania

Al18 | PREV FAULT Wartos$¢ 1 kod Drugi najnowszy btad
wyliczona btedu.

Al19 | OLDEST FAULT Wartos¢ 1 kod btedu | Trzeci najnowszy btagd
wyliczona

AI20 | Al 1ACTUAL 12.101 Wartosé 100 % 0...100
procentowa Al1

Al21 | A2 ACTUAL 12.102 Warto$¢ 100 % 0...100
procentowa Al2

Al22 | AO 1 ACTUAL 13.11 Wartos$¢ 1000 mA 0...20
aktualna AO1

AI23 | AO 2ACTUAL 13.21 Wartosé 1000 mA 0...20
aktualna AO2

Al24 | MOTOR TEMP Wartos¢ 1 °C 0...200 Warto$¢ jest wyliczana
wyliczona na podstawie

parametréw 35.01, 35.02

i 35.03:

» Jest oba parametry

35.111 35.21 maja

wartos¢ inng niz,

temperatura ma
warto$¢ maksymalng

35.02i 35.03.

Jesli tylko parametr

35.11 jest rézny od

zera, temperatura jest

warto$cig parametru

35.02.

Jesli tylko parametr

35.21 jest ré6zny od

zera, temperatura jest

wartoscig parametru

35.03.

» Jesli oba parametry
35.111i 35.21 majg
wartos¢ zero, warto$é
jest rowna 35.01.

Obiekty wejscia binarnego N2

W nastepujgcej tabeli znajduje sie lista obiektow wejscia binarnego N2

zdefiniowanych dla przemiennika czestotliwosci.

Wejscia binarne N2

Nr Obiekt Parametr Zakres
przemiennika
czestotliwosci
BI1 STOP/RUN Stowo stanu, bit 2 0 = Przemiennik czestotliwos$ci odebrat

polecenie startu
1 = Przemiennik czgstotliwosci nie
odebrat polecenia startu
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Wejscia binarne N2

Nr Obiekt Parametr Zakres
przemiennika
czestotliwosci

BI2 FORWARD/REVERSE Stowo stanu, bit 11 0 = Do przodu / 1 = Do tylu

BI3 FAULT STATUS Stowo stanu, bit 15 0 = OK, 1 = Bfad przemiennika

czestotliwosci

Bl4 RELAY 1 STATUS 10.21 Stan wyjsé¢ RO, |0 =Wyt, 1 =Wkt
bit 0

BI5 RELAY 2 STATUS 10.21 Stan wyjs¢ RO, | 0 =Wyt 1 =Wkt
bit 1

BI6 RELAY 3 STATUS 10.21 Stan wyjs¢ RO, |0 =Wyt, 1 =Wk
bit 2

BI7 RELAY 4 STATUS 15.04 Stan RO/DO, bit | 0 = Wyt.,, 1 = Wk
0

BI8 RELAY 5 STATUS 15.04 Stan RO/DO, bit | 0 = Wyt., 1 = Wt
1

BI9 DIGITAL OUTPUT1 STATUS 15.04 Stan RO/DO, bit | 0 = Wyt.,, 1 = Wk
5

BI10 | INPUT 1 STATUS 10.02 Stan DI po 0 =Wyt, 1 =Wt
opbznieniach, bit 0

BI11 | INPUT 2 STATUS 10.02 Stan DI po 0=Wyt, 1=Wt
opobznieniach, bit 1

BI12 | INPUT 3 STATUS 10.02 Stan DI po 0=Wyt, 1 =Wt
opodznieniach, bit 2

BI13 | INPUT 4 STATUS 10.02 Stan DI po 0 =Wyt, 1 =Wt
opobznieniach, bit 3

Bl14 | INPUT 5 STATUS 10.02 Stan DI po 0=Wyt, 1=Wt
opodznieniach, bit 4

BI15 | INPUT 6 STATUS 10.02 Stan DI po 0=Wyt, 1 =Wt
opodznieniach, bit 5

BI16 | EXTERNAL 2 SELECT Stowo stanu DCU, bit 0 = Zew1 aktywne, 1 = Zew2 aktywne
14

BI17 | HAND/AUTO Stowo stanu DCU, bit | 0 =AUTO, 1 = RECZNIE
12

BI18 | ALARM Stowo stanu DCU, bit 0 = OK, 1 = Ostrzezenie/alarm
16

BI20 | DRIVE READY Stowo stanu DCU, bit 0 | 0 = Niegotowe, 1 = Gotowe

BI21 | AT SETPOINT Stowo stanu DCU, bit 7 | 0 = Nie, 1 = Przy nastawie

BI22 | RUN ENABLED Stowo stanu DCU, bit 1 | 0 = Nie wtaczone, 1 = Wigczone

BI23 | N2 LOCAL MODE Stowo stanu DCU, bit 0 = Auto, 1 = Lokalne N2
13

Bl24 | N2 CONTROL SRC Stowo stanu DCU, bit | 0 = Nie, 1 = Tak
26

BI25 | N2 REF1 SRC Stowo stanu DCU, bit | 0 = Nie, 1 = Tak
27

BI26 | N2 REF2 SRC Stowo stanu DCU, bit | 0 = Nie, 1 = Tak

28
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Obiekty wyjscia analogowego N2

W nastepujacej tabeli znajduje sie lista obiektow wyjscia analogowego N2
zdefiniowanych dla przemiennika czestotliwosci.

Wyjscia analogowe N2

Nr Obiekt Parametr Wspét- | Jed- | Zakres Uwagi
przemiennika czyn- | nostki
czestotliwosci nik
skalo-
wania
AO1 | REFERENCE 1 Warto$¢ zadana 1 | 10 % 0...100
AO2 | REFERENCE 2 Warto$¢ zadana 2 | 10 % 0...100
AO3 | ACCELTIME 1 Brak 1000 s 0,1...1800 | Jesli parametr 99.04 Tryb
bezposredniego sterowania silnikiem jest
mapowania ustawiony
* na tryb wektorowy (99.04
=0), nalezy odwzorowaé
go na 23.12 Czas
przyspieszania 1.
* natryb skalarny (99.04 =
1), nalezy odwzorowac¢
go na 28.72 Czestotli-
wo$c¢: czas przysp. 1.
AO4 | DECEL TIME 1 Brak 1000 s 0,1...1800 | Jesli parametr 99.04 Tryb
bezposredniego sterowania silnikiem jest
mapowania ustawiony
* na tryb wektorowy
(99.04 = 0), nalezy
odwzorowac go na 23.13
Czas zwalniania 1
* natryb skalarny (99.04 =
1), nalezy odwzorowaé
go na 28.73 Czestotli-
wosc: czas zwaln. 1.
AO5 | CURRENT LIMIT | 30.17 Maks. prad | 100 A 0...1.3"hn
AO6 | PID1-CONT GAIN | 40.32 Zest. 1: 100 % 0,1...100
wzmochnienie
AO7 | PID1-CONT I- 40.33 Zest. 1: 10 s 0,1...600
TIME czas catkowania
AO8 | PID1-CONT D- 40.34 Zest. 1: 10 s 0...10
TIME czas rézniczk.
AO9 | PID1-CONTD 40.35 Zest. 1: 10 s 0...10
FILTER czas filtru
rézniczk.
AO10 | PID2-CONT GAIN | 41.32 Zest. 2: 100 % 0,1...100
wzmocnienie
AO11 | PID2-CONT I- 41.33 Zest. 2: 10 s 0,1...600
TIME czas catkowania
AO12 | PID2-CONT D- 41.34 Zest. 2: 1000 s 0...10
TIME czas rozniczk.
AO13 | PID2-CONT D 41.35 Zest. 2: 10 s 0...10
FILTER czas filtru

rézniczk.
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Wyjscia analogowe N2

Nr Obiekt Parametr Wspét- | Jed- Zakres Uwagi
przemiennika czyn- | nostki
czestotliwosci nik
skalo-
wania
AO14 | COMMAND AO 1 | 13.91 Magazyn 10 % 0...100
danych AO1
AO15 | COMMAND AO 2 | 13.92 Magazyn 10 % 0...100
danych AO2
AO16 | EXT PID 71.21 100 % 0...100
SETPOINT Wewnetrzna
nastawa 1
AO17 | SPD OUT MIN Warto$¢ 10 % 0...200 Zapisywanie:
wyliczona « tryb skalarny: 30.13 Min.

czestotliwosc = AO17 *
99.08 Czestotliw. znam.
silnika

« tryb wektorowy: 30.71
Min. predkosc¢ = AO17 *
99.09 Predkos¢ znam.
silnika.

Odczytywanie:

« tryb skalarny: 99.08 Cze-
stotliw. znam. silnika /
30.13 Min. czestotliwosc

» tryb wektorowy: 99.09
Predko$¢ znam. silnika |
30.11 Min. predkosc.

AO18 | SPD OUT MAX Wartos$¢ 10 % 0...200 Zapisywanie:
wyliczona + tryb skalarny: 30.74
Maks. czestotliwosc
=A017 * 99.08

Czestotliw. znam. silnika

« tryb wektorowy: 30.72
Maks. predkos¢ = AO17
* 99.09 Predko$c znam.
silnika.

Odczytywanie:

« tryb skalarny: 99.08
Czestotliw. znam. silnika
/ 30.13 Min.
czestotliwo$c

« tryb wektorowy: 99.09
Predko$¢ znam.
silnikal30.11 Min.

predkosé.
AO19 | MAILBOX 1 0...65535 | Funkcja skrzynki pocztowej
PARAMETER nie jest obstugiwana
AO20 | MAILBOX DATA 1 0...65535 | Funkcja skrzynki pocztowej

nie jest obstugiwana
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Obiekty wyjscia binarnego N2

W nastepujacej tabeli znajduje sie lista obiektow wyjscia binarnego N2

zdefiniowanych dla przemiennika czestotliwosci.

Wyjscia binarne N2

Nr Obiekt Parametr Zakres Uwagi
przemiennika
czestotliwosci
BO1 | STOP/START Stowo sterowania DCU, | 0 = Stop Stop: ustawi¢ bit 0,
bit 0 i bit 1 1 = Start do wyczysci¢ bit 1
predkosci Start: ustawic bit 1,
wyczysci¢ bit 0
BO2 | FORWARD/REVERSE Stowo sterowania DCU, | 0 = Do przodu,
bit 12 1= Do tylu
BO3 | PANEL LOCK Warto$¢ wyliczana 0 = Otwarte, Wyliczone z blokady
1 = Zamknigte parametru 96.03
Stan poziomu
dostepu, bit 14
BO4 | RUN ENABLE Warto$¢ wyliczona 0 = Wigczone,: Odwrdcenie stowa
1= Wylgczone: sterowania DCU, bit
6, RUN_DISABLE
BO5 |REF1/REF2 SELECT Stowo sterowania DCU, | 0 = Warto$¢
bit 5, EXT zadana 1,
1 = Wartos¢
zadana 2
BO6 | FAULT RESET Stowo sterowania DCU, | Zmiana 0 -> 1
bit 4, RESET powoduje
zresetowanie
BO7 [ COMMAND RO 1 10.99 Stowo sterowania | 0 = Wyt., 1 = Wk
RO/DIO, bit 0
BO8 | COMMAND RO 2 10.99 Stowo sterowania | 0 = Wyt., 1 = Wk
RO/DIO, bit 1
BO9 | COMMAND RO 3 10.99 Stowo sterowania | 0 = Wyt., 1 = Wk
RO/DIO, bit 2
BO10 | COMMAND RO 4 10.99 Stowo sterowania | 0 = Wyt., 1 = Wk
RO/DIO, bit 3
BO11 | COMMAND RO 5 10.99 Stowo sterowania | 0 = Wyt., 1 = Wk
RO/DIO, bit 4
BO12 | COMMAND RO 6 10.99 Stowo sterowania | 0 = Wyt., 1 = Wk
RO/DIO, bit 5
BO13 | RESET RUN TIME Mapowanie 0=Nd., 1=Wt
niebezposrednie (resetowanie
czasu pracy, 05.03
Godziny pracy)
BO14 | RESET KWH COUNT Mapowanie 0=N/A, 1=Wt

niebezposrednie

(resetowanie
licznika kWh 07.58
Skumul. energia
inw. (resetow.))
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Wyjscia binarne N2

Nr Obiekt Parametr Zakres Uwagi
przemiennika
czestotliwosci

BO15 | PRC PID SELECT 40.57 PID: wybor 0 = Zestaw 1, IfBO15 =0, 40.57
zestawu 1/2 (posrednio) | 1 = Zestaw 2 PID: wybér zestawu
1/2 jest ustawiony na

Zestaw PID Set1 (1).
If BO15 =1, 40.57

PID: wybor zestawu
1/2 jest ustawiony na
Zestaw PID Set2 (2).

BO16 | N2 LOCALCTL " Stowo sterowania DCU, | 0 = Auto, 1 = N2
bit 16

BO17 | N2 LOCAL REF ") Stowo sterowania DCU, |0 = Auto, 1 = N2
bit 17

BO18 | SAVE PARAMETERS 96.07 Reczne zapisanie | 0 = Nd., 1 = Wk.
parametru (posrednio) | (Zapisz
parametry)

BO19 | READ MAILBOX 0 = Nie, 1 =Tak Funkcja skrzynki
pocztowej nie jest
obstugiwana

BO20 | WRITE MAILBOX 0 = Nie, 1 =Tak Funkcja skrzynki
pocztowej nie jest
obstugiwana

) Ob ekty N2 LOCAL CTL i N2 LOCAL REF maijg pierwszenstwo przed zaciskami wejsciowymi
przemiennika czgstotliwosci. Tych binarnych wyj$¢ nalezy uzywaé na potrzeby tymczasowego
sterowania przemiennikiem czestotliwosci za pomocg protokotu N2, gdy COMM nie jest wybranym
zrodtem sterowania (konieczna weryfikacja).

Plik DDL dla jednostek NCU

Ponizszy listing to plik Data Definition Language (DDL) dla przemiennikéw
czestotliwosci ACH580 uzywanych z sieciowymi jednostkami sterujgcymi (NCU).
Jest przydatny przy definiowaniu obiektoéw we/wy przemiennika czestotliwosci dla
sieciowych jednostek sterujgcych. Ponizej znajduje sie listing pliku DDL dla
przemiennika czestotliwosci ACH580.

* ABB Drives, ACH 580 Variable Frequency Drive

CSMODEL "ACH_580 ","VND"

AITITLE "Analog_Inputs"
BITITLE "Binary_Inputs"
AOTITLE "Analog_Outputs"
BOTITLE "Binary_Outputs"
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CSAI "AI1",N,N,"FREQ_ACT","Hz"
CSAIl "AI2",N,N,"PCT_ACT","%"

CSAI "AI3",N,N,"SPEED","RPM"

CSAIl "Al4",N,N,"CURRENT","A"

CSAI "AI5",N,N,"TORQUE","%"

CSAl "Al6",N,N,"POWER","kKW"

CSAI "AlI7",N,N,"DRV_TEMP_PCT","%"
CSAIl "AI8",N,N,"ENERGY_K","kWh"
CSAI "AI9",N,N,"ENERGY_M","MWh"
CSAI "AI10",N,N,"RUN_TIME","H"
CSAI "AI11",N,N,"DC_VOLT","V"

CSAI "Al12",N,N,"VOLT_ACT","V"

CSAI "AI13",N,N,"PID1_ACT","%"

CSAIl "Al14",N,N,"PID2_DEV","%"
CSAI "AI15",N,N,"PID2_ACT","%"

CSAIl "Al16",N,N,"PID2_DEV","%"
CSAI"AIM7",N,N,"LAST_FLT","Code"
CSAIl "Al18",N,N,"PREV_FLT","Code"
CSAI "AI19",N,N,"1ST_FLT","Code"
CSAIl "AI20",N,N,"Al_1_ACT","%"

CSAI "AI21",N,N,"Al_2_ACT","%"

CSAIl "AlI22",N,N,"AO_1_ACT","mA"
CSAI "AI23",N,N,"AO_2_ACT","mA"
CSAIl "Al24"N,N,"MTR_TEMP","°C"
CSBI "BI1",N,N,"STOP/RUN","STOP","RUN"
CSBI "BI2",N,N,"FWD/REV","FWD","REV"
CSBI "BI3",N,N,"FAULT","OK","FLT"
CSBI "BI4",N,N,"RELAY_1","OFF","ON"
CSBI "BI5",N,N,"RELAY_2","OFF","ON"
CSBI "BI6",N,N,"RELAY_3","OFF","ON"
CSBI "BI7",N,N,"RELAY_4","OFF","ON"
CSBI "BI8",N,N,"RELAY_5","OFF","ON"
CSBI "BI9",N,N,"DO_1","OFF","ON"
CSBI "BI10",N,N,"INPUT_1","OFF","ON"
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CSBI "BIM1",N,N,"INPUT_2","OFF","ON"
CSBI "BI12",N,N,"INPUT_3","OFF","ON"
CSBI "BI13",N,N,"INPUT_4","OFF","ON"
CSBI "BI14",N,N,"INPUT_5","OFF","ON"
CSBI "BI15",N,N,"INPUT_6","OFF","ON"
CSBI "BI16",N,N,"EXT1/2","EXT1","EXT2"
CSBI "BI17",N,N,"HND/AUTO","AUTO","HAND"
CSBI "BI18",N,N,"ALARM","OFF","ON"
CSBI "BI20",N,N,"DRV_REDY","NO","YES"
CSBI "BI21",N,N,"AT_SETPT","NO","YES"
CSBI "BI22",N,N,"RUN_ENAB","NO","YES"
CSBI "BI23",N,N,"N2_LOC_M","AUTO","N2_L"
CSBI "BI24",N,N,"N2_CTRL","NO","YES"
CSBI "BI25",N,N,"N2_R1SRC","NO","YES"
CSBI "BI26",N,N,"N2_R2SRC","NO","YES"
CSAO "AO1"Y,Y,"REF_1","%"
CSAO "AO2"Y,Y,"REF_2""%"
CSAO "AO3"Y,Y,"ACCEL_1""s"
CSAO "AO4"Y,Y,"DECEL_1""s"
CSAO "AO5"Y,Y,"CURR_LIM","A"
CSAOQO "AO6"Y,Y,"PID1_GN","%"
CSAO "AO7"Y,Y,"PID1_I","s"
CSAO "AO8"Y,Y,"PID1_D","s"
CSAO "AO9"Y,Y,"PID1_FLT","s"
CSAO "AO10"Y,Y,PID2_GN","%"
CSAO "AO11"Y,Y,"PID2_I","s"
CSAO "AO12"Y,Y,"PID2_D""s"
CSAO "AO13"Y,Y,"PID2_FLT","s"
CSAO "AO14"Y,Y,"CMD_AO_1""%"
CSAO "AO15"Y,Y,"CMD_AO_2","%"
CSAO "AO16"Y,Y,"PI2_STPT","%"
CSAO "AO17"Y,Y,"MIN_SPD","%"
CSAO "AO18"Y,Y,"MAX_SPD","%"
CSAO "AO19"Y,Y,"MB_PARAM",""
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CSAO "AOC20"Y,Y,"MB_DATA","

CSBO "BO1"Y,Y,"START","STOP","START"
CSBO "BO2"Y,Y,"REVERSE","FWD","REV"
CSBO "BO3"Y,Y,"PAN_LOCK","OPEN","LOCKED"
CSBO "BO4"Y,Y,"RUN_ENAB","ENABLE","DISABLE"
CSBO "BO5"Y,Y,"R1/2_SEL","EXT_1","EXT_2"
CSBO "BO6"Y,Y,"FLT_RSET","-","RESET"
CSBO "BO7"Y,)Y,"CMD_RO_1","OFF","ON"
CSBO "BO8"Y,Y,"CMD_RO_2","OFF","ON"
CSBO "BO9"Y,)Y,"CMD_RO_3","OFF","ON"
CSBO "BO10"Y,Y,"CMD_RO_4","OFF","ON"
CSBO "BO11",Y,Y,"CMD_RO_5","OFF","ON"
CSBO "BO12"Y,Y,"CMD_RO_6","OFF","ON"
CSBO "BO13"Y,Y,"RST_RTIM","OFF","RESET"
CSBO "BO14"Y)Y,"RST_KWH","OFF","RESET"
CSBO "BO15"Y,Y,"PID_SEL","SET1","SET2"
CSBO "BO16"Y,Y,"N2_LOC_C","AUTO","N2"
CSBO "BO17",Y,Y,"N2_LOC_R","AUTO","N2"
CSBO "BO18"Y,Y,"SAV_PRMS","OFF","SAVE"
CSBO "BO19"Y,Y,"READ_MB","NO","READ"
CSBO "BO20"Y,Y,"WRITE_MB","NO","WRITE"
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Sterowanie przez magistrale
komunikacyjng za
posrednictwem adaptera
komunikacyjnego

Zawartos¢ tego rozdziatu

W tym rozdziale przedstawiono sposéb sterowania przemiennikiem czestotliwo$ci za
pomocg urzadzen zewnetrznych przez sie¢ komunikacyjng (magistrale
komunikacyjng) za posrednictwem opcjonalnego modutu adaptera komunikacyjnego.

Najpierw opisano interfejs komunikacyjny sterowania przemiennika czestotliwosci, a
nastepnie pokazano przyktad konfiguraciji.

Omoéwienie systemu

Przemiennik czestotliwosci mozna podtgczy¢ do zewnetrznego systemu sterujgcego
za posrednictwem opcjonalnego adaptera komunikacyjnego (adapter komunikacyjny
A” = FBA A) zamontowanego w jednostce sterujgcej przemiennika czestotliwosci.
Przemiennik czestotliwosci mozna skonfigurowac tak, aby odbierat wszystkie
informacje sterujgce przez interfejs komunikacyjny. Informacje te mogg by¢ takze
przesytane miedzy interfejsem komunikacyjnym i innymi dostepnymi zrédtami, takimi
jak wejscia cyfrowe i analogowe, zaleznie od sposobu skonfigurowania lokalizacji
sterowania ZEW1 i ZEW2.
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Adaptery komunikacyjne sg dostepne dla roznych systemoéw komunikacyjnych i
protokotéw, na przyktad:

* BACnet/IP (adapter FBIP-21)

+ CANopen (adapter FCANO1)

» ControlNet (adapter FCNA-01)

» DeviceNet™ (adapter FDNA-01)

» Ethernet POWERLINK (adapter FEPL-02)

» EtherCAT (adapter FECA-01)

+ EtherNet/IP™ (adapter FEIP-21, adapter FENA-21)

* Modbus/RTU (adapter FSCA-01, adapter FMBA-01)
* ModbusTCP (adapter FBMT-21, adapter FENA-21)

* PROFINET IO (adapter FPNO-21, adapter FENA-21)
+ PROFIBUS DP (adapter FPBAO1).

Uwaga: Tekst i przyklady w tym rozdziale opisujg konfiguracje jednego adaptera

komunikacyjnego (FBA A) przy uzyciu parametréw 50.07 ...50.18 i grup parametrow
51 FBA A: ustawienia...53 FBA A: dane wyj..

magistrali

Przemiennik czestotliwosci || Sterownik
¢ I HLL
komunikacyjnej

™ | Magistrala komunikacyjna

Inne
urzadzenia

s L]

Adapter komunikacyjny typu Fxxx
zainstalowany w jednostce sterujgcej
przemiennika czestotliwosci (gniazdo 1)

Przeptyw danych

<—— Stowo sterowania (CW)

-——  Warto$ci zadane .
We/wy procesu (cykliczne)

Stowo stanu (SW) ——
Wartosci biezagce @~ ——p

-

Wel/wy procesu (cykliczne)
- lub wiadomosci serwisowe
(niecykliczne)

R/W parametry zadania/odpowiedzi
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Podstawowe informacje o interfejsie komunikacyjnym
sterowania

Komunikacja cykliczna miedzy systemem magistrali komunikacyjnej a
przemiennikiem czestotliwosci sktada sie z 16- lub 32-bitowych stéw danych
wejsciowych i wyjsciowych. Przemiennik czestotliwosci moze obstugiwaé
maksymalnie 12 stéw danych (po 16 bitdw) w kazdym kierunku.

Dane transmitowane z przemiennika czestotliwosci do sterownika magistrali
komunikacyjnej sa definiowane przez parametry 52.01 FBA A: dane wej. 1... 52.12
FBA A: dane wej. 12. Dane transmitowane ze sterownika magistrali komunikacyjnej
do przemiennika czestotliwosci sg definiowane przez parametry 563.07 FBA A: dane
wyj. 1...563.12 FBA: dane wyj. 12.

Sie¢ komunikacyjna

1
Adanter k acyi Profil adaptera )
apter komunikacyjn i i
| P yiny komunikacyjnego Fun start
WYJSCIE Zewn 1/2
| DA’\?{CH Wybér
rofilu
| B P 4) GL SLOW STER AN
2 | FBA
g 1 Wybr WYL G SLOW1 FBA 007
Sl 2 SCIA DANYCH GL SLOW2 FBA y
c 20.06
5 3
x | Wybor
s 12 —{[Par. 10.01...99.99 H—— - zad. predkosci 1
4
E | wesscE i L AN
Q
5| DA"Q{CH Yx’(’)zﬂ Grupa 53
2 Gt SLEOW STAN 2211
gl 9 5) FBA '
2| 1 - WART AKT1 FBA
(o} Wybor WEJ-
5 | 2 SCIA DANYCH WART AKT2 FBA Wybor
= 3 w. zad. predkosci 2
| 3)
| 2 |_|[Par.01.01..99.99 }—] L AN
I
Komunikacja cykliczna 2212
Grupa 52
Komunikacja niecykliczna
Wiecej informacji znajduje sie Tabela
w podreczniku uzytkownika mo- parametrow
dutu adaptera komunikacyjnego.

1) Patrz tez inne parametry, ktére mozna kontrolowa¢ z magistrali komunikacyjne;j.

2) Maksymalna liczba uzywanych stéw danych zalezy od protokotu.

3) Parametry wyboru profilu/wystgpienia. Parametry dla okreslonego modutu magistrali komunikacyjne;j.
Wiecej informacji zawiera Podrecznik uzytkownika odpowiedniego modutu adaptera komunikacyjnego.

4) W przypadku adaptera DeviceNet cze$¢ dotyczaca sterowania jest transmitowana bezposrednio.

5) W przypadku adaptera DeviceNet cze$¢ z warto$cig aktualng jest transmitowana bezposrednio.
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Stowo sterowania i stowo stanu

Stowo sterowania to gtéwny sposéb sterowania przemiennikiem czestotliwosci

w systemie magistrali komunikacyjnej. Jest ono wysytane przez nadrzedng stacje
magistrali komunikacyjnej do przemiennika czestotliwosci za posrednictwem modutu
adaptera. Przemiennik czestotliwos$ci przetgcza sie miedzy swoimi stanami

w zaleznosci od instrukcji bitowych w stowie sterowania i zwraca informacje o stanie
do przemiennika nadrzednego w stowie stanu.

Szczegdtowe informacje o profilu komunikacyjnym Przemienniki ABB oraz
zawartosci stowa sterowania i stowa stanu zawierajg strony 3717 i 373. Stany
przemiennika czestotliwosci zostaly przedstawione na wykresie stanéw (strona 374).
Wiecej informaciji o profilach komunikacji specyficznych dla magistrali komunikacyjnej
znajduje sie w Podreczniku uzytkownika adaptera komunikacyjnego.

Debugowanie stow sieci

Jesli parametr 50.72 FBA A: tryb debugowania jest ustawiony na wartos¢ Szybkie,
parametr 50.13 FBA A: stowo sterowania przedstawia stowo sterowania odbierane

z magistrali komunikacyjnej, a parametr 50.16 FBA A: stowo stanu przedstawia stowo
stanu transmitowane przez sie¢ komunikacyjna. Te ,surowe” dane sg bardzo
przydatne przy okreslaniu, czy urzadzenie nadrzedne magistrali komunikacyjnej
przesyta prawidtowe dane przed przekazaniem sterowania do sieci komunikacyjnej.
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Wartosci zadane

Wartosci zadane to 16-bitowe stowa zawierajgce bit znaku i 15-bitowa liczbe catkowitg.
Ujemna warto$¢ zadana (oznaczajgca odwrotny kierunek obrotéw) jest wyznaczana
przez obliczenie dopetnienia do dwéch odpowiadajacej dodatniej wartosci zadane;j.

Przemienniki czestotliwosci firmy ABB mogg odbierac informacje sterujgce z wielu
zrodet, w tym z wejs¢ analogowych i cyfrowych, panelu sterowania przemiennika
czestotliwosci i modutu adaptera komunikacyjnego. Aby sterowac przemiennikiem
czestotliwosci za posrednictwem magistrali komunikacyjnej, modut musi by¢
zdefiniowany jako zrédto informaciji sterujgcych, np. wartosci zadanej. Jest to
realizowane za pomocg parametréw wyboru zrédta w grupach 22 Wybér wart.
zadanej predkosci i 28 tancuch w. zad. czestotliwo$ci.

Debugowanie stéw sieci

Jesli parametr 50.12 FBA A: tryb debugowania ma warto$¢ Szybkie, parametry 50.14
FBA A: warto$¢ zadana 1i 50.15 FBA A: warto$¢ zadana 2 wyswietlajg wartosci
zadane odbierane przez magistrale komunikacyjna.

Skalowanie wartosci zadanych

Uwaga: Ponizsze informacje o skalowaniu dotyczg profilu komunikacyjnego ABB
Drives. Profile komunikacyjne magistrali komunikacyjnej moga uzywac innego
skalowania. Wiecej informac;ji znajduje sie w podreczniku uzytkownika adaptera
komunikacyjnego.

Wartosci zadane sg skalowane zgodnie z definicja w parametrach 46.01...46.04.
Uzywany sposéb skalowania zalezy od ustawienia parametrow 50.04 FBA A: typ
wart. zad. 1i50.05 FBA A: typ wart. zadanej 2.

Magistrala P Przemiennik czestotliwosci
komunikacyjna
20000 —— 46.01 (z wartoscig zadang predkosci)
" | 46.02 (z warto$cig zadang czestotliwosci)
10000 —— 46.03 (z wartoscig zadang momentu)
0—0
-10000 —— -(46.03) (z wartoscig zadang momentu)
20000 —— -(46.01) (z wartoscig zadang predkosci)
) -(46.02) (z wartoscia zadang czestotliwosci)

Skalowane wartosci zadane sg wySwietlane przy uzyciu parametréw 03.05 W. zad. 1
mag. kom. Ai 03.06 W. zad. 2 mag. kom. A.
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Wartosci aktualne

Uwaga: Ponizsze informacje o skalowaniu dotyczg profilu komunikacyjnego ABB
Drives. Profile komunikacyjne magistrali komunikacyjnej moga uzywac innego
skalowania. Wiecej informacji znajduje sie w podreczniku uzytkownika adaptera
komunikacyjnego.

Wartosci aktualne to 16-bitowe stowa zawierajace informacje o dziataniu
przemiennika czestotliwosci. Typy monitorowanych sygnatéw sg wybierane przez
parametry 50.07 FBA A: aktualny typ 1i 50.08 FBA A: aktualny typ 2.

Debugowanie stow sieci

Jesli parametr 50.12 FBA A: tryb debugowania ma wartos¢ Szybkie, parametry 50.17
FBA A: aktualna wartosc 11 50.18 FBA A: aktualna warto$c¢ 2 wyswietlajg wartosci
aktualne wystane do magistrali komunikacyjne;j.

Skalowanie wartosci aktualnych

Wartosci aktualne sg skalowane zgodnie z definicjg w parametrach 46.01...46.04.
Uzywany sposob skalowania zalezy od ustawienia parametrow 50.07 FBA A:
aktualny typ 11 50.08 FBA A: aktualny typ 2.

Magistrala g Przemiennik czestotliwosci
komunikacyjna

46.01 (z wartoscig zadang predkosci)

20000 —— 45 02 (z warto$cig zadang czestotliwosci)
10000 —— 46.03 (z wartoscig zadang momentu)
0——0
-10000 —— -(46.03) (z warto$cig zadang momentu)
20000 — -(46.01) (z wartoscig zadang predkosci)

~ -(46.02) (z wartoscig zadang czestotliwosci)
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Zawartos¢ stowa sterowania magistrali komunikacyjnej (profil ABB
Drives)

Pogrubiony tekst pisany wielkimi literami odnosi sie do stanéw na wykresie stanow
(strona 374).

Bit

Nazwa

Wart.

Stan/opis

0

Kontrola Off1

Przejscie do stanu GOTOWOSC DO PRACY.

o] =

Zatrzymanie zgodnie z aktywng rampg zwalniania. Przejscie do stanu
OFF1 AKTYWNE; przejscie do stanu GOTOWOSC DO
WLACZENIA, jesli inne blokady (OFF2, OFF3) nie sg aktywne.

Kontrola Off2

Kontynuowanie dziatania (stan OFF2 nieaktywny).

o =

Wytgczanie awaryjne, zwalnianie wybiegiem az do zatrzymania.
Przejécie do stanu OFF2 AKTYWNE, przejscie do stanu
WLACZANIE PRZERWANE.

Kontrola Off3

Kontynuowanie dziatania (stan OFF3 nieaktywny).

o] =~

Zatrzymanie awaryjne, zatrzymanie w czasie okreslonym przez

parametr przemiennika czestotliwosci. Przejscie do stanu OFF3

AKTYWNE; przejscie do stanu WLACZANIE PRZERWANE.
OSTRZEZENIE: Nalezy sig upewni¢, ze silnik i napgdzane
urzgdzenie mogg zostac¢ zatrzymane za pomoca tego trybu
zatrzymywania.

Bieg

Przejscie do stanu ZEZWOLENIE NA PRACE.

Uwaga: Sygnat zezwolenia na bieg musi by¢ aktywny. Patrz
dokumentacja przemiennika czestotliwosci. Jesli przemiennik
czestotliwosci jest ustawiony tak, aby odbierat sygnat zezwolenia na
bieg z magistrali komunikacyjnej, ten bit aktywuje sygnat.

Patrz tez parametr 06.18 Stowo stanu przerw. startu.

Przerwanie pracy. Przejscie do stanu PRACA PRZERWANA.

Wyjscie rampy:
zero

Normalna praca. Przejscie do stanu RAMP FUNCTION
GENERATOR: WYJSCIE WELACZONE.

Wymuszenie zerowej wartosci wyjsciowej generatora funkcji rampy.
Przemiennik czestotliwos$ci natychmiast catkowicie zatrzyma silnik
(biorgc pod uwage limity momentu).

Wstrzymanie
rampy

Wigczanie funkcji rampy.
Przejsécie do stanu RAMP FUNCTION GENERATOR:
AKCELERATOR WELACZONY.

Zatrzymanie rampy (zatrzymanie wartosci wyjsciowych generatora
funkcji rampy).

Wejscie rampy:
zero

Normalna praca. Przejscie do stanu PRACA.

Uwaga: Ten bit ma zastosowanie tylko wtedy, gdy interfejs
komunikacyjny jest ustawiony jako zrédto tego sygnatu przez
parametry przemiennika czestotliwosci.

Wymuszenie zerowej wartosci wejsciowej generatora funkcji rampy.

Reset

Resetowanie btedow, jesli istnieje aktywny btad. Przejscie do stanu
WLACZANIE PRZERWANE.

Uwaga: Ten bit ma zastosowanie tylko wtedy, gdy interfejs
komunikacyjny jest ustawiony jako zrédto sygnatu resetowania przez
parametry przemiennika czestotliwo$ci.

Kontynuowanie normalnego dziatania.

Zarezerwowane

Komenda zdalna

Wigczone sterowanie przez magistrale komunikacyjna.

o] =

Stowo sterowania i warto$¢ zadana nie sg przekazywane do
przemiennika czestotliwo$ci poza bitami 0...2.

Zewnetrzna
lokalizacja
sterowania

Wybdr lokalizacji sterowania zewnetrznego ZEW2. Dziata, jesli
parametry lokalizacji sterowania sg ustawione tak, aby jako
lokalizacja byta wybierana magistrala komunikacyjna.

Wybdér lokalizacji sterowania zewnetrznego ZEW1. Dziata, jesli
parametry lokalizacji sterowania sg ustawione tak, aby jako
lokalizacja byta wybierana magistrala komunikacyjna.
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Bit Nazwa Wart. [Stan/opis
12 Bit uzytkownika 0 |1 Konfigurowany przez uzytkownika
13 Bit uzytkownika 1 (1)
14 Bit uzytkownika 2 (1)
15 Bit uzytkownika 3 (1)
0
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Zawartos¢ stowa stanu magistrali komunikacyjnej (profil ABB
Drives)

Pogrubiony tekst pisany wielkimi literami odnosi sie do stanéw na wykresie stanow
(strona 374).

Bit Nazwa Wart. [Stan/opis
0 Gotowos¢ do WE. |1 GOTOWOSC DO WLACZENIA.
0 BRAK GOTOWOSCI DO WLACZENIA.
1 Gotowosé do pracy |1 GOTOWOSC DO PRACY.
0 OFF1 AKTYWNE.
2 Wartoé¢ zadana |1 ZEZWOLENIE NA PRACE.
gotowa 0 PRACA PRZERWANA.
Patrz tez parametr 06.18 Stowo stanu przerw. startu.
3 Wytgczenie 1 BLAD.
awaryjne 0 Brak btedu.
4 Wyt 2 nieaktywne |1 Stan OFF2 nieaktywny.
0 OFF2 AKTYWNE.
5 Whyt. 3 nieaktywne |1 Stan OFF3 nieaktywny.
0 OFF3 AKTYWNE.
6 Wigczanie 1 WLACZANIE PRZERWANE.
przerwane 0 —
7 Ostrzezenie 1 Ostrzezenie aktywne.
0 Brak aktywnego ostrzezenia.
8 Przy nastawie 1 PRACA. Wartos$¢ aktualna réwna wartosci zadanej = jest w
granicach toleranciji (patrz parametry 46.21...46.22).
0 Warto$¢ aktualna rozni sie od wartosci zadanej = jest poza granicami
toleranciji.
9 Zdalne 1 Miejsce sterowania przemiennikiem czestotliwosci: ZDALNE (ZEW1
lub ZEW2).
0 Miejsce sterowania przemiennikiem czestotliwosci: LOKALNE.
10 Powyzej limitu - Patrz parametr 06.29 Wybor bitu 10 MSW.
11 Bit uzytkownika 0 |- Patrz parametr 06.30 Wybor bitu 11 MSW.
12 Bit uzytkownika 1 |- Patrz parametr 06.31 Wybor bitu 12 MSW.
13 Bit uzytkownika 2 |- Patrz parametr 06.32 Wybor bitu 13 MSW.
14 Bit uzytkownika 3 |- Patrz parametr 06.33 Wybor bitu 14 MSW.
15 Zarezerwowane
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Wykres stanow

<1

ZASILANIE WELACZANIE z d"s‘f;r']zego
WYLACZONE PRZERWANE[— SW b6=1
Bt
+ Zasilanie WL. + CW b0=0 + ad
= |
BRAK GOTO- BLAD | SW b3=1
ABCD WOSCI DO WE. — SW b0=0
J— CW b7=1
CW=xxxx x1xx xxxx x110
CW b3=0
A\ GOTOWOSG L
PRZERWANIE DOWL. |—sw bo=1 z dowolnego
DZIALANIA {— SW b2=0 stanu
. Zatrzym.
prz.erwz.anle CW=xxxx x1xx xxxx x111 awaryjne
dziatania OFF2 (CW b1=0)
= ]
OFF2
z dowolnego GOTOWOSC
stanu DO PRACY |—SW b1=1 AKTYWNE~ SW b4=0
+ OFF1 (CW b0=0)
mm C\W=xxxx x1xx xxxx 1111 =
OFF1
AKTYWNE |— SW b1=0 z dowolnego /
stanuZ )
_ _ atrzym.
nf=0/1=0 Vv + awaryjne
OFF3 (CW b2=0)
BCD OFF3
AKTYWNE[—SW b5=0
CW b4=0
n(f)=0/1=0
ZEZWOLENIE
C D NA PRACE [—sw b2=1
A
CW b5=0 CW=xxxx x1xx xxx1 1111
STAN
RFG:WYJSCIE
D WLACZONE + warunek
B
CW b6=0 CW=xxxx x1xx xx11 1111 J— rosngce
zbocze bitu
CW = slowo sterowania| | RFG: AKCELERATOR
SW = stowo stanu
bx — bitx WELACZONY
n = predkosé C
| = prad wejsciowy CW=xxxx x1xx x111 1111
RFG = generator funkcji
rampy
f = czestotliwosé PRACA L SW b8=1
D <+—
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Konfigurowanie przemiennika czestotliwosci do
sterowania przez magistrale komunikacyjna

1.

10.

1.

Modut adaptera magistrali komunikacyjnej zainstalowa¢ mechanicznie
i elektrycznie zgodnie z wytycznymi w Podreczniku uzytkownika modutu.

Wigczy¢ przemiennik czestotliwosci.

Aktywowaé komunikacje pomiedzy przemiennikiem czestotliwosci a modutem
adaptera komunikacyjnego za pomocg parametru 50.01 Wigczenie FBA A.

Za pomocg parametru 50.02 FB okresli¢, jak przemiennik czestotliwosci reaguje
na przerwe w komunikacji z magistralg komunikacyjna.

Uwaga: Ta funkcja monitoruje komunikacje zaréwno miedzy przemiennikiem
czestotliwosci a modutem adaptera komunikacyjnego, jak i miedzy modutem
adaptera a przemiennikiem czestotliwosci.

Za pomoca parametru 50.03 FBA A: lim. czas. utr. kom. okresli¢ czas miedzy
wykryciem przerwy w komunikacji a wykonaniem wybranego dziatania.

Wybra¢ wartosci odpowiednie do okreslonej aplikacji dla reszty parametrow w
grupie 50 Adapter komunikacyjny (FBA), zaczynajgc od parametru 50.04.
Przyktady wtasciwych wartosci zostaty przedstawione w tabelach ponizej.

Ustawi¢ parametry konfiguracji modutu adaptera komunikacyjnego w grupie 51
FBA A: ustawienia. Ustawi¢ przynajmniej wymagany adres wezta i profil
komunikacyjny.

Zdefiniowa¢ w grupach parametréw 52 FBA A: dane wej. i 53 FBA A: dane wyj.
dane procesu przesytane do i z przemiennika czestotliwosci.

Uwaga: W zaleznosci od uzywanego protokotu komunikacyjnego i profilu, stowo
sterowania i stowo stanu mogg juz by¢ skonfigurowane do wysytania/odbierania
przez system komunikacyjny.

Zapisa¢ wtasciwe wartosci parametréw w pamieci trwatej, ustawiajgc parametr
96.07 Reczne zapisanie parametru na warto$¢ Zapisz.

Sprawdzi¢ poprawnos¢ ustawien wprowadzonych w grupach parametréw 51, 52 i
53, ustawiajgc parametr 571.27 FBA A: ods$w. param. na warto$¢ Skonfiguruj.

Skonfigurowac miejsca sterowania ZEW1 i ZEW2, aby umozliwi¢ odbieranie
sygnatéw sterujgcych i zadawania z magistrali komunikacyjnej. Przyktady
wiasciwych wartosci zostaty przedstawione w tabelach ponizej.




376 Sterowanie przez magistrale komunikacyjng za posrednictwem adaptera
komunikacyjnego

Przyklad ustawien parametru: FPBA (PROFIBUS DP) z profilem ABB
Drives

Ten przyktad przedstawia sposéb konfiguracji podstawowej aplikacji ze sterowaniem
predkoscig, ktéra uzywa profilu komunikacyjnego ABB Drives z elementem PPO typu
2. Polecenia uruchomienia/zatrzymania i warto$¢ zadana dziatajg w trybie sterowania
predkoscig zgodnie z profilem ABB Drives.

Wartosci zadane przesytane przez magistrale komunikacyjng muszg zostaé
przeskalowane w przemienniku czestotliwosci, aby odniosty pozadany efekt. Wartosé
zadana +20000 odpowiada zakresowi predkosci okreslonemu za pomoca parametru
46.01 Skalowanie predkosci w kierunku do przodu i do tytu. Je$li na przykfad
parametr 46.01 jest ustawiony na warto$¢ 480 obr./min, to warto$¢ 20000 wystana
przez magistrale komunikacyjng oznacza zgdanie 480 obr./min.

Kierunek PZD1 PZD2 PZD3 |[(PzZD4 |PzZD5 |PZD6
Wyijscie Stowo Warto$¢ zadana Czas Czas zwalniania
sterowania predkosci przyspieszania 1 |1
Wejscie Stowo stanu Aktualna wartos¢ Prad silnika Napiecie DC

predkosci

Tabela ponizej przedstawia zalecane ustawienia parametréw przemiennika

czestotliwosci.

Parametr przemiennika
czestotliwosci

Ustawienia
przemiennikéw
czestotliwosci

Opis

ACH580
50.01 Wigczenie FBA A 1...3 = [numer Wiagcza/wytgcza komunikacje migdzy
gniazda] przemiennikiem czestotliwosci a
modutem adaptera komunikacyjnego.
50.04 FBA A: typ wart. zad. | 4 = Predko$¢ Wybiera 1 warto$¢ zadang i skalowanie

1

dla adaptera komunikacyjnego A.

50.07 FBA A: aktualny typ 1

0 = Predkosc lub

Wybiera typ wartosci biezacej i

czestotliwo$c skalowanie zgodnie z aktywnym trybem
Ref1 zdefiniowanym w parametrze 50.04.
51.01 FBAA: typ 1 =FPBA" Wyswietla typ modutu adaptera
komunikacyjnego.
51.02 Adres wezta 32 Definiuje adres wezta PROFIBUS
modutu adaptera komunikacyjnego.
51.03 Predk transmis;ji 120007 Wyswietla biezgcg szybkos¢ transmisji
danych w sieci PROFIBUS w kb/s.
51.04 Typ komunikatu 1=pPpP02" Wyswietla typ telegramu wybrany przez
narzedzie konfiguracyjne PLC.
51.05 Profil 1 = ABB Drives Woybiera stowo sterowania zgodnie

z profilem ABB Drives (tryb sterowania
predkoscia).
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Parametr przemiennika
czestotliwosci

Ustawienia
przemiennikéw
czestotliwosci
ACH580

Opis

51.07 Tryb RPBA

0 = Wytaczone

Wytgcza tryb emulacji RPBA.

52.01 FBAA: dane wej. 1 |4 =SW 16bit") Stowo stanu

52.02 FBA data in2 5 = Act1 16bit Wartos$¢ aktualna 1

52.03 Dane wej FBA 3 01,072 Prad silnika

52.05 Dane wej FBA 5 01,112 Napiecie DC

53.01 FBA data out1 1=CW 16bit" Stowo sterowania

53.02 FBA data out2 2 = Warto$¢ zadana | Wartos$¢ zadana 1 (predkos¢)
1 16-bitowa

53.03 Dane wyj FBA 3 23,122 Czas przyspieszania 1

53.05 Dane wyj FBA 5 23,132 Czas zwalniania 1

51.27 FBA A: odsw. param.

1 = Skonfiguruj

Sprawdza poprawnos$¢ ustawien
parametréw konfiguracii.

20.01 Komendy Zew1

12 = Magistrala
komunikacyjna A

Wybiera adapter komunikacyjny A jako
zrodto polecen uruchamiania i zatrzymy-
wania dla zewnetrznego miejsca stero-
wania ZEW1.

20.02 Typ wyzw. startu
Zew1

1 = Poziom

Wybiera sygnat startu wyzwalany przez
odpowiedni poziom dla zewnetrznego
miejsca sterowania ZEW1.

22.11 W. zad. pred. 1 Zew1

4 = W. zad. 1 mag.
kom. A

Wybiera warto$¢ zadang 1 magistrali
komunikacyjnej A jako zrodto wartosci
zadanej predkosci 1.

N Tylko do odczytu lub wykrywane/ustawiane automatycznie

2) Przyktad
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Przyklad ustawien parametru: FPBA (PROFIBUS DP) z profilem

PROFIdrive

Ten przyktad przedstawia sposéb konfiguracji podstawowej aplikacji sterowania
predkoscig, ktora uzywa profilu komunikacyjnego PROFIdrive z elementem PPO
typu 2. Polecenia uruchomienia/zatrzymania i wartos¢ zadana dziatajg w trybie
sterowania predkoscig zgodnie z profilem PROFIdrive.

Wartosci zadane przesytane przez magistrale komunikacyjng muszg zostaé
przeskalowane w przemienniku czestotliwosci, aby odniosty pozadany efekt. Wartosé
zadana +16384 (4000h) odpowiada zakresowi predkosci okreslonemu za pomocg
parametru 46.01 Skalowanie predkosci w kierunku do przodu i do tytu. Jesli na
przyktad parametr 46.01 jest ustawiony na warto$¢ 480 obr./min, to warto$¢ 4000h
wystana przez magistrale komunikacyjng oznacza zgdanie 480 obr./min.

Kierunek PZD1 PZD2 PZD3 |[(PzZD4 |PzZD5 |PZD6
Wyijscie Stowo Warto$¢ zadana Czas Czas zwalniania
sterowania predkosci przyspieszania 1 |1
Wejscie Stowo stanu Aktualna wartos¢ Prad silnika Napiecie DC

predkosci

Tabela ponizej przedstawia zalecane ustawienia parametréw przemiennika

czestotliwosci.

Parametr przemiennika
czestotliwosci

Ustawienia prze-
miennikéw czesto-
tliwosci ACH580

Opis

50.01 Wigczenie FBA A

1...3 = [numer

Wiaczalwytgcza komunikacje miedzy

1

gniazda] przemiennikiem czestotliwosci a
modutem adaptera komunikacyjnego.
50.04 FBA A: typ wart. zad. | 4 = Predko$¢ Wybiera 1 warto$¢ zadang i skalowanie

dla adaptera komunikacyjnego A.

50.07 FBA A: aktualny typ 1

0 = Predko$c¢ lub

Wybiera typ wartosci biezacej i

czestotliwosc skalowanie zgodnie z aktywnym trybem
Ref1 zdefiniowanym w parametrze 50.04.
51.01 FBAA: typ 1 =FPBA" Wyswietla typ modutu adaptera
komunikacyjnego.
51.02 Adres wezta 32 Definiuje adres wezta PROFIBUS
modutu adaptera komunikacyjnego.
51.03 Predk transmis;ji 120007 Wyswietla biezgcg szybkos$¢ transmisji
danych w sieci PROFIBUS w kb/s.
51.04 Typ komunikatu 1=pPP02" Wyswietla typ telegramu wybrany przez
narzedzie konfiguracyjne PLC.
51.05 Profil 0 = PROFIdrive Wybiera stowo sterowania zgodnie

z profilem PROFIdrive (tryb sterowania
predkoscia).

51.07 Tryb RPBA

0 = Wylaczone

Wytacza tryb emulacji RPBA.
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Parametr przemiennika
czestotliwosci

Ustawienia prze-
miennikéw czesto-
tliwosci ACH580

Opis

52.01 FBA A: dane wej. 1 4 = SW 16bitV Stowo stanu

52.02 FBA data in2 5 = Act1 16bit Wartos$¢ aktualna 1

52.03 Dane wej FBA 3 01.07% Prad silnika

52.05 Dane wej FBA 5 01.119 Napiecie DC

53.01 FBA data out1 1=CW 16bit" Stowo sterowania

53.02 FBA data out2 2 = Warto$¢ zadana | Wartos$¢ zadana 1 (predkos¢)
1 16-bitowa

53.03 Dane wyj FBA 3 23.122) Czas przyspieszania 1

53.05 Dane wyj FBA 5 23.132 Czas zwalniania 1

51.27 FBA A: odsw. param.

1 = Skonfiguruj

Sprawdza poprawnos¢ ustawien
parametréw konfiguracii.

20.01 Komendy Zew1

12 = Magistrala

Wybiera adapter komunikacyjny A jako

komunikacyjna A zrodto polecen uruchamiania i
zatrzymywania dla zewnetrznego miejsca
sterowania ZEW1.

20.02 Typ wyzw. startu 1 = Poziom Wybiera sygnat startu wyzwalany przez

Zew1

odpowiedni poziom dla zewnetrznego
miejsca sterowania ZEW1.

22.11 W. zad. pred. 1 Zew1

4 = W. zad. 1 mag.
kom. A

Wybiera warto$¢ zadang 1 magistrali
komunikacyjnej A jako zrodto wartosci
zadanej predkosci 1.

N Tylko do odczytu lub wykrywane/ustawiane automatycznie
2) Przyktad

Sekwencja uruchamiania i zatrzymywania dla powyzszych przyktadowych
parametrow zostata przedstawiona ponizej.

Stowo sterowania:

Uruchomienie:
1142 (476h) — BRAK GOTOWOSCI DO Wk..
Jesli MSW bit0 =1 to
1150 (47Eh) —> GOTOWOSC DO WEACZENIA (Zatrzymany)

1151 (47Fh) —> PRACA (Uruchomiony)
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Zatrzymanie:

* 1143 (477h) = Zatrzymanie zgodnie z wartoscig parametru 271.03 Tryb
zatrzymania (preferowane)

* 1150 (47Eh) = Zatrzymanie wg rampy OFF1 (uwaga:zatrzymanie wg rampy
bez mozliwosci przerwania)

* 1149 (47Dh) = Wytaczenie awaryjne OFF2, zatrzymanie wybiegiem.
* 1147 (47Bh) = Zatrzymanie awaryjne OFF3 wg rampy

Resetowanie btedu:
* Rosnace zbocze wartosci MCW bit 7

Uruchomienie po STO:

» Jesli parametr 31.22 Wskaznik STO praca/zatrz. ma warto$¢ inng niz Btgd/ Biad,
sprawdzi¢, czy wartos¢ 06.18 Stowo stanu przerw. startu, bit 7 STO = 0 przed
wydaniem polecenia startu.
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Automatyczna konfiguracja przemiennika czestotliwosci
pod katem sterowania magistrala

Parametry ustawiane przy wykryciu modutu sg pokazane w tabeli ponizej. Patrz tez
parametry 07.35 Konfiguracja przem. czest. i 07.36 Konfiguracja przem. czest. 2

Opcja

50.01
Wiaczenie
FBAA

50.02 FBA
A: funkcja
utr. komun.

51.02 FBA
A: parametr
2

51.04 FBA
A: parametr
4

51.05 FBA
A: parametr
5

51.06 FBA
A: parametr
6

FENA-21

1 (Wiaczone)

0 (Bez
dziatania)

1

0

FECA-01

1 (Wiaczone)

0 (Bez
dziatania)

0

FPBA-01

1 (Wigczone)

0 (Bez
dziatania)

FCAN-01

1 (Wiaczone)

0 (Bez
dziatania)

FSCA-01

1 (Wiaczone)

0 (Bez
dziatania)

FEIP-21

1 (Witaczone)

0 (Bez
dziatania)

FMBT-21

1 (Wtaczone)

0 (Bez
dziatania)

FBIP-21

1 (Wtaczone)

0 (Bez
dziatania)

FPNO-21

1 (Wiaczone)

0 (Bez
dziatania)

FEPL-02

1 (Wiaczone)

0 (Bez
dziatania)

FLON-01

1 (Wtaczone)

0 (Bez
dziatania)

FDNA-01

1 (Wiaczone)

0 (Bez
dziatania)

FCNA-01

1 (Wiaczone)

0 (Bez
dziatania)

Opcja

51.07 FBA
A: parametr
7

51.21 FBA
A: parametr
21

51.23 FBA
A: parametr
23

51.24 FBA
A: parametr
24

52.01 FBA
A: dane wej.
1

52.02 FBA:
dane wej. 2

FENA-21

4

5

FECA-01

FPBA-01

FCAN-01

FSCA-01

FEIP-21

FMBT-21

FBIP-21

FPNO-21
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Opcja

51.07 FBA
A: parametr

51.21 FBA
A: parametr
21

51.23 FBA
A: parametr

51.24 FBA
A: parametr

52.01 FBA
A: dane wej.
1

52.02 FBA:
dane wej. 2

FEPL-02

FLON-01

FDNA-01

FCNA-01

Opcja

53.01 FBA
A: dane wyj.
1

53.02 FBA
A: dane wy;j.
2

FENA-21

1

2

FECA-01

FPBA-01

1

FCAN-01

FSCA-01

FEIP-21

FMBT-21

FBIP-21

FPNO-21

FEPL-02

FLON-01

FDNA-01

FCNA-01
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Diagramy tancucha
sterowania

Zawartos¢ tego rozdziatu

W tym rozdziale przedstawiono tancuchy przetwarzania wartosci zadanej dla
przemiennika czestotliwosci. Diagramy tafncucha sterowania moga by¢ uzywane
do $ledzenia, w jaki sposob parametry wchodzg w interakcje i gdzie w systemie
parametrow przemiennika czestotliwosci odnoszg efekt.

Bardziej ogolny schemat mozna znalez¢ w sekcji Tryby pracy przemiennika
czestotliwo$ci (strona 111).
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Parametry

Zawartos¢ tego rozdziatu

W tym rozdziale opisano parametry programu sterujgcego wraz z sygnatami
aktualnymi. Na koncu tego rozdziatu na stronie 737 znajduje sie osobna lista
parametrow, ktérych wartosci domysine sg rézne dla ustawien czestotliwosci
zasilania 50 Hz i 60 Hz.
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Wyrazenia i skréoty

Wyrazenie

Definicja

Sygnat aktualny

Typ parametru parametr, ktory jest wynikiem pomiaru lub obliczen
wykonanych przez przemiennik czestotliwosci albo zawiera informacje o
stanie. Wiekszos$¢ sygnatéw aktualnych jest przeznaczona tylko do
odczytu, ale niektére (zwtaszcza sygnaty aktualne licznikéw) mozna
resetowac.

Dom

(W ponizszej tabeli widoczne w tym samym wierszu co nazwa parametru)
Warto$¢ domysina parametru parametr, gdy jest on uzywany w
konfiguracji domysinej. Informacje o innych wartosciach parametréw
okreslonego makra zawiera rozdziat Domys$ine potgczenia we/wy.

FbEq16

(W ponizszej tabeli widoczne w tym samym wierszu co zakres parametru
lub dla kazdego wyboru)

Roéwnowaznik 16-bitowy dla magistrali komunikacyjnej: Skalowanie
miedzy warto$cig widoczng na panelu sterowania a liczbg catkowitg
uzywang w komunikacji, gdy warto$¢ 16-bitowa jest wybrana w
przypadku transmisji do systemu zewnetrznego.

tacznik (-) wskazuje, ze parametr nie jest dostepny w formacie
16-bitowym.

Odpowiednie wartosci 32-bitowe znajduja sie¢ w rozdziale Dodatkowe
dane parametréw (str. 741).

Uwaga: Kazda skalowana warto$¢, ktéra przekroczy warto$¢ 32767,
zostanie ograniczona do wartosci 32767 przy odczycie z systemu 16-
bitowego.

Inny

Warto$¢ jest pobierana z innego parametru.
Wybranie opcji ,Inny” powoduje wyswietlenie listy parametréw, na ktorej
uzytkownik moze okresli¢ parametr zrédtowy.

Inny [bit]

Warto$¢ okreslonego bitu w innym parametrze.
Wybranie opcji ,Inny” powoduje wyswietlenie listy parametréw, na ktorej
uzytkownik moze okresli¢ parametr zrédtowy i bit.

Parametr

Mozliwa do ustawienia przez uzytkownika instrukcja dziatania dla
przemiennika czestotliwosci lub sygnaf aktualny.

n.j.

Na jednostke

[numer parametru]

Warto$¢ parametru




Parametry 403

Podsumowanie grup parametrow

Grupa Zawartosc¢ Strona

01 Wartosci aktualne Podstawowe sygnaty do monitorowania przemiennika 406
czestotliwosci.

03 Wejsciowe wartosci Wartosci zadane odbierane z réznych zrédet. 411

zadane

04 Ostrzezenia i btedy Informacje na temat ostatnich ostrzezen i btedow. 411

05 Diagnostyka Ro6zne liczniki i pomiary rejestrujgce czas pracy, zwigzane 413
z konserwacjg przemiennika czestotliwosci.

06 Stowa sterowania i stanu | Stowa sterowania i stanu przemiennika czestotliwo$ci. 417

07 Informacje systemowe Informacje o elementach sprzetowych i oprogramowaniu 427
przemiennika czestotliwosci.

10 Standardowe DI, RO Konfiguracja wej$¢ cyfrowych i wyj$¢ przekaznikowych. 430

11 Standardowe DIO, FI, FO | Konfiguracja wejécia czestotliwosciowego. 440

12 Standardowe Al Konfiguracja standardowych wejé¢ analogowych. 442

13 Standardowe AO Konfiguracja standardowych wyj$¢ analogowych. 448

15 Modut rozszerzenia I/O Konfiguracja modutu rozszerzen we/wy zainstalowanego w 455
gniezdzie 2.

19 Tryb pracy Wybdr lokalnych i zewnegtrznych zrédet miejsc sterowania i trybéw 482
pracy.

20 Start/stop/kierunek Wybér zrédta sygnatéw sterowania start/stop/kierunek oraz 483
zezwolenia na bieg/start. Wybér zrédta sygnatu wigczenia
dodatniej/ujemnej warto$ci zadane;j.

21 Tryb start/stop Tryby startu i stopu; tryb zatrzymania awaryjnego oraz wybor 495
zrodta sygnatu; ustawienia magnesowania DC.

22 Wyb6r wart. zadanej Wybér wartosci zadanej predkosci; ustawienia Sterowanie ze 505

predkos$ci zmiennym punktem zadanym (Potencjometr silnika).

23 Rampa wart. zad. Ustawienia rampy wartosci zadanej predkosci (programowanie 517

predkosci czasu przyspieszania i zwalniania przemiennika czestotliwosci).

24 Warunkowa w. zad. Obliczenia btedu predkosci; konfiguracja sterowania oknem btedu 520

predkosci predkosci; krok btedu predkosci.

25 Sterowanie predko$cig Ustawienia kontrolera predkosci. 521

28 taricuch w. zad. Ustawienia tancucha wartosci zadanej czestotliwos$ci. 526

czestotliwosci

30 Limity Limity pracy przemiennika czestotliwosci. 537

31 Funkcje btedu Konfiguracja zewnetrznych zdarzen. Wybér dziatania 548
przemiennika czestotliwo$ci w sytuacjach wystapienia btedu.

32 Nadzor Konfiguracja funkcji nadzoru sygnatu 1...6. 560

34 Funkcje czasowe Konfiguracja funkcji czasowej. 573

35 Ochrona termiczna silnika | Ustawienia ochrony termicznej silnika, takie jak konfiguracja 581
pomiaru temperatury, definicja krzywej obcigzenia i konfiguracja
sterowania wentylatora silnika — ochrona silnika przed
przecigzeniem.

36 Analiza obcigzenia Ustawienia rejestratora wartosci szczytowej i amplitudy. 593

37 Krzywa obcigzenia Ustawienia krzywej obcigzenia uzytkownika. 597

uzytkownika

40 PID procesu: zestaw 1 Wartosci parametrow regulacji PID procesu. 600

41 PID procesu: zestaw 2 Drugi zestaw wartosci parametrow dla regulacji PID dla procesu. 618




404 Parametry

Grupa Zawartos¢ Strona

43 Czoper hamowania Ustawienia wewnetrznego czopera hamowania. 620

45 Wydajno$¢ energetyczna | Ustawienia dotyczace obliczen oszczedzania energii oraz 622
rejestratoréw wartosci szczytowych i energii.

46 Ust. Ustawienia nadzoru predkosci, aktualne filtrowanie sygnatu, 627

monitorowania/skalowania ogdlne ustawienia skalowania.

47 Magazyn danych Parametry magazynu danych, w ktérych mozna zapisa¢ dane i z 631
ktérych mozna odczyta¢ dane, uzywajgc ustawien zrédtowych i
docelowych innych parametrow.

49 Port komunikacyjny panelu | Ustawienia komunikacji dla portu panelu sterowania przemiennika 632
czestotliwosci.

50 Adapter komunikacyjny Konfiguracja komunikacji za pomocg magistrali komunikacyjnej. 633

(FBA)

51 FBA A: ustawienia Konfiguracja adaptera komunikacyjnego A. 638

52 FBA A: dane wej. Wybdr danych przesytanych z przemiennika czestotliwosci do 640
sterownika magistrali komunikacyjnej przez adapter
komunikacyjny A.

53 FBA A: dane wyj. Wybér danych przesytanych ze sterownika magistrali 641
komunikacyjnej do przemiennika czestotliwosci przez adapter
komunikacyjny A.

58 Wbudowana magistrala Konfiguracja wbudowanego interfejsu komunikacyjnego (EFB). 641

komunikacyjna

60 Komunikacja DDCS Konfiguracja komunikacji DCS 652

61 Transm. danych D2D i Definiuje dane przestane do tgcza DDCS. 652

DDCS

62 Odbiér danych D2D i Definiuje dane przestane do tacza DDCS. 653

DDCS

70 Override Wiaczanie/wytaczanie funkcji Override, sygnat aktywacji funkcji 653
Override i predkosc¢/czestotliwosé funkcji Override.

71 Zewnetrzny regulator PID1 | Konfiguracja zewnetrznego PID. 659

72 Zewnetrzny regulator PID2 | Konfiguracja zewnetrznego regulatora PID2. 661

73 Zewnetrzny regulator PID3 | Konfiguracja zewnetrznego regulatora PID3. 664

74 Zewnetrzny regulator PID4 | Konfiguracja zewnetrznego regulatora PID4. 666

76 Konfiguracja PFC Parametry konfiguracji PFC (sterowanie pompg i wentylatorem), 668
wielu pomp i autozmiany.

77 Monitorowanie i Parametry konserwacji i monitorowania konfiguracji PFC 681

konserwacja systemu (sterowanie pompg i wentylatorem) i wielopompowych.

wielopompowego

80 Obliczanie przeptywu Obliczanie rzeczywistego przeptywu. 683

81 Ustawienia czujnika Ustawienia czujnikéw funkcji ochrony cisnienia wlotu i wylotu. 690

82 Ochrona pomp Ustawienia funkcji ochrony pompy: wypetnienie weza 692
elastycznego i ochrona przed suchg pompg (ochrona prébnego
uruchomienia).

84 Zaawansowane Ustawienia zaawansowanej kontroli przepustnicy. 696

sterowanie przepustnicg

94 Sterowanie LSU Sterowanie modutem zasilajgcym przemiennika czestotliwosci, na 703
przyktad napieciem DC i wartoscig zadang mocy biernej.

95 Konfiguracja HW Rd&zne ustawienia zwigzane ze sprzetem. 705
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Grupa Zawartos¢ Strona

96 System Wybdér jezyka, poziomy dostepu, wybér makro, zapisywanie 710
i przywracanie parametréw, ponowne uruchamianie jednostki
sterujacej, zestawy parametréw uzytkownika, wybor jednostki,
obliczanie sumy kontrolnej parametru, blokada uzytkownika.

97 Sterowanie silnikiem Czestotliwos¢ kluczowania; wzmocnienie poslizgu; rezerwa 723
napigcia; hamowanie strumieniem; zabezpieczenie przed pulsacjg
obrotéw silnika (wstrzykniecie sygnatu); kompensacja IR.

98 Parametry silnika Dane silnika podane przez uzytkownika, ktére sg uzywane 728
uzytkownika w modelu silnika.

99 Dane silnika Ustawienia konfiguracji silnika. 729
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Lista parametrow

Nr Nazwal/wartos¢ Opis Dom/EkwM
K16
01 Wartosci aktualne Podstawowe sygnaty do monitorowania przemiennika
czestotliwosci.
Wszystkie parametry w tej grupie sa tylko do odczytu, o ile
nie zaznaczono inaczej.
Uwaga: Wartosci tych sygnatéw aktualnych sg filtrowane za
pomocg czasu filtrowania zdefiniowanego w grupie 46 Ust.
monitorowania/skalowania. Listy wyboru dla parametréw w
innych grupach okreslajg warto$¢ nieprzetworzong
sygnatu aktualnego. Jesli na przyktad wybrana jest opcja
,Czestotliwos¢ wyjsciowa”, element nie wskazuje na warto$¢
parametru 071.06 Czestotliwo$¢ wyjsciowa, ale na warto$¢
nieprzetworzona.
01.01  Uzyta predko$¢ Szacowana predkos¢ silnika. Statg czasu filtrowania dla tego | -
silnika sygnatu mozna zdefiniowa¢ za pomoca parametru 46.71
Czas filtru: predko$¢ silnika.
-30000,00... Szacowana predkos¢ silnika. Patrz
30000,00 obr./min parametr
46.01
01.02  Szacowana Szacowana predkos$¢ silnika w obr./min. Statg czasu -
predko$¢ silnika filtrowania dla tego sygnatu mozna zdefiniowa¢ za pomocg
parametru 46.11 Czas filtru: predko$c¢ silnika.
-30000,00... Szacowana predkos¢ silnika. Patrz
30000,00 obr./min parametr
46.01
01.03  Predko$c silnika % | Predkos$¢ silnika jako procentowa warto$¢ predkos$ci -
synchronicznej silnika.
-1000,00... Predkos¢ silnika. 10=1%
1000,00%
01.06  Czestotliwosc Szacowana czestotliwo$¢ wyjsciowa przemiennika w Hz. -
wyjsciowa Statg czasu filtrowania dla tego sygnatu mozna zdefiniowa¢
za pomoca parametru 46.12 Czas filtru: czest. wyj..
-500,00... Szacowana czestotliwos¢ wyjsciowa. Patrz
500,00 Hz parametr
46.02
01.07  Prad silnika Zmierzony (absolutny) prad silnika w A. -
0,00...30000,00 A | Prad silnika. Patrz
parametr
46.05
01.08 % pradu silnika Prad silnika (prad wyjsciowy przemiennika czestotliwosci) -
wzgledem wartosci | jako procentowa wartos¢ prgdu znamionowego silnika.
znamionowej
silnika
0,0...1000,0% Prad silnika. 1=1%
01.09 % pradu silnika Prad silnika (prad wyjsciowy przemiennika czestotliwosci) -
wzgledem wartosci | jako procentowa warto$¢ prgdu znamionowego przemiennika
Znamionowej czestotliwosci.
przemiennika
czestotliwosci
0,0...1000,0% Prad silnika. 1=1%
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Nr Nazwal/wartos¢ Opis Dom/EkwM
K16
01.10  Moment silnika Moment silnika w procentach znamionowego momentu -
silnika. Patrz tez parametr 01.30 Skala momentu znamion.
Statg czasu filtrowania dla tego sygnatu mozna zdefiniowaé
za pomocg parametru 46.13 Czas filtru: moment silnika.
-1600,0...1600,0% | Moment silnika. Patrz
parametr
46.03

01.11  Napiecie DC Zmierzone napiecie tagcza DC. -
0,00...2000,00 V Napigcie tacza DC. 10=1V

01.13  Napiecie wyjsciowe | Obliczone napiecie silnika w V AC. -

0...2000 V Napiecie silnika. 1=1V

01.14  Moc wyjsciowa Moc wyjsciowa przemiennika czestotliwosci. Jednostka jest | -

wybierana przez parametr 96.16 Wybor jednostki. Statg
czasu filtrowania dla tego sygnatu mozna zdefiniowa¢ za
pomoca parametru 46.14 Czas filtru: moc.
-32768,00... Moc wyjsciowa. Patrz
32767,00 kW parametr
46.04

01.15 % mocy wyjsciowej | Moc wyj$ciowa w procentach znamionowego momentu -
wzgledem wartosci | silnika.
znamionowej
silnika
-300,00 ... Moc wyjsciowa. 10=1%
300,00%

01.17  Moc na wale silnika | Szacowana moc mechaniczna na wale silnika. -
-32768,00... Moc na wale silnika. 1=
32767,00 kW lub 1 jednostka
KM

01.18  Licznik GWh llo$¢ energii przekazanej przez przemiennik czestotliwosci -
inwertera (w obu kierunkach) w petnych gigawatogodzinach. Wartos$é

minimalna wynosi zero.
0...65535 GWh Energia w GWh. 1=1GWh

01.19  Licznik MWh llo$¢ energii przekazanej przez przemiennik czestotliwosci -
inwertera (w obu kierunkach) w petnych megawatogodzinach. Za

kazdym razem, gdy licznik si¢ przekreci, wartos¢ parametru
01.18 Licznik GWh inwertera jest zwigkszana. Warto$¢
minimalna wynosi zero.
0...1000 MWh Energia w MWh. 1=1MWh

01.20  Licznik kWh llo$¢ energii przekazanej przez przemiennik czestotliwosci -

inwertera (w obu kierunkach) w petnych kilowatogodzinach. Za kazdym
razem, gdy licznik sie przekreci, warto$¢ parametru 01.79
Licznik MWh inwertera jest zwiekszana. Warto$¢ minimalna
wynosi zero.
0...1000 kWh Energia w kWh. 10 =1 kWh

01.24  Aktualny % Uzywana warto$¢ zadana strumienia w procentach wartosci | -
strumienia znamionowej strumienia silnika.

0...200% Warto$¢ zadana strumienia. 1=1%
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Nr Nazwal/wartos¢ Opis Dom/EkwM
K16
01.30  Skala momentu Moment odpowiadajacy 100% warto$ci znamionowe;j -
znamion. momentu silnika. Jednostka jest wybierana przez parametr
96.16 Wybor jednostki.
Uwaga: Ta warto$¢ jest kopiowana z parametru 99.72
Moment znamionowy silnika, jesli go wprowadzono.
W przeciwnym przypadku jest ona obliczana na podstawie
innych danych silnika.
0.000... Moment znamionowy. 1 =100 jed-
4000000 N'm nostek
lub Ib-ft
01.31  Temperatura Temperatura otoczenia przemiennika czestotliwosci. Tylko -
otoczenia przemienniki czestotliwosci w obudowie R6 lub wigkszej.
40.0...120.0°C lub | Temperatura. 1=
°F 1 jednostka
01.50 kWh w biezgcej Zuzycie energii w biezgcej godzinie. Jest to energia zuzyta -
godzinie w ciggu ostatnich 60 minut (niekoniecznie z ciggtej
eksploataciji), gdy dziatat przemiennik czestotliwosci. Nie
jest to energia od ostatniej petnej godziny.
Gdy przemiennik czestotliwosci zostanie uruchomiony
ponownie, warto$¢ parametru jest ustawiana na warto$¢
z poprzedniego cyklu zasilania.
0.00... Energia. -
1000000,00 kWh
01.51  kWh w poprzedniej | Zuzycie energii podczas poprzedniej godziny. Warto$¢ 01.50 | -
godzinie kWh w biezgcej godzinie jest zapisywana tutaj, gdy jej
wartosci byly gromadzone przez 60 minut.
Gdy przemiennik czestotliwo$ci zostanie uruchomiony
ponownie, warto$¢ parametru jest ustawiana na warto$¢
z poprzedniego cyklu zasilania.
0.00... Energia. -
1000000,00 kWh
01.52  kWh w biezgcym Zuzycie energii w biezgcym dniu. Jest to energia zuzyta -
dniu w ciggu ostatnich 24 godzin (niekoniecznie z ciggtej
eksploataciji), gdy dziatat przemiennik czgstotliwosci. Nie jest
to energia z dnia kalendarzowego.
Gdy przemiennik czestotliwosci zostanie uruchomiony
ponownie, warto$¢ parametru jest ustawiana na wartos$¢
z poprzedniego cyklu zasilania.
0.00... Energia. -
1000000,00 kWh
01.53  kWh w poprzednim | Zuzycie energii w poprzednim dniu. Warto$¢ 01.52 kWh w -
dniu biezgcym dniu jest zapisywana tutaj, gdy jej wartos¢ byta
gromadzona przez 24 godziny.
Gdy przemiennik czestotliwosci zostanie uruchomiony
ponownie, warto$¢ parametru jest ustawiana na warto$¢
z poprzedniego cyklu zasilania.
0.00... Energia. -
1000000,00 kWh
01.54  Skumul. energia llo$¢ energii przekazanej przez przemiennik czestotliwosci -

inwertera

(w obu kierunkach) w petnych kilowatogodzinach. Warto$¢
minimalna wynosi zero.

-200 000 000,0...
200 000 000,0 kWh

Energia w kWh.

10 =1 kWh
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Nr Nazwal/wartos¢ Opis Dom/EkwM
K16
01.55  Licznik GWh inw. llo$¢ energii przekazanej przez przemiennik czestotliwosci -
(resetow.) (w obu kierunkach) w petnych gigawatogodzinach. Warto$¢
minimalna wynosi zero.
Warto$¢ mozna zresetowac, ustawiajgc jg na zero lub
naciskajgc przycisk Reset przez 3 sekundy. Zresetowanie
dowolnego z parametréw 017.55...01.58 powoduje
zresetowanie wszystkich tych parametréw.
0...65535 GWh Energia w GWh. 1=1GWh
01.56  Licznik MWh inw. llo$¢ energii przekazanej przez przemiennik czestotliwosci -
(resetow.) (w obu kierunkach) w petnych megawatogodzinach. Za
kazdym razem, gdy licznik sie przekreci, warto$¢ parametru
01.55 Licznik GWh inw. (resetow.) jest zwigkszana. Warto$¢
minimalna wynosi zero.
Warto$¢ mozna zresetowac, ustawiajac jg na zero lub
naciskajac przycisk Reset przez 3 sekundy. Zresetowanie
dowolnego z parametréw 01.55...01.58 powoduje
zresetowanie wszystkich tych parametrow.
0...1000 MWh Energia w MWh. 1=1MWh
01.57  Licznik kWh inw. llo$¢ energii przekazanej przez przemiennik czestotliwos$ci -
(resetow.) (w obu kierunkach) w petnych kilowatogodzinach. Za kazdym
razem, gdy licznik sie przekreci, warto$¢ parametru 01.56
Licznik MWh inw. (resetow.) jest zwiekszana. Warto$¢
minimalna wynosi zero.
Warto$¢ mozna zresetowac, ustawiajgc jg na zero lub
naciskajac przycisk Reset przez 3 sekundy. Zresetowanie
dowolnego z parametréw 017.55...01.58 powoduje
zresetowanie wszystkich tych parametrow.
0...1000 kWh Energia w kWh. 10 =1 kWh
01.58  Skumul. energia llo$¢ energii przekazanej przez przemiennik czestotliwosci -
inw. (resetow.) (w obu kierunkach) w petnych kilowatogodzinach. Warto$¢
minimalna wynosi zero.
Warto$¢ mozna zresetowac, ustawiajgc jg na zero lub
naciskajgc przycisk Reset przez 3 sekundy. Zresetowanie
dowolnego z parametréow 017.55...01.58 powoduje
zresetowanie wszystkich tych parametrow.
-200 000 000,0... Energia w kWh. 10 =1 kWh
200 000 000,0 kWh
01.61  Uzyta bezwzgl. Warto$¢ bezwzgledna parametru 01.01 Uzyta predkosc -
pred. silnika silnika.
0.00... Szacowana predkos¢ silnika. Patrz
30000,00 obr./min parametr
46.01
01.62 % bezwzglednej Warto$¢ bezwzgledna parametru 01.03 Predkosc¢ silnika %. | -
predko$ci silnika
0,00...1000,00% Szacowana predkos¢ silnika. 10=1%
01.63  Bezwzgl.czestotliw | Warto$¢ bezwzgledna parametru 01.06 Czestotliwos$c -
0S¢ wyj. wyjéciowa.
0,00...500,00 Hz Szacowana czestotliwos¢ wyjsciowa. Patrz
parametr
46.02
01.64  Bezwzgl. moment | Warto$¢ bezwzgledna parametru 01.70 Moment silnika. -
silnika
0,0...1600,0% Moment silnika. Patrz
parametr

46.03
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01.65 Bezwzgl. moc Warto$¢ bezwzgledna parametru 07.74 Moc wyjsciowa. -
wyjsciowa
0.00... Moc wyjsciowa. 1=1kW
32767,00 kW
01.66  Bez. moc wyjsc. % | Warto$¢ bezwzgledna parametru 01.15 % mocy wyjsciowej | -
wart. znam. silnika | wzgledem warto$ci znamionowej silnika.
0,00...300,00% Moc wyj$ciowa. 10=1%
01.68 Bezwzgledna moc | Warto$¢ bezwzgledna parametru 01.17 Moc na wale silnika. | -
na wale silnika
0.00... Moc na wale silnika. 1=
32767,00 kW lub 1 jednostka
KM
01.72  Prad RMS fazy U | Prad RMS fazy U. -
0,00...30000,00 A | Prad RMS fazy U. Patrz 46.05.
01.73 Prad RMS fazy V| Prad RMS fazy V. -
0,00...30000,00 A | Prad RMS fazy V. Patrz 46.05.
01.74  Prad RMS fazy W | Prad RMS fazy W. -
0,00...30000,00 A | Prad RMS fazy W. Patrz 46.05.
01.102 Prad sieciowy (Widoczne tylko dla ACH580-31 i ACH580-34). -
Szacowany prad liniowy ptynacy przez modut zasilajacy.
0,00...30 000,00 A | Szacowany prad liniowy. Patrz opis
parametru
46.05
01.104 Prad czynny (Widoczne tylko dla ACH580-31 i ACH580-34). -
Szacowany prad aktywny ptynacy przez modut zasilajacy.
-30000,00... Szacowany prad aktywny. Patrz opis
30000,00 A parametru
46.05
01.106 Prad bierny (Widoczne tylko dla ACH580-31 i ACH580-34). -
Szacowany prad bierny ptynacy przez modut zasilajgcy.
-30000,00... Szacowany prad bierny. Patrz opis
30000,00 A parametru
46.05
01.108 Czestotliwos¢ sieci | (Widoczne tylko dla ACH580-31 i ACH580-34). -
Szacowana czestotliwos$¢ sieci zasilajacej.
0,00...100,00 Hz Szacowana czegstotliwo$¢ zasilania. Patrz opis
parametru
46.02
01.109 Napiecie sieci (Widoczne tylko dla ACH580-31 i ACH580-34). -
Szacowane napiecie sieci zasilajgce;j.
0,00...2000,00 V Szacowane napiecie zasilania. 10=1V
01.110 Moc pozorna sieci | (Widoczne tylko dla ACH580-31 i ACH580-34). -
Szacowana moc pozorna przesytana przez modut zasilajacy.
-30 000,00... Szacowana moc pozorna. Patrz opis
30 000,00 kVA parametru
46.04
01.112 Moc sieci (Widoczne tylko dla ACH580-31 i ACH580-34). -
Szacowana moc przesytana przez modut zasilajgcy.
-30 000,00... Szacowana moc zasilania. Patrz opis
30 000,00 kW parametru

46.04
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01.114 Moc bierna sieci (Widoczne tylko dla ACH580-31 i ACH580-34). -
Szacowana moc bierna przesytana przez modut zasilajacy.
-30000,00... Szacowana moc bierna. 10 =1 kvar
30000,00 kvar
01.116 Cos fi LSU (Widoczne tylko dla ACH580-31 i ACH580-34). -
Wspotczynnik mocy modutu zasilajgcego.
-1,00...1,00 Wspotczynnik mocy. 100 =1
01.164 Moc znamionowa | (Widoczne tylko dla ACH580-31 i ACH580-34). -
LSU Moc znamionowa modutu zasilajgcego.
0...30000 kW Moc znamionowa. 1=1kwW
03 Wejsciowe wartosci | Wartosci zadane odbierane z réznych zrédet.
zadane Wszystkie parametry w tej grupie sg tylko do odczytu, o ile
nie zaznaczono inacze;j.
03.01  Warto$c¢ zadana Warto$¢ zadana 1 podana przy uzyciu panelu sterowania lub | -
panelu programu komputerowego.
-100000,00... Warto$¢ zadana panelu sterowania lub programu 1=10
100000,00 komputerowego.
03.02  Zdalna wart. zad. Warto$¢ zadana 2 podana przy uzyciu panelu sterowania lub | -
panelu programu komputerowego.
-100000,00... Warto$¢ zadana panelu sterowania lub programu 1=10
100000,00 komputerowego.
03.05 W. zad. 1 mag. Warto$¢ zadana 1 odebrana za posrednictwem adaptera -
kom. A komunikacyjnego A.
Patrz tez rozdziat Sterowanie przez magistrale komunika-
cyjng za posrednictwem adaptera komunikacyjnego.
-100000,00...1000 | Warto$¢ zadana 1 z adaptera komunikacyjnego A. 1=10
00,00
03.06 W. zad. 2 mag. Warto$¢ zadana 2 odebrana za posrednictwem adaptera -
kom. A komunikacyjnego A.
-100000,00... Warto$¢ zadana 2 z adaptera komunikacyjnego A. 1=10
100000,00
03.09  Wart. zadana 1 Zeskalowana warto$¢ zadana 1 odebrana przy uzyciu -
EFB interfejsu wbudowanej magistrali komunikacyjnej.
-30000,00... Zeskalowana warto$¢ zadana 1 odebrana przy uzyciu 1=10
30000,00 interfejsu wbudowanej magistrali komunikacyjnej.
03.10  Wart. zadana 2 Zeskalowana warto$¢ zadana 2 odebrana przy uzyciu -
EFB interfejsu wbudowanej magistrali komunikacyjnej.
-30000,00... Zeskalowana warto$¢ zadana 2 odebrana przy uzyciu 1=10
30000,00 interfejsu wbudowanej magistrali komunikacyjne;j.
04 Ostrzezenia i bledy | Informacje na temat ostatnich ostrzezen i btedéw.
Objasnienia poszczegdlnych kodow ostrzezen i btedow
zawiera rozdziat Sledzenie btedow.
Wszystkie parametry w tej grupie sg tylko do odczytu, o ile
nie zaznaczono inacze;j.
Do czyszczenia dziennikéw zdarzen i btedéw stuzy parametr
96.51 Wyczy$¢ dziennik btedow i zdarzen.
04.01  Bfad powodujgcy Kod pierwszego aktywnego btedu (btedu, ktéry spowodowat | -
zatrz. awar. biezgce wylgczenie awaryjne).
0000h...FFFFh Pierwszy aktywny btad. 1=1
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04.02  Aktywny biad 2 Kod drugiego aktywnego btedu. -
0000h...FFFFh Drugi aktywny btad. 1=1
04.03  Aktywny bigd 3 Kod trzeciego aktywnego btedu. -
0000h...FFFFh Trzeci aktywny btad. 1=1
04.06  Aktywne Kod pierwszego aktywnego ostrzezenia. -
ostrzezenie 1
0000h...FFFFh Pierwsze aktywne ostrzezenie. 1=1
04.07  Aktywne Kod drugiego aktywnego ostrzezenia. -
ostrzezenie 2
0000h...FFFFh Drugie aktywne ostrzezenie. 1=1
04.08  Aktywne Kod trzeciego aktywnego ostrzezenia. -
ostrzezenie 3
0000h...FFFFh Trzecie aktywne ostrzezenie. 1=1
04.11  Najnowszy bigd Kod pierwszego przechowywanego (nieaktywnego) btedu. -
0000h...FFFFh Pierwszy przechowywany btad. 1=1
04.12 2. najnowszy btad | Kod drugiego przechowywanego (nieaktywnego) btedu. -
0000h...FFFFh Drugi przechowywany btad. 1=1
04.13 3. najnowszy btad | Kod trzeciego przechowywanego (nieaktywnego) btedu. -
0000h...FFFFh Trzeci przechowywany btad. 1=1
04.16  Najnowsze Kod pierwszego przechowywanego (nieaktywnego) -
ostrzezenie ostrzezenia.
0000h...FFFFh Pierwsze przechowywane ostrzezenie. 1=1
04.17 2. najnowsze Kod drugiego przechowywanego (nieaktywnego) ostrzezenia. | -
ostrzezenie
0000h...FFFFh Drugie przechowywane ostrzezenie. 1=1
04.18 3. najnowsze Kod trzeciego przechowywanego (nieaktywnego) -
ostrzezenie ostrzezenia.
0000h...FFFFh Trzecie przechowywane ostrzezenie. 1=1
04.40  Stowo zdarzenia 1 | Stowo zdarzenia zdefiniowane przez uzytkownika. To stowo | -
zapisuje stany zdarzen (ostrzezenia lub btedy) wybrane za
pomocg parametrow 04.41...04.71.
Ten parametr jest tylko do odczytu.
Bit Nazwa Opis
0 Bit uzytkownika 0 1 = Zdarzenie wybrane za pomocg parametru 04.41 jest aktywne
1 Bit uzytkownika 1 1 = Zdarzenie wybrane za pomocg parametru 04.43 jest aktywne
15 Bit uzytkownika 15 1 = Zdarzenie wybrane za pomocg parametru 04.71 jest aktywne
0000h...FFFFh Stowo zdarzenia zdefiniowane przez uzytkownika. 1=1
04.41  Kod sfowa Wybiera kod szesnastkowy zdarzenia (ostrzezenie, btagd lub | 2310h

zdarzenia 1 bit 0

zdarzenie), ktérego stan jest wyswietlony jako bit 0 parametru
04.40 Stowo zdarzenia 1. Kody zdarzen wymieniono
w rozdziale Sledzenie btedow (str. 241).

0000h...FFFFh

Btad domysiny 2310 Przetezenie.
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04.43 Kod sfowa Wybiera kod szesnastkowy zdarzenia (ostrzezenie, btad lub | 3210h
zdarzenia 1 bit 1 zdarzenie), ktérego stan jest wyswietlony jako bit 1 parametru
04.40 Stowo zdarzenia 1. Zdarzenia podano w rozdziale
Sledzenie btedow (str. 241).
0000h...FFFFh Btad domysiny 3210 Przepiecie tagcza DC. 1=
04.45 Kod stowa Btad domysiny 4310 Nadmierna temperatura. 4310h
zdarzenia 1 bit 2
04.47 Kod stowa Btad domysiny 2340 Zwarcie. 2340h
zdarzenia 1 bit 3
04.49 Kod stowa Brak btedu domys$inego 0000h
zdarzenia 1 bit 4
04.51 Kod stowa Btad domysiny 3220 Niedostat. napiecie tgcza DC. 3220h
zdarzenia 1 bit 5
04.53 Kod stowa Btad domysiny 80A0 Nadzor Al. 80AO0h
zdarzenia 1 bit 6
04.55 Kod stowa Brak btedu domysinego. 0000h
zdarzenia 1 bit 7
04.57 Kod stowa Btad domysiny 7122 Przecigzenie silnika. 7122h
zdarzenia 1 bit 8
04.59 Kod stowa Btad domysiny 7081 Utrata panelu sterowania. 7081h
zdarzenia 1 bit 9
04.61 Kod stowa Btad domysiny FF61 Bieg identyfikacyjny. FF61h
zdarzenia 1 bit 10
04.63 Kod stowa Btad domysiny 7121 Utyk silnika. 7121h
zdarzenia 1 bit 11
04.65 Kod stowa Btad domysiny 4110 Temperatura karty sterowania. 4110h
zdarzenia 1 bit 12
04.67 Kod stowa Btad domysiny 9081 Btad zewnetrzny 1. 9081h
zdarzenia 1 bit 13
04.69 Kod stowa Btad domysiny 9082 Btad zewnetrzny 2. 9082h
zdarzenia 1 bit 14
04.71  Kod stowa Wybiera kod szesnastkowy zdarzenia (ostrzezenie, btad 2330h
zdarzenia 1 bit 15 | lub zdarzenie), ktérego stan jest wyswietlony jako bit 15
parametru 04.40 Stowo zdarzenia 1. Zdarzenia podano
w rozdziale Sledzenie btedow (str. 241).
Btad domysiny 2330 Zwarcie doziemne.
0000h...FFFFh Kod zdarzenia. 1=1
05 Diagnostyka Rézne liczniki i pomiary rejestrujgce czas pracy, zwigzane
z konserwacjg przemiennika czgstotliwosci.
Wszystkie parametry w tej grupie sg tylko do odczytu, o ile
nie zaznaczono inacze;j.
05.01  Licznik czasu Licznik czasu wigczenia. Licznik dziata, gdy przemiennik -
wigczenia czestotliwosci jest wigczony.
0...65535 dni Licznik czasu wigczenia. 1 =1 dzien
05.02  Licznik czasu pracy | Licznik czasu pracy silnika (w dniach). Licznik dziata, gdy -
inwerter wykonuje modulacje.
0...65535 dni Licznik rejestrujacy czas pracy silnika. 1 =1 dzien
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05.03  Godziny pracy Powigzany parametr to 05.02 Licznik czasu pracy -
w godzinach, tzn. 24 * warto$¢ 05.02 + utamkowa cze$¢ dnia.
0,0... Godziny. 1=1h
429496729,5 h
05.04  Licznik czasu Czas pracy wentylatora chtodzgcego przemiennik -
wigcz. went. czestotliwosci. Mozna go zresetowac z panelu sterowania,
przytrzymujac przycisk Reset przez 3 sekundy.
0...65535 dni Licznik rejestrujacy czas pracy wentylatora chtodzgcego. 1 =1 dzien
05.08  Temperatura szafy | (Widoczny tylko w przypadku przemiennikéw szafowych -
ACH580-07).
Temperatura wewnatrz szafy. Uaktywniany przez bit 6
parametru 95.21 Stowo opcji sprzetowych 2.
-40...120°C lub °F | Temperatura wewnatrz szafy w stopniach Celsiusza lub 1=
Fahrenheita. 1 jednostka
05.10  Temp. karty Zmierzona temperatura karty sterowania -
sterowania
-100...300°C lub °F | Temperatura karty sterowania w stopniach Celsjusza lub 1=
Fahrenheita. 1 jednostka
05.11  Temperatura Szacowana temperatura przemiennika czestotliwosci -
inwertera w warto$ci procentowe;j limitu btedu. Limit btedu zalezy od
typu przemiennika czestotliwosci.
0,0%=0C (32 F)
100,0% = Limit btedu
-40,0...160,0% Temperatura przemiennika czestotliwo$ci w procentach. 1=1%
05.20 Sfowo Stowo diagnostyczne 1. Prawdopodobne przyczyny i $rodki | -

diagnostyczne 1

naprawcze przedstawiono w rozdziale Sledzenie bledéw.

Bit Nazwa Wart.
0 Dowolne 1 = Tak = Przemiennik czestotliwo$ci wygenerowat ostrzezenie lub
ostrzezenie lub zostat wytaczony awaryjnie w wyniku btedu.
btad 0 = Nieaktywne = Nie ma zadnych aktywnych ostrzezen ani btedéw.
1 Dowolne 1 = Tak = Przemiennik czestotliwosci wygenerowat ostrzezenie.
ostrzezenie 0 = Nieaktywne = Nie ma zadnych aktywnych ostrzezen.
2 Dowolny btad 1 = Tak = Przemiennik czgstotliwo$ci zostat wytgczony awaryjnie w
wyniku btedu.
0 = Nieaktywne = Nie ma zadnych aktywnych btedéw.
3 Zarezerwowane
4 Btad przetezenia |Tak = Przemiennik czestotliwosci przerwat dziatanie w wyniku btedu
2310 Przetezenie.
5 Zarezerwowane
6 Przepiecie DC Tak = Przemiennik czgstotliwo$ci przerwat dziatanie w wyniku btedu
3210 Przepigcie tacza DC.
7 Za niskie napiecie |Tak = Przemiennik czestotliwosci przerwat dziatanie w wyniku btedu
DC 3220 Niedostateczne napigcie tgcza DC.
8 Zarezerwowane
9 Btad nadmiernej  |Tak = Przemiennik czestotliwosci przerwat dziatanie w wyniku btedu
temperatury 4310 Nadmierna temperatura.
urzgdzenia
10...15 |Zarezerwowane

0000h...FFFFh

Stowo diagnostyczne 1. 1=1
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05.21  Stowo Stowo diagnostyczne 2. Prawdopodobne przyczyny i rodki | -
diagnostyczne 2 naprawcze przedstawiono w rozdziale Sledzenie btedéw.
Bit Nazwa Wart.
0...9 Zarezerwowane
10 Btad nadmiernej  |Tak = Przemiennik czestotliwo$ci przerwat dziatanie w wyniku btedu
temperatury silnika |4981 Temperatura zewnetrzna 1 lub 4982 Temperatura zewnetrzna
2.
11...15 |Zarezerwowane
0000h...FFFFh Stowo diagnostyczne 2. 1=1
05.22  Stowo Stowo diagnostyczne 3. -
diagnostyczne 3
Bit Nazwa Wart.
0...8 Zarezerwowane
9 Impuls kWh Tak = Impuls kWh jest aktywny.
10 Zarezerwowane
11 Polecenie Wt. = Wentylator przemiennika czestotliwo$ci obraca sig z
wentylatora predkoscig wieksza niz jatowa.
12...15 |Zarezerwowane
0000h...FFFFh Stowo diagnostyczne 3. 1=1
05.80  Predk. silnika przy | Kopia parametru 24.02 Uzyte sprz. zwr. od predkosci -
btedzie (w trybach sterowania skalarnego i predkos$ci) w chwili
wystgpienia ostatniego btedu.
-30 000,00... Szacowana predkos¢ silnika. 1 =1 obr./min
30 000,00 obr./min
05.81  Czestotl. wyj. przy | Kopia parametru 01.06 Czestotliwos$¢ wyjsciowa w chwili -
btedzie wystgpienia najnowszego btedu.
-500,00... Szacowana czegstotliwos$¢ wyjsciowa. 1=1Hz
500,00 Hz
05.82  Napiecie DC przy | Kopia parametru 01.11 Napiecie DC w chwili wystgpienia -
btedzie najnowszego btedu.
0,00...2000,00 V Napigcie tgcza DC. 10=1V
05.83  Prad silnika przy Kopia parametru 01.07 Prad silnika w chwili wystapienia -
btedzie najnowszego btedu.
0,00...30000,00 A | Prad silnika. 1=1A
05.84  Mom. siln. podczas | Kopia parametru 07.10 Moment silnika w chwili wystgpienia | -
btedu najnowszego btedu.
-1600,0...1600,0% | Moment silnika. 1=1%
05.85 Gt st. stanu Kopia parametru 06.11 Gtéwne stowo stanu w chwili -
podczas btedu wystgpienia najnowszego bfedu.
0000h...FFFFh Gtéwne stowo stanu. 1=1
05.86  Opdzn. stan wej. DI | Kopia parametru 10.02 Stan DI po op6znieniach w chwili -
przy bt. wystgpienia najnowszego bfedu.
0000h...FFFFh Opozniony stan wej$¢ cyfrowych. 1=1
05.87  Temp. inw. Kopia parametru 05.11 Temperatura inwertera w chwili -
podczas bfedu wystgpienia najnowszego bfedu.
-40... Temperatura przemiennika czgstotliwosci w °C lub °F. 1=
160 jednostek 1 jednostka
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05.88 Uz w. zad.

Kopia parametru 28.01 Wejscie rampy w. zad. czest. (w trybie

podczas btedu sterowania skalarnego) lub 23.01 W.zad.predkos$ci przed
ramp. (w trybie sterowania predkoscig) w chwili wystgpienia
najnowszego btedu.
-500,00... Warto$¢ zadana czestotliwosci lub predkosci. 1=
500,00 Hz lub 1 jednostka
-30000,00...
30000,00 obr./min
05.89  Stowo stanu HVAC | Kopia parametru 06.22 Stowo stanu HVAC w chwili -
w chwili wystgpienia najnowszego btedu.
wystagpienia btedu.

0000h...FFFFh

Stowo stanu ACH580.

05.111  Temperatura

konwertera linii

(Widoczne tylko dla ACH580-31 i ACH580-34).
Szacowana temperatura modutu zasilajgcego jako warto$¢
procentowa limitu btedu.

0,0% = 0°C (32°F)

Okoto 94% = limit ostrzezenia

100,0% = Limit btedu

-40,0...160,0%

Temperatura modutu zasilajgcego jako warto$¢ procentowa.

05.121 Licznik zamkniecia

MCB

(Widoczne tylko dla ACH580-31 i ACH580-34).

Zlicza zamknigcia gtéwnego wytgcznika modutu zasilajgcego.

0...4294967295

Liczba zamknig¢ gtéwnego wytacznika.
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06 Stowa sterowania i | Stowa sterowania i stanu przemiennika czestotliwosci.
stanu

06.01  Gtéwne stowo Gtoéwne stowo sterowania przemiennika czestotliwosci. -
sterowania Ten parametr pokazuje sygnaty sterowania odbierane

z wybranych zrédet (takich jak wejscia cyfrowe, interfejs

magistrali komunikacyjnej czy program aplikacyjny).

Opisy bitéw stowa sterowania przedstawiono na stronie 3717.

Powigzane stowo stanu i schemat stanéw sa przedstawione

na stronach 373 374.

Ten parametr jest tylko do odczytu.

Uwaga: Kiedy sterowanie odbywa sie przez magistrale

komunikacyjna, ta warto$¢ parametru nie jest taka sama jak

wartos$¢ stowa sterowania odbierana przez przemiennik

czestotliwosci ze sterownika PLC. Doktadng warto$¢ zawiera

opis parametru 50.72 FBA A: tryb debugowania.

Bit Nazwa

0 Kontrola Off1

1 Kontrola Off2

2 Kontrola Off3

3 Bieg

4 Wyjscie rampy: zero
5 Wstrzymanie rampy
6 Wejscie rampy: zero
7 Reset

8 Zarezerwowane

9 Zarezerwowane

10 Komenda zdalna

11 Zewnetrzna lokalizacja sterowania
12 Bit uzytkownika 0

13 Bit uzytkownika 1
14 Bit uzytkownika 2
15 Bit uzytkownika 3

0000h...FFFFh Gtéwne stowo sterowania. 1=1
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06.11

Gtéwne stowo
stanu

Gtéwne stowo stanu przemiennika czestotliwosci.

Opisy bitéw stowa stanu znajdujg sie na stronie 373. Powia-
zane stowo sterowania i schemat stanéw sg przedstawione
na stronach 371 374.

Ten parametr jest tylko do odczytu.

Uwaga: Kiedy sterowanie odbywa si¢ przez magistralg
komunikacyjna, warto$¢ tego parametru nie jest taka sama
jak warto$¢ stowa stanu wysytana przez przemiennik
czestotliwosci do sterownika PLC. Doktadng warto$¢ zawiera
opis parametru 50.12 FBA A: tryb debugowania.

o
=

Nazwa

Gotowos$¢ do Wt.

Gotowo$¢ do pracy

Warto$¢ zadana gotowa

Wytgczenie awaryjne

Wyt. 2 nieaktywne

Wyt. 3 nieaktywne

Wigczanie przerwane

Ostrzezenie

Przy nastawie

Zdalne

=2l ool N[o|o| A W[N| =[O

o

DomysInie Ponad limit, patrz parametr 06.29 Wybér
bitu 10 MSW.

=y
vy

Bit uzytkownika 0, patrz parametr 06.30 Wybor bitu
11 MSW.

12 Bit uzytkownika 1, patrz parametr 06.31 Wybor bitu
12 MSW.

13 Bit uzytkownika 2, patrz parametr 06.32 Wybor bitu
13 MSW.

14 Bit uzytkownika 3, patrz parametr 06.33 Wybor bitu
14 MSW.

15 Zarezerwowane

0000h...FFFFh

Gtéwne stowo stanu.
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Nazwal/wartos¢

Opis

Dom/EkwM
K16

06.16

Stowo stanu 1
przemiennika

Stowo stanu 1 przemiennika -
Ten parametr jest przeznaczony tylko do odczytu.

Bit Nazwa Opis

0 Wigczone 1 = Jesli sg obecne wszystkie sygnaty Blokada startu (parametry
20.41...20.44).

Uwaga: Wystgpienie btedu nie ma wptywu na ten bit.

1 Przerwane 1 = Przerwanie startu. Aby uruchomi¢ przemiennik czestotliwosci,
sygnat przerywania (patrz parametr 06.78) musi zosta¢ usuniety, a
sygnat startu wydany ponownie.

2 Natadowane DC |1 = Obwod DC jest natadowany

3 Gotowos¢ do 1 = Przemiennik czegstotliwosci jest gotowy do odebrania polecenia

startu startu

4 Zgodnie z wart. 1 = Przemiennik czestotliwosci jest gotowy do dgzenia do wartosci

zad. zadanej

5 Uruchomiony 1 = Przemiennik czestotliwosci zostat uruchomiony

6 Modulowanie 1 = Przemiennik czegstotliwos$ci przeprowadza modulacje (stan
wyjsciowy jest sterowany)

7 Limitowanie 1 = Dowolny limit (predko$¢, moment itp.) jest aktywny

8 Sterowanie 1 = Przemiennik czestotliwosci jest w trybie sterowania lokalnego

lokalne

9 Sterowanie 1 = Przemiennik czestotliwosci jest w trybie sterowanie przez sie¢

sieciowe (patrz strona 23).

10 Zew1 aktywne 1 = Miejsce sterowania ZEW1 jest aktywne

1 Zew?2 aktywne 1 = Miejsce sterowania ZEW2 jest aktywne

12 Zarezerwowane

13 Zadanie 1 = Jesli zazadano uruchomienia. 0 = Kiedy sygnat zezwolenia na

uruchomienia bieg (patrz opis parametru 20.40) ma warto$c¢ 0.

14 Bieg 1 = Przemiennik steruje predkoscia lub czestotliwoscig przy uzyciu
trybu uépienia PID lub magnesowania wstepnego.

15 Zarezerwowane

0000h...FFFFh

Stowo stanu 1 przemiennika czestotliwosci.
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Nazwal/wartos¢

Opis

Dom/EkwM
K16

06.17

Stowo stanu 2
przemiennika

Stowo stanu 2 przemiennika -
Ten parametr jest przeznaczony tylko do odczytu.

Bit Nazwa Opis

0 Bieg ident. zakoncz. |1 = Bieg identyfikacyjny silnika zostat wykonany

1 Namagnesowany 1 = Silnik zostat namagnesowany

2 Zarezerwowane

3 Sterowanie predkoscia |1 = Tryb sterowania predkos$cig jest aktywny

4 Zarezerwowane

5 Bezp. w. zad. aktywna |1 = Warto$¢ zadana ,bezpiecznej predkosci” jest stosowana
przez funkcje takie jak parametry 49.05i 50.02

6 Ost. predkos$¢ aktywna |1 = Warto$¢ zadana ,ostatniej predkosci” jest stosowana przez
funkcje takie jak parametry 49.05i 50.02

7 Zarezerwowane

8 Btad zatrz. awaryjnego |1 = Zatrzymanie awaryjne nie powiodfo si¢ (patrz parametry
31.32i 31.33)

9 Zarezerwowane

10 Ponad limit 1 = Aktualna predkos$¢ lub czestotliwo$¢ jest réwna limitowi
(zdefiniowanemu przez parametry 46.31...46.32) lub
przekraczajg go. Obowigzuje w obu kierunkach obrotu.

11...12 |Zarezerwowane

13 Aktywne opdzn. 1 = Opoznienie startu jest aktywne (par. 21.22)

uruchomienia
14...15 |Zarezerwowane

0000h...FFFFh

Stowo stanu 2 przemiennika czestotliwosci.
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Nr Nazwal/wartos¢ Opis Dom/EkwM
K16
06.18  Stowo stanu Stowo stanu przerwania startu. Okresla ono zrédto sygnatu, | -
przerw. startu ktéry zapobiega uruchomieniu przemiennika czestotliwosci.
Warunki oznaczone gwiazdka (*) wymagaja tylko ponownego
wydania sygnatu startu. W przypadku wszystkich innych
wystgpien warunek zabezpieczenia przed nieoczekiwanym
startem musi zosta¢ najpierw usuniety.
Patrz tez parametr 06.16 Stowo stanu 1 przemiennika, bit 1.
Ten parametr jest przeznaczony tylko do odczytu.
Bit Nazwa Opis
0 Brak gotow. do pracy |1 = Brak napigcia DC lub przemiennik czestotliwo$ci ma
nieprawidtowo ustawione parametry. Nalezy sprawdzi¢
parametry w grupie 95 i 99.
1 Zmiana lokaliz. ster.  |* 1 = Miejsce sterowania zostato zmienione
2 Przerwanie SSW 1 = Program sterujacy utrzymuje sie w stanie przerwania
3 Resetowanie btedu * 1 = Bfad zostat zresetowany
4 Start zablokowany 1 = Start zablokowany
5 Zezwolenie na bieg 1 = Brak sygnatu zezwolenia na bieg
6 Zarezerwowane
7 STO 1 = Funkcja bezpiecznego wytgczania momentu jest aktywna
8 Kalibracja pradu * 1 = Proces kalibracji prgdu zostat ukonczony
zakoncz.
9 Bieg ident. zakonczony|* 1 = Bieg identyfikacyjny silnika zostat ukonczony
10 Zarezerwowane
1 Wytaczanie awaryjne 1|1 = Sygnat zatrzymania awaryjnego (tryb off1)
12 Wytaczanie awaryjne 2|1 = Sygnat zatrzymania awaryjnego (tryb off2)
13 Wytgczenie awaryjne 3|1 = Sygnat zatrzymania awaryjnego (tryb off3)
14 Przerwanie aut. reset. |1 = Funkcja automatycznego resetowania zapobiega wykonaniu
operacji
15 Zarezerwowane
0000h...FFFFh Stowo stanu zabezpieczenia przed nieoczekiwanym startem. | 1 =1
06.19  Stowo stanu ster. Stowo stanu sterowania predkoscia. -

predkoscig Ten parametr jest przeznaczony tylko do odczytu.
Bit Nazwa Opis
1 = Przemiennik czestotliwosci dziata z predkoscig ponizej
0 Predkos$¢ zerowa limitu predkosci zerowej (par. 21.06) przez czas zdefiniowany

w parametrze 21.07 Opdz. predkos$ci zerowej

1 = Przemiennik czestotliwosci dziata w kierunku do przodu

1 Do przodu z predkoscig przekraczajaca limit predkosci zerowej (parametr
21.06)
1 = Przemiennik czestotliwosci dziata w kierunku do tytu

2 Do tylu z predkoscig przekraczajaca limit predkosci zerowej (parametr
21.06)

3..6 Zarezerwowane

7 Zadanie dowolnej statej [1 = Wybrano statg predkos¢ lub czestotliwo$é, patrz parametr

predk. 06.20
8...15 |Zarezerwowane

0000h...FFFFh

Stowo stanu sterowania predkoscia.
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Nr Nazwal/wartos¢ Opis Dom/EkwM
K16
06.20  Stowo stanu Stowo stanu statej predkosci/czestotliwosci. Wskazuje, ktéra | -
predko$ci statej stata predkosc¢ lub czestotliwo$¢ jest aktywna (jesli jest
obecna). Patrz tez parametr 06.19 Stowo stanu ster.
predko$cig, bit 7, oraz sekcja Stafe predko$ci/czestotliwo$ci
(str. 234).
Ten parametr jest tylko do odczytu.
Bit Nazwa Opis
0 Predkos¢ stata 1 1 = Wybrano statg predkos¢ lub czestotliwosé 1
1 Predkosé stata 2 1 = Wybrano statg predkos$c¢ lub czestotliwosé 2
2 Predkos¢ stata 3 1 = Wybrano statg predkos¢ lub czestotliwosé 3
3 Predkos¢ stata 4 1 = Wybrano statg predkos$¢ lub czestotliwosé 4
4 Predkos¢ stata 5 1 = Wybrano statg predkosc¢ lub czestotliwosé 5
5 Predkos¢ stata 6 1 = Wybrano statg predko$c¢ lub czestotliwosé 6
6 Predkos$¢ stata 7 1 = Wybrano statg predkos$¢ lub czestotliwosé 7
7...15 |Zarezerwowane
0000h...FFFFh Stowo stanu statej predkosci/czestotliwosci. 1
06.21  Stowo stanu 3 Stowo stanu 3 przemiennika -

przemiennika

Ten parametr jest przeznaczony tylko do odczytu.

Bit Nazwa Opis

0 Trzymanie DC 1 = Trzymanie pragdem DC jest aktywne
aktywne

1 Magnesow. 1 = Magnesowanie dodatkowe jest aktywne
dodatk. aktywne

2 Nagrz. wst. silnika [1 = Nagrzewanie wstgpne silnika jest aktywne
aktywne

3 Ptynny start PM |1 = Plynny start PM aktywny
aktywny

4...15 |Zarezerwowane

0000h...FFFFh

Stowo stanu 1 przemiennika czestotliwosci. 1=1
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Nr Nazwal/wartos¢ Opis Dom/EkwM
K16
06.22  Stowo stanu HVAC | Stowo stanu HVAC. Ten parametr jest tylko do odczytu. -

Bit Nazwa Opis

0 Tryb Reczny 0 = Przemiennik czestotliwo$ci nie jest obstugiwany z panelu
sterowania w trybie Rgczny. 1 = Przemiennik czestotliwosci jest
obstugiwany z panelu sterowania w trybie Reczny.

1 Tryb Wyt. 0 = Przemiennik czestotliwosci nie jest w trybie Wyt
1 = Przemiennik czestotliwosci jest w trybie Wyt.

2 Tryb Auto 0 = Przemiennik czestotliwosci nie jest w trybie Auto.

1 = Przemiennik czestotliwosci jest w trybie Auto.

3 Override 0 = Przemiennik czestotliwosci nie jest w trybie Override.
1 = Przemiennik czestotliwosci jest w trybie Override.

4 Nagrzewanie wstepne |0 = Nagrzewanie wstepne silnika nie jest aktywne;

1 = Nagrzewanie wstepne silnika jest aktywne.

5 Kontrola przepustnicy |0 = Kontrola przepustnicy nie jest aktywna. 1 = Kontrola
przepustnicy jest aktywna.

6 Zarezerwowane

7 Zezwolenie na bieg 0 = Brak zezwolenia na bieg, przemiennik czestotliwosci nie
moze zosta¢ uruchomiony; 1 = Wydano zezwolenie na bieg,
przemiennik czestotliwosci moze zosta¢ uruchomiony.

8 Blokada startu 1 0 = Brak blokady startu 1, przemiennik czestotliwosci nie moze
zosta¢ uruchomiony; 1 = Blokada startu 1 istnieje, przemiennik
czestotliwosci moze zosta¢ uruchomiony.

9 Blokada startu 2 0 = Brak blokady startu 2, przemiennik czestotliwosci nie moze
zosta¢ uruchomiony; 1 = Blokada startu 2 istnieje, przemiennik
czestotliwos$ci moze zosta¢ uruchomiony.

10 Blokada startu 3 0 = Brak blokady startu 3, przemiennik czestotliwosci nie moze
zosta¢ uruchomiony; 1 = Blokada startu 3 istnieje, przemiennik
czestotliwosci moze zosta¢ uruchomiony.

1 Blokada startu 4 0 = Brak blokady startu 4, przemiennik czestotliwosci nie moze
zosta¢ uruchomiony; 1 = Blokada startu 4 istnieje, przemiennik
czestotliwosci moze zosta¢ uruchomiony.

12 Wszystkie blokady 0 = Co najmniej jedna z blokad startu (od 1 do 4) nie wystepuje

startu i nie mozna uruchomi¢ przemiennika czgstotliwosci.
1 = Wszystkie blokady startu (od 1 do 4) wystepujg i mozna
uruchomi¢ przemiennik czestotliwosci.

13...15 |Zarezerwowane

0000h...FFFFh 1=1

06.29  Wybor bitu 10 Woybiera zrédto binarne, ktdrego stan jest przesytany jako bit | Patrz opis

MSW 10 z parametru 06.11 Gtéwne stowo stanu. parametru

06.17 Stowo
stanu 2
przemiennika

Fatsz 0 0

Prawda 1. 1

Ponad limitem Bit 10 parametru 06.17 Stowo stanu 2 przemiennika (patrz 2

str. 420).

Inny [bit] Wybér zrédta (patrz Wyrazenia i skréty, str. 402). -

06.30  Wybor bitu 11 Wybiera zrddto binarne, ktérego stan jest przesytany jako bit | Zewnetrzna

MSwW 11 (Bit uzytkownika 0) z parametru 06.11 Gtdwne stowo lokalizacja

stanu. sterowania

Fatsz 0. 0
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Nr Nazwal/wartos¢ Opis Dom/EkwM
K16
Prawda 1. 1
Zewn. lokalizacja Bit 11 parametru 06.07 Gtéwne stowo sterowania (patrz 2
ster. str. 418).
Inny [bit] Wybér zrédta (patrz Wyrazenia i skroty, str. 402). -
06.31  Wybor bitu 12 Wybiera zrédto binarne, ktérego stan jest przesytany jako bit | Patrz
MSW 12 (Bit uzytkownika 1) z parametru 06.711 Gtéwne stowo parametr
stanu. 06.22 Stowo
stanu HVAC
Fatsz 0. 0
Prawda 1. 1
Zarezerwowane 1. 2
Zezwolenie na bieg | Bit 5 06.18 Stowo stanu przerw. startu stowa stanu (patrz 3
strona 4217).
Inny [bit] Wybor zrodta (patrz Wyrazenia i skréty, str. 402). -
06.32  Wyb6r bitu 13 Wybiera zrédto binarne, ktérego stan jest przesytany jako bit | Fatsz
MSwW 13 (Bit uzytkownika 2) z parametru 06.11 Gtéwne stowo
stanu.
Falsz 0. 0
Prawda 1. 1
Inny [bit] Wybér zrédta (patrz Wyrazenia i skroty, str. 402). -
06.33  Wybor bitu 14 Whybiera zrédto binarne, ktérego stan jest przesytany jako bit | Fatsz
MSwW 14 (Bit uzytkownika 3) z parametru 06.11 Gtéwne stowo
stanu.
Fatsz 0. 0
Prawda 1. 1
Inny [bit] Wybér zrédta (patrz Wyrazenia i skroty, str. 402). -
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Nr Nazwal/wartos¢ Opis Dom/EkwM
K16

06.36  Stowo stanu LSU (Widoczne tylko dla ACH580-31 i ACH580-34). -
Wyswietla stan modutu zasilajgcego.

Patrz tez sekcja Grupy parametréw 50 Adapter komunika-
cyjny (FBA) (str. 637), 51 FBA A: ustawienia (str. 642), 52
FBA A: dane wej. (str. 644) i 53 FBA A: dane wyj. (str. 645) i
58 Wbudowana magistrala komunikacyjna (str. 645).
(strona 7118) i grupa parametréw 60 Komunikacja DDCS.
Ten parametr jest tylko do odczytu.

Bit Nazwa Opis
0 Gotowos¢ wh. |1 = Gotowo$¢ do wigczenia
1 Gotowos$¢ do |1 = Gotowos$¢ do pracy, natadowane fagcze DC
pracy
2 Warto$é 1 = Zezwolenie na prace
zadana gotowa
3 Wyt. awaryjne |1 = Btad jest aktywny
4...6 Zarezerwowane
7 Ostrzezenie |1 = Ostrzezenie jest aktywne
8 Modulowanie |1 = Modut zasilajgcy przeprowadza modulacje
9 Zdalne 1 = Zdalne sterowanie (ZEW1 lub ZEW?2)
0 = Sterowanie lokalne
10 Sie¢ OK 1 = Napiecie sieci zasilania OK
11...12 |Zarezerwowane
13 tadowanie/ 1 = Bit 1 lub bit 14 aktywny
gotowos¢ do
pracy
14 t adowanie 1 = Obwdd tadowania jest aktywny.
0 = Obwdd tadowania nie jest aktywny
15 Zarezerwowane
0000h...FFFFh Stowo stanu modutu zasilajgcego 1=1
06.39 CWmaszyny stanu | (Widoczne tylko dla ACH580-31 i ACH580-34). -
wewn. LSU Wyséwietla stowo sterowania wystane do modutu zasilajgcego
z maszyny stanu INU-LSU (modut inwertera/modut
zasilajacy).
Ten parametr jest tylko do odczytu.

Bit Nazwa Opis
0 WH./Wyt. 1 = Rozpoczynanie tadowania
0 = Otwieranie gtéwnego stycznika (wytaczanie)
1 WYL 2 0 = Zatrzymanie awaryjne (Off2)
2 WYL 3 0 = Zatrzymanie awaryjne (Off3)
3 START 1 = Rozpoczynanie modulacji

0 = Zatrzymywanie modulacji
4...6 Zarezerwowane

7 RESET 0 -> 1 = Resetowanie aktywnego btedu. Po zresetowaniu wymagane jest
nowe polecenie startu.

8...15 |Zarezerwowane

0000h...FFFFh Stowo sterowania modutu zasilajgcego. 1=1
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Nr

Nazwal/wartos¢

Opis Dom/EkwM
K16

06.116 Stowo stanu 1

przemiennika LSU

(Widoczne tylko dla ACH580-31 i ACH580-34). -
Stowo stanu przemiennika czestotliwos$ci 1 odebrane

z modutu zasilajgcego.

Patrz tez sekcja Grupy parametrow 50 Adapter komunika-
cyjny (FBA) (str. 637), 51 FBA A: ustawienia (str. 642), 52
FBA A: dane wej. (str. 644) i 53 FBA A: dane wyj. (str. 645) i
58 Whudowana magistrala komunikacyjna (str. 645).
(strona 118) i grupa parametréw 60 Komunikacja DDCS.
Ten parametr jest tylko do odczytu.

Bit Nazwa Opis
0 Wigczone 1 = Wystepuja sygnaty zezwolenia na bieg i zezwolenia na start.
1 Przerwane 1 = Przerwanie startu (patrz opis bitu 1 parametru 06.16 Stowo stanu 1
przemiennika)
2 Operacja 1 = Przemiennik czestotliwosci jest gotowy do pracy
dozwolona
3 Gotowos$¢ do |1 = Przemiennik czestotliwosci jest gotowy do odebrania polecenia startu
startu
4 Bieg 1 = Przemiennik czestotliwosci jest gotowy do dgzenia do wartosci
zadanej
5 Uruchomiony |1 = Przemiennik czestotliwosci zostat uruchomiony
6 Modulowanie |1 = Przemiennik czestotliwosci przeprowadza modulacje (stan wyjsciowy
jest sterowany)
7 Limitowanie |1 = Dowolny limit operacyjny jest aktywny
8 Sterowanie 1 = Przemiennik czestotliwosci jest w trybie sterowania lokalnego
lokalne
9 Sterowanie 1 = Przemiennik czestotliwosci jest w trybie sterowania sieciowego
sieciowe
10 Zew1 aktywne |1 = Miejsce sterowania ZEW1 jest aktywne
1 Zew?2 aktywne |1 = Miejsce sterowania ZEW?2 jest aktywne
12 t adowanie 1 = Obwdd tadowania jest aktywny.
aktywne 0 = Obwod tadowania nie jest aktywny
13 Przekaznik 1 = Przekaznik gléwnego stycznika/wytacznika jest zamkniety
gtéwnego
stycznika/
wytgcznika
14...15 |Zarezerwowane

0000h...FFFFh

Stowo stanu 1 przemiennika czgstotliwosci. 1=1
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06.118 Stowo stanu (Widoczne tylko dla ACH580-31 i ACH580-34). -
przerw. startu LSU | To stowo okres$la zrodto warunku przerwania, ktory
uniemozliwia uruchomienie modutu zasilajgcego.
Patrz tez sekcja Grupy parametréw 50 Adapter komunika-
cyjny (FBA) (str. 637), 51 FBA A: ustawienia (str. 642), 52
FBA A: dane wej. (str. 644) i 53 FBA A: dane wyj. (str. 645) i
58 Wbudowana magistrala komunikacyjna (str. 645).
(strona 7118) i grupa parametréw 60 Komunikacja DDCS.
Ten parametr jest tylko do odczytu.

Bit Nazwa
0 Brak gotow. do pracy
1 Zmiana lokaliz. ster.
2 Przerwanie SSW

3 Resetowanie btedu
4

5

6

Utrata wigcz. startu
Utrata zezwol. na bieg
.8 Zarezerwowane

9 Przeciazenie przy tadowaniu
10...11 |Zarezerwowane
12 Wytaczanie awaryjne 2
13 Wytgczenie awaryjne 3
14 Przerwanie aut. reset.
15 Zarezerwowane
0000h...FFFFh Stowo stanu przerwania startu modutu zasilajgcego. 1=1
07 Informacje Informacje o elementach sprzetowych i oprogramowaniu
systemowe przemiennika czestotliwosci.
Wszystkie parametry w tej grupie sg przeznaczone tylko do
odczytu.
07.03 ID typu Typ przemiennika czestotliwosci. (Identyfikator warto$ci 1=1
przemiennika znamionowej w nawiasach).
07.04  Nazwa opr. Identyfikacja oprogramowania. -
sprzetowego
07.05  Wersja opr. Numer wersji oprogramowania. -
sprzetowego
07.06 Nazwa pak. Nazwa pakietu tadujgcego oprogramowanie. -
fadowania
07.07  Wersja pak. Numer wersji pakietu tadujgcego oprogramowanie. -
fadowania
07.10  Zestaw plikow Uzywany zestaw plikow jezyka (pakiet jezykowy). Patrz opis | -
Jezyka parametru 96.01 Jezyk.
Warto$¢ zestawu plikdw jezyka jest zapisywana w tym
parametrze po pierwszym starcie i pozostaje dostepna
w tym parametrze po wigczeniu zasilania.
Nieznany Nie jest uzywany Zzaden zestaw plikow jezyka. 0
Globalny Jest uzywany zestaw plikdw jezyka Globalny. 1
Europejski Jest uzywany zestaw plikow jezyka Europejski. 2
Azjatycki Jest uzywany zestaw plikow jezyka Azjatycki. 3
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przem. czest.

i pokazuje wykryta konfiguracje modutu przemiennika
czestotliwosci. Jesli podczas inicjowania sprzgtu przemiennik
czestotliwosci nie jest w stanie wykry¢ zadnego modutu,
przyjmowana jest warto$é 1, Jednostka bazowa.

Informacje o automatycznym ustawianiu parametréw po
wykryciu modutu znajduja sie w sekcji Automatyczna
konfiguracja przemiennika czestotliwosci pod katem
sterowania magistralg na stronie 381.

Nr Nazwal/wartos¢ Opis Dom/EkwM
K16
07.11 Wykorzystanie Obcigzenie mikroprocesora w procentach. -
CPU
0...100% Obcigzenie mikroprocesora. 1=1%
07.25  Nazwa pakietu Pierwsze pig¢ liter ASCII nazwy nadanej pakietowi -
dostosowania dostosowania. Petna nazwa jest widoczna w obszarze
Informacje systemowe na panelu sterowania lub w programie
komputerowym Drive Composer.
_N/A_ = Brak.
07.26  Wersja pakietu Nr wersji pakietu dostosowania. Widoczne réwniez w -
dost. obszarze Informacje systemowe na panelu sterowania lub w
programie komputerowym Drive Composer.
07.30  Stan programu Wyswietla stan programu adaptacyjnego. -
adapt. Patrz sekcja Programowanie adaptacyjne (strona 113).
Bit Nazwa Opis
0 Zainicjowano 1 = Program adaptacyjny zostat zainicjowany
1 Edytowany 1 = Program adaptacyjny jest edytowany
2 Edycja zakonczona 1 = Edycja programu adaptacyjnego zostata zakonczona
3 Bieg 1 = Program adaptacyjny jest uruchomiony
4...13 |Zarezerwowane
14 Zmiana stanu 1 = Trwa zmiana stanu w mechanizmie programu adaptacyjnego
15 Btad 1 = Btad programu adaptacyjnego
0000h...FFFFh Stan programu adaptacyjnego 1=1
07.31  Stan sekwencji AP | Wys$wietla liczbe aktywnych stanéw programu sekwencyjnego,
ktére sg czescig programu adaptacyjnego (AP). Jesli progra-
mowanie adaptacyjne nie jest uruchomione lub nie zawiera
programu sekwencyjnego, parametr ma warto$¢ zero.
0...20 1=
07.35  Konfiguracja Konfiguracja Plug and Play Wykonuje inicjowanie sprzetu 0000h
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Bit Nazwa Opis
0 Niezainicjowany 1 = Konfiguracja przemiennika czestotliwosci nie zostata
zainicjowana
1 Jednostka 1 = Przemiennik czestotliwosci nie wykryt zadnych modutéw.
podstawowa
2 Zarezerwowane
3 FENA-21 1 = Jest dotgczony modut dwuportowej karty Ethernet FENA-21
4 FECA-01 1 = Jest dotgczony modut karty EtherCAT FECA-01
5 FPBA-01 1 = Jest dotgczony modut karty PROFIBUS DP FPBA-01
6 FCAN-01 1 = Jest dotgczony modut karty CANopen FCAN-01
7..9 Zarezerwowane
10 FSCA-01 1 = Jest dotaczony modut karty Modbus/RTU FSCA-01
1 FEIP-21 1 = Jest dotgczony modut dwuportowej karty EtherNet/IP
FEIP-21
12 FMBT-21 1 = Jest dotgczony modut dwuportowej karty Modbus/TCP
FMBT-21
13 FBIP-21 1 = Jest dotgczony modut dwuportowej karty BACnet/IP FBIP-21
14 FBNO-21 1 = Jest dotgczony modut dwuportowej karty PROFINET |10
FPNO-21
15 FEPL-02 1 = Jest dotgczony modut karty Ethernet POWERLINK FEPL-02
0000h...FFFFh Konfiguracja przemiennika czestotliwosci. 1=1
07.36  Konfiguracja Wskazuje wykrytg konfiguracjg modutéw. Patrz parametr 0000h
przem. czest. 2 07.35 Konfiguracja przem. czest..
Bit Nazwa Opis
0 FLON-01 1 = Jest dotgczony modut karty LonWorks® FLON-01
1 FDNA-01 1 = Jest dotgczony modut karty DeviceNet™ FDNA-01
2 FCNA-01 1 = Jest dotgczony modut karty ControlNet™ FCNA-01
3 CMOD-01 1 = Jest dotgczony modut zewnetrznego rozszerzenia
wejscia/wyjscia cyfrowego i AC/DC 24 V CMOD-01
4 CMOD-02 1 = Jest dotgczony modut zewnetrznego rozszerzenia interfejsu
AC/DC 24V i izolowanego PTC CMOD-02
5 CPTC-02 1 = Jest dotgczony modut rozszerzenia interfejsu PTC
z certyfikatem ATEX i zewnetrznego 24 V CPTC-02
6 CHDI-01 1 = Jest dotgczony modut rozszerzenia wejscia cyfrowego
115/230 V CHDI-01
8 CAIO-01 1 = Jest dotgczony modut karty CAIO -01
9...15 |Zarezerwowane
0000h...FFFFh Konfiguracja przemiennika czestotliwosci. 1=1
07.106 Nazwa pak. (Widoczne tylko dla ACH580-31 i ACH580-34). -
fadowania LSU Nazwa pakietu fadowania oprogramowania modutu
zasilajgcego.
07.107 Wersja pak. (Widoczne tylko dla ACH580-31 i ACH580-34). -
fadowania LSU Numer wersji pakietu tadowania oprogramowania modutu

zasilajgcego.




430 Parametry

Nr

Nazwal/wartos¢

K16

10 Standardowe DI, RO | Konfiguracja wejs¢ cyfrowych i wyj$¢ przekaznikowych.

10.01  Stan DI Wyswietla stan elektryczny wejsé cyfrowych DI1...DI6. -
Opoznienia aktywacji/dezaktywacji wejs¢ (jesli zostaty
okreslone) sg ignorowane.
Bity 0...5 wskazujg stany wejs¢ DI1...DI6.
Przyktad: 0000000000010011b = wejscia DI5, DI2 i DI1 sg
wigczone, DI3, DI4 i DI6 sg wylgczone.
Ten parametr jest tylko do odczytu.
Bit Nazwa Opis
0 DI1 1 = Wejscie cyfrowe 1 jest WL.
1 DI2 1 = Wejscie cyfrowe 2 jest WL.
2 DI3 1 = Wejscie cyfrowe 3 jest WE.
3 Dl4 1 = Wejscie cyfrowe 4 jest WL.
4 DI5 1 = Wejscie cyfrowe 5 jest WE.
5 DI6 1 = Wejscie cyfrowe 6 jest WE.
6...15 |Zarezerwowane
0000h...FFFFh Stan wejs¢ cyfrowych. 1=1
10.02  Stan DI po Wyswietla stan op6zniony wej$¢ cyfrowych DI1...DI6. Bity -
opoznieniach 0...5 wskazujg opo6znione stany wejs¢ DI1...DI6.
Przyktad: 0000000000010011b = wejscia DI5, DI2 i DI1 sg
wigczone, DI3, DI4 i DI6 sg wylgczone.
Stowo jest aktualizowane tylko po op6znieniu aktywacji/dez-
aktywacji o 2 ms. Kiedy warto$¢ wejscia cyfrowego zmienia
sie, musi pozostac¢ taka sama w dwdch kolejnych prébkach,
tzn. przez 2 ms, aby nowa warto$¢ zostata zatwierdzona.
Ten parametr jest przeznaczony tylko do odczytu.
0000h...FFFFh Opo6zniony stan wejs¢ cyfrowych. 1=
10.03  Wybdérwymuszenia | Stany elektryczne wejs¢ cyfrowych mozna nadpisa¢, na 0000h
DI przyktad na potrzeby testowania. Bit w parametrze 10.04

Wymuszone warto$ci DI jest obecny dla kazdego wejscia
cyfrowego, a jego wartosc¢ jest stosowana zawsze, gdy
odpowiedni bit w tym parametrze ma wartos$¢ 1.

Uwaga: Rozruch i cykl zasilania resetujg wymuszone
ustawienia (parametry 70.03 i 10.04).

Bit Nazwa |Wart.

0 DI 1 = Wymuszenie wartosci wejscia DI1 na warto$¢ bitu 0 z parametru 710.04
Wymuszone wartosci DI. (0 = Tryb normalny)

1 DI2 1 = Wymuszenie wartosci wejscia DI2 na warto$¢ bitu 1 z parametru 10.04
Wymuszone wartoci DI. (0 = Tryb normalny)

5 DI3 1 = Wymuszenie wartosci wejscia DI3 na warto$¢ bitu 2 z parametru 10.04
Wymuszone warto$ci DI. (0 = Tryb normalny)

3 DI4 1 = Wymuszenie wartosci wejscia D14 na warto$¢ bitu 3 z parametru 10.04
Wymuszone warto$ci DI. (0 = Tryb normalny)

4 DI5 1 = Wymuszenie warto$ci wejscia DI5 na warto$¢ bitu 4 z parametru 70.04
Wymuszone wartosci DI. (0 = Tryb normalny)

5 DI6 1 = Wymuszenie wartosci wejscia DI6 na warto$¢ bitu 5 z parametru 10.04
Wymuszone wartosci DI. (0 = Tryb normalny)

6...15 |Zarezerwowane

0000h...FFFFh

Nadpisanie wyboru wej$¢ cyfrowych. 1=1

Opis Dom/EkwM
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10.04  Wymuszone Umozliwia zmiane wartosci danych wymuszonego wejscia 0000h
warto$ci DI cyfrowego z 0 na 1. Mozliwe jest tylko wymuszenie wejscia,

ktore zostato wybrane za pomocg parametru 70.03 Wybor
wymuszenia DI.

Bit O jest wymuszong wartoscig wejscia DI1; bit 5 jest
wymuszong wartoscig wejécia DI6.

Bit Nazwa|Wart.

0 DI 1 = Wymusza warto$é tego bitu rowng D1, jesli tak zdefiniowano w parametrze
10.03 Wybo6r wymuszenia DI.

1 DI2 1 = Wymusza warto$¢ tego bitu réwng D3, jesli tak zdefiniowano w parametrze
10.03 Wybér wymuszenia DI.

2 DI3 1 = Wymusza warto$¢ tego bitu réwng D3, jesli tak zdefiniowano w parametrze
10.03 Wybér wymuszenia DI.

3 D4 1 = Wymusza warto$¢ tego bitu réwng D4, jesli tak zdefiniowano w parametrze
10.03 Wyb6r wymuszenia DI.

4 DI5 1 = Wymusza warto$é tego bitu rowng D5, jesli tak zdefiniowano w parametrze
10.03 Wyb6r wymuszenia DI.

5 DI6 1 = Wymusza warto$é tego bitu réwng D6, jesli tak zdefiniowano w parametrze
10.03 Wybo6r wymuszenia DI.

6...15 |Zarezerwowane

0000h...FFFFh Wymuszane wartos$ci wej$¢ cyfrowych. 1=
10.05  Opdznienie WE. Okresla opoznienie aktywacji wejscia cyfrowego DI1. 0,00 s
DI1

' ' 1
*Stan wejscia DI ' ! ! '

**Op6zniony stan

wejscia Dl ——— 0
- - - -» " Czas
[ by, By, Byt
twy, = 10.05 Opdznienie Wt.. DI1
byt = 10.06 Opdznienie WYt.DI1
*Stan elektryczny wejscia cyfrowego. Wskazany przez parametr 10.07 Stan DI.
**Wskazany przez parametr 10.02 Stan DI po opdéznieniach.
0,00...3000,00 s Opoznienie aktywacji wyjscia DI1. 10=1s
10.06  OpOdznienie Okresla opdznienie dezaktywacji wejscia cyfrowego DI1. 0,00 s

WYLt.DI1 Patrz parametr 10.05 Opd6znienie Wt.. DI1.

0,00...3000,00 s Opodznienie dezaktywacji wyjscia DI1. 10=1s
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10.07  Opodznienie WE.DI2 | Okresla opdznienie aktywaciji wejscia cyfrowego DI2. 0,00 s
' ' 1
*Stan wejscia DI ! ' | | | ||| | ' ||| | | || '
—_— — o — 0
C — Do — 1
**Opozniony stan : : : :
wejscia DI ' ' 0
- -» - - " Czas
fyy fivyt fyy Byt
twy. = 10.07 Op6znienie Wt.DI2
tyyt, = 10.08 Opoznienie WYL.DI2
*Stan elektryczny wejscia cyfrowego. Wskazany przez parametr 10.01 Stan DI.
**Wskazany przez parametr 10.02 Stan DI po opéznieniach.
0,00...3000,00 s Opdznienie aktywacji wyjscia DI2. 10=1s
10.08  Opodznienie Okresla op6znienie dezaktywacji wejécia cyfrowego DI2. 0,00s
WYLt.DI2 Patrz parametr 10.07 Opdznienie Wt.DI2.
0,00...3000,00 s Opéznienie dezaktywacji wyjscia DI2. 10=1s
10.09  Opodznienie WE.DI3 | Okresla op6znienie aktywacji wejscia cyfrowego DI3. 0,00s
' ' 1
*Stan wejscia DI ! ' ! !
— —I I—H”—I | ”'—I I—“— : 0
Co — Do — 1
**Opdzniony stan : : : :
wejscia D ——— ' ! 0
- - - - " Czas
tyy tyyt tyy Byt
twy. = 10.09 Opdznienie Wt.DI3
twy. = 10.10 Opéznienie WYE.DI3
*Stan elektryczny wejscia cyfrowego. Wskazany przez parametr 10.07 Stan DI.
**Wskazany przez parametr 10.02 Stan DI po opéznieniach.
0,00...3000,00 s Opdznienie aktywacji wyjscia DI3. 10=1s
10.10  Opodznienie Okresla opdznienie dezaktywacji wejscia cyfrowego DI3. 0,00 s
WYL.DI3 Patrz parametr 10.09 Opdznienie Wt.DI3.
0,00...3000,00 s Opdznienie dezaktywacji wyjscia DI3. 10=1s
10.11  Opodznienie WE.DI4 | Okresla opdznienie aktywacji wejscia cyfrowego DI4. 0,00 s

' ' 1
*Stan wejscia DI ! ' ! !

**Op6zniony stan

wejscia Dl ——— 0

— 1 — 1 >
- - - - Czas
By, Byt By, By,

twy. = 10.11 Opdznienie Wt.DI4

twy, = 10.12 Op6znienie WYL.DI4

*Stan elektryczny wejscia cyfrowego. Wskazany przez parametr 10.07 Stan DI.

**Wskazany przez parametr 10.02 Stan DI po opdznieniach.

0,00...3000,00 s Opoznienie aktywacji wyjscia DI4. 10=1s
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10.12  Opdznienie Okres$la opdznienie dezaktywacji wejscia cyfrowego DI4. 0,00 s
WYt.DI4 Patrz parametr 10.11 Opdznienie Wt.DI4.
0,00...3000,00 s Opoznienie dezaktywacji wyjscia D14. 10=1s
10.13  Opdznienie WE.DI5 | Okresla opdznienie aktywacji wejscia cyfrowego DI5. 0,00 s
*Stan wejscia DI ' ! ! '
— — o — 0
C — o — 1
**Opodzniony stan : : : :
wejscia DI ! ! 0
- - - - " Czas
[ by, By, byt
twy. = 10.13 Opoznienie Wi.DI5
tyy. = 10.14 Opéznienie WYE.DI5
*Stan elektryczny wejscia cyfrowego. Wskazany przez parametr 10.07 Stan DI.
**Wskazany przez parametr 10.02 Stan DI po opdznieniach.
0,00...3000,00 s Opodznienie aktywacji wyjscia DI5. 10=1s
10.14  OpOdznienie Okresla opdznienie dezaktywacji wejscia cyfrowego DI5. 0,00 s
Wyt.DI5 Patrz parametr 10.13 Opd6znienie Wt.DI5.
0,00...3000,00 s Opodznienie dezaktywacji wyjscia DI5. 10=1s
10.15  Opdznienie WE.DI6 | Okresla op6znienie aktywacji wejscia cyfrowego DI6. 0,00 s
‘ ‘ 1
*Stan wejscia DI ' ! ! '
Co — O — 1
**Op6zniony stan : : : :
wejscia Dl ———] | | 0
- - - - " Czas
fyy, by, By, Byt
tw;. = 10.15 Opdznienie Wt.DI6
tyyy. = 10.16 Opéznienie WYE.DI6
*Stan elektryczny wejscia cyfrowego. Wskazany przez parametr 10.01 Stan DI.
**Wskazany przez parametr 10.02 Stan DI po opdéznieniach.
0,00...3000,00 s Opodznienie aktywacji wyjscia DI6. 10=1s
10.16  Opdznienie Okresla opdznienie dezaktywacji wejscia cyfrowego DI6. 0,00s
WYt.DI6 Patrz parametr 10.15 Opd6znienie Wt.DI6.
0,00...3000,00 s Opoznienie dezaktywacji wyjscia DI6. 10=1s
10.21  Stan wyj$¢ RO Stan wyj$¢ przekaznikowych RO3...RO1. -
Bit Wart.
0 1 = wyjscie RO1 jest zasilane.
1 1 = wyjscie RO2 jest zasilane.
2 1 = wyjécie RO3 jest zasilone.
3...15 |Zarezerwowane
0000h...FFFFh Stan wyj$¢ przekaznikowych. 1=1
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10.22  Wybérwymuszenia | Sygnaty podtgczone do wyjs¢ przekaznikowych mozna nadpi- | 0000h
RO sac, na przyktad na potrzeby testowania. Bit w parametrze
10.23 Wymuszone dane RO jest obecny dla kazdego wyjscia
przekaznikowego, a jego wartos¢ jest stosowana zawsze,
gdy odpowiedni bit w tym parametrze ma warto$¢ 1.
Uwaga: Rozruch i cykl zasilania resetujg wymuszone
ustawienia (parametry 710.22i 10.23).
Bit Wart.
0 1 = Wymuszenie wartosci wyjscia RO1 na warto$¢ bitu 0 z parametru 10.23 Wymuszone
dane RO. (0 = Tryb normalny)
1 1 = Wymuszenie wartosci wyjscia RO2 na wartos¢ bitu 1 z parametru 70.23 Wymuszone
dane RO. (0 = Tryb normalny)
2 1 = Wymuszenie wartosci wyjscia RO3 na wartos¢ bitu 2 z parametru 70.23 Wymuszone
dane RO. (0 = Tryb normalny)
3...15 |Zarezerwowane
0000h...FFFFh Nadpisanie wyboru wyj$¢ przekaznikowych. 1=
10.23  Wymuszone dane | Zawiera warto$ci wyj$¢ przekaznikowych uzywane zamiast 0000h
RO podtgczonych sygnatéw, jesli wybrano je w parametrze 70.22
Wybér wymuszenia RO. Bit 0 to wymuszona warto$é wyjscia
RO1.
Bit Wart.
0 1 = Wymusza warto$¢ tego bitu rowng wyjsciu RO1, jesli tak zdefiniowano w parametrze
10.22 Wybor wymuszenia RO.
1 1 = Wymusza warto$¢ tego bitu réwng wyjsciu RO2, jesli tak zdefiniowano w parametrze
10.22 Wybor wymuszenia RO.
2 1 = Wymusza warto$¢ tego bitu réwng wyjsciu RO3, jesli tak zdefiniowano w parametrze
10.22 Wyboér wymuszenia RO.
3...15 |Zarezerwowane
0000h...FFFFh Wymuszone wartosci RO. 1=1
10.24  Zrédio RO1 Wybiera sygnat przemiennika czestotliwosci do potaczenia Kontrola
z wyjsciem przekaznikowym RO1. przepustnicy
Brak zasilania Wyjscie nie jest zasilone. 0
Zasilanie Wyijscie jest zasilone. 1
Gotowos¢ do pracy | Bit 1 parametru 06.11 Gftéwne stowo stanu (patrz str. 418). 2
Wiaczone Bit 0 parametru 06.16 Stowo stanu 1 przemiennika (patrz 4
str. 419).
Uruchomiony Bit 5 parametru 06.16 Sfowo stanu 1 przemiennika (patrz 5
str. 419).
Namagnesowany Bit 1 parametru 06.17 Stowo stanu 2 przemiennika (patrz 6
str. 420).
Bieg Bit 14 parametru 06.16 Stowo stanu 1 przemiennika (patrz 7
str. 419).
Wartos$¢ zadana Bit 2 parametru 06.71 Gtdwne stowo stanu (patrz str. 418). 8
gotowa
W pkt pracy Bit 8 parametru 06.711 Gféwne sfowo stanu (patrz str. 418). 9
Bieg do tytu Bit 2 parametru 06.79 Stowo stanu ster. predkoscig (patrz 10
str. 421).
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Predkos$¢ zerowa Bit 0 parametru 06.19 Stowo stanu ster. predko$cig (patrz 1

str. 421).
Ponad limit Bit 10 parametru 06.17 Stowo stanu 2 przemiennika (patrz 12

str. 420).
Ostrzezenie Bit 7 parametru 06.711 Gféwne stowo stanu (patrz str. 418). 13
Btad Bit 3 parametru 06.711 Gféwne sfowo stanu (patrz str. 418). 14
Btad (-1) Odwrécony bit 3 parametru 06.11 Gtéwne stowo stanu (patrz | 15

str. 418).
Btad/Ostrzezenie Bit 3 parametru 06.71 Gtdwne stowo stanu LUB bit 7 16

parametru 06.11 Gtéwne stowo stanu (patrz strona 418).
Przetezenie Wystapit btad 2310 Przetezenie. 17
Przepiecie Wystapit btad 3270 Przepiecie tgcza DC. 18
Temperatura Wystapit blad 2381 Przecigzenie tranzystora IGBT, 4110 19
przemiennika Temperatura karty sterowania, 4210 Nadmierna temperatura
czestotliwosci IGBT, 4290 Chtodzenie, 42F1 Temperatura IGBT, 4310

Nadmierna temperatura lub 4380 Nadmierna réznica

temperatur.
Za niskie napiecie | Wystapit btad 3220 Niedostateczne napigecie tgcza DC. 20
Temperatura silnika | Wystapit blad 4981 Temperatura zewnetrzna 1 lub 4982 21

Temperatura zewnetrzna 2.
Zarezerwowane 22
Zew?2 aktywne Bit 11 parametru 06.16 Stowo stanu 1 przemiennika (patrz 23

str. 419).
Zdalne sterowanie | Bit 9 parametru 06.717 Gtéwne stowo stanu (patrz str. 418). 24
Zarezerwowane 25...26
Funkcja czasowa 1 | Bit 0 parametru 34.071 Stan funkcji czasowych (patrz str. 573). | 27
Funkcja czasowa 2 | Bit 1 parametru 34.01 Stan funkcji czasowych (patrz str. 573). | 28
Funkcja czasowa 3 | Bit 2 parametru 34.01 Stan funkcji czasowych (patrz str. 573). | 29
Zarezerwowane 30...32
Nadzér 1 Bit 0 parametru 32.01 Stan nadzoru (patrz str. 560). 33
Nadzér 2 Bit 1 parametru 32.01 Stan nadzoru (patrz str. 560). 34
Nadzér 3 Bit 2 parametru 32.01 Stan nadzoru (patrz str. 560). 35
Zarezerwowane 36...38
Opoznienie startu | Bit 13 parametru 06.17 Stowo stanu 2 przemiennika (patrz 39

str. 420).
Bit O stowa ster. Bit 0 parametru 10.99 Stowo sterowania RO/DIO (patrz 40
RO/DIO str. 440).
Bit 1 stowa ster. Bit 1 parametru 10.99 Stowo sterowania RO/DIO (patrz 41
RO/DIO str. 440).
Bit 2 stowa ster. Bit 2 parametru 10.99 Stowo sterowania RO/DIO (patrz 42
RO/DIO str. 440).
Zarezerwowane 43...44
PFC1 Bit 0 parametru 76.01 Stan PFC (patrz str. 668). 45
PFC2 Bit 1 parametru 76.01 Stan PFC (patrz str. 668). 46
PFC3 Bit 2 parametru 76.01 Stan PFC (patrz str. 668). 47
PFC4 Bit 3 parametru 76.01 Stan PFC (patrz str. 668). 48
PFC5 Bit 4 parametru 76.01 Stan PFC (patrz strona 668). 49
PFC6 Bit 5 parametru 76.01 Stan PFC (patrz strona 668). 50
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Zarezerwowane 51...52
Stowo zdarzenia 1 | Stowo zdarzenia 1 = 1, jesli dowolny bit parametru 04.40 53

Stowo zdarzenia 1 (patrz strona 4712) ma warto$¢ 1, czyli jesli
sg aktywne dowolne ostrzezenia, btedy lub zdarzenia
zdefiniowane za pomoca parametrow 04.41...04.71.
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Kontrola Patrz rysunek ponizej. 54
przepustnicy

Przemiennik czgstotliwosci uruchomiony

Polecenie
start/stop
(Grupa 20
I —____ Start/stop/kieru-
nek)

Sygnat blokady
| startu
(parametry
20.41...20.44)

Przekaznik zasilany

Przekaznik
niezasilany Kontrola
przepustnicy
stan

| przekaznika

‘ (Grupa 10

P tni twart Standardowe DI,
rzepustnica otwarta , RO)

Przepustnica
zamknieta

Przepust-
nica
zamknieta

Stan

<P przepustnicy
Czas

otwierania ‘ amykania

przepustnicy ;zepustnicy

Sygnat
zezwolenia

na bieg

| z wytgcznika
krancowego
przepustnicy, gdy
przepustnica jest
w petni otwarta.

‘ (parametr 20.41)
\
\
\
| Stan silnika

- I

Przyspieszanie Silnik zwalnia

(czas) wybiegiem do
(parametr 23.12) zatrzymania

Zezwolenie na bieg | Bit 7 z 06.22 Stowo stanu HVAC. 55
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Blokada startu 1 Bit 8 z 06.22 Sfowo stanu HVAC. 56
Blokada startu 2 Bit 9 z 06.22 Sfowo stanu HVAC. 57
Blokada startu 3 Bit 10 z 06.22 Stowo stanu HVAC. 58
Blokada startu 4 Bit 11 z 06.22 Stowo stanu HVAC. 59
Wszystkie blokady | Bit 12 z 06.22 Sftowo stanu HVAC. 60
startu
Krzywa obcigzenia | Bit 3 (Poza limitem obcigzenia) parametru 37.07 Stowo stanu | 61
uzytkownika wyjscia ULC (patrz strona 597).
Stowo sterowania | Dla parametru 10.24 Zrédfo RO1: Bit 0 (RO1) parametru 62
RO/DIO 10.99 Stowo sterowania RO/DIO (patrz str. 440).
Dla parametru 10.27 Zrédto RO2: Bit 1 (RO2) parametru
10.99 Stowo sterowania RO/DIO (patrz str. 440).
Dla parametru 10.30 Zrédfo RO3: Bit 2 (RO3) parametru
10.99 Stowo sterowania RO/DIO (patrz str. 440).
Kontrola przepust- | Bit 3 parametru 84.02 Stowo stanu sterowania przepustnicg. |63
nicy wylotowej
Kontrola przepust- | Bit 7 parametru 84.02 Stowo stanu sterowania przepustnicg. | 64
nicy powietrza
zewnetrznego
Inny [bit] Wybér zrédta (patrz Wyrazenia i skroty, str. 402). -
10.25  Opdznienie WE. Okresla opdznienie aktywacji wyjscia przekaznikowego RO1. | 0,0 s
RO1
' ' 1
Stan wybranego ! : | | ||| | : ||| | | | :
L — o — 0
Do — Lo — 1
Stan RO : : : :
—— i 1 0
- = - <= cems
fyy fivyt fyy Byt
ty, = 10.25 Opbznienie WE. RO1
twyi, = 10.26 Opoznienie WYE. RO1
0,0...3000,0 s Opoznienie aktywacji wejscia RO1. 10=1s
10.26  Opodznienie WYE. Okresla opdznienie dezaktywacji wyj$cia przekaznikowego 0,0s
RO1 RO1. Patrz parametr 10.25 Op6znienie Wt. RO1.
0,0...3000,0 s Opoznienie dezaktywacji wejscia RO1. 10=1s
10.27  Zrédfo RO2 Wybiera sygnat przemiennika czestotliwosci do potaczenia Bieg

z wyj$ciem przekaznikowym RO2.
Dostepne opcje zawiera opis parametru 10.24 Zrédfo RO1.




Parametry 439

Nr Nazwal/wartos¢ Opis Dom/EkwM
K16
10.28  Opdznienie WE. Okresla opdznienie aktywacji wyjscia przekaznikowego RO2. | 0,0 s
RO2
‘ : 1
Stan wybranego ' ! ' '
zrodta ! : | | | ||| | : ||| | | || !
_— i ; L I T 0
C — C — 1
Stan RO : 1 1 :
—_— ! ' 0
DI - <= Cams
fyy, twyt. fyy, tyyt,
twi. = 10.28 Opoznienie Wt. RO2
tyyi, = 10.29 Opbznienie WYE. RO2
0,0...3000,0 s Opodznienie aktywacji wejscia RO2. 10=1s
10.29  Opodznienie WYt. Okresla opdznienie dezaktywacji wyjscia przekaznikowego 00s
RO2 RO2. Patrz parametr 10.28 Opdznienie Wt. RO2.
0,0...3000,0 s Opodznienie dezaktywacji wejscia RO2. 10=1s
10.30  Zrédlo RO3 Wybiera sygnat przemiennika czestotliwosci do potaczenia z | Bfad (-1)
wyjéciem przekaznikowym RO3.
Dostepne opcje zawiera opis parametru 10.24 Zrédfo RO1.
10.31  Opdznienie WE. Okresla opdznienie aktywacji wyjécia przekaznikowego RO3. [ 0,0 s
RO3
Stan wybranego ' ! ' '
Zrodta ! : : !
_— . i T L I T 0
Co — O — 1
Stan RO : : : :
—_— ! ! 0
-~ -~ -~ -~ " Czas
fyy, by, By, Byt
tyy, = 10.31 Opoznienie WE. RO3
twyt, = 10.32 Opbznienie WYE. RO3
0,0...3000,0 s Opodznienie aktywacji wejscia RO3. 10=1s
10.32  Opdznienie WYt. Okresla opoznienie dezaktywacji wyjscia przekaznikowego 0,0s
RO3 RO3. Patrz parametr 10.31 Opdznienie Wt. RO3.
0,0...3000,0 s Opodznienie dezaktywacji wejscia RO3. 10=1s




440 Parametry

Nr Nazwal/wartos¢ Opis Dom/EkwM
K16
10.99  Stowo sterowania | Parametr magazynu do sterowania wyjsciami przekazniko- 0000h
RO/DIO wymi, na przyktad przy uzyciu interfejsu wbudowanej magistrali
komunikacyjnej. Aby sterowac¢ wyjsciami przekaznikowymi
(RO) przemiennika czestotliwosci, nalezy wystac stowo steru-
jace z przypisaniami bitow przedstawionymi ponizej jako dane
we/wy Modbus. Nalezy ustawi¢ parametr wyboru elementu
docelowego tych danych (58.101...58.114) na Stowo sterowa-
nia RO/DIO. W parametrze wyboru elementu zrédtowego
wybranego wyjscia nalezy wybraé odpowiedni bit tego stowa.
Bit Nazwa Opis
0 RO1 Bit zrodtowy dla wyjscia przekaznikowego RO1. Patrz parametr 710.24.
1 RO2 Bit zrédtowy dla wyjscia przekaznikowego RO2. Patrz parametr 10.27.
2 RO3 Bit zrédfowy dla wyjscia przekaznikowego RO3. Patrz parametr 70.30.
3 RO4 Bit zrodtowy dla wyjscia przekaznikowego RO4 modutu rozszerzen.
Patrz parametr 15.07.
4 RO5 Bit zrodtowy dla wyjscia przekaznikowego RO4 modutu rozszerzen.
Patrz parametr 15.10.
5 RO6 Bit zrodlowy dla wyjscia przekaznikowego RO4 modutu rozszerzen.
Patrz parametr 15.13.
6 RO7 Bit zrédlowy dla wyjscia przekaznikowego RO4 modutu rozszerzen.
Patrz parametr 15.16.
7 Zarezerwowane
8 DIO1 Bit zrodtowy dla wyjscia cyfrowego DO1 z modutem rozszerzen
CMOD-01. Patrz parametr 15.23.
9...15 |Zarezerwowane
0000h...FFFFh Stowo sterowania RO/DIO 1=1
10.101 Licznik przetgczeri | Wy$wietla liczbe razy, gdy wyjscie przekaznikowe RO1 5
RO1 zmienito stan.
Mozna go zresetowac z panelu sterowania, przytrzymujgc
przycisk Reset przez 3 sekundy.
0...4294967000 Licznik zmiany stanu. 1=1
10.102 Licznik przetgczenn | Wyswietla liczbe razy, gdy wyjscie przekaznikowe RO2 0
RO2 zmienito stan.
Mozna go zresetowac z panelu sterowania, przytrzymujgc
przycisk Reset przez 3 sekundy.
0...4294967000 Licznik zmiany stanu. 1=1
10.103 Licznik przetagczen | Wyswietla liczbe razy, gdy wyjscie przekaznikowe RO3 5
RO3 zmienito stan.
Mozna go zresetowac z panelu sterowania, przytrzymujgc
przycisk Reset przez 3 sekundy.
0...4294967000 Licznik zmiany stanu. 1=1
11 Standardowe DIO, Konfiguracja wejscia czestotliwosciowego.
FI, FO
11.21  Konfiguracja DI5 Okresla, jak uzywane jest wejscie cyfrowe 5. Wejscie
cyfrowe
Wejscie cyfrowe Wejscie DI5 jest uzywane jako wejscie cyfrowe. 0
Wejscie Wejscie DI5 jest uzywane jako wejscie czestotliwosciowe. 1
czestotliwosciowe
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11.38  Wej. czest. 1: wart. | Wyswietla warto$¢ na wejsciu czestotliwosciowym 1 (na wej- | -
akt. Sciu DI5, gdy jest uzywane jako wejscie czestotliwosciowe)
przed skalowaniem. Patrz parametr 11.42 Wej. czest. 1:
minimum.
Ten parametr jest tylko do odczytu.
0...16000 Hz Nieskalowana warto$¢ wej$ciowego sygnatu czestotliwosci 1 | 1 =1 Hz
(DI5).
11.39  Wej.czest.1: Wyswietla warto$¢ na wejéciu czestotliwosciowym 1 (na wej- | -
wart.skalow. $ciu DI5, gdy jest uzywane jako wejscie czestotliwosciowe)
po skalowaniu. Patrz parametr 11.42 Wej. czest. 1: minimum.
Ten parametr jest tylko do odczytu.
-32768,000... Skalowana warto$¢ wejéciowego sygnatu czestotliwosci 1 1=1
32767,000 (DI5).
11.42  Wej. czest. 1: Definiuje minimalng warto$¢ czestotliwosci dochodzacej do 0 Hz
minimum wejscia czestotliwosciowego 1 (DI5, gdy jest uzywane jako
wejscie czestotliwosciowe).
Wejsciowy sygnat czestotliwosci (7171.38 Wej. czest. 1: wart.
akt.) jest skalowany do postaci sygnatu wewnetrznego (771.39
Wej.czest. 1: wart.skalow.) przez parametry 11.42...11.45
w nastepujgcy sposob:
11.39
A
11.45
|
|
|
\
11.44 | ‘
|
I L
> fe (11
11.42 11.43 we (11:38)
0...16000 Hz Minimalna czestotliwo$¢ na wejsciu czestotliwosciowym 1 1=1Hz
(DI5).
11.43  Wej. czest. 1: Definiuje maksymalng warto$¢ czestotliwosci dochodzacej do | 16000 Hz
maksimum wejscia czestotliwosciowego 1 (DI5, gdy jest uzywane jako
wejscie czestotliwosciowe). Patrz parametr 171.42 Wej. czest.
1: minimum.
0...16000 Hz Maksymalna czgstotliwo$¢ na wejéciu czestotliwosciowym 1 | 1 =1 Hz
(DI5).
11.44  Wej. czest. 1: Okresla warto$¢, ktéra musi odpowiada¢ wewnetrznie 0,000
skalow. min. minimalnej warto$ci wejsciowego sygnatu czestotliwosci
okres$lonej przez parametr 11.42 Wej. czest. 1: minimum.
Patrz wykres przy parametrze 11.42 Wej. czest. 1: minimum.
-32768,000... Warto$¢ odpowiadajgca minimalnej wartosci wejsciowego 1=1
32767,000 sygnatu czestotliwosci 1.
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11.45  Wej. czest. 1: Okresla warto$¢, ktéra musi odpowiada¢ wewnetrznie 1500,000;
skalow. maks. maksymalnej warto$ci wejsciowego sygnatu czestotliwosci 1800,000
okreslonej przez parametr 11.43 Wej. czest. 1: maksimum. (95.20 b0)
Patrz wykres przy parametrze 11.42 Wej. czest. 1: minimum.
-32768,000... Warto$¢ odpowiadajgca maksymalnej wartosci wejsciowego |1 =1
32 767,000 sygnatu czestotliwosci 1.
12 Standardowe Al Konfiguracja standardowych wej$¢ analogowych.
12.02  Wybérwymuszenia | Odczyty rzeczywiste wejs¢ analogowych mozna nadpisaé, na | 0000h
Al przyktad na potrzeby testowania. Parametr warto$ci wymu-
szonej jest obecny dla kazdego wejscia analogowego, a jego
warto$¢ jest stosowana zawsze, gdy odpowiedni bit w tym
parametrze ma wartosé 1.
Uwagi:
» Czasy filtréw Al (parametry 12.16 Czas filtru Al1i 12.26
Czas filtru Al2) nie majg wptywu na wymuszone wartosci
Al (parametry 12.13 Warto$¢ wymuszona Al1i 12.23
Warto$¢ wymuszona Al2).
* Rozruch i cykl zasilania resetujg wymuszone ustawienia
(parametry 12.02i 12.03).
Bit Nazwa |Wart.
0 Al1 1 = Wymuszenie wartosci wejscia Al1 na warto$¢ parametru 12.13 Warto$¢
wymuszona Al1.
1 Al2 1 = Wymuszenie wartosci wejscia Al2 na warto$¢ parametru 12.23 Warto$¢
wymuszona Al2.
2...15 |Zarezerwowane
0000h...FFFFh Selektor wymuszonych wartosci wej$¢ analogowych Al1 i 1=1

Al2.

12.03  Funkcja nadzoru Al

Wybiera sposob, w jaki przemiennik czestotliwo$ci reaguje,
gdy analogowy sygnat wejsciowy wychodzi poza minimalny
i/lub maksymalny limit okreslony dla wejscia.

Nadzér stosuje margines 0,5 V lub 1,0 mA dla limitéw. Na
przyktad jesli maksymalny limit dla wejscia to 7,000 V, nadzor
maksymalnego limitu aktywuje si¢ przy wartosci 7,500 V.
Wejscia i przestrzegane limity sg wybierane przez parametr
12.04 Wyb6r nadzoru Al.

Bez dziatania

Bez dziatania Zadna czynno$é nie jest wykonywana. 0

Btad Przemiennik czgstotliwosci jest wylgczany awaryjnie z 1
powodu btedu 80A0 Nadzér Al.

Ostrzezenie Przemiennik czgstotliwosci generuje ostrzezenie ASAO 2
Nadzér Al

Ostatnia predko$¢ | Przemiennik czestotliwo$ci generuje ostrzezenie ASAO 3

Nadzér Al i blokuje predkos¢ (lub czestotliwo$¢) na poziomie,
na ktérym pracowat. Predkosc¢/czestotliwos$é jest okreslana
na podstawie aktualnej predkosci przy uzyciu filtrowania
dolnoprzepustowego 850 ms.
OSTRZEZENIE! Nalezy upewni¢ sie, ze mozna
bezpiecznie kontynuowa¢ prace w przypadku przerwy
w komunikacii.




Parametry 443

Nr Nazwal/wartos¢ Opis Dom/EkwM
K16
Bezpieczna wart. Przemiennik czestotliwo$ci generuje ostrzezenie ASAO Nad- | 4
zad. predk. z6r Al i ustawia predko$¢ na warto$¢ okreslong parametrem
22.41 Bezpieczna w. zad. predk. (lub parametrem 28.41 Bez-
pieczna wart. zad. czest. w przypadku uzywania wartosci
zadanej czestotliwosci).
OSTRZEZENIE! Nalezy upewni¢ sie, ze mozna
bezpiecznie kontynuowac prace w przypadku przerwy
w komunikaciji.
12.04  Wyboér nadzoru Al | Okresla limity wejscia analogowego, ktére maja by¢ 0000h
nadzorowane. Patrz parametr 12.03 Funkcja nadzoru Al.
Bit Nazwa Opis
0 Al1 <MIN 1 = Nadzér minimalnego limitu Al1 aktywny.
1 Al1 > MAX 1 = Nadzér maksymalnego limitu Al1 aktywny.
2 Al2 < MIN 1 = Nadzor minimalnego limitu Al2 aktywny.
3 Al2 > MAX 1 = Nadzér maksymalnego limitu Al2 aktywny.
4...15 |Zarezerwowane
0000h...FFFFh Aktywacja nadzoru wejscia analogowego. 1=1
12.05  Wymuszenie Aktywuje/dezaktywuje nadzér nad wejsciem analogowym dla
nadzoru Al kazdego miejsca sterowania (ZEW1, ZEW2, lokalnie).
Gdy okres$lone miejsce sterowania nie uzywa Al w celach
referencyjnych, wéwczas mozna wytaczyé nadzor Al przy
uzyciu tego parametru, dezaktywujgc okreslony bit
wymuszania nadzoru Al. Uzytkownik moze zamaskowac
btgd/ostrzezenie dla wybranego miejsca sterowania.
Bit Nazwa Opis
0 Al1 Zew1 0 = Nadzér Al1 nie jest aktywny, gdy jest uzywane miejsce sterowania
ZEW1.
1 Al1 Zew2 0 = Nadzér Al1 nie jest aktywny, gdy jest uzywane miejsce sterowania
ZEW?2.
2 Al1 Local 0 = Nadzér Al1 nie jest aktywny, gdy jest uzywane lokalne miejsce
sterowania.
3 Zarezerwowane
4 Al2 Zew1 0 = Nadzér AI2 nie jest aktywny, gdy jest uzywane miejsce sterowania
ZEW1.
5 Al2 Zew2 0 = Nadzér Al2 nie jest aktywny, gdy jest uzywane miejsce sterowania
ZEW?2.
6 Al2 Lokalne 0 = Nadzér Al2 nie jest aktywny, gdy jest uzywane lokalne miejsce
sterowania.
7...15 |Zarezerwowane
Al1 Zew1 Jesli aktywnym miejscem sterowania jest ZEW1, a dla Al1 0
wybrano opcje wysokiego nadzoru Al (bit0 Al1 < MIN lub bit1
Al1 > MAX ma warto$¢ true) i wytagczono bit 0 wymuszania
nadzoru (Al1 Zew1), wéwczas mozna zamaskowac
odpowiednig funkcje nadzoru (btgd/ostrzezenie).
Al1 Zew2 Jesli aktywnym miejscem sterowania jest ZEW2, a dla Al1 1

wybrano opcje wysokiego nadzoru Al (bit0 Al1 < MIN lub bit1
Al1 > MAX ma warto$¢ true) i wytgczono bit 1 wymuszania
nadzoru (Al1 Zew2), wéwczas mozna zamaskowac
odpowiednig funkcje nadzoru (btgd/ostrzezenie).




444 Parametry

Nr Nazwal/wartos¢ Opis Dom/EkwM
K16
Al1 Local Jesli aktywnym miejscem sterowania jest miejsce lokalne, a | 2
dla Al1 wybrano opcje wysokiego nadzoru Al (bit0 Al1 < MIN
lub bit1 Al1 > MAX ma warto$¢ true) i wytaczono bit 1 wymu-
szania nadzoru (Al1 Lokalne), wéwczas mozna zamaskowac
odpowiednig funkcjg nadzoru (btgd/ostrzezenie).
Al2 Zew1 Jesli aktywnym miejscem sterowania jest ZEW1, a dla Al2 4
wybrano opcje wysokiego nadzoru Al (bit2 Al2 < MIN lub bit3
Al2 > MAX ma warto$¢ true) i wytgczono bit 4 wymuszania
nadzoru (Al2 Zew1), wéwczas mozna zamaskowac
odpowiednig funkcje nadzoru (btgd/ostrzezenie).
Al2 Zew2 Jesli aktywnym miejscem sterowania jest ZEW1, a dla A2 5
wybrano opcje wysokiego nadzoru Al (bit2 Al2 < MIN lub bit3
Al2 > MAX ma warto$¢ true) i wylgczono bit 4 wymuszania
nadzoru (Al2 Zew1), wéwczas mozna zamaskowac
odpowiednig funkcje nadzoru (btgd/ostrzezenie).
Al2 Lokalne Jesli aktywnym miejscem sterowania jest miejsce lokalne, a |6
dla Al1 wybrano opcje wysokiego nadzoru Al (bit2 Al2 < MIN
lub bit3 Al2 > MAX ma wartos$¢ true) i wytaczono bit 6 wymu-
szania nadzoru (Al2 Lokalne), wéwczas mozna zamaskowaé
odpowiednig funkcje nadzoru (btgd/ostrzezenie).
12.11  Wartos¢ aktualna | Wyswietla warto$¢ wejécia analogowego Al1 w mAlub V (w | -
Al1 zaleznosci od tego, czy wejscie pracuje w trybie pragdowym,
czy napigciowym).
Ten parametr jest tylko do odczytu.
0,000...22,000 mA | Warto$¢ wejscia analogowego Al1. 1000 =
lub 1 jednostka
0,000...11,000 V
12.12  Warto$¢ skalowana | Wyswietla warto$¢ wejscia analogowego Al1 po skalowaniu. |-
Al1 Patrz parametry 12.19 Al1 skal. do min. Al1i 12.20 Al1 skal.
do maks. Al1.
Ten parametr jest tylko do odczytu.
-32768.000... Skalowana warto$¢ wejscia analogowego Al1. 1=1
32767.000
12.13  Wartosc Warto$¢ wymuszona, ktérej mozna uzy¢ zamiast 0,000 V
wymuszona Al1 rzeczywistego sygnatu z wejscia. Patrz parametr 12.02
Wybor wymuszenia Al.
0,000...22,000 mA | Wymuszona wartos¢ wejscia analogowego Al1. 1000 =
lub 1 jednostka
0,000...11,000 V
12.15  Wybor jednostki Wybiera jednostke dla odczytéw i ustawien powigzanych z 4
Al1 wejsciem analogowym Al1.
\Y Wolty. 2
mA Miliampery. 10
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12.16  Czas filtru Al1 Definiuje statg czasu filtrowania dla wej$cia analogowego 0,100 s
Al1.

0,
% Sygnat niefiltrowany
-

100

63 e Sygnat filtrowany

Y

- t
T

O=1x(1-e™M

| = sygnat wejsciowy filtrowania (krok)
O = sygnatl wyjsciowy filtrowania
t=czas

T = stata czasu filtrowania

Uwaga: Sygnat jest tez filtrowany w wyniku dziatania
sprzetowego interfejsu sygnatu (stata czasu ok. 0,25 ms).
Nie mozna tego zmieni¢ za pomocg zadnego parametru.

0,000...30,000 s Stata czasu filtrowania. 1000=1s
12.17  Min. Al1 Definiuje minimalng warto$¢ lokalng dla wejscia analogowego | 4,000 mA lub
Al1. 0,000 V

Ustawia warto$¢ aktualnie przesytang do przemiennika
czestotliwosci, gdy sygnat analogowy z zaktadu jest
ograniczony do ustawienia minimalnego.

Patrz tez parametr 12.19 Al1 skal. do min. Al1.

0,000...22,000 mA | Minimalna warto$¢ wejscia Al1. 1000 =
lub 1 jednostka
0,000...11,000 V
12.18  Maks. Al1 Definiuje maksymalng warto$c¢ lokalng dla wejscia 20,000 mA
analogowego Al1. lub 10,000 V

Ustawia warto$¢ aktualnie przesytang do przemiennika
czestotliwosci, gdy sygnat analogowy z zaktadu jest
ograniczony do ustawienia maksymalnego.

Patrz tez parametr 12.19 Al1 skal. do min. Al1.

0,000...22,000 mA | Maksymalna wartos$¢ wejscia Al1. 1000 =
lub 1 jednostka
0,000...11,000 V
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12.19  Al1 skal. do min. Okresla rzeczywistg warto$¢ wewnetrzng odpowiadajacg 0,000
Al1 minimalnej warto$ci wejscia analogowego Al1 okreslonej
przez parametr 12.17 Min. Al1. (Zmiana ustawien polaryzacji
12.191 12.20 moze skutecznie odwrdci¢ wejscie analogowe).
A/skalowane (72- 72)
A
1220 — — — — —
Alye (12.11
1217 e (1217)
| 12.18
I
I
|
777777 12.19
-32768.000... Warto$¢ rzeczywista odpowiadajgca minimalnej wartosci 1=1
32767.000 wejscia Al1.
12.20  Al1 skal. do maks. | Okresla rzeczywista wewnetrzng warto$¢ odpowiadajaca 50,000;
Al1 maksymalnej wartosci wejscia analogowego Al1 okreslonej 60,000
przez parametr 12.18 Maks. Al1. Patrz rysunek przy (95.20 b0)
parametrze 12.19 Al1 skal. do min. Al1.
-32768.000... Warto$¢ rzeczywista odpowiadajgca maksymalnej wartosci 1=1
32767.000 wejscia Al1.
12.21  Warto$c¢ aktualna Wyswietla warto$¢ wejscia analogowego Al2 w mA lub V -
Al2 (w zaleznosci od tego, czy za pomocg ustawienia sprzetowego
wejscie jest ustawione na tryb pradowy, czy napigciowy).
Ten parametr jest tylko do odczytu.
0,000...22,000 mA | Warto$¢ wejscia analogowego Al2. 1000 =
lub 1 jednostka
0,000...11,000 V
12.22  Warto$c¢ skalowana | Wyswietla warto$¢ wejscia analogowego Al2 po skalowaniu. |-
Al2 Patrz parametry 12.29 Al2 skal. do min. Al2i 12.101 Wartos¢
procentowa Al1.
Ten parametr jest tylko do odczytu.
-32768.000... Skalowana warto$¢ wejscia analogowego Al2. 1=1
32767.000
12.23  Wartosc Warto$¢ wymuszona, ktérej mozna uzy¢ zamiast 0,000 V
wymuszona Al2 rzeczywistego sygnatu z wejscia. Patrz parametr 12.02
Wybér wymuszenia Al.
0,000...22,000 mA | Wymuszona warto$¢ wejscia analogowego Al2. 1000 =
lub 1 jednostka
0,000...11,000 V
12.25  Wyb6r jednostki Wybiera jednostke dla odczytéw i ustawien powigzanych mA
Al2 z wejsciem analogowym Al2.
\Y Wolty. 2
mA Miliampery. 10
12.26  Czas filtru Al2 Definiuje statg czasu filtrowania dla wejscia analogowego 0,100 s
Al2. Patrz parametr 12.16 Czas filtru Al1.
0,000...30,000 s Stata czasu filtrowania. 1000=1s
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12.27  Min. Al2 Definiuje minimalng warto$¢ lokalng dla wejscia analogowego | 4,000 mA
Al2.
Ustawia warto$¢ aktualnie przesytang do przemiennika
czestotliwosci, gdy sygnat analogowy z zaktadu jest
ograniczony do ustawienia minimalnego.
0,000...22,000 mA | Minimalna warto$¢ wejscia Al2. 1000 =
lub 1 jednostka
0,000...11,000 V
12.28 Maks. Al2 Definiuje maksymalng warto$¢ lokalng dla wejscia 20,000 mA
analogowego Al2.
Ustawia warto$¢ aktualnie przesytang do przemiennika
czestotliwosci, gdy sygnat analogowy z zaktadu jest
ograniczony do ustawienia maksymalnego.
0,000...22,000 mA | Maksymalna warto$¢ wejscia Al2. 1000 =
lub 1 jednostka
0,000...11,000 V
12.29  Al2 skal. do min. Okresla rzeczywistg warto$¢ odpowiadajgcg minimalnej 0,000
Al2 wartosci wejscia analogowego Al2 okreslonej przez parametr
12.27 Min. Al2. (Zmiana ustawien polaryzacji 12.29i 12.101
moze skutecznie odwroci¢ wejscie analogowe).
Alskalowane (12.22)
A
12101 [ — — — — —
|
I
I
Alye (12.21
12.27 ‘ e ( )
I 12.28
I
I
I
777777 12.29
-32768.000... Warto$¢ rzeczywista odpowiadajgca minimalnej wartosci 1=1
32767.000 wejscia Al2.
12.30  Al2 skal. do maks. | Okresla rzeczywistg warto$¢ odpowiadajgcg maksymalnej 50,000
Al2 wartosci wejscia analogowego Al2 okreslonej przez parametr
12.28 Maks. Al2. Patrz rysunek przy parametrze 12.29 Al2
skal. do min. Al2.
-32768.000... Warto$¢ rzeczywista odpowiadajgca maksymalnej wartosci 1=1
32767.000 wejscia Al2.
12.101 Wartos¢ Warto$¢ wejscia analogowego Al1 jako warto$¢ procentowa | -
procentowa Al1 skalowania Al1 (12.18 Maks. Al1 — 12.17 Min. Al1).
0,00...100,00% Wartos¢ Al1. 100 = 1%
12.102 Wartos¢ Warto$¢ wejscia analogowego Al2 jako warto$¢ procentowa | -
procentowa Al2 skalowania Al2 (12.28 Maks. Al2 — 12.27 Min. Al2).

0,00...100,00%

Wartos$¢ Al2.

100 = 1%
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12.110 Strefa nieczuto$ci | Warto$¢ procentowa strefy nieczutosci Al, gdzie 100% =10V | 0,40%
Al w trybie napigcia i 100% = 20 mA w trybie pradu. Ma
zastosowanie do Al1 i Al2
Uwaga: 10% wartosci nieczuto$ci Al jest wewnetrznie
dodawane w oprogramowaniu jako dodatnia lub ujemna
warto$¢ histerezy strefy nieczutosci Al.
Patrz sekcja Strefa nieczuto$ci Al na str. 238.
0,00...100,00% Wartos$¢ strefy nieczutosci Al 100 =1%
13 Standardowe AO Konfiguracja standardowych wyj$¢ analogowych.
13.02  Wybérwymuszenia | Sygnaty zrédtowe wyj$¢ analogowych mozna nadpisa¢, na 0000h
AO przyktad na potrzeby testowania. Parametr wartosci
wymuszonej jest obecny dla kazdego wyjscia analogowego,
a jego wartosc jest stosowana zawsze, gdy odpowiedni bit w
tym parametrze ma warto$¢ 1.
Uwaga: Rozruch i cykl zasilania resetujg wymuszone
ustawienia (parametry 13.02i 13.11).
Bit Nazwa |Wart.
0 AO1 1 = Wymuszenie warto$ci wyjscia AO1 na warto$¢ parametru 13.13 Warto$¢
wymuszona AO1. (0 = Tryb normalny)
1 AO2 1 = Wymuszenie wartosci wyjécia AO2 na warto$¢ parametru 13.23 Wartos¢
wymuszona AO2. (0 = Tryb normalny)
2...15 |Zarezerwowane

0000h...FFFFh

Selektor wymuszonych wartos$ci wyj$¢ analogowych AO1 i
AO2.

13.11  Wartos¢ aktualna | Wyswietla warto$¢ wyjscia AO1 w mA lub V. -
AO1 Ten parametr jest tylko do odczytu.
0,000...22,000 mA | Warto$¢ wyjscia AO1. 1000 =
lub 1 jednostka
0,000...11,000 V

13.12  Zrédlo AO1 Wybiera sygnat do potgczenia z wyjsciem analogowym AO1. | Czestotliwo$

¢ wyjsciowa

Zero Brak. 0
Uzyta predkosc 01.01 Uzyta predko$c silnika (str. 406). 1
silnika
Zarezerwowane 2
Czestotliwosé 01.06 Czestotliwo$¢ wyjsciowa (str. 406). 3
wyj$ciowa
Prad silnika 01.07 Prad silnika (str. 406). 4
% pradu silnika 01.08 % pradu silnika wzgledem warto$ci znamionowej 5
wzgledem wartosci | silnika (str. 406).
znamionowej
silnika
Moment silnika 01.10 Moment silnika (str. 407). 6
Napigcie DC 01.11 Napiecie DC (str. 407). 7
Moc wyjéciowa 01.14 Moc wyjsciowa (str. 407). 8
Zarezerwowane 9
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W. zad. predkosci | 23.01 W.zad.predkoSci przed ramp. (str. 517). 10
przed ramp.
W. zad. predkosci | 23.02 W. zad. predkosci po ramp. (str. 517). 11
po ramp.
Uzywana w. zad. 24.01 Uzyta wart. zad. predkosci (str. 520). 12
predkosci
Zarezerwowane 13
Uzywana w. zad. 28.02 Wyjscie rampy w. zad. czest. (str. 526). 14
czestotliwosci
Zarezerwowane 15
Wyjscie PID 40.01 PID procesu: akt. wart. wyj. (str. 600). 16
procesu
Zarezerwowane 17..19
Wzbudzenie Wyijscie jest uzywane do dostarczenia prgdu wzbudzania do | 20

czujnika temp. 1

czujnika temperatury 1, patrz parametr 35.11 Temperatura 1:

Zrédfo. Patrz tez sekcja Programowalne funkcje
zabezpieczen (str. 2317).

Wzbudzenie
czujnika temp. 2

Wyijscie jest uzywane do dostarczenia prgdu wzbudzania do | 21

czujnika temperatury 2, patrz parametr 35.21 Temperatura 2:

Zrédfo. Patrz tez sekcja Programowalne funkcje
zabezpieczen (str. 231).

Zarezerwowane 21...25
Uzytabezwzgledna | 01.61 Uzyta bezwzgl. pred. silnika (str. 409). 26
predkos¢ silnika

Bezwzgledna 01.62 % bezwzglednej predkosci silnika (str. 409). 27
predkos¢ silnika %

Bezwzgledna 01.63 Bezwzgl.czestotliwo$¢ wyj. (str. 409). 28
czestotliwosé

wyjéciowa

Zarezerwowane 29
Bezwzgledny 01.64 Bezwzgl. moment silnika (str. 409). 30
moment silnika

Bezwzgledna moc | 01.65 Bezwzgl. moc wyj$ciowa (str. 410). 31
wyjsciowa

Bezwzgledna moc | 01.68 Bezwzgledna moc na wale silnika (str. 410). 32
na wale silnika

Wyjscie 71.01 Aktualna wart. zewn. PID (strona 659). 33
zewnetrznego

PID1

Wyijscie 72.01 Aktualna wart. zewn. PID (strona 6617). 34
zewnetrznego

regulatora PID2

Wyjscie 73.01 Aktualna wart. zewn. PID (strona 664). 35
zewnetrznego

regulatora PID3

Wyijscie 74.01 Aktualna wart. zewn. PID (strona 666). 36
zewnetrznego

regulatora PID4

Magazyn danych 13.91 Magazyn danych AO1 (strona 455). 37
AO1

Magazyn danych 13.92 Magazyn danych AO2 (strona 455). 38

AO2
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Inny Wybor zrédta (patrz Wyrazenia i skréty, str. 402). -
13.13  Wartosc Warto$¢ wymuszona, ktérej mozna uzy¢ zamiast wybranego | 0,000 V
wymuszona AO1 sygnatu wyjscia. Patrz parametr 13.02 Wybor wymuszenia
AO.
0,000...22,000 mA/ | Warto$¢ wymuszona dla wyjscia AO1. 1000 =
0,000...11,000 V 1 jednostka
13.15  Wyb6r jednostki Wybiera jednostke dla odczytéw i ustawien powigzanych v
AO1 z wejsciem analogowym AO1.
\Y Wolty. 2
mA Miliampery. 10
13.16  Czas filtru AO1 Okreéla statg czasu filtrowania dla wyj$cia analogowego 0,100 s

AO1.

0,
% Sygnat niefiltrowany

100

63 e Sygnat filtrowany

\

— t
T
O=1Ix(1-¢!M

| = sygnat wejsciowy filtrowania (krok)
O = sygnat wyjsciowy filtrowania

t = czas

T = stata czasu filtrowania

0,000...30,000 s

Stata czasu filtrowania.

1000=1s
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13.17  Min. zrédta AO1 Okresla rzeczywistg minimalng warto$¢ sygnatu (wybierang | 0,0

przez parametr 13.12 Zrédio AO1), ktéra odpowiada
minimalnej wymaganej wartosci wyjécia AO1 (okre$lonej
przez parametr 13.79 AO1 z min. zr. AO1).

lao1 (MA)

A

13.20

13.19

13.17 13.18 " Sygnal

(rzeczywisty)
wybrany przez
13.12

Zaprogramowanie parametru 13.77 jako warto$ci
maksymalnej i parametru 73.18 jako wartosci minimalnej
powoduje odwrdcenie wyjscia.

lao1 (MA)

A
13.20 |

13.19

»

13.18 13.17 Sygnat

(rzeczywisty)
wybrany przez
13.12
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Wyijscie AO ma automatyczne skalowanie. Za kazdym razem, gdy zmieniane jest wyjscie AO,
zakres skalowania jest odpowiednio zmieniany. Warto$ci minimalne i maksymalne podane przez
uzytkownika zastepujg wartos$ci automatyczne.

13.12 Zrédfo AO1,

13.17 Min. zrédfa AO1,

13.18 Maks. zrédfa AO1,

wart. zewn. PID

13.22 Zrédto AO2 13.27 Min. zrédfa AO2 13.28 Maks. zrédta AO2

0 Zero Nie dotyczy (Wyjscie to state zero.)

1 Uzyta predko$c¢ silnika 0 46.01 Skalowanie predkosci

3 Czestotliwos$¢ wyjsciowa 0 46.02 Skalowanie

czestotliwosci
4 Prad silnika 0 Warto$¢ maks. 30.17 Maks.
prad

5 % pradu silnika wzgledem (0% 100%
warto$ci znamionowej silnika

6 Moment silnika 0 46.03 Skalowanie momentu

7 Napigcie DC Warto$¢ min. 01.11 Napiecie |Warto$¢ maks. 01.11 Napiecie

DC DC

8 Moc wyjsciowa 0 46.04 Skalowanie mocy

10 W. zad. predko$ci przed 0 46.01 Skalowanie predkosci
ramp.

11 W. zad. predko$ci po ramp. |0 46.01 Skalowanie predkosci

12 Uzywana w. zad. predkosci |0 46.01 Skalowanie predkosci

14 |Uzywana w. zad. 0 46.02 Skalowanie
czestotliwosci czestotliwosci

16 Wyjscie PID procesu Wartos$¢ min. 40.01 PID Warto$¢ maks. 40.01 PID

procesu: akt. wart. wyj. procesu: akt. wart. wyj.

20 Wzbudzenie czujnika temp. |Nie dotyczy (Wyjscie analogowe nie jest skalowane, jest
1 okres$lane przez napiecie wyzwalajgce czujnika.)

21 Wzbudzenie czujnika temp.
2

26 Uzyta bezwzgledna 0 46.01 Skalowanie predkosci
predkosc¢ silnika

27  |Bezwzgledna predkos$c 0 46.01 Skalowanie predkosci
silnika %

28 |Bezwzgledna czestotliwo$é |0 46.02 Skalowanie
wyjsciowa czestotliwosci

30  |Bezwzgledny moment silnika|0 46.03 Skalowanie momentu

31 Bezwzgledna moc 0 46.04 Skalowanie mocy
wyjsciowa

32  |Bezwzgledna moc na wale |0 46.04 Skalowanie mocy
silnika

33 Wyjscie zewnetrznego PID1 |Warto$¢ min. 71.01 Aktualna |Warto$¢ maks. 771.01

Aktualna wart. zewn. PID

Inny

Warto$¢ minimalna
wybranego parametru

Warto$¢ maksymalna
wybranego parametru

-32768.0...32767.0

Warto$¢ rzeczywista sygnatu odpowiadajgca minimalnej
wartosci wyjscia AO1.
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13.18  Maks. zrodla AO1 | Okresla rzeczywista maksymalng wartos¢ sygnatu 50,0;
(wybierang przez parametr 13.12 Zrédfo AO1), ktéra 60,0
odpowiada maksymalnej wymaganej wartosci wyjscia AO1 (95.20 b0)
(okreslonej przez parametr 13.20 AO1 z maks. zr. AO1).
Patrz parametr 13.17 Min. zrédta AO1.
-32768.0...32767.0 | Warto$¢ rzeczywista sygnatu odpowiadajgca maksymalnej 1=1
wartosci wyjscia AO1.
13.19  AO17 z min. zr. AO1 | Definiuje minimalng warto$¢ wyjscia analogowego AO1. 0,000 V
Patrz tez rysunek przy parametrze 13.17 Min. zrédta AO1.
0,000...22,000 mA/ | Minimalna warto$¢ wyj$cia AO1. 1000 =
0,000...11,000 V 1 jednostka
13.20 AOT z maks. zr. Okresla maksymalng warto$¢ wyjscia analogowego AO1. 10,000 V
AO1 Patrz tez rysunek przy parametrze 13.17 Min. zrodta AO1.
0,000...22,000 mA/ | Maksymalna warto$¢ wyjscia AO1. 1000 =
0,000...11,000 V 1 jednostka
13.21  Warto$¢ aktualna | Wyswietla warto$¢ wyjscia AO2 w mA. -
AO2 Ten parametr jest tylko do odczytu.
0,000...22,000 mA | Warto$¢ wyjscia AO2. 1000 = 1 mA
13.22  Zrédlo AO2 Wybiera sygnat do potaczenia z wyj$ciem analogowym AO2. | Prad silnika
Ewentualnie ustawia wyj$cie w tryb wzbudzania w celu
dostarczenia statego pradu do czujnika temperatury.
Dostepne opcje zawiera opis parametru 13.12 Zrédfo AO1.
13.23  Wartos¢ Warto$¢ wymuszona, ktérej mozna uzyé zamiast wybranego | 0,000 mA
wymuszona AO2 sygnatu wyjscia. Patrz parametr 13.02 Wybor wymuszenia
AO.
0,000...22,000 mA | Warto$¢ wymuszona dla wyjscia AO2. 1000 =1 mA
13.26  Czas filtru AO2 Definiuje statg czasu filtrowania dla wyj$cia analogowego 0,100 s
AO2. Patrz parametr 13.16 Czas filtru AO1.
0,000...30,000 s Stata czasu filtrowania. 1000=1s
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13.27

Min. zrédta AO2

Okresla rzeczywistg minimalng wartos¢ sygnatu (wybierang
przez parametr 13.22 Zrédfo AO2), ktéra odpowiada
minimalnej wymaganej wartosci wyjscia AO2 (okreslonej
przez parametr 13.29 Wyj. AO2 z min. zr. AO2). Patrz
parametr 13.17 Min. zrédta AO1 w celu uzyskania informacji
o automatycznym skalowaniu wyjscia AO.

la02 (MA)

A

13.30

13.29

Sygnat
(rzeczywisty)
wybrany przez
13.22

Zaprogramowanie parametru 13.27 jako wartosci
maksymalnej i parametru 13.28 jako warto$ci minimalnej
powoduje odwrdcenie wyjscia.

la02 (MA)

A
13.30 |

13.29

-

Sygnat
(rzeczywisty)
wybrany przez
13.22

0,0

-32768.0...32767.0

Warto$¢ rzeczywista sygnatu odpowiadajgca minimalnej
wartosci wyjscia AO2.

13.28

Maks. zrédta AO2

Okresla rzeczywistg maksymalng warto$¢ sygnatu
(wybierang przez parametr 13.22 Zrédfo AO2), ktéra
odpowiada maksymalnej wymaganej wartosci wyjscia AO2
(okreslonej przez parametr 13.30 Wyj. AO2 z maks. zr. AO2).
Patrz parametr 13.27 Min. zrédfa AO2. Patrz parametr 13.17
Min. zrédta AO1 w celu uzyskania informacji o
automatycznym skalowaniu wyjscia AO.

30000,0

-32768.0...32767.0

Warto$¢ rzeczywista sygnatu odpowiadajgca maksymalnej
warto$ci wyjscia AO2.

13.29

Wyj. AO2 z min. zr.
AO2

Definiuje minimalng warto$¢ wyjscia analogowego AO2.
Patrz tez rysunek przy parametrze 13.27 Min. zrédta AO2.

4,000 mA

0,000...22,000 mA

Minimalna warto$¢ wyjscia AO2.

1000 =1 mA
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13.30

Wyj. AO2 z maks.
zr. AO2

Okresla maksymalng warto$¢ wyjscia analogowego AO2.
Patrz tez rysunek przy parametrze 13.27 Min. zrédta AO2.

20,000 mA

0,000...22,000 mA

Maksymalna warto$¢ wyjscia AO2.

1000 =1 mA

13.91

Magazyn danych
AO1

Parametr magazynu do sterowania wyj$ciem analogowym

AO1, na przykiad przy uzyciu interfejsu wbudowanej
magistrali komunikacyjnej.

W parametrze 13.12 Zrédfo AO1 nalezy wybra¢ Magazyn
danych AO1. Nastgpnie nalezy ustawi¢ ten parametr jako
warto$¢ docelowg danych przychodzacej wartosci. Przy uzy-
ciu interfejsu wbudowanej magistrali komunikacyjnej nalezy
ustawi¢ parametr wyboru elementu docelowego konkretnych

danych (58.101...58.114) na Magazyn danych AO1.

0,00

-327.68...327.67

Parametr magazynu dla AO1.

100 =1

13.92

Magazyn danych
AO2

Parametr magazynu do sterowania wyj$ciem analogowym

AO2, na przykiad przy uzyciu interfejsu wbudowanej
magistrali komunikacyjnej.

W parametrze 13.22 Zrédio AO2 nalezy wybraé Magazyn
danych AO2. Nastepnie nalezy ustawi¢ ten parametr jako
warto$¢ docelowg danych przychodzacej wartosci. Przy uzy-
ciu interfejsu wbudowanej magistrali komunikacyjnej nalezy
ustawi¢ parametr wyboru elementu docelowego konkretnych

danych (58.101...58.114) na Magazyn danych AO2.

0,00

-327.68...327.67

Parametr magazynu dla AO2.

100 =1

15 Moduft rozszerzenia

/0

Konfiguracja modutu rozszerzen we/wy zainstalowanego w

gniezdzie 2.
Warto réwniez zapoznac¢ sie z sekcjg Programowalne
rozszerzenia we/wy (str. 117).

Uwaga: Zawarto$é grupy parametréw rézni sie¢ w zaleznosci

od wybranego typu modutu rozszerzen we/wy.

15.01

Typ modutu
rozszerzen

Aktywuje modut rozszerzen we/wy (i okresla jego typ). Jesli

modut rozszerzen zostat zainstalowany i przemiennik

czestotliwosci jest zasilany (wszystkie bity w parametrach
07.35 Konfiguracja przem. czest. i 07.36 Konfiguracja przem.

czest. 2 majg wartos¢ 0), przemiennik czgstotliwosci

automatycznie ustawia warto$é na typ wykryty w parametrze

15.02 Wykryty modut rozszerz.
Ostrzezenie A7AB Btad konfiguracji modutu rozszerzen

we/wy jest generowane, jesli parametr 15.01 Typ modutu
rozszerzen ma warto$¢ inng niz Brak i inng niz parametr
15.02 Wykryty modut rozszerz. W takim przypadku trzeba

bedzie ustawi¢ warto$¢ tego parametru recznie.

CMOD-01

Brak

Nieaktywny.

CMOD-01

Wielofunkcyjny modut rozszerzen CMOD- 01 (zasilanie
zewnetrzne 24 V AC/DC i wejscie/wyjscie cyfrowe).

CMOD-02

Wielofunkcyjny modut rozszerzen CMOD- 02 (zasilanie
zewnetrzne 24 V AC/DC i izolowany interfejs PTC).

CHDI-01

Modut rozszerzen wejs¢ cyfrowych 115/230 V CHDI-01.

CPTC-02

Modut rozszerzen CPTC-02 (zasilanie zewnetrzne 24 V
AC/DC i izolowany interfejs PTC z certyfikatem ATEX).

CAIO-01

Opcjonalny modut rozszerzen bipolarnego wejscia
analogowego lub unipolarnego wej$cia analogowego
CAIO-01
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15.02  Wykryty modut W przemienniku czestotliwosci wykryto modut rozszerzen CMOD-01
rozszerz. we/wy.
Brak Nieaktywny. 0
CMOD-01 Wielofunkcyjny modut rozszerzern CMOD- 01 (zasilanie 1
zewnetrzne 24 V AC/DC i wejscie/wyjscie cyfrowe).
CMOD-02 Wielofunkcyjny modut rozszerzerh CMOD- 02 (zasilanie 2
zewnetrzne 24 V AC/DC i izolowany interfejs PTC).
CHDI-01 Modut rozszerzen wejs¢ cyfrowych 115/230 V CHDI-01. 3
CPTC-02 Modut rozszerzenh CPTC-02 (zasilanie zewnetrzne 24 V 4
AC/DC i izolowany interfejs PTC z certyfikatem ATEX).
CAIO-01 Opcjonalny modut rozszerzen bipolarnego wejscia analogo- | 8
wego lub unipolarnego wejscia analogowego CAIO-01
15.03  Stan DI Wyswietla stan wejs¢ cyfrowych DI7...DI12 w module -
rozszerzen.
Bit 0 wskazuje stan wejscia DI7.
Przyktad: 001001b = wejscia DI7 i DI10 sg wigczone,
pozostate sg wytgczone.
Ten parametr jest przeznaczony tylko do odczytu.
Bit Nazwa Opis
0 DI7 1 = Wejscie cyfrowe 7 jest WL.
1 DI8 1 = Wejscie cyfrowe 8 jest WL.
2 DI9 1 = Wejscie cyfrowe 9 jest WE.
3 DI10 1 = Wejscie cyfrowe 10 jest Wk.
4 DI11 1 = Wejscie cyfrowe 11 jest WL.
5 DI12 1 = Wejscie cyfrowe 12 jest WL.
6...15 |Zarezerwowane
0000h...FFFFh Stan wejs¢/wyjsé cyfrowych. 1=1
15.04  Stan RO/DO Wyswietla stan wyj$¢ przekaznikowych RO4 i RO7 oraz -
wyjscia cyfrowego DO1 w module rozszerzen.
Bity 0...3 wskazujg stan wyj$¢ RO4...RO7; bit 5 wskazuje
stan wyjscia DO1.
Przyktad: 100101b = RO4 i RO7 sg wt., RO5 i R6 sg wyt., a
DO1 jest wt.
Ten parametr jest tylko do odczytu.
Bit Nazwa Opis
0 RO4 1= Wyjscie przekaznikowe 4 jest Wk
1 RO5 1= Wyjscie przekaznikowe 5 jest Wkt.
2 RO6 1= Wyjscie przekaznikowe 6 jest Wkt.
3 RO7 1= Wyjscie przekaznikowe 7 jest Wk.
4 Zarezerwowane
5 DO1 1= Wyjscie cyfrowe 1 jest Wk.
6...15 |Zarezerwowane

0000h...FFFFh

Stan wyj$¢ przekaznikowych/cyfrowych.
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15.056  Wyboérwymuszenia | Stany elektryczne wyjs¢ przekaznikowych/cyfrowych mozna | 0000h
RO/DO nadpisac, na przyktad na potrzeby testowania. Bit w parame-
trze 15.06 Wymuszone wart. RO/DO jest obecny dla kazdego
wyjscia przekaznikowego lub cyfrowego, a jego wartosc¢ jest
stosowana zawsze, gdy odpowiedni bit w tym parametrze ma
wartos¢ 1.
Uwaga: Rozruch i cykl zasilania resetujg wymuszone
ustawienia (parametry 15.05i 15.06).
Bit Nazwa |Wart.
0 RO4 1 = Wymuszenie wartosci wyj$cia RO4 na warto$¢ bitu 0 z parametru 15.06
Wymuszone wart. RO/DO. (0 = Tryb normalny)
1 RO5 1 = Wymuszenie wartosci wyj$cia RO5 na wartos$¢ bitu 1 z parametru 15.06
Wymuszone wart. RO/DO. (0 = Tryb normalny)
2 RO6 1 = Wymuszenie wartosci wyjscia RO6 na warto$¢ bitu 2 z parametru 15.06
Wymuszone wart. RO/DO. (0 = Tryb normalny)
3 RO7 1 = Wymuszenie wartosci wyjscia RO7 na warto$¢ bitu 3 z parametru 15.06
Wymuszone wart. RO/DO. (0 = Tryb normalny)
4 Zarezerwowane
5 DO1 1 = Wymuszenie wartosci wyjscia DO1 na warto$¢ bitu 5 z parametru 15.06
Wymuszone wart. RO/DO. (0 = Tryb normalny)
6...15 |Zarezerwowane
0000h...FFFFh Nadpisanie wyboru wyj$¢ przekaznikowych/cyfrowych. 1=
15.06  Wymuszone wart. | Umozliwia zmiane wartosci danych wymuszonego wyjscia 0000h
RO/DO przekaznikowego lub cyfrowego z 0 na 1. Mozliwe jest tylko
wymuszenie wyjscia, ktore zostato wybrane za pomocg
parametru 15.056 Wybér wymuszenia RO/DO.
Bity 0...1 to wymuszone wartos$ci wyj$¢ RO4...RO5; bit 5 jest
wymuszong wartoscig wyjscia DO1.
Bit Nazwa Opis
0 RO4 1 = Wymusza warto$¢ tego bitu réwng wyjsciu RO4, jesli tak zdefiniowano
w parametrze 15.05 Wyboér wymuszenia RO/DO.
1 RO5 1 = Wymusza warto$¢ tego bitu réwng wyjsciu RO5, jesli tak zdefiniowano
w parametrze 15.05 Wybér wymuszenia RO/DO.
2 RO6 1 = Wymusza warto$¢ tego bitu réwng wyjsciu ROB6, jesli tak zdefiniowano
w parametrze 15.05 Wybér wymuszenia RO/DO.
3 RO7 1 = Wymusza wartos¢ tego bitu réwng wyjsciu RO7, jesli tak zdefiniowano
w parametrze 15.05 Wybér wymuszenia RO/DO.
4 Zarezerwowane
5 DO1 1 = Wymusza warto$¢ tego bitu réwng wyjsciu DO1, jesli tak zdefiniowano
w parametrze 15.05 Wybér wymuszenia RO/DO.
6...15 |Zarezerwowane
0000h...FFFFh Wymuszane wartosci wejs¢ przekaznikowych/cyfrowych. 1=1
15.07  Zrédlo RO4 Wybiera sygnat przemiennika czestotliwosci do potaczenia z | Nieaktywne
wyjéciem przekaznikowym RO4.
Nieaktywne Wyijscie nie jest zasilone. 0
Aktywne Wyijscie jest zasilone. 1
Gotowos$¢ do pracy | Bit 1 parametru 06.11 Gtéwne stowo stanu (patrz str. 418). 2
Zarezerwowane 3
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Wiaczone Bit 0 parametru 06.76 Stowo stanu 1 przemiennika (patrz 4
str. 419).

Uruchomiony Bit 5 parametru 06.16 Stowo stanu 1 przemiennika (patrz 5
str. 419).

Namagnesowany | Bit 1 parametru 06.77 Stowo stanu 2 przemiennika (patrz 6
str. 420).

Praca Bit 6 parametru 06.16 Stowo stanu 1 przemiennika (patrz 7
str. 419).

Wartos$¢ zadana Bit 2 parametru 06.71 Gfdwne stowo stanu (patrz str. 418). 8

gotowa

W pkt pracy Bit 8 parametru 06.11 Gféwne sfowo stanu (patrz str. 418). 9

Bieg do tytu Bit 2 parametru 06.79 Stowo stanu ster. predkoscig (patrz 10
str. 421).

Predko$¢ zerowa Bit 0 parametru 06.79 Sfowo stanu ster. predko$cig (patrz "
str. 421).

Ponad limit Bit 10 parametru 06.17 Stowo stanu 2 przemiennika (patrz 12
str. 420).

Ostrzezenie Bit 7 parametru 06.71 Gtéwne stowo stanu (patrz str. 418). 13

Btad Bit 3 parametru 06.71 Gtdwne stowo stanu (patrz str. 418). 14

Btad (-1) Odwrocony bit 3 parametru 06.11 Gféwne stowo stanu (patrz | 15
str. 418).

Btad/Ostrzezenie Bit 3 parametru 06.71 Gtéwne stowo stanu LUB bit 7 16
parametru 06.11 Gféwne sfowo stanu (patrz strona 418).

Przetezenie Wystapit btad 2370 Przetezenie. 17

Przepiecie Wystapit btad 3270 Przepigcie tgcza DC. 18

Temperatura Wystapit btad 2381 Przecigzenie tranzystora IGBT, 4110 19

przemiennika Temperatura karty sterowania, 4210 Nadmierna temperatura

czestotliwosci IGBT, 4290 Chfodzenie, 42F1 Temperatura IGBT, 4310
Nadmierna temperatura lub 4380 Nadmierna réznica
temperatur.

Za niskie napiecie | Wystapit btad 3220 Niedostateczne napiecie tgcza DC. 20

Temperatura silnika | Wystgpit btad 4981 Temperatura zewnetrzna 1 lub 4982 21
Temperatura zewnetrzna 2.

Zarezerwowane 22

Zew?2 aktywne Bit 11 parametru 06.16 Stowo stanu 1 przemiennika (patrz 23
str. 419).

Zdalne sterowanie | Bit 9 parametru 06.11 Gféwne sfowo stanu (patrz str. 418). 24

Zarezerwowane 25...26

Funkcja czasowa 1 | Bit 0 parametru 34.01 Stan funkcji czasowych (patrz str. 573). | 27

Funkcja czasowa 2 | Bit 1 parametru 34.01 Stan funkcji czasowych (patrz str. 573). | 28

Funkcja czasowa 3 | Bit 2 parametru 34.01 Stan funkcji czasowych (patrz str. 573). | 29

Zarezerwowane 30...32

Nadzér 1 Bit 0 parametru 32.01 Stan nadzoru (patrz str. 560). 33

Nadzér 2 Bit 1 parametru 32.01 Stan nadzoru (patrz str. 560). 34

Nadzér 3 Bit 2 parametru 32.01 Stan nadzoru (patrz str. 560). 35

Zarezerwowane 36...38

Opodznienie startu | Bit 13 parametru 06.17 Stowo stanu 2 przemiennika (patrz 39

str. 420).




Parametry 459

Nr Nazwal/wartos¢ Opis Dom/EkwM
K16

Bit 0 stowa ster. Bit 0 parametru 10.99 Stowo sterowania RO/DIO (patrz 40
RO/DIO str. 440).
Bit 1 stowa ster. Bit 1 parametru 10.99 Stowo sterowania RO/DIO (patrz 41
RO/DIO str. 440).
Bit 2 stowa ster. Bit 2 parametru 70.99 Stowo sterowania RO/DIO (patrz 42
RO/DIO str. 440).
Zarezerwowane 43...44
PFC1 Bit 0 parametru 76.01 Stan PFC (patrz str. 668). 45
PFC2 Bit 1 parametru 76.01 Stan PFC (patrz str. 668). 46
PFC3 Bit 2 parametru 76.01 Stan PFC (patrz str. 668). 47
PFC4 Bit 3 parametru 76.01 Stan PFC (patrz str. 668). 48
PFC5 Bit 4 parametru 76.01 Stan PFC (patrz strona 668). 49
PFC6 Bit 5 parametru 76.01 Stan PFC (patrz strona 668). 50
Zarezerwowane 51...52
Stowo zdarzenia 1 | Stowo zdarzenia 1 = 1, jesli dowolny bit parametru 04.40 53

Stowo zdarzenia 1 (patrz strona 412) ma warto$¢é 1, czyli jesli

sg aktywne dowolne ostrzezenia, btedy lub zdarzenia

zdefiniowane za pomoca parametréow 04.41...04.71.
Kontrola Zapoznaj sie ze schematem na stronie 437. 54
przepustnicy
Zezwolenie na bieg | Bit 7 z 06.22 Stowo stanu HVAC. 55
Blokada startu 1 Bit 8 z 06.22 Stowo stanu HVAC. 56
Blokada startu 2 Bit 9 z 06.22 Stowo stanu HVAC. 57
Blokada startu 3 Bit 10 z 06.22 Stowo stanu HVAC. 58
Blokada startu 4 Bit 11 z 06.22 Stowo stanu HVAC. 59
Wszystkie blokady | Bit 12 z 06.22 Sfowo stanu HVAC. 60
startu
Krzywa obcigzenia | Bit 3 (Poza limitem obcigzenia) parametru 37.01 Stowo stanu | 61
uzytkownika wyjécia ULC (patrz strona 597).
Stowo sterowania | Dla parametru 15.07 Zrédfo RO4: Bit 3 (RO4) parametru 62

RO/DIO

10.99 Stowo sterowania RO/DIO (patrz str. 440).

Dla parametru 15.10 Zrédfo RO5: Bit 4 (RO5) parametru
10.99 Stowo sterowania RO/DIO (patrz str. 440).
Dla parametru 15.13 Zrédfo RO6: Bit 5 (RO6) parametru
10.99 Stowo sterowania RO/DIO (patrz str. 440).
Dla parametru 15.16 Zrédio RO7: Bit 6 (RO7) parametru
10.99 Stowo sterowania RO/DIO (patrz str. 440).

Inny [bit]

Wybor zrédta (patrz Wyrazenia i skroty, str. 402).
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15.08  Opdznienie WE. Okresla opdznienie aktywacji wyj$cia przekaznikowego RO4. | 0,0 s
RO4
' ' 1
Stan wybranego ! ' ! '
srodia ! ! | |||||| ] |||| ||| ]
. T L ; T 0
1 ‘ D — 1
Stan RO ] ] ]
—_— ' 0
-~ - -~ -~ " Caas
by, byt tw, byt
tw. = 15.08 Opoznienie WE. RO4
tyyi, = 15.09 Opoznienie WYE. RO4
0,0...3000,0 s Opédznienie aktywacji wyjscia RO4. 1=1s
15.09  Opodznienie WYt. Okres$la op6znienie dezaktywacji wyjscia przekaznikowego 00s
RO4 ROA4. Patrz parametr 15.08 Opd6znienie Wt. RO4.
0,0...3000,0 s Opédznienie dezaktywacji wyjscia RO4. 1=1s
15.10  Zrédto RO5 Wybiera sygnat przemiennika czestotliwosci do potgczenia z | Nieaktywne
wyjéciem przekaznikowym RO5.
Dostepne opcje zawiera opis parametru 15.07 Zrédfo RO4.
15.11  Opdznienie WE. Okresla opo6znienie aktywacji wyjscia przekaznikowego RO5. [ 0,0 s
RO5
' ' 1
Stan wybranego ! ' ! !
srodta ! ! | |||||| ] |||| ||| ]
—_— g T L i T 0
D — D 1 1
Stan RO ] } } }
—— 1 | 0
-~ - <= Cams
By, Byt By, By,
twy, = 15.11 Opbznienie WE. RO5
twyt. = 15.12 Opoznienie WYt. RO5
0,0...3000,0 s Opdznienie aktywacji wyjscia RO5. 1=1s
15.12  Opobznienie WYE. Okresla opdznienie dezaktywacji wyjscia przekaznikowego 0,0s
RO5 RO5. Patrz parametr 15.11 Opdznienie Wt. ROS.
0,0...3000,0 s Opéznienie dezaktywacji wyj$cia RO5. 1=1s
15.13  Zrédio RO6 Wybiera sygnat przemiennika czestotliwos$ci do potgczenia z | Nieaktywne

wyjsciem przekaznikowym RO6.
Dostepne opcje zawiera opis parametru 15.07 Zrédio RO4.
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15.14  Opdznienie WE. Okresla opdznienie aktywacji wyjscia przekaznikowego RO6. | 0,0 s
RO6
‘ : 1
Stan wybranego ' ! ' '
zrodta ! : | | | ||| | : ||| | | || !
_— i ; L I T 0
C — C — 1
Stan RO : 1 1 :
—_— ! ' 0
-~ -~ -~ - " Caas
by by, tw byt
twi. = 15.14 Opoznienie We. RO6
twyi, = 15.15 Opbznienie WYE. RO6
0,0...3000,0 s Opodznienie aktywacji wyjscia RO6. 10=1s
15.15  Opdznienie WYt. Okresla opdznienie dezaktywacji wyjscia przekaznikowego 00s
RO6 ROG6. Patrz parametr 15.15 Opdznienie Wt. ROG6.
0,0...3000,0 s Opodznienie dezaktywacji wyjscia RO6. 10=1s
15.16  Zrédlo RO7 Wybiera sygnat przemiennika czestotliwosci do potgczenia Nieaktywne
z wyj$ciem przekaznikowym RO?7.
Dostepne opcje zawiera opis parametru 15.07 Zrédfo RO4.
15.17  Opdznienie WE. Okresla opdznienie aktywacji wyjécia przekaznikowego RO7. [ 0,0 s
RO7
Stan wybranego ' ! ! '
Zrodta ! : : !
—_— i T L ] T 0
Co — O — 1
Stan RO : : : :
—_— ! ! 0
-~ = - = cams
fyt by, tgy Byt
twy, = 15.17 Opdznienie Wt. RO7
twyi, = 15.18 Opdznienie WYE. RO7
0,0...3000,0 s Opodznienie aktywacji wyjscia RO7. 10=1s
15.18  Opdznienie WYt. Okresla opdznienie dezaktywacji wyjscia przekaznikowego 0,0s
RO7 RO7. Patrz parametr 15.17 Opdznienie Wt. RO7.
0,0...3000,0 s Opodznienie dezaktywacji wyjscia RO7. 10=1s
156.22  Konfiguracja DO1 | Okresla, jak uzywane jest wyjscie DO1. Wyjscie
cyfrowe
Wyijscie cyfrowe Wyjscie DO1 jest uzywane jako wyjscie cyfrowe. 0
Wyijscie Wyjscie DO1 jest uzywane jako wyjscie czestotliwo$ciowe. 2
czestotliwosciowe
15.23  Zrédio DO1 Wybiera sygnat przemiennika czestotliwosci do potaczenia Nieaktywne
z wyjéciem cyfrowym DO1, gdy parametr 15.22 Konfiguracja
DO1 ma warto$¢ Wyjscie cyfrowe.
Nieaktywne Wyijscie nie jest zasilone. 0
Aktywne Wyijscie jest zasilone. 1
Gotowos$¢ do pracy | Bit 1 parametru 06.11 Gtéwne stowo stanu (patrz str. 418). 2
Zarezerwowane 3
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Wiaczone Bit 0 parametru 06.16 Stowo stanu 1 przemiennika (patrz 4
str. 419).

Uruchomiony Bit 5 parametru 06.16 Stowo stanu 1 przemiennika (patrz 5
str. 419).

Namagnesowany | Bit 1 parametru 06.77 Stowo stanu 2 przemiennika (patrz 6
str. 420).

Praca Bit 6 parametru 06.16 Stowo stanu 1 przemiennika (patrz 7
str. 419).

Wartos$¢ zadana Bit 2 parametru 06.71 Gfdwne stowo stanu (patrz str. 418). 8

gotowa

W pkt pracy Bit 8 parametru 06.11 Gtéwne stowo stanu (patrz str. 418). 9

Bieg do tytu Bit 2 parametru 06.79 Stowo stanu ster. predkoscig (patrz 10
str. 421).

Predko$¢ zerowa Bit 0 parametru 06.79 Sfowo stanu ster. predko$cig (patrz "
str. 421).

Ponad limit Bit 10 parametru 06.17 Stowo stanu 2 przemiennika (patrz 12
str. 420).

Ostrzezenie Bit 7 parametru 06.71 Gtéwne stowo stanu (patrz str. 418). 13

Btad Bit 3 parametru 06.71 Gtdwne stowo stanu (patrz str. 418). 14

Btad (-1) Odwrécony bit 3 parametru 06.71 Gtéwne stowo stanu (patrz | 15
str. 418).

Btad/Ostrzezenie Bit 3 parametru 06.71 Gtéwne stowo stanu LUB bit 7 16
parametru 06.11 Gféwne sfowo stanu (patrz strona 418).

Przetezenie Wystapit btad 2370 Przetezenie. 17

Przepiecie Wystapit btad 3270 Przepigcie tgcza DC. 18

Temperatura Wystapit btad 2381 Przecigzenie tranzystora IGBT, 4110 19

przemiennika Temperatura karty sterowania, 4210 Nadmierna temperatura

czestotliwosci IGBT, 4290 Chfodzenie, 42F1 Temperatura IGBT, 4310 Nad-
mierna temperatura lub 4380 Nadmierna réznica temperatur.

Za niskie napigcie | Wystgpit btad 3220 Niedostateczne napiecie tgcza DC. 20

Temperatura silnika | Wystapit btad 4981 Temperatura zewnetrzna 1 lub 4982 21
Temperatura zewnetrzna 2.

Zarezerwowane 22

Zew?2 aktywne Bit 11 parametru 06.16 Sfowo stanu 1 przemiennika (patrz 23
str. 419).

Zdalne sterowanie | Bit 9 parametru 06.11 Gtéwne stowo stanu (patrz str. 418). 24

Zarezerwowane 25...26

Funkcja czasowa 1 | Bit 0 parametru 34.01 Stan funkcji czasowych (patrz str. 573). | 27

Funkcja czasowa 2 | Bit 1 parametru 34.071 Stan funkcji czasowych (patrz str. 573). | 28

Funkcja czasowa 3 | Bit 2 parametru 34.01 Stan funkcji czasowych (patrz str. 573). | 29

Zarezerwowane 30...32

Nadzér 1 Bit 0 parametru 32.01 Stan nadzoru (patrz str. 560). 33

Nadzér 2 Bit 1 parametru 32.01 Stan nadzoru (patrz str. 560). 34

Nadzér 3 Bit 2 parametru 32.01 Stan nadzoru (patrz str. 560). 35

Zarezerwowane 36...38

Opoznienie startu | Bit 13 parametru 06.17 Stowo stanu 2 przemiennika (patrz 39
str. 420).

Bit O stowa ster. Bit 0 parametru 10.99 Stowo sterowania RO/DIO (patrz 40

RO/DIO

str. 440).
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Bit 1 stowa ster. Bit 1 parametru 10.99 Stowo sterowania RO/DIO (patrz 41
RO/DIO str. 440).
Bit 2 stowa ster. Bit 2 parametru 70.99 Stowo sterowania RO/DIO (patrz 42
RO/DIO str. 440).
PFC1 Bit 0 parametru 76.01 Stan PFC (patrz str. 668). 45
PFC2 Bit 1 parametru 76.01 Stan PFC (patrz str. 668). 46
PFC3 Bit 2 parametru 76.01 Stan PFC (patrz str. 668). 47
PFC4 Bit 3 parametru 76.01 Stan PFC (patrz str. 668). 48
PFC5 Bit 4 parametru 76.01 Stan PFC (patrz strona 668). 49
PFC6 Bit 5 parametru 76.01 Stan PFC (patrz strona 668). 50
Zarezerwowane 51...52
Stowo zdarzenia 1 | Stowo zdarzenia 1 = 1, jesli dowolny bit parametru 04.40 53
Stowo zdarzenia 1 (patrz strona 472) ma wartos¢ 1, czyli jesli
sg aktywne dowolne ostrzezenia, btedy lub zdarzenia
zdefiniowane za pomoca parametrow 04.41...04.71.
Kontrola Zapoznaj sig ze schematem na stronie 437. 54
przepustnicy
Zezwolenie na bieg | Bit 7 z 06.22 Stowo stanu HVAC. 55
Blokada startu 1 Bit 8 z 06.22 Stowo stanu HVAC. 56
Blokada startu 2 Bit 9 z 06.22 Stowo stanu HVAC. 57
Blokada startu 3 Bit 10 z 06.22 Stowo stanu HVAC. 58
Blokada startu 4 Bit 11 z 06.22 Stowo stanu HVAC. 59
Wszystkie blokady | Bit 12 z 06.22 Sfowo stanu HVAC. 60
startu
Krzywa obcigzenia | Bit 3 (Poza limitem obcigzenia) parametru 37.01 Stowo stanu | 61
uzytkownika wyjécia ULC (patrz strona 597).
Stowo sterowania | Bit 8 (DIO1) parametru 70.99 Stowo sterowania RO/DIO 62
RO/DIO (patrz str. 440).
Inny [bit] Wybor zrédta (patrz Wyrazenia i skréty, str. 402). -
15.24  Opdznienie WE. Definiuje op6znienie aktywacji dla wyjscia cyfrowego DO1, 00s
DO1 gdy parametr 15.22 Konfiguracja DO1 jest ustawiony na
wartos¢ Wyjscie cyfrowe.
Stan wybranego ' ! ' '
zrodta ! : : !
_— i T L i T 0
Co — o — 1
Stan wyjsé DO : ] 1 :
—— 1 1 0
- -> - - " Cazas
tyyy By tyyy tivyt,
twi. = 15.24 Opoznienie W. DO1
tyy, = 15.25 Opéznienie WYE. DOT
0,0...3000,0 s Opoznienie aktywacji wyjscia DO1. 1=1s
156.25  Opdznienie WYt. Definiuje opéznienie dezaktywaciji dla wyjscia 0,0s
DO1 przekaznikowego DO1, gdy parametr 15.22 Konfiguracja
DO1 ma warto$¢ Wyjscie cyfrowe. Patrz parametr 15.24
Opodznienie Wt. DO1.
0,0...3000,0 s Opodznienie dezaktywacji wyjscia DO1. 1=1s
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15.32  Wyj. czest. 1: wart. | Wyswietla warto$¢ wyjécia czestotliwosciowego w wyjsciu -
akt. cyfrowym DO1, gdy parametr 15.22 Konfiguracja DO1 ma
warto$¢ Wyjscie czestotliwosciowe.
Ten parametr jest tylko do odczytu.
0...16000 Hz Warto$¢ wyjsciowego sygnatu czestotliwosci 1. 1=1Hz
16.33  Wyj. czest. 1: Wybiera sygnat do potaczenia z wyjsciem cyfrowym DO1, Uzyta
zrédfo gdy parametr 15.22 Konfiguracja DO1 ma warto$¢ Wyjscie predkosc
czestotliwosciowe. Ewentualnie ustawia wyjscie w tryb silnika
wzbudzania w celu dostarczenia statego pradu do czujnika
temperatury.
Nie wybrano Brak. 0
Uzyta predkosc 01.01 Uzyta predko$c silnika (str. 406). 1
silnika
Czestotliwos¢ 01.06 Czestotliwosc wyjsciowa (str. 406). 3
wyjsciowa
Prad silnika 01.07 Prad silnika (str. 406). 4
Moment silnika 01.10 Moment silnika (str. 407). 6
Napiecie DC 01.11 Napigcie DC (str. 407). 7
Moc wyj$ciowa 01.14 Moc wyjsciowa (str. 407). 8
W. zad. predkosci | 23.01 W.zad.predkoSci przed ramp. (str. 517). 10
przed ramp.
W. zad. predkosci | 23.02 W. zad. predkosci po ramp. (str. 517). "
po ramp.
Uzywana w. zad. 24.01 Uzyta wart. zad. predkoSci (str. 520). 12
predkosci
Zarezerwowane 13
Uzywana w. zad. 28.02 Wyjscie rampy w. zad. czest. (str. 526). 14
czestotliwosci
Zarezerwowane 15
Wyjscie PID 40.01 PID procesu: akt. wart. wyj. (str. 600). 16
procesu

Inny

Wybor zrédta (patrz Wyrazenia i skréty, str. 402).




Parametry 465

Nr

Nazwal/wartos¢

Opis

Dom/EkwM
K16

15.34

Wyj. czest. 1: min.
Zrodta

Okresla rzeczywistg warto$¢ sygnatu (wybierang przez
parametr 15.33 Wyj. czest. 1: zrédfo), ktéra odpowiada
minimalnej warto$ci wyjscia czgstotliwosciowego 1
(okreslonej przez parametr 15.36 Wyj. czest. 1: min. zrédfa).
Ma to zastosowanie, gdy parametr 15.22 Konfiguracja DO1
ma warto$¢ Wyjscie czestotliwo$ciowe.

(Hz)
A

16.37

15.36

/

15.34 Sygnat

(rzeczywisty)
wybrany przez

(Hz) parametr 15.33

16.37 |

15.36

-

15.34 Sygnat

(rzeczywisty)
wybrany przez
parametr 15.33

0,000

-32768.000...
32767.000

Rzeczywista warto$¢ sygnatu odpowiadajgca minimalnej
wartosci wyjsciowego sygnatu czestotliwosci 1.

15.35

Wyj. czest. 1:
maks. zrédta

Okresla rzeczywistg warto$¢ sygnatu (wybierang przez
parametr 15.33 Wyj. czest. 1: zrédfo), ktéra odpowiada
maksymalnej wartosci wyjsciowego sygnatu czestotliwosci 1
(okreslonej przez parametr 15.37 Wyj. czest. 1: maks.
Zrédfa). Ma to zastosowanie, gdy parametr 15.22
Konfiguracja DO1 ma warto$¢ Wyjscie czestotliwosciowe.
Patrz parametr 15.34 Wyj. czest. 1: min. zrédta.

1500,000;
1800,000
(95.20 b0)

-32768,000...
32 767,000

Rzeczywista warto$¢ sygnatu odpowiadajgca maksymalnej
wartosci wyjsciowego sygnatu czestotliwosci 1.

15.36

Wyj. czest. 1: min.

Zrédta

Definiuje minimalng warto$¢ wyjsciowego sygnatu czestotli-
wosci 1, gdy parametr 15.22 Konfiguracja DO1 ma warto$é
Wyjscie czestotliwosciowe.

Patrz tez rysunek przy parametrze 15.34 Wyj. czest. 1: min.
Zrédta.

0...16000 Hz

Minimalna warto$¢ wyj$ciowego sygnatu czestotliwosci 1.

1=1Hz
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16.37

Wyj. czest. 1:
maks. zrodfa

Definiuje maksymalng warto$¢ wyj$ciowego sygnatu
czestotliwosci 1, gdy parametr 15.22 Konfiguracja DO1 ma
warto$¢ Wyjscie czestotliwo$ciowe.

Patrz tez rysunek przy parametrze 15.34 Wyj. czest. 1: min.
Zrodta.

16000 Hz

0...16000 Hz

Maksymalna warto$¢ wyjsciowego sygnatu czestotliwosci 1.

1=1Hz

15.40

Wybérwymuszenia
Al

Odczyty rzeczywiste wej$é analogowych mozna nadpisac,
na przykfad na potrzeby testowania. Parametr wartosci
wymuszonej jest obecny dla kazdego wejscia analogowego,
a jego wartosc jest stosowana zawsze, gdy odpowiedni bit
w tym parametrze ma warto$c¢ 1.

Uwaga: Czasy filtrow Al (parametry 15.56 Czas filtru Al3,
15.66 Czas filtru Al4 i 15.76 Czas filtru Al5) nie majg wptywu
na wymuszone wartosci Al (parametry 15.54 Warto$c¢
wymuszona Al3, 15.64 Warto$¢ wymuszona Al4i 15.74
Warto$¢ wymuszona Al5).

Uwaga: Rozruch i cykl zasilania resetujg wymuszone
ustawienia (parametr 15.40).

Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

0b000

Nazwa

Wart.

Zarezerwowano

2 Al3

1 = Wymuszenie wartosci wejscia Al3 na warto$¢ parametru 15.54 Warto$é

wymuszona Al3.

3 Al4

1 = Wymuszenie wartosci wejscia Al4 na warto$¢ parametru 15.64 Wartos$¢

wymuszona Al4.

4 Al5

1 = Wymuszenie wartosci wejécia Al5 na warto$¢ parametru 15.74 Warto$¢

wymuszona Al5.

5..15 |-

Zarezerwowano

0000h...FFFFh

Maska bitowa

1=

15.41

Funkcja nadzoru Al

Woybiera sposob, w jaki przemiennik czestotliwo$ci reaguje,
gdy analogowy sygnat wejsciowy wychodzi poza minimalny
i/lub maksymalny limit okreslony dla wejscia.

Wejscia i przestrzegane limity sg wybierane przez parametr
15.42 Wybor nadzoru Al.

Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

0000h

Bez dziatania

Zadna czynno$é nie jest wykonywana.

Blad

Przemiennik czestotliwosci jest wytgczany awaryjnie z
powodu btedu 80A0 Nadzér Al.

Ostrzezenie

Przemiennik czgstotliwo$ci generuje ostrzezenie ASAO
Nadzor Al

Ostatnia predkosc¢

Przemiennik czgstotliwosci generuje ostrzezenie (ASAO
Nadzér Al) i blokuje predkos$¢ (lub czestotliwo$¢) na
poziomie, na ktérym
pracowat.
OSTRZEZENIE! Nalezy upewni¢ sie, ze mozna
bezpiecznie kontynuowac prace w przypadku przerwy
w komunikacii.
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Bezpieczna wart. Przemiennik czestotliwosci generuje ostrzezenie (ASAO 4
zad. predk. Nadzér Al) i ustawia
predkos$é na warto$¢ zdefiniowang przez parametr 22.41
Bezpieczna w. zad. predk. (lub 28.41 Bezpieczna wart. zad.
czest., jesli uzywana jest warto$¢ zadana czestotliwosci).
OSTRZEZENIE! Nalezy upewni¢ sie, ze mozna
bezpiecznie kontynuowac prace w przypadku przerwy
w komunikacji.
15.42  Wybdr nadzoru Al | Okresla limity wejscia analogowego, ktére maja by¢ 0000h
nadzorowane. Patrz parametr 15.43 Funkcja nadzoru Al.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.
Bit Nazwa |Wart.
0 AI3<MIN (1 = Nadzér minimalnego limitu AI3 aktywny.
1 AI3>MAX [1 = Nadzér maksymalnego limitu Al3 aktywny.
2 Al4<MIN [1 = Nadzér minimalnego limitu Al4 aktywny.
3 Al4>MAX [1 = Nadzér maksymalnego limitu Al4 aktywny.
4 AI5<MIN [1 = Nadzér minimalnego limitu Al5 aktywny.
5 AI5>MAX [1 = Nadzér maksymalnego limitu Al5 aktywny.
6...15 |Zarezerwowane
0000h...FFFFh Maska bitowa 1=1
15.43  Wybrano Aktywuje/dezaktywuje nadzér nad wejsciem analogowym dla | Ob 0111 0111
wymuszenie kazdego miejsca sterowania (ZEW1, ZEW2, lokalnie). 0111
nadzoru Al Dezaktywujgc dowolny bit, uzytkownik moze zamaskowac
btad/ostrzezenie dla wybranego miejsca sterowania.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.
Bit Nazwa (Wart.
0 AI3 Zew1 |1 = Nadzor Al3 jest aktywny, gdy jest uzywane miejsce sterowania ZEW1.
1 AlI3 Zew2 |1 = Nadzor Al3 jest aktywny, gdy jest uzywane miejsce sterowania ZEW2.
2 Al3 1 = Nadzér Al3 jest aktywny, gdy jest uzywane lokalne miejsce sterowania.
Lokalne
3 - Zarezerwowano
4 Al4 Zew1 |1 = Nadzér Al4 jest aktywny, gdy jest uzywane miejsce sterowania ZEW1.
5 Al4 Zew2 |1 = Nadzor Al4 jest aktywny, gdy jest uzywane miejsce sterowania ZEW2.
6 Al4 1 = Nadzor Al4 jest aktywny, gdy jest uzywane lokalne miejsce sterowania.
Lokalne
7 - Zarezerwowano
8 Al5 Zew1 |1 = Nadzér Al5 jest aktywny, gdy jest uzywane miejsce sterowania ZEW1.
9 Al5 Zew2 |1 = Nadzor Al5 jest aktywny, gdy jest uzywane miejsce sterowania ZEW2.
10 Al5 1 = Nadzoér Al5 jest aktywny, gdy jest uzywane lokalne miejsce sterowania.
Lokalne
11...15 |Zarezerwowane

0000h...FFFFh

Maska bitowa 1=1
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15.44  Strefa nieczutosci | Warto$¢ strefy nieczutosci Al jest odsetkiem odpowiedniej 0,00%
Al wartosci Al maks. i dotyczy tylko AI3, Al4 i Al5, czyli rozsze-
rzonych Al. (Aktualnie dostgpne tylko z modutem CAIO-01).
Warto$¢ Al maks. wynosi odpowiednio 10 Vi 20 mA w trybie
napigcia i pradu. Ta warto$¢ wptywa osobno na dodatnie
i ujemne strony wartosci Al wokét wartosci zero.
10% wartosci nieczutosci Al jest wewnetrznie dodawane
w oprogramowaniu jako histereza strefy nieczutosci Al
zblizona do obliczonej wartosci strefy nieczutosci Al.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.
0,00...100,00% Warto$¢ procentowa strefy nieczutosci. 1=1%
15.45  Wybérwymuszenia | Sygnaty zrédtowe wyj$¢ analogowych mozna nadpisa¢, np. 0000h
AO na potrzeby testowania. Parametr warto$ci wymuszonej jest
obecny dla kazdego wyjscia analogowego, a jego wartosé
jest stosowana zawsze, gdy odpowiedni bit w tym parametrze
ma warto$¢ 1.
Uwaga: Rozruch i cykl zasilania resetujg wymuszone
ustawienia.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.
Bit Nazwa |Wart.
0...1 |Zarezerwowane
2 AO3 1 = Wymuszenie warto$ci wyjscia AO3 na warto$¢ parametru 15.83 Wartos$é
wymuszona AO3. (0 = Tryb normalny).
3 AO4 1 = Wymuszenie wartosci wyjscia AO4 na warto$¢ parametru 15.93 Wartos¢
wymuszona AO4. (0 = Tryb normalny).
4...15 (Zarezerwowane
0000h...FFFFh Maska bitowa 1=1
16.51  Warto$c¢ aktualna | Wyswietla warto$¢ wejscia analogowego AI3 w trybie mAlub | -
Al3 V (w zaleznosci od tego, czy wejécie ustawiono w trybie
pradowym, czy napieciowym w parametrze 15.55 Wybér
Jjednostki Al3).
Ten parametr jest tylko do odczytu.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.
-11,000...11,000 V/ | Aktualna warto$¢ wejscia analogowego Al3. 1000 =
-22,000...22,000 A 1 jednostka
15.52  Wartosc¢ skalowana | Wyswietla warto$¢ wejscia analogowego Al3 po skalowaniu. |-
Al3 Patrz parametry 15.59 A3 skal. do min. AI31 15.60 Al3 skal.
do maks. Al3.
Ten parametr jest tylko do odczytu.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.
-32768...32767 Skalowana warto$¢ wejscia analogowego Al3 1=1%
16.563  Wartosc Warto$¢ wejscia analogowego Al3 jako warto$¢ procentowa | -
procentowa Al3 skalowania AlI3. Gdzie -110% = -11 V lub -22 mA i 110% =
11V lub 22 mA.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.
0...110% Procentowa warto$¢ wejscia analogowego Al3. 1=1%




Parametry 469

Nazwal/wartos¢

Opis

Dom/EkwM
K16

15.54

Warto$¢
wymuszona Al3

Warto$¢ wymuszona, ktérej mozna uzy¢ zamiast
rzeczywistego sygnatu z wejscia. Patrz parametr 15.40
Wybér wymuszenia Al.

Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

0,000
jednostek

-11,000...11,000 V /
-22,000...22,000 A

Wymuszona warto$¢ wejscia analogowego Al3.

1=
1 jednostka

15.55

Wybor jednostki
Al3

Wybiera jednostke dla odczytéw i ustawien powigzanych
z wejsciem analogowym Al3.

Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

\

\

Wolty

mA

Miliampery

10

15.56

Czas filtru Al3

Okresla statg czasu filtrowania dla wej$cia analogowego Al3.

O=1x(1-e-t/T)

| = sygnat wejciowy filtrowania (krok)

O = sygnat wyjsciowy filtrowania

t=czas

T = stata czasu filtrowania

Uwaga: Sygnat jest tez filtrowany w wyniku dziatania
sprzetowego interfejsu sygnatu (stata czasu ok. 0,22 ms). Nie
mozna tego zmieni¢ za pomoca zadnego parametru.

Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

0,100 s

-0,000...30,000 s

Stata czasu filtrowania

1000=1s

16.57

Min. AI3

Okresla minimalng warto$¢ wejscia analogowego Al3.
Ustawia warto$¢ aktualnie przesytang do przemiennika
czestotliwosci, gdy sygnat analogowy jest ograniczony do
ustawienia minimalnego.

Zobacz réwniez parametr 15.59 Al3 skal. do min. Al3.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

0,000 V lub
4,000 mA

-11,000...11,000 V /
-22,000...22,000 A

Minimalna warto$¢ wejscia analogowego Al3

1000 =
1 jednostka

15.58

Maks. Al3

Okresla maksymalng warto$¢ wejscia analogowego Al3.
Ustawia warto$¢ aktualnie przesytang do przemiennika
czestotliwosci, gdy sygnat analogowy jest ograniczony do
ustawienia maksymalnego.

Zobacz réwniez parametr 15.60 Al3 skal. do maks. Al3.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

10 000 V lub
20 000 mA

-11,000...11,000 V /
-22,000...22,000 A

Maksymalna warto$¢ wejscia analogowego Al3

1000 =
1 jednostka
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15.59  Al3 skal. do min. Okresla rzeczywistg warto$¢ wewnetrzng odpowiadajgca 0,000
Al3 minimalnej warto$ci wejscia analogowego Al3 okreslonej
przez parametr 15.57 Min. Al3. (Zmiana ustawien polaryzacji
15.59 i 15.60 moze skutecznie odwréci¢ wejscie
analogowe).
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.
-32768...32767 Skalowana warto$¢ minimalna wej$cia analogowego Al3 1=
15.60 A3 skal. do maks. | Okresla rzeczywistg warto§¢ wewnetrzng odpowiadajaca 50,000

Al3

maksymalnej wartosci wejscia analogowego Al3 okreslonej
przez parametr 15.58 Al3 skal. do maks. Al3.

Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

-32768...32767

Skalowana warto$¢ maksymalna wejscia analogowego Al3

15.61  Warto$¢ aktualna

Al4

Wyswietla warto$¢ wejscia analogowego Al4 w trybie mA lub
V (w zaleznosci od tego, czy wejécie ustawiono w trybie
pradowym, czy napieciowym w parametrze 15.65 Wybor
Jjednostki Al4).

Ten parametr jest tylko do odczytu.

Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

-11,000...11,000 V /
-22,000...22,000 A

Aktualna warto$¢ wejscia analogowego Al4

1=
1 jednostka

156.62  Warto$c skalowana

Al4

Wyswietla wartosé wejscia analogowego Al4 po skalowaniu.
Patrz parametry 15.69 Al4 skal. w Al4 mini 15.70 Al4 skal. w
Al4 maks..

Ten parametr jest tylko do odczytu.

Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

-32768...32767

Skalowana warto$¢ wejscia analogowego Al4

15.63  Wartos¢

Warto$¢ wejscia analogowego Al4 jako warto$¢ procentowa

procentowa Al4 skalowania Al4. Gdzie -110% = -11 V lub -22 mA i 110% =
11V lub 22 mA.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.
0...110% Procentowa warto$¢ wej$cia analogowego Al4 1=1%

15.64  Wartosc

wymuszona Al4

Warto$¢ wymuszona, ktérej mozna uzy¢ zamiast
rzeczywistego sygnatu z wejscia. Patrz parametr 15.40
Wybor wymuszenia Al.

Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

-11,000...11,000 V /
-22,000...22,000 A

Wymuszona warto$¢ wejscia analogowego Al4

1=
1 jednostka

15.65  Wybor jednostki

Wybiera jednostke dla odczytéw i ustawien powigzanych

\

Al4 z wejsciem analogowym Al4.

Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest

CAIO-01 w parametrze 15.01.
\Y Wolty 2
mA Miliampery 10
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15.66

Czas filtru Al4

Definiuje statg czasu filtrowania dla wejscia analogowego Al4.

O=1x(1-e-tT)

| = sygnat wejsciowy filtrowania (krok)

O = sygnat wyjsciowy filtrowania

t = czas

T = stata czasu filtrowania

Uwaga: Sygnat jest tez filtrowany w wyniku dziatania
sprzetowego interfejsu sygnatu (stata czasu ok. 0,22 ms). Nie
mozna tego zmieni¢ za pomocg zadnego parametru.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

0,100

0,000...30,000 s

Stata czasu filtrowania

1000=1s

15.67

Al4 min

Okresla minimalng warto$¢ wejécia analogowego Al4.
Ustawia warto$¢ aktualnie przesytang do przemiennika
czestotliwosci, gdy sygnat analogowy jest ograniczony do
ustawienia minimalnego.

Patrz tez parametr 15.69 Al4 skal. w Al4 min.

Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

0,000 vV

-11,000...11,000 V /
-22,000...22,000 A

Warto$¢ minimalna dla Al4

1=
1 jednostka

15.68

Al4 max

Okresla maksymalng warto$¢ wejscia analogowego Al4.
Ustawia warto$¢ aktualnie przesytang do przemiennika
czestotliwosci, gdy sygnat analogowy jest ograniczony do
ustawienia maksymalnego.

Patrz tez parametr 15.70 Al4 skal. w Al4 maks..

Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

10,000 V

-11,000...11,000 V /
-22,000...22,000 A

Warto$¢ maksymalna dla Al4

1=
1 jednostka

15.69

Al4 skal. w Al4 min

Okresla rzeczywistg warto$¢ wewnetrzng odpowiadajaca
minimalnej wartosci wejscia analogowego Al4 okreslonej
przez parametr 15.67 Al4 min. (Zmiana ustawien polaryzacji
parametrow 15.69 i 15.70 moze skutecznie odwrécié wejscie
analogowe).

Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

0,000

-32768...32767

Rzeczywista wartos¢ wewnegtrzna minimalnej wartosci Al4

1=

16.70

Al4 skal. w Al4
maks.

Okresla rzeczywistg warto$¢ wewnetrzng odpowiadajaca
maksymalnej warto$ci wejscia analogowego Al4 okreslonej
przez parametr 15.68 Al4 max.

Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

50,000
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-32768...32767

Rzeczywista warto$¢ wewnetrzna maksymalnej wartosci Al4

1=1

156.71  Warto$¢ aktualna

Als

Wyswietla warto$¢ wejscia analogowego Al5 w trybie mA lub
V (w zaleznosci od tego, czy wejécie ustawiono w trybie
pradowym, czy napieciowym w parametrze 15.75 Wybor
Jjednostki Al5).

Ten parametr jest tylko do odczytu.

Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

-11,000...11,000 V /
-22,000...22,000 A

Warto$¢ wejscia analogowego Al5

1=
1 jednostka

156.72  Warto$c skalowana

AlS

Wyswietla wartos¢é wejscia analogowego Al5 po skalowaniu.
Patrz parametry 15.79 Al5 skal. w Al5 min. i 15.80 Al5 skal. w
Al5 maks..

Ten parametr jest tylko do odczytu.

Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

-32768...32767

Wartos¢ Al5 po skalowaniu

16.73  Wartos¢

Warto$¢ wejscia analogowego Al4 jako warto$¢ procentowa

procentowa Al5 skalowania Al5. Gdzie -110% = -11 V lub -22 mA i 110% =
11V lub 22 mA.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.
0...110% Wartos¢ Al5 jako warto$¢ procentowa skalowania Al5. 1=1%

15.74  Wartos¢

wymuszona Al5

Warto$¢ wymuszona, ktérej mozna uzy¢ zamiast
rzeczywistego sygnatu z wejscia. Patrz parametr 15.40
Wybér wymuszenia Al.

Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

-11,000...11,000 V /
-22,000...22,000 A

Wymuszona warto$é

1=
1 jednostka

15.75  Wybor jednostki

Wybiera jednostke dla odczytéw i ustawien powigzanych

\

Al5 z wejsciem analogowym Al5.

Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest

CAIO-01 w parametrze 15.01.
\Y Wolty 2
mA Miliampery 10
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15.76

Czas filtru Al5

Definiuje statg czasu filtrowania dla wej$cia analogowego Al5.

O=1x(1-e-tT)

| = sygnat wejsciowy filtrowania (krok)

O = sygnat wyjsciowy filtrowania

t = czas

T = stata czasu filtrowania

Uwaga: Sygnat jest tez filtrowany w wyniku dziatania
sprzetowego interfejsu sygnatu (stata czasu ok. 0,22 ms). Nie
mozna tego zmieni¢ za pomocg zadnego parametru.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

0,100 s

0,000...30,000 s

Stata czasu filtru dla A5

1000=1s

16.77

Al5 min

Okresla minimalng warto$¢ wejécia analogowego Al5.
Ustawia warto$¢ aktualnie przesytang do przemiennika
czestotliwosci, gdy sygnat analogowy jest ograniczony do
ustawienia minimalnego.

Zobacz réwniez parametr 15.79 Al5 skal. w Al5 min. Uwaga:
Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest

CAIO-01 w parametrze 15.01.

0,000 vV

-11,000...11,000 V /
-22,000...22,000 A

Warto$¢ minimalna dla Al5

1=
1 jednostka

15.78

Al5 maks.

Okresla maksymalng warto$¢ wejscia analogowego Al5.
Ustawia warto$¢ aktualnie przesytang do przemiennika
czestotliwosci, gdy sygnat analogowy jest ograniczony do
ustawienia maksymalnego.

Zobacz réwniez parametr 15.80 Al5 skal. w Al5 maks.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

10,000 V

-11,000...11,000 V /
-22,000...22,000 A

Warto$¢ maksymalna dla Al5

1=
1 jednostka

15.79

Al5 skal. w Al5
min.

Okresla rzeczywistg warto$¢ wewnetrzng odpowiadajaca
minimalnej wartosci wejscia analogowego Al5 okreslonej
przez parametr 15.77 Al5 min. (Zmiana ustawien polaryzacji

15.79 1 15.80 moze skutecznie odwrécié wejscie analogowe).

Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

0,000

-32768...32767

Rzeczywista warto$¢ wewnegtrzna minimalnej wartos$ci Al5

1000 =1

15.80

Al5 skal. w Al5
maks.

Okresla rzeczywistg warto$¢ wewnetrzng odpowiadajgca
maksymalnej wartosci wejscia analogowego Al5 okreslonej
przez parametr 15.78 Al5 maks.

Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

50,000
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-32768...32767 Rzeczywista warto§¢ wewnetrzna maksymalnej wartosci Al5 | 1000 = 1
15.81  Wartos¢ aktualna | Wyswietla wartos¢ AO3 w mA lub V. To jest parametr tylko do | -
AO3 odczytu.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.
-11,000...11,000 V/ | Warto$¢ AO3 1=
-22,000...22,000 A 1 jednostka
15.82  Zrédio AO3 Wybiera sygnat do potgczenia z wyj$ciem analogowym AO3. | -
Uwaga: Ponizsza lista opcji zalezy od parametréw dostep-
nych w produkcie. Jesli parametr nie jest dostepny w produk-
cie, wowczas odpowiadajgca mu pozycja na liscie réwniez
nie jest dostepna ani obstugiwana.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.
Zero Brak 0
Uzyta predkosc 01.01 Uzyta predkos$c silnika 1
silnika
Czestotliwosé 01.06 Czestotliwo$¢ wyjsciowa 3
wyjsciowa
Prad silnika 01.07 Prad silnika 4
Prad silnika jako 01.08 % pradu silnika wzgledem warto$ci znamionowej 5
procent wartosci silnika
znamionowej
Moment silnika 01.10 Moment silnika 6
Napigcie DC 01.11 Napiecie DC 7
Moc wyj$ciowa 01.14 Moc wyjsciowa 8
W. zad. predkosci | 23.01 W.zad.predkoSci przed ramp. 10
przed ramp.
W. zad. predkosci | 23.02 W. zad. predkosci po ramp. 1
po ramp.
Uzywana w. zad. 24.01 Uzyta wart. zad. predkosci 12
predkosci
Uzywana wt. zad. | 28.02 Wyjscie rampy w. zad. czest. 14
czestotliwosci
Wyjscie PID 40.01 PID procesu: akt. wart. wyj. 16
procesu
Wzbudzenie Wyijscie jest uzywane do dostarczenia pragdu wzbudzania do | 20
czujnika temp. 1 czujnika temperatury 1, 35.11 Temperatura 1: zrédfo
Wzbudzenie Wyjscie jest uzywane do dostarczenia pragdu wzbudzania do | 21
czujnika temp. 2 czujnika temperatury 2, 35.21 Temperatura 2: Zzrodfo
Uzytabezwzgledna | 01.61 Uzyta bezwzgl. pred. silnika 26
predkos¢ silnika
Procent 01.62 % bezwzglednej predkosci silnika 27
bezwzglednej
predkosci silnika
Bezwzgledna 01.63 Bezwzgl.czestotliwos$c wyj. 28
czestotliwose
wyjsciowa
Bezwzgledny 01.64 Bezwzgl. moment silnika 30
moment silnika
Bezwzgledna moc | 01.65 Bezwzgl. moc wyjsciowa 31

wyjéciowa
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Bezwzglgdna moc | 01.68 Bezwzgledna moc na wale silnika 32
na wale silnika
Wyijscie 71.01 Aktualna wart. zewn. PID 33
zewnetrznego
regulatora PID1
Wyijscie 72.01 Aktualna wart. zewn. PID 34
zewnetrznego
regulatora PID2
Wyijscie 73.01 Aktualna wart. zewn. PID 35
zewnetrznego
regulatora PID3
Wyijscie 74.01 Aktualna wart. zewn. PID 36
zewnetrznego
regulatora PID4
Magazyn danych 13.91 Magazyn danych AO1 37
AO1
Magazyn danych 13.92 Magazyn danych AO2 38
AO2
Inne Wybér innego zrédta -
156.83  Wartos¢ Warto$¢ wymuszona, ktérej mozna uzy¢ zamiast wybranego | -
wymuszona AO3 sygnatu wyjscia. Patrz parametr 15.45 Wybor wymuszenia
AO.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.
0,000...11,000 V/ | Wymuszona warto$¢ 1000 =
0,000...22,000 mA 1 jednostka
15.84  Magazyn danych Parametr magazynu do sterowania wyj$ciem analogowym 0,00
AO3 AO3 na przyktad przy uzyciu interfejsu wbudowanej
magistrali komunikacyjnej.
W parametrze 15.82 Zrédto AO3 wybierz magazyn danych
AO3. Nastepnie nalezy ustawi¢ ten parametr jako warto$¢
docelowg danych przychodzacej wartosci. Przy uzyciu
interfejsu wbudowanej magistrali komunikacyjnej nalezy
ustawi¢ parametr wyboru elementu docelowego konkretnych
danych (58.101...58.114) na magazyn danych AO3.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.
-327.68...327.67 Parametr magazynu do sterowania AO3 100 =1
15.85  Wybor jednostki Woybiera jednostke dla odczytéw i ustawien powigzanych mA
AO3 z wejéciem analogowym AO3.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.
\% Wolty 2
mA Miliampery 10
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15.86

Czas filtru AO3

Definiuje statg czasu filtrowania dla wyjscia analogowego AO3.

O=1x(1-etT)

| = sygnat wejsciowy filtrowania (krok)

O = sygnat wyjsciowy filtrowania

t = czas

T = stata czasu filtrowania

Uwaga: Sygnat jest tez filtrowany w wyniku dziatania
sprzetowego interfejsu sygnatu. Nie mozna tego zmieni¢
za pomoca zadnego parametru.

Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

0,100 s

0,000...30,000 s

Stata czasu filtru dla AO3

1000=1s
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156.87  Min. zrédta AO3 Okresla rzeczywistg minimalng warto$¢ sygnatu (wybierang | -32768,0
przez parametr 15.82 Zrédfo AO3), ktéra odpowiada
minimalnej wymaganej wartosci wyjécia AO3 (okreslonej
przez parametr 15.89 Wyjscie AO3 w min. zrédta AO3).

Analog
output 4
15.88

en
oo
L=
]
=)
=
k.
[
o
£
3
o

Zaprogramowanie parametru 15.87 jako wartosci
maksymalnej i parametru 15.88 jako warto$ci minimalnej
powoduje odwrdcenie wyjscia, jak pokazano ponizej.

Analag
output 4
15.88
58T
>
15.90 15.20 Source
=

Wyjscie AO ma automatyczne skalowanie. Za kazdym razem,
gdy zmieniane jest wyjscie AO, zakres skalowania jest odpo-
wiednio zmieniany. Warto$ci minimalne i maksymalne podane
przez uzytkownika zastepujg wartosci automatyczne. Aby uzy-
skac¢ wiecej szczegdtéw, zobacz parametr 13.717.

Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

-32768,0...32767,0 | Rzeczywista warto$¢ minimalna sygnatu AO3 10=1

15.88  Maks. zrodta AO3 | Okresla rzeczywistg maksymalng warto$é sygnatu 32767,0
(wybierang przez parametr 15.82 Zrédfo AO3), ktéra
odpowiada maksymalnej wymaganej wartosci wyjscia AO3
(okreslonej przez parametr 15.90 Wyjscie AO3 w maks.
zrédfa AO3). Patrz opis parametru 15.87 Min. zrédfa AO3.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

-32768,0...32767,0 | Rzeczywista warto$¢ maksymalna sygnatu AO3 10=1

15.89  Wyjscie AO3 w Definiuje minimalng warto$¢ wyjscia analogowego AO3. 0,000 mA

min. zrédfa AO3 Patrz tez rysunek przy parametrze 15.87 Min. zZrédta AO3.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

0,000...11,000 V/ | Minimalna warto$¢ wyjscia AO3 1000 =
0,000...22,000 mA 1 jednostka
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15.90  Wyjscie AO3 w Definiuje maksymalng warto$¢ wyjscia analogowego AO3. 20,000 mA
maks. zrédfta AO3 | Patrz tez rysunek przy parametrze 15.87 Min. Zrédfa AO3.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.
0,000...11,000 V/ | Maksymalna warto$¢ wyjscia AO3 1000 =
0,000...22,000 mA 1 jednostka
15.91  Wartos¢ aktualna | Wyswietla wartos¢ AO4 w mA lub V. To jest parametr tylko do | -
AO4 odczytu.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.
0,000...11,000 V/ | Warto$¢ AO4 1000 =
0,000...22,000 mA 1 jednostka
15.92  Zrédlo AO4 Wybiera sygnat do potgczenia z wyj$ciem analogowym AO4. | -
Uwaga: Ponizsza lista opcji zalezy od parametréw dostep-
nych w produkcie. Jesli parametr nie jest dostepny w produk-
cie, wowczas odpowiadajgca mu pozycja na liscie réwniez
nie jest dostepna ani obstugiwana.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.
Zero Brak 0
Uzyta predkosc 01.01 Uzyta predkosc silnika 1
silnika
Czestotliwosé 01.06 Czestotliwo$¢ wyjsciowa 3
wyj$ciowa
Prad silnika 01.07 Prad silnika 4
Prad silnika jako 01.08 % pradu silnika wzgledem warto$ci znamionowej 5
procent wartos$ci silnika
znamionowej
Moment silnika 01.10 Moment silnika 6
Napigcie DC 01.11 Napiecie DC 7
Moc wyj$ciowa 01.14 Moc wyjsciowa 8
W. zad. predkosci | 23.01 W.zad.predkoSci przed ramp. 10
przed ramp.
W. zad. predkosci | 23.02 W. zad. predko$ci po ramp. "
po ramp.
Uzywana w. zad. 24.01 Uzyta wart. zad. predkosci 12
predkosci
Uzywana wt. zad. | 28.02 Wyjscie rampy w. zad. czest. 14
czestotliwosci
Wyjscie PID 40.01 PID procesu: akt. wart. wyj. 16
procesu
Wzbudzenie Wyijscie jest uzywane do dostarczenia pragdu wzbudzania do | 20
czujnika temp. 1 czujnika temperatury 1, 35.11 Temperatura 1: zrédto
Wzbudzenie Wyijscie jest uzywane do dostarczenia pragdu wzbudzania do | 21
czujnika temp. 2 czujnika temperatury 2, 35.21 Temperatura 2: Zzrodfo
Uzytabezwzgledna | 01.61 Uzyta bezwzgl. pred. silnika 26
predkos¢ silnika
Procent 01.62 % bezwzglednej predkosci silnika 27

bezwzglednej
predkosci silnika
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Bezwzglgdna 01.63 Bezwzgl.czestotliwo$¢ wyj. 28
czestotliwosé
wyjéciowa
Bezwzgledny 01.64 Bezwzgl. moment silnika 30
moment silnika
Bezwzgledna moc | 01.65 Bezwzgl. moc wyj$ciowa 31
wyjsciowa
Bezwzgledna moc | 01.68 Bezwzgledna moc na wale silnika 32
na wale silnika
Wyjscie 71.01 Aktualna wart. zewn. PID 33
zewnetrznego
regulatora PID1
Wyijscie 72.01 Aktualna wart. zewn. PID 34
zewnetrznego
regulatora PID2
Wyjscie 73.01 Aktualna wart. zewn. PID 35
zewnetrznego
regulatora PID3
Wyijscie 74.01 Aktualna wart. zewn. PID 36
zewnetrznego
regulatora PID4
Magazyn danych 13.91 Magazyn danych AO1 37
AO1
Magazyn danych 13.92 Magazyn danych AO2 38
AO2
Inne Wybor innego zrddta -
16.93  Wartos¢ Warto$¢ wymuszona, ktérej mozna uzy¢ zamiast wybranego | -
wymuszona AO4 sygnatu wyjécia. Patrz opis parametru 15.45 Wybor
wymuszenia AO.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.
0,000...11,000 V/ | Wymuszona warto$¢ 1000 =
0,000...22,000 mA 1 jednostka
15.94  Magazyn danych Parametr magazynu do sterowania wyj$ciem analogowym 0,00
AO4 AO4 na przyktad przy uzyciu interfejsu wbudowanej
magistrali komunikacyjnej.
W parametrze 15.92 Zrédto AO4 wybierz magazyn danych
AO4. Nastepnie nalezy ustawi¢ ten parametr jako warto$¢
docelowg danych przychodzacej wartosci. Przy uzyciu
interfejsu wbudowanej magistrali komunikacyjnej nalezy
ustawi¢ parametr wyboru elementu docelowego konkretnych
danych (58.101...58.114) na magazyn danych AO4.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.
-327.68...327.67 Parametr magazynu do sterowania AO4 100 =1
15.95  Wybor jednostki Wybiera jednostke dla odczytéw i ustawien powigzanych mA
AO4 z wej$ciem analogowym AO4.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.
\% Wolty 2
mA Miliampery 10
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15.96

Czas filtru AO4

Definiuje statg czasu filtrowania dla wyj$cia analogowego
AO4.

O=1x(1-etT)

| = sygnat wejsciowy filtrowania (krok)

O = sygnat wyjsciowy filtrowania

t = czas

T = stata czasu filtrowania

Uwaga: Sygnat jest tez filtrowany w wyniku dziatania
sprzetowego interfejsu sygnatu. Nie mozna tego zmieni¢ za
pomoca zadnego parametru.

Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

0,100 s

0,000...30,000 s

Stata czasu filtru dla AO4

1000=1s
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156.97  Min. zrédta AO4 Okresla rzeczywistg minimalng warto$¢ sygnatu (wybierang | -32768,0
przez parametr 15.92 Zrédio AO4), ktéra odpowiada
minimalnej wymaganej wartosci wyjécia AO4 (okre$lonej
przez parametr 15.99 Wyjscie AO4 w min. zrédta AO4).

Analog
output 4
15.88

en
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Zaprogramowanie parametru 15.97 jako wartosci
maksymalnej i parametru 15.98 jako warto$ci minimalnej
powoduje odwrdcenie wyjscia, jak pokazano ponizej.

Analag
output 4
15.88
58T
>
15.90 15.20 Source
=

Wyjscie AO ma automatyczne skalowanie. Za kazdym razem,
gdy zmieniane jest wyjscie AO, zakres skalowania jest odpo-
wiednio zmieniany. Warto$ci minimalne i maksymalne podane
przez uzytkownika zastepujg wartosci automatyczne. Aby uzy-
skac wiecej szczegdtéw, zobacz parametr 13.717.

Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

-32768,0...32767,0 | Rzeczywista warto$¢ minimalna sygnatu AO4 10=1

15.98  Maks. zrodta AO4 | Okresla rzeczywistag maksymalng warto$é sygnatu 32767,0
(wybierang przez parametr 15.92 Zrédfo AO4), ktéra
odpowiada maksymalnej wymaganej wartosci wyjscia AO4
(okreslonej przez parametr 15.100 Wyjscie AO4 w maks.
zrédta AO4). Patrz opis parametru 15.97 Min. zrédfa AO4.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

-32768,0...32767,0 | Rzeczywista warto$¢ maksymalna sygnatu AO4 10=1

15.99  Wyjscie AO4 w Definiuje minimalng warto$¢ wyjscia analogowego AO4. 0,000 mA

min. zrédta AO4 Patrz tez rysunek przy parametrze 15.97 Min. zZrédta AO4.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.

0,000...11,000 V/ | Minimalna warto$¢ wyjscia AO4 1000 =
0,000...22,000 mA 1 jednostka
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15.100 Wyjscie AO4 w Definiuje maksymalng warto$¢ wyjscia analogowego AO4. 20,000 mA
maks. zrédta AO4 | Patrz tez rysunek przy parametrze 15.97 Min. Zrédfa AO4.
Uwaga: Ten parametr jest widoczny, gdy wybrane jest
CAIO-01 w parametrze 15.01.
0,000...11,000 V/ | Maksymalna warto$¢ wyjscia AO4 1000 =

0,000...22,000 mA

1 jednostka

19 Tryb pracy

Wybér lokalnych i zewnetrznych zrédet miejsc sterowania i
tryboéw pracy.

Warto réwniez zapoznac sie z sekcjg Tryby pracy
przemiennika czestotliwosci (str. 111).

19.01  Aktualny tryb pracy | Wyswietla uzywany obecnie tryb pracy. -
Patrz parametr 79.71.
Ten parametr jest tylko do odczytu.
Zero Brak. 1
Predkos$c¢ Sterowanie predkoscig (w trybie wektorowego sterowania 2
silnikiem).
Zarezerwowane 3..9
Skalarne (Hz) Sterowanie czestotliwoscig w trybie skalarnego sterowania 10
silnikiem.
Wymuszone magn. | Silnik w trybie magnesowania. 20
19.11  Wybdr Zew1/Zew2 | Zrédio wyboru zewnetrznego miejsca sterowania EXT1
ZEW1/ZEW?2.
0=ZEW1
1=ZEW2
EXT1 ZEW1 (wybor na state). 0
ZEW2 ZEW2 (wybdr na state). 1
FBAAMCW bit 11 | Bit 11 stowa sterowania odebrany za pos$rednictwem 2
interfejsu magistrali komunikacyjnej A.
DI1 Wejscie cyfrowe DI1 (10.02 Stan DI po opéznieniach, bit 0). |3
DI2 Wejscie cyfrowe DI2 (10.02 Stan DI po opdznieniach, bit 1). | 4
DI3 Wejscie cyfrowe DI3 (70.02 Stan DI po opdznieniach, bit 2). |5
Dl4 Wejscie cyfrowe DI4 (10.02 Stan DI po opdéznieniach, bit 3). |6
DI5 Wejscie cyfrowe DI5 (10.02 Stan DI po opdéznieniach, bit 4). |7
DI6 Wejscie cyfrowe DI6 (10.02 Stan DI po opdéznieniach, bit 5). |8
Zarezerwowane 9...18
Funkcja czasowa 1 | Bit 0 parametru 34.01 Stan funkcji czasowych (patrz str. 573). | 19
Funkcja czasowa 2 | Bit 1 parametru 34.01 Stan funkcji czasowych (patrz str. 573). | 20
Funkcja czasowa 3 | Bit 2 parametru 34.01 Stan funkcji czasowych (patrz str. 573). | 21
Zarezerwowane 22...24
Nadzér 1 Bit 0 parametru 32.01 Stan nadzoru (patrz str. 560). 25
Nadzér 2 Bit 1 parametru 32.01 Stan nadzoru (patrz str. 560). 26
Nadzér 3 Bit 2 parametru 32.01 Stan nadzoru (patrz str. 560). 27
Zarezerwowane 28...31
EFB MCW bit 11 Bit 11 stowa sterowania odebrany przy uzyciu interfejsu 32
wbudowanej magistrali komunikacyjne;j.
Utrata potaczenia | Wykryta utrata potgczenia interfejsu magistrali komunikacyj- | 33

FBAA

nej A powoduje zmiane trybu sterowania na ZEW?2.
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Utrata potgczenia | Wykryta utrata potgczenia interfejsu wbudowanej magistrali | 35
EFB komunikacyjnej powoduje zmiang trybu sterowania na ZEW2.
Inny [bit] Wybor zrédta (patrz Wyrazenia i skréty, str. 402). -
19.18  Zrédio wylgczenia | Wybiera zrédio wytaczenia trybu Reczny/Wiyt. Nieuzywany
RECZNY/WYt 1 = Przyciski Reczny i (lub) Wyt. sg wytgczone na panelu
sterowania i w programie komputerowym Drive Composer.
Parametr 19.19 Dziatanie wytgcznika RECZNY/WYt okreéla,
ktore przyciski sg wtgczone lub wytgczone.
Jesli parametr wytgczenia trybu Reczny/Wyt. zostanie
uaktywniony, gdy przemiennik czestotliwosci bedzie w trybie
Reczny, tryb zostanie automatycznie przetgczony na Wyt., a
silnik zostanie zatrzymany i uzytkownik bedzie musiat go
ponownie uruchomié.
Nieuzywany 0 = Przyciski Reczny i (lub) Wyt sg wigczone i dziatajg. 0
Aktywne 1 = Przyciski Rgczny i (lub) Wyt sg wytaczone i nie dziataja. 1
DI1 Wejscie cyfrowe DI1 (10.02 Stan DI po opdéznieniach, bit 0). | 2
DI2 Wejscie cyfrowe DI2 (10.02 Stan DI po opdéznieniach, bit 1). |3
DI3 Wejscie cyfrowe DI3 (10.02 Stan DI po opdéznieniach, bit 2). | 4
Dl4 Wejscie cyfrowe DI4 (10.02 Stan DI po opdznieniach, bit 3). |5
DI5 Wejscie cyfrowe DI5 (70.02 Stan DI po opdznieniach, bit4). |6
DI6 Wejscie cyfrowe DI6 (70.02 Stan DI po opdznieniach, bit5). |7
Komunikacja Bit 14 stowa sterowania profilu DCU odebrany przy uzyciu 8
interfejsu wbudowanej magistrali komunikacyjnej. Jesli jest
uzywany adapter magistrali komunikacyjnej obstugujacy pro-
file trybu transparentnego, zostanie uzyty bit 14 stowa stero-
wania DCU za posrednictwem profilu trybu transparentnego.
Inny [bit] Wybor zrédta (patrz Wyrazenia i skréty, str. 402). -
19.19  Dziatanie Okresla, ktore przyciski sg wytaczone na panelu sterowania i | RECZNY
wytgcznika w programie komputerowym Drive Composer, gdy jest
RECZNY/WYt wytgczony parametr 19.18 Zrédto wytgczenia RECZNY/WYt.
RECZNY Przycisk Reczny jest wytaczony. 0
WYL. | RECZNY Przyciski Wyt. i Reczny sg wylgczone. 1
WYL gdy Auto Przycisk Wyt. jest wytgczony, gdy przemiennik czestotliwosci | 2
jest w trybie Auto. Przycisk Wyt. jest ponownie wigczany po
nacisnieciu przycisku Reczny.

20 Start/stop/kierunek | Wybor zrodta sygnatéw sterowania start/stop/kierunek oraz
zezwolenia na bieg/start. Wybor Zrédta sygnatu wigczenia
dodatniej/ujemnej warto$ci zadane;j.

Wiecej informacji o miejscach sterowania przedstawiono
w sekcji Sterowanie lokalne a sterowanie zewnetrzne
(str. 107).
20.01  Komendy Zew1 Wybiera zrédto polecenia uruchomienia, zatrzymania i We1: start
kierunku dla zewnetrznego miejsca sterowania 1 (ZEW1).
Patrz parametr 20.21, aby okre$li¢ aktualny kierunek. Patrz
tez opisy parametrow 20.02...20.05.
Nie wybrano Nie wybrano zrédet polecen startu lub stopu. 0
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Nr Nazwal/wartos¢

Opis

Dom/EkwM
K16

We1: start

Zrédto komend startu i stopu jest wybierane przez parametr
20.03 Zrodto we1 Zew1. Zmiany stanu bitéw zrodta sg
interpretowane w nastepujgcy sposob:

Stan zrodta 1 (20.03) Polecenie
0->1(20.02 = Zbocze)
1(20.02 = Poziom)

0 Stop

Start

1

We1: start; We2:
kierunek

Zrédto okreslone przez parametr 20.03 Zrédto we Zew1 jest
sygnatem startu. Zrodto okreslone przez parametr 20.04
Zrodfo we2 Zew1 wskazuje kierunek. Zmiany stanu bitéw
zrodia sg interpretowane w nastepujgcy sposob:

Stan zrodta 1 (20.03) | Stan zrédta 2 (20.04) | Polecenie

0 Dowolny Stop

0->1(20.02= 0 Start do
Zbocze) przodu

1 (20.02 = Poziom) 1 Start do tytu

We1: st. w przdd;
We2: st. w tyt

Zrédto okreslone przez parametr 20.03 Zrédto we Zew1 jest
sygnatem startu do przodu. Zrédto okreslone przez parametr
20.04 Zrédio we2 Zew1 jest sygnatem startu do tytu. Zmiany
stanu bitéw zrédta sg interpretowane w nastepujacy sposob:

Stan zrédta 1 (20.03) | Stan zrédta 2 (20.04) | Polecenie

0 0 Stop

0->1(20.02=
Zbocze) 0
1(20.02 = Poziom)

Start do
przodu

0->1(20.02=
0 Zbocze) Start do tylu
1(20.02 = Poziom)

1 1 Stop

We1P: start; We2:
stop

Zrédta komend startu i stopu sg wybierane przez parametry
20.03 Zrédto wel Zew1 i 20.04 Zrédio we2 Zew1. Zmiany
stanu bitéw zrédta sg interpretowane w nastepujgcy sposob:

Stan zrodta 1 (20.03)|Stan zrédta 2 (20.04)| Polecenie

0->1 1 Start

Dowolny 0 Stop

Uwagi:

« Sygnaly Zezwolenie na bieg i Blokada startu mozna wia-
czy¢ przed lub po impulsie start.

* Parametr 20.02 Typ wyzw. startu Zew1 dziata wytgcznie
podczas uruchamiania przemiennika czestotliwosci, kiedy
jest uzywane to ustawienie. Jesli wejscie startu jest w sta-
nie WL. i parametr 20.02 = poziom (1) podczas wigczania
przemiennika, silnik zostanie uruchomiony.
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Nr

Nazwal/wartos¢

Opis

Dom/EkwM
K16

We1P: start; We2:
stop; We3: kier.

Zrédta komend startu i stopu sg wybierane przez parametry
20.03 Zrédio we1 Zew1 i 20.04 Zrédio we2 Zew1. Zrédto
okreslone przez parametr 20.05 Zrédfo we3 Zew1 wskazuje
kierunek. Zmiany stanu bitéw zrédta sg interpretowane

w nastepujgcy sposob:

Stan zrodta 1 | Stan zrédta 2 | Stan zrodta 3

(20.03) (20.04) (20.05) Polecenie

Start do

0->1 1 0 przodu

0->1 1 1 Start do tytu

Dowolny 0 Dowolny Stop

Uwagi:

« Sygnaty Zezwolenie na bieg i Blokada startu mozna wig-
czy¢ przed lub po impulsie start.

« Parametr 20.02 Typ wyzw. startu Zew1 dziata wytgcznie
podczas uruchamiania przemiennika czgstotliwosci, kiedy
jest uzywane to ustawienie. Jesli wejscie startu jest w sta-
nie WL. i parametr 20.02 = poziom (1) podczas wigczania
przemiennika, silnik zostanie uruchomiony.

5

We1P: st. w przdd;

We2P: st. w tyt;
We3: stop

Zrédta komend startu i stopu sg ‘wybierane przez parametry
20.03 Zrodto wel Zew1, 20.04 Zrédto we2 Zew1 i 20.05
Zrédio we3 Zew1. Zrodio okreslone przez parametr 20.05
Zrédio we3 Zew1 okresla zatrzymanie. Zmiany stanu bitéw
zrodta sg interpretowane w nastepujgcy sposob:

Stan zrodta 1 | Stan zrédta 2 | Stan zrodta 3

(20.03) (20.04) (20.05) Polecenie

Start do

0->1 przodu

Dowolny 1

Dowolny 0->1 1 Start do tytu

Dowolny Dowolny 0 Stop

Uwagi:

« Sygnaty Zezwolenie na bieg i Blokada startu mozna
wigczyé przed lub po impulsie start.

« Parametr 20.02 Typ wyzw. startu Zew1 nie daje zadnego
efektu przy tym ustawieniu.

Zarezerwowane

Panel sterowania

Polecenia startu i stopu sg pobierane z panelu sterowania
(lub komputera podtgczonego do ztgcza panelu sterowania).

1"

Magistrala
komunikacyjna A

Polecenia startu i stopu sg pobierane z adaptera
komunikacyjnego A.

Uwaga: Nalezy rowniez ustawi¢ parametr 20.02 Typ wyzw.
startu Zew1 na warto$¢ Poziom.

12

Zarezerwowane

13

Wbudowana
magistrala
komunikacyjna

Polecenia startu i stopu sg pobierane z interfejsu
wbudowanej magistrali komunikacyjne;.

Uwaga: Nalezy rowniez ustawi¢ parametr 20.02 Typ wyzw.
startu Zew1 na warto$¢ Poziom.

14




486 Parametry

Nr Nazwal/wartos¢ Opis Dom/EkwM
K16
20.02  Typ wyzw. startu Definiuje, czy sygnat startu dla zewnetrznego miejsca Poziom
Zew1 sterowania ZEW1 jest wyzwalany przez zbocze, czy poziom.
Uwaga: Gdy jest wybrany sygnat startu typu impulsowego,
ten parametr ma zastosowanie tylko podczas uruchamiania
przemiennika czestotliwosci. Patrz opisy opcji parametru
20.01 Komendy Zew1.
Zbocze Sygnat startu jest wyzwalany przez zbocze. 0
Poziom Sygnat startu jest wyzwalany przez poziom. 1
20.03  Zrédio wel Zew1 Wybiera zrodto 1 dla parametru 20.01 Komendy Zew1. DI1
Zawsze wytgczone |0 0
Zawsze wigczone |1 1
DI1 Wejscie cyfrowe DI1 (10.02 Stan DI po opdéznieniach, bit 0). |2
DI2 Wejscie cyfrowe DI2 (10.02 Stan DI po opéznieniach, bit 1). |3
DI3 Wejscie cyfrowe DI3 (10.02 Stan DI po opdznieniach, bit 2). | 4
Dl4 Wejscie cyfrowe DI4 (10.02 Stan DI po opdéznieniach, bit 3). | 5
DI5 Wejscie cyfrowe DI5 (10.02 Stan DI po opdéznieniach, bit 4). |6
DI6 Wejscie cyfrowe DI6 (10.02 Stan DI po opéznieniach, bit 5). |7
Zarezerwowane 8...17
Funkcja czasowa 1 | Bit O parametru 34.01 Stan funkcji czasowych (patrz str. 573). | 18
Funkcja czasowa 2 | Bit 1 parametru 34.01 Stan funkcji czasowych (patrz str. 573). | 19
Funkcja czasowa 3 | Bit 2 parametru 34.01 Stan funkcji czasowych (patrz str. 573). | 20
Zarezerwowane 21...23
Nadzér 1 Bit 0 parametru 32.01 Stan nadzoru (patrz str. 560). 24
Nadzér 2 Bit 1 parametru 32.01 Stan nadzoru (patrz str. 560). 25
Nadzér 3 Bit 2 parametru 32.01 Stan nadzoru (patrz str. 560). 26
Zarezerwowane 27...39
Stata predkos¢ Bit 7 parametru 06.19 Stowo stanu ster. predkoscig (patrz 40
str. 421).
Inny [bit] Wybér zrédta (patrz Wyrazenia i skroty, str. 402). -
20.04  Zrédio we2 Zew1 Wybiera zrodto 2 dla parametru 20.01 Komendy Zew1. Zawsze
Dostepne opcje zawiera opis parametru 20.03 Zrédfo we1 wytgczone
ZewT.
20.05  Zrédio we3 Zew1 Wybiera zrodto 3 dla parametru 20.01 Komendy Zew1. Zawsze
Dostepne opcje zawiera opis parametru 20.03 Zrédfo we1 wytgczone
ZewT.
20.06 Komendy Zew2 Wybiera zrédto polecen uruchomienia, zatrzymania i kierunku | Nie wybrano
dla zewnetrznego miejsca sterowania 2 (ZEW?2).
Patrz parametr 20.21, aby okre$li¢ aktualny kierunek. Patrz
tez parametry 20.07...20.10.
Nie wybrano Nie wybrano zrédet polecen startu lub stopu. 0
We1: start Zrédto komend startu i stopu jest wybierane przez parametr | 1

20.08 Zrédio we1 Zew2. Zmiany stanu bitéw zrodta sg
interpretowane w nastepujgcy sposob:

Stan zrodta 1 (20.08) Polecenie

0->1(20.07 = Zbocze)

1 (20.07 = Poziom) Start

0 Stop
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Nr Nazwal/wartos¢

Opis
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We1: start; We2:
kierunek

Zrédio okreslone przez parametr 20.08 Zrédto we Zew?2 jest
sygnatem startu. Zrodto okreslone przez parametr 20.09
Zrodfo we2 Zew2 wskazuje kierunek. Zmiany stanu bitéw
zrodta sg interpretowane w nastepujgcy sposob:

2

Stan zrodta 1 (20.08)

Stan zrédta 2 (20.09)

Polecenie

0

Dowolny

Stop

0->1(20.07 =
Zbocze)
1 (20.07 = Poziom)

0

Start do
przodu

1

Start do tylu

We1: st. w przdd;
We2: st. w tyt

Zrédto okreslone przez parametr 20.08 Zrédio wet Zew? jest
sygnatem startu do przodu. Zrédto okreslone przez parametr
20.09 Zrédto we?2 Zew?2 jest sygnatem startu do tytu. Zmiany
stanu bitéw zrédta sg interpretowane w nastepujgcy sposob:

Stan zrodta 1 (20.08) | Stan zrédta 2 (20.09) | Polecenie
0 0 Stop
-> =
* tbocze) 0 Start o
1 (20.07 = Poziom) przodu
0->1(20.07 =
0 Zbocze) Start do tylu
1(20.07 = Poziom)
1 1 Stop

We1P: start; We2:
stop

Zrédta komend startu i stopu sg wybierane przez parametry | 4
20.08 Zrodto wel Zew2 i 20.09 Zroédfo we2 Zew?2. Zmiany
stanu bitéw zrédta sg interpretowane w nastepujacy sposéb:

Stan zrodta 1 (20.08) |Stan zrédta 2 (20.09)| Polecenie
0->1 1 Start
Dowolny 0 Stop

Uwagi:

« Sygnaty Zezwolenie na bieg i Blokada startu mozna wig-

czy¢ przed lub po impulsie start.

« Parametr 20.07 Typ wyzw. rozruchu Zew?2 dziata wytgcznie
podczas uruchamiania przemiennika czgstotliwosci, kiedy
jest uzywane to ustawienie. Jesli wejscie startu jest w sta-
nie WL. i parametr 20.07 = poziom (1) podczas wigczania

przemiennika, silnik zostanie uruchomiony.
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Nr

Nazwal/wartos¢

Opis

Dom/EkwM
K16

We1P: start; We2:
stop; We3: kier.

Zrédta komend startu i stopu sg wybierane przez parametry
20.08 Zrédio we1 Zew2 i 20.09 Zrédio we2 Zew2. Zrédto
okreslone przez parametr 20.10 Zrédfo we3 Zew2 wskazuje
kierunek. Zmiany stanu bitéw zrédta sg interpretowane

w nastepujgcy sposob:

Stan zrédta 1 | Stan zrodta 2 | Stan zrédta 3

(20.08) (20.09) (20.10) Polecenie

Start do

0->1 1 0 przodu

0->1 1 1 Start do tytu

Dowolny 0 Dowolny Stop

Uwagi:

+ Sygnaty Zezwolenie na bieg i Blokada startu mozna
wigczyé przed lub po impulsie start.

» Parametr 20.07 Typ wyzw. rozruchu Zew?2 dziata wylgcznie
podczas uruchamiania przemiennika czestotliwosci, kiedy
jest uzywane to ustawienie. Jesli wejscie startu jest w sta-
nie WL.. i parametr 20.07 = poziom (1) podczas wigczania
przemiennika, silnik zostanie uruchomiony.

5

We1P: st. w przéd;

We2P: st. w tyk;
We3: stop

Zrodta komend startu i stopu sg ‘wybierane przez parametry
20.08 Zrédio we Zew?2, 20.09 Zrédio we2 Zew2 i 20.10
Zrédio we3 Zew?2. Zrodio okreslone przez parametr 20.10
Zrédio we3 Zew2 wskazuje kierunek. Zmiany stanu bitow
zrodia sg interpretowane w nastepujgcy sposob:

Stan zrodta 1 | Stan zrédta 2 | Stan zrodia 3

(20.08) (20.09) (20.10) Polecenie

Start do

0->1 przodu

Dowolny 1

Dowolny 0->1 1 Start do tytu

Dowolny Dowolny 0 Stop

Uwagi:

« Sygnaly Zezwolenie na bieg i Blokada startu mozna
wigczy€ przed lub po impulsie start.

* Parametr 20.07 Typ wyzw. rozruchu Zew?2 nie daje
zadnego efektu przy tym ustawieniu.

Zarezerwowane

7..10

Panel sterowania

Polecenia startu i stopu sg pobierane z panelu sterowania
(lub komputera podtgczonego do ztgcza panelu sterowania).

1

Magistrala
komunikacyjna A

Polecenia startu i stopu sg pobierane z adaptera
komunikacyjnego A.

Uwaga: Nalezy réwniez ustawi¢ parametr 20.07 Typ wyzw.
rozruchu Zew2 na warto$¢ Poziom.

12

Zarezerwowane

13

Wbudowana
magistrala
komunikacyjna

Polecenia startu i stopu sg pobierane z interfejsu
wbudowanej magistrali komunikacyjne;j.

Uwaga: Nalezy rowniez ustawi¢ parametr 20.07 Typ wyzw.
rozruchu Zew?2 na warto$¢ Poziom.

14
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20.07  Typwyzw. rozruchu | Definiuje, czy sygnat startu dla zewnetrznego miejsca Poziom
Zew?2 sterowania ZEW?2 jest wyzwalany przez zbocze, czy poziom.

Uwaga: Gdy jest wybrany sygnat startu typu impulsowego,
ten parametr ma zastosowanie tylko podczas uruchamiania
przemiennika czestotliwosci. Patrz opisy opcji parametru

20.06 Komendy Zew?2.
Zbocze Sygnat startu jest wyzwalany przez zbocze. 0
Poziom Sygnat startu jest wyzwalany przez poziom. 1
20.08  Zroédio wel Zew2 | Wybiera zrédto 1 dla parametru 20.06 Komendy Zew?2. Zawsze
Dostepne opcje zawiera opis parametru 20.03 Zrédfo we1 wylgczone
ZewT.
20.09  Zrédio we2 Zew2 | Wybiera zrédto 2 dla parametru 20.06 Komendy Zew2. Zawsze
Dostepne opcje zawiera opis parametru 20.03 Zrédfo we1 wylgczone
Zew1.
20.10  Zrédio we3 Zew2 | Wybiera zrédto 3 dla parametru 20.06 Komendy Zew2. Zawsze
Dostepne opcje zawiera opis parametru 20.03 Zrédfo we1 wylgczone

ZewT.
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Nr Nazwal/wartos¢ Opis Dom/EkwM
K16
20.21  Kierunek Blokada kierunku zadanego. Definiuje kierunek przemiennika | Do przodu

czestotliwosci zamiast znaku wartos$ci zadanej, z wyjatkiem
niektoérych przypadkow.

W tabeli przedstawiono aktualny obrét przemiennika
czestotliwosci jako funkcje parametru 20.21 Kierunek i
polecenia zmiany kierunku (z parametru 20.07 Komendy
Zew1 lub 20.06 Komendy Zew?2).
Patrz schemat fancucha sterowania Blokada kierunku

(str. 399)
Polecenie Zmiana kierunku |Polecenie Zmiana kierunku [Polecenie Zmiana kierunku
= Do przodu = Do tylu nie jest zdefiniowane
Par. 20.21
Kierunek = |Do przodu Do przodu Do przodu
Do przodu
Par. 20.21
Kierunek = |Do tytu Do tytu Do tytu
Bieg do tytu
Par. 20.21 |Do przodu, ale Do tytu, ale
Kierunek = | Jesli warto$¢ zadana + Jesli warto$¢ zadana
Zgdanie pochodzi z parametru pochodzi z parametru
Stata, Sterowanie ze Stata lub PID, jest
zmiennym punktem uzywana w postaci
zadanym (Potencjometr niezmienione;j.
silnika), PID, Bezpieczna [« Jesli warto$é zadana
predkos¢, Ostatni, Bieg pochodzi z parametru Do przodu
prébny lub Panel, jest Sie¢, Panel, Wejscie
uzywana w postaci analogowe, Sterowanie
niezmienione;. ze zmiennym punktem
« Jedli warto$é zadana zadanym (Potencjometr
pochodzi z sieci, warto$¢ |  silnika), Bezpieczna
zadana jest uzywana predkos¢ lub Ostatni, jest
w postaci niezmienionej. mnozona przez —1.
Zadanie W sterowaniu zewnetrznym kierunek jest wybierany za 0
pomoca polecenia kierunku (parametr 20.01 Komendy Zew1
lub 20.06 Komendy Zew?2).
Jesli warto$¢ zadana pochodzi z parametru Stata (state
predkosci/czestotliwosci), Sterowanie ze zmiennym punktem
zadanym (Potencjometr silnika), PID, Bezpieczna warto$é
zadana predkosci, Wartos¢ zadana ostatniej predkos$ci lub
Panel, jest uzywana w postaci niezmienione;j.
Jesli warto$¢ zadana pochodzi z magistrali komunikacyjnej:
« jesli polecenie kierunku to Do przodu, warto$¢ zadana jest
uzywana w postaci niezmienionej;
« jesli polecenie kierunku to Do tytu, warto$¢ zadana jest
mnozona przez -1.
Do przodu Silnik obraca sie do przodu bez wzgledu na znak zewnetrznej | 1
wartosci zadanej. Ujemne warto$ci zadane sg zastgpowane
przez zero. Dodatnie warto$ci zadane sg uzywane w
niezmienionej formie.
Bieg do tytu Silnik obraca sie do tytlu bez wzgledu na znak zewnetrznej 2
wartosci zadanej. Ujemne warto$ci zadane sg zastepowane
przez zero. Dodatnie warto$ci zadane sg mnozone przez -1.
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Nr Nazwal/wartos¢ Opis Dom/EkwM
K16
20.30  Fun. ostrz. sygn. Wybiera ostrzezenia o sygnatach zezwolenia, ktére majg 0000h
zezwol. zostac¢ zablokowane. Ten parametr zapobiega wystgpieniu

nadmiernej liczby tych ostrzezen w dzienniku zdarzen. Gdy
bit tego parametru jest ustawiony na wartos¢ 1, powigzane
ostrzezenie jest blokowane.

Bit Nazwa Opis
0 Zezwolenie na bieg 1 = Ostrzezenie AFED Zezwolenie na bieg jest blokowane.
1 Blokady startu 1 = Nastepujace ostrzezenia sg blokowane:

* AFEE Blokada startu 1
* AFEF Blokada startu 2
* AFFO Blokada startu 3
* AFF1 Blokada startu 4

3...15 |Zarezerwowane

0000h...FFFFh Stowo stuzgce do wylgczania ostrzezen o sygnatach 1=1

zezwolenia.

20.40  Zezwolenie na bieg | Umozliwia wybor zrodta sygnatu zezwolenia na bieg Nieuzywany

Wartos$¢ 0 zrédta dezaktywuje zezwolenie na bieg i

uniemozliwia dziatanie.

Warto$¢ 1 zrédta aktywuje zezwolenie na bieg i pozwala na

dziatanie.

Uwaga: Usuniecie ustawienia Zezwolenia na bieg podczas

pracy przemiennika czestotliwosci skutkuje stanem

Zatrzymanie z wybiegiem.
Nieuzywany 0. 0
Nieuzywany 1 1
DI1 Wejscie cyfrowe DI1 (10.02 Stan DI po opdéznieniach, bit 0). |2
DI2 Wejscie cyfrowe DI2 (70.02 Stan DI po opdznieniach, bit 1). |3
DI3 Wejscie cyfrowe DI3 (70.02 Stan DI po opdznieniach, bit 2). |4
D4 Wejscie cyfrowe DI4 (10.02 Stan DI po opdznieniach, bit 3). |5
DI5 Wejscie cyfrowe DI5 (10.02 Stan DI po opdéznieniach, bit4). | 6
DI6 Wejscie cyfrowe DI6 (10.02 Stan DI po opéznieniach, bit 5). |7
-DI1 Wejscie cyfrowe DI1 (10.02 Stan DI