
Turvaohjeet

VAROITUS! Noudata näitä ohjeita. Ohjeiden laiminlyönti voi aiheuttaa fyy-
sisen vamman tai hengenvaaran tai vahingoittaa laitteistoa. Sähköasen-
nus- ja huoltotöitä saa tehdä vain pätevä sähköalan ammattilainen.

• Älä käsittelee taajuusmuuttajaa, moottorikaapelia, moottoria tai 
ohjauskaapeleita taajuusmuuttajan ollessa kytkettynä syöttövirtaan. Ennen 
työskentelyn aloittamista erota taajuusmuuttaja kaikista vaarallisista 
jännitelähteistä ja varmista, että työskentelemisen aloittaminen on 
turvallista. Odota aina 5 minuuttia virransyötön irrottamisen jälkeen, jotta 
välipiirin kondensaattoreiden varaus ehtii purkautua.

• Älä työskentele taajuusmuuttajalla, jos siihen on kytketty pyörivä 
kestomagneettimoottori. Pyörivä kestomagneettimoottori tuottaa 
jännitettä taajuusmuuttajaan ja sen tulo- ja lähtöliittimiin.

1.  Pakkauksen purkaminen
Säilytä taajuusmuuttaja pakkauksessaan kunnes olet valmis asentamaan sen. Kun 
pakkaus on avattu, taajuusmuuttaja on suojattava pölyltä, roskilta ja kosteudelta. 
Varmista, että pakkaus sisältää seuraavat osat:
• taajuusmuuttaja
• lisävarusteet, mikäli tilattu lisävarustekoodeilla
• asennustarvikkeet (kaapelikiinnikkeet, nippusiteet, asennusosat ym)
• kiinnityskaavain (vain runkokoot R3 ja R4)
• turvaohjeet
• monikielinen varoitustarra-arkki (varoitus jäännösjännitteestä)
• käyttöliittymän käyttöohje (taajuusmuuttajan etukannen alla)
• asennuksen ja käyttöönoton pikaopas
• laitteiden ja laiteohjelmiston käyttöoppaat, mikäli tilattu lisävarustekoodilla.

Varmista, että osat ovat ehjiä ja vahingoittumattomia.

2.  Kondensaattoreiden elvytys
Jos taajuusmuuttajaan ei ole kytketty virtaa yli vuoteen, tasajännitevälipiirin 
kondensaattorit on elvytettävä. Valmistuspäivämäärä on ilmoitettu 
tyyppikilvessä. Lisätietoja on oppaassa Capacitor reforming instructions 
(3BFE64059629, englanninkielinen).

3.  Kaapeleiden ja varokkeiden valitseminen
• Valitse tehokaapelit. Noudata paikallisia määräyksiä.

• Syöttökaapeli: Parhaan sähkömagneettisen yhteensopivuuden saavut-
tamiseksi ABB suosittelee symmetrisen suojatun kaapelin (VFD-kaapeli) 
käyttämistä.

• Moottorikaapeli: Parhaan sähkömagneettisen yhteensopivuuden saa-
vuttamiseksi on suositeltavaa käyttää symmetristä suojattua kaapelia 
(VFD-kaapeli). Symmetrinen suojattu kaapeli vähentää myös laakerivir-
toja, kulumista ja moottorin eristeisiin kohdistuvaa rasitusta.

• Tehokaapelien tyypit: IEC-asennukset: käytä kupari- tai alumiinikaape-
leita (mikäli sallittu). UL-asennuksissa voidaan käyttää ainoastaan 
kuparikaapeleita.

• Nimellisvirta: suurin kuormitusvirta.
• Nimellisjännite: vähintään 600 V AC.
• Nimellislämpötila: IEC-asennukset: kaapelin on kestettävä vähintään 

70 °C:n lämpötila jatkuvassa käytössä. Ul-asennukset: kaapelin on kes-
tettävä vähintään 75 °C:n lämpötila.

• Koko: Katso tyypilliset kaapelikoot kohdasta Sulakkeet ja tehokaape-
lien tyypilliset koot ja suurimmat kaapelikoot kohdasta Tehokaapelei-
den liitintiedot.

• Valitse ohjauskaapelit. Käytä analogiasignaaleille kaksoissuojattua 
kierrettyä parikaapelia. Käytä digitaalisille signaaleille, relesignaaleille ja 
I/O-signaaleille kaksoissuojattua tai yksinkertaisesti suojattua kaapelia. Älä 
kytke 24 V:n ja 115/230 V:N signaaleja samaan kaapeliin.

• Suojaa taajuusmuuttaja ja tehonsyöttökaapeli asianmukaisilla sulakkeilla. 
Katso Sulakkeet ja tehokaapelien tyypilliset koot.

4.  Tarkasta asennuspaikka
Taajuusmuuttaja on tarkoitettu asennettavaksi laitekaappiin, ja sen 
kotelointiluokka on vakiovarustuksessa IP20 / UL Open Type. 
Tarkasta taajuusmuuttajan asennuspaikka. Varmista seuraavat seikat:
• Asennuspaikassa on riittävä ilmanvaihto ja ilman vaihtuvuus.
• Taajuusmuuttajan ympärillä on oltava riittävästi tilaa laitteen jäähdytystä, 

kunnossapitoa ja käyttöä varten. Vähimmäistilaa koskevat vaatimukset 
annetaan kohdassa Vapaa tila laitteen ympärillä.

• Käyttöympäristön olosuhteiden on täytettävä annetut vaatimukset. Katso 
Käyttöympäristö.

• Asennuspinnan on oltava mahdollisimman pystysuora ja riittävän vahva 
kestämään taajuusmuuttajan paino. Katso Mitat ja painot.

• Asennuspinnan, asennuspaikan lattian ja taajuusmuuttajan lähellä olevien 
materiaalien on oltava syttymättömiä.

• Taajuusmuuttajan lähellä ei saa olla voimakkaiden magneettikenttien 
lähteitä, kuten voimakasta virtaa johtavia yksisäikeisiä johtimia tai 
kontaktoreiden keloja. Voimakas magneettikenttä voi aiheuttaa häiriöitä ja 
epätarkkuutta taajuusmuuttajan toimintaan.

5.  Asenna taajuusmuuttaja paikalleen
Taajuusmuuttaja voidaan kiinnittää ruuveilla tai DIN-kiskoon (top hat -kisko, 
leveys × korkeus = 35 mm × 7,5 mm).
• R0-taajuusmuuttajat asennetaan pystysuoraan. R0-taajuusmuuttajassa ei 

ole jäähdytyspuhallinta.
• Taajuusmuuttajat, joiden runkokoko on R1...R4, voidaan kääntää enintään 

90 astetta pystysuorasta asennosta vaakasuoraan asentoon. 
• Älä asenna taajuusmuuttajaa ylösalaisin.
• Useita taajuusmuuttajia voidaan asentaa vierekkäin.

—
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ACS380-taajuusmuuttajat
Asennuksen ja käyttöönoton pikaopas

 Taajuusmuuttajan kiinnittäminen ruuveilla
1. Tee kiinnityspintaan merkit 

kiinnitysreikien kohdalle. Katso Mitat 
ja painot. Jos runkokoko on R3 tai 
R4, käytä mukana toimitettua 
kiinnityskaavainta.

2. Poraa reiät kiinnitysruuveja varten. 
Tarvittaessa asenna reikiin sopivat 
seinäkiinnitystulpat tai -ankkurit.

3. Kiinnitä kiinnitysruuvit reikiin. Jätä 
tyhjää tilaa ruuvin kannan ja 
asennuspinnan väliin.

4. Aseta taajuusmuuttaja 
kiinnitysruuvien varaan.

5. Kiristä ruuvit.

 Taajuusmuuttajan kiinnittäminen DIN-kiskoon
1. Siirrä lukitusosa vasemmalle. Käytä 

tarvittaessa litteäkärkistä 
ruuvitalttaa.

2. Paina lukituspainike alas ja pidä sitä 
painettuna.

3. Aseta taajuusmuuttajan yläosassa 
oleva kiinnityskielekkeet DIN-kiskon 
yläreunaan.

4. Aseta taajuusmuuttaja DIN-kiskon 
alareunaa vasten.

5. Vapauta lukituspainike.
6. Siirrä lukitusosa oikealle.
7. Varmista, että taajuusmuuttaja on 

asennettu oikein.
Taajuusmuuttaja irrotetaan avaamalla 
lukitusosa ja nostamalla taajuusmuuttaja 
pois DIN-kiskolta.

6.  Mittaa eristysvastus
Taajuusmuuttaja: Älä suorita taajuusmuuttajalle jännitekoetta tai 
eristysvastusmittausta, koska ne voivat vahingoittaa taajuusmuuttajaa.
Syöttökaapeli: Mittaa syöttökaapelin eristysvastus ennen kaapelin kytkemistä. 
Noudata paikallisia määräyksiä.
Moottori ja moottorikaapeli:
1. Varmista, että moottorikaapeli on kytketty moottoriin ja irrotettu 

taajuusmuuttajan lähtöliittimistä T1/U, T2/V ja T3/W.
2. Mittaa kunkin vaihejohtimen ja suojamaa-

johtimen välinen eristysvastus 1000 V DC:n 
jännitteellä. ABB-moottorin eristysvastuk-
sen tulee olla yli 100 megaohmia lämpötilan 
ollessa 25 °C. Lisätietoja muiden moottorien 
eristysvastuksista on valmistajan toimitta-
missa oppaissa.
Moottorin kotelon sisällä oleva kosteus pie-
nentää eristysvastusta. Jos epäilet, että 
moottorissa voi olla kosteutta, kuivata se ja 
suorita mittaus uudelleen.

7.  Varmista, että taajuusmuuttaja on yhteensopiva 
käytettävän maadoitusjärjestelmän kanssa.
Kaikki taajuusmuuttajatyypit voidaan liittää symmetrisesti maadoitettuun 
TN-S-verkkoon (keskipistemaadoitettu tähtikytkentä). Taajuusmuuttajassa on 
toimitettaessa EMC- ja VAR-ruuvit asennettuna. Ruuvien materiaali (muovi tai 
metalli) riippuu laiteversiosta. Taulukossa ilmoitetaan, milloin metallinen EMC-
ruuvi tai metallinen VAR-ruuvi on poistettava (sisäisen EMC-suotimen tai 
varistoripiirin irtikytkentä). 

8.  Kytke tehokaapelit
 Kytkentäkaavio (suojatut kaapelit)

1. Erotuslaite.
2. Kaksi suojamaajohdinta. Taajuusmuuttajien turvallisuusstandardi

IEC/EN 61800-5-1 edellyttää kahta suojamaajohdinta, jos suojamaajohti-
men läpimitta on pienempi kuin 10 mm2 (Cu) tai 16 mm2 (Al). Voit käyttää 
maadoitukseen neljännen johtimen lisäksi esimerkiksi kaapelin suojavaip-
paa. 

3. Käytä erillistä PE-maadoituskaapelia tai kaapelia, jossa on erillinen PE-
johdin, jos neljännen johtimen tai vaipan johtavuus ei täytä PE-johtimelle 
asetettuja vaatimuksia.

4. Käytä moottorin puolella erillistä maadoituskaapelia, jos vaipan johtavuus 
ei ole riittävä tai jos kaapelissa ei ole symmetristä PE-johdinta.

5. Moottorikaapelin ja jarruvastuskaapelin (mikäli käytössä) suojavaipassa on 
käytettävä 360 asteen maadoitusta, Sitä suositellaan myös tehonsyöttö-
kaapeleihin.

6. Jarruvastus ja vastuskaapeli (lisävaruste).
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 Kytkentöjen tekeminen (suojatut kaapelit)
Katso kiristysmomentit kohdasta Tehokaapeleiden liitintiedot.
1. Irrota etukannen ruuvi ja irrota sitten 

etukansi.
2. Kiinnitä oikeankielinen jäännösjän-

nitteen varoitustarra paikalleen taa-
juusmuuttajaan.

3. Kuori moottorikaapeli.
4. Kiinnitä moottorikaapelin 

suojavaippa maadoitusliittimeen.
5. Kierrä moottorikaapelin suojavaippa 

yhteen, merkitse se ja kytke se 
maadoitusliittimeen.

6. Liitä moottorikaapelin vaihejohtimet 
liittimiin T1/U, T2/V ja T3/W.

7. Jos käytössä on jarruvastus, kytke 
jarruvastuskaapeli liittimiin R- ja 
UDC+. Käytä suojattua kaapelia ja 
maadoita suojavaippa maadoitusliit-
timeen.

8. Varmista, että liitinten R- ja UDC+ 
ruuvit on kiristetty. Tee tämä vaihe 
myös, jos et kytke liittimiin kaapeleita.

9. Kuori syöttökaapeli.
10. Jos syöttökaapelissa on 

suojavaippa, maadoita vaippa 
maadoituspuristimen alle. Kierrä 
sitten suojavaippa yhteen, merkitse 
se ja liitä se maadoitusliittimeen.

11. Kytke syöttökaapelin PE-johdin 
maadoitusliittimeen. Käytä 
tarvittaessa toista PE-johdinta.

12. Kolmivaihetaajuusmuuttajassa kytke 
syöttökaapelin vaihejohtimet 
liittimiin L1, L2 ja L3. Yksivaihetaajuusmuuttajassa kytke vaihe- ja 
nollajohdin liittimiin L1 ja L2.

13. Kiinnitä kaapelit mekaanisesti taajuusmuuttajan ulkopuolelle.

9.  Kytke ohjauskaapelit
Tee kytkennät valitsemasi sovellusmakron oletusohjauskytkentöjen mukaisesti. 
Pidä signaaliparikaapelin johtimet kierrettyinä mahdollisimman lähelle liittimiä, 
jotta induktiivinen kytkeytyminen vältetään. Liitinliitosten kiristysmomentti on 
0,5…0,6 Nm.
1. Kuori osa ohjauskaapelin 

ulkovaipasta maadoitusta varten.
2. Maadoita ulkovaippa 

maadoituskielekkeeseen 
nippusiteen avulla.

3. Käytä 360 asteen maadoituksessa 
metallisia nippusiteitä.

4. Kuori ohjauskaapelin johtimet.
5. Kytke johtimet oikeisiin 

ohjausliittimiin.
6. Kytke parikaapelien ja maadoitusjohtimien suojavaipat SCR-liittimeen.
7. Kiinnitä ohjauskaapelit mekaanisesti taajuusmuuttajan ulkopuolelle.

 Oletusarvoiset I/O-ohjauskytkennät (vakio-
ohjausmakro)

Oletusmakro on ABB:n vakio-ohjausmakro. ABB:n vakio-ohjausmakron 
kytkentäkaavio esitetään alapuolella. Jos taajuusmuuttajassa ei ole BMIO-01-
moduulia, kytke vain perusyksikössä olevat liitännät.

 Sisäänrakennetun kenttäväylän kytkentä
Voit kytkeä taajuusmuuttajan EIA-485-sarjaliikenneliitäntään I/O-moduulissa 
(BMIO-01) olevan sisäänrakennetun kenttäväylän kautta. Sisäänrakennettu 
kenttäväyläliitäntä tukee Modbus RTU -protokollaa.
Modbus RTU -tiedonsiirron asetusten määrittäminen sisäänrakennettua 
kenttäväylää käytettäessä:
1. Kytke kenttäväyläkaapelit ja tarvittavat I/O-signaalit.
2. Aseta päätevastuksen ja esijännitteen asetukset siirtoliittimillä.
3. Kytke taajuusmuuttajaan virta ja määritä tarvittavat parametrit.
Esimerkkikytkentä esitetään alla.

1) Päätevastuksen on oltava päällä kenttäväylän päissä olevissa laitteissa. Päätevastuksen on 
oltava poissa päältä kaikissa muissa laitteissa. 

2) Esijännitteen on oltava päällä yhdessä laitteessa. On suositeltavaa, että laite on 
kenttäväylän päässä.

3) Kiinnitä kaapelien suojavaipat yhteen jokaisessa taajuusmuuttajassa, mutta älä kytke niitä 
taajuusmuuttajaan. Kytke suojavaipat vain automaatio-ohjaimen maaliittimeen.

4) Kytke signaalimaaliitin (BGND) automaatio-ohjaimen signaalimaa-referenssiliitäntään. Jos 
automaatio-ohjaimessa ei ole signaalimaa-referenssiliitäntää, signaalimaa voidaan kytkeä 
kaapeleiden suojavaippoihin 100 ohmin vastuksen kautta, mieluiten läheltä ohjausyksikköä.

Liitin Kuvaus  1)

1) x = perusyksikössä, tyhjä = BMIO-01-moduulissa.

Analogiatulot ja -lähdöt
AI1 Taajuus/nopeusohje (0...10 V)

AGND Analogiatulopiirin maa
AI2 Ei määritetty

AGND Analogiatulopiirin maa
AO Lähtötaajuus (0...20 mA)

AGND Analogiatulopiirin maa
SCR Signaalikaapelin suojavaippa

+10 V Ohjejännite
Digitaaliset I/O-liitännät

+24 V Apujännitelähtö +24 V DC, enint. 250 mA ×
DGND Apujännitemaa ×
DCOM Digitaalitulon maa ×

DI1 Seis (0) / Käy (1) ×
DI2 Eteen (0) / Taakse (1) ×
DI3 Nopeuden valinta
DI4 Nopeuden valinta

DIO1 Ramppi 1 (0) / Ramppi 2 (1)
DIO2 Valmis (0) / Ei valmis (1)

DIO SRC Digitaalilähdön apujännite
DIO COM Digitaalitulon/-lähdön maa
Relelähtö 1

RC Ei vikaa [vika (-1)] ×
RA ×
RB ×

STO (Safe torque off) -toiminto
S+ Safe torque off -toiminto (STO). Molempien piirien on 

oltava suljettuina, jotta taajuusmuuttaja käynnistyy. 
Piirustuksessa kuvataan turvapiirin yksinkertainen 
kytkentä turvakytkentäpisteiden kautta. Jos STO-
toiminto ei ole käytössä, jätä tehtaassa asennetut 
siirtoliittimet paikoilleen. Katso myös kohta Safe 
torque off -toiminto (STO).

×
SGND ×
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S2 ×
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10. Kytke taajuusmuuttajaan virta

VAROITUS! Ennen kuin käynnistät taajuusmuuttajan, varmista, että asen-
nus on valmis. Varmista myös, että moottorin käynnistäminen on turval-
lista. Tarvittaessa kytke moottori irti muusta järjestelmästä vahingon tai 
vaaran ehkäisemiseksi.

Lisätietoja käyttöliittymästä on taajuusmuuttajan mukana toimitettavassa 
oppaassa ACS380 User interface guide (3AXD50000022224, englanninkielinen).

1. Kytke taajuusmuuttajan virta. Taajuusmuuttajan ohjelmisto tunnistaa 
taajuusmuuttajaan liitetyn sovittimen (BMIO-01-moduulin tai jotkin 
kenttäväylämoduulit) ja määrittää tarvittavat parametrit.

2. Valitse yksiköt (kansainvälinen tai Yhdysvallat). 
Valitse Moottorin tiedot -näkymässä moottorin tyyppi: 
AsynM: Epätahtimoottori
PMSM: Kestomagneettimoottori
SynRM: Reluktanssimoottori.

3. Valitse moottorin säätötapa:
Vektori: Nopeusohje. Tämä on useimmissa 
tapauksissa sopiva säätötapa. 
Skalaari: Taajuusohje. Älä käytä tätä tilaa, jos
laitteessa on kestomagneettimoottori. Käytä 
tätä tilaa, jos:
• Moottorien lukumäärä saattaa muuttua.
• Moottorin nimellisvirta on alle 20 % taajuus-

muuttajan nimellisvirrasta.
4. Määritä moottorin nimellisarvot.
5. Käynnistä moottori ja tarkista pyörimissuunta. Jos 

suunta on väärä, voit:
• muuttaa Vaihejärjestys-asetusta tai
• muuttaa moottorikaapelin vaihejärjestystä. 
Huomautus: vektoriohjauksessa taajuusmuuttaja
suorittaa automaattisen ID-ajon paikallaan 
ensimmäisellä käynnistyskerralla.

6. Määritä käynnistys- ja pysäytystapa Moottorisäätö-
näytössä.

7. Aseta kiihdytys- ja hidastusajat.
8. Aseta enimmäis- ja vähimmäisnopeudet.
9. Valitse käytettävä makro Ohjausmakrot-näytössä. 

Lisätietoja kenttäväylän tiedonsiirtoasetuksista on 
kohdassa Kenttäväylätiedonsiirto.

10. Määritä taajuusmuuttajan parametrit sovelluksen 
mukaisiksi. voit myös käyttää Assistant-ohjauspaneelia (ACS-AP-...) tai Drive 
Composer -työkalua PC-tietokoneessa.

VAROITUS! Jos käytät taajuusmuuttajan ohjausohjelman 
automaattisia viankuittaus- tai uudelleenkäynnistystoimintoja, 
varmista, että ne eivät voi johtaa vaaratilanteisiin. Kun nämä toiminnot 
valitaan käyttöön, ne palauttavat taajuusmuuttajan toimintaan vian tai 
virtakatkoksen jälkeen. Jos nämä toiminnot ovat käytössä, laitteisto on 
merkittävä selkeästi standardin IEC/SFS-EN 61800-5-1, kohta 6.5.3, 
vaatimalla tavalla. Merkinnässä on esimerkiksi laitteiston 
automaattisesta käynnistymisestä varoittava teksti.

 Kenttäväylätiedonsiirto

Kenttäväylätiedonsiirto BMIO-01-I/O-moduulin kanssa
1. Valitse Ohjausmakrot-näkymästä Modbus RTU. Taajuusmuuttaja muuttaa

joidenkin parametrien arvoa automaattisesti.
2. Määritä kenttäväylätiedonsiirto parametriluettelosta.

Minimiparametrit Modbus RTU -kokoonpanossa:

Kenttäväylätiedonsiirto kenttäväyläsovitinmoduulin kanssa
Taajuusmuuttaja tunnistaa siihen liitetyn sovittimen automaattisesti ja valitsee 
oikean kenttäväyläohjausmakron. Tarvittaessa määritä sovitinkohtaiset 
asetukset. Katso lisätietoja kenttäväyläsovittimen käyttöohjeista.

Varoitukset ja viat

Nimellisarvot

Numero Nimi Arvo
20.01 Ulk1 komennot Sisäänrakennettu kenttäväylä
22.11 Ulk1 nopeusohje 1 (vektoriohjaus) SKV ohje 1
28.11 Ulk1 taajuusohje 1 (skalaariohjaus) SKV ohje 1
31,11 Vian kuittauksen valinta DI1
58.01 Protokolla käytössä Modbus RTU
58.03 Osoite 1 (oletusarvo)
58.04 Väylän nopeus 19,2 kbps (oletusarvo)
58.05 Pariteetti 8 EVEN 1 (oletusarvo)

Varoitus Vika Kuvaus
A2A1 2281 Varoitus: Virran kalibrointi suoritetaan seuraavan käynnistyksen 

yhteydessä.
Vika: Lähtövaiheen virranmittauksen vika.

A2B1 2310 Ylivirta: Lähtövirta ylittää sisäisen raja-arvon. Tämä voi johtua 
maasulusta tai vaihekatkoksesta.

A2B3 2330 Maavuoto: Kuorman epätasapaino, joka johtuu tyypillisesti moottorin 
tai moottorikaapelin maavuodosta.

A2B4 2340 Oikosulku: Oikosulku moottorissa tai moottorikaapelissa.
– 3130 Syötön vaihekatkos: Tasajännitevälipiirin jännite vaihtelee.
– 3181 Ristikytkentä: Syöttö- ja moottorikaapelit on kytketty väärin.

A3A1 3210 Välipiirin ylijännite: Tasajännitevälipiirin jännite on liian korkea.
A3A2 3220 Välipiirin alijännite: Tasajännitevälipiirin jännite on liian matala.

– 3381 Lähdön vaihekatkos: Jokin kolmesta vaiheesta on irti moottorista.
A5A0 5091 Safe torque off -toiminto: Safe torque off -toiminto (STO) on aktiivinen.

– 6681 SKV-tiedonsiirtokatkos: Sisäänrakennetun kenttäväylän tiedonsiirtokatkos.
– 7510 KVS A yhteyskatkos: Taajuusmuuttajan ja kenttäväyläsovittimen välinen 

tiedonsiirtokatkos.
AFF6 – Tunnistusajo: Tunnistusajo suoritetaan seuraavan käynnistyksen 

yhteydessä.
– FA81 Safe torque off 1: Safe torque off -toiminnon piiri 1 on poikki.
– FA82 Safe torque off 2: Safe torque off -toiminnon piiri 2 on poikki.
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Tulo-arvot Lähtöarvot
Mak-
simi-
virta

Nimellis-
käyttö

Kevyt käyttö Raskas käyttöEi 
kuris-
tinta

kuristi-
men 

kanssa
I1 I1 Imax IN PN ILd PLd IHd PHd
A A A A kW A kW hv A kW hv

1-vaihe UN = 230 V
02A4-1 5,5 4,2 3,2 2,4 0,37 2,3 0,37 0,5 1,8 0,25 0,33
03A7-1 7,4 6,4 4,3 3,7 0,55 3,5 0,55 0,75 2,4 0,37 0,5
04A8-1 9,1 8,3 6,7 4,8 0,75 4,6 0,75 1,0 3,7 0,55 0,75
06A9-1 12,6 11,9 8,6 6,9 1,1 6,6 1,1 1,5 4,8 0,75 1,0
07A8-1 14,9 13,5 12,4 7,8 1,5 7,4 1,5 2,0 6,9 1,1 1,5
09A8-1 21,0 17,0 14,0 9,8 2,2 9,3 2,2 3,0 7,8 1,5 2,0
12A2-1 25,6 21,1 17,6 12,2 3,0 11,6 3,0 3,0 9,8 2,2 3,0
3-vaihe UN = 230 V
02A4-2 3,5 2,4 3,2 2,4 0,37 2,3 0,37 0,5 1,8 0,25 0,33
03A7-2 4,8 3,7 4,3 3,7 0,55 3,2 0,55 0,75 2,4 0,37 0,5
04A8-2 5,8 4,8 6,7 4,8 0,75 4,6 0,75 1,0 3,7 0,55 0,75
06A9-2 8,4 6,9 8,6 6,9 1,1 6,6 1,1 1,5 4,8 0,75 1,0
07A8-2 9,4 7,8 12,4 7,8 1,5 7,5 1,5 2,0 6,9 1,1 1,5
09A8-2 12,8 9,8 14,0 9,8 2,2 9,3 2,2 2,0 7,8 1,5 2,0
12A2-2 16,0 12,2 17,6 12,2 3,0 11,6 3,0 3,0 9,8 2,2 3,0

2 3

4

5

6

7

8

9

Sulakkeet ja tehokaapelien tyypilliset koot

Tehokaapeleiden liitintiedot

Huomautuksia: 
• Pienimmän määritetyn johdinkoon johtimella ei välttämättä ole riittävää 

virranjohtamiskapasiteettia suurimmalla kuormalla.
• Liittimiin ei voi liittää johdinta, joka on yhden koon suurinta määritettyä 

johtimen kokoa suurempi.
• Johdinten enimmäismäärä liitintä kohti on 1.

Vapaa tila laitteen ympärillä

17A5-2 21,0 17,5 22,0 17,5 4,0 16,7 4,0 5,0 12,2 3,0 3,0
25A0-2 30,5 25,0 31,5 25,0 5,5 24,2 5,5 7,5 17,5 4,0 5,0
033A-2 37,5 32,0 45,0 32,0 7,5 30,8 7,5 10,0 25,0 5,5 7,5
032A-2 37,4 32,0 45,0 32,0 7,5 30,8 7,5 10,0 25,0 5,5 7,5
048A-2 53,2 48,0 57,6 48,0 11,0 46,2 11,0 15,0 32,0 7,5 10,0
055A-2 60,0 55,0 86,4 55,0 15,0 52,8 15,0 15,0 48,0 11,0 15,0
3-vaihe UN = 400 V
01A8-4 2,8 1,8 2,2 1,8 0,55 1,7 0,55 – 1,2 0,37 –
02A6-4 3,5 2,6 3,2 2,6 0,75 2,5 0,75 – 1,8 0,55 –
03A3-4 4,8 3,3 4,7 3,3 1,1 3,1 1,1 – 2,6 0,75 –
04A0-4 6,1 4,0 5,9 4,0 1,5 3,8 1,5 – 3,3 1,1 –
05A6-4 8,5 5,6 7,2 5,6 2,2 5,3 2,2 – 4,0 1,5 –
07A2-4 10,1 7,2 10,1 7,2 3,0 6,8 3,0 – 5,6 2,2 –
09A4-4 12,9 9,4 13,0 9,4 4,0 8,9 4,0 – 7,2 3,0 –
12A6-4 16,5 12,6 16,9 12,6 5,5 12,0 5,5 – 9,4 4,0 –
17A0-4 23,4 17,0 22,7 17,0 7,5 16,2 7,5 – 12,6 5,5 –
25A0-4 31,8 25,0 30,6 25,0 11,0 23,8 11,0 – 17,0 7,5 –
033A-4 40,9 32,0 45,0 32,0 15,0 30,5 15,0 – 25,0 11,0 –
032A-4 40,7 32,0 45,0 32,0 15,0 30,5 15,0 – 25,0 11,0 –
038A-4 49,0 38,0 57,6 38,0 18,5 36,0 18,5 – 32,0 15,0 –
045A-4 55,7 45,0 68,4 45,0 22,0 42,8 22,0 – 38,0 18,5 –
050A-4 55,7 50,0 81,0 50,0 22,0 48,0 22,0 – 45,0 22,0 –
3-vaihe UN = 480 V
01A8-4 2,2 1,6 2,2 – – 1,6 – 0,75 1,1 – 0,5
02A6-4 2,7 2,1 3,2 – – 2,1 – 1,0 1,6 – 0,75
03A3-4 3,9 3,0 4,7 – – 3,0 – 1,5 2,1 – 1,0
04A0-4 4,5 3,4 5,9 – – 3,4 – 2,0 3,0 – 1,5
05A6-4 6,6 4,8 7,2 – – 4,8 – 3,0 3,5 – 2,0
07A2-4 6,2 6,0 10,1 – – 6,0 – 3,0 4,8 – 3,0
09A4-4 9,8 7,6 13,0 – – 7,6 – 5,0 6,0 – 3,0
12A6-4 13,9 11,0 16,9 – – 11,0 – 7,5 7,6 – 5,0
17A0-4 18,8 14,0 22,7 – – 14,0 – 10,0 11,0 – 7,5
25A0-4 26,6 21,0 30,6 – – 21,0 – 15,0 14,0 – 10,0
033A-4 33,9 27,0 45,0 – – 27,0 – 20,0 21,0 – 15,0
032A-4 33,7 27,0 45,0 – – 27,0 – 20,0 21,0 – 15,0
038A-4 41,3 34,0 57,6 – – 34,0 – 25,0 27,0 – 20,0
045A-4 46,9 40,0 68,4 – – 40,0 – 30,0 34,0 – 25,0
050A-4 46,9 42,0 81,0 – – 42,0 – 30,0 40,0 – 30,0

I1 Syöttövirta jännitteelle 230 V ja 400 V ja moottoriteholle PN (kW) sekä jännitteelle 
480 V ja moottoriteholle PLd (hp).

Imax Suurin sallittu lähtövirta. Käytettävissä 2 sekunnin ajan 10 minuutin välein, kun 
lähtötaajuus on alle 9 Hz.

IN Nimellinen lähtövirta. Suurin sallittu jatkuva lähtövirta (rms, ei ylikuormitusta)
ILd Jatkuva lähtövirta (rms). Sallii 10 % ylikuormituksen 1 minuutin ajan 10 minuutin välein.
IHd Jatkuva lähtövirta (rms). Sallii 50 % ylikuormituksen 1 minuutin ajan 10 minuutin välein.
PN Tyypillinen moottoriteho nimelliskäytössä (ei ylikuormitusta)
PLd Tyypillinen moottoriteho kevyessä käytössä (10 % ylikuormitus).
PHd Tyypillinen moottoriteho raskaassa käytössä (50 % ylikuormitus).

Kilowattiarvot pätevät useimpiin 4-napaisiin IEC-moottoreihin. Hevosvoima-arvot 
pätevät useimpiin 4-napaisiin NEMA-moottoreihin.
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Sulakkeet Kaapelijohdinten 
koot (Cu)

Runko
koko

gG gR UL-luokka 
T 1) 2)  3) 4)

1) IEC/EN/UL 61800-5-1 -kelpoisuuden säilyttäminen edellyttää, että haarakytkennät 
suojataan suositelluilla sulakkeilla.
2) Taajuusmuuttaja sopii käytettäväksi verkossa, joka pystyy syöttämään enintään 
100000 ampeerin symmetristä virtaa (rms) jännitteen ollessa enimmillään 480 V (480 V taa-
juusmuuttajat) tai 240 V (240 V taajuusmuuttajat), kun suojaus tapahtuu tämän taulukon 
mukaisilla sulakkeilla.
3) Luokan T sulakkeiden lisäksi kolmivaihetaajuusmuuttajien haaroituskytkentöjen
suojaukseen voidaan vaihtoehtoisesti käyttää luokan J tai luokan CF sulakkeita, joilla on 
samat jännite- ja virta-arvot.
4) Lisätietoja muista haarakytkentöjen suojaukseen soveltuvista UL-sulakkeista ja 
johdonsuojakatkaisijoista on oppaassa Alternate Fuses, MMPs and Circuit Breakers for ABB 
Drives (3AXD50000645015, englanninkielinen).

ABB-tyyppi Bussmann-
tyyppi

Bussman/Edis
on-tyyppi

mm2 AWG

1-vaihe UN = 230 V
02A4-1 OFAF000H10 170M2695 JJN/TJN10 3 × 1,5 + 1,5 14 R0
03A7-1 OFAF000H10 170M2695 JJN/TJN10 3 × 1,5 + 1,5 14 R0
04A8-1 OFAF000H16 170M2696 JJN/TJN20 3 × 1,5 + 1,5 14 R1
06A9-1 OFAF000H20 170M2697 JJN/TJN20 3 × 1,5 + 1,5 14 R1
07A8-1 OFAF000H25 170M2698 JJN/TJN25 3 × 1,5 + 1,5 14 R1
09A8-1 OFAF000H32 170M2698 JJN/TJN25 3 × 2,5 + 2,5 14 R2
12A2-1 OFAF000H35 170M2698 JJN/TJN35 3 × 2,5 + 2,5 14 R2
3-vaihe UN = 230 V
02A4-2 OFAF000H6 170M2694 JJS/TJS6 3 × 1,5 + 1,5 14 R1
03A7-2 OFAF000H10 170M2695 JJS/TJS10 3 × 1,5 + 1,5 14 R1
04A8-2 OFAF000H10 170M2695 JJS/TJS10 3 × 1,5 + 1,5 14 R1
06A9-2 OFAF000H16 170M2696 JJS/TJS15 3 × 1,5 + 1,5 14 R1
07A8-2 OFAF000H16 170M2696 JJS/TJS15 3 × 1,5 + 1,5 14 R1
09A8-2 OFAF000H16 170M2696 JJS/TJS15 3 × 2,5 + 2,5 14 R1
12A2-2 OFAF000H25 170M2697 JJS/TJS20 3 × 2,5 + 2,5 14 R2
17A5-2 OFAF000H32 170M2698 JJS/TJS30 3 × 6 + 6 10 R3
25A0-2 OFAF000H50 170M2699 JJS/TJS40 3 × 6 + 6 10 R3
033A-2 OFAF000H63 170M2700 JJS/TJS50 3 × 10 + 10 8 R3
032A-2 OFAF000H63 170M2700 JJS/TJS50 3 × 10 + 10 8 R4
048A-2 OFAF000H100 170M2702 JJS/TJS70 3 × 25 + 16 4 R4
055A-2 OFAF000H100 170M2702 JJS/TJS70 3 × 25 + 16 4 R4
3-vaihe UN = 400 V tai 480 V
01A8-4 OFAF000H4 170M2694 JJS/TJS3 3 × 1,5 + 1,5 14 R0
02A6-4 OFAF000H6 170M2694 JJS/TJS6 3 × 1,5 + 1,5 14 R1
03A3-4 OFAF000H6 170M2694 JJS/TJS6 3 × 1,5 + 1,5 14 R1
04A0-4 OFAF000H10 170M2695 JJS/TJS6 3 × 1,5 + 1,5 14 R1
05A6-4 OFAF000H10 170M2695 JJS/TJS10 3 × 1,5 + 1,5 14 R1
07A2-4 OFAF000H16 170M2696 JJS/TJS10 3 × 1,5 + 1,5 14 R1
09A4-4 OFAF000H16 170M2696 JJS/TJS15 3 × 2,5 + 2,5 14 R1
12A6-4 OFAF000H25 170M2697 JJS/TJS20 3 × 2,5 + 2,5 14 R2
17A0-4 OFAF000H32 170M2698 JJS/TJS25 3 × 6 + 6 10 R3
25A0-4 OFAF000H50 170M2699 JJS/TJS35 3 × 6 + 6 10 R3
033A-4 OFAF000H63 170M2700 JJS/TJS45 3 × 10 + 10 8 R3
032A-4 OFAF000H63 170M2700 JJS/TJS45 3 × 10 + 10 8 R4
038A-4 OFAF000H80 170M2701 JJS/TJS60 3 × 16 + 16 6 R4
045A-4 OFAF000H100 170M2702 JJS/TJS60 3 × 25 + 16 4 R4
050A-4 OFAF000H100 170M2702 JJS/TJS60 3 × 25 + 16 4 R4

Runko-
koko

L1, L2, L3, T1/U, T2/V, T3/W, R-, R+/UDC+, UDC- PE
Johtimen 

pienin koko 
(yksilankainen/

kerrattu)

Johtimen 
suurin koko 

(yksilankainen/
kerrattu)

Kiristysmomentti Johtimen 
suurin koko 

(yksilankainen/
kerrattu)

Kiristysmo-
mentti

mm2 AWG mm2 AWG Nm lbf·in mm2 AWG Nm lbf·in
R0 0,5/0,5 18 4/2,5 10 0,5…0,6 5 6/4 10 1,2 11
R1 0,5/0,5 18 4/2,5 10 0,5…0,6 5 6/4 10 1,2 11
R2 0,5/0,5 18 4/2,5 10 0,5…0,6 5 6/4 10 1,2 11
R3 0,5/0,5 18 10/6 6 1,2…1,5 11…13 6/4 10 1,2 11
R4 0,5/0,5 18 25/16 2 2,5…3,7 22…32 25/16 4 2,9 26

Runkokoko Yläpuolella Alapuolella Sivuilla 1)

1) Sivukiinnityslisävarusteet vaativat noin 20 mm tilaa taajuusmuuttajan oikealla puolella.

mm tuumaa mm tuumaa mm tuumaa
R0…R4 75 3 75 3 0 0
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Tulo-arvot Lähtöarvot
Mak-
simi-
virta

Nimellis-
käyttö

Kevyt käyttö Raskas käyttöEi 
kuris-
tinta

kuristi-
men 

kanssa
I1 I1 Imax IN PN ILd PLd IHd PHd
A A A A kW A kW hv A kW hv

Käyttöympäristö

Mitat ja painot

Merkinnät
Sovellettavat merkinnät näkyvät laitteen tyyppikilvessä.

Safe torque off -toiminto (STO)
Taajuusmuuttajassa on standardin IEC/EN 61800-5-2 mukainen Safe torque off 
-toiminto (STO). Toimintoa voidaan käyttää esimerkiksi viimeisenä toimilait-
teena turvapiireissä, jotka pysäyttävät taajuusmuuttajan vaaratilanteessa 
(esimerkiksi hätäpysäytyspiirissä).
Kun STO-toiminto on aktiivisena, se estää taajuusmuuttajan pääteasteen teho-
puolijohteita saamasta ohjausjännitettä ja estää siten taajuusmuuttajaa luo-
masta moottorin pyörittämiseen tarvittavaa momenttia. Ohjausohjelma 
muodostaa parametrilla 31.22 määritetyn ilmoituksen. Jos moottori on käyn-
nissä, kun Safe torque off -toiminto on aktivoitu, moottori pysähtyy vapaasti 
pyörien. Aktivointikytkimen sulkeminen poistaa STO-toiminnon käytöstä. Mah-
dollisesti syntyneet vikatilat on nollattava ennen uudelleenkäynnistystä.
STO-toiminnolla on redundanttinen rakenne, jossa turvatoiminnon toteutukseen 
käytetään molempia kanavia. Turvatoiminnon tiedot annettu on laskettu 
redundanttista käyttöä varten eivätkä koske sovelluksia, joissa käytössä on vain 
yksi kanava.

VAROITUS! STO-toiminto ei kytke pää- ja apupiirien jännitettä irti taajuus-
muuttajasta.

Huomautuksia:
• Jos pysähtymistä vapaasti pyörien ei sallita, taajuusmuuttaja ja koneisto on 

pysäytettävä asianmukaisella pysäytystavalla ennen STO-toiminnon 
aktivointia.

• STO-toiminto ohittaa kaikki muut taajuusmuuttajan toiminnot.

 Kytkennät
Turvakytkinten on avauduttava/sulkeuduttava 200 ms:n kuluessa toisistaan.
Kytkennässä on suositeltavaa käyttää kaksoissuojattua kierrettyä parikaapelia. 
Kytkimen ja taajuusmuuttajan ohjausyksikön välisen kaapeloinnin enimmäispi-
tuus on 300 m. Maadoita kaapelin suojajohdin vain ohjausyksikön päästä.

 Kelpuutus
Turvatoiminnon turvallinen käyttö on varmistettava kelpuutuskokeella. Kokeen 
suorittajan täytyy olla tehtävään pätevä henkilö, jolla on riittävä ammattitaito ja 
turvatoiminnon tuntemus. Testin suorittajan on dokumentoitava ja allekirjoitet-
tava testausmenettelyt ja testausraportti. STO-toiminnon kelpuutuskoeohjeet 
annetaan taajuusmuuttajan laiteoppaassa.

 Tekniset tiedot
• Pienin IN1- ja IN2-jännite, joka tulkitaan arvoksi ”1”: 13 V DC
• STO-toiminnon reaktioaika (lyhin havaittavissa oleva katkos): 1 ms
• STO-toiminnon vasteaika: 2 ms (tyypillinen), 5 ms (enimmäisaika)
• Vian havaitsemisaika: Kanavat ovat eri tiloissa yli 200 ms:n ajan
• Vikareaktioaika: vian havaitsemisaika + 10 ms
• STO-vikailmoituksen (parametri 31.22) viive: < 500 ms
• STO-varoituksen (parametri 31.22) viive: < 1000 ms
• Safety Integrity Level, turvallisuuden eheyden taso (EN 62061): SIL 3
• Performance level, suoritustaso (EN ISO 13849-1): PL e

Taajuusmuuttajan STO-toiminto on standardin IEC 61508-2 mukainen tyypin A 
turvakomponentti. 
STO-toiminnon täydelliset turvallisuustiedot, tarkat vikataajuudet ja vikatilat 
annetaan taajuusmuuttajan laiteoppaassa.

Vaatimustenmukaisuusvakuutukset

Vaatimus Käytön aikana (kiinteästi asennettuna)
Asennuspaikan 
korkeus

230 V:n taajuusmuuttajat:
0...2 000 m merenpinnan yläpuolella.
400/480 V:n taajuusmuuttajat:
0...4000 m merenpinnan yläpuolella. 
Korkeuden ollessa yli 2 000 m:
• vain TN-S- ja TT-maadoitusjärjestelmät sallittu
• relelähdön RO1 suurin sallittu jännite pienenee. Kun korkeus on 

4 000 m, se on 30 V.
Kuormitettavuuden aleneminen:
Korkeuden ollessa yli 1 000 m lähtövirtaa on alennettava 1 % 
jokaista 100 metriä kohti.

Ympäröivän ilman 
lämpötila

Runkokoko R0:
-10…+50 °C Huurtuminen ei sallittu.
Runkokoot R1...R4:
-10…+60 °C Huurtuminen ei sallittu.
Lähtövirtaa on alennettava lämpötilan ollessa yli +50 °C seuraavasti:
• Tyypit 055A-2, 038A-4 ja 050A-4: 2 % jokaista nousevaa 

lämpöastetta (1 °C) kohden.
• Muut tyypit: 1 % jokaista nousevaa lämpöastetta (1 °C) kohden.

Suhteellinen 
ilmankosteus

5…95 %. Tiivistyminen ei sallittu. Jos ilmassa on syövyttäviä 
kaasuja, suhteellinen ilmankosteus saa olla enintään 60 %.

Ilman epäpuhtaudet Sähköä johtava pöly ei sallittu.
Isku tai vapaa pudotus Ei sallittu.

Runko-
koko

Mitat Painot
K1 K2 K3 L D1 M1 M2

mm tuu-
maa

mm tuu-
maa

mm tuu-
maa

mm tuu-
maa

mm tuu-
maa

mm tuu-
maa

mm tuu-
maa

kg pau-
naa

R0 205 8,1 223 8,8 170 6,7 70 2,8 176 6,9 50 2,0 191 7,5 1,4 3,1
R1 205 8,1 223 8,8 170 6,7 70 2,8 176 6,9 50 2,0 191 7,5 1,4 3,1
R2 205 8,1 223 8,8 170 6,7 95 3,7 176 6,9 75 3,0 191 7,5 2,0 4,4
R3 205 8,1 223 8,8 170 6,7 169 6,7 176 6,9 148 5,8 191 7,5 3,3 7,3
R4 205 8,1 240 9,5 170 6,7 260 10,2 181 7,1 234 9,2 191 7,5 5,3 11,7

CE UL RCM EAC UKCA KC EIP WEEE TÜV Nord
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EU Declaration of Conformity
Machinery Directive 2006/42/EC 

xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

We
Manufacturer: 
Address: 
Phone: 

Frequency converter      

with regard to the safety functions      

The following harmonized standards have been applied:
EN 61800-5-2:2007

EN IEC 62061:2021

EN ISO 13849-1:2015

EN ISO 13849-2:2012

EN 60204-1:2018

The following other standards have been applied:

IEC 61508:2010, parts 1-2

IEC 61800-5-2:2016

Helsinki, August 31, 2022
Signed for and on behalf of: 

Mika Vartiainen
Local Division Manager
ABB Oy

Document number 3AXD10000462189

Mikko Korpinen
Product Unit Manager
ABB Oy

Functional safety of electrical / electronic / programmable electronic safety-
related systems
Adjustable speed electrical power drive systems – Part 5-2: Safety requirements - 
Functional

The product(s) referred in this Declaration of conformity fulfil(s) the relevant provisions of other European Union Directives which are notified in 
Single EU Declaration of conformity 3AXD10000495941.

Authorized to compile the technical file: ABB Oy, Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.

Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
+358 10 22 11

declare under our sole responsibility that the following product:

ACS380-04

- Safe Torque Off
- Safe stop 1 (SS1-t, with FSPS-21 PROFIsafe module, +Q986)

is in conformity with all the relevant safety component requirements of EU Machinery Directive 2006/42/EC, when the listed safety function is 
used for safety component functionality.

Adjustable speed electrical power drive systems – Part 5-2: Safety requirements - 
Functional
Safety of machinery – Functional safety of safety-related control systems

Safety of machinery – Safety-related parts of control systems. Part 1: General 
requirements
Safety of machinery – Safety-related parts of the control systems. Part 2: 
Validation
Safety of machinery – Electrical equipment of machines – Part 1: General 
requirements

ABB Oy

Page 1 of 1



Declaration of Conformity
Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008

xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

We
Manufacturer: 
Address: 
Phone: 

Frequency converter     

with regard to the safety functions        

The following designated standards have been applied:
EN 61800-5-2:2007

EN IEC 62061:2021

EN ISO 13849-1:2015

EN ISO 13849-2:2012

EN 60204-1:2018

The following other standards have been applied:
EN 61508:2010, parts 1-2

EN 61800-5-2:2017

Helsinki, August 31, 2022
Signed for and on behalf of: 

Mika Vartiainen
Local Division Manager
ABB Oy

Document number 3AXD10001329530

Product Unit Manager
ABB Oy

Mikko Korpinen

The product(s) referred in this declaration of conformity fulfil(s) the relevant provisions of other UK statutory requirements, which are notified in 
a single declaration of conformity 3AXD10001323213.

Authorized to compile the technical file: ABB Limited, Daresbury Park, Cheshire, United Kingdom, WA4 4BT.

Functional safety of electrical / electronic / programmable electronic safety-
related systems
Adjustable speed electrical power drive systems – Part 5-2: Safety requirements - 
Functional

Safety of machinery – Safety-related parts of control systems. Part 1: General 
requirements
Safety of machinery – Safety-related parts of the control systems. Part 2: 
Validation
Safety of machinery – Electrical equipment of machines – Part 1: General 
requirements

is in conformity with all the relevant safety component requirements of the Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008, when the listed safety 
function is used for safety component functionality.

Adjustable speed electrical power drive systems – Part 5-2: Safety requirements - 
Functional
Safety of machinery – Functional safety of safety-related control systems

declare under our sole responsibility that the following product:

ACS380-04

- Safe Torque Off
- Safe stop 1 (SS1-t, with FSPS-21 PROFIsafe module, +Q986)

ABB Oy
Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
+358 10 22 11
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https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AAK10103A6193&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AAK10103A6193&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://www.youtube.com/playlist?list=PLL7dUsU7kD1qnKggydyiT-OrAnhKDK067
https://www.youtube.com/playlist?list=PLL7dUsU7kD1qnKggydyiT-OrAnhKDK067
http://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
http://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD10001497204&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD10001497204&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000022224&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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