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ABB-KONEISTOTAAJUUSMUUTTAJAT

ACS380-taajuusmuuttajat
Asennuksen ja kayttéonoton pikaopas

Turvaohjeet

VAROITUS! Noudata naita ohjeita. Ohjeiden laiminlyonti voi aiheuttaa fyy-
sisen vamman tai hengenvaaran tai vahingoittaa laitteistoa. Sahkoasen-
nus- ja huoltotéita saa tehda vain pateva sahkdalan ammattilainen.

/N

* Al3 kasittelee taajuusmuuttajaa, moottorikaapelia, moottoria tai
ohjauskaapeleita taajuusmuuttajan ollessa kytkettyna syottdvirtaan. Ennen
tydskentelyn aloittamista erota taajuusmuuttaja kaikista vaarallisista
jannitelahteista ja varmista, ettd tydskentelemisen aloittaminen on
turvallista. Odota aina 5 minuuttia virransy6ton irrottamisen jalkeen, jotta
valipiirin kondensaattoreiden varaus ehtii purkautua.

*  Ala tydskentele taajuusmuuttajalla, jos siihen on kytketty pydriva
kestomagneettimoottori. Pyoriva kestomagneettimoottori tuottaa
jannitettd taajuusmuuttajaan ja sen tulo- ja lahtéliittimiin.

1. Pakkauksen purkaminen

Sailyta taajuusmuuttaja pakkauksessaan kunnes olet valmis asentamaan sen. Kun
pakkaus on avattu, taajuusmuuttaja on suojattava polylta, roskilta ja kosteudelta.
Varmista, ettd pakkaus sisaltda seuraavat osat:

* taajuusmuuttaja

* lisavarusteet, mikali tilattu lisdvarustekoodeilla

* asennustarvikkeet (kaapelikiinnikkeet, nippusiteet, asennusosat ym)

¢ kiinnityskaavain (vain runkokoot R3 ja R4)

* turvaohjeet

* monikielinen varoitustarra-arkki (varoitus jaanndsjannitteesta)

*  kayttoliittyman kayttéohje (taajuusmuuttajan etukannen alla)

* asennuksen ja kdyttoonoton pikaopas

* laitteiden ja laiteohjelmiston kdyttooppaat, mikali tilattu lisdvarustekoodilla.
Varmista, ettd osat ovat ehjia ja vahingoittumattomia.

2. Kondensaattoreiden elvytys

Jos taajuusmuuttajaan ei ole kytketty virtaa yli vuoteen, tasajannitevalipiirin
kondensaattorit on elvytettdva. Valmistuspdivamaara on ilmoitettu
tyyppikilvessa. Lisdtietoja on oppaassa Capacitor reforming instructions
(3BFE64059629, englanninkielinen).

3. Kaapeleiden ja varokkeiden valitseminen

* Valitse tehokaapelit. Noudata paikallisia maarayksia.

¢ Syottokaapeli: Parhaan sahkdmagneettisen yhteensopivuuden saavut-
tamiseksi ABB suosittelee symmetrisen suojatun kaapelin (VFD-kaapeli)
kayttamista.

* Moottorikaapeli: Parhaan sdahkémagneettisen yhteensopivuuden saa-
vuttamiseksi on suositeltavaa kdyttdaa symmetrista suojattua kaapelia
(VFD-kaapeli). Symmetrinen suojattu kaapeli vahentdaa myds laakerivir-
toja, kulumista ja moottorin eristeisiin kohdistuvaa rasitusta.

* Tehokaapelien tyypit: IEC-asennukset: kdytd kupari- tai alumiinikaape-
leita (mikali sallittu). UL-asennuksissa voidaan kayttaa ainoastaan
kuparikaapeleita.

*  Nimellisvirta: suurin kuormitusvirta.

* Nimellisjannite: vahintdan 600 V AC.

* Nimellislampétila: IEC-asennukset: kaapelin on kestettava vahintaan
70 °C:n lampétila jatkuvassa kaytdssa. Ul-asennukset: kaapelin on kes-
tettava vahintdan 75 °C:n lampdtila.

*  Koko: Katso tyypilliset kaapelikoot kohdasta Sulakkeet ja tehokaape-
lien tyypilliset koot ja suurimmat kaapelikoot kohdasta Tehokaapelei-
den liitintiedot.

* Valitse ohjauskaapelit. Kdyta analogiasignaaleille kaksoissuojattua
kierrettya parikaapelia. Kayta digitaalisille signaaleille, relesignaaleille ja
1/0-signaaleille kaksoissuojattua tai yksinkertaisesti suojattua kaapelia. Ala
kytke 24 V:n ja 115/230 V:N signaaleja samaan kaapeliin.

® Suojaa taajuusmuuttaja ja tehonsydttokaapeli asianmukaisilla sulakkeilla.
Katso Sulakkeet ja tehokaapelien tyypilliset koot.

4. Tarkasta asennuspaikka

Taajuusmuuttaja on tarkoitettu asennettavaksi laitekaappiin, ja sen
kotelointiluokka on vakiovarustuksessa IP20 / UL Open Type.
Tarkasta taajuusmuuttajan asennuspaikka. Varmista seuraavat seikat:

* Asennuspaikassa on riittava ilmanvaihto ja ilman vaihtuvuus.

* Taajuusmuuttajan ymparilla on oltava riittavasti tilaa laitteen jaahdytysta,
kunnossapitoa ja kdyttéa varten. Vahimmaistilaa koskevat vaatimukset
annetaan kohdassa Vapaa tila laitteen ymparilla.

* Kayttdympariston olosuhteiden on taytettava annetut vaatimukset. Katso
Kayttdymparisto.

* Asennuspinnan on oltava mahdollisimman pystysuora ja riittavan vahva
kestamaan taajuusmuuttajan paino. Katso Mitat ja painot.

* Asennuspinnan, asennuspaikan lattian ja taajuusmuuttajan lahelld olevien
materiaalien on oltava syttymattémia.

* Taajuusmuuttajan lahelld ei saa olla voimakkaiden magneettikenttien
lahteitd, kuten voimakasta virtaa johtavia yksisaikeisia johtimia tai
kontaktoreiden keloja. Voimakas magneettikentta voi aiheuttaa hairiita ja
epatarkkuutta taajuusmuuttajan toimintaan.

5. Asenna taajuusmuuttaja paikalleen

Taajuusmuuttaja voidaan kiinnittaa ruuveilla tai DIN-kiskoon (top hat -kisko,

leveys x korkeus = 35 mm x 7,5 mm).

* RO-taajuusmuuttajat asennetaan pystysuoraan. RO-taajuusmuuttajassa ei
ole jaahdytyspuhallinta.

* Taajuusmuuttajat, joiden runkokoko on R1...R4, voidaan kaantaa enintaan
90 astetta pystysuorasta asennosta vaakasuoraan asentoon.

* Ald asenna taajuusmuuttajaa ylésalaisin.

* Useita taajuusmuuttajia voidaan asentaa vierekkain.

Taajuusmuuttajan kiinnittaminen ruuveilla

1. Tee kiinnityspintaan merkit <
kiinnitysreikien kohdalle. Katso Mitat N N
ja painot. Jos runkokoko on R3 tai e
R4, kdyta mukana toimitettua
kiinnityskaavainta. o

2. Poraa reiat kiinnitysruuveja varten. = M1
Tarvittaessa asenna reikiin sopivat
seinakiinnitystulpat tai -ankkurit.

3. Kiinnita kiinnitysruuvit reikiin. Jata N\ e
tyhjaa tilaa ruuvin kannan ja S

asennuspinnan valiin.

4. Aseta taajuusmuuttaja
kiinnitysruuvien varaan.

5. Kirista ruuvit.

Taajuusmuuttajan kiinnittaminen DIN-kiskoon

1. Siirrd lukitusosa vasemmalle. Kayta
tarvittaessa littedkarkista
ruuvitalttaa.

2. Paina lukituspainike alas ja pida sita
painettuna.

3. Aseta taajuusmuuttajan yldosassa
oleva kiinnityskielekkeet DIN-kiskon
ylareunaan.

4. Asetataajuusmuuttaja DIN-kiskon
alareunaa vasten.

5. Vapauta lukituspainike.

Siirrd lukitusosa oikealle.
7. Varmista, ettd taajuusmuuttaja on
asennettu oikein.
Taajuusmuuttaja irrotetaan avaamalla
lukitusosaja nostamalla taajuusmuuttaja
pois DIN-kiskolta.

6. Mittaa eristysvastus
Taajuusmuuttaja: Al suorita taajuusmuuttajalle jinnitekoetta tai
eristysvastusmittausta, koska ne voivat vahingoittaa taajuusmuuttajaa.

Syottokaapeli: Mittaa syottokaapelin eristysvastus ennen kaapelin kytkemista.
Noudata paikallisia maardyksia.

Moottori ja moottorikaapeli:

1. Varmista, ettd moottorikaapeli on kytketty moottoriin ja irrotettu
taajuusmuuttajan lahtoliittimista T1/U, T2/V ja T3/W.

2. Mittaa kunkin vaihejohtimen ja suojamaa-
johtimen vélinen eristysvastus 1000 V DC:n
jannitteelld. ABB-moottorin eristysvastuk-
sen tulee olla yli 100 megaohmia lampé&tilan
ollessa 25 °C. Lisatietoja muiden moottorien
eristysvastuksista on valmistajan toimitta-
missa oppaissa.

Moottorin kotelon sisdlld oleva kosteus pie-

U1-PE, V1-PE, W1-PE

Kytkentdjen tekeminen (suojatut kaapelit)
Katso kiristysmomentit kohdasta Tehokaapeleiden liitintiedot.

1. Irrota etukannen ruuvijairrota sitten
etukansi.

2. Kiinnita oikeankielinen jaanndsjan-
nitteen varoitustarra paikalleen taa-
juusmuuttajaan.

3. Kuori moottorikaapeli.

Kiinnitd moottorikaapelin
suojavaippa maadoitusliittimeen.

5. Kierrd moottorikaapelin suojavaippa
yhteen, merkitse se ja kytke se
maadoitusliittimeen.

6. Liitd moottorikaapelin vaihejohtimet
liittimiin T1/U, T2/V ja T3/W.

7. Jos kdytdssa on jarruvastus, kytke
jarruvastuskaapeli liittimiin R- ja
UDC+. Kayta suojattua kaapelia ja
maadoita suojavaippa maadoitusliit-
timeen.

8. Varmista, ettd liitinten R- ja UDC+
ruuvit on kiristetty. Tee tdma vaihe
myds, jos et kytke liittimiin kaapeleita.

9. Kuori syéttokaapeli.

10. Jos syottokaapelissa on
suojavaippa, maadoita vaippa
maadoituspuristimen alle. Kierra
sitten suojavaippa yhteen, merkitse
se ja liita se maadoitusliittimeen.

11. Kytke syottokaapelin PE-johdin
maadoitusliittimeen. Kayta
tarvittaessa toista PE-johdinta.

12. Kolmivaihetaajuusmuuttajassakytke
syottdkaapelin vaihejohtimet
liittimiin L1, L2 ja L3. Yksivaihetaajuusmuuttajassa kytke vaihe- ja
nollajohdin liittimiin L1 ja L2.

13. Kiinnita kaapelit mekaanisesti taajuusmuuttajan ulkopuolelle.

9. Kytke ohjauskaapelit

Tee kytkenndt valitsemasi sovellusmakron oletusohjauskytkentdjen mukaisesti.

Pida signaaliparikaapelin johtimet kierrettyind mahdollisimman Iahelle liittimia,

jotta induktiivinen kytkeytyminen véltetdan. Liitinliitosten kiristysmomentti on

0,5...0,6 Nm.

1. Kuori osa ohjauskaapelin
ulkovaipasta maadoitusta varten.

2. Maadoita ulkovaippa
maadoituskielekkeeseen
nippusiteen avulla.

3. Kdytd 360 asteen maadoituksessa
metallisia nippusiteita.

4. Kuori ohjauskaapelin johtimet.

5. Kytke johtimet oikeisiin
ohjausliittimiin.

6. Kytke parikaapelien ja maadoitusjohtimien suojavaipat SCR-liittimeen.

7. Kiinnita ohjauskaapelit mekaanisesti taajuusmuuttajan ulkopuolelle.

Oletusarvoiset 1/0-ohjauskytkennat (vakio-
ohjausmakro)

Oletusmakro on ABB:n vakio-ohjausmakro. ABB:n vakio-ohjausmakron
kytkentdkaavio esitetddn alapuolella. Jos taajuusmuuttajassa ei ole BMIO-01-
moduulia, kytke vain perusyksikdssa olevat liitannat.

nentda eristysvastusta. Jos epdilet, etta
moottorissa voi olla kosteutta, kuivata se ja
suorita mittaus uudelleen.

7. Varmista, ettd taajuusmuuttaja on yhteensopiva
kaytettavan maadoitusjarjestelman kanssa.

Kaikki taajuusmuuttajatyypit voidaan liittdd symmetrisesti maadoitettuun
TN-S-verkkoon (keskipistemaadoitettu tahtikytkentd). Taajuusmuuttajassa on
toimitettaessa EMC- ja VAR-ruuvit asennettuna. Ruuvien materiaali (muovi tai
metalli) riippuu laiteversiosta. Taulukossa ilmoitetaan, milloin metallinen EMC-
ruuvi tai metallinen VAR-ruuvi on poistettava (sisdisen EMC-suotimen tai
varistoripiirin irtikytkenta).

Ruu- |Ruuvinoletus- Maadoitusjarjestelmat

vin materiaali Symmetrisesti Epdsymmetrisesti IT-verkot (maa-

mer- maadoitetut ja keskipisteesta doittamattomat

kinta TN-S-verkot (keski- maadoitetut tai suuriohmisesti

pistemaadoitettu kolmioverkot ja maadoitetut)
tahtikytkentd) TT-verkot

EMC |Metalli Al3 poista Poista Poista
Muovi D Al poista ? Al3 poista Al3 poista

VAR | Metalli Ald poista Ald poista Poista
Muovi Al3 poista Al3 poista Al3 poista

1) Pohjois-Amerikassa myydyissa taajuusmuuttajissa on muovinen EMC-ruuvi.

2) Sisdinen EMC-suodin voidaan kytked asentamalla metalliruuvi (sisdltyy taajuusmuuttajan

toimitukseen).

8. Kytke tehokaapelit
Kytkentakaavio (suojatut kaapelit)
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Kaksi suojamaajohdinta. Taajuusmuuttajien turvallisuusstandardi

IEC/EN 61800-5-1 edellyttad kahta suojamaajohdinta, jos suojamaajohti-
men ldpimitta on pienempi kuin 10 mm? (Cu) tai 16 mm? (Al). Voit kayttaa
maadoitukseen neljannen johtimen lisdksi esimerkiksi kaapelin suojavaip-

paa.

Kayta erillista PE-maadoituskaapelia tai kaapelia, jossa on erillinen PE-
johdin, jos neljdnnen johtimen tai vaipan johtavuus ei tayta PE-johtimelle

asetettuja vaatimuksia.

Kayta moottorin puolella erillistd maadoituskaapelia, jos vaipan johtavuus
ei ole riittdva tai jos kaapelissa ei ole symmetrista PE-johdinta.
Moottorikaapelin ja jarruvastuskaapelin (mikali kdytdssa) suojavaipassa on
kdytettdva 360 asteen maadoitusta, Sitd suositellaan myds tehonsyotto-

kaapeleihin.

Jarruvastus ja vastuskaapeli (lisdvaruste).

Liitin [kuvaus [P
1...10 kohm _ - |Analogiatulot ja -ldhd&t
I o ; All  [Taajuus/nopeusohje (0...10 V)
’—z }T 3 AGND |Analogiatulopiirin maa
L Al2 Ei maaritetty
Enint. 500 ohm i AGND |Analogiatulopiirin maa
}T : AO  [Lahtotaajuus (0..20 mA)
SR AGND |Analogiatulopiirin maa
=1 SCR |Signaalikaapelin suojavaippa
— +10V |Ohjejénnite
Digitaaliset 1/O-liitannat
+24V |Apujanniteldhtd +24 V DC, enint. 250 mA x
L DGND |Apujannitemaa x
DCOM |Digitaalitulon maa x
—— DIl [Seis(0)/Kay (1) x
—— DI2 |Eteen (0)/ Taakse (1) x
—"— DI3 |Nopeuden valinta
—"— DI4 [Nopeuden valinta
—— DIO1 [Ramppil (0)/Ramppi?2 (1)
——X—{ DIO2 |valmis (0) / Ei valmis (1)
DIO SRC |Digitaalildhddn apujannite
DIO COM|Digitaalitulon/-lahdén maa
Releldhto 1
RC Ei vikaa [vika (-1)] x
RA ‘\J E
L— Q- rB | — x|
r = STO (Safe torque off) -toiminto
1T S+ Safe torque off »tojminto (S'TO). MoIempie[\ piir'ien on | x|
SGND |oltava suljettuina, jotta taajuusmuuttaja kdynnistyy. x
L= S1 Piirustuksessa kuvataan turvapiirin yksinkertainen = |
= ',\y'tke'nté tgrvak){‘tke‘.nt‘a“pi's"te“iden kautta. Jos STO- 1
toiminto ei ole kdytdss4, jata tehtaassa asennetut
siirtoliittimet paikoilleen. Katso myds kohta Safe
torque off -toiminto (STO).
1) x = perusyksikdssa, tyhja = BMIO-01-moduulissa.
Sisddnrakennetun kenttavdylan kytkenta
Voit kytked taajuusmuuttajan EIA-485-sarjaliikenneliitantdaan I/O-moduulissa
(BMIO-01) olevan sisddnrakennetun kenttavadylan kautta. Sisdanrakennettu
kenttavaylaliitédnta tukee Modbus RTU -protokollaa.
Modbus RTU -tiedonsiirron asetusten maarittdminen sisdanrakennettua
kenttavaylaa kaytettdessa:
1. Kytke kenttdvaylakaapelit ja tarvittavat 1/0-signaalit.
2. Aseta pdatevastuksen ja esijannitteen asetukset siirtoliittimilla.
3. Kytke taajuusmuuttajaan virta ja maarita tarvittavat parametrit.
Esimerkkikytkentd esitetddn alla.
1 + 1 +
| |
! 1 ! 1
) 3 b |-
D@8 | EEE |l
= m || [ m ||
pastevast 1 Padtevastus Péétgy_as;us Patevastus ja
us ON E ja esijannite Eja esijdnnite Eesﬂanmte
poissa poissa pailtad pailld (ON) V2
paalta (OFF) (OFF)
Automaatio- Taajuusmuuttaja Taajuusmuuttaja Taajuusmuuttaja
ohjain

1) Paatevastuksen on oltava paalld kenttavayldn paissa olevissa laitteissa. Padtevastuksen on
oltava poissa paaltd kaikissa muissa laitteissa.

2) Esijannitteen on oltava paalla yhdessa laitteessa. On suositeltavaa, etta laite on
kenttavaylan padssa.

3) Kiinnita kaapelien suojavaipat yhteen jokaisessa taajuusmuuttajassa, mutta ala kytke niita
taajuusmuuttajaan. Kytke suojavaipat vain automaatio-ohjaimen maaliittimeen.

4) Kytke signaalimaaliitin (BGND) automaatio-ohjaimen signaalimaa-referenssiliitantaan. Jos
automaatio-ohjaimessa ei ole signaalimaa-referenssiliitdntad, signaalimaa voidaan kytkea
kaapeleiden suojavaippoihin 100 ohmin vastuksen kautta, mieluiten laheltd ohjausyksikkda.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch

10. Kytke taajuusmuuttajaan virta ACS380 | Tulo-arvot Lahtdarvot Kayttoymparisto
-04xx- Ei |kuristi-| Mak- | Nimellis- Kevyt kdyttd Raskas kiyttd . S S
Kuris- men simi- Kayttd Vaatimus Kayton aikana (kiintedsti asennettuna)
! Ennen kuin kdynnistat taajuusmuuttajan, varmista, etta asen- . . 4 3 y i at:
VAROITUS! c , ynr -1aa) uuttajan, varm ) tinta | kanssa| virta Asennuspaikan 230 V:n taajuusmuuttajat:
nus on valmis. Varmista my®ds, ettd moottorin }faynnlstat_fnlqen on turval- n L 7 e P I 7 r P korkeus 0...2 000 m merenpinnan ylapuolella.
lista. Tarvittaessa kytke moottori irti muusta jirjestelmésta vahingon tai max . Ld o d . d . d " 4007480 V:n taajuusmuuttajat:
vaaran ehkdisemiseksi. A A A A w A w v A w v 0..4000 m merenpinnan yldpuolella.
17A5-2 21,0 17,5 220 [ 175 | 40 | 167 | 40 | 50 [ 122 | 30 | 3,0 Korkeuden ollessa yli 2 000 m:
s e aeres R~ . . - 25A0-2 30,5 25,0 31,5 250 | 55 | 242 | 55 75 | 175 | 40 5,0 « vain TN-S- ja TT-maadoitusjarjestelmat sallittu
e o o etaases oy, [k | 315 [0 [ [ 5201 73 081 s oo [ 55 | 15
PP 9 »eng : 032A2 | 374 | 320 | 450 | 320 75 |308] 75 | 100250 55 | 75 KuOoOm seon 30V,
1. Kytke taajuusmuuttajan virta. Taajuusmuuttajan ohjelmisto tunnistaa 048A2 | 532 | 280 | 576 | 280 120 | 262 | 110 | 150 | 320 | 75 | 100 Kg:’;g:l‘d:n :‘;I’::sae;ialeo’:)es‘:g;]‘wvirtaa on alennettava 1 %
taajuusmuuttajaan litetyn sovittimen (BMIO-01-moduulin tai jotkin 055A2 | 60,0 | 550 | 864 | 550 | 150 | 52,8 | 150 | 150 | 480 | 1,0 | 150 jokaista 100 metria kohti.
kenttavaylamoduulit) ja maarittaa tarvittavat parametrit. i = —
. - o . 3-vaihe Uy =400V Ympardivan ilman Runkokoko RO:
2. VaI?tse yksikot .(ka.nsamva‘hnenj:m ‘Yhdysvall.at). ) 01A8-4 2.8 18 22 18 | 055] 17 | 055 - 12 | 037 | - lsmpétila -10...+50 °C Huurtuminen ei sallittu.
Valitse Moottorin tiedot —n_akymassa moottorin tyyppi: 02A6.4 35 26 32 26 075 ] 25 | 075 | - 18 | 055 - Runkokoot R1..R4: o
AsynM: Epatahtimoottori Asynhd - Sealar o3p3a | a8 33 27 T33 T i1 31 11 - 26 Tomm = -10...+60 °C Huurtuminen ei sallittu.
PMSM: Kestomagneettimoottori 2 Z z z 2 - z d z Lahtovirtaa on alennettava lampétilan ollessa yli +50 °C seuraavasti:
SynRM: Reluktanssimoottori. 075k — 1504 g::g': :']5' ‘51'2 i’i ‘;'2 ;'i 2’? ;'Z - i'z i'; - . Tyypit 055A-2, 038A-4 ja 050A-4: 2 % jokaista nousevaa
. o seseas 3 - ) , f A . 2 s = 3 s - lampdastetta (1 °C) kohden.
3. lelliienml\cl)g:)te?.lrs]ZPf]aeaEFc:;zaon useimmissa 400.0% 50, 0Hz 07A2-4 10,1 72 10,1 7,2 3,0 6,8 3,0 - 5,6 2,2 - - Muut tyypit: 1 % jokaista nousevaa lampdastetta (1 °C) kohden.
S . esn e 09A4-4 12,9 9,4 13,0 94 | 40 | 89 | 40 - 7.2 3,0 - Suhteellinen 5...95 %. Tiivistyminen ei sallittu. Jos ilmassa on sydvyttavia
tapauksissa sopiva saag:otapa. . _ _ ilmankosteus kaasuja, suhteellinen ilmankosteus saa olla enintdan 60 %.
Skalaari: Taajuusohje. Al kiyta tita tilaa, jos 1460rpm  50.0Nm 12A6-4 | 165 | 126 | 169 | 126 ] 55 | 120 ) 55 94 | 40 m A ——
Iaitteess‘a on]kestorila;gneett)lfmoottori Kéii/téi Cosg 17A0-4 23,4 17,0 227 170 | 75 | 162 | 75 - 126 | 55 - fiman e.papuhtaudet S.ahko.a]omava pOly ei sallittu.
tit tilaa, jos: uyw(s) 000 25A0-4 | 318 | 250 | 30,6 | 250 | 11,0 | 23,8 | 1,0 | - | 17,0 | 75 | - Isku tai vapaa pudotus | Fi sallittu.
*  Moottorien lukum&ars saattaa muuttua. 50 He, 033A-4 | 409 | 320 | 450 | 320 )150 |305|150 ) - |250|1L0 | - Mitat ja painot
*  Moottorin nimellisvirta on alle 20 % taajuus- kW =0 032A-4 | 407 | 320 | 450 |320 150 305|150 | - [250) 110 | -
muuttajan nimellisvirrasta. 038A-4 | 49,0 | 38,0 576 |380] 185 [360|185| - [320[ 150 - w M1 D1
R L . ) - Z Z 25][.21]
4. Maarita moottorin nimellisarvot. @ 045A-4 557 45,0 684 | 450 | 22,0 | 428 | 22,0 380 | 18,5 =T
P ‘s R P 050A-4 55,7 50,0 81,0 [500 (220|480 220 | - |[450]| 20| - =G & \
5. Kdynnista moottorija tarkista pyérimissuunta. Jos Svaihe U =480V ‘T A
suunta on vaara, voit: _ T / I
ihejarj i I 5054 505 ome4 | 22 | 16 [ 22 | - | - [16 ] - [om[ 11 ] - |05 Hofbp) 2101401/
* muuttaa Vaihejarjestys-asetusta tai
A . A . Il [EYS 02A6-4 27 2,1 3,2 - - 2,1 - 1,0 [ 16 - 0,75
* muuttaa moottorikaapelin vaihejarjestysta. 1500 9404
iy ; ) rp : 03A34 | 39 | 30 27 | - | - |30 - | 15 | 21| - | 10 ©
Huomautus: vektoriohjauksessa taajuusmuuttaja Win 0aA0d 25 32 =5 32 o T30 T T
suorittaa automaattisen ID-ajon paikallaan Drprn - ’ d d - - d - d d - ’
ensimmaiselld kdynnistyskerralla. 05A6-4 6,6 48 7.2 - - 4.8 - 30 | 35 - 20 pomen ||
el . " i S 07A2-4 6,2 6,0 10,1 - ~ 60| - | 30| 48| - | 30 25][.21
6. Maarita kaynnistys- ja pysdytystapa Moottorisaato- @j
ndytossa. 1D 2 1D 1 09A4-4 9.8 7.6 13,0 - - 76 - 50 | 60 - 3,0 v
7. Aseta kiihdytys- ja hidastusajat leae-4 | 139 | 10 | 169 = - [0 - | %57 | - |50
: . y y J, L J : v 1e 149 1 17A0-4 18,8 14,0 22,7 - - 140 - [1w00][110] - 7,5
8. Ast?ta en‘l.mmalus—")a vah1mma.nsnopeudet. o 14+ 4— 25A0.4 266 210 306 = 210 - [0 10| = [100
9. Valitse kaytettava makro Ohjausmakrot-naytéssa. D Modhus 033A4 | 339 27,0 45,0 _ ~ 270 - [200] 20| - | 150 Runko- Painot
ondassa Kenttaviytiedonsinto. oo o" il e B e oy e ron oy e - I S LN B e T
o ) Y ) . . 038A-4 41,3 34,0 57,6 - - 34,0 - 25,0 | 27,0 - 20,0 mm | tuu- | mm | tuu- [ mm | tuu- | mm | tuu- | mm | tuu- | mm | tuu- | mm | tuu- | kg | pau-
10. Maadrita taajuusmuuttajan parametrit sovelluksen . _ _ _ _ maa maa maa maa maa maa maa naa
] jan p 045A-4 | 469 | 400 | 684 40,0 30,0 [ 34,0 25,0
mukaisiksi. voit myds kdyttaad Assistant-ohjauspaneelia (ACS-AP-...) tai Drive 050A4 269 2.0 810 ~ — 22,0 — 30,0 | 40,0 — 30,0 RO |205| 8,1|223(8,8|170| 67|70 |28 (176|6,9| 50 [2,0|191 (75|14 3,1

Composer -tyokalua PC-tietokoneessa.

automaattisia viankuittaus- tai uudelleenkdynnistystoimintoja,
varmista, ettd ne eivat voi johtaa vaaratilanteisiin. Kun nama toiminnot
valitaan kdyttdon, ne palauttavat taajuusmuuttajan toimintaan vian tai
virtakatkoksen jalkeen. Jos ndma toiminnot ovat kdytdssa, laitteisto on
merkittava selkedsti standardin IEC/SFS-EN 61800-5-1, kohta 6.5.3,
vaatimalla tavalla. Merkinndssa on esimerkiksi laitteiston
automaattisesta kdynnistymisesta varoittava teksti.

2 VAROITUS! Jos kdytat taajuusmuuttajan ohjausohjelman

Kenttavaylatiedonsiirto

Kenttdvaylatiedonsiirto BMIO-01-1/0-moduulin kanssa

h Syottovirta jannitteelle 230 V ja 400 V ja moottoriteholle Py (kW) sekd jannitteelle
480 V ja moottoriteholle A4 (hp).

Imax Suurin sallittu lahtdvirta. Kdytettévissa 2 sekunnin ajan 10 minuutin vélein, kun
lahtotaajuus on alle 9 Hz.

N Nimellinen Iahtdvirta. Suurin sallittu jatkuva ldhtdvirta (rms, ei ylikuormitusta)

ILg Jatkuva lahtdvirta (rms). Sallii 10 % ylikuormituksen 1 minuutin ajan 10 minuutin valein.
lhg  Jatkuvaldhtovirta (rms). Sallii 50 % ylikuormituksen 1 minuutin ajan 10 minuutin vélein.
Py Tyypillinen moottoriteho nimelliskdytossa (ei ylikuormitusta)

Pg Tyypillinen moottoriteho kevyessa kdytdssa (10 % ylikuormitus).

Pyg Tyypillinen moottoriteho raskaassa kaytossa (50 % ylikuormitus).

Kilowattiarvot patevat useimpiin 4-napaisiin IEC-moottoreihin. Hevosvoima-arvot
patevat useimpiin 4-napaisiin NEMA-moottoreihin.

Sulakkeet ja tehokaapelien tyypilliset koot

R1 205( 8,1 |223(88|170| 6,7 | 70 (28 |176|69| 50 [20|191(75|14| 3,1

R2 [205| 8,1 (22388 (17067 |95 | 3,7 [176 (69| 75 [3,0|191|75(2,0( 4,4

R3 205( 8,1 |223(88|170| 6,7 169 6,7 | 176 | 69148 (58| 191 | 75[3,3| 7,3

R4 205| 8,1 [240( 9,5|170| 6,7 |260|10,2| 181 | 7,1 |234|9,2| 191 | 75|53 | 11,7

1. Valitse Ohjausmakrot-nakymasta Modbus RTU. Taajuusmuuttaja muuttaa ACS380 Sulakkeet Kaapelijohdinten | Runko
joidenkin parametrien arvoa automaattisesti. -04xx- koot (Cu) koko
R v s o : gG gR UL-luokka
2. Maadrita kenttavaylatiedonsiirto parametriluettelosta. TD2) 3)4)
Minimiparametrit Modbus RTU -kokoonpanossa: ABB-tyyppi Bussmann- | Bussman/Edis mm?2 AWG
Numero |Nimi Arvo tyyppi on-tyyppi
2001 |Ulkl komennot Sisaanrakennettu kenttavayla 1-vaihe Uy =230 V
22.11 Ulk1 nopeusohije 1 (vektoriohjaus) SKV ohje 1 02A4-1 OFAFO00H10 170M2695 JIN/TIN1O 3x1,5+15 14 RO
28.11 UIk1 taajuusohje 1 (skalaariohjaus) SKV ohje 1 03A7-1 OFAFO00H10 170M2695 JIN/TIN1O 3x15+15 14 RO
3111 Vian kuittauksen valinta DI1 04A8-1 OFAFO00H16 170M2696 JIN/TIN20 | 3x15+15 14 R1
58.01 Protokolla kaytossa Modbus RTU 06A9-1 OFAFO00H20 170M2697 JIN/TIN20 3x15+15 14 R1
58.03 |Osoite 1 (oletusarvo) 07A8-1 OFAFO00H25 170M2698 JIN/TIN25 | 3x1,5+15 14 R1
58.04 Vaylan nopeus 19,2 kbps (oletusarvo) 09A8-1 OFAFO00H32 170M2698 JIN/TIN25 3x25+25 14 R2
58.05 Pariteetti 8 EVEN 1 (oletusarvo) 12A2-1 OFAFOO0H35 170M2698 JIN/TIN35 3x25+25 14 R2
e s el e o . ces : 3-vaihe Uy =230V
Kenttavaylatiedonsiirto kenttavaylasovitinmoduulin kanssa 02A42 OFAFOOOHG 170M2694 735/T156 3x15+15 | 14 RL
Taajuusmuuttaja tunnistaa siihen liitetyn sovittimen automaattisesti ja valitsee 03A7-2 OFAF000H10 170M2695 J3s/T3S10 3x15+15 14 R1
oikean kenttdvayldaohjausmakron. Tarvittaessa maarita sovitinkohtaiset 04A8-2 OFAFO00H10 170M2695 11S/T3S10 3x1,5+15 14 R1
asetukset. Katso lisatietoja kenttévaylasovittimen kayttdohjeista. 06A9-2 OFAFOOOH16 170M2696 33S/TIS15 3x15+15 14 R1
. . . 07A8-2 OFAFO00H16 170M2696 J3S/T3S15 3x1,5+15 14 R1
varOItUkset Ja viat 09A8-2 OFAFO00H16 170M2696 J3S/TIS15 3x25+25 14 R1
Varoitus | Vika |Kuvaus 12A2-2 OFAFO00H25 170M2697 J1S/T3S20 3x25+25 14 R2
A2A1 2281 | Varoitus: Virran kalibrointi suoritetaan seuraavan kdynnistyksen 17A5-2 OFAFO00H32 170M2698 JJS/T3S30 3x6+6 10 R3
yhteydessa. 25A0-2 OFAFOOOH50 170M2699 J1S/T1S40 3x6+6 10 R3
Vika: Lahtdvaiheen virranmittauksen vika. 033A2 | OFAFOOOH63 | 170M2700 | 1JS/TIS50 | 3x10+10 | 8 R3
A2B1 2310 |Ylivirta: Léhté\(irt::-x ylittaa sisdisen raja-arvon. Tama voijohtua 032A-2 OFAFOOOHG3 170M2700 335/TIS50 3x10 + 10 8 R4
maasulusta tai vaihekatkoksesta. _____ _ 048A-2 | OFAFOOOHI00 | 170M2702 335/TIST0 | 3x25+16 4 R4
AZB3 | 2330 g}az’gf)’:foﬁ;;g‘;;?g;iii’;ﬂ:&’°ka’°ht”” tyypillisesti moottorin 055A-2 | OFAFO00HI00 | 170M2702 | 335/T1570 | 3x25+16 | 4 R4
A2B4 2340 | Oikosulku: Oikosulku moottorissa tai moottorikaapelissa. 3:vaihe Uy =400V tai 480V
- 3130 | Syétdn vaihekatkos: Tasajannitevalipiirin jannite vaihtelee. 01A8-4 OFAFO00H4 170M2694 35/T353 3x15+15 14 RO
- 3181 | Ristikytkentd: Sy6tto- ja moottorikaapelit on kytketty vadrin. 02A6-4 OFAFO00H6 170M2694 2I5/7156 3x15+15 14 RL
A3A1 3210 | Valipiirin ylijannite: Tasajannitevdlipiirin jannite on liian korkea. 03A3-4 OFAFOO0H6 170M2694 3I5/T156 3x15+15 14 Rl
A3A2 3220 | Valipiirin alijannite: Tasajannitevalipiirin jannite on liian matala. 04A0-4 OFAFOO00H10 170M2695 1I5/T356 3x15+15 14 RL
- 3381 |Lahdon vaihekatkos: Jokin kolmesta vaiheesta on irti moottorista. 05A6-4 OFAFO00H10 170M2695 JI5/T1510 3x15+15 14 RL
A5A0 5091 [ Safe torque off -toiminto: Safe torque off -toiminto (STO) on aktiivinen. 07A2-4 OFAF000H16 170M2696 2I5/73510 3x15+15 14 R1
- 6681 | SKV-tiedonsiirtokatkos: Sisddnrakennetun kenttévaylan tiedonsiirtokatkos. 09A4-4 OFAF000H16 170M2696 1I5/T3515 3x25+25 14 RL
- 7510 | KVS A yhteyskatkos: Taajuusmuuttajan ja kenttavdylasovittimen vélinen 12A6-4 OFAF000H25 170M2697 15/13520 3x25+25 14 R2
tiedonsiirtokatkos. 17A0-4 OFAFO00H32 170M2698 135/T3S25 3x6+6 10 R3
AFF6 - | Tunnistusajo: Tunnistusajo suoritetaan seuraavan kaynnistyksen 25A0-4 | OFAFOOOHS50 170M2699 31S/TIS35 3x6+6 10 R3
yhteydessa. 033A-4 OFAFO00H63 170M2700 J1S/TIS45 3x10 +10 8 R3
- FA81 |Safe torque off 1: Safe torque off -toiminnon piiri 1 on poikki. 032A-4 OFAFO00H63 170M2700 13S/T3S45 3x10 +10 8 R4
- FA82 | Safe torque off 2: Safe torque off -toiminnon piiri 2 on poikki. 038A-4 OFAFOO0H80 170M2701 J1S/TIS60 3x16 +16 6 R4
. . 045A-4 OFAFOO0H100 170M2702 J3S/T1S60 3x25+16 4 R4
Nimellisarvot 050A-4 | OFAFO00HIO0 | 170M2702 135/TIS60 | 3x25+16 | 4 R4
ACS380 Tulo-arvot Lahtdarvot 1) IEC/EN/UL 61800-5-1 -kelpoisuuden sdilyttdminen edellyttas, etta haarakytkennat
-0dxx- Ei |kuristi-| Mak- [ Nimellis- Kevyt kiyttd Raskas kiyttd suojataan suositelluilla sulakkeilla.
kuris- men simi- kaytto 2) Taajuusmuuttaja sopii kdytettavaksi verkossa, joka pystyy syottdmaan enintaan
tinta | kanssa | virta 100000 ampeerin symmetrista virtaa (rms) jannitteen ollessa enimmilldan 480 V (480 V taa-
A A Tonax I | Py Iy | Py ™ | Pud juusmuyttajat) tai.240 V (240 V taajuusmuuttajat), kun suojaus tapahtuu tdmén taulukon
A A A A | KW A | KW | hv A | KW hv mukaisilla sulakkeﬂl-a. o o ) B )
Tvaihe Un =230V 3) Lgokan T sulgkkelden' lisdksi kplmlyalhetgf;!uusmuutta]]en haarmtuskytkeptopr)
suojaukseen voidaan vaihtoehtoisesti kdyttda luokan J tai luokan CF sulakkeita, joilla on
02A4-1 5,5 4,2 3.2 24 1037| 23 |037]| 05 1,8 [ 025 0,33 samat jannite- ja virta-arvot.
03A7-1 4 6.4 43 37 |055]| 35 |055]|075| 24 [037) 05 4) Lisatietoja muista haarakytkentdjen suojaukseen soveltuvista UL-sulakkeista ja
04A8-1 9,1 8,3 6,7 48 [ 075 | 46 | 075 | 1,0 3,7 [ 055| 075 johdonsuojakatkaisijoista on oppaassa Alternate Fuses, MMPs and Circuit Breakers for ABB

06A9-1 12,6 11,9 8,6 6,9 11 6,6 1,1 1,5 48 | 0,75 | 1,0

O7A8-1 | 149 | 135 | 124 | 78 | 15 | 74 | 15 | 20 | 69 | 11 | 15

09A8-1 21,0 17,0 14,0 9,8 2,2 9,3 2,2 3,0 78 15 2,0

12A2-1 25,6 21,1 17,6 122 | 30 | 116 | 3,0 3,0 9,8 2,2 3,0

3-vaihe Uy =230V

02A4-2 3,5 2,4 32 | 24 |037] 23 | 037] 05 | 1,8 | 0,25 | 0,33
03A7-2 4.8 37 43 37 | 055 | 32 | 055 075 | 24 | 037 | 05
04A8-2 5,8 4,8 67 | 48 | 075 46 | 075 | 1,0 | 37 | 055 075
06A9-2 8,4 6,9 86 | 69 | 11 | 66 | 11 | 15 | 48 | 075 | 1,0

07A8-2 9,4 78 12,4 7,8 1,5 75 15 2,0 6,9 1,1 1,5

09A8-2 12,8 9,8 14,0 9,8 2,2 9,3 2,2 2,0 78 15 2,0

12A2-2 16,0 | 122 176 | 122 | 30 | 116 | 30 | 30 | 98 | 22 | 3,0
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Tehokaapeleiden liitintiedot

Merkinnat
Sovellettavat merkinnat nakyvat laitteen tyyppikilvessa.
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Safe torque off -toiminto (STO)

Taajuusmuuttajassa on standardin IEC/EN 61800-5-2 mukainen Safe torque off
-toiminto (STO). Toimintoa voidaan kayttaa esimerkiksi viimeisena toimilait-
teena turvapiireissa, jotka pysdyttavat taajuusmuuttajan vaaratilanteessa
(esimerkiksi hatdpysaytyspiirissd).

Kun STO-toiminto on aktiivisena, se estda taajuusmuuttajan padteasteen teho-
puolijohteita saamasta ohjausjannitettd ja estda siten taajuusmuuttajaa luo-
masta moottorin pydrittdmiseen tarvittavaa momenttia. Ohjausohjelma
muodostaa parametrilla 31.22 maaritetyn ilmoituksen. Jos moottori on kdyn-
nissd, kun Safe torque off -toiminto on aktivoitu, moottori pysahtyy vapaasti
pyorien. Aktivointikytkimen sulkeminen poistaa STO-toiminnon kdytosta. Mah-
dollisesti syntyneet vikatilat on nollattava ennen uudelleenkdynnistysta.

STO-toiminnolla on redundanttinen rakenne, jossa turvatoiminnon toteutukseen
kdytetddn molempia kanavia. Turvatoiminnon tiedot annettu on laskettu
redundanttista kdyttoa varten eivatka koske sovelluksia, joissa kdytdssa on vain
yksi kanava.

RCM EAC UKCA KC EIP WEEE TUV Nord

VAROITUS! STO-toiminto ei kytke paa- ja apupiirien jannitetta irti taajuus-
muuttajasta.

Huomautuksia:

* Jos pysahtymista vapaasti pyorien ei sallita, taajuusmuuttaja ja koneisto on
pysdytettdva asianmukaisella pysdytystavalla ennen STO-toiminnon
aktivointia.

* STO-toiminto ohittaa kaikki muut taajuusmuuttajan toiminnot.

Kytkennat

Turvakytkinten on avauduttava/sulkeuduttava 200 ms:n kuluessa toisistaan.
Kytkenndssa on suositeltavaa kdyttaa kaksoissuojattua kierrettya parikaapelia.
Kytkimen ja taajuusmuuttajan ohjausyksikdn valisen kaapeloinnin enimmaispi-
tuus on 300 m. Maadoita kaapelin suojajohdin vain ohjausyksikén paasta.

Kelpuutus

Turvatoiminnon turvallinen kdytté on varmistettava kelpuutuskokeella. Kokeen
suorittajan taytyy olla tehtavaan pateva henkild, jolla on riittdva ammattitaito ja
turvatoiminnon tuntemus. Testin suorittajan on dokumentoitava ja allekirjoitet-
tava testausmenettelyt ja testausraportti. STO-toiminnon kelpuutuskoeohjeet
annetaan taajuusmuuttajan laiteoppaassa.

Tekniset tiedot

* Pienin IN1-ja IN2-jannite, joka tulkitaan arvoksi ”1”: 13V DC

* STO-toiminnon reaktioaika (lyhin havaittavissa oleva katkos): 1 ms

* STO-toiminnon vasteaika: 2 ms (tyypillinen), 5 ms (enimmaisaika)

* Vian havaitsemisaika: Kanavat ovat eri tiloissa yli 200 ms:n ajan

¢ Vikareaktioaika: vian havaitsemisaika + 10 ms

* STO-vikailmoituksen (parametri 31.22) viive: < 500 ms

* STO-varoituksen (parametri 31.22) viive: < 1000 ms

* Safety Integrity Level, turvallisuuden eheyden taso (EN 62061): SIL 3

* Performance level, suoritustaso (EN ISO 13849-1): PL e
Taajuusmuuttajan STO-toiminto on standardin IEC 61508-2 mukainen tyypin A
turvakomponentti.

STO-toiminnon tdydelliset turvallisuustiedot, tarkat vikataajuudet ja vikatilat
annetaan taajuusmuuttajan laiteoppaassa.

Vaatimustenmukaisuusvakuutukset

Declaration of Conformity
Supplyof Machinery (Safey) Rogulations 2008

EU Declaration of Conformity
Machinery Diecive 200642/EC

Runko- L1,L2,L3,T1/U, T2/V, T3/W, R-, R+/UDC+, UDC- PE
koko Johtimen Johtimen Kiristysmomentti Johtimen Kiristysmo-
pienin koko suurin koko suurin koko mentti
(yksilankainen/ | (yksilankainen/ (yksilankainen/
kerrattu) kerrattu) kerrattu)
mm?> [AWG| mm? [AWG| Nm Ibfin | mm? [ AWG | Nm [Ibf.in
RO 0,5/0,5 | 18 4/2,5 10 |0,5...0,6 5 6/4 10 1,2 11
R1 0,5/0,5 18 4/2,5 10 0,5...0,6 5 6/4 10 1,2 11
R2 0,5/0,5 | 18 4/2,5 10 |0,5...0,6 5 6/4 10 1,2 11
R3 0,5/0,5 18 10/6 6 1,2...15 | 11...13 6/4 10 1,2 11
R4 0,5/0,5| 18 25/16 2 2,5..37 | 22...32 | 25/16 4 2,9 26
Huomautuksia:

* Pienimman madritetyn johdinkoon johtimella ei valttamatta ole riittavaa
virranjohtamiskapasiteettia suurimmalla kuormalla.

* Liittimiin ei voi liittaa johdinta, joka on yhden koon suurinta maaritettya
johtimen kokoa suurempi.

¢ Johdinten enimmaismaara liitinta kohti on 1.

Vapaa tila laitteen ymparilla

Runkokoko Ylapuolella Alapuolella Sivuilla?

mm | tuumaa mm | tuumaa mm | tuumaa

RO...R4 75| 3 75 3 0 | 0

1) Sivukiinnityslisavarusteet vaativat noin 20 mm tilaa taajuusmuuttajan oikealla puolella.
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https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AAK10103A6193&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://www.youtube.com/playlist?list=PLL7dUsU7kD1qnKggydyiT-OrAnhKDK067
https://www.youtube.com/playlist?list=PLL7dUsU7kD1qnKggydyiT-OrAnhKDK067
http://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
http://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD10001497204&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
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https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000022224&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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