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1
A gépkönyvről

A fejezet tartalma

A fejezet leírja, hogy mely hallgatóság részére készült a gépkönyv, ill. annak célját, 
alkalmazhatóságát. Megadja a gépkönyv tartalmát, és utal a vonatkozó 
gépkönyvekre. Tartalmazza a szállítmányellenőrzés lépéseinek-, a hajtás 
telepítésének és üzembe helyezésének folyamatábráját. A folyamatábra utal az 
ebben a gépkönyvben található fejezetekre/részekre és egyéb gépkönyvekre.

Alkalmazhatóság

A gépkönyv az ACS580 standard vezérlőprogramra vonatkozik (1.31.2.0 verzió). 
Ellenőrizze a rendszerinformációkat (válassza a Menu - System info paramétert), 
vagy a vezérlőpanel 07.05 Firmware version (Firmware verzió) menüpontját (145. 
oldal).

Célközönség

Az olvasónak ismernie kell a villamosság, kábelezés alapjait és a villamos rajzjeleket. 
A gépkönyvet bárki elolvashatja. Az értékek mind SI, mind a brit mértékegységben 
meg lettek adva. 

Az Egyesült Államok területén történő speciális utasítások megtalálhatóak a 
gépkönyvben. 

A gépkönyv célja

A gépkönyv a telepítés előkészítésével, magával a telepítéssel, beüzemeléssel, a

hajtás használatával és szervizelésével kapcsolatos információkat foglalja össze. 
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A gépkönyv tartalma

A gépkönyv a következő fejezeteket tartalmazza:

• A gépkönyvről (ezen fejezet, 7. oldal) bemutatja az alkalmazhatóságot, a 
célközönséget, a gépkönyv célját. Továbbá egy gyors telepítési és beüzemelési 
folyamatábrát is tartalmaz. A gépkönyv végén a rövidítéseket és kifejezéseket 
találhatja. 

• Indítás, I/O vezérlés és ID azonosítás futtatása fejezet (13. oldal) bemutatja, hogy 
hogyan kell a hajtást üzembe helyezni, azaz hogy kell elindítani, megállítani, a 
motor forgásirányát megváltoztatni, illetve hogyan kell annak sebességét 
beállítani az I/O interfészen keresztül. 

• Vezérlőpanel fejezet (31. oldal) információkat tartalmaz az assistant vezérlőpanel 
eltávolításával és visszahelyezésével kapcsolatosan, és nagy vonalakban 
bemutatja a kijelző felépítését, a nyomógombokat, és a gyorsbillentyűket. 

• Beállítások, I/O és diagnosztika a vezérlőpanelen fejezet (37. oldal) bemutatja az 
assistant panel által nyújtott, egyszerűsített beállításokat és a diagnosztikai 
funkciókat.

• Vezérlő makrók fejezet (57. oldal) minden egyes makróról tartalmaz egy rövid 
leírást, a bekötési diagrammal együtt. A makrók előre meghatározott 
alkalmazások, amelyek a hajtás beállításánál időt takarítanak meg a felhasználó 
számára. 

• Program funkciók fejezet (79. oldal) bemutatja a program funkciókat a 
felhasználói beállítások listájával, az üzemi jelekkel, a hiba-, és a figyelmeztető 
üzenetekkel együtt.

• Paraméterek fejezet (127. oldal) tartalmazza a hajtás felprogramozásához 
használt paraméterek leírását. 

• További paraméter adatok fejezet (349. oldal) további információkat tartalmaz a 
paraméterekkel kapcsolatban. 

• Terepibusz vezérlés a beépített terepibusz interfészen (EFB) keresztül fejezet 
(419. oldal) leírja azon terepibusz hálózattal történő kommunikációt, amelyet a 
hajtás beépített terepibusz interfészével valósíthat meg.

• Terepibusz vezérlés terepibusz adapteren keresztül fejezet (451. oldal) leírja az 
opciós terepibusz adapter modul felhasználásával létrehozott, a hálózat felé 
irányuló, illetve az onnan érkező kommunikációt. 

• Hibakeresés fejezet (395. oldal) tartalmazza a lehetséges hiba-, és figyelmeztető 
üzeneteket az okokkal és megoldásokkal együtt.

• Vezérlési lánc diagramok fejezet (465. oldal) tartalmazza a hajtás paraméter 
struktúráját.

• További információ fejezet (a hátlap belsején, 481. oldal) információt szolgáltat 
arról, hogy hogyan kell a termék-, és szerviz ajánlatkéréseket elkészíteni, 
információkat kapni a termékekkel kapcsolatos oktatásokról, visszajelzést adni az 
ABB hajtások gépkönyveivel kapcsolatban, és a különböző dokumentumokat 
megtalálni az internet segítségével. 
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Kapcsolódó dokumentumok

Tekintse meg a Vonatkozó gépkönyvek felsorolása fejezetet a 2. oldalon (a fedlap 
belső oldalán).

Csoportosítás vázméret szerint

Az ACS580 hajtásokat számos méretben (vázméretben) gyártja az ABB, amelyeket 
RN-ként jelölnek, ahol az N egy egész számot jelöl. Azoknál az információknál, 
amelyek csak bizonyos vázméretekre vonatkoznak, a vázméret (RN) megjelölésre 
került. 

A vázméret megtalálható a hajtáson levő típuskód matricán. Tekintse meg a hardver 
gépkönyv Működési elv és hardver leírás fejezetében található Típuskód matrica 
részt. 
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Kifejezések és rövidítések
Kifej./Rövidítés Magyarázat

ACS-AP-x Assistant vezérlőpanel, továbbfejlesztett kezelőpanel a hajtással történő 
kommunikációhoz. Az ACS580 az ACS-AP-I és ACS-AP-S típusokat 
támogatja.

AI Analóg bemenet; interfész az analóg bemeneti jelek számára.

AO Analóg kimenet; interfész az analóg kimeneti jelek számára.

Fékcsopper Elvezeti a többlet energiát a hajtás közbenső DC körből, ha

szükséges. A csopper akkor lép működésbe, ha a DC sín feszültsége

elér egy bizonyos határértéket. A feszültségnövekedés tipikusan a nagy

tehetetlenségű motorok lassítása miatt (fékezés) lép fel.

Fékellenállás Hővé disszipálja a hajtástól a fékcsopper által elvezetett többlet 
fékezési energiát. A fékezési áramkör alapvető eleme. Tekintse meg a 
Hardver gépkönyv Fékcsopper című fejezetét. 

Vezérlőkártya Áramköri kártya, amelyen a vezérlőprogram fut.

CDPI-01 Kommunikációs adapter modul.

CCA-01 Konfigurációs adapter.

CEIA-01 Beépített EIA-485 terepibusz adapter modul.

CHDI-01 Opcionális 115/230 V digitális bemeneti bővítő modul.

CMOD-01 Opcionális multifunkciós bővítő modul (külső 24 V AC/DC és

digitális I/O bővítő).

CMOD-02 Opcionális multifunkciós bővítő modul (külső 24 V AC/DC és

leválasztott PTC interfész).

DC kör Közbenső DC kör az egyenirányító és az inverter között.

DC köri 
kondenzátorok

Energiatároló rendszer, amely stabilizálja a közbenső DC köri

feszültséget.

DI Digitális bemenet; interfész a digitális bemeneti jelek számára.

DO Digitális kimenet; interfész a digitális kimeneti jelek számára.

DPMP-01 Alaplap az ACS-AP vezérlőpanel számára (süllyesztett szerelés).

DPMP-02/03 Alaplap az ACS-AP vezérlőpanel számára (felületi szerelés).

Hajtás Frekvenciaváltó az AC motorok vezérléséhez.

EFB Beépített terepibusz.

FBA Terepibusz adapter.

FCAN-01 Opcionális CANopen adapter modul.

FCNA-01 ControlNet adapter modul.

FDNA-01 Opcionális DeviceNet adapter modul.

FECA-01 Opcionális EtherCAT adapter modul.

FENA-01/-11/-21 Opcionális Ethernet adapter modul EtherNet/IP, Modbus TCP és

PROFINET IO protokollokhoz.

FEPL-02 Ethernet POWERLINK adapter modul.
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FPBA-01 Opcionális PROFIBUS DP adapter modul.

Váz (méret) A hajtás fizikai méretére utal, például R0 és R2. A hajtáson levő 
típusjelölő címke megadja a hajtás vázméretét. Tekintse meg a Hardver 
gépkönyv Működési elv és hardver leírás fejezetében a Típuskód 
matrica részt.

FSCA-01 Opcionális RSA-485 adapter modul.

ID run (azonosítás) Motor azonosítás. A motor azonosítás alatt a hajtás meghatározza a 
motor karakterisztikáját az optimális motorvezérlés érdekében.

IGBT Szigetelt kapujú bipoláris tranzisztor.

Közbenső kör Tekintse meg a DC kör részt.

Inverter Az egyenáramot és feszültséget alakítja át váltakozó árammá és 
feszültséggé.

I/O Bemenet/Kimenet.

LSW Legkevésbé szignifikáns (legkisebb helyiértékű) szó.

Makró Előre definiált paraméterértékek a hajtás vezérlési programjában. 
Mindenegyes makró egy specifikus alkalmazáshoz illeszkedik. Tekintse 
meg a Vezérlő makrók fejezetet a 57. oldalon.

NETA-21 Távfelügyeleti eszköz.

Hálózati vezérlés Közös Ipari protokollokon (CIPTM) alapuló terepibusz protokoll, mint 
például a DeviceNet és Ethernet/IP, a hajtás vezérlését jelenti, az ODVA 
AC/DC hajtás profil Net ctrl és Net Ref objektumok használatával. 
További információkért tekintse meg a www.odva.org

oldalt, vagy a következő gépkönyveket:

• FDNA-01 DeviceNet adapter modul felhasználói gépkönyv 
(3AFE68573360 [Angol]), és 

• FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter modul felhasználói gépkönyv 
(3AUA0000093568 [Angol]).

Paraméter A felhasználók által beállított működési utasítás, vagy jel a hajtás 
számára, a hajtás által mért vagy kalkulált formában.

PID vezérlő Arányos - integráló - differenciáló szabályozó. A hajtás fordulatszám 
szabályozása a PID algoritmuson alapszik.

PLC Programozható logikai vezérlő.

PROFIBUS, 
PROFIBUS DP, 
PROFINET IO 

PI - PROFIBUS & PROFINET International bejegyzett védjegyei.

R0, R1, ... Váz (méret)

RO Relé kimenet; interfész a digitális kimeneti jelek számára. Relékkel 
megvalósítva.

Egyenirányító A váltakozó áramot és feszültséget egyenárammá és feszültséggé 
alakítja.

STO Safe torque off. Tekintse meg Hardver gépkönyvben található A Safe 
torque off funkció fejezetet.

Kifej./Rövidítés Magyarázat

www.odva.org
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2
Indítás, I/O vezérlés és ID 
azonosítás futtatása

A fejezet tartalma

A következő fejezet tájékoztatást ad arról, hogy hogyan kell:

• véghez vinni az indítási folyamatot

• elindítani, megállítani a motort, annak forgásirányát megváltoztatni, illetve 
beállítani a forgási sebességet az I/O interfészen keresztül

• a motor azonosítást (ID run) elvégezni.
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A hajtás üzembe helyezése

 A hajtás üzembe helyezése a vezérlőpanelen levő üzembe helyezési 
segéddel 

Biztonsági előírások

Ne helyezze üzembe a hajtást, ha nem rendelkezik megfelelő szakképzettséggel.

Olvassa el és tartsa be a Hardver gépkönyv elején található Biztonsági előírások 
fejezet tartalmát. Az utasítások figyelmen kívül hagyása balesethez vagy halálhoz vezethet, 
illetve károsodhat a hajtás, a motor vagy a hajtott készülék.

Ellenőrizze a telepítést. Olvassa el a Hardver gépkönyv telepítési ellenőrzőlista című 
fejezetét.

Bizonyosodjon meg arról, hogy nincs aktív indítás parancs (DI1 a gyári 
beállításoknál, a standard makróban). A hajtás automatikusan el fog indulni a 
feszültség alá helyezés pillanatában, ha egy érvényes futási parancsot kap kívülről, 

és ha a hajtás távvezérlési üzemmódban van. 

Bizonyosodjon meg arról, hogy a motor indítása nem okozhat semmiféle veszélyt. 

Válassza le a hajtott eszközt, ha

• sérülést, rongálódást okozhat, ha rossz irányba kezd el forogni a motor, vagy

• Normál ID run (motor azonosítás) szükséges a hajtás üzembe állításánál, ha a terhelő 
nyomaték több, mint 20%, vagy ha a gép nem bírja ki a névleges nyomaték 
tranzienseket az ID run futása alatt.

Tippek az assistant vezérlőpanel használatával kapcsolatban

A két parancs a képernyő alján (a képen jobbra az 
Options és a Menu), mutatja a két nyomógomb 

 és   jelentését, amelyek a kijelző alatt 
helyezkednek el. A nyomógombokhoz rendelt 
parancsok a tartalomtól függően változnak.

Használja a , ,  és  nyomógombokat 
a kurzor mozgatásához és/vagy az értékek 
változtatásához attól függően, hogy mit lát a 
képernyőn.

A  billentyűvel elérhető a tartalom érzékeny 
Súgó (help) menü. További információért olvassa 
el az ACS-AP-x assistant vezérlőpanel 
felhasználói kézikönyvét (3AUA0000085685).

1 – Első indítás, az üzembe helyezési segéd által felügyelt beállítások:
Nyelv, dátum, idő, és névleges motor adatok

Legyen kéznél a motor adattáblája.

Helyezze feszültség alá a hajtást. 

?



Indítás, I/O vezérlés és ID azonosítás futtatása   15
Az üzembe helyezési segéd végigkíséri Önt a 
hajtás első üzembe helyezése során. 

A hajtás beállítása automatikusan elkezdődik. 
Várjon addig, amíg a vezérlőpanelen megjelenik a 
jobb oldalon látható kép. 

Jelölje ki a használni kívánt nyelvet a kiválasztó 
sávval, és nyomja meg a  gombot (OK).

Megjegyzés: Miután kiválasztotta a nyelvet, 
szükséges néhány másodperc a frissítéshez a 
vezérlőpanel számára.

Válassza ki a Start set-up menüpontot, és 
nyomja meg a  gombot (Next).

Válassza ki a mértékegység rendszert, és nyomja 
meg a  gombot (Next). 

Változtassa meg a panel által kijelzett 
mértékegységeket, amennyiben szükségesnek 
érzi. 

• Lépjen a kiválasztott sor szerkesztési nézetébe 
a  gomb megnyomásával.

• Görgesse a listát a  és nyomógombokkal. 

Válassza ki a következő nézetet a gomb 
megnyomásával (Next).

Állítsa be a dátumot, időt, és azok megjelenítési 
formáit.

• Lépjen a kiválasztott sor szerkesztési nézetébe 
a  gomb megnyomásával.

• Görgesse a listát a  és nyomógombokkal. 

majd válassza ki a következő nézetet a 
gomb megnyomásával (Next).
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A szerkesztési nézetben:

• Használja a  és  nyomógombokat a 
kurzor jobbra és balra történő mozgatásához.

• Használja a  és  gombokat az értékek 
megváltoztatásához.

• Nyomja meg a   gombot (Save), hogy 
elmentse az új beállításokat, vagy nyomja meg 
a  gombot (Cancel) az előző nézetbe 
történő, változások elmentése nélküli 
visszalépéshez.

A kijelző tetején megjelenő hajtásnév 
megadásához nyomja meg a  gombot. 
Ha nem szeretné megváltoztatni az 
alapértelmezetten beállított nevet (ACS580), 
akkor folytassa a névleges értékek beállítását   

 gombbal (Next).

Adja meg a nevet:

• A karakter beviteli mód kiválasztásához kisebb 
betűméret / nagyobb betűméret / számok / 
speciális karakterek) nyomja meg a  
gombot, amíg a  ki nem lesz jelölve, majd 
válassza ki a  és  gombok segítségével a 
kívánt beviteli módot. Ezek után elkezdheti a 
karakterek megadását. A kiválasztott mód aktív 
marad, amíg egy másik módot nem választ.

• Karakterek hozzáadásához jelölje ki azokat a 
 és  gombokkal, és nyomja meg a  

gombot.

• A karakterek eltávolításához nyomja meg a  
gombot.

• Nyomja meg a  (Save) gombot az új 
beállítások elfogadtatásához, vagy nyomja meg 
a  (Cancel) gombot a változtatások nélküli 
visszalépéshez. 
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Olvassa el a motor adattábláját a következő névleges adatok beállításához. Pontosan adja 
meg az adattáblán szereplő értékeket.

Példa egy indukciós (aszinkron) motor adattáblájára: 

Ellenőrizze, hogy a motor adatai nem hibásak-e. 
Az értékek a hajtás méretei alapján előre meg 
lettek becsülve, de meg kell erősítenie, hogy azok 
megegyeznek-e a motor tényleges adataival.

Kezdje a motor névleges áramával.

Ha meg kell változtatnia az értéket, lépjen be a 
szerkesztési nézetbe a  gomb megnyomásával 
(akkor, ha ez a jel lesz látható az adott sor végén).

Állítsa be a helyes értékeket:

• Használja a  és a  gombokat a kurzor 
jobbra és balra történő mozgatásához. 

• Használja a  és  gombokat az érték 
megváltoztatásához.

Nyomja meg a  gombot (Save) a 
változtatások elmentéséhez, vagy a  gombot 
(Cancel) a változások elmentése nélküli, előző 
menübe történő visszalépéshez.

Folytassa az értékek ellenőrzését/beállítását. 

A névleges motor cos Φ, és névleges motor 
nyomaték opcionálisan megadható értékek.

Görgessen lefelé a  gombbal az utolsó 
névleges értékek megtekintéséhez. 

Az utolsó érték módosítása után a panel a 
következő képernyőre ugrik. 
Ha egyből a következő képernyőre szeretne 
ugrani, nyomja meg a következő nézet 
menüpontot a  gomb segítségével (Next).

M2AA 200 MLA 4

1475
1475

1470
1470
1475
1770

32.5
56

34
59
54
59

0.83
0.83

0.83
0.83
0.83
0.83

3GAA 202 001 - ADA

180

IEC 34-1

6210/C36312/C3
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 30
 30
 30

 30
 3050

50
50
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400 D
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380 D
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440 D

V Hz kW r/min A cos IA/IN t E/s

Ins.cl.   F IP  55
No

IEC  200 M/L 55

3 motor

ABB Motors
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Ez a lépés opcionális, és a motor megforgatását 
igényli. Ne végezze el, ha az bármilyen 
kockázattal jár, vagy a mechanikai telepítés nem 
teszi azt lehetővé.

A forgásirány teszt elvégzéséhez válassza ki a 
Spin the motor menüpontot, és nyomja meg a 

 gombot (Next).

Nyomja meg a panelen a Start gombot  a 
hajtás elindításához.

Ellenőrizze a motor forgásirányát. 

Ha előre forog, válassza a Yes, motor is 
spinning forward opciót és nyomja meg a  
(Next) gombot a folytatáshoz.

Ha a forgásirány nem megfelelő, válassza a No, 
fix direction opciót, és nyomja meg a   
gombot (Next) a folytatáshoz. 

Ha a beállításokról egy biztonsági mentést 
szeretne készíteni, válassza a Backup funkciót, 
és nyomja meg a  (Next) gombot.

Ha nem szeretne mentést készíteni, válassza a 
Not now opciót, és nyomja meg a  (Next) 
gombot. 

Előre forgás Hátra forgás
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Az első beállítás ezzel megtörtént, és a hajtás 
készen áll a használatra.

Nyomja meg a  (Done) gombot a 
kezdőképernyőhöz történő visszalépéshez. 

A panel kezdőképernyőjén figyelemmel kísérheti 
a kiválasztott jelek üzemi értékeit.

2 – További beállítások az Általános beállítások menüben

Ahhoz, hogy további beállításokat végezzen, 
például makrók, rámpák és határértékek, a Main 
menüből kell kiindulnia – nyomja meg a  
(Menu) gombot, hogy a Főmenübe jusson. 

Válassza ki a Primary settings menüpontot, és 
nyomja meg a  (Select) gombot (vagy ).

Javasoljuk, hogy legalább a következő 
beállításokat végezze el:

• Válasszon makrót, vagy állítsa be egyedileg az 
indítási, megállási és referencia értékeket.

• Rámpák

• Határértékek (korlátok)

A Primary settings menü segítségével 
megadhatja a motorral, a PID-del, terepibusszal, 
speciális beállításokkal és az órával, régióval, 
megjelenítéssel kapcsolatos beállításokat.

Továbbá, szükség esetén visszaállítható a 
kiindulási állapot is.

Az általános beállításokkal kapcsolatban további 
információért (Primary settings menu) nyomja 
meg a  gombot a Súgó (Help) menüpont 
megjelenítéséhez.

?
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2 – Additional settings: Macro

Válassza ki a Macro: menüpontot, és nyomja 
meg a  gombot (Select) (vagy ).

Ahhoz, hogy a használatban levő makrót 
megváltoztassa, válassza ki az új makrót, és 
nyomja meg a gombot (Select), vagy a 
mentés nélküli visszalépéshez nyomja meg a 

 gombot (Back).

Megjegyzés:

• A makró megváltoztatása alaphelyzetbe állítja 
az összes beállítást, kivéve a motor adatokat.

• A makró megváltoztatása alaphelyzetbe állítja 
az összes beállítást. Ez alól csak a motor 
adatok képeznek kivételt.

• A makró megváltoztatásánál az I/O jelek 
beállításait is megváltoztatja. Győződjön meg 
arról, hogy az aktuális I/O bekötés és a 
vezérlőprogramban használt I/O beállítások 
megegyeznek. Le tudja ellenőrizni az aktuális 
I/O beállításokat a Main menü I/O almenüjében 
(tekintse meg a 22. oldalt).

A kiválasztott makróval és jelekkel, illetve az I/O 
csatlakozásokkal kapcsolatban bővebb 
információért nyomja meg a  gombot. A help 
menü megadja a jelek és az I/O csatlakozások 
használatának módját. A részletes I/O 
bekötésekért tekintse meg a Vezérlő makrók 
fejezetet az 57. oldalon.

Léptesse az oldalakat a  és gombokkal.
A Control macro almenübe történő 
visszalépéshez nyomja meg a  gombot 
(Exit).

• Minden makró alapbeállításként skalár 
vezérlést használ. Ha e helyett vektor vezérlést 
szeretne használni, válassza a Menu - Primary 
settings - Motor - Control mode menüpontot, 
és kövesse az utasításokat. 

?
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2 – További beállítások: Indítás, megállás és referencia értékek

Ha nem szeretné használni a makrókat, akkor 
adja meg manuálisan az indítás, megállítás és a 
referencia beállításokat:

Válassza ki a Start, stop, reference menüpontot 
és nyomja meg a (Select) gombot (vagy ).

Állítsa be a paramétereket az igényeknek 
megfelelően.

Jelölje ki a paramétereket és nyomja meg a   
gombot (Select).

A makró megváltoztatásánál az I/O jelek 
beállításait is megváltoztatja. Győződjön meg 
arról, hogy az aktuális I/O bekötés és a 
vezérlőprogramban használt I/O beállítások 
megegyeznek. Le tudja ellenőrizni az aktuális I/O 
beállításokat a Main menü I/O almenüjében 
(tekintse meg a 22. oldalt).

A beállítások után lépjen vissza a Primary 
settings menübe a következő gomb 
megnyomásával:  (Back).

2 – További beállítások: Rámpák 
(motor felfutási és lefutási idők)

Válassza ki a Ramps menüpontot, és nyomja 
meg a  gombot (Select) (vagy ).

Állítsa be a paramétereket az igényeknek 
megfelelően.

Válasszon ki egy paramétert, és nyomja meg a 
 gombot (Edit).

A beállítások után lépjen vissza a Primary 
settings menübe a következő gomb 
megnyomásával:  (Back).
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2 – További beállítások: Határértékek (korlátok)

Jelölje ki a Limits menüpontot, és nyomja meg a 
 gombot (Select) (vagy ).

Állítsa be a paramétereket az igényeknek 
megfelelően.

Válasszon ki egy paramétert, és nyomja meg a 
 gombot (Edit).

A beállítások után lépjen vissza a Primary 
settings menübe a következő gomb 
megnyomásával:  (Back).

3 – I/O menü

Győződjön meg arról, hogy az aktuális I/O 
bekötés és a vezérlőprogramban használt I/O 
beállítások megegyeznek.

A Main menüben válassza ki az I/O menüpontot, 
és nyomja meg a  gombot (Select) az I/O 
menübe történő belépéshez.

Válassza ki az ellenőrizendő csatlakozást, és 
nyomja meg a  gombot (Select) (vagy ).
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Azoknak a paramétereknek a részleteit, 
amelyeket nem tud beállítani az I/O menu-n 
keresztül, megtekintheti a  (View) gomb 
megnyomásával.

A paraméter értékének beállításához nyomja meg 
a  gombot (Edit), állítsa be az értéket a 

,  és  nyomógombok használatával, 
és nyomja meg a  gombot (Save). Figyeljen 
arra, hogy az aktuális bekötésnek összhangban 
kell lennie az új értékekkel.

Lépjen vissza a Main menübe a gomb 
(Back) ismételt megnyomásával.

4 – Diagnosztikai menü

A további beállítások elvégzése és az I/O 
csatlakozások ellenőrzése után lépjen be a 
Diagnostics menübe azért, hogy 
megbizonyosodjon arról, a beállítás helyesen 
működik.

A Main menüben válassza a Diagnostics 
menüpontot, és nyomja meg a  gombot 
(Select), vagy .

Válassza ki azt a diagnosztikai elemet, amelyet 
meg szeretne tekinteni, majd nyomja meg a  
gombot (Select).

Térjen vissza a Diagnostics menübe a  
gomb megnyomásával (Back).
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5 – Biztonsági mentés 

Miután befejezte a hajtás üzembe helyezését, 
javasoljuk, hogy készítsen egy biztonsági mentést 
a beállított paraméterekről.

A Main menüben válassza a Backups 
menüpontot, és nyomja meg a  gombot 
(Select) vagy .

Nyomja meg a  gombot (Select) a 
biztonsági mentés elkészítéséhez.
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A hajtás vezérlése az I/O interfészen keresztül

A következő táblázat megadja, hogy hogyan működtethető a hajtás a digitális-, és 
analóg bemeneteken keresztül, ha:

• A motor beállítás elvégezte, és

• az ABB standard makró alapbeállításait használta fel.
  

Előzetes beállítások

Ha meg kell változtatni a motor forgásirányát, 
ellenőrizze a határértékeket, hogy azok lehetővé 
teszik-e azt: Lépjen a Menu - Primary settings - 
Limits menüpontba, és győződjön meg arról, hogy a 
minimum határértéknek egy negatív, és a pozitív 
határértéknek egy pozitív érték van beállítva. 

Győződjön meg arról, hogy a szabályozó bekötései az 
ABB standard makró bekötési diagramja alapján 
lettek-e elkészítve.

Tekintse meg az ABB standard makró 
fejezetet az 58. oldalon.

Győződjön meg arról, hogy a hajtás Távvezérlési 
üzemmódban van-e. Nyomja meg a  gombot, 
hogy átkapcsoljon a helyi-, és a távvezérlés között.

Távvezérlési módban a panel bal 
felső sarkában a Remote felirat 
jelenik meg.

Indítás és a motor fordulatszámának szabályozása

Indítsa el a hajtást a DI1 digitális bemenet 
aktiválásával.

A nyíl elkezd forogni. Szaggatott lesz, amíg az alapjel 
nagyságát el nem éri a fordulatszám.

Szabályozza a kimeneti frekvenciát (a motor 
sebességét) az analóg bemenet AI1 feszültségének 
változtatásával.

A motor forgásirányának megváltoztatása

Visszafelé forgás: Aktiválja a digitális bemenet DI2-t.

Előrefelé forgás: Deaktiválja a digitális bemenet DI2-t.

 

Loc/Rem
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A motor megállítása

Deaktiválja a digitális bemenet DI1-et. A nyíl nem fog 
tovább forogni.
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Az ID run (motor azonosítás) elvégzése

A hajtás automatikusan meghatározza a motor karakterisztikáját a felmágnesezéses 
azonosítás segítségével, miután a hajtást először elindítja, vagy a motor paramétereit 
megváltoztatja (99 Motor data (Motor adat) csoport). Ez a folyamat akkor hajtódik 
végre, amikor 

• a 99.13 ID run requested (ID azonosítás szükséges) paraméter Standstill 
(Nyugalmi), és 

• ar 99.04 Motor control mode (Motor szabályozási mód) paraméter Vector (Vektor) 
értékre van állítva.

Az alkalmazások többségénél nincs szükség külön ID run futtatásra. Az ID run 
funkciót a következő esetekben kell használni:

• ha vektor vezérlési módot használ (99.04 Motor control mode (Motor 
szabályozási mód) paraméter Vector (Vektor) értékre van állítva), és

• ha állandómágneses motort (PM) használ (99.03 Motor type (Motor típus) 
paraméter Permanent magnet motor (Állandómágneses motor) értékre van 
állítva), vagy

• ha a munkapont közel nulla fordulatszámnál helyezkedik el, vagy 

• a motor névleges nyomatékánál nagyobb nyomatéktartományban található a 
munkapont, széles a fordulatszám tartomány, és nem szükséges semmiféle mért 
fordulatszám visszacsatolás.

Megjegyzés: Ha a motor paraméterek (99 Motor data (Motor adat) csoport) 
megváltoztak az ID run futtatása után, akkor azt újra el kell végezni.

Megjegyzés: Ha már felparaméterezte az alkalmazását skalár vezérlési mód 
használatával (a 99.04 Motor control mode (Motor szabályozási mód) paraméter a 
Scalar (Skalár) értékre van állítva), de mégis Vector (Vektor) vezérlésre kell áttérnie,

• változtassa meg a vezérlési módot vektor vezérlésre a Control mode segéddel, 
és kövesse az utasításokat (lépjen a Menu - Primary settings - Motor - Control 
mode menüpontba)

vagy

• állítsa a 99.04 Motor control mode (Motor szabályozási mód) paramétert Vector 
(Vektor) értékre, és

• Az I/O vezérelt hajtások esetén ellenőrizze a paramétereket a 22 Speed 
reference selection (Fordulatszám referencia kiválasztás), 23 Speed 
reference ramp (Fordulatszám referencia rámpa), 12 Standard AI (Standard 
analóg bemenet), 30 Limits (Határértékek, korlátok) és 46 Monitoring/scaling 
settings (Megfigyelési/skálázási beállítások) menüpontok alatt. 

• Nyomatékra szabályozott hajtás esetén ellenőrizze a 26 Torque reference 
chain (Nyomaték referencia lánc) csoport paramétereit is.
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 Az ID Run lépései

   
Előzetes ellenőrzés

VIGYÁZAT! A motor a névleges sebességének 50...80%-ával fog forogni az ID 
run alatt. A motor előrefele fog forogni. Bizonyosodjon meg arról, hogy 
biztonságos a motort üzemeltetni, mielőtt elvégzi az ID run funkciót! 

Válassza le a motort a hajtott eszközről. 

Ellenőrizze, hogy a motorral kapcsolatos paraméterek megegyeznek-e a motor 
adattábláján szereplőkkel. 

Ellenőrizze, hogy az STO áramkör zárt-e.

Ha a paraméter értékek (a 10 Standard DI, RO (Standard digitális bemenet, relé kimenet) 
paramétercsoporttól a 99 Motor data (Motor adat)-ig) változtak az ID run elvégzése előtt, 
ellenőrizze, hogy az új beállítások megfelelnek-e a következő feltételeknek:

30.11 Minimum speed (Minimális fordulatszám) < 0 rpm

30.12 Maximum speed (Maximális fordulatszám) = motor névleges fordulatszáma (a 
normál ID run számára szükséges, hogy a motor 100%-os fordulatszámon forogjon).

30.17 Maximum current (Maximális áram) > IHD

30.20 Maximum torque 1 (Maximális nyomaték 1) > 50% vagy 30.24 Maximum torque 2 
(Maximális nyomaték 2) > 50%, attól függően, hogy melyik nyomaték korlát beállítás 
érvényes a  30.18 Torq lim sel (Nyomaték korlát kiválasztás). szerint.

Ellenőrizze a következő jeleket:

futás engedélyezés (20.12 Run enable 1 source (Futás engedély 1 forrás) paraméter) 
aktív-e.

indítás engedélyezés (20.19 Enable start command (Indítás engedélyezés parancs) 
paraméter) aktív-e.

forgás engedélyezése (20.22 Enable to rotate (Forgás engedélyezés) paraméter) aktív-e.

Győződjön meg arról, hogy a panel helyi vezérlésre van-e állítva (a Local szöveg jelenik 
meg a kijelző bal felső részén). Nyomja meg a  gombot a helyi és a távvezérlés 
közti átváltáshoz.

ID run (motor azonosítás)

Lépjen a Main menübe a  gomb (Menu) 
kezdőképernyőn történő megnyomásával.

Válassza ki a Primary settings menüpontot, és 
nyomja meg a  gombot (Select) (vagy ).

Loc/Rem
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Válassza a Motor menüpontot, és nyomja meg a 
 gombot (Select) (vagy ). 

Válassza ki a Control mode menüpontot, és 
nyomja meg a  gombot (Select) (vagy ). 

Változtassa meg a motor vezérlési módját 
skalárról vektor vezérlésre:

Válassza ki a Vector control menüpontot, és 
nyomja meg a  gombot (Select). 

A referencia mértékegység a jobb felső sarokban 
Hz-ről rpm-re változik.

Az Identification run figyelmeztető jelzés 
néhány másodpercre meg fog jelenni.

A panel LED-ek zölden fognak villogni az aktív 
figyelmeztetés miatt.

Ellenőrizze a motor határértékeket (korlátokat) a 
panelon. 

Nyomja meg a  gombot (Next).
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Ellenőrizzen egyéb funkciókat is, például az AI 
beállításokat a vektoros vezérlési módnak 
megfelelően. 

Nyomja meg a   gombot (Next).

Nyomja meg az indítás ( ) gombot az ID run 
elindításához. 

Nem ajánlott a vezérlőpanel használata az ID run 
futása alatt. Maga a folyamat megszakítható a 
megállítás gomb megnyomásával ( ).

Ha az ID run befejeződött, az ID run done felirat 
lesz látható a panelen. 

Ha az ID run sikertelen, az FF61 ID run (Motor ID 
azonosítás) hibaszöveg fog megjelenni. Bővebb 
információért tekintse meg a Hibakeresés 
fejezetet a 395. oldalon.
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3
Vezérlőpanel

A fejezet tartalma

A fejezet leírásokat tartalmaz az assistant vezérlőpanel eltávolításával és vissza-
helyezésével kapcsolatban, és nagy vonalakban bemutatja a kijelző felépítését, a 
nyomógombokat és a gyorsbillentyűket. További információért tekintse meg az ACS-
AP- assistant vezérlőpanel felhasználói gépkönyvet (3AUA0000085685 [Angol]). 

A vezérlőpanel eltávolítása és visszahelyezése

Ahhoz, hogy eltávolítsa a vezérlőpanelt, nyomja meg a szorító csipeszt a panel 
tetején (1a), és a tetejétől kezdve nyomja azt előre (1b). 

1a

1b
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Ahhoz, hogy visszahelyezze a vezérlőpanelt, helyezze a panel alját a burkolat 
megfelelő részébe (1a), nyomja meg a panel tetején szorító csipeszt (1b), és nyomja 
be a panel tetejét felül is (1c).

A vezérlőpanel felépítése

1 A vezérlőpanel kijelzőjének felépítése 6 Léptető nyilak

2 Bal oldali funkciógomb 7 Stop (tekintse meg a Start és Stop 
részt)

3 Jobb oldali funkciógomb 8 Start (tekintse meg a Start és Stop 
részt)

4 Státusz LED, tekintse meg a 
Karbantartás és hardver diagnosztika 
fejezet LED-ek részt a hajtás Hardver 
Gépkönyvében. 

9 Local/Remote (helyi/távvezérlés) 
(tekintse meg a Loc/Rem részt)

5 Súgó gomb 10 USB csatlakozó

1a

1b

1c

1

4
3

6

7 8

5

10

2

9
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A vezérlőpanel kijelzőjének felépítése

Általában a következő elemek szerepelnek a kijelzőn: 

1. Vezérlési hely és a kapcsolódó ikonok: Megadja a hajtás vezérlési módját:

• Nincs szöveg: a hajtás helyi vezérlésű, de egy másik eszköz által vezérelt Az 
ikonok a felső ablakban azt jelzik, hogy ekkor milyen jogokkal rendelkezik:

• Helyi: A hajtás helyi vezérlésű, és a vezérlőpanellel adhatóak ki az utasítások. 
Az ikonok a felső ablakban azt jelzik, hogy ekkor milyen jogokkal rendelkezik:

Szöveg/Ikonok Erről a 
vezérlőpanelről 
indítani

Erről a 
vezérlőpanelről 
megállítani

Erről a panelről adni 
a referencia értéket

 Nem lehetséges Nem lehetséges Nem lehetséges

Szöveg/Ikonok Erről a 
vezérlőpanelről 
indítani

Erről a 
vezérlőpanelről 
megállítani

Erről a panelről adni 
a referencia értéket

Helyi Lehetséges Lehetséges Lehetséges

1

51
2

4

6

7 78

13
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• Távvezérlés: A hajtás távvezérléssel irányítható, például I/O-n vagy 
terepibuszon keresztül vezérelhető. Az ikonok a felső ablakban azt jelzik, 
hogy ekkor milyen jogokkal rendelkezik:   

2. Panel busz: Azt jelenti, hogy több, mint egy hajtás van ehhez a panelhez 
csatlakoztatva. A hajtások közötti váltáshoz lépjen be az Options - Select drive 
menüpontba.

3. Státusz ikon: A motor és a hajtás állapotát jelölik. A nyíl iránya a forgásirányt 
jelöli (óramutató szerinti jelöli az előre-,  az ellentétes pedig a hátrafelé forgást).

4. Hajtásnév: Ha a hajtás el lett nevezve, az megjelenik a felső ablakban. Az 
alapbeállítás az “ACS580”. A név megváltoztatható a  Menu - Primary settings - 
Clock, region, display menüpont alatt (tekintse meg az 52. oldalt).

5. Referencia érték: Fordulatszám, sebesség stb. az adott mértékegységben. A 
referencia érték beállítása a Primary settings menüben érhető el (tekintse meg a 
42. oldalt).

6. Megjelenítő felület: Az aktuális tartalom ezen a területen jelenik meg. A tartalom 
nézetenként eltérő. A 33. oldalon található példa a fő nézetet mutatja, ezt Home 
view-nak, azaz kezdőnézetnek, kezdő képernyőnek nevezik.

7. Funkció leírások: Megjeleníti a funkciógombok aktuális hatásait, szövegesen 
(  és ).

8. Óra: Az óra az aktuális időt jeleníti meg. Megváltoztathatja az idő-, és dátum 
formátumot a Menu - Primary settings - Clock, region, display menüpont 
segítségével (tekintse meg az 52. oldalt).

Szöveg/Ikonok Erről a 
vezérlőpanelről 
indítani

Erről a 
vezérlőpanelről 
megállítani

Erről a panelről adni 
a referencia értéket

Távvez. Nem lehetséges Nem lehetséges Nem lehetséges
Távvez. Lehetséges Lehetséges Nem lehetséges
Távvez. Nem lehetséges Lehetséges Lehetséges
Távvez. Lehetséges Lehetséges Lehetséges

Státusz ikon Animáció Hajtás státusz

- Megállítva.

- Megállítva, indítás meggátolva.

Villogás Megállítva, indítás parancs kiadva, de az indítás 
meggátolva. Tekintse meg a Menu-Diagnostics 
menüpontot.

Villogás Hibás.

Villogás Futás, referencia értéken, de a referencia érték 0.

Forgás Futás, de nem a referencia értéken.

Forgás Futás, referencia értéken.
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Beállíthatja a kontrasztot és a háttérvilágítást is a Menu - Primary settings - Clock, 
region, display menüpont segítségével (tekintse meg az 52. oldalt).

Nyomógombok

A vezérlőpanel nyomógombjainak leírása 
lentebb olvasható.

Bal oldali funkciógomb
A bal oldali nyomógomb ( ) általában a 
visszalépést vagy az elutasítást jelenti. Az 
aktuális funkciója a képernyő bal oldalán, alul 
jelenik meg, az adott helyzettől függően.

Nyomva tartva  minden nézetből kilép, addig, amíg vissza nem érkezik a kezdő 
nézethez. Speciális helyzetekben ez a funkció nem működik.

Jobb oldali funkciógomb
A jobb oldali nyomógomb ( ) általában a kiválasztást, elfogadást és jóváhagyást 
jelenti. Az aktuális funkciója a képernyő jobb oldalán, alul jelenik meg, az adott 
helyzettől függően.

Léptető nyilak
A fel és le nyilak (  és ) a kijelölésre, a fel- és legördítésre használatosak 
szöveges oldalak esetén, és az értékek beállításához, amikor például az időt állítjuk 
be, a jelszót adjuk meg, vagy a paramétereket módosítjuk a panelen.

A bal és a jobb nyilak (  és ) a kurzort mozgatják balra és jobbra a paraméterek 
szerkesztésénél, illetve az előre és a hátralépést jelentik a segédek alkalmazásakor. 
A menükben az  és  funkciója általában megegyezik a  és  gombok 
funkcióival.

Súgó gomb
A súgó gomb ( ) megnyitja a súgó felületét. Ez a felület tartalomérzékeny, tehát a 
tartalma egybevág az adott menü vagy nézet tartalmával.

Start és Stop
Helyi vezérlésnél az indítás gomb ( ) és a megállás gomb ( ) elindítja, ill. 
megállítja a hajtást. 

Loc/Rem
Ez a nyomógomb ( ) a helyi és a távvezérlés közötti váltásra szolgál. Ha a 
hajtás működik, mialatt átváltunk távvezérlésről helyi vezérlésre, a hajtás ugyanazzal 
a sebességgel fogja tovább forgatni a motort. Ha helyi vezérlésről váltunk át 
távvezérlésre, a távvezérlés beállításai lesznek mérvadóak.

?

Loc/Rem
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Gyorsbillentyűk

A lenti táblázat a gyorsbillentyűket és a kombinációkat sorolja fel. A billentyűk 
egyszerre történő lenyomása „+” jellel lett jelölve:

Gyorsbill. Elérhető itt: Hatás

 +  
+  

Bármilyen nézetben A képernyő által kijelzett képet elmenti. 15 db kép 
tárolható el így a panel memóriájában. A képek 
számítógépre történő átviteléhez csatlakoztassa az 
assistant vezérlőpanelt a PC-hez egy USB kábelen 
keresztül, és a panel MPT-ként fog megjelenni 
(médiatároló eszköz) a számítógépen. A képernyők a 
screenshots mappában lesznek elérhetőek. További 
utasításokért tekintse meg az ACS-AP-x assistant 
vezérlőpanel felhasználói kézikönyvét. 
(3AUA0000085685 [Angol]).

 + ,
 + 

Bármilyen nézetben A háttérfényt állíthatja be.

 + ,
 + 

Bármilyen nézetben A kijelző kontrasztját állíthatja be.

 vagy Kezdő nézetben A referencia értékét állíthatja be.

 + Paraméter 
szerkesztési 
nézetben

Egy beállítható paramétert állít vissza alaphelyzetbe. 

 + Bármilyen nézetben Elrejti/megjeleníti a paraméter indexeket és a 
paramétercsoport sorszámát.

 
(tartsa 
lenyomva)

Bármilyen nézetben Visszatérhet a kezdeti nézetbe, ha nyomva tartja a 
gombot, amíg az meg nem jelenik.
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4
Beállítások, I/O és 
diagnosztika a 
vezérlőpanelen

A fejezet tartalma

A fejezet részletes információkat tartalmaz a Primary settings, I/O és a Diagnostics 
menüpontokról.

Ahhoz, hogy elérje a Primary settings, I/O vagy a Diagnostics menüt a kezdő 
nézetből, válassza ki a Menu opciót, hogy eljusson a Main menübe, és a Main 
menüben válassza a Primary settings, I/O vagy Diagnostics menüpontokat.
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Primary settings (általános beállítások) menü

Ahhoz, hogy eljusson a Primary settings menüpontba a kezdő nézetből, válassza ki 
a Menu - Primary settings menüpontot.

A Primary settings segítségével további beállításokat végezhet és hozhat létre a 
hajtásra vonatkozóan.

Az első, segédlet segítségével véghez vitt beállítások után javasoljuk, hogy legalább 
a következő beállításokat hajtsa végre a hajtáson:

• Válassza ki a használni kívánt makrót (Macro menü) vagy állítsa be a Start, 
stop, reference menüpont értékeit

• Rámpák (Ramps)

• Határértékek, korlátok (Limits)

A Primary settings menü segítségével a motorral, PID-del, terepibusszal és az 
órával, régióval, kijelzővel kapcsolatos beállításokat is elvégezheti. Továbbá, a menü 
tartalmaz egy elemet, amely segítségével visszaállíthatjuk alaphelyzetbe a 
kezdőképernyőt. Kérjük, vegye figyelembe, hogy a Primary settings menü csak 
néhány beállítás módosítását teszi lehetővé: részletesebb beállításokat a 
paraméterek segítségével állíthat be: Válassza a Menu - Parameters menüpontot. 
További információkért a különböző paraméterekkel kapcsolatosan tekintse meg a 
Paraméterek fejezetet a 127. oldalon.

A Settings menüben a  szimbólum jelöli a többszörösen kapcsolódó 
jeleket/paramétereket. A  szimbólum jelöli azt, hogy az adott beállítást, 
paramétereket egy segéd segítségével be tudja állítani.

További információkét a Primary settings menüvel kapcsolatban, nyomja meg a  
gombot, hogy megnyissa a súgót. 

?
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A lenti ábra bemutatja, hogy hogyan navigálhat a Primary settings menüben. 

…
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A lenti fejezetek részletes információval szolgálnak a Primary settings menü egyes 
almenüivel kapcsolatban.

 Macro (Makró)

Használja a Macro almenüt ahhoz, hogy gyorsan be tudja állítani a hajtás vezérlést 
és a referencia forrást az előre beállított bekötési beállítások segítségével.

Megjegyzés: Az elérhető makrókkal kapcsolatos, részletes információkért tekintse 
meg az elérhető makrókat a Vezérlő makrók fejezetben, a 57. oldalon.

Ha nem kívánja használni a Makrókat, akkor manuálisan kell definiálnia a Start, 
stop, reference értékeket. Ne feledje, hogy a makró kiválasztása után is változtathat 
a beállításokon az igényeinek megfelelően.

 Motor

Használja a Motor almenüt a motorral kapcsolatos beállításokhoz, mint például a 
névleges értékek, a vezérlő módok, vagy a hővédelem.

Vegye figyelembe, hogy a beállítások nem mindig láthatóak, ilyenek például a vektor 
vagy a skalár vezérlő mód, a használt motor típus, vagy a kiválasztott indítási mód.
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A következő táblázat a Motor menü beállításairól ad részletes információt.

Menüpont Leírás Vonatk. paraméter
Control mode 
(Vezérlési mód)

A skalár vagy vektor vezérlés kiválasztása. A 
skalár vezérléssel kapcsolatosan tekintse meg a 
Skalár motorvezérlés fejezetet a 97. oldalon. A 
vektor vezérléssel kapcsolatosan tekintse meg a 
Vektor vezérlés fejezetet a 89. oldalon.

99.04 Motor control 
mode (Motor 
szabályozási mód)

Nominal values 
(Névleges értékek)

Adja meg a motor névleges értékeit az adattábláról 
leolvasva.

99.06 Motor nominal 
current (Névleges motor 
áramérték) … 
99.12 Motor nominal 
torque (Névleges motor 
nyomaték)

Thermal protection 
estimated 
(Hővédelem, becsült)

Az ebben a menüben talál-ható beállítások oly 
módon védik a motort a túlmelegedéstől, hogy 
automatikusan hibát vagy figyelmeztetést adnak 
egy bizonyos hőmérséklet felett. Alapbeállításként 
be van kapcsolva. Javasoljuk, hogy ellenőrizze a 
beállításokat a védelem szempontjából. További 
információért tekintse meg a Motor hővédelem 
fejezetet a 116. oldalon.

35 Motor thermal 
protection (Motor 
hővédelem)

Thermal protection 
measured 
(Hővédelem, mért)

Az ebben a menüben található beállítások oly 
módon védik a motort a túlmelegedéstől, hogy 
automatikusan hibát vagy figyelmeztetést adnak 
egy bizonyos hőmérséklet felett. További 
információért tekintse meg a Motor hővédelem 
fejezetet a 116. oldalon.

35 Motor thermal 
protection (Motor 
hővédelem)

Start mode (Indítási 
mód)

Beállítható, hogy hogyan induljon el a motor (pl. 
előmágnesezéssel, vagy anélkül).

21 Start/stop mode 
(Indítás/megállás mód)

Flux braking 
(Mágneses fékezés)

Beállítható a fékezéshez használt áram, azaz a 
motor hogyan legyen felmágnesezve az indítás 
előtt. További információért tekintse meg a 
Mágneses fékezés fejezetet a 99. oldalon.

97.05 Flux braking 
(Mágneses fékezés)

U/f ratio (U/f 
karakterisztika)

A mezőgyengítéses töréspont előtti feszültség és 
frekvencia arány alakja. További információkért 
tekintse meg az U/f karakterisztika fejezetet a 99 
oldalon.

97.20 U/F ratio (U/F 
karakterisztika)

IR compensation (IR 
kompenzáció)

Beállítható a feszültségnövekedés a nulla 
fordulatszámnál. Növelje az értéket a nagyobb 
indítási nyomatékért. További információért 
tekintse meg az IR kompenzáció motor skalár 
vezérléséhez fejezetet a 97. oldalon.

97.13 IR compensation 
(IR kompenzáció)

Pre-heating 
(Előfűtés)

Ki/be kapcsolható az előfűtés. A hajtás megvédheti 
a motort a páralecsapódástól oly módon, hogy fix 
áramértékkel táplálja azt (a motor névleges 
értékének %-ban). Használja párás vagy hideg 
környezeti feltételek esetén a lecsapódás 
megelőzésére. 

21.14 Pre-heating input 
source (Előfűtés 
bemenet forrás)
21.16 Pre-heating 
current (Előfűtési áram)
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 Start, stop, reference (Indítás, megállás, referencia)

Használja a Start, stop, reference almenüt az indítási/megállítási parancsok, 
referencia, és kapcsolódó funkciók beállításához, mint például az állandó 
fordulatszámok, vagy a futási engedélyek. 

A következő táblázat a Start, stop, reference menüben található beállításokról ad 
részletes információt.

Phase order 
(Fázissorend)

Ha a motor rossz, a kívánttal ellenkező irányban 
forog, állítsa át a fázissorrendet szoftveresen, a 
motorkábel átkötése nélkül.

99.16 Motor phase order 
(Motor fázissorrend)

Menüpont Leírás Vonatk. paraméter
Reference from 
(Referencia forrás)

Beállítja, hogy távvezérlés (Külső1) (Ext1) 
működésekor a hajtás honnan kapja a referencia 
értéket.

28.11 Ext1 frequency 
ref1 (Külső1 frekvencia 
referencia 1) or
22.11 Ext1 speed ref1 
(Külső1 ford. szám ref1)
12.19 AI1 scaled at AI1 
min (AI1 skálázott az 
AI1 minimális értéken)

Reference related 
settings 
(Referenciával 
kapcsolatos 
beállítások)

(pl. AI skálázás, AI2 skálázás, motor potenciométer 
beállítások) a kiválasztott referenciától függően. A 
bemenetre jutó feszültség vagy áram a hajtás által 
is használható értékre lesz átalakítva (pl. 
referencia).

12.20 AI1 scaled at AI1 
max (AI1 skálázott az 
AI1 maximális értéken)

Start/stop/dir from 
(Start/stop/forgásirán
y forrás)

Beállítja, hogy a hajtás honnan kapja az indítás, 
megállítás, és opcionálisan a forgásirány 
parancsokat, amikor a távvezérlés (Külső1) (Ext1) 
aktív. 

20.01 Ext1 commands 
(Külső1 parancsok)

Menüpont Leírás Vonatk. paraméter
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Secondary control 
location (Másodlagos 
vezérlési hely)

A második vezérlési hely (Külső1) beállításai. Ezek 
a beállítások tartalmazzák a referencia forrást, 
indítást, megállítást, forgásirányt és a vezérlés 
forrást is az Külső2 számára. 

Alaphelyzetben az Külsőt2 deaktiválva van. 

19.11 Ext1/Ext2 
selection 
(Külső1/Külső2 
kiválasztás)
28.15 Ext2 frequency 
ref1 (Külső2 frekvencia 
referencia 1) vagy
22.18 Ext2 speed 
ref1(Külső2 ford.szám 
ref1)
12.17 AI1 min (AI1 
minimum)
12.18 AI1 max (AI1 
maximum)
12.27 AI2 min (AI2 
minimum)
12.28 AI2 max (AI2 
maximum)
20.06 Ext2 commands 
(Külső2 parancsok)
20.08 Ext2 in1 source 
(Külső2 be1 forrás)
20.09 Ext2 in2 source 
(Külső2 be2 forrás)
20.10 Ext2 in3 source 
(Külső2 be3 forrás)

Constant speeds / 
Constant frequencies 
(Állandó 
fordulatszám / 
állandó frekvencia)

Konstans értékeket állíthat be referenciaként. 
Alapértelmezetten aktiválva van. További 
információért tekintse meg a Állandó 
fordulatszámok/frekvenciák fejezetet a 91. oldalon.

28.21 Constant 
frequency function 
(Állandó frekvencia 
formula) vagy 22.21 
Constant speed function 
(Állandó fordulatszám 
funkció)
28.26 Constant 
frequency 1 (Állandó 
frekvencia 1)
28.27 Constant 
frequency 2 (Állandó 
frekvencia 2)
28.28 Constant 
frequency 3 (Állandó 
frekvencia 3)
22.26 Constant speed 1 
(Állandó fordulatszám 1)
22.27 Constant speed 2 
(Állandó fordulatszám 2)
22.28 Constant speed 3 
(Állandó fordulatszám 3)

Jogging (léptetés) Ez a beállítás lehetővé teszi, hogy a hajtás a 
digitális bemenetet használja a motor elindításához 
egy előre meghatározott sebességgel és 
felfutással/lefutással. Alapvetően a Jogging 
deaktiválva van, és csak vektoros vezérlési 
módban lehet használni. További információért 
tekintse meg a Léptetés (Jogging) funkció fejezetet 
a 93. oldalon.

20.25 Jogging enable 
(Léptetés 
engedélyezés)
22.42 Jogging 1 ref 
(Léptetés 1 ref)
22.43 Jogging 2 ref 
(Léptetés 2 ref)
23.20 Acc time jogging 
(Felf. idő léptetés)
23.21 Dec time jogging 
(Lef. idő léptetés)

Menüpont Leírás Vonatk. paraméter
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 Ramps (Rámpák)

A Ramps almenüvel a felfutási és lefutási beállításokat módosíthatja.

A következő táblázat a Ramps menüben található beállításokról ad részletes 
információt.

Run permissions 
(Futás engedély)

A beállítás megakadályozza, hogy a hajtás 
üzemeljen, vagy elinduljon, ha egy meghatározott 
digitális bemenet alacsony jelszintet produkál.

20.12 Run enable 1 
source (Futás engedély 
1 forrás)
20.11 Run enable stop 
mode (Futás 
engedélyezés megállás 
mód)
20.19 Enable start 
command (Indítás 
engedélyezés parancs)
20.22 Enable to rotate 
(Forgás engedélyezés)
21.05 Emergency stop 
source (Vészstop forrás)
21.04 Emergency stop 
mode (Vészstop mód)
23.23 Emergency stop 
time (Vészstop idő)

Menüpont Leírás Vonatk. paraméter
Acceleration time 
(Felfutási idő):

Az alaphelyzet és a skálázott fordulatszám közötti 
váltáshoz szükséges időtartam alapértelmezett 
felfutásnál (szett 1).

23.12 Acceleration time 
1 (Felfutási idő 1)
28.72 Freq acceleration 
time 1 (Frekvencia 
felfutási idő 1)

Deceleration time 
(Lefutási idő):

Az alaphelyzet és a beállított fordulatszám közötti 
váltáshoz szükséges időtartam alapértelmezett 
felfutásnál (szett 1).

23.13 Deceleration time 
1 (Lefutási idő 1)
28.73 Freq deceleration 
time 1 (Frekvencia 
lefutási idő 1)

Shape time (Rámpa 
forma):

Meghatározza a felfutási rámpa formáját (szett 1). 23.32 Shape time 1 
(Rámpa forma idő 1)
28.82 Shape time 1 
(Rámpa alak idő 1)

Stop mode 
(Megállási mód):

Meghatározza, hogyan álljon meg a motor. 21.03 Stop mode 
(Megállási mód)

Menüpont Leírás Vonatk. paraméter
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 Limits (Határértékek, korlátok)

A Limits almenü használatával a megengedett működési tartomány állítható be. A 
funkció a motor, a csatlakoztatott hardver és mechanikai elemek védelmét hivatott 
szolgálni. A hajtás ezek között az értékek között fog üzemelni, figyelmen kívül hagyva 
a kapott referencia értékeket.

Use two ramp sets 
(Két rámpa szett 
használata):

Lehetővé teszi egy második felfutási/lefutási rámpa 
beállítását. Ha nincs kiválasztva, akkor csak egy 
rámpa beállítás lesz használatban. Vegye 
figyelembe, hogy ha ez a beállítás deaktiválva van, 
a további beállítások nem elérhetőek. 

Activate ramp set 2 
(2. rámpa szett 
aktiválása):

A rámpa beállítások közötti váltáshoz a 
következőket kell tennie:

• Digitális bemenet használata (alacsony 
érték=szett 1, magas érték= szett 2), vagy

• Automatikus szett 2 kiválasztás egy bizonyos 
fordulatszám/frekvencia érték felett.

23.11 Ramp set 
selection (Rámpa szett 
kiválasztás)
28.71 Freq ramp set 
selection (Frekvencia 
rámpa szett kiválasztás)

Limit to activate ramp 
set 2 (Határérték a 2. 
rámpa szett 
aktiválásához):

A határérték fölött a 2. szett lesz aktív. Alatta az 1. 
szett. A hajtás automatikusan vált a két beállítás 
között, ha átlépi a határértéket.

32.60 Supervision 6 
high (6. Felügyeleti felső 
határ)
32.59 Supervision 6 low 
(6. Felügyeleti alsó 
határ) 

Acceleration time 2 
(Felfutási idő 2):

Az alaphelyzet és a beállított fordulatszám közötti 
váltáshoz szükséges időtartam alapértelmezett 
felfutásnál (szett 2).

23.14 Acceleration time 
2 (Felfutási idő 2)
28.74 Freq acceleration 
time 2 (Frekvencia 
felfutási idő 2)

Deceleration time 2 
(Lefutási idő 2):

Az alaphelyzet és a beállított fordulatszám közötti 
váltáshoz szükséges időtartam alapértelmezett 
felfutásnál (szett 2).

23.15 Deceleration time 
2 (Lefutási idő 2)
28.75 Freq deceleration 
time 2 (Frekvencia 
lefutási idő 2)

Shape time 2 
(Rámpa forma 2):

Meghatározza a felfutási rámpa formáját (szett 2). 23.33 Shape time 2 
(Rámpa forma idő 2)
28.83 Shape time 2 
(Rámpa alak idő 2)

Menüpont Leírás Vonatk. paraméter
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A következő táblázat a Limits menüben található beállításokról ad részletes 
információt.

 PID

A PID almenü beállításokat és aktuális értékeket tartalmaz a folyamat PID 
szabályzóval kapcsolatban. A PID csak távvezérlési módban használható. 

Menüpont Leírás Vonatk. paraméter
Minimum frequency 
(Minimális 
frekvencia)

Beállítja a minimális működési frekvenciát. Csak 
skalár vezérlésnél érvényes.

30.13 Minimum 
frequency (Minimális 
frekvencia)

Maximum frequency 
(Maximális 
frekvencia)

Beállítja a maximális működési frekvenciát. Csak 
skalár vezérlésnél érvényes.

30.14 Maximum 
frequency (Maximális 
frekvencia)

Minimum speed 
(Minimális 
fordulatszám)

Beállítja a minimális működési fordulatszámot. 
Csak vektoros vezérlésnél érvényes.

30.11 Minimum speed 
(Minimális fordulatszám)

Maximum speed 
(Maximális 
fordulatszám)

Beállítja a maximális működési fordulatszámot. 
Csak vektoros vezérlésnél érvényes.

30.12 Maximum speed 
(Maximális 
fordulatszám)

Minimum torque 
(Minimális nyomaték)

Beállítja a minimális működési nyomatékot. Csak 
vektoros vezérlésnél érvényes.

30.19 Minimum torque 1 
(Minimális nyomaték 1)

Maximum torque 
(Maximális 
nyomaték)

Beállítja a maximális működési nyomatékot. Csak 
vektoros vezérlésnél érvényes.

30.20 Maximum torque 
1 (Maximális nyomaték 
1)

Maximum current 
(Maximális áram)

Beállítja a maximális kimeneti áramot. 30.17 Maximum current 
(Maximális áram)
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A következő táblázat a PID menüben található beállításokról ad részletes információt.
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PID controls (PID 
vezérlés):

Beállítja, hogy a PID-et mire használja:

• Nincs kiválasztva: A PID nincs használva. 

• Referencia: A PID kimenetet referenciaként 
használja, ha távvezérlés aktív (Külső1).

• Másodlagos referencia: A PID kimenetet 
referenciaként használja, ha másodlagos 
távvezérlés aktív (Ext2).

40.07 Process PID 
operation mode 
(Folyamat PID 
működési mód)

PID output (PID 
kimenet):

A folyamat PID kimenetének megtekintése, vagy a 
tartomány beállítása.

40.01 Process PID 
output actual (Üzemi 
folyamat PID kimenet)
40.36 Set 1 output min 
(Szett 1 kimenet 
minimum)
40.37 Set 1 output max 
(Szett 1 kimenet max)

Deviation (Eltérés): A PID eltérés megtekintése vagy invertálása. 40.04 Process PID 
deviation actual (Üzemi 
folyamat PID eltérés)
40.31 Set 1 deviation 
inversion (Szett 1 
eltérés invertálás)

Setpoint (Alapjel): A folyamat PID alapjelének megtekintése, vagy pl. 
cél folyamatérték beállítása.

Konstans alapjel is használható a külső alapjel 
forrás helyett. Ha egy konstans alapjel van 
beállítva, az a normál alapjelet felülírja.

40.03 Process PID 
setpoint actual (Üzemi 
Folyamat PID alapjel)
40.16 Set 1 setpoint 1 
source (Szett 1 alapjel 1 
forrás)

Feedback 
(Visszacsatolás):

A folyamat PID visszacsatolásának megtekintése 
vagy pl. mért érték beállítása. 

40.02 Process PID 
feedback actual (Üzemi 
folyamat PID 
visszacsatolás)
40.08 Set 1 feedback 1 
source (Szett 1 
visszacsatolás 1 forrás)
40.11 Set 1 feedback 
filter time (Szett 1 
visszacsatolás szűrési 
idő)

Unit (Mértékegység): Beállítható az alapjel mértékegy-sége, a 
visszacsatolás és az eltérés esetén megjelenő 
szöveges forma. 
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 Fieldbus (Terepibusz)

A Fieldbus almenü beállításaival az alábbi terepibuszokkal használhatja a hajtást. 

• Modbus (RTU vagy TCP)

• PROFIBUS

• PROFINET

• Ethernet/IP 

Tuning Hangolás. A Tuning almenü beállításokat 
tartalmaz az arányos-, és az integráló résszel, 
valamint a differenciáló taggal kapcsolatban.

1. Győződjön meg arról, hogy biztonságos a 
motort, és az aktuális folyamatot elindítani. 

2. Indítsa el a motort távvezérlés módban.

3. Kismértékben növelje/csökkentse az alapjelet.

4. Figyelje meg, hogy a visszacsatolás hogyan hat.

5. Állítsa be az arányos részt/integráló 
részt/differenciáló tagot.

6. Ismételje meg a 3-5 lépéseket, amíg a 
visszacsatolás a kívánt módon nem reagál.

40.32 Set 1 gain (Szett 1 
erősítés)
40.33 Set 1 integration 
time (Szett 1 integrálási 
idő)
40.34 Set 1 derivation 
time (Szett 1 deriválási 
idő)
40.35 Set 1 derivation 
filter time (Szett 1 
deriválási szűrési idő)

Sleep function Alvás funkció. Az alvás funkció az 
energiamegtakarítás miatt használatos oly módon, 
hogy a motor alacsony igénybevétel esetén megáll. 
Alapértelmezetten az alvás funkció ki van 
kapcsolva. Ha aktiválva van, a motor 
automatikusan leáll alacsony igénybevétel esetén, 
és újraindul, ha megnő az igénybevétel. Ez 
energiát takarít meg akkor, ha a motor működése 
nem szükséges alacsony fordulatszám esetén. 

További információért tekintse meg a Alvás-, és 
Növelés funkciók a folyamat PID szabályozó 
számára fejezetet a 106. oldalon.

40.43 Set 1 sleep level 
(Szett 1 alvási szint)
40.44 Set 1 sleep delay 
(Szett 1 alvási 
késleltetés)
40.45 Set 1 sleep boost 
time (Szett 1 alvás 
növelési idő)
40.46 Set 1 sleep boost 
step (Szett 1 alvás 
növelési lépték)
40.47 Set 1 wake-up 
deviation (Szett 1 
ébredési eltérés)
40.48 Set 1 wake-up 
delay (Szett 1 Ébredési 
késleltetés)

Menüpont Leírás Vonatk. paraméter
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A terepibusszal kapcsolatos paramétereket a paraméterek (50 Fieldbus adapter 
(FBA) (Terepibusz adapter (FBA)), 51 FBA A settings (FBA A beállítások), 52 FBA A 
data in (FBA A adat be), 53 FBA A data out (FBA A adat ki), 53 FBA A data out (FBA 
A adat ki), 58 Embedded fieldbus (Beépített terepibusz) paramétercsoportok), 
konfigurálásával is beállíthatja, de a Fieldbus menü célja, hogy a konfigurációt 
egyszerűbbé, könnyebbé tegye. 

Vegye figyelembe, hogy alapkivitelben csak a Modbus RTU beépített, és a többi 
adapter opcionális termék. Az opcionális terepibuszok tekintetében a következő 
adapterek szükségesek, hogy a szükséges protokollokat alkalmazhassa:

• ModbusTCP: FENA-11/-21

• PROFIBUS: FBPA-01

• PROFINET FENA-11/-21

• Ethernet/IP: FENA-11/-21

A lenti táblázat részletes információt ad a Fieldbus menüben található beállítási 
lehetőségekről. Vegye figyelembe, hogy néhány beállítás csak akkor aktiválódik, ha a 
terepibusz engedélyezve van.

Menüpont Leírás Vonatk. paraméter
Enable fieldbus 
(Terepibusz 
engedélyezés)

Válassza ki, ha terepibuszt szeretne használni a 
hajtásnál.

51.01 FBA A type (FBA 
A típus)
51.02 FBA A Par2 (FBA 
A paraméter 2)

Communication 
setup 
(Kommunikációs 
beállítás)

A hajtás és a terepibusz közötti kommunikációhoz 
állítsa be ezeket a beállításokat, és válassza az 
Apply settings to fieldbus module menüpontot. 

51 FBA A settings (FBA 
A beállítások)
51.27 FBA A par refresh 
(FBA A paraméter 
frissítés)
51.31 D2FBA A comm 
status (D2FBA A komm. 
állapot)
50.13 FBA A control 
word (FBA A 
vezérlőszó)
50.16 FBA A status 
word (FBA A állapotszó)
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Drive control setup 
(Hajtás szabályozás 
beállítás)

Beállítható, hogy a terepibusz “master” állomás 
hogyan vezérelje a hajtást, és a hajtás hogyan 
reagáljon, ha a terepibusz kommunikáció 
megszakad.

20.01 Ext1 commands 
(Külső1 parancsok)
19.11 Ext1/Ext2 
selection 
(Külső1/Külső2 
kiválasztás)
22.11 Ext1 speed ref1 
(Külső1 ford. szám ref1)
28.11 Ext1 frequency 
ref1 (Külső1 frekvencia 
referencia 1)
22.41 Speed ref safe 
(Biztonságos ford. szám 
ref)
28.41 Frequency ref 
safe (Biztonsági frekv. 
ref)
 50.03 FBA A comm loss 
t out (FBA A komm. hiba 
késleltetés)
46.01 Speed scaling 
(Fordulatszám skálázás)
46.02 Frequency scaling 
(Frekvencia skálázás)
23.12 Acceleration time 
1 (Felfutási idő 1)
23.13 Deceleration time 
1 (Lefutási idő 1)
28.72 Freq acceleration 
time 1 (Frekvencia 
felfutási idő 1)
28.73 Freq deceleration 
time 1 (Frekvencia 
lefutási idő 1)
51.27 FBA A par refresh 
(FBA A paraméter 
frissítés)

Cyclical data out 
(master to drive) 
(Ciklikus 
adatkiküldés 
(mastertől a hajtás 
felé))

Beállítja, hogy a hajtás terepibusza miket kaphat a 
terepibusz master-től (PLC). Állítsa be ezeket a 
beállításokat, és válassza az Apply settings to 
fieldbus module menüpontot.

50.13 FBA A control 
word (FBA A 
vezérlőszó)
53 FBA A data out (FBA 
A adat ki)
51.27 FBA A par refresh 
(FBA A paraméter 
frissítés)

Cyclical data in (drive 
to master) (Ciklikus 
adatfogadás 
(hajtástól a master 
felé))

Beállítja, hogy mit küldjön a hajtás terepibusz 
modul a terepibusz master felé (PLC). Állítsa be 
ezeket a beállításokat, és válassza az Apply 
settings to fieldbus module menüpontot.

50.16 FBA A status 
word (FBA A állapotszó)
52 FBA A data in (FBA 
A adat be)
51.27 FBA A par refresh 
(FBA A paraméter 
frissítés)

Apply settings to 
fieldbus module 
(Beállítások 
érvényesítése a 
terepibusz modul 
felé)

Érvényesíti a módosított beállításokat a terepibusz 
modul felé.

51.27 FBA A par refresh 
(FBA A paraméter 
frissítés)

Menüpont Leírás Vonatk. paraméter
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 Advanced functions (Speciális beállítások)

Az Advanced functions almenü további beállításokat, funkciókat tartalmaz, mint 
például a triggerelés, hibák visszaállítása az I/O menün keresztül, vagy a teljes körű 
beállítás készletek közötti váltás.

A következő táblázat a Advanced functions menüben található beállításokról ad 
részletes információt.
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External events 
(Külső események)

Egyedi hibaüzeneteket és figyelmeztetéseket 
határozhat meg, amelyeket a digitális bemeneten 
keresztül triggerelhet. Ezen üzenetek 
szövegezései egyedileg beállíthatóak.

31.01 External event 1 
source (Külső esemény 
1. forrás)
31.02 External event 1 
type (Külső esemény 1. 
típus)
31.03 External event 2 
source (Külső esemény 
2. forrás)
31.04 External event 2 
type (Külső esemény 2. 
típus)
31.05 External event 3 
source (Külső esemény 
3. forrás)
31.06 External event 3 
type (Külső esemény 3. 
típus)

Reset faults 
manually (Manuális 
hiba visszaállítás)

Az I/O-n keresztül állíthat alaphelyzetbe aktív 
hibaüzeneteket: a felfutó impulzus a kiválasztott 
bemeneten az alaphelyzetbe állítást vonja maga 
után. 

A hibaüzenet a terepibuszon keresztül is 
alaphelyzetbe állítható, még ha a Reset faults 
manually funkció nincs is kiválasztva.

31.11 Fault reset 
selection (Hiba 
visszaállítás kiválasztás)

Reset faults 
manually from 
(Manuális hiba 
visszaállítás innen)

Meghatározható, hogy honnan állítsuk 
alaphelyzetbe a hibaüzeneteket. Vegye 
figyelembe, hogy ez az almenü csak akkor aktív, 
ha kiválasztotta a hibaüzenetek manuális 
alaphelyzetbe állítását.

31.11 Fault reset 
selection (Hiba 
visszaállítás kiválasztás)
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 Clock, region, display (óra, régió, kijelző)

A Clock, region, display almenü a nyelvvel, dátummal, idővel és kijelzővel (mint 
például fényerő) és a kijelzés módjával kapcsolatos beállításokat tartalmaz. 

Autoreset faults 
(Hibaüzenetek 
automatikus 
alaphelyzetbe 
állítása)

A hibaüzeneteket automatikusan alaphelyzetbe 
állítja vissza. További információért tekintse meg 
az Automatikus hibanyugtázás fejezetet a 121. 
oldalon.

31.12 Autoreset 
selection (Automata 
visszaállítás kiválasztás)
31.16 Delay time 
(Késleltetési idő)
31.15 Total trials time 
(Az összes próbálkozás 
ideje)
31.14 Number of trials 
(Próbálkozások száma)

Stall protection 
(Leállítási védelem)

A hajtás képes érzékelni a motor lefutását, 
leállását, és egy automatikus hibára áll ki, vagy egy 
figyelmeztető üzenetet ad.

A leállítási feltétel akkor érzékelhető, ha:

• az áram nagy (a motor névleges áramértékének 
egy bizonyos százaléka), és

• a kimeneti frekvencia (skalár vezérlés), vagy a 
motor fordulatszáma (vektor vezérlés) egy 
bizonyos érték alatt van, és

• a fenti feltételek egy bizonyos időtartamig 
fennállnak.

31.24 Stall function 
(Beragadás funkció)
31.25 Stall current limit 
(Beragadás áramkorlát)
31.26 Stall speed limit 
(Beragadás 
fordulatszám korlát)
31.27 Stall frequency 
limit (Beragadás 
frekvencia korlát)
31.28 Stall time 
(Beragadási idő)

User sets 
(Felhasználói 
beállítások)

Ez az almenü lehetővé teszi a többszörös beállítás 
készletek közötti egyszerű váltást. További 
információért tekintse meg a Felhasználói 
paraméter készlet (szett) fejezetet a 125. oldalon.

96.11 User set 
save/load (Felhasználói 
szett mentés/betöltés)
96.10 User set status 
(Felhasználói szett 
állapot)
96.12 User set I/O mode 
in1 (Felhasználói I/O 
szett mód be1)
96.13 User set I/O mode 
in2 (Felhasználói I/O 
szett mód be2)

Menüpont Leírás Vonatk. paraméter
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A következő táblázat a Clock, region, display menüben található beállításokról ad 
részletes információt.

 Reset to defaults (Alaphelyzetbe állítás)

A Reset to defaults almenü lehetővé teszi a Kezdő nézet gyári alaphelyzetbe 
állítását.

Menüpont Leírás Vonatk. paraméter
Language (Nyelv) A vezérlőpanel nyelvezetét állíthatja be. Vegye 

figyelembe, hogy a nyelvi fájlok a hajtásból 
töltődnek be, és ez eltarthat egy kis ideig.

96.01 Language 
(Nyelv)

Date & time (Dátum 
és idő)

A dátum és idő, és azok formátumainak beállítása. 

Drive name (Hajtás 
név.)

A beállításokban meghatározott, és az 
állapotsávban megjelenített név. Ha több, mint egy 
hajtás van a panelhez csatlakoztatva, akkor ez 
alapján könnyen azonosítható a hajtás. Ez a 
biztonsági mentéseket is meghatározza, ha az 
adott hajtáshoz létrehozza azt. 

Contact info in fault 
view 
(Kapcsolattartási 
információ a 
hibanézetben)

Meghatároz egy fix szöveges üzenetet, amely 
bármely hiba alatt megjelenik (például, ki a 
kapcsolattartó meghibásodás esetén). Ha egy hiba 
fellép, ez az üzenet meg fog jelenni a panelen (a 
hiba specifikus információval, hibakóddal együtt). 

Display settings 
(Kijelző beállítások)

Fényerő, kontraszt és a kijelző energiát 
megtakarító késleltetésének beállítása, vagy a 
fekete-fehér kinézetre váltás.

Show in lists 
(Listázott 
megjelenítés)

A szám formátumú ID-k megjelenítése vagy 
eltüntetése:

• paraméterek és csoportok

• opcionális listaelemek

• bitek

• Az Options>Select drive menüpontban levő 
eszközök
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I/O menu (I/O menü)

Az I/O menü kezdőnézetből történő eléréséhez válassza a Menu - I/O menüpontot.

Az I/O menüt arra használhatja, hogy meggyőződjön, az aktuális I/O vezetékezés 
megegyezik a vezérlőprogramban használt I/O-val. Ez a következő kérdésekre ad 
választ:

• Melyik bemenet és mire van használva?

• Mi a funkciója az egyes kimeneteknek?

Az I/O menü minden sora a következő információt tartalmazza:

• Sorkapocs neve és száma

• Villamos állapot

• A hajtás logikai jelentése

Minden sor egy almenüt is kínál, amely további információt szolgáltat a menü adott 
eleméről, és lehetővé teszi az I/O csatlakozások megváltoztatását.

A következő táblázat az I/O menüben található beállításokról ad részletes 
információt.

Menüpont Leírás
DI1 Az almenü felsorolja a funkciókat, amelyeket a DI1 használ, mint bemenetet.
DI2 Az almenü felsorolja a funkciókat, amelyeket a DI2 használ, mint bemenetet.
DI3 Az almenü felsorolja a funkciókat, amelyeket a DI3 használ, mint bemenetet.
DI4 Az almenü felsorolja a funkciókat, amelyeket a DI4 használ, mint bemenetet.
DI5 Az almenü felsorolja a funkciókat, amelyeket a DI5 használ, mint bemenetet.
DI6 Az almenü felsorolja a funkciókat, amelyeket a DI6 és FI használ, mint 

bemenetet. A sorkapocs digitális bemenetként, vagy frekvencia kimenetként is 
használható.

AI1 Az almenü felsorolja a funkciókat, amelyeket az AI1 használ, mint bemenetet.
AI2 Az almenü felsorolja a funkciókat, amelyeket az AI2 használ, mint bemenetet.
RO1 Az almenü felsorolja, hogy milyen információ kerül ki a relé kimenet 1-re.
RO2 Az almenü felsorolja, hogy milyen információ kerül ki a relé kimenet 2-re.
RO3 Az almenü felsorolja, hogy milyen információ kerül ki a relé kimenet 3-ra.
AO1 Az almenü felsorolja, hogy milyen információ kerül ki az AO1-re.
AO2 Az almenü felsorolja, hogy milyen információ kerül ki az AO2-re.
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Diagnostics menu (Diagnosztikai menü)

A Diagnostics menü eléréséhez a kezdő nézetből induljon ki, és válassza a Menu-
Diagnostics almenüt.

A Diagnostics menü diagnosztikai információkkal látja el Önt, mint például a hiba-, és 
figyelmeztető üzenetek, és segítséget nyújt a potenciális problémák megoldásában. 
Használja arra ezt a menüt, hogy leellenőrizze, a hajtás beállítások megfelelőek-e.

A következő táblázat a Diagnostics menüben található beállításokról ad részletes 
információt.

Menüpont Leírás
Start, stop, reference 
summary (Indítás, 
megállítás, 
referencia 
összesítés)

Ez a nézet megmutatja, hogy jelenleg milyen indítási, és megállítási, 
illetve referencia parancsokkal működik a hajtás. A nézet valós időben 
frissül. Ha a hajtás nem úgy indul, vagy áll meg, ahogy annak lennie 
kellene, vagy olyan fordulatszámon forog, amelyen nem kellene, akkor 
használja ezt a nézetet annak kiderítésére, hogy honnan van vezérelve a 
hajtás. 

Limit status 
(Határérték állapot)

A nézetben az aktuális, a működéssel is kapcsolatos határértékeket 
jeleníti meg. Ha a hajtás egy nem kívánt fordulatszámon forog, használja 
ezt a nézetet, hogy kiderüljön, van-e valamilyen aktív határérték. 

Active faults (Aktív 
hibák)

Ez a nézet megadja az éppen aktív hibaüzeneteket és a helyreállítással 
kapcsolatos utasításokat is tartalmazza. 

Active warnings 
(Aktív 
figyelmeztetések)

Ez a nézet megadja az éppen aktív figyelmeztető üzeneteket, és a 
helyreállítással kapcsolatos utasításokat is tartalmazza. 

Fault & event log 
(Hiba és esemény 
napló)

Ez a nézet kilistázza a hiba-, és figyelmeztető üzeneteket, és egyéb 
eseményeket, amelyek a hajtással kapcsolatban történtek.

Fieldbus 
(Terepibusz)

Ez a nézet a hiba elhárításához állapotinformációt, küldött, és kapott 
adatokat szolgáltat a terepibusztól. 

Load profile 
(Terhelési profil)

Ez a nézet állapotinformációt nyújt a terhelés eloszlásáról (milyen 
terhelési szinten és mennyi ideig működtek a hajtások), és a 
csúcsterhelésekről is informál. 
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5
Vezérlő makrók

A fejezet tartalma

Ez fejezet a rendeltetésszerű használatot, üzemelést és az alapvető vezérlő 
bekötéseket írja le. A fejezet végén található egy táblázat, amely tartalmazza azokat 
az alapértelmezett paraméter értékeket, amelyek eltérnek az egyes makróknál. 

Általános leírás

Az alkalmazás makró egy előre beállított paraméter készlet, amely számos 
alkalmazás számára megfelelő lehet. Indításkor a felhasználó kiválasztja az adott 
alkalmazáshoz leginkább megfelelő makrót és a szükséges beállítás módosítások 
után elmenti a módosításokat, mint felhasználói paraméter készletet. Ez általában 
sokkal kevesebb paraméter változtatást eredményez a hagyományos hajtás 
programozáshoz képest. 

A vezérlő makrók a Primary settings menüben érhetőek el: a Menu - Primary 
settings - Macro, vagy a 96.04 Macro select (Makró kiválasztás) paraméterrel (330. 
oldal).

 Megjegyzés: A makrók skalár vezérléshez 
lettek kialakítva. Ha a vektoros vezérlést 
szeretné használni, végezze el a következőket:

Válassza ki a makrót.

• Ellenőrizze a motor névleges értékeit: Menu 
- Primary settings - Motor - Nominal 
values. 

• Állítsa át a motor vezérlési módot vektor 
vezérlésre: Menu - Primary settings - Motor - Control mode, és kövesse az 
utasításokat (tekintse meg a jobb oldalon található ábrát).
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ABB standard makró

Ez az alapértelmezett makró. Általános felhasználású, 2 vezetékes I/O konfigurációt 
nyújt, állandó fordulatszámmal. Egy jel szolgál a motor indítására és megállítására, 
egy pedig a motor forgásirányának kiválasztására.

 Alapértelmezett bekötési diagram az ABB standard makrónál

max.
500 ohm

1…10 kohm

S1 AI1 U/I U/I kiválasztás az AI1 számára: 
S2 AI2 U/I U/I kiválasztás az AI2 számára: 
XI Referencia feszültség és analóg ki-, ill. bemenetek
1 SCR Jelkábel árnyékolás
2 AI1 Külső frekvencia/ford.sz. referencia: 0…10 V1)

3 AGND Analóg bemenet közös pont
4 +10V Referencia feszültség 10 V DC
5 AI2 Nem használt
6 AGND Analóg bemenet közös pont
7 AO1 Kimeneti frekvencia: 0…20 mA
8 AO2 Kimeneti áram: 0…20 mA
9 AGND Analóg kimenet közös pont

S3 AO1 I/U U/I kiválasztás az AO1 számára: 
X2 & X3 Segédfeszültség kimenet és programozható digitális bemenetek

10 +24V Segédfesz. kimenet +24 V DC, max. 250 mA
11 DGND Segédfesz. kimenet közös pont
12 DCOM Digitális bemenet közös pont
13 DI1 Megállás (0) / Indítás (1) 
14 DI2 Előre (0) / Hátra (1) 
15 DI3 Állandó frekvencia/ford.szám kiválasztás2)

16 DI4 Állandó frekvencia/ford.szám kiválasztás2)

17 DI5 Rámpa szett 1 (0) / Rámpa szett 2 (1)3)

18 DI6 Nem használt
X6, X7, X8 Relé kimenetek

19 RO1C Üzemkész
250 V AC / 30 V DC
2 A

20 RO1A
21 RO1B
22 RO2C Üzemben

250 V AC / 30 V DC 
2 A

23 RO2A
24 RO2B
25 RO3C Hiba (-1)

250 V AC / 30 V DC
2 A

26 RO3A
27 RO3B
X5 EIA-485 Modbus RTU
29 B+ Beépített Modbus RTU (EIA-485). Tekintse meg 

a Terepibusz vezérlés a beépített terepibusz 
interfészen (EFB) keresztül fejezetet (419. oldal)

30 A-
31 DGND
S4 TERM Modbus lezáró ellenállás
S5 BIAS Bias kapcsoló
X4 Safe torque off
34 OUT1

Safe torque off. Gyári bekötés. A hajtás 
indításához mindkét körnek zárva kell lennie. 
Tekintse meg a The Safe torque off function 
fejezetet a hajtás Hardver gépkönyvében.

35 OUT2
36 SGND
37 IN1
38 IN2

X10 24 V AC/DC
40 24 V AC/DC- in Csak R5…R9-nél: Külső +24V AC/DC a 

vezérlőegységnek, ha nincs betáp.41 24 V AC/DC+ in

U I
U I

UI

6)

5)

5)
5)

4)

Tekintse meg a 
megjegyzéseket a 
következő oldalon.
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Csatlakozó méretek:
R0…R3: 0.2…2.5 mm2 (csatlakozók: +24V, DGND, DCOM, B+, A-)

0.14…1.5 mm2 (csatlakozók: DI, AI, AO, AGND, RO, STO)
R5…R9: 0.14…2.5 mm2 (összes csatlakozó)

Meghúzó nyomatékok: 0.5…0.6 N·m (0.4 lbf·ft)

Megjegyzés:

1) AI1 fordulatszám referenciaként használatos, ha a vektor vezérlés lett kiválasztva.

2) Skalár vezérlésnél (alapbeállítás): Tekintse meg a Menu - Primary settings - Start, stop, 
reference - Constant Frequencies menüpontot, vagy a 28 Frequency reference chain 
(Frekvencia referencia lánc) paramétercsoport.
Vektor vezérlésnél: Tekintse meg a Menu - Primary setting - Start, stop, reference - 
Constant speeds menüpontot, vagy a 22 Speed reference selection (Fordulatszám 
referencia kiválasztás) paramétercsoportot.

3) Skalár vezérlésnél (alapbeállítás): Tekintse meg a Menu - Primary settings – Ramps 
menüpontot, vagy a 28 Frequency reference chain (Frekvencia referencia lánc) 
paramétercsoportot.
Vektor vezérlésnél: Tekintse meg a Menu - Primary settings - Ramps menüpontot, vagy a 
23 Speed reference ramp (Fordulatszám referencia rámpa) paramétercsoportot.

4) Földelje a külső kábelárnyékolást 360°-os földeléssel a vezérlőkábelek földelő bilincse alatt, a 
földelő tálcán.

5) Gyárilag jumperekkel csatlakoztatva.

6) Megjegyzés: Használjon csavart érpárú kábeleket a digitális jelek számára.

 DI3 DI4 Működési mód / Paraméter
Skalár vezérlés (alapbeállítás) Vektor vezérlés

0 0 Frekvencia beállítása AI1-en keresztül Ford. szám beállítása  AI1-en keresztül
1 0 28.26 Constant frequency 1 (Állandó 

frekvencia 1)
22.26 Constant speed 1 (Állandó 
fordulatszám 1)

0 1 28.27 Constant frequency 2 (Állandó 
frekvencia 2)

22.27 Constant speed 2 (Állandó 
fordulatszám 2)

1 1 28.28 Constant frequency 3 (Állandó 
frekvencia 3)

22.28 Constant speed 3 (Állandó 
fordulatszám 3)

 DI5 Rámpa 
beáll.

Paraméterek
Skalár vezérlés (alapbeállítás) Vektor vezérlés

0 1 28.72 Freq acceleration time 1 
(Frekvencia felfutási idő 1) 

23.12 Acceleration time 1 (Felfutási 
idő 1) 

28.73 Freq deceleration time 1 
(Frekvencia lefutási idő 1) 

23.13 Deceleration time 1 (Lefutási 
idő 1) 

1 2 28.74 Freq acceleration time 2 
(Frekvencia felfutási idő 2) 

23.14 Acceleration time 2 (Felfutási 
idő 2) 

28.75 Freq deceleration time 2 
(Frekvencia lefutási idő 2) 

23.15 Deceleration time 2 (Lefutási 
idő 2) 
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Bemeneti jelek: 

• Analóg frekvencia/fordulatszám referencia (AI1)
• Indítás/megállás kiválasztás (DI1)
• Forgásirány kiválasztás (DI2)
• Állandó frekvencia/fordulatszám kiválasztás (DI3, DI4)
• Rámpa szett (1 vagy 2) kiválasztása (DI5)

Kimeneti jelek:

• Analóg kimenet AO1: Frekvencia
• Analóg kimenet AO2: Áram
• Relé kimenet 1: Üzemkész
• Relé kimenet 2: Futás
• Relé kimenet 3: Hiba (-1)
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Háromvezetékes makró

Ez a makró akkor használatos, amikor a hajtás nyomógombok segítségével vezérelt. 
Három állandó fordulatszámot nyújt. A makró kiválasztásához állítsa be a 96.04 
Macro select (Makró kiválasztás) paramétert a 3-wire (Háromvezetékes) értékre. 

Alapértelmezett bekötési diagram a Háromvezetékes makrónál

max.
500 ohm

1…10 kohm

S1 AI1 U/I U/I kiválasztás az AI1 számára: 
S2 AI2 U/I U/I kiválasztás az AI2 számára: 
XI Referencia feszültség és analóg ki-, ill. bemenetek
1 SCR Jelkábel árnyékolás
2 AI1 Külső ford.sz/frekv. referencia 1: 0…10 V1)

3 AGND Analóg bemenet közös pont
4 +10V Referencia feszültség 10 V DC
5 AI2 Nem használt 
6 AGND Analóg bemenet közös pont
7 AO1 Kimeneti frekvencia: 0…20 mA
8 AO2 Kimeneti áram: 0…20 mA
9 AGND Analóg kimenet közös pont

S3 AO1 I/U U/I kiválasztás az AO1 számára: 
X2 & X3 Segédfeszültség kimenet és programozható digitális bemenetek

10 +24V Segédfesz. kimenet +24 V DC, max. 250 mA
11 DGND Segédfesz. kimenet közös pont
12 DCOM Digitális bemenet közös pont
13 DI1 Indítás(impulzus, felfutó ág )
14 DI2 Megállás (impulzus, lefutó ág )
15 DI3 Előre (0) / Hátra (1) 
16 DI4 Állandó ford.szám/frekvencia kiválasztás2)

17 DI5 Állandó ford.szám/frekvencia kiválasztás2)

18 DI6 Nem használt
X6, X7, X8 Relé kimenetek

19 RO1C Üzemkész
250 V AC / 30 V DC
2 A

20 RO1A
21 RO1B
22 RO2C Üzemben

250 V AC / 30 V DC 
2 A

23 RO2A
24 RO2B
25 RO3C Hiba (-1)

250 V AC / 30 V DC
2 A

26 RO3A
27 RO3B
X5 EIA-485 Modbus RTU
29 B+ Beépített Modbus RTU (EIA-485). Tekintse meg 

a Terepibusz vezérlés a beépített terepibusz 
interfészen (EFB) keresztül fejezetet (419. o.) 

30 A-
31 DGND
S4 TERM Modbus lezáró ellenállás
S5 BIAS Bias kapcsoló
X4 Safe torque off
34 OUT1

Safe torque off. Gyári bekötés. A hajtás 
indításához mindkét körnek zárva kell lennie. 
Tekintse meg a The Safe torque off function 
fejezetet a hajtás Hardware gépkönyvében.

35 OUT2
36 SGND
37 IN1
38 IN2

X10 24 V AC/DC
40 24 V AC/DC- in Csak R5…R9-nél: Külső +24V AC/DC a 

vezérlőegységnek, ha nincs betáp.41 24 V AC/DC+ in

U I
U I

UI

4)
4)

4)

3)

5)

Tekintse meg a 
megjegyzéseket a 
következő oldalon.
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Csatlakozó méretek:
R0…R3: 0.2…2.5 mm2 (csatlakozók: +24V, DGND, DCOM, B+, A-)

0.14…1.5 mm2 (csatlakozók: DI, AI, AO, AGND, RO, STO)
R5…R9: 0.14…2.5 mm2 (összes csatlakozó)

Meghúzó nyomatékok: 0.5…0.6 N·m (0.4 lbf·ft)

Megjegyzés:

1) AI1 fordulatszám referenciaként használatos, ha a vektor vezérlés lett kiválasztva.

2) Skalár vezérlésnél (alapbeállítás): Tekintse meg a Menu - Primary settings - Start, stop, 
reference - Constant Frequencies menüpontot, vagy a 28 Frequency reference chain 
(Frekvencia referencia lánc) paramétercsoportot.
Vektor vezérlésnél: Tekintse meg a Menu - Primary setting - Start, stop, reference - 
Constant speeds menüpontot, vagy a 22 Speed reference selection (Fordulatszám 
referencia kiválasztás) paramétercsoportot. 

3) Földelje a külső kábelárnyékolást 360°-os földeléssel a vezérlőkábelek földelő bilincse alatt, a 
földelő tálcán.

4) Gyárilag jumperekkel csatlakoztatva.

5) Megjegyzés: Használjon csavart érpárú kábeleket a digitális jelek számára.

Bemeneti jelek: 

• Analóg fordulatszám/frekvencia referencia (AI1)
• Indítás, impulzus (DI1)
• Megállás, impulzus (DI2)
• Forgásirány kiválasztás (DI3)
• Állandó sebesség/fordulatszám kiválasztás (DI4, DI5)

Kimeneti jelek:

• Analóg kimenet AO1: Frekvencia
• Analóg kimenet AO2: Áram
• Relé kimenet 1: Üzemkész
• Relé kimenet 2: Futás
• Relé kimenet 3: Hiba (-1)

 DI4 DI5 Működési mód / Paraméter
Skalár vezérlés (alapbeállítás) Vektor vezérlés

0 0 Frekvencia beállítása AI1-en keresztül Ford. szám beállítása AI1-en keresztül
1 0 28.26 Constant frequency 1 (Állandó 

frekvencia 1)
22.26 Constant speed 1 (Állandó 
fordulatszám 1)

0 1 28.27 Constant frequency 2 (Állandó 
frekvencia 2)

22.27 Constant speed 2 (Állandó 
fordulatszám 2)

1 1 28.28 Constant frequency 3 (Állandó 
frekvencia 3)

22.28 Constant speed 3 (Állandó 
fordulatszám 3)
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Váltó irányú makró

Ez a makró egy I/O konfigurációt kínál, ahol egy jel elindítja a motort előremenetben, 
majd egy másik jel megváltoztatja a forgásirányt, és a motor elkezd visszafelé 
forogni. A makró beállításához állítsa be a 96.04 Macro select (Makró kiválasztás) 
paramétert az Alternate (Alternáló) értékre.

 Alapértelmezett bekötési diagram a Váltó irányú makrónál

max.
500 ohm

1…10 kohm

S1 AI1 U/I U/I kiválasztás az AI1 számára: 
S2 AI2 U/I U/I kiválasztás az AI2 számára: 
XI Referencia feszültség és analóg ki-, ill. bemenetek
1 SCR Jelkábel árnyékolás
2 AI1 Külső ford.sz/frekv. referencia 1: 0…10 V
3 AGND Analóg bemenet közös pont
4 +10V Referencia feszültség 10 V DC
5 AI2 Nem használt 
6 AGND Analóg kimenet közös pont
7 AO1 Kimeneti frekvencia: 0…20 mA
8 AO2 Kimeneti áram: 0…20 mA
9 AGND Analóg kimenet közös pont

S3 AO1 I/U U/I kiválasztás az AO1 számára: 
X2 & X3 Segédfeszültség kimenet és programozható digitális bemenetek

10 +24V Segédfesz. kimenet +24 V DC, max. 250 mA
11 DGND Segédfesz. kimenet közös pont
12 DCOM Digitális bemenet közös pont
13 DI1 Indítás előre; Ha DI1 = DI2: Megállás
14 DI2 Indítás vissza
15 DI3 Állandó fordulatszám/frekvencia kiválasztás1)

16 DI4 Állandó fordulatszám/frekvencia kiválasztás1)

17 DI5 Rámpa szett 1 (0) / Rámpa szett 2 (1)2)

18 DI6 Futás engedélyezés; ha 0, a hajtás megáll
X6, X7, X8 Relaé kimenetek

19 RO1C Üzemkész
250 V AC / 30 V DC
2 A

20 RO1A
21 RO1B
22 RO2C Üzemben

250 V AC / 30 V DC 
2 A

23 RO2A
24 RO2B
25 RO3C Hiba (-1)

250 V AC / 30 V DC
2 A

26 RO3A
27 RO3B
X5 EIA-485 Modbus RTU
29 B+ Beépített Modbus RTU (EIA-485). Tekintse meg 

a Terepibusz vezérlés a beépített terepibusz 
interfészen (EFB) keresztül fejezetet (419. o.) 

30 A-
31 DGND
S4 TERM Modbus lezáró ellenállás
S5 BIAS Bias kapcsoló
X4 Safe torque off
34 OUT1

Safe torque off. Gyári bekötés. A hajtás 
indításához mindkét körnek zárva kell lennie. 
Tekintse meg a The Safe torque off function 
fejezetet a hajtás Hardver gépkönyvében.

35 OUT2
36 SGND
37 IN1
38 IN2

X10 24 V AC/DC
40 24 V AC/DC- in Csak R5…R9-nél: Külső +24V AC/DC a 

vezérlőegységnek, ha nincs betáp.41 24 V AC/DC+ in

U I
U I

UI

5)

4)

4)
4)

3)

Tekintse meg a 
megjegyzéseket a 
következő oldalon.
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Csatlakozó méretek:
R0…R3: 0.2…2.5 mm2 (csatlakozók: +24V, DGND, DCOM, B+, A-)

0.14…1.5 mm2 (csatlakozók: DI, AI, AO, AGND, RO, STO)
R5…R9: 0.14…2.5 mm2 (összes csatlakozó)

Meghúzó nyomatékok: 0.5…0.6 N·m (0.4 lbf·ft)

Megjegyzés:

1) Skalár vezérlésnél (alapbeállítás): Tekintse meg a Menu - Primary settings - Start, stop, 
reference - Constant Frequencies menüpontot, vagy a 28 Frequency reference chain 
(Frekvencia referencia lánc) paramétercsoportot.
Vektor vezérlésnél: Tekintse meg a Menu - Primary setting - Start, stop, reference - 
Constant speeds menüpontot, vagy a 22 Speed reference selection (Fordulatszám 
referencia kiválasztás) paramétercsoportot. 

2) Skalár vezérlésnél (alapbeállítás): Tekintse meg a Menu - Primary settings – Ramps 
menüpontot, vagy a 28 Frequency reference chain (Frekvencia referencia lánc) 
paramétercsoportot.
Vektor vezérlésnél: Tekintse meg a Menu - Primary settings - Ramps menüpontot, vagy a 
23 Speed reference ramp (Fordulatszám referencia rámpa) paramétercsoportot.

3) Földelje a külső kábelárnyékolást 360°-os földeléssel a vezérlőkábelek földelő bilincse alatt, a 
földelő tálcán.

4) Gyárilag jumperekkel csatlakoztatva.

5) Megjegyzés: Használjon csavart érpárú kábeleket a digitális jelek számára.

 DI3 DI4 Működési mód / Paraméter
Skalár vezérlés (alapbeállítás) Vektor vezérlés

0 0 Frekvencia beállítása AI1-en keresztül Ford. szám beállítása  AI1-en keresztül
1 0 28.26 Constant frequency 1 (Állandó 

frekvencia 1)
22.26 Constant speed 1 (Állandó 
fordulatszám 1)

0 1 28.27 Constant frequency 2 (Állandó 
frekvencia 2)

22.27 Constant speed 2 (Állandó 
fordulatszám 2)

1 1 28.28 Constant frequency 3 (Állandó 
frekvencia 3)

22.28 Constant speed 3 (Állandó 
fordulatszám 3)

 DI5 Rámpa 
beáll.

Paraméterek
Skalár vezérlés (alapbeállítás) Vektor vezérlés

0 1 28.72 Freq acceleration time 1 
(Frekvencia felfutási idő 1) 

23.12 Acceleration time 1 (Felfutási 
idő 1) 

28.73 Freq deceleration time 1 
(Frekvencia lefutási idő 1) 

23.13 Deceleration time 1 (Lefutási 
idő 1) 

1 2 28.74 Freq acceleration time 2 
(Frekvencia felfutási idő 2) 

23.14 Acceleration time 2 (Felfutási 
idő 2) 

28.75 Freq deceleration time 2 
(Frekvencia lefutási idő 2) 

23.15 Deceleration time 2 (Lefutási 
idő 2) 
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Bemeneti jelek: 

• Analóg fordulatszám/frekvencia referencia (AI1)
• Motor indítás előre (DI1)
• Motor indítás hátrafelé (DI2)
• Állandó fordulatszám/frekvencia kiválasztás (DI3, DI4)
• Rámpa szett (1 vagy 2) kiválasztása (DI5)
• Futás engedélyezés (DI6)

Kimeneti jelek:

• Analóg kimenet AO1: Frekvencia
• Analóg kimenet AO2: Áram
• Relé kimenet 1: Üzemkész
• Relé kimenet 2: Futás
• Relé kimenet 3: Hiba (-1)
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Motoros potenciométer makró

A makró két nyomógomb segítségével történő fordulatszám-, vagy a PLC-k által 
használt interfész beállítást tesz lehetővé, amely segítségével csak a digitális jelekkel 
szabályozható a fordulatszám. A makró kiválasztásához állítsa a 96.04 Macro select 
(Makró kiválasztás) paramétert a Motor potentiometer (Motor potenciométer) értékre.

 Alapértelmezett bekötés a Motoros potenciométer makrónál

max.
500 ohm

S1 AI1 U/I U/I kiválasztás az AI1 számára: 
S2 AI2 U/I U/I kiválasztás az AI2 számára: 
XI Referencia feszültség és analóg ki-, ill. bemenetek
1 SCR Jelkábel árnyékolás
2 AI1 Nem használt
3 AGND Analóg bemenet közös pont
4 +10V Referencia feszültség 10 V DC
5 AI2 Nem használt 
6 AGND Analóg bemenet közös pont
7 AO1 Kimeneti frekvencia: 0…20 mA
8 AO2 Kimeneti áram: 0…20 mA
9 AGND Analóg bemenet közös pont

S3 AO1 I/U U/I kiválasztás az AO1 számára: 
X2 & X3 Segédfeszültség kimenet és programozható digitális bemenetek

10 +24V Segédfesz. kimenet +24 V DC, max. 250 mA
11 DGND Segédfesz. kimenet közös pont
12 DCOM Digitális bemenet közös pont
13 DI1 Megállás (0) / Indítás (1)  
14 DI2 Előre (0) / Hátra (1) 
15 DI3 Referencia fel1)

16 DI4 Referencia le1)

17 DI5 Állandó frekvencia/ford.szám 12)

18 DI6 Futás engedélyezés; Ha 0, a hajtás megáll
X6, X7, X8 Relé kimenetek

19 RO1C Üzemkész
250 V AC / 30 V DC
2 A

20 RO1A
21 RO1B
22 RO2C Üzemben

250 V AC / 30 V DC 
2 A

23 RO2A
24 RO2B
25 RO3C Hiba (-1)

250 V AC / 30 V DC
2 A

26 RO3A
27 RO3B
X5 EIA-485 Modbus RTU
29 B+ Beépített Modbus RTU (EIA-485). Tekintse meg 

a Terepibusz vezérlés a beépített terepibusz 
interfészen (EFB) keresztül fejezetet (419. o.) 

30 A-
31 DGND
S4 TERM Modbus lezáró ellenállás
S5 BIAS Bias kapcsoló
X4 Safe torque off
34 OUT1

Safe torque off. Gyári bekötés. A hajtás 
indításához mindkét körnek zárva kell lennie. 
Tekintse meg a The Safe torque off function 
fejezetet a hajtás Hardver gépkönyvében.

35 OUT2
36 SGND
37 IN1
38 IN2

X10 24 V AC/DC
40 24 V AC/DC- in Csak R5…R9-nél: Külső +24V AC/DC a 

vezérlőegységnek, ha nincs betáp.41 24 V AC/DC+ in

U I
U I

UI

5)

4)

4)
4)

3)

Tekintse meg a 
megjegyzéseket a 
következő oldalon.
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Csatlakozó méretek:
R0…R3: 0.2…2.5 mm2 (csatlakozók: +24V, DGND, DCOM, B+, A-)

0.14…1.5 mm2 (csatlakozók: DI, AI, AO, AGND, RO, STO)
R5…R9: 0.14…2.5 mm2 (összes csatlakozó)

Meghúzó nyomatékok: 0.5…0.6 N·m (0.4 lbf·ft)

Megjegyzés:

1) Ha  DI3 és DI4 jelek egyidőben aktívak, vagy inaktívak, a sebesség/fordulatszám referencia 
nem fog változni. A meglévő frekvencia/fordulatszám referencia a megállás és tápellátás 
megszűnése után is eltárolódik.

2) Skalár vezérlésnél (alapbeállítás): Tekintse meg a Menu - Primary settings - Start, stop, 
reference - Constant Frequencies menüpontot, vagy a 28.26 Constant frequency 1 
(Állandó frekvencia 1) paramétert. 
Vektor vezérlésnél: Tekintse meg a Menu - Primary setting - Start, stop, reference - 
Constant speeds menüpontot, vagy a 22.26 Constant speed 1 (Állandó fordulatszám 1). 
paramétert.

3) Földelje a külső kábelárnyékolást 360°-os földeléssel a vezérlőkábelek földelő bilincse alatt, a 
földelő tálcán.

4) Gyárilag jumperekkel csatlakoztatva.

5) Megjegyzés: Használjon csavart érpárú kábeleket a digitális jelek számára.

Bemeneti jelek: 

• Indítás/Megállás kiválasztás (DI1)
• Forgásirány váltás (DI2)
• Referencia fel (DI3)
• Referencia le (DI4)
• Konstans Frekvencia/Fordulatszám 1 (DI5)
• Futás engedélyezés (DI6)

Kimeneti jelek:

• Analóg kimenet AO1: Frekvencia
• Analóg kimenet AO2: Áram
• Relé kimenet 1: Üzemkész
• Relé kimenet 2: Futás
• Relé kimenet 3: Hiba (-1)
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Kézi/Auto makró

Ez a makró akkor használható, amikor két külső vezérlő eszköz közti váltás válik 
szükségessé. Mindegyikük rendelkezik saját vezérlő és referencia jelekkel. Egy jel a 
kettő közötti váltásra használatos. A makró kiválasztásához állítsa a 96.04 Macro 
select (Makró kiválasztás) paramétert a Hand/Auto (Kézi/Automata) értékre.

 Alapértelmezett bekötési diagram a Kézi/Auto makrónál

max.
500 ohm

1…10 kohm

S1 AI1 U/I U/I kiválasztás az AI1 számára: 
S2 AI2 U/I U/I kiválasztás az AI2 számára: 
XI Referencia feszültség és analóg ki-, ill. bemenetek
1 SCR Jelkábel árnyékolás
2 AI1 Külső ford.szám/frekv, ref (Kézi): 0…10 V
3 AGND Analóg bemenet közös pont
4 +10V Referencia feszültség 10 V DC
5 AI2 Kimeneti ford.szám/frekv, ref (Auto): 4…20 
6 AGND Analóg bemenet közös pont
7 AO1 Kimeneti frekvencia: 0…20 mA
8 AO2 Kimeneti áram: 0…20 mA
9 AGND Analóg bemenet közös pont

S3 AO1 I/U U/I kiválasztás az AO1 számára: 
X2 & X3 Segédfeszültség kimenet és programozható digitális bemenetek

10 +24V Segédfesz. kimenet +24 V DC, max. 250 mA
11 DGND Segédfesz. kimenet közös pont
12 DCOM Digitális bemenet közös pont
13 DI1 Indítás (0) / Megállás (1) (Kézi)
14 DI2 Előre (0) / Hátra (1) (Kézi)
15 DI3 Kézi vezérlés (0) / Automata vezérlés (1)
16 DI4 Futás engedélyezés; ha 0, a hajtás megáll
17 DI5 Előre (0) / Hátra (1) (Auto)
18 DI6 Indítás (0) / Megállás (1) (Auto)

X6, X7, X8 Relé kimenetek
19 RO1C Üzemkész

250 V AC / 30 V DC
2 A

20 RO1A
21 RO1B
22 RO2C Üzemben

250 V AC / 30 V DC 
2 A

23 RO2A
24 RO2B
25 RO3C Hiba (-1)

250 V AC / 30 V DC
2 A

26 RO3A
27 RO3B
X5 EIA-485 Modbus RTU
29 B+ Beépített Modbus RTU (EIA-485). Tekintse meg 

a Terepibusz vezérlés a beépített terepibusz 
interfészen (EFB) keresztül fejezetet (419. o.) 

30 A-
31 DGND
S4 TERM Modbus lezáró ellenállás
S5 BIAS Bias kapcsoló
X4 Safe torque off
34 OUT1

Safe torque off. Gyári bekötés. A hajtás 
indításához mindkét körnek zárva kell lennie. 
Tekintse meg a The Safe torque off function 
fejezetet a hajtás Hardver gépkönyvében.

35 OUT2
36 SGND
37 IN1
38 IN2

X10 24 V AC/DC
40 24 V AC/DC- in Csak R5…R9-nél: Külső +24V AC/DC a 

vezérlőegységnek, ha nincs betáp.41 24 V AC/DC+ in

U I
U I

UI

4)

3)

3)
3)

2)

Tekintse meg a 
megjegyzéseket a 
következő oldalon.
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R0…R3: 0.2…2.5 mm2 (csatlakozók: +24V, DGND, DCOM, B+, A-)
0.14…1.5 mm2 (csatlakozók: DI, AI, AO, AGND, RO, STO)

R5…R9: 0.14…2.5 mm2 (összes csatlakozó)

Meghúzó nyomatékok: 0.5…0.6 N·m (0.4 lbf·ft)

Megjegyzés:

1) A jelforrás tápellátása kívülről érkezik. Tekintse meg a gyártó előírásait. A hajtás 
segédfeszültség kimenete által táplált szenzorok használatához tekintse meg a hajtás 
Hardver gépkönyvének Villamos telepítés fejezetét, azon belül pedig a A két- és 
háromvezetékes érzékelők bekötési példái alfejezetet.

2) Földelje a külső kábelárnyékolást 360°-os földeléssel a vezérlőkábelek földelő bilincse alatt, a 
földelő tálcán.

3) Gyárilag jumperekkel csatlakoztatva.

4) Megjegyzés: Használjon csavart érpárú kábeleket a digitális jelek számára.

Bemeneti jelek

• Két analóg fordulatszám/frekvencia referencia (AI1, AI2)
• Vezérlési hely (Kézi vagy Automata) kiválasztás (DI3)
• Indítás/megállás kiválasztás, Kézi (DI1)
• Forgás irány kiválasztás, Kézi (DI2)
• Indítás/megállás kiválasztás, Automata (DI6)
• Forgásirány kiválasztás, Automata (DI5)
• Futás engedélyezés (DI4)

Kimeneti jelek

• Analóg kimenet AO1: Fordulatszám/frekvencia
• Analóg kimenet AO2: Áram
• Relé kimenet 1: Üzemkész
• Relé kimenet 2: Futás
• Relé kimenet 3: Hiba (-1)
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Kézi/PID makró

Ez a makró a beépített folyamat PID vezérlővel vezérli a hajtást. Továbbá ez a makró 
egy második vezérlési móddal is rendelkezik a közvetlen fordulatszám/frekvencia 
szabályozási módhoz. A makró kiválasztásához állítsa a  96.04 Macro select (Makró 
kiválasztás) paramétert Hand/PID (Kézi/PID) értékre.

 Alapértelmezett bekötési diagram a Kézi/PID makrónál

max.
500 ohm

1…10 kohm

S1 AI1 U/I U/I kiválasztás az AI1 számára: 
S2 AI2 U/I U/I kiválasztás az AI2 számára: 
XI Referencia feszültség és analóg ki-, ill. bemenetek
1 SCR Jelkábel árnyékolás
2 AI1 Külső kézi ref. vagy külső PID ref.: 0…10 V1)

3 AGND Analóg bemenet közös pont
4 +10V Referencia feszültség 10 V DC
5 AI2 Aktuális PID visszacsatolás: 4…20 mA2)

6 AGND Analóg bemenet közös pont
7 AO1 Kimeneti frekvencia: 0…20 mA
8 AO2 Kimeneti áram: 0…20 mA
9 AGND Analóg kimenet közös pont

S3 AO1 I/U U/I kiválasztás az AO1 számára: 
X2 & X3 Segédfeszültség kimenet és programozható digitális bemenetek

10 +24V Segédfesz. kimenet +24 V DC, max. 250 mA
11 DGND Segédfesz. kimenet közös pont
12 DCOM Digitális bemenet közös pont
13 DI1 Indítás (0) / Megállás (1) Kézi
14 DI2 Kézi (0) / PID (1) kiválasztás
15 DI3 Állandó frekvencia kiválasztás3)

16 DI4 Állandó frekvencia kiválasztás3)

17 DI5 Futás engedélyezés; ha 0, a hajtás megáll
18 DI6 Megállás(0) / Indítás (1) PID

X6, X7, X8 Relé kimenetek
19 RO1C Üzemkész

250 V AC / 30 V DC
2 A

20 RO1A
21 RO1B
22 RO2C Üzemben

250 V AC / 30 V DC 
2 A

23 RO2A
24 RO2B
25 RO3C Hiba (-1)

250 V AC / 30 V DC
2 A

26 RO3A
27 RO3B
X5 EIA-485 Modbus RTU
29 B+ Beépített Modbus RTU (EIA-485). Tekintse meg 

a Terepibusz vezérlés a beépített terepibusz 
interfészen (EFB) keresztül fejezetet (419. o.) 

30 A-
31 DGND
S4 TERM Modbus lezáró ellenállás
S5 BIAS Bias kapcsoló
X4 Safe torque off
34 OUT1 Safe torque off. Gyári bekötés. A hajtás 

indításához mindkét körnek zárva kell lennie. 
Tekintse meg a The Safe torque off function 
fejezetet a hajtás Hardware gépkönyvében.

35 OUT2
36 SGND
37 IN1
38 IN2

X10 24 V AC/DC
40 24 V AC/DC- in Csak R5…R9-nél: Külső +24V AC/DC a 

vezérlőegységnek, ha nincs betáp.41 24 V AC/DC+ in

U I
U I

UI

6)

5)

5)
5)

4)

Tekintse meg a 
megjegyzéseket a 
következő oldalon.
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Csatlakozó méretek:
R0…R3: 0.2…2.5 mm2 (csatlakozók: +24V, DGND, DCOM, B+, A-)

0.14…1.5 mm2 (csatlakozók: DI, AI, AO, AGND, RO, STO)
R5…R9: 0.14…2.5 mm2 (összes csatlakozó)

Meghúzó nyomatékok: 0.5…0.6 N·m (0.4 lbf·ft)

Megjegyzés:

1) Kézi: 0…10 V ->frekvencia referencia.
PID: 0…10 V -> 0…100% PID alapjel. 

2) A jelforrás tápellátása kívülről érkezik. Tekintse meg a gyártó előírásait. A hajtás 
segédfeszültség kimenete által táplált szenzorok használatához tekintse meg a hajtás 
Hardver gépkönyvének Villamos telepítés fejezetét, azon belül pedig a A két- és 
háromvezetékes érzékelők bekötési példái alfejezetet.

3) Skalár vezérlésnél (alapbeállítás): Tekintse meg a Menu - Primary settings - Start, stop, 
reference - Constant Frequencies menüpontot, vagy a 28 Frequency reference chain 
(Frekvencia referencia lánc) paramétercsoportot.

4) Földelje a külső kábelárnyékolást 360°-os földeléssel a vezérlőkábelek földelő bilincse alatt, a 
földelő tálcán.

5) Gyárilag jumperekkel csatlakoztatva.

6) Megjegyzés: Használjon csavart érpárú kábeleket a digitális jelek számára.

Bemeneti jelek: 

• Analóg referencia (AI1)
• Aktuális visszacsatolás a PID-től (AI2)
• Vezérlési hely (Kézi vagy PID) kiválasztás (DI2)
• Indítás/megállás választás, Kézi (DI1)
• Indítás/megállás választás, PID (DI6)
• Állandó frekvencia kiválasztás (DI3, DI4)
• Futás engedélyezés (DI5)

Kimeneti jelek:

• Analóg kimenet AO1: Fordulatszám/frekvencia
• Analóg kimenet AO2: Áram
• Relé kimenet 1: Üzemkész
• Relé kimenet 2: Futás
• Relé kimenet 3: Hiba (-1)

 DI3 DI4 Működés (paraméter)
Skalár vezérlés (alapbeállítás)

0 0 Frekvencia beállítása AI1-en keresztül 
1 0 28.26 Constant frequency 1 (Állandó 

frekvencia 1)
0 1 28.27 Constant frequency 2 (Állandó 

frekvencia 2)
1 1 28.28 Constant frequency 3 (Állandó 

frekvencia 3)
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PID makró

Ez a makró zárt hurkú szabályozási körök számára nyújt paraméter beállításokat, 
mint például nyomás szabályozás, áramlás-szabályozás stb. A makró 
engedélyezéséhez állítsa a 96.04 Macro select (Makró kiválasztás) paramétert a PID 
értékre.

 Alapértelmezett I/O bekötési diagram a PID makrónál

max.
500 ohm

1…10 kohm

S1 AI1 U/I U/I kiválasztás az AI1 számára: 
S2 AI2 U/I U/I kiválasztás az AI2 számára: 
XI Referencia feszültség és analóg ki-, ill. bemenetek
1 SCR Jelkábel árnyékolás
2 AI1 Külső PID referencia: 0…10 V1)

3 AGND Analóg bemenet közös pont
4 +10V Referencia feszültség 10 V DC
5 AI2 Aktuális PID visszacsatolás: 4…20 mA2)

6 AGND Analóg bemenet közös pont
7 AO1 Kimeneti frekvencia: 0…20 mA
8 AO2 Kimeneti áram: 0…20 mA
9 AGND Analóg kimenet közös pont

S3 AO1 I/U U/I kiválasztás az AO1 számára: 
X2 & X3 Segédfeszültség kimenet és programozható digitális bemenetek

10 +24V Segédfesz. kimenet +24 V DC, max. 250 mA
11 DGND Segédfesz. kimenet közös pont
12 DCOM Digitális bemenet közös pont
13 DI1 Indítás (0) / Megállás (1) PID
14 DI2 Állandó PID alapjel 1: 40.21 paraméter
15 DI3 Állandó PID alapjel 2: 40.22 paraméter
16 DI4 Áll. frekvencia 1: 28.26  paraméter3)

17 DI5 Futás engedélyezés; ha 0, a hajtás megáll
18 DI6 Nem használt

X6, X7, X8 Relé kimenetek
19 RO1C Üzemkész

250 V AC / 30 V DC
2 A

20 RO1A
21 RO1B
22 RO2C Üzemben

250 V AC / 30 V DC 
2 A

23 RO2A
24 RO2B
25 RO3C Hiba (-1)

250 V AC / 30 V DC
2 A

26 RO3A
27 RO3B
X5 EIA-485 Modbus RTU
29 B+ Beépített Modbus RTU (EIA-485). Tekintse meg 

a Terepibusz vezérlés a beépített terepibusz 
interfészen (EFB) keresztül fejezetet (419. o.) 

30 A-
31 DGND
S4 TERM Modbus lezáró ellenállás
S5 BIAS Bias kapcsoló
X4 Safe torque off
34 OUT1

Safe torque off. Gyári bekötés. A hajtás 
indításához mindkét körnek zárva kell lennie. 
Tekintse meg a The Safe torque off function 
fejezetet a hajtás Hardver gépkönyvében.

35 OUT2
36 SGND
37 IN1
38 IN2

X10 24 V AC/DC
40 24 V AC/DC- in Csak R5…R9-nél: Külső +24V AC/DC a 

vezérlőegységnek, ha nincs betáp.41 24 V AC/DC+ in

U I
U I

UI

6)

5)

5)
5)

4)

Tekintse meg a 
megjegyzéseket a 
következő oldalon.
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Csatlakozó méretek:
R0…R3: 0.2…2.5 mm2 (csatlakozók: +24V, DGND, DCOM, B+, A-)

0.14…1.5 mm2 (csatlakozók: DI, AI, AO, AGND, RO, STO)
R5…R9: 0.14…2.5 mm2 (összes csatlakozó)

Meghúzó nyomatékok: 0.5…0.6 N·m (0.4 lbf·ft)

Megjegyzés:

1) Kézi: 0…10 V -> frekvencia referencia.
PID: 0…10 V -> 0…100% PID alapjel. 

2) A jelforrás tápellátása kívülről érkezik. Tekintse meg a gyártó előírásait. A hajtás 
segédfeszültség kimenete által táplált érzékelők használatához tekintse meg a hajtás 
Hardver gépkönyvének Villamos telepítés fejezetét, azon belül pedig a A két- és 
háromvezetékes érzékelők bekötési példái alfejezetet.

3) Ha az állandó frekvencia aktiválva van, az felülírja a PID vezérlő kimenetéről érkező 
referencia értéket.

4) Földelje a külső kábelárnyékolást 360°-os földeléssel a vezérlőkábelek földelő bilincse alatt, a 
földelő tálcán.

5) Gyárilag jumperekkel csatlakoztatva.

6) Megjegyzés: Használjon csavart érpárú kábeleket a digitális jelek számára.

Bemeneti jelek:

• Analóg referencia (AI1)
• Aktuális visszacsatolás a PID-től (AI2)
• Indítás/megállás választás, PID (DI1)
• Állandó alapjel 1 (DI2)
• Állandó alapjel 1 (DI3)
• Állandó frekvencia 1 (DI4)
• Futás engedélyezés (DI5)

Kimeneti jelek:

• Analóg kimenet AO1: Fordulatszám/frekvencia
• Analóg kimenet AO2: Áram
• Relé kimenet 1: Üzemkész
• Relé kimenet 2: Futás
• Relé kimenet 3: Hiba (-1)



76   Vezérlő makrók
Alapértelmezett paraméter értékek különböző makróknál

A 127. oldalon levő Paraméterek fejezet megadja az alapértelmezett értékeket az 
összes paraméterre vonatkozóan az ABB standard makró esetében (gyári makró). 
Néhány paraméternek eltérő alapértelmezett értéke lehet az egyes makróknál. A lenti 
táblázatok tartalmazzák az alapértelmezett értékeket minden makróra.

96.04 Macro select 
(Makró 
kiválasztás)

1 = 
ABB 
standard

11 = 
Három-
vezetékes

12 = 
Váltó 
irányú

13 = 
Motor po-
ten-
ciométer

2 = 
Kézi/Auto 

3 = 
Kézi/PID

14 = 
PID

12.20 AI1 scaled at AI1 
max (AI1 
skálázott az AI1 
maximális 
értéken)

50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0

19.11 Ext1/Ext2 
selection 
(Külső1/Külső2 
kiválasztás)

0 = EXT1 
(Külső1)

0 = EXT1 
(Külső1)

0 = EXT1 
(Külső1)

0 = EXT1 
(Külső1)

5 = DI3 
(Digitális 
bemenet 
DI3)

4 = DI2 
(Digitális 
bemenet 
DI2)

0 = EXT1 
(Külső1)

20.01 Ext1 commands 
(Külső1 
parancsok)

2 = In1 
Start; In2 
Dir (Be1 
Indítás; 
Be2 Irány)

5 = In1P 
Start; In2 
Stop; In3 
Dir (Be1P 
Indítás; 
Be2 
Megállás; 
Be3 Irány)

3 = In1 
Start fwd; 
In2 Start 
rev (Be1 
Indítás 
előre; Be2 
indítás 
hátra)

2 = In1 
Start; In2 
Dir (Be1 
Indítás; 
Be2 Irány)

2 = In1 
Start; In2 
Dir (Be1 
Indítás; 
Be2 Irány)

1 = In1 
Start (Be1 
Indítás)

1 =In1 
Start (Be1 
Indítás)

20.03 Ext1 in1 source 
(Külső1 be1 
forrás)

2 = DI1 
(Digitális 
bemenet 
DI1)

2 = DI1 
(Digitális 
bemenet 
DI1)

2 = DI1 
(Digitális 
bemenet 
DI1)

2 = DI1 
(Digitális 
bemenet 
DI1)

2 = DI1 
(Digitális 
bemenet 
DI1)

2 = DI1 
(Digitális 
bemenet 
DI1)

2 = DI1 
(Digitális 
bemenet 
DI1)

20.04 Ext1 in2 source 
(Külső1 be2 
forrás)

3 = DI2 
(Digitális 
bemenet 
DI2)

3 = DI2 
(Digitális 
bemenet 
DI2)

3 = DI2 
(Digitális 
bemenet 
DI2)

3 = DI2 
(Digitális 
bemenet 
DI2)

3 = DI2 
(Digitális 
bemenet 
DI2)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

20.05 Ext1 in3 source 
(Külső1 be3 
forrás)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

4 = DI3 
(Digitális 
bemenet 
DI3)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

20.06 Ext2 commands 
(Külső2 
parancsok)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

2 = In1 
Start; In2 
Dir (Be1 
Indítás; 
Be2 Irány)

1 = In1 
Start (Be1 
Indítás)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

20.08 Ext2 in1 source 
(Külső2 be1 
forrás)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

7 = DI6 
(Digitális 
bemenet 
DI6)

7 = DI6 
(Digitális 
bemenet 
DI6)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

20.09 Ext2 in2 source 
(Külső2 be2 
forrás)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

6 = DI5 
(Digitális 
bemenet 
DI5)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

20.12 Run enable 1 
source (Futás 
engedély 1 
forrás)

1 = 
Selected 
(Kiválasztv
a)

1 = 
Selected 
(Kiválasztv
a)

7 = DI6 
(Digitális 
bemenet 
DI6)

7 = DI6 
(Digitális 
bemenet 
DI6)

5 = DI4 
(Digitális 
bemenet 
DI4)

6 = DI5 
(Digitális 
bemenet 
DI5)

6 = DI5 
(Digitális 
bemenet 
DI5)



Vezérlő makrók   77
22.11 Ext1 speed ref1 
(Külső1 ford. 
szám ref1)

1 = AI1 
scaled (AI1 
skálázott)

1 = AI1 
scaled (AI1 
skálázott)

1 = AI1 
scaled (AI1 
skálázott)

15 = Motor 
potentiome
ter (Motor 
potenciom
éter)

1 = AI1 
scaled (AI1 
skálázott)

1 = AI1 
scaled (AI1 
skálázott)

16 = PID

22.18 Ext2 speed 
ref1(Külső2 
ford.szám ref1)

0 = Zero 
(Nulla)

0 = Zero 
(Nulla)

0 = Zero 
(Nulla)

0 = Zero 
(Nulla)

2 = AI2 
scaled (AI2 
skálázott)

16 = PID 0 = Zero 
(Nulla)

22.22 Constant speed 
sel1 (Állandó 
ford.szám kiv1)

4 = DI3 
(Digitális 
bemenet 
DI3)

5 = DI4 
(Digitális 
bemenet 
DI4)

4 = DI3 
(Digitális 
bemenet 
DI3)

6 = DI5 
(Digitális 
bemenet 
DI5)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

4 = DI3 
(Digitális 
bemenet 
DI3)

5 = DI4 
(Digitális 
bemenet 
DI4)

22.23 Constant speed 
sel2 (Állandó 
ford. szám kiv2)

5 = DI4 
(Digitális 
bemenet 
DI4)

6 = DI5 
(Digitális 
bemenet 
DI5)

5 = DI4 
(Digitális 
bemenet 
DI4)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

5 = DI4 
(Digitális 
bemenet 
DI4)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

22.71 Motor 
potentiometer 
function (Motor 
potenciométer 
funkció)

0 = 
Disabled 
(Tiltva)

0 = 
Disabled 
(Tiltva)

0 = 
Disabled 
(Tiltva)

1 = 
Enabled 
(init at 
power-up) 
(Engedélye
zett 
(kezdeti, 
bekapcsolá

0 = 
Disabled 
(Tiltva)

0 = 
Disabled 
(Tiltva)

0 = 
Disabled 
(Tiltva)

22.73 Motor 
potentiometer up 
source (Motor 
potenciométer 
“fel” forrás)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

4 = DI3 
(Digitális 
bemenet 3)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

22.74 Motor 
potentiometer 
down source 
(Motor 
potenciométer 
“le” forrás)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

5 = DI4 
(Digitális 
bemenet 4)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

23.11 Ramp set 
selection 
(Rámpa szett 
kiválasztás)

0 = 
Acc/Dec 
time 1 
(Felfutási/l
efutási idő 
1)

0 = 
Acc/Dec 
time 1 
(Felfutási/l
efutási idő 
1)

0 = 
Acc/Dec 
time 1 
(Felfutási/l
efutási idő 
1)

0 = 
Acc/Dec 
time 1 
(Felfutási/l
efutási idő 
1)

0 = 
Acc/Dec 
time 1 
(Felfutási/l
efutási idő 
1)

0 = 
Acc/Dec 
time 1 
(Felfutási/l
efutási idő 
1)

0 = 
Acc/Dec 
time 1 
(Felfutási/l
efutási idő 
1)

28.11 Ext1 frequency 
ref1 (Külső1 
frekvencia 
referencia 1)

1 = AI1 
scaled (AI1 
skálázott)

1 = AI1 
scaled (AI1 
skálázott)

1 = AI1 
scaled (AI1 
skálázott)

15 = Motor 
potentiome
ter (Motor 
potenciom
éter)

1 = AI1 
scaled (AI1 
skálázott)

1 = AI1 
scaled (AI1 
skálázott)

16 = PID

28.15 Ext1 frequency 
ref2 (Külső1 
frekvencia 
referencia 2)

0 = Zero 
(nulla)

0 = Zero 
(nulla)

0 = Zero 
(nulla)

0 = Zero 
(nulla)

2 = AI2 
scaled (AI2 
skálázott)

16 = PID 0 = Zero 
(nulla)

28.22 Constant 
frequency sel1 
(Állandó 
frekvencia 
kiválasztás1)

4 = DI3 
(Digitális 
bemenet 
DI3)

5 = DI4 
(Digitális 
bemenet 
DI4)

4 = DI3 
(Digitális 
bemenet 
DI3)

6 = DI5 
(Digitális 
bemenet 
DI5)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

4 = DI3 
(Digitális 
bemenet 
DI3)

5 = DI4 
(Digitális 
bemenet 
DI4)

28.23 Constant 
frequency sel2 
(Állandó 
frekvencia 
kiválasztás 2)

5 = DI4 
(Digitális 
bemenet 
DI4)

6 = DI5 
(Digitális 
bemenet 
DI5)

5 = DI4 
(Digitális 
bemenet 
DI4)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

5 = DI4 
(Digitális 
bemenet 
DI4)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

96.04 Macro select 
(Makró 
kiválasztás)

1 = 
ABB 
standard

11 = 
Három-
vezetékes

12 = 
Váltó 
irányú

13 = 
Motor po-
ten-
ciométer

2 = 
Kézi/Auto 

3 = 
Kézi/PID

14 = 
PID
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28.71 Freq ramp set 
selection 
(Frekvencia 
rámpa szett 
kiválasztás)

6 = DI5 
(Digitális 
bemenet 
DI5)

0 = 
Acc/Dec 
time 1 
(Felf./lef. 
idő 1)

6 = DI5 
(Digitális 
bemenet 
DI5)

0 = 
Acc/Dec 
time 1 
(Felf./lef. 
idő 1)

0 = 
Acc/Dec 
time 1 
(Felf./lef. 
idő 1)

0 = 
Acc/Dec 
time 1 
(Felf./lef. 
idő 1)

0 = 
Acc/Dec 
time 1 
(Felf./lef. 
idő 1)

40.07 Process PID 
operation mode 
(Folyamat PID 
működési mód)

0 = Off (Ki) 0 = Off (Ki) 0 = Off (Ki) 0 = Off (Ki) 0 = Off (Ki) 2 = On 
when drive 
running 
(Be, ha a 
hajtás 
üzemel)

2 = On 
when drive 
running 
(Be, ha a 
hajtás 
üzemel)

40.08 Set 1 feedback 1 
source (Szett 1 
visszacsatolás 1 
forrás)

2 = AI2 
scaled (AI2 
skálázott)

2 = AI2 
scaled (AI2 
skálázott)

2 = AI2 
scaled (AI2 
skálázott)

2 = AI2 
scaled (AI2 
skálázott)

2 = AI2 
scaled (AI2 
skálázott)

2 = AI2 
scaled (AI2 
skálázott)

2 = AI2 
scaled (AI2 
skálázott)

40.16 Set 1 setpoint 1 
source (Szett 1 
alapjel 1 forrás)

3 = AI1 
scaled (AI1 
skálázott)

3 = AI1 
scaled (AI1 
skálázott)

3 = AI1 
scaled (AI1 
skálázott)

3 = AI1 
scaled (AI1 
skálázott)

3 = AI1 
scaled (AI1 
skálázott)

3 = AI1 
scaled (AI1 
skálázott)

3 = AI1 
scaled (AI1 
skálázott)

40.17 Set 1 setpoint 2 
source (Szett 1 
alapjel 2 forrás)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

2 = Internal 
setpoint 
(Belső 
alapjel)

40.19 Set 1 internal 
setpoint sel1 
(Szett 1 belső 
alapjel 
kiválasztás 1)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

3 = DI2 
(Digitális 
bemenet 
DI2)

40.20 Set 1 internal 
setpoint sel2 
(Szett 1 belső 
alapjel 
kiválasztás 2)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

0 = Not 
selected 
(Nincs 
kiválasztva
)

4 = DI3 
(Digitális 
bemenet 
DI3)

96.04 Macro select 
(Makró 
kiválasztás)

1 = 
ABB 
standard

11 = 
Három-
vezetékes

12 = 
Váltó 
irányú

13 = 
Motor po-
ten-
ciométer

2 = 
Kézi/Auto 

3 = 
Kézi/PID

14 = 
PID



Program funkciók   79
6
Program funkciók

A fejezet tartalma

A fejezet tartalmazza a vezérlőprogram legfontosabb funkcióit, a használatukat és a 
működtetésükhöz szükséges felprogramozásukat. Továbbá információkkal szolgál a 
vezérlési helyekkel és a működési módokkal kapcsolatban.
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Helyi-, és távvezérlés

Az ACS580 két fő vezérlési móddal rendelkezik: Távvezérlés és helyi vezérlés. A 
vezérlési hely a Loc/Rem nyomógombbal választható ki a panelen, vagy a PC 
szoftverben. 

 Helyi vezérlés

A helyi vezérlés esetén a vezérlőparancsok a vezérlőpanel billentyűzetéről, vagy a 
Drive Composer szoftverrel rendelkező számítógépről érkeznek. Fordulatszám és 
nyomaték szabályozási módok vektoros vezérlés esetén érhetőek el, frekvencia mód 
pedig skalár vezérlés esetén (tekintse meg a 19.16 Local control mode (Helyi 
vezérlési mód) paramétert).

A helyi vezérlés főként az üzembe helyezés és a karbantartás során használatos. A 
vezérlőpanel mindig felülírja a külső jelforrásokból érkező parancsot, ha a helyi 
vezérlési mód van kiválasztva. A helyi vezérlés kiválasztásának lehetőségét 
letilthatja a 19.17 Local control disable (Helyi vezérlés tiltva) paraméterrel.

A felhasználó a megfelelő paraméter segítségével kiválaszthatja (49.05 
Communication loss action (Kommunikációs hiba művelet)), hogy a hajtás hogyan 
reagáljon a vezérlőpanel, vagy a PC eszközzel történő kommunikáció 
megszakadásakor (A paraméternek nincs semmilyen hatása külső vezérlés esetén).

Vezérlőpanel vagy Drive 
composer PC szoftver 

(opcionális)

Terepibusz adapter (Fxxx)

1) További bemenetek/kimenetek adhatóak a hajtáshoz az opcionális I/O bővítő modulok 
megfelelő bővítőhelybe történő telepítésével (CMOD-01, CMOD-02 vagy CHDI-01).

MOTOR

PLC 
(= Programozható 

logikai vezérlő)

I/O 1)

Beépített terepibusz 
interfész

Távvezérlés

Helyi vezérlés

Hajtás

M
3~
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 Távvezérlés

Ha a hajtás külső vezérlési módban van, a vezérlőparancsok 

• az I/O csatlakozásokon (digitális és analóg bemenetek), vagy opcionális bővítő 
modulokon keresztül érkeznek

• A terepibusz interfészen (a beépített terepibusz interfészen, vagy az opcionális 
terepibusz adapter modulon) keresztül érkeznek.

Két távvezérlési hely létezik, KÜLSŐ1 (EXT1) és KÜLSŐ2 (EXT2). A felhasználó az 
indítás és a megállás forrását választhatja ki az Elsődleges menüben (Menu – 
Primary settings – Start, stop, reference), vagy a 20.01…20.10 paraméterek 
segítségével. Az üzemmód külön is kiválasztható, amely lehetővé teszi a különböző 
üzemmódok közötti gyors váltást, például fordulatszám és nyomaték szabályozás 
között. A KÜLSŐ1 és KÜLSŐ2 közötti váltás bármilyen bináris forrás segítségével 
elvégezhető, például a digitális bemenetek, vagy a terepibusz vezérlőszavak 
segítségével (Menu – Primary settings – Start, stop, reference – Secondary control 
location, vagy a 19.11 Ext1/Ext2 selection (Külső1/Külső2 kiválasztás) paraméterrel). 
A referencia forrás minden üzemmód számára külön kiválasztható.

Blokk diagram: Futás engedélyezés forrás a KÜLSŐ1 számára

A lenti ábra bemutatja azokat a paramétereket, amelyek kiválasztják a futás 
engedélyezés számára az adott interfészt, távvezérlési (KÜLSŐ1, EXT1 (Külső1)) 
módnál.

Beállítás

• Menu - Primary settings - Start, stop, reference - Secondary control 
location; Menu - Primary settings - Start, stop, reference

• 19.11 Ext1/Ext2 selection (Külső1/Külső2 kiválasztás) paraméter (171. oldal); 
20.01…20.10 (174. oldal).

Timed function 1 (Időzített

Supervision 1 (Felügyelet

Other [bit] (Egyéb [bit])

DI1

DI6

EXT1 
(Külső1)
Futás 
engedély

EFB

választ

20.12

DI1

DI6

FBA A

0

1

Not selected

Not selected

Beépített terepibusz

Időzített funkciók

A paraméter egy bitje

Felügyelet

Terepibusz adapter
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Motor potenciométer

A motor potenciométer lényegében egy számláló, amely az aktuális értéket le és fel 
lépteti két digitális jel segítségével, amelyek a következő paraméterekkel állíthatóak 
be: 22.73 Motor potentiometer up source (Motor potenciométer “fel” forrás) és 22.74 
Motor potentiometer down source (Motor potenciométer “le” forrás). 

Ha a 22.71 Motor potentiometer function (Motor potenciométer funkció) 
engedélyezett, a motoros potenciométer a 22.72 Motor potentiometer initial value 
(Motor potenciométer kezdeti érték) paraméterben beállított értéket feltételezi. A 
22.71 paraméterben beállított módtól függően ez az érték megmarad, vagy 
alaphelyzetbe áll.

A változás mértéke a 22.75 Motor potentiometer ramp time (Motor potenciométer 
rámpa idő) paraméterben meghatározott, mint az az idő, amely alatt a minimum 
értékről (22.76 Motor potentiometer min value (Mot. potméter min. érték)) eléri a 
maximum értéket, (22.77 Motor potentiometer max value (Mot. potméter max. érték)) 
vagy fordtíva. Ha a fel-, és le érték egyidejűleg aktívak, akkor a motoros potméter 
értéke nem változik.

A funkció kimenete a 22.80 Motor potentiometer ref act (Mot. potméter ref. üzemi) 
paraméterben látható, ami közvetlenül beállítható fő referencia forrásnak vagy egy 
másik jel bemeneti értékének.

Az alábbi ábra a motoros potenciométer érték működésével kapcsolatban mutat egy 
példát.

Beállítások

22.71…22.80 paraméterek (200. oldal).

0

1

0

1

0
22.80

22.74

22.73

22.77

22.76

22.75
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A hajtás működési módjai

A hajtás számos működési módban képes üzemelni a különböző típusú 
referenciákkal. Minden vezérlőhelyről egyéni működési mód választható (Helyi, 
KÜLSŐ1 és KÜLSŐ2) a 19 Operation mode (Működési mód) paramétercsoportban.

Az alábbi ábra egy általános bemutató a referencia típusok és ellenőrző láncokról. A 
Vezérlési lánc diagramok fejezetben további adatok találhatóak az adott módhoz 
(Tekintse meg a megadott oldalszámokat).

 Fordulatszám szabályozási mód

A motor követi a hajtástól kapott fordulat referencia értéket. Ez a szabályozási mód 
becsült fordulatszámmal, mint visszacsatolással is alkalmazható. 

Fordulatszám 
referencia forrás 

választás
(468. oldal)

Fordulatszám 
szabályozó
(472. oldal)

Fordulatszám 
referencia forrás 

választás II
(469. oldal)

Fordulatszám 
referencia 

rámpázás és 
formázás

(470. oldal)

Fordulatszám 
hiba számítás

(471. oldal)

Nyomaték 
referencia forrás  

választás és 
módosítás
(473. oldal)

Nyomaték 
korlátozás
(475. oldal)

Frekvencia 
referencia forrás 

választás és 
módosítás

(466…467. oldal)

Referencia 
választás a 
nyomaték 

szabályozó 
számára 

(474. oldal)
Nyomaték 

szabályozó

Vektor motor 
szab. mód

Skalár motor 
szabályozási 

mód

Folyamat PID 
alapjel és 

visszacsatolás 
forrás választás 

(476. oldal)

Folyamat PID 
szabályozó
(477. oldal)
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A fordulatszám szabályozási mód helyi-, és távvezérlésnél is elérhető. Szintén 
elérhető mind skalár, mind vektoros motor szabályozási módban.

 Nyomaték szabályozási mód

A motor követi a hajtástól kapott nyomaték referencia értéket. A nyomaték 
szabályozási mód helyi-, és távvezérlési módban is használható.

 Frekvencia szabályozási mód

A motor követi a hajtástól kapott fordulat referencia értéket. A frekvencia 
szabályozási mód csak skalár motorvezérlésnél használható.

 Speciális szabályozási módok

A fentebb felsorolt szabályozási módokon kívül még az alábbi módok érhetőek el:

• Folyamat PID szabályozás. Bővebb információért olvassa el a Folyamat PID 
szabályozás fejezetet (105. oldal).

• Vészleállító módok KI1 (OFF1) és KI3 (OFF3): A hajtás az előre beállított lefutási 
rámpa és megállási mód alapján áll le.

• Jogging mód (léptetés): A hajtás az előre beállított fordulatszámon indul és 
gyorsul, ha a jogging jel aktív. Bővebb információ a Léptetés (Jogging) funkció 
fejezetben található (93. oldal).

• Előmágnesezés: A motor DC mágnesezése az indítás előtt. Bővebb információ a 
Előmágnesezés fejezetben található (100. oldal).

• DC tartás: a forgórész megfogása, megtartása (közel) nulla sebességnél, a 
normál működés során. További információ a DC tartás fejezetben található (101. 
oldal).

• Előfűtés (motor fűtés): A motor melegen tartása, miközben a hajtás nem fut. 
További információ a Előfűtés (motor fűtés) fejezetben található (102. oldal).
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Hajtás konfiguráció és programozás

A hajtás vezérlőprogram végrehajtja a főbb szabályozó funkciókat, például a 
fordulatszám-, nyomaték-, és frekvenciaszabályozást, hajtás logikát (indítás / 
megállás), az I/O-val, visszacsatolással, kommunikációval és a védelemmel 
kapcsolatos funkciókat. A vezérlőprogram funkciók paraméterek segítségével 
konfigurálhatók, ill. programozhatók.

 Programozás paraméterekkel

A hajtás paraméterein keresztül az összes, standard működési mód 
felkonfigurálható, és a következő módokon állítható be:

• a vezérlőpanel segítségével, tekintse meg a Vezérlőpanel fejezetet,

• a Drive composer PC szoftver segítségével, tekintse meg a Drive composer pc 
eszköz felhasználói kézikönyvet (3AUA0000094606 [Angol]), vagy

• a terepibusz interfészen keresztül, tekintse meg a Terepibusz vezérlés a beépített 
terepibusz interfészen (EFB) keresztül és Terepibusz vezérlés terepibusz 
adapteren keresztül fejezeteket.

Minden paraméter módosítás automatikusan mentésre kerül a hajtás memóriában. 
Abban az esetben, ha külső +24 V DC tápegységet használ a hajtás 
vezérlőegységéhez, erősen javasolt a paraméterek elmentése a 96.07 Parameter 
save manually (Paraméter mentés manuálisan) paraméterrel, mielőtt leállítaná a 
vezérlőegységet a paraméter módosítás után.

Szükség esetén az alapértelmezett paraméterek visszaállíthatók a 96.06 Parameter 
restore (Paraméter visszaállítás) paraméter segítségével.

Hajtás szabályozási program

Fordulatszám szabályozás
Nyomaték szabályozás
Frekvencia szabályozás
Hajtás logika
I/O interfész
Terepibusz interfész
Védelmek

M
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Vezérlő interfészek

 Programozható analóg bemenetek

A vezérlőegységen két programozható analóg bemenet található. A bemenetek 
egymástól függetlenül állíthatók feszültség (0/2…10 V vagy -10…10 V) vagy áram 
(0/4…20 mA) bemenetnek a vezérlő kártyán található jumperek segítségével. 
Minden bemenet szűrhető, invertálható és skálázható is.

Beállítás

12 Standard AI (Standard analóg bemenet) paramétercsoport (151. oldal).

 Programozható analóg kimenetek

A vezérlőegységen két áram (0…20 mA) analóg kimenet található. Minden kimenet 
szűrhető, skálázható és invertálható is.

Beállítás

13 Standard AO (Standard analóg kimenet) paramétercsoport (156. oldal).

 Programozható digitális bemenetek és kimenetek

A vezérlőegységnek hat darab digitális bemenete van.

A digitális bemenet/kimenet DI1 frekvencia bemenetként is használható.

Hat darab digitális bemenettel bővíthető a CHDI-01 115/230 V digitális bemeneti 
bővítő modul segítségével, és egy digitális kimenettel bővíthető a CMOD-01 
multifunkciós bővítő modul segítségével.

Beállítás

10 Standard DI, RO (Standard digitális bemenet, relé kimenet) (145. oldal) és 11 
Standard DIO, FI, FO (Standard digitális be-, és kimenet, frekvencia ki-, és bemenet) 
(149. oldal) paramétercsoportok.

 Programozható frekvencia bemenet és kimenet

A Digitális bemenet (DI6) frekvencia bemenetként is felkonfigurálható. A frekvencia 
kimenet a CMOD-01 multifunkciós bővítő modullal valósítható meg. 

Beállítás

10 Standard DI, RO (Standard digitális bemenet, relé kimenet) (145. oldal) és 11 
Standard DIO, FI, FO (Standard digitális be-, és kimenet, frekvencia ki-, és bemenet) 
(149. oldal) paramétercsoportok. 
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 Programozható relé kimenetek

A vezérlőegységen három relé kimenet található. A kimenetek által jelzett 
paraméterek segítségével választható ki.

Két további relé kimenet adható a hajtáshoz a CMOD-01 multifunkciós bővítő modul, 
vagy a CHDI-01 115/230 V digitális bemenet bővítő modul használatával.

Beállítás

10 Standard DI, RO (Standard digitális bemenet, relé kimenet) (145. oldal) 
paramétercsoportok.

 Programozható I/O bővítők

Bemenetek és kimenetek adhatóak a hajtáshoz a CMOD-01 multifunkciós bővítő-
modul, vagy a CHDI-01 115/230 V digitális bemenet bővítő modul használatával. A 
modult a második bővítőhelyre (slot 2) kell csatlakoztatni.

A lenti táblázat megadja a vezérlőegység, illetve a CMOD-01 és a CHDI-01 modulok 
bemeneteinek és kimeneteinek számát.

Az I/O bővítő modul a 15. Parameter csoporton keresztül aktiválható és 
konfigurálható. 

Megjegyzés: A konfigurációs paramétercsoport olyan paramétereket tartalmaz, 
amely megjeleníti a bemenetek értékeit az adott bővítő modulon. Csak ezekkel a 
paraméterekkel lehet az I/O modul bemeneteket jelforrásnak választani. Válassza az 
Other pontot a forrás választó paraméterben és adja meg a megfelelő paraméter (és 
digitális jelekhez a bitet is) értéket a 15. paramétercsoportban.

Beállítás

15 I/O extension module (I/O bővítő modul) paramétercsoport (163. oldal).

 Terepibusz vezérlés

A hajtás számos automatizálási hálózathoz csatlakoztatható a terepibusz interfészek 
segítségével. Tekintse meg a Terepibusz vezérlés a beépített terepibusz interfészen 
(EFB) keresztül (419. oldal) és a Terepibusz vezérlés terepibusz adapteren keresztül 
(451. oldal) fejezeteket.

Elhelyezke-
dés

Digitális 
bemenetek

(DI)

Digitális 
kimenetek

(DO)

Digitális 
I/O-k
(DIO)

Analóg 
bemenete

k
(AI)

Analóg 
kimenete

k (AO)

Relé 
kimenetek 

(RO)

Vezérlő- 
egység

6 - - 2 2 3

CMOD-01 - 1 - - - 2

CHDI-01 6 - - - - 2
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Beállítás

50 Fieldbus adapter (FBA) (Terepibusz adapter (FBA)) (309. oldal), 51 FBA A 
settings (FBA A beállítások) (314. oldal), 52 FBA A data in (FBA A adat be) (316. 
oldal), és 53 FBA A data out (FBA A adat ki) (316. oldal) és 58 Embedded fieldbus 
(Beépített terepibusz) (317. oldal) paramétercsoportok.
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Motorvezérlés

 Motor típusok

A hajtás aszinkron AC indukciós motorokat és permanens mágneses (PM) motorokat 
képes vezérelni.

 Motor azonosítás

A vektor vezérlés alapja a motor indítása alatti pontos modell felállításában rejlik.

A motor azonosítás mágnesezés automatikusan lezajlik a motor indítás parancs első 
kiadásánál. Az első indítás során a motor nulla fordulatszámon néhány másodpercre 
felmágneseződik, létrehozva ezzel a motor modelljét. Ez az azonosítási mód a 
legtöbb alkalmazásnál használható. 

Bizonyos alkalmazásoknál egy külön Motor azonosítás (ID run) is elvégezhető.

Beállítás

99.13 ID run requested (ID azonosítás szükséges) (344. oldal) paraméter.

 A tápfeszültség esés áthidalása

Tekintse meg a Feszültség csökkenés szabályozás (tápfeszültség esés áthidalása) 
fejezetet a 112. oldalon.

 Vektor vezérlés

A kimeneti félvezetők kapcsolása vezérelt abból a célból, hogy a szükséges állórész 
fluxus és motor nyomaték el legyen érve. A kapcsolási frekvencia csak akkor változik, 
ha az aktuális nyomaték és állórész fluxus a hiszterézis megengedett értékénél 
nagyobb mértékben tér el a referencia értékektől. A nyomaték szabályozóhoz 
szükséges referencia érték a fordulatszám szabályozótól, vagy egyenesen egy külső 
nyomaték referencia forrásból érkezik.

A motorvezérléséhez szükséges a DC feszültség mérése és a motor két fázisának 
árama. Az állórész fluxus a motor feszültség vektortérben történő integrálásával 
számolt értéke. A motor nyomaték az állórész fluxusából és a forgórész áramából 
számolt érték. Felhasználva az azonosított motor modelljét, javul az állórész 
fluxusának becslése. Motor tengelyfordulata nem szükséges a motorvezérléshez.

A fő különbség a hagyományos és a DTC vezérlés között, hogy a nyomaték 
szabályozás a hálózati kapcsoló vezérlővel egy időszinten van. Nincs külön 
feszültség és frekvencia vezérelt PWM modulátor; a kimeneti kapcsolás teljes 
mértékben a motor elektromágneses állapotán alapszik.

A legpontosabb motorvezérlés eléréséhez szükséges a motor azonosítás (ID run) 
aktiválása.

Tekintse meg a Fordulatszám szabályozási teljesítmény adatok fejezetet (96. oldal).
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Beállítás

• Menu - Primary settings - Motor - Control mode

• 99.04 Motor control mode (Motor szabályozási mód) (341. oldal) és a 99.13 ID 
run requested (ID azonosítás szükséges) (344. oldal) paraméterek.

 Referencia rámpázás

A fel-/lefutási rámpák egyénileg állíthatók a fordulat, nyomaték és frekvencia 
referenciákhoz. (Menu – Primary settings – Ramps).

A fordulatszám-, vagy frekvencia referenciával a rámpák úgy definiálhatók, mint a 
hajtás nulla fordulatszámról vagy frekvenciáról a 46.01 Speed scaling (Fordulatszám 
skálázás) vagy 46.02 Frequency scaling (Frekvencia skálázás) paraméterek által 
meghatározott értékekre történő felfutásához, illetve az onnan történő lefutáshoz 
szükséges időtartamok. A felhasználó két meglévő rámpa között digitális források, 
mint például a digitális bemenetek segítségével tud váltani. A fordulatszám 
szabályozásnál a rámpa alakja is szabályozható.

Nyomaték referencia esetén a rámpa kerül a következő módon meghatározásra; ez 
az az idő, amely alatt nulla nyomatékról a motor névleges nyomatékát (01.30 
Nominal torque scale (Névleges nyomaték skála) paraméter) eléri a referencia.

Változtatható meredekség

A változtatható meredekség határozza meg a fordulatszám rámpa meredekségét a 
referencia változása alatt. Ezzel a funkcióval egy folyamatosan változó meredekségű 
rámpa érhető el.

A változó meredekség csak távvezérlésnél érhető el.

Beállítás

23.28 Variable slope enable (Változó meredekség engedélyezés) (206. oldal) vagy 
23.29 Variable slope rate (Változó meredekség ráta) (206. oldal) paraméterek.

Speciális fel-/lefutási rámpák

A fel-lefutási idők a léptető (jogging) funkcióhoz egyedileg beállíthatók. Tekintse meg 
a Kirohanás (Rush) vezérlés fejezetet (93. oldal).

A motor potenciométer funkció változási értéke állítható (96. oldal). Ugyanaz az érték 
vonatkozik mindkét forgásirányra.

Lefutási idő beállítható vészleállítás esetén is (“Ki3/Off3” mód). 
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Beállítás

• Fordulatszám referencia rámpázás: 23.11…23.15 és 46.01 paraméterek (203. 
és 304. oldalak).

• Nyomaték referencia rámpázás: 01.30, 26.18 és 26.19 paraméterek (134. és 216. 
oldalak).

• Frekvencia referencia rámpázás: 28.71…28.75 és 46.02 paraméterek 
(226. és 304. oldalak).

• Jogging (léptetés): 23.20 és 23.21 paraméterek (205. oldal).

• Motor potenciométer: 22.75 paraméter (202. oldal).

• Vészstop (“Ki3/Off3” mód): 23.23 Emergency stop time (Vészstop idő) paraméter 
(205. oldal).

 Állandó fordulatszámok/frekvenciák

Az állandó fordulatszámok és frekvenciák előre meghatározott referenciaértékek, 
amelyek könnyen aktiválhatóak, például a digitális bemenetek segítségével. 
Maximálisan 7 -7 referenciát definiálhat a fordulatszám szabályozás, illetve a 
frekvenciaszabályozás számára.

FIGYELMEZTETÉS: A fordulatszám és a frekvenciaértékek felülírják a normál 
referenciaértékeket függetlenül attól, hogy azok milyen forrásból érkeznek.

Beállítás

• Menu - Primary settings - Start, stop, reference - Constant frequencies, 
Menu - Primary settings - Start, stop, reference - Constant speeds

• 22 Speed reference selection (Fordulatszám referencia kiválasztás) (192. oldal) 
és 28 Frequency reference chain (Frekvencia referencia lánc) oldalak (218. 
oldal).

 Kritikus fordulatszámok/frekvenciák

A kritikus fordulatszám funkció olyan alkalmazásoknál használható, ahol el kell 
kerülni bizonyos fordulatszámokat vagy fordulatszám tartományt (például mechanikai 
rezonancia problémák miatt).

A kritikus fordulatszám funkció megakadályozza, hogy a referencia hosszabb ideig 
tartózkodjon egy un. kritikus sávban. Amikor a változó referencia a kritikus 
értékhatárok közé ér (22.87 Speed reference act 7 (Ford. szám ref. üzemi 7)), a 
funkció kimenete (22.01 Speed ref unlimited (Ford.szám ref. végtelen)) lesz 
fagyasztva mindaddig, amíg a kritikus tartományból ki nem ér a referencia értéke. 
Bármilyen hirtelen változás a kimeneten simítva lesz a későbbiekben a rámpázási 
funkcióval, a referencialáncban.
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Ha a hajtás korlátozza a megengett kimeneti fordulatszámot/frekvenciát, egyúttal 
korlátozza az abszolút legkisebb kritikus fordulatszámot is (kritikus fordulatszám 
alacsony, vagy a kritikus frekvencia alacsony), amikor álló helyzetből gyorsul fel, 
kivéve abban az esetben, ha a frekvencia referencia értéke nagyobb, mint a felső 
kritikus fordulatszám/frekvencia korlát.

A funkció skalár motorvezérlésnél is elérhető, frekvencia referenciával. A funkció 
bemenet a 28.96 Frequency ref act 7 (Frekvencia ref. üzemi 7) paraméterben érhető 
el.

Példa

A ventilátor 540 - 690 r/min és 1380 - 1560 r/min tartományban rezonál. Ahoz, hogy a 
hajtás kihagyja ezeket az értékeket,

• engedélyezze a kritikus fordulatszám funkciót a 22.51 Critical speed function 
(Kritikus fordulatszám funkció) paraméterrel, és

• állítsa be a kritikus fordulatszám tartományokat a lenti ábrának megfelelően.

Beállítás

• Kritikus fordulatszámok: 22.51…22.57 paraméterek (199. oldal)

• Kritikus frekvenciák: 28.51…28.57 paraméterek (225. oldal).

540

690

1380

1560

1 Par. 22.52 = 540 rpm

2 Par. 22.53 = 690 rpm

3 Par. 22.54 = 1380 rpm

4 Par. 22.55 = 1560 rpm

1 2 3 4

22.01 Speed ref unlimited 
(Ford.szám ref. végtelen) (rpm)

22.87 Speed reference act 7 (Ford. szám 
ref. üzemi 7) (rpm)



Program funkciók   93
 Kirohanás (Rush) vezérlés

Nyomaték szabályozásnál a motor fordulatszáma nagymértékben megnő, ha a 
terhelés hirtelen eltűnik. A szabályozó program rendelkezik a rush vezérlő funkcióval, 
ami csökkenti a nyomaték referenciát, amíg az a 30.11 Minimum speed (Minimális 
fordulatszám) és a 30.12 Maximum speed (Maximális fordulatszám) határok közé 
nem kerül.

A funkció a PI szabályozáson alapszik. A kezdeti beállított érték az arányos rész 
(erősítés) tekintetében 10.0, és az integrálási idő esetében pedig 2s.

 Léptetés (Jogging) funkció

A jogging funkció indítását és megállítását egy nyomógomb vezérli, amely lehetővé 
teszi a motor rövid idejű forgását. Ezen funkció tipikusan szervizelés vagy üzembe 
helyezés alatt használatos.

Két léptető (jogging) funkció (1 vagy 2) állítható be, mindkettő egyéni aktiváló 
forrással és referenciával rendelkezik. A jel források a 20.26 Jogging 1 start source 
(Léptetés 1 indítás forrás) és a 20.27 Jogging 2 start source (Léptetés 2 indítás 
forrás) (Menu - Primary settings - Start, stop, reference - Jogging) 
paraméterekkel állíthatóak be. Ha a léptető funkció aktív, a hajtás a be-állított léptető 
fordulatszámmal fog elindulni és felfutni (22.42 Jogging 1 ref (Léptetés 1 ref) vagy 
22.43 Jogging 2 ref (Léptetés 2 ref) paraméterek) egy meghatározott felfutást leíró 
rámpa szerint (23.20 Acc time jogging (Felf. idő léptetés)). Ha a funkció kikapcsolt 
állapotba kerül, a hajtás a beállított lefutást leíró rámpa szerinti időtartam alatt áll meg 
(23.21 Dec time jogging (Lef. idő léptetés)).

Ha a funkció kikapcsolt állapotba kerül, a hajtás a beállított lefutást leíró rámpa 
szerinti időtartam alatt áll meg (21.03 Stop mode (Megállási mód) paraméter).

Motor fordulatszám

Idő

Túlpörgés jelzési szint

Alulpörgés jelzési szint

31.30 Overspeed trip margin 

0

31.30 Overspeed trip margin 

30.12

30.11

Kirohanás vezérlés aktív
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Jog cmd = 20.26 Jogging 1 start source (Léptetés 1 indítás forrás) vagy 20.27 
Jogging 2 start source (Léptetés 2 indítás forrás) paraméterekben beállított forrás 
állapota
Jog enable = 20.25 Jogging enable (Léptetés engedélyezés) paraméter állapota
Start cmd = hajtás indítás parancs állapota.

Fázis Jog 
cmd

Jog 
enable

Start 
cmd Leírás

1-2 1 1 0 A hajtás a léptetési fordulatszámra gyorsít a léptetés funkció

felfutási rámpája szerint.

2-3 1 1 0 A hajtás a léptetési fordulatszámon fut.

3-4 0 1 0 A hajtás nulla fordulatszámra lassít a léptetés funkció

rámpája szerint.

4-5 0 1 0 A hajtás leállítva.

5-6 1 1 0 A hajtás a léptetési fordulatszámra gyorsít a Léptetés funkció

felfutási rámpája szerint.

6-7 1 1 0 A hajtás a léptetési fordulatszámon fut.

7-8 0 1 0 A hajtás nulla fordulatszámra lassít a léptetés funkció

rámpája szerint.

8-9 0 1->0 0 A hajtás leállítva. Ameddig a léptető parancs aktív, az indítási 
parancsot figyelmen kívül hagyja. A léptető parancs

megszűnése után új start parancsra van szükség.

9-10 x 0 1 A hajtás felfut a fordulatszám alapjel alapján, az aktív

felfutási rámpának megfelelően (23.11…23.15 paraméterek).

10-11 x 0 1 A hajtás a fordulat referenciát követi.

11-12 x 0 0 A hajtás megáll a beállított lefutási rámpa szerint 
(23.11…23.15 paraméterek).

12-13 x 0 0 A hajtás leállítva.

2 31 4 5 6 8 11 13 1415 16 t7 189 1210 17

Jog cmd

Jog enable

Start cmd

Sebesség
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Tekintse meg a blokk diagramot a 470 oldalon.

Megjegyzés:

• A léptető funkció nem elérhető, ha a hajtás helyi vezérlési módban van.

• A léptető funkció nem használható, ha a hajtás indítási parancsa aktív, vagy a 
hajtás már működik a jogging funkció aktiválásakor. A léptető parancs meg-
szűnése után új start parancsra van szükség a hajtás indításához.

FIGYELMEZTETÉS! Ha a jogging funkció aktiválva lett, miközben az indítás 
parancs ki volt adva, a jogging funkció azonnal működésbe lép, ha az indítás 

deaktiválódik.

• Ha mindkét léptető funkció akiválva lett, akkor az elsőként aktivált a nagyobb 
prioritású.

• A léptető funkció vektoros vezérlési módot használ.

• A léptető funkció terepibuszról aktivált (tekintse meg a 06.01 Main control word 
(Fő vezérlőszó) paraméter, 8…9. bitek) és a beállított referenciákat és rámpákat 
használja, de nincs szükség engedélyező jelre.

Beállítás

• Menu - Primary settings - Start, stop, reference - Jogging

• 20.25 Jogging enable (Léptetés engedélyezés) (183. oldal), 20.26 Jogging 1 start 
source (Léptetés 1 indítás forrás) (184. oldal), 20.27 Jogging 2 start source 
(Léptetés 2 indítás forrás) (185. oldal), 22.42 Jogging 1 ref (Léptetés 1 ref) (198. 
oldal), 22.43 Jogging 2 ref (Léptetés 2 ref) (199. oldal), 23.20 Acc time jogging 
(Felf. idő léptetés) (205. oldal) és 23.21 Dec time jogging (Lef. idő léptetés) (205. 
oldal) paraméterek.

13-14 x 0 1 A hajtás gyorsít a fordulatszám alapjel alapján, az aktív

felfutási rámpának megfelelően (23.11…23.15 paraméterek).

14-15 x 0->1 1 A hajtás a fordulat referenciát követi. Ameddig a start jel 
aktív, a léptető engedélyező jel figyelmen kívül van hagyva. 
Ha a léptető jel aktív, amikor a start jel megszűnik, a léptető 
funkció azonnal engedélyezve lesz.

15-16 0->1 1 0 A start jel megszűnt. A hajtás a beállított lefutási rámpa

szerint (23.11…23.15 paraméterek) lassít.

Ha a léptető parancs aktív, akkor a hajtás átveszi a léptető

funkció lefutási rámpáját.

16-17 1 1 0 A hajtás a léptető referenciát követi.

17-18 0 1->0 0 A hajtás a léptető funkció rámpa szerint lassít nulla 
fordulatra.

Fázis Jog 
cmd

Jog 
enable

Start 
cmd Leírás
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 Fordulatszám szabályozási teljesítmény adatok

A lenti táblázat megadja a tipikus teljesítmény adatokat a fordulatszám 
szabályozással kapcsolatosan:

 Nyomaték szabályozási teljesítmény adatok

A hajtás pontos nyomatékszabályozásra képes a tengelytől származó fordulatszám 

visszacsatolás nélkül is. A lenti táblázat megadja a tipikus adatokat a 

nyomatékvezérléssel kapcsolatosan:

100

t (s)

T
TN

(%)

Tterhelés

nüzemi-nref
nN

Terület < 10% s

TN = névleges motor nyomaték
nN = névleges motor fordulatszám
nüzemi = üzemi fordulatszám
nref = fordulatszám referencia

Fordulatszám 
szabályozás

Teljesítmény 
adatok

Statikus pontosság a motor névleges 
szlipjének 20%-a

Dinamikus 
pontosság

<10% 100% 
nyomaték ugrással.

t (s)

TN = névleges motor nyomaték

Tref = nyomaték referencia

Tüzemi = üzemi nyomaték

Nyomatékszabályo
zás

Teljesítmény 
adatok

Nem lineáris ± 5% névleges 
nyomatékkal

(± 20% a kívánt 
munkapontban)

Nyomaték ugrás 
felfutási idő

< 10 ms névleges 
nyomatékkal

100

< 5 ms

90

10

Tref

Tüzemi

T
TN

(%)
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 Skalár motorvezérlés

A skalár motorvezérlés az alapértelmezett motor vezérlési mód. Skalár módban a 
hajtás fordulatszám-, vagy frekvencia referencia alapján van szabályozva. 
Ugyanakkor a vektor vezérlés kiemelkedő pontossága, minősége nem érhető el 
skalár módban.

Skalár mód az alábbi esetekben javasolt:

• Több motoros hajtás esetén: 1) ha a terhelés nem egyenlően oszlik el a motorok 
között, 2) ha a motorok eltérő teljesítményűek, vagy 3) ha a motort kicserélik a 
motor azonosítás (ID run) futtatása után

• Ha a motor névleges árama kisebb, mint a hajtás névleges áramának 1/6-a

• Ha a hajtásra nincs motor kötve (pl.: tesztelés során)

• Ha a hajtás egy középfeszültségű motort szabályoz egy Step-up 
transzformátorral.

Skalár módban, néhány alkalmazás nem érhető el.

További információért tekintse meg A hajtás működési módjai fejezetet (83. oldal).

IR kompenzáció motor skalár vezérléséhez

IR kompenzáció (más néven feszültség 
növelés) csak skalár vezérlési mód 
esetén használható. Aktív IR 
kompenzálás esetén, a hajtás az alsó 
fordu-latszám tartományban megemeli 
a kimeneti feszültséget. Az IR 
kompenzálás nagy indítónyomatékot 
igénylő alkalmazások esetén hasznos. 
DTC módban nincs szükség ilyen 
kompenzációra, mivel az 
automatikusan aktiválva van.

Beállítás

• Menu - Primary settings - Motor - IR compensation

• 97.13 IR compensation (IR kompenzáció) (338. oldal) és 99.04 Motor control 
mode (Motor szabályozási mód) (341. oldal) paraméterek

• 28 Frequency reference chain (Frekvencia referencia lánc) (218. oldal) 
paraméter.

 Felhasználói terhelési görbe

A Felhasználói terhelési funkció egy olyan felügyeleti funkció, amely segítségével 
megfigyelhetőek a bemeneti jelek a frekvencia, vagy a fordulatszám, ill. a terhelés 

Motor feszültség

f (Hz)

IR kompenzáció

Nincs kompenzáció
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függvényében. Megmutatja a vizsgált jelek állapotát, és figyelmeztető-, vagy hibajelet 
ad a felhasználó által definiált karakterisztikától, görbétől történő eltérés esetén.

A felhasználói terhelési görbe a túlterhelést és a túlterhelési görbét is tartalmazza, ill. 
csak az egyiket közülük. Minden görbe 5 pontból épül fel, ezek alkotják a frekvencia 
vagy fordulatszám függvényében megjelenített görbét. 

A lenti példában látható felhasználói terhelési görbe alapja a motor névleges 
nyomatéka, ez pozitív és negatív irányban is 10%-kal el lett tolva. A határértékek 
meghatároznak egy munka sávot a motor számára, így a sávon kívül elhelyezkedő 
pontok megfigyelhetőek, időzíthetőek és kimutathatóak.   

Egy túlterheléssel kapcsolatos figyelmeztető jelzést és/vagy hibajelzést állíthat be 
arra az esetre, ha a megfigyelt jel egy előre meghatározott ideig, folyamatosan a 
túlterhelési görbe felett tartózkodik. Egy alulterheléssel kapcsolatos figyelmeztető 
jelzést és/vagy hibajelzést állíthat be arra az esetre, ha a megfigyelt jel egy előre 
meghatározott ideig, folyamatosan az alulterhelési görbe alatt tartózkodik.

Túlterhelésre lehet példa, amikor a fűrészlapok, vagy a ventilátorok terhelési 
profiljának túlzott növekedését figyelik.

Alulterhelésre lehet példa, ha a terhelés lecsökkenését, vagy szállítószalagok, ill. 
ventilátor ékszíjak fékezését figyelik meg.

Beállítások

37 User load curve (Felhasználói terhelési görbe) paramétercsoport (276. oldal).

Motor nyomaték/névleges nyomaték

1

2
3

Kimeneti frekvencia (Hz)
1 = Kimeneti frekvencia
2 = Névleges folyamat terhelési görbéje 
3 = Alulterhelési görbe (5 mérési pont)

1.2

1.0

0.8

0.6

0.2

0.4

0.0

-0.2
0 10 20 30 40 50
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 U/f karakterisztika

Az U/f karakterisztika csak skalár vezérlési módban használható, amely frekvencia 
szabályozást használ.

A funkciónak két módja létezik: lineáris és négyzetes.

Lineáris módban a feszültség és a frekvencia aránya állandó a mezőgyengítési pont 
előtt. Ez állandó nyomatékos alkalmazások esetén használatos, akkor, ha szükséges 
lehet a névleges, vagy közel névleges motor nyomatékigény előállítása a teljes 
frekvenciatartományban. 

Négyzetes nyomatékú alkalmazásnál (alapbeállítás) a feszültség és frekvencia 
aránya a frekvencia négyzetével arányosan négyzetesen változik a mezőgyengítési 
pont előtt. Tipikusan centrifugális szivattyú, és ventilátoros alkalmazásoknál fordult 
elő. Ezeknél az alkalmazásoknál a szükséges nyomaték a frekvencia négyzetével 
arányosan változik. Ezáltal, ha a feszültség a négyzetes formula szerint változik, 
ezeknél az alkalmazásoknál a motor jobb hatásfokkal és kisebb zajjal üzemel.

Az U/f karakterisztika nem használható az energia optimalizálásnál; ha a 45.11 
Energy optimizer (Energia optimalizáló) paraméter Enable (Engedélyezve) értékre 
van állítva, a 97.20 U/F ratio (U/F karakterisztika) paraméter nem lesz figyelembe 
véve.

Beállítás

• Menu - Primary settings - Motor - U/f ratio

• 97.20 U/F ratio (U/F karakterisztika) (338. oldal) paraméter.

 Mágneses fékezés

A hajtás gyorsabb leállást képes biztosítani a motor mágnesezettségének 
növelésével. A fluxus növelésével a motor fékezésekor keletkező energia hővé alakul 
a motorban.

A hajtás folyamatosan figyeli a motor állapotát a mágneses fékezés alatt is. Ezért a 
mágneses fékezés megálláskor és a fordulatszám változtatásakor egyaránt 
használható. A mágneses fékezés további előnyei:

TFék

20

40

60

(%)
Motor 
fordulatsz.

Nincs mág.fékezés

Mágn. fékezés

TFék = Fékező nyomaték
 = 100 Nm

Mágn. fékezés

Nincs m. fékezés
t (s) f (Hz)
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• A fékezés közvetlenül a stop parancs kiadása után megkezdődik. A fékezés 
megkezdése előtt nem kell a fluxus csökkenésére várni.

• Hatékony motorhűtés. Mágneses fékezés közben az állórész árama növekszik, 
nem pedig a forgórészé. Az állórész hűtése sokkal hatékonyabb, mint a 
forgórészé.

• A mágneses fékezés indukciós és állandómágneses szinkron motoroknál is 
használható.

Két fékezési szint lehetséges:

• Mérsékelt fékezés gyorsabb lassulást nyújt ahhoz az esethez képest, ahol a 
mágneses fékezés nem lehetséges. A motor fluxus szintje korlátozott, hogy 
megelőzze a motor túlmelegedését. 

• A teljes fékezés szinte minden elérhető áramot felhasznál, hogy a mechanikai 
energiát hőenergiává alakítsa. A fékezési idő rövidebb, mint a mérsékelt fékezés 
esetén. Ciklikus használatban a motor melegedése jelentős.

FIGYELMEZTETÉS: A motort úgy kell méretezni, hogy a mágneses fékezés 
által létrehozott hőenergiát el tudja nyelni. 

Beállítás

• Menu - Primary settings - Motor - Flux braking

• 97.05 Flux braking (Mágneses fékezés) paraméter (337. oldal).

 DC mágnesezés

A hajtásnak különböző mágnesezési funkciói léteznek a motor indítási/forgási/ 
megállási állapotától függően: előmágnesezés, DC tartás, utómágnesezés és 
előfűtés (motor fűtés).

Előmágnesezés

Engedélyezés esetén a motor indítás előtt előmágnesezésre kerül. A kiválasztott 
indítási módtól függően (21.01 Vector start mode (Vektoros indítási mód) vagy 21.19 
Scalar start mode (Skalár indítási mód)), előmágnesezéssel biztosítható a lehető 
legnagyobb indítási nyomaték, a motor névleges nyomatékának 200%-áig. Az 
előmágnesezési idő (21.02 Magnetization time (Mágnesezési idő)) állításával a 
motor indítása szinkronizálható például a mechanikus fék kiengedésével.

Beállítás

21.01 Vector start mode (Vektoros indítási mód), 21.19 Scalar start mode (Skalár 
indítási mód), 21.02 Magnetization time (Mágnesezési idő) paraméterek.
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DC tartás

A tartás funkcióval a forgórész közel álló helyzetben tartható a folyamat közben. A 
DC tartás aktiválása a 21.08 DC current control (DC áram szabályozás) paraméterrel 
állítható be. Amikor mind az alapjel, mind a motor fordulatszám a beállított DC tartás 
fordulatszám alá csökken (21.09 DC hold speed (DC tartás fordulatszáma) 
paraméter), a hajtás nem állít elő tovább szinuszos áramot, és egyenáramot kezd el 
injektálni a motorba. Az áram értéke a 21.10 DC current reference (DC áram 
referencia) paraméterben állítható be. Ha az alapjel fordulatszám újra meghaladja a 
21.09 DC hold speed (DC tartás fordulatszáma) paraméterben beállított értéket, a 
normális hajtásüzem visszaáll. 

Beállítás

21.08 DC current control (DC áram szabályozás) és 21.09 DC hold speed (DC tartás 
fordulatszáma) paraméterek.

Utómágnesezés

Ezzel a funkcióval a motor mágnesezése megtartható egy bizonyos ideig (21.11 Post 
magnetization time (Utómágnesezési idő) paraméter) a leállítás után. Ennek az a 
célja, hogy megóvja a berendezést a terhelés alatti mozgástól, például a mechanikus 
fék meghúzásáig. Utómágnesezés a 21.08 DC current control (DC áram 
szabályozás) paraméterben engedélyezhető. A mágnesezési áram beállítása a 
21.10 DC current reference (DC áram referencia) paraméterben lehetséges.

Megjegyzés: Utómágnesezés csak akkor érhető el, ha rámpa szerinti leállítási mód 
ki lett választva (Tekintse meg a 21.03 Stop mode (Megállási mód) paramétert).

Beállítás

21.01 Vector start mode (Vektoros indítási mód), 21.02 Magnetization time 
(Mágnesezési idő) és 21.08…21.11 paraméterek (189. oldal).

Referencia

Motor fordulatszám DC tartás

21.09 DC hold speed (DC
tartás fordulatszáma)

t

t
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Előfűtés (motor fűtés)

A motor fűtés melegen tartja a motort, és megvédi a motor belsejében előforduló 
páralecsapódástól oly módon, hogy DC árammal táplálja a motort a hajtás 
megállásakor. A fűtés csak akkor aktiválódik, ha a hajtás meg lett állítva; annak újbóli 
elindítása megszakítja az előfűtés funkciót. A fűtés 60 másodperccel a megállás 
után, illetve a moduláció megszűnésekor indul el, a túláramok elkerülése érdekében, 
szabadon futás esetén.

A funkció beállítható, hogy állandóan aktív legyen, amikor a hajtást leállítja, vagy 
aktiválható digitális bemenettel, terepibusszal, időzített, vagy felügyeleti funkciókkal 
is. Például a jelfelügyeleti funkció segítségével fűtés bekapcsolható egy, a 
hőmérséklet mérésére szolgáló, a motor felől érkező jel segítségével.

A motort tápláló előfűtési áram a névleges áramérték 0…30%-a.

A hajtás figyelmeztetést ad ki, ha a motor előfűtése során feszültség alatt tartja azt. 

Megjegyzés:

• Olyan alkalmazásoknál, ahol a motor továbbra is hosszú ideig forog a moduláció 
lekapcsolása után is, ajánlatos rámpázással és előfűtéssel megállítani azt, 
elkerülve a motor előfűtés miatti megrántását.

• A fűtési funkció számára aktív futás engedélyezés (run enable), interlock (retesz) 
és STO jelek szükségesek. 

• A fűtési funkció csak hibamentes hajtás esetén működik. 

• Az előfűtés DC tartást alkalmaz, hogy előállítsa a szükséges áramértéket.

Beállítás

• Menu - Primary settings - Motor - Pre-heating

• 21.14 Pre-heating input source (Előfűtés bemenet forrás) és 21.16 Pre-heating 
current (Előfűtési áram) paraméterek (190. oldal)

 Energia felhasználás optimalizálása

A funkció optimalizálja a motor fluxusát, így az összes energiafogyasztás, és a motor 
zajszint is lecsökkenhet, ha a hajtás a névleges terhelés alatt üzemel. A teljes 
hatásfok (motor és a hajtás együtt) akár 1…20%-kal is növelhető, a terhelő 
nyomatéktól és fordulatszámtól függően.

Megjegyzés: Az állandómágneses motorok vezérlése során az Energia felhasználás 
optimalizálása funkció folyamatosan aktív.

Beállítás

• Menu - Energy efficiency

• 45.11 Energy optimizer (Energia optimalizáló) paraméter (302. oldal) 
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 Kapcsolási frekvencia

A hajtásnál két kapcsolási frekvencia állítható be: referencia kapcsolási frekvencia és 
minimum kapcsolási frekvencia. A hajtás igyekszik tartani a legmagasabb, 
engedélyezett kapcsolási frekvenciát (= referencia kapcsolási frekvencia), 
amennyiben az termikusan lehetséges, és dinamikusan váltogat a referencia és a 
minimum kapcsolási frekvenciák között, a hőmérséklet függvényében. Amikor a 
hajtás eléri a minimális kapcsolási frekvenciát (=legalacsonyabb, engedélyezett 
kapcsolási frekvencia), a hajtás elkezdi korlátozni a kimeneti áram értékét, a fűtés 
függvényében.

A leértékeléssel kapcsolatban tekintse meg a Műszaki adatok fejezet Kapcsolási 
frekvencia alfejezetet a hajtás Hardver gépkönyvében.

Példa 1: Ha rögzítenie kell a kapcsolási frekvenciát egy bizonyos értéken, mint 
néhány szűrő esetében, állítsa a referencia-, és a minimális kapcsolási frekvencia 
értéket is erre a frekvenciára, így a hajtás tartani fogja a kívánt értéket. 

Példa 2: Ha a referencia kapcsolási frekvencia 12 kHz-re van állítva, a minimum 
érték pedig 1 kHz, a hajtás a legmagasabb kapcsolási frekvenciát fogja alkalmazni a 
motorzaj csökkentése érdekében, és csak a fűtésnél fogja lecsökkenteni azt. Ez 
hasznos lehet olyan alkalmazásoknál, ahol szükséges lehet a motorzaj alacsony 
szinten tartása, de a magasabb zaj is elfogadható, ha a teljes kimeneti áramra 
szükség van.

Beállítás

97.01 Switching frequency reference (Kapcsolási frekvencia referencia) és 97.02 
Minimum switching frequency (Minimális kapcsolási frekvencia) paraméter (328. 
oldal).

 Fordulatszám kompenzált megállás

A fordulatszám kompenzált megállás funkció az olyan alkalmazások számára lehet 
hasznos, ahol a szállítószalagnak egy bizonyos távolságot meg kell tennie a 
megállás parancs kiadása után. Maximális fordulatszámnál a motor a beállított 
lefutási rámpáknak megfelelően áll le. A maximális fordulatszámnál kisebb 
fordulatszámon a megállítás késleltetve van oly módon, hogy a hajtás egy bizonyos 
fordulatszámon vezérli a motort, mielőtt a motor a rámpázás szerint megáll. Ahogy az 
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ábra is mutatja, megállás parancs kiadása utáni megtett távolság megegyezik a két 
esetben, azaz az A és B területek megegyeznek egymással. 

A kompenzáció korlátozható csak az előre, vagy csak a hátra forgásra. 

A fordulatszám kompenzáció csak vektoros vezérlés esetén alkalmazható. 

Beállítás

21.03 Stop mode (Megállási mód) (186. oldal), 21.30 Speed comp stop delay 
(Fordulatszám komp. megállási késleltetés) (192. oldal) és 21.31 Speed comp stop 
threshold (Fordulatszám komp. megállási küszöb) (192. oldal) paraméterek.

Motor fordulatszám

Max.
fordulat

Használt
fordulat

t (s)

Stop parancs

A ter. = B ter.

A

B
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Alkalmazás vezérlés

 Vezérlő makrók

A vezérlő makrók előre definiált paraméter beállítások, és I/O konfigurációk. További 
információért tekintse meg a Vezérlő makrók fejezetet (57. oldal).

 Folyamat PID szabályozás

A hajtás rendelkezik egy beépített PID szabályozóval. A folyamat szabályozására 
használható, mint például a csőben fellépő nyomás vagy csőben történő áramlás, 
esetleg tartályok folyadékszintjének adott értéken tartása. 

A folyamat PID szabályozásnál a folyamat referencia (alapjel) van összekötve a 
hajtással, és nem a fordulatszám referencia. Az üzemi érték (folyamat 
visszacsatolás) is vissza van vezetve a hajtáshoz. A folyamat PID szabályozó 
beállítja a hajtás fordulatszámát úgy, hogy a mért folyamatbeli mennyiséget (aktuális 
érték) a kívánt szinten tarthassa. Ez azt jelenti, hogy a felhasználónak nem 
szükséges beállítani a frekvencia/fordulatszám/nyomaték referencia értékeket a 
hajtáson, hanem az a folyamat PID alapján fogja beállítani a saját működését.

Lentebb az egyszerűsített blokk diagram mutatja be a folyamat PID szabályozó 
működését. További, részletesebb blokkdiagramokért tekintse meg a 476. és a 477. 
oldalakat.

A hajtás két teljes értékű, folyamat PID szabályozó beállítás szettet tartalmaz, 
amelyek között szükség esetén bármikor válthat; tekintse meg a 40.57 PID set1/set2 
selection (PID szett1/szett2 kiválasztás) paramétert. 

Megjegyzés: A folyamat PID vezérlés csak távvezérlés esetén érhető el; tekintse 
meg a Helyi-, és távvezérlés fejezetet (80. oldal).

Folyamat 
PID

AI1
Folyamat 

üzemi 
értékei

AI2

• • •

FBA

Alapjel

Fordulatszám, 
nyomaték, vagy 
frekvencia 
referencia lánc

Szűrő

Korlátozás
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A folyamat PID szabályozó gyors beállítása

1. Aktiválja a folyamat PID szabályozót: Menu - Primary settings - PID - PID 
controls

2. Válasszon visszacsatolás forrást: Menu - Primary settings - PID - Feedback 

3. Válasszon alapjel forrást: Menu - Primary settings - PID - Setpoint 

4. Állítsa be az erősítést (arányos rész), az integrálási, és deriválási időket: Menu - 
Primary settings - PID - Tuning 

5. Állítsa be a PID kimeneti határértékeket: Menu - Primary settings - PID - PID 
output

6. Válasszon egy PID szabályozó kimenetet, mint forrást, például: 22.11 Ext1 speed 
ref1 (Külső1 ford. szám ref1): Menu - Primary settings - Start, stop, reference - 
Reference from

Alvás-, és Növelés funkciók a folyamat PID szabályozó számára

Az Alvás funkció olyan PID szabályozási alkalmazásoknál használatos, ahol változik 
a fogyasztás, mint például az ivóvízzel kapcsolatos szivattyúrendszerek. Amikor 
aktiválva van, kis üzemeltetési igény esetén teljesen leállítja a szivattyút ahelyett, 
hogy folyamatosan üzemeltetné annak optimális munkapontja alatt. A következő 
példa bemutatja a funkció működését. 

Példa: A hajtás egy nyomásfokozó szivattyút vezérel. A vízfogyasztás az éjszaka 
folyamán lecsökken. Ennek megfelelően, a folyamat PID szabályozó lecsökkenti a 
motor fordulatszámát. Azonban a csöveknél fellépő veszteségek, és a centrifugál 
szivattyú alacsony fordulatszáma okán a motornak sosem szabad megállnia. Az 
Alvás funkció érzékeli az alacsony forgási sebességet, és az alvási késleltetés letelte 
után megállítja a feleslegesen járó szivattyút. A hajtás Alvás módba kapcsol, és 
ezután is figyeli a nyomást. A szivattyú újra elindul, ha a nyomás egy előre 
meghatározott minimális szint alá esik, és az ébredési késleltetés eltelt.

A felhasználó meghosszabbíthatja a PID alvási időt a Növelő funkció segítségével. A 
Növelő funkció megnöveli a folyamat alapjelét egy előre meghatározott időtartamra, 
mielőtt a hajtás Alvás módba kerülne, így az tovább lehet inaktív állapotban.
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Követés (Tracking)

A követési módnál a PID blokk kimenetén közvetlenül a 40.50 (vagy 41.50) Set 1 
tracking ref selection (Szett 1 követési referencia választás) paraméter értékére 
jelenik meg. A PID belső I része be van állítva, tehát semmilyen tranziens sem 
jelenhet meg a kimeneten, de amint a Követés mód kikapcsolódik, a hajtás 
számottevő tranziens nélkül visszaáll a normál folyamatszabályozásra.

Ébredési szint
(Alapérték - Ébredés eltérés [40.47])

t < tsd

Motor fordulatszám

Üzemi érték

STOP

tsd = Alvás késleltetés
(40.44)

Alvás szint 
(40.43)

START

Ébredés 
késleltetés (40.48)

tsd

Alapjel

Idő

Alvás növelési lépték (40.46)

Alvás mód

Alvás növelő idő (40.45)

Idő

Idő

Nem invertált
(40.31 = Not inverted (Ref - Fbk) (Nem 

Ébredési szint
(Alapjel + Ébredés eltérés [40.47])

Üzemi érték

Idő

Invertált (40.31 = Inverted (Fbk - Ref) 
(Invertált (Vissz.cs-Ref)))
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Beállítás

• Menu - Primary settings - PID

• 96.04 Macro select (Makró kiválasztás) paraméter

• 40 Process PID set 1 (Folyamat PID szett 1) (280. oldal) és 41 Process PID set 2 
(Folyamat PID szett 2) (294. oldal) paramétercsoport.

 Mechanikai fékvezérlés

A mechanikai fék arra használható, hogy a motort, vagy a hajtott berendezést nulla 
fordulatszámon tartsa, ha a hajtás megáll, vagy nincs feszültség alatt. A fékvezérlési 
logika figyeli a 44 Mechanical brake control (Mechanikai fékvezérlés) 
paramétercsoport beállításait, akárcsak számos külső jelet, és a különböző állapotok 
közti mozgásokat, amelyeket a 109. oldalon található diagram is bemutat. Az állapot 
diagram alatti táblázatok részletesen bemutatják az állapotokat és az átmeneteket. A 
110. oldalon levő ütem diagram egy példát ad a zárt-nyitott-zárt szekvenciára.

A fékvezérlési logika bemenetei

A hajtás indítás parancsa (06.16 Drive status word 1 (Hajtás állapotszó 1) 5. bitje) a 
fő vezérlési forrás a fékvezérlési logika számára.

A fékvezérlési logika kimenetei

A mechanikai fék a 44.01 Brake control status (Fékvezérlés állapot) paraméter 0. 
bitjével vezérelhető. Ezt a bitet ajánlatos egy relé kimeneti forrásának is 
megválasztani (vagy egy digitális bemenetnek/kimenetnek a kimeneti mód esetén), 
amelyet ezután egy relén keresztül a féket működtető egységgel kell összekötni. 
Tekintsen meg egy bekötési példát a 111. oldalon.

A fékvezérlési logika, különböző állapotokban, úgy kérvényezi a hajtás vezérlési 
logikát, hogy az tartsa a motort egy állandó fordulatszámon, vagy csökkentse azt. 
Ezek az igények (“requests”) 44.01 Brake control status (Fékvezérlés állapot) 
paraméterben láthatóak.

Beállítás

44 Mechanical brake control (Mechanikai fékvezérlés) paramétercsoport (298. oldal).
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Fék állapot diagram

Állapot leírások

Állapot név Leírás

FÉK DEAKTIVÁLVA A fékvezérlés deaktivált. (44.06 Brake control enable (Fékvezérlés 
engedélyezés) paraméter = 0, és a 44.01 Brake control status (Fékvezérlés 
állapot) b4 = 0). A nyitott jelzés aktív. (44.01 Brake control status (Fékvezérlés 
állapot) b0 = 1).

FÉK NYIT A fék nyitása kérvényezve lett. (44.01 Brake control status (Fékvezérlés állapot) 
b2 = 1). A nyitott jelzés aktiválva lett (44.01 Brake control status (Fékvezérlés 
állapot) b0 beállítva). A terhelés tartva van a hajtás fordulatszám szabályozása 
által addig, amíg a 44.08 Brake open delay (Fék nyitás késleltetés) időtartam le 
nem telik.

FÉK NYITVA A fék nyitva van (44.01 Brake control status (Fékvezérlés állapot) b0 = 1). A 
tartás kérelem eltávolítva (44.01 Brake control status (Fékvezérlés állapot) b2 = 
0), és a hajtás követheti a referencia értéket.

FÉK ZÁR

FÉK ZÁRÁS VÁRAKOZÁS A fék zárása kérvényezve lett. A hajtás logikától kérvényezve lett, hogy 
csökkentse a fordulatszámot, leállásig (44.01 Brake control status (Fékvezérlés 
állapot) b3 = 1). A nyitott jelzés aktív (44.01 Brake control status (Fékvezérlés 
állapot) b0 = 1). A fék logika ebben az állapotban marad, amíg a motor 
fordulatszám a 44.14 Brake close level (Fék zárási szint) paraméter érték alatt 
van.

FÉK ZÁRÁSI 
KÉSLELTETÉS

A zárási feltételek teljesültek. A nyitott jelzés deaktiválva lett (44.01 Brake 
control status (Fékvezérlés állapot) b0 → 0). A lerámpázási igény fenntartva 
(44.01 Brake control status (Fékvezérlés állapot) b3 = 1). A fék logika ebben az 
állapotban marad, amíg a 44.13 Brake close delay (Fék zárás késleltetés) 
időtartam el nem telik. 
Ezen a ponton, a logika a FÉK ZÁRVA állapotba megy át.

FÉK ZÁRÁSI 
KÉSLELTETÉS

FÉK ZÁRÁS 
VÁRAKOZÁS

FÉK DEAKTIVÁLVA FÉK NYITFÉK ZÁRVA

FÉK NYITVAFÉK ZÁR

(bármely állapotból)

1

(bármely állapotból)

2

3

4

6

5

5

6

7

8

3

9
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Állapot változási feltételek ( )

Ütemezési diagram

A lentebb látható ütemezési diagram bemutatja a fékvezérlési funkció működését. 
Tekintse meg a fentebb található állapot diagramot.

FÉK ZÁRVA FÉK ZÁRVA. A fék zárt állapotban van (44.01 Brake control status 
(Fékvezérlés állapot) b0 = 0). A hajtás nem feltétlenül szabályoz.

1 Fékvezérlés deaktiválva (44.06 Brake control enable (Fékvezérlés engedélyezés) paraméter→ 0).

2 06.11 Main status word (Fő állapotszó), 2 bit = 0.

3 A fék nyitása kérvényezve lett. 

4 A 44.08 Brake open delay (Fék nyitás késleltetés) időtartam letelt.

5 A fék zárása kérvényezve lett.

6 A motor fordulatszám a záró fordulatszám alatt van 44.14 Brake close level (Fék zárási szint).

7 A 44.13 Brake close delay (Fék zárás késleltetés) időtartam letelt.

8 A fék nyitása kérvényezve lett.

9 A fékvezérlés engedélyezve (44.06 Brake control enable (Fékvezérlés engedélyezés) paraméter → 
1).

Állapot név Leírás

n

tmd Motor mágnesezési késleltetés

tod Fék nyitás késleltetés (44.08 Brake open delay (Fék nyitás késleltetés) paraméter)

ncs Fék zárás fordulatszám (44.14 Brake close level (Fék zárási szint) paraméter)

tcd Fék zárás késleltetés (44.13 Brake close delay (Fék zárás késleltetés) paraméter)

BCW FÉK ZÁRÁS VÁRAKOZÁS

BCD FÉK ZÁRÁSI KÉSLELTETÉS

Start parancs
(06.16 b5)

Szabályozás
(06.16 b6)

1 2 3 4 5 6 7 8

Kész ref (06.11 b2)

Ford. szám referencia

Fékvezérlési jelzés
(44.01 b0)

Megállt kéréshez
rámpázás (44.01 b3)

Megállt kérés tartás
(44.01 b2)

tod

ncs

FÉK ZÁRVA
Állapot

FÉK ZÁRVA
FÉK NYITVAFÉK NYIT

FÉK ZÁR

BCW BCD

tmd
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Bekötési példa

A lenti ábra egy fékvezérlési bekötésre ad példát. A fékvezérlési hardver, és a 
vezetékezés biztosítása és telepítése a végfelhasználó feladata. 

FIGYELMEZTETÉS! Bizonyosodjon meg arról, hogy az a berendezés, 
amelybe a fékvezérlési funkció integrálva lett, megfelel a személybiztonsági 

előírásoknak. Vegye figyelembe, hogy a frekvenciaváltó (a teljes hajtás modul, vagy  
az alap modul, az IEC/EN 61800-2 szerinti definícióval megegyezően), nem 
tekinthető az Európai Gépészeti direktíva, és a hozzá kapcsolódó, illeszkedő 
szabványok által elfogadott biztonsági berendezésnek. Ezáltal a teljes berendezés 
által nyújtott személyi biztonság nem alapulhat a frekvenciaváltó egy adott funkcióján 
(mint például a fékvezérlési funkció), de oly módon kell kivitelezni, ahogy az az 
alkalmazás specifikus előírásokban meg lett határozva.

A fék a 44.01 Brake control status (Fékvezérlés állapot) paraméter 0. bitjével van 
vezérelve. Ebben a példában a 10.24 RO1 source (RO1 forrás) paraméter a Brake 
command (Fék parancs) értékre lett állítva (azaz a 44.01 Brake control status 
(Fékvezérlés állapot) 0. bitje.

 Időzített funkciók

Nincs adat.

Beállítás

34 Timed functions (Időzített funkciók) paramétercsoport (254. oldal).

Motor

M

115/230 VAC

Hajtás vezérlőegység

Mechanikai fék

Fékvezérlő hardver

Vészfék

X8

20 RO1A

19 RO1C

21 RO1B
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DC feszültség szabályozás

 Túlfeszültség szabályozás

A DC kör túlfeszültség szabályozása tipikusan akkor szükséges, ha a motor 
generátor üzemmódban üzemel. A motor generátoros üzemben van, ha fékez, vagy 
ha a terhelés megrántja a tengelyt, azaz ha a tengely gyorsabban próbál forogni, mint 
a beállított fordulatszám, vagy frekvencia. Ahhoz, hogy a DC feszültség ne lépje túl a 
túlfeszültség szabályozási szintjét, a túlfeszültség szabályozó automatikusan 
csökkenti a létrejövő nyomatékot annak elérésekor. A túlfeszültség szabályozó 
minden egyéb, programozott lefutási időt növel, ha a határértéket elérte; ahhoz, hogy 
a lefutási idők rövidebbek legyenek, fékcsopper és fékellenállás használata javasolt.

 Feszültség csökkenés szabályozás (tápfeszültség esés áthidalása)

Ha a bejövő tápfeszültség megszűnik, a hajtás tovább fog működni, a forgó motor 
mozgási energiáját felhasználva. A hajtás normál üzemben fog működni mindaddig, 
ameddig a motor forog, és energiát generál a hajtás számára. Ha a főmegszakító 
zárt állapotban marad (amennyiben van), a hajtás üzemben marad a kimaradás után 
is. 

Megjegyzés: A főkontaktorral rendelkező berendezéseket tartóáramkörrel kell ellátni 
(pl. UPS) ahhoz, hogy a kontaktor vezérlő áramkör zárt állapotban legyen a rövid 
idejű betáphiány alatt.
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Automatikus újraindítás

A hajtás automatikusan újraindítható egy rövid (max. 5 mp-es) betáp hiba után az 
automatikus újraindítási funkció használatával, feltéve, hogy a hajtás üzemelhet 5 
másodpercig a hűtőventilátorok működése nélkül. 

Ha engedélyezve van, a funkció a feszültség kimaradás után a következő 
műveleteket hajtja végre a sikeres újraindítás érdekében: 

• A feszültség letörés visszaállítása (azonban a figyelmeztetés legenerálódik).

• A szabályozás és a hűtés megáll, hogy minden lehetséges módon energiát 
takarítson meg. 

• DC köri előtöltés engedélyezve van.

Ha a DC feszültség visszaállítódik, mielőtt eltelik a 21.18 Auto restart time (Automata 
újraindítási idő) paraméter által meghatározott időtartam, és a start jel aktív, a normál 
üzem folytatódik. Azonban, ha a DC feszültség ezen a ponton túlságosan alacsony 
szinten marad, a hajtás a 3220 DC link undervoltage (DC köri feszültségletörés) 
hibára áll ki.

 Feszültség szabályozás és kioldási határok 

A DC feszültség vezérlő szabályozó-, és kioldási határértékei a betáp feszültséggel, 
valamint a hajtás/inverter típussal arányosak. A DC feszültség (UDC) körülbelül a 
vonali feszültség 1.35-szöröse, és a 01.11 DC voltage (DC feszültség) paraméternél 
érhető el. 

A következő diagram megadja a kapcsolatot a kiválasztott DC feszültség szintek 
között. Vegye figyelembe, hogy az abszolút feszültség szintek változhatnak a 
hajtás/inverter típus és az AC betáp feszültség tartomány függvényében. 

UDCmax

Feszültség esés hiba szint (0.6 × UDCmin)

Túlfeszültség szabályozási szint (1.25 × UDCmax)

Túlfeszültség hibaszint (1.3 × UDCmax)

UDCmax = DC feszültség megegyezik: +10% × névleges AC feszültség × 1.35 

UDCmin = DC feszültség megegyezik: -15% × névleges AC feszültség × 1.35 

Túlfeszültség jelzés szint (1.15 × UDCmax)

Feszültség esés szabályozás/jelzés szint (0.85 × UDCmin)

UDCmin
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Beállítás

01.11 DC voltage (DC feszültség) (133. oldal), 30.30 Overvoltage control 
(Túlfeszültség szabályozás) (236. oldal), 30.31 Undervoltage control 
(Feszültségesés szabályozása) (237. oldal) és 95.01 Supply voltage (Hálózati 
(betáp) feszültség) (328. oldal) paraméterek.

 Fékcsopper

A fékcsopper a fékező motor által generált energia kezelésére szolgál. Amikor a DC 
feszültség túl nagy értéket ér el, a csopper összeköti a DC kört a külső 
fékellenállással. A csopper az impulzus szélesség moduláció elvén alapszik.

A hajtás beépített fékcsoppere (R0…R3 vázméretnél) akkor kezd vezetni, ha a DC 
kör feszültsége eléri a kb. 1.15 × UDCmax 100% értéket; a maximális impulzust kb.  
1.2 × UDCmax értéknél éri el (UDCmax megfelel a maximális AC betáp feszültség 
tartománynak). A fékcsopperekkel kapcsolatban további információért tekintse meg a 
csopperekhez tartozó dokumentumokat.

Megjegyzés: A túlfeszültség szabályozást ki kell kapcsolni a csopper működéséhez. 

Beállítás

01.11 DC voltage (DC feszültség) (133. oldal) paraméter; 43 Brake chopper 
(Fékcsopper) (296. oldal) paramétercsoport.
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Biztonság és védelmek

 Fix/Állandó védelmek

Túláram

Ha a kimeneti áram eléri a belső túláram határértéket, az IGBT-k azonnal 
lekapcsolnak a hajtás védelme érdekében. 

DC túlfeszültség

Tekintse meg a Túlfeszültség szabályozás fejezetet a 112. oldalon.

DC feszültségesés

Tekintse meg a Feszültség csökkenés szabályozás (tápfeszültség esés áthidalása) 
fejezetet a 112. oldalon.

Hajtás hőmérséklet

Ha a hőmérséklet hirtelen megugrik, a hajtás először a kapcsolási frekvenciát 
korlátozza, majd az áramértéket korlátozza a saját védelme érdekében. Ha továbbra 
is melegszik, például a ventilátor hibája miatt, a hajtás túlmelegedés hibát generál.

Rövidzár

Rövidzár esetén az IGBT-k azonnal lekapcsolnak a hajtás védelme érdekében. 

 Vészstop

A vészstop jelzés össze van kötve a 21.05 Emergency stop source (Vészstop forrás) 
paraméter értékével. A vészstop generálható a terepibusz adapteren keresztül is. 
(06.01 Main control word (Fő vezérlőszó) paraméter, 0…2 bitek).

A vészstop módjai a 21.04 Emergency stop mode (Vészstop mód) paraméterrel 
választhatóak ki. A következő módok lehetségesek:

• Ki1 (Off1): Megállás a használatban levő, adott referencia által meghatározott 
standard lefutási rámpa mentén.

• Ki2 (Off2): Megállás szabadon futással.

• Ki3 (Off3): Megállás a 23.23 Emergency stop time (Vészstop idő) paraméter által 
meghatározott vészstop rámpa alapján.

• Fékező nyomaték. 

Az Ki1 vagy Ki3 vészstop módoknál a motor fordulatszámának csökkenése 
felügyelhető a 31.32 Emergency ramp supervision (Vészrámpa felügyelet) és a 31.33 
Emergency ramp supervision delay (Vészrámpa felügyelet késleltetés) 
paramétereknél.
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Megjegyzés:

• A berendezést telepítő személy felelős a vészleállító eszközök és a szükséges 
kiegészítők telepítéséért oly tekintetben, hogy azok megfeleljenek az előírt 
vészstop funkcióval kapcsolatos előírásoknak. További információért kérjük, 
lépjen kapcsolatba a helyi ABB képviselettel.

• Miután a vészstop jelzés aktiválódott, a leállítás nem törölhető addig, amíg a 
vészstop jel aktív. 

• Ha a minimális (vagy maximális) nyomaték érték 0%-ra van állítva, a vészstop 
funkció valószínűleg nem tudja megállítani a hajtást.

Beállítás

• Menu - Primary settings - Start, stop, reference - Run permissions

• 21.04 Emergency stop mode (Vészstop mód) (187. oldal), 21.05 Emergency stop 
source (Vészstop forrás) (187. oldal), 23.23 Emergency stop time (Vészstop idő) 
(205. oldal), 31.32 Emergency ramp supervision (Vészrámpa felügyelet) (245. 
oldal) és 31.33 Emergency ramp supervision delay (Vészrámpa felügyelet 
késleltetés) (245. oldal) paraméterek.

 Motor hővédelem

A vezérlőprogram két különálló motor hővédelmi funkciót tartalmaz. A hőmérsékleti 
adatforrások és a figyelmeztető/hiba szintek egymástól függetlenül beállíthatók. 

A motor hőmérséklete a következő módon figyelhető:

• a motor hővédelmi modellje segítségével (becsült hőmérséklet, a hajtás által 
meghatározva), vagy

• a tekercselésben elhelyezett érzékelők segítségével. Ez egy még pontosabb 
motor modellt eredményez.

Hővédelmi motor modell

A hajtás a motor hőmérsékletét az alábbi feltételezések alapján számítja:

1. Amikor a motor első alkalommal csatlakozik a hajtáshoz, a motor a környezeti 
hőmérséklettel megegyező hőmérsékletű (a 35.50 Motor ambient temperature 
(Motor környezeti hőmérséklet) paraméterrel megadva). Ezután, amikor a hajtás 
feszültség alá kerül, ez tekintendő a motor hőmérsékletének.

2. A motor hőmérséklet a felhasználó által beállítható motor termikus idő és motor 
terhelési görbe alapján lesz meghatározva. A terhelési görbét a külső 
hőmérséklet 30 °C-nál nagyobb értéke esetén szükséges beállítani.

Megjegyzés: A modell csak akkor használható, ha csak egy motor van a hajtásra 
csatlakoztatva.
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Hőmérséklet figyelés PTC érzékelőkkel

PTC érzékelők a a CMOD-02 multifunkciós modulon keresztül csatlakoztathatóak. 
(tekintse meg az Opciós I/O bővítő modulok fejezetben a CMOD-02 multifunkciós 
bővítő modul (külső 24 V AC/DC és leválasztott PTC interfész) alfejezetet a hajtás 
Hardver gépkönyvében). 

A hőmérséklet növekedésével nő a PTC érzékelő ellenállása. A növekvő ellenállás 
csökkenti a bemeneti feszültség értékét, végül 0-ból 1-be vált az állapota, ezzel 
jelezve a túlmelegedést. 

A lenti ábra egy PTC érzékelő ellenállásának hőmérsékletfüggését mutatja. 

Hőmérséklet figyelés PT100 érzékelőkkel

1…3 darab Pt100 érzékelő csatlakoztatható sorosan az analóg be- és kimenethez. 

Az analóg kimenet 9.1 mA konstans gerjesztő áramot áramoltat át az érzékelőn. Az 
érzékelő ellenállása növekszik, ha a motor hőmérséklete megemelkedik, akárcsak az 
érzékelőn eső feszültség. A hőmérséklet mérési funkció kiolvassa a feszültség 
értékét az analóg bemenet segítségével, és Celsius fokká alakítja át azt. 

Lehetőség van beállítani a motor felügyelet határértékeit, és megadható, hogy 
hogyan reagáljon a hajtás akkor, ha túlmelegedést érzékel.
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Az érzékelő bekötésével kapcsolatban tekintse meg a Villamos telepítés fejezet AI1 
és AI2, mint Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 és KTY84 érzékelő bemenetek (X1) részt 
a hajtás Hardware gépkönyvében.

Hőmérséklet figyelés Pt1000 érzékelőkkel

1…3 darab Pt1000 érzékelő csatlakoztatható sorosan az analóg bemenethez és 
kimenethez. 

Az analóg kimenet 0.1 mA konstans gerjesztő áramot áramoltat át az érzékelőn. Az 
érzékelő ellenállása növekszik, ha a motor hőmérséklete megemelkedik, akárcsak az 
érzékelőn eső feszültség. A hőmérséklet mérési funkció kiolvassa a feszültség 
értékét az analóg bemenet segítségével, és Celsius fokká alakítja át azt. 

Lehetőség van beállítani a motor felügyelet határértékeit, és megadható, hogy 
hogyan reagáljon a hajtás akkor, ha túlmelegedést érzékel.

Az érzékelő bekötésével kapcsolatban tekintse meg a Villamos telepítés fejezet AI1 
és AI2, mint Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 és KTY84 érzékelő bemenetek (X1) részt 
a hajtás Hardware gépkönyvében.

Hőmérséklet figyelés Ni1000 érzékelőkkel

Egy darab Ni1000 érzékelő csatlakoztatható a vezérlőegységen az analóg 
bemenethez és kimenethez.

Az analóg kimenet 9.1 mA konstans gerjesztő áramot áramoltat át az érzékelőn. Az 
érzékelő ellenállása növekszik, ha a motor hőmérséklete megemelkedik, akárcsak az 
érzékelőn eső feszültség. A hőmérséklet mérési funkció kiolvassa a feszültség 
értékét az analóg bemenet segítségével, és Celsius fokká alakítja át azt. 

Lehetőség van beállítani a motor felügyelet határértékeit, és megadható, hogy 
hogyan reagáljon a hajtás akkor, ha túlmelegedést érzékel.

Az érzékelő bekötésével kapcsolatban tekintse meg a Villamos telepítés fejezet AI1 
és AI2, mint Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 és KTY84 érzékelő bemenetek (X1) részt 
a hajtás Hardware gépkönyvében.

Hőmérséklet figyelés KTY84 érzékelőkkel

Egy darab KTY84 érzékelő csatlakoztatható a vezérlőegységen az analóg 
bemenethez és kimenethez.

Az analóg kimenet 2.0 mA konstans gerjesztő áramot áramoltat át az érzékelőn. Az 
érzékelő ellenállása növekszik, ha a motor hőmérséklete megemelkedik, akárcsak az 
érzékelőn eső feszültség. A hőmérséklet mérési funkció kiolvassa a feszültség 
értékét az analóg bemenet segítségével, és Celsius fokká alakítja át azt. 

A 119. oldalon található ábrán a KTY84 érzékelő ellenállásának hőmérséklet-
függését láthatja.
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Az érzékelő bekötésével kapcsolatban tekintse meg a Villamos telepítés fejezet AI1 
és AI2, mint Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 és KTY84 érzékelő bemenetek (X1) részt 
a hajtás Hardware gépkönyvében.

Hőmérséklet figyelés KTY83 érzékelők használatával

Egy darab KTY83 érzékelő csatlakoztatható a vezérlőegységen az analóg 
bemenethez és kimenethez.

Az analóg kimenet 2.0 mA konstans gerjesztő áramot áramoltat át az érzékelőn. Az 
érzékelő ellenállása növekszik, ha a motor hőmérséklete megemelkedik, akárcsak az 
érzékelőn eső feszültség. A hőmérséklet mérési funkció kiolvassa a feszültség 
értékét az analóg bemenet segítségével, és Celsius fokká alakítja át azt.

A lentebb található ábrán a KTY83 érzékelő ellenállásának hőmérséklet-függését 
láthatja.

Lehetőség van beállítani a motor felügyelet határértékeit, és megadható, hogy 
hogyan reagáljon a hajtás akkor, ha túlmelegedést érzékel.

Az érzékelő bekötésével kapcsolatban tekintse meg a Villamos telepítés fejezet AI1 
és AI2, mint Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 és KTY84 érzékelő bemenetek (X1) részt 
a hajtás Hardware gépkönyvében.

Beállítás

• Menu - Primary settings - Motor - Thermal protection estimated, 
Menu - Primary settings - Motor - Thermal protection measured

• 35 Motor thermal protection (Motor hővédelem) paramétercsoport (263. oldal).
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 Programozható védelmi funkciók

Külső események (31.01…31.10 paraméterek)

Öt darab, különböző folyamatokhoz köthető jelzés csatlakoztatható a bemenetekhez 
abból a célból, hogy hibát, illetve figyelmeztetést jelezzen a hajtott berendezéssel 
kapcsolatban. Ha a jel megszűnik, egy külső esemény (hiba, figyelmeztetés, vagy 
napló bejegyzés) generálódik. A megjelenő üzenetek a vezérlőpanel segítségével 
szerkeszthetőek a Menu - Primary settings - Advanced functions - External 
events menüponton belül.

Motor fáziskimaradás figyelés (31.19 paraméter)

A paraméternél megadható, hogy a hajtás hogyan reagáljon fáziskimaradás esetén.

Földzárlat figyelés (31.20 paraméter)

Vegye figyelembe, hogy:

• A tápoldali földzárlat nem aktiválja a védelmet
• A földelt hálózaton a védelem aktiválás ideje 2 ms
• Szigetelt csillagpontú hálózat esetén a táp kapacitása legalább 1 mikrofarád 

legyen
• Árnyékolt rézkábelek esetén a kapacitív áramok 300 m kábelhosszig nem 

aktiválják a védelmet
• Ha a hajtás nem üzemel, a védelem is inaktív. 

Tápoldali fáziskimaradás figyelés (31.21 paraméter)

A paraméternél megadható, hogy a hajtás hogyan reagáljon a tápoldali 
fáziskimaradás esetén.

Safe torque off érzékelés (paraméter 31.22)

A hajtás figyeli az STO bemenet állapotát, és ennél a paraméternél adható meg, 
hogy milyen jelzések jelenjenek meg, ha a jel megszűnik. (Ez a paraméter nem 
befolyásolja magának az STO-nak a működését). További információért a Safe 
Torque Off-al kapcsolatban tekintse meg a Villamos telepítés megtervezése 
fejezeten belül a Safe Torque Off funkció használata alfejezetet a hajtás Hardver 
Gépkönyében. 

Felcserélt betáp-, és motor kábelezés (31.23 paraméter)

A hajtás érzékeli, ha a betáp és a motorkábel véletlenül rossz helyre lett 
csatlakoztatva. (pl.: a betáp kábel a motorkábel helyére lett bekötve). A 
paraméterben megadható, hogy ilyen esetekben legyen-e hibajelzés.
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Beragadás védelem (31.24…31.28 paraméter)

A hajtás megvédi a motort annak beragadása esetén. Beállítható a felügyeleti 
határértékek szintje (frekvencia, nyomaték és idő), valamint az, hogy hogyan 
reagáljon a hajtás a motor beragadásakor.

Túlpörgés védelem (31.30 paraméter)

A felhasználó beállíthatja a túlpörgés határértékeit tartalékok megadásával, amelyek 
hozzáadódnak az aktuálisan használt minimális és maximális fordulatszám 
határértékekhez.

Helyi vezérlés (vezérlőpanel) meglétének érzékelése (49.05 paraméter)

A paraméterrel megadható, hogy a hajtás hogyan reagáljon egy, a vezérlőpanel, 
illetve a PC szoftver és a hajtás között esetlegesen fellépő kommunikációs hiba 
esetén.

AI felügyelet (12.03…12.04 paraméterek)

A paraméterrel megadható, hogy a hajtás hogy reagáljon, ha az analóg bemeneti 
jelek túllépik a bemenetekre meghatározott minimális és maximális határértékeket.

 Automatikus hibanyugtázás

A hajtás automatikus nyugtázásra képes túláram, túlfeszültség, feszültségesés és 
külső hibák esetén. Továbbá a felhasználó meghatározhat olyan hibákat, amelyek 
automatikusan nyugtázásra kerülnek.

Az Automatikus hibanyugtázási funkció alapállapotban deaktiválva van, azt a 
felhasználónak kell aktiválnia.

Beállítás

• Menu - Primary settings - Advanced functions - Autoreset faults

• 31.12…31.16 paraméterek (240. oldal).
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Diagnosztika

 Jelfelügyelet

Ezzel a funkcióval hat jel választható ki, illetve figyelhető meg. Ha a megfigyelt jel 
eléri az előre meghatározott határértékeket, a 32.01 Supervision status (Felügyelet 
állapot) paraméter egy bitje aktiv lesz, és figyelmeztetés, vagy hiba generálódik. 

A megfigyelt jel aluláteresztő szűrővel szűrt jel. 

Beállítás

32 Supervision (Felügyelet) paramétercsoport (246. oldal).

 Energiamegtakarítási számlálók

Ez a funkció a következő elemeket tartalmazza:

• Egy energia optimalizáló beállítás úgy állítja be a motor fluxusát, hogy a teljes 
rendszer hatásfok a lehető legnagyobb legyen. 

• A számláló, amely figyeli a motor által felhasznált, és a megtakarított energiát, 
kijelzi azokat kWh-ban, adott pénznemben, vagy a CO2 kibocsátás nagyságában, 
és

• A terhelés analizátor megadja a hajtás terhelési profilját (tekintse meg a 122. 
oldalon található, külön fejezetet ebben a témakörben).

Továbbá vannak olyan számlálók is, amelyek az adott, illetve az elmúlt óra, továbbá 
az adott, illetve az elmúlt nap energiafogyasztását adják meg, kWh-ban.

Megjegyzés: Az energiamegtakarítással kapcsolatos számítások egyenesen 
arányosak a 45.19 Comparison power (Összehasonlítási teljesítmény) paraméterben 
megadott referencia motor teljesítménnyel.

Beállítás

• Menu - Energy efficiency

• 45 Energy efficiency (Energiahatékonyság) paraméter (300. oldal).

• 01.50 Current hour kWh (kWh az adott órában), 01.51 Previous hour kWh (Előző 
órai kWh), 01.52 Current day kWh (kWh az adott napon) és 01.53 Previous day 
kWh (Előző napi kWh) paraméterek a 134. oldalon.

 Terhelés analizátor

Csúcsérték napló

A felhasználó beállítja, hogy a Csúcsérték napló melyik jelet figyelje meg. A napló 
rögzíti a jel csúcsértékeit a bekövetkezési időponttal együtt, továbbá ebben a 
pillanatban fellépő motor áramot, a DC feszültséget, és a motor sebességet is rögzíti. 
A csúcsérték 2 ms-onként van mintavételezve. 
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Amplitúdó napló

A vezérlőprogram két amplitúdó naplóval rendelkezik. 

A 2. Amplitúdó napló tekintetében, a felhasználó kiválaszthat egy jelet, amelynél 200 
ms a mintavételezési idő, és meghatározhat egy értéket, amely a 100%-hoz tartozik. 
Az összegyűjtött paraméterek az amplitúdójuk alapján 10 db, csak olvasható 
paraméterben kerülnek eltárolásra. Minden paraméter egy 10%-os szélességű 
amplitúdó tartományhoz tartozik, és megjeleníti azon gyűjtött minták életkorát, 
amelyek az adott tartományba esnek.

Ezt grafikus formában is megtekintheti az Assistant vezérlőpanel, vagy a Drive 
composer PC szoftver segítségével.

Az 1. Amplitúdó napló fixen a motor áramot figyeli, és nem állítható alaphelyzetbe. 
Ennél a 100%-os érték megfelel a hajtás maximális kimeneti áramának (Imax). A mért 
áram folyamatosan naplózva van. A minták eloszlása a 36.20…36.29. 
paramétereknél tekinthető meg.

Beállítás

• Menu - Diagnostics - Load profile

• 36 Load analyzer (Terhelés analizátor) paramétercsoport (272 oldal).
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Egyéb

 Biztonsági mentés és visszaállítás

Az Assistant panel segítségével kézzel is készíthet biztonsági mentéseket a 
beállításokról. Ezen felül, a hajtás egy automatikus mentési funkcióval is rendelkezik. 
A mentés visszaállítható egy másik hajtásra is, vagy egy új hajtásra, amely a régi 
helyére kerül beépítésre. A panellal és a Drive composer PC szoftverrel is készíthet 
mentéseket.

Biztonsági mentés

Kézi mentés

Készítsen mentést szükség esetén, például a hajtás elindítása után, vagy ha le 
szeretné másolni a beállításokat egy másik hajtás számára.

A terepibusz interfészeken kereszül érkező paraméter változások nincsenek 
figyelembe véve, csak abban az esetben, ha a 96.07 Parameter save manually 
(Paraméter mentés manuálisan) paraméter segítségével végzi el a mentést.

Automatikus mentés

Az Assistant panelben egy elkülönített tárhely áll rendelkezésre egy automatikus 
biztonsági mentés számára. Az automatikus mentés két órával az utolsó paraméter 
módosítás után következik be. A mentés megtörténte után a hajtás 24 órát vár, majd 
ellenőrzi, hogy történt-e paraméter változás a legutóbbi mentés óta. Ha igen, akkor 
készít egy újabb mentést, felülírva a korábbit. 

Az automatikus mentés funkciót nem lehetséges letiltani, illetve nem módosíthatóak 
a funkció paraméterei. 

A terepibusz interfészeken keresztül érkező paraméter változások nincsenek 
figyelembe véve, csak abban az esetben, ha a 96.07 Parameter save manually 
(Paraméter mentés manuálisan) paraméter segítségével végzi el a mentést.

Visszaállítás

A mentéseket megtalálja a panelen. Az automatikus mentéseket az   ikon jelzi, a 
manuális mentéseket pedig a  jel. A mentés visszaállításához válassza ki, és 
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nyomja meg a  gombot. A következő képernyőkön megtekintheti a mentések 
tartalmát, és az összes, illetve csak néhány, kiválasztott paramétert is visszaállíthat. 

Megjegyzés: A mentések visszaállításához a hajtásnak helyi vezérlési módban kell 
lennie.

Beállítás

• Menu - Backups

• 96.07 Parameter save manually (Paraméter mentés manuálisan) paraméter (331. 
oldal).

 Felhasználói paraméter készlet (szett)

A hajtás négy darab felhasználói paraméter készletet támogat, amelyet az állandó 
memóriába ment el, és hívható elő onnan, a hajtás paramétereit használva. Továbbá 
lehetséges, hogy digitális bemeneteket használjon a különböző paraméter készletek 
közötti váltáshoz. A készletek közötti váltás feltétele, hogy a hajtás ne üzemeljen.

A felhasználói paraméter készlet az összes szerkeszthető paramétert tartalmazza a 
10…99 paramétercsoportokban, kivéve a(z) 

• I/O bővítő modul beállításokat (15. csoport)
• adattároló paraméterek (47. csoport)
• terepibusz kommunikációs beállítások (50…53 és 58 paramétercsoportok).

Mivel a felhasználói paraméter készletek a motor beállításokat is tartalmazzák, 
bizonyosodjon meg a készletek aktiválása előtt arról, hogy a beállítások 
összhangban vannak a csatlakoztatott motorral. Egy olyan alkalmazásnál, ahol 
különböző motorokat használnak a hajtással, a motor ID run-t (motor azonosítás) 
minden motor esetén el kell végezni, és külön felhasználói készletbe menteni az 
eredményt. Ezután csupán az aktuális paraméter készletet kell csak előhívni, ha a 
motorok cserélődnek. 

Beállítás

• Menu - Primary settings - Advanced functions - User sets

• 96.10…96.13 paraméterek (332. oldal).
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 Adattároló paraméterek

Tizenkét (8 darab 32-bites, négy darab 16-bites) paraméter van fenntartva 
adattárolás szempontjából. Ezek a paraméterek alapkivitelben nincsenek 
csatlakoztatva, és összekapcsolásra, tesztelésre, és üzembe helyezési célokra 
használhatóak. Kiolvashatóak és írhatóak, más paraméterek forrásként, és célként is 
használhatják. 

Beállítás

47 Data storage (Adattárolás) paramétercsoport (307. oldal).
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7
Paraméterek

A fejezet tartalma

A fejezet bemutatja a paramétereket, beleértve a vezérlőprogram üzemi értékeit is. 



128   Paraméterek
Kifejezések és rövidítések
Kifejezés Meghatározás

Actual signal (Üzemi érték) Az a Parameter (Paraméter) típus, amely a hajtás általi mérés, vagy 
számítás eredménye, vagy állapotinformációkat tartalmaz. A legtöbb 
üzemi érték csak olvasható, de néhány (főként a számláló típusú értékek, 
jelek) visszaállíthatóak alaphelyzetbe.

Def (Alapértelmezett érték) A következő táblázatban a paraméter névvel megegyező sorban 
szerepel)
A Parameter (Paraméter) alapértelmezett értéke a Gyári makró (Factory 
macro) használatakor. A vezérlő makrókkal kapcsolatban további 
információért, tekintse meg a Vezérlő makrók fejezetet (57. oldal).

FbEq16 (A következő táblázatban a paraméter tartománnyal megegyező sorban, 
vagy ugyanabban a részben található)
16-bites terepibusszal megegyező: A kommunikációnál használt integer 
és a panelon található érték közötti skálázás, ha 16-bites érték lett 
kiválasztva a külső rendszer felé történő átvitelhez. A kötőjel (-) jelentése, 
hogy a paraméter nem érhető el 16-bites formátumban.
A kapcsolódó 32-bites skálázások a További paraméter adatok 
fejezetben találhatóak (349. oldal).

(Other) Egyéb érték Az érték egy másik paramétertől származik.
Az “Other” kiválasztásával elérhető egy paraméterlista, amelyikben a 
felhasználó megadhatja a forrásparamétert.

Other [bit] (Egyéb [bit]) Az érték egy másik paraméter egyik bit értékétől származik
Az “Other” kiválasztásával elérhető egy paraméterlista, amelyikben a 
felhasználó megadhatja a forrásparamétert és bitet.

Parameter (Paraméter) A hajtás olyan műveleti utasítása, amely a felhasználó által beállítható 
utasítás, vagy egy actual signal (üzemi érték) érték.

p.u (Egységenként) Egységenként.
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A paramétercsoportok összefoglalása
Csoportok Tartalom Oldal

01 Actual values (Üzemi 
értékek)

Alapvető értékek a hajtás megfigyeléséhez. 132

03 Input references 
(Bemeneti referenciák)

Különböző forrásokból kapott referencia értékek. 135

04 Warnings and faults 
(Figyelmeztetések és 
hibajelzések)

Az eddig fellépő hibákkal és figyelmeztetésekkel kapcsolatos 
információk.

136

05 Diagnostics (Diagnosztika) Számos üzemidő számláló, és mérési lehetőség a hajtás 
karbantartásához.

138

06 Control and status words 
(Vezérlő-, és állapotszavak)

Vezérlő-, és állapotszavak. 139

07 System info (Rendszer 
információ)

Hajtás hardver és firmware információ. Ebben a csoportban az 
összes paraméter csak olvasható.

145

10 Standard DI, RO (Standard 
digitális bemenet, relé 
kimenet)

A digitális bemenetek és relé kimenetek beállításai. 145

11 Standard DIO, FI, FO 
(Standard digitális be-, és 
kimenet, frekvencia ki-, és 
bemenet)

A frekvencia bemenet beállításai. 149

12 Standard AI (Standard 
analóg bemenet)

A standard analóg bemenetek beállítása. 151

13 Standard AO (Standard 
analóg kimenet)

A standard analóg kimenetek beállítása. 156

15 I/O extension module (I/O 
bővítő modul)

A Slot2-be telepített I/O bővítő modul beállítása. 163

19 Operation mode 
(Működési mód)

A helyi-, és külső vezérlési hely, illetve a működési módok 
kiválasztása.

171

20 Start/stop/direction 
(Indítás/megállás/forgásirány)

Indítás/megállás/forgásirány, és a futás/indítás/lépés 
engedélyezés jelek forrásainak kiválasztása; pozitív/negatív 
referencia engedélyezése jelek forrásainak kiválasztása.

174

21 Start/stop mode 
(Indítás/megállás mód)

Indítási és megállási módok; vészstop mód és jelforrás 
kiválasztás; DC mágnesezési beállítások.

185

22 Speed reference selection 
(Fordulatszám referencia 
kiválasztás)

Fordulatszám referencia választás; motor potenciométer 
beállítások.

192

23 Speed reference ramp 
(Fordulatszám referencia 
rámpa)

Fordulatszám referencia rámpa beállítások (a hajtás fel-, és 
lefutási idejeinek programozása).

203

24 Speed reference 
conditioning (Fordulatszám 
referencia kondicionálás)

Fordulatszám hiba számítás; fordulatszám hiba ablak “window“ 
szabályozás konfiguráció; fordulatszám hiba lépés.

208

25 Speed control 
(Fordulatszám szabályozás)

Fordulatszám szabályozó beállítások. 209

26 Torque reference chain 
(Nyomaték referencia lánc)

A nyomaték referencia lánc beállításai. 213

28 Frequency reference chain 
(Frekvencia referencia lánc)

A frekvencia referencia lánc beállításai. 218
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30 Limits (Határértékek, 
korlátok)

A hajtás működési határértékei, korlátai. 230

31 Fault functions (Hiba 
funkciók)

A külső események konfigurációja; a hajtás reakciójának, 
viselkedésének beállítása különböző hibák előfordulása esetén.

237

32 Supervision (Felügyelet) A jelfelügyeleti 1…3 funkciók beállításai. 246

34 Timed functions (Időzített 
funkciók)

Az időzített funkciók beállításai. 254

35 Motor thermal protection 
(Motor hővédelem)

Motor hővédelmi beállítások, mint például a hőmérséklet 
mérésének beállításai, terhelési görbék meghatározása, és motor 
ventilátor szabályozási beállítások. Tekintse meg a Motor 
hővédelem fejezetet (116. oldal).

263

36 Load analyzer (Terhelés 
analizátor)

Csúcsérték és amplitúdó naplózási beállítások. 272

37 User load curve 
(Felhasználói terhelési görbe)

A felhasználói terhelési görbe beállításai. 276

40 Process PID set 1 
(Folyamat PID szett 1)

Paraméter értékek a folyamat PID szabályozáshoz. 280

41 Process PID set 2 
(Folyamat PID szett 2)

A folyamat PID szabályozó második paraméter érték szettje. 294

43 Brake chopper 
(Fékcsopper)

A belső fékcsopper beállításai. 296

44 Mechanical brake control 
(Mechanikai fékvezérlés)

A mechanikai fékvezérlés beállítása. 298

45 Energy efficiency 
(Energiahatékonyság)

Az energiamegtakarítási számlálók beállításai. 300

46 Monitoring/scaling settings 
(Megfigyelési/skálázási 
beállítások)

Fordulatszám felügyeleti beállítások; üzemi jel szűrés; általános 
skálázási beállítások.

304

47 Data storage (Adattárolás) Olyan adattárolási paraméterek, amelyek írhatóak, vagy 
kiolvashatóak belőlük az adatok egyéb paraméter források, illetve 
célbeállítások által.

307

49 Panel port communication 
(Panel port kommunikáció)

A hajtáson levő vezérlőpanel portjával kapcsolatos 
kommunikációs beállítások.

308

50 Fieldbus adapter (FBA) 
(Terepibusz adapter (FBA))

Terepibuszos kommunikáció beállítások. 309

51 FBA A settings (FBA A 
beállítások)

Terepibusz adapter A beállítások. 314

52 FBA A data in (FBA A adat 
be)

A hajtásból a terepibusz adapter A-n keresztül a terepibusz 
vezérlő felé továbbított adat.

316

53 FBA A data out (FBA A 
adat ki)

A terepibusz vezérlő felől a terepibusz adapter A-n keresztül a 
hajtás felé továbbított adat.

316

58 Embedded fieldbus 
(Beépített terepibusz)

A beépített terepibusz interfész (EFB) beállításai. 317

71 External PID1 (Külső 
PID1)

A külső PID beállítása. 325

95 HW configuration (HW 
konfiguráció)

Számos, a hardverrel kapcsolatos beállítás. 328

96 System (Rendszer) Nyelv választás; hozzáférési szintek; makró kiválasztás; 
paraméter mentés és visszaállítás; vezérlőegység újraindítás; 
felhasználói paraméter szettek; mértékegység kiválasztás.

329

Csoportok Tartalom Oldal
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97 Motor control 
(Motorvezérlés)

Kapcsolási frekvencia; szlip erősítés; feszültség tartalék; 
mágneses fékezés; anti-cogging (jel injektálás); IR kompenzáció.

336

98 User motor parameters 
(Felhasználói motor 
paraméterek)

A felhasználó által szolgáltatott, a motorral kapcsolatos értékek, 
amelyek a motor modellnél használatosak.

339

99 Motor data (Motor adat) Motor konfigurációs beállítások. 341

Csoportok Tartalom Oldal
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Paraméter lista
Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

01
01 Actual values 
(Üzemi értékek)

Alapvető értékek a hajtás megfigyeléséhez.
Az ebben a csoportban található összes paraméter 
alapértelmezetten csak olvasható, ha másként nincs 
feltüntetve. Megjegyzés: Ezen üzemi értékek szűrtek, egy, a 
46 Monitoring/scaling settings (Megfigyelési/skálázási 
beállítások) paramétercsoportban definiált időállandóval 
jellemezhető szűrővel. Ez a menüpont azokat a 
paramétereket adja meg, amelyek alapvető, kiindulási 
értékek a többi csoport paraméterei számára. Például az 
“Output frequency” (Kimeneti frekvencia) nem a 01.06 Output 
frequency (Kimeneti frekvencia) értékre mutat, csak a nyers, 
kiindulási értékre.

01.01 Motor speed used 
(Használt motor 
fordulatszám)

A jel szűrési időállandója a 46.11 Filter time motor speed 
(Szűrési idő motor fordulatszám) paraméterrel adható meg. 

-

-30000.00… 
30000.00 rpm

Becsült motor fordulatszám. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

01.02 Motor speed 
estimated (Becsült 
motor 
fordulatszám)

A jel szűrési időállandója a 46.11 Filter time motor speed 
(Szűrési idő motor fordulatszám) paraméterrel adható meg. 

-

-30000.00… 
30000.00 rpm

Becsült motor fordulatszám. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

01.03 Motor speed % 
(Motor 
fordulatszám %) 

Motor fordulatszám %-ban, a névleges fordulatszámhoz 
viszonyítva. 

-

-1000.00… 
1000.00%

Motor fordulatszám. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

01.06 Output frequency 
(Kimeneti 
frekvencia) 

Kimeneti frekvencia. Becsült hajtás kimeneti frekvencia Hz-
ben. A jel szűrési időállandója a 46.12 Filter time output 
frequency (Szűrési idő kimeneti frekvencia) paraméterrel 
adható meg.

-

-500.00...500.00 Hz Becsült kimeneti frekvencia. Tekintse meg 
a 46.02 
paramétert.

01.07 Motor current 
(Motor áram) 

Mért (abszolút) motor áram A-ben. -

0.00…30000.00 A Motor áram 1 = 1 A

01.08 Motor current % of 
motor nom (Motor 
áram (a motor névl. 
áramának %-ban))

Motor áram (hajtás kimeneti áram) a motor névleges 
áramának %-ában.

-

0.0…1000.0% Motor áram. 1 = 1%

01.09 Motor current % of 
drive nom (Motor 
áram (a hajtás névl. 
áramának %-ban)) 

Motor áram (hajtás kimeneti áram) a névleges hajtás 
áramának %-ában.

-

0.0…1000.0% Motor áram. 1 = 1%
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01.10 Motor torque (Motor 
nyomaték) 

Motor nyomaték százalékban, a névleges nyomatékhoz 
viszonyítva. Tekintse meg a 01.30 Nominal torque scale 
(Névleges nyomaték skála) paramétert is.
A jel szűrési időállandója a 46.13 Filter time motor torque 
(Szűrési idő motor nyomaték) paraméterrel adható meg.

-

-1600.0…1600.0% Motor nyomaték. Tekintse meg 
a 46.03 
paramétert.

01.11 DC voltage (DC 
feszültség) 

Mért DC köri feszültség. -

0.00…2000.00 V DC köri feszültség. 10 = 1 V

01.13 Output voltage 
(Kimeneti 
feszültség) 

Számított motor feszültség V AC-ban. -

0…2000 V Motor feszültség 1 = 1 V

01.14 Output power 
(Kimeneti 
teljesítmény) 

A hajtás kimeneti teljesítménye. A mértékegység a 96.16 Unit 
selection (Mértékegység kiválasztás) paraméterrel adható 
meg. A jel szűrési időállandója a 46.14 Filter time power 
(Szűrési idő teljesítmény) paraméterrel adható meg.

-

-32768.00… 
32767.00 kW vagy 
hp

Kimeneti teljesítmény. 1 = 1 egység

01.15 Output power % of 
motor nom 
(Kimeneti telj. a 
motor névleges telj-
ének %-ában) 

A motor névl. teljesítményéhez képesti %-os kimeneti 
teljesítmény.

-

-300.00… 300.00% Kimeneti teljesítmény. 1 = 1%

01.16 Output power % of 
drive nom (Kimeneti 
telj. a hajtás 
névleges telj-ének 
%-ában) 

A hajtás névl. teljesítményéhez képesti %-os kimeneti 
teljesítmény.

-

-300.00… 300.00% Kimeneti teljesítmény. 1 = 1%

01.17 Motor shaft power 
(Motor 
tengelyteljesítmény
) 

Motor tengelytelj. Becsült mechanikai teljesítmény a motor 
tengelyén. 

-

-32768.00… 
32767.00 kW or hp

Motor tengelyteljesítmény. 1 = 1 egység

01.18 Inverter GWh 
counter (Inverter 
GWh számláló) 

A hajtáson átáramló (bármelyik irányban) energia 
mennyisége, GWh-ban. A minimális értéke nulla.

-

0…65535 GWh Energia GWh-ban. 1 = 1 GWh

01.19 Inverter MWh 
counter (Inverter 
MWh számláló) 

A hajtáson átáramló (bármelyik irányban) energia 
mennyisége, MWh-ban. Ha a számláló átfordul, 01.18 
Inverter GWh counter (Inverter GWh számláló) növekszik. A 
minimális értéke nulla.

-

0…999 MWh Energia MWh-ban. 1 = 1 MWh

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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01.20 Inverter kWh 
counter (Inverter 
kWh számláló) 

A hajtáson átáramló (bármelyik irányban) energia 
mennyisége, kWh-ban. Ha a számláló átfordul, 01.19 Inverter 
MWh counter (Inverter MWh számláló) növekszik. A 
minimális értéke nulla.

-

0…999 kWh Energia kWh-ban. 10 = 1 kWh

01.24 Flux actual % 
(Üzemi fluxus %.) 

Fluxus referencia a névleges motor fluxus %-ában. -

0…200% Fluxus referencia. 1 = 1%

01.30 Nominal torque 
scale (Névleges 
nyomaték skála) 

Az a nyomaték, amely a 100% névleges motor nyomatékhoz 
tartozik. A mértékegység a 96.16 Unit selection 
(Mértékegység kiválasztás) paraméter értékkel választható 
ki.
Megjegyzés: Ez az érték a 99.12 Motor nominal torque 
(Névleges motor nyomaték) paraméterből másolódik, ha meg 
van adva. Egyébként az érték egyéb motor adatokból van 
meghatározva.

-

0.000… 
N·m vagy lb·ft

Névleges nyomaték. 1 = 100 
egység

01.31 Ambient 
temperature (Külső 
hőmérséklet) 

A beáramló hőmérséklet mért értéke. A mértékegység a 
96.16 Unit selection (Mértékegység kiválasztás) adható meg. 
Csak az R5…R9 vázméretek esetén.

-

-32768…32767 °C 
vagy °F

Hűtőlevegő hőmérséklet. 1 = 1°

01.50 Current hour kWh 
(kWh az adott 
órában) 

Az adott órai energiafogyasztás. Az üzemelő hajtás elmúlt 60 
perc alatti energiafogyasztása (nem kell folyamatosnak 
lennie), nem pedig egy órás átlagfogyasztás. Az értéke a 
kikapcsoláskori értéket veszi fel, ha a hajtás újra üzembe 
kerül.

-

-21474836.48… 
21474836.47 kWh

Energia. 1 = 1 kWh

01.51 Previous hour kWh 
(Előző órai kWh) 

Előző órai energia fogyasztás. A 01.50 Current hour kWh 
(kWh az adott órában) paraméter értéke ebben a 
paraméterben van eltárolva, ha a 60 percre összegezve lett. 
Az értéke a kikapcsoláskori értéket veszi fel, ha a hajtás újra 
üzemel.

-

-21474836.48… 
21474836.47 kWh

Energia. 1 = 1 kWh

01.52 Current day kWh 
(kWh az adott 
napon) 

Adott napi energiafogyasztás. Az üzemelő hajtás elmúlt 1 
napi energiafogyasztása (nem kell folyamatosnak lennie), 
nem pedig napi átlagfogyasztás. Az értéke a kikapcsoláskori 
értéket veszi fel, ha a hajtás újra üzembe kerül

-

-21474836.48… 
21474836.47 kWh

Energia 1 = 1 kWh

01.53 Previous day kWh 
(Előző napi kWh) 

Előző napi kWh. Előző napi energia fogyasztás. A 01.52 
Current day kWh (kWh az adott napon) paraméter értéke 
ebben a paraméterben van eltárolva, ha az 1 napra 
összegezve lett. Az értéke a kikapcsoláskori értéket veszi fel, 
ha a hajtás újra üzembe kerül.

-

-21474836.48… 
21474836.47 kWh

Energia. 1 = 1 kWh
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01.61 Abs motor speed 
used (Használt 
abszolút 
fordulatszám) 

A 01.01 Motor speed used (Használt motor fordulatszám) 
paraméter abszolút értéke.

-

0.00… 30000.00 
rpm

1 = 1 rpm

01.62 Abs motor speed % 
(Abszolút motor 
fordulatszám %) 

A 01.03 Motor speed % (Motor fordulatszám %) paraméter 
abszolút értéke.

-

0.00… 1000.00% 1 = 1%

01.63 Abs output 
frequency (Abszolút 
kimeneti 
frekvencia) 

A 01.06 Output frequency (Kimeneti frekvencia) paraméter 
abszolút értéke.

-

0.00…500.00 Hz 1 = 1 Hz

01.64 Abs motor torque 
(Abszolút motor 
nyomaték) 

A 01.10 Motor torque (Motor nyomaték) paraméter abszolút 
értéke.

-

0.0…1600.0% 1 = 1%

01.65 Abs output power 
(Abszolút motor 
teljesítmény) 

A 01.14 Output power (Kimeneti teljesítmény) paraméter 
abszolút értéke.

-

0.00… 32767.00 
kW vagy hp

1 = 1 kW

01.66 Abs output power 
% mot nom 
(Abszolút kimeneti 
telj. a motor 
névleges telj-ének 
%-ában) 

A 01.15 Output power % of motor nom (Kimeneti telj. a motor 
névleges telj-ének %-ában) paraméter abszolút értéke.

-

0.00… 300.00% 1 = 1%

01.67 Abs output power 
% drive nom 
(Abszolút kimeneti 
telj. a hajtás 
névleges telj-ének 
%-ában) 

A 01.16 Output power % of drive nom (Kimeneti telj. a hajtás 
névleges telj-ének %-ában) paraméter abszolút értéke.

-

0.00… 300.00% 1 = 1%

01.68 Abs motor shaft 
power (Abszolút 
motor tengelytelj.) 

A 01.17 Motor shaft power (Motor tengelyteljesítmény) 
paraméter abszolút értéke.

-

0.00… 32767.00 
kW vagy hp

1 = 1 kW

03
03 Input references 
(Bemeneti referenciák)

Különböző forrásokból kapott referencia értékek.
Az ebben a csoportban található összes paraméter 
alapértelmezetten csak olvasható, ha másként nincs 
feltüntetve.

03.01 Panel reference 
(Panel referencia) 

A referencia 1 a panelről, vagy a PC szoftverről érkezik. -

-100000.00… 
100000.00

Vezérlőpanel, vagy PC szoftver referencia. 1 = 10

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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03.05 FB A reference 1 
(FB A referencia 1)

 A referencia 1 a terepibusz adapter A-ról érkezik.
Tekintse meg a Terepibusz vezérlés terepibusz adapteren 
keresztül fejezetet (451. oldal).

-

-100000.00… 
100000.00

Referencia 1 a terepibusz adapter A-ról. 1 = 10

03.06 FB A reference 2 
(FB A referencia 2) 

A referencia 2 a terepibusz adapter A-ról érkezik. -

-100000.00… 
100000.00

Referencia 2 a terepibusz adapter A-ról. 1 = 10

03.09 EFB reference 1 
(EFB referencia 1) 

A skálázott referencia 1 a beépített terepibusz interfészen 
keresztül érkezik.

1 = 10

-30000.00… 
30000.00

Skálázott referencia 1 a beépített terepibusz interfészen 
keresztül érkezik.

1 = 10

03.10 EFB reference 2 
(EFB referencia 2)

A skálázott referencia 2 a beépített terepibusz interfészen 
keresztül érkezik.

1 = 10

-30000.00… 
30000.00

Skálázott referencia 2 a beépített terepibusz interfészen 
keresztül érkezik.

1 = 10

04
04 Warnings and faults 
(Figyelmeztetések és 
hibajelzések)

Az eddig fellépő hibákkal és figyelmeztetésekkel kapcsolatos 
információk.
Az egyedi figyelmeztető-, és hibakódok részletezéséért 
tekintse meg a Hibakeresés fejezetet.
Az ebben a csoportban található összes paraméter 
alapértelmezetten csak olvasható, ha másként nincs 
feltüntetve.

04.01 Tripping fault 
(Hibajelzés)

Az első aktív hiba kódja. (a hiba, amely az adott jelzést 
okozta).

-

0000h…FFFFh Első aktív hiba 1 = 1

04.02 Active fault 2 (Aktív 
hiba 2)

A második aktív hiba kódja. -

0000h…FFFFh Második aktív hiba. 1 = 1

04.03 Active fault 3 (Aktív 
hiba 3)

A harmadik aktív hiba kódja. -

0000h…FFFFh Harmadik aktív hiba. 1 = 1

04.04 Active fault 4 (Aktív 
hiba 4)

A negyedik aktív hiba kódja. -

0000h…FFFFh Negyedik aktív hiba. 1 = 1

04.05 Active fault 5 (Aktív 
hiba 5)

Az ötödik aktív hiba kódja. -

0000h…FFFFh Ötödik aktív hiba. 1 = 1

04.06 Active warning 1 
(Aktív 
figyelmeztetés 1)

Az első aktív figyelmeztetés kódja. -

0000h…FFFFh Első aktív figyelmeztetés. 1 = 1

04.07 Active warning 2 
(Aktív 
figyelmeztetés 2)

A második aktív figyelmeztetés kódja. -

0000h…FFFFh Második aktív figyelmeztetés. 1 = 1
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04.08 Active warning 3 
(Aktív 
figyelmeztetés 3)

A harmadik aktív figyelmeztetés kódja. -

0000h…FFFFh Harmadik aktív figyelmeztetés. 1 = 1

04.09 Active warning 4 
(Aktív 
figyelmeztetés 4)

A negyedik aktív figyelmeztetés kódja. -

0000h…FFFFh Negyedik aktív figyelmeztetés. 1 = 1

04.10 Active warning 5 
(Aktív 
figyelmeztetés 5)

Az ötödik aktív figyelmeztetés kódja. -

0000h…FFFFh Ötödik aktív figyelmeztetés. 1 = 1

04.11 Latest fault 
(Legfrissebb hiba)

Az első tárolt (nem aktív) hiba kódja. -

0000h…FFFFh Első tárolt hiba. 1 = 1

04.12 2nd latest fault (A 2. 
legfrissebb hiba)

A második tárolt (nem aktív) hiba kódja. -

0000h…FFFFh Második tárolt hiba. 1 = 1

04.13 3rd latest fault (A 3. 
legfrissebb hiba)

A harmadik tárolt (nem aktív) hiba kódja. -

0000h…FFFFh Harmadik tárolt hiba. 1 = 1

04.14 4th latest fault (A 4. 
legfrissebb hiba)

A negyedik tárolt (nem aktív) hiba kódja. -

0000h…FFFFh Negyedik tárolt hiba. 1 = 1

04.15 5th latest fault (Az 
5. legfrissebb hiba)

Az ötödik tárolt (nem aktív) hiba kódja. -

0000h…FFFFh Negyedik tárolt hiba. 1 = 1

04.16 Latest warning 
(Legfrissebb 
figyelmeztetés)

Az első tárolt (nem aktív) figyelmeztetés. -

0000h…FFFFh Első tárolt figyelmeztetés. 1 = 1

04.17 2nd latest warning 
(A 2. legfrissebb 
figyelmeztetés)

A második tárolt (nem aktív) figyelmeztetés. -

0000h…FFFFh Második tárolt figyelmeztetés. 1 = 1

04.18 3rd latest warning 
(A 3. legfrissebb 
figyelmeztetés)

A harmadik tárolt (nem aktív) figyelmeztetés. -

0000h…FFFFh Harmadik tárolt figyelmeztetés. 1 = 1

04.19 4th latest warning 
(A 4. legfrissebb 
figyelmeztetés)

Az negyedik tárolt (nem aktív) figyelmeztetés. -

0000h…FFFFh Negyedik tárolt figyelmeztetés. 1 = 1

04.20 5th latest warning 
(Az 5. legfrissebb 
figyelmeztetés)

Az ötödik tárolt (nem aktív) figyelmeztetés. -

0000h…FFFFh Ötödik tárolt figyelmeztetés. 1 = 1
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05
05 Diagnostics 
(Diagnosztika)

Számos üzemidő számláló, és mérési lehetőség a hajtás 
karbantartásához.
Az ebben a csoportban található összes paraméter 
alapértelmezetten csak olvasható, ha másként nincs 
feltüntetve.

05.01 On-time counter 
(Üzemóra 
számláló)

A számláló aktív, ha a hajtás üzemben van. -

0…65535 d Üzemóra számláló. 1 = 1 nap

05.02 Run-time counter 
(Futási idő 
számláló)

Motor üzemóra számláló. A számláló akkor aktív, ha az 
inverter szabályoz.

-

0…65535 d Motor üzemóra számláló. 1 = 1 nap

05.04 Fan on-time 
counter (Ventilátor 
üzemóra számláló)

A hajtás hűtőventilátorának üzemideje. Alaphelyzetbe 
állítható a Vezérlőpanel Reset gombjának 3 másodpercig 
történő nyomva tartásával. 

-

0…65535 d Hűtőventilátor üzemóra számláló. 1 = 1 nap

05.10 Control board 
temperature 
(Vezérlőkártya 
hőmérséklet)

A vezérlőkártya hőmérséklete. -

-32768.00… 
32767.00 °C or °F

Vezérlőkártya hőmérséklet °C-ban. 1 = egység

05.11 Inverter 
temperature 
(Inverter 
hőmérséklet)

Becsült hajtás hőmérséklet a hibahatár százalékában. A 
hibahatár a hajtás típusától függően változik. 
0.0% = 0 °C (32 °F)
100.0% = Hibahatár

-

-40.0…160.0% Hajtás hőmérséklet, százalékban. 1 = 1%

05.22 Diagnostic word 3 
(Diagnosztikai szó 
3)

A lehetséges okokkal és megoldásokkal kapcsolatban 
tekintse meg a Hibakeresés fejezetet.

-

0000h…FFFFh Diagnosztikai szó 3. 1 = 1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név Érték

0…8 Reserved (Lefoglalt)

9 kWh pulse (kWh 
impulzus)

1 = kWh impulzus aktív.

10 Reserved 
(Lefoglalt)

11 Fan command 
(Ventilátor parancs)

1 = A hajtás ventilátora az üresjárati fordulatszám felett üzemel.

12…15 Reserved (Lefoglalt)
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06
06 Control and status 
words (Vezérlő-, és 
állapotszavak)

Vezérlő-, és állapotszavak.

06.01 Main control word 
(Fő vezérlőszó)

A hajtást jellemző fő állapotszó. Ez a paraméter adja meg a 
választott forrásokból érkező vezérlő jeleket (például digitális 
bemenetek, terepibusz interfészek és az alkalmazás 
program).
A szó bit hozzárendelései a 457. oldalon vannak részletezve. 
A vonatkozó állapotszó és állapotdiagram a 459. és 460. 
oldalakon találhatóak. 
Ez a paraméter csak olvasható. 

-

0000h…FFFFh Fő vezérlőszó. 1 = 1

06.11 Main status word 
(Fő állapotszó)

A hajtás fő állapotszava.
A szó bit hozzárendelései a 457. oldalon vannak részletezve. 
A vonatkozó állapotszó és állapotdiagram a 459. és 460. 
oldalakon találhatóak. 
Ez a paraméter csak olvasható. 

-

0000h…FFFFh Fő állapotszó. 1 = 1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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06.16 Drive status word 1 
(Hajtás állapotszó 
1)

Ez a paraméter csak olvasható. -

0000h…FFFFh Hajtás állapotszó 1. 1 = 1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név Leírás

0 Enabled 
(Engedélyezett)

1 = Mindkét futás engedélyezés (tekintse meg a 20.12. paramétert) 
és az indítás engedélyezés (20.19) jelzés aktív. Megjegyzés: Ezt a 
bitet nem befolyásolja egy esetleges hiba jelenléte.

1 Inhibited (Blokkolt) 1 = Az indítás blokkolt. A hajtás indításához a blokkoló jelzést (06.18. 
paraméter) deaktiválni, az indítás jelzést pedig aktiválni kell.

2 DC charged (DC 
feltöltve)

1 = A DC kör feltöltve.

3 Ready to start 
(Üzemkész)

1 = A hajtás kész az indítás parancs fogadására. 

4 Following 
reference 
(Referencia 
követés)

1 = A hajtás kész az adott referencia fogadására.

5 Started (Elindult) 1 = A hajtás elindult.

6 Modulating 
(Szabályozás)

1 = A hajtás szabályoz (a kimeneti fokozat szabályozás alatt van).

7 Limiting 
(Korlátozás)

1 = Van aktív működési korlát (fordulatszám, nyomaték, stb)

8 Local control 
(Helyi vezérlés)

1 = A hajtás a vezérlőpanel által vezérelt. 

9 Network control 
(Hálózati vezérlés)

1 = A hajtás a hálózati vezérlés (tekintse meg a 11. oldalt) által 
vezérelt.

10 Ext1 active 
(Külső1 aktív)

1 = Az EXT1 (KÜLSŐ1) vezérlési hely aktív.

11 Ext2 active 
(Külső2 aktív)

1 = Az EXT2 (KÜLSŐ2) vezérlési hely aktív.

12 Reserved (Lefoglalt)

13 Start Request 
(Indítás kérés)

1 = Indítás kérve.

14…15 Reserved (Lefoglalt)
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06.17 Drive status word 2 
(Hajtás állapotszó 
2)

Ez a paraméter csak olvasható. -

0000h…FFFFh Hajtás állapotszó 2. 1 = 1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név Leírás

0 Identification run done 
(Azonosítás kész)

1 = A motor azonosítás (ID run) elvégezve.

1 Magnetized 
(Felmágnesezve)

1 = A motor fel lett mágnesezve.

2 Torque control 
(Nyomaték 
szabályozás)

1 = A nyomaték szabályozás aktív.

3 Speed control 
(Fordulatszám 
szabályozás)

1 = A ford. szám szabályozás aktív

4 Reserved (Lefoglalt)

5 Safe reference active 
(A biztonsági 
referencia aktív)

1 = A “biztonságos” referencia a 49.05 és 50.02  paraméterek 
funkciói által aktiválható. 

6 Last speed active (Az 
utolsó fordulatszám 
aktív.)

1 = Az “utolsó fordulatszám” referencia a 49.05 és 50.02 
paraméterek funkciói által aktiválható. 

7 Loss of reference 
(Nincs referencia)

1 = A referencia jel elveszett 

8 Emergency stop failed 
(Sikertelen Vészstop)

1 = Sikertelen Vészstop (tekintse meg a 31.32 és a 31.33 
paramétereket)

9 Jogging active (Aktív 
jogging (léptetés))

1 = A Jogging engedélyezés aktív

10 Above limit (Határérték 
felett)

1 = Üzemi ford. szám, frekvencia vagy nyomaték megegyezik, 
vagy meghaladja a határértékeket (46.31…46.33 paraméterek). 
Mindkét irányban érvényes.

11...12 Reserved (Lefoglalt)

13 Start delay 
active(Indítás 
késleltetés aktív) 

1= Az indítás késl. aktív (21.22. par.).

14...15 Reserved (Lefoglalt)
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06.18 Start inhibit status 
word (Indítás tiltása 
állapotszó)

Ez a szó határozza meg a tiltó jel forrását, amely aztán 
megakadályozza a hajtás elindulását. 
Csak a csillaggal (*) jelölt feltételek igénylik az indítási 
parancs újbóli kiadását. Egyéb esetekben először a tiltó 
feltételt kell eltávolítani.
Tekintse meg a 06.16 Drive status word 1 (Hajtás állapotszó 
1) paraméter 1. bitjét.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

0000h…FFFFh Indítás tiltása állapotszó. 1 = 1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név Leírás

0 Not ready run (Nem 
Üzemkész)

1 = A DC fesz. aktív, vagy a hajtás nem lett megfelelően 
felparaméterezve. Ellenőrizze a 95. ill. 99. csoport paramétereit.

1 Ctrl location changed 
(Vez. hely változott)

*1 = A vezérlés helye megváltozott.

2 SSW inhibit (SSW tilt.) 1 = A vezérlőprogram letiltott állapotban tartja magát.

3 Fault reset (Hiba 
nyugtázás)

* 1 = A hiba nyugtázva lett. 

4 Lost start enable 
(Indítás engedély 
nincs)

1 = Hiányzó indítás engedélyező jel. 

5 Lost run enable (Futás 
engedély nincs)

1 = Hiányzó futás engedélyező jel. 

6 Lefoglalt

7 STO (Safe Torque Off) 1 = Safe torque off funkció aktív

8 Current calibration 
ended (Jelenlegi 
kalibrálás vége)

* 1 = A jelenlegi kalibrálási folyamat befejeződött. 

9 ID run ended (ID 
azonosítás vége)

* 1 = A motor azonosítás befejeződött. 

11 Em Off1 (Vészstop 
Ki1)

1 = Vészstop jel (ki1 /off1/ mód)

12 Em Off2 (Vészstop 
Ki2)

1 = Vészstop jel (ki1 /off2/ mód)

13 Em Off3 (Vészstop 
Ki3)

1 = Vészstop jel (ki1 /off3/ mód)

14 Auto reset inhibit 
(Automata visszaáll. 
tiltás)

1 = Az automata visszaállítás funkció le van tiltva.

15 Jogging active 
(Léptetés aktív)

1 = A léptetést engedélyező jel le van tiltva.
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06.19 Speed control 
status word 
(Fordulatszám 
szabályozás 
állapotszó)

Ez a paraméter csak olvasható -

0000h…FFFFh Fordulatszám szabályozás állapotszó. 1 = 1

06.20 Constant speed 
status word 
(Állandó 
fordulatszám 
állapotszó)

Állandó fordulatszám/frekvencia állapotszó. Jelzi, hogy 
melyik fordulatszám, vagy frekvencia lett aktiválva (ha lett). 
Tekintse meg a 06.19 Speed control status word 
(Fordulatszám szabályozás állapotszó) paraméter 7. bitjét, és 
a Állandó fordulatszámok/frekvenciák fejezetet is a 91. 
oldalon. Ez a paraméter csak olvasható. 

-

0000h…FFFFh Állandó fordulatszám/frekvencia állapotszó. 1 = 1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név Leírás

0
Zero speed (Nulla 
fordulatszám)

1 = A hajtás áll. 

1 Forward (Előre)
1 = A hajtás előre irányba forgat, nem nulla fordulatszámon 
(21.06. paraméter)

2 Reverse (Hátra)
1 = A hajtás fordított irányba forgat, nem nulla fordulatszámon 
(21.06 paraméter).

3…6 Lefoglalt

7
Any constant speed 
request (Állandó 
fordulatszám igény)

1 = Állandó fordulatszám, vagy frekvencia lett kiválasztva, 
tekintse meg a 06.20. paramétert.

8…15 Lefoglalt

Bit Név Leírás

0
Constant speed 1 
(Állandó fordulatszám 1)

1 = Állandó fordulatszám vagy frekvencia 1 kiválasztva. 

1
Constant speed 2 
(Állandó fordulatszám 2)

1 = Állandó fordulatszám vagy frekvencia 2 kiválasztva. 

2
Constant speed 3 
(Állandó fordulatszám 3)

1 = Állandó fordulatszám vagy frekvencia 3 kiválasztva. 

3
Constant speed 4 
(Állandó fordulatszám 4)

1 = Állandó fordulatszám vagy frekvencia 4 kiválasztva. 

4
Constant speed 5 
(Állandó fordulatszám 5)

1 = Állandó fordulatszám vagy frekvencia 5 kiválasztva. 

5
Constant speed 6 
(Állandó fordulatszám 6)

1 = Állandó fordulatszám vagy frekvencia 6 kiválasztva. 

6
Constant speed 7 
(Állandó fordulatszám 7)

1 = Állandó fordulatszám vagy frekvencia 7 kiválasztva. 

7…15 Lefoglalva
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06.21 Drive status word 3 
(Hajtás állapotszó 
3)

Ez a paraméter csak olvasható. -

0000h…FFFFh Hajtás állapotszó 1. 1 = 1

06.30 MSW bit 11 
selection (MSW 11 
bit kiválasztás)

Kiválaszt egy bináris forrást, amelynek az állapota a 06.11 
Main status word (Fő állapotszó) 11. bitjén jelenik meg (0. 
felhasználói bit).

Ext ctrl loc 
(Külső vez. 
hely)

False (Hamis) 0. 0

True (Igaz) 1. 1

Ext ctrl loc (Külső 
vez. hely)

A 06.01 Main control word (Fő vezérlőszó) 11. bitje (139. 
oldal).

2

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás választás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

06.31 MSW bit 12 
selection (MSW 12 
bit kiválasztás)

Kiválaszt egy bináris forrást, amelynek az állapota a 06.11 
Main status word (Fő állapotszó) 12. bitjén jelenik meg (1. 
felhasználói bit).

Ext run 
enable 
(Külső futás 
engedélyezé
s)

False (Hamis) 0. 0

True (Igaz) 1. 1

Ext run enable 
(Külső futás 
engedélyezés)

A külső futás engedélyezés jel állapota (tekintse meg a 20.12 
Run enable 1 source (Futás engedély 1 forrás) paramétert).

2

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás választás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

06.32 MSW bit 12 
selection (MSW 12 
bit kiválasztás)

Kiválaszt egy bináris forrást, amelynek az állapota a 06.11 
Main status word (Fő állapotszó) 13. bitjén jelenik meg (2. 
felhasználói bit).

False 
(Hamis)

False (Hamis) 0. 0

True (Igaz) 1. 1

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás választás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

06.33 MSW bit 14 
selection (MSW 14 
bit kiválasztás)

Kiválaszt egy bináris forrást, amelynek az állapota a 06.11 
Main status word (Fő állapotszó) 14. bitjén jelenik meg (3. 
felhasználói bit).

False 
(Hamis)

False (Hamis) 0. 0

True (Igaz) 1. 1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név Leírás

0 DC hold active 
(DC tartás aktív)

1 = A DC tartás aktív.

1 Post-magnetizing 
active 
(Utómágnesezés 
aktív)

1 = Az utómágnesezés aktív. 

2 Motor pre-heating 
active (Motor 
előfűtés aktív)

1 = A motor előfűtés aktív. 

3…15 Lefoglalt 
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Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás választás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

07
07 System info 
(Rendszer információ)

Hajtás hardver és firmware információ. Ebben a csoportban 
az összes paraméter csak olvasható. 

07.03 Drive rating id 
(Hajtás típus 
azonosító)

A hajtás/inverter típusa. -

07.04 Firmware name 
(Firmware név)

Firmware azonosító. -

07.05 Firmware version 
(Firmware verzió)

A firmware verziószáma. -

07.06 Loading package 
name (Firmware 
programcsomag 
név)

A futtatott firmware programcsomag neve. -

07.07 Loading package 
version (Firmware 
programcsomag 
verzió)

A futtatott programcsomag verziója. -

07.11 Cpu usage (CPU 
kihasználtság)

A mikroprocesszor terhelése %-ban. -

0…100% Mikroprocesszor terhelés. 1 = 1%

10
10 Standard DI, RO 
(Standard digitális 
bemenet, relé kimenet)

A digitális bemenetek és relé kimenetek beállításai. 

10.02 DI delayed status 
(DI késleltetett 
állapota)

A paraméter megadja a DI1…DI6 digitális bemenetek 
állapotait. Ez a szó csak a késleltetés aktiválása/deaktiválása 
után frissül.
A 0…5 bitek megadják a DI1…DI6 bemenetek késleltetett 
állapotait. Ez a paraméter csak olvasható.

-

0000h…FFFFh A digitális bemenetek késleltetett állapotai. 1 = 1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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10.03 DI force selection 
(DI kényszerített 
kiválasztás)

A digitális bemenetek állapotait lehet felülírni, pl. tesztelésnél. 
A 10.04 DI forced data (DI felülírt adat) paraméternél minden 
digitális bemenethez tartozik egy bit, és aktiválható az értéke, 
ha ebben a paraméterben a megfelelő bit 1-re van állítva. 
Megjegyzés: Rendszerindítás, ill. újraindulás esetén ezek az 
értékek elvesznek. (10.03 és 10.04 paraméterek). 

0000h

0000h…FFFFh Felülírás kiválasztása a digitális bemenetek számára. 1 = 1

10.04 DI forced data (DI 
felülírt adat)

Engedélyezi a felülírt digitális bemenet adatainak a 0-ról 1-be 
történő váltását. Csak akkor lehet felülírni egy bemenetet, ha 
az a 10.03 DI force selection (DI kényszerített kiválasztás) 
paraméterben ki lett választva. 
A 0. bit a DI1, az 5. bit a DI5 felülírt értéke. 

0000h

0000h…FFFFh A digitális bemenetek felülírt értékei 1 = 1

10.21 RO status (RO 
állapot)

A RO3…RO1 relék állapota. Példa: 00000001b = RO1 
aktiválva, RO2…RO3 deaktiválva.

-

0000h…FFFFh A relé kimenetek állapota. 1 = 1

10.22 RO force selection 
(RO kényszerített 
kiválasztás)

A relé kimenetekhez csatlakoztatott jeleket felül lehet írni, pl. 
tesztelésnél. A paraméter 10.23 RO forced data (RO felülírt 
adat) paraméterben minden relé kimenethez tartozik egy bit, 
és aktiválható az értéke, ha ebben a paraméterben a 
megfelelő bit 1 értékű. Megjegyzés: Rendszerindítás, ill. 
újraindulás esetén ezek az értékek elvesznek (10.22 és 
10.23 paraméterek). 

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Érték

0 1 = DI1 értékének a 10.04 DI forced data (DI felülírt adat) 0. bit értékére történő 
felülírása.

1 1 = DI2 értékének a 10.04 DI forced data (DI felülírt adat) 1. bit értékére történő 
felülírása.

2 1 = DI3 értékének a 10.04 DI forced data (DI felülírt adat) 2. bit értékére történő 
felülírása.

3 1 = DI4 értékének a 10.04 DI forced data (DI felülírt adat) 3. bit értékére történő 
felülírása.

4 1 = DI5 értékének a 10.04 DI forced data (DI felülírt adat) 4. bit értékére történő 
felülírása.

5 1 = DI6 értékének a 10.04 DI forced data (DI felülírt adat) 5. bit értékére történő 
felülírása.

6…15 Lefoglalt

Bit Érték

0 1 = RO1 értékének a 10.23 RO forced data (RO felülírt adat) 0. bit értékére történő 
felülírása

1 1 = RO2 értékének a 10.23 RO forced data (RO felülírt adat) 1. bit értékére történő 
felülírása

2 1 = RO3 értékének a 10.23 RO forced data (RO felülírt adat) 2. bit értékére történő 
felülírása.

3…7 Lefoglalt
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10.23 RO forced data (RO 
felülírt adat)

A relé kimenetek felhasznált értékeit tartalmazza (a 
csatlakoztatott jelek helyett), ha a 10.22 RO force selection 
(RO kényszerített kiválasztás) paraméterben ki lettek 
választva. A 0. bit jelenti az RO1 felülírt értékét. 

0000h…FFFFh Felülírt RO értékek. 1 = 1

10.24 RO1 source (RO1 
forrás)

A paraméter kiválasztja az RO1 relé kimenetéhez 
csatlakoztatott jelet.

Ready run 
(Üzemkész)

Not energized 
(Nem aktív)

A kimenet nem aktív. 0

Energized (Aktív) A kimenet aktív. 1

Ready run 
(Üzemkész)

A 06.11 Main status word (Fő állapotszó) 1. bitje. (139. oldal). 2

Enabled 
(Engedélyezett)

A 06.16 Drive status word 1 (Hajtás állapotszó 1) 0. bitje 
(140. oldal).

4

Started (Elindult) A 06.16 Drive status word 1 (Hajtás állapotszó 1) 5. bitje 
(140. oldal).

5

Magnetized 
(Mágnesezett)

A 06.17 Drive status word 2 (Hajtás állapotszó 2) 1. bitje 
(141. oldal).

6

Running 
(Üzemben)

A 06.16 Drive status word 1 (Hajtás állapotszó 1) 6. bitje 
(140. oldal).

7

Ready ref (Kész 
ref)

A 06.11 Main status word (Fő állapotszó) 2. bitje (139. oldal). 8

At setpoint 
(Alapjelen)

A 06.11 Main status word (Fő állapotszó) 8. bitje (.139. oldal). 9

Reverse 
(Visszafelé)

A 06.19 Speed control status word (Fordulatszám 
szabályozás állapotszó) 2. bitje (143. oldal).

10

Zero speed (Nulla 
fordulatszám)

A 06.19 Speed control status word (Fordulatszám 
szabályozás állapotszó) 0. bitje (143. oldal).

11

Above limit 
(Határérték felett)

A 06.17 Drive status word 2 (Hajtás állapotszó 2) 10. bitje 
(141. oldal).

12

Warning 
(Figyelmeztetés)

A 06.11 Main status word (Fő állapotszó) 7. bitje (139. oldal). 13

Fault (Hiba) A 06.11 Main status word (Fő állapotszó) 3. bitje (139. oldal). 14

Fault (-1) (Hiba (-1)) A 06.11 Main status word (Fő állapotszó) 3. invertált 
bitje(139. oldal).

15

Brake command 
(Fék parancs)

A 44.01 Brake control status (Fékvezérlés állapot) 0. bitje 
(298. oldal). 

22

Ext2 active (Külső2 
aktív)

A 06.16 Drive status word 1 (Hajtás állapotszó 1) 11. bitje 
(140. oldal).

23

Remote control 
(Távoli elérés)

A 06.11 Main status word (Fő állapotszó) 9. bitje (139. oldal). 24

Timed function 1 
(Időzített funkció 1)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 0. 
bitje (254. oldal).

27

Timed function 2 
(Időzített funkció 2)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 1. 
bitje (254. oldal).

28

Timed function 3 
(Időzített funkció 3)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 2. 
bitje (254. oldal).

29

Supervision 1 
(Felügyelet 1)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 0. bitje (246. 
oldal).

33

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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Supervision 2 
(Felügyelet 2)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 1. bitje (246. 
oldal).

34

Supervision 3 
(Felügyelet 3)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 2. bitje (246. 
oldal).

35

Start delay (Indítás 
késleltetés)

A 06.17 Drive status word 2 (Hajtás állapotszó 2) 13. bitje 
(141. oldal).

39

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

(Kifejezések és rövidítések,128. oldal). -

10.25 RO1 ON delay 
(RO1 BE 
késleltetés)

A paraméter megadja a RO1 relé kimenet bekapcsolási 
késleltetését. 

0.0 s

tOn = 10.25 RO1 ON delay (RO1 BE késleltetés)
tOff = 10.26 RO1 OFF delay (RO1 KI késleltetés)

0.0 … 3000.0 s A RO1 bekapcsolási késleltetése. 10 = 1 s

10.26 RO1 OFF delay 
(RO1 KI 
késleltetés)

 A paraméter megadja a RO1 relé kimenet kikapcsolási 
késleltetését. Tekintse meg a 10.25 RO1 ON delay (RO1 BE 
késleltetés) paramétert.

0.0 s

0.0 … 3000.0 s A RO1 kikapcsolási késleltetése. 10 = 1 s

10.27 RO2 source (RO2 
forrás)

A paraméter kiválasztja az RO1 relé kimenethez 
csatlakoztatott jelet. Az elérhető jelekkel kapcsolatban 
tekintse meg a 10.24 RO1 source (RO1 forrás) paramétert.

Running 
(Üzemben)

10.28 RO2 ON delay 
(RO2 BE 
késleltetés)

A paraméter megadja a RO2 relé kimenet bekapcsolási 
késleltetését. 

0.0 s

tBe = 10.28 RO2 ON delay (RO2 BE késleltetés)
tKi = 10.29 RO2 OFF delay (RO2 KI késleltetés)

0.0 … 3000.0 s A RO2 bekapcsolási késleltetése. 10 = 1 s

10.29 RO2 OFF delay 
(RO2 KI 
késleltetés)

A paraméter megadja a RO2 relé kimenet kikapcsolási 
késleltetését. Tekintse meg a 10.28 RO2 ON delay (RO2 BE 
késleltetés) fejezetet.

0.0 s

0.0 … 3000.0 s A RO2 kikapcsolási késleltetése. 10 = 1 s

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

1

0

1

0

tBe tKi tBe tKi

A választott forrás
állapota.

RO állapot

Idő

1

0

1

0

tBe tKi tBe tKi

A választott forrás
állapota.

RO állapot

Idő
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10.30 RO3 source (RO3 
forrás)

A paraméter kiválasztja az RO1 relé kimenethez 
csatlakoztatott jelet. Az elérhető jelekkel kapcsolatban 
tekintse meg a 10.24 RO1 source (RO1 forrás) paramétert.

Fault (-1) 
(Hiba (-1))

10.31 RO3 ON delay 
(RO3 BE 
késleltetés)

A paraméter megadja a RO3 relé kimenet bekapcsolási 
késleltetését. 

0.0 s

tBe = 10.31 RO3 ON delay (RO3 BE késleltetés)
tKi = 10.32 RO3 OFF delay (RO3 KI késleltetés)

0.0 … 3000.0 s A RO3 bekapcsolási késleltetése. 10 = 1 s

10.32 RO3 OFF delay 
(RO3 KI 
késleltetés)

A paraméter megadja a RO3 relé kimenet kikapcsolási 
késleltetését. Tekintse meg a 10.31 RO3 ON delay (RO3 BE 
késleltetés) paramétert.

0.0 s

0.0 … 3000.0 s A RO3 kikapcsolási késleltetése. 10 = 1 s

10.101 RO1 toggle counter 
(RO1 meghúzás 
számláló)

 A paraméter megadja, hogy az RO1 relé kimenet hányszor 
váltott állapotot.

-

0…4294967000 Állapot váltás számláló. 1 = 1

10.102 RO2 toggle counter 
(RO2 meghúzás 
számláló)

A paraméter megadja, hogy az RO2 relé kimenet hányszor 
váltott állapotot.

-

0…4294967000 Állapot váltás számláló. 1 = 1

10.103 RO3 toggle counter 
(RO3 meghúzás 
számláló)

A paraméter megadja, hogy az RO3 relé kimenet hányszor 
váltott állapotot.

-

0…4294967000 Állapot váltás számláló. 1 = 1

11
11 Standard DIO, FI, FO 
(Standard digitális be-, 
és kimenet, frekvencia 
ki-, és bemenet)

A frekvencia bemenet beállításai. 

11.25 DI6 configuration 
(DI6 beállítás)

Kiválasztható, hogy hogyan használható a 6. digitális 
bemenet.

Digital input 
(Digitális 
bemenet)

Digital input 
(Digitális bemenet)

A DI6 digitális bemenetként történő használata. 0

Frequency input 
(Frekvencia 
bemenet)

A DI6 frekvencia bemenetként történő használata. 1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

1

0

1

0

tBe tKi tBe tKi

A választott forrás
állapota.

RO állapot

Idő
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11.38 Freq in 1 actual 
value (Frekv. be 1 
üzemi érték)

A paraméter megjeleníti a frekvencia bemenet 1 értékét. 
(DI6-on keresztül, ha frekvencia bemenetként van használva) 
a skálázás előtt. Tekintse meg a 11.42 Freq in 1 min (Frekv. 
be 1 min) paramétert.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

0 … 16000 Hz A frekvencia bemenet 1 skálázatlan értéke. 1 = 1 Hz

11.39 Freq in 1 scaled 
value (Frekv. be 1 
skálázott érték)

A paraméter megjeleníti a frekvencia bemenet 1 értékét. 
(DI6-on keresztül, ha frekvencia bemenetként van használva) 
a skálázás után. Tekintse meg a 11.42 Freq in 1 min (Frekv. 
be 1 min) paramétert.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-32768.000… 
32767.000

A frekvencia bemenet 1 skálázott értéke. 1 = 1

11.42 Freq in 1 min 
(Frekv. be 1 min)

A paraméter meghatározza a frekvencia bemenet 1-re 
érkező pillanatnyi frekvencia minimumát (DI6, ha frekvencia 
bemenetként van használva).
A bejövő frekvencia jel (11.38 Freq in 1 actual value (Frekv. 
be 1 üzemi érték)) belső jellé át van skálázva. (11.39 Freq in 
1 scaled value (Frekv. be 1 skálázott érték)) a 11.42…11.45 
paraméterek segítségével, a következő módon: 

1 Hz

1 … 16000 Hz A frekvencia bemenet 1 minimális frekvenciája (DI6). 1 = 1 Hz

11.43 Freq in 1 max 
(Frekv. be 1 max)

A paraméter meghatározza a frekvencia bemenet 1-re 
érkező pillanatnyi frekvencia maximumát (DI6, ha frekvencia 
bemenetként van használva). Tekintse meg a 11.42 Freq in 1 
min (Frekv. be 1 min) paramétert.

16000 Hz

1 … 16000 Hz Maximális frekvencia a frekvencia bemenet 1 (DI6) számára. 1 = 1 Hz

11.44 Freq in 1 at scaled 
min (Frekv. be 1 a 
skálázott 
minimumnál)

A paraméter meghatározza azt az értéket, amely szükséges 
ahhoz, hogy belsőleg megfeleljen a 11.42 Freq in 1 min 
(Frekv. be 1 min) paraméterben meghatározott minimális 
bemeneti frekvenciának. Tekintse meg a 11.42 Freq in 1 min 
(Frekv. be 1 min) paraméternél található diagramot.

0.000

-32768.000… 
32767.000

A frekvencia bemenet 1 minimumának megfelelő érték. 1 = 1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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11.45 Freq in 1 at scaled 
max (Frekv. be 1 a 
skálázott 
maximumnál)

A paraméter meghatározza azt az értéket, amely szükséges 
ahhoz, hogy belsőleg megfeleljen a 11.43 Freq in 1 max 
(Frekv. be 1 max). paraméterben meghatározott maximális 
bemeneti frekvenciának. Tekintse meg a 11.42 Freq in 1 min 
(Frekv. be 1 min) paraméternél található diagramot.

1500.000

-32768.000… 
32767.000

A frekvencia bemenet 1 maximumának megfelelő érték. 1 = 1

12
12 Standard AI 
(Standard analóg 
bemenet)

A standard analóg bemenetek beállítása.

12.02 AI force selection 
(AI kényszerített 
kiválasztás)

Az analóg bemenetek valódi mérései felülírhatóak, pl. 
tesztelés során. Minden analóg bemenethez tartozik egy 
felülírt érték, és ez akkor aktiválódik, ha a paraméter 
vonatkozó bit értéke 1.
Megjegyzés: Az AI szűrési időállandóknak (12.16 AI1 filter 
time (AI1 szűrési időállandó) és 12.26 AI2 filter time (AI2 
szűrési időállandó) paraméterek) nincs semmiféle ráhatásuk 
a felülírt AI értékekre. (12.13 AI1 forced value (AI1 felülírt 
érték) és 12.23 AI2 forced value (AI2 felülírt érték) 
paraméterek). 
Megjegyzés: Rendszerindítás, ill. újraindulás esetén ezek az 
értékek elvesznek (12.02 és 12.03 paraméterek).

0000h

0000h…FFFFh Felülírt érték kiválasztás az analóg bemenet 1 és 2 részére. 1 = 1

12.03 AI supervision 
function (AI 
felügyeleti funkció)

Kiválasztható, hogy a hajtás hogyan reagáljon, amikor az 
analóg bemeneti jel a számára meghatározott 
minimális/maximális határértékeket átlépi. A megfigyelendő 
bemenetek és határértékek a 12.04 AI supervision selection 
(AI felügyelet választás) paraméternél állíthatóak be.

No action 
(Nincs 
művelet)

No action (Nincs 
művelet)

Nem történt művelet. 0

Fault (Hiba) A hajtás kiáll a 80A0 AI supervision hibára. 1

Warning 
(Figyelmeztetés)

A hajtás A8A0 AI supervision figyelmeztetést ad. 2

Last speed (Utolsó 
fordulatszám)

A hajtás figyelmeztetést ad (A8A0 AI supervision) és a 
fordulatszámot (vagy frekvenciát) az akkori szinten tartja. A 
fordulatszám/frekvencia meghatározása a pillanatnyi 
fordulatszámon alapszik, 850 ms aluláteresztő szűrőt 
használva.

FIGYELEM! Bizonyosodjon meg arról, hogy egy 
kommunikációs hiba esetén is biztonságos folytatni a 
működést.

3

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Értékek

0 1 = AI1 értékének a 12.13 AI1 forced value (AI1 felülírt érték) paraméter értékére történő 
felülírása.

1 1 = AI1 értékének a 12.23 AI2 forced value (AI2 felülírt érték) paraméter értékére történő 
felülírása.

2…7 Lefoglalt
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Speed ref safe 
(Biztonsági 
sebesség ref.)

A hajtás figyelmeztetést ad (A8A0 AI supervision) és beállítja 
a fordulatszámot a 22.41 Speed ref safe (Biztonságos ford. 
szám ref) (vagy 28.41 Frequency ref safe (Biztonsági frekv. 
ref) ha frekvencia referencia használatos) paraméterben 
megadottra.

FIGYELEM! Bizonyosodjon meg arról, hogy egy 
kommunikációs hiba esetén is biztonságos folytatni a 
működést.

4

12.04 AI supervision 
selection (AI 
felügyelet 
választás)

Megadhatóak a megfigyelni kívánt analóg bemenet 
határértékek. Tekintse meg a 12.03 AI supervision function 
(AI felügyeleti funkció) paramétert.

0000h

0000h…FFFFh Az analóg bemeneti felügyelet aktiválása. 1 = 1

12.11 AI1 actual value 
(AI1 üzemi érték)

A paraméter megjeleníti az analóg bemenet AI1 értékét mA-
ben, vagy V-ban (attól függően, hogy melyik bemenet lett 
hardveresen áram, vagy feszültség bemenetként beállítva). 
Ez a paraméter csak olvasható.

- 

4.000…20.000 mA 
or 0.000…10.000 V

Az analóg bemenet AI1 értéke. 1000 = 1 
egység

12.12 AI1 scaled value 
(AI1 skálázott érték)

A paraméter megjeleníti az analóg bemenet AI1 értékét a 
skálázás után. Tekintse meg a 12.19 AI1 scaled at AI1 min 
(AI1 skálázott az AI1 minimális értéken) és 12.20 AI1 scaled 
at AI1 max (AI1 skálázott az AI1 maximális értéken) 
paramétereket.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-32768.000… 
32767.000

Az analóg bemenet AI1 skálázott értéke. 1 = 1

12.13 AI1 forced value 
(AI1 felülírt érték)

Felülírt érték, amely a bemenet valós értéke helyett 
használható. Tekintse meg a 12.02 AI force selection (AI 
kényszerített kiválasztás) paramétert. 

- 

4.000…20.000 mA 
vagy 0.000…10.00
0 V

Az AI1 analóg bemenet felülírt értéke. 1000 = 1 
egység

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név Leírás

0 AI1 < MIN 1 = Az AI1 jelének minimális határérték felügyelete aktív.

1 AI1 > MAX 1 = Az AI1 jelének maximális határérték felügyelete aktív.

2 AI2 < MIN 1 = Az AI2 jelének minimális határérték felügyelete aktív.

3 AI2 > MAX 1 = Az AI2 jelének maximális határérték felügyelete aktív.

4…15 Lefoglalt
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12.15 AI1 unit selection 
(AI1 mértékegység 
választás)

Mértékegység kiválasztása a mérésekhez és a 
beállításokhoz, az analóg bemenet AI1-gyel kapcsolatosan. 
Megjegyzés: Ennek a beállításnak meg kell egyeznie a 
hajtás vezérlőegységének vonatkozó hardveres 
beállításával. Tekintse meg a Villamos telepítés fejezet, 
Kapcsolók alfejezetét a Hardver gépkönyvben, illetve az 
egyes makrókkal kapcsolatban az alapvető bekötésekről 
szóló Vezérlő makrók fejezetet (57. oldal). A Vezérlő kártya 
újraindítása (akár a betáp kapcsolásával, akár a 96.08 
Control board boot (Vezérlőkártya újraindítás) paraméteren 
keresztül) szükséges a hardver beállítások 
érvényesítéséhez. 

V

V Volt. 2

mA Milliamper. 10

12.16 AI1 filter time (AI1 
szűrési időállandó)

A paraméter meghatározza az analóg bemenet AI1 szűrési 
időállandóját.

Megjegyzés: A jel interfész hardver által is meg van szűrve 
(kb. 0.25 ms időállandóval). Ez nem változtatható meg egy 
paraméterrel sem.

0.100 s

0.000…30.000 s Szűrési időállandó. 1000 = 1 s

12.17 AI1 min (AI1 
minimum)

A paraméter meghatározza az AI1 minimális értékét.
Akkor állítsa be a hajtás felé valóban elküldött értéket, ha a 
berendezés a minimális értéken szolgáltatja az adott jelet.

4.000 mA 
vagy 0.000 V

4.000…20.000 mA 
vagy 
0.000…10.000 V

Az AI1 minimális értéke. 1000 = 1 
m.e.

12.18 AI1 max (AI1 
maximum)

A paraméter meghatározza az AI1 maximális értékét.
Akkor állítsa be a hajtás felé valóban elküldött értéket, ha a 
berendezés a maximális értéken szolgáltatja az adott jelet.

20.000 mA 
vagy 
10.000 V

4.000…20.000 mA 
vagy 
0.000…10.000 V

Az AI1 maximális értéke. 1000 = 1 
m.e.

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

63

%

100

T
t

O = I × (1 - e-t/T)

I = a szűrő bemenete (impulzus)
O = szűrő kimenete
t = idő
T = A szűrő időállandója

Szűretlen jel

Szűrt jel
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12.19 AI1 scaled at AI1 
min (AI1 skálázott 
az AI1 minimális 
értéken)

A paraméter meghatározza azt a tényleges belső értéket, 
amely a minimális analóg bemenet AI1-hez tartozik, és a 
12.17 AI1 min (AI1 minimum) paraméterben van 
meghatározva. (A polaritás beállításainak megváltoztatása a 
12.19 és 12.20 paraméterekben invertálhatja az analóg 
bemenetet).

0.000

-32768.000… 
32767.000

A minimális AI1 értékhez tartozó tényleges érték. 1 = 1

12.20 AI1 scaled at AI1 
max (AI1 skálázott 
az AI1 maximális 
értéken)

A paraméter meghatározza azt a tényleges belső értéket, 
amely a maximális analóg bemenet AI1-hez tartozik, és a 
12.18 AI1 max (AI1 maximum) paraméterben van 
meghatározva. Tekintse meg a 12.19 AI1 scaled at AI1 min 
(AI1 skálázott az AI1 minimális értéken) paraméternél 
megadott rajzot.

50.000

-32768.000… 
32767.000

A maximális AI1 értékhez tartozó tényleges érték. 1 = 1

12.21 AI2 actual value 
(AI2 üzemi érték)

A paraméter megjeleníti az analóg bemenet AI2 értékét mA-
ben, vagy V-ban (attól függően, hogy melyik bemenet lett 
hardveresen áram, vagy feszültség bemenetként beállítva. 
Ez a paraméter csak olvasható.

-

4.000…20.000 mA 
vagy 
0.000…10.000 V

Az analóg bemenet AI2 értéke. 1000 = 1 
egység

12.22 AI2 scaled value 
(AI2 skálázott érték)

A paraméter megjeleníti az analóg bemenet AI2 értékét a 
skálázás után. Tekintse meg a 12.29 AI2 scaled at AI2 min 
(AI2 skálázott az AI2 minimális értéken) és 12.101 AI1 value 
(AI1 érték) paramétert.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-32768.000… 
32767.000

Az analóg AI2 skálázott értéke. 1 = 1

12.23 AI2 forced value 
(AI2 felülírt érték)

Felülírt érték, amely a bemenet valós értéke helyett 
használható. Tekintse meg a 12.02 AI force selection (AI 
kényszerített kiválasztás) paramétert. 

-

4.000…20.000 mA 
vagy 
0.000…10.000 V

Az AI2 analóg bemenet felülírt értéke. 1000 = 1 
egység

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

12.20

12.18

12.17

12.19

AIbe (12.11)

AIskálázott (12.12)
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12.25 AI2 unit selection 
(AI2 mértékegység 
választás)

Mértékegység kiválasztása a mérésekhez és a 
beállításokhoz, az analóg bemenet AI2-vel kapcsolatosan. 
Megjegyzés: Ennek a beállításnak meg kell egyeznie a 
hajtás vezérlőegységének vonatkozó hardveres 
beállításával. Tekintse meg a Villamos telepítés fejezet, 
Kapcsolók alfejezetét a Hardver gépkönyvben, illetve az 
egyes makróknál az alapvető bekötésekről szóló Vezérlő 
makrók fejezetet (57. oldal). A Vezérlő kártya újraindítása 
(akár a betáp kapcsolásával, akár a 96.08 Control board boot 
(Vezérlőkártya újraindítás) paraméteren keresztül) 
szükséges a hardver beállítások érvényesítéséhez. 

mA

V Volt. 2

mA Milliamper. 10

12.26 AI2 filter time (AI2 
szűrési időállandó)

A paraméter meghatározza az analóg bemenet AI2 szűrési 
időállandóját. Tekintse meg a 12.16 AI1 filter time (AI1 
szűrési időállandó) paramétert.

0.100 s

0.000…30.000 s Szűrési időállandó. 1000 = 1 s

12.27 AI2 min (AI2 
minimum)

A paraméter meghatározza az AI2 minimális értékét.
Akkor állítsa be a hajtás felé valóban elküldött értéket, ha a 
berendezés a minimális értéken szolgáltatja az adott jelet.

4.000 mA 
vagy 0.000 V

4.000…20.000 mA 
vagy 
0.000…10.000 V

Az AI2 minimális értéke. 1000 = 1 
egység

12.28 AI2 max (AI2 
maximum)

A paraméter meghatározza az AI2 maximális értékét.
Akkor állítsa be a hajtás felé valóban elküldött értéket, ha a 
berendezés a maximális értéken szolgáltatja az adott jelet.

20.000 mA 
vagy 
10.000 V

4.000…20.000 mA 
vagy 
0.000…10.000 V

Az AI2 maximális értéke. 1000 = 1 
egység

12.29 AI2 scaled at AI2 
min (AI2 skálázott 
az AI2 minimális 
értéken)

A paraméter meghatározza azt a tényleges belső értéket, 
amely a minimális analóg bemenet AI2-hez tartozik, és a 
12.27 AI2 min (AI2 minimum) paraméterben van 
meghatározva. (A polaritás beállításainak megváltoztatása a 
12.29 és 12.101paraméterekben invertálhatja az analóg 
bemenetet).

0.000

-32768.000… 
32767.000

A minimális AI2 értékhez tartozó tényleges érték. 1 = 1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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12.101 AI1 value (AI1 
érték)

Az analóg bemenet AI1 értéke az AI1 skálázás százalékában 
(12.18 AI1 max (AI1 maximum) - 12.17 AI1 min (AI1 
minimum)).

-

0.00… 100.00 AI1 érték 100 = 1%

12.102 AI2 value (AI2 
érték)

Az analóg bemenet AI2 értéke az AI2 skálázás százalékában 
(12.28 AI2 max (AI2 maximum) - 12.27 AI2 min (AI2 
minimum)).

-

0.00… 100.00 AI2 érték 100 = 1%

13
13 Standard AO 
(Standard analóg 
kimenet)

A standard analóg kimenetek beállítása.

13.02 AO force selection 
(AO kényszerített 
kiválasztás)

Az analóg bemenetek valódi mérései felülírhatóak, pl. 
tesztelés során. Minden analóg bemenethez tartozik egy 
felülírt érték, és ez akkor aktiválódik, ha a paraméter 
vonatkozó bit értéke 1.
Megjegyzés: Rendszerindítás, ill. újraindulás esetén ezek az 
értékek elvesznek (13.02 és 13.11 paraméterek).

0000h

0000h…FFFFh Felülírt érték kiválasztás az AO1 és AO2 számára. 1 = 1

13.11 AO1 actual value 
(AO1 üzemi érték)

Az AO1 értékének mA-ben történő megadása.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

0.000…22.000 mA AO1 értéke. 1 = 1 mA

13.12 AO1 source (AO1 
forrás)

Az AO1-hez csatlakoztatandó jel kiválasztására szolgál. Motor speed 
used 
(Használt 
motor 
fordulatszám
)

Zero Nincs. 0

Motor speed used 
(Használt motor 
fordulatszám)

01.01 Motor speed used (Használt motor fordulatszám) (132. 
oldal).

1

Output frequency 
(Kimeneti 
frekvencia)

01.06 Output frequency (Kimeneti frekvencia) (132. oldal). 3

Motor current 
(Motor áram)

01.07 Motor current (Motor áram) (132. oldal). 4

Motor current % of 
motor nom (Áram a 
névl. motor 
áramhoz képest, %)

01.08 Motor current % of motor nom (Motor áram (a motor 
névl. áramának %-ban)) (132. oldal).

5

Motor torque (Motor 
nyomaték)

01.10 Motor torque (Motor nyomaték) (133. oldal). 6

DC voltage (DC 
feszültség)

01.11 DC voltage (DC feszültség) (133. oldal). 7

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Érték

0 1 = AO1 értékének a 13.13 AO1 forced value (AO1 felülírt érték) paraméter értékére 
történő felülírása.

1 1 = AO2 értékének a 13.23 AO2 forced value (AO2 kényszerített érték) paraméter 
értékére történő felülírása.

2…7 Lefoglalt
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Output power 
(Kimeneti 
teljesítmény)

01.14 Output power (Kimeneti teljesítmény) (133. oldal). 8

Speed ref ramp in 
(Ford. szám ref. 
rámpa be)

23.01 Speed ref ramp input (Fordulatszám ref. rámpa 
bemenet) (203. oldal).

10

Speed ref ramp out 
(Ford. szám ref. 
rámpa ki)

23.02 Speed ref ramp output (Fordulatszám ref rámpa 
kimenet) (203. oldal).

11

Speed ref used 
(Használt ford. 
szám ref.)

24.01 Used speed reference (Használt fordulatszám 
referencia) (208. oldal).

12

Freq ref used 
(Használt frekv. 
ref.)

28.02 Frequency ref ramp output (Frekvencia referencia 
rámpa kimenet) (218. oldal).

14

Process PID out 
(Folyamat PID ki)

40.01 Process PID output actual (Üzemi folyamat PID 
kimenet) (280. oldal).

16

Temp sensor 1 
excitation (Hőm. 
érzékelő 1 gerj.)

A kimenet gerjesztő árammal látja el az 1. érzékelőt. Tekintse 
meg a 35.11 Temperature 1 source (Hőmérséklet 1 forrás) 
paramétert, továbbá a Motor hővédelem fejezetet (116. 
oldal). 

20

Temp sensor 2 
excitation (Hőm. 
érzékelő 2 gerj.)

A kimenet gerjesztő árammal látja el a 2. érzékelőt. Tekintse 
meg a 35.21 Temperature 2 source (Hőmérséklet 2 forrás) 
paramétert, továbbá a Motor hővédelem fejezetet (116. 
oldal).

21

Abs motor speed 
used (Használt 
absz. motor ford. 
szám)

01.61 Abs motor speed used (Használt abszolút 
fordulatszám) (135. oldal).

26

Abs motor speed % 
(Absz. motor ford. 
szám %)

01.62 Abs motor speed % (Abszolút motor fordulatszám %) 
(135. oldal).

27

Abs output 
frequency (Absz. 
kimeneti 
frekvencia)

01.63 Abs output frequency (Abszolút kimeneti frekvencia) 
(135. oldal).

28

Abs motor torque 
(Absz. motor 
nyomaték)

01.64 Abs motor torque (Abszolút motor nyomaték) (135. 
oldal).

30

Abs output power 
(Absz. kimeneti 
teljesítmény)

01.65 Abs output power (Abszolút motor teljesítmény) (135. 
oldal).

31

Abs motor shaft 
power (Absz. motor 
tengelytelj.)

01.68 Abs motor shaft power (Abszolút motor tengelytelj.) 
(135. oldal).

32

External PID1 out 
(Külső PID1 ki)

71.01 External PID act value (Külső PID üzemi érték) (325. 
oldal).

33

(Other) Egyéb érték (Tekintse meg a Kifejezések és rövidítések fejezetet a 128. 
oldalon).

-

13.13 AO1 forced value 
(AO1 felülírt érték)

Felülírt érték, amelyet a kiválasztott bemeneti jel helyett 
használhat. Tekintse meg a 13.02 AO force selection (AO 
kényszerített kiválasztás) paramétert.

0.000 mA

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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0.000…32767.000 
mA vagy V

Felülírt érték az AO1 számára. 1 = 1 egység

13.15 AO1 unit selection 
(AO1 
mértékegység 
választás)

Mértékegység kiválasztása a mérésekhez és a 
beállításokhoz, az analóg bemenet AO1-gyel kapcsolatosan. 
Megjegyzés: Ennek a beállításnak meg kell egyeznie a 
hajtás vezérlőegységének vonatkozó hardveres 
beállításával. Tekintse meg a Villamos telepítés fejezet, 
Kapcsolók alfejezetét a Hardver gépkönyvben, illetve az 
egyes makróknál az alapvető bekötésekről szóló Vezérlő 
makrók fejezetet (57. oldal). A Vezérlő kártya újraindítása 
(akár a betáp kapcsolásával, akár a 96.08 Control board boot 
(Vezérlőkártya újraindítás) paraméteren keresztül) 
szükséges a hardver beállítások érvényesítéséhez. 

mA

V Volt. 2

mA Milliamper. 10

13.16 AO1 filter time 
(AO1 szűrési 
időállandó)

A paraméter meghatározza az analóg kimenet AO1 szűrési 
időállandóját.

0.100 s

0.000 … 30.000 s Szűrési időállandó. 1000 = 1 s

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

63

%

100

T
t

O = I × (1 - e-t/T)

I = Szűrő bemenet (impulzus)
O = Szűrő kimenet
t = Idő
T = A szűrő időállandója

Szűretlen jel

Szűrt jel
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13.17 AO1 source min 
(AO1 forrás min)

A paraméter meghatározza a jel tényleges minimális értékét 
(a 13.12 AO1 source (AO1 forrás) paraméterrel kiválasztott 
jelét), amely a minimálisan szükséges AO1 kimeneti értékhez 
tartozik (a 13.19 AO1 out at AO1 src min (AO1 KI az AO1 
forr. minimumnál) paraméter által meghatározva).

A 13.17 maximális értékként, illetve a 13.18 minimális 
értékként való felprogramozása invertálja a kimenetet.

0.0

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

13.1813.17

13.20

13.19

IAO1 (mA)

Jel (tényleges) 
a
13.12 által 
kiválasztva

IAO1 (mA)

13.20

13.19

13.18 13.17 Jel (tényleges) 
a
13.12 által 
kiválasztva



160   Paraméterek
Az AO automatikus skálázással rendelkezik. Minden egyes alkalommal, ha az AO forrás változik, a 
skálázási tartomány is annak megfelelően változik. A felhasználó által megadott maximális és 
minimális értékek felülírják az automatikus értékeket.

-32768.0…32767.0 A minimális AO1 kimeneti értékhez tartozó tényleges jel 
érték.

1 = 1

13.18 AO1 source max 
(AO1 forrás max)

A paraméter meghatározza a jel tényleges maximális értékét 
(13.12 AO1 source (AO1 forrás) paraméterrel kiválasztva), 
amely a maximálisan szükséges AO1 kimeneti értéknek felel 
meg (13.20 AO1 out at AO1 src max (AO1 KI az AO1 forr. 
maximumnál) paraméterrel kiválasztva). Tekintse meg a 
13.17 AO1 source min (AO1 forrás min) paramétert.

50.0

-32768.0…32767.0 Tényleges jel érték, amely a maximális AO1 értéknek felel 
meg.

1 = 1

13.19 AO1 out at AO1 src 
min (AO1 KI az 
AO1 forr. 
minimumnál)

A paraméter meghatározza a minimális kimeneti értéket az 
AO1 analóg kimenet számára. Tekintse meg a 13.17 AO1 
source min (AO1 forrás min) paraméternél található rajzot.

0.000 mA

0.000 … 22.000 
mA

Minimális AO1 kimeneti érték. 1000 = 1 mA

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

13.12 AO1 source (AO1 
forrás), 
13.22 AO2 source (AO2 
forrás)

13.17 AO1 source min (AO1 
forrás min),
13.27 AO2 source min (AO2 
forrás min.)

13.18 AO1 source max (AO1 
forrás max),
13.28 AO2 source max (AO2 
forrás max)

0 Zero N/A (A kimenet konstans nulla.)

1 Motor speed used (Használt 
motor fordulatszám)

0 46.01 Speed scaling 
(Fordulatszám skálázás)

3 Output frequency (Kimeneti 
frekvencia)

0 46.02 Frequency scaling 
(Frekvencia skálázás)

4 Motor current (Motor áram) 0 30.17 Maximum current 
(Maximális áram)

5 Motor current % of motor 
nom (Áram a névl. motor 
áramhoz képest, %)

0% 100%

6 Motor torque (Motor 
nyomaték)

0 46.03 Torque scaling 
(Nyomaték skálázás)

7 DC voltage (DC feszültség) A 01.11 DC voltage (DC 
feszültség) paraméter 
minimális értéke.

A 01.11 DC voltage (DC 
feszültség) paraméter 
maximális értéke.

8 Output power (Kimeneti 
teljesítmény)

0 46.04 Power scaling 
(Teljesítmény skálázás)

10 Speed ref ramp in (Ford. 
szám ref. rámpa be)

0 46.01 Speed scaling 
(Fordulatszám skálázás)

11 Speed ref ramp out (Ford. 
szám ref. rámpa ki)

0 46.01 Speed scaling 
(Fordulatszám skálázás)

12 Speed ref used (Használt 
ford. szám ref.)

0 46.01 Speed scaling 
(Fordulatszám skálázás)

14 Freq ref used (Használt 
frekv. ref.)

0 46.02 Frequency scaling 
(Frekvencia skálázás)

16 Process PID out (Folyamat 
PID ki)

A 40.01 Process PID output 
actual (Üzemi folyamat PID 
kimenet) minimális értéke

A 40.01 Process PID output 
actual (Üzemi folyamat PID 
kimenet) maximális értéke

20 Temp sensor 1 excitation 
(Hőm. érzékelő 1 gerj.)

N/A (Az analóg kimenet nem skálázott; az érzékelő kioldó 
feszültsége által van meghatározva).

21 T 2 it ti
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13.20 AO1 out at AO1 src 
max (AO1 KI az 
AO1 forr. 
maximumnál)

A paraméter meghatározza a maximális kimeneti értéket az 
AO1 analóg kimenet számára. Tekintse meg a 13.17 AO1 
source min (AO1 forrás min) paraméternél található rajzot.

20.000 mA

0.000 … 22.000 
mA

Maximális AO1 kimeneti érték. 1000 = 1 mA

13.21 AO2 actual value 
(AO2 üzemi érték)

A paraméter megjeleníti az AO2 értékét mA-ben.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

0.000 … 22.000 
mA

Az AO2 értéke. 1000 = 1 mA

13.22 AO2 source (AO2 
forrás)

Az AO2 analóg kimenethez csatlakoztatott jel kiválasztása. 
Alternatívaként, beállítható a kimenet gerjesztési módként is, 
így konstans árammal látja el a hőmérséklet érzékelőt.
További információért tekintse meg a 13.12 AO1 source (AO1 
forrás) paramétert.

Motor current 
(Motor áram)

13.23 AO2 forced value 
(AO2 kényszerített 
érték)

Felülírt érték, amely a kiválasztott bemeneti jel helyett 
használható. Tekintse meg a13.02 AO force selection (AO 
kényszerített kiválasztás) paramétert.

0.000 mA

0.000 … 22.000 
mA

Felülírt érték az AO2 számára. 1000 = 1 mA

13.26 AO2 filter time 
(AO2 szűrési 
időállandó)

A paraméter megadja a szűrési időállandót az analóg 
kimenet AO2 számára. Tekintse meg a 13.16 AO1 filter time 
(AO1 szűrési időállandó) paramétert.

0.100 s

0.000 … 30.000 s Szűrési időállandó. 1000 = 1 s

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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13.27 AO2 source min 
(AO2 forrás min.)

A paraméter megadja a jel azon tényleges minimális értékét 
(a 13.22 AO2 source (AO2 forrás) paraméterrel 
kiválasztottét), amely a minimálisan szükséges AO2 kimeneti 
értékhez tartozik (a 13.29 AO2 out at AO2 src min (AO2 KI 
AO2 forr. minimumnál) paraméterrel kiválasztotthoz). 
Tekintse meg a 13.17 AO1 source min (AO1 forrás min) 
paramétert az automatikus AO skálázással kapcsolatban. 

A 13.27 maximális értékként, illetve  a 13.28 minimális 
értékként való felprogramozása invertálja a kimenetet.

0.0

-32768.0…32767.0 Az AO2 kimeneti minimális értékhez tartozó tényleges jel 
érték. 

1 = 1

13.28 AO2 source max 
(AO2 forrás max)

A paraméter megadja a jel azon tényleges maximális értékét 
(a 13.22 AO2 source (AO2 forrás) paraméterrel 
kiválasztottét), amely a maximálisan szükséges AO2 
kimeneti értékhez tartozik (a 13.30 AO2 out at AO2 src max 
(AO2 KI AO2 forr. maximumnál) paraméterrel 
kiválasztotthoz). Tekintse meg a 13.27 AO2 source min (AO2 
forrás min.) paramétert. Tekintse meg a 13.17 AO1 source 
min (AO1 forrás min) paramétert az automatikus skálázással 
kapcsolatban.

100.0

-32768.0…32767.0 Az AO2 kimeneti maximális értékhez tartozó tényleges jel 
érték. 

1 = 1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

13.2813.27

13.30

13.29

IAO2 (mA)

Jel (tényleges), 
a
13.22 által 
kiválasztva

IAO2 (mA)

13.30

13.29

13.28 13.27 Jel (tényleges), 
a
13.22 által 
kiválasztva
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13.29 AO2 out at AO2 src 
min (AO2 KI AO2 
forr. minimumnál)

A paraméter megadja a minimális kimeneti értéket az analóg 
kimenet AO2 számára. 
Tekintse meg a 13.27 AO2 source min (AO2 forrás min.) 
paraméter ábráit is.

0.000 mA

0.000 … 22.000 
mA

Minimum AO2 kimeneti érték. 1000 = 1 mA

13.30 AO2 out at AO2 src 
max (AO2 KI AO2 
forr. maximumnál)

A paraméter megadja a maximális kimeneti értéket az analóg 
kimenet AO2 számára. 
Tekintse meg a 13.27 AO2 source min (AO2 forrás min.) 
paraméter ábráit is.

20.000 mA

0.000 … 22.000 
mA

Maximális AO2 kimeneti érték. 1000 = 1 mA

-32768.000… 
32767.000

Az AO2 kimeneti minimális értékhez tartozó tényleges jel 
érték.

1000 = 1

15
15 I/O extension 
module (I/O bővítő 
modul)

A Slot2-be telepített I/O bővítő modul beállítása. 
Tekintse meg a Programozható I/O bővítők fejezetet is (87. 
oldal).
Megjegyzés: A paramétercsoportok tartalma és az elérhető 
beállítások változhatnak az I/O bővítő modul típusának 
függvényében.

15.01 Extension module 
type (Bővítő modul 
típus)

Aktiválja (és meghatározza a típust) az I/O bővítő modult.Ha 
az érték None (Nincs)-ra van állítva, miközben a bővítő 
modul telepítve lett, és a hajtás bekapcsolt állapotban van, a 
hajtás automatikusan beállítja a felismert típust (= a 15.02 
Detected extension module (Érzékelt bővítő modul) értéke); 
egyéb esetben a A7AB Extension I/O configuration failure 
(I/O bővítő konfigurációs hiba) figyelmeztetés generálódik, és 
a továbbiakban manuálisan kell ezt a paramétert megadnia.

None (Nincs)

None (Nincs) Nem aktív. 0

CMOD-01 CMOD-01. 1

CMOD-02 CMOD-02. 2

CHDI-01 CHDI-01. 3

15.02 Detected extension 
module (Érzékelt 
bővítő modul)

A hajtáshoz csatlakoztatott észlelt I/O bővítő modul. None (Nincs)

None (Nincs) Nem aktív. 0

CMOD-01 CMOD-01. 1

CMOD-02 CMOD-02. 2

CHDI-01 CHDI-01. 3

15.03 DI status (DI 
állapot)

A bővítő modul DI7…DI12 digitális bemeneteinek állapotát 
jeleníti meg.
A 0. bit jelzi a DI7 állapotát.
Példa: 001001b = DI7 és DI10 aktív, a többi inaktív. 
Ez a paraméter csak olvasható.

-

0000h…FFFFh A digitális bemenetek/kimenetek állapota. 1 = 1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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15.04 RO/DO status 
(RO/DO állapot)

A paraméter megjeleníti a bővítő modul RO4 és RO5 relé 
bemeneteinek, és a DO1 digitális kimenetének állapotát. 
A 0…1 bit jelzi az RO4…RO5 állapotát; az 5. bit jelzi a DO1 
állapotát.
Példa: 100101b = az RO4 aktív, az RO5 inaktív, és a DO1 
szintén aktív.
Ez a a paraméter csak olvasható.

-

0000h…FFFFh A relé/digitális kimenetek állapota. 1 = 1

15.05 RO/DO force 
selection (RO/DO 
kényszerített 
kiválasztás)

A relé/digitális kimenetek állapotai felülírhatóak, pl. tesztelés 
céljából. A 15.06 RO/DO forced data (RO/DO felülírt adat) 
paraméterben minden digitális bemenet számára fenn van 
tartva egy bit, és akkor aktiválódik, ha ebben a paraméterben 
a vonatkozó bit 1 értékű.
Megjegyzés: Rendszerindítás, ill. újraindulás esetén ezek az 
értékek elvesznek (15.05 és 15.06 paraméterek).

0000h

0000h…FFFFh Felülírási értékek a relé/digitális kimenetek számára. 1 = 1

15.06 RO/DO forced data 
(RO/DO felülírt 
adat)

Lehetővé teszi a felülírt relé-, vagy digitális kimenetek 
számára a 0-ból 1-re történő váltást. Ez csak akkor 
lehetséges, ha a kimenet ki lett választva a 15.05 RO/DO 
force selection (RO/DO kényszerített kiválasztás) 
paraméterrel.
A 0…1 bitek az RO4…RO5, illetve az 5. bit a DO1 felülírt 
értéke.

0000h

0000h…FFFFh Felülírt értékek a relé/digitális kimenetek számára. 1 = 1

15.07 RO4 source (RO4 
forrás)

A paraméter megadja azt a hajtás jelet, amely a RO4 relé 
kimenettel van összekötve.

Not 
energized 
(Deaktivált)

Not energized 
(Deaktivált)

A kimenet deaktivált. 0

Energized (Aktivált) A kimenet aktivált. 1

Ready run 
(Üzemkész)

A 06.11 Main status word (Fő állapotszó) 1. bitje (tekintse 
meg a 139. oldalt).

2

Enabled 
(Engedélyezett)

A 06.16 Drive status word 1 (Hajtás állapotszó 1) 0. bitje 
(tekintse meg a 140. oldalt). 

4

Started (Elindult) A 06.16 Drive status word 1 (Hajtás állapotszó 1) 5. bitje 
(tekintse meg a 140. oldalt).

5

Magnetized 
(Mágnesezett)

A 06.17 Drive status word 2 (Hajtás állapotszó 2) 1. bitje 
(tekintse meg a 141. oldalt).

6

Running 
(Üzemben)

A 06.16 Drive status word 1 (Hajtás állapotszó 1) 6. bitje 
(tekintse meg a 140. oldalt).

7

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Érték

0 1 = Az RO4 értékének a 15.06 RO/DO forced data (RO/DO felülírt adat) paraméter 0. 
bitjének értékére történő felülírása.

1 1 = Az RO5 értékének a 15.06 RO/DO forced data (RO/DO felülírt adat) paraméter 1. 
bitjének értékére történő felülírása.

2…4 Lefoglalt

5 1 = A DO1 értékének a 15.06 RO/DO forced data (RO/DO felülírt adat) paraméter 5. 
bitjének értékére történő felülírása.

6…15 Lefoglalt
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Ready ref 
(Üzemkész ref)

A 06.11 Main status word (Fő állapotszó) 2. bitje (tekintse 
meg a 139. oldalt).

8

At setpoint 
(Alapjelen)

A 06.11 Main status word (Fő állapotszó) 8. bitje (tekintse 
meg a 139. oldalt).

9

Reverse 
(Visszafele)

A 06.19 Speed control status word (Fordulatszám 
szabályozás állapotszó) 2. bitje (tekintse meg a 143. oldalt).

10

Zero speed (Nulla 
fordulatszám)

A 06.19 Speed control status word (Fordulatszám 
szabályozás állapotszó) 0. bitje (tekintse meg a 143. oldalt).

11

Above limit 
(Határérték felett)

A 06.17 Drive status word 2 (Hajtás állapotszó 2) 10. bitje 
(tekintse meg a 141. oldalt).

12

Warning 
(Figyelmeztetés)

A 06.11 Main status word (Fő állapotszó) 7. bitje (tekintse 
meg a 139. oldalt).

13

Fault (Hiba) A 06.11 Main status word (Fő állapotszó) 3. bitje (tekintse 
meg a 139. oldalt).

14

Fault (-1) (Hiba (-1)) A 06.11 Main status word (Fő állapotszó) 3. invertált bitje 
(tekintse meg a 139. oldalt).

15

Brake command 
(Fék parancs)

A 44.01 Brake control status (Fékvezérlés állapot) 0. bitje 
(tekintse meg a 298. oldalt).

22

Ext2 active (Külső2 
aktív9

A 06.16 Drive status word 1 (Hajtás állapotszó 1) 11. bitje 
(tekintse meg a 140. oldalt).

23

Remote control 
(Távoli vezérlés)

A 06.11 Main status word (Fő állapotszó) 9. bitje (tekintse 
meg a 139. oldalt).

24

Timed function 1 
(Időzített funkció 1)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 0. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

27

Timed function 2 
(Időzített funkció 2)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 1. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

28

Timed function 3 
(Időzített funkció 3)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 2. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

29

Supervision 1 
(Felügyelet 1)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 0. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

33

Supervision 2 
(Felügyelet 2)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 1. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

34

Supervision 3 
(Felügyelet 3)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 2. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

35

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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15.08 RO4 ON delay 
(RO4 BE 
késleltetés)

Az RO4 kimenet aktiválási késleltetését határozza meg. 0.0 s

tBe = 15.08 RO4 ON delay (RO4 BE késleltetés)
tKi = 15.09 RO4 OFF delay (RO4 KI késleltetés)

0.0 … 3000.0 s RO4 aktiválási késleltetése. 10 = 1 s

15.09 RO4 OFF delay 
(RO4 KI 
késleltetés)

Az RO4 kimenet deaktiválási késleltetését határozza meg. 
Tekintse meg a 15.08 RO4 ON delay (RO4 BE késleltetés) 
paramétert.

0.0 s

0.0 … 3000.0 s RO4 deaktiválási késleltetése. 10 = 1 s

15.10 RO5 source (RO5 
forrás)

A paraméter megadja azt a hajtás jelet, amely a RO5 relé 
kimenettel van összekötve. Az elérhető opciókért tekintse 
meg a 15.07 RO4 source (RO4 forrás) paramétert.

Not 
energized 
(Deaktivált)

15.11 RO5 ON delay 
(RO5 BE 
késleltetés)

Az RO5 kimenet aktiválási késleltetését határozza meg. 0.0 s

tBe = 15.11 RO5 ON delay (RO5 BE késleltetés)
tKi = 15.12 RO5 OFF delay (RO5 KI késleltetés)

0.0 … 3000.0 s RO5 aktiválási késleltetése. 10 = 1 s

15.12 RO5 OFF delay 
(RO5 KI 
késleltetés)

Az RO5 kimenet deaktiválási késleltetését határozza meg. 
Tekintse meg a 15.11 RO5 ON delay (RO5 BE késleltetés) 
paramétert.

0.0 s

0.0 … 3000.0 s RO5 deaktiválási késleltetése. 10 = 1 s

15.22 DO1 configuration 
(DO1 beállítás)

Kiválasztható, hogy a DO1 hogyan legyen felhasználva. Digital output 
(Digitális 
kimenet)

Digital output 
(Digitális kimenet)

A DO1 digitális kimenetként használt. 0

Frequency output 
(Frekvencia 
kimenet)

A DO1 frekvencia kimenetként használt, 1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

1

0

1

0

tBe tKi tBe tKi

A kiválasztott forrás
állapota

RO állapot

Idő

1

0

1

0

tBe tKi tBe tKi

A kiválasztott forrás
állapota

RO állapot

idő



Paraméterek   167
15.23 DO1 source (DO1 
forrás)

A paraméter kiválasztja azt a hajtás jelet, amely a DO1 
digitális kimenethez lesz csatlakoztatva, ha a 15.22 DO1 
configuration (DO1 beállítás) paraméter a Digital output 
(Digitális kimenet) értékre van állítva.

Not 
energized 
(Deaktivált)

Not energized 
(Deaktivált)

A kimenet deaktiválva van. 0

Energized (Aktivált) A kimenet aktiválva van. 1

Ready run 
(Üzemkész)

A 06.11 Main status word (Fő állapotszó) 1. bitje (tekintse 
meg a 139. oldal).

2

Enabled 
(Engedélyezett)

A 06.16 Drive status word 1 (Hajtás állapotszó 1) 0. bitje 
(tekintse meg a 140. oldalt).

4

Started (Elindult) A 06.16 Drive status word 1 (Hajtás állapotszó 1) 5. bitje 
(tekintse meg a 140. oldalt).

5

Magnetized 
(Mágnesezett)

A 06.17 Drive status word 2 (Hajtás állapotszó 2) 1. bitje 
(tekintse meg a 141. oldalt).

6

Running 
(Üzemben)

A 06.16 Drive status word 1 (Hajtás állapotszó 1) 6. bitje 
(tekintse meg a 140. oldalt).

7

Ready ref 
(Üzemkész ref)

A 06.11 Main status word (Fő állapotszó) 2. bitje (tekintse 
meg a 139. oldalt).

8

At setpoint 
(Alapjelen)

A 06.11 Main status word (Fő állapotszó) 8. bitje (tekintse 
meg a 139. oldalt).

9

Reverse 
(Visszafele)

A 06.19 Speed control status word (Fordulatszám 
szabályozás állapotszó) 2. bitje (tekintse meg a 143. oldalt).

10

Zero speed (Nulla 
fordulatszám)

A 06.19 Speed control status word (Fordulatszám 
szabályozás állapotszó) 0. bitje (tekintse meg a 143. oldalt).

11

Above limit 
(Határérték felett)

A 06.17 Drive status word 2 (Hajtás állapotszó 2) 10. bitje 
(tekintse meg a 141. oldalt).

12

Warning 
(Figyelmeztetés)

A 06.11 Main status word (Fő állapotszó) 7. bitje (tekintse 
meg a 139. oldalt).

13

Fault (Hiba) A 06.11 Main status word (Fő állapotszó) 3. bitje (tekintse 
meg a 139. oldalt).

14

Fault (-1) (Hiba (-1)) A 06.11 Main status word (Fő állapotszó) 3. invertált bitje 
(tekintse meg a 139. oldalt).

15

Brake command 
(Fék parancs)

A 44.01 Brake control status (Fékvezérlés állapot) 0. bitje 
(tekintse meg a 298. oldalt). 

22

Ext2 active (Külső2 
aktív)

A 06.16 Drive status word 1 (Hajtás állapotszó 1) 11. bitje 
(tekintse meg a 140. oldalt).

23

Remote control 
(Távoli vezérlés)

A 06.11 Main status word (Fő állapotszó) 9. bitje (tekintse 
meg a 139. oldalt).

24

Timed function 1 
(Időzített funkció 1)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
0.bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

27

Timed function 2 
(Időzített funkció 2)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 1. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

28

Timed function 3 
(Időzített funkció 3)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 2. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

29

Supervision 1 
(Felügyelet 1)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 0. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

33

Supervision 2 
(Felügyelet 1)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 1. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

34
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Supervision 3 
(Felügyelet 1)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 2. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

35

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

15.24 DO1 ON delay 
(DO1 BE 
késleltetés)

Megadható a DO1 relé kimenet aktiválási késleltetése, ha a 
15.22 DO1 configuration (DO1 beállítás) paraméter Digital 
output (Digitális kimenet) értékre van állítva.

0.0 s

tBe = 15.24 DO1 ON delay (DO1 BE késleltetés)
tKi = 15.25 DO1 OFF delay (DO1 OFF késleltetés)

0.0 … 3000.0 s A DO1 aktiválási késleltetése. 10 = 1 s

15.25 DO1 OFF delay 
(DO1 OFF 
késleltetés)

Megadható a DO1 relé kimenet deaktiválási késleltetése, ha 
a 15.22 DO1 configuration (DO1 beállítás) paraméter Digital 
output (Digitális kimenet) értékre van állítva. Tekintse meg a 
15.24 DO1 ON delay (DO1 BE késleltetés) paramétert.

0.0 s

0.0 … 3000.0 s A DO1 deaktiválási késleltetése. 10 = 1 s

15.32 Freq out 1 actual 
value (Frekv. ki 1 
üzemi érték)

A paraméter megadja a frekvencia kimenet 1, vagy a DO1 
értékét, ha a 15.22 DO1 configuration (DO1 beállítás) 
paraméter Frequency output (Frekvencia kimenet) értékre 
van állítva.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

0 … 16000 Hz A frekvencia kimenet 1 értéke. 1 = 1 Hz

15.33 Freq out 1 source 
(Frekv. ki 1 forrás)

Kiválasztható a DO1 digitális kimenethez csatlakoztatandó 
jel, ha a 15.22 DO1 configuration (DO1 beállítás) paraméter a 
Frequency output (Frekvencia kimenet) érték van 
kiválasztva. Alternatívaként, a kimenetet gerjesztési módba 
állítja, így konstans árammal táplálja a hőmérséklet 
érzékelőt.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

Nincs. 0

Motor speed used 
(Használt motor 
fordulatszám)

01.01 Motor speed used (Használt motor fordulatszám) (132. 
oldal).

1

Output frequency 
(Kimeneti 
frekvencia)

01.06 Output frequency (Kimeneti frekvencia) (132. oldal). 3

Motor current 
(Motor áram)

01.07 Motor current (Motor áram) (132. oldal). 4

Motor torque (Motor 
nyomaték)

01.10 Motor torque (Motor nyomaték) (133. oldal). 6

DC voltage (DC 
feszültség)

01.11 DC voltage (DC feszültség) (133. oldal). 7
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Output power 
(Kimeneti 
teljesítmény)

01.14 Output power (Kimeneti teljesítmény) (133. oldal). 8

Speed ref ramp in 
(Fordulatszám ref. 
rámpa be)

23.01 Speed ref ramp input (Fordulatszám ref. rámpa 
bemenet) (203. oldal).

10

Speed ref ramp out 
(Fordulatszám ref. 
rámpa ki)

23.02 Speed ref ramp output (Fordulatszám ref rámpa 
kimenet) (203. oldal).

11

Speed ref used 
(Használt 
fordulatszám ref.)

24.01 Used speed reference (Használt fordulatszám 
referencia) (208. oldal). 

12

Torque ref used 
(Használt nyomaték 
ref.)

26.02 Torque reference used (Használt nyomaték referencia) 
(213. oldal).

13

Freq ref used 
(Használt frekv. 
ref.)

28.02 Frequency ref ramp output (Frekvencia referencia 
rámpa kimenet) (218. oldal).

14

Process PID out 
(Folyamat PID ki)

40.01 Process PID output actual (Üzemi folyamat PID 
kimenet) (280. oldal).

16

(Other) Egyéb érték Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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15.34 Freq out 1 src min 
(Frekv. ki 1 forrás 
minimum)

A paraméter megadja a jel azon tényleges értékét (a 15.33 
Freq out 1 source (Frekv. ki 1 forrás) paraméterrel 
kiválasztva), amely a frekvencia kimenet 1 minimális 
értékéhez tartozik. (a 15.36 Freq out 1 at src min (Frekv. ki 1 
a forrás minimumnál) paraméterrel kiválasztva). Ez akkor lép 
érvénybe, ha a 15.22 DO1 configuration (DO1 beállítás) a 
Frequency output (Frekvencia kimenet) értékre van állítva. 

0.000

-32768.000… 
32767.000

A jel azon tényleges értéke, amely a minimális frekvencia 
kimenet 1-hez tartozik. 

1 = 1

15.35 Freq out 1 src max 
(Frekv. ki 1 forrás 
maximum)

A paraméter megadjaA paraméter megadja a jel azon valós 
értékét (a 15.33 Freq out 1 source (Frekv. ki 1 forrás) 
paraméterrel kiválasztva), amely a frekvencia kimenet 1 
maximális értékéhez tartozik (a 15.37 Freq out 1 at src max 
(Frekv. ki 1 a forrás maximumnál) paraméterrel megadva). Ez 
akkor lép érvénybe, ha a 15.22 DO1 configuration (DO1 
beállítás) paraméter Frequency output (Frekvencia kimenet) 
értékre lett állítva.
Tekintse meg a 15.34 Freq out 1 src min (Frekv. ki 1 forrás 
minimum) paramétert.

1500.000

-32768.000… 
32767.000

A maximális frekvencia kimenet 1-hez tartozó maximális 
valós jel érték.

1 = 1
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15.36 Freq out 1 at src 
min (Frekv. ki 1 a 
forrás minimumnál)

A paraméter megadja a frekvencia kimenet 1 minimális 
értékét, ha a 15.22 DO1 configuration (DO1 beállítás) 
paraméter Frequency output (Frekvencia kimenet) értékre 
lett állítva.
Tekintse meg a 15.34 Freq out 1 src min (Frekv. ki 1 forrás 
minimum) paraméternél látható ábrát.

0 Hz

0 … 16000 Hz A frekvencia kimenet 1 minimális értéke. 1 = 1 Hz

15.37 Freq out 1 at src 
max (Frekv. ki 1 a 
forrás maximumnál)

A paraméter megadja a frekvencia kimenet 1 maximális 
értékét, ha a 15.22 DO1 configuration (DO1 beállítás) 
paraméter Frequency output (Frekvencia kimenet) értékre 
lett állítva.
Tekintse meg a 15.34 Freq out 1 src min (Frekv. ki 1 forrás 
minimum) paraméternél látható ábrát.

16000 Hz

0 … 16000 Hz A frekvencia kimenet 1 maximális értéke. 1 = 1 Hz

19
19 Operation mode 
(Működési mód)

A helyi-, és külső vezérlési hely, illetve a működési módok 
kiválasztása.
Tekintse meg A hajtás működési módjai fejezetet is (83. 
oldal).

19.01 Actual operation 
mode (Üzemi 
működési mód)

A paraméter megadja az aktuális működési módot.
Tekintse meg a 19.11…19.14 paramétereket.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

Zero (Nulla) Nincs. 1

Speed 
(Fordulatszám)

Fordulatszám szabályozás (vektor vezérlés esetén). 2

Torque (Nyomaték) Nyomaték szabályozás (vektor vezérlés esetén). 3

Min (Kisebb) A nyomaték kiválasztó összehasonlítja a fordulatszám 
szabályozó kimenetét (25.01 Torque reference speed control 
(Nyomaték referencia fordulatszám szabályozás)) a 
nyomaték referenciával, (26.74 Torque ref ramp out 
(Nyomaték referencia rámpa ki)), és a kettő közül a kisebb 
lesz alkalmazva.

4

Max (Nagyobb) A nyomaték kiválasztó összehasonlítja a fordulatszám 
szabályozó kimenetét (25.01 Torque reference speed control 
(Nyomaték referencia fordulatszám szabályozás)) és a 
nyomaték referenciát (26.74 Torque ref ramp out (Nyomaték 
referencia rámpa ki)), és a kettő közül a nagyobb lesz 
alkalmazva.

5

Add (Hozzáad) A fordulatszám szabályozó hozzá lett adva a nyomaték 
referenciához.

6

Scalar (Hz) (Skalár 
(Hz))

Frekvencia szabályozás skalár vezérlési módnál. 10

Scalar (rpm) 
(Skalár (rpm))

Fordulatszám szabályozás skalár vezérlési módnál. 11

Forced magn. 
(Kényszerített 
mágn.)

A motor a mágnesezési módban van. 20

19.11 Ext1/Ext2 selection 
(Külső1/Külső2 
kiválasztás)

Kiválasztható a forrás a KÜLSŐ2/KÜLSŐ2 (EXT1/EXT2) 
vezérlési helyhez.
0 = KÜLSŐ1 (EXT1)
1 = KÜLSŐ2 (EXT2)

EXT1 
(Külső1)

EXT1 (Külső1) KÜLSŐ1 (EXT1) (állandó). 0
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EXT2 (Külső2) KÜLSŐ2 (EXT2) (állandó). 1

MCW bit11: Ext ctrl 
loc (MCW bit11: 
Külső vez. hely)

A Vezérlőszó 11 bitje a terepibusz interfész A-n keresztül 
érkezik.

2

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 3

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 4

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

Digitális bemenet DI3 (10.02 DI delayed status (DI 
késleltetett állapota), 2. bit).

5

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

Digitális bemenet DI4 (10.02 DI delayed status (DI 
késleltetett állapota), 3. bit).

6

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

Digitális bemenet DI5 (10.02 DI delayed status (DI 
késleltetett állapota), 4. bit).

7

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

Digitális bemenet DI6 (10.02 DI delayed status (DI 
késleltetett állapota), 5. bit).

8

Timed function 1 
(Időzített funkció 1)

34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 0. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

19

Timed function 2 
(Időzített funkció 2)

34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 1. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

20

Timed function 3 
(Időzített funkció 3)

34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 2. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

21

Supervision 1 
(Felügyelet 1)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 0. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

25

Supervision 2 
(Felügyelet 2)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 1. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

26

Supervision 3 
(Felügyelet 3)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 2. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

27

Supervision 4 
(Felügyelet 4)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 3. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

28

Supervision 5 
(Felügyelet 5)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 4. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

29

Supervision 6 
(Felügyelet 6)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 5. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

30

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

19.12 Ext1 control mode 
(Külső1 vezérlési 
mód)

A Külső1 külső vezérlési hely számára megadja a vezérlési 
módot. 

Speed 
(Fordulatszá
m)

Zero (Nulla) Nincs. 1

Speed 
(Fordulatszám)

Fordulatszám szabályozás. A használt nyomaték referencia: 
25.01 Torque reference speed control (Nyomaték referencia 
fordulatszám szabályozás) (a fordulatszám referencia lánc 
kimenete).

2

Torque (Nyomaték) Nyomaték szabályozás. A használt nyomaték referencia: 
26.74 Torque ref ramp out (Nyomaték referencia rámpa ki) (a 
nyomaték referencia lánc kimenete).

3
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Minimum A Speed (Fordulatszám) és Torque (Nyomaték) opciók 
kombinációja: a nyomaték kiválasztó összehasonlítja a 
fordulatszám szabályozó kimenetét (25.01 Torque reference 
speed control (Nyomaték referencia fordulatszám 
szabályozás)) a nyomaték referenciával (26.74 Torque ref 
ramp out (Nyomaték referencia rámpa ki)) és kiválasztja a 
kisebbet. 
Ha fordulatszám hiba negatív értéket vesz fel, a hajtás 
követni fogja a fordulatszám szabályozó kimenetét addig, 
amíg a fordulatszám hiba újból pozitív nem lesz. Ez megvédi 
a hajtást a nem vezérelt gyorsulás ellen, ha elvész a terhelés 
a nyomatékszabályozás alatt. 

4

Maximum A Speed (Fordulatszám) és Torque (Nyomaték) opciók 
kombinációja: a nyomaték kiválasztó összehasonlítja a 
fordulatszám szabályozó kimenetét (25.01 Torque reference 
speed control (Nyomaték referencia fordulatszám 
szabályozás)) a nyomaték referenciával (26.74 Torque ref 
ramp out (Nyomaték referencia rámpa ki)) és kiválasztja a 
nagyobbat. 
Ha fordulatszám hiba pozitív értéket vesz fel, a hajtás követni 
fogja a fordulatszám szabályozó kimenetét addig, amíg a 
fordulatszám hiba újból negatív nem lesz. Ez megvédi a 
hajtás a nem vezérelt gyorsulás ellen, ha elvész a terhelés a 
nyomatékvezérlés alatt. 

5

19.14 Ext2 control mode 
(Külső2 vezérlési 
mód)

A Külső2 külső vezérlési hely számára megadja a vezérlési 
módot.
A kiválasztáshoz tekintse meg a 19.12 Ext1 control mode 
(Külső1 vezérlési mód) paramétert.

Speed 
(Fordulatszá
m)

19.16 Local control mode 
(Helyi vezérlési 
mód)

A paraméter kiválasztja a helyi vezérléshez a vezérlési 
módot.

Speed 
(Fordulatszá
m)

Speed 
(Fordulatszám)

Fordulatszám szabályozás. A használt nyomaték referencia: 
25.01 Torque reference speed control (Nyomaték referencia 
fordulatszám szabályozás) (a fordulatszám referencia lánc 
kimenete).

0

Torque (Nyomaték) Nyomaték szabályozás. A használt nyomaték referencia: 
26.74 Torque ref ramp out (Nyomaték referencia rámpa ki) (a 
nyomaték referencia lánc kimenete).

1

19.17 Local control 
disable (Helyi 
vezérlés tiltva)

Aktiválja/deaktiválja a helyi vezérlést (a vezérlőpanelen lévő 
indítás és megállás gombok, és a helyi vezérlők a PC 
szoftverben).

FIGYELMEZTETÉS! Mielőtt deaktiválja a helyi 
vezérlést, bizonyosodjon meg arról, hogy a panel 
nélkül is meg tudja állítani a hajtást.

No (Nem)

No (Nem) A vezérlőpanel aktiválva. 0

Yes (Igen) A vezérlőpanel deaktiválva. 1
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20
20 Start/stop/direction 
(Indítás/megállás/forgá
sirány)

Indítás/megállás/forgásirány, és a futás/indítás/lépés 
engedélyezés jelek forrásainak kiválasztása; pozitív/negatív 
referencia engedélyezése jelek forrásainak kiválasztása. 
A vezérlési helyekkel kapcsolatos további információért 
tekintse meg a Helyi-, és távvezérlés fejezetet (80. oldal).

20.01 Ext1 commands 
(Külső1 parancsok)

A paraméter kiválasztja az indítás, megállás és forgásirány 
parancsok forrását a külső vezérlés 1 (EXT1) számára.
Tekintse meg a 20.02…20.05 paramétereket is. Tekintse meg 
a 20.21 paramétert a pillanatnyi forgásirány 
meghatározásához.

In1 Start; In2 
Dir (Be1 
Indítás; Be2 
Irány)

Not selected 
(Nincs)

kiválasztva. Az indítási és megállási parancs forrása nincs 
kiválasztva. 

0

In1 Start (Be1 
Indítás)

Az indítás és a megállás parancsok forrását a 20.03 Ext1 in1 
source (Külső1 be1 forrás) paraméterrel választhatja ki. A 
forrás-bitek állapotátmenete a következőképpen 
értelmezhető:

1

In1 Start; In2 Dir 
(Be1 Indítás; Be2 
Irány)

A 20.03 Ext1 in1 source (Külső1 be1 forrás) paraméterrel 
kiválasztott forrás az indítás jel; a 20.04 Ext1 in2 source 
(Külső1 be2 forrás) paraméter pedig a forgásirányt határozza 
meg. A forrásbitek állapotátmenete a következőképpen 
értelmezhető: 

2

In1 Start fwd; In2 
Start rev (Be1 
Indítás előre; Be2 
indítás hátra)

A 20.03 Ext1 in1 source (Külső1 be1 forrás) kiválasztott 
forrás az Indítás előre jel; a 20.04 Ext1 in2 source (Külső1 
be2 forrás) paraméter pedig az Indítás hátra jel. A forrásbitek 
állapotátmenete a következőképpen értelmezhető: 

3

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

A forrás állapota 1 (20.03) Parancs

0 -> 1 (20.02 = Edge (Él))
1 (20.02 = Level (Szint))

Indítás

0 Megállás

A forrás 1 állapota 
(20.03)

A forrás 2 állapota 
(20.04)

Parancs

0 Bármely Megállás

0 -> 1 (20.02 = Edge 
(Él))

1 (20.02 = Level 
(Szint))

0 Előre indítás

1 Hátra indítás

A forrás 1 állapota 
(20.03)

A forrás 2 állapota 
(20.04)

Parancs

0 0 Megállás

0 -> 1 (20.02 = Edge 
(Él))

1 (20.02 = Level 
(Szint))

0 Előre indítás

0

0 -> 1 (20.02 = Edge 
(Él))

1 (20.02 = Level 
(Szint))

Hátra indítás
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In1P Start; In2 Stop 
(Be1P Indítás; Be2 
megállás)

Az indítás és a megállás parancsok forrásai a 20.03 Ext1 in1 
source (Külső1 be1 forrás) és 20.04 Ext1 in2 source (Külső1 
be2 forrás) paraméterekkel választhatóak ki. A forrásbitek 
állapotátmenete a következőképpen értelmezhető:

Megjegyzés:
• A 20.02 Ext1 start trigger type (Külső1 indítás kioldás 

típus) paraméternek nincs hatása erre a beállításra.
• Ha a forrás 2 értéke 0, A vezérlőpanel Indítás és Megállás 

nyomógombjai inaktívak.

4

In1P Start; In2 Stop; 
In3 Dir (Be1P 
Indítás; Be2 
Megállás; Be3 
Irány)

Az indítás és a megállás parancsok forrásai a 20.03 Ext1 in1 
source (Külső1 be1 forrás) és 20.04 Ext1 in2 source (Külső1 
be2 forrás) paraméterekkel választhatóak ki. A 20.05 Ext1 
in3 source (Külső1 be3 forrás) paraméterrel kiválasztott 
forrás a forgásirányt határozza meg. A forrásbitek 
állapotátmenete a következőképpen értelmezhető:

Megjegyzés:
• A 20.02 Ext1 start trigger type (Külső1 indítás kioldás 

típus) paraméternek nincs hatása erre a beállításra.
• Ha a forrás 2 értéke 0, A vezérlőpanel Indítás és Megállás 

nyomógombjai inaktívak.

5

In1P Start fwd; In2P 
Start rev; In3 Stop 
(Be1P Indítás előre; 
Be2P Indítás hátra; 
Be3 Megállás)

Az indítás és a megállás parancsok forrásai a 20.03 Ext1 in1 
source (Külső1 be1 forrás), 20.04 Ext1 in2 source (Külső1 
be2 forrás) és 20.05 Ext1 in3 source (Külső1 be3 forrás) 
paraméterekkel választhatóak ki. A 20.05 Ext1 in3 source 
(Külső1 be3 forrás) paraméterrel kiválasztott forrás a 
forgásirányt határozza meg. A forrásbitek állapotátmenete a 
következőképpen értelmezhető:

Megjegyzés: A 20.02 Ext1 start trigger type (Külső1 
indítás kioldás típus) paraméternek nincs hatása erre a 
beállításra.

6

Control panel 
(Vezérlőpanel)

Az indítás és a megállás parancsok a vezérlőpanel felől 
érkeznek (vagy a panelcsatlakozón keresztül csatlakoztatott 
PC-ről.

11

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

A forrás 1 állapota 
(20.03)

A forrás 2 állapota 
(20.04)

Parancs

0 -> 1 1 Indítás

Bármely 0 Megállás

A forrás 1 
állapota 
(20.03)

A forrás 2 
állapota 
(20.04)

A forrás 3 
állapota 
(20.05)

Parancs

0 -> 1 1 0 Előre indítás

0 -> 1 1 1 Hátra indítás

Bármely 0 Bármely Megállás

A forrás 1 
állapota 
(20.03)

A forrás 2 
állapota 
(20.04)

A forrás 3 
állapota 
(20.05)

Parancs

0 -> 1 Bármely 1 Előre indítás

Bármely 0 -> 1 1 Hátra indítás

Bármely Bármely 0 Megállás
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Fieldbus A 
(Terepibusz A)

Az indítás és a megállás parancsok a terepibusz adapter A-
ról érkeznek.
Megjegyzés: Állítsa be a 20.02 Ext1 start trigger type 
(Külső1 indítás kioldás típus) paramétert a Level (Szint) 
értékre.

12

Embedded fieldbus 
(Beépített 
terepibusz)

Az indítás és a megállás parancsok a beépített terepibusz 
adapterről érkeznek.
Megjegyzés: Állítsa be a 20.02 Ext1 start trigger type 
(Külső1 indítás kioldás típus) paramétert a Level (Szint) 
értékre.

14

20.02 Ext1 start trigger 
type (Külső1 indítás 
kioldás típus)

A paraméter meghatározza, hogy a külső KÜLSŐ1 (EXT1) 
vezérlés indítás jele élvezérelt, vagy szintvezérelt. 
Megjegyzés: Ennek a paraméternek nincs hatása, ha az 
impulzus típusú indítás lett kiválasztva. Tekintse meg a 20.01 
Ext1 commands (Külső1 parancsok) paraméter opcióinak 
leírását. 

Level (Szint)

Edge (Él) Az indítás jel élvezérelt. 0

Level (Szint) Az indítás jel szintvezérelt. 1

20.03 Ext1 in1 source 
(Külső1 be1 forrás)

A 20.01 Ext1 commands (Külső1 parancsok) paraméter 1. 
forrásának kiválasztása.

DI1 (Digitális 
bemenet 
DI1)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

0 (mindig deaktiválva). 0

Selected 
(Kiválasztva)

1 (mindig aktiválva). 1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 2

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 3

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 4

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 5

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 6

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 7

Timed function 1 
(Időzített funkció 1)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 0. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

18

Timed function 2 
(Időzített funkció 2)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 1. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

19

Timed function 3 
(Időzített funkció 3)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 2. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

20

Supervision 1 
(Felügyelet 1)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 0. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

24

Supervision 2 
(Felügyelet 2)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 1. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

25

Supervision 3 
(Felügyelet 3)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 2. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

26

Supervision 4 
(Felügyelet 4)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 3. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

27

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16



Paraméterek   177
Supervision 5 
(Felügyelet 5)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 4. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

28

Supervision 6 
(Felügyelet 6)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 5. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

29

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet, 128. oldal).

-

20.04 Ext1 in2 source 
(Külső1 be2 forrás)

A 20.01 Ext1 commands (Külső1 parancsok) paraméter 
2.forrásának kiválasztása.
Az elérhető lehetőségekért tekintse meg a 20.03 Ext1 in1 
source (Külső1 be1 forrás) paramétert.

DI2 (Digitális 
bemenet 
DI2)

20.05 Ext1 in3 source 
(Külső1 be3 forrás)

A 20.01 Ext1 commands (Külső1 parancsok) paraméter 
3.forrásának kiválasztása.
Az elérhető lehetőségekért tekintse meg a 20.03 Ext1 in1 
source (Külső1 be1 forrás) paramétert.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

20.06 Ext2 commands 
(Külső2 parancsok)

A 2. külső vezérlési hely (EXT2) számára kiválasztja az 
indítás, megállás és forgásirány forrásait. Tekintse meg a 
20.07…20.10 paramétereket is. Tekintse meg a 20.21 
paramétert az aktuális forgásirány meghatározásához. 

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

Az indítás-, vagy megállás parancs források nincsenek 
kiválasztva.

0

In1 Start (Be1 
Indítás)

Az indítás és megállás parancsok forrásai a 20.08 Ext2 in1 
source (Külső2 be1 forrás) paraméterrel választhatóak ki. A 
forrásbitek állapotátmenete a következőképpen 
értelmezhető:

1

In1 Start; In2 Dir 
(Be1 Indítás; Be2 
Irány)

A 20.08 Ext2 in1 source (Külső2 be1 forrás) paraméterrel 
kiválasztott forrás az indítás jel; a 20.09 Ext2 in2 source 
(Külső2 be2 forrás) paraméterrel kiválasztott forrás pedig a 
forgásirányt határozza meg. A forrásbitek állapotátmenete a 
következőképpen értelmezhető:

2

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

A forrás 1 állapota (20.08) Parancs

0 -> 1 (20.07 = Edge (Él))
1 (20.07 = Level (Szint))

Indítás

0 Megállás

A forrás 1 állapota 
(20.08)

A forrás 2 állapota 
(20.09)

Parancs

0 Bármely Megállás

0 -> 1 (20.07 = Edge 
(Él))

1 (20.07 = Level 
(Szint))

0 Indítás előre

1 Indítás hátra
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In1 Start fwd; In2 
Start rev (Be1 
Indítás előre; Be2 
Indítás hátra)

A 20.08 Ext2 in1 source (Külső2 be1 forrás) paraméterrel 
kiválasztott forrás az indítás előre jel;a 20.09 Ext2 in2 source 
(Külső2 be2 forrás) paraméterrel kiválasztott forrás pedig a 
hátra indítás jelét adja meg. A forrásbitek állapotátmenete a 
következőképpen értelmezhető:

3

In1P Start; In2 Stop 
(Be1P Indítás; Be2 
stop)

A 20.08 Ext2 in1 source (Külső2 be1 forrás) és 20.09 Ext2 
in2 source (Külső2 be2 forrás) paraméterekkel az indítás és 
megállás parancsok forrásai adhatóak meg. A forrásbitek 
állapotátmenete a következőképpen értelmezhető:

Megjegyzés:
• A 20.07 Ext2 start trigger type (Külső2 indítás kioldás 

típus) paraméternek nincs hatása erre a beállításra.
• Ha a forrás 2 értéke 0, A vezérlőpanel Indítás és Megállás 

nyomógombjai inaktívak.

4

In1P Start; In2 Stop; 
In3 Dir (Be1P 
Indítás; Be2 stop; 
Be3 Irány)

A 20.08 Ext2 in1 source (Külső2 be1 forrás) és 20.09 Ext2 
in2 source (Külső2 be2 forrás) paraméterekkel az Indítás és 
Megállás parancsok forrásai megadhatóak. A 20.10 Ext2 in3 
source (Külső2 be3 forrás) paraméterrel kiválasztott forrás a 
forgásirányt határozza meg. A forrásbitek állapotátmenete a 
következőképpen értelmezhető:

Megjegyzés:
• A 20.07 Ext2 start trigger type (Külső2 indítás kioldás 

típus) paraméternek nincs hatása erre a beállításra.
• Ha a forrás 2 értéke 0, A vezérlőpanel Indítás és Megállás 

nyomógombjai inaktívak.

5

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

A forrás 1 állapota 
(20.08)

A forrás 2 állapota 
(20.09)

Parancs

0 0 Megálás

0 -> 1 (20.07 = Edge 
(Él))

1 (20.07 = Level 
(Szint))

0 Indítás előre

0

0 -> 1 (20.07 = Edge 
(Él))

1 (20 07 L l
Indítás hátra

A forrás 1 állapota 
(20.08)

A forrás 2 állapota 
(20.09)

Parancs

0 -> 1 1 Indítás

Bármely 0 Megállás

A forrás 1 
állapota 
(20.08)

A forrás 2 
állapota 
(20.09)

A forrás 3 
állapota 
(20.10)

Parancs

0 -> 1 1 0 Indítás előre

0 -> 1 1 1 Indítás hátra

Bármely 0 Bármely Megállás
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In1P Start fwd; In2P 
Start rev; In3 Stop 
(Bei1P Indítás 
előre; Be2P Indítás 
hátra; Be3 
Megállás)

Az indítás és megállás parancsok forrásai a 20.08 Ext2 in1 
source (Külső2 be1 forrás), 20.09 Ext2 in2 source (Külső2 
be2 forrás) és 20.10 Ext2 in3 source (Külső2 be3 forrás) 
paraméterekkel adhatóak meg. A 20.10 Ext2 in3 source 
(Külső2 be3 forrás) paraméterrel kiválasztott forrás a 
forgásirányt határozza meg. A forrásbitek állapotátmenete a 
következőképpen értelmezhető:

Megjegyzés: A 20.07 Ext2 start trigger type (Külső2 indítás 
kioldás típus) paraméternek nincs hatása erre a beállításra.

6

Control panel 
(Vezérlőpanel)

Az indítás és a megállás parancsok a vezérlőpanel felől 
érkeznek (vagy a panelcsatlakozón keresztül csatlakoztatott 
PC-ről.

11

Fieldbus A 
(Terepibusz A)

Az indítás és a megállás parancsok a terepibusz adapter A-
ról érkeznek.
Megjegyzés: Állítsa be a 20.07 Ext2 start trigger type 
(Külső2 indítás kioldás típus) paramétert a Level (Szint) 
értékre.

12

Embedded fieldbus 
(Beépített 
terepibusz)

Az indítás és a megállás parancsok a beépített terepibusz 
adapterről érkeznek.
Megjegyzés: Állítsa be a 20.07 Ext2 start trigger type 
(Külső2 indítás kioldás típus) paramétert a Level (Szint) 
értékre.

14

20.07 Ext2 start trigger 
type (Külső2 indítás 
kioldás típus)

A paraméter meghatározza, hogy a külső EXT2 vezérlés 
indítás jele él-, vagy szintvezérelt-e. 
Megjegyzés: Ennek a paraméternek nincs hatása, ha az 
impulzus típusú indítás lett kiválasztva. Tekintse meg a 20.06 
Ext2 commands (Külső2 parancsok) opcióinak leírását.

Level (Szint)

Edge (Él) Az indítás jel élvezérelt. 0

Level (Szint) Az indítás jel szintvezérelt. 1

20.08 Ext2 in1 source 
(Külső2 be1 forrás)

Külső2 be1 forrás. Kiválasztható a forrás 1 a 20.06 Ext2 
commands (Külső2 parancsok) paraméter számára.
Az elérhető lehetőségekért tekintse meg a 20.03 Ext1 in1 
source (Külső1 be1 forrás) paramétert.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

20.09 Ext2 in2 source 
(Külső2 be2 forrás)

Külső2 be2 forrás. Kiválasztható a forrás 2 a 20.06 Ext2 
commands (Külső2 parancsok) paraméter számára.
Az elérhető lehetőségekért tekintse meg a 20.03 Ext1 in1 
source (Külső1 be1 forrás) paramétert.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

20.10 Ext2 in3 source 
(Külső2 be3 forrás)

Külső2 be3 forrás. Kiválasztható a forrás 3 a 20.06 Ext2 
commands (Külső2 parancsok) paraméter számára.
Az elérhető lehetőségekért tekintse meg a 20.03 Ext1 in1 
source (Külső1 be1 forrás) paramétert.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

A forrás 1 
állapota 
(20.08)

A forrás 2 
állapota 
(20.09)

A forrás 3 
állapota 
(20.10)

Parancs

0 -> 1 Any 1 Indítás előre

Bármely 0 -> 1 1 Indítás hátra

Bármely Bármely 0 Megállás
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20.11 Run enable stop 
mode (Futás 
engedélyezés 
megállás mód)

A paraméter megadja a motor megállásának módját, ha a 
futás engedélyezés jel inaktív.
A futás engedélyezés jel forrás a 20.12 Run enable 1 source 
(Futás engedély 1 forrás) paraméterrel választható ki.

Coast 
(Szabadon 
futás)

Coast (Szabadon 
futás)

Letiltja a hajtás félvezető kimeneteit. A motor 
szabadonfutással megáll.

VIGYÁZAT! Ha mechanikai féket is használ, 
bizonyosodjon meg arról, hogy biztonságos szabadon 
futással megállítani a hajtást.

0

Ramp (Rámpa) Egy aktív lefutási rámpa szerinti megállás. Tekintse meg a 23 
Speed reference ramp (Fordulatszám referencia rámpa) 
paramétert a 203. oldalon.

1

Torque limit 
(Nyomaték határ)

A nyomaték korlát szerinti megállás. (30.19 és 30.20 
paraméterek).

2

20.12 Run enable 1 
source (Futás 
engedély 1 forrás)

A paraméter megadja a külső futás engedély jel forrását. Ha 
a futás engedélyezés jel nem aktív, a hajtás nem fog 
elindulni. Ha már fut, a hajtás a 20.11 Run enable stop mode 
(Futás engedélyezés megállás mód) paraméterben 
beállítottak szerint áll le.
1 = A futás engedélyezés jel aktív.
Megjegyzés: A paraméter nem változtatható meg, amíg a 
hajtás üzemben van.
Tekintse meg a 20.19 Enable start command (Indítás 
engedélyezés parancs) paramétert.

Selected 
(Kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

0. 0

Selected 
(Kiválasztva)

1. 1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 2

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 3

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 4

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 5

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 6

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 7

Timed function 1 
(Időzített funkció 1)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 0. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

18

Timed function 2 
(Időzített funkció 2)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 1. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

19

Timed function 3 
(Időzített funkció 3)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 0. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

20

Supervision 1 
(Felügyelet 1)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 0. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

24

Supervision 2 
(Felügyelet 2)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 1. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

25

Supervision 3 
(Felügyelet 3)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 2. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

26
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Paraméterek   181
Supervision 4 
(Felügyelet 4)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 3. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

27

Supervision 5 
(Felügyelet 5)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 4. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

28

Supervision 6 
(Felügyelet 6)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 5. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

29

FBA A A terepibusz interfész A-n keresztül kapott 3. vezérlőszó bit. 30

EFB A beépített terepibusz interfészen keresztül kapott 3. 
vezérlőszó bit.

31

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

20.19 Enable start 
command (Indítás 
engedélyezés 
parancs)

A paraméter megadja az indítás engedélyezés jel forrását.
1 = Indítás engedélyezés.
Ha a jel deaktiválva van, akkor az összes hajtás indítás 
parancs le van tiltva (A hajtás futása alatt deaktivált jel nem 
állítja le a hajtást). Tekintse meg a 20.12 Run enable 1 source 
(Futás engedély 1 forrás) paramétert.

Selected 
(Kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

0. 0

Selected 
(Kiválasztva)

1. 1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 2

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 3

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 4

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 5

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 6

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

Digitális bemenet DI6 (10.02 DI delayed status (DI 
késleltetett állapota), 5. bit).

7

Timed function 1 
(Időzített funkció 1)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 0. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

18

Timed function 2 
(Időzített funkció 2)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 1. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

19

Timed function 3 
(Időzített funkció 3)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 2. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

20

Supervision 1 
(Felügyelet 1)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 0. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

24

Supervision 2 
(Felügyelet 2)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 1. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

25

Supervision 3 
(Felügyelet 3)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 2. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

26

Supervision 4 
(Felügyelet 4)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 3. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

27

Supervision 5 
(Felügyelet 5)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 4. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

28
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182   Paraméterek
Supervision 6 
(Felügyelet 6)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 5. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

29

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás. (tekintse meg a Kifejezések és 
rövidítések fejezetet a 128. oldalon).

-

20.21 Direction 
(Forgásirány)

Referencia irány zárása. Request 
(Igény)

Request (Igény) Külső vezérlésnél a forgásirányt a Forgásirány paranccsal 
lehet kiválasztani. (20.01 Ext1 commands (Külső1 
parancsok) vagy 20.06 Ext2 commands (Külső2 parancsok) 
paraméterek). A motor a referenciairány szerint forog. Ha 
nincs Forgásirány parancs definiálva, akkor a motor előrefelé 
forog.

0

Forward (Előre) A motor a külső referenciától függetlenül előrefelé forog. (A 
negatív referenciaértékek 0-ra íródnak át. A pozitív 
referenciaértékek megmaradnak).

1

Reverse (Hátra) A motor a külső referenciától függetlenül hátrafelé forog. (A 
negatív referenciaértékek 0-ra íródak át. A pozitív 
referenciaértékek (-1)-gyel szorzódnak meg).

2

20.22 Enable to rotate 
(Forgás 
engedélyezés)

Forrás 1 kiválasztás a 20.01 Ext1 commands (Külső1 
parancsok) paraméter számára.

Selected 
(Kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

0 (mindig deaktiválva). 0

Selected 
(Kiválasztva)

1 (mindig aktiválva). 1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 2

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 3

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 4

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 5

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 6

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 7

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás. (tekintse meg a Kifejezések és 
rövidítések fejezetet a 128. oldalon).

-
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Paraméterek   183
20.25 Jogging enable 
(Léptetés 
engedélyezés)

A léptetés engedélyezés jel forrásának kiválasztása.
(A léptetés aktiváláshoz tartozó jelek forrásai a 20.26 Jogging 
1 start source (Léptetés 1 indítás forrás) és 20.27 Jogging 2 
start source (Léptetés 2 indítás forrás) paraméterekkel 
választhatóak ki).
1 = A léptetés aktív.
0 = A léptetés tiltva.
Megjegyzés: 
• A léptetés csak vektor vezérlés esetén lehetséges.
• Egyrészt léptetés csak akkor engedélyezhető, ha nincs 

külső forrásból származó aktív indítás parancs. Másrészt, 
ha a léptetés már aktivált, a hajtás nem indítható külső 
vezérlési helyről (eltekintve a terepibuszon érkező 
parancsoktól).

Tekintse meg a Kirohanás (Rush) vezérlés fejezetet (93. 
oldal).

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

0. 0

Selected 
(Kiválasztva)

1. 1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 2

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 3

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 4

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 5

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 6

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 7

Timed function 1 
(Időzített funkció 1)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 0. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

18

Timed function 2 
(Időzített funkció 2)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 1. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

19

Timed function 3 
(Időzített funkció 3)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 2. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

20

Supervision 1 
(Felügyelet 1)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 0. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

24

Supervision 2 
(Felügyelet 2)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 1. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

25

Supervision 3 
(Felügyelet 3)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 2. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

26

Supervision 4 
(Felügyelet 4)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 3. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

27

Supervision 5 
(Felügyelet 5)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 4. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

28

Supervision 6 
(Felügyelet 6)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 5. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

29

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás. (tekintse meg a Kifejezések és 
rövidítések fejezetet a 128. oldalon).

-
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184   Paraméterek
20.26 Jogging 1 start 
source (Léptetés 1 
indítás forrás)

Ha a 20.25 Jogging enable (Léptetés engedélyezés) 
paraméterrel engedélyezve lett, kiválasztható a forrás a 
léptetési funkció 1 aktiválásához. (A léptetés funkció a 
terepibuszon keresztül is aktiválható, függetlenül a 20.25 
paramétertől.)
1 = A léptetés 1 aktív.
Megjegyzés:
• A léptetés csak vektor vezérlés esetén lehetséges.
• Ha a léptetés 1 és 2 is aktivált, akkor a korábban aktivált 

élvez nagyobb prioritást.
• A paraméter nem változtatható meg, amíg a hajtás 

üzemel.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

0. 0

Selected 
(Kiválasztva)

1. 1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 2

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 3

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 4

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 5

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 6

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 7

Timed function 1 
(Időzített funkció 1)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 0. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

18

Timed function 2 
(Időzített funkció 2)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 1. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

19

Timed function 3 
(Időzített funkció 3)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 2. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

20

Supervision 1 
(Felügyelet 1)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 0. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

24

Supervision 2 
(Felügyelet 2)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 1. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

25

Supervision 3 
(Felügyelet 3)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 2. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

26

Supervision 4 
(Felügyelet 4)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 3. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

27

Supervision 5 
(Felügyelet 5)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 4. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

28

Supervision 6 
(Felügyelet 6)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 5. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

29

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás. (tekintse meg a Kifejezések és 
rövidítések fejezetet a 128. oldalon).

-
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Paraméterek   185
20.27 Jogging 2 start 
source (Léptetés 2 
indítás forrás)

Ha a 20.25 Jogging enable (Léptetés engedélyezés) 
paraméterrel engedélyezve lett, kiválasztható a forrás a 
léptetési funkció 2 aktiválásához. (A léptetés funkció a 
terepibuszon keresztül is aktiválható, függetlenül a 20.25 
paramétertől.)
1 = Léptetés 2 aktív.
Az opciókért tekintse meg a 20.26 Jogging 1 start source 
(Léptetés 1 indítás forrás) paramétert.
Megjegyzés:
• A léptetés csak vektor vezérlés esetén lehetséges.
• Ha a léptetés 1 és 2 is aktivált, akkor a korábban aktivált 

élvez prioritást.
• A paraméter nem változtatható meg, amíg a hajtás 

üzemel.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

21
21 Start/stop mode 
(Indítás/megállás mód)

Indítási és megállási módok; vészstop mód és jelforrás 
kiválasztás; DC mágnesezési beállítások.

21.01 Vector start mode 
(Vektoros indítási 
mód)

Kiválasztható a motor indítási funkció a vektor vezérlési mód 
számára, pl. amikor a 99.04 Motor control mode (Motor 
szabályozási mód) a Vector (Vektor) értékre van állítva.
Megjegyzés: 
• A skalár vezérléshez tartozó indítási funkció a 21.19 

Scalar start mode (Skalár indítási mód) paraméterrel 
választható ki.

• Ha a 99.04 Motor control mode (Motor szabályozási mód) 
paraméter Scalar (Skalár)-ra van állítva, a Fast (Gyors) és 
Const time (Állandó idő) részeket nem kell figyelembe 
venni.

• A forgó motorra történő ráindítás nem lehetséges, ha a DC 
mágnesezés előzőleg ki lett választva. (Fast (Gyors) vagy 
Const time (Állandó idő)).

• Állandómágneses motorok esetében az Automatic 
(Automatikus) indítási módot kell választani.

• Ez a paraméter nem módosítható, amíg a hajtás üzemel.
Tekintse meg a DC mágnesezés fejezetet (100. oldal).

Automatic 
(Automatikus
)

Fast (Gyors) A hajtás előmágneseződik az indítás előtt. Az 
előmágnesezés ideje automatikusan lesz meghatározva, ez 
tipikusan 200 ms-tól 2 s-ig terjedhet, a motor méretétől 
függően. Ezt a módot akkor érdemes kiválasztani, ha nagy 
indító nyomaték szükséges.

0

Const time (Állandó 
idő)

Indítás előtt a hajtás előmágnesezi a motort. Az 
előmágnesezési idő a 21.02 Magnetization time 
(Mágnesezési idő) paraméterrel állítható be. Ezt a módot 
akkor kell kiválasztani, ha állandó előmágnesezési idő 
szükséges. (pl. a motort össze kell szinkronizálni a 
mechanikai fék kioldásával). Ezzel a beállítással garantálható 
a legnagyobb indítási nyomaték, ehhez elegendő 
előmágnesezési időt kell kiválasztani.

FIGYELMEZTETÉS! A hajtás elindul, miután a 
mágnesezési idő eltelt, még akkor is, ha a 
felmágnesezés nem fejeződött be. Azoknál az 

alkalmazásoknál, ahol a maximális indító nyomaték fontos 
szerepet játszik, biztosítani kell, hogy az állandó 
mágnesezési idő elegendő legyen ahhoz, hogy a teljes 
felmágnesezés és a nyomaték is kialakuljon. 

1
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186   Paraméterek
Automatic 
(Automatikus)

Az automatikus indítás a legtöbb esetben optimális motor 
indítást biztosít. Magában foglalja a repülőstart funkciót 
(forgó motor elindítása), és az automatikus újraindítási 
funkciót is (a megállított motort azonnal újra lehet indítani a 
motor fluxus megléte mellett). A hajtás motorvezérlő-
programja meghatározza a fluxus nagyságát és a motor 
mechanikai állapotát, majd azonnal elindítja a motort, a 
körülményektől függetlenül. 
Megjegyzés: Ha a 99.04 Motor control mode (Motor 
szabályozási mód) paraméter Scalar (Skalár) értékre lett 
állítva,alaphelyzetben sem a repülőstart, sem az automatikus 
indítás sem lehetséges. 

2

21.02 Magnetization time 
(Mágnesezési idő)

A paraméter megadja az előmágnesezési időt, ha 
• a 21.01 Vector start mode (Vektoros indítási mód) 

paraméter Const time (Állandó idő) értékre van állítva. 
(vektor vezérlési módban), vagy

• a 21.19 Scalar start mode (Skalár indítási mód) paraméter 
Const time (Állandó idő) értékre van állítva (skalár 
vezérlési módban).

Az indítás parancs után a hajtás automatikusan 
előmágnesezi a motort, a beállított időtartamig. A teljes 
felmágnesezés biztosításához állítsa a paraméter értékét a 
rotor időállandójával megegyező, vagy annál nagyobb 
értékre. Ha ez az érték ismeretlen, ökölszabályként használja 
a lenti táblázatban megadott értékeket:

Megjegyzés: A paraméter nem változtatható meg, amíg a 
hajtás üzemben van. 

500 ms

0…10000 ms Állandó DC mágnesezési idő. 1 = 1 ms

21.03 Stop mode 
(Megállási mód)

Megadható, hogy hogyan álljon meg a motor a megállás 
parancs kiadása esetén. 
További fékezés lehetséges a mágneses fékezés 
segítségével. (tekintse meg a 97.05 Flux braking (Mágneses 
fékezés) paramétert).

Coast 
(Szabadon 
futás)

Coast (Szabadon 
futás)

Letiltja a hajtás félvezető kimeneteit. A motor szabadon 
futással megáll.

VIGYÁZAT! Ha mechanikai féket is használ, 
bizonyosodjon meg arról, hogy biztonságos szabadon 
futással megállítani a hajtást.

0

Ramp (Rámpa) Egy aktív lefutási rámpa szerinti megállás. Tekintse meg a 23 
Speed reference ramp (Fordulatszám referencia rámpa) 
paramétert a 203. oldalon.

1

Torque limit 
(Nyomaték határ)

A nyomaték korlátok szerinti megállás. (30.19 és 30.20 
paraméterek).

2

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Motor névl. teljesítmény Állandó mágnesezési idő

< 1 kW > 50-től 100 ms-ig

1-től 10 kW-ig > 100-tól 200 ms-ig

10-től 200 kW-ig > 200-tól 1000 ms-ig

200-tól 1000 kW-ig > 1000-től 2000 ms-ig



Paraméterek   187
Speed comp 
forward (Ford.szám 
komp. előre)

A fordulatszám kompenzálás az állandó távolságú 
fékezésnél alkalmazandó. A fordulatszám különbség (az 
aktuális és a maximális fordulatszám között) a hajtás 
pillanatnyi fordulatszámmal történő futásával kompenzálható, 
mielőtt a motor egy adott rámpa szerint megáll. Tekintse meg 
a Kapcsolási frekvencia fejezetet is (103. oldal). 
Ha a forgásirány visszafelé mutat, a hajtás a rámpa mentén 
megáll. 

3

Speed comp 
reverse (Ford.szám 
komp. hátra)

A fordulatszám kompenzálás az állandó távolságú 
fékezésnél alkalmazandó, ha a forgásirány visszafelé mutat. 
A fordulatszám különbség (az aktuális és a maximális 
fordulatszám között) a hajtás pillanatnyi fordulatszámmal 
történő futásával kompenzálható, mielőtt a motor egy adott 
rámpa szerint megáll. Tekintse meg a Kapcsolási frekvencia 
fejezetet is (103. oldal). 
Ha a forgásirány előrefelé mutat, a hajtás a rámpa mentén 
megáll. 

4

Speed comp bipolar 
(Ford. komp. 
bipoláris)

A fordulatszám kompenzálás az állandó távú fékezésnél 
használatos. A fordulatszám különbség (a használt és a 
maximális fordulatszám között) a hajtás állandó 
fordulatszámmal történő üzemelésével történik, mielőtt a 
motor egy rámpa mentén lelassul. Tekintse meg a Kapcsolási 
frekvencia fejezetet is (103. oldal). 

5

21.04 Emergency stop 
mode (Vészstop 
mód)

Megadható, hogy a vészstop aktív értéke esetén hogyan 
álljon meg a motor. 
A vészstop jel forrása a 21.05 Emergency stop source 
(Vészstop forrás) paraméterrel adható meg.

Ramp stop 
(Off1) 
(Rámpa 
megállás 
(Ki1))

Ramp stop (Off1) 
(Rámpa megállás 
(Ki1))

Üzemelő hajtásnál: 
• 1 = Normál működés
• 0 = Egy speciális referencia típus számára meghatározott 

standard lefutási rámpa mentén történő normál megállás. 
(tekintse meg a Referencia rámpázás fejezetet [90. oldal]). 
Miután a hajtás megállt, a vészstop jel deaktiválásával és 
az indítójel 0-ból 1-be történő billentésével újra elindítható. 

Álló hajtásnál:
• 1 = Indítás engedélyezett.
• 0 = Indítás tiltva.

0

Coast stop (Off2) 
(Szabadonfutás 
(Ki2))

Üzemelő hajtásnál:
• 1 = Normál működés.
• 0 = Megállás szabadon futással. A hajtás az indítást gátló 

(interlock) jel aktiválásával, és az indítójel 0-ból 1-be 
történő billentésével újra elindítható.

Álló hajtásnál:
• 1 = Indítás engedélyezett.
• 0 = Indítás nem engedélyezett.

1

Eme ramp stop 
(Off3) (Vészstop 
rámpa megállás 
(Ki3))

Üzemelő hajtásnál: 
• 1 = Normál működés
• 0 = A 23.23 Emergency stop time (Vészstop idő) 

paraméterrel meghatározott vészstop rámpa mentén 
történő rámpázó megállás (tekintse meg a Referencia 
rámpázás fejezetet [90. oldal]). Miután a hajtás megállt, a 
vészstop jel deaktiválásával és az indítójel 0-ból 1-be 
történő billentésével újra elindítható. 

Álló hajtásnál:
• 1 = Indítás engedélyezett.
• 0 = Indítás tiltva.

2
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Stop torque 
(Nyomaték 
megállás)

Üzemelő hajtásnál: 
• 1 = Normál működés
• 0 = A maximum nyomaték korlát miatti megállás. (30.20 

Maximum torque 1 (Maximális nyomaték 1) és 30.24 
Maximum torque 2 (Maximális nyomaték 2) paraméterek). 
A hajtás az indítójel 0-ból 1-be történő billentésével újra 
elindítható. 

Álló hajtásnál:
• 1 = Indítás engedélyezett.
• 0 = Indítás tiltva.

3

21.05 Emergency stop 
source (Vészstop 
forrás)

A paraméter megadja a vészstop jel forrását. A megállás 
mód a 21.04 Emergency stop mode (Vészstop mód) 
paraméterrel választható ki.
0 = Vészstop aktív.
1 = Normál működés.
Megjegyzés: A paraméter nem változtatható meg, amíg a 
hajtás üzemben van. 

Inactive 
(true) 
(Kiválasztva)

Active (false) (Nincs 
kiválasztva)

0. 0

Inactive (true) 
(Kiválasztva)

1. 1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 3

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 4

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 5

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 6

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 7

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 8

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás. (tekintse meg a Kifejezések és 
rövidítések fejezetet a 128. oldalon).

-

21.06 Zero speed limit 
(Nulla fordulatszám 
korlát)

A paraméter meghatározza a nulla fordulatszám korlát 
értékét. A motor egy fordulatszám rámpa mentén lassul (ha 
rámpázó megállás, vagy a vészstop megállás lett 
kiválasztva) addig, ameddig a meghatározott nulla 
fordulatszám korlátot el nem éri. A nulla fordulatszám korlát 
késleltetés után a motor szabadon futással megáll. 

30.00 rpm

0.00…30000.00 
rpm

Nulla fordulatszám korlát. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.
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21.07 Zero speed delay 
(Nulla fordulatszám 
korlát)

A paraméter megadja a funkció számára a késleltetés 
nagyságát. A funkció azokban az esetekben lehet hasznos, 
ha gyors és gördülékeny újraindításra van szükség. A 
késleltetés alatt a hajtás pontosan meghatározza a rotor 
helyzetét.

0 ms

Nulla fordulatszám korlát nélkül:
A hajtás megkapja a megállás parancsot, és a rámpa mentén 
lassulni kezd. Ha a pillanatnyi fordulatszám a 21.06 Zero 
speed limit (Nulla fordulatszám korlát) paraméter alá 
csökken, az inverter szabályozás megáll, és a motor 
szabadon futással megáll.

Nulla fordulatszám korláttal:
A hajtás megkapja a megállás parancsot, és a rámpa mentén 
lassulni kezd. Ha a pillanatnyi fordulatszám a 21.06 Zero 
speed limit (Nulla fordulatszám korlát) paraméter alá 
csökken, a funkció aktiválódik. A késleltetés alatt a funkció 
aktivált állapotban tartja a fordulatszám szabályozót: az 
inverter szabályoz, a motor fel van mágnesezve, és a hajtás 
készen áll egy gyors újraindításra. A nulla fordulatszám 
késleltetés pl. a jogging (léptetés) funkcióval használható 
együtt.

0…30000 ms Nulla fordulatszám késleltetés. 1 = 1 ms

21.08 DC current control 
(DC áram 
szabályozás)

Aktiválja/deaktiválja a DC tartást és az utómágnesezési 
funkciókat. Tekintse meg a DC mágnesezés fejezetet (100. 
oldal).
Megjegyzés: A DC mágnesezés eredményeképp a motor 
felmelegszik. Azoknál az alkalmazásoknál, ahol a DC 
mágnesezés szükséges, kényszerhűtéses motorokat ajánlott 
használni. Ha a DC mágnesezési időszak hosszú, a DC 
mágnesezés funkció nem tudja megakadályozni a motor 
tengely forgását, ha a motoron egy állandó terhelés lép fel. 

00b

00b…11b DC mágnesezés kiválasztás. 1 = 1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

A fordulatszám szabályozó 
aktív marad. A motor a 
tényleges nulla fordulatszámra 
lassul. 

21.06 Zero speed limit (Nulla 

Fordulatszám

IdőKésleltetés

Bit Érték

0 1 = DC tartás. Tekintse meg a DC tartás fejezetet (101. oldal).
Megjegyzés: A DC tartás funkciónak nincs semmilyen hatása, ha az indítójel 
deaktiválva van.

1 1 = Utómágnesezés. Tekintse meg a Beállítás fejezetet (101. oldal).
Megjegyzés: Az utómágnesezés csak akkor érhető el, ha a rámpázás lett kiválasztva, 
mint megállási mód (tekintse meg a 21.03 Stop mode (Megállási mód) paramétert).

2…15 Lefoglalva
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21.09 DC hold speed (DC 
tartás 
fordulatszáma)

Fordulatszám szabályozás esetén meghatározza a DC tartás 
fordulatszámát. Tekintse meg a 21.08 DC current control (DC 
áram szabályozás) paramétert, és a DC tartás fejezetet (101. 
oldal).

5.00 rpm

0.00…1000.00 rpm DC tartás fordulatszáma. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

21.10 DC current 
reference (DC áram 
referencia)

A paraméter meghatározza a DC tartás áramértékét, %-os 
értékben, a névleges motor áram arányában. Tekintse me a 
21.08 DC current control (DC áram szabályozás) paramétert, 
és a DC mágnesezés fejezetet (100. oldal).

30.0%

0.0…100.0% DC tartás áramértéke. 1 = 1%

21.11 Post magnetization 
time 
(Utómágnesezési 
idő)

A paraméter meghatározza azt az időhosszt, amely alatt a 
motor leállása után az utómágnesezés aktív. A mágnesezési 
áram a 21.10 DC current reference (DC áram referencia) 
paraméterrel adható meg.
Tekintse meg a 21.08 DC current control (DC áram 
szabályozás) paramétert.

0 s

0…3000 s Utómágnesezési idő. 1 = 1 s

21.14 Pre-heating input 
source (Előfűtés 
bemenet forrás)

Kiválasztható a motor előfűtését aktiváló forrás. Az előfűtés 
állapota a 06.20 Drive status word 3 (Hajtás állapotszó 3) 
paraméter 2. bitjéből olvasható ki.
Megjegyzés: 
• A fűtő funkcióhoz aktív futás engedélyezés, reteszelő-, és 

STO jel szükséges. 
• A hajtás nem lehet hibás.
• Az előfűtés a DC tartást használja, hogy a szükséges 

áramértéket előállítsa.

Off (Ki)

Off (Ki) 0. Az előfűtés mindig deaktivált. 0

On (Be) 1. Az előfűtés mindig aktivált, ha a hajtás áll. 1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 2

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 3

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 4

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 5

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 6

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 7

Supervision 1 
(Felügyelet 1)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 0. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

8

Supervision 2 
(Felügyelet 2)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 1. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

9

Supervision 3 
(Felügyelet 3)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 2. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

10

Timed function 1 
(Időzített funkció 1)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 0. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

11
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Timed function 2 
(Időzített funkció 2)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 1. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

12

Timed function 3 
(Időzített funkció 3)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 2. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

13

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

21.16 Pre-heating current 
(Előfűtési áram)

A paraméter megadja a motor fűtéséhez használt DC 
áramértéket.

0.0%

0.0…30.0% Előfűtési áramérték. 1 = 1%

21.18 Auto restart time 
(Automata 
újraindítási idő)

A hajtás egy rövid betáp kiesés után a funkció segítségével 
automatikusan elindul. Tekintse meg az Automatikus 
újraindítás fejezetet (113. oldal).
Ha ez a paraméter 0.0 másodpercre van állítva, az 
újraindítás deaktivált állapotban van. Más esetben a 
paraméter megadja a maximális időtartamot, amely után az 
újraindítást megkísérli a hajtás. Vegye figyelembe, hogy ebbe 
az időtartamba a DC előtöltési késleltetés idő is beletartozik. 

10.0 s

0.0 s Automatikus újraindítás deaktiválva. 0

0.1…10.0 s Maximális betáp kiesés időtartama. 1 = 1 s

21.19 Scalar start mode 
(Skalár indítási 
mód)

Skalár vezérlési mód esetén megadható a motor indítási 
funkciója, azaz akkor, ha a 99.04 Motor control mode (Motor 
szabályozási mód) paraméter Scalar (Skalár) értékre lett 
állítva.
Megjegyzés:
• A vektor motor vezérlési mód számára az indítási funkció 

a 21.01 Vector start mode (Vektoros indítási mód) 
paraméterrel adható meg.

• Az állandómágneses motoroknál az Automatic 
(Automatikus) indítási módot ajánlott használni.

• A paraméter nem változtatható meg, amíg a hajtás 
üzemben van. 

Tekintse meg a DC mágnesezés fejezetet is (100. oldal).

Normal 
(Normál)

Normal (Normál) Azonnali indítás nulla fordulatszámról. 0

Const time (Állandó 
idő)

A hajtás előmágnesezi a motort az indítás előtt. Az 
előmágnesezési időtartam a 21.02 Magnetization time 
(Mágnesezési idő) paraméterrel adható meg. Ez a mód akkor 
használatos, ha konstans előmágnesezési idő szükséges (pl. 
ha a motor indítást össze kell szinkronizálni a mechanikai fék 
kioldásával. Ez a beállítás garantálja a lehető legnagyobb 
indítónyomaték értékeket, és akkor, ha az előmágnesezési 
idő elég nagy értékre van beállítva. 
Megjegyzés: Ez a mód nem használható a forgó motor újbóli 
elindítására.

FIGYELMEZTETÉS! A hajtás elindul, miután a 
beállított mágnesezési időtartam eltelt, még akkor is, 
ha a mágnesezés nem fejeződött be. Azoknál az 

alkalmazásoknál, ahol az összes indítónyomaték szükséges, 
kérjük, biztosítsa az elegendően hosszú mágnesezési 
időtartamot a teljes mágnesezés és nyomaték létrejöttéért. 

1

Automatic 
(Automatikus)

A hajtás automatikusan kiválasztja a forgó motor 
elindításához megfelelő bemeneti frekvenciát. Ez a 
repülőstartnál hasznos: ha a motor már forog, a hajtás 
finoman, a pillanatnyi frekvencián kezd el üzemelni. 
Megjegyzés: A többmotoros rendszereknél nem 
használható.

2
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21.21 DC hold frequency 
(DC tartás 
frekvencia)

A paraméter megadja a DC tartás frekvenciát, amely a 21.09 
DC hold speed (DC tartás fordulatszáma) paraméter helyett 
használható, ha a motor a skalár frekvencia módban van. 
Tekintse meg a 21.08 DC current control (DC áram 
szabályozás) paramétert, és a DC tartás fejezetet (101. 
oldal). 

5.00 Hz

0.00…1000.00 Hz DC tartás frekvencia. 1 = 1 Hz

21.22 Start delay (Indítási 
késleltetés)

A paraméter meghatározza az indítási késleltetés értékét. Ha 
az indítási feltételek teljesültek, a hajtás megvárja a beállított 
késleltetés leteltét, majd elindítja a motort. A késleltetés alatt 
az AFE9 Start delay figyelmeztetés látható a képernyőn. 
Az indítási késleltetés az összes indítási módnál 
használható. 

0.00 s

0.00…60.00 s Indítási késleltetés. 1 = 1 s

21.30 Speed comp stop 
delay 
(Fordulatszám 
komp. megállási 
késleltetés)

A megállásig eltelt időt növeli meg. Tekintse meg a 
Kapcsolási frekvencia fejezetet (103. oldal). 

0.00 s

0.00…1000.00 s Időbeli késleltetés a fordulatszám kompenzáció számára. 1 = 1 s

21.31 Speed comp stop 
threshold 
(Fordulatszám 
komp. megállási 
küszöb)

Ez a paraméter beállítja a fordulatszám küszöböt, amely alatt 
fordulatszám kompenzált funkció deaktiválva van. Ebben a 
sebesség tartományban a fordulatszám kompenzált megállás 
nem kísérelhető meg, helyette a hajtás a rámpa opció szerint 
áll meg. Tekintse meg a Kapcsolási frekvencia fejezetet (103. 
oldal).

10%

0…100% Fordulatszám küszöbérték a fordulatszám kompenzálás 
számára. 

1 = 1%

22
22 Speed reference 
selection 
(Fordulatszám 
referencia kiválasztás)

Fordulatszám referencia választás; motor potenciométer 
beállítások. 
Tekintse meg a vezérlési lánc diagramokat a 466…470. 
oldalakon.

22.01 Speed ref unlimited 
(Ford.szám ref. 
végtelen)

A paraméter megjeleníti a fordulatszám referencia választó 
blokk kimenetét. Tekintse meg a vezérlési lánc diagramot a 
469. oldalon. 
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-30000.00… 
30000.00 rpm

A kiválasztott fordulatszám referencia értéke. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.
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22.11 Ext1 speed ref1 
(Külső1 ford. szám 
ref1)

A paraméter megadja a Külső1 fordulatszám referencia 
forrás 1-et. 
Két jelforrást határozhat meg ezzel, és a 22.12 Ext1 speed 
ref2 (Külső1 ford. szám ref 2) paraméterrel. A két jel közötti 
matematikai formula (22.13 Ext1 speed function (Külső1 
fordulatszám függvény)) hozza létre az Külső1 referenciát (A-
ként jelölve a lenti ábrán). 
A 19.11 Ext1/Ext2 selection (Külső1/Külső2 kiválasztás) által 
kiválasztott digitális forrást felhasználva válthat a Külső1 és a 
kapcsolódó Külső2 referencia között. Ezeket a 22.18 Ext2 
speed ref1(Külső2 ford.szám ref1), 22.19  Ext2 speed ref2 
(Külső2 fordulatszám ref2) és 22.20 Ext2 speed function 
(Külső2 fordulatszám függvény) paraméterekkel határozhatja 
meg (B-ként jelölve a lenti ábrán). 

AI1 scaled 
(AI1 
skálázott)

Zero (Nulla) Nincs. 0

AI1 scaled (AI1 
skálázott)

12.12 AI1 scaled value (AI1 skálázott érték) (tekintse meg a 
152. oldalt).

1

AI2 scaled (AI2 
skálázott)

12.22 AI2 scaled value (AI2 skálázott érték) (tekintse meg a 
154. oldalt).

2

FB A ref1 03.05 FB A reference 1 (FB A referencia 1) (tekintse meg a 
136. oldalt).

4

FB A ref2 03.06 FB A reference 2 (FB A referencia 2) (tekintse meg a 
136. oldalt).

5
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EFB ref1 03.09 EFB reference 1 (EFB referencia 1) (tekintse meg a 
136. oldalt).

8

Motor 
potentiometer 
(Motor 
potenciométer)

22.80 Motor potentiometer ref act (Mot. potméter ref. üzemi) 15

PID PID. 40.01 Process PID output actual (Üzemi folyamat PID 
kimenet)

16

Frequency input 
(Frekvencia 
kimenet)

11.38 Freq in 1 actual value (Frekv. be 1 üzemi érték) (ha a 
DI6 frekvencia bemenetként van használva.

17

(Other) Egyéb érték Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

22.12 Ext1 speed ref2 
(Külső1 ford. szám 
ref 2)

A paraméter kiválasztja a Külső1 fordulatszám referencia 
forrás 2-t. 
A választási lehetőségekért, és a referencia forrás 
kiválasztás diagramjáért tekintse meg a 22.11 Ext1 speed 
ref1 (Külső1 ford. szám ref1) paramétert.

Zero (Nulla)

22.13 Ext1 speed function 
(Külső1 
fordulatszám 
függvény)

A paraméter megadja a 22.11 Ext1 speed ref1 (Külső1 ford. 
szám ref1) és 22.12 Ext1 speed ref2 (Külső1 ford. szám ref 
2) paraméterek által kiválasztott források közötti matematikai 
kapcsolatot. Tekintse meg a 22.11 Ext1 speed ref1 (Külső1 
ford. szám ref1) paraméternél található diagramot.

Ref1 
(Referencia 
1)

Ref1 (Referencia 1) A 22.11 Ext1 speed ref1 (Külső1 ford. szám ref1) által 
kiválasztott jelet fordulatszám referencia 1-ként használja fel. 
(nincs alkalmazott függvény).

0

Add (ref1 + ref2) 
(Összeadás 
(ref1+ref2))

A referencia jelek összege fordulatszám referencia 1-ként 
használva. 

1

Sub (ref1 - ref2) 
(Kivonás (ref1-
ref2))

A referencia jelek különbsége ([22.11 Ext1 speed ref1 
(Külső1 ford. szám ref1)] - [22.12 Ext1 speed ref2 (Külső1 
ford. szám ref 2)]) fordulatszám referencia 1-ként használva.

2

Mul (ref1 × ref2) 
(Szorzás (ref1 x 
ref2))

A referencia jelek szorzata fordulatszám referencia 1-ként 
használva. 

3

Min (ref1, ref2) 
(Minimum (ref1, 
ref2))

A két referencia közül a kisebb használata fordulatszám 
referencia 1-ként használva. 

4

Max (ref1, ref2) 
(Maximum (ref1, 
ref2))

A két referencia közül a nagyobb használata fordulatszám 
referencia 1-ként használva. 

5

22.18 Ext2 speed 
ref1(Külső2 
ford.szám ref1)

A paraméter kiválasztja a Külső2 fordulatszám referencia 
forrás 1-et.
Ezzel, és a 22.19 Ext2 speed ref2 (Külső2 fordulatszám ref2) 
paraméterrel két jelforrás definiálható. A kiválasztott 
matematikai függvény (22.20 Ext2 speed function (Külső2 
fordulatszám függvény)) a két bemeneti jelből állítja elő a 
Külső1 referenciajelet. Tekintse meg a 28.11 Ext1 frequency 
ref1 (Külső1 frekvencia referencia 1) paraméternél található 
diagramot.

Zero (Nulla)

Zero (Nulla) Nincs. 0

AI1 scaled (AI1 
skálázott)

AI1 scaled value (AI1 skálázott érték) (tekintse meg a 152. 
oldalt).

1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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AI2 scaled (AI2 
skálázott)

12.22 AI2 scaled value (AI2 skálázott érték) (tekintse meg a 
154. oldalt).

2

Control panel 
(Vezérlőpanel)

03.01 Panel reference (Panel referencia) (tekintse meg a 
135. oldalt).

3

FB A ref1 03.05 FB A reference 1 (FB A referencia 1) (tekintse meg a 
136. oldalt).

4

FB A ref2 03.06 FB A reference 2 (FB A referencia 2) (tekintse meg a 
136. oldalt).

5

EFB ref1 03.09 EFB reference 1 (EFB referencia 1) (tekintse meg a 
136. oldalt).

8

Motor 
potentiometer 
(Motor 
potenciométer)

22.80 Motor potentiometer ref act (Mot. potméter ref. üzemi) 15

PID 40.01 Process PID output actual (Üzemi folyamat PID 
kimenet)

16

(Other) Egyéb érték Forrás kiválasztás. (Tekintse meg a Kifejezések és 
rövidítések fejezetet a 128. oldalon).

-

22.19 Ext2 speed ref2 
(Külső2 
fordulatszám ref2)

A paraméter kiválasztja a Külső2 referencia forrás 2-t.
A választási lehetőségekért, és a referencia forrás 
kiválasztás diagramjáért tekintse meg a 22.18 Ext2 speed 
ref1(Külső2 ford.szám ref1) paramétert.

Zero (Nulla)

22.20 Ext2 speed function 
(Külső2 
fordulatszám 
függvény)

A paraméter megadja a 22.18 Ext2 speed ref1(Külső2 
ford.szám ref1) és 22.19 Ext2 speed ref2 (Külső2 
fordulatszám ref2) paraméterek által kiválasztott források 
közötti matematikai kapcsolatot. Tekintse meg a 22.18 Ext2 
speed ref1(Külső2 ford.szám ref1)paraméternél található 
diagramot.

Ref1 
(Referencia 
1)

Ref1 Az Ext2 speed ref1(Külső2 ford.szám ref1) által kiválasztott 
jelet fordulatszám referencia 1-ként használja fel. (nincs 
alkalmazott függvény).

0

Add (ref1 + ref2) 
(Összeadás 
(ref1+ref2))

A referencia jelek összege fordulatszám referencia 1-ként 
használva. 

1

Sub (ref1 - ref2) 
(Kivonás (ref1-
ref2))

A referencia jelek különbsége ([22.11 Ext1 speed ref1 
(Külső1 ford. szám ref1)] - [22.12 Ext1 speed ref2 (Külső1 
ford. szám ref 2)]) fordulatszám referencia 1-ként használva.

2

Mul (ref1 × ref2) 
(Szorzás (ref1 x 
ref2))

A referencia jelek szorzata fordulatszám referencia 1-ként 
használva. 

3

Min (ref1, ref2) 
(Minimum (ref1, 
ref2))

A két referencia közül a kisebb használata fordulatszám 
referencia 1-ként használva. 

4

Max (ref1, ref2) 
(Maximum (ref1, 
ref2))

A két referencia közül a nagyobb használata fordulatszám 
referencia 1-ként használva. 

5

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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22.21 Constant speed 
function (Állandó 
fordulatszám 
funkció)

A paraméter meghatározza, hogy a konstans fordulatszámok 
hogyan választhatóak ki, és hogy a forgásirány jelét 
figyelembe kell-e venni a konstans fordulatszám 
alkalmazásakor, vagy nem.

00b

00b…11b Állandó fordulatszám beállítási szó 1 = 1

22.22 Constant speed 
sel1 (Állandó 
ford.szám kiv1)

Ha a 22.21 Constant speed function (Állandó fordulatszám 
funkció) paraméter 0. bitje 0 értéket vesz fel (Különállóan), a 
konstans fordulatszám 1-et aktiváló forrás választódik ki. 
Ha a 22.21 Constant speed function (Állandó fordulatszám 
funkció) paraméter 0. bitje 1 értéket vesz fel (Csomagban), 
akkor ez a paraméter és a 22.23 Constant speed sel2 
(Állandó ford. szám kiv2) és 22.24 Constant speed sel3 
(Állandó ford. szám kiv3) paraméterek megadják a három 
forrást, amelyek állapotai aktiválják a konstans 
fordulatszámokat a következőek szerint: 

DI1 (Digitális 
bemenet 
DI1)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

0 (mindig deaktiválva). 0

Selected 
(Kiválasztva)

1 (mindig aktiválva). 1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 2

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 3

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 4

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 5

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 6

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név Információ

0 Állandó 
fordulatszám 
mód

1 = Csomagban: 7 konstans fordulatszám választható ki, három forrás 
kiválasztásával, amelyek a 22.22, 22.23 és 22.24 paraméterekkel 
definiálhatóak.

0 = Különállóan: Az 1., 2., és 3. konstans fordulatszám egyenként 
aktiválható a 22.22, 22.23 és 22.24 paraméterekben kiválasztott 
forrásokkal. Ütközés esetén a kisebb sorszámú konstans fordulatszám 
élvez prioritást.

1…15 Lefoglalt

A 22.22 által 
meghat. par.

A22.23 által 
meghat. par.

A 22.24 által 
meghat. par.

Konstans ford. szám 
aktív

0 0 0 Nincs

1 0 0 Állandó ford. szám 1.

0 1 0 Állandó ford. szám 2.

1 1 0 Állandó ford. szám 3.

0 0 1 Állandó ford. szám 4.

1 0 1 Állandó ford. szám 5.

0 1 1 Állandó ford. szám 6.

1 1 1 Állandó ford. szám 7.
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DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 7

Timed function 1 
(Időzített funkció 1)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 0. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

18

Timed function 2 
(Időzített funkció 2)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 1. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

19

Timed function 3 
(Időzített funkció 3)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 2. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

20

Supervision 1 
(Felügyelet 1)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 0. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

24

Supervision 2 
(Felügyelet 2)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 1. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

25

Supervision 3 
(Felügyelet 3)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 2. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

26

Supervision 4 
(Felügyelet 4)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 3. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

27

Supervision 5 
(Felügyelet 5)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 4. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

28

Supervision 6 
(Felügyelet 6)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 5. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

29

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezet, 128. oldalt).

-

22.23 Constant speed 
sel2 (Állandó ford. 
szám kiv2)

Ha a 22.21 Constant speed function (Állandó fordulatszám 
funkció) paraméter 0. bitje 0 értéket vesz fel (Különállóan), a 
konstans fordulatszám 2-t aktiváló forrás választódik ki. 
Ha a 22.21 Constant speed function (Állandó fordulatszám 
funkció) paraméter 0. bitje 1 értéket vesz fel (Csomagban), 
akkor ez a paraméter és a 22.22 Constant speed sel1 
(Állandó ford.szám kiv1) és 22.24 Constant speed sel3 
(Állandó ford. szám kiv3) paraméterek megadják a három 
forrást, amelyek állapotai aktiválják a konstans 
fordulatszámokat . Tekintse meg a 22.22 Constant speed 
sel1 (Állandó ford.szám kiv1) paraméternél található 
táblázatot. Választási lehetőségekért, tekintse meg a 22.22 
Constant speed sel1 (Állandó ford.szám kiv1) paramétert.

DI4 (Digitális 
bemenet 
DI4)

22.24 Constant speed 
sel3 (Állandó ford. 
szám kiv3)

Ha a 22.21 Constant speed function (Állandó fordulatszám 
funkció) paraméter 0. bitje 0 értéket vesz fel (Különállóan), a 
konstans fordulatszám 3-t aktiváló forrás választódik ki. 
Ha a 22.21 Constant speed function (Állandó fordulatszám 
funkció) paraméter 0. bitje 1 értéket vesz fel (Csomagban), 
akkor ez a paraméter és a 22.22 Constant speed sel1 
(Állandó ford.szám kiv1) és 22.23 Constant speed sel2 
(Állandó ford. szám kiv2) paraméterek megadják a három 
forrást, amelyek állapotai aktiválják a konstans 
fordulatszámokat. Tekintse meg a 22.22 Constant speed sel1 
(Állandó ford.szám kiv1) paraméternél található táblázatot.
A választási lehetőségekért tekintse meg a 22.22 Constant 
speed sel1 (Állandó ford.szám kiv1) paramétert.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

22.26 Constant speed 1 
(Állandó 
fordulatszám 1)

Állandó fordulatszám 1 meghatározása (az a fordulatszám, 
amelyen a motor forogni fog, ha az állandó fordulatszám 1 ki 
lett választva).

300.00 rpm

-30000.00… 
30000.00 rpm

Állandó fordulatszám 1. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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22.27 Constant speed 2 
(Állandó 
fordulatszám 2)

Állandó fordulatszám 2 meghatározása. 0.00 rpm

-30000.00… 
30000.00 rpm

Állandó fordulatszám 2. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

22.28 Constant speed 3 
(Állandó 
fordulatszám 3)

Állandó fordulatszám 3 meghatározása. 0.00 rpm

-30000.00… 
30000.00 rpm

Állandó fordulatszám 3. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

22.29 Constant speed 4 
(Állandó 
fordulatszám 4)

Állandó fordulatszám 4 meghatározása. 0.00 rpm

-30000.00… 
30000.00 rpm

Állandó fordulatszám 4. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

22.30 Constant speed 5 
(Állandó 
fordulatszám 5)

Állandó fordulatszám 5 meghatározása. 0.00 rpm

-30000.00… 
30000.00 rpm

Állandó fordulatszám 5. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

22.31 Constant speed 6 
(Állandó 
fordulatszám 6)

Állandó fordulatszám 6 meghatározása. 0.00 rpm

-30000.00… 
30000.00 rpm

Állandó fordulatszám 6. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

22.32 Constant speed 7 
(Állandó 
fordulatszám 7)

Állandó fordulatszám 7 meghatározása. 0.00 rpm

-30000.00… 
30000.00 rpm

Állandó fordulatszám 7. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

22.41 Speed ref safe 
(Biztonságos ford. 
szám ref)

A paraméter meghatározza a biztonságos fordulatszám 
referencia értékét, amely olyan felügyeleti funkcióknál 
használható, mint a 
• 12.03 AI supervision function (AI felügyeleti funkció)
• 49.05 Communication loss action (Kommunikációs hiba 

művelet)
• 50.02 FBA A comm loss func (FBA A kommunikációs hiba 

funkció).

0.00 rpm

-30000.00… 
30000.00 rpm

Biztonságos ford. szám referencia. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

22.42 Jogging 1 ref 
(Léptetés 1 ref)

A paraméter meghatározza a léptetés funkció 1 számára a 
fordulatszám referenciát. A léptetéssel kapcsolatosan további 
információért tekintse meg a 93. oldalt.

0.00 rpm

-30000.00… 
30000.00 rpm

Fordulatszám referencia a léptetés funkció 1 számára. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.
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22.43 Jogging 2 ref 
(Léptetés 2 ref)

A paraméter meghatározza a léptetés funkció 2 számára a 
fordulatszám referenciát. A léptetéssel kapcsolatosan további 
információért tekintse meg a 93. oldalt.

0.00 rpm

-30000.00… 
30000.00 rpm

Fordulatszám referencia a léptetés funkció 2 számára. Tekintse meg 
a. 46.01 
paramétert.

22.51 Critical speed 
function (Kritikus 
fordulatszám 
funkció)

Aktiválja/deaktiválja a kritikus fordulatszám funkciót. A 
paraméter meghatározza azt is, hogy a specifikált 
tartományok érvényesek-e mindkét forgásiránynál, vagy 
nem. Tekintse meg a Kritikus fordulatszámok/frekvenciák 
fejezetet (91. oldal).

00b

00b…11b Kritikus fordulatszám konfigurációs szó. 1 = 1

22.52 Critical speed 1 low 
(Kritikus ford. szám 
1 alacsony)

A paraméter meghatározza a kritikus fordulatszám tartomány 
1 alsó határértékét. 
Megjegyzés: Ennek az értéknek egyenlőnek, vagy 
kisebbnek kell lennie a 22.53 Critical speed 1 high (Kritikus 
ford. szám 1 magas) értéknél.

0.00 rpm

-30000.00… 
30000.00 rpm

A kritikus fordulatszám 1 alsó határértéke. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

22.53 Critical speed 1 
high (Kritikus ford. 
szám 1 magas)

A paraméter meghatározza a kritikus fordulatszám tartomány 
1 felső határértékét. 
Megjegyzés: Ennek az értéknek egyenlőnek, vagy 
nagyobbnak kell lennie a 22.52 Critical speed 1 low (Kritikus 
ford. szám 1 alacsony) értéknél.

0.00 rpm

-30000.00… 
30000.00 rpm

A kritikus fordulatszám 1 felső határértéke. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

22.54 Critical speed 2 low 
(Kritikus ford. szám 
2 alacsony)

A paraméter meghatározza a kritikus fordulatszám tartomány 
2 alsó határértékét. 
Megjegyzés: Ennek az értéknek egyenlőnek, vagy 
kisebbnek kell lennie a 22.55 Critical speed 2 high (Kritikus 
ford. szám 2 magas) értéknél.

0.00 rpm

-30000.00… 
30000.00 rpm

A kritikus fordulatszám 2 alsó határértéke. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név Információ

0 Enabled 
(Engedélyezve)

1 =Engedélyezve: Kritikus fordulatszám engedélyezve.

Deaktiválva. 0 = Deaktiválva: Kritikus fordulatszám deativálva.

1 Sign mode 
(Előjel mód)

1 =Előjeles: Figyelembe veszi a 22.52…22.57 előjeleit.

0 = Abszolút: A 22.52…22.57 paraméterek abszolút értékként vannak 
kezelve. Mindegyik tartomány érvényes mindkét forgásirányra. 

2…15 Reserved (Lefoglalt)A paraméter meghatározza
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22.55 Critical speed 2 
high (Kritikus ford. 
szám 2 magas)

A paraméter meghatározza a kritikus fordulatszám tartomány 
2 felső határértékét. 
Megjegyzés: Ennek az értéknek egyenlőnek, vagy 
nagyobbnak kell lennie a 22.54 Critical speed 2 low (Kritikus 
ford. szám 2 alacsony) értéknél.

0.00 rpm

-30000.00… 
30000.00 rpm

A kritikus fordulatszám 2 felső határértéke. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

22.56 Critical speed 3 low 
(Kritikus ford. szám 
3 alacsony)

A paraméter meghatározza a kritikus fordulatszám tartomány 
3 alsó határértékét. 
Megjegyzés: Ennek az értéknek egyenlőnek, vagy 
kisebbnek kell lennie a 22.57 Critical speed 3 high (Kritikus 
ford. szám 3 magas) értéknél.

0.00 rpm

-30000.00… 
30000.00 rpm

A kritikus fordulatszám 3 alsó határértéke. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

22.57 Critical speed 3 
high (Kritikus ford. 
szám 3 magas)

A paraméter meghatározza a kritikus fordulatszám tartomány 
2 felső határértékét. 
Megjegyzés: Ennek az értéknek egyenlőnek, vagy 
nagyobbnak kell lennie a 22.56 Critical speed 3 low (Kritikus 
ford. szám 3 alacsony) értéknél.

0.00 rpm

-30000.00… 
30000.00 rpm

A kritikus fordulatszám 3 felső határértéke. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

22.71 Motor 
potentiometer 
function (Motor 
potenciométer 
funkció)

Aktiválja és kiválasztja a motor potenciométer módot. 
Tekintse meg a Fordulatszám szabályozási teljesítmény 
adatok fejezetet (96. oldal).

Disabled 
(Tiltva)

Disabled (Tiltva) A motor potenciométer deaktivált, és az értéke 0-ra van 
állítva. 

0

Enabled (init at 
power-up) 
(Engedélyezett 
(kezdeti, 
bekapcsoláskori)

Ha engedélyezve lett, a motor potenciométere először 
fogadja a 22.72 Motor potentiometer initial value (Motor 
potenciométer kezdeti érték) paraméterben definiált értéket. 
Ezután az érték beállítható a 22.73 Motor potentiometer up 
source (Motor potenciométer “fel” forrás) és 22.74 Motor 
potentiometer down source (Motor potenciométer “le” forrás) 
paramétereknél megadott fel-, és le jelforrásokkal.
Egy újraindulás után a motor potenciométer visszaáll az előre 
definiált kezdeti értékekre (22.72).

1

Enabled (resume at 
power-up) 
(Engedélyezett)

Mint az Enabled (init at power-up) (Engedélyezett (kezdeti, 
bekapcsoláskori) paraméter, de a motor potenciométer 
értéke megmarad az újraindulás után is. 

2

Enabled (init to 
actual) 
(Engedélyezett 
(kedzeti, üzemi))

Ha bármikor ki lett választva egy másik referencia forrás, a 
motor potenciométere azt az értéket fogja követni. Miután az 
eredeti referencia forrás újból elérhető lesz, azután annak 
értéke újból változtathatóvá válik a fel-, és le forrásokkal (a 
22.73 és 22.74 paramétereknél meghatározottakkal).

3
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22.72 Motor 
potentiometer initial 
value (Motor 
potenciométer 
kezdeti érték)

Meghatároz egy kezdeti értéket (kiindulási pont)  a motor 
potenciométere számára. Tekintse meg a 22.71 Motor 
potentiometer function (Motor potenciométer funkció) 
beállítási lehetőségeit.

0.00

-32768.00… 
32767.00

A motor potenciométer kezdeti értéke. 1 = 1

22.73 Motor 
potentiometer up 
source (Motor 
potenciométer “fel” 
forrás)

A paraméter kiválasztja a motor potenciométer “fel” jelének 
forrását. 
0 = Nincs változás
1 = A motor potméter értéke növekszik. (ha egy időben aktív 
a “fel”-, és a “le” jel, a potméter értéke nem fog változni). 

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

0. 0

Selected 
(Kiválasztva)

1. 1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 2

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 3

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 4

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 5

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 6

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 7

Timed function 1 
(Időzített funkció 1)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 0. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

18

Timed function 2 
(Időzített funkció 2)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 1. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

19

Timed function 3 
(Időzített funkció 3)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 2. 
bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

20

Supervision 1 
(Felügyelet 1)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 0. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

24

Supervision 2 
(Felügyelet 2)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 1. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

25

Supervision 3 
(Felügyelet 3)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 2. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

26

Supervision 4 
(Felügyelet 4)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 3. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

27

Supervision 5 
(Felügyelet 5)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 4. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

28

Supervision 6 
(Felügyelet 6)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) 5. bitje 
(tekintse meg a 246. oldalt).

29

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-
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22.74 Motor 
potentiometer down 
source (Motor 
potenciométer “le” 
forrás)

A paraméter kiválasztja a motor potenciométer “le” jelének 
forrását. 
0 = Nincs változás
1 = A motor potméter értéke csökken. (ha egy időben aktív a 
“fel”-, és a “le” jel, a potméter értéke nem fog változni). 
A lehetőségekért tekintse meg a 22.73 Motor potentiometer 
up source (Motor potenciométer “fel” forrás) paramétert.

Disabled 
(Tiltva)

22.75 Motor 
potentiometer ramp 
time (Motor 
potenciométer 
rámpa idő)

A paraméter meghatározza a motor potenciométer érték 
változásának sebességét. Ez a paraméter meghatározza a 
motor potenciométere számára szükséges azon időt, amely 
alatt a potméter a minimális (22.76) értékről a maximális 
(22.77) értékre vált. Mindkét irányra ugyanaz a változási 
sebesség érvényes.

10.0 s

0.0…3600.0 s Motor potenciométer változási sebesség. 10 = 1 s

22.76 Motor 
potentiometer min 
value (Mot. 
potméter min. 
érték)

A paraméter megadja a motor potenciométer minimális 
értékét.
Megjegyzés: Vektor vezérlésnél ennek a paraméternek az 
értékét meg kell változtatni. 

-50.00

-32768.00… 
32767.00

Motor potenciométer minimális érték. 1 = 1

22.77 Motor 
potentiometer max 
value (Mot. 
potméter max. 
érték)

A paraméter megadja a motor potenciométer maximális 
értékét.
Megjegyzés: Vektor vezérlésnél ennek a paraméternek az 
értékét meg kell változtatni. 

50.00

-32768.00… 
32767.00

Motor potenciométer maximális érték. 1 = 1

22.80 Motor 
potentiometer ref 
act (Mot. potméter 
ref. üzemi)

A motor potenciométer funkció kimenete. (A paramétert a 
22.71…22.74 paraméterekkel lehet beállítani).
Ez a paraméter csak olvasható. 

-

-32768.00… 
32767.00

A motor potenciométer értéke. 1 = 1

22.86 Speed reference 
act 6 (Ford. szám 
ref. üzemi 6)

A paraméter megjeleníti a fordulatszám referencia (Külső1 
vagy Külső2) azon értékét, amely ki lett választva a 19.11 
Ext1/Ext2 selection (Külső1/Külső2 kiválasztás) 
paraméternél. Tekintse meg a 22.11 Ext1 speed ref1 (Külső1 
ford. szám ref1) paraméternél található diagramot, vagy a 
vezérlési lánc diagramot a 466. oldalon.
Ez a paraméter csak olvasható. 

-

-30000.00… 
30000.00 rpm

Fordulatszám referencia a hozzáadás 2 után. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.
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22.87 Speed reference 
act 7 (Ford. szám 
ref. üzemi 7)

A paraméter megadja a kritikus fordulatszám alkalmazása 
előtti fordulatszám referencia értéket. Tekintse meg a 
vezérlési lánc diagramot a 469. oldalon.
Az érték a 22.86 Speed reference act 6 (Ford. szám ref. 
üzemi 6) paraméterből érkezik, hacsak nem lett felülírva a 
• bármiféle konstans fordulatszámmal
• léptető (jogging) referenciával
• hálózati vezérlés referenciával
• vezérlőpanel referenciával
• biztonságos fordulatszám referenciával.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-30000.00… 
30000.00 rpm

A kritikus fordulatszámok alkalmazása előtti sebesség 
fordulatszám.

Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

23
23 Speed reference 
ramp (Fordulatszám 
referencia rámpa)

Fordulatszám referencia rámpa beállítások (a hajtás fel-, és 
lefutási idejeinek programozása).
Tekintse meg a vezérlési lánc diagramot a 470. oldalon.

23.01 Speed ref ramp 
input (Fordulatszám 
ref. rámpa 
bemenet)

A paraméter megjeleníti a használt fordulatszám referenciát 
(rpm-ben), mielőtt belép a rámpázási és formázási 
tartományba. Tekintse meg a vezérlési lánc diagramot a 470. 
oldalon.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-30000.00… 
30000.00 rpm

Fordulatszám referencia a rámpázás és formázás előtt. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

23.02 Speed ref ramp 
output 
(Fordulatszám ref 
rámpa kimenet)

A paraméter megjeleníti a rámpázott és formázott 
referenciaértéket rpm-ben. Tekintse meg a vezérlési lánc 
diagramot a 470. oldalon.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-30000.00… 
30000.00 rpm

Fordulatszám referencia a rámpázás és formázás után. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

23.11 Ramp set selection 
(Rámpa szett 
kiválasztás)

A paraméter kiválasztja azt a forrásjelet, amely a 
23.12…23.15 paraméterek által definiált felfutási/lefutási 
rámpa idők két szettje között vált. 
0 = Felfutási idő 1 és lefutási idő 1 aktív
1 = Felfutási idő 2 és lefutási idő 2 aktív

Acc/Dec time 
1 
(Felfutási/lefu
tási idő 1)

Acc/Dec time 1 
(Felfutási/lefutási 
idő 1)

0. 0

Acc/Dec time 2 
(Felfutási/lefutási 
idő 1)

1. 1

DI1 (Digitális 
bemenet 1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 2

DI2 (Digitális 
bemenet 2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 3

DI3 (Digitális 
bemenet 3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 4

DI4 (Digitális 
bemenet 4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 5
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DI5 (Digitális 
bemenet 5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 6

DI6 (Digitális 
bemenet 6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 7

EFB Csak a DCU profil számára. A DCU vezérlőszó 10. bitje a 
beépített terepibusz interfészen keresztül érkezik. 

20

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

23.12 Acceleration time 1 
(Felfutási idő 1)

A paraméter meghatározza a felfutási idő 1-et, mint azt az 
időt, amely a nulla fordulatszámtól a 46.01 Speed scaling 
(Fordulatszám skálázás) paraméter eléréséig szükséges 
(nem a 30.12 Maximum speed (Maximális fordulatszám) 
paraméter).
Ha a fordulatszám referencia gyorsabban növekszik, mint a 
beállított felfutási ráta, a motor fordulatszám a felfutási rátát 
fogja követni. 
Ha a fordulatszám referencia lassabban növekszik, mint a 
beállított lefutási ráta, a motor fordulatszám a referencia 
értéket fogja követni. 
Ha a felfutási idő túl rövid, a hajtás automatikusan megnyújtja 
a felfutás idejét annak érdekében, hogy a hajtás ne érje el a 
nyomaték határokat. 

20.000 s

0.000 …1800.000 s Felfutási idő 1. 10 = 1 s

23.13 Deceleration time 1 
(Lefutási idő 1)

A paraméter meghatározza a lefutási idő 1-et, mint azt az 
időt, amely a a 46.01 Speed scaling (Fordulatszám skálázás) 
paraméterről a nulla fordulatszám eléréséig szükséges (nem 
a 30.12 Maximum speed (Maximális fordulatszám) 
paraméter).
Ha a fordulatszám referencia lassabban csökken, mint a 
beállított lefutási ráta, a motor fordulatszám a referenciát 
fogja követni. 
Ha a referencia gyorsabban változik, mint a beállított lefutási 
ráta, a motor fordulatszám követni fogja a lefutási rátát. 
Ha a lefutási ráta túl rövid értékre lett beállítva, a hajtás 
automatikusan megnyújtja a lefutás idejét annak érdekében, 
hogy a hajtás ne érje el a nyomaték határokat (vagy, hogy ne 
érje el a biztonsági DC köri feszültséget). Ha bármilyen kétely 
merülne fel a lefutási idő rövidsége miatt, bizonyosodjon meg 
arról, hogy a DC túlfeszültség be van kapcsolva (30.30 
Overvoltage control (Túlfeszültség szabályozás) paraméter).
Megjegyzés: Ha rövid felfutási idő szükséges egy nagy 
tehetetlenségű alkalmazásnál, a hajtást fékező egységgel 
kell ellátni, azaz fékcsopperrel és fékellenállással. 

20.000 s

0.000 …1800.000 s Lefutási idő 1. 10 = 1 s

23.14 Acceleration time 2 
(Felfutási idő 2)

A paraméter meghatározza a felfutási idő 2-t. Tekintse meg a 
23.12 Acceleration time 1 (Felfutási idő 1) paramétert.

60.000 s

0.000 …1800.000 s Felfutási idő 2. 10 = 1 s

23.15 Deceleration time 2 
(Lefutási idő 2)

A paraméter meghatározza a lefutási idő 2-t. Tekintse meg a 
23.13 Deceleration time 1 (Lefutási idő 1) oldalt.

60.000 s

0.000 …1800.000 s Lefutási idő 2. 10 = 1 s
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23.20 Acc time jogging 
(Felf. idő léptetés)

A paraméter meghatározza a felfutási időt a jogging 
(léptetés) számára, azaz azt az időt, amely a nulla 
fordulatszámról a 46.01 Speed scaling (Fordulatszám 
skálázás) paraméterben meghatározott fordulatszámra 
történő felfutáshoz szükséges. 
Tekintse meg a Kirohanás (Rush) vezérlés fejezetet (93. 
oldal).

60.000 s

0.000 …1800.000 s Felfutási idő a jogging (léptetés) funkció számára. 10 = 1 s

23.21 Dec time jogging 
(Lef. idő léptetés)

A paraméter meghatározza a lefutási időt a jogging (léptetés) 
számára, azaz azt az időt, amely a 46.01 Speed scaling 
(Fordulatszám skálázás) paraméterben meghatározott 
fordulatszámról a nulla fordulatszámra történő lefutáshoz 
szükséges.
Tekintse meg a Kirohanás (Rush) vezérlés fejezetet (93. 
oldal).

60.000 s

0.000 …1800.000 s Felfutási idő a jogging (léptetés) funkció számára. 10 = 1 s

23.23 Emergency stop 
time (Vészstop idő)

A paraméter meghatározza azt az időt, amelyen belül a 
hajtás megáll, ha a vészstop Ki3 jel aktívvá válik (azaz az az 
idő, amely szükséges ahhoz, hogy a fordulatszám a 46.01 
Speed scaling (Fordulatszám skálázás) vagy 46.02 
Frequency scaling (Frekvencia skálázás) értékről nullára 
csökkenjen). A vészstop mód és az aktiváló forrás a 21.04 
Emergency stop mode (Vészstop mód) és 21.05 Emergency 
stop source (Vészstop forrás) paraméterekkel választható ki. 
A vészstop a terepibuszon keresztül is aktiválható. 
Megjegyzés: 
• A vészstop Ki1 a standard lefutási rámpát használja, 

amely a 23.11…23.15 paraméterek által definiálható.
• Ugyanaz a paraméter érték használatos a frekvencia 

szabályozási módnál is (28.71…28.75 rámpa 
paraméterek).

3.000 s

0.000 …1800.000 s Vészstop Ki3 lefutási idő. 10 = 1 s
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23.28 Variable slope 
enable (Változó 
meredekség 
engedélyezés)

Aktiválja a változó meredekség funkciót, amely a 
fordulatszám rámpa meredekségét határozza meg a 
fordulatszám referencia változása során. Ez lehetővé teszi az 
állandóan változó rámpa ráta generálását, a szokásos két 
darab rámpa helyett. 
Ha a külső vezérlő rendszerből érkező jel frissítési időköze és 
a változó meredekségű ráta (23.29 Variable slope rate 
(Változó meredekség ráta)) megegyezik egymással, a 
fordulatszám referencia (23.02 Speed ref ramp output 
(Fordulatszám ref rámpa kimenet)) egy egyenes vonal.

Ez a funkció csak távoli elérésnél érhető el. 

Off (Ki)

Off (Ki) Változó meredekség deaktiválva. 0

On (Be) Változó meredekség aktiválva (helyi vezérlésnél nem érhető 
el).

1

23.29 Variable slope rate 
(Változó 
meredekség ráta)

A paraméter meghatározza a fordulatszám referencia 
változás arányát, ha a változó meredekség ráta funkció 
aktiválva lett a 23.28 Variable slope enable (Változó 
meredekség engedélyezés) paraméterrel.
A legjobb eredmény érdekében ennél a paraméternél adja 
meg a referencia frissítési időköz nagyságát. 

50 ms

2…30000 ms Változó meredekség ráta. 1 = 1 ms

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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23.02 Speed ref ramp output 
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Idő

A

t = külső vezérlő rendszerből érkező jel frissítési időköze
A = fordulatszám referencia változása “t” idő alatt 
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23.32 Shape time 1 
(Rámpa forma idő 
1)

A paraméter meghatározza az 1. szettel használatos felfutási 
és lefutási rámpák formáját.
0.000 s: Lineáris rámpa. Lassú rámpák és állandó felfutás ill. 
lefutás esetén használatos. 
0.001…1000.000 s: S-alakú rámpa. Az S alakú rámpák 
ideálisak a liftes alkalmazások számára. Az S alak két végén 
szimmetrikus ívek találhatóak, köztül pedig egy lineáris 
szakasz. 
Felfutás:

Lefutás:

0.100 s

0.100…1800.000 s Rámpa alak a felfutás és a lefutás indításakor és 
megállásakor. 

10 = 1 s

23.33 Shape time 2 
(Rámpa forma idő 
2)

A paraméter meghatározza a 2. szettel használatos felfutási 
és lefutási rámpák formáját. Tekintse meg a 23.32 Shape 
time 1 (Rámpa forma idő 1).

0.100 s

0.100…1800.000 s Rámpa alak a felfutás és a lefutás indításakor és 
megállásakor. 

10 = 1 s

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

S alakú rámpa: 
23.32 > 0 s

Lineáris rámpa: 
23.32 = 0 s

Lineáris rámpa: 
23.32 = 0 s

S alakú rámpa: 
23.32 > 0 s

Fordulatszám

Idő

S alakú rámpa: 
23.32 > 0 s

Lineáris rámpa: 
23.32 = 0 s

S alakú rámpa:
23.32 > 0 s

Fordulatszám

Idő

Lineáris rámpa:
23.32 = 0 s
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24
24 Speed reference 
conditioning 
(Fordulatszám 
referencia 
kondicionálás)

Fordulatszám hiba számítás; fordulatszám hiba ablak 
“window“ szabályozás konfiguráció; fordulatszám hiba lépés.
Tekintse meg a vezérlési lánc diagramot a 471. és 472. 
oldalon.

24.01 Used speed 
reference (Használt 
fordulatszám 
referencia)

A paraméter megjeleníti a rámpázott és a korrigált 
fordulatszám referenciát (a fordulatszám hiba kalkuláció 
előtt). Tekintse meg a vezérlési lánc diagramot a 471. 
oldalon.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-30000.00… 
30000.00 rpm

A fordulatszám hiba kalkulációhoz használt fordulatszám 
referencia.

Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

24.02 Used speed 
feedback 
(Felhasznált 
fordulatszám 
visszacsatolás)

A paraméter megjeleníti a fordulatszám hiba számításhoz 
használt fordulatszám visszajelzést. Tekintse meg a vezérlési 
lánc diagramot a 471. oldalon.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-30000.00… 
30000.00 rpm

A fordulatszám hiba számításhoz használt fordulatszám 
visszajelzés.

Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

24.03 Speed error filtered 
(Szűrt fordulatszám 
hiba)

A paraméter megjeleníti a szűrt fordulatszám hibát. Tekintse 
meg a vezérlési lánc diagramot a 471. oldalon.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-30000.0… 30000.0 
rpm

Szűrt fordulatszám hiba. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

24.04 Speed error 
inverted (Invertált 
fordulatszám hiba)

A paraméter megjeleníti az invertált (nem szűrt) fordulatszám 
hibát. Tekintse meg a vezérlési lánc diagramot a 471. 
oldalon.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-30000.0… 30000.0 
rpm

Invertált fordulatszám hiba. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

24.11 Speed correction 
(Fordulatszám 
korrekció)

A paraméter meghatározza a fordulatszám referencia 
korrekciót, azaz azt az értéket, amely a már meglévő 
referenciához hozzáadódik, a rámpázás és a korlátozás 
között. Ez hasznos lehet, ha a sebességet kell csökkenteni, 
amennyiben szükséges, például, ha visszahúzásokat kell 
beállítani a papírgépek időszakos munkái között.
Tekintse meg a vezérlési lánc diagramot a 471. oldalon.

0.00 rpm

-10000.00… 
10000.00 rpm

Fordulatszám referencia korrekció. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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24.12 Speed error filter 
time (Fordulatszám 
hiba szűrési idő)

A paraméter megadja a fordulatszám hiba aluláteresztő 
szűrő időállandóját.
Ha a használt fordulatszám referencia gyorsan változik, a 
lehetséges interfészek szűrhetőek a fordulatszám hiba 
szűrővel a fordulatszám mérés során. Az ezzel a szűrővel 
történő hullámosság lecsökkentése fordulatszám 
szabályozás-hangolási problémákat okozhat. A hosszú 
szűrési idő és a gyors felfutási idő ellentmondanak 
egymásnak. A nagyon hosszú szűrési idő instabil 
szabályozást eredményez. 

0 ms

0…10000 ms Fordulatszám hiba szűrési időállandó. 0 = a szűrés nem 
aktív. 

1 = 1 ms

25
25 Speed control 
(Fordulatszám 
szabályozás)

Fordulatszám szabályozó beállítások.
Tekintse meg a vezérlési lánc diagramot a 471. és 472. 
oldalakon.

25.01 Torque reference 
speed control 
(Nyomaték 
referencia 
fordulatszám 
szabályozás)

A paraméter megjeleníti azt a fordulatszám szabályozó 
kimenetet, amely a nyomaték szabályozó számára lesz 
átadva. Tekintse meg a vezérlési lánc diagramot a 471. 
oldalon.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-1600.0…1600.0% Korlátozott fordulatszám szabályozó kimeneti nyomaték. Tekintse meg 
a 46.03 
paramétert.

25.02 Speed proportional 
gain 
(Fordulatszámmal 
arányos erősítés)

A paraméter meghatározza a fordulatszám szabályozó 
arányos erősítését (Kp). A túl nagy erősítés fordulatszám 
oszcillációt okozhat. A lenti ábra megadja a fordulatszám 
szabályozó kimenetét egy hiba ugrás után, amikor a hiba 
konstans értékként jelen marad.

10.00

Ha az erősítés mértéke 1, a hibában történő 10%-os változás 
(referencia - üzemi érték) 10%-os fordulatszám szabályzó 
kimeneti változást okoz, azaz a kimeneti érték megegyezik a 
bemenet x erősítéssel. 

0.00 …250.00 Arányos erősítés a fordulatszám szabályozás számára. 100 = 1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Erősítés = Kp = 1
TI = Integrálási idő = 0
TD= Deriválási idő = 0

%

Szabályozó
kimenet =

Kp × e

Idő

e = Hiba érték

Szabályozó kimenet

Hiba érték
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25.03 Speed integration 
time (Fordulatszám 
integrációs idő)

A paraméter meghatározza a fordulatszám szabályozó 
integrálási idejét. Az integrációs idő határozza meg azt az 
arányt, amelynél a szabályzó kimenete vált, ha a hiba érték 
állandó, és fordulatszám szabályozó arányos erősítése 1. 
Minél rövidebb az integrálási idő, annál gyorsabb a 
folyamatos hiba érték korrigálása. Ez az időállandó 
ugyanolyan nagyságrendű kell, hogy legyen, mint az 
aktuálisan vezérelt mechanikai rendszer időállandója 
(válaszidő), másképp ez instabilitáshoz vezethet.
Az integrálási idő nullára állítása deaktiválja a szabályozó “I” 
részét. Ez az arányos erősítés hangolásánál hasznos; 
először az arányos erősítést kell beállítani, majd az 
integrálási időt.
Az Anti-windup (az integráló rész 100%-ig integrál) leállítja az 
integráló tagot, ha a szabályzó kimenete korlátolt.
A lenti ábra megadja a fordulatszám szabályozó kimenetét 
egy hiba ugrás után, amikor a hiba konstans értékként jelen 
marad.

2.50 s

0.00…1000.00 s Integrálási idő a fordulatszám szabályozó számára. 10 = 1 s

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Kp × e

Kp × e

%

e = Hiba érték

Idő
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TI = Integrálási idő> 0
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25.04 Speed derivation 
time (Fordulatszám 
deriválási idő)

A fordulatszám szabályozó deriválási idejét határozza meg. A 
differenciálás erősíti a szabályozó kimenetét, ha a hiba 
értéke változik. Minél hosszabb a deriválási idő, annál jobban 
növekszik a fordulatszám szabályozó kimenete a változás 
alatt. Ha a deriválási időt nullára állítja, a szabályozó PI 
szabályozóként működik tovább, egyéb esetben PID 
szabályozóként. A deriválás érzékennyé teszi a szabályozást 
a zavarokra. Egyszerű alkalmazásoknál (főként az impulzus 
enkóder nélkülieknél), a deriválási idő általában nem 
szükséges, és nulla értéken hagyható. 
A fordulatszám hiba származékot aluláteresztő szűrővel kell 
megszűrni a zavarok elnyomása érdekében.
A lenti ábra megadja a fordulatszám szabályozó kimenetét 
egy hiba ugrás után, amikor a hiba konstans értékként jelen 
marad.

0.000 s

0.000…10.000 s A fordulatszám szabályozó deriválási ideje. 1000 = 1 s

25.05 Derivation filter time 
(Deriválási szűrési 
idő)

A paraméter megadja a deriválási szűrési időállandót. 
Tekintse meg a 25.04 Speed derivation time (Fordulatszám 
deriválási idő) paramétert.

8 ms

0…10000 ms Deriválási szűrési időállandó. 1 = 1 ms

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Erősítés = Kp = 1
TI = Integrálási idő > 0
TD= Deriválási idő > 0
Ts= Mintavételezési idő = 250 µs
e = Hiba érték változás két minta között. 

Kp × TD × 
e
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Szabályozó kimenet

e = Hiba érték

Hiba érték

IdőTI

Kp × e

Kp × e
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25.06 Acc comp 
derivation time 
(Felfutási 
komp.deriválási 
idő)

A paraméter meghatározza a felfutás (lefutás) kompenzálási 
deriválási idejét. Annak érdekében, hogy kompenzálni 
lehessen egy nagy tehetetlenségi nyomatékú terhelést a 
felfutás alatt, a referencia származéka hozzáadódik a 
fordulatszám szabályozó kimenetéhez. A differenciálás 
alapjai a 25.04 Speed derivation time (Fordulatszám 
deriválási idő) paraméternél vannak részletezve. 
Megjegyzés: Általános szabály, hogy állítsa ezt a paramétert 
a motor és a hajtott berendezés mechanikai időállandóinak 
összegéhez képesti, 50-100% közötti értékre.
A lenti ábra megadja a fordulatszám válaszokat abban az 
esetben, ha nagy tehetetlenségi nyomatékú terhelés gyorsul 
egy rámpa mentén.
Nincs felfutás kompenzálás: 

Felfutás kompenzálással:

0.00 s

0.00…1000.00 s Felfutási kompenzációs deriválási idő. 10 = 1 s

25.07 Acc comp filter time 
(Felf. komp. szűrési 
idő)

A paraméter meghatározza a felfutási (vagy lefutási) 
kompenzációs szűrési időállandót. Tekintse meg a 25.04 
Speed derivation time (Fordulatszám deriválási idő) és 25.06 
Acc comp derivation time (Felfutási komp.deriválási idő) 
paramétereket.

8.0 ms

0.0…1000.0 ms Felfutási/lefutási kompenzációs szűrési idő. 1 = 1 ms

25.15 Proportional gain 
em stop (Arányos 
erősítés aktív 
vészstopnál)

A paraméter meghatározza az arányos erősítés értékét a 
fordulatszám szabályozó számára, ha a vészstop aktív. 
Tekintse meg a 25.02 Speed proportional gain 
(Fordulatszámmal arányos erősítés) paramétert.

10.00

1.00…250.00 Arányos erősítés vészstop-ot követően. 100 = 1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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25.53 Torque prop 
reference 
(Nyomaték arányos 
referencia)

A paraméter megjeleníti a fordulatszám szabályozó arányos 
tagjának (P) kimenetét. Tekintse meg a vezérlési lánc 
diagramot a 471. oldalon.
Ez a paraméter csak olvasható. 

-

-30000.0… 
30000.0%

A fordulatszám szabályozó P tagjának kimenete. Tekintse meg 
a 46.03 
paramétert.

25.54 Torque integral 
reference 
(Nyomaték 
integrálási 
referencia)

A paraméter megjeleníti a fordulatszám szabályozó integráló 
tagjának (I) kimenetét. Tekintse meg a vezérlési lánc 
diagramot a 471. oldalon.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-30000.0… 
30000.0%

A fordulatszám szabályozó I tagjának kimenete. Tekintse meg 
a 46.03 
paramétert.

25.55 Torque deriv 
reference 
(Nyomaték 
differenciáló 
referencia)

A paraméter megjeleníti a fordulatszám szabályozó 
differenciáló tagjának (D) kimenetét. Tekintse meg a vezérlési 
lánc diagramot a 471. oldalon.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-30000.0… 
30000.0%

A fordulatszám szabályozó D tagjának kimenete. Tekintse meg 
a 46.03 
paramétert.

25.56 Torque acc 
compensation 
(Nyomaték felfutás 
kompenzálás)

A paraméter megjeleníti a felfutási kompenzálási funkció 
kimenetét. Tekintse meg a vezérlési lánc diagramot a 471. 
oldalon.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-30000.0… 
30000.0%

A felfutási kompenzálási funkció kimenete. Tekintse meg 
a 46.03 
paramétert.

26
26 Torque reference 
chain (Nyomaték 
referencia lánc)

A nyomaték referencia lánc beállításai. 
Tekintse meg a vezérlési lánc diagramot a 473 és a 474. 
oldalakon.

26.01 Torque reference to 
TC (Nyomaték 
referencia a 
nyomaték 
szabályozó 
számára)

A paraméter megjeleníti a nyomaték vezérlő számára %-ban 
átadott végleges nyomaték referenciát. Ez a referencia 
ezután különböző végső limiterek által lesz felhasználva, mint 
pl. teljesítmény, nyomaték, terhelés stb. 
Tekintse meg a vezérlési lánc diagramot a 474. és a 475. 
oldalon.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-1600.0…1600.0% Nyomaték referencia a nyomaték szabályozás számára. Tekintse meg 
a 46.03 
paramétert.

26.02 Torque reference 
used (Használt 
nyomaték 
referencia)

A paraméter megjeleníti azt a végső nyomaték referenciát (a 
motor névleges nyomatékához képest), amely át lett adva a 
nyomaték szabályozónak, és a frekvencia, feszültség és 
nyomaték korlátozás után jelenik meg. 
Tekintse meg a vezérlési lánc diagramot a 475. oldalon.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-1600.0…1600.0% Nyomaték referencia a nyomaték szabályozás számára. Tekintse meg 
a 46.03 
paramétert.

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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26.08 Minimum torque ref 
(Minimális 
nyomaték ref)

A paraméter meghatározza a minimális nyomaték 
referenciát. Lehetővé teszi a helyi nyomaték referencia 
korlátozását, mielőtt az eljut a nyomaték rámpa 
szabályozóhoz. Az abszolút nyomaték korlátozáshoz tekintse 
meg a 30.19 Minimum torque 1 (Minimális nyomaték 1) 
paramétert.

-300.0%

-1000.0…0.0% Minimális nyomaték referencia. Tekintse meg 
a 46.03 
paramétert.

26.09 Maximum torque ref 
(Maximális 
nyomaték 
referencia)

A paraméter meghatározza a maximális nyomaték 
referenciát. Lehetővé teszi a helyi nyomaték referencia 
korlátozását, mielőtt az eljut a nyomaték rámpa 
szabályozóhoz. Az abszolút nyomaték korlátozáshoz tekintse 
meg a 30.20 Maximum torque 1 (Maximális nyomaték 1) 
paramétert.

300.0%

0.0…1000.0% Maximum nyomaték referencia. Tekintse meg 
a 46.03 
paramétert.

26.11 Torque ref1 source 
(Nyomaték ref1 
forrás)

A paraméter kiválasztja a nyomaték referencia forrás 1-et. 
Két jelforrás adható meg ezzel és a 26.12 Torque ref2 source 
(Nyomaték ref2 forrás) paraméterrel. A 26.14 Torque ref1/2 
selection (Nyomaték ref1/2 kiválasztás) által kiválasztott 
digitális forrás használható a két forrás közti váltáshoz, vagy 
a matematikai formula (26.13 Torque ref1 function (Nyomaték 
ref1 funkció)) kiválasztásához, amely által a két jelből 
létrejöhet a referencia.

Zero (Nulla)

Zero (Nulla) Nincs. 0

AI1 scaled (AI1 
skálázott)

12.12 AI1 scaled value (AI1 skálázott érték) (Tekintse meg a 
152. oldalt).

1

AI2 scaled (AI2 
skálázott)

12.22 AI2 scaled value (AI2 skálázott érték) (Tekintse meg a 
154. oldalt).

2

Control panel 
(Vezérlőpanel)

03.01 Panel reference (Panel referencia) (Tekintse meg a 
135. oldalt).

3

FB A ref1 (FB A 
referencia 1)

03.05 FB A reference 1 (FB A referencia 1) (Tekintse meg a 
136. oldalt).

4

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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FB A ref2 (FB A 
referencia 2)

03.06 FB A reference 2 (FB A referencia 2) (Tekintse meg a 
136. oldalt).

5

EFB ref1 (EFB 
referencia 1)

03.09 EFB reference 1 (EFB referencia 1) (Tekintse meg a 
136. oldalt).

8

Motor 
potentiometer 
(Motor 
potenciométer)

22.80 Motor potentiometer ref act (Mot. potméter ref. üzemi) 15

PID 40.01 Process PID output actual (Üzemi folyamat PID 
kimenet) (A PID folyamat szabályozó kimenete).

16

(Other) Egyéb érték Forrás kiválasztás (Tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

26.12 Torque ref2 source 
(Nyomaték ref2 
forrás)

A paraméter kiválasztja a nyomaték referencia forrás 2-t.
A kiválasztáshoz és a referencia forrás kiválasztás 
diagramjához tekintse meg a 26.11 Torque ref1 source 
(Nyomaték ref1 forrás) paramétert.

Zero (Nulla)

26.13 Torque ref1 function 
(Nyomaték ref1 
funkció)

A paraméter kiválasztja a 26.11 Torque ref1 source 
(Nyomaték ref1 forrás) és 26.12 Torque ref2 source 
(Nyomaték ref2 forrás) paraméterek által kiválasztott 
referencia források közötti matematikai formulát. Tekintse 
meg a 26.11 Torque ref1 source (Nyomaték ref1 forrás) 
paraméternél található diagramot.

Ref1 
(Referencia 
1)

Ref1 (Referencia 1) A 26.11 Torque ref1 source (Nyomaték ref1 forrás) által 
kiválasztott jel nyomaték referencia 1-ként történő használata 
(nincs funkció kiválasztva).

0

Add (ref1 + ref2) 
(Összeadás 
(ref1+ref2))

A referencia források összege, mint referencia nyomaték 1. 1

Sub (ref1 - ref2) 
(Kivonás (ref1-
ref2))

A ([26.11 Torque ref1 source (Nyomaték ref1 forrás)] - [26.12 
Torque ref2 source (Nyomaték ref2 forrás)]) referencia 
források különbsége, mint referencia nyomaték 1. 

2

Mul (ref1 × ref2) 
(Szorzás (ref1 x 
ref2))

A referencia források szorzata, mint referencia nyomaték 1. 3

Min (ref1, ref2) 
(Minimum (ref1, 
ref2))

A két referencia forrás közül a kisebbik használata, mint 
nyomaték referencia 1. 

4

Max (ref1, ref2) 
(Maximum (ref1, 
ref2))

A két referencia forrás közül a nagyobbik használata, mint 
nyomaték referencia 1. 

5

26.14 Torque ref1/2 
selection 
(Nyomaték ref1/2 
kiválasztás)

A paraméter meghatározza a nyomaték referencia 1 és 2 
közötti választást. Tekintse meg a 26.11 Torque ref1 source 
(Nyomaték ref1 forrás) paraméternél található diagramot. .
0 = Nyomaték referencia 1
1 = Nyomaték referencia 2

Torque 
reference 1 
(Nyomaték 
referencia 1)

Torque reference 1 
(Nyomaték 
referencia 1)

0. 0

Torque reference 2 
(Nyomaték 
referencia 2)

1. 1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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Follow Ext1/Ext2 
selection 
(Külső1/Külső2 
kiválasztás 
követése)

A nyomaték referencia 1 lesz alkalmazva, ha a külső 
vezérlési hely KÜLSŐ1 aktív. A nyomaték referencia 2 lesz 
alkalmazva, ha a külső vezérlési hely KÜLSŐ2 aktív. Tekintse 
meg a 19.11 Ext1/Ext2 selection (Külső1/Külső2 kiválasztás) 
paramétert is. 

2

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 3

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 4

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 5

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 6

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 7

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 8

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (Tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

26.17 Torque ref filter time 
(Nyomaték 
referencia szűrési 
idő)

A paraméter meghatározza az aluláteresztő szűrő 
időállandóját a nyomaték referencia számára. 

0.000 s

0.000…30.000 s A nyomaték referencia szűrési időállandója. 1000 = 1 s

26.18 Torque ramp up 
time (Nyomaték 
felrámpázási idő)

A paraméter meghatározza a nyomaték referencia 
felrámpázási időt, azaz a referencia azon idejét, amely a 
nulla és a névleges motor nyomaték közötti felfutáshoz 
szükséges. 

0.000 s

0.000…60.000 s Nyomaték referencia felrámpázási idő. 100 = 1 s

26.19 Torque ramp down 
time (Nyomaték 
lerámpázási idő)

A paraméter meghatározza a nyomaték referencia 
lerámpázási időt, azaz a referencia azon idejét, amely a 
névleges és a nulla motor nyomaték közötti lefutáshoz 
szükséges. 

0.000 s

0.000…60.000 s Nyomaték referencia lerámpázási idő. 100 = 1 s

26.21 Torque sel torque in 
(Nyomaték kiv. 
nyomaték be)

A paraméter kiválasztja a forrást a 26.74 Torque ref ramp out 
(Nyomaték referencia rámpa ki) számára.

Torque ref 
torq ctrl 
(Nyomaték 
ref. 
nyomaték 
vez.)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

Nincs. 0

Torque ref torq ctrl 
(Nyomaték ref. 
nyomaték vez.)

Nyomaték referencia a nyomaték láncból. 1

(Other) Egyéb érték Forrás kiválasztás. (Tekintse meg a Kifejezések és 
rövidítések fejezetet a 128. oldalon).

-
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26.22 Torque sel speed in 
(Nyomaték kiv. 
ford.szám be)

A paraméter kiválasztja a forrást a 25.01 Torque reference 
speed control (Nyomaték referencia fordulatszám 
szabályozás) számára.

Torque ref 
speed ctrl 
(Nyomaték 
ref. ford. 
szám 
szabályozás)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

Nincs. 0

Torque ref speed 
ctrl (Nyomaték ref. 
ford. szám 
szabályozás)

Nyomaték referencia a fordulatszám láncból. 1

(Other) Egyéb érték Forrás kiválasztás (Tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

-1600.0…1600.0% A nyomaték referencia forrás 1 értéke. Tekintse meg 
a 46.03 
paramétert.

26.70 Torque reference 
act 1 (Nyomaték 
referencia üzemi 1)

Megjeleníti a nyomaték referencia forrás 1 értékét (a 26.11 
Torque ref1 source (Nyomaték ref1 forrás) paraméter által 
kiválasztva). Tekintse meg a vezérlési lánc diagramot a 473. 
oldalon.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-1600.0…1600.0% A nyomaték referencia forrás 1 értéke. Tekintse meg 
a 46.03 
paramétert.

26.71 Torque reference 
act 2 (Nyomaték 
referencia üzemi 2)

A paraméter megjeleníti a nyomaték referencia forrás 2 
értékét  26.12 Torque ref2 source (Nyomaték ref2 forrás)). 
Tekintse meg a vezérlési lánc diagramot a 473. oldalon.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-1600.0…1600.0% A nyomaték referencia forrás 2 értéke. Tekintse meg 
a 46.03 
paramétert.

26.72 Torque reference 
act 3 (Nyomaték 
referencia üzemi 3)

A paraméter megjeleníti a nyomaték referenciát a 26.13 
Torque ref1 function (Nyomaték ref1 funkció) paraméterrel 
történő nyugtázás után (ha van), és a kiválasztás után (26.14 
Torque ref1/2 selection (Nyomaték ref1/2 kiválasztás)). 
Tekintse meg a vezérlési lánc diagramot a 473. oldalon.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-1600.0…1600.0% A nyomaték referencia a kiválasztás után. Tekintse meg 
a 46.03 
paramétert.

26.73 Torque reference 
act 4 (Nyomaték 
referencia üzemi 4)

A paraméter megjeleníti a nyomaték referenciát az additív 1 
referencia alkalmazása után. Tekintse meg a vezérlési lánc 
diagramot a 473. oldalon.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-1600.0…1600.0% Nyomaték referencia az additív 1 referencia alkalmazása 
után.

Tekintse meg 
a 46.03 
paramétert.
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26.74 Torque ref ramp out 
(Nyomaték 
referencia rámpa ki)

A paraméter megjeleníti a nyomaték rámpát a korlátozás és a 
rámpázás után. Tekintse meg a vezérlési lánc diagramot a 
473. oldalon.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-1600.0…1600.0% Nyomaték rámpa a korlátozás és a rámpázás urán. Tekintse meg 
a 46.03 
paramétert.

26.75 Torque reference 
act 5 (Nyomaték 
ref. üzemi 5)

A paraméter megjeleníti a nyomaték referenciát a 
szabályozási mód kiválasztása után. Tekintse meg a 
vezérlési lánc diagramot a 475. oldalon.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-1600.0…1600.0% Nyomaték referencia a szabályozási mód kiválasztása után. Tekintse meg 
a 46.03 
paramétert.

28
28 Frequency reference 
chain (Frekvencia 
referencia lánc)

A frekvencia referencia lánc beállításai. 
Tekintse meg a vezérlési lánc diagramokat a 476. és 467. 
oldalakon.

28.01 Frequency ref ramp 
input (Frekvencia 
referencia rámpa 
bemenet)

A paraméter megjeleníti a használt frekvencia referenciát, a 
rámpázás előtt. Tekintse meg a vezérlési lánc diagramot a 
476. oldalon.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-500.00…500.00 
Hz

Frekvencia referencia a rámpázás előtt. Tekintse meg 
a 46.03 
paramétert.

28.02 Frequency ref ramp 
output (Frekvencia 
referencia rámpa 
kimenet)

A paraméter megjeleníti a végső frekvencia referenciát (a 
kiválasztás, korlátozás és rámpázás után). Tekintse meg a 
vezérlési lánc diagramot a 476. oldalon.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-500.00…500.00 
Hz

Végső frekvencia referencia. Tekintse meg 
a 46.03 
paramétert.
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28.11 Ext1 frequency ref1 
(Külső1 frekvencia 
referencia 1)

A paraméter kiválasztja a Külső1 frekvencia referencia forrás 
1-et.
Két jelforrás adható meg ezzel és a 28.12 Ext1 frequency 
ref2 (Külső1 frekvencia referencia 2) paraméterrel. Egy 
matematikai formulát (28.13 Ext1 frequency function (Külső1 
frekvencia formula)) alkalmazva a két jelre, létrejön a Külső2 
referencia (“A” a lenti ábrán). 
A 19.11 Ext1/Ext2 selection (Külső1/Külső2 kiválasztás) által 
kiválasztott digitális forrással választható ki a 28.15 Ext2 
frequency ref1 (Külső2 frekvencia referencia 1), 28.16 Ext2 
frequency ref2 (Külső2 frekvencia referencia 2) és 28.17 Ext2 
frequency function (Külső2 frekvencia formula) 
paraméterekkel definiált Külső1 és Külső2 referencia közül 
az éppen alkalmazandó (“B” a lenti ábrán). 

AI1 scaled 
(AI1 
skálázott)

Zero (Nulla) Nincs. 0

AI1 scaled (AI1 
skálázott)

12.12 AI1 scaled value (AI1 skálázott érték) (Tekintse meg a 
152. oldalt).

1

AI2 scaled (AI2 
skálázott)

12.22 AI2 scaled value (AI2 skálázott érték) (Tekintse meg a 
154. oldalt).

2

Control panel 
(Vezérlőpanel)

03.01 Panel reference (Panel referencia) (Tekintse meg a 
135. oldalt)

3

FB A ref1 (FB A 
referencia 1)

03.05 FB A reference 1 (FB A referencia 1) (Tekintse meg a 
136. oldalt).

4

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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FB A ref2 (FB A 
referencia 2)

03.06 FB A reference 2 (FB A referencia 2) (Tekintse meg a 
136. oldalt).

5

EFB ref1 (EFB 
referencia 1)

03.09 EFB reference 1 (EFB referencia 1) (Tekintse meg a 
136. oldalt).

8

Motor 
potentiometer 
(Motor 
potenciométer)

22.80 Motor potentiometer ref act (Mot. potméter ref. üzemi). 15

PID 40.01 Process PID output actual (Üzemi folyamat PID 
kimenet) (a folyamat PID szabályozó kimenete).

16

(Other) Egyéb érték Forrás kiválasztás (Tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

28.12 Ext1 frequency ref2 
(Külső1 frekvencia 
referencia 2)

A paraméter kiválasztja a Külső frekvencia referencia forrás 
2-t.
A kiválasztásokkal és a referencia forrás kiválasztás 
diagramjával kapcsolatban tekintse meg a 28.11 Ext1 
frequency ref1 (Külső1 frekvencia referencia 1) paramétert. 

Zero (Nulla)

28.13 Ext1 frequency 
function (Külső1 
frekvencia formula)

Megadható az alkalmazandó matematikai formula azon 
referencia források között, amelyek a 28.11 Ext1 frequency 
ref1 (Külső1 frekvencia referencia 1) és 28.12 Ext1 frequency 
ref2 (Külső1 frekvencia referencia 2) paraméterek által lettek 
kiválasztva. Tekintse meg a 28.11 Ext1 frequency ref1 
(Külső1 frekvencia referencia 1) paraméternél található 
diagramot.

Ref1 
(Referencia 
1)

Ref1 (Referencia 1) A 28.11 Ext1 frequency ref1 (Külső1 frekvencia referencia 1) 
paraméterrel kiválasztott jel frekvencia referencia 1-ként van 
alkalmazva (nincs funkció alkalmazva).

0

Add (ref1 + ref2) 
(Összeadás 
(ref1+ref2))

A referencia források összege, mint frekvencia referencia 1. 1

Sub (ref1 - ref2) 
(Kivonás (ref1-
ref2))

A ([28.11 Ext1 frequency ref1 (Külső1 frekvencia referencia 
1)] - [28.12 Ext1 frequency ref2 (Külső1 frekvencia referencia 
2)]) referencia források különbsége, mint frekvencia 
referencia 1.

2

Mul (ref1 × ref2) 
(Szorzás (ref1 x 
ref2))

A referencia források szorzata, mint frekvencia referencia 1. 3

Min (ref1, ref2) 
(Minimum (ref1, 
ref2))

A két referencia forrás közül a kisebbik használata, mint 
frekvencia referencia 1. 

4

Max (ref1, ref2) 
(Maximum (ref1, 
ref2))

A két referencia forrás közül a nagyobbik használata, mint 
frekvencia referencia 1. 

5

28.15 Ext2 frequency ref1 
(Külső2 frekvencia 
referencia 1)

A paraméter kiválasztja a Külső2 frekvencia referencia forrás 
1-et. 
Ezzel, és a 28.16 Ext2 frequency ref2 (Külső2 frekvencia 
referencia 2) paraméterrel két jelforrás definiálható. Az 
alkalmazott matematikai formula (28.17 Ext2 frequency 
function (Külső2 frekvencia formula)) által meghatározott jel 
lesz a Külső2 referencia. Tekintse meg a 28.11 Ext1 
frequency ref1 (Külső1 frekvencia referencia 1) diagramot.

AI1 scaled 
(AI1 
skálázott)

Zero (nulla) Nincs. 0

AI1 scaled (AI1 
skálázott)

12.12 AI1 scaled value (AI1 skálázott érték) (Tekintse meg a 
152. oldalt).

1
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AI2 scaled (AI2 
skálázott)

12.22 AI2 scaled value (AI2 skálázott érték) (Tekintse meg a 
154. oldalt).

2

Control panel 
(Vezérlőpanel)

03.01 Panel reference (Panel referencia) (Tekintse meg a 
135. oldalt).

3

FB A ref1 (FB A 
referencia 1)

03.05 FB A reference 1 (FB A referencia 1) (Tekintse meg a 
136. oldalt)

4

FB A ref2 (FB A 
referencia 2)

03.06 FB A reference 2 (FB A referencia 2) (Tekintse meg a 
136. oldalt)

5

EFB ref1 (EFB 
referencia 1)

03.09 EFB reference 1 (EFB referencia 1) (Tekintse meg a 
136. oldalt).

8

Motor 
potentiometer

22.80 Motor potentiometer ref act (Mot. potméter ref. üzemi) 
(a motor potenciométer kimenete).

15

PID 40.01 Process PID output actual (Üzemi folyamat PID 
kimenet) (a PID folyamat szabályozó kimenete).

16

(Other) Egyéb érték Forrás kiválasztás (Tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

28.16 Ext2 frequency ref2 
(Külső2 frekvencia 
referencia 2)

Kiválasztható a Külső2 frekvencia referencia forrás 2. 
A kiválasztásokhoz és a referencia forrás kiválasztás 
diagramjához tekintse meg a 28.15 Ext2 frequency ref1 
(Külső2 frekvencia referencia 1) paramétert.

Zero (Nulla)

28.17 Ext2 frequency 
function (Külső2 
frekvencia formula)

A paraméter kiválasztja a matematikai formulát azon 
referencia források között, amelyek a 28.15 Ext2 frequency 
ref1 (Külső2 frekvencia referencia 1) és 28.16 Ext2 frequency 
ref2 (Külső2 frekvencia referencia 2) paraméterek által lettek 
kiválasztva. Tekintse meg a 28.15 Ext2 frequency ref1 
(Külső2 frekvencia referencia 1) paraméternél található 
diagramot.

Ref1 
(Referencia 
1)

Ref1 (Referencia 1) A 28.15 Ext2 frequency ref1 (Külső2 frekvencia referencia 1) 
paraméterrel kiválasztott jel frekvencia referencia 1-ként van 
alkalmazva (nincs funkció alkalmazva) Referencia 1.

0

Add (ref1 + ref2) 
(Összeadás 
(ref1+ref2))

A referencia források összege, mint frekvencia referencia 1. 1

Sub (ref1 - ref2) 
(Kivonás (ref1-
ref2))

A ([28.15 Ext2 frequency ref1 (Külső2 frekvencia referencia 
1)] - [28.16 Ext2 frequency ref2 (Külső2 frekvencia referencia 
2)]) referencia források különbsége, mint frekvencia 
referencia 1.

2

Mul (ref1 × ref2) 
(Szorzás (ref1 x 
ref2))

A referencia források szorzata, mint frekvencia referencia 1. 3

Min (ref1, ref2) 
(Minimum (ref1, 
ref2))

A két referencia forrás közül a kisebbik használata, mint 
frekvencia referencia 1. 

4

Max (ref1, ref2) 
(Maximum (ref1, 
ref2))

A két referencia forrás közül a nagyobbik használata, mint 
frekvencia referencia 1. 

5
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28.21 Constant frequency 
function (Állandó 
frekvencia formula)

Meghatározható, hogy az állandó frekvenciák hogyan 
legyenek kiválasztva, és a forgásirány figyelembe lesz-e 
véve, vagy nem, amikor az állandó frekvencia aktív lesz. 

00b

00b…11b Konstans frekvencia konfigurációs szó. 1 = 1

28.22 Constant frequency 
sel1 (Állandó 
frekvencia 
kiválasztás1)

Ha a 28.21 Constant frequency function (Állandó frekvencia 
formula) paraméter 0. bitje 0 értékű (Szeparált), akkor ezzel a 
paraméterrel kiválasztható az a forrás, amely az állandó 
frekvencia 1-et aktiválja.
Ha a 28.21 Constant frequency function (Állandó frekvencia 
formula) paraméter 0. bitje 1 értékű (Csomagolt), akkor ezzel 
a paraméterrel, és a 28.23 Constant frequency sel2 (Állandó 
frekvencia kiválasztás 2) ill. a 28.24 Constant frequency sel3 
(Állandó frekvencia kiválasztás 3) paraméterekkel 
kiválasztható az a három forrás, amelyek állapotaival 
aktiválható az állandó frekvencia, a következőek szerint:

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

0. 0

Selected 
(Kiválasztva)

1. 1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 2

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 3

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 4

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 5

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 6

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 7

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név Információ

0 Const freq 
mode (állandó 
frekv. mód)

1 = Csomagolt: 7 állandó frekvencia választható ki, a 28.22, 28.23 és 
28.24.paraméterek által definiált forrásokat használva. 

0 = Szeparált: Konstans frekvencia 1,2 és 3 külön aktivált a 28.22, 28.23 
és 28.24. paraméterek által definiált források által. Ellentmondás esetén 
az alacsonyabb számmal rendelkező konstans frekvencia élvez 
nagyobb proiritást.

A 28.22 
paraméterrel 

def. forrás

A 28.23 
paraméterrel 

def. forrás

A 28.24 
paraméterrel 

def. forrás

az állandó frekvencia 
aktív.

0 0 0 Nincs

1 0 0 Állandó frekvencia 1

0 1 0 Állandó frekvencia 2

1 1 0 Állandó frekvencia 3

0 0 1 Állandó frekvencia 4

1 0 1 Állandó frekvencia 5

0 1 1 Állandó frekvencia 6

1 1 1 Állandó frekvencia 7
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Timed function 1 
(Időzített funkció 1)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 0. bitje (Tekintse meg a 254. oldalt).

18

Timed function 2 
(Időzített funkció 2)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 1. bitje (Tekintse meg a 254. oldalt).

19

Timed function 3 
(Időzített funkció 3)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 2. bitje (Tekintse meg a 254. oldalt).

20

Supervision 1 
(Felügyelet 1)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 0. 
bitje (Tekintse meg a 246. oldalt).

24

Supervision 2 
(Felügyelet 2)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 1. 
bitje (Tekintse meg a 246. oldalt).

25

Supervision 3 
(Felügyelet 3)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 2. 
bitje (Tekintse meg a 246. oldalt).

26

Supervision 4 
(Felügyelet 4)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 3. 
bitje (Tekintse meg a 246. oldalt).

27

Supervision 5 
(Felügyelet 5)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 4. 
bitje (Tekintse meg a 246. oldalt).

28

Supervision 6 
(Felügyelet 6)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 5. 
bitje (Tekintse meg a 246. oldalt).

29

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás. (Tekintse meg a Kifejezések és 
rövidítések fejezetet a 128. oldalon).

-

28.23 Constant frequency 
sel2 (Állandó 
frekvencia 
kiválasztás 2)

Ha a 28.21 Constant frequency function (Állandó frekvencia 
formula) paraméter 0. bitje 0 értékű (Szeparált), akkor ezzel a 
paraméterrel kiválasztható az a forrás, amely az állandó 
frekvencia 2-t aktiválja.
Ha a 28.21 Constant frequency function (Állandó frekvencia 
formula) paraméter 0. bitje 1 értékű (Csomagolt), akkor ezzel 
a paraméterrel, és a 28.22 Constant frequency sel1 (Állandó 
frekvencia kiválasztás1) ill. a 28.24 Constant frequency sel3 
(Állandó frekvencia kiválasztás 3) paraméterekkel 
kiválasztható az a három forrás, amelyek állapotaival 
aktiválható az állandó frekvencia.
Tekintse meg a 28.22 Constant frequency sel1 (Állandó 
frekvencia kiválasztás1) paraméternél található táblázatot.
A kiválasztásokért tekintse meg a 28.22 Constant frequency 
sel1 (Állandó frekvencia kiválasztás1) paramétert.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

28.24 Constant frequency 
sel3 (Állandó 
frekvencia 
kiválasztás 3)

Ha a 28.21 Constant frequency function (Állandó frekvencia 
formula) paraméter 0. bitje 0 értékű (Szeparált), akkor ezzel a 
paraméterrel kiválasztható az a forrás, amely az állandó 
frekvencia 3-at aktiválja.
Ha a 28.21 Constant frequency function (Állandó frekvencia 
formula) paraméter 0. bitje 1 értékű (Csomagolt), akkor ezzel 
a paraméterrel, és a 28.22 Constant frequency sel1 (Állandó 
frekvencia kiválasztás1) ill. a 28.23 Constant frequency sel2 
(Állandó frekvencia kiválasztás 2) paraméterekkel 
kiválasztható az a három forrás, amelyek állapotaival 
aktiválható az állandó frekvencia.
Tekintse meg a 28.22 Constant frequency sel1 (Állandó 
frekvencia kiválasztás1) paraméternél található táblázatot.
A kiválasztásokért tekintse meg a 28.22 Constant frequency 
sel1 (Állandó frekvencia kiválasztás1) paramétert.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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28.26 Constant frequency 
1 (Állandó 
frekvencia 1)

A paraméter megadja az állandó frekvencia 1-et (az a 
frekvencia, amelyen a motor forogni fog, amennyiben az 
állandó frekvencia 1 lett kiválasztva. 

0.00 Hz

-500.00…500.00 
Hz

Állandó frekvencia 1. Tekintse meg 
a 46.02 
paramétert.

28.27 Constant frequency 
2 (Állandó 
frekvencia 2)

A paraméter megadja az állandó frekvencia 2-t. 0.00 Hz

-500.00…500.00 
Hz

Állandó frekvencia 2. Tekintse meg 
a 46.02 
paramétert.

28.28 Constant frequency 
3 (Állandó 
frekvencia 3)

A paraméter megadja az állandó frekvencia 3-at. 0.00 Hz

-500.00…500.00 
Hz

Állandó frekvencia 3. Tekintse meg 
a 46.02 
paramétert.

28.29 Constant frequency 
4 (Állandó 
frekvencia 4)

A paraméter megadja az állandó frekvencia 4-et. 0.00 Hz

-500.00…500.00 
Hz

Állandó frekvencia 4. Tekintse meg 
a 46.02 
paramétert.

28.30 Constant frequency 
5 (Állandó 
frekvencia 5)

A paraméter megadja az állandó frekvencia 5-öt. 0.00 Hz

-500.00…500.00 
Hz

Állandó frekvencia 5. Tekintse meg 
a 46.02 
paramétert.

28.31 Constant frequency 
6 (Állandó 
frekvencia 6)

A paraméter megadja az állandó frekvencia 6-ot. 0.00 Hz

-500.00…500.00 
Hz

Állandó frekvencia 6. Tekintse meg 
a 46.02 
paramétert.

28.32 Constant frequency 
7 (Állandó 
frekvencia 7)

A paraméter megadja az állandó frekvencia 7-et. 0.00 Hz

-500.00…500.00 
Hz

Állandó frekvencia 7. Tekintse meg 
a 46.02 
paramétert.

28.41 Frequency ref safe 
(Biztonsági frekv. 
ref)

A paraméter megadja azt a biztonsági frekvencia referenciát, 
amelyet olyan felügyeleti funkciók használnak, mint pl.:
• 12.03 AI supervision function (AI felügyeleti funkció)
• 49.05 Communication loss action (Kommunikációs hiba 

művelet)
• 50.02 FBA A comm loss func (FBA A kommunikációs hiba 

funkció).

0.00 Hz

-500.00…500.00 
Hz

Biztonsági frekvencia referencia. Tekintse meg 
a 46.02 
paramétert.

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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28.51 Critical frequency 
function (Kritikus 
frekvencia funkció)

Engedélyezi/tiltja a kritikus frekvenciák funkciót. Továbbá 
meghatározza azt is, hogy a meghatározott tartományok 
aktívak-e mindkét forgásirány esetén, vagy nem. 
Tekintse meg a Kritikus fordulatszámok/frekvenciák  fejezetet 
is (91. oldal).

00b

00b…11b Kritikus frekvenciák konfigurációs szava. 1 = 1

28.52 Critical frequency 1 
low (Kritikus 
frekvencia 1 
alacsony)

A paraméter meghatározza a kritikus frekvencia 1 alsó 
határát.
Megjegyzés: Ennek az értéknek kisebbnek, vagy 
egyenlőnek kell lennie, mint a 28.53 Critical frequency 1 high 
(Kritikus frekvencia 1 magas). paraméter értékének. 

0.00 Hz

-500.00…500.00 
Hz

Alsó határ a kritikus frekvencia 1 számára. Tekintse meg 
a 46.02 
paramétert.

28.53 Critical frequency 1 
high (Kritikus 
frekvencia 1 
magas)

A paraméter meghatározza a kritikus frekvencia 1 felső 
határát.
Megjegyzés: Ennek az értéknek nagyobbnak, vagy 
egyenlőnek kell lennie, mint a 28.52 Critical frequency 1 low 
(Kritikus frekvencia 1 alacsony) paraméter értékének.

0.00 Hz

-500.00…500.00 
Hz

Felső határ a kritikus frekvencia 1 számára. Tekintse meg 
a 46.02 
paramétert.

28.54 Critical frequency 2 
low (Kritikus 
frekvencia 2 
alacsony)

A paraméter meghatározza a kritikus frekvencia 2 alsó 
határát.
Megjegyzés: Ennek az értéknek kisebbnek, vagy 
egyenlőnek kell lennie, mint a 28.55 Critical frequency 2 high 
(Kritikus frekvencia 2 magas). paraméter értékének.

0.00 Hz

-500.00…500.00 
Hz

Alsó határ a kritikus frekvencia 2 számára. Tekintse meg 
a 46.02 
paramétert.

28.55 Critical frequency 2 
high (Kritikus 
frekvencia 2 
magas)

A paraméter meghatározza a kritikus frekvencia 2 felső 
határát.
Megjegyzés: Ennek az értéknek nagyobbnak, vagy 
egyenlőnek kell lennie, mint a 28.54 Critical frequency 2 low 
(Kritikus frekvencia 2 alacsony) paraméter értékének.

0.00 Hz

-500.00…500.00 
Hz

Felső határ a kritikus frekvencia 2 számára. Tekintse meg 
a 46.02 
paramétert.

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név Információ

0 Kritikus frekv. 1 = Engedélyezés: A kritikus frekvenciák engedélyezve vannak.

0 = Tiltás: A kritikus frekvenciák tiltva vannak. 

1 Előjel mód 1 = A paraméterek szerint: A 28.52…28.57 paraméterek előjelei 
figyelembe vannak véve.

0 = Abszolút: A 28.52…28.57 paraméterek abszolút értékként vannak 
kezelve. Mindkét tartomány érvényes mindkét forgásirány esetén. 
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28.56 Critical frequency 3 
low (Kritikus 
frekvencia 3 
alacsony)

A paraméter meghatározza a kritikus frekvencia 3 alsó 
határát.
Megjegyzés: Ennek az értéknek kisebbnek, vagy 
egyenlőnek kell lennie, mint a 28.57 Critical frequency 3 high 
(Kritikus frekvencia 3 magas). paraméter értékének.

0.00 Hz

-500.00…500.00 
Hz

Alsó határ a kritikus frekvencia 3 számára. Tekintse meg 
a 46.02 
paramétert.

28.57 Critical frequency 3 
high (Kritikus 
frekvencia 3 
magas)

A paraméter meghatározza a kritikus frekvencia 2 felső 
határát.
Megjegyzés: Ennek az értéknek nagyobbnak, vagy 
egyenlőnek kell lennie, mint a 28.56 Critical frequency 3 low 
(Kritikus frekvencia 3 alacsony) paraméter értékének.

0.00 Hz

-500.00…500.00 
Hz

Felső határ a kritikus frekvencia 3 számára. Tekintse meg 
a 46.02 
paramétert.

28.71 Freq ramp set 
selection 
(Frekvencia rámpa 
szett kiválasztás)

A paraméter kiválasztja azt a forrást, amelyet a 
28.72…28.75. paraméterekkel megadott két felfutási/lefutási 
szett közötti váltásra használhat.
0 = a felfutási idő 1 és lefutási idő 1 érvényes.
1 = a felfutási idő 2 és lefutási idő 2 érvényes.

Acc/Dec time 
1 (Felf./lef. 
idő 1)

Acc/Dec time 1 
(Felf./lef. idő 1)

0. 0

Acc/Dec time 2 
(Felf./lef. idő 2)

1. 1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 2

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 3

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 4

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 5

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 6

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 7

EFB Csak a DCU profil esetén. A DCU vezérlőszó 10. bitje a 
beépített terepibusz adapteren keresztül érkezik. 

20

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (Tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128.oldalon).

-

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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28.72 Freq acceleration 
time 1 (Frekvencia 
felfutási idő 1)

A paraméter meghatározza azt a felfutási idő 1-et, amely a 
nulla frekvenciáról a 46.02 Frequency scaling (Frekvencia 
skálázás) paraméterben foglalt értékig történő felfutásához 
szükséges. Miután ezt a frekvenciát elérte a hajtás, a felfutás 
folytatódik a   30.14 Maximum frequency (Maximális 
frekvencia) paraméter által meghatározott arányban. 
Ha a referencia gyorsabban nő, mint a beállított felfutási ráta, 
a motor a felfutási rátát fogja követni.
Ha a referencia lassabban nő, mint a beállított felfutási ráta, a 
motor frekvencia a referenciát fogja követni.
Ha a beállított felfutási ráta túl rövid, a hajtás automatikusan 
meghosszabbítja a felfutás időtartamát azért, hogy ne lépje 
túl a hajtás nyomaték korlátait. 

20.000 s

0.000…1800.000 s Felfutási idő 1. 10 = 1 s

28.73 Freq deceleration 
time 1 (Frekvencia 
lefutási idő 1)

A paraméter meghatározza a lefutási idő 1-et, mint azt az 
időt, amely ahhoz szükséges, hogy a 46.02 Frequency 
scaling (Frekvencia skálázás) paraméter által meghatározott 
frekvenciáról (és nem a 30.14 Maximum frequency 
(Maximális frekvencia) paraméter értékéről) elérje a nulla 
értéket. 
Ha kétség merülne fel affelől, hogy a lefutási idő túl rövid, 
bizonyosodjon meg arról, hogy a DC túlfeszültség 
szabályozás be van kapcsolva. (30.30 Overvoltage control 
(Túlfeszültség szabályozás)).
Megjegyzés: Ha rövid lefutási időre van szüksége, a hajtást 
fel kell szerelni egy fékegységgel, mint például a fékcsopper 
és a fékellenállás. 

20.000 s

0.000…1800.000 s Lefutási idő 1. 10 = 1 s

28.74 Freq acceleration 
time 2 (Frekvencia 
felfutási idő 2)

A paraméter meghatározza a felfutási idő 2-t. Tekintse meg a 
28.72 Freq acceleration time 1 (Frekvencia felfutási idő 1) 
paramétert.

60.000 s

0.000…1800.000 s Felfutási idő 2. 10 = 1 s

28.75 Freq deceleration 
time 2 (Frekvencia 
lefutási idő 2)

A paraméter meghatározza a lefutási idő 2-t. Tekintse meg a 
28.73 Freq deceleration time 1 (Frekvencia lefutási idő 1) 
paramétert.

60.000 s

0.000…1800.000 s Lefutási idő 2. 10 = 1 s

28.76 Freq ramp in zero 
source (Frekvencia 
nullába rámpázás 
forrás)

A paraméter kiválasztja azt a forrást, amely a nulla érték 
elérésére kényszeríti a frekvencia referenciát. 
0 = A frekvencia referencia nulla értékre kényszerítése.
1 = Normál működés.

Inactive 
(Inaktív)

Active (Aktív) 0. 0

Inactive (Inaktív) 1. 1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 2

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 3

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 4

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 5

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 6

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 7

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128.oldalon).

-

28.82 Shape time 1 
(Rámpa alak idő 1)

A paraméter meghatározza a szett 1-gyel használt felfutási 
és lefutási rámpák alakját. 
0.000 s: Lineáris rámpa. Állandó felfutás és lefutás, illetve 
lassú rámpák esetén alkalmazandó.
0.001…1000.000 s: S-alakú rámpa. Az S-alakú rámpák 
ideálisak a különböző emelő alkalmazásokhoz (liftes 
alkalmazások). Az S alakú görbék a két végükön 
szimmetrikus görbéket tartalmaznak, köztük pedig egy 
lineáris szakasz található. 
Felfutás:

Lefutás:

0.100 s

0.100…1800.000 s A rámpa alakja a felfutás és a lefutás elején és végén. 10 = 1 s

28.83 Shape time 2 
(Rámpa alak idő 2)

A paraméter meghatározza a szett 2-vel használt felfutási és 
lefutási rámpák alakját. Tekintse meg a 28.82 Shape time 1 
(Rámpa alak idő 1) paramétert. 

0.100 s

0.100…1800.000 s A rámpa alakja a felfutás és a lefutás elején és végén. 10 = 1 s

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

S-alakú rámpa: 
28.82 > 0 s

Lineáris rámpa: 
28.82 = 0 s

Lineáris rámpa: 
28.82 = 0 s

S-alakú rámpa: 
28.82 > 0 s

Sebesség

Idő

S-alakú rámpa: 
28.82 > 0 s

Lineáris rámpa: 
28.82 = 0 s

S-alakú rámpa:
28.82 > 0 s

Fordulatszám

Idő

Lineáris rámpa:
28.82 = 0 s
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28.92 Frequency ref act 3 
(Frekvencia ref. 
üzemi 3)

A paraméter megjeleníti a frekvencia referenciát, miután a 
funkció a 28.13 Ext1 frequency function (Külső1 frekvencia 
formula) paraméterrel aktiválva lett (ha van ilyen), és ki lett 
választva (19.11 Ext1/Ext2 selection (Külső1/Külső2 
kiválasztás)). Tekintse meg a vezérlési lánc diagramot a 476. 
oldalon.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-500.00…500.00 
Hz

Frekvencia referencia a kiválasztás után. Tekintse meg 
a 46.02 
paramétert.

28.96 Frequency ref act 7 
(Frekvencia ref. 
üzemi 7)

A paraméter megjeleníti a frekvencia referenciát, miután az 
állandó frekvenciák, vezérlőpanel referencia stb. aktiválva 
lettek. Tekintse meg a vezérlési lánc diagramot a 476. 
oldalon.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-500.00…500.00 
Hz

Frekvencia referencia 7. Tekintse meg 
a 46.02 
paramétert.

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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30
30 Limits (Határértékek, 
korlátok)

A hajtás működési határértékei, korlátai. 

30.01 Limit word 1 
(Határérték szó 1)

A paraméter megjeleníti a határérték szó 1-et. 
Ez a paraméter csak olvasható.

-

0000h…FFFFh Határérték szó 1. 1 = 1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név Leírás

0 Torq lim 
(Nyomaték 
korlát)

1 = A hajtás nyomaték korlátozva van a motorvezérlés által 
(túlfeszültség szabályozás, áram szabályozás, terhelési szög 
szabályozás vagy kihúzási szabályozás), vagy a paraméterek által 
meghatározott nyomaték korlátok. 

1…2 Lefoglalt

3 Torq ref max 
(Nyomaték ref. 
max.)

1 = A nyomaték referencia korlátozva van a 26.09 Maximum torque ref 
(Maximális nyomaték referencia) paraméter által.

4 Torq ref min 
(Nyomaték ref. 
min.)

1 = A nyomaték referencia korlátozva van a 26.08 Minimum torque ref 
(Minimális nyomaték ref) paraméter által.

5 Tlim max speed 
(Nyomaték korl. 
max. ford. szám)

1 = A nyomaték referencia a maximális fordulatszám korlát miatt 
korlátozva van a kirohanás szabályozás által. (30.12 Maximum speed 
(Maximális fordulatszám))

6 Tlim min speed 
(Nyomaték korl. 
min. ford. szám)

1 = A nyomaték referencia a minimális fordulatszám korlát miatt 
korlátozva van a kirohanás szabályozás által. (30.11 Minimum speed 
(Minimális fordulatszám))

7 Max speed ref lim 
(Max. ford. szám 
ref. határérték)

1 = A fordulatszám referencia korlátozva van a 30.12 Maximum speed 
(Maximális fordulatszám) által. 

8 Min speed ref lim 
(Min ford. szám 
ref. határérték)

1 = A fordulatszám referencia korlátozva van a 30.11 Minimum speed 
(Minimális fordulatszám) által. 

9 Max freq ref lim 
(Max. frekvencia 
ref határérték)

1 = A frekvencia referencia korlátozva van a 30.14 Maximum 
frequency (Maximális frekvencia) által.

10 Min freq ref lim 
(Min. frekvencia 
ref. határérték)

1 = A frekvencia referencia korlátozva van a 30.13 Minimum 
frequency (Minimális frekvencia) által.

11…15 Lefoglalt
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30.02 Torque limit status 
(Nyomaték korlát 
állapot)

A paraméter megjeleníti a nyomaték szabályozó határérték 
állapotszavát. 
Ez a paraméter csak olvasható.

-

0000h…FFFFh Nyomaték korlátozási állapotszó. 1 = 1

30.11 Minimum speed 
(Minimális 
fordulatszám)

A paraméter meghatározza a minimálisan megengedett 
fordulatszámot.

FIGYELMEZTETÉS! Ez a paraméter nem lehet 
nagyobb, mint a 30.12 Maximum speed (Maximális 
fordulatszám) paraméter.
FIGYELMEZTETÉS! A frekvencia szabályozási mód 
esetén ez a korlát nem aktív. Bizonyosodjon meg 
arról, hogy a frekvencia korlátok (30.13 és 30.14) 
megfelelően lettek beállítva a frekvencia szabályozás 

használata esetén. 

0.00 rpm

-30000.00… 
30000.00 rpm

Minimálisan megengedett fordulatszám. Tekintse meg 
a 46.02 
paramétert.

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név Leírás

0 Undervoltage 
(Feszültségcsökk
enés)

*1 = Közbenső DC köri feszültségesés 

1 Overvoltage 
(Túlfeszültség)

*1 = Közbenső DC köri túlfeszültség

2 Minimum torque 
(Minimum 
nyomaték)

*1 = A nyomaték korlátozva van a 30.19 Minimum torque 1 (Minimális 
nyomaték 1), 30.26 Power motoring limit (Motorüzemű teljesítmény 
korlát) vagy 30.27 Power generating limit (Generátorüzemű 
teljesítmény korlát) paraméterek által.

3 Maximum torque 
(Maximum 
nyomaték)

*1 = A nyomaték korlátozva van a 30.20 Maximum torque 1 
(Maximális nyomaték 1), 30.26 Power motoring limit (Motorüzemű 
teljesítmény korlát) vagy 30.27 Power generating limit 
(Generátorüzemű teljesítmény korlát) paraméterek által.

4 Internal current 
(Belső áram)

1 = Az inverter egység áramkorlátja (A 8…11 bitek által definiálva) 
aktív

5 Load angle 
(Terhelési szög)

(Csak az állandómágneses és a reluktancia motorok esetén)
1 = A terhelési szög korlát aktív, azaz a motor nem tud több 
nyomatékot leadni

6 Motor pullout 
(Billenőnyomaték
)

(Csk aszinkron motoroknál)
A motor billenő korlátja aktív, azaz a motor nem tud több nyomatékot 
előállítani. 

7 Lefoglalt

8 Thermal 
(Termikus)

1 = A bemeneti áram korlátozva van a főáramköri hőmérsékleti 
korláttal.

9 Max current 
(Max. áram)

*1 = Maximális kimeneti áram (IMAX) korlátozva van. 

10 User current 
(Felhasználói 
áram)

*1 = A kimeneti áram korlátozva van a 30.17 Maximum current 
(Maximális áram) paraméter által. 

11 Thermal IGBT 
(Termikus IGBT)

*1 = A kimeneti áram korlátozva van a számított termikus 
áramértékkel. 

12…15 Lefoglalt

*Csak egy darab bit lehet egyidőben aktív a 0…3, és a 9…11  bitek közül. A bit tipikusan azt a 
korlátot jelzi, amelyik a leghamarabb el lett érve. 
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30.12 Maximum speed 
(Maximális 
fordulatszám)

A paraméter meghatározza a maximálisan megengedett 
fordulatszámot.

FIGYELMEZTETÉS! Ez a paraméter nem lehet 
nagyobb, mint a 30.11 Minimum speed (Minimális 
fordulatszám) paraméter.
FIGYELMEZTETÉS! A frekvencia szabályozási mód 
esetén ez a korlát nem aktív. Bizonyosodjon meg 
arról, hogy a frekvencia korlátok (30.13 és 30.14) 
megfelelően lettek beállítva a frekvencia szabályozás 

használata esetén.

1500.00 rpm

-30000.00… 
30000.00 rpm

Maximális fordulatszám. Tekintse meg 
a 46.02 
paramétert.

30.13 Minimum frequency 
(Minimális 
frekvencia)

A paraméter megadja a minimálisan megengedett 
frekvenciát.

FIGYELMEZTETÉS! Ez az érték nem lehet 
magasabb, mint a 30.14 Maximum frequency 
(Maximális frekvencia) paraméter értéke.
FIGYELMEZTETÉS! Ez a korlát csak a frekvencia 
szabályozási mód esetén aktív. 

0.00 Hz

-500.00…500.00 
Hz

Minimális frekvencia. Tekintse meg 
a 46.02 
paramétert.

30.14 Maximum 
frequency 
(Maximális 
frekvencia)

A paraméter megadja a maximálisan megengedett 
frekvenciát.

FIGYELMEZTETÉS! Ez az érték nem lehet 
alacsonyabb, mint a 30.13 Minimum frequency 
(Minimális frekvencia) paraméter értéke.
FIGYELMEZTETÉS! Ez a korlát csak a frekvencia 
szabályozási mód esetén aktív. 

50.00 Hz

-500.00…500.00 
Hz

Maximális frekvencia. Tekintse meg 
a 46.02 
paramétert.

30.17 Maximum current 
(Maximális áram)

A paraméter meghatározza a maximálisan megengedett 
motor áramot. 

0.00 A

0.00…30000.00 A Maximális motor áram. 1 = 1 A
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30.18 Torq lim sel 
(Nyomaték korlát 
kiválasztás)

A paraméter kiválasztja azt a forrást, amely segítségével a 
két előre meghatározott minimális nyomaték korlát szett 
között lehet váltani.
0 = a minimális nyomaték korlát, amelyet a 30.19 paraméter 
határoz meg, és a maximális nyomaték korlát, amelyet a 
30.20 paraméter határoz meg, aktívak. 
1 = a minimális nyomaték korlát, amelyet a 30.21 paraméter 
határoz meg, és a maximális nyomaték korlát, amelyet a 
30.22 paraméter határoz meg, aktívak. 
A felhasználó meghatározhat két szettnyi nyomaték korlátot, 
és a bináris források, mint például a digitális bemenetek 
segítségével válthat közöttük. 
Az első korlát szett a 30.19 és 30.20 paraméterek által 
határozható meg. A második szett választó paramétereket 
tartalmaz mind a minimális (30.21) és maximális (30.22) 
korlátok tekintetében, amellyel választható analóg források 
(pl. analóg bemenet) állnak rendelkezésre.

Megjegyzés: A felhasználó által definiált korlátokkal 
kapcsolatban, a nyomaték egyéb okok miatt is lehet 
korlátozva. (pl. teljesítmény korlát miatt). Tekintse meg a 
blokk diagramot a 475. oldalon.

Torque limit 
set 1 
(Nyomaték 
korlát szett 1)

Torque limit set 1 
(Nyomaték korlát 
szett 1)

0 (a minimális nyomaték korlát, amelyet a 30.19 paraméter 
határoz meg, és a maximális nyomaték korlát, amelyet a 
30.20 paraméter határoz meg, aktívak). 

0

Torque limit set 2 
(Nyomaték korlát 
szett 2)

1 (a minimális nyomaték korlát, amelyet a 30.21 paraméter 
határoz meg, és a maximális nyomaték korlát, amelyet a 
30.22 paraméter határoz meg, aktívak.).

1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 2

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 3

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 4

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 5

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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30.18

0

1

30.20

30.18

0

1

Felhasználó által 
definiált maximális 

nyomaték korlát
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DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 6

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 7

EFB Csak a DCU profil számára. A DCU vezérlőszó 15. bitje a 
beépített terepibusz interfészen keresztül érkezik. 

25

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (Tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

30.19 Minimum torque 1 
(Minimális 
nyomaték 1)

Meghatároz egy minimális nyomaték korlátot a hajtás 
számára (a névleges motor nyomaték százalékában). 
Tekintse meg a 30.18 Torq lim sel (Nyomaték korlát 
kiválasztás) paraméter leírásában található diagramot.
A korlát aktív, ha 
• a 30.18 Torq lim sel (Nyomaték korlát kiválasztás) 

paraméterrel kiválasztott forrás értéke 0, vagy
• a 30.18 paraméter a Torque limit set 1 (Nyomaték korlát 

szett 1) értékre lett állítva.

-300.0%

-1600.0…0.0% Minimum nyomaték korlát 1. Tekintse meg 
a 46.03 
paramétert.

30.20 Maximum torque 1 
(Maximális 
nyomaték 1)

Meghatároz egy maximális nyomaték korlátot a hajtás 
számára (a névleges motor nyomaték százalékában). 
Tekintse meg a 30.18 Torq lim sel (Nyomaték korlát 
kiválasztás) paraméter leírásában található diagramot.
A korlát aktív, ha 
• a 30.18 Torq lim sel (Nyomaték korlát kiválasztás) 

paraméterrel kiválasztott forrás értéke 0, vagy
• a 30.18 paraméter a Torque limit set 1 (Nyomaték korlát 

szett 1) értékre lett állítva.

300.0%

0.0…1600.0% Maximális nyomaték korlát 1. Tekintse meg 
a 46.03 
paramétert.

30.21 Min torque 2 source 
(Minimális 
nyomaték 2 forrás)

A paraméter meghatározza a minimális nyomaték korlát 
forrását a hajtás számára (a névleges motor nyomaték 
százalékában), ha
• a 30.18 Torq lim sel (Nyomaték korlát kiválasztás) 

paraméterrel kiválasztott forrás értéke 1, vagy
• a 30.18 paraméter a Torque limit set 2 (Nyomaték korlát 

szett 2) értékre lett állítva.
Tekintse meg a 30.18 Torq lim sel (Nyomaték korlát 
kiválasztás) paraméter leírásában található diagramot.
Megjegyzés: A kiválasztott forrásról érkező pozitív értékek 
invertáltak. 

Minimum 
torque 2 
(Minimális 
nyomaték 2)

Zero (Nulla) Nincs. 0

AI1 scaled (AI1 
skálázott)

12.12 AI1 scaled value (AI1 skálázott érték) (Tekintse meg a 
152. oldalt).

1

AI2 scaled (AI2 
skálázott)

12.22 AI2 scaled value (AI2 skálázott érték) (Tekintse meg a 
154. oldalt).

2

Control panel 
(Vezérlőpanel)

03.01 Panel reference (Panel referencia) (Tekintse meg a 
135. oldalt).

3

FB A ref1 03.05 FB A reference 1 (FB A referencia 1) (Tekintse meg a 
136. oldalt).

4
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FB A ref2 03.06 FB A reference 2 (FB A referencia 2) (Tekintse meg a 
136. oldalt).

5

EFB ref1 03.09 EFB reference 1 (EFB referencia 1) (Tekintse meg a 
136. oldalt).

8

PID 40.01 Process PID output actual (Üzemi folyamat PID 
kimenet).

15

Minimum torque 2 
(Minimális 
nyomaték 2)

30.23 Minimum torque 2 (Minimális nyomaték 2). 16

(Other) Egyéb érték Forrás kiválasztás (Tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

30.22 Max torque 2 
source (Maximális 
nyomaték 2 forrás)

A paraméter meghatározza a maximális nyomaték korlát 
forrását a hajtás számára (a névleges motor nyomaték 
százalékában), ha 
• a 30.18 Torq lim sel (Nyomaték korlát kiválasztás) 

paraméterrel kiválasztott forrás értéke 1, vagy
• a 30.18 paraméter Torque limit set 2 (Nyomaték korlát 

szett 2) értékre lett állítva.
Tekintse meg a 30.18 Torq lim sel (Nyomaték korlát 
kiválasztás) paraméter leírásában található diagramot.
Megjegyzés: A kiválasztott forrásról érkező negatív értékek 
invertáltak. 

Maximum 
torque 2 
(Maximum 
nyomaték 2)

Zero (Nulla) Nincs. 0

AI1 scaled (AI1 
skálázott)

12.12 AI1 scaled value (AI1 skálázott érték) (Tekintse meg a 
152. oldalt).

1

AI2 scaled (AI2 
skálázott)

12.22 AI2 scaled value (AI2 skálázott érték) (Tekintse meg a 
154. oldalt).

2

Control panel 
(Vezérlőpanel)

03.01 Panel reference (Panel referencia) (Tekintse meg a 
135. oldalt).

3

FB A ref1 03.05 FB A reference 1 (FB A referencia 1) (Tekintse meg a 
136. oldalt).

4

FB A ref2 03.06 FB A reference 2 (FB A referencia 2) (Tekintse meg a 
136. oldalt).

5

EFB ref1 03.09 EFB reference 1 (EFB referencia 1) (Tekintse meg a 
136. oldalt).

8

PID 40.01 Process PID output actual (Üzemi folyamat PID 
kimenet).

15

Maximum torque 2 
(Maximum 
nyomaték 2)

30.24 Maximum torque 2 (Maximális nyomaték 2). 16

(Other) Egyéb érték Forrás kiválasztás (Tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-
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30.23 Minimum torque 2 
(Minimális 
nyomaték 2)

A paraméter meghatározza a minimális nyomaték korlát 
forrását a hajtás számára (a névleges motor nyomaték 
százalékában), ha
• a 30.18 Torq lim sel (Nyomaték korlát kiválasztás) 

paraméterrel kiválasztott forrás értéke 1, vagy
• a 30.18 paraméter Torque limit set 2 (Nyomaték korlát 

szett 2) értékre lett állítva.
és
• a 30.21 Min torque 2 source (Minimális nyomaték 2 forrás) 

paraméter a Minimum torque 2 (Minimális nyomaték 2) 
értékre lett állítva.

Tekintse meg a 30.18 Torq lim sel (Nyomaték korlát 
kiválasztás) paraméter leírásában található diagramot.

-300.0%

-1600.0…0.0% Minimum nyomaték korlát 2. Tekintse meg 
a 46.03 
paramétert.

30.24 Maximum torque 2 
(Maximális 
nyomaték 2)

A paraméter meghatározza a maximális nyomaték korlát 
forrását a hajtás számára (a névleges motor nyomaték 
százalékában), ha
• a 30.18 Torq lim sel (Nyomaték korlát kiválasztás) 

paraméterrel kiválasztott forrás értéke 1, vagy
• a 30.18 paraméter Torque limit set 2 (Nyomaték korlát 

szett 2) értékre lett állítva.
és
• a 30.22 Max torque 2 source (Maximális nyomaték 2 

forrás) paraméter a Maximum torque 2 (Maximum 
nyomaték 2).

Tekintse meg a 30.18 Torq lim sel (Nyomaték korlát 
kiválasztás) paraméter leírásában található diagramot.

300.0%

0.0…1600.0% Maximális nyomaték limit 2. Tekintse meg 
a 46.03 
paramétert.

30.26 Power motoring 
limit (Motorüzemű 
teljesítmény korlát)

A paraméter meghatározza a maximálisan megengedett 
teljesítmény nagyságát, amelyet az inverter szolgáltathat a 
motor számára, a névleges motor teljesítmény százalékában.

300.00%

0.00…600.00% Maximális motorüzemű teljesítmény. 1 = 1%

30.27 Power generating 
limit 
(Generátorüzemű 
teljesítmény korlát)

A paraméter meghatározza a maximálisan megengedett 
teljesítmény nagyságát, amelyet a motor szolgáltathat az 
inverter felé, a névleges motor teljesítmény százalékában.

-300.00%

-600.00…0.00% Maximális generátorüzemű teljesítmény. 1 = 1%

30.30 Overvoltage control 
(Túlfeszültség 
szabályozás)

Engedélyezi a közbenső DC kör túlfeszültség szabályozását. 
Nagy tehetetlenségi nyomatékú, gyorsan fékeződő terhelés 
esetén a feszültség megnő a túlfeszültség szabályzási korlát 
felé. A DC feszültség határérték felé kerülését elkerülendő, a 
túlfeszültség szabályzó automatikusan csökkenti a fékezési 
nyomatékot. 
Megjegyzés: Ha a hajtás fékcsopperrel és fékellenállással 
szerelt, vagy visszatápláló egyenirányító egységgel, a 
szabályzót ki kell kapcsolni. 

Enable 
(Engedélyez
és)

Disable (Tiltás) A túlfeszültség szabályozás tiltva. 0

Enable 
(Engedélyezés)

A túlfeszültség szabályozás engedélyezve. 1
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30.31 Undervoltage 
control 
(Feszültségesés 
szabályozása)

Engedélyezi a közbenső DC kör feszültségesés 
szabályozását. Ha a DC feszültség leesik a betáp 
megszűnése miatt, a feszültségesés szabályozó 
automatikusan lecsökkenti a motor nyomatékot annak 
érdekében, hogy a feszültséget az alsó határérték felett 
tartsa. A motor nyomatékának csökkentésével a terhelés 
tehetetlensége visszatáplálást indít be a hajtás felé, ezáltal 
tartva a DC kör feszültségét, és a feszültségesés hibára 
történő kiállását, amíg a motor szabadon futással meg nem 
áll. Ez úgy működik, mint a tápfeszültség áthidalás funkció a 
nagy tehetetlenséggel jellemezhető rendszereknél, mint 
például a centrifuga, vagy a ventilátor alkalmazások.

Enable 
(Engedélyez
és)

Disable (Tiltás) A feszültségesés szabályozás tiltva. 0

Enable 
(Engedélyezés)

A feszültségesés szabályozás engedélyezve. 1

31
31 Fault functions (Hiba 
funkciók)

A külső események konfigurációja; a hajtás reakciójának, 
viselkedésének beállítása különböző hibák előfordulása 
esetén. 

31.01 External event 1 
source (Külső 
esemény 1. forrás)

Külső esemény 1 forrás. Meghatározható a külső esemény 1 
forrása. 
Tekintse meg a 31.02 External event 1 type (Külső esemény 
1. típus) paramétert is.
0 = Trigger esemény.
1 = Normál működés

Inactive 
(true) Inaktív 
(igaz)

Active (false) Aktív 
(hamis)

0. 0

Inactive (true) 
Inaktív (igaz)

1. 1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 3

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 4

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 5

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 6

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 7

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 8

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (Tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

31.02 External event 1 
type (Külső 
esemény 1. típus)

Megadható a külső esemény 1 típusa. Fault (Hiba)

Fault (Hiba) A külső esemény hibát generál. 0

Warning 
(Figyelmeztetés)

A külső esemény figyelmeztetést generál. 1

31.03 External event 2 
source (Külső 
esemény 2. forrás)

Megadható a külső esemény 2 forrása. Tekintse meg a 31.04 
External event 2 type (Külső esemény 2. típus) paramétert is.
A kiválasztásokért tekintse meg a 31.01 External event 1 
source (Külső esemény 1. forrás) paramétert is.

Inactive 
(true) Inaktív 
(igaz)
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31.04 External event 2 
type (Külső 
esemény 2. típus)

Kiválasztható a külső esemény 2 típusa. 

Fault (Hiba) A külső esemény hibát generál. 0

Warning 
(Figyelmeztetés)

A külső esemény figyelmeztetést generál. 1

31.05 External event 3 
source (Külső 
esemény 3. forrás)

Meghatározható a külső esemény 3 forrása. Tekintse meg a 
31.06 External event 3 type (Külső esemény 3. típus) 
paramétert is.
A kiválasztásokért tekintse meg a 31.01 External event 1 
source (Külső esemény 1. forrás) paramétert.

Inactive 
(true) Inaktív 
(igaz)

31.06 External event 3 
type (Külső 
esemény 3. típus)

A paraméter kiválasztja a külső esemény 3 típusát. 

Fault (Hiba) A külső esemény hibát generál. 0

Warning 
(Figyelmeztetés)

A külső esemény figyelmeztetést generál. 1

31.07 External event 4 
source (Külső 
esemény 4. forrás)

Meghatározható a külső esemény 4 forrása. Tekintse meg a 
31.08 External event 4 type (Külső esemény 4. típus) 
paramétert is.
A kiválasztásokért tekintse meg a 31.01 External event 1 
source (Külső esemény 1. forrás) paramétert.

Inactive 
(true) Inaktív 
(igaz)

31.08 External event 4 
type (Külső 
esemény 4. típus)

A paraméter kiválasztja a külső esemény 4 típusát. 

Fault (Hiba) A külső esemény hibát generál. 0

Warning 
(Figyelmeztetés)

A külső esemény figyelmeztetést generál. 1

31.09 External event 5 
source (Külső 
esemény 5. forrás)

Meghatározható a külső esemény 4 forrása. Tekintse meg a 
31.10 External event 5 type (Külső esemény 5. típus) 
paraméter típust is.
A kiválasztásokért tekintse meg a 31.01 External event 1 
source (Külső esemény 1. forrás) paramétert.

Inactive 
(true) Inaktív 
(igaz)

31.10 External event 5 
type (Külső 
esemény 5. típus)

A paraméter kiválasztja a külső esemény 5 típusát. 

Fault (Hiba) A külső esemény hibát generál. 0

Warning 
(Figyelmeztetés)

A külső esemény figyelmeztetést generál. 1

31.11 Fault reset 
selection (Hiba 
visszaállítás 
kiválasztás)

Kiválasztja a külső hiba visszaállító jel forrását. A jel 
alaphelyzetbe állítja a hajtást a hibára történő kiállás után, ha 
a hiba oka nincs már jelen. 
0 -> 1 = Visszaállítás
Megjegyzés: A terepibusz interfész felőli hiba visszaálllítás 
állandóan figyelt, függetlenül ettől a paramétertől. 

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

0. 0

Selected 
(Kiválasztva)

1. 1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 2

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16



Paraméterek   239
DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 3

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 4

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 5

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 6

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 7

Timed function 1 
(Időzített funkció 1)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 0. bitje (tekintse meg a 254. oldalt). 

18

Timed function 2 
(Időzített funkció 2)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 1. bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

19

Timed function 3 
(Időzített funkció 3)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 2. bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

20

Supervision 1 
(Felügyelet 1)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 0. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

24

Supervision 2 
(Felügyelet 2)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 1. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

25

Supervision 3 
(Felügyelet 3)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 2. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

26

Supervision 4 
(Felügyelet 4)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 3. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

27

Supervision 5 
(Felügyelet 5)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 4. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

28

Supervision 6 
(Felügyelet 6)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 5. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

29

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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31.12 Autoreset selection 
(Automata 
visszaállítás 
kiválasztás)

Kiválaszthatóak azok a hibák, amelyek automatikusan 
visszaállítódnak. A paraméter egy 16 bites szó, amelyben 
mindenegyes bit egy hiba típust jelképez. Ahányszor egy bit 
1-be van állítva, a hozzá tartozó hiba automatikusan 
visszaállítódik.
Megjegyzés: Az automata visszaállítás funkció csak külső 
vezérlés esetén érhető el; tekintse meg a Helyi-, és 
távvezérlés fejezetet (80. oldal).
A bináris szám bitjei a következő hibákhoz tartoznak:

0000h

0000h…FFFFh Automatikus visszaállítás konfigurációs szó. 1 = 1

31.13 Selectable fault 
(Kiválasztható hiba)

A paraméter meghatározza azt a hibát, amelyet a 31.12 
Autoreset selection (Automata visszaállítás kiválasztás) 
paraméter 10. bitje automatikusan alaphelyzetbe állít (reset).
A hibák leírását a Hibakeresés fejezetben találhatja (408. 
oldal).
Megjegyzés: A hibakódok hexadecimális számok. A 
kiválasztott kódot decimális alakba kell átalakítani ennél a 
paraméternél. 

0

0000h…FFFFh Hiba kód. 10 = 1

31.14 Number of trials 
(Próbálkozások 
száma)

A paraméter meghatározza azon automatikus hiba 
visszaállításoknak a számát, amelyet a hajtás igyekszik 
véghez vinni a 31.15 Total trials time (Az összes próbálkozás 
ideje) paraméter által megszabott időn belül.

0

0…5 Az automatikus visszaállítások száma. 10 = 1

31.15 Total trials time (Az 
összes próbálkozás 
ideje)

A paraméter meghatározza azt az időtartamot, amely alatt az 
automatikus visszaállító funkció megpróbálja a hajtás 
visszaállítását elvégezni. Ez alatt az időtartam alatt a 31.14 
Number of trials (Próbálkozások száma) paraméterben 
meghatározott automatikus visszaállítási próbálkozást hajt 
végre a funkció. 

30.0 s

1.0…600.0 s Időtartam az automatikus visszaállítás számára. 10 = 1 s

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Hiba

0 Túláram

1 Túlfeszültség

2 Feszültségesés

3 AI felügyelet hiba

4…9 Lefoglalt

10 Választható hiba (tekintse meg a 31.13 Selectable fault (Kiválasztható hiba) paramétert)

11 Külső hiba 1 (A 31.01 External event 1 source (Külső esemény 1. forrás) paraméterrel 
kiválasztott forrásból)

12 Külső hiba 2 (A 31.03 External event 2 source (Külső esemény 2. forrás) paraméterrel 
kiválasztott forrásból)

13 Külső hiba 3 (A 31.05 External event 3 source (Külső esemény 3. forrás) paraméterrel 
kiválasztott forrásból)

14 Külső hiba 4 (A 31.07 External event 4 source (Külső esemény 4. forrás) paraméterrel 
kiválasztott forrásból)

15 Külső hiba 5 (A 31.09 External event 5 source (Külső esemény 5. forrás) paraméterrel 
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31.16 Delay time 
(Késleltetési idő)

A paraméter meghatározza azt az időt, amennyit a hajtás 
várni fog, mielőtt megkísérli az automatikus visszaállítást.   
Tekintse meg a 31.12 Autoreset selection (Automata 
visszaállítás kiválasztás) paramétert.

0.0 s

0.0…120.0 s Automata visszaállítás késleltetés. 10 = 1 s

31.19 Motor phase loss 
(Motor fáziskiesés)

A paraméter kiválasztja, hogy a hajtás hogyan reagáljon 
fázishiba esetén. 

Fault (Hiba)

No action (Nincs 
művelet)

Nincs végrehajtott művelet. 0

Fault (Hiba) A hajtás kiáll a 3381 Output phase loss hibára. 1

31.20 Earth fault 
(Földzárlat)

A paraméter megadja, hogy a hajtás hogyan reagáljon egy 
esetleges földzárlat, vagy áram aszimmetria esetén 
(motorban vagy a motorkábelben). 

Fault (Hiba)

No action (Nincs 
művelet)

Nincs végrehajtott művelet. 0

Warning 
(Figyelmeztetés)

A hajtás a A2B3 Earth leakage (Földzárlati hibaáram) 
figyelmeztetést adja ki. 

1

Fault (Hiba) A hajtás kiáll a 2330 Earth leakage (Földzárlati hibaáram) 
hibára.

2

31.21 Supply phase loss 
(Betáp fázis kiesés)

A paraméter kiválasztja, hogy hogyan reagáljon a hajtás, ha 
a betáppal kapcsolatos fázishiba lép fel. 

Fault (Hiba)

No action (Nincs 
művelet)

Nincs végrehajtott művelet. 0

Fault (Hiba) A hajtás kiáll a 3130 Input phase loss (Bemeneti fázis hiba) 
hibára.

1

31.22 STO indication 
run/stop (STO 
jelzés 
futás/megállás)

STO jelzés futás/megállás. Megadható, hogy milyen jelzések 
generálódjanak, ha egy, vagy mindkét Safe torque off (STO) 
jel megszűnik, vagy megszakad. A jelzések attól is függenek, 
hogy a hajtás éppen futott-e, vagy állt.
A lenti táblázatok megadják, hogy az egyes beállítások 
esetén milyen jelzés generálódik. 
Megjegyzés:
• A paraméter nincs ráhatással az STO funkció 

működésére. Az STO funkció ettől a paramétertől 
függetlenül működik: az üzemelő hajtás meg fog állni, ha 
egy, vagy két STO jel megszűnik. és nem fog újra 
elindulni, amíg mindkét STO jel újból észlelhető nem lesz. 

• Egyetlen egy STO jel elvesztése is mindig hibát generál, 
mivel ez hibás működésként (is) értelmezhető.

További információval az STO-val kapcsolatban, tekintse 
meg A Safe torque off funkció fejezetet a hajtás Hardver 
gépkönyvében.

Fault/Fault 
(Hiba/Hiba)

Fault/Fault 
(Hiba/Hiba)

0

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bemenetek
Jelzés (üzemelő, vagy álló)

BE1 BE2

0 0  5091 Safe torque off hiba

0 1
5091 Safe torque off és FA81 Safe torque off 1 

hiba

1 0
5091 Safe torque off és FA82 Safe torque off 2 

hiba

1 1 (Normál működés)
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Fault/Warning

(Hiba/Figyelmeztet
és)

1

Fault/Event

(Hiba/Esemény)

2

Warning/Warning

(Figyelmeztetés/Fig
yelmeztetés)

3

31.23 Cross connection 
(Kereszt bekötés)

Megadható, hogy a hajtás hogyan reagáljon egy hibás 
tápkábel, illetve motorkábel bekötésre (azaz, ha a betápkábel 
a hajtás motorkábel csatlakozásaihoz lett bekötve) 

Fault (Hiba)

No action (Nincs 
művelet)

Nincs végrehajtott művelet. 0

Fault (Hiba) A hajtás kiáll a 3181 Cross connection (Kereszt bekötés) 
hibára.

1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bemenet Jelzés

BE1 BE2 Üzemelő Álló

0 0
5091 Safe torque off 

hiba
A5A0 Safe torque off 

figyelmeztetés

0 1
5091 Safe torque off 
és FA81 Safe torque 

off 1 hibák

A5A0 Safe torque off 
hiba, és FA81 Safe 

torque off 1f 
figyelmeztetés

1 0
5091 Safe torque off 
és FA82 Safe torque 

off 2 hibák

A5A0 Safe torque off 
hiba, és FA82 Safe 

torque off 2 
figyelmeztetés

1 1 (Normál működés)

Bemenet Jelzés

BE1 BE2 Üzemelő Álló

0 0
5091 Safe torque off 

hiba
B5A0 Safe torque off 

esemény

0 1
5091 Safe torque off 
és FA81 Safe torque 

off 1 hibák

B5A0 Safe torque off 
esemény, és FA81 

Safe torque off 1 hiba

1 0
5091 Safe torque off 
és FA82 Safe torque 

off 2 hibák

B5A0 Safe torque off 
esemény, és FA82 

Safe torque off 2 hiba.

1 1 (Normál működés)

Bemenet Jelzés (üzemelő, vagy álló)
BE1 BE2

0 0 A5A0 Safe torque off figyelmeztetés

0 1
A5A0 Safe torque off figyelmeztetés, és FA81 

Safe torque off 1 hiba

1 0
A5A0 Safe torque off  figyelmeztetés, és FA82 

Safe torque off 2 hiba

1 1 (Normál működés)
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31.24 Stall function 
(Beragadás 
funkció)

Megadható, hogy hogyan reagáljon a hajtás beragadás 
esetén. 
A beragadás állapota a következőképpen lett definiálva:
• A beragadási áram korlátnál nagyobb hajtás áram lép fel 

(31.25 Stall current limit (Beragadás áramkorlát)), és
• a kimenete frekvencia alacsonyabb, mint a 31.27 Stall 

frequency limit (Beragadás frekvencia korlát) paraméterrel 
beállított érték, vagy a motor fordulatszám alacsonyabb, 
mint a 31.26 Stall speed limit (Beragadás fordulatszám 
korlát) paraméterrel beállított érték, és

• a fenti állapot a 31.28 Stall time (Beragadási idő) 
paraméterben beállított időnél hosszabb ideje áll fent.

No action 
(Nincs 
művelet)

No action (Nincs 
művelet)

Nincs (beragadás felügyelet tiltva) 0

Warning 
(Figyelmeztetés)

A hajtás a A780 Motor stall (Motor beragadás) 
figyelmeztetést adja ki.

1

Fault (Hiba) A hajtás a 7121 Motor stall (Motor beállás) hibára kiáll. 2

31.25 Stall current limit 
(Beragadás 
áramkorlát)

Beragadási áram korlát, százalékosan, a névleges 
motoráram függvényében. Tekintse meg a 31.24 Stall 
function (Beragadás funkció) paramétert.

200.0%

0.0…1600.0% Beragadás áramkorlát. -

31.26 Stall speed limit 
(Beragadás 
fordulatszám korlát)

Beragadás fordulatszám korlát rpm-ben. Tekintse meg a 
31.24 Stall function (Beragadás funkció) paramétert.

150.00 rpm

0.00…10000.00 
rpm

Beragadás fordulatszám korlát. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

31.27 Stall frequency limit 
(Beragadás 
frekvencia korlát)

Tekintse meg a 31.24 Stall function (Beragadás funkció) 
paramétert.
Megjegyzés: A korlát 10 Hz alatti értékre csökkentése nem 
ajánlott. 

15.00 Hz

0.00…1000.00 Hz Beragadási frekvencia korlát. Tekintse meg 
a 46.02 
paramétert.

31.28 Stall time 
(Beragadási idő)

Tekintse meg a 31.24 Stall function (Beragadás funkció) 
paramétert.

20 s

0…3600 s Beragadási idő. -

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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31.30 Overspeed trip 
margin 
(Fordulatszám 
túllépés kioldási 
különbözet)

Meghatározható a 30.11 Minimum speed (Minimális 
fordulatszám) és 30.12 Maximum speed (Maximális 
fordulatszám) paraméterekkel együtt a maximálisan 
megengedhető motor fordulatszám (fordulatszám túllépés 
védelem). Ha a fordulatszám túllépi (24.02 Used speed 
feedback (Felhasznált fordulatszám visszacsatolás)) a 30.11 
vagy 30.12 paraméterek által meghatározott fordulatszámot 
az ebben a paraméterben rögzített értéken felüli értékkel, a 
hajtás kiáll a 7310 Overspeed (Túlpörgés) hibára.

FIGYELMEZTETÉS! A funkció csak vektor vezérlés 
esetén figyeli a fordulatszám értékét. A funkciónak 
nincs hatása skalár vezérlés esetén.

Példa: Ha a maximális fordulatszám 1420 rpm, és a 
fordulatszám túllépés kioldás különbözet 300 rpm, a hajtás 
1720 rpm-nél fog leoldani.

500.00 rpm

0.00…10000.0 rpm Fordulatszám túllépési kioldás különbözet. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Fordulatszám (24.02)

Idő

30.12

30.11

31.30

Túlfesz. túllép. kiold. különbözet

Túlfesz. túllép. kiold. szint

31.30

0
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31.32 Emergency ramp 
supervision 
(Vészrámpa 
felügyelet)

A 31.32 Emergency ramp supervision (Vészrámpa 
felügyelet) és 31.33 Emergency ramp supervision delay 
(Vészrámpa felügyelet késleltetés) paraméterek, együtt a 
24.02 Used speed feedback (Felhasznált fordulatszám 
visszacsatolás) derivált értékével, egy felügyeleti funkciót 
nyújtanak a vészstop KI1 és KI3 módok számára. 
A felügyelet vagy
• azon időtartam vizsgálatán alapszik, amely alatt a motor 

megáll, vagy
• az üzemi, illetve a becsült lefutási ráták összehasonlításán 

alapszik. 
Ha ez a paraméter 0%-ra van állítva, a maximális megállási 
idő közvetlenül a 31.33 paraméterrel állítható. Egyébként a  
31.32 paraméter határozza meg a megengedett maximális 
eltérést a várható lefutási rátától, amely a 23.11…23.15 (Ki1) 
vagy 23.23 Emergency stop time (Vészstop idő) (Ki3) 
paraméterekből számolt érték. Ha az üzemi lefutási ráta 
(24.02) túlzottan eltér a várható értéktől, a hajtás kiáll a 73B0 
Emergency ramp failed (Vészrámpa sikertelen) hibára, átírja 
a 06.17 Drive status word 2 (Hajtás állapotszó 2) 8. bitjét, és 
szabadon futással megáll.
Ha a 31.32 0%-ra, és a 31.33 0 s-ra van állítva, a vészstop 
rámpa felügyelet le van tiltva.
Tekintse meg a 21.04 Emergency stop mode (Vészstop mód) 
paraméter leírását is.

0%

0…300% Maximális eltérés a várt lefutási rátától. 1 = 1%

31.33 Emergency ramp 
supervision delay 
(Vészrámpa 
felügyelet 
késleltetés)

Ha a 31.32 Emergency ramp supervision (Vészrámpa 
felügyelet) paraméter 0%-ra van állítva, ez a paraméter 
meghatározza azt a maximális időtartamot, amely a vészstop 
(Ki1 vagy Ki3 mód) számára rendelkezésre áll. Ha a motor 
még nem állt meg, de már az idő letelt, a hajtás kiáll a 73B0 
Emergency ramp failed (Vészrámpa sikertelen) hibára, átírja 
a 06.17 Drive status word 2 (Hajtás állapotszó 2) 8. bitjét, és 
szabadon futással megáll.
Ha a 31.32 paraméter 0%-tól különböző értékre van beállítva, 
akkor ez a paraméter meghatározza a vészstop parancs 
megérkezése és a felügyelet aktiválása közötti időtartamot. 
Ajánlott rövid késleltetést beállítani azért, hogy a 
fordulatszám változás mértéke stabilizálódhasson.

0 s

0…100 s Maximális lerámpázási idő, vagy felügyelet aktiválási 
késleltetés.

1 = 1 s

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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32
32 Supervision 
(Felügyelet)

A jelfelügyeleti 1…3 funkciók beállításai.
Három jel választható ki felügyelet céljából; figyelmeztetés, 
vagy hiba generálódik, amennyiben az előre meghatározott 
határértékeket meghaladják az értékek. Tekintse meg a 
Jelfelügyelet fejezetet is (122. oldal).

32.01 Supervision status 
(Felügyelet állapot)

Jelfelügyelet állapotszó.
Jelzést generál, amennyiben a jelfelügyeleti funkciók által 
megfigyelt értékek a vonatkozó határértékeken belüli, vagy 
azokon kívüli értékeket vesznek fel. 
Megjegyzés: Ez a szó független a 32.06, 32.16, 32.26, 
32.36, 32.46 és 32.56 paraméterek által meghatározott 
hajtás műveletektől.

000b

000…111b Jelfelügyeleti állapotszó. 1 = 1

32.05 Supervision 1 
function (1. 
Felügyeleti funkció)

Megadható az 1. jelfelügyeleti funkció módja. 
Meghatározható, hogy a megfigyelt jel (tekintse meg a 32.07 
paramétert) milyen módon legyen összehasonlítva az alsó és 
a felső határértékekkel (32.09 és 32.10 paraméterek). A 
művelet akkor hajtódik végre, amikor a 32.06 paraméterben 
kiválasztott feltételek teljesülnek. 

Disabled 
(Tiltva)

Disabled (Tiltva) Az 1. felügyeleti funkció nincs használatban. 0

Low (Alsó határ) A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
értéke az alsó határérték alá esik. 

1

High (Felső határ) A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
értéke az felső határérték felé emelkedik. 

2

Abs low (Abszolút 
alsó határ)

A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
abszolút értéke az (abszolút) alsó határérték alá esik. 

3

Abs high (Abszolút 
felső határ)

A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
abszolút értéke az (abszolút) felső határérték felé emelkedik.

4

Both (Mindkét 
határ.)

A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
értéke az alsó határérték alá csökken, illetve a felső 
határérték felé emelkedik. 

5

Abs both (Mindkét 
(Abszolút) határ)

A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
abszolút értéke az (abszolút) alsó határérték alá csökken, 
illetve az (abszolút) felső határérték felé emelkedik. 

6

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Name Leírás

0 Supervision 1 active 
(Felügyelet 1 aktív)

1 = A 32.07 paraméter által kiválasztott jel értékei a 
határértékeken kívül helyezkednek el. 

1 Supervision 2 active 
(Felügyelet 2 aktív)

1 = A 32.17 paraméter által kiválasztott jel értékei a 
határértékeken kívül helyezkednek el.

2 Supervision 3 active 
(Felügyelet 3 aktív)

1 = A 32.27 paraméter által kiválasztott jel értékei a 
határértékeken kívül helyezkednek el.

3 Supervision 4 active 
(Felügyelet 4 aktív)

1 = A 32.37 paraméter által kiválasztott jel értékei a 
határértékeken kívül helyezkednek el.

4 Supervision 5 active 
(Felügyelet 5 aktív)

1 = A 32.47 paraméter által kiválasztott jel értékei a 
határértékeken kívül helyezkednek el.

5 Supervision 6 active 
(Felügyelet 6 aktív)

1 = A 32.57 paraméter által kiválasztott jel értékei a 
határértékeken kívül helyezkednek el.

6…15 Reserved (Lefoglalt)
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32.06 Supervision 1 
action (1. 
Felügyeleti 
művelet)

Megadható, hogy a hajtás hibát, figyelmeztetést generáljon, 
vagy ne tegyen semmit sem, ha az 1. jelfelügyelet által 
megfigyelt érték eléri a határértékeket.
Megjegyzés: Ez a paraméter nincs hatással a 32.01 
Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter által 
megjelenített állapotra.

No action 
(Nincs 
művelet)

No action (Nincs 
művelet)

Nem generálódott hiba vagy figyelmeztetés. 0

Warning 
(Figyelmeztetés)

Figyelmeztetés (A8B0 Signal supervision) generálódik. 1

Fault (Hiba)  A hajtás kiáll a 80B0 Signal supervision hibára. 2

32.07 Supervision 1 
signal (1. 
Felügyeleti jel)

Megadható az 1. Jelfelügyeleti funkció által figyelt jel. Frequency 
(Frekvencia)

Zero (Nulla) Nincs. 0

Speed 
(Fordulatszám)

01.01 Motor speed used (Használt motor fordulatszám) (132. 
oldal).

1

Frequency 
(Frekvencia)

01.06 Output frequency (Kimeneti frekvencia) (132. oldal). 3

Current (Áram) 01.07 Motor current (Motor áram) (132. oldal). 4

Torque (Nyomaték) 01.10 Motor torque (Motor nyomaték) (133. oldal). 6

DC voltage (DC 
feszültség)

01.11 DC voltage (DC feszültség) (133. oldal). 7

Output power 
(Kimeneti 
teljesítmény)

01.14 Output power (Kimeneti teljesítmény) (133. oldal). 8

AI1 (Analóg 
bemenet 1)

12.11 AI1 actual value (AI1 üzemi érték) (152. oldal). 9

AI2 (Analóg 
bemenet 2)

12.21 AI2 actual value (AI2 üzemi érték) (154. oldal). 10

Speed ref ramp in 
(Fordulatszám 
referencia rámpa 
be)

23.01 Speed ref ramp input (Fordulatszám ref. rámpa 
bemenet) (203. oldal).

18

Speed ref ramp out 
(Fordulatszám 
referencia rámpa ki)

23.02 Speed ref ramp output (Fordulatszám ref rámpa 
kimenet) (203. oldal).

19

Speed ref used 
(Használt 
fordulatszám 
referencia)

24.01 Used speed reference (Használt fordulatszám 
referencia) (208. oldal).

20

Torque ref used 
(Használt nyomaték 
referencia)

Torque reference used (Használt nyomaték referencia) (213. 
oldal).

21

Freq ref used 
(Használt 
frekvencia 
referencia)

28.02 Frequency ref ramp output (Frekvencia referencia 
rámpa kimenet) (218. oldal).

22

Inverter 
temperature 
(Inverter 
hőmérséklet)

05.11 Inverter temperature (Inverter hőmérséklet) (138. 
oldal).

23
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Process PID output 
(Folyamat PID 
kimenet)

40.01 Process PID output actual (Üzemi folyamat PID 
kimenet) (280. oldal).

24

Feedback act value 
(Visszacsatolás 
aktuális értéke)

40.02 Process PID feedback actual (Üzemi folyamat PID 
visszacsatolás) (281. oldal).

25

Setpoint act value 
(Alapjel aktuális 
értéke)

40.03 Process PID setpoint actual (Üzemi Folyamat PID 
alapjel) (281. oldal).

26

Deviation act value 
(Eltérés aktuális 
értéke)

40.04 Process PID deviation actual (Üzemi folyamat PID 
eltérés) (281. oldal).

27

(Other) Egyéb érték Forrás kiválasztás (Tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

32.08 Supervision 1 filter 
time (1. Felügyeleti 
szűrési idő)

A paraméter meghatározza az 1. jelfelügyelet által megfigyelt 
jel szűrési időállandóját.

0.000 s

0.000 … 30.000 s Szűrési időállandó. 1000 = 1 s

32.09 Supervision 1 low 
(1. Felügyeleti alsó 
határ)

A paraméter meghatározza az 1. jelfelügyelet alsó határát. 0.00

-21474830.00… 
21474830.00

Alsó határ. -

32.10 Supervision 1 high 
(1. Felügyeleti felső 
határ)

A paraméter meghatározza az 1. jelfelügyelet felső határát. 0.00

-21474830.00… 
21474830.00

Felső határ. -

32.11 Supervision 1 
hysteresis (1. 
felügyeleti 
hiszterézis)

A paraméter meghatározza az 1. jelfelügyelet által figyelt jel 
hiszterézisét. 

0.00

0.00…100000.00 Hiszterézis. -

32.15 Supervision 2 
function (2. 
Felügyeleti funkció)

Megadható a 2. jelfelügyeleti funkció  módja. 
Meghatározható, hogy a megfigyelt jel (tekintse meg a  32.17 
paramétert) milyen módon legyen összehasonlítva az alsó és 
a felső határértékekkel (32.19 és 32.20 paraméterek). A 
művelet akkor hajtódik végre, amikor a 32.16. paraméterben 
kiválasztott feltételek teljesülnek. 

Disabled 
(Tiltva)

Disabled (Tiltva) A 2. felügyeleti funkció nincs használatban. 0

Low (Alsó határ) A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
értéke az alsó határérték alá esik. 

1

High (Felső határ) A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
értéke a felső határérték felé emelkedik. 

2

Abs low (Abszolút 
alsó határ)

A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
abszolút értéke az (abszolút) alsó határérték alá esik. 

3

Abs high (Abszolút 
felső határ)

A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
abszolút értéke az (abszolút) felső határérték felé emelkedik.

4

Both (Mindkét 
határ.)

A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
értéke az alsó határérték alá csökken, illetve a felső 
határérték felé emelkedik. 

5
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Abs both (Mindkét 
(Abszolút) határ)

A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
abszolút értéke az (abszolút) alsó határérték alá csökken, 
illetve az (abszolút) felső határérték felé emelkedik.

6

32.16 Supervision 2 
action (2. 
Felügyeleti 
művelet)

Megadható, hogy a hajtás hibát, figyelmeztetést generáljon, 
vagy ne tegyen semmit sem, ha a 2. jelfelügyelet által 
megfigyelt érték eléri a határértékeket.
Megjegyzés: Ez a paraméter nincs hatással a 32.01 
Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter által 
megjelenített állapotra.

No action 
(Nincs 
művelet)

No action (Nincs 
művelet)

Nem generálódott hiba vagy figyelmeztetés. 0

Warning 
(Figyelmeztetés)

Figyelmeztetés (A8B0 Signal supervision) generálódik. 1

Fault (Hiba) Hiba. A hajtás kiáll a 80B0 Signal supervision hibára. 2

32.17 Supervision 2 
signal (2. 
Felügyeleti jel)

Megadható a 2. Jelfelügyeleti funkció által figyelt jel.
Az elérhető opciókkal kapcsolatban tekintse meg a 32.07 
Supervision 1 signal (1. Felügyeleti jel) paramétert.

Current 
(Áram)

32.18 Supervision 2 filter 
time (2. Felügyeleti 
szűrési idõ)

A paraméter meghatározza a 2. jelfelügyelet által megfigyelt 
jel szűrési időállandóját.

0.000 s

0.000 … 30.000 s Szűrési időállandó. 1000 = 1 s

32.19 Supervision 2 low 
(2. Felügyeleti alsó 
határ)

A paraméter meghatározza a 2 jelfelügyelet alsó határát. 0.00

-21474830.00… 
21474830.00

Alsó határ. -

32.20 Supervision 2 high 
(2. Felügyeleti felső 
határ)

A paraméter meghatározza a 2. jelfelügyelet felső határát. 0.00

-21474830.00… 
21474830.00

Felső határ. -

32.21 Supervision 2 
hysteresis (2. 
felügyeleti 
hiszterézis)

A paraméter meghatározza a 2. jelfelügyelet által figyelt jel 
hiszterézisét. 

0.00

0.00…100000.00 Hiszterézis. -

32.25 Supervision 3 
function (3. 
Felügyeleti funkció)

Megadható a 3. jelfelügyeleti funkció módja. 
Meghatározható, hogy a megfigyelt jel (tekintse meg a  32.27 
paramétert) milyen módon legyen összehasonlítva az alsó és 
a felső határértékekkel (32.29 és 32.30 paraméterek). A 
művelet akkor hajtódik végre, amikor a 32.26. paraméterben 
kiválasztott feltételek teljesülnek.

Disabled 
(Tiltva)

Disabled (Tiltva) A 3. felügyeleti funkció nincs használatban. 0

Low (Alsó határ) A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
értéke az alsó határérték alá esik. 

1

High (Felső határ) A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
értéke a felső határérték felé emelkedik. 

2

Abs low (Abszolút 
alsó határ)

A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
abszolút értéke az (abszolút) alsó határérték alá esik. 

3

Abs high (Abszolút 
felső határ)

Abszolút felső határ. A kiválasztott művelet akkor hajtódik 
végre, amikor a jel abszolút értéke az (abszolút) felső 
határérték felé emelkedik.

4
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Both (Mindkét 
határ.)

A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
értéke az alsó határérték alá csökken, illetve a felső 
határérték felé emelkedik. 

5

Abs both (Mindkét 
(Abszolút) határ)

A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
abszolút értéke az (abszolút) alsó határérték alá csökken, 
illetve az (abszolút) felső határérték felé emelkedik.

6

32.26 Supervision 3 
action (3. 
Felügyeleti 
művelet)

Megadható, hogy a hajtás hibát, figyelmeztetést generáljon, 
vagy ne tegyen semmit sem, ha a 3. jelfelügyelet által 
megfigyelt érték eléri a határértékeket.
Megjegyzés: Ez a paraméter nincs hatással a 32.01 
Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter által 
megjelenített állapotra.

No action 
(Nincs 
művelet)

No action (Nincs 
művelet)

Nem generálódott hiba vagy figyelmeztetés. 0

Warning 
(Figyelmeztetés)

Figyelmeztetés (A8B0 Signal supervision) generálódik. 1

Fault (Hiba) A hajtás kiáll a 80B0 Signal supervision hibára. 2

32.27 Supervision 3 
signal (3. 
Felügyeleti jel)

3. Felügyeleti jel. Megadható a 3. Jelfelügyeleti funkció által 
figyelt jel.
Az elérhető opciókkal kapcsolatban tekintse meg a 32.07 
Supervision 1 signal (1. Felügyeleti jel) paramétert.

Torque 
(Nyomaték)

32.28 Supervision 3 filter 
time (3. Felügyeleti 
szűrési idő)

A paraméter meghatározza a 3. jelfelügyelet által megfigyelt 
jel szűrési időállandóját.

0.000 s

0.000 … 30.000 s Szűrési időállandó. 1000 = 1 s

32.29 Supervision 3 low 
(3. Felügyeleti alsó 
határ)

A paraméter meghatározza a 3 jelfelügyelet alsó határát. 0.00

-21474830.00… 
21474830.00

Alsó határ. -

32.30 Supervision 3 high 
(3. Felügyeleti felső 
határ)

A paraméter meghatározza a 3. jelfelügyelet felső határát. 0.00

-21474830.00… 
21474830.00

Felső határ. -

32.31 Supervision 3 
hysteresis (3. 
felügyeleti 
hiszterézis)

A paraméter meghatározza a 3. jelfelügyelet által figyelt jel 
hiszterézisét. 

0.00

0.00…100000.00 Hiszterézis. -

32.35 Supervision 4 
function (4. 
Felügyeleti funkció)

Megadható a 4. jelfelügyeleti funkció módja. 
Meghatározható, hogy a megfigyelt jel (tekintse meg a 32.37 
paramétert) milyen módon legyen összehasonlítva az alsó és 
a felső határértékekkel (32.39 és 32.30 paraméterek). 
paraméterek). A művelet akkor hajtódik végre, amikor a 
32.36. paraméterben kiválasztott feltételek teljesülnek.

Disabled 
(Tiltva)

Disabled (Tiltva) A 4. felügyeleti funkció nincs használatban. 0

Low (Alsó határ) A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
értéke az alsó határérték alá esik. 

1

High (Felső határ) A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
értéke a felső határérték felé emelkedik. 

2
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Abs low (Abszolút 
alsó határ)

A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
abszolút értéke az (abszolút) alsó határérték alá esik. 

3

Abs high (Abszolút 
felső határ)

A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
abszolút értéke az (abszolút) felső határérték felé emelkedik.

4

Both (Mindkét 
határ.)

A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
értéke az alsó határérték alá csökken, illetve a felső 
határérték felé emelkedik. 

5

Abs both (Mindkét 
(Abszolút) határ)

A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
abszolút értéke az (abszolút) alsó határérték alá csökken, 
illetve az (abszolút) felső határérték felé emelkedik.

6

32.36 Supervision 4 
action (4. 
Felügyeleti 
művelet)

Megadható, hogy a hajtás hibát, figyelmeztetést generáljon, 
vagy ne tegyen semmit sem, ha a 4. jelfelügyelet által 
megfigyelt érték eléri a határértékeket.
Megjegyzés: Ez a paraméter nincs hatással a 32.01 
Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter által 
megjelenített állapotra.

No action 
(Nincs 
művelet)

No action (Nincs 
művelet)

Nem generálódott hiba vagy figyelmeztetés. 0

Warning 
(Figyelmeztetés)

Figyelmeztetés (A8B0 Signal supervision) generálódik. 1

Fault (Hiba) A hajtás kiáll a 80B0 Signal supervision hibára. 2

32.37 Supervision 4 
signal (4. 
Felügyeleti jel)

Megadható a 4. Jelfelügyeleti funkció által figyelt jel.
Az elérhető opciókkal kapcsolatban tekintse meg a 32.07 
Supervision 1 signal (1. Felügyeleti jel) paramétert.

Zero (Nulla)

32.38 Supervision 4 filter 
time (4. Felügyeleti 
szűrési idő)

A paraméter meghatározza a 4. jelfelügyelet által megfigyelt 
jel szűrési időállandóját.

0.000 s

0.000 … 30.000 s Szűrési időállandó. 1000 = 1 s

32.39 Supervision 4 low 
(4. Felügyeleti alsó 
határ)

A paraméter meghatározza a 4. jelfelügyelet alsó határát. 0.00

-21474830.00… 
21474830.00

Alsó határ. -

32.40 Supervision 4 high 
(4. Felügyeleti felső 
határ)

A paraméter meghatározza a 4. jelfelügyelet felső határát. 0.00

-21474830.00… 
21474830.00

Felső határ. -

32.41 Supervision 4 
hysteresis (4. 
felügyeleti 
hiszterézis)

A paraméter meghatározza a 4. jelfelügyelet által figyelt jel 
hiszterézisét. 

0.00

0.00…100000.00 Hiszterézis. -

32.45 Supervision 5 
function (5. 
Felügyeleti funkció)

Megadható az 5. jelfelügyeleti funkció módja. 
Meghatározható, hogy a megfigyelt jel (tekintse meg a 32.47 
paramétert) milyen módon legyen összehasonlítva az alsó és 
a felső határértékekkel (32.49 és 32.40 paraméterek). A 
művelet akkor hajtódik végre, amikor a 32.46. paraméterben 
kiválasztott feltételek teljesülnek. 

Disabled 
(Tiltva)

Disabled (Tiltva) Az 5. felügyeleti funkció nincs használatban. 0

Low (Alsó határ) A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
értéke az alsó határérték alá esik. 

1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16



252   Paraméterek
High (Felső határ) A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
értéke a felső határérték felé emelkedik. 

2

Abs low (Abszolút 
alsó határ)

A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
abszolút értéke az (abszolút) alsó határérték alá esik. 

3

Abs high (Abszolút 
felső határ)

A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
abszolút értéke az (abszolút) felső határérték felé emelkedik.

4

Both (Mindkét 
határ.)

A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
értéke az alsó határérték alá csökken, illetve a felső 
határérték felé emelkedik. 

5

Abs both (Mindkét 
(Abszolút) határ)

A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
abszolút értéke az (abszolút) alsó határérték alá csökken, 
illetve az (abszolút) felső határérték felé emelkedik.

6

32.46 Supervision 5 
action (5. 
Felügyeleti 
művelet)

Megadható, hogy a hajtás hibát, figyelmeztetést generáljon, 
vagy ne tegyen semmit sem, ha az 5. jelfelügyelet által 
megfigyelt érték eléri a határértékeket.
Megjegyzés: Ez a paraméter nincs hatással a 32.01 
Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter által 
megjelenített állapotra.

No action 
(Nincs 
művelet)

No action (Nincs 
művelet)

Nem generálódott hiba vagy figyelmeztetés. 0

Warning 
(Figyelmeztetés)

Figyelmeztetés (A8B0 Signal supervision) generálódik. 1

Fault (Hiba) A hajtás kiáll a 80B0 Signal supervision hibára. 2

32.47 Supervision 5 
signal (5. 
Felügyeleti jel)

Megadható az 5. Jelfelügyeleti funkció által figyelt jel.
Az elérhető opciókkal kapcsolatban tekintse meg a 32.07 
Supervision 1 signal (1. Felügyeleti jel) paramétert.

Zero (Nulla)

32.48 Supervision 5 filter 
time (5. Felügyeleti 
szűrési idő)

A paraméter meghatározza az 5. jelfelügyelet által megfigyelt 
jel szűrési időállandóját.

0.000 s

0.000 … 30.000 s Szűrési időállandó. 1000 = 1 s

32.49 Supervision 5 low 
(5. Felügyeleti alsó 
határ)

A paraméter meghatározza az 5. jelfelügyelet alsó határát. 0.00

-21474830.00… 
21474830.00

Alsó határ. -

32.50 Supervision 5 high 
(5. Felügyeleti felső 
határ)

A paraméter meghatározza az 5. jelfelügyelet felső határát. 0.00

-21474830.00… 
21474830.00

Felső határ. -

32.51 Supervision 5 
hysteresis (5. 
felügyeleti 
hiszterézis)

A paraméter meghatározza az 5. jelfelügyelet által figyelt jel 
hiszterézisét. 

0.00

0.00…100000.00 Hiszterézis. -

32.55 Supervision 6 
function (6. 
Felügyeleti funkció)

Megadható a 6. jelfelügyeleti funkció módja. 
Meghatározható, hogy a megfigyelt jel (tekintse meg a 32.57 
paramétert) milyen módon legyen összehasonlítva az alsó és 
a felső határértékekkel (32.59 és 32.50 paraméterek). A 
művelet akkor hajtódik végre, amikor a 32.56. paraméterben 
kiválasztott feltételek teljesülnek.

Disabled 
(Tiltva)

Disabled (Tiltva) A 6. felügyeleti funkció nincs használatban. 0

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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Low (Alsó határ) A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
értéke az alsó határérték alá esik. 

1

High (Felső határ) A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
értéke a felső határérték felé emelkedik. 

2

Abs low (Abszolút 
alsó határ)

A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
abszolút értéke az (abszolút) alsó határérték alá esik. 

3

Abs high (Abszolút 
felső határ)

A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
abszolút értéke az (abszolút) felső határérték felé emelkedik.

4

Both (Mindkét 
határ.)

A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
értéke az alsó határérték alá csökken, illetve a felső 
határérték felé emelkedik. 

5

Abs both (Mindkét 
(Abszolút) határ)

A kiválasztott művelet akkor hajtódik végre, amikor a jel 
abszolút értéke az (abszolút) alsó határérték alá csökken, 
illetve az (abszolút) felső határérték felé emelkedik.

6

32.56 Supervision 6 
action (6. 
Felügyeleti 
művelet)

Megadható, hogy a hajtás hibát, figyelmeztetést generáljon, 
vagy ne tegyen semmit sem, ha a 6. jelfelügyelet által 
megfigyelt érték eléri a határértékeket.
Megjegyzés: Ez a paraméter nincs hatással a 32.01 
Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter által 
megjelenített állapotra.

No action 
(Nincs 
művelet)

No action (Nincs 
művelet)

Nem generálódott hiba vagy figyelmeztetés. 0

Warning 
(Figyelmeztetés)

Figyelmeztetés (A8B0 Signal supervision) generálódik. 1

Fault (Hiba) A hajtás kiáll a 80B0 Signal supervision hibára. 2

32.57 Supervision 6 
signal (6. 
Felügyeleti jel)

Megadható a 6. Jelfelügyeleti funkció által figyelt jel.
Az elérhető opciókkal kapcsolatban tekintse meg a 32.07 
Supervision 1 signal (1. Felügyeleti jel) paramétert.

Zero (Nulla)

32.58 Supervision 6 filter 
time (6. Felügyeleti 
szűrési idő)

A paraméter meghatározza a 6. jelfelügyelet által megfigyelt 
jel szűrési időállandóját.

0.000 s

0.000 … 30.000 s Szűrési időállandó. 1000 = 1 s

32.59 Supervision 6 low 
(6. Felügyeleti alsó 
határ)

A paraméter meghatározza a 6. jelfelügyelet alsó határát. 0.00

-21474830.00… 
21474830.00

Alsó határ. -

32.60 Supervision 6 high 
(6. Felügyeleti felső 
határ)

A paraméter meghatározza a 6. jelfelügyelet felső határát. 0.00

-21474830.00… 
21474830.00

Felső határ. -

32.61 Supervision 6 
hysteresis (6. 
felügyeleti 
hiszterézis)

A paraméter meghatározza az 6. jelfelügyelet által figyelt jel 
hiszterézisét. 

0.00

0.00…100000.00 Hiszterézis. -

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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34
34 Timed functions 
(Időzített funkciók)

Az időzített funkciók beállításai. 
Tekintse meg az Időzített funkciók fejezetet (111. oldal).

34.01 Combined timer 
status (Kombinált 
időzítő állapot)

A kombinált időzítők állapota. A kombinált időzítők állapota 
egy logikai VAGY kapu, az összes időzítő egyszerre történő 
bekötésével.
Ez csak olvasható paraméter.

-

0000h…0FFFFh A kombinált 1…3 időzítők állapota 1 = 1

34.02 Timer status 
(Időzítő állapot)

Az 1…12 időzítők állapota.
Ez csak olvasható paraméter

-

0000h…FFFFh időzítő állapot. 1 = 1

34.04 Season/exception 
day status 
(Időszak/kivételt 
képező napok 
állapota)

Az 1…3 időszakok, a kivételt képező munkanapok, és a 
kivételt képező szabadnapok állapotai. Egy időben csak egy 
időszak lehet aktív. A nap értelmezhető egyidőben munka-, 
és szabadnapként is. 
Ez csak olvasható paraméter.

-

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név Leírás

0 Combined timer 1 
(Kombinált időzítő 1).

1 = Aktív.

1 Combined timer 2 
(Kombinált időzítő 2).

1 = Aktív.

2 Combined timer 3 
(Kombinált időzítő 3).

1 = Aktív.

3…15 Reserved (Lefoglalt).

Bit Név Leírás

0 Timer 1 (Időzítő 1) 1 = Aktív.

1 Timer 2 (Időzítő 2) 1 = Aktív.

2 Timer 3 (Időzítő 3) 1 = Aktív.

3 Timer 4 (Időzítő 4) 1 = Aktív.

4 Timer 5 (Időzítő 5) 1 = Aktív.

5 Timer 6 (Időzítő 6) 1 = Aktív.

6 Timer 7 (Időzítő 7) 1 = Aktív.

7 Timer 8 (Időzítő 8) 1 = Aktív.

8 Timer 9 (Időzítő 9) 1 = Aktív.

9 Timer 10 (Időzítő 10) 1 = Aktív.

10 Timer 11 (Időzítő 11) 1 = Aktív.

11 Timer 12 (Időzítő 12) 1 = Aktív.

12…15 Lefoglalt
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0000h…FFFFh Az időszakok, a kivételt képező munkanapok és 
szabadnapok állapotai. 

1 = 1

34.10 Timed functions 
enable (Időzített 
funkciók 
engedélyezése)

Kiválasztható az időzített funkciók engedélyező jelének 
forrása. 
0 = Tiltva.
1 = Engedélyezve.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

0. 0

Selected (Ki van 
választva)

1. 1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 2

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 3

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 4

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 5

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 6

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 7

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név Leírás

0 Status of season 1 (Az 1. 
időszak állapota).

1 = Aktív.

1 Status of season 2 (A 2. 
időszak állapota).

1 = Aktív.

2 Status of season 3 (A 3. 
időszak állapota).

1 = Aktív.

3 Status of season 4 (A 4. 
időszak állapota).

1 = Aktív.

4…9 Reserved (Lefoglalt)

10 Status of exception
weekday (A kivételt 
képező munkanap 
állapota)

1 = Aktív.

11 Status of exception
holiday (A kivételt képező 
szabadnap állapota

1 = Aktív.

12…15 Reserved (Lefoglalt)
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34.11 Timer 1 
configuration 
(Időzítő 1 beállítás)

Meghatározható, hogy az 1. időzítő mikor legyen aktív. 00000111100
00000

0000h…FFFFh Az Időzítő 1 beállítása. 1 = 1

34.12 Timer 1 start time 
(Időzítő 1 indítási 
idő)

Megadható az időzítő 1 napi indulási ideje. Az időpontot 1 
másodpercnek megfelelő egységekben lehet változtatni. 
Az időzítő újraindítható az indítási időtől eltérő időpontban is. 
Például, ha az időzítő időtartama több, mint egy nap, és az 
aktív időszak ez alatt az idő alatt indul el, az időzítő 00:00-kor 
indul el, és akkor áll meg, ha az időtartam eltelt. 

00:00:00

00:00:00…23:59:59 Az időzítő napi indítási ideje. 1 = 1

34.13 Timer 1 duration 
(Időzítő 1 
időtartam)

Megadható az Időzítő 1 időtartama. Az időtartamot 1 percnek 
megfelelő egységekben lehet változtatni. 
Az időtartamot akár egy napnál hosszabbra is lehet állítani, 
azonban, ha egy kivételt képező nap aktív lesz, a periódus 
éjfélkor megszakad. Ugyanolyan módon, a kivételt képező 
napon elindult időtartam csak a nap végéig lesz aktív, még 
akkor is, ha az időtartam hosszabb ennél. Az Időzítő 
folytatódik egy esetleges megállás után is, amennyiben az 
adott időtartam nem telt még le. 

00 00:00

00 00:00…07 00:00 Időzítő időtartam. 1 = 1

34.14 Timer 2 
configuration 
(Időzítő 2 beállítás)

Tekintse meg a 34.11 Timer 1 configuration (Időzítő 1 
beállítás) paramétert.

00000111100
00000

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név Leírás

0 Monday (Hétfő) 1 = A hétfői nap aktív kezdőnap.

1 Tuesday (Kedd) 1 = A keddi nap aktív kezdőnap.

2 Wednesday (Szerda) 1 = A szerdai nap aktív kezdőnap.

3 Thursday (Csütörtök) 1 = A csütörtöki nap aktív kezdőnap.

4 Friday (Péntek) 1 = A pénteki nap aktív kezdőnap.

5 Saturday (Szombat) 1 = A szombati nap aktív kezdőnap.

6 Sunday (Vasárnap) 1 = A vasárnapi nap aktív kezdőnap.

7 Season 1 (Időszak 1) 1 = Az időzítő aktív az Időszak 1 alatt. 

8 Season 2 (Időszak 2) 1 = Az időzítő aktív az Időszak 2 alatt. 

9 Season 3 (Időszak 3) 1 = Az időzítő aktív az Időszak 3 alatt. 

10 Season 4 (Időszak 4) 1 = Az időzítő aktív az Időszak 4 alatt. 

11 Exceptions (Kivételek) 0 = A kivételt képező napok le vannak tiltva.
1 = A kivételt képező napok engedélyezve vannak. A 12. és 
a 13. bitek figyelembe lesznek véve. 

12 Holidays (Szabadnapok) 0 = Az időzítő nem aktív az olyan kivételt képező napokon, 
amelyek "Szabadnapként" lettek beállítva.
1 = Az időzítő aktív az olyan kivételt képező napokon, 
amelyek "Szabadnapként" lettek beállítva.

13 Workdays (Munkanapok) 0 = Az időzítő nem aktív az olyan kivételt képező napokon, 
amelyek "Munkanapként" lettek beállítva.
1 = Az időzítő aktív az olyan kivételt képező napokon, 
amelyek "Munkanapként" lettek beállítva.

14…15 Lefoglalt
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34.15 Timer 2 start time 
(Időzítő 2 indítási 
idő)

Tekintse meg a 34.12 Timer 1 start time (Időzítő 1 indítási 
idő) paramétert.

00:00:00

34.16 Timer 2 duration 
(Időzítő 2 
időtartam)

Tekintse meg a 34.13 Timer 1 duration (Időzítő 1 időtartam) 
paramétert.

00 00:00

34.17 Timer 3 
configuration 
(Időzítő 3 beállítás)

Tekintse meg a 34.11 Timer 1 configuration (Időzítő 1 
beállítás) paramétert.

00000111100
00000

34.18 Timer 3 start time 
(Időzítő 3 indítási 
idő)

Tekintse meg a 34.12 Timer 1 start time (Időzítő 1 indítási 
idő) paramétert.

00:00:00

34.19 Timer 3 duration 
(Időzítő 3 
időtartam)

Tekintse meg a 34.13 Timer 1 duration (Időzítő 1 időtartam) 
paramétert.

00 00:00

34.20 Timer 4 
configuration 
(Időzítő 4 beállítás)

Tekintse meg a 34.11 Timer 1 configuration (Időzítő 1 
beállítás) paramétert.

00000111100
00000

34.21 Timer 4 start time 
(Időzítő 4 indítási 
idő)

Tekintse meg a 34.12 Timer 1 start time (Időzítő 1 indítási 
idő) paramétert.

00:00:00

34.22 Timer 4 duration 
(Időzítő 4 
időtartam)

Tekintse meg a 34.13 Timer 1 duration (Időzítő 1 időtartam) 
paramétert.

00 00:00

34.23 Timer 5 
configuration 
(Időzítő 5 beállítás)

Tekintse meg a 34.11 Timer 1 configuration (Időzítő 1 
beállítás) paramétert.

00000111100
00000

34.24 Timer 5 start time 
(Időzítő 5 indítási 
idő)

Tekintse meg a 34.12 Timer 1 start time (Időzítő 1 indítási 
idő) paramétert.

00:00:00

34.25 Timer 5 duration 
(Időzítő 5 
időtartam)

Tekintse meg a 34.13 Timer 1 duration (Időzítő 1 időtartam) 
paramétert.

00 00:00

34.26 Timer 6 
configuration 
(Időzítő 6 beállítás)

Tekintse meg a 34.11 Timer 1 configuration (Időzítő 1 
beállítás) paramétert.

00000111100
00000

34.27 Timer 6 start time 
(Időzítő 6 indítási 
idő)

Tekintse meg a 34.12 Timer 1 start time (Időzítő 1 indítási 
idő) paramétert.

00:00:00

34.28 Timer 6 duration 
(Időzítő 6 
időtartam)

Tekintse meg a 34.13 Timer 1 duration (Időzítő 1 időtartam) 
paramétert.

00 00:00

34.29 Timer 7 
configuration 
(Időzítő 7 beállítás)

Tekintse meg a 34.11 Timer 1 configuration (Időzítő 1 
beállítás) paramétert.

00000111100
00000

34.30 Timer 7 start time 
(Időzítő 7 indítási 
idő)

Tekintse meg a 34.12 Timer 1 start time (Időzítő 1 indítási 
idő) paramétert.

00:00:00

34.31 Timer 7 duration 
(Időzítő 7 
időtartam)

Tekintse meg a 34.13 Timer 1 duration (Időzítő 1 időtartam) 
paramétert.

00 00:00

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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34.32 Timer 8 
configuration 
(Időzítő 8 beállítás)

Tekintse meg a 34.11 Timer 1 configuration (Időzítő 1 
beállítás) paramétert.

00000111100
00000

34.33 Timer 8 start time 
(Időzítő 8 indítási 
idő)

Tekintse meg a 34.12 Timer 1 start time (Időzítő 1 indítási 
idő) paramétert.

00:00:00

34.34 Timer 8 duration 
(Időzítő 8 
időtartam)

Tekintse meg a 34.13 Timer 1 duration (Időzítő 1 időtartam) 
paramétert.

00 00:00

34.35 Timer 9 
configuration 
(Időzítő 9 beállítás)

Tekintse meg a 34.11 Timer 1 configuration (Időzítő 1 
beállítás) paramétert.

00000111100
00000

34.36 Timer 9 start time 
(Időzítő 9 indítási 
idő)

Tekintse meg a 34.12 Timer 1 start time (Időzítő 1 indítási 
idő) paramétert.

00:00:00

34.37 Timer 9 duration 
(Időzítő 9 
időtartam)

Tekintse meg a 34.13 Timer 1 duration (Időzítő 1 időtartam) 
paramétert.

00 00:00

34.38 Timer 10 
configuration 
(Időzítő 10 
beállítás)

Tekintse meg a 34.11 Timer 1 configuration (Időzítő 1 
beállítás) paramétert.

00000111100
00000

34.39 Timer 10 start time 
(Időzítő 10 indítási 
idő)

Tekintse meg a 34.12 Timer 1 start time (Időzítő 1 indítási 
idő) paramétert.

00:00:00

34.40 Timer 10 duration 
(Időzítő 10 
időtartam)

Tekintse meg a 34.13 Timer 1 duration (Időzítő 1 időtartam) 
paramétert.

00 00:00

34.41 Timer 11 
configuration 
(Időzítő 11 
beállítás)

Tekintse meg a 34.11 Timer 1 configuration (Időzítő 1 
beállítás) paramétert.

00000111100
00000

34.42 Timer 11 start time 
(Időzítő 11 indítási 
idő)

Tekintse meg a 34.12 Timer 1 start time (Időzítő 1 indítási 
idő) paramétert.

00:00:00

34.43 Timer 11 duration 
(Időzítő 11 
időtartam)

Tekintse meg a 34.13 Timer 1 duration (Időzítő 1 időtartam) 
paramétert.

00 00:00

34.44 Timer 12 
configuration 
(Időzítő 12 
beállítás)

Tekintse meg a 34.11 Timer 1 configuration (Időzítő 1 
beállítás) paramétert.

00000111100
00000

34.45 Timer 12 start time 
(Időzítő 12 indítási 
idő)

Tekintse meg a 34.12 Timer 1 start time (Időzítő 1 indítási 
idő) paramétert.

00:00:00

34.46 Timer 12 duration 
(Időzítő 12 
időtartam)

Tekintse meg a 34.13 Timer 1 duration (Időzítő 1 időtartam) 
paramétert.

00 00:00

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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34.60 Season 1 start date 
(Időszak 1 indítási 
dátum)

Megadható az 1. időszak kezdeti dátuma nn.hh. 
formátumban, ahol a nn a napokat, míg a hh pedig a 
hónapokat jelöli. 
Az időszak éjfélkor vált. Egy időben csak egy időszak lehet 
aktív. Az időzítők elindulnak a kivételt képező napokon is, 
még ha nem is esnek bele az aktív időszakba. 
Az időszak indítási dátumait (1…4) növekvő sorrendben kell 
megadni, méghozzá azért, hogy az összes időszakot fel 
lehessen használni. Az alapértelmezett értéket úgy kell 
értelmezni, mintha az időszak nem lenne beállítva. Ha az 
időszak indítási dátumai nem sorrendben követik egymást, 
és a megadott érték eltér az alapértelmezettől, az időszak 
beállítása során figyelmeztetés fog megjelenni.

01.01.

01.01…31.12 Időszak indítási dátum.

34.61 Season 2 start date 
(Időszak 2 indítási 
dátum)

Megadható a 2. időszak kezdeti dátuma. 
Tekintse meg a 34.60 Season 1 start date (Időszak 1 indítási 
dátum) paramétert.

01.01.

34.62 Season 3 start date 
(Időszak 3 indítási 
dátum)

Megadható a 3. időszak kezdeti dátuma. 
Tekintse meg a 34.60 Season 1 start date (Időszak 1 indítási 
dátum) paramétert.

01.01.

34.63 Season 4 start date 
(Időszak 4 indítási 
dátum)

Megadható a 4. időszak kezdeti dátuma. 
Tekintse meg a 34.60 Season 1 start date (Időszak 1 indítási 
dátum) paramétert.

01.01.

34.70 Number of active 
exceptions (Az 
aktív kivételek 
száma)

Megadható, hogy hány kivétel legyen aktív az utolsó aktív 
kivétel definiálása által. Minden korábbi kivétel aktív. 
Az 1…3 kivételek időszakok (az időtartam meghatározható) 
és a 4…16 kivételek napok (az időtartam minden esetben 24 
óra).
Példa: Ha az érték 4, az 1…4 kivételek aktívak, és az 5…16 
kivételek nem aktívak.

3

0…16 Az aktív kivételt képező időszakok vagy napok. -

34.71 Exception types 
(Kivétel típusok)

Meghatározhatóak az 1…16 kivételek típusai, azaz 
munkanap, vagy szabadnap.
Az 1…3 kivételek időszakok (az időtartam meghatározható) 
és a 4…16 kivételek napok (az időtartam minden esetben 24 
óra).

111111111111
111

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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0000h…FFFFh Az időszakok és a napok kivétel típusai. 1 = 1

34.72 Exception 1 start (1. 
kivétel indítás)

Meghatározható a kivétel időszak indítási dátuma nn.hh. 
formátumban, ahol a nn a napokat, míg a hh pedig a 
hónapokat jelöli. 
A kivételt képező napon indult időzítő mindig megáll 
23:59:59-kor, még akkor is, ha az adott időtartam nem is járt 
le.
Ugyanaz a dátum beállítható munkanapnak, vagy 
szabadnapnak is. A dátum aktív, ha bármelyik kivételt képező 
nap aktív. 

01.01.

01.01.…31.12. A kivétel 1. időszak indítási dátuma.

34.73 Exception 1 length 
(1. kivétel hossz)

Megadható a kivétel időszak hossza, napokban. 
A kivétel időszak oly módon van kezelve, mintha több kivételt 
képező nap következne egymás után. 

0

0…60 A kivétel időszak 1 hossza. 1 = 1

34.74 Exception 2 start (2. 
kivétel indítás)

Tekintse meg a 34.72 Exception 1 start (1. kivétel indítás) 
paramétert.

01.01.

34.75 Exception 2 length 
(2. kivétel hossz)

Tekintse meg a 34.73 Exception 1 length (1. kivétel hossz) 
paramétert.

0

34.76 Exception 3 start (3. 
kivétel indítás)

Tekintse meg a 34.72 Exception 1 start (1. kivétel indítás) 
paramétert. 

01.01.

34.77 Exception 3 length 
(3. kivétel hossz)

Tekintse meg a 34.73 Exception 1 length (1. kivétel hossz) 
paramétert.

0

34.78 Exception day 4 
(Kivétel nap 4)

Meghatározható a kivételt képező 4. nap dátuma. 01.01.

01.01.…31.12. A kivételt képező nap indítási dátuma. 
A kivételt képező napon indult időzítő mindig megáll 
23:59:59-kor, még akkor is, ha az adott időtartam nem is járt 
le.

34.79 Exception day 5 
(Kivétel nap 5)

Tekintse meg a 34.79 Exception day 4 (Kivétel nap 4) 
paramétert.

01.01

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név Leírás

0 Exception 1 (Kivétel 1) 0 = Munkanap. 1 = Szabadnap

1 Exception 2 (Kivétel 1) 0 = Munkanap. 1 = Szabadnap

2 Exception 3 (Kivétel 1) 0 = Munkanap. 1 = Szabadnap

3 Exception 4 (Kivétel 1) 0 = Munkanap. 1 = Szabadnap

4 Exception 5 (Kivétel 1) 0 = Munkanap. 1 = Szabadnap

5 Exception 6 (Kivétel 1) 0 = Munkanap. 1 = Szabadnap

6 Exception 7 (Kivétel 1) 0 = Munkanap. 1 = Szabadnap

7 Exception 8 (Kivétel 1) 0 = Munkanap. 1 = Szabadnap

8 Exception 9 (Kivétel 1) 0 = Munkanap. 1 = Szabadnap

9 Exception 10 (Kivétel 1) 0 = Munkanap. 1 = Szabadnap

10 Exception 11 (Kivétel 1) 0 = Munkanap. 1 = Szabadnap

11 Exception 12 (Kivétel 1) 0 = Munkanap. 1 = Szabadnap

12 Exception 13 (Kivétel 1) 0 = Munkanap. 1 = Szabadnap

13 Exception 14 (Kivétel 1) 0 = Munkanap. 1 = Szabadnap

14 Exception 15 (Kivétel 1) 0 = Munkanap. 1 = Szabadnap

15 Exception 16 (Kivétel 1) 0 = Munkanap. 1 = Szabadnap
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34.80 Exception day 6 
(Kivétel nap 6)

Tekintse meg a 34.79 Exception day 4 (Kivétel nap 4) 
paramétert.

01.01

34.81 Exception day 7 
(Kivétel nap 7)

Tekintse meg a 34.79 Exception day 4 (Kivétel nap 4) 
paramétert.

01.01

34.82 Exception day 8 
(Kivétel nap 8)

Tekintse meg a 34.79 Exception day 4 (Kivétel nap 4) 
paramétert.

01.01

34.83 Exception day 9 
(Kivétel nap 9)

Tekintse meg a 34.79 Exception day 4 (Kivétel nap 4) 
paramétert.

01.01

34.84 Exception day 10 
(Kivétel nap 10)

Tekintse meg a 34.79 Exception day 4 (Kivétel nap 4) 
paramétert.

01.01

34.85 Exception day 11 
(Kivétel nap 11)

Tekintse meg a 34.79 Exception day 4 (Kivétel nap 4) 
paramétert.

01.01

34.86 Exception day 12 
(Kivétel nap 12)

Tekintse meg a 34.79 Exception day 4 (Kivétel nap 4) 
paramétert.

01.01

34.87 Exception day 13 
(Kivétel nap 13)

Tekintse meg a 34.79 Exception day 4 (Kivétel nap 4) 
paramétert.

01.01

34.88 Exception day 14 
(Kivétel nap 14)

Tekintse meg a 34.79 Exception day 4 (Kivétel nap 4) 
paramétert.

01.01

34.89 Exception day 15 
(Kivétel nap 15)

Tekintse meg a 34.79 Exception day 4 (Kivétel nap 4) 
paramétert.

01.01

34.90 Exception day 16 
(Kivétel nap 16)

Tekintse meg a 34.79 Exception day 4 (Kivétel nap 4) 
paramétert.

01.01

34.100 Combined timer 1 
(Kombinált időzítő 
1)

A paraméter meghatározza, hogy mely időzítők 
kapcsolódnak a kombinált időzítő 1-hez.
0 = Nincs csatlakoztatva. 
1 = Csatlakoztatva van. 
Tekintse meg a 34.01 Combined timer status (Kombinált 
időzítő állapot) fejezetet.

0000000000
00000

0000h…FFFFh A kombinált időzítő 1-hez csatlakoztatott időzítők. 1 = 1

34.101 Combined timer 2 
(Kombinált időzítő 
2)

A paraméter meghatározza, hogy mely időzítők 
kapcsolódnak a kombinált időzítő 2-höz.
Tekintse meg a 34.01 Combined timer status (Kombinált 
időzítő állapot) paramétert.

0000000000
00000

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név Leírás

0 Timer 1 (Időzítő 1) 0 = Inaktív. 1 = Aktív.

1 Timer 2 (Időzítő 2) 0 = Inaktív. 1 = Aktív.

2 Timer 3 (Időzítő 3) 0 = Inaktív. 1 = Aktív.

3 Timer 4 (Időzítő 4) 0 = Inaktív. 1 = Aktív.

4 Timer 5 (Időzítő 5) 0 = Inaktív. 1 = Aktív.

5 Timer 6 (Időzítő 6) 0 = Inaktív. 1 = Aktív.

6 Timer 7 (Időzítő 7) 0 = Inaktív. 1 = Aktív.

7 Timer 8 (Időzítő 8) 0 = Inaktív. 1 = Aktív.

8 Timer 9 (Időzítő 9) 0 = Inaktív. 1 = Aktív.

9 Timer 10 (Időzítő 10) 0 = Inaktív. 1 = Aktív.

10 Timer 11 (Időzítő 11) 0 = Inaktív. 1 = Aktív.

11 Timer 12 (Időzítő 12) 0 = Inaktív. 1 = Aktív.

14…15 Timer 13 (Időzítő 13)
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34.102 Combined timer 3 
(Kombinált időzítő 
3)

A paraméter meghatározza, hogy mely időzítők 
kapcsolódnak a kombinált időzítő 3-hoz.
Tekintse meg a 34.01 Combined timer status (Kombinált 
időzítő állapot) paramétert.

0000000000
00000

34.110 Extra time function 
(Extra idő funkció)

Megadható, hogy a kombinált időzítők (azok az időzítők, 
amelyek a kombinált időzítőkhöz csatlakoznak) melyike 
aktiválódjon extra idő funkcióval. 

000

0000h…FFFFh Az extra időzítőt tartalmazó kombinált időzítők. 1 = 1

34.111 Extra time 
activation source 
(Extra idő aktiváló 
forrás)

Megadható az extra időt aktiváló jel forrása. 
0 = Tiltva.
1 = Engedélyezve.

Off (Ki)

Off (Ki) 0. 0

On (Be) 1. 1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 2

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 3

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 4

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 5

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 6

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 7

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (Tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

34.112 Extra time duration 
(Extra idő 
időtartam)

Megadható az az idő, amelyen belül, ha az extra időt aktiváló 
jel megszűnik, akkor az extra idő nem aktiválódik. 
Példa: Ha a 34.111 Extra time activation source (Extra idő 
aktiváló forrás) paraméter DI1 (Digitális bemenet DI1)-be van 
állítva, és a 34.112 Extra time duration (Extra idő időtartam) 
paraméter 00 01:30 értékre lett állítva, az extra idő aktiválása 
1 óra 30 perccel a DI bemenet deaktiválása után történik 
meg. 

00 00:00

00 00:00…00 00:00 Extra idő időtartama. 1 = 1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név Leírás

0 Combined 1 (Kombinált 1) 0 = Inaktív. 1 = Aktív.

1 Combined 2 (Kombinált 2) 0 = Inaktív. 1 = Aktív.

2 Combined 3 (Kombinált 3) 0 = Inaktív. 1 = Aktív.

3…15 Reserved (Lefoglalt).
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35
35 Motor thermal 
protection (Motor 
hővédelem)

Motor hővédelmi beállítások, mint például a hőmérséklet 
mérésének beállításai, terhelési görbék meghatározása, és 
motor ventilátor szabályozási beállítások. Tekintse meg a 
Motor hővédelem fejezetet (116. oldal).

35.01 Motor estimated 
temperature 
(Becsült motor 
hőmérséklet)

A paraméter megjeleníti a motor hőmérsékletét, mint becsült 
értéket a belső motor hővédelmi modell alapján (tekintse meg 
a 35.50…35.55 paramétert). A mértékegység a 96.16 Unit 
selection (Mértékegység kiválasztás) paraméterrel 
választható ki.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-60…1000 °C vagy
-76…1832 °F

Becsült motor hőmérséklet. 1 = 1°

35.02 Measured 
temperature 1 (Mért 
hőmérséklet 1)

A paraméter megjeleníti a 35.11 Temperature 1 source 
(Hőmérséklet 1 forrás) paraméterben megadott forrásból 
érkező motor hőmérséklet adatot. A mértékegység a 96.16 
Unit selection (Mértékegység kiválasztás) paraméterrel 
választható ki.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-10…1000 °C vagy 
14…1832 °F

Mért hőmérséklet 1. 1 = 1 egység

35.03 Measured 
temperature 2 (Mért 
hőmérséklet 2)

A paraméter megjeleníti a 35.21 Temperature 2 source 
(Hőmérséklet 2 forrás) paraméterben megadott forrásból 
érkező motor hőmérséklet adatot. A mértékegység a 96.16 
Unit selection (Mértékegység kiválasztás) paraméterrel 
választható ki.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-10…1000 °C vagy 
14…1832 °F

Mért hőmérséklet 2. 1 = 1 egység

35.11 Temperature 1 
source 
(Hőmérséklet 1 
forrás)

Kiválasztható az a forrás, amelyből a mért hőmérséklet 1 ki 
lesz olvasva.
Általában ez a forrás egy, a hajtás által szabályozott, 
érzékelőből érkezik, amely a motorba van bekötve, de ez 
bármely más eszköz is lehet, amely egyéb, a folyamatban 
résztvevő alkatrészek, berendezések hőmérséklet mérésére 
szolgál, és a kiválasztási listának megfelelően van 
használva.

Estimated 
temperature 
(Becsült 
hőmérséklet)

Disabled (Tiltva) Nincs. A hőmérséklet figyelő funkció 1 tiltva van. 0

Estimated 
temperature 
(Becsült 
hőmérséklet)

Becsült motor hőmérséklet (tekintse meg a 35.01 Motor 
estimated temperature (Becsült motor hőmérséklet) 
paramétert).
A becslés alapja egy belső, a hajtás által elvégzett számítás. 
Fontos, hogy megadja a motor környezeti hőmérsékletét a 
35.50 Motor ambient temperature (Motor környezeti 
hőmérséklet) paraméter segítségével.

1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16



264   Paraméterek
KTY84 StdIO / 
Extension I/O 
module (KTY84 
StdIO / Bővítő I/O 
modul)

A KTY84 érzékelő a 35.14 Temperature 1 AI source 
(Hőmérséklet 1 AI forrás) paraméter által kiválasztott analóg 
bemenetre csatlakozik, illetve az analóg kimenetre. 
A következő beállítások szükségesek:
• Állítsa be, vagy kapcsolja át a hardver jumpert az analóg 

bemenet esetén U-ra (feszültség). A vezérlőegységet újra 
kell indítani a változtatások érvényre jutásához.

• Állítsa be megfelelően az adott analóg bemeneti 
mértékegység kiválasztó paramétert a 12 Standard AI 
(Standard analóg bemenet) paramétercsoportban V (volt) 
értékre.

• A 13 Standard AO (Standard analóg kimenet) 
paramétercsoportban válassza ki az analóg kimenet forrás 
kiválasztó paraméterénél a Temp sensor 1 excitation 
(Hőm. érzékelő 1 gerj.) értéket.

Az analóg kimenet konstans áramot folyat át az érzékelőn. 
Ahogyan az érzékelő ellenállása a hőmérsékletével 
arányosan növekszik, az érzékelőn eső feszültség nagysága 
is nő. A feszültséget az analóg bemenet méri, és alakítja át 
fokká.

2

PT100 x1 StdIO A Pt100 érzékelő a 35.14 Temperature 1 AI source 
(Hőmérséklet 1 AI forrás) paraméter által kiválasztott analóg 
bemenetre, illetve kimenetre csatlakozik.
A következő beállítások szükségesek:
• Állítsa be, vagy kapcsolja át a hardver jumpert az analóg 

bemenet esetén U-ra (feszültség). A vezérlőegységet újra 
kell indítani a változtatások érvényre jutásához.

• Állítsa be megfelelően az adott analóg bemeneti 
mértékegység kiválasztó paramétert a 12 Standard AI 
(Standard analóg bemenet) paramétercsoportban V (volt) 
értékre.

• A 13 Standard AO (Standard analóg kimenet) 
paramétercsoportban válassza ki az analóg kimenet forrás 
kiválasztó paraméterénél a Temp sensor 1 excitation 
(Hőm. érzékelő 1 gerj.) értéket.

Az analóg kimenet konstans áramot folyat át az érzékelőn. 
Ahogyan az érzékelő ellenállása a hőmérsékletével 
arányosan növekszik, az érzékelőn eső feszültség nagysága 
is nő. A feszültséget az analóg bemenet méri, és alakítja át 
fokká.

5

PT100 x2 StdIO Megegyezik a PT100 x1 StdIO paraméterezésével, de két, 
sorba kötött érzékelővel. Több érzékelő használatakor 
jelentősen megnő a mérés pontossága.

6

PT100 x3 StdIO Megegyezik a PT100 x1 StdIO paraméterezésével, de két, 
sorba kötött érzékelővel. Több érzékelő használatakor 
jelentősen megnő a mérés pontossága.

7

Direct AI 
temperature 
(Közvetlen AI 
hőmérséklet)

A hőmérséklet a 35.14 Temperature 1 AI source 
(Hőmérséklet 1 AI forrás) paraméterben beállított forrásból 
érkezik. A forrás értékéről feltételezi a hajtás, hogy annak 
mértékegysége a fok Celsius (°C).

11

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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KTY83 StdIO / 
Extension module 
(KTY83 StdIO / 
Bővítő modul)

KTY83 érzékelő a 35.14 Temperature 1 AI source 
(Hőmérséklet 1 AI forrás) paraméter által kiválasztott analóg 
bemenetre, illetve kimenetre csatlakozik.
A következő beállítások szükségesek:
• Állítsa be, vagy kapcsolja át a hardver jumpert az analóg 

bemenet esetén U-ra (feszültség). A vezérlőegységet újra 
kell indítani a változtatások érvényre jutásához.

• Állítsa be megfelelően az adott analóg bemeneti 
mértékegység kiválasztó paramétert a 12 Standard AI 
(Standard analóg bemenet) paramétercsoportban V (volt) 
értékre.

• A 13 Standard AO (Standard analóg kimenet) 
paramétercsoportban válassza ki az analóg kimenet forrás 
kiválasztó paraméterénél a Temp sensor 1 excitation 
(Hőm. érzékelő 1 gerj.) értéket.

Az analóg kimenet konstans áramot folyat át az érzékelőn. 
Ahogyan az érzékelő ellenállása a hőmérsékletével 
arányosan növekszik, az érzékelőn eső feszültség nagysága 
is nő. A feszültséget az analóg bemenet méri, és alakítja át 
fokká.

12

PT1000 x1 StdIO A PT1000 érzékelő a 35.14 Temperature 1 AI source 
(Hőmérséklet 1 AI forrás) paraméter által kiválasztott 
standard analóg bemenetre, illetve kimenetre csatlakozik.
A következő beállítások szükségesek:
• Állítsa be, vagy kapcsolja át a hardver jumpert az analóg 

bemenet esetén U-ra (feszültség). A vezérlőegységet újra 
kell indítani a változtatások érvényre jutásához.

• Állítsa be megfelelően az adott analóg bemeneti 
mértékegység kiválasztó paramétert a 12 Standard AI 
(Standard analóg bemenet) paramétercsoportban V (volt) 
értékre.

• A 13 Standard AO (Standard analóg kimenet) 
paramétercsoportban válassza ki az analóg kimenet forrás 
kiválasztó paraméterénél a Temp sensor 1 excitation 
(Hőm. érzékelő 1 gerj.) értéket.

Az analóg kimenet konstans áramot folyat át az érzékelőn. 
Ahogyan az érzékelő ellenállása a hőmérsékletével 
arányosan növekszik, az érzékelőn eső feszültség nagysága 
is nő.

13

PT1000 x2 StdIO Megegyezik a PT1000 x1 StdIO paraméterezésével, de két, 
sorba kötött érzékelővel. Több érzékelő használatakor 
jelentősen megnő a mérés pontossága.

14

PT1000 x3 StdIO Megegyezik a PT1000 x1 StdIO paraméterezésével, de két, 
sorba kötött érzékelővel. Több érzékelő használatakor 
jelentősen megnő a mérés pontossága.

15

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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NI1000 A NI1000 érzékelő a 35.14 Temperature 1 AI source 
(Hőmérséklet 1 AI forrás) paraméter által kiválasztott analóg 
bemenetre, illetve kimenetre csatlakozik.
A következő beállítások szükségesek:
• Állítsa be, vagy kapcsolja át a hardver jumpert az analóg 

bemenet esetén U-ra (feszültség). A vezérlőegységet újra 
kell indítani a változtatások érvényre jutásához.

• Állítsa be megfelelően az adott analóg bemeneti 
mértékegység kiválasztó paramétert a 12 Standard AI 
(Standard analóg bemenet) paramétercsoportban V (volt) 
értékre.

• A 13 Standard AO (Standard analóg kimenet) 
paramétercsoportban válassza ki az analóg kimenet forrás 
kiválasztó paraméterénél a Temp sensor 1 excitation 
(Hőm. érzékelő 1 gerj.) értéket.

Az analóg kimenet konstans áramot folyat át az érzékelőn. 
Ahogyan az érzékelő ellenállása a hőmérsékletével 
arányosan növekszik, az érzékelőn eső feszültség nagysága 
is nő. A feszültséget az analóg bemenet méri, és alakítja át 
fokká.

16

PTC extension 
module (PTC bővítő 
modul)

A PTC a CMOD-02 multifunkciós bővítő modulhoz 
csatlakozik, amelyik a 2. slot-ba installálható. Tekintse meg 
az Opcionális I/O bővítő modulok fejezet CMOD-02 
multifunkciós bővítő modul (külső 24 V AC/DC és leválasztott 
PTC interfész) részét a hajtás Hardver gépkönyvében.

17

35.14 Temperature 1 AI 
source 
(Hőmérséklet 1 AI 
forrás)

Kiválasztható a 35.11 Temperature 1 source (Hőmérséklet 1 
forrás) paraméter KTY84 StdIO / Extension I/O module 
(KTY84 StdIO / Bővítő I/O modul), PT100 x1 StdIO, PT100 x2 
StdIO, PT100 x3 StdIO, Direct AI temperature (Közvetlen AI 
hőmérséklet), KTY83 StdIO / Extension module (KTY83 
StdIO / Bővítő modul), PT1000 x1 StdIO, PT1000 x2 StdIO, 
PT1000 x3 StdIO és NI1000 választási lehetőségei számára 
a bemenet.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

Nincs. 0

AI1 actual value 
(AI1 üzemi érték)

A vezérlőegység analóg AI1 bemenete. 1

AI2 actual value) 
(AI2 üzemi érték

A vezérlőegység analóg AI2 bemenete. 2

(Other) Egyéb érték Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

35.21 Temperature 2 
source 
(Hőmérséklet 2 
forrás)

Kiválasztható az a forrás, amelyből a mért hőmérséklet 1 ki 
lesz olvasva.
Általában ez a forrás egy, a hajtás által szabályozott 
érzékelőből érkezik, amely a motorba van bekötve, de ez 
bármely más eszköz is lehet, amely egyéb, a folyamatban 
résztvevő alkatrészek, berendezések hőmérsékletének 
mérésére szolgál, és az opciós listának megfelelően van 
használva.

Disabled 
(Tiltva)

Disabled (Tiltva) Nincs. A hőmérséklet figyelési funkció 2 le van tiltva. 0
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Estimated 
temperature 
(Becsült 
hőmérséklet)

Becsült motor hőmérséklet (tekintse meg a 35.01 Motor 
estimated temperature (Becsült motor hőmérséklet) 
paramétert).
A becslés alapja egy belső, a hajtás által elvégzett számítás. 
Fontos, hogy megadja a motor környezeti hőmérsékletét a 
35.50 Motor ambient temperature (Motor környezeti 
hőmérséklet) paraméterben.

1

KTY84 StdIO / 
Extension I/O 
module (KTY84 
StdIO / Bővítő I/O 
modul)

A KTY84 érzékelő a 35.24 Temperature 2 AI source 
(Hőmérséklet 2 AI forrás) paraméter által kiválasztott analóg 
bemenetre, illetve kimenetre csatlakozik.
A következő beállítások szükségesek:
• Állítsa be, vagy kapcsolja át a hardver jumpert az analóg 

bemenet esetén U-ra (feszültség). A vezérlőegységet újra 
kell indítani a változtatások érvényre jutásához.

• Állítsa be megfelelően az adott analóg bemeneti 
mértékegység kiválasztó paramétert a 12 Standard AI 
(Standard analóg bemenet) paramétercsoportban V (volt) 
értékre.

• A 13 Standard AO (Standard analóg kimenet) 
paramétercsoportban válassza ki az analóg kimenet forrás 
kiválasztó paraméterénél a Temp sensor 2 excitation 
(Hőm. érzékelő 2 gerj.) értéket.

Az analóg kimenet konstans áramot folyat át az érzékelőn. 
Ahogyan az érzékelő ellenállása a hőmérsékletével 
arányosan növekszik, az érzékelőn eső feszültség nagysága 
is nő. A feszültséget az analóg bemenet méri, és alakítja át 
fokká.

2

PT100 x1 StdIO A Pt100 érzékelő a 35.24 Temperature 2 AI source 
(Hőmérséklet 2 AI forrás) paraméter által kiválasztott 
standard analóg bemenetre, illetve kimenetre csatlakozik.
A következő beállítások szükségesek:
• Állítsa be, vagy kapcsolja át a hardver jumpert az analóg 

bemenet esetén U-ra (feszültség). A vezérlőegységet újra 
kell indítani a változtatások érvényre jutásához.

• Állítsa be megfelelően az adott analóg bemeneti 
mértékegység kiválasztó paramétert a 12 Standard AI 
(Standard analóg bemenet) paramétercsoportban V (volt) 
értékre.

• A 13 Standard AO (Standard analóg kimenet) 
paramétercsoportban válassza ki az analóg kimenet forrás 
kiválasztó paraméterénél a Temp sensor 2 excitation 
(Hőm. érzékelő 2 gerj.) értéket.

Az analóg kimenet konstans áramot folyat át az érzékelőn. 
Ahogyan az érzékelő ellenállása a hőmérsékletével 
arányosan növekszik, az érzékelőn eső feszültség nagysága 
is nő. A feszültséget az analóg bemenet méri, és alakítja át 
fokká.

5

PT100 x2 StdIO Megegyezik a PT100 x1 StdIO paraméterezésével, de két, 
sorba kötött érzékelővel. Több érzékelő használatakor 
jelentősen megnő a mérés pontossága.

6

PT100 x3 StdIO Megegyezik a PT100 x1 StdIO paraméterezésével, de két, 
sorba kötött érzékelővel. Több érzékelő használatakor 
jelentősen megnő a mérés pontossága.

7

Direct AI 
temperature 
(Közvetlen AI 
hőmérséklet)

A hőmérséklet a 35.24 Temperature 2 AI source 
(Hőmérséklet 2 AI forrás) paraméterben beállított forrásból 
érkezik. A forrás értékéről feltételezi a hajtás, hogy annak 
mértékegysége a fok Celsius (°C).

11
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KTY83 StdIO / 
Extension module 
(KTY83 StdIO / 
Bővítő modul)

A KTY83 érzékelő a 35.14 Temperature 1 AI source 
(Hőmérséklet 1 AI forrás) paraméter által kiválasztott analóg 
bemenetre, illetve kimenetre csatlakozik.
A következő beállítások szükségesek:
• Állítsa be, vagy kapcsolja át a hardver jumpert az analóg 

bemenet esetén U-ra (feszültség). A vezérlőegységet újra 
kell indítani a változtatások érvényre jutásához.

• Állítsa be megfelelően az adott analóg bemeneti 
mértékegység kiválasztó paramétert a 12 Standard AI 
(Standard analóg bemenet) paramétercsoportban V (volt) 
értékre.

• A 13 Standard AO (Standard analóg kimenet) 
paramétercsoportban válassza ki az analóg kimenet forrás 
kiválasztó paraméterénél a Temp sensor 2 excitation 
(Hőm. érzékelő 2 gerj.) értéket.

Az analóg kimenet konstans áramot folyat át az érzékelőn. 
Ahogyan az érzékelő ellenállása a hőmérsékletével 
arányosan növekszik, az érzékelőn eső feszültség nagysága 
is nő. A feszültséget az analóg bemenet méri, és alakítja át 
fokká.

12

PT1000 x1 StdIO A Pt1000 érzékelő a 35.14 Temperature 1 AI source 
(Hőmérséklet 1 AI forrás) paraméter által kiválasztott 
standard analóg bemenetre, illetve kimenetre csatlakozik.
A következő beállítások szükségesek:
• Állítsa be, vagy kapcsolja át a hardver jumpert az analóg 

bemenet esetén U-ra (feszültség). A vezérlőegységet újra 
kell indítani a változtatások érvényre jutásához.

• Állítsa be megfelelően az adott analóg bemeneti 
mértékegység kiválasztó paramétert a 12 Standard AI 
(Standard analóg bemenet) paramétercsoportban V (volt) 
értékre.

• A 13 Standard AO (Standard analóg kimenet) 
paramétercsoportban válassza ki az analóg kimenet forrás 
kiválasztó paraméterénél a Temp sensor 2 excitation 
(Hőm. érzékelő 2 gerj.) értéket.

Az analóg kimenet konstans áramot folyat át az érzékelőn. 
Ahogyan az érzékelő ellenállása a hőmérsékletével 
arányosan növekszik, az érzékelőn eső feszültség nagysága 
is nő. A feszültséget az analóg bemenet méri, és alakítja át 
fokká

13

PT1000 x2 StdIO Megegyezik a PT1000 x1 StdIO paraméterezésével, de két, 
sorba kötött érzékelővel. Több érzékelő használatakor 
jelentősen megnő a mérés pontossága

14

PT1000 x3 StdIO Megegyezik a PT1000 x1 StdIO paraméterezésével, de két, 
sorba kötött érzékelővel. Több érzékelő használatakor 
jelentősen megnő a mérés pontossága

15
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NI1000 A NI1000 érzékelő a 35.14 Temperature 1 AI source 
(Hőmérséklet 1 AI forrás) paraméter által kiválasztott 
standard analóg bemenetre, illetve kimenetre csatlakozik.
A következő beállítások szükségesek:
• Állítsa be, vagy kapcsolja át a hardver jumpert az analóg 

bemenet esetén U-ra (feszültség). A vezérlőegységet újra 
kell indítani a változtatások érvényre jutásához.

• Állítsa be megfelelően az adott analóg bemeneti 
mértékegység kiválasztó paramétert a 12 Standard AI 
(Standard analóg bemenet) paramétercsoportban V (volt) 
értékre.

• A 13 Standard AO (Standard analóg kimenet) 
paramétercsoportban válassza ki az analóg kimenet forrás 
kiválasztó paraméterénél a Temp sensor 2 excitation 
(Hőm. érzékelő 2 gerj.) értéket.

Az analóg kimenet konstans áramot folyat át az érzékelőn. 
Ahogyan az érzékelő ellenállása a hőmérsékletével 
arányosan növekszik, az érzékelőn eső feszültség nagysága 
is nő. A feszültséget az analóg bemenet méri, és alakítja át 
fokká.

16

PTC extension 
module (PTC bővítő 
modul)

A PTC a CMOD-02 multifunkciós bővítő modulhoz 
csatlakozik, amelyik a 2. slot-ba installálható. Tekintse meg 
az Opcionális I/O bővítő modulok fejezet CMOD-02 
multifunkciós bővítő modul (külső 24 V AC/DC és leválasztott 
PTC interfész) részét a hajtás Hardver gépkönyvében.

17

35.24 Temperature 2 AI 
source 
(Hőmérséklet 2 AI 
forrás)

Kiválasztható a 35.21 Temperature 2 source (Hőmérséklet 2 
forrás) paraméter KTY84 StdIO / Extension I/O module 
(KTY84 StdIO / Bővítő I/O modul), PT100 x1 StdIO, PT100 x2 
StdIO, PT100 x3 StdIO, Direct AI temperature (Közvetlen AI 
hőmérséklet), KTY83 StdIO / Extension module (KTY83 
StdIO / Bővítő modul), PT1000 x1 StdIO, PT1000 x2 StdIO, 
PT1000 x3 StdIO és NI1000 választási lehetőségei számára 
a bemenet.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

Nincs. 0

AI1 actual value 
(AI1 üzemi érték)

A vezérlőegység analóg AI1 bemenete. 1

AI2 actual value) 
(AI2 üzemi érték

A vezérlőegység analóg AI2 bemenete. 2

(Other) Egyéb érték Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

35.50 Motor ambient 
temperature (Motor 
környezeti 
hőmérséklet)

Megadható a motor környezeti hőmérséklete a motor 
hővédelmi modell számára. A mértékegység a 96.16 Unit 
selection (Mértékegység kiválasztás) paraméternél 
választható ki.
A motor hővédelmi modell megbecsüli a motor hőmérsékletét 
a 35.50…35.55 paraméterek alapján. A motor hőmérséklete 
növekszik, amennyiben a terhelési görbe felett üzemel, és 
csökken, amennyiben a görbe alatt üzemel.

FIGYELMEZTETÉS! A modell nem tudja megvédeni 
a motort, amennyiben annak hűtése nem megfelelő, 
pl. por, kosz stb. miatt.

20 °C vagy 
68 °F

-60…100 °C vagy 
-75 … 212 °F

Környezeti hőmérséklet. 1 = 1°
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35.51 Motor load curve 
(Motor terhelési 
görbe)

Meghatározható a motor terhelési görbe a 35.52 Zero speed 
load (Álló helyzet melletti terhelés) és 35.53 Break point 
(Töréspont) paraméterek felhasználásával. A terhelési görbe 
a motor hővédelmi modell által használatos, ennek 
segítségével becsli meg a hajtás a motor hőmérsékletét.
Ha a paraméter értéke 100%, a maximális terhelés úgy 
értelmezett, mint a 99.06 Motor nominal current (Névleges 
motor áramérték) paraméter értéke. (nagyobb terhelésnél 
felmelegszik a motor). A terhelési görbe szintjét be kell (újra) 
állítani, amennyiben a környezeti hőmérséklet eltér a 35.50 
Motor ambient temperature (Motor környezeti hőmérséklet) 
paraméterben beállított névleges értéktől.

100%

50…150% A motor terhelési görbéjének maximális terhelése. 1 = 1%

35.52 Zero speed load 
(Álló helyzet melletti 
terhelés)

Megadható a motor terhelési görbéje a 35.51 Motor load 
curve (Motor terhelési görbe) és 35.53 Break point 
(Töréspont) paraméterek segítségével. Megadható a 
terhelési görbe maximális motor terhelése álló helyzet 
esetén. Nagyobb érték használatos akkor, ha a motor 
kényszerhűtéssel rendelkezik. Tekintse meg a motor gyártó 
ajánlásait. 
Tekintse meg a 35.51 Motor load curve (Motor terhelési 
görbe) paramétert.

100%

50…150% Álló helyzet melletti terhelés a motor terhelési görbéje 
számára. 

1 = 1%

35.53 Break point 
(Töréspont)

Megadható a motor terhelési görbéje a 35.51 Motor load 
curve (Motor terhelési görbe) és 35.52 Zero speed load (Álló 
helyzet melletti terhelés) paraméterek segítségével. 
Megadható a terhelési görbe törésponti frekvenciája, azaz az 
a pont, amelyiken a motor terhelési görbéje csökkenni kezd, 
a 35.51 Motor load curve (Motor terhelési görbe) paraméter 
értékétől kezdődően, a 35.52 Zero speed load (Álló helyzet 
melletti terhelés) paraméter értékéig. 
Tekintse meg a 35.51 Motor load curve (Motor terhelési 
görbe) paramétert.

45.00 Hz

1.00…500.00 Hz A motor terhelési görbéjének töréspontja. Tekintse meg 
a 46.02 
paramétert.

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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35.54 Motor nominal 
temperature rise 
(Motor névleges 
hőmérséklet 
emelkedése)

Megadható a motor hőmérséklet emelkedése a környezeti 
értéken felül, akkor, ha a motor a névleges áramértékével 
van megtáplálva. Tekintse meg a motor gyártó ajánlásait. 
A mértékegységet a 96.16 Unit selection (Mértékegység 
kiválasztás) paraméterrel állíthatja be.

80 °C vagy 
176 °F

0…300 °C vagy 
32…572 °F

Hőmérséklet emelkedés. 1 = 1°

35.55 Motor thermal time 
const (Motor 
termikus 
időállandója)

Megadható a motor hővédelmi modellnél használandó motor 
termikus időállandó, amely az az idő, amely alatt a motor a 
névleges motor hőmérsékletének 63%-ára felmelegszik. 
Tekintse meg a motor gyártó ajánlásait. 

256 s

100…10000 s Motor termikus időállandó. 1 = 1 s

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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36
36 Load analyzer 
(Terhelés analizátor)

Csúcsérték és amplitúdó naplózási beállítások. 
Tekintse meg a Terhelés analizátor fejezetet is (122. oldal).

36.01 PVL signal source 
(PVL (csúcsérték 
napló) jelforrás)

Kiválasztható a csúcsérték naplózóval megfigyelt jel. 
A jel szűrt, a 36.02 PVL filter time (PVL szűrési idő). 
paraméterben megadott szűrési idővel. 
A csúcsérték egyéb, előzetesen kiválasztott jelekkel együtt a 
36.10…36.15 paraméterekben van eltárolva.
A csúcsérték napló a 36.09 Reset loggers (Naplók 
alaphelyzetbe állítása) paraméter használatával 
visszaállítható alaphelyzetbe. Az utolsó visszaállítás dátuma 
és ideje a 36.16 és 36.17 paraméterekben van eltárolva. 

Output power 
(Kimeneti 
teljesítmény)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

Nincs (a csúcsérték napló tiltva van). 0

Motor speed used 
(Használt motor 
fordulatszám)

01.01 Motor speed used (Használt motor fordulatszám) (132. 
oldal).

1

Output frequency 
(Kimeneti 
frekvencia)

01.06 Output frequency (Kimeneti frekvencia) (132. oldal). 3

Motor current 
(Motor áram)

01.07 Motor current (Motor áram) (132. oldal). 4

Motor torque (Motor 
nyomaték)

01.10 Motor torque (Motor nyomaték) (133. oldal). 6

DC voltage (DC 
feszültség)

01.11 DC voltage (DC feszültség) (133. oldal). 7

Output power 
(Kimeneti 
teljesítmény)

01.14 Output power (Kimeneti teljesítmény) (133. oldal). 8

Speed ref ramp in 
(Fordulatszám 
referencia rámpa 
bem)

23.01 Speed ref ramp input (Fordulatszám ref. rámpa 
bemenet) (203. oldal).

10

Speed ref ramped 
(ordulatszám 
referencia 
rámpázott)

23.02 Speed ref ramp output (Fordulatszám ref rámpa 
kimenet) (203. oldal).

11

Speed ref used 
(Használt 
fordulatszám 
referencia)

24.01 Used speed reference (Használt fordulatszám 
referencia) (208. oldal).

12

Torque ref used 
(Használt nyomaték 
referencia)

26.02 Torque reference used (Használt nyomaték referencia) 
(213. oldal). 

13

Freq ref used 
(Használt 
frekvencia 
referencia)

28.02 Frequency ref ramp output (Frekvencia referencia 
rámpa kimenet) (218. oldal).

14

Process PID out 
(Folyamat PID ki)

40.01 Process PID output actual (Üzemi folyamat PID 
kimenet) (280. oldal).

16

(Other) Egyéb érték Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-
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36.02 PVL filter time (PVL 
szűrési idő)

Csúcsérték napló (PVL) szűrési idő. Tekintse meg a 36.01 
PVL signal source (PVL (csúcsérték napló) jelforrás) 
paramétert.

2.00 s

0.00…120.00 s Csúcsérték napló (PVL) szűrési idő. 100 = 1 s

36.06 AL2 signal source 
(AL2 jelforrás)

Kiválasztható az amplitúdó napló 2 által megfigyelt jel. A jel 
200 ms-al mintavételeződik.
Az eredmények a 36.40…36.49 paraméterekből olvashatóak 
ki. Mindenegyes paraméter egy amplitúdó tartományt jelöl, és 
megadja, hogy a minták mekkora hányada esik az adott 
tartományba. 
A 100%-hoz tartozó jel érték a 36.07 AL2 signal scaling (AL2 
jel skálázás) paraméterben adható meg.
A csúcsérték napló 2 a 36.09 Reset loggers (Naplók 
alaphelyzetbe állítása) paraméter használatával 
visszaállítható alaphelyzetbe. Az utolsó visszaállítás dátuma 
és ideje a 36.50 és 36.51 paraméterekben kerül eltárolásra.
Az elérhető opciókért tekintse meg a 36.01 PVL signal source 
(PVL (csúcsérték napló) jelforrás) paramétert.

Motor torque 
(Motor 
nyomaték)

36.07 AL2 signal scaling 
(AL2 jel skálázás)

Megadható a 100%-os amplitúdóhoz tartozó jel érték. 100.00

0.00…32767.00 A 100 %-hoz tartozó jel értéke. 1 = 1

36.09 Reset loggers 
(Naplók 
alaphelyzetbe 
állítása)

A csúcsérték napló és/vagy az amplitúdó napló 
alaphelyzetbe állítása. (Az amplitúdó napló 1 nem állítható 
vissza alaphelyzetbe).

Done (Kész)

Done (Kész) A visszaállítás kész, vagy nem is volt igényelve (normál 
működés).

0

All (Mind( Mind a csúcsérték-, mind az amplitúdó napló 2-t visszaállítja 
alaphelyzetbe. 

1

PVL Alaphelyzetbe állítja a csúcsérték naplót. 2

AL2 Alaphelyzetbe állítja az amplitúdó napló 2-t. 3

36.10 PVL peak value 
(PVL csúcsérték)

A csúcsérték napló által rögzített csúcsérték. 0.00

-32768.00… 
32767.00

Csúcsérték. 1 = 1

36.11 PVL peak date 
(PVL csúcs dátum)

A csúcsérték rögzítési dátuma. 01.01.1980

- A csúcs előfordulásának dátuma. -

36.12 PVL peak time 
(PVL csúcs 
időpont)

A csúcsérték rögzítési dátuma. 00:00:00

- A csúcs előfordulásának időpontja. -

36.13 PVL current at peak 
(PVL áram a 
csúcson)

A csúcsérték bekövetkezésének pillanatában a motor 
áramértéke. 

0.00 A

-32768.00… 
32767.00 A

Motor áram a csúcs időpontjában. 1 = 1 A
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36.14 PVL DC voltage at 
peak (PVL DC 
feszültség a 
csúcson)

A csúcsérték bekövetkezésének pillanatában a hajtás 
közbenső DC köri feszültségének értéke. 

0.00 V

0.00…2000.00 V DC feszültség a csúcson. 10 = 1 V

36.15 PVL speed at peak 
(PVL fordulatszám 
a csúcson)

A csúcsérték bekövetkezésének pillanatában a motor 
fordulatszáma.

0.00 rpm

-30000… 30000 
rpm

Motor fordulatszám a csúcson. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert

36.16 PVL reset date 
(PVL visszaállítási 
dátum)

Az a dátum, amelyen a csúcsérték napló utoljára 
alaphelyzetbe lett állítva. 

01.01.1980

- A csúcsérték napló utolsó alaphelyzetbe állításának dátuma. -

36.17 PVL reset time 
(PLV visszaállítás 
ideje)

Az az időpont, amelyen a csúcsérték napló utoljára 
alaphelyzetbe lett állítva.

00:00:00

- A csúcsérték napló utolsó alaphelyzetbe állításának 
időpontja.

-

36.20 AL1 0 to 10% (AL1 
0-10%-ig)

Az amplitúdó napló 1 által rögzített minták százalékos értéke, 
amely a 0% és a 10% közé esik.

0.00%

0.00…100.00% Amplitúdó napló 1 minták 0 és 10% között. 1 = 1%

36.21 AL1 10 to 20% (AL1 
10-20%-ig)

Az amplitúdó napló 1 által rögzített minták százalékos értéke, 
amely a 10% és a 20% közé esik.

0.00%

0.00…100.00% Amplitúdó napló 1 minták 10 és 20% között. 1 = 1%

36.22 AL1 20 to 30% (AL1 
20-30%-ig)

Az amplitúdó napló 1 által rögzített minták százalékos értéke, 
amely a 20% és a 30% közé esik.

0.00%

0.00…100.00% Amplitúdó napló 1 minták 20 és 30% között. 1 = 1%

36.23 AL1 30 to 40% (AL1 
30-40%-ig)

Az amplitúdó napló 1 által rögzített minták százalékos értéke, 
amely a 30% és a 40% közé esik.

0.00%

0.00…100.00% Amplitúdó napló 1 minták 30 és 40% között. 1 = 1%

36.24 AL1 40 to 50% (AL1 
40-50%-ig)

Az amplitúdó napló 1 által rögzített minták százalékos értéke, 
amely a 40% és a 50% közé esik.

0.00%

0.00…100.00% Amplitúdó napló 1 minták 40 és 50% között. 1 = 1%

36.25 AL1 50 to 60% (AL1 
50-60%-ig)

Az amplitúdó napló 1 által rögzített minták százalékos értéke, 
amely a 50% és a 60% közé esik.

0.00%

0.00…100.00% Amplitúdó napló 1 minták 50 és 60% között. 1 = 1%

36.26 AL1 60 to 70% (AL1 
60-70%-ig)

Az amplitúdó napló 1 által rögzített minták százalékos értéke, 
amely a 60% és a 70% közé esik.

0.00%

0.00…100.00% Amplitúdó napló 1 minták 60 és 70% között. 1 = 1%

36.27 AL1 70 to 80% (AL1 
70-80%-ig)

Az amplitúdó napló 1 által rögzített minták százalékos értéke, 
amely a 70% és a 80% közé esik.

0.00%

0.00…100.00% Amplitúdó napló 1 minták 70 és 80% között. 1 = 1%

36.28 AL1 80 to 90% (AL1 
80-90%-ig)

Az amplitúdó napló 1 által rögzített minták százalékos értéke, 
amely a 80% és a 90% közé esik.

0.00%

0.00…100.00% Amplitúdó napló 1 minták 80 és 90% között. 1 = 1%
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36.29 AL1 over 90% (AL1 
90% felett)

Az amplitúdó napló 1 által rögzített minták százalékos értéke, 
amely a 90% fölé esik.

0.00%

0.00…100.00% Amplitúdó napló 1 minták 90% fölött. 1 = 1%

36.40 AL2 0 to 10% (AL1 
0-10%-ig)

Az amplitúdó napló 2 által rögzített minták százalékos értéke, 
amely a 0% és a 10% közé esik.

0.00%

0.00…100.00% Amplitúdó napló 2 minták 0 és 10% között. 1 = 1%

36.41 AL2 10 to 20% (AL2 
10-20%-ig)

Az amplitúdó napló 2 által rögzített minták százalékos értéke, 
amely a 10% és a 20% közé esik.

0.00%

0.00…100.00% Amplitúdó napló 2 minták 10 és 20% között. 1 = 1%

36.42 AL2 20 to 30% (AL2 
20-30%-ig)

Az amplitúdó napló 2 által rögzített minták százalékos értéke, 
amely a 20% és a 30% közé esik.

0.00%

0.00…100.00% Amplitúdó napló 2 minták 20 és 30% között. 1 = 1%

36.43 AL2 30 to 40% (AL2 
30-40%-ig)

Az amplitúdó napló 2 által rögzített minták százalékos értéke, 
amely a 30% és a 40% közé esik.

0.00%

0.00…100.00% Amplitúdó napló 2 minták 30 és 40% között. 1 = 1%

36.44 AL2 40 to 50% (AL2 
40-50%-ig)

Az amplitúdó napló 2 által rögzített minták százalékos értéke, 
amely a 40% és az 50% közé esik.

0.00%

0.00…100.00% Amplitúdó napló 2 minták 40 és 50% között. 1 = 1%

36.45 AL2 50 to 60% (AL2 
50-60%-ig)

Az amplitúdó napló 2 által rögzített minták százalékos értéke, 
amely az 50% és a 60% közé esik.

0.00%

0.00…100.00% Amplitúdó napló 2 minták 50 és 60% között. 1 = 1%

36.46 AL2 60 to 70% (AL2 
60-70%-ig)

Az amplitúdó napló 2 által rögzített minták százalékos értéke, 
amely a 60% és a 70% közé esik.

0.00%

0.00…100.00% Amplitúdó napló 2 minták 60 és 70% között. 1 = 1%

36.47 AL2 70 to 80% (AL2 
70-80%-ig)

Az amplitúdó napló 2 által rögzített minták százalékos értéke, 
amely a 70% és a 80% közé esik.

0.00%

0.00…100.00% Amplitúdó napló 2 minták 70 és 80% között. 1 = 1%

36.48 AL2 80 to 90% (AL2 
80-90%-ig)

Az amplitúdó napló 2 által rögzített minták százalékos értéke, 
amely a 80% és a 90% közé esik.

0.00%

0.00…100.00% Amplitúdó napló 2 minták 80 és 90% között. 1 = 1%

36.49 AL2 over 90% (AL2 
90% felett)

Az amplitúdó napló 2 által rögzített minták százalékos értéke, 
amely a 90% fölé esik.

0.00%

0.00…100.00% Amplitúdó napló 2 minták 90% fölött. 1 = 1%

36.50 AL2 reset date (AL2 
visszaállítási 
dátum)

Az a dátum, amelyen az amplitúdó napló 2 utoljára 
alaphelyzetbe lett állítva. 

01.01.1980

- Az amplitúdó napló 2 utolsó alaphelyzetbe állításának 
dátuma.

-

36.51 AL2 reset time (AL2 
visszaállítás ideje)

Az az időpont, amelyen az amplitúdó napló 2 utoljára 
alaphelyzetbe lett állítva.

00:00:00

- Az amplitúdó napló 2 utolsó alaphelyzetbe állításának 
időpontja.

-
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37
37 User load curve 
(Felhasználói terhelési 
görbe)

A felhasználói terhelési görbe beállításai. 
Tekintse meg a Felhasználói terhelési görbe fejezetet is (97. 
oldal).

37.01 ULC output status 
word (ULC kimeneti 
állapotszó)

A paraméter megjeleníti a megfigyelt jel álapotát. 0000h

0000h…FFFFh A megfigyelt jel állapota. 1 = 1

37.02 ULC supervision 
signal (ULC 
felügyeleti jel)

ULC felügyeleti jel. Kiválasztható a megfigyelt jel. Motor torque 
(Motor 
nyomaték)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

Nincs jel kiválasztva. ULC tiltva. 0

Motor speed % 
(Motor 
fordulatszám %)

01.03 Motor speed % (Motor fordulatszám %) (132. oldal). 1

Motor current % 
(Motor áram %)

01.08 Motor current % of motor nom (Motor áram (a motor 
névl. áramának %-ban)) (132. oldal).

2

Motor torque (Motor 
nyomaték)

01.10 Motor torque (Motor nyomaték) (133. oldal). 3

Output power % of 
motor nom 
(Kimeneti 
teljesítmény % a 
motor névleg. 
teljesítményéhez 
viszonyítva)

01.15 Output power % of motor nom (Kimeneti telj. a motor 
névleges telj-ének %-ában) (133. oldal).

4

Output power % of 
drive nom (Kimeneti 
teljesítmény % a 
hajtás névleg. 
teljesítményéhez 
viszonyítva)

01.16 Output power % of drive nom (Kimeneti telj. a hajtás 
névleges telj-ének %-ában) (133. oldal). 

5

(Other) Egyéb érték Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

37.03 ULC overload 
actions (ULC 
túlterhelési 
műveletek)

Kiválasztható egy művelet, amennyiben a jel egy előre 
meghatározott időn túl is a túlterhelési görbe alatt tartózkodik.

Disabled 
(Tiltva)

Disabled (Tiltva) Nem generálódott hiba, vagy figyelmeztetés. 0

Warning 
(Figyelmeztetés)

A hajtás az A8C1 ULC overload warning figyelmeztetést 
adja, ha a jel folyamatosan a túlterhelési görbe felett 
helyezkedik el, egy előre megadott időtartamon (37.41 ULC 
overload timer (ULC túlterhelési időzítő)) túl is. 

1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név Leírás

0 Under load limit (A 
terhelési határérték alatt)

1 = A jelszint alacsonyabb, mint az alulterhelési görbe.

1 Within load range (A 
terhelési tartományban)

1 = A jelszint az alul-, és a túlterhelési görbe között 
helyezkedik el.

2 Overload limit (Túlterhelési 
határérték)

1 = A jelszint nagyobb, mint a túlterhelési görbe. 

3…15 Reserved (Lefoglalt)
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Fault (Hiba) A hajtás kiáll a 8002 ULC overload fault (ULC túlterhelési 
hiba) hibára, ha a jel folyamatosan a túlterhelési görbe felett 
helyezkedik el, egy előre megadott időtartamon (37.41 ULC 
overload timer (ULC túlterhelési időzítő)) túl is.

2

Warning/Fault 
(Figyelmeztetés/Hib
a)

A hajtás az A8C1 ULC overload warning figyelmeztetést 
adja, ha a jel folyamatosan a túlterhelési görbe felett 
helyezkedik el, legalább az előre megadott időtartam feléig 
(37.41 ULC overload timer (ULC túlterhelési időzítő)).
A hajtás kiáll a 8002 ULC overload fault (ULC túlterhelési 
hiba) hibára, ha a jel folyamatosan a túlterhelési görbe felett 
helyezkedik el, egy előre megadott időtartamon (37.41 ULC 
overload timer (ULC túlterhelési időzítő)) túl is.

3

37.04 ULC underload 
actions (ULC 
alulterhelési 
műveletek)

Kiválasztható egy művelet, amennyiben a jel egy előre 
meghatározott időn túl is az alulterhelési görbe alatt 
tartózkodik.

Disabled 
(Tiltva)

Disabled (Tiltva) Nem generálódott hiba, vagy figyelmeztetés. 0

Warning 
(Figyelmeztetés)

A hajtás az A8C4 ULC underload warning (ULC alulterhelés 
figyelmeztetés) figyelmeztetést adja, ha a jel folyamatosan az 
alulterhelési görbe alatt helyezkedik el, egy előre megadott 
időtartamon (37.42 ULC underload timer (ULC alulterhelési 
időzítő)) túl is.

1

Fault (Hiba) A hajtás kiáll a 8001 ULC underload fault (ULC alulterhelési 
hiba) hibára, ha a jel folyamatosan az alulterhelési görbe alatt 
helyezkedik el, egy előre megadott időtartamon (37.42 ULC 
underload timer (ULC alulterhelési időzítő)) túl is.

2

Warning/Fault 
(Figyelmeztetés/Hib
a)

A hajtás az A8C4 ULC underload warning (ULC alulterhelés 
figyelmeztetés) figyelmeztetést adja, ha a jel folyamatosan az 
alulterhelési görbe alatt helyezkedik el, legalább az előre 
megadott időtartam feléig (37.42 ULC underload timer (ULC 
alulterhelési időzítő)). 
A hajtás kiáll a 8001 ULC underload fault (ULC alulterhelési 
hiba) hibára, ha a jel folyamatosan az alulterhelési görbe alatt 
helyezkedik el, egy előre megadott időtartamon 37.42 ULC 
underload timer (ULC alulterhelési időzítő) túl is.

3

37.11 ULC speed table 
point 1 (ULC 
fordulatszám 
táblázat 1. pont)

Megadható a felhasználói terhelési görbe X tengelyének első 
fordulatszám pontja (az öt darabból). 
A paraméter értékeinek a következőknek kell eleget tenniük: 
-30000.0 rpm < 37.11 ULC speed table point 1 (ULC 
fordulatszám táblázat 1. pont) < 37.12 ULC speed table point 
2 (ULC fordulatszám táblázat 2. pont) < 37.13 ULC speed 
table point 3 (ULC fordulatszám táblázat 3. pont) < 37.14 
ULC speed table point 4 (ULC fordulatszám táblázat 4. pont) 
< 37.15 ULC speed table point 5 (ULC fordulatszám táblázat 
5. pont) < 30000.0 rpm.
A fordulatszám pontok akkor használatosak, ha a 99.04 
Motor control mode (Motor szabályozási mód) paraméter 
Vector (Vektor) értékre van állítva, vagy a 99.04 Motor control 
mode (Motor szabályozási mód) paraméter a Scalar (Skalár) 
értékre van állítva, és a referencia mértékegység rpm. 

150.0 rpm

-30000.0…30000.0 
rpm

Fordulatszám.     1 = 1 rpm
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37.12 ULC speed table 
point 2 (ULC 
fordulatszám 
táblázat 2. pont)

Megadható a második fordulatszám pont.
Tekintse meg a 37.11 ULC speed table point 1 (ULC 
fordulatszám táblázat 1. pont) paramétert.

750.0 rpm

-30000.0…30000.0 
rpm

Fordulatszám. 1 = 1 rpm

37.13 ULC speed table 
point 3 (ULC 
fordulatszám 
táblázat 3. pont)

Megadható a harmadik fordulatszám pont.
Tekintse meg a 37.11 ULC speed table point 1 (ULC 
fordulatszám táblázat 1. pont) paramétert.

1290.0 rpm

-30000.0…30000.0 
rpm

Fordulatszám. 1 = 1 rpm

37.14 ULC speed table 
point 4 (ULC 
fordulatszám 
táblázat 4. pont)

Megadható a negyedik fordulatszám pont.
Tekintse meg a 37.11 ULC speed table point 1 (ULC 
fordulatszám táblázat 1. pont) paramétert.

1500.0 rpm

-30000.0…30000.0 
rpm

Fordulatszám. 1 = 1 rpm

37.15 ULC speed table 
point 5 (ULC 
fordulatszám 
táblázat 5. pont)

Megadható az ötödik fordulatszám pont.
Tekintse meg a 37.11 ULC speed table point 1 (ULC 
fordulatszám táblázat 1. pont) paramétert.

1800.0 rpm

-30000.0…30000.0 
rpm

Fordulatszám. 1 = 1 rpm

37.16 ULC frequency 
table point 1 (ULC 
frekvencia táblázat 
1. pont)

Megadható a felhasználói terhelési görbe X tengelyének első 
frekvencia pontja (az öt darabból). 
A paraméter értékeinek a következőeknek kell eleget tenniük: 
-500.0 Hz < 37.16 ULC frequency table point 1 (ULC 
frekvencia táblázat 1. pont) < 37.17 ULC frequency table 
point 2 (ULC frekvencia táblázat 2. pont) < 37.18 ULC 
frequency table point 3 (ULC frekvencia táblázat 3. pont) < 
37.19 ULC frequency table point 4 (ULC frekvencia táblázat 
4. pont) < 37.20 ULC frequency table point 5 (ULC frekvencia 
táblázat 5. pont) < 500.0 Hz.
A frekvencia pontok akkor használatosak, ha a 99.04 Motor 
control mode (Motor szabályozási mód) paraméter a Scalar 
(Skalár) értékre lett állítva, és a referencia mértékegység Hz.

5.0 Hz

-500.0…500.0 Hz Frekvencia. 1 = 1 Hz

37.17 ULC frequency 
table point 2 (ULC 
frekvencia táblázat 
2. pont)

Megadható a második frekvencia pont.
Tekintse meg a 37.16 ULC frequency table point 1 (ULC 
frekvencia táblázat 1. pont) paramétert.

25.0 Hz

-500.0…500.0 Hz Frekvencia. 1 = 1 Hz

37.18 ULC frequency 
table point 3 (ULC 
frekvencia táblázat 
3. pont)

Megadható a harmadik frekvencia pont.
Tekintse meg a 37.16 ULC frequency table point 1 (ULC 
frekvencia táblázat 1. pont) paramétert.

43.0 Hz

-500.0…500.0 Hz Frekvencia. 1 = 1 Hz

37.19 ULC frequency 
table point 4 (ULC 
frekvencia táblázat 
4. pont)

Megadható a negyedik frekvencia pont.
Tekintse meg a 37.16 ULC frequency table point 1 (ULC 
frekvencia táblázat 1. pont) paramétert.

50.0 Hz

-500.0…500.0 Hz Frekvencia. 1 = 1 Hz
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37.20 ULC frequency 
table point 5 (ULC 
frekvencia táblázat 
5. pont)

Megadható az ötödik frekvencia pont.
Tekintse meg a 37.16 ULC frequency table point 1 (ULC 
frekvencia táblázat 1. pont) paramétert.

60.0 Hz

-500.0…500.0 Hz Frekvencia. 1 = 1 Hz

37.21 ULC underload 
point 1 (ULC 1. 
alulterhelési pont)

Megadható az Y tengely első pontja (az öt darabból), amely 
az X tengelyen található (37.11 ULC speed table point 1 (ULC 
fordulatszám táblázat 1. pont)…37.15 ULC speed table point 
5 (ULC fordulatszám táblázat 5. pont) vagy 37.15 ULC speed 
table point 5 (ULC fordulatszám táblázat 5. pont)…37.20 
ULC frequency table point 5 (ULC frekvencia táblázat 5. 
pont)) pontokkal meghatározzák az alulterhelési görbét.
A következő feltételeknek teljesülniük kell:
• 37.21 ULC underload point 1 (ULC 1. alulterhelési pont) <= 

37.31 ULC overload point 1 (ULC 1. túlterhelési pont)
• 37.22 ULC underload point 2 (ULC 2. alulterhelési pont) <= 

37.32 ULC overload point 2 (ULC 2. túlterhelési pont)
• 37.23 ULC underload point 3 (ULC 3. alulterhelési pont) <= 

37.33 ULC overload point 3 (ULC 3. túlterhelési pont)
• 37.24 ULC underload point 4 (ULC 4. alulterhelési pont) <= 

37.34 ULC overload point 4 (ULC 4. túlterhelési pont)
• 37.25 ULC underload point 5 (ULC 5. alulterhelési pont) <= 

37.35 ULC overload point 5 (ULC 5. túlterhelési pont)

10.0%

-1600.0…1600.0% Alulterhelési pont. 1 = 1%

37.22 ULC underload 
point 2 (ULC 2. 
alulterhelési pont)

Megadható a második alulterhelési pont. 
Tekintse meg a 37.21 ULC underload point 1 (ULC 1. 
alulterhelési pont) paramétert.

15.0%

-1600.0…1600.0% Alulterhelési pont. 1 = 1%

37.23 ULC underload 
point 3 (ULC 3. 
alulterhelési pont)

Megadható a harmadik alulterhelési pont. 
Tekintse meg a 37.21 ULC underload point 1 (ULC 1. 
alulterhelési pont) paramétert.

25.0%

-1600.0…1600.0% Alulterhelési pont. 1 = 1%

37.24 ULC underload 
point 4 (ULC 4. 
alulterhelési pont)

Megadható a negyedik alulterhelési pont. 
Tekintse meg a 37.21 ULC underload point 1 (ULC 1. 
alulterhelési pont) paramétert.

30.0%

-1600.0…1600.0% Alulterhelési pont. 1 = 1%

37.25 ULC underload 
point 5 (ULC 5. 
alulterhelési pont)

Megadható az ötödik alulterhelési pont. 
Tekintse meg a 37.21 ULC underload point 1 (ULC 1. 
alulterhelési pont) paramétert.

30.0%

-1600.0…1600.0% Alulterhelési pont. 1 = 1%

37.31 ULC overload point 
1 (ULC 1. 
túlterhelési pont)

Megadható az Y tengely első pontja (az öt darabból), amely 
az X tengelyen található (37.11 ULC speed table point 1 (ULC 
fordulatszám táblázat 1. pont)…37.15 ULC speed table point 
5 (ULC fordulatszám táblázat 5. pont) vagy 37.15 ULC speed 
table point 5 (ULC fordulatszám táblázat 5. pont)…37.20 
ULC frequency table point 5 (ULC frekvencia táblázat 5. 
pont)) pontokkal meghatározzák a túlterhelési görbét.
Mind az öt pont esetében az alulterhelési pont értékének 
kisebbnek, vagy egyenlőnek kell lennie a túlterhelési pontnál. 
Tekintse meg a 37.21 ULC underload point 1 (ULC 1. 
alulterhelési pont) paramétert.

300.0%

-1600.0…1600.0% Túlterhelési pont. 1 = 1%

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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37.32 ULC overload point 
2 (ULC 2. 
túlterhelési pont)

Megadható a második túlterhelési pont. 
Tekintse meg a 37.31 ULC overload point 1 (ULC 1. 
túlterhelési pont) paramétert.

300.0%

-1600.0…1600.0% Túlterhelési pont. 1 = 1%

37.33 ULC overload point 
3 (ULC 3. 
túlterhelési pont)

Megadható a harmadik túlterhelési pont. 
Tekintse meg a 37.31 ULC overload point 1 (ULC 1. 
túlterhelési pont) paramétert.

300.0%

-1600.0…1600.0% Túlterhelési pont. 1 = 1%

37.34 ULC overload point 
4 (ULC 4. 
túlterhelési pont)

Megadható a negyedik túlterhelési pont. 
Tekintse meg a 37.31 ULC overload point 1 (ULC 1. 
túlterhelési pont) paramétert.

300.0%

-1600.0…1600.0% Túlterhelési pont. 1 = 1%

37.35 ULC overload point 
5 (ULC 5. 
túlterhelési pont)

Megadható az ötödik túlterhelési pont. 
Tekintse meg a 37.31 ULC overload point 1 (ULC 1. 
túlterhelési pont) paramétert.

300.0%

-1600.0…1600.0% Túlterhelési pont. 1 = 1%

37.41 ULC overload timer 
(ULC túlterhelési 
időzítő)

Megadható az az idő periódus, amelyik alatt a megfigyelt 
jelnek folyamatosan a túlterhelési görbe alatt kell maradnia. 

20.0 s

0.0…10000.0 s Idő. 1 = 1 s

37.42 ULC underload 
timer (ULC 
alulterhelési 
időzítő)

Megadható az az idő periódus, amelyik alatt a megfigyelt 
jelnek folyamatosan az alulterhelési görbe felett kell 
maradnia. 

20.0 s

0.0…10000.0 s Idő. 1 = 1 s

40
40 Process PID set 1 
(Folyamat PID szett 1)

Paraméter értékek a folyamat PID szabályozáshoz. 
A hajtás kimenet szabályozható a folyamat PID segítségével. 
Amikor a folyamat PID engedélyezve van, a hajtás a folyamat 
visszacsatolását szabályozza a referencia értékhez képest. 
Két különböző paraméter szettet lehet definiálni a folyamat 
PID számára. Egyszerre csak egy paraméter szettet lehet 
használni. Az első szett a 40.07…40.50 paramétereket 
tartalmazza, a második szettet pedig a 41 Process PID set 2 
(Folyamat PID szett 2) paramétercsoport paramétereivel 
lehet beállítani. Az a bináris forrás, amely megadja, hogy 
melyik szett az aktív, a 40.57 PID set1/set2 selection (PID 
szett1/szett2 kiválasztás) paraméterrel adható meg.
Tekintse meg a vezérlési lánc diagramokat a 476. és 477. 
oldalakon.

40.01 Process PID output 
actual (Üzemi 
folyamat PID 
kimenet)

A paraméter megjeleníti a folyamat PID szabályozás 
kimenetét. Tekintse meg a vezérlési lánc diagramot a 477. 
oldalon.
Ez csak olvasható paraméter.

-

-32768.00… 
32767.00

Folyamat PID szabályozó kimenet. 1 = 1 egység

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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40.02 Process PID 
feedback actual 
(Üzemi folyamat 
PID visszacsatolás)

A paraméter megjeleníti a folyamat visszacsatolás értékét a 
forrás kiválasztása és a matematikai művelet kiválasztása 
(40.10 Set 1 feedback function (Szett 1 visszacsatolás 
funkció) paraméter), és a szűrés után. Tekintse meg a 
vezérlési lánc diagramot a 476. oldalon.
Ez csak olvasható paraméter.

-

-32768.00… 
32767.00

Folyamat visszacsatolás. 1 = 1 egység

40.03 Process PID 
setpoint actual 
(Üzemi Folyamat 
PID alapjel)

A paraméter megjeleníti a folyamat PID alapjel értékét a 
forrás, a matematikai művelet (40.18 Set 1 setpoint function 
(Szett 1 alapjel funkció)), korlátozások és rámpázás 
beállítása után. Tekintse meg a vezérlési lánc diagramot a 
477. oldalon.
Ez csak olvasható paraméter.

-

-32768.00… 
32767.00

Alapjel a folyamat PID szabályozó számára. 1 = 1 egység

40.04 Process PID 
deviation actual 
(Üzemi folyamat 
PID eltérés)

A paraméter megjeleníti a folyamat PID eltérést. 
Alapértelmezetten ez az érték az alapjel-visszacsatolás 
értéke, de az eltérés invertálható a 40.31 Set 1 deviation 
inversion (Szett 1 eltérés invertálás) paraméterrel. Tekintse 
meg a vezérlési lánc diagramot a 477. oldalon.
Ez csak olvasható paraméter.

-

-32768.00… 
32767.00

PID eltérés. 1 = 1 egység
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40.06 Process PID status 
word (Folyamat PID 
állapotszó)

A paraméter megjeleníti a folyamat PID szabályozás állapot 
információját.
Ez csak olvasható paraméter.

-

0000h…FFFFh Folyamat PID szabályozás állapotszó 1 = 1

40.07 Process PID 
operation mode 
(Folyamat PID 
működési mód)

Aktiválja/tiltja a PID szabályozást.
Megjegyzés: A folyamat PID szabályozás csak távvezérlés 
esetén érhető el; tekintse meg a Helyi-, és távvezérlés 
fejezetet (80. oldal).

Off (Ki)

Off (Ki) Folyamat PID szabályozás inaktív. 0

On (Be) Folyamat PID szabályozás aktív. 1

On when drive 
running (Be, ha a 
hajtás üzemel)

A folyamat PID szabályozás akkor aktív, ha a hajtás üzemel. 2

40.08 Set 1 feedback 1 
source (Szett 1 
visszacsatolás 1 
forrás)

Kiválasztható a folyamat visszacsatolás elsődleges forrása. 
Tekintse meg a vezérlési lánc diagramot a 476. oldalon.

AI1 scaled 
(AI1 
skálázott)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

Nincs. 0

AI1 scaled (AI1 
skálázott)

12.12 AI1 scaled value (AI1 skálázott érték) (tekintse meg a 
152. oldalt).

1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név Érték

0 PID active (PID 
aktív)

1 = Folyamat PID szabályozás aktív.

1 Setpoint frozen 
(Alapjel rögzítve)

1 = Folyamat PID alapjel rögzítve.

2 Output frozen 
(Kimenet rögzítve)

1 = Folyamat PID szabályzó kimenet rögzítve. 

3 PID sleep mode 
(PID alvás mód)

1 = Alvás mód aktív.

4 Sleep boost (Alvás 
alatti növelés)

1 = Alvás alatti növelés aktív.

5 Reserved (Lefoglalt)

6 Tracking mode 
(Követési mód)

1 = Követési funkció aktív. 

7 Output limit high 
(Kimeneti felső 
korlát)

1 = PID kimenet korlátos a 40.37 paraméterben foglaltak szerint.

8 Output limit low 
(Kimeneti alsó 
korlát)

1 = PID kimenet korlátos a 40.36 paraméterben foglaltak szerint.

9 Reserved (Lefoglalt)

10 PID set (PID szett) 0 = A Paraméter szett 1 van használatban. 1 = Paraméter szett 2 
van használatban.

11 Reserved (Lefoglalt)

12 Internal setpoint 
active (Belső 
alapjel aktív)

1 = A belső alapjel aktív (tekintse meg a 40.16…40.16 
paramétereket)

13…15 Reserved (Lefoglalt)
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AI2 scaled (AI2 
skálázott)

12.22 AI2 scaled value (AI2 skálázott érték) (tekintse meg a 
154. oldalt).

2

Freq in scaled 
(Frekvencia be 
skálázott)

11.39 Freq in 1 scaled value (Frekv. be 1 skálázott érték) 
(tekintse meg a 150. oldalt).

3

(Other) Egyéb érték Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

40.09 Set 1 feedback 2 
source (Szett 1 
visszacsatolás 2 
forrás)

Szett 1 visszacsatolás 2 forrás. Kiválasztható a 
visszacsatolás második forrása. A második forrás akkor 
használatos, ha az alapjel funkciónak két bemenetre van 
szüksége.
A további választási lehetőségekért tekintse meg a 40.08 Set 
1 feedback 1 source (Szett 1 visszacsatolás 1 forrás) 
paramétert.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

40.10 Set 1 feedback 
function (Szett 1 
visszacsatolás 
funkció)

Megadható, hogy a folyamat visszacsatolás milyen módon 
legyen meghatározva a 40.08 Set 1 feedback 1 source (Szett 
1 visszacsatolás 1 forrás) és 40.09 Set 1 feedback 2 source 
(Szett 1 visszacsatolás 2 forrás) paraméterek által 
meghatározott forrásokból.

In1

In1 1. Forrás. 0

In1+In2 Az 1. és 2. forrás összege. 1

In1-In2 A 2. forrás kivonódik az 1. forrásból. 2

In1*In2 Az 1. forrás és a 2. forrás összeszorzódik. 3

In1/In2 az 1. forrás elosztódik a 2. forrással. 4

MIN(In1,In2) A két forrás közül a kisebb. 5

MAX(In1,In2) A két forrás közül a nagyobb. 6

AVE(In1,In2) A két forrás átlaga. 7

sqrt(In1) Az 1. forrás négyzetgyöke 8

sqrt(In1-In2) Az (1. forrás - 2. forrás) négyzetgyöke. 9

sqrt(In1+In2) Az (1. forrás + 2. forrás) négyzetgyöke. 10

sqrt(In1)+sqrt(In2) Az 1. forrás négyzetgyöke + 2. forrás négyzetgyöke. 11

40.11 Set 1 feedback filter 
time (Szett 1 
visszacsatolás 
szűrési idő)

Megadható a folyamat visszacsatolás szűrési idő állandója. 0.000 s

0.000…30.000 s Visszacsatolás szűrési idő. 1 = 1 s

40.16 Set 1 setpoint 1 
source (Szett 1 
alapjel 1 forrás)

Megadható a folyamat PID alapjel elsődleges forrása. 
Tekintse meg a vezérlési lánc diagramot a 476. oldalon. 

AI1 scaled 
(AI1 
skálázott)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

 Nincs. 0

Internal setpoint 
(Belső alapjel)

Tekintse meg a 40.19 Set 1 internal setpoint sel1 (Szett 1 
belső alapjel kiválasztás 1) paramétert.

2

Control panel 
(Vezérlőpanel)

03.01 Panel reference (Panel referencia) (tekintse meg a 
135. oldalt).

1

AI1 scaled (AI1 
skálázott)

12.12 AI1 scaled value (AI1 skálázott érték) (tekintse meg a 
152. oldalt).

3

AI2 scaled (AI2 
skálázott)

12.22 AI2 scaled value (AI2 skálázott érték) (tekintse meg a 
154. oldalt).

4
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Motor 
potentiometer 
(Motor 
potenciométer)

22.80 Motor potentiometer ref act (Mot. potméter ref. üzemi) 
(a motor potenciométer kimenete).

8

Freq in scaled 
(Frekvencia be 
skálázott)

11.39 Freq in 1 scaled value (Frekv. be 1 skálázott érték) 
(tekintse meg a 150. oldalt). 

10

(Other) Egyéb érték Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

40.17 Set 1 setpoint 2 
source (Szett 1 
alapjel 2 forrás)

Megadható a folyamat alapjel második forrása. A második 
forrás akkor használatos, ha az alapjel funkciónak két 
bemenetre van szüksége.
A további választási lehetőségekért tekintse meg a 40.16 Set 
1 setpoint 1 source (Szett 1 alapjel 1 forrás) paramétert.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

40.18 Set 1 setpoint 
function (Szett 1 
alapjel funkció)

Megadható a 40.16 Set 1 setpoint 1 source (Szett 1 alapjel 1 
forrás) és 40.17 Set 1 setpoint 2 source (Szett 1 alapjel 2 
forrás) paraméterek által megadott alapjel források közötti 
matematikai képlet.

In1

In1 1. Forrás. 0

In1+In2 Az 1. és 2. forrás összege. 1

In1-In2 A 2. forrás kivonódik az 1. forrásból. 2

In1*In2 Az 1. forrás és a 2. forrás összeszorzódik. 3

In1/In2 az 1. forrás elosztódik a 2. forrással. 4

MIN(In1,In2) A két forrás közül a kisebb. 5

MAX(In1,In2) A két forrás közül a nagyobb. 6

AVE(In1,In2) A két forrás átlaga. 7

sqrt(In1) Az 1. forrás négyzetgyöke. 8

sqrt(In1-In2) Az (1. forrás - 2. forrás) négyzetgyöke. 9

sqrt(In1+In2) Az (1. forrás + 2. forrás) négyzetgyöke. 10

sqrt(In1)+sqrt(In2) Az 1. forrás négyzetgyöke + 2. forrás négyzetgyöke. 11

40.19 Set 1 internal 
setpoint sel1 (Szett 
1 belső alapjel 
kiválasztás 1)

A 40.20 Set 1 internal setpoint sel2 (Szett 1 belső alapjel 
kiválasztás 2) paraméterrel együtt kiválasztható a 
40.21…40.23 paraméterekkel definiált beállításokon kívüli 
belső alapjel.
Megjegyzés: A 40.16 Set 1 setpoint 1 source (Szett 1 alapjel 
1 forrás) és 40.17 Set 1 setpoint 2 source (Szett 1 alapjel 2 
forrás) paramétereket Internal setpoint (Belső alapjel) értékre 
kell állítani. 

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

0. 0

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

A 40.19 
paraméter által 
definiált forrás

A 40.20 
paraméter által 
definiált forrás

Alapjel aktív

0 0 Alapjel forrás

1 0 1 (40.21 par.)

0 1 2 (40.22 par.)

1 1 3 (40.23 par.)
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Selected 
(Kiválasztva)

1. 1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 2

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 3

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 4

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 5

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 6

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 7

Timed function 1 
(Időzített funkció 1)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 0. bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

18

Timed function 2 
(Időzített funkció 2)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 1. bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

19

Timed function 3 
(Időzített funkció 3)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 2. bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

20

Supervision 1 
(Felügyelet 1)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 0. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

21

Supervision 2 
(Felügyelet 2)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 1. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

22

Supervision 3 
(Felügyelet 3)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 2. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

23

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

40.20 Set 1 internal 
setpoint sel2 (Szett 
1 belső alapjel 
kiválasztás 2)

A 40.19 Set 1 internal setpoint sel1 (Szett 1 belső alapjel 
kiválasztás 1) paraméterrel együtt kiválasztható a belső 
alapjel, amely a 40.21…40.23 paraméterekkel definiált 
három belső alapjelen kívül használható. Tekintse meg a 
40.19 Set 1 internal setpoint sel1 (Szett 1 belső alapjel 
kiválasztás 1) paraméternél található táblázatot.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

0. 0

Selected 
(Kiválasztva)

1. 1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 2

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 3

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 4

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 5

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 6

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 7

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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Timed function 1 
(Időzített funkció 1)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 0. bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

18

Timed function 2 
(Időzített funkció 2)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 1. bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

19

Timed function 3 
(Időzített funkció 3)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 2. bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

20

Supervision 1 
(Felügyelet 1)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 0. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

21

Supervision 2 
(Felügyelet 2)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 1. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

22

Supervision 3 
(Felügyelet 3)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 2. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

23

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

40.21 Set 1 internal 
setpoint 1 (Szett 1 
belső alapjel 1)

Belső folyamat alapjel 1. Tekintse meg a 40.19 Set 1 internal 
setpoint sel1 (Szett 1 belső alapjel kiválasztás 1) paramétert.

0.00

-32768.00… 
32767.00

Belső folyamat alapjel 1. 1 = 1 egység

40.22 Set 1 internal 
setpoint 2 (Szett 1 
belső alapjel 2)

Belső folyamat alapjel 2. Tekintse meg a 40.19 Set 1 internal 
setpoint sel1 (Szett 1 belső alapjel kiválasztás 1) paramétert.

0.00

-32768.00… 
32767.00

Belső folyamat alapjel 2. 1 = 1 egység

40.23 Set 1 internal 
setpoint 3 (Szett 1 
belső alapjel 3)

Belső folyamat alapjel 3. Tekintse meg a 40.19 Set 1 internal 
setpoint sel1 (Szett 1 belső alapjel kiválasztás 1) paramétert.

0.00

-32768.00… 
32767.00

Belső folyamat alapjel 3. 1 = 1 egység

40.26 Set 1 setpoint min 
(Szett 1 alapjel 
minimum)

Megadható a folyamat PID szabályozó alapjelének alsó 
korlátja.

0.00

-32768.00… 
32767.00

Alsó korlát a folyamat PID szabályzó alapjele számára. 1 = 1

40.27 Set 1 setpoint max 
(Szett 1 alapjel 
maximum)

Megadható a folyamat PID szabályozó alapjelének felső 
korlátja.

32767.00

-32768.00… 
32767.00

Felső korlát a folyamat PID szabályozó alapjele számára. 1 = 1

40.28 Set 1 setpoint 
increase time (Szett 
1 alapjel felfutási 
idő)

Szett 1 alapjel felfutási idő. Megadható az a minimális idő, 
amely az alapjel 0%-ról 100%-ra történő felfutásához 
szükséges. 

0.0 s

0.0…1800.0 s Alapjel felfutási idő. 1 = 1

40.29 Set 1 setpoint 
decrease time 
(Szett 1 alapjel 
lefutási idő)

Megadható az a minimális idő, amely az alapjel 100%-ról 0%-
ra történő lefutásához szükséges. 

0.0 s

0.0…1800.0 s Alapjel lefutási idő. 1 = 1
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40.30 Set 1 setpoint 
freeze enable 
(Szett 1 alapjel 
rögzítés 
engedélyezve)

Rögzíti, vagy megad egy olyan forrást, amely a folyamat PID 
szabályozó alapjelének rögzítéséhez használható. Ez a 
funkció akkor lehet hasznos, ha a referencia az analóg 
bemenetre csatlakoztatott folyamat visszacsatoláson 
alapszik, és az érzékelőt a folyamat megállítása nélkül kell 
javítani, szervizelni. 
1 = A folyamat PID szabályozó alapjele rögzítve.
Tekintse meg a 40.38 Set 1 output freeze enable (Szett 1 
kimenet rögzítés engedélyezés) paramétert.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

A folyamat PID szabályozó alapjele nincs rögzítve. 0

Selected 
(Kiválasztva)

A folyamat PID szabályozó alapjele rögzítve van. 1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 2

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 3

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 4

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 5

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 6

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 7

Timed function 1 
(Időzített funkció 1)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 0. bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

18

Timed function 2 
(Időzített funkció 2)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 1. bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

19

Timed function 3 
(Időzített funkció 3)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 2. bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

20

Supervision 1 
(Felügyelet 1)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 0. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

21

Supervision 2 
(Felügyelet 2)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 1. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

22

Supervision 3 
(Felügyelet 3)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 2. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

23

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

40.31 Set 1 deviation 
inversion (Szett 1 
eltérés invertálás)

Invertálja a folyamat PID szabályozó kimenetét.
0 = Az eltérés nincs invertálva. (Eltérés = Alapjel - 
Visszacsatolás)
1 = Az eltérés invertálva van. (Eltérés = Visszacsatolás - 
Alapjel)
Tekintse meg az Alvás-, és Növelés funkciók a folyamat PID 
szabályozó számára fejezetet is (106. oldal).

Not inverted 
(Ref - Fbk) 
(Nem 
invertált (Ref-
Vissz.cs.))

Not inverted 
(Ref - Fbk) (Nem 
invertált (Ref-
Vissz.cs.))

0. 0
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Inverted (Fbk - Ref) 
(Invertált (Vissz.cs-
Ref))

1. 1

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

40.32 Set 1 gain (Szett 1 
erősítés)

Megadható a folyamat PID szabályozó számára az erősítés. 
Tekintse meg a 40.33 Set 1 integration time (Szett 1 
integrálási idő) paramétert.

1.00

0.10…100.00 Erősítés a PID szabályozó számára. 100 = 1

40.33 Set 1 integration 
time (Szett 1 
integrálási idő)

Megadható az integrálási idő a folyamat PID szabályozó 
számára. Az instabilitás elkerülése végett a szabályozott 
folyamat reakcióidejével megegyező nagyságrendűnek 
válassza meg ezt az időt.

Megjegyzés: A paraméter 0 értékre állítása tiltja az “I” részt, 
ezzel a PID szabályozóból egy PD szabályozót hozhat létre.

60.0 s

0.0…9999.0 s Integrálási idő. 1 = 1 s

40.34 Set 1 derivation 
time (Szett 1 
deriválási idő)

A folyamat PID szabályozó számára megadható a deriválási 
idő. A szabályozó kimenetén a derivatív (származékos) elem 
két, egymást követő hiba érték alapján számítódik (EK-

1 és EK), a következő képlet szerint:
PID DERIV IDŐ × (EK - EK-1)/TS, ahol 
TS = 2 ms a mintavételezési idő
E = Hiba = Folyamat referencia - folyamat visszacsatolás.

0.000 s

0.000…10.000 s Deriválási idő. 1000 = 1 s

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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40.35 Set 1 derivation 
filter time (Szett 1 
deriválási szűrési 
idő)

A paraméter megadja azon 1 pólusú szűrő időállandóját, 
amely a folyamat PID szabályozó derivatív komponensének 
kisimítására szolgál. 

0.0 s

0.0…10.0 s Szűrési időállandó. 10 = 1 s

40.36 Set 1 output min 
(Szett 1 kimenet 
minimum)

A paraméter megadja a folyamat PID szabályozó kimenet 
alsó korlátját. Az alsó és a felső korlátok használatával 
lehetséges a működési tartomány korlátozása.

-32768.e

-32768.0… 32767.0 A folyamat PID szabályozó kimenet alsó korlátja. 1 = 1

40.37 Set 1 output max 
(Szett 1 kimenet 
max)

A paraméter megadja a folyamat PID szabályozó kimenet 
felső korlátját. Tekintse meg a 40.36 Set 1 output min (Szett 1 
kimenet minimum) paramétert.

32767.0

-32768.0… 32767.0 A folyamat PID szabályozó kimenet felső korlátja. 1 = 1

40.38 Set 1 output freeze 
enable (Szett 1 
kimenet rögzítés 
engedélyezés)

Rögzíti (vagy meghatároz egy olyan forrást, amelyet a 
rögzítésre fel lehet használni) a folyamat PID szabályozó 
kimenetét azon az értéken, amely a rögzítés előtt éppen 
megjelent a kimeneten. Ez a funkció akkor lehet hasznos, ha 
például a folyamat visszacsatolást szolgáltató érzékelőt 
javítani, szervizelni kell, oly módon, hogy a folyamatot ne 
állítsa le. 
1 = A folyamat PID szabályozó kimenet rögzítve.
Tekintse meg a 40.30 Set 1 setpoint freeze enable (Szett 1 
alapjel rögzítés engedélyezve) paramétert is.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

A folyamat PID szabályozó kimenet nincs rögzítve. 0

Selected 
(Kiválasztva)

A folyamat PID szabályozó kimenet rögzítve van. 1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 2

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 3

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 4

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 5
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DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 6

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 7

Timed function 1 
(Időzített funkció 1)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 0. bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

18

Timed function 2 
(Időzített funkció 2)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 1. bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

19

Timed function 3 
(Időzített funkció 3)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 2. bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

20

Supervision 1 
(Felügyelet 1)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 0. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

21

Supervision 2 
(Felügyelet 2)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 1. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

22

Supervision 3 
(Felügyelet 3)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 2. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

23

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

40.43 Set 1 sleep level 
(Szett 1 alvási 
szint)

Megadható az Alvás mód számára az indítási korlát. Ha az 
érték 0.0, akkor az Alvás mód tiltva van. 
Az Alvás mód összeveti a motor fordulatszámát ezzel az 
értékkel. Ha a motor fordulatszáma 40.44 Set 1 sleep delay 
(Szett 1 alvási késleltetés) paraméterben megadott időnél 
hosszabb ideig alacsonyabb értékű, mint ezen paraméter 
értéke, a hajtás belép az Alvás módba, és megállítja a 
motort. 

0.0

0.0…32767.0 Alvás mód indítási szintje. 1 = 1

40.44 Set 1 sleep delay 
(Szett 1 alvási 
késleltetés)

Megadható az a késleltetés, amely előtt ne aktiválódjon az 
Alvás üzemmód, az esetleges zavaró, szükségtelen Alvás 
módok aktiválódását megelőzve.
A késleltetés időzítője akkor indul, amikor az Alvás mód 
engedélyezve lett a 40.43 Set 1 sleep level (Szett 1 alvási 
szint) paraméterrel, és akkor áll vissza alaphelyzetbe, amikor 
az Alvás mód letiltódik

60.0 s

0.0…3600.0 s Alvás indítási késleltetés. 1 = 1 s

40.45 Set 1 sleep boost 
time (Szett 1 alvás 
növelési idő)

Megadható a növelési idő az alvás növelési léptékhez. 
Tekintse meg a 40.46 Set 1 sleep boost step (Szett 1 alvás 
növelési lépték) paramétert.

0.0 s

0.0…3600.0 s Alvás növelési idő. 1 = 1 s

40.46 Set 1 sleep boost 
step (Szett 1 alvás 
növelési lépték)

Amikor a hajtás Alvás módba vált, a folyamat alapjel ezzel a 
százalékos értékkel növekszik a 40.45 Set 1 sleep boost time 
(Szett 1 alvás növelési idő) paraméterben meghatározott 
ideig.
Ha aktív, az Alvás növelés megszakad, ha a hajtás visszatér 
a normál üzembe (felébred). 

0.0

0.0…32767.0 Alvás növelési lépték. 1 = 1 egység
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40.47 Set 1 wake-up 
deviation (Szett 1 
ébredési eltérés)

Megadható az ébredési szint, mint a folyamat alapjel és a 
visszacsatolás különbsége.
Amikor az eltérés eléri a paraméter értékét, és megmarad az 
ébredési késleltetés alatt is (40.48 Set 1 wake-up delay 
(Szett 1 Ébredési késleltetés)), a hajtás “felébred”.
Tekintse meg a 40.31 Set 1 deviation inversion (Szett 1 
eltérés invertálás) paramétert.

0.00

-32768.00 …
32767.00 rpm, % 
vagy
Hz

Ébredési szint (mint a folyamat alapjel és a visszacsatolás 
közötti eltérés).

1 = 1%

40.48 Set 1 wake-up 
delay (Szett 1 
Ébredési 
késleltetés)

Megadható, hogy mennyi ideig ne ébredjen fel a hajtás, 
megelőzve a szükségszerűtlen ébredési folyamatokat. 
Tekintse meg a 40.47 Set 1 wake-up deviation (Szett 1 
ébredési eltérés) paramétert is.
A késleltetés időzítője akkor indul el, ha az eltérés eléri az 
ébredési szintet (40.47 Set 1 wake-up deviation (Szett 1 
ébredési eltérés)), és alaphelyzetbe kerül, ha az eltérés 
visszaesik az ébredési szint alá. 

0.50 s

0.00…60.00 s Ébredési késleltetés. 1 = 1 s

40.49 Set 1 tracking mode 
(Szett 1 Követési 
mód)

Aktiválja (vagy kiválasztja azt a forrást, amely aktiválja) a 
Követési módot. A követési mód esetén a 40.50 Set 1 
tracking ref selection (Szett 1 követési referencia választás) 
paraméterrel kiválasztott érték fogja helyettesíteni a PID 
szabályozó kimenetét. Tekintse meg a Követés (Tracking) 
fejezetet (107. oldal).
1 = A követési mód engedélyezve. 

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

0. 0

Selected 
(Kiválasztva)

1. 1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 2

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 3

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 4

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 5

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 6

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 7

Timed function 1 
(Időzített funkció 1)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 0. bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

18

Timed function 2 
(Időzített funkció 2)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 1. bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

19

Timed function 3 
(Időzített funkció 3)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 2. bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

20

Supervision 1 
(Felügyelet 1)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 0. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

21
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Supervision 2 
(Felügyelet 2)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 1. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

22

Supervision 3 
(Felügyelet 3)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 2. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

23

Supervision 4 
(Felügyelet 4)

Nincs adat.   24

Supervision 5 
(Felügyelet 5)

Nincs adat.   25

Supervision 6 
(Felügyelet 6)

Nincs adat.   26

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

40.50 Set 1 tracking ref 
selection (Szett 1 
követési referencia 
választás)

Kiválasztható a követési mód számára a kívánt érték forrása. 
Tekintse meg a 40.49 Set 1 tracking mode (Szett 1 Követési 
mód) paramétert.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

Nincs. 0

AI1 scaled (AI1 
skálázott)

12.12 AI1 scaled value (AI1 skálázott érték) (tekintse meg a 
152. oldalt).

1

AI2 scaled (AI2 
skálázott)

12.22 AI2 scaled value (AI2 skálázott érték) (tekintse meg a 
154. oldalt).

2

FB A ref1 (FB A 
referencia 1)

03.05 FB A reference 1 (FB A referencia 1) (tekintse meg a 
136. oldalt).

3

FB A ref2 (FB A 
referencia 2)

03.06 FB A reference 2 (FB A referencia 2) (tekintse meg a 
136. oldalt).

4

(Other) Egyéb érték Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

40.57 PID set1/set2 
selection (PID 
szett1/szett2 
kiválasztás)

Kiválasztható az a forrás, amely meghatározza, hogy a PID 
paraméter szett 1 (40.07…40.50 paraméter), vagy a szett 2 
(41 Process PID set 2 (Folyamat PID szett 2) csoport) lesz-e 
használva.
0 = A folyamat PID paraméter szett 1 lesz használva. 
1 = A folyamat PID paraméter szett 2 lesz használva.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

0. 0

Selected 
(Kiválasztva)

1. 1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 2

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 3

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 4

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 5

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 6

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 7
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Timed function 1 
(Időzített funkció 1)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 0. bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

18

Timed function 2 
(Időzített funkció 2)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 1. bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

19

Timed function 3 
(Időzített funkció 3)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 2. bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

20

Supervision 1 
(Felügyelet 1)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 0. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

21

Supervision 2 
(Felügyelet 2)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 1. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

22

Supervision 3 
(Felügyelet 3)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 2. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

23

Supervision 4 
(Felügyelet 4)

Nincs adat.   24

Supervision 5 
(Felügyelet 5)

Nincs adat.   25

Supervision 6 
(Felügyelet 6)

Nincs adat.   26

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

40.58 Set 1 increase 
prevention (Szett 1 
növekvés 
megelőzés)

A PID integráló tag növekvés megelőzés a PID szett 1-re 
vonatkozóan.

No (Nem)

No (Nem) A növekvés megelőzés nem aktív. 0

Limiting 
(Korlátozás)

A PID integráló tag nem növekedett, ha a PID kimenet 
maximális értékét elérte. Ez a paraméter a PID szett 1 esetén 
érvényes.

1

Ext PID min lim 
(Külső PID alsó 
korlát)

A folyamat PID integráló tag nem növekszik, ha a külső PID 
kimenete elérte az alsó határértéket. Ebben a beállításban a 
külső PID a folyamat PID forrásaként van használva. Ez a 
paraméter a PID szett 1 esetén érvényes. 

2

Ext PID max lim 
(Külső PID felső 
korlát)

A folyamat PID integráló tag nem növekszik, ha a külső PID 
kimenete elérte a felső határértéket. Ebben a beállításban a 
külső PID a folyamat PID forrásaként van használva. Ez a 
paraméter a PID szett 1 esetén érvényes. 

3

40.59 Set 1 decrease 
prevention (Szett 1 
csökkenés 
megelőzés)

A PID integráló tag csökkenésének megelőzése a PID szett 
1-re vonatkozóan.

No (Nem)

No (Nem) A csökkenés megelőzés nem aktív. 0

Limiting 
(Korlátozás)

A PID integráló tag nem csökkent, ha a PID kimenet 
maximális értékét elérte. Ez a paraméter a PID szett 1 esetén 
érvényes.

1

Ext PID min lim 
(Külső PID alsó 
korlát)

A folyamat PID integráló tag nem csökken, ha a külső PID 
kimenete elérte az alsó határértékét. Ebben a beállításban a 
külső PID a folyamat PID forrásaként van használva. Ez a 
paraméter a PID szett 1 esetén érvényes

2

Ext PID max lim 
(Külső PID felső 
korlát)

A folyamat PID integráló tag nem csökken, ha a külső PID 
kimenete elérte a felső határértékét. Ebben a beállításban a 
külső PID a folyamat PID forrásaként van használva. Ez a 
paraméter a PID szett 1 esetén érvényes. 

3

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16



294   Paraméterek
40.62 PID internal 
setpoint actual (PID 
belső üzemi alapjel)

A paraméter megjeleníti a belső alapjel értékét. Tekintse meg 
a vezérlési lánc diagramot a 477. oldalon.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-32768.00… 
32767.00

Folyamat PID belső alapjel. 1 = 1 egység

41
41 Process PID set 2 
(Folyamat PID szett 2)

A folyamat PID szabályozó második paraméter érték szettje.
A jelen és az első szett közötti váltás (40 Process PID set 1 
(Folyamat PID szett 1) paramétercsoport) a 40.57 PID 
set1/set2 selection (PID szett1/szett2 kiválasztás) 
paraméterrel valósítható meg.
Tekintse meg a 40.01…40.06 paramétereket is, illetve a 
vezérlési lánc diagramokat is a 476. és 477. oldalakon.

41.08 Set 2 feedback 1 
source (Szett 2 
visszacsatolás 1 
forrás)

Tekintse meg a 40.08 Set 1 feedback 1 source (Szett 1 
visszacsatolás 1 forrás) paramétert.

AI1 scaled 
(AI1 
skálázott)

41.09 Set 2 feedback 2 
source (Szett 2 
visszacsatolás 2 
forrás)

 Tekintse meg a 40.09 Set 1 feedback 2 source (Szett 1 
visszacsatolás 2 forrás) paramétert.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

41.10 Set 2 feedback 
function (Szett 2 
visszacsatolás 
funkció)

Tekintse meg a 40.10 Set 1 feedback function (Szett 1 
visszacsatolás funkció) paramétert.

In1

41.11 Set 2 feedback filter 
time (Szett 2 
visszacsatolás 
szűrési idő)

Tekintse meg a 40.11 Set 1 feedback filter time (Szett 1 
visszacsatolás szűrési idő) paramétert.

0.000 s

41.16 Set 2 setpoint 1 
source (Szett 2 
alapjel 1 forrás)

Tekintse meg a 40.16 Set 1 setpoint 1 source (Szett 1 alapjel 
1 forrás) paramétert.

AI2 scaled 
(AI2 
skálázott)

41.17 Set 2 setpoint 2 
source (Szett 2 
alapjel 2 forrás)

Tekintse meg a 40.17 Set 1 setpoint 2 source (Szett 1 alapjel 
2 forrás) paramétert.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

41.18 Set 2 setpoint 
function (Szett 2 
alapjel funkció)

Tekintse meg a 40.18 Set 1 setpoint function (Szett 1 alapjel 
funkció) paramétert.

In1

41.19 Set 2 internal 
setpoint sel1 (Szett 
2 belső alapjel 
kiválasztás 1)

Tekintse meg a 40.19 Set 1 internal setpoint sel1 (Szett 1 
belső alapjel kiválasztás 1) paramétert.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

41.20 Set 2 internal 
setpoint sel2 (Szett 
2 belső alapjel 
kiválasztás 2)

Tekintse meg a 40.20 Set 1 internal setpoint sel2 (Szett 1 
belső alapjel kiválasztás 2) paramétert.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

41.21 Set 2 internal 
setpoint 1 (Szett 2 
belső alapjel 1)

Tekintse meg a 40.21 Set 1 internal setpoint 1 (Szett 1 belső 
alapjel 1) paramétert.

0.00

41.22 Set 2 internal 
setpoint 2 (Szett 2 
belső alapjel 2)

Tekintse meg a 40.22 Set 1 internal setpoint 2 (Szett 1 belső 
alapjel 2) paramétert.

0.00
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41.23 Set 2 internal 
setpoint 3 (Szett 2 
belső alapjel 3)

Tekintse meg a 40.23 Set 1 internal setpoint 3 (Szett 1 belső 
alapjel 3) paramétert.

0.00

41.26 Set 2 setpoint min 
(Szett 2 alapjel min)

Tekintse meg a 40.26 Set 1 setpoint min (Szett 1 alapjel 
minimum) paramétert.

0.00

41.27 Set 2 setpoint max 
(Szett 2 alapjel 
max)

Tekintse meg a 40.27 Set 1 setpoint max (Szett 1 alapjel 
maximum) paramétert.

32767.00

41.28 Set 2 setpoint 
increase time (Szett 
2 alapjel növelési 
idő)

Tekintse meg a 40.28 Set 1 setpoint increase time (Szett 1 
alapjel felfutási idő) paramétert.

0.0 s

41.29 Set 2 setpoint 
decrease time 
(Szett 2 alapjel 
csökkenési idő)

Tekintse meg a 40.29 Set 1 setpoint decrease time (Szett 1 
alapjel lefutási idő) paramétert.

0.0 s

41.30 Set 2 setpoint 
freeze enable 
(Szett 2 alapjel 
rögzítés 
engedélyezés)

Tekintse meg a 40.30 Set 1 setpoint freeze enable (Szett 1 
alapjel rögzítés engedélyezve) paramétert.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

41.31 Set 2 deviation 
inversion (Szett 2 
eltérés invertálás)

Tekintse meg a 40.31 Set 1 deviation inversion (Szett 1 
eltérés invertálás) paramétert.

Not inverted 
(Ref - Fbk) 
(Nem 
invertált (Ref-
Vissz.cs.))

41.32 Set 2 gain (Szett 2 
erősítés)

Tekintse meg a 40.32 Set 1 gain (Szett 1 erősítés) 
paramétert.

1.00

41.33 Set 2 integration 
time (Szett 2 
integrálási idő)

Tekintse meg a 40.33 Set 1 integration time (Szett 1 
integrálási idő) paramétert.

60.0 s

41.34 Set 2 derivation 
time (Szett 2 
deriválási idő)

Tekintse meg a 40.34 Set 1 derivation time (Szett 1 deriválási 
idő) paramétert.

0.000 s

41.35 Set 2 derivation 
filter time (Szett 2 
deriválási szűrési 
idő)

Tekintse meg a 40.35 Set 1 derivation filter time (Szett 1 
deriválási szűrési idő) paramétert.

0.0 s

41.36 Set 2 output min 
(Szett 2 kimenet 
min)

Tekintse meg a 40.36 Set 1 output min (Szett 1 kimenet 
minimum) paramétert.

-32768.0

41.37 Set 2 output max 
(Szett 2 kimenet 
max)

Tekintse meg a 40.37 Set 1 output max (Szett 1 kimenet max) 
paramétert.

32767.0

41.38 Set 2 output freeze 
enable (Szett 2 
kimenet rögzítés 
engedélyezés)

Tekintse meg a 40.38 Set 1 output freeze enable (Szett 1 
kimenet rögzítés engedélyezés) paramétert.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

41.43 Set 2 sleep level 
(Szett 2 alvás szint)

Tekintse meg a 40.43 Set 1 sleep level (Szett 1 alvási szint) 
paramétert.

0.0

41.44 Set 2 sleep delay 
(Szett 2 alvás 
késleltetés)

Tekintse meg a 40.44 Set 1 sleep delay (Szett 1 alvási 
késleltetés) paramétert.

60.0 s
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41.45 Set 2 sleep boost 
time (Szett 2 alvás 
növelési idő)

Tekintse meg a 40.45 Set 1 sleep boost time (Szett 1 alvás 
növelési idő) paramétert.

0.0 s

41.46 Set 2 sleep boost 
step (Szett 2 alvás 
növelés lépték)

Tekintse meg a 40.46 Set 1 sleep boost step (Szett 1 alvás 
növelési lépték) paramétert.

0.0

41.47 Set 2 wake-up 
deviation (Szett 2 
ébredés eltérés)

Tekintse meg a 40.47 Set 1 wake-up deviation (Szett 1 
ébredési eltérés) paramétert.

0.00%

41.48 Set 2 wake-up 
delay (Szett 2 
ébredés 
késleltetés)

Tekintse meg a 40.48 Set 1 wake-up delay (Szett 1 Ébredési 
késleltetés) paramétert.

0.50 s

41.49 Set 2 tracking mode 
(Szett 2 követési 
mód)

Tekintse meg a 40.49 Set 1 tracking mode (Szett 1 Követési 
mód) paramétert.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

41.50 Set 2 tracking ref 
selection (Szett 2 
követési referencia 
kiválasztás)

Tekintse meg a 40.50 Set 1 tracking ref selection (Szett 1 
követési referencia választás) paramétert.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

41.58 Set 2 increase 
prevention (Szett 2 
növekvés 
megelőzés)

Tekintse meg a 40.58 Set 1 increase prevention (Szett 1 
növekvés megelőzés) paramétert.

No (Nem)

41.59 Set 2 decrease 
prevention (Szett 2 
csökkenés 
megelőzés)

Tekintse meg a 40.59 Set 1 decrease prevention (Szett 1 
csökkenés megelőzés) paramétert.

No (Nem)

41.62 PID internal 
setpoint actual (PID 
belső üzemi alapjel)

Tekintse meg a 40.62 PID internal setpoint actual (PID belső 
üzemi alapjel) paramétert.

-

43
43 Brake chopper 
(Fékcsopper)

A belső fékcsopper beállításai. 

43.01 Braking resistor 
temperature 
(Fékellenállás 
hőmérséklete)

A paraméter megjeleníti a fékellenállás becsült 
hőmérsékletét, vagy azt, hogy a fékellenállás milyen közel 
van a túlmelegedéshez. 
Az érték százalékban van megadva, ahol a 100% azt a 
hőmérsékletet jelzi, amikor a legnagyobb, folyamatos 
fékezési energia jelenik meg (43.09 Brake resistor Pmax cont 
(Fékellenállás Pmax, folyamatos)) az ellenálláson, a 
névleges időtartam 100%-a alatt. A termikus időállandó 
(43.08 Brake resistor thermal tc (Fékellenállás termikus 
időállandó)) azt az időtartamot jelenti, amely alatt a 
hőmérséklet a névleges 63%-ára melegszik. A 100%-on 
akkor lenne, ha 100%-nyi időtartam telne el.
Ez csak olvasható paraméter.

-

0.0…120.0% Becsült motor ellenállás hőmérséklet. 1 = 1%
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43.06 Brake chopper 
enable 
(Fékellenállás 
engedélyezése)

Engedélyezi a fékcsopper szabályozást. 
Megjegyzés: Mielőtt engedélyezné a fékcsopper 
szabályozást, bizonyosodjon meg a következőekről:
• a fékellenállás csatlakoztatva van
• a túlfeszültség szabályozás ki van kapcsolva (30.30 

Overvoltage control (Túlfeszültség szabályozás) 
paraméter)

• a betáp feszültség tartomány (95.01 Supply voltage 
(Hálózati (betáp) feszültség) paraméter) megfelelően lett 
megválasztva.

Disabled 
(Tiltva)

Disabled (Tiltva) A fékcsopper szabályozás tiltva. 0

Enabled with 
thermal model 
(Termikus modellel 
engedélyezve)

A fékcsopper szabályozás az ellenállás túlterhelés 
védelemmel együtt engedélyezve van.

1

Enabled without 
thermal model 
(Termikus modell 
nélkül 
engedélyezve)

A fékcsopper szabályozás engedélyezve van, de ellenállás 
túlterhelés védelem nélkül. Ez a beállítás akkor használatos, 
ha például az ellenállás el van látva termikus megszakítóval, 
amely a hajtással össze van kötve, és ha az ellenállás 
túlmelegszik, az lekapcsolja a hajtást. 

2

43.07 Brake chopper 
runtime enable 
(Fékcsopper futási 
idő engedélyezése)

Kiválasztható a forrás a gyors fékcsopper be/ki 
szabályozásához.
0 = A fékcsopper IGBT impulzusai le vannak tiltva.
1 = Normál fékcsopper IGBT moduláció.

A paraméterrel a fékcsopper szabályozás oly módon 
programozható fel, hogy csak akkor legyen aktív, ha a 
visszatápláló egyenirányítós egységnél a betáp hiányzik.

On (Be)

Off (Ki) 0. 0

On (Be) 1. 1

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

43.08 Brake resistor 
thermal tc 
(Fékellenállás 
termikus 
időállandó)

Megadható a fékellenállás túlterhelés védelemhez 
szükséges termikus időállandója. 

0 s

0…10000 s Fékellenállás termikus időállandó. 1 = 1 s

43.09 Brake resistor 
Pmax cont 
(Fékellenállás 
Pmax, folyamatos)

Megadható az ellenállás maximális folyamatos fékezési 
teljesítménye (kW-ban), amely miatt megnövekszik az 
ellenállás hőmérséklete a maximálisan megengedett értékre. 
Ez az érték a túlterhelés védelemnél használatos.

0.00 kW

0.00… 
10000.00 kW

Maximális folyamatos fékezési ellenállás. 1 = 1 kW

43.10 Brake resistance 
(Fékezési 
ellenállás)

Megadható a fékellenállás ellenállásának értéke. Az érték a 
fékcsopper védelemhez szükséges. 

0.0 ohm

0.0…1000.0 ohm A fékellenállás ohm-os értéke. 1 = 1 ohm
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43.11 Brake resistor fault 
limit (Fékellenállás 
hiba határ)

Megadható a fékellenállás hővédelmi funkciójának 
hibakorlátja. Ha a határértéket túllépi a hőmérséklet, a hajtás 
kiáll a 7183 BR excess temperature (FE túlmelegedés) 
hibára.
A 43.09 Brake resistor Pmax cont (Fékellenállás Pmax, 
folyamatos) paraméterben meghatározott terhelési 
teljesítményt elérő ellenállás hőmérsékletéhez képesti 
százalékos értékként van megadva.

105%

0…150% Fékellenállás hőmérsékleti hiba határ. 1 = 1%

43.12 Brake resistor 
warning limit 
(Fékellenállás 
figyelmeztetési 
határ)

Megadható a fékellenállás hővédelmi funkciójának 
figyelmeztetést adó határa. Ha a határértéket túllépi a 
hőmérséklet, a hajtás a A793 BR excess temperature (FE 
túlmelegedés) figyelmeztetést adja ki.
A 43.09 Brake resistor Pmax cont (Fékellenállás Pmax, 
folyamatos) paraméterben meghatározott terhelési 
teljesítményt elérő ellenállás hőmérsékletéhez képesti 
százalékos értékként van megadva. 

95%

0…150% Fékellenállás hőmérsékleti figyelmeztetési határ. 1 = 1%

44
44 Mechanical brake 
control (Mechanikai 
fékvezérlés)

A mechanikai fékvezérlés beállítása. 
Tekintse meg a Mechanikai fékvezérlés fejezetet is (108. 
oldal).

44.01 Brake control status 
(Fékvezérlés 
állapot)

Megjeleníthető a mechanikai fékvezérlés állapotszava. 
Ez a paraméter csak olvasható. 

-

0000h…FFFFh Mechanikai fékvezérlés állapotszava. 1 = 1

44.06 Brake control 
enable 
(Fékvezérlés 
engedélyezés)

Aktiválja/tiltja (vagy kiválasztja azt a forrást, amely 
aktiválja/tiltja) a mechanikai fékvezérlés logikát. 
0 = Fékvezérlés inaktív. 
1 = Fékvezérlés aktív. 

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

0. 0

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név Információ

0 Open command 
(Nyitó parancs)

Záró/nyitó parancs a féket működtető egység számára (0 = zárva, 1 
= nyitva). Kösse be ezt a bitet a kívánt kimenetre.

1 Opening torque
request (Nyitó 
nyomaték igény)

1 = Nyitó nyomaték igény lett kiadva a hajtás logika felől. 

2 Hold stopped
request (Tartás 
megállt igény)

1 = Tartás igény lett kiadva a hajtás logika felől. 

3 Ramp to stopped 
(Rámpa 
megállásig)

1 = Nullára rámpázás igény lett kiadva a hajtás logika felől. 

4 Enabled 
(Engedélyezett)

1 = A fékvezérlés engedélyezve van. 

5 Closed (Zárt) 1 = A fékvezérlés logika a FÉK ZÁRVA állapotban van. 

6 Opening (Nyitó) 1 = A fékvezérlés logika a FÉK NYIT állapotban van. 

7 Open (Nyitva) 1 = A fékvezérlés logika a FÉK NYITVA állapotban van.

8 Closing (Záró) 1 = A fékvezérlés logika a FÉK ZÁR állapotban van.

9…15 Reserved (Lefoglalva)
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Selected 
(Kiválasztva)

1. 1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 2

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 3

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 4

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 5

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 6

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 7

Timed function 1 
(Időzített funkció 1)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 0. bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

18

Timed function 2 
(Időzített funkció 2)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 1. bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

19

Timed function 3 
(Időzített funkció 3)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 2. bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

20

Supervision 1 
(Felügyelet 1)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 0. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

24

Supervision 2 
(Felügyelet 2)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 1. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

25

Supervision 3 
(Felügyelet 3)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 2. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

26

Supervision 4 
(Felügyelet 4)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 3. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

27

Supervision 5 
(Felügyelet 5)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 4. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

28

Supervision 6 
(Felügyelet 6)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 5. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

29

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

44.08 Brake open delay 
(Fék nyitás 
késleltetés)

Megadható a fék nyitási késleltetés, azaz a belső fék nyitási 
parancs és a motor fordulatszám szabályozás elkezdése 
közötti idő. A késleltetési időzítő akkor indul, amikor a hajtás 
felmágnesezte a motort. Az időzítő indításával 
párhuzamosan a fék szabályozási logika aktiválja a fék 
szabályozási kimenetet, és a fék elkezd nyitni, 
Ezt a paramétert a fék gyártó által specifikált mechanikai 
nyitási késleltetés értékére állítsa be. 

0.00 s

0.00…5.00 s Fék nyitás késleltetés. 100 = 1 s

44.13 Brake close delay 
(Fék zárás 
késleltetés)

Megadható a késleltetés a záró parancs (azaz, amikor a fék 
szabályozás kimenete le lett választva) és a hajtás 
modulációjának vége között. Ez alatt a motor üzemben, és 
szabályozva van addig, amíg a fék nem záródik. 
Ezt a paramétert a fék gyártó által specifikált mechanikai 
bekapcsolási idő értékére állítsa be. 

0.00 s

0.00…60.00 s Fék zárás késleltetés. 100 = 1 s
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44.14 Brake close level 
(Fék zárási szint)

Fék zárási szint. Megadható a fék zárási fordulatszáma, 
abszolút értékben. 
Miután a motor fordulatszáma lecsökkent erre a szintre, egy 
záró parancs lesz kiadva. 

10.0 rpm

0.0…1000.0 rpm Fék zárási fordulatszám. Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

45
45 Energy efficiency 
(Energiahatékonyság)

Az energiamegtakarítási számlálók beállításai.
Tekintse meg az Energiamegtakarítási számlálók fejezetet is 
(122. oldal).

45.01 Saved GW hours 
(Megtakarított 
GWh-k)

A közvetlen hálózati csatlakozású (DOL) motorokhoz képesti 
energia megtakarítás GWh-ban. Ez a paraméter akkor 
növekszik, ha a 45.02 Saved MW hours (Megtakarított MWh-
k) paraméter átfordul.
Ez csak olvasható paraméter (Tekintse meg a 45.21 Energy 
calculations reset (Energia kalkuláció alaphelyzetbe állítás) 
paramétert).

-

0…65535 GWh Megtakarított energia, GWh-ban. 1 = 1 GWh

45.02 Saved MW hours 
(Megtakarított 
MWh-k)

A közvetlen hálózati csatlakozású (DOL) motorokhoz képesti 
energia megtakarítás MWh-ban. Ez a paraméter akkor 
növekszik, ha a 45.03 Saved kW hours (Megtakarított kWh-k) 
paraméter átfordul.
Ez csak olvasható paraméter (Tekintse meg a 45.21 Energy 
calculations reset (Energia kalkuláció alaphelyzetbe állítás) 
paramétert).

-

0…999 MWh Megtakarított energia, MWh-ban. 1 = 1 MWh

45.03 Saved kW hours 
(Megtakarított kWh-
k)

A közvetlen hálózati csatlakozású (DOL) motorokhoz képesti 
energia megtakarítás MWh-ban. 
Ha a hajtás belső fékcsoppere aktiválva van, az összes, a 
motor felől a hajtás felé áramló energia feltételezhetően hővé 
alakul, de a számláló ekkor is feljegyzi a fordulatszám 
szabályozás általi megtakarításokat. Ha a csopper tiltva van, 
a motor felől visszatáplált energia szintén rögzítve van.
Ha a paraméter értéke átfordul, a 45.02 Saved MW hours 
(Megtakarított MWh-k) paraméter értéke növekszik. 
Ez csak olvasható paraméter (tekintse meg a 45.21 Energy 
calculations reset (Energia kalkuláció alaphelyzetbe állítás) 
paramétert).

-

0.0…999.9 kWh Megtakarított energia kWh-ban. 10 = 1 kWh

45.04 Saved energy 
(Megtakarított 
energia)

A közvetlen hálózati csatlakozású (DOL) motorokhoz képesti 
energia megtakarítás kWh-ban.
Ha a hajtás belső fékcsoppere aktiválva van, az összes, a 
motor felől a hajtás felé áramló energia feltételezhetően hővé 
alakul.
Ez csak olvasható paraméter (tekintse meg a 45.21 Energy 
calculations reset (Energia kalkuláció alaphelyzetbe állítás) 
paramétert).

-

0.0…214748364.7 
kWh

Megtakarított energia kWh-ban. 1 = 1 kWh
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45.05 Saved money 
x1000 
(Megtakarított pénz 
x1000)

Pénzbeli megtakarítások ezres nagyságrendben, a közvetlen 
hálózati csatlakozású (DOL) motorokhoz képest. Ez a 
paraméter akkor növekszik, ha a 45.06 Saved money 
(Megtakarított pénz) paraméter értéke átfordul. A valuta a 
45.17 Tariff currency unit (Tarifa valuta egység) paraméterrel 
állítható.
Ez csak olvasható paraméter (tekintse meg a 45.21 Energy 
calculations reset (Energia kalkuláció alaphelyzetbe állítás) 
paramétert).

-

0…4294967295 
ezer

Pénzbeli megtakarítások, ezres egységekben (x1000). 1 = 1 egység

45.06 Saved money 
(Megtakarított 
pénz)

Pénzbeli megtakarítások ezres nagyságrendben, a közvetlen 
hálózati csatlakozású (DOL) motorokhoz képest. Ezt az 
értéket úgy határozza meg a hajtás, hogy a megtakarított 
energia értékét összeszorozza a pillanatnyilag érvényben 
levő energia tarifával (45.14 Tariff selection (Tarifa 
kiválasztás)).
Ha ennek a paraméternek az értéke átfordul, a 45.05 Saved 
money x1000 (Megtakarított pénz x1000) paraméter értéke 
növekszik.
A valuta a 45.17 Tariff currency unit (Tarifa valuta egység) 
paraméterrel definiált érték.
Ez csak olvasható paraméter (tekintse meg a 45.21 Energy 
calculations reset (Energia kalkuláció alaphelyzetbe állítás) 
paramétert).

-

0.00…999.99 units Pénzbeli megtakarítások. 1 = 1 egység

45.07 Saved amount 
(Megtakarított 
mennyiség)

Pénzbeli megtakarítások a közvetlen hálózati csatlakozású 
(DOL) motorokhoz képest. Ezt az értéket úgy határozza meg 
a hajtás, hogy a megtakarított energia értékét összeszorozza 
a pillanatnyilag érvényben levő energia tarifával (45.14 Tariff 
selection (Tarifa kiválasztás)).
A valuta a 45.17 Tariff currency unit (Tarifa valuta egység) 
paraméterrel definiált érték.
Ez csak olvasható paraméter (tekintse meg a 45.21 Energy 
calculations reset (Energia kalkuláció alaphelyzetbe állítás) 
paramétert).

-

0.00… 
21474836.47 units

Pénzbeli megtakarítások. 1 = 1 egység

45.08 CO2 reduction in 
kilotons (CO2 
kibocsátás 
csökkentés 
kilotonnában)

Csökkenés a CO2 kibocsátás tekintetében, kilotonnában, a 
közvetlen hálózati csatlakozású motorokhoz képest. Ez az 
érték akkor növekszik, ha a 45.09 CO2 reduction in tons 
(CO2 kibocsátás csökkentés tonnában) paraméter értéke 
átfordul. 
Ez csak olvasható paraméter (tekintse meg a 45.21 Energy 
calculations reset (Energia kalkuláció alaphelyzetbe állítás) 
paramétert).

-

0…65535 kilotonna Csökkenés a CO2 kibocsátás tekintetében, kilotonnában. 1 = 1 
kilotonna
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45.09 CO2 reduction in 
tons (CO2 
kibocsátás 
csökkentés 
tonnában)

Csökkenés a CO2 kibocsátás tekintetében, tonnában, a 
közvetlen hálózati csatlakozású hajtásokhoz képest. Ezt az 
értéket úgy határozza meg a hajtás, hogy az MWh-ban 
megtakarított energiát összeszorozza a 45.18 CO2 
conversion factor (CO2 átváltási tényező) paraméter 
értékével (alapértelmezetten 0.5 tonna/MWh).
Ha a paraméter növekszik, a 45.08 CO2 reduction in kilotons 
(CO2 kibocsátás csökkentés kilotonnában) paraméter értéke 
átfordul. 
Ez csak olvasható paraméter (tekintse meg a 45.21 Energy 
calculations reset (Energia kalkuláció alaphelyzetbe állítás) 
paramétert).

-

0.0…999.9 tonna Csökkenés a CO2 kibocsátás tekintetében, tonnában. 1 = 1 
metrikus 
tonna

45.10 Total saved CO2 
(Összes 
megtakarított CO2)

Csökkenés a CO2 kibocsátás tekintetében, tonnában, a 
közvetlen hálózati csatlakozású motorokhoz képest. Ezt az 
értéket úgy határozza meg a hajtás, hogy az MWh-ban 
megtakarított energiát összeszorozza a 45.18 CO2 
conversion factor (CO2 átváltási tényező) paraméter 
értékével (alapértelmezetten 0.5 tonna/MWh).
Ez csak olvasható paraméter (tekintse meg a 45.21 Energy 
calculations reset (Energia kalkuláció alaphelyzetbe állítás) 
paramétert).

-

0.0…214748364.7 
tonna

Csökkenés a CO2 kibocsátás tekintetében, tonnában. 1 = 1 
metrikus 
tonna

45.11 Energy optimizer 
(Energia 
optimalizáló)

Engedélyezi/tiltja az energia optimalizálási funkciót. A funkció 
optimalizálja a motor fluxust, így a teljes energiafelhasználás 
és a motor zaj lecsökken, ha a hajtás a névleges terhelés 
alatt üzemel. A teljes energiahatékonyság (motor és hajtás) 
1...20%-kal növelhető, a terhelő nyomaték és a fordulatszám 
függvényeként.
Megjegyzés: Állandómágneses motor esetén az energia 
optimalizálási funkció állandóan aktív, függetlenül ettől a 
paramétertől.

Disable 
(Tiltva)

Disable (Tiltva) Az energia optimalizálás letiltva. 0

Enable 
(Engedélyezve)

Az energia optimalizálás engedélyezve. 1

45.12 Energy tariff 1 
(Energia tarifa 1)

Megadható az energia tarifa 1 (az energia ára, kWh-nként). A 
45.14 Tariff selection (Tarifa kiválasztás) paraméter 
beállításaitól függően, vagy ezt az értéket, vagy a 45.13 
Energy tariff 2 (Energia tarifa 2) paraméter értékét használja 
a hajtás, amikor kiszámítja a pénzbeli megtakarításokat.
A valuta a 45.17 Tariff currency unit (Tarifa valuta egység) 
paraméternél adható meg.
Megjegyzés: A tarifák a kiválasztás pillanatában csak 
olvashatóak, és nem alkalmazhatóak visszamenőlegesen. 

0.100 egység

0.000… 
4294967.295 
egységek

Energia tarifa 1. -

45.13 Energy tariff 2 
(Energia tarifa 2)

Megadható a 2. energia tarifa (az energia ára, kWh-nként).
Tekintse meg a 45.12 Energy tariff 1 (Energia tarifa 1).

0.200 egység

0.000… 
4294967.295 units

Energia tarifa 2. -
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45.14 Tariff selection 
(Tarifa kiválasztás)

A paraméter kiválasztja (vagy egy olyan forrást ad meg, 
amely kiválasztja), hogy melyik előre meghatározott tarifával 
számoljon a hajtás. 
0 = 45.12 Energy tariff 1 (Energia tarifa 1)
1 = 45.13 Energy tariff 2 (Energia tarifa 2)

Energy tariff 
1 (Energia 
tarifa 1)

Energy tariff 1 
(Energia tarifa 1)

0. 0

Energy tariff 2 
(Energia tarifa 2)

1. 1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 2

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 3

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 4

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 5

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 6

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 7

Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

45.17 Tariff currency unit 
(Tarifa valuta 
egység)

A paraméter meghatározza a megtakarítási számítások 
során alkalmazott valutát. 

EUR (Euro)

Local currency 
(Helyi valuta)

A valuta a nyelv kiválasztásával állítható be. (tekintse meg a 
96.01 Language (Nyelv) paramétert).

100

EUR (Euro) Euro. 101

USD (US dollár) US dollár. 102

45.18 CO2 conversion 
factor (CO2 
átváltási tényező)

Megadható a megtakarított energia és a CO2 kibocsátás közti 
átváltáshoz szükséges tényező. (kg/kWh vagy tn/MWh).

0.500 
tn/MWh

0.000…65.535 
tn/MWh

Átváltási tényező a megtakarított energia és a CO2 
kibocsátás között. 

1 = 1 tn/MWh

45.19 Comparison power 
(Összehasonlítási 
teljesítmény)

Az a pillanatnyi teljesítmény, amelyet a motor felvesz, ha 
közvetlen hálózati csatlakozással (DOL) kapcsolódik, és 
üzemel. Ez az érték referenciaként használatos az 
energiamegtakarítással kapcsolatos kalkulációk esetén. 
Megjegyzés: Az energiamegtakarítási kalkulációk 
pontossága egyenesen arányos a ezen érték pontosságával. 
Ha ide semmi sem lett megadva, a névleges motor 
teljesítmény lesz felhasználva a számításhoz, azonban ez 
túlzottan nagy energiafelhasználást jelezhet, viszont a 
motorok nem veszik fel az adattáblán található teljesítményt 
teljes egészében. 

0.00 kW

0.00…100000.00 
kW

Motor teljesítmény. 1 = 1 kW

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16



304   Paraméterek
45.21 Energy calculations 
reset (Energia 
kalkuláció 
alaphelyzetbe 
állítás)

Alaphelyzetbe állítja a megtakarítást számláló 45.01…45.10 
paramétereket.

Done (Kész)

Done (Kész) Az alaphelyzetbe állítás nem szükséges (normál működés), 
vagy az alaphelyzetbe állítás befejeződött. 

0

Reset 
(Alaphelyzetbe 
állítás)

Alaphelyzetbe állítja a megtakarítást számláló 
paramétereket. Az érték automatikusan a Done (Kész) 
értékre vált.

1

46
46 Monitoring/scaling 
settings 
(Megfigyelési/skálázási 
beállítások)

Fordulatszám felügyeleti beállítások; üzemi jel szűrés; 
általános skálázási beállítások.

46.01 Speed scaling 
(Fordulatszám 
skálázás)

Megadható a maximális fordulatszám értéke a felfutási 
rámpa rátájának meghatározásához, illetve a kezdeti 
fordulatszám értéke a lefutási ráta meghatározásához 
(tekintse meg a 23 Speed reference ramp (Fordulatszám 
referencia rámpa) paramétercsoportot). A fordulatszám 
felfutási, és lefutási rámpa idők ezáltal összefüggésben 
lesznek ezzel az értékkel (és nem a 30.12 Maximum speed 
(Maximális fordulatszám) paraméterrel).
Továbbá megadható a fordulatszámmal kapcsolatos 
paraméterek 16 bites skálázása. Ezen paraméter értéke 
megfelel a 20000-nek, pl. a terepibusz kommunikáció során. 

1500.00 rpm

0.10…30000.00 
rpm

Felfutási/lefutási határ/kezdeti fordulatszám. 1 = 1 rpm

46.02 Frequency scaling 
(Frekvencia 
skálázás)

Megadható a maximális frekvencia értéke a felfutási rámpa 
rátájának meghatározásához, illetve a kezdeti frekvencia 
értéke a lefutási ráta meghatározásához (tekintse meg a 28 
Frequency reference chain (Frekvencia referencia lánc) 
paramétercsoportot). A frekvencia felfutási, és lefutási rámpa 
idők ezáltal összefüggésben lesznek ezzel az értékkel (és 
nem a 30.14 Maximum frequency (Maximális frekvencia) 
paraméterrel).
Továbbá, megadható a frekvenciával kapcsolatos 
paraméterek 16 bites skálázása is. Ezen paraméter értéke 
megfelel a 20000-nek, pl. a terepibusz kommunikáció során. 

50.00 Hz

0.10…1000.00 Hz Felfutási/lefutási határ/kezdeti frekvencia. 10 = 1 Hz

46.03 Torque scaling 
(Nyomaték 
skálázás)

Megadható a nyomaték paraméterek 16 bites skálázása. A 
paraméter értéke (a névleges motor nyomaték 
százalékában) megfelel a 10000-nek, pl. a terepibusz 
kommunikáció során.

100.0%

0.1…1000.0% Az 10000-hez tartozó nyomaték a terepibuszon. 10 = 1%

46.04 Power scaling 
(Teljesítmény 
skálázás)

Megadható az a teljesítményérték, amely megfelel a 10000-
nek, pl. a terepibusz kommunikáció során. A mértékegység a 
96.16 Unit selection (Mértékegység kiválasztás) paraméterrel 
választható ki.

1000.0 kW 
vagy hp

0.1…30000.0 kW or 
0.1…40214.5 hp

Az 10000-hez tartozó teljesítmény a terepibuszon. 1 = 1 egység
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46.05 Current scaling 
(Áram skálázás)

Megadható az áram paraméterek 16 bites skálázása. A 
paraméter értéke megfelel a 10000-nek a terepibusz 
kommunikációban. 

10000 A

0…30000 A

46.11 Filter time motor 
speed (Szűrési idő 
motor 
fordulatszám)

Megadható a szűrési idő a 01.01 Motor speed used 
(Használt motor fordulatszám) és a 01.02 Motor speed 
estimated (Becsült motor fordulatszám) paraméterek 
számára.

500 ms

2…20000 ms Motor fordulatszám jel szűrési idő. 1 = 1 ms

46.12 Filter time output 
frequency (Szűrési 
idő kimeneti 
frekvencia)

Megadható a szűrési idő a 01.06 Output frequency (Kimeneti 
frekvencia) jel számára.

500 ms

2…20000 ms Kimeneti frekvencia jel szűrési ideje. 1 = 1 ms

46.13 Filter time motor 
torque (Szűrési idő 
motor nyomaték)

Megadható a szűrési idő a 01.10 Motor torque (Motor 
nyomaték) jel számára.

100 ms

2…20000 ms Motor nyomaték jel szűrési ideje. 1 = 1 ms

46.14 Filter time power 
(Szűrési idő 
teljesítmény)

Megadható a szűrési idő a 01.14 Output power (Kimeneti 
teljesítmény) jel számára.

100 ms

2…20000 ms Kimeneti teljesítmény jel szűrési idő. 1 = 1 ms

46.21 At speed hysteresis 
(Fordulatszám 
hiszterézisen)

Megadhatóak az “alapjelen” értelmezhető határértékek a 
hajtás fordulatszám szabályozása számára. 
Amennyiben a különbség a (22.87 Speed reference act 7 
(Ford. szám ref. üzemi 7)) referencia és a fordulatszám 
(24.02 Used speed feedback (Felhasznált fordulatszám 
visszacsatolás)) között kisebb, mint a 46.21 At speed 
hysteresis (Fordulatszám hiszterézisen) értéke, a hajtás úgy 
kezelendő, mint az “alapjelen üzemelő” hajtás. Ezt a 06.11 
Main status word (Fő állapotszó) 8. bitje jelzi. 

50.00 rpm

0.00…30000.00 
rpm

Határérték az “alapjelen üzemelés” jelzésére a fordulatszám 
szabályozás esetén. 

Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.
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46.22 At frequency 
hysteresis (A 
frekvencia 
hiszterézisen)

Megadhatóak az “alapjelen” értelmezhető határértékek a 
hajtás frekvencia szabályozása számára. Amennyiben az 
abszolút különbség a (28.96 Frequency ref ramp input 
(Frekvencia referencia rámpa bemenet)) referencia és az 
aktuális (01.06 Output frequency (Kimeneti frekvencia)) 
frekvencia között kisebb, mint a 46.22 At frequency 
hysteresis (A frekvencia hiszterézisen) paraméter értéke, a 
hajtás úgy kezelendő, mint az “alapjelen üzemelő” hajtás. Ezt 
a 06.11 Main status word (Fő állapotszó) 8. bitje jelzi.

2.00 Hz

0.00…1000.00 Hz Határérték az “alapjelen üzemelés” jelzésére a frekvencia 
szabályozás esetén. 

Tekintse meg 
a 46.02 
paramétert

46.23 At torque hysteresis 
(A nyomaték 
hiszterézisen)

Megadhatóak az “alapjelen” értelmezhető határértékek a 
hajtás nyomaték szabályozása számára. Amennyiben az 
abszolút különbség a (26.73 Torque reference act 4 
(Nyomaték referencia üzemi 4)) referencia és az aktuális 
(01.10 Motor torque (Motor nyomaték)) nyomaték között 
kisebb, mint a 46.23 At torque hysteresis (A nyomaték 
hiszterézisen) paraméter értéke, a hajtás úgy kezelendő, 
mint az “alapjelen üzemelő” hajtás. Ezt a 06.11 Main status 
word (Fő állapotszó) 8. bitje jelzi.

5.0%

0.0…300.0% Határérték az “alapjelen üzemelés” jelzésére a nyomaték 
szabályozás esetén. 

Tekintse meg 
a 46.03 
paramétert.

46.31 Above speed limit 
(Fordulatszám 
korlát felett)

Megadható egy trigger szint a “korlát (határérték) felett” 
jelzésére a fordulatszám szabályozás esetén. Ha az üzemi 
fordulatszám eléri a határértéket, a 06.17 Drive status word 2 
(Hajtás állapotszó 2) paraméter 10. bitje aktív lesz.

0.00 rpm

0.00…30000.00 
rpm

“Határérték felett” jelzési trigger szint a fordulatszám 
szabályozás számára.

Tekintse meg 
a 46.01 
paramétert.

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

01.06 (Hz)

0 Hz

28.96 + 46.22 (Hz)

28.96 (Hz)

28.96 - 46.22 (Hz)

Hajtás az alapjelen
(06.11 bit 8 = 1)

01.10 (%)

0%

26.73 + 46.23 (%)

26.73 (%)

26.73 - 46.23 (%)

Hajtás az alapjelen
(06.11 bit 8 = 1)
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46.32 Above frequency 
limit (Frekvencia 
korlát felett)

Megadható egy trigger szint a “korlát (határérték) felett” 
jelzésére, a frekvencia szabályozás esetén. Ha az üzemi 
frekvencia eléri a határértéket, a 06.17 Drive status word 2 
(Hajtás állapotszó 2) paraméter 10. bitje aktív lesz.

0.00 Hz

0.00…1000.00 Hz “Határérték felett” jelzési trigger szint a frekvencia 
szabályozás esetén.

Tekintse meg 
a 46.02 
paramétert.

46.33 Above torque limit 
(Nyomaték korlát 
felett)

Megadható egy trigger szint a “korlát (határérték) felett” 
jelzésére a nyomaték szabályozás esetén. Ha az üzemi 
nyomaték eléri a határértéket, a 06.17 Drive status word 2 
(Hajtás állapotszó 2) paraméter 10. bitje aktív lesz.

0.0%

0.0…1600.0% “Határérték felett” jelzési trigger szint a nyomaték 
szabályozás számára.

Tekintse meg 
a 46.03 
paramétert.

46.41 kWh pulse scaling 
(kWh impulzus 
skálázás)

Megadható egy trigger szint a “kWh impulzus” aktív értékre, 
50 ms-re. Az impulzus kimenete a 05.22 Diagnostic word 3 
(Diagnosztikai szó 3) paraméter 9. bitje.

1.000 kWh

0.001… 
1000.000 kWh

 “kWh impulzus” aktív trigger szint. 1 = 1 kWh

47
47 Data storage 
(Adattárolás)

Olyan adattárolási paraméterek, amelyek írhatóak, vagy 
kiolvashatóak belőlük az adatok egyéb paraméter források, 
illetve célbeállítások által. 
Vegye figyelembe, hogy különböző tárolási paraméterek 
léteznek a különböző adattípusok számára. 
Tekintse meg az Adattároló paraméterek fejezetet (126. 
oldal).

47.01 Data storage 1 
real32 (Adattárolás 
1 valós32)

Adattárolási paraméter 1. 0.000

-2147483.008… 
2147483.008

32-bites adat. -

47.02 Data storage 2 
real32 (Adattárolás 
2 valós32)

Adattárolási paraméter 2. 0.000

-2147483.008… 
2147483.008

32-bites adat. -

47.03 Data storage 3 
real32 (Adattárolás 
3 valós32)

Adattárolási paraméter 3. 0.000

-2147483.008… 
2147483.008

32-bites adat. -

47.04 Data storage 4 
real32 (Adattárolás 
4 valós32)

Adattárolási paraméter 4. 0.000

-2147483.008… 
2147483.008

32-bites adat. -

47.11 Data storage 1 
int32 (Adattárolás 1 
integer32)

Adattárolási paraméter 9. 0

-2147483648… 
2147483647

32-bites adat. -

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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47.12 Data storage 2 
int32 (Adattárolás 2 
integer32)

Adattárolási paraméter 10. 0

-2147483648… 
2147483647

32-bites adat. -

47.13 Data storage 3 
int32 (Adattárolás 3 
integer32)

Adattárolási paraméter 11. 0

-2147483648… 
2147483647

32-bites adat. -

47.14 Data storage 4 
int32 (Adattárolás 4 
integer32)

Adattárolási paraméter 12. 0

-2147483648… 
2147483647

32-bites adat. -

47.21 Data storage 1 
int16 (Adattárolás 1 
integer16)

Adattárolási paraméter 17. 0

-32768…32767 16-bites adat. 1 = 1

47.22 Data storage 2 
int16 (Adattárolás 2 
integer16)

Adattárolási paraméter 18. 0

-32768…32767 16-bites adat. 1 = 1

47.23 Data storage 3 
int16 (Adattárolás 3 
integer16)

Adattárolási paraméter 19. 0

-32768…32767 16-bites adat. 1 = 1

47.24 Data storage 4 
int16 (Adattárolás 4 
integer16)

Adattárolási paraméter 20. 0

-32768…32767 16-bites adat. 1 = 1

49
49 Panel port 
communication (Panel 
port kommunikáció)

A hajtáson levő vezérlőpanel portjával kapcsolatos 
kommunikációs beállítások. 

49.01 Node ID number 
(Csomóponti ID 
azonosító)

Megadható a hajtás csomóponti ID azonosítója. Minden 
egyes, a hálózatra csatlakozó eszköznek egyedi ID 
azonosítóval kell rendelkeznie. 
Megjegyzés: A hálózatba kötött hajtásoknál célszerű az ID1-
et lefoglalni a csere/tartalék hajtások számára.

1

1…32 Csomóponti ID. 1 = 1

49.03 Baud rate 
(Adatátviteli 
sebesség)

Megadható a kapcsolat adatátviteli sebessége. 115.2 kbps

9.6 kbps 9.6 kbit/s. 0

38.4 kbps 38.4 kbit/s. 1

57.6 kbps 57.6 kbit/s. 2

86.4 kbps 86.4 kbit/s. 3

115.2 kbps 115.2 kbit/s. 4

230.4 kbps 230.4 kbit/s. 5

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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49.04 Communication 
loss time 
(Kommunikációs 
hiba időtartama)

Beállítható egy időkorlát a vezérlőpanel (vagy PC szoftver) 
kommunikációjával kapcsolatban. Ha a kommunikációs hiba 
hosszabb ideig áll fenn, mint az időkorlát, a 49.05 
Communication loss action (Kommunikációs hiba művelet) 
paraméterben meghatározott művelet fog végrehajtódni.

10.0 s

0.1…3000.0 s Panel/PC szoftver kommunikációs időkorlát. 10 = 1 s

49.05 Communication 
loss action 
(Kommunikációs 
hiba művelet)

Megadható, hogy a hajtás hogyan reagáljon egy esetleges 
vezérlőpanel (vagy PC szoftver) kommunikációs hiba esetén.

Fault (Hiba)

No action (Nincs 
művelet)

Nincs végrehajtott művelet. 0

Fault (Hiba) A hajtás kiáll a 7081 Programmable fault (programozható 
hiba): 49.05 Communication loss action (Kommunikációs 
hiba művelet) hibára.

1

Last speed (Utolsó 
fordulatszám)

A hajtás generál egy A7EE Panel loss figyelmeztetést, és 
rögzíti a fordulatszámot azon a szinten, amelyen a hajtás 
utoljára üzemelt. A fordulatszám egy 850 ms-os aluláteresztő 
szűrést alkalmazó üzemi fordulatszám alapján van 
meghatározva. 

FIGYELMEZTETÉS! Bizonyosodjon meg arról, hogy 
az adott kommunikációs hiba esetén (annak 
helyreállítása után) biztonságos a működés 

folytatása.

2

Speed ref safe 
(Biztonsági 
fordulatszám 
referencia)

A hajtás generál egy A7EE Panel loss figyelmeztetést, és a 
22.41 Speed ref safe (Biztonságos ford. szám ref) (vagy a 
28.41 Frequency ref safe (Biztonsági frekv. ref), ha 
frekvencia referencia van használva) paraméterben 
meghatározott fordulatszámra állítja be a fordulatszámot.

FIGYELMEZTETÉS! Bizonyosodjon meg arról, hogy 
az adott kommunikációs hiba esetén (annak 
helyreállítása után) biztonságos a működés 

folytatása.

3

49.06 Refresh settings 
(Beállítások 
frissítése)

A 49.01…49.05 paraméterek beállításai érvénybe lépnek.
Megjegyzés: A frissítés kommunikációs hibát okozhat, így a 
hajtás újracsatlakoztatása szükséges lehet.

Done (Kész)

Done (Kész) A frissítés elkészült, vagy nem szükséges. 0

Configure 
(Konfigurálás)

A 49.01…49.05 paraméterek frissítése. Az érték 
automatikusan a Done (Kész) állapotba kerül.

1

50
50 Fieldbus adapter 
(FBA) (Terepibusz 
adapter (FBA))

Terepibuszos kommunikáció beállítások. 
Tekintse meg a Terepibusz vezérlés terepibusz adapteren 
keresztül fejezetet is (451. oldal). 

50.01 FBA A enable (FBA 
A engedélyezése)

Engedélyezhető/tiltható a kommunikáció a terepibusz 
adapter A és a hajtás között. A paraméter megadja, hogy 
melyik slot-ba lett helyezve az adapter.

Disable 
(Tiltás)

Disable (Tiltás) A hajtás és a terepibusz adapter A közötti kommunikáció 
tiltva van.

0

Option slot 1 
(Opciós slot 1)

A kommunikáció a terepibusz adapter A és a hajtás között 
engedélyezve van. Az adapter az 1. slotban helyezkedik el. 

1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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50.02 FBA A comm loss 
func (FBA A 
kommunikációs 
hiba funkció)

Megadható, hogy a hajtás hogyan reagáljon egy esetleges 
kommunikációs hiba esetén. A késleltetés az 50.03 FBA A 
comm loss t out (FBA A komm. hiba késleltetés) paraméterrel 
állítható be.

No action 
(Nincs 
művelet)

No action (Nincs 
művelet)

Nincs elvégzett művelet. 0

Fault (Hiba) A kommunikációs hiba észlelés aktív. A kommunikációs hiba 
után a hajtás kiáll a 7510 FBA A communication hibára, és a 
motor szabadon futással megáll.

1

Last speed (Utolsó 
fordulatszám)

A kommunikációs hiba észlelés aktív. A kommunikációs hiba 
után a hajtás az (A7C1 FBA A communication) 
figyelmeztetést generálja, és rögzíti az abban a pillanatban a 
kimeneten fellépő üzemi fordulatszámot. A fordulatszám egy 
850 ms-os aluláteresztő szűrést alkalmazó üzemi 
fordulatszám alapján van meghatározva.

FIGYELMEZTETÉS! Bizonyosodjon meg arról, hogy 
az adott kommunikációs hiba esetén (annak 
helyreállítása után) biztonságos a működés 

folytatása.

2

Speed ref safe 
(Biztonságos 
fordulatszám 
referencia)

A kommunikációs hiba észlelés aktív. A kommunikációs hiba 
után a hajtás az (A7C1 FBA A communication) 
figyelmeztetést generálja, és a 22.41 Speed ref safe 
(Biztonságos ford. szám ref) (vagy a 28.41 Frequency ref 
safe (Biztonsági frekv. ref), ha frekvencia referencia van 
használva) paraméterben meghatározott fordulatszámra 
állítja be az adott fordulatszámot.

FIGYELMEZTETÉS! Bizonyosodjon meg arról, hogy 
az adott kommunikációs hiba esetén (annak 
helyreállítása után) biztonságos a működés 

folytatása.

3

50.03 FBA A comm loss t 
out (FBA A komm. 
hiba késleltetés)

Megadható az a késleltetés, amely leteltekor az 50.02 FBA A 
comm loss func (FBA A kommunikációs hiba funkció) 
paraméterben rögzített művelet fog végrehajtódni. Az 
időtartam mérése akkor indul el, ha a kommunikációs 
kapcsolaton keresztül nem lehet a rendszerüzeneteket 
frissíteni. 

0.3 s

0.3…6553.5 s Késleltetés. 1 = 1 s

50.04 FBA A ref1 type 
(FBA A referencia 1 
típus)

Kiválasztható a terepibusz adapter “A” felől érkező referencia 
1 típusa és skálázása. A referencia skálázás a 46.01…46.04 
paraméterekkel adható meg, attól függően, hogy a referencia 
típus ki lett-e választva ezzel a paraméterrel.

Speed or 
frequency 
(Fordulatszá
m vagy 
frekvencia)

Speed or frequency 
(Fordulatszám vagy 
frekvencia)

A típus és a skálázás automatikusan van kiválasztva a 
pillanatnyilag aktív működési módnak megfelelően, az 
alábbiak szerint:

0

Transparent 
(Transzparens)

Nincs skálázás alkalmazva. 1

General (Általános) Általános referencia, konkrét mértékegység nélkül. 2

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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Torque (Nyomaték) A skálázás a 46.03 Torque scaling (Nyomaték skálázás) 
paraméter által lett meghatározva. 

3

Speed 
(Fordulatszám)

A skálázás a 46.01 Speed scaling (Fordulatszám skálázás) 
paraméter átlal lett meghatározva.

4

Frequency 
(Frekvencia)

A skálázás a 46.02 Frequency scaling (Frekvencia skálázás) 
paraméter által lett meghatározva.

5

50.05 FBA A ref2 type 
(FBA A referencia 2 
típus)

Megadható a terepibusz adapter “A” felől érkező referencia 2 
típus és skálázás. A referencia skálázása a 46.01…46.04 
paraméterekkel határozható meg, attól függően, hogy melyik 
referencia típus lett kiválasztva ezen paraméter által.

Speed or 
frequency 
(Fordulatszá
m vagy 
frekvencia)

Speed or frequency 
(Fordulatszám vagy 
frekvencia)

A típus és a skálázás automatikusan lett kiválasztva, a 
pillanatnyilag aktív működési módoknak megfelelően, a 
következőek szerint:

0

Transparent 
(Transzparens)

Semmilyen skálázás sem lett alkalmazva. 1

General (Általános) Általános referencia, konkrét mértékegység nélkül. 2

Torque (Nyomaték) A skálázás a 46.03 Torque scaling (Nyomaték skálázás) 
paraméter által lett meghatározva. 

3

Speed 
(Fordulatszám)

A skálázás a 46.01 Speed scaling (Fordulatszám skálázás) 
paraméter által lett meghatározva.

4

Frequency 
(Frekvencia)

A skálázás a 46.02 Frequency scaling (Frekvencia skálázás) 
paraméter által lett meghatározva.

5

50.06 FBA A SW sel (FBA 
A SW kiválasztás)

Megadható a terepibusz adapter A-n keresztül a terepibusz 
hálózatra kiküldött Állapotszó forrása.

Auto 
(Automata)

Auto (Automata) Az állapotszó forrása automatikusan lesz kiválasztva. 0

Transparent mode 
(Transzparens 
mód)

Az 50.09 FBA A SW transparent source (FBA A SW 
transzparens forrás) paraméterrel kiválasztott forrás az 
Állapotszóként lesz továbbítva a terepibusz adapter A-n 
keresztül, a terepibusz hálózat felé.

1

50.07 FBA A actual 1 type 
(FBA A üzemi 1 
típus)

Megadható a terepibusz adapter A-n keresztül a terepibusz 
hálózat felé továbbított üzemi érték 1 típusa és skálázása. Az 
érték skálázása a 46.01…46.04 paraméterekkel határozható 
meg, attól függően, hogy ezen paraméter által melyik üzemi 
érték típus lett kiválasztva. 

Speed or 
frequency 
(Fordulatszá
m vagy 
frekvencia)

Speed or frequency 
(Fordulatszám vagy 
frekvencia)

A típus és a skálázás automatikusan van kiválasztva, a 
pillanatnyilag aktív működési módoknak megfelelően, a 
következőek szerint:

0
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Transparent 
(Transzparens)

Semmilyen skálázás sem lett alkalmazva. 1

General (Általános) Általános referencia, konkrét mértékegység nélkül. 2

Torque (Nyomaték) A skálázás a 46.03 Torque scaling (Nyomaték skálázás) 
paraméter által lett meghatározva. 

3

Speed 
(Fordulatszám)

A skálázás a 46.01 Speed scaling (Fordulatszám skálázás) 
paraméter által lett meghatározva.

4

Frequency 
(Frekvencia)

A skálázás a 46.02 Frequency scaling (Frekvencia skálázás) 
paraméter által lett meghatározva.

5

50.08 FBA A actual 2 type 
(FBA A üzemi 2 
típus)

Megadható a terepibusz adapter A-n keresztül a terepibusz 
hálózat felé továbbított üzemi érték 2 típusa és skálázása. Az 
érték skálázása a 46.01…46.04 paraméterekkel határozható 
meg, attól függően, hogy melyik üzemi érték típus lett 
kiválasztva ezen paraméter által. 

Speed or 
frequency 
(Fordulatszá
m vagy 
frekvencia)

Speed or frequency 
(Fordulatszám vagy 
frekvencia)

A típus és a skálázás automatikusan van kiválasztva, a 
pillanatnyilag aktív működési módoknak megfelelően, a 
következőek szerint:

0

Transparent 
(Transzparens)

Skálázás nem lett kiválasztva. 1

General (Általános) Általános referencia, konkrét mértékegység nélkül. 2

Torque (Nyomaték) A skálázás a 46.03 Torque scaling (Nyomaték skálázás) 
paraméter által lett meghatározva. 

3

Speed 
(Fordulatszám)

A skálázás a 46.01 Speed scaling (Fordulatszám skálázás) 
paraméter átlal lett meghatározva.

4

Frequency 
(Frekvencia)

A skálázás a 46.02 Frequency scaling (Frekvencia skálázás) 
paraméter által lett meghatározva.

5

50.09 FBA A SW 
transparent source 
(FBA A SW 
transzparens 
forrás)

Megadható a terepibusz állapotszó forrása, ha az 50.06 FBA 
A SW sel (FBA A SW kiválasztás) paraméter a Transparent 
mode (Transzparens mód) értékre lett állítva.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

Nincs forrás kiválasztva. -

(Other) Egyéb érték Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

50.10 FBA A act1 
transparent source 
(FBA A üzemi1 
transzparens 
forrás)

FBA A üzemi 1 transzparens forrás. Ha az 50.07 FBA A 
actual 1 type (FBA A üzemi 1 típus) paraméter a Transparent 
(Transzparens) értékre lett állítva, akkor ez a paraméter 
kiválasztja a terepibusz adapter A-n keresztül a terepibusz 
hálózatra továbbított üzemi érték 1 forrását.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

Nincs forrás kiválasztva. -

(Other) Egyéb érték Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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50.11 FBA A act2 
transparent source 
(FBA A üzemi 2 
transzparens 
forrás)

Ha az 50.08 FBA A actual 2 type (FBA A üzemi 2 típus) 
paraméter a Transparent (Transzparens) értékre lett állítva, 
akkor ez a paraméter kiválasztja a terepibusz adapter A-n 
keresztül a terepibusz hálózatra továbbított üzemi érték 2 
forrását.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

Nincs forrás kiválasztva. -

(Other) Egyéb érték Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

50.12 FBA A debug 
enable (FBA A 
hibakeresés 
engedélyezve)

Engedélyezhető a terepibusz adapter A-tól és oda érkező 
nyers (nem módosított) adatok kijelzése az 50.13…50.18 
paraméterek segítségével. 
Ez a funkció csak a hibakeresésnél ajánlatos. 

Disable 
(Tiltva)

Disable (Tiltva) A terepibusz adapter A nyers adatai kijelzésének tiltása. 0

Enable 
(Engedélyezés)

A terepibusz adapter A nyers adatai kijelzésének 
engedélyezése.

1

50.13 FBA A control word 
(FBA A vezérlőszó)

Megjeleníthető a “master” állomás (PLC) által a terepibusz 
adapter A-hoz küldött nyers (nem módosított) vezérlőszó, ha 
a hibakeresés engedélyezve van az 50.12 FBA A debug 
enable (FBA A hibakeresés engedélyezve) paraméter által.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

00000000h… 
FFFFFFFFh

A “master” állomás által a terepibusz A-hoz elküldött 
vezérlőszó.

-

50.14 FBA A reference 1 
(FBA A referencia 
1)

Megjeleníthető a “master” állomás (PLC) által a terepibusz 
adapter A-hoz küldött nyers (nem módosított REF1 
referencia, ha a hibakeresés engedélyezve van az 50.12 
FBA A debug enable (FBA A hibakeresés engedélyezve) 
paraméter által.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-2147483648… 
2147483647

A “master” állomás által a terepibusz A-hoz elküldött nyers 
REF1.

-

50.15 FBA A reference 2 
(FBA A referencia 
2)

Megjeleníthető a “master” állomás (PLC) által a terepibusz 
adapter A-hoz küldött nyers (nem módosított REF1 
referencia, ha a hibakeresés engedélyezve van a 50.12 FBA 
A debug enable (FBA A hibakeresés engedélyezve) 
paraméter által.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-2147483648… 
2147483647

A “master” állomás által a terepibusz A-hoz elküldött nyers 
REF2.

-

50.16 FBA A status word 
(FBA A állapotszó)

Megjeleníthető a terepibusz adapter A által a “master” 
állomás-hoz (PLC) küldött nyers (nem módosított) állapotszó, 
ha a hibakeresés engedélyezve van az 50.12 FBA A debug 
enable (FBA A hibakeresés engedélyezve) paraméter által.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

00000000h… 
FFFFFFFFh

A terepibusz adapter A által a “master” állomáshoz elküldött 
állapotszó.

-
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50.17 FBA A actual value 
1 (FBA A üzemi 
érték 1)

Megjeleníthető a terepibusz adapter által a “master” állomás-
hoz (PLC) küldött nyers (nem módosított) ÜZEMI1 (ACT1) 
érték, ha a hibakeresés engedélyezve van a 50.12 FBA A 
debug enable (FBA A hibakeresés engedélyezve) paraméter 
által.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-2147483648… 
2147483647

A terepibusz adapter A által a “master” állomáshoz elküldött 
nyers ÜZEMI1 (ACT1) üzemi érték.

-

50.18 FBA A actual value 
2 (FBA A üzemi 
érték 2)

Megjeleníthető a terepibusz adapter által a “master” 
állomáshoz (PLC) küldött nyers (nem módosított) ÜZEMI2 
(ACT2) érték, ha a hibakeresés engedélyezve van a 50.12 
FBA A debug enable (FBA A hibakeresés engedélyezve) 
paraméter által.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

-2147483648… 
2147483647

A terepibusz adapter A által a “master” állomáshoz elküldött 
nyers ÜZEMI2 (ACT2) üzemi érték.

-

51
51 FBA A settings (FBA 
A beállítások)

Terepibusz adapter A beállítások. 

51.01 FBA A type (FBA A 
típus)

Megjeleníthető a csatlakoztatott terepibusz adapter modul 
típusa. 
0 = A modul nem található, vagy nincs megfelelően 
csatlakoztatva, vagy le lett tiltva az 50.01 FBA A enable (FBA 
A engedélyezése) paraméter által; 0 = Nincs; 
1 = PROFIBUS-DP; 32 = CANopen; 37 = DeviceNet; 
128 = Ethernet; 132 = PROFInet IO; 135 = EtherCAT; 
136 = ETH Pwrlink; 485 = RS-485 komm; 101 = ControlNet;
Ez a paraméter csak olvasható.

-

51.02 FBA A Par2 (FBA A 
paraméter 2)

FBA A paraméter 2. Az 51.02…51.26 paraméterek modul 
specifikus paraméterek. További információért tekintse meg a 
terepibusz adapter modul dokumentációját. Vegye 
figyelembe, hogy nem szükséges az összes paraméter 
beállítása.

-

0…65535 Terepibusz adapter beállítási paraméter. 1 = 1

… … … …

51.26 FBA A Par26 (FBA 
A Par26.)

Tekintse meg az 51.02 FBA A Par2 (FBA A paraméter 2) 
paramétert.

-

0…65535 Terepibusz adapter beállítási paraméter. 1 = 1

51.27 FBA A par refresh 
(FBA A paraméter 
frissítés)

FBA A paraméter frissítés. Frissíti az összes, megváltoztatott 
terepibusz adapter konfigurációs beállítást. A frissítés után 
az érték automatikusan a Done (Kész) értékre vált át.
Megjegyzés: Ez a paraméter nem változtatható meg, amíg a 
hajtás üzemel. 

Done (Kész)

Done (Kész) A frissítés elkészült. 0

Configure 
(Beállítás)

Frissítés. 1

51.28 FBA A par table ver 
(FBA A paraméter 
táblázat verzió)

Megjeleníthető a terepibusz adapter modul leképezési fájl (a 
hajtás memóriájában tárolt) paraméter táblázat revíziója.
Az axyz formátumban, ahol ax = fő táblázat revíziós száma; 
yz = alárendelt táblázat revíziós szám.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

Az adapter modul paraméter táblázat revíziója. -

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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51.29 FBA A drive type 
code (FBA A hajtás 
típus kód)

A paraméter megjeleníti a hajtás típuskódját a terepibusz 
adapter modul (hajtás memóriájában tárolt) leképezési 
fájljában. 
Ez a paraméter csak olvasható. 

-

0…65535 A leképezési fájlban tárolt típuskód. 1 = 1

51.30 FBA A mapping file 
ver (FBA A 
leképezési fájl 
verzió)

Megjeleníthető a terepibusz adapter hajtásmemóriában 
decimális formátumban tárolt modul leképezési fájljának 
revízióját. 
Ez a paraméter csak olvasható. 

-

0…65535 Leképezési fájl revízió. 1 = 1

51.31 D2FBA A comm 
status (D2FBA A 
komm. állapot)

Megjeleníthető a terepibusz adapter modul 
kommunikációjának állapota. 

Not 
configured 
(Nincs 
beállítva)

Not configured 
(Nincs beállítva)

Az adapter nincs beállítva. 0

Initializing 
(Előkészítés)

Az adapter inicializálódik. 1

Time out 
(Időtúllépés)

Kommunikációs időtúllépés lépett fel a hajtás és az adapter 
között. 

2

Configuration error 
(Beállítási hiba)

Adapter beállítási hiba: nem található a leképezési fájl a 
hajtás fájlrendszerében, vagy a leképezési fájl feltöltése több, 
mint háromszor sikertelenül fejeződött be. 

3

Off-line (Nem 
elérhető)

A terepibusz kommunikáció nem érhető el. 4

On-line (Elérhető) A terepibusz kommunikáció aktív, vagy a terepibusz adapter 
oly módon lett telepítve, hogy a kommunikációs hiba nem 
észlelhető. További információért tekintse meg a terepibusz 
adapter dokumentációját. 

5

Reset 
(Visszaállítás)

Az adapter hardveres visszaállítást hajt végre. 6

51.32 FBA A comm SW 
ver (FBA A komm. 
SW verzió)

Megjeleníthető a terepibusz adapter közös program revíziója 
axyz formátumban, ahol a = fő revíziós szám, xy = alárendelt 
revíziós szám, z = korrekciós szám, vagy hiba.
Példa: 190A = 1.90A revízió.

A terepibusz adapter közös program revíziója. -

51.33 FBA A appl SW ver 
(FBA A alkalm. SW 
verzió)

A paraméter megjeleníti az adapter modul alkalmazási 
program verzióját axyz formátumban, ahol a = fő revíziós 
szám, xy = alárendelt revíziós szám, z = korrekciós szám, 
vagy hiba.
Példa: 190A = 1.90A revízió.

A terepibusz adapter alkalmazási program revíziója. -
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52
52 FBA A data in (FBA 
A adat be)

A hajtásból a terepibusz adapter A-n keresztül a terepibusz 
vezérlő felé továbbított adat. 
Megjegyzés: A 32 bites értékek két egymást követő 
paramétert igényelnek. Ha egy 32 bites érték ki lett választva 
a paraméter adatban, a következő paraméter automatikusan 
le lesz foglalva. 

52.01 FBA A data in1 
(FBA A adat be1)

A 52.01…52.12 paraméterek meghatározzák azokat az 
adatokat, amelyek a terepibusz adapter A-n keresztül a 
hajtástól a terepibusz vezérlő felé továbbítódnak.

None (Nincs)

None (Nincs) Nincs. 0

CW 16bit Vezérlőszó (16 bit) 1

Ref1 16bit Referencia REF1 (16 bit) 2

Ref2 16bit Referencia REF2 (16 bit) 3

SW 16bit Állapotszó (16 bit) 4

Act1 16bit Üzemi érték ACT1 (16 bit) 5

Act2 16bit Üzemi érték ACT2 (16 bit) 6

CW 32bit Vezérlőszó (32 bit) 11

Ref1 32bit Referencia REF1 (32 bit) 12

Ref2 32bit Referencia REF2 (32 bit) 13

SW 32bit Állapotszó (32 bit) 14

Act1 32bit Üzemi érték ACT1 (32 bit) 15

Act2 32bit Üzemi érték ACT2 (32 bit) 16

SW2 16bit Állapotszó 2 (16 bit) 24

(Other) Egyéb érték Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

… … … …

52.12 FBA A data in12 
(FBA A adat be12)

Tekintse meg az 52.01 FBA A data in1 (FBA A adat be1) 
paramétert.

None (Nincs)

53
53 FBA A data out (FBA 
A adat ki)

A terepibusz vezérlő felől a terepibusz adapter A-n keresztül 
a hajtás felé továbbított adat. 
Megjegyzés: A 32 bites értékek két egymást követő 
paramétert igényelnek. Ha egy 32 bites érték ki lett választva 
a paraméter adatban, a következő paraméter automatikusan 
le lesz foglalva. 

53.01 FBA A data out1 
(FBA A adat ki1)

Az 52.01…52.12 paraméterek meghatározzák azokat az 
adatokat, amelyek a terepibusz adapter A-n keresztül a 
terepibusz vezérlő felől a hajtás felé továbbítódnak.

None (Nincs)

None (Nincs) Nincs. 0

CW 16bit Vezérlőszó (16 bit) 1

Ref1 16bit Referencia REF1 (16 bit) 2

Ref2 16bit Referencia REF2 (16 bit) 3

CW 32bit Vezérlőszó (32 bit) 11

Ref1 32bit Referencia REF1 (32 bit) 12

Ref2 32bit Referencia REF2 (32 bit) 13

CW2 16bit Vezérlőszó 2 (16 bit) 21
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(Other) Egyéb érték Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

… … … …

53.12 FBA A data out12 
(FBA A adat ki12)

Tekintse meg a 53.01 FBA A data out1 (FBA A adat ki1) 
paramétert.

None (Nincs)

58
58 Embedded fieldbus 
(Beépített terepibusz)

A beépített terepibusz interfész (EFB) beállításai.
Tekintse meg a Terepibusz vezérlés a beépített terepibusz 
interfészen (EFB) keresztül fejezetet is (419. oldal).

58.01 Protocol enable 
(Protokoll 
engedélyezés)

Engedélyezi/tiltja a beépített terepibusz interfészt, és 
kiválasztható a használandó protokoll. 

None (Nincs)

None (Nincs) Nincs (a kommunikáció tiltva). 0

Modbus RTU A beépített terepibusz interfész engedélyezve van, és a 
Modbus RTU protokollt használja. 

1

58.02 Protocol ID 
(Protokoll ID)

A paraméter megjeleníti a protokoll ID-t és a verziót. 
Ez a paraméter csak olvasható.

-

Protokoll ID és verzió. 1 = 1

58.03 Node address 
(Csomóponti cím)

A paraméter meghatározza a hajtás csomóponti címét a 
terepibusz csatlakozásnál.
Az 1…247 értékek engedélyezettek. Két berendezés egy 
időben, ugyanazzal a címmel nem lehet elérhető. 
A paraméter hatása csak akkor lép érvénybe, ha a 
vezérlőegység újra lett indítva, vagy az új paraméterek az 
58.06 Communication control (Kommunikáció szabályozás) 
paraméterrel frissítve lettek.

1

0…255 Csomóponti címek (az 1…247 értékek engedélyezettek). 1 = 1

58.04 Baud rate 
(Adatátviteli 
sebesség)

Meghatározható a terepibuszos kapcsolat adatátviteli 
sebessége.
A paraméter hatása csak akkor lép érvénybe, ha a 
vezérlőegység újra lett indítva, vagy az új paraméterek az 
58.06 Communication control (Kommunikáció szabályozás) 
paraméterrel frissítve lettek.

19.2 kbps

Autodetect 
(Autódetektálás)

Ha az autódetektálás ki lett választva, a busz paritás 
beállításait ismernie kell, és az 58.05 Parity (Paritás) 
paraméterben be kell őket állítani. Ilyenkor a hajtás 
megfigyeli a buszt egy adott ideig, és az érzékelt adatátviteli 
sebességet rögzíti a paraméterben. 

0

4.8 kbps 4.8 kbit/s. 1

9.6 kbps 9.6 kbit/s. 2

19.2 kbps 19.2 kbit/s. 3

38.4 kbps 38.4 kbit/s. 4

57.6 kbps 57.6 kbit/s. 5

76.8 kbps 76.8 kbit/s. 6

115.2 kbps 115.2 kbit/s. 7
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58.05 Parity (Paritás) Megadható a paritás bit típusa, és a stop bitek száma. 
A paraméter hatása csak akkor lép érvénybe, ha a 
vezérlőegység újra lett indítva, vagy az új paraméterek az 
58.06 Communication control (Kommunikáció szabályozás) 
paraméterrel frissítve lettek.

8 EVEN 1 (8 
PÁROS 1)

8 NONE 1 (8 
NINCS 1)

Nyolc adat bit, nincs paritás bit, egy stop bit. 0

8 NONE 2 (8 
NINCS 2)

Nyolc adat bit, nincs paritás bit, kettő stop bit. 1

8 EVEN 1 (8 
PÁROS 1)

Nyolc adat bit, páros paritás bit, egy stop bit. 2

8 ODD 1 (8 
PÁRATLAN 1)

Nyolc adat bit, páratlan paritás bit, egy stop bit. 3

58.06 Communication 
control 
(Kommunikáció 
szabályozás)

Aktiválja az EFB beállításokat, vagy aktiválja a néma 
üzemmódot. 

Enabled 
(Engedélyez
ve)

Enabled 
(Engedélyezve)

Normál működés. 0

Refresh settings 
(Beállítások 
frissítése)

Frissíti a beállításokat (58.01…58.05, 58.14…58.17, 58.25, 
58.28…58.35 paraméterek) és aktiválja a megváltozott EFB 
konfigurációs beállításokat. Automatikusan az Enabled 
(Engedélyezve) értékre vált.

1

Silent mode (Néma 
üzemmód)

Aktiválja a néma üzemmódot. (nincs továbbított üzenet).
A néma üzemmód megszüntethető az ezen paraméter 
Refresh settings (Beállítások frissítése) opciójának 
kiválasztásával. 

2
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58.07 Communication 
diagnostics 
(Kommunikációs 
diagnosztika)

A paraméter megadja az EFB kommunikáció állapotát. 
Ez a paraméter csak olvasható. 
Vegye figyelembe, hogy a név csak a hiba fennállásakor 
látható (a bit 1-be billent át).

-

0000h…FFFFh EFB kommunikációs állapot. 1 = 1

58.08 Received packets 
(Fogadott 
csomagok)

A paraméter megjeleníti a hajtásnak címzett valós csomagok 
összegét. A normál működés folyamán ez a szám 
folyamatosan növekszik. 
Alaphelyzetbe állítható a vezérlőpanel segítségével; tartsa 
nyomva a Reset gombot minimum 3 másodpercig. 

-

0…4294967295 A hajtásnak címzett, fogadott csomagok száma. 1 = 1

58.09 Transmitted 
packets 
(Továbbított 
csomagok)

A paraméter megjeleníti a hajtás által továbbított valós 
csomagok számát. A normál működés folyamán ez a szám 
folyamatosan növekszik. 
Alaphelyzetbe állítható a vezérlőpanel segítségével; tartsa 
nyomva a Reset gombot minimum 3 másodpercig.

-

0…4294967295 A továbbított csomagok száma. 1 = 1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név Leírás

0 Init failed (Inicializálás 
megszakadt)

1 = Az EFB inicializálás megszakadt. 

1 Addr config err (Cím 
beállítás hiba)

1 = A csomóponti cím nem engedélyezett az adott protokollnál 

2 Silent mode (Néma 
üzemmód)

1 = A hajtás számára az átvitel nem engedélyezett.

0 = A hajtás számára az átvitel engedélyezett. 

3 Autodetect 
(Autodetektálás)

1 = Az autodetektálás folyamatban van: Az EFB igyekszik 
meghatározni az átviteli sebességet.

4 Wiring error 
(Vezetékezési hiba)

1 = Hiba lépett fel (A/B vezetékek valószínűleg fel lettek 
cserélve).

5 Parity error (Paritás 
hiba)

1 = Hiba lépett fel: ellenőrizze az 58.04 és az 58.05 
paramétereket.

6 Baud rate error 
(Adatátviteli sebesség 
hiba)

1 = Hiba lépett fel: ellenőrizze az 58.05 és az 58.04 
paramétereket.

7 No bus activity (Nincs 
busz aktivitás)

1 = az elmúlt 5 másodpercben 0 bájtnyi adatforgalom 
generálódott. 

8 No packets (Nincs 
csomag)

1 = Az elmúlt 5 másodpercben nem volt észlelhető csomag 
(bármely eszköz számára címzett).

9 Noise or addressing 
error (Zaj, vagy 
címzési hiba)

1 = Hiba lépett fel: (interferencia, vagy egy másik berendezés is 
ugyanazon a címen kapcsolódik).

10 Comm loss 
(Kommunikációs hiba)

1 = Az időkorlát (58.16) alatt nem érkezett a hajtásnak címzett 
csomag

11 CW/Ref loss 
(Vez. szó/Ref. hiba)

1 = Az időkorláton belül sem vezérlőszó, sem referencia nem 
érkezett (58.16).

12 Not active (Nem aktív) Lefoglalva.

13…14 Reserved (Lefoglalva)

15 Internal error (Belső 
hiba)

1 = Probléma a hajtás vezérlőprogramjának előhívásakor. 
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58.10 All packets (Az 
összes csomag)

A paraméter megjeleníti a buszon található eszközöknek 
összesen címzett csomagok számát. A normál működés 
folyamán ez a szám folyamatosan növekszik. 
Alaphelyzetbe állítható a vezérlőpanel segítségével; tartsa 
nyomva a Reset gombot minimum 3 másodpercig.

-

0…4294967295 Az összes fogadott csomag száma. 1 = 1

58.11 UART errors 
(UART hibák)

A paraméter megjeleníti a hajtás által fogadott karakterhibák 
számát. Az érték folyamatos növekedése a busz 
konfigurációs hibájára utal.
Alaphelyzetbe állítható a vezérlőpanel segítségével; tartsa 
nyomva a Reset gombot minimum 3 másodpercig.

-

0…4294967295 Az UART hibák száma. 1 = 1

58.12 CRC errors (CRC 
hibák)

A paraméter megjeleníti a hajtás által fogadott, CRC hibás 
csomagok számát. Az érték folyamatos növekedése 
interferenciát jelez a buszon. 
Alaphelyzetbe állítható a vezérlőpanel segítségével; tartsa 
nyomva a Reset gombot minimum 3 másodpercig.

-

0…4294967295 A CRC hibák száma. 1 = 1

58.14 Communication 
loss action 
(Kommunikációs 
hiba művelet)

Kiválasztható, hogy a hajtás hogyan reagáljon egy EFB 
kommunikációs hiba esetén. A paraméter megváltozása csak 
a vezérlőegység újraindítása után lép érvénybe, vagy az 
58.06 Communication control (Kommunikáció szabályozás) 
paraméter általi érvényesítéssel. 
Tekintse meg az 58.15 Communication loss mode 
(Kommunikációs hiba mód) és az 58.16 Communication loss 
time (Kommunikációs hiba időtartam) paramétereket is.

No (Nincs)

No (Nincs) Nincs művelet kiválasztva (a megfigyelés tiltva). 0

Fault (Hiba) A hajtás kiáll a 6681 EFB comm loss (EFB kommunikációs 
hiba) hibára. Ez csak akkor fordulhat elő, ha a vezérlés az 
EFB-n keresztül történik.

1

Last speed (Utolsó 
fordulatszám)

A hajtás az A7CE EFB comm loss figyelmeztetést generálja, 
és rögzíti a fordulatszámot az utolsó működési fordulatszám 
alapján. A fordulatszám meghatározása az üzemi 
fordulatszámon alapszik, 850 ms aluláteresztő szűrést 
alkalmazva. Ez csak akkor fordulhat elő, ha a vezérlés az 
EFB-n keresztül történik.

FIGYELMEZTETÉS! Bizonyosodjon meg róla, hogy 
biztonságos folytatni a működést egy esetleges 
kommunikációs hiba esetén is. 

2

Speed ref safe 
(Biztonságos 
fordulatszám 
referencia)

A hajtás az A7CE EFB comm loss figyelmeztetést generálja, 
és beállítja a fordulatszámot a 22.41 Speed ref safe 
(Biztonságos ford. szám ref) paraméterben rögzített értékre 
(vagy a 28.41 Frequency ref safe (Biztonsági frekv. ref) 
értékre, ha frekvencia referenciát használ). Ez csak akkor 
fordulhat elő, ha a vezérlés az EFB-n keresztül történik.

FIGYELMEZTETÉS! Bizonyosodjon meg róla, hogy 
biztonságos folytatni a működést a kommunikációs 
hiba esetén is. 

3

Fault always (Hiba 
minden esetben)

A hajtás kiáll a 6681 EFB comm loss (EFB kommunikációs 
hiba) hibára. Ez akkor is előfordulhat, ha a vezérlés nem az 
EFB felől érkezik.

4
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58.15 Communication 
loss mode 
(Kommunikációs 
hiba mód)

Meghatározható, hogy melyik üzenet típusok állítsák 
alaphelyzetbe az időkorlát számlálót az EFB kommunikációs 
hiba detektálásakor.
 A paraméter megváltozása csak a vezérlőegység 
újraindítása után lép érvénybe, vagy az 58.06 
Communication control (Kommunikáció szabályozás) 
paraméter általi érvényesítéssel. 
Tekintse meg az 58.14 Communication loss action 
(Kommunikációs hiba művelet) és 58.16 Communication loss 
time (Kommunikációs hiba időtartam) paramétereket is.

None (Nincs)

None (Nincs) Nincs. 0

Any message 
(Bármilyen üzenet)

A hajtáshoz beérkező bármely üzenet alaphelyzetbe állítja az 
időkorlátot. 

1

Cw / Ref1 / Ref2 
(Vezérlőszó / 
Referencia1 / 
Referencia 2)

A vezérlőszó, vagy a referencia írása visszaállítja az 
időkorlátot. 

2

58.16 Communication 
loss time 
(Kommunikációs 
hiba időtartam)

Beállítja az időkorlátot az EFB kommunikáció számára. Ha a 
kommunikációs hiba hosszabb ideig tart, mint az időkorlát, az 
58.14 Communication loss action (Kommunikációs hiba 
művelet) paraméterben meghatározott művelet lép életbe.
 A paraméter megváltozása csak a vezérlőegység 
újraindítása után lép érvénybe, vagy az 58.06 
Communication control (Kommunikáció szabályozás) 
paraméter általi érvényesítéssel. 
Tekintse meg az 58.15 Communication loss mode 
(Kommunikációs hiba mód) paramétert.

30.0 s

0.0…6000.0 s EFB kommunikációs időkorlát. 1 = 1

58.17 Transmit delay 
(Továbbítási 
késleltetés)

Megadható a minimális válasz késleltetés a protokoll által 
megadott fix késleltetésen felül. A paraméter megváltozása 
csak a vezérlőegység újraindítása után lép érvénybe, vagy 
az 58.06 Communication control (Kommunikáció 
szabályozás) paraméter általi érvényesítéssel. 

0 ms

0…65535 ms Minimális válasz késleltetés. 1 = 1

58.18 Internal 1 (Belső 1) A paraméter megjeleníti a nyers (nem módosított) 
vezérlőszót, hibakeresési célokra.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

0000h…FFFFh Vezérlőszó. 1 = 1

58.19 Internal 2 (Belső 2) A paraméter megjeleníti a nyers (nem módosított) 
állapotszót, hibakeresési célokra.
Ez a paraméter csak olvasható.

-

0000h…FFFFh Állapotszó. 1 = 1

58.25 Control profile 
(Szabályozási 
profil)

Megadható a protokoll által használandó kommunikációs 
profil. 
A paraméter megváltozása csak a vezérlőegység 
újraindítása után lép érvénybe, vagy az 58.06 
Communication control (Kommunikáció szabályozás) 
paraméter általi érvényesítéssel. 

ABB Drives 
(ABB 
Hajtások)

ABB Drives (ABB 
Hajtások)

ABB Hajtások szabályozási profil (16 bites vezérlőszóval) 0

DCU Profile (DCU 
Profil)

DCU szabályozási profil. (16 vagy 32 bites vezérlőszó) 5
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58.26 EFB ref1 type (EFB 
referencia 1 típus)

Kiválasztható a referencia 1 típusa. Speed or 
frequency 
(Fordulatszá
m vagy 
frekvencia)

Speed or frequency 
(Fordulatszám vagy 
frekvencia)

A típus és a skálázás automatikusan választódik ki a 
pillanatnyilag aktív szabályozási módoknak megfelelően, a 
következőek szerint: 

0

Transparent 
(Transzparens)

Semmilyen skálázás sem lett alkalmazva. 1

General (Általános) Általános referencia, konkrét mértékegység nélkül. 2

Torque (Nyomaték) A skálázás a 46.03 Torque scaling (Nyomaték skálázás) 
paraméter által lett meghatározva. 

3

Speed 
(Fordulatszám)

A skálázás a 46.01 Speed scaling (Fordulatszám skálázás) 
paraméter által lett meghatározva.

4

Frequency 
(Frekvencia)

A skálázás a 46.02 Frequency scaling (Frekvencia skálázás) 
paraméter által lett meghatározva.

5

58.27 EFB ref2 type (EFB 
referencia 2 típus)

Kiválasztható a referencia 2 típusa. 
A kiválasztásokért tekintse meg az 58.26 EFB ref1 type (EFB 
referencia 1 típus) paramétert.

Speed or 
frequency 
(Fordulatszá
m vagy 
frekvencia)

58.28 EFB act1 type (EFB 
üzemi érték 1 típus)

Kiválasztható az üzemi érték 1 típusa. 
A kiválasztásokért tekintse meg az 58.26 EFB ref1 type (EFB 
referencia 1 típus) paramétert

Speed or 
frequency 
(Fordulatszá
m vagy 
frekvencia)

58.29 EFB act2 type (EFB 
üzemi érték 2 típus)

Kiválasztható az üzemi érték 2 típusa. 
A kiválasztásokért tekintse meg az 58.26 EFB ref1 type (EFB 
referencia 1 típus) paramétert.

Speed or 
frequency 
(Fordulatszá
m vagy 
frekvencia)

58.31 EFB act1 
transparent source 
(EFB üzemi 1 
transzparens 
forrás)

Kiválasztható az üzemi érték 1 forrása a transzparens mód 
esetén. 

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

Nincs. 0

(Other) Egyéb érték Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-
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58.32 EFB act2 
transparent source 
(EFB üzemi 2 
transzparens 
forrás)

Kiválasztható az üzemi érték 2 forrása a transzparens mód 
esetén. 

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

Nincs. 0

(Other) Egyéb érték Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

58.33 Addressing mode 
(Címzési mód)

A paraméter meghatározza a paraméterek és a tároló 
regiszterek közötti leképezést a 100…65535 Modbus 
regiszter tartományban.
A paraméter megváltozása csak a vezérlőegység 
újraindítása után lép érvénybe, vagy az 58.06 
Communication control (Kommunikáció szabályozás) 
paraméter általi érvényesítéssel. 

Mode 0 (0. 
Mód)

Mode 0 (0. Mód) 16 bites értékek (1…99 csoport, 1…99 index):
Regiszter cím = 400000 + 100 × paramétercsoport + 
paraméter index. Például, a 22.80 paraméter a 400000 + 
2200 + 80 = 402280 regiszterbe lenne leképezve.
32 bites értékek (1…99 csoport, 1…99 index):
Regiszter cím = 420000 + 200 × paramétercsoport + 
2 × paraméter index. Például, a 22.80 paraméter a 420000 + 
4400 + 160 = 424560 regiszterbe lenne leképezve.

0

Mode 1 (1. Mód) 16 bites értékek (1…255 csoport, 1…255 index):
Regiszter cím = 400000 + 256 × paramétercsoport + 
paraméter index. Például, a 22.80 paraméter a 400000 + 
5632 + 80 = 405712 regiszterbe lenne leképezve.

1

Mode 2 (2. Mód) 32 bites értékek (1…127 csoport, 1…255 index):
Regiszter cím = 400000 + 512 × paramétercsoport + 
2 × paraméter index. Például, a 22.80 paraméter a 400000 + 
11264 + 160 = 411424 regiszterbe lenne leképezve.

2

Mode 3 (3. Mód) 32 bites értékek (1…255 index, 1…127 index):
Regiszter cím = 400000 + 256 × paramétercsoport + 
2 × paraméter index. Például, a 22.80 paraméter a 400000 + 
5632 + 160 = 405792 regiszterbe lenne leképezve.

3

Mode 4 (4. Mód) 32 bites értékek (128…254 csoport, 1…255 index):
Regiszter cím = 400000 + 512 × paramétercsoport + 
2 × paraméter index. Például, a 122.80 paraméter a 400000 
+ 62464 + 160 = 462624 regiszterbe lenne leképezve.

4

Mode 5 (5. Mód) 32 bites értékek (1…255 csoport, 128…254 index):
Regiszter cím = 400000 + 256 × paramétercsoport + 
2 × paraméter index. Például, a 22.180 paraméter a 400000 
+ 5632 + 360 = 405992 regiszterbe lenne leképezve. 

5

58.34 Word order (Szó 
sorrend)

Kiválasztható, hogy a 32 bites paraméterek 16 bites 
regiszterei milyen sorrendben továbbítódjanak. 
Minden regiszter esetén, az első bájt a magasabb rendű bájt, 
a második pedig az alacsony rendű. 
A paraméter megváltozása csak a vezérlőegység 
újraindítása után lép érvénybe, vagy az 58.06 
Communication control (Kommunikáció szabályozás) 
paraméter általi érvényesítéssel.

LO-HI 
(ALACSONY
-MAGAS)

HI-LO (MAGAS-
ALACSONY)

Az első regiszter tartalmazza a magasabb rendű szót, a 
második pedig az alacsony rendűt.

0
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LO-HI 
(ALACSONY-
MAGAS)

Az első regiszter tartalmazza az alacsony rendű szót, a 
második pedig a magasabb rendűt.

1

58.35 Return app error 
(Visszatérési 
alkalmazás hiba)

A paraméter meghatározza, hogy a hibával tér-e vissza a 
hajtás, vagy sem, ha az alkalmazásnál az írás nem sikeres. 
Néhány rendszer esetén, az alkalmazási réteghibák (mint 
például a paraméter tartományain kívülre eső regiszterbe 
történő érték beírás) nem okoznak hibát.

No (Nem)

No (Nem) Az alkamazási réteghibák nem térnek vissza hibával. Ez 
megfelel a Modbus protokoll specifikációnak. 

0

Yes (Igen) Az alkalmazás réteghibák visszatérnek az A 04 Slave Device 
Failure exception hibával.

1

58.101 Data I/O 1 (Adat I/O 
1)

Meghatároz egy címet a hajtásban, amelyet a Modbus 
“master” állomás elér, ha beír, vagy kiolvas a Modbus I/O 
paraméter 1-hez tartozó regiszter címbe. A “master” állomás 
meghatározza az adat típusát (bemenet vagy kimenet).
Az érték két 16 bites szóból álló Modbus keretben 
továbbítódik. Ha az érték 16 bites, ez a legkisebb helyiértékű 
szóban továbbítódik (LSW). Ha az érték 32 bites, akkor a 
következő paraméter is le van foglalva. 

CW 16bit

None (Nincs) Nincs. 0

CW 16bit Vezérlőszó (16 bit) 1

Ref1 16bit Referencia REF1 (16 bit) 2

Ref2 16bit Referencia REF2 (16 bit) 3

SW 16bit Állapotszó (16 bit) 4

Act1 16bit Üzemi érték ACT1 (16 bit) 5

Act2 16bit Üzemi érték ACT2 (16 bit) 6

CW 32bit Vezérlőszó (32 bit) 11

Ref1 32bit Referencia REF1 (32 bit) 12

Ref2 32bit Referencia REF2 (32 bit) 13

SW 32bit Állapotszó (32 bit) 14

Act1 32bit Üzemi érték ACT1 (32 bit) 15

Act2 32bit Üzemi érték ACT2 (32 bit) 16

CW2 16bit Vezérlőszó 2 (16 bit) 21

SW2 16bit Állapotszó 2 (16 bit) 24

Other Forrás kiválasztás (Tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

58.102 Data I/O 2 (Adat I/O 
2)

A paraméter meghatározza azt a címet a hajtásban, 
amelyiket a Modbus “master” állomás elér, ha kiolvas, vagy 
beleír a 400002. címbe. 
Az elérhető opciókért tekintse meg az 58.101 Data I/O 1 
(Adat I/O 1) paramétert.

Ref1 16bit

58.103 Data I/O 3 (Adat I/O 
3)

A paraméter meghatározza azt a címet a hajtásban, 
amelyiket a Modbus “master” állomás elér, ha kiolvas, vagy 
beleír a 400003. címbe. 
Az elérhető opciókért tekintse meg az 58.101 Data I/O 1 
(Adat I/O 1) paramétert.

Ref2 16bit
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58.104 Data I/O 4 (Adat I/O 
4)

A paraméter meghatározza azt a címet a hajtásban, 
amelyiket a Modbus “master” állomás elér, ha kiolvas, vagy 
beleír a 400004. címbe. 
Az elérhető opciókért tekintse meg az 58.101 Data I/O 1 
(Adat I/O 1) paramétert.

SW 16bit

58.105 Data I/O 5 (Adat I/O 
5)

A paraméter meghatározza azt a címet a hajtásban, 
amelyiket a Modbus "master" állomás elér, ha kiolvas, vagy 
beleír a 400005. címbe. 
Az elérhető opciókért tekintse meg az 58.101 Data I/O 1 
(Adat I/O 1) paramétert.

None (Nincs)

58.106 Data I/O 6 (Adat I/O 
6)

A paraméter meghatározza azt a címet a hajtásban, 
amelyiket a Modbus "master" állomás elér, ha kiolvas, vagy 
beleír a 400006. címbe. 
Az elérhető opciókért tekintse meg az 58.101 Data I/O 1 
(Adat I/O 1) paramétert.

None (Nincs)

58.107 Data I/O 7 (Adat I/O 
7)

Paraméter kiválasztó a 400007. Modbus regiszter cím 
számára. 
Az elérhető opciókért tekintse meg az 58.101 Data I/O 1 
(Adat I/O 1) paramétert.

None (Nincs)

… … … …

58.130 Data I/O 30 (Adat 
I/O 30)

Paraméter kiválasztó a 400030. Modbus regiszter cím 
számára. 
Az elérhető opciókért tekintse meg az 58.101 Data I/O 1 
(Adat I/O 1) paramétert.

None (Nincs)

58.131 Data I/O 31 (Adat 
I/O 31)

Paraméter kiválasztó a 400031. Modbus regiszter cím 
számára. 
Az elérhető opciókért tekintse meg az 58.101 Data I/O 1 
(Adat I/O 1) paramétert.

CW 32bit

58.132 Data I/O 32 (Adat 
I/O 32)

Paraméter kiválasztó a 400032. Modbus regiszter cím 
számára. 
Az elérhető opciókért tekintse meg az 58.101 Data I/O 1 
(Adat I/O 1) paramétert.

None (Nincs)

58.133 Data I/O 33 (Adat 
I/O 33)

Paraméter kiválasztó a 400033. Modbus regiszter cím 
számára. 
Az elérhető opciókért tekintse meg az 58.101 Data I/O 1 
(Adat I/O 1) paramétert.

SW 32bit

58.134 Data I/O 34 (Adat 
I/O 34)

Paraméter kiválasztó a 400034. Modbus regiszter cím 
számára. 
Az elérhető opciókért tekintse meg az 58.101 Data I/O 1 
(Adat I/O 1) paramétert.

None (Nincs)

… … … …

58.140 Data I/O 40 (Adat 
I/O 40)

Adat I/O 40. Paraméter kiválasztó a 400040. Modbus 
regiszter cím számára. 
Az elérhető opciókért tekintse meg az 58.101 Data I/O 1 
(Adat I/O 1) paramétert.

None (Nincs)

71
71 External PID1 (Külső 
PID1)

A külső PID beállítása.

71.01 External PID act 
value (Külső PID 
üzemi érték)

Tekintse meg a 40.01 Process PID output actual (Üzemi 
folyamat PID kimenet) paramétert.

-
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71.02 Feedback act value 
(Visszacsatolás 
üzemi érték)

Tekintse meg a 40.02 Process PID feedback actual (Üzemi 
folyamat PID visszacsatolás) paramétert.

-

71.03 Setpoint act value 
(Alapjel üzemi 
érték)

Tekintse meg a 40.03 Process PID setpoint actual (Üzemi 
Folyamat PID alapjel) paramétert.

-

71.04 Deviation act value 
(Eltérés üzemi 
érték)

Tekintse meg a 40.04 Process PID deviation actual (Üzemi 
folyamat PID eltérés) paramétert.

-

71.06 PID status word 
(PID állapotszó)

Állapotinformációt jelenít meg a folyamat külső PID 
szabályozásával kapcsolatban.
Ez csak olvasható paraméter.

-

0000h…FFFFh Folyamat PID szabályozó állapotszó. 1 = 1

71.07 PID operation mode 
(PID működési 
mód)

Tekintse meg a 40.07 Process PID operation mode 
(Folyamat PID működési mód) paramétert.

Off (Ki)

71.08 Feedback 1 source 
(Visszacsatolás 1 
forrás)

Tekintse meg a 40.08 Set 1 feedback 1 source (Szett 1 
visszacsatolás 1 forrás) paramétert.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

71.11 Feedback filter time 
(Visszacsatolás 
szűrési idő)

Tekintse meg a 40.11 Set 1 feedback filter time (Szett 1 
visszacsatolás szűrési idő) paramétert.

0.000 s

71.14 Set 1 setpoint 
scaling (Alapjel 
skálázás szett 1)

Nincs adat. 1500.00

71.15 Set 1 output scaling 
(Kimenet skálázás 
szett 1)

Nincs adat. 1500.00

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név Érték

0 PID active (PID 
aktív)

1 = A folyamat PID szabályozás aktív.

1 Reserved (Lefoglalt)

2 Output frozen 
(Kimenet rögzítve)

1 = A folyamat PID szabályozó kimenet rögzítve. A bit aktív, ha a 
71.38 Output freeze enable (Kimenet rögzítés engedélyezés) 
paraméter értéke IGAZ, vagy ha a holtsáv funkció aktív (9. bit aktív). 

3…6 Reserved (Lefoglalt)

7 Output limit high 
(Kimeneti felső 
korlát)

1 = A PID kimenet korlátozva van a 40.37 paraméter által.

8 Output limit low 
(Kimeneti alsó 
korlát)

1 = A PID kimenet korlátozva van a 40.36 paraméter által.

9 Deadband active 
(Holtsáv aktív)

1 = A holtsáv aktív.

10…11 Reserved (Lefoglalt)

12 Internal setpoint 
active (Belső 
alapjel aktív)

1 = Belső alapjel aktív (tekintse meg a 40.16…40.16 paramétereket)

13…15 Reserved (Lefoglalt)
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71.16 Setpoint 1 source 
(Alapjel 1 forrás)

Tekintse meg a 40.16 Set 1 setpoint 1 source (Szett 1 alapjel 
1 forrás) paramétert.

AI2 scaled 
(AI2 
skálázott)

71.19 Internal setpoint 
sel1 (Belső alapjel 
kiválasztás 1)

Tekintse meg a 40.19 Set 1 internal setpoint sel1 (Szett 1 
belső alapjel kiválasztás 1) paramétert.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

71.20 Internal setpoint 
sel2 (Belső alapjel 
kiválasztás 2)

Tekintse meg a 40.20 Set 1 internal setpoint sel2 (Szett 1 
belső alapjel kiválasztás 2) paramétert.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

71.21 Internal setpoint 1 
(Belső alapjel 1)

Tekintse meg a 40.21 Set 1 internal setpoint 1 (Szett 1 belső 
alapjel 1) paramétert.

0.00

71.22 Internal setpoint 2 
(Belső alapjel 2)

Tekintse meg a 40.22 Set 1 internal setpoint 2 (Szett 1 belső 
alapjel 2) paramétert.

0.00

71.23 Internal setpoint 3 
(Belső alapjel 3)

Tekintse meg a 40.23 Set 1 internal setpoint 3 (Szett 1 belső 
alapjel 3) paramétert.

0.00

71.26 Setpoint min 
(Alapjel min)

Tekintse meg a 40.26 Set 1 setpoint min (Szett 1 alapjel 
minimum) paramétert.

0.00

71.27 Setpoint max 
(Alapjel max)

Tekintse meg a 40.27 Set 1 setpoint max (Szett 1 alapjel 
maximum) paramétert.

32767.00

71.31 Deviation inversion 
(Eltérés invertálás)

Tekintse meg a 40.31 Set 1 deviation inversion (Szett 1 
eltérés invertálás) paramétert.

Not inverted 
(Ref - Fbk) 
(Nem 
invertált (Ref-
Vissz.cs.))

71.32 Gain (Erősítés) Tekintse meg a 40.32 Set 1 gain (Szett 1 erősítés) 
paramétert.

1.00

71.33 Integration time 
(Integrálási idő)

Tekintse meg a 40.33 Set 1 integration time (Szett 1 
integrálási idő) paramétert.

60.0 s

71.34 Derivation time 
(Deriválási idő)

Tekintse meg a 40.34 Set 1 derivation time (Szett 1 deriválási 
idő) paramétert.

0.000 s

71.35 Derivation filter time 
(Deriválási szűrési 
idő)

Tekintse meg a 40.35 Set 1 derivation filter time (Szett 1 
deriválási szűrési idő) paramétert.

0.0 s

71.36 Output min 
(Kimenet min)

Tekintse meg a 40.36 Set 1 output min (Szett 1 kimenet 
minimum) paramétert.

-32768.0

71.37 Output max 
(Kimenet max)

Tekintse meg a 40.37 Set 1 output max (Szett 1 kimenet max) 
paramétert.

32767.0

71.38 Output freeze 
enable (Kimenet 
rögzítés 
engedélyezés)

Tekintse meg a 40.38 Set 1 output freeze enable (Szett 1 
kimenet rögzítés engedélyezés) paramétert.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

71.39 Deadband range 
(Holtsáv tartomány)

Ha a PID visszacsatolás a holtsávon belül van (ezzel a 
paraméterrel definiált holtsáv, a 71.40 Deadband delay 
(Holtsáv késleltetés) paraméterrel definiált időtartamig), a 
PID kimenet rögzítve lesz. 

0.0

71.40 Deadband delay 
(Holtsáv 
késleltetés)

Meghatározható a holtsáv késleltetés a holtsáv funkció 
számára. Tekintse meg a 71.39 Deadband range (Holtsáv 
tartomány) paramétert.

0.0 s

71.58 Increase prevention 
(Növekvés 
megelőzés)

Tekintse meg a 40.58 Set 1 increase prevention (Szett 1 
növekvés megelőzés) paramétert.

Nincs adat.

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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71.59 Decrease 
prevention 
(Csökkenés 
megelőzés)

Tekintse meg a 40.59 Set 1 decrease prevention (Szett 1 
csökkenés megelőzés) paramétert.

Nincs adat.

71.62 Internal setpoint 
actual (Belső üzemi 
alapjel)

Tekintse meg a 40.62 PID internal setpoint actual (PID belső 
üzemi alapjel) paramétert.

-

95
95 HW configuration 
(HW konfiguráció)

Számos, a hardverrel kapcsolatos beállítás. 

95.01 Supply voltage 
(Hálózati (betáp) 
feszültség)

Kiválasztható a hálózati feszültség nagysága. Ezt a 
paramétert a hajtás arra használja, hogy meghatározza a 
betáp hálózat névleges feszültségszintjét. A paraméter 
továbbá hatással van az áramértékekre és a DC feszültséget 
szabályozó funkciókra is (jelzés, és fékcsopper aktiválási 
határértékek).

FIGYELMEZTETÉS! A paraméter nem megfelelő 
beállítása a motor szabályozatlan túlfutását, vagy a 
fékcsopper és a fékellenállás túlterhelését 

eredményezheti. 
Megjegyzés: A bemutatott lehetőségek alkalmazhatósága a 
hajtás hardveres felépítésétől függ. Ha csak egy 
feszültségszint érhető el a hajtás számára, akkor ez az érték 
lesz az alapbeállítás.

Automatic / 
not selected 
(Automatikus 
/ nincs 
kiválasztva)

Automatic / not 
selected 
(Automatikus / 
nincs kiválasztva)

Nem lett feszültségszint kiválasztva. A hajtás a feszültség 
tartomány megadása előtt nem kezd szabályozni, ha csak 
nincs a 95.02 Adaptive voltage limits (Adaptív feszültség 
korlátok) paraméter az Enable (Engedélyezve) értékre állítva, 
mert ebben az esetben a hajtás saját magának becsli meg a 
tápfeszültség értékét.

0

200…240 V 200…240 V, elérhető az ACS580-01-xxxx-2 hajtások esetén 1

380…415 V 380…415 V, elérhető az ACS580-01-xxxx-4 hajtások esetén 2

440…480 V 440…480 V, elérhető az ACS580-01-xxxx-4 hajtások esetén 3

575…600 V 575…600 V, elérhető az ACS580-01-xxxx-6 hajtások esetén 5

95.02 Adaptive voltage 
limits (Adaptív 
feszültség korlátok)

Engedélyezhetőek az adaptív feszültség határértékei. 
Az adaptív feszültség határértékek akkor használatosak, ha 
például az IGBT tápegység megemelte a DC 
feszültségszintet. Ha az inverter és az IGBT tápegység 
közötti kommunikáció működik, a feszültség határértékek az 
IGBT tápegységtől érkező DC feszültség referenciával 
vannak összefüggésben. Egyéb esetben a korlátok az 
előtöltés végén mért DC feszültségtől függenek. 
Ez a funkció akkor lehet hasznos, ha az AC tápfeszültség 
megnövekszik, és ezzel együtt a figyelmeztetési szintek is 
megemelkednek. 

Enable 
(Engedélyez
ve)

Disable (Tiltva) Az adaptív feszültség korlátok le vannak tiltva. 0

Enable 
(Engedélyezve)

Az adaptív feszültség korlátok engedélyezve vannak. 1

95.03 Estimated AC 
supply voltage 
(Becsült AC betáp 
feszültség)

Az AC betáp feszültség a DC feszültség segítségével lesz 
meghatározva. 

-

0.0…1000.0 V Feszültség. 10 = 1 V

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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95.04 Control board 
supply 
(Vezérlőkártya 
betáp)

Meghatározható, hogy a hajtás vezérlőkártyája milyen 
módon kapjon tápot. 

Internal 24V 
(Belső 24V)

Internal 24V (Belső 
24V)

A hajtás vezérlőkártyája a hajtás tápegységéhez van 
csatlakozva, onnan kapja a tápfeszültséget. 

0

External 24V (Külső 
24V)

A hajtás vezérlőkártyája egy külső tápforrásból kapja a 
feszültséget. 

1

95.20 HW options word 1 
(HW opció szó 1)

A paraméter meghatározza azokat a hardverrel kapcsolatos 
opciókat, amelyek eltérő paraméter beállításokat igényelnek. 
Ez a paraméter nem változik meg a paraméter visszaállítás 
során. 

-

0000h…FFFFh Hardver opciók konfigurációs szava. 1 = 1

96
96 System (Rendszer) Nyelv választás; hozzáférési szintek; makró kiválasztás; 

paraméter mentés és visszaállítás; vezérlőegység 
újraindítás; felhasználói paraméter szettek; mértékegység 
kiválasztás. 

96.01 Language (Nyelv) Kiválasztható a paraméter interfész, és a vezérlőpanel által 
megjelenített információk nyelvezete.
Megjegyzés:
• Nem feltétlenül támogatott az összes, felsorolt nyelv.
• Ez a paraméter nincs hatással a Drive Composer Tool 

szoftverben megjelenő nyelvre. (Azt a View – Settings – 
Drive default language menüpontban lehet 
megváltoztatni).

-

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

Nincs. 0

English Angol. 1033

Deutsch Német. 1031

Italiano Olasz. 1040

Español Spanyol. 3082

Portugues Portugál. 2070

Nederlands Holland. 1043

Français Francia. 1036

Suomi Finn. 1035

Svenska Svéd. 1053

Russki Orosz. 1049

Polski Lengyel. 1045

Türkçe Török. 1055

Chinese 
(Simplified, PRC)

Egyszerűsített Kínai. 2052

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név Érték

0 Supply frequency 
(Betáp frekvencia) 
60 Hz

0 = 50 Hz.
1 = 60 Hz.

1…15 Reserved (Lefoglalt)
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96.02 Pass code 
(Szervizkód)

A szervizkódokat ebben a paraméterben lehet megadni, 
ezáltal további funkciókat érhet el a hajtással kapcsolatban, 
például további paraméterek, paraméter zárolás, stb. 
Tekintse meg a 96.03 Access levels status (Hozzáférési szint 
állapota) paramétert.
A 358-as kód be-, illetve visszaállítja a paraméter zárolást, 
amely meggátolja a paraméterek módosítását. 

0

0…99999999 Szervizkód. -

96.03 Access levels 
status (Hozzáférési 
szint állapota)

Hozzáférési szint állapota. A paraméter megadja, hogy 
melyik hozzáférési szint lett aktiválva a 96.02 Pass code 
(Szervizkód) paraméterben megadott szervizkódok által. 

001b

000b…111b Aktív hozzáférési szintek. -

96.04 Macro select 
(Makró kiválasztás)

Kiválasztható a vezérlő makró. További információért tekintse 
meg a Vezérlő makrók fejezetet (57. oldal).
Miután megtörtént a kiválasztás, a paraméter automatikusan 
átvált a Done (Kész) értékre.

Done (Kész)

Done (Kész) A makró kiválasztása véget ért; normál működés. 0

ABB standard (ABB 
standard)

Gyári makró (tekintse meg az 58. oldalt). 1

Hand/Auto 
(Kézi/Automata)

Kézi/Automata makró (tekintse meg a 70. oldalt). 2

Hand/PID 
(Kézi/PID)

Kézi/PID makró (tekintse meg a 72. oldalt). 3

3-wire 
(Háromvezetékes)

Háromvezetékes makró (tekintse meg a 62. oldalt). 11

Alternate 
(Alternáló)

Alternáló makró (tekintse meg a 64. oldalt). 12

Motor 
potentiometer 
(Motor 
potenciométer)

Motor potenciométer makró (tekintse meg a 68. oldalt). 13

PID PID makró (tekintse meg a 74. oldalt). 14

96.05 Macro active (Aktív 
makró)

 Megmutatja, hogy jelenleg melyik makró van kiválasztva. 
További információért tekintse meg a Vezérlő makrók 
fejezetet (57. oldal).
A makró megváltoztatásához használja a 96.04 Macro select 
(Makró kiválasztás) paramétert.

ABB 
standard 
(ABB 
standard)

ABB standard (ABB 
standard)

Gyári makró (tekintse meg az 58. oldalt). 1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név

0 End user (Végfelhasználói)

1 Service (Szerviz)

2 Advanced users (Haladó felhasználók)

3…10 Reserved (Lefoglalt)

11 OEM access level 1 (OEM hozzáférési szint 1)

12 OEM access level 2 (OEM hozzáférési szint 2)

13 OEM access level 3 (OEM hozzáférési szint 3)

14 Parameter lock (Paraméter zárolás)

5 R&D access level (Kutatás & Fejlesztésnél használatos hozzáférési szint)
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Hand/Auto 
(Kézi/Automata)

Kézi/Automata makró (tekintse meg a 70. oldalt). 2

Hand/PID 
(Kézi/PID)

Kézi/PID makró (tekintse meg a 72. oldalt). 3

3-wire 
(Háromvezetékes)

Háromvezetékes makró (tekintse meg az 62. oldalt). 11

Alternate 
(Alternáló)

Alternáló makró (tekintse meg a 64. oldalt). 12

Motor 
potentiometer 
Motor 
potenciométer)

Motor potenciométer makró (tekintse meg a 68. oldalt). 13

PID PID makró (tekintse meg a 74. oldalt). 14

96.06 Parameter restore 
(Paraméter 
visszaállítás)

Visszaállítja az eredeti vezérlőprogram beállításokat, azaz az 
alapértelmezett paraméter értékeket. 
Megjegyzés: Ez a paraméter nem változtatható meg addig, 
amíg a hajtás üzemel.

Done (Kész)

Done (Kész) A visszaállítás sikeresen befejeződött. 0

Restore defaults 
(Az alapértelmezett 
beállítások 
visszaállítása)

Az összes szerkeszthető paraméter visszaállítása az 
alapértelmezett értékekre, kivéve a(z)
• motor adatokat és az ID azonosítás eredményeit
• I/O bővítő modul beállításokat
• végfelhasználói szövegeket, mint például a személyre 

szabott figyelmeztetéseket és hibákat (a külső és a 
megváltoztatott hibákat), és a hajtás nevét

• vezérlőpanel /PC kommunikációs beállításait
• terepibusz adapter beállításait 
• vezérlő makró kiválasztást, és az ezzel járó 

alapértelmezett paraméter értékeket
• a 95.20 HW options word 1 (HW opció szó 1) paramétert 

és az ezzel járó eltérő alapértelmezéseket.

8

Clear all (Mind 
visszaállítása)

Az összes szerkeszthető paraméter visszaállítása az 
alapértelmezett értékre, kivéve a(z)
• végfelhasználói szövegeket, mint például a személyre 

szabott figyelmeztetéseket és hibákat (a külső és a 
megváltoztatott hibákat), és a hajtás nevét

• vezérlőpanel /PC kommunikációs beállításait
• terepibusz adapter beállításait 
• vezérlő makró kiválasztást, és az ezzel járó 

alapértelmezett paraméter értékeket
• a 95.20 HW options word 1 (HW opció szó 1) paramétert 

és az ezzel járó eltérő alapértelmezéseket.
A visszaállítás során a PC szoftver kommunikáció meg fog 
szakadni. 

62

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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96.07 Parameter save 
manually 
(Paraméter mentés 
manuálisan)

Elmenti a valós paraméter értékeket a hajtás 
vezérlőegységének memóriájába, ezzel biztosítva azt, hogy 
a működés zökkenőmentesen folytatódjon a betáp 
visszakapcsolása után is. Mentse a paraméterek értékét 
ezzel a paraméterrel, hogy 
• a terepibuszról érkező paramétereket eltárolhassa
• abban az esetben, ha a vezérlőegységet külső +24V DC-

vel táplálja: el tudja menteni a paraméter változásokat a 
vezérlőegység áramtalanítása előtt. A táp nagyon rövid 
áthidalási idővel rendelkezik, így csak rövid ideig tudja 
tartani a feszültséget a kikapcsolás után. 

Megjegyzés: A PC szoftveren és a vezérlőpanelen keresztül 
változtatott paraméter értéke automatikusan elmentődik, 
azonban ez nem igaz a terepibusz adapteres kapcsolat 
esetén.

Done (Kész)

Done (Kész) A mentés elkészült. 0

Save (Mentés) A mentés folyamatban van. 1

96.08 Control board boot 
(Vezérlőkártya 
újraindítás)

A paraméter értékének 1-be állítása újraindítja a 
vezérlőegységet (az egész hajtás ki-, és bekapcsolása 
nélkül).
Az érték automatikusan 0-ba áll vissza. 

0

0…1 1 = A vezérlőegység újraindítása. 1 = 1

96.10 User set status 
(Felhasználói szett 
állapot)

A paraméter megadja a felhasználói paraméter szett 
állapotát. 
Ez a paraméter csak olvasható. 
Tekintse meg a Felhasználói paraméter készlet (szett) 
fejezetet is (125. oldal).

-

n/a (Nincs adat) Nincs elmentett felhasználói paraméter szett. 0

Loading (Betöltés) A felhasználói szett éppen töltődik. 1

Saving (Mentés) A felhasználói szett éppen mentődik. 2

Faulted (Hibás) Nem létező, vagy üres paraméter szett. 3

User1 IO active 
(Felhasználói I/O 1 
aktív)

Az 1. felhasználói szett a 96.12 User set I/O mode in1 
(Felhasználói I/O szett mód be1) és a 96.13 User set I/O 
mode in2 (Felhasználói I/O szett mód be2) paraméterekkel ki 
lett választva.

4

User2 IO active 
(Felhasználói I/O 2 
aktív)

A 2. felhasználói szett a 96.12 User set I/O mode in1 
(Felhasználói I/O szett mód be1) és a 96.13 User set I/O 
mode in2 (Felhasználói I/O szett mód be2) paraméterekkel ki 
lett választva.

5

User3 IO active 
(Felhasználói I/O 3 
aktív)

A 3. felhasználói szett a 96.12 User set I/O mode in1 
(Felhasználói I/O szett mód be1) és a 96.13 User set I/O 
mode in2 (Felhasználói I/O szett mód be2) paraméterekkel ki 
lett választva.

6

User4 IO active 
(Felhasználói I/O 4 
aktív)

A 4. felhasználói szett a 96.12 User set I/O mode in1 
(Felhasználói I/O szett mód be1) és a 96.13 User set I/O 
mode in2 (Felhasználói I/O szett mód be2) paraméterekkel ki 
lett választva.

7

User1 backup 
(Felhasználói 
mentés 1)

Az 1. felhasználói szett el lett mentve, vagy be lett töltve. 20

User2 backup 
(Felhasználói 
mentés 2)

A 2. felhasználói szett el lett mentve, vagy be lett töltve. 21

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16
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User3 backup 
(Felhasználói 
mentés 3)

A 3. felhasználói szett el lett mentve, vagy be lett töltve. 22

User4 backup 
(Felhasználói 
mentés 4)

A 4. felhasználói szett el lett mentve, vagy be lett töltve. 23

96.11 User set save/load 
(Felhasználói szett 
mentés/betöltés)

Maximálisan négy egyedi paraméter beállítási szett mentése 
és visszaállítása engedélyezhető. 
A kikapcsoláskori szett lesz a következő bekapcsoláskor is 
érvényben.
Megjegyzés:
• Néhány hardver konfigurációs beállítás, mint például az 

I/O bővítő modul, terepibusz és az enkóder konfigurációs 
paraméterei (14…16, 47, 50…58 és 2…93 csoportok) 
nincsenek benne a felhasználói paraméter szettekben.

• Azok a paraméter szintű módosítások, amelyek a szett 
betöltése után keletkeztek, nem tárolódnak el 
automatikusan - azokat ezen paraméter használatával el 
kell menteni.

• A paraméter nem változtatható meg addig, amíg a hajtás 
üzemel. 

No action 
(Nincs 
művelet)

No action (Nincs 
művelet)

A betöltés, vagy a mentés sikeresen befejeződött; normál 
működés. 

0

User set I/O mode 
(Felhasználói szett 
I/O mód)

Betölti a felhasználói paraméter szetteket a 96.12 User set 
I/O mode in1 (Felhasználói I/O szett mód be1) és a 96.13 
User set I/O mode in2 (Felhasználói I/O szett mód be2) 
paramétereket használva.

1

Load set 1 (1. szett 
betöltése)

Az 1. felhasználó paraméter szett betöltése. 2

Load set 2 (2. szett 
betöltése)

A 2. felhasználó paraméter szett betöltése. 3

Load set 3 (3. szett 
betöltése)

A 3. felhasználó paraméter szett betöltése. 4

Load set 4 (4. szett 
betöltése)

A 4. felhasználó paraméter szett betöltése. 5

Save to set 1 (Az 1. 
szettbe mentés)

Az 1. felhasználó paraméter szett mentése. 18

Save to set 2 (A 2. 
szettbe mentés)

A 2. felhasználó paraméter szett mentése. 19

Save to set 3 (A 3. 
szettbe mentés)

A 3. felhasználó paraméter szett mentése. 20

Save to set 4 (A 4. 
szettbe mentés)

A 4. felhasználó paraméter szett mentése. 21
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96.12 User set I/O mode 
in1 (Felhasználói 
I/O szett mód be1)

Ha a 96.11 User set save/load (Felhasználói szett 
mentés/betöltés) paraméter a User set I/O mode 
(Felhasználói szett I/O mód) értékre lett állítva, akkor 
kiválasztja a felhasználói paraméter szettet a 96.13 User set 
I/O mode in2 (Felhasználói I/O szett mód be2) paraméterrel, 
a következőek szerint: 

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

0. 0

Selected 
(Kiválasztva)

1. 1

DI1 (Digitális 
bemenet DI1)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 0. bit). 2

DI2 (Digitális 
bemenet DI2)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 1. bit). 3

DI3 (Digitális 
bemenet DI3)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 2. bit). 4

DI4 (Digitális 
bemenet DI4)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 3. bit). 5

DI5 (Digitális 
bemenet DI5)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 4. bit). 6

DI6 (Digitális 
bemenet DI6)

(10.02 DI delayed status (DI késleltetett állapota), 5. bit). 7

Timed function 1 
(Időzített funkció 1)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 0. bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

18

Timed function 2 
(Időzített funkció 2)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 1. bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

19

Timed function 3 
(Időzített funkció 3)

A 34.01 Combined timer status (Kombinált időzítő állapot) 
paraméter 2. bitje (tekintse meg a 254. oldalt).

20

Supervision 1 
(Felügyelet 1)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 0. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

24

Supervision 2 
(Felügyelet 2)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 1. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

25

Supervision 3 
(Felügyelet 3)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 2. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

26

Supervision 4 
(Felügyelet 4)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 3. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

27

Supervision 5 
(Felügyelet 5)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 4. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

28

Supervision 6 
(Felügyelet 6)

A 32.01 Supervision status (Felügyelet állapot) paraméter 5. 
bitje (tekintse meg a 246. oldalt).

29

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

A 96.12 
Paraméterrel 

definiált forrás 
állapota

A 96.13 definiált 
forrás állapota

A kiválasztott 
felhasználói 

paraméter szett

0 0 1. szett

1 0 2. szett

0 1 3. szett

1 1 4. szett
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Other [bit] (Egyéb 
[bit])

Forrás kiválasztás (tekintse meg a Kifejezések és rövidítések 
fejezetet a 128. oldalon).

-

96.13 User set I/O mode 
in2 (Felhasználói 
I/O szett mód be2)

Tekintse meg a 96.12 User set I/O mode in1 (Felhasználói 
I/O szett mód be1).

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

96.16 Unit selection 
(Mértékegység 
kiválasztás)

Kiválasztható a teljesítményt, hőmérsékletet és a nyomatékot 
jelző paraméterek mértékegysége. 

00000b

0000h…FFFFh Mértékegység kiválasztó szó 1 = 1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

Bit Név Információ

0 Power unit 
(Tápegység)

0 = kW

1 = hp

1 Reserved (Lefoglalt)

2 Temperature 
unit 
(Hőmérséklet 
egység)

0 = °C

1 = °F

3 Reserved (Lefoglalt)

4 Torque unit 
(Nyomaték 
egység)

0 = Nm (N·m)

1 = lbft (lb·ft)

5…15 Reserved (Lefoglalt)
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97
97 Motor control 
(Motorvezérlés)

Kapcsolási frekvencia; szlip erősítés; feszültség tartalék; 
mágneses fékezés; anti-cogging (jel injektálás); IR 
kompenzáció.

97.01 Switching 
frequency 
reference 
(Kapcsolási 
frekvencia 
referencia)

A paraméter meghatározza a hajtás kapcsolási frekvenciáját, 
és ez a frekvencia lesz alkalmazva mindaddig, amíg a hajtás 
túl nem melegszik. Tekintse meg a Kapcsolási frekvencia 
fejezetet a 103. oldalon.
A magasabb kapcsolási frekvencia kisebb zajt eredményez.
Multi motoros rendszerek esetében ne módosítsa az 
alapértelmezett kapcsolási frekvenciát.

4 kHz

4 kHz 4 kHz. 4

8 kHz 8 kHz. 8

12 kHz 12 kHz. 12

97.02 Minimum switching 
frequency 
(Minimális 
kapcsolási 
frekvencia)

A megengedett legkisebb kapcsolási frekvencia. A 
vázmérettől függ.

1.5 kHz

1.5 kHz 1.5 kHz. Néhány nagyobb vázméret esetén az 1 kHz 
használandó. 

1.5

2 kHz 2 kHz. 2

4 kHz 4 kHz. 4

8 kHz 8 kHz. 8

12 kHz 12 kHz. 12

97.03 Slip gain (Szlip 
erősítés)

A motor szlip kompenzáló szabályozó erősítését határozza 
meg. A 100% teljes szlipkompenzációt jelent; 0% esetén 
nincs szlipkompenzáció. Az alapértelmezett érték 100%. Más 
érték is használható, ha állandó fordulatszám eltérés 
tapasztalható a teljes szlipkompenzáció ellenére is.
Példa (névleges terhelésnél és 40 rpm-es szlipnél): 1000 
rpm állandó fordulatszám referencia van megadva a 
hajtáshoz. A teljes szlip erősítés ellenére (= 100%), a kézi 
tachométer 998 ford/perc értéket mutat a motor tengelyén. A 
statikus fordulatszám hiba ekkor 1000 rpm - 998 rpm = 2 rpm. 
A hiba kompenzálásához a szlip erősítést növelni szükséges, 
105%-ra (2 rpm / 40 rpm = 5%).

100%

0…200% Szlipkompenzáció. 1 = 1%

97.04 Voltage reserve 
(Feszültség 
tartalék)

Meghatározható a minimálisan megengedett feszültség 
tartalék. Amikor a feszültség tartalék lecsökkent a beállított 
értékre, a hajtás belép a mezőgyengítéses tartományba. 
Megjegyzés: Ez egy szakértői szintű paraméter, amely 
módosítása nem javasolt megfelelő képesítés nélkül.
Ha a közbenső DC köri feszültség Udc = 550 V, és a 
feszültség tartalék 5%, a maximális kimeneti feszültség 
ERMS értéke egyensúlyi állapotban 
0.95 × 550 V / gyök2 = 369 V
A motorvezérlés mezőgyengítéses tartománybeli dinamikus 
teljesítménye növelhető a feszültség tartalék értékének 
növelésével, ekkor azonban a hajtás korábban lép be a 
mezőgyengítéses tartományba. 

-2%

-4…50% Feszültség tartalék. 1 = 1%
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97.05 Flux braking 
(Mágneses 
fékezés)

A paraméter megadja a mágneses fékezési teljesítményt. 
(Egyéb megállító és fékező módokat is beállíthat a 21 
Start/stop mode (Indítás/megállás mód) 
paramétercsoportban).
Megjegyzés: Ez egy szakértői szintű paraméter, amely 
módosítása nem javasolt megfelelő képesítés nélkül.

Disabled 
(Tiltva)

Disabled (Tiltva) A mágneses fékezés tiltva van. 0

Moderate 
(Mérsékelt)

A mágneses nagysága korlátozva van a fékezés során. A 
lefutási idő hosszabb a teljes fékezéshez képest. 

1

Full (Teljes) Maximális fékezési teljesítmény. Szinte az összes elérhető 
áram arra van felhasználva, hogy a mechanikai fékezési 
energiát hőenergiává alakítsa a motorban. 

2

97.10 Signal injection (Jel 
injektálás)

Engedélyezi az anti-cogging funkciót: egy nagyfrekvenciás, 
váltakozó jelet injektál be a motor számára az alacsony 
fordulatszámú tartományban, a nyomaték szabályozás 
stabilitásának növelése céljából. Ez eltávolítja a “lüktetés 
(cogging)” jelenségét, amely akkor észlelhető, amikor a rotor 
elhalad a motor mágneses pólusai előtt. Az Anti-cogging 
különböző amplitúdó szintekkel aktiválható.
Megjegyzés:
• Ez egy szakértői szintű paraméter, amely módosítása nem 

javasolt megfelelő képesítés nélkül.
• Tartsa azon a legalacsonyabb szinten, amely már kielégíti 

a teljesítményigényeket. 
• A jel injektálás nem alkalmazható aszinkron motorok 

esetén. 

Disabled 
(Tiltva)

Disabled (Tiltva) Az Anti-cogging funkció tiltva. 0

Enabled (5%) 
(Engedélyezve 
(5%))

Az Anti-cogging funkció 5% amplitúdó szinttel engedélyezve 
van. 

1

Enabled (10%) 
(Engedélyezve 
(10%))

Az Anti-cogging funkció 10% amplitúdó szinttel engedélyezve 
van.

2

Enabled (15%) 
(Engedélyezve 
(15%))

Az Anti-cogging funkció 15% amplitúdó szinttel engedélyezve 
van.

3

Enabled (20%) 
(Engedélyezve 
(20%))

Az Anti-cogging funkció 20% amplitúdó szinttel engedélyezve 
van.

4

97.11 TR tuning (TR 
hangolás)

A rotor időállandó hangolása.
A paraméter segítségével, zárt hurkú indukciós motor 
szabályozása esetén, növelhető a nyomaték pontosság. 
Normál esetben a motor azonosítás lefuttatása elegendő 
nyomaték pontosságot biztosít, de a kézi finomhangolás is 
elvégezhető a rendkívül igényes alkalmazások optimális 
teljesítményszükségletének elérése érdekében.
Megjegyzés: Ez egy szakértői szintű paraméter, amely 
módosítása nem javasolt megfelelő képesítés nélkül.

100%

25…400% A rotor időállandó hangolása. 1 = 1%
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97.13 IR compensation 
(IR kompenzáció)

Az álló helyzethez tartozó relatív kimeneti feszültség 
emelésének mértékét határozza meg (IR kompenzáció). Ez a 
funkció a nagy indítónyomaték-igényű alkalmazások esetén 
hasznos, abban az esetben, ha a vektor vezérlés nem 
alkalmazható.

Tekintse meg az IR kompenzáció motor skalár vezérléséhez 
fejezetet is a 97. oldalon.

3.50%

0.00…50.00% Állóhelyzeti feszültség emelés, a motor névleges 
feszültségéhez képest, százalékosan.

1 = 1%

97.20 U/F ratio (U/F 
karakterisztika)

Megadható az U/f (feszültség->frekvencia) karakterisztika 
alakja a mezőgyengítési pont előtt. Csak skalár vezérlésnél.

Squared 
(Négyzetes)

Linear (Lineáris) Lineáris karakterisztika az állandó nyomatékú alkalmazások 
számára. 

0

Squared 
(Négyzetes)

Négyzetes karakterisztika a centrifugál szivattyú és ventilátor 
alkalmazások számára. 
A négyzetes U/f karakterisztikával a zajszint is kisebb a 
legtöbb működési frekvencián. Nem javasolt 
állandómágneses motorok esetén. 

1

Sorsz. Név/érték Leírás Def/FbEq16

U / UN
(%)

f (Hz)
Mezőgyengítési pont

Relatív kimeneti feszültség. 
IR kompenzáció nélkül.

Relatív kimeneti feszültség. IR 
kompenzáció 15%-ra állítva. 

15%

100%

a névleges 
frekvencia 50%-a
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98
98 User motor 
parameters 
(Felhasználói motor 
paraméterek)

A felhasználó által szolgáltatott, a motorral kapcsolatos 
értékek, amelyek a motor modellnél használatosak. 
Ezek a paraméterek a nem általános motorok esetén 
hasznosak, vagy csak azért, hogy egy sokkal pontosabb 
motor szabályozás legyen elérhető. A jobb motor modell egy 
jobb tengelyteljesítményt is jelent. 

98.01 User motor model 
mode (Felhasználói 
motor modell mód)

Aktiválja a 98.02…98.12 és 98.14. motor modell 
paramétereket.
Megjegyzés:
• A paraméter értéke automatikusan nulla lesz, ha az ID 

azonosítás ki lett választva a 99.13 ID run requested (ID 
azonosítás szükséges) paraméterrel. A 98.02…98.12 
paraméter értékek ezek után az ID run alatt létrehozott 
motor karakterisztika alapján frissülnek. 

• Az ID azonosítás alatt a motor kivezetéseken lezajló 
mérések némileg eltérő értékeket szolgáltathatnak, mint 
az adatlapon szereplő értékek. 

• Ez a paraméter addig nem változtatható meg, amíg a 
hajtás üzemel.

Not selected 
(Nincs 
kiválasztva)

Not selected (Nincs 
kiválasztva)

A 98.02…98.12 paraméterek inaktívak. 0

Motor parameters 
(Motor 
paraméterek)

A 98.02… 98.12 paraméterek a motor modellnél lesznek 
felhasználva.

1

98.02 Rs user 
(Felhasználói 
állórész ellenállás)

A paraméter megadja a motor modell állórész ellenállását 
(RS).
Egy csillag bekötésű motor esetén az RS értéke megegyezik 
egy db tekercselés ellenállásával. Delta bekötés esetén 
viszont az RS értéke egy db tekercselés ellenállásának az 
egyharmadával egyezik meg.

0.00000 
egységenkén
t

0.00000…0.50000 
egységenként

Állórész ellenállás, egységenként. -

98.03 Rr user 
(Felhasználói 
forgórész 
ellenállás)

A paraméter megadja a motor modell forgórész RR 
ellenállását. 
Megjegyzés: Ez a paraméter csak aszinkron motorok esetén 
érvényes.

0.00000 
egységenkén
t

0.00000…0.50000 
egységenként

Forgórész ellenállás, egységenként. -

98.04 Lm user 
(Felhasználói 
mágnesező 
induktivitás)

A paraméter megadja a motor modell LM mágnesező 
induktivitását.
Megjegyzés: Ez a paraméter csak aszinkron motorok esetén 
érvényes.

0.00000 
egységenkén
t

0.00000… 
10.00000 
egységenként

Mágnesező induktivitás, egységenként. -

98.05 SigmaL user 
(Felhasználói szórt 
induktivitás)

A paraméter megadja a motor modell LS szórt 
induktivitását.
Megjegyzés: Ez a paraméter csak aszinkron motorok esetén 
érvényes.

0.00000 
egységenkén
t

0.00000…1.00000 
egységenként

Szórt induktivitás, egységenként. -
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98.06 Ld user 
(Felhasználói 
hosszirányú 
induktivitás)

A paraméter megadja a hosszirányú (szinkron) induktivitást. 
Megjegyzés: Ez a paraméter csak állandómágneses 
motorok esetén érvényes. 

0.00000 
egységenkén
t

0.00000 … 
10.00000 p.u

Hosszirányú induktivitás, egységenként. -

98.07 Lq user 
(Felhasználói 
keresztirányú 
induktivitás)

A paraméter megadja a keresztirányú (szinkron) induktivitást. 
Megjegyzés: Ez a paraméter csak állandómágneses 
motorok esetén érvényes. 

0.00000 
egységenkén
t

0.00000 … 
10.00000 p.u

Keresztirányú induktivitás, egységenként. -

98.08 PM flux user 
(Felhasználói 
állandómágneses 
fluxus)

A paraméter megadja az állandómágneses fluxust. 
Megjegyzés: Ez a paraméter csak állandómágneses 
motorok esetén érvényes.

0.00000 
egységenkén
t

0.00000 … 2.00000 
p.u

Állandómágneses fluxus, egységenként. -

98.09 Rs user SI 
(Felhasználói 
állórész ellenállás 
SI)

A paraméter megadja a motor modell állórész ellenállását 
(RS).
Megjegyzés: Ez a paraméter csak aszinkron motorok esetén 
érvényes.

0.00000 ohm

0.00000… 
100.00000 ohm

Állórész ellenállás. -

98.10 Rr user SI 
(Felhasználói 
forgórész ellenállás 
SI)

A paraméter megadja a motor modell forgórész RR 
ellenállását. 
Megjegyzés: Ez a paraméter csak aszinkron motorok esetén 
érvényes.

0.00000 ohm

0.00000… 
100.00000 ohm

Forgórész ellenállás. -

98.11 Lm user SI 
(Felhasználói 
mágnesező 
induktivitás SI)

A paraméter megadja a motor modell LM mágnesező 
induktivitását.
Megjegyzés: Ez a paraméter csak aszinkron motorok esetén 
érvényes.

0.00 mH

0.00…100000.00 
mH

Mágnesező induktivitás. 1 = 10000 
mH

98.12 SigmaL user SI 
(Felhasználói szórt 
induktivitás SI)

A paraméter megadja a motor modell LS szórt 
induktivitását.
Megjegyzés: Ez a paraméter csak aszinkron motorok esetén 
érvényes.

0.00 mH

0.00…100000.00 
mH

Szórt induktivitás. 1 = 10000 
mH

98.13 Ld user SI 
(Felhasználói 
hosszirányú 
induktivitás SI)

A paraméter megadja a hosszirányú (szinkron) induktivitást. 
Megjegyzés: Ez a paraméter csak állandómágneses 
motorok esetén érvényes. 

0.00 mH

0.00 …100000.00 
mH

Hosszirányú induktivitás. 1 = 10000 
mH
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98.14 Lq user SI 
(Felhasználói 
keresztirányú 
induktivitás SI)

A paraméter megadja a keresztirányú (szinkron) induktivitást. 
Megjegyzés: Ez a paraméter csak állandómágneses 
motorok esetén érvényes. 

0.00 mH

0.00 …100000.00 
mH

Keresztirányú induktivitás. 1 = 10000 
mH

99
99 Motor data (Motor 
adat)

Motor konfigurációs beállítások.

99.03 Motor type (Motor 
típus)

Kiválasztható a motor típusa. 
Megjegyzés: A paraméter addig nem változtatható meg, 
amíg a hajtás üzemel. 

Asynchro-
nous motor 
(Aszinkron 
motor)

Asynchronous 
motor (Aszinkron 
motor)

Standard, kalickás forgórészű AC indukciós motor (aszinkron 
indukciós motor).

0

Permanent magnet 
motor 
(Állandómágneses 
motor)

Háromfázisú, aszinkron motor állandómágneses forgórésszel 
és szinuszos BackEMF feszültséggel. 

1

99.04 Motor control mode 
(Motor 
szabályozási mód)

Kiválasztható a motor szabályozási módja. Scalar 
(Skalár)

Vector (Vektor) Vektor vezérlés. A vektoros vezérlés nagyobb pontosságot 
biztosít, mint a skalár vezérlés, de nem használható minden 
esetben (tekintse meg a Scalar (Skalár) fejezetet, lentebb).
A használatához a motor azonosítást (ID run) el kell végezni. 
Tekintse meg a 99.13 ID run requested (ID azonosítás 
szükséges) paramétert.
Megjegyzés: Vektor vezérlés esetén a hajtás lefuttat egy ID 
azonosítási folyamatot, a motor nyugalmi helyzete mellett, 
amennyiben az ID azonosítás még nem volt elvégezve. A 
hajtást ekkor újra kell indítani a működéshez.
Megjegyzés: A jobb motor vezérlési teljesítmény elérése 
érdekében terhelés nélkül végezze el a normál ID 
azonosítást.
Tekintse meg A hajtás működési módjai fejezetet (83. oldal).

0
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Scalar (Skalár) Skalár vezérlés. A legtöbb alkalmazás számára megfelelő, 
amennyiben nincs szükség a legnagyobb pontosságra és 
dinamikára a motor és a hajtás részéről.
Ebben az esetben a motor azonosítás nem szükséges. 
Megjegyzés: A következő esetekben a skalár vezérlést kell 
alkalmazni:
• Multi motoros alkalmazás esetén 1) Ha a terhelés nincs 

egyenlően elosztva a motorok között, 2) Ha a motorok 
különböző méretekben vannak jelen, vagy 3) ha a motorok 
le lesznek cserélve a motor azonosítás (ID run) után.

• Ha a motor névleges árama kisebb, mint a hajtás névleges 
áramának 1/6-a. 

• Ha a hajtás motor nélkül üzemel (például tesztelési 
célokra van használva). 

Megjegyzés: A megfelelő motor működéshez az szükséges, 
hogy a motor mágnesező árama ne haladja meg az inverter 
névleges áramának 90%-át.
Tekintse meg a Fordulatszám szabályozási teljesítmény 
adatok (96. oldal), és az A hajtás működési módjai (83.oldal) 
fejezeteket is. 

1

99.06 Motor nominal 
current (Névleges 
motor áramérték)

Megadható a motor névleges áramértéke. Meg kell egyeznie 
a motor adattábláján szereplő értékkel. Ha több motort 
csatlakoztat a kimenethez, adja meg a motorok össz 
áramértékét.
Megjegyzés:
• A megfelelő motor működéshez az szükséges, hogy a 

motor mágnesező árama ne haladja meg az inverter 
névleges áramának 90%-át.

• Ez a paraméter nem változtatható meg addig, amíg a 
hajtás üzemel. 

0.0 A

0.0…6400.0 A A motor névleges árama. A megengedett tartomány: 1/6…2 
× IN a hajtás névleges értékére vonatkoztatva (0…2 × IN 
skalár vezérlés esetén).

1 = 1 A

99.07 Motor nominal 
voltage (Névleges 
motor feszültség)

Megadható a motor névleges betápfeszültsége. Az értéknek 
meg kell egyeznie a motor adattábláján szereplő értékkel. 
Megjegyzés:
• Az állandómágneses motoroknál a névleges feszültség 

megegyezik a BackEMF feszültséggel, a motor névleges 
fordulatszámán. Ha a feszültség a fordulatszámra 
vonatkoztatva van megadva, pl. 60 V 1000 rpm-enként, 
akkor a névleges, 30000 rmp-es fordulatszámon a 
feszültség 3 × 60 V = 180 V. Vegye figyelembe, hogy a 
névleges feszültség nem feltétlenül egyezik meg néhány, 
a gyártó által meghatározott, egyenértékű DC motor 
feszültségével. A névleges feszültséget úgy számíthatja ki, 
hogy elosztja az ECDM feszültséget 1.7-tel (vagy gyök 3-
mal).

• A motor szigetelésének igénybevétele mindig a hajtás 
betáp feszültségétől függ. Ez akkor is érvényes, ha a 
motor feszültségszintje alacsonyabb, mint magáé a 
hajtásé, és a betápé. 

• Ez a paraméter nem változtatható meg addig, amíg a 
hajtás üzemel. 

0.0 V

0.0…800.0 A motor névleges feszültsége. 10 = 1 V
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99.08 Motor nominal 
frequency 
(Névleges motor 
frekvencia)

Megadható a névleges motor frekvencia. Ennek az értéknek 
meg kell egyeznie az adattáblán található értékkel.
Megjegyzés: Ez a paraméter nem változtatható meg addig, 
amíg a hajtás üzemel. 

50.0 Hz

0.0…500.0 Hz A motor névleges feszültsége. 10 = 1 Hz

99.09 Motor nominal 
speed (Névleges 
motor 
fordulatszám)

Megadható a névleges motor fordulatszám. Ennek az 
értéknek meg kell egyeznie az adattáblán található értékkel.
Megjegyzés: Ez a paraméter nem változtatható meg addig, 
amíg a hajtás üzemel. 

0 rpm

0…30000 rpm A motor névleges fordulatszáma. 1 = 1 rpm

99.10 Motor nominal 
power (Névleges 
motor teljesítmény)

Megadható a névleges motor teljesítmény. Ennek az 
értéknek meg kell egyeznie az adattáblán található értékkel. 
Ha több motort csatlakoztat a hajtáshoz, az összteljesítmény 
értékét adja meg. A mértékegységet a 96.16 Unit selection 
(Mértékegység kiválasztás) paraméterrel választhatja ki.
Megjegyzés: Ez a paraméter nem változtatható meg addig, 
amíg a hajtás üzemel. 

0.00 kW vagy 
hp

-10000.00… 
10000.00 kW vagy 
-13404.83… 
13404.83 hp

A motor névleges teljesítménye. 1 = 1 egység

99.11 Motor nominal cos 
phi (Névleges 
motor teljesítmény 
tényező)

Megadható a motor cos phi-je a még pontosabb motor 
modell érdekében. (Nem érhető el az állandómágneses 
motorok esetében) Nem kötelező megadni; ha viszont 
beállítja, akkor az adattáblán szereplő értéket használja!
Megjegyzés: Ez a paraméter nem változtatható meg addig, 
amíg a hajtás üzemel. 

0.00

0.00…1.00 A motor Cos phi-je. 100 = 1

99.12 Motor nominal 
torque (Névleges 
motor nyomaték)

Megadható a motor névleges tengely nyomatéka a még 
pontosabb motor modell érdekében. Nem kötelező megadni. 
A mértékegységet a 96.16 Unit selection (Mértékegység 
kiválasztás) paraméternél adhatja meg.
Megjegyzés: Ez a paraméter nem változtatható meg addig, 
amíg a hajtás üzemel. 

0.000
N·m vagy 
lb·ft

0.000…
N·m vagy lb·ft

A motor névleges nyomatéka. 1 = 100 
egység
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99.13 ID run requested 
(ID azonosítás 
szükséges)

Megadható a motor azonosítási rutin (ID run) típusa, amely a 
következő hajtás indításnál végbe fog menni. Az ID 
azonosítás alatt a hajtás felméri a motor karakterisztikáját az 
optimális motorvezérlés érdekében. 
Ha eddig még nem volt az ID azonosítás lefuttatva (vagy az 
alapértelmezett paraméter értékek a 96.06 Parameter restore 
(Paraméter visszaállítás) paraméter segítségével vissza 
lettek állítva), akkor ez a paraméter automatikusan a 
Standstill (Nyugalmi) értékre vált, jelölve azt, hogy az ID 
azonosításnak le kell futnia.
Az ID azonosítás után a hajtás megáll, és ez a paraméter 
automatikusan felveszi a None (Nincs) értéket.
Megjegyzés:
• Az Advanced (Szakértői) ID azonosításnál a berendezést 

le kell választani a motortól. 

• Az állandómágneses, vagy szinkron reluktancia motor 
esetén a Normal (Normál), Reduced (Csökkentett) vagy a 
Standstill (Nyugalmi) ID azonosítás számára szükséges, 
hogy a motor tengelye NE legyen lefogva (rögzítve), és a 
terhelő nyomaték kisebb legyen, mint 10%. 

• A skalár vezérlés esetén (99.04 Motor control mode 
(Motor szabályozási mód) = Scalar (Skalár)), csak a 
Current measurement calibration (Áram mérés kalibráció) 
ID azonosítási mód lehetséges. 

• Ha az ID azonosítás elkezdődött, az a hajtás 
megállításával megállítható.

• Az ID azonosítást minden egyes alkalommal el kell 
végezni, ha a motor paraméterek (99.04, 99.06…99.12) 
megváltoztak.

• Bizonyosodjon meg arról, hogy a Safe Torque Off és a 
vészstop áramkörök (ha vannak) záródnak az ID 
azonosítás alatt. 

• A mechanikus fékezés (ha van) nem aktiválódik az ID 
azonosítás alatt.

• A paraméter nem változtatható meg a hajtás üzemelése 
alatt.

None (Nincs)

None (Nincs) Nincs szükség az ID azonosítás futtatására. Ez az opció csak 
akkor választható (Normal (Normál)/Reduced 
(Csökkentett)/Standstill (Nyugalmi)/Advanced 
(Szakértői)/Advanced standstill (Szakértői nyugalmi)), ha az 
azonosítás már egyszer végbement. 

0
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Normal (Normál) Normál ID azonosítás. Minden esetben megfelelő vezérlést 
biztosít. Az ID azonosítás kb. 90 másodpercig tart. Válassza 
ezt a módot, amikor csak lehetséges. 
Megjegyzés:
• Ha a terhelő nyomaték a motor névleges nyomatékához 

képest nagyobb, mint 20%, vagy ha a berendezés nem 
bírja ki a névleges nyomaték tranzienseket az ID 
azonosítás alatt, úgy a hajtott berendezést le kell 
választani a motorról a normál ID azonosítás idejére.

• Ellenőrizze a motor forgásirányát az ID azonosítás 
elindítása előtt. Az azonosítás alatt a motor előre fog 
forogni. 

FIGYELMEZTETÉS! A motor az azonosítás során a 
névleges fordulatszám 50…100%-ig fog felgyorsulni. 
BIZONYOSODJON MEG ARRÓL, HOGY 

BIZTONSÁGOS A MOTORT ÜZEMELTETNI, MIELŐTT 
ELINDÍTJA AZ ID AZONOSÍTÁS FUNKCIÓT!

1

Reduced 
(Csökkentett)

Csökkentett ID azonosítás. Ezt a módot akkor válassza a 
Normal (Normál) vagy az Advanced (Szakértői) ID 
Azonosítás helyett, ha 
• mechanikai veszteségek nagyobbak, mint 20% (azaz ha a 

motort nem lehet leválasztani a hajtott berendezésről), 
vagy ha

• a fluxus csökkentés nem lehetséges a motor üzemelése 
alatt (azaz ha a motor kapcsairól táplált, integrált fékkel 
rendelkezik a motor).

Ezzel az ID azonosítási móddal az így keletkező motor 
szabályozás a mezőgyengítéses tartományban, vagy nagy 
nyomatékok esetén nem szükséges, hogy olyan pontos 
legyen, mint a Normál ID azonosítás során létrejövő 
motorvezérlés. A Csökkentett ID azonosítás gyorsabban 
befejeződik, mint a Normál ID azonosítás, <90 másodperc).
Megjegyzés: Ellenőrizze a motor forgásirányát az ID 
azonosítás elindítása előtt. Az azonosítás alatt a motor előre 
fog forogni.

FIGYELMEZTETÉS! A motor az azonosítás során a 
névleges fordulatszám 50…100%-ig fog felgyorsulni. 
BIZONYOSODJON MEG ARRÓL, HOGY 

BIZTONSÁGOS A MOTORT ÜZEMELTETNI, MIELŐTT 
ELINDÍTJA AZ ID AZONOSÍTÁS FUNKCIÓT!

2

Standstill 
(Nyugalmi)

Nyugalmi ID azonosítás. A motorba DC áram injektálódik. Az 
AC indukciós (aszinkron) motorok esetében a motor nem 
forog. Az állandómágneses motorok esetén névleges 
fordulatszám felével is foroghat a tengely. 
Megjegyzés: Ezt az üzemmódot akkor válassza, ha a 
Normal (Normál), Reduced (Csökkentett) vagy Advanced 
(Szakértői) ID azonosítás nem lehetséges a csatlakoztatott 
mechanikából eredő korlátozások miatt (például liftes, vagy 
darus alkalmazások esetén).

3

Current 
measurement 
calibration (Áram 
mérés kalibráció)

Az áram offszet és az erősítés mérési kalibráció a 
szabályozási körök kalibrálását végzi el. A kalibrálás a 
következő indításnál fog bekövetkezni. Csak az R5…R9. 
vázméretek esetén. 

5
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Advanced 
(Szakértői)

Szakértői ID azonosítás. Csak az R5…R9 vázméretek 
esetén.
A lehető legnagyobb szabályozási pontosságot biztosítja. Az 
ID azonosítás hosszú ideig is eltarthat. Akkor használja ezt a 
módot, ha a legnagyobb pontosság szükségeltetik a teljes 
működési tartományban. 
Megjegyzés: Le kell választani a hajtott berendezést a 
motorról, mert magas nyomaték és fordulatszám tranziensek 
várhatóak. 

FIGYELMEZTETÉS! Elképzelhető, hogy a motor a 
maximális (pozitív) és a minimális (negatív) 
megengedett fordulatszámra is felpörög az ID 

azonosítás során. Több felfutás és lefutás is végrehajtódik. 
Elképzelhető, hogy a korlátok által megengedett maximális 
nyomaték, áram és fordulatszám értékek is el lesznek érve. 
BIZONYOSODJON MEG ARRÓL, HOGY BIZTONSÁGOS A 
MOTORT ÜZEMELTETNI, MIELŐTT ELINDÍTJA AZ ID 
AZONOSÍTÁS FUNKCIÓT!

6

Advanced standstill 
(Szakértői 
nyugalmi)

Szakértői nyugalmi ID azonosítás. 
A 30 kW-nál nagyobb teljesítményű AC indukciós motoroknál 
javasolt a Standstill (Nyugalmi) ID azonosítás helyett akkor, 
ha 
• a motor pontos névleges paraméterei nem ismertek, vagy
• a szabályozás minősége, pontossága nem kielégítő a 

Standstill (Nyugalmi) ID azonosítás lefutása után.
Megjegyzés: Az Advanced standstill (Szakértői nyugalmi) ID 
azonosításhoz szükséges idő nagymértékben változhat, a 
motor méretétől függően. Kis motoroknál, tipikusan 5 percen 
belül befejeződik, nagy motorok esetében akár egy óra is 
lehet. 

7

99.14 Last ID run 
performed (Az 
utolsó elvégzett ID 
azonosítás)

A paraméter megadja az utoljára elvégzett ID azonosítás 
típusát. További információért a különböző módokkal 
kapcsolatban, tekintse meg a 99.13 ID run requested (ID 
azonosítás szükséges) paraméter választási opcióit.

None (Nincs)

None (Nincs) Az ID azonosítás nincs elvégezve. 0

Normal (Normál) Normal (Normál) ID azonosítás. 1

Reduced 
(Csökkentett)

Reduced (Csökkentett) ID azonosítás. 2

Standstill 
(Nyugalmi)

Standstill (Nyugalmi) ID azonosítás. 3

Current 
measurement 
calibration (Áram 
mérés kalibráció)

Current measurement calibration (Áram mérés kalibráció). 5

Advanced 
(Szakértői)

Advanced (Szakértői) ID azonosítás. 6

99.15 Motor polepairs 
calculated 
(Számított motor 
póluspárok)

Számított motor pólusszámok. 0

0…1000 A póluspárok száma. 1 = 1
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99.16 Motor phase order 
(Motor 
fázissorrend)

Átváltható a motor forgásiránya. A paraméter akkor 
használható, ha a motor rossz irányba kezd el forogni 
(például mert rossz sorrendben lettek bekötve a 
motorkábelek), és a helyes kábelezés kivitelezhetetlen. 
Megjegyzés:
• A paraméter megváltoztatása nincs hatással a 

fordulatszám referencia polaritásaira; tehát a pozitív 
fordulatszám továbbra is előre forgatja a motort. A fázis 
sorrend kiválasztása csak azt biztosítja, hogy az “előre” 
valóban a megfelelő irány legyen. 

U V W

U V W Normál. 0

U W V Fordított motor forgásirány. 1
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8
További paraméter adatok

A fejezet tartalma

A fejezet további adatokat tartalmaz a paraméterekkel kapcsolatban, mint például az 
azok tartományait, illetve a 32 bites terepibusz skálázást. A paraméter leírásokért 
tekintse meg a Paraméterek fejezetet (127. oldal). 

Kifejezések és rövidítések

Kifejezés Meghatározás

Actual signal 
(Üzemi jel)

A hajtás által mért, vagy kalkulált jel. Általában csak megfigyelni lehet, de 
beállítani nem; néhány számláló típusú jelet azonban vissza lehet állítani 
alapállapotba.

Analog src 
(Analóg 
forrás)

Analóg forrás: a paraméter beállítható egy másik paraméter értékére az 
“Egyéb” választásával, majd az adott paraméter kiválasztásával a listából.

Továbbá az “Egyéb” kiválasztásakor a paraméter egyéb, előre kiválasztott 
beállításokat is felajánlhat. 

Binary src 
(Bináris 
forrás)

Bináris forrás: a paraméter azon értéke, amely egy másik paraméter 
specifikus bitjéből ered (“Egyéb”). Néhány esetben az érték 0-ra állítható 
(logikai hamis érték), vagy 1-re (logikai igaz érték). Továbbá a paraméter 
egyéb, előre kiválasztott beállításokat is felajánlhat. 

Data (Adat) Adat paraméter. 
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Terepibusz címek

Tekintse meg a Terepibusz adapter Felhasználói kézikönyvét.

FbEq32 32-bites terepibusz egyenlőség: A skálázás a panelen mutatott érték és a 
kommunikációnál használt integer között, ha a 32 bites érték lett 
kiválasztva a külső rendszerbe történő adatátvitelhez. 

A kapcsolódó 16 bites skálázás a Paraméterek fejezetben lett részletezve. 
(127. oldal).

List (Lista) Kiválasztási lista. 

No. Paraméter szám.

PB Csomagolt Bool érték (bit lista).

Real (Valós) Valós szám.

Type (Típus) Paraméter típus. Tekintse meg az Analog src (Analóg forrás), Binary src 
(Bináris forrás), List (Lista), PB, Real (Valós) fejezetet.

Kifejezés Meghatározás
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Paramétercsoportok 1…9
Par. 

szám
Név Típus Tartomány

Mértéke
gység

FbEq32

01 Actual values (Üzemi értékek)

01.01 Motor speed used (Használt 
motor fordulatszám)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

01.02 Motor speed estimated 
(Becsült motor fordulatszám)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

01.03 Motor speed % (Motor 
fordulatszám %)

Real 
(Valós)

-1000.00…1000.00 % 100 = 1%

01.06 Output frequency (Kimeneti 
frekvencia)

Real 
(Valós)

-500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz

01.07 Motor current (Motor áram) Real 
(Valós)

0.00…30000.00 A 100 = 1 A

01.08 Motor current % of motor nom 
(Motor áram (a motor névl. 
áramának %-ban))

Real 
(Valós)

0.0…1000.0 % 10 = 1%

01.09 Motor current % of drive nom 
(Motor áram (a hajtás névl. 
áramának %-ban))

Real 
(Valós)

0.0…1000.0 % 10 = 1%

01.10 Motor torque (Motor 
nyomaték)

Real 
(Valós)

-1600.0…1600.0 % 10 = 1%

01.11 DC voltage (DC feszültség) Real 
(Valós)

0.00…2000.00 V 100 = 1 V

01.13 Output voltage (Kimeneti 
feszültség)

Real 
(Valós)

0…2000 V 1 = 1 V

01.14 Output power (Kimeneti 
teljesítmény)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 kW vagy 
hp

100 = 1 
egység

01.15 Output power % of motor nom 
(Kimeneti telj. a motor 
névleges telj-ének %-ában)

Real 
(Valós)

-300.00…300.00 % 100 = 1%

01.16 Output power % of drive nom 
(Kimeneti telj. a hajtás 
névleges telj-ének %-ában)

Real 
(Valós)

-300.00…300.00 % 100 = 1%

01.17 Motor shaft power (Motor 
tengelyteljesítmény)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 kW vagy 
hp

100 = 1 
egység

01.18 Inverter GWh counter (Inverter 
GWh számláló)

Real 
(Valós)

0…65535 GWh 1 = 1 GWh

01.19 Inverter MWh counter (Inverter 
MWh számláló)

Real 
(Valós)

0…999 MWh 1 = 1 MWh

01.20 Inverter kWh counter (Inverter 
kWh számláló)

Real 
(Valós)

0…999 kWh 1 = 1 kWh

01.24 Flux actual % (Üzemi fluxus 
%.)

Real 
(Valós)

0…200 % 1 = 1%

01.30 Nominal torque scale 
(Névleges nyomaték skála)

Real 
(Valós)

0.000… N·m vagy 
lb·ft

1000 = 1 
egység

01.31 Ambient temperature (Külső 
hőmérséklet)

Real 
(Valós)

-32768…32767 °C vagy 
°F

10 = 1°

01.50 Current hour kWh (kWh az 
adott órában)

Real 
(Valós)

-21474836.48… 
21474836.47

kWh 100 = 1 kWh
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01.51 Previous hour kWh (Előző órai 
kWh)

Real 
(Valós)

-21474836.48… 
21474836.47

kWh 100 = 1 kWh

01.52 Current day kWh (kWh az 
adott napon)

Real 
(Valós)

-21474836.48… 
21474836.47

kWh 100 = 1 kWh

01.53 Previous day kWh (Előző napi 
kWh)

Real 
(Valós)

-21474836.48… 
21474836.47

kWh 100 = 1 kWh

01.61 Abs motor speed used 
(Használt abszolút 
fordulatszám)

0.00… 30000.00 rpm 100 = 1 rpm

01.62 Abs motor speed % (Abszolút 
motor fordulatszám %)

0.00… 1000.00% % 100 = 1%

01.63 Abs output frequency 
(Abszolút kimeneti frekvencia)

0.00…500.00 Hz Hz 100 = 1 Hz

01.64 Abs motor torque (Abszolút 
motor nyomaték)

0.0…1600.0 % 10 = 1%

01.65 Abs output power (Abszolút 
motor teljesítmény)

0.00… 32767.00 kW 100 = 1 kW

01.66 Abs output power % mot nom 
(Abszolút kimeneti telj. a motor 
névleges telj-ének %-ában)

0.00…300.00 % 100 = 1%

01.67 Abs output power % drive nom 
(Abszolút kimeneti telj. a 
hajtás névleges telj-ének %-
ában)

0.00…300.00 % 100 = 1%

01.68 Abs motor shaft power 
(Abszolút motor tengelytelj.)

0.00… 32767.00 kW 100 = 1 kW

03 Input references (Bemeneti referenciák)

03.01 Panel reference (Panel 
referencia)

Real 
(Valós)

-100000.00…100000.00 - 100 = 1

03.05 FB A reference 1 (FB A 
referencia 1)

Real 
(Valós)

-100000.00…100000.00 - 100 = 1

03.06 FB A reference 2 (FB A 
referencia 2)

Real 
(Valós)

-100000.00…100000.00 - 100 = 1

03.09 EFB reference 1 (EFB 
referencia 1)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 - 100 = 1

03.10 EFB reference 2 (EFB 
referencia 2)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 - 100 = 1

04 Warnings and faults (Figyelmeztetések és hibajelzések)

04.01 Tripping fault (Hibajelzés) Data 
(Adat)

0000h…FFFFh - 1 = 1

04.02 Active fault 2 (Aktív hiba 2) Data 
(Adat)

0000h…FFFFh - 1 = 1

04.03 Active fault 3 (Aktív hiba 3) Data 
(Adat)

0000h…FFFFh - 1 = 1

04.04 Active fault 4 (Aktív hiba 4) Data 
(Adat)

0000h…FFFFh - 1 = 1

04.05 Active fault 5 (Aktív hiba 5) Data 
(Adat)

0000h…FFFFh - 1 = 1

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység
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04.06 Active warning 1 (Aktív 
figyelmeztetés 1)

Data 
(Adat)

0000h…FFFFh - 1 = 1

04.07 Active warning 2 (Aktív 
figyelmeztetés 2)

Data 
(Adat)

0000h…FFFFh - 1 = 1

04.08 Active warning 3 (Aktív 
figyelmeztetés 3)

Data 
(Adat)

0000h…FFFFh - 1 = 1

04.09 Active warning 4 (Aktív 
figyelmeztetés 4)

Data 
(Adat)

0000h…FFFFh - 1 = 1

04.10 Active warning 5 (Aktív 
figyelmeztetés 5)

Data 
(Adat)

0000h…FFFFh - 1 = 1

04.11 Latest fault (Legfrissebb hiba) Data 
(Adat)

0000h…FFFFh - 1 = 1

04.12 2nd latest fault (A 2. 
legfrissebb hiba)

Data 
(Adat)

0000h…FFFFh - 1 = 1

04.13 3rd latest fault (A 3. 
legfrissebb hiba)

Data 
(Adat)

0000h…FFFFh - 1 = 1

04.14 4th latest fault (A 4. legfrissebb 
hiba)

Data 
(Adat)

0000h…FFFFh - 1 = 1

04.15 5th latest fault (Az 5. 
legfrissebb hiba)

Data 
(Adat)

0000h…FFFFh - 1 = 1

04.16 Latest warning (Legfrissebb 
figyelmeztetés)

Data 
(Adat)

0000h…FFFFh - 1 = 1

04.17 2nd latest warning (A 2. 
legfrissebb figyelmeztetés)

Data 
(Adat)

0000h…FFFFh - 1 = 1

04.18 3rd latest warning (A 3. 
legfrissebb figyelmeztetés)

Data 
(Adat)

0000h…FFFFh - 1 = 1

04.19 4th latest warning (A 4. 
legfrissebb figyelmeztetés)

Data 
(Adat)

0000h…FFFFh - 1 = 1

04.20 5th latest warning (Az 5. 
legfrissebb figyelmeztetés)

Data 
(Adat)

0000h…FFFFh - 1 = 1

05 Diagnostics (Diagnosztika)

05.01 On-time counter (Üzemóra 
számláló)

Real 
(Valós)

0…65535 d 1 = 1 d

05.02 Run-time counter (Futási idő 
számláló)

Real 
(Valós)

0…65535 d 1 = 1 d

05.04 Fan on-time counter 
(Ventilátor üzemóra számláló)

Real 
(Valós)

0…65535 d 1 = 1 d

05.10 Control board temperature 
(Vezérlőkártya hőmérséklet)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 °C vagy 
°F

10 = 1 °C

05.11 Inverter temperature (Inverter 
hőmérséklet)

Real 
(Valós)

-40.0…160.0 % 10 = 1%

05.22 Diagnostic word 3 
(Diagnosztikai szó 3)

PB 0000h…FFFFh -

06 Control and status words (Vezérlő-, és állapotszavak)

06.01 Main control word (Fő 
vezérlőszó)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

06.11 Main status word (Fő 
állapotszó)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység
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06.16 Drive status word 1 (Hajtás 
állapotszó 1)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

06.17 Drive status word 2 (Hajtás 
állapotszó 2)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

06.18 Start inhibit status word 
(Indítás tiltása állapotszó)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

06.19 Speed control status word 
(Fordulatszám szabályozás 
állapotszó)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

06.20 Constant speed status word 
(Állandó fordulatszám 
állapotszó)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

06.21 Drive status word 3 (Hajtás 
állapotszó 3)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

06.30 MSW bit 11 selection (MSW 11 
bit kiválasztás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

06.31 MSW bit 12 selection (MSW 
12 bit kiválasztás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

06.32 MSW bit 13 selection (MSW 
13 bit kiválasztás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

06.33 MSW bit 14 selection (MSW 
14 bit kiválasztás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

07 System info (Rendszer információ)

07.03 Drive rating id (Hajtás típus 
azonosító)

List 
(Lista)

0…999 - 1 = 1

07.04 Firmware name (Firmware 
név)

List 
(Lista)

- - 1 = 1

07.05 Firmware version (Firmware 
verzió)

Data 
(Adat)

- - 1 = 1

07.06 Loading package name 
(Firmware programcsomag 
név)

List 
(Lista)

- - 1 = 1

07.07 Loading package version 
(Firmware programcsomag 
verzió)

Data 
(Adat)

- - 1 = 1

07.11 Cpu usage (CPU 
kihasználtság)

Real 
(Valós)

0…100 % 1 = 1%

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység
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Paramétercsoportok 10…99

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység

FbEq32

10 Standard DI, RO (Standard digitális bemenet, relé kimenet)

10.02 DI delayed status (DI 
késleltetett állapota)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

10.03 DI force selection (DI 
kényszerített kiválasztás)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

10.04 DI forced data (DI felülírt adat) PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

10.21 RO status (RO állapot) PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

10.22 RO force selection (RO 
kényszerített kiválasztás)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

10.23 RO forced data (RO felülírt 
adat)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

10.24 RO1 source (RO1 forrás) Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

10.25 RO1 ON delay (RO1 BE 
késleltetés)

Real 
(Valós)

0.0…3000.0 s 10 = 1 s

10.26 RO1 OFF delay (RO1 KI 
késleltetés)

Real 
(Valós)

0.0…3000.0 s 10 = 1 s

10.27 RO2 source (RO2 forrás) Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

10.28 RO2 ON delay (RO2 BE 
késleltetés)

Real 
(Valós)

0.0…3000.0 s 10 = 1 s

10.29 RO2 OFF delay (RO2 KI 
késleltetés)

Real 
(Valós)

0.0…3000.0 s 10 = 1 s

10.30 RO3 source (RO3 forrás) Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

10.31 RO3 ON delay (RO3 BE 
késleltetés)

Real 
(Valós)

0.0…3000.0 s 10 = 1 s

10.32 RO3 OFF delay (RO3 KI 
késleltetés)

Real 
(Valós)

0.0…3000.0 s 10 = 1 s

10.101 RO1 toggle counter (RO1 
meghúzás számláló)

Real 
(Valós)

0…4294967000 - 1 = 1

10.102 RO2 toggle counter (RO2 
meghúzás számláló)

Real 
(Valós)

0…4294967000 - 1 = 1

10.103 RO3 toggle counter (RO3 
meghúzás számláló)

Real 
(Valós)

0…4294967000 - 1 = 1

11 Standard DIO, FI, FO (Standard digitális be-, és kimenet, frekvencia ki-, és bemenet)

11.25 DI6 configuration (DI6 
beállítás)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

11.38 Freq in 1 actual value (Frekv. 
be 1 üzemi érték)

Real 
(Valós)

0…16000 Hz 1 = 1 Hz
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11.39 Freq in 1 scaled value (Frekv. 
be 1 skálázott érték)

Real 
(Valós)

-32768.000…32767.000 - 1000 = 1

11.42 Freq in 1 min (Frekv. be 1 min) Real 
(Valós)

1…16000 Hz 1 = 1 Hz

11.43 Freq in 1 max (Frekv. be 1 
max)

Real 
(Valós)

1…16000 Hz 1 = 1 Hz

11.44 Freq in 1 at scaled min (Frekv. 
be 1 a skálázott minimumnál)

Real 
(Valós)

-32768.000…32767.000 - 1000 = 1

11.45 Freq in 1 at scaled max (Frekv. 
be 1 a skálázott maximumnál)

Real 
(Valós)

-32768.000…32767.000 - 1000 = 1

12 Standard AI (Standard analóg bemenet)

12.02 AI force selection (AI 
kényszerített kiválasztás)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

12.03 AI supervision function (AI 
felügyeleti funkció)

List 
(Lista)

0…4 - 1 = 1

12.04 AI supervision selection (AI 
felügyelet választás)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

12.11 AI1 actual value (AI1 üzemi 
érték)

Real 
(Valós)

4.000…20.000 mA vagy 
0.000…10.000 V

mA vagy 
V

1000 = 1 
egység

12.12 AI1 scaled value (AI1 skálázott 
érték)

Real 
(Valós)

-32768.000…32767.000 - 1000 = 1

12.13 AI1 forced value (AI1 felülírt 
érték)

Real 
(Valós)

4.000…20.000 mA vagy 
0.000…10.000 V

mA vagy 
V

1000 = 1 
egység

12.15 AI1 unit selection (AI1 
mértékegység választás)

List 
(Lista)

2, 10 - 1 = 1

12.16 AI1 filter time (AI1 szűrési 
időállandó)

Real 
(Valós)

0.000…30.000 s 1000 = 1 s

12.17 AI1 min (AI1 minimum) Real 
(Valós)

4.000…20.000 mA vagy 
0.000…10.000 V

mA vagy 
V

1000 = 1 
egység

12.18 AI1 max (AI1 maximum) Real 
(Valós)

4.000…20.000 mA vagy 
0.000…10.000 V

mA vagy 
V

1000 = 1 
egység

12.19 AI1 scaled at AI1 min (AI1 
skálázott az AI1 minimális 
értéken)

Real 
(Valós)

-32768.000…32767.000 - 1000 = 1

12.20 AI1 scaled at AI1 max (AI1 
skálázott az AI1 maximális 
értéken)

Real 
(Valós)

-32768.000…32767.000 - 1000 = 1

12.21 AI2 actual value (AI2 üzemi 
érték)

Real 
(Valós)

4.000…20.000 mA vagy 
0.000…10.000 V

mA vagy 
V

1000 = 1 
egység

12.22 AI2 scaled value (AI2 skálázott 
érték)

Real 
(Valós)

-32768.000…32767.000 - 1000 = 1

12.23 AI2 forced value (AI2 felülírt 
érték)

Real 
(Valós)

4.000…20.000 mA vagy 
0.000…10.000 V

mA vagy 
V

1000 = 1 
egység

12.25 AI2 unit selection (AI2 
mértékegység választás)

List 
(Lista)

2, 10 - 1 = 1

12.26 AI2 filter time (AI2 szűrési 
időállandó)

Real 
(Valós)

0.000…30.000 s 1000 = 1 s

12.27 AI2 min (AI2 minimum) Real 
(Valós)

4.000…20.000 mA vagy 
0.000…10.000 V

mA vagy 
V

1000 = 1 
egység

Par. 
szám
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Mértéke
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12.28 AI2 max (AI2 maximum) Real 
(Valós)

4.000…20.000 mA vagy 
0.000…10.000 V

mA vagy 
V

1000 = 1 
egység

12.29 AI2 scaled at AI2 min (AI2 
skálázott az AI2 minimális 
értéken)

Real 
(Valós)

-32768.000…32767.000 - 1000 = 1

12.30 AI2 scaled at AI2 max (AI2 
skálázott az AI2 maximális 
értéken)

Real 
(Valós)

-32768.000…32767.000 - 1000 = 1

12.101 AI1 value (AI1 érték) Real 
(Valós)

0.00…100.00 % 100 = 1%

12.102 AI2 value (AI2 érték) Real 
(Valós)

0.00…100.00 % 100 = 1%

13 Standard AO (Standard analóg kimenet)

13.02 AO force selection (AO 
kényszerített kiválasztás)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

13.11 AO1 actual value (AO1 üzemi 
érték)

Real 
(Valós)

0.000…22.000 mA 1000 = 1 mA

13.12 AO1 source (AO1 forrás) Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

13.13 AO1 forced value (AO1 felülírt 
érték)

Real 
(Valós)

0.000…32767.000 mA 1000 = 1 mA

13.15 AO1 unit selection (AO1 
mértékegység választás)

List 
(Lista)

2, 10 - 1 = 1

13.16 AO1 filter time (AO1 szűrési 
időállandó)

Real 
(Valós)

0.000…30.000 s 1000 = 1 s

13.17 AO1 source min (AO1 forrás 
min)

Real 
(Valós)

-32768.0…32767.0 - 10 = 1

13.18 AO1 source max (AO1 forrás 
max)

Real 
(Valós)

-32768.0…32767.0 - 10 = 1

13.19 AO1 out at AO1 src min (AO1 
KI az AO1 forr. minimumnál)

Real 
(Valós)

0.000…22.000 mA 1000 = 1 mA

13.20 AO1 out at AO1 src max (AO1 
KI az AO1 forr. maximumnál)

Real 
(Valós)

0.000…22.000 mA 1000 = 1 mA

13.21 AO2 actual value (AO2 üzemi 
érték)

Real 
(Valós)

0.000…22.000 mA 1000 = 1 mA

13.22 AO2 source (AO2 forrás) Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

13.23 AO2 forced value (AO2 
kényszerített érték)

Real 
(Valós)

0.000…22.000 mA 1000 = 1 mA

13.26 AO2 filter time (AO2 szűrési 
időállandó)

Real 
(Valós)

0.000…30.000 s 1000 = 1 s

13.27 AO2 source min (AO2 forrás 
min.)

Real 
(Valós)

-32768.0…32767.0 - 10 = 1

13.28 AO2 source max (AO2 forrás 
max)

Real 
(Valós)

-32768.0…32767.0 - 10 = 1

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység
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13.29 AO2 out at AO2 src min (AO2 
KI AO2 forr. minimumnál)

Real 
(Valós)

0.000…22.000 mA 1000 = 1 mA

13.30 AO2 out at AO2 src max (AO2 
KI AO2 forr. maximumnál)

Real 
(Valós)

0.000…22.000 mA 1000 = 1 mA

15 I/O extension module (I/O bővítő modul)

15.01 Extension module type (Bővítő 
modul típus)

List 
(Lista)

0…3 - 1 = 1

15.02 Detected extension module 
(Érzékelt bővítő modul)

List 
(Lista)

0…3 - 1 = 1

15.03 DI status (DI állapot) PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

15.04 RO/DO status (RO/DO állapot) PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

15.05 RO/DO force selection 
(RO/DO kényszerített 
kiválasztás)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

15.06 RO/DO forced data (RO/DO 
felülírt adat)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

15.07 RO4 source (RO4 forrás) Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

15.08 RO4 ON delay (RO4 BE 
késleltetés)

Real 
(Valós)

0.0…3000.0 s 10 = 1 s

15.09 RO4 OFF delay (RO4 KI 
késleltetés)

Real 
(Valós)

0.0…3000.0 s 10 = 1 s

15.10 RO5 source (RO5 forrás) Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

15.11 RO5 ON delay (RO5 BE 
késleltetés)

Real 
(Valós)

0.0…3000.0 s 10 = 1 s

15.12 RO5 OFF delay (RO5 KI 
késleltetés)

Real 
(Valós)

0.0…3000.0 s 10 = 1 s

15.22 DO1 configuration (DO1 
beállítás)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

15.23 DO1 source (DO1 forrás) Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

15.24 DO1 ON delay (DO1 BE 
késleltetés)

Real 
(Valós)

0.0…3000.0 s 10 = 1 s

15.25 DO1 OFF delay (DO1 OFF 
késleltetés)

Real 
(Valós)

0.0…3000.0 s 10 = 1 s

15.32 Freq out 1 actual value (Frekv. 
ki 1 üzemi érték)

Real 
(Valós)

0…16000 Hz 1 = 1 Hz

15.33 Freq out 1 source (Frekv. ki 1 
forrás)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

15.34 Freq out 1 src min (Frekv. ki 1 
forrás minimum)

Real 
(Valós)

-32768.0…32767.0 - 1000 = 1

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység
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15.35 Freq out 1 src max (Frekv. ki 1 
forrás maximum)

Real 
(Valós)

-32768.0…32767.0 - 1000 = 1

15.36 Freq out 1 at src min (Frekv. ki 
1 a forrás minimumnál)

Real 
(Valós)

0…16000 Hz 1 = 1 Hz

15.37 Freq out 1 at src max (Frekv. ki 
1 a forrás maximumnál)

Real 
(Valós)

0…16000 Hz 1 = 1 Hz

19 Operation mode (Működési mód)

19.01 Actual operation mode (Üzemi 
működési mód)

List 
(Lista)

1…6, 10…11, 20 - 1 = 1

19.11 Ext1/Ext2 selection 
(Külső1/Külső2 kiválasztás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

19.12 Ext1 control mode (Külső1 
vezérlési mód)

List 
(Lista)

1…5 - 1 = 1

19.14 Ext2 control mode (Külső2 
vezérlési mód)

List 
(Lista)

1…5 - 1 = 1

19.16 Local control mode (Helyi 
vezérlési mód)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

19.17 Local control disable (Helyi 
vezérlés tiltva)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

20 Start/stop/direction (Indítás/megállás/forgásirány)

20.01 Ext1 commands (Külső1 
parancsok)

List 
(Lista)

0…6, 11…12, 14 - 1 = 1

20.02 Ext1 start trigger type (Külső1 
indítás kioldás típus)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

20.03 Ext1 in1 source (Külső1 be1 
forrás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

20.04 Ext1 in2 source (Külső1 be2 
forrás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

20.05 Ext1 in3 source (Külső1 be3 
forrás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

20.06 Ext2 commands (Külső2 
parancsok)

List 
(Lista)

0…6, 11…12, 14 - 1 = 1

20.07 Ext2 start trigger type (Külső2 
indítás kioldás típus)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

20.08 Ext2 in1 source (Külső2 be1 
forrás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

20.09 Ext2 in2 source (Külső2 be2 
forrás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység

FbEq32
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20.10 Ext2 in3 source (Külső2 be3 
forrás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

20.11 Run enable stop mode (Futás 
engedélyezés megállás mód)

List 
(Lista)

0…2 - 1 = 1

20.12 Run enable 1 source (Futás 
engedély 1 forrás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

20.19 Enable start command (Indítás 
engedélyezés parancs)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

20.21 Direction (Forgásirány) List 
(Lista)

0…2 - 1 = 1

20.22 Enable to rotate (Forgás 
engedélyezés)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

20.25 Jogging enable (Léptetés 
engedélyezés)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

20.26 Jogging 1 start source 
(Léptetés 1 indítás forrás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

20.27 Jogging 2 start source 
(Léptetés 2 indítás forrás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

21 Start/stop mode (Indítás/megállás mód)

21.01 Vector start mode (Vektoros 
indítási mód)

List 
(Lista)

0…2 - 1 = 1

21.02 Magnetization time 
(Mágnesezési idő)

Real 
(Valós)

0…10000 ms 1 = 1 ms

21.03 Stop mode (Megállási mód) List 
(Lista)

0…5 - 1 = 1

21.04 Emergency stop mode 
(Vészstop mód)

List 
(Lista)

0…3 - 1 = 1

21.05 Emergency stop source 
(Vészstop forrás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

21.06 Zero speed limit (Nulla 
fordulatszám korlát)

Real 
(Valós)

0.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

21.07 Zero speed delay (Nulla 
fordulatszám korlát)

Real 
(Valós)

0…30000 ms 1 = 1 ms

21.08 DC current control (DC áram 
szabályozás)

PB 00b…11b - 1 = 1

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység
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21.09 DC hold speed (DC tartás 
fordulatszáma)

Real 
(Valós)

0.00…1000.00 rpm 100 = 1 rpm

21.10 DC current reference (DC 
áram referencia)

Real 
(Valós)

0.0…100.0 % 10 = 1%

21.11 Post magnetization time 
(Utómágnesezési idő)

Real 
(Valós)

0…3000 s 1 = 1 s

21.14 Pre-heating input source 
(Előfűtés bemenet forrás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

21.16 Pre-heating current (Előfűtési 
áram)

Real 
(Valós)

0.0…30.0 % 10 = 1%

21.18 Auto restart time (Automata 
újraindítási idő)

Real 
(Valós)

0.0, 0.1 … 10.0 s 10 = 1 s

21.19 Scalar start mode (Skalár 
indítási mód)

List 
(Lista)

0…2 - 1 = 1

21.21 DC hold frequency (DC tartás 
frekvencia)

Real 
(Valós)

0.00…1000.00 Hz 100 = 1 Hz

21.22 Start delay (Indítási 
késleltetés)

Real 
(Valós)

0.00…60.00 s 100 = 1 s

21.30 Speed comp stop delay 
(Fordulatszám komp. 
megállási késleltetés)

Real 
(Valós)

0.00…1000.00 s 100 = 1 s

21.31 Speed comp stop threshold 
(Fordulatszám komp. 
megállási küszöb)

Real 
(Valós)

0…100 % 1 = 1%

22 Speed reference selection (Fordulatszám referencia kiválasztás)

22.01 Speed ref unlimited 
(Ford.szám ref. végtelen)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

22.11 Ext1 speed ref1 (Külső1 ford. 
szám ref1)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

22.12 Ext1 speed ref2 (Külső1 ford. 
szám ref 2)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

22.13 Ext1 speed function (Külső1 
fordulatszám függvény)

List 
(Lista)

0…5 - 1 = 1

22.18 Ext2 speed ref1(Külső2 
ford.szám ref1)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

22.19 Ext2 speed ref2 (Külső2 
fordulatszám ref2)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

22.20 Ext2 speed function (Külső2 
fordulatszám függvény)

List 
(Lista)

0…5 - 1 = 1

22.21 Constant speed function 
(Állandó fordulatszám funkció)

PB 00b…11b - 1 = 1

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység

FbEq32
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22.22 Constant speed sel1 (Állandó 
ford.szám kiv1)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

22.23 Constant speed sel2 (Állandó 
ford. szám kiv2)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

22.24 Constant speed sel3 (Állandó 
ford. szám kiv3)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

22.26 Constant speed 1 (Állandó 
fordulatszám 1)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

22.27 Constant speed 2 (Állandó 
fordulatszám 2)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

22.28 Constant speed 3 (Állandó 
fordulatszám 3)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

22.29 Constant speed 4 (Állandó 
fordulatszám 4)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

22.30 Constant speed 5 (Állandó 
fordulatszám 5)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

22.31 Constant speed 6 (Állandó 
fordulatszám 6)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

22.32 Constant speed 7 (Állandó 
fordulatszám 7)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

22.41 Speed ref safe (Biztonságos 
ford. szám ref)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

22.42 Jogging 1 ref (Léptetés 1 ref) Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

22.43 Jogging 2 ref (Léptetés 2 ref) Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

22.51 Critical speed function 
(Kritikus fordulatszám funkció)

PB 00b…11b - 1 = 1

22.52 Critical speed 1 low (Kritikus 
ford. szám 1 alacsony)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

22.53 Critical speed 1 high (Kritikus 
ford. szám 1 magas)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

22.54 Critical speed 2 low (Kritikus 
ford. szám 2 alacsony)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

22.55 Critical speed 2 high (Kritikus 
ford. szám 2 magas)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

22.56 Critical speed 3 low (Kritikus 
ford. szám 3 alacsony)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

22.57 Critical speed 3 high (Kritikus 
ford. szám 3 magas)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

22.71 Motor potentiometer function 
(Motor potenciométer funkció)

List 
(Lista)

0…3 - 1 = 1

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység
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22.72 Motor potentiometer initial 
value (Motor potenciométer 
kezdeti érték)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 - 100 = 1

22.73 Motor potentiometer up source 
(Motor potenciométer “fel” 
forrás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

22.74 Motor potentiometer down 
source (Motor potenciométer 
“le” forrás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

22.75 Motor potentiometer ramp time 
(Motor potenciométer rámpa 
idő)

Real 
(Valós)

0.0…3600.0 s 10 = 1 s

22.76 Motor potentiometer min value 
(Mot. potméter min. érték)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 - 100 = 1

22.77 Motor potentiometer max 
value (Mot. potméter max. 
érték)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 - 100 = 1

22.80 Motor potentiometer ref act 
(Mot. potméter ref. üzemi)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 - 100 = 1

22.86 Speed reference act 6 (Ford. 
szám ref. üzemi 6)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

22.87 Speed reference act 7 (Ford. 
szám ref. üzemi 7)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

23 Speed reference ramp (Fordulatszám referencia rámpa)

23.01 Speed ref ramp input 
(Fordulatszám ref. rámpa 
bemenet)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

23.02 Speed ref ramp output 
(Fordulatszám ref rámpa 
kimenet)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

23.11 Ramp set selection (Rámpa 
szett kiválasztás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

23.12 Acceleration time 1 (Felfutási 
idő 1)

Real 
(Valós)

0.000 …1800.000 s 1000 = 1 s

23.13 Deceleration time 1 (Lefutási 
idő 1)

Real 
(Valós)

0.000 …1800.000 s 1000 = 1 s

23.14 Acceleration time 2 (Felfutási 
idő 2)

Real 
(Valós)

0.000 …1800.000 s 1000 = 1 s

23.15 Deceleration time 2 (Lefutási 
idő 2)

Real 
(Valós)

0.000 …1800.000 s 1000 = 1 s

23.20 Acc time jogging (Felf. idő 
léptetés)

Real 
(Valós)

0.000 …1800.000 s 1000 = 1 s

23.21 Dec time jogging (Lef. idő 
léptetés)

Real 
(Valós)

0.000 …1800.000 s 1000 = 1 s

23.23 Emergency stop time 
(Vészstop idő)

Real 
(Valós)

0.000 …1800.000 s 1000 = 1 s

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység
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23.28 Variable slope enable (Változó 
meredekség engedélyezés)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

23.29 Variable slope rate (Változó 
meredekség ráta)

Real 
(Valós)

2…30000 ms 1 = 1 ms

23.32 Shape time 1 (Rámpa forma 
idő 1)

Real 
(Valós)

0.000 …1800.000 s 1000 = 1 s

23.33 Shape time 2 (Rámpa forma 
idő 2)

Real 
(Valós)

0.000 …1800.000 s 1000 = 1 s

24 Speed reference conditioning (Fordulatszám referencia kondicionálás)

24.01 Used speed reference 
(Használt fordulatszám 
referencia)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

24.02 Used speed feedback 
(Felhasznált fordulatszám 
visszacsatolás)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

24.03 Speed error filtered (Szűrt 
fordulatszám hiba)

Real 
(Valós)

-30000.0…30000.0 rpm 100 = 1 rpm

24.04 Speed error inverted (Invertált 
fordulatszám hiba)

Real 
(Valós)

-30000.0…30000.0 rpm 100 = 1 rpm

24.11 Speed correction 
(Fordulatszám korrekció)

Real 
(Valós)

-10000.00…10000.00 rpm 100 = 1 rpm

24.12 Speed error filter time 
(Fordulatszám hiba szűrési 
idő)

Real 
(Valós)

0…10000 ms 1 = 1 ms

25 Speed control (Fordulatszám szabályozás)

25.01 Torque reference speed 
control (Nyomaték referencia 
fordulatszám szabályozás)

Real 
(Valós)

-1600.0…1600.0 % 10 = 1%

25.02 Speed proportional gain 
(Fordulatszámmal arányos 
erősítés)

Real 
(Valós)

0.00…250.00 - 100 = 1

25.03 Speed integration time 
(Fordulatszám integrációs idő)

Real 
(Valós)

0.00…1000.00 s 100 = 1 s

25.04 Speed derivation time 
(Fordulatszám deriválási idő)

Real 
(Valós)

0.000…10.000 s 1000 = 1 s

25.05 Derivation filter time 
(Deriválási szűrési idő)

Real 
(Valós)

0…10000 ms 1 = 1 ms

25.06 Acc comp derivation time 
(Felfutási komp.deriválási idő)

Real 
(Valós)

0.00…1000.00 s 100 = 1 s

25.07 Acc comp filter time (Felf. 
komp. szűrési idő)

Real 
(Valós)

0.0…1000.0 ms 10 = 1 ms

25.15 Proportional gain em stop 
(Arányos erősítés aktív 
vészstopnál)

Real 
(Valós)

1.00…250.00 - 100 = 1

25.53 Torque prop reference 
(Nyomaték arányos 
referencia)

Real 
(Valós)

-30000.0…30000.0 % 10 = 1%

25.54 Torque integral reference 
(Nyomaték integrálási 
referencia)

Real 
(Valós)

-30000.0…30000.0 % 10 = 1%

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység
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25.55 Torque deriv reference 
(Nyomaték differenciáló 
referencia)

Real 
(Valós)

-30000.0…30000.0 % 10 = 1%

25.56 Torque acc compensation 
(Nyomaték felfutás 
kompenzálás)

Real 
(Valós)

-30000.0…30000.0 % 10 = 1%

26 Torque reference chain (Nyomaték referencia lánc)

26.01 Torque reference to TC 
(Nyomaték referencia a 
nyomaték szabályozó 
számára)

Real 
(Valós)

-1600.0…1600.0 % 10 = 1%

26.02 Torque reference used 
(Használt nyomaték 
referencia)

Real 
(Valós)

-1600.0…1600.0 % 10 = 1%

26.08 Minimum torque ref (Minimális 
nyomaték ref)

Real 
(Valós)

-1000.0…0.0 % 10 = 1%

26.09 Maximum torque ref 
(Maximális nyomaték 
referencia)

Real 
(Valós)

0.0…1000.0 % 10 = 1%

26.11 Torque ref1 source (Nyomaték 
ref1 forrás)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

26.12 Torque ref2 source (Nyomaték 
ref2 forrás)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

26.13 Torque ref1 function 
(Nyomaték ref1 funkció)

List 
(Lista)

0…5 - 1 = 1

26.14 Torque ref1/2 selection 
(Nyomaték ref1/2 kiválasztás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

26.17 Torque ref filter time 
(Nyomaték referencia szűrési 
idő)

Real 
(Valós)

0.000…30.000 s 1000 = 1 s

26.18 Torque ramp up time 
(Nyomaték felrámpázási idő)

Real 
(Valós)

0.000…60.000 s 1000 = 1 s

26.19 Torque ramp down time 
(Nyomaték lerámpázási idő)

Real 
(Valós)

0.000…60.000 s 1000 = 1 s

26.21 Torque sel torque in 
(Nyomaték kiv. nyomaték be)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

26.22 Torque sel speed in 
(Nyomaték kiv. ford.szám be)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

26.70 Torque reference act 1 
(Nyomaték referencia üzemi 1)

Real 
(Valós)

-1600.0…1600.0 % 10 = 1%

26.71 Torque reference act 2 
(Nyomaték referencia üzemi 2)

Real 
(Valós)

-1600.0…1600.0 % 10 = 1%

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység
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26.72 Torque reference act 3 
(Nyomaték referencia üzemi 3)

Real 
(Valós)

-1600.0…1600.0 % 10 = 1%

26.73 Torque reference act 4 
(Nyomaték referencia üzemi 4)

Real 
(Valós)

-1600.0…1600.0 % 10 = 1%

26.74 Torque ref ramp out 
(Nyomaték referencia rámpa 
ki)

Real 
(Valós)

-1600.0…1600.0 % 10 = 1%

26.75 Torque reference act 5 
(Nyomaték ref. üzemi 5)

Real 
(Valós)

-1600.0…1600.0 % 10 = 1%

28 Frequency reference chain (Frekvencia referencia lánc)

28.01 Frequency ref ramp input 
(Frekvencia referencia rámpa 
bemenet)

Real 
(Valós)

-500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz

28.02 Frequency ref ramp output 
(Frekvencia referencia rámpa 
kimenet)

Real 
(Valós)

-500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz

28.11 Ext1 frequency ref1 (Külső1 
frekvencia referencia 1)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

28.12 Ext1 frequency ref2 (Külső1 
frekvencia referencia 2)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

28.13 Ext1 frequency function 
(Külső1 frekvencia formula)

List 
(Lista)

0…5 - 1 = 1

28.15 Ext2 frequency ref1 (Külső2 
frekvencia referencia 1)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

28.16 Ext2 frequency ref2 (Külső2 
frekvencia referencia 2)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

28.17 Ext2 frequency function 
(Külső2 frekvencia formula)

List 
(Lista)

0…5 - 1 = 1

28.21 Constant frequency function 
(Állandó frekvencia formula)

PB 00b…11b - 1 = 1

28.22 Constant frequency sel1 
(Állandó frekvencia 
kiválasztás1)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

28.23 Constant frequency sel2 
(Állandó frekvencia kiválasztás 
2)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

28.24 Constant frequency sel3 
(Állandó frekvencia kiválasztás 
3)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

28.26 Constant frequency 1 (Állandó 
frekvencia 1)

Real 
(Valós)

-500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység
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28.27 Constant frequency 2 (Állandó 
frekvencia 2)

Real 
(Valós)

-500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz

28.28 Constant frequency 3 (Állandó 
frekvencia 3)

Real 
(Valós)

-500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz

28.29 Constant frequency 4 (Állandó 
frekvencia 4)

Real 
(Valós)

-500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz

28.30 Constant frequency 5 (Állandó 
frekvencia 5)

Real 
(Valós)

-500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz

28.31 Constant frequency 6 (Állandó 
frekvencia 6)

Real 
(Valós)

-500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz

28.32 Constant frequency 7 (Állandó 
frekvencia 7)

Real 
(Valós)

-500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz

28.41 Frequency ref safe (Biztonsági 
frekv. ref)

Real 
(Valós)

-500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz

28.51 Critical frequency function 
(Kritikus frekvencia funkció)

PB 00b…11b - 1 = 1

28.52 Critical frequency 1 low 
(Kritikus frekvencia 1 
alacsony)

Real 
(Valós)

-500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz

28.53 Critical frequency 1 high 
(Kritikus frekvencia 1 magas)

Real 
(Valós)

-500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz

28.54 Critical frequency 2 low 
(Kritikus frekvencia 2 
alacsony)

Real 
(Valós)

-500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz

28.55 Critical frequency 2 high 
(Kritikus frekvencia 2 magas)

Real 
(Valós)

-500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz

28.56 Critical frequency 3 low 
(Kritikus frekvencia 3 
alacsony)

Real 
(Valós)

-500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz

28.57 Critical frequency 3 high 
(Kritikus frekvencia 3 magas)

Real 
(Valós)

-500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz

28.71 Freq ramp set selection 
(Frekvencia rámpa szett 
kiválasztás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

28.72 Freq acceleration time 1 
(Frekvencia felfutási idő 1)

Real 
(Valós)

0.000…1800.000 s 1000 = 1 s

28.73 Freq deceleration time 1 
(Frekvencia lefutási idő 1)

Real 
(Valós)

0.000…1800.000 s 1000 = 1 s

28.74 Freq acceleration time 2 
(Frekvencia felfutási idő 2)

Real 
(Valós)

0.000…1800.000 s 1000 = 1 s

28.75 Freq deceleration time 2 
(Frekvencia lefutási idő 2)

Real 
(Valós)

0.000…1800.000 s 1000 = 1 s

28.76 Freq ramp in zero source 
(Frekvencia nullába rámpázás 
forrás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

28.82 Shape time 1 (Rámpa alak idő 
1)

Real 
(Valós)

0.000…1800.000 s 1000 = 1 s

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység

FbEq32



368   További paraméter adatok
28.83 Shape time 2 (Rámpa alak idő 
2)

Real 
(Valós)

0.000…1800.000 s 1000 = 1 s

28.92 Frequency ref act 3 
(Frekvencia ref. üzemi 3)

Real 
(Valós)

-500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz

28.96 Frequency ref act 7 
(Frekvencia ref. üzemi 7)

Real 
(Valós)

-500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz

30 Limits (Határértékek, korlátok)

30.01 Limit word 1 (Határérték szó 1) PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

30.02 Torque limit status (Nyomaték 
korlát állapot)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

30.11 Minimum speed (Minimális 
fordulatszám)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

30.12 Maximum speed (Maximális 
fordulatszám)

Real 
(Valós)

-30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

30.13 Minimum frequency (Minimális 
frekvencia)

Real 
(Valós)

-500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz

30.14 Maximum frequency 
(Maximális frekvencia)

Real 
(Valós)

-500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz

30.17 Maximum current (Maximális 
áram)

Real 
(Valós)

0.00…30000.00 A 100 = 1 A

30.18 Torq lim sel (Nyomaték korlát 
kiválasztás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

30.19 Minimum torque 1 (Minimális 
nyomaték 1)

Real 
(Valós)

-1600.0…0.0 % 10 = 1%

30.20 Maximum torque 1 (Maximális 
nyomaték 1)

Real 
(Valós)

0.0…1600.0 % 10 = 1%

30.21 Min torque 2 source (Minimális 
nyomaték 2 forrás)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

30.22 Max torque 2 source 
(Maximális nyomaték 2 forrás)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

30.23 Minimum torque 2 (Minimális 
nyomaték 2)

Real 
(Valós)

-1600.0…0.0 % 10 = 1%

30.24 Maximum torque 2 (Maximális 
nyomaték 2)

Real 
(Valós)

0.0…1600.0 % 10 = 1%

30.26 Power motoring limit 
(Motorüzemű teljesítmény 
korlát)

Real 
(Valós)

0.00…600.00 % 100 = 1%

30.27 Power generating limit 
(Generátorüzemű teljesítmény 
korlát)

Real 
(Valós)

-600.00…0.00 % 100 = 1%

30.30 Overvoltage control 
(Túlfeszültség szabályozás)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1
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30.31 Undervoltage control 
(Feszültségesés 
szabályozása)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

31 Fault functions (Hiba funkciók)

31.01 External event 1 source (Külső 
esemény 1. forrás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

31.02 External event 1 type (Külső 
esemény 1. típus)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

31.03 External event 2 source (Külső 
esemény 2. forrás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

31.04 External event 2 type (Külső 
esemény 2. típus)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

31.05 External event 3 source (Külső 
esemény 3. forrás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

31.06 External event 3 type (Külső 
esemény 3. típus)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

31.07 External event 4 source (Külső 
esemény 4. forrás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

31.08 External event 4 type (Külső 
esemény 4. típus)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

31.09 External event 5 source (Külső 
esemény 5. forrás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

31.10 External event 5 type (Külső 
esemény 5. típus)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

31.11 Fault reset selection (Hiba 
visszaállítás kiválasztás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

31.12 Autoreset selection (Automata 
visszaállítás kiválasztás)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

31.13 Selectable fault (Kiválasztható 
hiba)

Real 
(Valós)

0000h…FFFFh - 1 = 1

31.14 Number of trials 
(Próbálkozások száma)

Real 
(Valós)

0…5 - 1 = 1

31.15 Total trials time (Az összes 
próbálkozás ideje)

Real 
(Valós)

1.0…600.0 s 10 = 1 s

31.16 Delay time (Késleltetési idő) Real 
(Valós)

0.0…120.0 s 10 = 1 s

31.19 Motor phase loss (Motor 
fáziskiesés)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

Par. 
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31.20 Earth fault (Földzárlat) List 
(Lista)

0…2 - 1 = 1

31.21 Supply phase loss (Betáp fázis 
kiesés)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

31.22 STO indication run/stop (STO 
jelzés futás/megállás)

List 
(Lista)

0…3 - 1 = 1

31.23 Cross connection (Kereszt 
bekötés)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

31.24 Stall function (Beragadás 
funkció)

List 
(Lista)

0…2 - 1 = 1

31.25 Stall current limit (Beragadás 
áramkorlát)

Real 
(Valós)

0.0…1600.0 % 10 = 1%

31.26 Stall speed limit (Beragadás 
fordulatszám korlát)

Real 
(Valós)

0.00…10000.00 rpm 100 = 1 rpm

31.27 Stall frequency limit 
(Beragadás frekvencia korlát)

Real 
(Valós)

0.00…1000.00 Hz 100 = 1 Hz

31.28 Stall time (Beragadási idő) Real 
(Valós)

0…3600 s 1 = 1 s

31.30 Overspeed trip margin 
(Fordulatszám túllépés 
kioldási különbözet)

Real 
(Valós)

0.00…10000.00 rpm 100 = 1 rpm

31.32 Emergency ramp supervision 
(Vészrámpa felügyelet)

Real 
(Valós)

0…300 % 1 = 1%

31.33 Emergency ramp supervision 
delay (Vészrámpa felügyelet 
késleltetés)

Real 
(Valós)

0…100 s 1 = 1 s

32 Supervision (Felügyelet)

32.01 Supervision status (Felügyelet 
állapot)

PB 000…111b - 1 = 1

32.05 Supervision 1 function (1. 
Felügyeleti funkció)

List 
(Lista)

0…6 - 1 = 1

32.06 Supervision 1 action (1. 
Felügyeleti művelet)

List 
(Lista)

0…2 - 1 = 1

32.07 Supervision 1 signal (1. 
Felügyeleti jel)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

32.08 Supervision 1 filter time (1. 
Felügyeleti szűrési idő)

Real 
(Valós)

0.000…30.000 s 1000 = 1 s

32.09 Supervision 1 low (1. 
Felügyeleti alsó határ)

Real 
(Valós)

-21474830.00… 
21474830.00

- 100 = 1

32.10 Supervision 1 high (1. 
Felügyeleti felső határ)

Real 
(Valós)

-21474830.00… 
21474830.00

- 100 = 1

32.11 Supervision 1 hysteresis (1. 
felügyeleti hiszterézis)

Real 
(Valós)

0.00…100000.00 - 100 = 1

32.15 Supervision 2 function (2. 
Felügyeleti funkció)

List 
(Lista)

0…6 - 1 = 1

32.16 Supervision 2 action (2. 
Felügyeleti művelet)

List 
(Lista)

0…2 - 1 = 1
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32.17 Supervision 2 signal (2. 
Felügyeleti jel)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

32.18 Supervision 2 filter time (2. 
Felügyeleti szűrési idõ)

Real 
(Valós)

0.000…30.000 s 1000 = 1 s

32.19 Supervision 2 low (2. 
Felügyeleti alsó határ)

Real 
(Valós)

-21474830.00… 
21474830.00

- 100 = 1

32.20 Supervision 2 high (2. 
Felügyeleti felső határ)

Real 
(Valós)

-21474830.00… 
21474830.00

- 100 = 1

32.21 Supervision 2 hysteresis (2. 
felügyeleti hiszterézis)

Real 
(Valós)

0.00…100000.00 - 100 = 1

32.25 Supervision 3 function (3. 
Felügyeleti funkció)

List 
(Lista)

0…6 - 1 = 1

32.26 Supervision 3 action (3. 
Felügyeleti művelet)

List 
(Lista)

0…2 - 1 = 1

32.27 Supervision 3 signal (3. 
Felügyeleti jel)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

32.28 Supervision 3 filter time (3. 
Felügyeleti szűrési idő)

Real 
(Valós)

0.000…30.000 s 1000 = 1 s

32.29 Supervision 3 low (3. 
Felügyeleti alsó határ)

Real 
(Valós)

-21474830.00… 
21474830.00

- 100 = 1

32.30 Supervision 3 high (3. 
Felügyeleti felső határ)

Real 
(Valós)

-21474830.00… 
21474830.00

- 100 = 1

32.31 Supervision 3 hysteresis (3. 
felügyeleti hiszterézis)

Real 
(Valós)

0.00…100000.00 - 100 = 1

32.35 Supervision 4 function (4. 
Felügyeleti funkció)

List 
(Lista)

0…6 - 1 = 1

32.36 Supervision 4 action (4. 
Felügyeleti művelet)

List 
(Lista)

0…2 - 1 = 1

32.37 Supervision 4 signal (4. 
Felügyeleti jel)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

32.38 Supervision 4 filter time (4. 
Felügyeleti szűrési idő)

Real 
(Valós)

0.000…30.000 s 1000 = 1 s

32.39 Supervision 4 low (4. 
Felügyeleti alsó határ)

Real 
(Valós)

-21474830.00… 
21474830.00

- 100 = 1

32.40 Supervision 4 high (4. 
Felügyeleti felső határ)

Real 
(Valós)

-21474830.00… 
21474830.00

- 100 = 1

32.41 Supervision 4 hysteresis (4. 
felügyeleti hiszterézis)

Real 
(Valós)

0.00…100000.00 - 100 = 1

32.45 Supervision 5 function (5. 
Felügyeleti funkció)

List 
(Lista)

0…6 - 1 = 1

32.46 Supervision 5 action (5. 
Felügyeleti művelet)

List 
(Lista)

0…2 - 1 = 1

Par. 
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32.47 Supervision 5 signal (5. 
Felügyeleti jel)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

32.48 Supervision 5 filter time (5. 
Felügyeleti szűrési idő)

Real 
(Valós)

0.000…30.000 s 1000 = 1 s

32.49 Supervision 5 low (5. 
Felügyeleti alsó határ)

Real 
(Valós)

-21474830.00… 
21474830.00

- 100 = 1

32.50 Supervision 5 high (5. 
Felügyeleti felső határ)

Real 
(Valós)

-21474830.00… 
21474830.00

- 100 = 1

32.51 Supervision 5 hysteresis (5. 
felügyeleti hiszterézis)

Real 
(Valós)

0.00…100000.00 - 100 = 1

32.55 Supervision 6 function (6. 
Felügyeleti funkció)

List 
(Lista)

0…6 - 1 = 1

32.56 Supervision 6 action (6. 
Felügyeleti művelet)

List 
(Lista)

0…2 - 1 = 1

32.57 Supervision 6 signal (6. 
Felügyeleti jel)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

32.58 Supervision 6 filter time (6. 
Felügyeleti szűrési idő)

Real 
(Valós)

0.000…30.000 s 1000 = 1 s

32.59 Supervision 6 low (6. 
Felügyeleti alsó határ)

Real 
(Valós)

-21474830.00… 
21474830.00

- 100 = 1

32.60 Supervision 6 high (6. 
Felügyeleti felső határ)

Real 
(Valós)

-21474830.00… 
21474830.00

- 100 = 1

32.61 Supervision 6 hysteresis (6. 
felügyeleti hiszterézis)

Real 
(Valós)

0.00…100000.00 - 100 = 1

34 Timed functions (Időzített funkciók)

34.01 Combined timer status 
(Kombinált időzítő állapot)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

34.02 Timer status (Időzítő állapot) PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

34.04 Season/exception day status 
(Időszak/kivételt képező napok 
állapota)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

34.10 Timed functions enable 
(Időzített funkciók 
engedélyezése)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

34.11 Timer 1 configuration (Időzítő 
1 beállítás)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

34.12 Timer 1 start time (Időzítő 1 
indítási idő)

Idő 00:00:00…23:59:59 s 1 = 1 s

34.13 Timer 1 duration (Időzítő 1 
időtartam)

Időtartam 00 00:00…07 00:00 perc 1 = 1 perc

34.14 Timer 2 configuration (Időzítő 
2 beállítás)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

34.15 Timer 2 start time (Időzítő 2 
indítási idő)

Idő 00:00:00…23:59:59 s 1 = 1 s

Par. 
szám
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34.16 Timer 2 duration (Időzítő 2 
időtartam)

Időtartam 00 00:00…07 00:00 perc 1 = 1 perc

34.17 Timer 3 configuration (Időzítő 
3 beállítás)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

34.18 Timer 3 start time (Időzítő 3 
indítási idő)

Idő 00:00:00…23:59:59 s 1 = 1 s

34.19 Timer 3 duration (Időzítő 3 
időtartam)

Időtartam 00 00:00…07 00:00 perc 1 = 1 perc

34.20 Timer 4 configuration (Időzítő 
4 beállítás)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

34.21 Timer 4 start time (Időzítő 4 
indítási idő)

Idő 00:00:00…23:59:59 s 1 = 1 s

34.22 Timer 4 duration (Időzítő 4 
időtartam)

Időtartam 00 00:00…07 00:00 perc 1 = 1 perc

34.23 Timer 5 configuration (Időzítő 
5 beállítás)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

34.24 Timer 5 start time (Időzítő 5 
indítási idő)

Idő 00:00:00…23:59:59 s 1 = 1 s

34.25 Timer 5 duration (Időzítő 5 
időtartam)

Időtartam 00 00:00…07 00:00 perc 1 = 1 perc

34.26 Timer 6 configuration (Időzítő 
6 beállítás)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

34.27 Timer 6 start time (Időzítő 6 
indítási idő)

Idő 00:00:00…23:59:59 s 1 = 1 s

34.28 Timer 6 duration (Időzítő 6 
időtartam)

Időtartam 00 00:00…07 00:00 perc 1 = 1 perc

34.29 Timer 7 configuration (Időzítő 
7 beállítás)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

34.30 Timer 7 start time (Időzítő 7 
indítási idő)

Idő 00:00:00…23:59:59 s 1 = 1 s

34.31 Timer 7 duration (Időzítő 7 
időtartam)

Időtartam 00 00:00…07 00:00 perc 1 = 1 perc

34.32 Timer 8 configuration (Időzítő 
8 beállítás)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

34.33 Timer 8 start time (Időzítő 8 
indítási idő)

Idő 00:00:00…23:59:59 s 1 = 1 s

34.34 Timer 8 duration (Időzítő 8 
időtartam)

Időtartam 00 00:00…07 00:00 perc 1 = 1 perc

34.35 Timer 9 configuration (Időzítő 
9 beállítás)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

34.36 Timer 9 start time (Időzítő 9 
indítási idő)

Idő 00:00:00…23:59:59 s 1 = 1 s

34.37 Timer 9 duration (Időzítő 9 
időtartam)

Időtartam 00 00:00…07 00:00 perc 1 = 1 perc

34.38 Timer 10 configuration (Időzítő 
10 beállítás)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

34.39 Timer 10 start time (Időzítő 10 
indítási idő)

Idő 00:00:00…23:59:59 s 1 = 1 s
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34.40 Timer 10 duration (Időzítő 10 
időtartam)

Időtartam 00 00:00…07 00:00 perc 1 = 1 perc

34.41 Timer 11 configuration (Időzítő 
11 beállítás)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

34.42 Timer 11 start time (Időzítő 11 
indítási idő)

Idő 00:00:00…23:59:59 s 1 = 1 s

34.43 Timer 11 duration (Időzítő 11 
időtartam)

Időtartam 00 00:00…07 00:00 perc 1 = 1 perc

34.44 Timer 12 configuration (Időzítő 
12 beállítás)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

34.45 Timer 12 start time (Időzítő 12 
indítási idő)

Idő 00:00:00…23:59:59 s 1 = 1 s

34.46 Timer 12 duration (Időzítő 12 
időtartam)

Időtartam 00 00:00…07 00:00 perc 1 = 1 perc

34.60 Season 1 start date (Időszak 1 
indítási dátum)

Dátum 01.01…31.12 d (nap) 1 = 1 d

34.61 Season 2 start date (Időszak 2 
indítási dátum)

Dátum 01.01…31.12 d (nap) 1 = 1 d

34.62 Season 3 start date (Időszak 3 
indítási dátum)

Dátum 01.01…31.12 d (nap) 1 = 1 d

34.63 Season 4 start date (Időszak 4 
indítási dátum)

Dátum 01.01…31.12 d (nap) 1 = 1 d

34.70 Number of active exceptions 
(Az aktív kivételek száma)

Real 
(Valós)

0…16 - 1 = 1

34.71 Exception types (Kivétel 
típusok)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

34.72 Exception 1 start (1. kivétel 
indítás)

Dátum 01.01…31.12 d (nap) 1 = 1 d

34.73 Exception 1 length (1. kivétel 
hossz)

Real 
(Valós)

0…60 d (nap) 1 = 1 d

34.74 Exception 2 start (2. kivétel 
indítás)

Dátum 01.01…31.12 d (nap) 1 = 1 d

34.75 Exception 2 length (2. kivétel 
hossz)

Real 
(Valós)

0…60 d (nap) 1 = 1 d

34.76 Exception 3 start (3. kivétel 
indítás)

Dátum 01.01…31.12 d (nap) 1 = 1 d

34.77 Exception 3 length (3. kivétel 
hossz)

Real 
(Valós)

0…60 d (nap) 1 = 1 d

34.78 Exception day 4 (Kivétel nap 
4)

Dátum 01.01…31.12 d (nap) 1 = 1 d

34.79 Exception day 5 (Kivétel nap 
5)

Dátum 01.01…31.12 d (nap) 1 = 1 d

34.80 Exception day 6 (Kivétel nap 
6)

Dátum 01.01…31.12 d (nap) 1 = 1 d

34.81 Exception day 7 (Kivétel nap 
7)

Dátum 01.01…31.12 d (nap) 1 = 1 d

34.82 Exception day 8 (Kivétel nap 
8)

Dátum 01.01…31.12 d (nap) 1 = 1 d
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34.83 Exception day 9 (Kivétel nap 
9)

Dátum 01.01…31.12 d (nap) 1 = 1 d

34.84 Exception day 10 (Kivétel nap 
10)

Dátum 01.01…31.12 d (nap) 1 = 1 d

34.85 Exception day 11 (Kivétel nap 
11)

Dátum 01.01…31.12 d (nap) 1 = 1 d

34.86 Exception day 12 (Kivétel nap 
12)

Dátum 01.01…31.12 d (nap) 1 = 1 d

34.87 Exception day 13 (Kivétel nap 
13)

Dátum 01.01…31.12 d (nap) 1 = 1 d

34.88 Exception day 14 (Kivétel nap 
14)

Dátum 01.01…31.12 d (nap) 1 = 1 d

34.89 Exception day 15 (Kivétel nap 
15)

Dátum 01.01…31.12 d (nap) 1 = 1 d

34.90 Exception day 16 (Kivétel nap 
16)

Dátum 01.01…31.12 d (nap) 1 = 1 d

34.100 Combined timer 1 (Kombinált 
időzítő 1)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

34.101 Combined timer 2 (Kombinált 
időzítő 2)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

34.102 Combined timer 3 (Kombinált 
időzítő 3)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

34.110 Extra time function (Extra idő 
funkció)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

34.111 Extra time activation source 
(Extra idő aktiváló forrás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

34.112 Extra time duration (Extra idő 
időtartam)

Időtartam 00 00:00…07 00:00 perc 1 = 1 perc

35 Motor thermal protection (Motor hővédelem)

35.01 Motor estimated temperature 
(Becsült motor hőmérséklet)

Real 
(Valós)

-60…1000 °C vagy
-76…1832 °F

°C vagy 
°F

1 = 1°

35.02 Measured temperature 1 (Mért 
hőmérséklet 1)

Real 
(Valós)

-10…1000 °C vagy 
14…1832 °F

°C, °F 
vagy 
ohm

1 = 1 egység

35.03 Measured temperature 2 (Mért 
hőmérséklet 2)

Real 
(Valós)

-10…1000 °C vagy 
14…1832 °F

°C, °F 
vagy 
ohm

1 = 1 egység

35.11 Temperature 1 source 
(Hőmérséklet 1 forrás)

List 
(Lista)

0…2, 5…7, 11…17 - 1 = 1

35.14 Temperature 1 AI source 
(Hőmérséklet 1 AI forrás)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

35.21 Temperature 2 source 
(Hőmérséklet 2 forrás)

List 
(Lista)

0…2, 5…7, 11…17 - 1 = 1

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység
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376   További paraméter adatok
35.24 Temperature 2 AI source 
(Hőmérséklet 2 AI forrás)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

35.50 Motor ambient temperature 
(Motor környezeti 
hőmérséklet)

Real 
(Valós)

-60…100 °C vagy 
-75 … 212 °F

°C 1 = 1 °

35.51 Motor load curve (Motor 
terhelési görbe)

Real 
(Valós)

50…150 % 1 = 1%

35.52 Zero speed load (Álló helyzet 
melletti terhelés)

Real 
(Valós)

50…150 % 1 = 1%

35.53 Break point (Töréspont) Real 
(Valós)

1.00 … 500.00 Hz 100 = 1 Hz

35.54 Motor nominal temperature 
rise (Motor névleges 
hőmérséklet emelkedése)

Real 
(Valós)

0…300 °C vagy 32…572 °F °C vagy 
°F

1 = 1°

35.55 Motor thermal time const 
(Motor termikus időállandója)

Real 
(Valós)

100…10000 s 1 = 1 s

36 Load analyzer (Terhelés analizátor)

36.01 PVL signal source (PVL 
(csúcsérték napló) jelforrás)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

36.02 PVL filter time (PVL szűrési 
idő)

Real 
(Valós)

0.00…120.00 s 100 = 1 s

36.06 AL2 signal source (AL2 
jelforrás)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

36.07 AL2 signal scaling (AL2 jel 
skálázás)

Real 
(Valós)

0.00…32767.00 - 100 = 1

36.09 Reset loggers (Naplók 
alaphelyzetbe állítása)

List 
(Lista)

0…3 - 1 = 1

36.10 PVL peak value (PVL 
csúcsérték)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 - 100 = 1

36.11 PVL peak date (PVL csúcs 
dátum)

Data 
(Adat)

- - 1 = 1

36.12 PVL peak time (PVL csúcs 
időpont)

Data 
(Adat)

- - 1 = 1

36.13 PVL current at peak (PVL 
áram a csúcson)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 A 100 = 1 A

36.14 PVL DC voltage at peak (PVL 
DC feszültség a csúcson)

Real 
(Valós)

0.00…2000.00 V 100 = 1 V

36.15 PVL speed at peak (PVL 
fordulatszám a csúcson)

Real 
(Valós)

-30000… 30000 rpm 100 = 1 rpm

36.16 PVL reset date (PVL 
visszaállítási dátum)

Data 
(Adat)

- - 1 = 1

36.17 PVL reset time (PLV 
visszaállítás ideje)

Data 
(Adat)

- - 1 = 1

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység
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További paraméter adatok   377
36.20 AL1 0 to 10% (AL1 0-10%-ig) Real 
(Valós)

0.00…100.00 % 100 = 1%

36.21 AL1 10 to 20% (AL1 10-20%-
ig)

Real 
(Valós)

0.00…100.00 % 100 = 1%

36.22 AL1 20 to 30% (AL1 20-30%-
ig)

Real 
(Valós)

0.00…100.00 % 100 = 1%

36.23 AL1 30 to 40% (AL1 30-40%-
ig)

Real 
(Valós)

0.00…100.00 % 100 = 1%

36.24 AL1 40 to 50% (AL1 40-50%-
ig)

Real 
(Valós)

0.00…100.00 % 100 = 1%

36.25 AL1 50 to 60% (AL1 50-60%-
ig)

Real 
(Valós)

0.00…100.00 % 100 = 1%

36.26 AL1 60 to 70% (AL1 60-70%-
ig)

Real 
(Valós)

0.00…100.00 % 100 = 1%

36.27 AL1 70 to 80% (AL1 70-80%-
ig)

Real 
(Valós)

0.00…100.00 % 100 = 1%

36.28 AL1 80 to 90% (AL1 80-90%-
ig)

Real 
(Valós)

0.00…100.00 % 100 = 1%

36.29 AL1 over 90% (AL1 90% felett) Real 
(Valós)

0.00…100.00 % 100 = 1%

36.40 AL2 0 to 10% (AL1 0-10%-ig) Real 
(Valós)

0.00…100.00 % 100 = 1%

36.41 AL2 10 to 20% (AL2 10-20%-
ig)

Real 
(Valós)

0.00…100.00 % 100 = 1%

36.42 AL2 20 to 30% (AL2 20-30%-
ig)

Real 
(Valós)

0.00…100.00 % 100 = 1%

36.43 AL2 30 to 40% (AL2 30-40%-
ig)

Real 
(Valós)

0.00…100.00 % 100 = 1%

36.44 AL2 40 to 50% (AL2 40-50%-
ig)

Real 
(Valós)

0.00…100.00 % 100 = 1%

36.45 AL2 50 to 60% (AL2 50-60%-
ig)

Real 
(Valós)

0.00…100.00 % 100 = 1%

36.46 AL2 60 to 70% (AL2 60-70%-
ig)

Real 
(Valós)

0.00…100.00 % 100 = 1%

36.47 AL2 70 to 80% (AL2 70-80%-
ig)

Real 
(Valós)

0.00…100.00 % 100 = 1%

36.48 AL2 80 to 90% (AL2 80-90%-
ig)

Real 
(Valós)

0.00…100.00 % 100 = 1%

36.49 AL2 over 90% (AL2 90% felett) Real 
(Valós)

0.00…100.00 % 100 = 1%

36.50 AL2 reset date (AL2 
visszaállítási dátum)

Data 
(Adat)

- - 1 = 1

36.51 AL2 reset time (AL2 
visszaállítás ideje)

Data 
(Adat)

- - 1 = 1

37 User load curve (Felhasználói terhelési görbe)

37.01 ULC output status word (ULC 
kimeneti állapotszó)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység
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37.02 ULC supervision signal (ULC 
felügyeleti jel)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

37.03 ULC overload actions (ULC 
túlterhelési műveletek)

List 
(Lista)

0…3 - 1 = 1

37.04 ULC underload actions (ULC 
alulterhelési műveletek)

List 
(Lista)

0…3 - 1 = 1

37.11 ULC speed table point 1 (ULC 
fordulatszám táblázat 1. pont)

Real 
(Valós)

-30000.0…30000.0 rpm 10 = 1 rpm

37.12 ULC speed table point 2 (ULC 
fordulatszám táblázat 2. pont)

Real 
(Valós)

-30000.0…30000.0 rpm 10 = 1 rpm

37.13 ULC speed table point 3 (ULC 
fordulatszám táblázat 3. pont)

Real 
(Valós)

-30000.0…30000.0 rpm 10 = 1 rpm

37.14 ULC speed table point 4 (ULC 
fordulatszám táblázat 4. pont)

Real 
(Valós)

-30000.0…30000.0 rpm 10 = 1 rpm

37.15 ULC speed table point 5 (ULC 
fordulatszám táblázat 5. pont)

Real 
(Valós)

-30000.0…30000.0 rpm 10 = 1 rpm

37.16 ULC frequency table point 1 
(ULC frekvencia táblázat 1. 
pont)

Real 
(Valós)

-500.0…500.0 Hz 10 = 1 Hz

37.17 ULC frequency table point 2 
(ULC frekvencia táblázat 2. 
pont)

Real 
(Valós)

-500.0…500.0 Hz 10 = 1 Hz

37.18 ULC frequency table point 3 
(ULC frekvencia táblázat 3. 
pont)

Real 
(Valós)

-500.0…500.0 Hz 10 = 1 Hz

37.19 ULC frequency table point 4 
(ULC frekvencia táblázat 4. 
pont)

Real 
(Valós)

-500.0…500.0 Hz 10 = 1 Hz

37.20 ULC frequency table point 5 
(ULC frekvencia táblázat 5. 
pont)

Real 
(Valós)

-500.0…500.0 Hz 10 = 1 Hz

37.21 ULC underload point 1 (ULC 1. 
alulterhelési pont)

Real 
(Valós)

-1600.0…1600.0 % 10 = 1%

37.22 ULC underload point 2 (ULC 2. 
alulterhelési pont)

Real 
(Valós)

-1600.0…1600.0 % 10 = 1%

37.23 ULC underload point 3 (ULC 3. 
alulterhelési pont)

Real 
(Valós)

-1600.0…1600.0 % 10 = 1%

37.24 ULC underload point 4 (ULC 4. 
alulterhelési pont)

Real 
(Valós)

-1600.0…1600.0 % 10 = 1%

37.25 ULC underload point 5 (ULC 5. 
alulterhelési pont)

Real 
(Valós)

-1600.0…1600.0 % 10 = 1%

37.31 ULC overload point 1 (ULC 1. 
túlterhelési pont)

Real 
(Valós)

-1600.0…1600.0 % 10 = 1%

37.32 ULC overload point 2 (ULC 2. 
túlterhelési pont)

Real 
(Valós)

-1600.0…1600.0 % 10 = 1%

37.33 ULC overload point 3 (ULC 3. 
túlterhelési pont)

Real 
(Valós)

-1600.0…1600.0 % 10 = 1%

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység
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További paraméter adatok   379
37.34 ULC overload point 4 (ULC 4. 
túlterhelési pont)

Real 
(Valós)

-1600.0…1600.0 % 10 = 1%

37.35 ULC overload point 5 (ULC 5. 
túlterhelési pont)

Real 
(Valós)

-1600.0…1600.0 % 10 = 1%

37.41 ULC overload timer (ULC 
túlterhelési időzítő)

Real 
(Valós)

0.0…10000.0 s 10 = 1 s

37.42 ULC underload timer (ULC 
alulterhelési időzítő)

Real 
(Valós)

0.0…10000.0 s 10 = 1 s

40 Process PID set 1 (Folyamat PID szett 1)

40.01 Process PID output actual 
(Üzemi folyamat PID kimenet)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 rpm, % 
vagy Hz

100 = 1 
egység

40.02 Process PID feedback actual 
(Üzemi folyamat PID 
visszacsatolás)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 rpm, % 
vagy Hz

100 = 1 
egység

40.03 Process PID setpoint actual 
(Üzemi Folyamat PID alapjel)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 rpm, % 
vagy Hz

100 = 1 
egység

40.04 Process PID deviation actual 
(Üzemi folyamat PID eltérés)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 rpm, % 
vagy Hz

100 = 1 
egység

40.06 Process PID status word 
(Folyamat PID állapotszó)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

40.07 Process PID operation mode 
(Folyamat PID működési mód)

List 
(Lista)

0…2 - 1 = 1

40.08 Set 1 feedback 1 source (Szett 
1 visszacsatolás 1 forrás)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

40.09 Set 1 feedback 2 source (Szett 
1 visszacsatolás 2 forrás)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

40.10 Set 1 feedback function (Szett 
1 visszacsatolás funkció)

List 
(Lista)

0…11 - 1 = 1

40.11 Set 1 feedback filter time 
(Szett 1 visszacsatolás szűrési 
idő)

Real 
(Valós)

0.000…30.000 s 1000 = 1 s

40.16 Set 1 setpoint 1 source (Szett 
1 alapjel 1 forrás)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

40.17 Set 1 setpoint 2 source (Szett 
1 alapjel 2 forrás)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

40.18 Set 1 setpoint function (Szett 1 
alapjel funkció)

List 
(Lista)

0…11 - 1 = 1

40.19 Set 1 internal setpoint sel1 
(Szett 1 belső alapjel 
kiválasztás 1)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység

FbEq32



380   További paraméter adatok
40.20 Set 1 internal setpoint sel2 
(Szett 1 belső alapjel 
kiválasztás 2)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

40.21 Set 1 internal setpoint 1 (Szett 
1 belső alapjel 1)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 rpm, % 
vagy Hz

100 = 
1 egység

40.22 Set 1 internal setpoint 2 (Szett 
1 belső alapjel 2)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 rpm, % 
vagy Hz

100 = 
1 egység

40.23 Set 1 internal setpoint 3 (Szett 
1 belső alapjel 3)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 rpm, % 
vagy Hz

100 = 
1 egység

40.26 Set 1 setpoint min (Szett 1 
alapjel minimum)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 - 100 = 1

40.27 Set 1 setpoint max (Szett 1 
alapjel maximum)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 - 100 = 1

40.28 Set 1 setpoint increase time 
(Szett 1 alapjel felfutási idő)

Real 
(Valós)

0.0…1800.0 s 10 = 1 s

40.29 Set 1 setpoint decrease time 
(Szett 1 alapjel lefutási idő)

Real 
(Valós)

0.0…1800.0 s 10 = 1 s

40.30 Set 1 setpoint freeze enable 
(Szett 1 alapjel rögzítés 
engedélyezve)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

40.31 Set 1 deviation inversion 
(Szett 1 eltérés invertálás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

40.32 Set 1 gain (Szett 1 erősítés) Real 
(Valós)

0.10…100.00 - 100 = 1

40.33 Set 1 integration time (Szett 1 
integrálási idő)

Real 
(Valós)

0.0…9999.0 s 10 = 1 s

40.34 Set 1 derivation time (Szett 1 
deriválási idő)

Real 
(Valós)

0.000…10.000 s 1000 = 1 s

40.35 Set 1 derivation filter time 
(Szett 1 deriválási szűrési idő)

Real 
(Valós)

0.0…10.0 s 10 = 1 s

40.36 Set 1 output min (Szett 1 
kimenet minimum)

Real 
(Valós)

-32768.0…32767.0 - 10 = 1

40.37 Set 1 output max (Szett 1 
kimenet max)

Real 
(Valós)

-32768.0…32767.0 - 10 = 1

40.38 Set 1 output freeze enable 
(Szett 1 kimenet rögzítés 
engedélyezés)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

40.43 Set 1 sleep level (Szett 1 
alvási szint)

Real 
(Valós)

0.0…32767.0 - 10 = 1

40.44 Set 1 sleep delay (Szett 1 
alvási késleltetés)

Real 
(Valós)

0.0…3600.0 s 10 = 1 s

40.45 Set 1 sleep boost time (Szett 1 
alvás növelési idő)

Real 
(Valós)

0.0…3600.0 s 10 = 1 s

40.46 Set 1 sleep boost step (Szett 1 
alvás növelési lépték)

Real 
(Valós)

0.0…32767.0 - 10 = 1

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység
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40.47 Set 1 wake-up deviation (Szett 
1 ébredési eltérés)

Real 
(Valós)

-32768.00 … 32767.00 rpm, % 
vagy Hz

100 = 1 
egység

40.48 Set 1 wake-up delay (Szett 1 
Ébredési késleltetés)

Real 
(Valós)

0.00…60.00 s 100 = 1 s

40.49 Set 1 tracking mode (Szett 1 
Követési mód)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

40.50 Set 1 tracking ref selection 
(Szett 1 követési referencia 
választás)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

40.57 PID set1/set2 selection (PID 
szett1/szett2 kiválasztás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

40.58 Set 1 increase prevention 
(Szett 1 növekvés megelőzés)

List 
(Lista)

0…3 - 1 = 1

40.59 Set 1 decrease prevention 
(Szett 1 csökkenés 
megelőzés)

List 
(Lista)

0…3 - 1 = 1

40.62 PID internal setpoint actual 
(PID belső üzemi alapjel)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 rpm, % 
vagy Hz

100 = 1 
egység

41 Process PID set 2 (Folyamat PID szett 2)

41.08 Set 2 feedback 1 source (Szett 
2 visszacsatolás 1 forrás)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

41.09 Set 2 feedback 2 source (Szett 
2 visszacsatolás 2 forrás)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

41.10 Set 2 feedback function (Szett 
2 visszacsatolás funkció)

List 
(Lista)

0…11 - 1 = 1

41.11 Set 2 feedback filter time 
(Szett 2 visszacsatolás szűrési 
idő)

Real 
(Valós)

0.000…30.000 s 1000 = 1 s

41.16 Set 2 setpoint 1 source (Szett 
2 alapjel 1 forrás)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

41.17 Set 2 setpoint 2 source (Szett 
2 alapjel 2 forrás)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

41.18 Set 2 setpoint function (Szett 2 
alapjel funkció)

List 
(Lista)

0…11 - 1 = 1

41.19 Set 2 internal setpoint sel1 
(Szett 2 belső alapjel 
kiválasztás 1)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység
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41.20 Set 2 internal setpoint sel2 
(Szett 2 belső alapjel 
kiválasztás 2)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

41.21 Set 2 internal setpoint 1 (Szett 
2 belső alapjel 1)

Real 
(Valós)

-32768.0…32767.0 rpm, % 
vagy Hz

100 = 1 
egység

41.22 Set 2 internal setpoint 2 (Szett 
2 belső alapjel 2)

Real 
(Valós)

-32768.0…32767.0 rpm, % 
vagy Hz

100 = 1 
egység

41.23 Set 2 internal setpoint 3 (Szett 
2 belső alapjel 3)

Real 
(Valós)

-32768.0…32767.0 rpm, % 
vagy Hz

100 = 1 
egység

41.26 Set 2 setpoint min (Szett 2 
alapjel min)

Real 
(Valós)

-32768.0…32767.0 - 100 = 1

41.27 Set 2 setpoint max (Szett 2 
alapjel max)

Real 
(Valós)

-32768.0…32767.0 - 100 = 1

41.28 Set 2 setpoint increase time 
(Szett 2 alapjel növelési idő)

Real 
(Valós)

0.0…1800.0 s 10 = 1 s

41.29 Set 2 setpoint decrease time 
(Szett 2 alapjel csökkenési 
idő)

Real 
(Valós)

0.0…1800.0 s 10 = 1 s

41.30 Set 2 setpoint freeze enable 
(Szett 2 alapjel rögzítés 
engedélyezés)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

41.31 Set 2 deviation inversion 
(Szett 2 eltérés invertálás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

41.32 Set 2 gain (Szett 2 erősítés) Real 
(Valós)

0.10…100.00 - 100 = 1

41.33 Set 2 integration time (Szett 2 
integrálási idő)

Real 
(Valós)

0.0…9999.0 s 10 = 1 s

41.34 Set 2 derivation time (Szett 2 
deriválási idő)

Real 
(Valós)

0.000…10.000 s 1000 = 1 s

41.35 Set 2 derivation filter time 
(Szett 2 deriválási szűrési idő)

Real 
(Valós)

0.0…10.0 s 10 = 1 s

41.36 Set 2 output min (Szett 2 
kimenet min)

Real 
(Valós)

-32768.0…32767.0 - 10 = 1

41.37 Set 2 output max (Szett 2 
kimenet max)

Real 
(Valós)

-32768.0…32767.0 - 10 = 1

41.38 Set 2 output freeze enable 
(Szett 2 kimenet rögzítés 
engedélyezés)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

41.43 Set 2 sleep level (Szett 2 alvás 
szint)

Real 
(Valós)

0.0…32767.0 - 10 = 1

41.44 Set 2 sleep delay (Szett 2 
alvás késleltetés)

Real 
(Valós)

0.0…3600.0 s 10 = 1 s

41.45 Set 2 sleep boost time (Szett 2 
alvás növelési idő)

Real 
(Valós)

0.0…3600.0 s 10 = 1 s

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység
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41.46 Set 2 sleep boost step (Szett 2 
alvás növelés lépték)

Real 
(Valós)

0.0…32767.0 - 10 = 1

41.47 Set 2 wake-up deviation (Szett 
2 ébredés eltérés)

Real 
(Valós)

-2147483648… 
2147483647

rpm, % 
vagy Hz

100 = 1 
egység

41.48 Set 2 wake-up delay (Szett 2 
ébredés késleltetés)

Real 
(Valós)

0.00…60.00 s 100 = 1 s

41.49 Set 2 tracking mode (Szett 2 
követési mód)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

41.50 Set 2 tracking ref selection 
(Szett 2 követési referencia 
kiválasztás)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

41.58 Set 2 increase prevention 
(Szett 2 növekvés megelőzés)

List 
(Lista)

0…3 - 1 = 1

41.59 Set 2 decrease prevention 
(Szett 2 csökkenés 
megelőzés)

List 
(Lista)

0…3 - 1 = 1

41.62 PID internal setpoint actual 
(PID belső üzemi alapjel)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 rpm, % 
vagy Hz

100 = 1 
egység

43 Brake chopper (Fékcsopper)

43.01 Braking resistor temperature 
(Fékellenállás hőmérséklete)

Real 
(Valós)

0.0…120.0 % 10 = 1%

43.06 Brake chopper enable 
(Fékellenállás engedélyezése)

List 
(Lista)

0…2 - 1 = 1

43.07 Brake chopper runtime enable 
(Fékcsopper futási idő 
engedélyezése)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

43.08 Brake resistor thermal tc 
(Fékellenállás termikus 
időállandó)

Real 
(Valós)

0…10000 s 1 = 1 s

43.09 Brake resistor Pmax cont 
(Fékellenállás Pmax, 
folyamatos)

Real 
(Valós)

0.00…10000.00 kW 100 = 1 kW

43.10 Brake resistance (Fékezési 
ellenállás)

Real 
(Valós)

0.0…1000.0 ohm 10 = 1 ohm

43.11 Brake resistor fault limit 
(Fékellenállás hiba határ)

Real 
(Valós)

0…150 % 1 = 1%

43.12 Brake resistor warning limit 
(Fékellenállás figyelmeztetési 
határ)

Real 
(Valós)

0…150 % 1 = 1%

44 Mechanical brake control (Mechanikai fékvezérlés)

44.01 Brake control status 
(Fékvezérlés állapot)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

44.06 Brake control enable 
(Fékvezérlés engedélyezés)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység
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44.08 Brake open delay (Fék nyitás 
késleltetés)

Real 
(Valós)

0.00…5.00 s 100 = 1 s

44.13 Brake close delay (Fék zárás 
késleltetés)

Real 
(Valós)

0.00…60.00 s 100 = 1 s

44.14 Brake close level (Fék zárási 
szint)

Real 
(Valós)

0.0…1000.0 rpm 100 = 1 rpm

45 Energy efficiency (Energiahatékonyság)

45.01 Saved GW hours 
(Megtakarított GWh-k)

Real 
(Valós)

0…65535 GWh 1 = 1 GWh

45.02 Saved MW hours 
(Megtakarított MWh-k)

Real 
(Valós)

0…999 MWh 1 = 1 MWh

45.03 Saved kW hours 
(Megtakarított kWh-k)

Real 
(Valós)

0.0…999.0 kWh 10 = 1 kWh

45.04 Saved energy (Megtakarított 
energia)

Real 
(Valós)

0.0…214748364.7 kWh 10 = 1 kWh

45.05 Saved money x1000 
(Megtakarított pénz x1000)

Real 
(Valós)

0…4294967295 ezer (választ-
ható)

1 = 1 egység

45.06 Saved money (Megtakarított 
pénz)

Real 
(Valós)

0.00…999.99 (választ-
ható)

100 = 1 
egység

45.07 Saved amount (Megtakarított 
mennyiség)

Real 
(Valós)

0.00…21474836.47 (választ-
ható)

100 = 1 
egység

45.08 CO2 reduction in kilotons 
(CO2 kibocsátás csökkentés 
kilotonnában)

Real 
(Valós)

0…65535 metrikus 
kilotonna

1 = 1 metrikus 
tonna

45.09 CO2 reduction in tons (CO2 
kibocsátás csökkentés 
tonnában)

Real 
(Valós)

0.0…999.9 metrikus 
kilotonna

10 = 1 
metrikus tonna

45.10 Total saved CO2 (Összes 
megtakarított CO2)

Real 
(Valós)

0.0…214748365.7 metrikus 
kilotonna

10 = 1 
metrikus tonna

45.11 Energy optimizer (Energia 
optimalizáló)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

45.12 Energy tariff 1 (Energia tarifa 
1)

Real 
(Valós)

0.000…4294967.295 (választ-
ható)

1000 = 1 
egység

45.13 Energy tariff 2 (Energia tarifa 
2)

Real 
(Valós)

0.000…4294967.295 (választ-
ható)

1000 = 1 
egység

45.14 Tariff selection (Tarifa 
kiválasztás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

45.17 Tariff currency unit (Tarifa 
valuta egység)

List 
(Lista)

100…102 - 1 = 1

45.18 CO2 conversion factor (CO2 
átváltási tényező)

Real 
(Valós)

0.000…65.535 metrikus 
tonna/ 
MWh

1000 = 1 
metrikus 

tonna/MWh

45.19 Comparison power 
(Összehasonlítási 
teljesítmény)

Real 
(Valós)

0.00…100000.00 kW 10 = 1 kW

45.21 Energy calculations reset 
(Energia kalkuláció 
alaphelyzetbe állítás)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

Par. 
szám
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46 Monitoring/scaling settings (Megfigyelési/skálázási beállítások)

46.01 Speed scaling (Fordulatszám 
skálázás)

Real 
(Valós)

0.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

46.02 Frequency scaling (Frekvencia 
skálázás)

Real 
(Valós)

0.10…1000.00 Hz 100 = 1 Hz

46.03 Torque scaling (Nyomaték 
skálázás)

Real 
(Valós)

0.1…1000.0 % 10 = 1%

46.04 Power scaling (Teljesítmény 
skálázás)

Real 
(Valós)

0.1…30000.0 kW vagy 
0.1…40215.5 hp

kW vagy 
hp

10 = 1 egység

46.05 Current scaling (Áram 
skálázás)

Real 
(Valós)

0…30000 A 1 = 1 A

46.11 Filter time motor speed 
(Szűrési idő motor 
fordulatszám)

Real 
(Valós)

2…20000 ms 1 = 1 ms

46.12 Filter time output frequency 
(Szűrési idő kimeneti 
frekvencia)

Real 
(Valós)

2…20000 ms 1 = 1 ms

46.13 Filter time motor torque 
(Szűrési idő motor nyomaték)

Real 
(Valós)

2…20000 ms 1 = 1 ms

46.14 Filter time power (Szűrési idő 
teljesítmény)

Real 
(Valós)

2…20000 ms 1 = 1 ms

46.21 At speed hysteresis 
(Fordulatszám hiszterézisen)

Real 
(Valós)

0.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

46.22 At frequency hysteresis (A 
frekvencia hiszterézisen)

Real 
(Valós)

0.00…1000.00 Hz 100 = 1 Hz

46.23 At torque hysteresis (A 
nyomaték hiszterézisen)

Real 
(Valós)

0.00…300.00 % 1 = 1%

46.31 Above speed limit 
(Fordulatszám korlát felett)

Real 
(Valós)

0.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

46.32 Above frequency limit 
(Frekvencia korlát felett)

Real 
(Valós)

0.00…1000.00 Hz 100 = 1 Hz

46.33 Above torque limit (Nyomaték 
korlát felett)

Real 
(Valós)

0.0…1600.0 % 10 = 1%

46.41 kWh pulse scaling (kWh 
impulzus skálázás)

Real 
(Valós)

0.001…1000.000 kWh 1000 = 1 kWh

47 Data storage (Adattárolás)

47.01 Data storage 1 real32 
(Adattárolás 1 valós32)

Real 
(Valós)

-2147483.008… 
2147483.008

- 1000 = 1

47.02 Data storage 2 real32 
(Adattárolás 2 valós32)

Real 
(Valós)

-2147483.008… 
2147483.008

- 1000 = 1

47.03 Data storage 3 real32 
(Adattárolás 3 valós32)

Real 
(Valós)

-2147483.008… 
2147483.008

- 1000 = 1

47.04 Data storage 4 real32 
(Adattárolás 4 valós32)

Real 
(Valós)

-2147483.008… 
2147483.008

- 1000 = 1

47.11 Data storage 1 int32 
(Adattárolás 1 integer32)

Real 
(Valós)

-2147483648… 
2147483647

- 1 = 1

47.12 Data storage 2 int32 
(Adattárolás 2 integer32)

Real 
(Valós)

-2147483648… 
2147483647

- 1 = 1

Par. 
szám
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47.13 Data storage 3 int32 
(Adattárolás 3 integer32)

Real 
(Valós)

-2147483648… 
2147483647

- 1 = 1

47.14 Data storage 4 int32 
(Adattárolás 4 integer32)

Real 
(Valós)

-2147483648… 
2147483647

- 1 = 1

47.21 Data storage 1 int16 
(Adattárolás 1 integer16)

Real 
(Valós)

-32768…32767 - 1 = 1

47.22 Data storage 2 int16 
(Adattárolás 2 integer16)

Real 
(Valós)

-32768…32767 - 1 = 1

47.23 Data storage 3 int16 
(Adattárolás 3 integer16)

Real 
(Valós)

-32768…32767 - 1 = 1

47.24 Data storage 4 int16 
(Adattárolás 4 integer16)

Real 
(Valós)

-32768…32767 - 1 = 1

49 Panel port communication (Panel port kommunikáció)

49.01 Node ID number (Csomóponti 
ID azonosító)

Real 
(Valós)

1…32 - 1 = 1

49.03 Baud rate (Adatátviteli 
sebesség)

List 
(Lista)

1…5 - 1 = 1

49.04 Communication loss time 
(Kommunikációs hiba 
időtartama)

Real 
(Valós)

0.1…3000.0 s 10 = 1 s

49.05 Communication loss action 
(Kommunikációs hiba művelet)

List 
(Lista)

0…3 - 1 = 1

49.06 Refresh settings (Beállítások 
frissítése)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

50 Fieldbus adapter (FBA) (Terepibusz adapter (FBA))

50.01 FBA A enable (FBA A 
engedélyezése)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

50.02 FBA A comm loss func (FBA A 
kommunikációs hiba funkció)

List 
(Lista)

0…3 - 1 = 1

50.03 FBA A comm loss t out (FBA A 
komm. hiba késleltetés)

Real 
(Valós)

0.3…6553.5 s 10 = 1 s

50.04 FBA A ref1 type (FBA A 
referencia 1 típus)

List 
(Lista)

0…5 - 1 = 1

50.05 FBA A ref2 type (FBA A 
referencia 2 típus)

List 
(Lista)

0…5 - 1 = 1

50.06 FBA A SW sel (FBA A SW 
kiválasztás)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

50.07 FBA A actual 1 type (FBA A 
üzemi 1 típus)

List 
(Lista)

0…5 - 1 = 1

50.08 FBA A actual 2 type (FBA A 
üzemi 2 típus)

List 
(Lista)

0…5 - 1 = 1

50.09 FBA A SW transparent source 
(FBA A SW transzparens 
forrás)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

50.10 FBA A act1 transparent source 
(FBA A üzemi1 transzparens 
forrás)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

Par. 
szám
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50.11 FBA A act2 transparent source 
(FBA A üzemi 2 transzparens 
forrás)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

50.12 FBA A debug enable (FBA A 
hibakeresés engedélyezve)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

50.13 FBA A control word (FBA A 
vezérlőszó)

Data 
(Adat)

00000000h…FFFFFFFFh - 1 = 1

50.14 FBA A reference 1 (FBA A 
referencia 1)

Real 
(Valós)

-2147483648… 
2147483647

- 1 = 1

50.15 FBA A reference 2 (FBA A 
referencia 2)

Real 
(Valós)

-2147483648… 
2147483647

- 1 = 1

50.16 FBA A status word (FBA A 
állapotszó)

Data 
(Adat)

00000000h…FFFFFFFFh - 1 = 1

50.17 FBA A actual value 1 (FBA A 
üzemi érték 1)

Real 
(Valós)

-2147483648… 
2147483647

- 1 = 1

50.18 FBA A actual value 2 (FBA A 
üzemi érték 2)

Real 
(Valós)

-2147483648… 
2147483647

- 1 = 1

51 FBA A settings (FBA A beállítások)

51.01 FBA A type (FBA A típus) List 
(Lista)

- - 1 = 1

51.02 FBA A Par2 (FBA A paraméter 
2)

Real 
(Valós)

0…65535 - 1 = 1

… … … … …

51.26 FBA A Par26 (FBA A Par26.) Real 
(Valós)

0…65535 - 1 = 1

51.27 FBA A par refresh (FBA A 
paraméter frissítés)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

51.28 FBA A par table ver (FBA A 
paraméter táblázat verzió)

Data 
(Adat)

- - 1 = 1

51.29 FBA A drive type code (FBA A 
hajtás típus kód)

Real 
(Valós)

0…65535 - 1 = 1

51.30 FBA A mapping file ver (FBA A 
leképezési fájl verzió)

Real 
(Valós)

0…65535 - 1 = 1

51.31 D2FBA A comm status 
(D2FBA A komm. állapot)

List 
(Lista)

0…6 - 1 = 1

51.32 FBA A comm SW ver (FBA A 
komm. SW verzió)

Data 
(Adat)

- - 1 = 1

51.33 FBA A appl SW ver (FBA A 
alkalm. SW verzió)

Data 
(Adat)

- - 1 = 1

52 FBA A data in (FBA A adat be)

52.01 FBA A data in1 (FBA A adat 
be1)

List 
(Lista)

- - 1 = 1

… … … … …

52.12 FBA A data in12 (FBA A adat 
be12)

List 
(Lista)

- - 1 = 1

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység

FbEq32



388   További paraméter adatok
53 FBA A data out (FBA A adat ki)

53.01 FBA A data out1 (FBA A adat 
ki1)

List 
(Lista)

- - 1 = 1

… … … … …

53.12 FBA A data out12 (FBA A adat 
ki12)

List 
(Lista)

- - 1 = 1

58 Embedded fieldbus (Beépített terepibusz)

58.01 Protocol enable (Protokoll 
engedélyezés)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

58.02 Protocol ID (Protokoll ID) Real 
(Valós)

0…65535 - 1 = 1

58.03 Node address (Csomóponti 
cím)

Real 
(Valós)

0…255 - 1 = 1

58.04 Baud rate (Adatátviteli 
sebesség)

List 
(Lista)

0…7 - 1 = 1

58.05 Parity (Paritás) List 
(Lista)

0…3 - 1 = 1

58.06 Communication control 
(Kommunikáció szabályozás)

List 
(Lista)

0…2 - 1 = 1

58.07 Communication diagnostics 
(Kommunikációs diagnosztika)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

58.08 Received packets (Fogadott 
csomagok)

Real 
(Valós)

0…4294967295 - 1 = 1

58.09 Transmitted packets 
(Továbbított csomagok)

Real 
(Valós)

0…4294967295 - 1 = 1

58.10 All packets (Az összes 
csomag)

Real 
(Valós)

0…4294967295 - 1 = 1

58.11 UART errors (UART hibák) Real 
(Valós)

0…4294967295 - 1 = 1

58.12 CRC errors (CRC hibák) Real 
(Valós)

0…4294967295 - 1 = 1

58.14 Communication loss action 
(Kommunikációs hiba művelet)

List 
(Lista)

0…4 - 1 = 1

58.15 Communication loss mode 
(Kommunikációs hiba mód)

List 
(Lista)

0…2 - 1 = 1

58.16 Communication loss time 
(Kommunikációs hiba 
időtartam)

Real 
(Valós)

0.0…6000.0 s 10 = 1 s

58.17 Transmit delay (Továbbítási 
késleltetés)

Real 
(Valós)

0…65535 ms 1 = 1 ms

58.18 Internal 1 (Belső 1) PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

58.19 Internal 2 (Belső 2) PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

58.25 Control profile (Szabályozási 
profil)

List 
(Lista)

0, 5 - 1 = 1

58.26 EFB ref1 type (EFB referencia 
1 típus)

List 
(Lista)

0…5 - 1 = 1

58.27 EFB ref2 type (EFB referencia 
2 típus)

List 
(Lista)

0…5 - 1 = 1

Par. 
szám
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58.28 EFB act1 type (EFB üzemi 
érték 1 típus)

List 
(Lista)

0…5 - 1 = 1

58.29 EFB act2 type (EFB üzemi 
érték 2 típus)

List 
(Lista)

0…5 - 1 = 1

58.31 EFB act1 transparent source 
(EFB üzemi 1 transzparens 
forrás)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

58.32 EFB act2 transparent source 
(EFB üzemi 2 transzparens 
forrás)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

58.33 Addressing mode (Címzési 
mód)

List 
(Lista)

0…5 - 1 = 1

58.34 Word order (Szó sorrend) List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

58.35 Return app error (Visszatérési 
alkalmazás hiba)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

58.101 Data I/O 1 (Adat I/O 1) Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

58.102 Data I/O 2 (Adat I/O 2) Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

58.103 Data I/O 3 (Adat I/O 3) Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

58.104 Data I/O 4 (Adat I/O 4) Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

58.105 Data I/O 5 (Adat I/O 5) Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

58.106 Data I/O 6 (Adat I/O 6) Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

58.107 Data I/O 7 (Adat I/O 7) Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

… …  … … …

58.130 Data I/O 30 (Adat I/O 30) Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

Par. 
szám
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58.131 Data I/O 31 (Adat I/O 31) Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

58.132 Data I/O 32 (Adat I/O 32) Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

58.133 Data I/O 33 (Adat I/O 33) Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

58.134 Data I/O 34 (Adat I/O 34) Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

… …  … … …

58.140 Data I/O 40 (Adat I/O 40) Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

71 External PID1 (Külső PID1)

71.01 External PID act value (Külső 
PID üzemi érték)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 rpm, % 
vagy Hz

100 = 1 
egység

71.02 Feedback act value 
(Visszacsatolás üzemi érték)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 rpm, % 
vagy Hz

100 = 1 
egység

71.03 Setpoint act value (Alapjel 
üzemi érték)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 rpm, % 
vagy Hz

100 = 1 
egység

71.04 Deviation act value (Eltérés 
üzemi érték)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 rpm, % 
vagy Hz

100 = 1 
egység

71.06 PID status word (PID 
állapotszó)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

71.07 PID operation mode (PID 
működési mód)

List 
(Lista)

0…2 - 1 = 1

71.08 Feedback 1 source 
(Visszacsatolás 1 forrás)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

71.11 Feedback filter time 
(Visszacsatolás szűrési idő)

Real 
(Valós)

0.000…30.000 s 1000 = 1 s

71.14 Set 1 setpoint scaling (Alapjel 
skálázás szett 1)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 - 100 = 1

71.15 Set 1 output scaling (Kimenet 
skálázás szett 1)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 - 100 = 1

71.16 Setpoint 1 source (Alapjel 1 
forrás)

Analog 
src 

(Analóg 
forrás)

- - 1 = 1

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység

FbEq32
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71.19 Internal setpoint sel1 (Belső 
alapjel kiválasztás 1)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

71.20 Internal setpoint sel2 (Belső 
alapjel kiválasztás 2)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

71.21 Internal setpoint 1 (Belső 
alapjel 1)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 rpm, % 
vagy Hz

100 = 1 
egység

71.22 Internal setpoint 2 (Belső 
alapjel 2)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 rpm, % 
vagy Hz

100 = 1 
egység

71.23 Internal setpoint 3 (Belső 
alapjel 3)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 rpm, % 
vagy Hz

100 = 1 
egység

71.26 Setpoint min (Alapjel min) Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 - 100 = 1

71.27 Setpoint max (Alapjel max) Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 - 100 = 1

71.31 Deviation inversion (Eltérés 
invertálás)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

71.32 Gain (Erősítés) Real 
(Valós)

0.10…100.00 - 100 = 1

71.33 Integration time (Integrálási 
idő)

Real 
(Valós)

0.0…9999.0 s 10 = 1 s

71.34 Derivation time (Deriválási idő) Real 
(Valós)

0.000…10.000 s 1000 = 1 s

71.35 Derivation filter time 
(Deriválási szűrési idő)

Real 
(Valós)

0.0…10.0 s 10 = 1 s

71.36 Output min (Kimenet min) Real 
(Valós)

-32768.0…32767.0 - 10 = 1

71.37 Output max (Kimenet max) Real 
(Valós)

-32768.0…32767.0 - 10 = 1

71.38 Output freeze enable (Kimenet 
rögzítés engedélyezés)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - 1 = 1

71.39 Deadband range (Holtsáv 
tartomány)

Real 
(Valós)

0.0…32767.0 - 10 = 1

71.40 Deadband delay (Holtsáv 
késleltetés)

Real 
(Valós)

0.0…3600.0 s 10 = 1 s

71.58 Increase prevention 
(Növekvés megelőzés)

List 
(Lista)

0…3 - 1 = 1

71.59 Decrease prevention 
(Csökkenés megelőzés)

List 
(Lista)

0…3 - 1 = 1

71.62 Internal setpoint actual (Belső 
üzemi alapjel)

Real 
(Valós)

-32768.00…32767.00 rpm, % 
vagy Hz

100 = 1 
egység

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység

FbEq32
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95 HW configuration (HW konfiguráció)

95.01 Supply voltage (Hálózati 
(betáp) feszültség)

List 
(Lista)

0…5 - 1 = 1

95.02 Adaptive voltage limits 
(Adaptív feszültség korlátok)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

95.03 Estimated AC supply voltage 
(Becsült AC betáp feszültség)

0.0…1000.0 - 1 = 1 V

95.04 Control board supply 
(Vezérlőkártya betáp)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

95.20 HW options word 1 (HW opció 
szó 1)

PB 0000h…FFFFh - 1 = 1

96 System (Rendszer)

96.01 Language (Nyelv) List 
(Lista)

- - 1 = 1

96.02 Pass code (Szervizkód) Data 
(Adat)

0…99999999 - 1 = 1

96.03 Access levels status 
(Hozzáférési szint állapota)

PB 000b…111b - 1 = 1

96.04 Macro select (Makró 
kiválasztás)

List 
(Lista)

0…3, 11…14 - 1 = 1

96.05 Macro active (Aktív makró) List 
(Lista)

1…3, 11…14 - 1 = 1

96.06 Parameter restore (Paraméter 
visszaállítás)

List 
(Lista)

0, 8, 62 - 1 = 1

96.07 Parameter save manually 
(Paraméter mentés 
manuálisan)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

96.08 Control board boot 
(Vezérlőkártya újraindítás)

Real 
(Valós)

0…1 - 1 = 1

96.10 User set status (Felhasználói 
szett állapot)

List 
(Lista)

0…7, 20…23 - -

96.11 User set save/load 
(Felhasználói szett 
mentés/betöltés)

List 
(Lista)

0…5, 18…21 - -

96.12 User set I/O mode in1 
(Felhasználói I/O szett mód 
be1)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - -

96.13 User set I/O mode in2 
(Felhasználói I/O szett mód 
be2)

Binary 
src 

(Bináris 
forrás)

- - -

96.16 Unit selection (Mértékegység 
kiválasztás)

PB 000h…FFFFh 1 = 1

97 Motor control (Motorvezérlés)

97.01 Switching frequency reference 
(Kapcsolási frekvencia 
referencia)

List 
(Lista)

4…12 kHz 1 = 1

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység

FbEq32
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97.02 Minimum switching frequency 
(Minimális kapcsolási 
frekvencia)

List 
(Lista)

1…12 kHz 1 = 1

97.03 Slip gain (Szlip erősítés) Real 
(Valós)

0…200 % 1 = 1%

97.04 Voltage reserve (Feszültség 
tartalék)

Real 
(Valós)

-4…50 % 1 = 1%

97.05 Flux braking (Mágneses 
fékezés)

List 
(Lista)

0…2 - 1 = 1

97.10 Signal injection (Jel injektálás) List 
(Lista)

0…4 - 1 = 1

97.11 TR tuning (TR hangolás) Real 
(Valós)

25…400 % 1 = 1%

97.13 IR compensation (IR 
kompenzáció)

Real 
(Valós)

0.00…50.00 % 100 = 1%

97.20 U/F ratio (U/F karakterisztika) List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

98 User motor parameters (Felhasználói motor paraméterek)

98.01 User motor model mode 
(Felhasználói motor modell 
mód)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

98.02 Rs user (Felhasználói állórész 
ellenállás)

Real 
(Valós)

0.0000…0.50000 egysége
nként

100000 = 1 
egységenként

98.03 Rr user (Felhasználói 
forgórész ellenállás)

Real 
(Valós)

0.0000…0.50000 egysége
nként

100000 = 1 
egységenként

98.04 Lm user (Felhasználói 
mágnesező induktivitás)

Real 
(Valós)

0.00000…10.00000 egysége
nként

100000 = 1 
egységenként

98.05 SigmaL user (Felhasználói 
szórt induktivitás)

Real 
(Valós)

0.00000…1.00000 egysége
nként

100000 = 1 
egységenként

98.06 Ld user (Felhasználói 
hosszirányú induktivitás)

Real 
(Valós)

0.00000…10.00000 egysége
nként

100000 = 1 
egységenként

98.07 Lq user (Felhasználói 
keresztirányú induktivitás)

Real 
(Valós)

0.00000…10.00000 egysége
nként

100000 = 1 
egységenként

98.08 PM flux user (Felhasználói 
állandómágneses fluxus)

Real 
(Valós)

0.00000…2.00000 egysége
nként

100000 = 1 
egységenként

98.09 Rs user SI (Felhasználói 
állórész ellenállás SI)

Real 
(Valós)

0.00000…100.00000 ohm 100000 = 1 
egységenként

98.10 Rr user SI (Felhasználói 
forgórész ellenállás SI)

Real 
(Valós)

0.00000…100.00000 ohm 100000 = 1 
egységenként

98.11 Lm user SI (Felhasználói 
mágnesező induktivitás SI)

Real 
(Valós)

0.00…100000.00 mH 100 = 1 mH

98.12 SigmaL user SI (Felhasználói 
szórt induktivitás SI)

Real 
(Valós)

0.00…100000.00 mH 100 = 1 mH

98.13 Ld user SI (Felhasználói 
hosszirányú induktivitás SI)

Real 
(Valós)

0.00…100000.00 mH 100 = 1 mH

98.14 Lq user SI (Felhasználói 
keresztirányú induktivitás SI)

Real 
(Valós)

0.00…100000.00 mH 100 = 1 mH

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység

FbEq32



394   További paraméter adatok
99 Motor data (Motor adat)

99.03 Motor type (Motor típus) List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

99.04 Motor control mode (Motor 
szabályozási mód)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

99.06 Motor nominal current 
(Névleges motor áramérték)

Real 
(Valós)

0.0…6400.0 A 10 = 1 A

99.07 Motor nominal voltage 
(Névleges motor feszültség)

Real 
(Valós)

0.0…800.0 V 10 = 1 V

99.08 Motor nominal frequency 
(Névleges motor frekvencia)

Real 
(Valós)

0.0 … 500.0 Hz 10 = 1 Hz

99.09 Motor nominal speed 
(Névleges motor fordulatszám)

Real 
(Valós)

0 … 30000 rpm 1 = 1 rpm

99.10 Motor nominal power 
(Névleges motor teljesítmény)

Real 
(Valós)

-10000.00…10000.00 kW 
vagy 

-13405.83 … 13405.83 hp

kW vagy 
hp

100 = 1 
egység

99.11 Motor nominal cos phi 
(Névleges motor teljesítmény 
tényező)

Real 
(Valós)

0.00 … 1.00 - 100 = 1

99.12 Motor nominal torque 
(Névleges motor nyomaték)

Real 
(Valós)

0.000… N·m vagy 
lb·ft

1000 = 1 
egység

99.13 ID run requested (ID 
azonosítás szükséges)

List 
(Lista)

0…3, 5…6, - 1 = 1

99.14 Last ID run performed (Az 
utolsó elvégzett ID azonosítás)

List 
(Lista)

0…3, 5…6, - 1 = 1

99.15 Motor polepairs calculated 
(Számított motor póluspárok)

Real 
(Valós)

0…1000 - 1 = 1

99.16 Motor phase order (Motor 
fázissorrend)

List 
(Lista)

0…1 - 1 = 1

Par. 
szám

Név Típus Tartomány
Mértéke
gység

FbEq32
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9
Hibakeresés

A fejezet tartalma

A fejezet felsorolja a figyelmeztető-, és hibaüzeneteket, beleértve a lehetséges 
okokat és az azok megoldásához szükséges műveleteket. A legtöbb figyelmeztető-, 
illetve hibaüzenet azonosítható és feloldható a fejezetben található információk 
alapján. Amennyiben nem, kérjük, vegye fel a kapcsolatot a helyi ABB szervíz 
képviselettel. Amennyiben elérhető Ön számára a Drive composer PC szoftver, 
kérjük, küldje el a szoftver által létrehozott “Support package” fájlt a helyi ABB szerviz 
képviselet számára. 

A figyelmeztető-, és hibaüzenetek lentebb találhatóak, külön táblázatokban. Minden 
egyes táblázat a figyelmeztető/hiba kód alapján van sorba szedve.

Biztonság

FIGYELMEZTETÉS! Csak megfelelő képesítéssel és műszaki ismeretekkel 
rendelkező személyek tarthatják karban a hajtást. Olvassa el a Biztonsági 

előírások fejezetet a hajtás Gépkönyvében, mielőtt munkához lát a hajtáson. 

Megjegyzések

 Figyelmeztetések és hibák

A figyelmeztetések és a hibaüzenetek nem megfelelő hajtás állapotot jeleznek. A 
figyelmeztetések és a hibák a hajtás vezérlőpaneljén, illetve a Drive composer PC 
szoftverben is megjelennek. A terepibuszon keresztül csak a figyelmeztetések és a 
hibák kódjai érhetőek el. 
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A figyelmeztetéseket nem szükséges visszaállítani; amennyiben a kiváltó ok 
megszűnik, az üzenetek is eltűnnek. A figyelmeztetések nem képesek reteszelésre, 
és a hajtás továbbra is képes a motorvezérlésére. 

A hibák a hajtáson belül reteszelnek, ezzel okozva a hajtás hibára történő kiállását, 
és a motor megállását. Miután a hiba forrása megszűnt, a hiba visszaállítható egy 
adott forrásjel által (Menu - Primary settings - Advanced functions - Reset faults 
manually (Reset faults manually from:); vagy a 31.11 Fault reset selection (Hiba 
visszaállítás kiválasztás) paraméter segítségével), mint például a vezérlőpanel, a 
Drive composer PC szoftver, a digitális bemenetek, vagy a terepibusz. A hiba 
visszaállítása a 64FF Fault reset (Hiba visszaállítás) eseményt generálja le. A 
visszaállítás után a hajtás újraindítható. 

Vegye figyelembe, hogy néhány hiba esetén szükséges lehet a vezérlőegység 
újraindítása a betáp ki- és bekapcsolásával, vagy a 96.08 Control board boot 
(Vezérlőkártya újraindítás) paraméter használatával – ez a hibalistánál fel van 
tüntetve, amennyiben szükséges. 

 Tiszta események

A figyelmeztetéseken és a hibákon túl léteznek ún. tiszta események (Pure Events), 
amelyek során az esemény csak a hajtás eseménynaplójába kerül be. Ezen 
események kódjai megtalálhatóak a Figyelmeztető üzenetek fejezetben, a 398. 
oldalon.

 Szerkeszthető üzenetek

Külső eseményeknél a művelet (hiba vagy figyelmeztetés), a név és az üzenet 
szövege is szerkeszthető. Ezen külső események specifikálásához válassza a Menu 
- Primary settings - Advanced functions - External events menüpontot. 

A kapcsolattartási információk is ide tartoznak, és szintén szerkeszthetőek. A 
kapcsolattartási információk specifikálásához válassza a Menu - Primary settings - 
Clock, region, display - Contact info view menüpontot.

Figyelmeztetés/hiba előzmény

 Eseménynapló

Minden jelzést eltárol a hajtás az eseménynaplóban az időponttal és egyéb 
információkkal együtt. Az eseménynapló a következő információkat tartalmazza: 

• az utolsó 8 hibaeseményt, tehát, hogy a hibára kiállt-e a hajtás, vagy a hiba 
vissza lett-e állítva, 

• az utolsó 10 figyelmeztetést, vagy tiszta eseményt, amely bekövetkezett.

Tekintse meg A figyelmeztetések/hiba információk megtekintése fejezetet a 397. 
oldalon.
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Segédkódok

Néhány esemény segédkódokat generál, amely gyakran segíthet a probléma 
beazonosításában. A vezérlőpanelen a segédkód az esemény részeként kerül 
eltárolásra; a Drive composer PC szoftverben a segédkód az eseménylista részeként 
található meg.

 A figyelmeztetések/hiba információk megtekintése 

A hajtás képes tárolni az aktuálisan a hajtást leoldó aktív hibák listáját. Ezen felül a 
hajtás eltárolja a korábban fellépő hibákat és figyelmeztetéseket is. 

Az aktív hibákkal és figyelmeztetésekkel kapcsolatban tekintse meg a következőket: 

• Menu - Diagnostics - Active faults (Menü - Diagnosztika - Aktív hibák)

• Menu - Diagnostics - Active warnings (Menü - Diagnosztika - Aktív 
figyelmeztetések)

• Options - Active faults (Opciók - Üzemi hibák)

• Options - Active warnings (Opciók - Aktív figyelmeztetések)

• 04 Warnings and faults (Figyelmeztetések és hibajelzések) paramétercsoport 
(352. oldal). 

A korábban fellépett hibákkal kapcsolatban tekintse meg a következőket: 

• Menu - Diagnostics - Fault & event log (Menü - Diagnosztika - Hiba & 
eseménynaplók)

• 04 Warnings and faults (Figyelmeztetések és hibajelzések) paramétercsoport 
(352. oldal). 

Az eseménylista a Drive composer PC szoftveren keresztül is elérhető (és 
visszaállítható). Tekintse meg a Drive composer PC tool felhasználói kézikönyvet 
(3AUA0000094606 [Angol]).
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Figyelmeztető üzenetek

Megjegyzés: A lista olyan eseményeket is tartalmaz, amelyek csak az 
eseménynaplóban jelennek meg.

Kód 
(hex)

Figyelmeztetés / 
Segédkód

Ok Teendők

64FF Fault reset (Hiba 
visszaállítás)

A hiba vissza lett állítva a 
panel, a Drive composer PC 
szoftver, a terepibusz, vagy az 
I/O segítségével.

Esemény. Csak informatív jellegű. 

A2A1 Current calibration 
(Áram kalibrálás)

Áram offset és 
kivezérelhetőség kalibrálás fog 
végrehajtódni a következő 
indításnál. 

Informatív figyelmeztetés. (Tekintse meg 
a 99.13 ID run requested (ID azonosítás 
szükséges) paramétert.)

A2B1 Overcurrent (Túláram) A kiemeneti áram elérte a 
belső hibahatárt. 
Ilyen esetben a hibát okozhatja 
földzárlat, vagy fáziskiesés is. 

Ellenőrizze a motor terhelését.
Ellenőrizze a felfutási időket itt: 23 Speed 
reference ramp (Fordulatszám referencia 
rámpa) (fordulatszám szabályozás), 26 
Torque reference chain (Nyomaték 
referencia lánc) (nyomaték szabályozás) 
vagy 28 Frequency reference chain 
(Frekvencia referencia lánc) (frekvencia 
szabályozás). Továbbá ellenőrizze a 
következő paramétereket is: 46.01 
Speed scaling (Fordulatszám skálázás), 
46.02 Frequency scaling (Frekvencia 
skálázás) és 46.03 Torque scaling 
(Nyomaték skálázás).
Ellenőrizze a motort és a motorkábeleket 
(beleértve a fázissorrendet és a 
delta/csillag bekötést is).
Földzárlat szempontjából is ellenőrizze a 
motort és a motorkábeleket is (a motor 
és a motorkábelek szigetelési 
ellenállásának mérésével). Tekintse meg 
a hajtás Hardver gépkönyvének Villamos 
telepítés fejezetét, azon belül Az 
összeszerelés szigetelésének 
ellenőrzése részt. 
Ellenőrizze, hogy nincsenek-e nyitó-, és 
záró kontaktorok a motorkábelen. 
Ellenőrizze, hogy a motor adatok 
(adattábla) megegyeznek-e a 99 Motor 
data (Motor adat) paraméterben 
rögzítetteknek. Ellenőrizze, hogy nincs 
fázisjavító vagy túlfeszültség csillapító a 
motorkábelen.
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A2B3 Earth leakage 
(Földzárlati hibaáram)

A hajtás aszimmetrikus
terhelést észlelt, tipikusan
 a motorban vagy a
motorkábelen fellépő földzárlat 
(hibaáram) miatt.

Földzárlat szempontjából is ellenőrizze a 
motort és a motorkábeleket is (a motor 
és a motorkábelek szigetelési 
ellenállásának mérésével). Tekintse meg 
a hajtás Hardver gépkönyvének Villamos 
telepítés fejezetét, azon belül Az 
összeszerelés szigetelésének 
ellenőrzése részt. Amennyiben 
beigazolódott a földzárlat jelenléte, 
szüntesse meg, vagy cserélje ki a 
motorkábelt/motort.
Amennyiben nincs földzárlat, lépjen 
kapcsolatba a helyi ABB képviselettel.

A2B4 Short circuit 
(Rövidzár)

Rövidzár a motorkábel(ek)ben, 
vagy a motorban.

Ellenőrizze a motort és a 
motorkábeleket.
Ellenőrizze a motort és a motorkábeleket 
(beleértve a fázissorrendet és a 
delta/csillag bekötést).
Földzárlat szempontjából is ellenőrizze a 
motort és a motorkábeleket is (a motor 
és a motorkábelek szigetelési 
ellenállásának mérésével). Tekintse meg 
a hajtás Hardver gépkönyvének Villamos 
telepítés fejezetét, azon belül Az 
összeszerelés szigetelésének 
ellenőrzése részt. 
Ellenőrizze, hogy nincs-e fázisjavító vagy 
túlfeszültség csillapító a motorkábelen.

A2BA IGBT overload (IGBT 
túlterhelés)

Túlzott IGBT melegedés. Ez a 
figyelmeztetés védi az 
IGBT(ke)t, és a motorkábelben 
fellépő rövidzár idézheti elő.

Ellenőrizze a motorkábeleket.
Ellenőrizze a környezeti feltételeket.
Ellenőrizze a beáramló légmennyiséget 
és a ventilátor működését.
Ellenőrizze a hűtőborda lamelláit és a 
porlerakódásokat.
Ellenőrizze a motorteljesítményt a hajtás 
teljesítményéhez képest.

A3A1 DC link overvoltage 
(DC köri túlfeszültség)

A közbenső DC köri feszültség 
túl magas (akkor, amikor a 
hajtás megállt).

Ellenőrizze a betáp feszültség 
beállításait (95.01 Supply voltage 
(Hálózati (betáp) feszültség) paraméter). 
Vegye figyelembe, hogy a paraméter 
hibás beállítása a motor kontrollálatlan 
vezérlését idézheti elő, vagy túlterhelheti 
a fékcsoppert vagy a fékellenállást.
Ellenőrizze a tápfeszültséget. 
Ha a probléma továbbra is fennáll, vegye 
fel a kapcsolatot a helyi ABB 
képviselettel. 

A3A2 DC link undervoltage
(DC köri feszültségletörés)

A közbenső DC köri feszültség 
túl alacsony (amikor a hajtás 
megállt).

A3AA DC not charged (DC 
nem töltődik)

A közbenső DC köri feszültség 
nem éri el a működéshez 
szükséges szintet.

A491 External temperature 
1 
(Editable message text)

(Külső hőmérséklet 1) 
(Szerkeszthető üzenet 
szövegezés)

A mért 1. hőmérséklet elérte a 
figyelmeztetési küszöböt.

Ellenőrizze a 35.02 Measured 
temperature 1 (Mért hőmérséklet 1) 
paraméter értékét.
Ellenőrizze a motor hűtését (vagy a 
berendezését, amelynek a hőmérsékletét 
méri).
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A492 External temperature 
2
(Editable message text)
(Külső hőmérséklet 1) 
(Szerkeszthető üzenet 
szövegezés)

A mért 2. hőmérséklet elérte a 
figyelmeztetési küszöböt.

Ellenőrizze a 35.03 Measured 
temperature 2 (Mért hőmérséklet 2) 
paraméter értékét.
Ellenőrizze a motor hűtését (vagy a 
berendezését, amelynek a hőmérsékletét 
méri).

A4A1 IGBT overtemperature
(IGBT túlmelegedés)

A becsült IGBT hőmérséklet 
megnőtt.

Ellenőrizze a környezeti feltételeket.
Ellenőrizze a beáramló légmennyiséget 
és a ventilátor működését.
Ellenőrizze a hűtőborda lamelláit és a 
porlerakódásokat.
Ellenőrizze a motorteljesítményt a hajtás 
teljesítményéhez képest.

A4A9 Cooling (Hűtés) A hajtás modul túlmelegedett. Ellenőrizze a környezeti hőmérsékletet. 
Ha meghaladja a 40 °C/104 °F-ot 
(R5…R9 vázméretek) vagy az 50 °C-ot 
/122 °F-ot (R0…R9 vázméretek), akkor 
bizonyosodjon meg arról, hogy a terhelő 
áram nem haladja meg a hajtás leértékelt 
terhelhetőségét. Tekintse meg a Műszaki 
adatok fejezetet a Leértékelés résznél a 
Hardver gépkönyvben.
Ellenőrizze a beáramló légmennyiséget 
és a ventilátor működését.
Ellenőrizze a hűtőborda lamelláit és a 
porlerakódásokat. Tisztítsa ki, ahol 
szükséges. 

A4B0 Excess temperature 
(Túlmelegedés)

A tápegység modul 
túlmelegedett.

Ellenőrizze a környezeti feltételeket.
Ellenőrizze a beáramló légmennyiséget 
és a ventilátor működését.
Ellenőrizze a hűtőborda lamelláit és a 
porlerakódásokat.
Ellenőrizze a motorteljesítményt a hajtás 
teljesítményéhez képest.

A4B1 Excess temperature 
difference 
(Túlmelegedés 
különbség)

Nagy hőmérséklet különbség 
az egyes fázisok IGBT-i között. 

Ellenőrizze a motorkábeleket.
Ellenőrizze a hajtás modul hűtését.

A4F6 IGBT temperature 
(IGBT hőmérséklet)

A hajtás IGBT hőmérséklete 
megnövekedett. 

Ellenőrizze a környezeti feltételeket.
Ellenőrizze a beáramló légmennyiséget 
és a ventilátor működését.
Ellenőrizze a hűtőborda lamelláit és a 
porlerakódásokat.
Ellenőrizze a motorteljesítményt a hajtás 
teljesítményéhez képest.

A580 PU communication
(PU kommunikáció)

Kommunikációs hibák léptek 
fel a hajtás vezérlőegysége és 
a tápegység között. 

Ellenőrizze az összeköttetéseket a 
vezérlőegység és a tápegység között. 
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A5A0 Safe torque off
Programozható 
figyelmeztetés: 31.22 STO 
indication run/stop (STO 
jelzés futás/megállás)

A Safe torque off funkció aktív, 
azaz az STO sorkapcsaiba 
bekötött biztonsági áramkör 
jele(i) elveszett (tek). 

Ellenőrizze a biztonsági áramkör 
csatlakozásait. További információért 
tekintse meg A Safe torque off funkció 
fejezetet a hajtás Hardver 
gépkönyvében, illetve a 31.22 STO 
indication run/stop (STO jelzés 
futás/megállás) paraméter leírásában 
(241. oldal).

A5EA Measurement circuit 
temperature (Mérőkör 
hőmérséklet)

Probléma lépett fel a hajtás 
belső hőmérséklet mérésével.

Vegye fel a kapcsolatot a helyi ABB 
képviselettel.

A5EB PU board powerfail
(PU kártya táphiba)

Tápegység tápellátás hiba. Vegye fel a kapcsolatot a helyi ABB 
képviselettel.

A5EC PU communication 
internal
(PU belső kommunikáció)

Kommunikációs hibák léptek 
fel a hajtás vezérlőegysége és 
a tápegység között.

Ellenőrizze az összeköttetéseket a 
vezérlőegység és a tápegység között.

A5ED Measurement circuit 
ADC (Mérőáramkör 
ADC)

Mérőáramköri hiba. Vegye fel a kapcsolatot a helyi ABB 
képviselettel.

A5EE Measurement circuit 
DFF (DFF 
Mérőáramkör)

Mérőáramköri hiba. Vegye fel a kapcsolatot a helyi ABB 
képviselettel.

A5EF PU state feedback
(PU állapot visszajelzés)

A kimeneti fázisokról érkező 
állapot visszajelzések nem 
egyeznek a vezérlőjelekkel. 

Vegye fel a kapcsolatot a helyi ABB 
képviselettel.

A5F0 Charging feedback
(Töltés visszajelzés)

Hiányzó töltés visszajelzés jel. Ellenőrizze a töltő rendszerről érkező 
visszacsatolt jelet. 

A6A4 Motor nominal value
(Névleges motor érték)

A motorparamétereket nem 
megfelelően állították be. 

Ellenőrizze a 99. csoportban található 
konfigurációs paraméterek beállításait. 

A hajtás nem megfelelően lett 
méretezve. 

Ellenőrizze, hogy a hajtás megfelelően 
lett-e kiválasztva a motorhoz. 

A6A5 No motor data
(Nincs motor adat)

A 99. csoport paraméterei nem 
lettek beállítva. 

Ellenőrizze, hogy az összes szükséges 
paraméter be lett-e állítva a 99. 
csoportban.
Megjegyzés: A motor üzembe 
helyezése alatt előfordulhat ez a 
figyelmeztető üzenet, illetve fennállhat, 
amíg a motor adatokat be nem táplálja a 
hajtásba. 

A6A6 Voltage category 
unselected 
(Feszültség kategória 
nincs kiválasztva)

A feszültség kategória nem lett 
definiálva. 

Állítsa be a feszültség kategóriát a 95.01 
Supply voltage (Hálózati (betáp) 
feszültség) paraméterben.

A6D1 FBA A parameter 
conflict (FBA A 
paraméter konfliktus)

A hajtás nem rendelkezik a 
PLC által kért funkcióval, vagy 
a kért funkció még nem lett 
aktiválva. 

Ellenőrizze a PLC programozást / 
programot.
Ellenőrizze az 50 Fieldbus adapter (FBA) 
(Terepibusz adapter (FBA)) 
paramétercsoport beállításait.
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A6E5 AI parametrization
(AI paraméterezés)

Az analóg bemenetek 
áram/feszültség beállításai 
nem egyeznek meg a 
paraméter beállításokkal. 

Ellenőrizze az eseménynaplót a 
segédkódokért. A kóddal 
meghatározható a szóban forgó analóg 
bemenet, amelynek a beállításaival gond 
lehet. Állítsa be a hardver beállításokat 
(a hajtás vezérlőegységén), vagy a 
12.15/12.25 paramétereknél.
Megjegyzés: Vezérlőkártya újraindítás 
(vagy a tápfeszültség le-, majd 
visszakapcsolásával, vagy a 96.08 
Control board boot (Vezérlőkártya 
újraindítás) paraméter segítségével) 
szükséges bármilyen hardveres beállítás 
érvényre juttatásához. 

A780 Motor stall (Motor 
beragadás)
Programozható 
figyelmeztetés: 31.24 Stall 
function (Beragadás 
funkció)

A motor beragadt, mert pl. a 
motor túlterhelődött, vagy 
nincs elég motorteljesítmény. 

Ellenőrizze a motor terhelést és a hajtás 
névleges adatait. 
Ellenőrizze a hiba funkciók paramétereit.

A791 Brake resistor 
(Fékellenállás)

A fékellenállás meghibásodott, 
vagy nincs csatlakoztatva. 

Ellenőrizze, hogy a fékellenállás 
csatlakoztatva van-e. 
Ellenőrizze a fékellenállás állapotát. 

A793 BR excess 
temperature (FE 
túlmelegedés)

 A fékellenállás hőmérséklete 
túllépte a 43.12 Brake resistor 
warning limit (Fékellenállás 
figyelmeztetési határ) 
paraméterben meghatározott 
figyelmeztetési szintet.

Állítsa le a hajtást. Engedje, hogy 
lehűljön az ellenállás. 
Ellenőrizze az ellenállás túlterhelés 
védelmi funkció beállításokat (43 Brake 
chopper (Fékcsopper) 
paramétercsoport).
Ellenőrizze a figyelmeztetési szint 
beállításait, a 43.12 Brake resistor 
warning limit (Fékellenállás 
figyelmeztetési határ) paraméterek alatt.
Ellenőrizze, hogy a hajtás megfelelően 
lett-e méretezve.
Ellenőrizze, hogy a fékezési ciklusok 
megfelelnek-e a megengedett 
korlátozásoknak. 

A794 BR data (FE adat) A fékellenállás adatok nem 
lettek megadva. 

Ellenőrizze az ellenállás adatait. 
(43.08…43.10 paraméterek).
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A79C BC IGBT excess 
temperature (FCS 
IGBT túlmelegedés)

A fékcsopper IGBT 
hőmérséklete elérte a belső 
figyelmeztetési szintet. 

Engedje, hogy a csopper lehűljön.
Ellenőrizze, hogy a környezeti 
hőmérséklet nem túl magas-e.
Ellenőrizze, hogy a hűtőventilátor 
meghibásodott-e.
Ellenőrizze a légkiömlést az esetlegesen 
ott levő akadályok miatt.
Ellenőrizze a szekrény hűtését és 
méretezését. 
Ellenőrizze az ellenállás túlterhelés 
védelmi funkció beállításait 
(43.06…43.10 paraméterek).
Ellenőrizze a használt csopperhez 
tartozó, minimálisan megengedett 
fékellenállás értékét. 
Ellenőrizze, hogy a fékezési ciklusok 
megfelelnek-e a megengedett 
korlátozásoknak. 
Ellenőrizze, hogy az AC betáp feszültség 
nem növekedett-e meg. 

A7AB Extension I/O 
configuration failure 
(I/O bővítő 
konfigurációs hiba)

A telepített CMOD modul nem 
egyezik meg a beállított 
modullal. 

Ellenőrizze, hogy a telepített modul (a 
15.02 Detected extension module 
(Érzékelt bővítő modul) paraméterrel 
megtekinthető) megegyezik-e a 
kiválasztottal (15.01 Extension module 
type (Bővítő modul típus) paraméter).

A7C1 FBA A communication
Programmable warning: 
50.02 FBA A comm loss 
func (FBA A 
kommunikációs hiba 
funkció)

(FBA A kommunikáció)
(Programozható 
figyelmeztetés)

A ciklikus kommunikáció a 
hajtás és a terepibusz adapter 
modul A, vagy a PLC és a 
terepibusz adapter modul 
között elveszett. 

Ellenőrizze a terepibusz kommunikációt. 
Tekintse meg a terepibusz interfész 
dokumentációját.
Tekintse meg az 50 Fieldbus adapter 
(FBA) (Terepibusz adapter (FBA)), 51 
FBA A settings (FBA A beállítások), 52 
FBA A data in (FBA A adat be) és az 53 
FBA A data out (FBA A adat ki) 
paramétercsoportokat.
Ellenőrizze a kábelcsatlakozásokat.
Ellenőrizze, hogy a kommunikációs 
“master” egység képes-e a 
kommunikációra. 

A7CE EFB comm loss
Programmable warning: 
58.14 Communication loss 
action (Kommunikációs 
hiba művelet)
(EFB komm. elveszett)
(Programozható 
figyelmeztetés)

Kommunikációs hiba a 
beépített terepibusz (EFB) 
kommunikációjában. 

Ellenőrizze a terepibusz “master” egység 
állapotát (aktív/nem aktív/hibás stb.).
Ellenőrizze a kábelcsatlakozásokat az 
EIA-485/X5 29, 30 és 31 csatlakozásokat 
a vezérlőegységen. 

A7EE Panel loss
Programmable warning:
49.05 Communication loss 
action (Kommunikációs 
hiba művelet)

(Nincs panel komm.)
(Programozható 
figyelmeztetés)

Az aktív vezérlési helyként 
kiválasztott vezérlőegységgel 
vagy PC szoftverrel megszűnt 
a kommunikáció.

Ellenőrizze a PC szoftver, vagy a 
vezérlőpanel csatlakozását. 
Ellenőrizze a vezérlőpanel csatlakozóját. 
Ellenőrizze a kihelyező panelt, 
amennyiben van. 
Vegye ki, majd csatlakoztassa újra a 
vezérlőpanelt. 
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A8A0 AI supervision
Programmable warning:
12.03 AI supervision 
function (AI felügyeleti 
funkció)
(AI felügyelet)
(programozható 
figyelmeztetés)

Egy analóg jel az analóg 
bemenet számára 
meghatározott határértéken 
kívüli értéket vett fel. 

Ellenőrizze az analóg bemenet 
jelszintjét. 
Ellenőrizze a bemenethez csatlakoztatott 
kábelezést. 
Ellenőrizze a minimális és a maximális 
bemeneti határértékeket a 12 Standard 
AI (Standard analóg bemenet) 
paramétercsoportban.

A8A1 RO life warning
(Relé kimenet élettartam 
figyelmeztetés)

A relé többször húzott be, mint 
a javasolt kapcsolási szám. 

Cserélje ki a vezérlőkártyát, és ne 
használja tovább a relé kimenetet. 

 0001 Relay output 1 
(Relé kimenet 1)

Cserélje ki a vezérlőkártyát, és ne 
használja tovább az 1. relé kimenetet. 

0002 Relay output 2
(Relé kimenet 2)

Cserélje ki a vezérlőkártyát, és ne 
használja tovább a 2. relé kimenetet. 

0003 Relay output 3
(Relé kimenet 3)

Cserélje ki a vezérlőkártyát, és ne 
használja tovább a 3. relé kimenetet. 

A8A2 RO toggle warning
(Relé kimenet kapcsolás 
figyelmeztetés)

A relé kimenet az ajánlottnál 
gyorsabban vált az állapotok 
között, pl. gyors frekvenciájú 
jelet kapcsoltak rá. A relé 
élettartama lerövidül. 

Cserélje ki a csatlakoztatott jelet egy 
kisebb frekvenciájúra. 

0001 Relay output 1 
(Relé kimenet 1)

Válasszon ki egy másik jelet a 10.24 
RO1 source (RO1 forrás) paraméter 
segítségével.

0002 Relay output 2
(Relé kimenet 2)

Válasszon ki egy másik jelet a 10.27 
RO2 source (RO2 forrás) paraméter 
segítségével.

0003 Relay output 3
(Relé kimenet 3)

Válasszon ki egy másik jelet a 10.30 
RO3 source (RO3 forrás) paraméter 
segítségével.

A8B0 Signal supervision
Jel felügyelet
(Editable message text)
(Szerkeszthető üzenet 
szöveg)
Programmable warning:
(Programozható 
hibajelzés)
32.06 Supervision 1 action 
(1. Felügyeleti művelet)
32.16 Supervision 2 action 
(2. Felügyeleti művelet)
32.26 Supervision 3 action 
(3. Felügyeleti művelet)

A jel felügyeleti funkció által 
generált figyelmeztetés. 

Ellenőrizze a figyelmeztetés kiváltó okát, 
forrását (32.07, 32.17 vagy 32.27 
paraméterek).

A8C0 ULC invalid speed 
table
(ULC nem valós ford. 
szám táblázat)

Felhasználói terhelési görbe: 
az X- tengely pontjai 
(fordulatszám) nem valósak.

Ellenőrizze le, hogy a pontok 
megfelelnek-e a feltételeknek. Tekintse 
meg a 37.11 ULC speed table point 1 
(ULC fordulatszám táblázat 1. pont) 
paramétert.

A8C1 ULC overload warning
(ULC túlterhelés 
figyelmeztetés)

Felhasználói terhelési görbe: A 
jel túl sokáig volt a túlterhelési 
görbe felett. 

Tekintse meg a 37.03 ULC overload 
actions (ULC túlterhelési műveletek) 
paramétert. 
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A8C4 ULC underload 
warning (ULC 
alulterhelés 
figyelmeztetés)

Felhasználói terhelési görbe: A 
jel túl sokáig volt az 
alulterhelési görbe alatt. 

Tekintse meg a 37.04 ULC underload 
actions (ULC alulterhelési műveletek) 
paramétert.

A8C5 ULC invalid underload 
table (ULC nem valós 
alulterhelési tábla)

Felhasználói terhelési görbe: 
Az alulterhelési görbe pontjai 
nem valósak. 

Ellenőrizze, hogy a pontok megfelelnek-e 
a feltételeknek. Tekintse meg a 37.21 
ULC underload point 1 (ULC 1. 
alulterhelési pont) paramétert.

A8C6 ULC invalid overload 
table (ULC nem valós 
túlterhelési tábla)

Felhasználói terhelési görbe: A 
túlterhelési görbe pontjai nem 
valósak. 

Ellenőrizze, hogy a pontok megfelelnek-e 
a feltételeknek. Tekintse meg a 37.31 
ULC overload point 1 (ULC 1. túlterhelési 
pont) paramétert.

A8C8 ULC invalid frequency 
table (ULC nem valós 
frekvencia tábla)

Felhasználói terhelési görbe: 
az X- tengely pontjai 
(frekvencia) nem valósak.

Ellenőrizze, hogy a pontok megfelelnek-e 
a feltételeknek. -500.0 Hz < 37.16  < 
37.17  < 37.18  < 37.19  < 37.20  < 
500.0 Hz. Tekintse meg a 37.16 ULC 
frequency table point 1 (ULC frekvencia 
táblázat 1. pont) paramétert 

A981 External warning 1
Külső figyelmeztetés 1)
(Editable message text)
(Szerkeszthető üzenet 
szöveg)
Programmable warning:
(Programozható 
figyelmeztetés):
31.01 External event 1 
source (Külső esemény 1. 
forrás)
31.02 External event 1 
type (Külső esemény 1. 
típus)

Hiba az 1. külső eszközben. Ellenőrizze a külső eszközt. Ellenőrizze a 
31.01 External event 1 source (Külső 
esemény 1. forrás) paraméter 
beállításait.

A982 External warning 2
Külső figyelmeztetés 2)
(Editable message text)
(Szerkeszthető üzenet 
szöveg)
Programmable warning:
(Programozható 
figyelmeztetés):
31.03 External event 2 
source (Külső esemény 2. 
forrás)
31.04 External event 2 
type (Külső esemény 2. 
típus)

Hiba a 2. külső eszközben. Ellenőrizze a külső eszközt. Ellenőrizze a 
31.03 External event 2 source (Külső 
esemény 2. forrás) paraméter 
beállításait.

A983 External warning 3
Külső figyelmeztetés 3)
(Editable message text)
(Szerkeszthető üzenet 
szöveg)
Programmable warning:
(Programozható 
figyelmeztetés):
31.05 External event 3 
source (Külső esemény 3. 
forrás)
31.06 External event 3 
type (Külső esemény 3. 
típus)

Hiba a 3. külső eszközben. Ellenőrizze a külső eszközt. Ellenőrizze a 
31.05 External event 3 source (Külső 
esemény 3. forrás) paraméter 
beállításait.

Kód 
(hex)

Figyelmeztetés / 
Segédkód

Ok Teendők



406   Hibakeresés
A984 External warning 4
Külső figyelmeztetés 4)
(Editable message text)
(Szerkeszthető üzenet 
szöveg)
Programmable warning:
(Programozható 
figyelmeztetés):
31.07 External event 4 
source (Külső esemény 4. 
forrás)
31.08 External event 4 
type (Külső esemény 4. 
típus)

Hiba a 4. külső eszközben. Ellenőrizze a külső eszközt. Ellenőrizze a 
31.07 External event 4 source (Külső 
esemény 4. forrás) paraméter 
beállításait.

A985 External warning 5
Külső figyelmeztetés 5)
(Editable message text)
(Szerkeszthető üzenet 
szöveg)
Programmable warning:
(Programozható 
figyelmeztetés):
Programmable warning:
31.09 External event 5 
source (Külső esemény 5. 
forrás)
31.10 External event 5 
type (Külső esemény 5. 
típus)

Hiba az 5. külső eszközben. Ellenőrizze a külső eszközt. Ellenőrizze a 
31.09 External event 5 source (Külső 
esemény 5. forrás) paraméter 
beállításait.

AF88 Season configuration 
warning (Időszak 
konfigurációs 
figyelmeztetés)

Olyan időszakot konfigurált, 
amely az előző időszak előtt 
kezdődik. 

Konfigurálja az időszakokat növekvő 
indítási dátumokkal, tekintse meg a 
34.60 Season 1 start date (Időszak 1 
indítási dátum)…34.63 Season 4 start 
date (Időszak 4 indítási dátum) 
paramétereket.

AF8C Process PID sleep 
mode
(Folyamat PID alvás mód)

A hajtás alvás módba lépett. Informatív figyelmeztetés. Tekintse meg 
az Alvás-, és Növelés funkciók a 
folyamat PID szabályozó számára 
fejezetet (106. oldal), és a 40.43…40.48 
paramétereket.

AFAA Autoreset (Automata 
visszaállítás)

A hiba automatikusan 
visszaállítódik.

Informatív figyelmeztetés. Tekintse meg 
a 31 Fault functions (Hiba funkciók) 
paramétercsoportot.

AFE1 Emergency stop (off2)
(Vészstop (ki2).

A hajtás egy vészstop jel 
parancsot kapott (mód 
kiválasztás ki2)

Ellenőrizze, hogy biztonságos-e az 
üzemeltetés a továbbiakban. Ezután 
állítsa vissza a vészstop nyomógombot a 
normál helyzetbe. Indítsa újra a hajtást. 
Amennyiben a vészstop működése a 
véletlen műve, ellenőrizze a 21.05 
Emergency stop source (Vészstop 
forrás) paraméterrel kiválasztott forrást.

AFE2 Emergency stop (off1 
or off3)

A hajtás egy vészstop jel 
parancsot kapott (mód 
kiválasztás ki1 vagy 3)

AFEA Enable start signal 
missing (Engedélyező 
start jel hiányzik)
(Editable message text)
(Szerkeszthető üzenet 
szöveg)

Nincs engedélyező jel. Ellenőrizze a 20.19 Enable start 
command (Indítás engedélyezés 
parancs) paramétert (és a kiválasztott 
forrást).

Kód 
(hex)
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AFE9 Start delay 
(Indítási késleltetés)

Az indítási késleltetés aktív, és 
a motor elindul az előre 
meghatározott késleltetés 
után. 

Informatív figyelmeztetés. Tekintse meg 
a 21.22 Start delay (Indítási késleltetés) 
paramétert.

AFEB Run enable missing 
(Futás engedélyezés 
hiányzik)

Nincs futás engedélyező jel. Ellenőrizze a 20.12 Run enable 1 source 
(Futás engedély 1 forrás) paraméter 
beállításait. Aktiválja a jelet (pl. a 
terepibusz Vezérlőszót) vagy ellenőrizze 
a kiválasztott forrás bekötését. 

AFEC External power signal 
missing (Külső betáp 
hiányzik)

A 95.04 Control board supply 
(Vezérlőkártya betáp) az 
External 24V (Külső 24V) 
értékre lett állítva, de nem lett 
feszültségforráshoz 
csatlakoztatva a 
vezérlőegység. 

Ellenőrizze a külső 24 V DC 
vezérlőegységhez történő csatlakozását, 
vagy változtassa meg a 95.04 paraméter 
beállításait.

AFED Enable to rotate 
(Forgás 
engedélyezés)

A forgás engedélyezés jele 
nem érkezett meg egy fix 
késleltetés után. 

Aktiválja a forgás engedélyezés jelet) (pl. 
a digitális bemeneteknél).
Ellenőrizze a 20.22 Enable to rotate 
(Forgás engedélyezés) paramétert (és a 
kiválasztott forrást).

AFF6 Identification run 
(Motor azonosítás)

A Motor ID azonosítása a 
következő indításnál fog 
lefutni.

Informatív figyelmeztetés.

B5A0 STO event (STO 
esemény)
Programmable event:
(Programozható 
esemény):
31.22 STO indication 
run/stop (STO jelzés 
futás/megállás)

A Safe torque off funkció aktív, 
azaz az STO sorkapcsába 
csatlakoztatott biztonsági 
áramkör jele(i) elveszett(tek).

Ellenőrizze a biztonsági áramkör 
csatlakozásait, sorkapcsait. További 
információért tekintse meg A Safe torque 
off funkciót a hajtás Hardware 
gépkönyvében, és a 31.22 STO 
indication run/stop (STO jelzés 
futás/megállás) paraméter leírásában 
(241. oldal).

Kód 
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Hibaüzenetek
Kód 
(hex)

Figyelmeztetés / 
Segédkód

Ok Teendők

1080 Backup/Restore 
timeout (Biztonsági 
mentés/visszaállítás 
időtúllépés)

A Panel vagy a PC szoftver 
nem képes kommunikálni a 
hajtással, amikor a biztonsági 
mentést készítette, vagy 
vissza akarta állítani azt. 

Kezdje újra a biztonsági mentést, vagy a 
visszaállítást. 

1081 Rating ID fault 
(Névleges telj. ID hiba)

A hajtás szoftver nem volt 
képes kiolvasni a hajtás 
névleges telj. ID-át. 

Állítsa vissza a hibát azért, hogy a hajtás 
újból megpróbálhassa kiolvasni az ID-t. 
Ha a hiba újból megjelenik, kapcsolja rá 
a tápfeszültséget a hajtásra. 
Elképzelhető, hogy többször is el kell ezt 
végeznie. Ha a hiba nem szűnik meg, 
forduljon az ABB helyi képviseletéhez.

2281 Calibration (Kalibráció) A kimeneti fázisáram 
mérésének mért ofsettje, vagy 
a kimeneti U2 és W2 fázisáram 
mérésének különbsége túl 
nagy (az értékek frissülnek az 
áram kalibráció során).

Próbálja meg az újbóli kalibrálást. 
(Válassza a Current measurement 
calibration (Áram mérés kalibráció) 
funkciót a 99.13 paraméter 
segítségével). Ha a hiba nem szűnik 
meg, forduljon az ABB helyi 
képviseletéhez.

2310 Overcurrent (Túláram) A kimeneti áram meghaladta a 
belső hiba korlátot.
Továbbá a pillanatnyi túláram 
tekintetében, a hibát 
esetlegesen földzárlat, vagy 
betápfázis kiesés is okozhatja. 

Ellenőrizze a motor terhelését. 
Ellenőrizze a felfutási időket a 23 Speed 
reference ramp (Fordulatszám referencia 
rámpa) (fordulatszám szabályozás), 26 
Torque reference chain (Nyomaték 
referencia lánc) (nyomaték szabályozás) 
vagy a 28 Frequency reference chain 
(Frekvencia referencia lánc) (frekvencia 
szabályozás) paramétercsoportban. 
Továbbá ellenőrizze a 46.01 Speed 
scaling (Fordulatszám skálázás), 46.02 
Frequency scaling (Frekvencia skálázás) 
és a 46.03 Torque scaling (Nyomaték 
skálázás) paramétereket.
Ellenőrizze a motort és a motorkábelt 
(beleértve a fázisbekötéseket és a 
delta/csillag bekötést).
Ellenőrizze, hogy nincsenek-e nyitó és 
záró kontaktorok a motorkábelen.
Ellenőrizze, hogy a 99. 
paramétercsoportban szereplő adatok 
megegyegyznek-e az adattáblán 
láhatóakkal. 
Ellenőrizze, hogy nincs-e fázisjavító vagy 
túlfeszültség csillapító a motorkábelen.
Földzárlat szempontjából is ellenőrizze a 
motort és a motorkábeleket is (a motor 
és a motorkábelek szigetelési 
ellenállásának mérésével). Tekintse meg 
a hajtás Hardver gépkönyvének Villamos 
telepítés fejezetét, azon belül Az 
összeszerelés szigetelésének 
ellenőrzése részt. 
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2330 Earth leakage 
(Földzárlati hibaáram)
Programmable fault:
(Programozható hiba):
31.20 Earth fault 
(Földzárlat)

A hajtás aszimmetrikus
terhelést észlelt, tipikusan
 a motorban vagy a
motorkábelen fellépő földzárlat 
(hibaáram) miatt.

Ellenőrizze, hogy nincs-e fázisjavító vagy 
túlfeszültség csillapító a motorkábelen.
Földzárlat szempontjából is ellenőrizze a 
motort és a motorkábeleket is (a motor 
és a motorkábelek szigetelési 
ellenállásának mérésével).
Próbálja meg skalár módban vezérelni a 
motort, amennyiben lehetséges. 
(Tekintse meg a 99.04 Motor control 
mode (Motor szabályozási mód) 
paramétert).
Amennyiben nem észlelhető földzárlat, 
vegye fel a kapcsolatot a helyi ABB 
képviselettel. 

2340 Short circuit 
(Rövidzár)

Rövidzár a motorban, vagy a 
kábelekben. 

Ellenőrizze a motort és a motorkábelt. 
Ellenőrizze, hogy nincs-e fázisjavító vagy 
túlfeszültség csillapító a motorkábelen.
Kapcsolja rá a tápfeszültséget a hajtásra. 

2381 IGBT overload (IGBT 
túlterhelés)

Túlzott IGBT melegedés. Ez a 
figyelmeztetés védi az 
IGBT(ke)t, és a motorkábelben 
fellépő rövidzár idézheti elő.

Ellenőrizze a motorkábeleket.
Ellenőrizze a környezeti feltételeket.
Ellenőrizze a beáramló légmennyiséget 
és a ventilátor működését.
Ellenőrizze a hűtőborda lamelláit és a 
porlerakódásokat.
Ellenőrizze a motorteljesítményt a hajtás 
teljesítményéhez képest.

3130 Input phase loss 
(Bemeneti fázis hiba)
Programmable fault 
(programozható hiba): 
31.21 Supply phase loss 
(Betáp fázis kiesés)

A közbenső köri DC feszültség 
oszcillál a hiányzó bemeneti 
tápfesz, vagy egy felrobbant 
biztosító miatt. 

Ellenőrizze a bemeneti biztosítókat. 
Ellenőrizze, hogy a betáp 
kábelcsatlakozások nem lazák-e.
Ellenőrizze, hogy szimmetrikus-e a betáp 
hálózat. 

3181 Cross connection 
(Kereszt bekötés)
Programmable fault 
(programozható hiba): 
31.23 Cross connection 
(Kereszt bekötés)

Nem megfelelő betáp-, és 
motorkábel csatlakozás (azaz 
a betáp kábel a hajtás motor 
felőli kapcsaihoz lett 
csatlakoztatva).

Ellenőrizze a betáp kábel bekötését. 

Kód 
(hex)
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3210 DC link overvoltage 
(DC köri túlfeszültség)

A közbenső DC köri feszültség 
túl magas.

Ellenőrizze, hogy a túlfeszültség vezérlés 
be van-e kapcsolva (30.30 Overvoltage 
control (Túlfeszültség szabályozás) 
paraméter).
Ellenőrizze, hogy a betáp feszültség 
megegyezik-e a hajtás névleges 
bemeneti feszültségével.
Ellenőrizze a betáp feszültséget statikus, 
vagy tranziens túlfeszültségek 
tekintetében. 
Ellenőrizze a fékcsoppert és az 
ellenállást (amennyiben van).
Ellenőrizze a lefutási időt.
Válassza a szabadon futás opciót (ha 
lehetséges).
Lássa el a hajtást fékcsopperrel és 
fékellenállással.
Ellenőrizze, hogy a fékellenállás 
megfelelően lett-e méretezve, illetve az 
ellenállás értéke a hajtás számára 
megfelelő tartományon belül van-e.

3220 DC link undervoltage 
(DC köri 
feszültségletörés)

A közbenső DC köri feszültség 
nem elegendő, mert hiányzik 
egy betáp fázis, felrobbant egy 
biztosító, vagy hiba lépett fel 
az egyenirányító hídnál. 

Ellenőrizze a betáp kábelezést, 
biztosítókat és a kapcsolóberendezést.

3381 Output phase loss
(Kimeneti feszültség 
elveszett)
Programmable fault 
(Programozható hiba): 
31.19 Motor phase loss 
(Motor fáziskiesés)

Motorköri hiba a hiányzó motor 
csatlakozás okán (nem mind a 
három fázis lett bekötve).

Csatlakoztassa a motorkábelt.

4110 Control board 
temperature 
(Vezérlőkártya 
hőmérséklet)

A vezérlőkártya hőmérséklete 
túl magas.

Ellenőrizze a hajtás megfelelő hűtésének 
meglétét.
Ellenőrizze a segéd hűtő ventilátort.

4210 IGBT overtemperature 
(IGBT túlmelegedés)

A hajtás IGBT-je túlmelegedett 
(becsült hőmérséklet).

Ellenőrizze a környezeti feltételeket.
Ellenőrizze a beáramló légmennyiséget 
és a ventilátor működését.
Ellenőrizze a hűtőborda lamelláit és a 
porlerakódásokat.
Ellenőrizze a motorteljesítményt a hajtás 
teljesítményéhez képest.

Kód 
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4290 Cooling (Hűtés) A hajtásmodul túlmelegedett. Ellenőrizze a környezeti hőmérsékletet. 
Ha meghaladja a 40 °C/104 °F-ot 
(R5…R9 vázméretek) vagy az 50 °C-ot 
/122 °F-ot (R0…R9 vázméretek), akkor 
bizonyosodjon meg arról, hogy a terhelő 
áram nem haladja meg a hajtás leértékelt 
terhelhetőségét. Tekintse meg a Műszaki 
adatok fejezetet a Leértékelés résznél a 
Hardver gépkönyvben.
Ellenőrizze a beáramló légmennyiséget 
és a ventilátor működését.
Ellenőrizze a hűtőborda lamelláit és a 
porlerakódásokat. Tisztítsa ki, ahol 
szükséges. 

42F1 IGBT temperature 
(IGBT hőmérséklet)

A hajtás IGBT hőmérséklete 
megnövekedett. 

Ellenőrizze a környezeti feltételeket.
Ellenőrizze a beáramló légmennyiséget 
és a ventilátor működését.
Ellenőrizze a hűtőborda lamelláit és a 
porlerakódásokat.
Ellenőrizze a motorteljesítményt a hajtás 
teljesítményéhez képest.

4310 Excess temperature 
(Túlmelegedés)

A tápegység modul 
túlmelegedett.

Ellenőrizze a környezeti feltételeket.
Ellenőrizze a beáramló légmennyiséget 
és a ventilátor működését.
Ellenőrizze a hűtőborda lamelláit és a 
porlerakódásokat.
Ellenőrizze a motorteljesítményt a hajtás 
teljesítményéhez képest.

4380 Excess temperature 
difference 
(Túlmelegedés 
különbség)

Nagy hőmérséklet különbség 
az egyes fázisok IGBT-i között. 

Ellenőrizze a motorkábeleket.
Ellenőrizze a hajtás modul hűtését.

4981 External temperature 
1 
(Editable message text)

(Külső hőmérséklet 1) 
(Szerkeszthető üzenet 
szövegezés)

A mért 1. hőmérséklet elérte a 
figyelmeztetési küszöböt.

Ellenőrizze a 35.02 Measured 
temperature 1 (Mért hőmérséklet 1) 
paraméter értékét.
Ellenőrizze a motor hűtését (vagy a 
berendezését, amelynek a hőmérsékletét 
méri)

4982 External temperature 
2
(Editable message text)
(Külső hőmérséklet 1) 
(Szerkeszthető üzenet 
szövegezés)

A mért 2. hőmérséklet elérte a 
figyelmeztetési küszöböt.

Ellenőrizze a 35.03 Measured 
temperature 2 (Mért hőmérséklet 2) 
paraméter értékét.
Ellenőrizze a motor hűtését (vagy a 
berendezését, amelynek a hőmérsékletét 
méri).

5081 Auxiliary fan broken 
(Segédventilátor 
elromlott)

A segédventilátor (a 
vezérlőegység ventilátor 
kapcsaihoz csatlakoztatva) 
beragadt, vagy megszakadt a 
villamos kontakt. 

Ellenőrizze a segédventilátorokat és a 
csatlakozásokat. 
Cserélje ki a ventilátort, ha az hibás. 
Ellenőrizze, hogy az előlapi burkolat 
megfelelően vissza lett-e helyezve. 
Indítsa újra a vezérlőegységet (a 96.08 
Control board boot (Vezérlőkártya 
újraindítás) paraméter segítségével) 
vagy a betáp ki-, illetve bekapcsolásával. 
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5090 STO hardware failure 
(STO hardver 
meghibásodás)

Az STO hardver diagnosztika 
hardver meghibásodást 
észlelt. 

Vegye fel a kapcsolatot a helyi ABB 
képviselettel a hardver kicserélése okán. 

5091 Safe torque off
Programmable fault 
(programozható hiba): 
31.22 STO indication 
run/stop (STO jelzés 
futás/megállás)

A Safe torque off funkció aktív, 
azaz az STO sorkapcsaihoz 
csatlakoztatott biztonsági 
áramkör jelei megszakadtak a 
futás vagy az indítás során. 

Ellenőrizze a biztonsági áramkör 
bekötését. További információért tekintse 
meg A Safe torque off funkció fejezetet a 
hajtás Hardver gépkönyvében és a 31.22 
STO indication run/stop (STO jelzés 
futás/megállás) paraméter leírását (241. 
oldal).
Ellenőrizze a 95.04 Control board supply 
(Vezérlőkártya betáp) paraméter értékét.

5092 PU logic error (PU 
logikai hiba)

A tápegység memória 
törlődött. 

Vegye fel a kapcsolatot a helyi ABB 
képviselettel.

5093 Rating ID mismatch 
(Névleges telj. ID 
eltérés)

A hajtás hardvere nem egyezik 
meg a memóriában tárolt 
információval. Ez előfordulhat 
pl. egy firmware frissítés után.

Kapcsoljon feszültséget a hajtásra. 
Elképzelhető, hogy többször meg kell 
ismételnie ezt.

5094 Measurement circuit 
temperature 
(Mérőáramkör 
hőmérséklet)

Probléma adódott a hajtás 
belső hőmérséklet mérésével. 

Vegye fel a kapcsolatot a helyi ABB 
képviselettel.

50A0 Fan (Ventilátor) A hűtőventilátor beragadt, 
vagy nincs csatlakoztatva. 

Ellenőrizze a ventilátor működését és a 
bekötését. 
Cserélje ki a ventilátort, amennyiben az 
hibás. 

5681 PU communication 
(PU kommunikáció)

Kommunikációs hibák léptek 
fel a vezérlőegység és a 
tápegység között. 

Ellenőrizze a tápegység és a 
vezérlőegység összekötését. 
Ellenőrizze a 95.04 Control board supply 
(Vezérlőkártya betáp) paraméter értékét.

5682 Power unit lost (A 
tápegység nem 
észlelhető)

A vezérlőegység és a 
tápegység közötti kapcsolat 
nem észlelhető. 

Ellenőrizze a tápegység és a 
vezérlőegység összekötését. 

5690 PU communication 
internal (PU belső 
kommunikáció)

Belső kommunikációs hiba. Vegye fel a kapcsolatot a helyi ABB 
képviselettel.

5691 Measurement circuit 
ADC (ADC 
mérőáramkör)

Mérőáramkör hiba. Vegye fel a kapcsolatot a helyi ABB 
képviselettel.

5692 PU board powerfail 
(PU kártya táphiba)

Tápegység betáp hiba. Vegye fel a kapcsolatot a helyi ABB 
képviselettel.

5693 Measurement circuit 
DFF (DFF 
mérőáramkör)

Mérőáramkör hiba. Vegye fel a kapcsolatot a helyi ABB 
képviselettel.

5696 PU state feedback (PU 
állapot visszacsatolás)

A kimeneti fázisok állapot 
visszacsatolása nem egyezik 
meg a vezérlőjelekével. 

Vegye fel a kapcsolatot a helyi ABB 
képviselettel.

5697 Charging feedback 
(Töltő visszacsatolás)

A töltő visszacsatolás jele nem 
észlelhető. 

Ellenőrizze a töltő rendszer felől érkező 
visszacsatolás jelét. 
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6181 FPGA version 
incompatible (FPGA 
verzió nem 
kompatibilis)

A Firmware és az FPGA 
verziók nem kompatibilisek 
egymással.

Indítsa újra a vezérlőegységet (a 96.08 
Control board boot (Vezérlőkártya 
újraindítás) paramétert használva), vagy 
a betáp ki-, illetve bekapcsolásával. Ha a 
probléma továbbra is fennáll, vegye fel a 
kapcsolatot a helyi ABB képviselettel.

6306 FBA A mapping file
(FBA A leképezési fájl)

A terepibusz adapter A 
leképezési fájl olvasásával 
kapcsolatos hiba. 

Vegye fel a kapcsolatot a helyi ABB 
képviselettel.

6481 Task overload 
(Feladat túlterhelés)

Belső hiba. Indítsa újra a vezérlőegységet (a 96.08 
Control board boot (Vezérlőkártya 
újraindítás) paramétert használva), vagy 
a betáp ki-, illetve bekapcsolásával. Ha a 
probléma továbbra is fennáll, vegye fel a 
kapcsolatot a helyi ABB képviselettel.

6487 Stack overflow (Stack 
túlterhelés)

Belső hiba. Indítsa újra a vezérlőegységet (a 96.08 
Control board boot (Vezérlőkártya 
újraindítás) paramétert használva), vagy 
a betáp ki-, illetve bekapcsolásával. Ha a 
probléma továbbra is fennáll, vegye fel a 
kapcsolatot a helyi ABB képviselettel.

64A1 Internal file load (Belső 
fájl betöltés)

Fájl olvasási hiba. Indítsa újra a vezérlőegységet (a 96.08 
Control board boot (Vezérlőkártya 
újraindítás) paramétert használva), vagy 
a betáp ki-, illetve bekapcsolásával. Ha a 
probléma továbbra is fennáll, vegye fel a 
kapcsolatot a helyi ABB képviselettel.

64B2 User set fault 
(Felhasználó általi 
beállítás)

A felhasználói paraméter szett 
betöltése meghiúsult, mert
• a kívánt szett nem létezik
• A szett nem kompatibilis a 

vezérlőprogrammal
• a hajtás ki lett kapcsolva a 

betöltés alatt. 

Bizonyosodjon meg arról, hogy a valós 
felhasználói paraméter szett valóban 
létezik. Töltse be újra, ha szükséges. 

64E1 Kernel overload 
(Rendszermag 
túlterhelés)

Működési rendszerhiba. Indítsa újra a vezérlőegységet (a 96.08 
Control board boot (Vezérlőkártya 
újraindítás) paramétert használva), vagy 
a betáp ki-, illetve bekapcsolásával. Ha a 
probléma továbbra is fennáll, vegye fel a 
kapcsolatot a helyi ABB képviselettel.

6581 Parameter system 
(Paraméter rendszer)

A paraméter betöltés vagy 
mentés sikertelen. 

Próbálja meg forszírozni a mentés 
funkciót a 96.07 Parameter save 
manually (Paraméter mentés 
manuálisan) paraméter használatával. 
Próbálja újra.

65A1 FBA A parameter 
conflict (FPBA A 
paraméter konfliktus)

A hajtás nem rendelkezik a 
PLC által kért funkcióval, vagy 
a kért funkció nem lett 
aktiválva.

Ellenőrizze a PLC programozást. 
Ellenőrizze az 50 Fieldbus adapter (FBA) 
(Terepibusz adapter (FBA)) és 51 FBA A 
settings (FBA A beállítások) 
paramétercsoportok beállításait.
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6681 EFB comm loss (EFB 
kommunikációs hiba)
Programmable fault 
(programozható hiba): 
58.14 Communication loss 
action (Kommunikációs 
hiba művelet)

Kommunikációs hiba a 
beépített terepibusz (EFB) 
kommunikációban. 

Ellenőrizze a terepibusz “master” egység 
állapotát (online/offline/hiba stb.).
Ellenőrizze a kábelcsatlakozásokat az 
EIA-485/X5 29, 30 és 31 csatlakozásokat 
a vezérlőegységen.

6682 EFB config file (EFB 
konfigurációs fájl)

A beépített terepibusz (EFB) 
konfigurációs fájl nem 
olvasható. 

Vegye fel a kapcsolatot a helyi ABB 
képviselettel.

6683 EFB invalid 
parameterization (EFB 
nem valós 
paraméterezés)

A beépített terepibusz (EFB) 
paraméter beállítások 
ellentmondásosak, vagy nem 
kompatibilisek a kiválasztott 
protokollal.

Ellenőrizze az 58 Embedded fieldbus 
(Beépített terepibusz) paramétercsoport 
beállításait.

6684 EFB load fault (EFB 
betöltési hiba)

A beépített terepibusz (EFB) 
protokoll firmware nem tölthető 
be.

Vegye fel a kapcsolatot a helyi ABB 
képviselettel.

Verzió eltérés az EFB protokoll 
firmware és a hajtás firmware 
között. 

6685 EFB fault 2 (EFB hiba 
2)

Az EFB protokoll alkalmazás 
számára lefoglalt hiba.

Ellenőrizze a protokoll dokumentációját.

6686 EFB fault 3 (EFB hiba 
3)

Az EFB protokoll alkalmazás 
számára lefoglalt hiba.

Ellenőrizze a protokoll dokumentációját.

6882 Text 32-bit table 
overflow (32 bites 
szöveg táblázat 
túlcsordulás)

Belső hiba. Állítsa vissza a hibát. Vegye fel a 
kapcsolatot a helyi ABB képviselettel, ha 
a hiba továbbra is fennáll. 

6885 Text file overflow 
(Szöveg fájl 
túlcsordulás)

Belső hiba. Állítsa vissza a hibát. Vegye fel a 
kapcsolatot a helyi ABB képviselettel, ha 
a hiba továbbra is fennáll. 

7081 Control panel loss 
(Control panel 
kommunikációs hiba)
Programmable fault 
(programozható hiba): 
49.05 Communication loss 
action (Kommunikációs 
hiba művelet)

A kommunikációhoz aktív 
vezérlési helyként kiválasztott 
vezérlőpanel vagy PC szoftver 
nem kommunikál.

Ellenőrizze a PC szoftver vagy a 
vezérlőpanel csatlakozását.
Ellenőrizze a vezérlőpanel csatlakozóját. 
Válassza le, és csatlakoztassa újra a 
vezérlőpanelt.

7121 Motor stall (Motor 
beállás)
Programmable fault 
(Programozható hiba): 
31.24 Stall function 
(Beragadás funkció)

A motor állva üzemel, pl. túl 
nagy terhelés, vagy nem 
elegendő motor teljesítmény 
miatt. 

Ellenőrizze a motor terhelést, és a hajtás 
névleges értékeit. 
Ellenőrizze a hiba funkciókkal 
kapcsolatos paramétereket. 

7181 Brake resistor 
(Fékellenállás)

A fékellenállás meghibásodott, 
vagy nincs csatlakoztatva. 

Ellenőrizze, hogy a fékellenállás 
csatlakoztatva van-e. 
Ellenőrizze a fékellenállás állapotát.
Ellenőrizze, hogy a fékellenállás 
megfelelő méretezését.
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7183 BR excess 
temperature (BR 
túlmelegedés)

 A fékellenállás hőmérséklete 
túllépte a 43.12 Brake resistor 
warning limit (Fékellenállás 
figyelmeztetési határ) 
paraméterben meghatározott 
figyelmeztetési szintet.

Állítsa le a hajtást. Engedje, hogy 
lehűljön az ellenállás. 
Ellenőrizze az ellenállás 
túlterhelésvédelmi funkció beállításokat 
(43 Brake chopper (Fékcsopper) 
paramétercsoport).
Ellenőrizze a figyelmeztetési szint 
beállításait, a 43.12 Brake resistor 
warning limit (Fékellenállás 
figyelmeztetési határ) paraméterek alatt.
Ellenőrizze, hogy a fékezési ciklusok 
megfelelőek-e a megengedett 
korlátozásoknak. 

7184 Brake resistor wiring 
(Fékellenállás 
vezetékezés)

Fékellenállás rövidzárlat, vagy 
fékcsopper vezérlés hiba. 

Ellenőrizze a fékcsoppert és a 
fékellenállás csatlakozását.
Bizonyosodjon meg arról, hogy a 
fékellenállás nem sérült. 

7191 BC short circuit (BC 
rövidzár)

Rövidzárlat a fékcsopper 
IGBT-nél. 

Ellenőrizze, hogy a fékellenállás 
csatlakoztatva van-e, és nem sérült-e 
meg. 
Ellenőrizze a villamos specifikációkat a 
fékellenállásról szóló, Ellenállásos 
fékezés fejezetben, a Hardver 
gépkönyvben. 
Cserélje ki a fékcsoppert (ha cserélhető). 

7192 BC IGBT excess 
temperature (BC IGBT 
túlmelegedés)

A fékcsopper IGBT-je elérte a 
belső hőmérsékleti hiba szintet 
(túlmelegedett).

Engedje, hogy a csopper lehűljön.
Ellenőrizze, hogy a környezeti 
hőmérséklet nem túl magas-e.
Ellenőrizze, hogy a hűtőventilátor 
meghibásodott-e.
Ellenőrizze a légkiömlést az esetlegesen 
ott levő akadályok miatt.
Ellenőrizze az ellenállás túlterhelés 
védelmi funkció beállításokat (43 Brake 
chopper (Fékcsopper) 
paramétercsoport).
Ellenőrizze, hogy a fékezési ciklusok 
megfelelőek-e a megengedett 
korlátozásoknak. 
Ellenőrizze, hogy az AC betáp feszültség 
nem növekedett-e meg.

7310 Overspeed 
(Túlpörgés)

A motor gyorsabban forog, 
mint a legmagasabb 
megengedett fordulatszám. 
Ezt a hibásan beállított 
minimális/maximális 
fordulatszám, nem elegendő 
fékező nyomaték, vagy a 
terhelésben jelentkező 
változások okozhatják, amikor 
a nyomaték referenciát 
alkalmazzák. 

Ellenőrizze a minimálisan/maximálisan 
megadott fordulatszám beállításokat a 
30.11 Minimum speed (Minimális 
fordulatszám) és a 30.12 Maximum 
speed (Maximális fordulatszám) 
paramétereknél.
Ellenőrizze a motor fékezési 
nyomatékának megfelelőségét.
Ellenőrizze a nyomaték szabályozás 
indokoltságát.
Ellenőrizze a fékcsopper és a 
fékellenállás szükségességét. 
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73B0 Emergency ramp 
failed (Vészrámpa 
sikertelen)

A vészstop nem fejeződött be 
az elvárt időn belül.

Ellenőrizze a 31.32 Emergency ramp 
supervision (Vészrámpa felügyelet) és a 
31.33 Emergency ramp supervision 
delay (Vészrámpa felügyelet késleltetés) 
paraméterek beállításait.
Ellenőrizze az előre definiált rámpa 
időket (23.11…23.15 a Ki1, 23.23 a Ki3 
mód számára).

7510 FBA A communication
(FBA A kommunikáció)
Programmable 
fault(programozható hiba): 
50.02 FBA A comm loss 
func (FBA A 
kommunikációs hiba 
funkció)

Ciklikus kommunikáció a 
hajtás és a terepibusz adapter 
modul, vagy a PLC és a 
terepibusz adapter modul 
között megszűnt. 

Ellenőrizze a terepibusz kommunikáció 
státuszát. Tekintse meg a terepibusz 
interfész dokumentációját.
Ellenőrizze az 50 Fieldbus adapter (FBA) 
(Terepibusz adapter (FBA)), 51 FBA A 
settings (FBA A beállítások), 52 FBA A 
data in (FBA A adat be) és az 53 FBA A 
data out (FBA A adat ki) 
paramétercsoportok beállításait.
Ellenőrizze a kábelcsatlakozásokat. 
Ellenőrizze, hogy a master állomás 
képes-e a kommunikációra. 

8001 ULC underload fault 
(ULC alulterhelési 
hiba)

Felhasználói terhelési görbe: a 
jelszint túl sokáig volt az 
alulterhelési görbe alatt. 

Tekintse meg a 37.04 ULC underload 
actions (ULC alulterhelési műveletek) 
paramétert.

8002 ULC overload fault 
(ULC túlterhelési hiba)

Felhasználói terhelési görbe: a 
jelszint túl sokáig volt a 
túlterhelési görbe felett. 

Tekintse meg a 37.03 ULC overload 
actions (ULC túlterhelési műveletek) 
paramétert. 

80A0 AI supervision
(AI felügyelet)
Programmable fault 
(Programozható hiba):
12.03 AI supervision 
function (AI felügyeleti 
funkció)

Az analóg bemenet számára 
meghatározott határértékeken 
kívüli értékeket vesz fel az 
analóg jel. 

Ellenőrizze a jelszintet az analóg 
bemenetnél. 
Ellenőrizze az analóg bemenet 
vezetékezését. 
Ellenőrizze a minimális és a maximális 
bemeneti határértékeket a 12 Standard 
AI (Standard analóg bemenet) 
paramétercsoportban.

80B0 Signal supervision
(Jel felügyelet)
Programmable fault 
(Programozható hiba):
32.06 Supervision 1 action 
(1. Felügyeleti művelet)
32.16 Supervision 2 action 
(2. Felügyeleti művelet)
32.26 Supervision 3 action 
(3. Felügyeleti művelet)

A jel felügyeleti funkció által 
generált hiba.

Ellenőrizze a hiba forrását (32.07, 32.17 
vagy 32.27 paraméterek).

9081 External fault 1
(Külső hiba 1)
(Editable message text)
(Szerkeszthető üzenet 
szöveg)
Programmable fault 
(programozható hiba): 
31.01 External event 1 
source (Külső esemény 1. 
forrás)
31.02 External event 1 
type (Külső esemény 1. 
típus)

Hiba az 1. külső eszköznél. Ellenőrizze a külső eszközt. 
Ellenőrizze a 31.01 External event 1 
source (Külső esemény 1. forrás) 
paraméter beállításait.
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9082 External fault 2
(Külső hiba 2)
(Editable message text)
(Szerkeszthető üzenet 
szöveg)
Programmable fault 
(programozható hiba): 
31.03 External event 2 
source (Külső esemény 2. 
forrás)
31.04 External event 2 
type (Külső esemény 2. 
típus)

Hiba a 2. külső eszköznél. Ellenőrizze a külső eszközt. 
Ellenőrizze a 31.03 External event 2 
source (Külső esemény 2. forrás) 
paraméter beállításait.

9083 External fault 3
(Külső hiba 3)
(Editable message text)
(Szerkeszthető üzenet 
szöveg)
Programmable fault 
(programozható hiba): 
31.05 External event 3 
source (Külső esemény 3. 
forrás)
31.06 External event 3 
type (Külső esemény 3. 
típus)

Hiba a 3. külső eszköznél. Ellenőrizze a külső eszközt. 
Ellenőrizze a 31.05 External event 3 
source (Külső esemény 3. forrás) 
paraméter beállításait.

9084 External fault 4
(Külső hiba 4)
(Editable message text)
(Szerkeszthető üzenet 
szöveg)
Programmable fault 
(programozható hiba): 
31.07 External event 4 
source (Külső esemény 4. 
forrás)
31.08 External event 4 
type (Külső esemény 4. 
típus)

Hiba a 4. külső eszköznél. Ellenőrizze a külső eszközt. 
Ellenőrizze a 31.07 External event 4 
source (Külső esemény 4. forrás) 
paraméter beállításait.

9085 External fault 5
(Külső hiba 5)
(Editable message text)
(Szerkeszthető üzenet 
szöveg)
Programmable fault 
(programozható 
hiba):31.09 External event 
5 source (Külső esemény 
5. forrás)
31.10 External event 5 
type (Külső esemény 5. 
típus)

Hiba az 5. külső eszköznél. Ellenőrizze a külső eszközt. 
Ellenőrizze a 31.09 External event 5 
source (Külső esemény 5. forrás) 
paraméter beállításait.

FA81 Safe torque off 1 A Safe torque off funkció aktív, 
azaz az STO 1. áramköre 
megszakadt.

Ellenőrizze a biztonsági áramkör 
bekötéseit. További információért 
tekintse meg A Safe torque off funkció 
fejezetet a hajtás Hardver 
gépkönyvében, és a 31.22 STO 
indication run/stop (STO jelzés 
futás/megállás) paraméter leírásában 
(241. oldal).
Ellenőrizze a 95.04 Control board supply 
(Vezérlőkártya betáp) paraméter értékét. 

FA82 Safe torque off 2 A Safe torque off funkció aktív, 
azaz az STO 2. áramköre 
megszakadt.
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FF61 ID run (Motor ID 
azonosítás)

A Motor ID azonosítás nem 
fejeződött be sikeresen. 

Ellenőrizze a névleges motor értékeket a 
99 Motor data (Motor adat) 
paramétercsoportban.
Ellenőrizze, hogy külső vezérlő rendszer 
nem lett-e csatlakoztatva a hajtáshoz.
Kapcsolja ki és be a tápfeszültséget (és a 
vezérlőegységét is, amennyiben külön 
kell kapcsolni).
Ellenőrizze, hogy nincsenek-e beállítva 
olyan különböző határértékek, amelyek 
megakadályozzák az ID azonosítás 
lefutását. Állítsa vissza a paramétereket 
az alapértelmezett értékekre, és próbálja 
újra.
Ellenőrizze, hogy a motor tengely nincs-e 
rögzítve.

FF81 FB A force trip (FB A 
erőltetett kioldás)

Leoldás parancs érkezett a 
terepibusz adapter A-n 
keresztül. 

Ellenőrizze a PLC által adott 
hibaüzeneteket. 

FF8E EFB force trip (EFB 
erőltetett kioldás)

Leoldás parancs érkezett a 
terepibusz adapter A-n 
keresztül. 

Ellenőrizze a PLC által adott 
hibaüzeneteket. 
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Terepibusz vezérlés a 
beépített terepibusz 
interfészen (EFB) keresztül

A fejezet tartalma

A fejezet leírja, hogy a hajtás hogyan vezérelhető külső eszközök segítségével egy 
kommunikációs hálózaton (terepibusz) keresztül, a beépített terepibusz interfészt 
használva. 

Rendszer áttekintés

A hajtás egy kommunikációs kapcsolat segítségével egy külső vezérlő rendszerhez 
csatlakoztatható, akár egy terepibusz adapteren, akár a beépített terepibusz 
interfészen keresztül.

A beépített terepibusz interfész a Modbus RTU protokollt támogatja. A hajtás 
vezérlési program képes ciklikus adatok küldésére és fogadására a Modbus 
“master”-től ill. felé, 10 ms-nyi időközönként. A pillanatnyi válaszidő egyéb 
tényezőktől is függ, mint például az átviteli sebesség (a hajtás egyik paraméter 
beállítása).

A hajtásnál beállítható, hogy az minden információt a terepibusz interfészen keresztül 
fogadjon, vagy hogy a vezérlés meg legyen osztva a beépített terepibusz interfész és 
egyéb elérhető források, mint például digitális és analóg bemenetek között.
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A terepibusz csatlakoztatása a hajtáshoz

Csatlakoztassa a terepibuszt a CEIA-01-en levő X5 sorkapocsba, amely a hajtás 
vezérlőegységén található. A bekötési diagramot lentebb láthatja.   
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(aciklikus)

Adat áramlás
Vezérlőszó (CW)

Referencia

Állapotszó (SW)
Üzemi értékek

Paraméter R/W (írás/olvasási)
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1) A terepibuszon az adott berendezés mindkét oldalán “befejezés be”-értéket kell beállítani.
2) Egy berendezést, lehetőleg a terepibusz végén, bias be értékre kell állítani.

Később lesz 
megadva.
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A beépített terepibusz interfész beállítása

Állítsa be a lenti táblázatban található paraméterek segítségével a hajtáshoz tartozó 
beépített terepibusz kommunikációt. A Terepibusz vezérlés beállításai oszlop vagy 
az alapbeállításokat, vagy a beállítható értéket tartalmazza. A Funkció/Információ 
oszlop a paraméter leírását tartalmazza.

Paraméter
Terepibusz 
vezérlés 
beállításai

Funkció/Információ

KOMMUNIKÁCIÓ INDÍTÁS

58.01 Protocol enable 
(Protokoll 
engedélyezés)

Modbus RTU Elindítja a beépített terepibusz 
kommunikációt.

BEÉPÍTETT MODBUS BEÁLLÍTÁS

58.03 Node address 
(Csomóponti 
cím) 

1 (alapbeállítás) Csomóponti cím. Nem lehet két egyforma 
csomópont ugyanazzal az aktív csomóponti 
címmel.

58.04 Baud rate 
(Adatátviteli 
sebesség)

19.2 kbps 
(alapbeállítás)

A paraméter meghatározza a kapcsolat 
kommunikációs sebességét. Használja a 
“master” állomásnál használt beállításokat. 

58.05 Parity (Paritás) 8 EVEN 1 (8 
PÁROS 1) 
(alapbeállítás)

A paraméter megadja a paritás és a stop bit 
beállításait. Használja a “master” állomásnál 
használt beállításokat. 

58.14 Communication 
loss action 
(Kommunikációs 
hiba művelet)

No (Nincs) 
(alapbeállítás)

A paraméter megadja a kommunikációs hiba 
esetén végrehajtandó műveletet. 

58.15 Communication 
loss mode 
(Kommunikációs 
hiba mód)

None (Nincs) 
(alapbeállítás)

Aktiválja/deaktiválja a kommunikáció 
meglétének monitorozását, és meghatározza 
a kommunikációs hiba számlálójának 
alaphelyzetbe állításához szükséges eszközt.

58.16 Communication 
loss time 
(Kommunikációs 
hiba időtartam)

30.0 s 
(alapbeállítás)

A paraméter meghatározza a kommunikáció 
megfigyelésének időtúllépési határértékét.

58.17 Transmit delay 
(Továbbítási 
késleltetés)

0 ms 
(alapbeállítás)

A paraméter meghatározza a válasz 
késleltetését.

58.25 Control profile 
(Szabályozási 
profil)

ABB Drives (ABB 
Hajtások) 
(alapbeállítás)

A paraméter kiválasztja a hajtás által használt 
vezérlési profilt. Tekintse meg A beépített 
terepibusz interfész működésének alapjai 
fejezetet (425. oldal).
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Az új beállítások a hajtás újbóli bekapcsolásakor aktiválódnak, vagy ha validálva 
lettek az 58.06 Communication control (Kommunikáció szabályozás) paraméter 
segítségével.

A hajtás vezérlő paramétereinek beállítása

Miután a beépített terepibusz interfészt beállította, ellenőrizze és állítsa be a lenti 
táblázatban található hajtás vezérlő paramétereit. A terepibusz vezérlés beállítása 
oszlop megadja azt, vagy azokat értékeket, amelyek a beépített terepibusz jel 

58.26
…
58.29

EFB ref1 type 
(EFB referencia 
1 típus)
…
EFB act2 type 
(EFB üzemi 
érték 2 típus)

Speed or 
frequency 
(Fordulatszám 
vagy frekvencia) 
(alapbeállítás), 
Transparent 
(Transzparens), 
General 
(Általános), Torque 
(Nyomaték), 
Speed 
(Fordulatszám), 
Frequency 
(Frekvencia)

A paraméter kiválasztja a referencia és az 
üzemi érték típusokat. A Speed or frequency 
(Fordulatszám vagy frekvencia) beállítás 
esetén a típus automatikusan kiválasztódik a 
pillanatnyilag aktív hajtás vezérlési módjának 
megfelelően.

58.33 Addressing 
mode (Címzési 
mód)

Mode 0 (0. Mód) 
(alapbeállítás)

A paraméter meghatározza a paraméterek és 
az állomány nyilvántartások közötti 
leképezést a 100…65535 Modbus regiszter 
tartományban.

58.34 Word order (Szó 
sorrend)

LO-HI 
(ALACSONY-
MAGAS) 
(alapbeállítás)

A paraméter meghatározza az adatszavak 
sorrendjét a Modbus üzenet keretben. 

58.35 Return app error 
(Visszatérési 
alkalmazás 
hiba)

No (Nem) 
(alapbeállítás)

A paraméter kiválasztja, hogy a hajtás kiáll-e 
Modbus hibakódokra, vagy sem.

58.101
…
58.140

Data I/O 1 (Adat 
I/O 1)
…
Data I/O 40 
(Adat I/O 40)

None (Nincs) 
(alapbeállítás)

A paraméter meghatározza azt a hajtás 
paraméter címet, amelyen keresztül a 
Modbus “master” hozzáfér a regiszter 
címekhez a Modbus Be/Ki paraméterek 
írásának és/vagy olvasásának céljából. 
Kiválasztja azokat a paramétereket, amelyet 
olvasni, vagy felülírni szeretne a Modbus I/O 
szavak segítségével.

58.06 Communication 
control 
(Kommunikáció 
szabályozás)

Refresh settings 
(Beállítások 
frissítése)

Érvényesíti a konfigurációs paraméterek 
beállításait.

Paraméter
Terepibusz 
vezérlés 
beállításai

Funkció/Információ
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forrásaként történő használatakor kell beállítania, vagy ha az adott hajtás vezérlési 
jel számára célként kívánja használni azt. A Funkció/Információ oszlop a paraméter 
leírását tartalmazza.

Paraméter
A terepibusz 
vezérlés beállítása

Funkció/Információ

VEZÉRLÉSI PARANCS FORRÁS KIVÁLASZTÁS

20.01 Ext1 
commands (Külső1 
parancsok) 

Embedded fieldbus 
(Beépített terepibusz) 

A paraméter kiválasztja a terepibuszt, mint az 
indítás és a megállás parancsok forrását, ha 
a KÜLSŐ1 lett kiválasztva, mint aktív 
vezérlési hely. 

20.02 Ext2 
commands (Külső2 
parancsok) 

Embedded fieldbus 
(Beépített terepibusz) 

A paraméter kiválasztja a terepibuszt, mint az 
indítás és a megállás parancsok forrását, ha 
a KÜLSŐ2 lett kiválasztva, mint aktív 
vezérlési hely. 

FORDULATSZÁM REFERENCIA KIVÁLASZTÁS

22.11 Ext1 speed ref1 
(Külső1 ford. szám 
ref1)

EFB ref1 A paraméter kiválasztja a beépített terepibusz 
interfészen keresztül kapott referenciát, mint 
fordulatszám referencia 1-et. 

22.18 Ext2 speed 
ref1(Külső2 ford.szám 
ref1)

EFB ref1 A paraméter kiválasztja a beépített terepibusz 
interfészen keresztül kapott referenciát, mint 
fordulatszám referencia 2-t. 

NYOMATÉK REFERENCIA KIVÁLASZTÁS

26.11 Torque ref1 
source (Nyomaték 
ref1 forrás) 

EFB ref1 (EFB 
referencia 1)

A paraméter kiválasztja a beépített terepibusz 
interfészen keresztül kapott referenciát, mint 
nyomaték referencia 1-et. 

26.12 Torque ref2 
source (Nyomaték 
ref2 forrás) 

EFB ref1 (EFB 
referencia 1)

A paraméter kiválasztja a beépített terepibusz 
interfészen keresztül kapott referenciát, mint 
nyomaték referencia 2-t. 

FREKVENCIA REFERENCIA KIVÁLASZTÁS

28.11 Ext1 frequency 
ref1 (Külső1 
frekvencia referencia 
1) 

EFB ref1 (EFB 
referencia 1)

A paraméter kiválasztja a beépített terepibusz 
interfészen keresztül kapott referenciát, mint 
frekvencia referencia 1-et. 

28.15 Ext2 frequency 
ref1 (Külső2 
frekvencia referencia 
1) 

EFB ref1 (EFB 
referencia 1)

A paraméter kiválasztja a beépített terepibusz 
interfészen keresztül kapott referenciát, mint 
frekvencia referencia 2-t. 

EGYÉB KIVÁLASZTÁS

Az EFB (beépített terepibusz) referenciák gyakorlatilag bármely jelválasztó paraméterként 
kiválaszthatóak az (Other) Egyéb érték, majd a 03.09 EFB reference 1 (EFB referencia 1) 
vagy a 03.10 EFB reference 2 (EFB referencia 2) paraméterek kiválasztásával. 
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REFERENCIA TÍPUS ÉS SKÁLÁZÁS

58.26 EFB ref1 type 
(EFB referencia 1 
típus)
58.27 EFB ref2 type 
(EFB referencia 2 
típus)

Speed or frequency 
(Fordulatszám vagy 
frekvencia) 
(alapbeállítás), 
Transparent 
(Transzparens), 
General (Általános), 
Torque (Nyomaték), 
Speed 
(Fordulatszám), 
Frequency 
(Frekvencia)

A paraméter meghatározza a terepibusz 
referencia 1 és 2 típusát. Az egyes referencia 
típusok skálázása a 46.01…46.03 
paraméterekben van meghatározva. A Speed 
or frequency (Fordulatszám vagy frekvencia) 
beállításokkal a típus automatikusan 
kiválasztódik, a pillanatnyi üzemi hajtás 
vezérlési módjának megfelelően. 

ÜZEMI ÉRTÉK TÍPUS ÉS SKÁLÁZÁS

58.28 EFB act1 type 
(EFB üzemi érték 1 
típus)
58.29 EFB act2 type 
(EFB üzemi érték 2 
típus)

Speed or frequency 
(Fordulatszám vagy 
frekvencia) 
(alapbeállítás), 
Transparent 
(Transzparens), 
General (Általános), 
Torque (Nyomaték), 
Speed 
(Fordulatszám), 
Frequency 
(Frekvencia)

A paraméter meghatározza az üzemi érték 1 
és 2 típusait. Az egyes üzemi típusok 
skálázása a 46.01…46.03 paraméterekben 
van meghatározva. A Speed or frequency 
(Fordulatszám vagy frekvencia) 
beállításokkal a típus automatikusan 
kiválasztódik, a pillanatnyi üzemi hajtás 
vezérlési módjának megfelelően.

ÜZEMI ÉRTÉK FORRÁS KIVÁLASZTÁS (ha a Transparent (Transzparens) típus lett 
kiválasztva)

58.31 EFB act1 
transparent source 
(EFB üzemi 1 
transzparens forrás)
58.32 EFB act2 
transparent source 
(EFB üzemi 2 
transzparens forrás)

(Other) Egyéb érték A paraméter meghatározza az üzemi érték 1, 
illetve 2 forrását, ha a kiválasztott típus a 
Transparent (Transzparens).

RENDSZER VEZÉRLŐ BEMENETEK

96.07 Parameter save 
manually (Paraméter 
mentés manuálisan) 

Save (Mentés) 
(visszaáll a Done 
(Kész)-re)

Elmenti a paraméter érték változásait 
(beleértve a terepibusz vezérlésen keresztüli 
változtatásokat) az állandó memóriába.

Paraméter
A terepibusz 
vezérlés beállítása

Funkció/Információ
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A beépített terepibusz interfész működésének alapjai

A hajtás és a terepibusz rendszer közötti ciklikus kommunikáció 16- vagy 32 bites 
adatszavakból áll (transzparens vezérlési profillal).

A lenti diagram a beépített terepibusz interfész működését mutatja be. A ciklikus 
kommunikációban használt jelek a diagram alatt, később lesznek bemutatva.

CW

REF1

REF2

SW

ACT1

ACT2

I/O 1

I/O 2

I/O 3

…

I/O 69

EFB CW

03.09 EFB reference 
1 (EFB referencia 1)

03.10 EFB reference 
2 (EFB referencia 2)

EFB SW

Üzemi 1

Üzemi 2

Par. 01.01…255.255

1. Tekintse meg a többi olyan paramétert is, amely a terepibusz adapterrel vezérelhető. 
2. Adatátalakítás, ha az 58.25 Control profile (Szabályozási profil) paraméter az ABB Drives (ABB 

Hajtások) értékre van állítva. Tekintse meg a A vezérlési profilokról fejezetet (428. oldal).

1)

Terepibusz hálózat

Adat I/O 
kiválasztás

KÜLSŐ1/2
Indítás parancs

Referencia 
kiválasztás

22/26/28/40 
csoportok stb.

Ciklikus kommunikáció

Aciklikus kommunikáció

58.25

SEL

2)

Paraméter 
tábla

0
1
2
3

58.25

SEL
0

1
2
3

2)

EFB profil

Referencia 
kiválasztás

22/26/28/40 
csoportok stb.

58.101
…

58.140

20.01
20.06
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 Vezérlőszó és Állapotszó

A Vezérlőszó (CW) egy 16-, vagy 32 bites csomagolt Bool logika szerinti szó. Ez az 
alapvető eszköze a hajtás terepibusz rendszeren történő vezérlésének. A CW-t a 
terepibusz vezérlő küldi el a hajtás számára. A hajtás paramétereivel a felhasználó 
kiválaszthatja az EFB CW-t, mint a hajtás vezérlő parancsok forrását (mint pl. 
indítás/megállás, vészstop, külső vezérlések közti váltás, vagy hiba visszaállítás). A 
hajtás a CW-ben bitenként kódolt utasítások szerint változtatja az állapotait. 

A terepibusz CW vagy beíródik a hajtásba, vagy az adatok át vannak alakítva. 
Tekintse meg A vezérlési profilokról c. fejezetet (428. oldal).

Az Állapotszó (SW) egy 16-, vagy 32 bites csomagolt Bool logika szerinti szó. Állapot 
információkat tartalmaz a hajtásról a terepibusz vezérlő felé. A hajtás SW-je vagy 
beíródik a terepibusz SW-be, vagy az adatok át vannak alakítva. Tekintse meg A 
vezérlési profilokról fejezetet (428. oldal).

 Referenciák

Az EFB referencia 1 és 2 16 bites vagy 32 bites előjeles integer. Bármely referencia 
tartalma gyakorlatilag bármely jel, mint például fordulatszám, sebesség, frekvencia, 
nyomaték vagy nyomaték forrásaként felhasználható. A beépített terepibusz 
kommunikáció esetén a referencia 1 és 2 értékek a 03.09 EFB reference 1 (EFB 
referencia 1) és a 03.10 EFB reference 2 (EFB referencia 2) paraméterekkel 
jeleníthetőek meg. Az, hogy a referenciák skálázottak-e, vagy sem, az 58.26 EFB 
ref1 type (EFB referencia 1 típus) és az 58.27 EFB ref2 type (EFB referencia 2 típus) 
paraméterek függvénye. Tekintse meg A vezérlési profilokról c. fejezetet (428. oldal).

 Üzemi értékek

A terepibusz üzemi értékek (ACT1 és ACT2) 16 bites vagy 32 bites előjeles 
integerek. Ezek az értékek adják át, közvetítik a kiválasztott paraméter értékeket a 
hajtástól a “master” állomásig. Az, hogy az üzemi értékek skálázottak-e, vagy sem, 
az 58.28 EFB act1 type (EFB üzemi érték 1 típus) és 58.29 EFB act2 type (EFB 
üzemi érték 2 típus) paraméterek függvénye. Tekintse meg A vezérlési profilokról c. 
fejezetet (428. oldal).

 Adat bemenetek/kimenetek

Az adat bemenetek/kimenetek 16 bites vagy 32 bites szavak, amelyek a kiválasztott 
hajtás paraméter értékeket tartalmazzák. Az 58.101 Data I/O 1 (Adat I/O 1) … 58.140 
Data I/O 40 (Adat I/O 40) paraméterek határozzák meg azokat a címeket, amelyekről 
a master állomás kiolvassa az adatokat (bemenet), vagy amelyekbe beírja azokat 
(kimenet).

 Regiszter címzés

A Modbus címtartománya 16 bites kell, hogy legyen a tároló regiszterek 
kiolvasásához. Ez 65536 tároló regiszter megcímzését teszi lehetővé a Modbus 
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protokoll számára. Hagyományosan, a Modbus master eszközök 5 digites decimális 
címeket használtak, 40001-től 49999-ig, előállítva ezzel a tároló regiszterek 
címzését. Az 5 digites decimális címzés 9999-re korlátozta le a megcímezhető tároló 
regiszterek számát. 

Az újabb Modbus “master” eszközök számára elérhető a 65536 Modbus tároló 
regiszter teljes tartománya. Az ezt lehetővé tevő módszerek egyike, hogy 6 digites 
decimális címzést használnak, 400001-től 465536-ig. Ez a gépkönyv 6 digites 
decimális címzést alkalmaz a Modbus tároló regiszterek címzésének bemutatásakor. 

Azok a Modbus “master” eszközök, amelyek az 5 digites decimális címzésre vannak 
lekorlátozva, elképzelhető, hogy el tudják érni a 400001 és a 409999 közötti 
regisztereket az 5 digites decimális címek használatával, 40001-től 49999-ig. A 
410000-465536 regiszterek nem érhetőek el ezen “masterek” számára. 

Megjegyzés: A 32 bites paraméterek regiszter címei nem érhetőek el az 5 digites 
regiszter számokkal.
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A vezérlési profilokról

A vezérlési profilok meghatározzák a hajtás és a terepibusz “master” közötti 
adatátvitel szabályait, mint például: 

• a csomagolt bool logika szerinti szavak konvertáltak-e, és ha igen, akkor hogyan,

• a jel értékek skálázottak-e, és ha igen, akkor hogyan,

• a hajtás regiszter címek hogyan vannak leképezve a hajtás “master” számára.

A hajtás az alábbi két profil bármelyike alapján felkonfigurálható az üzenetek 
küldésére, és fogadására:

• ABB Drives (ABB Hajtások)

• DCU Profile (DCU Profil). 

Az ABB Drives profil (ABB Hajtás profil) esetén a hajtás beépített terepibusz 
interfésze alakít át a terepibusz illetve a hajtás eredeti adatai között. A DCU Profil 
nem végez adat átalakítást, vagy skálázást. A lenti ábra bemutatja a profil választás 
hatását.

Profil választás

A vezérlési profil kiválasztás az 58.25 Control profile (Szabályozási profil) 
paraméterrel:
• (0) ABB Drives (ABB Hajtások)

58.25

KIV
Adat konverzió & 

skálázás 0

5Terepibusz Hajtás
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Vezérlőszó

 Vezérlőszó az ABB Drives profil számára 

A következő táblázat az ABB Drives profilra vonatkozó terepibusz Vezérlőszó 
tartalmát adja meg. A beépített terepibusz interfész olyan formátummá alakítja ezt a 
szót, amely a hajtás számára értelmezhető. A nagybetűs, félkövér stílusban szedett 
szöveg az Állapot-átmeneti diagram az ABB Drives profil számára fejezetben 
megadott állapotokra utal (438. oldal). 

Bit Név Érték ÁLLAPOT/Leírás

0 OFF1_
CONTROL
(OFF1_VEZÉRLÉ
S)

1 READY TO OPERATE/ÜZEMKÉSZ.

0 A jelenlegi aktív lefutási rámpa szerinti megállás. Tovább az 
OFF1 ACTIVE/KI1 AKTÍV állapotra; tovább a READY TO 
SWITCH ON/BEKAPCSOLÁSRA KÉSZ állapotra, kivéve, ha 
egyéb reteszelés (OFF2, OFF3) aktív.

1 OFF2_
CONTROL
(OFF2_VEZÉRLÉ
S)

1 A működés folytatása (OFF2 inaktív).

0 Vész (ki) OFF, megállás szabadon futással.
Tovább az OFF2 ACTIVE/KI2 AKTÍV állapotra, Tovább a 
SWITCH-ON INHIBITED/BEKAPCSOLÁS TILTVA állapotra.

2 OFF3_
CONTROL
(OFF3_VEZÉRLÉ
S)

1 A működés elkezdése (OFF3 inaktív).

0 Vészstop, megállás a hajtás paramétere által meghatározott időn 
belül. Tovább az OFF3 ACTIVE/KI3 AKTÍV állapotra; tovább a 
SWITCH-ON INHIBITED/BEKAPCSOLÁS TILTVA állapotra.
FIGYELMEZTETÉS: Bizonyosodjon meg arról, hogy a motor és a 
hajtott eszköz megállítható a stop móddal. 

3 INHIBIT_
OPERATION
(MŰKÖDÉS 
TILTÁSA)

1 Tovább az OPERATION ENABLED/MŰKÖDÉS 

ENGEDÉLYEZVE állapotra.

Megjegyzés: A futás engedélyezés jelnek aktívnak kell lennie; 
tekintse meg a vonatkozó dokumentációt. Ha a hajtás úgy lett 
beállítva, hogy a Futás engedélyezés jelet a terepibuszon 
keresztül kapja meg, akkor ez a bit aktiválja a jelet. 

0 Működés tiltva. Tovább a MŰKÖDÉS TILTVA állapotra.

4 RAMP_OUT_
ZERO 
(RÁMPA_KI_NUL
LA)

1 Normál üzem. Tovább a RAMP FUNCTION GENERATOR: 
OUTPUT ENABLED/RÁMPA FUNKCIÓ GENERÁTOR: 
KIMENET ENGEDÉLYEZVE állapotra.

0 A Rámpa funkció generátor kimenete nulla értékre módosul. A 
hajtás azonnal nulla fordulatszámra lassul (figyelembe véve a 
nyomaték határokat).

5 RAMP_HOLD
(RÁMPA_TARTÁS
)

1 Rámpa funkció engedélyezve.

Tovább a RAMP FUNCTION GENERATOR: ACCELERATOR 
ENABLED/RÁMPA FUNKCIÓ GENERÁTOR: GYORSÍTÁS 
ENGEDÉLYEZVE állapotra.

0 Rámpa megállítása (Rámpa Funkció Generátor kimenet tartva).
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 Vezérlőszó a DCU Profil számára

A beépített terepibusz interfész a hajtás Vezérlőszavának 0-15 bitjeit írja felül. A 
hajtás Vezérlőszavának 16-32 bitjei nincsenek felhasználva.

6 RAMP_IN_
ZERO
(RÁMPA_BE_NUL
LA)

1 Normál működés. Tovább az OPERATING/ÜZEMEL állapotra.
Megjegyzés: Ennek a bitnek akkor van hatása, ha a 
hajtás paramétereknél a terepibusz interfész lett beállítva 
forrásként erre a jelre vonatkoztatva. 

0 A Rámpa funkció generátor kimenete nulla értékre módosul.

7 RESET
(VISSZAÁLLÍTÁS)

0=>1 A hiba nyugtázása aktív hiba esetén. Tovább a SWITCH-ON 
INHIBITED/BEKAPCSOLÁS TILTVA állapotra.
Megjegyzés: Ennek a bitnek akkor van hatása, ha a 
hajtás paramétereknél a terepibusz interfész lett beállítva 
forrásként erre a jelre vonatkoztatva. 

0 A normál működés folytatása.

8 
…9

Reserved
(Lefoglalt)

10 REMOTE_
CMD
(TÁVOLI_PARAN
CS)

1 Terepibusz vezérlés engedélyezve.

0 Vezérlőszó <> 0 vagy Referencia <> 0: Megőrzi az utolsó 
Vezérlőszót és Referenciát.
Vezérlőszó = 0 és Referencia = 0: Terepibusz vezérlés 
engedélyezve. A referencia és a lefutási/felfutási rámpák 
zárolva vannak. 

11 EXT_CTRL_
LOC
(KÜLSŐ_VEZÉRL
ÉSI_HELY)

1 Külső Vezérlési Hely EXT2 kiválasztása. Akkor van 
hatása, ha a vezérlési hely oly módon lett 
felparaméterezve, hogy a terepibuszon keresztül is ki 
lehet választani.

0 Külső Vezérlési Hely EXT1 kiválasztása. Akkor van 
hatása, ha a vezérlési hely oly módon lett 
felparaméterezve, hogy a terepibuszon keresztül is ki 
lehet választani.

12 USER_0 
(FELHASZN_0)

Írható vezérlő bitek, amelyek alkalmazás specifikus 
funkciók esetén kombinálhatóak a hajtás logikával. 

13 USER_1
(FELHASZN_1)

14 USER_2
(FELHASZN_2)

15 USER_3
(FELHASZN_3)

Bit Név Érték Állapot/Leírás

0 STOP
(MEGÁLLÁS)

1 Megállás a megállási mód paraméterei, vagy a megállási 
mód bitjei alapján (7...9. bitek).

0 (nincs funkció hozzárendelve)

Bit Név Érték ÁLLAPOT/Leírás
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1 START
(INDÍTÁS)

1 A hajtás indítása.

0 (nincs funkció hozzárendelve)

2 Reserved for 
REVERSE 
(Lefoglalt a 
FORDÍTOTT 
forgásirányhoz)

Még nincs megvalósítva. 

3 Reserved 
(Lefoglalt)

4 RESET 
(VISSZAÁLLÍTÁS)

0=>1 Hiba visszaállítás, ha aktív hiba van jelen.

0 (nincs funkció hozzárendelve)

5 EXT2 (KÜLSŐ2) 1 Külső Vezérlési Hely KÜLSŐ2 (EXT2) kiválasztása. 
Akkor van hatása, ha a vezérlési hely oly módon lett 
felparaméterezve, hogy a terepibuszon keresztül is ki 
lehet választani.

0 Külső Vezérlési Hely KÜLSŐ1 (EXT1) kiválasztása. 
Akkor van hatása, ha a vezérlési hely oly módon lett 
felparaméterezve, hogy a terepibuszon keresztül is ki 
lehet választani.

6 RUN_DISABLE
(FUTÁS_LETILT)

1 Futás letiltva. Ha a hajtás úgy lett beállítva, hogy a futás 
engedélyezés jelet a terepibuszon keresztül fogadja, 
akkor ez a bit deaktiválja a jelet.

0 Futás engedélyezés. Ha a hajtás úgy lett beállítva, hogy 
a futás engedélyezés jelet a terepibuszon keresztül 
fogadja, akkor ez a bit aktiválja a jelet.

7 STOPMODE_RA
MP (MEGÁLLÁSI 
MÓD_RÁMPA)

1 Normál rámpa megállási mód.

0 (nincs funkció hozzárendelve) Alapértelmezés szerint 
megállási mód, ha a 7...9 bitek mindegyike 0.

8 STOPMODE_EM
ERGENCY_RAM
P 
(MEGÁLLÁSI_MÓ
D_VÉSZRÁMPA)

1 Vészrámpa megállási mód. 

0 (nincs funkció hozzárendelve) Alapértelmezés szerint 
megállási mód, ha a 7...9 bitek mindegyike 0.

9 STOPMODE_CO
AST 
(MEGÁLLÁSI_MÓ
D_SZABADON_F
UTÁS)

1 Szabadon futás megállás mód.

0 (nincs funkció hozzárendelve) Alapértelmezés szerint 
megállási mód, ha a 7...9 bitek mindegyike 0.

10 Reserved for 
RAMP_PAIR _2 (A 
RÁMPA_PÁR_2 
számára 
lefoglalva)

Még nincs megvalósítva. 

11 RAMP_OUT_ZER
O 
(RÁMPA_KI_NUL
LA)

1 Forszírozott Rámpa Funkció Generátor kimenet nulla 
értéken. A hajtás megállásig rámpáz (az áram és a DC 
feszültség határértékek érvényben vannak).

0 Normál működés

Bit Név Érték Állapot/Leírás
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12 RAMP_HOLD 
(RÁMPA_TARTÁS
)

1 Rámpa tartás (Forszírozott Rámpa Funkció Generátor 
kimenet tartva).

0 Normál működés.

13 RAMP_IN_ZERO
(RÁMPA_BE_NUL
LA)

1 Forszírozott Rámpa Funkció Generátor bemenet nulla 
értéken.

0 Normál működés.

14 Reserved for 
REQ_LOCAL_LO
CK 
(IGÉNYELT_HELY
I_RETESZ 
számára 
lefoglalva)

Még nincs megvalósítva.

15 Reserved for 
TORQ_LIM_PAIR
_2 
(NYOMATÉK_KO
RLÁT_PÁR_2 
számára 
lefoglalva)

Még nincs megvalósítva.

16 FB_LOCAL_CTL
(TEREPIBUSZ_H
ELYI_VEZ)

1 A terepibusz felől a helyi vezérlési mód igényelve van. 
Aktív forrásjel általi, elvett (“lopott”) vezérlés

0 (nincs funkció hozzárendelve)  

17 FB_LOCAL_REF
(TEREPIBUSZ_H
ELYI_REF)

1 A terepibusz felől a referencia a helyi módhoz igényelve 
van. Aktív forrásjel általi, elvett (“lopott”) vezérlés.

0 (nincs funkció hozzárendelve) 

18 Reserved for 
RUN_DISABLE_1
(Lefoglalt a 
FUTÁS_TILTÁS_1 
számára)

Még nincs megvalósítva. Ez a START_DISABLE_1 / 
INDÍTÁS_TILTÁS_1 a HVAC beállítások esetén.

19 Reserved 
(Lefoglalt)

20 Reserved 
(Lefoglalt)

21 Reserved 
(Lefoglalt)

22 USER_0 
(FELHASZN_0)

Írható vezérlő bitek, amelyek alkalmazás specifikus 
funkciók esetén kombinálhatóak a hajtás logikával. 

23 USER_1
(FELHASZN_1)

24 USER_2
(FELHASZN_2)

25 USER_3
(FELHASZN_3)

Bit Név Érték Állapot/Leírás
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26 
…31

Reserved
(Lefoglalt)

Bit Név Érték Állapot/Leírás
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Állapotszó

 Állapotszó az ABB Drives profil számára

A következő táblázat az ABB Drives profilra vonatkozó terepibusz Állapotszó 
tartalmát adja meg. A beépített terepibusz interfész a terepibusz számára ilyen 
formátummá alakítja a hajtás Állapotszavát. A nagybetűs, félkövér stílusban szedett 
szöveg az Állapot-átmeneti diagram az ABB Drives profil számára fejezetben 
megadott állapotokra utal (438. oldal). 

Bit Név Érték Állapot/Leírás

0 RDY_ON 
(KÉSZ_BE)

1 READY TO SWITCH ON/BEKAPCSOLÁSRA KÉSZ.

0 NOT READY TO SWITCH ON/BEKAPCSOLÁSRA 
NEM ÁLL KÉSZEN.

1 RDY_RUN 
(ÜZEMKÉSZ)

1 READY TO OPERATE/ÜZEMKÉSZ.

0 OFF1 ACTIVE/KI1 AKTÍV.

2 RDY_REF 
(KÉSZ_REFERE
NCIA)

1 OPERATION ENABLED/MŰKÖDÉS 
ENGEDÉLYEZVE.

0 OPERATION INHIBITED/MŰKÖDÉS TILTVA.

3 TRIPPED
(KIOLDOTT)

1 FAULT/HIBA.

0 Nincs hiba.

4 OFF_2_STATUS 
(KI_2_ÁLLAPOT)

1 OFF2/KI2 inaktív.

0 OFF2/KI2 AKTÍV.

5 OFF_3_STATUS
(KI_3_ÁLLAPOT)

1 OFF2/KI2 inaktív.

0 OFF3/KI3 AKTÍV.

6 SWC_ON_
INHIB 
(BEKAPCS_TILT)

1 SWITCH-ON INHIBITED/BEKAPCSOLÁS TILTVA.

0 –

7 ALARM 
(HIBAJELZÉS)

1 Figyelmeztetés/Hibajelzés.

0 Nincs figyelmeztetés/hibajelzés.

8 AT_
SETPOINT 
(ALAPJELEN)

1 MŰKÖDÉS. Az üzemi érték megegyezik a Referencia 
értékkel (a tűréshatárokon belül van, pl. fordulatszám 
szabályozásnál a ford. szám pontossága 10% a 
névleges fordulatszámhoz képest). 

0 Az üzemi érték különbözik a Referenciától (a 
tűréshatárokon kívül esik).

9 REMOTE 
(TÁVVEZÉRLÉS)

1 Hajtás vezérlési hely: TÁVVEZÉRLÉS (KÜLSŐ1 vagy 
KÜLSŐ2).

0 Hajtás vezérlési hely: Helyi.
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 Állapotszó a DCU Profil számára

A beépített terepibusz interfész a hajtás Állapotszavának 0-15 bitjeit írja felül. A 
hajtás Állapotszavának 16-32 bitjei nincsenek felhasználva.

10 ABOVE_
LIMIT 
(HATÁRÉRTÉKE
N FELÜL)

1 A külső frekvencia vagy fordulatszám megegyezik, 
vagy túllépi a felügyeleti határokat (hajtás 
paraméterekkel megadott). Mindkét forgásirány 
esetén működik.

0 Üzemi frekvencia vagy fordulatszám a felügyeleti 
határokon belül.

11 USER_0 
(FELHASZN_0)

Állapot bitek, amelyek alkalmazás specifikus funkciók 
esetén kombinálhatóak a hajtás logikával. 

12 USER_1 
(FELHASZN_1)

13 USER_2 
(FELHASZN_2)

14 USER_3 
(FELHASZN_3)

15 Lefoglalt

Bit Név Érték Állapot/Leírás

0 READY (KÉSZ) 1 A hajtás készen áll az indítás parancs fogadására.

0 A hajtás nem áll készen.

1 ENABLED 
(ENGEDÉLYEZV
E)

1 A külső futás engedélyezés jel aktív.

0 A külső futás engedélyezés jel nem aktív. 

2 Reserved for 
ENABLED_TO_R
OTATE 
(Lefoglalva a 
FORG_ENG 
számára

Még nincs megvalósítva. HVAC területen elkezdve.

3 RUNNING 
(ÜZEMBEN)

1 A hajtás szabályoz.

0 A hajtás nem szabályoz.

4 ZERO_SPEED 
(NULLA_FORD.S
ZAM)

1 A hajtás nulla fordulatra szabályoz.

0 A hajtás nem nulla fordulatra szabályoz.

5 Reserved for 
ACCELERATING 
(Lefoglalva a 
GYORSULÁS 
számára)

Még nincs megvalósítva.

Bit Név Érték Állapot/Leírás
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6 Reserved for 
DECELERATING
(Lefoglalva a 
LASSÍTAS 
számára)

Még nincs megvalósítva.

7 AT_SETPOINT 
(ALAPJELEN)

1 A hajtás az alapjelen üzemel.

0 A hajtás nem az alapjelen üzemel.

8 LIMIT (KORLÁT) 1 A hajtás üzemében aktív korlátok vannak. 

0 A hajtás üzemében nincsenek aktív korlátok.

9 SUPERVISION 
(FELÜGYELET)

1 Az üzemi érték (fordulatszám, frekvencia vagy 
nyomaték) a határértékek felett van. A határértékek 
(korlátok) a 46.31…46.33 paraméterekkel állíthatóak.

0 Az üzemi érték (fordulatszám, frekvencia vagy 
nyomaték) a határértékek alatt van.

10 Reserved for 
REVERSE_REF 
(Lefoglalva a 
FORDITOTT_ 
FORG.REF 
számára)

Még nincs megvalósítva.

11 Reserved for 
REVERSE_ACT 
(Lefoglalva a 
FORDITOTT_ÜZ
EMI_ERTEK 
számára)

Még nincs megvalósítva.

12 PANEL_LOCAL 
(PANEL_HELYI)

1 A Panel/kezelőegység (vagy PC szoftver) helyi 
vezérlési módban van.

0 A Panel/kezelőegység (vagy PC szoftver) nincs helyi 
vezérlési módban.

13 FIELDBUS_LOC
AL 
(TEREPIBUSZ_H
ELYI)

1 A terepibusz helyi vezérlési módban van. 

0 A terepibusz nincs helyi vezérlési módban.

14 EXT2_ACT 
(KÜLSŐ2_ÜZEMI
)

1 A külső vezérlési hely KÜLSŐ2 aktív. 

0 A külső vezérlési hely KÜLSŐ1 aktív. 

15 FAULT (HIBA) 1 A hajtás meghibásodott.

0 A hajtás nincs meghibásodva.

16 ALARM 
(FIGYELMEZTET
ÉS)

1 A Figyelmeztetés/hibajelzés aktív.

0 Nincs figyelmeztetés/hibajelzés.

17 Lefoglalt

Bit Név Érték Állapot/Leírás
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18 Reserved for 
DIRECTION_LO
CK (Lefoglalva az 
IRÁNY_RÖGZ 
számára)

Még nincs megvalósítva.

19 Lefoglalt

20 Lefoglalt

21 Lefoglalt

22 USER_0 
(FELHASZN_0)

Állapot bitek, amelyek alkalmazás specifikus funkciók 
esetén kombinálhatóak a hajtás logikával. 

23 USER_1 
(FELHASZN_1)

24 USER_2 
(FELHASZN_2)

25 USER_3 
(FELHASZN_3)

26 REQ_CTL 1 Ezen a csatornán vezérlés szükséges. 

0 Ezen a csatornán nem szükséges vezérlés.

27 … 
31

Lefoglalt

Bit Név Érték Állapot/Leírás
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Állapot-átmeneti diagramok

 Állapot-átmeneti diagram az ABB Drives profil számára

A lenti diagram megadja a hajtás állapot-átmeneteit, ha a hajtás az ABB Drives profilt 
használja, és ha a hajtás úgy van beállítva, hogy a Vezérlőszó parancsait a beépített 
terepibusz interfészen keresztül fogadja, és kövesse. A nagybetűvel szedett 
szövegezés azon állapotokra utal, amelyek a Vezérlő-, és az Állapotszavaknál is 
használatosak voltak. Tekintse meg a Vezérlőszó az ABB Drives profil számára 
fejezetet a 429., illetve az Állapotszó az ABB Drives profil számára fejezetet a 434. 
oldalon.
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BETÁP KI

BEKAPCSOLÁS (CW Bit0=0)

(SW Bit6=1)

(SW Bit0=0)

bármely állapotból

(CW=xxxx x1xx xxxx x110)

(SW Bit1=1)

n(f)=0 / I=0

(SW Bit2=0)

A B C D

(CW Bit3=0)

működés tiltva

KI1 (CW Bit0=0)

(SW Bit1=0)

(SW Bit0=1)

(CW Bit3=1
és

SW Bit12=1)

C D

(CW Bit5=0)

(SW Bit2=1)

(SW Bit5=0)

bármely állapotból bármely állapotból

Vészstop
KI3 (CW Bit2=0)

n(f)=0 / I=0

Vészstop KI
KI2 (CW Bit1=0)

(SW Bit4=0)

B

B C D

(CW Bit4=0)

(CW=xxxx x1xx xxx1 1111)

(CW=xxxx x1xx xx11 1111)

D

(CW Bit6=0)

A

C
(CW=xxxx x1xx x111 1111)

(SW Bit8=1)
D

bármely állapotból

Hiba

(SW Bit3=1)

(CW Bit7=1)

(CW=xxxx x1xx xxxx x111)

(CW=xxxx x1xx xxxx 1111
és SW Bit12=1)

CW = Vezérlőszó
SW = Állapotszó
n = Fordulatszám
I = Bemeneti áram

RFG = Rámpa funkció
Generátor

f = Frekvencia

ABB Drives profilBEKAPCSO
LÁS TILTVA

BEKAPCSOLÁS
RA NEM KÉSZ

BEKAPCSOL
ÁSRA KÉSZ

MŰKÖDÉSR
E KÉSZ

MŰKÖDÉS 
TILTVA

KI1 AKTÍV

MŰK. 
ENGED.

RFG: KIMEN. 
ENGEDVE

RFG: GYORS. 
ENGEDÉLYEZVE

MŰKÖDÉS

KI2 
AKTÍV

HIBA

KI3 
AKTÍV

ÁLLAPOT

Állapot

élvezérelt (a bit felfutó 
éle)
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Referenciák

 Referenciák az ABB Drives profil és a DCU Profil számára

Az ABB Drives profil két referencia használatát teszi lehetővé, azaz az EFB 
referencia 1, és EFB referencia 2-t. A referenciák 16 bites szavak, 15 bit integert és 
egy előjel bitet tartalmaznak. A negatív referencia a vonatkozó pozitív referenciák 
komplementeréből meghatározott érték.

A referenciák a 46.01…46.04 paraméterek által meghatározott módon skálázottak; 
az, hogy melyik skálázás használatos, az 58.26 EFB ref1 type (EFB referencia 1 
típus) és az 58.27 EFB ref2 type (EFB referencia 2 típus) paraméterek beállításaitól 
függ (tekintse meg a 322. oldalt).

A skálázott referenciák a 03.09 EFB reference 1 (EFB referencia 1) és a 03.10 EFB 
reference 2 (EFB referencia 2) paramétereknél tekinthetőek meg.

46.01 (fordulatszám referenciával)
46.02 (frekvencia referenciával)

0

-20000

20000

HajtásTerepibusz

0

10000

-10000

46.03 (nyomaték referenciával)
46.04 (teljesítmény referenciával)

-(46.01) (fordulatszám referenciával)
-(46.02) (frekvencia referenciával)

-(46.03) (nyomaték referenciával)
-(46.04) (teljesítmény referenciával)
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Üzemi értékek

 Üzemi értékek az ABB Drives profil és a DCU Profil számára

Az ABB Drives profil két üzemi érték használatát teszi lehetővé, azaz az ACT1 és 
ACT2-t. Az üzemi értékek 16 bites szavak, 15 bit integert és egy előjel bitet 
tartalmaznak. A negatív referencia a vonatkozó pozitív referenciák 
komplementeréből meghatározott érték.

Az üzemi értékek a 46.01…46.04 paraméterek által meghatározott módon 
skálázottak; az, hogy melyik skálázás használatos, az 58.28 EFB act1 type (EFB 
üzemi érték 1 típus) és az 58.29 EFB act2 type (EFB üzemi érték 2 típus) 
paraméterek beállításaitól függ (tekintse meg a 322. oldalt).

46.01 (fordulatszám referenciával)
46.02 (frekvencia referenciával)

0

-20000

20000

HajtásTerepibusz

0

10000

-10000

46.03 (nyomaték referenciával)
46.04 (teljesítmény referenciával)

-(46.01) (fordulatszám referenciával)
-(46.02) (frekvencia referenciával)

-(46.03) (nyomaték referenciával)
-(46.04) (teljesítmény referenciával)
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Modbus tároló regiszter címek

 Modbus tároló regiszter címek az ABB Drives profil és a DCU Profil 
számára

A lenti táblázat megadja a hajtás Modbus tároló regiszter címeit az ABB Drives 
profilja esetén. Ez a profil 16 bites, konvertált elérést biztosít a hajtás adatokhoz.

Megjegyzés: Csak a 16 legkisebb helyi értékű bit érhető el (a hajtás 32 bites 
Vezérlő-, és Állapotszavaiból).

Megjegyzés: A DCU Vezérlő/Állapotszavak 16-32 bitjei nem érhetőek el, ha 16 bites 
vezérlő/állapotszavak használatosak a DCU profil esetén. 

Regiszter címek Regiszter adat (16 bites szavak)

400001 Vezérlőszó. Tekintse meg a Vezérlőszó az ABB Drives profil számára 
(429. oldal), és a Vezérlőszó a DCU Profil számára fejezeteket (430. 
oldal).
A kiválasztás megváltoztatható az 58.101 Data I/O 1 (Adat I/O 1) 
paraméter használatával.

400002 Referencia 1 (REF1).
A kiválasztás megváltoztatható az 58.102 Data I/O 2 (Adat I/O 2) 
paraméter használatával.

400003 Referencia 2 (REF2).
A kiválasztás megváltoztatható az 58.102 Data I/O 2 (Adat I/O 2) 
paraméter használatával.

400004 Állapotszó (SW). Tekintse meg az Állapotszó az ABB Drives profil 
számára (434. oldal) és az Állapotszó a DCU Profil számára (435. 
oldal) fejezeteket.
A kiválasztás megváltoztatható az 58.102 Data I/O 2 (Adat I/O 2) 
paraméter használatával.

400005 Üzemi érték 1 (ACT1).
A kiválasztás megváltoztatható az 58.105 Data I/O 5 (Adat I/O 5) 
paraméter használatával.

400006 Üzemi érték 2 (ACT2).
A kiválasztás megváltoztatható az 58.106 Data I/O 6 (Adat I/O 6) 
paraméter használatával.

400007…400040 Adat be/ki 7…40.
Kiválasztható az 58.107 Data I/O 7 (Adat I/O 7) … 58.140 Data I/O 40 
(Adat I/O 40) paraméterekkel.

400070…400089 Nem használt.

400090…400100 Hibakód elérés. Tekintse meg a Hibakód regiszterek (tároló regiszterek 
400090…400100) fejezetet (449. oldal).

400101…465536 Paraméter olvasás/írás.
A paraméterek az 58.33 Addressing mode (Címzési mód) paraméter 
szerint képződnek le a regiszter címekre.
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Modbus funkció kódok

A lenti táblázat megadja a beépített terepibusz interfész által támogatott Modbus 
funkció kódokat. 

Kód Funkció név Leírás

01h Read Coils Nincs információ

02h Read Discrete Inputs Nincs információ

03h Read Holding Registers Nincs információ

05h Write Single Coil Nincs információ

06h Write Single Register Nincs információ

08h Diagnostics 
(Diagnosztika)

Tesztek sorozatát biztosítja a kommunikáció 
ellenőrzésével, vagy a különböző belső hiba 
állapotokkal kapcsolatban.
Támogatott alkódok:
• 00h Lekérdezési Adat visszaérkezése: 

Echo/visszacsatolási teszt.
• 01h Komm. újraindítás opció: Újraindítja és 

inicializálja az EFB-t, lenullázza a kommunikációs 
és az eseménynaplókat. 

• 04h Erőltetett, “csak figyelő, érzékelő” mód.
• 0Ah Számlálók és Diagnosztikai Regiszterek 

visszaállítása
• 0Bh Busz üzenet szám visszatérése
• 0Ch Busz komm. hiba szám visszatérése
• 0Dh Busz kivétel hiba szám visszatérése
• 0Eh Slave (Szolga) üzenet szám visszatérése 
• 0Fh Slave (Szolga) Válasz szám visszatérése   
• 10h Slave (Szolga) NAK szám visszatérése (NAK= 

negatív visszaigazolás)
• 11h Slave (Szolga) foglalt szám visszatérése
• 12h Busz Karakter túlfutás szám visszatérése
• 14h Tiszta Túlfutás számláló és Zászló (Flag)

0Bh Get Comm Event 
Counter

Nincs információ.

0Fh Write Multiple Coils Nincs információ.

10h Write Multiple Registers Nincs információ.

16h Mask Write Register Nincs információ.

17h Read/Write Multiple 
Registers

Nincs információ.
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Kivétel kódok

A lenti táblázat megadja a beépített terepibusz interfész által támogatott Modbus 
kivétel kódokat.

2Bh / 0Eh Encapsulated Interface 
Transport (Beágyazott 
interfész továbbítás)

Támogatott alkódok
• 0Eh Eszköz azonosítás olvasás: Engedélyezi az 

azonosítás és egyéb információk kiolvasását.
Támogatott ID kódok (hozzáférés típusa):
• 00h: Igény az alapvető eszköz azonosításra 

(stream access - folyamatos hozzáférés)
• 04h: Igény egy specifikus azonosító objektumra 

(individual access - egyedi hozzáférés)
Támogatott Objektum ID-k:
• 00h: Szállító név (“ABB”)
• 01h: Termék kód (például “AINFX”)
• 02h: Revíziók (a 07.05 Firmware version (Firmware 

verzió) és 58.02 Protocol ID (Protokoll ID) 
paraméterek tartalmának kombinációja).

Kód Név Leírás

01h ILLEGAL FUNCTION
(NEM MEGFELELŐ 
FUNKCIÓ)

A lekérdezés során kapott funkció kód nem 
végrehajtható művelet a szerver számára. 

02h ILLEGAL DATA 
ADDRESS (NEM 
MEGFELELŐ ADAT 
CÍM)

A lekérdezés során kapott adat cím nem egy elérhető 
cím a szerver számára. 

03h ILLEGAL DATA VALUE 
(NEM MEGFELELŐ 
ADAT ÉRTÉK)

A lekérdezés során kapott érték nem elérhető érték a 
szerver számára. 

04h SLAVE DEVICE 
FAILURE (SZOLGA 
BERENDEZÉS HIBA)

Helyreállíthatatlan hiba lépett fel, miközben a szerver 
megpróbálta végrehajtani a kért műveletet. Tekintse 
meg a Hibakód regiszterek (tároló regiszterek 
400090…400100) fejezetet a 449. oldalon.

06h SLAVE DEVICE BUSY 
(SZOLGA 
BERENDEZÉS 
FOGLALT)

A szerver egy hosszú időt igénylő program parancsot 
igyekszik végrehajtani.

Kód Funkció név Leírás
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Coil-ok (0xxxx referencia szett)

A Coil-ok 1 bites írható/olvasható értékek. A Vezérlőszó ebből az adattípusból épül 
fel. A lenti táblázat összefoglalja a Modbus Coil-okat (0xxxx referencia szett). Vegye 
figyelembe, hogy a referenciák 0 alapú indexek, amelyek megegyeznek a vezetéken 
továbbított címmel.

Referenci
a

ABB Drives profil DCU Profil

0 OFF1_CONTROL (KI1_VEZÉRLÉS) STOP (MEGÁLLÁS)

1 OFF2_CONTROL (KI2_VEZÉRLÉS) START (INDÍTÁS)

2 OFF3_CONTROL (KI3_VEZÉRLÉS) Lefoglalt

3 INHIBIT_OPERATION 
(TILTOTT_MŰKÖDÉS)

Lefoglalt

4 RAMP_OUT_ZERO 
(RÁMPA_KI_NULLA)

RESET (VISSZAÁLLÍTÁS)

5 RAMP_HOLD (RÁMPA_TARTÁS) EXT2 (KÜLSŐ2)

6 RAMP_IN_ZERO 
(RÁMPA_BE_NULLA)

RUN_DISABLE (FUTÁS_TILTÁS)

7 RESET (VISSZAÁLLÍTÁS) STOPMODE_RAMP 
(MEGÁLLÁSMÓD_RÁMPA)

8 JOGGING_1 (LÉPTETÉS_1) STOPMODE_EMERGENCY_RAMP 
(MEGÁLLÁSMÓD_VÉSZRÁMPA)

9 JOGGING_2 (LÉPTETÉS_2) STOPMODE_COAST 
(MEGÁLLÁSMÓD_SZABADON_FU
TÁS)

10 REMOTE_CMD 
(TÁVOLI_PARANCS)

Lefoglalt

11 EXT_CTRL_LOC 
(KÜLSŐ_VEZ_HELY)

RAMP_OUT_ZERO 
(RÁMPA_KI_NULLA)

12 USER_0 (FELHASZN_0) RAMP_HOLD (RÁMPA_TARTÁS)

13 USER_1 (FELHASZN_1) RAMP_IN_ZERO 
(RÁMPA_BE_NULLA)

14 USER_2 (FELHASZN_2) Lefoglalt

15 USER_3 (FELHASZN_3) Lefoglalt

16 Lefoglalt FB_LOCAL_CTL 
(TEREPIBUSZ_HELYI_VEZ)

17 Lefoglalt FB_LOCAL_REF 
(TEREPIBUSZ_HELYI_REF)

18 Lefoglalt Lefoglalt

19 Lefoglalt Lefoglalt

20 Lefoglalt Lefoglalt

21 Lefoglalt Lefoglalt

22 Lefoglalt USER_0 (FELHASZN_0)

23 Lefoglalt USER_1 (FELHASZN_1)
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24 Lefoglalt USER_2 (FELHASZN_2)

25 Lefoglalt USER_3 (FELHASZN_3)

26 Lefoglalt Lefoglalt

27 Lefoglalt Lefoglalt

28 Lefoglalt Lefoglalt

29 Lefoglalt Lefoglalt

30 Lefoglalt Lefoglalt

31 Lefoglalt Lefoglalt

Referenci
a

ABB Drives profil DCU Profil
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Diszkrét bemenetek (1xxxx referencia szett)

A diszkrét bemenetek 1 bites, csak olvasható értékek. Az Állapotszó ebből az 
adattípusból épül fel. A lenti táblázat összefoglalja a Modbus diszkrét bemeneteket 
(1xxxx referencia szett). Vegye figyelembe, hogy a referenciák 0 alapú indexek, 
amelyek megegyeznek a vezetéken továbbított címmel.

Referenci
a

ABB Drives profil DCU Profil

0 RDY_ON (KÉSZ_BE) READY (KÉSZ)

1 RDY_RUN (ÜZEMKÉSZ) ENABLED 
(ENGEDÉLYEZETT)

2 RDY_REF (KÉSZ_REF) Lefoglalt

3 TRIPPED (KIOLDOTT) RUNNING (ÜZEMBEN)

4 OFF_2_STATUS 
(KI_2_STÁTUSZ)

ZERO_SPEED (NULLA 
FORDULATSZÁM)

5 OFF_3_STATUS 
(KI_3_STÁTUSZ)

Lefoglalt

6 SWC_ON_INHIB 
(BEKAPCS_TILTVA)

Lefoglalt

7 ALARM (RIASZTÁS) AT_SETPOINT (ALAPJELEN)

8 AT_SETPOINT (ALAPJELEN) LIMIT (KORLÁT)

9 REMOTE (TÁVVEZÉRLÉS) SUPERVISION 
(FELÜGYELET)

10 ABOVE_LIMIT (KORLÁT 
FELETT)

Lefoglalt

11 USER_0 (FELHASZN_0) Lefoglalt

12 USER_1 (FELHASZN_1) PANEL_LOCAL 
(PANEL_HELYI)

13 USER_2 (FELHASZN_2) FIELDBUS_LOCAL 
(TEREPIBUSZ_HELYI)

14 USER_3 (FELHASZN_3) EXT2_ACT 
(KÜLSŐ2_ÜZEMI)

15 Lefoglalt FAULT (HIBA)

16 Lefoglalt ALARM (RIASZTÁS)

17 Lefoglalt Lefoglalt

18 Lefoglalt Lefoglalt

19 Lefoglalt Lefoglalt

20 Lefoglalt Lefoglalt

21 Lefoglalt Lefoglalt

22 Lefoglalt USER_0 (FELHASZN_0)

23 Lefoglalt USER_1 (FELHASZN_1)

24 Lefoglalt USER_2 (FELHASZN_2)

25 Lefoglalt USER_3 (FELHASZN_3)
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26 Lefoglalt REQ_CTL 
(SZÜKSÉGES_VEZ)

27 Lefoglalt Lefoglalt

28 Lefoglalt Lefoglalt

29 Lefoglalt Lefoglalt

30 Lefoglalt Lefoglalt

31 Lefoglalt Lefoglalt

Referenci
a

ABB Drives profil DCU Profil
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Hibakód regiszterek (tároló regiszterek 400090…400100)

Ezek a regiszterek az utolsó lekérdezésről tartalmaznak információt. A hiba regiszter 
akkor nullázódik, ha a lekérdezés sikeresen befejeződött.

Referenci
a

Név Leírás

89 Reset Error Registers
(Hiba regiszterek 
visszaállítása)

1 = A belső hiba regiszterek visszaállítása (91…95). 
0 = Nincs művelet.

90 Error Function Code 
(Hiba funkció kód)

A sikertelen lekérdezés hibakódja.

91 Error Code
(Hibakód)

Aktiválódik, ha a 04h kód generálódik (tekintse meg a 
fenti táblázatot).
• 00h Nincs hiba
• 02h Alsó/Felső korlát el lett érve
• 03h Hibás index: Tömbparaméter nem elérhető 

indexe
• 05h Inkorrekt adattípus: Az érték nem egyezik meg 

a paraméter adattípusával 
• 65h Általános hiba: Meghatározatlan hiba a 

lekérdezés kezelésekor

92 Failed Register
(Sikertelen regiszter)

Az utolsó olyan regiszter (diszkrét bemenet, coil típus, 
bemeneti, vagy tároló regiszter), amelyet nem sikerült 
írni, vagy olvasni.

93 Last Register Written 
Successfully
(Az utolsó sikeresen írt 
regiszter) 

Az utolsó olyan regiszter, amely sikeresen írva volt.

94 Last Register Read 
Succesfully
(Az utolsó sikeresen 
olvasott regiszter)

Az utolsó olyan regiszter, amely sikeresen olvasva 
volt.
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11
Terepibusz vezérlés 
terepibusz adapteren 
keresztül

A fejezet tartalma

A fejezet leírja, hogy az opciós terepibusz adapter segítségével, külső eszközökkel 
hogyan vezérelhető a hajtás a kommunikációs hálózaton (terepibusz) keresztül. 

Először a hajtás terepibusz vezérlő interfészének leírása következik, utána pedig 
konfigurációs példákat találhat. 

Rendszer áttekintés

A hajtás a vezérlőegységéhez csatlakoztatott opciós terepibusz adapteren 
(“terepibusz adapter A” = FBA A) keresztül egy külső vezérlő rendszerhez 
csatlakoztatható. A hajtás beállítható úgy, hogy az összes, a vezérléséhez 
szükséges paramétert a terepibusz interfészen keresztül kapja meg, vagy a 
terepibusz interfészen és egyéb, elérhető forráson keresztül vezérelhető legyen, mint 
például a digitális és analóg bemenetek, attól függően, hogy a Külső1 és Külső2 
vezérlési helyek hogyan lettek felkonfigurálva.

Több, különböző terepibusz adapter érhető el a kommunikációs rendszerek és 
protokollok tekintetében, mint például

• PROFIBUS DP (FPBA-01 adapter)
• CANopen (FCAN-01 adapter)
• DeviceNetTM (FDNA-01 adapter)
• EtherNet/IPTM (FENA-11 adapter)
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Megjegyzés: A fejezetben található leírások és példák megadják a terepibusz 
adapter (FBA A) beállításait, amelyek az 50.01…50.18 paraméterekkel és az 51 FBA 
A settings (FBA A beállítások)…53 FBA A data out (FBA A adat ki) 
paramétercsoportokkal érhetőek el.

Adatfolyam

Folyamat I/O (ciklikus)

Folyamat I/O (ciklikus) vagy 
Szerviz üzenetek (nem 
ciklikus)

Vezérlőszó (CW)

Referenciák

Terepibusz 
vezérlő

R/W paraméter kérések/válaszok

Állapotszó (SW)

Üzemi értékek

Terepibusz

Egyéb 
eszközök

Hajtás

A hajtás vezérlőegységéhez 
csatlakoztatott (slot 1) Fxxx típusú 
terepibusz.
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A terepibusz vezérlő interfész működésének alapjai

A terepibusz rendszer és a hajtás közötti ciklikus kommunikáció 16-, vagy 32 bites 
kimeneti és bemeneti adatcsomagokkal (szavak) történik. A hajtás maximum 12 
adatszót (16 bit) képes kezelni, mindkét irányban.

A hajtástól a terepibusz vezérlő felé érkező adatokat az 52.01 FBA A data in1 (FBA A 
adat be1) … 52.12 FBA A data in12 (FBA A adat be12) paraméterekkel lehet 
definiálni. A terepibusz adaptertől a hajtás felé érkező adatokat az 53.01 FBA A data 
out1 (FBA A adat ki1) … 53.12 FBA A data out12 (FBA A adat ki12) paraméterekkel 
lehet definiálni.

ADAT 
KI 2)

4)

1

2

3

…

12

ADAT 
BE 2)

5)

1

2

3

…

12

FBA FŐ ÁLL.SZÓ

FBA ÜZEMI1

FBA ÜZEMI2

01.01…99.99 par. 

FBA FŐ VEZ. SZÓ

FBA REF1

FBA REF2

10.01…99.99 par. 

1) Tekintse meg a többi olyan paramétert, amelyek terepibuszról is vezérelhetőek. 
2) Az adatszavak maximálisan használható száma protokoll függő.
3) Profil/példa választó paraméterek. Terepibusz modul specifikus paraméter. További információért 
tekintse meg a szóban forgó terepibusz adapter modul gépkönyvét.
4) DeviceNet-tel a vezérlési rész közvetlenül van továbbítva.
5) DeviceNet-tel az üzemi érték közvetlenül van továbbítva.

3)

3)

Paraméter 
táblázat

4)

5)

1)

Terepibusz hálózat

Terepibusz adapter

Te
re

p
ib

u
sz

 s
p

e
ci

fik
u

s 
in

te
rf

é
sz

Profil 
kiválasztás

Profil 
kiválasztás

ADAT KI 
kiválasztás

53. csoport

ADAT BE 
kiválasztás

52. csoport

FBA Profil
Külső1/2 

Ind. funkc.

20.01
20.06

Ford.szám/Nyo
m. REF1 kiv.

22.11 / 26.11 
/ 26.12

Ford.szám/Nyo
m. REF2 kiv.

22.12 / 26.11 
/ 26.12

Ciklikus kommunikáció

Nem ciklikus kommunikáció

Tekintse meg a terepibusz 
adapter gépkönyvét.
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 Vezérlőszó és Állapotszó

A vezérlőszó a terepibuszon keresztüli hajtásvezérlés elsődleges eszköze. Ez a 
terepibusz "master" állomása által, az adapter modul segítségével van elküldve a 
hajtás számára. A hajtás a bit szintű, kódolt Vezérlőszó utasítások alapján állítja be 
az állapotait, és az Állapotszó segítségével küldi vissza az állapot információkat a 
"master" állomás számára.

A Vezérlőszó és az Állapotszó részletes tartalma a 457. és a 459. oldalakon található. 
A hajtás állapotok az állapot diagramban jelennek meg (460. oldal).

A hálózati szavak általi hibakeresés

Ha az 50.12 FBA A debug enable (FBA A hibakeresés engedélyezve) paraméter 
Enable (Engedélyezés) értékre van állítva, a hajtástól érkező Vezérlőszó az 50.13 
FBA A control word (FBA A vezérlőszó) paraméter segítségével olvasható ki, és az 
Állapotszó az 50.16 FBA A status word (FBA A állapotszó) paraméter segítségével 
továbbítható a terepibusz hálózatra. Ez a “nyers” adat hasznos lehet annak 
meghatározására, hogy a terepibusz "master" a megfelelő adatokat szolgáltatja-e, 
mielőtt átadja a vezérlést a terepibusz számára. 
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 Referenciák

A referenciák 16 bites szavak, amelyek egy darab előjel bitet, és 15 db integer típusú 
bitet tartalmaznak. A negatív referencia (fordított forgásirányt jelezve) a két 
vonatkozó pozitív referencia komplementereként számítódik ki. 

Az ABB típusú hajtások számos forrásból képesek vezérléssel kapcsolatos 
információkat fogadni, mint például analóg és digitális bemenetek, a hajtás 
vezérlőpanelje és a terepibusz adapter. Annak érdekében, hogy a hajtás a terepibusz 
adapteren keresztül legyen vezérelve, a modult a vezérlési információk forrásaként, 
mint referenciaként kell definiálni. Ez a 22 Speed reference selection (Fordulatszám 
referencia kiválasztás), 26 Torque reference chain (Nyomaték referencia lánc) és a 
28 Frequency reference chain (Frekvencia referencia lánc) paramétercsoportnál 
elérhető forráskiválasztó paraméterekkel állítható be.

A hálózati szavak általi hibakeresés

Ha az 50.12 FBA A debug enable (FBA A hibakeresés engedélyezve) paraméter 
Enable (Engedélyezés) értékre van állítva, a terepibuszról érkező referenciák az 
50.14 FBA A reference 1 (FBA A referencia 1) és az 50.15 FBA A reference 2 (FBA A 
referencia 2) paramétereknél jelennek meg.

Referencia skálázás

A referenciák a 46.01…46.04 paraméterekben definiált módon vannak skálázva; az, 
hogy melyik skálázás aktív, az 50.04 FBA A ref1 type (FBA A referencia 1 típus) és 
az 50.05 FBA A ref2 type (FBA A referencia 2 típus) paraméterektől függ.

A skálázott referenciák a 03.05 FB A reference 1 (FB A referencia 1) és a 03.06 FB A 
reference 2 (FB A referencia 2) paraméterek segítségével tekinthetőek meg.

46.01 (fordulatszám referenciával)
46.02 (frekvencia referenciával)

0

-20000

20000

HajtásTerepibusz

0

10000

-10000

46.03 (nyomaték referenciával)

-(46.01) (fordulatszám referenciával)
-(46.02) (frekvencia referenciával)

-(46.03) (nyomaték referenciával)
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 Üzemi értékek

Az üzemi értékek 16 bites szavak, amelyek a hajtás működésével kapcsolatban 
tartalmaznak információkat. A vizsgált jelek típusai az 50.07 FBA A actual 1 type 
(FBA A üzemi 1 típus) és az 50.08 FBA A actual 2 type (FBA A üzemi 2 típus) 
paraméterekkel választhatóak ki.

A hálózati szavak általi hibakeresés

Ha az 50.12 FBA A debug enable (FBA A hibakeresés engedélyezve) paraméter 
Enable (Engedélyezés) értékre van állítva, a terepibuszra küldött üzemi értékeket az 
50.17 FBA A actual value 1 (FBA A üzemi érték 1) és az 50.18 FBA A actual value 2 
(FBA A üzemi érték 2) paraméterekkel tekintheti meg.

Üzemi értékek skálázása

Az üzemi értékek a 46.01…46.04 paraméterekben definiáltak alapján vannak 
skálázva; az, hogy melyik skálázás van használatban, az 50.07 FBA A actual 1 type 
(FBA A üzemi 1 típus) és 50.08 FBA A actual 2 type (FBA A üzemi 2 típus) 
paraméterek beállításaitól függ.

46.01 (fordulatszám referenciával)
46.02 (frekvencia referenciával)

0

-20000

20000

HajtásTerepibusz

0

10000

-10000

46.03 (nyomaték referenciával)

-(46.01) (fordulatszám referenciával)
-(46.02) (frekvencia referenciával)

-(46.03) (nyomaték referenciával)
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 A terepibusz Vezérlőszavának tartalma

A nagybetűvel írt, félkövér szöveg az állapot diagramban megjelenő állapotokra utal. 
(460. oldal).

Bit Név Érték ÁLLAPOT/Leírás

0 Off1 control 
(Ki1 vezérlés)

1 READY TO OPERATE/ÜZEMKÉSZ.
0 A jelenlegi aktív lefutási rámpa szerinti megállás. Tovább az OFF1 

ACTIVE/KI1 AKTÍV állapotra; tovább a READY TO SWITCH 
ON/BEKAPCSOLÁSRA KÉSZ állapotra, kivéve, ha egyéb 
reteszelés (OFF2, OFF3) aktív.

1 Off2 control
(Ki2 vezérlés)

1 A működés elkezdése (OFF2 inaktív).
0 Vész (ki) OFF, megállás szabadon futással.

Tovább az OFF2 ACTIVE/KI2 AKTÍV állapotra; tovább a SWITCH-
ON INHIBITED/BEKAPCSOLÁS TILTVA állapotra.

2 Off3 control
(Ki3 vezérlés)

1 A működés elkezdése (OFF3 inaktív).
0 Vészstop, megállás a hajtás paramétere által meghatározott időn 

belül. Tovább az OFF3 ACTIVE/KI3 AKTÍV állapotra; tovább a 
SWITCH-ON INHIBITED/BEKAPCSOLÁS TILTVA állapotra.

FIGYELMEZTETÉS: Bizonyosodjon meg arról, hogy a motor 
és a hajtott eszköz megállítható a stop móddal. 

3 Run
(Futás)

1 Tovább az OPERATION ENABLED/MŰKÖDÉS ENGEDÉLYEZVE 
állapotra.
Megjegyzés: A futás engedélyezés jelnek aktívnak kell lennie; 
tekintse meg a vonatkozó dokumentációt. Ha a hajtás úgy lett 
beállítva, hogy a Futás engedélyezés jelet a terepibuszon keresztül 
kapja meg, akkor ez a bit aktiválja a jelet. 

0 Tiltott működés. Tovább az OPERATION INHIBITED/MŰKÖDÉS 
TILTVA állapotra.

4 Ramp out zero
(Rámpa ki nulla)

1 Normál üzem. Tovább a RAMP FUNCTION GENERATOR: OUTPUT 
ENABLED/RÁMPA FUNKCIÓ GENERÁTOR: KIMENET 
ENGEDÉLYEZVE állapotra.

0 A Rámpa funkció generátor kimenete nulla értékre módosul. A hajtás 
azonnal nulla fordulatszámra lassul (figyelembe véve a nyomaték 
határokat).

5 Ramp hold
(Rámpa tartás)

1 Rámpa funkció engedélyezve.
Tovább a RAMP FUNCTION GENERATOR: ACCELERATOR 
ENABLED/RÁMPA FUNKCIÓ GENERÁTOR: GYORSÍTÁS 
ENGEDÉLYEZVE állapotra.

0 Rámpa megállítása (Rámpa Funkció Generátor kimenet tartva).
6 Ramp in zero

(Rámpa be nulla)
1 Normál működés. Tovább az OPERATING/ÜZEMEL állapotra.

Megjegyzés: Ha a hajtás úgy lett beállítva, hogy a Futás 
engedélyezés jelet a terepibuszon keresztül kapja meg, akkor ez a bit 
aktiválja a jelet.

0 A Rámpa funkció generátor kimenete nulla értékre módosul.
7 Reset

(Visszaállítás)
0=>1 A hiba nyugtázása aktív hiba esetén. Tovább a SWITCH-ON 

INHIBITED/BEKAPCSOLÁS TILTVA állapotra.
Megjegyzés: Ha a hajtás úgy lett beállítva, hogy a Futás 
engedélyezés jelet a terepibuszon keresztül kapja meg, akkor ez a bit 
aktiválja a jelet.

0 A normál működés folytatása.
8 Inching 1

(Léptetés 1)
1 Gyorsulás a léptetési (jogging) munkapont 1-ig.

Megjegyzés:
• A 4…6 bitek értéke 0 kell, hogy legyen.
• Tekintse meg a Kirohanás (Rush) vezérlés fejezetet (93. oldal).

0 Léptetés (jogging) 1 deaktivált.
9 Inching 2

(Léptetés 2)
1 Gyorsulás a léptetési (jogging) munkapont 2-ig.

Tekintse meg a 8. bitnél található megjegyzéseket.
0 Léptetés (jogging) 2 deaktivált.

10 Remote cmd
(Távvezérlés 
parancs)

1 A terepibusz vezérlés aktivált.
0 A vezérlőszó és a referencia nem jut el a hajtásig, kivéve a 0…2 

biteket.
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11 Ext ctrl loc
(Külső vez. hely)

1 Az EXT2/Külső2 vezérlési hely kiválasztása. Érvényes, ha a vezérlési 
hely a terepibusz adapterről történő kiválasztásra lett 
felprogramozva.

0 Az EXT1/Külső1 vezérlési hely kiválasztása. Érvényes, ha a vezérlési 
hely a terepibusz adapterről történő kiválasztásra lett 
felprogramozva.

12 User bit 0
(0. felhasználói bit)

1 Nincs adat.
0 Nincs adat.

13 User bit 1
(1. felhasználói bit)

1 Nincs adat.
0 Nincs adat.

14 User bit 2
(2. felhasználói bit)

1 Nincs adat.
0 Nincs adat.

15 User bit 3
(3. felhasználói bit)

1 Nincs adat.
0 Nincs adat.

Bit Név Érték ÁLLAPOT/Leírás
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 A terepibusz Állapotszavának tartalma

A nagybetűvel írt, félkövér szöveg az állapot diagramban megjelenő állapotokra utal. 
(460. oldal).

Bit Név Érték ÁLLAPOT/Leírás

0 Ready to switch 
ON (Bekapcsolásra 
kész)

1 READY TO SWITCH ON/BEKAPCSOLÁSRA KÉSZ.
0 NOT READY TO SWITCH ON/BEKAPCSOLÁSRA NEM KÉSZ.

1 Ready run (Futásra 
kész)

1 READY TO OPERATE/ÜZEMKÉSZ.
0 OFF1 ACTIVE/KI1 AKTÍV.

2 Ready ref (Kész 
ref.)

1 OPERATION ENABLED/MŰKÖDÉS ENGEDÉLYEZVE.
0 OPERATION INHIBITED/MŰKÖDÉS TILTVA.

3 Tripped (Kioldott) 1 FAULT/HIBA.
0 Nincs hiba.

4 Off 2 inactive (Ki 2 
inaktív)

1 OFF2/KI2 inaktív.
0 OFF2/KI2 AKTÍV.

5 Off 3 inactive (Ki 3 
inaktív

1 OFF3/KI3 inaktív.
0 OFF3/KI3 AKTÍV.

6 Switch-on inhibited 
(Bekapcsolás tiltva)

1 SWITCH-ON INHIBITED/BEKAPCSOLÁS TILTVA.
0 –

7 Warning 
(Figyelmeztetés)

1 A figyelmeztetés aktív.
0 Nincs aktív figyelmeztetés.

8 At setpoint 
(Alapjelnél)

1 OPERATING/ÜZEM. Az üzemi érték megegyezik a referenciával = 
belül van a tolerancia értékeken (tekintse meg a 46.21…46.23 
paramétereket).

0 Az üzemi érték különbözik a referenciától=kívül van a tolerancia 
értékeken.

9 Remote (távoli) 1 Hajtás vezérlési hely: REMOTE/TÁVOLI (EXT1/KÜLSŐ1 vagy 
EXT2/KÜLSŐ2).

0 Hajtás vezérlési hely: LOCAL/HELYI.
10 Above limit 

(határérték felett)
- Tekintse meg a 06.17 Drive status word 2 (Hajtás állapotszó 2) 

paraméter 10. bitjét.
11 User bit 0. (0. 

Felhasználói bit)
- Tekintse meg a 06.30 MSW bit 11 selection (MSW 11 bit kiválasztás) 

paramétert.
12 User bit 1. (1. 

Felhasználói bit)
- Tekintse meg a 06.31 MSW bit 12 selection (MSW 12 bit kiválasztás) 

paramétert.
13 User bit 2. (2. 

Felhasználói bit)
- Tekintse meg a 06.32 MSW bit 12 selection (MSW 12 bit kiválasztás) 

paramétert.
14 User bit 3. (3. 

Felhasználói bit)
- Tekintse meg a 06.33 MSW bit 14 selection (MSW 14 bit kiválasztás) 

paramétert.
15 Reserved (Lefoglalt)
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 Az állapot diagram

A B C D

C D

B

B C D

D

A

C

D

BEKAPCS 
TILTVA

BEKAPCSRA 
NEM KÉSZ

BEKAPCSOL
ÁSRA KÉSZ

ÜZEMKÉSZ

MŰKÖDÉS 
TILTVA

KI1
AKTÍV

MŰK. 
ENGEDÉLYEZVE

RFG: KIMENET 
ENGEDVE

RFG: GYORS. 
ENGEDELYEZVE

MŰKÖDÉS

KI2 
AKTÍV

HIBA

KI3 
AKTÍV

BETÁP KI
SW b6=1

SW b0=0

CW b0=0

CW=xxxx x1xx xxxx x110

SW b0=1

SW b1=1

CW=xxxx x1xx xxxx 1111

CW=xxxx x1xx xxxx x111

CW = Vezérlőszó
SW = Állapotszó
bx = bit x
n = Fordulatszám
I = Bemeneti áram
RFG = Rámpa funkc.

Generátor
f = Frekvencia

SW b2=0

Bármely állapotból

Hiba

Bármely állapotból

Bármely állapotból

SW b1=0

n(f) = 0 / I = 0

SW b5=0

Vészstop
KI3 (CW b2=0)

SW b2=1

CW=xxxx x1xx xxx1 1111

CW=xxxx x1xx xx11 1111

CW b4=0

CW b5=0

CW b6=0

KI1 (CW b0=0)

Bármely állapotból

CW b3=0

n(f) = 0 / I = 0

ÁLLAPOT

állapot

élvezérelt (a 
bit felfutó éle)

működés tiltva

Betáp BE

SW b3=1

CW b7=1

Vészstop
KI2 (CW b1=0)

SW b4=0

SW b8=1

CW=xxxx x1xx x111 1111
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A hajtás beállítása terepibusz vezérléshez

1. Telepítse a terepibusz adaptert a modul Felhasználói kézikönyvben leírtaknak 
megfelelően.

2. Helyezze feszültség alá a hajtást.

3. Engedélyezze a hajtás és a terepibusz adapter modul közötti kommunikációt az 
50.01 FBA A enable (FBA A engedélyezése) paraméterrel.

4. Az 50.02 FBA A comm loss func (FBA A kommunikációs hiba funkció) 
paraméterrel válassza ki, hogy a hajtás hogyan reagáljon egy kommunikációs 
hiba esetén.
Megjegyzés: Ez a funkció a terepibusz “master” és az adapter modul, illetve a 
hajtás és az adapter modul közötti kommunikációt is figyeli.

5. Az 50.03 FBA A comm loss t out (FBA A komm. hiba késleltetés) paraméterrel 
válassza ki, hogy mennyi idő teljen el a kommunikációs hiba és a kiválasztott 
esemény között. 

6. Állítson be alkalmazás specifikus értékeket a többi paraméternél az 50 Fieldbus 
adapter (FBA) (Terepibusz adapter (FBA)) csoportban, kezdve az 50.04. 
paraméterrel. Példákat a vonatkozó értékekre a lenti táblázatban találhat. 

7. Állítsa be a terepibusz adapter modul konfigurációs paramétereit az 51 FBA A 
settings (FBA A beállítások) csoportban. Minimálisan szükséges a csomóponti 
címek és a kommunikációs profil beállítása. 

8. Definiálja a hajtásból, illetve az abba érkező folyamat adatokat az 52 FBA A data 
in (FBA A adat be) és 53 FBA A data out (FBA A adat ki) paramétercsoportok 
segítségével.
Megjegyzés: A használt kommunikációs protokolltól és profiltól függően, a 
Vezérlőszó és az Állapotszó már küldésre/fogadásra előre konfigurálva lehet a 
kommunikációs rendszer által.

9. Mentse el az érvényes paraméter értékeket az állandó memóriába a 96.07 
Parameter save manually (Paraméter mentés manuálisan) paraméter Save 
(Mentés) opciójával.

10. Aktivizálja az 51, 52 és 53. paramétercsoportokban elvégzett beállításokat az 
51.27 FBA A par refresh (FBA A paraméter frissítés) paraméter Configure 
(Beállítás) opciójával.

11. Állítsa be az EXT1/KÜLSŐ1 és EXT2/KÜLSŐ2 vezérlési helyeket a vezérlési és 
referencia jelek terepibuszról történő fogadásához. Példákat a vonatkozó 
értékekre a lenti táblázatban találhat. 
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 Paraméter beállítási példa: FPBA (PROFIBUS DP)

Ez a példa megmutatja, hogy hogyan kell beállítani egy alap fordulatszám 
szabályozott alkalmazást, amely a PROFIdrive kommunikációs profilt használja, PPO 
2. típussal. Az indítás/megállás parancsok és referenciák a PROFIdrive profil 
fordulatszám vezérlési mód alapján értendők. 

A terepibuszon keresztül küldött referencia értékeket skálázni kell a hajtáson belül, 
így érhető el a kívánt hatás. A ±16384 (4000h) referencia érték a 46.01 Speed 
scaling (Fordulatszám skálázás) paraméterben beállított fordulatszám tartományhoz 
tartozik (mind az előre, mind a hátra irányok esetén). Például, ha a 46.01 paraméter a 
480 rpm értékre lett állítva, akkor a 4000h terepibuszon történő kiküldése jelenti majd 
a 480 rpm kérvényezését.A lenti táblázat megadja az ajánlott hajtás paraméter 

beállításokat.

Irány PZD1 PZD2 PZD3 PZD4 PZD5 PZD6

Ki Vezérlőszó Ford. szám refer. Felf. idő 1 Lef. idő 1

Be Állapotszó Ford. szám üz. ért. Motor áram DC feszültség

Hajtás paraméter Beállítás az 
ACS580 hajtásnál

Leírás

50.01 FBA A enable (FBA A 
engedélyezése) 

1 = [slot number] 
(slot sorszám)

Engedélyezi a hajtás és a terepibusz 
adapter közötti kommunikációt. 

50.04 FBA A ref1 type (FBA 
A referencia 1 típus) 

4 = Speed 
(Fordulatszám) 

A paraméter kiválasztja a terepibusz A 
referencia 1 típust és skálázást. 

50.07 FBA A actual 1 type 
(FBA A üzemi 1 típus)

0 = Speed or 
frequency 
(Fordulatszám vagy 
frekvencia) 

A paraméter kiválasztja az üzemi érték 
típusát és a skálázást az 50.04 
paraméterben definiált pillanatnyi aktív 
Ref1 mód szerint.

51.01 FBA A type (FBA A 
típus)

1 = FPBA1) A paraméter megjeleníti a terepibusz 
adapter modul típusát.

51.02 Node address 
(Csomóponti cím)

32) A paraméter meghatározza a terepibusz 
adapter modul PROFIBUS csomóponti 
címét.

51.03 Baud rate (átviteli 
sebesség)

120001) A paraméter megjeleníti a pillanatnyi 
adatátviteli sebességet a PROFIBUS 
hálózaton, kbit/s-ben.

51.04 MSG type (MSG 
típus)

1 = PPO11) A paraméter megjeleníti PLC 
konfigurációs eszköz által kiválasztott 
telegram típust. 

51.05 Profile (profil) 0 = PROFIdrive A paraméter kiválasztja a Vezérlőszót az 
PROFIdrive profil alapján (fordulatszám 
szabályozási mód).

51.07 RPBA mode (RPBA 
mód)

0 = Disabled (Tiltva) Deaktiválja az RPBA emulációs módot.
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A fenti paraméter példa indítási sorrendje lent látható: 

Vezérlőszó:

• 477h (1143 decimális) –> READY TO SWITCH ON (Készen áll a bekapcsolásra)

• 47Fh (1151 decimális) –> OPERATING/ÜZEMEL (Fordulatszám mód)

52.01 FBA data in1 (FBA 
adat be1)

4 = SW 16bit1) Állapotszó

52.02 FBA data in2 (FBA 
adat be2)

5 = Act1 16bit Üzemi érték 1

52.03 FBA data in3 (FBA 
adat be3)

01.072) Motor áram

52.05 FBA data in5 (FBA 
adat be5)

01.112) DC feszültség

53.01 FBA data out1 (FBA 
adat ki1)

1 = CW 16bit1) Vezérlőszó

53.02 FBA data out2 (FBA 
adat ki2)

2 = Ref1 16bit Referencia 1 (fordulatszám)

53.03 FBA data out3 (FBA 
adat ki3)

23.122) Felfutási idő 1

53.05 FBA data out5 (FBA 
adat ki5)

23.132) Lefutási idő 1

51.27 FBA A par refresh 
(FBA A paraméter frissítés)

1 = Configure 
(Beállítás) 

Érvényesíti a konfigurációs paraméter 
beállításokat). 

19.12 Ext1 control mode 
(Külső1 vezérlési mód) 

2 = Speed 
(Fordulatszám) 

A paraméter kiválasztja a fordulatszám 
szabályozást, mint vezérlési mód 1-et a 
külső vezérlési hely EXT1/KÜLSŐ1 
számára.

20.01 Ext1 commands 
(Külső1 parancsok) 

12 = Fieldbus A 
(Terepibusz A) 

A paraméter kiválasztja a terepibusz 
adapter A-t, mint az indítás és megállás 
parancsok forrását a külső vezérlési hely 
EXT1/KÜLSŐ1 számára.

20.02 Ext1 start trigger type 
(Külső1 indítás kioldás 
típus) 

1 = Level (Szint) A paraméter kiválasztja a szint-triggerelt 
indítási jelforrást a külső vezérlési hely 
EXT1/KÜLSŐ1 számára.

22.11 Ext1 speed ref1 
(Külső1 ford. szám ref1) 

4 = FB A ref1 A paraméter kiválasztja a terepibusz A 
referencia 1-et, mint forrást a 
fordulatszám referencia 1 számára.

1) Csak olvasható vagy automatikusan felismert/beállított
2) Példa

Hajtás paraméter Beállítás az 
ACS580 hajtásnál

Leírás
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12
Vezérlési lánc diagramok

A fejezet tartalma

A fejezet megadja a hajtás referencia láncait. A vezérlési lánc diagramok arra 
használhatóak, hogy nyomon követhetőek legyenek a paraméterek kölcsönhatásai, 
és az, hogy a paramétereknek hol van hatása a hajtás paraméter rendszerén belül.

Egy még általánosabb diagramért tekintse meg az A hajtás működési módjai 
fejezetet (83. oldal).
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További információ

A termékekkel és szolgáltatásokkal kapcsolatos kérdések

Kérdezzen bátran a termékekkel kapcsolatban a helyi ABB képviseletnél, megadva 
a termék típusát és/vagy sorozatszámát. Az ABB értékesítési-, támogató-, és szerviz 
szolgáltatásokkal foglalkozó kapcsolattartóinak listáját megtalálhatja a 
www.abb.com/searchchannels weboldalon.

Termékekkel kapcsolatos tréningek

Az oktatásokkal kapcsolatos információkért keresse fel a www.abb.com/drives 
oldalt, és válassza a Training courses menüpontot.

Visszajelzés az ABB hajtás gépkönyvekkel kapcsolatban

Szívesen fogadjuk a gépkönyvvel kapcsolatos észrevételeit. Keresse fel a 
ww.abb.com/drives oldalt, és válassza a Document Library – Manuals feedback form 
(LV AC drives) menüpontot (formanyomtatványt).

Az interneten elérhető dokumentumok tára 

A gépkönyvek és egyéb, a termékekkel kapcsolatos dokumentumok elérhetőek az 
interneten, PDF formátumban. Keresse fel a www.abb.com/drives oldalt, és válassza 
ki a Document Library menüpontot. Böngészhet a megjelenő tartalmak között, vagy 
megadhatja a pontos keresési feltételeket is, és leszűrheti a találatokat, például a 
dokumentum kód keresés mezőben történő megadásával.

http://www.abb.com/searchchannels
www.abb.com/searchchannels
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
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