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Instrucoes de seguranca

Conteudo deste capitulo

Este capitulo contém as instrugdes de seguranca que devem ser cumpridas durante
os trabalhos de instalagao, arranque, operagcao e manutengao do acionamento. A nao
observancia das instrugdes de seguranca, podem resultar em ferimentos, morte ou
danos.

Uso de avisos e notas

Os avisos informam sobre as condi¢des que podem provocar ferimentos ou morte
e/ou danos no equipamento. Também explicam como prevenir o perigo. Notas que
alertam para um facto ou condigao particulares, ou que informam sobre um assunto.

O manual utiliza os seguintes simbolos de aviso:

AVISO!
A O aviso de eletricidade informa sobre os perigos elétricos que podem provocar
ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

AVISO!

A O aviso geral informa sobre as condi¢cdes diferentes das provocadas por
eletricidade, que podem provocar ferimentos ou morte, ou danos no
equipamento.

AVISO!
& O aviso de dispositivos sensiveis a descargas eletrostaticas informa sobre o
risco de descarga eletrostatica que pode provocar danos no equipamento.



18 Instrucoes de seguranca

Seguranca geral na instalacao, arranque e manutencao

Estas instrugdes sao para todo o pessoal que opera no acionamento.

AVISO!
Cumpra estas instrucoes. Se ignorar as mesmas, podem ocorrer ferimentos
ou morte, ou danos no equipamento.

- Mantenha o acionamento na embalagem até ser instalado. Depois de o desembalar,
proteja o acionamento contra poeira, residuos e humidade.

+ Use o equipamento de protecao pessoal requerido: calcado de seguranca com
biqueira metdlica, 6culos e luvas de protecao e mangas compridas, etc. Algumas
pecas tém arestas afiadas.

« Levante um acionamento pesado com um dispositivo de elevagao. Use os pontos
de elevacao disponiveis para o efeito. Consulte os esquemas dimensionais.

- Cumpra as leis e regulamentagoes locais aplicaveis a elevagao, tais como os
requisitos para planeamento da elevagao, capacidade e condi¢ao do equipamento
de elevagao e formacao do pessoal.

« As barras de elevacgao fixas nos grandes armarios de transmissao sao pesadas.
Proceda com cuidado ao remover ou reinstalar as barras. Sempre que possivel,
use um dispositivo de elevacao ligado aos pontos de elevacao designados.

- Fixe o armario do acionamento ao chao para evitar que caia. O armario é pesado
e tem um centro de gravidade elevado. Ao retirar componentes ou médulos de
poténcia pesados existe o risco de queda. Quando necessario, fixe o armario
também a parede.

//l///i////

« Naosubaoucaminhe no teto do gabinete. Certifique-se que nada pressiona contra
o teto, nas placas laterais, traseiras ou na porta. Nao guarde nada no teto enquanto
a unidade estiver em operagao.

« N&o use a rampa de extracdao/ instalagdo do médulo com alturas de plinto que
excedam a altura maxima permitida.

- Segure a rampa de extragao/instalacao do médulo com cuidado.

«  Empurre o mdédulo para ointerior do armario e retire-o com cuidado, de preferéncia
com a ajuda de outra pessoa. Mantenha pressao constante com um pé na base
do mdédulo para evitar que o mdédulo caia para trds. Mantenha os seus dedos
afastados das extremidades da flange frontal do médulo!
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Nao movimentar o médulo sobre as rodas durante grandes distancias. Pode
danificar as rodas. Além disso, existe o risco de o mddulo cair.

Cuidado ao manusear um madulo alto. O médulo tomba facilmente porque é
pesado e tem um centro de gravidade elevado. Sempre que possivel, segure o
modulo com correntes. Nao deixe o médulo sem apoio especialmente sobre um
piso inclinado.

Use luvas de protecao e mangas compridas! Algumas pecas tém arestas afiadas.

Cuidado com as superficies quentes. Algumas partes, tais como os dissipadores
dos semicondutores de poténcia e as resisténcias de travagem, permanecem
quentes algum tempo apds o corte da alimentacgao elétrica.

Aspire a drea em volta do acionamento antes do arranque para evitar que a
ventoinha de refrigeracao atraia poeira para o interior do acionamento.

Certifique-se de que os residuos das furagoes, cortes e retificacdes ndao entram
para o acionamento durante a instalagao. A poeira é eletricamente condutora e
no interior do acionamento pode provocar danos ou mau funcionamento.

Certifique-se de que existe refrigeracao suficiente. Consulte os dados técnicos.

Mantenha as portas do armario fechadas quando o acionamento é ligado. Com
as portas abertas, existe o risco potencial de choque elétrico fatal, arco elétrico
ou explosao de arco de alta energia. Se nao for possivel evitar trabalhar num
acionamento alimentado, cumpraas leis e regulamentacgdes locais sobre trabalho
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em tensao (incluindo — mas nao limitado a — choque elétrico e protecao contra
arco).

Antes de ajustar os limites de operagcao do acionamento, certifique-se de que o
motor e todo o equipamento acionado suporta os limites de operacao definidos.

Antes de ativar as fungdes de rearme automatico de falhas ou de arranque
automatico do programa de controlo do acionamento, certifique-se de que nao
poderao ocorrer quaisquer situacoes perigosas. Estas funcdes restauram o
acionamento automaticamente e continuam a operagao depois de uma falha ou
de uma quebra de alimentacao. Se estas fun¢des estiverem ativadas, ainstalacao
deve ser claramente marcada como definido na IEC/EN/UL 61800-5-1, Subclausula
6.5.3, por exemplo, "ESTA MAQUINA ARRANCA AUTOMATICAMENTE".

O numero maximo de arranques do acionamento é de cinco em dez minutos.
Arranque muito frequentes podem danificar o circuito de carga dos condensadores
CC.

Se tiver ligados circuitos de segurancga ao acionamento (por exemplo, Bindrio
seguro off ou paragem de emergéncia), valide-os no arranque. Consulte as
instrucoes separadas para os circuitos de seguranca.

Cuidado com o ar quente que sai pelas saidas de ar.

Nao tape a entrada ou a saida de ar quando o acionamento estiver a funcionar.

Nota:

Se selecionar uma fonte externa para o comando de arranque e esta estiver ativa,
o acionamento arranca imediatamente apds o rearme de uma falha exceto se o
acionamento for configurado para arranque por impulso. Consulte o manual de
firmware.

Se o acionamento estiver em modo de controlo remoto, nao é possivel para-lo ou
arrancd-lo com a consola de programacgao.

Apenas pessoas autorizadas podem reparar um acionamento avariado.
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Seguranca elétrica na instalacao, arranque e manutencao

Precaucoes de seguranca elétrica

Estas precaugoes de seguranca elétrica sao destinadas para todo o pessoal que
trabalha no acionamento, cabo do motor ou motor.

AVISO!
A Cumpra estas instrucdoes. Se ignorar as mesmas, podem ocorrer ferimentos
ou morte, ou danos no equipamento.

Se nao é um eletricista qualificado, ndo execute qualquer trabalho de instalacao
ou de manutencao.

Realize estes passos antes de iniciar qualquer trabalho de instalagao ou de
manutencao.

1. Preparar-se para o trabalho.
«  Confirmar que tem uma ordem de trabalho.
« Realizar uma avaliagao dos riscos no local ou uma andlise dos perigos do
trabalho.
. Certificar-se de que tem disponiveis as ferramentas certas.
«  Certificar-se de que os trabalhadores sao qualificados.
« Selecionar o equipamento de protecao individual (EPI) certo.
« Parar o(s) motor(es).

2. ldentifique claramente o local e o equipamento de trabalho.

3. Desligartodas as fontes de tensao possiveis. Verificar se ndo é possivel a religagao.

Bloquear e marcar.

«  Abrir o dispositivo principal de desconexao do acionamento.

« Abraointerruptor de carga, se presente.

« Abraoseccionador do transformador de alimentacao. (O dispositivo de corte
principal no armario de acionamento nao desliga a tensao dos barramentos
de poténcia da entrada CA do armdrio de acionamento.)

- Feche ointerruptor ou interruptores de ligagao a terra ([Q9], opgao +F259)
se presente(s). Nao use forca excessiva, uma vez que o interruptor tem um
encravamento eletromagnético.

« Abra ointerruptor-seccionador de tensao auxiliar (se presente) e todos os
outros dispositivos de corte que isolem o acionamento de fontes de tensao
perigosas.

. Seestiver um motor de imanes permanentes ligado ao acionamento, desligue
o motor do acionamento com um interruptor de seguranca ou por outros
meios.

«  Abrir o dispositivo de isolamento principal do acionamento.

- Desligue todas as tensoes externas perigosas dos circuitos de controlo.

« Depois de desligar a alimentacao do acionamento, espere 5 minutos para
deixar que os condensadores do circuito intermédio descarreguem, antes de
continuar.

4. Proteger outras partes sob tensao no local de trabalho contra contacto e tomar
precaucdes especiais quando estiver junto a condutores descarnados.

5. Meca e verifique se a instalagao estd desligada. Use um dispositivo de teste de
tensdo. Se a medicao requerer aremocao ou desmontagem do acrilico de protecao
ou de outras estruturas do armario, siga as leis e regulamentagoes locais sobre
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trabalho em tensao (incluindo — mas nao limitado a — choque elétrico e protecao

contra arco).

« Antes e depois de medir a instalagao, verifique a operagao do dispositivo de
teste de tensao numa fonte de tensao conhecida.

. Certifique-se de que a tensao entre os terminais de poténcia de entrada do
acionamento (L1, L2, L3) e o barramento de ligagao a terra (PE) é zero.

. Certifique-se de que a tensao entre os terminais de saida de poténcia do
acionamento (T1/U, T2/V, T3/W) e o barramento de ligacdo a terra (PE) esta
é zero.
Importante! Repita a medigcdo também com a definicdo da tensdao CC do
dispositivo de teste. Meca entre cada fase e a terra. Existe um risco de carga
perigosa da tensdao CC devido a capacitancia de fuga do circuito do motor.
Esta tensao pode permanecer carregada durante muito tempo depois da
corrente de acionamento ter sido - desligada. A medicao descarrega a tensao.

o  Certificar-se de que a tensao entre os barramentos CC do acionamento e o
barramento de ligagao a terra (PE) é zero.

6. Instale uma ligagdo a terra tempordria como requerido pelas normas locais.

7. Solicite umalicenca de trabalho a pessoa responsavel pelo trabalho de instalagao
elétrica.

Instrucoes adicionais e notas

AVISO!
Cumpra estas instrucoes. Se ignorar as mesmas, podem ocorrer ferimentos
ou morte, ou danos no equipamento.

Se nao é um eletricista qualificado, ndo execute qualquer trabalho de instalagao
ou de manutencao.

- Mantenha as portas do armario fechadas quando o acionamento é ligado. Com
as portas abertas, existe o risco potencial de choque elétrico fatal, arco elétrico
ou explosao de arco de alta energia.

« Confirme se a rede de alimentacao elétrica, motor/gerador, ou as condi¢cdes
ambientais estao de acordo com os dados do acionamento.

. Nao realize testes de isolamento ou de resisténcia de tensdao no acionamento.

. Setem um pacemaker cardiaco ou outro dispositivo médico eletrdénico,
mantenha-se afastado da area circundante do motor, acionamento e cabos de
alimentacao quando o acionamento estiver em operacgao. Existem campos
eletromagnéticos presentes que podem interferir com o funcionamento desses
dispositivos. Isto pode ser prejudicial a saude.

-« A ABB nao recomenda a fixagao do armario por soldadura de arco. Se tiver que o
fazer, cumpra as instrugdes de soldadura que encontra nos manuais do
acionamento.

Nota:

- Quando o conversor de frequéncia estd ligado a poténcia de entrada, os terminais
do cabo do motor e o barramento CC estao a uma tensao perigosa.
O circuito de travagem, incluindo o chopper travagem (opg¢ao +D150) e aresisténcia
de travagem (opgao +D151) também estdao a uma tensao perigosa.
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Apds desligar o conversor de frequéncia da poténcia de entrada, estes permanecem
a uma tensao perigosa até que os condensadores do circuito intermédio terem
descarregado.

- Acablagem externa pode fornecer tensdes perigosas as saidas arelé das unidades
de controlo do acionamento.

« Afuncao de Binario seguro off nao remove a tensao dos circuitos principais e
auxiliares. A fungao nao é eficaz contra sabotagem ou ma utilizagao deliberada.

Cartas de circuito impresso

AVISO!

& Use uma pulseira de ligagao a terra quando manusear cartas de circuito
impresso. Nao toque nas cartas desnecessariamente. As cartas contém
componentes sensiveis a descargas eletrostaticas.

Ligacao a terra

Estas instrugcdes destinam-se aos responsaveis pela ligagao a terra do acionamento.

AVISO!

A Cumpra estas instrugoes. Se ignoradas, podem ocorrer ferimentos ou morte,
ou o mau funcionamento do equipamento e a interferéncia eletromagnética
pode aumentar.

Se ndo é um profissional elétrico qualificado, nao efetue o trabalho de ligacao
a terra.

- Ligue sempre a terra, o acionamento, o motor e o equipamento circundante. Isto
é necessario por motivos de seguranca pessoal.

- Certifique-se de que a condutividade dos condutores de ligacdo a terra de protecao
(PE) é suficiente e que sao cumpridos outros requisitos. Consulte as instrucoes
de planeamento elétrico do acionamento. Cumpra os regulamentos aplicaveis
nacionais e locais.

« Quando usar cabos blindados, faga uma ligacao a terra a 360° das blindagens dos
cabos nas entradas dos cabos para reduzir a emissao eletromagnética e as
interferéncias.

- Numainstalagao de multiplos acionamentos, ligue cada acionamento
separadamente ao barramento da terra de protecao (PE) da alimentacao.
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Seguranca geral na operacao

Estas instrugdes sao para todo o pessoal que opera o acionamento.

AVISO!
Cumpra estas instrucoes. Se ignorar as mesmas, podem ocorrer ferimentos

ou morte, ou danos no equipamento.

Mantenha as portas do armario fechadas quando o acionamento é ligado. Com
as portas abertas, existe o risco potencial de choque elétrico fatal, arco elétrico
ou explosao de arco de alta energia.

Se tem um pacemaker cardiaco ou outro dispositivo médico eletrénico,
mantenha-se afastado da area circundante do motor, acionamento e cabos de
alimentacao quando o acionamento estiver em operacgao. Existem campos
eletromagnéticos presentes que podem interferir com o funcionamento desses
dispositivos. Isto pode ser prejudicial a saude.

Execute um comando de paragem ao acionamento antes de rearmar uma falha.
Se selecionar uma fonte externa para o comando de arranque e esta estiver ativa,
o acionamento arranca imediatamente apds o rearme de uma falha exceto se o
acionamento for configurado para arranque por impulso. Consulte o manual de
firmware.

Antes de ativar as fungdes de rearme automatico de falhas ou de arranque
automatico do programa de controlo do acionamento, certifique-se de que nao
poderao ocorrer quaisquer situagoes perigosas. Estas fun¢des restauram o
acionamento automaticamente e continuam a operagao depois de uma falha ou
de uma quebra de alimentacao. Se estas fungdes estiverem ativadas, ainstalagao
deve ser claramente marcada como definido na IEC/EN/UL 61800-5-1, Subclausula
6.5.3, por exemplo, "ESTA MAQUINA ARRANCA AUTOMATICAMENTE".

Nota:

O ndmero maximo de arranques do acionamento é de cinco em dez minutos. Os
arranques muito frequentes podem danificar o circuito de carga dos
condensadores CC. Se precisar deiniciar ou de parar o acionamento, use as teclas
da consola de programacao ou os comandos através dos terminais de E/S do
acionamento.

Se o acionamento estiver em modo de controlo remoto, ndo é possivel para-lo ou
arranca-lo com a consola de programacao.
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Instrucoes adicionais para motores de imanes
permanentes

Seguranca na instalacao, arranque, manutencao

Estes avisos adicionais sao relativos a acionamento de motores de imanes
permanentes. As restantes instru¢oes de seguranca neste capitulo também sdo validas.

AVISO!
A Cumpra estas instrucdoes. Se ignorar as mesmas, podem ocorrer ferimentos
ou morte, ou danos no equipamento.

Se nao é um eletricista qualificado, ndo execute qualquer trabalho de instalacao
ou de manutencao.

« Nao realize qualquer trabalho no acionamento quando um motor de imanes
permanentes em rotagao estiver ligado ao mesmo. Um motor de imanes
permanentes em rotacao energiza o acionamento, incluindo os seus terminais de
poténcia de entrada.

Antes dos trabalhos de instalacao, arranque e manutenc¢ao no acionamento:
» Parar o acionamento.

« Desligue o motor do acionamento com um interruptor de segurancga ou por outros
meios.

- Se nao for possivel desligar o motor, certifique-se de que o motor ndao consegue
rodar durante os trabalhos. Certifique-se de que nenhum outro sistema, como
acionamentos de arrasto hidraulicos, consegue rodar o motor diretamente ou
através de uma ligagdao mecanica como, feltro, lamina, corda, etc.

- Siga os passos na seccao Precaucoes de seguranca elétrica (pagina 21).

+ Instale uma ligacao a terra temporaria nos terminais de saida do acionamento
(T1/U, T2/V, T3/W). Ligue os terminais de saida em conjunto, assim como ao PE.

Durante o arranque:

- Certifique-se de que o motor nao pode operar em sobrevelocidade, por exemplo,
acionado pela carga. O excesso de velocidade do motor provoca sobretensao que
pode danificar ou destruir os condensadores no circuito intermédio do
acionamento.

Seguranca na operacao

AVISO!

A Certifique-se de que o motor nao pode operar em sobrevelocidade, por exemplo,
acionado pela carga. O excesso de velocidade do motor provoca sobretensao
que pode danificar ou destruir os condensadores no circuito intermédio do
acionamento.
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Introducao ao manual

Conteudo deste capitulo

Este capitulo descreve o manual. Inclui uma tabela com os passos de verificagdo da
entrega, instalacdo e arranque do acionamento. A tabela faz referéncia a
capitulos/seccdes neste e em outros manuais.

Destinatarios

Este manual destina-se a profissionais que planeiam a instalagao, instalam,
comissionam e realizam trabalhos de manutencao no acionamento ou que criam
instrucoes para o utilizador final relacionadas com a instalacao e a manutencao do
acionamento.

Leia 0 manual antes de trabalhar com o acionamento. E esperado que o leitor tenha
conhecimentos basicos de eletricidade, eletrificagao, componentes elétricos e simbolos
esquematicos de eletricidade.

Categorizacao por tamanho e cédigo de opcao

O tamanho do chassis identifica informacao relativa apenas a um determinado
tamanho de chassis do acionamento. O tamanho do chassis é apresentado na etiqueta
de designacao de tipo. Todos os tamanhos de chassis estao listados nos dados
técnicos.

O cdédigo da opcao (A123) identifica informacao relativa apenas a uma determinada
selecdo opcional. As op¢des incluidas no acionamento estao listadas na etiqueta de
designacao de tipo.



28 Introducgao ao manual

Utilizacao de designagoes de componentes

Alguns nomes de dispositivos no manual incluem a designacao do componente entre
paréntesis (por exemplo, [Q20]). Isto ajudara a identificar os componentes nos

esquemas de circuito do acionamento.

Fluxograma de instalacao rapida, comissionamento e

operacao.

Tarefa

Planeie a instalacdo elétrica e adquira os acessérios necessa-

rios (cabos, fusiveis, etc.).

Verifique as gamas, os requisitos de fluxo do ar de refrige-
racao, aligacao da entrada de alimentacgao, a compatibilidade
do motor, a ligacdo do motor e outros dados técnicos.

¥

Verificar o local da instalacgao.

Desembale e verifique o acionamento (apenas unidades intac-

tas podem ser arrancadas).

Certifique-se de que todos os mddulos opcionais e equipa-
mento necessario estio presentes e corretos.

Instalar o acionamento mecanicamente.

2

Passar os cabos.

¥

Se o acionamento for ligado a um sistema IT (sem terra), veri-
ficar se o acionamento nao estd equipado com filtro EMC

+E202.

¥

Ligar os cabos de alimentagao.
Ligar os cabos de controlo.

A
Verificar a instalagao.

A
Arranque do acionamento.

g

Operar o acionamento: arrancar, parar, controlo de velocidade,

etc.

Ver

Instrugdes para planeamento da insta-
lagdo elétrica (pagina 91)
Dados técnicos (pagina 227)

Condigoes ambiente (pagina 244)

Instalacdo mecanica (pagina 67)

Passagem dos cabos (pagina 108)

Verificagao de compatibilidade - Sistema
de terra Tl (ndo ligado a terra) (pagi-
na 120)

Instalacdo elétrica (pagina 119)

Lista de verificacao da instalacao (pagi-
na 175)

Se o acionamento estiver parado durante
mais de um ano, beneficiar os condensa-
dores da ligagdo CC. Consulte Converter
module capacitor reforming instruc-
tions(3BFE64059629 [Inglés]).

Arranque (pagina 177)

Guia rapido de arranque do ACS880,
manual de firmware


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Termos e abreviaturas

Termo

Descricao

Acionamento

Conversor de frequéncia para controlo de motores CA

ATEX As diretivas 2014 /34 /EU e 1999/92/EC sao normalmente designadas por di-
retivas ATEX (desde "Atmosphéres Explosibles")

BCU Tipo de unidade de controlo

Chassis, tamanho Dimensdes fisicas do acionamento ou médulo de poténcia

CMF Filtro de modo comum

EMC Compatibilidade eletromagnética

EMI Interferéncia eletromagnética

FAIO-01 Médulo de extensao de E/S analdgico

FEN-01 Mddulo interface codificador incremental TTL opcional

FEN-11 Mddulo de interface codificador absoluto opcional

FEN-21 Moddulo de interface descodificador opcional

FEN-31 Moédulo interface codificador incremental HTL opcional

FIO-11 Mddulo de extensao de E/S analdgicas opcional

FPTC-01 Médulo de protecdo termistor opcional.

FPTC-02 Mdédulo de protecao termistor com certificacdo ATEX opcional para atmosferas

potencialmente explosivas.

FSO-12, FSO-21
IGBT

Mdédulos de seguranca funcional opcionais
Transistor bipolar da porta isolada

Mdédulo de poténcia

Termo comum para moédulo de acionamento, mddulo inversor, médulo de
alimentagao, médulo de chopper de travagem, etc.

RFI
STO
UcCu

Interferéncia de radiofrequéncia
Funcgao de binario seguro off (IEC/EN 61800-5-2)
Tipo de unidade de controlo

Unidade de alimentacao

Unidade inversora

USCA-02

Mdédulo(s) de alimentagdo sob o controlo de uma unidade de controlo, e
componentes relacionados.

Mddulo(s) inversor(es) sob o controlo de uma unidade de controlo e compo-
nentes relacionados. Uma unidade inversora normalmente controla um motor.
Adaptador para instalar os médulos opcionais da série F na unidade de con-
trolo UCU.

Documentos relacionados

Estao disponiveis manuais na Internet. Consulte abaixo o cédigo/link relevante. Para
mais documentacao, aceda a www.abb.com/drives/documents.

ACS880-07 (560 to 2800 kW) manuals



http://www.abb.com/drives/documents
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK105713A6663&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Principio de operacao e descricao de
hardware

Conteudo deste capitulo

Este capitulo descreve resumidamente os principios de operagao e de construcao do
acionamento.

Principio de operacao

O ACS880-07 é um acionamento instalado em armario e arrefecido a ar para controlo
de motores CA assincronos de indugao, motores sincronos de iman permanente,
motores sincronos de relutancia (SynRM) da ABB e servomotores CA de indugao.

O acionamento é constituido por diversos cubiculos que contém os terminais de
alimentacao e do motor, 1 a 4 médulos de alimentagao a diodos, 2 a 5 mddulos
inversores e equipamento opcional. A disposicao atual dos compartimentos pode
variar de tipo para tipo e das opg¢des selecionadas.
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Panoramica do diagrama de circuito do acionamento

”@” b0 §o g0

AC supply

*Interruptor-seccionador principal (Q1.1)

*Fusiveis CA

Os chassis 1xD8T + 2xR8i (6 impulsos), 2xD7T + 2xR8i (12 impulsos), 2xD8T + nxR8i (12 impulsos)
tem fusiveis CA instalados apenas no cubiculo de entrada (ICU). Os chassis 2xD8T + 2xR8i e
superior (6 impulsos) e 4xD8T + nxR8i (12 impulsos) tém fusiveis CA instalados para cada
maodulo de alimentagdo no(s) cubiculo(s) do médulo de alimentagdo. Os fusiveis CA comuns
adicionais sdo instalados no cubiculo de entrada (ICU) se estiver instalado o contactor geral
principal (+F250)

*Contactor principal (Q2.1). Opcional (+F250) com chassis 2xD7T + 2xR8i, 2xD8T + 2xR8i e
2xD8T + 3xR8i Unidades de 12 impulsos tem dois contactores (Q2.1 e Q2.2).

*Com unidades maiores, um disjuntor do circuito de ar é opcional (+F255) ou standard, substituindo
os itens 1...3. Cada mddulo de alimentacao tem fusiveis CA dedicados instalados no cubiculo(s) do
mddulo de alimentacao.

4 Mdédulo de alimentagdo. Converte corrente e tensao alterna em corrente e tensao direta.
O médulo contém uma bobina de entrada CA.
O ACS880-07tem1...4 mddulos de alimentacao ligados em paralelo. As unidades de 12 impulsos
tém um ou dois médulos de alimentagao por cada linha de alimentacdo de 6 impulsos.
Barramento CC

6 Fusiveis inversor CC

7 Mddulo inversor. Converte corrente e tensao direta em corrente e tensao alterna. O ACS880-
07 tem 2...5 mddulos inversores ligados em paralelo.
Motor
**Fusiveis CC do chopper de travagem

10 **Chopper de travagem. Conduz o excesso de energia do circuito CC intermédio do acionamento
para a resisténcia de travagem, quando necessario. O chopper funciona quando a tensdo CC
excede um determinado limite maximo. A subida de tensdo é normalmente causada por desa-
celeragdo (travagem) de um motor de elevada inércia.

11 **Resisténcias de travagem

**Q chopper travagem (+D150) e resisténcias (+D151) estao opcionalmente disponiveis para os tamanhos
de chassis 1xD8T + 2xR8i e superior. Consulte o capitulo Travagem com resisténcias (pagina 337).
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‘ 12 Interruptor tensao auxiliar (Q21) com fusiveis

13 Transformadores de tensdo auxiliar (T21, T101, T111). T21 é standard; T101 e T111 sdo adicionados
sempre que requerido pelas op¢des pedidas.

Ligacao 12 impulsos (opcao +A004)

A figura abaixo ilustra a diferenca entre as ligagdes de alimentacao CAa6eal2
impulsos. A ligacdao a 6 impulsos é padrao.

Alguns tipos de acionamento estdo disponiveis na versdo a 12 impulsos (opg¢ao +A004).

Aligagdo a 12 impulsos elimina a quinta e a sétima harmdnicas, o que reduz
substancialmente a distor¢cao harmdnica da corrente de linha e as emissoes conduzidas.

Aligagdo a 12 impulsos requer um transformador de trés enrolamentos, ou dois
transformadores separados. Existe um desvio de fase de 30 graus entre as linhas de
alimentacdo a 6 impulsos, que estao ligadas a diferentes mdédulos de alimentacao
através de um equipamento de comutacgao elétrica separado.
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Ligagdo a 6 impulsos

Ligagao a 12 impulsos
Transformador

Equipamento de comutacao

W N = I >

Mddulos de alimentacdo a diodos
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Alinhamento do armario e esquemas de layout

Chassis 1xD8T+2xR8i
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Exemplo de alinhamento de armario

A Cubiculo de controlo auxiliar (ACU). Contém controlos eletrénicos e ligagdes de E/S do cliente.
Consulte a secgao Esquema do cubiculo do controlo auxiliar (ACU) (pagina 42).

B Cubiculo de entrada (ICU). Contém os terminais do cabo de entrada de poténcia de entrada e
aparelhagem.
Cubiculo do mdédulo de alimentag¢do. Contém o mddulo de alimentagdo D8T.
Cubiculo do médulo inversor. Contém dois mddulos inversores R8i. Como standard, os cabos
do motor sao passados de cada mddulo inversor para o motor, exceto se o acionamento estiver
equipado com as opg¢des +H359 (cubiculo do terminal comum do motor), +H366 (terminais
de saida comuns) ou +E206 (filtros sinusoidais).

1 Interruptor-seccionador principal (Q1.1)

2 Interruptor de tensao auxiliar (Q21)

3 Painel de controlo do acionamento. Consulte a secgao Consola de programacao (pagina 50).

4 Interruptores e luzes da porta. Consulte a secgao Dispositivos da porta (pagina 48).
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Exemplo de layout do armario

>

Cubiculo de controlo auxiliar (ACU). Consulte a sec¢do Esquema do cubiculo do controlo auxiliar
(ACU) (pagina 42).

Passa-cabo do cabo de entrada, barramento PE
Terminais de entrada

Interruptor-seccionador principal (Q1.1)

Interruptor de terra (ligacao a terra) (Q9.1) (opcional)

Fusiveis CA

Contactor principal (Q2.1) (opcional)
Interruptor tensao auxiliar (Q21) com fusiveis

ventoinha de refrigeracao do cubiculo de entrada

Ol N o0 |l W M+

Médulo de alimentagao

=
o

Fusiveis inversor CC

[y
[

Mddulos inversores Os terminais de saida estao situados atras de cada médulo. Cada médulo
deve ser individualmente ligado ao motor usando cabo separado, exceto se o acionamento
estiver equipado com as opg¢des +H359 (cubiculo do terminal comum do motor), +H366 (ter-
minais de saida comuns) ou +E206 (filtros sinusoidais).
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Chassis 2xD7T+2xR8i (ligacao a 12 impulsos, opcao +A004)
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Exemplo de alinhamento de armario

Cubiculo de controlo auxiliar (ACU). Contém controlos eletrénicos e ligagdes de E/S do cliente.
Consulte a secgao Esquema do cubiculo do controlo auxiliar (ACU) (pagina 42).

Cubiculo de entrada (ICU). Contém os terminais do cabo de entrada de poténcia de entrada e
aparelhagem. Com a opc¢ao +F259 (interruptor de ligagdo a terra), existem dois cubiculos de
entrada, um para cada linha de alimentagao a 6 impulsos.

Cubiculo do médulo de alimentag¢do. Contém dois mddulos de alimentacao D7T, cada um dos
quais ligado a diferentes linhas de alimentacao a 6 impulsos.

Cubiculo do médulo inversor. Contém dois mddulos inversores R8i. Como standard, os cabos
do motor sao passados de cada mddulo inversor para o motor, exceto se o acionamento estiver
equipado com as opgoes +H359 (cubiculo do terminal comum do motor), +H366 (terminais
de saida comuns) ou +E206 (filtros sinusoidais).

Interruptor-seccionador principal (Q1.1)
Interruptor de tensdo auxiliar (Q21)

Painel de controlo do acionamento. Consulte a sec¢dao Consola de programacao (pagina 50).

Al Wl VR

Interruptores e luzes da porta. Consulte a secgao Dispositivos da porta (pagina 48).
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Exemplo de layout do armario

>

Cubiculo de controlo auxiliar (ACU). Consulte a sec¢do Esquema do cubiculo do controlo auxiliar
(ACU) (pagina 42).

Passa-cabo do cabo de entrada, barramento PE
Terminais de entrada

Interruptor-seccionador principal (Q1.1)

Fusiveis CA

Contactores principais (Q2.1 e Q2.2) (opcional)

0o N oUW NV

Interruptor tensao auxiliar (Q21) com fusiveis
Ventoinhas de refrigeracdo do cubiculo de entrada

Médulos de alimentagao. Cada médulo estd ligado a diferentes linhas de alimentagdo a 6 im-
pulsos.

Fusiveis inversor CC

10

Mddulos inversores Os terminais de saida estao situados atras de cada médulo. Cada mdédulo
deve ser individualmente ligado ao motor usando cabo separado, exceto se o acionamento
estiver equipado com as opg¢des +H359 (cubiculo do terminal comum do motor), +H366 (ter-
minais de saida comuns) ou +E206 (filtros sinusoidais).
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Chassis 2xD8T+3xR8i
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Exemplo de alinhamento de armario

A Cubiculo de controlo auxiliar (ACU). Contém controlos eletrénicos e ligagdes de E/S do cliente.
Consulte a seccdo Esquema do cubiculo do controlo auxiliar (ACU) (pagina 42).

B Cubiculo de entrada (ICU). Contém os terminais do cabo de entrada de poténcia de entrada e
aparelhagem.

@ Cubiculo do médulo de alimentagdo. Contém dois médulos de alimentagao D8T.
Cubiculo do médulo inversor. Contém trés mddulos inversores R8i. Como standard, os cabos
do motor sao passados de cada mddulo inversor para o motor, exceto se o acionamento estiver
equipado com as opgdes +H359 (cubiculo do terminal comum do motor) ou +H366 (terminais
de saida comuns).

1 Interruptor-seccionador principal (Q1.1)

2 Interruptor de tensao auxiliar (Q21)

3 Painel de controlo do acionamento. Consulte a secgao Consola de programacao (pagina 50).

4 Interruptores e luzes da porta. Consulte a secgao Dispositivos da porta (pagina 48).
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Exemplo de layout do armario

>

Cubiculo de controlo auxiliar (ACU). Consulte a sec¢ao Esquema do cubiculo do controlo auxiliar
(ACU) (pagina 42).

Passa-cabo do cabo de entrada, barramento PE

Terminais de entrada
Interruptor-seccionador principal (Q1.1)
Interruptor de terra (ligacao a terra) (Q9.1) (opcional)

Fusiveis CA comum (instalados com contactor principal opcional)

Contactor principal (Q2.1) (opcional)

O O N OV b W NV

=
o

Interruptor tensao auxiliar (Q21) com fusiveis
Ventoinhas de refrigeracdo do cubiculo de entrada
Fusiveis CA do mdédulo de alimentacao

Mddulos de alimentacao

[y
[

Fusiveis inversor CC

[y
n

Moddulos inversores Os terminais de saida estao situados atras de cada médulo. Cada médulo
deve ser individualmente ligado ao motor usando cabo separado, exceto se o acionamento
estiver equipado com as opgdes +H359 (cubiculo do terminal comum do motor) ou +H366
(terminais de saida comuns).
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Chassis 3xD8T+4xR8i (com disjuntor principal, opcao +F255)

W © © ®

(TS - T TG | T -

==
==
(o)
==
==

Exemplo de alinhamento de armario

A Cubiculo de controlo auxiliar (ACU). Contém controlos eletrénicos e ligagdes de E/S do cliente.
Consulte a secgao Esquema do cubiculo do controlo auxiliar (ACU) (pagina 42).

B Cubiculo de entrada (ICU). Contém os terminais do cabo de entrada de poténcia de entrada e
aparelhagem.

C Cubiculo do mdédulo de alimentacao. Contém trés mddulos de alimentacdo D8T.

D,E |Cubiculos médulo inversor 1 e 2. Cada cubiculo contém dois mddulos inversores R8i. Como
standard, os cabos do motor sdo passados de cada mddulo inversor para o motor, exceto se
o acionamento estiver equipado com as opgdes +H359 (cubiculo do terminal comum do motor)
ou +H366 (terminais de saida comuns).

Disjuntor principal (Q1) (opg¢ao +F255)
Interruptor de tensdo auxiliar (Q21)

Painel de controlo do acionamento. Consulte a seccdo Consola de programacao (pagina 50).

P VVEEN VR

Interruptores e luzes da porta. Consulte a secgao Dispositivos da porta (pagina 48).
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Exemplo de layout do armario

Cubiculo de controlo auxiliar (ACU). Consulte a sec¢ao Esquema do cubiculo do controlo auxiliar
(ACU) (pagina 42).

Passa-cabo do cabo de entrada, barramento PE
Terminais de entrada
Ventoinhas de refrigeracdo do cubiculo de entrada

Disjuntor principal (Q1) (opgao +F255)

Interruptor tensao auxiliar (Q21) com fusiveis

W O N OV W NV =

Interruptor de terra (ligacao a terra) (Q9.1) (opcional)
Fusiveis CA do mdédulo de alimentacdo
Médulos de alimentagao

Fusiveis inversor CC

=
o

Mddulos inversores Os terminais de saida estao situados atras de cada médulo. Cada médulo
deve ser individualmente ligado ao motor usando cabo separado, exceto se o acionamento
estiver equipado com as opg¢des +H359 (cubiculo do terminal comum do motor) ou +H366
(terminais de saida comuns).
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Esquema do cubiculo do controlo auxiliar (ACU)

Um exemplo de layout do cubiculo de controlo auxiliar (ACU) é apresentado abaixo.
A esquerda: Estrutura basculante fechada, placas de montagem destacaveis colocadas.
A direita: Estrutura basculante aberta, sem placas de montagem destacaveis.

=
TIOOOUOY lll

L 33 ”I

29 5

LA(0000000000]0000000000] p E:I °

Seccionador-fusivel F101. No primario do
transformador T101 (item 27).

Seccionador-fusivel (F27) para as saidas da
ventoinha de refrigeracao do motor (opgdes
+M602...610)

Unidade de controlo de alimentagao (A51).
Consulte o capitulo Unidades de controlo do
acionamento (pagina 147).

19

20

21

Passa-cabos para cabos de controlo

Bloco terminal (X68) para o médulo de
funcdes de seguranca FSO-xx (opgao +Q972
ou +Q973)

Bloco terminal de E/S (opgao +L504). AsE/S
da unidade de controlo do inversor sdo liga-
das a este bloco.

Unidade inversora de controlo (A41). Podem
ser instaladas na unidade trés extensdes de
E/S opcionais, interface codificador ou mo-
dulos adaptadores fieldbus. Os mdédulos
adicionais sao instalados noitem 13. Consul-
tar o capitulo Unidades de controlo do acio-
namento (pagina 147).

22

Ponto de ligacdo a terra/fixagdo para cabos
de controlo
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5 |Disjuntor de tensdo auxiliar F112. No secunda- 23 |Alimentacdo de poténciaa 24 V CC e mdédulo
rio do transformador T111 (item 29). Montado amortecedor
na parede interior do lado direito.

6 | Interruptor (FO0) para monitorizacao de falha 24 |Arrancadores e contactores da ventoinha do
a terra (item 12). motor (opgdes +M602...610).

7 |Mddulo de fungdes de seguranga FSO-xx 25 |Blocos terminais (X601) para ligagdes da
(opcao +Q972 ou +Q973 e outras opgdes que ventoinha do motor (opg¢des +M602...610).
requerem FSO-xx)

8 |Relés de monitorizagdo de temperatura 26 |Alimentacdo de poténcia a 24 V CC para ilu-
(opgdes +L505 e +L506). Os terminais (X506) minagao do armario (opg¢do +G301).
estdo situados atras da placa de montagem
destacavel.

9 |Estrutura basculante 27 | Transformador de tensdo auxiliar T101 (atras
do cubiculo, ndo visivel). Alimenta IP54, ven-
toinhas de refrigeracdo do armario do chop-
per de travagem e resisténcia de travagem
(opgdes +B0O55, +D150 e +D151).

10 |Calha de montagem para equipamento adi- 28 |Transformador de tensao auxiliar T21 (atras

cional do cubiculo, nao visivel). Alimenta os circuitos
de controlo e as ventoinhas de refrigeracao
na unidade de entrada (ICU) e na unidade de
controlo auxiliar (ACU).

11 |Relés de seguranca para opgdes de segu- 29 |Transformador de tensao auxiliar T111.
ranca (paragem de emergéncia, bindrio segu- (Apenas equipamento personalizado.)
ro off)

12 |Monitorizagdo de falha a terra para sistemas 30 |Disjuntores de tensao auxiliar F22 e F102. No
ndo ligados a terra (opgao +Q954) secundario dos transformadores T21 (item

28) e T101 (item 27) respetivamente.

13 |Adaptador de extensao FEA-03 (opcao 31 Ajustedatensdaodeentrada paratransforma-
+L515). dor de tensao auxiliar T101 (item 27)

14 |Interruptor e disjuntor para aquecedor de 32 |Ajuste datensao de entrada para transforma-
ambiente do motor fornecido externamente dor de tensao auxiliar T21 (item 28)

(opgao +G313). Os terminais (X313) estdo si-
tuados atras da placa de montagem destaca-
vel.

15 |Interruptor e disjuntor para tensao de contro- 33 |Ajuste datensao de entrada para transforma-
lo fornecida exteriormente (opg¢ao +G307), dor de tensao auxiliar T111 (item 29)
ex. UPS. Os terminais (X307) estao situados
atrds da placa de montagem destacdvel.

16 |Interruptor e disjuntor para iluminacao e 34 |Blocos terminais
aquecimento do armario fornecido externa- X250: indicacio do estado do interruptor-
mente (op¢des +G300 e +G301). Os terminais seccionador principal e contactor
(X300) estao situados atras da placa de X951: ligacio do botdo de paragem de
montagem destacavel. emergéncia externa

X954: indicagdo de alarme de falha a terra
X957: para ligacao do interruptor de pre-
vencao de arranque inesperado.

Montado na parede do lado esquerdo.

17 |Seccionadores-fusivel F21 No primario do 35 |Elemento aquecedor do cubiculo (opgao
transformador T21 (item 28). Montado numa +G300). Montado na parede do lado direito.
placa destacavel.

18 |Seccionadores-fusivel F111. No primario do

transformador T111 (item 29). Montado numa
placa destacavel.
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Visao geral das ligacoes de poténcia e de controlo (BCU-x2)

O esquema apresenta as ligagdes de poténcia e dos interfaces de controlo do
acionamento.

A Acionamento

B Unidade de controlo de alimentacao (A51)

C Unidade de controlo do inversor (A41)

1 Os mddulos opcionais podem ser inseridos nas ranhuras 1, 2, 3 e 4 como se segue:

2 Tipo de médulo Ranhuras
Mddulos de extensao de E/S analdgicas e digitais 1,2,3
Mddulos de interface de realimentacao 1,2,3
Médulos de comunicacgao fieldbus 1,2,3

Mdédulo de comunicag¢do opcional RDCO -04 DDCS (equipamento padrdo). De 4
série, uma ligagdo de fibra ética liga as unidades de controlo da alimentagao
e doinversor.

Os médulos adicionais podem ser instalados num adaptador de extensao opcional FEA-03 |i-
gado ao médulo RDCO na ranhura 4.
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3 Unidade de memoria

4 Ligagdo para médulo de fungdes de seguranga FSO

5 Consola de programacao e ligagao PC

6 Blocos terminais na unidade de controlo do inversor. Estes terminais sao ligados opcionalmente
ao bloco terminal X504 no armario de controlo auxiliar do acionamento.

7 Ligacao de fibra ética para cada médulo inversor. Da mesma forma, cada médulo de alimentacao
esta ligado a unidade de controlo da alimentacdo por cabos de fibra dtica.

8 Blocos terminais para ligagoes do cliente instaladas no armario do acionamento. Sobre as lo-
calizagbes, consulte a seccdo Esquema do cubiculo do controlo auxiliar (ACU) (pagina 42).

9 Unidade de alimentacgdo (constituida por um ou mais médulos)

10 |Ligacdo CCintermédia

11 Unidade inversora (constituida por dois ou mais médulos)

12 Chopper travagem opcional (+D150) e resisténcias (+D151)
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Visao geral das ligacoes de poténcia e de controlo
(UCU-22...24)

O esquema apresenta as ligagdes de poténcia e dos interfaces de controlo do
acionamento.

A Acionamento

B Unidade de controlo de alimentagao (A51)
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C Unidade de controlo do inversor (A41)
1 Os médulos opcionais podem ser inseridos nas ranhuras 1, 2, 3 € 4 como se segue:
Tipo de médulo Ranhuras
Médulos de extensao de E/S analdgicas e digitais 1,2,3
Maddulos de interface de codificador 1,2,3
Médulos de comunicacao fieldbus 1,2,3
Médulo de comunicagdo opcional RDCO -04 DDCS (equipamento padrdo). De 4
série, uma ligagado de fibra ética liga as unidades de controlo da alimentagao
e doinversor.
Os médulos adicionais podem ser instalados num adaptador de extensao opcional FEA-03 [i-
gado ao médulo RDCO na ranhura 4.
3 Unidade de memoaria
4 Nao usada
5 Consola de programacao e ligacdao PC
6 Portas Ethernet para comunicacao fieldbus (XETH 1...2) e comunicacao de ferramentas (XETH
3...4). Nao usado.
7 Blocos terminais na unidade de controlo do inversor. Estes terminais sao ligados opcionalmente
ao bloco terminal X504 no armario de controlo auxiliar do acionamento.
8 Ligacao de fibra ética para cada médulo inversor. Da mesma forma, cada médulo de alimentacao
esta ligado a unidade de controlo da alimentacdo por cabos de fibra tica.
9 Blocos terminais para liga¢des do cliente instaladas no armario do acionamento. Sobre as lo-
calizagbes, consulte a seccdo Esquema do cubiculo do controlo auxiliar (ACU) (pagina 42).
10 Unidade de alimentacgdo (constituida por um ou mais mddulos)
11 Ligagdo CC intermédia
12 Unidade inversora (constituida por dois ou mais médulos)
13 Chopper travagem opcional (+D150) e resisténcias (+D151)
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Dispositivos da porta

Etiquetaem | Etiquetano |Descricao

Inglés idioma local
1 READY PRONTO Luz Pronto (opgao +G327)
2 RUN EMFUNCIONA- | Indicador de marcha (opgao +G328)
MENTO
3 FAULT FALHA Luz Falha (opgao +G329)
4 |ENABLE /RUN| PERMISSAO |Interruptor sinal de permissdo func para a unidade de alimentacio

0-1 FUNC . N R .
0 Sinal de Permissao Func desligado (o arranque da unidade

de alimentacao nao é permitido)

1 Interruptor dp sinal de permissao func ligado (o arranque
da unidade de alimentacdo é permitido) Fechar o contactor
principal, (se presente).

5 |E-STOP RESET |REARME PARA-|Botdo de rearme da paragem de emergéncia (apenas com opgdes
GEM DE de paragem de emergéncia)
EMERGENCIA

6 |EARTHFAULT| FALHADE |Luzdeindicacdo de falhadeterraebotdo depressio dereposicao
TERRA (opgao +Q954)

7 - - Reservado para equipamento personalizado sob pedido

8 | EMERGENCY | PARAGEM DE |Botdo de pressao de paragem de emergéncia (apenas com opgdes
STOP EMERGENCIA |de paragem de emergéncia)

O esquema depende das opc¢oes selecionadas.
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Dispositivo de corte principal (Q1.1)

Dependendo da configuragao do acionamento, o dispositivo de corte principal do
acionamento é um interruptor-seccionador ou um disjuntor principal. As unidades
com um interruptor-seccionador também tém um contactor principal.

O dispositivo de corte principal liga e desliga a alimentacgao principal ao acionamento.
Para desligar a alimentacao principal, rode o interruptor-seccionador para a posicao
0 (OFF), ou retire o disjuntor principal (dependendo o dispositivo que esta instalado).

AVISO!

A O dispositivo de corte principal ndo isola os terminais de entrada de poténcia,
medidores de tensdao CA ou o circuito de tensao auxiliar da linha de poténcia.
Para isolar o circuito de tensao auxiliar, abra o interruptor de tensao auxiliar
(Q21). Paraisolar os terminais de entrada de poténcia e os medidores de tensao
CA, abra o disjuntor principal do transformador de alimentagao.

Para fechar o dispositivo de corte principal, a tensao auxiliar deve estar ligada e o
interruptor de terra (se presente) deve estar aberto.

Interruptor de tensao auxiliar [Q21]

O interruptor de tensao auxiliar controla a alimentacao para os transformadores de

tensao auxiliar. O transformador alimenta os circuitos de controlo no interior do

acionamento, tais como ventoinhas, relés e equipamentos de medigao.
Interruptor de terra (ligacao a terra) [Q9), opcional

O interruptor de ligacdo a terra [Q9] (opcao +F259) liga o barramento de poténcia CA
principal ao barramento PE. As unidades com ligacao a 12 impulsos (opg¢ao +A004)
tém dois interruptores, [Q9.1] e [Q9.2], um para cada linha de alimentagao a 6 impulsos.

Para fechar o interruptor de ligagao a terra, a tensao auxiliar deve estar ligada e o
dispositivo de corte principal deve estar aberto.

AVISO!
O interruptor de ligagao a terra ndo liga a terra os terminais de entrada de
poténcia do acionamento ou dos circuitos de tensao auxiliares (controlo).

Outros dispositivos na porta

- Voltimetro (opgao +G334); fornecido com um interruptor seletor de fase.

Nota: A tensao é medida no lado da alimentagao do interruptor principal ou
disjuntor.

+ Medidor de corrente CA (opgao +G335) em uma fase.
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Consola de programacao

A ACS-AP-S é ainterface do utilizador do acionamento. Fornece os controlos essenciais,
tais como Arranque/Paragem/Sentido/Rearme/Referéncia, e os ajustes dos
parametros para o programa de controlo do inversor.

A consola de programacao pode ser retirada puxando-a para a frente a partir do bordo
superior e reinstalada pela ordem inversa. Sobre a utilizagdao da consola de
programacao, consultar ACS- AP- |,- S, -W and ACH- AP- H,- W Assistant control panels
user’s manual(3AUA0000085685 [Inglés]) e o manual de firmware.

ABb

e

Controlo por ferramentas PC

Existe um conector USB na frente da consola que pode ser usado para ligar um PC ao
acionamento. Quando um PC é ligado a consola de programacao, o teclado da mesma
é desativado.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Descricoes das opcoes

Nota: Nem todas as opgoes estao disponiveis para todos os tipos de acionamento,
sao incompativeis com algumas outras opg¢des ou exigem engenharia adicional.

Grau de protecao
Defini¢coes

De acordo com a IEC/EN 60529, o grau de protecao é indicado por um cédigo IP onde
o primeiro digito significa a protecao contra entrada de objetos sdlidos estranhos e
o segundo digito, protecao contra a entrada de dgua. Os cédigos IP do armario
standard e as op¢oes abrangidas neste manual sao definidas abaixo.

Cédigo O equipamento esta protegido...

1P Primeiro nimero Segundo nimero

P22 contra entrada de objetos sdlidos estranhos |contra gotas de (15° inclinagdo) dgua
> 12.5 mm diametro *

IP42 contra entrada de objetos sdlidos estranhos |contra gotas de (15° inclinagdo) dgua
>1mm

IP54 protegido contra poeiras contra salpicos de agua

* significa para protecao de pessoas: contra acesso a partes perigosas com os dedos

IP22 (UL Tipo 1)

O grau de protecao do armario de acionamento standard é IP22 (UL tipo 1). As saidas
de ar no topo do armario e as grelhas de entrada de ar estao cobertas com grelhas
metdlicas. Com as portas abertas, o grau de protecdao do armario standard e todas
as opgoes de armario é IP20. As partes vivas no interior do armario estdo protegidas
contra contacto com protecoes plasticas ou grades metalicas.

IP42 (UL Tipo 1 Filtrado )(opcao +B054)

Esta opcao fornece o grau de protecao do IP42 (UL tipo 1). As grelhas de entrada de
ar estao cobertas com uma malha metalica entre as grelhas metdlicas interior e exterior.

IP54 (UL Tipo 12) (opgao +B055)
Esta opgao fornece o grau de protecao do IP54 (UL tipo 12). Fornece entradas de ar
ao armario com caixas de filtro com tapetes de filtros de ar dobrados entre a grelha
metdlica interior e a exterior. Estao ainda incluidas ventoinha e saidas filtradas no
teto do armario.

Construcao maritima (opgao +C121)
Por defeito, a opgao inclui os seguintes acessdrios e caracteristicas:
« mecanica reforcada
« grades de agarre

« parafuso de cabeca escariada que abre a porta a 90 graus e evita que a mesma
bata ao fechar

+ materiais auto-extintores
« barras planas na base do armario para fixagao

« bracgadeiras de fixagao no topo do armario .
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As certificagbes de produtos maritimos podem exigir marcagdes de cablagem
adicionais. Consulte a seccao Marcacoes dos cabos (pagina 54).

Entrada de ar de refrigeracao através do fundo do armario (opcao
+C128)

Consulte a sec¢ao Entrada de ar pelo fundo do armario (opgao +C128) (pagina 83).

Listagem UL (opgao +C129)
O armario inclui os seguintes acessorios e funcionalidades:

- entrada e saida pelo topo com condutas de entrada de ar US (placa simples com
furos ja executados)

« todos os componentes listados/reconhecidos UL/CSA
- tensao de alimentagcdao maxima 600 V

« Interruptor principal e fusiveis tipo US.

Saida de ar canalizada (opgao +C130)

Esta opgao fornece um colar para ligacao de uma conduta de saida de ar. O colar esta
situado no topo do armario. Dependendo do equipamento instalado em cada cubiculo,
a saida de ar canalizada substitui ou aumenta a instalacao standard do teto.

Com a opgao +B055, esta opcao também fornece as entradas de ar do armario com
caixas de filtro contendo tapetes de filtro de ar dobrados entre as grelhas metdlicas
interior e exterior.

Consulte ainda a seccao Conduta de saida de ar no topo do armario (opgao
+C130) (pagina 84).

Aprovacao CSA (opcao +C134)
A opcdao inclui os seguintes acessoérios e caracteristicas:

- entrada e saida de cabos pelo fundo com conduta de entrada de cabos US (placa
simples com furagdes ja realizadas)

« todos os componentes listados/reconhecidos UL/CSA
- tensdo de alimentagao maxima 600 V

- disjuntor principal (circuito de ar) quando disponivel para o tipo de acionamento
particular.

Altura do plinto (opcoes +C164 e +C179)

Aaltura padrao dos plintos do armario é 50 mm. Estas op¢oes especificam uma altura
de plinto de 100 mm (+C164) ou 200 mm (+C179).

Desenho sismico (opgcao +C180)

A opcdao envolve capacidade sismica de acordo com o cédigo de construcao
internacional 2012, procedimento de teste ICC-ES AC-156. O nivel de instalagao nao
deve exceder 25% da altura do edificio, e Spg (resposta de aceleracao espetral especifica
do local de instalacao) nao deve exceder 2.0 g.

A opcgdo acrescenta os seguintes acessorios e caracteristicas:
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« mecanica reforcada

« barras planas na base do armario para fixagao.

Cubiculos vazios a esquerda (opgoes +C199...201)

A opc¢ao acrescenta um cubiculo vazio com 400, 600 ou 800 mm de largura a
extremidade esquerda do alinhamento. O cubiculo esta equipado com entradas de
cabo de poténcia vazias no topo e no fundo.

O cubiculo esta equipado com entradas de painel vazias (painel completo ou dois
meios painéis) na parte de tras.
Resisténcia de travagem (opc¢oes +D150 e +D151)

Consulte o capitulo Travagem com resisténcias (pagina 337).

Filtro EMC (opcao + E202)

Filtro EMC para 12 ambiente (categoria C2) para sistema TN (ligado a terra)

Filtro sinusoidal (opcao +E206)

Um filtro sinusoidal fornece uma forma de onda de tensao sinusoidal verdadeira na
saida do acionamento, suprimindo os componentes de tensao de alta frequéncia da
saida. Estes componentes de alta frequéncia causam stress ao isolamento do motor
e também saturacdo ao transformador de saida (se presente).

A opcao de filtro sinusoidal consiste em trés reatores monofdsicos e condensadores
ligados em triangulo na saida do acionamento. O filtro é instalado num compartimento
separado com uma ventoinha de refrigeracao dedicada.
Aquecedor armario com alimentacao externa (opcao +G300)
A opgao contém:
- elementos aquecedores nos cubiculos ou mdédulos de alimentacdao/inversores
- interruptor de carga para fornecer isolamento elétrico durante o servigo
- disjuntor miniatura para protecao contra sobrecorrente
« bloco terminal para alimentagao externa.

O aquecedor evita condensacgao no interior do armario quando o acionamento nao
estd em operacdo. A poténcia de saida dos elementos de aquecimento aumenta
quando a temperatura do ar circundante é baixa e diminui quando a temperatura do
ar circundante é alta. O cliente deve parar o aquecedor quando este ndo é necessario,
desligando a tensao de alimentacao do aquecedor.

O cliente deve alimentar o aquecedor a partir de uma fonte de poténcia externa a
110...240 V CA.

Sobre a cablagem atual, consulte os diagramas do circuito entregues com o
acionamento.

lluminacao do armario (opgcao +G301)

Esta opgao contém dispositivos de iluminagao LED em cada cubiculo (exceto cubiculos
de juncao e resisténcia de travagem) e uma fonte de alimentagao de24 V CC. A
iluminacao é alimentada da mesma fonte de poténcia externa de 110... 240 V do
aquecedor do armario (opgao + G300).
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Terminais para tensao de controlo externa (opg¢ao +G307)

Aopcao fornece terminais para ligacao de uma tensao de controlo externaininterrupta
para a unidade e dispositivos de controlo, quando o acionamento ndo esta ligado.

Veja ainda:
« Fornecimento de poténcia aos circuitos auxiliares (pagina 114)

- diagramas de circuito entregues com o acionamento para a cablagem atual.

Saida para o aquecedor do motor (opcao +G313)
A opgdo contém:
- interruptor de carga para fornecer isolamento elétrico durante o servico
- disjuntor miniatura para protecao contra sobrecorrente
« bloco terminal para aquecedor e ligagao de alimentacao do aquecedor externo.

Quando o acionamento estd ligado (e ndo estd em falha) o aquecedor é desligado.
Caso contrario, o aquecedor é controlado pela tensao de alimentagao externa.

A poténcia e a tensao do aquecedor depende do motor.
Veja ainda:
« Fornecimento de poténcia aos circuitos auxiliares (pagina 114)

- diagramas de circuito entregues com o acionamento para a cablagem atual.

Ligacao de alimentacao por barramento (opgcao +G317)

Esta opcao fornece terminais de entrada (alimentagao) e uma entrada de barramento
que permitem a ligagao direta aos sistemas de canalizacao.

Luzes de Pronto/Operacao/Falha (op¢coes +G327...G329)

Estas opgdes contém indicadores de "pronto" (+G327, branco), "operagao" (+G328,
verde) e "falha" (+G329, vermelho) instaladas na porta do armario.

Cablagem e materiais livres de halogéneo (opgcao +G330)

A opcao fornece condutas de cabos livres de halogéneo, cabos de controlo e mangas
de cabo, que reduzem os gases de incéndio nocivos.

Voltimetro com interruptor seletor (opcao +G334)

A opgdo contém um voltimetro e um interruptor seletor na porta do armdrio. O
interruptor seleciona as duas fases de entrada ao longo da qual a tensao é medida.

Marcacgoes dos cabos

Cablagem padrao

Cor

A cor padrao da cablagem é preta, com as seguintes excegoes:
+ Cablagem PE: amarelo/verde, ou manga amarelo/verde

« Cablagem entrada UPS (opgao +G307): laranja

- Cablagem sensor Pt100 com protecao térmica com certificagao ATEX (opgao
+nL514): azul claro.
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Marcacdes
Como standard, os cabos e os terminais sdao marcados como se segue:

Terminais do circuito principal: identificador do conector (por ex.,, "U1") marcado
no terminal ou no material de isolamento préximo do terminal. Os cabos do circuito
principal de entrada e saida ndao estao marcados.

Os conectores plug-in dos conjuntos de cabos (exceto os que requerem
ferramentas especiais para desligar) estao identificados com a designacao do
conector (por ex.,, "X1"). A marcacao esta diretamente no conector ou na
proximidade do conector na manga ou fita impressa.

Os barramentos de ligacao a terra estdao marcados com autocolantes.

Os pares de cabos de fibra ética e os cabos de dados tém designagao de
componente e designagdes de conector (por ex., "Al:V1", "A1:X1") marcadas com
anéis ou fita.

Os cabos de dados estao marcados com fita.
Os cabos de fita estao marcados com etiquetas ou fita.

A cablagem especifica do cliente (engenharia) (opgao +P902) nao estda marcada.

Marcacoes cablagem adicional

Estao disponiveis as marcagoes de cablagem adicional seguintes.

Opcao Marcacgoes adicionais

+G340 (clas- |Os cabos simples ndo ligados aos conectores plug-in estdo marcados com nimeros de
se A3) pin de componente em marcadores ou anéis de encaixe. Os conectores plug-in estao

marcados com uma etiqueta de identificagdo colocada nos cabos na proximidade do
conector (os cabos individuais ndo estdo marcados). As ligagdes curtas e dbvias ndo
estao marcadas. Os cabos PE nao estao marcados, exceto se ligados diretamente a
componentes.

+G342 (clas- |Os cabos simples ligados a componentes, entre mdédulos, ou a blocos de terminais estdao
se Cl) marcados com identificacdo de componente e nUmeros pin para ambas as extremidades.

A marcagdo esta impressa em mangas ou, se necessario, em marcadores de encaixe. Os
conectores plug-in estdo marcados com uma etiqueta de identificacdo (ou marcadores
de encaixe) colocadas nos cabos proximos do conector (os cabos individuais nao estao
marcados). As ligagdes curtas e 6bvias ndo estao marcadas. Os cabos PE ndo estao
marcados, exceto se ligados diretamente a componentes.

P K|1| J2[4 |7J2] J3 —» 123 Q)
e BTN <1 2 25 I > 723 ()

Monitorizacao da temperatura do filtro de modo comum (opc¢ao
+G453)

Esta opgao contém interruptores térmicos instalados dentro dos conjuntos de
filtragem de modo comum do acionamento. E gerado um aviso de sobretemperatura
quando é detetado aquecimento excessivo.
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Isto destina-se principalmente a sistemas de acionamento propensos a correntes de
modo comum elevadas, tais como sistemas de acionamento com cabos de motor
longos ligados a uma rede de alimentag¢ao nao subterranea.

Entrada/saida de cabo pelo topo (opcoes +H350 e +H352)

Para unidades com Listagem UL (+C129), o sentido de entrada e saida de cablagem
por defeito é através do fundo do armdrio. As opgdes de entrada (+H350) e de saida
(+H352) pelo fundo fornecem entradas de poténcia e de controlo no fundo do armario.
As entradas estao equipadas com bucins e hardware de ligagdo a terra a 360°.

Para unidades sem Listagem UL, a entrada/saida de cabos pelo fundo é a disposicao
por defeito.

Entrada/saida de cabo pelo topo (opcoes +H351 e +H353)

As opcoes de entrada (+H351) e de saida pelo topo (+H353) fornecem as entradas de
poténcia e de cabo de controlo no teto do armario. As entradas estdao equipadas com
bucins e ferragens de ligagao a terra a 360°.

Entrada da conduta de cabos (opcao +H358)

A opcao fornece placas condutoras US/UK (placas em ago simples com 3 mm, sem
furacoes).

Cubiculo do terminal de motor comum (opgao +H359)

Como standard, cada médulo inversor deve ser individualmente cablado para o motor.
Esta opcao fornece um cubiculo adicional com um conjunto Unico de terminais para
os cabos do motor.

A largura do cubiculo e o tamanho dos terminais depende da gama de poténcia do
acionamento.

Note que esta opcao nao esta disponivel com a opcao +E206 (filtros sinusoidais).
Neste caso, os cabos do motor estdo ligados ao cubiculo do filtro sinusoidal.

Terminais de saida comum (opc¢ao +H366)

Como standard, cada médulo inversor deve ser individualmente cablado para o motor.
Esta opgao acrescenta ponte que liga as saida de multiplos médulos inversores (na
pratica, dois ou trés) montados no mesmo cubiculo. A ponte equilibra a corrente do
motor entre os médulos, o que permite mais opg¢des de cablagem. Por exemplo, é
possivel usar um nimero de cabos que de outra forma nao ficariam distribuidos
uniformemente entre os médulos inversores.

AVISO!

A A ponte pode transportar a saida nominal de um médulo inversor. No caso de
trés moddulos paralelos, verifique se a capacidade de carga da ponte nao é
excedida. Por exemplo, se a cablagem é ligada aos barramentos de saida em
apenas um maddulo, use o mdédulo no meio.

Nota: A opcao +H366 apenas interliga as saidas dos mddulos inversores dentro do
mesmo cubiculo, ndo os mddulos instalados em diferentes cubiculos. Porisso, quando
o acionamento tem mais de trés mddulos inversores, certifique-se de que a carga é
distribuida uniformemente entre os mddulos:
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« No caso de dois cubiculos de dois mdédulos inversores, ligue 0 mesmo numero de
cabos em cada cubiculo.

- Nocasodeum cubiculoinversor com trés médulos e outro com dois, cada cubiculo
requer um certo nimero de cabos proporcional ao nimero de mdédulos no interior.
Por exemplo, ligar trés dos cinco cabos (ou seis de cada dez, etc.) ao cubiculo com
trés mddulos, os restantes dois de cada cinco cabos (quatro em cada dez) ao
cubiculo com dois médulos.

Conectividade para monitorizacao remota com fios (opcao +K496)

Esta opcao disponibiliza uma porta para ligar o acionamento a ABB Ability™ através
da rede de Ethernet local. Inclui a ferramenta de monitorizacao remota NETA-21 e o
modulo adaptador Modbus/TCP FMBT-21.

Consulte o manual de hardware apropriado para mais informacao.

Manual COd'I?O
(Inglés)
Manual do utilizador da ferramenta de monitorizagcdo remota NETA-21 3AUA0000096939

Guia de arranque e instalacdo da ferramenta de monitorizacdo remota NETA-21 |3AUA0000096881
Manual do utilizador do médulo adaptador Modbus/TCP FMBT-21 3AXD50000158607
Guia rapido de arranque e instalagdo do médulo adaptador Modbus/TCP FMBT-21 | 3AXD50000158560

Conectividade para monitorizagcao remota sem fios (opcao +K497)

Esta opcao disponibiliza uma porta para ligar o acionamento a ABB Ability™ através
de uma rede sem fios 4G. Inclui a ferramenta de monitorizagao remota NETA-21 e o
modulo adaptador Modbus/TCP FMBT-21 e um modem.

Consulte o manual de hardware apropriado para mais informacao.

Manual COd'I?O
(Inglés)
Manual do utilizador da ferramenta de monitorizagcdo remota NETA-21 3AUA0000096939

Guia de arranque e instalacdo da ferramenta de monitorizagao remota NETA-21 |3AUA0000096881

Manual do utilizador do médulo adaptador Modbus/TCP FMBT-21 3AXD50000158607
Guia rapido de arranque e instalagdo do médulo adaptador Modbus/TCP FMBT-21 |3AXD50000158560
Guia de colocagdo em funcionamento do InRouter 615-S 3AXD50000837939

Bloco terminal adicional X504 (opgcao +L504)

Os blocos terminais standard da unidade de controlo do acionamento sao ligados ao
bloco terminal adicional na fabrica para controlo de cablagem pelo cliente. Os terminais
sao acionados por mola.

Nota: Os médulos opcionais inseridos nas ranhuras da unidade de controlo nao estao
ligados ao bloco terminal adicional. O cliente deve ligar os cabos do médulo de controlo
opcional diretamente aos médulos.

Cabos aceites pelos terminais do bloco de terminais de E/S adicional:
« cabosdlido0.2... 2,5 mm2 (24... 12 AWG)

- cabo entrancado com casquilho 0.25... 2.5 mmz2 (24... 12 AWG)

- cabo entrancado sem casquilho 0.2... 2.5 mmz2 (24... 12 AWG).


https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AUA0000096939&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AUA0000096881&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AXD50000158607&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AXD50000158560&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AUA0000096939&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AUA0000096881&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AXD50000158607&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AXD50000158560&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000837939&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Protecao térmica comrelés PTC (op¢oes +L505, +2L505, +L513, +2L513,
+L536, +L537)

As opcoes de relé termistor PTC sdo usadas para supervisao de sobretemperatura
dos motores equipados com sensores PTC. Quando a temperatura do motor aumenta
até a nivel de despertar do termistor, a resisténcia do sensor aumenta acentuadamente.
O relé deteta a mudanca e indica a sobretemperatura do motor através dos seus
contactos.

+L505, +2L505, +L513, +2L513

A opgdo +L505 fornece um relé termistor e um bloco terminal. O bloco terminal tem
ligagoes para o circuito de medicao (um para trés sensores PTC em série), uma
indicacao de saida do relé e um botao de reposicao externo opcional. O relé pode ser
rearmado local ou externamente, ou o circuito de rearme pode ser comutado para
rearme automatico.

Por defeito, o relé do termistor esta ligado internamente a entrada digital ED6 da
unidade de controlo do acionamento. A perda da entrada esta definida para disparar
uma falha externa.

Aindicacgao da saida no bloco terminal pode ser ligada pelo cliente, por exemplo, a
um circuito de monitorizagao externo. Consulte os diagramas de circuito fornecidos
com o acionamento.

A opgdo +L513 é uma fungao de protecao térmica com certificacdo ATEX que tem a
mesma conectividade externa de +L505. Além disso, +L513 vem com a +Q971 (funcgao
de corte em seguranga com certificagdo ATEX) como standard e é ligada na fabrica
para ativar a funcao de Binario seguro off do acionamento no caso de uma situagao
de sobretemperatura. As regulamentacoes Ex/ATEX exigem um rearme manual para
afuncao de protecao. Para mais informagoes, consultar ATEX-certified motor thermal
protection functions for cabinet-built ACS880 drives (options +L513+Q971 and
+L514+Q971) user's manual (3AXD50000014979 [English]).

As opc¢oes +2L505 e +2L513 duplicam as opgoes +L505 e +L513 respetivamente,
contendo os relés e ligagdes para dois circuitos de medicdo separados.

+L536, +L537

Uma alternativa para uma opg¢ao de relé termistor é o mdédulo de protecao termistor
FPTC-01 (opgao +L536) ou FPTC-02 (Opgao +L537, também requer a opgao +Q971). O
maddulo, montado na unidade de controlo do inversor, tem isolamento reforcado para
manter a unidade de controlo compativel com PELV. A conectividade do FPTC-Ol e do
FPTC-02 é amesma, mas o FPTC-02 é Tipo Especifico como um dispositivo de protecao
no ambito da Diretiva Europeia de Produtos ATEX (e UKEX).

Para fins de protecao, o FPTC possui uma entrada de "falha" para o sensor PTC. Uma
situacao de sobretemperatura executa a funcao de seguranca SMT (temperatura do
motor segura) SIL/PL, ativando a funcdo de Binario seguro off do acionamento.

O FPTC também tem uma entrada de "aviso" para o sensor. Quando o mdédulo deteta
sobretemperatura através desta entrada, envia uma indicagao de aviso para o
acionamento.

Para mais informacdes e exemplos de cablagem, consulte os manuais do mddulo e
0s esquemas de circuito entregues com o acionamento.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000014979&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000014979&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000014979&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Veja também
- manual de firmware sobre os ajustes dos parametros

+  FPTC-01 thermistor protection module (option +L536) for ACS880 drives user's
manual (3AXD50000027750 [English])

« FPTC-02 ATEX-certified thermistor protection module, Ex Il (2) GD (option
+L537+Q971) for ACS880 drives user's manual (3AXD50000027782 [English])

» diagramas de circuito entregues com o acionamento para a cablagem atual.

Protecao térmica com relés Pt100 (opcoes +nL506, +nL514)

Os relés de monitorizacao de temperatura Pt100 sao usados para supervisao de
sobretemperatura dos motores equipados com sensores Pt100. Por exemplo, podem
existir trés sensores para medir a temperatura das chumaceiras do motor e dois
sensores para os rolamentos. A medida que a temperatura aumenta, a resisténcia do
sensor aumenta linearmente. A um nivel de ativagao ajustavel, o relé de monitorizagao
desenergiza a sua saida.

As opcdes standard de relé Pt100 incluem dois (+2L506), trés (+3L506), cinco (+5L506)
ou oito (+8L506) relés.

Por defeito, os relés sdo ligados internamente a entrada digital ED6 da unidade de
controlo do acionamento. A perda da entrada é definida para disparar uma falha
externa. As op¢oes incluem um bloco de terminais para ligagao do sensor. Aindicacao
da saida no bloco terminal pode ser ligada pelo cliente, por exemplo, a um circuito de
monitorizagao externo. Consulte os diagramas de circuito entregues com o
acionamento.

As opgoes +3L514 (3relés), +5L514 (5relés) e +8L514 (8 relés) sao fungdes de protecao
com certificagao ATEX que tém a mesma conectividade externa de +nL506. Além disso,
cada relé de monitorizacdao tem uma saida 0/4...20 mA que esta disponivel no bloco
terminal. A opcao +nL514 vem com +Q971 (fungao de corte em seguranga com
certificacdo ATEX) como standard e é ligada em fabrica para ativar a funcdao de Binario
seguro off do acionamento numa situacao de sobretemperatura. Como o relé de
monitorizagao nao tem uma funcionalidade de rearme, é exigido que seja
implementado o rearme manual exigida pelas regulamentag¢des Ex/ATEX usando os
parametros do acionamento. Para mais informacoes, consultar ATEX-certified motor
thermal protection functions for cabinet-built ACS880 drives (options +L513+Q971
and +L514+Q971) user's manual (3AXD50000014979 [English]).

Veja também
- manual de firmware sobre os ajustes dos parametros

+  ATEX-certified motor thermal protection functions for cabinet-built ACS880 drives
(options +L513+Q971 and +L514+Q971) user's manual (3AXD50000014979 [English])

- Instrucgdes de ajuste do alarme e do limite de disparo do relé Pt100 nas instrugdes
de arranque

« diagramas de circuito entregues com o acionamento para a cablagem atual.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000027750&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000027750&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000027782&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000027782&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000014979&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000014979&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000014979&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000014979&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000014979&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Starter for auxiliary motor fan (options +M600...M610)

Conteudo da opgao

A opcao fornece ligagdes comutadas e protegidas para ventoinhas do motor auxiliar
trifdsico. Cada ligacao estd equipada com:

- fusiveis
« uminterruptor de arranque de motor manual com um limite de corrente ajustavel
« um contactor controlado pelo acionamento, e

- bloco terminal X601 para ligagdes do cliente.

Descricao

A saida para a ventoinha auxiliar é ligada da tensao de alimentacao trifasica ao bloco
terminal X601 através de um interruptor de arranque de motor e um contactor. O
contactor é operado pelo acionamento. O circuito de controlo 230V CA é ligado através
de um jumper no bloco terminal; o jumper pode ser substituido por um circuito de
controlo externo.

O interruptor de arranque tem um limite de corrente de disparo ajustavel e pode ser
aberto para desligar permanentemente a ventoinha.

Os estados do interruptor de arranque e do contactor da ventoinha sao ligados ao
bloco terminal.

Consulte os diagramas de circuito entregues com o acionamento sobre a cablagem
atual.
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A etiqueta de designacao do tipo inclui classificagoes, marcagdes adequadas, uma
designacao do tipo e o nUmero de série, que permitem a identificacdao de cada unidade.

Abaixo é apresentado o exemplo de uma etiqueta.

Indique a designacgao de tipo completa e o nimero de série quando contactar o suporte

técnico.

ABB Oy

Finland

Hiomotie 13
00380 Helsinki

FRAME

2xD8T
+2xR8i

Air cooling
lcw 65 kA
1P22

AL IDED
I

Origin Finland
Made in Finland

@
®

UL type 1, NEMA 1

ACS880-07-1320A-5+C129+F255+H359 @

Input

Output

3~ 400/480/500 VAC
1212 A

C@ =

MSIP-REI-Abb-ACS880-1070A-5

oL

S/N: 1200801405

1 |Designacao de tipo (consulte a seccao Chave de designacao de tipo)

2 Chassis

Gama de corrente suportavel de curta duragdo (consulte o capitulo Dados técnicos (pagina 227));
grau de protecao; especificagdes UL/CSA

4 |Gamas. Consulte também o capitulo Dados técnicos (pagina 227).

Marcacoes validas

7 |Ligacdo para informacdo de produto

NuUmero de série. O primeiro digito do nimero de série refere-se a fabrica de produgdo. Os
quatro digitos seguintes indicam o ano e a semana de fabrico da unidade, respetivamente. Os
restantes digitos completam o nimero de série para que nao existam duas unidades com o
mesmo numero de série.
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Chave de designacao de tipo

A designacao de tipo contém informacao sobre as especificacdes e a configuracao
do acionamento. Os primeiros digitos a contar da esquerda indicam o tipo de
acionamento basico. As sele¢des opcionais sao apresentadas a seguir, separadas por
sinais mais, ex. +E202. Os cddigos precedidos por um zero (ex. +0J400) indicam a
auséncia do recurso especificado. As sele¢des principais sdao descritas abaixo. Nem
todas as selegbes estdo disponiveis para todos os tipos. Para mais informacgoes,
consultar as instrucoes de encomenda disponiveis separadamente, mediante pedido.

Cédigo |Descricao

Codigo basico

ACS880 |Série do produto

Configuragao padrao: acionamento instalado em armdrio e arrefecido a ar, IP22 (UL Tipo 1),
interruptor-seccionador principal (e contactor) ou disjuntor, fusiveis aR, bobina de entrada
CA, consola de programacgao com assistente ACS-AP-W (com Bluetooth), filtro EMC (categoria

ACS880- |3, 22 ambiente), filtros du/dt, filtragem de modo comum, marcacdes de cabos standard,

o7 programa de controlo primario do ACS880, fungao de Bindrio seguro off, cartas de circuito
impresso revestidas, entrada e saida de cabos pelo fundo com entradas do tipo travessia,
etiqueta autocolante multilingue na porta do dispositivo, cartdo de memdria USB com dia-
gramas de circuitos, esquemas dimensionais e manuais.

Tamanho

XXXXX Consulte as tabelas de gamas
Gama de tensao

380...415 V CA. Indicado na etiqueta de designagao de tipo como nivel de tensdo de entrada

3 tipico (3~ 400V CA
5 380...500V CA. Indicado na etiqueta de designacdo de tipo como niveis de tensdo de entrada
tipicos (3~ 400/480/500 V CA)
7 525...690 V CA. Indicado na etiqueta de designagdo de tipo como niveis de tensdo de entrada
tipicos (3~ 525/600/690 V CA)
Cddigos de opcao

Cédigo |Descricao

A004 Ligacdo da alimentagao 12 impulsos

BO54 IP42 (UL Tipo 1 Filtrado)

BO56 IP54 (UL Tipo 12)

Ci1z21 Construcdo maritima. Consulte a seccao Construcao maritima (opgao +C121) (pagina 51).
c128 Entrada de ar através do fundo do armario. Consulte a sec¢do Entrada de ar pelo fundo do

armario (opgdo +C128) (pagina 83).

Listagem UL (avaliado segundo os requisitos de seguranga dos EUA e do Canadd). Consulte

Cl129 a secgdo Listagem UL (opgdo +C129) (pagina 52).
C130 Saida de ar canalizada. Consulte a sec¢do Saida de ar canalizada (opgdo +C130) (pagina 52).
ci32 Aprovacao para tipo maritimo. Consultar ACS880...+C132 marine type-approved cabinet-built

drives supplement (3AXD50000039629 [English]).

C134 Aprovacdo CSA. Consulte a secgao Aprovacao CSA (opgao +C134) (pagina 52).

C164 Altura de plinto 100 mm. Consulte a sec¢ao Altura do plinto (opgdes +C164 e +C179) (pagina 52).

Altura de plinto 200 mm. Consulte a secgao Altura do plinto (op¢des +C164 e +C179) (pagi-

C179 na 52).

C180 Design sismico. Consulte a sec¢dao Desenho sismico (opgao +C180) (pagina 52).


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000039629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000039629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Cdédigo |Descrigao

€199 Cubiculo vazio com 400 mm a esquerda. Consulte a sec¢ao Cubiculos vazios a esquerda
(opgdes +C199...201) (pagina 53).

€200 Cubiculo vazio com 600 mm a esquerda. Consulte a secgao Cubiculos vazios a esquerda
(opgdes +C199...201) (pagina 53).

c201 Cubiculo vazio com 800 mm a esquerda. Consulte a sec¢ao Cubiculos vazios a esquerda
(opgdes +C199...201) (pagina 53).

C205 Certificacdo de produto maritimo emitida pelo DNV GL

C206 Certificacdo de produto maritimo emitida pelo American Bureau of Shipping (ABS)

Cc207 Certificacdo de produto maritimo emitida pelo Lloyd's Register (LR)

C209 Certificacdo de produto maritimo emitida pelo Bureau Veritas

Cc228 Certificacdo de produto maritimo emitida pelo China Classification Society (CCS)

C229 Certificacdo de produto maritimo emitida pelo Russian Maritime Register of Shipping (RS)

D150 Choppers de travagem

D151 Resisténcias de travagem

E202 Filtro EMC/RFI para sistema TN (com terra), 12 ambiente, categoria C2

E206 Filtro sinusoidal de saida

F250 Contactor (linha) principal

F255 Disjuntor principal

F259 Interruptor de terra (ligacdo a terra)
Elementos de aquecimento do armdrio e do mddulo (alimentagao externa). Consulte a secgao

G300 Y. . - ~ . .
Aquecedor armario com alimentacao externa (opgao +G300) (pagina 53).

G301 lluminagdo armdrio. Consulte a seccdo lluminacdo do armario (opg¢do +G301) (pagina 53).
Terminais para ligagdo da tensao de controlo externo (230 V CA ou 115V CA, ex. UPS). Consulte

G307 ~ .2 ~ ~ (.
a seccao Terminais para tensao de controlo externa (opgao +G307) (pagina 54).

G313 Saida para aquecedor espacial do motor (alimentacdo externa)

G317 Ligacao de alimentacdo para barramentos

G327 Luz de Pronto na porta, branco

G328 Luz de Operagao na porta, verde

G329 Indicador de falha na porta, amarelo

G330 Cablagem e materiais livres de halogéneo

G334 Contador-V com interruptor seletor

G335 Contador-A em uma fase

G340 Classe de marcacao do cabo A3. Consulte a secgdo Marcagoes dos cabos (pagina 54).

G342 Classe de marcacao do cabo C1. Consulte a seccdo Marcagbes dos cabos (pagina 54).

G453 Monitorizacao da temperatura do filtro de modo comum. Consulte a seccao Monitorizacao
da temperatura do filtro de modo comum (opgdo +G453) (pagina 55).

H350 Entrada de cabos de poténcia pelo fundo. Consulte a sec¢do Entrada/saida de cabo pelo topo
(opgdes +H350 e +H352) (pagina 56).

H351 Entrada de cabos de poténcia pelo topo. Consulte a sec¢do Entrada/saida de cabo pelo topo
(opgdes +H351 e +H353) (pagina 56).

H352 Saida de cabos de poténcia pelo fundo. Consulte a seccdo Entrada/saida de cabo pelo topo
(opgdes +H350 e +H352) (pagina 56).

H353 Saida de cabos de poténcia pelo topo. Consulte a sec¢do Entrada/saida de cabo pelo topo
(opgdes +H351 e +H353) (pagina 56).

H358 Placas de bucim de cabos (ago de 3 mm, nao perfurado)
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Cédigo |Descricao
Cubiculo do terminal comum do motor. Consulte a sec¢ao Cubiculo do terminal de motor

H359 - P
comum (opgao +H359) (pagina 56).

H366 Terminais comuns de saida (para mdédulos inversores montados no mesmo cubiculo). Consulte
a seccao DescrigOes das opgdes (pagina 51).

J425 Consola de programagao ACS-AP-I (sem Bluetooth)

K451 Moédulo adaptador DeviceNet™ FDNA-01

K454 Mddulo adaptador PROFIBUS DP® FPBA-01

K457 Mddulo adaptador CANopen® FCAN-01

K458 Mddulo adaptador RS-485 (Modbus/RTU) FSCA-01

K462 Moddulo adaptador ControlNet™ FCNA-O1

K469 Moddulo adaptador EtherCAT® FECA-01

K470 Moédulo adaptador POWERLINK Ethernet FEPL-02

KAT5 Médulo adaptador Ethernet para EtherNet/IP™ FENA-21, Protocolos Modbus TCP e PROFINET
10, 2-portas

K490 Médulo adaptador Ethernet FEIP-21 para EtherNet/IP™

K491 Médulo adaptador Ethernet FMBT-21 para Modbus TCP

K492 Modulo adaptador Ethernet FPNO-21 para PROFINET 1O
Conectividade para monitorizagao remota com fios. Inclui a ferramenta de monitorizacao
remota NETA-21 com ligagao Ethernet, médulo adaptador Modbus/TCP FMBT-21 (+K491).

K496 ~ T . . = . ~ ..
Consulte a seccao Conectividade para monitorizagao remota com fios (opgao +K496) (pagi-
na 57).
Conectividade para monitorizagao remota sem fios. Inclui a ferramenta de monitorizagcao

K497 remota NETA-21, médulo adaptador Modbus/TCP FMBT-21 (+K491) e modem 4G. Consulte a
seccao Conectividade para monitorizagao remota sem fios (opg¢ao +K497) (pagina 57).

L500 Mddulo de extensao de E/S analdgicas FIO-11

L501 Moddulo de extensao de E/S digitais FIO-01

L502 Médulo de interface codificador diferencial HTL FEN-31

L503 Médulo adaptador de comunicagdo ética DDCS, FDCO-01
Bloco terminal de E/S adicional. Consulte a sec¢ao Bloco terminal adicional X504 (opgao

L504 P
+L504) (pdgina 57).

L505 Protecdo térmica com relés PTC (1 ou 2 pecgas). Consulte a sec¢do Protecao térmica comrelés
PTC (opgbes +L505, +2L505, +L513, +2L513, +L536, +L537) (pagina 58).

L506 Protecdo térmica com relés Pt100 (2, 3, 5 ou 8 pecgas) Consulte a sec¢ao Protecdo térmica
com relés Pt100 (opgdes +nL506, +nL514) (pagina 59).

L508 Médulo adaptador de comunicagdo ética DDCS, FDCO-02

L513 Protecdo térmica com certificagdo ATEX com sensores PTC (1 ou 2 pgs)

L514 Protecao térmica com certificagdo ATEX com relés Pt100 (3, 5 ou 8 pegas)

L515 Adaptador de extensao de E/S FEA-03

L516 Mdédulo de interface descodificador FEN-21

L517 Moddulo interface codificador diferencial TTL FEN-01

L518 Médulo interface codificador absoluto TTL FEN-11

L521 Moédulo de interface do codificador de impulsos FSE-31

L525 Mddulo de extensao de E/S analdgicas FAIO-01

L526 Mddulo de extensao de E/S digitais FDIO-01

L536 Médulo de protecdo termistor FPTC-01

L537 Médulo de protecdo termistor com certificagdo ATEX FPTC-02.
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Cdédigo |Descrigao

M602 Arrancador para ventoinha do motor auxiliar, limite de disparo2,5... 4 A

M603 Arrancador para ventoinha do motor auxiliar, limite de disparo 4 ... 6.3 A

M604 Arrancador para ventoinha do motor auxiliar, limite de disparo 6,3... 10 A

M605 Arrancador para ventoinha do motor auxiliar, limite de disparo 10...16 A

M606 Arrancador para ventoinha do motor auxiliar, limite de disparo 16...20 A

M610 Arrancador para ventoinha do motor auxiliar, limite de disparo 20...25 A

N5000 |Programa de controlo de bobinadores

N5050 | Programa de controlo de guindastes

N5100 Programa de controlo de guinchos

N5200 Programa de controlo PCP (Bomba de parafuso excéntrico)

N5300 | Programa de controlo da mesa de ensaios

N5350 Programa de controlo da torre de refrigeracao

N5450 | Programa de controlo de comutagao

N5600 Programa de controlo ESP (Bomba submersivel elétrica)

N5700 Posicao do programa de controlo

N5800 | Programa de controlo de guinchos offshore

N6000 | Programa de controlo de bobinagem

N8010 Programabilidade aplicagao IEC 61131-3

N8200 Licenca de alta velocidade (> 598 Hz)

P902 Personalizado

P904 Extensao de garantia (30 meses apds entrega ou 24 meses apds comissionamento)

P909 Extensao de garantia (42 meses apds entrega ou 36 meses apds comissionamento)

P9o11 Extensao de garantia (66 meses apds entrega ou 60 meses apds comissionamento)

P912 Embalagem para transporte maritimo

P913 Cor especial (RAL Classico)

P947 Calculo de dados de seguranca e validagao para fungdes de seguranca personalizadas

P948 Extensao de garantia personalizada

P952 Pais de origem: Finlandia

P966 Cor especial (diferente de RAL Classico)

Q950 Prevtfngéo d_e arranque inesperado com mddulo de fungbes de seguranga FSO, ativando a
funcdo de Binario seguro off

Q951 Pa'ragem de emergéncia (categoria 0) com relés de segurancga, abrindo o disjuntor/contactor
principal

Q952 Pa.ragem de emergéncia (categoria 1) com relés de segurancga, abrindo o disjuntor/contactor
principal

Q954 Monitorizacdo de falha a terra em sistemas IT (sem terra)

Q957 Prevencdo de arranque inesperado com relés de segurancga, ativando a funcdo de Binario se-
guro off

Q963 Paragem de emergéncia (categoria 0) com relés de seguranca, ativando a fungao de Binario
seguro off

Q964 Paragem de emergéncia (categoria 1) com relés de seguranca, ativando a funcdo de Binario
seguro off

Q965 Velocidade segura limitada com FSO-21 e codificador

Q971 Funcao de corte em seguranca com certificagao ATEX




66 Principio de operacgao e descricao de hardware

Cédigo |Descricao

Q972 Médulo de fungoes de seguranga FSO-21

Q973 Médulo de fungoes de seguranga FSO-12

Paragem de emergéncia (configuravel para categoria O ou 1) com médulo de fungbes de se-

Q978 guranca FSO, abrindo o disjuntor/contactor principal

Q979 Paragem de emergéncia (configuravel para categorias 0 ou 1) com médulo de fun¢des de
seguranca FSO, ativando a fungao de Binario seguro off

Q982 PROFIsafe com mddulo de fungdes de seguranga FSO e mddulo adaptador Ethernet FPNO-

21
Q986 Médulo de fungoes de seguranca PROFIsafe FSPS-21

R700 Documentos impressos em inglés

R701 Documentos impressos em alemao?)

R702 Documentos impressos em jtaliano?)

R703 Documentos impressos em neerlandés?)
R704 Documentos impressos em dinamarquésl)
R705 Documentos impressos em suecol)

R706 Documentos impressos em finlandés®
R707 Documentos impressos em francés?

R708 Documentos impressos em espanholl)
R709 Documentos impressos em portugués?)
R711 Documentos impressos em russol)

R712 Documentos impressos em chinés?)

R713 Documentos impressos em polacol)

R714 Documentos impressos em turco?)

V112 Substituicdo do conector da alimentacao de poténcia e da ventoinha do médulo auxiliar

V998 Unidade de controlo UCU- 22... 24

Da entrega pode incluir documentos em inglés se nao estiverem disponiveis manuais no idioma selecionado.
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Instalacao mecanica

Conteudo deste capitulo

Este capitulo indica como verificar o local da instalagdao, desembalar e examinar a %
entrega e instalar mecanicamente o conversor de frequéncia.
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Verificacao do local da instalacao

Examine o local da instalagao. Confirme se:

O local de instalagao é suficientemente ventilado ou refrigerado para remover o
calor do acionamento. Consulte os dados técnicos.

As condi¢des ambiente do acionamento cumprem as especificagcdes. Consulte os
dados técnicos.

O material atras, acima e abaixo do acionamento é nao inflamavel.

Existe espaco livre suficiente por cima do acionamento para refrigeracao,
manutencao e abertura da tampa de alivio de pressao (se presente).

O piso sobre o qual o armario de acionamento esta instalado é de material nao
inflamavel, o mais liso possivel e suficientemente forte para suportar o peso da
unidade. Verifique se o piso é horizontal com um nivel de bolha de ar. O desvio
maximo permitido do nivel da superficie € 5 mm (0.2 in) em cada 3 metros (10 ft).
Se necessdario, deve nivelar o local da instalagdao, com os pés ajustaveis existentes
no armario para esse efeito.

Nao instale o acionamento numa plataforma elevada ou recuada. A rampa de
extragao/instalacao do médulo incluida com o acionamento é adequada apenas para
uma diferenca de altura de, no maximo, 50 mm (2 in) (ex. a altura de plinto padrao do
acionamento).
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Ferramentas necessarias

As ferramentas requeridas para movimentar a unidade para a sua posicao final, fixacao
ao chao e a parede e aperto das ligagdes encontram-se listadas abaixo:

guindastes, empilhadora ou porta paletes (verificar a capacidade de carga),
barra/encaixe, macaco e rolos

Chaves de fenda Pozidriv e Torx
alicate de descarnar cabos

conjunto de chaves ou casquilhos.
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Analise da entrega

O acionamento é entregue com:
« alinhamento do armario de acionamento

- moddulos opcionais (se encomendados) instalados em fabrica na(s) unidade(s) de
controlo

« manuais apropriados do acionamento e dos mddulos opcionais
« documentos de entrega.

Confirme se ndo existem sinais de danos. Antes de proceder a instalagao e operacao,
confirme a informacao nas etiquetas de designacao de tipo do acionamento para
verificar se a entrega é do tipo correto.

Movimentar e desembalar o acionamento

Movimente o acionamento na sua embalagem original para o local deinstalacao como
apresentado abaixo para evitar danificar as superficies do armario ou os dispositivos
das portas. Quando usar um porta paletes, verifique a sua capacidade de carga antes
de tentar movimentar o acionamento.

O acionamento deve ser movimentado na posicao vertical.

O centro de gravidade do armario é elevado. Tenha muito cuidado quando movimentar
a unidade. Evite inclinar a unidade.
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Movimentar o acionamento na sua embalagem

Levantar a palete com um empilhador

A\

tais como os
do

ao,
ao

dade e condig

a0, capaci

locais aplicaveis a elevag

oes

requisitos para planeamento da elevag

Cumpra as leis e regulamentag

AVISO!

equipamento de elevacao e formagao do pessoal.
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Levantar a palete com um guindaste

AVISO!

A Cumpra as leis e regulamentacoes locais aplicaveis a elevacao, tais como os
requisitos para planeamento da elevacao, capacidade e condicao do
equipamento de elevagao e formacao do pessoal.

Ponto de elevacao

Posicdo 6tima para a linga de elevagdo: o mais préximo possivel da placa trans-
versal.
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Movimentar a palete com um empilhador

750 mm (29.5")

Remocao da embalagem de transporte

Retire a embalagem de transporte como se segue:

1.

Desaperte os parafusos que fixam as partes em madeira da palete de transporte.

Retire as partes em madeira.

2.

Remova os grampos com os quais o armario do acionamento esta montado sobre

3.

ao.

desapertando os parafusos de fixag

’

a palete de transporte

4. Remova o plastico de protecgao.
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Movimentar o armario do acionamento desembalado

Levantar o armario com um guindaste

AVISO!

A Cumpra as leis e regulamentacoes locais aplicaveis a elevacao, tais como os
requisitos para planeamento da elevacao, capacidade e condicao do
equipamento de elevagcao e formacao do pessoal.

Levantar o armdrio de acionamento pelos seus pontos de elevagao designados.
Dependendo do tamanho do armario, tem olhais de elevacao aparafusados, ou barras
de elevacao com orificios de elevacao.

Nota: A altura minima permitida das lingas elevacdao com unidades IP54 é de 2 metros
(6'7".

h>2000

P54

Movimentar o armario em rodas

AVISO!
A Nao movimente as unidades nas versdes maritimas sobre rodas (opgao +C121).
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Pouse o armario sobre as rodas e movimente a
mesma com cuidado até préximo da sua localizagao
final.

Remova as rodas levantando a unidade com um
guindaste, empilhador, porta paletes ou macaco.

Movimentar o armario sobre a parte traseira

AVISO!
A Nao transportar um acionamento com um filtro sinusoidal (opgao +E206) sobre
a parte traseira. Pode danificar o filtro.

Apoie o armario pelo fundo ao longo das juntas do cubiculo..

NERNAY]

LSS

1 Painel traseiro do armario

2 Apoio

Movimentar o armario para a sua posicao final

Movimentar o armario paraa sua posic¢ao final com
uma barra de ardésia (barra de ancoragem). Colocar
um pedaco de madeira entre o rebordo do armario
e a barra para proteger a estrutura do armario.
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Fixacao do armario ao chao e a parede ou teto

Regras gerais
« O acionamento deve ser instalado na posicao vertical.

« Deixe 400 mm (15.75”) de espaco livre acima do nivel basico do topo do armario
para refrigeracao.

« O armario pode ser instalado contra uma parede (a), ou de costas com outra
unidade (b).

- Deixar algum espaco (w) na lateral junto das dobradicas exteriores do armario
para permitir a abertura completa das portas. As portas devem abrir 120° para
permitir a substituicdo do médulo.

> 400 mm (15.75")

e |
T

Nota 1: Qualquer ajuste de altura deve ser efetuado antes de fixar as sec¢ées do
armario para o chdao ou umas as outras. O ajuste da altura pode ser efetuado usando
calcos metalicos entre o fundo do armario e o chao.

Nota 2: Dependendo do tamanho do armario, tem olhais de elevacao aparafusados
ou barras de elevagao com orificios de elevacdo. Se o armario for entregue com barras
de elevacao, retire-as e guarde-as para o descomissionamento. Ligue todos os orificios
nao usados com os parafusos existentes e os anéis de vedacgao incluidos. Aperte para
70 N-m (52 Ibf-ft).
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AVISO!

A Nao suba ou caminhe no teto do gabinete. Certifique-se que nada pressiona
contra o teto, nas placas laterais, traseiras ou na porta. Nao guarde nada no
teto enquanto a unidade estiver em operacao.

Fixar o armario (unidades nao maritimas)

Alternativa 1 - Com grampos

1. Inserir os grampos (incluidos) nas ranhuras gémeas ao longo dos cantos frontais
e posteriores da estrutura do armario e aparafusar ao chao com um parafuso. A
distancia maxima recomendada entra os grampos no canto frontal é de 800 mm
(31.57).

2. Senao for possivel a montagem no solo na parte traseira, fixar o topo do armario
a parede com linguetas em L (ndo incluidas na entrega) aparafusadas a
barra/olhais de elevagao com as ferragens adequadas.

Fixar o fundo ao chao Fixar o topo a parede
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Alternativa 2 - Usando os furos no interior do armario

1. Fixar o armario ao chao através dos orificios de fixacao inferiores com parafusos
tamanho M10...M12 (3/8”... 1/2”). A distancia maxima recomendada entre os
pontos de fixacdao no canto frontal € 800 mm (31.5”).

2. Seos orificios de fixacao traseiros nao estiverem acessiveis, fixar o topo do armario
a parede com linguetas em L (ndo incluidas na entrega) aparafusadas a
barra/olhais de elevacgao.

Fixar o fundo ao chao Fixar o topo do armario a parede

AT Y,
v

y "
LD

Alternativa 3 - Armarios com opc¢oes de plinto +C164 e +C179

Fixe o plinto ao chdao com as linguetas em L com os quais o armario é fixado a palete
de transporte.
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Fixar o armario (unidades maritimas)
Consulte o esquema de dimensionamento entregue com o acionamento para mais
informacodes sobre os pontos de fixagao.
Fixe o armdrio ao chado e ao teto (parede) como se segue:
1. Aparafuse a unidade ao chao através dos furos nas barras planas na base do
armario, com parafusos M10 ou M12.

2. Se nao existir espaco suficiente atrds do armario para a instalacao, fixe (a) os
cantos traseiros das barras planas (c) ao chao. Consulte a figura abaixo.

3. Fixe as bragadeiras de canto (d) aos furos do olhal de elevacao. Aperte as
bracadeiras de canto a parede traseira e/ou ao teto com as ferragens adequadas,

tais como bracadeiras em U (e).

@

a |Grampo d |Bracadeira de canto (incluida)

b |Chapa traseira do armario e |Bracadeira em U (ndo incluida)

c |Barras na base do armario
Esquemas dimensionais para grampo (a)

45177

13.5[0.53" —\‘(f:/
L .

g

2350931
50[1.07

5[0.207
12[0477

13[0.51"]

501977
100 [3.947

913[0.51"

30[1.187

95 [3.747]
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Juncao de seccoes de armarios

Os grandes alinhamentos de armarios sao entregues em multiplas seccoes. As seccoes
devem ser unidas no local da instalagao. Para o efeito, existe um cubiculo de juncao
no final da seccao. Os parafusos de jungcao das secgdes encontram-se num saco
plastico no interior do armario.

1. Fixar a primeira secg¢ao ao chao.
2. Retire todas as placas que cobrem o poste posterior do cubiculo de unido.

3. Alinhar as duas secg¢oes. A ilustracao abaixo mostra a colocagao das secgoes.

uN]

O, ® ©

Primeira seccao

b |Cubiculo de unido

c |Segunda secgao

4. Fixar os postes frontal e posterior do cubiculo de juncdo aos postes da outra
seccao com 16 parafusos (8 por poste). Apertar os parafusos para 5 N-m (3,7 Ibf-ft).

5. Fixar a segunda sec¢ao ao chao.
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6. Ligar os barramentos PE (terra) com os parafusos M10 incluidos. Apertar para
35...40 N-m (25...30 Ibf-ft). Se necessario, ajustar a ligacao entre dois barramentos
PE com as placas espacgadoras (incluidas na entrega).

N |

i
e

O
O

@/

Parafuso

o o

Anilha com mola

(]

Anilha plana

o

Porca para rebitar

e |Espacador para placa

7. Retire o acrilico que cobre os barramentos CC no cubiculo de uniao.
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8. Ligueosbarramentos CC e CA. Aperte os parafusos para 55...70 N-m (40...50 |bf-ft).

Unidades com barramentos CC
simples

Unidades com barramentos CC duplos

Identificacdo kit acessérios:

Barramentos CC simples: 3AXD50000125876

Barramentos CC duplos: 3AXD50000126361

Barramentos CC triplos (nao mostrados): 3AXD50000126378

Peca de uniao

a
b |Anilha plana com revestimento em zinco galvanico e passivacao azul cromada

Anilha com mola com revestimento em zinco pulverizado mecanicamente

0

o

Porca (M12)
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\%
WY

/

Unidades com barramentos CA duplos

Identificacdo kit acessorios:

Barramentos CC simples: 3AXD50000126392

Barramentos CC duplos: 3AXD50000126408

Barramentos CC triplos (nao mostrados): 3AXD50000126514

a |Parafuso (M12)
Parafuso (M12)

T

Peca de uniao

o o

Anilha plana com revestimento em zinco galvanico e passivag¢do azul cromada

(0]

Anilha com mola com revestimento em zinco pulverizado mecanicamente
Porca (M12)

—+

AVISO!

A Certificar-se que as anilhas sao instaladas pela ordem correta, como
mostrado nailustracao. Por exemplo, colocar uma anilha de molarevestida
de zinco nao passivado diretamente contra a peca de juncao provoca
Corrosao.

AVISO!

A Nao use pecas de uniao diferentes das entregues com a unidade. As partes
sao cuidadosamente selecionadas para corresponder com os materiais
dos barramentos Outras partes ou materiais podem formar um par
galvanico e provocar corrosao.

9. Reinstale os acrilicos de protecao retirados anteriormente.

10. Repetir o procedimento para todas as outras secgoes.
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Diversos

Conduta de cabos no chao por baixo do armario

Pode ser construida uma conduta de cabos com 500 mm de largura por baixo da parte
central do armdrio. O peso do armario recai sobre as duas sec¢des transversais com
50 mm de largura, que o piso deve suportar.

Evite que o ar de refrigeracgao circule da conduta de cabos para o armario com placas
inferiores. Para assegurar o grau de protecao do armario, use as placas originais
entregues com a unidade. Com entradas de cabos definidas pelo utilizador, assegure
o grau de protecao, a protecao contra incéndios e a conformidade EMC.

L

500 (19.68”)

rrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrr B e H Z 777

50 (1.97”) 500 (19.68") 50 (1.97”) IS
L

Soldadura por arco

A ABB nao recomenda fixar o armario por soldadura por arco. No entanto, se a
soldadura por arco for a Unica opgao, ligue o condutor de retorno do equipamento
de soldadura a estrutura do armario a cerca de 0.5 metros (1'6”) do ponto de soldadura.

Nota: O chassis do armario é galvanizado.

AVISO!

A Certificar-se que o cabo de retorno estd ligado corretamente. A corrente de
soldadura nao deve retornar através de qualquer componente ou cablagem
do acionamento. Se o condutor de retorno do equipamento de soldadura for
ligado incorretamente, o circuito de soldadura pode danificar os circuitos
eletrénicos no armario.

AVISO!
Nao inale os fumos da soldadura.

Entrada de ar pelo fundo do armario (opcao +C128)

Os acionamentos com entrada de ar pelo fundo do armdrio (opgao +C128) sao
adequados para instalagdo numa conduta de ar no chao. Cada cubiculo (exceto o
adaptador de entrada pelo topo e os cubiculos de uniao) tem uma entrada através da
placa do fundo. A opgao também acrescenta uma area de entrada com 130 mm de
profundidade na parte de tras do cubiculo.

E apresentado abaixo um exemplo de entradas de ar na placa do fundo do armario.
Consulte os diagramas dimensionais entregues com o acionamento.
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Apoie o plinto do armario a toda a volta.

A conduta de ar deve poder fornecer um volume suficiente de ar de refrigeragao.
Consulte os dados técnicos sobre os valores minimos de fluxo de ar.

O adaptador de entrada de cabo do topo e os cubiculos de unidao ndao possuem entrada
dear.

AVISO!

A Certifique-se de que o ar de entrada é suficientemente limpo. Caso contrario,
entrard poeira no armario. O filtro de saida no topo do armario evita a saida
da poeira. A poeira acumulada pode provocar o mau funcionamento do
acionamento e perigo de incéndio.

Conduta de saida de ar no topo do armario (opcao +C130)

A opcao adiciona condutas de saida de ar a cada cubiculo do alinhamento de armarios.
O diametro de saida (e quantidade) de condutas depende da largura do cubiculo. As
condutas usadas sao da série Veloduct da FlaktGroup.

Conduta de saida Canal
cubicalo (mm) Tipo de Vel- | Didmetro vt Didmetro e ATEISECERR AT e
(m?2) do (mm)
300 BDEA-6-020 200 194 0,030 200.0...200.7
400 BDEA-6-031 310 304 0,073 315.0...315.9
500 BDEA-6-031 310 304 0,073 315.0...315.9
600 BDEA-6-040 400 394 0,122 400.0...401.0
700 BDEA-6-040 400 394 0,122 400.0...401.0
800 2 x BDEA-6-031 310 304 0,145 315.0...315.9
1000 2 x BDEA-6-031 310 304 0,145 315.0... 3159
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O sistema de ventilagcdo deve manter a pressao estatica na conduta de saida de ar
suficientemente abaixo da pressao da sala onde o acionamento esta localizado para
que as ventoinhas do armario possam produzir o fluxo de ar necessario através do
armario. Certifique-se de que ndo existe possibilidade da sujidade ou humidade do
ar entrar novamente para o acionamento, mesmo durante periodos de inatividade ou
durante alguma reparacao do acionamento ou do sistema de ventilagao.

Calculo da diferenca de pressao estatica requerida

A diferenca da pressao estdtica requerida entre a conduta de saida de ar na sala de
instalacao do acionamento pode ser calculada da seguinte forma:

Apg = (1.5...2) - py

onde

pd:O-S‘P'Vm2

Vm =/ Ac

Pq Pressdo dinamica

o) Densidade do ar (kg/m3)

Vin Velocidade média do ar na(s) conduta(s) de saida de ar (m/s)

q Fluxo de ar nominal do acionamento (m3/s)

Ac Area de seccdo transversal da &rea da(s) conduta(s) de saida de ar (m2)
Exemplo

O armario tem 3 aberturas de saida com 315 mm de diametro. Fluxo de ar nominal do
armario é 4650 m3/h =1.3 m3/s.

A.=3-0,3152-11 /4 =0,234 m2
Vjn=1,3/0,234=55m/s
Pg=05-p-v,2=0.5-11-552=17 Pa

A pressao requerida na conduta de saida de ar é, assim, 1.5...2 - 17 Pa = 26...34 Pa
abaixo da pressao na sala.

Olhais e barras de elevacao

Certificado de conformidade

O certificado esta disponivel na ABB Library em www.abb.com/drives/documents
(documento niimero 3AXD10001061361).


http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD10001061361&LanguageCode=EN&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD10001061361&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
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Declaracoes de conformidade

EU Declaration of Conformity

Machinery Directive 2006/42/EC

We

Manufacturer: ABB Oy

Address: Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
Phone: +358102211

declare under our sole responsibility that the following products:

Lifting bars, identified with material codes

64300971
64301047
64301063
64301080
64301101
64301136
64301152
64301187
64301209
64301250
64301268
64301276

64301284
64301306
64301314
64301322
64301331
64301349
64301357
64301365
64301373
64301381
64301390
64301403

64301411

64456695
64456725
64456822
64456881
64456890
64456920
64485296
64485300
64485318
64485326
64485334

Lifting lugs, identified with material codes

64302621

64327151

AL 1D WD
fRpw

64485342
64485351
64485369
64485377
64485458
68775558
68775540
3AUA5000013498
3AUA5000013504
3AUA0000055356
3AXD50000435524
3AXD50000435548

used for lifting the following frequency converters and frequency converter components

ACS800LC

ACS580, ACH580, ACQ580

ACS880
ACS880LC

types =x7LC, LC multidrives, -x07LC

types -07

types —x7, multidrives, -x07, -xx07

types —-x7LC, LC multidrives, -x07LC, -xx07

identified with serial numbers beginning with 1 or 8

1/2

3AXD10000665649 rev.A
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AL HB HD
AW

are in conformity with all the relevant lifting accessory requirements of EU Machinery Directive
2006/42/EC.

Person authorized to compile the technical file:
Name and address: Vesa Tiihonen, Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland

Helsinki, 16 Dec 2019

Signed for and on behalf of:
Fs
SV e
o — o
e

ter, fndgren Vesa Tiihonen
Vice President, ABB Oy Manager, Product Engineering and Quality

2/2 3AXD10000665649 rev.A
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Declaration of Conformity

Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008

We

Manufacturer: ABB Oy

Address: Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
Phone: +358102211

declare under our sole responsibility that the following products:

Lifting bars, identified with material codes

64300971
64301047
64301063
64301080
64301101
64301136
64301152
64301187
64301209
64301250
64301268
64301276

64301284
64301306
64301314
64301322
64301331
64301349
64301357
64301365
64301373
64301381
64301390
64301403

64301411

64456695
64456725
64456822
64456881
64456890
64456920
64485296
64485300
64485318
64485326
64485334

Lifting lugs, identified with material codes

64302621

64327151

64485342
64485351
64485369
64485377
64485458
68775558
68775540
3AUA5000013498
3AUA5000013504
3AUA0000055356
3AXD50000435524
3AXD50000435548

used for lifting the following frequency converters and frequency converter components

ACS800LC

ACS580, ACH580, ACQ580

ACS880
ACS880LC

types -x7LC, LC multidrives, -x07LC

types -07

types —x7, multidrives, -x07, -xx07

types -x7LC, LC multidrives, -xO7LC, -xx07

identified with serial numbers beginning with 1 or 8

1/2

3AXD10001329600 rev.A



Instalagdo mecanica 89

AL 1R HR
M

are in conformity with all the relevant lifting accessory requirements of the Supply of Machinery
(Safety) Regulations 2008.

Authorized to compile the technical file: ABB Oy, Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland

Helsinki, 28 May 2021

Signed for and on behalf of:

Petan Ww O To—
Peter Lindgren Vesa Tiihonen
Vice President, ABB Oy Manager, Reliability and Quality, ABB Oy

2/2 3AXD10001329600 rev.A
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Instrucoes para planeamento da
instalacao elétrica

Conteudo deste capitulo

Este capitulo contém instrugdes para planeamento da instalacao elétrica do
acionamento.

Limitacao da responsabilidade

Ainstalacao deve ser sempre projetada e executada de acordo com as leis e
regulamentos locais aplicaveis. A ABB nao assume qualquer responsabilidade em
instalagdes que nao cumpram a lei local e/ou outros regulamentos. Além disso, se as
instrucoes fornecidas pela ABB nao forem cumpridas, podem ocorrer problemas ao
acionamento que nao sao abrangidos pela garantia.

Ameérica do Norte

Asinstalacdes devem estar em conformidade com a NFPA 70 (NEC)V e/ou o Canadian
Electrical Code (CE) juntamente com os cédigos estatais e locais para a sua localizagcao
e aplicagao.

1) National Fire Protection Association 70 (National Electric Code).
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Selecao do transformador de alimentacao

Instrucoes basicas

1. Definir a poténcia aparente do transformador. Pode usar esta regra geral:
Sy (kVA) = 1,32 x soma da poténcia no veio do motor (kW)

2. Definir a tensao nominal para o enrolamento secundario do transformador em
funcao da tensao nominal de entrada do acionamento. Consultar o manual de
hardware da unidade de alimentacao.

3. Verificar a conformidade do transformador com a especificacao da rede de
poténcia do acionamento. Consultar o manual de hardware do acionamento ou
da unidade de alimentagao apropriados sobre:

. tensao nominal de entrada, variagao de tensao permitida e desequilibrio

. frequéncia nominal e variagdao permitida

- resisténcia a curto-circuito e requisitos de protecao contra corrente de
curto-circuito

. etc.

4. Considerar as notas adicionais abaixo.
5. Contactar o fabricante do transformador para mais informacgodes sobre a selecao
do transformador.
Notas adicionais

Acionamento com unidade de alimentacao a diodos a 12 impulsos

Uma unidade de alimentacado a diodos a 12 impulsos nao pode controlar a partilha de
carga entre as suas pontes de diodos. A partilha de carga depende de fatores como
a selecao do transformador, o estado atual do transformador (tensdes, harmdnicas),
rede de alimentacdo e cabos. O desequilibrio de carga reduz a capacidade de carga
do acionamento. Para o evitar e para assegurar o melhor desempenho do sistema de
acionamento, respeitar as diretrizes desta secgao sobre a selecao do transformador
e sobre outros fatores.

Usar um transformador de trés enrolamentos, ou dois transformadores de dois
enrolamentos:

«  Grupos deligagao: transformador de trés enrolamentos: Dy11d0 (ou DdOy1). Dois
transformadores de dois enrolamentos: Dyl11 e YyO.

- Deslocamento de fase entre secundarios: 30° elétrico

- Diferenca de tensao entre secundarios: < 0.5%

- Impedancia de curto-circuito de secundarios: > 5%

- Diferenca de impedancia de curto-circuito entre secundarios: < 3%
- Sem ligagdo a terra dos enrolamentos secundarios.

. Erecomendada blindagem estatica.
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M M M
3~ 3~ 3~
1 |Rede de média tensdo
2 |Transformador de trés enrolamentos
3 |Acionamento de 12 impulsos
4 |Nao é permitida a ligagdo a terra dos enrolamentos secundarios do transformador
5 |Nao é permitido qualquer desequilibrio de carga entre os enrolamentos secundarios do transfor-
mador
6 |Acionamentos grandes de 6 impulsos (possiveis fontes de harmdnicas)

Nao é permitida nenhuma distor¢do de tensdo (ou apenas minima) na rede de média tensao.

a. Trajetdriade efeitos nocivos (harmdnicas) para um dos segmentos da unidade de alimentacao
de 12 impulsos através das ligagdes delta-delta do transformador

b. Trajetdria de efeitos nocivos (harménicas) para um dos segmentos da unidade de alimentacdo
de 12 impulsos através das ligagdes delta-Y do transformador.

Usar cabos de alimentagao idénticos entre os enrolamentos secundarios do
transformador e o acionamento (tipo, tamanho, comprimento, quantidade).

Assegurar que nao existe distor¢ao de tensao (ou existe apenas uma distor¢ao minima)
no sistema de média tensao. A distorcao tem um efeito negativo no funcionamento
do transformador e do acionamento de 12 impulsos. As harmdnicas de 52 e de 72 ordem
sao especialmente prejudiciais. Podem diminuir a tensao de saida CC de qualquer um
dos segmentos de 12 impulsos da unidade de alimentacgao. Isto origina um desequilibrio
de carga e diminui a capacidade de carga do acionamento. Uma ligacao similar do
transformador do acionamento fonte e do acionamento de 12 impulsos tem a tendéncia
para transmitir o efeito prejudicial de forma mais eficaz. Isto reforca o desequilibrio
de carga entre os dois segmentos do acionamento de 12 impulsos. Consultar a
ilustragao acima. Cargas como acionamentos grandes de 6 impulsos podem causar
harmodnicas 52 e 72.
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Se for necessario ligar uma carga diferente de um acionamento de 12 impulsos ao
transformador, assegurar que a carga é partilhada de forma idéntica entre os
enrolamentos secundarios.

Se o transformador de trés enrolamentos fornecer energia a varios acionamentos de
12 impulsos, reduzir a poténcia nominal do acionamento conforme tabela abaixo.

Numero de acionamentos de 12 impulsos Poténcia nominal do acionamento (%)
1 100
2 90
3 85
4 82
5 80

Selecao do dispositivo de corte de alimentacao

Como standard o acionamento estd equipado com um dispositivo de corte principal.
Dependendo do tamanho do acionamento e das opg¢oes selecionadas, o dispositivo
de corte é um interruptor-seccionador ou um disjuntor de ar comprimido.

Selecao do contactor ou disjuntor principal

Dependendo do tipo etamanho do acionamento, por defeito, este esta equipado com
um contactor ou um disjuntor principal. Com determinados tipos de acionamento, é
possivel selecionar um dos dois.

Analise da compatibilidade do motor e do acionamento

Motores de indugao assincronos CA, motores sincronos de imanes permanentes,
servomotores de indugao CA ou motores sincronos de relutancia ABB (motores SynRM)
com o acionamento.

Selecione o tamanho do motor e o tipo de acionamento na tabela de gamas com base
na tensao de linha CA e na carga do motor. Encontra a tabela de gamas no manual de
hardware apropriado. Também pode usar a ferramenta DriveSize PC.

Certifique-se de que o motor pode ser usado com um acionamento CA. Consulte
Tabelas de requisitos (pagina 95). Sobre as regras basicas de protecao do isolamento
do motor e rolamentos em sistemas de acionamento, consulte Protecao dos
rolamentos e das chumaceiras do motor (pagina 94).

Nota:

« Consulte o fabricante do motor antes de usar um motor com tensao nominal
diferente da tensao de linha CA ligada a entrada do acionamento.

« Os picos de tensao nos terminais do motor sao relativos a tensao de alimentacgao
do acionamento e ndo a tensao de saida do acionamento.
Protecao dos rolamentos e das chumaceiras do motor

O acionamento usa tecnologia moderna de inversores IGBT. Independentemente da
frequéncia, a saida do acionamento compreende impulsos de aproximadamente a
tensao do barramento CC do acionamento com um tempo de subida muito curto. A
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tensao de impulso pode ser quase o dobro nos terminais do motor, dependendo das
propriedades de atenuacao e reflexao do cabo do motor e dos terminais. Isto pode
provocar stress adicional no isolamento do motor e do cabo do motor.

Os acionamentos de velocidade varidvel modernos com os seus impulsos rapidos de
aumento de tensao e frequéncias de comutacgao elevadas podem provocar impulsos
de corrente que passam através das chumaceiras do motor. Isto pode provocar a
erosao gradual das pistas da chumaceiras e elementos rolantes.

Os filtros du/dt protegem o sistema de isolamento do motor e reduzem as correntes
da chumaceira. Os filtros de modo comum reduzem as correntes nas chumaceiras.
As chumaceiras isoladas no lado-N (lado nao-acionado) protegem contra correntes
nas chumaceiras.

Tabelas de requisitos

Estas tabela mostram como selecionar o sistema de isolamento do motor e quando
sao necessarios um filtro du/dt e filtros comum e chumaceiras do motor isoladas no
lado N (lado nao-acionado). O nao cumprimento dos requisitos ou uma instalagao
incorreta podem encurtar o tempo de vida ou danificar as chumaceiras do motor, o
que anula a garantia.

Requisitos para motores ABB, P, < 100 kW (134 hp)

Veja ainda Abreviaturas (pagina 98).

Tipo de motor |Tensao delinha CA Requisitos para
nominal

Sistema de | Filtros du/dt e de modo comum da ABB, chu-
isolamento maceiras do motor isoladas no lado-N

do motor P, < 100 kW e chassis < IEC 315
P, <134 hp e chassis < NEMA 500
Bobinagem aleaté- U,<500V Norma -
raMz_ M3_eMa_ 500V < U,<600V Norma +du/dt
Reforcado -
600V < U,<690V | Reforcado +du/dt

(comprimento do
cabo <150 m)

600V < U,<690V | Reforcado -
(comprimento do
cabo > 150 m)

Bobinagem prefor- | 380V < U, <690V Norma N/A
mada HX_e AM_

Antigo? bobina- 380V < U,<690V |Verifiquecom |+ N +du/dtcom tensdes acima de 500 V + CMF

gem pré-formada o fabricante
HX_ e modular do motor.
Bobinagem aleaté- | OV <U,<500V |Caboesmalta- + N + CMF
. 2 .
riaHX_e AM_2)  "5o0y cy <ggoy | docomfita +N +du/dt + CMF
de fibra de vi-
dro
HDP Consulte o fabricante do motor

D fabricada antes de 1.1.1998
2 para motores fabricados antes de 1.1.1998, consulte as instrugcdes adicionais com o fabricante do motor.
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Requisitos para motores ABB, P, > 100 kW (134 hp)

Veja ainda Abreviaturas (pagina 98).

Tipo de motor

Tensao de linha CA

Requisitos para

nominal Sistema de | Filtros du/dt e de modo comum da ABB, chu-
isolamento maceiras do motor isoladas no lado-N
domotor 00 kw = P, < 350 kW P, = 350 kW
ou ou
IEC 315 = chassis < chassis 2 IEC 400
IEC 400
134 hp = P, <469 hp P, 2469 hp
ou ou
NEMA 500 = chassis <| chassis > NEMA 580
NEMA 580
Bobinagem aleaté- U,<500V Norma +N + N+ CMF
riaM2_,M3_eM4_
500V < U,<600V Norma + N + du/dt + N + du/dt + CMF
Reforcado +N + N + CMF
600V < U,<690V | Reforcado +N + du/dt + N+ du/dt+ CMF
(comprimento do
cabo <150 m)
600V < U,<690V | Reforcado +N + N + CMF
(comprimento do
cabo > 150 m)
Bobinagem prefor- | 380V < U, <690V Norma + N + CMF P, <500 kW: +N + CMF

mada HX_e AM_

P, =500 kW: +N +
du/dt+ CMF

Antigo!) bobina-
gem pré-formada
HX_ e modular

Bobinagem aleaté-
ria HX_e AM_ 2

HDP

380V < U, <690V

0V < U,<500V
500V < U, <690 V

Verifique com
o fabricante
do motor.

Caboesmalta-
do com fita
de fibra de vi-
dro

Consulte o fabricante do motor

+ N + du/dtcom tensoes acima de 500 V + CMF

+ N + CMF
+ N + du/dt + CMF

D fabricada antes de 1.1.1998
2) para motores fabricados antes de 1.1.1998, consulte as instrucdes adicionais com o fabricante do motor.
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Requisitos para motores nao ABB, P, < 100 kW (134 hp)

Veja ainda Abreviaturas (pagina 98).

Tipo de motor | Tensao de linha CA Requisitos para
nominal Sistema de | Filtros du/dt e de modo comum da ABB, chu-
isolamento maceiras do motor isoladas no lado-N
1
do motor®) P, <100 kW e chassis < IEC 315
P, <134 hp e chassis < NEMA 500
Bobinagem aleaté- U,<420V U, =1300V, -
ria e preformada 0,2 us tempo
de subida
420V < U,<500V | U, =1300V +du/dt
U, =1600V, -
0,2 us tempo
de subida
500V < U,<600V | U, =1600V +du/dt
U, =1800V, -
0,2 us tempo
de subida
600V < U,<690V | U, =1800V +du/dt
U, =2000V, -
0,3 pus tempo
de subida

D Estes sdo valores tipicos. A topologia da rede e a ligacdo a terra, o tipo de acionamento, o tipo de cabo, o
comprimento do cabo e o tipo de motor tém um efeito nas tensdes fase-fase e fase-terra do motor. Para o
dimensionamento e selecao do motor, consultar as normas IEC 60034-18-41, IEC 60034-18-42 e IEC/TC 60034-25.

Para mais informagoes, contactar a ABB.



98 Instrugdes para planeamento da instalagao elétrica

Requisitos para motores nao ABB, P, > 100 kW (134 hp)

Veja ainda Abreviaturas (pagina 98).

Tipo de motor |Tensao delinha CA

Requisitos para

nominal Sistema de | Filtros du/dt e de modo comum da ABB, chu-
isolamento maceiras do motor isoladas no lado-N
1
domotor!) 004w < p <350 kw P, =350 kW
ou ou
IEC 315 = chassis < chassis 2 IEC 400
IEC 400
134 hp = P, <469 hp P, 2469 hp
ou ou
NEMA 500 < chassis <| chassis > NEMA 580
NEMA 580
Bobinagem aleaté- U,<420V U, =1300V, + N ou CMF + N+ CMF
ria e preformada 0,2 pus tempo
de subida
420V < U, <500V | U, =1300V | +du/dt+ (N ou CMF) + N+ du/dt+ CMF
U, =1600V, + N ou CMF + N+ CMF
0,2 us tempo
de subida
500V < U,<600V | U, =1600V | +du/dt+ (N ou CMF) + N+ du/dt+ CMF
U, =1800V, + N ou CMF + N + CMF
0,2 us tempo
de subida
600V < U,<690V | U =1800V +du/dt+N + N + du/dt + CMF
U, =2000V, + N + CMF + N+ CMF
0.3 pus tempo
de subida

D Estes sio valores tipicos. A topologia da rede e a ligacdo a terra, o tipo de acionamento, o tipo de cabo, o
comprimento do cabo e o tipo de motor tém um efeito nas tensdes fase-fase e fase-terra do motor. Para o
dimensionamento e selecao do motor, consultar as normas IEC 60034-18-41, IEC 60034-18-42 e IEC/TC 60034-25.

Para mais informacgoes, contactar a ABB.

Abreviaturas

Abr. Definicao

U, Tensao de linha CA nominal

0., Picos de tensao composta nos terminais do motor suportados pelo isolamento do

motor

P, Poténcia nominal do motor

du/dt filtro du/dt na saida do acionamento

CMF Filtro de modo comum do acionamento

N Chumaceira do lado N: chumaceira isolada do lado oposto ao ataque

n.a. motores desta gama de poténcias ndo estao disponiveis como unidades standard.

Consulte o fabricante do motor

Disponibilidade do filtro du/dt e do filtro de modo comum por tipo de acionamento

Tipo de produto

Disponibilidade do filtro du/dt

Disponibilidade do filtro de modo
comum (CMF)

ACS880-07 ‘

Norma

Norma
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Requisitos adicionais para motores antideflagrantes (EX)

Se usar um motor antideflagrante (EX), siga as regras na tabela de requisitos acima.
Além disso, consulte o fabricante do motor para mais requisitos.

Requisitos adicionais para motores ABB de tipos diferentes de M3_, HX_, AM e AM_

Selecionar de acordo com os motores nao-ABB.

Requisitos adicionais para aplicacoes de travagem

Quando o motor trava a maquinaria, a tensao CC do circuito intermédio do
acionamento aumenta, sendo o efeito similar ao do aumento da tensao de alimentacgao
do motor em mais de 20 %. Considere este aumento de tensao quando especificar
os requisitos de isolamento do motor se este for travar uma grande parte do seu
tempo de operacao.

Exemplo: O requisito de isolamento do motor para uma aplicagao com 400V de tensao
de linha deve ser selecionado como se o acionamento fosse alimentado a 480 V.

Requisitos adicionais para motores de alta poténcia e motores IP23 da ABB

A poténcia de saida nominal de motores de alta poténcia é superior a apresentadas
para o tamanho de chassis particular na EN 50347 (2001).

Esta tabela apresenta os requisitos para protecao do isolamento do motor e das
chumaceiras em sistemas de acionamento para as séries de motores bobinagem
pré-formada da ABB (por exemplo, M3AA, M3AP e M3BP).

Tensao nominal CA Requisitos para
de alimentacao

Sistema de isola- Filtros du/dt e de modo comum da ABB, chumaceiras do

mento do motor motor isoladas no lado-N
P, <100 kw 100 kW < P, < P, 2200 kW
200 kw
P, <140 hp 140 hp<P, < P, 2268 hp
268 hp
U,<500V Norma - +N + N+ CMF
500V < U,<600V Norma +du/dt +du/dt+N +du/dt+ N+ CMF
Reforcado - +N + N + CMF
600V < U,<690V Reforgcado +du/dt +du/dt+N +du/dt+ N + CMF

Requisitos adicionais para motores de alta poténcia e motores IP 23 nao-ABB

A poténcia de saida nominal de motores de alta poténcia é superior a apresentada
para o tamanho de chassis particular na EN 50347 (2001).

Se pretender usar um motor de alta poténcia nao ABB ou um motor IP23, considere
estes requisitos adicionais para protecao do isolamento do motor e das chumaceiras
em sistemas de acionamento:

« Seapoténcia do motor forinferior a 350 kW: Equipe o acionamento e/ou o motor
com estes filtros e/ou chumaceiras, de acordo com a tabela abaixo.

- Seapoténcia do motor for superior a 350 kW: Consulte o fabricante do motor
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Tensao nominal CA de

Requisitos para

alimentacdo Sistema de isolamento | Filtros du/dte de modo comum da ABB, chumacei-
do motor?) ras do motor isoladas no lado-N
P, <100 kW ou chassis <|100 kW < P, <350 kW ou
IEC 315 IEC 315 < tamanho do
chassis < IEC 400
P, <134 hp ou chassis < | 134 hp < P, < 469 hp ou
NEMA 500 NEMA 500 < tamanho de
chassis < NEMA 580
U,<420V U,,=1300V, 0.2 us tempo + N ou CMF + N ou CMF
de subida
420V < U, <500V ULL:13OOV +du/dt + (N ou CMF) + N + du/dt + CMF
U, =1600V, 0.2 us tem- + N ou CMF + N ou CMF
po de subida
500V < U, <600V U, =1600V +du/dt + (N ou CMF) +N + du/dt + CMF
U, =1800V, 0.2 ys tem- + N ou CMF + N+ CMF
po de subida
600V < U, <690V U, =1800V +N +du/dt + N+ du/dt + CMF
U, =2000V, 0.3 us tem- + N+ CMF + N + CMF
po de subida

D Estes sio valores tipicos. A topologia da rede e a ligagdo a terra, o tipo de acionamento, o tipo de cabo, o
comprimento do cabo e o tipo de motor tém um efeito nas tensdes fase-fase e fase-terra do motor. Para o
dimensionamento e selecao do motor, consultar as normas IEC 60034-18-41, IEC 60034-18-42 e IEC/TC 60034-25.

Para mais informacgoes, contactar a ABB.

Dados adicionais para calculo do tempo de subida e do pico de tensao linha-a-linha

Os esquemas abaixo apresentam a tensao de pico linha-a-linha e gama de alteracao
da tensao como uma fungao do comprimento do cabo do motor. Se for preciso estimar
a tensao de pico e o tempo de subida da tensao com base no comprimento real do

cabo, proceder da seguinte forma:

. Pico de tensio linha-a-linha: Consulte o valor relativo U, /U, no diagrama abaixo
e multiplique o mesmo pela tensao nominal de alimentacao (U,).

« Tempo de sAubida de tensao (t,): Ler o valor du/dt no esquema abaixo. Substituir
os valores U (in kV) e du/dtpela equagao t. = 0.8 - U, /(du/dt).
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® o
U 1u,

25 Y

2.0

1.0 du/dt
—(17us)
N
0.5

0.0

0 50 100 150 200 250 300 350

I(m)
50—
I du/dt
\W(“HS)
N \
3.0

A N
2.0 / \
1.0
0.0

0 50 100 150 200 250 300 350

Acionamento com filtro du/dt

B Acionamento sem filtro du/dt.

/ Comprimentos do cabo do motor

0, /Uy |Pico de tensao linha-a-linha relativo

(duw/d9/Uy| Valor relativo du/dt

Nota adicional para filtros sinusoidais

Um filtro sinusoidal também protege o sistema de isolamento do motor. O pico de
tensao fase-a-fase com um filtro sinusoidal é aproximadamente 1.5 - U,,.
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Selecao dos cabos de poténcia

Procedimento de selecao do cabo de alimentacao e verificacao da
aplicabilidade

Selecionar cada cabo de alimentagao como se segue. Cumprir os regulamentos locais.

1. Selecionar o tipo de cabo. Respeitar as diretrizes e recomendacodes gerais para a
cablagem de alimentacao do acionamento.

2. Selecionar o tamanho do cabo. Consultar a lista de tamanhos tipicos de cabos de
alimentacao fornecidos nos dados técnicos.

3. Assegurar que a condutividade dos condutores de ligacao a terra é suficiente.
Considerar o tempo de desligamento do dispositivo de protecao. Se a classificacao
nao for suficiente, selecionar um cabo maior, aumentar o nUmero de cabos
paralelos ou substituir o cabo por um tipo com classificacao de temperatura do
condutor mais alta.

4. Selecionar os bornes de cabo.

5. Verificar se o cabo pode entrar no armario através da placa de entrada de cabos.
Consultar os esquemas dimensionais da entrega do acionamento ou os dados
técnicos no manual de hardware do acionamento. Para solugdes especiais de
entrada de cabos, consultar a ABB.

6. Confirmar se existe espaco suficiente para instalar o(s) cabo(s) e os bornes de
cabo nos terminais. Consultar os dados de entrada dos terminais e dos cabos
indicados em dados técnicos.

Instrucoes gerais

Selecione a poténcia de entrada e os cabos do motor de acordo com os regulamentos
locais.

- Corrente: Selecione um cabo capaz de transportar a corrente maxima de carga e
adequada para a corrente prevista de curto-circuito fornecida pela rede de
alimentacao. O método de instalagao e a temperatura ambiente afectam a
capacidade de transporte de corrente do cabo. Cumpra a legislacao e os
regulamentos locais.

. Temperatura: Para uma instalagao IEC, selecione um cabo dimensionado para,
pelo menos, 70 °C (158 °F) de temperatura maxima permitida do condutor em uso
continuo.

Paraa América do Norte, selecione um cabo dimensionado para, pelo menos, 75 °C
(167 °F).

Importante: Para certos tipos de produtos ou configuragcdes de opgdes poderd
ser necessario uma classificagcdo de temperatura mais elevada. Para mais detalhes,
consulte os dados técnicos.

- Tensao: Cabo de 600V CA aceite para até 500 V CA. Cabo de 750 V CA aceite para
até 600 V CA. Cabo de 1000 V AC aceite para até 690 V CA.

Para cumprir com os requisitos EMC da marcagao CE, use um dos tipos de cabo
aprovados. Consulte Tipos de cabos de poténcia preferenciais (pagina 103).

O cabo simétrico blindado reduz a emissao eletromagnética de todo o sistema de
acionamento, assim como o stress no isolamento do motor, correntes da chumaceira
e desgaste.
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A conduta metdlica reduz a emissao eletromagnética de todo o sistema de

acionamento.

Tamanhos tipicos do cabo de poténcia

Consulte os dados técnicos.

Tipos do cabo de poténcia

Tipos de cabos de poténcia preferenciais

Esta seccao mostra os tipos de cabo recomendados. Certificar-se que o tipo de cabo
selecionado também cumpre os cddigos elétricos locais/estatais/nacionais.

Tipo de cabo

Usar como cablagem de entrada| Usar como cablagem de motor e

de poténcia

cablagem daresisténcia de trava-
gem

Cabo blindado simétrico (ou ar-

mado) com condutores trifasicos

e condutor PE concéntrico como
blindagem (ou armadura)

Sim

Sim

Cabo blindado simétrico (ou ar-
mado) com condutores trifasicos
e condutor PE simetricamente
construido e uma blindagem (ou
armadura)

Cabo simétrico e blindado (ou
armado) com condutores trifasi-
cos e uma blindagem (ou armadu-
ra), e um condutor/cabo PE sepa-

rado?

Sim

Sim

Sim

Sim

1) E necessario um condutor PE separado se a condutividade da blindagem (ou armadura) do cabo nao for suficiente

para uso PE.
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Tipos de cabo de poténcia alternativos

Tipo de cabo

Usar como cablagem de entrada
de poténcia

Usar como cablagem de motor e
cablagem daresisténcia de trava-
gem

Sim Sim, com condutor de fase inferior
OO a 10 mm?2 (8 AWG) Cu, ou motores
. até 30 kW (40 hp)
Cabo armado de quatro conduto-
res (condutores trifasicos e PE)
Sim Sim com motores até 100 kW
(135 hp). E requerida uma equali-
zacao potencial entre as carcagas
do motor e do equipamento acio-
nado.
Blindado (blindado ou armado
Al/Cu) D cabode quatro conduto-
res (condutores trifasicos e um
PE)
PE Sim Nao
J OO O AVISO!

Um sistema de quatro conduto-
res: trifasicos e um condutor PE
numa esteira de cabos

ch ch ¢

Disposicao de cablagem preferen-
cial para evitar o desequilibrio de
tensdo ou corrente entre as fases

/N

Se usar cabos de par Unico
nao blindados numarede T,
certifique-se de que a bai-
nha exterior nao condutora
(revestimento) dos cabos
tem um bom contacto com
uma superficie condutora
devidamente ligada a terra.
Por exemplo, instale os ca-
bos numa esteira de cabos
devidamente ligada a terra.
Caso contrario, pode estar
presente tensao na bainha
exterior ndo condutora dos
cabos e o que significa a
existéncia de risco de cho-
que elétrico.

D Aarmadura pode atuar como uma blindagem EMC, desde que ofereca o mesmo desempenho que uma blindagem
EMC concéntrica de um cabo blindado. Para ser eficaz em altas frequéncias, a condutividade da blindagem deve
ser de, pelo menos, 1/10 da condutividade do condutor de fase. A eficacia da blindagem pode ser avaliada com
base naindutancia da blindagem, que deve ser baixa e apenas ligeiramente dependente da frequéncia. Os requisitos
sdo facilmente cumpridos com uma blindagem/armadura de cobre ou de aluminio. A seccdo transversal de uma
blindagem de aco deve ser ampla e a hélice da blindagem com baixo gradiente. A blindagem de aco galvanizado
tem melhor condutividade de alta frequéncia do que a blindagem em aco ndo galvanizado.
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Tipos de cabos de poténcia ndao permitidos

Tipo de cabo Usar como cablagem de entrada |Usar como cablagem de motor e
de poténcia cablagem da resisténcia de trava-
gem

Na Na
ﬁ PE ao ao
0;9
Cabo blindado simétrico com

blindagens individuais para cada
condutor de fase

Blindagem do cabo de poténcia

Se a blindagem do cabo for usada como Unico condutor de terra de proteccao (PE),
confirme se a condutividade cumpre os requisitos do condutor PE.

Para suprimir eficazmente as emissoes de radiofrequéncia por conducao e radiagao,
a condutividade da blindagem do cabo deve ser pelo menos 1/10 da condutividade
do condutor de fase. Os requisitos sao facilmente cumpridos com uma blindagem
em cobre ou aluminio. Os requisitos minimos da blindagem do cabo do motor do
acionamento sao apresentados abaixo. Consiste numa camada concéntrica de fios
de cobre com uma espiral aberta de fita de cobre. Quanto melhor e mais apertada for
a blindagem, mais baixo é o nivel de emissdo e as correntes nas chumaceiras

Revestimento isolante

Espiral de fita de cobre

Blindagem fio de cobre

Isolamento interior

gl bl W NV =

Nucleo do cabo

Requisitos de ligacao a terra

Esta seccdo apresenta os requisitos gerais para a ligagao a terra do acionamento. Ao
planear a ligacao a terra do acionamento, cumpra todos os regulamentos nacionais
e locais aplicaveis.

A condutividade dos condutores da terra de protecao deve ser suficiente.

Exceto quando as regulamentacgdes locais sobre cablagem indicarem o contrario, a
area de seccao transversal do condutor da terra de protecao deve cumprir as condicoes
que requerem a desconexao automatica da alimentacao requerida em 411.3.2 da

IEC 60364-4-41:2005 e conseguir suportar a corrente de falha prevista durante o tempo
de desconexao do dispositivo de protecao. A drea de secgao transversal do condutor
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de protecao pode ser selecionada na tabela abaixo ou calculada de acordo coma 543.1
da IEC 60364-5-54.

A tabela apresenta a area de secgao transversal minima dos condutores da terra de
protecao relacionada com o tamanho do condutor de fase segundo a IEC/UL 61800-5-1
quando o(s) condutor(es) de fase e o condutor de protecao sao fabricados no mesmo
metal. Se forem metais diferentes, a area da seccao transversal do condutor da terra
de protecao deve ser determinada para produzir uma condutancia equivalente a que
resulta da aplicacao desta tabela.

Seccao dos condutores de fase Seccao transversal minima do condutor da terra
S (mm?) de protecao correspondente
Sp (mm2)
S<16 sl)
16<S5<35 16
35<S S/2

D sobre o tamanho minimo do condutor nas instalagdes IEC, consulte Requisitos adicionais de ligacdo a terra— IEC.

Se o condutor de protecao a terra, nao fizer parte do cabo de alimentagao de entrada
ou da estrutura do cabo de alimentacado de entrada, a d&rea minima da seccao
transversal é:

« 2.5 mm?Z se o condutor estiver protegido mecanicamente,
ou

« 4 mmZse o condutor ndo estiver protegido mecanicamente. Se o equipamento
for ligado por cordao, o conector da terra de protecao deve ser o ultimo conector
a ser interrompido se ocorrer uma falha no mecanismo de alivio de pressao.

Requisitos adicionais de ligagao a terra - IEC

Esta seccao apresenta os requisitos de ligagao a terra de acordo com a norma
IEC/EN 61800-5-1.

Porque a corrente de toque normal do acionamento é superiora 3.5 mA CAou 10 mA CC:

« adimensao minima do condutor da terra de protecao deve cumprir os
regulamentos locais de seguranca para equipamento de alta protecao do condutor
de corrente da terra de protecao, e

- deve ser usado um destes métodos de ligagao:

1. umaligacao fixa e:

« um condutor de protecao a terra com uma area de secgao transversal
minima de 10 mmz2 Cu ou 16 mm?2 Al (como alternativa quando sao
permitidos os cabos de aluminio),
ou

« um segundo condutor da terra de protecao da mesma area de seccao
transversal que o condutor de terra de protecao original.
ou

« um dispositivo que desligue automaticamente a alimentagao se o
condutor da terra de protecao estiver danificado.

2. uma ligacao com um conector industrial de acordo com a IEC 60309 e uma
secgao transversal minima do condutor da terra de protecao de 2,5 mm2 como
parte de um cabo de alimentag¢ao multicondutor. Deve ser fornecido alivio de
tensao suficiente.
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Se o condutor da terra de protecao for encaminhado através de uma ficha e tomada,
ou meios de desconexao semelhantes, ndo deve ser possivel desliga-lo exceto se a
energia for removida em simultaneo.

Nota: Pode usar as blindagens do cabo de poténcia como condutores de ligagao a
terra apenas quando a sua condutividade é suficiente.

Requisitos adicionais de ligacao a terra - UL (NEC)

Esta seccao apresenta os requisitos de ligagao a terra de acordo com a norma UL
61800-5-1.

O condutor da terra de protecao deve ser dimensionado conforme especificado no
Artigo 250.122 e na tabela 250.122 do Cdédigo Elétrico Nacional, ANSI/NFPA 70.

Para equipamentos ligado por cabo, ndao deve ser possivel desligar o condutor da
terra de protecao antes de remover a poténcia.

Selecao dos cabos de controlo

Blindagem
Use apenas cabos de controlo blindados.

Use um cabo par entrancado de blindagem dupla para os sinais analégicos. A ABB
recomenda este tipo de cabo também para sinais de codificador de impulsos. Use um
par individualmente blindado para cada sinal. Nao use um retorno comum para sinais
analdgicos diferentes.

Um cabo de blindagem dupla (a) é a melhor alternativa para sinais digitais de baixa
tensdao mas um cabo de par entrangado de blindagem unica (b) é também aceitavel.

(@ ®

Sinais em cabos separados

Use cabos blindados separados para sinais analdgicos e digitais. Nunca misture sinais
de24V CCe115/230 V CA no mesmo cabo.

Sinais que podem ser passados no mesmo cabo

Se a sua tensao nao ultrapassar os 48 V, podem passar nos mesmos cabos dos sinais
das entradas digitais. Os sinais controlados por relé devem ser passados como pares
entrancados.

Cabo dos relés

O tipo de cabo com blindagem metdlica (por exemplo OLFLEX da LAPPKABEL,
Alemanha) foi testado e aprovado pela ABB.
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Cabo para consola de programacao do acionamento
Use cabo EIA-485 tipo Cat 5e (ou superior) com conectores macho RJ-45. O
comprimento maximo do cabo é 100 m (328 ft).

Cabo para ferramenta PC

Ligue a ferramenta para PC Drive Composer ao acionamento através da porta USB da
consola de programacao. Use um cabo USB Tipo A (PC) - Tipo Mini-B (consola de
programacgao). O comprimento maximo do cabo é 3 m (9.8 ft).

Passagem dos cabos

Instrucoes gerais - IEC

- Passe o cabo do motor afastado dos outros cabos. Os cabos de motor de varios
acionamentos podem ser passados em paralelo préximos uns dos outros.

« Instale o cabo do motor, de entrada de poténcia e de controlo em esteiras
separadas.

« Evite percursos longos paralelos dos cabos do motor com outros cabos.

« Nos locais onde os cabos de controlo se cruzam com os cabos de poténcia,
verifique se estao colocados num angulo, o mais préximo possivel, dos 90 graus.

- Nao devem ser passados cabos extra através do acionamento.

- Confirme se as esteiras dos cabos tém boa ligacao elétrica entre si e aos elétrodos
de ligacao a terra. Podem ser usados sistemas de esteiras de aluminio para
equilibrar o potencial local.

A figura seguinte ilustra as instrucdes de passagem de cabos com um acionamento
de exemplo.

A A /1\
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I min. 300 mm (12 in)
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Cabo do motor
Cabo de entrada de poténcia

Cabo de controlo
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Cabo da resisténcias de travagem ou chopper (se presentes)
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Blindagem/conduta do cabo do motor continuo e caixa metalica para
equipamento no cabo do motor

Para minimizar o nivel de emissao quando sao instalados interruptores de seguranca,
contactores, caixas de ligacao ou equipamentos similares no cabo do motor (i.e. entre
0 acionamento e o motor):

- Instale o equipamento numa armacao metdlica.
« Use um cabo blindado simétrico ou instale a cablagem numa conduta metdlica.

- Verifique se existe uma ligacdao galvanica e continua na blindagem/conduta entre
o acionamento e o motor.

« Ligue a blindagem/conduta ao terminal de terra de protecao do acionamento e
do motor.

Condutas do cabo de controlo separadas

Passe os cabos de controlo de24 V CC e 230 V CA (120 V CA) em condutas separadas,
exceto se o cabo de 24 V CC estiver isolado para 230 V CA (120 V CA) ou isolado com
uma manga de isolamento para 230 V CA (120 V CA).

230VAC 24VDC

(120 V AC)

©®N\24VvDC (120VAC)

Proteccao do accionamento, cabo de entrada de
alimentacao, motor e cabo do motor em situacoes de
curto-circuito e contra sobrecarga térmica

Proteger a cablagem de entrada e o acionamento apés um
curto-circuito

Para proteger a cablagem de entrada em situagdes de curto-circuito, instale fusiveis
ou um disjuntor adequado no lado da alimentacao da cablagem.

Como padrao o acionamento esta equipado com fusiveis. No caso de curto-circuito
no interior do acionamento, os fusiveis CA protegem o acionamento, restringem os
danos no acionamento e previnem danos no equipamento adjacente.

Protecao do motor e do cabo do motor em curto-circuitos

O acionamento protege o cabo do motor e o motor numa situagao de curto-circuito
quando:

« 0 cabo do motor esta corretamente dimensionado

« o tipo de cabo do motor estd em conformidade com as diretrizes de selecao de
cabos de motor da ABB
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« o comprimento do cabo ndao excede o comprimento maximo permitido
especificado para o acionamento

« O ajuste do parametro 99.10 Poténcia nominal do motor no acionamento é igual
ao valor apresentado na chapa de caracteristicas do motor.

O circuito de protecao de curto-circuito da saida de poténcia cumpre os requisitos
da IEC 60364-4-41 2005/AMD1.

Protecao do acionamento e dos cabos dos cabos de poténcia contra
sobrecarga térmica

O acionamento protege-se a si mesmo e aos cabos de entrada e do motor contra
sobrecarga térmica se os cabos estiverem dimensionados de acordo com a corrente
nominal do acionamento. Nao sao necessarios dispositivos de protecao térmica
adicionais.

AVISO!

A Se o acionamento estiver ligado a multiplos motores, use um disjuntor separado
ou fusiveis para protecao de cada cabo do motor e do motor contra sobrecarga.
A protecdo contra sobrecarga do acionamento é ajustada para a carga total
do motor. Pode nao disparar devido a uma sobrecarga apenas no circuito de
um motor.

Protecao do motor contra sobrecarga térmica

Segundo as normas, o motor deve ser protegido contra sobrecarga térmica e a corrente
deve ser desligada quando é detetada sobrecarga. O acionamento inclui uma fungao
de protecao térmica que protege o motor e desliga a corrente quando necessario.
Dependendo do valor de um parametro do acionamento, a fungao monitoriza um valor
calculado de temperatura (baseado num modelo térmico de motor) ou umaindicagao
da temperatura atual fornecida pelos sensores de temperatura do motor.

O modelo de protecao térmica do motor suporta retencao de meméria térmica e
sensibilidade a velocidade. O utilizador pode ajustar ainda mais o modelo térmico,
inserindo dados adicionais do motor e da carga.

Os sensores de temperatura mais comuns sao os tipos PTC ou Pt100.

Para mais informacao, consulte o manual de firmware.

Protecao do motor contra sobrecarga sem modelo térmico ou
sensores de temperatura

A protecao contra sobrecarga do motor protege o motor contra sobrecarga sem usar
o modelo térmico do motor ou sensores de temperatura.

A protecao contra sobrecarga do motor é requerida e especificada por diversas normas,
incluindo o Cdédigo Elétrico Nacional dos EUA (NEC) e a UL/IEC 61800-5-1 comum em
conjunto com a UL/IEC 60947-4-1. As normas permitem protecao de sobrecarga do
motor sem sensores de temperatura exteriores.

O recurso de protecao do acionamento permite que o utilizador especifique a classe
de operagao da mesma forma que os relés de sobrecarga sao especificados nas normas
UL/IEC 60947-4-1 e NEMAICS 2.

A protecao contra sobrecarga do motor suporta retencao de memoria térmica e
sensibilidade de velocidade.
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Para mais informacao, consulte o manual de firmware do acionamento.

Protecao do acionamento contra falhas a terra

O acionamento esta equipado com uma fungao interna de protecao de falha a terra
para proteger a unidade contra falhas a terra no motor e no cabo do motor. Esta nao
é uma caracteristica de seguranca de pessoas ou protecao contraincéndios. Consulte
o manual de firmware para mais informacao.

Um dispositivo de monitorizagao de falha a terra (+Q954) esta disponivel para sistemas
IT (sem terra). A opgao inclui um indicador de falha a terra na porta do armario do
acionamento.

Compatibilidade com o dispositivo de corrente residual

O acionamento é adequado para ser usado com dispositivos de corrente residual do
Tipo B.

Nota: Como norma, o acionamento contém condensadores ligados entre o circuito
principal e o chassis. Os condensadores e os cabos longos do motor aumentam a
corrente de fugas a terra e podem provocar falhas incémodas em dispositivos de
corrente residual.

Implementacao da funcao de paragem de emergéncia

E possivel encomendar o acionamento com uma funcdo de paragem de emergéncia
(opgao).

Para mais informacoes, consulte o manual de op¢des apropriado.

Nota: A unidade de controlo da UCU nao suporta as opgoes +Q978 e +Q979.

Cédigo Manual do utilizador Cédigo do manual
daopcao (Inglés)

+Q951 Paragem de emergéncia, paragem categoria O (usando contactor/dis- |[3AUA0000119895
juntor principal)

+Q952 Paragem de emergéncia, paragem categoria 1 (usando contactor/disjun-| 3AUA0000119896
tor principal)

+Q963 Paragem de emergéncia, paragem categoria O (usando Bindrio seguro |[3AUA0000119908
off)

+Q964 |Paragem de emergéncia, paragem categoria 1 (usando Binario seguro |3AUA0000119909
off)

+Q978 |Paragem de emergéncia, paragem categoria0O ou 1 (usando contactor/dis-| 3AUA0000145920
junto principal e Binario seguro off)

+Q979 Paragem de emergéncia, paragem categoria O ou 1 (usando Binario se- | 3AUA0000145921
guro off)

Implementacao da funcao de Binario seguro off

Consulte o capitulo A Funcao de Binario seguro off (pagina 311).


https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AUA0000119895&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AUA0000119896&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AUA0000119908&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AUA0000119909&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AUA0000145920&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AUA0000145921&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Implementacao da funcao de Prevencao de arranque
inesperado.

E possivel encomendar o acionamento com uma funcdo de prevencdo de arranque
inesperado (POUS). A funcao POUS desativa a tensao de controlo dos semicondutores
de poténcia da fase de saida do acionamento (inversor). Isto evita que o acionamento
gere o binario necessario para rodar o motor. O POUS permite um trabalho de
manutencao de curta duracao (como limpeza) nas partes nao elétricas da maquina
sem desligar e desconectar o acionamento.

Para mais informacgoes, consulte o manual de opg¢des apropriado.

Nota: A unidade de controlo da UCU nao suporta as opgoes e +Q950.

Cdédigo Manual do utilizador Codigo do manual
daopcao (Inglés)

+Q950 |Prevencgao de arranque inesperado, com o mdédulo de fungdes de segu- | 3AUA0000145922
ranca FSO-xx

+Q957 Prevencdo de arranque inesperado, com relé de seguranca 3AUA0000119910

Implementacao da protecao térmica do motor com
certificacao ATEX

Com a opgao +Q971, o acionamento disponibiliza a funcao certificada de desconexao
segura de motor ATEX sem contactor, usando a funcao de Bindrio seguro off do
acionamento. Para implementar a protecdo térmica de um motor em atmosfera
explosiva (motor Ex), também deve:

« usar um motor EX com certificagcao ATEX

« encomende um mddulo de protecdao com termistor certificado ATEX para o
acionamento (opgao +L537), ou adquira e instale um relé de protecao compativel
com ATEX

- realizar as ligagOes necessarias.

Para acionamentos construidos em armadrio, esta disponivel uma funcao de protecao
térmica do motor com certificagao ATEX (opgao +L513+Q971, ou +L514+Q971). O
acionamento estd equipado com uma funcao de desconexao segura do motor com
certificacdo ATEX e com relé de protecao compativel com ATEX, para sensores de
temperatura PTC ou Pt100.

Para mais informacgoes, consulte:

Manual do utilizador Cdédigo do manual
(Inglés)

Guia de aplicacao da funcao de desconexao segura com certificagdo ATEX, Ex Il | 3AUA0000132231
(2) GD para acionamentos ACS880 (+Q971)

Manual do utilizador do médulo de protecdo termistor FPTC-02 com certificagdo | 3AXD50000027782
ATEX, Ex Il (2) GD (opgao +L537+Q971) para acionamentos ACS880

Médulo de protecdo do termistor com certificagdo ATEX FPTC-02, instrugdes para| 3AXD50001096700
emparelhar o médulo com um acionamento com certificacao ATEX


https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AUA0000145922&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AUA0000119910&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000132231&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000027782&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001096700&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Manual do utilizador Cédigo do manual
(Inglés)

Manual do utilizador das fungdes de protecdo térmica de motor com certificagdo | 3AXD50000014979
ATEX para acionamentos ACS880 construidos em armdrio (opgdes +L513+Q971 e
+L514+Q971)

Implementacao das fungoes fornecidas pelo médulo de
funcoes de seguranca FSO

Pode encomendar o acionamento com um médulo de fung¢des de seguranga FSO-12
(opgao +Q973) ou um mddulo de fungdes de seguranca FSO-21 (opgao +Q972). Um
modulo FSO permite aimplementacao de fungdes como Controlo de travagem segura
(SBC), Paragem segura 1 (SS1), Paragem de emergéncia segura (SSE), Velocidade
limitada em seguranca (SLS) e Velocidade maxima segura (SMS).

Os ajustes do mdédulo FSO encontram-se nos valores por defeito quando entregue
pelafabrica. A cablagem do circuito externo de seguranca e a configuragdao do mdédulo
FSO sao da responsabilidade do utilizador.

O médulo FSO reserva a ligacao standard do Binario seguro off (STO) da unidade de
controlo do acionamento. O STO também pode ser usado por outros circuitos de
seguranca através do médulo FSO.

Consulte o manual de hardware apropriado para mais informacgao.

Nota: A unidade de controlo UCU nao suporta as opgoes +Q973 e +Q972.

Nome Caédigo
Manual do utilizador do médulo de fun¢des de seguranca FSO-12 3AXD50000015612
Manual do utilizador do médulo de fun¢des de seguranga FSO-21 3AXD50000015614

Implementacao da funcao ultrapassagem de perda de
poténcia

Se a entrada de tensao de alimentacgao for interrompida, o acionamento continua a
funcionar utilizando a energia cinética do motor em rotacao. O acionamento continua
completamente operacional enquanto o motor rodar e gerar energia para o
acionamento.

Se o acionamento estiver equipado com um contactor principal ou disjuntor, restaura
a alimentacao de entrada do acionamento apés um curto intervalo. O contactor volta
aligar-se automaticamente apds o intervalo. Se o acionamento estiver equipado com
uma fonte de alimentacgao auxiliar externa ininterrupta (opgao +G307), mantém o
contactor principal fechado em situagdes de falha de poténcia

Nota: Se a falha de poténcia for tao longa que o acionamento dispare por subtensao,
serao necessarios umrearme de falha e um novo comando de arranque para continuar
a operagao.

Implemente a funcdo de ultrapassagem de perda de poténcia, como se segue:

1. Ative a fungao de ultrapassagem de perda de poténcia do acionamento com o
(parametro 30.31).

2. Ative o rearme automatico do motor apés uma falha de poténcia curta:


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000014979&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000015612&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000015614&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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- Dependendo do modo de controlo do motor que esta a ser usado, defina o
modo de arranque automatico (parametro 21.01 ou 21.19).
. Defina o tempo para o rearme automatico (parametro 21.18).

AVISO!

A Certifique-se de que o arranque em rotagao do motor nao causa nenhum perigo.
Em caso de duvida, nao implemente a funcao de ultrapassagem de perda de
poténcia.

Implementacao de uma ligacao bypass

Se for requerido bypass, use contactores com encravamento mecanico ou elétrico
entre o motor e o acionamento e entre o motor e a linha de poténcia. Certifique-se,
com o encravamento, de que os contactores nao podem ser fechados em simultaneo.
Ainstalagcao deve ser claramente marcada como definido na IEC/EN /UL 61800-5-1,
subclausula 6.5.3, por exemplo, "ESTA MAQUINA ARRANCA AUTOMATICAMENTE”.

Aligacado de bypass estd disponivel como uma opg¢ao instalada de fabrica para alguns
tipos de acionamento instalados em armario. Consulte a ABB para mais informacao.

AVISO!
A Nuncaligue a saida do acionamento arede elétrica de poténcia. Aligagao pode
danificar o acionamento.

Fornecimento de poténcia aos circuitos auxiliares

O utilizador deve fornecer estas op¢oes de fontes de alimentacgao externas:
« +G300/+G301: Aquecedores e/ou iluminagcao de armarios
« +G307: Ligagao para uma fonte de alimentacgao ininterrupta externa

-  +G313:Ligacao dafonte de alimentagao para a saida de um aquecedor de ambiente
com motor

Sobre as tensoes e os tamanhos dos fusiveis, consultar os diagramas de circuito
fornecidos com o acionamento.

Uso de condensadores de compensacao do fator de
poténcia com o acionamento

A compensacao do fator de poténcia ndo é necessdria com acionamento CA. No
entanto, se um acionamento vai ser ligado a um sistema com condensadores de
compensacao instalados, note as seguintes restricoes.

AVISO!

A Nao ligue condensadores do fator de poténcia ou filtros de harmdnicas aos
cabos do motor (entre o acionamento e o motor). Estes nao foram desenhados
para serem usados com acionamentos CA e podem provocar danos
permanentes no acionamento ou nos préprios condensadores e/ou filtros.

Se existirem condensadores de compensacao do fator de poténcia em paralelo com
a entrada do acionamento:



Instrugdes para planeamento da instalagao elétrica 115

1. Nao ligue um condensador de alta poténcia a linha de poténcia enquanto o
acionamento estd ligado. Esta ligacdao provoca tensdes transitérias que podem
disparar ou mesmo danificar o acionamento.

2. Seacargado condensador é aumentada/diminuida passo a passo quando o
acionamento CA é ligado a linha de poténcia, assegure-se de que os passos de
ligacao sao suficientemente baixos para nao provocar transientes de tensao que
fazem disparar o acionamento.

3. Confirme se a unidade de compensacgao do fator de poténcia é adequada para
usar em sistemas com acionamentos CA, ou seja, com cargas geradoras de
harmodnicas. Nestes sistemas, a unidade de compensacao deve ser equipada com
uma reactancia de bloqueio ou com um filtro de harmdnicas.

Utilizacao de um interruptor de seguranca entre o
acionamento e o motor

A ABB recomenda ainstalacdao de um interruptor de seguranca entre o motor de imanes
permanentes e a saida do acionamento. O interruptor é necessario paraisolar o motor
do acionamento durante os trabalhos de manuteng¢ao no acionamento.

Implementacao do controlo de um contactor entre o
acionamento e o motor

A implementacdo do controlo do contactor de saida depende do modo de controlo
do motor e do método de paragem selecionado.

Quando selecionar o modo de controlo do motor DTC e o modo de paragem em rampa
do motor, use esta sequéncia de operacgao para abrir o contactor:

1. Déum comando ao acionamento.
2. Espere até o acionamento desacelerar o motor até a velocidade zero.

3. Abra o contactor.

AVISO!

A Se o modo de controlo do motor DTC estiver a ser usado, nao abra o contactor
de saida enquanto o acionamento controla o motor. O controlo do motor opera
mais rapido do que o contactor e tenta manter a corrente de carga. Isto pode
danificar o contactor.

Quando selecionar o modo de controlo do motor DTC e o modo de paragem por inércia
do motor, pode abrir o contactor imediatamente apds o acionamento ter recebido o
comando de paragem. Este também é o caso se usar o modo de controlo escalar do
motor.

Protecao do contactos das saidas a relé

Quando desligadas as cargas indutivas (relés, contactores, motores), estas provocam
picos de tensao.

Os contactos a relé na unidade de controlo do acionamento estdo protegidos com
varistores (250 V) contra picos de sobretensao. Apesar disto, é recomendado equipar
as cargas indutivas com circuitos de atenuacao de ruido (varistores, filtros RC [CA]
ou diodos [CC]) para minimizar a emissao EMC quando estao desligadas. Se nao forem
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suprimidos, os disturbios podem ligar-se capacitativa ou indutivamente a outros
condutores do cabo de controlo e provocar o mau funcionamento de outras partes
do sistema.

Instale o componente de protecao o mais préoximo possivel da carga indutiva. Nao
instale os componentes de protecao nas saidas a relé.
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Implementar a ligacao de um sensor de temperatura do
motor

AVISO!
A A |[EC 61800-5-1 requer isolamento duplo ou reforcado entre as partes vivas e
as partes acessiveis quando:

- as partes acessiveis ndao sao condutoras, ou

- as partes acessiveis sao condutoras, mas nao estado ligadas a terra de
protecao.

Cumpra com este requisito ao planear a ligagao do sensor de temperatura do
motor ao acionamento.

Existem as seguintes alternativas de implementacao:

1. Seexistirisolamento duplo oureforcado entre o sensor e as partes vivas do motor:
Pode ligar o sensor diretamente as entradas analdgicas/digitais do acionamento.
Consulte as instrugdes de ligagao do cabo de controlo. Certifique-se de que a
tensao nao excede a tensao maxima permitida sobre o sensor.

2. Se existir um isolamento basico entre o sensor e as partes vivas do motor, ou se
o tipo de isolamento for desconhecido: E possivel ligar o sensor ao acionamento
através de um maddulo opcional. O sensor e o médulo devem formar um isolamento
duplo ou reforcado entre as partes vivas do motor e a unidade de controlo do
acionamento. Veja Ligacao do sensor de temperatura de um motor ao acionamento
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através de um madulo opcional (pagina 117). Certifique-se de que a tensao nao
excede a tensdao maxima permitida sobre o sensor.

Se existir um isolamento basico entre o sensor e as partes vivas do motor, ou se
o tipo de isolamento for desconhecido: Pode ligar um sensor a uma entrada digital
do acionamento através de um relé externo. O sensor e o relé devem formar um
isolamento duplo ou reforcado entre as partes vivas do motor e a entrada digital
do acionamento. Certifique-se de que a tensao nao excede a tensao maxima
permitida sobre o sensor.

Ligacao do sensor de temperatura de um motor ao acionamento

através de um maédulo opcional

Esta tabela apresenta:

tipos de médulos opcionais que pode usar para aligacao do sensor de temperatura
do motor

isolamento ou nivel de isolamento que cada mdédulo opcional forma entre o seu
conector do sensor de temperatura e outros conectores

tipos de sensores de temperatura que pode ligar a cada mddulo opcional

o requisito de isolamento do sensor de temperatura para formar, juntamente
com o isolamento do mddulo opcional, um isolamento reforcado entre as partes
ativas do motor e a unidade de controlo do acionamento.

Médulo opcional Tipo de sensor de tempe- | Requisito deisolamento
ratura do sensor de temperatu-
ra
Tipo Isolamento PTC KTY | Pt100,
Pt1000
FlO-11 Isolamento galvanico entre o conec- X X X Isolamento refor¢cado

tor do sensor e o conector da unida-
de de controlo do acionamento. Sem
isolamento entre o conector do

sensor e outros conectores de E/S.

FEN-01 Isolamento galvanico entre o conec- X - - Isolamento reforcado

tor do sensor e o conector da unida-
de de controlo do acionamento. Sem
isolamento entre o conector do
sensor e a saida de emulacdo do co-
dificador TTL.

FEN-11 Isolamento galvanico entre o conec- X X - Isolamento reforcado

tor do sensor e o conector da unida-
de de controlo do acionamento. Sem
isolamento entre o conector do
sensor e a saida de emulagao do co-
dificador TTL.

FEN-21 Isolamento galvanico entre o conec- X X - Isolamento reforcado

tor do sensor e o conector da unida-
de de controlo do acionamento. Sem
isolamento entre o conector do
sensor e a saida de emulagao do co-
dificador TTL.
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Mddulo opcional

Tipo de sensor de tempe- | Requisito deisolamento

ratura do sensor de temperatu-
ra

Tipo Isolamento PTC KTY | Pt100,

Pt1000

FEN-31 Isolamento galvanico entre o conec- X X - Isolamento reforcado
tor do sensor e o conector da unida-
de de controlo do acionamento. Sem
isolamento entre o conector do
sensor e outros conectores.

FAIO-01 Isolamento basico entre o conector X X X Isolamento reforcado ou
do sensor e o conector da unidade béasico. Com isolamento
de controlo do acionamento. Sem basico, os outros conec-
isolamento entre o conector do tores de E/S do médulo
sensor e outros conectores de E/S. opcional devem ser

mantidos desligados.

FPTC- Isolamento reforcado entre o conec- X - - Nenhum requisito espe-

01/02Y tor do sensor e outros conectores cial

(incluindo o conector da unidade de
controlo do acionamento).

D Adequado para uso em fun¢des de seguranca (classificacdo SIL2 / PL ¢)
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Instalacao elétrica

Conteudo deste capitulo

Este capitulo contém instrugcdes sobre as cablagens do acionamento.

Avisos

AVISO!
AA Cumpra as instrucdes de segurancga do acionamento. Se ignorar as

mesmas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no
equipamento. Se nao for um eletricista profissional qualificado, nao
realize trabalhos de instalagcao, comissionamento ou de manutencao.

Medicao do isolamento

Medicao da resisténcia de isolamento do conversor de frequéncia

AVISO!

A Nao realize testes de resisténcia de tensao ou de resisténcia de isolamento no
acionamento. Os testes podem danificar o acionamento. Todos os
acionamentos foram testados na fabrica relativamente ao isolamento entre o
circuito principal e o chassis. Além disso, existem circuitos de limitagao de
tensao nointerior do acionamento que podem cortarimediatamente a tensao
de teste.
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Medicao da resisténcia de isolamento do motor e do cabo do motor

AVISO!
M Cumpra as instrugdes de segurancga do acionamento. Se ignorar as

mesmas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no
equipamento. Se nao for um eletricista profissional qualificado, nao
realize trabalhos de instalagao, comissionamento ou de manutencao.

1. Execute os passos na secg¢ao Precaucoes de seguranca elétrica (pagina 21) antes
de iniciar o trabalho.

2. Confirme se o cabo do motor estd desligado dos terminais de saida do
acionamento.

3. Meca aresisténcia de isolamento entre cada condutor de fase e o condutor de
protecdo de terra. Use uma tensdao de medicao de 1000 V CC. A resisténcia de
isolamento de um motor ABB deve ser superior a 100 Mohm (valor de referéncia
a25°Cou [77 °F]). Sobre a resisténcia do isolamento de outros motores, consulte
as instrucoes do fabricante.

Nota: A presenca de humidade no interior da do motor reduz a resisténcia do
isolamento. Se suspeitar da presenca de humidade no motor, seque-o e realize
novamente a medicao.

/ U1 U1-PE, V1-PE, W1-PE

VA1
1000 V DC, ° e
> 100 Mohm ° W1 o

Medicao daresisténcia de isolamento do cabo de entrada de poténcia

Antes de ligar o cabo de alimentacao de entrada ao conversor de frequéncia, mecga a
sua resisténcia de isolamento de acordo com a regulamentacao local.

Verificacao de compatibilidade - Sistema de terra Tl (nao
ligado a terra)

Os acionamentos com um filtro EMC de categoria 2, 12 ambiente (op¢ao +E202) nao
sdao adequados para utilizagdo num sistema de rede de alimentagao Tl (ndo ligado a
terra). Se o acionamento estiver equipado com a opgao +E202, desligue o filtro antes
deligar oacionamento arede de alimentagao Tl. Contacte a ABB para mais instrugoes.

AVISO!

A Nao instale um acionamento equipado com filtro EMC +E202 num sistema IT
(sistema elétrico sem terra ou sistema elétrico com uma terra de resisténcia
elevada [superior a 30 ohm]). O sistema sera ligado ao potencial da terra através
dos condensadores do filtro EMC do acionamento. Isto pode ser perigoso, ou
danificar o acionamento.
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Colocacao dos autocolantes do dispositivo na porta do
armario

Uma etiqueta autocolante multilingue é entregue com o acionamento. Cole os
autocolantes no idioma apropriado sobre os textos em Inglés; consulte a seccao
Dispositivos da porta (pagina 48).

Verificacao das configuracoes dos transformadores T21,
T10l1l e T111

Verifique as configuragcdes da torneira de todos os transformadores de tensao auxiliar.
O transformador T21 é equipamento standard; T101 e T111 estdo presentes dependendo
da configuragao do acionamento.

Os ajustes de tensao dos transformadores T21 sao efetuados nos blocos terminais
T21_X1/X2 e T101_X1/X2 respetivamente. Os ajustes do transformador T111 sao
efetuados no préprio transformador. As localizagdes dos transformadores e dos
blocos terminais sao apresentadas na sec¢ao Principio de operacao e descricao de
hardware (pagina 31).

Toque em definicoes T21 e T101 (unidades 400...500 V)

T21_X1 T21_X2
T101_X1 T101_X2
500V 1 O O 1 230V

480V 2 O——
460V 3 O———
440V 4 O— i
415V 5 O— 7%) [2 2
400V 6 O——
380V 7 O—
4 N
U1 8 O @ 5
TP1 9 O

TP2 10 O
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Toque em definicoes T21 e T101 (unidades 690 V)

T21_X1 T21_X2
T101_X1 T101_X2
690V 1 O O 1 230V

660V 2 O——
600V 3 O—
575V 4 O———— i
540V 5 O——— 7% @ 2
525V 6 O—

7 O

4 N

U1 8 O [2 5
™1 9 O

TP2 10 O




Toque em defini¢oes T111
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Entrada
3~

AT

Bl

AT

AB
AD
A4
AS
A2

C1

Bl C1
B6 Co6
BS Co
B4 c4
B3 C3
B2 C2

N ’E al

b2 c? %
b1 cl

Saida 3~
Entrada 3~ Saida 3~
Toque em definicoes Terminais
Tensdodeali-| r. \inais 400V | 320/340V
mentacao Al- B1- C1l-

(50 H2) (60 Hz)
690V Al,B1,C1 c2 A2 B2 al, bl cl az, b2, c2
660 V Al,B1,C1 c2 A2 B2 al, bl cl az, b2, c2
600V Al, Bl1,C1 Cc3 A3 B3 al, bl cl az, b2, c2
575V Al, Bl1,C1 Cc3 A3 B3 al, bl cl az, b2, c2
540V Al, B1,C1 Cc4 A4 B4 al, bl cl az, b2, c2
525V Al,B1,C1 C4 A4 B4 al, bl cl az, b2, c2
500V Al,B1,C1 C4 A4 B4 al, bl cl az, b2, c2
480V Al B1,C1 C5 A5 B5 al, bl cl az, b2, c2
460V Al, Bl1,C1 C5 A5 B5 al, bl cl az, b2, c2
440V Al, B1,C1 C5 A5 B5 al, bl cl az, b2, c2
415V Al, B1,C1 (&5} A6 B6 al, bl cl az, b2, c2
400V Al,B1,C1 ceé A6 B6 al, bl cl az, b2, c2
380V Al,B1,C1 c6 A6 B6 al, bl cl az, b2, c2
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Ligacao dos cabos de controlo

Consultar o capitulo Unidades de controlo do acionamento (pagina 147) sobre as
ligagbes de E/S da unidade inversora (com o programa de controlo primario do
ACS880). As ligacdes de E/S predefinidas podem ser diferentes com algumas opgdes
de hardware. Consultar os esquemas de circuito entregues com o acionamento sobre
a cablagem atual. Sobre outros programas de controlo, consultar os manuais de
firmware.

Procedimento de ligacao do cabo de controlo

AVISO!
M Cumpra as instrucdes de seguranca do acionamento. Se as ignorar,

podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

1. Execute os passos na secg¢ao Precaucoes de seguranca elétrica (pagina 21) antes
de iniciar o trabalho.

2. Passar os cabos de controlo para o interior do armario, como descrito na secg¢ao
Ligacao aterraa360°das blindagens exteriores dos cabos de controlo na entrada
do armario (pagina 124).

3. Passe os cabos de controlo como descrito na secgao Passagem dos cabos de
controlo no interior do armario (pagina 126).

4. Ligue os cabos de controlo como descrito na seccao Ligacao dos cabos
controlo (pagina 126).

Ligacao a terra a 360° das blindagens exteriores dos cabos de controlo na entrada
do armario

Ligar a terra as blindagens exteriores de todos os cabos de controlo a 360° com as
almofadas condutoras EMI na entrada do armario. O principio de ligagdo a terraé o
mesmo para os cabos de entrada pelo topo e pelo fundo. As imagens mostram a
entrada pelo fundo. Os detalhes do design real podem variar.

1. Se necessario, remover o acrilico de protecao a frente da entrada do cabo.

2. Colocar os cabos em sequéncia desde o mais pequeno ao maior. Isto ird ajudar a
obter um bom contacto com as almofadas.

3. Desapertar os parafusos de aperto das almofadas condutoras EMI e puxe-as para
fora.

4. Fazer furos nos bucins de borracha e passar os cabos através dos mesmos.

5. Descarnar o isolamento da parte do cabo que estara em contacto com as
almofadas condutoras EMI.

6. Colocar os cabos entre as almofadas e fixa-los com bracadeiras para alivio de
tensao.

Voltar a juntar as almofadas.

8. Apertar os parafusos para garantir que as almofadas condutoras EMI pressionam
firmemente em volta da parte descarnada dos cabos.
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Se a superficie exterior da blindagem nao for condutora:

- Corteablindagem no ponto médio da parte descarnada. Cuidado para nao cortar
os condutores ou o fio de ligagao a terra

« Virar o lado condutor da blindagem para fora sobre o isolamento.

« Cobrir a blindagem exposta e o cabo descarnado com fita de cobre para garantir
uma blindagem continua.

®

A Cabo desnudado
B Superficie condutora da blindagem exposta
C Parte desnudada coberta com fita de cobre

Blindagem do cabo

2 Fita de cobre

)
48

W e

3 Par torcido blindado

4 Fio de ligagdo a terra
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Passagem dos cabos de controlo no interior do armario

Sempre que possivel, usar as calhas existentes no armario. Se os cabos passarem por
superficies cortantes, usar mangas. Quando passar cabos para ou de uma estrutura
basculante, deixar folga suficiente na dobradica para permitir a abertura total da
estrutura.

Ligacao dos cabos controlo

Ligar os condutores aos terminais apropriados. Consultar os esquemas de cablagem
fornecidos com o acionamento.

Comaopcgao +L504, os terminais da unidade de controlo do inversor estdo disponiveis
no bloco de terminais X504.

Seguir estas instrucoes:

- Ligar as blindagens internas do par entrangado e todos os cabos de ligacao a
terra separados aos grampos de ligagao a terra préximos dos terminais.

- Ligaraterraablindagem exterior do cabo na entrada do cabo e ndo nos grampos
de ligacao a terra préximos dos terminais.

- Mantenha os pares do fio de sinal torcidos o mais préximo possivel dos terminais.
Torcendo o fio juntamente com o seu fio de retorno reduzem-se os disturbios
causados pelo acoplamento indutivo.

« Nas outras extremidades do cabo, deixar as blindagens desligadas ou ligar as
mesmas a terra indiretamente por um condensador de alta frequéncia com alguns
nanofarads, ex, 3.3 nF / 630 V. A blindagem também pode ser ligada a terra
diretamente em ambas as extremidades se estiverem na mesma linha de terra
sem queda de tensao significativa entre as extremidades.
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O desenho abaixo representa a ligacao a terra da cablagem de controlo quando ligar
a um bloco terminal no interior do armario. A ligacdo a terra é realizada da mesma
forma quando se liga diretamente a um componente, como a unidade de controlo.

| [@)n [@mini |

D=

Ligacao dos cabos do motor (unidades sem cubiculo do
terminal comum de motor ou filtro de saida sinusoidal)

Em unidades sem um cubiculo do terminal comum de motor ou um filtro de saida
sinusoidal, os cabos do motor sao ligados aos barramentos localizados na parte de
tras do(s) mdédulo(s) inversor(es). A localizagdo e as dimensdes dos barramentos sao
apresentadas nos esquemas dimensionais fornecidos com o acionamento e nos
exemplos de esquemas dimensionais no manual.
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Diagrama de ligacao do motor (sem opcao +H366)

Todos os mdédulos inversores ligados em paralelo devem ser cablados separadamente
para o motor.

Deve ser utilizada uma ligacao a terra a 360° nas entradas dos cabos.

Cubiculo(s) da unidade inversora

Os tipos de cabo recomendados sao apresentados em dados técnicos.

AVISO!

A A cablagem de todos os mddulos inversores para o motor deve ser fisicamente
idéntica, considerando o tipo de cabo, a drea da seccdo transversal e o
comprimento.

l—l— I ____? T E .
| | — U2 T2
N V2 —

| ~C| Lo
iHr_ ,,,,, .

- - - T

) L U2 ‘T
X s T
| | ~y L<c‘= w2 :
Cubiculo(s) da unidade inversora

Diagrama de ligacao do motor (com opgcao +H366)

Com a opgao +H366, os barramentos de saida dos médulos inversores dentro do
mesmo cubiculo sao ligados por barramentos de ponte. A ponte equilibra a corrente
do motor entre os médulos, o que permite mais opg¢des de cablagem. Por exemplo, é
possivel usar um numero de cabos que de outra forma nao ficariam distribuidos
uniformemente entre os médulos inversores.
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l_-_-_____-_-_—_l_“
== —- » /PEU!
| == 'WZ/O_ﬂ:
| V2 I
' u2 ||
T — _ '
o= — 7 < |

Barramentos de

— derivacio

. J |, .
- ’—(‘F W2 .-/’ T) |
N e v2 A ”

|

~_ |

Cubiculo(s) da unidade inversora

S
N

Os tipos de cabo recomendados sao apresentados em dados técnicos.

A ponte pode transportar a saida nominal de um mddulo inversor. No caso de

f AVISO!

trés modulos paralelos, confirmar se a capacidade de carga da ponte nao é
excedida. Por exemplo, se a cablagem é ligada aos barramentos de saida em
apenas um modulo, usar o médulo no meio.

Nota: A opcao +H366 apenas interliga as saidas dos mddulos inversores dentro do

mesmo cubiculo, ndo os mddulos instalados em diferentes cubiculos. Porisso, quando
oacionamento tem multiplos cubiculos inversores (ie. dois cubiculos de dois mdédulos
cada), certifique-se de que a cablagem do motor é idéntica para ambos os cubiculos.

Procedimentos

Para obter mais espaco para o trabalho de cablagem, é possivel retirar os médulos
inversores ou os tambores das ventoinhas de cada mdédulo. Especialmente no caso
de multiplos médulos inversores no mesmo cubiculo, deve considerar a remocao
apenas dos tambores das ventoinhas. Este procedimento é mais rdpido do que retirar

todo o mdédulo, mas deixa menos espaco livre para o trabalho.

Remocao de um médulo inversor

Consultar a sec¢gdo Remocao de um maédulo inversor (pagina 206).

Remocao do tambor da ventoinha de um médulo inversor

Consulte os esquemas abaixo.

Cumpra as instrucdes de seguranca do acionamento. Se as ignorar,

A

podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

1.

2.

de iniciar o trabalho.

Abra a porta do cubiculo do mdédulo inversor.

Execute os passos na secgao Precaucdes de seguranca elétrica (pagina 21) antes
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3. Retire os parafusos que fixam a placa da tampa frontal. Levante a placa da tampa
para a soltar.

4. Desligue a cablagem no topo do tambor da ventoinha.

5. Retire os dois parafusos no fundo do tambor da ventoinha.

AVISO!
A Antes de continuar, certifique-se de que os dois parafusos que fixam a
parte superior do médulo inversor estao no lugar.

6. Retirar os dois parafusos no topo do tambor da ventoinha. (Durante aremontagem,
apertar estes parafusos para 22 N-m [16 Ibf-ft].)

Nota: As unidades com desenho maritimo ou sismico tém uma bragadeira
transversal adicional que esta fixa ao mdédulo com estes parafusos. Neste ponto,
desapertar os parafusos de retencao da bragadeira nas extremidades esquerda
e direita e retirar. (Durante a remontagem, apertar os parafusos de fixacao do
suporte para 9 N-m [6.6 Ibf-ft].)

Puxe o tambor da ventoinha para fora.

Repita o procedimento para os outros tambores das ventoinhas no mesmo
cubiculo.
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Ligacao dos cabos do motor

Consulte os esquemas abaixo.

AVISO!
M Cumpra as instrugdes de seguranca do acionamento. Se as ignorar,

10.
11.

podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

Execute os passos na seccdo Precaucdes de seguranca elétrica (pagina 21) antes
de iniciar o trabalho.

Retire o acrilico de protecao dos barramentos de saida.

Para a ligagao a terra a 360 ° da blindagem na entrada do cabo, remova o
revestimento externo de cada cabo onde passam pela entrada de cabo (a).

Corte o cabo no comprimento apropriado e descarne as extremidades dos
condutores individuais. Torga os fios da blindagem para formar um condutor
separado e envolva o mesmo com fita adesiva.

Cravar bornes terminais adequados nos condutores de fase e no condutor de
terra. As dimensodes dos barramentos de saida sao apresentadas no capitulo
Dados técnicos.

Ligar os condutores de fase do cabo do motor aos terminais U2, V2 e W2. E possivel
remover temporariamente os isoladores plasticos (b) entre os barramentos para
facilitar o trabalho de ligacao. Consultar Utilizacao de fixadores em ligacdes de
bornes de cabo (pagina 139).

AVISO!
A Osisoladores de plastico (b) entre os barramentos devem estar colocados
quando o inversor é ligado.

Ligue a blindagem (e todos os condutores de terra) do cabo ao barramento PE
junto das entradas de cabos.

Fixe o cabo mecanicamente.
Repetir o procedimento para os outros mddulos (se presentes).
Volte a instalar o acrilico de protecao retirado antes.

No motor, ligar os cabos conforme as instrugdes do fabricante. Prestar especial
atencdo a ordem das fases. Para minimizar a interferéncia de radiofrequéncia,
ligar a blindagem do cabo a terra a 360° na entrada do cabo da caixa de terminais
do motor, ou ligar o cabo a terra torcendo a blindagem para que a blindagem
achatada fique mais larga do que 1/5 do seu comprimento.
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Detalhes da ligacdo & terra d
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Instalacao do tambor da ventoinha de um médulo inversor

(Se o médulo inversor for removido completamente, em vez de apenas o tambor do
ventilador, proceder como indicado na secgao Instalacao de um maddulo
inversor (pagina 211)).

Ainstalagao do tambor da ventoinha é o procedimento de remoc¢ao no sentido inverso.
Consultar a seccao Remocao do tambor da ventoinha de um maédulo
inversor (pagina 129).

Instalacao de um moédulo inversor

Consultar a seccao Instalagao de um maoédulo inversor (pagina 211).

Ligacao dos cabos do motor (unidades com cubiculo do
terminal comum de motor ou filtro de saida sinusoidal)

Barramentos de saida

Se o acionamento estiver equipado com a opgao +H359, os cabos do motor estao
ligados a um cubiculo do terminal comum do motor. De igual modo, se o acionamento
estiver equipado com a opgao +E206 (filtro de saida sinusoidal), os cabos do motor
sao ligados aos barramentos de saida do cubiculo do filtro sinusoidal.

Alocalizagdo e as dimensoes dos barramentos sdo visiveis nos esquemas dimensionais
fornecidos com o acionamento..

Esquema de ligacao

rr________‘_T___;—l
|| == | |
. - . .
|~ i B N
, : Lo Loz, T} g
[ S —— — - [ V2| | ! | | l
| [ —— — 7 1 R Twa T I || I |
| - (]
- L _ 1 °

! ARNY rc(: I '
| | ~— L | |
‘I:L________I_J_ _______ i_J
Cubiculo da unidade inversora  Cubiculo do termina

comum de motor ou do

filtro sinusoidal

Os tipos de cabo recomendados sao apresentados em dados técnicos.

Procedimentos

AVISO!
M Cumpra as instrucdes de seguranca do acionamento. Se as ignorar,

podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.
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1. Execute os passos na seccao Precaucdes de seguranca elétrica (pagina 21) antes
de iniciar o trabalho.

2. Abrir a porta do cubiculo e remover o acrilico de protecao.

3. Passar os cabos para o cubiculo. Fazer uma ligagao a terra a 360° no cabo de
entrada como mostrado.

Corte os cabos no comprimento adequado. Descarne os cabos e os condutores.

5. Torca as blindagens dos cabos em conjuntos e ligue os mesmos ao barramento
PE no cubiculo.

6. Liguetodos os condutores/cabos de terra separadamente ao barramento PE do
cubiculo. Consultar a secgao Utilizacao de fixadores em ligagdes de bornes de
cabo (pagina 139).

7. Ligar os condutores de fase aos terminais de saida. Usar os valores dos bindrios
de aperto especificados na seccao Binarios de aperto (pagina 253).

8. Volte a colocar o acrilico de protecao que retirou anteriormente e feche as portas
do cubiculo.

9. No motor, ligar os cabos conforme as instrucdes do fabricante. Prestar especial
atencao a ordem das fases. Para minimizar a interferéncia de radiofrequéncia,
ligar a blindagem do cabo a terra a 360° na entrada do cabo da caixa de terminais
do motor, ou ligar o cabo a terra torcendo a blindagem para que a blindagem
achatada fique mais larga do que 1/5 do seu comprimento.

Ligacao de um conjunto de resisténcia de travagem

Consulte o capitulo Travagem com resisténcias (pagina 337).

Sobre a localizagao dos terminais, consultar os esquemas dimensionais fornecidos
com a unidade ou os exemplos de esquemas dimensionais neste manual.
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Ligacao dos cabos de entrada de poténcia

Diagrama de ligacao, unidades de 6 impulsos

F-—-—- —
! ~ L1
L2
/ — | | e}
|| | || L3
L. - —
1 Fusiveis ou outros meios de protecdo para protecdo contra curto-circuito do cabo.
2 Ligacao a terra da blindagem do cabo na entrada do cabo (ligagdo a terra a 360 graus).

Informacao adicional:

- Consultar os dados técnicos sobre as dimensoes das entradas dos cabos e as dimensdes e os binarios
de aperto dos terminais.

- Usar um condutor PE separado se a condutividade da blindagem nao cumprir os requisitos para
condutor PE.

Diagrama de ligacao, unidades de 12 impulsos

L C - -

1 |Fusiveis ou outros meios de protecdo para protecdo contra curto-circuito do cabo.
2 |Ligacgdo aterra da blindagem do cabo na entrada do cabo (ligagdo a terra a 360 graus).

Informacao adicional:

. Consultar os dados técnicos sobre as dimensdes das entradas dos cabos e as dimensdes e os binarios
de aperto dos terminais.

- Se acondutividade das blindagens nao cumprir os requisitos para o condutor PE, usar um condutor
PE separado, adicionalmente.
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Esquema dos terminais de ligacao do cabo de entrada e das entradas
do cabo

Alocalizagao e as dimensoes dos barramentos sdo visiveis nos esquemas dimensionais
fornecidos com o acionamento.. Alternativamente, consulte os exemplos de desenhos
dimensionais no manual.

Procedimentos de ligacao

AVISO!
AA Cumpra as instrucdes de seguranca do acionamento. Se as ignorar,

podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

1. Execute os passos na secgao Precaucdes de seguranca elétrica (pagina 21) antes
de iniciar o trabalho.

2. Abrir a porta do cubiculo de entrada.
3. Remova o acrilico de protecao dos terminais de entrada.

4. Descarnar3...5cm (1,2 ... 2 polegadas) do isolamento exterior dos cabos acima
da placa de entrada de cabos para ligacao a terra a 360 2 a alta-frequéncia.

5. Prepare as pontas dos cabos.

AVISO!

A Aplicar massa lubrificante nos condutores de aluminio descarnados antes
de os fixar aos terminais de cabo em aluminio nao revestidos. Cumpra as
instrucdes do fabricante da massa lubrificante. O contacto
aluminio-aluminio pode provocar oxidagao nas superficies de contacto

6. Remova os bucins de borracha das entradas de cabo para os cabos a serem ligados.
Corte os furos adequados nos bucins de borracha. Faga deslizar os bucins para
os cabos. Deslize os cabos para o cubiculo através das mangas condutoras e fixe
os bucins nos orificios.
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7. Fixe as mangas condutoras as blindagens do cabo com bragadeiras de cabo.
Amarre as mangas condutoras nao utilizadas com abracadeiras.

Ligue as blindagens torcidas dos cabos ao barramento PE do armario.

Ligue os condutores de fase do cabo de entrada aos terminais L1, L2 e L3. (Com
ligagdao a 12 impulsos, os terminais sao 1L1,1L.2 e 1L3 para uma linha de alimentacao
a 6 impulsos, 2L1, 2L2 e 2L3 para a outra.) Consultar Utilizacao de fixadores em
ligacdes de bornes de cabo (pagina 139). Aperte os parafusos com o binario
apresentado em Bindarios de aperto (pagina 253).

10. Reinstale o acrilico de protecao retirado antes.

11. Feche a porta do cubiculo.
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Utilizacao de fixadores em ligacoes de bornes de cabo

Usar os parafusos, porcas e anilhas fornecidos com o acionamento. Instalar todos os
fixadores pela ordem correta. Consultar a figura abaixo. Para ligagao, apertar os bornes
de cabo para o binario especificado.

Borne de cabo no lado do barramento

® @OIOOOGO

E ......

Bornes de cabo em ambos os lados do barramento

© GOOOIOIGOOOE

1 |Parafuso 4 |Bornes de cabo
2 |Anilha plana 5 |Anilha com mola
3 |Barramento 6 |Porca

Ligacao de um PC

AVISO!
A Nao ligue o PC diretamente ao conector da consola de programacgao da unidade
de controlo. Pode causar danos.

Um PC (com, por exemplo, a ferramenta Drive Composer PC) pode ser ligado como
se segue:
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1. Paraligar uma consola de programacao a unidade,
- insiraaconsola de programacao no suporte da consola ou na plataforma, ou
o useum cabo de rede Ethernet (exemplo, Cat 5e).

Retire a tampa do conector USB na parte da frente da consola de programacao.

3. Ligueum cabo USB (Tipo A para Tipo Mini-B) entre o conector USB na consola de
programacao (3a) e uma porta USB livre no PC (3b).

4. Aconsoladeprogramacao apresentard umaindicagao sempre que a ligacao estiver
ativa.

5. Consulte a documentacao da ferramenta para PC para instrugcdes de ajuste.

Barramento de consola (controlo de diversas unidades
desde uma consola de programacao)

Pode ser usada uma consola de programacao (ou PC) para controlar diversos
acionamentos (ou unidades inversoras, unidades de alimentacao, etc) construindo
um barramento de consola. Isto é feito através de uma cadeia em margarida as ligagoes
da consola de programacao dos acionamentos. Alguns acionamentos possuem os
condutores de consola (gémeos) necessdrios no suporte da consola de programacao;
0s que nao requerem ainstalagao de um médulo FDPI-02 (disponivel separadamente).
Para mais informacoes, consulte a descricao de hardware e FDPI-02 diagnostics and
panel interface user’s manual (3AUA0000113618 [English]).

O comprimento maximo permitido da corrente de cabos é 100 m (328 ft).

1. Ligue a consola de programacgao a um acionamento usando um cabo Ethernet

(por exemplo, Cat 5e).

« Para atribuir um nome ao acionamento, use Menu — Ajustes — Editar textos —
Acionamento.

. Use o parametro 49.01* para atribuir ao acionamento um ndmero exclusivo
deIDdend

- Se necessario, ajuste os outros parametros no grupo 49*

« Use o parametro 49.06 * para validar todas as alteracoes.

*O grupo de parametros é 149 com alimentacgao (lado da linha), unidades de

travagem ou conversoras CC/CC.

Repita o acima para cada acionamento.

2. Com a consolaligada a uma unidade, ligue as unidades usando cabos Ethernet.

3. Ligue a terminagdao do barramento no acionamento que esta mais afastada da
consolas de programagao na cadeia.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000113618&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000113618&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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. Com os acionamentos que possuem consola de programagao montada na
tampa frontal, mova o interruptor de terminacao para a posigcao exterior.

« Com o mddulo FDPI-02 e a unidade de controlo BCU-02: passar o interruptor
de terminagao S1 no médulo FDPI-02 para a posicao TERMINATED.

« Com o médulo FDPI-02 e a unidade de controlo UCU-22...24: passar o
interruptor de terminagao S1 no médulo FDPI-02 para a posicao OPEN Mover
ointerrutor de terminagao daligagcao da consola de programacao XPAN TERM
na unidade de controlo UCU-22...24 para a posicao ON .

Verifique se a terminacdo do barramento estd desligada em todos os outros

acionamentos.

4. Na consola de programacao, ligue a funcionalidade do barramento da consola
(Opcodes — Selecionar acionamento — Barramento de consola). O acionamento a
ser controlado pode assim ser selecionado da lista em Opc¢des — Selecionar
acionamento.

Se estiver ligado ao painel de controlo um PC, os acionamentos no barramento do
painel sdo automaticamente exibidas na ferramenta Drive Composer PC.

Com conectores gémeos no suporte da consola de programacao:
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Com os médulos FDPI-02 e a unidade de controlo BCU:
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Instalacao de médulos opcionais

Instalacao mecanica da extensao de E/S, adaptador de fieldbus e
moddulos de interface do codificador de impulsos

Veja a descricao de hardware sobre as ranhuras disponiveis para cada médulo. Instale
os mddulos opcionais como se segue:

AVISO!
AA Cumpra as instrucdes de seguranca do acionamento. Se as ignorar,

podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

1. E necessdrio parar o acionamento e executar os passos ha seccio Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 21) antes de iniciar o trabalho.

Abra a porta do cubiculo de entrada auxiliar (ACU).
Remova o acrilico de protecao no topo do cubiculo.
Localize a unidade de controlo do inversor (A41).

Insira o mdédulo cuidadosamente na sua posigcao na unidade de controlo.

o v A W

Aperte o parafuso de montagem.

Nota: O parafuso fixa as ligacdes e liga o médulo A terra. E essencial para
cumprimento dos requisitos EMC e para a correta operagao do mddulo..

Instalacao de um médulo de fungdes de seguranca FSO na BCU

AVISO!
AA Cumpra as instrucdes de seguranca do acionamento. Se as ignorar,

podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

Este procedimento descreve ainstalagao de um médulo de fungdes de seguranga FSO
na unidade de controlo da BCU. Como alternativa, o mdédulo FSO pode ser instalado
adjacente a unidade de controlo, o método padrao para os médulos FSO instalados
de fabrica. Para instrugdes, consulte o manual do utilizador do médulo FSO aplicavel.

1. E necessdrio parar o acionamento e executar os passos na seccdo Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 21) antes de iniciar o trabalho.

2. O moddulo FSO é fornecido com placas de fundo alternativas para instalacao em
diferentes unidades de controlo. Para ainstalagao numa unidade de controlo BCU,
0s pontos de montagem devem estar localizados nas extremidades mais longas
do mdédulo, como mostra a ilustracdao abaixo. Se necessario, substituir a placa
inferior do mdédulo FSO.
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3. Fixar o médulo FSO na ranhura 3 da unidade de controlo BCU [A41] com quatro
parafusos.

4. Apertar o parafuso de ligacao a terra do sistema eletrénico do médulo FSO com
um binario de 0.8 N-m.

Q\ Nota: O parafuso fixa as ligagoes e liga a terra o mdédulo. Essencial para
cumprimento dos requisitos EMC e para a operag¢ao adequada do mdédulo.

5. Ligar o cabo de dados do médulo FSO entre o conector X110 do FSO e o conector
X12 da BCU.

6. Para completar a instalagao, consultar as instrugdes no manual do utilizador do
maodulo FSO aplicavel.
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Ligacao dos modulos opcionais

Ver o manual do médulo opcional aplicavel sobre instrugdes especificas de instalagao
e cablagem.
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Unidades de controlo do acionamento

Conteudo deste capitulo

Este capitulo
« descreve as ligacoes da unidade de controlo usada no acionamento,

- contém as especificagcoes das entradas e das saidas da(s) unidade(s) de controlo.

Geral

O acionamento usa unidades de controlo BCU-x2 ou unidades de controlo UCU-22...24.

As unidades de alimentacao e inversoras do acionamento sao controladas por uma
unidade de controlo BCU-x2 dedicada. A designacao da unidade de controlo de
alimentacao é A51; a unidade de controlo inversora é A41. Ambas estdo ligadas aos
mddulos de poténcia (ie. médulos de alimentacao e inversoras, respetivamente) por
cabos de fibra ética.

Neste manual:

« o nome “BCU-x2” representa os tipos de unidade de controlo BCU-02 e BCU-12.
Estas tem diferentes nimeros de ligagoes do mddulo de poténcia (2e 7
respetivamente) mas sao muito similares.

« onome “UCU -22... 24" representa os tipos de unidade de controlo UCU-22 e
UCU-23. Estas tem diferentes nimeros de ligagdes do médulo de poténcia (2 e 8
respetivamente) mas sao muito similares.
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Esquema BCU

. Descricao
IR IEmML I 1/0 Terminais de E/S (ver o esquema seguin-
35“ EERERE te)
.L .. SLOT1 Ligacdo da extensao E/S, interface do
=

codificador ou médulo adaptador de
fieldbus. (Esta é a Unica localizagdo para

(|t
E O by um painel de diagnésticos e interface
I o @ B o] HI FDPI-02.)
< oo uzvs 1 i SLOT 2 Ligacao da extensdo E/S, interface do
228389 1 i codificador ou médulo adaptador de
0 5559 il fieldbus
i oo
glfi =223 SLOT 3 Extens&o de E/S, interface de codifica-
A ggg do’r, adaptador ole fieldbus ou ligagao do
0O ocoo modulo de fungdes de segurangca FSO
OO
d SLOT 4 Médulo opcional de comunicacdo DDCS
RDCO-0x
[anYaw] - - -
0 OO OO D| M|k X205 Ligacao da unidade de memoria
oooor eao|(E
_!IE; §§§§ §§§ B BATTERY Suporte para a bateria do relégio em
P S SsS3S =353 : tempo real (BR2032)
0 S222e B2 [ -
SIDD 4 = |p All Seletor de modo para entrflda analdégica
L EA1L (I = corrente, U = tensao)

Al2 Seletor de modo para entrada analégica
I EA2 (I = corrente, U = tensao)

D2D TERM Interruptor de terminagado paraaligagao

SLOT 1

SRR AAAATHE
O (G| O

l acionamento-para-acionamento (D2D)
DICOM= Selecdo de terra. Determina se DICOM
DIOGND estd separada de DIOGND (i.e., areferén-

cia comum para flutuagdo das entradas
digitais). Consulte o diagrama de isola-
mento de terra.

Ecra 7-segmentos

Sao apresentadas indicagdes multicaracter como se-
quéncias repetidas de carateres.

(“U” éindicado brevemente antes de “0”.)
D Programa de controlo em execucao

Arranque do programa de controlo em
progresso

—
-

O firmware nao pode ser iniciado (Inter-
mitente). Unidade de memodria em falta
ou corrompida

rC

Descarga de firmware do PC para unida-
de de controlo em progresso.

—_——

No arranque, o ecra pode apresentar
breves indicagdes de ex. “1”, “2”, “b” ou
“U”. Estas indicagbes sao normais ime-
diatamente apds o arranque. Se o ecra
apresentar qualquer outro valor diferen-
te dos descritos, isso indica uma falha
de hardware.

my
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I:I

|

' T

Descricao

XAl Entradas analdgicas

XAO Saidas analdgicas

XDl Entradas digitais, Encravamento entrada
digital (DIIL)

XDIO Entradas/saidas digitais

XD2D Ligacao acionamento-para-acionamento

XD24 Saida +24 V (para entradas digitais)

XETH Porta ethernet — ndo usada

XPOW Entrada de poténcia externa

XRO1 Saida a relé SR1

XRO2 Saida arelé SR2

XRO3 Saida a relé SR3

XSTO Ligagdo de Bindrio Seguro Off (sinais de
entrada)

XSTO OUT |Ligagao de Binario seguro off (para médu-
los inversores)

X12 (No lado oposto) Ligagao para médulo de
funcdes de segurancga FSO (opcional)

X13 Ligacdo consola de programacgao/PC

X485 Nao usada

V1T/VIR, Ligacdo de fibra ética para os médulos 1

V2T/V2R e 2 (VxT = transmissor, VxR = recetor)

V3T/V3R |Ligacdo de fibra dtica para os médulos

3...7 (apenas BCU-12/22)

V7T/V7R (VXT = transmissor, VxR = recetor)

V8T/V8BR | Ligacdo de fibra dtica para os médulos

8...12 (apenas BCU-22)

V12T/V12R |(VXT = transmissor, VXR = recetor)

SD CARD Cartao de memoria de dados para comuni-
cacdao do médulo inversor

BATT OK | Atensdo da bateria do relégio em tempo
real é superior a 2.8 V. Se o LED estiver off
quando a unidade de controlo é ligado,
substitua a bateria.

FAULT O programa de controlo gerou uma falha.
Consulte o manual de firmware da unidade
de alimentacao/inversora.

PWR OK O fornecimento de tensao de alimentacao
interna estd OK

WRITE Escrita no cartdo SD em progresso. Nao

remover o cartdo de memoria.
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Esquema de E/S por defeito da unidade de controlo de
alimentacao (BCU-x2)

O esquema abaixo apresenta as ligagdes de E/S por defeito na unidade de controlo
da alimentacao (A51) e descreve o uso das ligagcdes na unidade de alimentagao. Em
circunstancias normais, a cablagem executada em fdbrica nao deve ser alterada.

O tamanho de cabo aceite por todos os terminais de parafuso (para cabo entrangado
e solido) € 0.5 ... 2.5 mm2 (22...12 AWG). O binario de aperto é 0.45 N-m (4 Ibf-in).

Terminal Descricao
XD2D Ligagao acionamento-para-acionamento
11 B
2 |2 A )
Nao usado por defeito
3|3 BGND
410 Shield
5EILL5L D2D.TERM Interruptor de ligacdo de terminacio acionamento-para-acionamento?)
X485 Ligacao RS485
5|5 B
6 6 A B
Nao usado por defeito
T BGND
8 1s Shield
XSR1, XSR2, XSR3 Saidas a relé
11 NC Norm. fechado
i CoM Comum XROL1: Em operacio? (Energizado = a
12 funcionar) 250VCA /30V CC,2A
T 13 NO Norm. aberto
21 | |21 NC Norm. fechado 2
XRO2: Falha (-1)~’ (Energizado = sem fa-
g 22 |coM Comum lha) 250 V CA / 30 V CC, 2 A
23 | |23 NO Norm. aberto
311 I3 NC Norm. fechado 3) .
32 XRO3: Ctrl MCB >’ (Energizado = fecha o
33 32 COM Comum contactor principal/disjuntor) 250 V CA
33 NO Norm. aberto /30VCA,2A
XSTO, XSTO OUT Binario seguro off4)
1 ouT
1
5 2 SGND XSTO: Ligacao de fabrica. Ambos os circuitos devem estar fechados para
wiE IN1 o acionamento arrancar (IN1 e IN2 devem estar ligados a OUT).
4 4 IN2
5 5 IN1
6 |6 SGND )
7 XSTO OUT: Nao usado.
— |7 IN2
8
8 SGND

XDlI Entradas digitais
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Terminal Descricao
1 DI1 Falha tempz) (0 = sobretemperatura)
2 DI2 Permissao func® (1 = permissao func)
3 DI3 Feedback MCB® (0 = contactor principal/disjuntor aberto)
4 Dl4 Falha disjuntor circuito auxiliar®
5 DI5 Nao usado por defeito. Pode se usado para monitorizagdo de p.e. falha a
terra.
6 Dl6 Rearme®’ (0 -> 1 =rearme falha)
DIIL Nao usado por defeito. Pode se usado para p.e. paragem de emergéncia.
XDIO Entradas/saidas digitais
1 ESD1 Nao usado por defeito
2 ESD2 Nao usado por defeito
3 DIOGND Terra entrada/saida digital
4 DIOGND Terra entrada/saida digital
XD24 Saida de tensao auxiliar
5 +24VD +24V CC 200 mA>)
6 DICOM Terra da entrada digital
7 +24VD +24V CC 200 mA>
8 DIOGND Terra entrada/saida digital
8 Wi DICOM=DIOGND | Interruptor de selecio de terra®
XAl Entradas analdgicas, referéncia saida de tensao
1 +VREF 10V CC, R_1...10 kohm
2 -VREF -10V CC, R _1...10 kohm
3 AGND Terra
4 EAl+
5 AL N&o usado por defeito. 0(2)...10 V, Ry, > 200 kohm?)
6 EA2+
7 e Nao usado por defeito. 0(4)...20 mA, R, = 100 ohm®
- W~ EAL Interruptor de selecdo de corrente/tensao EA1
-~ EA2 Interruptor de selecao de corrente/tensao EA2
XAO Saidas analdgicas
1 SA1 Co 2)
> AGND Zero (nenhum sinal indicado)™ 0...20 mA, R_ < 500 ohm
3 SA2 T 2)
A AGND Zero (nenhum sinal indicado)™ 0...20 mA, R_< 500 ohm
XPOW Entrada de poténcia externa
1 +24VI
2 GNP 24V CC,2.05A
3 +24VI '
4 GND

X12

Nao usado nas unidades de alimentagao

X13

Ligacdo da consola de programagao
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Terminal Descricao

X205 Ligacao da unidade de meméria

D Deve ser definido para ON quando a unidade de alimentacao é a primeira ou a Ultima unidade na ligacdo
acionamento-para-acionamento (D2D). Nas unidades intermédias, definir a terminagdo para OFF.

2 Utilizagdo padrdo do sinal no programa de controlo. A utilizacdo pode ser alterada por um parametro. Consultar
também os diagramas do circuito especificos da entrega.

3 Utilizacdo do sinal no programa de controlo. A utilizagdo pode ser alterada por um parametro. Consultar também
os diagramas do circuito especificos da entrega.

4 Esta entrada atua apenas como uma verdadeira entrada de Binario seguro off nas unidades inversoras. Em outras
aphcagoes (tais como uma unidade de alimentacdo ou de travagem), a desenergizacao do terminal IN1 e/ou IN2
ird parar a unidade mas nado constitui uma verdadeira funcao de seguranca.

9a capacidade de carga total destas saidas é 4.8 W (200 mA a 24 V) menos a poténcia tomada por ESD1 e ESD2.
Determina se DICOM esta separada de DIOGND (i.e., referéncia comum para flutuacdo das entradas digitais). ON:
DICOM ligada a DIOGND. OFF: DICOM e DIOGND sepadas.

7) Corrente [0(4)...20 mA, R;, =100 ohm] ou tensao [0(2)...10 V, R;, > 200 kohm] entrada selecionada pelo interruptor
EAL. A alteracao da configuracao requer a reinicializacdo da unidade de controlo.

8 Corrente [0(4)...20 mA, R;, =100 ohm] ou tensao [0(2)...10 V, R;, > 200 kohm] entrada selecionada pelo interruptor
EAL. A alteracdo da configuracdo requer a reinicializacao da unidade de controlo.
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Esquema de E/S por defeito da unidade de controlo
inversora (BCU)

A tabela seguinte descreve a utilizagao das ligagdes na unidade inversora. Em
circunstancias normais, a cablagem realizada em fabrica ndo deve ser alterada.

O tamanho de cabo aceite por todos os terminais de parafuso (para cabo entrangado
e solido) € 0.5 ... 2.5 mmz2 (22...12 AWG). O binario de aperto é 0.45 N-m (4 Ibf-in).

Terminal Descricao
XD2D Ligacdo acionamento-para-acionamento
11 B
2 |2 A Ligagdo acionamento-para-acionamento. Consultar a seccao Conector
3 3 BGND XD2D (pagina 167).
414 Shield
Interruptor de ligagao de terminagao acionamento-para-acionamento.
Deve ser ajustado para ON quando a unidade inversora € a primeira ou a
Z i
5N D2D.TERM ultima unidade na ligagdo acionamento-para-acionamento (D2D). Nas
unidades intermédias, definir a terminacao para OFF.
X485 Ligacdo RS485
5|5 B
6 |6 A ) )
Nao usado por defeito
707 BGND
8 ] s Shield
XSR1, XSR2, XSR3 Saidas arelé
1 NC Norm. fechado
11 XRO1: Pronto (Energizado = Pronto)
i coM Comum 250V CA/30VCC,2A
B 13 NO Norm. aberto
21 21 NC Norm. fechado
XRO2: Em operagao (Energizado = em
B |22 coM Comum operacdo) 250 V CA /30 V CC, 2 A
23 | |23 NO Norm. aberto
2; 31 NC Norm. fechado
XRO3: Falha (-1) (Energizado = Sem falha)
33| 3 com Comum 250V CA/30VCC,2A
33 NO Norm. aberto
XSTO, XSTO OUT Binario seguro off
1 ouT
1 2 SGND XSTO: Ligagdo de fabrica. Ambos os circuitos devem estar fechados para
2 o acionamento arrancar (IN1 e IN2 devem estar ligados a OUT). Consultar
3 3 IN1 o capitulo A Funcdo de Bindrio seguro off.
4 4 IN2
5 5 IN1
6 |6 SGND ) ] ,
7 = NG XSTO OUT: Saida de binario seguro off para médulos inversores.
8
8 SGND

XDl Entradas digitais
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Terminal Descricao
1 DIl Parar (0) / Arrancar (1)
2 DI2 Direto (0) / Inverso (1)
3 DI3 Rearme
4 Di4 Selecdo aceleracéo e desaceleracio?)
5 DI5 Selecionar velocidade constante 1 (1 = on)?
6 DI6 Nao usado por defeito.
7 DIIL Permissao func3)
XDIO Entradas/saidas digitais
1 ESD1 Saida: Pronto
2 ESD2 Saida: A funcionar
3 DIOGND Terra entrada/saida digital
4 DIOGND Terra entrada/saida digital
XD24 Saida de tensao auxiliar
5 +24VD +24V CC 200 mA%)
6 DICOM Terra da entrada digital
7 +24VD +24V CC 200 mA®
8 DIOGND Terra entrada/saida digital

%l:lg DICOM=DIOGND

Interruptor de selecdo de terra. Determina se DICOM esta separada de
DIOGND (ie, referéncia comum para flutuages de entradas digitais). ON:
DICOM ligado a DIOGND. OFF: DICOM e DIOGND separadas.

XAl Entradas analdgicas, referéncia saida de tensao
1 +VREF 10VCC,R_ 1...10 kohm
2 -VREF -10VCC,R 1...10 kohm
3 AGND Terra
4 EAl+
5 EAL Referéncia de velocidade. 0(2)...10 V, R, > 200 kohm )
6 EA2+
N&o usado por defeito. 0(4)...20 mA, R, = 100 ohm®)
7 EA2-
- W~ |EAL Interruptor de selecao de corrente/tensao EA1
-[__>|EA2 Interruptor de selecdo de corrente/tensdao EA2
XAO Saidas analdgicas
1 SAl
Velocidade motor rpm 0 ... 20 mA, R_ < 500 ohm
2 AGND
3 SA2
Corrente motor O ... 20 mA, R, < 500 ohm
4 AGND
XPOW Entrada de poténcia externa
1 +24VI
2 GND 24V CC,2.05A
3 +24VI Podem ser ligadas duas alimentacées para redundancia.
4 GND
12

X

Ligacdao do médulo de fungbes de seguranga

X13

Ligacao da consola de programacgao
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Descricao

X205

Ligacao da unidade de meméria

Do= Rampas de aceleracdo/desaceleracao definidas pelos parametros 23.12/23.13 em uso.
1 = Rampas de aceleracdo/desaceleracao definidas pelos parametros 23.14/23.15 em uso.

2) Velocidade constante 1 definida pelo parametro 22.26.
3 Aentrada DIIL é configurado para parar a unidade quando o sinal de entrada é removido. Esta entrada ndao tem

uma classificagao SIL ou PL.

DA capacidade de carga total destas saidas é 4.8 W (200 mA a 24 V) menos a poténcia tomada por ESD1 e ESD2.

5 Corrente [0(4)...20 mA, R, =100 ohm] ou tensao [0(2)...10 V, Ry, > 200 kohm] entrada selecionada pelo interruptor
EAL. A alteracdo da configuracdo requer a reinicializacao da unidade de controlo.

) Corrente [0(4)...20 mA, R, =100 ohm] ou tensao [0(2)...10 V, R, > 200 kohm] entrada selecionada pelo interruptor
EAL. A alteracdo da configuracdo requer a reinicializacdao da unidade de controlo.
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O esquema abaixo mostra as ligagdes de E/S predefinidas na unidade de controlo
inversora (A41).

XRO1...XRO3
C NC 11
COM 12 .
L I NO 13 —H
— NC 21
COM 22 .
L I NO 23 D 7
I~ NC 31 1
COM 32
L I No 33
XSTO
ouT 1 )
SGND 2
INT 3
IN2 4
DI
DI2
DI3
DI4
DI5
DI6
DIIL —1
+24VD
DICOM
+24VD
DIOGND
(\I
!
B
I T
——
1 Y
(= I~
Rwag
AN
-7 ()
4

|||—(_'

1) Falha

2) Senecessario, é possivel ligar um dispositivo de seguranca (ex., um relé de segurancga) ao terminal
XSTO. Consultar o capitulo A Funcdo de Binario seguro off.
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Descricao

1/0 Terminais de E/S

SLOT1 Ligacdo da extensao E/S, interface do
codificador ou médulo adaptador de fieldbus.
Para médulos tipo F com adaptador USCA-02.

SLOT 2 Ligacdo da extensao E/S, interface do
codificador ou médulo adaptador de fieldbus.
Para médulos tipo F com adaptador USCA-02.

SLOT 3 Ligacdo da extensao E/S, interface do
codificador ou médulo adaptador de fieldbus.
Para médulos tipo F com adaptador USCA-02.

SLOT 4 Médulo opcional de comunicagdo DDCS
RDCO-0x

MEM Ligacdo da unidade de meméria UMU-01. O
cartdo de memoria microSDHC do registador
de dados para comunicacdo com o médulo
inversor esta no interior da unidade de
memoria.

BAT Suporte para a bateria do relégio em tempo
real (BR2032)

XD2D TERM Interruptores de terminacdo para a ligagao
acionamento-para-acionamento (XD2D)

X485 TERM Interruptor de ligagao de terminagao RS-485

X485 BIAS Interruptor de ligagao de bias RS-485.

DICOM= Selecdo de terra. Determina se DICOM esta

DIOGND separada de DIOGND (i.e., a referéncia comum
para flutuacao das entradas digitais).
Consultar o esquema de isolamento a terra.

LED Descricao

PWR Quando o LED PWR esta ligado, a alimentacao
de tensao é suficiente.

BAT Quando o LED BAT estd ligado, a tensdo da
bateria do relégio em tempo real é superior
a2,5V. Se o LED estiver off, substituir a
bateria.

WRITE Quando o LED WRITE esta ligado, a escrita no
cartao de meméria microSDHC esta em
progresso. Nao retirar o cartao de meméria
microSDHC.

FAULT O programa de controlo gerou uma falha.
Consultar o manual de firmware.

FS COMM Reservado.

FS STATUS Reservado.
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Descricao

XAl Entrada analégica

XAO Saida analégica

XCAN Nao usada

XCAN TERM | Interruptor de terminacdo barramento CAN

XDl Entrada digital

XDIO Entrada/saida digital

XD2D Ligagdao acionamento-para-acionamento

XD24 Saida +24 V (para entrada digital)

XETH1 Portas Ethernet para fieldbus, interruptor

XETHZ interno

XETH3 Portas Ethernet portas para comunicacdo com

XETHA a ferramenta, interruptor interno

XPAN Ligacao da consola de programacao

XPAN TERM | Interruptor de terminagao do barramento da
consola

XPOW Entrada de poténcia externa

XRO1 Saida a relé SR1

XRO2 Saida arelé SR2

XRO3 Saida arelé SR3

XRO4 Saida a relé SR4, reservado.

XSTO Ligacao de Binario Seguro Off (sinais de
entrada)

XSTO OUT | Ligagdo de Binario seguro off (para médulos
inversores)

X485 Ligacdo RS-485

V1T/VIR Ligagdes de fibra dtica para médulos

conversores (VXT = transmissor, VxR = recetor)

V14T/V14R
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Descricao

MedicSes de humidade e temperatura

Nao us

ambientais

®

XFSO
Sensores

® ~O-Or-OrCrCrCr-Or-O-Or-O-O-0-0-0-0-000
ORORORORORORORORORORORORORORORORORORO
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Esquema de E/S por defeito da unidade de controlo de
alimentacao (UCU-22...24)

O esquema abaixo apresenta as ligagdes de E/S por defeito na unidade de controlo
da alimentacao (A51) e descreve o uso das ligagcdes na unidade de alimentagao. Em
circunstancias normais, a cablagem executada em fdbrica nao deve ser alterada.

O tamanho de cabo aceite por todos os terminais de parafuso (para cabo entrangado
e solido) € 0.5 ... 2.5 mm2 (22...12 AWG). O binario de aperto é 0.45 N-m (4 Ibf-in).

Terminal Descricao
XD2D Ligacao acionamento-para-acionamento
11 B
2 |2 A )
Nao usado por defeito
3|13 BGND
4 4 SHIELD
E XD2D TERM Interruptor de ligagao de terminacdo acionamento-para-acionamento.
X485 Ligagao RS485
5|5 B
6 6 A B
Nao usado por defeito
7 BGND
g 8 SHIELD
E X485 BIAS X485 interruptor de selecao bias
E X485 TERM X485 interruptor de terminacao
XCAN CAN barramento
9 9 CANH
10 | |10 CANL Nao suportado
11 11 CGND
2] 12 SHIELD Blindagem do cabo de controlo
L ]
$|1| XCAN TERM CANopen interruptor de terminacio
ON
XRO1 Saidaarelél
11 ] |1 NC1 Norm. fechado XRO1: Em operacdol) (Energizada = em
12 | |12 coMi Comum operagao)
131 13 NO1 Norm. aberto 250VCA/30VCC,2A
XRO2 Saidaarelé?2
21| 2t NC2 Norm. fechado XRO2: Falha (-1)V) (Energizado = sem fa-
22 22 COoM2 Comum lha)
23 | 23 NO2 Norm. aberto 250VCA/30VCC,2A

XRO3

Saida arelé 3
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Terminal Descricao
a1 |31 NC3 Norm. fechado XRO3: Ctrl MCB?) (Energizado = Fecha o
32 | |32 COM3 Comum contactor/disjuntor principal.)
33 | |33 NO3 Norm. aberto 250V CA/30VCC,2A
XRO4 Saida arelé 4
41 41 NC4 Norm. fechado
XRO4: Nao suportado
42 42 COM4 Comum
250VCA/30VCC,2A
43 | (43 NO4 Norm. aberto
XSTO Binario seguro off3)
1 1 ouT
2 2 SGND XSTO: Ligacao de fabrica. Ambos os circuitos devem estar fechados para
a unidade de alimentacao arrancar (STO1 e STO2 devem estar ligados a
3 3 STO1 ouT).
4] 4 sTO2
XSTO OUT Ligacgdo de binario seguro off
5 5 OUT1
6 6 SGND _
XSTO OUT: Nao usado.
7 7 ouT2
8 |8 SGND
XDI Entradas digitais
1 DI1 Falha templ) (0 = sobretemperatura)
2 DI2 Func / ativo® (1 = func / ativo)
3 DI3 Feedback MCB?) (0 = contactor principal/disjuntor aberto)
4 Dl4 Falha disjunto circuito auxiliar?
5 DI5 Nao usado por defeito. Pode ser usado para, por exemplo, monitorizagao
de falhas a terra.
Rearme?)
6 D16
(0 -> = rearme de falha)
7 DIIL Nao usado por defeito. Pode ser usado para, por exemplo, paragem de
emergéncia.
XDIO Entradas/saidas digitais
1 DIO1 Nao usado por defeito
2 DIO2 Nao usado por defeito
3 DIOGND Terra entrada/saida digital
4 DIOGND Terra entrada/saida digital
XD24 Saida de tenséao auxiliar
5 +24VD +24V CC 200 mA%)
6 DICOM Terra da entrada digital
7 +24VD +24 V CC 200 mA%)
8 DIGND Terra entrada/saida digital

u DICOM=DIOGND

[eX
-

Interruptor de selecdo de terra. Determina se DICOM esta separada de
DIOGND (ie, referéncia comum para flutuagoes de entradas digitais). ON:
DICOM ligado a DIOGND. OFF: DICOM e DIOGND separadas.
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Terminal Descricao
XAl Entradas analdgicas, referéncia saida de tensao
1 +VREF 10V CC, R 1...10 kohm
2 -VREF -10VCC, R 1...10 kohm
3 AGND Terra
4 All+
5 Al N&o usado por defeito. 0(2)...10 V, R, > 200 kohm>)
6 Al2+
= e N&o usado por defeito. 0(4)...20 mA, R,, = 100 ohm©)
XAO Saidas analégicas
1 AO1
Zero (nenhum sinal indicado)l) 0...20 mA, R_ < 500 ohm
2 AGND
3 AO2
Zero (nenhum sinal indicado)l) 0...20 mA, R_ <500 ohm
4 AGND
XPOW Entrada de poténcia externa
1 +24V
2 GND
24V CC,2,05A
3 24V
4 GND

XFSO Ligagcdao mdédulo fungdes de seguranga. Nao usado por defeito.
XETH1 ;
Portas Ethernet para fieldbus. Nao usado por defeito.
XETH2
XETH3 - ~
Portas Ethernet para comunicagao com ferramenta. Nao usado por defeito.
XETH4
XPAN Ligacao da consola de programacgao
il

] |XPAN TERM

Interruptor de terminacdo da ligacdo da consola de programacgao

MEM

Ligacao da unidade de meméria

D Utilizacdo por defeito do sinal no programa de controlo. A utilizagdo pode ser alterada por um parametro.
Relativamente a utilizagao especifica da entrega, consultar os esquemas de circuito especificos da entrega.

] Utilizacdo por defeito do sinal no programa de controlo. A utilizacdo é fixa e ndo pode ser alterada por um parametro.

3 Esta entrada s6 atua como uma verdadeira entrada de binario seguro off na unidade inversora. Noutras aplicacdes
(tais como uma unidade de alimentacdo ou de travagem), a desenergizacao do terminal STO1 e/ou STO2 ird parar
a unidade, mas nao constitui uma funcao de seguranca com classificagao SIL/PL.

DA capacidade de carga total destas saidas é 4.8 W (200 mA a 24 V) menos a poténcia tomada por ESD1 e ESD2.

9 Corrente [0(4)...20 mA, R, =100 ohm] ou tensao [0(2)...10 V, Ry, >200 kohm)]. Alterar o ajuste se for necessario
reiniciar a unidade de controlo.

6 Corrente [0(4)...20 mA, R, =100 ohm] ou tensao [0(2)...10 V, R;, >200 kohm)]. Alterar o ajuste se for necessario
reiniciar a unidade de controlo.
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Esquema de E/S por defeito da unidade de controlo
inversora (UCU-22...24)

A tabela seguinte descreve a utilizagao das ligagdes na unidade inversora. Em
circunstancias normais, a cablagem realizada em fabrica ndo deve ser alterada.

O tamanho de cabo aceite por todos os terminais de parafuso (para cabo entrangado
e solido) € 0.5 ... 2.5 mmz2 (22...12 AWG). O binario de aperto é 0.45 N-m (4 Ibf-in).

Terminal Descricao
XD2D Ligacdo acionamento-para-acionamento
1 1 B
2 2 A Ligacdo acionamento-para-acionamento. Consultar a secgao Conector
3 3 BGND XD2D (pagina 167).
4 4 SHIELD
E XD2D.TERM Interruptor de ligagao de terminagao acionamento-para-acionamento.
X485 Ligacao RS485
5 5 B
6 6 A B
Nao usado por defeito
7 BGND
2 8 SHIELD
E X485 BIAS X485 interruptor de selecao bias
E X485 TERM X485 interruptor de terminacao
XCAN CAN barramento
9 9 CANH
10 | |10 CANL Nao suportado
11 11 CGND
12] 12 SHIELD Blindagem do cabo de controlo
L ]
¢I1I XCAN TERM CANopen interruptor de terminacio
ON
XRO1 Saidaarelél
1 11 NC1 Norm. fechado
XRO1: Pronto (Energizado = Pronto)
12 12 coMl Comum 250V CA /30V CC, 2 A
131 113 NO1 Norm. aberto
XRO2 Saida arelé 2
21 ] 21 NC2 Norm. fechado
XRO2: Em operacao (Energizado = em
g | comz Comum operacio) 250 V CA /30 V CC, 2 A
23| 23 NO2 Norm. aberto
XRO3 Saidaarelé3
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Terminal Descricao
31 31 NC3 Norm. fechado
XRO3: Falha (-1) (Energizado = Sem falha)
32 32 CcOM3 Comum 250V CA /30 V CC, 2 A
33 | 33 NO3 Norm. aberto
XRO4 Saida arelé 4
41 41 NC4 Norm. fechado
XRO4: Nao suportado
42 | |42 COM4 Comum
250VCA/30VCC,2A
43 | (43 NO4 Norm. aberto
XSTO Binario seguro off
1 1 ouT . . s . . . s A . .
XSTO: Ligagao de fabrica. Ambos os circuitos (mddulo de poténcia, unidade
2 2 SGND de controlo) devem estar fechados para o acionamento arrancar (STO1 e
3 |3 STO1 STO2 devem estar ligados a OUT). Consultar o capitulo A Funcdo de Binario
2 seguro off (pagina 311).
4 STO2
XSTO OUT Ligacao de Bindrio seguro off (para mdédulos inversores)
5 5 OUT1
6 | |6 SGND ) ) )
XSTO OUT: Saida de bindrio seguro off para médulos inversores
7 7 ouT2
8 |s SGND
XDI Entradas digitais
1 DIl Parar (0) / Arrancar (1)
2 DI2 Direto (0) / Inverso (1)
3 DI3 Rearme
4 Dl4 Selecdo aceleracio e desaceleraciol)
5 DI5 Selecionar velocidade constante 1 (1 = on)2)
6 DI6 N3o usado por defeito.
7 DIIL Permissao func3
XDIO Entradas/saidas digitais
1 DIO1 Saida: Pronto
2 DIO2 Saida: A funcionar
3 DIOGND Terra entrada/saida digital
4 DIOGND Terra entrada/saida digital
XD24 Saida de tensao auxiliar
5 +24VD +24 V CC 200 mA%)
6 DICOM Terra da entrada digital
7 +24VD +24 V CC 200 mA%)
8 DIGND Terra entrada/saida digital
il Interruptor de selecao de terra. Determina se DICOM estd separada de
— DICOM=DIOGND DIOGND (ie, referéncia comum para flutuagao das entradas digitais). ON:
ON DICOM ligado a DIOGND. DESLIGADO: DICOM e DIOGND separadas.




Unidades de controlo do acionamento 165

Terminal Descricao
XAl Entradas analdgicas, referéncia saida de tensao
1 +VREF 10V CC, R 1...10 kohm
2 -VREF -10VCC, R 1...10 kohm
3 AGND Terra
4 All+
5 AlL Referéncia de velocidade. 0(2)...10 V, R;, > 200 kohm>)
6 Al2+
= e N&o usado por defeito. 0(4)...20 mA, R,, = 100 ohm©)
XAO Saidas analdgicas
1 AO1
Velocidade motor rpm O ... 20 mA, R_< 500 ohm
2 AGND
3 AO2
Corrente motor 0 ... 20 mA, R_ < 500 ohm
4 AGND
XPOW Entrada de poténcia externa
1 +24V
2 GND 24V CC,2,05A
3 +24V Podem ser ligadas duas alimentac¢des para redundancia.
4 GND

XFSO Ligagcdao médulo fungdes de seguranga. Nao usado por defeito.
XETH1 )
Portas Ethernet para fieldbus. Nao usado por defeito.
XETH2
XETH3 - ~
Portas Ethernet para comunicacao com ferramenta. Nao usado por defeito.
XETH4
XPAN Ligacao da consola de programagao
[ ]

[— XPAN TERM

ON

Interruptor de terminacao da ligagdo da consola de programacao

MEM

Ligacao da unidade de memdria

Do= Rampas de aceleracdo/desaceleracao definidas pelos parametros 23.12/23.13 em uso.
1 = Rampas de aceleracdao/desaceleracao definidas pelos parametros 23.14/23.15 em uso.

2) velocidade constante 1 definida pelo parametro 22.26.
3 Aentrada DIIL é configurado para parar a unidade quando o sinal de entrada é removido. Esta entrada nao tem

uma classificagao SIL ou PL.

YA capacidade de carga total destas saidas é 4.8 W (200 mA a 24 V) menos a poténcia tomada por ESD1 e ESD2.

5 Corrente [0(4)...20 mA, R;, = 100 ohm] ou tensdo [0(2)...10 V, Ry, >200 kohm]. Alterar o ajuste se for necessario
reiniciar a unidade de controlo.

) Corrente [0(4)...20 mA, R, =100 ohm] ou tensao [0(2)...10 V, R;, >200 kohm]. Alterar o ajuste se for necessario
reiniciar a unidade de controlo.
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O esquema abaixo mostra as ligagdes de E/S predefinidas na unidade de controlo
inversora (A41).

XRO1...XRO4
NC1 11
COM1 12
NO1 13 1
NC2 21
com2 | 22
NO2 23 [ b 7
NC3 31 C H
com3 | 32
NO3 33
NC4 41
com4 | 42
NO4 43
XSTO
ouT 1
SGND
STO1
STO2

(]

AlWIN

XDI

DI1

DI2
DI3
Dl4
DI5
DI6
DIIL

+24VD

DICOM

+24VD
DIOGND

+VREF

-VREF

AGND
Al1+
Al1-
Al2+
Al2-

)
w

AO1
AGND
AO2
AGND

(o
RN
OO

.||-|-/
i

1) Falha

2) Senecessario, é possivel ligar um dispositivo de seguranca (ex., um relé de segurancga) ao terminal
XSTO. Consultar o capitulo A Funcdo de Binario seguro off.
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Informacao adicional sobre as ligagoes

Alimentacao para a unidade de controlo (XPOW)

A unidade de controlo é alimentada a partir de uma fontea 24 V CC, 2 A (ZCU, BCU)
ou alimentada a 24 V CC, 2,9 A (UCU) através do bloco terminal XPOW. Com uma
unidade de controlo tipo BCU/UCU , pode ser ligada uma segunda alimentacao ao
mesmo bloco terminal para redundancia.

E recomendado utilizar uma alimentacao externa, se:

- aunidade de controlo for mantida operacional durante quebras de poténcia de
entrada, por exemplo, devido a comunicagao por fieldbus continua.

- fornecessario reiniciar imediatamente apds as quebras de poténcia (ou seja, nao
ser permitido atraso de arranque da unidade de controlo).

Entrada DIIL

A entrada DIIL é usada para a ligacdo dos circuitos de seguranca. E entrada é
parametrizada para parar a unidade quando o sinal de entrada é perdido.

Um conjunto de fios de ligagao de jumper instalado na fabrica liga a entrada DIIL a
+24 V, permitindo o arranque do acionamento. Se esta funcao for usada como parte
da implementacao da fungcao de seguranca, o conjunto de fios de ligacao do jumper
deve ser removido.

Nota: Esta entrada nao tiver classificacao SIL ou PL.

Conector XD2D

O conector XD2D fornece uma ligagao RS-485 que pode ser usada para

« comunicagao basica mestre/seguidor com um acionamento mestre e multiplos
seguidores

- controlo de fieldbus através da interface de fieldbus integrada (EFB), ou

« comunicagao acionamento-para-acionamento (D2D) implementada pela
programacao da aplicagao..

Consulte o manual de firmware sobre os ajustes dos parametros relacionados.

Terminar o barramento nas unidades nas extremidades da ligacao de
acionamento-para-acionamento. Desativar a terminacao do barramento nas unidades
intermédias.

Usar um cabo de par entrancado blindado para os dados e outro par ou cabo para o
sinal de terra (impedancia nominal de 100...165 ohm, por exemplo, Belden 9842). Para
a melhor imunidade, a ABB recomenda cabo de alta qualidade. Manter o cabo o mais
curto possivel. Evitar circuitos fechados desnecessarios e percursos paralelos préximo
de cabos de poténcia como cabos do motor.
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O esquema seguinte apresenta a cablagem da ligagao acionamento-para-acionamento.
O esquema é aplicavel as unidades de controlo seguintes:

- BCU-02/12/22
« UCuU-22...24

BGND | 3 «———— 7
<
C N
_
2 =
BGND |3 | <———
<]
N
o
o
<
N
BGND | 3 k———— |

O~ | N < Qf «~ < O]« [« <
AN N N

Qlo|< q Qlo| < Q Qlo|< o

w w w

T T T

n n n

Terminagao ON Terminacao OFF Terminacao ON

Binario seguro off (XSTO, XSTO OUT)

Consulte o capitulo A Funcao de Binario seguro off (pagina 311).

Nota: A entrada XSTO apenas atua como uma verdadeira entrada de Binario seguro
off na unidade de controlo do inversor. A desenergizacao dos terminais de entrada
STO de outras unidades (alimentacgao, conversor CC/CC ou unidade de travagem) ira
parar a unidade mas nao constitui uma funcao de seguranca com classificagao SIL/PL.

Ligacao do médulo de funcoes de seguranca FSO (X12, apenas com
BCU)

Consulte o manual do utilizador do médulo FSO aplicavel.

Nota: As unidades de controlo com um autocolante com o texto "No FSO support"
nao sao compativeis com o médulo de fung¢des de segurancga FSO.

Ranhura do cartao de memoaria SDHC

A unidade de controlo BCU tem um registador de dados integrado que recolhe dados
em tempo real dos mdédulos de poténcia para ajudar na detecao e andlise de falhas.
Os dados sdo armazenados no cartdo de memaéria SDHC inserido na ranhura CARTAO
SD e podem ser analisados por técnicos da ABB.

Ranhura do cartao de memoria microSDHC

A UCU-22...24 tem um registador de dados integrado que recolhe dados em tempo
real dos mdédulos de poténcia para ajudar na detecao e andlise de falhas. Os dados
sao armazenados no cartao de memadria microSDHC inserido na unidade de meméria
UMU e podem ser analisados por pessoal técnico da ABB.



Dados do conector

Alimentacao de poténcia (XPOW)
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Passo do conector 5 mm, tamanho do cabo 0,5 ... 2,5 mm?2
(22...12 AWG)

Binario de aperto maximo 0.45 N-m (4 Ibf-in)
24 V (+¥10%) CC, 2 A (BCU)

19...32V CC,2.9 A (UCU-22...24)

Entrada de poténcia externa.

Para redundancia, podem ser ligadas duas alimentagdes as
unidades de controlo BCU e UCU-22...24.

Saidas arelé SR1...SR3
(XRO1...XRO3 [BCU])

Saidas a relé SR1...SR4
(XRO1...XRO4 [UCU-22...24])

Saida +24 V (XD24:2 e XD24:4)

Passo do conector 5 mm, tamanho do cabo 0.5 ... 2.5 mm?2
(22...12 AWG)

Binario de aperto maximo 0.45 N-m (4 Ibf-in)
250VCA/30VCC,2A

Protegido por varistores

Passo do conector 5 mm, tamanho do cabo 0.5 ... 2.5 mm?
(22...12 AWG)

Binario de aperto maximo 0.45 N-m (4 Ibf-in)

A capacidade de carga total destas saidas é 4.8 W (200 mA /
24 V) menos a poténcia tomada por ESD1 e ESD2.

Entradas digitais ED1...ED6
(XDI:1...XDI:6)

Passo do conector 5 mm, tamanho do cabo 0.5 ... 2.5 mm?2
(22...12 AWG)

Binario de aperto maximo 0.45 N-m (4 Ibf-in)

Niveis l6gicos 24 V “0” <5V, “1” > 15V

Ri,: 2.0 kohm

Tipo de entrada: NPN/PNP (ED1...ED5), PNP (ED6)

Filtragem hardware: 0.04 ms, filtragem digital até 8 ms (BCU)
Ihax: 15 mA (ED1...ED5), 5 mA (ED6)

Entrada de encravamento de arranque
DIIL (XDI:7)

Passo do conector 5 mm, tamanho do cabo 0.5 ... 2.5 mm?2
(22...12 AWG)

Binario de aperto maximo 0.45 N-m (4 Ibf-in)

Niveis I6gicos 24 V: “0” <5V, “1” > 15V

Riy: 2.0 kohm

Tipo de entrada: NPN/PNP

Filtragem hardware: 0.04 ms, filtragem digital até 8 ms
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Entradas/saidas digitais DIO1 e DIO2
(XDIO:1 e XDIO:2)

Selecdo do modo entrada/saida por
parametros.

A ESD1 pode ser configurada como
entrada de frequéncia (0...16 kHz com
filtragem hardware de 4
microssegundos) para sinal de onda
de nivel quadrado 24 V (nao pode ser
usada onda sinusoidal ou outra forma
de onda). (BCU)

A ESD1 pode ser configurada como
entrada de frequéncia (0...100 kHzcom
filtragem hardware de 4
microssegundos) para sinal de onda
de nivel quadrado 24 V (nao pode ser
usada onda sinusoidal ou outra forma
de onda). (UCU-22...24)

Em alguns programas de controlo,
ESD2 pode ser configurada como uma
saida de frequéncia de onda quadrada
de nivel 24 V. Consultar o grupo de
parametros 11 no manual de firmware.

Tensao de referéncia para entradas
analdgicas +VREF e -VREF (XAl:1 e XAl:2)

Entradas analdgicas EAl e EA2
(XAl:4 ... XAL:7).
Selecao do modo de entrada de

corrente/tensao por interruptores
(BCU)

Selecao do modo de entrada de
corrente/tensdo parametros 12.15
Selecao unid EAl e 12.25 Selec unid EA2
(ucv)

Saida analdgicas SAl e SA2 (XAO)

Conector XD2D

Passo do conector 5 mm, tamanho do cabo 0.5 ... 2.5 mm?2
(22...12 AWG)

Binario de aperto maximo 0.45 N-m (4 Ibf-in)

Como entradas: Niveis l6gicos 24 V: “0” <5V, “1” > 15 V. R;;: 2.0
kohm. Filtragem: 1 ms.

As outputs: Corrente de saida total de +24VD limitada a 200 maA.
+24VD

T

DIOx

- — A

DIOGND

Passo do conector 5 mm, tamanho do cabo 0.5 ... 2.5 mm?2

(22...12 AWG)

Binario de aperto maximo 0.45 N-m (4 Ibf-in)
10V 1% e -10 V +1%, Rgaq 1...10 kohm
Corrente maxima de saida: 10 mA

Passo do conector 5 mm, tamanho do cabo 0.5 ... 2.5 mm?2

(22...12 AWG)

Binario de aperto maximo 0.45 N-m (4 Ibf-in)
Entrada de corrente: -20...20 mA, R, =100 ohm
Entrada de tensao: -10...10 V, R, > 200 kohm
Entradas diferenciais, gama de modo comum *30 V
Intervalo de amostragem por canal: 0.25 ms
Filtragem hardware: 0.25 ms

Resolucao: 11 bit + bit de sinal

Imprecisao: 1% da escala completa da gama

Passo do conector 5 mm, tamanho do cabo 0.5 ... 2.5 mm?2
(22...12 AWG)

Binario de aperto maximo 0.45 N-m (4 Ibf-in)

0...20 mA, Rgaq < 500 ohm

Gama de frequéncia: 0...500 Hz

Resolucdo: 11 bit + bit de sinal

Imprecisao: 2% da escala completa da gama

Passo do conector 5 mm, tamanho do cabo 0.5 ... 2.5 mm?2
(22...12 AWG)

Binario de aperto maximo 0.45 N-m (4 Ibf-in)
Camada fisica: RS-485

Taxa de transmissao: 8 Mbit/s

Tipo de cabo: blindado multipar torcido com um par torcido
para dados e um fio ou outro par para terra do sinal (impedancia
nominal de 100 ... 165 ohm, por exemplo, Belden 9842)

Comprimento maximo da ligagdo: 50 m (164 ft)
Terminagao por interruptor



Ligacao RS-485 (X485)

Ligacao CAN (XCAN [UCU-22...24])
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Passo do conector 5 mm, tamanho do cabo 0.5 ... 2.5 mmz2
(22...12 AWG)

Binario de aperto maximo 0.45 N-m (4 Ibf-in)
Camada fisica: RS-485

Tipo de cabo: blindado multipar torcido com um par torcido
para dados e um fio ou outro par para terra do sinal (impedancia
nominal de 100 ... 165 ohm, por exemplo, Belden 9842)

Comprimento maximo da ligagao: 50 m (164 ft)
Terminagao e bias por interruptor (X485 TERM e X485 BIAS)
(UCU-22...24)

Passo do conector 5 mm, tamanho do cabo 0.5 ... 2.5 mm?2
(22...12 AWG)

Binario de aperto maximo 0.45 N-m (4 Ibf-in)

Terminagao por interruptor (XCAN TERM)

Esta ligagdo ndo é suportada pelo firmware.

Ligacdo Bindrio Seguro Off (XSTO)

Passo do conector 5 mm, tamanho do cabo 0.5 ... 2.5 mm?2
(22...12 AWG)

Binario de aperto maximo 0.45 N-m (4 Ibf-in)
Gama tensao de entrada: -3...30 V CC
Niveis légicos: “0” <5V, “1” > 17 V.

Nota: Para a unidade arrancar, ambas as ligagdes devem ser “1”.
Isto aplica-se a todas as unidades de controlo (incluindo aciona-
mento, inversor, alimentacgao, travao, conversor CC/CC, etc.
unidades de controlo), mas a funcionalidade com classificacao
SIL/PL de Binario seguro off é conseguida apenas através do
conector XSTO da unidade de controlo do acionamento/inversor.
Consumo de corrente: 10 mA (continuo) por canal STO
(UCU-22...24) O nimero de mddulos de acionamento/inversor
em paralelo nao tem nenhum efeito no consumo de corrente.

Consumo de corrente: 66 mA (continuo) por canal STO por
mddulo acionamento inversor (BCU)

EMC (imunidade) de acordo com a IEC 61326-3-1e IEC 61800-5-2

Consulte também o capitulo A Funcdo de Binario seguro
off (pagina 311).

Saida de Binario Seguro Off (XSTO
ouT)

Passo do conector 5 mm, tamanho do cabo 0.5 ... 2.5 mm?2
(22...12 AWG)

Binario de aperto maximo 0.45 N-m (4 Ibf-in)
Para o conector STO do médulo inversor.

Ligagcao consola de programacao (X13
[BCUD

Ligacdo consola de programacao
(XPAN [UCU-22...24])

Ligacao Ethernet (XETH [BCU]

Ligacao Ethernet de fieldbus com
interrutor interno (XETH1 e XETH2
[UCU-22...24])

Ligacao Ethernet ferramenta com
interrutor interno (XETH3 e XETH4
[UCU-22...24])

Conector: RJ-45

Comprimento do cabo < 100 m (328 ft) (BCU)
Comprimento do cabo < 50 m (164 ft) (UCU-22...24)
Terminagado por interruptor (XPAN TERM) (UCU-22...24)

Conector: RJ-45
Esta ligagdo ndo é suportada pelo firmware (BCU)
Tipo de cabo: requisito minimo CAT5e (UCU-22...24)

Ranhu[a do cartdo de memoéria SDHC
(CARTAO SD [BCU])

Ranhura do cartéo~de memoria
microSDHC (CARTAO microSDHC
[UCU-22...24])

Tipo de cartdao de meméria: SDHC

Tamanho méaximo da memoria: 4 GB

Tipo de cartdo de memodria: microSDHC (grau de velocidade
minimo de classe 4)

Tamanho da memdria suportado: 4 GB...32 GB
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Bateria Tipo de bateria de relégio de tempo real: BR2032

Os terminais da unidade de controlo cumprem os requisitos de Protecao Extra de Baixa Tensao (PELV).
Os requisitos PELV de uma saida a relé ndo sao cumpridos se uma tensdo superior a 48 V for ligada a

saida arelé.




Unidades de controlo do acionamento 173

Esquema de isolamento a terra da BCU

XPOW
+24VI 1
GND 2 l
+24VI 3 J
GND 4
XAl
+VREF 1
-VREF 2
AGND 3
Al1+ 4
All- 5 **
Al2+ 6
Al2- 7
XAO
AO1 1
AGND 2 l
AO2 3 I
AGND 4
XD2D
B 1
A 2 l
BGND 3 J
SHIELD 4
XRO1, XR0O2, XRO3
NC 1
COM 12 :L——EE
NO 3
NC 21 %
COM 22 I
NO 23 —! q
NC 31
COM 32 :L——EE
NO 33— 1
XD24
+24VD 5
DICOM 6
+24VD 7
DIOGND 8
XDIO
DIO1 1
DIO2 2 )
DIOGND 3 [
DIOGND 4
XDI %
DI1 1
DI2 2
DI3 3 : D
DI4 4
DI5 5
DI6 6
DIIL 7
XSTO
OouT 1
SGND 2
IN1 3
IN2 4
XSTO OUT
IN1 5
SGND 6
IN2 7
SGND 8

*Configuracao do seletor de terra (DICOM = DIOGND)

DICOM=DIOGND: ON
Todas as entradas digitais partilham uma terra comum (DICOM ligada a DIOGND). Definigao por defeito.
DICOM=DIOGND: OFF

Aligacao aterradas entradas digitais ED1...ED5 e DIIL (DICOM) é isolada da terra do sinal DIO (DIOGND).
Tensao de isolamento 50 V.

**A tensao de modo comum maxima entre cada entrada EA e AGND é +30 V
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Esquema de isolamento a terra UCU-22...24

E—
XAO

XRO1-XRO4
NC1 11
CoMm1 12

NOT 13—
|

AN

[

NC4 41
com4 42
NO4 43

XD24

+24VD 5
DICOM 6
+24VD 7
DIOGND 8

XDIO

DIO1

all
DIO2 2
DIOGND 3 I
4

DIOGND

DI *%

DI

DI2
DI3
Dl4
DI5
Dl6
DIIL

XSTO
XSTO OUT

/T

N|o|o &[N s
—

Ligacao a terra da alimentacao de potént

*A tensdao de modo comum maxima entre cada entrada EA e AGND é £30 V
**Configuracao do seletor de terra (DICOM = DIOGND)

DICOM=DIOGND: ON
Todas as entradas digitais partilham uma terra comum (DICOM ligada a DIOGND). Defini¢ao por defeito.

DICOM=DIOGND: OFF
Aligacdo aterra das entradas digitais ED1...ED5 e DIIL (DICOM) é isolada da terra do sinal DIO (DIOGND).
Tensao de isolamento 50 V.
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Lista de verificacao da instalacao

Conteudo deste capitulo

Este capitulo contém uma lista para verificagao da instalacdo mecanica e elétrica do
acionamento.

Lista de verificacao

Verifique a instalagao mecanica e elétrica do acionamento antes do arranque. Percorra
a lista de verificagao em conjunto com outra pessoa.

AVISO!
AA Cumpra as instrugdes de segurancga do acionamento. Se ignorar as

mesmas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no
equipamento. Se nao for um eletricista profissional qualificado, nao
realize trabalhos de instalagcao, comissionamento ou de manutencao.

AVISO!
A E necessdrio parar o acionamento e executar os passos na seccio Precaucdes
de seguranca elétrica (pagina 21) antes de iniciar o trabalho.

Confirme se...

As condicoes ambiente de operagdao cumprem a especificagao das condi¢cdes ambiente do ]
acionamento e a classificagao da armagao (cédigo IP).

Atensao de alimentagdo corresponde a tensao de entrada do acionamento. Consulte a etiqueta| [
de designacao de tipo.

A resisténcia de isolamento do cabo de poténcia de entrada, cabo do motor e motor é medida U
de acordo com os regulamentos locais e os manuais do acionamento.

O armario do acionamento é fixado ao chao e, se necessario, devido a vibracdo etc,, tambémno| [
topo a parede ou teto.
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Confirme se...
O ar de refrigeracao flui livremente para dentro e para fora do acionamento. ]
Se o acionamento estiver ligado a uma rede diferente de um sistema TN-S ligado a terra simetri-| [
camente: Realizou todas as modificagdes requeridas (por exemplo, pode ser necessario desligar

o filtro EMC ou o varistor terra-para-fase) nas instrugdes da instalagao elétrica.

Existe um condutor de protecao de terra adequadamente dimensionado (terra) entre o aciona-| [J
mento e o quadro geral, o condutor estd ligado ao terminal correto e o terminal esta apertado

para o binario correto.

Aligacao a terra também foi medida de acordo com os regulamentos.

O cabo de entrada de alimentacao esta ligado aos terminais corretos, a ordem das fases estd O
correta e os terminais foram apertados para o binario correto.

Existe um condutor de protecdo a terra adequadamente dimensionado entre o motor e o acio-| [
namento. O condutor esta ligado ao terminal correto, e o terminal esta apertado com o binario
correto.

Aligagao a terra também foi medida de acordo com os regulamentos.

O cabo do motor foi ligado aos terminais corretos, a ordem da fase estd correta e os terminais| [
foram apertados para o binario correto.

O cabo do motor foi passado afastado dos outros cabos. ]
Nao foram ligados ao cabo do motor condensadores de compensacgdo do fator poténcia. O
Se tiver sido ligada ao acionamento uma resisténcia de travagem externa: Existe um condutor ]
de protecdo de terra adequadamente dimensionado entre o resisténcia de travagem e o aciona-
mento, o condutor estd ligado ao terminal correto e os terminais estdo apertados para o binario
correto. A ligacdo a terra também foi medida de acordo com os regulamentos.

Se estiver ligada ao conversor de frequéncia uma resisténcia de travagem externa: O cabo da ]
resisténcia de travagem estd ligada aos terminais corretos, e os terminais estao apertados para

o binario correto.

Se uma resisténcia de travagem externa estiver ligada ao acionamento: O cabo da resisténcia ]
de travagem esta passado afastado dos outros cabos.

Os cabos de controlo estdo ligados aos terminais corretos e os terminais foram apertados para| []
o binario correto.

O ajuste de tensao do transformador de tensao auxiliar (se presente) esta correto. Consulteas| [
instrucdes de instalacao elétrica.

Se foi usada uma ligacao de bypass do acionamento: O contactor direto-na-linha do motor e o O
contactor de saida do acionamento sdo encravados mecanica e/ou eletricamente, ou seja, ndo
podem ser fechados ao mesmo tempo. Deve ser usado um dispositivo de sobrecarga térmica

para protecdo quando ignorar o acionamento. Consulte os cédigos e regulamentos locais:

Nao existem ferramentas, objetos estranhos ou poeira das furagdes no interior da unidade. ]
A drea em frente do acionamento esta limpa: a ventoinha de refrigeracdao do acionamento nao ]
consegue puxar poeira ou sujidade para o interior.

Atampa da caixa de terminais do motor esta colocada. As protecdes do armdrio estao colocadas| []
e as portas estao fechadas.

O motor e o equipamento acionado estdo prontos para o arranque. O
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Arranque

Conteudo deste capitulo

Este capitulo contém os procedimentos de arranque e desconexao do acionamento.

Procedimento de arranque

As tarefas que sao necessarias apenas em certos casos estao sublinhadas e os cédigos
das opg¢des sao apresentados entre paréntesis. As designagoes padrao do dispositivo
(se existirem) sao apresentadas entre paréntesis depois do nome, por exemplo,
“interruptor-seccionador principal [Q1]”. As mesmas designac¢des do dispositivo sao
também usadas nos diagramas de circuito.

Estas instrugcdes nao podem e nao abrangem todas as tarefas possiveis de arranque
de um acionamento personalizado. Consulte sempre os diagramas de circuito
especificos da entrega antes de efetuar o arranque.

AVISO!
A Apenas profissionais elétricos qualificados podem realizar os trabalhos
descritos neste capitulo.

Nota: Para algumas opg¢oes (como as opgodes de seguranga funcional +Q950, +Q951,
+Q952, +Q957, +Q963, +Q964, +Q978, +Q979), sao apresentadas instrugoes adicionais
de arranque nos respetivos manuais.

Acdo

Seguranca

AVISO! U
Cumpra as instrugdes de seguranca durante o procedimento de arranque. Consulte o
capitulo Instrugdes de seguranca (pagina 17).

Verificagbes/Ajustes sem tensao ligada
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Acao
Confirmar se o seccionador do transformador de alimentacdo estd bloqueado na posicao aberta| [
(i.e., a tensdo nao esta ligada ao acionamento e ndao pode ser ligada acidentalmente).
Certificar-se de que o interrutor-seccionador principal [Q1.1] esta aberto, ou que o disjuntor ]
principal [Q1] estd extraido.
Algumas unidades de 12 impulsos (opg¢do +A004) tém dois interruptores-seccionadores ou dis-
juntores. Certificar-se de que ambos estdo abertos antes de continuar.
Fechar o interrutor de ligagao a terra [Q9.1] (opgao +F259). Nao exercer demasiada forca. O en-| [J
cravamento elétrico pode impedir o fecho do interrutor de ligacdo a terra.
Nota: Algumas unidades de 12 impulsos (opgao +A004) tém dois interruptores-seccionadores:
Q9.1eQ9.2.
Verifique a instalagdo mecanica e elétrica do acionamento. Veja Lista de verificacdo da insta- ]
lacdo (pagina 175).
Verifique os ajustes dos disjuntores/interruptores nos circuitos auxiliares. Consulte os diagramas| []
de circuito entregues com o acionamento.
Verifique as definicdes dos reguladores dos transformadores T21, T101 (se presente) e T111 (se| [
presente). Consulte a seccao Verificagcao das configuracdes dos transformadores T21, T101 e
T111 (pdgina 121).
Desligue todos os cabos (115/230 V CA) de tensao auxiliar ndo terminados ou ndaoinspecionados| [J
que passam dos blocos terminais para o exterior do equipamento.
Verifique se ambos os canais do circuito de Binario seguro off ligados as entradas STO da uni- | [
dade de controlo da alimentacdo [A51] e da unidade de controlo do inversor [A41] estdo fechados.
Consulte os esquemas de cablagem entregues com o acionamento.
Acionamentos com monitorizacdo de falha a terra para sistemas IT (sem terra) (opg¢do +Q954):| [J
Se necessario, ajustar as definicdes do aparelho. Consultar os esquemas de circuito da entrega
e o manual do aparelho.
Acionamentos com relés Pt100 (opgdo +(n)L506): (]
- Verifique as ligagdes contra os diagramas de circuito da entrega.
- Ajuste os niveis de alarme e disparo dos relés Pt100.
Ajuste os niveis de alarme e disparo do relé Pt100 o mais baixo possivel com base na temperatura
de operacao e nos resultados dos testes da maquina. O nivel de disparo pode ser definido, por
exemplo, 10 °C mais do que a temperatura da maquina a carga maxima na temperatura ambiente
maxima.
A ABB recomenda o ajuste das temperaturas de operacgdo do relé, normalmente por exemplo,
como se segue:
« 120...140 °C quando estd apenas o disparo em uso
- alarme 120...140 °C e disparo 130...150 °C quando sdo usados disparo e alarme.
Ligacao do circuito auxiliar do acionamento
Certifique-se de que é seguro ligar a tensao. Certifique-se de que: ]
- ninguém estd a trabalhar no acionamentos ou nos circuitos que foram ligados do exterior

para o interior do armario do acionamento
- atampa da caixa terminal do motor esta colocada.
Acionamentos com um voltimetro (opgdo +G334): Certifique-se de que o disjuntor do circuito ]
de medicgdo (F5.1) esta fechado.
Feche os disjuntores e/ou seccionador-fusivel alimentando os circuitos de tensao auxiliar. ]
Feche as portas do armario. ]
Feche o disjuntor principal do transformador de alimentacgao. ]
Ligue a tensao auxiliar [Q21]. ]

Ajuste dos parametros da unidade de alimentagdo
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Acao

Verificar a definicdo da gama de tensao no parametro 195.01 Tensao de alimentacao. ]

Para mais informagdes sobre a configuragdao do programa de controlo da alimentacao, consultar
ACS880 diode supply control program firmware manual (3AUA0000103295 [Inglés]).

Se necessitar de mais informagao sobre a utilizagdo da consola de programacao, consultar ACS-
AP-|,-S, -W and ACH-AP-H, -W Assistant control panels user's manual (3AUA0000085685 [Inglés]).

Ajuste dos parametros da unidade inversora e realizagdao do primeiro arranque

Ajuste o programa de controlo do inversor. Consulte o guia de arranque e/ou o manual de O
firmware apropriado. Existe um guia de arranque separado apenas para alguns programas de
controlo.

Confirmar se o parametro 95.09 Controlador interruptor-fusivel esta ajustado para Inativo. ]

Acionamentos com um chopper de travagem (op¢do +D150): Consulte o capitulo Travagem com| [
resisténcias (pagina 337).

Acionamentos com filtro de saida sinusoidal (opg¢do +E206): Verificar se o bit 1 do parametro O
95.15 Ajustes especiais HW esta ativado.

Acionamentos com um mdédulo adaptador de fieldbus (opcional): Ajuste os parametros de [l
fieldbus. Ative o assistente adequado (se presente) no programa de controlo, ou consulte o

manual do utilizador do médulo adaptador de fieldbus e o manual de firmware do acionamento.
Confirme se a comunicagao funciona entre o acionamento e o PLC.

Acionamentos com um médulo de interface codificador (opcional): Ajuste os parametros do O
codificador. Ative o assistente apropriado (se presente) no programa de controlo ou consulte

o manual do utilizador do médulo do interface codificador e o manual de firmware do aciona-
mento.

Ligagao do circuito principal do acionamento

Desligue o interruptor de ligacdo a terra [Q9.1] (opcdo +F259). ]

Unidades de 12 impulsos tem dois contactores de terra Q9.1 e Q9.2.

Feche o interruptor-seccionador principal [Q1.1] ou o disjuntor principal [Q1]. O

Nota: Nao exercer forca excessiva. O interruptor-seccionador principal (ou disjuntor principal)
sé pode ser fechado quando:

« 0s terminais de entrada principais [L1, L2, L3] estdo ligados, e

- atensao auxiliar estd ligada [Q21], e

- ointerruptor de ligacdo a terra [Q9.1, Q9.2] (opcao +F259) esta aberto.

Rode ointerruptor de operacao (S21) para a posicao ON (1) para ativar o sinal de Permissao Func.| [
Dependendo dos ajustes da fonte de controlo, isto também pode fechar o contactor principal

(se presente). Se estiver presente um contactor principal e este ndo fechar, consulte os diagramas

de circuito entregues com o acionamento, assim como os manuais de firmware apropriados.

Verificagbes em carga
Arranque o motor para executar o ID run. I

Verifique se as ventoinhas de refrigeracao rodam livremente no sentido correto e o fluxodear | [
é debaixo para cima.

Verifique se o motor arranca, para e segue a referéncia de velocidade no sentido correto quando| [
controlado com a consola de programacao.

Verifique se o motor arranca, para e segue a referéncia de velocidade no sentido correto quando| [
controlado através das E/S ou fieldbus especificas do cliente.

Acionamentos onde o circuito de controlo do Bindrio seqguro off estd em uso: Teste e valide a O
operacao da fungdo de Binario seguro off. Consulte a secgao Arranque incluindo o teste de vali-
dacdo (pagina 322).

Acionamentos com um circuito de paragem de emergéncia (opgdes +Q951, +Q952, +Q963, +Q964,| [
+Q978, +Q979): Testar e validar a operacgdo do circuito de paragem de emergéncia. Consultar os
esquemas de circuito e as ligagdes especificas entregues, instrugdes de arranque e operagao

da opcao.
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Acionamentos com o relé de seguranc¢a da Prevencdo de arranque inesperado (opgdo +Q957): ]
Teste e valide a operacao do circuito de arranque da Prevencao de arranque inesperado. Consulte
diagramas de circuito e as ligagoes especificas entregues, instrugdes de arranque e operagao

da opcao.

Acionamentos com o médulo de func¢des de seguranca de prevencgao de arranque inesperado O
com FSO (opgao +Q950): Testar e validar a operacgao do circuito de arranque da prevencao de
arranque inesperado. Consultar os esquemas de circuito e as ligagdes especificas entregues,
instrucdes de arranque e operagao da opgao.

Acionamentos com velocidade limitada com segurancga com a interface do codificador (opgéo O
+Q965): Testar e validar a operagdo do circuito de paragem de emergéncia. Consultar os esquemas
de circuito e as ligagdes especificas entregues, instrugdes de arranque e operagao da opgao.

Acionamentos com uma funcao de protecdo térmica do motor (opcdes +L513, +L514, +L536, L]
+L537): Testar e validar a operacgdo da funcdo de protecdo térmica do motor. Consultar os esque-
mas de circuito e as ligagdes especificas entregues, instru¢des de arranque e operagao da opgao.

Desligar o acionamento

1. Parar o motor.

2. Rodar ointerruptor Permissao Func (S21) para a posigcao off (0) para desativar o
sinal de Permissao Func e para desligar o contactor principal/disjuntor.
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Detecao de falhas

Conteudo deste capitulo

Este capitulo descreve as possibilidades de detecao de falhas do acionamento.

LEDs da unidade de controlo (BCU-x2)

LED Cor Indicacao
BAT OK Verde Atensao da bateria do reldgio de tempo real estd OK (superior
a 2.8 V). Quando o LED nao esta aceso,
. atensao da bateria é inferiora 2.8V,
. abateria esta em falta, ou
- aunidade de controlo ndo é alimentada.
PWR OK Verde A tensdo interna é suficiente.
FALHA Vermelho O programa de controlo indica que o equipamento estd em
falha. Consulte o manual de firmware apropriado.
ESCREVER Amarelo Escrita no cartdo SD em progresso.
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LEDs da unidade de controlo (UCU-22...24)

LED Indicacao

BAT Verde A tensdo da bateria ou do relégio de tempo real é suficiente
(superiora2,5V).

Off A tensao da bateria é inferior a 2,5V, a bateria esta em falta
ou a unidade de controlo ndo esta ligada.

PWR Verde A tensdo interna é suficiente.

FALHA Vermelho O programa controlo indica que o equipamento esta em falha.
Consultar o manual de firmware apropriado.

ESCREVER Amarelo Escrita no cartdao microSDHC em progresso.
FS COMM Verde Reservado
FS STATUS Verde Reservado

Consola de programacao e plataforma da consola de
programacao/suporte LEDs

A consola de programacao ACS-AP-... tem um LED de estado. A plataforma de
montagem da consola de programacgao ou o suporte tém dois LEDs de estado. Sobre
as suas indicagoes, consulte a tabela seguinte.

Localizacao LED Indicacao
Consola de progra-| Verde continuo A unidade esta a funcionar normalmente.
macgao

Verde intermitente | Estdo a ser transferidos dados entre o PC e a unidade através
da ligagao USB da consola de programacao.

Verde intermitente | Existe um aviso ativo na unidade.
Vermelho continuo | Existe uma falha ativa na unidade.

Vermelho intermi- | Existe uma falha que requer parar e reiniciar o acionamen-
tente to/conversor/inversor.

Azul intermitente | Ainterface Bluetooth esta ativada, em modo detetavel, e
(apenas ACS-AP-W) | pronta para emparelhamento.

Azul intermitente | Estdo asertransferidos dados através dainterface Bluetooth
(apenas ACS-AP-W) | da consola de programacao.

Plataforma de Vermelho Existe uma falha ativa na unidade.
montagem da
consola de Verde A alimentacdo para a unidade de controlo esta OK.

programacao ou
suporte (com a
consola de
programacao
removida)

Mensagens de aviso e de falha

Consulte o manual de firmware sobre as descri¢oes, causas e solugdes das mensagens
de aviso e de falha do programa de controlo do acionamento.
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Manutencao

Conteudo deste capitulo

Este capitulo contém instrugdes de manutencao.

Manusear cabos de fibra otica

AVISO!
A Cumpra estas instrucdes. Se as ignorar, podem ocorrer danos no equipamento.

«  Os cabos de fibra 6tica devem ser manuseados com cuidado.
- Aodesligar os cabos de fibra ética, manusear sempre pelo ligador e nao pelo cabo.
- Nao tocar nas extremidades das fibras. Sao sensiveis a sujidade.

- Nao dobrar os cabos de fibra ética demasiado apertados. O raio minimo de
curvatura permitido é 35 mm (1.4 in.).
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Intervalos de manutencao

As tabelas abaixo apresentam as tarefas de manutencao que podem ser realizadas
pelo utilizador final. Sobre a oferta da ABB Service, consultar
www.abb.com/drivesservices ou consultar o representante local da ABB Service
(www.abb.com/searchchannels).

Descricao dos simbolos

Acao Descricao

| Inspecgao (visual e acdo de manutencgdo, se necessario)

P Desempenho do trabalho on/off da instalagao (comissionamento, testes, medicdes ou
outros trabalhos)

R Substituicao
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Intervalos de manutencao recomendados apds o arranque

Anos desde o arranque

Componente

1‘2‘3 4‘5 6‘7 8‘9 10‘11 12‘
Refrigeracao
Ventoinhas de refrigeracao R

principais dos mdédulos inversor
e de alimentacao

Mddulos inversor e de alimen- R
tacdo: ventoinha do comparti-
mento da carta do circuito

Ventoinha de refrigeragao do R
filtro sinusoidal (opgao +E206)

Ventoinha da porta

Outras ventoinhas de refrige-
ragao do armario (50 Hz)

Outras ventoinhas de refrige- R R
racao do armario (60 Hz)

Baterias

Bateria da consola de progra- R
macgao

Bateria da unidade de controlo R R
Ligacdes e ambiente

Entrada e ar e malhas de saida | | | | | | | | | | |
(IP22/1P42)

Filtros da porta do armario R R R R R R R R R R R R R
(IP54)

Aperto de terminais | I | I | | | | | | | | I

Condigdes ambiente (sujidade,| | I | I | | | | | | | | I
humidade, corrosao, temperatu-
ra)

Limpeza dos dissipadores. | I | I | I | | | | | | I

Qualidade datensaodealimen-| P P P P P P P P P P P P P
tacdo

Manutencao do disjuntor de ar| | | | I I I | | | |
(se presente)

Pecas sobresselentes

Stock de pecas sobresselentes| | I | I | | | | | | | | I

Reforma dos condensadoresdo| P P P P P P P P P P P P P
circuito CC (mddulos sobresse-
lentes e condensadores de reser-
va).

Seguranca funcional

Teste da funcao de seguranca |Consulte as informagdes sobre a manutencao da funcdo de seguranca.

Validade do componente de se- 20 anos
guranca (Tempo da missao, Ty)
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Nota:

Os intervalos de manutencao e de substituicao de componentes sao baseados
na no pressuposto de que o equipamento é operado dentro das gamas
especificadas e condi¢cdes ambientais. A ABB recomenda inspec¢des anuais ao
acionamento para assegurar a mais elevada fiabilidade e um desempenho étimo.

A operacao a longo prazo préxima das gamas especificadas ou das condigdes
ambiente maximas pode requerer intervalos de manutencao mais curtos para
determinados componentes. Consulte o representante local da ABB Service para
recomendacodes adicionais.
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Armario

Limpeza do interior do armario

AVISO!
AA Cumpra as instrucdes de seguranca do acionamento. Se ignorar as

mesmas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no
equipamento. Se nao for um eletricista profissional qualificado, nao
realize trabalhos de instalacao, comissionamento ou de manutencao.

AVISO!

& Use um aspirador com mangueira e bocal antiestatico, e use uma pulseira de
ligacdo a terra. O uso de um aspirador normal provoca descargas estaticas
que podem danificar os circuitos impressos.

1. E necessdrio parar o acionamento e executar os passos ha seccio Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 21) antes de iniciar o trabalho.

Abra a porta do armario.
Limpe o interior do armario. Use um aspirador e uma escova suave.
Limpe as entradas de ar das ventoinhas e as saidas de ar dos médulos (topo).

Limpe as grades de entrada de ar (se presentes) na porta.

o v A W

Feche a porta.

Limpeza do exterior do acionamento.

AVISO!
AA Cumpra as instrucdes de seguranca do acionamento. Se ignorar as

mesmas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no
equipamento. Se nao for um eletricista profissional qualificado, nao
realize trabalhos de instalagao, comissionamento ou de manutencao.

1. E necessdrio parar o acionamento e executar os passos ha seccdo Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 21) antes de iniciar o trabalho.

2. Limpe o exterior do acionamento. Use:
« aspirador com uma mangueira e bocal antiestaticos
« escovasuave
« pano de limpeza seco ou humido (nao molhado). Humedeg¢a com agua limpa
ou detergente neutro (pH 5-9 para metal, pH 5-7 para plastico).

AVISO!
Evite a entrada de dgua na unidade. Nunca use uma quantidade excessiva de
agua, uma mangueira, vapor, etc.
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Limpeza das entradas de ar da porta (IP22 e IP42)

Verifique a sujidade das malhas da entrada de ar. Se a poeira ndao puder ser removida
com um aspirador desde o exterior através das aberturas da grelha, com um pequeno
bocal, proceda da seguinte forma:

1. E necessdrio parar o acionamento e executar os passos na seccio Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 21) antes de iniciar o trabalho.

Remova os fixadores no topo da grelha.
Levante a grelha e afaste-a da porta.

Aspire ou lave a grelha em ambos os lados.

v W

Reinstale a grelha pela ordem inversa.
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Substituicao dos filtros de entrada da porta (IP54)

1. E necessdrio parar o acionamento e executar os passos na seccio Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 21) antes de iniciar o trabalho.

Remova os fixadores no topo da grelha.
Levante a grelha e afaste-a da porta.

Remova o tapete do filtro de ar.

oA W

Cologque um novo filtro na grelha de metal, com o lado metalico voltado para a
porta.

6. Reinstale a grelha pela ordem inversa.

Limpar os filtros de saida do teto (IP54)

Os filtros de saida no teto das unidades IP54 podem ser acedidos puxando as grelhas
para cima.

Substituicao dos filtros de saida do teto (IP54)
Retire as grelhas frontais e traseiras do cubiculo da ventoinha.
Remova o tapete do filtro de ar.

Coloque o novo tapete do filtro na grelha.

A W N

Reinstale a grelha pela ordem inversa.
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Ventoinhas

A vida util das ventoinhas de refrigeracao do acionamento depende do tempo de
operacao, temperatura ambiente e concentragao de pé. Consulte o manual de firmware
sobre o sinal atual que indica as horas de funcionamento da ventoinha de refrigeracao.
Reponha o sinal de tempo de operacao depois de substituir a ventoinha.

Estao disponiveis na ABB ventoinhas de substituicdo. Use apenas pecas de reserva
especificadas pela ABB

Substituir uma ventoinha de refrigeracao do mdédulo de alimentacao
(D7T)

AVISO!
M Cumpra as instrucdes de seguranca do acionamento. Se ignorar as

mesmas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no
equipamento. Se nao for um eletricista profissional qualificado, nao
realize trabalhos de instalacao, comissionamento ou de manutencao.

Nota: Antes de comecar a substituir o kit de ventoinhas do mdédulo conversor, confirmar
se o conector na extremidade do cabo do kit de ventoinhas é compativel com a
contraparte no mddulo. O conector preto é compativel apenas com a contraparte
preta e o conector cinzento apenas com a contraparte cinzenta. Se os conectores nao
forem compativeis, substituir o conector na extremidade do cabo do kit de ventoinha.
Usar o conector do kit de ventoinha antigo ou encomendar um conector adequado a
ABB.

1. E necessdrio parar o acionamento e executar os passos na seccio Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 21) antes de iniciar o trabalho.

Abra a porta do cubiculo.
Retire a bracadeira de suporte inferior (a) do mdédulo.

Retire a tampa frontal do suporte da ventoinha (b).

vop W

Desligue a cablagem da ventoinha do médulo: ficha da alimentagao elétrica e dos
cabos de fibra dética (c).

o

Segure o suporte da ventoinha (d) por baixo e puxe para a libertar do mdédulo.
Retire o suporte da ventoinha.

8. Transfira a caixa de controlo (e) do suporte da ventoinha antiga para um novo
suporte de ventoinha.

9. Instale o novo suporte da ventoinha pela ordem inversa ao acima.
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Substituicao de uma ventoinha de refrigeracao do médulo inversor
ou de alimentacao (D8T)

O médulo esta equipado com uma unidade de ventoinha que contém dois ventiladores
de refrigeracao.

AVISO!
AA Cumpra as instrugdes de segurancga do acionamento. Se ignorar as

mesmas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no
equipamento. Se nao for um eletricista profissional qualificado, nao
realize trabalhos de instalagao, comissionamento ou de manutencao.

AVISO!
A Usar o equipamento de protecao individual necessario. Use luvas de protecao
e mangas compridas. Algumas pecas tém arestas afiadas.

Antes de comecar a substituir o kit de ventoinhas do médulo conversor, confirmar se
o conector na extremidade do cabo do kit de ventoinhas é compativel com a
contraparte no mddulo. O conector preto é compativel apenas com a contraparte
preta e o conector cinzento apenas com a contraparte cinzenta. Se os conectores nao
forem compativeis, substituir o conector na extremidade do cabo do kit de ventoinha.
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Usar o conector do kit de ventoinha antigo ou encomendar um conector adequado a
ABB.

1.

>

© ® N o u

E necessdario parar o acionamento e executar os passos na seccio Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 21) antes de iniciar o trabalho.

Abra a porta do cubiculo.
Remover o acrilico de protecao em frente da ventoinha (se presente).

Retire os parafusos que fixam a placa da tampa frontal. Levante a placa da tampa
para a soltar.

Desligue o cabo da ventoinha.

Retire a unidade por baixo da ventoinha.
Desaperte os parafusos da unidade da ventoinha.
Retire a unidade da ventoinha.

Instalar a nova ventoinha pela ordem inversa.
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Substituicao do compartimento da ventoinha de refrigeracao do
circuito impresso
Os mddulos de alimentacdo do chassis D8T e do inversor do chassis R8i estdo

equipados com uma ventoinha que expele ar através do compartimento da placa de
circuitos.

A ventoinha é acessivel pela parte da frente do médulo.

AVISO!
AA Cumpra as instrugdes de segurancga do acionamento. Se ignorar as

mesmas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no
equipamento. Se nao for um eletricista profissional qualificado, nao
realize trabalhos de instalagao, comissionamento ou de manutencao.

1. E necessdrio parar o acionamento e executar os passos ha seccio Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 21) antes de iniciar o trabalho.

2. Abraa porta do cubiculo do mdédulo.
3. Retire os dois parafusos M4x12 (T20) que fixam o suporte da ventoinha.
4. Puxe o suporte da ventoinha para fora do médulo.

5. Desligue o cabo da ventoinha.

6. Retirar as quatro porcas M3 (5.5 mm) que seguram a ventoinha.

7. Retire a ventoinha do suporte.
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8. Coloque a ventoinha sobre os batentes roscados no suporte do ventilador com
a seta de sentido do fluxo de ar voltada para o suporte da ventoinha.

9. Instale e aperte as quatro porcas retiradas anteriormente.

10. Ligue o cabo da ventoinha.
11. Alinhe e empurre o suporte da ventoinha contra o médulo.

12. Instale e aperte os dois parafusos M4x12 (T20).
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Substituicao da ventoinha de refrigeracao no cubiculo do controlo
auxiliar

AVISO!
AA Cumpra as instrugoes no capitulo Instrucdes de seguranca. Se ignorar

as mesmas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no
equipamento.

1. E necessdrio parar o acionamento e executar os passos ha seccio Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 21) antes de iniciar o trabalho.

Remova o acrilico de protecao na frente da ventoinha.
Desligue o cabo de alimentacao da ventoinha.

Desaperte os parafusos de fixagao da ventoinha.

oA W

Instale a nova ventoinha pela ordem inversa.

Substituicao da ventoinha de refrigeracao no cubiculo de entrada

AVISO!
AA Cumpra as instrucdes de seguranca do acionamento. Se as ignorar,

podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

1. E necessdrio parar o acionamento e executar os passos na seccio Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 21) antes de iniciar o trabalho.

Remova o acrilico de protecao (se presente) na frente da ventoinha.
Desligar a cablagem da ventoinha (a).

Retire os parafusos de fixacao (a) e a dedeira (b) da(s) ventoinha(s).

oA W

Instalar a nova ventoinha pela ordem inversa. Confirmar se a seta de indicagao
da direcao do fluxo de ar aponta para cima.

®®

{
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Substituicao da ventoinha do teto (IP54 /UL tipo 12)

AVISO!
M Cumpra as instrucdes de seguranca do acionamento. Se as ignorar,

podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na seccio Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 21) antes de iniciar o trabalho.

Remover todas as tampas de ventilacao (levantar e puxar) e filtros.
Remover a placa de teto no topo da saida (se presente).

Desligue os cabos de alimentagao da ventoinha.

Desaperte os parafusos de montagem da ventoinha.

Retire a ventoinha.

No v s~ WD

Instale a nova ventoinha pela ordem inversa.

Diferentes modelos de ventoinhas de teto

Substituicao da ventoinha do cubiculo terminal comum do motor

AVISO!
A Usar o equipamento de protecao individual necessario. Use luvas de protecao
e mangas compridas. Algumas pecas tém arestas afiadas.

Ventoinha fixa a porta do armario

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na seccio Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 21) antes de iniciar o trabalho.

Abra a porta do armario.

Desligue o cabo da ventoinha.
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Remover os conectores.
Remover os parafusos de aperto.
Retire a ventoinha.

Instale a nova ventoinha pela ordem inversa.

Ventoinha de teto (com op¢oes +C128 e +H353)

1.

No vk~ WD

E necessdrio parar o acionamento e executar os passos ha sec¢io Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 21) antes de iniciar o trabalho.

Abra a porta do armario.
Remover a dedeira de protecao.
Desligue o cabo da ventoinha.
Remover os parafusos de aperto.
Retire a ventoinha.

Instalar a nova ventoinha pela ordem inversa.

Ventoinha de chao (com op¢oes +C128 e +H353)

1.

No v s~ WD

E necessdrio parar o acionamento e executar os passos ha sec¢io Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 21) antes de iniciar o trabalho.

Abra a porta do armario.
Remover a dedeira de protecao.
Desligue o cabo da ventoinha.
Remover os parafusos de aperto.
Retire a ventoinha.

Instalar a nova ventoinha pela ordem inversa.

Substituicao das ventoinhas do cubiculo do chopper e resisténcia de

travagem (opg¢oes +D150 e +D151)

Consulte o capitulo Travagem com resisténcias (pagina 337).
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Mddulos inversores e de alimentacao

Substituicao de um médulo de alimentacao chassis D7T

AVISO!

A Apenas eletricistas qualificados estao autorizados a efetuar este trabalho. Leia
todas as instrucdes de seguranca do acionamento. Ignorar estas instrucées
pode provocar ferimentos fisicos ou morte, ou danificar o equipamento

AVISO!

A Usar de extremo cuidado ao manobrar o médulo de alimentacio. E pesado e
tem um centro de gravidade elevado. A ndo observancia das seguintes
instrucdes pode provocar ferimentos ou danificar o equipamento:

- Usaroequipamento de protecao pessoal requerido: calgado de seguranca
com biqueira de protecdao metdlica, luvas de protecao, etc.

« Quando trabalhar por cima do mdédulo, tome cuidado para nao deixar cair
nada para o interior do médulo.

« Use um dispositivo de elevacgao:

- Fixarodispositivo de elevacao de forma segura pelos olhais de elevagao
domédulo antes deretirar os parafusos de fixagao do mdédulo. Manter
o dispositivo de elevacao fixo ao mddulo até ter elevado o mdédulo
para uma palete e confirmar se o mdédulo esta bem apoiado e nao cai.

«  Elevar um mddulo de substituicao apenas com um dispositivo de
elevacdo. Manter o dispositivo de elevagao fixo ao mdédulo durante os
trabalhos até apertar os parafusos de fixacao do maddulo.

-  Estaddisponivel um dispositivo de elevagao da ABB. Consultar Converter
module lifting device for drive cabinets hardware manual
(3AXD50000210268 [Inglés]).

« Naoinclinar o médulo. Nao deixar o mdédulo sem apoio especialmente
sobre um

piso inclinado.

«  Quando empurrar o médulo de substituicdo para o interior do armario,
mantenha os dedos afastados das extremidades do mdédulo para evitar
que fiqguem presos entre o médulo e o armario.

Nota: Antes de comecar a substituir o mdédulo de alimentacao, certifique-se de que o
conector na extremidade do cabo de alimentacao auxiliar no armdario é compativel
com a contraparte no médulo. O conector preto é compativel apenas com a contraparte
preta e o conector cinzento apenas com a contraparte cinzenta. Se os conectores nao
forem compativeis, substituir o conector no novo médulo. Usar o conector do médulo
antigo ou encomendar um conector adequado a ABB. Consultar +V112 connector
replacement guide for ACS880-x04 R8i/D8T/D7T module change (3AXD50001060015

[Inglés])).

Cumpra estas instrucoes para a substituicao do mdédulo. Consulte os esquemas
abaixo.

1. E necessdrio parar o acionamento e executar os passos na seccio Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 21) antes de iniciar o trabalho.

2. Abraa porta do cubiculo.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000210268&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000210268&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000210268&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001060015&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001060015&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001060015&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect

10.
11.

12.
13.

14.
15.
16.
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Retire o acrilico de protecao.

Desligue a ficha do conector no topo do mddulo (a), e a ficha do conector e o
conector de fibra ética na parte frontal do médulo (b).

Retire a bracadeira de suporte inferior do médulo.

Retire os parafusos de fixacao dos barramentos CC (a) e dos barramentos CC,
com cuidado. Nao deixe cair nada para o interior do médulo. Remova os parafusos
de fixacao dos barramentos CA (b).

Remova o conector da ficha da ventoinha de refrigeracao (a) e a ventoinha de
refrigeracao (b). Consulte a secgao sobre a substituicao da ventoinha de
refrigeracao.

Remova os parafusos de fixagao alterais do médulo no topo (a) e no fundo (b).
Coloque um dispositivo de elevagao nos olhais de elevacao do mdédulo (a).
Retire a bracadeira de suporte superior do mdédulo (a).

Puxe o médulo para o exterior do armario, com cuidado. Mantenha constantemente
o peso sobre o dispositivo de elevacao.

Retire o mdédulo para uma palete.

Mantenha a corrente de elevacao fixa ao médulo e fixe o médulo em seguranca a
palete.

Remova a corrente de elevagdao do mddulo antigo e afaste o mdédulo.
Instale um novo mdédulo pela ordem inversa.

Feche a porta do cubiculo.
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Substituicao de um mdédulo de alimentacao chassis D8T

Nota: Como alternativa a utilizagao da rampa de extracao/instalagao, esta disponivel
um elevador na ABB Service. Ver Lifter for air-cooled drive modules user's guide
(3AXD50000332588 [Inglés]).

AVISO!

A Apenas eletricistas qualificados estao autorizados a efetuar este trabalho. Leia
e cumpra todas as instru¢cdes de seguranca do acionamento. Ignorar estas
instrugcdes pode provocar ferimentos fisicos ou morte, ou danificar o
equipamento



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000332588&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000332588&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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AVISO!

A Usar de extremo cuidado ao manobrar o médulo de alimentacdo. E pesado e
tem um centro de gravidade elevado. A ndo observancia das seguintes
instrucdes pode provocar ferimentos ou danificar o equipamento:

Use o equipamento de protecao pessoal requerido: calcado de seguranca
com biqueira protetora de metal, luvas de protecao, etc.

N3ao use arampa de extragao / instalagao do mdédulo com alturas de plinto
que excedam a altura maxima permitida.

Empurre o médulo para o interior do armario e retire-o com cuidado, de
preferéncia com a ajuda de outra pessoa. Mantenha pressao constante
com um pé na base do mddulo para evitar que o mdédulo caia para tras.
Mantenha os seus dedos afastados das extremidades da flange frontal do
maodulo!

Cuidado ao manusear um maédulo alto. O médulo tomba facilmente porque
é pesado e tem um centro de gravidade elevado. Sempre que possivel,
segure o mdédulo com correntes. Nao deixe o mdédulo sem apoio
especialmente sobre um piso inclinado.
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Nota: Antes de comecar a substituir o mdédulo de alimentacao, certifique-se de que o
conector na extremidade do cabo de alimentacao auxiliar no armdrio é compativel
com a contraparte no médulo. O conector preto é compativel apenas com a contraparte
preta e o conector cinzento apenas com a contraparte cinzenta. Se os conectores nao
forem compativeis, substituir o conector no novo médulo. Usar o conector do médulo
antigo ou encomendar um conector adequado a ABB. Consultar +V112 connector
replacement guide for ACS880-x04 R8i/D8T/D7T module change (3AXD50001060015
[Inglés]).

Cumpra estas instrucoes para a substituicao do modulo. Consulte os esquemas
abaixo.

1. E necessdrio parar o acionamento e executar os passos na seccdo Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 21) antes de iniciar o trabalho.

2. Abraa porta do cubiculo do mdédulo de alimentagao.

3. Desaperte os parafusos do acrilico de protecao na parte superior do cubiculo.
Levante e retire o acrilico de protecao.

Desligue os fios e os cabos 6ticos do mdédulo e afaste-os.

5. Fixe a rampa de extragao/instalagcao do médulo (incluida) na base do armario
para que as guias no suporte de montagem entrem nas ranhuras da rampa.

6. Retire os parafusos que seguram os barramentos CC.

7. Retire os parafusos de fixagao do médulo no topo do mesmo.

8. Retire os parafusos de fixacdo do mdédulo no fundo do mesmo.

9. Puxe e retire o médulo com cuidado para fora do armario ao longo da rampa.

10. Para voltar a colocar o médulo no interior do cubiculo:

«  Empurre o mdédulo de novo para o interior e aparafuse. Aperte os parafusos
de fixacao do mdédulo para 22 N-m (16.2 Ibf-ft) e os parafusos de fixacao dos
barramentos de saida CC para 70 N-m (52 Ibf-ft).

- Volte aligar os fios e o cabos de fibra ética ao mdédulo.

« Reinstale o acrilico de protecao.

« Retirearampadeextracao/instalacdo do mdédulo e feche a porta do cubiculo.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001060015&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001060015&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001060015&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Remocao de um mddulo inversor

Nota: Como alternativa a utilizagdo da rampa de extracao/instalacao, esta disponivel
um elevador na ABB Service. Ver Lifter for air-cooled drive modules user's guide
(3AXD50000332588 [Inglés]).

AVISO!
M Cumpra as instrucdes de segurancga do acionamento. Se as ignorar,

podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000332588&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000332588&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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AVISO!

A Usar de extremo cuidado ao manobrar o médulo inversor. E pesado e tem um
centro de gravidade elevado. A ndo observancia das seguintes instrugoes pode
provocar ferimentos ou danificar o equipamento:

Use o equipamento de protecao pessoal requerido: calcado de seguranca
com biqueira protetora de metal, luvas de protecao, etc.

N3ao use arampa de extragao / instalagao do médulo com alturas de plinto
que excedam a altura maxima permitida.

Empurre o médulo para o interior do armario e retire-o com cuidado, de
preferéncia com a ajuda de outra pessoa. Mantenha pressao constante
com um pé na base do mddulo para evitar que o mdédulo caia para tras.
Mantenha os seus dedos afastados das extremidades da flange frontal do
maodulo!

I

Cuidado ao manusear um maddulo alto. O médulo tomba facilmente porque
é pesado e tem um centro de gravidade elevado. Sempre que possivel,
segure o mdédulo com correntes. Nao deixe o médulo sem apoio
especialmente sobre um piso inclinado.

1. Execute os passos na secgao Precaucdes de seguranca elétrica (pagina 21) antes
de iniciar o trabalho.

Abra a porta do cubiculo do mdédulo inversor.

3. Remova o acrilico de protecao no topo do cubiculo.
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10.
11.

12.

13.

Desligue o bloco terminal [X50] no topo do médulo.

Desligue os barramentos CC do mddulo. Anote a ordem e posicao dos parafusos
e anilhas.

Desligue a cablagem ligada aos terminais em frente do médulo (incluindo a
cablagem de fibra dtica). Afaste a cablagem desligada para o lado.

Acionamentos com opgao +C121 (construgao maritima) ou +C180 (desenho

sismico):

a. Desapertar os parafusos que suportam a bracadeira de retengao transversal,
aesquerda e a direita. (Durante a remontagem, apertar estes parafusos para
9 N-m [6.6 Ibf-ft].)

b. Retirar os parafusos que seguram a bracadeira de retencdao ao mddulo.

Retirar a bragcadeira de retencao.

d. Reinstalar os parafusos no médulo. Apertar para 22 N-m (16 Ibf-ft).

o

AVISO! Nao prosseguir com os trabalhos antes de os parafusos estarem
bem colocados. Caso contrario, as partes do médulo podem ficar
separadas e causar ferimentos ou danos.

Fixe a rampa de extragdao/instalacao do mddulo (incluida) na base do armario
para que as guias no suporte de montagem entrem nas ranhuras da rampa.

AVISO!

A Verificar se as marcagdes na rampa coincidem com a altura do rodapé.
Uma rampa inadequada pode provocar a queda do mddulo ao ser retirado
do armario.

Retirar os dois parafusos de retencao no fundo da parte frontal do médulo.

AVISO!
Antes de continuar, certifique-se de que o armario se encontra nivelado,
ou calce as rodas do maédulo.

Retirar os dois parafusos de retengcao no topo da parte frontal do médulo.

Puxe o mdédulo com cuidado ao longo da rampa. Enquanto puxa pela pega com a
mao direita, mantenha uma pressao constante com um pé na base do médulo
para evitar que este tombe para tras.

Coloque o mdédulo num local seguro fora da area de trabalho imediata e
certifique-se de que nao pode tombar. Calce as rodas do mddulo se o piso nao
estiver completamente plano.

Repita o procedimento para os outros médulos inversores.
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Instalagao de um mdédulo inversor

AVISO!
AA Cumpra as instrucdes de seguranca do acionamento. Se as ignorar,

podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

Antes de substituir um maédulo inversor por um novo, certificar-se de que o conector
do cabo de alimentagao auxiliar no armario é compativel com a contraparte no médulo
(X50). O conector preto é compativel apenas com a contraparte preta e o conector
cinzento apenas com a contraparte cinzenta. Se os conectores nao forem compativeis,
substituir o conector no novo mdédulo. Usar o conector do mdédulo antigo ou
encomendar um conector adequado a ABB. Consultar Connector replacement guide,
auxiliary power supply for ACS880-104 R8i, ACS880-304 D8T and D7T
(3AXD50001060015 [Inglés]) ou Connector replacement guide, auxiliary power supply


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001060015&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001060015&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001060015&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001060022&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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for ACS880-104 R8i with +C183, ACS880-304 DS8T with +C183 (3AXD50001060022
[Inglés]).

Se substituir um mddulo por um novo, certificar-se de que o novo médulo tem o
mesmo cédigo de tipo do antigo.

1.

Certifique-se de que nao existem ferramentas, detritos ou quaisquer outros
objetos estranhos no cubiculo.

Se ainda nao estiver colocada, fixe a rampa de extracao/instalagao do médulo
(incluida) na base do armario para que as guias no suporte de montagem entrem
nas ranhuras da rampa.

Empurre o médulo para cima da rampa e volte a colocd-lo no cubiculo.

- Mantenha os dedos afastados da extremidade da placa frontal do médulo
para evitar que fiquem presos.

- Mantenha pressao constante com um pé na base do médulo para evitar que
o mdédulo caia para tras.

Fixar a parte frontal superior do médulo com dois parafusos. Apertar para 22 N-m
(16 Ibf-ft).

Fixar a parte frontal inferior do médulo com dois parafusos. Apertar para 22 N-m
(16 Ibf-ft).

Retire a rampa.

Acionamentos com opgao +C121 (construgao maritima) ou +C180 (desenho

sismico):

a. Remover os parafusos que suportam o tambor da ventoinha (dois parafusos
por médulo).

fundo por mddulo) devem estar colocados antes de remover estes
parafusos. Caso contrario, as partes do médulo podem ficar separadas
e causar ferimentos ou danos.

f AVISO! Os parafusos de retencao do mdédulo (dois no topo, dois no

b. Instalar o suporte de retencao transversal. Nas extremidades do suporte,
apertar os parafusos com 9 N-m [6,6 Ibf-ft]. Instalar os parafusos do tambor
da ventoinha retirados na etapa anterior e apertar com 22 N-m (16 |bf-ft).

Fixar os barramentos CC do médulo. Apertar para 70 N-m (52 Ibf-ft). Consultar
Utilizacao de fixadores em ligacoes de bornes de cabo (pagina 139).

Ligar o bloco terminal [X50] no topo do mddulo.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001060022&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001060022&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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10. Ligar a cablagem e os cabos de fibra ética aos terminais na parte frontal do
maodulo.

11. Repita o procedimento para os outros médulos inversores.

12. Reinstale o acrilico de protecao préximo do topo do cubiculo.

Limpeza do dissipador

As aletas do dissipador de calor do médulo de acionamento apanham pé do ar de
refrigeracdo. O acionamento apresentard mensagens de aviso e de falha por
sobreaquecimento se o dissipador nao for limpo. Quando necessario, limpe o
dissipador como se segue.

AVISO!
A Usar o equipamento de protecao individual necessario. Use luvas de protecao
e mangas compridas. Algumas pecas tém arestas afiadas.

AVISO!

& Use um aspirador com mangueira e bocal antiestatico, e use uma pulseira de
ligacdo a terra. O uso de um aspirador normal provoca descargas estdticas
que podem danificar os circuitos impressos.

1. E necessdrio parar o acionamento e executar os passos na seccdo Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 21) antes de iniciar o trabalho.

Retire o mddulo de acionamento do armario.

3. Remova a(s) ventoinha(s) de refrigeracao do mdédulo. Consulte as instrugoes
separadas.

4. Seque com ar comprimido limpo e sem déleo de baixo para cima e, em simultaneo,
use um aspirador de pd na saida de ar para aspirar o po. Se existir algum risco de
entrada de p6 no equipamento adjacente, fagca a limpeza noutra sala.

5. Reinstale a ventoinha de refrigeracao.

Ativacao da operacao reduzida da unidade alimentacao

Estd disponivel uma funcao de "operagao reduzida" para unidades de abastecimento
/ retificadores que consistem em mddulos ligados em paralelo. A funcao faz com que
seja possivel continuar a operagao com corrente limitada mesmo se um (ou mais)

maodulos se encontrem fora de servico, por exemplo, devido a trabalhos de manutencao.

Por principio, é possivel a operagao reduzida com apenas um médulo (ou dois médulos
DSU de 12 impulsos), mas os requisitos fisicos de operagcao do motor continuam a
aplicar-se; por exemplo, os médulos ainda em servico devem conseguir fornecer
corrente suficiente.
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Inicio da operacao de operacao reduzida

AVISO!
M Respeitar as instrugdes de segurancga indicadas em ACS880 multidrives

cabinets and modules safety instructions (3AUA0000102301 [Inglés]).
Se as instrugdes de seguranca forem ignoradas, podem ocorrer
ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

Se nao é um eletricista qualificado, ndo execute qualquer trabalho de
instalacao ou de manutencao.

AVISO!
A Usar o equipamento de protecao individual necessdrio. Use luvas de protecao
e mangas compridas. Algumas pecas tém arestas afiadas.

1. E necessdrio parar o acionamento e executar os passos ha seccio Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 21) antes de iniciar o trabalho.

2. Seaunidade de controlo for alimentada pelo médulo avariado, ligar a unidade de
controlo a outra fonte de alimentacao de 24 V CC. A ABB recomenda a utilizacao
de uma fonte de alimentacao externa com unidades de alimentacao/retificador
constituidas por mdédulos ligados em paralelo.

3. Remover o médulo a reparar. Em configuragdes de DSU a 12 impulsos, o nimero
de mddulos em ambos os enrolamentos deve ser igual, o que significa que, pelo
menos, dois médulos devem de ser removidos em simultaneo.

4. Instaleum defletor de ar (por exemplo, plexiglass) para o guia do médulo superior
para bloquear o fluxo de ar através da baia do médulo vazio.

Ligar a poténcia na unidade de alimentacao/retificadora.

6. Inserir o nUmero de mddulos de alimentacao/retificadores presentes no parametro
195.13 Modo func reduzido.

7. Reportodas as falhas e arrancar a unidade de alimentacao/retificadora. O limite
da corrente maxima é automaticamente definido conforme a nova configuracgao.
Uma discrepancia entre o nimero de mddulos detetados (parametro 195.14) e o
valor definido em 195.13ird gerar uma falha.

Retomar a operacao normal

AVISO!
M Respeitar as instrugdes de seguranca indicadas em ACS880 multidrives

cabinets and modules safety instructions (3AUA0000102301 [Inglés]).
Se as instrugdes de seguranca forem ignoradas, podem ocorrer
ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

Se nao é um eletricista qualificado, ndo execute qualquer trabalho de
instalagcao ou de manutencao.

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na seccio Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 21) antes de iniciar o trabalho.

2. Retirar a placa defletora de ar do compartimento do médulo.

3. Reinstalar o médulo no seu compartimento.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000102301&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000102301&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000102301&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000102301&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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4. Ligar a poténcia na unidade de alimentacao/retificadora.

5. Digitar "0" no parametro 195.13 Modo func reduzido.

Ativacao da operacao reduzida da unidade inversora

Estd disponivel uma funcao de “operagao reduzida” para as unidades inversores
constituidas por médulos inversores ligados em paralelo. A funcao faz com que seja
possivel continuar a operagao com corrente limitada, mesmo se um (ou mais) médulos
se encontrem fora de servico, por exemplo, devido a trabalhos de manutencao. Em
principio, é possivel a operagao reduzida com apenas um maddulo, mas os requisitos
fisicos de operagao do motor continuam a aplicar-se; por exemplo, os mdédulos em
servico devem conseguir fornecer ao motor corrente de magnetizacao suficiente.

AVISO!
AA Cumpra as instrugdes de seguranca do acionamento. Se as ignorar,

podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

Consulte o esquema abaixo.

1. Enecessario parar o acionamento e executar 0s passos ha sec¢ao Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 21) antes de iniciar o trabalho.

2. Retire o acrilico de protegao por cima do compartimento do médulo (na frente
dos fusiveis CC).

3. Retire os fusiveis CC e o conjunto de barramentos que ligam os fusiveis ao médulo
inversor. Guarde estas partes — devem ser reinstaladas apenas com o médulo
inversor. Anote a ordem das anilhas.

4. Retire o mdédulo de acionamento do seu compartimento. Consulte as instrugoes
de substituicdo do mddulo.

5. Instale a placa defletora (incluida) para a parte de baixo do médulo guia superior:
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10.

11.
12.

- Aperte o canto frontal da placa defletora aos furos de montagem do maddulo
usando os parafusos de montagem do médulo (2 x M8). Aperte para 9 N-m
(6,6 Ibf-ft).

- Aparafuse os lados esquerdo/direito da placa defletora usando parafusos
M4, sempre que possivel. (Isto depende da localizagao do médulo no cubiculo.)
Aperte paral...2 N-m (0.7 ... 1.5 Ibf-ft).

Jilest

Se a unidade de controlo do inversor (A41) for alimentada do mdédulo avariado,
ligue a cablagem de alimentacao a outro mdédulo usando o conjunto de extensao
de cabos incluido.

Se a funcao de Bindrio seguro off (STO) estiver em uso, instale o conjunto de
cablagem do jumper incluido na cablagem STO em substituicdo do mdédulo em
falta. (Isto ndo sera necessario se o médulo for o ultimo na cadeia de cabos STO.)

Reinstale o acrilico de protecao retirado antes.

Nota: Nao reinstale os fusiveis CC ou barramentos mas guarde-os em lugar seguro
até que o médulo possa ser reinstalado.

Ligue novamente a alimentag¢ao do acionamento.

Digitar o nimero de médulos inversores presentes no parametro 95.13 Modo func
reduzido.

Rearmar todas as falhas e arrancar o acionamento.

Se a funcao de Bindrio seguro off (STO) estiver em uso, realize um teste de
validacao. Consulte as instrugdes STO.

A corrente maxima é agora limitada automaticamente conforme a nova configuragao
do inversor. A discrepancia entre o nimero de médulos detetados e o valor definido
em 95.13 ird gerar uma falha.
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Devolucao do médulo

1. Instale o mdédulo pela ordem inversa. Use os binarios de aperto seguintes:

Conjunto de barramentos CC para isoladores superiores (2 x M8): 9 N-m (6.6
Ibf-ft)

Conjunto de barramentos CC paraisoladores inferiores (2 x M10): 18 N-m (13.3
Ibf-ft)

Fusiveis para barramentos CC: 50 N-m (37 Ibf-ft) (Bussmann), 46 N-m (34 |bf-ft)
(Mersen/Ferraz-Shawmut)

Mddulo para chassis do armario (4 x M8): 22 N-m (16 Ibf-ft)

Conjunto de barramentos CC para entrada CC do médulo (2 x M12): 70 N-m
(52 Ibf-ft)

2. Restauraracablagem original (STO e alimentag¢ao da unidade de controlo, sempre
que necessario).

3. Definir o parametro 95.13 para O para desativar a funcao de operacao reduzida.

4. Seafuncgao de Binario seguro off (STO) estiver em uso, realize um teste de
validagao. Consulte as instru¢des STO.

Condensadores

O circuito CCintermédio do acionamento contém diversos condensadores eletroliticos.
O tempo de operagao, a carga e a temperatura do ar circundante tém um efeito sobre
a vida 0til dos condensadores. A vida util do condensador pode ser prolongada
diminuindo a temperatura do ar circundante.

A falha de um condensador é normalmente seguida por danos na unidade e a falha
de um fusivel de entrada, ou o disparo de uma falha. Se suspeitar de uma avaria em
algum condensador do acionamento, contacte a ABB.

Beneficiacao dos condensadores

Os condensadores devem ser beneficiados se o conversor de frequéncia ndo tiver
sido ligado (estiver armazenado ou nao tiver sido usado) durante um ou mais anos.
A data de fabrico encontra-se na etiqueta de designacao de tipo. Para informacodes
sobre a beneficiacao de condensadores, consulte Capacitor reforming instructions
(3BFE64059629 [English]).


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Fusiveis

Verificar e substituir os fusiveis CC do moédulo de alimentacao D7T

AVISO!
M Cumpra as instrucdes de seguranca do acionamento. Se as ignorar,

podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

AVISO!
A Usar o equipamento de protecao individual necessario. Use luvas de protecao
e mangas compridas. Algumas pecas tém arestas afiadas.

1. Desligar o acionamento da linha de poténcia CA e certificar-se de que é seguro
iniciar o trabalho. Consultar a sec¢ao Precaucoes de seguranca elétrica (pagina 21)

2. Desapertar os parafusos da tampa da consola de programacao dos fusiveis CC
do mdédulo e levantar a mesma para remover a consola de programacgao.

3. Verificar as condi¢oes dos fusiveis e substituir se necessario.

4. Para substituir um fusivel, retirar os dois parafusos M10x20 (17 mm) que ligam o
fusivel CC ao barramento CC.

5. Quando substituir o fusivel, certificar-se de que os possiveis indicadores de fusivel
apontam para o mdédulo para evitar um curto-circuito ou falha a terra com a placa
da tampa.

Apertar os dois parafusos M10x20 (17 mm) para 42 N-m para prender o fusivel.

Fixar a tampa e fechar a porta.
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Verificar e substituir os fusiveis CC de um mddulo de alimentacao
D8T

AVISO!
AA Cumpra as instrucdes de seguranca do acionamento. Se as ignorar,

podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

AVISO!
A Usar o equipamento de protecao individual necessario. Use luvas de protecao
e mangas compridas. Algumas pecas tém arestas afiadas.

1. Desligar o acionamento da linha de poténcia CA e certificar-se de que é seguro
iniciar o trabalho. Consultar a sec¢ao Precaucoes de seguranca elétrica (pagina 21)

2. Desapertar os parafusos da tampa da consola de programacao dos fusiveis CC
do médulo e levantar a mesma para remover a consola de programacao.

3. Verificar as condigOes dos fusiveis e substituir se necessario.

Para substituir um fusivel, retirar os dois parafusos M10x20 (17 mm) que ligam o
fusivel CC ao barramento CC.

5. Quando substituir o fusivel, certificar-se de que os possiveis indicadores de fusivel
apontam para o mdédulo para evitar um curto-circuito ou falha a terra com a placa
da tampa.

6. Apertar os dois parafusos M10x20 (17 mm) para 42 N-m para prender o fusivel.

Fixar a tampa e fechar a porta.
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Sem op¢des +C129 e +C134
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Com opgodes +C129 e +C134

Consola de programacao

Consulte ACS-AP-, -S, -W and ACH-AP-H, -W assistant control panels user’s manual
(3AUA0000085685 [English]).



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Unidades de controlo

Tipos de unidades de controlo BCU

Existem trés tipos de variantes da unidade de controlo BCU usada nos acionamentos
ACS880: BCU-02, BCU-12 e BCU-22. Estas tem diferentes nimeros de ligagdes do
modulo conversor (2, 7 e 12 respetivamente) mas sao muito idénticas. Existem trés
tipos de BCU que sao intermutdveis enquanto o nimero de ligagdes for suficiente.
Por exemplo, a BCU-22 pode ser usada como um substituto direto para a BCU-02 e
BCU-12.

Substituicao da unidade de memoria (BCU)

Depois de substituir uma unidade de controlo, é possivel manter os ajustes dos
parametros existentes transferindo a unidade de memdria da unidade de controlo
avariada para a nova unidade de controlo.

Cumpra as instrucdes de segurancga do acionamento. Se ignorar as mesmas, podem
ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento. Se nao for um eletricista
profissional qualificado, nao realize trabalhos de instalagcao, comissionamento ou de
manutencao.

AVISO!
Nao remova ou insira a unidade de memadria quando a unidade de controlo
estd ligada.

1. E necessdrio parar o acionamento e executar os passos na seccio Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 21) antes de iniciar o trabalho.

2. Certifique-se de que a unidade de controlo nao esta ligada.
3. Remova o parafuso de aperto e puxe a unidade de meméria para fora.

4. Instale uma unidade de memdria pela ordem inversa.

Substituicao da bateria da unidade de controlo BCU

Cumpra as instrucdes de segurancga do acionamento. Se ignorar as mesmas, podem
ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento. Se nao for um eletricista
profissional qualificado, nao realize trabalhos de instalagao, comissionamento ou de
manutencao.

Substitua a bateria do reldgio de tempo real se BATT OK LED nao estiver iluminado
quando a unidade de controlo for ligada.
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1. E necessdrio parar o acionamento e executar os passos na seccio Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 21) antes de iniciar o trabalho.

2. Desapertar o parafuso de aperto e retirar a bateria..
3. Substitua a bateria por uma nova do tipo BR2032.

4. Elimine a bateria antiga de acordo com as regras locais sobre eliminacao de
residuos ou leis aplicaveis.

5. Acerte o relégio de tempo real.

Tipos de unidade de controlo UCU

Sao usadas diferentes variantes das unidades de controlo UCU nos acionamentos
ACS880: UCU-22...24. Estas tém um numero diferente de ligagdes do mddulo conversor,
mas sao idénticas nos restantes aspetos. Os tipos de UCU sao intermutaveis enquanto
o numero de ligacdes é suficiente. Por exemplo, a UCU-24 pode ser usada como um
substituto direto para a UCU-22 e a UCU-23.

Substituicao da unidade de memoéria (UCU-22...24)

AVISO!
AA Cumpra as instrugdes de segurancga do acionamento. Se ignorar as

mesmas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no
equipamento. Se nao for um eletricista profissional qualificado, nao
realize trabalhos de instalagcao, comissionamento ou de manutencao.

Depois de substituir uma unidade de controlo, é possivel manter os ajustes dos
parametros existentes transferindo a unidade de memdria da unidade de controlo
avariada para a nova unidade de controlo.

AVISO!
A Nao remover ou Instalar a unidade de memaria quando a unidade de controlo
estd ligada.

1. E necessdrio parar o acionamento e executar os passos na seccio Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 21) antes de iniciar o trabalho.

2. Certifique-se de que a unidade de controlo ndo esta ligada.
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3. Manter pressionados os clips da unidade de memdria. Retirar a unidade de
memodria.

4. Inserir a nova unidade de memoria.

NI

Substituicao da bateria da unidade de controlo UCU

AVISO!
M Cumpra as instrugdes de segurancga do acionamento. Se ignorar as

mesmas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no
equipamento. Se nao for um eletricista profissional qualificado, nao
realize trabalhos de instalagao, comissionamento ou de manutencao.

Substituir a bateria do reldégio de tempo real se BAT LED estiver desligado quando a
unidade de controlo for ligada.

1. E necessdrio parar o acionamento e executar os passos ha seccio Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 21) antes de iniciar o trabalho.

Abrir a tampa da bateria.

3. Substitua a bateria por uma nova do tipo BR2032.

Nota: O relégio em tempo real mantém-se configurado durante 2 minutos sem
bateria.

4. Fechar atampa da bateria.
Se necessario, acertar o relégio de tempo real.

6. Elimine a bateria antiga de acordo com as regras locais sobre eliminagao de
residuos ou leis aplicaveis.
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Substituicao do cartao de memoria microSDHC (UCU-22...24)

AVISO!
AA Cumpra as instrugdes de seguranca do acionamento. Se ignorar as

mesmas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no
equipamento. Se nao for um eletricista profissional qualificado, nao
realize trabalhos de instalagao, comissionamento ou de manutencao.

Sobre o tipo de cartdo de substituicdao, consultar os dados técnicos.
1. Remover a unidade de memadria UMU-01 da unidade de controlo.

2. Afastar-sedoarmario antes deretirar o cartdo microSDHC da unidade de memédria.
O cartao é pequeno e pode cair para o interior do armario.

Abrir a tampa do cartao de meméria na unidade de meméria.
4. Puxar o cartao para o retirar.

5. Instalar o novo cartao pela ordem inversa.
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Componentes de seguranca funcional

O tempo de missao dos componentes de seguranca funcional é de 20 anos, o que
equivale ao tempo durante o qual as taxas de falha dos componentes eletrénicos
permanecem constantes. Isto aplica-se aos componentes do circuito padrao de Binario
seguro off, bem como a quaisquer médulos, relés e, tipicamente, a quaisquer outros
componentes que fazem parte dos circuitos de segurancga funcional.

A validade do tempo de missao pde termo a certificacao e classificagao SIL/PL da
funcao de seguranca. Existem as seguintes opc¢oes:

- Renovacgdo de todo o conversor de frequéncia e de todos os médulos e
componentes opcionais de seguranga funcional.

- Renovacgao dos componentes do circuito da fungao de segurancga. Na pratica, isto
é econdmico apenas com conversores de frequéncia maiores que tenham placas
de circuito substituiveis e outros componentes, tais como relés.

De notar que alguns dos componentes podem ja ter sido renovados anteriormente,
reiniciando o seu tempo de missao. O tempo restante de missao de todo o circuito
é, no entanto, determinado pelo seu componente mais antigo.

Contacte o representante local da ABB Service para mais informacoes.
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Dados técnicos

Conteudo deste capitulo

Este capitulo contém as especificagdes técnicas do acionamento, por exemplo, as
gamas, tamanhos de fusiveis, tamanhos e requisitos técnicos, disposi¢oes para
cumprimento dos requisitos CE e outras marcagoes.

Gamas

As gamas nominais para os acionamento com alimentacao 50 Hz e 60 Hz sao
apresentadas abaixo. Os simbolos sao descritos depois da tabela.

Gama Gamas de saida
deen- Use sem sobrecarga Aplicacdo com ligei- Uso pesado
ACS880-07-... |trada ra sobrecarga
L L | Inax Py Sn | ha Py ha Pyd

A | Al A kw hp kVA A kw hp | A | kW  hp

Uy =400V, ligacdo 6-impulsos

1140A-3 1047 | 1140 | 1490 | 630 - 790 | 1072 | 560 - 787 | 400 -
1250A-3 1148 | 1250 | 1630 | 710 - 866 | 1200 | 630 - 935 | 500 -
1480A-3 1359 | 1480 | 1930 | 800 - 1025 | 1421 | 800 - 1107 | 630 -
1760A-3 1617 | 1760 | 2120 | 1000 | - 1219 | 1690 | 900 - 1316 | 710 -
2210A-3 2030 | 2210 | 2880 | 1200 - 1531 | 2122 | 1200 - 1653 | 900 -
2610A-3 2397 | 2610 | 3140 | 1400 - 1808 | 2506 | 1400 | - 1952 | 1000 | -

Uy =400V, ligacao 12-impulsos

0990A-3+A004 909 | 990 | 1290 | 560 - 686 | 950 | 500 - 741 | 400 -
1140A-3+A004 1047 | 1140 | 1490 | 630 - 790 | 1094 | 560 - 853 | 450 -
1250A-3+A004 1148 | 1250 | 1630 | 710 - 866 | 1200 | 630 - 935 | 500 -
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Gamas de saida

Gama
deen- Use sem sobrecarga Aplicagdo com ligei- Uso pesado
ACS880-07-... | tradd ra sobrecarga
L L | Inax Py SN | ha Py ha Puqg
A A A kw hp KkVvA| A | kw  hp | A | kW | hp
1480A-3+A004 1359 | 1480 | 1930 | 800 - 1025 | 1421 | 800 - 1107 | 630 -
1760A-3+A004 1617 | 1760 | 2120 | 1000 - 1219 | 1690 | 900 - 1316 | 710 -
2210A-3+A004 2030 | 2210 | 2880 | 1200 - 1531 | 2122 | 1200 - 1653 | 900 -
2610A-3+A004 2397 | 2610 | 3140 | 1400 - 1808 | 2506 | 1400 - 1952 | 1000 -
Uy =500V, ligacao 6-impulsos
1070A-5 983 | 1070 | 1400 | 710 | 900 | 927 | 1027 | 710 | 900 | 800 | 560 | 700
1320A-5 1212 | 1320 | 1720 | 900 | 1000 | 1143 | 1267 | 900 | 1000 | 987 | 710 | 900
1450A-5 1332 | 1450 | 1890 | 1000 | 1250 | 1256 | 1392 | 900 | 1200 | 1085 | 710 | 900
1580A-5 1451 | 1580 | 2060 | 1100 | 1400 | 1368 | 1517 | 1000 | 1250 | 1182 | 800 | 1000
1800A-5 1653 | 1800 | 2340 | 1250 | 1600 | 1559 | 1728 | 1200 | 1500 | 1346 | 900 | 1100
1980A-5 1819 | 1980 | 2580 | 1400 | 1750 | 1715 | 1901 | 1300 | 1500 | 1481 | 1000 | 1250
Uy =500V, ligagao 12-impulsos
0990A-5+A004 909 | 990 | 1290 | 710 | 900 | 857 | 950 | 630 | 800 | 741 | 500 | 600
1320A-5+A004 1212 | 1320 | 1720 | 900 | 1000 | 1143 | 1267 | 900 | 1000 | 987 | 710 | 900
1450A-5+A004 1332 | 1450 | 1890 | 1000 | 1250 | 1256 | 1392 | 900 | 1200 | 1085 | 710 | 900
1580A-5+A004 1451 | 1580 | 2060 | 1100 | 1400 | 1368 | 1517 | 1000 | 1250 | 1182 | 800 | 1000
1800A-5+A004 1653 | 1800 | 2340 | 1250 | 1600 | 1559 | 1728 | 1200 | 1500 | 1346 | 900 | 1100
1980A-5+A004 1819 | 1980 | 2580 | 1400 | 1750 | 1715 | 1901 | 1300 | 1500 | 1481 | 1000 | 1250
Uy =690V, ligagao 6-impulsos
0800A-7 735 | 800 | 1200 | 800 | 900 | 956 | 768 | 710 | 800 | 598 | 560 | 600
0900A-7 827 | 900 | 1350 | 900 | 1000 | 1076 | 864 | 800 | 900 | 673 | 630 | 700
1160A-7 1066 | 1160 | 1740 | 1100 | 1250 | 1386 | 1114 | 1100 | 1250 | 868 | 800 | 900
1450A-7 1332 | 1450 | 2180 | 1400 | 1600 | 1733 | 1392 | 1250 | 1500 | 1085 | 1000 | 1100
1650A-7 1516 | 1650 | 2480 | 1600 | 1750 | 1972 | 1584 | 1500 | 1750 | 1234 | 1200 | 1250
1950A-7 1791 | 1950 | 2930 | 1900 | 2000 | 2330 | 1872 | 1800 | 2000 | 1459 | 1400 | 1500
2300A-7 2113 | 2300 | 3450 | 2200 | 2500 | 2749 | 2208 | 2000 | 2250 | 1720 | 1600 | 1750
2600A-7 2388 | 2600 | 3900 | 2500 | 2800 | 3107 | 2496 | 2400 | 2700 | 1945 | 1900 | 2000
2860A-7 2627 | 2860 | 4290 | 2800 | 3100 | 3418 | 2746 | 2600 | 2900 | 2139 | 2000 | 2250
Uy =690V, ligacao 12-impulsos
0800A-7+A004 735 | 800 | 1200 | 800 | 900 | 956 | 768 | 710 | 800 | 598 | 560 | 600
0950A-7+A004 873 | 950 | 1430 | 900 | 1000 | 1135 | 912 | 800 | 900 | 711 | 630 | 700
1160A-7+A004 1066 | 1160 | 1740 | 1100 | 1250 | 1386 | 1114 | 1100 | 1250 | 868 | 800 | 900
1450A-7+A004 1332 | 1450 | 2180 | 1400 | 1600 | 1733 | 1392 | 1250 | 1500 | 1085 | 1000 | 1100
1650A-7+A004 1516 | 1650 | 2480 | 1600 | 1750 | 1972 | 1584 | 1500 | 1750 | 1234 | 1200 | 1250
1950A-7+A004 1791 | 1950 | 2930 | 1900 | 2000 | 2330 | 1872 | 1800 2000 | 1459 | 1400 | 1500
2300A-7+A004 2113 | 2300 | 3450 | 2200 | 2500 | 2749 | 2208 | 2000 | 2250 | 1720 | 1600 | 1750
2600A-7+A004 2388 | 2600 | 3900 | 2500 | 2800 | 3107 | 2496 | 2400 | 2700 | 1945 | 1900 | 2000
2860A-7+A004 2627 | 2860 | 4290 | 2800 | 3100 | 3418 | 2746 | 2400 | 2900 | 2139 | 2000 | 2250
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Definicoes
N Gama de tensao de alimentacao
L Corrente nominal continua de entrada
b Corrente de saida nominal (disponivel continuamente sem sobrecarga)

Corrente maxima de saida. Disponivel durante 10 segundos no arranque, ou enquanto permi-
tido pela temperatura do acionamento.

Py Poténcia tipica do motor em uso ndo pesado. As gamas de cavalos-forca sdo tamanhos de
motor NEMA tipicos a 460 V (ACS880-07-xxxxA-5) e 575 V (ACS880-07-xxxxA-7) respetivamente.

SN Poténcia aparente em uso ndo pesado.

ILg Corrente continua de saida eficaz permitindo 10% de sobrecarga durante 1 minuto em cada
5 minutos

Py Poténcia tipica do motor em uso ligeiro

g Corrente continua de saida eficaz permitindo 50% de sobrecarga durante 1 minuto em cada
5 minutos

Puqg Poténcia tipica do motor em uso pesado

Nota 1: Os valores aplicam-se a temperaturas ambiente de 40 °C (104 °F).

Nota 2: Para alcancar a poténcia nominal do motor apresentada na tabela, a corrente nominal do accio-
namento deve ser maior ou igual a corrente nominal do motor.

A ferramenta de dimensionamento DriveSize da ABB é recomendada para selecdo da combinagao
acionamento, motor e engrenagem.

Desclassificacao

Desclassificacao da temperatura do ar circundante

Na gama de temperatura +40...50 °C (+104...122 °F), a corrente nominal de saida é
desclassificada em 1 ponto percentual por cada 1 °C (1.8 °F). A corrente de saida pode
ser calculada multiplicando a corrente apresentada na tabela de gamas pelo fator de
desclassificacao (k):

k
1.00
0.90
0.80
+40 °C +50°C T
+104 °F +122 °F

Desclassificacao por altitude

Em altitudes acima de 1000 m (3281 ft) acima do nivel do mar, a desclassificagao da
corrente de saida é de 1% por cada 100 m (328 ft) adicionados. Por exemplo, o fator
de desclassificagao para 1500 m (4921 ft) é 0,95. A altitude maxima de instalagao
permitida é indicada nos dados técnicos.

Se a temperatura do ar circundante for inferior a +40 °C (104 °F), a desclassificacao
pode ser reduzida em 1,5 pontos percentuais por cada reducao de 1 °C (1.8 °F) na
temperatura. Algumas curvas de desclassificagao de altitude sao apresentadas abaixo.
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4000 m
13123 ft N ~ ~

3500 m N N .
11429 ft N

3000 m
9842 ft

2500 m
8202 ft N

1.00 N

2000 m N
6562 ft

1500 m
4921 ft

1000 m
3300 ft

+20°C +25°C +30°C +35°C +40 °C
+68 °F +77 °F +86 °F +95°F +104 °F

Fator de desclassificagao 1,00
Fator de desclassificagao 0,95
- Fator de desclassificagao 0,90

——n Fator de desclassificagao 0,85

- — — Fator de desclassificagao 0,80

Para uma desclassificagao mais precisa, use a ferramenta para PC DriveSize.

Desclassificacao da frequéncia de comutacao

As frequéncias de comutacgao diferentes das por defeito podem requerer
desclassificacao da corrente de saida. Contacte a ABB para mais informacgdes.

Desclassificacao frequéncia de saida

A operacao do motor acima de 150 Hz pode requerer desclassificacaod e corrente
especifica do tipo. Contacte a ABB para mais informacoes.
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Tamanhos de chassis e tipos de mdédulos de poténcia

Mddulo(s) de alimentacdo usa-

Mddulos inversores usados

ACS880-07-... Chassis do(s)

Qtd Tipo Qtd Tipo
Uy =400V, ligacao 6-impulsos
1140A-3 1xD8T + 2xR8i| 1 |ACS880-304-0980A-3+A018| 2 ACS880-104-0640A-3
1250A-3 2xD8T +2xR8i| 2 |ACS880-304-0650A-3+A018| 2 ACS880-104-0640A-3
1480A-3 2xD8T +2xR8i| 2 |ACS880-304-0980A-3+A018| 2 ACS880-104-0760A-3
1760A-3 2xD8T + 2xR8i| 2 |ACS880-304-0980A-3+A018 2 ACS880-104-0900A-3
2210A-3 3xD8T + 3xR8i| 3 |ACS880-304-0980A-3+A018 3 ACS880-104-0760A-3
2610A-3 3xD8T + 3xR8i| 3 |ACS880-304-0980A-3+A018 3 ACS880-104-0900A-3
Uy =400V, ligacao 12-impulsos
0990A-3+A004 2xD7T + 2xR8i| 2 |ACS880-304-0490A-3+A018| 2 ACS880-104-0640A-3
1140A-3+A004 2xD8T + 2xR8i| 2 |ACS880-304-0650A-3+A018 | 2 ACS880-104-0640A-3
1250A-3+A004 2xD8T + 2xR8i| 2 |ACS880-304-0650A-3+A018 2 ACS880-104-0640A-3
1480A-3+A004 2xD8T + 2xR8i| 2 |ACS880-304-0980A-3+A018 2 ACS880-104-0760A-3
1760A-3+A004 2xD8T +2xR8i| 2 |ACS880-304-0980A-3+A018| 2 ACS880-104-0900A-3
2210A-3+A004 4xD8T +3xR8i| 4 |ACS880-304-0650A-3+A018 | 3 ACS880-104-0760A-3
2610A-3+A004 4xD8T + 3xR8i| 4 |ACS880-304-0650A-3+A018| 3 ACS880-104-0900A-3
Uy =500V, ligagdo 6-impulsos
1070A-5 1xD8T + 2xR8i| 1 |ACS880-304-0980A-5+A018| 2 ACS880-104-0590A-5
1320A-5 2xD8T +2xR8i| 2 |ACS880-304-0650A-5+A018| 2 ACS880-104-0740A-5
1450A-5 2xD8T +2xR8i| 2 |ACS880-304-0980A-5+A018| 2 ACS880-104-0740A-5
1580A-5 2xD8T +2xR8i| 2 |ACS880-304-0980A-5+A018| 2 ACS880-104-0810A-5
1800A-5 2xD8T + 3xR8i| 2 |ACS880-304-0980A-5+A018 3 ACS880-104-0740A-5
1980A-5 2xD8T + 3xR8i| 2 |ACS880-304-0980A-5+A018 3 ACS880-104-0810A-5
Uy =500V, ligacao 12-impulsos
0990A-5+A004 2xD7T + 2xR8i| 2 |ACS880-304-0490A-5+A018| 2 ACS880-104-0590A-5
1320A-5+A004 2xD8T + 2xR8i| 2 |ACS880-304-0650A-5+A018| 2 ACS880-104-0740A-5
1450A-5+A004 2xD8T + 2xR8i| 2 |ACS880-304-0980A-5+A018| 2 ACS880-104-0740A-5
1580A-5+A004 2xD8T + 2xR8i| 2 |ACS880-304-0980A-5+A018 2 ACS880-104-0810A-5
1800A-5+A004 2xD8T + 3xR8i| 2 |ACS880-304-0980A-5+A018 3 ACS880-104-0740A-5
1980A-5+A004 2xD8T + 3xR8i| 2 |ACS880-304-0980A-5+A018 | 3 ACS880-104-0810A-5
Uy =690V, ligagcao 6-impulsos
0800A-7 1xD8T + 2xR8i| 1 |ACS880-304-0820A-7+A018| 2 ACS880-104-0410A-7
0900A-7 1xD8T + 2xR8i| 1 |ACS880-304-0820A-7+A018| 2 ACS880-104-0530A-7
1160A-7 2xD8T + 2xR8i| 2 |ACS880-304-0570A-7+A018 2 ACS880-104-0600A-7
1450A-7 2xD8T + 3xR8i| 2 |ACS880-304-0820A-7+A018| 3 ACS880-104-0530A-7
1650A-7 2xD8T + 3xR8i| 2 |ACS880-304-0820A-7+A018| 3 ACS880-104-0600A-7
1950A-7 3xD8T +4xR8i| 3 |ACS880-304-0820A-7+A018 4 ACS880-104-0600A-7
2300A-7 3xD8T +4xR8i| 3 |ACS880-304-0820A-7+A018 4 ACS880-104-0600A-7
2600A-7 4xD8T + 5%xR8i| 4 |ACS880-304-0820A-7+A018| 5 ACS880-104-0600A-7
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Mdédulo(s) de alimentacdo usa- L .
(s) ¢ Modulos inversores usados

ACS880-07-... Chassis do(s)
Qtd Tipo Qtd Tipo
2860A-7 4xD8T +5xR8i| 4 |ACS880-304-0820A-7+A018 5 ACS880-104-0600A-7

Uy =690V, ligacao 12-impulsos

0800A-7+A004 2xD7T + 2xR8i| 2 |ACS880-304-0410A-7+A018| 2 ACS880-104-0410A-7
0950A-7+A004 2xD8T + 2xR8i| 2 |ACS880-304-0570A-7+A018| 2 ACS880-104-0530A-7
1160A-7+A004 2xD8T +2xR8i| 2 |ACS880-304-0570A-7+A018| 2 ACS880-104-0600A-7
1450A-7+A004 2xD8T + 3xR8i| 2 |ACS880-304-0820A-7+A018| 3 ACS880-104-0530A-7
1650A-7+A004 2xD8T + 3xR8i| 2 |ACS880-304-0820A-7+A018| 3 ACS880-104-0600A-7
1950A-7+A004 4xD8T +4xR8i| 4 |ACS880-304-0570A-7+A018| 4 ACS880-104-0600A-7
2300A-7+A004 4xD8T +4xR8i| 4 |ACS880-304-0570A-7+A018| 4 ACS880-104-0600A-7
2600A-7+A004 4xD8T +5xR8i| 4 |ACS880-304-0820A-7+A018| 5 ACS880-104-0600A-7
2860A-7+A004 4xD8T +5xR8i| 4 |ACS880-304-0820A-7+A018| 5 ACS880-104-0600A-7

Fusiveis

Fusiveis CA
Notas:
«  Fusiveis com corrente nominal superior a recomendada nao devem ser usados.

. Podem ser usados fusiveis de outros fabricantes se cumprirem as mesmas
caracteristicas e a curva de fusdo do fusivel ndo exceder a curva de fusao do fusivel
mencionado na tabela.

Fusiveis ultrarrapidos (aR) na entrada do médulo de alimentacao

Ctoen::- comren Bussmann (IEC/UL) Mersen/ FerrazI::\:.)awmut (apenas

ACS880-07-... en;;a- qtd| &N Tensdo| Liber- Tensio  Libertagio
minal . nomi- | tacdo Pt . nomi- | Rtatensao
(A) (A) Tipo nal | a660V Tipo nal nominal
v) (A2s) v) (A%s)

Uy =400V, ligacdo 6-impulsos
1140A-3 1047 3 1600 |170M6419| 690 | 3900000 SC33AR60VI6CTF| 600 3000000
1250A-3 1148 6 1100 170M6415, 690 |1300000 |SC33AR69VIICTF| 690 1570000
1480A-3 1359 6 | 1600 170M6419) 690 |3900000 |SC33AR60VI6CTF| 600 3000000
1760A-3 1617 6 | 1600 170M6419| 690 3900000 |SC33AR60VI6CTF| 600 | 3000000
2210A-3 2030 | 9 | 1600 |170M6419| 690 | 3900000  SC33ARG0OVI6CTF| 600 3000000
2610A-3 2397 9 | 1600 [170M6419| 690 |3900000 |SC33AR60VI6CTF| 600 3000000
Uy =400V, ligacao 12-impulsos
0990A-3+A004| 909 6 800 |170M6412| 690 | 465000 |SC32AR69V800TF| 690 660000
1140A-3+A004| 1047 | 6 | 1100 |170M6415| 690 | 1300000 SC33ARG9VIICTF 690 1570000
1250A-3+A004 | 1148 6 1100 |170M6415| 690 | 1300000 |SC33AR6G9VIICTF| 690 1570000
1480A-3+A004 1359 6 | 1600 [170M6419| 690 |3900000 SC33ARG0VIECTF| 600 3000000
1760A-3+A004| 1617 6 | 1600 170M6419| 690 |3900000 |SC33AR60VI6CTF| 600 3000000
2210A-3+A004| 2030 | 12 | 1100 |170M6415| 690 | 1300000 SC33ARGOVIICTF 690 1570000
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Fusiveis ultrarrapidos (aR) na entrada do mdédulo de alimentagao

Corren- Mersen/Ferraz Shawmut (apenas
te de Corren- Bussmann (IEC/UL) IEC)
ACS880-07-... en;;a- Qtd te no- Tensdo| Liber- Tensdo | Libertacdo
minal ) nomi- | tacdo Pt . nomi- | Rtatensao
(A) (A) Tipo nal | a660V Tipo nal nominal
V) (A2s) ()] (A2s)

2610A-3+A004| 2397 | 12 | 1100 |[170M6415| 690 |1300000 |SC33ARGIVIICTF| 690 1570000
Uy =500V, ligacdo 6-impulsos

1070A-5 983 3 | 1600 |170M6419 690 |3900000 |SC33AR60VIGCTF| 600 | 3000000

1320A-5 1212 6 | 1100 170M6415 690 |1300000 |SC33ARGOVIICTF| 690 1570000
1450A-5 1332 6 | 1600 170M6419 690 |3900000 |SC33AR60VI6CTF| 600 3000000
1580A-5 1451 6 | 1600 170M6419 690 |3900000 |SC33AR60VI6CTF| 600 3000000
1800A-5 1653 | 6 | 1600 170M6419, 690 |3900000 |SC33AR60VIECTF| 600 | 3000000

1980A-5 1819 | 6 | 1600 |170M6419 690 |3900000 |SC33AR60VIGCTF| 600 | 3000000

Uy =500V, ligacao 12-impulsos

0990A-5+A004| 909 6 800 |170M6412| 690 | 465000 |SC32ARG9V800TF| 690 660000
1320A-5+A004| 1212 1600 [170M6419| 690 |3900000 SC33AR60VI6CTF| 600 3000000
1450A-5+A004| 1332 1600 [170M6419| 690 |3900000 SC33AR60VI6CTF| 600 | 3000000
1580A-5+A004 1451 1600 170M6419, 690 |3900000 SC33AR60VIGCTF| 600 | 3000000

1800A-5+A004| 1653 1600 170M6419, 690 |3900000 SC33AR60VIGCTF| 600 | 3000000

O O O O O

1980A-5+A004| 1819 1600 |170M6419| 690 | 3900000  SC33AR60VI6CTF| 600 3000000
Uy =690V, ligagao 6-impulsos
0800A-7 735 3 1400 |170M6417| 690 |2450000 SC33AREOVI4CTF| 690 3030000

0900A-7 827 3 | 1400 [170M6417| 690 |2450000 SC33ARGOVIACTF| 690 3030000
1160A-7 1066 | 6 | 1000 |170M6414| 690 | 945000 |SC33ARGOVIOCTF| 690 1070000
1450A-7 1332 6 | 1400 170M6417, 690 |2450000 |SC33ARG9VI4ACTF| 690 3030000
1650A-7 1516 6 | 1400 170M6417 690 |2450000 |SC33AR69VI4ACTF| 690 3030000
1950A-7 1791 9 | 1400 170M6417, 690 |2450000 |SC33AR69VIACTF| 690 3030000
2300A-7 2113 9 | 1400 170M6417 690 |2450000 |SC33AR69VIACTF| 690 3030000
2600A-7 2388 | 12 | 1400 |170M6417| 690 |2450000 |SC33ARG9OVIACTF| 690 3030000
2860A-7 2627 | 12 | 1400 |170M6417 690 |2450000 |SC33ARGIVIACTF| 690 3030000

Uy =690V, ligacao 12-impulsos
0800A-7+A004| 735 6 700 170M6411 690 | 300000 |SC32AR69V7OOTF| 690 442000
0950A-7+A004| 873 1000 |170M6414| 690 | 945000 |SC33AR6G9VIOCTF| 690 1070000

1160A-7+A004 | 1066 1000 |170M6414| 690 | 945000 |SC33ARGOVIOCTF| 690 1070000

1450A-7+A004 | 1332 1400 170M6417| 690 |2450000 SC33AR69VIACTF| 690 3030000

O 0O O O

1650A-7+A004| 1516 1400 [170M6417| 690 |2450000 SC33ARGOVIACTF| 690 3030000
1950A-7+A004| 1791 | 12 | 1000 |170M6414| 690 | 945000 |SC33ARGOVIOCTF| 690 1070000
2300A-7+A004| 2113 | 12 | 1000 [170M6414| 690 | 945000 |SC33ARG9VIOCTF| 690 1070000
2600A-7+A004| 2388 | 12 | 1400 |170M6417, 690 |2450000 |SC33ARG9OVIACTF| 690 3030000

2860A-7+A004| 2627 | 12 | 1400 |170M6417, 690 |2450000 |SC33ARG9VIACTF| 690 3030000
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Fusiveis CC
O acionamento tem fusiveis CC na entrada de cada mdédulo inversor.
Notas:
«  Fusiveis com corrente nominal superior a recomendada nao devem ser usados.

- Podem ser usados fusiveis de outros fabricantes se cumprirem as mesmas
caracteristicas e a curva de fusdo do fusivel nao exceder a curva de fusao do fusivel
mencionado na tabela.

Fusiveis CC na entrada do médulo inversor

ACS880-07-...

Qtd A ‘ A2s Vv Fabricante Tipo
Uy =400V, ligacao 6-impulsos
1140A-3 4 1250 | Djy950000| 690 Bussmann 170M6416
1250A-3 4 1250 |1) 1950000 690 Bussmann 170M6416
1480A-3 4 1400 |V 2450000| 690 Bussmann 170M6417
1760A-3 4 1600 |13900000 690 Bussmann 170M6419
2210A-3 6 1400 11950000 690 Bussmann 170M6417
2610A-3 6 1600 |1 3900000 690 Bussmann 170M6419
Uy =400V, ligacao 12-impulsos
0990A-3+A004 4 1250 |1 1950000 690 Bussmann 170M6416
1140A-3+A004 4 1250 | 11950000 690 Bussmann 170M6416
1250A-3+A004 4 1250 |1 1950000 690 Bussmann 170M6416
1480A-3+A004 4 1400 |1 1950000 690 Bussmann 170M6417
1760A-3+A004 4 1600 |1 3900000/ 690 Bussmann 170M6419
2210A-3+A004 6 1400 |D1950000| 690 Bussmann 170M6417
2610A-3+A004 6 1600 |13900000 690 Bussmann 170M6419
Uy =500V, ligacao 6-impulsos
1070A-5 4 1100 | 1300000 690 Bussmann 170M6415
1320A-5 4 1400 |1 2450000 690 Bussmann 170M6417
1450A-5 4 1400 |V 2450000 690 Bussmann 170M6417
1580A-5 4 1400 |Y2450000 690 Bussmann 170M6417
1800A-5 6 1400 |1 2450000 690 Bussmann 170M6417
1980A-5 6 1400 |1 2450000 690 Bussmann 170M6417
Uy =500V, ligacao 12-impulsos
0990A-5+A004 4 1100 | Y1300000 690 Bussmann 170M6415
1320A-5+A004 4 1400 |V 2450000 690 Bussmann 170M6417
1450A-5+A004 4 1400 |1 2450000 690 Bussmann 170M6417
1580A-5+A004 4 1400 |V 2450000| 690 Bussmann 170M6417
1800A-5+A004 6 1400 |1 2450000 690 Bussmann 170M6417
1980A-5+A004 6 1400 |1 2450000 690 Bussmann 170M6417
Uy =690V, ligagao 6-impulsos
0800A-7 4 800 | 2995000 | 1250 Bussmann 170M6546
0900A-7 4 1000 |2)2150000 1250 Bussmann 170M6548
1160A-7 4 1100 |2)2800000 1250 Bussmann 170M6549
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Fusiveis CC na entrada do médulo inversor

ACS880-07-...

Qtd A A2s \'/ Fabricante Tipo
1450A-7 6 1000 |2) 2150000 1250 Bussmann 170M6548
1650A-7 6 1100 |2)2800000 1250 Bussmann 170M6549
1950A-7 8 1100 22800000 1250 Bussmann 170M6549
2300A-7 8 1100 |2)2800000 1250 Bussmann 170M6549
2600A-7 10 1100 22800000 1250 Bussmann 170M6549
2860A-7 10 1100 22800000 1250 Bussmann 170M6549
Uy =690V, ligagao 12-impulsos
0800A-7+A004 4 800 2) 995000 1250 Bussmann 170M6546
0950A-7+A004 4 1000 |2) 2150000 1250 Bussmann 170M6548
1160A-7+A004 4 1100 |2)2800000 1250 Bussmann 170M6549
1450A-7+A004 6 1000 |2) 2150000 1250 Bussmann 170M6548
1650A-7+A004 6 1100 22800000 1250 Bussmann 170M6549
1950A-7+A004 8 1100 22800000 1250 Bussmann 170M6549
2300A-7+A004 8 1100 |2)2800000 1250 Bussmann 170M6549
2600A-7+A004 10 1100 |2)2800000 1250 Bussmann 170M6549
2860A-7+A004 10 1100 22800000 1250 Bussmann 170M6549

D Libertacdo a 660 V
2 Libertacdo a 1000 V

Fusiveis CC do modulo de alimentacao interno

Cada médulo e alimentagao tém fusiveis CC internos.

Nota: Pode utilizar fusiveis de outros fabricantes se cumprirem as mesmas
caracteristicas e a curva de fusao do fusivel ndo exceder a curva de fusao do fusivel
na tabela.

Tamanho da moldu- Fusiveis CC em cada médulo de alimentacéo

ra do médulo de ali- Iy Pt Uy . .

mentacio e opcdes A A2s Vv Fabricante Tipo Qtd
D7T 700 755000 1000 Bussmann 170M4908

DS8T (IEC) 200 1750000* 1100 Bussmann 170M5499 4
D8T +C129+C134 1800 |7600000 1250 Bussmann 170M6783

(UL/CSA)

* Valor de libertagao a 1000 V CC.

Fusiveis na carta varistor CVAR

Acarta CVAR é usada em unidades parainstalagdes UL e CSA. O tipo de fusivel é Ferraz
AO70GRB10T13/G330010 (10 A700 V CA).

Fusiveis CC do chopper de travagem

Opcionalmente, os choppers de travagem (+D150) tém dois fusiveis CC cada. O tipo
de fusivel € o Bussmann 170M8635 (630 A 1250 V).



236 Dados técnicos

Dimensoes e pesos

Consulte o capitulo Dimensdes (pagina 255)

Requisitos de espaco livre

Os valores sdo os requeridos pela refrigeracdao, manutencao e/ou operacao do alivio
de pressao (se presente). Cumprir também as instrugdes gerais de instalacdo mecanica.

Frente Lados Acima

mm in. mm in. mm in.

400

Medido a partir
daplacabasedo

1500 59 0 0 topo do arma- 15,75
rno.

Perdas, dados de refrigeracao e ruido

ACSB80-07-... Caudal de ar Perda tip:ic:lgle potén- Ruido
m3/h ‘ ft3/min w dB(A)
Uy =400V, ligacao 6-impulsos
1140A-3 4290 2525 18751 73
1250A-3 5720 3367 20218 74
1480A-3 5720 3367 23917 74
1760A-3 5720 3367 31105 74
2210A-3 8580 5050 36468 76
2610A-3 8580 5050 46360 76
Uy =400V, ligagao 12-impulsos
0990A-3+A004 5720 3367 16344 73
1140A-3+A004 5720 3367 18095 74
1250A-3+A004 5720 3367 20451 74
1480A-3+A004 5720 3367 24270 74
1760A-3+A004 5720 3367 31067 74
2210A-3+A004 10010 5892 36322 76
2610A-3+A004 10010 5892 46646 76
Uy =500V, ligacao 6-impulsos
1070A-5 4290 2525 17883 73
1320A-5 5720 3367 21491 4
1450A-5 5720 3367 24164 74
1580A-5 5720 3367 27245 74
1800A-5 7150 4208 29899 75
1980A-5 7150 4208 33138 75

Uy =500V, ligagao 12-impulsos
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Perda tipica de potén-

Caudal de ar . Ruido

ACS880-07-... cia

m3/h ft3/min w dB(A)
0990A-5+A004 5720 3367 16901 73
1320A-5+A004 5720 3367 21590 74
1450A-5+A004 5720 3367 24243 74
1580A-5+A004 5720 3367 27336 74
1800A-5+A004 7150 4208 30016 75
1980A-5+A004 7150 4208 33285 75
Uy =690V, ligagao 6-impulsos
0800A-7 4290 2525 16481 73
0900A-7 4290 2525 17928 74
1160A-7 5720 3367 23027 74
1450A-7 7150 4208 28317 75
1650A-7 7150 4208 33044 75
1950A-7 10010 5892 38039 76
2300A-7 10010 5892 46764 76
2600A-7 12870 7575 51707 78
2860A-7 12870 7575 58497 78
Uy =690V, ligacao 12-impulsos
0800A-7+A004 5720 3367 17035 73
0950A-7+A004 5720 3367 18363 74
1160A-7+A004 5720 3367 23128 74
1450A-7+A004 7150 4208 28412 75
1650A-7+A004 7150 4208 33165 75
1950A-7+A004 11440 6733 38198 1
2300A-7+A004 11440 6733 46187 7
2600A-7+A004 12870 7575 51923 78
2860A-7+A004 12870 7575 58755 78

D Atabela apresenta as perdas tipicas do acionamento quando opera a 90% da frequéncia nominal do motor e a

100% da corrente de nominal do motor.”
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Dados do filtro sinusoidal de saida

Os filtros de saida sinusoidais estdo disponiveis como opgao +E206. A tabela abaixo
apresenta os tipos e dados técnicos dos filtros e dos cubiculos dos filtros usados nos
acionamentos. Os filtros standard listados nao requerem desclassificagcao de corrente.

Sobre a disponibilidade dos filtros de saida sinusoidais para outros tipos, contacte
o representante local da ABB.

Filtro sinusoidal Dados de refrigeracao Dimensdes
usado
ACS880-07-... Dissipacao de| Caudal de ar Largura Peso
Qtd Tipo calor
kw m3/h mm kg (Ibs)
(ft3/min)

Uy =400V

0990A-3+A004 1 | NSIN-1380-6 7 2000 (1180) 1000 750 (1650)
1140A-3 1 | NSIN-1380-6 7 2000 (1180) 1000 750 (1650)
1140A-3+A004 1 | NSIN-1380-6 7 2000 (1180) 1000 750 (1650)
Uy =500V

0990A-5+A004 1 | NSIN-1380-6 7 2000 (1180) 1000 750 (1650)
1070A-5 NSIN-1380-6 7 2000 (1180) 1000 750 (1650)
Uy=690V

0800A-7 1 | NSIN-0900-6 7 2000 (1180) 1000 550 (1210)
0800A-7+A004 1 | NSIN-0900-6 7 2000 (1180) 1000 550 (1210)
0900A-7 1 | NSIN-1380-6 7 2000 (1180) 1000 750 (1650)
0950A-7+A004 1 | NSIN-1380-6 7 2000 (1180) 1000 750 (1650)
1160A-7 1 | NSIN-1380-6 7 2000 (1180) 1000 750 (1650)
1160A-7+A004 1 | NSIN-1380-6 7 2000 (1180) 1000 750 (1650)
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Tamanhos tipicos do cabo de poténcia

As tabelas abaixo indicam a capacidade de transporte de corrente (/, ay) € © tamanho
tipico dos cabos de cobre e aluminio com isolamento de PVC ou XLPE. E usado um
fator de correcao K = 0.70. A constante de tempo é a constante de tempo da
temperatura do cabo.

O dimensionamento dos cabos é baseado num maximo de 9 cabos instalados
lado-a-lado sobre uma esteira de cabos tipo escada, com trés esteiras sobrepostas
(com 30 cm de espaco entre tabuleiros), e uma temperatura ambiente de 30 °C (IEC
60364-5-52).

Seccao transversal do Isolamento PVC Isolamento XLPE Dimensdes tipicas do cabo
condutor (cobre) | Temperatura do condu-| Temperatura do condu- de cobre
tor 70° tor 90°
mm?2 AWG / ke- | I ax (A) Const. I max (A) Const. Tamanho o [mm]
mil tempo (s) tempo (s)
1,5 16 13 85 16 67 3x15+1,5 13
2,5 12 18 121 23 88 3x25+25 14
4 12 24 175 30 133 3x4+4 16
6 10 30 251 38 186 3x6+6 18
10 8 42 359 53 268 3x10+10 21
16 6 56 514 70 391 3x16 +16 23
25 4 71 791 89 598 3x25+16 24
35 1 88 1000 110 760 3x35+16 26
50 1/0 107 1308 134 990 3x50+25 29
70 2/0 137 1613 171 1230 3x70+35 32
95 4/0 167 2046 209 1551 3x95+50 38
120 250 193 2441 241 1859 3x120+70 41
150 300 223 2820 279 2139 3x150+70 44
185 400 255 3329 319 2525 3x185+95 50
240 500 301 4073 376 3099 3x240 + 120 55
300 600 348 4779 435 3636 3 x 300 +150 58
Seccao transversal do Isolamento PVC Isolamento XLPE Dimensdes tipicas do cabo
condutor (aluminio) | temperaturado condu- Temperatura do condu- de aluminio
tor 70° tor 90°
mm?2 AWG / ke- | I hax (A) Const. I max (A) Const. Tamanho o [mm]
mil tempo (s) tempo (s)
35 1 67 736 84 669 3x35+10Cu 26
50 1/0 82 959 102 874 3x50+15Cu 29
70 2/0 105 1182 131 1079 3x70+21Cu 32
95 4/0 128 1492 159 1376 3x95+29Cu 38
120 250 148 1776 184 1637 3x120 +41Cu 41
150 300 171 2042 213 1881 3x150+41Cu 44
185 400 196 2422 243 2237 3x185+ 57 Cu 49
240 500 231 2967 286 2740 3x240+72Cu 54

300 600 267 3478 330 3229 3x300+88Cu 58
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Dados dos terminais e das entradas de cabo para os cabos
de poténcia

As localizagdes e tamanhos das entradas de cabo encontram-se nos esquemas
dimensionais fornecidos com o acionamento e nos exemplos de esquemas
dimensionais neste manual.

Material do terminal do barramento: Cobre estanhado.

Dados dos terminais para os cabos de motor

O numero maximo de cabos do motor depende do tamanho e do material do cabo,
do numero de mddulos inversores e da largura do cubiculo da unidade inversora. Antes
de selecionar os tamanhos do cabo do motor, verificar a construgao da unidade
inversora com os esquemas dimensionais especificos do projeto e utilizar as tabelas
abaixo para determinar a capacidade de ligagao.

Numero maximo de cabos de motor trifasicos (cobre) para cada médulo inversor, nxR8i com saida
de cabo pelo fundo

Seccdo transversal do cabo| erminais de cobre para

cabos de compressao (DIN Método de ligacao

(mm?) 46235)

50 6* I

70 6*

95 6*

120 6* —

150

185

240 4

300 - -

* Requer engenharia adicional. A placa de entrada de cabos padrao ndo é adequada.

Numero maximo de cabos de motor trifasicos (aluminio) para cada médulo inversor, nxR8i com saida
de cabo pelo fundo

Seccdo transversal do cabo Terminais de aluminio para

cabos de compressao (DIN Método de ligacao
(mm?) 46329)

50 6* I
70 6*

95 6*

120 6* —
150

185

240 4
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Numero maximo de cabos de motor trifasicos (aluminio) para cada médulo inversor, nxR8i com saida
de cabo pelo fundo

Terminais de aluminio para
> cabos de compressao (DIN Método de ligacao
(mm2) 46329)

Seccao transversal do cabo

o)
o\
U U

* Requer engenharia adicional. A placa de entrada de cabos padrao ndo é adequada.

300 2

Dados terminais das unidades de controlo da alimentacao
e do inversor

Consulte o capitulo Unidades de controlo do acionamento (pagina 147).

Dados do terminal para o bloco X504

Cabos aceites pelos terminais:

« cabo sdélido 0.08... 4 mm2 (28... 12 AWG)

« cabo entrangado com casquilho 0.14... 2.5 mmz2 (24... 12 AWG)
- cabo entrancado sem casquilho 0.08... 2.5 mmz2 (28... 12 AWG).

Comprimento do descarne: 10 mm (0.4 in).

Especificacao da rede de poténcia elétrica

Tensao (U;) Unidades 400 V: Trifasico 380...415 V CA * 10%. Indicado na etiqueta de de-
signagao de tipo como nivel de tensdo de entrada tipica de nivel (3~ 400 V CA).

Unidades 500 V: Trifasico 380...500 V CA * 10%. Indicado na etiqueta de de-
signacgdo de tipo como niveis de tensdo de entrada tipicas
(3~400/480/500 V CA).

Unidades 690 V:
IEC:
Trifdsico 525...690 V CA * 10%
Em sistemas TN de redes flutuantes: 525...600 V CA
UL/CSA:
525...600 V CA
Indicado na etiqueta de designacao de tipo como niveis de tensdo de entrada
tipicas (3~ 525/600/690 V CA)
Tipo de rede Sistemas TN (com terra) e IT (sem terra).
Frequéncia 50/60 Hz, variagao de * 5% da frequéncia nominal

Desequilibrio Max. + 3% da tensao de entrada fase-para-fase nominal
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Resisténcia ao curto-cir- | ACS880-07-2610A-3, ACS880-07-2600A-7 e ACS880-07-2860A-7 sem interruptor
cuito, variante padrao IEC |de terra/ligacao a terra (i.e. sem a opgao +F259):

da unidade de alimen-
tacdo (IEC/EN 61439-1)

Corrente de pico nominal suportada (/py): 143 kA
Corrente de curto-circuito nominal suportada (/,): 65 kA/1s
Todas as outras configuragdes:

Corrente de pico nominal suportada (/y): 105 kA
Corrente de curto-circuito nominal suportada (/.,): 50 kA/1s
Corrente de proteccao de | O acionamento é adequado para uso num circuito capaz de entregar ndo mais

curto-circuito (UL 508A, |de 100.000 rms de amperes simétricos a 600 V no maximo quando o cabo de
CSA C22.2 Nr. 14-13) entrada é protegido com fusiveis da classe T.

Fator de poténcia funda-|0.98 (a carga nominal)
mental (cos phi,)

Especificacdo do transfor- | Consultar a seccdo Selecdo do transformador de alimentacao (pagina 92).
mador para alimentacao

12-impulsos (IEC 60076-

1:2011)
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Dados de ligacao do motor

Tipos de motor Motores de indugdo assincronos CA, motores sincronos de iman permanentes
e servomotores de inducao CA, motores sincronos de relutancia (SynRM) da
ABB

Tensao (Us) 0 ... U,, 3 fases simétricas, U, NO ponto de enfraguecimento de campo

Frequéncia (f5) 0...500 Hz (0...120 Hz com filtros de saida sinusoidal (opgao +E206))

- Sobre frequéncias de saida operacionais superiores, contacte o represen-
tante local da ABB.

« Operacdo acima de 150 Hz pode requerer um tipo especifico de desclassi-
ficacdo. Para mais informacdes, contacte a ABB.

Corrente Consulte as tabelas de gamas.
Frequéncia de comu- 3 kHz (tipico). A frequéncia de comutagao pode variar por chassis e tensao
tacdo Sobre os valores exatos, contacte o representante local da ABB.

Comprimento maximo | 500 m (1640 ft).

recomendado do cabodo . L -
motor Nota: Cabos de mais longos causam uma diminui¢do na tensao do motor que

limita a poténcia disponivel do motor. A diminui¢do depende do comprimento
e das caracteristicas do cabo do motor. Contacte a ABB para mais informacgoes.
De notar que um filtro sinusoidal (opcional) na saida do acionamento também
causa uma diminuicao de tensao.

Nota: Com cabos maiores que 150 m (492 ft), os requisitos da Diretiva EMC
podem nao ser cumpridos.

Rendimento

97 ... 98% ao nivel de poténcia nominal, dependendo do tipo de acionamento.

A eficiéncia ndo é calculada de acordo com a norma de ecodesign IEC 61800-9-2.

Dados de eficiéncia energética (ecodesign)

Os dados de eficiéncia energética segundo a IEC-61800-9-2 estao disponiveis em
https://ecodesign.drivesmotors.abb.com e em ACS880-07 drives (560 to 2800 kW)
energy efficiency data (EU ecodesign) supplement (3AXD50000788231 [Inglés]).

Classes de protecao

Graus de protecao IP22 (standard), IP42 (opgao +B054), IP54 (opgao +B055)

(IEC/EN 60529)

Tipos de estruturas UL Tipo 1 (standard), UL Tipo 1 (opgcao +B054), UL Tipo 12 (opcao +B055).
(UL50) Apenas para uso interior.

Classe de arco B — AMONTAGEM garante a protecao do pessoal e da MONTAGEM em con-
(IEC TR 61641) dicbes de arco elétrico.

Testado a seguinte tensdao com uma corrente de arco de 65 kA durante 300
milissegundos:

» Unidades a 400 V (indicado por "-3" no tipo de acionamento): 420 V
» Unidades a 500 V (indicado por "-5" no tipo de acionamento): 550 V
» Unidades a 690 V (indicado por "-7" no tipo de acionamento): 760 V

Categoria de sobre- 11, exceto para ligagdes de poténcia auxiliar (ventoinha, controlo, aquecimento,
tensao (IEC/EN 60664-1) |iluminacao etc.) que sao da categoria Il.

Classe de protecao |
(IEC/EN 61800-5-1)


https://ecodesign.drivesmotors.abb.com
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000788231&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000788231&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch

244 Dados técnicos

Condicoes ambiente

Os limites ambientais para o acionamento sao apresentados abaixo. O acionamento
deve ser usado num ambiente interior, aquecido e controlado.

Operacao Armazenamento Transporte
instalado para uso esta-| na embalagem de pro- | na embalagem de pro-
cionario tecao tecao
Altitude do local dainsta-| 0...2000 m (0...6562 ft) - -
lacdo acima do nivel do mar.

Para altitudes superiores
a 2000 m, contacte a
ABB.

Saida desclassificada
acima de 1000 m (3281

ft).
Temperatura do ar 0...+40°C -40 ... +70°C -40 ... +70 °C
(+32... +104 °F). Ndo & (- 40 ... +158 °F) (- 40 ... +158 °F)

permitida condensacao.

Desclassificagcdo da saida
na gama +40 ... +50 °C
(+104 ... +122 °F).
Sobre instalagdes com
conformidade UL e CSA
a temperatura maxima
do ar circundante é 40 °C
(104 °F).

Humidade relativa Max. 95% Max. 95% Max. 95%

Nao é permitida condensacdo. A humidade relativa maxima permitida é de
60% na presenca de gases corrosivos.

Contaminacao IEC/EN 60721-3-3:2002 IEC 60721-3-1:1997 IEC 60721-3-2:1997
Gases quimicos: Classe | Gases quimicos: Classe | Gases quimicos: Classe
3C2 1C2 2C2
Particulas sélidas: Classe | Particulas sélidas: Classe | Particulas sélidas: Classe
3S2 (3S1 com IP20). Nao | 1S3 (a embalagem deve 2S2
é permitido pé condutor.| suportar isto, ou entdao
1S2)
Grau de poluicao 2
IEC/EN 60664-1
Vibracao IEC/EN 60721-3-3:2002 | IEC/EN 60721-3-1:1997 | IEC/EN 60721-3-2:1997
IEC/EN 61800-5-1 10...57 Hz: max. 10...57 Hz: max. 2...9 Hz: max. 3.5 mm
IEC 60068-2-6:2007, 0.075 mm amplitude 0.075 mm amplitude amplitude
EN 60068-2-6:2008 57...150Hz:1 g 57..150Hz:1 g 9...200 Hz: 10 m/s2
Unidades com cons- (32.8 ft/s?)

trugao maritima (opgao
+C121): Max. 1 mm
(0.04in) (5...13.2 Hz),
max. 0.7 g(13.2...100 Hz)
sinusoidal

Choque Nao permitido Com embalagem max. | Com embalagem max.
IEC 60068-2-27:2008, EN 100 m/s2 (328 ft/s?) 100 m/s2 (328 ft/s?)
60068-2-27:2009 11 ms 11 ms
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Transporte

Atabela seguinte especifica os métodos e condigdes de transporte para o acionamento.
As condigdes de transporte devem também respeitar os limites ambientais
especificados em Condi¢cdes ambiente (pagina 244). O pacote de navegabilidade (op¢ao
+P912) é requerido para condi¢des de transporte ndo protegidas de intempéries.
Método

Tipo de embalagem Condicoes de protecao |Condicdes de nao

contra intempéries protecdo contra
(IEC 60721-3-2) intempéries
(IEC 60721-3-2)

2K12: E permitido o
transporte sem controlo
da temperatura e da
humidade.

Rodoviario, aéreo,
maritimo (em contentor).

Embalagem padrao Nao permitido.
Caixote de madeira
Requisitos de veiculo
especial: Contentor de
cubo alto. A ABB
recomenda a utilizacao
de sacos dessecantes de
contentores no
transporte maritimo.

Vertical

Embalagem para
transporte maritimo
(opgao +P912)

Caixote de madeira
revestido com folhas de

contraplacado
Vertical

2K12: E permitido o 2K14: Transporte a nivel
transporte sem controlo | mundial sem protecao
da temperatura e da contra intempéries.
humidade.

Rodoviario, aéreo,
maritimo (em contentor).
Requisitos de veiculo
especial: Contentor de
cubo alto. A ABB
recomenda a utilizagao
de sacos dessecantes de
contentores no
transporte maritimo.

Condicoes de armazenamento

A tabela seguinte especifica as condicdes de armazenamento para o acionamento.

Armazenar o acionamento na sua embalagem. A ABB recomenda o pacote maritimo
(opcao +P912) se o acionamento for armazenado durante muito tempo. As condicoes
de armazenamento devem igualmente respeitar os limites ambientais especificados

no Condi¢cdes ambiente (pagina 244).

Tipo de embalagem

Condic¢oes de armazenamento (IEC 60721-3-1)

Embalagem padrao
Caixote de madeira
Vertical

Embalagem para trans-
porte maritimo

(opgao +P912)
Caixote de madeirareves-
tido com folhas de contra-

placado
Vertical

1K20: Até 24 meses em condigdes fechadas (controlo total da temperatura e
humidade).

1K22: Até 6 meses em condi¢des fechadas (controlo total da temperatura e
humidade).

1K23, 1K24: Até 3 meses em condigdes protegidas (teto que protege da chuva
e do sol direto).

1K25...1K27: Até 48 horas entre operagdes de carregamento em condi¢oes
ao ar livre (sem protecao).

1K20: Até 24 meses em condigdes fechadas (controlo total da temperatura e
humidade).

1K22: Até 12 meses em condi¢des fechadas (controlo total da temperatura e
humidade).

1K23, 1K24: Até 12 meses em condigdes protegidas (teto que protege da
chuva e do sol direto).

1K25...1K27: Até 1 més em condigbes de ar livre (sem protecdo). Nao recomen-
dado, mas pode ser temporariamente autorizado.
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Cores
RAL Classic 7035, RAL Classic 9017.

Materiais

Acionamento

Consultar Recycling instructions and environmental information for ACS880

cabinet-installed drives and multidrive modules (3AXD50000153909 [Inglés]).
Embalagem do acionamento

. Contraplacado?

+ Madeira

« PET (cintas)

«  PE (pelicula VCI)

« Metal (grampos de fixacao, parafusos)

« Cépsulas emissoras VCI

- Dessecante de argila.
n Apenas embalagem para transporte maritimo

Embalagem de op¢oes
. Cartao
»  Papel kraft
« PP (cintas)
«  PE (pelicula, plastico-bolha)
« Contraplacado, madeira (apenas para componentes pesados).

Os materiais variam de acordo com o tipo, tamanho e forma do item. A embalagem
tipica consiste numa caixa de cartao com enchimento em papel ou plastico-bolha.
Sao usados para placas de circuito impresso e artigos similares materiais de
embalagem a prova de ESD (descarga eletrostatica).

Manuais

Os manuais dos produtos sao impressos em papel reciclavel. Os manuais dos produtos
estdo disponiveis na Internet.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000153909&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000153909&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Residuos

As partes principais do acionamento podem ser recicladas para preservar os recursos
naturais e energia. As partes do produto e materiais devem ser desmontadas e
separadas.

Geralmente todos os metais, como a¢o, aluminio, cobre e suas ligas e metais preciosos,
podem ser reciclados como materiais. Plasticos, borracha, cartdao e outros materiais
de embalagem podem ser usados na recuperacao energética.

As cartas de circuito impresso e os condensadores CC necessitam de tratamento
seletivo de acordo com as instrugodes IEC 62635.

Para ajudar na reciclagem, a maior parte das pecas em plastico estdao marcadas com
um cédigo de identificacdao apropriado. Além disso, os componentes que contém
substancias que suscitam grande preocupacgao (SVHC) estdo listados na base de
dados SCIP da Agéncia Europeia dos Produtos Quimicos. A SCIP é a base de dados de
informacao sobre Substancias de Risco em artigos ou em objetos complexos
(Produtos) estabelecida ao abrigo da Diretiva-Quadro de Residuos (2008/98/CE).
Para mais informacoes, contacte o seu distribuidor ABB local ou consulte a base de
dados SCIP da Agéncia Europeia de Produtos Quimicos para saber quais as SVHC
usadas no acionamento e para saber onde se encontram esses componentes.

Contacte o seu distribuidor ABB local para obter mais informacgoes sobre os aspetos
ambientais. O tratamento em fim de vida deve respeitar a regulamentacao internacional
e nacional.

Para mais informacao sobre os servigos de fim de vida da ABB, consultar
new.abb.com/service/end-of-lifeservices.

Normas aplicaveis

Norma Informacao

Seguranca elétrica europeia

EN 61800-5-1:2007 + A1:2017 + Sistemas de acionamento elétrico de poténcia a velocidade variavel
Al11:2021 - Parte 5-1: Requisitos de seguranca - Elétrico, térmico e energético
IEC 61800-5-1:2007 + Amd1:2016

Desempenho EMC

EN 61800-3:2004 + A1:2012 Sistemas de acionamento elétrico de poténcia a velocidade variavel

*|EC 61800-3 ed. 2.1 (2007 + - Parte 3: Requisitos EMC e métodos de teste especificos

Amd1:2011) *Sobre conformidade com a IEC 61800-3 ed. 3.0 (2017), contacte a
ABB.

IEC 60533:2015 Instalagdes elétricas e eletronicas em navios - Compatibilidade

eletromagnética (EMC) - Navios com casco metalico

IEC 62742:2021 Instalagdes elétricas e eletrénicas em navios - Compatibilidade
eletromagnética (EMC) - Navios com casco ndao metalico 1

Requisitos do produto na América do Norte
UL 508A: 22 Edicao Painéis de controlo industrial?)

CSA C22.2 No. 286-17, 2.2 edigao Painéis de controlo industrial e conjuntos?)


https://new.abb.com/service/end-of-life-services
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Norma

Informacao

Invélucro e protecao ambiental

EN 60529:1991 + A2:2013 + AC:2019 | Graus de protecao fornecidos pelos armarios (cédigo IP)
IEC 60529:1989 + Amd1:1999 +
Amd2:2013 + Cor1:2019

UL 50: 122 edicao Estruturas para Equipamento Elétrico, Consideragdes Nao-Ambien-
tais

UL 508A: 12 edicao Invélucros para equipamento elétrico, consideragdes ambientais

CSA C22.2 No. 94,1-15 Estruturas para Equipamento Elétrico, Consideragdes Nao-Ambien-
tais

CSA C22.2 No. 94,2-15 Invdlucros para equipamento elétrico, consideracoes ambientais

D A conformidade exige disposicoes especiais para filtragem, amortecimento e compartimentalizagao.
] Aplicavel a acionamentos com opg¢ao +C129 ou +C134.

Marcacoes

C€

Marcagao CE

O produto estd em conformidade com a legislagao da Unido Europeia aplicavel. Para cumpri-
mento dos requisitos de compatibilidade eletromagnética, consulte as informacgdes adicionais
relativas a conformidade com a compatibilidade eletromagnética do acionamento

(IEC/EN 61800-3).

Marca UKCA (Conformidade avaliada RU)

O produto cumpre a legislagdo do Reino Unido aplicdvel (Instrumentos Legislativos). A mar-
cacgao é exigida para produtos colocados no mercado na Gra-Bretanha (Inglaterra, Pais de
Gales e Escdcia).

Marcacdo EAC (Conformidade Euro-asiatica)

O produto estd em conformidade com os regulamentos técnicos da Unido Aduaneira da
Eurasia. A marca EAC é necessaria na RUssia, Bielorrissia e Cazaquistao.

Marcagao RCM

O produto estd em conformidade com a legislagdo da Australiana e da Nova Zelandia especi-
ficos para EMC, telecomunicagdes e segurancga elétrica. Para cumprimento dos requisitos
EMC, consulte as informagdes adicionais relativas a conformidade EMC do acionamento
(IEC/EN 61800-3).

Marcagao KC

O produto esta em conformidade com a Clausula 3, Artigo 58-2 da Lei de Ondas Radio do
Registo Coreano de Equipamento de Radiodifusdao e Comunicagao.

CUS

LISTED

Marca Listagem UL para EUA e Canada

O produto foi testado e avaliado relativamente aos padroes Norte Americanos relevantes
pelos Underwriters Laboratories. Valido para tensdes nominais até 600 V.

@

Marcacao de certificacdo CSA para EUA e Canada

O produto foi testado e avaliado de acordo com os padrdes norte-americanos relevantes
pelo Grupo CSA . Valido para tensdes nominais até 600 V.
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Marcacdo de Seguranca Comprovada TUV (seguranca funcional)

O produto contém Binario seguro off e possivelmente outras fun¢des de seguranga (opcionais)
com certificacdo TUV de acordo com as normas de seguranca funcional relevantes. Aplicavel
a acionamentos e inversores; ndo aplicavel a unidades ou médulos de alimentacao, freio ou
conversor CC/CC.

Simbolo de Produtos de Informacao Eletrénica (EIP) incluindo um Periodo de Utilizacdao
Amiga do Ambiente (EFUP).

200 O produto esta em conformidade com a Norma da Industria Eletrénica da Republica Popular
da China (S1/T 11364-2014) sobre substancias perigosas. A EFUP tem 20 anos. A Declaracao
de Conformidade RoHS Il da China esta disponivel em https://library.abb.com.

]

Marcagcao WEEE

No fim da vida Util o produto deve entrar no sistema de reciclagem num ponto de recolha
apropriado e nao deve ser colocado junto com o fluxo de residuos normais.

Conformidade EMC (IEC/EN 61800-3)
Definicoes

EMC significa Compatibilidade Eletromagnética. E a capacidade do equipamento
elétrico/eletrénico funcionar sem problemas em ambiente eletromagnético. Do mesmo
modo, o equipamento nao pode perturbar ou interferir com qualquer outro produto
ou sistema ao seu redor.

Primeiro ambiente incluiinstalagdes ligadas a uma rede de baixa tensao que alimenta
edificios usados para fins domésticos.

Segundo ambiente inclui instalagdes ligadas a uma rede que nao alimenta edificios
usados para fins domésticos.

Acionamento da categoria C1: acionamento de tensao nominal inferior a 1000V e
destinado a uso em primeiro ambiente.

Acionamento da categoria C2: acionamento com tensao nominal inferiora 1000V e
destinado a ser instalado e arrancado apenas por um profissional quando usado no
primeiro ambiente.

Nota: Um profissional é uma pessoa ou organizacao que possui as qualificagdes
necessarias para instalar e/ou arrancar sistemas de acionamento, incluindo os seus
aspetos EMC.

Acionamento da categoria C3: acionamento com tensao nominal inferior a 1000V e
destinado a ser usado em segundo ambiente e nao no primeiro ambiente.

Acionamento da categoria C4: acionamento com tensao nominal igual ou superior a
1000V, ou gama de corrente nominal igual ou superior a 400 A, ou destinado a uso
em sistemas complexos no segundo ambiente.

Categoria C2
O acionamento cumpre com a horma com as seguintes provisoes:

1. O acionamento esta equipado com uma unidade de alimentagao de diodos ou
com uma unidade de alimentacao IGBT.

2. Oacionamento esta equipado com o filtro EMC para a categoria C2 (opcao +E202).


https://library.abb.com
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3. Os cabo de entrada de poténcia, os cabos do motor e cabos de controlo sdao
selecionados como especificado no manual de hardware do acionamento.

4. Os cabos do motor e de controlo sao selecionados como especificado no manual
de hardware.

5. O comprimento maximo do cabo do motor é 100 metros (328 ft).

AVISO!

A O acionamento pode provocar radio interferéncia se usado num ambiente
residencial ou doméstico. Se necessario, o instalador deve tomar medidas para
evitar interferéncia, além dos requisitos de conformidade CE listados acima.

AVISO!

A Naoinstalar um acionamento equipado com filtro EMC C2 em sistemas IT (sem
ligacdo a terra). A rede de alimentacao fica ligada ao potencial terra através
dos condensadores do filtro EMC, o que pode ser perigoso ou danificar a
unidade.

Categoria C3
O acionamento cumpre com a norma com as seguintes provisoes:

1. Oacionamento éinstalado de acordo com as instru¢oes apresentadas no manual
de hardware do acionamento.

2. O comprimento maximo do cabo do motor é 100 metros (328 ft).

AVISO!

A Um acionamento da categoria C3 ndo é destinado a ser usado em redes publicas
de baixa tensao que fornecem instalacdes domésticas. E esperada frequéncia
de radio interferéncia se o acionamento for usado neste tipo de rede.

Categoria C4
O acionamento cumpre com a categoria C4 com as seguintes provisoes:

1. Egarantido que ndo sdo propagadas emissdes excessivas as redes de baixa tensio
vizinhas. Em alguns casos, a supressao natural nos transformadores e nos cabos
é suficiente. Em caso de duvida, recomenda-se o uso de um transformador com
blindagem estatica entre os enrolamentos do primario e o do secundario.
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Equipamento (vitima) - -

2. Para evitar perturbacgdes é elaborado um plano EMC para a instalagao. Estd
disponivel um modelo em Technical Guide No. 3- EMC Compliant Installation and
Configuration for a Power Drive System (3AFE61348280 [English]).

3. O motor e os cabos de controlo estao selecionados e passados de acordo com
as instrucoes de planeamento elétrico do acionamento. As recomendac¢des EMC
sao cumpridas.

4. O acionamento estd instalado de acordo com suas instrugdes de instalagao. As
recomendagdes EMC foram cumpridas.

AVISO!

A Um acionamento da categoria C4 nao é destinado a ser usado em redes publicas
de baixa tensao que fornecem instalacdes domésticas. E esperada frequéncia
de rddio interferéncia se o acionamento for usado neste tipo de rede.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AFE61348280&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AFE61348280&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Lista de verificacao UL e CSA

AVISO!

A A operacao deste acionamento requer instrugcdes detalhadas de instalagao e
operacgao fornecidas nos manuais de hardware e software. Os manuais sao
fornecidos em formato eletrénico no pacote do acionamento ou na Internet.
Conserve 0os manuais sempre junto do acionamento. Podem ser solicitadas
cdpias impressas dos manuais através do fabricante.

« Confirme se a etiqueta de designacgao de tipo do acionamento inclui a marcacao
aplicavel.

- PERIGO - Risco de choque elétrico. Depois de desligar a alimentacao, aguarde
sempre 5 minutos para os condensadores do circuito intermédio descarregarem
antes de trabalhar no acionamento, motor ou cabo do motor.

« O acionamento deve ser usado em ambiente interior aquecido e controlado. O
acionamento deve ser instalado em ar limpo de acordo com a classificagao da
armacao. O ar de refrigeracao deve ser limpo, livre de materiais corrosivos e de
poeiras eletricamente condutoras.

« Sobreinstalagdes com conformidade UL e CSA a temperatura maxima do ar
circundante é 40 °C (104 °F).

- Oacionamento é adequado para uso num circuito capaz de entregar nao mais de
100 kA rms de amperes simétricos, 600 V no maximo quando protegido pelos
fusiveis UL apresentados em outra secg¢ao neste capitulo.

« Os cabos localizados no interior do circuito do motor devem ser dimensionados
com pelo menos 75 °C em instalagdes com conformidade UL.

« O cabo de entrada deve ser protegido com fusiveis ou disjuntores. Estes
dispositivos de protecao fornecem protecao de circuito de derivacao de acordo
com os regulamentos nacionais (Cédigo elétrico nacional (NEC) ou Cédigo elétrico
vanadiano). Cumpra ainda todos os cddigos locais ou distritais aplicaveis.

AVISO!

A A abertura do dispositivo de protecao do circuito derivado pode ser uma
indicacao de que uma corrente de falha foi interrompida. Para reduzir o
risco de incéndio ou choque elétrico, as pecas que transportam corrente
e outros componentes do dispositivo devem ser examinados e substituidos
se danificados.

- Oacionamento esta equipado com fusiveis listados pela UL que garantem protecao
do circuito de derivagao de acordo com o Cédigo nacional elétrico (NEC) e o Codigo
elétrico canadiano.

Os fusiveis estao listados em outras partes deste capitulo.

« O acionamento disponibiliza protecao contra sobrecarga do motor. A protecao
nao é ativada quando o acionamento sai da fabrica da ABB. Consulte o manual de
firmware sobre a ativagao da protecao.

« Acategoria de sobretensao do acionamento segundo a IEC 60664-1 é lll, exceto
para ligagoes de poténcia auxiliar (ventoinha, controlo, aquecimento, iluminagao,
bomba da unidade de refrigeracao, etc.) que sao da do categoria ll.



Bindrios de aperto

Exceto quando especificado um binario de aperto no texto, podem ser usados os

seguintes bindrios.

Ligacoes elétricas
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Tamanho Binario Classe de forca
M3 0.5 N-m (4.4 Ibf-in) 4,6..8,8
M4 1 N-m (9 Ibf-in) 4,6..8,8
M5 4 N-m (35 Ibf-in) 8,8
M6 9 N-m (6.6 Ibf-ft) 8,8
M8 22 N-m (16 Ibf-ft) 8,8
M10 42 N-m (31 Ibf-ft) 8,8
M12 70 N-m (52 Ibf-ft) 8,8
M16 120 N-m (90 Ibf-ft) 8,8

Ligacoes mecanicas

Tamanho Binario max. Classe de forga
M5 6 N-m (53 Ibf-in) 8,8
M6 10 N-m (7.4 Ibf-ft) 8,8
M8 24 N-m (17.7 |bf-ft) 8,8

Suportes de isolamento

Tamanho Binario max. Classe de forca
M6 5 N-m (44 Ibf-in) 8,8
M8 9 N-m (6.6 Ibf-ft) 8,8
M10 18 N-m (13.3 Ibf-ft) 8,8
M12 31 N-m (23 Ibf-ft) 8,8

Bornes de cabo

Tamanho

Binario max.

Classe de forca

M8
M10
M12

15 N-m (11 Ibf-ft)
32 N-m (23.5 Ibf-ft)
50 N-m (37 Ibf-ft)

8.8 (A2-70 ou A4-70)
8,8
8,8
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Exclusoes

Exclusao genérica

O fabricante nao tem qualquer obrigagao emrelagao a qualquer produto que (i) tenha
sido indevidamente reparado ou alterado, (ii) submetido a uso indevido, negligéncia
ou acidente; (iii) utilizado de forma contrdria as instru¢oes do fabricante; ou (iv) tenha
avariado como resultado de desgaste normal.

Exclusao de seguranca cibernética

Este produto foi desenhado para ser ligado e para comunicar informacgao e dados por
uma interface de rede. E de exclusiva responsabilidade do Cliente fornecer e garantir
uma ligacdo continua segura entre o produto e a rede do Cliente ou qualquer outra
rede (conforme seja o caso). O Cliente é responsdvel por estabelecer e manter todas
as medidas apropriadas (tais como, mas nao limitado a, instalacao de firewalls,
aplicacao de medidas de autenticacao, encriptagcao de dados, instalagcao de programas
antivirus, etc.) para proteger o produto, a rede, o seu sistema e a interface contra
qualquer tipo de violagao de seguranca, acesso nao autorizado, interferéncia, intrusao,
fuga e/ou roubo de dados ou de informacao.

A ABB e as suas filiais ndo se responsabilizam por danos e/ou prejuizos relacionados
com essas violagoes de seguranca, qualquer acesso nao autorizado, interferéncia,
intrusao, fuga e/ou roubo de dados ou de informacao.
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Dimensoes

Dimensoes do alinhamento do armario

O acionamento é constituido por cubiculos integrados num alinhamento de armarios.
As tabelas abaixo apresentam a composicao dos alinhamentos de armario para cada
tamanho de chassis e as combinag¢des standard das op¢des As dimensdes sao
apresentadas em milimetros (para polegadas, dividir por 25,4).

Notas:

Os painéis laterais nas extremidades esquerda e direita do alinhamento aumenta
a largura total do alinhamento em 30 milimetros (1.2”).

A profundidade standard do alinhamento do armario é 644 mm (25.35”) excluindo
o equipamento da porta, tal como punhos e grelhas de entrada de ar. Esta é

aumentada em 200 mm (7.87”) com unidades de saida de cabo pelo topo, ou em
130 mm com a opgao +C128 (entrada de ar de refrigeragao pelo fundo do armario).

Por defeito, as unidades listadas UL (+C129) tém entrada/saida de cabo pelo topo.

Nem todas as configuragdes possiveis sao apresentadas. Para informacgao sobre
as configuragdes nao listadas, contacte a ABB.

Os dados apresentados sao preliminares. A ABB reserva o direito a modificar o
desenho a qualquer momento, sem aviso prévio. Consulte a ABB sobre informacgao
exata e atualizada do acionamento.

As tabelas sao seguidas por exemplos de esquemas dimensionais.
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Tabelas de dimensoes

1xD8T + 2xR8i - ligacdo de 6-impulsos
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400 | 400 400 600 1800 1800
400 | 400 | 300 | 400 600 2100 2100
400 | 400 400 | 600 | 300 2100 2100
400 | 400 | 300 | 400 600 | 300 2400 2400
400 | 400 400 | 600 1000 2800 2800
400 | 400 | 300 | 400 | 600 1000 3100 3100
400 | 400 400 | 600 400 400 2600 2600
400 | 400 | 300 | 400 600 400 400 2900 2900
400 | 400 400 | 600 | 300 400 400 2900 2900
400 | 400 | 300 | 400 600 | 300 400 400 3200 3200
400 | 400 400 600 1000 400 400 3600 3600
400 | 400 | 300 | 400 600 1000 400 400 3900 3900
400 | 400 400 | 600 400 | 800 | 400 | 800 4200 4200
400 | 400 | 300 | 400 600 200 | 400 | 800 | 400 | 800 2300 + 2400|4700
400 | 400 400 | 600 | 300 400 | 800 | 400 | 800 2100 + 2400 (4500
400 | 400 | 300 | 400 | 600 | 300 400 | 800 | 400 | 800 2400 + 2400|4800
400 | 400 400 | 600 1000 | 200 | 400 | 800 | 400 | 800 3000 + 2400|5400
400 | 400 | 300 | 400 600 1000| 200 | 400 | 800 | 400 | 800 3300 + 2400|5700
400 | 400 400 | 600 400 400 400 3000 3000
400 | 400 400 | 600 | 300 400 400 400 3300 3300
400 | 400 400 600 1000 400 400 400 4000 4000
400 | 400 400 600 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 |2000 + 3600 5600
400 | 400 400 | 600 | 300 400 | 800 | 400 | 800 400 | 800 | 2100 + 3600|5700
400 | 400 400 | 600 1000| 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 |3000 + 3600|6600

D 0 ntmero de choppers de travagem depende da poténcia de travagem pretendida. Consulte o capitulo Travagem

com resisténcias (pagina 337).
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2xD7T + 2xR8i - ligagao 12 impulsos (opgao +A004)), sem interruptor de ligacdo a terra (sem opgao

+F259)
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400 | 600 400 | 600 2000 2000
400 | 600 | 200 | 400 | 600 2200 2200
400 | 600 400 | 600 | 300 2300 2300
400 | 600 | 200 | 400 | 600 | 300 2500 2500
400 | 600 400 | 600 1000 3000 3000
400 | 600 | 200 | 400 | 600 1000 3200 3200
400 | 600 400 | 600 400 400 2800 2800
400 | 600 | 200 | 400 | 600 400 400 3000 3000
400 | 600 400 | 600 | 300 400 400 3100 3100
400 | 600 | 200 | 400 | 600 | 300 400 400 3300 3300
400 | 600 400 | 600 1000 400 400 3800 3800
400 | 600 | 200 | 400 | 600 1000 400 400 4000 4000
400 | 600 400 | 600 200 | 400 | 800 | 400 | 800 2200 + 2400|4600
400 | 600 | 200 | 400 | 600 200 | 400 | 800 | 400 | 800 2400 + 24004800
400 | 600 400 | 600 | 300 400 | 800 | 400 | 800 2300 + 24004700
400 | 600 | 200 | 400 | 600 | 300 400 | 800 | 400 | 800 2500 + 2400|4900
400 | 600 400 | 600 1000 200 | 400 | 800 | 400 | 800 3200 + 2400|5600
400 | 600 | 200 | 400 | 600 1000 200 | 400 | 800 | 400 | 800 3400 + 2400|5800
400 | 600 400 | 600 400 400 400 3200 3200
400 | 600 | 200 | 400 | 600 400 400 400 3400 3400
400 | 600 400 | 600 | 300 400 400 400 3500 3500
400 | 600 | 200 | 400 | 600 | 300 400 400 400 3700 3700
400 | 600 400 | 600 1000 400 400 400 4200 4200
400 | 600 | 200 | 400 | 600 1000 200 | 400 400 400 3400 + 1200 [ 4600
400 | 600 400 | 600 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 (2200 + 3600|5800
400 | 600 | 200 | 400 | 600 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 |2400 + 3600|6000
400 | 600 400 | 600 | 300 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 [2300 + 3600|5900
400 | 600 | 200 | 400 | 600 | 300 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 |2500 + 3600|6100
400 | 600 400 | 600 1000 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 |3200 + 3600|6800
400 | 600 | 200 | 400 | 600 1000| 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 |3400 + 3600|7000

D 0 namero de choppers de travagem depende da poténcia de travagem pretendida. Consulte o capitulo Travagem

com resisténcias (pagina 337).
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2xD7T + 2xR8i - ligacado de 12 impulsos (opcao +A004), com interruptor de ligacdo a terra (opcao

+F259)
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400 | 400 | 400 | 400 600 | 300 2500 2500
400 | 400 | 400 | 400 600 1000 3200 3200
400 | 400 | 400 | 400 | 600 400 400 3000 3000
400 | 400 | 400 | 400 600 | 300 400 400 3300 3300
400 | 400 | 400 | 400 600 1000 400 400 4000 4000
400 | 400 | 400 | 400 600 200 | 400 | 800 | 400 | 800 2400 + 2400|4800
400 | 400 | 400 | 400 600 | 300 400 | 800 | 400 | 800 2500 + 2400|4900
400 | 400 | 400 | 400 | 600 1000| 200 | 400 | 800 | 400 | 800 3400 + 2400|5800
400 | 400 | 400 | 400 | 600 400 400 400 3400 3400
400 | 400 | 400 | 400 600 | 300 400 400 400 3700 3700
400 | 400 | 400 | 400 600 1000| 200 | 400 400 400 3400 + 1200 | 4600
400 | 400 | 400 | 400 600 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 2400 + 3600|6000
400 | 400 | 400 | 400 | 600 | 300 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 |2500 + 3600|6100
400 | 400 | 400 | 400 | 600 1000| 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 3400 + 3600|7000

D 0 numero de choppers de travagem depende da poténcia de travagem pretendida. Consulte o capitulo Travagem

com resisténcias (pagina 337).



2xD8T + 2xR8i - ligagao 6-impulsos, 400/500 V
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400 | 600 | 200 | 600 | 600 2400 2400
400 | 600 600 | 600 300 2500 2500
400 | 600 | 200 | 600 | 600 300 2700 2700
400 | 600 600 | 600 1000 3200 3200
400 | 600 | 200 | 600 | 600 1000 3400 3400
400 | 600 600 | 600 400 400 400 3400 3400
400 | 600 | 200 | 600 | 600 400 400 400 3600 3600
400 | 600 600 | 600 | 200 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 (2400 + 3600 | 6000
400 | 600 | 200 | 600 | 600 | 200 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 2600 + 3600|6200
400 | 600 600 | 600 300 400 400 400 3700 3700
400 | 600 | 200 | 600 | 600 300 400 400 400 3900 3900
400 | 600 600 | 600 300 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 2500 + 3600|6100
400 | 600 | 200 | 600 | 600 300 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 (2700 + 3600|6300

D 0 numero de choppers de travagem depende da poténcia de travagem pretendida. Consulte o capitulo Travagem
com resisténcias (pagina 337).

2xD8T + 2xR8i - ligagao 6-impulsos, 690 V
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400 | 400 | 600 | 600 300 2300 2300
400 | 400 | 600 | 600 1000 3000 3000
400 | 400 | 600 | 600 400 400 400 3200 3200
400 | 400 | 600 | 600 | 200 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 |2200 + 3600|5800
400 | 400 | 600 | 600 300 400 400 400 3500 3500
400 | 400 | 600 | 600 300 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 [2300 + 3600|5900
400 | 400 | 600 | 600 1000 400 400 400 4200 4200
400 | 400 | 600 | 600 1000/ 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 |3200 + 3600|6800

D 0 nimero de choppers de travagem depende da poténcia de travagem pretendida. Consulte o capitulo Travagem
com resisténcias (pagina 337).
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2xD8T + 2xR8i - ligacao 12 impulsos (opgcao +A004)), sem interruptor de ligacao a terra (sem opgao
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400 | 600 600 | 600 2200 2200
400 | 600 | 200 | 600 H 600 2400 2400
400 | 600 600 | 600 | 300 2500 2500
400 | 600 | 200 | 600 | 600 | 300 2700 2700
400 | 600 600 | 600 1000 3200 3200
400 | 600 | 200 | 600 H 600 1000 3400 3400
400 | 600 600 | 600 400 400 400 3400 3400
400 | 600 | 200 | 600 H 600 400 400 400 3600 3600
400 | 600 600 | 600 | 300 400 400 400 3700 3700
400 | 600 | 200 | 600 | 600 | 300 400 400 400 3900 3900
400 | 600 600 | 600 1000| 200 | 400 400 400 3400 + 1200 | 4600
400 | 600 | 200 | 600 K 600 1000| 200 | 400 400 400 3600 + 1200 (4800
400 | 600 600 | 600 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 2400 + 3600|6000
400 | 600 | 200 | 600 | 600 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 (2600 + 3600 6200
400 | 600 600 | 600 | 300 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 |2500 + 3600|6100
400 | 600 | 200 | 600 H 600 | 300 400 | 800 | 400 | 800 400 | 800 2700 + 3600|6300
400 | 600 600 | 600 1000| 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 (3400 + 3600|7000
400 | 600 | 200 | 600 A 600 1000| 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 |3600 + 3600|7200

D 0 nimero de choppers de travagem depende da poténcia de travagem pretendida. Consulte o capitulo Travagem

com resisténcias (pagina 337).
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2xD8T + 2xR8i - ligacao de 12 impulsos (opcao +A004), com interruptor de ligagao a terra (opgao

+F259)
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400 | 400 | 600 | 400 | 600 | 300 2700 2700
400 | 400 | 600 | 400 | 600 1000 3400 3400
400 | 400 | 600 | 400 | 600 400 400 400 3600 3600
400 | 400 | 600 | 400 | 600 | 300 400 400 400 3900 3900
400 | 400 | 600 | 400 | 600 1000 200 | 400 400 400 3600 + 1200 (4800
400 | 400 | 600 | 400 | 600 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 |2600 + 3600|6200
400 | 400 | 600 | 400 | 600 | 300 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 |2700 + 3600|6300
400 | 400 | 600 | 400 | 600 1000| 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 |3600 + 3600|7200

D 0 numero de choppers de travagem depende da poténcia de travagem pretendida. Consulte o capitulo Travagem

com resisténcias (pagina 337).

2xD8T + 3xR8i-ligacao 6 impulsos; ligacao de 12 impulsos (opcao +A004), sem interruptor de ligacao
a terra (sem opcao + F259)

tf_s::;%ee Cubiculo de | Cubiculo de | Adapt. para Cybl’c. do. Cul’:n'culo.do Cubic.. do Lefrgura do
alimen- controlo entrada | entr.cabo | médulo eh- mddulo in- | terminal | alinhamen-
tacio (V) aux. (ACU) (ICU) pelo topo | mentacao versor com. motor to
500/690 400 600 600 800 2400
500/690 400 600 200 600 800 2600
500 400 600 600 800 400 2800
690 400 600 600 800 300 2700
500 400 600 200 600 800 400 3000
690 400 600 200 600 800 300 2900

2xD8T + 3xR8i - ligacao de 12 impulsos (opcao +A004), com interruptor de ligacao a terra (opcao

+F259)
Gama de . . . . . .
= Cubiculode|Cubiculode| Cubic.do |Cubiculode Cubiculodo| Cubic.do | Largurado
tensao de , . . . R .
alimen- controlo entrada |moddulo ali-| entrada | méduloin- | terminal |alinhamen-
tacio (V) aux. (ACU) (ICu)1 mentacao (Icu) 2 versor | com. motor to
500/690 400 400 600 400 800 2400
500 400 400 600 400 800 400 3000
690 400 400 600 400 800 300 2900




262 Dimensoes

3xD8T + 3xR8i

Cubiculo de Cubiculo de Adapt. para |Cubic. c!o mo- Cl'.IbICU!O do Cut?ic. do ter- Largura do
controlo aux. entr. cabo pe-| dulo alimen- |méduloinver-| minal com. A
entrada (ICU) - 1 alinhamento
(ACU) lo topo tacao sor motor )
400 600 800 800 2600
400 600 200 800 800 2800
400 600 800 800 400 3000
400 600 200 800 800 400 3200
400 600 200 800 800 600 3400

D) 600 mm com ACS880-07-2610-3 com saida de cabo pelo topo, ou entdo 400 mm.

3xD8T + 4xR8i

Cubiculo de | Cubiculo de | Adapt.paral Cubic.do |Cubiculodo CUb",:u'Tdo Cubiculodo | Largura do
controlo entrada | entr.cabo | médulo ali- | médulo in- termmadco- médulo in- | alinhamen-
aux. (ACU) (ICU) pelo topo | mentacao | versorl mum 8 versor 2 to
motor
400 600 800 600 600 3000
400 600 200 800 600 600 3200
400 600 800 600 400 600 3400
400 600 800 600 600 600 3600
400 600 200 800 600 400 600 3600
400 600 200 800 600 600 600 3800
) 600 mm com saida de cabo pelo topo, ou entdo 400 mm.
4xD8T + 3xR8i
v ® o~ |39 ® ] 3 ® ®
§5 & |88 39 3¢ 838 |k T 8 £ £
°Y o 88 |8% E=2 889 o 3 £ EN » =
9 o g™ 8 |0 S L o N 07 (] o o = o} o
BT T4 6305 EE 8¢ 680 T T S5 | ¥8 o °
2% oo Tga 28 of vHaoo o ow 8o g w o
S © 52 |85 0 3 E 5 850 52 S =] = a1} o
(%] (SN ®) S ¥ V.= [¥] s ¥ VU (%] 0 > o . 3510 =
- 0O N — [X H Ne= e Q [X - N — Ne= - N o U )
25 35 $E3 8. 5T SEe 35 3 55 35 5§ R
OF O <50 08 0f2n <5603 s} 0o (08 53 S €
400 600 600 600 800 3000 3000
400 600 200 600 600 800 3200 3200
400 600 600 600 800 400 3400 3400
400 600 200 600 600 800 400 3600 3600
400 600 600 600 800 600 3600 3600
400 600 200 600 600 800 600 3800 3800
400 600 600 600 600 200 800 3000+800 | 3800
400 600 200 600 600 200 600 200 800 3400+800 | 4200
400 600 600 600 600 200 800 400 |3000+1200| 4200
400 600 200 600 600 200 600 200 800 400 |3400+1200| 4600
400 600 600 600 600 200 800 600 |3000+1400| 4400
400 600 200 600 600 200 600 200 800 600 3400+1400| 4800

1)} Apenas unidades com opgao +F259 (interruptor de ligagdo a terra), +C129 (Listagem UL) ou +C134 (Aprovacgdo CSA).
2 600 mm com ACS880-07-2610-3+A004 com saida de cabo pelo topo, ou entdao 400 mm.
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4xD8T + 4xR8i
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1 Apenas unidades com opgao +F259 (interruptor de ligagdo a terra), +C129 (Listagem UL) ou +C134 (Aprovagdo CSA).

2 600 mm com ACS880-07-2300A-7+A004 com saida de cabo pelo topo, ou entao 400 mm.

4xD8T + 5xR8i- ligacao a 6 impulsos
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1) 1000 mm com UL/CSA, ou entio 600 mm.

d 400 mm sem UL/CSA ACS880-07-2600A-7 com saida de cabo pelo fundo, ou entdo 600 mm.
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4xD8T + 5xR8i- ligacao a 12 impulsos

1 1 ° 1 ° 1 'l 1 1 1
[ 2 o 2 - k=] w8 o 2 S =] = O =] (]
§3 & S8 39 3% 8 & E 3 Pt 3 £
Y o a8 o £ 28N o 3 Eq =8 EL 0 3
9 i (e o™ E 3 ] Qc.) - o N v 4 O o T O o 'fg [e)
. |Bn 600 fE BTg 6S6TQVw ° 86 OBE To S
23 925 TYms22g o= Te285 2 |of 22 o8 | Fa |
3% 20 8823£ Z2° 59230 3 3¢ 2s.3¢ 58 58
- 2 — — - - - Q@ e — — — = ‘= Oml = o O o)
88 85 Figaz 2% gheec 8 Bf 23R8 E BY B
O5 O3 €6560800 0Of2u<68003 O 09 G5&880e 58 S €
400 600 600 600 800 600 3600 3600
400 600 200 600 600 800 600 3800 3800
400 600 600 600 800 400 600 4000 4000
400 600 600 600 800 600 600 |3600 +600| 4200
400 600 200 600 600 800 400 600 4200
400 600 200 600 600 800 600 600 | 3800+600 | 4400
400 600 600 600 600 800 600 4200 4200
3400 +
400 600 200 600 600 200 600 200 800 600 1400 4800
400 600 600 600 600 800 400 600 |4000+600| 4600
400 600 600 600 600 800 600 600 4200 +600| 4800
3400 +
400 600 200 600 600 200 600 200 800 400 600 1800 5200
3400 +
400 600 200 600 600 200 600 200 800 600 600 2000 5400

1) 1000 mm com 6-impulsos listados UL (+C129) e unidades com aprovacao CSA (+C134), ou entao 600 mm.
] Apenas com opcao +F259 (interruptor de ligacao a terra), +C129 (Listagem UL) ou +C134 (Aprovacgao CSA).
3 400 mm sem UL/CSA ACS880-07-2600A-7 com saida de cabo pelo fundo, ou entdo 600 mm.

Pesos

A tabela abaixo lista os pesos basicos aproximados.

Chassis Peso
kg Ibs

1xD8T + 2xR8i 1470 3240
2xD7T + 2xR8i 1710 3770
2xD8T + 2xR8i (6-impulsos) 1770 3900
2xD8T + 2xR8i (12-impulsos) 1870 4120
2xD8T + 3xR8i (6-impulsos) 1920 4230
2xD8T + 3xR8i (12-impulsos) 2020 4450
3xD8T + 3xR8i 2230 4920
3xD8T + 4xR8i 2590 5710
4xD8T + 3xR8i 2600 5730
4xD8T + 4xR8i 2960 6530
4xD8T + 5xR8i 3110 6860
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Exemplos de esquemas dimensionais

Chassis 2xD7T + 2xR8i, 12-impulsos (+A004)
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Chassis 1xD8T + 2xR8i (IP22)
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Chassis 1xD8T + 2xR8i, IP54 (+B055)
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Chassis 1xD8T + 2xR8i com cubiculo do terminal comum do motor (+H359), 1/2
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Chassis 1xD8T + 2xR8i com cubiculo do terminal comum do motor (+H359), 2/2
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Chassis 1xD8T + 2xR8i com choppers e resisténcias de travagem (+D150 +D151),1/2
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Chassis 1xD8T + 2xR8i com choppers e resisténcias de travagem (+D150 +D151),2/2
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Chassis 1xD8T + 2xR8i com filtro de saida sinusoidal (+E206), 1/2
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Chassis 1xD8T + 2xR8i com filtro de saida sinusoidal (+E206), 2/2
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Chassis 2xD8T + 2xR8i, 12-impulsos (+A004) com interruptor de ligacao a terra

(+F259)
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Chassis 2xD8T + 3xR8i, 1/2
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Chassis 2xD8T + 3xR8i, 2/2
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Chassis 2xD8T + 3xR8i com cubiculo do terminal comum do motor (+H359), 1/2
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Chassis 2xD8T + 3xR8i com cubiculo do terminal comum do motor (+H359), 2/2
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Chassis 2xD8T + 3xR8i com entrada/saida pelo topo (+H351+H353),1/2
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Chassis 2xD8T + 3xR8i com entrada pelo topo/saida pelo topo, 2/2
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Chassis 3xD8T + 4xR8i, 1/2
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Chassis 3xD8T + 4xR8i, 2/2
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Chassis 3xD8T + 4xR8i com cubiculo do terminal comum do motor (+H359), 1/2
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Chassis 3xD8T + 4xR8i com cubiculo do terminal comum do motor (+H359), 2/2
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Chassis 3xD8T + 4xR8i com entrada/saida pelo topo (+H351+H353),1/2
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Chassis 3xD8T + 4xR8i com entrada/saida pelo topo (+H351+H353), 2/2
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Chassis 4xD8T + 5xR8i (6-impulsos) com entrada/saida pelo topo, Listagem UL
(+C129),1/2
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Chassis 4xD8T + 5xR8i (6-impulsos) com entrada/saida pelo topo, Listagem UL

(+C129), 2/2
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Dimensoes dos cubiculos vazios (op¢coes +C199, +C200, +C201)

1P22/1P42
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IP54
400 mm 600 mm 800 mm
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Dimensodes 291

Localizacao e tamanho dos terminais de entrada

Nota: Consulte as tabelas dimensionais sobre os cubiculos de entrada usados com
cada tipo de acionamento e op¢odes.

400 mm, entrada de cabo pelo fundo
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400 mm, entrada de cabo pelo topo
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292 Dimensoes

600 mm, sem disjuntor principal, entrada de cabo pelo fundo
(incluindo unidades de 12-impulsos com interruptor de ligacao a terra)
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600 mm, sem disjuntor principal, entrada de cabo pelo topo (incluindo
unidades de 12-impulsos com interruptor de ligacao a terra)
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Dimensoes 293

600 mm, unidades de 12-impulsos sem interruptor de ligacao a terra,
entrada de cabo pelo fundo
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600 mm, unidades de 12-impulsos sem interruptor de ligacao a terra,
entrada de cabo pelo topo
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294 Dimensoes

600 mm, com disjuntor principal, entrada de cabo pelo fundo
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600 mm, com disjuntor principal, entrada de cabo pelo topo
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Dimensoes 295

1000 mm (UL/CSA), entrada de cabo pelo topo
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296 Dimensoes

1000 mm (UL/CSA), entrada de cabo pelo fundo
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Localizacao e tamanho dos terminais de saida

Unidades sem cubiculo de terminais comuns de motor



Dimensoes 297

Cubiculo do médulo inversor com dois médulos R8i, saida de cabo pelo fundo
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298 Dimensoes

Cubiculo do médulo inversor com dois médulos R8i, saida de cabo pelo topo
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Dimensoes 299

Cubiculo do médulo inversor com trés médulos R8i, saida de cabo pelo fundo
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300 Dimensoes

Cubiculo do médulo inversor com trés modulos R8i, saida de cabo pelo topo
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Cubiculo da resisténcia de travagem
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302 Dimensoes

Cubiculo filtro sinusoidal, 1000 mm, saida de cabo pelo fundo
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Dimensodes 303
Cubiculo filtro sinusoidal, 1000 mm, saida de cabo pelo topo
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304 Dimensoes

Unidades com cubiculo de terminal comum do motor (+H359)

Largura do cubiculo 300 mm, entrada de cabo pelo fundo
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Largura do cubiculo 300 mm, entrada de cabo pelo topo

'_7E

[&]
o
e
P

1

k“

<

250

j

2000

300

FE

576

E-E

$11 7pcs

/—PE

129

T

° ooooool

880

45

1055

1230

600

Dimensodes 305




306 Dimensoes

Largura do cubiculo 400 mm, entrada de cabo pelo fundo
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Largura do cubiculo 400 mm, entrada de cabo pelo topo
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308 Dimensoes

Largura do cubiculo 600 mm, entrada de cabo pelo fundo
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Largura do cubiculo 600 mm, entrada de cabo pelo topo

E-E

685.5

FE

[o! 0000000000
N ©00000DO0 ° o
110
=
U o
o
o
H N
\
\%
77| 168 168
I 1
600

o
<5
o)
$11 7pcs
/_PE ]
| oooooeoool
© 0o o 0o o
© 0 0 0 0 o
[T}
N
N
0 0 0 0 0 0
© 0 0 0 0o ©
[Te}
N
N
© 0 0 0 o ” [Te]
?OOO 1 =
¢13—/ 47| 95
600

Dimensoes 309




310




A Funcao de Binario seguro off 311

A Funcao de Binario seguro off

Conteudo deste capitulo

Este capitulo descreve a funcao Bindrio seguro off (STO) do acionamento e apresenta
instrucdes sobre o seu uso.

Descricao

AVISO!

No caso de acionamentos ligados em paralelo ou motores de enrolamento
duplo, o STO deve ser ativado em cada acionamento para remover o binario
do motor.

Afuncao de Binario seguro off pode ser usada, por exemplo, como dispositivo atuador
final de circuitos de seguranca (tais como um circuito de paragem de emergéncia)
que pare o acionamento em caso de perigo. Outra aplicagao tipica é uma fungao de
prevencao de arranque inesperado que permite opera¢des de manutencao de curta
duracao, como limpeza ou trabalhos em partes nao elétricas da maquinaria sem
desligar a fonte de alimentagao para o acionamento.

Quando ativada, a fungao de Binario seguro off desativa a tensao de controlo dos
semicondutores de poténcia da fase de saida do acionamento, evitando assim que o
acionamento gere o binario necessario para rodar o motor. Se o motor estiver arodar
quando a fung¢ao de Binario seguro off esta ativa, entra em paragem por inércia.

Afuncao Binario seguro off tem uma arquitetura redundante, ou seja, ambos os canais
devem ser usados naimplementacao da funcao de seguranca. Os dados de seguranca
apresentados neste manual sao calculados para uso redundante e nao se aplicam se
nao forem usados ambos os canais.



312 A Funcao de Binario seguro off

A funcao Bindrio seguro off cumpre com estas normas:

Norma

Nome

IEC 60204-1:2021
EN 60204-1:2018

IEC 61000-6-7:2014

IEC 61326-3-1:2017

IEC 61508-1:2010

IEC 61508-2:2010

IEC 61511-1:2017

IEC 61800-5-2:2016
EN 61800-5-2:2007

EN IEC 62061:2021

EN I1SO 13849-1:2015

EN ISO 13849-2:2012

Seguranga de maquinaria - Segurancga elétrica de maquinas — Parte 1:
Requisitos gerais

Compatibilidade eletromagnética (EMC) - Parte 6-7: Normas genéricas
- Requisitos de imunidade para equipamentos destinados para de-
sempenhar fungdes num sistema relacionado com a seguranca fun-
cional em locais industriais

Equipamento elétrico para medigao, controlo e uso laboratorial -
Requisitos EMC - Parte 3-1: Requisitos de imunidade para sistemas
relacionados com seguranca e para equipamento destinado a desem-
penhar fungdes relacionadas com seguranca (seguranca funcional)
- Aplicacdes industriais gerais

Seguranca funcional de sistemas elétricos/eletrénicos/eletrénicos
programaveis relacionados com seguranga — Parte 1: Requisitos gerais

Seguranca funcional de sistemas elétricos/eletrénicos/eletrénicos
programaveis relacionados com seguranca — Parte 2: Requisitos para
sistemas elétricos/eletrénicos/eletronicos programaveis relaciona-
dos com segurancga

Seguranca funcional - Sistemas instrumentados de seguranca para
a industria de processos

Sistemas de acionamento elétrico de poténcia a velocidade variavel.
Parte 5-2: Requisitos de seguranca - Funcional

Seguranca de maquinaria - Seguranca funcional dos sistemas de
controlo relacionados com a seguranga

Seguranca de maquinaria - Pecas relacionadas com a seguranca de
sistemas de controlo - Parte 1: Principios gerais para desenho

Seguranca de maquinaria - Pecas relacionadas com segurancga de
sistemas de controlo - Parte 2: Validacao

A funcao também corresponde com a Prevencao de arranque inesperado como
especificado pela EN ISO 14118:2018 (ISO 14118:2017) e Paragem nao controlada
(categoria de paragem 0) como especificado na EN/IEC 60204-1.

Conformidade com a Diretiva Europeia de Maquinaria e os
Regulamentos de Alimentacao de Maquinaria (Seguranca) do Reino

Unido

As declaragoes de conformidade sdao apresentadas no final deste capitulo.
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Cablagem

Sobre as especificagoes elétricas da ligacdao STO, consulte os dados técnicos da
unidade de controlo.

Interruptor de ativacao

Nos esquemas de cablagem, o interruptor de ativagao tem a designacgao [K]. Isto
representa um componente como um interruptor operado manualmente, botao de
pressao de paragem de emergéncia ou os contactos de um relé ou PLC de seguranca.

+ No caso de ser usado um interruptor de ativacao operado manualmente, este
deve ser de um tipo que pode ser fechado na posicao aberta.

« Os contactos do interruptor ou relé devem ser abertos/fechados a 200 ms um
do outro.

« Também pode ser usado um maddulo de fungdes de seguranca FSO, um mddulo
de fungdes de seguranga FSPS ou um médulo de protecao termistor FPTC. Para
mais informacoes, veja a documentagao do médulo.

Tipos e comprimentos dos cabos
« A ABBrecomenda cabo entrancado de isolamento duplo.

« Comprimentos maximos do cabo
« 300 m (1000 ft) entre o interruptor de ativacao (K) e a unidade de controlo
« 60 m (200 ft) entre multiplos acionamentos
« 60 m (200 ft) entre a alimentagao de poténcia externa e a primeira unidade
de controlo
- 30m (100 ft) entre a unidade de controlo e o Ultimo mddulo inversor na cadeia.

Nota: Um curto-circuito na cablagem entre o interruptor e um terminal STO provoca
uma falha perigosa. Por isso, é recomendado usar um relé de seguranca (incluindo
diagndsticos de cablagem), ou um método de ligacao (ligagao a terra blindada,
separacao de canal) que reduza ou elimine o risco provocado pelo curto-circuito.

Nota: A tensdo nos terminais da entrada STO da unidade de controlo (ou médulo
inversor chassis R8i) deve ser, no minimo, 17 V CC para ser interpretada como “1”.

A tolerancia de impulso dos canais de entrada é 1 ms.

Ligacao a terra de blindagens de protecao

. Ligueablindagem a terra na cablagem entre o interruptor de ativagao e a unidade
de controlo, apenas na unidade de controlo.

- Ligueablindagem a terra na cablagem entre as duas unidades de controlo, apenas
numa unidade de controlo.

- Naoligaraterraablindagem na cablagem entre a unidade de controlo e o médulo
inversor, ou entre mdédulos inversores.
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Ligacao de canal duplo com fonte de alimentacao interna (BCU-x2)

Unidade de controlo do acionamento

Mdédulo(s) inversor(es)

Para permanecem maodulos inversores

ANl Wl V|

Interruptor de ativacao
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Ligacao canal duplo com alimentacao de poténcia interna
(UCU-22...24)
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