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Siiriicu kilavuzlari Kod (ingilizce) Kod (Turkge)
ACS320 ézet kullanim kilavuzu 3AUA0000086933 3AUA0000124716
ACS320 kullanim kilavuzu 3AUA0000062599

Secenek kilavuzlari ve bilgileri
MFDT-01 FlashDrop kullanim kilavuzu 3AFE68591074
MREL-01 ¢ikis rélesi modiilii kullanim kilavuzu 3AUA0000035974

ACS150, ACS310, ACS320, ACS350 ve ACS355 icin  3AFE68642868 3AFE68642868
MUL1-R1 kurulum talimatlari

ACS310, ACS320, ACS350 ve ACS355 igin MUL1-R3 3AFE68643147 3AFE68643147
kurulum talimatlar

ACS310, ACS320, ACS350 ve ACS355 igin MUL1-R4 3AUA0000025916 3AUA0000025916
kurulum talimatlar

SREA-01 Ethernet adaptér modiilii hizli baslangig 3AUA0000042902
kilavuzu

SREA-01 Ethernet adaptér mod(ilii kullanim kilavuzu 3AUA0000042896

Bakim kilavuzlari

ACS50, ACS55, ACS150, ACS310, ACS350, ACS355, 3AFE68735190
ACS550, ACH550 ve R1-R4 OINT-/SINT panolar igin
kondansatér yenileme kilavuzu

Kilavuzlari ve diger Uriin belgelerini PDF formatinda Internet'te bulabilirsiniz. Arka kapagin i¢ kismindaki
Internet'teki Belge kiitiiphanesi bélimune bakin. Belge kiitiphanesinde mevcut olmayan kilavuzlar igin, yerel
ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

Kilavuzun amaci

Bu kullanim kilavuzu 6zetinde suriictinin kurulumu ve devreye alinmasi igin gereken
temel bilgiler yer almaktadir.

Elektrik tesisatinin planlanmasi, kontrol panelinin kullanimi, program 6zellikleri, fieldbus,
tum erisilebilir gercek sinyaller ve parametreler, hata izlieme, bakim, ek teknik veriler ve
boyut cizimleri hakkinda bilgi igin, ACS320 Kullanim Kilavuzu'na (3AUA0000062599
[ingilizce]) bakin. Internet iizerinde erismek icin, www.abb.com/drives adresine gidin,
Belge Kiitliphanesi'ni secin, kodu arama alanina girin ve OK (Tamam) segenegini tiklatin.

Gegerlilik

Bu kilavuz, ACS320 siiriici yaziliminin 4.03c veya Uzeri strtimleri igin gegerlidir. 3301
SURUCU YAZILIM parametresi icin, ACS320 Kullanim Kilavuzu'nda
(BAUA0000062599 [ingilizce]) Gergek sinyaller ve parametreler bolimiine bakin.
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1. Guvenlik

Kurulum ve bakim glivenligi

Bu uyarilar, strtici, motor kablosu ve motor lizerinde ¢alisma yapan kigiler igindir.

Elektriksel giivenlik

UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya 6lime
ya da ekipman hasarina yol agabilir.

Siiriiciiniin bakimi sadece yetkili bir elektrik¢i tarafindan yapilmalidir!

Girig gucu verildiginde surucl, motor kablosu veya motor Gzerinde iglem
yapmayin. Girig gliciinl kestikten sonra surtcil, motor veya motor kablosu
Uzerinde islem yapmadan 6nce ara devre kondansatdrlerinin yiki bosaltmalar
icin 5 dakika bekleyin.

Sirtct U1, V1 ve W1 ile toprak hatti girig fazlari arasinda gerilim olmadigindan
emin olmak igin her zaman bir multimetreyle (en az 1 Mohm empedansa sahip)
6leiim yapin.

Siricl veya harici kontrol devrelerine enerji verilirken kontrol kablolari tizerinde
islem yapmayin. Harici olarak saglanan kontrol devreleri, strtcu giris glicl
kesilmis olsa bile tehlikeli gerilim tasiyabilir.

Sirici Uzerinde yalitim veya gerilim dayanim testleri yapmayin.

Bir IT sistemine (topraklamasiz gii¢ sistemi veya yliksek diren¢ topraklamal

[30 ohm (izerinde] gli¢ sistemi) slrlict takarken dahili EMC filtresinin baglantisini
kesin, aksi halde sistem, EMC filire kondansatérleri yoluyla toprak potansiyeline
baglanir. Bu, tehlikeye veya sirlicide hasara neden olabilir. Bkz. sayfa 13. Not:
Dahili EMC filtresi sokildiginde, surictunin EMC uyumlu olmayacagini
unutmayin.

Siriclyu késede topraklamali bir TN sistemine takarken, dahili EMC filtresinin
baglantisini kesin, aksi halde surtict hasar gorir. Bkz. sayfa 73. Not: Dahili EMC
filtresi sokllduginde, suricinin EMC uyumlu olmayacagini unutmayin.

Sdruciye baglh olan tim ELV (asin disuk gerilim) devreleri esit potansiyele sahip
bir bolgede, yani, ayni anda erigilebilen tiim iletken pargalarin aralarinda olusan
tehlikeli gerilimleri engellemek igin elektriksel olarak birbirlerine bagh olduklari bir
bolgede kullaniimalidir. Bu, uygun fabrika topraklamasi sayesinde gercgeklesir.

Not:

Motor durmus olsa dahi, U1, V1, W1 ve U2, V2, W2 gli¢ devresi terminallerinde
tehlikeli dizeyde gerilim bulunur.




6 Giivenlik

Genel giivenlik

UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya 6lime
ya da ekipman hasarina yol agabilir.

Siirict sahada tamir edilemez. Arizali bir cihazi onarma girisiminde bulunmayin;
yerel ABB temsilcinize veya Yetkili Servis Merkezine bagvurun.

Delme islemi sonucunda meydana gelen tozun kurulum sirasinda surtcinin
icine kagmamasini saglayin. Sirtictiniin icinde bulunan ve elektrik agisindan
iletken olan toz hasara veya arizaya neden olabilir.

Yeterli sogutma saglayin.

Guvenli devreye alma ve galistirma

Bu uyarilar, calistirma islemini planlayan, suriclyl ¢alistiran veya kullanan kisiler
icindir.

Genel giivenlik

JAN

UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya 6lime
ya da ekipman hasarina yol agabilir.

Sdrlciiyu ayarlamadan ve hizmete almadan 6nce, motor ve tahrik edilen tim
ekipmanin suriiciinin tim hiz araliklarinda ¢alismaya uygun oldugundan emin
olun. Sirici, motorun dogrudan elektrik hattina baglanmasiyla, saglanan hizlarin
altinda ve Ustiinde galismasi icin ayarlanabilir.

Tehlikeli durumlarin meydana gelme ihtimali varsa, otomatik ariza sifirlama
fonksiyonlarini etkinlestirmeyin. Bu fonksiyonlar etkinlestirildiklerinde strtcly(
sifirlar ve bir ariza sonrasinda galismaya devam eder.

Motoru AC kontaktori veya kesme cihazi (kesme araci) ile kontrol etmeyin;
bunun yerine kontrol panelindeki start ve stop tuslarini ve veya harici
komutlari (G/C veya fieldbus) kullanin. DC kondansatérlerin izin verilen
maksimum sarj dénglsu sayisi (gu¢ vererek calistirma) dakikada iki ve
maksimum toplam sarj sayisi 15 000'dir.

Not:

Start komutu igin harici bir kaynak secilirse ve ON konumundaysa, surtict 3
kablolu (darbe) start/stop i¢in yapilandiriimadigi strece, giris geriliminin kesilmesi
veya arizanin sifiranmasindan hemen sonra galisacaktir.
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2. Donanim aciklamalari

Gii¢ baglantilari ve kontrol arabirimleri

Kontrol paneli

rs% (RJ-45)
Modbus RTU

Ekran 1d6scrR (RS-232)
Analog giris 1 20Al1 ES; AOI7 Analog ¢cikis
0...10VvV 30GND  mA GND 08 0...20 mA
Referans gerilimi - @E
+10VDC, maks. 10mA 49 +10V
Analog giris 2 SQAI2
B 60 GND
Yrd. gerilim ¢ikigi 9p+24V E%?EGRAMLANABiLiR
+24 VDG, maks. 200mA | 100 GND VE DIJITAL CIKISLAR
Role gikigl

250 VAC/30VDC/6A

PROGRAMLANABILIR
DIJITAL GIRISLER

Dijital/frekans gikisi,
PNP transistor tipi

DI5 bir frekans 30 V DC, maks. 100 mA

girisi olarak da L _
kullanilabilir
6 .
Ikig rélesi
Dahili fieldbus | 24¢B  J701 (- %od%lu MREL-01
(RS-485) | 5cd o m
L 26QGND_A EMC EMC filtre topraklama
6 vidasi
FlashDrop —/—=m VAR Varistor topraklama vidasi
o
L1 O U1/L u2 4 g3
beslemesi, L2- OV1/N V2 om AC motor
200...480 VAC
1 fazh L34 oW1 W20

200...240 VAC
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Tip igareti anahtari

Tip isareti, strlicinin spesifikasyonlari ve yapilandirmasi hakkinda bilgiler igerir. Tip
isaretini, Grlin Gzerindeki tip etiketinde bulabilirsiniz. Soldaki ilk haneler temel
yapilandirmayi belirtir, 6rn. ACS320-03E-08A8-4. Istege baglh secenekler bundan
sonra verilir ve + isaretleriyle ayrilir, 6rn. +J404. Tip isareti se¢eneklerine dair
aciklamalar asagida belirtilmigtir.

ACS320-03X-08A8-§+J404+...
ACS320 iiriin serileri I

1 fazlh/3 fazh
01 = 1 fazh giris
03 = 3 fazh giris

Yapilandirma

E = EMC filtresi baglh, 50 Hz frekans
U = EMC filtresi bagli degil, 60 Hz frekans

Cikis akimi degerleri
xxAy formatinda, xx tam sayi degerini, y ise kesirli bolimu belirtir,

orn. 08A8 8,8 A anlamina gelir.

Daha fazla bilgi igin, bkz. bolim Degderler, tip ve gerilim degerleri (Kuzey Amerika
pazari igin) sayfa 37.

Girig gerilimi arahgi

2 = 200...240 V AC

4 = 380...480 VAC

Secenekler

J404 = ACS-CP-C temel kontrol paneli 12

J400 = ACH-CP-B gelismis kontrol paneli N

R700 = Ingilizce ACS320 Kullanim Kilavuzu (3AUA0000062599 [EN])
E202 = Disuk harmonik RFI filtresi (sadece Avrupa pazarinda mevcuttur)

1 ACS320, asagidaki panel revizyonlari ve panel yazilim surimlerine sahip panellerle
uyumludur. Panelinizin revizyon ve yazilim surimini 6grenmek igin, ACS320 Kullanim
Kilavuzu (3AUA0000062599 [ingilizce]), Kontrol panelleri bdlimii, Gegerlilik baghgina bakin.

Panel tipi Tip kodu Panel revizyonu Panel yazilim
strumii

Temel kontrol paneli 2 ACS-CP-C M veya lzeri 1.13 veya uzeri

Gelismis kontrol paneli ACH-CP-B X veya Uzeri 2.04 veya uzeri

2) sadece Kuzey Amerika pazarinda mevcuttur.




3. Mekanik kurulum
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Kurulum

Bu kilavuzdaki talimatlar, IP20 koruma derecesine sahip suriculer icin gegerlidir.
NEMA 1 ile uyumluluk icin, ¢ok dilli kurulum talimatlariyla (3AFE68642868,
3AFE68643147 veya 3AUA0000025916) birlikte saglanan MUL1-R1, MUL1-R3 veya

MUL1-R4 segenek kitini kullanin.

Sirici kurulumu

Sdrucuyu vidalarla veya bir DIN rayi Gzerine uygun sekilde monte edin.

Sogutma icin strtcinun alt ve tst kisminda 75 mm (3 in¢) bos alan bulunmalidir. Yan
taraflarda bos alan bulunmasi gerekmedigi icin, suriicller yan yana monte edilebilir.

Not: Delme igslemi sonucunda meydana gelen tozun kurulum sirasinda strtcinin

icine kagmamasini saglayin.

Vidalar ile

1. Ornegin pakette bulunan montaj sablonu pargasini kullanarak deliklerin yerlerini
isaretleyin. Deliklerin yerleri, ACS320 Kullanim Kilavuzu'nda (3AUA0000062599
[ingilizce]) Boyut cizimleri bélimiindeki cizimlerde de gdsteriimektedir. Kullanilan

delik sayisi ve yerleri stricinin montaj sekline baghdir:
a) arkaya montaj (R0...R4 kasa boyutlar): dort delik

b) yana montaj (RO...R2 kasa boyutlari): tg¢ delik; alttaki deliklerden biri kelepge

levhasi Gzerinde yer alir.
2. Vida veya civatalari isaretlenen konumlara sabitleyin.

/
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3. Surtclyu duvardaki vidalara yerlestirin.
4. Duvardaki vidalari iyice sikin.

DIN rayi lizerine

1. Suriclyl raya oturtun.
Sdrlciyu sokmek igin, striicinin tGzerindeki ayirma kolunu bastirin (1b).
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Kelepge levhalarinin sabitlenmesi

1. Kelepce levhasini, verilen vidalarla striicinin altindaki levhaya sabitleyin.

. RO0...R2 kasa boyutlari igin, G/C kelepce levhasini, verilen vidalarla kelepge
levhasina sabitleyin.
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4. Elektrik kurulumu

UYARI! Bu bélimde agiklanan calismalar sadece yetkili bir elektrik teknisyeni
tarafindan gerceklestiriimelidir. Bolim Giivenlik, 5. sayfadaki talimatlara uyun.
Guvenlik talimatlarina uyulmamasi yaralanmaya veya 6lime neden olabilir.

Kurulum sirasinda siiriicliniin giris giiciiyle baglantisinin kesilmis oldugundan
emin olun. Siiriicii giris gliciine bagh durumdaysa, girig giicii baglantisini
kestikten sonra 5 dakika bekleyin.

IT (topraklamasiz) ve kose topraklamali TN sistemleriyle
uyumlulugun kontrol edilmesi

UYARI! Bir IT sistemine (topraklamasiz gl¢ sistemi veya yiiksek direng

topraklamali [30 ohm (zerinde] gii¢ sistemi) siirlici takarken dahili EMC
filtresinin baglantisini kesin, aksi halde sistem, EMC filtre kondansatorleri yoluyla
toprak potansiyeline baglanir. Bu, tehlikeye veya suriiciide hasara neden olabilir.

Sirucuyu késede topraklamali bir TN sistemine takarken, dahili EMC filtresinin
baglantisini kesin, aksi halde surtict hasar gorur.

1. IT (topraklamasiz) veya kosede topraklamali TN sisteminiz varsa, EMC vidasini
sokerek dahili EMC filtresini ¢ikarin. 3 fazli U tipi siirticllerde (tip isareti
ACS320-03U- olan), EMC vidasi fabrikada dnceden ¢ikariimis ve yerine plastik
bir vida yerlestirilmigtir.

Not: R4 boyutlu kasada
EMC vidasi W2 terminalinin
sagindadir.

A
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Gug kablolarinin baglanmasi

Baglanti semasi

Sirici
GIRIg CIKIS
PE [UTVIN[WT]  [U2]V2[w2] &)
2
T a=rd :T )
| t
Alternatifler igin, ACS320 PE a—r 4 =
Kullanim Kilavuzu Nov_y "y Y
(3AUA0000062599 | U1 w1
[ingilizce]), Elektrik \ | @
kurulumunun planlanmasi Lo 3~
bélimu, Besleme kesme S] Motor
cihazinin (kesme araci)
secilmesi baghgdina bakin. 3) 2-|-1 (LNZ) L3

N Dagitim panosunda PE iletkeninin diger ucunu topraklayin.

2) Kablo blendajinin iletkenligi yetersiz ise (faz iletkeninin iletkenliginden daha dusiik ise) ve
kabloda yapida topraklama iletkeni yoksa ayri bir topraklama kablosu kullanin. ACS320
Kullanim Kilavuzu (3AUA0000062599 [ingilizce)), Elektrik kurulumunun planlanmasi
bolimu, Glig kablolarinin segilmesi baglidina bakin.

3) Lve N 1 fazh glc beslemesi icin baglanti isaretleridir.

Not:

Asimetrik yapida motor kablosu kullanmayin.

lletken blendaj disinda motor kablosunda simetrik yapida topraklama iletkeni varsa,
topraklama iletkenini sirlicii ve motor uglarindaki topraklama terminaline baglayin.

1 fazli gu¢ kaynagi icin, gli¢ baglantisint U1/L ve V1/N terminallerine yapin.

Motor kablosu, girig glici kablosu ve kontrol kablolarini ayri déseyin. Daha fazla bilgi igin,
ACS320 Kullanim Kilavuzu (3AUA0000062599 [Ingilizce]), Elektrik kurulumunun planlanmasi
bolimu, Kablolarin yerlestiriimesi basligina bakin.

Motor kablo blendajinin motor ucunda topraklanmasi

Minimum radyo frekansi paraziti igin:

* kabloyu, blendaji yandaki gibi biikerek topraklayin:
yassilasmis genislik > 1/5 - uzunluk

* veya kablo blendajini, motor terminal kutusunun
kursun gecisinde 360 derece topraklayin.
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Baglant: prosediirii

. Topraklama kelepgesi altindaki giris gticl kablosunun topraklama iletkenini (PE)
baglayin. Faz iletkenlerini U1, V1 ve W1 terminallerine baglayin. RO...R2
boyutundaki kasalar igin 0,8 N-m (7 Ibf-in¢), R3 igin 1,7 N-m (15 Ibf-in¢), R4 igin
ise 2,5 N'm (22 Ibf-ing) sikistirma torku uygulayin.

. Motor kablosunu soyun ve mimkun oldugunca kisa bir sa¢ 6rgisu olusturacak
sekilde blendaji bukin. Bukulu olan blendaji topraklama kelepgesi altina
sabitleyin. Faz iletkenlerini U2, V2 ve W2 terminallerine baglayin. RO...R2
boyutundaki kasalar i¢in 0,8 N-m (7 Ibf-in¢), R3 igin 1,7 N-m (15 Ibf-in¢), R4 igin
ise 2,5 N-m (22 Ibf-in¢) sikistirma torku uygulayin.

. Surlcunin diginda yer alan kablolari mekanik olarak sabitleyin.

(=]

o

B 0 Nk 1A W 1 18
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Kontrol kablolarinin baglanmasi

Varsayilan G/G baglanti semasi

Kontrol sinyallerinin varsayilan baglantisi 9902 UYGULAMA MAKROSU parametresi
ile secilen aktif uygulama makrosuna gore degisir.

Varsayilan makro, HVAC Varsayilan makrosudur. Ug sabit hizda genel amagl bir G/C
yapilandirmasi saglar. Parametre degerleri, ACS320 Kullanim Kilavuzu
(BAUA0000062599 [ingilizce]), Gergek sinyaller ve parametreler bélimiinde verilen
varsayilan degerlerdir.

HVAC varsayilan makrosu igin varsayilan G/C baglantilari agagidaki sekilde gosterilmektedir.

X1A
] 1 |SCR Sinyal kablosu blendaiji (ekran)
‘ = _Pi’ 2 |A1 Harici referans: 0...10 V veya 0...20 mA
1...10 kOhFé, Vadm | | 3 |GND Analog giris devresi ortak ucu
il f 4 |+10V Referans gerilimi: +10 V DC, maks. 10 mA
| | 5 |AI2 PID geri beslemesi 0...10 V veya 0...20 mA
maks. 500 ohm | | 6 |GND Analog giris devresi ortak ucu
T 7 |AO Cikis frekansi degeri: 0...20 mA
. 8 |GND Analog ¢ikis devresi ortak ucu
- 9 (+24V Yardimci gerilim gikisi: +24 V DC, maks. 200 mA
10 [GND Yardimci gerilim ¢ikisi ortak ucu
= 11 |DCOM | Dijital giris ortak ucu
- _[12]DI1 Durdur (0) / Baslat (1)
] 13|DI2 Yapilandiriimadi
—"—112|DI3 | Sabit hiz segimi "
e 15|DI4 Guvenlik Kilidi
e 16 |DI5 Yapilandiriimadi
X1B
17 |[ROCOM Role gikig 1
18 |RONC Varsayilan ¢alisma: Hazir
&—19 |[RONO
20 |DOSRC Dijital ¢ikis, maks. 100 mA
——® 21 [Doout 3?42 Hata yok [Hata (-1)]

22 |DOGND

1) Bkz. 12 SABIT HIZLAR parametre grubu:
DI3 |Caligma (parametre)

0 |Al1 Gzerinden hiz ayar
1 Hiz 1 (1202)



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000062599&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000062599&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch 

Elektrik kurulumu 17

Baglant: prosediirii

1. Ayni anda girintiyi bastirip kapagi kaydirarak terminal kapagini kasadan ¢ikarin.

. Dijital sinyaller: Dijital sinyal kablosunun dis yalitimini 360 derece soyun ve giplak
blendaji kelepge altinda topraklayin.

. Kablonun iletkenlerini uygun terminallere baglayin. 0,4 N-m (3,5 Ibf-in) degerinde
bir sikigtirma torku uygulayin.

. Cift blendajh kablolar igin, kablodaki her bir ¢iftin topraklama iletkenlerini bikiin ve
demeti SCR terminaline (terminal 1) baglayin.

L P i

T 18 19)

1

. Analog sinyaller. Analog sinyal kablosunun dig yalitimini 360 derece soyun ve
ciplak blendaji kelepce altinda topraklayin.

. lletkenleri uygun terminallere baglayin. 0,4 N-m (3,5 Ibf-in) degerinde bir
sikigtirma torku uygulayin.

. Analog sinyal kablosundaki her bir ciftin topraklama iletkenlerini bukin ve demeti
SCR terminaline (terminal 1) baglayin.

. Surlcinin disg kismindaki tim kablolari mekanik olarak sabitleyin. /
. Terminal kapagini kaydirarak tekrar yerine takin.
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Kurulum kontrol listesi

Devreye almadan énce suriiciiniin mekanik ve elektrik kurulumunu kontrol edin.
Kontrol listesini baska biriyle birlikte gézden gegirin. Siirlici Gzerinde ¢galismaya
baslamadan énce, 5. sayfadaki Glivenlik bélimUnu okuyun.

MEKANIK KURULUM

O

O

O
O

Ortam galisma kosullari izin verilen sinirlar dahilinde. (Bkz. Teknik veriler: Kayiplar,
sogutma verileri ve glirtiltii ve Ortam kogullar1 bélimleri, ACS320 Kullanim Kilavuzu
(3AUA0000062599 [Ingilizce]).)

Sdricu diiz, dikey ve yanmaz 6zellikte bir duvara diizgiin bir sekilde monte edilmis. (Bkz
Mekanik kurulum sayfa 9 ve ACS320 Kullanim Kilavuzu'nda (SAUA0000062599
[Ingilizce]) Mekanik kurulum.)

Sogutma havasi serbest sekilde akiyor. (Bkz. Mekanik kurulum: Siiriicii kurulumu sayfa 9.)

Motor ve tahrik edilen ekipman calistirmaya hazir. (Bkz. Elektrik kurulumunun
planlanmasi: Motor ve siiriiciiniin uyumlulugunun kontrol edilmesi bolimleri ile Teknik
veriler. Motor baglanti verileri bolumleri, ACS320 Kullanim Kilavuzu (3AUA0000062599
[ingilizce]).)

ELEKTRIK KURULUMU (Bkz. Elektrik kurulumu sayfa 13 ve ACS320 Kullanim Kilavuzu'nda
(3AUA0000062599 [ingilizce]) Elektrik kurulumunun planlanmas.)

O

OoOoooooooano

Topraklamasiz ve kdsede topraklamali sistemler icin: Dahili EMC filtresi gikariimig
durumda (EMC vidasi sokiilmiis durumda).

Sirtci bir yilin Gzerinde bir siire boyunca saklandiysa kondansatérler yenilenmis.
Sirtcl uygun bigcimde topraklanmis.

Giris glcu gerilimi, strtic nominal giris gerilimi ile uyumlu.

U1, V1 ve W1'deki giris glicti bagdlantilan diizglin ve uygun tork degerinde sikilmis.
Uygun girig glicu sigortalari ve ayirici takilmis.

U2, V2 ve W2'deki motor baglantilari diizglin ve uygun tork degerinde sikiimis.
Motor kablosu, giris glici kablosu ve kontrol kablolari ayri sekilde ddsenmis.
Harici kontrol (G/C) baglantilan diizglin.

Girig guicu gerilimi striiciinln g¢ikigina uygulanamaz (baypas baglantisiyla).
Terminal kapagdi ve NEMA 1 igin baslik ve baglanti kutusu yerinde.
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5. Devreye alma ve G/C ile
kontrol

Suriicunun devreye alinmasi

C UYARI! Devreye alma sadece yetkili bir elektrikgi tarafindan
gergeklestirilebilir.

Devreye alma prosediri boyunca Givenlik béliminde, 5. sayfada verilen glvenlik
talimatlarina uyulmalidir.

Harici ¢alistirma komutunun agik olmasi ve slricinin uzaktan kontrol modunda
olmasi durumunda surucu, gu¢ kaynagi saglandiginda otomatik olarak devreye girer.

Motoru galistirmanin bir tehlikeye yol agmayacagindan emin olun. Hatali donis yoni
durumunda hasar riski varsa, motor ile tahrik edilen makine arasindaki baglantiyi
sokiin.

Not: Varsayilan olarak, 1671 PARAMETRE GORUNUMU parametresi 2 (KISA
GORUNUM) olarak ayarlanmigtir ve hicbir gergek sinyal ve parametreleri géremezsiniz.
Bunlari gérebilmek icin, 1671 PARAMETRE GORUNUMU parametresini 3 (UZUN
GORUNUM) olarak ayarlayin.

» Kurulumu kontrol edin. Kurulum kontrol listesi kismi, 18. sayfadaki kontrol
listesine bakin.

Sirlciyu devreye alma yonteminiz, sahip oldugunuz kontrol paneline baghdir.

+ Temel kontrol paneline sahipseniz, Manuel devreye alma isleminin
gercgeklestiriimesi kismi, 20. sayfada verilen talimatlara bakin.

» Gelismis kontrol paneline sahipseniz, Devreye alma asistanini (bkz. @
Yénlendirmeli devreye alma isleminin gerceklestiriimesi kismi, sayfa 23)
calistirabilir ya da manuel devreye alma islemi (bkz. Manuel devreye alma
isleminin gergeklestiriimesi kismi, sayfa 20) gerceklestirebilirsiniz.

Yalnizca gelismis kontrol panelinde bulunan Devreye Alma asistani, yapiimasi
gereken tim ayarlar konusunda size rehberlik eder. Manuel devreye alma
sirasinda surtcl sizi herhangi bir sekilde yénlendirmez; Manuel devreye alma
isleminin gerceklestiriimesi kismi, 20. sayfadaki talimatlara gére en temel ayarlari
yapabilirsiniz.
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Manuel devreye alma igleminin gergeklestirilmesi

Manuel devreye alma iglemi icin, Temel kontrol panelini ya da Gelismis kontrol

panelini kullanabilirsiniz. Asagdidaki talimatlar her iki kontrol paneli icin de gecerlidir,
ancak yalnizca Gelismis kontrol paneli icin gecerli olan talimatlar hari¢ gosterilen tim
ekranlar Temel kontrol paneli ekranlaridir.

Baslamadan 6nce motor plaka verilerinin bulundugundan emin olun.

GUG VERME

O | Girig glict uygulayin.

Temel kontrol paneli, Cikis modunda calisir. REM 0.0 "z
CIKIS ILR
Gelismis kontrol paneli, Devreye Alma asistanini REM O SECIM
calistirmak isteyip istemediginizi sorar. Eger 7 | [Devreve ﬁ]lmﬁuﬂanmak
tusuna basarsaniz, Devreye Alma asistani istiyor musunuz?
calismaz ve asagida, Temel kontrol panelinde Hay7r
anlatilan sekilde manuel devreye alma ile devam CIKIS 100:00 [TAVAM |
edebilirsiniz.
MANUEL DEVREYE ALMA VERI GIRiSI (parametre grubu 99)

O | Gelismis kontrol paneliniz varsa, dili segin (Temel REM U PAR YAZ
kontrol panelinde dil desteg@i bulunmamaktadir). 9901 DiL
Kullanilabilecek dillerle ilgili degerler igin, 9901 ENGLISH
parametresine bakin. [0]
Geligmis Kontrol Paneli ile parametrelerin nasil IPTAL 1 00:00 [KAYDET
ayarlanacagi hakkindaki talimatlar igin, ACS320
Kullanim Kilavuzu (3AUA0000062599 [ingilizce]),
Kontrol panelleri bolimU, Gelismis kontrol paneli
basligina bakin.

O | Motor plakasindaki motor verilerini girin: Not: Motor verilerini motor

(7 O
- ABB Motors C€ ©
3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [ —
| No
[Ins.cl. F IP_55
Vv Hz [kW | v/min | A |cos @|IaA/IN|tE/s
690Y |50 [30 |1475 | 325 [0.83
400D [ 50 |30 |1475 | 56 |0.83
660Y | 50 |30 [1470 | 34 [0.83 380V
380D |50 | 30 [1470 | 59 [0.83 7@ besleme
415D | 50 | 30 [1475 | 54 |0.83 gerilimi
440D [ 60 [ 35 [1770 | 59 [ o0.83 .
Cat.no  3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 & 6210/C3 [ 180 kg
_¢._ IEC 34-1 Q}

plakasindaki degerler ile ayni
olacak sekilde girin. Ornegin
plakadaki motor nominal devri
1470 rpm ise, 9908 MOTOR
NOM DEVRI parametresi
degerinin 1500 rpm olarak
ayarlanmasi surucinin yanlis
galismasina yol acar.
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» motor nominal gerilimi (9905 parametresi)

9905 parametresinin ayarlanmasi, Temel kontrol
panelinde parametre ayarlama islemine bir érnek olarak
asagida gosterilmektedir. ACS320 Kullanim
Kilavuzu'nda (3AUA0000062599 [ingilizce]) Kontrol
panelleri bolimi Temel kontrol paneli kisminda daha
ayrintih talimatlar bulabilirsiniz.

1. Ana menlye gitmek icin, alt satirda CIKIS yaziyorsa
S tusuna basin; aksi halde alt kisimda MENU

yazisi goriilene kadar arka arkaya =7 tusuna basin.

2. "PAr" yazisini goriinceye kadar < AN
tuslarina basin ve ardindan “X_J tusuna basin.

3. a7 tuslarina basarak uygun parametre
grubunu bulun ve X tusuna basin.

4. a3 tuslanni kullanarak grup iginde uygun
parametreyi bulun.

5. Y diigmesini basili tutarak bekleyin; yaklasik iki
saniye sonra parametre degeri, degerin alt
kisminda yazisiyla gorlntilenir.

6. Degeri <A™/ ¥ tuglarini kullanarak degistirin.
Tusu basili tuttugunuzda deger daha hizh
degisecektir.

7. Parametre degerini, “S_] tusuna basarak kaydedin.

Diger motor verilerini girin:
» motor nominal akimi (9906 parametresi)
izin verilen aralik: 0.2...2.0 - oy A

* motor nominal frekansi (9907 parametresi)

» motor nominal devri (9908 parametresi)

» motor nominal glici (9909 parametresi)

Kontrol kablolarinin baglanma yéntemine gére
uygulama makrosunu (9902 parametresi) segin.
Birgok durumda varsayilan deger 1 (HVAC
VARSAYILAN DEGERI) uygundur.

9905

REM MEN':' E F

o _91_
- 9301
= 9302
- 400
- 380
- 9302
= 9306
= 9907
- 9308
- 9309
=~ 9304
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MOTOR DONUS YONU

O | Motor déntig yonuni kontrol edin.

« Siiriici, uzaktan kontrol durumundaysa (REM |[toc

sol tarafta gosterilir), asagidaki tusa basarak X XX Hz
lokal kontrole gegin ). ilR

+ Ana meniiye gitmek icin, alt satirda CIKIS yaziyorsa
S tusuna basin; aksi halde alt kisimda MENU
yazisi gortlene kadar arka arkaya &7 tusuna basin.

« “rEF” yazisini gériinceye kadar ~a~<¥>
tuslarina basin ve ardindan <Y tusuna basin.

* ~a tusunu kullanarak frekans referansini
sifirdan kuglk bir degere yukseltin.

* Motoru galistirmak igin C& tusuna basin.

* Motorun gergek yoniinin, ekranda
goéruntulenenle ayni olup olmadigini kontrol edin
(FWD, ileri ve REV geri anlamina gelmektedir).

+ Motoru durdurmak igin tusuna basin. ileri yon geri yon

Motor dénme yéninil degistirmek igin:

* 9914 MOTOR FAZ DEG parametresi gérinmuyorsa, |[Loc
énce 1611 PARAMETRE GORUNUMU 1 6 1 1
parametresini 3 (UZUN GORUNUM) olarak PAR ILR
ayarlayin.

+ Fazlari 9914 parametresinin degerini degistirerek LoC
tersine gevirin; érnegin, 0'dan (HAYIR) 1'e (EVET) 9 9 1 4
veya tersi. PAR ILR

+ Giris gliclinu uygulayarak ve kontrolii yukarida
aciklandigi gibi tekrarlayarak gerceklestirdiginiz
islemi dogrulayin. 1611 parametresini tekrar 2 (KISA
GORUNUM) olarak ayarlayin.

SON KONTROL

O | Strict durumunun uygun olup olmadigini kontrol edin.

Temel kontrol paneli: Ekranda hata veya alarm
gosterilmedigini kontrol edin. Siiriicliniin 6n tarafindaki
LED'leri kontrol etmek istiyorsaniz, paneli sékerek
kirmizi LED'in yanmadigini, yesil LED'in ise yandigini
ancak yanip sénmedigini dogrulamak igin, 6nce
uzaktan kontrole gegin (aksi halde bir hata olusturur).
Gelismis kontrol paneli: Ekranda herhangi bir ariza ya da
alarmin géruntiilenmediginden ve panel LED'inin yesil
renkte oldugundan ve yanip sénmediginden emin olun.

Sirici artik kullanima hazirdir.
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Yonlendirmeli devreye alma isleminin gergeklestirilmesi

Yoénlendirmeli devreye alma islemini gerceklestirebilmek icin, Gelismis kontrol
panelini gerekir.

Baslamadan énce, motor plaka verilerinin bulundugundan emin olun.

GUC VERME

Girig giict uygulayin. Kontrol paneli 6ncelikle,
Devreye Alma asistanini ¢alistirmak isteyip

istemediginizi sorar.

+ Devreye Alma asistanini calistirmak igin '

(BXX 6gesi vurgulandiginda) TAMAM tusuna
basin.

» Devreye Alma asistanini ¢alistirmak
istemiyorsaniz =2* CIKIS tusuna basin.

. 6gesini vurgulamak icin <3 tusuna basin
ve ardindan panelin, strucuyu tekrar agtiginizda
Devreye alma asistani ile ilgili soruyu sormasi (ya

TAMAM

da sormamasi) icin <) TAMAM tusuna basin.

REM U SECIM
Devreye alma
asistanini kulTanmak

1st150r musunuz?

H

ayir
CIKIS 1 00:00 [ TAMAM |

REM U SECIM_ ——
Yeniden acildiginda
devreye_alma asistani
gosterilsin mi?

Evet

Hay1r

CIKIS 1 00:00 [ TAMAM |

DIL SECIMI

Devreye alma asistanini ¢galistirmaya karar
verdiginizde, ekranda dili segmeniz istenir. ~a~/
¥ tuglariyla istediginiz dile gelin ve kabul etmek

KAYDET

icin S5 tusuna basin.

Eger &7 tusuna basarsaniz, Devreye alma asistani
durdurulur.

REM UPAR YAZ

9901 DiL
ENGLISH
[0]

CIKIS 1 00:00 [KAYDET

YONLENDIRMELiI KURULUM iSLEMiNi BASLATMA

Devreye alma asistani, motor kurulumundan
baslayarak kurulum gdrevlerinde sizi
yonlendirecektir. Motor verilerini motor plakasindaki
degerler ile ayni olacak sekilde girin.

AN ¥ 7 tuglariyla istediginiz parametre degerine
gelin ve =/ tusuna basarak onaylayin ve Devreye

alma asistani ile devam edin.

Not: Herhangi bir anda, % tusuna bastiginizda,
Devreye alma asistani durdurulur ve ekran Cikis
moduna gecer.

Temel devreye alma iglemi artik tamamlanmigtir.
Bununla birlikte, bu asamada uygulamaniz igin
gereken parametreleri ayarlamak ve Devreye alma
asistani tarafindan tavsiye edilen uygulama
ayarlarina devam etmek faydali olabilir.

REM UPAR YAZ
9905 MOTQR NOM GER

CIKIS |1 00:00 [KAYDET

REM U SECIM —————
Uygulama ayarlari ile
devam etme

istiyor musunuz?
Atla

CIKIS 1 00:00 [ TAMAM |
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Baglanan kontrol kablolarina gére uygulama
makrosunu segin.

Uygulama ayarlari ile devam edin. Kurulum gérevi
tamamlandiktan sonra, Devreye alma asistani
siradakini 6nerir.

+ Onerilen gorev ile devam etmek icin (RIS
TAMAM

6gesi vurgulandiginda) «x—) TAMAM tusuna basin.

. 0gesini vurgulamak i¢in <3 tusuna basin ve

ardindan Onerilen gorevi gerceklestirmeden asagidaki
TAMAM

goreve gegmek igin <) TAMAM tusuna basin.

+ Devreye alma asistanini durdurmak icin, ££57* tusuna basin.

MOTOR DONUS YONU

Motor dénls yoniinu kontrol edin.

+ Surucl uzaktan kontrol durumundaysa (durum
satirinda REM gdsterilir), lokal kontrole gegmek
icin su tusa basin: @).

» Eger Cikis modunda degilseniz, Cikis moduna
gegene kadar arka arkaya * tusuna basin.

» ~a tusunu kullanarak frekans referansini
sifirdan kuglk bir degere yukseltin.

* Motoru galistirmak igcin C& tusuna basin.

» Motorun gercek yoniniin, ekranda gériintilenenle

ayni olup olmadigini kontrol edin (Y, ileri ve 5, geri
anlamina gelmektedir).

* Motoru durdurmak igin tusuna basin.

Motor dénme yoniina degistirmek igin:

* 9914 MOTOR FAZ DEG parametresi
gérunmdiyorsa, 6nce 1611 PARAMETRE
GORUNUMU parametresini 3 (UZUN GORUNUM)
olarak ayarlayin.

REM UPAR YAZ
9902 UYGULAMA MAKRQSU

HVAC VAR. DEG.

[1]
CIKIS 1 00:00 [KAYDET
REM U SECIM

EXT1 ref. ayarlariyla
devam edilsin mi?

Atla

CIKIS 1 00:00 [ TAMAM |

LOC ©
XX.X Hz
X.X A
XX . %X

DIR 1| 00:00 [ MENU

ileri yon

geri yon

LOC U PAR YAZ
1611 PARAMETRE ,GOR,,

[U]ZUN GORUNUM
3

IPTAL 1 00:00 [KAYDET
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» Fazlari 9914 parametresinin deg@erini degistirerek |[Coc © PAR YAZ
tersine gevirin; 6rnegin, 0'dan (HAYIR) 1'e (EVET) |l9914 moTor FAZ DEG
veya tersi. EVET

 Giris glictini uygulayarak ve kontrolli yukarida (1] ]
aciklandigi gibi tekrarlayarak gerceklestirdiginiz IPTAL ] 00:00 [KAYDET
islemi dogrulayin.

+ 1611 parametresini tekrar 2 (KISA GORUNUM)
olarak ayarlayin.

SON KONTROL
Tdm ayar islemi tamamlandiginda, ekranda herhangi
bir ariza ya da alarm gérintilenmedigini ve panel
LED'inin yesil renkte oldugunu ve yanip sénmedigini
kontrol edin.

Siiriicii artik kullanima hazirdir.
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Surucu G/C arabirimi ile nasil kontrol edilir

Asagidaki tabloda belirtilen durumlarda sirtictiniin dijital ve analog girislerle nasil

calistinlacagi anlatiimaktadir:
* motorun devreye almasi gerceklestirildiginde ve

+ varsayllan (standart) parametre ayarlari gegerli oldugunda.

Temel kontrol paneli ekranlari 6rnek olarak verilmistir.

ON AYARLAR
Dénis yoniini degistirmeniz gerekirse, 1003 DONUS
YONU parametresinin 3 (IKi YONLU) olarak
ayarlanmig oldugunu kontrol edin.

Kontrol baglantilarinin HVAC VARSAYILAN DEGERI
makrosu i¢in verilen baglanti semasindaki gibi
yapildigindan emin olun.

Sdrlcinin uzaktan kontrol durumunda oldugundan
emin olun. Uzaktan ve lokal kontrol arasinda gecis

icin &) tusuna basin.

Bkz. Varsayilan G/C baglanti
semasi bolumu, sayfa 16.

Uzaktan kontrol durumunda,
panel ekraninda REM yazisi

gOruntulenir.

MOTORU GALISTIRMA VE MOTOR DEVRINi KONTROL ETME

DI1 dijital girisini agarak galistirin.

Temel kontrol paneli: FWD yazisi hizli sekilde yanip
sdnmeye baglar ve ayar noktasina ulagildiktan sonra
durur

Gelismis kontrol paneli: Ok dbnmeye baslar. Ayar
degerine erisilene kadar noktalidir.

Al1 analog girisinin gerilimini ayarlayarak sirtcu ¢ikis
frekansini (motor devri) ayarlayin.

00 -

REM
CIKIS iLrR
o 500~
GCIKIS IiLR

MOTOR DONUS YONUNU DEGISTIRME

Geri yon: DI2 dijital girigini agin.

ileri yon: DI2 dijital girisini kapatin.

MOTORU DURDURMA
DI1 dijital girisi kapali konuma getirin. Motor durur.

Temel kontrol paneli: FWD yazisI yavagga yanip
sOnmeye baglar.

Gelismis kontrol paneli: Ok dénmeyi durdurur.

w500~
GCIKIS GER
w500~
CIKIS iLrR
00 -
GCIKIS iLrR
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6. Kisa gorunumde gercek
sinyaller ve parametreler

Not: Kontrol paneli kisa parametre gorinimindeyken; yani 1671 PARAMETRE
GORUNUMU parametresi 2 (KISA GORUNUM) olarak ayarlandiginda, kontrol paneli
tim sinyallerin ve parametrelerin sadece alt kiimesini gésterir. S6z konusu sinyaller
ve parametreler bu bolimde agiklanmigtir.

Tidm gercek sinyalleri ve parametreleri gortntileyebilmek igin, 16711 PARAMETRE
GORUNUMU parametresini 3 (UZUN GORUNUM) olarak ayarlayin. Tim gercek
sinyaller ve parametreler hakkinda agiklama igin, ACS320 Kullanim Kilavuzu'nda
(3AUA0000062599 [ingilizce]) Gergek sinyaller ve parametreler bdliimiine bakin.

Terimler ve kisaltmalar

Terim Tanimi

Gergek sinyal  |Surucu tarafindan élgllen veya hesaplanan sinyal. Kullanici tarafindan
izlenebilir. Kullanici ayart miimkin degil. 01...04 gruplar, gergek sinyalleri

icerir.
Vars. Parametre varsayilan degeri
Parametre Sdricunn kullanici tarafindan ayarlanabilir calisma aciklamasi. 10...99

gruplar, parametreleri igerir.

Not: Parametre segenekleri Temel kontrol panelinde tamsayi olarak
goruntulenir. Orn. 1001 EXT1 KOMUTLARI parametresi se¢cenegi COMM 10
olarak gosterilir (bu da fieldbus esdegeri FbEq'ya esittir).

FbEq Fieldbus esdegeri: Deger ile seri haberlesmede kullanilan tamsayi arasindaki
olgekleme orani.

E Avrupa parametreleriyle 03E- tiplerini belirtir

] ABD parametreleriyle 03U- tiplerini belirtir

Fieldbus esdegeri

Ornek: Eger 2008 MAKS FREKANS (bkz. sayfa 31) harici kontrol sisteminden
ayarlanmisgsa, 1 tamsayi degeri 0,1 Hz'e karsilik gelir. Tim okunan ve génderilen
degerler 16 bit ile sinirlhidir (-32768...32767).




28 Kisa gériinimde gergek sinyaller ve parametreler

Farkli makrolara sahip varsayilan degerler

Uygulama makrosu degistirildiginde (9902 UYGULAMA MAKRQOSU), yazilim parametre
degerlerini varsayilan degerlere dénustirerek glinceller. Asagidaki tabloda farkl makrolar
icin parametre varsayilan degerleri gosterilmektedir. Diger parametrelerde varsayilan
degerler tim makrolar icin aynidir. Bu kilavuzda 30. sayfadaki parametre listesine ve
ACS320 Kullanim Kilavuzu'nda (3AUA0000062599 [ingilizce]) Gergek sinyaller ve
parametreler bélimine bakin.

Dizin Ad/Segim HVAC Besleme Geri Doniig g K il i Pompa Fan  |Dahili
varsayilan Fani Fani Kulesi Pompasi Degigimi Zamanlayici
degeri Fami

9902  [UYGULAMA HVAC BESLEME  [GERI SOGUTMA (KONDENSER  |GUGCLENDIRM [POMPA DAHILI

MAKROSU VARSAYILAN |FANI DONUS FANI |KULESI FANI EPOMPAS|  [DEGISIMI ZAMANLAYICI
DEGERI
1001 [EXT1 DI DI DI DI DI DI DI TIMER1
KOMUTLARI
1002  |EXT2 DI DI DI D1 DI DI DI TIMER1
KOMUTLARI

1102 |EXT1/EXT2 SEC [EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 EXT1

1103 |REF1SEC All Al Al1 Al Al1 Al Al All

1106 |REF2 SEC PID1OUT _ [PID1OUT _ [PID1OUT _ [PID1OUT __ [PID1OUT PID1OUT PID1OUT PID1OUT

1201 [SABITHIZSEC |DI3 DI3 DI3 DI3 DI3 DI3 SEGILMEDI _ [SEGILMEDI

1401 [ROLE CIKISI 1 [HAZIR BASLADI  [BASLADI  [HAZR HAZIR HAZIR PFA BASLADI

1601 CALISMA IZNI SECILMEDI _[DI2 SECILMEDI _|SECILMEDI _[SECILMEDI SECILMEDI _ |SECILMEDI _|DI2

1608 BASLATMA IZNI |Di4 D4 Di4 Di4 Di4 Di4 SECILMEDI (DM
1

1609 [BASLATMA IZNI [SECILMEDI DI5 DI5 SEGIMEDI |SECILMEDI  |SEGILMEDI |SEGILMEDI |DI5

2007__|MINIMUM FREK_[0,0Hz 00Hz 00Hz 200Hz 00Hz 00Hz 00Hz 0,0Hz

2101 |BASLATMA SCAN START [SCAN START|SCAN START|SCAN START [SCAN OTOMATIK _|OTOMATIK _|SCAN START
FONKSIYONU START

2108 [BASLATMA KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI

2202 |HIZLANMA 3005 3005 3005 300s 3005 100s 100s 3005
RAMP 1

2203 |YAVASLAMA (3005 300s 3005 300s 3005 100s 100s 3005
RAMP 1

3415 [SINYAL3PAR _|AI1 Al Al Al Al Al Al Al

3416 [SINYAL3MIN _ |-1000% __ |-1000% __ |-1000% __ |-1000% __|-100,0% 100,0% 1000% 100,0%

3417 |SINYAL 3 MAKS [1000% 1000% 1000% 1000% 1000% 100,0% 100,0% 1000%

s4to[CIKIS SDSP— [mA mA mA mA mA mA mA mA

3420 |CIKIS3MIN 00mA 0,0mA 00 mA 00mA___ |00mA 00mA 00mA 00mA

3421 |CIKIS3MAKS  [200mA __ |200mA _ |200mA __ [200mA _ |200mA 200 mA 200mA 200mA

3601 ZAMANLAYICI  [SEGILMEDI |SECILMEDI [SEGILMEDI (SEGILMEDI |SEGILMEDI SEGILMEDI ~ |SECILMEDI  [DI1
1ZNI

3622 |YUKSELTME SEGILMEDI [SECILMEDI [SEGILMEDI |SECILMEDI [SEGILMEDI SEGILMEDi ~ [SECILMEDI |DI3
SEC

3626 |ZAMANLAYICI 1 [SECILMEDI |SEGILMEDI |SECILMEDI |SEGILMEDI |SECILMEDI SECILMEDI ~ |SEGILMEDI |(B+P3+P2+P1)
SRC

4005 |[HATADEGERI |HAYIR HAYIR HAYIR EVET EVET HAYIR HAYIR HAYIR
GECERSIZ

4010 |AYAR NOKTASI [TUSTAKIMI [TUSTAKIMI [TUSTAKIMI [TUSTAKIMI |[TUSTAKIMI  [TUSTAKIMI  [TUS TAKIMI  [TUS TAKIMI
SEC

4011 |DAHILIAYAR  [400% 40,0% 40,0% 400% 40,0% 40,0% 40,0% 40,0%
NOKTASI

4027 |PID 1 PARSET _[SET1 SET1 SET1 SET1 SET1 SET1 SET1 SET1

4110 |AYARNOKTASI [TUSTAKIMI [TUSTAKIMI [TUSTAKIMI [TUSTAKIMI [TUSTAKIMI  [TUSTAKIMI  [TUSTAKIMI  |TUS TAKIMI
SEC

4111 [DAHILIAYAR  [40,0% 40,0% 40,0% 400% 40,0% 40,0% 40,0% 40,0%
NOKTASI

5303 |[EFBBAUD HIZI _[9,6kbis 9,6 kbis 9,6 kbls 96Kbls 9,6 kbls 9,6 kbls 9,6 kbls 9,6 kbls

5304 |EFB PARITES| [8HICBIRI1 [8HICBIRI1 [8HICBIRI1 [8HICBIRI1 [8HICBIRI1 8HICBIRI1 _ [8HICBIRI1 |8 HICBIRI1

5305 |EFBKONTROL |ABBSURLIM[ABBSUR |[ABBSUR |ABBSUR |ABBSUR ABBSURLIM [ABBSUR  |ABBSUR
PROFILI LimM LiM LiM LiM LiM LiM

8109 ) [BASLATMA 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 600Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 58,0 Hz 60,0 Hz
FREK 1

8110 1 [BASLATMA 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 600Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 58,0 Hz 60,0 Hz
FREK 2

8111 ) [BASLATMA 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 600Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 58,0 Hz 60,0 Hz
FREK 3

8123  |PFA SEGILMEDI [SECILMEDI [SEGILMEDI |SECILMEDI |[SEGILMEDI  [SECILMEDI [ETKIN SEGILMEDI

ETKINLESTIRME
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Dizin |Ad/Segim Sabit Hizlarla Motor Pot Cift PID Seti Cift PID Setive  |E-Baypas Manuel E-Clipse
Dahili Sabit Hizlar Kontrol (sadece
Z U tipi)
9902 |UYGULAMA DAHILI MOTORPOT |Cift PID CIFTPID ve E-BAYPAS MANUEL E-
MAKROSU gAA'\éIiI'ArPLAWCI SABIT HIZLAR KONTROL CLIPSE
1001 |EXT1 KOMUTLARI _ [DI1 DI DI1 DI DI SECILMEDI _ |ILETISIM
1002 |EXT2 KOMUTLARI [SECILMEDI DI DI1 DI DI SECILMEDI  [ILETISIM
1102 EXT1/EXT2 SEC EXT1 EXT1 EXT1 DI2 EXT1 EXT1 EXT1
1103 |REF1 SEC TUS TAKIMI DI4U, 5D Al1l Al1 Al1 Al1l Al1
1106 |REF2 SEC Al2 PID1OUT PID1OUT PID1OUT PID1OUT Al2 PID1OUT
1201 [SABIT HIZ SEC TIMER1 DI3 SECILMEDI  [DW4,5 SECILMEDI  [SECILMEDI EEIQH_M
1401 ROLE CIKISI 1 BASLADI BASLADI BASLADI HAZIR BASLADI HAZIR HAZIR
1601 |CALISMA IZNI DI2 DI2 DI2 SECILMEDI D2 SECILMEDI__ |ILETISIM
1608 |BASLATMA IZNI 1 D4 Dl4 Di4 SECILMEDI SECILMEDI _ [SECILMEDI _[ILETISIM
1609 |[BASLATMAIZNI2 [DI5 SECILMEDI  [DI5 SECILMEDI SECILMEDI  [SECILMEDI EEIQH_M
2007 |MINIMUM FREK 0,0Hz 0,0Hz 0,0 Hz 0,0Hz 0,0Hz 0,0 Hz 0,0Hz
2101 |BASLATMA SCAN SCAN SCAN SCAN SCAN SCAN SCAN
FONKSIYONU START START START START START START START
2108 |BASLATMA YASAGI [KAPALI KAPALI KAPALI ACIK KAPALI KAPALI KAPALI
2202 |HIZLANMA RAMP 1 |300s 300s 300s 300s 300s 300s 300s
2203 |YAVASLAMA RAMP 1|30,0 s 30,0s 30,0s 30,0s 30,0s 30,0s 30,0s
3415 |SINYAL 3 PAR TORK TORK Al1 Al1 Al1 SECILMEDI  |Al1
3416 |SINYAL 3 MIN -200,0% -200,0% -100,0% -100,0% -100,0% 0 -100,0%
3417 |SINYAL 3 MAKS 200,0% 200,0% 100,0% 100,0% 100,0% 0 100,0%
3419 [CIKIS 3 DSP BIRIMI [% % mA mA mA BIRIMSIZ mA
3420 |CIKIS 3 MIN -200,0% -200,0% 0,0mA 00mA 0,0mA 0,0 00mA
3421 |CIKIS 3 MAKS 200,0% 200,0% 20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA 0,0 20,0 mA
3601 |ZAMANLAYICI IZNI |DI1 SEGILMEDI  |SECILMEDI SEGILMEDI SEGILMEDI  |SEGILMEDI ES?ILM
3622 |YUKSELTME SEC DI3 SECILMEDI SECILMEDI SEGILMEDI SECILMEDI SECILMEDI EE?JLM
3626 |ZAMANLAYICI 1 SRC ((B+P3+P2+P1) SEGILMEDI SEGILMEDI SEGILMEDI SEGILMEDI SEGILMEDI EEIQiLM
4005 |HATA DEGERI HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR
GECERSIZ
4010 |AYAR NOKTASI SEC |Al1 TUS TAKIMI | DAHILI DAHILI TUS TAKIMI Al %\JEIMI
4011 |DAHILI AYAR 40,0% 40,0% 50,0% 50,0% 40,0% 40,0% 40,0%
NOKTASI
4027 |PID 1 PAR SET SET1 SET1 DI3 DI3 SET1 SET 1 SET 1
4110 |AYAR NOKTASI SEC |Al1 TUS TAKIMI | DAHILI DAHILI TUS TAKIMI A1 %lAJI%MI
4111 DAHILI AYAR 40,0% 40,0% 100,0% 100,0% 40,0% 40,0% 40,0%
NOKTASI
5303 |EFBBAUD HIZI 9,6 kbis 9,6 kbis 9,6 kb/s 9,6 kbls 9,6 kbis 9,6 kb/s 76,8 kbl/s
5304 |EFB PARITESI 8 HICBIRI 1 8 HICBIRI 1 8 HICBIRI 1 8 HICBIRI 1 8 HICBIRI 1 8 HICBIRI 1 8E1
5305 |EFB KONTROL ABB SUR ABB SUR ABB SUR ABB SUR ABB SUR ABB SUR DCU
PROFILI LiM LiM LiM LiM LiM LiM PROFILI
8109 1) BASLATMA FREK 1 [60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz
8110 D BASLATMA FREK 2 [60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz
8111 1 [BASLATMA FREK 3 [60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz
8123 |PFA SEGILMEDI SEGILMEDI  |SEGILMEDI SEGILMEDI SEGILMEDI  |SECILMEDI SE?ILM
ETKINLESTIRME ED

1) Varsayilan deger suriicu tipine baghdir. E: 50 Hz, U: 60 Hz.
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Kisa parametre goriinimunde gergek sinyaller

Kisa parametre goriiniimiinde gercek sinyaller

Hayir. Ad/Deger Aciklama
04 HATA GEGMISI Hata gegmisi (salt okunur)
0401 SON HATA En son hatanin kodu. Kodlar igin, ACS320 Kullanim 1=1

Kilavuzu'nda (3AUA0000062599 [Ingilizce]) Hata izleme
bélimine bakin. 0 = Hata gegmisi bos (panel ekraninda =
KAYIT YOK).

Kisa parametre goriinimiinde parametreler

Kisa parametre goriiniimiinde parametreler

Hayir. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq
11 REFERANS Panel referans tipi, harici kontrol yeri segimi ve harici
SEGIMIi referans kaynak ve limitleri

1105 REF1 MAKS Harici referans REF1 igin maksimum degeri tanimlar. E: 50,0 H
Kullanilan kaynak sinyalinin maksimum ayarina karsihk |U: 60,0 Hz
gelir.
0,0...500,0 Hz |Hz olarak maksimum deger. 1104 REF1 MIN parametresi [1 = 0,1 Hz
ile ilgili 6rnek igin, bkz. ACS320 Kullanim Kilavuzu
(3AUA0000062599 [ingilizce])).
12 SABIT HIZLAR Sabit hiz (slirlict ¢ikis frekansi) segimi ve degerleri.
Varsayilan sabit hiz se¢imi DI3 dijital girisi kullanilarak
yapilir. 1 = DI etkin, 0 = DI etkin degil.
DI3|Calistirma

0 |Sabit hiz yok

1 11202 SABIT HIZ 1 parametresiyle tanimlanan hiz
Daha fazla bilgi i¢in, ACS320Kullanim Kilavuzu

(B3AUA0000062599 [Ingilizce]), Program 6zellikleri
bolumu, Sabit hizlar basligina bakin.

1202 SABITHIZ 1 Sabit suriicu gikig frekansi 1'i tanimlar. E: 5,0 Hz
U: 6,0 Hz
0,0...500,0 Hz [Hz olarak ¢ikis frekansi. 1=0,1Hz
1203 SABITHIZ 2 Sabit suriicl gikis frekansi 2'yi tanimlar. E: 10,0 Hz
U: 12,0 Hz
0,0...500,0 Hz [Hz olarak ¢ikis frekansi. 1=0,1Hz
1204 SABITHIZ3 Sabit suricu ¢ikis frekansi 3'G tanimlar. E: 15,0 Hz
U: 18,0 Hz
0,0...500,0 Hz [Hz olarak ¢ikis frekansi. 1=0,1Hz
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Kisa parametre goriiniimiinde parametreler

Hayir. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq
13 ANALOG Analog giris sinyalini isleme
GIRISLER
1301  MINIMUM Al1  |Al1 analog girisi igin minimum mA/(V) sinyaline karsilik  |1,0%
gelen minimum % degerini tanimlar. Deg@er referans
olarak kullanildiginda, referans minimum ayarina karsilk
gelir.
0...20 mA £ 0...100%
4...20 mA 2 20...100%
-10...10 mA £ -50...50%
Ornek: Al1 harici referans REF1 igin kaynak olarak
secilmisse, bu deder 1104 REF1 MIN parametresinin
degerine karsilik gelir.
Not: MINIMUM Al1 degeri, MAKSIMUM Al degerini
gecmemelidir.
-100,0... Tam sinyal araliginin ylzdesi cinsinden deger. 1=0,1%
100,0% Ornek: Analog giris minimum degeri 4 mA ise, 0...20 mA
araliginin ylzde degeri:
(4 mA /20 mA) - %100 = %20
14 ROLE GIKISLARI |Réle gikisi ve role isletme gecikmeleri ile gésterilen
durum bilgileri. Daha fazla bilgi igin, ACS320 Kullanim
Kilavuzu'nda (3AUA0000062599 [Ingilizce]) Gercek
sinyaller ve parametreler bolimune bakin.
1401 ROLE CIKIS 1 |RO1 réle gikisi lizerinden gdsterilecek siiriicli durumunu |HAZIR
secer. Durum ayari kargiladiginda réleye akim génderilir.
SECILMEDI Kullaniimaz 0
HAZIR isletmeye hazir: Calisma izni sinyali acik, hata yok, besleme |1
gerilimi makul bir aralikta ve acil durdurma sinyali kapal.
CALISTIRMA |Calisiyor: Baslatma sinyali agik, Calisma izni sinyali agik, |2
etkin hata yok.
HATA(-1) Ters cevrilmis hata. Hatali bir agma isleminde réleye 3
giden akim kesilir.
16 SISTEM . Parametre gorinimu, Calisma izni, parametre kilidi vb.
KONTROLLERI
1611  PARAMETRE |Parametre gérinimind, yani kontrol panelinde hangi KISA =~ .
GORUNUMU  |parametrelerin gdsterilecegini seger. GORUNUM
FLASHDROP |FlashDrop parametre listesini gosterir. Kisa parametre 1
listesini icermez. FlashDrop cihazi tarafindan saklanan
parametreler gorilebilir degildir.
FlashDrop parametre degerleri, 9902 UYGULAMA
MAKROSU parametresinin 31 (YUK FD SET) olarak
ayarlanmasiyla etkinlestirilir.
KISA Sadece bu tabloda listelenen sinyalleri ve parametreleri |2
GORUNUM gosterir.
UZUN Tum sinyal ve parametreleri gésterir. ACS320 Kullanim |3
GORUNUM Kilavuzu'nda (3AUA0000062599 [Ingilizce]) Gergek
sinyaller ve parametreler bolimune bakin.
20 LIMITLER Siirlicti calisma limitleri
2008 MAKS Sirlclnin ¢ikis frekansinin maksimum limitini tanimlar. | E: 50,0 Hz
FREKANS U: 60,0 Hz
0,0...500,0 Hz |Maksimum frekans 1=0,1Hz
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Kisa parametre goriiniimiinde parametreler

Hayir. Ad/Deger

21
CALISTIRMA/DURDU
RMA

Aciklama
Motor galistirma ve durdurma modlari

Def/FbEq

2102 DURDURMA
FONKSIYONU

Motor durdurma fonksiyonunu seger.

SERBEST

SERBEST

Motor gu¢ beslemesinin kesilmesiyle durdurma. Motor
serbest durus yapar.

1

RAMPA

Rampa boyunca durma. Bkz. 22 HIZ/YAV parametre grubu.

2

22 HIZIYAV

Hizlanma ve yavasglama streleri

2202 HIZLANMA
RAMP 1

Hizlanma siresi 1'i; yani hizi sifirdan 2008 MAKS
FREKANSparametresi tarafindan tanimlanan hiza
cikarmak icin gereken sureyi tanimlar.

» Eger hiz referansi ayarlanmis hizlanma oranindan
daha hizh bir sekilde artarsa, motor devri hizlanma
oranini takip eder.

» Eger hiz referansi ayarlanmis hizlanma oranindan
daha yavas bir sekilde artarsa, motor devri referans
sinyalini takip eder.

» Eger hizlanma suresi ¢ok kisa ayarlanmigsa suricu,
sUriict galigma limitlerinin digina gikmamak igin
otomatik olarak hizlanmayi uzatir.

Gergek hizlanma siiresi, 2204 RAMPA SEKLI 1

parametresinin ayarina baghdir.

50s

0,0...1800,0 s

Zaman

1=0,1s

2203 YAVASLAMA
RAMP 1

Yavaslama suresi 1'; yani hizi sifirdan 2008 MAKS
FREKANS parametresiyle tanimlanan degerden sifira
disurmek igin gereken sureyi tanimlar.

» Eger hiz referansi ayarlanmis yavaglama oranindan
daha yavas bir sekilde azalirsa, motor devri referans
sinyalini takip eder.

» Eger referans ayarlanmis yavaslama oranindan daha
hizh bir sekilde degisirse, motor devri yavaslama
oranini takip eder.

« Eger yavaslama suresi ¢cok kisa ayarlanmigsa surlcd,
suriict gahistirma limitlerinin disina gtkmamak igin
otomatik olarak yavaslamayi uzatir.

Yiksek ataletli bir uygulama igin kisa yavaslama suresi

gerektiginde, ACS320'nin fren direnci ile

donatilamayacagi unutulmamahdir.

Gercek yavaglama siiresi, 2204 RAMPA SEKLI 1

parametresinin ayarina baghdir.

50s

0,0...1800,0 s

Zaman

1=01s

99 BASLAMA
VERILERI

Dil secimi. Motor devreye alma verisinin tanimlanmasi.

9901 DIL

Gelismis kontrol panelinde kullanilan ekran dilini seger.

ENGLISH

ENGLISH

ingiliz Ingilizcesi

0

ENGLISH (AM)

Amerikan ingilizcesi

DEUTSCH

Almanca

ITALIANO

italyanca

ESPANOL

ispanyolca

1
2
3
4
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Kisa parametre goriiniimiinde parametreler

Hayir. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq
PORTUGUES |Portekizce 5
NEDERLANDS |Felemenkge 6
FRANCAIS Fransizca 7
DANSK Danca 8
SUOMI Fince 9
SVENSKA isvegce 10
RUSSKI Rusca 11
POLSKI Lehge 12
TURKGE Tirkge 13
CZECH Cekge 14
MAGYAR Macarca 15
ELLINIKA Yunanca 16
CHINESE Cince 17

9902 UYGULAMA Uygulama makrosunu seger. ACS320 Kullanim HVAC
MAKROSU Kilavuzu'nda (3AUA0000062599 [ingilizce]), Uygulama | VARSAYILAN

makrolar! bélimune bakin. DEGERI
HVAC Bu makro ACS320 icin fabrika varsayilan parametre 1
VARSAYILAN |ayarlarini saglar.
DEGERI
Besleme Fani |Besleme faninin temiz hava sagladigi besleme fani 2
uygulamalart igin.
Geri Donus Geri donus faninin havayi tahliye ettidi geri donus fani 3
Fani uygulamalari igin.
Sogutma Kulesi | Sogutma kulesi fani uygulamalari igin. 4
Fani
Kondenser Kondenser ve sivi sogutucu uygulamalari igin. 5
Guglendirme Glglendirme pompasi uygulamalari igin. 6
Pompasi
Pompa Degisimi | Pompa ve fan degisimi (PFA) uygulamalari igin. 7
Dahili Dahili zamanlayicinin motoru calistirdigi ve durdurdugu |8
Zamanlayici uygulamalar igin.
Sabit Hizlarla | Dahili zamanlayiciya gore iki sabit hiz arasinda (sabit hiz {9
Dahili 1 ve 2) zamanlayici tahrikli tavan vantilatoéri (PRV) gibi
Zamanlayici uygulamalar igin.
Motor Pot Hiz referansinin dijital girisler (D14 ve DI5) ile kontrol 10
edilmesi gereken uygulamalar icin. Dijital giris 4
etkinlestirilirek hiz referansi artar, dijital giris 5
etkinlestirilerek hiz referansi azalir. Her iki dijital giris de
etkin veya etkin degilse, referansta degisiklik olmaz.
Cift PID Seti Dijital giris 3 (DI3) etkinlestirildiginde islem PID kontrol6ri |11
ayar noktasinin baska bir degere degistigi ikili ayar
noktasi PID uygulamalari igin.
Gift PID Seti ve | Dijital girigler kullanilarak iki ayar noktasi arasinda 12
Sabit Hizlar degisen 2 sabit hizli etkin PID ve PID uygulamalari igin.
E-Baypas Bu makro ACS320 icin esdeder ACH550 E-Baypas 13

fabrika varsayilan parametre ayarlarini saglar. (ACS320
fiziksel olarak E-Baypas ile uyumlu degildir.)
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Kisa parametre goriiniimiinde parametreler

Hayir. Ad/Deger Aciklama Def/lFbEq
Manuel Kontrol |Otomatik kontrol olmadan sadece kontrol paneli ile 14
suriicu kontrolu igin.
E-Clipse Bu makro ACS320 i¢in esdeger ACH550 E-Clipse fabrika |15
varsaylilan parametre ayarlarini saglar. (ACS320 E-Clipse
ile uyumlu degildir.)
YUK FD SET  |FlashDrop dosyaslyla tanimlanan FlashDrop parametre |31
degerleri. Parametre gériinimd, 1611 PARAMETRE
GORUNUMU parametresi tarafindan belirlenir.
FlashDrop, parametrelerin gliciin kesik oldugu surtculere
hizl bir sekilde kopyalanmasi igin istege bagl bir
cihazdir. FlashDrop parametre listesinin kolayca
ozellestiriimesini saglar, 6rnegin segilen parametreler
gizlenebilir. Daha fazla bilgi i¢in, bkz. MFDT-01
FlashDrop kullanim kilavuzu (3AFE68591074 [Ingilizce]).
KULLANICI S1 |Kullanima sunulmak lzere yiiklenen Kullanici 1 makrosu. [0
YUKLEME YUlklemeden dnce saklanmig parametre ayarlari ve motor
modelinin uygulama igin uygun olup olmadigini kontrol edin.
KULLANICI S1 [Kullanici 1 makrosunu kaydeder. Mevcut parametre -1
KAYDETME ayarlarini ve motor modelini saklar.
KULLANICI S2 |Kullanima sunulmak Uzere yiiklenen Kullanici 2 makrosu.  |-2
YUKLEME YUlklemeden dnce saklanmig parametre ayarlari ve motor
modelinin uygulama igin uygun olup olmadigini kontrol edin.
KULLANICI S2 |Kullanici 2 makrosunu kaydeder. Mevcut parametre -3
KAYDETME ayarlarini ve motor modelini saklar.
9905 MOTOR NOM |Nominal motor gerilimini tanimlar. Motor gli¢ plakasindaki |200 V
GER degere esit olmalidir. Slrlicl, motoru giris besleme birimler:
geriliminden daha yiiksek bir gerilimle besleyemez. 230V
Cikis gerilimi, nominal motor gerilimi tarafindan sinirlanmaz, |400 V
lineer olarak giris gerilimi degerine yUkseltilir. E birimler:
e 400V
1kig gerilimi
Cikis g 400 V
Girig gerilimi - — — U birimler:
460 V
99051 —
\
\ -
9907 » Cikig frekansi
UYARI! Motoru, nominal motor geriliminden daha
ylksek bir gerilim seviyesine sahip bir besleme
hattina bagli olan bir surticliye kesinlikle baglamayin.
UYARI! Motor izolasyonundaki gerginlik stirlicti besleme
gerilimine baglidir. Bu ayni zamanda, motor gerilim nominal
degerinin surtcinin nominal degerinden ve suriiclnin
besleme geriliminden dustk oldugu durumlar icin de
gecerlidir. RMS gerilimi striiciiniin maksimum frekansi
(2008 parametresi) motor nominal frekansina ayarlanarak
motor nominal gerilimi ile sinirlanabilir.
115...345V Gerilim. 1=1V
(200 V birimler) | Not: Motor izolasyonundaki gerginlik her zaman siiriicii
200...600 V (400 | besleme gerilimine baglidir. Bu ayni zamanda, motor
V E birimler) gerilim nominal de@erinin strlctinin nominal dederinden

230...690V (400
V U birimler)

ve surlicunln beslemesinden dusuk oldugu durum igin de
gegcerlidir.
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Kisa parametre goriiniimiinde parametreler

Hayir. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq
9906 MOTOR NOM |Nominal motor akimini tanimlar. Motor gii¢ plakasindaki |/
AKIMI degere esit olmalidir.
0,2..2,0- I,y |Akim 1=0,1A
9907 MOTOR NOM |Nominal motor frekansini, yani, ¢ikis geriliminin motor E: 50,0 Hz
FREK nominal gerilimine esit oldugu frekansi tanimlar: U: 60,0 Hz
Alan zayiflama noktasi = Nom. frekans - Besleme gerilimi
/ Motor nom. gerilimi
10,0...500,0 Hz | Frekans 1=0,1Hz
9908 MOTOR NOM |Nominal motor devrini tanimlar. Motor gii¢ plakasindaki | Tipe gore
DEVRI degere esit olmalidir. degisir
50...18000 rpm |Devir 1=1rpm
9909 MOTOR NOM |Nominal motor giiciinii tanimlar. Motor gu¢ plakasindaki |Py
GUCU degere esit olmalidir.
0,2..3,0 - Py Gug 1=0,1kwW/
kw 0,1 hp
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7. Teknik veriler

Degerler, tip ve gerilim degerleri (Kuzey Amerika pazari igin)
Tip Giris 9 Girig ?
%5
bobin ile

ACS320- Iy I I'io In
xxu ! A A A A

1 faz Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)

01U-02A4-2 6,1 4,5 2,3 2,4 4,0 0,37 0,5 RO
01U-04A7-2 1 8,1 4,5 4,7 7,9 0,75 1 R1
01U-06A7-2 16 1 6,5 6,7 11,4 1,1 1,5 R1
01U-07A5-2 17 12 7,2 7,5 12,6 1,5 2 R2
01U-09A8-2 21 15 9,4 9,8 16,5 2,2 3 R2
3 faz Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)

03U-02A6-2 4,7 2,6 2,4 2,6 4,2 0,37 0,5 RO
03U-03A9-2 6,7 3,6 3,5 3,9 6,1 0,55 0,75 RO
03U-05A2-2 8,4 4,8 4,7 5,2 8,2 0,75 1 R1
03U-07A4-2 13 7,2 6,7 7,4 11,7 1,1 1,5 R1
03U-08A3-2 13 8,2 7,5 8,3 13,1 1,5 2 R1
03U-10A8-2 16 1 9,8 10,8 17,2 2,2 3 R2
03U-14A6-2 24 14 13,3 14,6 23,3 3 3 R2
03U-19A4-2 27 18 17,6 19,4 30,8 4 5 R2
03U-26A8-2 45 27 24,4 26,8 42,7 5,5 7,5 R3
03U-34A1-2 55 34 31,0 34,1 54,3 7,5 10 R4
03U-50A8-2 76 47 46,2 50,8 80,9 11,0 15 R4
3 faz Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V) %

03U-01A2-4 2,2 1,1 1,1 1,2 2,1 0,37 0,5 RO
03U-01A9-4 3,6 1,8 1,7 1,9 3,3 0,55 0,75 RO
03U-02A4-4 41 2,3 2,2 2,4 4,2 0,75 1 R1
03U-03A3-4 6,0 3,1 3,0 3,3 5,8 1,1 1,5 R1
03U-04A1-4 6,9 3,5 3,7 4,1 7,2 1,5 2 R1
03U-05A6-4 10 4,8 5,1 5,6 9,8 2,2 3 R1
03U-07A3-4 12 6,1 6,6 7,3 12,8 3 3 R1
03U-08A8-4 14 7,7 8,0 8,8 15,4 4 5 R1
03U-12A5-4 19 11 11,4 12,5 21,9 5,5 7,5 R3
03U-15A6-4 22 12 14,2 15,6 27,3 7,5 10 R3
03U-23A1-4 31 18 21,0 231 40,4 11 15 R3
03U-31A0-4 52 25 28,2 31 54,3 15 20 R4
03U-38A0-4 61 32 34,5 38 66,5 18,5 25 R4
03U-44A0-4 67 38 40,0 44 77,0 22,0 30 R4

00578903.xls J

) U = EMC filtresi bagl degil (plastik EMC filtresi vidasi takili), ABD parametreleri

2) Giris akimi besleme sebekesi, hat endiiktansi ve motor yiikiine baghdir.
%S5 bobin ile degerler ABB CHK-xx veya tipik %5 bobinlerle karsilanabilir.
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Degerler, tip ve gerilim degerleri (Avrupa pazari igin)

0 A A A A A D

3 faz Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V

03E-01A2-4 2,2 1.1 1.1 1,2 21 0,37 0,5 RO
03E-01A9-4 3,6 1,8 1,7 1,9 3,3 0,55 0,75 RO
03E-02A4-4 4,1 2,3 2,2 2,4 4,2 0,75 1 R1
03E-03A3-4 6,0 3,1 3,0 3,3 5,8 1,1 1,5 R1
03E-04A1-4 6,9 3,5 3,7 4.1 7,2 1,5 2 R1
03E-05A6-4 10 4,8 5,1 5,6 9,8 2,2 3 R1
03E-07A3-4 12 6,1 6,6 7,3 12,8 3 3 R1
03E-08A8-4 14 7,7 8,0 8,8 15,4 4 5 R1
00578903.xIs J

1) E= EMC filtresi bagli, (metal EMC filtresi vidasi takili)

2) Girig akimi besleme sebekesi, hat enduktansi ve motor yukine baglhdir.
%5 bobin ile degerler ABB CHK-xx veya tipik %5 bobinlerle karsilanabilir.

Tanimlar

N +40 °C (104 °F) ortam sicakliginda surekli rms giris deg@eri (kablolarin ve
sigortalarin boyutlandiriimasi igin).

I p Maksimum +50 °C (122 °F) ortam sicakliginda surekli ¢ikis akimi. 10% her on
dakikada bir dakika boyunca asir yiiklenebilme.

by +40 °C (104 °F) ortam sicakliinda maksimum surekli ¢ikis akimi. Asiri
yuklenme yok, 50 °C'ye (122 °F) kadar her 1 °C i¢in %1 deger kaybr.

bmax maksimum anlik ¢ikis akimi. Baglatma sirasinda on dakikada bir iki saniye ya da
surtict sicaklig izin verdigi surece.

Py tipik motor giict. Kilowatt glic nominal degerleri IEC 4 kutuplu motorlarin gogunda
gegerlidir. Kilowatt glic nominal degerleri NEMA 4 kutuplu motorlarin gogunda
gecerlidir.

RO...R4 ACS320, RO...R4 kasa boyutlarinda Uretiimektedir. Sadece belirli kasa boyutlar ile
ilgili baz talimatlar ve diger bilgiler sz konusu kasa boyutunun simgesiyle (R0...R4)
isaretlenmistir.
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Boyutlandirma

Sirtcu boyutlandirmasi, nominal motor akimi ve gtictine baglidir. Tabloda belirtilen
nominal motor glicline ulagmak igin, stricinidn nominal akimi nominal motor
akimindan yiksek veya ona esit olmasi gerekir. Ayrica suriciiniin nominal gucd,
karsilastirilan nominal motor glicline esit veya daha ylksek olmaldir. Giig nominal
degerleri, bir gerilim araliginda degisik besleme gerilimi seviyeleri igin aynidir.

Not 1: izin verilen maksimum motor mili glicii 1,5 - Py ile sinirlandiriimigtir. Eger
limitin Gzerine ¢ikilirsa, motor torku ve akim otomatik olarak sinirlandirilacaktir.
Fonksiyon surliclinin giris kbprusuni asir yiklemeye karsi korur.

Not 2: Degerlerl,y icin 40 °C (104 °F) ve I p icin 50 °C (122 °F) ortam sicakligi icin
gecerlidir.

Cok motorlu sistemlerde, sirlclniin ¢ikis akimi, tim motorlarin giris akimlarinin
Olgulen toplamina esit veya bundan buyuk olmalidir. Bagimsiz motor asiri yiuk
korumasi gerekir.

Deger kaybi

Deger kaybi hakkinda bilgi igin, ACS320 Kullanim Kilavuzu (3AUA0000062599
[ingilizce)), Teknik veriler bélimiinde Deger kaybi bagligina bakin.
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Gug¢ kablosu boyutlari ve sigortalar

Not: Bu tabloya gore giris gli¢ kablosu segildiginde biytiik sigortalar
kullaniimamalidir.

Tip Sigortalar Kablolardaki bakir iletkeni boyutu
ACS320- gG UL Sinifi Besleme Motor PE

~ IEC60269 TveyaCC?  (U1,V1, W1) (U2, V2, W2)
x=Eu" A A mm? mm2 AWG mm?2 AWG

1 faz Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)

01x-02A4-2 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14
01x-04A7-2 16 20 2,5 14 0,75 18 2,5 14
01x-06A7-2 | 16/20°) 25 2,5 10 1,5 14 2,5 10
01x-07A5-2 | 20/25% 30 2,5 10 1,5 14 2,5 10
01x-09A8-2 | 25/35% 35 6 10 2,5 12 6 10

3 faz Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)

03x-02A6-2 10 10 2,5 14 1,5 14 2,5 14
03x-03A9-2 10 10 2,5 14 1,5 14 2,5 14
03x-05A2-2 10 15 2,5 14 1,5 14 2,5 14
03x-07A4-2 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12
03x-08A3-2 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12
03x-10A8-2 16 20 2,5 12 2,5 12 2,5 12
03x-14A6-2 25 30 6,0 10 6 10 6,0 10
03x-19A4-2 25 35 6,0 10 6 10 6,0 10
03x-26A8-2 63 60 10,0 8 10 8 10,0 8
03x-34A1-2 80 80 16,0 6 16 6 16,0 6
03x-50A8-2 100 100 25,0 2 25 2 16,0 4

3 faz Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 10 10 2,5 14 1,5 14 2,5 14
03x-01A9-4 10 10 2,5 14 1,5 14 2,5 14
03x-02A4-4 10 10 2,5 14 1,5 14 2,5 14
03x-03A3-4 10 10 2,5 12 1,5 14 2,5 12
03x-04A1-4 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12
03x-05A6-4 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12
03x-07A3-4 16 20 2,5 12 1,5 14 2,5 12
03x-08A8-4 20 25 2,5 12 2,5 12 2,5 12
03x-12A5-4 25 30 6,0 10 6 10 6,0 10
03x-15A6-4 35 35 6,0 8 6 8 6,0 8
03x-23A1-4 50 50 10,0 8 10 8 10,0 8
03x-31A0-4 80 80 16,0 6 16 6 16,0 6
03x-38A0-4 100 100 25,0 4 16 4 16,0 4
03x-44A0-4 100 100 25,0 4 25 4 16,0 4

00578903 .xIs J

) E= EMC filtresi bagli, (metal EMC filtresi vidasi takili)
U = EMC filtresi bagli degil (plastik EMC filtresi vidasi takili), ABD parametreleri

2) 600 V
3) Eger %50 asin yuk kapasitesi gerekiyorsa, daha bliytik olan sigortayi kullanin.
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UL kontrol listesi
Sdrucudeki UL igareti, UL gereksinimlerini karsiladigini belirtir.

Elektrik kurulumu hakkinda bu kilavuzda verilen basliklara ya da asagida tanimlanan
sekilde ACS320 Kullanim Kilavuzu'na (3AUA0000062599 [Ingilizce]) bakin.

Giris giicii baglantisi — Bkz. ACS320 Kullanim Kilavuzu, Teknik veriler bdlimdi,
Elektrik sebekesi ézellikleri bagligi.

Cihazin sokiilmesi (kesme araglari) — Bkz. ACS320 Kullanim Kilavuzu, Elektrik
kurulumunun planlanmasi bolimU, Besleme kesme cihazinin (kesme araci) segilmesi
bashg.

Ortam kosullari — Sirtciler, 1sitmali ve kontrolli kapali mekanlarda kullanim igin
tasarlanmistir. Belirli sinirlar igin, bkz. ACS320 Kullanim Kilavuzu, Teknik veriler
bolimi, Ortam kosullar bashgr.

Giris kablosu sigortalari — ABD'de kurulum igin, dal devresi korumasi, Ulusal
Elektrik Yasasi (NEC) ve tum yurrlikteki yerel yasalarla uygun olarak saglanmalidir.
Bu gereksinimin karsilanmasi igin, Gli¢ kablosu boyutlari ve sigortalar béluma, 40.
sayfada verilen UL sinifi sigortalari kullanin.

Kanada'da gergeklestirilecek kurulumlar igin dal devresi korumasi Kanada Elektrik
Yasalarina ve yururlukteki tim yerel yasalara uygun olarak saglanmalidir. Bu
gereksinimin karsilanmasi igin, Gii¢ kablosu boyutlari ve sigortalar bolimu, 40.
sayfada verilen UL sinifi sigortalari kullanin.

Giic kablosu sec¢imi — Bkz. ACS320 Kullanim Kilavuzu, Elektrik kurulumunun
planlanmasi bolimu, Gii¢ kablolarinin segilmesi baghigi.

Gii¢ kablosu baglantilari — Baglanti semasi ve sikma momentleri igin, bkz. bdlim
Gli¢ kablolarinin baglanmasi sayfa 14.

Asin yiik korumasi — Siirlicl, Ulusal Elektrik Yasasina (US) uygun olarak asiri yik
korumasi saglamaktadir.



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000062599&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch 
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Daha fazla bilgi

Uriin ve servis ile ilgili sorular

Uriin ile ilgili her tarlt sorunuzu, s6z konusu Unitenin tip kodu ve seri numarasi ile
birlikte yerel ABB temsilcinize yoneltin. ABB satis, destek ve servis noktalarinin
listesine www.abb.com/drives adresindeki Sales, Support and Service Network
(Satig, Destek ve Servis agi) baglantisindan ulasabilirsiniz.

Uriin egitimi
ABB Uriin egitimi hakkinda bilgi almak igin, www.abb.com/drives adresine gidin ve
Training courses (Egitim programlari) baglantisini segin.

ABB Sdrucu kilavuzlari hakkinda geri bildirimde bulunulmasi

Kilavuzlarimiz hakkindaki yorumlarinizi bekliyoruz. www.abb.com/drives adresine
gidin ve Document Library — Manuals feedback form (LV AC drives) (Belge
Kuatiphanesi — Kilavuz geri bildirim formu (LV AC surlculeri)) se¢genegini segin.

Internet'teki Belge kitiphanesi

Kilavuzlari ve diger urin belgelerini PDF formatinda Internet'te bulabilirsiniz.
www.abb.com/drives adresine gidin ve Document Library (Belge Kitliphanesi)
segenegini secin. Kutliphaneyi tarayabilir veya arama alanina bir belge kodu gibi
secim kriterleri girebilirsiniz.



http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives

Bizimle iletisim kurun

ABB Elektrik San. A.S.

Otomasyon Uriinleri

Organize Sanayi Bolgesi

2. Cad. No: 16 Yukari Dudullu

81260 Umraniye - ISTANBUL

Tel (216) 528 22 00

Faks (216) 365 29 45

Internet  www.abb.com/motors&drives

Inuad 24714

Q0012471460

Power and productivity
for a better world™
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