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Kayttoopasluettelo

Taajuusmuuttajan kayttéoppaat Koodi Koodi

(englanninkielinen) (suomenkielinen)
ACS320 short form user’s manual 3AUA0000086933 3AUA0000124710
ACS320 user’s manual 3AUA0000062599

Lisdvarusteoppaat ja ohjeet
MFDT-01 FlashDrop user’s manual 3AFE68591074
MREL-01 output relay module user’s manual 3AUA0000035974

MUL1-R1 installation instructions for ACS150, ACS310, 3AFE68642868 3AFE68642868
ACS320, ACS350 and ACS355

MUL1-R3 installation instructions for ACS310, ACS320, 3AFE68643147 3AFE68643147
ACS350 and ACS355

MUL1-R4 installation instructions for ACS310, ACS320, 3AUA0000025916 3AUA0000025916
ACS350 and ACS355

SREA-01 Ethernet adapter module quick start-up guide 3AUA0000042902
SREA-01 Ethernet adapter module user’s manual 3AUA0000042896

Huolto-oppaat

Guide for capacitor reforming in ACS50, ACS55, 3AFE68735190
ACS150, ACS310, ACS350, ACS355, ACS550, ACH550
and R1-R4 OINT-/SINT-boards

Voit hakea oppaita ja muita tuotetietoja Internetistd PDF-muodossa. Katso kohta Internetin asiakirja-arkisto
(Document Library) takakannen sisasivulta. Jos tiettya opasta ei ole saatavilla Internetin asiakirja-arkistossa,
ota yhteyttd ABB:n paikalliseen edustajaan.

Kayttooppaan tehtava

Tassa lyhyessa kayttboppaassa on taajuusmuuttajan asentamisessa ja
kayttoonotossa tarvittavia tietoja.

Tietoja sahkdasennusten suunnittelusta, kaytdsta ohjauspaneelin avulla,
ohjelmatoiminnoista, kenttavaylasta, kaikista kaytettavista signaaleista ja
parametreista, vianmaarityksesta ja huollosta seka teknisia lisatietoja ja mittapiirroksia
on ACS320 Kéyttajan oppaassa (3AUA0000062599, englanninkielinen). Hae opas
Internet-osoitteesta www.abb.com/drives. Valitse Document Library, sy6ta koodi
hakukenttaan ja valitse OK.

Sovellettavuus

Tama opas on tarkoitettu kaytettavaksi ACS320:n ohjelmistoversion 4.03c tai
uudemman version kanssa. Katso parametri 3301 OHJELMAVERSIO luvusta Actual
signals and parameters oppaasta ACS320 Kéyttdjan opas (3AUA0000062599,
englanninkielinen).

3AUA0000124710 Rev. C
Fl
VERSIOPAIVAMAARA: 11.05.2012 © 2012 ABB Oy. Kaikki oikeudet pidatetaan.
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1. Turvaohjeet

Asennus- ja huoltotdiden turvallisuus

Nama varoitukset koskevat kaikkia taajuusmuuttajaan, moottorikaapeliin ja moottoriin
liittyvia toita.

Sahkoturvallisuus

VAROITUS!Seuraavien ohjeiden laiminlydnti saattaa aiheuttaa vakavia fyysisia
vammoja, hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

Vain pateva sahkoéalan ammattilainen saa suorittaa taajuusmuuttajan asennus-
ja huoltotyot.

» Tee kaikki taajuusmuuttajan, moottorikaapelin ja moottorin asennus- ja huoltotyot
jannitteen ollessa katkaistuna. Kun olet katkaissut verkkojannitteen, anna
jannitteen purkautua tasajannitevalipiirin kondensaattoreista vahintaan viiden
minuutin ajan, ennen kuin aloitat tyot.

Varmista aina yleismittarin (impedanssi vahintdan 1 Mohm) avulla, etta
taajuusmuuttajan tulovaiheiden U1, V1 ja W1 ja maan valilla ei ole jannitetta.

+ Al4 kasittele ohjauskaapeleita verkkojannitteen ollessa kytkettyna
taajuusmuuttajaan tai ulkoisiin ohjauspiireihin. Ulkoisesta teholahteesta
sybtetyissd ohjauspiireissa saattaa olla vaarallisia jannitteita, vaikka
verkkojannitettd ei olisikaan kytketty.

+ Al4 tee taajuusmuuttajalle eristysvastusmittausta tai jannitelujuustestia.

» Kytke sisdinen EMC-suodin irti, kun taajuusmuuttajaa asennetaan IT-verkkoon
(maadoittamattomaan tai suurohmisesti [yli 30 ohmia] maadoitettuun verkkoon).
Muussa tapauksessa verkko kytkeytyy maapotentiaaliin taajuusmuuttajan EMC-
suotimen kondensaattorien kautta. Tdma voi aiheuttaa vaaratilanteen tai
vahingoittaa taajuusmuuttajaa. Katso sivu 73. Huomaa: Kun sisdinen EMC-
suodin on kytketty irti, taajuusmuuttaja ei ole EMC-yhteensopiva.

* Kytke sisdinen EMC-suodin irti, kun taajuusmuuttajaa asennetaan
epasymmetrisesti maadoitettuun TN-verkkoon. Muussa tapauksessa
taajuusmuuttaja vioittuu. Katso sivu 73. Huomautus: Kun sisdinen EMC-suodin
on kytketty irti, taajuusmuuttaja ei ole EMC-yhteensopiva.

» Kaikkia taajuusmuuttajaan kytkettyja ELV-piireja (hyvin pieni jannite) on
kaytettava potentiaalintasausvydhykkeella eli alueella, jossa kaikki
samanaikaisesti kosketeltavat johtavat osat on kytketty sahkoisesti niin, ettei
niiden valilla esiinny vaarallista jannitettd. Tama saavutetaan, kun maadoitus on
tehty huolellisesti tehtaalla.
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Huomautus:

» Vaikka moottori olisi pysaytetty, tehoelektroniikan liittimissa U1, V1, W1 ja U2, V2
ja W2 on hengenvaarallinen jannite.

Yleinen turvallisuus

VAROITUS! Seuraavien ohjeiden laiminlyénti saattaa aiheuttaa vakavia
fyysisid vammoja, hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

+ Taajuusmuuttajaa ei saa korjata paikan p&alla. Ala koskaan yrita korjata
vioittunutta laitetta itse, vaan ota yhteys ABB:n paikalliseen edustajaan tai
valtuutettuun huoltoon.

+ Varmista, ettd porauspdlya ei pdase taajuusmuuttajan sisdosiin asennuksen
aikana. Taajuusmuuttaja saattaa vaurioitua tai vioittua, jos sen sisalle paasee
sahkoa johtavaa pdlya.

» Tarkista, ettd taajuusmuuttajan jaahdytys on riittava.

Turvallinen kayttoonotto ja kaytto

Nama varoitukset on tarkoitettu henkildille, jotka suunnittelevat taajuusmuuttajan
kayttda tai kayttéonottoa tai kayttavat taajuusmuuttajaa.

Yleinen turvallisuus

VAROITUS!Seuraavien ohjeiden laiminlydnti saattaa aiheuttaa vakavia fyysisia
vammoja, hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

» Ennen kayton sdatamista ja kayttdonottoa on varmistettava, ettd moottori ja kaikki
kaytettavat laitteet sopivat kaytettavaksi taajuusmuuttajan koko nopeusalueella.
Taajuusmuuttaja voidaan asettaa ohjaamaan moottoria suuremmilla tai
pienemmilld nopeuksilla kuin silloin, kun moottori kytketdan suoraan verkkoon.

» Automaattista viankuittausta ei saa valita kayttdéon, jos vaaratilanteiden
syntyminen on mahdollista. Kun viankuittaustoiminnot valitaan kayttéén, ne
kuittaavat vian ja taajuusmuuttaja jatkaa toimintaa vian kuittauksen jalkeen.

» Moottoria ei saa ohjata AC-kontaktorilla tai erottimella. Moottoria on ohjattava
ohjauspaneelin kaynnistys- ja pysaytyspainikkeilla (& ja tai ulkoisilla
komennoilla (I/O tai kenttéavayla). DC-kondensaattorien latausjaksojen (eli
kaynnistykset kytkemalla jannite) maksimimaara on kaksi minuutissa, ja latauksia
voi olla yhteensé enintdan 15 000.

Huomautus:

+ Jos kaynnistyskomennolle on valittu ulkoinen lahde ja se on PAALLA (ON),
taajuusmuuttaja kaynnistyy heti tulojannitteen katkoksen tai viankuittauksen
jalkeen, jollei taajuusmuuttajan asetuksena ole kaynnistys/pysaytys
pulssiohjauksella.
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Virtaliitinnat ja ohjauskayttoliittymat

Suojavaippa

Analogiatulo 1

ov

Ohjejannite

+10 V DC, enint. 10 mA

Analogiatulo 2

Apujannitelahto
+24 V DC, maks. 200 mA

OHJELMOITAVAT
DIGITAALITULOT

DI5:t4 voidaan kayttaa
myds taajuustulona

Sisaanrakennettu
kenttavayla
(RS-485)

Kolmivaiheinen
virransyotto,
200...480 VAC

1-vaiheinen
200...240 VAC

20 A1 S1
30GND mA<
o

AOI7
GND 08

EMC
VAR

u2
A\
W2

®r

L0

m@ AC-moottori
[

Ohjauspaneeli
(RJ-45)

Modbus RTU
(RS-232)

Analogialaht6
0...20 mA

OHJELMOITAVAT RELE-
JA DIGITAALILAHDOT

Relelahto
250 VAC/30VDC/6A

Digitaali-/taajuuslahto,
PNP transistorityyppi
30V DC, maks. 100 mA

Lahtérelemoduuli
MREL-01

EMC-suotimen
maadoitusruuvi

Varistorin maadoitusruuvi
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Tyyppikilven koodi

Tyyppikoodi siséltaa tietoa taajuusmuuttajan teknisista ominaisuuksista ja
kokoonpanosta. Tyyppikoodi on taajuusmuuttajaan kiinnitetyssa tyyppikilvessa.
Tyyppikoodin ensimmaiset numerot vasemmalta katsottuna kertovat

peruskokoonpanon, esimerkiksi ACS320-03E-08A8-4. Sen jélkeen

luetellaan valitut

lisdvarusteet, erotettuna + merkein, esim. +J404. Tyyppikoodin sisallén selitykset

ovat alla.

ACS320-03X-08A8-4+J404+...

ACS320-tuotesarja |

1-vaiheinen/3-vaiheinen

01 = 1-vaiheinen tulo
03 = 3-vaiheinen tulo

Kokoonpano

E = EMC-suodin on kytketty, taajuus 50 Hz
U = EMC-suodinta ei ole kytketty, taajuus 60 Hz

Lahtovirta

Muodossa xxAy, jossa xx tarkoittaa kokonaislukua ja y kymmenysta,
esim. 08A8 tarkoittaa arvoa 8,8 A.
Lisatietoja on kohdassa Nimellisarvot, tyypit ja jannitteet (Pohjois-Amerikan

Tulojénnitealue

2 = 200...240 VAC
4 = 380...480 VAC

Lisdvarusteet

J404 = ACS-CP-C Basic-ohjauspaneeli 1) 2)

J400 = ACH-CP-B Assistant-ohjauspaneeli

R700 = ACS320 Kayttajan opas (3AUA0000062599, englanninkielinen)
E202 = Pienten yliaaltojen RFI-suodin (saatavana vain Euroopassa)

1) ACS320 on yhteensopiva ohjauspaneeleissa, joissa on seuraavat ohjauspaneelin
ohjelmaversiot. Lisatietoja ohjauspaneelin versiosta ja ohjauspaneelin ohjelmaversiosta on
ACS320 Kéyttdjan oppaan (SAUA0000062599, englanninkielinen) luvussa Ohjauspaneelit,
kohdassa sovellettavuus.

Ohjauspaneelin tyyppi Tyyppikood Ohjauspaneelin Ohjauspaneelin

i versio ohjelmaversio
Basic-ohjauspaneeli 2) ACS-CP-C M tai uudempi 1.13 tai uudempi
Assistant-ohjauspaneeli ACH-CP-B X tai uudempi 2.04 tai uudempi

2) Saatavana vain Pohjois-Amerikassa.
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3. Mekaaninen asennus

Asennus

Tassa oppaassa olevat ohjeet koskevat taajuusmuuttajia, joiden suojausluokka on
IP20. Jotta NEMA 1 -vaatimukset tayttyvat, kayta lisdvarustesarjaa MUL1-R1,
MUL1-R3 tai MUL1-R4, jonka mukana toimitetaan monikieliset asennusohjeet
(3AFE68642868, 3AFE68643147 tai 3AUA0000025916).

Taajuusmuuttajan asentaminen

Asenna taajuusmuuttaja ruuveilla tai DIN-kiskoon sen mukaan, kumpi tapa soveltuu
paremmin.

Jaahdytys vaatii 75 millimetrid vapaata tilaa taajuusmuuttajan yla- ja alapuolella.
Vapaata tilaa ei tarvita sivuilla, joten taajuusmuuttajia voi asentaa vierekkain.

Huomautus: Varmista, ettd porauspdlya ei paase taajuusmuuttajan sisaan
asennusvaiheessa.

Ruuveilla

1. Merkitse kiinnitysreikien paikat esimerkiksi pakkauksesta leikatun asennuspohjan
avulla. Reikien paikat on merkitty myds ACS320 Kayttéjan oppaan
(3AUA0000062599, englanninkielinen) luvun Dimension drawings piirroksiin.
Tarvittavien kiinnitysreikien maara ja paikka riippuu taajuusmuuttajan /
asennustavasta:
a) asennus takaa (runkokoot RO...R4): nelja reikaa
b) asennus sivusta (runkokoot R0...R2): kolme reikaa, joista yksi alareika on

kiinnityslevyssa.
2. Kiinnita ruuvit tai pultit merkittyihin paikkoihin.

@ @ @ .
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3. Aseta taajuusmuuttaja seindssa oleviin ruuveihin.
4. Kirista ruuvit tiukasti seinaan.

®) ©)
- ©
14 ]
DIN-kiskoon

1. Paina taajuusmuuttaja kiinni kiskoon, niin ettd se napsahtaa paikalleen.
Taajuusmuuttaja irrotetaan painamalla taajuusmuuttajan yldosassa olevaa
irrotuskahvaa (1b).
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Kiinnita kiinnityslevyt
1. Kiinnita kiinnityslevy taajuusmuuttajan pohjassa olevaan levyyn toimitukseen
kuuluvilla ruuveilla.

2. Runkokoot RO0...R2: Kiinnita I/O-kiinnityslevy kiinnityslevyyn toimitukseen
kuuluvilla ruuveilla.
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4. Sahkoliitannat

VAROITUS! Tassa luvussa kuvatut tydt saa tehda vain pateva sahkoalan

ammattilainen. Noudata luvussa Turvaohjeet sivulla 5 olevia ohjeita.
Turvaohjeiden noudattamatta jattdminen voi aiheuttaa vakavan vamman tai
hengenvaaran.

Varmista, etta taajuusmuuttaja on kytketty irti verkosta asennuksen ajaksi. Jos
taajuusmuuttaja on kytketty verkkoon, kytke se irti verkosta ja odota
viisi minuuttia.

Yhteensopivuuden tarkistaminen maadoittamattomien IT-
verkkojen ja epasymmetrisesti maadoitettujen TN-
verkkojen kanssa

VAROITUS! Kytke sisdinen EMC-suodin irti, kun taajuusmuuttajaa asennetaan

IT-verkkoon (maadoittamattomaan tai suurohmisesti [yli 30 ohmia]
maadoitettuun verkkoon). Muussa tapauksessa verkko kytkeytyy maapotentiaaliin
taajuusmuuttajan EMC-suotimen kondensaattorien kautta. Tama voi aiheuttaa
vaaratilanteen tai vahingoittaa taajuusmuuttajaa.

Kytke sisdinen EMC-suodin irti, kun taajuusmuuttajaa asennetaan epasymmetrisesti
maadoitettuun TN-verkkoon. Muussa tapauksessa taajuusmuuttaja vioittuu.

1. Maadoittamattomassa IT-verkossa tai epasymmetrisesti maadoitetussa TN-
verkossa sisdanrakennettu EMC-suodin kytketaan irti irrottamalla EMC-ruuvi. 3- /
vaiheisissa U-tyypin taajuusmuuttajissa (tyyppikoodi ACS320-03U-) EMC-ruuvi
on irrotettu tehtaalla ja vaihdettu muoviruuviin.

Huomautus: Koon R4 rungoissa
EMC-ruuvi sijaitsee
W2-litdnnan oikealla puolella.
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Tehokaapeliliitannat

Kytkentdkaavio

Taajuusmuuttaja

TULO LAHTO
PE [UTVIN[WT]  [U2]V2[w2] &)

Muita vaihtoehtoja on |
ACS320 Kéyttajan oppaan PE

(3AUA0000062599 R
englanninkielinen) luvussa "y
Planning the electrical \ !
installation, kohdassa ! \ 3]

L1 L2

(L)

Selecting the supply
disconnecting device
(disconnecting means). 3)

Moottori

L3

1) Maadoita PE-johtimen toinen paa jakokeskuksessa.

2) Kayta erillistda maadoituskaapelia, jos kaapelin suojavaipan johtokyky ei ole riittdva
(pienempi kuin vaihejohtimen johtokyky) kaapelissa, jossa ei ole symmetrista
maadoitusjohdinta. Lisatietoja on ACS320 Kéyttéjén oppaan (3AUA0000062599,
englanninkielinen) luvussa Planning the electrical installation , kohdassa Selecting the
power cables.

3) Yksivaiheisen tehonsyoton kytkentamerkinnat ovat L ja N.

Huomautus:

Ala kayta epasymmetristd moottorikaapelia.

Jos moottorikaapelissa on suojavaipan lisaksi symmetrinen maadoitusjohdin, kytke
maadoitusjohdin maadoitusliittimeen seka taajuusmuuttajan ettd moottorin paassa.

Jos kaytdssa on yksivaiheinen tehonsyo6ttd, kytke syotto liittimiin U1/L ja V1/N.

Veda moottorikaapeli, verkkokaapeli ja ohjauskaapelit erikseen. Lisatietoja on ACS320
Kayttajan oppaan (3AUA0000062599, englanninkielinen) luvussa Planning the electrical
installation , kohdassa Routing the cables.

Moottorikaapelin suojavaipan maadoitus moottorin paassa

Radiotaajuisten hairididen minimointi:

* maadoita kaapeli kiertdmalla suojavaippaa
seuraavasti: punoksen leveys > 1/5 - pituus

* tai maadoita kaapelin suojavaippa 360 astetta
moottorin kytkentakotelon lapiviennissa.



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000062599&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch 
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Liitanndn vaiheet

1. Kiinnitad verkkokaapelin maadoitusjohdin (PE) maadoituskiinnikkeen alle. Kytke
vaihejohtimet liittimiin U1, V1 ja W1. Kayta kiristysmomenttia 0,8 Nm runkokoossa
RO...R2, 1,7 Nm runkokoossa R3 ja 2,5 Nm runkokoossa R4.

2. Kuori moottorikaapelia ja kierrad suojavaippa mahdollisimman lyhyeksi johtimeksi.
Kiinnita kierretty suojavaippa maadoituskiinnikkeen alle. Kytke vaihejohtimet
liittimiin U2, V2 ja W2. Kayta kiristysmomenttia 0,8 Nm runkokoossa RO...R2,
1,7 Nm runkokoossa R3 ja 2,5 Nm runkokoossa R4.

3. Kiinnitad kaapelit mekaanisesti taajuusmuuttajan ulkopuolelle.

(oo”‘o |
= o [

Eo [ ©

SE

= o [d© o

Ho o

& o (I © [ o

Ho [l o
No|S

No &

No & —~

—1
~|
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Ohjauskaapeliliitannat

Oletusarvoiset I/0-ohjauskytkennat

Oletusarvoiset ohjaussignaalien kytkennat riippuvat kaytéssa olevasta
sovellusmakrosta, joka valitaan parametrilla 9902 SOVELLUS-MAKRO.

Oletusmakro on HVAC vakio -makro. Sen avulla muodostetaan yleispatevat I/O-
ohjauskytkennat kolmea vakionopeutta kayttamalla. Parametriarvoina kaytetaan
oletusarvoja, jotka on annettu ACS320 Kaéyttéjan oppaan (3AUA0000062599,
englanninkielinen) luvussa Actual signals and parameters.

Seuraavassa kuvassa on |/O-oletuskytkennat HVAC vakio -ohjausmakroa varten.

X1A
] 1 [SCR Ohjauskaapelin suoja
‘ = _Pi’ 2 |A Ulkoinen ohje: 0...10 V tai 0...20 mA
1...10 kOhFé, = i 3 |GND Analogiatulopiirin maa
il f 4 |+10V |Ohjejannite: +10 V DC, enint. 10 mA
| | 5 |AI2 PID-takaisinkytkentd 0...10 V tai 0...20 mA
enint. 500 ohm | | 6 |GND Analogiatulopiirin maa
7 |AO Lahtotaajuuden arvo: 0...20 mA
|| 8 |GND Analogialdhtopiirin maa
- 9 |+24V |Apujannitelahtd: +24 V DC, enint. 200 mA
10 [GND Apujannitemaa
= 11 |DCOM |Digitaalitulojen yhteinen paluusignaali
- _[12]DI1 Seis (0) / Kay (1)
— {13 [DI2 Ei konfiguroitu
] 14 |DI3 Vakionopeuden valinta i
- —{15|Dl4 |Turvalukitus
e 16 |DI5 Ei konfiguroitu
X1B
17 |ROCOM Relelahto 1
18 |RONC Tehdasasetus: Valmis
&—19 |[RONO
20 |[DOSRC Digitaalilahtd, enint. 100 mA
———&——21 |DOOUT 3?42 Ei vikaa [Vika (-1)]

22 |DOGND

1) Katso parametriryhma 712
VAKIONOPEUDET:

DI3 | Toiminto (parametri)

0 |Nopeus Al1:sta

1 |Nopeus 1 (7202)



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000062599&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000062599&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch 
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Liitidnnan vaiheet
. Irrota suojakansi tydntdmalla kantta kolosta ja liu'uttamalla kansi samalla irti
rungosta.

. Digitaaliset signaalit. Kuori digitaalisignaalikaapelin ulointa eristystad 360 astetta ja
maadoita paljas suojavaippa kiinnikkeen alle.

. Kytke kaapelin johtimet vastaaviin liittimiin. Kiristd momenttiin 0,4 Nm.

. Jos kaytat kaksoissuojattua kaapelia, kierrd myds kaapelin jokaisen parin
maadoitusjohtimet yhteen johtimeksi ja kytke se SCR-liittimeen (liitin 1).

REOTQRQNO © O O
9 10 11 12 13 S\J6J[20 21 22

U 1N W1 V2 W2
R

® ®

. Analogiset signaalit. Kuori analogiasignaalikaapelin ulointa eristysta 360 astetta ja
maadoita paljas suojavaippa kiinnikkeen alle.

. Kytke johtimet oikeisiin liittimiin. Kiristd momenttiin 0,4 Nm.

. Kierra analogiasignaalikaapelin kunkin parin maadoitusjohtimet yhteen ja kytke
nippu liittimeen SCR (liitin 1).

. Kiinnita kaapelit mekaanisesti taajuusmuuttajan ulkopuolelle.

. Liu'uta suojakansi paikalleen.

@ Q

B8 6

5]
! &5

A
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Asennuksen tarkistuslista

Taajuusmuuttajan mekaaninen asennus ja sahkoliitdnnat on tarkistettava ennen
laitteen kayttdonottoa. Kay lista lapi yhdessa toisen henkilén kanssa. Tutustu kohtaan
Turvaohjeet sivulla 5 ennen laitteen kayttoa.

Tarkista seuraavat kohdat
MEKAANINEN ASENNUS

[0 Kayttdympariston olosuhteet ovat hyvaksyttavat. (Lisatietoja on kohdissa Tekniset tiedot:
Losses, cooling data and noise seka Ambient conditions ACS320 Kéayttéjan oppaassa
(3AUA0000062599, englanninkielinen).)

[0 Laite on asennettu oikein tasaiselle, pystysuoralle, syttymatontd materiaalia olevalle
seindlle. (Lisatietoja on kohdassa Mekaaninen asennus sivulla 9 ja ACS320 Kéyttadjan
oppaan (3AUA0000062599, englanninkielinen) kohdassa Mechanical installation.)

Jaahdytysilma paasee virtaamaan vapaasti. (Lisatietoja on Mekaaninen asennus:
Taajuusmuuttajan asentaminen sivulla 9.)

Moottori ja kaytettava laite ovat kayttdvalmiit. (Lisatietoja on kohdissa Sdhkdasennuksen
suunnittelu: Moottorin ja taajuusmuuttajan yhteensopivuuden tarkistus seka Tekniset
tiedot: Motor connection data ACS320 Kéyttéjan oppaassa (3AUA0000062599,
englanninkielinen).)

SAHKOLIITANNAT (Lisatietoja on kohdassa S&hkéliiténnét sivulla 13 ja ACS320 Kéyttédjén
oppaan (3AUA0000062599, englanninkielinen) luvussa Planning the electrical installation.)

[0 Maadoittamattomissa ja epasymmetrisesti maadoitetuissa jarjestelmissa:
Sisaanrakennettu EMC-suodin on kytketty irti. (EMC-ruuvi on irrotettu.)

Kondensaattorit on elvytetty, jos taajuusmuuttaja ei ole ollut kdytéssa yli vuoteen.
Taajuusmuuttaja on maadoitettu oikein.

Syéttéteho vastaa taajuusmuuttajan nimellista tulojannitetta.

Verkkoliitannat U1, V1 ja W1 on tehty oikein ja kiristetty oikealla momentilla.
Sopivat verkkosulakkeet ja erotin on asennettu.

Moottoriliitannat U2, V2 ja W2 on tehty oikein ja kiristetty oikealla momentilla.
Moottorikaapeli, verkkokaapeli ja ohjauskaapelit on vedetty erikseen.

Ulkoiset ohjausliitannat (I/0) on tehty oikein.

Ohituskayttssa on tarkistettava, ettei taajuusmuuttajan lahtoliittimiin voi kytkeytya
verkkojannitetta.

O ODoOooooooano

Suojakansi ja NEMA 1:n suojus ja kytkentékotelo ovat paikoillaan.
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5. Kayttoonotto ja ohjaus 1/O:n
kautta

Taajuusmuuttajan kayttoonotto

C VAROITUS!Kayttodnoton saa suorittaa vain pateva sahkbdalan
ammattilainen.

Kayttdonoton aikana on noudatettava luvun Turvaohjeet sivulla 5 olevia ohjeita.

Taajuusmuuttaja kdynnistyy automaattisesti jannitteen kytkemisen yhteydessa, jos
ulkoinen kay-komento on valittuna ja taajuusmuuttaja on kauko-ohjauksessa.

Varmista, ettd moottorin kaynnistdminen ei aiheuta vaaraa. Kytke kaytettava laite
irti, jos vaara pyorimissuunta voi vaurioittaa kaytettavaa laitetta.

Huomautus: Oletuksena parametriksi 1671 PAR NAYTTO on maéaritetty 2 (LYHYT
NAKYMA), jolloin kaikki oloarvot ja parametrit eivat ole nakyvissa. Jos haluat katsella
kaikkia oloarvoja ja parametreja, maarita parametrin 7677 PAR NAYTTO arvoksi

3 (PITKA NAKYMA).

» Tarkista asennus. Asennuksen tarkistuslista on kohdassa Asennuksen
tarkistuslista sivulla 18.

Se, kuinka taajuusmuuttaja otetaan kayttéon, riippuu kaytdssa olevasta
ohjauspaneelista.

» Jos kaytossa on Basic-ohjauspaneeli, noudata kohdassa Manuaalinen
kayttéonotto sivulla 20 annettuja ohjeita.

» Jos kdytossa on Assistant-ohjauspaneeli, voit kayttaa joko Start-up Assistantia
(lisatietoja on kohdassa Ohjattu kédyttéonotto sivulla 24) tai suorittaa manuaalisen @
kayttdonoton (lisatietoja on kohdassa Manuaalinen kéyttédnotto sivulla 20).

Start-up Assistant sisaltyy vain Assistant-ohjauspaneeliin. Assistant opastaa
kayttajaa tekemaan kaikki olennaiset asetukset. Rajoitetussa kayttéonotossa
taajuusmuuttaja ei anna ohjeita, vaan kayttaja tekee perusasetukset kohdassa
Manuaalinen kéyttédnotto sivulla 20 annettujen ohjeiden mukaan.
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Manuaalinen kayttoonotto

Manuaalisessa kayttéonotossa voidaan kayttda Basic- tai Assistant-ohjauspaneelia.
Seuraavat ohjeet koskevat kumpaakin ohjauspaneelia, mutta nayt6t ovat Basic-
ohjauspaneelin nayttdja, paitsi jos ohje koskee vain Assistant-ohjauspaneelia.

Varmista aluksi, ettd moottorin arvokilven tiedot ovat helposti saatavilla.

JANNITTEEN KYTKENTA

O | Kytke verkkovirta.

Basic-ohjauspaneeli siirtyy ohjaustilaan (Output). REM 0.0 Hz
OUTPUT FwD
Assistant-ohjauspaneeli kysyy, haluatko REM & VALINTA
kaynnistaa Start-up Assistantin. Jos valitset 2%;‘;%’558 kayttaa
%7 . Start-up Assistant ei kaynnisty ja voit assistanttia?
jatkaa kasin tehtavaa kayttdonottoa Basic- 1 =
ohjauspaneelin kayttdonotto-ohjeiden mukaan. POISTU] 00:00 I OK™ |
KAYTTOONOTTOTIETOJEN SYOTTAMINEN (parametriryhma 99)

O | Jos kdytdssa on Assistant-ohjauspaneeli, valitse REM & PAR MUOKKAA ——
kieli. (Basic-ohjauspaneelissa ei ole kielitukea.) 9901 KIELT
Valittavana olevat kielet on lueteltu parametrissa ENGLISH
9901. o]
Ohjeita parametrien maarittdmiseen Assistant- PERUUTAI 00:00 [TALLETA
ohjauspaneelin avulla on ACS320 Kéyttadjan oppaan
(3AUA0000062599, englanninkielinen) Control panels
-luvun kohdassa Assistant control panel.

O | Sydta moottorin tiedot moottorin arvokilvesta: Huomautus: Aseta moottorin

(7 O
@ ABB Motors C€ ©
3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [ —
| No
[Ins.cl. F IP_55
Vv Hz [kW | v/min | A |cos @|IaA/IN|tE/s
690Y |50 [30 |1475 | 325 [0.83
400D [ 50 |30 |1475 | 56 |0.83
660Y | 50 |30 [1470 | 34 [0.83 380V
380D |50 |30 [1470 | 59 [0.83 @ verkko-
415D [ 50 [ 30 [1475 [ 54 [0.83 jannite
440D [ 60 | 35 [1770 | 59 [ 0.83 .
Cat.no  3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 48 6210/C3 [ 180 kg
_¢._ IEC 34-1 Q}

tiedoiksi tarkalleen moottorin
arvokilvessa olevat tiedot. Jos
moottorin nimellisnopeus on
arvokilvessa esimerkiksi 1

470 rpm ja parametrin 9908
MOOTT.NIM. NOP. arvoksi
asetetaan 1 500 rpm,
taajuusmuuttaja ei toimi oikein.
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» moottorin nimellisjannite (parametri 9905)
Seuraavassa on parametrin 9905 asetus esimerkkina REM 9 9 O 5
Basic-ohjauspaneelin parametriasetuksesta. Tarkempia PAR FWD
ohjeita on ACS320 Kayttajan oppaan
(3AUA0000062599, englanninkielinen) Control panels -
luvun kohdassa Basic control panel.
1. Siirry paavalikkoon, paina “S_J-painiketta, jos
alarivilla nakyy teksti OUTPUT. Muussa REM r' E F
tapauksessa paina toistuvasti (=77 -painiketta,
kunnes alarivilla nakyy teksti MENU. MENU
2. Paina painikkeita <A™/ ¥, kunnes naytdssa
lukee "PAr" ja paina “Y_J-painiketta. REM —_— O 1 —_—
PAR
3. Hae parametriryhma painikkeilla <A~ ¥~ ja
paina “Y_J-painiketta. REM 9 9 O 1
PAR FWD
4. Hae parametri ryhmasta painikkeilla —a /< ¥ . 9 9 O 5
REM
PAR FWD
5. Paina “Y_J-painiketta noin kahden sekunnin ajan,
kunnes naytéssa nakyy pametriarvo ja sen alla REM 4 O O
teksti : PAR E=1 FwD
6. Muuta arvoa painikkeilla < a~/<¥ . Arvo muuttuu
nopeammin, kun pidat painiketta alhaalla. REM 3 8 O
PAR FWD
7. Tallenna parametriarvo painamalla “Y_J-painiketta. 9 9 O 5
REM
PAR FWD
Syo6ta muut moottorin tiedot:
» moottorin nimellisvirta (parametri 9906)
Sallittu alue: 0.2...2.0 - Iy A REM 9 9 O 6
PAR FWD
» moottorin nimellistaajuus (parametri 9907) 9 9 O 7
REM
PAR FWD
» moottorin nimellisnopeus (parametri 9908)
= 9908
PAR FWD
» moottorin nimellisteho (parametri 9909)
= 9909
PAR FWD
Valitse sovellusmakro (parametri 9902) sen
mukaan, miten ohjauskaapelit on kytketty. REM 9 9 O 2
Oletusarvo 1 (HVAC VAKIO) sopii useimpiin PAR FWD
sovelluksiin.
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MOOTTORIN PYORIMISSUUNTA

Tarkista moottorin pydrimissuunta.
+ Jos taajuusmuuttaja on kauko-ohjaustilassa

(naytéssa vasemmalla ndkyy REM), vaihda
paikallisohjaukseen valitsemalla &).

Siirry paavalikkoon, paina “S_J-painiketta, jos
alarivilld nakyy teksti OUTPUT. Muussa
tapauksessa paina toistuvasti 77 -painiketta,
kunnes alarivilld nakyy teksti MENU.

Paina painikkeita <a™~/<¥_, kunnes nayttssa
lukee "rEF" ja paina sitten <S_J-painiketta.

Nosta taajuusohjetta nollasta pieneen arvoon
painamalla <A™ -painiketta.

Kaynnista moottori painamalla C&>-painiketta.

Tarkista, ettd moottori py6rii ndytdssa
nakyvaan suuntaan (FWD = eteen, REV =
taakse).

Pysaytd moottori painamalla (@>-painiketta.

Moottorin pyérimissuunnan vaihtaminen:

Jos parametri 9914 VAIHE INVERSIO ei ole
nakyvissa, maarité ensin parametrin 1677 PAR
NAYTTO arvoksi 3 (PITKA NAKYMA).

Vaihda vaiheet muuttamalla parametrin 9914
arvo vastakkaiseksi, esimerkiksi arvosta 0 (El)
arvoon 1 (KYLLA) tai painvastoin.

Tarkista tulos kytkemalla taajuusmuuttaja
verkkoon ja toistamalla edelld esitetty tarkistus.
Palauta parametrin 7677 arvoksi 2 (LYHYT
NAKYMA).

LoC

XXX =

FwD

suunta eteen suunta taakse

- 1611
- 9914
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LOPPUTARKISTUS

Tarkista, ettd taajuusmuuttajan tila on kunnossa.

Basic-ohjauspaneeli: Tarkista, ettd naytossa ei
ole vikailmoituksia tai halytyksia. Jos haluat
tarkistaa taajuusmuuttajan etuosan LED-valot,
vaihda ensin kauko-ohjaukseen (muussa
tapauksessa laite antaa vikailmoituksen) ja irrota
paneeli vasta sitten. Varmista, ettd punainen LED
ei pala ja etta vihrea LED palaa, mutta ei vilku.

Assistant-ohjauspaneeli: Tarkista, etta naytossa
ei ole vikailmoituksia tai halytyksia ja etta
paneelin LED on vihrea eika vilku.

Taajuusmuuttaja on nyt kayttovalmis.
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Ohjattu kayttoonotto

Ohjattu kayttédnotto voidaan tehda vain Assistant-ohjauspaneelissa.

Varmista aluksi, ettd moottorin arvokilven tiedot ovat helposti saatavilla.

JANNITTEEN KYTKENTA

voi kuitenkin olla k&ytanndllista maarittaa
sovelluksen vaatimat parametrit ja jatkaa
sovelluksen maéarityksia Start-up Assistantin
ehdottamalla tavalla.

O | Kytke verkkovirta. Ohjauspaneeli kysyy, haluatko REM U VALINTA —
kaynnistaa Start-up Assistantin. 2%;‘;%’558 kayttaa
« Kaynnista Start-up Assistant painamalla <& (kun | [2Smaiaatiiag
on korostettu). E1
: POISTY - . e POISTU] 00:00 [ OK |
* Valitse =~ , jos et halua kéynnistaa Start-up
Assistantia.
» Paina <> _-nappainta, jolloin korostuu, ja REM U VALINTA
valitse sitten \% ,Jos haluat (tai et halua) ggg}gtgﬁf’c"’g;ﬂg.
ohjauspaneelin kysyvan, haluatko kaynnistaa kégnm stiksessé?
Start-up Assistantin myds seuraavalla kerralla, kun E1
taajuusmuuttajaan kytketaan virta. POISTU] 00:00 [ OK |
KIELEN VALINTA
O | Jos valitsit Start-up Assistantin, naytossa nakyy REM T PAR MUOKKAA —]
kehotus valita kieli. Selaa parametriarvoja ~a~/ 9901 KIELT
.. . . - . TALLETA
¥ -painikkeilla ja hyvaksy ne valitsemalla 5 - ENGLISH
Jos valitset =3 , Start-up Assistant suljetaan. [o]
POISTU] 00:00 [TALLETA|
OHJATUN KAYTTOONOTON ALOITUS
O | Start-up Assistant opastaa kayttdonoton kaikissa REM T PAR MUOKKAA ——
valhelsga nlwoot.tor!n kayttdonotosta allkaen. A§eta _1|9905 MOOTT.NTM. JANN.
moottorin tiedoiksi tarkalleen moottorin arvokilvessa
olevat tiedot.
Selaa parametriarvoja ~a~/<_¥ -painikkeilla, POISTU | 00:00 TALLETA
valitse arvo valitsemalla “§=" ja jatka Start-up
Assistantin ohjeiden mukaan.
Huomautus: Voit sulkea Start-up Assistantin missa
vaiheessa tahansa valitsemalla %% , jolloin naytt6
palaa ohjaustilaan (Output).
O | Peruskayttdonotto on nyt valmis. Tassa vaiheessa REM T VALINTA

Haluatko jatkaa
sovelluksen
asettelulla?

ohita
POISTU] 00:00 |

ok |
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Valitse sovellusmakro sen mukaan, miten
ohjauskaapelit on kytketty.

Jatka sovelluksen asetusten maarittdmista. Kun yksi
kayttéonottovaihe on suoritettu, Start-up Assistant
ehdottaa seuraavaa.

» Voit jatkaa ehdotettuun vaiheeseen valitsemalla
< (kun nékyy korostettuna).

+ Paina <3 -néppainta, jolloin korostuu, ja
valitse sitten g , jos haluat jatta taman vaiheen

suorittamatta ja siirtya seuraavaan vaiheeseen.
POISTU

* Voit sulkea Start-up Assistantin valitsemalla = .

MOOTTORIN PYORIMISSUUNTA

Tarkista moottorin pyérimissuunta.

 Jos taajuusmuuttaja on kauko-ohjaustilassa
(tilarivilla nakyy REM), vaihda paikallisohjaukseen
valitsemalla G2).

+ Jos ohjaustila ei ole viela valittuna, siirry siihen

painamalla Z2* -painiketta toistuvasti, kunnes

ohjaustila aukeaa.

» Nosta taajuusohjetta nollasta pieneen arvoon
painamalla ~a~-painiketta.

» Kaynnistd moottori painamalla (&>-painiketta.

 Tarkista, ettd moottori pyérii ndytdssa nakyvaan
suuntaan (U = eteen, J = taakse).

» Pysaytd moottori painamalla (@>-painiketta.

Moottorin py6rimissuunnan vaihtaminen:

» Jos parametri 9914 VAIHE INVERSIO ei ole
nakyvissa, maarita ensin parametrin 76771 PAR
NAYTTO arvoksi 3 (PITKA NAKYMA).

REM U PAR MUOKKAA —
9902 SOVELLUS-MAKRO

HVAC VAKIO
[1]

POISTU] 00:00 [TALLETA

REM UVALINTA
Haluatko jatkaa
ULK1 ohjeen
asettelulla?

Ohita

POTSTU] 00:00 [ OK |

LOC ©
XX.X Hz
X.X A
XX.X %

SUUNTA | 00:00 [VALIKKO

suunta
taakse

LOC T PAR MUOKKAA ——
1611 PAR.NAYTTO

PITKA NAKYMA
[3]

PERUUTA| 00:00 [TALLETA
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» Vaihda vaiheet muuttamalla parametrin 9914 arvo |[LoC & PAR MUOKKAA —
vastakkaiseksi, esimerkiksi arvosta 0 (El) arvoon  |19914 yathe TNVERSTO
1 (KYLLA) tai painvastoin. KYLLA

+ Tarkista tulos kytkemalla taajuusmuuttaja verkkoon |[[1]

ja toistamalla edella esitetty tarkistus. PERUUTA| 00:00 TALLETA

+ Palauta parametrin 7677 arvoksi 2 (LYHYT
NAKYMA).

LOPPUTARKISTUS

O | Kun kayttéonotto on kokonaisuudessaan valmis,
tarkista, ettd naytdssa ei ole vikailmoituksia tai
halytyksia ja ettd paneelin LED on vihrea, mutta ei
vilku.

Taajuusmuuttaja on nyt kdyttovalmis.
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Taajuusmuuttajan ohjaus I/O-liitannan kautta

Seuraavassa taulukossa kuvataan, kuinka taajuusmuuttajaa ohjataan digitaali- ja

analogiatulojen kautta, kun
* moottorin kayttéonotto on tehty ja

» parametrien oletusasetukset (tehdasasetukset) ovat kaytdssa.

Esimerkeissa olevat nayt6t ovat Basic-ohjauspaneelista.

ALUSTAVAT ASETUKSET
Jos pyoérimissuuntaa on vaihdeltava, tarkista, etta
parametrin 1003 SUUNTA arvoksi on asetettu 3
(PYYNNOSTA).

Varmista, ettd ohjausliitdnnat on tehty HVAC VAKIO- | Lisétietoja on kohdassa
Oletusarvoiset I/O-
ohjauskytkennét sivulla 16.

makron liitAntdkaavion mukaan.

Varmista, etta taajuusmuuttaja on kauko- Kauko-ohjauksessa paneelin
naytossa nakyy REM.

ohjauksessa. Painamalla & -painiketta voit vaihdella
kauko- ja paikallisohjauksen valilla.

MOOTTORIN KAYNNISTAMINEN JA NOPEUDENSAATO

REM

00 -

FWD

Kytke ensin digitaalitulo DI1 paalle.

Basic-ohjauspaneeli: Teksti FWD vilkkuu nopeasti,

kunnes ohjearvo on saavutettu. OuTPUT
Assistant-ohjauspaneeli: Nuoli alkaa py6ria. Nuoli

nakyy katkoviivana, kunnes ohjearvo on saavutettu.

Muuta taajuusmuuttajan I&htétaajuutta (moottorin

nopeutta) sdatamalla analogiatulon Al1 jannitetta. REM

OUTPUT

500 -

FWD

MOOTTORIN PYORIMISSUUNNAN VAIHTAMINEN

Taakse: Kytke digitaalitulo DI2 paalle.

REM 5 O O Hz
OUTPUT REV
Eteen: Kytke digitaalitulo DI2 pois paalta.
REM 5 O O Hz
OUTPUT FWD
MOOTTORIN PYSAYTTAMINEN
Kytke digitaalitulo DI1 pois toiminnasta. Moottori
pysahtyy. REM 0.0 Hz
Basic-ohjauspaneeli: FWD-teksti alkaa vilkkua OuTPUT FwD
hitaasti.

Assistant-ohjauspaneeli: Nuolen py&rimisliike
pysahtyy.
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6. Oloarvot ja parametrit
lyhyessa nakymassa

Huomautus: Kun ohjauspaneeli on lyhyessa parametrinakymassa eli kun parametrin
1611 PAR NAYTTO arvoksi on maaritetty 2 (LYHYT NAKYMA), ohjauspaneelissa
nakyy vain osa kaikista signaaleista ja parametreista. Nama signaalit ja parametrit on
kuvattu tédssa luvussa.

Jos haluat katsella kaikkia oloarvoja ja parametreja, maaritéa parametrin 76771 PAR
NAYTTO arvoksi 3 (PITKA NAKYMA). Kaikkien oloarvojen ja parametrien kuvaus on
ACS310 Kayttédjan oppaan (3AUA0000062599, englanninkielinen) luvussa Actual
signals and parameters.

Termit ja lyhenteet

Termi Maaritelma

Oloarvo Taajuusmuuttajan mittaama tai laskema signaali. Kayttaja voi tarkistaa
oloarvon, mutta ei voi muuttaa sen asetusta. Ryhmat 01...04 sisaltavat
oloarvot.

Oletus Parametrin oletusarvo

Parametri Kayttajan asetettavissa oleva taajuusmuuttajakomento. Ryhmat 10...99

sisaltavat parametrit.

Huomautus: Parametriasetukset ndkyvat Basic-ohjauspaneelin ndytossa
kokonaislukuina. Esim. parametrin 1001ULK1 KASKYT arvo KOMM nakyy
lukuna 10 (joka on sama kuin kenttavaylavastine FbEq).

FbEq Kenttavaylavastine: Arvon skaalaus sarjaliikenteessa kaytetyksi
kokonaisluvuksi.

E Viittaa tyyppeihin 03E-, joilla on eurooppalaiset parametrit.

U Viittaa tyyppeihin 03U-, joilla on yhdysvaltalaiset parametrit

Kenttavaylavastine

Esimerkki:Jos 2008 MAKSIMITAAJUUS (katso sivu 34) asetetaan ulkoisesta
ohjausjarjestelmasta, kokonaisluku 1 vastaa arvoa 0,1 Hz. Kaikki luetut ja lahetetyt
arvot on rajattu 16 bittiin (-32768...32767).
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Makrojen oletusarvot

Kun sovellusmakro vaihdetaan (9902 SOVELLUS-MAKRO), ohjelma paivittaa
parametriarvoiksi oletusarvot. Eri makrojen oletusarvot on lueteltu seuraavassa
taulukossa. Muiden parametrien oletusarvot ovat samat kaikilla makroilla.
Parametrien luettelo on tdssa oppaassa sivulla 33 ja ACS320 Kaéyttdjén oppaan

(3AUA0000062599, englanninkielinen) luvussa Actual signals and parameters.

Paikka (Nimi/Arvo HVAC vakio |Sy6tto Paluu Jadhdytys- |Lauhdutin Paineen- Pumpunja |Sisédinen
Puhallin  (Puhallin torni- korotus- puhaltimen |(ajastin
puhallin pumppu vuorottelu
9902 |SOVELLUS- HVAC TULO- POISTO-  [JAAHD.TO. |LAUHDUTIN  [PAIN. VUOROT-  (AJASTIN
MAKRO VAKIO PUHALL.  |PUH. PUH KOROT.P TELU
1001 [ULK1 KASKYT [Di DI DI1 DI DI DI1 DI1 AJASTIN1
1002 [ULK2 KASKYT  [Di DI DI1 DI DI1 DI1 DI1 AJASTIN1
1102 |ULK1/ULK2 VAL |ULK1 ULK1 ULK1 ULK1 ULK1 ULK1 ULK1 ULK1
1103 |OHJE1 VAL Al Al1 Al1 Al Al1 Al1 Al Al
1106 |OHJE2 VAL PID1LAHTO |PID1- PID1LAHTO [PIDILAHTO|PIDILAHTO  |PIDILAHTO [PID1LAHTO |PID1-
LAHTO LAHTO
1201 |VAKIONOP. DI3 DI3 DI3 DI3 DI3 DI3 EIVALITTU (EI
VALINTA VALITTU
1401 |RELELAHTO 1  |VALMIS KAYNNIS- [KAYNNIS- [VALMIS VALMIS VALMIS PFA KAYNNIS-
TETTY TETTY TETTY
1601 [KAYNNINESTO [EIVALITTU [DI2 EIVALITTU |EIVALITTU |EIVALITTU EIVALITTU |EIVALITTU |DI2
1608 |[KAYNN.ESTO1 [Di4 Di4 Di4 D4 D4 D4 EIVALITTU [DI4
1609 [KAYNN.ESTO 2 [EIVALITTU [DI5 DI5 EIVALITTU |EIVALITTU EIVALITTU |EIVALITTU |DI5
2007 |MINIMITAAJUUS |0,0Hz 00Hz 0,0Hz 200Hz 0,0 Hz 00Hz 0,0Hz 0,0Hz
2101 [KAYNNISTYS-  [SKAN. SKAN. SKAN. SKAN. SKAN. AUTOM. AUTOM. SKAN.
TAPA KAYNN KAYNN KAYNN KAYNN KAYNN KAYNN
2108 [VAH.KAYNN. El KAY- El KAY- El KAY- EIKAY- EIKAYTOSSA [EIKAY- El KAY- El KAY-
ESTO TOSSA TOSSA  [TOSSA TOSSA TOSSA TOSSA TOSSA
2202 |KIIHDYTYSAIKA [30,0s 300s 300s 300s 30,0s 100s 100s 300s
1
2203 |HIDASTUSAIKA 1]30,0s 300s 300s 300s 300s 10,0s 100s 30,0s
3415 |SIGNAL 3 Al1 Al1 Al1 Al Al1 Al1 Al1 Al1
PARAM
3416 |SIGNAL 3 MINIMI |-100,0 % -1000%  [-100,0 % -1000%  [-100,0 % -100,0 % -100,0 % -100,0 %
3417 |SIGNAL 3 MAK- |100,0 % 1000%  |100,0 % 1000 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 %
SIMI
3419 |OUTPUT 3DSP |mA mA mA mA mA mA mA mA
UNIT
3420 [NAYTTO 3 00mA 00mA 0,0mA 0,0mA 0,0mA 00mA 0,0mA 00mA
MINIMI
3421 [NAYTTO 3 MAK- [20,0 mA 200mA  [20,0mA 200mA  [20,0mA 20,0mA 20,0 mA 20,0mA
SIMI
3601 |AJASTIMIEN EIVALITTU |EIVALITTU [EIVALITTU (EIVALITTU |EIVALITTU EIVALITTU |EIVALITTU |DI
KAYNN
3622 |TEHOSTETTU  |EIVALITTU |EIVALITTU |EIVALITTU |EIVALITTU |EIVALITTU EIVALITTU |EIVALITTU |DI3
KAYTT
3626 |AJASTIN- EIVALITTU |EIVALITTU [EIVALITTU (EIVALITTU |EIVALITTU EIVALITTU |EIVALITTU |(B+P3+P2
TOIMINTO1 +P1)
4005 (EROARVON El El El KYLLA KYLLA El El El
KAANTO
4010 |[SETPOINT SEL |PANEELI  [PANEELI |PANEELI  [PANEELI |PANEELI PANEELI PANEELI  [PANEELI
4011 |SIS.OHJEARVO 40,0 % 40,0 % 40,0 % 40,0% 40,0 % 40,0 % 40,0 % 40,0 %
4027 |PID 1 PARAMET- |[ASETUK- [ASETUK- [ASETUK- [ASETUK- |ASETUKSET 1 [ASETUKSET |ASETUK- |ASETUK-
RIT SET1 SET1 SET1 SET1 1 SET1 SET1
4110 [SETPOINT SEL |PANEELI  [PANEELI |PANEELI  [PANEELI |PANEELI PANEELI PANEELI  [PANEELI
4111 |SIS.OHJEARVO |40,0% 40,0% 40,0% 40,0% 40,0% 40,0% 40,0% 40,0%
5303 [SKV VAYLAN 9,6 kbls 9,6 kbls 9,6 kb/s 96 kbis 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kbis 9,6 kbis
NOP.
5304 |SKV PARITEETTI|8N1 8N1 8N1 8N1 8N1 8N1 8N1 8N1
5305 |SKV OHJ ABBDRV |ABBDRV [ABBDRV [ABBDRV [ABBDRV ABB DRV LIM{ABBDRV  [ABB DRV
PROFIILI LM LiM LIM LIM LIM LIM LM
8109 1[1.MOOTT. 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 58,0 Hz 60,0 Hz
KAYN.T.
8110 D[2.MOOTT. 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 58,0 Hz 60,0 Hz

KAYN.T.




Oloarvot ja parametrit lyhyessd nédkyméssé 31

Paikka |[Nimi/Arvo HVAC vakio (Sy6tto Paluu Jaahdytys- |Lauhdutin Paineen- Pumpunja |Sisdinen
Puhallin  |Puhallin torni- korotus- puhaltimen |ajastin
puhallin pumppu vuorottelu
8111 T[3.MOOTT. 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 58,0 Hz 60,0 Hz
KAYN.T.
8123 |PFA KAYTOSSA |EIVALITTU [EIVALITTU [EIVALITTU |EIVALITTU [EI VALITTU EIVALITTU [PAALLA El
VALITTU
Paikka [Nimi/Arvo Huippuimuri Moottori- PID 2 ohjearvo|PID 2 ohjearvo [Ohitus Kasi- E-Clipse
potentiometri vakio ajo (vain U-
tyyppi)
9902 [SOVELLUS- HUIPPUIMURI  |MOOTTORI- (PID 2 OHJEAR(PID 2 OHJ VAK |OHITUS KASIAJO E-CLIPSE
MAKRO POT.
1001 [ULK1 KASKYT [DH DI DI DI DI EIVALITTU |KOMM
1002 [ULK2 KASKYT  [EIVALITTU DI DI DI DI EIVALITTU |KOMM
1102 |ULK1/ULK2 VAL [ULK1 ULK1 ULK1 DI2 ULK1 ULK1 ULK1
1103 |OHJE1 VAL PANEELI DI4U, 5D Al Al Al Al Al
1106 |OHJE2 VAL A2 PID1LAHTO [PID1LAHTO  |PID1LAHTO PID1LAHTO [AI2 PID1-
LAHTO
1201 |VAKIONOP AJASTIN1 DI3 EIVALITTU  |DI4,5 EIVALITTU |EIVALITTU |EI
VALINTA VALITTU
1401 |RELELAHTO 1 KAYNNISTETTY [KAYNNIS-  [KAYNNIS- VALMIS KAYNNIS-  [VALMIS VALMIS
TETTY TETTY TETTY
1601 [KAYNNINESTO [DI2 DI2 DI2 EI VALITTU DI2 EIVALITTU |KOMM
1608 [KAYNN.ESTO 1 [DI4 Dl4 Dl4 EIVALITTU EIVALITTU |EIVALITTU |KOMM
1609 [KAYNN.ESTO2 [DI5 EIVALITTU |DI5 EI'VALITTU EIVALITTU |EIVALITTU |EI
VALITTU
2007 |MINIMITAAJUUS |0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz
2101 [KAYNNISTYS-  [SKAN. SKAN. SKAN. SKAN. SKAN. SKAN. SKAN.
TAPA KAYNN KAYNN KAYNN KAYNN KAYNN KAYNN KAYNN
2108 [VAH.KAYNN.EST [EIKAYTOSSA |EIKAY- EIKAYTOSSA [PAALLA El KAY- El KAY- El KAY-
o) TOSSA TOSSA TOSSA TOSSA
2202 |KIHDYTYSAIKA [30,0s 300s 300s 300s 300s 300s 300s
1
2203 |HIDASTUSAIKA 1{30,0s 300s 300s 300s 300s 300s 300s
3415 |SIGNAL 3 MOMENTTI MOMENTTI |Al1 Al Al EIVALITTU |AI
PARAM
3416 |SIGNAL 3 MINIMI [-200,0% -200,0% -100,0% -100,0% -100,0% 0 -100,0%
3417 |SIGNAL 3 MAK- |200,0% 200,0% 100,0% 100,0% 100,0% 0 100,0%
SIMI
3419 |OUTPUT 3DSP |% % mA mA mA El YKSIKKOA [mA
UNIT
3420 [NAYTTO 3 -200,0% -200,0% 0,0 mA 0,0mA 0,0 mA 0,0 0,0 mA
MINIMI
3421 [NAYTTO 3 MAK- [200,0% 200,0% 20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA 0,0 20,0 mA
SIMI
3601 |AJASTIMIEN DI EIVALITTU |EIVALITTU  |EIVALITTU EIVALITTU |EIVALITTU |EI
KAYNN VALITTU
3622 |TEHOSTETTU DI3 EIVALITTU |EIVALITTU  |EIVALITTU EIVALITTU |EIVALITTU |EI
KAYTT VALITTU
3626 |AJASTIN- (B+P3+P2+P1) |EIVALITTU |EIVALITTU  |EIVALITTU EIVALITTU |EIVALITTU [EI
TOIMINTO1 VALITTU
4005 [(EROARVON El El El El El El El
KAANTO
4010 |[SETPOINT SEL [Al1 PANEELI SISAINEN SISAINEN PANEELI Al PANEELI
4011 |SIS.OHJEARVO (40,0% 40,0% 50,0% 50,0% 40,0% 40,0% 40,0%
4027 |PID 1 PARAMET- [ASETUKSET 1 |ASETUKSET |DI3 DI3 ASETUKSET |ASETUKSET |ASETUK-
RIT 1 1 1 SET 1
4110 |SETPOINT SEL [Al1 PANEELI SISAINEN SISAINEN PANEELI Al PANEELI
4111 |SIS.OHJEARVO (40,0% 40,0% 100,0% 100,0% 40,0% 40,0% 40,0%
5303 [SKV VAYLAN 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 76,8 kbis
NOP.
5304 |SKV PARITEETTI |8N1 8N1 8N1 8N1 8N1 8N1 8E1
5305 |SKV OHJ PRO- |ABBDRV ABB DRV ABB DRV ABB DRV ABB DRV ABB DRV DCU
FIILI LIM LIM LIM LIM LIM LIM PROFILE
8109 1[1.MOOTT. 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz
KAYN.T.
8110 V[2.MOOTT. 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz
KAYN.T.




32 Oloarvot ja parametrit lyhyessé ndkyméassé

Paikka |[Nimi/Arvo Huippuimuri Moottori- PID 2 ohjearvo|PID 2 ohjearvo |Ohitus Kasi- E-Clipse
|potentiometri vakio ajo (vain U-
tyyppi)
8111 V[3.MOOTT. 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz
KAYN.T.
8123 [PFAKAYTOSSA [EIVALITTU EIVALITTU |EIVALITTU EIVALITTU EIVALITTU |EIVALITTU |EI
VALITTU

1) Oletusarvo vaihtelee taajuusmuuttajan tyypin mukaan. E: 50 Hz, U: 60 Hz.
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Oloarvot lyhyessa parametrindkymassa

Oloarvot lyhyessa parametrindkymassa

Nro Nimi/arvo

Kuvaus

04 VIKAHISTORIA

Vikahistoria (vain luku)

0401 VIIMEISIN
VIKA

Viimeisimman vian koodi. Lisatietoa koodeista on ACS320
Kéyttdjan oppaan (3AUA0000062599, englanninkielinen)
luvussa Fault tracing. 0 = Vikahistoria on tyhja (paneelin
naytossa = El VIKOJA).

Oloarvot lyhyessa parametrindkymassa

Oloarvot lyhyessa parametrindkymassa

Nro Nimi/arvo

Kuvaus

Oletus/

11 OHJEARV. Paneeliohjeen tyyppi, ulkoisen ohjauspaikan valinta ja

VALINTA ulkoisten ohjeiden lahteet ja rajat

1105 OHJE 1 MAX Maarittda ulkoisen ohjeen OHJE 1 maksimiarvon. Vastaa |E: 50,0 Hz

kaytetyn l1ahdesignaalin maksimiasetusta. U: 60,0 Hz
0,0...500,0 Hz | Maksimiarvo hertseina (Hz). Katso parametrin 1104 OHJE 1 |1 =0,1 Hz
MIN esimerkki ACS320 Kayttdjan oppaasta
(3AUA0000062599, englanninkielinen).
12 VAKIONOPEUDET | Vakionopeuden (taajuusmuuttajan lahtétaajuuden) valinta ja
arvot. Oletuksena on, ettad vakionopeuden valinta tehdaan
digitaalitulolla DI3. 1 = DI valittu, 0 = DI ei valittu.
DI3[Toiminta
0 |Ei vakionopeutta
1 |Nopeus maaritetty parametrilla 7202 VAKIONOPEUS 1
Lisatietoja on ACS320 Kéyttdjén oppaan
(3AUA0000062599, englanninkielinen) luvun Program
features kohdassa Constant speeds.

1202 VAKIONOPEUS |Maérittaa taajuusmuuttajan vakiolahtétaajuuden 1. E: 5,0 Hz
1 U: 6,0 Hz
0,0...500,0 Hz  |Lahtotaajuus (Hz). 1=0,1Hz

1203 VAKIONOPEUS |Maarittaa taajuusmuuttajan vakiolahtttaajuuden 2. E: 10,0 Hz
2 U: 12,0 Hz
0,0...500,0 Hz  |L&htotaajuus (Hz). 1=0,1Hz

1204 VAKIONOPEUS |Maarittaa taajuusmuuttajan vakioldhtétaajuuden 3. E: 15,0 Hz
3 U: 18,0 Hz
0,0...500,0 Hz  |L&ht6taajuus (Hz). 1=0,1Hz
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13 ANALOGIATULOT |Analogiatulosignaalin kasittely
1301 MINIMI A1 Maarittad minimiarvon (%), joka vastaa analogiatulon Al1 1,0%
minimisignaalia mA/(V). Kun arvoa kaytetédan ohjeena, se
vastaa ohjeen minimiarvoa.
0...20 mA 2 0...100%
4...20 mA 2 20...100%
-10...10 mA £ -50...50%
Esimerkki: Jos Al1 valitaan ulkoisen ohjeen OHJE1
lahteeksi, tdma arvo vastaa parametrin 1104 OHJE 1 MIN
arvoa.
Huomautus: MINIMI Al1 -arvo ei saa ylittad MAKSIMI Al
-arvoa.
-100,0... Arvo prosentteina tdydesta signaalialueesta. 1=0,1%
100,0% Esimerkki: Jos analogiatulon minimiarvo on 4 mA,
prosenttiarvo 0...20 mA:n alueella on
(4 mA /20 mA) - 100 % =20 %
14 RELELAHDOT Relelahdon ilmaisemat tilatiedot ja viiveajat. Lisatietoja on
ACS320 Kéyttajan oppaan (3AUA0000062599,
englanninkielinen) luvussa Actual signals and parameters.
1401 RELELAHTO 1 |Valitsee releldhdén RO 1 ilmaiseman tilan. Rele vetaa, kun | VALMIS
tila vastaa asetettua arvoa.
EI VALITTU Ei kaytossa 0
VALMIS Toimintavalmis: kdynninestosignaali on poissa toiminnasta, |1
ei vikaa, syéttéjannite on sallitulla alueella ja
hataseissignaali on poissa toimnnasta.
KAY Kay: Kaynnistyssignaali toiminnassa, kdynninestosignaali |2
poissa toiminnasta, ei aktiivista vikaa.
VIKA(-1) Ei vikaa. Rele paastaa vikatilanteissa. 3
16 Parametrinakyma, kaynninesto, parametrilukko jne.
SYSTEEMIOHJAUS
1611 PARNAYTTO |Valitsee parametrindytén, jonka parametrit nakyvat LYHYT
ohjauspaneelissa. NAKYMA
FLASHDROP Nayttaa FlashDrop-parametriluettelon. Ei sisalla suppeaa |1
parametriluetteloa. FlashDropin piilottamat parametrit eivat
nay.
FlashDrop-parametriarvot aktivoituvat, kun parametrin 9902
SOVELLUS-MAKRO arvoksi on asetettu 31 (KUOR FD
ASET).
LYHYT Nayttéa pelkastaan téasséa taulukossa luetellut oloarvot ja 2
NAKYMA parametrit.
PITKA NAKYMA |Nayttéa kaikki oloarvot ja parametrit. Lisatietoja on ACS320 |3
Kéyttajan oppaan (3AUA0000062599, englanninkielinen)
luvussa Actual signals and parameters.
20 RAJAT Taajuusmuuttajan toimintarajat
2008 MAKSIMITAAJU |Maarittda taajuusmuuttajan 1ahdén maksimitaajuuden. E: 50,0 Hz
us U: 60,0 Hz
0,0...500,0 Hz | Maksimitaajuus 1=0,1Hz
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Oloarvot lyhyessa parametrindkymassa

Nro Nimi/arvo

Kuvaus

Oletus/
FbEq

21 KAYNNISTYS/ Moottorin kdynnistys- ja pysaytystavat
PYSAYT.
2102 PYSAYTYS Parametrilla valitaan moottorin pysaytystapa. VAPAASTI
VAPAASTI Pysaytys katkaisemalla moottorin jannitesy6tt. Moottori 1
pysahtyy vapaasti py6rien.
HIDASTAEN Pysaytys hidastusajan mukaan. Katso parametrirynmaa 22 |2
KIIHDYTYS/ HIDASTUS.
22 KIIHDYTYS/ Kiihdytys- ja hidastusajat
HIDASTUS
2202 KIIHDYTYSAIKA |Maarittaa kiihdytysajan 1. Kyseessa on aika, joka tarvitaan |5,0 s
1 nopeuden muuttamiseen nollasta parametrissa 2008
MAKSIMITAAJUUS maaritettyyn nopeuteen.
+ Jos nopeusohje kasvaa nopeammin kuin asetettu
kiihdytysaika, moottorin nopeus noudattaa kiihdytysaikaa.
+ Jos nopeusohje kasvaa hitaammin kuin asetettu
kiihdytysaika, moottorin nopeus noudattaa ohjesignaalia.
+ Jos kiihdytysaika maaritetaan liian lyhyeksi,
taajuusmuuttaja kiihdyttda automaattisesti pidempaan
siten, ettd taajuusmuuttajan toimintarajat eivat ylity.
Todellinen kiihdytysaika riippuu parametrin 2204 RAMPIN
MUOTO 1 asetuksesta.
0,0...1800,0s |Aika 1=0,1s
2203 HIDASTUSAIKA |Maarittaa hidastusajan 1. Kyseessa on aika, joka tarvitaan |5,0 s
1 nopeuden muuttamiseen parametrissa 2008
MAKSIMITAAJUUS maaritetystd nopeudesta nollaan.
+ Jos nopeusohje pienenee hitaammin kuin asetettu
hidastusaika, moottorin nopeus noudattaa ohjesignaalia.
+ Jos nopeusohje muuttuu nopeammin kuin asetettu
hidastusaika, moottorin nopeus noudattaa hidastusaikaa.
+ Jos hidastusaika maaritetédan liian lyhyeksi,
taajuusmuuttaja hidastaa automaattisesti pidempaan
siten, ettd taajuusmuuttajan toimintarajat eivat ylity.
Huomaa: jos lyhytta hidastusaikaa tarvitaan suuren
hitausmassan sovelluksessa, ACS320-taajuusmuuttajaa ei
voi varustaa jarruvastuksella.
Todellinen hidastusaika riippuu parametrin 2204 RAMPIN
MUOTO 1 asetuksesta.
0,0...1800,0s |Aika 1=0,1s
99 _ Kielen valinta. Moottorin kayttéonottotietojen maéaritys.
KAYTTOONOTTOTIE
DOT
9901 KIELI Valitsee Assistant-ohjauspaneelin naytdssa kaytetyn kielen. | ENGLISH
ENGLISH Englanti (Br) 0
ENGLISH (AM) |Englanti (Am) 1
DEUTSCH Saksa 2
ITALIANO Italia 3
ESPANOL Espanja 4
PORTUGUES |Portugali 5
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Oloarvot lyhyessa parametrindkymassa

Nro Nimi/arvo Kuvaus Oletus/
FbEq

NEDERLANDS |Hollanti 6

FRANGCAIS Ranska 7

DANSK Tanska 8

SUOMI Suomi 9

SVENSKA Ruotsi 10

RUSSKI Vendja 11

POLSKI Puola 12

TURKGE Turkki 13

CZECH Tsekki 14

MAGYAR Unkari 15

ELLINIKA Kreikka 16

CHINESE Kiina 17

9902 SOVELLUS- Valitsee sovellusmakron. Lisatietoa on ACS320 Kéyttdjén |HVAC

MAKRO oppaan (3AUA0000062599, englanninkielinen) luvussa VAKIO
Application macros.

HVAC VAKIO Tama makro sisaltdd ACS320-taajuusmuuttajan 1
parametrien tehdasasetukset.

Tulopuhallin Sovelluksiin, joissa puhallin tuo raitista ilmaa sisaan. 2

Poistopuhallin Sovelluksiin, joissa puhallin poistaa iimaa. 3

Jaahdytys- Jaahdytystornipuhallinsovelluksiin. 4

tornipuhallin

Lauhdutin Lauhdutin- ja nestejaahdytinsovelluksiin. 5

Paineen- Paineenkorotuspumppusovelluksiin. 6

korotuspumppu

Pumppujen Sovelluksiin, joissa pumput ja puhaltimet vuorottelevat. 7

vuorottelu

Ajastin Sovelluksiin, joissa sisdinen ajastin kaynnistaa ja pysayttaa |8
moottorin.

Huippuimuri Ajastetun huippuimurin kaltaisiin sovelluksiin, joissa kaksi |9
vakionopeutta vuorottelevat (vakionopeus 1 ja 2) ajastimen
mukaan.

Moottori- Sovelluksiin, joissa nopeusohjetta sdadetaan digitaalitulojen |10

potentiometri kautta (DI4 ja DI5). Kun digitaalitulo 4 aktivoidaan,
nopeusohje kasvaa. Kun digitaalitulo 5 aktivoidaan,
nopeusohje pienenee. Jos molemmat digitaalitulot on
kytketty tai irtikytketty, nopeusohje ei muutu.

PID 2 ohjearvo  |PID2-ohjearvon sovelluksiin, joissa digitaalitulon 3 (DI3) 1
aktivointi muuttaa prosessin PID-saatajan ohjearvon
toiseksi.

PID 2 ohjearvo |Sovelluksiin, joissa on kaksi vakionopeutta, aktiivinen PID ja {12

vakio PID, jossa ohjearvoa voidaan vaihtaa digitaalitulolla.

Ohitus Tama makro sisaltdd ACS320-taajuusmuuttajan 13

parametriasetukset, jotka vastaavat ACH550-
taajuusmuuttajan ohituksen oletussetuksia. (ACS320 ei ole
fyysisesti yhteensopiva ohituksen kanssa.)
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Oloarvot lyhyessa parametrindkymassa

Nro Nimi/arvo LOVEN Oletus/
FbEq
Kasiajo Taajuusmuuttajan saatd vain ohjauspaneelista, iiman 14
automaattiohjausta.
E-Clipse Tama makro sisaltda ACS320-taajuusmuuttajan 15

parametriasetukset, jotka vastaavat ACH550-
taajuusmuuttajan E-Clipse-ohituksen oletussetuksia.
(ACS320 ei ole fyysisesti yhteensopiva E-Clipse-ohituksen
kanssa.)

KUOR FD ASET |FlashDrop-parametriarvot FlashDrop-tiedoston maaritysten |31
mukaisesti. Parametrindkyma valitaan parametrilla 1671
PAR NAYTTO.

FlashDrop on lisvaruste, jonka avulla voidaan kopioida
nopeasti parametreja jannitteettdmiin taajuusmuuttajiin.
FlashDropin avulla parametriluetteloa voidaan muokata
helposti esimerkiksi piilottamalla valitut parametrit.
Lisatietoja on MFDT-01 FlashDrop User’s Manual
-oppaassa (3AFE68591074, englanninkielinen).

PAL.MAKRO 1 |Kayttajamakro 1 on ladattu kaytt6on. Ennen latausta on 0
tarkistettava, etta tallennetut parametriasetukset ja
moottorin malli sopivat sovellukseen.

TAL.MAKRO 1 |Kayttajamakron 1 tallennus. Tallentaa nykyiset -1
parametriasetukset ja moottorin mallin.
PAL.MAKRO 2 |Kayttajamakro 2 on ladattu kaytt6on. Ennen latausta on -2

tarkistettava, etta tallennetut parametriasetukset ja
moottorin malli sopivat sovellukseen.

TAL.MAKRO 2 |Kayttajamakron 2 tallennus. Tallentaa nykyiset -3
parametriasetukset ja moottorin mallin.
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Oloarvot lyhyessa parametrindkymassa

Nro Nimi/arvo Kuvaus Oletus/
FbEq
9905 MOOTT.NIM. Ma&arittdd moottorin nimellisjannitteen. Arvon on oltava 200 V:n
JANN. sama kuin moottorin arvokilvessa oleva nimellisnopeus. laitteet:
Taajuusmuuttaja ei voi syottdd moottoriin syéttdjannitetta 230V
suurempaa jannitetta. 400V
Huomaa, etté l1ahtdjannite ei rajoitu moottorin E-laitteet:
nimellisjannitteeseen, vaan kasvaa lineaarisesti 400 V
syo6ttdjannitteen arvoon saakka. 400 V
Lahtdjannite U-laitteet:
460 V
Syéttéjannite T — —
99051 — A
\
| TV
9907 » [ dhtbtagjuus
VAROITUS! Moottoria ei saa koskaan kytkea
sellaiseen verkkoon kytkettyyn taajuusmuuttajaan,
jonka jannite on korkeampi kuin moottorin
nimellisjannite.
VAROITUS! Moottorin eristykseen kohdistuva rasitus
vaihtelee taajuusmuuttajan syéttéjannitteen mukaan. Tama
patee myos silloin, kun moottorin jannite on pienempi kuin
taajuusmuuttajan ja sen sy6ton jannite. RMS-jannite
voidaan rajata moottorin nimellisjannitteeseen asettamalla
taajuusmuuttajan maksimitaajuus (parametri 2008)
moottorin nimellistaajuuden arvoon.
115...345 V (200 |Jannite. 1=1V
V -laitteet) Huomautus: Moottorin eristykseen kohdistuva rasitus
200...600 V (400 |riippuu aina taajuusmuuttajan syoéttdjannitteestd. Tama
V E -laiteet) patee myds silloin, kun moottorin jannite on pienempi kuin
230...690 V (400 |taajuusmuuttajan ja sen syoton jannite.
V U -laitteet)
9906 MOOTT.NIM.VIR |Maérittdéd moottorin nimellisvirran. Arvon on oltava sama Ion
TA kuin moottorin arvokilvessa oleva nimellisnopeus.
0,2...2,0 "Iy Virta 1=0,1A
9907 MOOTT NIM Maarittdd moottorin nimellistaajuuden eli taajuuden, jolla E: 50,0 Hz
TAAJUUS |ahtdjannite on yhta suuri kuin moottorin nimellisjannite: U: 60,0 Hz
Kentanheikennyspiste = nimellistaajuus- syéttéjannite /
moottorin nimellisjannite
10,0...500,0 Hz |Taajuus 1=0,1Hz
9908 MOOTT.NIM. Maarittdd moottorin nimellisnopeuden. Arvon on oltava Tyypista
NOP. sama kuin moottorin arvokilvessa oleva nimellisnopeus. riippuva
50 ... 18 000 rpm | Nopeus 1=1rpm
9909 MOOTT NIM Ma&arittad moottorin nimellistehon. Oltava yhté suuri kuin Py
TEHO moottorin arvokilvessa oleva arvo.

0,2...3,0 - Py kKW

Teho
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7. Tekniset tiedot

Nimellisarvot, tyypit ja jannitteet (Pohjois-Amerikan markkinat)

Tyyppi Tulo? Tulo? Ohjaustila
5 %:n
kuristin

ACS3%)0- IiN Iin I'p N Lmax
xxU A A A A A

1-vaiheinen Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)

01U-02A4-2 6,1 4,5 2,3 2,4 4,0 0,37 0,5 RO
01U-04A7-2 11 8,1 4,5 4,7 7,9 0,75 1 R1
01U-06A7-2 16 1 6,5 6,7 11,4 1,1 1,5 R1
01U-07A5-2 17 12 7,2 7,5 12,6 1,5 2 R2
01U-09A8-2 21 15 9,4 9,8 16,5 2,2 3 R2
3-vaiheinen Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)

03U-02A6-2 4,7 2,6 2,4 2,6 4,2 0,37 0,5 RO
03U-03A9-2 6,7 3,6 3,5 3,9 6,1 0,55 0,75 RO
03U-05A2-2 8,4 4,8 4,7 5,2 8,2 0,75 1 R1
03U-07A4-2 13 7.2 6.7 7.4 1.7 1.1 1.5 R1
03U-08A3-2 13 8,2 7,5 8,3 13,1 1,5 2 R1
03U-10A8-2 16 1 9,8 10,8 17,2 2,2 3 R2
03U-14A6-2 24 14 13,3 14,6 23,3 3 3 R2
03U-19A4-2 27 18 17.6 19.4 30.8 4 5 R2
03U-26A8-2 45 27 24,4 26,8 42,7 5,5 7,5 R3
03U-34A1-2 55 34 31,0 34,1 54,3 7,5 10 R4
03U-50A8-2 76 47 46,2 50,8 80,9 11,0 15 R4
3-vaiheinen Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)]

03U-01A2-4 2,2 1,1 1,1 1,2 2,1 0,37 0,5 RO
03U-01A9-4 3,6 1,8 1,7 1,9 3,3 0,55 0,75 RO
03U-02A4-4 41 2,3 2,2 2,4 4,2 0,75 1 R1
03U-03A3-4 6,0 3,1 3,0 3,3 5,8 1,1 1,5 R1
03U-04A1-4 6,9 3,5 3,7 4,1 7,2 1,5 2 R1
03U-05A6-4 10 4,8 5,1 5,6 9,8 2,2 3 R1
03U-07A3-4 12 6,1 6,6 7,3 12,8 3 3 R1
03U-08A8-4 14 7,7 8,0 8,8 15,4 4 5 R1
03U-12A5-4 19 11 11,4 12,5 21,9 5,5 7,5 R3
03U-15A6-4 22 12 14,2 15,6 27,3 7,5 10 R3
03U-23A1-4 31 18 21,0 231 40,4 11 15 R3
03U-31A0-4 52 25 28,2 31 54,3 15 20 R4
03U-38A0-4 61 32 34,5 38 66,5 18,5 25 R4
03U-44A0-4 67 38 40,0 44 77,0 22,0 30 R4

00578903.xls J

1) U=EMC-suodin kytketty (muovinen EMC-suotimen ruuvi on asennettu), yhdysvaltalaiset

2) Syottévirta maaraytyy syottdverkon, linjan induktanssin ja kuormamoottorin mukaan.
Kun sovelletaan 5 %:n kuristusta, arvot saavutetaan ABB CHK-xx -kuristimella tai tavallisella
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Nimellisarvot, tyypit ja jannitteet (Euroopan markkinat)

oJo O O Ohja a R o

A 0 = p
0 A A A A A

3-vaiheinen Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)

03E-01A2-4 2,2 1.1 1.1 1,2 21 0,37 0,5 RO
03E-01A9-4 3,6 1,8 1,7 1,9 3,3 0,55 0,75 RO
03E-02A4-4 4,1 2,3 2,2 2,4 4,2 0,75 1 R1
03E-03A3-4 6,0 3,1 3,0 3,3 5,8 1,1 1,5 R1
03E-04A1-4 6,9 3,5 3,7 4.1 7,2 1,5 2 R1
03E-05A6-4 10 4,8 5,1 5,6 9,8 2,2 3 R1
03E-07A3-4 12 6,1 6,6 7,3 12,8 3 3 R1
03E-08A8-4 14 7.7 8.0 8.8 15.4 4 5 R1

00578903.xIs J

) E = EMC-suodin kytketty (metallinen EMC-suotimen ruuvi asennettu)

2) Sy6ttovirta maaraytyy syoéttéverkon, linjan induktanssin ja kuormamoottorin mukaan.
Kun sovelletaan 5 %:n kuristusta, arvot saavutetaan ABB CHK-xx -kuristimella tai tavallisella

Maaritelmat
Iin Jatkuva rms-tulovirta (kaapeleiden ja sulakkeiden mitoitusta varten), kun
ympariston lampétila on +40 °C
I p Jatkuva lahtovirta, kun kayttéymparistén [dmpétila on +50 °C. 10% prosentin
ylikuormitettavuus sallittu minuutin ajan 10 minuutin valein.
by Suurin jatkuva lahtévirta, kun kayttdympariston lampdtila on +40 °C.

Ei ylikuormitettavuutta, kuormitettavuus pienenee 1 prosentin jokaista 1 °C:tta

kohden 50 °C:seen saakka.

Suurin sallittu hetkellinen 1ahtévirta. Kaytettavissa kahden sekunnin ajan

kymmenen minuutin valein kaynnistyksen yhteydessa tai taajuusmuuttajan

lampétilan salliman ajan.

Py Tyypillinen moottoriteho. Kilowattiarvot patevat useimpiin 4-napaisiin IEC-
moottoreihin. Hevosvoima-arvot patevat useimpiin 4-napaisiin NEMA-moottoreihin.

RO...R4 ACS320-taajuusmuuttajaa valmistetaan runkokoossa RO...R4. Tietyt ohjeet ja
tiedot koskevat vain tiettyja runkokokoja, jolloin ne on merkitty runkokoon symbolilla
(RO...R4).

IZmax
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Mitoitus

Taajuusmuuttajan mitoitus perustuu moottorin nimellisvirtaan ja -tehoon. Jotta
taulukossa annettu moottorin nimellisteho saavutetaan, taajuusmuuttajan
nimellisvirran on oltava vahintdan yhta suuri kuin moottorin nimellisvirta. My6s
taajuusmuuttajan nimellistehon taytyy olla suurempi tai yhta suuri kuin moottorin
nimellistehon. Tehoarvot ovat samat jannitealueen syéttdjannitteesta riippumatta.

Huomautus 1: Moottorin suurin sallittu akseliteho on 1,5 - Py. Jos raja ylittyy,
moottorin momenttia ja virtaa rajoitetaan automaattisesti. Tama toiminto suojaa
taajuusmuuttajan tulosiltaa ylikuormitukselta.

Huomautus 2: Nimellisarvot ovat voimassa, kun ympariston lampétila on 40 °C (/o)
tai 50 °C (ILD'

Monimoottorijarjestelmissa taajuusmuuttajan lahtovirran taytyy olla yhta suuri tai
suurempi kuin kaikkien moottorien tulovirtojen yhteenlaskettu summa. Moottoreissa
on oltava erillinen ylikuormitussuojaus.

Kuormitettavuus

Lisatietoja kuormitettavuudesta on ACS320 Kéyttdjén oppaan (3AUA0000062599,
englanninkielinen) luvussa Technical data, kohdassa Derating.
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Tehokaapelin koot ja sulakkeet

Huomautus: Ala kayta suurempia sulakkeita, kun verkkokaapeli on valittu tman
taulukon mukaan.

1-vaiheinen Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)

) E = EMC-suodin kytketty (metallinen EMC-suotimen ruuvi asennettu)

01x-02A4-2 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14
01x-04A7-2 16 20 2,5 14 0,75 18 2,5 14
01x-06A7-2 | 16/20°) 25 2,5 10 1,5 14 2,5 10
01x-07A5-2 | 20/25% 30 2,5 10 1,5 14 2,5 10
01x-09A8-2 | 25/35% 35 6 10 2,5 12 6 10
3-vaiheinen Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A6-2 10 10 2,5 14 1,5 14 2,5 14
03x-03A9-2 10 10 2,5 14 1,5 14 2,5 14
03x-05A2-2 10 15 2,5 14 1,5 14 2,5 14
03x-07A4-2 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12
03x-08A3-2 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12
03x-10A8-2 16 20 2,5 12 2,5 12 2,5 12
03x-14A6-2 25 30 6,0 10 6 10 6,0 10
03x-19A4-2 25 35 6,0 10 6 10 6,0 10
03x-26A8-2 63 60 10,0 8 10 8 10,0 8
03x-34A1-2 80 80 16,0 6 16 6 16,0 6
03x-50A8-2 100 100 25,0 2 25 2 16,0 4
3-vaiheinen Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 10 10 2,5 14 1,5 14 2,5 14
03x-01A9-4 10 10 2,5 14 1,5 14 2,5 14
03x-02A4-4 10 10 2,5 14 1,5 14 2,5 14
03x-03A3-4 10 10 2,5 12 1,5 14 2,5 12
03x-04A1-4 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12
03x-05A6-4 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12
03x-07A3-4 16 20 2,5 12 1,5 14 2,5 12
03x-08A8-4 20 25 2,5 12 2,5 12 2,5 12
03x-12A5-4 25 30 6,0 10 6 10 6,0 10
03x-15A6-4 35 35 6,0 8 6 8 6,0 8
03x-23A1-4 50 50 10,0 8 10 8 10,0 8
03x-31A0-4 80 80 16,0 6 16 6 16,0 6
03x-38A0-4 100 100 25,0 4 16 4 16,0 4
03x-44A0-4 100 100 25,0 4 25 4 16,0 4
00578903 .xIs J

U=EMC-suodin kytketty (muovinen EMC-suotimen ruuvi on asennettu), yhdysvaltalaiset

2) 600 V

3) Jos tarvitaan 50 %:n ylikuormituskapasiteettia, kdytad suurempaa sulakevaihtoehtoa.
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UL-tarkistuslista

Jos taajuusmuuttajassa on UL-merkinta, se vahvistaa, etta laite vastaa UL-
vaatimuksia.

Sahkdasennusohjeita on tdssa oppaassa tai ACS320 Kéyttéjén oppaassa
(3AUA0000062599, englanninkielinen).

Verkkoliitanta — Lisatietoja on ACS320 Kéyttdjan oppaan luvussa Technical data,
kohdassa Electric power network specification.

Erotuslaite — Lisatietoja on ACS320 Kéyttdjén oppaan luvussa Planning the
electrical installation, kohdassa Selecting the supply disconnecting device
(disconnecting means).

Ympiériston olosuhteet — Taajuusmuuttajia saa kayttda vain lammitetyissa
sisatiloissa valvotuissa oloissa. Lisatietoja rajoituksista on ACS320 Kéyttéjén oppaan
luvussa Technical data, kohdassa Ambient conditions.

Tehokaapelin sulakkeet — Jos laite asennetaan Yhdysvalloissa, haaroituskytkennan
suojaus on tehtava National Electrical Coden (NEC) ja muiden paikallisten
sdanndsten mukaan. Tama vaatimus tayttyy, kun kaytetdan UL-hyvaksyttyja
sulakkeita, jotka on lueteltu kohdassa Tehokaapelin koot ja sulakkeet sivulla 42.

Jos laite asennetaan Kanadassa, haaroituskytkennan suojaus on tehtdva Canadian
Electrical Coden ja muiden paikallisten saanndsten mukaan. Tama vaatimus tayttyy,
kun kaytetaan UL-hyvaksyttyja sulakkeita, jotka on lueteltu kohdassa Tehokaapelin

koot ja sulakkeet sivulla 42.

Tehokaapelin valinta — Lisatietoja on ACS320 Kéyttéjén oppaan luvussa Planning
the electrical installation, kohdassa Selecting the power cables.

Tehokaapeliliitidnnat — Liitdntakaaviot ja kiristysmomentit on annettu kohdassa
Tehokaapeliliitdnnét sivulla 14.

Ylikuormitussuojaus — Taajuusmuuttajassa on National Electrical Coden
(Yhdysvallat) mukainen ylikuormitussuojaus.



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000062599&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000062599&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch 
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Lisatietoja
Tuotteita ja palveluita koskevat tiedustelut

Kaikki tuotetta koskevat tiedustelut on osoitettava ABB Oy:n paikalliselle edustajalle.
Liitd mukaan tuotteen tyyppikoodi ja sarjanumero. Suomea koskevat yhteystiedot
ovat taman kayttdoppaan takakannessa. Muuta maailmaa koskevat yhteystiedot
ovat Internet-osoitteessa www.abb.com/drives kohdassa Sales, Support and Service
Network.

Tuotekoulutus

Lisatietoja ABB:n tuotekoulutuksesta saat Internet-osoitteesta www.abb.com/drives
valitsemalla Training courses.

ABB Drivesin kayttdoppaita koskeva palaute

Otamme mielellamme vastaan kayttboppaitamme koskevaa palautetta. Siirry
Internet-osoitteeseen www.abb.com/drives ja valitse Document Library. Palautteen
voi jattaa valitsemalla linkin Manual feedback form (LV AC drives).

Internetin asiakirja-arkisto (Document Library)

Voit hakea oppaita ja muita tuotetietoja Internetistd PDF-muodossa. Siirry
osoitteeseen www.abb.com/drives ja valitse Document Library. Voit selata kirjastoa
tai sy6ttdd hakukenttdan valintakriteereja, esimerkiksi asiakirjan koodin.



http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives

Ota yhteytta

ABB Oy
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