ABB CompAC Guia de Instalacéo
para produto tipo ACS 400

Antes de Comecar a Instalacdo

VERIFICAR O CONTEUDO DA CAIXA: ACS 400, Manual, Base de Montagem, Guia de Instalacdo, Chapas de
passagem/fixacéo de cabos.

VERIFICAR O LOCAL DE INSTALAGAO: Ver Manual.

FERRAMENTAS NECESSARIAS: Chaves de parafusos, Descarnador, Fita métrica, 4 pcs 5x12 mm parafusos,
Berbequim.

PLACA DE CARACTERISTICAS DO MOTOR: Tens&o de alimentag&o, Corrente nominal do motor, Frequéncia
nominal, Velocidade nominal, Poténcia nominal, Cos .

Nota! Esta Guia de Instalagdo é apenas para o ajuste de velocidade num s6 motor.

ASSEGURE-SE DE QUE A TENSAO DE REDE SE ENCONTRA DESCONECTADA.

ASSEGURE-SE DE QUE O MOTOR E COMPATIVEL PARA USO COM O ACS 400.
O ACS 400 DEVE SER INSTALADO POR UM TECNICO QUALIFICADO.
EM CASO DE DUVIDA NAO INSTALAR.

A tampa da embalagem contém a base de montagem
da parede.

Retire-a da embalagem.

O ACS 400 APENAS deve ser montado verticalmente numa
superficie sélida e lisa, livre de calor, humidade e condensagéo.
Assegure um espago minimo de circulagdo de ar de 200 mm
por cima e por baixo, e de 50 mm nos lados da unidade.

1. Utilizando a base de montagem, assinale a posi¢do dos
orificios de montagem.

2. Faca os orificios.

3. Aparafusar os quatro parafusos, ou as porcas e 0Ss pernos :
(dependendo da superficie de montagem). T

Coloque o ACS 400 nas fixagOes e aperte firmemente nos
quatro cantos.

Nota! Elevar o ACS 400 pelo chassis, e nunca pela tampa.
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1. Retire o painel de controlo, se este se encontrar
instalado.

2. Na ranhura do painel de controlo existe um
pequeno orificio. Pressione a alavanca de retencédo
dentro deste.

3. Remova a tampa.

.

1. Retire o isolamento do cabo do motor e do cabo de tenséo de GND
rede. Torga as pontas de blindagem.

2. Faga os orificios apropriados para a passagem dos cabos do
motor e da tenséo de alimentacéao.

3. Para minimizar a interferéncia de radiofrequéncias (RFI) do
lado do motor, coloque a malha de terra 360° en volta da
passagem dos cabos.
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VERIFIQUE A ISOLAGAO DO MOTOR, E DOS CABOS DE REDE E DO MOTOR.

LIGAGOES DE REDE E DO MOTOR

1.Introduza os cabos do motor e da tenséo de alimentagéo
através do prato de fixagao.

2. Conecte o cabo do motor ao bloco terminal marcado U2
V2 W2 no lado direito do ACS 400.

3. Conecte o cabo da tenséo de alimentag&o ao bloco
terminal marcado U1 V1 W1 no lado esquerdo do
ACS 400.

4. ASSEGURE-SE DE QUE A LIGAGAO DE TERRA E
CORRECTA.

O ACS 400 néo esta equipado com fusiveis internos.
NOTA! Assegure-se de que se instalam fusiveis apropriados no quadro de distribuicéo de alimentacé&o.
Consulte o Manual do Utilizador do ACS 400 sobre o tamanho correcto dos fusiveis.




Volte a colocar a tampa da frente:

1. Primeiro encaixe a parte inferior da tampa.

2. Pressione a alavanca de retengéo.

3. Caso exista, coloque de novo o painel de controlo.
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ASSEGURE-SE de que o arranque do motor ndo representa nenhum perigo. Caso exista o risco
de danos no equipamento no caso de direc¢do incorrecta da rotagdo do motor, é recomendavel
desacoplar o equipamento accionado ao realizar o arranque inicial.

SEM PAINEL DE CONTROLO:

Nota! A unidade podera arrancar ao ligar a LIGACAO DOS TERMINAIS E/S (X1)
alimentacao.

TERRA DO CABO SCR
Al

AGND

Para a referéncia de velocidade analdgica,
conectar o potenciémetro (2-10 kQ) aos
terminais 1-4.
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O ajuste por defeito da EA1 é tens&o.

Os valores nominais por defeito do motor POTENCIOMETRO AGND
s&o 400(230) V e 50 Hz e 1440 rpm. AO1
Para arrancar a unidade, activar a entrada AGND
digital ED 1. L

9 +24 V
Por defeito, a entrada digital ED 2 encontra- |: 10 | pcomt
se desactivada, e a rotag&do do motor é no \w 1| on
sentido directo. Para inverter a direccéo de SENTIDO 12 | or
rotagéo, activar ED 2. 13 | o
Ligar a alimentagao. 14 | pu

15 | ois

16 DCOM2

Nota! Para mais informacéo sobre os ajustes de E/Sconsultar o Manual do Utilizador do ACS 400.
PAINEL DE CONTROLO:

Continuar com o passo 11.




1.0 display indica 0 modo DADOS DE SAIDA.

| Referéncia

Corrente saida——0.0 A 0 % de frequéncia

0.0 Hz—

Torque - 0.0 Hz—1 Frequéncia de saida

OUTPUT REM

2. Colocar o modo de controlo em “local”, mantendo

pressionada a tecla até que apareca a indicagéo

de “CONTROLO LOCAL". Ao soltar a tecla, o texto
LOC aparecera no display.

00A 0% 0.0Hz
0.0 Hz

LOC

OUTPUT

3. Devem estabelecer-se 0s seguintes parametros do
ACS400:

9901 IDIOMA

9905 TENSAO NOMINAL DO MOTOR

9906 CORRENTE NOMINAL DO MOTOR

9907 FREQ. NOMINAL DO MOTOR

9908 VELOCIDADE NOM DO MOTOR

9909 POTENCIA NOMINAL DO MOTOR

9910 COS ¢ MOTOR

4. Instrucdes para ajustar os parametros:

*Pressionar @ para aceder ao Menu. Aparecera a
indicagdo MENU.

99 START-UP DATA

MENU

*Pressionar para seleccionar o grupo dos dados

de inicializagao (99).

LOC

9901 LANGUAGE

ENGLISH
Loc

MENU

«Seleccionar o pardmetro com as teclas @ e @

*Pressionar para aceder ao modo de ajuste de
parametros.

9901 LANGUAGE
DEUTSCH

LoC

«Modificar o valor com as teclas @ e @

*Pressionar para armazenar o valor modificado.
5. Apés estabelecer todos os parametros de inicializacéo

pressionar a tecla @ duas vezes para regressar ao

display de DADOS DE SAIDA.

O motor esté agora pronto para funcionar.
Pressionar a tecla ARRANQUE/PARAGEM para accionar o motor.

Nota! Antes de aumentar a velocidade do motor, verificar que o

motor gira no sentido desejado.

Para estabelecer a referéncia:

*Para aumentar a referéncia, pressionar @ .
*Para diminuir a referéncia, pressionar @ .

Para parar o motor, pressionar a tecla .

p sentido
directo

< sentido

reverso

Nota! Desconectar sempre a tensdo de rede antes de efectuar trabalhos no ACS 400 ou no motor.
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