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Sakerhetsanvisningar

Om denna handledning

Las foljande instruktioner noggrant fore fortsatt installation.
Varning! Farlig spanning!
Endast kompetent elektriker far installera ACS50.

Arbeta aldrig med frekvensomriktaren, motorkabeln eller motorn
nar natspanning ar applicerad. Nar matningen har brutits, vanta
alltid minst 5 minuter for att Iata mellanledskondensatorerna ladda
ur innan nagot arbete utférs pa frekvensomriktaren.

Obs: DIP-omkopplarna ligger pa farlig spanningsniva.

Obs: Aven om motorn &r stoppad ligger det farliga spanningar pa
plintarna L/R, N/S, T1/U, T2/V och T3/W.

Obs: Aven nar enheten ar avstangd kan det finnas farliga externa
spanningar anslutna till relautgangsplintarna.

Varning! Heta ytor!

Under drift kan kylelementet na hég temperatur (>80°C). Fdlj
noggrant installationsinstruktionerna.

Allmanna sakerhetsinstruktioner

ACS50 startar motorn automatiskt efter ett matningsavbrott om
extern startsignal foreligger.

Forsok aldrig att reparera en felaktig enhet. ACS50 kan inte
repareras i falt. Kontakta leverantoren for byte.

Installera ACS50 i ett utrymme som ar last eller som endast kan
oppnas med specialverktyg.

Anslut inte natspanning till enheten med kortare intervall an tre
minuter.

Andring av DIP-omkopplarnas lagen paverkar funktion och

prestanda hos ACS50. Kontrollera att forandringarna inte kommer
att orsaka fara for personer eller egendom.

Denna handledning ger nddvandig information for installation och
igangkoérning av enheten.

Leveranskontroll

"l‘==== ACS50-01E-09A8-2
1P20

U1 1*200..240V | U2 3*0..U1

1 50/60Hz f2 0..120/130H2

1 220A 12 9.8A

Pn motor: 2.2 kW (3 HP)

SIN YWWRXXXX

3AFE XXXXXXXX

LISTED 1PD8

(€0 ®-

IND.CONT.EQ.

| leveransen ingar:
1. ACS50
2. Anvandarhandledning

3. Tva plintar for styrkabeln (endast EMC-
enheter).

Kontrollera markskylten och verifiera att
levererad enhet motsvarar bestallningen.

ACS-01 - -
EMC-filter: E = Inbyggt N = Nej \
Max. kontinuerlig utstrom (/,):
01A4 =14 A, 02A2 =2,2 A, 04A3 = 4,3 A,
07A6 =7,6 A,09A8 =9,8 A
Matningsspanning (U4):
1=110...120 VAC +10%/-15%
2 =200...240 VAC +10%/-15%

Serienummer (S/N) anges pa markskylten. (Y = tillverkningsar,
WW = tillverkningsvecka)
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Oversikt av enheten

Frekvensomriktare ACS50 styr varvtalet hos en 3-fas vaxelstromsinduktionsmotor.

Skyddsjord (PE), sid 13
Ingangsplintar, sid 13

DIP-omkopplare, sid 70

-—
-

Programmeringspotentiometrar, sid 12

—
N
.
-
ey

RETTRR RN

Relautgangsplintar, sid 74

Styrsignalplintar, sid 74

Motorkabelskarm, sid 73

) 'J‘ \ \g 1“"‘"

Motorkabelplintar, sid 13. Skjutlock som ger
extraisolering. Skjut locket at vanster for att
stanga.

Omkopplare for analog insig-

nal (spanning/strom), sid 74 TV T2V Taw

CULLLLARALALALRANN

. MOTOR 5 \
o0 0

\

CLOSEDy  -OPEN

Faste, sidorna 8- 9 j | — Jordplat, sid 15 (endast EMC-enheter)



Installations- och igangkodrningssekvens

Las Sékerhetsanvisningar pa sid 3 fore fortsatt arbete.

Atgard Sid.
1 Kontrollera leveransen. 3
2 Kontrollera att installationsmiljon ar lamplig for ACS50.
3 Montera enheten. 8-9
4 Kontrollera att standardinstallningarna kan tillampas: Motorns markfrekvens ar 50 Hz, belastningen ar en pump elleren | 710
flakt, maximal utfrekvens ar 50 Hz. Om standardinstallningarna inte kan tillampas, justera DIP-omkopplarnas lagen.
5 Kontrollera att Iaget hos potentiometern MOTOR | NOM dverensstammer med motorns markstrom. Den definierar 12
funktionen hos motorns dverhettningsskydd.
6 Justera vid behov laget hos potentiometern fér accelerations- och retardationstid, ACC/RET. 12
7 Anslut matningkabeln och motorkablarna. 13
8 Anslut styrkablarna. 14
9 Spanningssatt enheten. Gron lysdiod lyser. Obs: Motorn borjar rotera om startsignal foreligger.
1 Stall in hastighetsreferensen och aktivera startsignalen. Motorn accelererar till angivet varvtalsborvarde. 16
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Miljogranser

Installationsplats

Forvaring och transport i skyddande forpackning

Lufttemperatur

-20°C, ingen frost tillaten 1
+40°, vid nominell belastning

+50°C, om kontinuerlig utstrom ar max 85%
av markutstrommen /.

-40°C till +70°C

Installationshojd

0...2000 m. Pa hojder 1000...2000 m ska Py
och I, markas ner 1% per 100 m.

Ingen begransning

Relativ fuktighet

Under 95%, ej kondenserande

Under 95%, ej kondenserande

Fororeningsniva
(IEC 60721-3-3)

* Ledande damm ej tillatet

» Kylluften ska vara ren, utan fratande eller
ledande partiklar

+ Kemiska gaser: Klass 3C2

» Fasta partiklar: Klass 3S2

Lagring

Transport

* Ledande damm ej tillatet
+ Kemiska gaser: Klass 1C2
» Fasta partiklar: Klass 1S2

* Ledande damm ej tillatet
+ Kemiska gaser: Klass 2C2
» Fasta partiklar: Klass 2S2

Sinusformade

Frekvensomrade: 5...150 Hz

| enlighet med specifikationen ISTA 1A

vibrationer Konstant toppacceleration: 1 g

(IEC 60068-2-6)

Stotar Tillats e Max. 100 m/s?, 11 ms
(IEC 60068-2-29)

Fritt fall Tillats gj Tillats gj

1) Vid drift av frekvensomriktaren i temperaturer understigande fryspunkten, lat inkommande matning vara kontinuerligt ansluten.
Installera frekvensomriktaren i ett skap. Kontrollera att varmen som frekvensomriktaren genererar leds bort effektivt.

Kapslingsklassen for ACS50 ar IP20.




Matt

Bygg- | Bygg- | Bygg- | Bygg-
storlek | storlek | storlek | storlek
A B C D
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2,09) | (2,83) | (2,91) | (2,91)
45 67,5 70 70
(1,77) | (2,66) | (2,76) | (2,76)
128 128 159 159
(5,04) | (5,04) | (6,26) | (6,26)

67,5 67,5 - -
(2,66) | (2,66)
- - 77 77
(3,01) | (3,01)
- - 40 40
(1,57) | (1,57)
- - 40 40
(1,57) | (1,57)
183 183 - 230
(7,20) | (7,20) (9,06)
156 156 182 214
(6,14) | (6,14) | (7,15) | (8,41)
170 170 194 226
(6,99) | (6,99) | (7,62) | (8,88)
146,5 | 146,5 171 203
(5,77) | (5,77) | (6,72) | (7,98)
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Montering

Varning! Enheten nar hdg temperatur under normal drift. Sakerstall tillrackligt kylluftfléde under alla forhallanden:

- Installera alltid ACS50 sa att kylflansarna ar vertikala.

- Lamna tillrackligt utrymme kring enheter med byggstorlek A och B. Byggstorlekarna C och D ar flaktkylda och kan darfér monteras i
direkt anslutning till varandra, utan fritt utrymme emellan.

Installera enheten med hjalp av medféljande faste pa en 35 mm DIN-skena eller pa vagg.

Montering pa DIN-skena

"Klicka fast" ACS50 pa skenan.
Tryck pa armen hogst upp pa fastet
for att lossa enheten.

Montering pa vagg
Installera enheten pa vagg med
hjalp av fastet. Anvand M4-skruvar.

Fritt utrymme

Lamna alltid tillrackligt mycket fritt utrymme kring enheten
for att sakerstalla effektiv kylning.
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Montering och demontering av faste

Enheten kan monteras med den breda eller den smala sidan mot vaggen. Installera fastet pa énskad sida. Se instruktionerna nedan for
byggstorlekarna A och B. Ta av fastet fran byggstorlekarna C och D genom att dra det nedat. Satt pa fastet genom att trycka det uppat.

Demontering av faste, byggstorlekarna
A och B Tryck in de bada plasttungorna for
att separera den ovre och den nedre delen
av fastet fran varandra.

Montering av faste, figur A: Placera de
bada delarna enligt figuren och skjut ihop
dem tills det klickar.

Montering av faste, figur B: Tryck in de
bada delarna i kylelementet och skjut ihop
dem tills det klickar.

a—;

VN A e T )

CHUTYERN - ISR TEMPERATURE. b\

\
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DIP-omkopplare

DIP-omkopplare anvands for att anpassa ACS50 till motorn och tillampningen.

Varning! DIP-omkopplarna ligger pa farlig spanning (200 V). Bryt matningen och vanta 5 minuter fére andring av omkopplarlagen.
Se till att kapan ar stangd nar ACS50 ar spanningssatt.

Konfigurering

« Oppna frontkdpan med hjalp av spetsen pa en skruvmejsel och stéll in DIP-omkopplarna.

» Anvand spetsen av en skruvmejsel for att fora omkopplarna at vanster eller hdger. Som standard star alla omkopplare i sitt vanstra
lage.

+ Satt tillbaka skyddskapan.

Grundlaggande information

DIP-omkopplare # | Namn och funktion: Standard- Alternativ
installning !'j installning Ii—!'l
NOM FREQ HZ: Motorns markfrekvens 50 Hz 60 Hz
E NOMFREQ | 2 | SILENT: Motorljudniva (PWM-moduleringsfrekvens) | OFF - Normal ON - Tyst (16 kHz)
50 ||-OJ {60 Hz (5 kHz)
OFF |\SLLJH ON - SILENT 3 | LOAD: Belastningsmomenttyp (U/f-kurva) P&F - pump/flakt CT - Konstant moment
P&F (|O_J ||CT LOAD
5 0] Il10 Joc Hz |4 | JOG HZ: Konstant frekvens for joggningsfunktionen: | 5 Hz 10 Hz
FLT |[»C_1 [|RUN RELAY |5 | RELAY: Relautgangsfunktion FLT - Fel RUN - Motor i drift
OFF || L ON AIOFFSET 5™ A | GFFSET: Minimivérde for analog ingang OFF-0mA(0V) |ON-4mA (2V)
OFF |- C_J || ON AUTORESET
(o231 mm (KoY HI FREQ 7 | AUTORESET: Funktion for automatisk OFF - Ingen ON - Automatisk
E felaterstallning automatisk felaterstallning
felaterstallning aktiverad
8 | HI FREQ: Hogfrekvenslage OFF - Standard ON - Hogfrekvenslage
aktiverat
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Ytterligare information

Nr. | Namn Information

1 NOM Definierar motorns markfrekvens (se motorns markskylt).

FREQ Hz (AJ

2 SILENT Definierar frekvensomriktarens moduleringsfrekvens. Obs: Hogre frekvens ger hogre N
elektromagnetisk storningsniva och kraver kortare motorkabellangd om EMC-direktivet ska
uppfyllas. Se Tekniska data pa sid 18. Obs: Moduleringsfrekvensen anpassas till temperaturen i
ACS50.

100

3 LOAD Optimerar utspanning och frekvensegenskaper efter aktuell belastning. Valj P&F for kvadratiskt 10%
Okande moment (t.ex. pumpar och flaktar), respektive CT for belastningar med konstant
moment (t.ex. transportorer). ACS50 okar automatiskt startspanningen med 10% for att
kompensera for motorforluster och dka startmomentet.

4 JOG Hz Definierar joggningsfrekvensen. Aktivera joggningsfunktionen genom att ansluta 12...24 V DC till digital ingang 3
("JOG"). (Frekvensomriktaren accelererar eller retarderar till joggningsfrekvensen och stannar pa denna niva sa
lange ingangen ar aktiv.)

5 RELAY Val av vilket frekvensomriktartillstand som ska indikeras av den normalt dppna kontakten hos reldutgangen. FLT =
Fel. Kontakten 6ppen under feltilistand eller vid matningsavbrott. RUN = | drift. Kontakten sluten under normal drift.

6 Al Aktiverar dvervakning av levande nolla fér analog ingang. 4 mA (2 V) = ACS50 stoppas vid fel om vardet sjunker

OFFSET | under denna niva. Se Varvtalsreglering pa sid 16 for information om skalning av analog ingang.
7 AUTO- Aktiverar funktionen fér automatisk aterstallning vid féljande fel: Underspanning, éverspanning, bortfall av analog
RESET ingang. ON = ACS50 gor automatiskt ett aterstartforsok tre sekunder efter felutlésning. Max antal
aterstallningsforsok ar tio per period om tre minuter. Om detta varde dverskrids stoppas ACS50 och inga ytterligare
aterstallningsforsok sker. Se aven Statusindikering och felsékning pa sid 17.
Varning! Om startsignal foreligger startar motorn om efter aterstallining. Kontrollera att detta inte kan orsaka fara.
8 HI FREQ | Definierar maximal utfrekvens. OFF: Max. frekvens = varde som definieras av omkopplaren NOM FREQ HZ. ON:

Max. frekvens = varde som definieras av omkopplaren NOM FREQ HZ. + vardet installt med potentiometern HI
FREQ. Se Programmeringspotentiometrar pa sid 12.
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Programmeringspotentiometrar

Programmeringspotentiometrarnas lagen kan justeras med en skruvmejsel. Som standard star alla potentiometrar i sina mittlagen.

MOTOR | NOM MOTOR | | Berakna MOTOR | NOM med ekvationen i denna ruta eller valj ett varde pa MOTOR | NOM fran tabellen
(%) NOM nedan. ACS50 uppskattar motortemperaturen utgaende fran uppmatt utstrdm och definierad
((@) motormarkstrom. Frekvensomriktaren I6ser ut om den uppskattade temperaturen tyder pa
56 =450 motordverhettning.
Obs: Om motorkablarna ar langa och darmed orsakar stora kapacitiva strommar kan det vara nédvandigt
att 6ka vardet pa MOTOR | NOM.
MOTOR | NOM (%) = Motormarkstrom [A] « 100%
ACS50, markstrom [A]
ace 5 ACC/DEC | Definierar accelerations- och retardationstid fran lagsta till hGgsta frekvens och vice versa, i sekunder. Ju
storre varde pa ACC/RET desto langsammare foljer ACS50 borvardesandringar.
HI FREQ | Begransar utfrekvensen till ett onskat varde mellan markfrekvensen och markfrekvensen + 70 Hz. For att
anvanda denna potentiometer, aktivera hogfrekvenslaget med DIP-omkopplaren HIGH FREQ. Se DIP-
NC omkopplare pa sid 10.
Tabell for val av MOTOR | NOM ACC/DEC-tid
Motormarkstrom (A) Bér. [%]
ACS50-01x-
01Ad-x 07 08 10 12 14 16 18 20 2.1 100 -
I | | | ! | I I I I I
-02A2-x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 3.3
I | | | | | | | | I I
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 6.0 6.5 i
I | | | | | I I I I I
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 10.2 114
I I | I | | I I I I I
-09A8-x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
| | | | | I I I T T ]
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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Anslutning av matnings- och motorkablar

1-fas
matn. spann.
LR NS (@S
LINE
MOTOR w
T1 T2 T3

AVarning! Fore installation, kontrollera att matningsspanningen ar bruten.

Obs: Sakerstall att matningsspanningen ar korrekt! Anslutning av 230 V AC till en ACS50-enhet avsedd for 115 V
AC kommer att skada frekvensomriktaren!

Plint Beskrivning Ledararea Atdragnings-
moment
L/R, N/S Anslutning av 1-fas matning | Max. 2,5 mm? (byggstorlekarna A och B) 0,5Nm/

eller max 4 mm? (byggstorlekarna C och D), | 0,6 Nm

T1/U, T2/V, T3/W | Motoranslutningar )
massiv kopparledare

PE @ Skyddsjord. Anvand flertradig kopparledare. Ledararean | 1 Nm(*)
Motorkabelskyddsledare och | far inte understiga ledararean hos den
skarm. matningskabel som har valts.

*Obs: Anvand endast medféljande kombiskruvar M4x8. Max tillatet inskruvningsdjup for jordningsskruvar ar
6 mm.

Folj de lokala foreskrifterna for ledarareor. Anvand kabel markt fér 60 °C, eller 75 °C om omgivningstemperaturen
overstiger 30 °C. Se aven Extra kabeldragnings- och EMC-instruktioner pa sid 15.

Lackstrommen till jord fran ACS50 kan overstiga 3,5 mA AC / 10 mA DC. Enligt EN50178 kan ACS50 endast
anvandas i fasta installationer. Mer information finns i ACS50 Technical Reference.

Ingangssakring
Se Tekniska data pa sid 18 for rekommenderade sakringstyper.
Motor

Motorn maste vara en 3-fas vaxelstromsinduktionsmotor med markspanning Uy fran 200 till 240V och
markfrekvens fy antingen 50 eller 60 Hz. Motorns markstrdom maste vara mindre an eller lika med
frekvensomriktarens markutstrom (/).

Om faserna ar anslutna, U-U, V-V och W-W, och vald rotationsriktning ar framat kommer axeln att rotera medurs
sett mot drivanden.
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Anslutning av styrkablar

Intern (1) eller extern (2) matning kan anvandas for de digitala
ingangarna. Analog manéverspanning ar 0...10 V DC som
grundvarde. Bygeln Al maste sta i lage spanning ("U").

Styranslutningar
Anvand flertradig ledare 0,5...1,5 mm? (AWG22 - AWG16).

< <
S T
=S=S50=2 hd Ssgg=>>
coaldZLn85 SoNenZz85
OO0OWmW+ +0nNEKESW OO0OWmW+ +0nNKESW
| | N ol il S
| |
| N
| | -t
2) - - Nt
12...24 VDC-matning 1...10 kohm
Anvandning av 0/4...20 mA
strémsignal: — COM
- ) N | COM
- Flytta bygeln Al till lage strom @ il ]
(IIIII). \ / \lj §1POE\/ED/A|
- Satt DIP-omkopplaren Al | +12V
OFFSET i lage ON om I | START
4...20 mA stromsignal Al | REV
onskas. L 10G
U ° SCR

# | Namn | Beskrivning

1 | COM Gemensam nolla for digitala eller analoga
ingangar 1)

2 |COM Gemensam nolla for digital eller analog ingang 1)

3 | Al Analog ingang: Varvtalsborvarde
(frekvensborvarde).
0/2...10 VDC (Ri=190 kohm), eller 0/4...20 mA
(Ri=100 ohm). Uppldsning 0,1%, noggrannhet +/-
1%.

4 | +10V Referensspanning fér analog ingang.
Noggrannhet +/-2%. Max. 10 mA.

5 | +12V Hjalpspanning for digitala ingangar Max. 30 mA.

6 | START | Digital ingang 1: Start (aterstaller
frekvensomriktaren efter en felutldsning) 2)

7 | REV Digital ingang 2: Motsatt rotationsriktning 2)

8 | JOG Digital ingang 3: Aktivera joggningsvarvtal 2)

9 | SCR Jord for signalkablarnas skarmar. Internt ansluten
till chassijord.

Relautgang

1 | RO1 Vid fel: Relat 6ppnar. 12 V...250 VAC / 30 VDC

> |RO2 10 mA..2 A

1) Internt ansluten till chassijord via ett motstand pa 1 Mohm.
2) Impedansen hos digital ingang ar 1,5 kohm.




Extra kabeldragnings- och EMC-instruktioner

FOlj dessa instruktioner for problemfri drift och garanterad kompatibilitet med EGs EMC-direktiv.

Motorkabel

Motorkabeln maste vara en symmetrisk treledarkabel med koncentrisk skyddsjordledare, eller en fyrledarkabel med koncentrisk skarm.

Flatad metallskarm rekommenderas, t.ex. typ MCCMK (NK Cabiles).

- Tvinna samman skarmtradarna till en kort ledare och anslut den till jordskruven J; . Hall denna ledare sa kort som maijligt.

- Anslut kabelskarmen med hjalp av en klamma (se figur) nar internt eller externt EMC-filter anvands.

- Vid motoranden maste kabeln ha 360 grader runtomgaende jordning i form av en EMC-kabelgenomféring. Alternativt kan
kabelskarmen tvinnas till en ledare vars langd inte dverstiger fem ganger dess bredd och anslutas till PE-plinten pa motorn.

Styrkablar

Styrkablar maste vara flertradiga ledare med flatad koppartradskarm.

En dubbelskarmad kabel med tvinnade parledare rekommenderas for
analoga signaler.

- Tvinna samman skarmtradarna till en kort ledare och anslut den till plinten
SCR. Hall denna ledare sa kort som mgjligt.

- Anslut kabelskarmen med hjalp av en klamma. Se figur. (Galler endast
EMC-enheter).

- Foérlagg motorkabeln separat fran styr- och matningskablarna for att undvika
elektromagnetiska stdérningar (avstand > 20 cm).

Obs: Blanda aldrig 24 VDC- och 115/230 VAC-signaler i samma kabel.

motorkabel

2.
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Varvtalsreglering

Den analoga ingangen ger varvtalsborvardet (frekvensboérvardet) for ACS50. Forhallandet mellan analog ingang och bérvarde beror pa
instaliningarna av DIP-omkopplarna, sa som visas nedan. Utfrekvensen foljer andringarna i bérvarde, sa som definieras av

potentiometern ACC/RET.

Hogfrekvenslage OFF (grundinstallning)

Hogfrekvenslage ON

f
A S .
|
|
; I
b |
| >Insignal*
0 2V 10'V " [V, mA]
4 mA 20 mA
DIP-omkopplarlagen:
HI FREQ = OFF
Al OFFSET = OFF (kurva a) eller ON**
(kurva b)

MOTOR NOM FREQ = 50 eller 60 Hz

Utfrekvensen begransas till vald markfrekvens
for motorn.

f A frekvensborvarde
N+ TOHz - Foeeeme utfrekvensgrans
/N 7
a
b
0 .y Insignal*
4 mA 20mA "7

DIP-omkopplarlagen:

HI FREQ = ON

Al OFFSET = OFF (kurva a) eller ON** (kurva b)
MOTOR NOM FREQ = 50 eller 60 Hz

Faktisk utfrekvens begransas till ett varde mellan fy och fy + 70 Hz av potentiometern
HI FREQ. Potentiometern paverkar inte skalningen av den analoga ingangen.

* Anvand bygeln Al for att valja spannings- eller stromsignal. Se sid 74.
** For att skydda frekvensomriktaren mot skador i handelse av bortfall av analog insignal I6ser frekvensomriktaren ut om signalens

varde understiger 2V (4mA).




Statusindikering och felsdkning
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ACS50 har tva statusindikeringslysdioder. Gron Rod lysdiod | Beskrivning

Dessa ar synliga genom frontkapan. lysdiod

Om frekvensomriktaren upptacker ett problem | 1509 Slackt ACS50 fungerar normalt.

blinkar den réda lysdioden. Efter atgard, - . . : ——

Aterstall genom att sétta startsignalen till OFF. Tand Blinkande Skyddsfunktion aktiverad. Antalet blinkningar anger
Om startsignalen redan &r i lage OFF, stéll den Ta felkod.

i lage ON och sedan i lage OFF pa nytt. Sla. -

Se tabellen nedan fér felkoder (antalet Blinkande Blinkande ACSS50 aterstalls automatiskt inom 3 sekunder. (*)
lysdiodblinkningar). Varning! Motorn startar, om startsignal féreligger.

#| Mdjliga orsaker och atgarder # Mojliga orsaker och atgarder

1| DC-6verspanning (*). 1) Natspanning for hog: Kontrollera
matningen. 2) Retardationsramptiden ar for kort i forhallande till
belastningens troghetsmoment: Oka ACC/DEC-tiden med
potentiometern.

Den analoga insignalens varde understiger 4mA/2V. (*) Obs:
Denna dvervakning ar aktiv om Al OFFSET ar ON.

2| DC-underspanning (*). Natspanningen ar for lag: Kontrollera
matningen.

7

Motor overbelastning (Izt—bverbelastning): 1) Kontrollera
belastningen och kontrollera att motorns storlek ar lamplig for
ACS50. 2) Kontrollera att installningen av potentiometern
MOTORN | NOM ar korrekt.

3| Kortslutning i motorkretsen: Bryt matningen och kontrollera
motorlindningar och motorkabel.

8

Overbelastning av véxelriktare eller fér hég intern temperatur:
1) Lasten ar for stor eller 2) frekvensomriktarens kylning ar
otillracklig.

4| Overstrom utgang. 1) Accelerationstiden ar for kort i forhallande
till belastningens tréghetsmoment: Oka ACC/DEC-tiden med
potentiometern. 2) Motor- och frekvensomriktarstorlek ar inte
kompatibla: Kontrollera motorn.

9

Andra fel. Internt fel. Bryt matningen och slut den igen. Om
problemet kvarstar, byt enheten.

5| Reserverad

(*) Automatisk aterstallning om AUTORESET ar ON. Se DIP-omkopplare pa sid 10.
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Tekniska data

230V 115V

Inbyggd EMC, ACS50-01E- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Ingen EMC, ACS50-01N- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Kontinuerlig uteffekt fran motor kW 0,18 0,37 0,75 1,5 2,2 0,18 0,37

hk 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Bygg-storl. (ej EMC) A A B C C A A
Bygg-storl. (EMC) A A B D D A A
Nominella varden
Inspanning U7 V 200-240 (+10/-15%) 110-120 (+10/-15%)
Kontinuerlig utstrom /, A 1,4 2,2 4,3 7,6 9,8 1,4 2,2
Max. utstrom /lopax" A 2,1 3,3 6,5 11,4 14,7 2,1 3,3
Utspanning U, \Y 0-U,, 3-fas 0-2xU,4, 3-fas
Instrom /4 A 4.4 6,9 10,8 18,2 22,0 6,4 9,5
Moduleringsfrekvens kHz 5 (max. 16)
Skyddsgranser
Overstréom (topp) A 4.4 6,9 13,5 23,9 30,9 4.4 6,9
Overtemperatur 95°C (kylelement)
Max ledararea
Kraftanslutningar mm2 2,5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2,5 (AWG 14)
Styranslutningar mm2 1,5 (AWG 16)
Forlusteffekt w 21 32 51 74 103 24 35
Matningssakring, storlek™*
IEC, typ IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, typerna CC och T A 10 15 20 25 30 10 15

* Tillats under 1 minut.

** Rekommenderade varden. Anvand inte ultrasnabba sakringar eller sakringar med utlésningsfordrojning. Folj lokalt gallande

foreskrifter. Mer information finns i ACS50 Technical Reference.




Max motorkabellangd

For att uppfylla EGs EMC-direktiv maste motorkabellangden
begransas enligt specifikationen i tabellen nedan. Ju kortare
motorkabel desto mindre storningsemission till matande nat och

omgivning.
Inbyggt EMC-filter |Externt EMC-filter
ACS50-01E- ACS50-IFAB-01 och
ACS50-01N/E
Omriktar-typ 5kHz |[16kHz" | 5kHz |16 kHz "
EN61800-3, Miljéklass 1, obegransad distribution ¥/
01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 3m - -
07A6-2, ..., 09A8-2 10 m 3m - -
EN61800-3, Miljéklass 1, begransad distribution %
01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 10 m 30 m 10 m
07A6-2, ...,09A82 | 20m 10 m - -
EN61800-3, Miljéklass 2 %
01A4-2, ..., 02A2-2 10 m 10 m 50 m 10 m
04A3-2 10 m 10 m 75 m 10 m
01A4-1, ..., 02A2-1 10 m 10 m 50 m 10 m
07A6-2, ...,09A82 | 30m 10 m - -

1) Moduleringsfrekvensen kan valjas med DIP-omkopplare. Se sid

11.

2) Galler endast fér emission genom ledning

3) Galler fér emission genom ledning och stralning.

Skydd

Overspanning, underspanning, kortslutning i motorkretsen,
Overstrom, bortfall av analog ingang, motordverbelastning,

Overbelastning av vaxelriktare.
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Isolerade distributionsnat

Frekvensomriktare med inbyggt EMC-filter, eller ACS50-IFAB-01
externt ingangsfilter far inte anvandas i ett icke direktjordat nat eller
i ett hégimpedivt jordat nat for anlaggningsdistribution.

Miljoaspekter

Produkter som ska skrotas/deponeras innehaller vardefulla
ramaterial som bor ateranvandas for att pa sa satt spara energi och
naturtillgangar. Anvisningar for hur utrustning fran ABB bor skrotas/
deponeras finns att fa fran ABB:s forsaljnings- och
servicerepresentanter.

Ansvarsbegransning
Tillverkaren ar inte ansvarig for:

« Haverikostnader i fall da installation, idrifttagning, reparation,
andring eller miljéférhallanden for frekvensomriktare inte
motsvarar de krav som specificeras i dokumentationen som
medfoljer enheten, samt annan relevant dokumentation.

* Enheter som skadats genom felaktig anvandning, bristande
underhall eller olyckshandelser.

* Enheter som innehaller material som tillhandahallits av kdparen
eller som konstruerats enligt kOparens specifikationer.

Foretagets leverantorer och underentreprendrer kan under inga

omstandigheter goras ansvariga for speciella, indirekta eller

oforutsedda skador eller for foljdskador, forluster eller viten.

For eventuella fragor med avseende pa frekvensomriktare fran
ABB hanvisar vi till lokal aterférsaljare eller ABB-representant.
Angivna tekniska data, specifikationer och 6vrig information ar de
som galler vid tidpunkten for tryckning. Tillverkaren férbehaller sig
ratten till andringar utan foregaende meddelande.
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Godkannanden

CE/C-tick-markning
ACS50 uppfyller féljande EU-direktiv:

» Lagspanningsdirektivet 73/23/EEG med tillagg.

+ EMC-direktivet 89/336/EEG med tillagg.

Forsakran om dverensstammelse och en lista dver uppfyllda
standarder kan erhallas pa begaran.

Elektromagnetisk kompatibilitet:

ACS50 uppfyller foljande standarder forutsatt att installationen ar
utford korrekt och i enlighet med instruktionerna i denna
anvandarhandledning:

Hogfrekvent emission
genom ledning

EN61800-3 Miljoklass 1,
obegransad / begransad
distribution )

Hogfrekvent emission EN61800-3 Miljoklass 1, begransad

genom stralning distribution
Immunitet EN61800-3 Miljoklass 2
Natovertoner IEC61000-3-2

1) Observera max tillaten motorkabellangd och
moduleringsfrekvens, sid 79. Se aven
kabelférlaggningsinstruktionerna pa sid 15.

Stromovertonerna kan reduceras med hjalp av externa
ingangsreaktorer.

Mer information finns i ACS50 Technical Reference.

Markning for UL, ULc och C-Tick
Se markskylten.

ACS50 lampar sig att anvandas i nat som kan mata hogst
65 kA rms symmetrisk stréom vid max. 230 V da ACS50 skyddats
med CC eller T klass sakringar.

Tillbehor

EMC-filter: ACS50-IFAB-01

Ingangsreaktorer: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Utgangsreaktor: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
Potentiometerenhet: ACS50-POT
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