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Turvaohjeet

Yleista

Ennen kuin aloitat asennuksen, lue alla olevat ohjeet huolellisesti.

Varoitus! Vaarallinen jannite!

ACS50-taajuusmuuttajan saa asentaa vain sahkdalan
ammattilainen.

Mitaan taajuusmuuttajan, moottorikaapelin tai moottorin
asennustoita ei saa tehda jannitteen ollessa kytkettyna. Kun olet
katkaissut verkkojannitteen, anna jannitteen purkautua
tasajannitevalipiirin kondensaattoreista vahintaan viiden minuutin
ajan ennen kuin aloitat tyot.

Huomautus: DIP-kytkimissa on hengenvaarallinen jannite.
Huomautus: Vaikka moottori pysaytetaan, teholiittimiin L/R,

N/S, T1/U, T2/V ja T3/W jaa hengenvaarallinen jannite.
Huomautus: Vaikka laitteen syottojannite olisi kytketty pois, rele-
lahtoliittimissa saattaa olla hengenvaarallisia ulkoisia jannitteita.
Varoitus! Kuumia pintoja!

Jaahdytyselementti saattaa kuumeta (> 80 °C) taajuusmuuttajan
ollessa kaynnissa. Varmista, ettd asennus on tehty oikein.

Yleiset turvaohjeet

Jannitekatkoksen jalkeen ACS50 kaynnistaa moottorin
automaattisesti, jos ulkoinen kaynnistyskasky on paalla.
Vioittunutta laitetta ei saa korjata itse. Jos ACS50 vioittuu, ota
yhteys toimittajaan ja pyyda vaihtamaan laite.

Asenna ACS50 lukittuun tai tydkalulla avattavaan tilaan.

Syéttdjannitetta ei saa kytkea laitteeseen useammin kuin kerran
kolmessa minuutissa.

Jos DIP-kytkinten saatéja muutetaan, se vaikuttaa ACS50:n
toimintaan. Tarkista, etta muutokset eivat aiheuta vaaraa ihmisille
tai omaisuudelle.

Tama opas sisaltaa taajuusmuuttajan asennuksessa ja

kayttoonotossa tarvittavat tiedot.

Vastaanottotarkistus

Toimitukseen sisaltyy:

1. ACS50

2. Kayttajan opas

3. Kaksi kiristintd ohjauskaapelia varten (vain
EMC-laitteet).

Tarkista arvokilvesta, etta toimitettu laite vastaa
tilausta.

"l‘==== ACS50-01E-09A8-2
1P20

U1 1*200..240V | U2 3*0..U1

f1 50/60Hz 2 0..120/130Hz

1 220A 12 9.8A

Pn motor: 2.2 kW (3 HP)

SIN YWWRXXXX

3AFE XXXXXXXX

LISTED 1PD8

(€0 ®-

IND.CONT.EQ.

ACS50-01 - -

EMC-suodin: E = sisainen, N = ei ole

Maks. jatkuva lahtovirta (/):
01A4 =14 A, 02A2 =22 A, 04A3 =43 A,
07A6=7,6 A,09A8 =9,8 A

Syottojannite (U,4):
1=110...120 VAC +10%/-15%
2 =200...240 VAC +10%/-15%

Sarjanumero (S/N) on arvokilvessa.
(Y = valmistusvuosi, WW = valmistusviikko)
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Yleiskuva laitteesta

ACS50-taajuusmuuttajalla saadetaan 3-vaiheisen oikosulkumoottorin pydrimisnopeutta.

Suojamaa (PE), sivu 13
Tuloliittimet, sivu 13

DIP-kytkimet, sivu 10

Ohjauspotentiometrit, sivu 72
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Relelahtaliittimet, sivu 74
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Ohjauskaapelin liittimet, sivu 714

Moottorikaapelin suoja, sivu 73

Moottorikaapelin suoja, sivu 73. Suoja-
kansi, joka toimii my0s lisaeristeena.
Sulje kansi tydntamalla vasemmalle.

Analogisen tulosignaalin
valitsin (jannite/virta),
sivu 74

Asennuspidike, sivut 8 - 9 #;{ _ £ Kiinnikelevy, sivu 15 (vain EMC-laitteissa)
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Asennuksen ja kayttoonoton vaiheet

Lue ensin Turvaohjeet sivulta 3.

Toiminto Sivu

1 Tarkista, etta toimitus vastaa tilausta. 3

2 Varmista, ettd asennusymparistd sopii ACS50-laitteelle. 6
Asenna laite. 8-9

4 Tarkista, voiko vakioasetuksia kayttaa: moottorin nimellistaajuus 50 Hz, kuormana pumppu tai puhallin, lahtétaajuus 10
enintaan 50 Hz. Ellei voi, tee tarvittavat muutokset DIP-kytkinten asentoihin.

5 Varmista, etta potentiometrin MOTOR | NOM asetus vastaa moottorin nimellisvirtaa. Asetus vaikuttaa moottorin 12
lamposuojan toimintaan.

6 Saada tarvittaessa kiihdytys- ja hidastusajan potentiometria ACC/DEC. 12

7 Kytke syotto- ja moottorikaapelit. 13

8 Kytke ohjausjohtimet. 14

9 Kytke jannite. Vihrea LED-valo syttyy. Huomautus: Moottori pyorii, jos kaynnistyssignaali on aktiivinen.

1 Aseta nopeusohje ja aktivoi kaynnistyssignaali. Moottori kiihdyttaa annettuun nopeusohjeeseen. 16
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Ymparistovaatimukset

Asennuspaikka Varastointi ja kuljetus suojapakkauksessa

llman lampatila -20 °C, huurtuminen ei sallittu 1 -40 °C ...+70 °C
+40 °C, nimelliskuormalla

+50 °C, jos jatkuva lahtovirta on enintaan
85 % nimellislahtovirrasta /5.

Asennuskorkeus | 0...2000 m. Kun korkeus on 1000...2000 m, Ei rajoituksia
Py ja I, laskevat 1 % / 100 m.

Suhteellinen Alle 95 %, ei tiivistymista Alle 95 %, ei tiivistymista
kosteus
[Iman + Sahkda johtava pdly ei sallittu Varastointi Kuljetus
epapuhtaudet * llman on oltava puhdasta eika siina saa olla SANKBA | - : s - .
e w . b + Sahkoa johtava poly ei » Sahkoa johtava pdly ei
(IEC 60721-3-3) ;é(l);/gttawa aineita tai sahkoa johtavaa sallittu sallittu
+ Kemialliset k t: Cl + Kemialliset k t: Cl
* Kemialliset kaasut: Class 3C2 1Ce;r2n|a IS¢t kaasu ass 2(e:r2n|a ISt kaasu ass
* Kiinteat hiukkaset: Class 352 » Kiinteat hiukkaset: Class » Kiinteat hiukkaset: Class
1S2 2S2
Sinimuotoinen Taajuusalue: 5...150 Hz ISTA 1A -spesifikaation mukaan
tarina Huippukiihtyvyys: 1 g
(IEC 60068-2-6)
Iskut Ei sallittu Maks. 100 m/sz, 11 ms
(IEC 60068-2-29)
Vapaa pudotus Ei sallittu Ei sallittu

1) Kun taajuusmuuttajaa kaytetaan alle 0:n lampotilassa, on syo6ttovirta pidettava kytkettyna. Asenna taajuusmuuttaja kotelon sisaan ja
varmista, etta laitteen luovuttama lamp0 johdetaan asianmukaisesti pois.

ACS50:n suojausluokka on IP20.
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Asennus

Varoitus! Laite kuumenee normaalissa kaytdssa. Varmista, etta jaahdytysilman virtaus on riittdva kaikissa olosuhteissa:
- Asenna ACS50 aina siten, etta jaahdytysrivat ovat pystysuunnassa.

- Jata riittavasti tilaa laitteiden ymparille, joiden runkokoko on A tai B. Runkokoon C ja D laitteet ovat puhallinjaahdytteisia, joten ne
voidaan asentaa vierekkain eika niiden valiin tarvitse jattaa ylimaaraista tilaa.

Asenna laite asennuspidikkeella 35 mm DIN-kiskoon tai seinalle.

Asennus DIN-kiskoon
"Napsauta" ACS50 kiinni kiskoon.
Laite irrotetaan painamalla
asennuspidikkeen ylapuolella
olevaa vipua.

Asennus seinille
Asenna laite seinalle asennus-
pidikkeen avulla. Kayta M4-ruuveja.

Vapaa tila

Varmista asianmukainen jaahdytys jattamalla laitteen
ymparille aina riittavasti tilaa.
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Asennuspidikkeen kiinnittaminen ja irrottaminen seinaasennuksessa

Laite voidaan asentaa kapea tai levea sivu seinaa vasten. Kiinnita asennuspidike alla olevien kuvien mukaisesti (runkokoot A ja B) joko

kapealle tai levealle sivulle. Runkokoon C ja D laitteilla pidike irrotetaan vetamalla alas ja kiinnitetaan tyontamalla ylos.

Asennuspidikkeen irrottaminen, rungot
A ja B: Irrota pidikkeen yla- ja alaosa
toisistaan painamalla kahta
muovipainiketta.

Asennuspidikkeen kiinnittaminen,
runko A: Aseta pidikkeen osat kuvan
mukaisesti ja napsauta ne yhteen.

Asennuspidikkeen kiinnittaminen,
runko B: Tyonna pidikkeen osat
jaahdytysripojen valista ja napsauta ne
yhteen.

A e T B

B emerirmin

CHUTYERN - ISR TEMPERATURE. b\
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DIP-kytkimet

DIP-kytkimilla ACS50-taajuusmuuttajan asetukset sovitetaan moottorin ja sovelluksen mukaisiksi.

Varoitus! DIP-kytkimessa on hengenvaarallinen jannite (200 V). Katkaise taajuusmuuttajan syoéttdjannite ja odota 5 minuuttia
ennen kuin muutat kytkinten asentoja. Pida suojakansi suljettuna, kun laite on jannitteinen.

Konfigurointi

» Avaa etukansi ruuvimeisselilla ja aseta DIP-kytkimet vaadittavaan asentoon.
+ Siirra kytkintda vasemmalle tai oikealle ruuvimeisselin karjella. Kaikkien kytkinten oletusasetus on vasemmalla.
» Sulje etukansi.

Perustiedot

DIP-kytkin

50
OFF
P&F

FLT
OFF
OFF
OFF

RBAARRRR|

NOM FREQ
60 Hz

ON SILENT
CT LOAD

10 JOG Hz
RUN RELAY
ON Al OFFSET
ON AUTORESET

N HI FREQ

# | Nimi ja toiminto Oletus- i Vaihtoehtoi- B

asetus =L nen asetus [
NOM FREQ HZ: Moottorin nimellistaajuus 50 Hz 60 Hz

2 | SILENT: Moottorin melutaso (PWM-kytkentataajuus) | OFF - Normaali ON - Hiljainen (16 kHz)
(5 kHz)

3 | LOAD: Kuormitusmomentin tyyppi (U/f-kayra) P&F - pumppu/ CT - Vakiomomentti
puhallin

4 | JOG HZ: Vakiotaajuus "rydminta” 5 Hz 10 Hz

5 | RELAY: Relelahdon toiminta FLT - Vika RUN - Moottori kay

6 | Al OFFSET: Analogiatulon minimiarvo OFF -0mA (0 V) ON-4mA (2V)

7 | AUTORESET: Automaattinen viankuittaustoiminto OFF - Ei autom. ON - Autom. kuittaus
kuittausta paalla

8 | HI FREQ: Korkeataajuustila OFF - Vakio ON - Korkeataajuustila

paalla
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Lisatietoja
No. | Nimi Selitys
1 NOM Moottorin nimellistaajuus (katso moottorin arvokilpi)
FREQ Hz (AJ
2 SILENT | Taajuusmuuttajan kytkentataajuus. Huom: Mitd suurempi kytkentataajuus on, sitd enemman N
esiintyy sahkomagneettisia hairioita ja sita lyhyempi on moottorikaapelin pituus, jolla asennus
tayttaa eurooppalaiset EMC-vaatimukset. Katso Tekniset tiedot sivu 18. Huomautus:
Kytkentataajuus saatyy ACS50:n lampétilan mukaan.
100
3 LOAD Lahtdjannitteen ja -taajuuden optimointi kuorman mukaan. Aseta nelidllinen momentti 10%
valitsemalla P&F (esim. pumput ja puhaltimet) ja vakiomomentti valitsemalla CT (esim.
kuljettimet). ACS50 nostaa kaynnistysjannitetta automaattisesti 10 %. Jannitteen nosto
kompensoi moottorihaviot ja lisaa kaynnistysmomenttia.
4 JOG Hz | Vakiotaajuus. Toiminto aktivoidaan kytkemalla 12...24 VDC digitaalituloon 3 ("rydminta”). (Taajuusmuuttaja kiihdyttaa
tai hidastaa vakiotaajuuteen ja pitaa taajuuden, kunnes tulo kytketaan irti.)
5 RELAY Taajuusmuuttajatilan valinta. Tilaa ilmaisee relelahdon kosketin (sulkeutuva). FLT = Vika. Kosketin avautuu, jos laite
vikaantuu tai jannite katkeaa. RUN = Kaynnissa. Kun laite on kaynnissa, kosketin on kiinni.
6 Al Analogiatulon elava nolla -valvonta. 4 mA (2 V) = ACS50 laukaisee vian, jos arvo laskee rajan alapuolelle. Lisatietoja
OFFSET | analogiatulon skaalauksesta on kohdassa Pydrimimisnopeuden s&été sivulla 16.
7 AUTO- Automaattinen kuittaus seuraavissa vikatilanteissa: alijannite, ylijannite, analogiatulo puuttuu. ON = ACS50 yrittaa
RESET kuittausta automaattisesti kolmen sekunnin kuluttua vikalaukaisusta. Kuittausten maksimimaara on kymmenen
kolmen minuutin aikana. Jos maara ylittyy, ACS50 pysahtyy eika yrita enaa uutta kuittausta. Lisatietoja kohdassa
Tilaa ilmaisevat LED-valot ja vianhaku sivulla 17.
Varoitus! Jos kaynnistyskasky on paalla, moottori kaynnistyy kuittauksen jalkeen. Varmista, etta tama ei aiheuta
vaaratilannetta.
8 HI FREQ | Suurimman sallitun Iahtotaajuuden asetus. OFF: Maksimitaajuus = NOM FREQ HZ -kytkimella aseteltu arvo. ON:
Maksimitaajuus = kytkimellda NOM FREQ HZ aseteltu arvo + potentiometrin HI FREQ arvo. Katso kohta
Ohjauspotentiometrit sivulla 72.
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Ohjauspotentiometrit

Ohjauspotentiometrien asetukset voidaan tehda ruuvimeisselilla. Kaikkien potentiometrien vakioasetus on keskella.

MOTOR | NOM MOTOR | | Laske MOTOR I NOM alla olevan yhtalén avulla tai valitse arvo alhaalla vasemmalla olevasta MOTOR |
(%) NOM NOM -valintakaaviosta. ACS50 laskee moottorin [ampdétilan mitatun lahtovirran ja moottorin nimellisvirran
((@) perusteella. Taajuusmuuttajan vikasuojaus laukeaa, jos moottori ylikuumenee.
50 =450 Huomaa: Jos moottorikaapelit ovat pitkia ja aiheuttavat runsaasti kapasitiivisia virtoja, MOTOR | NOM
-asetuksen arvoa pitaa ehka nostaa.
MOTOR | NOM (%) = Moottorin n_|meII.|sv.|rta [A] . 100%
ACS50:n nimellisvirta [A]
ACC 5 ACC/DEC | Kiihdytys- ja hidastusaika minimitaajuudesta maksimitaajuuteen ja painvastoin sekunneissa. Mita pitempi
ACC/DEC-aika on, sita hitaammin ACS50 noudattaa nopeusohjeen muutoksia.
HI FREQ | Lahtétaajuuden rajaus haluttuun arvoon nimellistaajuuden ja nimellistaajuus + 70 Hz valille. Potentiometri
otetaan kayttoon aktivoimalla korkeataajuustila HI FREQ DIP-kytkimella. Katso DIP-kytkimet sivu 10.
HI FREQ (Hz)
MOTOR | NOM -valintakaavio ACC/DEC -aika
Moottorin nimellisvirta (A) Ohje Y]
ACS50-01x- A
01Adx 07 08 10 12 14 16 18 20 21 100 -
I T T | I T I I I I I
-02A2-x 1.1 13 15 18 20 22 24 26 28 30 3.3
I | | | T | I I I I I
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 6.5
| | | | | T | | | | | N
-07A6-x 38 46 53 61 68 7.6 84 93 10.2 114
I T T T T T I I I I I
-09A8-x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
| | | | | | | | 1 1 ]
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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Syotto- ja moottorikaapelien kytkeminen

1-vaiheinen
syottojannite

LR NS (30

LINE

MOTOR

T1 T2 T3

AVaroitus! Varmista ennen asennusta, etta verkkojannite on kytketty irti.

Huomautus: Varmista, etta syéttéjannite on oikea! Jos 230 VAC:n jannite kytketdan 115 VAC:n ACS50-
taajuusmuuttajaan, laite vahingoittuu!

Liitin Kuvaus Johtimen koko Kiristys-
momentti
L/R, N/S 1~ tulojannite Maks. 2,5 mm? (runkokoot A ja B) tai maks. | 0,5 Nm/
T1/U, T2/V, T3/W | Teholiitanta moottoriin 4 mm® (runkokoot C ja D) yksisaikeinen 0.6 Nm
kuparijohdin

PE @ Suojamaa. Kayta monisaikeista kuparijohdinta. 1 Nm(*)
Moottorikaapelin Johtimen koko ei saa olla pienempi kuin
maadoitusjohdin ja suoja. kaytetyn tehokaapelin.

*Huomautus: Kayta vain laitteen mukana toimitettuja M4x8 Combi -ruuveja. Maadoitusruuvien suurin sallittu
pituus on 6 mm.

Noudata paikallisia kaapelin poikkipinta-alaa koskevia ohjeita. Jos ymparistdn [ampétila on yli 30 °C, kayta syotto-
ja moottorikaapeleita, joiden lampdkestoisuus on 60 °C tai 75 °C. Katso myds kohta Muut kaapelointi- ja EMC-
ohjeet sivu 15.

ACS50:n maavuotovirta voi ylittaa 3,5 mA AC / 10 mA DC. Standardin SFS-EN 50178 mukaisesti ACS50-
taajuusmuuttajaa saa kayttaa vain kiinteissa asennuksissa. Katso lisatietoja ACS50 Technical Reference
-dokumentista.

Syottosulake
Katso suositeltavat sulaketyypit kohdasta Tekniset tiedot sivulta 18.
Moottori

Moottorin on oltava kolmivaiheinen oikosulkumoottori, jonka nimellisjannite Uy on 200...240 V ja nimellistaajuus fy
joko 50 tai 60 Hz. Moottorin nimellisvirran on oltava pienempi tai yhta suuri kuin taajuusmuuttajan nimellislahtovirta
(12).

Jos taajuusmuuttajan vaiheet kytketddn moottorin vaiheisiin samassa jarjestyksessa (U-U, V-V ja W-W) ja
pyorimissuunnaksi valitaan eteen, akseli pyorii myotapaivaan moottorin akselin paasta katsottuna.
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Ohjauskaapelien kytkeminen

Digitaalituloille voidaan kayttaa sisaista (1) tai ulkoista (2) syottoa.

Analogisen ohjausjannitteen tehdasasetus on 0...10 VDC. (Al-
kytkimen on oltava janniteasennossa ("U")).

Ohjausliitannat
Kayta monisaikeista 0,5...1,5 mm?2:n kaapelia (AWG22 - AWG16).

< <
TR ..k
==2033J ¥y SsSgp=2
coaldZLn85 SoNenZz85
OCOMW+ +nNESW COMW+ +nNES®
| | G ol Bl S 4
| |
| 1)!
| I -
2)l L —
12...24 VDC syéttd 1...10 kohm
Kun kaytat 0/4...20 mA:n
virtasignaalia: — COM
- vaihda Al-kytkimen asennoksi @ - - COM
"I". =y y SPEED/AI
- Aseta Al OFFSET -kytkin ; +10V
asentoon ON, jos haluat | | +12V
kayttaa 4...20 mA:n Al | START
virtasignaalia. | REV
N JOG
U ’ SCR

# | Nimi Kuvaus

1 | COM Yhteinen digitaali- ja analogiatulolle 1)

2 | COM Yhteinen digitaali- ja analogiatulolle 1)

3 | Al Analogiatulo: Nopeus (taajuus) -ohje.
0/2...10 VDC (Ri=190 kohm) tai 0/4...20 mA
(Ri=100 ohm). Resoluutio 0,1 %, tarkkuus
+/-1 %.

4 | +10V | Analogiatulon ohjejannite.
Tarkkuus +/-2 %. Maks. 10 mA.

5 | +12V Digitaalitulojen apujannite. Maks. 30 mA.

START | Digitaalitulo 1: Kayntiin (vian kuittaus vikalaukaisun

jalkeen) 2)

7 | REV | Digitaalitulo 2: Py&rimissuunnan vaihto 2)

8 | JOG Digitaalitulo 3: Vakionopeuden aktivointi 2)

9 | SCR Ohjauskaapelin suoja. Kytketty sisaisesti rungon
maahan.

Relelahto

1 | RO1 Vika: Rele aukeaa.12 V...250 VAC / 30vVDC

> | RO2 10 mA..2 A

1) Kytketty sisaisesti runkoon (maahan) 1 Mohm vastuksen kautta.
2) Digitaalitulojen impedanssi on 1,5 kohm.




Muut kaapelointi- ja EMC-ohjeet
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Alla olevia ohjeita noudattamalla varmistat, etta laite toimii hairidttomasti ja vastaa eurooppalaisen EMC-direktiivin vaatimuksia.

Moottorikaapeli

Moottorikaapelina kaytetaan konsentrisella PE-johtimella varustettua symmetrista kolmijohdinkaapelia tai konsentrisella suojalla

varustettua nelijohdinkaapelia. Suositeltavaa on kayttaa punottua metallisuojaa, esim. tyyppia MCCMK (NK Cables).

- Kierra kaapelisuojan langat yhteen johtimeksi ja kytke johdin maadoitusliittimeen J_j . Johtimen on oltava mahdollisimman lyhyt.
- Kirista kaapelisuoja kuvassa esitetylla tavalla, kun kaytat sisaista tai ulkoista EMC-suodinta.

- Maadoita kaapelin suoja moottorin paassa koko ymparysmitaltaan (360 astetta) kayttaen EMC-lapivientiholkkia tai kierra suojan langat
yhteen johtimeksi siten, etta johtimen pituus on korkeintaan viisi kertaa sen paksuus. Maadoita yhteenkierretty suoja moottorin PE-

liittimeen.
Ohjauskaapelit

Ohjauskaapeleina kaytetaan monijohdinkaapeleita, joiden suojat ovat
kuparipunosta. Suositeltava kaapelityyppi analogiasignaaleille on
kaksoissuojattu kierretty parikaapeli.

- Kierra kaapelin suoja yhteen johtimeksi ja kytke johdin liittimeen SCR.
Johtimen on oltava mahdollisimman lyhyt.

- Kirista ohjauskaapeli kuvassa esitetylla tavalla (vain EMC-laitteet).

- Veda moottorikaapeli mahdollisimman kauas ohjaus- ja syottokaapeleista
(etaisyys > 20 cm), jotta valtyttaisiin sahkdmagneettisilta hairidilta.

Huom: 24 VDC-ja 115/230 VAC -signaaleja ei saa koskaan kytkead samaan
kaapeliin.

1.

ohjauskaapeli

moottorikaapeli

\
2.
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Pyorimimisnopeuden saato

Analogiatulo antaa nopeus (taajuus) -ohjeen ACS50:lle. Analogiatulon ja ohjeen valinen suhde riippuu DIP-kytkinten asetuksista, kuten
alla on kuvattu. Lahtotaajuus seuraa ohjeen muutoksia potentiometrin ACC/DEC maaraamalla viiveella.

Korkeataajuustila OFF (tehdas) Korkeataajuustila ON
f f taajuusohje
N A f+70Hz AN o |
N | lahtotaajuuden raja
SR EEEEEEEERERE
| PN E
a : a :
b | b
| Syotté* 0 _ Syétte*
0 2V 10'V V. mA 2V 10V
4 mA 20ma ™A 4 mA o0mA LV MA]
DIP-kytkimen asetukset: DIP-kytkimen asetukset:
HI FREQ = OFF HI FREQ = ON
Al OFFSET = OFF (kayra a) tai ON** (kayra b) | Al OFFSET = OFF (kayra a) tai ON** (kayra b)
MOTOR NOM FREQ = 50 tai 60 Hz MOTOR NOM FREQ = 50 tai 60 Hz
Lahtotaajuus on rajattu moottorin valittuun Lahtétaajuuden maksimiarvo maaraytyy potentiometrin HI FREQ asetuksen mukaan
nimellistaajuuteen. valille fy ja fy + 70 Hz. Potentiometri ei vaikuta analogiatulon skaalaukseen.

* Valitse jannite- tai virtasignaali Al-kytkimella. Katso sivu 74.
** Taajuusmuuttaja laukeaa vikaan, jos signaali laskee alle 2 V:n (4 mA:n). Tama toiminto suojaa taajuusmuuttajaa
analogiatulosignaalin katkeamiselta.




Tilaa ilmaisevat LED-valot ja vianhaku
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ACS50:ssa on kaksi tilaa ilmaisevaa LED- Green LED | Red LED Description

valoa, jotka nakyvat etukannen lapi. on Off ACS50 toimii normaalisti.

Jos taajuusmuuttaja havaitsee ongelman, _ : — — : _

punainen LED-valo alkaa vilkkua. Kun olet On Vilkkuu SuolaL'J.s:tc?-lr.mntc.) on akt|v0|tun.ut. Vilkkumisten
korjannut vian, kuittaa se kytkemalla lukumaara iimaisee vikakoodin.

kaynnistyskasky pois paalta. Jos

kaynnistyskasky on jo pois paalta, kytke se Vilkkuu Vilkkuu ACS50 kuittaa vian automaattisesti kolmen sekunnin
paalle ja uudelleen pois paalta. kuluessa. (*) Varoitus! Moottori kdynnistyy, jos

Katso vikakoodit alla olevasta taulukosta kaynnistyskasky on paalla.

( = vilkkumisfrekvenssi).

#| Vian mahdollinen syy ja korjaustoimet Vian mahdollinen syy ja korjaustoimet
1| DC-ylijannite (*). 1) Verkkojannite on liian suuri: tarkista jannite. Analogiatulon arvo on alle 4 mA /2 V. (*) Huom: Tama
2) Hidastusaika on liian lyhyt verrattuna hitausmassaan: nosta valvonta on aktiivinen, jos Al OFFSET on paalla (ON).
kiihdytys/hidastusaikaa potentiometrilla.
2| DC-alijannite (*). Verkkojannite on liian pieni: tarkista jannite. Moottorin ylikuormitus (12t ylikuorma): 1) Tarkista kuorma ja
varmista, etta moottorin koko sopii ACS50:lle. 2) Varmista, etta
potentiometrin MOTOR | NOM asetus on oikein.
3| Lahdon oikosulku: kytke jannite pois paalta ja tarkista moottorin Vaihtosuuntaajan ylikuormitus tai liilan suuri sisainen lampatila:
kaamitys ja moottorikaapeli. 1) Kuorma on liian suuri tai 2) taajuusmuuttajan jaahdytys ei
ole riittava.
4|Lahdon ylivirta. 1) Kiihdytysaika on liian lyhyt verrattuna Muu vika. Sisainen virhe. Kytke jannite pois paalta ja
hitausmassaan: aseta korkeampi arvo potentiometriin ACC/DEC. uudelleen paalle. Jos ongelma ei poistu, vaihda laite.
2) Moottori ja taajuusmuuttaja eivat ole yhteensopivia: tarkista
moottori.
5| Varattu

(*) Automaattinen kuittaus, jos AUTORESET on paalla (ON). Katso DIP-kytkimet sivu 10.
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Tekniset tiedot

230V 115V
Sisainen EMC-suodin, ACS50-01E- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Ei EMC-suodinta, ACS50-01N- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Moottorin jatkuva lahtoteho kW 0,18 0,37 0,75 1,5 2,2 0,18 0,37
Runkokoko (ei EMC-suodinta) A A B C C A A
Runkokoko (EMC-suodin) A A B D D A A
Nimellisarvot
Tulojannite U4 V 200 - 240 (+10/-15 %) 110 - 120 (+10/-15 %)
Jatkuva lahtdvirta /1 A 1,4 2,2 4,3 7,6 9,8 1,4 2,2
Maks. lahtovirta loax* A 2,1 3,3 6,5 11,4 14,7 2,1 3,3
Lahtdjannite U, \Y 0 - U4, 3-vaiheinen 0 - 2xU4, 3-vaiheinen
Tulovirta /4 A 4.4 6,9 10,8 18,2 22,0 6,4 9,5
Kytkentataajuus kHz 5 (maks. 16)
Suojausrajat
Ylivirta (huippu) A 4.4 6,9 13,5 23,9 30,9 4.4 6,9
Ylilampo 95 °C (jaahdytyselementti)
Kaapeleiden maksimikoot
Teholiittimet mm2 2,5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2,5 (AWG 14)
Ohjausliittimet mm2 1,5 (AWG 16)
Haviéteho w 21 32 51 74 103 24 35
Verkkosulakkeen koko**
IEC, tyyppi IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, tyypit CC ja T A 10 15 20 25 30 10 15

* Sallittu 1 minuutin ajan.

** Suositeltuja arvoja. Ala kaytd UR- tai LOW-PEAK -sulakkeita. Noudata paikallisia ohjeita. Katso lisatietoja ACS50 Technical

Reference -dokumentista.




Moottorikaapelin maksimipituudet
Eurooppalaisten EMC-vaatimusten mukaan moottorikaapelin

pituus ei saa ylittaa alla olevassa taulukossa annettuja arvoja. Mita

lyhyempi moottorikaapeli on, sita pienempia ovat syottoverkolle ja
ymparistolle aiheutuvat hairiot.

Sisainen Ulkoinen

EMC-suodin EMC-suodin

ACS50-01E- ACS50-IFAB-01 ja

ACS50-01N/E

Muuttajatyyppi 5kHz |16kHz"| 5kHz |16 kHz "V
ENG61800-3, 1. kayttbympaéristd, rajoittamaton jakelu 2)
01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 3m - -
07A6-2, ..., 09A8-2 10 m 3m -
EN61 800 3 1. kdyttéympéristd, rajoitettu jakelu 3)
01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 10 m 30 m 10 m
07A6-2, ..., 09A8-2 20m 10 m - -
EN61800-3, 2. kéyttéympérists %
01A4-2, ..., 02A2-2 10 m 10 m 50 m 10 m
04A3-2 10 m 10 m 75m 10 m
01A4-1, ..., 02A2-1 10 m 10 m 50 m 10 m
07A6-2, ..., 09A8-2 30 m 10 m - -

1) Kytkentataajuus voidaan valita DIP-kytkimella. Katso sivu 77.

2) Patee vain johtuviin hairidihin.

3) Patee johtuviin ja sateileviin hairidihin.

Suojaukset

Ylijannite, alijannite, lahdon oikosulku, ylivirta, analogiatulon

katkeaminen, moottorin ylikuormitus, vaihtosuuntaajan

ylikuormitus.
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Maadoittamattomat jakeluverkot

Taajuusmuuttajia, joissa on sisainen EMC-suodin tai ulkoinen
tulosuodin ACS50-IFAB-01, ei saa kayttaa kelluvassa verkossa tai
korkeaimpedanssisesti maadoitetussa teollisuusverkossa.

Ymparistonakokohtia

ACS50 sisaltaa arvokkaita raaka-aineita, jotka tulisi laittaa
kierratykseen, jotta saastettaisiin energiaa ja luonnonvaroja.
Havitys-/kierratysohjeita saa ABB Oy:n myynti- ja huoltoyhtidista.

Vastuun rajoitus
Valmistaja ei vastaa:

 virheesta johtuvista kustannuksista, jos laitteen asennus,
kayttoonotto, korjaus, muutostyot tai kayttoymparisto eivat tayta
niitd vaatimuksia, jotka on esitetty laitteen mukana toimitetuissa
tai muissa asiaankuuluvissa dokumenteissa.

+ laitteista, joita on kaytetty virheellisesti, huolimattomasti tai joita
on kohdannut onnettomuus.

+ laitteista, jotka sisaltavat ostajan hankkimia materiaaleja tai
ostajan edellyttamia rakenteita.

Valmistaja, sen toimittajat tai alihankkijat eivat missaan

tapauksessa ole vastuussa valillisista, epasuorista tai

seurannaisvahingoista tai tappioista.

Kaikki ABB:n taajuusmuuttajia koskevat tiedustelut on osoitettava
ABB Oy:n Kotimaan tuotemyyntiin tai ABB:n paikalliselle
jalleenmyyjalle. Laitteen tekniset tiedot ovat voimassa taman
julkaisun painoajankohtana. Valmistaja pidattaa itsellaan oikeuden
muutoksiin ilman ennakkoilmoitusta.
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Hyvéksyn nat ACS50 sopii kaytettavaksi verkossa, joka pystyy syottdmaan
enintaan 65 kA rms symmetrista virtaa jannitteen ollessa

maks. 230 V, kun suojaus tapahtuu CC- tai T-luokan sulakkeilla.

CE/C-Tick -merkinta
ACS50 tayttaa seuraavien eurooppalaisten direktiivien Lisavarusteet

vaatimukset:

+ Pienjannitedirektiivi 73/23/EEC muutoksineen EMC-suodin: ACS50-IFAB-01

« EMC-direktiivi 89/336/EEC muutoksineen Tulokuristimet: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Asianmukaiset valmistajan vakuutukset ja luettelon tarkeimmista Lahtokuristin: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
standardeista saa pyynnosta. Potentiometri: ACS50-POT

Sahkomagneettinen yhteensopivuus:

ACS50 tayttaa seuraavien standardien vaatimukset, edellyttaen,
etta asennus on tehty oikein ja tassa oppaassa annettujen ohjeiden
mukaisesti:

Johtuvat, suurtaajuiset SFS-EN 61800-3,
hairiot 1. kayttoymparisto, rajoittamaton/
rajoitettu jakelu 1)

Sateilevat, suurtaajuiset SFS-EN 61800-3,

hairiot 1. kayttdymparisto, rajoitettu jakelu
Hairionsieto SFS-EN 61800-3,

2. kayttoymparisto
Verkkovirran yliaallot IEC61000-3-2

1) Huomaa moottorikaapelin maksimipituutta ja kytkentataajuutta
koskevat kohdat sivulla 719. Katso myds kaapelointiohjeet sivulla
15.

Verkkovirran yliaaltotasoa voidaan laskea ulkoisilla tulokuristimilla.
Katso lisatietoja ACS50 Technical Reference -dokumentista.

UL, cUL ja C-Tick merkinnat
Katso arvokilpi.
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