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Sakerhet

Anvandning av varnings- och OBS-markeringar

> B bbb Pk

Tva typer av sakerhetsinstruktioner férekommer i denna handledning:

» OBS-markeringar understryker sarskilda forhallanden eller ger viktig information
om ett amne.

* Varningar informerar om férhallanden som kan leda till allvarliga skador, dédsfall
och/eller skada pa utrustningen. Har anges @ven hur faran kan undvikas.
Varningssymbolerna anvands pa foljande satt:

Varning for farlig spanning varnar for situationer dar héga spanningar kan orsaka
kroppsskada och/eller skada pa utrustning.

Allman varning varnar for férhallanden, andra &n sadana som ar relaterade till
elektricitet, som kan orsaka skada pa personer och/eller skada pa utrustningen.

VARNING! Det varvtalsreglerade AC-drivsystemet ACS550 far ENDAST installeras
av behdrig elektriker.

VARNING! Aven nar motorn ar stoppad finns det farlig spanning pa kraftplintarna
U1, V1, W1 och U2, V2, W2 och och UDC+, UDC-.

VARNING! Farlig spanning foreligger nar inkommande nét ar anslutet. Efter
franskiljning av matningen, vanta minst 5 minuter (for att lata
mellanledskondensatorerna ladda ur) innan kapan tas bort.

VARNING! Aven nar spanningen kopplas bort fran ingéngsplintarna pa ACS550 kan
det finnas farliga spanningar (fr&n externa kallor) pa plintarna till relautgangarna
RO1-R0O3 och, om reldexpansionskortet ingar i installationen, RO4-RO6, samt pa
plintarna X1:19-X1:27 pa styrkortet.

VARNING! Nér styranslutningarna pa tva eller flera frekvensomriktare ar
parallellkopplade maste hjalpspanningen till dessa styranslutningar tas fran en
gemensam kélla som kan vara antingen en av frekvensomriktarna eller en extern
matning.

Sékerhet
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VARNING! Koppla bort EMC-filtret (byggstorlek R7) och varistornatet
(byggstorlekarna R7 och R8) vid anslutning av frekvensomriktaren till ett IT-system
[ett icke direktjordat eller hégresistivt (dver 30 ohm) jordat matningsnat], annars
kommer systemet att jordas via EMC-filterkondensatorerna eller varistornatet. Detta
kan orsaka fara eller skada frekvensomriktaren.

Koppla bort EMC-filtret (byggstorlek R7) och varistornatet (byggstorlekarna R7 och
R8) vid anslutning av frekvensomriktaren till ett hérnjordat TN-system, annars
skadas frekvensomriktaren.

VARNING! Anvand inte natfranskiljaren for att starta och stoppa motorn
(franskilining av matningsspanning). Anvand i stallet mandverpanelens start- och
stopptangenter och (@D, eller kommandon via I/O-kortet i frekvensomriktaren.
Maximalt tillatet antal laddningscykler for DC-kondensatorerna (dvs laddning genom
natspanningstillslag) ar 5 per period om 10 minuter.

VARNING! ACS550-02/U2 kan repareras i falt. Kontakta din lokala auktoriserade
serviceverkstad vid behov av service eller reparation av en defekt frekvensomriktare.

VARNING! ACS550 aterstartar automatiskt da matningsspanningen aterkommer
efter bortfall, om externt startkommando ar aktivt.

VARNING! Kylelementet blir mycket varmt. Se Tekniska data pa sidan 293.

Sékerhet
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VARNING! Frekvensomriktaren ar tung. Lyft frekvensomriktaren endast i lyftoglorna.

& Luta inte frekvensomriktaren. Frekvensomriktaren valter om den lutas mer an ca 6
grader. laktta yttersta forsiktighet vid forflyttning av en frekvensomriktare pa egna
hjul. En valtande enhet kan orsaka kroppsskada.

Luta inte
enheten!

Obs: For ytterligare teknisk information, kontakta fabriken eller ndrmaste ABB-
representant.

Sékerhet
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Flodesschema for installation och igangkorning

Uppgift Se

Identifiera byggstorleken for din frekvensomriktare, Tekniska data: Mérkdata pa sidan 293 och
R7 eller R8. jamfoér mot tillampningens behov

Planera installationen. Planering av elektrisk installation pa sidan 15
Kontrollera omgivningsmilidn, méarkdata, erforderligt | Tekniska data pa sidan 293

kylluftsfléde, matningsspénningens anslutning, For dverensstammelse med EMC-direktivet,
kompatibilitet med motorn, motoranslutning och se Tekniska data: CE-mérkning pa sidan 305
ovriga tekniska data. Handbdcker for tillvalsutrustning (om sadan
Valj kablar. finns)

Packa upp frekvensomriktaren och kontrollera den. | Installation: Férflyttning av frekvensomriktaren
Kontrollera att alla nddvandiga tillvalsmoduler och pa sidan 29 och Leveranskontroll pa sidan 31

tillvalsutrustning finns med och ar av ratt typ. Om frekvensomriktaren inte har varit i drift pa
Endast en oskadad frekvensomriktare far kéras mer &n ett ar, kan DC- )
igang. mellanledskondensatorerna behéva formeras,

se Formering pa sidan 289

Kontrollera installationsplatsen. Installation: Krav pa installationsplatsen pa
sidan 34

Tekniska data: Miljéférhallanden pa sidan 303

Kontrollera motorns och motorkabelns Installation: Kontroll av installationens isolation
isolationsresistans. pa sidan 36

Om frekvensomriktaren ska anslutas till ett IT-system | Installation: Frekvensomriktarens méarkning pa

(icke direktjordat) eller ett hornjordat TN-system, sidan 32 och anvisningarna for bortkoppling av
kontrollera att EMC-filtret (pa byggstorlek R7) och EMC-filter och varistor, med bérjan pa sidan
varistorn (pa byggstorlekarna R7 och R8) ar 45
bortkopplade.
| Forlagg kablarna. Férldggning av kablarna pa sidan 27

Installera frekvensomriktaren. Anslut kraftkablarna. Installation pa sidan 29
Anslut styrkablar och kablar for hjalpsignaler.

| Kontrollera installationen. Checklista for installationen pa sidan 60

Utfér igangkorning av frekvensomriktaren. Igéngkdrning, styrning med I/O samt ID-
kérning pa sidan 61

Flédesschema for installation och igdngk6rning
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Planering av elektrisk installation

Obs: Installation maste alltid konstrueras och utforas i enlighet med lokala lagar och
foreskrifter. ABB atar sig inget som helst ansvar for installationer som inte uppfyller
lokala lagar och/eller andra féreskrifter. Om de rekommendationer som ges av ABB
inte f6ljs kan frekvensomriktaren drabbas av problem som inte técks av garantin.

Obs: ACS550-U2 Installation Supplement [3AUA0000004067 (engelska)] ger
ytterligare information om installation av frekvensomriktare ACS550-U2.

Kontroll av motorns kompatibilitet

1.
2.

Valj motor efter tilldmpningens behov.

Valj frekvensomriktare enligt markdatatabellerna i avsnitt Tekniska data pa sidan
293. Anvand PC-verktyget DriveSize om de angivna belastningscyklerna inte ar
tilldampbara.

Kontrollera att motorns markdata ligger inom tillatna granser for frekvensomriktarens
styrprogram:

» motorns markspanning ligger inom 1/2 — 2 - Uy, fér frekvensomriktaren

» motorns markstrom ar 1/6 — 2 - Io,4 fr frekvensomriktarens vid DTC-reglering
och 0 ... 2 — Ipnq vid skalar styrning. Styrsétt valjs med parameter 9904 MOTOR
STYRMETOD.

Radfraga motortillverkaren innan du anvander en motor i ett drivsystem om motorns
markspanning skiljer sig fran den matande vaxelspanningen.

Kontrollera att motorns isolationssystem tal de hogsta vid motoranslutningarna
férekommande toppspanningarna. Se avsnitt Kravtabell pa sidan 16 for information
om krav pa motorisolering och frekvensomriktarfiltrering.

Exempel: Nar matningsspanningen ar 440 V, kan de maximala spanningstopparna
vid motoranslutningarna uppskattas enligt foljande: 440V - 1,35 -2 = 1190 V.
Kontrollera att motorisoleringen tal denna spanning.

Skydd av motorlindningar och lager

Utspanningen fran frekvensomriktaren bestar — oberoende av utfrekvens — av pulser
vars spanning ar ca. 1,35 ganger natspanningen och vars stigtid ar mycket kort.
Detta galler alla frekvensomriktare som tillampar modern IGBT-vaxelriktarteknik.

Pulsernas spanning kan vara nastan dubbelt s& hg vid motoranslutningarna,
beroende pa motorkabelns egenskaper. Detta kan i sin tur orsaka 6kad pakanning
pa motorns isolation.

Planering av elektrisk installation
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Moderna varvtalsreglerade drivsystem, med branta spanningspulsflanker och héga
switchfrekvenser, kan orsaka strémpulser genom motorns lager som med tiden kan
orsaka erosionsskador pa lagrens I6pbanor.

For att undvika skador pa motorlagren rekommenderas isolerade lagen i N-anden
(icke-drivande) enligt féljande tabell: Dessutom maste kablarna véljas och installeras
enligt anvisningarna i denna handbok.

Enheter av typ ACS550-02/U2 ar utrustade med ett common mode-filter (CMF) som
ar tillrackligt for att forhindra lagerstrémmar vid spanningar under 500 V.

Common mode-filtret &r uppbyggt av toroidkarnor monterade pa utgangsskenorna
pa insidan av frekvensomriktaren redan pa fabriken.

Kravtabell

Féljande tabell visar hur man valjer motorisolationssystem och nar tillvalen ABB du/
dt-begransning och isolerade lager i N-anden (icke-drivédnde) erfordras.
Motortillverkaren bér konsulteras for ndrmare information om konstruktionen hos
motorns isolation och om eventuella tilkommande krav fér explosionssékra (Ex)
motorer. Om motorn inte uppfyller nedan angivna krav eller om den installeras
felaktigt kan dess livslangd férkortas eller motorlagren skadas. Enheter av typ
ACS550-02/U2 har common mode-filter som standardtillbehor.

Planering av elektrisk installation



ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning

17

Plocklindade ABB-motorer och generatorer i serierna M2_ och M3_

Plocklindade Uy <500V Py < 100 kW | Py > 100 kW eller Py > 350 kW eller
standardmotorer (icke-
Ex) och generatorer IEC 315 < byggstorlek < IEC 400 < byggstorlek <
IEC 355 IEC 450
Standard- Standardmotor Standardmotor
motor + isolerat N-lager + isolerat N-lager
+ common mode-filter *
Plocklindade Uy <500V Pn <55 kW | Py >55kW Py > 200 kW
hogeffektmotorer och
andra oharmoniserade
utféranden
Standard- Standardmotor Standardmotor
motor + isolerat N-lager + isolerat N-lager
+ common mode-filter *
Plocklindade motorer | Uy <500 V <IEC 250 > |EC 280 > |EC 355
for riskmiljoer
(Ex-motorer)
Standard- Standardmotor Standardmotor
motor + isolerat N-lager + isolerat N-lager

+ common mode-filter *

Plocklindade ABB-motorer och generatorer i serierna HX_ och AM_

0<Uy<500V

Lindningstyp

Skyddsatgarder

Emaljtrad med glasfibertejpning

+ isolerat N-lager

Formlindade ABB-lagspanningsmotorer i serierna AM_ och HX_

Skyddsatgarder

« isolerad lagerkonstruktion
« common mode-filter (CMF)

Icke-ABB-motorer, plocklindade och formlindade lindningar

Isolationsniva Skyddsatgarder

Py <100 kW | 100 kW < Py < 350 kW Py > 350 kW
Standard U, =1300V |0 < Uy <420 V - + isolerat N-lager + isolerat N-lager
Standard U, =1300V (420 V< Uy< 500V |+ du/dt + du/dt + du/dt

+ isolerat N-lager

Forstarkt 0,2 Vius

420 V< Uy<500V

+ isolerat N-lager

De i tabellen anvanda férkortningarna forklaras nedan.

Forkortning Definition

Un markspanning hos matningsnat

O, toppspanning fas-till-fas vid motoranslutningarna, som motorisolationen maste tala

Pn motorns markeffekt

du/dt du/dt-filter pa frekvensomriktarens utgang eller intern du/dt-begrénsning. Kontakta ABB.
N lager i N-anden: isolerande lager pa icke-drivsidan

* Common mode-filter (CMF) inkluderas i ACS550-02/U2 som standard.

Planering av elektrisk installation
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Matningsanslutning

Franskiljare (franskiljande anordning)

Installera en handmandvrerad franskiljare mellan vaxelspanningskallan (MCC) och
frekvensomriktaren. Franskiljaren maste vara av en typ som kan lasas i 6ppet lage
for installations- och underhallsarbete.

EU

For att uppfylla gallande EU-krav som anges i EN 60204-1, Maskinsakerhet, ska
franskiljaren vara en av féljande typer:

+ en lastfranskiljare av klass AC-23B (EN60947-3)

» en franskiljare med en hjalpkontakt som vid varje brytmandver tvingar brytaren att
bryta huvudkretsen innan franskiljarens huvudkontakter 6ppnas (EN 60947-3)

» en brytare som lampar sig for franskiljning i enlighet med EN60947-2.
USA

Franskiliningsanordningen maste uppfylla géllande sakerhetsforeskrifter.
Sékringar

Se avsnittet Sékringar och franskiljare pa sidan 295.

Planering av elektrisk installation
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Skydd mot 6verhettning och kortslutning

Overhettningsskydd for frekvensomriktaren samt matnings- och motorkablarna

N

Frekvensomriktaren skyddar sig sjalv samt matnings- och motorkablarna mot
overhettning om kablarna &ar dimensionerade efter frekvensomriktarens markeffekt.
Inga ytterligare dverhettningsskydd behdvs.

VARNING! Om flera motorer ar anslutna till frekvensomriktaren ska ett separat
overhettningsskydd eller en effektbrytare anvandas for att skydda varje kabel och
motor.Sadana enheter kan kréva en separat sakring for att bryta
kortslutningsstrémmen.

Overhettningsskydd fér motorn

Enligt gallande foreskrifter maste motorn skyddas mot termisk 6verbelastning.
Strdmmen ska brytas nar dverbelastning detekteras.Frekvensomriktaren har en
funktion for dverlastskydd som skyddar motorn och bryter strdmmen vid
behov.Beroende pa ett specifikt parametervarde vervakar funktionen antingen ett
beraknat temperaturvarde (baserat pa en termisk modell av motorn) eller en faktisk
temperatur som indikeras av sensorer i motorn.Anvandaren kan forfina den termiska
modellen genom att mata in ytterligare motor- och belastningsdata.

De vanligast forekommande temperatursensorerna ar:
* motorstorlekar IEC180-225: termobrytare (t ex Klixon)
» motorstorlekar IEC200-250 och stérre: PTC eller Pt100.

Se Grupp 30: FELFUNKTIONER pa sidan 170 for ytterligare information om termiskt
skydd av motorn via programvaran och Grupp 35: MOTORTEMP MATNING pa
sidan 779 om anslutning och anvandning av temperatursensorerna.

Skydd mot kortslutning i motorn och motorkabeln

Frekvensomriktaren skyddar motorkabeln och motorn i handelse av kortslutning,
under forutsattning att motorkabeln ar dimensionerad utifran frekvensomriktarens
markstrom. Inga ytterligare éverhettningsskydd behdvs.

Planering av elektrisk installation
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Skydd mot kortslutning inuti frekvensomriktaren eller i matningskabeln

1)

N

Anordna skyddet efter féljande riktlinjer.

Kretsschema

Kortslutningsskydd

Gruppcentral
| Matningskabel

Frekvensomriktare

=<

Skydda
frekvensomriktaren
och matningskabeln
med sakringar eller en
effektbrytare. Se
fotnoter 1) och 2).

‘ —#(3)
()

Dimensionera sakringarna enligt de anvisningar som ges i avsnitt Sékringar och
franskiljare pa sidan 295. Sakringarna skyddar matningskabeln i handelse av
kortslutning, begrénsar skadorna pa frekvensomriktaren och férhindrar skador pa
ansluten utrustning om en kortslutning uppstar inuti frekvensomriktaren.

Effektbrytare som provats av ABB tillsammans med ACS550 kan anvandas. Andra
effektbrytare maste kombineras med sakringar. Se avsnitt Sdkringar och franskiljare
pa sidan 295.

En effektbrytares skyddsegenskaper ar beroende av dess typ, konstruktion och
installning. Det finns aven begransningar med avseende pa det matande natets
kortslutningskapacitet.

VARNING! Pa grund av effektbrytarnas arbetssatt och konstruktion, oberoende av
tillverkare, kan heta joniserade gaser tranga ut ur effektbrytarens kapsling i samband
med en kortslutning. For att garantera saker drift maste sérskild uppmarksamhet
agnas installation och placering av effektbrytare. Folj tillverkarens instruktioner.

Obs: | USA far effektbrytare inte anvandas utan sakringar.

Jordfelsskydd

Frekvensomriktaren ar utrustad med ett inbyggt jordfelsskydd som skyddar enheten
mot jordfel i motorn och motorkabeln. Denna funktion utgér varken person- eller
brandskydd. Jordfelsskyddet kan inaktiveras med parameter 3017 JORDFEL

EMC-filtret i frekvensomriktaren inkluderar kondensatorer mellan huvudkrets och
ram.Dessa kondensatorer, i kombination med langa motorkablar, 6kar lackstrommen
till jord och kan fa vissa jordfelsbrytare att |6sa ut.

Planering av elektrisk installation
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Nodstoppsanordningar

Av sékerhetsskal maste tryckknappar fér nédstopp vara installerade vid varje
operatérsplats och pa varje annan plats dar behov av nédstopp kan finnas.

Obs: Att trycka pa stoppknappen ((&>) pa frekvensomriktarens mandverpanel
genererar inget nddstopp av motorn och franskiljer inte frekvensomriktaren fran
farlig spanning.

Val av matningskablar

Allménna regler

Natkablar (fér matning) och motorkablar ska dimensioneras enligt lokalt géallande
foreskrifter:

+ Kabeln ska vara dimensionerad for frekvensomriktarens belastningsstrom.Se
avsnitt Mérkdata pa sidan 293 for information om markstrémmar.

+ Kabeln maste vara dimensionerad for en maximal ledartemperatur pa minst 70
°C vid kontinuerlig drift.For USA, se Ytterligare krav fér USA pa sidan 22

+ Skyddsledarens/-kabelns induktans- och impedansvarden maste vara anpassade
till den maximalt tilldtna berdringsspanningen i felsituationer (sa att spanningen
i felpunkten inte blir otillatet hog i handelse av jordfel).

« Kabel for 600 V vaxelspanning ar godkand for upp till 500 V AC, vilket tacker hela
ACS550-serien.

Symmetriskt skdrmade kablar ska anvandas som matnings- och motorkablar
(se figuren nedan). Ett fyrledarsystem kan inte anvandas.

Anvandning av symmetriskt skdrmad kabel i stallet for fyrledarsystem reducerar den
elektromagnetiska stralningen fran hela drivsystemet och pafrestningen pa motorns
isolation samt minskar strémmarna och férslitningen i lagren.

Motorkabeln och dess skyddsjordsanslutning (sammantvinnade skérmtradar) bor
hallas sa kort som mgjligt for reducering av den elektromagnetiska stralningen
(se detaljer i avsnitt Kopplingsschema for matningskabel pa sidan 37).

Motorkabelns skarm

For att effektivt undertrycka radiofrekventa stérningar som éverférs genom stralning
och ledning maste skarmens ledningsférmaga uppga till minst 1/10 av fasledarens
ledningsférmaga. Kraven uppfylls latt med en skarm av koppar eller aluminium.
Nedan visas minimikraven for en motorkabelskérm till frekvensomriktaren. Den
bestar av ett koncentriskt lager av koppartradar. Ju kraftigare och tatare skarm,
desto l&agre emissionsniva och mindre lagerstrémmar.

Isolerande mantel Koppartradsskarm Inre isolering

Ledare
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Ytterligare krav for USA

Kabel av typ MC med kontinuerlig mantel i korrugerad aluminium och symmetrisk
jordledare eller skdrmad kraftkabel maste anvandas for motorkablarna om de inte
I6per i en kabelkanal av metall. Pa den nordamerikanska marknaden accepteras
600 V AC-kabel for utrustning med markspanning upp till 500 V AC. For
frekvensomriktare med markstréom 6ver 100 A maste kraftkablarna vara
dimensionerade for 75 °C (167 °F).

Kabelkanal

Om kabelkanaler ska sammanfogas, 6verbrygga skarven med en jordledare som ar
forbunden med kanalerna pa bada sidorna om skarven. Forbind ocksa
kabelkanalerna med frekvensomriktarens kapsling. Anvand separata kabelkanaler
fér matningskablar, motorkablar och styrkablar. Lat inte motorkablar fran mer an en
frekvensomriktare I6pa i samma kabelkanal.

Mantlad kabel / skdrmad kraftkabel

Motorkablar kan férlaggas pa samma kabelstegar som andra kraftkablar fér 460 V.
Styr- och signalkablar far inte férlaggas tillsammans med kraftkablar. Sexledarkabel
(3 fasledare och 3 jordledare) av typ MC (kontinuerlig korrugerad aluminiummantel)
med symmetriska jordledare finns hos foljande leverantorer (productnamn inom
parentes):

* Anixter Wire & Cable (Philsheath)

» BICC General Corp (Philsheath)

» Rockbestos Co. (Gardex)

» Oaknite (CLX).

Skarmad kraftkabel levereras av Belden, Lapp Kabel (OLFLEX) och Pirelli.
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Effektfaktorkompenserande kondensatorer

N

Effektfaktorkompensering behdvs inte med frekvensomriktare. Observera dock
féljande begransningar vid anslutning av en frekvensomriktare till ett system med
kompenserande kondensatorer.

VARNING! Anslut inte kondensatorer for effektfaktorkompensering eller
overspanningsavledare till motorkablarna (mellan frekvensomriktare och motor).
De &r inte avsedda att anvandas med frekvensomriktare och kan orsaka bestaende
skada pa frekvensomriktaren eller kan skadas sjalva.

Om det finns effektfaktorkompenserande kondensatorer parallellkopplade med
frekvensomriktarens trefasingang:

. Anslut inte nagon hogeffektkondensator till matningsledningen medan

frekvensomriktaren ar ansluten. Detta skulle kunna orsaka spanningstransienter
som kan l6sa ut eller till och med skada frekvensomriktaren.

Om kondensatorbelastningen 6kar/minskar steg for steg medan frekvensomriktaren
ar ansluten till matningsledningen: Sakerstall att omkopplingsstegen ar tillrackligt
sma for att inte orsaka spanningstransienter som kan l6sa ut frekvensomriktaren.

Kontrollera att enheten for effektfaktorkompensering ar 1amplig fér anvandning i
system med frekvensomriktare, dvs med belastningar som ger upphov till 6vertoner.
| sadana system bor kompenseringsenheten typiskt vara utrustad med en
blockeringsdrossel eller ett dvertonsfilter.
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Utrustning ansluten till motorkabeln

Installation av sdkerhetsbrytare, kontaktorer, kopplingslador etc

For att minimera emissionsnivan nar sakerhetsbrytare, kontaktorer, kopplingslador
eller liknande utrustning ar installerad i motorkabeln (dvs mellan frekvensomriktaren
och motorn):

» EU: Installera utrustningen i en metallkapsling med 360° runtomgaende jordning
av skarmarna pa saval inkommande som utgaende kabel. Som alternativ kan
kabelskarmarna forbindas med varandra pa annat satt.

* USA: Installera utrustningen i en metallkapsling pa sadant satt att kabelskarmen
I6per obruten fran frekvensomriktaren till motorn.

Férbikoppling (bypass)

VARNING! Anslut aldrig natspanning till frekvensomriktarens utgangsplintar U2, V2

A och W2. Om férbikoppling ofta behdvs, anvand mekaniskt mandvrerade brytare eller
kontaktorer anvandas. Natspanning applicerad pa utgangarna kan orsaka
bestaende skador pa enheten.

Fore 6ppning av en kontaktor (DTC-reglering vald)

Om en utgangsfranskiljare eller kontaktor anvands, ge antingen stoppsignal eller
signalen DRIFTFORREGLING (se parameter 1601) fran en hjalpkontakt pa
franskiljaren till frekvensomriktaren for att sékerstalla att frekvensomriktaren stoppar
motorn genom utrullning omedelbart nar franskiljaren dppnas. Felaktig anvandning
av franskiljaren kan skada frekvensomriktaren eller sjalva franskiljaren.

Planering av elektrisk installation
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Skydd for reldutgangar och dampning av stérningar i handelse av
induktiv belastning

Induktiva belastningar (relaer, kontaktorer, motorer) orsakar spanningstransienter
nar de sténgs av.

Vi rekommenderar starkt att induktiva laster utrustas med stérningsdampande
kretsar, varistorer, RC-filter (AC) eller dioder (DC), for att minimera EMC-inverkan
vid brytning. Om stérningarna inte undertrycks kan de kopplas kapacitivt eller
induktivt till andra ledare i styrkabeln och medféra risk for felfunktion i andra delar av
systemet.

De skyddande komponenterna ska monteras sa nara respektive induktiva last som
mdjligt. De skyddande komponenterna far inte installeras vid anslutningsplinten till

styrkortet.
r—- - — — — — — A
| X1 Styr- |
| Digitala utgangar kort |
Varistor
e Txica X :
230 VAG 20 | x1C-2 ‘
o—— o1 [x1c3 —
RCiter | !
| K2 |
122 [x1D-1
~ |
230VACDLE—I—L 28 X102 |~
o———H 24 [X1D3 | — ‘
Diod ' !
125 [x1E1 | K3 |
24V DC “_Eé]—L 26 | X1E-2 Q |
o——H 27 |X1E3 [— \
L - - - - - - -
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Val av styrkablar

Alla styrkablar ska vara skarmade.

Anvand en dubbelskarmad kabel med tvinnade ledarpar (figur a, t ex JAMAK fran
Draka NK Cables) for analoga signaler. Denna typ av kabel rekommenderas aven
for pulsgivarsignaler. Anvand ett individuellt skarmat par for varje signal. Anvand inte
gemensam returledare for olika analoga signaler.

En dubbelskdrmad kabel ar det basta alternativet for digitala lagspanningssignaler,
men aven enkelskdrmad mangledarkabel med tvinnade ledarpar (figur b) kan

anvandas.
(
ﬂ? . T 4
a b
Dubbelskdrmad kabel Enkelskdrmad kabel med
med tvinnade ledarpar flera tvinnade ledarpar

Overfér analoga och digitala signaler i separata, skarmade kablar.

Relastyrda signaler med spanning under 48 V kan forlaggas i samma kablar som
digitala insignaler. Vi rekommenderar att relastyrda signaler éverfors via tvinnade
ledarpar.

Obs: Blanda aldrig 24 V DC- och 115/230 V AC-signaler i samma kabel.

Obs: Jorda aldrig styrkablar i bada andarna.

Reldkabel
Kabeltypen med flatad metallskarm (t ex OLFLEX fran Lapp Kabel) har testats och
godkants av ABB.

Kabel till mandverpanel

Vid fjarrstyrning far kabeln fér anslutning av mandverpanelen till frekvensomriktaren
inte vara langre an 3 meter. Den i mandverpanelens tillvalssatser anvanda kabeln ar
testad och godkand av ABB.

Planering av elektrisk installation



ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning 27

Anslutning av en motortemperaturgivare till frekvensomriktarens 1/0

VARNING! IEC 60664 kraver dubbel eller forstarkt isolation mellan
spanningsférande delar och ytan pa atkomliga delar av elektrisk utrustning som
antingen ar oledande eller ledande men som inte ar férbundna med skyddsjord.

For att uppfylla detta krav kan en termistor (eller andra liknande komponenter)
anslutas till frekvensomriktarens digitala ingangar pa ett av foljande tre satt:

1. Det finns dubbel eller forstarkt isolation mellan termistorn och motorns
spanningsférande delar.

2. Kretsar anslutna till alla digitala och analoga ingangar pa frekvensomriktaren ar
beréringsskyddade och isolerade fran andra lagspanningskretsar enligt baskrav
(samma spéanningsniva som frekvensomriktarens huvudkrets).

3. Ett externt termistorreld anvands. Relaets isolering mellan méatkretsen och
utgangskontakten maste vara klassad féor samma spanning som huvudkretsen i
frekvensomriktaren.

Forlaggning av kablarna

Forlagg motorkabeln pa avstand fran andra kabelvagar. Motorkablar fran flera
frekvensomriktare kan foérlaggas parallellt intill varandra. Vi rekommenderar att
motorkablar, natkablar och styrkablar forlaggs pa separata kabelstegar. Langa
strackor med motorkablar forlagda parallellt med andra kablar bér undvikas i syfte att
minska de elektromagnetiska stérningar som kan orsakas av snabba férandringar i
frekvensomriktarens utspanning.

Da styrkablar maste korsa kraftkablar ska detta ske sa vinkelratt som majligt.

Kabelstegarna ska vara elektriskt val férbundna med varandra och med jordtagen.
Kabelstegar av aluminium kan anvandas for att férbattra den lokala
potentialutjdmningen.

Nedan visas principen for kabelfériaggning.

Motorkabel
Frekvens- J
omriktare Kraftkabel V min 300 mm
Inkommande matningskabel Motorkabel
@ min 200 mm 90 ° y min 500 mm
Styrkablar
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Installation

VARNING! Endast behériga elektriker far utféra det arbete som beskrivs i detta
kapitel.Folj instruktionerna i avsnitt Sdkerhet pa sidan 5. Underlatenhet att folja
sakerhetsinstruktionerna kan medféra personskador och doédsfall.

Obs: ACS550-U2 Installation Supplement [3AUA0000004067 (engelska)] ger
ytterligare information om installation av frekvensomriktare ACS550-U2.

Forflyttning av frekvensomriktaren

Flytta transportférpackningen till installationsplatsen med hjalp av en gaffelvagn.
Oppna férpackningen enligt bilderna nedan.

Lyft nar tillbehdrskassett ingar

Installation
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VARNING! Frekvensomriktaren ar tung [byggstorlek R7: 115 kg, byggstorlek

R8: 230 kg. Lyft frekvensomriktarens 6vre del med hjalp av lyftdglorna hogst upp pa
enheten. Den nedre delen deformeras om den anvands vid lyft. Ta inte bort sockeln
fore Iyff.

Luta inte frekvensomriktaren. Skapet har hog tyngdpunkt. Frekvensomriktaren valter
om den lutas mer an ca 6 grader. Frekvensomriktare med byggstorlek R8 ar
utrustade med stédben for att forhindra valtning. Stédbenen ska vara lasta i 6ppet
lage under installationen och alltid vid rullning av enheten pa egna hjul.

Rulla inte frekvensomriktaren pa sina inbyggda hjul utom vid installation. Rulla
enheten framat eftersom de framre hjulen ar stadigare. Frekvensomriktarens ram
kan deformeras da den forflyttas pa sina hjul om sockeln tagits bort. Om
frekvensomriktaren maste flyttas en langre stracka, 1agg den pa rygg pa en pall och
flytta den med en gaffeltruck.

Installation
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Fore installation

Leveranskontroll
Frekvensomriktaren levereras i en lada som ocksa innehaller:
« tillamplig anvandarhandledning
* handbdcker for tillvalsmoduler
* leveransdokument.

Kontrollera att det inte finns tecken pa skador. Fére installation och drift, kontrollera
informationen pa markskylten for att verifiera att korrekt typ av frekvensomriktare har
levererats.

Installation
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Frekvensomriktarens markning

Etiketter pa frekvensomriktaren

For att faststalla frekvensomriktarens typ fore installation, se antingen:

« serienummeretiketten fastsatt inuti frekvensomriktaren, eller

ACS550-02-368A-4
u1 3~ 380..480 V H"

prremeevanall (11111 TR AT
73503530

PN/Phd  200/160 kW Semo % 10

» typbeteckningsetiketten fastsatt under frontkapan.

Input Y1 3~ 380...480 V IP21, UL type 1, NEMA'1
" 368 A Urap vt

ABB Oy
MADE IN FINLAND
" 48..63 Hz ( € c“s o
Output Y2 3~0..U1V N713

w0 3R £

12N/i2hd  368/302 A

2 o A
*1 0*

Motor  PN/Phd  200/160 :w semo * 107350353
ACS550-02-368A-4

For more information see User's Manual

Typbeteckning

Anvand schemat nedan for att 6versatta typbeteckningen som finns pa bade
typbeteckningsetiketten och serienummeretiketten.
ACS550-02-245A-4+J404+...

AC, Standard frekvensomriktare —
produktserie 550

Konstruktion (regionspecifik)
02 = Instalining och delar for IEC-installation och -Gverensstammelse
U2 = Instéllning och delar for USA-installation och NEMA-6verensstammelse

Markstrom ut
t ex 245A = 245 A, se avsnitt Markdata pa sidan 293 for detaljer

Markspanning
4 =380-480 VAC

Tillval
Exempel pa tillval:

0J400 = Utan mandverpanel

J404 = ACS-CP-C Basmandverpanel
L511 = OREL-01 Reladutgangsmodul
K451 = RDNA-01 DeviceNet

K452 = RLON-01 LonWorks

K454 = RPBA-01 PROFIBUS DP

Mérkdata och byggstorlek

Tabellen i avsnittet Méarkdata pa sidan 293 anger tekniska specifikationer och
identifierar frekvensomriktarens byggstorlek — detta ar betydelsefullt, eftersom vissa
anvisningar i detta dokument varierar beroende pa byggstorlek hos
frekvensomriktaren. For att kunna lasa markdatatabellen, behdver du vardet
“Markstrom ut” fran typbeteckningen. Observera ocksa vid anvandning av
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markdatatabellen, att tabellen ar uppdelad efter frekvensomriktarens "konstruktion”
(02 eller U2).

Serienummer

Nedan beskrivs formatet pa serienumret som aterfinns pa frekvensomriktatens
etiketter.

Serienumret skrivs i formatet CYYWWXXXXX, dar

C: Tillverkningsland

YY: Tillverkningsar

WW: Tillverkningsvecka; 01, 02, 03, ... for vecka 1, vecka 2, vecka 3, ...
XXXXX: Heltal som boérjar om fran 0001 for varje vecka.

Installation
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Krav pa installationsplatsen

Frekvensomriktaren ska installeras vertikalt, stdende pa golv eller hangande pa
vagg. Kontrollera installationsplatsen med avseende pa de krav som anges nedan.
Se avsnittet Mattritningar pa sidan 308 for detaljer om byggstorlekar. Se avsnittet
Miljéférhallanden pa sidan 303 for information om tillaten driftmiljo for
frekvensomriktaren.

Golv
Golvet/materialet under frekvensomriktaren ska vara av icke brannbart material.
Golvet ska vara horisontellt.

Végg

Vaggen/materialet intill frekvensomriktaren ska vara av icke brannbart material.
Kontrollera att det inte finns nagonting pa vaggen som skulle kunna férhindra
installationen.

Om frekvensomriktaren ska monteras pa vagg maste vaggen vara i det narmaste
vertikal och tillrackligt hallbar for att bara enhetens tyngd. Frekvensomriktaren far
inte monteras pa vagg utan pamonterad sockel.

Fritt utrymme kring frekvensomriktaren

Se avsnittet Vélj monteringsriktning (a, b eller c) pa sidan 38.

Kylluftflode

Se till att frekvensomriktaren tillférs den mangd sval kylluft som anges i avsnittet
Mérkdata pa sidan 293.

Kylluften kommer in i frekvensomriktaren via luftgallret pa framsidan och fortsatter
uppat genom enheten. Atercirkulation av kylluft in i frekvensomriktaren &r inte
tillaten.
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IT-system (icke-direktjordade system)

Frekvensomriktaren &r 1amplig for IT-system (icke-direktjordade system), men du
maste koppla bort EMC-filtret (byggstorlek R7) och varistorn (byggstorlekarna R7
och R8) innan enheten ansluts till ett IT-system. Se foljande avsnitt om hur detta

gors.
» Bortkoppling av EMC-filter pa IT-(icke-direktjordade)system och hérnjordade TN-
system (endast byggstorlek R7) pa sidan 45

» Bortkoppling av varistorn pa IT-(icke-direktjordade)system och hérnjordade TN-
system (byggstorlek R7) pa sidan 46

» Bortkoppling av varistorn pa IT-(icke-direktjordade)system och hérnjordade TN-
system (byggstorlek R8) pa sidan 47

VARNING! Om en frekvensomriktare med EMC-filter (byggstorlek R7) eller varistor

A (byggstorlekarna R7 och R8) ansluts till ett IT-system, [ett ojordat eller hdgresistivt
(6ver 30 ohm) jordat matningsnat], kommer systemet att férbindas till jord via EMC-
filtrets kondensatorer eller varistorn. Detta kan orsaka fara eller skada
frekvensomriktaren.

Erforderliga verktyg
» skruvmejselsats
* momentnyckel med 500 mm eller 2 x 250 mm férlangare

* 19 mm hylsa
for byggstorlek R7: 13 13 mm magnetisk andhylsa
for byggstorlek R8: 17 mm magnetisk andhylsa.
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Kontroll av installationens isolation

Frekvensomriktare

Gor inga test av spanningstolerans eller isolationsresistans (t ex hi-pot eller megger)
pa nagon del av frekvensomriktaren, da provning kan skada enheten. Varje
frekvensomriktare har testats pa fabriken med avseende pa isolation mellan
huvudkrets och ram. | frekvensomriktaren finns ocksa spanningsbegransande
kretsar som automatiskt haller nere provspanningen.

Matningskabel

Kontrollera matningskabelns isolation enligt lokala foreskrifter fére anslutning till
frekvensomriktaren.

Motor och motorkabel

Kontrollera motorns och motorkabelns isolation enligt féljande:

. Kontrollera att motorkabeln ar inkopplad i motorn och bortkopplad fran

frekvensomriktarens utgangsplintar U2, V2 och W2.

. Méat isolationsresistansen mellan varje fasledare och skyddsledaren med en

matspanning pa 500 V DC. Isolationsresistansen hos en ABB-motor ska éverstiga
10 Mohm (referensvarde vid 25 °C). For isolationsresistansen hos motorer av andra
fabrikat, se tillverkarens anvisningar. Obs: Fukt inuti motorhdljet minskar
isolationsresistansen. Om fukt misstanks, torka motorn och upprepa matningen.

)
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Kopplingsschema for matningskabel
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Jorda andra &nden av matningskabelns skarm eller skyddsledaren vid stallverksfacket.

1) Ett alternativ for jordning av frekvensomriktaren och motorn genom kabelsk@rmen eller
manteln
Obs: Anslutning av motorkabelns fjarde ledare vid motorn ékar lagerstrémmarna och orsakar
oOkat slitage.

2) Anvénds om kabelskarmens ledningsférmaga ar < 50 % av fasledarens ledningsférmaga.

3) For att minimera de radiofrekventa stérningarna vid motoranden:

« jorda frekvensomriktarens kabelskarm 360° runtom vid genomféringen i motorns
anslutningslada

360° runtomgaende jordning

----- <,

Elektriskt ledande tatningar

« eller jorda kabeln genom att tvinna samman skarmtradarna pa féljande satt: utplattad bredd
> 1/5 av langden. | figuren nedan &rb > 1/5 - a.
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Installationsforfarande

Vilj monteringsriktning (a, b eller c)

a) b) c)
Lyft uppifran

]

J erforderligt fritt utrymme

luftintagsyta
X punkt for fastsattning i vagg Obs: Frekvensomriktaren behodver inte
= mandverpanelens monteringsfack installeras mot vagg.

Bygg- |Monterings- | Erforderligt fritt utrymme kring enheten fér montering, underhall, service och kylning *
storlek | riktning Framsida Sida Over
mm tum mm tum mm tum

R7 a 500 20 - - 200 79

b - - 500 20 200 79

c - - 200** 7,9* utrymme for lyft| utrymme for Iyft
R8 a 600 24 - - 300 12

b - - 600 24 300 12

c - - 300** 12%* utrymme for lyft| utrymme for Iyft

*

utrymme for installator ingar ej
** utrymme for flakt och kondensatorbyte ingar ej

Forberedning av monteringplats pa betonggolv

Ett bart (betong-)golv dar kablarna kommer upp genom 6ppningar i golvet under
frekvensomriktaren. Golvet eller golvmaterialet under enheten ska vara av icke
bréannbart material.

1. Lyft enheten till monteringsplatsen och stall den mot vaggen.
2. Markera de tva fastpunkterna pa vaggen.

3. Rita markeringar efter frekvensomriktarens nedre kant pa golvet.
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Forberedning av monteringsplats pa kabelkanal
| detta fall finns det olika satt att fasta frekvensomriktaren i kanalen.
1. Kontrollera att det finns plats for fasthalen.

2. Kontrollera att det finns utrymme for kablarna under genomféringsplaten.

Forberedning av monteringsplats pa uppbyggt golv

Denna metod anvands da flera frekvensomriktare ar placerade intill varandra i
samma utrymme. Sockeln konstrueras normalt pa plats.

1. Kontrollera att det finns plats for fasthalen.

2. Kontrollera att det finns fritt utrymme fér kraftkablarna.

Forberedning av monteringsplats mot vagg

Pa grund av frekvensomriktarens vikt rekommenderar vi inte montering av enheten
pa vagg, men den kan fastas i en vagg for extra stéd.

Lyft enheten till monteringsplatsen och stéll den mot vaggen.
Kontrollera att kabelppningarna genom golvet finns pa ratt plats.

Rita markeringar efter frekvensomriktarens nedre kant pa golvet.

L

Markera de tva fastpunkterna pa vaggen.
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Installation, monteringsriktning a eller b

Demontering av sockeln (byggstorlek R7)
1. Ta bort de nedre frontplatarna genom att lossa deras fastskruvar.
2. Lossa framifran de réda skruvarna som fixerar sockeln vid ramen.

3. Lossa de réda M8-kombiskruvarna (6 st) som férbinder samlingsskenorna i sockeln
med den dvre ramen. Anvand en momentnyckel med férlangare.

4. Rulla ut frekvensomriktarramen med hjalp av handtaget.

p———

X
®

LU T TP iaRilggd

X3
®
Y3

I NN |

U
Rulla ut ramen
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Demontering av sockeln (byggstorlek R8)

1.
2.

Ta bort de nedre frontplatarna genom att lossa deras fastskruvar.

Tryck ned vanster stédben nagot och vrid det at vanster. Lat det ga ned i laslage.
Vrid ut hoéger stédben pa samma satt. Stoédbenen férhindrar att frekvensomriktaren
faller medan installation pagar.

Lossa framifran skruvarna som fixerar sockeln vid ramen.

4. Lossa skruvarna som forbinder samlingsskenorna i sockeln med den 6vre ramen.

Anvand en momentnyckel med forlangare (se figuren pa sidan 42).

Rulla ut frekvensomriktarramen med hjalp av handtaget (se figuren pa sidan 42).

|

EEAEAEE NN RE AR AR
=
AN

\.
|
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Réda M10-kombiskruvar

Sockeln borttagen

TIT TR TN TURRiiiieiinyyigl
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Fastséttning av genomféringsplaten i golvet

1. Gor ett hal i golvet eller i kabelkanalens lock under genomféringsplaten. Se avsnitt
Mattritningar pa sidan 308.

2. Kontrollera med ett vattenpass att golvet ar horisontellt.

3. Skruva fast genomféringsplaten i golvet med skruvar. Du kan ocksa féra kablarna
genom platen forst (se stegen Inféring av kraftkablarna (matningskabel, motorkabel)
genom genomféringsplaten pa sidan 48 och Inféring av styrkablarna genom
genomféringsplaten: pa sidan 50) och fasta platen i golvet efterat, om
kabelférlaggningen blir enklare pa det sattet.

Obs: Skruvarna anvands ocksa for att fasta sockeln i genomféringsplaten, vilket gor
att du maste ta bort och satt i dem pa nytt senare nar sockeln satts fast.

Byggstorlek R7 Byggstorlek R8

Samlingsskenor som

forbinder T opl eb] [0
matningskabelanslut- 3
ningarna med ) :
frekvensomriktarmodul 1 ”UT MH - -

Dessa fastvinklar
kan tas bort tillfalligt
under installationen.

@ Fastpunkter i golv / fastpunkter fér sockel och genomforingsplat
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Demontering av EMC-skdrmen fran sockeln (endast byggstorlek R7)

1. Lossa de fem fastskruvarna och ta bort EMC-skarmen.

Obs: Skadrmen maste sattas pa plats nar kablarna har anslutits. Fastskruvarnas
atdragningsmoment ar 5 Nm. -

Byggstorlek R7

| -PE
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Bortkoppling av EMC-filter péa IT-(icke-direktjordade)system och hérnjordade TN-system
(endast byggstorlek R7)

VARNING! Om en frekvensomriktare med EMC-filter ansluts till ett IT-system [ett

A icke-direktjordat eller hdgresistivt (6ver 30 ohm) jordat matningsnat], kommer
systemet att férbindas med jordpotential via EMC-filtrets kondensatorer. Detta kan
orsaka fara eller skada frekvensomriktaren.

Om en frekvensomriktare vars interna EMC-filter inte ar bortkopplat ansluts till ett
hérnjordat TN-system kommer frekvensomriktaren att skadas.

Endast frekvensomriktare i byggstorlek R7 har EMC-filter.

1. Koppla bort EMC-filtret genom att ta bort de tva skruvarna enligt figuren nedan.
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Bortkoppling av varistorn péa IT-(icke-direktjordade)system och hérnjordade TN-system
(byggstorlek R7)

VARNING! Om en frekvensomriktare med inkopplad varistor ansluts till ett IT-system

A [ett icke-direktjordat eller hdgresistivt (6ver 30 ohm) jordat matningsnat], kommer
systemet att férbindas med jordpotential via varistorn. Detta kan orsaka fara eller
skada frekvensomriktaren.

Om en frekvensomriktare vars varistor inte ar bortkopplad ansluts till ett hérnjordat
TN-system kommer frekvensomriktaren att skadas.

1. Kontrollera att matningsspanningen ar franskild fran frekvensomriktaren.
2. Lossa skruvarna och ta bort den 6vre frontplaten.

3. Koppla bort varistorkabeln.
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4. Séatt fast frontkapan.
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Bortkoppling av varistorn pa IT-(icke-direktjordade)system och hérnjordade TN-system
(byggstorlek R8)

VARNING! Om en frekvensomriktare med inkopplad varistor ansluts till ett IT-system

A [ett icke-direktjordat eller hogresistivt (6ver 30 ohm) jordat matningsnat], kommer
systemet att férbindas med jordpotential via varistorn. Detta kan orsaka fara eller
skada frekvensomriktaren.

Om en frekvensomriktare vars varistor inte ar bortkopplad ansluts till ett hérnjordat
TN-system kommer frekvensomriktaren att skadas.

Kontrollera att matningsspanningen ar franskild fran frekvensomriktaren.
Lossa skruvarna och ta bort den 6évre frontplaten.

Koppla bort varistorkabeln fran kretskortet.

DN~

Koppla bort varistorkabelns andra énde.

TVIT TR TR IV T R iienantig

.\_

\

5. Satt fast frontkapan.
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Inféring av kraftkablarna (matningskabel, motorkabel) genom genomféringsplaten
1. Gor hal i kragarna sa att de sluter tatt kring kablarna.
2. Forin kablarna genom halen (alla tre ledarna i en trefaskabel genom samma hal)
och skjut pa kragarna pa kablarna.
Forberedning av kraftkablarna
1. Skala kablarna.
2. Tvinna samman skarmtradarna.

3. B&j ledarna mot anslutningarna.

4. Kapa ledarna till lamplig langd. Placera sockeln pa genomféringsplaten och
kontrollera ledarnas langd. Ta bort sockeln.

5. Pressa eller skruva kabelskor pa ledarna.

VARNING! Max tillaten bredd hos kabelskorna ar 38 mm. Bredare kabelskor kan
orsaka kortslutning.

6. Anslut de tvinnade skadrmarna till plint PE (byggstorlek R7), eller till jordklammorna
eller plint PE (byggstorlek R8).

Obs: 360° runtomgaende jordning behdvs inte vid kabelintaget. Den korta tvinnade
skarmen, tillsammans med skyddsjordningen, ger dessutom tillracklig
stérningsundertryckning.
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Byggstorlek R7

114 [4,5] A
il S 1o P10
TR
&
«
=)
[To)
@
Plint U1, U2 V1, V2 W1, W2
A (hal 1) / mm [tum] 159 [6,3] 262[10,3] | 365[14,4]
A (hal 2) / mm [tum] 115 [4,5] 218[8,5] 321[12,6]
PE-plintens hal 1 2 3 4 5 6
B/ mm [tum] 43[1,7] 75[3,0] | 107[4,2] | 139[5,5] | 171[6,7] | 203 [8,0]
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Byggstorlek R8

q
o ﬁ oJ{o
R/ PE
©,
<
]LEJ[ =
-C ] | Rena
Plint A B A B
Hal 1 Hal 2 Hal 3 Hal 1 Hal 2 Hal 3
mm mm mm mm tum tum tum tum
Byggstorlek R8
U1 432 387 342 40 17,0 15,2 13,5 1,6
V1 148 5,8
W1 264 10,4
u2 284 239 194 40 11,2 9,4 7,6 1,6
V2 148 5,8
w2 264 10,4
PE-plintens hal 1 2 3 4 5 6 7 8 9
C / mm [tum] 24[0,9] | 56[2,2] | 88[3,5] | 120 [4,7]| 152[6,0] | 184 [7,2] | 216 [8,5] | 248 [9,8] | 280 [11,0]

Inféring av styrkablarna genom genomfdringsplaten:
1. Gor hal i kragarna sa att de sluter tatt kring styrkablarna.
2. Forin styrkablarna genom genomforingsplaten och skjut upp kragarna pa kablarna.
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Anslutning av kabelskorna till sockeln
1. Lossa fastskruvarna om genomféringsplaten ar fastsatt i golvet.
Placera sockeln pa genomféringsplaten.
Satt fast sockeln och genomféringsplaten i golvet med skruvar genom samma hal.
Anslut kabelskorna till sockeln (U1, V1, W1, U2, V2, W2 och PE).

Dra at anslutningarna

A

Byggstorlek R7: Fast EMC-skarmen mellan matnings- och motorkablarna enligt
figuren pa sidan 44.

Byggstorlek R7

4 Byggstorlekarna R7 och R8:

|
M12-skruv
Atdragningsmoment: 50-75 Nm -

VARNING! Kablarna far inte anslutas direkt till frekvensomriktarmodulens
anslutningar. Isolationsmaterialet i genomféringarna ar inte tillrackligt starkt for att ta
upp de mekaniska krafter som kablarna utévar. Kabelanslutningarna maste utféras i
sockeln.

7. Rulla tillbaka frekvensomriktarramen pa sockeln.
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Fastséttning av sockeln pa frekvensomriktarens ram

1. Dra at fastskruvarna.

VARNING! Skruvarna maste dras at val da de har till uppgift att jorda
frekvensomriktaren.

2. Forbind anslutningarna i 6vre delen av sockeln med de nedre anslutningarna i den
6vre delen av frekvensomriktarens ram.

VARNING! Var forsiktig sa att du inte tappar ned skruvar i sockeln. Lésa
metallféremal i frekvensomriktarenkan kan orsaka skador.

3. Dra at anslutningarna.

Vly av byggstorlek R7 Plintskruvar
R7: M8-kombiskruvar
Atdragningsmoment: 15-22 Nm

R8: M10-kombiskruvar
Atdragningsmoment: 30-44 Nm

4. Fast frekvensomriktaren med skruvar i halen i vaggen.

Obs: | monteringsriktning a (se sidan 38), fast inte frekvensomriktaren i en vdgg om
den utsatts for vibrationer i sidled.

5. Anslut styrkablarna enligt beskrivningen i avsnittet Anslutning av styrkablarna pa
sidan 55.

Fastséttning av kaporna
1. Anslut manéverpanelens kablar.
2. Satt fast den 6vre frontkapan.

3. Satt fast de nedre frontkaporna.
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Installation, monteringsriktning c (lyft uppifran)

Utfér annars installationen enligt beskrivningen i Installation, monteringsriktning a
eller b pa sidan 40 men lamna sockeln ansluten till ramen.

» Ta bort genomforingsplaten, nedre frontplaten och sidoplatarna.

+ Lyft frekvensomriktarramen uppifrén och stall den pa genomféringsplaten.
« Fast frekvensomriktaren i golvet.

* Anslut kabelskorna till anslutningarna.

» Fast nedre frontplaten och sidoplatarna.

« Fast frekvensomriktarens évre del i vaggen (rekommenderas).
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Forlaggning av styr- och signalkablar inuti skapet

Byggstorlek R7

Byggstorlek R8

Sékra kablarna
med buntband

genom halen i \
kondensator-

paketets ram.

Fast kablarna
med buntband i
dessa hal.

For kablarna genom
tatningarna. Detta ar
endast for mekaniskt
stdd. (Ingen 360°
EMC-jordning
behdvs har.)
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Anslutning av styrkablarna
Anslut styrkablarna enligt beskrivningen nedan. Anslut ledarna till respektive plintar
pa styrkortet. Dra at skruvarna for att garantera god kontakt. Anvand 0,4 Nm som
moment vid atdragning pa bada byggstorlekarna.

Styranslutningar
For att slutféra styrkablarnas anslutning, se:

+ Kabelrekommendationer i avsnittet Effektfaktorkompenserande kondensatorer pa
sidan 23

* Tabell Maskinvarubeskrivning pa sidan 56

* Makrot ABB Standard pa sidan 102

*  Kompletta parameterbeskrivningar pa sidan 128

+ Inbyggd faltbuss: Mekanisk och elektrisk installation — IFB pa sidan 220.
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X1 Maskinvarubeskrivning
1 | SCR Plint for signalkabelskarm. (Internt ansluten till chassijord).
2 | A Analog ingangskanal 1, programmerbar. Standard? = frekvensreferens. Uppldsning
0,1 %, noggrannhet +1 %.
il
J1:AI1 OFF: 0-10 V (R = 312kQ) [2 P> | | eller NEGE
. . _ r
JT:AI1 ON: 0-20 mA (R; =100 Q) | [Sp] eller=| ) (2
3 | AGND | Gemensam for analoga ingangar. (Internt ansluten till chassijord genom 1 MQ.)
4 |+10V |10V /10 mA referensspanningsutgang for analog ingangspotentiometer (1—
g 10 kohm), noggrannhet +2 %.
% 5 [AI2 Analog ingangskanal 2, programmerbar. Standard? = anvénds ej. Uppldsning 0,1 %,
- noggrannhet 1 %.
c
il
< J1:AI1 OFF: 0-10 V (R = 312kQ) [2 P> | | eller NEGE
. . _ r
JT:AI1 ON:0...20 mA (R =100 Q) [Sp] eller=| ) (2
6 | AGND | Gemensam for analoga ingangar. (Internt ansluten till chassijord genom 1 MQ.)
AO1 Analog utgang, programmerbar. Standard? = frekvens. 0-20 mA (belastning <
500 Q).
8 | AO2 Analog utgang, programmerbar. Standard? = strém. 0-20 mA (belastning < 500 Q)
9 | AGND | Gemensam for analog utgangskrets. (Internt ansluten till chassijord genom 1 MQ.)
10 | +24V Hjalpspanningsutgang 24 V DC / 250 mA (referens till GND). Kortslutningsskyddad.
11 | GND Gemensam for hjalpspanningsutgang. (Internt ansluten som icke-direktjordad)
12 | DCOM | Gemensam for digitala ingangar. For att aktivera en digital ingang maste det finnas
< >+10 V
[ (eller <-10 V) mellan den ingangen och DCOM. 24 V kan matas fran ACS550 (X1-
5 10) eller fran en extern 12—24 V kalla med valfri polaritet.
.g’ 13 | D1 Digital ingang 1, programmerbar.Standard2 = start/stopp.
Tg 14 | DI2 Digital ingang 2, programmerbar.Standard2 = fram/back.
g 15| DI3 Digital ingang 3, programmerbar.Standard2 = val av konstant varvtal (kod).
16 | DI4 Digital ingang 4, programmerbar.Standard2 = val av konstant varvtal (kod).
17 | DI5 Digital ingang 5, programmerbar.Standard2 = val av ramppar (kod).
18 | DI6 Digital ingang 6, programmerbar.Standard2 = anvands ej.
19 | RO1C Relédutgang 1, programmerbar.Standard2 = Driftklar.
20 | RO1A Max: 250 VAC /30 V DC, 2A
AN Min: 500 mW (12 V, 10mA)
21|RO1B |
S |22 | RO2C Relédutgang 2, programmerbar.Standard2 = | drift.
c
8 53 RO2A Max: 250 VAC /30 VDC, 2 A
2 AN Min: 500 mW (12 V, 10mA)
@® |24 |RO2B | __,
[}
& | 25 | RO3C Relautgang 3, programmerbar.Standard? = Fel.
26 | RO3A Max: 250 VAC/ 30V DC, 2A
AN Min: 500 mW (12 V, 10mA)
27 |RO3B | __,

1 Impedansen hos en digital ingang ar 1,5 kohm. Max spanning for digitala ingangar &r 30 V.

2 Det férinstallda vardet &r beroende av det makro som anvands. Angivna varden avser forinstallt
makro. Se Tilldmpningsmakron pa sidan 107.
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Obs: Plintarna 3, 6 och 9 har samma potential.

Obs: Av sakerhetsskal indikerar felrelaet "fel” nar frekvensomriktarens
matningsspanning stangs av.

maste anvandas inom en zon med ekvipotential, dvs inom en zon déar alla samtidigt
atkomliga elektriskt ledande delar ar elektriskt sammankopplade for att undvika att
farliga spanningar uppstar mellan dem. Detta uppnas genom korrekt
anlaggningsjordning.

c VARNING! Alla ELV-(Extra Low Voltage) kretsar som ar anslutna till frekvensomriktaren

Plintarna pa styrkortet och pa de tillvalsmoduler som kan anslutas till kortet uppfyller
PELV(Protective Extra Low Voltage)-kraven i EN 50178 férutsatt att anslutna
externa kretsar ocksa uppfyller dessa krav och att installationsplatsen befinner sig
pa en hojd lagre an 2 000 méh.

De digitala ingdngarna kan anslutas i antingen PNP- eller NPN-konfiguration.

PNP-anslutning (source) NPN-anslutning (sink)
X1
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Anslutning av skérmledarna till styrkortet

ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning
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Enkelskdrmade kablar: Tvinna samman tradarna i den yttre skarmen och anslut dem
till jordskenan under X1-plintarna.

Dubbelskdrmade kablar: Anslut de inre skarmarna och jordledarna for den yttre
skarmen till jordskenan under X1-plintarna.

Anslut inte skarmar fran olika kablar till samma jordningsklamma.

Lamna skarmens andra dnde oansluten eller jorda den indirekt via en hégfrekvens-
hoégspanningskondensator pa nagra nanofarad (t ex 3,3 nF / 3000 V). Skarmen kan
ocksa jordas direkt i vardera &nden, om bada édndarna ar kopplade till samma
jordlinenat utan betydande potentialskillnad mellan anslutningspunkterna.

Lat signalledarparen forbli tvinnade sa nara anslutningarna som mgjligt. Om ledaren
tvinnas samman med sin returledare reduceras sadana stérningar som beror pa
induktiv koppling.

Mekanisk fastséttning av styrkablarna

Fast ihop styrkablarna och satt fast dem i frekvensomriktarramen med buntband

enligt beskrivningen i avsnittet F6rldggning av styr- och signalkablar inuti skapet pa
sidan 54.
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Instéllning av kylflakttransformatorn

Spéanningstransformatorn till kylflakten ar placerad i frekvensomriktarens évre hogra
hérn.

Stall in pa 220 V om matningsfrekvensen ar 60 Hz.
(Spanningen &r fran fabrik installd pa 230 V (50 Hz)).

Stall in efter aktuell matningsspanning:
380V, 400V, 415V, 440V, 480 V

Installation av tillvalsmoduler

Tillvalsmodulerna (faltbussadapter, relautgangsmodul) sétts i tillvalsmodulplatsen pa
styrkortet.Se aktuell tillvalsmodulbeskrivning fér kabelanslutningar.

Kabelférldggning for I/O- och féaltbussmoduler

Modul
Skalad kabel ——B»

(s& kort som mdjligt)

[ T i [ i

Alternativ till a)

Den yttre skdrmens
jordledare
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Checklista for installationen

Kontrollera frekvensomriktarens mekaniska och elektriska installation fére
igangkérning. Ga igenom checklistan nedan tillsammans med en annan person.
Las avsnittet Sdkerhet pa sidan 5 fore arbete pa utrustningen.

Kontrollera

MEKANISK INSTALLATION

Att driftmiljon ar tillaten. Se Installation pa sidan 29, Tekniska data: Mérkdata pa sidan 293, Miljéférhallanden pa a
sidan 303.

Att frekvensomriktaren ar korrekt fastsatt i golvet och en lodrat icke-bréannbar vagg. Se Installation pa sidan 29. a
Att kylluften kan strémma fritt. a
ELEKTRISK INSTALLATION Se Planering av elektrisk installation pa sidan 15 och Installation pa sidan 29.

Att motorn och den drivna utrustningen &r redo fér start. Se Planering av elektrisk installation: Kontroll av motorns | O
kompatibilitet pa sidan 15.Tekniska data: Motoranslutning pa sidan 300.

Att EMC-filterkondensatorer och varistor ar bortkopplade om frekvensomriktaren ar ansluten till ett IT(icke- a
direktjordat)system eller ett hornjordat TN-system. Se

« Bortkoppling av EMC-filter pa IT-(icke-direktjordade)system och hérnjordade TN-system (endast byggstorlek R7)
pa sidan 45

« Bortkoppling av varistorn pa IT-(icke-direktjordade)system och hérnjordade TN-system (byggstorlek R7) pa sidan
46

« Bortkoppling av varistorn pa IT-(icke-direktjordade)system och hérnjordade TN-system (byggstorlek R8) pa sidan
47.

Att kondensatorerna ar formerade om enheten har lagrats mer &n ett ar. Se Formering pa sidan 289.
Att frekvensomriktaren ar korrekt jordad.

Att matningsspénningen éverensstammer med frekvensomriktarens markspanning.

Att matningsanslutningarna U1, V1 och W1 och deras atdragningsmoment ar OK.

Att lampliga matningssakringar och franskiljare ar installerade.

Att motoranslutningarna U2, V2 och W2 och deras atdragningsmoment ar OK.

Att motorkabeln ar férlagd pa avstand fran andra kablar.

Att instéllning av kylflakttransformatorn ar gjord.

Att instéallning av hjélpspanningstransformatorn &r gjord.

Att inga kondensatorer for effektfaktorkompensering ar anslutna till motorkabeln.

Att externa styranslutningar inuti frekvensomriktaren ar OK.

Att inga verktyg, frammande féremal eller damm efter borrning finns inuti frekvensomriktaren.

Att matningsspéanning inte kan kopplas till frekvensomriktarens utgang (sarskilt nar en férbikoppling finns).

[ o [ o o I o o [ o |

Att kapor pa frekvensomriktaren, motoranslutningsladan och évrig utrustning &r pa plats.

Installation
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Igangkorning, styrning med /O samt ID-k6rning

Kapitlet beskriver hur man:
» genomfor igangkorningen

+ startar, stoppar, byter rotationsriktning och stéller in varvtalet hos motorn via I/O-
granssnittet

* genomfor en ID-korning for frekvensomriktaren.

| detta kapitel beskrivs kortfattat hur man utfér dessa uppgifter med
mandverpanelen. For detaljinformation om hur man anvander mandverpanelen, se
Manéverpaneler som bérjar pa sid 71.

Igangkorning av frekvensomriktaren

Hur man kor igang frekvensomriktaren beror pa vilken mandverpanel som anvénds.

+ Om det finns en avancerad mandverpanel, kor antingen Startassistenten (se
Att utfora igangkdérning med guide pa sidan 66) eller gér en begransad
igangkorning (se Att utféra begrénsad igangkérning pa sidan 67).

Startassistenten, som bara medféljer den avancerade mandverpanelen, leder
anvandaren genom hela installningsarbetet. Vid en begransad igangkérning ger
frekvensomriktaren ingen ledning. Anvandaren utfér grundlaggande instaliningar
med hjalp av instruktionerna i anvandarhandledningen.

+ Om det finns en basmandverpanel, folj instruktionerna i Att utféra begrénsad
igangkérning pa sidan 61.

Att utfora begransad igangkoérning

For begransad igangkérning, anvand basmandverpanelen eller den avancerade
mandoverpanelen. Instruktionerna nedan géller fér bada manéverpanelerna, men de
displayavbildningar som visas ar de som visas pa basmandverpanelen, om inte
instruktionerna géller enbart for den avancerade mandverpanelen.

Kontrollera forst att data pa motorns markskylt finns till hands.

SAKERHET

Igadngkdrningen ska utforas av behorig elektriker.
Sékerhetsanvisningarna i Sdkerhet maste foljas under igangkoérningsproceduren.

Frekvensomriktaren startar automatiskt vid spanningssattning, om externt
startkommando féreligger.

O ’ Kontrollera installationen. Se checklistan i Installation pa sidan 60.

1gangkdrning, styrning med I/O samt ID-kérning
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O | Kontrollera att det inte medfér fara om motorn startas.
Koppla bort driven utrustning om:

« det finns risk for skada vid felaktig rotationsriktning, eller
+ en ID-kérning behdver utféras under igangkérningen. ID-kdrning behdvs endast i
tillAmpningar som kraver extremt noggrann motorstyrning.

SPANNINGSSATTNING
O | Anslut matningsspanning. REM O O
Hz
.FWD

Basmandverpanelen startar i Mandverlage vid
spanningssattning.

OUTPUT

Den avancerade mandverpanelen fragar om du vill kéra REM ¥ CHOICE
H s EXIT s . Do you want to
Startassistenten. Om du trycker in , kérs inte use” the start-up
Startassistenten utan du kan fortsatta med manuell aSta"t-
igdngkorning pa samma satt som beskrivs nedan for NO
EXIT | 00:00 [ OK

basmandverpanel.

MANUELL INMATNING AV STARTPARAMETRAR (Grupp 99: START-UP DATA)

O | Om du har en Avancerad mandéverpanel, valj sprak. REM T ANDRA
Basmandverpanelen visar endast information pa engelska. Se 9901 SPRAK
parameter 9907 fér information om vilka varden som motsvarar ENGLISH
tillgangliga sprak. Parameterbeskrivningar finns i Kompletta [o]

AVBRYT | 00:00 [ SPARA

parameterbeskrivningar med bdrjan pa sidan 128.

Den generella parameterinstéllningsproceduren beskrivs nedan, utifran
basmandverpanelen. Detaljerad information om basmandverpanelen finns
pa sidan 97. Instruktioner for Avancerad mandverpanel finns pa sidan 79.

Den generella parameterinstallningsproceduren: REM E F
1. For att ga till huvudmenyn, tryck in “S_J om den nedersta raden visar r
texten OUTPUT; tryck annars (=77 upprepade ganger tills MENU visas pa MENU FWD

nedersta raden.

2. Tryck in tangenterna ~a~/<¥ > tills du ser "PAr" och tryck in 5.  ||REM _ O 1 _
PAR FWD
3. Valj dnskad parametergrupp med tangenterna .~ a~/<¥  och tryck ||REM 2 O O 1
in %
PAR FWD
4. Valj dnskad parameter i gruppen med tangenterna ~a /<3 . REM 2 O O 2
PAR FWD
5. Tryck och hall in “X_J ca tva sekunder tills parametervardet visas medS=d | |REM
under véardet.
rpm
PAR FWD
6. Andra vardet med tangenterna .~a~\/<_¥ . Vérdet &ndras snabbare om ||REM
man haller tangenten intryckt. rpm

PAR FWD

Igéngkdrning, styrning med I/O samt ID-kérning
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7. Spara parametervirdet genom att trycka in <%_J. REM 2 O O 2

PAR FWD

O | Valj tillampningsmakro (parameter 9902). Den generella REM 9 9 O 2
parameterinstallningsproceduren beskrivs ovan.

PAR FwWD

Grundvérde 1 (ABB STANDARD) &r lampligt i de flesta fall.

O | Valj motorstyrmetod 9904). REM 9 9 O 4
1 (VARVTAL) ar 1ampligt i de flesta fall. 2 (MOMENT) &r Iampligt for
momentreglerande tillampningar. 3 (SKALAR) rekommenderas: PAR FwD

« for multimotordrifter nar antalet motorer som matas av frekvensomriktaren
kan variera

« nar motorns markstrom understiger 20 % av markstrommen for
frekvensomriktaren

< nar frekvensomriktaren anvands for testdndamal utan motor ansluten.

Obs: Mata in exakt det varde
som anges pa motorns

O | Mata in motordata fran motorns markskylt:

(&

ABB Motors C€ Q\

markskylt. Om motorns
markvarvtal t ex ar 1470 rpm,

3 ~ molor I’gi“;fgiﬂx‘-;‘s 4 = kommer drivsystemet att
INo fungera felaktigt om du anger
i [Ins.cl. F IP_55 1500 rpm som vérdet pa
A - U LI L {Ess parameter 9908 MOTOR NOM
400D [ 50 |30 [1475 | 56 [0.83 VARVT.
660Y | 50 |30 |1470 | 34 |0.83 380V
380D [ 50 [ 30 [1470 [ 59 [0.83 matnings-
415D 50 30 | 1475 | 54 0.83 )
440D 60 35 1770 59 0.83 Spanning
Cat. no 3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 - 6210/C3 ‘ 180 kg
@} IEC 34-1 {3/
» markspanning (parameter 9905) REM 9 9 O 5
PAR FWD
» markstréom (parameter 9906) REM 9 9 O 6
Tillatet omrade: 0,2-2,0 * Iopg A
PAR FWD
» markfrekvens (parameter 9907) REM 9 9 O 7
PAR FWD
« markvarvtal (parameter 9908) REM 9 9 O 8
PAR FWD
» markeffekt (parameter 9909) REM 9 9 O 9
PAR FwD

1gangkdrning, styrning med I/O samt ID-kérning
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O

IDENTIFIERINGSMAGNETISERING MED MOTOR IDENTIFIER SATT TILL 0 (AV/IDMAGN)

ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning

Valj metod fér motoridentifiering (parameter 9970).

Grundvardet O (AV/IDMAGN) for identifieringsmagnetisering ar I1ampligt for de flesta
tillampningar. Det tillampas i denna grundlaggande igangkdrningsprocedur. Observera
emellertid att detta kraver att:

» parameter 9904 ar satt till 1 (VARVTAL) eller 2 (MOMENT), eller

» parameter 9904 &r satt till 3 (SKALAR) och parameter 2707 &r satt till 3 (FLYGANDE) eller
5 (FLYG+MFORST).

Om du har valt O (Av/IDMAGN), fortsatt med nasta steg.

Varde 1 (PA), som utfér en separat ID-korning, ska valjas om:

+ vektorstyrning anvands [parameter 9904 = 1 (VARVTAL) eller 2 (MOMENT)], och/eller

+ motorn arbetar vid ett varvtal nara noll, och/eller

* motorn arbetar i ett intervall som ligger ovanfér motorns nominella moment och detta sker
inom ett brett varvtalsomrade och utan behov av varvtalsméatning.

Om du beslutar att utféra en ID-kdérning [varde 1 (PA)], fortsatt genom att folja de separata
instruktionerna pa sidan 69 i Att utféra en ID-k6rning och sedan aterga till steget MOTORNS
ROTATIONSRIKTNING pa sidan 64.

Som namnts ovan, utfors identifieringsmagnetisering endast om:
» parameter 9904 ar satt till 1 (VARVTAL) eller 2 (MOMENT), eller

» parameter 9904 &r satt till 3 ( SKALAR ) och parameter 2707 ar satt till 3 ( flygande ) eller 5
( FLYG + MFORST).

Tryck in for att dverga till lokal styrning (LOC visas till vanster).

Tryck in (O for att starta frekvensomriktaren. Motormodellen beréknas vid forsta starten
genom att motorn magnetiseras under 10 till 15 s vid nollvarvtal (motorn roterar inte).

MOTORNS ROTATIONSRIKTNING

Kontrollera motorns rotationsriktning.

» Om frekvensomriktaren fjarrstyrs (REM visas till vanster), Toc
6verga till lokal styrning genom att trycka in (). X X_)( Hz
+ For att ga till huvudmenyn, tryck in <5 om den nedersta FWD

raden visar texten OUTPUT, tryck annars =7 upprepade
ganger tills MENU visas pa nedersta raden.

Tryck in tangenterna ~a~/<¥ > tills du ser "rEF" och tryck in
N

Oka frekvensreferensen fran noll till ett litet varde med
tangenten ~a~\.

Tryck in (& for att starta motorn.

Kontrollera att motorn faktiskt roterar i den riktning som visas
pa displayen (FWD betyder fram och REV back).

Tryck in (&> for att stoppa motorn.

Igéngkdrning, styrning med I/O samt ID-kérning
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For att &ndra motorns rotationsriktning:

e Ny—y
» Bryt matningen till frekvensomriktaren och vanta 5 minuter ;0131[0”
s att mellanledskondensatorerna hinner laddas ur. Méat O ramat
spanningen mellan varje fasanslutning (U1, V1, W1) och jord
med hjalp av en multimeter for att sékerstélla att <

frekvensomriktaren ar urladdad. S rotation bakéat
N
Lat tva valfria fasledare pa motorplintarna eller i motorns N

anslutningslada byta plats.

Bekrafta resultatet genom att sla till natspanningen och
upprepa kontrollen enligt ovan.

VARVTALSGRANSER SAMT ACCELERATIONS- OCH RETARDATIONSTIDER

O | Stall in lagsta varvtal (parameter 2007). Loc 2 O O 1

777>

PAR FWD

O | Stall in hogsta varvtal (parameter 2002). Loc 2 O O 2
PAR FWD

O | Stall in accelerationstid 1 (parameter 2202). Loc 2 2 O 2
Obs: Kontrollera dven accelerationstid 2 (parameter 2205) om o e

tva accelerationstider kommer att anvandas i tillampningen.

O | Stall in retardationstid 1 (parameter 2203). Loc 2 2 O 3
Obs: Stall aven in retardationstid 2 (parameter 2206) om tva

retardationstider kommer att anvandas i tilldmpningen. PAR FuD
SPARA EGET MAKRO OCH GOR SLUTLIG KONTROLL
O | lgangkoérningen ar nu avslutad. Emellertid kan det vara Loc 9 9 O 2
praktiskt att i detta 1age spara alla de parametrar som
tilAmpningen kraver, i form av ett eget makro, enligt PAR_FWD

anvisningarna i Egna makron pa sidan 111.

O | Kontrollera att frekvensomriktarens status ar OK.

Basmandverpanel: Kontrollera att inga fel eller varningar visas
pa displayen. Om du vill kontrollera lysdioderna pa
frekvensomriktarens framsida, vaxla forst till fiarrstyrning
(annars genereras ett fel), ta sedan av panelen och kontrollera
att den réda lysdioden inte ar tdnd samt att den gréna
lysdioden &r tdnd men inte blinkar.

Avancerad mandéverpanel: Kontrollera att inga fel eller
varningar visas pa displayen och att panelens lysdiod lyser
med fast gront sken.

Frekvensomriktaren ar nu klar for anvandning.

1gangkdrning, styrning med I/O samt ID-kérning
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Att utfora igangkorning med guide

For igangkorning med guide maste du ha den Avancerade mandverpanelen.

Kontrollera forst att data pa motorns markskylt finns till hands.

/N
ZANN

SAKERHET

Igangkdrningen ska utforas av behorig elektriker.

o

Kontrollera installationen. Se checklistan i Installation pa sidan 60.

startkommando foreligger.

Kontrollera att det inte medfér fara om motorn startas.
Koppla bort driven utrustning om:

« det finns risk for skada vid felaktig rotationsriktning, eller

Sékerhetsanvisningarna i Sdkerhet maste foljas under igangkorningsproceduren.

Frekvensomriktaren startar automatiskt vid spanningsséattning, om externt

+ en ID-korning behéver utféras under igangkdrningen. ID-korning behdvs endast i

tilldmpningar som kraver extremt noggrann motorstyrning.
SPANNINGSSATTNING

Anslut matningsspanning. Mandverpanelen fragar om du vill kéra
Startassistenten.
* Tryckin % (nar ar markerad) for att kdra Startassistenten.

* Tryck in =2> om du inte vill kdra Startassistenten.

+ Tryck in tangenten <¥ > for att markera [ och tryck in % om
du vill att panelen ska fraga (eller inte fraga) om Startassistenten
ska koras nasta gang du startar frekvensomriktaren.

VAL AV SPRAK

Om du valde att kéra Startassistenten uppmanas du att valja sprak.
Bladdra till 6nskat sprak med tangenterna ~a~/<¥ > och tryck in
% for att acceptera.

EXIT

Om du trycker in 7 avslutas Startassistenten.

STARTA IGANGKORNING MED GUIDE

Startassistenten leder dig nu genom de olika
installningsmomenten, med bdrjan fran inmatning av motordata.
Mata in exakt det varde som anges pa motorns markskylt.
Bladdra till 6nskat parametervarde med tangenterna ~a~/<3¥ >
och tryck in 3% for att acceptera och fortsétta med
Startassistenten.

Obs: Du kan nar som helst trycka in , sa stoppas
Startassistenten och displayen atergar till Mandverlage.

EXIT

REM U CHOICE

Do you want to
use’ the start-up
assistant?

No
EXIT | 00:00 [ OK

REM U CHOICE
Show start-up
assistant_on
next boot?

No
EXIT 100:00 [ OK

REM U ANDRA

9901 SPRAK
(0] ENGLISH
0

EXIT | 00:00 [SPARA

REM U ANDRA
9905 MOTQR_NOM SPANN

EXIT | 00:00 [ SPARA

Igéngkdrning, styrning med I/O samt ID-kérning
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. P e REM CVAL
O | Varje gang du avs!_utar en igangkérningsuppgift foreslar R AL rteatta
Startassistenten nasta. med 'in_?ta'l'lr)'ing "
e Tryckin % (nar EYEEEREd ar markerad) for att fortsatta med R
" . Ignorera
foreslagen uppgift. AVSLUTAl 00:00 [ 0K

» Tryck in tangenten <3 for att markera och tryck sedan
<= for att hoppa till nastféljande uppgift utan att utféra den
foreslagna.

EXIT

* Tryckin 7 for att avsluta Startassistenten.
SPARA EGET MAKRO OCH GOR SLUTLIG KONTROLL

O | Igangkorningen ar nu avslutad. Emellertid kan det vara praktiskt att
i detta lage spara alla de parametrar som tillampningen kraver, i
form av ett eget makro, enligt anvisningarna i Egna makron pa
sidan 711.

O | Nar hela installningsproceduren ar avslutad, kontrollera att inga fel
eller varningar visas pa displayen och att panelens lysdiod lyser
med fast gront sken.

Frekvensomriktaren &r nu klar for anvandning.
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Att styra frekvensomriktaren via I/0-granssnitt

Tabellen nedan beskriver hur frekvensomriktaren styrs via digitala och analoga

ingangar, nar:

* motorn &r igangkord, och

» grundlaggande parameterinstallningar (standard) galler.

Displaybilder fran basmandverpanelen visas som exempel.

PRELIMINARA INSTALLNINGAR

Om du behdver andra rotationsriktning, kontrollera att parameter
1003 har véardet 3 (VALD).

Kontrollera att styranslutningarna ar anslutna enligt det
kopplingsschema som galler for tilldAmpningsmakrot ABB Standard.

Kontrollera att frekvensomriktaren fjarrstyrs. Tryck in for att vaxla
mellan fjarrstyrning och lokal styrning.

Starta motorn genom att aktivera digital ingang DI1.

Avancerad mandverpanel: Pilen bérjar rotera. Den visas prickad tills
borvardet uppnas.

Basmandverpanel: Texten FWD blinkar snabbt och évergar till fast
sken nar motorn har natt borvardet.

Reglera frekvensomriktarens utfrekvens (motorvarvtal) via den
analoga ingangen Al1.

Rotation bakat: Aktivera digital ingang DI2.

Rotation framat: Inaktivera digital ingang DI2.

STOPP AV MOTORN

Inaktivera digital ingang DI1. Motorn stannar.
Avancerad mandverpanel: Pilen slutar rotera.
Basmandverpanel: Texten FWD blinkar sakta.

Se Makrot ABB Standard pa
sidan 102.

Vid fjarrstyrning visas texten
REM pa displayen.

START AV MOTORN OCH VARVTALSREGLERING

e 00~

OUTPUT FWD

- 500~

OUTPUT FWD

ANDRING AV MOTORNS ROTATIONSRIKTNING

« 500

OUTPUT
L
OUTPUT FWD
00 -
L
OUTPUT FWD
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Att utfora en ID-korning

Frekvensomriktaren uppskattar automatiskt motorns karakteristik nar enheten
startas forsta gangen och efter varje gang en motorparameter (Grupp 99: START-UP
DATA) har andrats. Detta galler nar parameter 9970 MOTOR IDENTIFIER har
vardet 0 (AV/IDMAGN), och

» parameter 9904 = 1 (VARVTAL) eller 2 (MOMENT), eller

» parameter 9904 = 3 (SKALAR) och parameter 2707 = 3 (FLYGANDE) eller
5 (FLYG + MFORST).

| de flesta tillampningar behdvs ingen separat ID-kérning [9970 MOTOR IDENTIFIER =
1 (PA)]. ID-k6rning ska valjas om:

+ vektorstyrning anvands [parameter 9904 = 1 (VARVTAL) eller 2 (MOMENT)], och/
eller

* motorn arbetar vid ett varvtal nara noll, och/eller

* motorn arbetar i ett intervall som ligger ovanfér motorns nominella moment och
detta sker inom ett brett varvtalsomrade och utan behov av varvtalsmatning.

Obs: Om motorparametrarna (Grupp 99: START-UP DATA) éndras efter ID-
kérningen maste den gdras om.
Procedur for ID-kérning

Den generella parameterinstallningsproceduren upprepas inte har. Fér Avancerad
mandverpanel se sidan 79 och fér Basmandverpanel sidan 97 i Manéverpaneler.

Ooooo o

[

C VARNING! Motorn kommer att accelereras till ca 50-80 % av sitt markvarvtal under

INLEDANDE KONTROLL

ID-kérningen. Under ID-kérningen roterar motorn i framriktningen. Kontrollera att
motorn kan koéras utan risk innan ID-kérningen pabérjas!

Koppla bort motorn fran den drivna utrustningen.

Kontrollera att vardena for motordataparametrar 9905-9909 ar identiska med vardena pa
motorns markskylt, enligt anvisningarna pa sidan 63.

Om parametervardena (Grupp 01: DRIFTVARDEN till Grupp 98: TILLVALSMODULER)
andras fére ID-kérningen, kontrollera att de nya installningarna uppfyller féljande krav:

2001 mIN varvtal < 0 rpm

2002 MAX VARVTAL > 80 % av motorns markvarvtal
2003 MAX STROM > Ippq

2017 MAX MOMENT GR 1 > 50 % eller 2078 MAX MOMENT GR 2 > 50 %, beroende pa vilken
grans som tillampas enligt parametern 2074 MAX MOMENT VAL.

Kontrollera att driftférreglingssignalen ar aktiv (parameter 1607).

Kontrollera att panelen ar i lage for lokal styrning; (LOC visas till vanster / hdgst upp). Tryck
in for att vaxla mellan fjarrstyrning och lokal styrning.

1gangkdrning, styrning med I/O samt ID-kérning
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ID-KORNING MED AVANCERAD MANOVERPANEL

Andra parameter 9970 MOTOR IDENTIFIER till 1 (PA). Spara den
nya instaliningen genom att trycka in %

Om du vill 6vervaka de faktiska motorvardena under ID-
AVSLUT/

korningen, ga till Mandverlage genom att trycka in v
upprepade ganger, tills du kommer dit.

Tryck in for att starta ID-kérningen. Panelen kommer att
vaxla mellan den bild som visades nar ID-kdrningen startade
och den larmbild som visas till héger.

Generellt rekommenderas att inga tangenter trycks under
pagaende ID-korning. Emellertid kan ID-kérningen stoppas nar
som helst genom intryckning av (@>.

Efter avslutad ID-kérning visas inte larmbilden langre.
Om ID-kérningen misslyckas visas felbilden till hdger.

ID-KORNING MED BASMANOVERPANEL

LOC U ANDRA
9910 MOTOR IDENTIFIER
P

1]
AVBRYT] 00:00 ["SPARA

0.0 Hz

Loc v

ROTRIKT| 00:00 [ MENY

LOC UVARNI

VARNING 2019

MOTOR IDENTIFIER
1 00:00 [

LOC UFEL

FEL 11

ID KORNINGSFEL
1 00:00 [

Andra parameter 9970 MOTOR IDENTIFIER till 1 (PA). Spara den
nya installiningen genom att trycka in Y.

LoC

9910

PAR FwWD

1

PAR FWD

Om du vill dvervaka de faktiska motorvardena under ID-
kérningen, ga till Mandverlage genom att upprepade ganger

LoC

00 -

OUTPUT FWD

trycka in &7 tills du kommer dit.

Tryck in (& for att starta ID-kérningen. Panelen kommer att
vaxla mellan den bild som visades nar ID-kdrningen startade
och den larmbild som visas till héger.

< A2019

FWD

Generellt rekommenderas att inga tangenter trycks under
pagaende ID-korning. Emellertid kan ID-kérningen stoppas nar
som helst genom intryckning av (@>.

Efter avslutad ID-kérning visas inte larmbilden langre.
Om ID-kérningen misslyckas visas felbilden till héger.

“ FOO11

FWD
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Manoverpaneler

Om manéverpaneler

Anvand en mandverpanel for att mandvrera frekvensomriktaren, avlasa
statusinformation och justera parametrar. Frekvensomriktaren kan mandvreras med
en av 2 olika typer av mandverpaneler:

+ Basmanoéverpanel — Denna panel (beskrivs i Basmandverpanel pa sidan 92)
erbjuder grundlaggande funktioner fér inmatning av parametervarden.

» Avancerad mandverpanel — Denna panel (beskrivs nedan) har férprogrammerade
guider som automatiserar de vanligast forekommande parameterinstallningarna.
Denna mandverpanel erbjuder sprakstod. Den kan levereras med olika
sprakuppsattningar.

Overensstimmelse med anvindarhandledning
Denna anvandarhandledning galler for féljande mandverpanelversioner:
* Basmandverpanel: ACS-CP-C Rev. K
» Avancerad mandverpanel (zon 1): ACS-CP-A Rev. Y
» Avancerad mandverpanel (zon 2): ACS-CP-L Rev. E
» Avancerad mandverpanel (Asien): ACS-CP-D Rev. M

Se sidan 75 for information om hur man avlaser versionskoden fér en Avancerad
mandverpanel. Se parameter 9907 SPRAK for att se vilka sprak som stods av de olika
typerna av Avancerad mandéverpanel.
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Avancerad manéverpanel

Funktioner
Den avancerade mandverpanelen erbjuder foljande funktioner:
« Alfanumerisk manéverpanel med en LCD-display
» Sprakval for displaytexter
« Startassistenten for att underlatta idrifttagning av frekvensomriktaren

« Kopieringsfunktion — parametrar kan kopieras till mandverpanelens minne for
senare Overforing till andra frekvensomriktare, eller fér backup av ett visst system

« Kontextkanslig hjalpfunktion
» Realtidsklocka

Oversikt

Féljande tabell sammanfattar tangentfunktioner och displaytexter pa den
avancerade mandverpanelen.

Nr |Anvdndning

1 |Statuslysdiod — Gron foér normal drift. Om lysdioden blinkar eller lyser rétt, se
Visning av diagnostik pa sidan 273.

2 |LCD-display — Indelad i tre huvudomraden:

a. Statusrad — Varierande beroende pa driftidge, se Statusrad pa sidan 73.

b. Mittomrade — Varierande, visar vanligtvis parameter- och signalvarden,
menyer eller listor. Visar aven fel och varningar.

c. Nedre raden — Visar aktuell funktion for de bada funktionstangenterna, samt
klocka om denna funktion ar aktiverad.

3 |Funktionstangent 1 — Funktionen &r beroende av sammanhanget. Texten i
nedre vanstra hérnet av LCD-displayen visar funktionen.

4 |Funktionstangent 2 — Funktionen &r beroende av sammanhanget. Texten i

nedre hégra hérnet av LCD-displayen visar funktionen.

5 |Upp—

« For att rulla uppat i en meny eller en lista som visas i mittomradet av
LCD-displayen.

« Okar vardet om en parameter ar vald.

« Okar referensvardet om 6vre hégra hornet &r markerat.

Om tangenten halls intryckt &ndras vardet snabbare.

6 [Ned -

« For att rulla nedat i en meny eller en lista som visas mitt pa LCD-displayen.
« Minskar vardet om en parameter ar vald.

« Minskar referensvardet om 6vre hdgra hérnet ar markerat.

Om tangenten halls intryckt &ndras vardet snabbare.

7 |LOC/REM - Véaxlar mellan lokal styrning och fjarrstyrning av
frekvensomriktaren.

8 |Hjalp — Visar kontextkanslig information nar tangenten trycks ner.
Informationen som visas beskriver det objekt i displayens mittomrade som ar
markerat for tillfallet.

STOP — Stoppar frekvensomriktaren vid lokal styrning.

10 |START — Startar frekvensomriktaren vid lokal styrning.
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Statusrad
Oversta raden pa LCD-displayen visar grundlaggande statusinformation for
frekvensomriktaren.
| Loc | [ Loc T HuvuDMENY 1]
@@ O] ONONE©) @
Nr |Falt Alternativ Betydelse
1 |Styrplatser LOC Frekvensomriktaren styrs lokalt, dvs via
mandverpanelen.
REM Frekvensomriktaren fjarrstyrs, t ex via 1/0 eller
faltbuss.
2 |Status I Motoraxeln roterar framat
N Motoraxeln roterar bakat
Roterande pil Motorn roterar med varvtal lika med boérvardet.
Prickad roterande pil Motorn roterar med annat varvtal &n borvardet.
Stationar pil Motorn &r stoppad.
Prickad stationar pil Startkommando finns men motorn kan inte
startas, t ex darfor att startfrigivning saknas.
3 |Manbver- * Namn pa aktuellt driftlage
panelens visning + Namn pé visad lista eller meny
+ Namn pa drifttillstand, t ex ANDRA PARAM.
4 |Referensvarde * Referensvarde i Mandverlage
eller nummer for « Nummer fér markerat alternativ, t ex driftlage,
valt alternativ parametergrupp eller fel.

Hantering

Du hanterar manéverpanelen med hjélp av menyer och tangenter. Pa
mandverpanelen finns tva kontextkansliga funktionstangenter, vars funktion anges
av texten pa displayen ovanfor vardera tangenten.

Valj ett alternativ, t ex driftlage eller parameter, genom att trycka in piltangenterna
&~ och ¥ tills 6nskat alternativ visas pa displayen, och darefter trycka in
aktuell funktionstangent. Den hdgra funktionstangenten anvands i forsta hand for att
vélja ett driftidge, acceptera ett val eller spara andringar. Den vanstra
funktionstangenten anvands i forsta hand for att avbryta andringar och aterga till
féregdende menyniva.

Den avancerade mandverpanelen har nio paneldriftiagen: Mandver, Parametrar,
Assistenter, Andrade parametrar, Felhistorik, Datum och tid, Kopiering av
parametrar, 1/O-konfiguration och Felhistorik. De atta forsta driftlagena beskrivs i
detta kapitel. Om ett fel eller en varning upptrader 6vergar panelen automatiskt till
Fellage och visar en fel- eller larmkod. Du kan aterstalla felet eller larmet i
Mandverlage eller Fellage (se Diagnostik).
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Fran boérjan befinner sig panelen i Mandverlage, dar du
kan starta, stoppa, &ndra rotationsriktning, vaxla mellan
lokal styrning och fjarrstyrning, andra referensvarde och
Overvaka upp till tre arvarden. For 6vriga uppgifter, ga
forst till Huvudmenyn och valj ratt driftlage. Statusraden
(se Statusrad pa sidan 73) visar namn pa aktuell meny,
driftiage, alternativ eller status som visas.

Att utféra vanliga uppgifter

Loc v

49.1 Hz
0.5 A
10.7 %

ROTRIKT| 00:00 |

MENY

LOC U HUVUDMENY
PARAMETRAR
ASSISTENTER
ANDRADE PAR

1

AVSLUTA|] 00:00 [ UTFOR

| tabellen nedan anges ett antal vanliga uppdgifter, i vilket driftiage de kan utféras och

pa vilken sida proceduren beskrivs i detalj.

Uppgift Driftlage Sida
Att fa hjalp Alla 75
Att faststélla panelversion Vid spanningstillslag 75
Att justera displayens kontrast Manoéverlage 78
Att vaxla mellan lokal styrning och fjarrstyrning Alla 76
Att starta och stoppa frekvensomriktaren Alla 76
Att andra motorns rotationsriktning Manoéverlage 77
Att stalla in varvtals-, frekvens- eller momentreferens Manoéverlage 78
Att andra varde pa en parameter Parametrar 79
Att valja vilka signaler som ska 6vervakas Parametrar 80
Att utféra uppgifter (specificera tillhdrande parameteruppsattning) | Assistenter 81
med guider

Att se och redigera dndrade parametrar Andrade parametrar 84
Att se fel Felhistorik 85
Att aterstalla fel och varningar Mandverlage, fellage 279
Att visa/ddlja klockan, vélja format for datum och tid, stélla in Datum & tid 86
klockan och aktivera/inaktivera automatisk omstéllning mellan

vinter- och sommartid.

Att kopiera parametrar fran frekvensomriktaren till mandverpanelen |Kopieringslage 89
Att kopiera parametrar fran mandverpanelen till frekvensomriktaren |Kopieringslage 89
Att visa information om parameterkopia Kopieringslage 90
Att andra parameterinstallningar for 1/0-plintar 1/0-konfiguration 91
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Att 18 hjélp
Steg | Atgird Visning
1. Tryck in @ for att Iasa den kontextkansliga hjalptexten for markerat alternativ. ||[LOC U PAR —10
01 DRIFTVARDEN
03 FB FALTBUSSOVERV
04 FELHISTORIK
VAL AV REFERENS
|AVSLUTAI 00:00 [ VAL] |
1 iz 5 : : 2 di LOC T HIAL
Om det finns en hjalptext for aktuellt alternativ, visas den pa displayen. Denna grupp
definierar
externa kallor
(EXT1 och EXT2) for
kommandon som friger
AVSLUTA| 00:00
2. Om hela texten inte syns, bladdra mellan raderna med tangenterna ~ A~ och |[LOC ¥ HJAL
externa kallor
3. CEXTL och EXT2) fér
kommandon som fr1 ger
start, stopﬁ
rotationsri tm nqsand
AVSLUTA| 00:00 [
3. Efter att ha lst texten, aterga till tidigare displaytext genom att trycka in =7, |[LOC T PAR _ —10
9 9 payiextg & 7 01 DRIFTVARDEN
03 FB FALTBUSSOVERV
04 FELHISTORIK
VAL AV REFERENS
|AVSLUTA| 00:00 [ VAL] |
Att faststélla panelversion
Steg | Atgard Visning
1. Om matningspanning finns, stdng av den.
2. Hall tangent @ intryckt samtidigt som du slar till matningsspéanningen och PANEL VERSION INFO

laser informationen. Displayen visar foljande panelinformation:

Panel FW: panelens firmware-version
ROM CRC: panelens ROM-checksumma
Flash Rev: flashminnets innehall
Kommentar till flashminnesinnehaill.

Nar du slapper @ tangenten gar mandverpanelen till Mandverlage.

Panel Fw: X . XX
ROM CRC: XXXXXXXXXX
Flash Rev: X . XX

XXXXXXXXX XX XXX XXX X XXX
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Att starta, stoppa och véxla mellan lokal styrning och fjdrrstyrning
Du kan starta, stoppa och véaxla mellan lokal styrning och fjarrstyrning i godtyckligt
driftlage. For att kunna starta eller stoppa frekvensomriktaren maste den vara
installd for lokal styrning.
Steg | Atgard Visning
1. « For att vaxla mellan fiarrstyrning (REM visas till vanster) och lokal styrning LOC U MEDDEL.

(LOC visas till vanster), tryck in (&).

Obs: Overgang till lokal styrning kan inaktiveras med parameter 1606 LOKAL
BLOCK.

Den allra férsta gangen frekvensomriktaren spanningssatts kommer den att

befinna sig i 1age for fjarrstyrning (REM) och styras via sina I/O-plintar. For att

vaxla till lokal styrning (LOC) och mandvrera frekvensomriktaren med hjalp av
mandverpanelen, tryck in . Vad som hander beror pa hur lange du trycker
in tangenten:

« Om du slapper den genast (displayen blinkar "Byter till Panel (LOC) som
styrplats"), stoppas frekvensomriktaren. Stall in lokal styrplats enligt
beskrivninge pa sidan 78.

« Om du haller tangenten intryckt i ca tva sekunder fortsatter driften som
tidigare. Frekvensomriktaren kopierar aktuella fjarrvarden for till/fran-status
samt referensvérdet, och anvénder dessa som initiala lokala
styrinstéliningar.

« For att stoppa frekvensomriktaren vid lokal styrning, tryck in C@>.

- For att starta frekvensomriktaren i lokal styrning, tryck in (.

0verg?éng till
TokaT styrning.

100:00 [

Pilen (U eller J) pa
statusraden slutar rotera.

Pilen (U eller J) pa
statusraden borjar rotera.
Den visas prickad tills
borvardet uppnas.
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Manoverlage
| Mandverlage kan du:
+ Overvaka arvarden for upp till tre signaler i Grupp 01: DRIFTVARDEN
* andra motorns rotationsriktning
« stélla in hastighet, frekvens eller momentreferens
+ justera displayens kontrast
« starta, stoppa, byta rotationsriktning och valja lokal styrning eller fjarrstyrning.
Ga till Mandverldge genom att trycka in 22¥ upprepade ganger.
Referensvardet visas i Loc & ERTE loc & SACH
displayens évre hogra horn. 49.1 Hz Hz I 20 %
Mittdelen kan konfigureras att 0.5 A 0.4 A
visa upp till tre signalvérden 10.7 % 4.4 %
eller motsvarande staplar; se ROTRIKT| 00:00 [ MENY | |[ROTRIKTI 00:00 [ MENY
sidan 80 for instruktioner om val
och andring av 6vervakade signaler.
Att &ndra motorns rotationsriktning
Steg | Atgard Visning
1. Om du inte &r i Mandverlage, tryck in x%‘ upprepade ganger, tills du kommer ||REM L 49.1HZ
dit 49.1 Hz
0.5 A
10.7 %
ROTRIKT| 00:00 [ MENY
2. Om frekvensomriktaren fiarrstyrs (REM visas pa statusraden), dverga till lokal Loc v 49. 1HZ]
styrning genom att trycka in . Displayen visar kortvarigt ett meddelande om 49 N 1 Hz
andrat driftidage och atergar sedan till Mandverlage. . 5 A
10.7 %
ROTRIKT| 00:00 [ MENY
3. For att &ndra rotationsriktningen fran framat (U visas pa statusraden) till bakat ||LOC 5 49 . 1HZ]
(5 visas pa statusraden), eller vice versa, tryck in ‘%. 49.1 Hz
0.5 A
. . 10.7 %
Obs: Parametern 7003 ROTATIONSRIKTN maste vara satt till 3 (VALD). ROTRIKT] 00:00 [ MENY
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Att stélla in varvtals-, frekvens- eller momentreferens

Steg | Atgird Visning
1. Om du inte ar i Mandverlage, tryck in \‘%ﬁ' upprepade ganger, tills du kommer ||REM U 49. 1HZ]
dit. 49.1 Hz
0.5 A
10.7 %
ROTRIKT| 00:00 [ MENY
2. Om frekvensomriktaren fjarrstyrs (REM visas pa statusraden), verga till lokal LoCc v 49 . 1HZ]
styrning genom att trycka in . Displayen visar kortvarigt ett meddelande om 49 . ]_ Hz
andrat driftlage och atergar sedan till Mandverlage. 0 . 5 A
0,
Obs: Med Grupp 11: VAL AV REFERENS kan du tillata &ndring av referens vid 10 . 7 A
fiarrstyrning. ROTRIKT| 00:00 [ MENY
3. « For att 6ka det markerade referensvardet som visas i displayens évre hégra LoC U
horn, tryck in <A™\, Vardet andras omedelbart. Det sparas permanent i . Hz
frekvensomriktaren och paverkas inte av spanningsavbrott. 0 . 5 A
or att minska v2 - 10.7 %
« For att minska vardet, tryck in v . - ()
ROTRIKT| 00:00 [ MENY
Att justera displayens kontrast
Steg | Atgird Visning
1. | Omduinte &r i Manoverlage, tryck in ‘%‘ upprepade ganger, tills du kommer [[LOC © 49 . 1HZ]
dit. 49.1 Hz
0.5 A
10.7 %
ROTRIKT| 00:00 [ MENY
2. « For att 6ka kontrasten, tryck in tangenterna % och ~~a™ samtidigt. LoC U
49.1 Hz

« For att minska kontrasten, tryck in tangenterna % och ¥~ samtidigt.

>

0.5
10.7 %

ROTRIKT| 00:00 [ MENY
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Parameterlage
| Parameterlage kan du:

* visa och andra parametervarden

« starta, stoppa, byta rotationsriktning och valja lokal styrning eller fjarrstyrning.

Att vélja en parameter och &ndra vérdet

Steg

Atgard

Visning

MENY

Ga till huvudmenyn genom att trycka in om du ar i Mandverlage, annars
AVSLUT

genom att trycka in =7 upprepade ganger tills du kommer till huvudmenyn.

=

LOC U HUVUDMENY
PARAMETRAR
ASSISTENTER
ANDRADE PAR

AVSLUTAI 00:00 ["UTFOR

Ga till Parameterlage genom att vélja PARAMETRAR pa menyn med
UTFOR

tangenterna ~~a™ och <_¥ 7, och trycka in Sl

OC_UPAR —01
03 FB FALTBUSSOVERV
04 FELHISTORIK

10 STYRINGANGAR

11 VAL AV REFERENS
AVSLUTA| 00:00 [ VALJ

[=]

Valj 6nskad parametergrupp med tangenterna .~a™ och v .

VALJ

Tryck in N

LOC U PAR ——99
99 STARTPARAMETRAR

01 DRIFTVARDEN.

03 FB FALTBUSSOVERV
04 FELHISTORIK

10 STYRINGANGAR
AVSLUTA| 00:00 [ VALJ

LOC & PARAMETRAR:

EEIEY
ENGLISH

9902 TILLAMPN MAKRO

AVSLUTA| 00:00 [ ANDRA

Valj 6nskad parameter med tangenterna .~a™ och <_¥ . Det aktuella vardet
hos vald parameter visas under dess namn.

ANDRA

Tryck in N

LOC U PARAMETRAR

9901 SPRAK

9902 TILLAMPN MAKRO
ABB STANDARD

9904 MOTOR STYRMETOD

9905 MOTOR NOM_SPANN

AVSLUTAl 00:00 [ ANDRA

LOC U ANDRA

9902 TILLAMPN MAKRO
ABB STANDARD
[1]

AVBRYT | 00:00 [ SPARA

Ange ett nytt varde for parametern med tangenterna ~~a™ och v .

Att trycka in tangenten en gang okar eller minskar vardet. Om tangenten halls
intryckt &ndras vardet snabbare. Om man trycker in bada tangenterna samtidigt
ersatts visat varde med grundvardet.

LOC U ANDRA
9902 TILLAMPN MAKRO

rPLSSTYRNING
2
AVBRYT | 00:00 [SPARA

SPARA

« For att spara det nya vardet, tryck in N

« For att avbryta inmatningen och behalla det ursprungliga vardet, tryck in A\'BﬁT

LOC U PARAMETRAR
9901 SPRAK

9902 TILLAMPN MAKRO
PULSSTYRNING
9904 MOTOR STYRMETOD

9905 MOTOR NOM_SPANN
AVSLUTA| 00:00 [ ANDRA
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Att vélja vilka signaler som ska 6vervakas
Steg | Atgird Visning
1. Du kan valja hur signalerna ska 6vervakas i Mandverlage och hur de ska visas |[LOC T ANDRA
med parametrarna i Grupp 34: PROCESSVARIABLER. Se sidan 79 for 3401 SIGNAL 1 PARAM
detaljerade instruktioner om andring av parametervarden. UTFREKVENS
Som grundinstéllning visar displayen tre signaler. Vilka signaler som ingar i [103]
grundinstallningen styrs av vardet hos parametern 9902 TILLAMPN MAKRO: FOr AVBRYT] 00:00 [ SPARA
makron vars grundvarde for parameter 9904 MOTOR STYRMETOD &r 1 (VARVTAL), |[LOC T ANDRA
ar grundvardet for signal 1 0702 VARVTAL, annars 0703 UTFREKVENS. 3408 SIGNAL 2 PARAM
Grundvardena for signalerna 2 och 3 ar alltid 0704 STROM respektive 0105
MOMENT. [104]
For att andra vilka signaler som visas enligt grundinstalining, valj upp till tre AVBRY-'_—_‘ 00:00 [ SPARA
signaler som ska visas fran Grupp 01: DRIFTVARDEN. LOC T ANDRA
Signal 1: Andra vérdet pa parameter 3407SIGNAL 1 PARAM till index for 3415 SIGNAL 3 PARAM
signalparametern i Grupp 01: DRIFTVARDEN (= antal parametrar utan MOMENT
inledande nolla), t ex 105 betyder parameter 0705 MOMENT. Vardet 100 betyder [105] | 00:00 |
att ingen signal visas. AVBRYT - SPARA
Upprepa proceduren for signalerna 2 (3408 SIGNAL2 PARAM) och 3 (3415
SIGNAL3 PARAM).
2. Valj hur signalerna ska visas: som decimaltal eller som stapel. For decimaltal, LOC T ANDRA
ange var decimaltecknet ska finnas, eller anvand samma 3404 UTDATA 1 DECIMAL
decimalteckenplacering och enhet som for kallsignalen [instéllning 9 (DIREKT)].
For nérmare detaljer, se parameter 3404. [91
Signal 1: parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL AVBRYT] 00:00 [ SPARA
Signal 2: parameter 3471 UTDATA 2 DECIMAL
Signal 3: parameter 3418 UTDATA 3 DECIMAL.
3. Valj vilken enhet som ska visas for signaler. Detta saknar funktion om LOC T ANDRA
parameter 3404/3411/3418 ar satt till 9 (DIREKT). FOr narmare detaljer, 3405 UTDATA 1 ENHET
se parameter 3405. Hz
Signal 1: parameter 3405 UTDATA 1 ENHET [3]
Signal 2: parameter 3472 UTDATA 2 ENHET AVBRYT] 00:00 [ SPARA
Signal 3: parameter 3419 UTDATA 3 ENHET.
4. Valj skalning for signaler genom att ange lagsta och hégsta displayvarde. LOC T ANDRA
Detta saknar funktion om parameter 3404/3411/3418 ar satt till 9 (DIREKT). 3406 UTDATA 1 MIN
For narmare detaljer, se parametrarna 3406 och 3407. 0 . 0 Hz
Signal 1: parametrar 3406 UTDATA 1 MIN och 3407 UTDATA 1 MAX
Signal 2: parametrar 3413 UTDATA 2 MIN och 34714 UTDATA 2 MAX AVBRYT] 00:00 [ SPARA
Signal 3: parametrar 3420 UTDATA MIN och 34271 UTDATA MAX. LOC U ANDRA
3407 UTDATA 1 MAX
.0 Hz
AVBRYT | 00:00 [ SPARA
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Assistentlage

Nar frekvensomriktaren spanningssatts férsta gangen leder Startassistenten dig
genom proceduren att konfigurera ett fatal grundparametrar. Startassistenten ar
indelad i ett antal underassistenter. Var och en av dessa leder dig genom uppgiften
att specificera en viss uppsattning parametrar, t ex Motor Set-up eller PID reglering.
Du kan aktivera assistenterna en i taget, sé& som Start-up Assistant féreslar, eller
valja en viss uppgift direkt. Uppgifterna for assistenterna listas i tabellen pa sidan 82.

| Assistentlage kan du:

» anvanda assistenter for att fa hjélp att specificera grundlaggande parametrar.

« starta, stoppa, byta rotationsriktning och valja lokal styrning eller fjarrstyrning.

Att anvénda en assistent

Tabellen nedan visar den grundldggande hanteringen som styrs av assistenter.

Motor Set-up-assistenten anvands som exempel.

Steg | Atgard Visning
1. G4 till huvudmenyn genom att trycka in <& om du &r i Manéverlage, annars | [LOC & HUVUDMENY 1
genom att trycka in \‘%ﬁ' upprepade ganger tills du kommer till huvudmenyn. PARAMETRAR
ASSISTENTER
ANDRADE PAR
AVSLUTA] 00:00 ["UTFOR
2. Ga till Assistentlage genom att vélja ASSISTENTER pa menyn med LOC U ASSISTENTE——1
tangenterna ~~a™ och <_¥ 7, och trycka in
@ Motor Set-up
Applikation
varvtalsreg. EXTL
varvtalsreg. EXT2
AVSLUTA| 00:00 [ VALJ
3. Vilj Assistenter med tangenterna .~a~ och <_¥ >, och tryck in % LOC T ANDRA
Om du véljer nagon annan istent an Startassistenten leder den dig genom 9905 MOTOR NOM SPANN
uppgiften att specificera sin egen parameteruppsattning enligt stegen 4. och 5.
nedan. Déarefter kan du vélja en annan assistent pa menyn, eller avsluta
Assistentlage. Motor Set-up-assistenten anvénds har som exempel. AVSLUTA|l 00:00 [ SPARA
Al ; " 5 LOC_UVAL ————
Om du va‘IJer Startasmst?nten-komme.zr. denna att aktivera forsta o Vill du fortsatta
underassistenten, som later dig specificera dess egen parameteruppsattning med instdllning
enligt stegen 4. och 5. nedan. Startassistenten fragar om du vill fortsatta med av_applikationen?
nasta assistent eller ignorera den. Svara med tangenterna .~a™ och ¥ 7, Ignorera
och tryck in <&=7. Om du véljer att ignorera en underassistent staller AVSLUTA| 00:00 [ OK
Startassistenten samma fraga om nasta underassistent, osv.
4. « For att ange ett nytt varde, tryck in tangenterna ~~a™ och ¥ . LOC U ANDRA
9905 MOTOR _NOM SPANN
AVSLUTA| 00:00 [ SPARA
« For att fraga efter information om begérd parameter, tryck in tangenten @ tgg ;JVHJAL
Bladdra i hjalptexten med tangenterna ~~a™ och <_¥ . Avsluta motgrns markskylt.
AVSLUTA vardet maste
hjalpfunktionen genom att trycka in =z - 519a D- eller Y-
kopplingens vdrde.
AVSLUTAI 00:00
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Steg | Atgard Visning
5. « For att acceptera det nya vardet och fortsatta till installning av nasta LOC T ANDRA
. SPARA
parameter, tryck in 8% 9906 MOTOR_NOM STROM
- Fér att stoppa assistenten, tryck in A‘%ﬁ“. .
AVSLUTAI 00:00 [ SPARA
Tabellen nedan listar de olika assistenternas uppgifter och motsvarande
frekvensomriktarparametrar. Startassistenten foreslar installningsmoment i en
ordning som ar anpassad till valet som gjorts i parameter 9902 TILLAMPN MAKRO.
Namn Beskrivning Stéll in parametrar
Vilj sprak Val av sprak 9901
Motor- Gora motorinstalliningar 9904...9909
instéllningar Gora motoridentifiering. (Om varvtalsgranserna befinner sig 9910

utanfor tillatet intervall: stélla in granserna.)

Tillampn.-makro

Aktivera tillampningsmakro

9902, parametrar som rér makrot

Tillvalsmoduler

Aktivering av tillvalsmoduler

Grupp 35: MOTORTEMP
MATNING Grupp 52:
STANDARD MODBUS
9802

Varvtalsreg. EXT1

Val av kalla for varvtalsreferens

(Om Al1 anvénds: instalining av granser for analog ingang Al1,
skala, invertering)

Stalla in granser for referensvardet
Stalla in varvtalsgranser (frekvensgranser)
Stélla in accelerations- och retardationstider

1103
(1301...1303, 30071)

1104, 1105
2001, 2002, (2007, 2008)
2202, 2203

Varvtalsreg. EXT2

Val av kalla for varvtalsreferens

(Om Al1 anvénds: instalining av granser for analog ingang Al1,
skala, invertering)

Stalla in granser for referensvardet

1106
(1301...1303, 30071)

1107, 1108

Vridmoment-

Valja kalla fér momentreferensen

1106

reglering (Om Al1 anvands: instalining av granser fér analog ingang Al1, | (1301...1303, 3001)

skala, invertering)

Stalla in granser for referensvardet 1107, 1108

Stalla in tider fér upprampning och nedrampning av momentet 2401, 2402
PID-reglering Valja kalla fér processens referensvarde 1106

(Om Al1 anvands: installning av granser for analog ingang Al1, (1301...13083, 3001)

skala, invertering)

Stalla in granser for referensvardet 1107, 1108

Stalla in varvtalsgranser (referensvarden) 2001, 2002, (2007, 2008)

Stalla in kélla och granser for arvardet 4016, 4018, 4019
Start-/ Valja kalla for start-/stoppsignaler for de tva externa styrplatserna | 17001, 1002
Stoppfunktioner | EXT1 och EXT2

Vélja mellan EXT1 och EXT2 1102

Definiera rotationsriktningsfunktionen 1003

Definiera start- och stoppfunktionerna 2101...2103

Valja driftférreglingsfunktion 1601

Tidursfunktion

Instalining av tidursfunktioner

Grupp 36: TIDUR FUNKTION
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Namn Beskrivning Stall in parametrar
Valj tidsstyrt start/stopp for de externa styrplatserna EXT1 och 1001, 1002
EXT2
Tidsstyrt val av EXT1/EXT2 1102
Aktivering av tidsstyrt konstant varvtal 1 1201
Valet av tidursstatus anges via reldutgang RO 1401
Tidsstyrt val av PID1-parameteruppsattning 1/2 4027
Skydd Strdom- och momentgréanser 2003, 2017
Utsignaler Val av signaler som ska indikeras via reldutgang RO Grupp 14: RELAUTGANGAR
Val av signaler som ska indikeras via analog utgang AO Grupp 15: ANALOGA
Stalla in minimum, maximum, skalfaktor och invertering UTGANGAR
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Driftlige Andrade parametrar

| driftlage Andrade parametrar kan du:

» se en lista 6ver alla parametrar som har &ndrats fran sina grundvarden enligt

makro

¢ andra dessa parametrar

« starta, stoppa, byta rotationsriktning och vélja lokal styrning eller fjarrstyrning.

Att se och redigera &ndrade parametrar

Steg | Atgard Visning
1. | Gatill huvudmenyn genom att trycka in <§— om du &r i Manéverlage, annars  |[LOC & HUVUDMENY 1]
genom att trycka in =22 upprepade génger tills du kommer til huvudmenyn. | ([ VANV
ASSISTENTER
ANDRADE PAR
AVSLUTA| 00:00 ["UTFOR
2. Ga till driftlage Andrade par genom att vilja ANDRADE PAR p& menyn med LOC T ANDRADE PAR——]|
tangenterna A och <_¥_~ och trycka in % 120 KON%.\(;AIF-{I\Z/TAL !
03 KONST VARVTAL
1204 KONST VARVTAL 3
9902 TILLAMPN MAKRO
AVSLUTA| 00:00 [ ANDRA
3. Valj 6nskad @ndrad parameter i listan med tangenterna .~a™ och v . LOC U ANDRA
" . . ANDRA .. a
Vardet hos vald parameter visas under dess namn. Tryck in N forattandra |1202 KONST VARVTAL 1
vardet. 0.0 Hz
AVBRYT| 00:00 ["SPARA
4. Ange ett nytt varde for parametern med tangenterna ~~a ™ och v . LOC U ANDRA
Att trycka in tangenten en gang 6kar eller minskar vardet. Om tangenten hélls 1202 KONST _VARVTAL 1
intryckt &ndras vardet snabbare. Om man trycker in bada tangenterna samtidigt .
ersatts visat varde med grundvardet.
AVBRYT | 00:00 [ SPARA
5. « For att acceptera det nya vardet, tryck in 3 Om det nya vérdet &r lika med |[LOC_ ¥ ANDRADE PAR——]

grundvardet tas parametern bort fran listan 6ver andrade parametrar.
AVBRYT

« For att avbryta inmatningen och behalla det ursprungliga vardet, tryck in (wl

1202 KONST VARVTAL 1
15.0 Hz
03 KONST VARVTAL
1204 KONST VARVTAL 3
9902 TILLAMPN MAKRO

AVSLUTA] 00:00 [ ANDRA
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Felhistoriklage
| Felhistoriklage kan du:
+ se frekvensomriktarens felhistorik max tio fel bakat (efter ett matningsavbrott
behalls endast de tre senaste felen i minnet)
+ se detaljinformation om de tre senaste felen (efter ett matningsavbrott behalls
endast det senaste felet i minnet)
* lasa hjalptexten for felet
« starta, stoppa, byta rotationsriktning och valja lokal styrning eller fjarrstyrning.
Att se fel
Steg | Atgard Visning
1. G4 till huvudmenyn genom att trycka in <& om du &r i Manéverlage, annars  |[LOC & HUVUDMENY 1
genom att trycka in A%A upprepade ganger tills du kommer till huvudmenyn. | |[EIA Y=Y
ASSISTENTER
ANDRADE PAR
AVSLUTA] 00:00 ["UTFOR
2. Ga till Felhistoriklage genom att vélja FELHISTORIK pa menyn med LOC T FELHISTOR————]|
tangenterna ~ &~ och <_¥_7, och trycka in % Displayen visar felhistoriken 10 i9. géNglg %%REEAE%
med borjan fran det senaste felet. 6: UNDERSPANN
6: AIl FEL
Vardet pa raden ar felkoden. Vilka orsaker och atgarder som hor ihop med varje
kod anges i Diagnostik. AVSLUTA| 00:00 [DETALJ
3. For att se detaljinformation om ett fel, valj det med tangenterna ~~a™ och LOC U PANEL —_—
. DETALJ FEL
¥, och tryck in N 10
SENAST FEL datum
13:04:57
SENAST FEL datum
AVSLUTA| 00:00 [DIAGRAM|
4. e LOC U DIAGNOSTIK

For att visa hjalptext, tryck in N Bladdra i hjalptexten med tangenterna
A~ och ¥ .
Efter att ha last hjalptexten, tryck in % for att aterga till tidigare display.

Kontrollera: Bortfall

av
kommunikation
parameter 3002,
i _grupperna

AVSLUTAl 00:00 [ OK
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Driftlage Datum & tid
| driftidge Datum & tid kan du:
 visa eller ddlja klockan
« andra format for visning av datum och tid
« stélla in datum och tid
 aktiveral/inaktivera automatisk omstallning mellan vinter- och sommartid
« starta, stoppa, byta rotationsriktning och valja lokal styrning eller fjarrstyrning.
Den avancerade mandverpanelen innehaller ett batteri for att sakerstalla klockans
funktion nar panelen inte matas fran frekvensomriktaren.
Att visa/dblja klockan, vélja visningsformat, stélla in datum/tid och aktivera/inaktivera
automatisk omstélining mellan vinter- och sommartid.
Steg | Atgard Visning
1. Ga till huvudmenyn genom att trycka in <& om du &r i Manéverlage, annars  |[LOC T HUVUDMENY 1
genom att trycka in A%A upprepade ganger tills du kommer till huvudmenyn. | [V =YY
ASSISTENTER
ANDRADE PAR
AVSLUTA| 00:00 ["UTFOR
2. Ga till driftldge Datum & tid genom att vélja DATUM & TID pa menyn med LOC U DATUM & TID——1
. UTFOR
tangenterna «~a™ och ¥ 7, och trycka in N TIDSFORMAT
DATUMFORMAT
STALL TID
STALL DATUM
AVSLUTAI 00:00 [ VAL]
3. | «Foératt visa (dolja) klockan, valj GOM KLOCKA pa menyn, tryck in <&, valj |[LOC_T GOM KLOCKA ——1]
" . . VALJ . . T g
V.ISa klocka (Goqw klocka) och twck. |nw*$’, eller, om du vill aterga till tidigare | [G5m~k locka
display utan att &ndra nagot, tryck in v
AVSLUTAI 00:00 [ VAL]

« Fér att valja datumformat, valj DATUMFORMAT pa menyn, tryck in % och
e = . . 0K . AVBRYT ... o
valj ett lampligt format. Tryck in N for att spara eller (v for att forkasta
andringarna.

« For att vélja tidsformat, valj TIDSFORMAT pa menyn, tryck in % och valj ett
lampligt format. Tryck in %} for att spara eller AVB#T for att forkasta

andringarna.

VALJ

« For att stélla in tiden, valj STALL IN TID pa menyn och tryck in . Ange
timme med tangenterna /~a™ och <_¥_, och tryck in %Ange sedan

AVBRYT

minuter. Tryck in % for att spara eller (wd for att forkasta andringarna.

LOC_ U DATUMFORMAT——1
d EE

mm/dd/aaaa

AVBRYT| 00:00 [ OK

LOC U TIDSFORMAT ——1
-tim
12-tim

AVBRYT] 00:00 [ OK

LOC U STALL

iH:41

AVBRYT| 00:00 [ OK
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Steg | Atgard Visning

« Fér att stélla in datum, valj STALL IN DATUM pa menyn och tryck in ~a=2 LOC USTALL
Ange den forsta delen av datumet (dag eller manad beroende pa valt
datumformat) med tangenterna ~~a™ och ¥ _, och tryck in %} Upprepa . 0 3 . 0 5
proceduren for den andra delen. Efter att ha angett ar, tryck in N For att
avbryta andringarna, tryck in AV%?RYT AVBRYT] 00:00 [ OK

« For att aktivera/inaktivera automatisk omstallning mellan vinter- och C SOVMARTID —
sommartid, valj SOMMARTID pa menyn och tryck in % EU

Tryck in @ for att 6ppna hjalpfunktionen som visar start- och slutdatum foér
sommartid i varje land/region. Automatisk omstalining mellan sommartid och
vintertid kan valjas.

- For att inaktivera automatisk klockomstalining, valj Av och tryck in %

« For att aktivera/inaktivera automatisk omstallning mellan vinter- och
sommartid, vélj aktuellt land eller aktuell tidszon och tryck in %

AVSLUTA

« For att aterga till tidigare display utan att andra nagot, tryck in =7 -

USA . .
Australienl:NSw,Vvict.

AVSLUTAl 00:00 [ VALJ

LOC  HJAL
EU: | R .
Pa: Sista sond. i

mars . . .
AK: Sista sond. i

o .
AVSLUTA| 00:00 |
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Kopieringslage

Kopieringslage anvands for att exportera parametrar fran en frekvensomriktare till en
annan, eller for att géra backup av frekvensomriktarparametrar. Kopiering till panel
innebar att alla frekvensomriktarparametrar, inklusive upp till tvad egna makron,
kopieras till Avancerad mandverpanel. Hela parameteruppsattningen (tillampningen)
och egna makron kan da laddas ner fran mandverpanelen till en annan
frekvensomriktare eller till samma frekvensomriktare.

Mandverpanelens minne ar bestandigt och ar oberoende av batteriet.

| Kopieringslage kan du:

Kopiera alla parametrar fran frekvensomriktaren till mandverpanelen (KOPIERA
TILL PANEL). Har ingér alla egna makron och interna (kan ej andras av
anvandaren) parametrar, t ex sddana som faststélldes genom ID-kérning.

For att se informationen om kopian som ar sparad i mandverpanelen, anvand
kommandot KOPIERA TILL PANEL (BACKUP INFO). Har ingar t ex typen av och
markdata for frekvensomriktaren fran vilken parametrarna kopierades. Det ar
vardefullt att kontrollera denna information nar du skall kopiera parametrarna till
en annan frekvensomriktare med KOPIERA ALLT TILL FRO for att garantera att
frekvensomriktarna 6verensstammer med varandra.

Kopiera tillbaka hela parameteruppsattningen fran mandéverpanelen till
frekvensomriktaren (KOPIERA ALLT TILL FRO). Darmed skrivs alla parametrar,
inklusive de interna och av anvandaren ej andringsbara, motorparametrarna till
frekvensomriktaren. Egna makron inkluderas e;j.

Obs: Anvand denna funktion endast for att aterstalla en frekvensomriktare fran
en sakerhetskopia, eller for att dverféra parametrar till system som ar identiska
med ursprungssystemet.

Kopiera en applikation (en del av hela parameteruppsattningen) fran
mandverpanelen till en frekvensomriktare (KOPIERA APPL TILL FRO).
Applikationen inkluderar inte egna makron, interna motorparametrar,
parametrarna 9905-9909, 1605, 1607, 5201, och inte heller parametrarna Grupp
51: KOMM MODUL och Grupp 53: INBYGGD BUSKOMM.

Frekvensomriktare och motor i systemen som applikationen kopieras mellan
behdver inte vara lika stora.

Kopiera parametrarna i EGET MAKRO1 fran mandverpanel till frekvensomriktare
(KOPIERA EGET 1). | ett eget makro ingar parametrarna i Grupp 99: START-UP
DATA samt interna motorparametrar.

Funktionen visas pa menyn forst nar Eget makro 1 har sparats férsta gangen med
parameter 9902 TILLAMPNINGSMAKRO (se Egna makron pa sidan 7111) och sedan
laddats upp till manéverpanelen med KOPIERA TILL PANEL.

Kopiera EGET MAKROZ2 fran mandverpanel till frekvensomriktare (KOPIERA
EGET 2). Som KOPIERA EGET 1 ovan.

Starta, stoppa, byta rotationsriktning och vélja lokal styrning eller fjarrstyrning.
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Att ladda upp och ladda ner parametrar
For tillgangliga upp- och nedladdningsfunktioner, se ovan.
Steg | Atgard Visning
1. G4 till huvudmenyn genom att trycka in <& om du &r i Manéverlage, annars  |[LOC & HUVUDMENY 1
genom att trycka in A%A upprepade ganger tills du kommer till huvudmenyn. | |[EIA V=TS
ASSISTENTER
ANDRADE PAR
AVSLUTA] 00:00 ["UTFOR
2. Ga till driftlage Kopiera parametrar genom att vélja KOPIERA PAR pa menyn LOC U KOPIERA ~_ ——
[KOPTERA TILL PANEL ]
med tangenterna ~ A och <_¥_7, och trycka in % LL EANEL
KOPIERA ALLT TILL FRO
KOPIERA APPL TILL FRO
KOPIERA EGET 1
AVSLUTAI 00:00 [ VALJ
3. « For att kopiera alla parametrar (inklusive egna makron och interna LOC T KOPIERA

parametrar) fran frekvensomriktaren till manéverpanelen, valj KOPIERA TILL
PANEL pa menyn Kopiera par med tangenterna .~a ™ och <_¥_, och tryck
in <&=27. Under verforingen visar displayen éverféringsstatus som ett
procentuellt varde. Tryck in ‘%T om du vill avbryta operationen.

Efter avslutad kopiering visar displayen ett meddelande om detta. Tryck in

% for att aterga till menyn Kopiera par.

« For att utféra kopieringen, valj ratt operation (i detta fall KOPIERA ALLT TILL
FRO) i menyn Kopiera par med tangenterna .~a™ och <_¥_, och tryck in
&2, Under overfoéringen V|sar dlsplayen dverforingsstatus som ett
procentuellt varde. Tryck in 7 om du vill avbryta operationen.

Efter avslutad kopiering visar displayen ett meddelande om detta. Tryck
in% for att aterga till menyn Kopiera par.

Kopierar parametrar
I 50

AVBRYT| 00:00 |

LOC U MEDDEL,———
Parameteruppladdning.
OK.

OK 100:00 |

LOC UKOPIERA

Parameter-
nedladdning_(komp1

uppsattning)
H 50

[ —
AVBRYT | 00:00 |

LOC_ U MEDDEL .
NedTaddning
av _parametrar
utford.

OK 100:00 [
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Att visa backup-information

Steg | Atgird Visning
1. | Gatill huvudmenyn genom att trycka in <§= om du &r i Manéverlage, annars  |[LOC & HUVUDMENY 1]
genom att trycka in A%A upprepade ganger tills du kommer till huvudmenyn. | [T =T
ASSISTENTER
ANDRADE PAR
AVSLUTA| 00:00 ["UTFOR
2. Ga till driftldge Kopiera parametrar genom att vélja KOPIERA PAR pa menyn LOC U KOPIERA _——
) IKOPTERA TILL PANEL |
med tangenterna /~a™ och ¥ 7, och trycka in % LL PANEL
KOPIERA ALLT TILL FRO
KOPIERA APPL TILL FRO
KOPIERA EGET 1
AVSLUTA| 00:00 [ VALJ
3. Valj BACKUP INFO pa menyn Kopiera par med tangenterna ,~a~ och _¥ 7, ||LOC UBACKUPINFO ——
och tryck in <&=. Displayen visar féljande information om frekvensomriktare FQEE\S/ESSOMRIKTARTYP
fran vilken backupen gjordes: SERgZ.FRO—DATA
i
FREKVENSOMRIKTARTYP:typ av frekvensomriktare 3301 PROGRAMVERSION
FRO-DATA: frekvensomriktarens markdata i format XXXYZ, dér AVSLUTAl 00:00 |
XXX: markstrom. | férekommande fall anger "A" LXESE/S%ACKUPINFO —
decimaltecken, t ex 4A6 betyder 4,6 A.
Y: 2= 200V 33%2iFR0—DATA
4= 400V 3301 PROGRAMVERSION
6= 600V 300F hex
= AVSLUTA| 00:00 |
Z: i = Europa-belastning
n = USA-belastning
PROGRAMVERSION:frekvensomriktarens firmware-version.
Du kan bladdra genom informationen med tangenterna .~a™ och ¥ .
4 AVSLUTA LOC U KOPIERA ~ ——

Tryck in iz for att aterga till menyn Kopiera par.

BACKUPINFO

KOPIERA ALLT TILL FRO
KOPIERA APPL TILL FRO
KOPIERA EGET 1

AVSLUTA] 00:00 [ VALJ
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Driftlage 1/0 konfig
| driftlage 1/0 konfig kan du:
» kontrollera parameterinstallningar fér godtycklig 1/0-plint
* andra parameterinstallningar. Till exempel, om "1103: REF1" listas under Ain1
(Analog ingang 1), dvs om parameter 1703 VAL EXT REF1 har vardet Al1, kan du
andra dess varde till t ex AI2. Du kan daremot inte satta vardet hos parameter
1106 VAL EXT REF2 TILL AI1.
« starta, stoppa, byta rotationsriktning och valja lokal styrning eller fjarrstyrning.
Att &ndra parameterinstéliningar for I/O-plintar
Steg | Atgird Visning
1. G4 till huvudmenyn genom att trycka in <& om du &r i Manéverlage, annars  |[LOC & HUVUDMENY 1
genom att trycka in A%A upprepade ganger tills du kommer till huvudmenyn. | |[RIA V=YY
ASSISTENTER
ANDRADE PAR
AVSLUTA] 00:00 ["UTFOR
2. Ga till driftlage 1/0 konfig genom att vélja I/O KONFIG pa menyn med LOC EJI‘O KONFIG —1
tangenterna ~ &~ och <_¥_7, och trycka in % DIGITALA INGANGAR
ANALOGA INGANGAR
RELAUTGANGAR
ANALOGA UTGANGAR
AVSLUTAI 00:00 [ VALJ
3. Vlj 1/0-grupp, t.ex. DIGITALA INGANGAR, med tangenterna »~a~ och LOC L I/0 KONFIG —
¥, och tryck in % Efter en kort paus visar displayen aktuella START Stopp CET
installningar for valet. —-DI2-
-DI3-
AVSLUTAI 00:00
4. Valj installning (raden med parameternummer) med tangenterna ~~a ™ och LOC T ANDRA
. ANDRA
¥/, och tryck in % 1001 EXTL STYRNING
[1]
AVBRYT | 00:00 ["SPARA
5. Ange ett nytt varde for instéliningen med tangenterna .~~a™ och v . LOC U ANDRA
Att trycka in tangenten en gang okar eller minskar vardet. Om tangenten halls 1001 EXT1 STYRNING
intryckt &ndras vardet snabbare. Om man trycker in bada tangenterna samtidigt y
ersatts visat varde med grundvardet. [2]
AVBRYT | 00:00 [ SPARA
6 SPARA

« For att spara det nya vardet, tryck in N

AVBRYT

« For att avbryta inmatningen och behalla det ursprungliga vardet, tryck in v

LOC inO KONFIG ——
1001:START/STOPP (EL

1001:ROTR (E1)
—DI3—

AVSLUTAI 00:00 [
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Basmanodverpanel

Funktioner
Basmandverpanelens egenskaper:
* Numerisk manéverpanel med en LCD-display
« Kopieringsfunktion — parametrar kan kopieras till mandverpanelens minne for
senare 6verforing till andra frekvensomriktare, eller for backup av ett visst system.
Oversikt

Féljande tabell sammanfattar tangentfunktioner och displaytexter pa
basmandverpanelen.

Nr |Anvdndning

1 |LCD-display — indelad i fem omraden:

a. Uppe till vanster — Styrplats:
LOC: frekvensomriktaren styrs lokalt, dvs via manéverpanelen
REM: frekvensomriktaren fjérrstyrs, t ex via I/O eller faltbuss.

. Uppe till héger — Enhet for visat vérde.

1a)Loc @ 11 A

1d)outPuT FWD

o

24

Mittomrade — Varierande; visar vanligtvis parameter- och signalvarden,

| . . o
| RESET LEMENU ‘ menyer eller listor. Visar &ven fel och larmkoder.

| EXIT NTER |

o

. Nere till vénster och mitten — Mandverpanelens status:
OUTPUT: Mandverlage

56 ) (% PAR: P terls
BT OO || e vy
@ OO N Fellige.

)l
“““g Nere till héger — Indikatorer:

I LsToP START ‘/j
E — — )

@

I FWD (fram) / REV (back): motorns rotationsriktning
Langsamt blinkande: stoppad
Snabbt blinkande: i drift, ej vid bérvarde
Fast sken: i drift, vid bérvarde

H3i: Visat varde kan éndras (i parameter- och referenslage).

2 |RESET/EXIT- Avsluta till ndrmast hogre menyniva utan att spara eventuella
andringar. Aterstéller fel i mandver- och fellage.

3 |MENU/ENTER - Ett steg djupare ner i menystrukturen. | Parameterlage
sparas visat varde som ny instalining.

4 [Upp -

« Rullning uppat i en meny eller lista.

« Okar vardet om en parameter ar vald.

« Okar referensen for ett varde i Referenslége.

Om tangenten halls intryckt &ndras vardet snabbare.

5 |Ned -

« Rullning nedat i en meny eller lista.

« Minskar vardet om en parameter ar vald.

« Minskar referensen for ett varde i Referenslage.
Om tangenten halls intryckt &ndras vardet snabbare.

6 |LOC/REM — Véxlar mellan lokal styrning och fjarrstyrning av
frekvensomriktaren.

7 |DIR - véxlar motorns rotationsriktning.
8 |STOP — Stoppar frekvensomriktaren vid lokal styrning.
9 |START — Startar frekvensomriktaren vid lokal styrning.
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Hantering

Du hanterar mandverpanelen med hjélp av menyer och tangenter. Valj ett alternativ,
t ex driftlage eller parameter, genom att trycka in piltangenterna ~a~ och <3 tills
Onskat alternativ visas pa displayen, och darefter trycka in tangenten ~xJ.

Med tangenten =7~ atergar du till ndrmast hdgre menyniva utan att spara eventuella
andringar.

Basmandverpanelen har fem driftlagen: Mandver, referens, parameter, kopiera och
fel. De fyra forsta driftidgena beskrivs i detta kapitel. Om ett fel eller en varning
upptréder 6vergar panelen automatiskt till Fellage och visar en fel- eller larmkod.
Du kan aterstalla felet eller varningen i mandverlage eller Fellage (se Diagnostik).

Efter spanningstillslag befinner sig mandverpanelen

i Manéverlage, dar du kan starta, stoppa, véaxla REM 4 9_1 Hz
rotationsriktning, vaxla mellan lokal styrning och OUTPUT FWD
fjarrstyrning samt 6vervaka upp till tre arvarden (ett i

taget). For 6vriga uppgifter, ga forst till huvudmenyn REM PA r'

och valj ratt l1age. MENU FwD

Att utféra vanliga uppgifter

| tabellen nedan anges ett antal vanliga uppagifter, i vilket driftiage de kan utféras och
pa vilken sida proceduren beskrivs i detal].

Uppgift Driftlage Sida
Att vaxla mellan lokal styrning och fjarrstyrning Alla 94
Att starta och stoppa frekvensomriktaren Alla 94
Att andra motorns rotationsriktning Alla 94
Att bladdra mellan 6vervakade signaler Manoéverlage 95
Att stélla in varvtals-, frekvens- eller momentreferens Referens 96
Att &ndra varde pa en parameter Parameter 97
Att valja vilka signaler som ska Overvakas Parameter 98
Att aterstalla fel och varningar Manoverlage, fellage 279
Att kopiera parametrar fran frekvensomriktaren till mandverpanelen |Kopieringslage 100
Att kopiera parametrar fran mandverpanelen till frekvensomriktaren |Kopieringslage 100

Manéverpaneler
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Att starta, stoppa och véxla mellan lokal styrning och fjdrrstyrning

Du kan starta, stoppa och véaxla mellan lokal styrning och fjarrstyrning i godtyckligt
driftlage. For att kunna starta eller stoppa frekvensomriktaren maste den vara

installd for lokal styrning.

Steg | Atgard Visning
1. « For att vaxla mellan fjarrstyrning (REM visas till vénster) och lokal styrning ||Loc
(LOC visas till vanster), tryck in (&). A Hz
Obs: Overgang till lokal styrning kan inaktiveras med parameter 1606 OUTPUT FWD
LOKAL BLOCK.
Nér du har tryckt pa tangenten visar displayen kortvarigt meddelandet LOC
"LOC" respektive "rE", och atergar darefter till tidigare bild. L O C
FWD
Den allra férsta gangen frekvensomriktaren spanningssatts kommer den
att befinna sig i lage for fjarrstyrning (REM) och styras via sina I/O-plintar.
For att vaxla till lokal styrning (LOC) och mandvrera frekvensomriktaren
med hjélp av mandverpanelen, tryck in (). Vad som hander beror pa hur
lange du trycker in tangenten:
« Om du slapper upp den genast (displayen blinkar "LoC"), stoppas
frekvensomriktaren. Stall in lokal styrplats enligt beskrivningen pa sidan
96.
« Om du haller tangenten intryckt tva sekunder (slapp upp den nar
displayen 6vergar fran "LoC" till "LoC r"), fortsatter driften som tidigare.
Frekvensomriktaren kopierar aktuella fjarrvarden for till/fran-status samt
referensvérdet, och anvénder dessa som initiala lokala styrinstaliningar.

« For att stoppa frekvensomriktaren vid lokal styrning, tryck in C@D. Texten FWD eller REV Iangst
ner pé displayen blinkar
langsamt.

& ; ; ; ; Texten FWD eller REV langst
« For att starta frekvensomriktaren i lokal styrning, tryck in .
yring, fry ner pa displayen blinkar snabbt.
Texten slutar blinka nar
borvardet uppnas.
Att &ndra motorns rotationsriktning
Du kan andra motorns rotationsriktning oberoende av aktuellt driftlage.
Steg | Atgird Visning
1. Om frekvensomriktaren fjarrstyrs (REM visas till vanster), dverga till lokal Loc
styrning genom att trycka in . Displayen visar kortvarigt meddelandet . Hz
"LoC" och atergar dérefter till tidigare bild. OUTPUT FwWD
2. For att andra rotationsriktningen fran fram (FWD visas langst ner) till back ||Loc

(REV visas langst ner), eller vice versa, tryck in (%°). A vz
OUTPUT REV

Obs: Parametern 7003 ROTATIONSRIKTN maste vara satt till 3 (VALD).

Manéverpaneler



ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning

Manoverlage

| Mandverlage kan du:

95

+ Overvaka arvarden for upp till tre Grupp 01: DRIFTVARDENSsignaler, en signal i

taget.

« starta, stoppa, byta rotationsriktning och valja lokal styrning eller fjarrstyrning.

Overga till Manéverlage genom tryckning pa 7 tills displayen visar texten

OUTPUT langst ner.

Displayen visar vardet pa en signal i Grupp 01:

4971 -

DRIFTVARDEN. Enheten visas till hoger. Sidan 98 REM
forklarar hur man valjer de tre signaler som ska OUTPUT FWD
overvakas i Manoverlage. Tabellen nedan visar hur
man kan visa dem en i taget.
Att bladdra mellan évervakade signaler
Steg | Atgard Visning
1. Om mer an en signal har valts for dvervakning (se sidan 98) kan du bladdra 4 1
mellan dem i Mandéverlage. REM - Hz
For att bladdra framat, tryck in tangenten ~~A™ upprepade ganger. For att OUTPUT FWD
bladdra bakat, tryck in tangenten <_¥_ upprepade ganger. O 5 A
REM
L
OUTPUT FWD
o 107 -
-
OUTPUT FWD

Manéverpaneler
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Referensldage
| Referenslage kan du:
« stélla in hastighet, frekvens eller momentreferens
« starta, stoppa, byta rotationsriktning och vélja lokal styrning eller fjarrstyrning.

Att stélla in varvtals-, frekvens- eller momentreferens

Steg | Atgard Visning
1. Ga till huvudmenyn genom att trycka in “X_J om du &r i Mandverlage.
Annars genom att trycka in =77 upprepade ganger tills du ser MENU REM PA r
langst ned. MENU WD
2. Om frekvensomriktaren fjarrstyrs (REM visas till vanster), dverga till lokal LoC
styrming genom att trycka in (). Displayen visar kortvarigt meddelandet PA rI
"LoC" innan den atergar till lokal styrning. MENU WD

Obs: Med Grupp 11: VAL AV REFERENS kan du tillata andring av referens
vid fjarrstyrning (REM).

3. Om panelen &r inte i Referenslage ("rEF" syns inte), tryck in tangenten LoC
A eller ¥ tills du ser "rEF" och tryck in “X_J. Nu visar displayen rl E F
strommens referensvéarde med under vérdet. MENU
LoC
Hz
FWD
4. « For att 6ka referensvardet, tryck in /A ™. LocC 5 O O
« For att minska referensvardet, tryck in v . Hz
Vardet andras omedelbart nar du trycker in tangenten. Det sparas FWD

permanent i frekvensomriktaren och paverkas inte av spanningsavbrott.

Manéverpaneler



ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning

Parameterlage
| Parameterlage kan du:
* visa och andra parametervarden

« valja och andra signalerna som visas i Manéverlage

97

« starta, stoppa, byta rotationsriktning och valja lokal styrning eller fjarrstyrning.

Att vélja en parameter och &ndra vérdet

Steg | Atgard Visning
1. Ga till huvudmenyn genom att trycka in “X_J om du &r i Mandverlage. LoC
Annars genom att trycka in =77 upprepade ganger tills du ser MENU rl E F
léngst ned. MENU FWD
2. Om panelen ar inte i Parameterlage ("PAr" syns inte), tryck in tangenten LOC
A eller ¥ 7 tills du ser "PAr" och tryck in “Y_J. Displayen visar den PA rl
férsta av parametergrupperna. MENU FwD
“ =01
PAR FWD
3. Anvand tangenterna .~A ™ och <_¥_ for att hitta 6nskad parametergrupp. ||Loc 1 1
PAR FWD
4. Tryck in “X_J. Displayen visar en av parametrarna i vald parametergrupp. LoC 1 10 1
PAR FWD
5. Anvand tangenterna .~A ™ och ¥ for att hitta 6nskad parameter. LoC 1 1 O 3
PAR FWD
6. Tryck och hallin “Y_J ca tva sekunder tills parametervardet visas med LoC
under, vilket anger att parameterandring nu &r majlig.
Obs: Nar visas, tryck in tangenterna .~a ™ och <_¥_~ samtidigt fér PAR FWD
att &ndra visat varde till parameterns grundvérde.
7. Anvand tangenterna A och ¥ for att vélja parametervarde. Nardu ||Loc
har &ndrat parametervardet, borjar blinka langsamt.
PAR FWD
« For att spara visat parametervérde, tryck in “§_J. Loc

« For att inte &ndra vérdet utan behalla det gamla, tryck in [=77".

1103

FWD
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Att vélja vilka signaler som ska 6vervakas
Steg | Atgird Visning

1. Du kan valja hur signalerna ska évervakas i Mandverlage och hur de ska LoC 1
visas med parametrarna i Grupp 34: PROCESSVARIABLER . Se sidan 79
for detaljerade instruktioner om andring av parametervarden. PAR FWD
Som grundvarde kan du évervaka tre signaler genom att bladdra mellan LoC 1 O 4
dem (se sidan 95). Vilka signaler som ingar i grundinstaliningen styrs av
vardet hos parametern 9902 TILLAMPN MAKRO: F&r makron vars grundvéarde PAR FWD
for parameter 9904 MOTOR STYRMETOD &r 1 (VARVTAL), ar grundvardet for Loc
signal 1 0702 VARVTAL, annars 0703 UTFREKVENS. Grundvardena for 10 5
signalerna 2 och 3 &r alltid 0704 STROM respektive 0705 MOMENT. PAR FWD
For att andra grundvérden for signaler, vélj i Grupp 01: DRIFTVARDEN
upp till tre signaler mellan vilka man kan bladdra.
Signal 1: Andra vérdet pa parameter 3407 SIGNAL 1 PARAM till index for
signalparametern i Grupp 01: DRIFTVARDEN (= antal parametrar utan
inledande nolla), t ex 105 betyder parameter 0705 MOMENT. Vardet 100
betyder att ingen signal visas.
Upprepa proceduren for signalerna 2 (3408 SIGNAL2 PARAM) och 3 (3415
SIGNAL3 PARAM). Till exempel, om 3407 = 0 och 3415 = 0, inaktiveras
bladdring och endast signalen som specificeras av 3408 visas i displayen.
Om alla tre parametrarna satts till 0, dvs. ingen signal valjs for 6vervakning,
visar displayen texten "n.A".

2. Specificera decimaltecknets placering och kallsignalens enhet [installning LoC
(9 (DIREKT)]. Stapeldiagram kan inte valjas for basmandverpanel. For
narmare detaljer, se parameter 3404. PAR FWD
Signal 1: parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL
Signal 2: parameter 3471 UTDATA 2 DECIMAL
Signal 3: parameter 3418 UTDATA 3 DECIMAL.

3. Valj vilken enhet som ska visas for signaler. Detta saknar funktion om LoC
parameter 3404/3411/3418 ar satt till 9 (DIREKT). Fér narmare detaljer, se
parameter 3405. PAR FWD
Signal 1: parameter 3405 UTDATA 1 ENHET
Signal 2: parameter 3472 UTDATA 2 ENHET
Signal 3: parameter 3419 UTDATA 3 ENHET.

4. Valj skalning for signaler genom att ange lagsta och hégsta displayvarde. LoC
Detta saknar funktion om parameter 3404/3411/3418 ar satt till 9 (DIREKT). A Hz
For narmare detaljer, se parametrarna 3406 och 3407. PAR FWD
Signal 1: parametrar 3406 UTDATA 1 MIN och 3407 UTDATA 1 MAX LoC

Signal 2: parametrar 34713 UTDATA 2 MIN och 3474 UTDATA 2 MAX
Signal 3: parametrar 3420 UTDATA MIN och 3427 UTDATA MAX.

5000 -

PAR FWD

Manéverpaneler




ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning 99

Kopieringslage

Basmandverpanelen kan spara en hel uppséattning frekvensomriktarparametrar och
upp till tva egna makron. Mandverpanelens minne ar besténdigt.

| Kopieringslage kan du:

Kopiera alla parametrar fran frekvensomriktaren till mandverpanelen (uL —
Upload). Har ingar alla egna makron och interna (kan ej andras av anvandaren)
parametrar, t ex sadana som faststélldes genom ID-kérning.

Kopiera tillbaka hela parameteruppsattningen fran mandéverpanelen till
frekvensomriktaren (dL A — Download All). Darmed skrivs alla parametrar,
inklusive de interna och av anvandaren ej andringsbara, motorparametrarna till
frekvensomriktaren. Egna makron inkluderas e;j.

Obs: Anvand denna funktion endast for att aterstélla en frekvensomriktare, eller
for att Gverféra parametrar till system som ar identiska med ursprungssystemet.

Kopiera applikation fran mandverpanelen till en frekvensomriktare (dL P —
Download Partial). Applikationen inkluderar inte egna makron, interna
motorparametrar, parametrarna 9905...9909, 1605, 1607, 5201, och inte heller
parametrarna Grupp 51: KOMM MODUL och Grupp 53: INBYGGD BUSKOMM.

Frekvensomriktare och motor i systemen som applikationen kopieras mellan
behdver inte vara lika stora.

Ladda ner EGET MAKRO1 fran mandverpanel till frekvensomriktare (dL u1 —
Download User Set 1). | ett eget makro ingar parametrarna i Grupp 99: START-
UP DATA samt interna motorparametrar.

Funktionen visas pa menyn forst nar Eget makro 1 har sparats férsta gangen med
parameter 9902 TILLAMPN MAKRO (se Egna makron pa sidan 1711) och sedan
laddats upp till mandverpanelen.

Ladda ner EGET MAKRO2 fran mandverpanel till frekvensomriktare (dL u2 —
Download User Set 2). Som Ladda ner eget makro 1 ovan.

Starta, stoppa, byta rotationsriktning och valja lokal styrning eller fjarrstyrning.
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Att ladda upp och ladda ner parametrar
For tillgangliga upp- och nedladdningsfunktioner, se ovan.

Steg | Atgard Visning
1. Ga till huvudmenyn genom att trycka in “Y_J om du &r i Mandverlage. LoC
Annars genom att trycka in =77 upprepade ganger tills du ser MENU PA r
langst ned. MENU FwD
2. Om panelen inte ar i Kopieringslage ("CoPY" visas inte), tryck in tangenten ||LocC
A eller ¥ tills du ser "CoPY". C O PY
MENU FwWD
e “dL ul
MENU FWD
3. « For att ladda upp alla parametrar (inklusive egna makron) fran LOC
frekvensomriktare till mandverpanelen, ga till "uL" med tangenterna u L
(A och ¥ . MENU FWD

Tryck in “X_J. Under Gverforingen visar displayen 6verforingsstatus som  ||LOC L 5 O %
ett procentuellt varde. u °
FWD

« Fér att utféra nedladdningar, g till motsvarande atgérd (i detta fall "dL A", ||LOC d L A
Kopiera allt, med tangenterna .~a™ och ¥ .
MENU F

WD
Tryck in <S_J. Under 6verforingen visar displayen Gverforingsstatus som | |LOC d L 5 O u
FWD

ett procentuellt varde.

Basmanodverpanelens larmkoder

Forutom fel och varningar som genereras av frekvensomriktaren (se Diagnostik),
visar basmandverpanelen larm pa mandverpanelen med hjalp av koder pa formen
A5xxx. Se Varningskoder (Basmandverpanel) pa sidan 283 for en lista dver
larmkoder med beskrivningar.
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Tillampningsmakron

Makron anvands for att stélla om en grupp parametrar till nya férdefinierade varden.
Anvand makron for att minimera behovet av manuell redigering av parametrar. Da
man valjer ett makro andras alla andra parametrar till sina grundvarden, med
undantag for:

» parametrarna i Grupp 99: START-UP DATA (utom parameter 9904)
* 1602 PARAMETERLAS

* 1607 SPARA PARAMETER

* 3078 KOMM MOD FELFUNK och 3079 KOMM FEL TID

* 9802 KOMM PROTOKOLL

* Grupp 50: PULSGIVARMODUL ... parametrarna i Grupp 53: INBYGGD
BUSKOMM

+ parametrarna i Grupp 29: UNDERHALL.

Efter att ha valt ett makro kan du gora ytterligare parameterandringar manuellt med
mandverpanelen.

Aktivera ett tillampningsmakro genom att vélja ett varde pa parameter 9902
TILLAMPN MAKRO. Grundvérdet &r 1 - makrot ABB-STANDARD.

Féljande avsnitt beskriver varje enskilt tillampningsmakro och ger
anslutningsexempel.

Den sista avsnittet i detta kapitel, Parametergrundvérden fér olika makron, listar
parametrarna som makron férandrar, och de grundvarden som stélls in av varje
makro.

Tilldmpningsmakron
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Makrot ABB Standard

ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning

Detta ar det forinstallda makrot. Det ger en generell 2-trads 1/0O-konfiguration, med
tre (3) konstanta varvtal. Parametervardena ar de grundvarden som definieras i
Fullstédndig parameterlista pa sidan 115.

Anslutningsexempel:

X1
1-10 kohm {1 [SCR
2 |Al1

Signalkabelskarm

Extern frekvensreferens 1: 0...10 V'
Gemensam for analoga ingangar
Referensspéanning 10 V DC

Anvands ej

Gemensam for analoga ingangar
Utfrekvens: 0...20 mA

Utstrom: 0—20 mA

Gemensam for analoga utgangar

Hjalpspanningsutgang +24 V DC

Gemensam for hjalpspanningsutgangar
Gemensam for alla digitala ingangar

Start/Stopp: Aktivera for att starta.

Fram/Back: Aktivera for att &ndra rotationsriktning
Val av konstant varvtal?

Val av konstant varvtal?

DI5 Val av ramppar: Aktivera for att vélja 2:a acc/ret-ramppar
DI6 Anvands ej
19|RO1C Relautgang 1, programmerbar Anm 1. Den externa referensen
20 [ROTA Férvald funktion: anvands som vg_rvtalsreferens om
51IROTB L Driftklar =>19 ansluten till 21 || vektorreglering &r vald.
22 |RO2C Reldutgang 2, programmerbar (l)\r:m 2. K°d1' = slut
23|RO2A Férvald funktion: = Oppen, 1 =sluten
24|RO2B |~  Drift =>22 ansluten till 24 DI3[DI4 Mandverlage
25|R0O3C Reléutgang 3, programmerbar f [0 [0 [Referens via Al1
26 [RO3A Forvald funktion: T |0 |KONSTANT VARVTAL 1
27|RO3B |~  Fel (-1) =>25 ansluten till 27 (1202)
(Fel => 25 ansluten till 26) 0 1 KONSTANT VARVTAL 2
(1203)
Insignaler Utsignaler Bygelinstallningar

» Analog referens (Al1)

(DI1,2)

» Analog utgang AO1: Frekvens J1

 Start, stopp och rotationsriktning + Analog utgdng AO2: Strém Al1: 0—10V

* Val av konstant varvtal (DI3,4) + Relautgang 2: Drift
» Val av ramppar 1/2 (DI5) + Relautgang 3: Fel (-1)

» Relautgang 1: Driftklar L 2 P |Al2: 0(4)—-20 mA
eller

J1
LT o Alt: 010V
0% Al12: 0(4)-20 mA

Tilldmpningsmakron
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Makrot Pulsstyrning

Detta makro ar avse
tryckknappar. Det erl
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tt for tilldampningar dar drivsystemet styrs via aterfjadrande
bjuder tre (3) konstanta varvtal. For att aktivera makrot, satt

parameter 9902 till 2 (PULSSTYRNING).

Obs: Nar stoppingangen (DI2) ar éppen (ingen insignal) &r mandverpanelens start/

stopp-knappar inakti

Anslutningsexempel

verade.

X1
1-10 kohm 41 [SCR Signalkabelskarm
2 |AI1 Extern varvtalsreferens 1: 0...10 V
3 |AGND | Gemensam fér analoga ingangar
4 |10V Referensspénning 10 V DC
5 [AI2 Anvands ej
6 |[AGND | Gemensam for analoga ingangar
7 |AO1 Motorvarvtal: 0...20 mA
8 |AO2 Utstrom: 0—20 mA
9 |[AGND | Gemensam for analoga utgangar
10]24V Hjalpspanningsutgang +24 V DC
11 |GND Gemensam for hjalpspanningsutgangar
I: 12|DCOM | Gemensam for alla digitala ingangar
-+ [13]DI1 Start: Momentan aktivering med DI2 sluten startar frekvensomriktaren
1 14|DI2 Stopp: Momentan inaktivering stoppar frekvensomriktaren
—"—15|DI3 Fram/Back: Vid aktivering vaxlar frekvensomriktaren rotationsriktning
| —~_[16|DI4 Val av konstant varvtal’
|~ [17|DI5 Val av konstant varvtal’
——18|DI6 Anvénds ej
19|RO1C Relédutgang 1, programmerbar
20|RO1A Forvald funktion: ;
21[ROTB |~ Driftklar =>19 ansluten till 21 82“3;{;;‘?‘:; sluten
22|R0O2C Relédutgang 2, programmerbar
23|RO2A Férvald funktion: DI4|DI5 Manéverlage
24|RO2B H |drift =>22 ansluten till 24 0 [0 [Referens via Al1
25|RO3C Relautgang 3, programmerbar | [T [0 [KONSTANT VARVTAL 1
26|RO3A Forvald funktion: (1202)
27|RO3B |~  Fel (-1) =>25 ansluten till 27 0 |1 |KONSTANT VARVTAL 2
(Fel => 25 ansluten till 26) (1203)
Insignaler Utsignaler Bygelinstéllningar
« Analog referens (Al1) * Analog utgang AO1: Varvtal J1

« Start, stopp och rotationsriktning + Analog utgang AO2: Strém Al1:0-10 V

(DI1,2,3)

* Val av konstant varvtal (D14,5) + Relautgang 2: Drift

+ Relautgang 1: Driftklar L 2 P |Al2: 0(4)—20 mA
eller

J
AT Jo|Al:0-10V
~ [0 Al2: 0(4)—20 mA

+ Relautgang 3: Fel (-1)

Tilldmpningsmakron



104 ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning

Makrot Vaxlande

Detta makro ger en 1/0O-konfiguration som &r anpassad till en sekvens av DI-
styrsignaler for vaxling av motorns rotationsriktning. For att aktivera makrot, satt
parameter 9902 till 3 (VAXLANDE).

Anslutningsexempel:

X1
1-10 kohm 41 |SCR Signalkabelskarm

2 |A1 Extern varvtalsreferens 1: 0...10 V
AGND | Gemensam for analoga ingangar
10V Referensspénning 10 V DC
Al2 Anvands ej
AGND | Gemensam for analoga ingangar
AO1 Motorvarvtal: 0...20 mA
AO2 Utstrom: 0—20 mA
AGND | Gemensam for analoga utgangar

24V Hjalpspanningsutgang +24 VV DC
GND Gemensam for hjalpspanningsutgangar
DCOM | Gemensam for alla digitala ingangar

DI1 Start framat: Vid samma tillstand hos DI1 och DI2 stoppas drivsystemet.
DI2 Start bakat
DI3 Val av konstant varvtal’
DI4 Val av konstant varvtal’
DI5 Val av ramppar: Aktivera for att vélja 2:a acc/ret-ramppar
DI6 Driftférregling: Vid inaktivering stoppas alltid frekvensomriktaren
19|RO1C Relautgang 1, programmerbar
20|RO1A Forvald funktion: .
y X Anm 1. Kod:
g; Eg;g {—  Driftklar =>19 ansluten till 21 0 = ppen, 1 = sluten
Relautgang 2, programmerbar
23|RO2A Férvald funktion: D3| Di4 Mangverlage
24|RO2B |~  Drift =>22 ansluten till 24 0 |0 [Referens via AlT
25|RO3C Relautgang 3, programmerbar |1 |0 K%NOSZTANT VARVTAL 1
26 |RO3A Forvald funktion: ( )
27|RO3B |~ Fel (-1) =>25 ansluten till 27 0 1 Koy T VARVIAL 2
(Fel => 25 ansluten till 26) (1203)
Insignaler Utsignaler Bygelinstallningar
» Analog referens (Al1) » Analog utgang AO1: Varvtal J1
« Start, stopp och rotationsriktning + Analog utgdng AO2: Strém A 0-10V
(D11,2) « Relautgang 1: Driftklar Z P |Al2: 0(4)-20 mA
* Val av konstant varvtal (DI3,4) + Relautgang 2: Drift -
gang 2: eller
» Val av ramppar 1/2 (DI5) + Relautgang 3: Fel (-1) J1
+ Driftfrigivning (DI6) <[ ]| Al1:0—10V
0% A12: 0(4)-20 mA
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Makrot Motorpot

105

Detta makro erbjuder ett kostnadseffektivt granssnitt mot programmerbara
styrsystem som styr motorns varvtal med enbart digitala signaler. For att aktivera

makrot, satt parame

Anslutningsexempel

ter 9902 till 4 (MOTORPOT).

Signalkabelskarm

Al

Anvands ej

Gemensam fér analoga ingangar

Referensspanning 10 V DC

Anvands ej

Gemensam for analoga ingangar

Motorvarvtal: 0...20 mA

Utstrém: 0—20 mA

Gemensam for analoga utgangar

Hjalpspanningsutgang +24 V DC

Gemensam for alla digitala ingangar

Konst varvtal 1: 1202

Relautgang 1, programmerbar

Foérvald funktion:

Gemensam for hjalpspanningsutgangar

Start/stopp: Vid aktivering startar frekvensomriktaren

Fram/Back: Vid aktivering vaxlar frekvensomriktaren rotationsriktning.
Referens upp: Aktivering 6kar vardet!

Referens ned: Aktivering minskar vardet!

Driftférregling: Vid inaktivering stoppas alltid frekvensomriktaren.

21|RO1B |—  Driftklar =>19 ansluten till 21

22|R0O2C Reldutgang 2, programmerbar

23 |RO2A Férvald funktion:

24|RO2B |—  Drift =>22 ansluten till 24

25|RO3C Reldutgang 3, programmerbar

26 |[RO3A Forvald funktion:

27[RO3B |~ Fel (-1) =>25 ansluten till 27

(Fel => 25 ansluten till 26)

Insignaler Utsignaler

(DI1,2)
Referens upp/ned (DI

Driftfrigivning (DI6)

Start, stopp och rotationsriktning

Val av konstant varvtal (DI5)

3,4) Relautgang 1: Driftklar
Relautgang 2: Drift
Relautgang 3: Fel (-1)

Analog utgang AO1: Varvtal
Analog utgang AO2: Strém

Anm 1. For DI3 och DI4:

Om bada ar aktiva eller inaktiva
forblir varvtalsreferensen
oféréandrad.

Befintlig varvtalsreferens lagras i
samband med stopp eller
kontrollerad avstangning.

Anm 2.

Installning av ramptider med

Bygelinstallningar

J1
Al1: 0—10V

.
[2 P> | Al2: 0(4)—20 mA
L

eller
J1

ST ] Al1: 010V
~[C10>|Al2: 0(4)—20 mA
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Makrot Hand-Auto

ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning

Detta makro erbjuder en 1/0O-konfiguration som typiskt forekommer i HVAC-
tillampningar. For att aktivera makrot, satt parameter 9902 till 5 (HAND/AUTO).

Obs: Parameter 2108 STARTFORREGLING maste behalla sitt grundvarde 0 (OFF).

Anslutningsexempel:

1-10 kohm

X1

1 |SCR

Signalkabelskarm

Al

Extern referens 1: 0...10 V (Manuell styrning)

AGND

Gemensam for analoga ingangar

1

(o

10V

Referensspanning 10 V DC

Al2

Extern referens 2: 0...20 mA (automatisk styrning)

AGND

Gemensam for analoga ingangar

AO1

Motorvarvtal: 0...20 mA

AO2

Utstrom: 0—20 mA

AGND

Gemensam for analoga utgangar

24V

Hjalpspanningsutgang +24 V DC

GND

Gemensam for hjalpspanningsutgangar

DCOM

Gemensam for alla digitala ingangar

DI1

DI2

Start/stopp (hand): Vid aktivering startar frekvensomriktaren
Fram/Back (hand): Vid aktivering vaxlar frekvensomriktaren rotationsriktning

DI3

Val av EXT1/EXT2: Vid aktivering valjs automatisk styrning

Dl4

DI5

Driftférregling: Vid inaktivering stoppas alltid frekvensomriktaren
Fram/Back (auto): Vid aktivering vaxlar frekvensomriktaren rotationsriktning

DI6

Start/stopp (auto): Vid aktivering startar frekvensomriktaren

19|RO1C Relautgang 1, programmerbar
20 |RO1A Forvald funktion:
21|RO1B |~  Driftklar =>19 ansluten till 21
22 |RO2C Reldutgang 2, programmerbar
23 |RO2A Férvald funktion:
24|RO2B |~  Drift =>22 ansluten till 24 Anm 1.
25|RO3C Reldutgang 3, programmerbar || Givaren maste matas. Fdlj
26 [RO3A Forvald funktion: tillverkarens instruktioner. Ett
27|RO3B |~  Fel (-1) =>25 ansluten till 27 anslutningsexempel for en
(Fel => 25 ansluten till 26) tvatradsgivare visas pa sid 770.
Insignaler Utsignaler Bygelinstéllningar
+ Tva analoga referensvarden * Analog utgang AO1: Varvtal J1
(AI1,2) + Analog utgang AO2: Strém TAI: 010V
* Start/stopp — hand/auto (DI1,6) . Relautgang 1: Driftklar T |Ai2: 0(4)-20 mA
* Rot riktning — hand/auto (D12, 5) . Relautgang 2: Drift aller
* Valav styrplats (DI3) « Relautgang 3: Fel (-1) J1
« Driftférregling (D14) <[ ]| Al1:0—10V
>|
~[C107|AI2: 0(4)—20 mA
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Makrot PID-reglering
Detta makro erbjuder parameterinstéllningar for aterkopplade reglersystem som
tryckreglering, flédesreglering etc. For att aktivera makrot, satt parameter 9902 till
6 (PID-REGL).
Obs: Parameter 2108 STARTFORREGLING maste behalla sitt grundvarde 0 (OFF).
Anslutningsexempel:
X1
1-10 kohm 41 |SCR Signalkabelskarm
2 |A Extern ref 1 (manuell) eller Extern ref 2 (PID): 0...10 V1
3 |AGND Gemensam for analoga ingangar Anm 1
3 4 10V Referensspénning 10V DC Manuell: 0...10V => varvtalsreferens
O 15 AR Arvirde (PID): 4—20 mA PID: 0—10V => 0—100 % PID-
6 |AGND Gemensam for analoga ingangar bérvarde
7 |AO1 Motorvarvtal: 0—20 mA
8 |AO2 Utstrom: 0—20 mA
9 |AGND | Gemensam for analoga utgangar Anm3. .
Givaren maste matas. Folj
T2V ) Halpspamingsigang +2¢vDC | herarens siterer
11 |GND Gemensam f9r hjalpslplannlr‘lgstjtgangar tvatradsgivare visas pa sid 770.
12| DCOM Gemensam for alla digitala ingangar
13|DI1 Start/stopp (hand): Vid aktivering startar frekvensomriktaren
14 |DI2 Val av EXT1/EXT2: Vid aktivering valjs PID-reglering
15|DI3 Val av konstant varvtal 1: (Anvinds ej vid PID-reglering)?
16 |DI4 Val av konstant varvtal 2: (Anvands ej vid PID-reglering)?
17 |DI5 Driftférregling: Vid inaktivering stoppas alltid frekvensomriktaren
18|DI6 Start/stopp (PID): Vid aktivering startar frekvensomriktaren
19|RO1C Relédutgang 1, programmerbar
20|RO1A Férvald funktion: Anm 2. Kod:
21/RO1B ~ Driftklar =>19 ansluten till 21 0 = 6ppen, 1 = sluten
22|R0O2C Relautgang 2, programmerbar DI3 [ DI4 Mandverlage
23|RO2A Forvald funktion: 010 |Referens via AT
24|RO2B —  Drift =>22 ansluten till 24 1 0 KONSTANT VARVTAL 1
25|RO3C Reldutgang 3, programmerbar (1202)
26 |[RO3A Férvald funktion: 0 1 KONSTANT VARVTAL 2
27|RO3B |~  Fel (-1) =>25 ansluten till 27 (1203)
(Fel => 25 ansluten till 26)
Insignaler Utsignaler Bygelinstallningar

« Analog referens (Al1)
« Arvarde (Al2)

» Analog utgang AO1: Varvtal

J1
» Analog utgang AO2: Strém Al1: 0—10V

« Start/stopp — man/PID (DI1, 6) * Relautgang 1: Driftklar L AI2: 0(4)—20 mA
« Val av EXT1/EXT2 (DI2) + Relautgang 2: Drift eller

« Val av konstant varvtal (DI3, 4) » Relautgang 3: Fel (-1)

« Driftfrigivning (DI5)

Obs: Anvand féljande in
1. EXT1/EXT2

2. Driftférregling

3. Start

J
ST ] Al1: 0-10V
~[C10>|Al2: 0(4)—20 mA

kopplingsordning:

Tilldmpningsmakron



108

Makrot PFC-styrning

ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning

Detta makro erbjuder parameterinstallningar for pump- och
flaktstyrningstillampningar (PFC). For att aktivera makrot, satt parameter 9902 till
7 (PFC-STYRNING).

Obs: Parameter 2108 STARTFORREGLING maste behalla sitt grundvarde 0 (OFF).

Anslutningsexempel:

X1
1-10 kohm A1 |SCR Signalkabelskarm
2 |A1 Extern ref 1 (manuell) eller Extern ref 2 (PID/PFC): 0...10 V!
AGND | Gemensam for analoga ingangar Anm 1.
10V Referensspénning 10 V DC Manuell: 0—10V => 0—50 Hz
A2 Arvirde (PID): 4—20 mA PID/PFC: 0—10V => 0—100 % PID-
AGND Gemensam for analoga ingangar borvarde
AO1 Utfrekvens: 0—20 mA
AO2 Arv1 (PID-regulatorns arvirde): 0(4)—20 mA
19 |AGND | Gemensam for analoga utgangar
1024V Hjalpspanningsutgang +24 V DC
11 [GND Gemensam for hjalpspanningsutgangar
12 |DCOM Gemensam for alla digitala ingangar
13|DI1 Start/stopp (manuell): Vid aktivering startar frekvensomriktaren
14 |DI2 Driftférregling: Vid inaktivering stoppas alltid frekvensomriktaren
15|DI3 Val av EXT1/EXT2: Vid aktivering valjs PFC-styrning
16|DI4 Forregling: Vid inaktivering stoppas alltid frekvensomriktaren
17|DI5 Férregling: Inaktivering stoppar konstantvarvtalsmotorn
18 |DI6 Start/stopp (PFC-styrning): Vid aktivering startar frekvensomriktaren
19]RO1C Reldutgang 1, programmerbar || Anm 2. .
20|ROTA Férvald funktion: Givaren maste matas. Folj
21|RO1B |—  Drift =>19 ansluten till 21 tiIIvtlerl:a‘rens instruk}i?“ner. Ett
i s anslutningsexempel for en
;g 28;2 Eg:\z:;ltg?ggkﬁbﬁfogrammerbar tvatradsgivare visas pa sid 770.
24|RO2B H  Fel (-1) =>22 ansluten till 24 (Fel => 22 ansluten till 23)
25|R0O3C Reldutgang 3, programmerbar
26 |[RO3A Forvald funktion:
27|RO3B {—  Hjalpmotor tillslagen => 25 ansluten till 27
Insignaler Utsignaler Bygelinstéllningar

Analog ref och arvard

Driftférregling (D12)

e (Al1, 2) » Analog utgang AO1: Frekvens J1

Start/stopp — manuell/PFC (DI1, 6)  Analog utgang AO2: Arvarde 1 |2 P TAI:0-10V

Val av EXT1/EXT2 (DI3)

Forregling (D14, 5)

Relautgang 1: Drift L 2 P |Al2: 0(4)-20 mA
Relautgang 2: Fel (-1) eller

+ Relautgang 3: Hjalpmotor PA J1
LT o Alt: 010V
~»[ 0% Al2: 0(4)-20 mA

Obs: Anvéand féljande inkopplingsordning:
1. EXT1/EXT2
2. Driftférregling
3. Start
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Makrot Momentreglering

Detta makro erbjuder parameterinstallningar for tilldmpningar som kraver
momentreglering av motorn. Det gar aven att valja varvtalsreglering. For att aktivera
makrot, satt parameter 9902 till 8 (MOMENT-REGL)

Anslutningsexempel:

X1
1-10kohm 41 |SCR Signalkabelskarm

2 |AI Extern varvtalsreferens 1: 0—10 V
AGND | Gemensam for analoga ingangar
10V Referensspanning 10 V DC
A2 Extern momentreferens: 4-20 mA
AGND | Gemensam for analoga ingangar
AO1 Motorvarvtal: 0—20 mA
AO2 Utstrom: 0—20 mA
AGND | Gemensam fér analoga utgangar

Anm 1.

+ Vaxlar rotationsriktning vid
varvtalsreglering.

10|24V Hjalpspanningsutgang +24 V DC + Vaxlar vridmomentriktning vid
11 |GND Gemensam for hjalpspanningsutgangar momentreglering.
12|DCOM | Gemensam for alla digitala ingangar

13|DI Start/stopp: Vid aktivering startar frekvensomriktaren

14|DI2 Fram/Back: Vid aktivering vaxlar frekvensomriktaren rotationsriktning®
15|DI3 Varvtal/momentreglering: Vid aktivering véljs momentreglering

16 |DI4 Konst varvtal 1: 1202

17|DI5 Val av ramppar: Aktivera for att vélja 2:a acc/ret-ramppar

18 |DI6 Driftférregling: Vid inaktivering stoppas alltid frekvensomriktaren
19|RO1C Relautgang 1, programmerbar A nm 2.

20{RO1A Forvald funktion: . Givaren maste matas. Folj
21[RO1B |~  Driftklar =>19 ansluten till 21 tillverkarens instruktioner. Ett
22|RO2C Relautgang 2, programmerbar || anslutningsexempel fér en
23|RO2A Férvald funktion: tvatradsgivare visas pa sidan 770.
24[RO2B |~  Drift =>22 ansluten till 24

25|RO3C Reldutgang 3, programmerbar

26 |RO3A Forvald funktion:

27[/RO3B |~ Fel (-1) =>25 ansluten till 27
(Fel => 25 ansluten till 26)

Insignaler Utsignaler Bygelinstallningar

« Tva analoga referensvarden » Analog utgang AO1: Varvtal J1

(AI1,2) + Analog utgang AO2: Strém 1AM 010V
: (SE;T? 25)10PP och rotationsrikining . Relautgang 1: Driftklar L [Z P ]A2: 0(4)-20 mA

' ) Reldutgang 2: Drift eller

« Varvtal/momentreglering (DI3) . Reléutgang 3: Fel (-1) T
« Val av konstant varvtal (D14) E Al1: 0—10V
« Val av ramppar 1/2 (DI5) ~»[C0%|Al2: 0(4)-20 mA

« Driftfrigivning (DI6)
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Anslutningsexempel for en tvatradsgivare

Manga tillampningar anvander PI(D)-reglering och behdver en aterkopplingssignal
fran processen. Aterkopplingssignalen &r typiskt ansluten till analog ingang 2 (Al2).
Kretsschemana for makrona i detta kapitel visar anslutningarna nar en separatmatad
givare anvands. Figuren nedan visar ett exempel pa en anslutning med en
tvatradsgivare.

X1/ styrkort
Driftvardesmatning., 0(4) — 20 mA, Ry,
=100 ohm

4-20 mA

X1/ styrkort
10|+24 V |Hjalpspanningsutgang, ej isolerad,
11|GND |24 V DC, 250 mA

Obs: Givaren matas via sin strémutgang. Darfér maste utsignalen vara 4-20 mA,
inte 0-20 mA.
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Egna makron

Forutom standardtillampningsmakron gar det att spara tva egna makron i det
permanenta minnet, for senare anvandning. Ett eget makro bestar av en
anvandardefinierad uppsattning parameterinstaliningar, inklusive Grupp 99: START-
UP DATA, och resultatet av motoridentifieringen. Referensvardena fran
mandverpanelen sparas ocksa, om makrot sparas och anropas vid lokal styrning.
Fjarrstyrningsinstaliningen sparas i eget makro, men inte installningen for lokal
styrning.

Stegen nedan visar hur man sparar och laddar Eget makro 1. Proceduren for Eget
makro 2 ar identisk - det &r bara vardena hos parameter 9902 som skiljer sig.

Spara Eget makro 1:

« Justera parametrarna. Genomfor en ID-kdrning av motorn om tilldmpningen
kraver detta och det annu inte ar gjort.

« Spara parameterinstaliningar och resultatet av ID-kérningen i det permanenta

minnet genom att &ndra parameter 9902 till -1 (EGET 1 SPARA).

MENU

SPARA ENTER

+ Tryckin 857 (Avancerad manéverpanel) eller (Basmanoverpanel).

Ladda Eget makro 1:
+ Andra parameter 9902 till 0 (EGET 1 LADDA).

MENU
SPARA ENTER

+ Tryckin 357 (Avancerad manoverpanel) eller =) (Basmandverpanel) for att

ladda makrot.

Det egna makrot kan &ven bytas via digitala ingangar (se parameter 1605).

Obs: Laddning av eget makro aterstéller parameterinstaliningar inklusive Grupp 99:
START-UP DATA och resultatet av motoridentifieringen. Kontrollera att
instéliningarna 6verensstdmmer med den motor som anvands.

Tips: Anvandaren kan till exempel lata frekvensomriktaren véaxlia mellan tva motorer
utan att behdéva andra motorparametrar och upprepa identifieringskérningen vid
varje byte. Man kan helt enkelt justera installningarna och kéra
identifieringskdérningen en gang for varje motor och sedan spara informationen som
tva egna makron. D& motorn byts behdver man endast ladda motsvarande Eget
makro for att géra frekvensomriktaren driftklar.
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Parametergrundvarden for olika makron

Parametergrundvarden listas i Fullstédndig parameterlista pa sidan 115. Vaxling fran
forinstallt makro (ABB-standard), dvs redigering av vardet pa parameter 9902,
andrar parametergrundvardena sa som beskrivs i féljande tabeller.

Obs: Det finns tva uppsattningar varden darfor att grundvardena ar konfigurerade
for 50 Hz/IEC-6verensstammelse (ACS550-02) och 60 Hz/NEMA-
Overensstdmmelse (ACS550-U2).

ACS550-02

° g o % 2 g E, )

Parameter oe 2 s 22| 3 o 2 | s

<sg ] ® | =% < 2 ; =)

n 5 S % s o Q =g

a g o o

9902 |TILLAMPN MAKRO 1 2 3 4 5 6 7 8
9904 |MOTOR STYRMETOD 3 1 1 1 1 1 3 2
1001 |EXT1 STYRNING 2 4 9 2 2 1 1 2
1002 |EXT2 STYRNING 0 0 0 0 7 6 6 2
1003 |RIKTNING 3 3 3 3 3 1 1 3
1102 |VAL EXT1/EXT2 0 0 0 0 3 2 3 3
1103 |VAL EXT REF1 1 1 1 12 1 1 1 1
1106 |VAL EXT REF2 2 2 2 2 2 19 19 2
1201 |VAL KONST VARVT 9 10 9 5 0 9 0 4
1304  |[MINIMUM AI2 0 0 0 0 20 20 20 20
1401 |RELAUTGANG 1 1 1 1 1 1 1 2 1
1402 |RELAUTGANG 2 2 2 2 2 2 2 3 2
1403 |RELAUTGANG 3 3 3 3 3 3 3 31 3
1501 |AO1 INNEHALL 103 102 102 102 102 102 103 102
1503 |AO1T INNEHALL MAX 50 50 50 50 50 50 52 50
1507 |AO2 INNEHALL 104 104 104 104 104 104 130 104
1510  |MINIMUM AO2 0 0 0 0 0 0 4 0
1601 | DRIFTFORREGLING 0 0 6 6 4 5 2 6
2008 |MAX FREKVENS 50 50 50 50 50 50 52 50
2201 |VAL ACC/RET 5 0 5 0 0 0 0 5
3201 |OVERVAK 1 PARAM 103 102 102 102 102 102 103 102
3401 |SIGNAL 1 PARAM 103 102 102 102 102 102 103 102
4001 |[FORSTARKNING 10 10 10 10 10 10 25 10
4002 [INTEGRATIONSTID 60 60 60 60 60 60 3 60
4101 |FORSTARKNING 1 1 1 1 1 1 2,5 1
4102 |[INTEGRATIONSTID 60 60 60 60 60 60 3 60
8123 |VAL AV PFC FUNK 0 0 0 0 0 0 1 0
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ACS550-U2

o CE” o % ] g E’ o)

m & £ -g % £ 2 E’ £ g E

Parameter mg 2 s 52 Y > 2 | ES

<5 | 3 & | =5 | § 5 R

] &) & |55 5 a| g |28

a S T o

9902 |TILLAMPN MAKRO 1 2 3 4 5 6 7 8
9904 |MOTOR STYRMETOD 3 1 1 1 1 1 3 2
1001 |EXT1 STYRNING 2 4 9 2 2 1 1 2
1002 |EXT2 STYRNING 0 0 0 0 7 6 6 2
1003 |ROTATIONSRIKTN 3 3 3 3 3 1 1 3
1102 |VAL EXT1/EXT2 0 0 0 0 3 2 3 3
1103 | VAL EXT REF1 1 1 1 12 1 1 1 1
1106 |VAL EXT REF2 2 2 2 2 2 19 19 2
1201 | VAL KONST VARVT 9 10 9 5 0 9 0 4
1304 |MINIMUM AI2 0 0 0 0 20 20 20 20
1401 |RELAUTGANG 1 1 1 1 1 1 1 2 1
1402 |RELAUTGANG 2 2 2 2 2 2 2 3 2
1403 |RELAUTGANG 3 3 3 3 3 3 3 31 3
1501 |AOT INNEHALL 103 102 102 102 102 102 103 102
1503 |AO1 INNEHALL MAX 60 60 60 60 60 60 62 60
1507 |AO2 INNEHALL 104 104 104 104 104 104 130 104
1510 |MINIMUM AO2 0 0 0 0 0 0 4 0
1601 |DRIFTFORREGLING 0 0 6 6 4 5 2 6
2008 |MAX FREKVENS 60 60 60 60 60 60 62 60
2201 |VAL ACC/RET 5 0 5 0 0 0 0 5
3201 |OVERVAK 1 PARAM 103 102 102 102 102 102 103 102
3401 [SIGNAL 1 PARAM 103 102 102 102 102 102 103 102
4001 |FORSTARKNING 10 10 10 10 10 10 25 10
4002 |INTEGRATIONSTID 60 60 60 60 60 60 3 60
4101 |FORSTARKNING 1 1 1 1 1 1 2,5 1
4102 |INTEGRATIONSTID 60 60 60 60 60 60 3 60
8123 |VAL AV PFC FUNK 0 0 0 0 0 0 1 0
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Parametrar
Fullstandig parameterlista
Féljande tabell listar samtliga parametrar. Féljande férkortningar anvands i
tabellhuvudena:
* S =Parameter som endast kan &ndras nar frekvensomriktaren ar stoppad.
* Anvandare = Plats for att anteckna egna parametervarden.
Vissa varden beror pa "konstruktionen" sa som anges i tabellen med "02:" eller
"U2:". Se typkoden pa frekvensomriktaren, till exempel ACS550-02-245A-4..
Kod ]Namn IOmréde |Upplésning |Standardvérde IAnv ]S
Grupp 99: STARTPARAMETRAR
9901  [SPRAK 0-15/0-3 1 0 (ENGLISH)
9902  |TILLAMPN MAKRO -3-8 1 1 (ABB STANDARD) v
9904 |[MOTOR STYRMETOD 1 ==varvtal , 2 =moment , 3 =skalar 1 3 (SKALAR) v
9905 [MOTOR NOM SPANN  [02: 200-600 V / 1V 02: 400 V / v
U2 230-690 V U2: 460 V
9906 [MOTOR NOM STROM (0,2 - Iyng — 2,0 - Ipg 0,1A 1,0 * lopg v
9907 [MOTOR NOM FREKV  [10,0-500,0 Hz 0,1 Hz 02: 50,0 Hz / v
U2: 60,0 Hz
9908 |MOTOR NOM VARVT 50-30000 rpm 1 rpm Storleksberoende v
9909 [MOTOR NOM EFFEKT  [0,2-3,0 - Ppy 02:0,1kW/ 1,0 Ppy v
U2 0,1 hk
9910 |MOTOR-IDENTIFIER 0 = AV/IDMAGN, 1 = PA 1 0 (AV/IDMAGN) v
Grupp 01: DRIFTVARDEN
0101  [VARVTAL & RIKTN -30000-30000 rpm 1rpm -
0102 |VARVTAL 0-30000 rpm 1 rpm -
0103  [UTFREKVENS 0,0-500,0 Hz 0,1 Hz -
0104 [STROM 0,0-2,0 - Iopg 0,1A -
0105 [MOMENT -200,0-200,0 % 0,1 % -
0106  [EFFEKT -2,0-2,0 - Ppg 0,1 kW -
0107  [DC SPANNING 0-2,5 - Vgn 1V -
0109  [UTSPANNING 0-2,0 - Vgn 1V -
0110  |acs 550 TEMP 0,0-150,0 °C 0,1°C -
0111  [EXTERN REF 1 0-30000 rpm / 0,0-500,0 Hz 1rpm /0,1 Hz |-
0112 [EXTERN REF 2 0,0-100,0 % (0,0-600,0 % fér moment)|0,1 % -
0113 [STYRPLATS 0 = =lokal , 1 =ext1, 2 =ext2 1 -
0114 [DRIFTTID 0-9999 h 1h 0h
0115 [KWH RAKNARE 0-9999 kWh 1 kWh -
0116  |APPL BLOCK UTG 0,0-100,0 % (0,0-600,0 % fér moment)[0,1 % -
0118  [DI 1-3 STATUS 000-111 (07 decimalt) 1 -
0119  [DI 4-6 STATUS 000-111 (07 decimalt) 1 -
0120  [ANALOG INGANG 1 0,0-100,0 % 0,1 % -
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Kod [Namn Omrade Upplosning [Standardvarde Anv (S

0121  |ANALOG INGANG 2 0,0-100,0 % 0,1 % -

0122  |RELA 1-3 STATUS 000—111 (07 decimalt) 1 -

0123  |RELA 4-6 STATUS 000—111 (07 decimalt) 1 -

0124  |ANALOG UTGANG 1 0,0-20,0 mA 0,1 mA -

0125 |ANALOG UTGANG 2 0,0-20,0 mA 0,1 mA -

0126  |PID 1 UTSIGNAL -1000,0-1000,0 % 0,1 % -

0127  |PID 2 UTSIGNAL -100,0-100,0 % 0,1 % -

0128 |PID 1 BORVARDE Mattenhet och skala definieras av par |- -
4006/4106 och 4007/4107

0129 |PID 2 BORVARDE Mattenhet och skala definieras av par -
4206 och 4207

0130 |PID 1 ARVARDE Mattenhet och skala definieras av par |- -
4006/4106 och 4007/4107

0131 |PID 2 ARVARDE Mattenhet och skala definieras av par |- -
4206 och 4207

0132 |REGLERAVVIK 1 Mattenhet och skala definieras av par |- -
4006/4106 och 4007/4107

0133 |REGLERAVVIK 2 Mattenhet och skala definieras av par |- -
4206 och 4207

0134 |RE 1-6 STATUS 0-65535 1 0

0135 |SER LANK DATA 1 -32768-+32767 1 0

0136  |SER LANK DATA 2 -32768-+32767 1 0

0137 |PROCESS VAR 1 - 1

0138 |PROCESS VAR 2 - 1

0139 |PROCESS VAR 3 - 1

0140 |DRIFTTID 0,00-499,99 kh 0,01 kh 0,00 kh

0141  |MWH RAKNARE 0-9999 MWh 1 MWh -

0142  [VARVTALSRAKNARE 0-65535 Mvarv 1 Mvarv 0

0143  |DRIFTTID HOG 0-65535 dagar 1 dag 0

0144  |DRIFTTID LAG 00:00:00-23:59:58 1=2s 0

0145 |MOTORTEMPERATUR  |Par 3501 = 1-3: -10-200 °C 1 -
Par 3501 = 4: 0-5000 ohm
Par 3501 = 5-6: 0...1

0146  |MEKANISK POS 0-32768 1 -

0147  |MEKANISKT VARVT -32768-+32767 1 -

0148  [z-PULS SPARAD 0 = EJ SPARAD, 1 = SPARAD 1 (SPARAD) -

0150 [STYRKORT TEMP -20,0-150,0 °C 1,0°C -

0151  |INDATA KWH(R) 0,0-999,9 kWh 1,0 kWh -

0152  |INDATA MWH 0-9999 MWh 1 MWh -

0158  |PID COMM DATA 1 -32768-+32767 1 -

0159  |PID COMM DATA 2 -32768-+32767 1 -

Grupp 03: FALTBUSOVERVAKNING

0301 |HUVUDSTYRORD 1 - - -

0302 |HUVUDSTYRORD 2 - - -

0303 |HUVUDSTATUSORD 1 |- -

0304 |HUVUDSTATUSORD 2 |- 1 0

0305 |FELORD 1 - 1 0
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0306 |FELORD 2 - 1 0
0307 |FELORD 3 - 1 0
0308 |LARMORD 1 - 1 0
0309 [LARMORD 2 - 1 0
Grupp 04: FELHISTORIK
0401 |SENASTE FEL Felkoder (paneldisplay som text) 1 0
0402 |SENAST FEL DATUM Datum dd.mm.aa / total drifttid i dagar |1 dag 0
0403  |SENAST FEL TID Tid hh.mm.ss 2s (o]
0404  |VARVTAL VID FEL -32768-+32767 1rpm (0]
0405 |FREKVENS VID FEL -3276,8—+3276,7 0,1 Hz (0]
0406  [SPANNING VID FEL 0,0-6553,5 0,1V 0
0407 |[STROM VID FEL 0,0-6553,5 0,1A (0]
0408 |MOMENT VID FEL -3276,8—+3276,7 0,1 % (0]
0409  [STATUS VID FEL 0-O0xFFFF (hex) 1 0
0410 |DI 1-3 VID FEL 000-111 (07 decimalt) 1 (0]
0411 |DI 4-6 VID FEL 000-111 (07 decimalt) 1 (0]
0412 |FOREGAENDE FEL 1 Som par 0401 1 0
0413 |FOREGAENDE FEL 2 Som par 0401 1 0
Grupp 10: STYRINGANGAR
1001  |[EXT1 STYRNING 0-14 1 2 (D1,2) v
1002 |[EXT2 STYRNING 0-14 1 0 (EJ VALD) v
1003  [ROTATIONSRIKTN 1 = FRAM, 2 = BACK, 3 = VALD 1 3 (VALD) v
1004 |JOGGNING VAL -6—6 1 0 (EJ VALD) v
Grupp 11: VAL AV REFERENS
1101  |REF FRAN PANEL 1 = REF1(Hz/rpm), 2 = REF2(%) 1 1 [REF1(Hz/rpm)]
1102  |VAL EXT1/EXT2 -6—12 1 0 (EXT1) v
1103  |VAL EXT REF1 0-17, 20-21 1 1 (PANEL) v
1104  |[EXT REF1 MIN 0,0-500,0 Hz / 0-30000 rpm 0,1 Hz/1rpm (0,0 Hz/0 rpm
1105  |[EXT REF1 MAX 0,0-500,0 Hz / 0-30000 rpm 0,1 Hz /1 rpm |02: 50,0 Hz / 1500 rpm
U2 60,0 Hz / 1800 rpm
1106  |VAL EXT REF2 0-17, 19-21 1 2 (A12) v
1107  |[EXT REF2 MIN 0,0-100,0 % (0,0-600,0 % fér moment) (0,1 % 0,0 %
1108  |[EXT REF2 MAX 0,0-100,0 % (0,0-600,0 % fér moment) 0,1 % 100,0 %
Grupp 12: KONSTANTA VARVTAL
1201  |VAL KONST VARVT -14-19 1 9 (DI3,4) v
1202  |KONST VARVTAL 1 0-30000 rpm / 0,0-500,0 Hz 1rpm/0,1 Hz |02: 300 rpm /5,0 Hz
U2 360 r/min /6,0 Hz
1203  [KONST VARVTAL 2 0-30000 rpm / 0,0-500,0 Hz 1rpm/0,1 Hz |02: 600 rpm /10,0 Hz
U2 720 r/min / 12,0 Hz
1204  |KONST VARVTAL 3 0-30000 rpm / 0,0-500,0 Hz 1rpm /0,1 Hz |02: 900 rpm / 15,0 Hz
U2 1080 r/min/ 18,0
Hz
1205 |[KONST VARVTAL 4 0-30000 rpm / 0,0-500,0 Hz 1rpm/0,1 Hz |02: 1200 rpm /20,0 Hz
U2 1440 r/min / 24,0
Hz
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1206 |KONST VARVTAL 5 0-30000 rpm / 0,0-500,0 Hz 1rpm/0,1 Hz |02: 1500 rpm / 25,0 Hz
U2 1800 r/min / 30,0
Hz

1207  |KONST VARVTAL 6 0-30000 rpm / 0,0-500,0 Hz 1rpm /0,1 Hz |02: 2400 rpm / 40,0 Hz
U2 2880 r/min / 48,0
Hz

1208 |KONST VARVTAL 7 0-30000 rpm / 0,0-500,0 Hz 1rpm /0,1 Hz |02: 3000 rpm / 50,0 Hz
U2 3600 r/min / 60,0
Hz

1209 |TID FUNK VAL 1= EXT/KV1/2/3, 2 = Kv1/2/3/4 1 2 (kv1/2/3/4) v

Grupp 13: ANALOGA INGANGAR

1301 [MINIMUM AI1 0,0-100,0 % 0,1 % 0,0 %

1302  [MAXIMUM A1 0,0-100.0 % 0,1 % 100,0 %

1303  |FILTER Al 0,0-10,0 s 0,1s 0,1s

1304  [MINIMUM AI2 0,0-100,0 % 0,1 % 0,0 %

1305 |MAXIMUM AI2 0,0-100,0 % 0,1 % 100,0 %

1306 |FILTER AI2 0,0-10,0 s 0,1s 0,1s

Grupp 14: RELAUTGANGAR

1401  |RELAUTGANG 1 0-47, 52 1 1 (DRIFTKLAR)

1402 |RELAUTGANG 2 0-47, 52 1 2 (DRIFT)

1403 |RELAUTGANG 3 0-47, 52 1 3 [FEL(-1)]

1404  |RO1 TILL FORDROJ 0,0-3600,0 s 0,1s 0,0 s

1405 |RO1 FRAN FORDROJ  [0,0-3600,0 s 0,1s 0,0 s

1406 |RO2 TILL FORDROJ 0,0-3600,0 s 0,1s 0,0 s

1407 |RO2 FRAN FORDROJ  [0,0-3600,0 s 0,1s 0,0 s

1408 |RO3 TILL FORDROJ 0,0-3600,0 s 0,1s 0,0 s

1409 |RO3 FRAN FORDROJ  [0,0-3600,0 s 0,1s 0,0 s

1410 |RELAUTGANG 4 0-46, 52 1 0 (EJ VALD)

1411  |RELAUTGANG 5 0-46, 52 1 0 (EJ VALD)

1412  |RELAUTGANG 6 0-46, 52 1 0 (EJ VALD)

1413  |RO4 TILL FORDROJ 0,0-3600,0 s 0,1s 0,0 s

1414 |RO4 FRAN FORDROJ  [0,0-3600,0 s 0,1s 0,0 s

1415 |RO5 TILL FORDROJ 0,0-3600,0 s 0,1s 0,0 s

1416 |RO5 FRAN FORDROJ  [0,0-3600,0 s 0.1s 0,0 s

1417  |RO6 TILL FORDROJ 0,0-3600,0 s 0,1s 0,0 s

1418 |RO6 FRAN FORDROJ  [0,0-3600,0 s 0,1s 0,0 s

Grupp 15: ANALOGA UTGANGAR

1501  |A01 INNEHALL 99-159 1 103 (parameter 0103
UTFREKVENS)

1502  |AO01 INNEHALL MIN - - Definierad av par 0103

1503  |A01 INNEHALL MAX - - Definierad av par 0103

1504  [MINIMUM AO1 0,0-20,0 mA 0,1 mA 0,0 mA

1505 |MAXIMUM AO1 0,0-20,0 mA 0,1 mA 20,0 mA

1506 |FILTER AO1 0,0-10,0 s 0,1s 0,1s

1507  |A02 INNEHALL 99-159 1 104 (parameter 0104
STROM)

1508 |AO2 INNEHALL MIN - - Definierad av par 0104
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1509  |AO2 INNEHALL MAX - - Definierad av par 0104

1510  [MINIMUM AO2 0,0-20,0 mA 0,1 mA 0,0 mA

1511 [MAXIMUM AO2 0,0-20,0 mA 0,1 mA 20,0 mA

1512 |FILTER AO2 0,0-10,0 s 0,1s 0,1s

Grupp 16: SYSTEMSTYRNING

1601 |DRIFTFORREGLING -6—7 1 0 (EJ VALD) v

1602 |PARAMETERLAS 0 = LAST, 1 = OPPEN, 2 = EJ SPARAD 1 1 (OPPEN)

1603 |[KoD 0-65535 1 (0]

1604  |VAL FELATERST -6-8 1 0 (PANEL)

1605 |ANDRA EGET MAKRO  |-6—6 1 0 (EJ VALD)

1606  [LOKAL BLOCK -6-8 1 0 (EJ VALD)

1607  |[SPARA PARAMETER 0 = KLAR, 1 = SPARA... 1 0 (KLAR)

1608 [START FRIGIVN 1 -6—7 1 0 (EJ VALD) v

1609 [START FRIGIVN 2 -6—7 1 0 (EJ VALD) v

1610  |VISA ALARM 0 =NEJ, 1=JA 1 0 (NEJ)

Grupp 20: GRANSER

2001  |MIN VARVTAL -30000-30000 rpm 1 rpm 0 rpm v

2002  |MAX VARVTAL 0-30000 rpm 1 rpm 02: 1500 rpm / v

U2 1800 rpm

2003  [MAX STROM 0-1,8 - Ipng 0,1A 1,8 " Iong v

2005 |OVERSP REGL 0 = FRAN, 1= TILL 1 1 (TILL)

2006 |UNDERSP REGL 0 = FRAN, 1 = TILL (TID), 1 1 [TILL(TID)]
2 = TILL

2007  |MIN FREKVENS -500,0-500,0 Hz 0,1 Hz 0,0 Hz v

2008 |MAX FREKVENS 0,0-500,0 Hz 0,1 Hz 02: 50,0 Hz / v

U2: 60,0 Hz

2013  |MIN MOMENT VAL -6—7 1 0 (MIN MOMENT GR1)

2014  |MAX MOMENT VAL -6—7 1 0 (MAX MOMENT GR1)

2015  |MIN MOMENT GR1 -600,0-0,0 % 0,1 % -300,0 %

2016  [MIN MOMENT GR2 -600,0-0,0 % 0,1 % -300,0 %

2017  |MAX MOMENT GR1 0,0-600,0 % 0,1 % 300,0 %

2018 |MAX MOMENT GR2 0,0-600,0 % 0,1 % 300.0 %

Grupp 21: START/STOPP

2101 [START FUNKTION \Vektorstyrningslagen: 1, 2, 8 1 8 (RAMP) v
Skalar styrning: 1-5, 8

2102 |STOPP FUNKTION 1 = UTRULLNING, 2 = RAMP 1 1 (UTRULLNING)

2103 |FORMAGNETISERING  [0,00-10,00 s 0,01s 0,30 s

2104 |DC FASTHALLNING 0 = EJ VALD, 1 = DC FASTHALLNING, 1 0 (EJ VALD) v
2 = DC BROMSNING

2105 |DC FASTH VARVTAL 0-360 rpm 1 rpm 5 rpm

2106 |DC FASTH STROM 0-100 % 1% 30 %

2107 |DC BROMS TID 0,0-250,0 s 0,1s 0,0s

2108 |STARTFORREGLING 0=Av, 1=PA 1 0 (AV)

2109 |NODSTOP FUNKTION  [-6—6 1 0 (EJ VALD)

2110  |TUNG START STROM  [15-300 % 1% 100 %

2112 |NOLLVARV FORDROJ (0,0 = EJ VALD, 0,1-60,0 s 0,1s 0,0 s (EJ VALD)
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2113 [START FORDROJ 0,00-60,00 s 0,01s lo.00's |
Grupp 22: ACCEL/RETARD

2201 |VAL ACC/RET 67 1 5 (DI5)

2202 |ACCELTID 1 0,0-1800,0 s 0,1s 50s

2203 |RETARD TID 1 0,0-1800,0 s 0,1s 50s

2204 |RAMPFORM TID 1 0,0 = LINJAR, 0,1...1000,0 s 0,1s 0,0s

2205 |ACCEL TID 2 0,0-1800,0 s 0,1s 60,0 s

2206 |RETARD TID 2 0,0-1800,0 s 0,1s 60,0 s

2207 |RAMPFORM TID 2 0,0 = LINJAR, 0,1...1000,0 s 0,1s 0,0s

2208 |NODSTOP RAMP TID 0,0-1800,0 s 0,1s 10s

2209  |VAL 0-RAMPS ING -6-7 1 0 (EJ VALD)
Grupp 23: VARVTALSREGULATOR

2301 |RELATIV FORST 0,00-200,00 0,01 10,00

2302 |INTEGRATIONSTID 0,00-600,00 s 0,01s 2,50 s

2303  |DERIVERINGSTID 0-10000 ms 1ms 0 ms

2304 |ACC KOMPENSERING  [0,00-600,00 s 0,01s 0,00 s

2305 |SJALVINSTALLNING 0=Av,1=PA 1 0 (AV)

Grupp 24: MOMENTREGULATOR

2401 |MOMENT RAMP UPP 0,00-120,00 s 0,01s 0,00 s

2402 |MOMENT RAMP NER 0,00-120,00 s 0,01s 0,00 s

Grupp 25: KRITISKA FREKV

2501  |[VAL KRIT VARVTAL 0=Av,1=PA 1 0 (AV)

2502 |KRIT VARVT 1 LAG 0-30000 rpm / 0,0-500,0 Hz 1rpm/0,1Hz |0 rpm/0,0 Hz
2503 |KRIT VARVT 1 HOG 0-30000 rpm / 0,0-500,0 Hz 1rpm /0,1 Hz |0 rpm/0,0 Hz
2504  |KRIT VARVT 2 LAG 0-30000 rpm / 0,0-500,0 Hz 1rpm/0,1Hz |0 rpm/0,0 Hz
2505 |KRIT VARVT 2 HOG 0-30000 rpm / 0,0-500,0 Hz 1rpm /0,1 Hz |0 rpm/0,0 Hz
2506 |KRIT VARVT 3 LAG 0-30000 rpm / 0,0-500,0 Hz 1rpm /0,1 Hz |0 rpm/0,0 Hz
2507  |KRIT VARVT 3 HOG 0-30000 rpm / 0,0-500,0 Hz 1rpm /0,1 Hz |0 rpm/0,0 Hz
Grupp 26: MOTORSTYRNING

2601 |FLODESOPTIMERING [0 = AV, 1=PA 1 0 (AV)

2602 |FLODESBROMSNING [0 = Av, 1="PA 1 0 (AV)

2603  |IR-KOMPENSERING 0,0-100,0 V 0,1V Storleksberoende
2604 |IR-KOMP OMRADE 0-100 % 1% 80 %

2605 |U/F FORHALLANDE 1 = LINJART, 2 = KVADRATISKT 1 1 (LINJART)
2606 |MODULERINGS FREK |1, 4 kHz - 4 kHz

2607 |MODUL FREK REGL 0=Av,1=PA 1 1 (PA)

2608 |EFTERSLAPN KOMP 0-200 % 1% 0

2609  |LJUDREDUKTION 0 = FRAN, 1= TILL 1 0 (FRAN)

2619 |DC STABILISATOR 0 = FRAN, 1= TILL 1 0 (FRAN)
Grupp 29: UNDERHALL

2901 |BRYTP KYLFLAKT 0,0-6553,5 kh, 0,0 inaktiverar 0,1 kh 0,0 kh

2902 |RAKNARE KYLFLAKT 0,0-6553,5 kh 0,1 kh 0,0 kh

2903 [BRYTP MEGAVARV 0-65535 Mvarv, 0 inaktiverar 1 Mvarv 0 Mvarv

2904 |RAKNARE MEGAVARV  |0-65535 Mvarv 1 Mvarv 0 Mvarv

2905 |BRYTP DRIFTTID 0,0-6553,5 kh, 0,0 inaktiverar 0,1 kh 0.0 kh
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2906 |RAKNARE DRIFTTID 0,0-6553,5 kh 0,1 kh 0,0 kh
2907 [BRYTP mwh 0,0-6553,5 MWh, 0,0 inaktiverar 0,1 MWh 0,0 MWh
2908 |RAKNARE mwh 0,0-6553,5 MWh 0,1 MWh 0,0 MWh
Grupp 30: FELFUNKTIONER
3001  |AI<MIN FUNKTION 0-3 1 0 (EJ VALD)
3002 |PANEL BORTFALL 1-3 1 1 (FEL)
3003 |EXTERNT FEL 1 -6—6 1 0 (EJ VALD)
3004  |EXTERNT FEL 2 -6—6 1 0 (EJ VALD)
3005 |MOTOR OVERLAST 0 = EJ VALD, 1 = FEL, 2 = VARNING 1 1 (FEL)
3006 |[MOTOR TERM TID 256-9999 s 1 500 s
3007 |MOTOR BEL KURVA 50-150 % 1 100 %
3008 |NOLLVARV BEL 25-150 % 1 70 %
3009  [BRYTPUNKT 1-250 Hz 1 35 Hz
3010 |FASTLASN FUNK 0 = EJ VALD, 1 = FEL, 2 = VARNING 1 0 (EJ VALD)
3011  |FASTLASN FREKV 0,5-500,0 Hz 0,1 Hz 20 Hz
3012 |FASTLASN TID 10-400 s 1s 20 s
3017 |JORDFEL 0 = FRAN, 1= TILL 1 1 (TILL) v
3018 |KOMM MOD FELFUNK |0 = EJ VALD, 1 = FEL, 2 = KONST HAST 7, |1 0 (EJ VALD)
3 = SENAST VARVT
3019 |KOMM FEL TID 0-60,0 s 0,1s 30s
3021  |AI1 FELNIVA 0-100 % 0,1 % 0 %
3022 |AI2 FELNIVA 0-100 % 0,1 % 0 %
3023  |ANSLUTNINGSFEL 0 = FRAN, 1 =TILL 1 1 (TILL) v
3024 [STYRKORT TEMPFEL |0 = FRAN, 1 =TILL 1 1 (TILL)
Grupp 31: AUTOM ATERSTALLNING
3101  |ANTAL FORSOK 0-5 1 (0]
3102 |FORSOKSTID 1,0-600,0 s 0,1s 30s
3103 |FORDROJNING 0,0-120,0 s 0,1s Os
3104 |OVERSTROM 0 = FRAN, 1= TILL 1 0 (FRAN)
3105 |OVERSPANNING 0 = FRAN, 1= TILL 1 0 (FRAN)
3106 |UNDERSPANNING 0 = FRAN, 1= TILL 1 0 (FRAN)
3107  |AlI SIGNAL<MIN 0 = FRAN, 1= TILL 1 0 (FRAN)
3108 |EXTERNT FEL 0 = FRAN, 1= TILL 1 0 (FRAN)

Grupp 32: OVERVAKNING

3201 |OVERVAK 1 PARAM 100 = EJ VALD, 101-159 1 103 (parameter 0103
UTFREKVENS)

3202 |OVERVAK 1 GRLAG |- - 0

3203 |OVERVAK 1 GRHOG |- - 0

3204 |OVERVAK 2 PARAM 100 = EJ VALD, 101-159 1 104 (parameter 0104
STROM)

3205 |OVERVAK 2 GRLAG |- - 0

3206 |OVERVAK 2 GR HOG |- - 0

3207 |OVERVAK 3 PARAM 100 = EJ VALD, 101-159 1 105 (parameter 0105
MOMENT)

3208 |OVERVAK 3 GRLAG |- - 0

3209 |OVERVAK 3 GRHOG |- - 0
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Grupp 33: INFORMATION
3301 |PROGRAMVERSION 0000-FFFF hex 1 Firmware-version
3302 |APPL PROGR VERS 0000-FFFF hex 1 0
3303 [TEST DATUM EERYY 1 0
3304 |FRO DATA - - -
3305 |PARAMETER TABELL 0000-FFFF hex 1 Par.tabellversion
Grupp 34: PROCESSVARIABLER
3401 [SIGNAL 1 PARAM 100 = EJ VALD, 101-159 1 103 (parameter 0103
UTFREKVENS)
3402 [SIGNAL 1 MIN - 1 -
3403  [SIGNAL 1 MAX - 1 -
3404 |UTDATA 1 DECIMAL 0-9 1 9 (DIREKT)
3405 |UTDATA 1 ENHET 0-127 1 -
3406 |UTDATA 1 MIN - 1 -
3407 |UTDATA 1 MAX - 1 -
3408 [SIGNAL 2 PARAM 100 = EJ VALD, 101-159 1 104 (parameter 0104
STROM)
3409  [SIGNAL 2 MIN - 1 -
3410  [SIGNAL 2 MAX - 1 -
3411 |UTDATA 2 DECIMAL 0-9 1 9 (DIREKT)
3412  |UTDATA 2 ENHET 0-127 1 -
3413  |UTDATA 2 MIN - 1 -
3414  |UTDATA 2 MAX - 1 -
3415  [SIGNAL 3 PARAM 100 = EJ VALD, 101-159 1 105 (parameter 0105
MOMENT)
3416  [SIGNAL 3 MIN - 1 -
3417  [SIGNAL 3 MAX - 1 -
3418 |UTDATA 3 DECIMAL 0-9 1 9 (DIREKT)
3419  |UTDATA 3 ENHET 0-127 1 -
3420 |UTDATA 3 MIN - 1 -
3421 |UTDATA 3 MAX - 1 -
Grupp 35: MOTORTEMP MATNING
3501 [TEMP MAT METOD 0-6 1 0 (EJ VALD1)
3502 |[TEMP AI1/AI2 VAL 1-8 1 1 (A1)
3503  [TEMP ALARMNIVA Par 3501 = 1-3: -10-200 °C 1 110 °C / 1500 ohm / 0
Par 3501 = 4: 0-5000 ohm
Par 3501 = 5-6: 0—1
3504  [TEMP FELNIVA Par 3501 = 1-3: -10-200 °C 1 130 °C /4000 ohm /0
Par 3501 = 4: 0-5000 ohm
Par 3501 = 5-6: 0—1
Grupp 36: TIDUR FUNKTION
3601 [VAL TID FUNK -6—7 1 0 (EJ VALD)
3602 [TIDURT START TID 00:00:00-23:59:58 2s 00:00:00
3603 [TIDURT STOP TID 00:00:00-23:59:58 2s 00:00:00
3604 [TIDURT START DAG 1-7 1 1 (MANDAG)
3605 [TIDUR1 STOP DAG 1-7 1 1 (MANDAG)
3606 [TIDUR2 START TID 00:00:00-23:59:58 2s 00:00:00
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3607 |TIDUR2 STOP TID 00:00:00-23:59:58 2s 00:00:00
3608 [TIDUR2 START DAG 1-7 1 1 (MANDAG)
3609 [TIDUR2 STOP DAG 1-7 1 1 (MANDAG)
3610 [TIDUR3 START TID 00:00:00-23:59:58 2s 00:00:00
3611  |TIDUR3 STOP TID 00:00:00-23:59:58 2s 00:00:00
3612 [TIDUR3 START DAG 1-7 1 1 (MANDAG)
3613 [TIDUR3 STOP DAG 1-7 1 1 (MANDAG)
3614  [TIDUR4 START TID 00:00:00-23:59:58 2s 00:00:00
3615 |TIDUR4 STOP TID 00:00:00-23:59:58 2s 00:00:00
3616 [TIDUR4 START DAG 1-7 1 1 (MANDAG)
3617 [TIDUR4 STOP DAG 1-7 1 1 (MANDAG)
3622 |VAL TIMER -6—6 1 0 (EJ VALD)
3623 [TIMER TID 00:00:00-23:59:58 2s 00:00:00
3626  |KALLA TID FUNK 1-4  |0-31 1 0 (EJ VALD)
3629

Grupp 37: EGEN LASTKURVA

3701 |OVERLAST TYP 0-3 1 0 (EJ VALD)
3702 |OVERLAST FUNK 1 = FEL=, 2 = VARNING= 1 1 (FEL)
3703  |OVERLAST TID 10-400 s 1s 20 s

3704  |LAST FREKVENS 1 0-500 Hz 1Hz 5 Hz

3705 |LAST MOMENT1 LAG  |0-600 % 1% 10 %

3706 |LAST MOMENT1 HOG  |0-600 % 1% 300 %
3707  |LAST FREKVENS 2 0-500 Hz 1Hz 25 Hz
3708 |LAST MOMENT2 LAG  |0-600 % 1% 15 %

3709 |LAST MOMENT2 HOG  |0-600 % 1% 300 %
3710  |LAST FREKVENS 3 0-500 Hz 1Hz 43 Hz

3711  |LAST MOMENT3 LAG  |0-600 % 1% 25 %

3712  |LAST MOMENT3 HOG  |0-600 % 1% 300 %
3713  |LAST FREKVENS 4 0-500 Hz 1Hz 50 Hz
3714 |LAST MOMENT4 LAG  |0-600 % 1% 30 %

3715 |LAST MOMENT4 HOG  |0-600 % 1% 300 %
3716  |LAST FREKVENS 5 0-500 Hz 1Hz 500 Hz
3717  |LAST MOMENT5 LAG  |0-600 % 1% 30 %

3718  |LAST MOMENT5 HOG  |0-600 % 1% 300 %
Grupp 40: PID-REGLERING

4001  |FORSTARKNING 0,1-100,0 0,1 1,0

4002  INTEGRATIONSTID 0,0 = EJ VALD, 0,1-3600,0 s 0,1s 60,0 s
4003  |DERIVERINGSTID 0,0-10,0 s 0,1s 0,0s

4004 |DERIVER-FILTER 0,0-10,0 s 0,1s 10s

4005 |REGL AVVIK INV 0 =NEJ, 1=JA 1 0 (NEJ)
4006 |ENHET 0-127 1 4 (%)

4007  |SKALNING ENHET 0-4 1 1

4008 |0 % VARDE Mattenhet och skala definieras av par |- 0,0 %

4006 och 4007
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Kod [Namn Omrade Upplosning [Standardvarde IAnv
4009 [100 % VARDE Mattenhet och skala definieras av par |- 100,0 %
4006 och 4007
4010 [BORVARDE VAL 0-2, 8-17, 19-20 1 1 (A1)
4011  INTERNT BORVARDE Mattenhet och skala definieras av par |- 40,0 %
4006 och 4007
4012 [BORVARDE MIN -500,0-500,0 % 0,1 % 0,0 %
4013  [BORVARDE MAX -500,0-500,0 % 0,1 % 100,0 %
4014 VAL AV ARVARDE 1-13 1 1 (ARV1T)
4015  |FLODESKONSTANT 0,000 = EJ VALD, -32,768-32,767 0,001 0,000 (EJ VALD)
4016  |ARVARDE 1 INGANG 1-7 1 2 (A12)
4017  |ARVARDE 2 INGANG 1-7 1 2 (A12)
4018  |ARVARDE 1 MIN -1000-1000 % 1% 0 %
4019  |ARVARDE 1 MAX -1000—-1000 % 1% 100 %
4020 |ARVARDE 2 MIN -1000-1000 % 1% 0 %
4021  |ARVARDE 2 MAX -1000-1000 % 1% 100 %
4022 VAL VILOFUNKTION -6—7 1 0 (EJ VALD)
4023  |GRANS VILOFUNK 0-30000 rpm / 0,0-500,0 Hz 1rpm/0,1Hz |0 rpm/0,0 Hz
4024  |VILO FORDROJNING 0,0-3600,0 s 0,1s 60,0 s
4025 |ATERSTARTS NIVA Mattenhet och skala definieras av par |- 0,0 %
4006 och 4007
4026 |ATER FORDROJNING  [0,00-60,00 s 0,01s 0,50 s
4027 VAL PID-REG 1-2 -6-14 1 0 (REGULATOR 1)
Grupp 41: PID-REGLERING (2)
4101 |FORSTARKNING 0,1-100,0 0,1 1,0
4102  INTEGRATIONSTID 0,0 = EJ VALD, 0,1-3600,0 s 0,1s 60,0 s
4103  |DERIVERINGSTID 0,0-10,0 s 0,1s 0,0 s
4104  |DERIVER-FILTER 0,0-10,0 s 0,1s 10s
4105 |REGL AWIK INV 0 =NEJ, 1=JA 1 0 (NEJ)
4106  [ENHET 0-127 1 4 (%)
4107  [SKALNING ENHET 0-4 1 1
4108 |0 % VARDE Mattenhet och skala definieras av par |- 0,0 %
4106 och 4107
4109 100 % VARDE Mattenhet och skala definieras av par |- 100,0 %
4106 och 4107
4110  [BORVARDE VAL 0-2, 8-17, 19-20 1 1 (A1)
4111 INTERNT BORVARDE Mattenhet och skala definieras av par |- 40,0 %
4106 och 4107
4112 [BORVARDE MIN -500.0-500,0 % 0,1 % 0,0 %
4113 [BORVARDE MAX -500,0-500,0 % 0,1 % 100,0 %
4114 \VAL AV ARVARDE 1-13 1 1 (ARV1T)
4115 |FLODESKONSTANT 0,000 = EJ VALD, -32,768-32,767 0,001 0,000 (EJ VALD)
4116 |ARVARDE 1 INGANG 1-7 1 2 (A12)
4117 |ARVARDE 2 INGANG 1-7 1 2 (A12)
4118  |ARVARDE 1 MIN -1000-1000 % 1% 0 %
4119  |ARVARDE 1 MAX -1000-1000 % 1% 100 %
4120  |ARVARDE 2 MIN -1000-1000 % 1% 0 %
4121  |ARVARDE 2 MAX -1000—-1000 % 1% 100 %
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Kod |Namn Omrade Upplosning (Standardvarde Anv |S
4122 VAL VILOFUNKTION -6—7 1 0 (EJ VALD)
4123 |GRANS VILOFUNK 0-30000 rpm / 0,0-500,0 Hz 1rpm/0,1Hz |0 rpm /0,0 Hz
4124 |VILO FORDROJINING 0,0-3600,0 s 0,1s 60,0 s
4125  |ATERSTARTS NIVA Mattenhet och skala definieras av par |- 0,0 %
4106 och 4107
4126 |ATER FORDROJINING  (0,00-60,00 s 0,01s 0,50 s
Grupp 42: EXTERN / TRIM PID
4201  |FORSTARKNING 0,1-100,0 0,1 1,0
4202  INTEGRATIONSTID 0,0 = EJ VALD, 0,1-3600,0 s 0,1s 60 s
4203  |DERIVERINGSTID 0,0-10,0 s 0,1s 0,0s
4204  |DERIVER-FILTER 0,0-10,0 s 0,1s 10s
4205 |REGL AVVIK INV 0 =NEJ, 1=JA 1 0 (NEJ)
4206 |[ENHET 0-127 1 4 (%)
4207  |SKALNING ENHET 0-4 1 1
4208 |0 % VARDE Mattenhet och skala definieras av par |- 0,0 %
4206 och 4207
4209 100 % VARDE Mattenhet och skala definieras av par |- 100,0 %
4206 och 4207
4210 |BORVARDE VAL 0-2, 8-17, 19-20 1 1 (A1) v
4211 INTERNT BORVARDE Mattenhet och skala definieras av par |- 40,0 %
4206 och 4207
4212 [BORVARDE MIN -500,0-500,0 % 0,1 % 0,0 %
4213 |BORVARDE MAX -500,0-500,0 % 0,1 % 100,0 %
4214 VAL AV ARVARDE 1-13 1 1 (ARV1)
4215  |FLODESKONSTANT 0,000 = EJ VALD, -32,768-32,767 0,001 0,000 (EJ VALD)
4216  |ARVARDE 1 INGANG 1-7 1 2 (AI12) v
4217  |ARVARDE 2 INGANG 1-7 1 2 (AI12) v
4218  |ARVARDE 1 MIN -1000-1000 % 1% 0 %
4219  |ARVARDE 1 MAX -1000-1000 % 1% 100 %
4220  |ARVARDE 2 MIN -1000-1000 % 1% 0 %
4221  |ARVARDE 2 MAX -1000-1000 % 1% 100 %
4228  |AKTIVERA EXT PID -6—12 1 0 (EJ VALD)
4229 |OFFSET 0,0-100,0 % 0,1 % 0,0 %
4230 [TRIM VAL 0 = EJ VALD, 1 = PROPORTIONELL, 1 0 (EJ VALD)
3 = DIREKT
4231  [TRIM SKALNING -100,0-100,0 % 0,1 % 0,0 %
4232 |ANDRING AV KALLA 1 = PID2BORY, 2 = PID2STYRSIGN 1 1 (PID2BORV)
Grupp 50: PULSGIVARMODUL
5001 |PULSANTAL 50-16384 1 1024 v
5002 |AKTIVERA PULSGIV 0 = FRAN, 1 =TILL 1 0 (FRAN) v
5003  |PULSGIVARFEL 1 = FEL, 2 = VARNING 1 1 (FEL) v
5010  |AKTIVERA Z-PULS 0 = FRAN, 1 =TILL 1 0 (FRAN) v
5011  |ATERSTALL POS 0 = FRAN, 1 =TILL 1 0 (FRAN)
Grupp 51: KOMM MODUL
5101 |FALTBUSS TYP - - 0 (EJ DEFINIERAD)
5102— |FALTBUSS PAR 2...26 |0-65535 1 (0]
5126
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Kod [Namn Omrade Upplosning [Standardvarde IAnv

5127  |FBA PAR UPPDAT 0 = KLAR, 1 = UPPDATERA 1 0 (KLAR)

5128 |CPI FIL FW REV 0-O0xFFFF (hex) 1 0

5129  |INSTALLN FIL ID 0-O0xFFFF (hex) 1 0

5130 |[INSTALLN FIL REV 0-OxFFFF (hex) 1

5131 |FBA STATUS 0-6 1 0 (IDLE)

5132 |FBA CPI FW REV 0-OxFFFF (hex) 1 0

5133  |FBA APPL FW REV 0-OxFFFF (hex) 1 0

Grupp 52: STANDARD MODBUS

5201  |STATIONS NR 1-247 1 1

5202 |OVERF HASTIGHET 9,6, 19,2, 38,4, 57,6, 115,2 kbits/s - 9,6 kbits/s

5203  |PARITET 0=8N1,1=8N2,2=8E1,3=801[1 0 (8 INGEN 1)

5204  |GODKANT MEDD 0-65535 1 -

5205 |PARITETSFEL 0-65535 1 -

5206  |FLANK FEL 0-65535 1 -

5207  |BUFFERT FEL 0-65535 1 -

5208 |CRC FEL 0-65535 1 -

Grupp 53: INBYGGD BUSKOMM

5301 |IFB PROTOKOLL ID 0-OxFFFF 1 0

5302 |IFB STATIONS NR 0-65535 1 1

5303 |IFB OVERF HAST 1,2,2,4,4,8,96, 19,2, 38,4,57,6,76,8 |- 9,6 kbits/s

kbits/s
5304 |IFB PARITET 0=8N1,1=8N2,2=8E1,3=801 0 (8 INGEN 1)
5305 |IFB KOMM PROFIL 0 = ABB DRIVES D, 1 = DCU PROFIL, 1 0 (ABB DRIVES D)
2 = ABB DRIVES F

5306 |IFB GODKANT MEDD 0-65535 1 0

5307 |IFB CRC FEL 0-65535 1 0

5308 |IFB UART FEL 0-65535 1 0

5309 |IFB STATUS 0-7 1 0 (IDLE)

5310 |IFB PAR 10 0-65535 1 0 (EJ VALD)

5311  |IFB PAR 11 0-65535 1 0 (EJ VALD)

5312 |IFB PAR 12 0-65535 1 0 (EJ VALD)

5313 |IFB PAR 13 0-65535 1 0 (EJ VALD)

5314 |IFB PAR 14 0-65535 1 0 (EJ VALD)

5315 |IFB PAR 15 0-65535 1 0 (EJ VALD)

5316 |IFB PAR 16 0-65535 1 0 (EJ VALD)

5317 |IFB PAR 17 0-65535 1 0 (EJ VALD)

5318 |IFB PAR 18 0-65535 1 0

5319 |IFB PAR 19 0-OxFFFF (hex) 1 0

5320 |IFB PAR 20 0-OxFFFF (hex) 1 0

Grupp 81: PFC-STYRNING

8103 |REFERENS STEG 1 0,0-100,0 % 0,1 % 0,0 %

8104 |REFERENS STEG 2 0,0-100,0 % 0,1 % 0,0 %

8105 |REFERENS STEG 3 0.0-100,0 % 0,1 % 0,0 %

8109  |STARTFREKVENS 1 0,0-500,0 Hz 0,1 Hz 02: 50,0 Hz /
U2: 0,0 Hz
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Kod |Namn Omrade Upplosning (Standardvarde Anv |S
8110  |STARTFREKVENS 2 0,0-500,0 Hz 0,1 Hz 02: 50,0 Hz /

U2: 0,0 Hz
8111  |STARTFREKVENS 3 0,0-500,0 Hz 0,1 Hz 02: 50,0 Hz /

U2: 0,0 Hz
8112  |LAG FREKVENS 1 0,0-500,0 Hz 0,1 Hz 02: 25,0 Hz/

U2: 30,0 Hz
8113  |LAG FREKVENS 2 0,0-500,0 Hz 0,1 Hz 02: 25,0 Hz /

U2: 30,0 Hz
8114  |LAG FREKVENS 3 0,0-500,0 Hz 0,1 Hz 02: 25,0 Hz/

U2: 30,0 Hz
8115  |HIMOT STARTFORD 0,0-3600,0 s 0,1s 50s
8116  |HIMOT STOPPFORD 0,0-3600,0 s 0,1s 30s
8117  |ANTAL HJALPMOT 0-4 1 1 v
8118  |AUTOVAXEL INTERV -0,1 = TESTLAGE, 0,0 =EJ VALD, 0,1-  [0,1h 0,0 h (EJ VALD) v

336 h
8119  |AUTOVAXEL NIVA 0,0-100,0 % 0,1 % 50 %
8120 |FORREGLINGAR 0-6 1 4 (D14) v
8121 |REG FORBIKOPPL 0 =NEJ, 1=JA 1 0 (NEJ)
8122 |PFC START FORDR 0,00-10,00 s 0,01s 0,50 s
8123 VAL AV PFC FUNK 0 = EJ VALD, 1 = AKTIV 1 0 (EJ VALD) v
8124  |ACC, STOPP HIMOT 0,0 = EJ VALD, 0,1-1800,0 s 0,1s 0,0 s (EJ VALD)
8125  |RET, START HIMOT 0,0 = EJ VALD, 0,1-1800,0 s 0,1s 0,0 s (EJ VALD)
8126  |TID FUNKTION 04 1 0 (EJ VALD)
8127 |MOTORER 1-7 1 2 v
8128  |[EKS STARTORDER 1 = JAMN D-TID, 2 = RELA ORDER 1 1 (JAMN D-TID) v
Grupp 98: OPTIONER
0802  [KOMM PROTOKOLL 0 = EJ VALD, 1 = STD MODBUS, ‘1 ‘0 (EJ VALD) ’ ‘/
4 = EXT FALTBUS
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Kompletta parameterbeskrivningar

Detta avsnitt beskriver arvardessignaler och parametrar for ACS550.

Grupp 99: START-UP DATA
| denna grupp ingar speciella startparametrar som behovs for att:
« stélla in frekvensomriktaren

* mata in motordata.

Kod

|Beskrivning

9901

SPRAK

Valjer sprak for mandverpanelens display. Det finns tva olika versioner av Avancerad mandverpanel, med olika
sprakuppsattningar. (Mandverpanel ACS-CP-L som stdder sprak 0, 2, 11-15 har integrerats i ACS-CP-A.)

Avancerad mandverpanel ACS-CP-A

0 = ENGLISH 1 = ENGLISH (AM) 2 = DEUTSCH 3 = ITALIANO 4 = ESPANOL
5 = PORTUGUES 6 = NEDERLANDS 7 = FRANGAIS 8 = DANSK 9 = suowmi
10 = SVENSKA 11 = RUSSKI 12 = POLSKI 13 = TURKCE 14 = CzZECH
15 = MAGYAR

Avancerad mandverpanel ACS-CP-D (Asien):
0 = ENGLISH 1 = KINESISKA 2 = KOREANSKA 3 = JAPANSKA

9902

TILLAMPN MAKRO

Val av tillampningsmakro. Tilldmpningsmakron ar kombinationer av parametervarden som konfigurerar ACS550 for
ett specifikt &andamal.

1 = ABB STANDARD 2 = PULSSTYRNING 3 = VAXLANDE 4 = MOTORPOT 5 = HAND/AUTO
6 = PID-REGL 7 = PFC-STYRNING 8 = MOMENT-REGL
0 = EGET 1 LADDA -1 = EGET 1 SPARA -2 = EGET 2 LADDA -3 = EGET 2 SPARA

-1 = EGET 1 SPARA, -3 = EGET 2 SPARA — Med dessa det gar att spara tva olika egna makron i frekvensomriktarens
permanenta minne, for senare anvandning. Varje eget makro innehaller parameterinstallningar, inklusive Grupp
99: START-UP DATA, och resultatet av identifieringskdrningen.

0 = EGET 1 LADDA, -2 = EGET 2 LADDA — Med dessa kan anvéandarmakron anropas fér anvandning.

9904

MOTOR STYRMETOD
Valjer motorstyrningsmetod.
1 = VARVTAL — sensorlds vektorreglering.
« Referens 1 &r varvtalsreferens i rpm.
« Referens 2 &r varvtalsreferens i % (100 % &r absolut maximalt varvtal, lika med parameter 2002 MAX VARVTAL,
eller 2001 MIN VARVTAL om absolutvérdet av min varvtal ar stérre &n max varvtal).
2 = MOMENT.
« Referens 1 &r varvtalsreferens i rpm.
« Referens 2 &r momentreferens i % (100 % ar nominellt moment.)
3 = SKALAR — skalér styrning.
« Referens 1 &r frekvensreferens i Hz.
« Referens 2 ar frekvensreferens i % (100 % ar absolut maximal frekvens, lika med parameter 2008 MAX FREKVENS,

eller 2007 MIN FREKVENS om absolutvardet av min varvtal &r stérre &n max varvtal).
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Kod

IBeskrivning

9905

MOTOR NOM SPANN

Definierar nominell motorspanning. L

« Maste vara lika med vardet pa motorns markskylt. Utgangsspéanning

« ACS550 kan inte mata motorn med en spanning som ar hogre an
matningsspanningen (natspanningen).

9906

MOTOR NOM STROM P 9905 — — — »
Definierar motorns méarkstrém. |
« Maste vara lika med vardet pa motorns markskylt. |
- Tilldtet omrade: 0,2-2,0 - I (dar lopg &r frekvensomriktarstrommen). | Utgangs-

9907

MOTOR NOM FREKV | frekvens

Definierar motorns nominella frekvens. P 9907 4

« Omrade: 10-500 Hz (typiskt 50 eller 60 Hz)

+ Definierar den frekvens vid vilken utspanningen ar lika med MOTOR NOM
SPANN.

« Faltférsvagningspunkt = Nom frekv - matningsspanning / Motor nom spann

9908

MOTOR NOM VARVT

Definierar motorns mérkvarvtal.
« Maste vara lika med vardet pa motorns markskylt.

9909

MOTOR NOM EFFEKT

Definierar motorns mérkeffekt.
« Maste vara lika med vardet pa motorns markskylt.

9910

MOTOR IDENTIFIER

Denna parameter styr motorns sjélvkalibreringsprocess, vilken benamns "identifieringskérning”. Under denna

process matar frekvensomriktaren motorn (motorn roterar) i syfte att identifera dess egenskaper. Darefter optimerar

den regleringen genom att skapa en motormodell. En motoridentifieringskérning ar sarskilt effektiv nar:

+ vektorstyrning anvands [parameter 9904 = 1 (VARVTAL) eller 2 (MOMENT)], och/eller

+ motorn arbetar vid ett varvtal nara noll, och/eller

« driften kraver ett viidmomentomrade som ligger ovanfér motorns nominella vridmoment, dver ett brett
varvtalsomrade och utan nagon uppmatt varvtalsaterkoppling, dvs utan pulsgivare.

0 = AV/IDMAGN — ID-kérning utfors ej. Identifieringsmagnetisering utférs, beroende pa instéllningarna av parametrarna
9904 and 2101 settings. Vid identifieringsmagnetisering beraknas motormodellen vid forsta starten genom att
motorn magnetiseras under 10 till 15 s vid nollvarvtal (motorn roterar inte). Modellen beraknas om efter varje
motorparameterférandring.

» Parameter 9904 = 1 (VARVTAL) eller 2 (MOMENT): Identifieringsmagnetisering utfors.

» Parameter 9904 = 3 (SKALAR) och parameter 2701 = 3 ((FLYGANDE) eller 5 (FLYG+MFORST):
Identifieringsmagnetisering utfors.

» Parameter 9904 = 3 (SKALAR) och parameter 2701 har annat varde an 3 ((FLYGANDE) eller 5 (FLYG+MFORST):
Identifieringsmagnetisering utfors inte.

1 = PA — Aktiverar identifieringskérning, varvid motorn kommer att rotera, vid nasta startkommando. Efter avslutad

identifieringskdrning andras vardet automatiskt till 0.

Obs: Motorn maste frikopplas fran den drivna utrustningen.

Obs: Om motorparametrar byts ut efter ID-kérningen, upprepa ID-kdrningen.
VARNING! Motorn kommer att accelereras till ca 50-80 % av sitt markvarvtal under ID-kérningen. Under
ID-kdrningen roterar motorn i framriktningen.
Kontrollera att motorn kan koras utan risk innan ID-kérningen pabérjas!

Se aven Att utféra en ID-k6rning pa sidan 69.
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Grupp 01: DRIFTVARDEN
Denna grupp innehaller driftvarden for frekvensomriktaren, inklusive matvarden.
Frekvensomriktaren faststaller &rvarden utgaende fran matningar eller berékningar.
Anvandaren kan inte andra dessa varden.
Kod [Beskrivning
0101 VARVTAL & RIKTN
Motorns beraknade varvtal (rpm) med tecken. Absolutvardet av 0101 VARVTAL & RIKTN &r samma som vardet pa 0102
\VARVTAL.
- Vardet pa 0101 VARVTAL & RIKTN &r positivt om motorn roterar framat.
- Vardet pa 0101 VARVTAL & RIKTN ar negativt om motorn roterar bakat.
0102 VARVTAL
Motorns beréknade varvtal (rpm). (Parameter 0102 eller 0103 visas som grundvéarde pa displayen i Man&verlage.)
0103 [UTFREKVENS
Utfrekvensen till motorn (Hz). (Parameter 0102 eller 0103 visas som grundvarde pa displayen i Mandéverlage.)
0104 [STROM
Visar motorstrommen som matts av ACS550. (Visas som grundvarde pa displayen i Mandverlage.)
0105 IMOMENT
Utgangsmoment. Beraknat vridmoment pa motoraxeln i % av markmomentet. (Visas som grundvarde pa displayen i
Manoverlage.)
0106 |[EFFEKT
Uppmatt motoreffekt i kKW.
0107 |DC SPANNING
DC-mellanledets spanning i V DC, som uppmatts av ACS550.
0109 [UTSPANNING
Den till motorn utmatade spanningen.
0110 |ACS550 TEMP
‘Temperaturen hos frekvensomriktarens effekttransistorer i grader C.
0111 |[EXTERN REF 1
Extern referens, REF1, i rpm eller Hz — enheten bestdms av parameter 9904.
0112 |[EXTERN REF 2
Extern referens, REF2, i %.
0113 |STYRPLATS
Aktiv styrplats. Alternativen ar:
0 = LOKAL
1=EexT1
2 = EXT2
0114 |DRIFTTID
Frekvensomriktarens ackumulerade drifttid i timmar (h).
-+ Kan aterstéllas genom tryckning av upp- och nertangenterna samtidigt nar mandéverpanelen ar i Parameterlage.
0115 [kWh-RAKNARE
Frekvensomriktarens ackumulerade energiférbrukning i kilowattimmar.
-+ Kan aterstéllas genom tryckning av upp- och nertangenterna samtidigt nar mandéverpanelen ar i Parameterlage.
0116 |APPL BLOCK UTG
Tillampningsblockets utsignal. Varde fran antingen:
» PFC-styrning, om PFC-styrning ar aktiv, eller
» Parameter 0112 EXTERN REF 2.
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Kod

Beskrivning

0118

DI 1-3 STATUS

Status for de tre digitala ingangarna. / /7 /

- Status visas som en binar siffra.

+ 1 visar att ingangen ar aktiv. l Ll /

« 0 visar att ingangen inte ar aktiv.

0119

DI 4-6 STATUS DI 1 DI2 DI3

Status for de tre digitala ingangarna.
+ Se parameter 0118 DI1-3 STATUS.

0120

IANALOG INGANG 1
Relativt varde for analog ingang 1i %.

0121

IANALOG INGANG 2
Relativt varde fér analog ingang 2 i %.

0122

RELA 1-3 STATUS

Status for de tre relautgangarna.
- 1 visar att relaet drar.
+ 0 visar att relaet ar spanningslost.

[

0123

[
/
RELA 4-6 STATUS RELA 1 STATUS —l

Status for de tre relautgangarna. RELA 2 STATUS
- Se parameter 0122. RELA 3 STATUS

0124

IANALOG UTGANG 1
\Vardet pa analog utgang 1 i milliampere.

0125

IANALOG UTGANG 2
\Vardet pa analog utgang 2 i milliampere.

0126

PID 1 UTSIGNAL
Utsignal fran PID-regulator 1i %.

0127

PID 2 UTSIGNAL
Utsignal fran PID-regulator 2 i %.

0128

PID 1 BORVARDE

Borvardessignalen PID 1 till regulatorn.
« Mattenheter och skala definieras av PID-parametrar.

0129

PID 2 BORVARDE

Borvardessignalen PID 2 till regulatorn.
« Mattenheter och skala definieras av PID-parametrar.

0130

PID 1 ARVARDE

Aterkopplingssignalen PID 1 till regulatorn.
+ Mattenheter och skala definieras av PID-parametrar.

0131

PID 2 ARVARDE

Aterkopplingssignalen PID 2 till regulatorn.
« Mattenheter och skala definieras av PID-parametrar.

0132

REGLERAVVIK 1

Skillnaden mellan borvardet PID 1 till regulatorn och &rvardet.
« Mattenheter och skala definieras av PID-parametrar.

0133

REGLERAVVIK 2

Skillnaden mellan borvardet PID 2 till regulatorn och arvardet.
« Mattenheter och skala definieras av PID-parametrar.

0134

RE 1-6 STATUS

Via seriekommunikation skrivbar dataarea.
* Anvands for relastyrning.

* Se parameter 1401.

0135

SER LANK DATA 1
Via seriekommunikation skrivbar dataarea.
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Kod |Beskrivning
0136 [SER LANK DATA 2
Via seriekommunikation skrivbar dataarea.
0137 |PROCESS VAR 1
Processvariabel 1
- Definierad av parametrar i Grupp 34: PROCESSVARIABLER.
0138 [PROCESS VAR 2
Processvariabel 2
» Definierad av parametrar i Grupp 34: PROCESSVARIABLER.
0139 [PROCESS VAR 3
Processvariabel 3
- Definierad av parametrar i Grupp 34: PROCESSVARIABLER.
0140 DRIFTTID
Frekvensomriktarens ackumulerade drifttid i tusental timmar (kh).
- Kan inte aterstallas.
0141 [MWh RAKNARE
Frekvensomriktarens ackumulerade energiférbrukning i megawattimmar.
- Kan inte aterstallas.
0142 VARVTALSRAKNARE
Motorns ackumulerade antal vary, i miljoner varv.
- Kan aterstallas genom tryckning av upp- och nedtangenterna samtidigt nar mandverpanelen ar i Parameterlage.
0143 |DRIFTTID HOG
Frekvensomriktarens ackumulerade tid med spanningsmatning, i dagar.
- Kan inte aterstéllas.
0144 |DRIFTTID LAG
Frekvensomriktarens ackumulerade tid med spanningsmatning, i 2-sekundersperioder (30 perioder = 60 sekunder).
- Visas i formatet hh.mm.ss.
- Kan inte aterstéllas.
0145 IMOTORTEMPERATUR
Motortemperatur i grader Celsius / PTC-resistans i ohm.
- Aktuellt endast om motortemperaturgivare ar installerad.
» Se parameter 3501.
0146 IMEKANISK POS
Definierar motoraxelns vinkelposition med uppldsningen 0,01° (32 768 skalstreck for 360°). Positionen definieras
som 0 vid spanningstillslag.
Under drift kan nollposition stéllas in genom:
» en Z-pulssignal, om parameter 5010 AKTIVERA Z-PULS = 1 (TILL)
» parameter 5011 ATERSTALL POS, om parameter 5010 AKTIVERA Z-PULS = 2 (FRAN)
- varje statusandring av parameter 5002 AKTIVERA PULSGIV.
0147 IMEKANISKT VARVT
Ett heltal med tecken som anger antalet fullstdndiga varv hos motoraxeln. Vardet:
» Okar nar parameter 0146 MEKANISK POS andras fran 32 767 till 0
» minskar nar parameter 0146 MEKANISK POS andras fran O till 32 767.
0148 |Z-PULS SPARAD
DETEKTOR FOR PULSGIVARENS NOLLPULS. Nar en nollpuls definierar axelns nollposition maste axeln passera
nollpositionen for att trigga en nollpuls. Till dess ar axellaget okant (frekvensomriktaren definierar axellaget vid
spanningstillslag som noll). Denna parameter indikerar nar parameter 0146 MEKANISK POS ar giltig. Parametern bérjar
med 0 = EJ SPARAD vid spanningssattning och andras till 1 = SPARAD endast om:
» parameter 5010 AKTIVERA Z-PULS = 1 (TILL) och
- en nollpuls fran pulsgivaren har detekterats.
0150 STYRKORT TEMP
Temperatur hos frekvensomriktarens styrkort i grader Celsius.
Obs: Vissa frekvensomriktare har ett styrkort (OMIO) som inte stdder denna funktion. Dessa frekvensomriktare visar
alltid konstantvardet 25,0 °C.
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Kod IBeskrivning

0151 |INDATA KWH (R)
Beraknad faktisk inkommande energi i kWh.

0152 |INDATA MWH
Beraknad faktisk inkommande energi i MWh.

0158 |PID COMM DATA 1

Data som tagits emot fran faltbuss for PID-reglering (PID1 och PID2).

0159 |PID COMM DATA 2

Data som tagits emot fran faltbuss for PID-reglering (PID1 och PID2).
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Grupp 03: FALTBUSOVERVAKNING
Denna grupp 6vervakar faltbusskommunikationen.
Kod |Beskrivning
0301 |HUVUDSTYRORD 1
End__ast lasbar kogia av Féltppsstxrord 1.] | Bit# 0301, HUVUDSTYRORD 1 0302, HUVUDSTYRORD 2
- Faltbusstyrord ar Qet primara sattet att 0 |sTOPP FBLOKAL_
styra frekvensomriktaren fran en
faltbussadministratér. Kommandot 1 [START FBLOKAL_REF
bestar av 2 styrord. Bitkodade 2 |BACK START FORREGLA
instruktioner i styrorden later —
frekvensomriktaren véxla status. 3 |LOKAL START_FORREGL2
- For att styra frekvensomriktaren med 4 |ATERSTALLNING Reserverad
hjalp av styrord maste en extern
styrplats (ExT1 eller EXT2) vara aktiv 5 [EXT2 _ Reserverad
och satt till KoMM. (Se parametrarna 6 |DRIFTFORREGLING Reserverad
RAOOT_Och 100|2-) car ordet i 7 |RAMPSTP_NORM Reserverad
+ Mandverpanelen visar ordet i -
hexadecimalt format. Till exempel, bit 8 |RAMPSTP_NOD Reserverad
0 med bara nollor och en etta visas 9 |[STOPP_UTRULLN Reserverad
som OOOj. Bit 15 med bara nollor och 10 |RAMP 2 Reserverad
en etta visas som 8000.
0302 IHUVUDSTYRORD 2 11 |RAMP_UTG_0 REF_KONST
Endast lasbar kopia av Faltbusstyrord 2. 12 |RAMP_FRYST REF_MEDEL
-+ Se parameter 0301. 13 |RAMPGEN_ING_0 BUSS_AKTIV
14 |L_STYRN_LAST B_DRIFTFORREGL
15 |MOMENTGR2 STOPP_FORREGL
0303 |HUVUDSTATUSORD 1
Endast lasbar kopia av Statusord 1. Bit # 0303, HUVUDSTATUSORD 1 0304, HUVUDSTATUSORD 2
. Frekv(lensomril?tareln skickar 0 IDRIFTKLAR VARNING
statusinformation till
faltbusstyrenheten. Status bestar av 1 |AKTIVERAD OBSERVERA
f/lsta_!usord- e vi et 2 [STARTAD ROTRIKTN_LAST
+ Mandverpanelen visar ordet i
hexadecimalt format. Till exempel, bit 3 |PRIFT L_STYRN_LAST
0 med bara nollor och en etta visas 4  INOLLVARV VEKTOR_REGL
som OOOj. Bit 15 med bara nollor och 5 |IACCELERERAR Reserverad
en etta visas som 8000.
0304 IHUVUDSTATUSORD 2 6 RI?TARDERAR Reserverad
Endast lasbar kopia av Statusord 2. 7 |BORV UPPNATT CPY_CTL
» Se parameter 0303. 8 |GRANS CPY_REF1
9 |OVERVAKNING CPY_REF2
10 |[INV_BORVARDE KOP_STYRORD
11 [INV_ARVARDE REF1_BEG
12 |PANEL LOKAL REF2_BEG
13 |FB LOKAL REF2EXT_BEG
14 |EXT2_AKTIV STARTFORR_BEG
15 |FEL STARTFORR_BR
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Kod [Beskrivning
0305 |FELORD 1
Endast lasbar kopia av Felord 1. Bit # 0305, FELORD 1 0306, FELORD 2 0307, FELORD 3
. N‘ar"ett fe! ar ak.lIVt satts motsvarande 0 |®OVERSTROM Foraldrad FB 1
bit for aktivt fel i felorden. _ _
- Varje fel har en specifikt tilldelad bit i 1 |OVERSPANNING [TERMISKT FEL IFB 2
gﬂ fgkilf,di \ sidan 27416 2 |OMR GVERTEMP |[INT KOMM FEL IFB 3
e onsa pa saan 274 ioren 3 |KORTSLUTNING |INT LAG SPAN  |OFORENLIG
beskrivning av felen. MIUKY
+ Mandverpanelen visar ordet i _ _ Ju
hexadecimalt format. Till exempel, bit 4 |Reserverad STROM MATN EGEN LASTKURVA
0 med bara nollor och en etta visas X
som 0001. Bit 15 med bara nollor och 5 |UNDERSPANN FASFEL INKOM Reserverad
en etta visas som 8000. 6 |Al1 FEL PULSG FEL Reserverad
0306 |FELORD 2 7 |AI2 FEL OVER HAST Reserverad
Endast lasbar kopia av Felord 2. 8 |[MOTOR OVERLAST |Reserverad Reserverad
* Se parameter 0305. 9 |PANEL FEL FRO NR FEL Reserverad
0307 EEL-OT:? 3b conia o Felord 3 10 |ID KORFEL KONFIG FIL Systemfel
ndast lasbar kopia av Felord 3.
. Se parameter 0305. 11 |MOT FASTLAST SERIELL 1 FEL Systemfel
12 |OTEMP STYRK IFB KONF FIL Systemfel
13 |EXTERNT FEL1 TVINGAD UTL Systemfel
14 |EXTERNT FEL2 FASFEL MOTOR Systemfel
15 [JORDFEL UTG UTG KABLAGE Parameterinstall-
ningsfel
0308 |LARMORD 1
. Nért ett '3”‘; él")_?'?.m ?(éti'tts o Bit # 0308, LARMORD 1 0309, LARMORD 2
farmorden. o nat 0 |GVERSTROM Reserverad
» Varje varning har en specifikt tilldelad 1 |OVERSPANNING PID SOVFUNKTION AKTIV
bit inom larmorden. % =
- Bitarna forblir satta tills hela larmordet 2 |UNDERSPANNING ID KORNING
aterstélls. (Aterstalining sker genom 3 |ROTATIONSRIKTNING LAST [Reserverad
att man skriver noll till ordet.) 4 |I/O KOMMUNIKATIONSFEL [STARTBLOCKERING 1
» Mandéverpanelen visar ordet i SAKNAS
hexadecimalt format. Till exempel, bit
0 med bara nollor och en etta visas 5 |ANALOG INGANG 1 STARTBLOCKERING 2
som 0001. Bit 15 med bara nollor och SéKNAS
en etta visas som 8000. 6 |ANALOG INGANG 2 NODSTOP AKTIV
0309 |LARMORD 2 7 |PANELBORTFALL PULSGIVARMODUL FEL
Se parameter 0308. 8 |OVERTEMP OMRIKTARE  |[FORSTA START
9 |MOTOR OVERLAST Reserverad
10 |Reserverad EGEN LASTKURVA
11 [MOTOR FASTLAST STARTFORDROJNING
12 |AUTOMATISK ATERSTART |Reserverad
13 |AUTOMATISKT BYTE Reserverad
14 |PFCLAS Reserverad
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Grupp 04: FELHISTORIK

| denna grupp lagras naraliggande historik for fel som rapporterats av
frekvensomriktaren.

Kod

|Beskrivning

0401

SENASTE FEL

0 — Rensa felhistorik (pa panelen = INGEN REGISTRERING).

n = Felkod for senast registrerat fel. Felkoden visas som ett namn. Se Fellista pa sidan 274 for felkoder och namn.
Felnamnen som visas for denna parameter kan vara kortare an motsvarande namn i fellistan, som visar namnen
sa som de visas pa displayen.

0402

SENAST FEL DATUM

Datum da det senaste felet intraffade. Antingen som:

- Ett datum — om realtidsklockan fungerar korrekt.

- Antalet dagar efter spanningstillslag — om realtidsklockan inte anvands eller inte har stallts in.

0403

SENAST FEL TID

Tiden da det senaste felet intraffade. Antingen som:

- Realtid, i format hh:mm:ss — om realtidsklockan fungerar korrekt.

- Tiden som gatt sedan spanningstillslag (minus hela dagar som rapporteras i 0402), i format hh:mm:ss — om
realtidsklockan inte anvéands eller inte har stéllts in.

- Format pa Basmandverpanel: Tiden sedan spanningstillslag i 2-sekundersperioder (minus hela dagar som
rapporteras i 0402). 30 perioder = 60 sekunder. T ex motsvarar vardet 514 17 minuter och 8 sekunder (= 514/30).

0404

VARVTAL VID FEL
Motorvarvtalet (rpm) vid tiden da det senaste felet intraffade.

0405

FREKVENS VID FEL
Frekvensen (Hz) vid tiden da det senaste felet intraffade.

0406

SPANNING VID FEL
DC-mellanledets spanning (V) vid tiden da det senaste felet intraffade.

0407

STROM VID FEL
Motorstrommen (A) vid tiden da det senaste felet intraffade.

0408

MOMENT VID FEL
Motormomentet (%) vid tiden da det senaste felet intraffade.

0409

STATUS VID FEL
Frekvensomriktarens status (hexadecimalt kodord) vid tiden da det senaste felet intréffade.

0410

DI 1-3 VID FEL
Status for digitala ingangar 1-3 vid tiden da det senaste felet intraffade.

0411

DI 4-6 VID FEL
Status for digitala ingangar 4—6 vid tiden da det senaste felet intraffade.

0412

FOREGAENDE FEL 1
Felkod fér nast senaste fel. Endast lasbar.

0413

FOREGAENDE FEL 2
Felkod for tredje senaste fel. Endast lasbar.
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Grupp 10: STYRINGANGAR
Denna grupp:

+ definierar externa kallor (EXT1, och ExT2) for kommandon som tillater start, stopp
och rotationsriktningsvaxling

+ laser rotationsriktningen eller tillater vaxling.

For att valja mellan de bada externa styrplatserna, anvand néasta grupp (parameter
1102).

Kod [Beskrivning
1001 |[EXT1 STYRNING
Definierar Extern styrplats 1 (ExT1) — konfigurering av start-, stopp- och rotationsriktningsstyrning.
0 = EJ VALD — Ingen extern kommandokalla for start, stopp och rotationsriktning.
1 =DI1 — Tvatrads start/stop.
« Start/stopp via digital ingang pi1 (DI1 sluten = Start; i1 6ppen = Stopp).
» Parameter 1003 definierar riktningen. Val av 1003 = 3 (VALD) ar ekvivalent med 1003 = 1 (FRAM).
2 = DI1,2 - Tvatrads start/stopp, riktning.
« Start/stopp via digital ingang pI1 (DI1 sluten = Start; i1 6ppen = Stopp).
« Rotationsriktningsstyrning [kraver parameter 1003 = 3 (VALD)] via digital ingang D12
(D12 sluten = Bakat; 6ppen = Framat).
3 = DI1P, 2P — Tretrads start/stopp.
« Start/stopp-kommandon genom tryckning av aterfijadrande tryckknappar (P star for "puls”).
« Start med en normalt 6ppen tryckknapp, ansluten till digital ingang DI1. For att starta frekvensomriktaren maste
digital ingang DI2 aktiveras fore pulsen i DI1.
« Parallellkoppla flera startknappar.
« Stopp med en normalt sluten tryckknapp, ansluten till digital ingang Di2.
« Seriekoppla flera stoppknappar.
» Parameter 1003 definierar riktningen. Val av 1003 = 3 (VALD) ar ekvivalent med 1003 = 1 (FRAM).
4 = DI1P, 2P, 3 — Tretrads start/stopp- och rotationsriktning.
« Start/stopp-kommandon genom tryckning av aterfijadrande tryckknappar, sa som beskrivs for DI1P, 2P.
« Rotationsriktningsstyrning [kraver parameter 1003 = 3 (VALD)] via digital ingang DI3
(D13 sluten = Bakat; 6ppen = Framat).
5 = DI1P, 2P, 3P — Start framat, Start bakat och Stopp.
« Start- och rotationsriktningskommandon ges samtidigt med tva aterfjadrande tryckknappar (P star for "puls”).
» Kommandot Start framat ges via en normalt ppen tryckknapp, ansluten till digital ingang DI1. For att starta
frekvensomriktaren maste digital ingang DI3 aktiveras fore pulsen i DI1.
» Kommandot Start bakat ges via en slutande tryckknapp, ansluten till digital ingang DI2. For att starta
frekvensomriktaren maste digital ingang DI3 aktiveras under pulsen i DI2.
« Parallellkoppla flera startknappar.
« Stopp med en brytande tryckknapp, ansluten till digital ingang DI3.
« Seriekoppla flera stoppknappar.
« Kraver att parameter 1003 = 3 (VALD).
6 = DI6 — Tvatrads start/stop.
« Start/stopp via digital ingang DI6 (DI6 sluten = Start; DI6 6ppen = Stopp).
» Parameter 1003 definierar riktningen. Val av 1003 = 3 (VALD) ar ekvivalent med 1003 = 1 (FRAM).
7 = DI6,5 - Tvatrads start/stopp/riktning.
« Start/stopp via digital ingang DI6 (DI6 sluten = Start; DI6 6ppen = Stopp).
* Rotationsriktningsstyrning [kraver parameter 1003 = 3 (VALD)] via digital ingang DI5.
(D15 sluten = Bakat; 6ppen = Framat).
8 = PANEL — Mandverpanel.
« Start/stopp och rotationsriktningsstyrning via mandéverpanelen nar ExT1 ar aktiv.
« Rotationsriktningsstyrning kraver att parameter 1003 = 3 (VALD).
9 = DI1F, 2R — Start/stopp/rotationsriktningsstyrning via kombinationer av DI1 och DI2.
« Start framat = DI1 sluten och DI2 6ppen.
« Start bakat = DI1 6ppen och DI2 sluten.
« Stopp = bade DI1 och DI2 slutna, eller bada 6ppna.
« Kraver att parameter 1003 = 3 (VALD).
10 = comm — Tilldelar faltbusstyrordet som kalla for start/stopp och rotationsriktningsstyrning.
« Bitarna 0, 1, 2 i Styrord 1 (parameter 0301) aktiverar start/stopp- och rotationsriktningskommandon.
« Se faltbussens anvandarhandledning fér narmare instruktioner.
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Kod

Beskrivning

11 =TID FUNK 1. — Tilldelar Start/stopp-styrning till Tid funk 1 (tidsfunktion aktiverad = START; tidsfunktion inaktiverad =
STOPP). Se Grupp 36: TIDUR FUNKTION.
12-14 = TID FUNK 2—4 — Tilldelar Start/Stop-styrning till tidsfunktionerna 2—4. Se TID FUNK 1 ovan.

1002

EXT2 STYRNING

Definierar Extern styrplats 2 (ExT2) — konfigurering av start-, stopp- och rotationsriktningsstyrning.
» Se parameter 1001 EXT1 STYRNING ovan.

1003

ROTATIONSRIKTN

Definierar styrningen av motorns rotationsriktning.

1 = FRAM — Rotation endast framat.

2 = BACK — Rotation endast bakat

3 = VALD — Rotationsriktningen kan vaxlas pa kommando.

1004

JOGGNING VAL

Definierar signalen som aktiverar ryckfunktionen. Ryckfunktionen anvander Konstant varvtal 7 (parameter 1208) som

varvtalsreferens och ramppar 2 (parametrarna 2205 och 2206) for acceleration och retardation. Nar signalen for

ryckaktivering gar forlorad tillampar frekvensomriktaren stopp langs ramp for att retardera till nollvarvtal, &ven om

utrullning anvands i normal drift (parameter 2102). Ryckstatus kan parametersattas till relautgangar

(parameter 1401). Ryckstatus framgar aven av DCU-profilstatus, bit 21.

0 = EJ VALD — Inaktiverar ryckfunktionen.

1 = DI1 — Aktiverar ryckfunktion utgaende fran status hos DI1 (DI1 aktiverad = ryckfunktion aktiv; DI1 inaktiverad =
ryckfunktion inaktiv).

2—-6 = DI2-DI6 — Aktiverar ryckfunktion baserat pa status hos den valda digitala ingangen. SeDi1 ovan.

-1 = DI1(INV) — Aktiverar ryckfunktion utgaende fran status hos DI1 (DI1 aktiverad = ryckfunktion inaktiv; DI1
inaktiverad = ryckfunktion aktiv).

-2...-6 = DI2(INV)-DI6(INV) — Aktiverar ryckfunktion baserat pa status hos den valda digitala ingangen. Se DI1(INV)
ovan.
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Grupp 11: VAL AV REFERENS
Denna grupp definierar:
* hur frekvensomriktaren valjer mellan styrkallor

* egenskaper och kéllor fér REF1 och REF2.

Kod [Beskrivning

1101 |REF FRAN PANEL

\Val av referens vid lokal styrning.

1 = REF1 (Hz/rpm) — Referenstypen beror pa parameter 9904 MOTOR STYRMETOD.
« Varvtalsreferens (rpm) om 9904 = 1 (VARVTAL) eller 2 (MOMENT).
« Frekvensreferens (Hz) om 9904 = 3 (SKALAR).

2 = REF2(%)

1102 VAL EXT1/EXT2

Definierar kallan for val mellan de bada externa styrplatserna ExT1 eller EXT2. Definierar alltsa kallan for signalerna
start/stopp/rotationsriktning samt referenssignaler.
0 = EXT1 — Val av extern styrplats 1 (EXT1).
» Se parameter 1001 EXT 1 STYRNING for EXT1-definitionerna av styringangar.
« Se parameter 1103 VAL EXT REF1 for EXT1-referensdefinitioner.
1 =DI1 - Tilldelar styrningen till EXT1 eller EXT2 beroende pa status hos DI1 (DI1 sluten = EXT2; DI1 Oppen = EXT1).
2...6 = DI2-DI6 — Tilldelar styrningen till EXT1 eller EXT2 beroende pa status hos vald digital ingang. Se DI1 ovan.
7 = EXT2 — Véljer extern styrplats 2 (EXT2).
» Se parameter 1002 EXT2 STYRNING for EXT2-definitionerna av styringangar.
» Se parameter 1106 VAL EXT REF2 for EXT2-referensdefinitioner.
8 = comMm — Tilldelar styrningen av frekvensomriktaren till extern styrplats EXT1 eller EXT2 utgaende fran faltbussens
styrord.
« Bit 5 i Styrord 1 (parameter 0301) definierar aktiv extern styrplats (ExT1 eller EXT2).
« Se faltbussens anvandarhandledning fér narmare instruktioner.
9 = TID FUNK 1 — Tilldelar styrningen till EXT1 eller EXT2 utgaende fran status hos tidsfunktioner (tidsfunktion aktiverad
= EXT2; tidsfunktion inaktiverad = ExT1). Se Grupp 36: TIDUR FUNKTION.
10...12 = TID FUNK 2—4 — Tilldelar styrningen till EXT1 eller EXT2 beroende pa status hos tiduret. Se TID FUNK 1 ovan.
-1 = DI1 (INV) — Tilldelar styrningen till EXT1 eller EXT2 beroende pa status hos DI1 (DI1 sluten = EXT1; DI1 6ppen =
EXT2).

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Tilldelar styrningen till EXT1 eller EXT2 beroende pa status hos vald digital ingang. Se
DI1(INV) ovan.

1103 |VAL EXT REF1

\Val av signalkalla for Extern referens 1: REF1. EXT REF 1 MAX

0 = PANEL — Definierar panelenheten som referenskalla.

1 = A1 — Definierar analog ingang 1 (AI1) som referenskalla.

2 = AI2 — Definierar analog ingang 2 (A12) som referenskalla. EXT REF 1 MIN
3 = AI1/J0YST — Definierar analog ingang 1 (A1), konfigurerad
for joystickdrift, som referenskalla. - EXT REF 1 MIN
« Minsta insignalen styr drivsystemet med maximal
referens i backriktningen. Definition av minimum med
parameter 1104. - EXT REF 1 MAX
« Storsta insignalen styr drivsystemet med maximal 2V /4 mA
referens i framriktningen. Definition av maximum med 0V/0mA
parameter 1105. EXT REF 1 MIN
« Kraver att parameter 1003 = 3 (VALD).
VARNING! Eftersom den lagre delen av - EXT REF 1 MIN

referensomradet medfor full drift i backriktning,
anvand inte 0 V som nedre grans for
referensomradet. Detta skulle innebéra att om
styrsignalen gar forlorad (en 0 V-ingang) blir resultatet full drift i backriktning. Anvand i stallet foljande
installning, sa att bortfall av analoga ingangar genererar ett fel som stoppar frekvensomriktaren:

« Satt parameter 1301 MINIMUM AI1 (1304 MINIMUM Al 2) till 20 % (2 V eller 4 mA).

« Satt parameter 3021 A1 FELNIVA till ett varde pa 5 % eller hogre.

« Satt parameter 3001 AI<MIN FUNKTION till 1 (FEL).

4 = AI2/JoysT — Definierar analog ingang 2 (A12), konfigurerad for joystickdrift, som referenskalla.

» Se ovan (AI1/JoysT) for beskrivning.

Hysteres 4 % av fullt skalutslag
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Kod

Beskrivning

5 = DI3U,4D(R) — Definierar digitala ingangar som varvtalsreferenskalla (motorpotentiometerstyrning).

« Digital ingang DI13 6kar hastigheten (u star for "up”).

« Digital ingang Di4 minskar hastigheten (D star for "down”).

« Ett stoppkommando aterstaller vardet till noll (R star for "reset”).

« Parameter 2205 ACCEL TID 2 styr referenssignalens férandringshastighet.

6 = DI3U,4D — Som ovan (DI3U,4D(R)), utom att:

« Ett stoppkommando aterstéller inte referensen till noll. Referensvardet lagras.

« Nar frekvensomriktaren aterstartas accelererar motorn (med vald acceleration) till lagrat referensvarde.

7 = DI5U,6D — Som ovan (DI3U,4D), utom att DI5 och DI6 ar de digitala ingangar som anvands.

8 = comMm — Definierar faltbussen som referenskalla.

9 = comm+AI1 — Definierar en kombination av faltbuss och analog ingang 1 (AI1) som referenskalla. Se Analoga

ingangar, referenskorrigering nedan.

10 = comm*AI1 — Definierar en kombination av féltbuss och analog ingang 1 (AI1) som referenskalla. Se Analoga

ingangar, referenskorrigering nedan.

11 = DI3U, 4D(RNC) — Samma som DI3U,4D(R) ovan, utom att:

« Andring av styrkalla (ExT1 till EXT2, EXT2 till EXT1, LOC till REM) kopierar inte referensvardet.

12 = pI3u, 4D(NC) — Samma som DI3U,4D ovan, utom att:

« Andring av styrkalla (ExT1 till EXT2, EXT2 till EXT1, LOC till REM) kopierar inte referensvardet.

13 = DI5U,6D(NC) — Samma sombI5U,6D ovan, utom att:
« Andring av styrkalla (ExT1 till EXT2, EXT2 till EXT1, LOC till REM) kopierar inte referensvardet.

14 = AI1+A12 — Definierar en kombination av analog ingang 1 (A1) och analog ingang 2 (A12) som referenskalla. Se
Analoga ingangar, referenskorrigering nedan.

15 = AI1+A12 — Definierar en kombination av analog ingang 1 (A1) och analog ingang 2 (A12) som referenskalla. Se
Analoga ingangar, referenskorrigering nedan.

16 = AI1-A12 — Definierar en kombination av analog ingang 1 (AI1) och analog ingang 2 (AI2) som referenskalla. Se
Analoga ingangar, referenskorrigering nedan.

17 = AI1/a12 — Definierar en kombination av analog ingang 1 (A1) och analog ingang 2 (Ai2) som referenskalla. Se
Analoga ingangar, referenskorrigering nedan.

20 = PANEL (RNC) — Definierar panelenheten som referenskalla.

« Ett stoppkommando aterstaller vardet till noll (R star for reset.).

« Vaxling av styrsignalkallan (ExT1 till ExT2, EXT2 till EXT1) kopierar inte referensvardet.

21 = PANEL (NC) — Definierar panelenheten som referenskalla.

« Ett stoppkommando aterstéller inte referensen till noll. Referensvardet lagras.

« Vaxling av styrsignalkallan (ExT1 till ExT2, EXT2 till EXT1) kopierar inte referensvardet.

Analoga ingangar, referenskorrigering
Parametervardena 9, 10 och 14-17 anvénder formeln i tabellen nedan.

Varde-inst Berékning av Al-referens
C+B C-vardet + (B-vardet — 50 % av referensvardet)
C+B C-varde * (B-vardet / 50 % av referensvardet)
C-B (C-vardet + 50 % av referensvardet) - B-vardet
C/B (C-vardet * 50 % av referensvardet) / B-vardet

Var:
» C = Huvudreferensvarde 1204
(= comm fér vardena 9, 10 och 17 (/)
= Al for vardena 14-17). 10—~~~ === mm === = -
+ B = KORRIGERINGSREFERENS
(= A1 for vardena 9, 10 och 80--A--------------"-
= AI2 for vérdena 14-17). 604N\ __ %9, 14 (+)
Exempel:
Figuren visar referenskallkurvor fér vardeinstallningarna 9, 40— - — — - . <210, 15 (%)
10 och 14-17, dar:
C=25%. 20-4------ N—— =~ — -
P 4012 BORVARDE MIN = 0. -« 16()
P 4013 BORVARDE MAX = 0. Oo 100% B

B varierar langs horisontalaxeln.

Parametrar
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Kod

Beskrivning

1104

EXT REF1 MIN A Ext ref
Definierar minimum for extern referens 1.

Minsta tillatna analoga insignal (som en procentsats av
maximal signal i V eller A) motsvarar REF1 MIN i Hz/rpm.| P 1105 | _ _ ___ ______
Parameter 1301 MINIMUM AI1 eller 1304 MINIMUM AI2 (MAX)
definierar minsta tillatna analoga insignal.

Dessa parametrar (referens samt min- och maxvarden
for analog signal) ger skalnings- och offsetvarden for
referensvardet.

1105

EXT REF1 MAX P (1“1% i . pnalog

Definierar maximum for extern referens 1. 9 >

+ Maximal analog insignal (som en procentsats av P 1301 P 1302
maximal signal i V eller A) motsvarar REF1 MAX i Hz/rpm. eller 1304 eller 1305

« Parameter 1302 MAXIMUM Al1 eller 1305 MAXIMUM AI2

definierar maximal analog insignal. Ext ref
A

P 1104
(MIN) |

P 1105
(MAX)

Analog

P 1301 P1302 insignal
eller 1304 eller 1305

1106

VAL EXT REF2

\Valjer signalkalla for extern referens REF2.

0—17 — Samma som for parameter 1103 VAL EXT REF1.

19 = PID1 UTGANG — vardet hamtas fran pID1-utgangen. Se Grupp 40: PID-REGLERING och Grupp 41: PID-
REGLERING (2).

20-21 — Samma som for parameter 1103 VAL EXT REF1.

19=piD1 '—- REF2 GRANS ; Vid PFC-styrn ;
[ pre !

VAL MAX (1107, 1108) !
1..17
20..21 ™ MIN (1107, 1108)

1107

EXT REF2 MIN

Definierar minimum for extern referens 2.

Minimum fér analog insignal (i V eller A) motsvarar REF2 MIN i %.

Parameter 1301 MINIMUM Al1 eller 1304 MINIMUM AI2 definierar minsta tillatna analoga insignal.
Denna parameter definierar minimum for frekvensreferens.

Vardet ar en procentsats av:

— maximal frekvens eller maximalt varvtal

— maximal processreferens

— méarkmoment.

Parametrar
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Kod (Beskrivning

1108 [EXT REF2 MAX

Definierar maximum for extern referens 2.

MAXIMAL analog insignal (i V eller A) motsvarar REF2 MAX i %.

Parameter 1302 mAXIMUM AI1 eller 1305 MAXIMUM AI2 definierar maximal analog insignal.
Denna parameter bestdmmer maximum for frekvensreferens.

Vardet ar en procentsats av:

— maximal frekvens eller maximalt varvtal

— maximal processreferens

— markmoment.

Parametrar
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Grupp 12: KONSTANTA VARVTAL
Denna grupp definierar en uppsattning konstanta varvtal. Allmant:
* Du kan programmera upp till 7 konstanta varvtal, 0-500 Hz eller 500—-30000 rpm.
» Vardena maste vara positiva (inga negativa varvtalsvarden for konstanta varvtal).
« Konstanta varvtal ignoreras om:

— momentreglering ar aktiv, eller

— processens PID-referens foljs, eller
— frekvensomriktaren styrs lokalt, eller
— PFC (Pump-Flaktstyrning) ar aktiv.

Obs: Parameter 1208 KONST VARVTAL 7 fungerar ocksa som ett sa kallat felvarvtal
som kan aktiveras vid bortfall av styrsignalen. Se t ex parametrarna 3001 AI<MIN
FUNKTION, 3002 PANEL BORTFALL och 3018 KOMM MOD FELFUNK.

Kod

Beskrivning

1201

VAL KONST VARVT
Definierar de digitala ingadngar som anvands for att valja konstanta varvtal. Se allmdnna anmarkningar i inledningen.
0 = EJ VALD — Inaktiverar funktionen for konstanta varvtal.
1 =DI1 — Val av konstant varvtal 1 med digital ingang DI1.
« Aktiv insignal innebar att konstant varvtal 1 &r valt.
2—6 = DI2-DI6 — Val av konstant varvtal 1 med digital ingang DI2-DI6. Se ovan
7 =DI1,2 — Val av ett av tre konstanta varvtal (1-3) med DI1 och DI2.
» Anvander tva digitala ingangar, som definieras nedan (0 = DI inaktiverad, 1 = DI aktiverad):

pi1 | pi2 Funktion
0 0 [Inget konstant varvtal
1 0 |Konstant varvtal 1 (1202)
0 1 [Konstant varvtal 2 (1203)
1 1 |Konstant varvtal 3 (1204)

« Kan definieras som ett sa kallat felvarvtal som kan aktiveras vid bortfall av styrsignalen. Se ocksa beskrivningen
av parameter 3001 AI<MIN funktion och parameter 3002 PANEL BORTFALL.
8 = DI2,3 — Val av ett av tre konstanta varvtal (1-3) med DI2 och DI3.
* Se ovan (DI1,2) for kod.
9 = DI3,4 — Val av ett av tre konstanta varvtal (1-3) med DI3 och DI4.
* Se ovan (Di1,2) for kod.
10 = DI4,5 — Val av ett av tre konstanta varvtal (1-3) med Di4 och DI5.
* Se ovan (DI1,2) for kod.
11 = DI5,6 — Val av ett av tre konstanta varvtal (1-3) med DI5 och DI6.
* Se ovan (DI1,2) for kod.
12 =D11,2,3 — Val av ett av sju konstanta varvtal (1-7) med DI1, DI2 och DI3.
« Anvander tre digitala ingangar, som definieras nedan(0 = DI inaktiverad, 1 = DI aktiverad):

DI1| DI2 | DI3 Funktion

0 0 0 [Inget konstant varvtal

1 0 0 |Konstant varvtal 1 (1202)
0 1 0 [Konstant varvtal 2 (1203)
1 1 0 |Konstant varvtal 3 (1204)
0 0 1 |Konstant varvtal 4 (1205)
1 0 1 |Konstant varvtal 5 (1206)
0 1 1 |Konstant varvtal 6 (1207)
1 1 1 |Konstant varvtal 7 (1208)

Parametrar
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Kod (Beskrivning
13 = D13,4,5 — Val av ett av sju konstanta varvtal (1-7) med DI3, DI4 och DI5.
« Se ovan (DI1,2,3) for kod.
14 = DI4,5,6 — Val av ett av sju konstanta varvtal (1-7) med D4, DI5 och DI6.
« Se ovan (DI1,2,3) for kod.
15-18 = TID FUNK 1-4 — val av konstant varvtal 1 nar tidsfunktion &r aktiv. Se Grupp 36: TIDUR FUNKTION.
19 = TID FUNK1&2 — Véljer ett konstant varvtal beroende pa tillstandet hos tidsfunktion 1 & 2. Se parameter 1209.
-1 = DI1(INV) — Val av konstant varvtal 1 med digital ingang pi1.
« Inverterad funktion: Ej aktiv insignal innebar att konstant varvtal 1 ar valt.
-2— 6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Val av konstant varvtal 1 med digital ingang. Se ovan.
-7 = DI1,2(INV) — Val av ett av tre konstanta varvtal (1-3) med DI1 och DI2.
« Inverterad funktion anvander tva digitala ingangar, som definieras nedan (0 = DI inaktiverad, 1 = DI aktiverad):
DI1| D12 Funktion
1| 1 [Inget konstant varvtal
0 | 1 [Konstant varvtal 1 (1202)
1 | 0 |Konstant varvtal 2 (1203)
0 | 0 [Konstant varvtal 3 (1204)
-8 = DI2,3(INV) — Val av ett av tre konstanta varvtal (1-3) med DI2 och DI3.
« Se ovan (DI1,2(INV)) for kod.
-9 = DI3,4(INV) — Val av ett av tre konstanta varvtal (1-3) med DI3 och DI4.
« Se ovan (DI1,2(INV)) for kod.
-10 = DI4,5(INV) — Val av ett av tre konstanta varvtal (1-3) med DI4 och DI5.
« Se ovan (DI1,2(INV)) for kod.
-11 = DI5,6(INV) — Val av ett av tre konstanta varvtal (1-3) med DI5 och DI6.
« Se ovan (DI1,2(INV)) for kod.
-12 = DI1,2,3(INV) — Val av ett av sju konstanta varvtal (1-7) med DI1, DI2 och DI3.
« Inverterad funktion anvander tre digitala ingangar, som definieras nedan (0 = DI inaktiverad, 1 = DI aktiverad):
pi1| D12 | DI3 Funktion
1 1 1 |Inget konstant varvtal
0] 1 1 |Konstant varvtal 1 (1202)
11 0 | 1 |[Konstantvarvtal 2 (1203)
ofoO0 1 [Konstant varvtal 3 (1204)
1 1 0 [Konstant varvtal 4 (1205)
01 0 |Konstant varvtal 5 (1206)
11 0 | 0 [Konstantvarvtal 6 (1207)
0| 0 | O |[Konstantvarvtal 7 (1208)
-13 = D13,4,5(INV) — Val av ett av sju konstanta varvtal (1-7) med DI3, DI4 och DI5.
« Se ovan (DI1,2,3(INV)) for kod.
-14 = DI4,5,6(INV) — Val av ett av sju konstanta varvtal (1-7) med Di4, DI5 och DI6.
« Se ovan (DI1,2,3(INV)) for kod.
1202 [KONST VARVTAL 1
Installining av varde fér konstant varvtal 1.
» Omrade och enhet beror pa parameter 9904 MOTOR STYRMETOD.
* Omrade: 0—30000 r/min nar 9904 = 1 (VARVTAL) eller 2 (MOMENT).
» Omrade: 0-500 Hz nar 9904 = 3 (SKALAR).
1203 [KONST VARVTAL 2 — KONST VARVTAL 7
- Varje parameter anger ett varde for ett konstant varvtal. Se KONST VARVTAL 1 ovan.
1208 |Konstant varvtal 7 anvands dven som ryckfunktionens varvtalsniva. Se parameter 1004 JOGGNING VAL.

Parametrar
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Kod

Beskrivning

1209

TID FUNK VAL

Definierar aktiverad tidsfunktion vid konstant varvtal. Tidsfunktioner kan anvéndas for att vaxla mellan extern
referens och max tre konstanta varvtal. Alternativt kan de anvandas for att véxla mellan max 4 valbara varvtal, dvs

konstanta varvtal 1, 2, 3 och 4.

1 = ExT/KV1/2/3 - Val av ett externt varvtal nar inget tidur ar aktivt. Val av konstant varvtal 1 nar tidsfunktion 1 ar aktiv.
Val av konstant varvtal 2 nar tidsfunktion 2 ar aktiv. Val av konstant varvtal 3 nar bade tidsfunktion 1 och 2 ar aktiva

samtidigt.
TIDUR1T | TIDUR2 Funktion
0 0 |Extern referens
1 0  [Konstant varvtal 1 (1202)
0 1 |Konstant varvtal 2 (1203)
1 1 |Konstant varvtal 3 (1204)

2 = Kv1/2/2/3 - - Val av konstant varvtal 1 nér ing
konstant varvtal 3 nar tidur 2 &r aktivt och val av konstant varvtal 4 nar bada tidsfunktionerna ar aktiva.

et tidur ar aktivt, val av konstant varvtal 2 nér tidur 1 &r aktivt, val av

TIDUR1T | TIDUR2 Funktion
0 0 [Konstant varvtal 1 (1202)
1 0 |Konstant varvtal 2 (1203)
0 1 |Konstant varvtal 3 (1204)
1 1 Konstant varvtal 4 (1205)

Parametrar
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Grupp 13: ANALOGA INGANGAR

Denna grupp definierar gréansvarden och filter fér analoga ingangar.

Kod |Beskrivning

1301 [MINIMUM A1

Definierar minimivarde for den analoga ingangen.

Definierar vardet som en procentsats av fullt analogt signalomrade. Se exemplet nedan.

Minsta analoga insignal motsvarar 1104 EXT REF1 MIN eller 1107 EXT REF2 MIN.

MINIMUM Al kan inte vara stdrre &n MAXIMUM Al

Dessa parametrar (referens samt min- och maxvéarden for analog signal) ger skalnings- och offsetvarden for
referensvéardet.

Se figuren vid parameter 1104.

Exempel. For att satta minsta analoga ingangsvarde till 4 mA:

» Konfigurera den analoga ingangen fér 0-20 mA strémsignal.

» Berdkna minimum (4 mA) som en procentsats av fullt skalutslag (20 mA) =4 mA /20 mA - 100 % =20 %

1302 [MAXIMUM Al1

Definition av maxvarde fér den analoga ingangen.

- Definierar vardet som en procentsats av fullt analogt signalomrade.

- Maximal analog insignal motsvarar 1105 EXT REF1 MAX eller 1108 EXT REF2 MAX.
- Se figuren vid parameter 1104.

1303 FILTER Al1

- — " ) % Ofiltrerad signal
Definierar filtertidskonstant fér analog ingang 1 (AI1).
» Den filtrerade signalen nar 63 % av en stegférandring inom
specificerad tid. 100
63+--- -+ -

Filtrerad signal

v
~

—

Tidskonstant

1304 (MINIMUM AI2

Definierar minimivarde for den analoga ingangen.
+ Se MINIMUM Al1 ovan.

1305 [MAXIMUM Al2

Definition av maxvérde for den analoga ingangen.
- Se MAXIMUM AI1 ovan.

1306 [FILTER Al2
Definierar filtertidskonstant for analog ingang 2 (A12).
» Se FILTER Al1 ovan.

Parametrar
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Grupp 14: RELAUTGANGAR

Denna grupp definierar villkoret som aktiverar varje enskild reldutgang.

Kod

Beskrivning

1401

RELAUTGANG 1

Definition av handelsen eller villkoret som aktiverar rela 1 — vad reldutgang 1 betyder.

0 = EJ VALD — Reldet anvands ej och ar spanningslost.

1 = DRIFTKLAR — Rel&t drar da frekvensomriktaren &r klar for funktion. Krav:
« Driftférreglingssignal finns.
« Inga fel foreligger.
» Matningsspénning inom tillatet omrade.
» Nodstoppskommando féreligger ej.

2 = DRIFT — Rel&et drar da frekvensomriktaren &r i drift.

3 = FEL (-1) — Relaet drar da spanning finns. Relaet slapper vid fel.

4 = FEL — Reldet drar vid aktivt fel.

5 = VARNING — Rel&et drar nér ett larm ar aktivt.

6 = BACKRIKTNING — Reldet drar nar motorn roterar i backriktning.

7 = STARTSIGNAL - Reléet drar vid startsignal (aven utan driftforreglingssignal). Spanningslést rela nar
frekvensomriktaren tar emot ett stoppkommando eller ett fel registreras.

8= OVERVAK1 HOG — Reldet drar nér den forsta 6vervakade parametern (3201) dverskrider gransvardet (3203).
» Se Grupp 32: OVERVAKNING som bérjar pa sidan 174.

9 = OVERVAK1 LAG — Relé&et drar nar den forsta évervakade parametern (3201) underskrider grénsvardet (3202).
» Se Grupp 32: OVERVAKNING som bérjar pa sidan 174.

10 = OVERVAK2 HOG — Rel&et drar nar den andra 6vervakade parametern (3204) éverskrider gransvérdet (3206).
» Se Grupp 32: OVERVAKNING som bérjar pa sidan 174.

11 = OVERVAK2 LAG — Reldet drar néar den andra dvervakade parametern (3204) underskrider gransvérdet (3205).
» Se Grupp 32: OVERVAKNING som bérjar pa sidan 174.

12 = OVERVAK3 HOG — Rel&et drar nér den tredje vervakade parametern (3207) 6verskrider grénsvardet (3209).
» Se Grupp 32: OVERVAKNING som bérjar pa sidan 174.

13 = OVERVAK3 LAG — Rel&et drar nér den tredje 6vervakade parametern (3207) underskrider gransvérdet (3208).
» Se Grupp 32: OVERVAKNING som bérjar pa sidan 174.

14 = vID REFERENS — Rel&et drar nér utfrekvensen &r lika med referensfrekvensen.

15 = FEL (RST) — Reléet drar nar frekvensomriktaren befinner sig i feltillstand och aterstalls efter programmerad auto-
reset-fordrojning.
» Se parameter 3103 FORDROJNING.

16 = FEL/VARNING — Relaet drar nar fel eller varning upptrader.

17 = EXT STYRNING — Relaet drar nar extern styrning ar vald.

18 = REF 2 VALD — Reldet drar nar EXT2 &r vald.

19 = KONST FREKV — Reldet drar nér ett konstant varvtal ar valt.

20 = BORTFALL REF — Relaet drar nar referenssignal eller aktiv styrplats faller bort.

21 = OVERSTROM — Reléet drar nér ett dverstromslarm eller -fel upptrader.

22 = OVERSPANNING — Reldet drar nar ett dverspanningslarm eller -fel upptrader.

23 = FRO TEMP — Relaet drar nar ett dvertemperaturlarm eller -fel for frekvensomriktaren eller ett styrkort upptrader.

24 = UNDERSPANN — Reldet drar nar ett underspanningslarm eller -fel upptrader.

25 = AI1 FEL — Relaet drar nar AiI1-signalen faller bort.

26 = AI2 FEL — Relaet drar nar A12-signalen faller bort.

27 = MOTOR TEMP — Relaet drar néar ett motoréverlastlarm eller -fel upptrader.

28 = MOT FASTLAS — Relaet drar nar ett larm eller fel for fastlast motor upptrader.

30 = PID VILOLAGE — Reléet drar nar PID-regleringsmakrots vilofunktion ar aktiv.

31 = PFC — Anvand relaet for att starta/stoppa motorn vid PFC-styrning (se Grupp 81: PFC-STYRNING).
« Valj detta alternativ endast nar PFC-styrning tillampas.
« Valet aktiveras/inaktiveras nér frekvensomriktaren inte ar i drift.

32 = AUTOVAXLING — Relaet drar nar funktionen for automatisk vaxling i PFC-styrningsmakrot utfors.
« Valj detta alternativ endast nar PFC-styrning tillampas.

33 = FLUX KLAR — Reldet drar nar motorn ar magnetiserad och redo att leverera markmoment (motorn har natt
nominell magnetiseringsniva).

34 = EGET MAKRO 2 — Relaet drar nar Eget makro 2 ar aktivt.

Parametrar
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Kod (Beskrivning

35 = COMM — Relaet drar baserat pa indata fran faltbusskommunikation.
« Faltbussen skriver binar kod i parameter 0134 som kan spanningssatta rela 1-rela 6 enligt féljande:

Par 0134 | Bindrt | RO6 [ RO5|R0O4 |RO3|RO2|RO1
0 000000 0 0 0 0 0 0
1 000001 0 0 0 0 0 1
2 000010 0 0 0 0 1 0
3 000011 0 0 0 0 1 1
4 000100 0 0 0 1 0 0
63 11111 1 1 1 1 1 1

« 0 = Rela slapper, 1 = Rela drar.
36 = comM(-1) — Relaet drar baserat pa indata fran faltbusskommunikation.
« Faltbussen skriver binar kod i parameter 0134 som kan spanningssétta reld 1—rela 6 enligt féljande:

Par 0134 |Binért RO6 |[RO5 [RO4 [RO3 [RO2 RO1

0 000000 1 1 1 1 1 1
1 000001 1 1 1 1 1 0
2 000010 1 1 1 1 0 1
3 000011 1 1 1 1 0 0
4 000100 1 1 1 0 1 1
63 11111 0 0 0 0 0 0

« 0 = Rela slapper, 1 = Rela drar.
37 = TIDUR 1 — Reldet drar nér tidsfunktion 1 &r aktiv. Se Grupp 36: TIDUR FUNKTION.
38...40 = TIDUR 2—4 — Rel&et drar nér tidsfunktion 2—4 ar aktiv. Se TIDUR 1 ovan.
41 = AKT FLAKT - Reldet drar nar drifttidsraknaren for kylflakten nar brytpunkten. Se Grupp 29: UNDERHALL.
42 = AKT VARV - Reléet drar nar varvréknaren nar brytpunkten. Se Grupp 29: UNDERHALL.
43 = AKT DRIFTTID - Reldet drar nér drifttidsraknaren nar brytpunkten. Se Grupp 29: UNDERHALL.
44 = AKT EFFEKTF — Reldet drar nér energibrytpunkten &r uppnadd. Se Grupp 29: UNDERHALL.
46 = START FORDRO — Reldet drar nér en startférdréjning ar aktiv.
47 = EGEN LASTK — Rel&et drar nar en egen lastkurva ger fel eller larm.
52 = JOG AKTIV — Reldet drar nar ryckfunktionen &ar aktiv.

1402 |RELAUTGANG 2

Definition av handelsen eller villkoret som aktiverar reld 2 — vad reldutgang 2 betyder.
+ Se 1401 RELAUTGANG 1.

1403 |RELAUTGANG 3

Definition av handelsen eller villkoret som aktiverar reld 3 — vad reldutgang 3 betyder.
+ Se 1401 RELAUTGANG 1.

1404 [RO1 TILL FORDROJ

Definition av tillslagsférdrajning or rels 1. Styrhéndelse —| |

« Till-ffranslagsférdréjning ignoreras nar reldutgang 1401 ar satt till | |

PFC.
1405 [RO1 FRAN FORDROJ Relastatus —¢—|_||—
Definition av franslagsfordréjning for reld 1. — —
« Till-/franslagsférdrojning ignoreras nér relédutgang 1401 &r satt till 1404 TILL FORDR 1405 FRAN FORDR
PFC.

1406 |[RO2 TILL FORDROJ

Definition av tillslagsfordréjning for reld 2.
+ Se RO 1 TILL FORDR.

1407 [RO2 FRAN FORDROJ

Definition av franslagsfordréjning for reld 2.
+ Se RO 1 FRAN FORDR.

Parametrar
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Kod

Beskrivning

1408

RO3 TILL FORDROJ

Definition av tillslagsférdréjning for rela 3.
* Se RO 1 TILL FORDR

1409

RO3 FRAN FORDROJ

Franslagsfordrdjning for rela 3.
* Se RO 1 FRAN FORDR.

1410

1412

RELAUTGANG 4-6

Definition av handelsen eller villkoret som aktiverar reld 4—-6 — vad reldutgang 4-6 betyder.
* Se 1401 RELAUTGANG 1

1413

RO4 TILL FORDROJ

Definition av tillslagsférdréjning for rela 4.
* Se RO 1 TILL FORDR.

1414

RO4 FRAN FORDROJ

Definition av franslagsfordrojning for rela 4.
* Se RO 1 FRAN FORDR.

1415

RO5 TILL FORDROJ

Definition av tillslagsférdréjning for rela 5.
* Se RO 1 TILL FORDR.

1416

RO5 FRAN FORDROJ

Definition av franslagsfordrojning for rela 5.
* Se RO 1 FRAN FORDR.

1417

ROG6 TILL FORDROJ

Definition av tillslagsfordréjning for rela 6.
* Se RO 1 TILL FORDR.

1418

RO6 FRAN FORDROJ

Definition av franslagsfoérdrojning for rela 6.
* Se RO 1 FRAN FORDR.

Parametrar
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Grupp 15: ANALOGA UTGANGAR

Denna grupp definierar frekvensomriktarens analoga utgangar (stromsignal).
Frekvensomriktarens analoga utgangar kan vara:

+ godtycklig parameter i Grupp 01: DRIFTVARDEN
* begransade till programmerbara min- och maxvarden for utstrom

« skalade (och/eller inverterade) genom definition av min- och maxvéarden for
kallparameter (eller innehall). Definition av ett maxvarde (parameter 1503 eller
1509) som ar mindre an innehallets minimivarde (parameter 1502 eller 1508)
resulterar i en inverterad utsignal.

« filtrerade.

Kod [Beskrivning

1501 [AO1 INNEHALL
Definition av innehall fér analog utgang AO1.
99 = PTC-GIVARE — Ger en strémkalla fér givartyp PTC. Utgang = 1,6 mA. Se Grupp 35: MOTORTEMP MATNING.

100 = PT100-GIVARE — Ger en strémkalla for givartyp Pt100. Utgang = 9,1 mA. Se Grupp 35: MOTORTEMP
MATNING.

101-159 — utsignalen motsvarar en parameter i Grupp 01: DRIFTVARDEN.
» Parameter definierad genom sitt varde (varde 102 = parameter 0102)

1502 [AO1 INNEHALL MIN AAO (MA)

Definierar innehallets minvarde. P1505/{ - - ~-—-=——-—-——— -

 Innehéllet &r den parameter som ar vald med parameter 1501. P 1511

» Minimivardet ar det minsta tillatna varde pa innehallet som
konverteras till en analog utgang.

» Parametrarna (innehall + min- och maxinstallningar for strom)
ger skal- och offset-instéllningar for utsignalen. Se figuren.

1503 [AO1 INNEHALL MAX P 1504 /
Definierar innehéllets maxvarde P 1510 ! AO 'NNEHA';'-
» Innehallet &r den parameter som &r vald med parameter 1501. P 1502/ 1508 '
. Maxvardet &r det storsta tillatna varde pa innehallet som P 1503 /1509
konverteras ill en analog utgang. b 15054 AO (mA)
1504 |MINIMUM AO1 P 1511 I

Definierar minsta utstrém.

1505 [MAXIMUM AO1
Definierar storsta utstrom.
1506 [FILTER AO1

Definition av filtertidskonstant fér A01. P 1504 /4

- Den filtrerade signalen nar 63 % av en stegférandring inom P 1510 :
specificerad tid. |
- Se figuren i parameter 1303. !

I
1 AO INNEHALIi
>

P 1502 / 1508
P 1503 / 1509

1507 [AO2 INNEHALL
Definition av innehall fér analog utgang A02. Se AO1 INNEHALL VAL ovan.

1508 [AO2 INNEHALL MIN
Definierar innehallets minvarde. Se AO1 INNEHALL MIN ovan.

1509 [AO2 INNEHALL MAX
Definierar innehallets maxvérde. Se AO1 INNEHALL MAX ovan.

1510 [MINIMUM AO2
Definierar minsta utstrém. Se MINIMUM AO1 ovan.

1511 [MAXIMUM AO2
Definierar storsta utstrém. Se MAXIMUM AO1 ovan.

1512 [FILTER AO2
Definition av filtertidskonstant fér A02. Se FILTER AO1 ovan.

Parametrar
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Grupp 16: SYSTEMSTYRNING

Gruppen definierar ett flertal las- och forreglingsfunktioner.

Kod

Beskrivning

1601

DRIFTFORREGLING
\Valjer kalla till driftfdrreglingssignalen.
0 = EJ VALD - Tillater frekvensomriktaren att starta utan extern driftférreglingssignal.
1 = DI1 — Definierar digital ingang DI1 som driftférreglingssignal.
« Denna digitala ingang maste vara aktiverad for driftfrigivning.
» Om spanningen sjunker sa att ingangen inaktiveras kommer drivsystemet att rulla ut och stanna. Systemet kan
inte starta igen med mindre an att driftfdrreglingssignalen ater aktiveras.
2...6 = DI2-DI6 — Definierar digital ingang DI2—-DI16 som driftfdrreglingssignal.
» Se DI1 ovan.
7 = comm — Tilldelar faltbusstyrordet som kalla for driftférreglingssignal.
« Bit 6 i styrord 1 (parameter 0301) aktiverar den inverterade driftférreglingssignalen.
« Se faltbussens anvandarhandledning fér narmare instruktioner.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang bi1 som driftforreglingssignal.
« Denna digitala ingang maste vara inaktiverad for driftfrigivning.
» Om denna digitala ingang aktiveras kommer drivsystemet att rulla ut och stanna. Systemet kan inte starta igen
med mindre an att driftférreglingssignalen aterkommer.
-2...-6 = DI2(INV)-DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI2-DI6 som driftférreglingssignal.
» Se DI1(INV) ovan.

1602

PARAMETERLAS

Faststéller om mandverpanelen kan &ndra parametervarden.

+ Detta las begransar inte parameterférandringar pa grund av makroval.

« Detta las begransar inte parameterférandringar som skrivs av faltbussinsignaler.

+ Parametervardet kan andras endast om man matar in ratt kod. Se parameter 1603, KOD.

0 = LAST — Du kan inte anvéanda mandverpanelen for att &ndra parametervarden.
« Laset kan 6ppnas genom att man skriver giltig 6ppningskod till parameter 1603.

1 = OPPEN — Du kan anvanda mandverpanelen for att andra parametervarden.

2 = EJ SPARAD — Du kan anvénda mandverpanelen for att &ndra parametervarden, men andringarna sparas inte
permanent.
« Satt parameter 1607 SPARA PARAMETER till 1 (SPARA) for att parameterandringar ska skrivas till minnet.

1603

KOD

Om du matar in ratt kod kan du 6ppna parameterlaset.

+ Se parameter 1602 ovan.

+ Med koden 358 kan du andra vardet pa parameter 1602 en gang.
* Inmatningsvardet aterstalls automatiskt till 0.

1604

FAULT RESET SEL
\Valjer signalkalla for felaterstalining. Signalen aterstaller omriktaren efter en utlésning for fel om felorsaken inte
kvarstar.
0 = PANEL — Definierar mandverpanelen som enda kalla for felaterstallning.
« Fel kan alltid aterstéllas fran mandverpanelen.
1 = DI1 — Definierar digital ingang DI1 som en kalla for felaterstallning.
« Aktiverad digital ingang aterstaller frekvensomriktaren.
2...6 = DI2-DI6 — Definierar digital ingang DI2—-DI6 som en kalla for felaterstalining.
» Se DI1 ovan.
7 = START/STOP — Definierar stoppkommando som en kalla for felaterstéllning.
» Anvand inte detta alternativ nar start-, stopp- och rotationsriktningskommandon ges via faltbusskommunikation.
8 = comMm — Definierar faltbussen som en kalla for felaterstalining.
» Kommandoordet ges via faltbusskommunikation.
« Bit 4 i styrord 1 (parameter 0301) aterstaller frekvensomriktaren.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang bi1 som en kalla for felaterstalining.
« Inaktiverad digital ingang aterstaller frekvensomriktaren.
-2...-6 = DI2(INV)-DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI2-DI16 som en kalla for felaterstalining.

» Se DI1(INV) ovan.

Parametrar
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Kod (Beskrivning
1605 [ANDRA EGET MAKRO
Definierar kalla for andring av eget makro.
» Se parameter 9902 TILLAMPN MAKRO.
» Frekvensomriktaren maste vara stoppad for att andra egna makron.
» Under pagaende andring kan frekvensomriktaren inte startas.
Obs: Spara alltid det egna makrot efter varje andring av parameterinstaliningar, eller efter en ID-kdrning.
- Sa snart matningen bryts och sluts, eller parameter 9902 (TILLAMPN MAKRO) andras kommer de sist sparade
parameterinstéllningarna att laddas. Eventuella ej sparade andringar av ett eget makro gar forlorade.
Obs: Vardet pa denna parameter (1605) ingar inte i de egna makrona, och férandras inte om de egna makrona
féréndras.
Obs: Du kan anvanda en relautgang for att 6vervaka valet av Eget makro 2.
» Se parameter 1401.
0 = EJ VALD — Definierar mandverpanelen (med parameter 9902) som enda vag for att &ndra egna makron.
1 = D11 — Definierar digital ingang DI1 som en vag for att &ndra egna makron.
« Frekvensomriktaren laddar Eget makro 1 vid negativ flank pa den digitala ingangen.
« Frekvensomriktaren laddar Eget makro 2 vid positiv flank pa den digitala ingangen.
« Det egna makrot dndras endast nar motorn ar stoppad.
2...6 = DI2-DI6 — Definierar digital ingang DI2—DI6 som en vag for att &ndra egna makron.
« Se DI1 ovan.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang bi1 som en véag for att andra egna makron.
« Frekvensomriktaren laddar Eget makro 1 vid positiv flank pa den digitala ingangen.
« Frekvensomriktaren laddar Eget makro 2 vid negativ flank pa den digitala ingangen.
« Det egna makrot dndras endast nar motorn ar stoppad.
-2...-6 = DI2(INV)-DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI2-DI6 som en vag for att &ndra egna makron.
« Se DI1(INV) ovan.
1606 [LOKAL BLOCK
Definierar styrning av anvandning av driftlage LOC. Driftiage LOC tillater styrning av frekvensomriktaren fran
mandverpanelen.
« N&r LOKAL BLOCK ar aktiv kan mandverpanelen inte éverga till driftiage LOC.
0 = EJ VALD — Inaktiverar laset. Mandverpanelen kan 6verga till LOC for lokal styrning av frekvensomriktaren.
1 = bI1 — Definierar digital ingang DI1 som kalla for val av lokal blockering.
« Aktiverar den digitala ingang som blockerar lokal styrning.
« Inaktiverad digital ingang som tillater val av driftiage LOC.
2...6 = DI2-DI6 — Definierar digital ingang DI2-DI6 som kalla fér blockering av lokal styrning.
« Se DI1 ovan.
7 = PA — Aktiverar blockering. Mandverpanelen kan inte valja LOC, och kan darmed inte styra frekvensomriktaren.
8 = comMm — Definierar bit 14 i Styrord 1 som kalla for styrning av lokal blockering.
« Kommandoordet ges via faltbusskommunikation.
« Kommandoordet ar 0301.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang bi1 som kalla for val av lokal blockering.
« Inaktiverad digital ingang som blockerar lokal styrning.
« Aktiverar den digitala ingang som tillater val av driftldge LOC.
-2...-6 = DI2(INV)-DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingangbi2—Di6 som kalla for blockering av lokal styrning.
« Se DI1(INV) ovan.
1607 [SPARA PARAMETER
Sparar alla &ndrade parametrar i permanent minne.
- Parametrar som andras via faltbussen sparas inte automatiskt i det permanenta minnet. For att spara maste denna
parameter anvandas.
* Om 1602 PARAMETERLAS = 2 (LAST), kommer parametrar som éndras via mandverpanelen inte att sparas. For att
spara maste denna parameter anvandas.
* Om 1602 PARAMETERLAS = 1 (OPPEN), kommer parametrar som @ndras via mandverpanelen omgaende att sparas i
det permanenta minnet.
0 = KLAR — Vardet andras automatiskt nar alla parametrar ar sparade.
1 = SPARA — Sparar andrade parametrar i permanent minne.
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Kod

Beskrivning

1608

START FRIGIVN 1
\Valjer kalla till signalen startfrigivning 1.
Obs: Funktionen Startfrigivning skiljer sig fran funktionen Driftférregling.
0 = EJ VALD — Tillater drivsystemet att starta utan extern startfrigivningssignal.
1 = DI1 — Definierar digital ingang DI1 som startfrigivning 1-signal.
« Denna digitala ingang maste vara aktiverad for signalen startfrigivning 1.
» Om spanningen sjunker sa att denna digitala ingang inaktiveras, stoppas frekvensomriktaren genom utrulining
och larm 2021 visas pa displayen. Frekvensomriktaren startar inte forrén signalen startfrigivning 1 aterkommer.
2—6 = DI2-DI6 — Definierar digital ingang DI2-DI6 som startfrigivning 1-signal.
» Se DI1 ovan.
7 = comMm — Tilldelar faltbusstyrordet som kalla for startfrigivning 1-signal.
« Bit 2 i styrord 2 (parameter 0302) aktiverar startfdrregling 1-signalen.
« Se faltbussens anvandarhandledning fér narmare instruktioner.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI1 som startfrigivning 1-signal.
-2...-6 = DI2 (INV)-DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI2-DI6 som startfrigivning 1-signal.
» Se DI1 (INV) ovan.
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Kod

|Beskrivning

1609

START FRIGIVN 2
Valjer kalla till signalen startfrigivning 2.
Obs: Funktionen Startfrigivning skiljer sig fran funktionen Driftférregling.
0 = EJ VALD — Tillater drivsystemet att starta utan extern startfrigivningssignal.
1 = D11 — Definierar digital ingang DI1 som startfrigivning 2-signal.
« Denna digitala ingang maste vara aktiverad for signalen startfrigivning 2.
« Om spanningen sjunker sa att denna digitala ingang inaktiveras, stoppas frekvensomriktaren genom utrullning
och larm 2022 visas pa displayen. Frekvensomriktaren startar inte forran signalen startfrigivning 2 aterkommer.
2...6 = DI2-DI6 — Definierar digital ingang DI2-DI6 som startfrigivning 2-signal.
« Se DI1 ovan.
7 = comM — Tilldelar faltbusstyrordet som kalla for startfrigivning 2-signal. Bit 3 i styrord 2 (parameter 0302) aktiverar
startforregling 2-signalen.
« Se faltbussens anvandarhandledning fér narmare instruktioner.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI1 som startfrigivning 2-signal.
-2...-6 = DI2(INV)-DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI2-DI6 som startfrigivning 2-signal.
« Se DI1 (INV) ovan.

1610

VISA ALARM

Styr visningen av féljande larm:

+ 2001, Overstromslarm

» 2002, Overspanningslarm

+ 2003, Underspanningslarm

» 2009, Overtemperaturlarm for enhet.

For ytterligare information, se Larmlista pa sidan 280.
0 = NEJ — Ovannamnda larm undertrycks.

1 = JA — Alla ovannédmnda larm aktiverade.

Parametrar
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Grupp 20: GRANSER

Gruppen definierar min- och maxgranser fér motorstyrningen - varvtal, frekvens,
strébm, moment etc.

Kod IBeskrivning
2001 MIN VARVTAL Varvtal 2001-vérde < 0
Definierar lagsta tillatna varvtal (rpm). P 2002

-+ Ett positivt varde (eller noll) fér minimivarvtal definierar tva
omraden - ett positivt och ett negativt.

- Ett negativt vérde for minimivarvtal definierar endast ett 0 IS VEREGITE R » Tid
varvtalsomrade. "
« Se figuren.
P 2001
Varvtal 2001-varde &r > 0
2002 [MAX VARVTAL P 2002

Definierar hogsta tillatna varvtal (rpm). Tillatet varvtalsomrade

P 2006 , Tid

-(P 2001)
Tillatet varvtalsomrade

-(P 2002)

2003

MAX STROM
Definierar den maximala strom (A) som frekvensomriktaren ska kunna mata ut till motorn.

2005

OVERSP REGL

Séatter DC-Overspanningsregulatorn till eller fran.

* Snabb bromsning av laster med stor tréghet kan innebara att mellanledsspanningen nar upp till nivan for
overspanningsreglering. For att forhindra att likspanningen 6verskrider utlésningsgransen minskar
overspanningsregulatorn automatiskt bromsmomentet genom att 6ka utfrekvensen.

0 = FRAN — Inaktiverar regulator.

1 = TILL — Aktiverar regulator

Obs: Om en bromschopper eller ett bromsmotstand har anslutits till frekvensomriktaren maste detta parametervarde
vara satt till 0 (FRAN) for att garantera korrekt drift av choppern.

2006

UNDERSP REGL

Séatter DC-underspanningsregulatorn till eller fran. Vid till:

+ Om mellanledsspanningen faller pa grund av bortfall av natspanningen kommer underspéanningsregulatorn att
minska motorns utfrekvens for att pa sa satt halla mellanledsspanningen ovanfér den undre grénsen.

+ Nar motorvarvtalet minskar kommer belastningens masstréghetsmoment att orsaka regenerering till
frekvensomriktaren, sa att mellanledet halls laddat och underspéanningsutlésning forebyggs.

« Underspanningsregleringen forbattrar alltsd majligheten att klara kortvariga spanningsavbrott i system med stora
trdghetsmoment som t ex centrifuger och flaktar.

0 = FRAN — Inaktiverar regulator.

1 = TILL (TID) — Aktiverar regulatorn med 500 ms tidsgréns for drift.

2 = TILL — Aktiverar regulatorn utan en maximal tidsgréns for drift.

Parametrar
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Kod |Beskrivning
2007 MIN EREKVENS i - Frekv 2007-varde ar <0
Definierar omriktarens lagsta tillatna utfrekvens. P 2008
- Ett positivt varde (eller noll) fér min frekvens definierar tva
omraden - ett positivt och ett negativt. . .
- Ett negativt varde fér minfrekvens definierar endast ett 0 lillatetifrekvensomradel .,
varvtalsomréade. i
Se figuren.
Obs: Se till att MIN FREKVENS < MAX FREKVENS. P 2007
2008 IMAX FREKVENS
Definierar omriktarens hogsta tillatna utfrekvens. Frekv 2007-vérde ar> 0
P 2008
Tillatet frekvensomrade
P 2007
0 » Tid
-(P 2007)
Tillatet frekvensomrade
-(P 2008)
2013 [MIN MOMENT VAL
Definierar funktionen for val mellan tvd minmomentgranser (2015 MIN MOMENT GR1 och 2016 MIN MOMENT GR2).
0 = MIN MOMENT 1 — Val av 2015 MIN MOMENT GR1 som mingrans.
1 = DI1 — Definierar digital ingang pi1 som kélla for val av mingrans.
« Aktivering av digital ingang véljer MIN MOMENT gr2.
« Inaktiverad digital ingang véljer MIN MOMENT gr1.
2...6 = DI2-DI6 — Definierar digital ingang D12—D16 som kalla for val av mingréans.
* Se DI1 ovan.
7 = comm — Definierar bit 15 i Styrord 1 som kalla for val av minimigrans.
« Kommandoordet ges via faltbusskommunikation.
« Kommandoordet ar parameter 0301.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang pi1 som kalla for val av mingrans.
« Aktivering av digital ingang véljer MIN MOMENT GR1.
« Inaktiverad digital ingang véljer MIN MOMENT GR2.
-2...-6 = DI2(INV)-DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI2—DI6 som kalla for val av mingréns.
« Se DI1(INV) ovan.
2014 [MAX MOMENT VAL
Definierar funktionen for val mellan tva max momentgranser (2017 MAX MOMENT GR1 och 2018 MAX MOMENT GR2).
0 = MAX MOMENT 1 — Val av 2017 MAX MOMENT gr1 som maxgrans.
1 = DI1 — Definierar digital ingang pi1 som kélla for val av maxgrans.
« Aktivering av digital ingang véljer vardet MAX MOMENT GR2.
« Inaktiverad digital ingang véljer vardet MAX MOMENT GR1.
2...6 = DI2-DI6 — Definierar digital ingang b12-DI16 som kaélla for val av maxgrans.
* Se DI1 ovan.
7 = comm — Definierar bit 15 i Styrord 1 som kaélla for val av maxgréns.
« Kommandoordet ges via féaltbusskommunikation.
« Kommandoordet ar parameter 0301.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang di1 som kalla for val av maxgréns.
« Aktivering av digital ingang véljer vardet MAX MOMENT GR1.
« Inaktiverad digital ingang véljer vardet MAX MOMENT GR2.
-2...-6 = DI2(INV)-DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI2—DI16 som kalla for val av maxgrans.
« Se DI1(INV) ovan.
2015 [MIN MOMENT GR1
Definierar den férsta mingransen for moment (%). Vardet &r en procentsats av motorns nominella moment.
2016 [MIN MOMENT GR2
Definierar den andra mingréansen fér moment (%). Véardet ar en procentsats av motorns nominella moment.

Parametrar
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Kod IBeskrivning

2017 [MAX MOMENT GR1

Definierar den foérsta maxgransen fér moment (%). Vardet ar en procentsats av motorns nominella moment.
MAX MOMENT GR2

Definierar den andra maxgransen for moment (%). Vardet &r en procentsats av motorns nominella moment.

2018

Parametrar
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Grupp 21: START/STOPP

Start/stopp - Definierar hur motorn startas och stoppas. ACS550 stoder flera start-
och stoppsatt.

Kod |Beskrivning

2101 |[START FUNKTION

Valjer startmetod fér motorn. De specifika parametrarna styrs av parameter 9904 MOTOR STYRMETOD.
1= AUTO — Val av automatiskt startsatt.

« Vektorstyrningslagen: Optimal start i de flesta fall. Frekvensomriktaren valjer automatiskt ratt utfrekvens vid start
av roterande motor.

* SKALAR driftlage: Omedelbar start fran nollfrekvens.

2 = FORMAGN — Val av startsattet Formagnetisering

Obs: Start med férmagnetisering kan inte tillampas pa en roterande motor.

Obs: Frekvensomriktaren startar nar installd férmagnetiseringstid (parameter 2103 FORMAGNETISERING) har 10pt ut,
aven om motorn inte ar fullt magnetiserad.

« Vektorstyrningslagen: Magnetiserar motorn med likstrom under den tid som faststalls av parameter 2103
FORMAGNETISERING. Normal styrning aterupptas exakt i det 6gonblick férmagnetiseringstiden I6per ut. Detta val
garanterar hogsta méjliga lossbrytningsmoment.

* SKALAR driftldge: Magnetiserar motorn med likstrém under den tid som faststalls av parameter 2103
FORMAGNETISERING. Normal styrning aterupptas exakt i det 6gonblick férmagnetiseringstiden I6per ut.

3 = FLYGANDE — Val av startsattet flygande start.

« Vektorstyrningslagen: Ej tillampligt.

* SKALAR driftlage: Frekvensomriktaren valjer automatiskt ratt utfrekvens for start av en roterande motor —
anvandbart om motorn redan roterar och frekvensomriktaren maste starta mjukt vid aktuell frekvens.

4 = MOMENTFORST — Val av automatisk start med momentforstarkning (endast SKALAR styrning).

« Kan vara nédvandigt vid tung start.

« Momentforstarkning ges endast vid start och upphor nar utfrekvensen dverstiger 20 Hz eller nar utfrekvensen ar
lika med boérvérdet.

« | bérjan magnetiseras motorn med likstrédm under den tid som faststélls av parameter 2103 FORMAGNETISERING.

« Se parameter 2110 TUNG START STROM.

5 = FLYG+MFORST — Val av bade flygande start och momentforstarkning (endast SKALAR styrning).
« Forst utfors rutinen for flygande start och motorn magnetiseras. Om varvtalet da visar dig vara noll satts
momentférstarkning in.

8 = RAMP - Omedelbar start fran nollfrekvens.
2102 |[STOPP FUNKTION
Val av motorns stoppmetod.
1 = UTRULLNING — Valjer brytning av motormatning som stoppmetod. Motorn stannar genom utrulining.
2 = RAMP — Valjer stopp av motorn via en retardationsramp.

« Retardationsrampen definieras som 2203 RETARD TID 1 eller 2206 RETARD TID 2 (beroende pa vilken som &r aktiv).
2103 [FORMAGNETISERING
Definierar formagnetiseringstiden vid startsattet Férmagnetisering.
» Anvand parameter 2101 for att valja startsatt.
- Efter startkommando férmagnetiserar frekvensomriktaren motorn under den tid som definieras har, varefter motorn

startar.
- Stall in precis sa lang férmagnetiseringstid som behdvs for att uppna full magnetisering. For lang tid varmer motorn
i onddan.
2104 |DC FASTHALLNING Motor- & DC-fasthall
Val av om likstrdm eller DC-fasthallning ska anvandas fér bromsning. varvtal i as a_n_

0 = EJ VALD — Inaktiverar bromsning med likstrom. | |
1 = DC FASTHALL — Aktiverar funktionen for likstromsfasthallning. Se :l i T
diagrammet.

« Kraver att parameter 9904 MOTOR STYRMETOD = 1 (VARVTAL) | |

« Slutar generera sinusformad strém och borjar mata likstrdm till motorn nar Refy |
bade referensvardet och motorvarvtalet sjunker under vardet pa parameter | \
2105. ‘

JC-fasthalln- ™~ _

« Nar referensvardet stiger dver vardet pa parameter 2105 atertar varvial T
e

frekvensomriktaren normal drift.

2 = DC BROMS — Aktiverar DC-bromsning efter att modulering har upphort.

« Om parameter 2102 STOPP FUNKTION ar 1 (UTRULLNING), aktiveras bromsning nar startkommando inte langre
foreligger.

« Om parameter 2102 STOPP FUNKTION &r 2 (RAMP), aktiveras bromsning efter rampen.

Parametrar
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Kod |Beskrivning
2105 [DC FASTH VARVTAL
Installning av varvtalet for likstromsfasthallning. Kraver att parameter 2104 DC FASTHALLNING = 1 ( DC FASTHALL).
2106 [DC FASTH STROM
Definierar borvardet for likstrdmmen som en procentsats av parameter 9906 MOTOR NOM STROM.
2107 [DC BROMS TID
Definierar DC-bromstiden efter att modulering har upphért, om parameter 2104 ar 2 (DC-BROMS).
2108 [STARTFORREGLING
Startforreglingsfunktion till eller fran. Startférreglingsfunktionen ignorerar ett vilande startkommando i féljande
situationer (nytt startkommando fordras):
- Ett fel aterstalls.
« Driftfrigivning (parameter 1601) aktiveras medan startkommandot ar aktivt.
« Driftsattet andras fran lokal till fjarr.
« Styrplatsen vaxlar fran exT1 till EXT2.
+ Styrplatsen vaxlar fran xT2 till EXT1.
0 = AV — Inaktiverar startférreglingsfunktionen.
1 = PA — Aktiverar startforreglingsfunktionen.
2109 NODSTOP FUNKTION
Definierar styrning av nédstoppskommando. Vid aktivering:
* Nodstoppsfunktionen retarderar motorn med hjélp av en nédstoppsramp (parameter 2208 NODSTOP RAMP TID).
+ Detta kraver ett externt STOPP-kommando och avldgsnande av nédstoppskommando innan frekvensomriktaren
kan startas om.
0 = EJ VALD — Inaktiverar nddstoppsfunktionen via digitala insignaler.
1 = DI1 — Definierar digital ingang DI1 som kalla fér nédstoppskommando.
« Aktivering av den digitala ingangen genererar ett nédstoppskommando.
« Inaktiverad digital ingang tar bort nédstoppskommandot.
2...6 = DI2-DI6 — Definierar digital ingang DI2—-DI16 som kalla fér nddstoppskommando.
» Se DI1 ovan.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang bi1 som kalla for nddstoppskommando.
« Inaktiverad digital ingang genererar ett nédstoppskommando.
« Aktiverad digital ingang tar bort nédstoppskommandot.
-2...-6 = DI2(INV)-DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang D12-DI16 som kalla fér nédstoppskommando.
» Se DI1(INV) ovan.
2110 [TUNG START STROM
Instalining av maximalt utmatad strém till motorn med momentférstarkning.
« Se parameter 2101 START FUNKTION.
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Kod

Beskrivning

2112

NOLLVARV FORDROJ

Definierar fordréjningen av nollvarvtal. Om parametervardet ar satt till noll inaktiveras nollvarvtalsfordrdjning.
Fordrojningsfunktionen ar anvandbar nar omstarter maste ske mjukt och snabbt. Under férdréjningen har omriktaren

exakt kunskap om rotorns position.
Utan nollvarvtalsférdréjning
Varvtal

Varvtalsregulatorn avstangd:
Motorn stannar genom utrullning.

Med nollvarvtalsfordréjning
Varvtal

Varvtalsregulatorn forblir aktiv.
Motorn retarderas till verkligt nollvarvtal.

\L Nollvarvtal

Nollvarvtal

<

Fordrdjning

Nollvarvtalsférdréjning kan anvandas t ex med ryckfunktionen eller mekanisk broms.

Utan nollvarvtalsfordrojning

Drivsystemet far stoppkommando och retarderar langs en ramp. Nar varvtalets arvarde sjunker under en intern grans
(kallad nollvarvtal) stédngs varvtalsregulatorn av. Vaxelriktarmoduleringen stoppas och motorn stannar genom
utrullning.

Med nollvarvtalsfordréjning

Drivsystemet far stoppkommando och retarderar langs en ramp. Nar varvtalets &rvarde sjunker under en intern grans
(kallad nollvarvtal) aktiveras nollvarvtalsférdrojningen. Under férdrojningen bibehalls varvtalsregleringen:
Frekvensomriktaren modulerar, motorn ar magnetiserad och drivsystemet ar redo for snabb omstart.

Obs: parameter 2102 STOPP FUNKTION maste vara 2 = RAMP for att nollvarvtalsférdrojning ska fungera.

0,0 = EJ VALD — Inaktiverar funktionen fér nollvarvtalsférdréjning.

2113

START FORDROJ

Definierar startférdrojningen. Efter att villkoren for start har uppfyllts vantar frekvensomriktaren tills férdréjningen har
I16pt ut. Sedan startas motorn. Startférdrojningen kan anvandas med alla startsatt.

» Om START FORDROJ = noll inaktiveras férdrdjningsfunktionen.

» Under startférdréjning &r larm 2028 STARTFORDROJNING aktivt.
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Grupp 22: ACCEL/RETARD

Denna grupp definierar ramperna som styr acceleration och retardation. Dessa
ramper definieras som par, en accelerationsramp och en retardationsramp. Du kan
definiera tva ramppar och anvanda en digital ingang for att valja det ena eller det
andra paret.

Kod [Beskrivning
2201 VAL ACC/RET
Definierar kalla for val av ramptid for acceleration/retardation.
+ Ramper definieras parvis, en accelerationsramp och en retardationsramp.
+ Se nedan for rampdefinitionsparametrar.
0 = EJ VALD — Inaktiverar valmgjligheten - det forsta rampparet valjs.
1 = DI1 — Definierar digital ingang DI1 som kalla for val av ramppar.
« Aktiverad digital ingang valjer ramppar 2.
« Inaktiverad digital ingang valjer ramppar 1.
2...6 = DI2-DI6 — Definierar digital ingang DI2—-DI6 som kalla for val av ramppar.
» Se DI1 ovan.
7 = commDefinierar bit 10 i Styrord 1 som kalla for val av ramppar.
» Kommandoordet ges via faltbusskommunikation.
» Kommandoordet &r parameter 0301.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang bi1 som kalla fér val av ramppar.
« Inaktiverad digital ingang valjer ramppar 2
« Aktiverad digital ingang valjer ramppar 1.
-2...-6 = DI2(INV)-DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang D12-DI16 som kalla foér val av ramppar.
» Se DI1(INV) ovan.

2202 |ACCEL TID 1

Definierar accelerationstid fran noll till maxfrekvens for ramppar 1. Se A i figuren.
- Den faktiska accelerationstiden beror dven pa 2204 RAMPFORM TID 1.

+ Se 2008 MAX FREKVENS.

2203 RETARD TID 1

Retardationstid fran maxfrekvens till noll fér ramppar 1.

+ Den faktiska retardationstiden beror dven pa 2204 RAMPFORM TID 1.
+ Se 2008 MAX FREKVENS.

2204 RAMPFORM TID 1

\Valjer rampform for acceleration/retardation fér ramppar 1. Se B i figuren.

+ Formen definieras som en ramp, om inte extra tid har specificerats har i syfte att
na maxfrekvens. En langre tid ger en mjukare évergang i vardera anden av
kurvan. Formen blir en S-kurva.

* Tumregel: 1/5 &r ett lampligt forhallande mellan rampformstid och
accelerationsramptid.

0,0 = LINJAR — Specificerar linjar accelerations-/retardationsramp for ramppar 1.

0,1-1000,0 = S-KURVA — Specificerar s-ramp for accelerations-/retardationsramp - A >

" |
for ramppar 1. A =2202 ACCEL TID 1
B = 2204 RAMPFORM TID 1

2205 |ACCEL TID 2

Definierar accelerationstid fran noll till maxfrekvens for ramppar 2.

* Se 2202 ACCEL TID 1

* Anvands dven som accelerationstid for ryckfunktion. Se 1004 JOGGNING VAL.
2206 [RETARD TID 2

Definierar retardationstid fran maxfrekvens till noll fér ramppar 2.

* Se 2203 RETARD TID 1.

* Anvands dven som retardationstid for ryckfunktion. Se 1004 JOGGNING VAL.
2207 RAMPFORM TID 2

\Valjer rampform for acceleration/retardation for ramppar 2.
* Se 2204 RAMPFORM TID 1.

Parametrar



162

ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning

Kod

Beskrivning

2208

NODSTOP RAMP TID

Definierar retardationstid fran maxfrekvens till noll vid nédsituation.
» Se parameter 2109 NODSTOP FUNKTION.

» Rampen ar linjar.

2209

VAL 0-RAMPS ING
Definierar kalla for att tvinga rampingangen till 0.
0 = EJ VALD — Ej vald.
1 = D11 — Definierar digital ingang DI1 som kalla for att tvinga rampingangen till 0.
« Aktiverad digital ingang tvingar rampingangen till 0. Ramputgangen gar till 0 enligt aktuell ramptid, och forblir
sedan pa 0.
« Inaktiverad digital ingang: rampen atertar normal drift.
2...6 = DI2-DI6 — Definierar digital ingang DI2—DI6 som kalla for att tvinga rampingangen till 0.
« Se DI1 ovan.
7 = comMm — Definierar bit 13 i Styrord 1 som kalla for att tvinga rampingangen till 0.
« Kommandoordet ges via faltbusskommunikation.
« Kommandoordet ar parameter 0301.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang pi1 som kalla for att tvinga rampingangen till 0.
« Inaktiverad digital ingang tvingar rampingangen till 0.
« Aktiverad digital ingang: rampen atertar normal drift.
-2...-6 = DI2(INV)-DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang b12-Di16 som kalla for att tvinga
rampgeneratoringangen till 0.
« Se DI1(INV) ovan.
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Grupp 23: VARVTALSREGULATOR

Denna grupp definierar variabler som anvands for varvtalsreglering.

Kod [Beskrivning

2301 REI..l-l\TIV FORIST" o Férstarkning = K, = 1

Definierar relativ férstérkning for Ti= Integrationsﬁd =0

varvtalsregulatorn. o A TA= Deriveringstid = 0

+ Storre varden kan orsaka varvtalsoscillation. % i

- Figuren visar varvtalsregulatorns utsignal Ayvikelse
efter en stegférandring pa grund av fel (felet Nt
forblir konstant). || Varvt-reg utsign

Obs: Anvand parameter 2305,
SJALVINSTALLNING, for att automatiskt stélla in
proportionell forstarkning.

Regul.- i
utgang = | e = Avvikelse
Ko-e |

1

t

>
>

2302 (INTEGRATIONSTID A Regulatorutsignal
Definierar integrationstiden for
varvtalsregulatorn.
- Integrationstiden definierar kvoten vid vilken
regulatorns utsignal féréandras vid konstant K, -
regleravvikelse.
Kortare integrationstid korrigerar konstanta fel
snabbare.
For kort integrationstid leder till instabil
reglering. K, -
Figuren visar varvtalsregulatorns utsignal
efter en stegférandring pa grund av fel (felet
forblir konstant).
Obs: Anvand parameter 2305,
SJALVINSTALLNING, for att automatiskt stélla in
integrationstiden.

2303 [DERIVERINGSTID

Definierar deriveringstiden fér varvtalsregulatorn.

« Deriverande verkan gor regleringen kénsligare for férandringar i regleravvikelsen.

+ Ju langre deriveringstid, desto mera forstarks varvtalsregulatorns utsignal under férandringen.

+ Om deriveringstiden satts till 0 fungerar regulatorn som en Pl-regulator - annars som en PID-regulator.
Figuren nedan visar utsignalen fran varvtalsregulatorn efter ett avvikelsesteg som forblir konstant.

Forstarkning = K, = 1
= Integrationsﬁd >0
TA= Deriveringstid = 0

e = Avvikelse

v~

Yoa
B e [ iy /" Regulatorutsignal
A, '
Ky TD- —& {
Ts  K,-e Z I
. ! Avvikelse
e '
A S b — - = -
I !
Forstarkning = K, = 1 ' - .
TI= Integrationsﬁd >0 Kp-e9 I ] e = Awvikelse
TA= Deriveringstid > 0 I ; t
Tz= Samplingstidsperiod = 2 ms - - — >
pe = Awvikelseférandring mellan tva avlasningar T
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Kod

Beskrivning

2304

ACC KOMPENSERING

Instéllning av deriveringstid fér accelerationskompensering.

- Genom att lagga till derivatan av borvardet till utsignalen fran varvtalsregulatorn kompenserar man for
troghetsmomentet under acceleration.

» 2304 DERIVERINGSTID beskriver principen for den deriverande verkan.

- Tumregel: Satt denna parameter till mellan 50 och 100 % av summan av den mekaniska tidskonstanten fér motorn
och den drivna utrustningen.

- Figuren visar varvtalsresponsen nar en belastning med stort tréghetsmoment accelereras enligt en rampfunktion.

* Ingen accelerationskompensation Accelerationskompensation

% %

- — = Varvtalsreferens
—— Faktiskt varvtal

t t

*Obs: Anvand parameter 2305, SJALVINSTALLNING, for att automatiskt stélla in accelerationskompensering.

2305

SJALVINSTALLNING

Startar automatisk installining av varvtalsregulatorn.

0 = Av — Inaktiverar sjalvinstallningsprocessen. (Inaktiverar inte driften enligt sjalvinstallningsvardena.)
1 = PA — Aktiverar sjalvinstallning av varvtalsregulatorn. Automatisk atergang till Av.

Procedur:

Obs: Motorns belastning (driven utrustning) maste vara tillkopplad.

Kor motorn vid ett konstant varvtal pa 20 till 40 % av markvarvtal.

Andra sjélvinstéliningsparametern 2305 till PA.

Frekvensomriktaren:

« Accelererar motorn.

* Beréaknar vérden for proportionell forstérkning, integrationstid och accelerationskompensering.
« Andrar parametrarna 2301, 2302 och 2304 till dessa vérden.

« Aterstaller 2305 till Av.
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Grupp 24: MOMENTREGULATOR

Denna grupp definierar variabler som anvands for momentreglering.

Kod IBeskrivning
2401 IMOMENT RAMP UPP

Definierar vridmomentbdrvardet for upprampningstiden - minsta tid for bérvardet att 6ka fran noll till motorns
méarkmoment.

2402 MOMENT RAMP NER

Definierar vridmomentbdrvardet for nedrampningstiden - minsta tid for borvardet att minska fran motorns
méarkmoment till noll.
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Grupp 25: KRITISKA FREKV

Gruppen definierar upp till tre kritiska frekvenser eller frekvensfénster som bor
undvikas pga resonans och sjalvsvangningsfenomen.

Kod

Beskrivning

2501

VAL KRIT VARVTAL fut
Funktionen kritiska frekvenser till eller fran. Funktionen kritiska
frekvenser undviker specificerade frekvensomraden.

0 = AV — Funktionen kritiska frekvenser inaktiverad. 52 | ______
1 = PA — Funktionen kritiska frekvenser aktiverad 46
Exempel: For att undvika varvtal vid vilka en flakt uppvisar

kraftiga vibrationer: 23
Faststall inom vilka varvtalsomraden problem foreligger. Lat 18
oss anta att de ar: 18-23 Hz och 46-52 Hz.

Satt 2501 VAL KRIT VARVTAL = 1.

Satt 2502 KRIT VARVT 1 LAG = 18 Hz. .
Satt 2503 KRIT VARVT 1 HOG = 23 Hz. fiL fiIH f2L f2H
Sétt 2504 KRIT VARVT 2 LAG = 46 Hz. 18 23 46 52
Satt 2505 KRIT VARVT 2 HOG = 52 Hz.

» frer (H2)

2502

KRIT VARVT 1 LAG

Instéllning av mingrans for kritiskt varvtalsomrade 1.

- Véardet maste vara mindre an eller lika med 2503 KRIT VARVT 1 HOG.

» Enheten &r rpm, om inte 9904 MOTOR STYRMETOD = 3 (SKALAR) - da ar enheten Hz.

2503

KRIT VARVT 1 HOG

DEFINIERAR MAXGRANS FOR KRITISKT VARVTALSOMRADE 1.

- Véardet maste vara stdrre an eller lika med 2502 KRIT VARVT 1 LAG.

» Enheten ar rpm, om inte 9904 MOTOR STYRMETOD = 3 (SKALAR) - da ar enheten Hz.

2504

KRIT VARVT 2 LAG

Instéllning av mingrans for kritiskt varvtalsomrade 2.
» Se parameter 2502.

2505

KRIT VARVT 2 HOG
DEFINIERAR MAXGRANS FOR KRITISKT VARVTALSOMRADE 2.
» Se parameter 2503.

2506

KRIT VARVT 3 LAG

Instéllning av mingrans for kritiskt varvtalsomrade 3.
» Se parameter 2502.

2507

KRIT VARVT 3 HOG
DEFINIERAR MAXGRANS FOR KRITISKT VARVTALSOMRADE 3.
» Se parameter 2503.
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Grupp 26: MOTORSTYRNING

Denna grupp definierar variablerna som anvands fér motorstyrning.

Kod [Beskrivning
2601 [FLODESOPTIMERING
Andrar flodesvardet beroende pa aktuell belastning. Flddesoptimering kan minska den totala energiférbrukningen
och ljudnivan. Funktionen bor aktiveras i drivsystem som vanligen arbetar under méarkbelastning.
0 = Av — Inaktiverar funktionen.
1 = PA — Aktiverar funktionen.
2602 [FLODESBROMSNING Broms-
Ger snabbare retardation genom att 6ka motorns moment (%) Mérkeffekt, motor
magnetiseringsgrad vid behov, i stéllet fér att begréansa 120 %a — Utan fiddesb . (1) 2,2kw
retardationsrampen. Genom att 6ka statorflodet 4 an flodesbromsning (2) 15 kW
omvandlas det mekaniska systemets rorelseenergi till (3) 37 kW
termisk energi i motorn. 80 1- - () 75 kW
« Kraver att parameter 9904 MOTOR STYRMETOD =
1 (VARVTAL) ELLER 2 (MOMENT). 40 1
0 = Av — Inaktiverar funktionen.
1 = PA — Aktiverar funktionen.
o !
5
120 %3
80
40
0
5 10 20 30 40 50
f(Hz)
2603 |IR-KOMPENSERING IR-kompensering
Definierar den IR-kompenseringsspanning som + Nar IR-kompensering ar aktiverad far motorn extra
anvands for 0 Hz. spanning vid laga varvtal. Anvand IR-kompensering t ex i
- Kraver att parameter 9904 MOTOR STYRMETOD = 3 tillampningar som fordrar hégt lossbrytningsmoment.
(SKALAR). ] o Motor-
- Hall IR-kompenseringen sa lag som mgjligt for att anni
férebygga dverhettning.
* Typiska varden for IR-kompensering ar:
380-480 V-enheter g z :nRI;erZ?:s:::g
PN(W) | 3 [75] 15 | 37 [132 P 2603 [ 9 P
IRkomp (V) [ 18 [ 15[ 12 8 | 3 |
B | f(Hz)
2604 (IR-KOMP OMRADE i >
Instalining av den frekvens vid vilken IR-kompensering P 2604
ar 0 V (i % av motorfrekvens).
2605 |U/IF FORHALLANDE
Val av form for férhallandet U/f (spanning genom frekvens) under faltférsvagningspunkten.
1 = LINJAR - Att foredra for tillampningar med konstant moment.
2 = KVADRATISK — Att féredra for centrifugalpumpar och flaktar. (KVADRATISK ger lagre motorljud i storre delen av
frekvensomradet.)
2606 MODULERINGS FREK

Definierar frekvensomriktarens moduleringsfrekvens. Se aven parameter 2607 MODUL FREK REGL.
+ Hogre moduleringsfrekvens betyder mindre buller.

- Tillgangliga moduleringsfrekvenser &r 1 och 4 kHz.
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Kod |Beskrivning

2607 IMODUL FREK REGL

fmod

Moduleringsfrekvensen kan behdva minskas om den 5
gransy

interna temperaturen i ACS550 stiger éver en viss

grans. Se figuren. Denna funktion tillater anvandning av

hdgsta mojliga moduleringsfrekvens, beroende pa

omstandigheterna. Hoégre moduleringsfrekvens betyder

mindre buller.

0 = AV — Funktionen &r inaktiverad.

1 = PA — Moduleringsfrekvensen begransas enligt
figuren.

Byggstorlekar R7/

ACS550

4 kHz Temperatur

1kHz| -

90°C  100°C

2608

EFTERSLAPN. KOMP

Instélining av férstarkning for efterslapningskompensering (i%).

+ En kortsluten motor uppvisar en viss efterslépning under belastning. Okande frekvens vid 6kande motormoment
kompenserar for efterslapningen.

» Kraver att parameter 9904 MOTOR STYRMETOD = 3 (SKALAR).

0 — Ingen efterslapningskompensering.

1-200 — Okande efterslépningskompensering. 100 % betyder full efterslépningskompensering.

2609

LJUDREDUKTION

Denna parameter infor en slumpkomponent i moduleringsfrekvensen. Ljudreduktionsfunktionen fordelar det
akustiska motorbullret dver flera frekvenser i stéllet for att det koncentreras till en viss frekvens. Resultatet ar lagre
ljudtryckstoppar. Slumpkomponenten har i genomsnitt vardet 0 Hz. Den adderas till moduleringsfrekvensen som
definieras av parameter 2606 MODUL FREK REGL.

0 = FRAN
1=TILL.
2619 [DC STABILISATOR

Aktiverar eller inaktiverar DC-spanningsstabilisatorn. DC-stabilisatorn anvands vid skalar styrning for att férebygga
spanningsoscillationer i frekvensomriktarens DC-buss, orsakade av motorbelastning eller svaga matningsnat.

| handelse av spanningsvariation anpassar frekvensomriktaren frekvensreferensen for att stabilisera spanningen i
DC-mellanledet. Detta minskar oscillationen i belastningsmomentet.

0 = FRAN — Inaktiverar DC-stabilisatorn.

1 = TILL — Aktiverar DC-stabilisatorn.
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Grupp 29: UNDERHALL

Denna grupp innehaller utnyttjandenivaer och brytpunkter. Nar utnyttjandet nar en
installd brytpunkt visas ett meddelande pa mandverpanelen att det ar dags for
service.

Kod

Beskrivning

2901

BRYTP KYLFLAKT

Definierar brytpunkt for drivsystemets drifttidsréaknare for kylflakten.
« Vardet jamfors med det hos parameter 2902.

0.0 — Inaktiverar brytpunktfunktionen.

2902

RAKNARE KYLFLAKT

Definierar arvardet for drivsystemets drifttidsraknare for kylflakten.

+ Nar parameter 2901 har satts till ett varde skilt fran noll startar raknaren.

« Nar raknarens arvarde Overskrider vardet som ges av parameter 2901 ges pa mandverpanelen ett meddelande om
behov av underhall.

0.0 — Aterstéller parametern.

2903

BRYTP MEGAVARV

Definierar brytpunkt for motorns ackumulerade antal varv.
« Vardet jamfors med det hos parameter 2904.

0 — Inaktiverar brytpunktfunktionen.

2904

RAKNARE MEGAVARV

Definierar arvardet fér motorns ackumulerade antal varv.

* Nar parameter 2903 har satts till ett varde skilt fran noll startar raknaren.

« Nar raknarens arvarde Overskrider vardet som ges av parameter 2903 ges pa mandverpanelen ett meddelande om
behov av underhall.

0 — Aterstaller parametern.

2905

BRYTP DRIFTTID

Definierar brytpunkt for frekvensomriktarens drifttidsraknare.
+ Vardet jamfors med det hos parameter 2906.

0.0 — Inaktiverar brytpunktfunktionen.

2906

RAKNARE DRIFTTID

Definierar arvardet for drivsystemets drifttidsraknare.

< Nar parameter 2905 har satts till ett varde skilt fran noll startar raknaren.

+ Nar raknarens arvarde dverskrider vardet som ges av parameter 2905 ges pa mandverpanelen ett meddelande om
behov av underhall.

0.0 — Aterstéller parametern.

2907

BRYTP MWh

Definierar brytpunkt fér ackumulerad energiférbrukning (i megawattimmar).
« Vardet jamfors med det hos parameter 2908.

0.0 — Inaktiverar brytpunktfunktionen.

2908

RAKNARE MWh

Definierar arvardet for ackumulerad energiférbrukning (i megawattimmar).

* Nar parameter 2907 har satts till ett varde skilt fran noll startar raknaren.

« Nar raknarens arvarde Overskrider vardet som ges av parameter 2907 ges pa mandverpanelen ett meddelande om
behov av underhall.

0.0 — Aterstéller parametern.
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Grupp 30: FELFUNKTIONER

Gruppen definierar vilka situationer som frekvensomriktaren ska tolka som
potentiella fel och hur den ska reagera om fel detekteras.

Kod (Beskrivning
3001 |AI<MIN FUNKTION
Definierar frekvensomriktarens reaktion om den analoga ingangens (Al) signal sjunker under felgransen och Al
anvands i referenskedjan.
» 3021 AI1 FELNIVA och 3022 AI2 FELNIVA definierar granserna for fel
0 = EJ VALD — Ingen reaktion.
1 = FEL — Visar ett fel (7, AI1 FEL eller 8, AI2 FEL) och drivsystemet stoppas genom utrullning.
2 = KONST HAST 7 — Visar ett larm (2006, AI1 FEL eller 2007, AI2 FEL) och satter varvtalet till 1208 KONST VARVTAL7Y.
3 = SENAST VARVT — visar att larm (2006, A1 FEL eller 2007, AI2 FEL) och styr varvtalet till senast angivna niva. Detta
varde ar lika med genomsnittsvarvtalet under de senaste 10 sekunderna.
VARNING! Om du véljer KONST VARVTAL 7 eller SENAST VARVT, kontrollera att fortsatt drift &r saker nar
analog insignal forsvinner.

3002 |PANEL BORTFALL
Definierar frekvensomriktarens respons pa fel i kommunikationen med mandverpanelen.
1 = FEL — Visar ett fel (10, panelbortfall) och motorn stannar genom utrulining.
2 = KONST HAST 7 — Visar ett larm (2008, PANELBORTFALL) och styr varvtalet till parameter 1208 KONST HAST 7.
3 = SENAST VARVT — Visar ett larm (2008, PANELBORTFALL) och stéller in varvtalet utgaende fran senast gallande niva.
Detta varde ar lika med genomsnittsvarvtalet under de senaste 10 sekunderna.
VARNING! Om du valjer KONST VARVTAL 7 eller SENAST VARVT, kontrollera att fortsatt drift &r sdker nar
analog insignal férsvinner.
3003 [EXTERNT FEL 1
Val av ingang for signalen Externt fel 1 samt frekvensomriktarens respons pa extern felsignal.
0 = EJ VALD — Extern felindikering ska inte anvandas.
1 = D11 — Definierar digital ingang DI1 som ingang for extern felindikering.
« Aktiverad digital ingang visar ett fel. Frekvensomriktaren visar ett fel (14, EXTERNT FEL 1) och drivsystemet
stoppas genom utrullning.
2...6 = DI2-DI6 — Definierar digital ingang DI2—-DI6 som ingang for extern felindikering.
« Se DI1 ovan.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang bi1 som ingang for extern felindikering.
« Inaktiverad digital ingang visar ett fel. Frekvensomriktaren visar ett fel (14, EXTERNT FEL 1) och drivsystemet
stoppas genom utrullning.
-2—6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang piI2-Di16 som ingang for extern felindikering.
« Se DI1 (INV) ovan.

3004 |[EXTERNT FEL 2

Val av ingang for signalen Externt fel 2 samt frekvensomriktarens respons pa extern felsignal.
- Se parameter 3003 ovan.

3005 [MOTOR OVERLAST

Definierar frekvensomriktarens respons vid 6verhettning av motorn.

0 = EJ VALD — Ingen respons, eller éverhettningsskydd ej installt.

1 = FEL — Nar berdknad motortemperatur 6verskrider 90 °C, visas ett larm (2010, MOTOR OVERLAST). Nar berdknad
motortemperatur 6verskrider 110 °C, visas ett fel (9, MOTOR OVERLAST) och drivsystemet stoppas genom utrullning.

2 = VARNING — Nar berdknad motortemperatur 6verskrider 90 °C, visar ett larm (2010, MOTOR OVERLAST).

3006 IMOTOR TERM TID Motorlast

Definierar motorns termiska tidskonstant fér
motortemperaturmodellen.

» Detta ar den tid som det tar motorn att nd 63 % av t
sluttemperaturen vid konstant belastning. . j \

- For 6verhettningsskydd enligt UL-kraven for NEMA-klassade Temp.-6kn | |
motorer, anvand foljande tumregel: MOTOR TERM TID &r lika med 100%7----- e
35 ganger 6, dar t6 (i sekunder) specificeras av 63%}t - - - - JI

motortillverkaren som den tid under vilken motorn kan arbeta
sakert med sex ganger markstrommen.

Den termiska tiden for en utlésningskurva i klass 10 &r 350 s, for P 3006
klass 20 700 s och fér klass 30 1050 s.

Parametrar
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Kod IBeskrivning

3007 |[MOTOR BEL KURVA

Definierar max tillaten driftbelastning fér motorn.

* Vid 100 % ar denna strdmgrans lika med parameter 9906 MOTOR
NOM STROM.

+ Justera belastningskurvans nivd om omgivningstemperaturen
avviker fran nominellt varde.

3008 INOLLVARV BEL
Definierar maximalt tilldten strém vid nollvarvtal.
+ Vardet styrs av 9906 MOTOR NOM STROM.

3009 |BRYTPUNKT
Definierar brytpunktsfrekvens for motorns belastningskurva.

Utstrom (%) relativt

150 +

P 3007 100 - - - - - - _
I
//
P 3008 50 - !

9906 MOTOR NOM STROM

A 1o/, A
35 ] o/In

3,0 1
2,5 1
fo

A

0 02 04 06 08 10 12

Exempel: Fordrojningstider for utldsning av motorns 6verlastskydd med parametrarna 3006 MOTOR TERM TID, 3007
MOTOR BEL KURVA och 3008 NOLLVARV BEL vid sina respektive fabriksinstéllningar.

Iyt = utstrém
Iy = motormérkstrom

= utfrekvens

fgrk = brytpunkt
= utlésningstid

3010 [FASTLASN FUNK

Denna parameter definierar fastlasningsskyddets funktion. Detta skydd
ar aktivt om frekvensomriktaren arbetar i fastlasningsomradet (se
figuren) under en tid som definieras av 3012 FASTLASN TID.
"Anvandargransvardet" definieras i Grupp 20: GRANSER av 2017 MAX

0 = EJ VALD — Fastlasningsskyddet avsténgt.
1 = FEL — Nar frekvensomriktaren arbetar i fastlasningsomradet under
en tid som definieras av 3012 FASTLASN TID:
» Motorn stannar genom utrulining.
« Felindikering ges.
2 = VARNING — Nar frekvensomriktaren arbetar i fastlasningsomradet
under en tid som definieras av 3012 FASTLASN TID:
« En larmindikering visas.
« Larmet férsvinner nar frekvensomriktaren har befunnit sig utanfér
fastlasningsomradet under halva den tid som definieras av
parameter 3012 FASTLASN TID.

MOMENT GR1, 2018 MAX MOMENT GR2, eller gransen pa COMM-ingangen..

3011 [FASTLASN FREKV
Denna parameter definierar frekvensgransen for fastlasningsskyddet.
Se figuren.

Moment
/

95 %
Anv.-
gransvarde|

| f

3012 [FASTLASN TID
Denna parameter definierar tid i sekunder innan fastlasningsskyddet
aktiveras.

P 3011
Fastlasningsfrekv
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Kod [Beskrivning
3017 (JORDFEL

Definierar frekvensomriktarens respons om ett jordfel detekteras i motorn eller motorkablarna. Frekvensomriktaren

Overvakar jordfel bade néar drivsystemet ar i drift och nar det inte &r i drift. Se &ven parameter 3023 ANSLUTNINGSFEL.

0 = FRAN — Ingen reaktion vid jordfel.

1 = TILL — Jordfel visar felkod 16 (JORDFEL UTGANG), och motorn stannar genom utrullning om den roterade.

3018 |KOMM MOD FELFUNK

Definierar frekvensomriktarens respons om faltbusskommunikationen bryts.

0 = EJ VALD — Ingen reaktion.

1 = FEL — VISAR ETT FEL (28, TIME-OUT FALTBUS) OCH MOTORN STANNAR GENOM UTRULLNING.

2 = KONST HAST 7 — Visar ett larm (2005, 1/0 KOMMUNIKATIONSFEL) och stéller in varvtalet med 1208 KONST VARVTAL 7.
Detta "larmvarvtal” forblir aktivt tills faltbussen skriver ett nytt referensvarde.

3 = SENAST VARVT - Visar ett larm (2005, 1/0 KOMMUNIKATIONSFEL) och staller in varvtalet utgaende fran senast
gallande niva. Detta varde ar lika med genomsnittsvarvtalet under de senaste 10 sekunderna. Detta "larmvarvtal”
forblir aktivt tills faltbussen skriver ett nytt referensvarde.

VARNING! Om du valjer KONST HAST 7 eller SENAST VARVT, kontrollera att fortsatt drift ar séker nar
kommunikationen med manéverpanelen ar bruten.
3019 |KOMM FEL TID

Instéllning av den férdréjningstid for indikering av kommunikationsfel som anvands av 3018 KOMM MOD FELFUNK.

- Korta avbrott i faltbusskommunikationen hanteras inte som fel om varaktigheten understiger vardet pa Komm FEL
TID.

3021 |AI1 FELNIVA
Definierar en felniva for analog ingang 1.
+ Se 3001 AI<MIN FUNKTION.

3022 |Al2 FELNIVA
Definierar en felniva for analog ingang 2.
+ Se 3001 AI<MIN FUNKTION.

3023 |ANSLUTNINGSFEL

Definierar frekvensomriktarens reaktion pa kabelfel och jordfel som detekteras nar frekvensomriktaren INTE &r i drift.

Nar frekvensomriktaren inte ar i drift 6vervakar den med avseende pa:

- Felaktig anslutning av matning till frekvensomriktarens utgang (frekvensomriktaren kan visa fel 35, UTG KABLAGE
om felaktiga anslutningar upptacks).

- Jordfel (frekvensomriktaren kan visa fel 16, JORDFEL UTG , om ett jordfel upptécks). Se aven parameter 3017
JORDFEL

0 = FRAN — Frekvensomriktaren reagerar inte pa nagon av omstandigheterna ovan.

1 = TILL — Frekvensomriktaren visar fel nar évervakningsfunktionen upptécker problem.

3024 [STYRKORT TEMPFEL

Definierar frekvensomriktarens reaktion vid 6verhettning av styrkort. Ej pa frekvensomriktare med OMIO-styrkort.

0 = FRAN — Ingen reaktion.

1 = TILL — VISAR FEL 37 (6temp styrk ) OCH DRIVSYSTEMET STANNAR GENOM UTRULLNING.
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Grupp 31: AUTOM ATERSTALLN

Gruppen definierar villkor fér automatiska aterstallningar. Automatisk aterstallning
sker efter upptackt av vissa fel. Frekvensomriktaren star stilla under en férinstalld
fordrojningstid, och startar darefter om automatiskt. Du kan begransa antalet
omstartsforsok under en viss tidsperiod och definiera automatisk aterstallning for
olika typer av fel.

Kod

Beskrivning

3101

IANTAL FORSOK [Exempel: Tre fel har intraffat under
Definierar max tillatet antal automatiska aterstaliningar under en viss ~ |forsokstiden. Det sista felet aterstalls
tidsperiod, vilken definieras av 3102 FORSOKSTID. endast om vardet for 3101 ANTAL FORSOK
- Om antalet automatiska aterstaliningsforsok éverskrider detta ar 3 eller storre.
gransvarde (inom forsokstiden), blockerar frekvensomriktaren
ytterligare aterstéliningsférsdk och forblir inaktiv. Forsokstid
- For att sedan starta pa nytt krévs korrekt aterstallning fran — Tid
mandverpanelen, eller fran en styrplats som definieras av 1604 vAL
FELATERST.

3102

FORSOKSTID x = Automatisk aterstéllning

Definierar den tid under vilken ett begransat antal automatiska
aterstallningar tillats.
* Se 3101 ANTAL FORSOK.

3103

FORDROJNING

Definierar hur lange frekvensomriktaren ska vénta efter det att ett fel upptéckts tills ett aterstartsforsok gors.
- Om FORDROJINING = noll aterstalls frekvensomriktaren omedelbart.

3104

OVERSTROM
Satter den automatiska aterstéllningen vid éverstrom till eller fran.
0 = FRAN — Inaktiverar automatisk aterstalining.
1 = TILL — Aktiverar automatisk aterstallning.
» Aterstaller automatiskt felet (OVERSTROM) efter den fordrojning som definieras av 3103 FORDROINING, och
frekvensomriktaren aterupptar normal drift.

3105

OVERSPANNING
Satter den automatiska aterstaliningen vid éverspanning till eller fran.
0 = FRAN — Inaktiverar automatisk aterstalining.
1 = TILL — Aktiverar automatisk aterstallning.
« Aterstaller automatiskt felet (OVERSPANNING) efter den férdrdjning som definieras av 3103 FORDROJNING, och
frekvensomriktaren aterupptar normal drift.

3106

UNDERSPANNING
Satter den automatiska aterstalliningen vid underspanning till eller fran.
0 = FRAN — Inaktiverar automatisk aterstalining.
1 = TILL — Aktiverar automatisk aterstallning.
» Aterstaller automatiskt felet (UNDERSPANNING) efter den fordréjning som definieras av 3103 FORDROJNING, och
frekvensomriktaren aterupptar normal drift.

3107

/Al SIGNAL<MIN

Satter automatisk aterstallning vid analog ingang mindre an min till eller fran.

0 = FRAN — Inaktiverar automatisk aterstalining.

1 = TILL — Aktiverar automatisk aterstallning.

» Aterstaller automatiskt felet (AI<MIN) efter den férdréjning som definieras av 3103 FORDROJNING, och
frekvensomriktaren aterupptar normal drift.

VARNING! Nar analog insignal ar aterstalld kan frekvensomriktaren starta om, dven efter en langre
stillestandstid. Kontrollera att automatisk aterstart efter Iangre stillestandstid inte kan orsaka personskador
och/eller skada pa utrustning.

3108

EXTERNT FEL
Satter automatisk aterstallning for externt fel till eller fran.
0 = FRAN — Inaktiverar automatisk aterstalining.
1 = TILL — Aktiverar automatisk aterstallning.
» Aterstaller automatiskt felet (EXTERNT FEL 1 eller EXTERNT FEL 2) efter den férdréjning som definieras av 3103

FORDROJNING, och frekvensomriktaren aterupptar normal drift.
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Grupp 32: OVERVAKNING

ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning

Gruppen definierar hur évervakningen sker av upp till tre signaler fran Grupp 01:
DRIFTVARDEN. Overvakningsfunktionen évervakar en specificerad parameter och
aktiverar en relautgdng om parametern 6verskrider en viss gréns. Anvand Grupp 14:
RELAUTGANGAR fér att definiera reldet och om reldet ska dra nar signalen &r for

lag eller for hog.

Kod

Beskrivning

3201

OVERVAK 1 PARAM

Val av den forsta 6vervakade parametern.

Méste vara ett parameternummer fran Grupp 01:
DRIFTVARDEN.

100 = EJ VALD — Ingen parameter vald.

101-159 — Valjer parameter 0101-0159.

Om den dvervakade parametern dverskrider en viss grans
kommer reldutgangen att aktiveras.
Overvakningsgranserna definieras i denna grupp.
Reldutgangarna definieras i Grupp 14: RELAUTGANGAR
(definitionen specificerar aven vilken grans som
Svervakas).

LAG < HOG

Driftvardesévervakning med reldutgangar nar LAG < HOG.
Fall A = Parameter- 1401 RELAUTGANG 1 (eller 1402
RELAUTGANG 2, etc.) har vardet OVERVAK1 HOG eller
OVERVAK2 HOG. Anvands for att meddela nér/om den
Overvakade signalen Overskrider ett givet gransvarde.
Reléet drar tills det dvervakade vardet sjunker under den
undre gransen.

Fall B = Parameter- 1401 RELAUTGANG 1 (eller 1402
RELAUTGANG 2, etc.) har vardet OVERVAK1 LAG eller
OVERVAK2 LAG. Anvands for att meddela nér/om den
Overvakade signalen underskrider ett givet gransvarde.
Reléet drar tills det dvervakade vardet stiger Over den Gvre
grénsen.

LO > HOG

Driftvardesévervakning via reldutgangar, nar LAG >HOG.
Den nedersta gransen (HOG 3203) ar aktiv fran borjan, och
forblir aktiv tills den dvervakade parametern stiger dver den
Oversta gransen (LAG 3202), vilket gor denna grans till aktiv
grans. Denna grans forblir aktiv tills den dvervakade
parametern sjunker under den nedersta gransen (HOG 3203),
vilket gor denna grans till aktiv grans.

Fall A = Parameter- 1401 RELAUTGANG 1 (eller 1402
RELAUTGANG 2, etc.) har vardet OVERVAK1 HOG eller
OVERVAK2 HOG. Reléet initialt inaktiverat. Det drar sa snart
den dvervakade parametern dverskrider det aktiva
gransvardet.

Fall B = Parameter- 1401 RELAUTGANG 1 (eller 1402
RELAUTGANG 2, etc.) har vardet OVERVAK1 LAG eller
OVERVAK2 LAG. Reldet drar initialt. Det slapper sa snart den
Overvakade parametern underskrider det aktiva
gransvardet.

3202

OVERVAK 1 GR LAG
Definierar undre gransen for den forsta 6vervakade
parametern. Se 3201 OVERVAK 1 PARAM ovan.

3203

OVERVAK 1 GR HOG
Definierar 6vre gransen for den forsta 6vervakade
parametern. Se 3201 OVERVAK 1 PARAM ovan.

LAG < HOG R
Obs: Fallet LAG < HOG representerar en normal
hysteres.

Varde for évervakad parameter
A
HOG (3203) 1
LAG (3202) 1

Fall A /

Drar (1) f'—i
0

\ \

| |

FallB y
Drar (1)

N I X
0
LAG > HOG

Obs: Fallet LAG>HOG representerar en speciell
hysteres mellan tva separata 6vervakningsgréanser.

Aktivt gransv

Varde for dvervakad parameter

LAG (3202)
HOG (3203)
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Kod

Beskrivning

3204

OVERVAK 2 PARAM
\Val av den andra 6vervakade parametern. Se 3201 OVERVAK 1 PARAM ovan.

3205

OVERVAK 2 GR LAG

Definierar undre grénsen for den andra dvervakade parametern. Se 3204 GVERVAK 2 PARAM ovan.

3206

OVERVAK 2 GR HOG
Definierar 6vre gransen for den andra dvervakade parametern. Se 3204 GVERVAK 2 PARAM ovan.

3207

OVERVAK 3 PARAM
\Val av den forsta 6vervakade parametern. Se 3201 OVERVAK 1 PARAM ovan.

3208

OVERVAK 3 GR LAG

Definierar undre gransen for den tredje évervakade parametern. Se 3207 OVERVAK 3 PARAM ovan.

3209

OVERVAK 3 GR HOG
Definierar 6vre gransen for den tredje 6vervakade parametern. Se 3207 OVERVAK 3 PARAM ovan.
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Grupp 33: INFORMATION

Denna grupp ger information om frekvensomriktarens programvara: versioner och
testdatum.

Kod (Beskrivning
3301 PROGRAMVERSION
Innehaller versionsnumret pa frekvensomriktarens firmware.
3302 |APPL PROGR VERS
Innehaller programpaketets versionsnummer.
3303 [TEST DATUM
Innehaller testdatum (3a.vv).
3304 |FRO DATA
Innehaller frekvensomriktarens markstrom och markspanning. Formatet ar XXXY, dar:
* XXX = Frekvensomriktarens markstrom i A. | férekommande fall anger "A” decimaltecken, t ex 4A6 betyder 4,6A.
Till exempel: XXX = 8A8 visar markstrommen 8,8 A.
» Y = Nominell spanning for frekvensomriktaren, darY =:
« 2 visar spanningsomradet 208-240 Volt.
« 4 visar spanningsomradet 380—480 Volt.
« 6 visar spanningsomradet 500-600 Volt.
3305 |IPARAMETER TABELL
Innehaller den version av parametertabellen som anvands i frekvensomriktaren.

Parametrar



ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning

Grupp 34: PROCESSVARIABLER

177

Denna grupp definierar vad som visas pa mandéverpanelens display (mittomradet),

nar mandverpanelen ar i Mandverlage.

Kod |Beskrivning
3401 |[SIGNAL1 PARAM P 3404 P 3405
\Val av den forsta parametern (efter nummer) som visas pa
mandverpanelen. LoC v
- Vérdena i denna grupp definierar displayens innehall nar P 3401 (137)-—» 49 '1 Hz
mandverpanelen ar i mandverlage. .
« Godtyckligt parameternummer i Grupp 01: DRIFTVARDEN kan P 3408 (1381 O . 5 A
viljas. P3415(139—>10.7 %
- Med hjalp av féljande parametrar kan displayvéardet skalas till DIR 1 00:00 [ MENU
hanterliga enheter och/eller visas som ett stapeldiagram.
- Figuren visar vilka val som gérs med parametrarna i denna grupp. LOSZL_
100 = EJ VALD — Fdrsta parametern visas inte. |
101-159 — Visar parameter 0101-0159. Om parametern inte finns P 3404 0.4 A
visar displayen "n.a.” 24.4 %
DIR | 00:00 [ MENU
3402 [SIGNAL 1 MIN Visnin
Definierar minsta férvantade varde for forsta visningsparametern. varde 9
Anvand parametrarna 3402, 3403, 3406, och 3407, t ex for att
omvandla en Grupp 01: DRIFTVARDEN -parameter i 0102 VARVTAL (i P3407 | — — — — — — d
rpm) till hastigheten hos en transportér (i ft/min). Fér en sadan
omvandling &r kallvérdena i figuren min och max motorvarvtal, och ‘
displayvardena ar min och max transportérhastighet. Anvand ‘
parameter 3405 for att valja ett arvérde for detta register. P 3406-| — —
Obs: Val av enheter forandrar inga varden. Parametern saknar effekt ‘ ‘
om parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL = 9 (DIREKT) P3402 P :\3403‘
3403 [SIGNAL 1 MAX Kallvarde
Definierar storsta forvantade varde for férsta visningsparametern.
Obs: Parametern saknar effekt om parameter 3404 UTDATA
1 DECIMAL = 9 (DIREKT)
3404 UTPATA‘I DE.CIMAL ) . . 3404 varde | Visning Omrade
Definierar decimaltecknets plats i den forsta visningsparametern. 0 3 35768430767
0—7 — Definierar decimaltecknets plats. — (med tecken)
» Ange 6nskat antal siffror till hdger om decimaltecknet 1 +3.1
« Tabellen visar ett exempel med pi (3,14159). 2 +3,14
8 = BAR METER — Specificerar visning i form av ett stapeldiagram. 3 + 3,142
9 = DIREKT — Decimalteckenplacering och enheter som for 4 3 0-65535 (utan
kallsignal. Se Grupp 01: DRIFTVARDEN parameterlistor i avsnitt 5 3.1 tecken)
Fullstéandig parameterlista pa sidan 115 for upplésning (som 5 314
indikerar decimalpunktens plats) och méattenheter. - 3'142
8 Stapel visas.
9 Decimalteckenplacering och
enheter som for kéllsignal.
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Kod (Beskrivning

3405 |UTDATA 1 ENHET

Val av enheter som anvands med forsta visningsparametern.

Obs: Parametern saknar effekt om parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL = 9 (DIREKT)

0 = INGEN 9=°C 18=MWh 27 =ft 36=1lls 45 = Pa 54 = Ib/m 63 = Mvarv
ENHET

1=A 10=1Ibft 19=m/s 28=MGD 37 =I/min 46 = GPS 55 = Ib/h 64=d
2=V 11 =mA 20 =m3h 29 = inHg 38 =1h 47 = galls 56 = FPS 65 =inWC
3=Hz 12=mV 21=dm%s 30=FPM 39=mds 48 =gal/m 57 =ft/s 66 = m/min
4=% 13 = kW 22 = bar 31 =kb/s 40=m3%m 49 =galh 58 =inH,O 67 =Nm
5=s 14=W 23 = kPa 32 =kHz 41 =kgls 50 = ft%/s 59 =inwg

6=h 15 = kWh 24=GPM 33 =ohm 42 = kg/m 51 = ft3m 60 = ft wg

7 = r/min 16 ="°F 25 =PS| 34 = ppm 43 =kg/h 52 = ft3/h 61 = Ibsi

8 =kh 17 = hk 26 =CFM 35 =pps 44 =mbar 53 =1Ib/s 62 =ms

Féljande enheter anvands vid visning av stapel.
117 =%ref 119=%dev 121=%SP 123=lout 125=Fout 127 =Vdc
118=%act 120=%LD 122=9% FBK 124 =Vout 126 = Tout
3406 |UTDATA 1 MIN
Definierar minsta varde som visas for forsta visningsparametern.
Obs: Parametern saknar effekt om parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL = 9 (DIREKT)
3407 |UTDATA 1 MAX
Definierar storsta varde som visas fér forsta visningsparametern.
Obs: Parametern saknar effekt om parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL = 9 (DIREKT)
3408 [SIGNAL 2 PARAM

Val av den andra parametern (efter nummer) som visas pa mandverpanelen. Se parameter 3401.
3409 [SIGNAL 2 MIN

Definierar minsta forvantade varde for den andra visningsparametern. Se parameter 3402.
3410 [SIGNAL 2 MAX
Definierar storsta forvantade varde fér den andra visningsparametern. Se parameter 3403.
3411 |UTDATA 2 DECIMAL
Definierar decimaltecknets plats i den andra visningsparametern. Se parameter 3404.
3412 |UTDATA 2 ENHET
Val av enheter som anvénds med den andra visningsparametern. Se parameter 3405.
3413 |UTDATA 2 MIN
Definierar minsta varde som visas for den andra visningsparametern. Se parameter 3406.
3414 |UTDATA 2 MAX
Definierar storsta varde som visas fér den andra visningsparametern. Se parameter 3407.
3415 |[SIGNAL 3 PARAM
Val av den tredje parametern (efter nummer) som visas pa mandéverpanelen. Se parameter 3401.
3416 |[SIGNAL 3 MIN
Definierar minsta forvantade varde for den tredje visningsparametern. Se parameter 3402.
3417 |SIGNAL 3 MAX
Definierar storsta forvantade varde for den tredje visningsparametern. Se parameter 3403.
3418 |UTDATA 3 DECIMAL
Definierar decimaltecknets plats i den tredje visningsparametern. Se parameter 3404.
3419 |UTDATA 3 ENHET
Val av enheter som anvands med den tredje visningsparametern. Se parameter 3405.
3420 |UTDATA 3 MIN
Definierar minsta varde som visas for den tredje visningsparametern. Se parameter 3406.
3421 |UTDATA 3 MAX
Definierar storsta varde som visas for den tredje visningsparametern. Se parameter 3407.
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Grupp 35: MOTORTEMP MATNING

Gruppen definierar detektering och rapportering for ett specifikt potentiellt fel —
overhettning av motor, som detekteras av en temperaturgivare. Typiska anslutningar

visas nedan.
En givare Tre givare
. Al
; Al '
Motor |’ | “
N ' AGND
v AGND .
: Ao1
AO1
) AGND

L o 10nF L
10 nF
5 5 &

c VARNING! IEC 60664 kraver dubbel eller forstarkt isolation mellan

spanningsférande delar och ytan pa atkomliga delar av elektrisk utrustning som
antingen ar oledande eller ledande men som inte ar férbundna med skyddsjord.

For att uppfylla detta krav, anslut en termistor (och andra liknande komponenter) till
frekvensomriktarens styranslutningar enligt ndgot av dessa alternativ:

» Separera termistorn fran spanningsférande delar av motorn med dubbel forstarkt
isolering.

» Skydda alla kretsar som ar anslutna till frekvensomriktarens digitala och analoga
ingangar. Skydda mot kontakt, och isolera fran andra lagspanningskretsar med
basisolering (avsett for samma spanningsniva som frekvensomriktarens
huvudkrets).

» Anvand ett externt termistorrela. Reldisoleringen maste vara avsedd fér samma
spanningsniva som frekvensomriktarens huvudkrets.

Figuren nedan visar anslutning av termistorreld och PTC-givare nar en digital ingang
anvands. Vid motoréanden ska kabelns skarm jordas via en 10 nF-kondensator. Om
detta inte &r mojligt, Idmna skérmen oansluten.

Termistorrela: PTC-givare
3501 GIVARTYP = 5 (TERM(0)) eller 6 (TERM(1)) 3501 GIVARTYP = 5 (TERM(0)
Termistor-
relé Styrkort
Styrkort
oL :
L1 ——{ +24V DC ~— D!

—] I . [+24vDC
T 2L N
% Motor, 10nF @
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For dvriga fel, eller for att forebygga motoréverhettning med hjalp av en modell, se
grupp Grupp 30: FELFUNKTIONER.

Kod

Beskrivning

3501

TEMP MAT METOD
Identifierar typen av motortemperaturgivare som anvénds, PT100 (°C), PTC (ohm) eller termistor.
Se parametrarna 1501 AO1 INNEHALLoch 1507 AO2 INNEHALL.
0 = INGEN GIVARE
1 =1 x PT100 - Givarkonfiguration med tre PT100-givare.
« Analog utgang A01 eller AO2 matar konstant strém genom givaren.
« Givarens resistans 6kar med 6kande motortemperatur, liksom spanningen 6ver givaren.
« Temperaturmatfunktionen avlaser spanningen via analog ingang Al1 eller A2 och omvandlar den till grader
Celsius.
2 =2 x PT100 — Givarkonfiguration med tva PT100-givare.
« Funktionen ar densamma som fér ovan beskrivan 1 x PT100.
3 = 3 x PT100 — Givarkonfiguration med tre PT100-givare.
« Funktionen ar densamma som fér ovan beskrivan 1 x PT100.
4 = pTC — Givarkonfiguration med PTC.
« Den analoga utgangen matar en konstant strdm genom givaren.
« Givarens resistans 0kar brant nér motortemperaturen stiger 6ver
PTC-referenstemperaturen (TPE®), liksom spanningen 6ver
motstandet. Temperaturmatfunktionen avléser spanningen via den Hoég
analoga ingangen Al1 och omvandlar den till ohm.
« Figuren visar typiska PTC-givarresistansvarden som funktion av
motorn driftstemperatur.

Temperatur Resistans
Normal < 1,5 kohm Normal
Hog > 4 kohm

5 = TERM(0) — Givarkonfiguration med en termistor.

« Motorns &verhettningsskydd aktiveras via en digital ingang. Anslut
antingen en PTC-givare eller ett normalt slutet termistorrela till en
digital ingang.

< Nar den digitala ingangen ar "0” & motorn éverhettad.

« Se anslutningsschemat pa sidan 7179.

« Tabellen nedan och diagrammet visar resistanskrav fér en PTC-givare ansluten mellan 24 V och en digital
ingang, som funktion av motorn driftstemperatur.

Temperatur Resistans
Normal < 3 kohm
Hog > 28 kohm

« 6 = TERM(1) — Givarkonfiguration med en termistor.

« Motorns dverhettningsskydd aktiveras via en digital ingang. Anslut ett normalt 6ppet termistorrela till en digital
ingang.

< Nar den digitala ingangen ar "1” & motorn éverhettad.

« Se anslutningsschemat pa sidan 179.

3502

TEMP Al1/AI2 VAL

Definierar ingangen som anvands for temperaturgivaren.
1=A11-PT100 och PTC.

2 = A2 — PT100 och PTC.

3-8 = DI1-DI6 — Termistor och PTC

3503

TEMP ALARMNIVA

Definierar larmgransen fér motortemperaturmatning.

+ Vid motortemperaturer ver denna grans visar frekvensomriktaren ett larm (2010, MOTOR TEMP.)
For termistorer eller PTC anslutna till en digital ingang:

0 — fran

1-till

Parametrar
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Kod [Beskrivning
3504 [TEMP FELNIVA

Definierar felnivan vid motortemperaturmatning.
+ Vid motortemperaturer dver denna grans visar frekvensomriktaren ett fel (9, MOTOR OVERLAST) och drivsystemet
stoppas.

For termistorer eller PTC anslutna till en digital ingang:
0 — fran
1 —till

Parametrar
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Grupp 36: TIDUR FUNKTION
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Denna grupp definierar tidsfunktionerna. Bland tidsfunktionerna kan nadmnas:

« fyra dagliga start- och stopptider

« fyra veckovisa start-, stopp och timertider

« fyra tidur fér sammanstalining av valda tidsperioder.

Ett tidur kan anslutas till flera tidsperioder och en tidsperiod till flera tidursfunktioner.

Tidsperiod 1

3602 TIDUR1 START TID
3603 TIDUR1 STOP TID
3604 TIDUR1 START DAG
3605 TIDUR1 STOP DAG

Tidsperiod 2

3606 TIDUR2 START TID
3607 TIDUR2 STOP TID
3608 TIDUR2 START DAG
3609 TIDUR2 STOP DAG

Tidsperiod 3

3610 TIDUR3 START TID
3611 TIDUR3 STOP TID
3612 TIDUR3 START DAG
3613 TIDUR3 STOP DAG

Tidsperiod 4

3614 TIDUR4 START TID
3615 TIDUR4 STOP TID
3616 TIDUR4 START DAG
3617 TIDUR4 STOP DAG

Timer

3622 VAL TIMER
3623 TIMER TID

Tidur 1
3626 KALLA TID FUNK 1

Tidur 2
3627 KALLA TID FUNK2

Tidur 1
3626 KALLA TID FUNK1

Tidur 2
3627 KALLA TID FUNK2

Tidur 3
3628 KALLA TID FUNK3

Tidur 4
3629 KALLA TID FUNK4

En parameter kan anslutas till endast en tidsfunktion.

1001 EXT1 STYRNING

1002 EXT2 STYRNING

1102 VAL EXT1/EXT2

1201 VAL KONST VARVT

1401 RELAUTGANG 1-1403 RELAUTGANG 3
1410 RELAUTGANG 4—1412 RELAUTGANG 6
4027 VAL PID REG 1-2

8126 TIDUR AUTOVAXL

Parametrar
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Kod [Beskrivning
3601 |VAL TID FUNK
\Valjer kallan for aktiveringssignal for tidur.
0 = EJ VALD — tidsfunktioner inaktiverade
1 = D11 — Definierar digital ingang DI1 som aktiveringssignal for tidsfunktion.
« Den digitala ingangen maste vara aktiverad for aktivering av tidsfunktionen.
2...6 = DI2-DI6 — Definierar digital ingang DI2-DI6 som aktiveringssignal for tidsfunktion.
7 = AKTIV — Tidsfunktioner aktiverade.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI1 som aktiveringssignal for tidsfunktion.
« Den digitala ingangen maste vara inaktiverad for aktivering av tidsfunktionen.
* -2...-6 = DI2(INV)-DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI2—-DI16 som aktiveringssignal for tidsfunktion.
3602 [TIDUR1 START TID
Definierar den dagliga starttiden. 20:30:00 - -
« Tiden kan &ndras i steg om 2 sekunder. Tidsperiod 2 ’
» Om parametervardet ar 07:00:00 aktiveras tiduret 17:00:00 . )
klockan 7 pa morgonen. - Tidsperiod 4 I:I
) . ! . - 15:00:00
« Figuren visar flera tidsfunktioner for olika veckodagar.
13:00:00
12:00:00 Tidsperiod 3 I:I
10:30:00
Tidsperiod 1 ’
09:00:00
00:00:00
Man Tis Ons Tor Fre Lor Soén
3603 [TIDUR1 STOP TID
Definierar den dagliga stopptiden.
« Tiden kan andras i steg om 2 sekunder.
» Om parametervardet ar 09:00:00 deaktiveras tiduret klockan 9 pa morgonen.
3604 [TIDUR1 START DAG
Definierar startdagen under veckan.
1 = MANDAG—7 = SONDAG
» Om parametervardet ar 1 aktiveras tidur 1 vid midnatt pa mandagen (00:00:00).
3605 [TIDUR1 STOP DAG
Definierar stoppdagen under veckan.
1 = MANDAG—7 = SONDAG
» Om parametervardet ar 5 deaktiveras tidur 1 vid midnatt pa fredagen (23:59:58).
3606 [TIDUR2 START TID
Definierar den dagliga starttiden for tidur 2.
» Se parameter 3602.
3607 |TIDUR2 STOP TID
Definierar den dagliga stopptiden for tidur 2.
» Se parameter 3603.
3608 [TIDUR2 START DAG
Definierar startdagen under veckan for tidur 2.
» Se parameter 3604.
3609 [TIDUR2 STOP DAG
Definierar stoppdagen under veckan for tidur 2.
» Se parameter 3605.
3610 [TIDUR3 START TID
Definierar den dagliga starttiden for tidur 3.
» Se parameter 3602.
3611 |[TIDUR3 STOP TID

Definierar den dagliga stopptiden for tidur 3.
» Se parameter 3603.
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Kod

Beskrivning

3612

TIDUR3 START DAG
Definierar startdagen under veckan for tidur 3.
« Se parameter 3604.

3613

TIDUR3 STOP DAG
Definierar stoppdagen under veckan for tidur 3.
« Se parameter 3605.

3614

TIDUR4 START TID
Definierar den dagliga starttiden for tidur 4.
« Se parameter 3602.

3615

TIDUR4 STOP TID
Definierar den dagliga stopptiden for tidur 4.
« Se parameter 3603.

3616

TIDUR4 START DAG
Definierar startdagen under veckan for tidur 4.
« Se parameter 3604.

3617

TIDUR4 STOP DAG
Definierar stoppdagen under veckan for tidur 4.
« Se parameter 3605.

3622

VAL TIMER

Valjer kallan for aktivering av timer.

0 = EJ VALD — Timersignal inaktiverad.

1 = DI1 — definierar DI1 som timersignal.

2...6 = DI2-DI6 — definierar DI2-DI6 som timersignal.

-1 = DI1(INV) — definierar en inverterad digital ingang DI1 som timersignal.

-2...-6 = DI2(INV)-DI6(INV) — definierar en inverterad digital ingang DI2—DI6 som timersignal.

3623

TIMER TID ‘
Definierar starttid for timer. Tiden raknas fran égonblicket nar |
signalen "val timer” ges. Om parametervardet &r 01:30:00 Timer aktiv |

kommer timern att vara aktiv under 1 timme och 30 minuter !
efter startsignal pa en digital ingang. | |

\
Aktiverande DI I}—'—

!

" Timertid !

3626

KALLA TID FUNK1

Definierar tidsperioderna som anvands av timern.

0 = EJ VALD — Inga tidsperioder har valts.

1 = T11- Tidsperiod 1 vald till timerfunktionen.

2 = T2 - Tidsperiod 2 vald till timerfunktionen.

3 = T1+72 — Tidsperioderna 1 och 2 valda till timerfunktionen.

4 = T3 — Tidsperiod 3 vald till timerfunktionen.

5 = T1+73 — Tidsperioderna 1 och 3 valda till timerfunktionen.

6 = T2+T3 — Tidsperioderna 2 och 3 valda till timerfunktionen.

7 = T1+72+73 — Tidsperioderna 1, 2 och 3 valda till timerfunktionen.
8 = T4 — Tidsperiod 4 vald till timerfunktionen.

9 = T1+74 — Tidsperioderna 1 och 4 valda till timerfunktionen.

10 = 12+74 — Tidsperioderna 2 och 4 valda till timerfunktionen.

11 = T1+12+T4 — Tidsperioderna 1, 2 och 4 valda till timerfunktionen.
12 = 13+74 — Tidsperioderna 3 och 4 valda till timerfunktionen.

13 = T1+713+74 — Tidsperioderna 1, 3 och 4 valda till timerfunktionen.
14 = 12+713+74 — Tidsperioderna 2, 3 och 4 valda till timerfunktionen.
15 = T1+12+713+74 — Tidsperioderna 1, 2, 3 och 4 valda till timerfunktionen..
16 = TIMER — Timer vald till timerfunktionen.

17 = T1+TIM — Timer och tidsperiod 1 valda till timerfunktionen.

18 = T2+TIM — Timer och tidsperiod 2 valda till timerfunktionen.

19 = T1+712+TIM — Timer och tidsperiod 1 och 2 valda till timerfunktionen.
20 = T3+TIM — Timer och tidsperiod 3 valda till timerfunktionen.

Parametrar
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Kod

Beskrivning

21 = 71+73+TIM — Timer och tidsperiod 1 och 3 valda till timerfunktionen.

22 = 12+73+TIM — Timer och tidsperiod 2 och 3 valda till timerfunktionen.

23 = T71+72+73+TIM — Timer och tidsperiod 1, 2 och 3 valda till timerfunktionen.
24 = T4+TIM — Timer och tidsperiod 4 valda till timerfunktionen.

25 = T1+74+TIM — timer och tidsperiod 1 och 4 valda till timerfunktionen.

26 = T2+T4+TIM — Timer och tidsperiod 2 och 4 valda till timerfunktionen.

27 = T1+72+T4+TIM — Timer och tidsperiod 1, 2 och 4 valda till timerfunktionen.
28 = 13+T4+TIM — Timer och tidsperiod 3 och 4 valda till timerfunktionen.

29 = T1+73+T4+TIM — Timer och tidsperiod 1, 3 och 4 valda till timerfunktionen.
30 = T2+73+T4+TIM — Timer och tidsperiod 2, 3 och 4 valda till timerfunktionen.
31 = T1+2+3+4+TIM — Timer och tidsperiod 1, 2, 3 och 4 valda till timerfunktionen.

3627

KALLA TID FUNK2
» Se parameter 3626.

3628

KALLA TID FUNK3
» Se parameter 3626.

3629

KALLA TID FUNK4
» Se parameter 3626.
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Grupp 37: EGEN LASTKURVA

Denna grupp definierar évervakning av anvandardefinierbara belastningskurvor
(motormoment som funktion av frekvens). Kurvan definieras av fem punkter.

Kod

Beskrivning

3701

OVERLAST TYP

Overvakningslage fér anvandardefinierbara
lastkurvor.

Denna funktion ersatter den tidigare ]

underlastévervakningen i Grupp 30: p3M

FELFUNKTIONER. For att emulera den, se P3712%53775 P3718

Overensstdmmelse med féraldrad P3714 P3717

underlastdvervakning pa sid 187.

0 = EJ VALD — Overvakning &r inte aktiv.

1 = LAG LAST — Overvakning av om vridmomentet
sjunker under underlastkurvan

2 = OVERLAST UTG — Overvakning av om P3705
vridmomentet stiger éver éverlastkurvan.

3 = BADA — Overvakning av om vridmomentet |
sjunker under underlastkurvan eller stiger éver ] P3708 .
Gverlastkurvan. P3704 P3707 P3710 P3713 P3716

Utfrekvens (Hz)

Motormoment (%)

Overlastomrade 1

Tillatet driftomrade

Underlastomrade

3702

OVERLAST FUNK

Atgard som funktionen for belastningsévervakning ska utféra.

1 = FEL — Ett fel genereras nar villkoret som definieras av 3701 OVERLAST TYP har varit uppfyllt langre &n tiden som
definieras av 3703 OVERLAST TID.

2 = VARNING — En varning genereras nar villkoret som definieras av 3701 OVERLAST TYP har varit uppfyllt Iangre an
halva tiden som definieras av 3703 OVERLAST TID.

3703

OVERLAST TID

Definierar tiden som far passera innan ett fel genereras.
- Halften av denna tid utgér gransvardet for att generera en varning.

3704

LAST FREKVENS 1

Anger frekvensvardet for den forsta punkten som definierar lastkurvan.
» Maste vara mindre &n 3707 LAST FREKVENS 2.

3705

LAST MOMENT1LAG

Anger momentvardet for den forsta punkten som definierar underlastkurvan.
» Maste vara mindre &n 3706 LAST MOMENT1 HOG.

3706

LAST MOMENT1HOG
Anger momentvardet for den forsta punkten som definierar dverlastkurvan.

3707

LAST FREKVENS 2

Anger frekvensvardet for den andra punkten som definierar lastkurvan
- Maste vara mindre &n 3710 LAST FREKVENS 3.

3708

LAST MOMENT2LAG

Anger momentvardet for den andra punkten som definierar underlastkurvan.
» Maste vara mindre &n 3709 LAST MOMENT2 HOG.

3709

LAST MOMENT2HOG
Anger momentvardet for den andra punkten som definierar dverlastkurvan.

3710

LAST FREKVENS 3

Anger frekvensvardet for den tredje punkten som definierar lastkurvan.
» Maste vara mindre &n 3713 LAST FREKVENS 4.

3711

LAST MOMENT3LAG

Anger momentvardet for den tredje punkten som definierar underlastkurvan.
» Maste vara mindre &n 3712 LAST MOMENT3 HOG.

3712

LAST MOMENT3HOG

Anger momentvardet for den tredje punkten som definierar dverlastkurvan.
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Kod [Beskrivning
3713 |LAST FREKVENS 4

/Anger frekvensvardet for den fjarde punkten som definierar lastkurvan.
* Maste vara mindre &n 3716 LAST FREKVENS 5

3714 [LAST MOMENT4LAG

/Anger momentvardet for den fjarde punkten som definierar underlastkurvan.
- Maste vara mindre &n 3715 LAST MOMENT4 HOG.

3715 |LAST MOMENT4HOG

/Anger momentvardet for den fjarde punkten som definierar éverlastkurvan.
3716 |LAST FREKVENS 5

/Anger frekvensvardet for den femte punkten som definierar lastkurvan.
3717 |LAST MOMENT5LAG

/Anger momentvardet for den femte punkten som definierar underlastkurvan.
- Maste vara mindre &n 3718 LAST MOMENT5 HOG.

3718 |LAST MOMENT5HOG
/Anger momentvardet for den femte punkten som definierar éverlastkurvan.

Overensstédmmelse med féréldrad underlastévervakning

Den nu féraldrade parametern 3015 LAG LAST KURVA erbjod fem valbara kurvor som
visas i figuren. Parameteregenskaperna var sa som beskrivs nedan.

» Om lasten sjunker under T

den valda kurvan och % -

forblir dar under langre tid o4 Kurvyper for lagiastskyaa (3)

an vad parameter 3014 | 70 %

LAG LAST TID (foéraldrad), L

kommer laglastskyddet att &0 | r (2

trada i funktion. 1 l/\T —— 50%
. 1 I( “

* Kurvorna 1-3 nar sina 40 N~ /\()
maxima vid motorns o ——— 30%
mérkfrekvens enligt === R
parameter 9907 MOTOR 20 - \Q_Q
NOM FREKV. 1 } f

_ 0+ T } T T T =

* TM = motorns fn 24-fN

markmoment.
* fN = motorns markfrekvens.

For att emulera effekterna av en gammal laglastkurva med parametrar som i de
skuggade kolumnerna, stall in de nya parametrarna sa som framgar av de vita
kolumnerna i de bada tabellerna nedan.

. Foraldrade parametrar Nya parametrar
Underlastovervakning med
parametrarna 3013-3015 3013 3014 LA |, 3701 3702 | 3703
(féraldrade) LAG LAST LAST TiD | OVERLAST | OVERLAST | OVERLAST

FUNK TYP FUNK TID

Ingen underbelastningsfunktion 0 - 0 - -
Laglastkurva, fel genererat 1 t 1 1 t
Laglastkurva, larm genererat 2 t 1 2 2-t

Parametrar
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F;:;rré Nya parametrar

3015 | 3704 E,Zgg 3707 fzgg 3710 f:;l 3713 f:;: 3716 EZ;Z
Last |rewvens| "1 | ncvens| "2 |ermcvens | MO | enecvins | "4 | eneiuens| O
KURVA| 1 (Hz) (%) 2 (Hz) %) 3 (Hz) (%) 4 (Hz) (%) 5 (Hz) (%)

EU | US EU | US EU | US EU | US EU | US

A A A A A
1 5|6 10 32|38 | 17 |41 50| 23 | 50|60 | 30 |500(500| 30
2 5|6 20 31|37 | 30 |42 |50 | 40 |50 |60 | 50 |500(500| 50
3 5|6 30 31|37 | 43 |42 50| 57 | 50|60 | 70 |500(500| 70
4 5|6 10 73 |88 | 17 |98 [117| 23 |120|144| 30 |500(500| 30
5 5|6 20 71186 | 30 |99 [119| 40 |120|144| 50 |500(500| 50
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Grupp 40: PID-REGLERING

Denna grupp definierar en uppsattning parametrar som anvands med regulatorn
PID-REGLERING.

Typiskt behdvs endast parametrar i denna grupp.
PID-regulator - grundinstéallning

| driftiaget PID-REGLERING jamfor frekvensomriktaren en referenssignal (bérvarde)
med en arvardessignal (aterkoppling), och justerar automatiskt drivsystemets varvtal
for att de bada vardena ska bringas att sammanfalla. Skillnaden mellan de tva
signalerna ar regleravvikelsen.

PID-reglering anvands typiskt nar varvtalet hos en motor ska styras utgéende fran
uppmatt tryck, fléde eller temperatur. | de flesta fall - nar bara en givarsignal ar
ansluten till ACS550 - behdvs bara parametergrupp 40.

Nedan visas schematiskt férhallandet mellan bérvarden och aterkopplade signaler,
utgaende fran parametergrupp 40.

Panel REF1 | P1101
Panel REF 2-) oo |REFT |
o 0- |[|REF2
Panel REF2 PID-borvarde 1;,20—
_Al—{P4076 G40
y Stmmt - PID1 PANEL
oment—
Effekt— I'i%%:/'/'
Al—P4017 LLoc
Strom — Arva
Moment | PID-arvarde 1 REM
Effekt—|
Panel REF1 —P1103| = P1102
DI — | Ikonst || o104 1oyt
Al Konet —|P1105 |
Comm REF1 —| EXT2
Panel REF2 —]
2] PT106] (5713
— Konst
Al — Varvtal
Comm REF2 —
P1106
Panel REAFﬁ— P40710| PID-bérvérde —(1’; 00| [P1107
N ' P1108
Al2 19
Comm—|
Internt—|
Al
Strom_|F 4018 PID1 Ut
Moment—
Effekt—
St [P4017) PID-arvarde
Moment—
Effekt
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Obs: For att aktivera och anvanda PID-regulatorn maste parameter 1106 vara satt
till vardet 19.

PID-regulator - avancerad
ACS550 har tva separata PID-regulatorer:
+ PID-REGLERING
+ EXTERN/TRIM PID
PID-REGLERING har 2 separata parameterutppsattningar:
» PID-REGLERING, definierad i Grupp 40: PID-REGLERING och
+ PID-REGLERING(2), definierad i Grupp 41: PID-REGLERING (2)
Du kan valja mellan de bada uppséttningarna med parameter 4027.

Typiskt anvands tva olika PID-regulatoruppsattningar nar motorns belastning kan
variera kraftigt mellan tva olika situationer.

Du kan anvénda EXTERN/TRIM PID, definierad i Grupp 42: EXTERN / TRIM PID,
pa tva olika satt:

» Istallet for att anvanda extra PID-maskinvara kan du stélla in utgangarna fran
ACS550 att styra ett faltinstrument som ett spjall eller en ventil. | detta fall, satt
parameter 4230 till vardet 0. (0 ar grundvardet.)

* Dukan anvanda EXTERN/TRIM PID for att fininstélla eller finreglera varvtalet hos
drivsystemet som matas av ACS550.

Kod

Beskrivning

4001

FORSTARKNING

Definierar PID-regulatorns forstéarkning.

« Instéliningsomrade 0,1-100.

» Vid 0,1 férandras PID-regulatorns utsignal en tiondel sa mycket som regleravvikelsen.

» Vid 100 férandras PID-regulatorns utsignal 100 ganger s& mycket som regleravvikelsen.

Anvand férstarkning och integrationstid for att justera systemets kanslighet.

- Ett 1agt varde for proportionell férstarkning och ett hogt varde for integrationstid sakerstaller stabil drift, men ger
langsam respons.

Om den proportionella forstarkningens varde ar for stort eller integrationstiden for kort kan systemet bli instabilt.

Procedure:

Borja med féljande instéllningar:

* 4001 FORSTARKNING = 0,1.

*+ 4002 INTEGRATIONSTID = 20 sekunder.

Starta drivsystemet och se om det snabbt nar bérvardet och uppratthaller stabil drift. Om inte, 6ka FORSTARKNING

(4001) tills arvardessignalen (eller drivsystemvarvtalet) oscillerar kontinuerligt. Det kan vara nédvandigt att starta

och stoppa drivsystemet for att inducera denna oscillering.

Minska FORSTARKNING (4001) tills oscilleringen upphér.

Stéll in FORSTARKNING (4001) pa 0,4 till 0,6 ganger vardet ovan.

Minska INTEGRATIONSTID (4002) tills aterkopplingssignalen (eller drivsystemvarvtalet) oscillerar kontinuerligt. Det

kan vara nédvandigt att starta och stoppa drivsystemet for att inducera denna oscillering.

Oka INTEGRATIONSTID (4002) tills oscilleringen upphdr.

Stéll in INTEGRATIONSTID (4002) pa 1,15 till 1,5 ganger vardet ovan.

Om aterkopplingssignalen innehaller hdgfrekvent brus, 6ka vardet pa parameter- 1303 FILTER Al1 eller 1306 FILTER

A2 tills bruset filtreras bort fran signalen.

Parametrar
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Kod IBeskrivning
4002 INTEGRATIONSTID A
Definierar PID-regulatorns integrationstid. | 1
Integrationstiden ar definitionsmassigt den tid som erfordras for att B
Oka utsignalen med regleravvikelsen: D (P 4001 =10 L |
* Regleravvikelsen ar konstant och 100 %. ‘
- Forstarkning = 1. C (P 4001=1)
+ Integrationstiden 1 sekund betyder att 100 % féréndring uppnas |
pa 1 sekund. | t
0,0 = EJ VALD — Inaktiverar integrationsdelen (I-delen i regulatorn). >
0,1-3600,0 — Integrationstid (sekunder). 4 P4002 —>,
- Se 4001 for justeringsprocedur. A= Fel
B = Regleravvikelsesteg
C = Regulatorutgang med forstéarkning = 1
D = Regulatorutgang med férstarkning = 10
4003 DERIYERINGSTID o . Reglerfel Regleravvikelse
Definierar PID-regulatorns deriveringstid.
« Du kan lagga till derivatan av felet pa PID-regulatorns utgang. 100 %|-—-—-—----- -
Derivatan ar regleravvikelsens férandringshastighet. Till
exempel, om regleravvikelsen forandras linjart ar derivatan en I
konstant som laggs till PID-regulatorns utsignal. |
« Felderivatan filtreras med ett enpoligt filter. Dess tidskonstant |
definieras med parameter 4004 DERIVER FILTER.
0,0—-10,0 — Deriveringstid (sekunder). I
0% '
1 t
PID-utsignal ! )
D-del av regul.-utsignal
Forst s
P 4001
t
[*— P 4003 —»
4004 |DERIVER-FILTER
Definierar tidskonstanten for filtret i deriveringsdelen av PID-regulatorns utsignal.
- Innan felderivatan adderas till PID-regulatorns utgang filtreras den med ett enpoligt filter.
« Okande filtertid jamnar ut felderivatan och minskar bruset.
0,0-10,0 — Filtertidskonstant (sekunder).
4005 |REGL AVVIK INV
\Valjer antingen ett normalt eller ett inverterat forhallande mellan aterkopplingssignalen och frekvensomriktarens
varvtal.
0 = NEJ — Normal, minskad aterkopplingssignal ger dkat drivsystemvarvtal. Fel = Ref - _Arvérde
1 =JA — Inverterad, minskad aterkopplingssignal ger minskat drivsystemvarvtal. Fel = Arvarde - Ref
4006 |ENHETS
\Valjer enhet fér PID-regulatorns arvarden. (PID1-parametrarna 0128, 0130 och 0132).
- Se parameter 3405 for lista 6ver tillgéngliga enheter.
4007 |SKALNING ENHET
00718 . ¢ ) e - 4007-varde |Ingang| Visning
Definierar decimaltecknets position i PID-regulatorns arvarden. 0 9003 3
- Ange decimaltecknets position, raknat inat fran vardets hogra ande
+ Tabellen visar ett exempel med pi (3,14159). 1 0031 3.1
2 0314 [3.14
3 3142  [3.142
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Kod |Beskrivning

4008 10 % VARDE ) _ Méttenheter (P4006)
Definierar (tillsammans med nésta parameter) skalningen av PID- Skala (P4007)

regulatorns arvarden (PID1-parametrarna 0128, 0130 och 0132).

- Mattenheter och skala definieras av parametrarna 4006 och
4007. P4009 | — — — — — —

4009 (100 % VARDE

Definierar (tillsammans med féregaende parameter) skalningen av

+1000,0

PID-regulatorns arvarden. P 4008-| — —
- Mattenheter och skala definieras av parametrarna 4006 och
4007. -
. 0% 100 %
-1000.0

Intern skala (%)

4010 [BORVARDE VAL

Parametern definierar borvardeskallan for PID-regulatorn.
« Parametern saknar funktion om PID-regulatorn ar forbikopplad (se 8121 REG FORBIKOPPL).

0 = PANEL — Mandverpanelenen ar referenskélla

1= A1 — Analog ingang 1 ar referenskalla.

2 = AI2 — Analog ingang 2 ar referenskalla.

8 = comM — Faltbussen &r referenskaélla.

9 = coMmM + Al1 — Definierar en kombination av féltbuss och analog ingang 1 (aI1) som referenskalla. Se Analoga
ingangar, referenskorrigering nedan.

10 = comm*AI1 — Definierar en kombination av faltbuss och analog ingang 1 (aI1) som referenskalla. Se Analoga
ingangar, referenskorrigering nedan.

11 = D13y, 4D(RNC) — Digitala ingangar, vilka fungerar som en motorpotentiometerregulator, &r referenskalla.
« DI3 6kar varvtalet (U star for "up”)
« DI4 minskar varvtalet (D star for "down”).
« Parameter 2205 ACCEL TID 2 styr referenssignalens férandringshastighet.
R = Ett stoppkommando nolistéller referensvardet.
« NC = Referensvardet kopieras ej.

12 = pDI3u, 4D(NC) — Samma som DI3U,4D(RNC) ovan, utom:
« Ett stoppkommando nollstéller inte referensvardet. Nar frekvensomriktaren aterstartas accelererar motorn, med

vald acceleration, till lagrat referensvarde.

13 = DI5U, 6D(NC) — Samma som DI3U, 4D(NC) ovan, utom:
< Anvénder de digitala ingangarna D15 och DI6.

14 = AI1+AI2 — Definierar en kombination av analog ingang 1 (Al1) och analog ingang 2 (Al2) som referenskalla. Se
Analoga ingangar, referenskorrigering nedan.

15 = AI1*A12 — Definierar en ,kombination av analog ingang 1 (AI1) och analog ingang 2 (A12) som referenskalla. Se
Analoga ingangar, referenskorrigering nedan.

16 = AI1-A12 — Definierar en kombination av analog ingang 1 (Al1) och analog ingang 2 (A12) som referenskalla. Se
Analoga ingangar, referenskorrigering nedan.

17 = AI1/a12 — Definierar en kombination av analog ingang 1 (A1) och analog ingang 2 (A12) som referenskalla. Se
Analoga ingangar, referenskorrigering nedan.

19 = INTERN — Ett konstant vérde som definieras av parameter 4011 &r referenskalla.

20 = PID2 UTGANG — Definierar utsignalen fran PID-regulator 2 (parameter 0127 PID 2 UTSIGNAL) som referenskalla.

Parametrar
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Kod |Beskrivning
/Analoga ingangar, referenskorrigering
Parametervérdena 9, 10 och 14-17 anvénder formeln i tabellen nedan.
Vérdeinst Berakning av Al-referens
C+B C-vardet + (B-vardet — 50 % av referensvardet)
C+B C-varde * (B-vardet / 50 % av referensvéardet)
C-B (C-vardet + 50 % av referensvardet) - B-vardet
C/B (C-vardet * 50 % av referensvardet) / B-vardet
Dar: A
+ C = Huvudreferensvérde 120
(= comM fér vérdena 9, 10 och 17.()
= Al for vardena 14-17) 100- ;/ *****************
- B = Korrigeringsreferens
(= A1 fér vardena 9, 10 och 80-|-- -y --—-—-—--—"—-"-"—"—"—————-——-—-
= A2 for vardena 14-17)
Exempel: Y 1 N N ~——9,14 (+)
Figuren visar referenskallkurvor for
vardeinstallningarna 9, 10 och 14-17, dar:
. C=25%. L e\ il — ==~ =710, 15 (x)
+ P 4012 BORVARDE MIN = 0.
- P 4013 BORVARDE MAX = 0. 20 |------ -2 ===~
+ B varierar langs horisontalaxeln. 16 (-)
0 S >
0 100% B
4011 [INTERNT BORVARDE
Konstant varde som anvands som bérvarde.
» Mattenheter och skala definieras av parametrarna 4006 och 4007.
4012 [BORVARDE MIN
Definierar minsta vardet fér PID-regulatorns borvarde.
* Se parameter 4010.
4013 [BORVARDE MAX
Definierar hégsta vardet for PID-regulatorns borvarde.
* Se parameter 4010.
4014 VAL AV ARVARDE
\Val av PID-regulatorns aterkopplingssignal (arvarde).
+ Du kan definiera en kombination av tva arvéarden (ARvV1 och ARv2) som aterkopplingssignal.
+ Anvand parameter 4016 for att definiera kélla for arvarde 1 (ARV1).
* Anvand parameter 4017 for att definiera kélla for arvarde 2 (ARV2).
1=ARv1 - Arvarde 1 (ARv1) ger aterkopplingssignalen.
2 = ARV1-ARV2 — ARV1 minus ARV2 ger aterkopplingssignalen.
3 = ARV1+ARV2 — ARV1 plus ARV2 ger aterkopplingssignalen.
4 = ARV1*ARV2 — ARV1 ganger ARV2 ger aterkopplingssignalen.
5 = ARV1/ARV2 — ARV1 dividerat med ARV2 ger aterkopplingssignalen.
6 = MIN(ARV1,2) — Det mindre av ARv2 och ARV2 ger aterkopplingssignalen.
7 = MAX(ARV1,2) — Det storre av ARV2 och ARV2 ger aterkopplingssignalen.
8 = kvr(AR1-AR2 ) — Kvadratroten av vardet fér ARv1 minus ARV2 ger aterkopplingssignalen.
9 = kvrA1 + kvrA2 — Kvadratroten av ARV1 plus kvadratroten av ARV2 ger aterkopplingssignalen.
10 = kvr(ARV1) - Kvadratroten av vardet fér ARv1 ger aterkopplingssignalen.
11 = KOMM ATERK 1 — Signal 0158 PID COMM DATA 1 ar aterkopplingssignalen.
12 = KOMM ATERK 2 — Signal 0159 PID COMM DATA 2 ar aterkopplingssignalen.
13 = GENOMSNITT — Medelvardet av ARv1 och ARV2 ger aterkopplingssignalen.
4015 [FLODESKONSTANT

Konstant som kan multipliceras med det aterkopplade arvardet 4014.

* Anvands framst i tilldmpningar dér flodet beréknas utgaende fran tryckskillnaden.

0,000 = EJ VALD — Parametern har ingen inverkan (1,000 anvands som multiplikationsfaktor).
-32,768-32,767 — Faktorn som tilldampas pa signalen som definieras av parameter 4014 VAL AV ARVARDE.

Exempel: FBK = Multiplier x /A1 -A2

Parametrar




194 ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning

Kod (Beskrivning

4016 [ARVARDE 1 INGANG

Definierar kallan for arvarde 1 (ARv1). Se ocksa parameter 4018 ARVARDE 1 MIN.
1= Al 1 — Anvander analog ingang 1 som ARV1.

2 = Al 2 — Anvander analog ingang 2 som ARV1.

3 = STROM — Anvander strdmmen som ARv1

4 = MOMENT — Anvander vridmomentet som ARv1.

5 = EFFEKT — Anvander effekten som ArRv1.

6 = KOMM AKTIV 1 — Anvander vardet hos signal 0158 PID COMM DATA 1 som ARV1.
7 = KOMM AKTIV 2 — Anvander vardet hos signal 0159 PID COMM DATA 2 som ARV1.

4017 [ARVARDE 2 INGANG

Definierar kallan for arvarde 2 (ARv2). Se dven parameter 4020 ARVARDE 2 MIN.
1= Al 1 — Anvander analog ingang 1 som ARV2.

2 = Al 2 — Anvander analog ingang 2 som ARV2.

3 = STROM — Anvander strbmmen som ARV2.

4 = MOMENT — Anvander vridmomentet som ARv2.

5 = EFFEKT — Anvander effekten som ArRv2.

6 = KOMM AKTIV 1 — Anvander vardet hos signal 0158 PID COMM DATA 1 som ARV2.
7 = KOMM AKTIV 2 — Anvander vardet hos signal 0159 PID COMM DATA 2 som ARV2.

4018 [ARVARDE 1 MIN

Definierar minimivardet fér ARv1.

- Skalar kallsignalen som anvands som arvarde ARv1 (definierad P 4019
av parameter 4016 ARVARDE 1 INGANG). For parameter 4016-
vardena 6 (KOMM AKTIV 1) och 7 (KOMM AKTIV 2) utférs ingen

ARV (%)) A

skalning.
Par 4016 Kalla Kélla min Kalla max P 4018 l
1 Analoging 1 1301 MINIMUM AT {1302 MAXIMUM Al1 Kalla r'nin Kalla ﬁwax >
2 Analog ing 2 [1304 MINIMUM A2 [1305 MAXIMUM AI2 Kallsignal
3 Strém 0 2 - markstrom
4 Moment -2 - markmoment |2 - markmoment o
5 Effekt -2 - markeffekt 2 - markeffekt ARVT (%) 4 B
P 4018 1

- Se figuren: A= Normal; B = Invertering (ARVARDE 1 MIN >
ARVARDE 1 MAX)
4019 [ARVARDE 1 MAX

Definierar maxvarde for ARV1.
» Se 4018 ARVARDE 1 MIN.

P 4019

4020 [ARVARDE 2 MIN ! 1

Definierar minimivardet fér ARvV2. Kalla m'n ) Kalla max
» Se 4018 ARVARDE 1 MIN. Kallsignal
4021 [ARVARDE 2 MAX

Definierar maxvarde for ARV2.
» Se 4018 ARVARDE 1 MIN.

4022 [VAL VILOFUNKTION
Definierar styrsignal fér PID-vilofunktion.
0 = EJ VALD— Inaktiverar PID-vilofunktion
1 = b1 — Definierar digital ingang pI1 som styrsignal fér PID-vilofunktion.
« Aktivering av den digitala ingangen aktiverar vilofunktionen.
« Inaktiverad digital ingang aterstéller PID-reglering.
2...6 = DI2-DI6 — Definierar digital ingang DI2-DI6 som styrsignal for PID-vilofunktion.
« Se DI1 ovan.
7 = INTERNT — Definierar utsignalens rpm/frekvens, processborvarde och processarvarde som styrsignal for PID-
vilofunktion. Se parametrarna 4025 ATERSTARTS NIVA och 4023 GRANS VILOFUNK.
-1 = DI1(INV) — Definierar digital ingang D11 som styrsignal fér PID-vilofunktion
« Inaktivering av den digitala ingangen aktiverar vilofunktionen.
« Aktiverad digital ingang aterstéller PID-reglering.
-2...-6 = DI2(INV)-DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI2-DI6 som styrsignal fér PID-vilofunktion.
« Se DI1(INV) ovan.
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Kod

Beskrivning

4023

GRANS VILOFUNK

Definierar motorvarvtal/frekvens som aktiverar PID-vilofunktion —
ett motorvarvtal/en frekvens under denna niva under minst
tidperioden = 4024 vILO FORDROJINING aktiverar PID-vilofunktion
(stoppar drivsystemet).

* Kraver 4022 = 7 INTERN).

+ Se figuren: A = PID-utsignalniva; B = PID-processaterkoppling.

4024

VILO FORDROJNING

Definierar fordréjningen for PID-vilofunktion - motorvarvtal/frekvens
under 4023 GRANS VILOFUNK under minst denna tidperiod aktiverar
PID-vilofunktion (stoppar drivsystemet).

* Se 4023 GRANS VILOFUNK ovan.

4025

ATERSTARTS NIVA
Definierar aterstartsnivan — en avvikelse fran bérvardet som ar
storre an detta varde under minst tidperioden 4026 ATER
FORDROJNING, aterstartar PID-regleringen.
- Parametrarna 4006 och 4007 definierar enheter och skala.
- Parameter 4005 = 0,
Aterstartsniva = Bérvarde - Avvikelse vid aterstart.
- Parameter 4005 =1,
Aterstartsniva = Bérvarde + Avvikelse vid aterstart.
- Aterstartsnivan kan ligga éver eller under bérvardet.
Se figurerna:
- C = Aterstartsniva nar parameter 4005 = 1
- D = Aterstartsniva nar parameter 4005 = 0
- E = Aterkopplingssignalen éverstiger aterstartsnivan och varar
langre an 4026 ATER FORDROJNING — PID-reglering aterupptas.
- F = Aterkopplingssignalen understiger aterstartsnivan och varar
langre an 4026 ATER FORDROJNING — PID-reglering aterupptas.

4026

ATER FORDROJNING

Definierar aterstartfordréjningen — en avvikelse fran borvardet
storre an 4025 ATERSTARTS NIVA, under minst denna tidperiod,
aterstartar PID-regulatorn.

t<P 4024 A
e

t>P 4024 \‘

||

Borvarde|

____c
}4005:1

B 4 - — -c
tp 4025 m [P 4026

— —Borvards
P 4025
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Kod

Beskrivning

4027

VAL PID-REG 1-2

PID-reglering har tva separata parameteruppsattningar, PID-reglering och PID-reglering (2).
« PID-reglering anvander parametrarna 4001-4026.

« PID-reglering (2) anvénder parametrarna 4101-4126.

VAL PID-REG 1-2 definierar vilken uppsattning som anvands.

0 = REGULATOR 1 — PID-reglering (parametrarna 4001-4026) ar aktiv.

1 = D11 — Definierar digital ingang DI1 som kalla for val av borvarde.

« Aktiverad digital ingang valjer PID-reglering (2).
« Inaktiverad digital ingang valjer PID-reglering.

2...6 = DI2-DI6 — Definierar digital ingang DI2—-DI6 som kalla fér val av PID-reglering.
« Se DI1 ovan.

7 = REGULATOR 2 — PID-reglering (2) (parametrarna 4101-4126) ar aktiv.

8—11 = TID FUNK 1-4 — Definierar tidsfunktionen som styrande for val av PID-uppséattning (tidsfunktion inaktiverad =
PID-reglering; tidsfunktion aktiverad = PID-reglering (2)

* Se Grupp 36: TIDUR FUNKTION.

12 = 2-ZONER MIN — Frekvensomriktaren berédknar skillnaden mellan bérvarde 1 och aterkoppling 1 samt mellan
borvarde 2 och aterkoppling 2. Frekvensomriktaren styr den zon (och véljer den parameteruppséattning) som
uppvisar storst skillnad.

« En positiv skillnad (ett borvarde hogre an aterkopplingsvardet) ar alltid stérre an en negativ skillnad. Detta haller
aterkopplingsvardet vid eller 6ver borvardet.

« Regulatorn reagerar inte pa en situation med aterkopplingsvarde éver boérvardet om en annan zons
aterkopplingsvarde ligger narmare zonens borvarde.

13 = 2-ZONER MAX — Frekvensomriktaren beraknar skillnaden mellan borvarde 1 och aterkoppling 1 samt mellan
borvarde 2 och aterkoppling 2. Frekvensomriktaren styr den zon (och véljer den parameteruppsattning) som
uppvisar minst skillnad.

« En negativ skillnad (ett bérvarde lagre an aterkopplingsvardet) ar alltid mindre an en positiv skillnad. Detta haller
aterkopplingsvardet vid eller under borvardet.

« Regulatorn reagerar inte pa en situation med aterkopplingsvarde under borvardet om en annan zons
aterkopplingsvarde ligger narmare zonens borvarde.

14 = 2-ZONER MEDE — Frekvensomriktaren beréaknar skillnaden mellan bérvarde 1 och aterkoppling 1 samt mellan
borvarde 2 och aterkoppling 2. Dessutom beraknar den medelvardet mellan avvikelserna och anvander resultatet
for att styra zon 1. Darfor halls en aterkopplingssignal 6ver sitt borvarde och en annan mycket lagre an sitt
bérvarde.

-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang pi1 som kélla for val av PID-reglering.

« Aktiverad digital ingang valjer PID-reglering.
« Inaktiverad digital ingang valjer PID-reglering (2).

-2...-6 = DI2(INV)-DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang b12-Di16 som kalla for val av PID-reglering.

« Se DI1(INV) ovan.
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Grupp 41: PID-REGLERING (2)

Detta ar parameteruppsattning 2 for tillampningsmakrot PID-reglering. Funktionen
hos parametrarna 4101-4126 ar analog med parameteruppsattning 1, 4001-4026.

Parameteruppsattning 2 kan véljas med parameter 4027 VAL PID-REG 1-2.

Kod |Beskrivning

4101 |Se 4001-4026
4126

Parametrar
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Grupp 42: EXTERN / TRIM PID
Denna grupp definierar parametrarna som anvands foér den andra PID-regulatorn,
extern/trimnings- PID.
Funktionen hos parametrarna 4201-4221 ar analog med parametrarna 4001-4021
for PID-reglering.
Kod (Beskrivning
4201 [Se 4001-4021
4221
4228 |AKTIVERA EXT PID
Definierar kalla for aktivering av extern PID-regulator.
« Kraver 4230 TRIM VAL = 0 EJ VALD).
0 = EJ VALD — Inaktiverar extern PID-regulator.
1 = D11 — Definierar digital ingang DI1 som kalla for aktivering av extern PID-regulator.
« Aktiverad digital ingang aktiverar extern PID-regulator.
« Inaktiverad digital ingang inaktiverar extern PID-regulator.
2...6 = DI2-DI6 — Definierar digital ingang DI2—-DI6 som kalla for aktivering av extern PID-regulator.
« Se DI1 ovan.
7 = vID DRIFT — Definierar startkommando som kalla for aktivering av extern PID-regulator.
« Aktivering av startkommando (frekvensomriktare i drift) aktiverar extern PID-regulator.
8 = PA — Definierar spanningstillslag som kalla fér aktivering av extern PID-regulator.
« Spanningssattning av frekvensomriktare aktiverar extern PID-regulator.
9...12 = TID FUNK 1-4 — Definierar tidsfunktionen som kalla for aktivering av extern PID-reglering (tidsfunktion aktiv
aktiverar extern PID-reglering).
* Se Grupp 36: TIDUR FUNKTION.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang pi1 som kalla for aktivering av extern PID-regulator.
« Aktiverad digital ingang inaktiverar extern PID-regulator.
« Inaktiverad digital ingang aktiverar extern PID-regulator.
-2...-6 = DI2(INV)-DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang b12-Di16 som kalla for aktivering av extern PID-
regulator.
« Se DI1(INV) ovan.
4229 |OFFSET
Definierar offset for PID-utsignalen.
- Nar PID-regulatorn aktiveras startar utsignalen fran detta varde.
- Nar PID-regulatorn inaktiveras atergar utsignalen till detta varde.
» Parametern ar aktiv nar 4230 TRIM VAL = O (trimval ar inte aktiv).
4230 [TRIM VAL
Valjer trimningstyp i forekommande fall. Med hjalp av trimfunktionen gar det att féra in en korrigeringsfaktor i
referensvardet.
0 =EJ VALD — Inaktiverar trimfunktionen.
1 = PROPORTIONEL — Lagger till en trimfaktor som &r proportionell mot rpom/Hz-referensvardet.
2 = DIREKT — Lagger till en trimfaktor baserad pa regulatorns maxgrans.
4231 [TRIM SKALNING
Definierar multiplikationsfaktorn (som en procentsats, plus eller minus) som anvéands for trimning.
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Kod [Beskrivning
4232 |ANDRING AV KALLA
Definierar trimreferens for korrigeringskalla.
1 = PID2BORV — Anvander lamplig REF MAX (A ELLER B):
* 1105 EXT REF1 MAX ndr REF1 &r aktiv (A).
* 1108 EXT REF2 MAX nar REF2 &r aktiv (B).
2 = PID2STYRSIGN — Anvander absolut maxvarvtal eller maxfrekvens (C):
+ 2002 MAXVARVTAL om 9904 MOTOR STYRMETOD = 1 (VARVTAL) eller 2 (MOMENT).
+ 2008 MAXFREKVENS om 9904 MOTOR STYRMETOD = 3 (SKALAR).
Add
Ref langs ramp R
Val Trimref
Omkopplare
’® (par 4230) Trimskaln | Mul Mu S
| Ext ref 1 max (A) _y y X X ¥
—>»{ Ext ref 2 max (B) proportionell
—>»{ Abs max varvtal/ direkt Val
Frekv (C) (par 4232)
x Trimning PID2 ref
PID2 ref PID 2 t Trimning PID2 ut
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Grupp 50: PULSGIVARMODUL

Denna grupp definierar instaliningarna fér anvandning av pulsgivare:
« Anger antalet givarpulser per varv.
« Aktiverar pulsgivaren.
» Definierar hur data fér mekanisk vinkel och varvtal aterstalls.
Se aven User’s Manual for Pulse Encoder Interface Module OTAC-01
[BAUA0000001938 (engelska)].

Kod [Beskrivning

5001 PULSANTAL

Anger antalet pulser som levereras av en pulsgivare (tillval) for varje komplett motoraxelvarv (ppr).

5002 |AKTIVER PULSGIV

Aktiverar/inaktiverar en pulsgivare (tillval).

0 = FRAN — Frekvensomriktaren anvander varvtalsaterkopplingen fran den interna motormodellen (géller varje
installning av parameter 9904 MOTOR STYRMETOD).

1 = TILL — Frekvensomriktaren anvander aterkoppling fran en pulsgivare (tillval). Denna funktion kraver
pulsgivarmodul (OTAC-01) och en pulsgivare. Funktionen beror pa instéllningen av parameter 9904 MOTOR
STYRMETOD:

+ 9904 = 1 (VARVTAL): Pulsgivare ger battre varvtalsaterkoppling och noggrannare vridmomentstyrning vid laga
varvtal.

+ 9904 = 2 (MOMENT): Pulsgivare ger battre varvtalsaterkoppling och noggrannare vridmomentstyrning vid laga
varvtal.

+ 9904 = 3 (SKALAR): Pulsgivaren ger varvtalsaterkoppling. (Detta ar inte detsamma som aterkopplande
varvtalsreglering. Emellertid, med parameter 2608 EFTERSLAPN. KOMP och en pulsgivare forbattras
noggrannheten vid stationart varvtal.)

5003 |PULSGIVARFEL

Parametern definierar hur frekvensomriktaren ska reagera i handelse av att fel upptacks i kommunikationen mellan

pulsgivaren och givaranpassningsmodulen eller mellan denna modul och sjélva frekvensomriktaren.

1 = FEL — Frekvensomriktaren genererar ett fel PULSG FEL, och motorn stannar genom utrulining.

2 = VARNING — Frekvensomriktaren genererar en varning PULSG FEL och fungerar som om parameter 5002 AKTIVERA
PULSGIV = 0 (FRAN), dvs varvtalsaterkoppling hédmtas fran den interna motormodellen.

5010 |AKTIVERA Z-PULS

Aktiverar/inaktiverar anvéndningen av en pulsgivares nollpuls for att definiera motoraxelns nollposition. Om

funktionen ar aktiverad aterstaller en nollpuls parameter 0146 MEKANISK POS till noll for att definiera axelns

nollposition. Denna funktion kraver en pulsgivare som levererar nollpulssignaler.

0 = FRAN — nollpulsingang saknas eller ignoreras.

1 = TILL — en nollpulssignal aterstéller parameter 0146 MEKANISK POS till noll.

5011 |ATERSTALL POS

Aterstéller pulsgivarens positionsaterkoppling. Denna parameter &r sjalvaterstallande.

0 = FRAN — Inaktiv.

1= TILL — Aterstéller pulsgivarens positionsaterkoppling. Parameteraterstaliningen beror pa tillstandet hos parameter
5010 AKTIVERA Z-PULS:

5010 = 0 (FRAN) — Aterstélining tilldmpas fér parametrar 0147 MEK VARVT och 0146 MEKANISK POS.

+ 5010 = 1 (TILL) — Aterstélining tillAmpas endast fér parameter 0147 MEK VARVT.
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Grupp 51: KOMM MODUL

Denna grupp definierar instaliningsvariablerna fér en kommunikationsmodul i form
av an faltbussadapter (FBA). For ytterligare information om dessa parametrar, se
anvandarhandledningen som medféljer FBA-modulen.

Kod

Beskrivning

5101

FALTBUSS TYP

Visar typen av ansluten faltbussmodul.
0 = ODEFINIERAD — Modul ej hittad, eller ar inte korrekt ansluten, eller parameter 9802 ar inte satt till 4 (EXT FALTBUS).
1 = PROFIBUS-DP

16 = INTERBUS

21 = LONWORKS

32 = CANopen

37 = DEVICENET

64 = MODBUS PLUS

101 = CONTROLNET

128 = ETHERNET

5102

5126

FALTBUSS PAR 2-FALTBUSS PAR 26
For ytterligare information om dessa parametrar hanvisas till dokumentationen for faltbussmodulen.

5127

FBA PAR UPPDAT

\Validerar eventuella férandringar i faltbussparameterinstaliningar.
0 = KLAR — Uppdatering utford.

1 = UPPDATERA — Uppdaterar.

« Efter uppdatering atergar vardet automatiskt till KLAR.

5128

CPI FIL FW REV

Visar CPI firmware-revision for instaliningsfilen till frekvensomriktarens faltbussadapter. Formatet ar xyz dar:
* X = primart revisionsnummer

+ y = sekundart revisionsnummer

* z = korrigeringsnummer

Exempel: 107 = revision 1.07

5129

INSTALLN FIL ID

Visar revisionsnumret for installningsfilen till frekvensomriktarens faltbussadapter.
+ Filkonfigureringsinformationen beror pa frekvensomriktarens tilldmpningsprogram.

5130

INSTALLN FIL REV
Innehaller revisionsnumret for instaliningsfilen till frekvensomriktarens faltbussadapter.
Exempel: 1 = revision 1

5131

FBA STATUS
Innehaller faltbussadapterns status.
0 = IDLE — Adapter ej konfigurerad.
1 = EXECUT. INIT — Adaptern initieras.
2 = TIME OUT — En timeout har intraffat i kommunikationen mellan adapter och frekvensomriktare.
3 = CONFIG ERROR — Adapterkonfigurationsfel
« Revisionskoden till adapterns CPI-firmware-revision &r aldre &n den version som definieras som minimum i
drivenhetens installningsfil (parameter 5132 < 5128).
4 = OFF-LINE — Adaptern ar frankopplad.
5 = ON-LINE — Adaptern ar tillkopplad.
6 = RESET — Adaptern utfor en maskinvaruaterstalining.

5132

FBA CPI FW REV

Innehaller revisionsnumret for faltbussadapterns CPI-program. Formatet &r xyz dar:
* X = primart revisionsnummer

+ y = sekundart revisionsnummer

* z = korrigeringsnummer

Exempel: 107 = revision 1.07

5133

FBA APPL FW REV
Innehaller revisionsnumret for faltbussadapterns tilldmpningsprogram. Formatet &r xyz (se parameter 5132).
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Grupp 52: STANDARD MODBUS

Denna grupp definierar kommunikationsinstaliningarna for frekvensomriktarens
mandverpanelport. Normalt, vid anvandning av den medféljande manéverpanelen,
finns det inget behov av att &ndra instaliningarna i denna grupp.

Parameterandring i denna grupp trader i kraft vid narmast efterféljande
spanningssattning.

Kod |Beskrivning

5201 |[STATIONS NR
Definierar frekvensomriktarens adress.

» Tva enheter med samma adress far inte vara on-line samtidigt.
» Omréde: 1...247

5202 |OVERF HASTIGHET

Definierar kommunikationshastigheten for frekvensomriktaren i kilobits per sekund (kb/s).
9,6 kb/s

19,2 kb/s

38,4 kb/s

57,6 kb/s

115,2 kb/s

5203 [PARITET

Definierar det teckenformat som ska anvandas vid kommunikation med mandverpanelen.
0 = 8N1 — 8 databitar, ingen paritet, en stoppbit.

1 = 8N2 — 8 databitar, ingen paritet, tva stoppbitar.

2 = 8E1 — 8 databitar, jamn paritet, en stoppbit.

3 = 801 — 8 databitar, ojamn paritet, en stoppbit.

5204 (GODKANT MEDD

Innehaller antalet giltiga Modbus-meddelanden som har tagits emot av frekvensomriktaren.
» Under normal kommunikation 6kar detta raknarvarde kontinuerligt.

5205 [PARITETSFEL

Innehaller antalet tecken med paritetsfel som har tagits emot fran bussen. Vid héga varden, kontrollera:
- Paritetsinstallningar for enheter anslutna till bussen — de far inte skilja sig fran varandra.

- Elektromagnetisk stérningsniva — hdg stérningsniva ger upphov till fel.

5206 [FLANK FEL

Innehaller antalet tecken med flankfel som har tagits emot av bussen. Vid héga varden, kontrollera:

- Kommunikationshastighetsinstallningar fér enheter anslutna till bussen — de far inte skilja sig fran varandra.
- Elektromagnetisk stérningsniva — hdg stérningsniva ger upphov till fel.

5207 BUFFERT FEL

Innehaller antalet mottagna tecken som inte kan placeras i bufferten.

+ Maxléngden fér meddelanden till frekvensomriktaren &r 128 bytes. .

- Mottagna meddelanden langre an 128 byte orsakar overflow i bufferten. Overskottstecknen réknas.

5208 |CRC FEL

Innehaller antalet meddelanden med CRC-fel som frekvensomriktaren tar emot. Vid hdga varden, kontrollera:
- Elektromagnetisk stérningsniva — hdg stérningsniva ger upphov till fel.

» CRC-berakningar med avseende pa mdjliga fel.
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Grupp 53: INBYGGD BUSKOMM

Gruppen definierar instaliningsvariablerna fér den interna faltbusskommunikationen
(IFB). Standardprotokollet for inbyggd busskommunikation i ACS550 &r Modbus. Se
Inbyggd féltbuss pa sidan 219.

Kod IBeskrivning
5301 (IFB PROTOKOLL ID

Innehaller ID och programrevision fér protokollet.
« Format: XXYY, dar xx = protokoll-ID, och YY = programrevision.

5302 |IFB STATIONS NR

Definierar nodadressen fér RS485-lanken

+ Varje enhets nodadress maste vara unik.

5303 [IFB OVERF HAST

Definierar kommunikationshastigheten pa RS485-lanken i kilobits per sekund (kb/s).

1,2 kb/s

2,4 kb/s

4,8 kb/s

9,6 kb/s

19,2 kb/s

38,4 kb/s

57,6 kb/s

76,8 kb/s

5304 |IFB PARITET

Definierar datalangd, paritet och antal stoppbitar som ska anvéandas vid RS485-kommunikation.
« Samma instéllningar maste goras for samtliga on-line-stationer.

0 = 8N1 — 8 databitar, ingen paritet, en stoppbit.

1 = 8N2 — 8 databitar, ingen paritet, tva stoppbitar.

2 = 8E1 — 8 databitar, jamn paritet, en stoppbit.

3 = 801 — 8 databitar, ojamn paritet, en stoppbit.

5305 |IFB KOMM PROFIL

'Val av kommunikationsprofil som anvands av den inbyggda busskommunikationen.

0 = ABB DRIVES D — Funktionen hos styr-/statusord motsvarar ABB Drives-profilen, som anvands i ACS400.
1 = ACs550 — Funktionen hos styr-/statusord motsvarar DCU-profilen med 32-bitar.

2 = ABB DRIVES F — Funktionen hos styr-/statusord motsvarar ABB Drives-profilen, som anvéands i ACS600/800.

5306 IFB GODKANT MEDD

Innehaller antalet giltiga meddelanden som har tagits emot av frekvensomriktaren.

+ Under normal kommunikation &kar detta raknarvarde kontinuerligt.

5307 |IFB CRC FEL

Innehaller antalet meddelanden med CRC-fel som har tagits emot av frekvensomriktaren. Vid hdga varden,
kontrollera:

+ Elektromagnetisk stérningsniva — hdg stérningsniva ger upphov till fel.

* CRC-berakningar med avseende pa mdjliga fel.

5308 |IFB UART FEL

Innehéller antalet meddelanden med teckenfel som har tagits emot av frekvensomriktaren.

5309 |IFB STATUS

Innehaller status for inbyggd busskommunikation.

0 = IDLE — Inbyggd busskommunikation ar konfigurerad, men tar inte emot nagra meddelanden.

1 = EXECUT. INIT — Inbyggd buskomm initieras.

2 = TIME OUT — En timeout har intraffat i kommunikationen mellan faltbussadministratéren och inbyggd
busskommunikation.

3 = CONFIG ERROR — Inbyggd busskommunikation har ett konfigurationsfel

4 = OFF-LINE — Inbyggd busskommunikation tar emot meddelanden som INTE &r adresserade till denna
frekvensomriktare.

5 = ON-LINE — Inbyggd busskommunikation tar emot meddelanden som ar adresserade till denna frekvensomriktare.

6 = RESET — Inbyggd busskommunikation utfér en maskinvaruaterstallning.

7 = AVLYSSNA — Inbyggd busskommunikation lyssnar endast.
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Kod (Beskrivning

5310 (IFB PAR 10
Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40005.

5311 |IFB PAR 11

Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40006.

5312 |IFB PAR 12

Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40007.

5313 |IFB PAR 13

Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40008.

5314 |IFB PAR 14

Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40009.

5315 |IFB PAR 15

Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40010.

5316 |IFB PAR 16

Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40011.

5317 |IFB PAR 17

Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40012.

5318 |IFB PAR 18

Foér Modbus: Instélining av tillkommande férdréjning i ms innan ACS550 bérjar éverféra svar pa begaran fran
mastern.

5319 |IFB PAR 19
Styrord for ABB Drives-profiler (ABB DRIVES D eller ABB DRIVES F). Endast lasbar kopia av faltbusstyrord.

5320 (IFB PAR 20

Statusord for ABB Drives-profiler (ABB DRIVES D eller ABB DRIVES F). Endast lasbar kopia av faltbusstatusord.
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Grupp 81: PFC-STYRNING

Gruppen definierar PFC-makrots (pump- och flaktstyrning) parameterinstallningar.
Huvudegenskaperna for PFC-styrning ar:

* ACS550 styr motorn till pump nr 1 genom att variera motorvarvtalet for att
paverka pumpens kapacitet. Denna motor ar den varvtalsreglerade motorn.

+ Direkt natmatning av motorerna till pump nr 2 och pump nr 3 etc. ACS550 startar
och stoppar pump nr 2 (och sedan pump nr 3, etc) allt efter behov. Dessa motorer
ar hjalpmotorer.

» PID-regleringen i ACS550 anvander tva signaler: en processreferenssignal och
en aterkopplad arvardessignal. PID-regulatorn styr varvtalet (frekvensen) hos den
forsta pumppen, sa att arvardet foljer processreferensvardet.

» Nar behovet (definieras av processreferensvardet) 6verskrider den forsta
motorns kapacitet (definieras av anvéandaren som en frekvensgrans), startar
PFC-styrningen automatiskt en hjalppump. PFC-styrningen minskar samtidigt
den férsta pumpens varvtal for att ta hansyn till den tillkommande pumpens
kapacitetsbidrag. Liksom tidigare anpassar PID-regulatorn varvtalet (frekvensen)
hos den forsta pumpen, sa att arvardet foljer processreferensvardet. Vid behov
startar PFC-styrningen ytterligare hjalppumpar pa motsvarande sétt.

» Nar behovet minskar, sa att den forsta pumpens varvtal sjunker under en
minimigrans (definieras av anvandaren som en frekvensgrans) stoppar PFC-
styrningen automatiskt en hjalppump. PFC 6kar samtidigt den férsta pumpens
varvtal for att kompensera for den minskade kapaciteten.

» En forreglingsfunktion (om den &r aktiverad) identifierar motorer som inte ar i drift
och PFC-styrningen hoppar till nasta tillgangliga motor i sekvensen.

» En autovaxlingsfunktion (om den &r aktiverad och har korrekt maskinvara) jamnar
ut drifttiden mellan pumpmotorerna. Autovaxlingsfunktionen inkrementerar
regelbundet varje motors position i sekvensen, sa att den varvtalsreglerade
motorn blir den sista hjalpmotorn, den férsta hjalpmotorn blir den
varvtalsreglerade etc.

Kod

Beskrivning

8103

REFERENS STEG 1

Definierar ett procentuellt varde som laggs till processreferensvardet.

« Galler endast nar minst en hjalpmotor (konstant varvtal) &r i drift.

* Grundinstallningen ar 0 %.

Exempel: En ACS550 driver tre parallella pumpar som uppratthaller vattentryck i en rérledning.

4011 INTERNT BORVARDE definierar en konstant tryckreferens som styr trycket i rérledningen.

Den varvtalsreglerade pumpen arbetar ensam under perioder med liten vattenférbrukning.

Nar vattenférbrukningen 6kar startar forst den ena konstantvarvtalspumpen, och sedan den andra.

Vid 6kande flode sjunker forst trycket i rérledningens utlopp relativt det uppmatta trycket vid inloppet. Nar
hjalpmotorerna startar for att 6ka flodet kommer justeringarna nedan att korrigera referensvardet sa att det
dverensstammer battre med utloppstrycket.

Nar den forsta hjalppumpen arbetar 6kar referensvardet med parameter 8103 REFERENS STEG 1.

Nar tva hjalppumpar arbetar 6kar referensvardet med parameter 8103 REFERENS STEG 1 + parameter 8104
REFERENS STEG 2.

Nar tre hjalppumpar arbetar 6kar referensvardet med parameter 8103 REFERENS STEG 1 + parameter 8104
REFERENS STEG 2 + parameter 8105 REFERENS STEG 3

Parametrar



206

ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning

Kod

Beskrivning

8104

REFERENS STEG 2

Definierar ett procentuellt varde som laggs till processreferensvardet.
» Galler endast nar minst tva hjalpmotorer (konstant varvtal) ar i drift.
+ Se parameter 8103 REFERENS STEG 1.

8105

REFERENS STEG 3

Definierar ett procentuellt varde som laggs till processreferensvardet.
» Galler endast nar minst tre hjalpmotorer (konstant varvtal) &r i drift.
+ Se parameter 8103 REFERENS STEG 1.

8109

STARTFREKVENS 1

Definierar frekvensgransen vid vilken den forsta hjalpmotorn ska startas. Den forsta hjalpmotor startas om:

- Inga hjalpmotorer ar igang. f(Hz)

» ACSS550 utfrekvens dverstiger gransvardet: )
8109 + 1 Hz. P 8115 |

- Utfrekvensen forblir 6ver den namnda gréansen 2 | - t k _
(8109 - 1 Hz) under minst tiden: 8115 HIMOT STARTFORD. P8l09H L — — — — —

Efter att den forsta hjalpmotorn startats:

. P P 8109

- Utfrekvensen minskar med véarde =
(8109 STARTFREKVENS 1) - (8112 LAG FREKVENS 1) P 8112 [}

- | praktiken sjunker uteffekten fran den varvtalsreglerade -
motorn, for att kompensera for den tillkommande kapaciteten f
fran hjalpmotorn.

Se figuren, dar:

+ A= (8109 STARTFREKVENS 1) - (8112 LAG FREKVENS 1) c

» B = Utfrekvensen okar under startférdréjningen. 1 ,T ,,,,,,

. C = D|a<_1rarp som visar hjalpmotorns driftstatus nar frekvensen 0 t
Okar (1 = Pa).

Obs: 8109 STARTFREKVENS 1-vardet maste vara mellan:

+ 8112 LAG FREKVENS 1

* (2008 MAX FREKVENS) -1.

8110

STARTFREKVENS 2

Definierar frekvensgransen vid vilken den andra hjalpmotorn skall startas.

» Se 8109 STARTFREKVENS 1 for en komplett beskrivning av funktionen.

Den andra hjalpmotorn startas om:

» En hjalpmotor &r igang.

» ACS550 utfrekvens dverstiger gransvardet: 8110 + 1.

- Utfrekvensen forblir 6ver en viss grans (8110 - 1 Hz) under minst tiden: 8115 HIMOT STARTFORD.

8111

STARTFREKVENS 3

Definierar frekvensgransen vid vilken den tredje hjalpmotorn skall startas.

» Se 8109 STARTFREKVENS 1 for en komplett beskrivning av funktionen.

Den tredje hjalpmotorn startas om:

- Tva hjalpmotorer &r igang.

- ACS550 utfrekvens dverstiger gransvardet: 8111 + 1 Hz.

- Utfrekvensen forblir 6ver en viss grans (8111 - 1 Hz) under minst tiden: 8115 HIMOT STARTFORD.
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Kod

Beskrivning

8112

LAG FREKVENS 1
Definierar frekvensgransen vid vilken den forsta hjalpmotorn skall stoppas. Den forsta hjalpmotorn stoppas om:
« Endast en (den forsta) separata kylflakten ar i drift. f(Hz)
« ACS550 utfrekvens sjunker under gréansvardet:
8112-1.
« Utfrekvensen forblir under den némnda gransen
(8112 + 1 Hz) under tiden: 8116 HIMOT STOPPFORD. P 8109 [\
A
v

Efter att den forsta hjalpmotorn stoppats:

- Utfrekvensen dkar med vardet = P 8112 i

(8109 STARTFREKVENS 1) - (8112 LAG FREKVENS 1) ~NYY i v

+ | praktiken okar uteffekten fran den varvtalsreglerade motorn, (P 811%)'1 *** N
B

for att kompensera for forlusten av kapacitet fran hjalpmotorn.

\

Se figuren, dar: I
* A= (8109 STARTFREKVENS 1) - (8112 LAG FREKVENS 1) P 8116 = ~—
+ B = Utfrekvensminskning under stoppférdréjning. ‘
+ C = Diagram som visar hjalpmotorns driftstatus nar frekvensen C |

minskar (1 = Pa). |
- Gréatt omrade = Visar hysteresen — om tiden reverseras &r 1'—| t

véagen tillbaka inte densamma. For detaljinformation om 0

startvagen, se diagrammet vid 8109 STARTFREKVENS 1.
Obs: 8112 LAG FREKVENS 1 vardet maste vara mellan:

+ (2007 MIN FREKVENS) +1.
- 8109 STARTFREKVENS 1

8113

LAG FREKVENS 2

Definierar frekvensgransen vid vilken den andra hjalpmotorn ska stoppas.

* Se 8112 LAG FREKVENS 1 for en komplett beskrivning av funktionen.

Den andra hjalpmotorn stoppas om:

« Tva hjalpmotorer ar igang.

+ ACS550 utfrekvens sjunker under gransvardet: 8113 - 1.

« Utfrekvensen forblir under den namnda gransen (8113 + 1 Hz) under minst tiden: 8116 HIMOT STOPPFORD.

8114

LAG FREKVENS 3

Definierar frekvensgransen vid vilken den tredje hjalpmotorn skall stoppas.

* Se 8112 LAG FREKVENS 1 for en komplett beskrivning av funktionen.

Den tredje hjalpmotorn stoppas om:

* Tre hjalpmotorer ar i drift.

« ACS550 utfrekvens sjunker under gréansvardet: 8114 - 1.

« Utfrekvensen forblir under den namnda gransen (8114 + 1 Hz) under minst tiden: 8116 HIMOT STOPPFORD.

8115

HJMOT STARTFORD

Definierar tid for hjalpmotorernas startférdrdjning.

- Utfrekvensen maste ligga 6ver startfrekvensgransen (parameter 8109, 8110, eller 8111) under denna tidperiod
innan hjalpmotorn startar.

+ Se 8109 STARTFREKVENS 1 for en komplett beskrivning av funktionen.

8116

HJMOT STOPPFORD

Definierar tid for hjalpmotorernas stoppfordrdjning.

- Utfrekvensen maste ligga under aktuell grans for l1ag frekvens (parameter 8112, 8113, eller 8114) under denna
tidperiod innan hjalpmotorn stoppas.

* Se 8112 LAG FREKVENS 1 for en komplett beskrivning av funktionen.

Parametrar
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Kod (Beskrivning

8117 |ANTAL HJALPMOT

Definierar antalet hjalpmotorer.

- Varje hjalpmotor kraver en relautgang, som frekvensomriktaren anvander for att skicka start/stopp-signaler.

- Autovaxlingsfunktionen, om den anvands, kraver ytterligare en relautgang for den varvtalsreglerade motorn.

- Nedan beskrivs konfigurationen av nédvandiga reldutgangar.

Relautgangar

Sa som namnts ovan kraver en hjalpmotor en reldutgang, som frekvensomriktaren anvander for att skicka start/

stopp-signaler. Nedan beskrivs hur frekvensomriktaren haller reda pa motorer och relaer.

» ACS550 erbjuder relautgangarna RO1-RO3.

- En extern digital utgangsmodul kan laggas till. Man far da aven relautgangarna RO4-RO6.

» Parametrarna 1401-1403 och 1410-1412 definierar hur relderna RO1-RO6 anvands — parametervarde 31 PFC
definierar reldet som anvands fér PFC.

- ACS550 tilldelar hjalpmotorer till relder i stigande ordning. Om autovaxlingsfunktionen ar inaktiverad ar den forsta
hjélpmotorn den som ar ansluten till det forsta reldaet med parameterinstéllining = 31 PFC, och sa vidare. Om
autovaxlingsfunktionen anvands roterar tilldelningen. Fran borjan ar den varvtalsreglerade motorn den som ar
ansluten till det forsta relaet, med parameterinstalining = 31 PFC, och den forsta hjélpmotor ar den som &r ansluten
till det andra reléet, med parameterinstalining = 31 PFC, och sa vidare.
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Standard PFC-lage PFC med autovéxlingsléage

» Den fjarde hjalpmotorn anvander samma vérden for referenssteg, lag frekvens och startfrekvens som den tredje
hjalpmotorn.
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Kod [Beskrivning

*+ Tabellen nedan visar ACS550 PFC-motortilldelningen for nagra typiska instéllningar i reldutgangsparametrarna
(1401-1403 och 1410-1412), dar instéllningar &r antingen = 31 (PFC), eller = X (vad som helst utom 31), och dar
autovaxlingsfunktionen ar inaktiverad (8118 AUTOVAXEL INTERV = Q).

Parameterinstallning ACS550 relatilldelning
1[1]1[1[1][1]8 Autovaxling inaktiverad
414|444 /4/1 RO1 RO2 RO3 RO4 RO5 | RO6
0jo0j0(1(1]|1]1

112|13(0(1(2]7

31| X | X[X|X|X]1] Extra X X X X X
31[31| X[ X[X|X]| 2] Extra | Extra X X X X
31(31|31| X [ X | X | 3| Extra | Extra | Extra X X X
X[31[31[ X[ X[ X ]2 X Extra | Extra X X X
X|X|X[31]X[31] 2 X X X Extra X Extra
31[31| X[ X[ X|X|1*] Extra | Extra X X X X
* = En extra relautgang for den PFC som anvands. En motor "vilar” medan den
andra arbetar.

+ Tabellen nedan visar ACS550 PFC-motortilldelningen for nagra typiska instéliningar i reldutgangsparametrarna
(1401-1403 och 1410-1412), déar instéliningarna &r antingen =31 (PFC), eller =X (vad som helst utom 31), och dar
autovaxlingsfunktionen &r aktiverad (8118 AUTOVAXEL INTERV = varde > 0).

Parameterinstéllning ACS550 relédtilldelning
1(1]1[1[{1[1]8 Autovaxling aktiverad
414(4|4|4 4|1 RO RO2 | RO3 RO4 | RO5 | RO6
ojofo(1|1]|1]|1
1/2|13(0(1(2(7
31[31| X[ X[ X[X[1]| PFC PFC X X X X
31[31[31[ X [ X[ X[ 2] PFC PFC PFC X X X
X[31|31| X[ X[ X |1 X PFC PFC X X X
XTX[X]31] X [31] 1 X X X PFC X PFC
31[31| X | X | X | X [0*] PFC PFC X X X X
** = Inga hjalpmotorer, men autovaxlingsfunktionen anvands. Fungerar som en
vanlig PID-regulator.

8118 |AUTOVAXEL INTERV

Styr autovaxlingsfunktionen och definierar intervallet mellan

vaxlingar.

Autovéxlingsintervallet galler endast under den tid som den

varvtalsreglerade motorn &r i drift.

Se parameter 8119 AUTOVAXEL NIVA for en dversikt av

autovaxlingsfunktionen.

Drivsystemet stannar alltid genom utrullning nér autovéxling

sker.

Autovéxling aktiverad kraver att parameter 8120

FORREGLINGAR = véarde > 0.

-0,1 = TESTLAGE — Tvingar intervallet till vardet 36-48 s.

0,0 = EJ VALD — Inaktiverar autovéxlingsfunktionen.

0,1-336 — Dirifttidsintervallet (tiden nar startsignal foreligger)

mellan automatiska motorvéxlingar.

VARNING! Om den ar aktiverad kraver
autovéxlingsfunktionen att (8120 FORREGLINGAR =
varde > 0) ar aktiverad. Under autovéxling avbryts
matningen och drivsystemet stannar genom utrulining,
for att forebygga kontaktskador.
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PFC med autovéxlingslage
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Kod

Beskrivning

8119

AUTOVAXEL NIVA
Instéllning av en Gvre grans, som en procentsats av utgangskapaciteten, for autovaxlingslogiken. Nar utsignalen fran
PID/PFC-styrblocket dverskrider denna gréns forhindras autovaxling. Till exempel, anvand denna parameter for att
forhindra autovaxling nar pump- eller flaktsystemet arbetar nara maximal kapacitet.

Autovaxling, oversikt

Syftet med autovéaxling ar att jamna ut drifttiden mellan flera motorer i samma system. Vid varje
autovaxlingsoperation:

- En annan motor tar vid, ansluten till effektutgangen fran ACS550 — den varvtalsreglerade motorn.

- Startordningen for 6vriga motorer roterar ett steg.

Autovaxlingsfunktionen kraver:

» Extern kopplingsutrustning for férandring av drivsystemets utgangsanslutningar.

» Parameter- 8120 FORREGLINGAR = vérde > 0.

Autovaxling utfors nar:

- Drifttiden sedan foregaende autovaxling nar den tid som definieras av 8118 AUTOVAXEL INTERV.

» PFC-insignalen ar under den niva som definieras av denna parameter, 8119 AUTOVAXEL NIVA.

Obs: ACS550 stannar alltid genom utrullning nar autovéaxling sker.

I__sgmband med autov_'a'xling utfér autovaxlingsfunktionen alla PID-utsignal A
féljande moment (se figuren): 4PFC.

Initierar vaxling nar drifttiden sedan den senaste 100 %1t — — — — — —/
autovaxlingen nar 8118 AUTOVAXEL INTERY, och PFC-
insignalen understiger gransvardet 8119 AUTOVAXEL NIVA.

- Stoppar den varvtalsreglerade motorn. P8119 71 - 3PFC
- Stanger av kontaktorn for den varvtalsreglerade motorn. 3PFC
» Inkrementerar startordningsraknaren, for att &ndra 4PFC
startordning fér motorerna. 2PFC
- Identifierar nasta motor som star pa tur att bli den
varvtalsreglerade motorn. 1PFC t

Stanger av ovannamnda motors kontaktor, om motorn var i
drift. Inga andra motorer i drift paverkas. ‘
Aktiverar kontaktorn fér den nya varvtalsreglerade motorn. ~— P88 — ~— P88 —
Autovaxlingsomkopplarna ansluter motorn till B

effektutgangen fran ACS550. A = Arean 6ver 8119 AUTOVAXEL NIVA — autovaxling
+ Fordrojer motorstart under tiden 8122 PFC START FORDR. tillats ej.
- Startar den varvtalsreglerade motorn. B = Autovaxling sker.
- Identifierar nasta konstantvarvtalsmotor i sekvensen. 1PFC, etc = PID-utsignal som é&r associerad med
 Startar ovannamnda motor, men endast om den nya varje motor.

varvtalsreglerade motorn hade varit i drift (som en
konstantvarvtalsmotor) — Detta steg haller ett oférandrat antal motorer i drift fore och efter en autovaxling.
Fortséatter med normal PFC-drift.

Startordningsréknare Mandverlage

Funktion hos startordningsréknare: frekveDs  |,gen extra 1 extra ' 2 extra !

» Relautgangs-parameter-definitioner (1401-1403 och 1410- motorer | motor | motorer |
1412) etablerar den initiala motorsekvensen. (Det Iagsta ' eEaEaEeEeESE | — —

parameternumret med vardet 31 (PFC) identifierar reldet som ar
anslutet till 1PFC, den férsta motorn, och sa vidare.) ‘
Till en borjan, 1PFC = varvtalsreglerad motor, 2PFC = 1:a |
hjélpmotorn, etc. ‘

\

Den forsta autovaxlingen andrar sekvensen till: 2PFC =
varvtalsreglerad motor, 3PFC = 1:a hjalpmotor, ..., 1PFC = sista

hjalpmotor. Area |
- Nasta autovaxling &ndrar sekvensen pa nytt, och sa vidare. gu}ovaxllng
+ Om autovaxling inte kan starta en erforderlig motor darfor att tillats | F’ID-utsignEl R
o oNen s : ) | T
i??ﬂﬂ?.maktwa motorer &r férreglade visas en varning (2015, P 8119 100 %

Nar ACS550-matningen bryts memorerar réknaren aktuell

autovaxlingsordning i det permanenta minnet. Nar matningen ar aterstalld fortsatter autovaxlingen fran den
position som lagrats i minnet.

Om PFC-relakonfiguration andras (eller om vardet pa val av pfc-funktion &ndras), aterstalls rotationsordningen. (Se
den forsta punkten ovan.)

Parametrar




ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning 211

Kod

Beskrivning

8120

FORREGLINGAR

Definierar forreglingsfunktionen. Nar forreglingsfunktionen ar aktiverad:

« En forregling ar aktiv nar dess kommandosignal saknas.

« En forregling ar inaktiv nar dess kommandosignal finns.

« ACS550 startar inte om ett startkommando foreligger och den varvtalsreglerade motorns forregling ar aktiv —
mandverpanelen visar en varning (2015, PFC LAS).

/Anslut varje forreglingskrets enligt féljande:

« Anslut en kontakt fran till/fran-omkopplaren till forreglingskretsen — frekvensomriktarens PFC-logik kan darmed
detektera att motorn ar avsténgd, sa att nasta tillgéangliga motor kan startas.

+ Anslut en kontakt fran motorns dverhettningsskydd (eller annan vakt i motorkretsen) till férreglingsingangen —
frekvensomriktarens PFC-logik kan darmed detektera att motorfel foreligger och stoppa motorn.

0 = EJ VALD — Inaktiverar forreglingsfunktionen. Alla digitala ingangar ar tillgangliga fér andra syften.
« Kraver att 8118 AUTOVAXEL INTERV = 0 (autovaxlingsfunktionen maste vara inaktiverad om férreglingsfunktionen

ar inaktiverad.)

1 = DI 1 — Aktiverar forreglingsfunktionen, och tilldelar en digital ingang (med bérjan fran pi1) till férreglingssignalen
for varje PFC-reld. Dessa tilldelningar definieras i féljande tabell och beror pa:
« antalet PFC-relder [antal parametrar 1401-1403 och 1410-1412) med varde = 31 (PFC)]
« autovaxlingsfunktionens status (inaktiverad om 8118 AUTOVAXEL INTERV = 0, och annars aktiverad).

Ant PFC- | Autovaxling inaktiverad Autovaxling aktiverad

relaer (P 8118) (P 8118)
0 DI1: Varvtalsreglerad motor  [Tillats ej
DI2-DI6: Fri
1 DI1: Varvtalsreglerad motor  [DI1: Forsta PFC-rela
DI2: Forsta PFC-rela DI2-DI6: Fri
DI3-DI6: Fri
2 DI1: Varvtalsreglerad motor  [DI1: Forsta PFC-rela

DI2: Forsta PFC-rela DI2: Andra PFC-rela

DI3: Andra PFC-rela DI3—DI6: Fri
DI4-DI6: Fri
3 DI1: Varvtalsreglerad motor  [DI1: Forsta PFC-rela

DI2: Forsta PFC-rela
DI3: Andra PFC-rela

DI2: Andra PFC-rela
DI3: Tredje PFC-rela

DI4: Tredje PFC-rela DI4-DIB: Fri
DI5-DI6: Fri

4 DI1: Varvtalsreglerad motor  [DI1: Forsta PFC-rela
DI2: Forsta PFC-rela DI2: Andra PFC-rela
DI3: Andra PFC-rela DI3: Tredje PFC-rela
DI4: Tredje PFC-rela DI4: Fjarde PFC-rela
DI5: Fjarde PFC-rela DI5—DI6: Fri
DIB: Fri

5 DI1: Varvtalsreglerad motor  [DI1: Forsta PFC-rela
DI2: Forsta PFC-rela DI2: Andra PFC-rela
DI3: Andra PFC-rela DI3: Tredje PFC-rela
DI4: Tredje PFC-rela DI4: Fjarde PFC-rela
DI5: Fjarde PFC-rela DI5: Femte PFC-rela
DI6: Femte PFC-rela DI6: Fri

6 Tillats ej DI1: Forsta PFC-rela

DI2: Andra PFC-rela
DI3: Tredje PFC-rela
DI4: Fjarde PFC-rela
DI5: Femte PFC-reld
DI6: Sjatte PFC-rela
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Ant PFC-| Autovaxling inaktiverad Autovaxling aktiverad
relder (P 8118) (P 8118)
0 DI1: Fri Tillats ej
DI2: Varvtalsreglerad motor
DI3—DI6: Fri
1 DI1: Fri DI1: Fri
DI2: Varvtalsreglerad motor |DI2: Férsta PFC-rela
DI3: Forsta PFC-rela DI3-DIB: Fri
DI4-DIB: Fri
2 DI1: Fri DI1: Fri
DI2: Varvtalsreglerad motor |DI2: Férsta PFC-rela
DI3: Forsta PFC-rela DI3: Andra PFC-rela
DI4: Andra PFC-rela DI4—DIB: Fri
DI5—DIB: Fri
3 DI1: Fri DI1: Fri
DI2: Varvtalsreglerad motor [DI2: Férsta PFC-rela
DI3: Forsta PFC-rela DI3: Andra PFC-rela
DI4: Andra PFC-rela DI4: Tredje PFC-rela
DI5: Tredje PFC-rela DI5-DIB: Fri
DI6: Fri
4 DI1: Fri DI1: Fri
DI2: Varvtalsreglerad motor |DI2: Férsta PFC-rela
DI3: Forsta PFC-rela DI3: Andra PFC-rela
DI4: Andra PFC-rela DI4: Tredje PFC-rela
DI5: Tredje PFC-rela DI5: Fjarde PFC-rela
DI6: Fjarde PFC-rela DIB: Fri
5 Tillats ej DI1: Fri
DI2: Férsta PFC-reléa
DI3: Andra PFC-rela
DI4: Tredje PFC-rela
DI5: Fjarde PFC-rela
DI6: Femte PFC-reléa
6 Tillats ej Tillats ej

2 = DI2 — Aktiverar forreglingsfunktionen, och tilldelar en digital ingang (med bdrjan fran Di2) till férreglingssignalen for
varje PFC-rela. Dessa tilldelningar definieras i féljande tabell och beror pa:
« antalet PFC-relaer [antal parametrar 1401-1403 och 1410-1412) med varde = 31 (PFC)]
« autovaxlingsfunktionens status (inaktiverad om 8118 AUTOVAXEL INTERV = 0, och annars aktiverad).
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3 = DI3 — Aktiverar forreglingsfunktionen, och tilldelar en digital ingang (med borjan fran pi3) till férreglingssignalen for

varje PFC-rela. Dessa tilldelningar definieras i foljande tabell och beror pa:
« antalet PFC-relder [antal parametrar 1401-1403 och 1410-1412) med varde = 31 (PFC)]
« autovaxlingsfunktionens status (inaktiverad om 8118 AUTOVAXEL INTERV = 0, och annars aktiverad).

Ant PFC- | Autovaxling inaktiverad Autovaxling aktiverad
relaer (P 8118) (P 8118)
0 DI1-DI2: Fri Tillats ej
DI3: Varvtalsreglerad motor
DI4-DI6: Fri
1 DI1-DI2: Fri DI1-DI2: Fri
DI3: Varvtalsreglerad motor |DI3: Forsta PFC-rela
DI4: Forsta PFC-rela DI4-DI6: Fri
DI5-DIB: Fri
2 DI1-DI2: Fri DI1-DI2: Fri
DI3: Varvtalsreglerad motor |DI3: Forsta PFC-rela
DI4: Forsta PFC-rela DI4: Andra PFC-rela
DI5: Andra PFC-rela DI5-DI6: Fri
DI6: Fri
3 DI1-DI2: Fri DI1-DI2: Fri
DI3: Varvtalsreglerad motor |DI3: Forsta PFC-rela
DI4: Forsta PFC-rela DI4: Andra PFC-rela
DI5: Andra PFC-rela DI5: Tredje PFC-rela
DI6: Tredje PFC-rela DIB: Fri
4 Tillats ej DI1-DI2: Fri
DI3: Forsta PFC-rela
DI4: Andra PFC-rela
DI5: Tredje PFC-rela
DI6: Fjarde PFC-rela
5...6 [Tillats ej Tillats ej

4 = D14 — Aktiverar férreglingsfunktionen, och tilldelar en digital ingang (med bérjan fran pi4) till forreglingssignalen for

varje PFC-reld. Dessa tilldelningar definieras i foljande tabell och beror pa:
« antalet PFC-relder [antal parametrar 1401-1403 och 1410-1412) med vérde = 31 (PFC)]
« autovaxlingsfunktionens status (inaktiverad om 8118 AUTOVAXEL INTERV = 0, och annars aktiverad).

Ant PFC- | Autovaxling inaktiverad Autovaxling aktiverad
relaer (P 8118) (P 8118)
0 DI1-DI3: Fri Tillats ej
DI4: Varvtalsreglerad motor
DI5-DI6: Fri
1 DI1-DI3: Fri DI1-DI3: Fri
DI4: Varvtalsreglerad motor |DI4: Forsta PFC-rela
DI5: Férsta PFC-rela DI5-DI6: Fri
DIB: Fri
2 DI1-DI3: Fri DI1-DI3: Fri
DI4: Varvtalsreglerad motor |DI4: Férsta PFC-rela
DI5: Forsta PFC-rela DI5: Andra PFC-rela
DI6: Andra PFC-rela DI6: Fri
3 Tillats ej DI1-DI3: Fri
DI4: Forsta PFC-rela
DI5: Andra PFC-rela
DI6: Tredje PFC-rela
4..6 [Tillats e] Tillats ej
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5 = DI5 — Aktiverar forreglingsfunktionen, och tilldelar en digital ingang (med bdrjan fran pi5) till férreglingssignalen for
varje PFC-rela. Dessa tilldelningar definieras i féljande tabell och beror pa:
« antalet PFC-relaer [antal parametrar 1401-1403 och 1410-1412) med varde = 31 (PFC)]
« autovaxlingsfunktionens status (inaktiverad om 8118 AUTOVAXEL INTERV = 0, och annars aktiverad).

Ant PFC- | Autovaxling inaktiverad Autovaxling aktiverad
relaer (P 8118) (P 8118)
0 DI1-DI4: Fri Tillats ej
DI5: Varvtalsreglerad motor
DIB: Fri
1 DI1-DI4: Fri DI1-DI4: Fri
DI5: Varvtalsreglerad motor  |DI5: Forsta PFC-rela
DI6: Forsta PFC-rela DI6: Fri
2 Tillats ej DI1-DI4: Fri
DI5: Férsta PFC-rela
DI6: Andra PFC-rela
3...6 [Tillats ej Tillats ej

6 = DI6 — Aktiverar forreglingsfunktionen, och tilldelar digital ingang Di6 till férreglingssignalen for den
varvtalsreglerade motorn.
« Kréver att 8118 AUTOVAXEL INTERV = 0.

Ant PFC- | Autovaxling inaktiverad Autovaxling aktiverad
relaer
0 DI1-DI5: Fri Tillats ej
DI6: Varvtalsreglerad motor
1 Tillats ej DI1-DI5: Fri
DI6: Forsta PFC-reléa
2.6 [Tillats ¢j Tillats ej
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8121 |REG FORBIKOPPL
Val av Regulatorforbikoppling. Nar regulatorn férbikopplas sker styrning pa enkelt satt utan PID-regulator.
« Anvand regulatorférbikoppling endast i speciella
tillampningar.

0 = NEJ - Inaktiverar regulatorférbikoppling

Frekvensomriktaren anvénder normal PFC-referens:

1106 VAL EXT REF2.

1 = JA - Aktiverar regulatorforbikoppling.

* PID-regulatorn &r férbikopplad.

Arvardet for PID-regulatorn anvands som PFC-
referens (insignal). Normalt anvands EXT REF2 som
PFC-referens

* Frekvensomriktaren anvander
aterkopplingssignalen definierad av 4014 VAL AV
ARVARDE (eller 4114) som PFC-frekvensreferens.

« Figuren visar forhallandet mellan styrsignalen 4014
VAL AV ARVARDE (ELLER 4114) och den
varvtalsreglerade motorns frekvens i ett
tremotorsystem.

Exempel: | diagrammet nedan styrs pumpstationens

flode via det uppmatta inloppsflodet (A).

A = Inga hjalpmotorer igang
B = En hjalpmotor igang
C = Tva hjalpmotorer igang

Matning 3~3 4| Kontaktorer
73| Acss50 [P1 ]
S E—
| P3| - 3
3 P1 Utloppsrorledn 1

Avlopps- \J
tank
P2 Utloppsrorledn 2

%

P3 Utloppsrorledn 3

! A
|
|

Inloppsrorledning

8122 |PFC START FORDR

Definierar startfordréjning for alla motorer i systemet. Med hjélp av fordréjning fungerar frekvensomriktaren enligt
féljande:

JAktiverar kontaktorn pa den varvtalsreglerade motorn — ansluter motorn till effektutgangen fran ACS550.
Fordrdjer motorstart under tiden 8122 PFC START FORDR.

Startar den varvtalsreglerade motorn.

Startar hjalpmotorer. Se parameter 8115 for fordréjning.

A VARNING! Motorer utrustade med YD-startapparat kraver PFC-startférdrojning.

Darefter aktiverar en reldutgang fran ACS550 en motor. YD-startapparaten maste ga till Y-lage och sedan tillbaka
till D-lage innan frekvensomriktaren applicerar effekt.
Fordrojningen maste vara langre an tidsinstaliningen for YD-startapparaten.
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8123

VAL AV PFC FUNK

Valjer PFC-styrning. Vid aktivering valjs PFC-styrning.

» Kopplar till eller fran hjalpmotorer med konstant varvtal, efter hand som kapacitetsbehovet 6kar eller minskar.
Parametrarna 8109 STARTFREKVENS 1 till 8114 LAG FREKVENS 3 definierar omkopplingspunkter uttryckt som
frekvensomriktarens utfrekvens.

- Justerar ner varvtalet hos den varvtalsreglerade motorn nar hjalpmotorer tillkommer, och justerar upp det nar
hjélpmotorer stangs av.

- Tillhandahaller forreglingsfunktioner, om dessa &ar aktiverade.

- Kraver att parameter 9904 MOTOR STYRMETOD = 3 ( SKALAR).

0 = EJ VALD — Inaktiverar PFC-styrning

1 = AKTIV — Aktiverar PFC-styrning

8124

ACC, STOPP HUIMOT

Definierar PFC-accelerationstid fér en noll-till-max-

frekvensramp. Denna PFC-accelerationsramp:

Galler den varvtalsreglerade motorn, nar en hjalpmotor A

sténgs av. M _B

Ersétter accelerationsrampen som ar definierad iGrupp | ’

22: ACCEL/RETARD.

Galler endast tills uteffekten fran den reglerade motorn |

Okar med ett vérde som &r lika med uteffekten fran den |
\
\
|

8125

avstangda hjalpmotorn. Darefter galler

accelerationsrampen som ar definierad i Grupp 22:

ACCEL/RETARD. Extra
0 = EJ VALD. motor

0,1-1800 — Aktiverar denna funktion med hjalp av vérdet 14 —  — .
som &r inmatat som accelerationstid. 0

8125

RET, START HIMOT A = den varvtalsreglerade motorn accelererar enligt

Definierar PFC-retardationstid fér en max-till-noll parametrarna i Grupp 22: ACCEL/RETARD (2202 eller

frekvensramp. Denna PFC-retardationsramp: 2205).

Géller den varvtalsreglerade motorn, nar en hjalpmotor |+ B = den varvtalsreglerade motorn retarderar enligt

aktiveras. parametrarna i Grupp 22: ACCEL/RETARD (2203 eller

Ersétter retardationsrampen definierad i Grupp 22: 2206).

ACCEL/RETARD. Vid hjalpmotorstart retarderar den varvtalsreglerade

Géller endast tills uteffekten fran den reglerade motorn | motorn enligt 8125 RET, START HIMOT.

minskar med ett varde som ar lika med uteffekten fran |+ Vid hjalpmotorstopp accelererar den varvtalsreglerade

den aktiverade hjéalpmotorn. Darefter géller motorn enligt 8124 AcC, STOPP HIMOT.

retardationsramp som ar definierad i Grupp 22: ACCEL/|

RETARD.

0 = EJ VALD.

0,1-1800 — Aktiverar denna funktion med hjalp av vardet
som &r inmatat som retardationstid.

8126

TIDUR AUTOVAXL

Definierar autovaxling med hjalp av en tidsfunktion. Se parameter 8119 AUTOVAXEL NIVA.
0 = EJ VALD.

1 =TID FUNK 1 — Reldet drar nar Tidsfunktion 1 &r aktiv.

2...4 = TID FUNK 2—4 — Reldet drar nar Tidsfunktion 2—4 &r aktiv.

8127

ANT MOTORER

Instéllning av faktiskt antal PFC-styrda motorer (max 7 motorer, 1 varvtalsreglerad, 3 direktmatade och 3

reservmotorer).

- | detta antal ingar dven den varvtalsreglerade motorn.

- Detta varde maste 6verensstdmma med antalet relder tilldelade till PFC om funktionen autovaxling anvands.

- Om autovaxlingsfunktionen inte anvands behdver den varvtalsreglerade motorn inte ha en reldutgang tilldelad
PFC men den skall rdknas med i totalantalet motorer.

8128

HJMOT STARTORDER

Definierar startordningen for hjalpmotorerna.

1 = JAMN D-TID — Tidsdelning aktiv. Startordningen beror pa ackumulerade drifttider.
2 = RELA ORDER — Startordningen ar densamma som reldordningen.

Parametrar
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Grupp 98: TILLVALSMODULER

217

Gruppen definierar tillval, framfor allt sddana som tillater seriell kommunikation med

frekvensomriktaren.
Kod |Beskrivning
9802 |KOMM PROTOKOLL

Valjer kommunikationsprotokollet.

0 = EJ VALD — Inget kommunikationsprotokoll valt.

1 = sTD MODBUS — Frekvensomriktaren kommunicerar med Modbus via RS485-kanalen (X1-
kommunikationsanslutning).
« Se éven Grupp 53: INBYGGD BUSKOMM.

4 = EXT FALTBUS — Frekvensomriktaren kommunicerar via en faltbussmodul i utbyggnadsuttag 2 pa
frekvensomriktaren.
« Se aven Grupp 51: KOMM MODUL.

Parametrar
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Parametrar
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Inbyggd faltbuss

Oversikt

ACS550 kan stéllas in for att acceptera styrning fran ett externt system med ett
standardmassigt serieckommunikationsprotokoll. Vid anvandning av
seriekommunikation kan ACS550 antingen:

+ ta emot all styrinformation fran faltbussen, eller

« styras via en kombination av faltbusstyrning och andra tillgangliga styrplatser,
som digitala eller analoga ingangar, och mandverpanelen.

Faltbussadmin.
Féltbuss

\/

v

Andra enheter

)

]
]
Anslut med antingen: H
. Standardmassig inbyggd féltbuss (IFB)

pa plintarna X1:28-32 E

. Faltbussmodul (FBA) pa kortplats 2
(tillval Rxxx). .

|

Tva grundlaggande konfigurationer for seriell kommunikation finns:

* Inbyggd faltbuss (IFB) — Med hjalp av RS485-granssnitt vid anslutningarna
X1:28-32 pa styrkortet kan ett styrsystem kommunicera med frekvensomriktaren
via Modbus®-protokollet. (FOr protokoll- och profilbeskrivningar, se Modbus-
protokoll - tekniska data och ABBs styrprofiler, tekniska data senare i detta
kapitel.)

» Faltbussadapter (FBA) — se Féltbussadapter pa sidan 257.

Styrgranssnitt

Generellt bestar det grundlaggande styrgranssnittet mellan faltbussystemet och
frekvensomriktaren av:

» Utgangsord
— Styrord
— Referens1
— Referens2
» Ingangsord
— Statusord
— Arvarde 1

Inbyggd féltbuss
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Planering

Mekanisk och elektrisk installation — IFB

/N

Arvérde 2
Arvérde 3
Arvérde 4
Arvérde 5
Arvérde 6
Arvérde 7
Arvérde 8

ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning

Innehallet i dessa ord definieras av profiler. For detaljinformation om profilerna som
anvands, se ABBs styrprofiler, tekniska data pa sidan 239.

Obs: Orden "utgang" och "ingang" anvands ur faltbussadministratérens synvinkel.
Till exempel kan en utgang beskriva datafléde fran faltbussadministratoren till
frekvensomriktaren och visas darvid som en ingang ur frekvensomriktarens
synvinkel.

Vid planering av natverk maste foljande fragor beaktas:

Vilka typer och hur manga enheter maste vara anslutna till natverket?

Vilken styrinformation maste kunna skickas till frekvensomriktarna?

Vilken aterkoppplad information maste kunna skickas fran frekvensomriktarna till

styrsystemet?

VARNING! Inga omkopplingar far géras medan frekvensomriktaren ar
spanningssatt.

Frekvensomriktaranslutningar 28-32 ar avsedda for RS485-kommunikation.

Anvand Belden 9842 eller likvardig. Belden 9842 ar en dubbelskdrmad kabel med
tva tvinnade par och med en vagimpedans pa 120 ohm.

Anvand ett av dessa tvinnade skdrmade par for RS485-lanken. Anvand detta par
for att koppla samman alla A (-)-anslutningar respektive alla B (+)-anslutningar

med varandra.

Anvand en av ledarna i det andra paret som logikjord (anslutning 31) och Iamna

den andra ledaren oanvand.

Direktjorda inte RS485-natet nagonstans. Jorda alla enheter i natet med sina

jordanslutningar.

Som alltid galler att jordledarna inte far ge upphov till slutna slingor utan samtliga

enheter skall jordas till en gemensam punkt.

Anslut RS485 i en daisy-chain-buss, utan dropkablar.

Inbyggd féltbuss
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+ For att minska néatstérningarna, terminera RS485-natet med 120 Q-motstand i
bada &ndarna. Anvand DIP-omkopplaren for att koppla in eller ur det inbyggda
termineringsmotstandet. Se foljande diagram och tabell

Terminerad Terminerad
station Station Station station
X1 Identitet Maskinvarubeskrivning
28 | Skarm RS485 Multidrop-tillampning RS485-grinssnitt
29 | B (positiv + 28|SCR J2 J2
(P ) SCR 2918 r=
30 | A (negativ -) + SolA Y A
- PA
31 |AGND GND ] //[3T[AGND "
" SCR 32[SCR : L=
32 | Skarm lage OFF lage ON
*_' Bussterminering
GND

* Anslut skarmen till en frekvensomriktare i vardera anden av kabeln. Anslut
skarmen till plint 28 i den ena anden och plint 32 i den andra. Anslut inte
skarmarna till inkommande och utgaende kabel till samma plint, eftersom detta
skulle géra skarmningen kontinuerlig.

» For konfigureringsinformation, se féljande avsnitt:
— Kommunikationsinstéllning — IFB pa sidan 221
— Aktivera funktioner for drivsystemstyrning — IFB pa sidan 223

— Specifika tekniska data for IFB-protokollet. Till exempel, Modbus-protokoll -
tekniska data pa sidan 231.

Kommunikationsinstéallning — IFB

Val av seriell kommunikation

For att aktivera seriell kommunikation, satt parameter 9802 KOMM PROTOKOLL =
1 (STD MODBUS).

Obs: Om du inte ser dnskat alternativ pa displayen har drivsystemet inte den
protokollprogramvaran i sitt applikationsminne.

Inbyggd féltbuss
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Konfiguration av seriell kommunikation

ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning

Instalining av 9802 satter automatiskt ratt grundvarden i parametrarna som
definierar kommunikationsprocessen. Dessa parametrar och beskrivningar féljer i
detalj nedan. Observera att stations nr kan kréva instalining.

Protokollreferens
Kod Beskrivning
Modbus
5301 | IFB PROTOKOLL ID Andra inte. Eventuella varden skilda fran
Innehaller ID och programrevision for protokollet. | Noll som matats in for parameter 9802
KOMM PROTOKOLL, satter denna
parameter automatiskt. Formatet ar:
XXYY, dar xx = protokoll-ID, och YY =
programrevision.
5302 | IFB STATIONS NR Ge varje frekvensomriktare i natverket
Definierar nodadressen fér RS485-l&nken ett unikt vérde for denna parameter.
Nar detta protokoll valjs ar grundvardet
fér parametern: 1
Obs: For att en ny adress skall trada i kraft maste frekvensomriktaren stdngas av och sattas
pa eller 5302 maste sattas till 0 fére val av en ny adress. Om man lamnar 5302 = 0 aterstalls
RS485-kanalen och kommunikationen inaktiveras.
5303 | IFB OVERF HAST Nar detta protokoll valjs ar grundvardet
Definierar kommunikationshastigheten pa RS485- | for parametern: 9,6
lanken i kilobits per sekund (kbits/s).
1,2 kb/s 19,2 kb/s
2,4 kb/s 38,4 kb/s
4,8 kb/s 57,6 kb/s
9,6 kb/s 76,8 kb/s
5304 |IFB PARITET Nar detta protokoll valjs ar grundvardet
Definierar datalangd, paritet och antal stoppbitar | for parametern: 1
som skall anvandas vid RS485-kommunikation.
+ Samma installningar maste goras for samtliga
on-line-stationer.
0 = 8N1 — 8 databitar, ingen paritet, en stoppbit.
1 = 8N2 — 8 databitar, ingen paritet, tva stoppbitar.
2 = 8e1 — 8 databitar, jamn paritet, en stoppbit.
3 =801 — 8 databitar, ojamn paritet, en stoppbit.
5305 | IFB KOMM PROFIL Nar detta protokoll valjs ar grundvardet
Val av kommunikationsprofil som anvénds av den | for parametern: 0
inbyggda busskommunikationen.
0 = ABB DRIVES D — Funktionen hos regulator/
statusord motsvarar ABB Drives-profilen, som
anvands i ACS400.
1 = DCU PROFIL — Funktionen hos regulator/
statusord motsvarar 32-bit DCU-profilen.
2 = ABB DRIVES F — Funktionen hos regulator/
statusord motsvarar ABB Drives-profilen, som
anvands i ACS600/800.

Obs: Efter eventuella forandringar av kommunikationsinstéllningarna maste
protokollet aktiveras pa nytt, antingen genom att man stanger av och satter pa
frekvensomriktaren, eller genom att radera och aterstalla IFB STATIONS NR (5302).

Inbyggd féltbuss
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Aktivera funktioner for drivsystemstyrning — IFB

Styrning av drivsystem

223

Faltbusstyrning av olika drivsystemfunktioner kraver att konfigurationen:

+ far frekvensomriktaren att acceptera faltbusstyrning av funktioner

+ definierar alla drivsystemdata som kravs for styrning som faltbussinsignaler

« definierar alla styrdata som krévs av drivsystemet som faltbussutsignaler

Féljande avsnitt beskriver generellt vilken konfiguration som kravs for varje
styrfunktion. For protokollspecifika detaljer, se de dokument som medféljer FBA-
modulen.

Start/stopp/rotationsriktningsstyrning

Anvéandning av faltbussen for Start/stopp/rotationsriktningsstyrning av
frekvensomriktaren kraver att:

+ frekvensomriktarens parametervarden ar instéllda enligt nedan

+ av faltbussadministratéren levererade kommandon finns pa ratt plats i protokollet.
(Platsen definieras av protokollreferensen, vilken &r protokollberoende.)

Frekvensomriktar-

Modbus' protokollreferens

Varde Beskrivnin
parameter ¢ ABB DRV DCU-PROFIL

1001 | EXT1 STYRNING 10 (comm) | Start/stopp av faltbuss | 40001 bitarna 40031 bitarna
med ext1 vald. 0-3 s

1002 | EXT2 STYRNING 10 (comm) | Start/stopp av faltbuss | 40001 bitarna 40031 bitarna
med ext2 vald. 0-3 s

1003 | RIKTNING 3 (VALD) Rot riktning fran 4002/40032 40031 bit 3
faltbuss.

1 F6r Modbus kan protokollreferensen bero pa vilken profil som anvands. Darfor finns tva kolumner i
dessa tabeller. En kolumn refererar till ABB Drives-profilen, som véljs nar parameter 5305 = 0 (ABB
DRIVES D) eller 5305 = 2 (ABB DRIVES F). Den andra kolumnen refererar till den DCU-profil som valjs

parameter 5305 = 1 (IFB KOMM PROFIL). Se avsnitt ABBs styrprofiler, tekniska data pa sidan

nar

239

2 Referensen ger rotationsriktningsstyrning — en negativ referens ger rotation i backriktning.
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Val av extern referens

For att kunna anvanda faltbussen for att ge extern referens till frekvensomriktaren
kravs att:

« frekvensomriktarens parametervarden ar instéllda enligt nedan

« av faltbussadministratoren levererade referensord finns pa ratt plats i protokollet.
(Platsen definieras av protokollreferensen, vilken &r protokollberoende.)

Modbus
i - . . protokollreferens
Frekvensomriktar- Virde Beskrivning
parameter
ABB DRV IFB KOMM
PROFIL

1102 | VAL EXT1/EXT2 | 8 (COMM) | Val av extern referens via faltbuss. | 40001 bit 11 | 40031 bit 5

1103 | VAL EXT REF1 | 8 (COMM) | Extern referens 1 fran faltbuss. 40002

1106 | VAL EXT REF2 | 8 (COoMM) | Extern referens 2 fran faltbuss. 40003

Referensskalning
Vid behov kan REFERENSER skalas. Se féljande, efter behov:
* Modbus-register 40002 i Modbus-protokoll - tekniska data pa sidan 231
* Referensskalning i ABBs styrprofiler, tekniska data pa sidan 239.

Blandad drivsystemstyrning
Anvandning av faltbussen foér blandad drivsystemstyrning kraver att:
« frekvensomriktarens parametervarden ar instéllda enligt nedan

« av faltbussadministratéren levererade kommandon finns pa ratt plats i protokollet.
(Platsen definieras av protokollreferensen, vilken &r protokollberoende.)

Modbus
i - rotokollreferens
Frekvensomriktar Véarde Beskrivning P
parameter IFB KOMM
ABB DRV PROFIL
1601 | DRIFTFRIGIVNING 7 (comm) | Driftfrigivning via faltbuss. 40001 bit 3 | 40031 bit 6
(inverterat)
1604 | VAL FELATERST 8 (comm) | Felaterstallning via faltbuss. 40001 bit 7 | 40031 bit 4
1606 | LOKAL BLOCK 8 (comM) | Blockering av lokal styrning via Ej 40031 bit 14
faltbuss. tillampligt
1607 | SPARA PARAMETER | 1 (SPARA) | Spara éndrade parametrar till 41607
minnet (varefter vardet atergar
till 0).
1608 | START FRIGIVN 1 7 (comm) | Start frigivn 1 via faltbuss. Ej 40032 bit 2
1609 | START FRIGIVN 2 | 7 (COMM) | Start frigivn 2 via faltbuss. tampligt. =005 bit 3
2013 | MIN MOMENT VAL 7 (comm) | Val av min moment via faltbuss. 40031 bit 15
2014 | MAX MOMENT VAL | 7 (cOMM) | Val av max moment via faltbuss.
2201 | VAL ACC/RET 7 (comm) | Val av acc/ret ramppar via 40031 bit 10
faltbuss.
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Styrning av relautgangar

Anvandning av faltbussen for relastyrning kraver att:

frekvensomriktarens parametervarden ar instéllda enligt nedan

225

av faltbussadministratoren levererade binart kodade reladkommandon finns pa ratt
plats i protokollet. (Platsen definieras av protokollreferensen, vilken ar

protokollberoende.)

Frekvensomriktar-

Varde

Beskrivning

Modbus protokolireferens

arameter IFB KOMM
P ABB DRV PROFIL

1401 RELAUTGANG 1 35 (comMm) | Reldutgang 1 styrd av 40134 bit 0 eller 00033
faltbuss.

1402 RELAUTGANG 2 35 (comMm) | Reldutgang 2 styrd av 40134 bit 1 eller 00034
faltbuss.

1403 RELAUTGANG 3 35 (comMm) | Reldutgang 3 styrd av 40134 bit 2 eller 00035
faltbuss.

1410" RELAUTGANG 4 35 (comMm) | Reldutgang 4 styrd av 40134 bit 3 eller 00036
faltbuss.

14111 RELAUTGANG 5 35 (comMm) | Reldutgang 5 styrd av 40134 bit 4 eller 00037
faltbuss.

14121 RELAUTGANG 6 35 (comMm) | Reldutgang 6 styrd av 40134 bit 5 eller 00038

faltbuss.

1 Vid fler &n 3 reler kravs en relautbyggnadsmodul.

Obs: Relaets tillstand aterkopplas till driftvarden utan konfiguration sa som
definieras nedan.

Modbus
protokollreferens
Frekvensomriktar-parameter Beskrivning
IFB KOMM
ABB DRV PROFIL
0122 RELA 1-3 STATUS Status for rela 1-3. 40122
0123 RELA 4-6 STATUS Status for rela 4—6. 40123

Analog utgangsstyrning

Anvéandning av faltbussen for styrning av analoga utgangar (t ex PID-borvarde)
kraver att:

frekvensomriktarens parametervarden ar instéllda enligt nedan
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+ av faltbussadministratéren levererade analoga varden finns pa ratt plats i
protokollet. (Platsen definieras av protokollreferensen, vilken ar
protokollberoende.)

Modbus
i . rotokollreferens
Frekvensomriktar: Virde Beskrivning p
parameter IFB KOMM
ABB DRV PROFIL
1501 | AO1 INNEHALL 135 (SER LANK DATA 1) | Analog utgang 1 styrs -
- genom skrivning till
0135 | SER LANK DATA 1 - parameter 0135, 40135
1507 | AO2 INNEHALL 136 (SER LANK DATA 2) | Analog utgang 2 styrs -
- genom skrivning till
0136 | SER LANK DATA 2 | — parameter 0136. 40136

PID-borvérde

Anvand féljande installningar for att valja borvarde till PID-regulatorer via faltbuss:

(Regulator 1)

4110 | BORVARDE VAL

(Regulator 2)

4210 | BORVARDE VAL

(Ext/trim)

9 (ComMm+AI1)
10 (COMM~AI1)

(REF2)
(+-1+ Al1

Modbus
P . protokolireferens
Frekvensomriktar: Virde Beskrivning
parameter IFB KOMM
ABB DRV
PROFIL
4010 | BORVARDE VAL | 8 (SER LANK DATA 1) | Borvardet ar extern referens 2 40003

Kommunikationsfel

Vid anvandning av faltbussstyrenhet, specificera frekvensomriktarens reaktion om
den seriella kommunikationen gar férlorad.

Frekvensomriktar-

parameter Varde Beskrivning
3018 | KOMM MOD 0 (EJ VALD) Stall in for korrekt frekvensomriktarrespons.
FELFUNK 1 (FEL)
2 (KONST HAST)
3 (SENAST VARVT)
3019 | KOMM FEL TID Stall in tidférdrojningen fore reaktion pa kommunikationsbortfall.
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Aterkoppling fran frekvensomriktare — IFB

Fordefinierad aterkoppling

Indata till 6verordnat styrsystem (frekvensomriktarutgangar) har férdefinierade
betydelser som etableras av protokollet. Denna aterkoppling kraver ingen
drivsystemkonfiguration. Féljande tabell listar ett urval aterkopplingsdata. Fér en
komplett lista, se listor 6ver ingangsord/punkt/objekt i tekniska data for respektive
protokoll, med bérjan pa sid 237.

Frekvensomriktar-parameter Modbus protokollreferens
ABB DRV | IFB KOMM PROFIL
0102 | VARVTAL 40102
0103 | UTFREKVENS 40103
0104 | STROM 40104
0105 | MOMENT 40105
0106 | MATNING 40106
0107 | DC SPANNING 40107
0109 | UTSPANNING 40109
0301 | HUVUDSTYRORD 1 - bit 0 (STOP) 40301 bit 0
0301 | HUVUDSTYRORD1 — bit 2 (REV) 40301 bit 2
0118 | DI 1-3 STATUS — bit 0 (DI3) 40118

Obs: Med Modbus har man atkomst till alla parametrar. Detta gors via formatet: "4"
foljt av parameterns nummer.

Skalning av arvarde

Skalningen av arvarden kan vara protokollberoende. Generellt galler att for arvarden
bor det aterkopplade heltalet skalas med parameterns upplosning. (Se Fullstandig
parameterlista pa sid 115 for parameteruppldsningar.) Till exempel:

Aterkopplat | Parameter- . L .
heltal upplésning (Aterkopplat heltal) * (Parameteruppldsning) = Skalat vérde

1 0,1 mA 1-0,1mA=0,1mA

10 0,1 % 10:-01%=1%

Dar parametrarna anges i procent galler att Kompletta parameterbeskrivningar
specificerar vilken parameter som motsvarar 100 %. | sadana fall, fér att konvertera
fran procent till ingenjorsenheter, multiplicera med parametervardet som definierar
100 % och dividera med 100 %.
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Till exempel:
Aterkopplat | Parameter- pa)’lah;i(:e?ossom (Aterkopplat heltal) * (Parameteruppldsning) *
P = " o o - o
heltal upplésning definierar 100 % (Varde for 100 % ref.) / 100 % = Skalat varde
10 0,1 % 1500 rpm’ 10-0,1 % - 1500 RPM / 100 % = 15 rpm
100 0,1 % 500 Hz2 100 - 0,1 % - 500 Hz / 100 % = 50 Hz

T Om vi for detta exempel antar att arvardet anvander parameter 9908 MOTOR NOM VARVT som 100 %
referens, och att 9908 = 1500 rpm.
2 Om vi for detta exempel antar att arvardet anvander parameter 9907 MOTOR NOM FREKV som 100 %

referens, och att 9907 = 500 Hz.

Diagnostik — IFB

Felko for drivsystemdiagnostik

For allmén ACS550-diagnostikinformation, se Diagnostik pa sidan 273. De tre
senaste ACS550-felen redovisas till faltbussen sa som definieras nedan.

Modbus protokollreferens
Frekvensomriktar-
parameter ABB DRV 'F:R'g;m"'
0401 | SENASTE FEL 40401
0412 | FOREGAENDE FEL 1 40412
0413 | FOREGAENDE FEL 2 40413

Seriell kommunikation, diagnostik
Natverksproblem kan orsakas av flera kéllor. Nagra av dessa kallor ar:

« loésa anslutningar

« felaktig kabeldragning (inklusive férvaxlade ledare)

 bristande jordning

« duplicerade stationsnummer
« felaktig installning av frekvensomriktare eller andra enheter i natverket.

De viktigaste diagnostikverktygen for felsdkning i ett IFB-natverk ar parametrarna i
Grupp 53: INBYGGD BUSKOMM 5306-5309. Avsnittet Kompletta
parameterbeskrivningar pa sidan 128 beskriver dessa parametrar i detal;.
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Diagnostiksituationer
Delavsnitten nedan beskriver olika diagnostiksituationer - symptom och atgarder.
Normal drift

Under normal natverksdrift agerar parametervardena 5306-5309 enligt féljande pa
varje frekvensomriktare:

» 5306 IFB GODKANT MEDD Okar (6kar for varje meddelande som tas emot korrekt
och som ar adresserat till denna frekvensomriktare).

» 5307 IFB CRC FEL Okar inte alls (6kar nar ett ogiltigt meddelande-CRC tas emot).

» 5308 IFB UART FEL Okar inte alls (6kar nar teckenformatfel detekteras, sasom
paritets- eller ramfel).

+ 5309 IFB STATUS-vardet varierar beroende pa natverkstrafiken.
Kommunikationsbortfall

Upptradandet hos ACS550, om kommunikation bryts, konfigurerades tidigare i
Kommunikationsfel pa sidan 226. Parametrarna ar 3018 KOMM MOD FELFUNK och
3019 KOMM FEL TID. Avsnitt Kompletta parameterbeskrivningar pa sidan 128
beskriver dessa parametrar i detal;.

Inget éverordnat styrsystem direktanslutet

Om inget 6verordnat styrsystem ar direktanslutet till omriktaren: Varken IFB GODKANT
MEDD eller felen (5307 IFB CRC FEL och 5308 IFB UART FEL) Okar pa nagon av
stationerna.

Atgérd:

« Kontrollera att faltbussadministratéren ar ansluten och korrekt programmerad i
natverket.

» Kontrollera att kabeln ar ansluten, och inte ar skadad eller kortsluten.
Duplicerade stationer

Om tva eller flera stationer har samma nodnummer:

* Tva eller flera frekvensomriktare kan inte adresseras.

» For varje lasning eller skrivning till en viss station 6kar vardet pa 5307 IFB CRC FEL
eller 5308 IFB UART FEL.

Atgérd: Kontrollera stationsnummer for alla stationer. Andra stationsnummer i
konflikt.

Férvéxlade ledare

Om faltbussledarna forvaxlas (plint A (+) pa en frekvensomriktare ar ansluten till plint
B pa en annan):

» Vardet pa 5306 IFB GODKANT MEDD Okar inte.
* Vardet pa 5307 IFB CRC FEL och 5308 IFB UART FEL Okar.

Atgérd: Kontrollera att RS 485-ledarna inte &r forvéxlade.
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Fel 28 — Seriell 1 fel

Om frekvensomriktarens mandverpanel visar felkod 28 SERIELL1 FEL, kontrollera
foéljande:

Overordnat styrsystem ur funktion. Atgérda det éverordnade styrsystemet.

Kommunikationen bristande. Atgarda kommunikationsanslutningen vid
frekvensomriktaren

Avbrottstiden for frekvensomriktaren ar for kort for den aktuella installationen.
Faltbussadministratoren avfragar inte frekvensomriktaren inom specificerad
avbrottstid. Oka avbrottstiden med parameter 3019 KOMM FEL TID.

Fel 31-33 — IFB1-IFB3

De tre IFB-felkoderna som listas for frekvensomriktaren i Diagnostik pa sidan 273
(felkoderna 31-33) anvands ej.

Intermittenta kommunikationsavbrott

Problemen som beskrivs ovan ar de som vanligast forekommer vid stérningar av
seriell kommunikation med ACS550. Intermittenta problem kan aven orsakas av:

I6sa anslutningar
ledare som &r slitna pa grund av vibrationer

otillracklig jordning och skarmning pa enheterna och deras
kommunikationskablar.
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Modbus-protokoll - tekniska data

Oversikt

Modbus-protokollet lanserades av Modicon, Inc. fér anvandning i styrmiljéer med
PLC-enheter fran Modicon. Eftersom protokollet ar sa enkelt att anvanda och
implementera antogs detta vanliga PLC-sprak snabbt som de-facto-standard for
integration av de mest skilda master- och slavenheter.

Modbus &r ett seriellt asynkront kommunikationsprotokoll. Kommunikationen sker
med halv-duplex, med en master som styr en eller flera slavar. Medan RS232 kan
anvandas for punkt-till-punkt-kommunikation mellan en enstaka master och en
enstaka slav ar det en vanligare implementering att lata ett multidrop-RS485-natverk
med en enda master styra flera slavar. ACS550 anvander RS485 som fysiskt
Modbus-granssnitt.

RTU

Modbus-specifikationen definierar tva distinkta kommunikationssatt: ASCIl och RTU.
ACS550 stéder endast RTU.

Funktionssammanfattning
Féljande Modbus-funktionskoder stéds av ACS550.

Funktion Kod (hex) Beskrivning
Lés spol- (coil-) 0x01 Las diskret utgangsstatus. | ACS550 mappas de enskilda bitarna
status (uttrycket i styrorden till spolar (coils) 1-16. Relautgangar mappas
kommer fran sekventiellt med borjan fran spole (coil) 33 (t ex RO1=Spole 33).

relaspolen med tva
diskreta signaler, 1
=till och 0 = fran)

Las diskret 0x02 Las diskret ingangsstatus. | ACS550 mappas de enskilda bitarna
ingangsstatus i statusorden till ingangarna 1-16 eller 1-32, beroende pa aktiv

profil. Plintingdngar mappas sekventiellt med borjan fran ingang
33 (t.ex. DI1=Ingang 33).

L&s multipla 0x03 Las multipla minnesregister. | ACS550 mappas hela

minnesregister parameteruppsattningen som register, liksom kommando-,
status- och referensvarden.

L&s multipla 0x04 Las multipla ingangsregister. | ACS550 mappas de 2 analoga

ingangsregister ingangskanalerna som ingangsregister 1 & 2.

Tvangssatt enstaka | 0x05 Skriv till en viss diskret utgang. | ACS550 mappas de enskilda

spole (coil) bitarna i styrorden till spolar (coils) 1-16. Reldutgangar mappas
sekventiellt med borjan fran spole (coil) 33 (t ex RO1=Spole 33).

Skriv till enskilt 0x06 Skriv till enskilt minnesregister. | ACS550 mappas hela

minnesregister parameteruppsattningen som register, liksom kommando-,
status- och referensvarden.

Diagnostik 0x08 Genomfér Modbus-diagnostik. Underkoder for fraga (0x00),
omstart (0x01) & endast lyssna (0x04) stds.

Tvangssatt flera OxOF Skriv till flera diskreta utgangar. | ACS550 mappas de enskilda

spolar (coils) bitarna i styrorden till spolar (coils) 1-16. Reldutgangar mappas
sekventiellt med borjan fran spole (coil) 33 (t ex RO1=Spole 33).

Skriv till flera 0x10 Skriv till flera minnesregister. | ACS550 mappas hela

minnesregister parameteruppsattningen som register, liksom kommando-,

status- och referensvarden.
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Funktion

Kod (hex)

Beskrivning

Las/skriv flera
minnesregister:

0x17

Denna funktion kombinerar funktionerna 0x03 och 0X10 i ett

enda kommando.

Mappningssammanfattning

Féljande tabell sammanfattar mappningen mellan ACS550 (parametrar och 1/0) och
Modbus-referensrymden. For detaljer, se Modbus-adressering nedan.

ACS550

Modbus-referens

Funktionskoder som stéds

« Styrbitar
« Relautgangar

Spolar (Coils)(0xxxx)

01 — Las spol- (coil-) status
05 — Tvangssatt enstaka spole (coil)
15 — Tvangssétt flera spolar (coils)

« Statusbitar
« Diskreta insignaler

Diskreta ingangar (1xxxx)

02 — Las ingangsstatus

« Analoga ingangar

Ingangsregister (3xxxxx)

04 — Las ingangsregister

« Parametrar
« Styr-/statusord
« Referenser

Register(4xxxx)

03 — Las 4X register

06 — Forinstall enstaka 4X register
16 — Forinstall enstaka 4X register
23 — Las/skriv 4X register

Kommunikationsprofiler

Vid kommunikation via Modbus stéder ACS550 multipla profiler for styr- och
statusinformation. Parameter 5305 (IFB kOMM PROFIL) valjer den profil som skall

anvandas.

* ABB DRIVES D — Primér (och standard-) profil &r ABB DRIVES D. Denna
implementering av ABB Drives-profilen standardiserar styrgranssnittet mot
ACS400-frekvensomriktare. ABB Drives-profilen bygger pad PROFIBUS-
granssnittet. Detta behandlas i detalj i de féljande avsnitten.

* DCU PROFIL — DCU PROFIL utdkar styr- och statusgranssnittet till 32 bitar. Det ar det
interna granssnittet mellan den priméara drivsystemtillampningen och den
inbyggda faltbussen.

* ABB DRIVES F — ABB DRIVES F ar en implementering av ABB Drives-profilen som
standardiserar styrgranssnittet mot ACS600- och ACS800-frekvensomriktare.
Denna implementering stdder tva styrordbitar som inte stdds av ABB DRIVES D -
implementeringen.

Modbus-adressering

Med Modbus innebar varje funktionskod atkomst till en viss extern referens inom
Modbus. Darfor ingar inte den inledande siffran i adressfaltet till ett Modbus-

meddelande.

Obs: ACS550 stoder nollbaserad adressering av Modbus-specifikationen.
Minnesregister 40002 adresseras som 0001 i ett Modbus-meddelande. Pa
motsvarande satt adresseras spole (coil) 33 som 0032 i ett Modbus-meddelande.
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Se ater Mappningssammanfattning ovan. Foljande avsnitt beskriver i detalj
mappningen till varje extern referens via Modbus.

Oxxxx Mappning — Modbus-spolar. Frekvensomriktaren mappar féljande
information till Oxxxx Modbus set som kallas Modbus-spolar:

+ bitvis mappning av STYRORD (valt med parameter 5305 IFB COMM PROFIL). De
forsta 32 spolarna (coils) ar reserverade for detta &ndamal.

+ relautgangstillstdnd, numrerade sekventiellt med borjan fran spole (coil) 00033.

Féljande tabell sammanfattar den externa referensen Oxxxx:

Modbus | Intern placering ABB DRIVES D IFB KOMM PROFIL ABB DRIVES F
Ref. (Alla profiler) (5305 = 0) (5305=1) (5305 =2)

00001 | STYRORD - Bit 0 OFF1' STOPP OFF1'

00002 | STYRORD - Bit 1 OFF2! START OFF2'

00003 | STYRORD - Bit 2 OFF3! BACK OFF3'

00004 STYRORD - Bit 3 START LOKAL START

00005 STYRORD - Bit 4 Ej akt RESET RAMP_UTG_NOLL'

00006 STYRORD - Bit 5 RAMP_FRYST! EXT2 RAMP_FRYST'

00007 STYRORD - Bit 6 RAMP_ING_ DRIFTFORREGLING | RAMP_ING_ NOLL'

NOLLT

00008 STYRORD - Bit 7 RESET RAMPSTP_NORM RESET

00009 STYRORD - Bit 8 Ej akt RAMPSTP_NOD Ej akt

00010 STYRORD - Bit 9 Ej akt STOPP_UTRULLN Ej akt

00011 STYRORD - Bit 10 Ej akt RAMP_2 FJARRSTYRNING'

00012 STYRORD - Bit 11 EXT2 RAMP_UTG_0 EXT2

00013 STYRORD - Bit 12 Ej akt RAMP_FRYST Ej akt

00014 STYRORD - Bit 13 Ej akt RAMPGEN_ING_0 Ej akt

00015 STYRORD - Bit 14 Ej akt BEG_L_STYRN_LAST | Ej akt

00016 STYRORD - Bit 15 Ej akt MOMENTGR2 Ej akt

00017 STYRORD - Bit 16 Ej tillampligt FBLOKAL_ Ej tillampligt

00018 STYRORD - Bit 17 FBLOKAL_REF

00019 STYRORD - Bit 18 START_FORREGL1

00020 STYRORD - Bit 19 START_FORREGL2

00021... | Reserverad Reserverad Reserverad Reserverad

00032

00033 RELAUTGANG 1 Relautgang 1 Relédutgang 1 Relautgang 1

00034 RELAUTGANG 2 Relautgang 2 Reldutgang 2 Relautgang 2

00035 RELAUTGANG 3 Relautgang 3 Reldutgang 3 Relautgang 3

00036 RELAUTGANG 4 Relautgang 4 Reldutgang 4 Relautgang 4

00037 RELAUTGANG 5 Relautgang 5 Reldutgang 5 Relautgang 5

00038 RELAUTGANG 6 Relautgang 6 Reldutgang 6 Relautgang 6

= Aktiv lag

For register Oxxxx:
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» Tvingande installning tillats genom anvandarkonfigurering av drivsystemet for
faltbusstyrning.

» Extra relautgangar laggs till sekventiellt.

ACS550 stdder foljande Modbus-funktionskoder for spolar (coils):

Funktionskod Beskrivning
01 Lés spol- (coil-) status
05 Tvangssatt enstaka

spole (coil)

15 (OXOF Hex)

(coils)

Tvangssatt flera spolar

1xxxx Mappning — Modbus diskreta ingangar. Frekvensomriktaren mappar
féljande information till Modbus-uppsattning 1xxxx som kallas Modbus Discrete

Inputs:

* bitvis mappning av STATUSORD (valt med parameter 5305 IFB COMM PROFIL). De

forsta 32 ingangarna ar reserverade for detta andamal.

« diskreta maskinvaruingdngar numreras sekventiellt med boérjan fran insignal 33.

Fdljande tabell sammanfattar den externa referensen 1xxxx:

Modbus Intern placering ABB DRV IFB KOMM PROFIL
Ref. (alla profiler) (5305 = 0 ELLER 2) (5305 = 1)

10001 STATUSORD - Bit 0 KLAR_FOR_TILLSLAG DRIFTKLAR

10002 STATUSORD - Bit 1 KLAR_FOR_DRIFT AKTIVERAD

10003 STATUSORD - Bit 2 DRIFT_TILLATEN STARTAD

10004 STATUSORD - Bit 3 FEL DRIFT

10005 STATUSORD - Bit 4 OFF_2_STATUS1 NOLLVARV

10006 STATUSORD - Bit 5 OFF_S_STATUS1 ACCELERERAR

10007 STATUSORD - Bit 6 TILLSLAG_BLOCKERAD RETARDERAR

10008 STATUSORD - Bit 7 VARNING BORV UPPNATT

10009 STATUSORD - Bit 8 BORV UPPNATT LIMIT

10010 STATUSORD - Bit 9 FJARR OVERVAKNING

10011 STATUSORD - Bit 10 OVER_GRANS INV_BORVARDE

10012 STATUSORD - Bit 11 EXT2 INV_ARVARDE

10013 STATUSORD - Bit 12 DRIFTFRIGIVNING PANEL LOKAL

10014 STATUSORD - Bit 13 Ej akt FB LOKAL

10015 STATUSORD - Bit 14 Ej akt EXT2_AKTIV

10016 STATUSORD - Bit 15 Ej akt FEL

10017 STATUSORD - Bit 16 Reserverad VARNING

10018 STATUSORD - Bit 17 Reserverad UNDERHALL_BEG

10019 STATUSORD - Bit 18 Reserverad ROTRIKTN_LAST

10020 STATUSORD - Bit 19 Reserverad L_STYRN_LAST
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Modbus Intern placering ABB DRV IFB KOMM PROFIL
Ref. (alla profiler) (5305 = 0 ELLER 2) (5305=1)

10021 STATUSORD - Bit 20 Reserverad VEKTOR_REGL

10022 STATUSORD - Bit 21 Reserverad Reserverad

10023 STATUSORD - Bit 22 Reserverad Reserverad

10024 STATUSORD - Bit 23 Reserverad Reserverad

10025 STATUSORD - Bit 24 Reserverad Reserverad

10026 STATUSORD - Bit 25 Reserverad Reserverad

10027 STATUSORD - Bit 26 Reserverad KOP_STYRORD

10028 STATUSORD - Bit 27 Reserverad REF1_BEG

10029 STATUSORD - Bit 28 Reserverad REF2_BEG

10030 STATUSORD - Bit 29 Reserverad REF2EXT_BEG

10031 STATUSORD - Bit 30 Reserverad STARTFORR_BEG

10032 STATUSORD - Bit 31 Reserverad STARTFORR_BR

10033 DI1 DI1 DI1

10034 DI2 DI2 DI2

10035 DI3 DI3 DI3

10036 DI4 Dl4 Dl4

10037 DI5 DI5 DI5

10038 DI6 DI6 DI6

= Aktiv lag

For register 1xxxx:
+ Ytterligare diskreta ingangar laggs till sekventiellt.

ACS550 stoder foljande Modbus-funktionskoder for diskreta ingangar:

Funktionskod Beskrivning

02 Lé&s ingangsstatus

3xxxx Mappning — Modbus-ingangar. Frekvensomriktaren mappar féljande
information till 3xxxx Modbus-adresser som kallas Modbus input registers:

+ varje anvandare kan definiera analoga ingangar.

Foéljande tabell sammanfattar ingangsregistren:

Modbus- ACS550 T

referens Alla profiler Anmérkning
30001 Al Detta register ska rapportera nivan hos analog ingang 1 (0-100%).
30002 A2 Detta register ska rapportera nivan hos analog ingang 2 (0-100%).

ACS550 stdder féljande Modbus-funktionskoder for register 3xxxx:

Funktionskod Beskrivning

04 Las 3xxxx ingangsstatus

4xxxx Registermappning. Frekvensomriktaren mappar sina parametrar och andra
data till minnesregister 4xxxx enligt féljande:
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* 40001-40099 mappas till motorstyrning och arvarden. Dessa register beskrivs i
tabellen nedan.

¢ 40101-49999 mappas till frekvensomriktarparametrar 0101-9999.
Registeradresser som inte éverensstdmmer med frekvensomriktarparametrar ar
ogiltiga. Forsok att skriva eller lasa utanfor parameteradressomradet gor att
Modbus-granssnittet returnerar en avvikelsekod (exception code) till styrenheten.

Féljande tabell sammanfattar motorstyrningsregister 4xxxx 40001-40099 (for 4xxxx-
register dver 40099, se frekvensomriktarens parameterlista, t.ex. 40102 ar

parameter 0102):
Modbus-register Atkomst Anmarkning
4000 | STYRORD R/W Mappar direkt till profilens STYRORD. Stods endast om 5305
1 =0 eller 2 (ABB Drives-profil). Parameter 5319 innehaller en
kopia i hex-format.
4000 | Referens 1 R/W Omrade = 0—+20000 (skalat till 0-1105 EXT REF1 MAX), eller
2 -20000-0 (skalat till 1105 EXT REF1 MAX-0).
4000 | Referens 2 R/W Omrade = 0—+10000 (skalat till 0-1108 EXT REF2 MAX), eller
3 -10000-0 (skalat till 1108 EXT REF2 MAX-0).
4000 | STATUSORD R Mappar direkt till profilens STATUSORD. Stdds endast om
4 5305 = 0 eller 2 (ABB Drives-profil). Parameter 5320
innehaller en kopia i hex-format.
4000 | Arvarde 1 R Lagrar som grundvarde en kopia av 0103 UTFREKVENS.
5 (valj med 5310) Anvand parameter 5310 for att valja ett annat arvarde for
detta register.
4000 | Arvarde 2 R Lagrar som grundvarde en kopia av 0104 STROM. Anvand
6 (valj med 5311) parameter 5311 for att valja ett annat arvarde for detta
register.
4000 |Arvarde 3 R Lagrar som grundvarde ingenting. Anvénd parameter 5312
7 (valj med 5312) for att valja ett arvarde for detta register.
4000 |Arvarde 4 R Lagrar som grundvarde ingenting. Anvénd parameter 5313
8 (valj med 5313) for att valja ett arvarde for detta register.
4000 | Arvarde 5 R Lagrar som grundvéarde ingenting. Anvénd parameter 5314
9 (valj med 5314) for att valja ett &rvarde for detta register.
4001 | Arvarde 6 R Lagrar som grundvarde ingenting. Anvénd parameter 5315
0 (valj med 5315) for att valja ett arvarde for detta register.
40011 | Arvarde 7 R Lagrar som grundvarde ingenting. Anvand parameter 5316
(valj med 5316) for att valja ett arvarde for detta register.
4001 | Arvarde 8 R Lagrar som grundvéarde ingenting. Anvénd parameter 5317
2 (valj med 5317) for att valja ett arvarde for detta register.
4003 | ACS550 STYRORD | RIW Mappar direkt till Minst Signifikanta Ord i DCU-profilens
1 LSW STYRORD. Stéds endast om 5305 = 1.
Se parameter 0301.
4003 | ACS550 STYRORD | R Mappar direkt till Mest Signifikanta Ord i DCU-profilens
2 MSW STYRORD. Stéds endast om 5305 = 1.
Se parameter 0302.
4003 | ACS550 R Mappar direkt till Minst Signifikanta Ord i DCU-profilens
3 STATUSORD LSW STATUSORD. Stdds endast om 5305 = 1.
Se parameter 0303.
4003 | ACS550 R Mappar direkt till Mest Signifikanta Ord i DCU-PROFILENS
4 STATUSORD MSW STYRORD. Stéds endast om 5305 = 1.

Se parameter 0304.
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For Modbus-protokollet rapporterar frekvensomriktarparametrarna i Grupp 53:

INBYGGD BUSKOMM parametermappningen till 4xxxx-registren.

Kod

Beskrivning

5310

IFB PAR 10
Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40005.

5311

IFB PAR 11
Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40006.

5312

IFB PAR 12
Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40007.

5313

IFB PAR 13
Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40008.

5314

IFB PAR 14
Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40009.

5315

IFB PAR 15
Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40010.

5316

IFB PAR 16
Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40011.

5317

IFB PAR 17
Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40012.

5318

IFB PAR 18

Instéllning av tillkommande férdrdjning i ms innan ACS550 borjar
Overfora svar pa begaran fran mastern.

5319

IFB PAR 19

Innehaller en kopia (i hex-format) av STYRORD, Modbus-register
40001.

5320

IFB PAR 20

Innehaller en kopia (i hex-format) av STATUSORD, Modbus-register
40004.

Med undantag fér fall dar frekvensomriktaren begransar ar alla parametrar
tillgangliga for bade avlasning och skrivning. Skrivoperationer till parametern
verifieras med avseende pa korrekt varde och giltig adress.

Obs: Skrivoperationer till parametrar via standard Modbus lagras alltid tillfalligt i
minnet, dvs. andrade varden sparas inte permanent automatiskt. Anvand parameter
1607 PARAM. SPARA for att spara alla andrade varden.

ACS550 stéder féljande Modbus-funktionskoder for register 4xxxx:

Funktionskod Beskrivning
03 Las 4xxxx register
06 Forinstall ett enskilt 4xxxx register
16 (0x10 Hex) Forinstall flera 4xxxx register

23 (0x17 Hex) Las/skriv 4xxxx register
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Arvérden
Innehallet i registeradresserna 40005—40012 &r ARVARDEN och ar:

Avvikelsekoder

ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning

« specificerade med parametrarna 5310-5317

« endast I&sbara varden, med information om hur frekvensomriktaren arbetar

« 16-bitars ord innehallande en teckenbit och ett 15-bitars heltal

» da de ar negativa varden, skrivna som 2-komplement av motsvarande positiva

varde

» skalade sa som beskrivits tidigare i Skalning av &rvérde pa sidan 227.

Avvikelsekoder ar svar fran frekvensomriktaren via seriell kommunikation. ACS550
stoder Modbus-avvikelsekoder av standardtyp, s& som definieras nedan.

Avvlil;tzlse- Namn Betydelse

01 OGILTIG FUNKTION Kommandot stéds inte

02 OGILTIG ADRESS Adressen i fragan ar ogiltig. Den ar inte en definierad parameter
eller grupp

03 OGILTIGT VARDE Ett varde i fragedatafaltet ar inte ett giltigt varde for ACS550, av

ett av féljande skal:

« Utanfér min- eller maxgrénser

« Parametern far endast lasas.

* Meddelandet ar for langt.

« Skrivning ej tillaten under drift.

« Skrivning ej tillaten nar fabriksmakrot ar valt.
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ABBs styrprofiler, tekniska data

Oversikt
ABB Drives-profil

ABB Drives-profilen erbjuder en standardprofil som kan anvéndas pa manga
protokoll, inklusive Modbus och protokoll tillganglig i FBA-modulen. Det finns tva
implementeringar av ABB Drives-profilen:

ABB DRIVES F — Denna implementering av ABB Drives-profilen standardiserar
styrgranssnittet mot ACS600- och ACS800-frekvensomriktare.

ABB DRIVES D — Denna implementering standardiserar styrgranssnittet mot
ACS400-frekvensomriktare. Denna implementering stéder endast ett Data Set
(tre ord) i vardera riktningen.

Om inget annat anges galler foljande beskrivning av "ABB Drives-profil" bada
implementeringarna.

DCU-profil

DCU-profilen utvidgar styr- och statusgranssnittet till 32 bitar. Det ar det interna
granssnittet mellan den priméra drivsystemtilldmpningen och den inbyggda
faltbussen.

Styrord

The STYRORD ar det primara sattet att styra frekvensomriktaren via faltbussystem.
Faltbussens 6verordnade styrsystem skickar STYRORD till frekvensomriktaren.
Frekvensomriktaren véxlar mellan tillstand enligt bitkodade instruktioner i STYRORD.
Anvandning av STYRORD kraver att:

Frekvensomriktaren ar i fjarrstyrningslage (REm).

Kanalen for seriell kommunikation &r definierad som kélla for styrkommandon
(definieras med parametrar som 1001 EXT1 STYRNING, 1002 EXT2 STYRNING och
1102 VAL EXT1/EXT2).

Den seriella kommunikationskanalen ar konfigurerad att anvanda en ABB
Control-profil. Till exempel, for att anvanda styrprofilen ABB DRIVES F, kravs bade
parameter 9802 KOMM PROTOKOLL = 1 (STD MODBUS), och parameter 5305 IFB
KOMM PROFIL = 2 (ABB DRIVES F).
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ABB Drives-profil

Féljande tabell samt tillstAndsdiagrammet senare i detta avsnitt beskriver innehallet i
STYRORD for ABB Drives-profilen.
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ABB Drives-profil STYRORD (se parameter 5319)

. " Kommando- R
Bit Namn Varde tillstand Anmaérkningar
0 OFF1 1 OFF1 INAKTIV Ga till KLAR FOR DRIFT
STYRNING - - - —
0 NODSTOPP Drivsystemet rampar ner till stopp enligt for
tillféllet aktiv retardationsramp (2203 eller
2205)
Normal kommandosekvens:
+ Gatill oFF1 ACTIVE
» Fortsatt till KLAR FOR TILLSLAG savida inte
andra forreglingar (OFF2, OFF3) ar aktiva.
1 OFF2 1 NORMAL DRIFT Fortsatt driften (OFF2 inaktiv)
STYRNING " -
0 NODSTOPP Motorn stannar genom utrullning.
Normal kommandosekvens:
* Matain OFF2 AKTIV
+ Fortsatt till TILLSLAG BLOCKERAD
2 OFF3 1 NORMAL DRIFT Fortsatt driften (OFF3 inaktiv)
STYRNING - - - -
0 NODSTOPP Drivsystemet stannar inom den tid som
specificeras av parameter 2208.
Normal kommandosekvens:
+ Gatill oFF3 AKTIV
+ Fortsatt till TILLSLAG BLOCKERAD
VARNING! Sékerstéll att motor och
frekvensomriktare kan stoppas pa
detta satt.
3 DRIFTFOR- 1 DRIFT TILLATEN Ga till DRIFT TILLATEN (Observera att &ven
REGLING driftférreglingssignalen maste vara aktiv. Se
parameter 1601. Om 1601 ar satt till comm
aktiverar denna bit ven
driftférreglingssignalen.)
0 DRIFTFORREGLING | Driftforregling Ga till DRIFT FORREGLAD
4 Anvéands ej (ABB DRIVES D)
RAMP_UTG_ 1 NORMAL DRIFT Ga till RAMPGENERATOR: ACCELERATION
NOLL TILLATEN
(ABB DRIVES F) - - -
0 RAMPGENERATORUT | Tvinga rampgeneratorns utsignal till noll.
GANG SATT TILL Frekvensomriktaren rampar ner till stopp
NOLL (strém- och DC-spanningsbegransning
aktiva).
5 RAMP_FRYST |1 RAMPGENERATORUT | Aktivera rampfunktion.
GANG AKTIVERAD | G till RAMPGENERATOR: ACCELERATOR
AKTIVERAD
0 RAMPGENERATORN | Avbryt rampningen (rampgenerators utgang

S UTGANG FRYST

fryses)
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ABB Drives-profil STYRORD (se parameter 5319)

. " Kommando- R
Bit Namn Véarde tillstand Anmérkningar
6 RAMP_ING_ 1 RAMPGENERA- Normal drift. Ga till NORMAL DRIFT
NOLL TORNS INGANG
AKTIVERAD
0 RAMPGENERA- Tvinga rampgeneratorns ingang till noll.
TORNS INGANG
NOLL
7 RESET 0=>1 | RESET Felaterstallning om aktivt fel foreligger. (Ga till
TILLSLAGSBLOCKERING). Géller om 1604 =
COMM.
0 NORMAL DRIFT Fortséatt normal drift
8...9 | Anvands ej
10 Anvands ej (ABB DRIVES D)
FJARRSTYR- 1 Faltbusstyrning aktiverad.
B‘_\lngRWES F) 0 + CW #0 eller Ref # 0: Behall senaste CW
och Ref.
* CW =0 och Ref = 0: Faltbusstyrning
aktiverad.
« Referens och retardations-/
accelerationsramp ar lasta.
1 EXTERN 1 VAL EXT REF2 Valj extern styrplats 2 (ExT2). Galler om 1102
STYRPLATS = COMM.
0 VAL EXT REF1 Valj extern styrplats 1 (ExT1). Galler om 1102
= COMM.
12... | Anvénds ej
15
DCU-profil
Foéljande tabell beskriver innehallet i STYRORD, for DCU-profilen.
DCU-profil STYRORD (se parameter 0301)
. " Kommando/ -
Bit Namn Virde begéran Anmaérkningar
0 | STOPP 1 Stopp Stopp enligt antingen stoppséttparametern
0 (ingen funktion) eller §t9ppsattbegaran (styrord, bit 7 och 8).
Samtidiga STOPP- och START-kommandon
1 | START 1 Start resulterar i ett STOPP-kommando.
0 (ingen funktion)
2 | BACK 1 Rotation bakat Denna bit, i XOR-relation till tecknet for
- - referensen, definierar rotationsriktningen.
0 Rotation framét
3 | LOKAL 1 Lokal styrning Nar faltbussen satter denna bit dvertar den
0 Ext i styrningen och frekvensomriktaren évergar
xtern styrning till lokal faltbusstyrning.
4 | RESET ->1 Kvittering Positiv flank ger aterstalining.
ovriga | (ingen funktion)
5 | EXT2 1 Overga till EXT2
0 Overga till EXT1
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DCU-profil STYRORD (se parameter 0301)

Bit Namn Varde K%?gg’:::o, Anmérkningar
6 | DRIFTFORREG- |1 Driftférregling Inverterad driftfrigivning
LING 0 Driftfrigivning
7 | RAMPSTP_ 1 Normalt
NORM rampstopplége
0 (ingen funktion)
8 | RAMPSTP_NOD |1 Nodrampstopp-
lage
(ingen funktion)
9 | STOPP_ 1 Utrullningsstopp-
UTRULLN lage
0 (ingen funktion)
10 | RAMP_2 1 Ramp par 2
0 Ramp par 1
11 | RAMP_UTG_O 1 Ramputgang till 0
0 (ingen funktion)
12 RAMP_FRYST 1 Ramp fryst
0 (ingen funktion)
13 RAMPGEN_ 1 Rampingang till 0
ING_0 0 (ingen funktion)
14 L_STYRN_LAST |1 Lokal styrning last | | last Iage kan frekvensomriktaren inte
overga till lokal styrning.
0 (ingen funktion)
15 MOMENTGR2 1 Momentgranspar 2
0 Momentgranspar 1

DCU-profil STYRORD (se parameter 0302)

Bit Namn | Varde | Funktion Anmarkningar
16...26 Reserverad
27 REF_KONST 1 Ref. for konstanta | Dessa bitar har endast
varvtal dvervakningssyfte.
0 (ingen funktion)
28 REF_MEDEL 1 Genomsnittlig
varvtalsreferens
0 (ingen funktion)
29 BUSS_AKTIV 1 Master detekterad
pa lanken
0 Lank ur funktion
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DCU-profil STYRORD (se parameter 0302)

Bit

Namn

Varde

Funktion Anmarkningar

30

B_DRIFTFORREG
L

-

Startforreglings-
begéran har getts

Startférreglingsbeg
aran AV

31

STOPP_FORREGL

-

Mandéverpanelens
STOPP-knapp
paverkad

For mandverpanelen (eller PC-verktyg)
ar detta STOPP-knappférreglingen.

(ingen funktion)

Statusord

Innehallet i (STATUSORD) &r statusinformation, skickad av frekvensomriktaren till det

overordnade styrsystemet.

ABB Drives-profil

Foéljande tabell samt tillstAndsdiagrammet senare i detta avsnitt beskriver innehallet i
STYRORD for ABB Drives-profilen.

ABB Drives-profil (IFB) STATUSORD (Se parameter 5320)
. " Beskrivning
Bit Namn Vérde (motsvarar tillstand/rutor i statusdiagrammet)
0 KLAR_FOR_ 1 KLAR FOR TILLSLAG
TILLSLAG "
0 EJ KLAR FOR TILLSLAG
1 KLAR_FOR_ 1 OFF1 INAKTIV
DRIFT
0 OFF1 AKTIV
2 DRIFT_TILLATEN |1 DRIFT TILLATEN
0 DRIFTFORREGLING
3 FEL 0...1 |FEL
0 Inget fel
4 OFF_2_STATUS 1 OFF2 INAKTIV
0 OFF2 AKTIV, NODSTOPP VIA UTRULLNING
5 OFF_3_STATUS 1 OFF3 INAKTIV
0 OFF3 AKTIV, NODSTOPP VIA UTRULLNING
6 TILLSLAG_ 1 STARTFORREGLING AKTIV
BLOCKERAD "
0 STARTFORREGLING EJ AKTIV
7 VARNING 1 Varning (Se Larmlista pa sidan 280 fér ytterligare information om
varningar.)
Ingen varning
8 BORV UPPNATT |1 NORMAL DRIFT. Arvardet motsvarar referensvéardet (inom tillatna
granser).
0 Arvardet utanfér toleransgrénserna (inte lika med
referensvardet).
9 FJARR 1 Styrplats: EXTERN (EXT1 eller EXT2)
0 Styrplats: LOKAL

Inbyggd féltbuss



244

ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning

ABB Drives-profil (IFB) STATUSORD (Se parameter 5320)

. " Beskrivning
Bit Namn Vérde (motsvarar tillstand/rutor i statusdiagrammet)
10 | OVER_GRANS 1 Frekvensens eller varvtalets drvérde > hdg gréns.
Biten forblir "1" tills den dvervakade parameterns varde < lag
grans.
Se Grupp 32: OVERVAKNING.
0 Overvakat parametervarde < lag grans.
Biten forblir "0" tills den dvervakade parameterns varde > hog
grans.
Se Grupp 32: OVERVAKNING.
11 EXTERN 1 Extern styrplats 2 (EXT2) ar vald.
STYRPLATS 0 Extern styrplats 1 (EXT1) ar vald.
12 EXTERN 1 Extern driftférreglingssignal mottagen
DRIFTFORREG- 0 i driftiorreali ianal
LINGSSIGNAL ngen extern driftférreglingssignal mottagen
13... | Anvands ej
15
DCU-profil

Féljande tabell beskriver innehallet i STATUSORD, fér DCU-profilen.

DCU-profil STATUSORD (se parameter 0303)

Bit Namn Varde Status
0 |DRIFTKLAR 1 Frekvensomriktaren klar att ta emot startkommando.
0 Frekvensomriktaren ej klar.
1 |AKTIVERAD 1 Extern driftférreglingssignal mottagen.
0 Ingen extern driftforreglingssignal mottagen.
2 |STARTAD 1 Frekvensomriktaren har tagit emot startkommando.
0 Frekvensomriktaren har inte fatt startkommando.
3 |DRIFT 1 Frekvensomriktaren modulerar.
0 Frekvensomriktaren modulerar inte.
4 |NOLLVARV 1 Motorns varvtal &r vid nollvarv.
0 Motorns varvtal éver nollvarv.
5 |ACCELERERAR 1 Frekvensomriktaren accelererar.
0 Frekvensomriktaren accelererar inte.
6 |RETARDERAR 1 Frekvensomriktaren retarderar
0 Frekvensomriktaren retarderar inte.
7 |BORV UPPNATT |1 Drivsystem vid bérvarde.
0 Drivsystemet har inte uppnatt borvardet.
8 |GRANS 1 Driften begransas. Referensen kan inte féljas.
0 Driften begrénsas inte.
9 | OVERVAKNING 1 Ep éve[vakad parameter (Grupp 32: OVERVAKNING) &r utanfor
sina granser.
0 Alla évervakade parametrar ar inom sina granser.
10 [INV_BORVARDE |1 Frekvensomriktarreferens i backriktning.
0 Frekvensomriktarreferens i framriktning.
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DCU-profil STATUSORD (se parameter 0303)
Bit Namn Varde Status
11 |[INV_ARVARDE 1 Frekvensomriktaren arbetar i backriktning.
0 Frekvensomriktaren arbetar i framriktning.
12 | PANEL LOKAL 1 Lokal styrning via mandverpanel (eller PC-verktyg).
0 Fjarrstyrning.
13 |FB LOKAL 1 Lokal styrning via faltbuss (6vertar styrningen fran
mandverpanelen).
0 Ej lokal styrning via faltbuss.
14 |EXT2_AKTIV 1 Extern styrplats EXT2 vald.
0 Extern styrplats EXT1 vald.
15 |FEL 1 Frekvensomriktaren befinner sig i feltillstand.
0 Frekvensomriktaren befinner sig inte i feltillstand.
DCU-profil STATUSORD (se parameter 0304)
Bit Namn Vérde Status
16 VARNING 1 En varning ar aktiv.
0 Inga varningar.
17 UNDERHALL_BEG | 1 Underhallsbegéran har getts.
0 Ingen underhallsbegéran har getts.
18 ROTRIKTN_LAST |1 Rotationsriktningslas PA. (Vaxling av rotationsriktning
blockerad.)
0 Véxling av rotationsriktning tillaten.
19 L_STYRN_LAST 1 Lasning av lokal styrning PA. (Lokal styrning kan inte
aktiveras.)
0 Lokal styrning &r tillaten.
20 VEKTOR_REGL 1 Frekvensomriktaren ar i vektorstyrningslage.
0 Frekvensomriktaren ar i lage for skalar styrning.
21-25 Reserverad
26 KOP_STYRORD 1 Kopierar styrordet
0 (ingen funktion)
27 REF1_BEG 1 Referens 1 begard i denna kanal.
0 Referens 1 ar inte begard i denna kanal.
28 REF2_BEG 1 Referens 2 begard i denna kanal.
0 Referens 2 ar inte begard i denna kanal.
29 REF2EXT_BEG 1 EXTERN / TRIM PID referens 2 begard i denna kanal
0 EXTERN / TRIM PID referens 2 ej begéard i denna kanal.
30 STARTFORR_BEG | 1 Signalen start block ar beviljad i denna kanal.
0 Signalen start block ar inte beviljad i denna kanal.
31 STARTFORR BR |1 Startférregling pa grund av FRAN-knapp pa panelen.
0 Normal drift
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Statusdiagram
ABB Drives-profil

For att forklara tillstandsdiagrammet anvands féljande exempel (ABB DRIVES D-
implementering av ABB Drives-profilen) styrordet for att starta frekvensomriktaren:

ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning

» For det forsta maste kraven fér anvandning av STYRORD vara uppfyllda. Se ovan.

» Nar matningsspanning ansluts férsta gangen ar frekvensomriktarens tillstand EJ
KLAR FOR TILLSLAG. Se den prickade linjen i ( === ) i tillstdndsdiagrammet
nedan.

» Anvand STYRORD for att stega genom maskintillstanden tills tillstandet | FUNKTION
visas, vilket innebar att frekvensomriktaren ar i funktion och féljer det givna

borvardet. Se tabellen nedan.

Steg

STYRORD Virde (CW)

Beskrivning

1

CW = 0000 0000 0000 0110
| |

Detta CW-vérde &ndrar frekvensomriktarens status till KLAR
FOR TILLSLAG.

bit 15 bit 0

2 Véanta minst 100 ms fore nasta steg.

3 CW = 0000 0000 0000 0111 Detta CW-vérde andrar frekvensomriktarens status till KLAR
FOR DRIFT.

4 CW = 0000 0000 0000 1111 Detta CW-véarde andrar frekvensomriktarens status till DRIFT
TILLATEN. Frekvensomriktaren startar, men drivsystemet
accelererar inte.

5 CW = 0000 0000 0010 1111 Detta CW-véarde aktiverar rampgeneratorns (RFG)-utgang
och andrar frekvensomriktarens status till RFG: ACCELERATOR
AKTIVERAD.

6 CW = 0000 0000 0110 1111 Detta CW-varde aktiverar rampgeneratorns (RFG) utgang och

andrar frekvensomriktarens status till NORMAL DRIFT.
Frekvensomriktaren accelererar till given referens och féljer
bérvardet.

Tillstandsdiagrammet nedan beskriver start/stopp-funktionen hos bitarna i STYRORD

(CW)
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och STATUSORD (SW) for ABB Drives-profilen.
Fran godtycklig status Fran godtycklig status

247

Fran godtycklig status

Nédstopp Nédavstangning Fel
OFF3 (CW Bit2=0) OFF2 (CW Bit1=0)
its=0)—] OFF3 OFF2 L FEL [— (SW Bit3=1)
(SW Bit5=0) AKTIV AKTIV — (SW Bit4=0)
# (CW Bit7=1)**
n(f)=0/ |=0 j
> >
Fran godtycklig status
OFF1 (CW Bit0=0) +
SPANN. FRAN TILLSLAG (SW Bit6=1)
(SW Bit1=0) —] EE‘I":IQ/ : FORREGLING
0 /1= Spénn. PA mle == (CW Bit0=0
N()=0/1=0 mfem p ~ ( )
A B*C D EJ KLAR HO=
L] ] ] FOR TILLSLAG [ (SW Bit0=0)
(CW Bit3=0) + + (CW xxxx x1xx xxxx x110)
o_ | DRIFT KLARFOR | it0=
(SW Bit2=0) FORREGLING TTLSLAG (SW Bit0=1)
DRIFTFORREGLING t mmm (CW= xxxx x1xx xxxx x111)
B*C*D* -
KLAR FOR A=
DRIFT (SW Bit1=1)
(CW Bit4=0)* (CW Bit3=1 och
=™ ‘sw Bit12=1)
DRIFT o
I) AKTIVERAD (SW Bit2=1)
A —1
(CW Bit5=0) qh (CW=xxxx x1xx xxx1* 1111
dvs Bit 4=1)
TANGENT
[ Status RFG UTGANG
T AKTIVERAD*
mm  Statusforandring

N v (CW Bit6=0) .
=== Vag som beskrivs i exemplet B

CW = STYRORD
SW = STATUSORD

/

m (CW=xxxx x1xx xx11* 1111
dvs Bit 5=1)

RFG = Rampgenerator

RFG: ACCELERATION

I = Param 0104 STROM AKTIVERAD

f = Param 0103 UTFREKVENS c —<—

n = Varvtal mmm (CW=xxxx x1xx x111* 1111
. s . dvs Bit 6=1)

* Visar egenskaper som inte ingar i ABB DRIVES D .

** Samma 6vergang upptrader om felet I DRIFT — (SW Bitg=1)

aterstalls fran annan kélla (t.ex. en digital

ingang). D —<—1
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Referensskalning
ABB Drives- och DCU-profil

Fdljande tabell beskriver REFERENS-skalningen fér ABB Drives- och DCU-profilerna.

ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning

ABB Drives- och DCU-profil

Referens-

+10000 = (par 1108)
(10000 motsvarar 100%)

Referens | Omrade typ Skalning Anmarkning
REF1 -32767 Varvtal -20000 = -(par 1105) Slutlig referens begrénsad av
- eller 0=0 1104/1105. Faktiskt
+32767 | frekvens +20000 = (par 1105) motorvarvtal begransat av
(20000 motsvarar 100%) 2001/2002 (varvtal) eller
2007/2008 (frekvens).
REF2 -32767 Varvtal -10000 = -(par 1108) Slutlig referens begrénsad av
- eller 0=0 1107/1108. Faktiskt
+32767 | frekvens +10000 = (par 1108) motorvarvtal begransat av
(10000 motsvarar 100%) 2001/2002 (varvtal) eller
2007/2008 (frekvens).
Moment- -10000 = -(par 1108) Slutlig referens begrénsad av
0=0 2015/2017 (moment gr1) eller
+10000 = (par 1108) 2016/2018 (moment gr2).
(10000 motsvarar 100%)
PID- -10000 = -(par 1108) Slutlig referens begrénsad av
referens 0=0 4012/4013 (PID reglering)

eller 4112/4113
(PID-reglering 2).

Obs: Instaliningen av parameter 1104 EXT REF1 MIN och 1107 EXT REF2 MIN har ingen
inverkan pa skalning av referenserna.

Nar parameter 1103 VAL EXT REF1 eller 1106 VAL EXT REF2 ar satt till COMM+AI1 eller
coMM+Al1 skalas referensen enligt foljande:

ABB Drives- och DCU-profil

Referens

Varde-inst

Al referensskalning

REF1

COMM+AI1

(100 + 0,5 - (Par 1105) %

(100 - 0,5 - (par 1105)) %

COMM (%) +(Al (%) - 0,5 - REF1 MAX (%))

Faltbussreferens

A

100 %[ ~~ ~

b korrigeringskoefficient

Al1 insignal

0%

100 %
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ABB Drives- och DCU-profil
Referens | Varde-inst Al referensskalning
REF1 COMM * A1 | COMM (%)—(Al (%) / 0,5 - REF1 MAX (%))
Faltbussreferens
4 Korrigeringskoefficient
200% 1~~~ -~~~ -~~~ ~
100% -~~~ A ~~~~°
Al1 insignal
100 - 0,5 - (par 1105)) % —>
( ® D% 5% 50% 100 %
REF2 COMM+AI1 | COMM (%) + (Al (%) - 0,5 - REF2 MAX (%))
Féltbussreferens
4 korrigeringskoefficient
(100 + 0,5 - (Par 1108) %
I
I
|
I
100 % |
I
|
| All insignal
100 - 0.5 - (par 1108)) % —
( e D% 5% 50% 100 %
REF2 COMM * A1 | COMM (%) - (Al (%) / 0,5 - REF2 MAX (%))
Faltbussreferens
4 korrigeringskoefficient
200 %
I
I
l
I
100 % |
I
|
| Al insignal
0% —>
0% 50% 100 %
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Faltbussadapter

Oversikt

ACS550 kan stéllas in for att acceptera styrning fran ett externt system med ett
standardmassigt serieckommunikationsprotokoll. Vid anvandning av
seriekommunikation kan ACS550 antingen:

+ ta emot all styrinformation fran faltbussen, eller

« styras via en kombination av faltbusstyrning och andra tillgangliga styrplatser,
som digitala eller analoga ingangar, och mandverpanelen.

. Faltbussmodul (FBA) pa kortplats 2

]

]

Anslut med antingen: H
. Standardmassig inbyggd féltbuss (IFB)

pa plintarna X1:28-32 E

Faltbussadmin
Féltbuss-

\/

v

Andra enheter

)

|

(tillval Rxxx) .

Tva grundlaggande konfigurationer for seriell kommunikation finns:
» Inbyggd faltbuss (IFB) — Se Inbyggd féltbuss pa sidan 2719.

» Faltbussmoduler (FBA) — Med en av FBA-modulerna (tillval) pa
frekvensomriktarens kortplats 2 kan frekvensomriktaren kommunicera med ett
styrsystem via ett av féljande protokoll:

PROFIBUS DP®

LonWorks®

Ethernet (Modbus/TCP®, Ethernet/IP®)
CANopen®

DeviceNet®

ControlNet®.

ACS550 detekterar automatiskt vilket kommunikationsprotokoll som anvands av
faltbussadaptern. Grundinstallningarna for varje protokoll forutsatter att de profiler
som anvands ar protokollets industristandardprofil for drivsystem (t.ex. PROFIdrive
for PROFIBUS, AC/DC Drive for DeviceNet). Alla FBA protokoll kan ocksa
konfigureras for ABB Drives-profilen.

Konfigurationsdetaljer beror pa vilka protokoll och profiler som anvands. Narmare
information ges i en anvandarhandledning som medféljer FBA-modulen.

Faltbussadapter
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Information om ABB Drives-profilen (som galler for alla protokoll) finns i ABB Drives-
profil, tekniska data pa sidan 262.

Styrgranssnitt

Generellt bestar det grundlaggande styrgranssnittet mellan faltbussystemet och
frekvensomriktaren av:
» Utgangsord:

— STYRORD

— REFERENS (varvtal eller frekvens)

— Ovrigt: Frekvensomriktaren tillater max 15 utgéngsord. Protokollet kan ge
ytterligare begransningar

* Ingangsord:
— STATUSORD
— Arvarde (varvtal eller frekvens)

— Ovrigt: Frekvensomriktaren tillater max 15 ingangsord. Protokollet kan ge
ytterligare begransningar

Obs: Orden "utgang" och "ingang" anvands ur faltbussadministratérens synvinkel.
Till exempel kan en utgang beskriva datafléde fran faltbussadministratoren till
frekvensomriktaren och visas darvid som en ingang ur frekvensomriktarens
synvinkel.

Betydelserna hos styrgranssnittets ord begransas inte av ACS550. Emellertid kan
den anvanda profilen definiera specifika betydelser.

Faltbussadmin
Faltbuss-

Styrord (CW)
Referenser

—_ >
Process-1/0

(cyKlisk) Statusord (SW)
Arvarden <

Drift-

meddelandeni  parameter skriva/lasa-begéran/svar <&
(acyklisk)

Styrord

STYRORD ar det primara séattet att styra frekvensomriktaren via faltbussystem.
Faltbussens bussadministratér skickar STYRORD till frekvensomriktaren.
Frekvensomriktaren véxlar mellan tillstand enligt bitkodade instruktioner i STYRORD.
Anvandning av STYRORD kraver att:

» Frekvensomriktaren &r i fjarrstyrningslage (REM).
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« Kanalen for seriell kommunikation ar definierad som kalla fér styrkommandon
fran EXT1 (definieras med parametrarna 1001 EXT1001 styrning och 1102 VAL
EXT2/EXT2).

* Den externa faltbussmodulen ar aktiverad:

— Parameter 9802 KOMM PROTOKOLL = 4 (EXT FALTBUSS).

— Den externa faltbussmodulen ar konfigurerad for att anvanda
drivsystemprofilens driftlage eller drivsystemprofilens objekt.

Innehallet i STYRORD beror pa protokoll/profil som anvands. Se
anvandarhandledning som medféljer FBA-modulen och/eller ABB Drives-profil,
tekniska data pa sidan 262.

Statusord

STATUSORD ar ett 16 bitars ord som innehaller statusinformation och som skickas
fran frekvensomriktaren till faltbussadministratéren. Innehallet i STATUSORD beror pa
protokoll/profil som anvands. Se anvandarhandledning som medféljer FBA-modulen
och/eller ABB Drives-profil, tekniska data pa sidan 262.

Referens
Innehéllet i varje REFERENS-ord
» kan anvéndas, som varvtals- eller frekvensreferens
+ ar ett 16-bitars ord som innehaller en teckenbit och ett 15-bitars heltal

* indikeras av 2-komplementet av motsvarande positiva referensvarde i fall da det
ar negativt (vilket betyder backriktning).

Anvandningen av en andra referens (REF2) stods endast om ett protokoll ar
konfigurerat for ABB Drives-profilen.

Referensskalning ar faltbusstypspecifik. Se anvandarhandledningen som medféljer
FBA-modulen och/eller de foljande avsnitten:

* Referensskalning pa sidan 266 (ABB Drives-profil, tekniska data)
* Referensskalning pa sidan 270 (Allmén profil, tekniska data).

Arvérden

Arvarden ar 16 bitars ord som innehaller information om valda funktioner hos
frekvensomriktaren. Frekvensomriktarens arvarden (till exempel parametrarna i
Grupp 10: STYRINGANGAR kan mappas till ord med hjélp av parametrar i Grupp
51: KOMM MODUL (protokollberoende, men typiskt parametrarna 5104-5126).

Planering

Vid planering av natverk maste foljande fragor beaktas:

+ Vilka typer och hur manga enheter maste vara anslutna till natverket?
» Vilken styrinformation maste kunna skickas till frekvensomriktarna?

» Vilken aterkoppplad information maste kunna skickas fran frekvensomriktarna till
styrsystemet?

Faltbussadapter
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Mekanisk och elektrisk installation — IFB

/N

VARNING! Inga omkopplingar far géras medan frekvensomriktaren ar
spanningssatt.

Oversikt

Montering

© N o g M

. For noggrant in modulen i frekvensomriktarens kortplats 2

. Dra at de tva skruvarna (ingar) for att fixera modulen i sitt

FBA (faltbussadapter) ar insticksmoduler som placeras pa kortplats 2. Modulen halls
pa plats med plastklammor och tva skruvar. Skruvarna jordar samtidigt
modulkabelns skarm och ansluter modulens GND-signaler till drivsystemets styrkort.

Vid installation av modulen etableras signal- och effektanslutning till
frekvensomriktaren automatiskt via ett 34-stifts kontaktdon.

Obs: Installera inkommande matning och motorkablarna
forst.

tills plastklammorna laser modulen i lage.

faste.

Obs: Korrekt installation av skruvarna ar avgdrande for att
EMC-kraven skall uppfyllas och fér korrekt drift av
modulen.

7 X00301

Oppna det férberedda urtaget i anslutningsladan och sétt in
kabelgenomféringen for natverkskabeln.

Dra natverkskabeln genom kabelgenomféringen.
Anslut natverkskabeln till modulens natverksanslutning.
Dra at kabelgenomféringen.

Sétt pa locket pa anslutningsladan (1 skruv).

For konfigureringsinformation, se foljande:

X00302

 avsnitt Kommunikationsinstélining — FBA pa sidan 255.
 avsnitt Aktivera motorstyrningsfunktioner — FBA pé sidan 255.

» Den protokollspecifika dokumentation som medféljer modulen.
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Kommunikationsinstallning — FBA

Val av seriell kommunikation

For att aktivera seriell kommunikation, anvand parameter 9802 KOMM PROTOKOLL.
Satt 9802 = 4 (EXT FALTBUS).

Konfiguration av seriell kommunikation

Instélining av 9802, tillsammans med montering av en viss FBA-modul, ger
automatiskt motsvarande grundvarden i parametrarna som definierar
kommunikationsprocessen. Dessa parametrar och beskrivningar definieras i
anvandarhandledningen som medféljer FBA-modulen.

+ Parameter 5101 konfigureras automatiskt.

* Parametrarna 5102-5126 ar protokollberoende och definierar, till exempel, vilken
profil som anvands, och ytterligare 1/0-ord. Dessa parametrar kallas
faltbusskonfigurationsparametrar. Se anvandarhandledningen som medfoljer
FBA-modulen fér ndrmare information om faltbusskonfigurationsparametrarna.

« Parameter 5127 tvingar till validering av férandringar i parametrarna 5102-5126.
Om parameter 5127 inte anvands kommer férandringar av parametrarna 5102—
5126 att trada i kraft forst efter nasta spanningstillslag.

» Parametrarna 5128-5133 ger data om installerad FBA-modul (t ex
komponentversioner och status).

Se Grupp 51: KOMM MODUL fér parameterbeskrivningar.

Aktivera motorstyrningsfunktioner — FBA
Faltbusstyrning av olika drivsystemfunktioner kraver att konfigurationen:
+ far frekvensomriktaren att acceptera faltbusstyrning av funktioner
+ definierar alla drivsystemdata som kravs for styrning som faltbussinsignaler
« definierar alla styrdata som krévs av drivsystemet som faltbussutsignaler

Féljande avsnitt beskriver generellt vilken konfiguration som kravs for varje
styrfunktion. Den sista kolumnen i varje tabell nedan ar avsiktligt lAmnad blank. Se
anvandarhandledningen som medféljer FBA-modulen for information om Iamplig
uppséttning av kommunikationsarean.

Start/stopp/rotationsriktningsstyrning

Anvéandning av féltbussen for Start/stopp/rotationsriktningsstyrning av
frekvensomriktaren kraver att:

« frekvensomriktarens parametervarden ar instéllda enligt nedan
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« av faltbussadministratéren levererade kommandon finns pa ratt plats i protokollet.
(Platsen definieras av protokollreferensen, vilken &r protokollberoende.)

Frekvensomriktar- " - Protokollreferen
parameter Viarde Beskrivning s
1001 | EXT1 STYRNING | 10 (COMM) Start/stopp styrt av faltbuss med Ext1
vald.
1002 | EXT2 STYRNING | 10 (COMM) Start/stopp styrt av faltbuss med Ext2
vald.
1003 | ROTATIONSRIKT | 3 (VALD) Rotationsriktning styrd av faltbuss.

N

Val av extern referens

For att kunna anvanda faltbussen for att ge extern referens till frekvensomriktaren
krévs att:

« frekvensomriktarens parametervarden ar instéllda enligt nedan

« av faltbussadministratoren levererade referensord finns pa ratt plats i protokollet.
(Platsen definieras av protokollreferensen, vilken &r protokollberoende.)

Frekvensomriktar- " A Protokolirefer
parameter Viarde Beskrivning ens
1102 | VAL EXT1/EXT2 | 8 (COMM) Ref vald av faltbuss.
(Kravs endast om 2 referenser
anvands.)
1103 | VAL EXT REF1 8 (comMm) Extern referens 1 levererad av faltbuss.
9 (COMM+AIT)
10 (COMM=AI1)
1106 | VAL EXT REF2 8 (comMm) Extern referens 2 levererad av faltbuss.
9 (comm+Al1) | (Kravs endast om 2 referenser
10 (CoMM=Al) | anvands.)

Obs: Flera referenser stods endast vid anvandning av ABB Drives-profilen.

Skalning
Vid behov kan REFERENSER skalas. Se féljande, efter behov:
* Referensskalning pa sidan 266 (ABB Drives-profil, tekniska data)

* Referensskalning pa sidan 270 (Allmén profil, tekniska data).

Systemstyrning
Anvandning av faltbussen fér blandad drivsystemstyrning kraver att:

« frekvensomriktarens parametervarden ar instéllda enligt nedan
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+ av faltbussadministratéren levererade kommandon finns pa ratt plats i protokollet.
(Platsen definieras av protokollreferensen, vilken &r protokollberoende.)

Frekvensomriktar- " e Protokolirefere
parameter Vérde Beskrivning s

1601 | DRIFTFORREGLIN | 7 (COMM) | Driftfrigivning via faltbuss.
G

1604 | VAL FELATERST | 8 (COMM

Felaterstallning via faltbuss.

1607 | SPARA 1 Spara andrade parametrar till minnet
PARAMETER (SPARA) | (varefter vardet atergar till 0).

Styrning av relautgangar
Anvandning av faltbussen for reldstyrning kraver att:
« frekvensomriktarens parametervarden ar installda enligt nedan

+ av faltbussadministratéren levererade binart kodade relakommandon finns pa ratt
plats i protokollet. (Platsen definieras av protokollreferensen, vilken ar
protokollberoende.)

Frek’\)/:;snc:;lzirktar- Varde Beskrivning Pr?;?::s" re
1401 RELAUTGANG 1 35 (comm) Relautgang 1 styrd av faltbuss.
1402 | RELAUTGANG 2 36 (comM(-1)) | Relautgang 2 styrd av faltbuss.
1403 | RELAUTGANG 3 Relautgang 3 styrd av faltbuss.
1410" | RELAUTGANG 4 Relautgang 4 styrd av faltbuss.
14117 | RELAUTGANG 5 Relautgang 5 styrd av faltbuss.
1412" | RELAUTGANG 6 Relautgang 6 styrd av faltbuss.

1 Vid fler &n 3 reler kravs en relautbyggnadsmodul.

Obs: Relaets tillstand aterkopplas till driftvarden utan konfiguration sa som
definieras nedan.

Frekvensomriktar-parameter Varde Protokollreferens
0122 RELA 1-3 STATUS Status for rela 1-3.
0123 RELA 4-6 STATUS Status for rela 4-6.

Analog utgangsstyrning

Anvéandning av faltbussen for styrning av analoga utgangar (t ex PID-borvarde)
kraver att:

« frekvensomriktarens parametervarden ar installda enligt nedan
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+ av faltbussadministratéren levererade analoga varden finns pa ratt plats i
protokollet. (Platsen definieras av protokollreferensen, vilken ar
protokollberoende.)

Protokolirefere
ns

Frekvensomriktar-

parameter Vérde Beskrivning

1501 | AO1 INNEHALL 135 (SER LANK DATA | Analog utgang 1 styrs genom | —
skrivning till parameter 0135.

0135 | SER LANK DATA 1 -

1502 | AO1 INNEHALL MIN | Stall in korrekta Anvands for skalning -
varden.

1505 | MAXIMUM AO1

1506 | FILTER AO1 Filtertidskonstant fér A01. -
1507 | AO2 INNEHALL 136 (SER LANK DATA | Analog utgang 2 styrs genom | —

skrivning till parameter 0136.

0136 | SER LANK DATA 2 -

1508 | AO2 INNEHALL MIN | Stall in korrekta Anvands for skalning -
varden.
1511 | MAXIMUM AO2

1512 | FILTER AO2 Filtertidskonstant for A02. -

PID-borvérde, kalla
Anvand féljande installningar for att valja borvarde till PID-regulatorer via faltbuss:

Protokolirefer

Frekvensomriktar-parameter Varde Instéllning ens

4010 | BORVARDE VAL (Regulator | 8 (SER LANK DATA | Borvardet ar extern referens
1 2 (REF2)
(+/-1+ Al1

4110 | BORVARDE VAL (Regulator | © (COMM+AI1)
10 (COMM=AI1)

4210 | BORVARDE VAL (Ext/trim)

Kommunikationsfel

Vid anvandning av faltbussstyrenhet, specificera frekvensomriktarens reaktion om
den seriella kommunikationen gar férlorad.

Frek’\)/ae;sn?g:;irktar- Virde Beskrivning
3018 | KOMM MOD 0 (EJ VALD) Stall in fér korrekt
FELFUNK 1 (FEL) frekvensomriktarrespons.
2 (KONST HAST)
3 (SENAST VARVT)

3019 | KOMM FEL TID Stall in tidsfordrdjningen fore reaktion pa
kommunikationsbortfall.

Aterkoppling fran frekvensomriktare — FBA

Indata till verordnat styrsystem (frekvensomriktarutgangar) har fordefinierade
betydelser som etableras av protokollet. Denna aterkoppling kraver ingen
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drivsystemkonfiguration. Féljande tabell listar ett urval aterkopplingsdata. For

komplett redovisning, se alla parametrar som ar listade i Kompletta
parameterbeskrivningar pa sidan 128.

Frekvensomriktar-parameter

Protokolireferens

0102 | VARVTAL

0103 | UTFREKVENS

0104 | STROM

0105 | MOMENT

0106 | EFFEKT

0107 | DC SPANNING

0109 | UTSPANNING

0301 | HUVUDSTYRORD 1 - bit 0 (STOP)

0301 | HUVUDSTYRORD1 - bit 2 (REV)

0118 | DI 1-3 STATUS — bit 0 (DI3)

Skalning

For att skala frekvensomriktarens parametervarden, se de efterféljande avsnitten:

Skalning av &rvérde pa sidan 269 (ABB Drives-profil, tekniska data)

Skalning av &rvérde pa sidan 271 (Allmén profil, tekniska data).

Diagnostik — FBA

Felhantering

ACS550 ger felinformation enligt féljande:

Manoverpanelens display visar en felkod och en text. Se Diagnostik pa sidan 273

for en komplett beskrivning.

Parametrarna 0401 SENASTE FEL, 0412 SENAST FEL DATUM och 0413 SENAST FEL

TID sparar de senaste felen.

For att tillata faltbussoverforing rapporterar frekvensomriktaren felen som
hexadecimala varden, tilldelade och kodade enligt DRIVECOM-specifikationen.
Se tabellen nedan. Alla profiler stéder inte begaran om felkoder enligt denna
specifikation. For profiler som stéder denna specifikation definierar
profildokumentationen korrekt process for felbegaran.

Faltbussfelkod
Frekvensomriktarfelkod (DRIVECOM-
specifikation)
1 OVERSTROM 2310h
2 OVERSPANNING 3210h
3 OMR OVERTEMP 4210h
4 KORTSLUTNING 2340h
5 Reserverad FF6Bh
6 UNDERSPANNING 3220h
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Frekvensomriktarfelkod

Faltbussfelkod
(DRIVECOM-
specifikation)

7 A1 FEL 8110h
8 AI2 FEL 8110h
9 OVERTEMP 4310h
10 PANEL BORTFALL 5300h
1 ID KORFEL FF84h
12 MOTOR FASTLAST 7121h
14 EXTERNT FEL 1 9000h
15 EXTERNT FEL 2 9001h
16 JORDFEL 2330h
17 Foraldrad FF6Ah
18 TERMISKT FEL 5210h
19 INT KOMM FEL 7500h
20 INT SPANN FORSORJ FEL 5414h
21 STROM MATN 2211h
22 MATNINGS FASFEL 3130h
23 PULSG FEL 7301h
24 OVER HAST 7310h
25 Reserverad FF80h
26 FRO NR FEL 5400h
27 INSTALLNINGSFIL 630Fh
28 SERIELL 1 FEL 7510h
29 IFB KONFIG FIL 6306h
30 TVINGAD UTL FF90h
31 IFB 1 FF92h
32 IFB 2 FF93h
33 IFB 3 FF94h
34 FASFEL MOTOR FF56h
35 UTG KABLAGE FF95h
36 OFORENLIG MJUKV 630Fh
37 STYRK OTEMP 4110h
38 EGEN LASTKURVA FF6Bh
101 SERF KORRUPT FF55h
102 Reserverad FF55h
103 SERF MAKRO FF55h
104 Reserverad FF55h
1056 Reserverad FF55h
201 DSP-KRETS T1 OVERLAST 6100h
202 DSP-KRETS T2 OVERLAST 6100h

Féltbussadapter



ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning

Faltbussfelkod
Frekvensomriktarfelkod (DRIVECOM-
specifikation)
203 DSP-KRETS T3 OVERLAST 6100h
204 DSP STACK FEL 6100h
205 Reserverad (6verflodig) 5000h
206 STYRK ID FEL 5000h
207 IFB LADD FEL 6100h
1000 | PARFEL HZRPM 6320h
1001 | PAR PFC REF NEG 6320h
1002 | Reserverad (6verflodig) 6320h
1003 | PARFEL AISKL 6320h
1004 | PARFEL AOSKL 6320h
1005 | PARFEL MOTKW 2 6320h
1006 | PARFEL EXT-RELA 6320h
1007 | PARFEL FBUS 6320h
1008 | PAR PFC MODE 6320h
1009 | PARFEL MOTKW 1 6320h
1012 | PARPFC 10 1 6320h
1013 | PARPFC 10 2 6320h
1014 | PARPFC 10 3 6320h
1016 | EGEN LASTK 6320h

Seriell kommunikation, diagnostik

261

Forutom frekvensomriktarens felkoder innehaller FBA-modulen diagnostiska

verktyg. Se anvandarhandledningen som medféljer FBA-modulen.
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ABB Drives-profil, tekniska data

Oversikt

ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning

ABB Drives-profilen erbjuder en standardprofil som kan anvéndas pa manga
protokoll, inklusive protokoll tillganglig i FBA-modulen. Detta avsnitt beskriver ABB
Drives-profilen implementerade for FBA-moduler.

Styrord

Som beskrivits tidigare i Styrgranssnitt pa sidan 252 ar STYRORD det viktigaste sattet

att styra frekvensomriktaren via faltbussystem.

Féljande tabell samt tillstandsdiagrammet senare i detta avsnitt beskriver innehallet i
STYRORD fér ABB Drives-profilen.

ABB Drives-profil (FBA) STYRORD

Bit

Namn

Viarde

Kommando-
tilistand

Anmarkningar

OFF1
STYRNING

OFF1 INAKTIV

G4 till KLAR FOR DRIFT

NODSTOPP

Drivsystemet rampar ner till stopp enligt
for tillfallet aktiv retardationsramp (2203
eller 2205)

Normal kommandosekvens:

+ Gatill oFF1 ACTIVE

+ Fortsatt till KLAR FOR TILLSLAG savida

inte andra forreglingar (OFF2, OFF3) &r
aktiva.

OFF2
STYRNING

NORMAL DRIFT

Fortsatt driften (OFF2 inaktiv)

NODSTOPP

Motorn stannar genom utrullning.
Normal kommandosekvens:

+ Matain OFF2 AKTIV

+ Fortsatt till TILLSLAG BLOCKERAD

OFF3
STYRNING

NORMAL DRIFT

Fortsatt driften (OFF3 inaktiv)

NODSTOP AKTIV

Drivsystemet stannar inom den tid som
specificeras av parameter 2208.

Normal kommandosekvens:
+ Gatill oFF3 AKTIV
+ Fortsatt till TILLSLAG BLOCKERAD

VARNING! Sakerstéll att motor
och frekvensomriktare kan stoppas
pa detta satt.

DRIFTFORREG
LING

-

DRIFT TILLATEN

Ga till DRIFT TILLATEN (Observera att &ven
driftférreglingssignalen maste vara aktiv.
Se parameter 1601. Om 1601 ar satt till
COMM aktiverar denna bit &ven
driftférreglingssignalen.)

DRIFTFORREGLING

Driftférregling Ga till DRIFT FORREGLAD
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ABB Drives-profil (FBA) STYRORD
. " Kommando- R
Bit Namn Viarde tillstand Anmérkningar
4 RAMP_UTG_ 1 NORMAL DRIFT G4 till RAMPGENERATOR: ACCELERATION
NOLL TILLATEN
0 RAMPGENERATORUT | Tvinga rampgeneratorns utsignal till noll.
GANG SATT TILL Frekvensomriktaren rampar ner till stopp
NOLL (strdm- och DC-spanningsbegransning
aktiva).
5 RAMP_FRYST |1 RAMPGENERATORUT | Aktivera rampfunktion.
GANG AKTIVERAD Ga till RAMPGENERATOR: ACCELERATOR
AKTIVERAD
0 RAMPGENERATORNS | Avbryt rampningen (rampgenerators
UTGANG FRYST utgang fryses)
6 RAMP_ING_ 1 RAMPGENERA- Normal drift. Ga till NORMAL DRIFT
NOLL TORNS INGANG
AKTIVERAD
0 RAMPGENERA- Tvinga rampgeneratorns ingang till noll.
TORNS INGANG NOLL
7 ATERSTALLNI | 0=>1 |RESET Felaterstallning om aktivt fel foreligger.
NG (Ga till TILLSLAGSBLOCKERING). Galler om
1604 = cOMM.
0 NORMAL DRIFT Fortséatt normal drift
8...9 Anvands ej
10 FJARRSTYRNI |1 Faltbusstyrning aktiverad
0 + CW #0 eller Ref # 0: Behall senaste
CW och Ref.
* CW =0 och Ref = 0: Faltbusstyrning
aktiverad.
« Referens och retardations-/
accelerationsramp ar lasta.
1 EXTERN 1 VAL EXT REF 2 Valj extern styrplats 2 (ExT2). Galler om
STYRPLATS 1102 = COMM.
0 VAL EXT REF 1 Valj extern styrplats 1 (ExT1). Galler om
1102 = COMM.
12...15 | Anvands €j
Statusord

Sa som beskrivits tidigare i Styrgrénssnitt pa sidan 252, utgér innehallet i STATUSORD
statusinformation som skickas av frekvensomriktaren till faltbussadministratéren.

Foéljande tabell samt tillstAndsdiagrammet senare i detta avsnitt beskriver innehallet i
styrord for ABB Drives-profilen.

ABB Drives-profil (FBA) STATUSORD

. " Beskrivning
Bit Namn Vérde (motsvarar tillstand/rutor i statusdiagrammet)
0 KLAR_FOR_TILLSLA |1 KLAR FOR TILLSLAG
¢ 0 EJ KLAR FOR TILLSLAG
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ABB Drives-profil (FBA) STATUSORD

Bit Namn Vérde (motsvarar tiIIstéE:?llsr'::tlc‘:n[l ;nsgt,atusdiagrammet)
1 KLAR_FOR_DRIFT 1 OFF1 INAKTIV
0 OFF1 AKTIV
2 DRIFT_TILLATEN 1 DRIFT TILLATEN
0 DRIFTFORREGLING
3 FEL 0.1 FEL
0 Inget fel
4 OFF_2_STATUS 1 OFF2 inaktiv
0 OFF2 AKTIV, NODSTOPP VIA UTRULLNING
5 OFF_3_STATUS 1 OFF3 inaktiv
0 OFF3 AKTIV, NODSTOPP VIA UTRULLNING
6 TILLSLAG_BLOCKER |1 STARTFORREGLING AKTIV
0 STARTFORREGLING EJ AKTIV
7 VARNING 1 Varning (Se Larmlista pa sidan 280 for ytterligare
information om varningar.)
0 Ingen varning
8 BORV UPPNATT 1 NORMAL DRIFT. Arvardet motsvarar referensvérdet (inom
tillatna granser).
0 Arvardet utanfér toleransgranserna (inte lika med
referensvardet).
9 FJARR 1 Styrplats: EXTERN (EXT1 eller EXT2)
0 Styrplats: LOKAL
10 OVER_GRANS 1 Frekvensens eller varvtalets arvérde > hdg gréns.
Biten forblir "1" tills den dvervakade parameterns varde
<lag grans.
Se Grupp 32: OVERVAKNING.
0 Overvakat parametervarde < lag grans.
Biten forblir "0" tills den dvervakade parameterns varde
> hog grans.
Se Grupp 32: OVERVAKNING.
1 EXTERN STYRPLATS |1 Extern styrplats 2 (ExT2) &r vald.
0 Extern styrplats 1 (ExT1) &r vald.
12 EXTERN 1 Extern driftférreglingssignal mottagen
DRIFTFORREGLINGS P - -
SIGNAL 0 Ingen extern driftférreglingssignal mottagen
13... 15 | Anvands €j
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Tillstdndsdiagrammet nedan beskriver start/stopp-funktionen hos bitarna i STYRORD

(CW) och STATUSORD (SW).

Fran godtycklig statug=ran godtycklig status

Fran godtycklig status

Nédstopp Nédavstangning Fel
OFF3 (CW Bit2=0) OFF2 (CW Bit1=0)
.| OFF3 OFF2 . FEL [— (SWBit3=1)
(SW Bit5=0) AKTIV AKTIV [ (SW Bit4=0)
# (CW Bit7=1)
n(f)=0 / [=0 I
I~ S~
— Ll
Fran godtycklig status
OFF1 (CW Bit0=0) +
SPANN. FRAN TLLSLAG (SW Bit6=1)
(SW Bit1=0) —] E;_m : FORREGLING
0/ 1= Spénn PA = (CW Bit0=0
£)=0/1=0 mupem p = ( )
A B CD EJ KLAR HO0=
|| ] | FOR TILLSLAG [ (SW Bit0=0)
(CW Bit3=0) + + (CW xxxx x1xx xxxx x110)
DRIFT KLARFOR | e
(SW Bit2=0)— £5RREGLING TILSLAG (SW Bit0=1)
DRIFTFORREGLING + mmmm (CW= xxxx x1xx xxxx x111)
=
BCD o
KLAR FOR o
DRIFT (SW Bit1=1)
(CW Bit4=0) e (CW Bit3=1 och
~ SW Bit12=1)
—
DRIFT .
AKTIVERAD | (SW Bit2=1)
A —3—
(CW BIt5=0) ﬁ mmmm (CW=xxxx x1xx xxx1 1111)
=
RFG UTGANG
D AKTIVERAD
(CW Bit6=0) ° (CW=x000 xxx xx11 1111)
TANGENT | ~ -
] Status
mm  Statusférandring RFG: ACCELERATION
CW = STYRORD AKTIVERAD
SW = STATUSORD c —1—
RFG = Rampgenerator mmm (CW=xxxx x1xx x111 1111)

| = Param 0104 STROM
f = Param 0103 UTFREKVENS
n = Varvtal

I DRIFT

— (SW Bit8=1)

D —<3
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Referens

Sa som beskrivits tidigare i Styrgrénssnitt pa sidan 252 &r REFERENS-ordet en

varvtals- eller frekvensreferens.

Referensskalning

Fdljande tabell beskriver REFERENS-skalningen fér ABB Drives-profilen.

ABB Drives-profil (FBA)
Referens | Omrade Refg,r:ns- Skalning Anmarkning
REF1 -32767... | Varvtal -20000 = -(par 1105) Slutlig referens begransad
+32767 eller 0=0 av 1104/1105. Faktiskt
frekvens +20000 = (par 1105) motorvarvtal begransat av
(20000 motsvarar 100%) 2001/2002 (varvtal) eller
2007/2008 (frekvens).
REF2 -32767... | Varvtal -10000 = -(par 1108) Slutlig referens begransad
+32767 eller 0=0 av 1107/1108. Faktiskt
frekvens +10000 = (par 1108) motorvarvtal begransat av
(10000 motsvarar 100%) 2001/2002 (varvtal) eller
2007/2008 (frekvens).
Moment -10000 = -(par 1108) Slutlig referens begransad
0=0 av 2015/2017 (moment gr1)
+10000 = (par 1108) eller 2016/2018 (moment
(10000 motsvarar 100%) gr2).
PID- -10000 = -(par 1108) Slutlig referens begransad
referens 0=0 av 4012/4013 (PID
+10000 = (par 1108) reglering) eller 4112/4113
(10000 motsvarar 100%) (PID-reglering 2).

Obs: Instaliningen av parameter 1104 EXT REF1 MIN och 1107 EXT REF2 MIN har ingen

inverkan pa skalning av referenserna.

Nar parameter 1103 VAL EXT REF1 eller 1106 VAL EXT REF2 ar satt till COMM+AI1 eller

comMMm+*Al1 skalas referensen enligt foljande:

ABB Drives-profil (FBA)

Referens Véardeinst

REF1

Al referensskalning

COMM+AI1

COMM (%) +(Al (%) - 0,5 - REF1 MAX (%))
Faltbussreferens
korrigeringskoefficient

(100 + 0.5 - (Par 1105) %

Al1 insignal

(100 - 0.5 - (par 1105)) %
0% 50% 100%

Féltbussadapter
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ABB Drives-profil (FBA)

Referens Vardeinst

Al referensskalning

REF1 COMM * Al1

COMM (%)—(Al (%) /0,5 - REF1 MAX (%))

Féltbussreferens
bkorrigeringskoefficient

4
200 %

100 %

(100 - 0.5 - (par 1105)) %

0% 50%

100 %

REF2 COMM+AI1

COMM (%) + (Al (%) - 0,5~ REF2 MAX (%))

Faltbussreferens
korrigeringskoefficient

(100 + 0.5 - (Par 1108) %

100 %[~ ~ - -

(100 - 0.5 - (par 1108)) %
0%

50 %

100 %

Al1 insignal

REF2 COMM * Al1

COMM (%) - (Al (%) / 0,5 - REF2 MAX (%))

Féltbussreferens
korrigeringskoefficient

200 %

100 % |- = - =

0%
0%

50 %

100 %

| Al1 insignal

Faltbussadapter
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Anvand parametrarna i Grupp 10: STYRINGANGAR fér att konfigurera kontroll av
rotationsriktning for varje styrplats (ExT1 ochexT2). Féljande diagram illustrerar hur
parametrarna i grupp 10 och tecknet hos vald faltbussreferens samverkar for att
generera REFERENSVARDEN for (REF1 och REF2). Lagg marke till att
faltbussreferensen ar bipolar, den kan alltsé vara positiv eller negativ.

ABB Drives-profil

Parameter Vardeinst Al referensskalning
1003 1 (FRAM) Resulterande ref
ROTATIONSRIKTN Maxref ---+——=-----F----- G !
1 I
ro L
I I | I
| I | 1
Faltbuss- ! ! I |
referens 163 % -100 % 100 % 163 %
-(Maxref) - - - - - - — - - —
1003 2 (BACK) Maxref - - — - - ————— |
ROTATIONSRIKTN
Resulterande ref
Féltbuss- -163 % -100 % 100 % 163 %
referens ! | | X
1 I | 1
1 I I I
I I | I
1 I I I
-(Maxref) - - +——4 - — - — '
1003 3 (VALD) Resulterande ref
ROTATIONSRIKTN Maxref ---—---—————1 - - -~ : .
I 1
I
Vo
Faltbuss-  -163 % -100 % b
referens | | 100 % 163 %
I I
b
-(Maxref) - - ‘ o]

Féltbussadapter
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Arvirde

Sa som beskrivits tidigare i Styrgrénssnitt pa sidan 252 &r arvarden ord som
innehaller frekvensomriktarvarden.

Skalning av &rvérde

Skalning av heltal som skickas till faltbusstyrenheten i form av arvarden beror pa
vald frekvensomriktarparameter. Med undantag fér vad som séags om ARv1 och ARvV2
nedan, skala det aterkopplade heltalet med hjalp av upplésningen som listas for
parametern i Fullsténdig parameterlista pa sidan 7115. Till exempel:

Aterkopplat heltal | Parameterupplésning Skalat varde
1 0,1 mA 1:0,1mA=0,1mA
10 0.1% 10:01%=1%

Dataorden 5 och 6 skalas enligt féljande:

ABB Drives-profil

Innehall Skalning
ARV1 FAKTISKT -20000 — +20000 = ~(par. 1105) — +(par. 1105)
VARVTAL
ARV2 MOMENT -10000 ... +10000 =-100 % ... +100 %

Virtuella adresser for frekvensomriktarstyrning

Det virtuella adressomradet for drivsystemstyrningen ar tilldelat enligt féljande:

Styrord

Referens 1 (REF1)
Referens 2 (REF2)
Statusord

Arvarde 1 (ARV1)
Arvarde 2 (ARV2)

ol M|l W[N| =~

Faltbussadapter
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Allman profil, tekniska data

Oversikt

Den allmanna profilen syftar till att uppfylla en drivsystemprofil enligt industristandard
for varje protokoll, t ex PROFIdrive for PROFIBUS, AC/DC Drive foér DeviceNet).

Styrord

Som beskrivits tidigare i Styrgranssnitt pa sidan 252 ar STYRORD det viktigaste sattet
att styra frekvensomriktaren via faltbussystem. For specifikt innehall i STYRORD, se
anvandarhandledningen som medféljer FBA-modulen.

Statusord

Sa som beskrivits tidigare i Styrgrénssnitt pa sidan 252, utgér innehallet i STATUSORD
statusinformation som skickas av frekvensomriktaren till faltbussadministratéren. For
specifikt innehall i STATUSORD, se anvandarhandledningen som medféljer FBA-
modulen.

Referens

Sa som beskrivits tidigare i Styrgrénssnitt pa sidan 252 &r REFERENS-ordet en
varvtals- eller frekvensreferens.

Obs: REF2 stdds ej av Allméan drivsystemprofil.

Referensskalning

REFERENS skalning ar faltbusstypspecifik. Emellertid, vid frekvensomriktaren ar
innebord av ett 100 % REFERENS-varde fast, s& som beskrivs i tabellen nedan. For
en detaljerad beskrivning av omrade och skalning for REFERENS, se
anvandarhandledningen som medféljer FBA-modulen.

Allman profil
Referens | Omrade Ref:e;;ns- Skalning Anmaérkning
REF Falt- Varvtal -100 % = -(par 9908) | Slutlig referens begrénsad av
buss- 0=0 1104/1105.
specifik +100 = (par 9908) Faktiskt motorvarvtal begransat av

2001/2002 (varvtal).

Frekvens | -100 % = -(par 9907) | Slutlig referens begransad av
0=0 1104/1105.

+100 = (par 9907) Faktiskt motorvarvtal begransat av

2007/2008 (frekvens).

Arvirden

Sa som beskrivits tidigare i Styrgrénssnitt pa sidan 252 ar arvarden ord som
innehaller frekvensomriktarvarden.

Féltbussadapter
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For arvarden, skala det aterkopplade heltalet med parameterns uppldsning. (Se
Fullstdndig parameterlista pa sid 115 fér parameterupplésningar.) Till exempel:

Aterkopplat Parameterupplos- (Aterkopplat heltal) - (Parameterupplésning) =
heltal ning Skalat varde
1 0,1 mA 1:0,1mA=0,1mA
10 0.1% 10:01%=1%

Dar parametrarna anges i procent galler att Fullstdndig parameterlista specificerar
vilken parameter som motsvarar 100 %. | sddana fall, for att konvertera fran procent
till ingenjorsenheter, multiplicera med parametervardet som definierar 100 % och
dividera med 100 %. Till exempel:

Aterkopp- | Parameter-
lat heltal upplésning definierar 100 %

Vérde hos
parameter som

(Aterkopplat heltal) - (Parameteruppldsning)-
(Varde for 100 % ref) / 100 % =
Skalat varde

10 0.1%

1500 rpm'’

10-0,1 % - 1500 RPM /100 % = 15 rpm

100 0.1%

500 Hz2

100 0,1 % - 500 Hz / 100 % = 50 Hz

1 Om vi for detta exempel antar att arvardet anvander parameter 9908 MOTOR NOM VARVT som 100 %
referens, och att 9908 = 1500 rpm.
2 Om vi for detta exempel antar att arvardet anvander parameter 9907 MOTOR NOM FREKV som 100 %
referens, och att 9907 = 500 Hz.

Arvérdesmappning

Se anvandarhandledningen som medféljer FBA-modulen.

Faltbussadapter
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Diagnostik

VARNING! Forsok inte mata, byta delar eller vidta andra serviceatgarder som inte
beskrivs i denna handledning. Sadan atgard innebar att garantin upphor att galla och
att det uppstar risk for felfunktioner, 6kad stillestandstid och hdga kostnader.

VARNING! Allt installations- och underhallsarbete pa elektrisk utrustning som
beskrivs i detta kapitel maste utféras av en kompetent elektriker.
Sékerhetsinstruktionerna i Sékerhet pa sid 5 maste foljas.

Visning av diagnostik

Frekvensomriktaren detekterar felsituationer och rapporterar dem med:

den gréna och den roda lysdioden pa frekvensomriktarens kapsling

statuslysdioden pa mandéverpanelen (om en avancerad mandverpanel ar
ansluten till frekvensomriktaren)

mandverpaneldisplayen (om en mandverpanel ar ansluten till
frekvensomriktaren)

parameterbitarna FELORD och LARMORD (parametrarna 0305 till 0309). Se
Grupp 03: FALTBUSOVERVAKNING pa sid 134 for definitioner av bitarna.

Hur informationen visas beror pa hur allvarligt felet ar. Du kan specificera
allvarlighetsgraden for manga fel genom att instruera frekvensomriktaren att:

ignorera felsituationen
rapportera situationen som ett larm

rapportera situationen som ett fel.

Rod - Fel

Frekvensomriktaren signalerar att den har detekterat att allvarligt fel, genom att:

tadnda den roda lysdioden pa frekvensomriktaren (lysdioden lyser antingen med
fast sken eller blinkar)

visa fast rott sken fran lysdioden pa mandverpanelen (om den ar ansluten till
frekvensomriktaren)

satta motsvarande bit i ett felord, parameter 0305 till 0307

Diagnostik
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» ersatta det som visas pa mandverpanelens display LOC & FEL

med en felkod i Fellage (siffror till hoger) FEL 7
» stoppa motorn (om den var i drift). ATl FEL
Felkoden pa mandverpanelens display ar temporar. 1 00:00 [

Felmeddelandet férsvinner om man trycker pa nagon o
av foljande tangenter: MENU, ENTER, UPP, eller F O O O 7/
NER. Meddelandet aterkommer efter nagra sekunder WD
om man inte rér mandverpanelen och felet fortfarande
ar aktivt.

Blinkande grén — Varningar

Da det galler mindre allvarliga fel - som kallas varningar - ar diagnostiken att
betrakta som rekommendation. | dessa situationer rapporterar frekvensomriktaren
helt enkelt att den har detekterat nagonting "ovanligt”’. Da gor frekvensomriktaren
féljande:

« visar blinkande gront sken fran lysdioden pa frekvensomriktaren (géller inte larm
fran felaktig hantering av mandverpanelen)

« visar blinkande gront sken fran lysdioden pa manéverpanelen (om den ar
ansluten till frekvensomriktaren)

« satter motsvarande bit i ett alarmord, parameter 0308 eller 0309. Se Grupp 03:
FALTBUSOVERVAKNING pa sidan 134 for definitioner av bitarna

» ersatter det som visas pa mandverpanelens display LOC & VARNT
med en larmkod och/eller ett namn vid Fellage
(siffror till hdger). VARNING 2008

PANEL BORTFALL

Varningsmeddelanden forsvinner fran displayen efter | 00:00 |

nagra sekunder. Meddelandet visas pa nytt med

jamna mellanrum sa lange larmtillstandet foreligger. Loc A2 O O 8

FWD

Att atgarda fel

Rekommenderade atgéarder vid fel ar:

» Anvand tabellen Fellista nedan for att soka och atgarda grundorsaken till
problemet.

« Aterstéll drivsystemet. Se Aterstélining av felindikeringar p& sidan 279.

Fellista

Féljande tabell listar larm med kodnummer och beskriver varje larm. Felnamnet ar
den langa form som visas i Fellage pa Avancerad mandéverpanel nar fel intraffar.

Diagnostik
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Felnamnet visas (endast fér Avancerad mandverpanel) i Felhistoriklage (se sidan
85) och felnamnen for parameter 0401 SENASTE FEL kan vara kortare.

Fel-
kod

Felnamn pa
displayen

Beskrivning och rekommenderad atgard

1

OVERSTROM

For hdg utstrom. Kontrollera och korrigera:
« For hdg motorlast.

« Otillracklig accelerationstid (parametrarna 2202 ACCEL TID 1 och 2205
ACCEL TID 2)

« Fel i motor, motorkablar eller anslutningar.

OVERSPANNING

Likspanningen i mellanledet ar fér hég. Kontrollera och korrigera:
« Statisk eller transient 6verspanning i matningskretsen.

« Otillracklig retardationstid (parametrarna 2203 RETARD TID 1 och 2206
RETARD TID 2).

« Underdimensionerad bromschopper (om sadan finns).
« Kontrollera att dverspanningsregulatorn ar TILL (med parameter 2005).

OMR OVERTEMP

Frekvensomriktarens kylelement ar dverhettat. Temperatur vid eller 6ver
gransvarde.
R7 och R8: 115 °C

Kontrollera och korrigera:

« Flaktfel.

= Hinder for luftflode.

« Smuts eller damm pa kylelementet.
« For hdg omgivningstemperatur.

« For hég motorlast.

KORTSLUTNING

Felstrédm. Kontrollera och korrigera:
« Kortslutning i motorkabeln (-kablarna) eller i motorn.
« Matningsstorningar.

RESERVERAD

Anvands ej

UNDER-
SPANNING

Likspanningen i mellankretsen &r inte tillracklig. Kontrollera och korrigera:
« En fas saknas i matningskretsen

« Sakring utlost.

« Underspanning i matningsnatet.

A1 FEL

Bortfall av analog ingang 1. Den analoga ingangens varde understiger Al1
FELNIVA (3021). Kontrollera och korrigera:

« Kalla och anslutning foér analoga ingangar.
« Parameterinstallningar for AI1 FELNIVA (3021) och 3001 AISMIN FUNKTION.

AI2 FEL

Bortfall av analog ingang 2. Den analoga ingangens varde understiger Ai2
FELNIVA (3022). Kontrollera och korrigera:

« Kalla och anslutning foér analoga ingangar.
« Parameterinstallningar for AI2 FELNIVA (3022) och 3001 AISMIN FUNKTION.

MOTOR
OVERLAST

Motorn ar fér varm, utgadende fran antingen frekvensomriktarens
uppskattningar eller temperaturaterkoppling.

«  Om motorn &r dverbelastad.
« Justera parametrarna som anvands for uppskattningar (3005-3009).

* Kontrollera temperaturgivare och parametrarna i Grupp 35:
MOTORTEMP MATNING.
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Fel-
kod

Felnamn pa
displayen

Beskrivning och rekommenderad atgard

10

PANEL
BORTFALL

Kommunikationen med mandverpanelen bryts och antingen:
» Frekvensomriktaren styrs lokalt (mandverpanelen visar LOC), eller

« fjarrstyrning &r vald (REM i teckenfonstret) och parameterinstalld att ta
emot start/stopp, rotationsriktning eller borvarde fran mandverpanelen.

For att korrigera, kontrollera:
» Kommunikationsledningar och anslutningar.
« Parameter 3002 PANEL BORTFALL.

+ Parametrarna i Grupp 10: STYRINGANGAR och Grupp 11: VAL AV
REFERENS (om frekvensomriktardriften ar REM).

ID KORFEL

Identifieringskdrningen har inte genomforts pa korrekt satt. Kontrollera och
korrigera:

* Motoranslutning.
* Motorparametrar 9905-9909.

MOTOR
FASTLAST

Motor eller driven utrustning fastlast. Motorn ar néra fastlasning. Kontrollera
och korrigera:

+ Overbelastning.
« Otillracklig motoreffekt
» Parametrar 3010-3012.

RESERVERAD

Anvands ej

EXTERNT FEL 1

Digital ingang, definierad att rapportera forsta externa felet, ar aktiv.
Se parameter 3003 EXTERNT FEL 1.

EXTERNT FEL 2

Digital ingang, definierad att rapportera andra externa felet, ar aktiv.
Se parameter 3004 EXTERNT FEL 2.

JORDFEL

Eventuellt jordfel detekterat i motorn eller motorkablarna.
Frekvensomriktaren 6vervakar jordfel medan enheten &r i drift och medan
den inte ar i drift. Overvakningen ar kansligare nar frekvensomriktaren inte
ar i drift och kan da ge falska larm.

Mojliga atgarder:

» Kontrollera/korrigera fel i ingangskablar.

» Kontrollera att motorkabeln inte ar langre an den far vara.

« Icke direktjordade matnings- och motorkablar med hog kapacitans kan
ge upphov till falska larm vid test under stillestand. For att inaktivera
reaktionen pa felévervakning nar frekvensomriktaren inte ar i drift,
anvand parameter 3023 ANSLUTNINGSFEL. For att inaktivera reaktion pa
all jordfelsévervakning, anvand parameter 3017 JORDFEL.

17

FORALDRAD

Anvands ej

18

TERMISKT FEL

Internt fel. Termistorn som mater den interna temperaturen i
frekvensomriktaren har avbrott eller &r kortsluten. Kontakta din lokala ABB-
representant.

INT KOMM FEL

Internt fel. Ett kommunikationsrelaterat problem har detekterats pa den
fiberoptiska lanken mellan styrkortet och OINT-kortet. Kontakta din lokala
ABB-representant.

20

INT LAG SPANN

Internt fel. FOr lag spanning detekterad pa OINT-matningen. Kontakta din
lokala ABB-representant.

21

STROM MATN

Internt fel. Uppmatt strom ar utanfér omradet. Kontakta din lokala ABB-
representant.

22

FASFEL INKOM

Rippelspanningen i DC-mellankretsen for hég. Kontrollera och korrigera:
» Bortfall av matningsfas.
» Sakring utlost.
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Fel-
kod

Felnamn pa
displayen

Beskrivning och rekommenderad atgard

23

PULSG FEL

Frekvensomriktaren detekterar inte en giltig pulsgivarsignal. Kontrollera och
korrigera:

» Pulsgivare pa plats och korrekt ansluten (férvaxlade ledare, 16s
anslutning eller kortslutning).

+ Logiska spéanningsnivaer utanfor specificerat omrade.
» Fungerande och korrekt ansluten pulsgivarmodul, OTAC-01.

» Fel varde inmatat i parameter 5001 PULSANTAL. Ett felaktigt varde
detekteras endast om felet &r sadant att den beraknade efterslapningen
overstiger 4 ganger motorns markefterslapning.

» Pulsgivare anvands ej, men parameter 5002 AKTIVERA PULSGIV = 1 (TILL).

24

OVER HAST

Motorns varvtal &r hégre &n 120 % av det storre vardet (i storlek) av 2001
MIN VARVTAL eller 2002 MAX VARVTAL. Kontrollera och korrigera:

« Parameterinstéllningar fér 2001 och 2002.
« Lamplighet fér motorns bromsmoment.

« Tilldmpbarhet fér momentreglering.

+ Bromschopper och motstand.

25

RESERVERAD

Anvands ej

26

FRO NR FEL

Internt fel. Konfigurationsblockets frekvensomriktarnummer &r inte giltigt.
Kontakta din lokala ABB-representant.

27

KONFIG FIL

Den interna installningsfilen har ett fel. Kontakta din lokala ABB-
representant.

28

SERIELL1 FEL

Timeout for faltbusskommunikation. Kontrollera och korrigera:
» Felkonfigurering (3018 KOMM MOD FELFUNK och 3019 KOMM FEL TID).

«  Kommunikationsinstaliningar (Grupp 51: KOMM MODUL eller Grupp 53:
INBYGGD BUSKOMM beroende pa omstandigheterna).

+ Kontaktfel och/eller brus pa ledning.

29

IFB KONF FIL

Fel vid lasning av instéllningsfilen for den inbyggda faltbussen.

30

TVINGAD UTL

Felutlésning tvingad av féltbuss. Se faltbussens anvandarhandledning.

31

IFB 1

32

IFB 2

33

IFB 3

Felkod reserverad for anvandning av inbyggd faltbuss (IFB). Betydelsen
beror pa protokollet.

34

FASFEL MOTOR

Fel i motorkrets. En av motorfaserna har fallit bort. Kontrollera och
korrigera:

* Motorfel.

* Motorkabel fel.

+ Overhettningsskydd fel (om s&dant anvands).
* Internt fel.

35

UTG KABLAGE

Eventuellt fel i matningskablar detekterat. Nar frekvensomriktaren inte ar i

drift dvervakar den med avseende pa felaktig forbindelse mellan

frekvensomriktarmatning och frekvensomriktarutgang. Kontrollera och

korrigera:

+ Korrekt ingangsanslutning — natspanningen saknar kontakt med
frekvensomriktarens utgang.

« Icke direktjordade IT-nat och motorkablar med hég kapacitans kan ge
upphov till falska larm. Detta fel kan inaktiveras med parameter 3023
ANSLUTNINGSFEL.
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Fel- Felnamn pa Lo .
kod displayen Beskrivning och rekommenderad atgard
36 OFORENLIG Frekvensomriktaren kan inte anvanda programvaran.
MJUKY + Internt fel.
» Laddad programvara ar inte kompatibel med frekvensomriktaren
» Kontakta servicerepresentant.
37 OTEMP STYRK Frekvensomriktarens styrkort ar for varmt. Utldsningsnivan ar 88 °C.
Kontrollera och korrigera:
» For hdg omgivningstemperatur.
+ Flaktfel.
» Hinder for luftfléde.
Ej pa frekvensomriktare med OMIO-styrkort.
38 EGEN Tillstandet som definieras av parameter 3701 OVERLAST TYP har varit
LASTKURVA uppfyllt langre an tiden som definieras av 3703 OVERLAST TID.
101— | INTERNT FEL Internt fel i frekvensomriktare. Kontakta ABB och rapportera felnumret.
199
201— | INTERNT FEL Fel i systemet. Kontakta ABB och rapportera felnumret.
299
- OKAND FRO- Fel typ av mandverpanel, dvs panel som stéder frekvensomriktare X men
TYP: ACS550 inte ACS550, har anslutits till ACS550.
SUPPORTED
DRIVES: X

Fel som indikerar konflikter i parameterinstallningarna listas nedan.

Fel-
kod

Felnamn pa
displayen

Beskrivning och rekommenderad atgard

1000

PAR HZRPM

Ej kompatibla parametervarden. Kontrollera féljande:

+ 2001 MIN VARVTAL > 2002 MAX VARVTAL.

+ 2007 MIN FREKVENS > 2008 MAX FREKVENS.

+ 2001 MIN VARVTAL / 9908 MOTOR NOM VARVT &r utanfor tillatet omrade
(> 50).

* 2002 MAX VARVTAL / 9908 MOTOR NOM VARVT &r utanfor tillatet omrade
(> 50).

+ 2007 MIN FREKVENS / 9907 MOTOR NOM FREKYV &r utanfor tillatet omrade
(> 50).

+ 2008 MAX FREKVENS / 9907 MOTOR NOM FREKV ar utanfor tillatet omrade
(> 50).

1001

PARFEL PFCHZ

Ej kompatibla parametervarden. Kontrollera féljande:
» 2007 MIN FREKVENS &r negativ, ndr 8123 VAL AV PFC FUNK ar aktiv.

1002

RESERVERAD

Anvands ej

1003

PARFEL AISKL

Ej kompatibla parametervarden. Kontrollera féljande:
+ 1301 MINIMUM AI1 > 1302 MAXIMUM Al1.
+ 1304 MINIMUM AI2 > 1305 MAXIMUM AI2.

1004

PARFEL AOSKL

Ej kompatibla parametervarden. Kontrollera féljande:
+ 1504 MINIMUM AO1 > 1505 MAXIMUM AO1.
* 1510 MINIMUM AO2 > 1511 MAXIMUM AO2.
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Fel-
kod

Felnamn pa
displayen

Beskrivning och rekommenderad atgard

1005

PARFEL MOTKW

Parametervarden for effektstyrning dverensstammer ej. Felaktigt
markvarde for kVA eller felaktig motormarkeffekt. Kontrollera foljande:

+ 1,1 <(9906 MOTOR NOM STROM - 9905 MOTOR NOM SPANN - 1,73 /pN< 3,0

déar: Py = 10009909 MOTOR NOM EFFEKT (om enheten &r kW)
eller Py = 7469909 MOTOR NOM EFFEKT (om enheten &r hk, t ex i USA)

1006

PARFEL EXTRE

Ej kompatibla parametervarden. Kontrollera féljande:
« Extern relamodul ej ansluten och
* 1410...1412 RELAUTGANGARNA 4-6 har varden skilda fran noll.

1007

PARFEL FBUS

Ej kompatibla parametervarden. Kontrollera och korrigera:

« En parameter ar satt for faltbusstyrning (t ex 1001 EXT1 STYRNING = 10
(comm)), men 9802 KOMM PROTOKOLL = 0.

1008

PARFEL PFCSK

Parametervardena ar inkompatibla — 9904 MOTOR STYRMETOD maste vara =
3 (SKALAR), nar 8123 VAL AV PFC FUNK aktiveras.

1009

PARFEL MOTHZ

Parametervarden for effektstyrning éverensstammer ej. Felaktig
motormarkfrekvens eller felaktigt motormarkvarvtal. Kontrollera bada de
féljande punkterna:
* 1<(60 9907 MOTOR NOM FREKV / 9908 MOTOR NOM VARVT < 16
* 0.8 <9908 MOTOR NOM VARVT /

(120 - 9907 MOTOR NOM FREKV / motorpoler) < 0,992

1010/
1011

RESERVERAD

Anvands ej

1012

PARAMFEL
PFCIO

10-konfigurationen &r inte komplett — for fa reléer &r parametersatta till PFC.
Eller det rader konflikt mellan Grupp 14: RELAUTGANGAR, parameter
8117 ANTAL HJALPMOT och parameter 8118 AUTOVAXEL INTERV.

1013

PARAMFEL PFC
10

10-konfigurationen ar inte komplett — faktiskt antal PFC-motorer (parameter
8127, MOTORER) motsvarar inte antalet PFC-motorer i Grupp 14:
RELAUTGANGAR och parameter 8118 AUTOVAXEL INTERV.

1014

PARAMFEL PFC
10

10-konfiguration &r inte komplett — frekvensomriktaren kan inte allokera en
digital ingang (forregling) for varje PFC-motor (parametrarna 8120
FORREGLINGAR och 8127 MOTORER).

1015

RESERVERAD

Anvands ej

1016

PARFEL EGEN LK

Parametervarden for anvandardefinierad lastkurva dverensstammer ej.
Kontrollera att féljande villkor uppfylls:

* 3704 LAST FREKVENS 1 < 3707 LAST FREKVENS 2 < 3710 LAST FREKVENS 3

<

5713 LAST FREKVENS 4 < 3716 LAST FREKVENS 5.
* 3705 LAST MOMENT1 LAG < 3706 LAST MOMENT1 HOG.
* 3708 LAST MOMENT2 LAG < 3709 LAST MOMENT2 HOG.
* 3711 LAST MOMENT3 LAG < 3712 LAST MOMENT3 HOG.
¢ 3714 LAST MOMENT4 LAG < 3715 LAST MOMENT4 HOG.
* 3717 LAST MOMENTS LAG < 3718 LAST MOMENTS HOG.

Aterstillning av felindikeringar

ACS550 kan konfigureras for att aterstalla vissa fel automatiskt. Se parameter
Grupp 31: AUTOM ATERSTALLN.
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VARNING! Om en extern kalla for startorder valts, och denna ar aktiv, kan ACS550
starta omedelbart nar felindikeringen aterstallts.

Blinkande réd lysdiod

For att aterstélla frekvensomriktaren efter fel som indikeras av blinkande réd lysdiod:

» Stang av frekvensomriktaren och lat matningen vara bruten i 5 minuter

Réd lysdiod

For att aterstalla frekvensomriktaren efter fel som indikeras av rod lysdiod (tand, inte
blinkande), atgarda problemet och gor ett av féljande:

* Tryck in RESET pa mandverpanelen.
» Stang av frekvensomriktaren och lat matningen vara bruten i 5 minuter

Beroende pa vardet hos 1604 VAL FELATERST, kan &ven foljande anvandas for att
aterstalla frekvensomriktaren:

« digital ingang
« seriell kommunikation.

Nar felet har atgardats kan motorn startas.

Historik

> nh

De senaste tre felkoderna lagras i parametrarna 0401, 0412 och 0413. Det senaste
felet (identifierat av parameter 0401), lagras tillsammans med extra data (i
parametrarna 0402—-0411) for att underlatta felsékningen. Till exempel lagrar
parameter 0404 dven motorns varvtal vid det tillfalle felet uppstod.

Den avancerade mandverpanelen ger ytterligare information om felhistoriken. Se
Felhistorikldge pa sidan 85 for ytterligare information.

For att radera felhistoriken (alla parametrar i Grupp 04: FELHISTORIK):
Med mandverpanelen i Parameterlage, valj parameter 0401.

Tryck ANDRA (eller ENTER pa Basmanéverpanelen).

Tryck pa upp- och ner-piltangenterna samtidigt.

Tryck SPARA.

Att atgarda varningar

Rekommenderade atgéarder for varningar ar:
» Faststéll om varningen kraver atgard (sa ar inte alltid fallet).

» Anvand tabellen Larmlista nedan for att soka och atgarda grundorsaken till
problemet.

Larmlista
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Foljande tabell listar larm med kodnummer och beskriver varje larm.

Varn.-
kod

Visning

Beskrivning

2001

OVERSTROM

Stréombegransaren ar aktiv. Kontrollera och korrigera:
» For hog motorlast.

+ Otillracklig accelerationstid (parametrarna 2202 ACCEL TID 1 och
2205 ACCEL TID 2)

» Fel i motor, motorkablar eller anslutningar.

2002

OVERSPANNING

Overspanningsregulatorn &r aktiv. Kontrollera och korrigera:
+ Statisk eller transient dverspanning i matningskretsen.

 Ofillracklig retardationstid (parametrarna 2203 RETARD TID 1 och
2206 RETARD TID 2).

2003

UNDERSPANNING

Underspanningsregulatorn ar aktiv. Kontrollera och korrigera:
» Underspanning i matningsnatet.

2004

ROTATIONSRIKT-
NING LAST

Byte av rotationsriktning forbjudet. Antingen:
» Forsok inte &ndra motorns rotationsriktning mera, eller

+ Andra parameter 1003 ROTATIONSRIKTN for att tillata byte av
rotationsriktning (om drift i backriktning ar séker).

2005

1/0 KOMMUNIKA-
TIONSFEL

Timeout for faltbusskommunikation. Kontrollera och korrigera:
» Felkonfigurering (3018 KOMM MOD FELFUNK och 3019 KOMM FEL TID).

» Kommunikationsinstallningar (Grupp 51: KOMM MODUL eller
Grupp 53: INBYGGD BUSKOMM beroende pa omsténdigheterna).

» Kontaktfel och/eller brus pa ledning.

2006

ANALOG INGANG 1

Analog ingang 1 saknas, eller dess varde understiger minimivardet.
Kontrollera:

» Ingangskalla och anslutningar.
» Parameter som anger minimivarde (3021).
» Parameter som definierar larm-/felfunktion (3001),

2007

ANALOG INGANG 2

Analog ingang 2 saknas, eller dess varde understiger minimivardet.
Kontrollera:

» Ingangskalla och anslutningar.
» Parameter som anger minimivarde (3022).
» Parameter som definierar larm-/felfunktion (3001).

2008

PANELBORTFALL

Kommunikationen med mandverpanelen bryts och antingen:
» Frekvensomriktaren styrs lokalt (mandverpanelen visar LOC), eller

» Fjarrstyrning &r vald (REM i teckenfonstret) och parameterinstalld
att ta emot start/stopp, rotationsriktning eller borvarde fran
mandverpanelen.

For att korrigera, kontrollera:
» Kommunikationsledningar och anslutningar.
« Parameter 3002 PANEL BORTFALL.

+ Parametrarnai Grupp 10: STYRINGANGAR och Grupp 11: VAL AV
REFERENS (om frekvensomriktardriften ar REM).
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Varn.- - A
kod Visning Beskrivning
2009 OVERTEMP Frekvensomriktarens kylelement &r for varmt. Detta larm indikerar att
OMRIKTARE felet OVERTEMP OMRIKTARE &r néra forestaende.

R7 och R8: 100 °C
Kontrollera och korrigera:
+ Flaktfel.
» Hinder for luftflode.
* Smuts eller damm pa kylelementet.
» For hég omgivningstemperatur.
» For hég motorlast.

2010 MOTOR OVERLAST | Motorn ar for varm, utgaende fran antingen frekvensomriktarens
uppskattningar eller temperaturaterkoppling. Detta larm innebar att en
felutldsning pa grund av MOT OVERLAST kan vara nara forestaende.
Kontrollera:

»  Om motorn ar 6verbelastad.

» Justera parametrarna som anvands for uppskattningar (3005—
3009).

* Kontrollera temperaturgivare och Grupp 35: MOTORTEMP
MATNING.

2011 RESERVERAD Anvands ej

2012 MOTOR FASTLAST | Motorn ar néra fastlasning. Detta larm innebar att en felutldsning pa
grund av MOT FASTLAST kan vara nara férestaende.

2013 AUTOMATISK Detta larm varnar for att frekvensomriktaren haller pa att utféra en

(Anm 1) | ATERSTART automatisk felaterstalining som kan medféra att motorn startar pa nytt.
+ For att styra automatisk aterstélining, anvénd Grupp 31: AUTOM

ATERSTALLN.

2014 AUTOMATISKT Detta larm varnar for att PFC autovéaxlingsfunktion ar aktiv.

(Anm 1) | BYTE - Fér att styra PFC, anvand Grupp 81: PFC-STYRNING och Makrot
PFC-styrning pa sid 108.

2015 PFC LAS Detta larm varnar for att PFC-forreglingar ar aktiva, vilket innebar att
frekvensomriktaren inte kan starta féljande:

» Godtycklig motor (nar autovéxling anvands).
» Den varvtalsreglerade motorn (nar autovaxling inte anvands).

2016/ RESERVERAD Anvands ej

2017

2018 PID SOVFUNKTION | Detta larm varnar for att PID vilofunktion ar aktiv, vilket betyder att

(Anm 1) | AKTIV motorn skulle kunna accelerera nar PID vilofunktion avslutas.

» For att styra PID vilofunktion, anvand parametrarna 4022-4026
eller 4122-4126.

2019 ID-KORNING Utfoér ID-kérning

2020 RESERVERAD Anvands ej

2021 STARTBLOCKE- Detta larm varnar for att signalen Start frigivn 1 saknas

RING 1 SAKNAS

» Anvand parameter 1608 for att styra signalen Start frigivn 1.
For att korrigera, kontrollera:

» Konfiguration av digitala ingangar.

» Kommunikationsinstallningar.
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Varn.-
kod

Visning

Beskrivning

2022

STARTBLOCKE-
RING 2 SAKNAS

Detta larm varnar for att signalen Start frigivn 2 saknas

» Anvand parameter 1609 for att styra signalen Start frigivn 2.
For att korrigera, kontrollera:

» Konfiguration av digitala ingangar.

» Kommunikationsinstallningar.

2023

NODSTOP AKTIV

Nodstopp aktiverat.

2024

PULSGIVARMODUL
FEL

Frekvensomriktaren detekterar inte en giltig pulsgivarsignal.
Kontrollera och korrigera:

» Pulsgivare pa plats och korrekt ansluten (férvaxlade ledare, 16s
anslutning eller kortslutning).

» Logiska spanningsnivaer utanfor specificerat omrade.
» Fungerande och korrekt ansluten pulsgivarmodul, OTAC-01.

» Fel varde inmatat i parameter 5001 PULSANTAL. Ett felaktigt varde
detekteras endast om felet ar sadant att den beréknade
efterslapningen Overstiger 4 ganger motorns markefterslapning.

» Pulsgivare anvands ej, men parameter 5002 AKTIVERA PULSGIV =
1 (TILL).

2025

FORSTA START

Indikerar att frekvensomriktaren haller pa att bedéma motorns
karakteristik. Detta ar normalt forsta gangen motorn kors efter att
motorparametrarna matats in eller férandrats. Se parameter 9910
( MOTOR IDENTIFIER) for en beskrivning av motormodeller.

2026

RESERVERAD

Anvéands ej

2027

EGEN LASTKURVA

En varning genereras nar villkoret som definieras av 3701 OVERLAST
TYP har varit uppfyllt Iangre an halva tiden som definieras av
3703 OVERLAST TID.

2028

START
FORDROJINING

Visas under startférdréjning. Se parameter 2113 START FORDROJ.

Anm 1. Aven om relautgangarna &r konfigurerade att indikera larmtillstand (t ex parameter
1401 RELAUTGANG 1 =5 (VARNING) eller 16 (FEL/VARNING)), indikeras detta larm inte av en

relautgang.

Varningskoder (Basmanoverpanel)

Basmandverpanelen visar mandverpanelvarningar med en kod, A5xxx. Féljande
tabell listar varningskoder och férklaringar till dessa.

Kod Beskrivning
5001 Frekvensomriktaren svarar ej.
5002 Kommunikationsprofilen ar inkompatibel med frekvensomriktaren.
5010 Panelens parameterbackupfil &r skadad.
5011 FRO styrs fran annan kalla.
5012 Rotationsriktningen ar last.
5013 Knappen &r inaktiverad darfor att start ar blockerad.
5014 Knappen &r inaktiverad darfor att frekvensomriktare ar felbehaftad.
5015 Knappen &r inaktiverad pa grund av att lasning av lokal styrning ar aktiv.
5018 Parameterns grundvarde kan inte hittas.
5019 Skrivning av varde skilt fran noll forbjudet (endast vardet noll kan skrivas).
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Kod Beskrivning

5020 Gruppen eller parametern existerar ej eller parametervardet ar
inkonsekvent.

5021 Gomd grupp eller parameter.

5022 Skrivskyddad grupp eller parameter.

5023 Andring ej tillaten medan frekvensomriktaren &r i drift.

5024 Frekvensomriktaren upptagen, férsok igen.

5025 Skrivning ej tillaten medan uppladdning eller nedladdning pagar.

5026 Vardet vid eller under mingréns.
5027 Varde vid eller dver maxgrans.
5028 Varde ogiltigt — 6verensstdammer inte med nagot diskret varde i listan.

5029 Minne ej redo, forsok igen.

5030 Begaran ogiltig.

5031 Frekvensomriktare ej klar, t ex pa grund av lag DC-spénning.
5032 Parameterfel har detekterats.

5040 Vald parameteruppsattning kan inte hittas i aktuell parameterbackup.
5041 Parameterbackup far inte plats i minnet.
5042 Vald parameteruppsattning kan inte hittas i aktuell parameterbackup.

5043 Startforregling ej given.

5044 Parameterbackupversionerna éverensstammer ej.

5050 Parameteruppladdning avbruten.
5051 Filfel detekterat.
5052 Forsok till parameteruppladdning misslyckades.

5060 Parameternedladdning avbruten.

5062 Forsok till parameternedladdning misslyckades.
5070 Skrivfel till panelbackupminne detekterat.
5071 Skrivfel till panelbackupminne detekterat.

5080 Atgérd ej tillaten darfor att frekvensomriktaren ej styrs lokalt.

5081 Atgérd ej tillaten darfor att ett fel &r aktivt.

5083 Atgérd ej tillaten déarfor att parameterlas inte &r éppet.

5084 Atgérd ej tillaten darfor att frekvensomriktaren upptagen, férsok igen.

5085 Nedladdning ej tillaten darfor att frekvensomriktartyperna &r inkompatibla.

5086 Nedladdning ej tillaten darfor att frekvensomriktarmodellerna ar
inkompatibla.

5087 Nedladdning ej tillaten darfor att parameteruppséttningarna inte
Overensstammer.

5088 Atgérden misslyckades déarfor att ett frekvensomriktarminnesfel
detekterades.

5089 Nedladdning misslyckades darfor att ett CRC-fel detekterades.
5090 Nedladdning misslyckades darfor att ett databehandlingsfel detekterades.

5091 Atgérden misslyckades dérfor att ett parameterfel detekterades.

5092 Nedladdning misslyckades darfor att parameteruppséttningarna inte
Overensstammer.
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Underhall

Sakerhet

Underlatenhet att folja sakerhetsinstruktionerna kan medféra personskador och

c VARNING! Las Sékerhet pa sidan 5 fore varje underhallsingrepp pa utrustningen.
dodsfall.

Obs: Det finns delar med livsfarlig spanning intill styrkortet nar frekvensomriktaren
ar spanningssatt.

Obs: ACS550-U2 Installation Supplement [3AUA0000004067 (engelska)] ger
ytterligare information om installation av frekvensomriktare ACS550-U2.

Underhallsintervall

Om frekvensomriktaren installeras i Iamplig miljé kraver systemet ett minimum av
underhall. Denna tabell anger de rutinméassiga underhallsintervall som
rekommenderas av ABB.

Intervall Underhall Instruktion

1 ar under forvaring Kondensatorformering Se Formering pa sidan 289.

Beroende pa hur dammig Temperaturkontroll och Se Kylfidnsar pa sidan 286.

miljon &r (6—12 manader) rengdring av kylflansar

6 ar Byte av huvudkylflakt Se Flékt pa sidan 286.

9 till 10 ar Byte av kondensator Se Kondensatorer pa sidan

289.

10 ar Batteri (avancerad Se Manéverpanel pa sidan

mandverpanel) 291.
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Kylflansar
1
2.
3.
Flakt
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Pa kylflansen samlas partiklar fran kylluften. Frekvensomriktaren varnar och léser ut
for dvertemperatur om kylflansen inte &r ren. | en "normal” miljé (varken utpraglat
dammig eller utpraglat ren) bor kylflansen kontrolleras varje ar.

Rengor kylflansen pa foljande satt (vid behov):

. Ta bort kylflakten (se Flékt).

Blas torr ren tryckluft nedifran och uppat och fanga samtidigt in det stoft som blases
ut med hjalp av en dammsugare. Obs: Férhindra att damm tranger in i omgivande
utrustning.

Sétt tillbaka kylflakten.

Livslangden hos frekvensomriktarens kylflakt &r cirka 50 000 (R7) och 60 000 (R8)
timmar. Den verkliga livslangden ar beroende av flaktens driftstimmar,
omgivningstemperatur och dammkoncentration.

Nar avancerad mandéverpanel anvands, meddelar assistenten nar det installbara
vardet hos drifttimmeraknaren ar uppnatt (se parameter 2901). Denna information
kan ocksa kopplas till en relautgang (se parameter 1401) oavsett vilken typ av
mandverpanel som anvands.

Reservflaktar kan bestallas fran ABB. Ersatt aldrig komponenter med annat &n
originalreservdelar fran ABB.
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Byte av flakten (R7)

1. Franskilj frekvensomriktaren fran matningen.
Ta bort den 6vre frontplaten och koppla bort styrkortets kablar.
Koppla bort urladdningsmotstandets ledning.
Lossa de svarta fastskruvarna och ta bort DC-kondensatorpaketet.
Koppla bort flaktens matningsledningar (I6stagbar kopplingsplint).
Koppla bort ledningarna till fliktens kondensator.
Lossa de svarta fastskruvarna for flaktkassetten.

Tryck ihop fastklammorna for att I6sg6éra sidokapan.

© ©® N o g~ DN

Lyft i handtaget och dra ut flaktkassetten.

DC+ DC-

10. Installera flakten i omvand ordning gentemot beskrivningen ovan och byt flaktens
kondensator.

11. Aterstéll matningen.

Underhall



288 ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning

Byte av flakten (R8)

1. Franskilj frekvensomriktaren fran matningen.
Ta bort den 6vre frontplaten.
Koppla bort flaktens kondensator- och matningsledningar. Byt ut startkondensatorn.
Lossa de svarta fastskruvarna for flaktkapans sidodel i plast och lyft av kapan.
Lossa de svarta fastskruvarna for flakten.
Lyft ut flakten ur skapet.

SIEC AN

11T AN A NN A

7. Installera den nya flakten i omvand ordning gentemot beskrivningen ovan.

8. Aterstall matningen.
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Kondensatorer

| frekvensomriktarens mellanledskrets finns flera elektrolytkondensatorer.

Deras livslangd ar minst 90 000 timmar beroende av frekvensomriktarens drifttid,
belastning och omgivningstemperatur. Kondensatorernas livslangd kan 6kas genom
att omgivningstemperaturen sanks.

Tidpunkten da en kondensator slutar fungera kan inte forutsdgas. Om en
kondensator gar sénder brukar vanligen en skada uppsta pa frekvensomriktaren, en
natsakring ga eller ett skydd I6sa ut. Kontakta ABB om ett kondensatorfel misstanks.
Reservdelar kan bestéllas fran ABB. Ersatt aldrig komponenter med annat &n
originalreservdelar fran ABB.

Formering

Formera (aldra om) reservdelskondensatorer en gang om aret enligt Guide for
Capacitor Reforming in ACS50, ACS55, ACS150, ACS350, ACS550 and ACH550
[3AFE68735190 (engelska)], tillganglig pa Internet (ga till www.abb.com och ange
koden i faltet Sok).

Byte av kondensatorpaketet (R7)
Byt kondensatorpaketet enligt beskrivningen i Byte av flédkten (R7) pa sidan 287.
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Byte av kondensatorpaketet (R8)
1. Franskilj frekvensomriktaren fran matningen.

2. Ta bort den Ovre frontplaten och sidoplaten pa vilken mandverpanelens
monteringsfack finns.

3. Koppla bort urladdningsmotstandets ledning.
4. Lossa fastskruvarna.
5. Lyft ut kondensatorpaketet.

®

e O

o

G _‘_il I

S

T

| = I i N

Uttagning av kondensatorpaket

6. Installera kondensatorpaketet i omvand ordning gentemot beskrivningen ovan.

7. Aterstéll matningen.
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Lysdioder
Denna tabell beskriver frekvensomriktarens lysdioder.
Placering Lysdiod Nar lysdioden ar tand
Styrkort R&d (blinkande) | Feltillstand hos frekvensomriktaren

Groén

Kortets matningsenhet &r OK.

Mandverpanelens monteringsfack Rod Feltillstand hos frekvensomriktaren

Gron +24 V-matningen fér mandverpanelen och styrkortet ar OK.
OITF-kort V204 (gron) Kortets +5 V-matning ar OK.

V309 (rod) Férhindrande av ovéntad start ar PA.

V310 (grén) Overféring av IGBT-styrsignaler till styrsignalkorten &r aktiverad.
Manoverpanel

Rengoring

Anvand en mjuk trasa for att rengéra mandverpanelen. Undvik nétande
rengoringsprodukter som kan repa displayen.

Batteri

Batteri anvands endast i avancerade mandverpaneler dar klockfunktionen ar
aktiverad. Batteriet matar klockfunktionen &ven om systemet i 6vrigt ar avstangt.

Batteriets forvantade livslangd éverstiger 10 ar. For att ta bort batteriet, anvand ett
mynt for att 6ppna batterifacket pa baksidan av mandverpanelen. Byt batteriet mot
ett nytt av typ CR2032.
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Markdata
Tabellen nedan, som ar indelad efter typkod, framgar markdata fér ACS550,
inklusive:
* |EC-data
+ NEMA-data (skuggade spalter)
* byggstorlek
+ frekvensomriktarskapets forlustvarme och kylluftflode.
IEC-data
Markdata (380-480 V AC-matning)
Normal drift Tung drift Forlustvarme | Kylluftflode
Typkod Ly Py bng Phg Bygg.
ACS550-02 3 storlek
A kW A kW w m*/h
-245A-4 245 132 192 110 3850 540 R7
-2890A-4 289 160 224 132 4550 540 R7
-368A-4 368 200 302 160 6850 1220 R8
-486A-4 486 250 414 200 7850 1220 R8
-526A-4 526 280 477 250 7600 1220 R8
-602A-4 602 315 515 280 8100 1220 R8
-645A-4 645 355 590 315 9100 1220 R8
00467918.xIs B
NEMA-data
Markdata (380-480 V AC-matning)
Typkod Normal drift Tung drift Forlustvdrme | Kylluftflode
ACS550-U2 . P . P Bygg-
UL Type 1 2A" h: 2/:" r:"f BTU/h ft3/min storlek
(NEMA 1)
-196A-4 T 196 150 162 125 10416 318 R7
-245A-4 T 245 200 192 150 13148 318 R7
-316A-4 316 250 240 200 23394 718 R8
-368A-4 368 300 302 250 23394 718 R8
-414A-4 414 350 368 300 26809 718 R8
-486A-4 486 400 414 350 26809 718 R8
-526A-4 526 450 477 400 25955 718 R8
-602A-4 602 500 515 450 27663 718 R8
-645A-4 645 550 590 500 31078 718 R8

0

0467918.xIs B

1. ACS550-U2-196A-4 och ACS550-U2-245A-4 kommer att utga. Konsultera USA-fabriken.

Tekniska data



294

ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning

Symboler

Typiska data:
Normal drift (10 % &verbelastningskapacitet)

lon kontinuerlig strém rms. 10 % Overbelastning tillats under en minut per period om tio minuter.

Py typisk motoreffekt. Markeffekterna géller de flesta 4-poliga motorer enligt IEC 34 eller NEMA
vid markspanning, 400 V eller 460 V.

Tung drift (50 % Overbelastningskapacitet)

lohg kontinuerlig strém rms. 50 % Overbelastning tillats under en minut per period om tio minuter.

Phg typisk motoreffekt. Markeffekterna géller de flesta 4-poliga motorer enligt IEC 34 eller NEMA

vid markspanning, 400 V eller 460 V.

Dimensionering

Strémdata &r desamma, oberoende av matningspanning, inom ett och samma
spanningsomrade. For att motormarkeffekten enligt tabell skall uppnas maste
markstrommen for frekvensomriktaren vara hogre an eller lika med motorns
markstrém.

Obs 1: Maximalt tillaten axeleffekt fran motorn begrénsas till 1,5 - P,4. Om grénsen
Overskrids kommer motormoment och stréom automatiskt att reduceras. Funktionen
skyddar ingangsbryggan pa frekvensomriktaren mot 6verbelastning.

Obs 2: Vardena galler i omgivningstemperaturen 40 °C).

Nedstampling

Belastbarheten (strém och effekt) reduceras om installationsplatsen &r beldagen mer
an 1 000 meter 6ver havet eller om omgivningstemperaturen éverstiger 40 °C.

Nedstampling pa grund av temperatur

| temperaturomradet +40 °C-50 °C minskar markutstrommen med 1 % per 1 °C dver
+40 °C. Berakna utstrommen genom att multiplicera strémmen enligt
markdatatabellen med nedstamplingsfaktorn.

Exempel Om omgivningstemperaturen ar 50 °C, blir nedstamplingsfaktorn
100 % — 1 %/°C - 10 °C =90 % eller 0,90.
Utstrdmmen blir d& 0,90 - /oy eller 0,90 - lopg.

Nedstdmpling pa grund av installationshéjd

Pa hojder 1000-4000 m 6ver havet ska max uteffekt stamplas ned 1 % per 100 m.
Om installationsplatsen ligger hogre dn 2000 m 6 h, kontakta din lokala ABB-
representant for narmare information.
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Sakringar och franskiljare

Sakringar

Grenkretsskydd maste tillhandahallas av slutanvandaren, dimensionerat enligt
nationella och lokala elsékerhetsforeskrifter. Rekommendationer for sékringar som
kortslutningsskydd for matningskabeln och frekvensomriktaren aterfinns nedan.

Verifiera att sdkringen reagerar tillrackligt snabbt genom att kontrollera att
anléaggningens kortslutningsstrom uppgar till minst samma véarde som anges i
tabellen nedan. Anlaggningens korstslutningsstrom kan beraknas enligt féljande:

U

oph =
2+ [REZ+(Z+ Xo)?

Ik2-ph = Kortslutningsstrémmen i en symmetrisk tvafasig kortslutning (A)

dar

U = natets fas-till-fas-spanning (V)

R, = kabelns resistans (ohm)

Zy = - Up?/Sy = transformatorns impedans (ohm)
z, = transformatorns impedans (%)

Uy = transformatorns markspanning (V)

Sy = transformatorns nominella skenbara effekt (kVA)
X, = kabelns reaktans (ohm).

Om den beraknade kort-slutningsstrémmen i anlaggningen ar mindre an den lagsta
kortslutningsstrommen i tabellen nedan, reagerar inte sakringen tillrackligt snabbt for
att skydda frekvensomriktaren inom 0,1 s. Valj en snabbare sakring for att
sakerstalla att den erforderliga reaktionstiden pa 0,1 s uppfylls.

Sékringar
Tvokod . = ABB
Acégso.oz Instrom kortslljgisl:gsstré IECngZBg t;::;;{:éi_ UL-klass T Bus:;r'l)ann-
ACS550-U2 m ning
A A A A
-196A-4 196 3820 250 OFAF1H250 (250 JJS-250
-245A-4 245 4510 250 OFAF2H315 |400 JJS-300
-289A-4 289 4510 315 OFAF2H315 (400 JJS-400
-316A-A 316 400 400 JJS-500
-368A-4 368 6180 400 OFAF3H400 (400 JJS-500
-414A-A 414 500 600 JJS-500
-486A-4 486 10200 500 OFAF3H630 |600 JJS-600
-526A-4 526 10200 630 OFAF3H630 (800 JJS-800
-602A-4 602 10200 630 OFAF3H630 |800 JJS-800
-645A-4 645 13500 800 OFAF3H800 (800 JJS-800

00467918.xIs B
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Brytare

Anvandning av sakringar ar att féredra, men ABB:s MCCB-brytare enligt tabellen
nedan kan ocksa anvandas.

Typkod Instréom ABB Tmax MCCB (moulded case circuit breaker)
Acsss0-02 Tmaxstorek | T | EeRronk | e
A A A kA
-196A-4 196 T4 250 250 65
-245A-4 245 T4 320 320 65
-289A-4 289 T4 320 320 65
-316A-4 316 T5 630 630 65
-368A-4 368 T5 630 630 65
-414A-4 414 T5 630 630 65
-486A-4 486 T5 630 630 65
-526A-4 526 T5 630 630 65
-602A-4 602 T5 630 630 65
-645A-4 645 - - - -
00577998 xIs A
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Kabeltyper

IEC

Tabellen nedan anger koppar- och aluminiumkabeltyper for olika
belastningsstrommar. Kabeldimensioneringen ar baserad pa max 9 kablar liggande
intill varandra pa en kabelstege, omgivningstemperatur 30 °C, PVC-isolering,
yttemperatur 70 °C (EN 60204-1 och IEC 60364-5-52/2001). Vid andra férhallanden,
dimensionera kablarna i enlighet med lokala sakerhetsforeskrifter, aktuell
matningsspanning och frekvensomriktarens belastningsstrom.

Under alla omstandigheter maste kabeldimensionen ligga mellan minvardet i
tabellen och maxvardet som ges av plintstorleken (se Kabelingangar pa sidan 299).

Kopparkablar med Aluminiumkablar med
koncentrisk kopparskarm koncentrisk kopparskarm
Max laststrom Kabeltyp Max laststrom Kabeltyp
A mm? A mm?

56 3x16 69 3x35
71 3x25 83 3x50
88 3x35 107 3x70
107 3x50 130 3x95
137 3x70 151 3x120
167 3%95 174 3x150
193 3x120 199 3x185
223 3x150 235 3x240
255 3x185 214 2 x (3x70)
301 3x240 260 2 x (3x95)
274 2 x (3x70) 302 2 x (3x120)
334 2 x (3x95) 348 2 x (3x150)
386 2 x (3x120) 398 2 x (3x185)
446 2 x (3x150) 470 2 x (3x240)
510 2 x (3x185) 522 3 x (3x150)
602 2 x (3x240) 597 3 x (3x185)
579 3 x (3x120) 705 3 x (3x240)
669 3 x (3x150)
765 3 x (3x185)
903 3 x (3x240)

3BFA01051905 C
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NEMA

Kabeldimensioneringen &r baserad pa NEC Table 310-16 for kopparledningar, 75 °C
ledarisolering vid 40 °C omgivningstemperatur. Max tre stromférande ledare i
samma kabelkanal, kabel eller jord (direktnedgravda). Vid andra férhallanden,
dimensionera kablarna i enlighet med lokala sakerhetsforeskrifter, aktuell
matningsspanning och frekvensomriktarens belastningsstrom.

ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning

Under alla omstandigheter maste kabeldimensionen ligga mellan minvardet i
tabellen och maxvardet som ges av plintstorleken (se Kabelingangar pa sidan 299).

Kopparkablar med
koncentrisk kopparskarm

Max laststrom Kabeltyp

A AWG/kcmil

57 6

75 4

88 3

101 2

114 1

132 1/0

154 2/0

176 3/0

202 4/0

224 250 MCM eller 2 x 1

251 300 MCM eller 2 x 1/0

273 350 MCM eller 2 x 2/0

295 400 MCM eller 2 x 2/0

334 500 MCM eller 2 x 3/0

370 600 MCM eller 2 x 4/0 eller 3 x 1/0
405 700 MCM eller 2 x 4/0 eller 3 x 2/0
449 2 x 250 MCM eller 3 x 2/0
502 2 x 300 MCM eller 3 x 3/0
546 2 x 350 MCM eller 3 x 4/0
590 2 x 400 MCM eller 3 x 4/0
669 2 x 500 MCM eller 3 x 250 MCM
739 2 x 600 MCM eller 3 x 300 MCM
810 2 x 700 MCM eller 3 x 350 MCM
884 3 x 400 MCM eller 4 x 250 MCM
1003 3 x 500 MCM eller 4 x 300 MCM
1109 3 x 600 MCM eller 4 x 400 MCM
1214 3 x 700 MCM eller 4 x 500 MCM
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Kabelingangar
Maximala storlekar hos matnings- och motorkablar (per fas) som ryms i
anslutningsplintarna och plintarnas atdragningsmoment anges nedan.
B U1, V1, W1, U2, V2, W2 Skyddsjordplint
stgﬁgk Antal Max Skruv- | Atdragnings- | Skruv- | Atdragnings-
kabelinféringshal | kabeldiameter | storlek moment storlek moment
per fas mm | tum Nm | Ibfft Nm | Ibfft
R7 2 58 2.28 M12 | 50-75 | 35-55 M8 15-22 | 10-16
R8 3 58 2,28 M12 | 50-75 | 35-55 M8 15-22 | 10-16

00467918.xls B

Matningsanslutning

Specifikation for matningsanslutning

Spénning (Uy) 400/415/440/460/480 V AC 3-fas -15 %—+10 % for 400
P 9 (& V frekvensomriktare

Kortslutningshall- Maximalt tillaten forvéntad kortslutningsstrom nar enheten ar skyddad med
fasthet (IEC 60439-1) | sakringar i enlighet med IEC enligt sékringstabellen pa sidan 295 ar
for 02-omriktare: 65 kA (Icc)

for U2-omriktare (med tillbehdrskassett):
low!1s Tok
50 kKA 105 kA

Kortslutningsskydd | USA och Kanada: Enligt UL 508 ar frekvensomriktaren lampad for

(UL 508) anvandning i en krets som har kapacitet att leverera inte mer &n 100 kA
symmetriskt (rms) vid maximalt 600 V, skyddad med UL-sakringar enligt
sakringstabellen pa sidan 295.

48-63 Hz

Frekvens

Osymmetri Max + 3 % av markspanning fas-till-fas

Effektfaktor for 0,98 (vid marklast)
grundvag (cos fij)

Kabeltemperatur- 70 °C minimum.
mérkning
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Motoranslutning

Specifikation for motoranslutning

Spénning (U;) | 0...U4, 3-fas symmetrisk, Unax vid féltférsvagningspunkten

Frekvens 0-500 Hz
Frekvensup- 0,01 Hz
ploésning
Strom Se Mérkdata pa sidan 293.
Effektgréns 1,5 Py
Féltforsvag- 10-500 Hz
ningspunkt
Moduleringsfrek | Valbar: 1, 4 kHz
vens
Kabeltemperatu | 70 °C minimum.
rmarkning
Max Se Motorkabelldngd nedan.
rekommenderad
motorkabel-
langd

Motorkabellangd

Tabellen nedan visar maximala motorkabellangder for 1 eller 4 kHz
moduleringsfrekvens. Vidare ges exempel pa hur tabellen ska anvéandas.

Bygg- EMC-begransningar Driftsbegransningar
storlek T IEC/EN 618003 IEC/EN 61800-3 | Grundldggande |  Med duldt-
Miljoklass 2 Miljoklass 1 begransningar filter
(kategori C3") (kategori C21)
m ft m ft m ft m ft
R7 100 330 100 330 300 980 300 980
R8 100 330 - - 300 980 300 980
TSe de nya termerna i IEC/EN 61800-3 (2004)-definitioner pa sidan 306. 00577999.xls A

Sinusfilter okar tillaten kabelldngd ytterligare.

Under rubriken "Driftsbegransningar” anger kolumnen "Grundlaggande
begransningar” kabelldangderna med vilka frekvensomriktaren i grundutférande
arbetar utan problem inom de for enheten specificerade vardena, utan installation av
ytterligare tillvalsutrustning. Kolumnen "Med du/dt-filter anger kabellangderna nar ett
externt du/dt-filter anvands.

Kolumnerna under rubriken "EMC-begransningar” visar maximala kabellangder med
vilka enheterna har testats med avseende pa EMC-emissioner. Fabriken garanterar
att dessa kabellangder uppfyller de grundlaggande EMC-kraven.

Om externalsinusfilter installeras, kan langre kablar anvandas. Med sinusfilter utgors
de begransande faktorerna av spanningsfallet i kabeln, som man maste ta hansyn
till vid dimensionering, och av EMC-begransningarna (om tillampligt).

Tekniska data



ACS550-02/U2 Anvéndarhandledning

301

VARNING! Anvandning av en langre motorkabel &n vad som specificeras ovan kan
orsaka bestaende skador pa frekvensomriktaren.

Exempel pa anvandning av tabellen:

begransningar ej

Krav Kontroll och slutsats

Byggstorlek R7, Kontrollera driftsbegréansningarna fér R7 -> fér en 100 m kabel ar

Kategori C2, grundenheten tillracklig.

100 m kabel P . "
Kontrollera att EMC-begransningar -> EMC-krav for kategori C2
uppfylls med en 100 m kabel.

Byggstorlek R7, Kontrollera driftsbegréansningarna fér R7 -> fér en 150 m kabel ar

Kategori C3, grundenheten tillracklig.

150 m kabel — . .
Kontrollera EMC-begransningar -> EMC-krav for kategori C3 kan
inte uppfyllas med en 150 m kabel. Konfigurationen &r inte méjlig. En
EMC-plan rekommenderas for att I6sa situationen.

Byggstorlek R8, Kontrollera driftsbegréansningarna fér R8 -> fér en 300 m kabel ar

EMC- grundenheten tillracklig.

EMC-begransningar behdver inte kontrolleras eftersom inga EMC-

Styranslutningar

gl(l)%mngl;?aaﬁd krav ar aktuella.
Specifikation for styrkabelanslutning
Analoga in- och | Se tabellen med maskinvarubeskrivningar pa sidan 56.
utgangar
Digitala ingangar Ién:ggdsnsen hos en digital ingang &r 1,5 kQ. Max spanning for digitala ingangar
« Max kontaktspanning: 30 V DC, 250 V AC
. + Max kontaktstrom/-effekt: 6 A, 30 V DC; 1500 VA, 250 V AC
(gieli"::lra + Max kontinuerlig strém: 2 A rms (cos @ = 1), 1 A rms (cos ¢ = 0,4)
utgégngar) « Minimibelastning: 500 mW (12 V, 10 mA)
« Kontaktmaterial: Silver-nickel (AgN)
« Isolering mellan reldets digitala utgangar, testspanning: 2,5 kV rms, 1 minut
Kabelspecifika- | Se Effektfaktorkompenserande kondensatorer pa sidan 23.
tioner
Styrplintar
Byggstorlek yre
Max ledararea’ Moment
mm? AWG Nm Ibf-ft
R7, R8 1,5 16 0,4 0,3

1 Varden anges for massiva ledare.
For mangtradig ledare ar maximal dimension 1 mm?2,

Verkningsgrad

Ca 98 % vid markeffekt.
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Kylning
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Kylningsspecifikationer

Metod

Inbyggd flékt, flédesriktning nedifran och upp.

Fritt utrymme kring
frekvensomriktaren

Se tabellen pa sidan 38 for erforderligt fritt utrymme runt
frekvensomriktaren.

Matt, vikt och ljudniva

Matten och vikterna for ACS550 beror pa byggstorlek och kapslingstyp, se
Mattritningar pa sidan 308.

Bygg- H w D Vikt Ljudniva
storlek
mm tum mm tum mm tum kg Ib dB
R7 1507 | 59,33 250 9,84 520 20,47 115 254 71
R8 2024 | 79,68 347 13,66 617 24,29 230 507 72
00467918.xIs B
Skyddsgrad

Tillgangliga kapslingar:

» 1P21/ UL typ 1 Platsen maste vara fri fran luftburet stoft, korrosiva gaser eller
vatskor samt elektriskt ledande féroreningar som kondensvatten, koldamm och

metallpartiklar.
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Miljoforhallanden
Féljande tabell anger miljokraven féor ACS550

Miljékrav

Forvaring och transport i

Installationsplats skyddande foérpackning

+ 0-1000 m

1000—-2000 m om Py och Iy

Installationshojd
nstaflationshol stdmplas ner 1 % per 100 m 6ver 1

000 m.
- » -15-40 °C, frost €j tillaten -40-70 °C, frost ej tillaten
Omgivning- Max 50 °C om Py och Iy stémplas
t t N 2N
stemperatur ned till 90 %

Relativ fuktighet | < 95 % (ej kondenserande)

+ Inget ledande stoft tillatet. Lagring
» Frekvensomriktaren ska installeras i | * Inget ledande stoft tillatet.

ren luft i enlighet med gallande IP- + Kemiska gaser: Klass 1C2
klassificering. f
" . i s » Fasta partiklar: Klass 1S2
Fororeningsniva Kylluften ska vara ren, utan fratande P

(IEC 721-3-3) eller ledande partiklar. Transport -
« Kemiska gaser: Klass 3C2 . Inget‘ ledande stoft tillatet.
« Fasta partiklar: Klass 352 * Kemiska gaser: Klass 2C2
» Fasta partiklar: Klass 252
* Mekaniska forhallanden: Lagring
Klass 3M4 (IEC 60721-3-3) . Max 1 mm
* 2-9Hz3,0mm (5till 13,2 r2-|z),
; - 9-200 Hz 10 m/s? max 7 m/s
Sinusformade “ (13,2 till 100 Hz) sinusformat
vibrationer
(IEC 60068-2-6) Transport
* Max 3,5mm
(2 till 9 Hz),
max 15 m/s
(9 till 200 Hz) sinusformat
Stétar Tillats ej max. 100 m/s2
(IEC 68-2-29)
Fritt fall Tillats ej 100 mm for vikter dver 100 kg
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Material
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Materialspecifikationer

Frekvens-
omriktarens
kapsling

+ PC/ABS 2,5 mm, farg NCS 1502-Y (RAL 90021/PMS 420 C)
» Varmforzinkad stalplat 1,5-2 mm, skikttjocklek 100 im.
» Extruderad aluminium AISi

Forpackning

Plywoodlada (frekvensomriktare och tillvalsmoduler), expanderad polystyren.
Forpackningens plasthdlje av PE-LD, band av PP eller stal.

Materialatervi-
nning

Frekvensomriktaren innehaller atervinningsbart ramaterial, vilket innebar
modjlighet att spara energi och naturresurser. Férpackningsmaterialet ar
miljévanligt och atervinningsbart. Alla metalldelar kan atervinnas.
Plastmaterialet kan antingen atervinnas eller brénnas under kontrollerade
forhallanden, i enlighet med lokalt gallande foreskrifter. De flesta
atervinningsbara komponenter ar forsedda med atervinningsanvisningar.

Om atervinning inte ar en genomforbar I6sning kan allt material utom
elektrolytkondensatorerna och kretskorten deponeras utan miljorisker.
Plywoodladan ska férbrénnas i hog temperatur. DC-kondensatorerna innehaller
elektrolyt och kretskorten innehaller bly. Bada dessa substanser klassificeras
som farligt avfall inom EU. De maste avlagsnas och hanteras enligt lokala
foreskrifter.

For ytterligare information om miljéaspekter och mer detaljerade
atervinningsinstruktioner, vanligen kontakta din lokala ABB-representant.

Tillampliga standarder

Frekvensomriktarens foérenlighet med foljande standarder indikeras genom
standard-"markning” pa markskylten. Overensstammelse med det europeiska
lagspanningsdirektivet ar verifierat enligt standarderna EN 50178 och EN 60204-1.

Marke

Tillampliga standarder

EN 50178 (1997) Elektronisk utrustning fér anvandning i kraftinstallationer

C € IEC/EN 60204-1 (2005) Maskinsakerhet. Elutrustning for maskiner.

Del 1: Allmanna fordringar. Krav for 6verensstdmmelse: Den
som utfor slutmonteringen av maskinen ansvarar for
installation av:

« en nodstoppsanordning
« en matningsfranskiljare.

IEC/EN 60529 (2004) Skyddsklasser for kapslingar (IP-beteckningar).

IEC 60664-1 (2002) Isoleringskoordination for utrustning inom

lagspanningssystem. Del 1: Principer, krav och test

IEC/EN 61800-5-1 (2003) | varvtalsstyrda elektriska drivsystem.

Del 5-1: Elektrisk, termisk och mekanisk sékerhet. Elektriska,
termiska och energimassiga

IEC/EN 61800-3 (2004) | Varvtalsstyrda elektriska drivsystem.

Del 3: EMC-fordringar och speciella provningsmetoder

Q

IEC/EN 61800-3 (2004) | Varvtalsstyrda elektriska drivsystem.

Del 3: EMC-fordringar och speciella provningsmetoder

LISTED

UL 508C

UL-standard for sékerhet, effektomvandlingsutrustning, tredje
utgavan
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CE-markning

Ce

Frekvensomriktaren ar forsedd med ett CE-marke som visar att enheten uppfyller de
krav som stélls av EG:s Lagspanningsdirektiv och EMC-direktiv (direktiv 73/23/EEG,
kompletterat av 93/68/EEG samt direktiv 89/336/EEG, kompletterat av 93/68/EEG).

Overensstimmelse med EMC-direktivet

EMC-direktivet definierar de krav pa immunitet mot och emission av
elektromagnetisk stralning som galler for utrustning som anvands inom Europeiska
unionen. EMC-produktstandarden [EN 61800-3 (2004)] anger de krav som galler fér
frekvensomriktare.

Forenlighet med IEC/EN 61800-3 (2004)

Se sidan 306.

C-Tick-markning

v

Frekvensomriktaren har C-Tick-markning.

C-Tick-markning kravs i Australien och Nya Zeeland. Ett C-Tick-marke sétts pa varje
frekvensomriktare for att visa att den uppfyller relevant standard (IEC 61800-3
(2004) — Adjustable speed electrical power drive systems — Del 3: EMC product
standard including specific test methods) med mandat fran Trans-Tasman
Electromagnetic Compatibility Scheme.

Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme (EMCS) lanserades av
Australian Communication Authority (ACA) och Radio Spectrum Management Group
(RSM) inom New Zealand Ministry of Economic Development (NZMED) i november
2001. Syftet med standarden ar att skydda radiofrekvensspektrumet genom att
infora tekniska begransningar for emission fran elektriska och elektroniska
produkter.

Forenlighet med IEC/EN 61800-3 (2004)

Se sidan 306.

UL-maérkningar

¢

LISTED

us

Det sitter ett UL-marke pa ACS550-frekvensomriktare for att visa att
frekvensomriktaren uppfyller kraven i UL 508C.

Frekvensomriktaren lampar sig for anvandning i kretsar med matningskapacitet upp
till 100 kA rms symmetriskt, 480 V max. Markstrommen ar baserad pa prov utférda
enligt UL 508.

Avgreningsskydd maste finnas i enlighet med lokala foreskrifter.

ACS550 har en elektronisk motorskyddsfunktion som uppfyller kraven i UL 508C.
Nar denna funktion ar vald och korrekt installd erfordras inte ytterligare
Overlastskydd om inte fler &n en motor ar ansluten till frekvensomriktaren eller
ytterligare skydd erfordras pa grund av tillampliga sakerhetsforeskrifter.

Se parametrarna 3005 (MOTOR OVERLAST) och 3006 (MOTOR TERM TID).

Frekvensomriktaren ska anvandas inomhus i lokal med kontrollerat klimat.
Se Miljéférhallanden pa sidan 303 for specifika granser.
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IEC/EN 61800-3 (2004)-definitioner

EMC star for ElectroMagnetic Compatibility (elektromagnetisk kompatibilitet). EMC
ar féormagan hos elektrisk/elektronisk utrustning att fungera utan problem i en viss
elektromagnetisk miljé. P4 motsvarande satt galler att utrustningen inte far stéra
andra produkter eller system i narheten.

Miljéklass 1 inkluderar installationer som ar anslutna till ett distributionsnat for
lagspanning som matar bostadsfastigheter.

Miljéklass 2 inkluderar installationer som ar anslutna till ett distributionsnat som inte
matar bostadsfastigheter direkt.

Frekvensomriktare av kategori C2: frekvensomriktare med markspanning under
1000 V som endast ar avsedd for installation av fackpersonal vid anvandning i
miljéklass 1.

Obs: Med fackpersonal avses personal som har nddvandig kompetens for
installation av och/eller idrifttagning av frekvensomriktarsytem, inklusive deras EMC-
aspekter.

Kategori C2 har samma EMC-emissionsgranser som tidigare miljoklass 1,
begrénsad distribution. EMC-standarden IEC/EN 61800-3 anger inte langre nagra
begransningar for distribution av frekvensomriktare, men deras anvandning,
installation och driftsattning ar definierade.

Frekvensomriktare av kategori C3: frekvensomriktare med markspanning under
1000 V och som ar avsedd att anvandas i miljdklass 2 och inte att anvandas i
miljéklass 1.

Kategori C3 har samma EMC-emissionsgranser som tidigare miljoklass 2,
obegransad distribution.

Foérenlighet med IEC/EN 61800-3 (2004)

Frekvensomriktarens grad av immunitet uppfyller kraven enligt IEC/EN 61800-3,
kategori C2 (se sidan 306 for IEC/EN 61800-3-definitioner).
Emissionsbegransningarna enligt IEC/EN 61800-3 uppfylls under nedan beskrivna
férutsattningar.

Miljoklass 1 (frekvensomriktare av kategori C2)

. Frekvensomriktare med byggstorlek R7: Det interna EMC-filtret och EMC-ské&rmen

ar anslutna.

Frekvensomriktare med byggstorlek R8 uppfyller inte kraven i kategori C2.

2. Motorn och styrkablarna ar valda enligt specifikation i denna handledning.

3. Frekvensomriktaren ar installerad enligt de anvisningar som ges i denna

anvandarhandledning.

. Motorkabelns maximala langd ar 100 m.

VARNING! | bostadsmiljé kan denna produkt orsaka radiofrekventa stérningar, i
vilket fall kompletterande dampningsatgarder kan kravas.

Tekniska data
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Miljoklass 2 (frekvensomriktare av kategori C3)

1.

Frekvensomriktare med byggstorlek R7: Det interna EMC-filtret och EMC-skérmen
ar anslutna.

Frekvensomriktare med byggstorlek R8 uppfyller kraven i kategori C3.

2. Motorn och styrkablarna ar valda enligt specifikation i denna handledning.

Frekvensomriktaren ar installerad enligt de anvisningar som ges i denna
anvandarhandledning.

Motorkabelns maximala langd &r 100 m.

VARNING! En frekvensomriktare av kategori C3 ar inte avsedd att anslutas till
offentliga lagspanningsnat som matar bostadsfastigheter. Radiofrekventa storningar
kan forvantas om frekvensomriktaren anvands i sddana nat.

Obs: Det &r inte tillatet att installera en frekvensomriktare med byggstorlek R7 med
det inbyggda EMC-filtret anslutet i ett IT-system (icke-direktjordat). Matningsnatet
forbinds med jordpotential via EMC-filterkondensatorerna, vilket kan orsaka fara for
personer eller skada frekvensomriktaren.

Obs: Det ar inte tillatet att installera en frekvensomriktare med byggstorlek R7 med
det inbyggda EMC-filtret anslutet i ett hérnjordat TN-system eftersom detta skulle
skada frekvensomriktaren.

Garanti och ansvarsbegransning for utrustningen

Tillverkaren ar inte ansvarig for:

» Haverikostnader i fall da installation, idrifttagning, reparation, dndring eller
miljéférhallanden for frekvensomriktare inte motsvarar de krav som specificeras i
dokumentationen som medféljer enheten, samt annan relevant dokumentation.

» Enheter som skadats genom felaktig anvandning, bristande underhall eller
olyckshandelser.

* Enheter som innehaller material som tillhandahallits av képaren eller som
konstruerats enligt kdparens specifikationer.

Foretagets leverantoérer och underentreprendrer kan under inga omstéandigheter
g0ras ansvariga for speciella, indirekta eller oférutsedda skador eller for foljdskador,
forluster eller viten.

Denna garanti &r den enda och exklusiva garanti som ges av tillverkaren. Den
ersatter varje annan garanti, uttryckt eller underforstadd, uppkommen pa grund av
gallande lag eller pa annan grund, inkluderande men inte begransat till
underforstadda garantier med avseende pa saljbarhet eller lamplighet for visst
andamal.

For eventuella fragor med avseende pa frekvensomriktare fran ABB hanvisar vi till
lokal aterforséljare eller ABB-representant. Angivna tekniska data, specifikationer
och 6vrig information &r de som galler vid tidpunkten for tryckning. Tillverkaren
forbehaller sig ratten till &ndringar utan féregdende meddelande.
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Produktskydd i USA

Denna produkt skyddas av ett eller flera av féljande USA-patent:

4,920,306 5,301,085 5,463,302 5,521,483 5,532,568 5,589,754
5,612,604 5,654,624 5,799,805 5,940,286 5,942,874 5,952,613
6,094,364 6,147,887 6,175,256 6,184,740 6,195,274 6,229,356
6,252,436 6,265,724 6,305,464 6,313,599 6,316,896 6,335,607
6,370,049 6,396,236 6,448,735 6,498,452 6,552,510 6,597,148
6,600,290 6,741,059 6,774,758 6,844,794 6,856,502 6,859,374
6,922,883 6,940,253 6,934,169 6,956,352 6,958,923 6,967,453
6,972,976 6,977,449 6,984,958 6,985,371 6,992,908 6,999,329
7,023,160 7,034,510 7,036,223 7,045,987 7,057,908 7,059,390
7,067,997 7,082,374 7,084,604 7,098,623 7,102,325 7,109,780
7,164,562 7,176,779 7,190,599 7,215,099 7,221,152 7,227,325
7,245,197 7,262,577 D503,931 D510,319 D510,320 D511,137
D511,150 D512,026 D512,696 D521,466 D541,743S  D541,744S
D541,745S  D548,182 D548,183

Ytterligare patent har sokts.

Mattritningar

Matten anges i millimeter och [tum].
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Byggstorlek R7
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Byggstoriek R8
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Kontakta ABB

Fragor om produkter och service

Eventuella fragor med avseende pa produkten ska riktas till lokal ABB-representant.
Anger produktens typkod och serienummer. En lista éver ABB:s forsaljnings-, support- och
servicekontakter finns pa adressen www.abb.com/drives, klicka pa World wide service contacts.

Produkt utbildning
For information om ABB:s produktutbildning, ga till www.abb.com/drives och valj Training courses.

Kommentarer om ABB Drives handbocker

Vi valkomnar dina kommentarer om vara handbécker. Ga till www.abb.com/drives och valj Document
Library — Manuals feedback form (LV AC drives).


www.abb.com/motors&drives
www.abb.com/motors&drives
www.abb.com/motors&drives
www.abb.com/motors&drives
www.abb.com/drives
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ABB Automation Products

Svensk Forsaljning Motorer & Drivsystem
Orjansgrand 10

S-72177 Véasteras

SVERIGE

Telefon ~ +46-21-329000

Telefax ~ +46-21-148671

Internet  www.abb.se/motorer&drivsystem

ABB Inc.

Automation Technologies

Drives & Motors

16250 West Glendale Drive

New Berlin, WI 53151

USA

Telefon +1 262 785-3200
+1 800-HELP-365

Fax +1 262 780-5135
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