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Handledningar fér ACS550-01

CANopen ar ett registrerat varumarke som tillhér CAN in
Automation e.V.

ControlNet™ ar ett varumarke som tillhor ODVA™.,
DeviceNet™ ar ett varumarke som tillhor ODVA™.

DRIVECOM ar ett varumarke som tillhér DRIVECOM User
Group e.V.

EtherCAT® ar ett registrerat varumarke och en patenterad
teknik som licensierats av Beckhoff Automation GmbH,
Tyskland.

EtherNet/IP™ ar ett varumarke som tillhér ODVA™.

ETHERNET POWERLINK &r ett varumarke som tillhér
Bernecker + Rainer Industrie-ElektronikGes.m.b.H.

Modbus och Modbus/TCP ar registrerade varumarken som
tillhér Schneider Automation Inc.

PROFIBUS, PROFIBUS DP och PROFINET IO ar
registrerade varumarken som tillhér Profibus International.
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ACS550-01/U1 Anvédndarhandledning

Sakerhetsinstruktioner

Anvandning av varnings- och OBS-markeringar

>B

Tva typer av sékerhetsinstruktioner forekommer i denna handledning:

+ OBS-markeringar understryker sarskilda férhallanden eller ger viktig information
om ett amne.

* Varningar informerar om férhallanden som kan leda till allvarliga skador, dédsfall
och/eller skada pa utrustningen. Har anges aven hur faran kan undvikas.
Varningssymbolerna anvands pa foljande satt:

Varning for farlig spanning varnar for situationer dar elektricitet kan orsaka
kroppsskada och/eller skada pa utrustning.

Allman varning varnar for férhallanden, andra an sadana som ar relaterade till
elektricitet, som kan orsaka skada pa personer och/eller skada pa utrustningen.

Allman sakerhet

N

VARNING! Fdlj dessa instruktioner. Underlatenhet att folja instruktionerna kan
medféra personskador och dddsfall samt utrustningsskador.

» Anvand skyddskor for att forebygga fotskador.
» Hantera frekvensomriktaren forsiktigt.

» Var forsiktig med heta ytor. Vissa delar, som kylelement, forblir heta en stund efter
att den elektriska matningen brutits. Se kapitel Tekniska data pa sidan 269.

» Lat frekvensomriktaren vara kvar i forpackningen eller skydda den pa annat satt
mot borr- och slipdamm tills den har installerats. Skydda ocksa den installerade
frekvensomriktaren mot damm. Elektriskt ledande smapartiklar i
frekvensomriktaren kan leda till skador eller felfunktion.

Elektrisk sakerhet

N
N

VARNING! Det varvtalsreglerade AC-drivsystemet ACS550 far ENDAST installeras
av kvalificerad elektriker.

VARNING! Aven nar motorn &r stoppad finns det farlig spanning pa
matningsplintarna U1, V1, W1 och U2, V2, W2 och, beroende pa byggstorlek, UDC+
och UDC-, eller BRK+ och BRK-.

Sékerhetsinstruktioner



6 ACS550-01/U1 Anvédndarhandledning

VARNING! Farlig spanning féreligger nar inkommande nat ar anslutet. Efter
franskiljning av matningen, vanta minst 5 minuter (fér att lata
mellanledskondensatorerna ladda ur) fére avtagning av kapa.

VARNING! Aven om spanningen skiljs fran ingangsplintarna pa ACS550 kan det
finnas farliga spanningar (fran externa kallor) pa plintarna till relautgangarna
RO1...RO3.

VARNING! Nar styranslutningarna pa tva eller flera omriktare ar parallellkopplade
maste hjalpspanningen till dessa styranslutningar tas fran en gemensam kalla som
antingen kan vara en av omriktarna eller vara extern.

VARNING! Koppla bort det interna EMC-filtret om frekvensomriktaren installeras till
ett IT-system, dvs. till ett icke direktjordat eller impedansjordat (6ver 30 ohm) jordat
matningsnat. Annars kommer systemet att jordas via omriktarens EMC-
filterkondensatorer. Detta kan orsaka fara eller skada frekvensomriktaren.

> B b b

Koppla bort det interna EMC-filtret om frekvensomriktaren installeras till ett
impedansjordat TN-system. Annars kommer systemet att jordas via omriktarens
EMC-filterkondensatorer. Det skadar frekvensomriktaren.

Obs! Om det interna EMC-filtret kopplas bort 6kas den ledningsbundna emissionen
och minskas frekvensomriktarens EMC-kompabilitet betydligt.

Se Bortkoppling av det interna EMC-filtret pa sid 27. Se aven IT-system pa sid 277
och Impedansjordade TN-system pa sid 277.

VARNING! Forsok inte skruva i eller ta bort skruvarna EM1, EM3, F1 eller F2 nar det
finns spanning pa frekvensomriktarens ingangsplintar.

Underhall

VARNING! ACS550-01/U1 kan inte repareras i falt. Forsok aldrig reparera en
felbehaftad frekvensomriktare. Kontakta ndrmaste ABB-aterforsaljare for byte av
hela enheten.

Sékerhetsinstruktioner
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Styrning av frekvensomriktare och motor

VARNING! Anvand inte natfranskiljaren for att starta och stoppa motorn
(franskiljning av matningsspanning). Anvand i stallet mandverpanelens start- och
stopptangenter och (&), eller kommandon via 1/O-kortet i frekvensomriktaren.
Maximalt tillatet antal laddningscykler fér DC-kondensatorerna (dvs. laddning genom
natspanningstillslag) ar 5 per period om 10 minuter.

VARNING! ACS550 startar automatiskt efter ett avbrott i matningsspanningen om
externt startkommando ar TILL.

Obs! For ytterligare teknisk information, kontakta ABB.

Sékerhetsinstruktioner
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Sékerhetsinstruktioner
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Innehallet i denna anvandarhandledning

Kompatibilitet

Den har anvandarhandledningen tacker frekvensomriktare ACS550-01/U1. Den har
anvandarhandledningen ar kompatibel med frekvensomriktaren ACS550-01/U1
med programversion 3.14e eller senare. Se parameter 3301 PROGRAMVERSION
pa sid 152.

Avsedd anvandning

ACS550-01/U1 ar avsedd for generella maskinapplikationer. Makron bér endast
anvandas for de applikationer som definieras i respektive avsnitt.

Avsedd malgrupp

Denna handledning ar avsedd for personal som installerar, anvander och
underhaller frekvensomriktaren. Las anvandarhandledningen fére varje atgard med
frekvensomriktaren. Lasaren forvantas ha grundlaggande kunskap om elteknik,
kabeldragning, elektriska komponenter och elschemasymboler.

Innehallet i denna anvédndarhandledning
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Installation

/N

Las installationsanvisningarna noga innan du bdrjar med sjalva installationarbetet.
Om man inte féljer varningarna och anvisningarna kan detta orsaka fel eller
personskada.

VARNING! Innan du bérjar, 1as Sdkerhetsinstruktioner pa sid 5.

Obs: Installationen maste alltid utféras i enlighet med tillampliga lokala foreskrifter.
ABB atar sig inget som helst ansvar for installationer som inte uppfyller lokala lagar
och/eller andra féreskrifter. Om de rekommendationer som ges av ABB inte foljs kan
frekvensomriktaren drabbas av problem som inte tacks av garantin.

Flodesschema for installation

Installationen av det varvtalsreglerade AC-drivsystemet ACS550 gar i princip till pa
féljande satt. Dessa steg maste utféras i angiven ordning. Till hdger om varje steg
finns referenser till den detaljerade information som behovs for korrekt installation av
omriktaren.

Uppgift Se
‘ FORBERED for installation ‘ Férberedelse for installation pa sid 16
‘ FORBERED monteringsplatsen ‘ Férbered monteringsplatsen pa sid 20
‘ TA AV frontkapan ‘ Ta av frontkapan pa sid 21
‘ MONTERA frekvensomriktaren ‘ Montera frekvensomriktaren pa sid 22
INSTALLERA kablar Oversikt éver kabeldragning pa sid 23 och

Installera kablarna pa sid 30

v

‘ KONTROLLERA installationen ‘ Kontrollera installationen pa sid 35
‘ ATERMONTERA kapan ‘ Sétt tillbaka kapan pa sid 36
‘ STARTA ‘ Att ta frekvensomriktaren i drift pa sid 37

Installation
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Forberedelse for installation

Lyftning av frekvensomriktaren

Lyft frekvensomriktaren i dess
metallchassi

Uppackning av
frekvensomriktaren

1. Packa upp
frekvensomriktaren.

2. Kontrollera med avseende pa
skador. Meddela omedelbart
transportféretaget om skador
upptacks.

1P2040

3. Kontrollera innehallet mot ordern och foljesedeln for att verifiera att allt har
levererats.
Identifiering av frekvensomriktare
Frekvensomriktaretiketter
For att faststalla typen av frekvensomriktare du installerar, se antingen:

» serienummeretiketten sitter pa den 6vre delen av reaktorplattan mellan
monteringshalen eller

ACS550-01-08A8-4 <@—— Typbeteckning

g aness(IUMIBIAMIIAVIINON |

PH/Phd 40020 kW 1065006704 — Serienummer

Installation
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» typbeteckningetiketten sitter pa kylelementet pa kapans hogra sida. Tva exempel

pa typbeteckningsetiketten anges nedan.

Input U1 3~ 380,480 V
" 8.8 A
f 48,63 Hz
Output U2 Je 001 W
2NI2nd B.8/6.9 A
] 0..500 Hz

Motor  PH/Phd  4.0/3.0 KW

AC5550-01-08A8-4 w€-— Typbetecknlng

IP21, UL type 1, NEMA 1 ABB OY

L!IIIHIIIIIIIIIIII|||||||If||||
5006704 €—

MADE 1N FINLAND
ou?‘ 13

Serienummer

For maoee indarmabon ses User's Marual

SN AEE01340 \
;-

30-U1-045A-2 -¢—— Typbeteckning

Iegut WHAL_A3 AP LS e~ TR
Veageir) 208280 Vac 080 Ve MTROL INCL SEE MAMUAL
Cumrtffisl 4624 ch
fhodt Gt 100 WA RN Symetrical, S05Y max @ ﬂ@ ( €

TPH 500 Hr IPHO. 500 H IS¥M | IETED 45%4
Vellagelli & L Wae 0. Ut Ve AR EaEM
o....,m ::: A Mg Date-04-February-2009 Ong Fermaae V3134
WW ] rehe IH

. _ N1 IRRHARIE L

Serienummer

Etiketterna innehaller information om Typbeteckning (sidan 17), Mérkdata och
byggstorlek (sidan 18), Serienummer (sidan 18), skyddsgrad (se aven Skyddsgrad
pa sidan 299) och gallande markningar (se aven Mérkningar pa sidan 307).

Typbeteckning
Anvand foljande tabell for att tolka typkoden pa typbetecknings- och

serienummeretiketterna.

ACS550-01-08A8-4+J404+...

AC, standarddrivsystem — produktserie 550

Konstruktion (regionspecifik)

01 = Data och komponenter specifika for IEC-installation och -konformitet
U1 = Data och komponenter specifika for US-installation och NEMA-konformitet

Markutstrom

t.ex. 08A8 = 8,8 A, se Mérkdata pa sid 269 for detaljer

Markspéanning

2=208...240 VAC
4 =380...480 VAC
6 =500...600 VAC

Tillval

Exempel pa tillval:

B055 = IP54 / UL typ 12 (ingen specifikation = IP21 / UL typ 1).
UL typ 12 ar inte tillgénglig for ACS550-01-290A-4.

0J400 = Ingen mandverpanel

J404 = ACS-CP-C Basmandverpanel

L511 OREL-01 Relautgangsutbyggnad

K451 = RDNA-01 DeviceNet

K454 = RPBA-01 PROFIBUS DP

Installation
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Maérkdata och byggstorlek

ACS550-01/U1 Anvédndarhandledning

Diagrammet i Markdata pa sid 269 anger tekniska data och identifierar
frekvensomriktarens byggstorlek. Detta ar viktigt eftersom vissa instruktioner i detta
dokument varierar med byggstorleken. For att Iasa tabellen éver markdata utgar
man fran vardet "Markutstrom" i typbeteckningen. Observera aven, vid anvandning
av tabellen 6ver markdata, att tabellen ar indelad i kapitel beroende pa
frekvensomriktarens markspanning.

Serienummer

Formatet for frekvensomriktaren serienummer pa etiketten beskrivs nedan.

Serienumret anges i formatet CYYWWXXXXX, dar
Tillverkningsland
Tillverkningsar

Tillverkningsvecka; 01, 02, 03, ... for vecka 1, vecka 2, vecka 3, ...

C:
YY:
WW:

XXXXX: Heltalet startar om varje vecka fran 00001.

Motorkompatibilitet

Motorn, drivsystemet, och matningseffekten maste vara kompatibla:

Motor-
specifikation

Verifiera

Referens

Motortyp 3-fas asynkronmotor -
Markstrom Motorns varden inom detta | ¢+ Typkodetiketten pa frekvensomriktaren, raden
omrade: 0,2...2,0 - Ipq Output loy g, eller
(Iong = strém for tung drift) | . typkoden pa frekvensomriktaren och
markdatatabellen i Tekniska data pa sid 269.
Markfrekvens 10...500 Hz -

Spanningsomrade

Motorn &r kompatibel med
ACS550-
spanningsomradet.

208...240 V (for ACS550-X1-XXXX-2) eller
380...480 V (fér ACS550-X1-XXXX-4) eller
500...600 V (fér ACS550-U1-XXXX-6)

Isolation

Frekvensomriktare
500...600 V: Antingen
uppfyller motorn NEMA
MG1 del 31, eller anvands
ett du/dt-filter mellan motor
och frekvensomriktare.

For ACS550-U1-XXXX-6

Nodvandiga verktyg
For att installera ACS550 behdvs féljande:

skruvmejslar (for aktuella fastelement)

kabelskalare
mattband

borrmaskin

for installationer ACS550-U1, byggstorlekarna R5 eller R6 och IP54 / UL typ 12-
kapslingar: stansverktyg for att ta upp monteringshal i kanalerna.

for installationer dar det ingar ACS550-U1, byggstorlek R6: Iampligt pressverktyg
for kabelskor till kraftkablar. Se Noter om kraftplintar — byggstorlek R6 pa sid 279.
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fastelement: fyra st. skruvar eller skruv/mutter-forband. Typen av fastelement
beror pa underlag och byggstorlek. Fér frekvensomriktarnas matt och vikt, se
Matt och vikt pa sidan 295.

Byggstorlek Fastelement
R1...R4 M5 #10
R5 M6 1/4"
R6 M8 5/16"

Lamplig miljé och kapsling

Sakerstall att installationsplatsen uppfyller gallande miljokrav. For att undvika skador
fore installation, lagra och transportera frekvensomriktaren enligt de miljokrav som
galler for lagring och transport. Se Miljéférhéallanden pa sid 299.

Sakerstall att kapslingen ar lamplig, utgaende fran aktuell féroreningsniva:

Kapsling IP21 / UL typ 1: Platsen maste vara fri fran luftburet stoft, korrosiva
gaser eller vatskor, och elektriskt ledande féroreningar som droppande vatten,
kondensvatten, koldamm, och metallpartiklar.

Kapsling IP54 / UL typ 12: Denna kapsling ger skydd mot luftburet stoft och latt
sprut eller vattenstank fran alla riktningar.

Om en IP21-frekvensomriktare av nagon anledning skulle behdva installeras utan
kabelkanal eller kapa, eller en IP54-frekvensomriktare utan genomféringsplat
eller huv, se noten i Tekniska data, sid 303.

Lamplig monteringsplats

Sakerstall att monteringsplatsen uppfyller féljande krav:

Frekvensomriktaren maste monteras vertikalt pa en slat, fast yta och i en lampligt
miljo, sa som definieras ovan. For horisontell installation, kontakta ABB for
narmare information.

Minsta tillatna utrymme for frekvensomriktaren ar yttermatten (se Yttermatt pa sid
296), plus luftflédesutrymmet kring enheten (se Fériuster, kylningsdata och
stérningar pa sid 293).

Avstandet mellan motorn och frekvensomriktaren begransas av max tillaten
motorkabellangd. Se Specifikation féor motoranslutning pa sid 281.

Monteringsplatsen maste vara anpassad till frekvensomriktarens vikt, vilken ar
relativt 1ag. Se Vikt pa sid 298.
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Installation av frekvensomriktaren

VARNING! Foére installation av ACS550, kontrollera att inkommande matning ar
z 2 5 bruten.

For flansmontering (montering av frekvensomriktaren i en kylluftkanal), se aktuella
Fl&nsmonteringsinstruktioner:

IP21 / UL typ 1 IP54 / UL typ 12
Byggstorlek
Sats Kod (engelska) Sats Kod (engelska)

R1 FMK-A-R1 100000982 FMK-B-R1 100000990

R2 FMK-A-R2 100000984 FMK-B-R2 100000992

R3 FMK-A-R3 100000986 FMK-B-R3 100000994

R4 FMK-A-R4 100000988 FMK-B-R4 100000996

R5 AC8-FLNGMT-R5 ! | ACS800-PNTGO1U- | - -

R6 AC8-FLNGMT-R6 1 | T\ - -

1. €j tillganglig for serie ACS550-01.

Forbered monteringsplatsen ~—_

ACS550 far endast monteras pa en plats dar alla krav i ¢
Forberedelse for installation pa sid 16 ar uppfyllda.

1. Markera fér monteringshalen med hjalp av den
monteringsmall som medfdljer frekvensomriktaren. 1 —a

2. Borra halen. T~ xo002

Obs: Byggstorlekarna R3 och R4 har fyra hal langs éverkanten. Anvand endast tva
av dessa. Anvand om mdjligt de bada yttre halen (for att ge mera plats for flaktbyte).

Obs: Om en frekvensomriktare ACS400 ersatts kan de ursprungliga
monteringshalen anvandas. Monteringshalen har identisk placering for storlekarna
R1 och R2. For storlekarna R3 och R4 motsvarar de inre monteringshalen i 6verkant
av ACS550 monteringshalen fér ACS400.
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Ta av frontkapan
IP21/ UL typ 1

1.

2. Lossa den oforlorbara skruven i dverdelen. \‘

3. Dra néra frontkapans 6verdel for att lossa den.

Avlagsna mandverpanelen i forekommande

fall.

IP54/ UL typ 12

1.

Om huv finns: Ta bort skruvarna (2)
som fixerar huven.

. Om huv finns: Skjut huven uppat och

dra av den fran kapan.

Lossa de oférlorbara skruvarna kring
kapans kant.

. Ta av kapan.

21

L IP2000

R6
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Montera frekvensomriktaren
IP21/ UL typ 1
1.

ACS550-01/U1 Anvédndarhandledning

Hang ACS550 pa sina fastskruvar och dra at
skruvférbanden i alla fyra hdrnen.

Obs: Lyft ACS550 i sitt metallchassi (byggstorlek
R6 med hjalp av lyfthalen pa bada sidorna av
Overdelen).

For regioner dar engelska inte talas: Satt en
varningsetikett pa lokalt sprak éver den befintliga o)L~
varningsetiketten pa modulens éverdel.

1P2002

IP54 /UL typ 12

. Ta bort gummipluggarna nar sa behovs for att

For kapslingar av klass IP54 / UL typ 12 kravs gummipluggar i halen som ger
atkomst till monteringssparen for frekvensomriktaren.

komma at. Skjut ut pluggarna fran baksidan av
frekvensomriktaren.

R5 & R6: Rikta upp plathuven (syns €j i bild)
framfor frekvensomriktarens 6vre monteringshal. 1
(Fixera den i nasta steg.) ’

Hang ACS550 pa sina fastskruvar och dra at
skruvférbanden i alla fyra hornen.

Obs: Lyft ACS550 i sitt metallchassi (byggstorlek
R6 med hjalp av lyfthalen pa bada sidorna av
Overdelen).

4. Satt tillbaka gummipluggarna.

5. For regioner dar engelska inte talas: Satt en varningsetikett pa lokalt sprak éver den

befintliga varningsetiketten pa modulens éverdel.

Installation



ACS550-01/U1 Anvédndarhandledning 23

Oversikt 6ver kabeldragning

Kabelkanal-/kabelgenomféringssats

For anslutning av frekvensomriktare med IP21 / UL typ 1 kravs en kabelkanal-/
kabelgenomféringssats med féljande komponenter:

kabelkanal-/genomféringsbox
fem (5) kabeldverfall (endast ACS550-01)
skruvar

kapa.

Denna sats medféljer kapslingar av klass IP21 / UL typ 1.

Kabeldragningskrav

N

VARNING! Se till att motorn ar kompatibel med ACS550. ACS550 maste installeras
av kompetent personal och i enlighet med anvisningarna i Férberedelse for
installation pa sid 16. | tveksamma fall, kontakta ABB.

Observera foljande vid kabeldragningen:

Det finns fyra uppsattningar kabeldragningsinstruktioner — en uppsattning for
varje kombination av frekvensomriktarkapsling (IP21 / UL typ 1 och IP 54 / UL typ
12), och kabelférlaggningstyp (kabelkanal eller kabel). Var noga med att valja ratt
procedur.

Ta reda pa lokalt gallande krav med avseende pa elektromagnetisk kompatibilitet
(EMC). Se Motorkabelkrav for CE- & C-Tick-férenlighet pa sid 285. Allmant:
— Falj lokalt gallande foéreskrifter for kabeldimension.

— Separera foljande fyra kabelklasser: Inkommande matning, motorkablar, styr-
och/kommunikationskablar, samt bromsenhetskablar.

Vid installation av inkommande matnings- och motorkablar, se féljande
anvisningar i relevanta fall:

Plint Beskrivning Specifikationer och noter

U1, v1, w1l | 3-fas matning Matningsanslutningar pa sid 273
PE Skyddsjord Jordanslutningarna pa sid 276
Uz, v2, w2 Motorutgang Motoranslutning pa sid 281

1 Serie ACS550 -X1-XXXX-2 (208...240 V) kan anvandas med enfasmatning om utstrémmen
stdmplas ner 50 %. Fér enfasmatning, anslut matningen till U1 och W1.

For att lokalisera plintarna for inkommande matning och motorutgang, se
Nétanslutningsscheman pa sid 25. En narmare beskrivning av I/O-plintarna finns i
Frekvensomriktarens matningsanslutningar pa sid 278.

For impedansjordade TN-system, se avsnitt Impedansjordade TN-system pa
sidan 277.

For IT-system, se IT-system pa sid 277.
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For byggstorlek R6, se Noter om kraftplintar — byggstorlek R6 pa sid 279 for val
av ratt kabelskor.

For frekvensomriktare med bromsfunktion (tillval), se féljande information i man

av relevans.
Byggstoriek Plint Beskrivning Bromsfunktion
R1, R2 BRK+, BRK- Bromsmotstand Bromsmotstand. Se
Bromskomponenter pa sid 287.
R3, R4, R5, R6 UDC+, UDC- DC-mellanled Kontakta ABB for att bestalla:
* bromsenhet eller
» chopper och motstand

Vid installation av styrkablar, se foljande kapitel i man av relevans:

Tabell 6ver styranslutningar pa sid 28
Styranslutningar pa sid 291
Tilldmpningsmakron pa sid 77

Kompletta parameterbeskrivningar pa sid 105
Inbygqd féltbuss pa sid 197

Féaltbussadapter pa sid 2317.
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Nétanslutningsscheman

Foéljande schema visar plintplaceringen for byggstorlek R3. Det galler generellt for
byggstorlekarna R1...R6, med undantag fér matnings- och jordplintarna pa
byggstorlek R5/R6.

J1 — DIP-omkoppl. for analoga ing. (tva typer kan anvandas)

J1 4 J1 o N Schemat visar byggstorlek R3.
> AT Jo A" (ispénningsposition) Ovriga byggstorl. har liknande layot
TP | (20> Al2: (i strémposition)

;

[

Panelanslutning

X1 — Analoga in- och utgangar
(och 10 V referensspanningsutgang)

| Tillvalet FlashDrop
X1 - Digitala ingangar

(och 24 V hjalpspanningsutgangj— — Lysdiod for matning

— (grén)

Lysdiod for fel (rod)
X1 — Relautgangar —_ ||

J2 - DIP-omkopplare .
fér RS485-terminering I~ Tillvalsmodul 1
i J2 . J2 ™ X1 — Kommunikation
A - (RS485)
A PA
PA L ™ Tillvalsmodul 2
lage off lage on

{-TJT \T1atf\}\ilf119 Motorutgang
Byggstorl. (U1, v1, )~ (U2, V2, W2)
R5/R6 skiljer sig. -
Se ic oI ——EMm3
nasta sida. EM1
GND
PE— |
3AUA0000001571
Tillval bromsning
Byggstorl. | Plintetiketter Bromstillval
R1, R2 BRK+, BRK- [Bromsmotstand
R3, R3 UDC+, UDC- |+ Bromsenhet

» Chopper och motstand

VARNING! Undvik fara, eller skador pa frekvensomriktaren, i IT-system och
impedansjordade TN-system genom att lasa avsnitt Bortkoppling av det interna
EMC-filtret pa sidan 27.
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Foljande schema visar matnings- och jordplintarna for byggstorlekarna R5 och
R6end.

R5

L' E
ORI
I

e

[l
'
© I

A A T T A T T T A T T T A A A

Ink. matning Motorutgang
(U1, v1, w1 (U2, v2, w2) F1
Tillval bromsning

BY99- | pjintetiketter Bromstillval

storlek
R5, R6 |UDC+, UDC- [+ Bromsenhet

* Chopper och
motstand

v o

Inkommande matning Motorutgang
(U1, v1, w1) (U2, v2, W2)

VARNING! Undvik fara, eller skador pa frekvensomriktaren, i IT-system och
impedansjordade TN-system genom att lasa avsnitt Bortkoppling av det interna
EMC-filtret pa sidan 27.
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Bortkoppling av det interna EMC-filtret

| vissa typer av system maste det interna EMC-filtret kopplas ifran. Annars férbinds
matningsnatet med jordpotential via EMC-filterkondensatorerna, vilket kan orsaka
fara for personer eller skada frekvensomriktaren.

Obs! Om det interna EMC-filtret kopplas bort 6kas den ledningsbundna emissionen
och minskas frekvensomriktarens EMC-kompabilitet betydligt.

| féljande tabell visas installationsreglerna for EMC-filterskruvarna foér att kunna
ansluta eller koppla bort filtret, beroende pa systemtyp och byggstorlek. For
ytterligare information om olika systemtyper, se /T-system pa sid 277 och
Impedansjordade TN-system pa sid 277.

Placeringen av skruvarna EM1 och EM3 visas i schemat pa sid 25. Placeringen av
skruvarna F1 och F2 visas i schemat pa sid 26.

Symmetriskt jordade . IT-system (ojordade eller
Storlekar | Skruv TN-system Imp_?ﬂ-asnssj::‘;ade hogresistivt jordade
(TN-S-system) y [> 30 ohm])

EM1 X X .

R1...R3 3
EM3 X . .
EM1 X X -

R4 3
EM3 X - -
F1 X X -

R5...R6

F2 X X -

x = Installera skruven. (EMC-filtret ansluts.)
e = Byt skruven mot den medféljande polyamidskruven. (EMC-filtret kopplas ifran)
— = Ta bort skruven. (EMC-filtret kopplas ifran)

1 ACS550-U1-frekvensomriktare levereras med skruven EM3 redan borttagen.
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Tabell 6ver styranslutningar

Foljande avsnitt ger information for anslutning av styrkablar till X1 pa

frekvensomriktaren.
X1 Maskinvarubeskrivning
1 |SCR Anslutning for signalkabelskydd (skarm). Ansluten internt till chassijord.
2 |A1 Analog ingangskanal 1, programmerbar. Ft')rinstéllning2 = frekvensreferens.
Uppldsning 0,1 %, noggrannhet +1 %.
Tva olika typer av DIP-omkopplare kan anvandas
. . _ 1
JI:AIMAV:0..10V (Ri=312kohm) [ZP| =) ( |2
. . — r
J1: Al1 PA: 0...20 mA (R; = 100 ohm) L §}|-x B;
AGND | Gemensam nolla fér analog ingangar (ansluten internt till chassijord via 1 Mohm).
o
= +10V | Potentiometerreferenskalla: 10 V £2 %, max. 10 mA (1 kohm < R < 10 kohm).
<)
k) Al2 Analog ingangskanal 2, programmerbar. F('jrinstéillning2 = anvands ej. Uppldsning
;é 0,1 %, noggrannhet +1 %.
Tva olika typer av DIP-omkopplare kan anvandas
. . - =
JI:AI2AV:0..10V (Ri=312kohm) (Zp| =) ( |2
. . — r
J1:AI2 PA:0..20 mA (R;=1000hm) = [Z |~ ) (2
6 | AGND | Gemensam nolla fér analog ingangar (ansluten internt till chassijord via 1 Mohm).
AO1 Analog utgang, programmerbar. Forinstalining? = frekvens. 0...20 mA (belastning <
500 ohm). Noggrannhet +3 %.
8 | AO2 Analog utgang, programmerbar. Ftirinstéllning2 = strom. 0...20 mA (belastning <
500 ohm). Noggrannhet £3 %.
9 | AGND | Gemensam nolla fér analoga utgangar (ansluten internt till chassijord via 1 Mohm).
10 | +24 V | Hjalpspanningsutgang: 24 V DC / 250 mA (referens mot GND),
kortslutningsskyddad.
11 | GND Gemensam nolla for hjalpspanningsutgangar (ansluten internt som icke
direktjordad).
g 12 | DCOM | Gemensam nolla for digitala ingangar. Digital ingang aktiveras vid >+10 V
5 (eller £-10 V) mellan ingangen och DCOM. 24 V kan levereras av ACS550 (X1-10)
o eller av en extern 12...24 V spanningskalla med godtycklig polaritet.
% 13 | D1 Digital ingang 1, programmerbar. Ft')rinsté'lllning2 = start/stopp.
:E:', 14 | DI2 Digital ingang 2, programmerbar. Férinstallning? = fram/back.
a
15 | DI3 Digital ingang 3, programmerbar. Férinstéillning2 = val konst varvt (kod).
16 | D14 Digital ingang 4, programmerbar. Férinstallning? = val konst varvt (kod).
17 | DI5 Digital ingang 5, programmerbar. Férinstéllning? = ramppar val (kod).
18 | DI6 Digital ingang 6, programmerbar. Férinstéillning2 = anvands e;j.
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X1 Maskinvarubeskrivning

19 |RO1C | —— Relautgang 1, programmerbar. Forinstalining? = Driftklar

20 [RO1A Max: 250 VAC /30 V DC, 2 A
BN Min: 500 mW (12 V, 10mA)
21|RO1B | __,

22 |RO2C | —— Relautgang 2, programmerbar. F('jrinstéillning2 = | drift
23 | RO2A Max: 250 VAC /30 VDC, 2 A

BN Min: 500 mW (12 V, 10mA)

24 |RO2B | __,
25| RO3C | —— Relautgang 3, programmerbar. Forinstalining? = Fel (-1)

26 | RO3A Max: 250 VAC /30 V DC, 2 A
BN Min: 500 mW (12 V, 10mA)
27 |RO3B | __,

1 Impedansen hos digital ingang ar 1,5 kohm. Max spanning till digitala ingangar ar 30 V.

2 Det forinstallda vardet beror pa valt makro. Angivna varden avser forinstallt makro. Se
Tilldmpningsmakron pa sid 77.

Relautgangar

Obs: Plintarna 3, 6 och 9 har samma potential.

Obs: Av sékerhetsskal indikerar felrelat "fel" nar ACS550 stangs av.

frekvensomriktaren maste anvands inom en zon med ekvipotential, dvs. en zon dar alla
atkomliga ledande delar ar sammankopplade for att undvika farliga spanningar mellan
dem. Detta uppnas genom korrekt anlaggningsjordning.

c VARNING! Alla kretsar fér ELV (Extra Low Voltage) som ar anslutna till

Anslutningarna pa styrkortet och pa de tillvalsmoduler som kan anslutas till kortet
uppfyller PELV-kraven (Protective Extra Low Voltage) i EN 50178 férutsatt att
anslutna externa kretsar ocksa uppfyller dessa krav och att installationsplatsen
befinner sig pa en hojd lagre an 2000 m.é.h.

De digitala ingadngarna kan anslutas i PNP- eller NPN-konfiguration.

PNP-anslutning (source) NPN-anslutning (sink)
X1 10 [+24V Xt
+ 10[+24 V
|:11 GND J_11 GND
12|DCOM |_12 DCOM
—"—13|DI1 L~ 131D
—"—14|DI2 L~ M14(DI2
L~ 115|DI3 —"—15|DI3
——16|Dl4 .~ _16|DI4
— —17|DI5 ——17|DI5
——18|DI6 ——{18[DI6

Installation



30 ACS550-01/U1 Anvédndarhandledning

Kontroll av installationens isolation
Frekvensomriktare

Gor inga test av spanningstolerans eller isolationsresistans pa nagon del av
frekvensomriktaren. Sadana tester kan skada frekvensomriktaren. Varje enskild
frekvensomriktare har testats med avseende pa isolering mellan huvudkrets och
chassi fore leverans fran fabrik. Dessutom finns det spanningsbegransande kretsar
inuti frekvensomriktaren som automatiskt begransar testspanningen.

Matningskabel

Kontrollera natkabelns (matningskabelns) isolation enligt lokala foreskrifter innan
den ansluts till frekvensomriktaren.

Motor och motorkabel
Kontrollera isolationen av motor och motorkablar pa féljande satt:

1. Kontrollera att motorkabeln ar skild fran utgangsplintarna U2, V2 och W2 pa
frekvensomriktaren.

2. Mat isolationsresistansen mellan fasledarna och
mellan varje fas och skyddsjordledare med en
matspanning pa 1000 V DC. Isolationsresistansen
hos en ABB-motor maste éverskrida 100 Mohm @
(referensvarde vid 25 °C). For isolationsresistans hos
andra motorer, se respektive tillverkares instruktioner.
Obs: Fukt inuti motorkapslingen minskar isolationsresistansen. Om fukt misstanks,
torka motorn och upprepa matningen.

Installera kablarna
Kabeldragning IP21/UL-typ 1-kapsling med kablar

1. Oppna de férberedda hal i kabelkanal-/
genomféringsboxen som behdvs fér andamalet. (Se
Kabelkanal-/kabelgenomféringssats pa sid 23.) 2

2. Montera kabel6verfallen for matnings- och
motorkablar

X0004
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Pa matningskabeln, skala manteln s& mycket som
behdvs for att ansluta de enskilda ledarna.

. Pa motorkabeln, vand manteln bakat sa mycket som

behovs for att exponera koppartradskarmen sa att
skarmtradarna kan tvinnas till en kort stump. Hall
stumpen sa kort som majligt for att minimera
stérningsemissionen).

360° jordning under 6verfallet reckommenderas pa
motorkabeln for att minimera stérningsutstralningen.
Ta for detta &ndamal bort manteln dar kabeln passerar
under 6verfallet.

5. Dra bada kablarna under overfallen.

10.

1.

12.

13.

14.

Skala och anslut matnings-/motorledare, och
matningskabelns jordledare till respektive plintar. Se
tabellen till hoger fér atdragningsmoment.

Obs: For byggstorlek R6, se Noter om kraftplintar —
byggstorlek R6 pa sid 279.

Anslut den tvinnade skarmledaren fran motorkabelns
skarm till jordplinten (GND).

Installera kabelkanal-/genomféringsboxen och dra at
Overfallen.

Installera genomféringen/genomféringarna for
styrkabeln/styrkablarna. (Matnings-/motorkablarna
och overfallen visas inte i figuren)

Skala styrkabeln och tvinna kopparskarmen till en kort
stump.

Dra styrkabeln/styrkablarna genom genomféringen/
genomféringarna och dra at.

Anslut skdrmstumpen for digitala och analoga I/O-kablar
till X1-1. Jorda endast i frekvensomriktaranden.

Skala och anslut enskilda styrledare till respektive
plintar. Se Tabell éver styranslutningar pa sid 28.
Anvand ett atdragningsmoment pa 0,4 Nm.

Installera kabelkanal-/genomféringsboxen (1 skruv).

12
13

11

6000 oIE

31
6
acal 00377? S 7
6 “ 4
3/J
8
1P2001
Bygg- Atdragnings-
storlek moment
Nm Ib-ft
R1, R2 1,4 1
R3 2,5 1,8
R4 5,6; PE: 2 |4; PE1,5
R5 15 11
R6 40; PE: 8 |30; PE: 6
X0005
- X0006

1P2003
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Anslutning av kapsling IP21 /UL typ 1 med kabelkanal

1.

3. Installera kabelkanal-/genomféringsbox.

4. Koppla kabelkanalerna till boxen.

Oppna de férberedda halen i kabelkanal-/
genomféringsboxen som behdvs for andamalet. (Se
Kabelkanal-/kabelgenomféringssats pa sid 23.)

Installera kabeldverfall fér tunnvaggiga kabelkanaler
(medfdljer €j).

Forlagg inkommande natkabel och motorkablar i
kabelkanaler (maste férlaggas i separata fack i
kanalen).

6. Skala ledarna. ! i i
7. Anslut matnings- motor- och jordledare till 5 K 3
respektive plintar. Se tabellen till hdger for 4
T 1P2004

10.

11.

12.

atdragningsmoment.

Bygg- | Atdragningsmoment
Obs: For byggstorlek R6, se Noter om kraftplintar — | storlek [Nm Ib-ft
byggstorlek R6 pa sid 279. R1,R2 1,4 1
R3 25 1,8
R4 56;PE:2 [4,PE15
R5 15 1
R6 40; PE: 8 [30; PE: 6

Forlagg styrkabeln genom kabelkanalen (maste
forlaggas i ett kabelkanalfack separat fran
inkommande matning och motorkabel).

Skala styrkabeln och tvinna kopparskarmen till en
kort stump.

Anslut skarmstumpen for digitala och analoga I/O-
kablar till X1-1. (Jorda endast i
frekvensomriktaranden.)

Skala och anslut enskilda styrledare till respektive
plintar. Se Tabell 6ver styranslutningar pa sid 28.
Anvand ett atdragningsmoment pa 0,4 Nm.

Installera kabelkanal-/genomféringsboxen (1 skruv).

1P2005

Installation
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Anslutning av kapsling IP54 / UL typ 12 med kablar

1.

10.

Skar upp kabeltatningarna efter behov for

matnings-, motor- och styrkablar. Kabeltatningar ar

konformade gummitatningar som sitter pa
frekvensomriktarens undersida. Den koniska delen
av tatningen skall riktas nedat nar tatningarna fors
in i genomféringsplatens hal.

P& matningskabeln, skala manteln s& mycket som
behovs for att ansluta de enskilda ledarna.

Pa motorkabeln, vand manteln bakat sa mycket
som behovs for att exponera koppartradskarmen
sa att skarmtradarna kan tvinnas till en kort stump.
Hall stumpen s& kort som mgjligt for att minimera
stérningsemissionen.

360° jordning under Overfallet rekommenderas pa
motorkabeln for att minimera
stérningsutstralningen. Ta for detta &ndamal bort
manteln dar kabeln passerar under 6verfallet.

. Dra bada kablarna under 6verfallen och dra at

overfallen.

Skala och anslut matnings-/motorledare, och
matningskabelns jordledare till respektive plintar.
Se tabellen till hdger for atdragningsmoment.
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Bygg- | Atdragningsmoment
storlek [Nm Ib-ft
R1,R2 |1,4 1
R3 2,5 1,8
R4 56;PE:2 (4;,PE1,5
R5 15 11
R6 40; PE: 8 |30; PE: 6

Obs: For byggstorlek R6, se Noter om kraftplintar — byggstorlek R6 pa sid 279.

Anslut den tvinnade skarmledaren fran
motorkabelns skarm till jordplinten (GND).

. Skala styrkabeln och tvinna kopparskarmen till en

kort stump.

Dra styrkabeln/styrkablarna genom
genomféringen/genomféringarna och dra at.

Anslut skdrmstumpen for digitala och analoga 1/0O-
kablar till X1-1. (Jorda endast i
frekvensomriktaranden.)

Skala och anslut enskilda styrledare till respektive
plintar. Se Tabell éver styranslutningar pa sid 28.
Anvand ett atdragningsmoment pa 0,4 Nm .

IP5005

Installation
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Anslutning av kapsling IP54 / UL typ 12 med kabelkanal

1.

I e

Obs: For byggstorlek R6, se Noter om kraftplintar — storlek [Nm b-ft
byggstorlek R6 pa sid 279. R1,R2 [1,4 1
R3 2,5 1,8
7. Forlagg styrkabeln genom kabelkanalen. Eg ?256; PE:2 11 GENTE
8. Skala styrkabeln och tvinna kopparskarmen till en R6 40; PE: 8 [30; PE: 6

10.

Ta bort kabeltatningarna dar kabelkanalen skall
installeras, och kassera dem. (Kabeltatningar ar
konformade gummitatningar som sitter pa
frekvensomriktarens undersida.)

\ = ﬁ;/éif/,
& 1P5013
1

-
}
-
HE
L

A
| 1P5016
!

For varje kabelkanalfack, installera vattentata
kabelkanalkopplingar (medféljer ej).

Forlagg matningskablarna i kabelkanalen.

Forlagg motorledarna i kabelkanalen. ' —

Skala ledarna.

Anslut matnings-, motor- och jordledare till
respektive plintar. Se tabellen till hdger for
atdragningsmoment.

1P5007

Bygg- | Atdragningsmoment

kort stump.

Anslut skarmstumpen for digitala och analoga I/O-
kablar till X1-1. (Jorda endast i frekvensomriktaranden.)

Skala och anslut enskilda styrledare till respektive plintar. Se Tabell éver
styranslutningar pa sid 28. Anvand ett atdragningsmoment pa 0,4 Nm .

Installation
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Kontrollera installationen

Innan matningsspanningen ansluts, kontrollera foljande.

35
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Kontrollera

Installationsmiljon uppfyller frekvensomriktarens miljokrav.

Frekvensomriktaren ar korrekt monterad.

Utrymmet kring frekvensomriktaren tillrackligt for korrekt kylning.

Motorn och den drivna utrustningen ar klara for start.

For IT-system och impedansjordade TN-system: Det inbyggda EMC-filtret &r bortkopplat (se
Bortkoppling av det interna EMC-filtret pa sid 27).

Frekvensomriktaren ar korrekt jordad.

Matningsspanningen motsvarar frekvensomriktarens markspanning.

Matningsspanningsanslutningarna U1, V1, och W1 ar anslutna och atdragna enligt
specifikation.

Matningssékringarna ar installerade.

Motoranslutningarna U2, V2, och W2 ar anslutna och atdragna enligt specifikation.

Motorkabeln ar forlagd separat fran andra kablar.

INGA effektfaktorkompenserande kondensatorer i motorkabeln.

Styrkablarna ar anslutna och atdragna enligt specifikation.

INGA verktyg eller frammande féremal (som borrspan) i frekvensomriktaren.

INGEN alternativ matning till motorn (som en férbikoppling) ar ansluten — ingen spénning pa
frekvensomriktarens utgang.

Installation
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Satt tillbaka kapan
IP21 /UL typ 1
1. Rikta upp kapan och skjut den pa plats.
2. Dra at den ofdrlorbara skruven.
3. Atermontera manéverpanelen.
4

. Fortsatt med idrifttagning. Se Idrifttagning,
styrning med I/0O och ID-kérning pa sid 37.

IP54 /UL typ 12 R6

1. Rikta upp kapan och skjut den pa
plats.

2. Dra at de oforlorbara skruvarna
kring kapans kant.

3. Skjut ner huven 6ver kapans
overdel. (Behdvs endast for UL typ
12-installationer.)

4. Skruva fast de bada skruvarna
som fixerar huven. (Behdvs endast
for UL typ 12-installationer.)

5. Montera mandverpanelen.

Obs: Mandéverpanelens fonster
maste vara slutet for att kraven
enligt IP54/UL typ 12 skall vara uppfyllda.

ACS550-01/U1 Anvédndarhandledning

6. Tillval: Satt pa ett las (medfdljer ej) for att sdkra mandverpanelens fonster.

7. Fortsatt med idrifttagning. Se Idrifttagning, styrning med I/O och ID-kérning pa sid

37.

Installation
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Idrifttagning, styrning med 1/O och ID-korning

Kapitlet innehaller instruktioner om hur man:

« utfor idrifttagning

 startar, stoppar, byter rotationsriktning och staller in varvtalet hos motorn via 1/0O-
granssnittet

* genomfor en identifieringskorning av drivsystemet.

| kapitlet beskrivs kortfattat hur man utfér dessa uppgifter med hjalp av
mandverpanelen. For detaljer om hur man anvander mandverpanelen, se
Manéverpaneler med borjan pa sid 47.

Att ta frekvensomriktaren i drift

Hur man startar frekvensomriktaren beror pa vilken mandverpanel som anvands.

+ Om det finns en Assistentmandverpanel, kor antingen Startassistenten (se Att
utféra idrifttagning med guide pa sid 42) eller gor en begransad idrifttagning (se
Att utféra begransad idrifttagning pa sid 37).

» Startassistenten, som bara medfoljer Assistentmandverpanelen, leder
anvandaren genom hela installningsarbetet. Vid begransad idrifttagning ger
frekvensomriktaren ingen ledning. Anvandaren utfér grundlaggande installningar
med hjalp av instruktionerna i handboken.

* Om det finns en basmanoéverpanel, folj instruktionerna i Att utféra begrdnsad
idrifttagning pa sid 37.

Att utfora begransad idrifttagning

For begransad idrifttagning, anvand basmandverpanelen eller
Assistentmandverpanelen. Instruktionerna nedan galler for bada mandverpanelerna,
men de displaybilder som visas ar de som visas pa basmandverpanelen, utom da
instruktionen i fraga galler enbart for Assistentmandverpanelen.

Kontrollera forst att data pa motorns markskylt finns till hands.

N
AN

O ‘ Kontrollera installationen. Se checklistan i Installation, sid 35.

SAKERHET

Idrifttagningen skall utféras av behorig elektriker.

Sakerhetsanvisningarna i Sdkerhetsinstruktioner maste foljas under
idrifttagningsproceduren.

Frekvensomriktaren startar automatiskt vid spanningssattning, om externt
startkommando foreligger.

Idrifttagning, styrning med I/O och ID-kérning
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O Kontrollera att det inte medfor fara om motorn startas.
Koppla bort driven utrustning om:

+ det finns risk for skada vid felaktig rotationsriktning, eller
* en ID-kérning maste utféras i samband med idrifttagningen. ID-kérning ar nédvandig
endast i tilldmpningar som kraver extremt noggrann motorstyrning.

SPANNINGSSATTNING

O | Anslut spanning - O O !
z

Basmandverpanelen aktiveras i Mandverlage. -
OUTPUT

Assistentmandverpanelen fragar om du vill kéra REM T VAL

. T vill du anvianda

Startassistenten. Om du trycker pa , kors inte start-up

Startassistenten utan du kan fortsatta med manuell aSte”te“7

igadngkdrning pa samma satt som beskrivs nedan for Ne

gang ap AVSLUT] 00:00 [ OK

Basmandverpanel.

MANUELL INMATNING AV STARTPARAMETRAR (Grupp 99: STARTPARAMETRAR)

O | Om du har en Assistentmandéverpanel, valj sprak. REM U PAR EDIT
Basmandverpanelen visar endast information pa engelska. Se 9901 LANGUAGE
parameter 99017 for information om vilka varden som motsvarar ENGLISH
tillgangliga sprak. Parameterbeskrivningar finns i Kompletta (0]

"CANCEL | 00:00 [ SPARA _

parameterbeskrivningar med borjan pa sid 7105.

Den allmanna parameterinstallningsprocessen beskrivs nedan for
Basmandverpanelen. Mera detaljerade instruktioner for basmandverpanelen
finns pa sid 73. Instruktioner for Assistentmandverpanelen finns pa sid 55.

Den allmanna parameterinstallningsprocessen:
ot A - S S
1. For att ga till huvudmenyn, tryck pa “X_J om den nedersta raden visar
texten OUTPUT. Tryck annars pa (=7 tills MENU visas pa nedersta MENU WD
raden.
2. Tryck pa tangenterna & ~/<_¥  tills du ser "PAr" och tryck pa “§_. REM _ O 1 _
PAR
3. Valj 6nskad parametergrupp med tangenterna ~ a~\/<_¥_~ och tryck pa REm 2 O O 1
N
PAR
4. Valj 6nskad parameter i gruppen med tangenterna ~a~/<¥ . cEm 2 O O 2
PAR
5. Tryck och hall in “X_J ca tva sekunder tills parametervardet visas med
under vardet. REM rpm
PAR FWD
6. Andra vardet med tangenterna . a\/<¥ . Vardet 4ndras snabbare om
man haller tangenten intryckt. REM rom
PAR FWD

Idrifttagning, styrning med I/O och ID-kérning
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7. Spara parametervardet genom att trycka pa ~§_J.

Valj tilldampningsmakro (parameter 9902). Den allmanna
parameterinstaliningsprocessen beskrivs ovan.

Forvalt varde 1 (ABB STANDARD) ar lampligt i de flesta fall.

Valj motorstyrningsmetod (parameter 9904).

1 (VARVTAL) lampar sig i de flesta fall. 2 (MOMENT) ar lampligt for

momentregleringsapplikationer. 3 (SKALAR) rekommenderas

 for flermotorsystem nar antalet motorer som ar anslutna till
frekvensomriktare varierar

* nar motorns markstréom ar mindre &n 20 % av frekvensomriktarens
nominella utstrom

+ frekvensomriktaren anvands for testdndamal utan nagon ansluten motor.

Mata in motordata fran motorns markskyilt:

e

ABB Motors CE€ &

3 ~ motor

M2AA 200 MLA 4

IEC 200 M/L 55

[~

[ No

[Ins.cl. F

IP_55

\"

Hz

r/min

A

Ccos @

1A/IN

690 Y

50

30 1475

32.5

0.83

400D

50

30 | 1475

56

0.83

660 Y

50

30 | 1470

34

0.83

380 V

380 D

50

30 |[1470

59

0.83

matnings-

415D

50

30 |[1475

54

0.83

440D

60

35 | 1770

59

0.83

spanning

Cat. no

3GAA 202 001 - ADA

6312/C3

6210/C3

[ 180 kg

&

IEC 34-

')

* markstrém (parameter 9906)
Tillatet omrade: 0,2...2,0 *lopg A

» markvarvtal (parameter 9908)

» markeffekt (parameter 9909)

* markspanning (parameter 9905)

» markfrekvens (parameter 9907)

39

= 2002
= 9202

92004

Obs: Mata in exakt det varde
som anges pa motorns
markskylt. Om motorns
markvarvtal t.ex. ar 1470 rpm
kommer frekvensomriktaren att
fungera felaktigt om du anger
1500 rpm som varde pa
parameter 9908 MOTOR NOM
VARVT.

= 9203
= 9906
« 9907
« 9908

9202

Idrifttagning, styrning med I/O och ID-kérning
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O | Valj metod fér motoridentifiering med parameter 9970).

Grundvardet 0 ( AV/IDMAGN), dvs. identifieringsmagnetisering, ar lampligt for de flesta
tillampningar. Metoden tillampas i denna grundlaggande igangkdorningsprocedur. Observera
emellertid att detta kraver att:

+ parameter 9904 ar satt till 1 (VARVTAL) eller 2 (MOMENT), eller

« parameter 9904 &r satt till 3 (SKALAR) och parameter 2107 &r satt till 3 ( FLYGANDE )
eller 5 (FLYG+MFORST).

Om du har valt 0 (AV/IDMAGN), fortsatt med nasta steg.

Vardet 1 (PA), som genomfdr en separat ID-kdrning, skall valjas om:

+ vektorstyrning anvands [parameter 9904 = 1 (VARVTAL) eller 2 (MOMENT)], och/eller
* motorn arbetar vid ett varvtal nara noll, och/eller

» motorn arbetar i ett vridmomentintervall som ligger ovanfér motorns nominella moment,
inom ett brett varvtalsomrade och utan behov av varvtalsaterkoppling.

Om du valjer att utfora en ID-korning [vardet 1 (PA)], fortsatt genom att folja de separata
instruktionerna pa sid 45 i Att utféra en ID-kérning och aterga sedan till steg MOTORNS
ROTATIONSRIKTNING pa sid 40.

IDENTIFIERINGSMAGNETISERING MED MOTOR IDENTIFIER = 0 (AV/IDMAGN)

O | Som namnts ovan utfors identifieringsmagnetisering endast om:
+ parameter 9904 ar satt till 1 (VARVTAL) eller 2 (MOMENT), eller

» parameter9904 ar satt till 3 (SKALAR) och parameter 271017 ar satt till 3 ( FLYGANDE) eller
5 (FLYG + MFORST).

tryck pa tangenten for att dverga till lokal styrning; (LOC visas till vanster).

Tryck pa fore att starta frekvensomriktaren. Motormodellen berédknas genom att motorn
magnetiseras under 10 till 15 s vid nollvarvtal (motorn roterar inte).

MOTORNS ROTATIONSRIKTNING

O | Kontrollera motorns rotationsriktning.

* Om frekvensomriktaren fjarrstyrs (REM visas till vanster), Toc
éverga till lokal styrning genom att trycka pa @). XX.X Hz
 For att ga till huvudmenyn, tryck pa “S_] om nedersta raden FWD

visar OUTPUT. Tryck annars pa =7 tills MENU visas pa
nedersta raden.

* Tryck pa ~a~/<¥ »-tangenterna tills "rEF" visas och tryck
pa ™.

« Oka frekvensreferensen fran noll till ett litet virde med
tangenten ~a~..

* Tryck pa for att starta motorn.

» Kontrollera att motorn faktiskt roterar i den riktning som visas
pa displayen (FWD betyder fram och REV back).

» Tryck pa (@ for att stoppa motorn.

Idrifttagning, styrning med I/O och ID-kérning
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For att andra motorns rotationsriktning:

» Koppla fran natspanningen till frekvensomriktaren och vanta
5 minuter for att mellanledets kondensatorer skall laddas ur.
Mat spanningen mellan varje ingangsanslutning (U1, V1 och
W1) samt jord med en multimeter for att sakerstalla att
frekvensomriktaren ar spanningslos

Lat tva fasledare byta plats i motoranslutningsplinten eller i
motorns anslutningslada.

Kontrollera att allt har blivit ratt genom att sla till
natspanningen och upprepa momenten enligt ovan.

41

rotation
framat

o
N
D
N
-
'
3

rotation bakat

VARVTALSGRANSER SAMT ACCELERATIONS- OCH RETARDATIONSTIDER

Stall in min varvtal (parameter 2007).

Stall in max varvtal (parameter 2002).

Stall in accelerationstid 1 (parameter 2202).

Obs: Kontrollera aven accelerationstid 2 (parameter 2205) om
tva accelerationstider skall anvandas i tillampningen.

Stall in retardationsstid 1 (parameter 2203).

Obs: Stall aven in retardationstid 2 (parameter 2206) om tva
retardationstider skall anvandas i tilldmpningen.

SPARA EN PARTIELL PARAMETERUPPSATTNING, SL

Idrifttagningen ar darmed avslutad Emellertid kan det vara
praktiskt att i detta lIage stélla in de parametrar som
tilldmpningen kraver, och spara dessa installningar som en
partiell parameteruppsattning, sa som beskrivs i Egna makron
pa sid 88.

Kontrollera att frekvensomriktarens status ar OK.

Basmandoverpanel: Kontrollera att inga fel eller larm visas pa
displayen. Om du vill kontrollera lysdioderna pa
frekvensomriktarens framsida, vaxla forst till fjarrstyrning
(annars genereras ett fel), ta sedan av panelen och kontrollera
att den réda lysdioden inte ar tdnd samt att den grona
lysdioden ar tdnd men inte blinkar.

Assistentmandverpanel: Kontrollera att inga fel eller varningar
visas pa displayen, och att panelens lysdiod lyser gron och inte
blinkar.

LoC ZPQO;IT)
2002
2202
2203
* 9902

Frekvensomriktaren ar nu klar for anvandning.

Idrifttagning, styrning med I/O och ID-kérning
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Att utfora idrifttagning med guide
For idrifttagning med guide maste du ha Assistentmandverpanelen.

Kontrollera forst att data pa motorns markskylt finns till hands.

SAKERHET

idrifttagningsproceduren.

Frekvensomriktaren startar automatiskt vid spanningssattning, om externt

Idrifttagningen skall utféras av behorig elektriker.
Sakerhetsanvisningarna i Sdkerhetsinstruktioner maste féljas under
& startkommando féreligger.

O Kontrollera installationen. Se checklistan i Installation, sid 35.

OJ Kontrollera att det inte medfor fara om motorn startas.
Koppla bort driven utrustning om:

+ det finns risk for skada vid felaktig rotationsriktning, eller

* Ed ID-kdérning maste utféras i samband med idrifttagningen. ID-kérning ar nédvandig
endast i tilldmpningar som kraver extremt noggrann motorstyrning.

SPANNINGSSATTNING

U | Anslut spanning. Mandverpanelen fragar om du vill kora REM_T VAL

Startassistenten. \s/jc;]-tgﬂpanvanda
. oK .. .. .. . assistent?
* Tryck pa 7 (nar markeras) for att kéra Startassistenten.
. . I . N
 Tryck pa %= om du inte vill kora Startassistenten. Wse.ju?\ 00:00 [ OK
« Tryck pa tangenten <v > for att valja [ och tryck pa % om du ||REM T VAL
. . . . . Visa start-up
vill att panelen ska fraga (eller inte fraga) om Startassistenten assistenten vid ndsta
ska koras nasta gang du startar frekvensomriktaren. St?

Ne
AVSLUT | 00:00 OK

VAL AV SPRAK

OO0 | Omdu valde att kora Startassistenten uppmanas du att vélja sprak. |[REM T ANDRA PARAM ——
Bladdra till 6nskat sprak med tangenterna ~a~/<¥ > och tryck pa |[9901 spPrAK

% for att acceptera. SWEDISH
Om du trycker pa A‘%?L“T avslutas Startassistenten. [on]sTI 00:00 [SPARA™
STARTA IGANGKORNING MED ASSISTANS
L1 | Startassistenten leder dig nu genom de olika REM UANDRA PARAM —

installningsmomenten, med borjan fran Motorinstallningar. Mata in |{9905 MOTOR _NOM SPANN
exakt det varde som anges pa motorns markskylt.

Bladdra till 6nskat parametervarde med tangenterna /
SPARA P 9 CANNY AVSLUT | 00:00 | SPARA

och tryck pa N acceptera och fortsatt med Startassistenten.

Obs: Du kan nar som helst trycka pa =57, sa stoppas
Startassistenten och displayen atergar till Manoverlage.

Idrifttagning, styrning med I/O och ID-kérning
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O | Varje gang du avslutar en igangkorningsuppgift foreslar REM U VAL —

. .. Vill du fortsdtta
Startassistenten nasta. med 'in_?tak"l'lm'ng
. . ) ) N ikati ?
 Tryck pa % (nar EEEEEE ar markerad) for att fortsatta med avﬁ&%ﬁ tonen
foreslagen uppgift. AVSLUT1 00:00 [~k —

» Tryck pa tangenten <¥ > for att valja och tryck pa %] for
att hoppa till nastféljande uppgift utan att utféra den féreslagna.

* Tryck pa A‘%?L”T for att avsluta Startassistenten.
SPARA EN PARTIELL PARAMETERUPPSATTNING, SLUTKONTROLL

O | Idrifttagningen ar darmed avslutad Emellertid kan det vara praktiskt
att i detta lage stalla in de parametrar som tillAmpningen kraver,
och spara dessa installningar som en partiell
parameteruppsattning, sa som beskrivs i Egna makron pa sid 88.

L | Nar hela installningsproceduren ar avslutad, kontrollera att inga fel
eller larm visas pa displayen och att panelens lysdiod lyser gron
och inte blinkar.

Frekvensomriktaren ar nu klar for anvandning.

Idrifttagning, styrning med I/O och ID-kérning
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Att styra frekvensomriktaren via 1/0O-granssnitt

Tabellen nedan beskriver hur frekvensomriktaren styrs via digitala och analoga
ingangar, nar:

» motorn ar idrifttagen
» grundlaggande parameterinstallningar (standard) galler.

Displaybilder fran basmandverpanelen visas som exempel.

PRELIMINARA INSTALLNINGAR

Om du behoéver andra rotationsriktning, kontrollera att parameter
1003 har vardet 3 (VALD).

Kontrollera att styranslutningarna ar anslutna enligt det kretsschema | Se Makrot ABB Standard pa sid

som galler for tilldampningsmakrot ABB Standard. 78.
Kontrollera att frekvensomriktaren fjarrstyrs. Tryck pa tangenten Vid fjarrstyming visas texten
for att vaxla mellan fjarrstyrning och lokal styrning. REM pa displayen.

START AV MOTORN OCH VARVTALSREGLERING
Starta motorn genom att aktivera digital ingang DI1. O O
Assistentmandverpanel: Pilen borjar rotera. Den visas prickad tills REM A Hz
bérvardet uppnas. OUTPUT FWD

Basmanoverpanel: Texten FWD blinkar med hog frekvens och
overgar till fast sken nar motorn har natt bérvardet

Reglera frekvensomriktarens utfrekvens (motorvarvtal) via den 5 O O

analoga ingangen Al1. REM \J
OUTPUT FWD

KONTROLLERA MOTORNS ROTATIONSRIKTNING

Rotation bakat: Aktivera digital ingang DI2. 5 O O
REM Hz
OUTPUT REV

Rotation framat: Deaktivera digital ingang DI2. - 5 O O !

z
OUTPUT .FWD
STOPP AV MOTORN

Deaktivera digital ingang DI1. Motorn stannar. O O

Assistentmandéverpanel: Pilen slutar rotera. REM . Hz

Basmanoverpanel: Texten FWD blinkar sakta. OuTPUT FwD

Idrifttagning, styrning med I/O och ID-kérning
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Att utfora en ID-korning

Frekvensomriktaren uppskattar automatiskt motorkarakteristiken med hjalp av en
identifieringsmagnetisering nar drivsystemet startas forsta gangen, samt efter varje
andring av motorparametrar (Grupp 99: STARTPARAMETRAR). Detta galler nar
parameter 9970 MOTOR IDENTIFIER har vardet 0 (AV/IDMAGN) och

+ parameter 9904 = 1 (VARVTAL) eller 2 (MOMENT), eller

+ parameter 9904 = 3 (SKALAR) och parameter 2707 = 3 ( FLYGANDE) eller
5 (FLYG + MFORST).

| de flesta tillampningar behdvs ingen separat ID-kérning [9970 ID KORNING =
1 (PA)]. ID-kérning skall valjas om:

« vektorstyrning anvands [parameter 9904 = 1 (VARVTAL) eller 2 (MOMENT)], och/
eller

* motorn arbetar vid ett varvtal nara noll, och/eller

* motorn arbetar i ett vridmomentintervall som ligger ovanfér motorns nominella
moment, inom ett brett varvtalsomrade och utan behov av varvtalsaterkoppling.

Obs: Om motorparametrarna (Grupp 99: STARTPARAMETRAR) andras efter ID-
korningen méaste proceduren upprepas.
Procedur for ID-korning

Den allmé&nna parameterinstallningsproceduren upprepas inte har. For
Assistentmandverpanel se sid 55 och for basmandverpanel sid 73 i Mandverpaneler.

o o oo O

O O

C VARNING! Motorn kommer att accelereras till ca 50 ... 80 % av sitt nominella varvtal

INLEDANDE KONTROLL

under ID-kdrningen. Motorn roterar i framriktningen. Kontrollera att motorn kan
koras utan risk innan ID-kérningen paborjas!

Skilj motorn mekaniskt fran den drivna utrustningen.

Kontrollera att motordataparametrarna 9905...9909 motsvarar dem som anges pa motorns
markskylt, sa som framgar av stegen pa sid 39.

Om parametervardena (Grupp 01: DRIFTVARDEN till Grupp 98: TILLVAL) andras fore ID-
kérningen, kontrollera att de nya installningarna uppfyller féljande villkor:

20071 MIN VARVTAL <0 rm
2002 MAX VARVTAL > 80 % av motorns méarkvarvtal
2003 MAX STROM > lopq

2017 MAX MOMENT 1 > 50 % eller 2018 MAX MOMENT 2 > 50 %, beroende vilken grans som
anvands enligt parameter 2074 MAX MOMENT VAL.

Kontrollera att driftfrigivningssignalen ar till (parameter 1607).

Kontrollera att panelen ar i lage for lokal styrning (LOC visar till vanster i displayens
Overkant). Tryck pa tangenten for att vaxla mellan fjarrstyrning och lokal styrning.

Idrifttagning, styrning med I/O och ID-kérning
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ID-KORNING MED ASSISTENTMANOVERPANEL

Satt parameter 9970 ID-KORNING till 1 (PA). Spara installningen
genom att trycka pa $&&.

Om du vill dvervaka arvardena under ID-kérningen, ga till
AVSLUT

mandverlage genom att trycka pa 7 upprepade ganger, tills
du kommer dit.

Tryck pa for att starta ID-kérningen. Displayen vaxlar
mellan att visa det som visades nar du startade ID-kdrningen
och larmbilden till hoéger.

Generellt rekommenderas att inte trycka pa nagra tangenter
under ID-kdrningen. Emellertid kan du stoppa ID-kdrningen nar
som helst genom att trycka pa (&>.

Efter avslutad ID-kérning visas inte larmbilden langre.
Om ID-kérningen misslyckas visas felbilden till hdger

ID-KORNING MED BASMANOVERPANEL

LOC U ANDRA PARAM —
9910 ID—KC')RXING

P
[1]
AVBRYT] 00:00 [ SPARA
0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
ROTR ] 00:00 [ MENY
LOC & LARM

LARM 2019

ID KORNING
00:00

Loc v

LOC UFEL

FEL 11

ID KORNINGSFEL
00:00

Satt parameter 9970 ID-KORNING till 1 (PA). Spara installningen
genom att trycka pa “x%_.

Om du vill dvervakar arvardena under ID-kérningen, ga till
mandverlage genom att trycka pa =7 upprepade ganger.

PAR FWD
LOC 1
PAR FwD
LoC
Hz
L |
OUTPUT FwWD

Tryck pa for att starta ID-kérningen. Displayen vaxlar
mellan att visa det som visades nar du startade ID-korningen
och larmbilden till hoger.

< A2019

FWD

Generellt rekommenderas att inte trycka pa nagra tangenter
under ID-kdrningen. Emellertid kan du stoppa ID-kdrningen nar
som helst genom att trycka pa (@>.

Efter avslutad ID-kérning visas inte larmbilden langre.
Om ID-kérningen misslyckas visas felbilden till héger

“ FOO1l

FWD

Idrifttagning, styrning med I/O och ID-kérning
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Manoverpaneler

Om manoverpaneler

Anvand en mandverpanel for att hantera frekvensomriktaren, avlasa
statusinformation och justera parametrar. Frekvensomriktaren kan hanteras med tva
olika mandverpaneltyper:

+ Basmandverpanel — Denna panel (beskrivs i Basmanéverpanel pa sid 68)
erbjuder grundlaggande funktioner for inmatning av parametervarden.

» Assistentmanéverpanel — Denna panel (beskrivs nedan) har férprogrammerade
guider som automatiserar de vanligast forekommande parameterinstallningarna.
Panelen erbjuder sprakstod. Den kan levereras med olika sprakuppsattningar.

Kompatibilitet
Handboken ar kompatibel med féljande panelversioner:
* Basmandverpanel: ACS-CP-C Rev. M och senare

+ Assistentmandéverpanel (Area 1): ACS-CP-A Back. F och senare
(ny panelserie tillverkad fran 2007 med serienummer XYYWWRXXXX, dar ar
YY = 07 eller senare och revisionR=F, G E, ...)

» Assistentmandéverpanel (Asien): ACS-CP-D Rev. Q och senare

Se sid 57 for att hitta versionsbeteckningen for din Assistentmandverpanel. Se
parameter 9901 SPRAK for att se vilka sprak Assistentmandverpanelen stoder.

Manéverpaneler
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Assistentmanoverpanel

Funktioner

ACS550-01/U1 Anvédndarhandledning

Assistentmandverpanelen erbjuder féljande funktioner:

Alfanumerisk manéverpanel med en LCD-display

Sprakval for displaytexter

Startassistent for att underlatta idrifttagning av frekvensomriktaren

Kopieringsfunktion — Parametrar kan kopieras till manéverpanelens minne for
senare 6verforing till andra frekvensomriktare, eller for backup av ett visst system.

Kontextkanslig hjalpfunktion

Realtidsklocka.

Oversikt

Foljande tabell sammanfattar tangentfunktioner och displaytexter pa
Assistentmandverpanelen.

Nr

Anvéandning

1

Lysdiod Status — Gron fér normal drift. Om lysdioden blinkar eller visar rétt
sken, se Visning av diagnostik pa sid 251.

LCD-displayen ar indelad i tre huvudomraden:

a. Ovre raden - varierar beroende pa aktuellt driftidge. Se Statusrad pa sid 49.

b. Mittomradet — varierar; visar normalt parametervarden, menyer eller listor.
Visar aven fel och larm.

c. Nedre raden — visar aktuell funktion fér de bada valtangenterna, samt
klocka om denna funktion ar aktiverad

Funktionstangent 1 — funktion beroende pa sammanhang. Texten i nedre
vanstra hérnet av LCD-displayen anger aktuell funktion.

Funktionstangent 2 — funktion beroende pa sammanhang. Texten i nedre
hdégra hérnet av LCD-displayen anger aktuell funktion.

Upp -

* For att rulla uppat i en meny eller en lista som i mittomradet av LCD-
displayen.

« Okar vardet om en parameter ar vald.

« Okar bérvardet om évre hégra hérnet ar markerat.

Hall tangenten intryckt for att &ndra vardet snabbare.

Ner —

* For att rulla nedat i en meny eller en lista som i mittomradet av LCD-
displayen.

* Minskar vardet om en parameter ar vald.

» Minskar boérvardet om dvre hdgra hérnet ar markerat.

Hall tangenten intryckt for att andra vardet snabbare.

LOC/REM - Vaxlar mellan lokal kommunikation och fjarrkommunikation med
frekvensomriktaren.

Hjalp — Visar kontextkanslig information nar tangenten trycks ner.
Informationen beskriver vad som fér narvarande visas i displayens mitt.

STOPP - Stoppar frekvensomriktaren vid lokal styrning.

START - Startar frekvensomriktaren vid lokal styrning.

Manéverpaneler
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Statusrad

Oversta raden pa LCD-displayen visar grundlaggande statusinformation fér
frekvensomriktaren.

| Loc | [ toc v huvupmeny 1|
@ @ @ ORONE @
nej. |Falt Alternativ Betydelse
1 |Styrplatser LOC LOC - visar att frekvensomriktaren styrs lokalt,
dvs. via mandverpanelen
REM REM - visar att frekvensomriktaren fjarrstyrs, t.ex.
via I/O eller faltbuss.
2 |Tillstand 1 Rotationsriktning framat
N Rotationsriktning bakét
Roterande pil Motorn roterar med varvtal lika med borvardet.
Prickad roterande pil Motorn roterar med annat varvtal an bérvardet.
Stationar pil Drivsystemet star stilla.
Prickad stationar pil Startkommando finns, men motorn roterar inte,
t.ex. pa grund av att startfrigivning saknas.
3 |Mandverpanel, * Namn pa aktuellt driftiage
driftiagen » Namn pa visad lista eller meny
+ Namn pé drifttillstand, t.ex. ANDRA PARAM.
4 |Bdrvarde eller » Borvarde i mandverlage
varde hos vald » Nummer pa markerad post, t.ex driftlage,
post parametergrupp eller fel.
Hantering

Mandverpanelen hanteras med menyer och tangenter. Pa panelen finns tva
kontextkansliga funktionstangenter, vars aktuella funktion indikeras av texten som
visas pa displayen ovanfor respektive tangent.

Gor ett val, t.ex. driftlage eller parameter, med hjalp av piltangenterna ~—a~ och
¥~ sa att 6nskad post markeras (mot mérk bakgrund) och tryck sedan pa aktuell
funktionstangent. Hoger funktionstangent anvands vanligen for att valja ett driftlage,
gora ett val eller spara andringar. Vanster funktionstangent anvands for att avbryta
en andringsoperation och aterga till féregaende niva.

Assistentmandverpanelen erbjuder nio displaybilder: Mandver, Parametrar,
Assistenter, Andrade par, Felhistorik, Datum och tid, Kopiera par, 1/0 konfig och Fel.
Funktionen hos de atta forsta bilderna beskrivs i detta kapitel. Nar ett fel eller larm
upptrader évergar mandverpanelen automatiskt till Fellage och visar ett fel eller
larm. Du kan kvittera meddelandet i Mandverlage eller Fellage (se Diagnostik).

Manéverpaneler
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Fran bérjan befinner sig mandverpanelen i Manéverlage, [loc &

dar du kan starta, stoppa, vaxla rotationsriktning, véxla 49.1 Hz

mellan lokal styrning och fjarrstyrning, andra borvarde . A

samt dvervaka upp till tre rvarden. Fér évriga uppgifter, 10.7 %

ga forst till huvudmenyn och valj ratt driftiage. Statusraden [_ROTR | 00:00 | MENY

(se Statusrad pa sid 49) visar namnet pa meny, driftldge, [LOC T HUVUDMENY —1

komponent eller tillstdnd som visas. PARAMETRAR
ASSISTENTER
ANDRADE PAR

Att utféra vanliga uppgifter AVSLUT | 00:00 | ENTER

Tabellen nedan listar vanliga uppgifter, driftiaget dar uppgiften kan utféras samt
numret pa den sida dar uppgiften beskrivs i detal;.

Uppgift Driftlage Sida
Att fa hjalp Alla 51
Att hitta mandverpanelversion Vid spénningstillslag 51
Att justera displaykontrast Ut 54
Att vaxla mellan lokal styrning och fjarrstyrning Alla 52
Att starta och stoppa frekvensomriktaren Alla 52
Att andra motorns rotationsriktning Ut 53
Att stélla in varvtals-, frekvens- och momentbérvarde Mandver 54
Att andra ett parametervarde Parameter 55
Att valja signaler for dvervakning Parameter 56
Att utféra uppgifter (specifikation av parameteruppsattning) med Assistenter 57
assistenter

Att visa och redigera andrade parametrar Andrade parametrar 60
Att visa fel Felhistorik 61
Att aterstalla fel och larm Manover, Fel 257
Att visa/ddlja klockan, &ndra format for datum och tid, stalla in Datum och tid 62
klocka och aktivera automatisk omstallning mellan sommar- och

vintertid

Att kopiera parametrar fran frekvensomriktaren till mandverpanelen |Kopiera par 65
Att aterstalla parametrar fran mandéverpanelen till Kopiera par 65
frekvensomriktaren

Att se kopierad information Kopiera par 66
Att visa och andra parameterinstaliningar relaterade till I/O-plintar  |1/O konfig 67

Manéverpaneler
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Att 4 hjglp

51

Steg

Atgard

Display

Tryck pa @ och las den kontextkansliga hjalptexten for markerad post

Om det finns en hjalptext for posten visas den pa displayen.

LOC L GRUPPER ——10
01 DRIFTVARDEN

03 FALTBUSSOVERV.

04 FELHISTORIK

10 STYRINGANGAR

11 VAL AV REFERENS
AVSLUT] 00:00 VAL

LOC L HIALP K ——
Gruppen definierar de
externa styrplatserna
(EXT1 och EXT2) for
start, stopp och

rotationsriktningskom
"AVSLUT] 00:00 ’_g;

Om hela texten inte visas, bladdra med tangenterna .~a™ och <_¥ .

LOC L HIJALP ——
externa styrplatserna
(EXT1 och EXT2) for
start, stopE och
rotationsriktnings-
kommandon

AVSLUT] 00:00 [

AVSLUT

Efter att ha last texten, aterga till tidigare bild genom att trycka pa =

LOC ® PAR _GRUPPER —10
01 DRIFTVARDEN

03 FALTBUSSOVERV.

04 FELHISTORIK

10 STYRINGANGAR

I1 VAL AV REFERENS
/AVSLUT] 00:00 [ VAL |

Att hitta mandéverpanelversion

Steg

Atgird

Visning

Om matningen ar till, bryt den.

Hall @ intryckt, slut matningen och las informationen. Foljande information
visas:

Panel FW: panelens systemprogramvaruversion
ROM CRC: panelens ROM-checksumma

Flash Rev: flashminnets innehall

Kommentar till flashminnet.

Nar du slépper upp (2) évergar mandverpanelen till Mandverlage.

PANEL VERSION INFO

Panel Fw: X . XX
ROM CRC:  XXXXXXXXXX
Flash Rev: X . XX

XXXXXXXX XXX XX XXX XXX XX

Manéverpaneler
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Att starta, stoppa, byta riktning och véxla mellan lokal styrning och fjérrstyrning

Du kan starta, stoppa, byta riktning och vaxla mellan lokal styrning och fjarrstyrning i
varje driftlage. For att du skall kunna starta och stoppa drivsystemet maste lokal
styrning vara aktiverad

Steg | Atgard Visning
1. * For att vaxla mellan fjarrstyrning (REM visas pa statusraden) och Lokal Iéog bl\gE_l%l%ELANDIi: —
styrning; (LOC visas pa statusraden), tryck pa (5. ()L'Og')ﬂ com s%’??& ats

Obs: Overgang till lokal styrning kan deaktiveras med parameter 71606 LOKAL

BLOCK. —100:00

Forsta gangen frekvensomriktaren spanningssatts befinner den sig i
fiarrstyrningslage (REM) och styrs via I/O-plintarna. For att vaxla till lokal
styrning (LOC) och mandvrera frekvensomriktaren med hjalp av
mandverpanelen, tryck pa . Resultatet beror pa hur lange du trycker in
tangenten:

» Om du slapper tangenten omedelbart (displayen blinkar "Switching to the
local control mode"), stoppas frekvensomriktaren. Stall in lokal styrkélla sa
som beskrivs pa sid 54.

» Om du haller tangenten intryckt tva sekunder fortsatter frekvensomriktaren
som tidigare. Frekvensomriktaren kopierar aktuella varden for till/fran-status
samt bérvarde, och valjer dessa som initiala varden for lokala
styrinstéllningar.

Pilen (L eller J) pa
statusraden slutar rotera.

Pilen (¥ eller J) pa
statusraden bdrjar rotera.
Den visas prickad tills
drivsystemet nar borvardet.

« For att stoppa frekvensomriktaren vid lokal styrning, tryck pa (@D.

« For att starta frekvensomriktaren vid lokal styrning, tryck pa (<.

Manéverpaneler
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Manoverlage

| Mandverlage kan du:

53

+ Overvaka arvarden pa upp till tre signaler i Grupp 01: DRIFTVARDEN

* andra motorns rotationsriktning
« stalla in varvtals-, frekvens- och momentborvarde

» justera displaykontrast

» starta, stoppa, byta rotationsriktning och vaxla mellan lokal styrning och

fiarrstyrning.

AVSLUT

Ga till Manoverlage genom att trycka pa vz upprepade ganger.

Loc v 5

.4 A
24.4 %

Displayens Ovre hogra horn LoC ©
visar borvardet. Displayens 49.1 Hz
mittdel kan konfigureras att visa 0.5 A

upp till tre signalvarden eller 10.7 %
stapeldiagram. Om bara en ROTR | 00:00 [ MENY

ROTR 1 00:00 [ MENY

eller tva signaler valjs for

visning kommer aven nummer och namn pa signalen/signalerna att visas vid varde
eller stapel. Se sid 56 for instruktioner om val av och andring av dvervakade

signaler.

Att &ndra motorns rotationsriktning

Steg | Atgard Display
1. Om du &r inte i Mandverlage, tryck pa ‘%LUT upprepade ganger, tills du kommer ||REM U 49, 1HZ
dit. 49.1 Hz
0.5 A
10.7 %
ROTR | 00:00 [ MENY
2. Om frekvensomriktaren fjarrstyrs (REM visas pa statusraden), 6verga till lokal LoCc v 49, 1HZ
styrning genom att trycka pa . Displayen visar kortvarigt ett meddelande 49 . 1 Hz
byte av driftlage och atergar sedan till Mandverlage. O . 5 A
10.7 %
L] 0
ROTR 00:00 MENY
3. For att &ndra rotationsriktning frn framét (% visas pé statusraden) till bakat (b ||LOC J 49 . 1Hz
. o . o ROTR
visas pa statusraden), eller vice versa, tryck pa = 49 . 1 Hz

Obs: Parametern 1003 ROTATIONSRIKTN maste vara satt till 3 (VALD).

0.5 A
10.7 %

ROTR | 00:00 [ MENY

Manéverpaneler
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Att stélla in varvtals-, frekvens- och momentbérvérde

Steg | Atgérd Display
1. Om du ar inte i Mandverlage, tryck pa AV%?LUT upprepade ganger, tills du kommer |[REM U 49 1Hz
dit. 49.1 Hz
0.5 A
10.7 %
“ROTR | 00:00 [ MENY _
2. Om frekvensomriktaren fjarrstyrs (REM visas pa statusraden), 6verga till lokal LoCc v 49, 1Hz
styrning genom att trycka pa . Displayen visar kortvarigt ett meddelande 49 . 1 Hz
byte av driftldge och atergar sedan till Mandverlage. O . 5 A
[¢)
Obs: Med Grupp 11: VAL AV REFERENS kan du tillata bérvardesandring vid 10 . 7 A
; ROTR 00:00 MENY
fjarrstyrning.

3. - For att 6ka det markerade bérvardet som visas i displayens 6vre hégra hérm, ||LOC &
tryck pa ~~a™\. Vardet andras omedelbart. Det sparas i frekvensomriktarens 50 . 0 Hz
permanenta minne och paverkas inte av spanningsavbrott. O . 5 A

5r att minska v2 e 10.7 %
» For att minska vardet, tryck pa \_v_. . (Y
ROTR | 00:00 [ MENY
Atlt justera displaykontrast
Steg | Atgard Display
1. Om du &r inte i Mandverlage, tryck pa A%LUT upprepade ganger, tills du kommer |[LOC U 49 1Hz
dit. 49.1 Hz
0.5 A
10.7 %
ROTR | 00:00 [ MENY
2. * For att 6ka kontrasten, tryck pa tangenterna @MENY och ~~a™ samtidigt. LoCc v
+ For att minska kontrasten, tryck pa tangenterna % och (\_¥_~ samtidigt. 4(9) . 1 Hz

.5 A
10.7 %
" ROTR | 00:00 [ MENY _

Manéverpaneler
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Parameterlage
| Parameterlage kan du:

* Visa och andra parametervarden

» starta, stoppa, byta rotationsriktning och vaxla mellan lokal styrning och

fjarrstyrning.

Att vélja en parameter och &ndra dess vérde

Steg

Atgird

Visning

Ga till Huvudmenyn genom att trycka pa 5 om du &ri Mandverlage, annars

genom att trycka pa ‘%LUT upprepade ganger, tills du kommer dit.

LOC L HUVUDMENY ——1

PARAMETRAR
ASSTISTENTER
ANDRADE PAR
AVSLUT] 00:00 [ ENTER

Ga till Parameterldge genom att valja PARAMETRAR p& menyn med

ENTER

tangenterna /~a™ och ¥ 7, och trycka pa S wik

LOC & PAR GRUPPER —O01
1 DRIFTVARDEN

03 FALTBUSSOVERV.
04 FELHISTORIK

10 STYRINGANGAR
11 VAL AV REFERENS
AVSLUT] 00:00 VAL

ii

Valj 6nskad parametergrupp med tangenterna /~a ™ och \_v .

VAL

Tryck pa A ik

LOC & PAR GRUPPER —99
9 STARTPARAMETRAR

01 DRIFTVARDEN

03 FALTBUSSOVERV.

04 FELHISTORIK

10 STYRINGANGAR
AVSLUT] 00:00 VAL

LOC ¥ PARAMETRAR ——
9901 SPRAK

SVENSKA
9902 TILLAMPN MAKRO
9904 MOTOR STYRMETOD
9905 MOTOR NOM SPANN
AVSLUT] 00:00 [ ANDRA

|i

Valj 6nskad parametergrupp med tangenterna .~A ™ och <_¥ . Aktuellt
parametervarde visas under vald parameter.

ANDRA

Tryck pa

LOC N PARAMETRAR
9901 SPRAK

9902 TILLAMPN MAKRO
ABB STANDARD
9904 MOTOR STYRMETOD

9905 MOTOR NOM_SPANN
AVSLUT ] 00:00 | ANDRA

LOC T ANDRA PARAM —
9902 TILLAMPN MAKRO

ABB STANDARD
[1]
AVBRYT | 00:00 [ SPARA

Ange ett nytt varde for parametern med tangenterna .~ A ™ och v .

Att trycka pa tangenten en gang okar respektive minskar vardet ett steg. Hall
tangenten intryckt for att &ndra vardet snabbare. Tryck pa bada tangenterna
samtidigt for att ersatta visat varde med grundvardet.

LOC T ANDRA PARAM ——
9902 TILLAMPN MAKRO

PULSSTYRNING
[2]

AVBRYT | 00:00 | SPARA
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Steg | Atgard Visning
6. - For att spara det nya vardet, tryck pa S&=. LOC_ U PARAMETRAR ——
P Y yerpa . 9901 SPRAK
« Fér att avbryta och behalla ursprungligt varde, tryck pa . 9902 TILLAMPN MAKRO
PULSSTYRNING
9904 MOTOR STYRMETOD
9905 MOTOR NOM_SPANN
AVSLUT | 00:00 | ANDRA
Att vélja signaler fér 6vervakning
Steg | Atgard Display

1. Du kan vélja vilka signaler som évervakas i mandverldge och hur de visas med |[LOC T ANDRA PARAM —
parametrarna i Grupp 34: PROCESSVARIABLER. Se sid 55 for detaljerade 3401 SIGNALL PARAM
instruktioner om att byta parametervarden. UTFREKVENS
Som grundinstalining visar displayen tre signaler. De specifika [103]
grundparametrarna styrs av vardet pa parameter 9902 TILLAMPN MAKRO: For AVBRYT | 00:00 [ SPARA
makron i vilka grundvardet for parameter 9904 MOTOR STYRMETOD ar LOC T ANDRA PARAM ——
1 (VARVTAL), &r grundvardet for signal 1 0702 VARVTAL, annars 0703 3408 SIGNAL2 .PARAM
UTFREKVENS. Grundvardena for signalerna 2 och 3 &r alltid 07104 STROM STROM
respektive 0705 MOMENT. [104]

For att &ndra vilka signaler som visas enligt grundinstalining, valj upp till tre AVBRY-I_—_ 00:00 | SPARA
signaler fran Grupp 01: DRIFTVARDEN som skall visas. LOC T ANDRA PARAM —
Signal 1: Andra vardet pa parameter 3407 SIGNAL 1 PARAM till index for 3415 SIGNAL3 PARAM
signalparametern i Grupp 01: DRIFTVARDEN (= parameternummer utan [105] MOMENT
inledande nolla), t.ex. betyder 105 parameter 07105 MOMENT. Vardet 100 betyder

att ingen signal visas. AVBRYT [ 00:00 | SPARA
Upprepa proceduren for signal 2 (3408 SIGNAL 2 PARAM) och 3 (3475 SIGNAL 3

PARAM).

2. Vlj hur signalen skall visas: som decimaltal eller stapeldiagram. Fér decimaltal, |[[LOC T ANDRA PARAM —
ange decimalpunktens placering, eller anvénd samma placering och enhet som |(3404 UTDATA 1 DECIMAL
galler for kallsignalen [installning (9 (DIREKT)]. For detaljer, se parameter 3404. DIREKT
Signal 1: parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL (9]

Signal 2: parameter 3411 UTDATA 2 DECIMAL AVBRYT | 00:00 | SPARA
Signal 3: parameter 3418 UTDATA 3 DECIMAL.

3. Valj enhet for signalerna. Detta har ingen verkan om parameter 3404/3411/ LOC T ANDRA PARAM —
3418 ar satt till 9 (DIREKT). For detaljer, se parameter 3405. 3405 UTDATA 1 ENHET
Signal 1: parameter 3405 UTDATA 1 ENHET Hz
Signal 2: parameter 3412 UTDATA 2 ENHET [3]

Signal 3: parameter 34719 UTDATA 3 ENHET. AVBRYT | 00:00 | SPARA

4. Valj skalning for signalerna genom att ange min- och maxvarden for visning. LOC T ANDRA PARAM —
Detta har ingen verkan om parameter 3404/3411/3418 ar satt till 9 (DIREKT). 3406 UTDATA 1 MIN
For detaljer, se parametrarna 3406 och 3407. 0.0 Hz
Signal 1: parametrar 3406 UTDATA 1 MIN och 3407 UTDATA 1 MAX
Signal 2: parametrar 3413 UTDATA 2 MIN och 3414 UTDATA 2 MAX AVBRYT | 00:00 | SPARA
Signal 3: parametrar 3420 UTDATA 3 MIN och 3427 UTDATA 3 MAX. LOC T ANDRA PARAM —

3407 UTDATA 1 MAX
0.0 Hz
AVBRYT] 00:00 [ SPARA
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Assistentlage

Nar frekvensomriktaren spanningssatts forsta gangen leder Startassistenten dig
genom proceduren att konfigurera ett fatal grundparametrar. Startassistenten ar
indelad i delassistenter. Var och en av dessa leder dig genom uppgiften att
specificera en tillhdrande parameteruppsattning, t.ex. Motorinstaliningar eller PID-
reglering. Du kan aktivera uppgifterna en i taget, sa som Startassistenten foreslar,
eller valja en viss uppgift direkt. Uppgifterna for de olika assistenterna listas i tabellen

pa sid 58.

| Assistentlage kan du:

* anvanda assistenter som hjalper dig att specificera en grupp grundparametrar.

» starta, stoppa, byta rotationsriktning och vaxla mellan lokal styrning och

fjarrstyrning.

Att anvénda en assistent

Tabellen nedan visa grundlaggande hantering av assistenter. Assistenten

Motorinstallningar anvands som exempel.

Steg | Atgard Visning
1. G4 till Huvudmenyn genom att trycka pa “s= om du &r i Mandverlage, annars |[LOC T HUVUDMENY —1
genom att trycka pa AV%?LUT upprepade ganger, tills du kommer dit. PARAMETRAR
ASSISTENTER
ANDRADE PAR
AVSLUT | 00:00 [ ENTER
2. Ga till Parameterlage genom att valja PARAMEE;I'T%AR pa menyn med C ASSITETER —1
2 artassisten
tangenterna <“&~ och ¥, och trycka pa ‘- W
Applikation
varvtalsreg. EXT1
varvtalsreg. EXT2
AVSLUT | 00:00 VAL
3. Valj assistent med tangenterna /~A™ och ¥ _, och tryck pa % LOC T ANDRA PARAM —
Om du valjer nagon annan assistent &n Startassistenten leder den dig genom 9905 MOTOR NOM SPANN
definition av motsvarande parameteruppsattning, sa som framgar av stegen 4.
och 5. nedan. Sedan kan du valja en annan assistent, eller Iamna
assistentlaget. Assistenten Motorinstaliningar anvands som exempel. AVSLUT] 00:00 [ SPARA
0 i i 4 ; ; LOC_ L VAL
Qm du valjer Sta.rtassstenten. faktlveras den forsta delass...lste-nten,owlken leder Vill du fortsitta
dig genom uppgiften att specificera dess parameteruppsattning, sa som med instdllning
framgar av stegen 4. och 5. nedan. Startassistenten fragar sedan om du vill av_applikationen?
fortsatta med instélining av nasta assistenten eller hoppa éver den — valj 6nskat Ignor
svar med tangenterna ~~a ~ och <_¥_, och tryck pa %} Om du hoppar AVSLUT| 00:00 | OK
oOver staller Startassistenten samma fraga om nasta assistent, och sa vidare.
4, « for att specificera ett nytt varde, tryck pa .~~a ™ och v 7. LOC L ANDRA PARAM ——
9905 MOTOR _NOM SPANN
\%
AVSLUT | 00:00 [ SPARA
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Steg | Atgard Visning
« For att fraga efter information om begéard parameter, tryck pa tangenten @ Il:gg gijJALP
Bladdra i hjalptexten med tangenterna .~a™ och <_¥ . Avsluta mgtgrns markskyTt.
; o AVSLUT vdrdet maste
hjalpfunktionen genom att trycka pa i fo1ja D eller Y

kopplingens virde.
AVSLUT | 00:00

5. * For att acceptera det nya vardet och fortsatta till instéllning av nasta LOC T ANDRA PARAM —
SPARA

parameter, tryck pa Sx_J- 9906 MOTOR_NOM STROM
" . o AVSLUT
* For att stoppa assistenterna, tryck pa .

AVSLUT | 00:00 | SPARA

Tabellen nedan listar de olika assistenternas uppgifter och motsvarande
frekvensomriktarparametrar. Startassistenten foreslar installningsmoment i en
ordning som ar anpassad till det val av tillampningsmakro som gjorts i parameter
9902 TILLAMPN MAKRO.

Namn Beskrivning Stall in parametrar
Vilj sprak Val av sprak 9901
Motor- Gora motorinstallningar 9904...9909
installningar Gora motoridentifiering. (Om varvtalsgranserna befinner sig 9910
utanfor tillatet intervall: stélla in gréanserna.)
Tillampn.-makro | Aktivera tillampningsmakro 9902, parametrar som rér makrot
Tillvalsmoduler Aktivering av tillvalsmoduler Grupp 35: MOTORTEMP
MATNING Grupp 52:
STANDARD MODBUS
9802
Varvtalsreg. EXT1 | Val av kalla for varvtalsreferens 1103
(Vid Al1: instéllning granser for analog ingang Al1, skala, (1301...1303, 30017)
invertering.)
Stalla in granser for referensvardet 1104, 1105
Stalla in varvtalsgranser (frekvensgranser) 2001, 2002, (2007, 2008)
Stélla in accelerations- och retardationstider 2202, 2203
Varvtalsreg. EXT2 | Val av kalla for varvtalsreferens 1106
(Vid Al1: installning granser for analog ingang Al1, skala, (1301...1303, 30017)
invertering.)
Stalla in granser for referensvardet 1107, 1108
Vridmoment- Valja kalla fér momentreferensen 1106
reglering (Vid Al1: instélining grénser for analog ingéng Al1, skala, (1301...1303, 3001)
invertering.)
Stélla in granser for referensvardet 1107, 1108
Stélla in tider for upprampning och nedrampning av momentet 2401, 2402
PID-reglering Valja kalla for processens referensvarde 1106
(Vid Al1: installning granser for analog ingang Al1, skala, (1301...1303, 30017)
invertering.)
Stalla in granser for referensvardet 1107, 1108
Stélla in varvtalsgranser (referensvarden) 2001, 2002, (2007, 2008)
Stalla in kalla och granser for arvardet 4016, 4018, 4019
Start-/stopp- Valja kalla for start-/stoppsignaler for de tva externa styrplatserna | 17001, 1002
funktioner EXT1 och EXT2
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Namn Beskrivning Stéll in parametrar
Valja mellan EXT1 och EXT2 1102
Definiera rotationsriktningsfunktionen 1003
Definiera start- och stoppfunktionerna 2101...2103
Valja driftfrigivningsfunktion 1601
Tidurfunktion Instéllning av tidfunktioner Grupp 36: TIDUR FUNKTION
Valj tidsstyrt start/stopp for externa styrplatser EXT1 + EXT2 1001, 1002
Tidsstyrt val av EXT1/EXT2 1102
Aktivering av tidsstyrt konstant varvtal 1 1201
Valet av tidurstatus anges via relautgang RO 1401
Tidsstyrt val av PID1-parameteruppsattning 1/2 4027
Skydd Strém- och momentgranser 2003, 2017
Utsignaler Val av signaler som skall indikeras via relautgang RO Grupp 14: RELAUTGANGAR
Val av signaler som skall indikeras via analog utgang AO Grupp 15: ANALOGA
Stélla in minimum, maximum, skalfaktor och invertering UTGANGAR
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Driftlige Andrade parametrar
| driftlage Andrade parametrar kan du:
* se en lista dver alla parametrar som har andrats fran sina férvalda varden enligt
makro
* andra dessa parametrar
+ starta, stoppa, byta riktning och valja lokal styrning eller fjarrstyrning.
Att se och redigera &ndrade parametrar
Steg | Atgard Visning
1. Ga till huvudmenyn genom att trycka pa S om du &ri Manoverlage, annars | |[LOC U HUVUDMENY —1
genom att trycka pa "%LUT upprepade ganger tills du kommer till huvudmenyn. | || AN EA | =0 B 2Y2 V24
ASSISTENTER
ANDRADE PAR
AVSLUT | 00:00 [ ENTER
2. Ga till driftidge Andrade par genom att vélja ANDRADE PAR pa menyn med LOC U ANDRADE PAR ——
tangenterna ~a~ och <_¥_~ och trycka pa % 0 KON%_XAE\Z/TAL
1203 KONST VARVTAL 2
1204 KONST VARVTAL 3
9902 TILLAMPN MAKRO
AVSLUT | 00:00 [ ANDRA
3. Valj 6nskad andrad parameter i listan med tangenterna .~ a™ och v . LOC L ANDR PARAM ——
Vardet hos vald parameter visas under dess namn. Tryck pa % forattandra ||1202 KONST VARVTAL 1
véardet. 10.0 Hz
AVBRYT | 00:00 [ SPARA
4. Ange ett nytt varde for parametern med tangenterna ~~a™ och \_v . LOC L ANDR PARAM
Att trycka pa knappen en gang okar eller minskar vardet. Om tangenten halls 1202 KONST_VARVTAL 1
intryckt andras vardet snabbare. Om man trycker in bada tangenterna samtidigt 5 . 0 Hz
ersatts visat varde med grundvardet.
AVBRYT | 00:00 [ SPARA
5. « For att acceptera det nya vardet, tryck pa ). Om det nya vardet ar lika LOC U ANDRADE PAR ——
med grundvardet tas parametern bort fran listan éver andrade parametrar. 1202 KON%E_XAE\Z/TAL I
* For att avbryta inmatningen och behalla det ursprungliga vardet, tryck pa %%82 §8”§¥ xﬁ2¥¥ﬁt %
= 9902 TILLAMPN MAKRO
AVSLUT | 00:00 | ANDRA
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Felhistoriklage
| Felhistoriklage kan du:
+ se frekvensomriktarens felhistorik max tio fel bakat (efter ett matningsavbrott
behalls endast de tre senaste felen i minnet)
+ se detaljinformation om de tre senaste felen (efter ett matningsavbrott behalls
endast det senaste felet i minnet)
 lasa hjalptexten for felet
» starta, stoppa, byta riktning och valja lokal styrning eller fjarrstyrning.
Att se fel
Steg | Atgird Visning
1. G4 till huvudmenyn genom att trycka pa <= om du &r i Mandverlage, annars |[LOC & HUVUDMENY —1
genom att trycka pa A%LUT upprepade ganger tills du kommer till huvudmenyn. | |[2@A\REANY | =8 B 2¥2N24
ASSISTENTER
ANDRADE PAR
AVSLUT | 00:00 [ ENTER
2. G4 till FELHISTORIKLAGE genom att vélja FELHISTORIK pa menyn med LOC_ T FELHISTORIK _—
tangenterna /~Aa™ och \_¥_, och trycka pa ST Displayen visar 1019?82%553?_?5'2%7
felhistoriken med bdérjan fran det senaste felet. g XI;IEE'EEEANN
Vardet pa raden &r felkoden. Vilka orsaker och atgarder som hér ihop med varje '
kod anges i Diagnostik. AVSLUT | 00:00 [DETALJ
3. For att se detaljinformation om ett fel eller larm, valj det med tangenterna .~a™ ||LOC T PANEL BORTFALL —
. DETALJ FEL
och ¥, och tryck pa N 10
SENAST FEL datum
13:04:57 .
SENAST FEL tid
AVSLUT] 00:00 [ DIAG
4. = LOC U DIAGNOSTIK

For att visa hjalptext, tryck pa N Bladdra i hjélptexten med tangenterna
A och v /.
Efter att ha last hjalptexten, tryck pa % for att aterga till tidigare display.

Kontr.: Bortfall av

kommunikation

parameter 3002, samt

Rgrametrar i grupp
och

AVSLUT] 00:00
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Driftlage Datum och tid
| drifttage Datum och tid kan du:
» visa eller ddlja klockan
* andra format for visning av datum och tid
» stalla in datum och tid
» aktivera/deaktivera automatisk omstalining mellan vinter- och sommartid
» starta, stoppa, byta riktning och valja lokal styrning eller fjarrstyrning.
Assistentmandverpanelen innehaller ett batteri for att sakerstalla klockans funktion
nar panelen inte matas fran frekvensomriktaren.
Att visa/dblja klockan, vélja visningsformat, stélla in datum/tid och aktivera/deaktivera
automatisk omstélining mellan vinter- och sommartid.
Steg | Atgard Visning
1. Ga till huvudmenyn genom att trycka pa =~ om du &ri Manoverlage, annars ||LOC T HUVUDMENY —1
genom att trycka pa A%LUT upprepade ganger tills du kommer till huvudmenyn. | ||EgAAREANY | =B 2¥A\ 2
ASSISTENTER
ANDRADE PAR
AVSLUT| 00:00 [ ENTER
2. Ga till driftlage Datum och tid genom att valja DATUM & TID pa menyn med LOC L DATUM & TID —1
tan g ENIER GOM_KLOCKA
genterna /A och <_¥_, och trycka pa N TIDSFORMAT
DATUMFORMAT
STALL IN TID
STALL DATUM
AVSLUT] 00:00 [ VAL
3. « For att visa (dolja) klockan, valj GOM KLOCKA pa menyn, tryck pa % valj |[LOC T GOM KLOCKA — —1

Visa klocka (Gom klocka) och tryck pa % , eller, om du vill aterga till
AVSLUT

tidigare display utan att andra nagot, tryck pa v

« For att valja datumformat, valj DATUMFORMAT pa menyn, tryck pa % och
. . o OK n AVBRYT .. 1N
valj ett lampligt format. Tryck pa N for att spara eller v for att forkasta
andringarna.

« For att vélja tidsformat, valj TIDSFORMAT pa menyn, tryck pa % och valj
I . o oK i AVBRYT .. =
ett lampligt format. Tryck pa N for att spara eller v for att forkasta
andringarna.

« For att stalla in tiden, valj STALL IN TID pa menyn och tryck pa % Ange
timme med tangenterna A ™ och ¥, och tryck pa % Ange darefter

AVBRYT

minuter. Tryck pa % for att spara eller v for att forkasta andringarna.

GOm ocka

AVSLUT ]| 00:00 VAL

LOC L DATUMFORMAT _ -1
dd.mm.aa
mm/cd/aa
dd.mm.adaa
mm/dd/aaaa

AVBRYT | 00:00 oK

LOC U TIDSFORMAT —1
12-tim

AVBRYT | 00:00 OK

LOC UST. TID —

41
AVBRYT | 00:00 OK
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Steg

Atgard

Visning

« For att stalla in datum, valj STALL IN DATUM pa menyn och tryck pa %
Ange den forsta delen av datumet (dag eller manad beroende pa valt
datumformat) med tangenterna ~~a™ och <_¥_, och tryck pa %.

Upprepa proceduren for den andra delen. Efter att ha angett ar, tryck pa %’.

AVBRYT

For att avbryta &ndringarna, tryck pa == -

« for att aktivera/deaktivera automatisk omstallning mellan vinter- och
VAL

sommartid, valj SOMMARTID pa menyn och tryck pa ~ -

Tryck pa @ for att 6ppna hjalpfunktionen som visar start- och slutdatum for
sommartid i varje land/region. automatisk omstallning mellan sommartid och
vintertid kan valjas.

* For att deaktiverar automatisk klockomstallning, valj Off och tryck pa % .

« For att aktivera/deaktivera automatisk omstallning mellan vinter- och
VAL

sommartid, valj aktuellt land eller aktuell tidszon och tryck pa ~ -

* For att aterga till tidigare display utan att andra nagot, tryck pa =y

LOC L STALL DATUM —

iE].03.05

AVBRYT | 00:00 OK

LOC __SOMMARTID —1
EU

us
Australienl:NSw,Vvict.
Australien2:Tasmanien

AVSLUT | 00:00 VAL

LOC HJALP

EUD | R .

Pa: Sista sond. i mars
Av: Sista sond. i okt.

usS:
AVSLUT | 00:00
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Kopieringslage

Kopieringslage anvands for att exportera parametrar fran en frekvensomriktare till en
annan, eller for att goéra backup av frekvensomriktarparametrar. Kopiering till panel
innebar att alla frekvensomriktarparametrar, inklusive upp till tva egna makron,
kopieras till Assistentmandéverpanelen. Hela parameteruppsattningen
(tilldampningen) och egna makron kan da laddas ner fran mandverpanelen till en
annan frekvensomriktare eller till samma frekvensomriktare. Upp- och nedladdning
kan utforas vid lokal styrning;.

Mandverpanelens minne ar bestandigt och ar oberoende av batteriet.

| Kopieringslage kan du:

Kopiera alla parametrar fran frekvensomriktaren till mandverpanelen (KOPIERA
TILL PANEL). Har ingér alla egna makron och interna parametrar (kan ej andras
av anvandaren), t.ex. sddana som faststalldes genom ID-kérning.

Se informationen om kopian som ar sparad i mandverpanelen. Anvand
kommandot KOPIERA TILL PANEL (BACKUPINFO). Har ingar t.ex. typen av och
markdata for frekvensomriktaren fran vilken parametrarna kopierades. Det ar
vardefullt att kontrollera denna information nar du skall kopiera parametrarna till
en annan frekvensomriktare med KOPIERA ALLT TILL FRO fér att garantera att
frekvensomriktarna éverensstdmmer med varandra.

Kopiera tillbaka hela parameteruppsattningen fran manéverpanelen till
frekvensomriktaren (KOPIERA ALLT TILL FRO). Darmed skrivs alla parametrar,
inklusive de interna och av anvandaren ej andringsbara, motorparametrarna till
frekvensomriktaren. Egna makron inkluderas ej

Obs: Anvand denna funktion endast for att aterstalla en frekvensomriktare fran
en sakerhetskopia, eller fér att dverfora parametrar till system som ar identiska
med ursprungssystemet.

Kopiera applikation fran mandverpanelen till en frekvensomriktare (KOPIERA
APPL TILL FRO). Applikationen inkluderar inte egna makron, interna
motorparametrar, parametrarna 9905...9909, 1605, 1607, 5201, och inte heller
parametrarna Grupp 51: EXTERN KOMMUNIKATIONSMODUL och Grupp 53:
INBYGGD BUSKOMM.

Frekvensomriktare och motor i systemen som applikationen kopieras mellan
behdver inte vara lika stora.

Kopiera parametrarna i EGET MAKRO1 fran mandverpanel till frekvensomriktare
(LADDA NER EGET 1). | ett eget makro ingar parametrarna i Grupp 99:
STARTPARAMETRAR samt interna motorparametrar.

Funktionen visas pa menyn forst nar Eget makro 1 har sparats férsta gangen med
parameter 9902 TILLAMPNINGSMAKRO (se Egna makron pa sid 88) och sedan
laddats upp till manéverpanelen med KOPIERA TILL PANEL.

Ladda ner EGET MAKRO2 fran mandverpanel till frekvensomriktare (LADDA
NER EGET 2). Som LADDA NER EGET 1 ovan.

Starta, stoppa, byta riktning och valja lokal styrning eller fjarrstyrning.
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Att ladda upp och ladda ner parametrar
For tillgangliga upp- och nedladdningsfunktioner, se ovan. Observera att
frekvensomriktaren maste vara i Lokal styrning for upp- och nedladdning.
Steg | Atgard Display
1. Ga till huvudmenyn genom att trycka pa 'S omdu ari Mandverlage, annars ||LOC & HUVUDMENY —1
genom att trycka pa A%LUT upprepade ganger tills du kommer till huvudmenyn. — | |[2@A\ZEAY | =8 B 2¥2N24
Om REM visas pa statusraden, tryck pa for att Gverga till lokal styrning. ASSISTENTER
ANDRADE PAR
AVSLUT] 00:00 [ ENTER
2. Ga till driftlage Kopiera parametrar genom att valja KOPIERA PAR pa menyn LOC L KOPIERA PAR —1
; KOPTERA TILL PANEL |
med tangenterna .~Aa ™ och \_¥_, och trycka pa % LL EANEL
KOPIERA ALLT TILL FRO
KOPIERA APPL TILL FRO
LADDA NER EGET 1
AVSLUT] 00:00 [ VAL
3. * For att kopiera alla parametrar (inklusive egna makron och interna LOC U KOPIERA PAR —

parametrar) fran frekvensomriktaren till mandverpanelen, valj KOPIERA TILL
PANEL pa menyn Kopiera par med tangenterna .~a ™ och ¥, och tryck
pa <=7. Under overforingen visar displayen éverforingsstatus som ett
procentuellt varde. Tryck pa AV%?RYT om du vill avbryta operationen.

Efter avslutad kopiering visar displayen ett meddelande om detta Tryck pa

% for att aterga till menyn Kopiera par.

« For att utfora kopieringen, vélj ratt operation (i detta fall KOPIERA ALLT TILL
FRO) pa menyn Kopiera par med tangenterna .~a™ och <_¥_, och tryck pa
<. Under overféringen visar displayen overféringsstatus som ett
AVBRYT

procentuellt varde. Tryck pa =7 om du vill avbryta operationen.

Efter avslutad kopiering visar displayen ett meddelande om detta. Tryck
pé% for att aterga till menyn Kopiera par.

Kopierar parametrar
] 50

AVBRYT | 00:00

LOC U MEDDEL. i
Parameteruppladdning
OK.

OK 00:00

LOC L KOPIERA PAR —
Kopierar
parametrar (komplett

uppsdttning)
H 50

AVBRYT | 00:00 |

LOC . & MEDDEL . —
Aktivt fel

parametrar

OK.

oK _100:00[
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Att visa backup-information

Steg | Atgérd Visning

1. Ga till huvudmenyn genom att trycka pa % om du ar i Mandverlage, annars ||LOC U HUVUDMENY —1

= PARAMETRAR

genom att trycka pa = upprepade ganger tills du kommer till huvudmenyn. aire
ASSTISTENTER

ANDRADE PAR
"AVSLUT 00:00 ["ENTER

2. Ga till driftldage Kopiera parametrar genom att valja KOPIERA PAR pa menyn LOC U KOPIERA PAR —1
: KOPTERA TILL PANEL |
med tangenterna ~~a ™ och <_¥_, och trycka pa % LL eAEL

KOPIERA ALLT TILL FRO
KOPIERA APPL TILL FRO
LADDA NER EGET 1
AVSLUT | 00:00 VAL

3. Valj BACKUP INFO pa menyn Kopiera par med tangenterna .~ a ™~ och ¥ _~, ||LOC U BACKUPINFO —

och tryck pa %’ Displayen visar foljande information om frekvensomriktare FKEggESSOMRIKTARTYP
fran vilken backupen gjordes: 32%2_FR0—DATA
i
FRO-TYP: typ av frekvensomriktare 3301 PROGRAMVERSION
FRO-DATA: frekvensomriktarens mérkdata i format XXXYZ, dar AVSLUT | 00:00
XXX: markstrom. | forekommande fall anger "A" LRESEJSI(S)ACKUPINFO —
decimaltecken, t.ex. 4A6 betyder 4,6 A. B
Y:  2=200V 3308 FRO-DATA
4 =400V 3301 PROGRAMVERSION
6= 600V 300F hex
- AVSLUT ] 00:00
Z: i = Europa-belastning
n = USA-belastning
ROGRAMVERSION: frekvensomriktarens firmware-version.
Du kan bladdra genom informationen med tangenterna /~a™ och ¥ .
4. Tryck pa L%LUT for att aterga till menyn Kopiera par.
BACKUPINFO

KOPIERA ALLT TILL FRO
KOPIERA APPL TILL FRO
LADDA NER EGET 1
AVSLUT | 00:00 VAL
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Driftlage 1/0 konfig
| driftlage 1/0 konfig kan du:

* kontrollera parameterinstallningar for godtycklig 1/0-plint

67

+ andra parameterinstallningar. Till exempel, om "1103: REF1" listas under Ain1
(Analog ingang 1), dvs om parameter 1703 VAL EXT REF1 har vardet A1, kan du
andra dess varde till t.ex. AI2. Du kan daremot inte satta vardet hos parameter

1106 VAL EXT REF2 TILL Al1.

» starta, stoppa, byta riktning och valja lokal styrning eller fjarrstyrning.

Att 4ndra parameterinstéliningar for I/O-plintar

Steg | Atgird Display
1. G4 till huvudmenyn genom att trycka pa <= om du ar i Manéverlage, annars |[LOC & HUVUDMENY —1
genom att trycka pa A%LUT upprepade ganger tills du kommer till huvudmenyn. | ([ a@AY2¥A\ 1 =0 B2 ¥AY R
ASSISTENTER
ANDRADE PAR
AVSLUT] 00:00 | ENTER
2. Ga till driftlage 1/0 konfig genom att valja /0O KONFIG pa menyn med LOC L I‘O KONFIG —1
tangenterna /~Aa™ och \_¥_, och trycka pa %‘, DIGLITALA INCANGAR
ANALOGA INGANGAR
RELAUTGANGAE
ANALOGA UTGANGAR (AO0)
AVSLUT | 00:00 VAL
3. Valj 1/0-grupp, t.ex. DIGITALA INGANGAR, med tangenterna /A och LOC L I/0O KONFIG —
. VAL . : —DI1-
(¥ _, och tryck pa . Efter en kort paus visar displayen aktuella 1001 :START/STOPP (E1)]
installningar for valet. —DI2-
—DI3-
AVSLUT | 00:00
4. Valj installning (raden med parameternummer) med tangenterna .~~a™ och LOC T ANDR PARAM —
o ANDRA
¥/, ochtryck pa - 1001 EXT1 STYRNING
[1]
AVBRYT | 00:00 [ SPARA
5. Ange ett nytt varde for installningen med tangenterna .~A™ och ¥ . LOC T ANDRA PARAM —
Att trycka pa knappen en gang okar eller minskar vardet. Om tangenten halls 1001 EXT1 STYRNING
intryckt andras vardet snabbare. Om man trycker in bada tangenterna samtidigt DI 1 ’ 2
ERSATTS visat varde med grundvérdet. [2]
AVBRYT | 00:00 [ SPARA
6 SPARA

* For att spara det nya vardet, tryck pa N

« For att avbryta inmatningen och behalla det ursprungliga vardet, tryck pa
AVBRYT

LOC CJI‘O KONFIG __ —
1001:START/STOPP (E1
-DI2-

1001:ROTR (EL)

—DI3-
AVSLUT] 00:00
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Basmanoverpanel

Funktioner
Basmandverpanelens egenskaper:
* Numerisk mandéverpanel med en LCD-display
» Kopieringsfunktion — parametrar kan kopieras till mandverpanelens minne for
senare dverféring till andra frekvensomriktare, eller fér backup av ett visst system.
Oversikt

Foljande tabell sammanfattar tangentfunktioner och displaytexter pa
basmandverpanelen.

Nr. |Anvéandning

1 |LCD-display — indelad i fem omraden:

a. Uppe till vanster — Styrplats:
LOC: frekvensomriktaren styrs lokalt, dvs. via mandverpanelen
REM: frekvensomriktaren fjarrstyrs, t.ex. via 1/O eller faltbuss.

b. Uppe till héger — Enhet for visat varde.

c. Mitt — Variabel; visar vanligtvis parameter- och signalvarden, menyer eller
L _ENTER | || listor. Visar aven fel och larmkoder.

MENU

d. Nere till vanster och mitt — Mandverpanelens tillstand:
UT: Mandverlage
PAR: Parameterlage
MENU: Huvudmeny
EEW: Fellage.
e. Nere till hoger — Indikatorer:
FWD (fram) / REV (back): motorns rotationsriktning
Langsamt blinkande: stoppad
Snabbt blinkande: i drift, ej vid bérvarde
Fast sken: i drift, vid borvarde
H=: Visat varde kan andras (i parameter- och referenslage).

2 |RESET/EXIT- Avsluta till nArmast hogre menyniva utan att spara eventuella
andringar. Aterstaller fel i Mandverlage och Fellage

3 |MENU/ENTER - Ett steg djupare ner i menystrukturen. | Parameterlage
sparas visat varde som ny instéllning.

4 |Upp -

* Rullning uppat i en meny eller lista.

« Okar vardet om en parameter &r vald.

« Okar borvéardet i driftlaget referens.

Om tangenten halls intryckt &ndras vardet snabbare.

5 [Ner-—

* Rullning nedat i en meny eller lista.

* Minskar vardet om en parameter ar vald.

» Minskar borvardet i driftiaget referens.

Om tangenten halls intryckt &ndras vardet snabbare.

6 |LOC/REM — Vaxlar mellan lokal styrning och fjarrstyrning av
frekvensomriktaren.

7 |DIR - vaxlar motorns rotationsriktning.

STOP — Stoppar frekvensomriktaren vid lokal styrning.

9 |START - Startar frekvensomriktaren vid lokal styrning.
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Funktion

Du hanterar mandverpanelen med hjalp av menyer och tangenter. Valj ett alternativ,
t.ex. driftiage eller parameter, genom att trycka pa piltangenterna ~a~ och <¥ > tills
Onskad post visas pa displayen, och darefter trycka pa tangenten “x_J.

Med tangenten 7 atergar du till narmast hogre menyniva utan att spara eventuella
andringar.

Basmandverpanelen har fem driftlagen: Mandver, referens, parameter, kopiera och
fel. De fyra forsta driftlagena beskrivs i detta kapitel. Om ett fel eller en varning
upptrader évergar panelen automatiskt till Fellage och visar en fel- eller larmkod. Du
kan aterstalla felet eller varningen i Mandverlage eller Fellage (se Diagnostik).

Efter spanningstillslag befinner sig mandverpanelen i
Mandverlage, dar du kan starta, stoppa, vaxla REM 4 9_1 Hz
rotationsriktning, vaxla mellan lokal styrning och OUTPUT FWD

fiarrstyrning samt dvervaka upp till tre arvarden (ett i
taget). For dvriga uppgifter, ga forst till huvudmenyn REM PA rl
och val;j ratt lage. MENU FWD

Att utféra vanliga uppgifter

| tabellen nedan anges ett antal vanliga uppgifter, i vilket driftlage de kan utféras och
pa vilken sida proceduren beskrivs i detalj.

Uppgift Driftlage Sida
Att vaxla mellan lokal styrning och fjarrstyrning Alla 70
Att starta och stoppa frekvensomriktaren Alla 70
Att andra motorns rotationsriktning Alla 70
Att bladdra mellan évervakade signaler Mandverlage 71
Att stélla in varvtals-, frekvens- eller momentreferens Referenslage 72
Att andra varde pa en parameter Parameterlage 73
Att vélja vilka signaler som skall évervakas Parameterlage 74
Att aterstalla fel och varningar Manéverlage, Fellage 257
Att kopiera parametrar fran frekvensomriktaren till mandverpanelen |Kopieringslage 76
Att kopiera parametrar fran mandverpanelen till frekvensomriktaren |Kopieringslage 76
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Att starta, stoppa och véxla mellan lokal styrning och fjarrstyrning
Du kan starta, stoppa och vaxla mellan lokal styrning och fjarrstyrning i godtyckligt
driftlage. For att kunna starta eller stoppa frekvensomriktaren maste den vara
installd pa lokal styrning.
Steg | Atgard Visning
1. * For att vaxla mellan fjarrstyrning (REM visas till vanster) och lokal styrning ||Loc
(LOC visas till vénster), tryck pa (25). : Hz
Obs: Overgang till lokal styrning kan deaktiveras med parameter 1606 OUTPUT FWD
LOKAL BLOCK.
Nar du har tryckt pa tangenten visar displayen kortvarigt meddelandet LocC
"LoC" respektive "rE", och atergar darefter till tidigare bild. L O C
FwWD
Den allra forsta gangen frekvensomriktaren spanningssatts kommer den
att befinna sig i 1age for fjarrstyrning (REM) och styras via sina 1/O-plintar.
For att vaxla till lokal styrning (LOC) och mandvrera frekvensomriktaren
med hjalp av mandverpanelen, tryck pa . Vad som hander beror pa
hur lange du trycker in tangenten:
» Om du slapper upp den genast (displayen blinkar "LoC"), stoppas
frekvensomriktaren. Overga till lokal styrplats s& som beskrivs pa sid 72.
* Om du haller tangenten intryckt tva sekunder (slapp upp den nar
displayen overgar fran "LoC" till "LoC r"), fortsatter driften som tidigare.
Frekvensomriktaren kopierar aktuella fjarrvarden for till/fran-status samt
referensvardet, och anvander dessa som initiala lokala styrinstaliningar.

« For att stoppa frekvensomriktaren vid lokal styrning, tryck pa C@D. Texten FWD eller REV langst
ner pa displayen blinkar
langsamt.

« For att starta frekvensomriktaren i lokal styrning, tryck pa C&O. Texte[l F,WD eller R,EV langst
ner pa displayen blinkar snabbt.
Texten slutar blinka nar
borvardet uppnas.

Att &ndra motorns rotationsriktning
Du kan andra motorns rotationsriktning oberoende av aktuellt driftlage.
Steg | Atgard Display
1. Om frekvensomriktaren fjarrstyrs (REM visar till vanster), 6verga till lokal LoC
styrning genom att trycka pa . Displayen visar kortvarigt meddelandet . Hz
"LoC" och atergar darefter till tidigare bild. OUTPUT FWD
2. For att andra rotationsriktningen fran fram (FWD visas langst ner) till back LoC

(REV visas langst ner), eller vice versa, tryck pa @ . Hz
OUTPUT REV

Obs: Parametern 1003 ROTATIONSRIKTN maste vara satt till 3 (VALD).
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Manoverlage

| Mandverlage kan du:

71

+ Overvaka arvarden for upp till tre Grupp 01: DRIFTVARDEN signaler, en signal i

taget

+ starta, stoppa, byta riktning och valja lokal styrning eller fjarrstyrning.

Overga till Manéverlage genom att trycka pa =7 tills displayen visar texten

OUTPUT langst ner.

Displayen visar vardet pa en signal i Grupp 01:

DRIFTVARDEN. Enheten visas till héger. Sid 74 REM 4 9_1 Hz
forklarar hur man valjer de tre signaler som skall OUTPUT FWD
Overvakas i Mandéverlage. Tabellen nedan visar hur
man kan visa dem en i taget.
Att bladdra mellan évervakade signaler
Steg | Atgard Visning
1. Om mer an en signal har valts fér évervakning (se sid 74) kan du bladdra 4 1
mellan dem i Manéverlage. REM . Hz
For att bladdra framat, tryck pa tangenten .~ upprepade ganger. Foratt [(OUTPUT Fwb
bladdra bakat, tryck pa tangenten <_¥_~ upprepade ganger. O 5 A
REM
n
OUTPUT FWD
w 107 -
| ]
OUTPUT FWD
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Referenslage
| Referenslage kan du:
+ stélla in hastighet, frekvens eller momentreferens
+ starta, stoppa, byta riktning och valja lokal styrning eller fjarrstyrning.

Att stélla in varvtals-, frekvens- eller momentreferens

Steg | Atgard Display
1. Ga till huvudmenyn genom att trycka pa “S_J om du ar i Mandverlage.
Annars genom att trycka pa ("7 upprepade ganger tills du ser MENY REM PA rl
langst ner. MENU wD
2. Om frekvensomriktaren fjarrstyrs (REM visar till vanster), 6verga till lokal LoC
styrning genom att trycka pa . Displayen visar kortvarigt meddelandet PA rl
"LoC" innan den &tergér till lokal styrning. MENU WD

Obs: Med Grupp 11: VAL AV REFERENS kan du tillata &ndring av referens
vid fjarrstyrning (REM).

3. Om panelen ar inte i Referenslage ("rEF" syns inte), tryck pa tangenten LoC
A eller (¥~ tills du ser "rEF" och tryck pa ~S_J. Nu visar displayen rl E F
aktuellt bérvarde med under véardet. MENU
Loc
Hz
FWD
4. « FOr att 6ka borvardet ar, tryck pa «~a ™. LoC 5 O O
* For att minska borvardet, tryck pa <_v_~. Hz
Vardet andras omedelbart nar du trycker pa tangenten. Det sparas FwD

permanent i frekvensomriktaren och paverkas inte av spanningsavbrott.
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Parameterlage
| Parameterlage kan du:

* visa och andra parametervarden

+ valja och andra signalerna som visas i Mandverlage

73

+ starta, stoppa, byta riktning och valja lokal styrning eller fjarrstyrning.

Att vélja en parameter och &ndra vérdet

Steg | Atgard Visning
1. G4 till huvudmenyn genom att trycka pa “S_J om du &r i Manéverlage, LoC
annars genom att trycka pa (=77 upprepade ganger tills du ser MENU rl E F
Iéngst ner. MENU
2. Om panelen ar inte i Parameterlage ("PAr" syns inte), tryck pa tangenten LocC
A eller ¥ _ tills du ser "PAr" och tryck pa “X_J. Displayen visar den PA rl
forsta av parametergrupperna. MENU WD
N 01
PAR
3. Anvand tangenterna .~a ™ och <_¥_ for att hitta 6nskad parametergrupp. ||LoC 1 1
PAR FWD
4, Tryck pa “X_J. Displayen visar en av parametrarna i vald parametergrupp. ||LoC 1 1 O l
PAR FWD
5. Anvand tangenterna A ™\ och (¥~ for att hitta 6nskad parameter. LOC l 1 O 3
FWD
6. Tryck och hall in “X_J ca tva sekunder tills parametervéardet visas med LoC
under, vilket anger att parameterandring nu ar mojlig.
Obs: Nar visas, tryck pa tangenterna .~A ™ och ¥~ samtidigt for PAR FwD
att &ndra visat varde till parameterns férvalsvarde.
7. Anvand tangenterna /~A™ och ¥ for att valja parametervarde. Nardu ||Loc
har &ndrat parametervardet borjar blinka.
PAR FWD
- For att spara visat parametervérde, tryck pa ~y_J. LoC

« For att inte andra véardet utan behalla det gamla, tryck pa &7

1103
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Att vélja vilka signaler som skall 6vervakas

Steg | Atgérd Visning
1. Du kan vélja hur signalerna skall 6vervakas i Mandverlage och hur de skall ||LoC 1
visas med parametrarna i Grupp 34: PROCESSVARIABLER . Se sid 55 for
detaljerade instruktioner om andring av parametervarden. PAR FWD

Som grundvarde kan du 6vervaka tre signaler genom att bladdra mellan LocC
dem 717). Vilka signaler som ingar i grundinstallningen styrs av vardet hos
parametern 9902 TILLAMPN MAKRO: FOr makron vars grundvarde for
parameter 9904 MOTOR STYRMETOD &r 1 (VARVTAL), &r grundvéardet for LoC
signal 1 07102 VARVTAL, annars 0703 UTFREKVENS. Grundvardena for
signalerna 2 och 3 &r alltid 07104 STROM respektive 07105 MOMENT .

For att andra grundvarden fér signaler, valj i Grupp 01: DRIFTVARDEN
upp till tre signaler mellan vilka man kan bladdra.

104

PAR FWD

105

PAR FWD

Signal 1: Andra vardet pa parameter 3407 SIGNAL1 PARAM till index fér
signalparametern i Grupp 01: DRIFTVARDEN (= antal parametrar utan
inledande nolla), t.ex. 105 betyder parameter 0705 MOMENT. Vardet 100
betyder att ingen signal visas.

Upprepa proceduren for signalerna 2 (3408 SIGNAL2 PARAM) och 3 (3415
SIGNAL3 PARAM). Till exempel, om 3407 = 0 och 3415 = 0, deaktiveras
bladdring och endast signalen som specificeras av 3408 visas i displayen.
Om alla tre parametrarna sétts till 0, dvs. ingen signal valjs for évervakning,
visar displayen texten "n.A".

2. Specificera decimaltecknets placering och kallsignalens enhet [instéllning LoC
(9 (DIREKT)]. Funktionen Stapeldiagram ar inte tillganglig i
basmandverpanel. For ndrmare detaljer, se parameter 3404.

PAR FWD

Signal 1: parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL
Signal 2: parameter 3411 UTDATA 2 DECIMAL
Signal 3: parameter 3418 UTDATA 3 DECIMAL.

3. Valj vilken enhet som skall visas for signaler. Detta saknar effekt om om LoC
parameter 3404/3411/3418 ar satt till 9 (DIREKT). FOr narmare detaljer, se
parameter 3405.

PAR FWD

Signal 1: parameter 3405 UTDATA 1 ENHET
Signal 2: parameter 34712 UTDATA 2 ENHET
Signal 3: parameter 3479 UTDATA 3 ENHET.

4. Valj skalning for signaler genom att ange lagsta och hégsta displayvarde. LoC

Signal 1: parametrar 3406 UTDATA 1 MIN och 3407 UTDATA 1 MAX
Signal 2: parametrar 3413 UTDATA 2 MIN och 34714 UTDATA 2 MAX

Detta har ingen verkan om parameter 3404/3411/3418 ar satt till 9
(DIREKT). For narmare detaljer, se parametrarna 3406 och 3407.

Signal 3: parametrar 3420 UTDATA 3 MIN och34271 UTDATA 3 MAX.

00 -

PAR FWD

LoC

5000

PAR FWD
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Kopieringslage

Basmanoverpanelen kan spara en hel uppsattning frekvensomriktarparametrar och
upp till tvéd egna makron. Mandverpanelens minne ar bestandigt.

| Kopieringslage kan du:

Kopiera alla parametrar fran frekvensomriktaren till mandverpanelen (uL —
Upload). Har ingar alla egna makron och interna parametrar (kan ej andras av
anvandaren), t.ex. sddana som faststalldes genom ID-kdorning.

Kopiera tillbaka hela parameteruppsattningen fran mandverpanelen fill
frekvensomriktaren (rE A - Download All). Darmed skrivs alla parametrar till
frekvensomriktaren, inklusive de interna och av anvandaren ej andringsbara
motorparametrarna. Egna makron inkluderas ej

Obs: Anvand denna funktion endast for att aterstalla en frekvensomriktare, eller
for att dverfora parametrar till system som ar identiska med ursprungssystemet.

Kopiera applikation fran mandverpanelen till en frekvensomriktare (dL P —
Download Partial). Applikationen inkluderar inte egna makron, interna
motorparametrar, parametrarna 9905...9909, 1605, 1607, 5201, och inte heller
parametrarna i Grupp 51: EXTERN KOMMUNIKATIONSMODUL och Grupp 53:
INBYGGD BUSKOMM.

Frekvensomriktare och motor i systemen som applikationen kopieras mellan
behdver inte vara lika stora.

Ladda ner EGET MAKRO 1 fran mandverpanel till frekvensomriktare (dL u1 —
Download User Set 1). | ett eget makro ingar parametrarna i Grupp 99:
STARTPARAMETRAR samt interna motorparametrar.

Funktionen visas pa menyn forst nar Eget makro 1 har sparats forsta gangen med
parameter 9902 TILLAMPN MAKRO (se Egna makron pa sid 88) och sedan laddats
upp till mandverpanelen.

Ladda ner EGET MAKRO 2 fran mandverpanel till frekvensomriktare (dL u2 —
Download User Set 2). Som Download User Set 1 ovan.

Starta, stoppa, byta riktning och valja lokal styrning eller fjarrstyrning.
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Att ladda upp och ladda ner parametrar

For tillgangliga upp- och nedladdningsfunktioner, se ovan.

Steg | Atgard Display
1. G4 till huvudmenyn genom att trycka pa “X_J om du ar i Mandverlage, LoC
annars genom att trycka pa =7 upprepade ganger tills du ser MENU PA rl
langst ner. MENU WD
2. Om panelen inte ar i Kopieringslage ("CoPY" visas inte), tryck pa tangenten ||LocC
A eller (¥ tills du ser "CoPY". C O PY
MENU
s “dL ul
MENU
3. « For att ladda upp alla parametrar (inklusive egna makron) fran LoC
frekvensomriktare till mandverpanelen, ga till "uL" med tangenterna u L
(A och (v . MENU

Tryck pa “X_J. Under 6verforingen visar displayen 6verforingsstatus som || LOC L 5 O
ett procentuellt varde. u

« For att utféra nedladdningar, g4 till motsvarande atgérd (i detta fall LocC d L A
"dL A", Kopiera allt, med tangenterna /~a™ och \_¥ .
MENU

Tryck pa ~_J. Under 6verforingen visar displayen dverféringsstatus som || LOC d L 5 O %
ett procentuellt varde. °

Basmanoverpanelens larmkoder

Forutom fel och varningar som genereras av frekvensomriktaren (se Diagnostik),
visar basmandéverpanelen mandéverpanellarm med hjalp av koder i formen A5xxx. Se
Larmkoder (Basmandverpanel) pa sid 261 for en lista 6ver larmkoder med
beskrivningar.
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Tillampningsmakron

Makron anvands for att stalla om en grupp parametrar till nya férdefinierade varden.
Anvand makron for att minimera behovet av manuell redigering av parametrar. Da
man valjer ett makro andras alla andra parametrar till sina grundvarden, med
undantag foér:

» parametrarna i Grupp 99: STARTPARAMETRAR (utom parameter 9904)
* 1602 PARAMETERLAS

* 1607 SPARA PARAMETER

* 3078 KOMM MOD FELFUNK och 30719 KOMM FEL TID

* 9802 KOMM PROTOKOLL

*  Grupp 50: PULSGIVARE ... Grupp 53: INBYGGD BUSKOMM parametrar
« Grupp 29: UNDERHALL parametrar.

Efter att ha valt ett makro kan du gora ytterligare parameterandringar manuellt med
mandverpanelen.

Aktivera ett tillampningsmakro genom att vélja ett varde pa parameter 9902
TILLAMPN MAKRO. Grundvardet ar 1 - makrot ABB-STANDARD.

Fodljande avsnitt beskriver varje enskilt tillampningsmakro och ger
anslutningsexempel.

Den sista avsnittet i detta kapitel, Parametergrundvérden fér olika makron, listar
parametrarna som makron férandrar, och de grundvarden som stalls in av varje
makro.

Tillampningsmakron
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Makrot ABB Standard
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Detta ar det férinstallda makrot. Det ger en generell 2-trads |/O-konfiguration, med
tre (3) konstanta varvtal. Parametervardena ar de grundvarden som definieras i
Fullstdndig parameterlista pa sid 917.

Anslutningsexempel
X1

-

SCR
2 |A
3 |AGND
4 |10V
5 |AI2
6
7
8

1...10 kohm,

AGND
AO1
AO2
9 |AGND

24V
GND
DCOM
DI1
DI2
DI3
Dl4
DI5
DI6

RO1C
RO1A
RO1B
RO2C
RO2A
RO2B
RO3C
RO3A
RO3B

Insignaler
* Analog referens (Al1)

» Start, stopp och rotationsriktning

(b11,2) + Relautgang 1: Driftklar
» Val av konstant varvtal (DI3,4) + Reldutgang 2: Drift
* Val avramppaR 1/2 (DI5) « Relautgang 3: Fel (-1)

Signalkabelskarm

Extern frekvensreferens 1: 0...10 V'

Gem. nolla for Al
Referensspanning 10 V DC
Anvands ej

Gem. nolla foér Al
Utfrekvens: 0...20 mA
Utstrom: 0...20 mA

Gem. nolla for AO

Hjalpspanningsutgang +24 V DC
Gem. nolla for hjalpspanningsutg.
Gem. nolla for alla

Start/Stopp: Aktivera for att starta.

Fram/Back: Aktivera for att andra rotationsriktning

Val av konstant varvtal?
Val av konstant varvtal?

Val av ramppar: Aktivera for att valja 2:a acc/ret ramppar

Anvands ej

Relautgang 1, programmerbar
Forvald funktion:
Driftklar =>19 ansluten till 21

Relautgang 2, programmerbar
Forvald funktion:
| drift =>22 ansluten till 24

Relautgang 3, programmerbar
Forvald funktion:

Fel (-1) =>25 ansluten till 27
(FEL => 25 ansluten till 26)

—

—

Utsignaler

* Analog utgang AO1: Frekvens
Analog utgang AO2: Strom

Not 1. Den externa referensen
anvands som varvtalsreferens om
vektorreglering ar vald.

Not 2. Kod:
0 = 6ppen, 1 = sluten

DI3 | D14 Ut

Referens via Al1

KONST VARVTAL 1 (1202)

KONST VARVTAL 2 (1203)

=l Al O O

0
1
0
1 KONST VARVTAL 3 (1204)

Bygelinstallningar

a
=p| lAt0...10V

3 } Al2: 0(4)...20 mA
eller
—J1
=T ]o|AI:0...10V

~»[C 210> A12: 0(4)...20 mA
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Makrot Pulsstyrning

Detta makro ar avsett for tillampningar dar drivsystemet styrs via aterfjagdrande
tryckknappar. Det erbjuder tre (3) konstanta varvtal. Fér att aktivera makrot, satt
parameter 9902 till 2 (PULSSTYRNING).

79

Obs: Nar stoppingangen (DI2) ar 6ppen (ingen insignal) ar manéverpanelens start/
stopp-knappar deaktiverade.

Anslutningsexempel:

X1
1..10 kohm 41 |SCR Signalkabelskarm
2 |A Extern varvtalsreferens 1: 0...10 V
3 |AGND | Gem. nolla fér Al
4 10V Referensspanning 10 V DC
5 [AI2 Anvands ej
6 |AGND | Gem. nolla for Al
7 |AO1 Motorvarvtal: 0...20 mA
8 |AO2 Utstrom: 0...20 mA
9 |AGND | Gem. nolla fér AO
1024V Hjalpspanningsutgang +24 V DC
11 |GND Gem. nolla for hjalpspanningsutg.
I: 12|DCOM | Gem. nolla for alla
- 113D Start: Momentan aktivering med DI2 sluten startar frekvensomriktaren
—1—14|DI2 Stopp: Momentan deaktivering stoppar frekvensomriktaren
—"—15|DI3 Fram/Back: Vid aktivering vaxlar frekvensomriktaren rotationsriktning
—"—116 |DI4 Val av konstant varvtal’
—"——17 |DI5 Val av konstant varvtal’
118 |DI6 Anvands ej
19|RO1C Relautgang 1, programmerbar
20|ROTA Forvald funktion: Not 1. Kod:
21|ROTB |~  Driftklar =>19 ansluten till 21 0 = dppen, 1 = sluten
22|R0O2C Relautgang 2, programmerbar DI4[DI5 Ut
23 |RO2A Forvald funktion: 0 |0 |Referens via Al
24|R0O2B |~ ldrift =>22 ansluten till 24 T |0 |KONST VARVTAL 1 (1202)
25|R0O3C Relautgang 3, programmerbar 0 |1 [KONST VARVTAL 2 (1203)
26 |RO3A Forvald funktion: 1 1 KONST VARVTAL 3 (1204)
27|/RO3B |~  Fel (-1) =>25 ansluten till 27
(FEL => 25 ansluten till 26)
Insignaler Utsignaler Bygelinstéllningar

. (DI1,2,3)

Analog referens (Al1)
Start, stopp och rotationsriktning

Val av konstant varvtal (DI4,5)

Analog utgang AO1: Varvtal
Analog utgang AO2: Strom
Relautgang 1: Driftklar
Relautgang 2: Drift

J1

| 'At:0...10V
SE3

Al2: 0(4)...20 mA

eller
* Relautgang 3: Fel (-1) —J1 —
<[ ]l Al1:0...10 V
» 0% AI2: 0(4)...20 mA
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Makrot Vaxlande

Detta makro ger en I/O-konfiguration som ar anpassad till en sekvens av DI-
styrsignaler for vaxling av motorns rotationsriktning. For att aktivera makrot, satt
parameter 9902 till 3 (VAXLANDE).

Anslutningsexempel:

1 |SCR Signalkabelskarm
2 |A Extern varvtalsreferens 1: 0...10 V
3 |AGND | Gem. nolla for Al

4 |10V Referensspanning 10 V DC

5 |AI2 Anvands ej
6

7

8

1...10 koh

AGND | Gem. nolla for Al

AO1 Motorvarvtal: 0...20 mA
AO2 Utstrom: 0...20 mA

9 |AGND | Gem. nolla for AO

10|24V Hjalpspanningsutgang +24 V DC

11 |GND Gem. nolla for hjalpspanningsutg.
|: 12|DCOM | Gem. nolla for alla

—"—113|DI1 Start framat: Vid samma tillstand hos DI1 och DI2 stoppas drivsystemet.

L~ 114|DI2 Start back

L~ 115|DI3 Val av konstant varvtal’

. _~__116]|D4 Val av konstant varvtal’

—"—117|DI5 Val av ramppar: Aktivera for att véalja 2:a acc/ret ramppar

L~ 118 |DI6 Driftfrigivning: Vid deaktivering stoppas alltid frekvensomriktaren
19|RO1C Reldutgang 1, programmerbar  ["Not 1. Kod:
20 |RO1A Forvald funktion: 0 = éppen, 1 = sluten
21|RO1B |~  Driftklar =>19 ansluten till 21
22|R0O2C Relautgang 2, programmerbar DI3 | Di4 ut
23|RO2A Férvald funktion: 0 [0 |Referens via Al
24|RO2B |~ | drift =>22 ansluten till 24 ; (1) KONST VARVTAL; 8585;
25|R0O3C Relautgang 3, programmerbar KONST VARVTAL
26 |RO3A F(‘jrva|g fu,?kﬁoﬂ: g 1 1 |[KONST VARVTAL 3 (1204)

27|RO3B |~  Fel (-1) =>25 ansluten till 27
(FEL => 25 ansluten till 26)

Insignaler Utsignaler Bygelinstallningar
* Analog referens (Al1) * Analog utgang AO1: Varvtal J1
« Start, stopp och rotationsriktning * Analog utgdng AO2: Strém =p TAM:0...10V
(DI1,2) - Relautgang 1: Driftklar 2 P |AI2:0(4)...20 mA
+ Valav konstant varvtal (DI3,4) . Relsutgang 2: Drift ;”er
* Val avramppar 1/2 (DI5) - Relautgang 3: Fel (-1) N -
« Diriftfrigivning (DI6) <0 ]/ Al:0...10V
~»[C10%|AI2: 0(4)...20 mA
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Makrot Motorpot
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Detta makro erbjuder ett kostnadseffektivt granssnitt mot programmerbara
styrsystem som styr motorns varvtal med enbart digitala signaler. For att aktivera
makrot, satt parameter 9902 till 4 (MOTORPOT).

Anslutningsexempel:

X1
1 |SCR Signalkabelskarm
2 |Al1 Anvands ej
3 |AGND | Gem. nolla for Al
4 10V Referensspanning 10 V DC
5 |AI2 Anvands ej
6 |[AGND | Gem. nolla for Al
7 |AO1 Motorvarvtal: 0...20 mA
8 |AO2 Utstrom: 0...20 mA
9 |AGND | Gem. nolla for AO
10 |24V Hjalpspanningsutgang +24 V DC
|: 11 |GND Gem. nolla for hjalpspanningsutg.
12|DCOM | Gem. nolla for alla
——13|DI1 Start/stopp: Vid aktivering startar frekvensomriktaren
——14|DI2 Fram/Back: Vid aktivering véxlar frekvensomriktaren rotationsriktning.
—"—15|DI3 Referens upp: Aktivering okar vardet!
—"—116|Dl4 Referens ner: Aktivering minskar vardet!
—"—17 |DI5 Konst varvtal 1: 1202
L—"—118|DI6 Driftfrigivning: Vid deaktivering stoppas alltid frekvensomriktaren.
19|RO1C Relautgang 1, programmerbar
20 |[RO1A Forvald funktion: )
21|RO1B |~ Driftklar =>19 ansluten till 21 Not 1. For DI3 och DI4:
22 |RO2C R_(_aléutgéng 2 programmerbar + Om bada ar aktiva eller inaktiva
23 |RO2A Foryalc_i funktion: . forblir varvtalsreferensen
24|RO2B — | drift =>22 ansluten till 24 oférandrad
25|RO3C Reldutgang 3, pfogrammerbar + Befintlig varvtalsreferens lagras i
26 |[RO3A Forvald funktion: samband med stopp eller
27|RO3B |~ Fel (-1) =>25 ansluten till 27 ok =
(FEL => 25 ansluten till 26) kontrollerad avsténgning.
Not 2.
* Instalining av ramptider med
accelerations- och retardationstid
2 (parametrarna 2205 och 2206).
Insignaler Utsignaler Bygelinstallningar
+ Start, stopp och rotationsriktning + Analog utgang AO1: Varvtal J1
(b1,2) + Analog utgang AO2: Strém Zp [ 'A0...10V
* Referens upp/ner (DI3,4) « Reldutgang 1: Driftklar 2 P |AI2: 0(4)...20 mA
+ Val av konstant varvtal (DI5) « Reldutgang 2: Drift :IIer
+ Driftfrigivning (DI6) - Reldutgang 3: Fel (-1) J1
=T ]olAl1:0...10V
~» 0% AI2: 0(4)...20 mA
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Makrot Hand-auto

Detta makro erbjuder en I/O-konfiguration som typiskt forekommer i HVAC-
tilampningar. For att aktivera makrot, satt parameter 9902 till 5 (HAND/AUTO).

Obs: Parameter 2108 STARTFORREGLING maste kvarsta vid grundvardet 0 (OFF).

Anslutningsexempel:

1. 10kohmA1 |SCR Signalkabelskarm

Al Extern referens 1: 0...10 V (Manuell styrning)
AGND | Gem. nolla foér Al

10V Referensspanning 10 V DC

Al2 Extern referens2 2: 0...20 mA (Automatisk styrning)
AGND | Gem. nolla for Al

AO1 Motorvarvtal: 0...20 mA

AO2 Utstrom: 0...20 mA

AGND | Gem. nolla fér AO

10|24V Hjalpspanningsutgang +24 V DC
|: 11 |GND Gem. nolla for hjalpspanningsutg.
12|DCOM | Gem. nolla for alla
——13|DI1 Start/stopp (hand): Vid aktivering startar frekvensomriktaren
——14|DI2 Fram/Back (hand): Vid aktivering vaxlar frekvensomriktaren rotationsriktning
——15|DI3 Val av EXT1/EXT2: Vid aktivering véljs automatisk styrning
— —16|Dl4 Driftfrigivning: Vid deaktivering stoppas alltid frekvensomriktaren
— —17|DI5 Fram/Back (auto): Vid aktivering vaxlar frekvensomriktaren rotationsriktning
——18|DI6 Start/stopp (auto): Vid aktivering startar frekvensomriktaren
19|RO1C Relautgang 1, programmerbar
20 |[RO1A Forvald funktion:
21|/RO1B |~  Driftklar =>19 ansluten till 21
22 |RO2C Relautgang 2, programmerbar N'?t 1. . s
23 RO2A Férvald funktion: Givaren for Al2 matas externt. Folj
24RO2B — I drift =>22 ansluten till 24 tlllvqugren_s |nstrukt|onetr. F?rcatt
25|R0O3C Relautgang 3, programmerbar ﬁg\li?/gnzognlwvr?krg?:rg matas fran

26 |RO3A Forvald funktion:
27|RO3B |—  Fel (-1) =>25 ansluten till 27
(FEL => 25 ansluten till 26)

hjalpspanningsutgang, se sid 86.

Insignaler Utsignaler Bygelinstallningar
» Tva analoga referensvarden (Al1, * Analog utgang AO1: Varvtal J1
2) * Analog utgang AO2: Strém =p| At0...10V
* Start/stopp —hand/auto (DI1,6) . Relzutgang 1: Driftklar 2 P |AI2:04)...20 mA
* Rotriktning —hand/auto (DI2, 5) . Relsutgang 2: Drift ;Iler
* Valav styrplats (DI3) - Relautgang 3: Fel (-1) N -
« Diriftfrigivning (D14) =0 _]-/Al:0...10V
~» [0 AI2: 0(4)...20 mA
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Detta makro erbjuder parameterinstallningar for aterkopplande reglersystem som
tryckreglering, flodesreglering etc. For att aktivera makrot, satt parameter 9902 till

6 (PID-REGL).

Obs: Parameter 2108 STARTFORREGLING maste kvarsta vid grundvardet 0 (OFF).

Anslutningsexempel
X1

1...10 koh SCR

Signalkabelskarm

Al1

AGND

Gem. nolla for Al

10V

Referensspanning 10 V DC

Al2

Arvirde (PID): 4...20 mA

AGND

Gem. nolla for Al

AO1

Motorvarvtal: 0...20 mA

AO2

OO N| OO B|WN—

Utstrom: 0...20 mA

AGND

Gem. nolla for AO

24V

Hjalpspanningsutgang +24 V DC

GND

Gem. nolla for hjalpspanningsutg.

DCOM

Gem. nolla for alla

DI1

DI2

DI3

Dl4

DI5

DI6

RO1C

Relautgang 1, programmerbar

RO1A

Forvald funktion:

RO1B

driftklar =>19 ansluten till 21

-

RO2C

Relautgang 2, programmerbar

RO2A

Forvald funktion:

RO2B

-

| drift =>22 ansluten till 24

RO3C

Relautgang 3, programmerbar

RO3A

Forvald funktion:

RO3B

Fel (-1) =>25 ansluten till 27

Insignaler
* Analog referens (Al1)

+ Arvarde (AI2)

 Start/stopp — man/PID (DI1, 6) .
+ Valav EXT1/EXT2 (DI2) .
» Val av konstant varvtal (DI3, 4) .

+ Diriftfrigivning (DI5)

Obs: Anvand féljande in
1. EXT1/EXT2

2. Driftfrigivning
3. Start.

(FEL => 25 ansluten till 26)

Utsignaler
* Analog utgang AO1: Varvtal

* Analog utgang AO2: Strom
Relautgang 1: Driftklar

Relautgang 2: Drift

kopplingsordning:

Extern ref. 1 (Manuell) eller Ext ref. 2 (PID): 0...10 V1

Not 1.

Manuell: 0...10 V => varvtalsreferens
PID: 0...10V =>0...100 % PID-
borvarde

Not 3.

Givaren for Al2 matas externt. Fdl; till-
verkarens instruktioner. For att
anvanda givare som matas fran frek-
vensomriktarens hjalpspanningsut-
gang, se sid 86.

Start/stopp (hand): Vid aktivering startar drivsystemet

Val av EXT1/EXT2: Vid aktivering véljs PID-reglering

Val konst varvt 1: (Anvands ej vid PID-reglering)?

Val konst varvt 2: (Anvands ej vid PID-reglering)?
Driftfrigivning: Vid deaktivering stoppas alltid frekvensomriktaren
Start/stopp (PID): Vid aktivering startar drivsystemet

Not 2. Kod:
0 = 6ppen, 1 = sluten

DI3 | DI4

Ut
Referens via Al1
KONST VARVTAL 1 (1202)
KONST VARVTAL 2 (1203)
KONST VARVTAL 3 (1204)

= O = O
= Al O O

Reldutgang 3: Fel (-1)

Bygelinstéllningar
J1

2| 'At:0...10V
C [Zp|A2:004)...20 mA

eller
J1

Al1:0...10 V
» 0% AI2: 0(4)...20 mA
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Makrot PFC-styrning

Detta makro erbjuder parameterinstallningar fér pump- och
flaktstyrningstillampningar (PFC). For att aktivera makrot, satt parameter 9902 till 7
(PFC-STYRNING).

Obs: Parameter 2108 STARTFORREGLING maste kvarsta vid grundvardet 0 (OFF).

Anslutningsexempel:

X1
1..10 kohmA1 |SCR Signalkabelskarm
2 |A1 Extern ref. 1 (Manuell) eller Ext ref. 2 (PID/PFC): 0...10 A
3 |AGND | Gem. nolla fér Al Not 1.
4 |10V Referensspanning 10 V DC Manuell: 0...10V => 0...50 Hz
S |AI2 Arvérde (PID): 4...20 mA PID/PFC: 0...10V =>0...100 % PID-
6 |AGND | Gem. nolla fér Al bérvarde
7 |AO1 Utfrekvens: 0...20 mA
8 |AO2 Arv1 (PID-regulatorns arvirde): 0(4)...20 mA
9 |AGND | Gem. nolla for AO
1024V Hjalpspanningsutgang +24 V DC
11 |GND Gem. nolla for hjalpspanningsutg.
|: 12|DCOM | Gem. nolla fér alla
—"—13|DI1 Start/stopp (manuell): Vid aktivering startar frekvensomriktaren
—"—14 |DI2 Driftfrigivning: Vid deaktivering stoppas alltid frekvensomriktaren
— —15|DI3 Val av EXT1/EXT2: Vid aktivering véljs PFC-styrning
— —16|Dl4 Férregling: Vid deaktivering stoppas alltid frekvensomriktaren
— —17|DI5 Forregling: Deaktivering stoppar konstantvarvtalsmotorn
L 118|DlI6 Start/stopp (PFC-styrning): Vid aktivering startar frekvensomriktaren
Not 2.
19[RO1C Relautgang 1, programmerbar | Givaren for Al2 matas externt. Folj
20 RO1A Forvald funktion: tilverkarens instruktioner. For att
21|ROTB L I drift =>19 ansluten till 21 anvanda givare som matas fran
22|R0O2C Relautgang 2, programmerbar frgkven§omr|ktarer]s .
53RO2A Farvald funktion: hjalpspanningsutgang, se sid 86.
24|RO2B |  Fel (-1) =>22 ansluten till 24 (Fel => 22 ansluten till 23)
25|R0O3C Relautgang 3, programmerbar
26 |RO3A Forvald funktion:

27|RO3B |~  Hjalpmotor tillslagen => 25 ansluten till 27

Insignaler Utsignaler Bygelinstallningar
* Analog ref. och @rvarde (Al1,2) + Analog utgdng AO1: Frekvens J1

+ Start/stopp — manuell/PFC (DI1, 6) » Analog utgang AO2: Arvérde 1 |2 P TAM:0...10V

« Diriftfrigivning (DI2) » Relautgang 1: Drift L = P |Al2: 0(4)...20 mA
* Val av EXT1/EXT2 (DI3) * Relautgang 2: Fel (-1) eller
* Forregling (D14, 5) + Relautgang 3: Hjalpmotor PA J1

Al1:0...10V
Al2: 0(4)...20 mA

-
N

i

Obs: Anvand féljande inkopplingsordning:
1. EXT1/EXT2

2. Driftfrigivning

3. Start.
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Detta makro erbjuder parameterinstaliningar for tillampningar som kraver
momentreglering av motorn. Det gar aven att valja varvtalsreglering. For att aktivera
makrot, satt parameter 9902 till 8 (MOMENT-REGL)

Anslutningsexempel:

X1
1..10 kohm A1 |SCR Signalkabelskarm
2 |A Extern varvtalsreferens 1: 0...10 V
3 |AGND | Gem. nolla for Al
4 10V Referensspanning 10 V DC
5 |AI2 Extern momentreferens: 4...20 mA
6 |[AGND | Gem. nolla for Al
7 |AO1 Motorvarvtal: 0...20 mA Not 1.
8 [AO2 Utstréom: 0...20 mA » Véxlar rotationsriktning vid
9 [AGND | Gem. nolla for AO varvtalsreglering.
« Véxlar vridmomentriktning vid
10|24V Hjalpspanningsutgang +24 V DC momentreglering.
11 |GND Gem. nolla for hjalpspanningsutg.
[_[12]DCOM | Gem. nolla for alla
- |13 |DI1 Start/stopp: Vid aktivering startar frekvensomriktaren
|_~__114|DI2 Fram/Back: Vid aktivering vaxlar frekvensomriktaren rotationsrik’[ning1
|_~__|15|DI3 Varvtal/momentreglering: Vid aktivering valjs momentreglering
L~ |16|DI4 Konst varvtal 1: 1202
_~__|17|DI5 Val av ramppar: Aktivera for att valja 2:a acc/ret ramppar
L_-__|18|DI6 Driftfrigivning: Vid deaktivering stoppas alltid frekvensomriktaren
19 |RO1C Relautgang 1, programmerbar Not 2
20|RO1A [F)b-?ltilld fu_n>k1tign: | ill 21 Gﬁ/ar(‘an fér Al2 matas externt. Folj
21]RO1B |~ h . ar= ansluten t tillverkarens instruktioner. For att
22|RO2C Relautgang 2, programmerbar | anyanda givare som matas fran
23 |RO2A Férvald funktion: frekvensomriktarens
24|RO2B |~  ldrift =>22 ansluten till 24 hjalpspanningsutgang, se sid 86.
25|R0O3C Relautgang 3, programmerbar
26 |[RO3A Férvald funktion:
27|RO3B |~ Fel (-1) =>25 ansluten till 27
(FEL => 25 ansluten till 26)
Insignaler Utsignaler Bygelinstallningar
» Tva analoga referensvarden (Al1, * Analog utgang AO1: Varvtal J1
2) « Analog utgang AO2: Strém Zp| 'A0...10V
. S[t)?*rlt 2s’[opp och rotationsriktning . Relautgang 1: Driftklar i 2 P |AI2: 0(4)...20 mA
i/ 2) . » Relautgang 2: Drift eller
+ Varvtal/momentreglering (DI3) Rel3utgang 3: Fel (-1) J
+ Val av konstant varvtal (DI4) AT Jo/Al1:0...10V
* Val av ramppar 1/2 (DI5) ~[C 10| AI2: 0(4)...20 mA

« Diriftfrigivning (DI6)
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Anslutningsexempel for tvatrads- och tretradssensorer

Manga tillampningar anvander PI(D)-reglering och behdver en aterkopplingssignal
fran processen. Aterkopplingssignalen &r typiskt ansluten till analog ingang 2 (Al2).

Kretsschemat for varje makro tidigare i detta kapitel anvander en externt matad
sensor (anslutningarna visas ej). Figuren nedan ger exempel pa anslutningar med
tvatrads och tretradssensorer/-givare, matade av frekvensomriktarens
hjalpspanningsutgang.

Tvatradssensor/-givare

X1 / styrkort
p = 4...20 MA "5TAI2 [Driftvardesmatning, 0(4) ... 20 mA, Ry,
| 6 | AGND|= 100 ohm

X1/ styrkort
L 10(+24 V |Hjalpspanningsutgang, ej isolerad,
11|GND |24V DC, 250mA

Obs: Givaren matas via sin stromutgang och frekvensomriktaren levererar matningspanningen (+24
V). Darfor maste utsignalen vara 4...20 mA, inte 0...20 mA

Tretradssensor/-givare

X1/ styrkort
p AUT  0(4)..20 mA '5TA12  [Driftvardesmatning, 0(4) ... 20 mA, R,

I 6 |AGND|= 100 ohm
+

X1 / styrkort
10(+24 V |Hjalpspanningsutgang, ej isolerad,
—11|GND |24 V DC, 250mA
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Anslutning for att uppna 0...10 V fran analoga utgangar

For att uppna 0...10 V fran analoga utgangar, anslut ett motstand pa 500 ohm (eller
tva motstand pa 1 kohm parallellt) mellan den analoga utgdngen och gemensam

nolla for AGND.

Exempel fér analog utgang 2 AO2 visas i figuren nedan.

Analog utgang 2. Forvald utgang 0...20 mA.

9 |aGND Gemensam nolla for AO. Internt kopplat till chassit

via ett motstand pa 1 Mohm.

Analog utgang 2. Forvald utgang 0...20 mA.

X1
O
> 8 |AO2
= 500 ohm
o
O
X1
> 8 |AO2
2 | [1kohm | [1 kohm
S

9 |AGND Gemensam nolla for AO. Internt kopplat till chassit

via ett motstand pa 1 Mohm.

Tillampningsmakron



88 ACS550-01/U1 Anvédndarhandledning

Egna makron

Forutom standardtillampningsmakron gar det att spara tva egna makron i det
permanenta minnet, for senare anvandning. Ett eget makro bestar av en
anvandardefinierad uppsattning parameterinstaliningar, inklusive Grupp 99:
STARTPARAMETRAR, och resultatet av motoridentifieringen. Referensvardena fran
mandverpanelen sparas ocksa, om makrot sparas och anropas vid lokal styrning.
Fjarrstyrningsinstallningen sparas i eget makro, men inte instéllningen for lokal
styrning.

Stegen nedan visar hur man sparar och laddar Eget makro 1. Proceduren fér Eget
makro 2 ar identisk - det ar bara vardena hos parameter 9902 som skiljer sig.
Spara Eget makro 1:

+ Justera parametrarna. Genomfér en ID-kdrning av motorn om tillampningen
kraver detta och det annu inte ar gjort.

» Spara parameterinstallningar och resultatet av ID-kérningen i det permanenta
minnet genom att andra parameter 9902 till -1 (EGET 1 SPARA).

SPARA

* Tryck pa N (Assistentmandverpanel) eller

MENY
‘= (Basmanoverpanel).
Ladda Eget makro 1:

« Andra parameter 9902 till O (eget 1 ladda).

SPARA

MENU
ENTER

* Tryck pa
ladda makrot.

(Assistentmandverpanel) eller (Basmandverpanel) for att

Det egna makrot kan aven bytas via digitala ingangar (se parameter 1605).

Obs: Laddning av eget makro aterstaller parameterinstallningar inklusive Grupp 99:
STARTPARAMETRAR och resultatet av motoridentifieringen. Kontrollera att
installningarna éverensstammer med den motor som anvands.

Tips: Anvandaren kan till exempel lata frekvensomriktaren vaxla mellan tva motorer
utan att behéva andra motorparametrar och upprepa identifieringskdrningen vid
varje byte. Man kan helt enkelt justera installningarna och kéra
identifieringskérningen en gang fér varje motor och sedan spara informationen som
tva egna makron. D& motorn byts behdver man endast ladda motsvarande Eget
makro for att gora frekvensomriktaren driftklar.
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Parametergrundvarden listas i Fullstdndig parameterlista pa sid 91. Vaxling fran
forinstallt makro (ABB-standard), dvs. redigering av vardet pa parameter 9902,
andrar parametergrundvardena sa som beskrivs i féljande tabeller.

Obs: Det finns tva uppsattningar varden darfér att grundvardena ar konfigurerade
for 50 Hz/IEC-férenlighet (ACS550-01) och 60 Hz/NEMA-férenlighet (ACS550-U1).

ACS550-01
ABB- Puls- . PID- PFC- Moment-
Parameter standard | styrning Véxlande | Motorpot |Hand-Auto reglering | styrning | reglering
9902 [TILLAMPN MAKRO |1 = 2= 3= 4 = 5= 6= 7 = 8 =
/ABB STANDARD[PULSSTYRN  [VAXLANDE ~ [MOTOR POT [HAND/AUTO |PID-REGL PFC- MOMENT-
STYRNING  |REGL
9904 MOTOR 3= 1= 1= 1= 1= 1= 3= 2=
STYRMETOD FREKVENS [VARVTAL  [VARVTAL  |[VARVTAL  [VARVTAL  [VARVTAL FREKVENS |[MOMENT
1001 [EXT1 STYRNING 2 =DI1,2 4=p1P,2P,39 =DI1F,2R[2=DI1,2 [2=DI1,2 [(1=DI1 1=bD11 2 =DI1,2
1002 [EXT2 STYRNING [0 =EJVALD [0 =EJVALD [0 =EJVALD [0 =EJVALD [7 =DI6,5 |[6=DI6 6 =DI6 2 =DI1,2
1003 |ROT RIKTNIN. 3 = VALD 3 = VALD 3 = VALD 3 = VALD 3 = VALD 1=FRAM 1=FRAM 3 = VALD
1102 VAL EXT1/EXT2 |0 = EXT1 0=exTt1 (0=©exTt1 |[0=©exT1 [3=DI3 2 =DI2 3 =DI3 3 =DI3
1103 |VAL EXT REF1 1=A11 1=A11 1=A1 12 = 1=A11 1=A11 1=A11 1=A11
DI3U,4D(NC)
1106 |VAL EXT REF2 2 = A2 2 = A2 2 = A2 2 = A2 2 = A2 19=PID1 19=PID1 2 = A2
UTGANG UTGANG
1201 VAL KONST VARVT (9 = DI3,4 10=bp4,5 9=D134 [5=DI5 0=EJVALD 9=DI3,4 |0=EJVALD 4 =DI4
1304 MINIMUM AI2 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 20,0 % 20,0 % 20,0 % 20,0 %
1401 |RELAUTGANG 1 1= 1= 1= 1= 1= 1= 2 =DRIFT (1=
DRIFTKLAR  |DRIFTKLAR |DRIFTKLAR |DRIFTKLAR |DRIFTKLAR |DRIFTKLAR DRIFTKLAR
1402 RELAUTGANG 2 [2=DRIFT [2=DRIFT [2=DRIFT [2=DRIFT [2=DRIFT [2=DRIFT [3=FEL(-1) |2 =DRIFT
1403 RELAUTGANG 3  [3=FEL(-1) [3=FEL(-1) [3=FEL(-1) [3=FEL(-1) [3=FEL(-1) [3=FEL(-1) [31=PFC 3 =FEL(-1)
1501 |AO1 INNEHALL 103 =0103 (102 =0102 (102 =0102 (102 =0102 (102 =0102 (102 = 0102 {103 = 0103 {102 = 0102
UTFREKVENS [VARVTAL  [VARVTAL  [VARVTAL  [VARVTAL  |[VARVTAL UTFREKVENS [VARVTAL
1507 |AO2 INNEHALL 104 = STROM|104 = 104 = 104 = 104 = 104 = 130 = 104 =
STROM STROM STROM STROM STROM ARVARDE1 [STROM
1510 [MINIMUM AO2 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 4,0 mA 0,0 mA
1601 |DRIFTFRIGIVNING [0 = EJ VALD |0 = EJ VALD (6 = DI6 6 = DI6 4 = D4 5 = DI5 2 =DI2 6 = DI6
2201 VAL ACC/RET 5 =DI5 0 = EJ VALD |5 = DI5 0 = EJ VALD [0 = EJ VALD |0 = EJ VALD [0 = EJ VALD |5 = DI5
3201 |6VERVAK 1 PARAM/103 = 0103 [102 = 0102|102 = 0102 {102 = 0102 |102 = 0102 {102 = 0102 (103 = 0103 |102 = 0102
UTFREKVENS [VARVTAL  [VARVTAL  [VARVTAL  [VARVTAL  |[VARVTAL UTFREKVENS [VARVTAL
3401 [SIGNAL 1 PARAM (103 = 0103 [102 =0102|102 =0102 {102 =0102 102 = 0102|102 = 0102 {103 = 0103|102 = 0102
UTFREKVENS [VARVTAL  [VARVTAL  [VARVTAL  |[VARVTAL  |[VARVTAL UTFREKVENS [VARVTAL
4001 |[FORSTARKNING (1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 2,5 1,0
4002 |INTEGRATIONSTID (60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 3,0s 60,0 s
4101 [FORSTARKNING 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 2,5 1,0
4102 INTEGRATIONSTID (60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 3,0s 60,0 s
8123 VAL AV PFC FUNK [0 = EJ VALD |0 =EJ VALD [0 = EJ VALD [0 = EJ VALD [0 = EJ VALD [0 = EJ VALD [1 = AKTIV [0 = EJ VALD
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ACS550-U1
ABB- Pulsstyr- . PID- PFC- Moment-
Parameter standard ningy Vixlande | Motorpot |Hand-Auto reglering | styrning | reglering
9902 [TILLAMPN MAKRO (1= 2 = 3= 4 = 5= 6 = 7= 8=
ABB STANDARD[PULSSTYRN [VAXLANDE ~ [MOTOR POT [HAND/AUTO [PID-REGL PFC- MOMENT-
STYRNING  |REGL
9904 [MOTOR 3 =SKALAR: |1 = 1 =VECTOR:|1 = 1= 1= 3= 2 =
STYRMETOD FREKV \VARVTAL  [VARVTAL  |[VARVTAL  |[VARVTAL  |VARVTAL FREKV MOMENT
1001 |[EXT1 STYRNING [2 =DI1,2 4=p11P,2P,39 =DI1TF,2R 2=DI1,2 [2=DI1,2 [1=DI1 1=bD11 2 =DI1,2
1002 [EXT2 STYRNING [0 =EJ VALD [0 =EJ VALD [0 =EJ VALD |0 =EJ VALD [7 =DI6,5 |6 =DI6 6 =DI6 2 =DI1,2
1003 |ROTATIONSRIKTN (3 = VALD 3 = VALD 3 = VALD 3 = VALD 3 = VALD 1=FRAM 1=FRAM 3 = VALD
1102 VAL EXT1/EXT2 |0 = EXT1 0=exT1 [0=exT1 [|0=ExT1 [3=DI3 2 =DI2 3 =DI3 3 =DI3
1103 |VAL EXT REF1 1=A11 1=A11 1=A11 12 = 1=A11 1=A11 1=A11 1=A11
DI3U,4D(NC)
1106 |VAL EXT REF2 2 = AI2 2 = A2 2 = A2 2 = AI2 2 = A2 19=PID1 19=PID1 2 = AI2
UTGANG UTGANG
1201 [VAL KONST VARVT (9 = DI3 4 10=D4,5 ©9=D13,4 [5=DI5 0=EJVALD Q@ =DI3,4 |[0=EJVALD {4 =DI4
1304 [MINIMUM AI2 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 20,0 % 20,0 % 20,0 % 20,0 %
1401 |RELAUTGANG 1 (1 = 1= 1= 1= 1= 1= 2=DRIFT (1=
DRIFTKLAR  |DRIFTKLAR |DRIFTKLAR |DRIFTKLAR |DRIFTKLAR [DRIFTKLAR DRIFTKLAR
1402 |RELAUTGANG 2 [2=DRIFT [2=DRIFT [2=DRIFT [2=DRIFT [2=DRIFT [2=DRIFT [3=FEL(-1) [2=DRIFT
1403 RELAUTGANG 3 [3=FEL(-1) [3=FEL(-1) [3=FEL(-1) [3=FEL(-1) [3=FEL(-1) [3=FEL(-1) [31=PFC 3 =FEL(-1)
1501 |AO1 INNEHALL 103 =0103 {102 =0102{102 =0102 {102 =0102 ({102 =0102 {102 = 0102 {103 = 0103 {102 = 0102
UTFREKVENS |[VARVTAL  [VARVTAL  |[VARVTAL  |[VARVTAL  |[VARVTAL UTFREKVENS [VARVTAL
1507 |[AO2 INNEHALL 104 = STROM|104 = 104 = 104 = 104 = 104 = 130 = 104 =
STROM STROM STROM STROM STROM ARVARDE1 |STROM
1510 |MINIMUM AO2 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 4,0 mA 0,0 mA
1601 |[DRIFTFRIGIVNING [0 = EJ VALD [0 = EJ VALD (6 = DI6 6 = DI6 4 =DI4 5 = DI5 2 = DI2 6 = DI6
2201 VAL ACC/RET 5 =DI5 0 = EJ VALD |5 =DI5 0 = EJ VALD [0 = EJ VALD |0 = EJ VALD |0 = EJ VALD |5 = DI5
3201 |OVERVAK 1 PARAM[103 = 0103 |102 = 0102|102 = 0102 (102 = 0102|102 = 0102|102 = 0102 [103 = 0103 |102 = 0102
UTFREKVENS |[VARVTAL  [VARVTAL  [VARVTAL  [VARVTAL  |[VARVTAL UTFREKVENS [VARVTAL
3401 [SIGNAL 1 PARAM [103 =0103 |102 =0102|102 =0102|102 = 0102|102 = 0102|102 = 0102|103 = 0103|102 = 0102
UTFREKVENS |[VARVTAL  |[VARVTAL  |[VARVTAL  |[VARVTAL  |[VARVTAL UTFREKVENS [VARVTAL
4001 [FORSTARKNING (1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 2,5 1,0
4002 |INTEGRATIONSTID 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 3,0s 60,0 s
4101 |FORSTARKNING (1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 2,5 1,0
4102 INTEGRATIONSTID [60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 3,0s 60,0 s
8123 VAL AV PFC FUNK [0 = EJ VALD |0 = EJ VALD |0 = EJ VALD |0 = EJ VALD |0 = EJ VALD |0 = EJ VALD |1 = AKTIV |0 = EJ VALD
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Fullstandig parameterlista

Foljande tabell listar samtliga parametrar. Féljande férkortningar anvands i
tabellhuvudena:

* S = Parameter som endast kan andras nar frekvensomriktaren ar stoppad.

* Anvandare = Plats for att anteckna egna parametervarden.

Vissa varden beror pa "konstruktionen" sa som anges i tabellen med

"‘01 :ll -

konformitet.
Se typkoden pa frekvensomriktaren, till exempel ACS550-01-08A8-4.

Data och komponenter som ar specifika for IEC-installation och -konformitet
"-U1=Data och komponenter som ar specifika for US-installation och NEMA-

Kod |Namn |0mréde |Upp|65ning |Grundv5rde |Anv. |S
Grupp 99: STARTPARAMETRAR
9901 SPRAK 0...16/0...3 1 0 (ENGLISH)
9902 TILLAMPN MAKRO -3...8, 31 1 1 (ABB STANDARD) v
9904 MOTOR STYRMETOD 1 = VARVTAL, 2 = MOMENT, 3 = SKALAR 1 3 (SKALAR) 4
9905 MOTOR NOM SPANN  |-01-yyyy-2: 115...345V / 1V -01-yyyy-2: 230 V v
-U1-yyyy-2: 115...345 V [ -U2-yyyy-2: 230 V
-01-yyyy-4: 200...600 V / -01:-yyyy-4 400V /
-U1-yyyy-4: 230...690 V -U1-yyyy-4: 460 V
-U1-yyyy-6: 288...862 V -U1-yyyy-6: 575V
9906 MOTOR NOM STROM 0,2 - I2hd ...2,0- l2hd 0,1 A 1,0 - IZhd 4
9907  [MOTOR NOM FREKV 10,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 50,0 Hz / v
-U1: 60,0 Hz
9908 MOTOR NOM VARVT 50...30000 rpm 1rpm Storleksberoende v
9909 MOTOR NOM EFFEKT  [0,2...3,0 * Ppq -01: 0,1 kKW / 1,0 - Ppg 4
-U1: 0,1 hk
9910 MOTOR IDENTIFIER 0 = AV/IDMAGN, 1 = PA 1 0 (AV/IDMAGN) v
9915 MOTOR COSFI 0 = IDENT 0K, 0,01...0,97 0,01 0 (IDENT OK) v
Grupp 01: DRIFTVARDEN
0101 VARVTAL & RIKTN -30000...30000 rpm 1 rpm -
0102 VARVTAL 0...30000 rpm 1 rpm -
0103 UTFREKVENS 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -
0104  |STROM 0,0...2,0 - Irpqg 0,1 A -
0105  |[MOMENT -200,0...200,0 % 0,1 % -
0106 EFFEKT -2,0...2,0 - Py 0,1 kW -
0107  |[MELLANLEDSSPANN 0...2,5 - Vyn 1V -
0109 UTSPANNING 0...2,0 - Vygn 1V -
0110 IACS 550 TEMP 0,0...150,0 °C 0,1 °C -
0111 EXTERN REF1 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1 rpm |
0112 EXTERN REF 2 0,0...100,0 % (0,0...600,0 % for 0,1 % -
moment)
0113 STYRPLATS 0 = LOKAL, 1 = EXT1, 2 = EXT2 1 -
0114 DRIFTTID 0...9999 h 1h -
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Kod Namn Omrade Upplésning Grundvérde Anv.
0115 KWH RAKNARE 0...65535 kWh 1 kWh -
0116 APPL BLOCK UTG 0,0...100,0 % (0,0...600,0 % for 0,1 % -
moment)
0118 DI 1-3 STATUS 000...111 (0...7 decimalt) 1 -
0119 DI 4-6 STATUS 000...111 (0...7 decimalt) 1 -
0120  |ANALOG INGANG 1 0,0...100,0 % 0,1 % -
0121 IANALOG INGANG 2 0,0...100,0 % 0,1 % -
0122  |RELA 1-3 STATUS 000...111 (0...7 decimalt) 1 -
0123  |RELA 4-6 STATUS 000...111 (0...7 decimalt) 1 -
0124 IANALOG UTGANG 1 0,0...20,0 mA 0,1 mA -
0125  |ANALOG UTGANG 2 0,0...20,0 mA 0,1 mA -
0126 PID 1 UTSIGNAL -1000,0...1000,0 % 0,1 % -
0127 PID 2 UTSIGNAL -100,0...100,0 % 0,1 % -
0128 PID 1 BORVARDE Mattenhet och skala definieras av par. |- -
4006/4106 och 4007/4107
0129 PID 2 BORVARDE Mattenhet och skala definieras av par. -
4206 och 4207
0130  |ARVARDE1 Mattenhet och skala definieras av par. |- -
4006/4106 och 4007/4107
0131 ARVARDE2 Mattenhet och skala definieras av par. |- -
4206 och 4207
0132  |REGLERAWVIK 1 Mattenhet och skala definieras av par. |- -
4006/4106 och 4007/4107
0133  |REGLERAVVIK 2 Mattenhet och skala definieras av par. |- -
4206 och 4207
0134 RE 1-6 STATUS 0...65535 1 -
0135 SER LANK DATA 1 -32768...+32767 1 -
0136  [SER LANK DATA 2 -32768...+32767 1 -
0137  |PROCESS VAR 1 - 1
0138  |PROCESS VAR 2 - 1
0139 PROCESS VAR 3 - 1
0140 DRIFTTID 0,00...499,99 kh 0,01 kh -
0141 MWH RAKNARE 0...65535 MWh 1 MWh -
0142 VARVTALSRAKNARE 0...65535 Mvarv 1 Mvarv -
0143 DRIFTTID HOG 0...65535 dagar 1 dag -
0144  DRIFTTID LAG 00:00:00...23:59:58 1=2s -
0145 MOTOR TEMP par. 3501 =1...3: -10...200 °C 1 -
par. 3501 = 4: 0...5000 ohm
Par. 3501 =5...6: 0...1
0146  [MEKANISK POS 0...32768 1 -
0147  |MEK VARVT -32768 ...+32767 1 -
0148  |z-PULS SPARAD 0 = EJ SPARAD, 1 = SPARAD 1 -
0150 STYRKORT TEMP -20,0...150,0 °C 1,0°C -
0153 MOTOR TEMPERATUR (0,0...100,0 % 0,1 % -
0158 PID COMM DATA 1 -32768 ...+32767 1 -
0159  |PID COMM DATA 2 -32768 ...+32767 1 -
0174  |SPARAD KWH 0,0...999,9 kWh 0,1 kWh -
0175  |[SPARAD MWH 0...65535 MWh 1 MWh -
0176 SPARAD VARDE 1 0,0...999,9 0,1 -
0177 SPARAD VARDE 2 0...65535 1 -
0178 REDUCERAT CO2 0,0...6553,5 tn 0,1tn -
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Kod |Namn |Omréde Upplésning Grundvirde |Anv. |S
Grupp 03: FALTBUSSOVERV.
0301 HUVUDSTYRORD 1 - - -
0302  [HUVUDSTYRORD 2 - - -
0303  [HUVUDSTATUSORD 1 |- - -
0304 HUVUDSTATUSORD 2 |- 1 -
0305 FELORD 1 - 1 -
0306 FELORD 1 - 1 -
0307  |FELORD 1 - 1 -
0308  [LARMORD 1 - 1 -
0309  [LARMORD 2 - 1 -
Grupp 04: FELHISTORIK
0401 SENASTE FEL Felkoder (paneldisplay som text) 1 0
0402 SENAST FEL DATUM Dat. dd.mm.aa / total drifttid i dagar 1 dag 0
0403 SENAST FEL TID Tid hh.mm.ss 2s 0
0404  [VARVTAL VID FEL -32768...+32767 1 rpm 0
0405  [FREKVENS VID FEL -3276,8...+3276,7 0,1 Hz 0
0406  [SPANNING VID FEL 0,0...6553,5 0,1V 0
0407  |STROM VID FEL 0,0...6553,5 0,1 A 0
0408 MOMENT VID FEL -3276,8...+3276,7 0,1 % 0
0409  [STATUS VID FEL 0000...FFFF hex 1 0
0410 |D11-3 VID FEL 000...111 (0...7 decimalt) 1 0
0411 DI 4-6 VID FEL 000...111 (0...7 decimalt) 1 0
0412 FOREGAENDE FEL 1 Som par. 0401 1 0
0413  |FOREGAENDE FEL 2  [Som par. 0401 1 0
Grupp 10: STYRINGANGAR
1001 EXT1 STYRNING 0...14 1 2 (DI1,2) v
1002 EXT2 STYRNING 0...14 1 0 (EJ VALD) v
1003 ROT RIKTNIN. 1 = FRAM, 2 = BACK, 3 = VALD 1 3 (VALD) 4
1004  |JOGGNING VAL -6...6 1 0 (EJ VALD) v
Grupp 11: VAL AV REFERENS
1101 REF FRAN PANEL 1 = REF1(Hz/rpm), 2 = REF2( %) 1 1 [REF1(Hz/rpm)]
1102 |VAL EXT1/EXT2 -6...12 1 0 (ExT1) v
1103 VAL EXT REF1 0...17, 20...21 1 1. (A1) v
1104 EXT REF1 MIN 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm |0,0Hz/0rpm
1105 EXT REF1 MAX 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [-01:50,0 (52,0) Hz/
1500 rpm
-U1: 60,0 (62,0) Hz / 1800
rpm
1106 VAL EXT REF2 0...17,19...21 1 2 (AI12) v
1107 EXT REF2 MIN 0,0...100,0 % (0,0...600,0 % for 0,1 % 0,0 %
moment)
1108 EXT REF2 MAX 0,0...100,0 % (0,0...600,0 % for 0,1 % 100,0 %
moment)
Grupp 12: KONSTANTA VARVTAL
1201 VAL KONST VARVT -14 ...19 1 9 (DI13,4) v
1202 KONST VARVTAL 1 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1 rpm [-01:5,0 Hz/ 300 rpm
-U1: 6,0 Hz / 360 rpm
1203 KONST VARVTAL 2 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1 rpm [-01: 10,0 Hz/ 600 rpm

-U1: 12,0 Hz / 720 rpm
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Kod Namn Omrade Upplésning Grundvérde Anv.

1204 KONST VARVTAL 3 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1 rpm [-01: 15,0 Hz/ 900 rpm
-U1: 18,0 Hz/ 1080 rpm

1205 KONST VARVTAL 4 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1 rpm [-01:20,0 Hz/ 1200 rpm
-U1: 24,0 Hz / 1440 rpm

1206 KONST VARVTAL 5 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1 rpm [-01:25,0 Hz / 1500 rpm
-U1: 30,0 Hz / 1800 rpm

1207 KONST VARVTAL 6 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1 rpm [-01:40,0 Hz / 2400 rpm
-U1: 48,0 Hz / 2880 rpm

1208 KONST VARVTAL 7 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1 rpm [-01: 50,0 Hz / 3000 rpm
-U1: 60,0 Hz / 3600 rpm

1209 TID FUNK VAL 1 = EXT/KV1/2/3, 2 = Kv1/2/3/4 1 2 (Kv1/2/3/4)

Grupp 13: ANALOGA INGANGAR

1301 MINIMUM Al1 0,0...100,0 % 0,1 % 0,0 %

1302 MAXIMUM Al1 0,0...100,0 % 0,1 % 100,0 %

1303  |FILTER AI1 0,0...10,0 s 0,1s 0,1s

1304 MINIMUM Al 2 0,0...100,0 % 0,1 % 0,0 %

1305 MAXIMUM Al2 0,0...100,0 % 0,1 % 100,0 %

1306 FILTER AI2 0,0...10,0 s 0,1s 0,1s

Grupp 14: RELAUTGANGAR

1401 RELAUTGANG 1 0...44, 46, 47, 52 1 1 (DRIFTKLAR)

1402  |RELAUTGANG 2 0...44, 46, 47, 52 1 2 (1 DRIFT)

1403  |RELAUTGANG 3 0...44, 46, 47, 52 1 3 [FEL(-1)]

1404 RO1 TILL FORDROJ 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1405 RO1 FRAN FORDROJ  [0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1406  |RO2 TILL FORDROJ 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1407  |RO2 FRAN FORDROJ |0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1408 RO3J TILL FORDROJ 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1409 RO3 FRAN FORDROJ  [0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1410 RELAUTGANG 4 0...44, 46, 47, 52 1 0 (EJ VALD)

1411 RELAUTGANG 5 0...44, 46, 47, 52 1 0 (EJ VALD)

1412  |RELAUTGANG 6 0...44, 46, 47, 52 1 0 (EJ VALD)

1413  |RO4 TILL FORDROJ 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1414 RO4 FRAN FORDROJ  [0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1415 RO5 TILL FORDROJ 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1416 RO5 FRAN FORDROJ  [0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1417  |RO6 TILL FORDROJ 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1418  |RO6 FRAN FORDROJ |0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

Grupp 15: ANALOGA UTGANGAR

1501 IAO1 INNEHALL 99...178 1 103 (parameter 0103
UTFREKVENS)

1502  |AO1 INNEHALL MIN - - Beroende pa signalen
vald med par. 1501

1503  |AO1 INNEHALL MAX - - Beroende pa signalen
vald med par. 1501

1504  [MINIMUM AO1 0,0...20,0 mA 0,1 mA 0,0 mA

1505  |[MAXIMUM AO1 0,0...20,0 mA 0,1 mA 20,0 mA

1506  |FILTER AO1 0,0...10,0 s 0,1s 0,1s

1507 IAO2 INNEHALL 99...178 1 104 (parameter 0104

STROM)
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Kod Namn Omrade Upplésning Grundvérde Anv.
1508  |AO2 INNEHALL MIN - - Beroende pa signalen
vald med par. 1507
1509  |AO2 INNEHALL MAX - - Beroende pa signalen
vald med par. 1507
1510 MINIMUM AO2 0,0...20,0 mA 0,1 mA 0,0 mA
1511 MAXIMUM AO2 0,0...20,0 mA 0,1 mA 20,0 mA
1512 FILTER AO2 0,0...10,0 s 0,1s 0,1s
Grupp 16: SYSTEMSTYRNING
1601 DRIFTFRIGIVNING -6...7 1 0 (EJ VALD)
1602  |PARAMETERLAS 0 = LAST, 1 = OPPEN, 2 = EJ SPARAD 1 1 (OPPEN)
1603  |koD 0...65535 1 0
1604  |VAL FELATERST -6...8 1 0 (PANEL)
1605  |ANDRA EGET MAKRO  |-6...6 1 0 (EJ VALD)
1606  |LOKAL BLOCK -6...8 1 0 (EJ VALD)
1607  [SPARA PARAMETER 0 = KLAR, 1= SPARA... 1 0 (KLAR)
1608  |START FRIGIVN 1 -6...7 1 0 (EJ VALD)
1609 START FRIGIVN 2 -6...7 1 0 (EJ VALD)
1610  |[VISA VARNINGAR 0 =NEJ, 1=JA 1 0 (NEJ)
1611 PARAMETERVY 0 = FORVALD, 1 = FLASHDROP 1 0 (GRUNDVARDE)
1612 FLAKTSTYRNING 0 = auto,1 =pa 1 0 (AUTO)
1613  |FELATERSTALLNING 0 = forval, 1 = aterstall nu 1 0 (FORVAL)
Grupp 20: GRANSER
2001 MIN VARVTAL -30000...30000 rpm 1 rpm 0 rpm
2002 MAX VARVTAL 0...30000 rpm 1 rpm -01: 1500 rpm /
-U1: 1800 rpm
2003 MAX STROM 0...1,8 - IZhd 0,1 A 1,8 - I2hd
2005  |OVERSP REGL 0 = FRAN, 1= TILL 1 1 (TILL)
2006  |UNDERSP REGL 0 = FRAN, 1 = TILL (TID), 1 1 [TiLL(TID)]
2 = TILL
2007  |MIN FREKVENS -500,0...500,0 Hz 0,1 Hz 0,0 Hz
2008  |[MAX FREKVENS 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 50,0 (52,0) Hz /
-U1: 60,0 (62,0) Hz
2013  |[MIN MOMENT VAL -6...7 1 0 (MIN MOMENT GR1)
2014  |[MAX MOMENT VAL -6...7 1 0 (MAX MOMENT GR1)
2015  |[MIN MOMENT GR1 -600,0...0,0 % 0,1 % -300,0 %
2016  |[MIN MOMENT GR2 -600,0...0,0 % 0,1 % -300,0 %
2017  |[MAX MOMENT GR1 0,0...600,0 % 0,1 % 300,0 %
2018  |[MAX MOMENT GR2 0,0...600,0 % 0,1 % 300,0 %
Grupp 21: START/STOPP
2101 START FUNKTION \Vektorstyrningslagen: 1, 2, 8 1 8 (RAMP)
Skalar styrning: 1...5, 8
2102  |STOPP FUNKTION 1 = UTRULLNING, 2 = RAMP 1 1 (UTRULLNING)
2103  |[FORMAGNETISERING |0,00...10,00 s 0,01s 0,30 s
2104 DC FASTHALLNING 0 = EJ VALD, 1 = DC FASTHALLNING, 1 0 (EJ VALD)
2 = DC BROMSNING
2105 DC FASTH VARVTAL 0...360 rpm 1 rpm 5 rpm
2106  |DC FASTH STROM 0...100 % 1% 30 %
2107  |DC BROMS TID 0,0...250,0 s 0,1s 0,0s
2108 STARTFORREGLING 0 = OFF, 1 = ON 1 0 (OFF)
2109  |NODSTOP FUNKTION  |-6...6 1 0 (EJ VALD)
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2110 TUNG START STROM  (15...300 % 1% 100 %

2112 NOLLVARV FORDROJ 0,0 = EJ VALD, 0,1...60,0 s 0,1s 0,0 s (EJ VALD)
2113 START FORDROJ 0,00...60,00 s 0,01s 0,00 s

Grupp 22: ACCEL/RETARD

2201 VAL ACC/RET -6...7 1 5 (DIS)

2202  |ACCEL TID 1 0,0...1800,0 s 0,1s 5,0s

2203 RETARD TID 1 0,0...1800,0 s 0,1s 5,0s

2204  |RAMPFORM TID 1 0,0 = LINJAR, 0,1...1000,0 s 0,1s 0,0s

2205  |ACCEL TID 2 0,0...1800,0 s 0,1s 60,0 s

2206  |RETARD TID 2 0,0...1800,0 s 0,1s 60,0 s

2207 RAMPFORM TID 2 0,0 = LINJAR, 0,1...1000,0 s 0,1s 0,0s

2208 NODSTOP RAMP TID ~ 0,0...1800,0 s 0,1s 10s

2209  |VAL 0-RAMPS ING -6...7 1 0 (EJ VALD)
Grupp 23: VARVTALSREGLERING

2301 RELATIV FORST 0,00...200,00 0,01 5,00

2302 INTEGRATIONSTID 0,00...600,00 s 0,01s 0,50 s

2303 DERIVERINGSTID 0...10000 ms 1ms 0 ms

2304  |ACC KOMPENSERING [0,00...600,00 s 0,01s 0,00 s

2305 SJALVINSTALLNING 0=Av,1=PA 1 0 (OFF)

Grupp 24: MOMENTREGLERING

2401 MOMENT RAMP UPP  |0,00...120,00 s 0,01s 0,00 s

2402  |[MOMENT RAMP NER  [0,00...120,00 s 0,01s 0,00 s

Grupp 25: KRITISKA FREKV

2501 VAL KRIT VARVTAL 0=Av,1=PA 1 0 (OFF)

2502 KRIT VARVT 1 LAG 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1 rpm |0,0Hz/0 rpm
2503 KRIT VARVT 1 HOG 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1 rpm [0,0Hz/0 rpm
2504 KRIT VARVT 2 LAG 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1 rpm [0,0Hz/0 rpm
2505  |[KRIT VARVT 2 HOG 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1 rpm |0,0Hz/0 rpm
2506  |[KRIT VARVT 3 LAG 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1 rpm |0,0Hz/0 rpm
2507  [KRIT VARVT 3 HOG 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1 rpm |0,0Hz/0 rpm
Grupp 26: MOTORSTYRNING

2601 FLODESOPTIMERING |0 = AV, 1 =PA 1 0 (OFF)

2602  [FLODESBROMSNING |0 = OFF, 1 = ON 1 0 (OFF)

2603 IR-KOMPENSERING 0,0...100,0 V 0,1V Storleksberoende
2604 IR-KOMP OMRADE 0...100 % 1% 80 %

2605  |U/F FORHALLANDE 1 = LINJART, 2 = KVADRATISKT 1 1 (LINJART)
2606  |[MODULERINGS FREK |1, 2, 4, 8, 12 kHz - 4 kHz

2607  |[MODUL FREK REGL 0=Av,1=PA 1 1 (PA)

2608  [EFTERSLAPN KOMP 0...200 % 1% 0 %

2609 LJUDREDUKTION 0 = FRAN, 1=TILL 1 0 (FRAN)

2619 DC STABILISATOR 0 = FRAN, 1=TILL 1 0 (FRAN)

2625 OVERMODULERING 0 = FRAN, 1 = TILL 1 0 (FRAN)
Grupp 29: UNDERHALL

2901 BRYTP KYLFLAKT 0,0...6553,5 kh, 0,0 deaktiverar 0,1 kh 0,0 kh

2902  |RAKNARE KYLFLAKT  [0,0...6553,5 kh 0,1 kh 0,0 kh

2903 BRYTP MEGAVARV 0...65535 Mvarv, 0 deaktiverar 1 Mvarv 0 Mvarv

2904 RAKNARE MEGAVARV [0...65535 Mvarv 1 Mvarv 0 Mvarv

2905 BRYTP DRIFTTID 0,0...6553,5 kh, 0,0 deaktiverar 0,1 kh 0,0 kh
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2906 RAKNARE DRIFTTID 0,0...6553,5 kh 0,1 kh 0,0 kh

2907  |BRYTP MWH 0,0...6553,5 MWh, 0,0 deaktiverar 0,1 MWh 0,0 MWh

2908  |RAKNARE mwh 0,0...6553,5 MWh 0,1 MWh 0,0 MWh

Grupp 30: FELFUNKTIONER

3001 IANALOG INGANG<MIN {0...3 1 0 (EJ VALD)

FUNKTION

3002 PANEL BORTFALL 1...3 1 1 (FEL)

3003 EXTERNT FEL 1 -6...6 1 0 (EJ VALD)

3004 EXTERNT FEL 2 -6...6 1 0 (EJ VALD)

3005  |[MOTOR OVERLAST 0 = EJ VALD, 1 = FEL, 2 = VARNING 1 1 (FEL)

3006  [MOTOR TERM TID 256...9999 s 1s 500 s

3007  [MOTOR BEL KURVA 50...150 % 1% 100 %

3008  [NOLLVARV BEL 25...150 % 1% 70 %

3009 BRYTPUNKT 1...250 Hz 1Hz 35 Hz

3010 FASTLASN FUNK 0 =EJVALD, 1 =FEL, 2 = VARNING 1 0 (EJ VALD)

3011 FASTLASN FREKV 0,5...50,0 Hz 0,1 Hz 20,0 Hz

3012  [FASTLASN TID 10...400 s 1s 20 s

3017  |JORDFEL 0 = FRAN, 1= TILL 1 1 (AKTIVERA)

3018  [KOMM MOD FELFUNK [0 = EJ VALD, 1 = FEL, 2 = KONST HAST 7, 3 |1 0 (EJ VALD)

= SENAST VARVT

3019  [KOMM FEL TID 0,0...600,0 s 0,1s 3,0s

3021 A1 FELNIVA 0,0...100,0 % 0,1 % 0,0 %

3022 |AI2 FELNIVA 0,0...100,0 % 0,1 % 0,0 %

3023  |ANSLUTNINGSFEL 0 = FRAN, 1 = TILL 1 1 (AKTIVERA)

3024 STYRKORT TEMPFEL [0 = FRAN, 1 = TILL 1 1 (AKTIVERA)

3028  |JORDFELSSKYDD % 1...3 1 -01: 2 (MEDEL)
-U1: 1 (LAG)

Grupp 31: AUTOM ATERSTALLNING

3101 IANTAL FORSOK 0...5 1 0

3102 FORSOKSTID 1,0...600,0 s 0,1s 30,0 s

3103  [FORDROJNING 0,0...120,0 s 0,1s 0,0s

3104  |OVERSTROM 0 = FRAN, 1= TILL 1 0 (FRAN)

3105  |OVERSPANNING 0 = FRAN, 1= TILL 1 0 (FRAN)

3106  |UNDERSPANNING 0 = FRAN, 1= TILL 1 0 (FRAN)

3107  |AI SIGNAL<MIN 0 = FRAN, 1= TILL 1 0 (FRAN)

3108  [EXTERNT FEL 0 = FRAN, 1=TILL 1 0 (FRAN)

Grupp 32: OVERVAKNING

3201 OVERVAK 1 PARAM 100 = EJ VALD, 101...178 1 103 (parameter 0103
UTFREKVENS)

3202  [OVERVAK 1 GRLAG |- - Beroende pa signalen
vald med par. 3201

3203  [OVERVAK 1 GRHOG |- - Beroende pa signalen
vald med par. 3201

3204 OVERVAK 2 PARAM 100 = EJ VALD, 101...178 1 104 (parameter 0104
STROM)

3205 OVERVAK 2 GR LAG - - Beroende pa signalen
vald med par. 3204

3206 OVERVAK 2 GR HOG | - Beroende pa signalen
vald med par. 3204

3207  |OVERVAK 3 PARAM 100 = EJ VALD, 101...178 1 105 (parameter 0105

MOMENT)
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3208 |OVERVAK 3 GRLAG |- - Beroende pa signalen
vald med par. 3207

3209  |OVERVAK 3 GRHOG |- - Beroende pa signalen
vald med par. 3207

Grupp 33: INFORMATION

3301 PROGRAMVERSION 0000...FFFF hex 1 Firmware-version

3302  |APPL PROGR VERS 0000...FFFF hex 1 Typ-beroende

3303 TEST DATUM Y. Ww 0,01 -

3304 FRO DATA - - Typ-beroende

3305 PARAMETER TABELL  [0000...FFFF hex 1 Typ-beroende

Grupp 34: PROCESSVARIABLER

3401 SIGNAL 1 PARAM 100 = EJ VALD, 101...178 1 103(parameter 0103
UTFREKVENS)

3402  [SIGNAL 1 MIN - - Beroende pa signalen
vald med par. 3401

3403 SIGNAL 1 MAX - - Beroende pa signalen
vald med par. 3401

3404  |UTDATA 1 DECIMAL 0...9 1 9 (DIREKT)

3405 UTDATA 1 ENHET 0...127 1 Beroende pa signalen
vald med par. 3401

3406 UTDATA 1 MIN - - Beroende pa signalen
vald med par. 3401

3407 UTDATA 1 MAX - - Beroende pa signalen
vald med par. 3401

3408 SIGNAL 2 PARAM 100 = EJ VALD, 101...178 1 104 (parameter 0104
STROM)

3409  [SIGNAL 2 MIN - - Beroende pa signalen
vald med par. 3408

3410  [SIGNAL 2 MAX - - Beroende pa signalen
vald med par. 3408

3411 UTDATA 2 DECIMAL 0...9 1 9 (DIREKT)

3412  |UTDATA 2 ENHET 0...127 1 Beroende pa signalen
vald med par. 3408

3413  [UTDATA 2 MIN - - Beroende pa signalen
vald med par. 3408

3414 UTDATA 2 MAX - - Beroende pa signalen
vald med par. 3408

3415  [SIGNAL 3 PARAM 100 = EJ VALD, 101...178 1 105 ( parameter 0105
MOMENT)

3416 SIGNAL 3 MIN - - Beroende pa signalen
vald med par. 3415

3417  [SIGNAL 3 MAX - - Beroende pa signalen
vald med par. 3415

3418  |UTDATA 3 DECIMAL 0...9 1 9 (DIREKT)

3419  |UTDATA 3 ENHET 0...127 1 Beroende pa signalen
vald med par. 3415

3420  [UTDATA 3 MIN - - Beroende pa signalen
vald med par. 3415

3421 UTDATA 3 MAX - - Beroende pa signalen
vald med par. 3415

Grupp 35: MOTORTEMP MATNING

3501 TEMP MAT METOD 0...6 1 0 (INGEN)

3502  [TEMP AI1/AI2 VAL 1...8 1 1 (A1)
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3503  [TEMP LARMNIVA par. 3501 =1...3:-10...200 °C 1 110 °C /1500 ohm /0
par. 3501 = 4: 0...5000 ohm
par. 3501 =5...6: 0...1
3504  [TEMP FELNIVA par. 3501 =1...3: -10...200 °C 1 130 °C /4000 ohm /0
par. 3501 = 4: 0...5000 ohm
par. 3501 =5...6: 0...1
Grupp 36: TIDUR FUNKTION
3601 VAL TID FUNK -6...7 1 0 (EJ VALD)
3602  [TIDUR2 STARTTID 1 |00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3603  [TIDUR1 STOP TID 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3604  [TIDUR2 STARTDAG 1 [1...7 1 1 (MANDAG)
3605  [TIDUR1 STOP DAG 1.7 1 1 (MANDAG)
3606  [TIDUR2 START TID 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3607  [TIDUR2 STOP TID 2 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3608  [TIDUR2 START DAG 1.7 1 1 (MANDAG)
3609  [TIDUR2 STOP DAG 1.7 1 1 (MANDAG)
3610  [TIDUR3 START TID 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3611 TIDUR3 STOP TID 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3612 TIDUR3 START DAG 1.7 1 1 (MANDAG)
3613  [TIDUR3 STOP DAG 1.7 1 1 (MANDAG)
3614  [TIDUR4 START TID 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3615  [TIDUR4 STOP TID 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3616  [TIDUR4 START DAG 1.7 1 1 (MANDAG)
3617  [TIDUR4 STOP DAG 1.7 1 1 (MANDAG)
3622  |VAL TIMER -6...6 1 0 (EJ VALD)
3623  [TIMER TID 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3626  [KALLATID FUNK 1..4 0...31 1 0 (EJ VALD)
3629
Grupp 37: EGEN LASTKURVA
3701 OVERLAST TYP 0...3 1 0 (EJ VALD)
3702 OVERLAST FUNK 1 = FEL, 2 = VARNING 1 1 (FEL)
3703  |OVERLAST TID 10...400 s 1s 20 s
3704  |LAST FREKVENS 1 0...500 Hz 1Hz 5 Hz
3705  [LAST MOMENT1 LAG  [0...600 % 1% 10 %
3706  [LAST MOMENT1 HOG [0...600 % 1% 300 %
3707 LAST FREKVENS 2 0...500 Hz 1Hz 25 Hz
3708  [LAST MOMENT2 LAG  [0...600 % 1% 15 %
3709  [LAST MOMENT2 HOG  [0...600 % 1% 300 %
3710  |LAST FREKVENS 3 0...500 Hz 1Hz 43 Hz
3711 LAST MOMENT3 LAG  |0...600 % 1% 25 %
3712 LAST MOMENT3 HOG  (0...600 % 1% 300 %
3713 LAST FREKVENS 4 0...500 Hz 1Hz 50 Hz
3714  |LAST MOMENT4 LAG  [0...600 % 1% 30 %
3715  [LAST MOMENT4 HOG  (0...600 % 1% 300 %
3716  |LAST FREKVENS 5 0...500 Hz 1Hz 500 Hz
3717  |LAST MOMENTS LAG  (0...600 % 1% 30 %
3718  |LAST MOMENT5 HOG  [0...600 % 1% 300 %
Grupp 40: PID-REGLERING
4001  [FORSTARKNING 0,1...100,0 0,1 1,0 |

Parametrar




100 ACS550-01/U1 Anvédndarhandledning
Kod |Namn Omrade Upplésning Grundvirde Anv.
4002 INTEGRATIONSTID 0,0 = EJ VALD, 0,1...3600,0 s 0,1s 60,0 s
4003 DERIVERINGSTID 0,0...10,0 s 0,1s 0,0s
4004 DERIVER-FILTER 0,0...10,0 s 0,1s 10s
4005  |REGL AWVIK INV 0=NEJ,1=UA 1 0 (NEJ)
4006 ENHETER 0...127 1 4 (%)
4007 SKALNING ENHET 0...4 1 1
4008 0 % VARDE Mattenhet och skala definieras av par. |- 0,0
4006 och 4007
4009 100 % VARDE Mattenhet och skala definieras av par. |- 100,0
4006 och 4007
4010 BORVARDE VAL 0...2,8...17,19...20 1 1 (A1)
4011 INTERNT BORVARDE  |[Mattenhet och skala definieras av par. |- 40,0
4006 och 4007
4012 BORVARDE MIN -500,0...500,0 % 0,1 % 0,0 %
4013 BORVARDE MAX -500,0...500,0 % 0,1 % 100,0 %
4014 |VAL AV ARVARDE 1...13 1 1 (ARV1)
4015 FLODESKONSTANT 0,000 = EJ VALD, -32,768...32,767 0,001 0,000 (EJ VALD)
4016  |ARVARDE 1 INGANG  [1...7 1 2 (AI12)
4017  |ARVARDE 2 INGANG  [1...7 1 2 (AI12)
4018 ARVARDE MIN -1000...1000 % 1% 0 %
4019 ARVARDE MAX -1000...1000 % 1% 100 %
4020 ARVARDE 2 MIN -1000...1000 % 1% 0 %
4021 ARVARDE MAX -1000...1000 % 1% 100 %
4022  |VAL VILOFUNKTION -6...7 1 0 (EJ VALD)
4023 GRANS VILOFUNK 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1 rpm [0,0Hz/0 rpm
4024 VILO FORDROJNING 0,0...3600,0 s 0,1s 60,0 s
4025  |ATERSTARTS NIVA Mattenhet och skala definieras av par. |- 0,0
4006 och 4007
4026 ATER FORDROJINING  [0,00...60,00 s 0,01s 0,50 s
4027 VAL PID-REG 1-2 -6...14 1 0 (REGULATOR1)
Grupp 41: PID-REGLERING (2)
4101 FORSTARKNING 0,1...100,0 0,1 1,0
4102 INTEGRATIONSTID 0,0 = EJ VALD, 0,1...3600,0 s 0,1s 60,0 s
4103 DERIVERINGSTID 0,0...10,0 s 0,1s 0,0s
4104 DERIVER-FILTER 0,0...10,0 s 0,1s 10s
4105 REGL AVVIK INV 0=NEJ,1=UA 1 0 (NEJ)
4106  |ENHETER 0...127 1 4 (%)
4107  |SKALNING ENHET 0...4 1 1
4108 0 % VARDE Mattenhet och skala definieras av par. |- 0,0
4106 och 4107
4109 100 % VARDE Mattenhet och skala definieras av par. |- 100,0
4106 och 4107
4110 BORVARDE VAL 0...2,8...17,19...20 1 1 (A1)
4111 INTERNT BORVARDE  |[Mattenhet och skala definieras av par. |- 40,0
4106 och 4107
4112 BORVARDE MIN -500,0...500,0 % 0,1 % 0,0 %
4113 BORVARDE MAX -500,0...500,0 % 0,1 % 100,0 %
4114 VAL AV ARVARDE 1...13 1 1 (ARV1)
4115 FLODESKONSTANT 0,000 = EJ VALD, -32,768...32,767 0,001 0,000 (EJ VALD)
4116 ARVARDE 1 INGANG 1.7 1 2 (A12)
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4117 IARVARDE 2 INGANG 1.7 1 2 (AI12)
4118 ARVARDE MIN -1000...1000 % 1% 0 %
4119 IARVARDE MAX -1000...1000 % 1% 100 %
4120  |ARVARDE 2 MIN -1000...1000 % 1% 0 %
4121 IARVARDE MAX -1000...1000 % 1% 100 %
4122 VAL VILOFUNKTION -6...7 1 0 (EJ VALD)
4123  |GRANS VILOFUNK 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1 rpm |0,0Hz/0 rpm
4124  |VILO FORDROJNING 0,0...3600,0 s 0,1s 60,0 s
4125 IATERSTARTS NIVA Mattenhet och skala definieras av par. |- 0,0

4106 och 4107
4126  |ATER FORDROJNING  [0,00...60,00 s 0,01s 0,50 s
Grupp 42: EXTERN / TRIM PID
4201 FORSTARKNING 0,1...100,0 0,1 1,0
4202 INTEGRATIONSTID 0,0 = EJ VALD, 0,1...3600,0 s 0,1s 60,0 s
4203 DERIVERINGSTID 0,0...10,0 s 0,1s 0,0s
4204 DERIVER-FILTER 0,0...10,0 s 0,1s 10s
4205  |REGL AVVIK INV 0=NEJ,1=UA 1 0 (NEJ)
4206  |[ENHETER 0...127 1 4 (%)
4207  |SKALNING ENHET 0...4 1 1
4208 0 % VARDE Mattenhet och skala definieras av par. |- 0,0

4206 och 4207
4209 100 % VARDE Mattenhet och skala definieras av par. |- 100,0

4206 och 4207
4210  |BORVARDE VAL 0...2,8...17,19...20 1 1 (A1)
4211 INTERNT BORVARDE Mattenhet och skala definieras av par. |- 40,0

4206 och 4207
4212 BORVARDE MIN -500,0...500,0 % 0,1 % 0,0 %
4213 BORVARDE MAX -500,0...500,0 % 0,1 % 100,0 %
4214  |VAL AV ARVARDE 1...13 1 1 (ARV1)
4215 FLODESKONSTANT 0,000 = EJ VALD, -32,768...32,767 0,001 0,000 (EJ VALD)
4216  |ARVARDE 1 INGANG  [1...7 1 2 (AI12)
4217  |ARVARDE 2 INGANG  [1...7 1 2 (AI12)
4218  |ARVARDE MIN -1000...1000 % 1% 0 %
4219  |ARVARDE MAX -1000...1000 % 1% 100 %
4220  |ARVARDE 2 MIN -1000...1000 % 1% 0 %
4221 IARVARDE MAX -1000...1000 % 1% 100 %
4228  |AKTIVERA -6...12 1 0 (EJ VALD)
4229 OFFSET 0,0...100,0 % 0,1 % 0,0 %
4230  |[TRIM VAL 0 = EJ VALD, 1 = PROPORTIONEL, 1 0 (EJ VALD)

3 = DIREKT
4231 TRIM SKALNING -100,0...100,0 % 0,1 % 0,0 %
4232  |ANDRING AV KALLA 1 = PID2BORYV, 2 = PID2STYRSIGN 1 1 (PID2BORV)
Grupp 45: ENERGIBESPARING
4502 ENERGIPRIS 0,00...655,35 0,01 0,00
4507  |CO2 KONV FAKTOR 0,0...10,0 tn/MWh 0,1 tn/MWh 0,5 tn/MWh
4508 PUMPEFFEKT 0,0...1000,0 % 0,1 % 100,0 %
4509 ENERGI ATERSTALL 0 = UTFORD, 1 = ATERSTALL 1 0 (KLAR)
Grupp 50: PULSGIVARE
5001 PULSANTAL 50...16384 1 1024
5002  |AKTIVERA PULSGIV 0 = FRAN, 1 = TILL 1 0 (FRAN)
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5003 PULSGIVARFEL 1 = FEL, 2 = VARNING 1 1 (FEL)

5010  |AKTIVERA Z-PULS 0 = FRAN, 1 =TILL 1 0 (FRAN)

5011 ATERSTALL POS 0 = FRAN, 1 =TILL 1 0 (FRAN)

Grupp 51: EXTERN KOMMUNIKATIONSMODUL

5101 FBA TYPE - - 0 (EJ DEFINIERAD)

5102 ... [FALTBUSS PAR 2...26 |0...65535 1 0

5126

5127 FBA PAR UPPDAT 0 = KLAR, 1 = UPPDATERA 1 0 (KLAR)

5128 CPI FIL FW REV 0000...FFFF hex 1 0

5129 INSTALLN FIL ID 0000...FFFF hex 1 0

5130 INSTALLN FIL REV 0000...FFFF hex 1 0

5131 FBA STATUS 0...6 1 0 (IDLE)

5132  |FBA CPI FW REV 0000...FFFF hex 1 0

5133 FBA APPL FW REV 0000...FFFF hex 1 0

Grupp 52: STANDARD MODBUS

5201 STATIONS NR 1...247 1 1

5202  |OVERF HASTIGHET 9,6, 19,2, 38,4, 57,6, 115,2 kbits/s - 9,6 kbits/s

5203  |PARITET 0=8N1,1=8N2,2=8E1,3=801 |1 0 (8 INGEN 1)

5204  |GODKANT MEDD 0...65535 1 -

5205 PARITETSFEL 0...65535 1 -

5206 FLANK FEL 0...65535 1 -

5207 BUFFERT FEL 0...65535 1 -

5208  |CRC FEL 0...65535 1 -

Grupp 53: INBYGGD BUSKOMM

5301 IFB PROTOKOLL ID 0...0xFFFF 1 0

5302 IFB STATIONS NR 0...65535 1 1

5303 IFB OVERF HAST 1,2,2,4,4,8,9,6, 19,2, 38,4,57,6, 76,8 |- 9,6 kbits/s
kbits/s

5304 IFB PARITET 0=8N1,1=8N2,2=8E1,3=801 0 (8 INGEN 1)

5305 IFB COMM PROFIL 0 = ABB DRIVES D, 1 = DCU PROFIL, 1 0 (ABB DRIVES D)
2 = ABB DRIVES F

5306 IFB GODKANT MEDD  [0...65535 1 0

5307 IFB CRC FEL 0...65535 1 0

5308 IFB UART FEL 0...65535 1 0

5309 IFB STATUS 0...7 1 0 (IDLE)

5310 IFB PAR 10 0...65535 1 0

5311 IFB PAR 11 0...65535 1 0

5312 IFB PAR 12 0...65535 1 0

5313 IFB PAR 13 0...65535 1 0

5314 IFB PAR 14 0...65535 1 0

5315 IFB PAR 15 0...65535 1 0

5316 IFB PAR 16 0...65535 1 0

5317 IFB PAR 17 0...65535 1 0

5318 IFB PAR 18 0...65535 1 0

5319 IFB PAR 19 0000...FFFF hex 1 0

5320 IFB PAR 20 0000...FFFF hex 1 0

Grupp 64: LAST ANALYS

6401

TVL SIGNAL

100...178

103 (parameter 0103
UTFREKVENS)

Parametrar
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Kod Namn Omrade Upplésning Grundvérde Anv.

6402 FILT TID TVL 0,0...120,0 s 0,1s 0,1s

6403  |ATERST TVL -6...7 1 0 (EJ VALD)

6404  |AL2 SIGNAL 101...178 1 103 (parameter 0103
UTFREKVENS)

6405 BAS SIGNAL AL2 - - Beroende pa signalen
vald med par. 6404.

6406 TOPPVARDE - - -

6407  |[MAX VARDE 1 Dat. dd.mm.aa / total drifttid i dagar 1d -

6408 MAX VARDE 2 Tid hh.mm.ss 2s -

6409  |STROM VID TVARDE 0,0...6553,5 A 0,1A -

6410 UDC VID TVARDE 0...65535V 1V -

6411 FREKV VID TVARDE 0,0...6553,5 Hz 0,1 Hz -

6412 TIDATERSTALLN 1 Dat. dd.mm.aa / total drifttid i dagar 1d -

6413 TIDATERSTALLN 2 Tid hh.mm.ss 2's -

6414  |AL1 0 TILL 10 0,0...100,0 % 0,1 % -

6415  |AL1 10 TILL 20 0,0...100,0 % 0,1 % -

6416  |AL1 20 TILL 30 0,0...100,0 % 0,1 % -

6417  |AL1 30 TILL 40 0,0...100,0 % 0,1 % -

6418  |aL1 40 TILL 50 0,0...100,0 % 0,1 % -

6419  |AL1 50 TILL 60 0,0...100,0 % 0,1 % -

6420  |AL1 60 TILL 70 0,0...100,0 % 0,1 % -

6421 AL1 70 TILL 80 0,0...100,0 % 0,1 % -

6422 IAL1 80 TILL 90 0,0...100,0 % 0,1 % -

6423  |aL1 90 TILL 100 0,0...100,0 % 0,1 % -

6424  |AL20 TILL 10 0,0...100,0 % 0,1 % -

6425  |AL2 10 TILL 20 0,0...100,0 % 0,1 % -

6426  |AL2 20 TILL 30 0,0...100,0 % 0,1 % -

6427  |AL2 30 TILL 40 0,0...100,0 % 0,1 % -

6428  |AL2 40 TILL 50 0,0...100,0 % 0,1 % -

6429  |AL2 50 TILL 60 0,0...100,0 % 0,1 % -

6430 |AL2 60 TILL 70 0,0...100,0 % 0,1 % -

6431 AL2 70 TILL 80 0,0...100,0 % 0,1 % -

6432  |AL2 80 TILL 90 0,0...100,0 % 0,1 % -

6433  |AL2 90 TILL 100 0,0...100,0 % 0,1 % -

Grupp 81: PFC-STYRNING

8103 REFERENS STEG 1 0,0...100,0 % 0,1 % 0,0 %

8104 REFERENS STEG 2 0,0...100,0 % 0,1 % 0,0 %

8105 REFERENS STEG 3 0,0...100,0 % 0,1 % 0,0 %

8109  |STARTFREKVENS 1 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 50,0 Hz /
-U1: 60,0 Hz

8110 STARTFREKVENS 2 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 50,0 Hz /
-U1: 60,0 Hz

8111 STARTFREKVENS 3 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 50,0 Hz /
-U1: 60,0 Hz

8112 LAG FREKVENS 1 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 25,0 Hz /- U1: 30,0
Hz

8113 LAG FREKVENS 2 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 25,0 Hz /- U1: 30,0
Hz

8114 LAG FREKVENS 3 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 25,0 Hz /- U1: 30,0

Hz

Parametrar
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Kod Namn Omrade Upplésning Grundvérde Anv.

8115 HJMOT STARTFORD 0,0...3600,0 s 0,1s 5,0s

8116 HJMOT STOPPFORD 0,0...3600,0 s 0,1s 3,0s

8117  |ANTAL HJALPMOT 0...4 1 1

8118  |AUTOVAXEL INTERV  [-0,1 = TESTLAGE, 0,0 = EJ VALD, 0,1h 0,0 h (EJ VALD)
0,1...336,0 h

8119 AUTOVAXEL NIVA 0,0...100,0 % 0,1 % 50,0 %

8120  |FORREGLINGAR 0...6 1 4 (DI4)

8121 REG FORBIKOPPL 0 =NEJ, 1 =JA 1 0 (NEJ)

8122 PFC START FORDR 0,00...10,00 s 0,01s 0,50 s

8123  |VAL AV PFC FUNK 0 = EJ VALD, 1 = AKTIV 1 0 (EJ VALD)

8124  |acc, STOPP HIMOT (0,0 =EJ VALD, 0,1...1800,0 s 0,1s 0,0 EJ VALD)

8125  |RET, START HJMOT 0,0 =EJVALD, 0,1...1800,0 s 0,1s 0,0 EJ VALD)

8126  [TID FUNKTION 0...4 1 0 (EJ VALD)

8127 MOTORER 1.7 1 2

8128 HJMOT STARTORDER

1 = JAMN D-TID, 2 = RELA ORDER

1 (JAMN D-TID)

Grupp 98: TILLVAL

9802 KOMM PROTOKOLL

0 = EJ VALD, 1 = STD MODBUS,

4 = EXT FALTBUS

0 (EJ VALD)

Parametrar
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Kompletta parameterbeskrivningar

Detta avsnitt beskriver arvardessignaler och parametrar fér ACS550.

Grupp 99: STARTPARAMETRAR
| denna grupp ingar speciella startparametrar som behovs for att:
+ stélla in frekvensomriktaren

* mata in motordata.

Kod |Beskrivning

9901 |[SPRAK

Valjer sprak for mandverpanelens display. Det finns tva olika versioner av Assistentmandverpanel, med olika
sprakuppsattningar. (Manéverpanel ACS-CP-L som stéder sprak 0, 2, 11...15 har integrerats i ACS-CP-A.)

Assistentmandverpanel ACS-CP-A

0 = ENGLISH 1 = ENGLISH (AM) 2 = DEUTSCH 3 = ITALIANO 4 = ESPANOL
5 = PORTUGES 6 = NEDERLANDS 7 = FRANGAIS 8 = DANSK 9 = suowmi
10 = SVENSKA 11 = RUSSKI 12 = POLSKI 13 = TURKGE 14 = CZECH
15 = MAGYAR 16 = ELLINIKA

Assistentmandverpanel ACS-CP-D (Asien):
0 = ENGLISH 1 = KINESISKA 2 = KOREANSKA 3 = JAPANSKA

9902 TILLAMPN MAKRO

Val av tillampningsmakro. Tilldmpningsmakron ar kombinationer av parametervarden som konfigurerar ACS550 for
ett specifikt &ndamal.

1 = ABB STANDARD 2 = PULSSTYRN 3 = VAXLANDE 4 = MOTORPOT 5 = HAND/AUTO
6 = PID-REGL 7 = PFC-STYRNING 8 = MOMENT-REGL 31 = LADDA FDLIST
0 = EGET 1 LADDA -1 = EGET 1 SPARA -2 =EGET 2 LADDA -3 = EGET 2 SPARA

31 = LADDA FDLIST — FlashDrop-parametervarden som definieras av FlashDrop-filen Parametervy valjs med
parameter 1611 PARAMETERVY.

* FlashDrop ar en tillvalsenhet for snabb kopiering av parametrar till frekvensomriktare som inte ar spanningssatta.
FlashDrop tilldter enkel anpassning av parameterlistan. T.ex. kan utvalda parametrar déljas. For ytterligare
information, se MFDT-01 FlashDrop User’s Manual (3AFE68591074 [engelskal]).

-1 = EGET 1 SPARA, -3 = EGET 2 SPARA — Med dessa det gar att spara tva olika egna makron i frekvensomriktarens
permanenta minne, for senare anvandning. Varje eget makro innehaller parameterinstaliningar, inklusive Grupp
99: STARTPARAMETRAR, och resultatet av identifieringskérningen.

0 = EGET 1 LADDA, -2 = EGET 2 LADDA — Med dessa kan egna makron anropas for anvandning.

9904 IMOTORSTYRMETOD

\Valjer motorstyrningsmetod.
1 = VARVTAL — sensorlds vektorreglering.
» Referens 1 ar varvtalsreferens i rpm.
» Referens 2 ar varvtalsreferens i % (100 % ar absolut maximalt varvtal, lika med parameter 2002 MAX VARVTAL,
eller 2001 MIN VARVTAL om absolutbeloppet av min varvtal ar stérre an max varvtal).
2 = MOMENT.
» Referens 1 ar varvtalsreferens i rpm.
* Referens 2 ar momentreferens i % (100 % ar nominellt moment.)
3 = FREKVENS — skalar styrning.
» Referens 1 ar frekvensreferens i Hz.
* Referens 2 ar frekvensreferens i % (100 % &r absolut maximal frekvens, lika med parameter 2008 MAX FREKVENS,
eller 2007 MIN FREKVENS om absolutbeloppet av min varvtal ar stérre an max varvtal).
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Kod (Beskrivning
9905 [MOTOR NOM SPANN
Definierar motorns markspanning.
» Maste vara lika med vardet pa motorns markskylt. Utspénning
» ACS550 kan inte mata motorn med en spanning som &r hdgre an A
matningsspanningen (natspanningen).
9906 [MOTOR NOM STROM PO90SF — — —
Definierar motorns markstrém. |
» Maste vara lika med vardet pa motorns markskylt. |
» Tillatet omrade: 0,2...2,0 - ly,4 (dar Iy 4 &r frekvensomriktarstrommen). | Ut-
9907 [MOTOR NOM FREKV | frekvens
Definierar motorns méarkfrekvens. P 9907 i
* Omrade: 10...500 Hz (typiskt 50 eller 60 Hz)
» Definierar den frekvens vid vilken utspanningen ar lika med MOTOR NOM
SPANN.
» Faltférsvagningspunkt = Nom frekv * matningsspanning / Motor nom
spann
9908 [MOTOR NOM VARVT
Definierar motorns méarkvarvtal.
» Maste vara lika med vardet pa motorns markskylt.
9909 [MOTOR NOM EFFEKT
Definierar motorns markeffekt.
» Maste vara lika med vardet pa motorns markskylt.
9910 [MOTOR IDENTIFIER
Denna parameter styr motorns sjalvkalibreringsprocess, vilken benamns "identifieringskérning" Under denna
process matar frekvensomriktaren motorn (motorn roterar) i syfte att identifera dess egenskaper. Darefter optimerar
den regleringen genom att skapa en motormodell. En motoridentifieringskorning ar sarskilt effektiv nar:
Agvektorstyrning anvands [parameter 9904 = 1 (VARVTAL) eller 2 (MOMENT)], och/eller
» motorn arbetar vid ett varvtal néara noll, och/eller
« driften kraver ett viidmomentomrade som ligger ovanfér motorns markvridmoment, dver ett brett varvtalsomrade
och utan nagon uppmatt varvtalsaterkoppling, dvs utan pulsgivare.
0 = AV/IDMAGN — ID-kérning utférs ej. Identifieringsmagnetisering utférs beroende pa instéllningen av parametrarna
9904 och 2101. Vid identifieringsmagnetisering berdknas motormodellen vid forsta starten genom att motorn
magnetiseras under 10 till 15 s vid nollvarvtal (motorn roterar inte). Modellen beraknas om efter varje
motorparameterférandring.
JAg¢Parameter 9904 = 1 (VARVTAL) eller 2 (MOMENT): Identifieringsmagnetisering utférs.
A¢Parameter 9904 = 3 (SKALAR) och parameter 2107 = 3 ((FLYGANDE) eller 5 (FLYG+MFORST):
Identifieringsmagnetisering utfors.
JAg¢Parameter 9904 = 3 (SKALAR) och parameter 2707 = 3 ((FLYGANDE) eller 5 (FLYG+MFORST):
Identifieringsmagnetisering utfors inte.
1 = PA — Aktiverar identifieringskérning, varvid motorn kommer att rotera, vid nasta startkommando. Efter avslutad
identifieringskorning &ndras vardet automatiskt till 0.
Obs: Motorn maste frikopplas fran den drivna utrustningen.
Obs: Om motorparametrar byts ut efter ID-kdrningen, upprepa ID-kdrningen.
VARNING! Motorn kommer att accelereras till ca 50 ... 80 % av sitt nominella varvtal under ID-kérningen.
Under ID-kdrningen roterar motorn i framriktning.
Kontrollera att motorn kan koras utan risk innan ID-kdrningen pabérjas!
Se aven Att utféra en ID-kérning pa sid 45.
9915 [IMOTOR COSFI

Definierar motorns markeffektfaktor (cos fi). Parametern forbattrar motorns prestanda, sarskilt for hogeffektiva
motorer.

0 = IDENT OK — Frekvensomriktaren identifierar cos fi automatiskt genom uppskattning.

0,01...0,97 — Inmatat varde anvands som cos fi.
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Grupp 01: DRIFTVARDEN

Denna grupp innehaller driftvarden for frekvensomriktaren, inklusive matvarden.
Frekvensomriktaren faststaller arvarden utgaende fran matningar eller berakningar.
Anvandaren kan inte dndra dessa varden.

Kod |Beskrivning

0101 |VARVTAL & RIKTN

Motorns berdknade varvtal (rpm). Absolutbeloppet av 0101 VARVTAL & RIKTN &r samma som vardet pa 0102 VARVTAL.
» Vardet pa 0101 VARVTAL & RIKTN ar positivt om motor roterar framat.
» Vardet pa 0101 VARVTAL & RIKTN &r negativt om motor roterar bakat.

0102 |VARVTAL

Motorns beraknade varvtal (rpm). (Parameter 0102 eller 0103 ar visas som grundvarde pa displayen i Mandverlage.)
0103 |UTFREK-VENS

Utfrekvensen till motorn (Hz). (Parameter 0102 eller 0103 ar visas som grundvarde pa displayen i Mandverlage.)
0104 |STROM

Visar motorstrommen som matts av ACS550 (Visas som grundvarde pa displayen i Mandverlage.)

0105 [MOMENT

Utmoment. Berdknat vridmoment pa motoraxeln i procent av det nominella. (Visas som grundvarde pa displayen i
Mandverlage.)

0106 |EFFEKT

Uppmatt motoreffekt i KW.

0107 |DC SPANNING

DC-mellanledets spanning i V DC, som uppmatts av ACS550.
0109 |[UTSPANNING

Den till motorn utmatade spanningen.

0110 |FRO TEMP

Temperaturen hos frekvensomriktarens krafttransistorer i grader C.
0111 |EXTERN REF 1

Extern referens, REF1, i rpm eller Hz — enheten bestdms av parameter 9904.
0112 |[EXTERN REF 2

Extern referens, REF2, i %.

0113 |STYRPLATS
Aktiv styrplats. Alternativen ar:

0 = LOKAL
1 =EXT1
2 = EXT2

0114 DRIFTTID

Frekvensomriktarens ackumulerade drifttid i timmar (h).

» Kan aterstéllas genom tryckning pa upp- och nertangenterna samtidigt nar mandverpanelen ar i Parameterlage.
0115 [kWh-RAKNARE

Frekvensomriktarens ackumulerade energiférbrukning i kilowattimmar.
» Raknarvardet ackumuleras tills det nar 65535, varefter raknaren rullar éver och startar pa nytt fran 0.
+ Kan aterstallas genom tryckning pa upp- och nertangenterna samtidigt nar manéverpanelen ar i Parameterlage.

0116 |APPL BLOCK UTG

Tillampningsblockets utsignal. Varde fran antingen:
* PFC-styrning, om PFC-styrning ar aktiv, eller
» Parameter 0112 EXTERN REF 2.
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Kod (Beskrivning

0118 DI 1-3 STATUS

Status for de tre digitala ingangarna / /7 /
» Status visas som ett digitalt varde.
» 1 visar att ingangen ar aktiv. / / /
» 0 visar att ingangen ej ar aktiv.
0119 |DI 4-6 STATUS DI 1 AO2 AO3

Status for de tre digitala ingangarna
» Se parameter 0118 DI1-3 STATUS.

0120 |ANALOG INGANG 1
Relativt varde for analog ingang 1i %.

0121 |ANALOG INGANG 2
Relativt varde fér analog ingang 2 i %.

0122 |RELA 1-3 STATUS

Status for de tre reldutgangarna. / /7 /

- 1 visar att relat drar. / L / /

» 0 visar att relat ar spanningslost. —
0123 |RELA 4-6 STATUS RELA 1 STATUS J

Status for de tre relautgangarna. Tillganglig om relautgangsmodul OREL-01 RELA 2 STATUS

ar installerad.

RELA 3 STATUS
» Se parameter 0122.

0124 |AO 1
VVardet pa analog utgang 1 i milliampere.

0125 |AO 2
VVardet pa analog utgang 2 i milliampere.

0126 [PID 1 UTSIGNAL
Utsignal fran PID-regulator 1 i %.

0127 |PID 2 UTSIGNAL
Utsignal fran PID-regulator 2 i %.

0128 |PID 1 BORVARDE

Borvardessignalen PID 1 till regulatorn
» Mattenheter och skala definieras av PID-parametrar.

0129 |PID 2 BORVARDE

Bérvardessignalen PID 2 till regulatorn
» Mattenheter och skala definieras av PID-parametrar.

0130 |ARVARDE1

Aterkopplingssignalen PID 1 till regulatorn.
» Mattenheter och skala definieras av PID-parametrar.

0131 |JARVARDE2

Aterkopplingssignalen PID 2 till regulatorn.
» Mattenheter och skala definieras av PID-parametrar.

0132 REGLERAVVIK 1

Skillnaden mellan bérvardet PID 1 till regulatorn, och arvardet
» Mattenheter och skala definieras av PID-parametrar.

0133 REGLERAVVIK 2

Skillnaden mellan bérvardet PID 2 till regulatorn, och arvardet
» Mattenheter och skala definieras av PID-parametrar.

0134 |RE 1-6 STATUS

Via seriekommunikation skrivbar dataarea.
» Anvands for reldstyrning.

» Se parameter 1401.

0135 |SER LANK DATA 1
VVia seriekommunikation skrivbar dataarea.




ACS550-01/U1 Anvédndarhandledning 109

Kod |Beskrivning
0136 |[SER LANK DATA 2
Via serieckommunikation skrivbar dataarea.
0137 |PROCESS VAR 1
Processvariabel 1
 Definierad av parametrar i Grupp 34: PROCESSVARIABLER.
0138 |PROCESS VAR 2
Processvariabel 2
 Definierad av parametrar i Grupp 34: PROCESSVARIABLER.
0139 |PROCESS VAR 3
Processvariabel 3
 Definierad av parametrar i Grupp 34: PROCESSVARIABLER.
0140 DRIFTTID
Frekvensomriktarens ackumulerade drifttid i tusental timmar (kh).
* Kan inte aterstallas.
0141 MWh RAKNARE
Frekvensomriktarens ackumulerade energiférbrukning i megawattimmar.
» Raknarvardet ackumuleras tills det nar 65535, varefter raknaren rullar éver och startar pa nytt fran 0.
* Kan inte aterstéllas.
0142 VARVTALSRAKNARE
Motorns ackumulerade antal varv, i miljoner varv.
+ Kan aterstéllas genom tryckning pa upp- och nertangenterna samtidigt nar mandverpanelen ar i Parameterlage.
0143 DRIFTTID HOG
Frekvensomriktarens ackumulerade tid med spanning applicerad, i dagar.
* Kan inte aterstéllas.
0144 DRIFTTID LAG
Frekvensomriktarens ackumulerade tid med spanning applicerad, i 2-sekundersperioder (30 perioder = 60
sekunder).
* Visas i formatet hh.mm.ss.
» Kan inte aterstéllas.
0145 MOTORTEMPERATUR
Motortemperatur i grader Celsius / PTC-resistans i ohm.
+ Aktuellt endast om motortemperaturgivare ar installerad.
» Se parameter 3501.
0146 [MEKANISK POS
Definierar motoraxelns vinkelposition med uppldsningen 0,01° (32 768 skalstreck for 360°). Positionen definieras
som 0 vid spanningstillslag.
Under drift kan nollposition definieras genom:
* en Z-pulssignal, om parameter 5010 AKTIVERA Z-PULS = 1 (TILL)
» parameter 5011 ATERSTALL POS, om parameter 5010 AKTIVERA z-PULS = 2 (FRAN)
« varje statusandring av parameter 5002 AKTIVERA PULSGIV.
0147 [MEKANISKT VARVT
Ett heltal med tecken som anger antalet fullstdndiga varv hos motoraxeln. Vardet:
» Okar nar parameter 0146 MEKANISK POS &ndras fran 32767 till 0
* minskar nar parameter 0146 MEKANISK POS andras fran 0 till 32767.
0148 [Z-PULS SPARAD

Pulsgivare, nollpulsdetektor. Nar en nollpuls definierar axelns nollposition maste axeln passera nollpositionen for att
trigga en nollpuls. Till dess &r axellaget okant (frekvensomriktaren definierar axellaget vid spanningstillslag som noll).
Denna parameter indikerar nér parameter 0146 MEKANISK POS ar giltig. Parametern borjar klockan 0 = EJ SPARAD vid
spanningssattning och a&ndras till 1 = SPARAD endast om:

» parameter 5010 AKTIVERA Z-PULS = 1 (TILL) och

+ en nollpuls fran pulsgivaren har detekterats.
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Kod |Beskrivning
0150 [STYRKORTTEMP

Temperatur hos frekvensomriktarstyrkortet i grader Celsius.

Obs: Vissa frekvensomriktare har ett styrkort (OMIO) som inte stéder denna funktion. Dessa frekvensomriktare visar

alltid konstantvardet 25,0 °C.

0153 [MOTOR TEMPERATUR
Uppskattad 6kning av motorns temperatur. Vardet ar lika med uppskattad termisk belastning av motorn uttryckt som
procent av utlésningsnivan i motortemperaturmodellen.
0158 |PID COMM DATA 1
Data som tagits emot fran faltbuss for PID-reglering (PID1 och PID2).
0159 |PID COMM DATA 2
Data som tagits emot fran faltbuss fér PID-reglering (PID1 och PID2).
0174 [SPARAD kWh

Sparad energi i kWh i jamforelse med energin som anvands nar pumpen ar direkt ansluten till matningen. Se noten

pa sid 176.

» Raknarvardet ackumuleras tills det nar 999,9 da raknaren startas pa nytt fran 0,0 och réaknarvardet for signal 0175
inkrementeras med ett. Kan aterstallas med parameter 4509 ENERGI ATERSTALL (aterstaller alla energikalkylatorer
samtidigt).

* Se Grupp 45: ENERGIBESPARING.

0175 [SPARAD MWh

Sparad energi i MWh i jamférelse med energin som anvands nar pumpen ar direkt ansluten till matningen. Se noten

pa sid 176.

» Raknarvardet ackumuleras tills det nar 65535, varefter raknaren rullar éver och startar pa nytt fran 0.

» Kan aterstallas med parameter 4509 ENERGI ATERSTALL (aterstallning alla energirdknare samtidigt).

* Se Grupp 45: ENERGIBESPARING.

0176 [SPARAD VARDE 1

Sparad energi i lokal valuta (resten nar total sparad energi divideras med 1000). Se noten pa sid 7176.

« For att berdkna total sparad energi i valutaenheter, addera vardet hos parameter 0177 multiplicerat med 1000 till
vardet hos parameter 0176.

Exempel:
0176 SPARAD VARDE 1 = 123,4
0177 SPARAD VARDE 2 =5
Total sparad energi = 5 - 1000 + 123,4 = 5123,4 valutaenheter.

» Raknarvardet ackumuleras tills det nar 999,9 da raknaren startas pa nytt fran 0,0 och réaknarvardet for signal 0177
inkrementeras med ett.

» Kan aterstallas med parameter 4509 ENERGI ATERSTALL (aterstéllning alla energirdknare samtidigt).

» Lokalt energipris anges med parameter 4502 ENERGIPRIS.

* Se Grupp 45: ENERGIBESPARING.

0177 [SPARAD VARDE 2

Sparad energi i lokal valuta, i tusental valutaenheter Vardet 5 t.ex. betyder 5000 valutaenheter. Se noten pa sid 176.

» Ré&knarvardet ackumuleras tills det nar 65535 (réaknaren rullar inte dver).

» Se parameter 0176 SPARAD VARDE1.

0178 |REDUCERAT CO2

Minskning av koldioxidutslapp i ton. Se noten péa sid 176.

» Raknarvardet ackumuleras tills det nar 6553,5 (raknaren rullar inte 6ver).

» Kan aterstallas med parameter 4509 ENERGI ATERSTALL (aterstéllning alla energirdknare samtidigt).
» CO2-konverteringsfaktorn stélls in med parameter 4507 CO2 KONV FAKTOR.

Se Grupp 45: ENERGIBESPARING.
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Grupp 03: FALTBUSSOVERV.

Denna grupp Overvakar faltbusskommunikationen.

111

Kod |Beskrivning
0301 HUVUDSTYRORD 1
Endast lasbar kopia av Féltbusstyrord 1. | | Bit # 0301, HUVUDSTYRORD 1 0302, HUVUDSTYRORD 2
» Faltbusstyrord ar det primara mediet 0 ISTOPP FBLOKAL CTL
for att styra frekvensomriktaren fran en —
faltbussadministratér. Kommandot 1 [START FBLOKAL_REF
bestar av tva styrord. Bitkodade 2 |REVERSE START FORREGL1
instruktioner i styrorden later —
frekvensomriktaren vaxla status. 3 |LOKAL START_FORREGL2
» For att styra frekvensomriktaren, med 4 |ATERSTALLNING Reserverad
hjalp av styrord maste en extern
styrplats (EXT1 eller EXT2) vara aktiv 5 [EXT2 _ Reserverad
och satt till KOMM. (Se parametrarna 6 |DRIFTFORREGLING Reserverad
RA 001 och 100|2-) _ ot 7 |RAMPSTP_NORM Reserverad
* Mandverpanelen visar ordet i =
hexadecimalt format. Till exempel, bit 8 |RAMPSTP_NOD Reserverad
0 med bara nollor och en etta visas 9 |[STOPP_UTRULLN Reserverad
som OOOj. Bit 15 med bara nollor och 10 |RAMP 2 Reserverad
en etta visas som 8000.
0302 IHUVUDSTYRORD 2 11 |RAMP_UTG_O REF_KONST
Endast Iasbar kopia av Faltbusstyrord 2. 12 |RAMP_FRYST REF_MEDEL
+ Se parameter 0301. 13 |RAMPGEN_ING_0 BUSS_AKTIV
14 |L_STYRN_LAST B_DRIFTFORREGL
15 |MOMENTGR2 STOPP_FORREGL
0303 HUVUDSTATUSORD 1
Endast lasbar k_opia av SFatusord 1. Bit# | 0303, HUVUDSTATUSORD 1 0304, HUVUDSTATUSORD 2
. Frekvgnsomrllftare'n skickar 0 IKLAR LARM
statusinformation till
faltbusstyrenheten. Status bestar av 2 1 |AKTIVERAD OBSERVERA
ﬂatuusord- on v ot 2 [STARTAD ROTRIKTN_LAST
* Mandverpanelen visar ordet i
hexadecimalt format. Till exempel, bit 3 |PRIFT L_STYRN_LAST
0 med bara nollor och en etta visas 4 INOLLVARV VEKTOR_REGL
som OOOj. Bit 15 med bara nollor och 5 |ACCELERERAR Reserverad
en etta visas som 8000.
0304 [HUVUDSTATUSORD 2 6 |RETARDERAR Reserverad
Endast lasbar kopia av Statusord 2. 7 |BORV UPPNATT CPY_CTL
+ Se parameter 0303. 8 |GRANS CPY_REF1
9 |OVERVAKNING CPY_REF2
10 |[INV_BORVARDE KOP_STYRORD
11 |INV_ARVARDE REF1_BEG
12 |PANEL LOKAL REF2_BEG
13 |FB LOKAL REF2EXT_BEG
14 |[EXT2_AKTIV STARTFORR_BEG
15 |FEL STARTFORR_BR
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Kod |Beskrivning
0305 |FELORD 1
Endast lasbar kopia av Felord 1. Bit#| 0305, FELORD 1 0306, FELORD 2 0307, FELORD 3
» Nar ett fel ar aktivt satts motsvarande 0 |IOVERSTROM Foraldrad IFB 1
bit for aktivt fel i felorden. _ _
« Varje fel har en specifikt tilldelad bit i 1 |OVERSP TERMISKT FEL |INTERN FALTBUS 2
ettfelord. i 2 |GVERTEMP INT KOMM FEL |INTERN FALTBUS 3
* Se Fellista pa sid 252 fér en OMRIKTARE
beskrivning av felen. = =
« Manéverpanelen visar ordet i 3 |KORTSLUTNING INT LAG SPAN |OFORENLIG
hexadecimalt format. Till exempel, bit MJUKVARA
0 med bara qollor och en etta visas 4 |Reserverad STROM MATN  |EGEN LASTKURVA
som 0001. Bit 15 med bara nollor och | s IGNDERSPANN  |FASFEL INKOM |Reserverad
en etta visas som 8000.
0306 |IFELORD 2 6 |Al1 FEL Ii’ULSG FEL Reserverad
Endast lasbar kopia av Felord 2. 7 A2 FEL OVER HAST Reserverad
» Se parameter 0305. 8 |MOTOR OVERLAST |Reserverad Reserverad
0307 |FELORD 3 9 |PANEL BORTFALL |FRO NR FEL Reserverad
Engast |ésba{ kog:;% sav Felord 3. 10 [ID KORNINGSFEL |INSTALLNFIL  [Systemfel
© parameter LILS. 11 |MOT FASTLAST _ |SERIELLA FEL |Systemfel
12 |OVERTEMP IFB KONF FIL Systemfel
STYRKORT
13 |EXTERNT FEL1 FORCERAD Systemfel
UTLOSNING
14 |EXTERNT FEL2 FASFEL MOTOR [Systemfel
15 |[JORDFEL UTG KABLAGE |Parameterinstéllningsfel
0308 |LARMORD 1
. Nart ett Iarrg aL?‘;F,'Vt Sk?tts o Bit # 0308, LARMORD 1 0309, LARMORD 2
motsvarande bit for aktiv varning i = =
lisadriel 9 0 [OVERSTROM Reserverad
« Varje varning har en specifikt tilldelad 1 |OVERSPANNING PID VILOLAGE
bit inom larmorden. =
+ Bitarna forblir satta tills hela larmordet 2 |UNDERSPANN MOTOR IDENTIFIER
aterstalls. (Aterstallning sker genom 3 |LAST Reserverad
ﬁﬂtt man skrivelr noll till orc:jett-)_ 4 |lOCOMM START FRIGIVN1 SAKNAS
» Mandverpanelen visar ordet i
hexadecimalt format. Till exempel, bit 5 |AIMFEL START FRIGIVN 2 SAKNAS
0 med bara nollor och en etta visas 6 |AI2 FEL NODSTOPP
som 0001. Bit 15 med bara nollor och 7 |PANEL BORTFALL PULSGIVARFEL
en etta visas som 8000. _ _
0309 ILARMORD 2 8 |OVERTEMP OMRIKTARE FORSTA START
Se parameter 0308. 9 |MOTORTEMPERATUR Reserverad
10 |Reserverad EGEN LASTKURVA
11 |MOTOR FASTL START FORDROJ
12 |AUTOMATISK ATERSTART |Reserverad
13 |AUTOVAXLING Reserverad
14 |PFC LAS Reserverad
15 |Reserverad Reserverad
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Grupp 04: FELHISTORIK

| denna grupp lagras naraliggande historik fér fel som rapporterats av
frekvensomriktaren.

Kod |Beskrivning

0401 |SENASTE FEL

0 — Rensa felhistorik (pa panelen = INGEN REGISTRERING).

n = Felkod for senast registrerat fel. Felkoden visas som ett namn. Se Fellista pa sid 252 for felkoder och namn.
Felnamnen som visas for denna parameter kan vara kortare an motsvarande namn i fellistan, som visar namnen
sa som de visas pa displayen.

0402 |SENAST FEL DATUM

Datum for senaste fel. Antingen som:
 Ett datum — om realtidsklockan fungerar korrekt.
+ Antalet dagar efter spanningstillslag — om realtidsklockan inte anvands eller inte har stallts in.

0403 [SENAST FEL TID

Tiden for senaste fel. Antingen som:

* Realtid, i format hh:mm:ss — om realtidsklockan fungerar korrekt.

» Tiden som gatt sedan spanningstillslag (minus hela dagar som rapporteras i 0402), i format hh:mm:ss — om
realtidsklockan inte anvands eller inte har stéllts in.

» Format pa Basmandverpanel: Tiden sedan spanningstillslag i 2-sekundersperioder (minus hela dagar som
rapporteras i 0402). 30 perioder = 60 sekunder. T.ex. motsvarar vardet 514 17 minuter och 8 sekunder (= 514/30).

0404 VARVTAL VID FEL

Motorvarvtalet (rpm) vid tiden for senaste fel.

0405 [FREKVENS VID FEL

Frekvensen (Hz) vid tiden for senaste fel.

0406 [SPANNING VID FEL

DC-mellanledets spanning (V) vid tiden for senaste fel.

0407 [STROM VID FEL

Motorstrommen (A) vid tiden for senaste fel.

0408 |MOMENT VID FEL

Motormomentet ( %) vid tiden fér senaste fel.

0409 |STATUS VID FEL

Frekvensomriktarens status (hexadecimalt kodord) vid tiden for senaste fel.

0410 (DI 1-3 VID FEL

Status for digitala ingangar 1...3 vid tiden for senaste fel.

0411 |DI 4-6 VID FEL

Status for digitala ingangar 4...6 vid tiden for senaste fel.

0412 [FOREGAENDE FEL 1

Felkod for nast senaste fel. Endast Iasbar.

0413 FOREGAENDE FEL 2

Felkod for tredje senaste fel. Endast lasbar.
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Grupp 10: STYRINGANGAR
Denna grupp:

+ definierar externa kallor (EXT1, och EXT2) for kommandon som tillater start, stopp
och rotationsriktningsvaxling

* laser rotationsriktningen eller tillater vaxling.

For att valja mellan de bada externa styrplatserna, anvand nasta grupp (parameter
1102).

Kod (Beskrivning

1001 |[EXT1 STYRNING

Definierar Extern styrplats 1 (EXT1) — konfigurering av start-, stopp- och rotationsriktningsstyrning.
0 = EJ VALD — Ingen extern kommandokalla for start, stopp och rotationsriktning.
1 = DI1 — Tvatrads start/stop.
« Start/stopp via digital ingang DI1 (DI1 sluten = Start; DI1 6ppen = Stopp).
» Parameter 1003 definierar riktningen. Val av 1003 = 3 (BEGARAN) ar ekvivalent med 1003 = 1 (FRAMAT).
2 = DI1,2 - Tvatrads start/stopp, riktning.
« Start/stopp via digital ingang DI1 (DI1 sluten = Start; DI1 6ppen = Stopp).
* Rotationsriktningsstyrning [kréver parameter 1003 = 3 (VALD)] via digital ingang DI2
(D12 sluten = Back; 6ppen = Framat).
3 = DI1P, 2P — Tretrads start/stopp.
« Start/stopp-kommandon genom att trycka pa aterfjadrande tryckknappar (P star fér "puls").
« Start med en normalt 6ppen tryckknapp, ansluten till digital ingéng DI1. For att starta frekvensomriktaren maste
digital ingang DI2 aktiveras fore pulsen i DI1.
« Parallellkoppla flera startknappar.
« Stopp med en normalt sluten tryckknapp, ansluten till digital ingéng DI2.
* Seriekoppla flera stoppknappar.
» Parameter 1003 definierar riktningen. Val av 1003 = 3 (BEGARAN) ar ekvivalent med 1003 = 1 (FRAMAT).
4 = DI1P, 2P, 3 — Tretrads start/stopp- och rotationsriktning.
« Start/stopp-kommandon genom att trycka pa aterfiadrande tryckknappar, sa som beskrivs fér DI1P, 2P.
* Rotationsriktningsstyrning [kréver parameter 1003 = 3 (VALD)] via digital ingang DI3
(D13 sluten = Back; 6ppen = Framat).
5 = DI1P, 2P, 3P — Start framat, Start bakat och Stopp.
« Start- och rotationsrikiningskommandon ges samtidigt med tva aterfijadrande tryckknappar (P star for "puls").
« Kommandot Start framéat ges via en normalt 6ppen tryckknapp, ansluten till digital ingadng DI1. For att starta
frekvensomriktaren maste digital ingang DI3 aktiveras fore pulsen i DI1.
+ Kommandot Start bakat ges via en normalt 6ppen tryckknapp, ansluten till digital ingang DI2. For att starta
frekvensomriktaren maste digital ingang DI3 aktiveras under pulsen i DI2.
* Parallellkoppla flera startknappar.
« Stopp med en normalt sluten tryckknapp, ansluten till digital ingéng DI3.
« Seriekoppla flera stoppknappar.
* Kraver att parameter 1003 = 3 (VALD).
6 = DI6 — Tvatrads start/stop.
« Start/stopp via digital ingang DI6 (DI6 sluten = Start; DI6 dppen = Stopp).
» Parameter 1003 definierar riktningen. Val av 1003 = 3 (BEGARAN) ar ekvivalent med 1003 = 1 (FRAMAT).
7 = DIB,5 - Tvatrads start/stopp/riktning.
« Start/stopp via digital ingang DI6 (DI6 sluten = Start; DI6 dppen = Stopp).
* Rotationsriktningsstyrning [kréver parameter 1003 = 3 (VALD)] via digital ingang DI5.
(D15 sluten = Back; 6ppen = Framat).
8 = PANEL — Manéverpanel.
» Start/stopp och rotationsriktningsstyrning via mandverpanelen nar EXT1 ar aktiv.
* Rotationsriktningsstyrning kraver att parameter 1003 = 3 (VALD).
9 = DI1F, 2R — Start/stopp/rotationsriktningsstyrning via kombinationer av DI1 och DI2.
« Start framat = DI1 sluten och DI2 Oppen.
« Start bakat = DI1 6ppen och DI2 sluten.
« Stopp = bade DI1 och DI2 slutna, eller bada &ppna.
* Kraver att parameter 1003 = 3 (VALD).
10 = comMm — Tilldelar faltbusstyrordet som kalla for start/stopp och rotationsriktningsstyrning.
« Bitarna 0,1, 2 i Styrord 1 (parameter 0301) aktiverar start/stopp- och rotationsriktningskommandon.
* Se faltbussens anvandarhandledning fér narmare instruktioner.
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Kod

Beskrivning

11 = TID FUNK 1. — Tilldelar Start/stopp-styrning till Tid funk 1 (tid funk aktiverad = START; Tid funk deaktiverad =
STOPP). Se Grupp 36: TIDUR FUNKTION.
12...14 = TID FUNK 2...4 — Tilldelar Start/Stop-styrning till tidfunktionerna 2...4. Se TID FUNK 1 ovan.

1002

EXT2 STYRNING

Definierar Extern styrplats 2 (EXT2) — konfigurering av start-, stopp- och rotationsriktningsstyrning.
« Se parameter 1001 EXT1 STYRNING ovan.

1003

ROTATIONSRIKTN

Definierar styrningen av motorns rotationsriktning.

1 = FRAM — Rotation endast framat.

2 = BACK — Rotation endast bakat

3 = VALD — Rotationsriktningen kan véaxlas pa kommando.

1004

JOGGNING VAL

Definierar signalen som aktiverar joggfunktionen. Joggfunktionen anvander Konstant varvtal 7 (parameter 1208) som

varvtalsreferens och ramppar 2 (parametrarna 2205 och 2206) for acceleration och retardation. Nar signalen for

ljoggningsaktivering gar forlorad tillampar frekvensomriktaren stopp langs ramp for att retardera till nollvarvtal, &ven

om utrullning anvands i normal drift (parameter 2102). Joggningsstatus kan parameterséttas till relautgangar

(parameter 1401). Joggningsstatus framgar aven av DCU-profilstatus, bit 21.

0 = EJ VALD — Deaktiverar joggfunktionen.

1 = DI1 — Joggfunktion till/fran, utgdende fran status hos DI1 (DI1 aktiv = joggfunktion aktiv; DI1 deaktiverad =
joggfunktion deaktiverad).

2...6 = DI2...DI6 — Aktiverar joggfunktion utgdende fran status hos vald digital ingdng. Sebi1 ovan.

-1 = DI1(INV) — Aktiverar joggfunktion utgaende fran status hos DI1 (DI1 aktiverad = joggfunktion deaktiverad; DI1
deaktiverad = joggfunktion aktiverad).

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Aktiverar joggfunktion utgdende fran status hos vald digital ingang. Se DI1(INV) ovan.
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Grupp 11: VAL AV REFERENS
Denna grupp definierar:
* hur frekvensomriktaren valjer mellan styrkallor

» egenskaper och kallor for REF1 och REF2.

Kod

Beskrivning

1101

REF FRAN PANEL

Val av referens vid lokal styrning.

1 = REF1 (Hz/rpm) — Referenstypen beror pa parameter 9904 MOTOR STYRMETOD.
* Varvtalsreferens (rpm) om 9904 = 1 (VARVTAL) eller 2 (MOMENT).
* Frekvensreferens (Hz) om 9904 = 3 (SKALAR).

2 = REF2( %)

1102

VAL EXT1/EXT2

Definierar kallan fér val mellan de bada externa styrplatserna ExT1 eller EXT2. Definierar alltsa kéllan fér signalerna
start/stopp/rotationsriktning samt referenssignaler.
0 = EXT1 — Val av extern styrplats 1 (EXT1).
* Se parameter 1001 EXT 1 STYRNING for EXT1-definitionerna av styringangar.
» Se parameter 1103 VAL EXT REF1 for EXT1-referensdefinitioner.
1 = D11 — Tilldelar styrningen till EXT1 eller EXT2 beroende pa status hos DI1 (DI1 sluten = EXT2; DI1 6ppen = EXT1).
2...6 = DI2...DI6 — Tilldelar styrningen till EXT1 eller EXT2 beroende péa status hos vald digital ingang. Se DI1 ovan.
7 = EXT2 — Valjer extern styrplats 2 (EXT2).
» Se parameter 1002 EXT2 STYRNING for EXT2-definitionerna av styringangar.
» Se parameter 1106 VAL EXT REF2 fOr EXT2-referensdefinitioner.
8 = comm — Tilldelar styrningen av frekvensomriktaren till extern styrplats EXT1 eller EXT2 utgaende fran faltbussens
styrord.
« Bit 5i Styrord 1 (parameter 0301) definierar aktiv extern styrplats (EXT1 eller EXT2).
« Se faltbussens anvandarhandledning fér narmare instruktioner.
9 = TID FUNK 1 — Tilldelar styrningen till EXT1 eller EXT2 utgaende fran status hos tidfunktioner (Tid funk aktiverad =
EXT2; Tid funk deaktiverad = EXT1). Se Grupp 36: TIDUR FUNKTION.
10...12 = TID FUNK 2...4 — Tilldelar styrningen till EXT1 eller EXT2 beroende pa status hos tiduret. Se TID FUNK 1 ovan.
-1 = DI1 (INV) — Tilldelar styrningen till EXT1 eller EXT2 beroende pa status hos DI1 (DI1 sluten = EXT1; DI1 6ppen =
EXT2).
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Tilldelar styrningen till EXT1 eller EXT2 beroende pa status hos vald digital ingang. Se
DI1(INV) ovan.

1103

VAL EXT REF1
Val av signalkalla for Extern referens 1: REF1.
0 = PANEL — Definierar panelenheten som referenskalla.
1 = A1 — Definierar analog ingang 1 (A1) som referenskalla.
2 = A2 — Definierar analog ingang 2 (A12) som referenskalla.
3 = AI1/J0YST — Definierar analog ingang 1 (AI1), konfigurerad
for joystickdrift, som referenskalla. - EXT REF 1 MIN-
* Min insignal styr drivsystemet med maximal referens i
backriktningen. Definition av minimum med parameter
1104. - EXT REF 1 MAXH
» Max insignal styr drivsystemet med maximal referens i 2\ /4 :r:A
framriktningen. Definition av maximum med parameter 0V /0mA
1105. EXT REF 1 MIN
* Kraver att parameter 1003 = 3 (VALD).

VARNING! Eftersom den lagre delen av - EXT REF 1 MIN
referens.omrédet medfor full d(_ift i bfmkriktning, Hysteres 4% av max skalutslag
anvand inte 0 V som nedre grans for
referensomradet. Detta skulle innebara att om
styrsignalen gar forlorad (en 0 V-ingang) blir resultatet full drift i backriktning. Anvand i stéllet féljande
installning, sa att bortfall av analoga ingangar genererar ett fel som stoppar frekvensomriktaren:

+ Satt parameter 1301 MINIMUM AI1 (1304 MINIMUM Al 2) till 20 % (2 V eller 4 mA).

+ Satt parameter 3021 AI1 FELNIVA till ett varde pa 5 % eller hogre.

« Satt parameter 3001 AI<MIN FUNKTION till 1 (FEL).

4 = AI2/JoYST — Definierar analog ingang 2 (A12), konfigurerad for joystickdrift, som referenskalla.
» Se ovan (AI1/JOYST) fér beskrivning.

EXT REF 1 MAXx 4

EXT REF 1 MIN—
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Kod

Beskrivning

5 = DI3U,4D(R) — Definierar digitala ingdngar som hastighetsreferenskalla (motorpotentiometerstyrning)

« Digital ingang DI3 6kar hastigheten (U star for "up").

« Digital ingang D14 minskar hastigheten (D star for "down").

« Ett stoppkommando aterstaller vardet till noll (R star for "reset").

» Parameter- 2205 ACCEL TID 2 styr referenssignalens férandringshastighet.

6 = DI3U,4D — Som ovan (DI3U,4D(R)), utom att:

« Ett stoppkommando aterstaller inte vardet till noll Referensvardet lagras.

» Nar frekvensomriktaren aterstartas accelererar motorn (med vald acceleration) till lagrat referensvarde.

7 = DI5U,6D — Som ovan (DI3U,4D), utom att DI5 och DI6 ar de digitala ingdngar som anvands.

8 = comM — Definierar faltbussen som referenskalla.

9 = commMm+AI1 — Definierar en kombination av faltbuss och analog ingéng 1 (A1) som referenskalla. Se Analoga
ingangar, referenskorrigering nedan.

10 = comm=AI1 — Definierar en kombination av faltbuss och analog ingang 1 (A1) som referenskélla. Se Analoga
ingangar, referenskorrigering nedan.

11 = DI3U, 4D(RNC) — Samma som DI3U,4D(R) ovan, utom att:
+ Andring av styrkélla (ExT1 till ExT2, EXT2 till EXT1, LOC till REM) kopierar inte referensvardet.

12 = DI3U, 4D(NC) — Samma som DI3U,4D ovan, utom att:
+ Andring av styrkalla (ExT1 till EXT2, EXT2 till EXT1, LOC till REM) kopierar inte referensvérdet.
« Ett stoppkommando nollstaller referensen.

13 = DI5U,6D(NC) — Samma somDI5U,6D ovan, utom att:
+ Andring av styrkalla (ExT1 till EXT2, EXT2 till EXT1, LOC till REM) kopierar inte referensvérdet.

14 = AI1+A12 — Definierar en kombination av analog ingang 1 (A1) och analog ingang 2 (AI2) som referenskalla. Se
Analoga ingangar, referenskorrigering nedan.

15 = AI1*A12 — Definierar en kombination av analog ingang 1 (A1) och analog ingang 2 (AI2) som referenskalla. Se
Analoga ingangar, referenskorrigering nedan.

16 = AI1-AI2 — Definierar en kombination av analog ingang 1 (Al1) och analog ingang 2 (AI2) som referenskalla. Se
Analoga ingangar, referenskorrigering nedan.

17 = AI1/a12 — Definierar en kombination av analog ingang 1 (A1) och analog ingang 2 (AI2) som referenskalla. Se
Analoga ingangar, referenskorrigering nedan.

20 = PANEL (RNC) — Definierar mandverpanelen som referenskalla.
« Ett stoppkommando aterstaller vardet till noll (R star for reset.).
» Vaxling av styrsignalkallan (ExT1 till EXT2, EXT2 till EXT1) kopierar inte referensvardet.

21 = PANEL (NC) — Definierar mandverpanelen som referenskalla.
« Ett stoppkommando aterstaller inte vardet till noll. Referensvardet lagras.
« Vaxling av styrsignalkallan (ExT1 till EXT2, EXT2 till EXT1) kopierar inte referensvardet.

Analoga ingangar, referenskorrigering
Parametervardena 9, 10, och 14...17 anvander formeln i f6ljande tabell.

Varde-inst.

Berakning av Al-referens

C+B

C-vardet + (B-vardet - 50 % av borvardet)

C+*B

C-varde - (B-vardet / 50 % av borvardet)

C-B
C/B

(C-vardet + 50 % av borvardet) - B-vardet
(C-vardet - 50 % av borvardet) / B-vardet

Var:
* C = Huvudboérvarde
(= comm for vardena 9, 10 och
= Al1 for vardena 14...17).
* B = Korrigeringsreferens
(= Al1 for vardena 9, 10 och
= AI2 for vardena 14...17).
Exempel:
Figuren visar referenskallkurvor for vardeinstallningarna 9,
10, och 14...17, dar:
* C=25%.
* P 4012 BORVARDE MIN = 0.
* P 4013 BORVARDE MAX = 0. 0

* B varierar langs horisontalaxeln.
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Kod |Beskrivning
1104 |EXT REF1 MIN A Ext ref
Definierar minimum for extern referens 1.
- Minsta tillatna analoga insignal (som en procentsats av
maximal signal i V eller A) motsvarar REF1 MINiHz/rpm.| P 1105 L __ _____ _ ___
« Parameter 1301 MINIMUM Al1 eller 1304 MINIMUM AI2 (MAX) I
definierar minsta tillatna analoga insignal. :
» Dessa parametrar (referens samt min- och maxvarden |
fér analog signal) ger skalnings- och offsetvarden for I
referensvardet. |
1105 [EXT REF1 MAX P 2&% | | | i’:gia"r’]gl
Definierar maximum for extern referens 1. s . ane
» Maximal analog insignal (som en procentsats av P 1301 P 1302
maximal signal i V eller A) motsvarar REF1 MAX i Hz/rpm. eller 1304 eller 1305
» Parameter 1302 MAXIMUM AI1 eller 1305 MAXIMUM AI2
definierar maximal analog insignal. Ext ref
A
P 1104 |
(MIN) |
|
|
|
|
|
P 1105 | :
(MAX) ! [
| | Analog
P 1301 P 1302 insignal
eller 1304 eller 1305
1106 |VAL EXT REF2
Valjer signalkalla for extern referens REF2.
0...17 — Samma som fér parameter 1103 VAL EXT REF1.
19 = PID1 UTGANG — vardet hamtas fran PID1-utgangen. Se Grupp 40: PID-REGLERING och Grupp 41: PID-
REGLERING (2).
20...21 — Samma som for parameter 1103 VAL EXT REF1.
19=PiD1 REF2 GRANS , Vid PFC'Styr“'E
VAL MAX (1107, 1108) | 1| PFC
1..17 '
20...21 MIN (1107, 1108)
1107 |[EXT REF2 MIN
Definierar minimum for extern referens 2.
» Minimum fér analog insignal (i V eller A) motsvarar REF2 MIN i %.
» Parameter 1301 MINIMUM AI1 eller 1304 MINIMUM AI2 definierar minsta tillatna analoga insignal.
» Denna parameter definierar minimum for frekvensreferens.
» Vardet ar en procentsats av:
— maximal frekvens eller maximalt varvtal
— maximal processreferens
— markmoment
1108 [EXT REF2 MAX

Bestdmmer maximum for extern referens 2.

Maximal analog insignal (i V eller A) motsvarar REF2 MAX i %.

Parameter 1302 MAXIMUM AI1 eller 1305 MAXIMUM AI2 definierar maximal analog insignal.
Denna parameter bestdmmer maximum for frekvensreferens.

Vardet ar en procentsats av:

— maximal frekvens eller maximalt varvtal

— maximal processreferens

— markmoment.
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Grupp 12: KONSTANTA VARVTAL
Denna grupp definierar en uppsattning konstanta varvtal. Allmant:
* Du kan programmera upp till 7 konstanta varvtal, 0...500 Hz eller 0 ...30000 rpm.
+ Vardena maste vara positiva (inga negativa varvtalsvarden for konstanta varvtal).

+ Konstanta varvtal ignoreras om:

momentreglering ar aktiv, eller

processens PID-referens foljs
frekvensomriktaren styrs lokalt, eller
PFC (Pump-Flaktstyrning) ar aktiv.

Obs: Parameter 1208 KONST VARVTAL 7 fungerar ocksa som ett s& kallat felvarvtal
som kan aktiveras vid bortfall av styrsignalen. Se t.ex. parametrarna 3001 AI<MIN
FUNKTION, 3002 PANEL BORTFALL och 3018 KOMM MOD FELFUNK.

Kod

Beskrivning

1201

VAL KONST VARVT
Definierar de digitala ingangar som anvands for att valja konstanta varvtal. Se allmanna anmarkningar i inledningen.
0 = EJ VALD — Deaktiverar funktionen foér konstant varvtal.
1 =DI1 — Val konst varvt 1 med digital ingang DI1.
« Aktiv insignal innebar att konstant varvtal 1 ar valt.
2...6 = DI2...DI6 — Val konst varvt 1 med digital ingang DI2...DI6. Se ovan
7 =DI1,2 — Val av ett av tre konstanta varvtal (1...3) med DI1 och DI2.
» Anvander tva digitala ingangar, sa som definieras nedan (0 = DI deaktiverad, 1 = DI aktiverad):

D1 | DI2 Funktion

0 0 |Inget konstant varvtal

1 0 [Konstant varvtal 1 (1202)
0 1

1 1

Konstant varvtal 2 (1203)
Konstant varvtal 3 (1204)

» Kan definieras som ett sa kallat felvarvtal som kan aktiveras vid bortfall av styrsignalen. Se ocksa beskrivningen
av parameter 3001 AI<MIN funktion och parameter 3002 PANEL BORTFALL.
8 = DI2,3 — Val av ett av tre konstanta varvtal (1...3) med DI2 och DI3.
» Se ovan (DI1,2) for kod.
9 =DI3,4 — Val av ett av tre konstanta varvtal (1...3) med DI3 och DI4.
» Se ovan (DI1,2) fér kod.
10 = DI4,5 — Val av ett av tre konstanta varvtal (1...3) med DI4 och DI5.
» Se ovan (DI1,2) for kod.
11 = DI15,6 — Val av ett av tre konstanta varvtal (1...3) med DI5 och DI6.
» Se ovan (DI1,2) for kod.
12 =DI1,2,3 — Val av ett av tre konstanta varvtal (1...7) med DI1, DI2 och DI3.
» Anvéander tre digitala ingangar, s& som definieras nedan(0 = DI deaktiverad, 1 = DI aktiverad):

=)
=)

Funktion
Inget konstant varvtal
Konstant varvtal 1 (1202)
Konstant varvtal 2 (1203)
Konstant varvtal 3 (1204)
Konstant varvtal 4 (1205)
Konstant varvtal 5 (1206)
(
(

Konstant varvtal 6 (1207)
Konstant varvtal 7 (1208)

4l ol o o o o o o 8
Y]
4l alalal oo o o 8
®

= O = O = O = O
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Kod

Beskrivning

13 =DI13,4,5 — Val av ett av sju konstanta varvtal (1...7) med DI3, DI4 och DI5.
» Se ovan (DI1,2,3) for kod.

14 = D14,5,6 — Val av ett av sju konstanta varvtal (1...7) med DI4, DI5 och DI6.
 Se ovan (DI1,2,3) for kod.

15...18 = TIDURFUNKTION 1...4 — val av Konstant varvtal 1, Konstant varvtal 2 eller Extern referens, beroende pa
status for Tidur funktion (1...4) och Konstant varvtal. Se parameter 1209 TID FUNK VAL och Grupp 36: TIDUR
FUNKTION.

19 = TID FUNK1&2 — Valjer ett konstant varvtal beroende pa tillstandet hos Tidur funktion 1 & 2 och Konstant varvtal.
Se parameter 1209 TID FUNK VAL och Grupp 36: TIDUR FUNKTION.

-1 = DI1(INV) — Val konst varvt 1 med digital ingang DI1.

* Inverterad funktion: Ej aktiv insignal innebar att konst varvt 1 ar valt.

-2...- 6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Val konst varvt 1 med digital ingang. Se ovan

-7 = DI1,2(INV) — Val av ett av tre konstanta varvtal (1...3) med DI1 och DI2.

* Inverterad funktion anvander tva digitala ingangar, sa som definieras nedan (0 = DI deaktiverad, 1 = DI aktiverad):

DI1 | DI2 Funktion

1 Inget konstant varvtal

0 Konstant varvtal 1 (1202)
1 Konstant varvtal 2 (1203)
0 Konstant varvtal 3 (1204)

Ol O = =

-8 = DI2,3(INV) — Val av ett av tre konstanta varvtal (1...3) med DI2 och DI3.
» Se ovan (DI1,2(INV)) for kod.
-9 = DI3,4(INV) — Val av ett av tre konstanta varvtal (1...3) med DI3 och DI4.
» Se ovan (DI1,2(INV)) for kod.
-10 = DI4,5(INV) — Val av ett av tre konstanta varvtal (1...3) med DI4 och DI5.
» Se ovan (DI1,2(INV)) for kod.
-11 = DI5,6(INV) — Val av ett av tre konstanta varvtal (1...3) med DI5 och DI6.
» Se ovan (DI1,2(INV)) for kod.
-12 = DI1,2,3(INV) — Val av ett av sju konstanta varvtal (1...7) med DI1, DI2 och DI3.
* Inverterad funktion anvander tre digitala ingangar, sd som definieras nedan (0 = DI deaktiverad, 1 = DI aktiverad):

Funktion

Inget konstant varvtal

Konstant varvtal 1 (1202)
Konstant varvtal 2 (1203)
Konstant varvtal 3 (1204)
Konstant varvtal 4 (1205)
Konstant varvtal 5 (1206)
Konstant varvtal 6 (1207)
Konstant varvtal 7 (1208)

o
-
o
w

ol o O | | | &

o
OO_L_LOOAAN

O = O] = O] = O] =

(@)

-13 = DI3,4,5(INV) — Val av ett av sju konstanta varvtal (1...7) med DI3, DI4 och DI5.
» Se ovan (DI1,2,3(INV)) for kod.

-14 = DI4,5,6(INV) — Val av ett av sju konstanta varvtal (1...7) med DI4, DI5 och DI6.
 Se ovan (DI1,2,3(INV)) for kod.

1202

KONST VARVTAL 1

Instalining av varde for konst varvtal 1

» Omrade och enhet beror pa parameter 9904 MOTOR STYRMETOD.
* Omrade: 0...30000 rpm nar 9904 = 1 (VARVTAL) eller 2 (MOMENT).
* Omrade: 0...500 Hz nar 9904 = 3 (SKALAR).

1203

1208

KONST VARVTAL 2...KONST VARVTAL 7
Varje parameter anger ett varde for ett konstant varvtal. Se KONST VARVTAL 1 ovan.

Konstant varvtal 7 anvands aven som joggfunktionens varvtalsniva. Se parameter 1004 JOGGNING VAL.
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Kod

Beskrivning

1209

TID FUNK VAL

Definierar aktiverad tidfunktion vid konstant varvtal. Tidurfunktion kan anvéandas for att vaxla mellan Extern referens
och Konstanta varvtal nar parameter 1201 VAL KONST VARVT = 15...18 (TIDURFUNKTION 1...4) eller 19 (TIDUR
FUNKTION1&2).

1= EXT/KV1/2/3
* Om parameter 1201 = 15...18 (TIDURFUNKTION 1...4) valjer ett externt varvtal nar denna tidfunktion (1...4) inte ar

aktiv och valjer Konstant varvtal 1 nér den ar aktiv.

TIDUR FUNKTION 1...4 Funktion
0 Extern referens
1 Konstant varvtal 1 (1202)

* Om parameter 1201 = 19 (TIDUR FUNKTION1&2) valjer ett externt varvtal nar inget tidur ar aktivt, konstant varvtal 1
nar bara tidur funktion 1 ar aktiv, konstant varvtal 2 nar bara tidur funktion 2 &r aktiv och konstant varvtal 3 nar
bade tidur funktion 1 och 2 ar aktiva samtidigt.

TIDUR FUNKTION 1 TIDUR FUNKTION 2 Funktion
0 0 Extern referens
1 0 Konstant varvtal 1 (1202)
0 1 Konstant varvtal 2 (1203)
1 1 Konstant varvtal 3 (1204)

2 = Kv1/2/3/4
* Om parameter 1201 = 15...18 (TIDURFUNKTION 1...4) valjer Konstant varvtal 1 nar denna tidurfunktion (1...4) inte

ar aktiv och valjer Konstant varvtal 2 nar den ar aktiv.

TIDUR FUNKTION 1...4 Funktion
0 Konstant varvtal 1 (1202)
1 Konstant varvtal 2 (1203)

* Om parameter 1201 = 19 (TIDUR FUNKTION1&2) véljer Konstant varvtal 1 nar inget tidur &r aktivt, konstant varvtal 2
nar bara tidur funktion 1 ar aktiv, konstant varvtal 3 nar bara tidur funktion 2 ar aktiv och konstant varvtal 4 nar
bade tidur funktion 1 och 2 ar aktiva samtidigt.

TIDUR FUNKTION 1 TIDUR FUNKTION 2 Funktion
0 0 Konstant varvtal 1 (1202)
1 0 Konstant varvtal 2 (1203)
0 1 Konstant varvtal 3 (1204)
1 1 Konstant varvtal 4 (1205)
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Grupp 13: 3 ANALOGA INGANGAR

Denna grupp definierar gransvarden och filter for analoga ingangar.

Kod |Beskrivning

1301 |MINIMUM A1

Definierar minimivarde for den analoga ingangen.

- Definierar vardet som en procentsats av fullt analogt skalutslag. Se nedanstaende exempel.

- Minsta analoga insignal motsvarar 1104 EXT REF1 MIN eller 1107 EXT REF2 MIN.

* MINIMUM Al kan inte vara stérre an MAXIMUM Al.

» Dessa parametrar (referens samt min- och maxvarden for analog signal) ger skalnings- och offsetvarden for
referensvardet.

» Se figuren vid parameter 1104.

Exempel: For att satta minsta analoga ingangsvarde till 4 mA:

» Konfigurera den analoga ingangen for 0...20 mA strémsignal.

» Berdkna minimum (4 mA) som en procentsats av fullt skalutslag (20 mA) =4 mA /20 mA - 100 % =20 %

1302 MAXIMUM A1

Definition av maxvarde for analoga ingangar.

» Definierar vardet som en procentsats av fullt analogt skalutslag.

» Maximal analog insignal motsvarar 1105 EXT REF1 MAX eller 1108 EXT REF2 MAX.
- Se figuren vid parameter 1104.

1303 UNDERSP A

o,
Definierar filtertidskonstant for analog ingang 1 (AI1). o
» Den filtrerade signalen nar 63 % av en stegféréndring inom
specificerad tid. 100 +

63+- - - - - \

Filtrerad signal

Ofiltrerad signal

T

v
~

——

Tidskonstant

1304 MINIMUM AI2

Definierar minimivarde for den analoga ingangen.
* Se MINIMUM Al1 ovan.

1305 IMAXIMUM AI2

Definition av maxvarde for analoga ingangar.
* Se MAXIMUM Al1 ovan.

1306 |FILTER Al2

Definierar filtertidskonstant for analog ingang 2 (AI2).
» Se FILTER Al1 ovan.
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Grupp 14: RELAUTGANGAR

Denna grupp definierar forhallandet som aktiverar varje enskild relautgang.
Relautgangarna 4...6 ar endast tillgangliga om relautgangsmodul OREL-01 ar
installerad.

Kod |Beskrivning

1401 |RELAUTGANG 1

Definition av handelsen eller villkoret som aktiverar rela 1 — vad relautgang 1 betyder.

0 = EJ VALD — Relat anvands ej och &r spanningsldst.

1 = KLAR — Relat drar da frekvensomriktaren ar klar for funktion. Krav:
« Driftfrigivningssignal finns.
* Inga fel foreligger.
* Matningsspanning inom tillatet omrade.
» Nédstoppkommando foreligger ej.

2 = DRIFT — Relat drar da frekvensomriktaren &r i drift.

3 = FEL (-1) — Relat drar da spanning finns. Relat slapper vid fel.

4 = FEL — Relat drar vid aktivt fel

5 = VARNING — Relat drar néar ett larm ar aktivt.

6 = BACKRIKTNING — Relat drar nar motorn roterar i backriktning

7 = STARTSIGNAL - Reldet drar vid startsignal (&ven utan driftfrigivningssignal). Spanningslost rela nar
frekvensomriktaren tar emot ett stoppkommando eller ett fel registreras.

8 = OVERVAK1 HOG — Relat drar nar den forsta 6vervakade parametern (3201) 6verskrider gransvardet (3203).
* Se Grupp 32: OVERVAKNING som borjar pa sid 150.

9 =OVERVAK1 LAG — Relat drar nar den forsta évervakade parametern (3201) underskrider gransvardet (3202).
+ Se Grupp 32: OVERVAKNING som bérjar pa sid 150.

10 = OVERVAK2 HOG — Relat drar nar den andra évervakade parametern (3204) 6verskrider gransvardet (3206).
* Se Grupp 32: OVERVAKNING som bérjar pa sid 150.

11 = OVERVAK2 LAG — Relat drar nar den andra évervakade parametern (3204) underskrider gransvardet (3205).
* Se Grupp 32: OVERVAKNING som borjar pa sid 150.

12 = OVERVAK3 HOG — Relat drar nar den tredje dvervakade parametern (3207) dverskrider gréansvardet (3209).
+ Se Grupp 32: OVERVAKNING som bérjar pa sid 150.

13 = OVERVAKS LAG — Relat drar nar den tredje évervakade parametern (3207) underskrider gransvardet (3208).
* Se Grupp 32: OVERVAKNING som bérjar pa sid 150.

14 =vID REFERENS — Relat drar nar utfrekvensen &r lika med referensfrekvensen.

15 = FEL (RST) — Relat drar nar frekvensomriktaren befinner sig i feltillstdnd och aterstalls efter programmerad auto-
reset-fordréjning.
» Se parameter 3103 FORDROJNING.

16 = FEL/VARNING — Relat drar nar fel eller varning upptrader

17 = EXT STYRNING — Reléat drar nér extern styrning ar vald.

18 = REF 2 VALD — Relat drar nar EXT2 &r vald.

19 = KONST FREKV — Relat drar nar ett konstant varvtal &r valt.

20 = BORTFALL REF — Relat drar nar referenssignal eller aktiv styrplats gar forlorad.

21 = OVERSTROM — Relat drar nar ett dverstrémslarm eller -fel upptrader.

22 = OVERSPANNING — Relat drar nar ett 6verspanningslarm eller -fel upptrader.

23 = FRO TEMP — Relat drar nar ett dvertemperaturlarm eller -fel for frekvensomriktaren eller ett styrkort upptrader.

24 = UNDERSPANN — Relat drar nar ett underspanningslarm eller -fel upptrader.

25 = AI1 FEL — Relat drar nar Al1-signalen gar forlorad.

26 = AI2 FEL — Relat drar nar Ai2-signalen gar forlorad.

27 = MOTORTEMPERATUR — Relat drar nar ett motordverlastlarm eller -fel upptrader.

28 = MOT FASTLAS — Relat drar nar ett larm eller fel for fastlast motor upptrader.

30 = PID VILOLAGE — Relat drar nar PID-regleringsmakrots vilofunktion ar aktiv.

31 = PFC — Anvand relat for att starta/stoppa motorn vid PFC-styrning (se grupp Grupp 81: PFC-STYRNING).
« Valj detta alternativ endast nar PFC-styrning tillampas.
« Urvalet aktiveras/deaktiveras nar frekvensomriktaren inte ar i drift.

32 = AUTOVAXLING — Relat drar nar funktionen for automatisk lastutjamning i PFC-styrningsmakrot utfors.
« Valj detta alternativ endast nar PFC-styrning tillampas.

33 = FLUX KLAR — Relat drar nar motorn &r magnetiserad och redo att leverera normalt moment (motorn har natt
nominell magnetiseringsniva).

34 = EGET MAKRO 2 — Relat drar nar Eget makro 2 ar aktivt.
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Kod (Beskrivning
35 = coMM — Relat drar baserat pa indata fran faltbusskommunikation.
« Faltbussen skriver binar kod i parameter 0134 som kan spanningssatta rela 1...rela 6 enligt foljande:
Par.0134 | Binart | RO6 |RO5 | RO4 | RO3|RO2 | RO1
0 000000 0 0 0 0 0 0
1 000001 0 0 0 0 0 1
2 000010 0 0 0 0 1 0
3 000011 0 0 0 0 1 1
4 000100 0 0 0 1 0 0
63 111111 1 1 1 1 1 1
* 0 = Rela slapper, 1 = Rela drar.
36 = coMM(-1) — Relat drar baserat pa indata fran faltbusskommunikation.
+ Faltbussen skriver binar kod i parameter 0134 som kan spanningssatta rela 1...rela 6 enligt foljande:
Par. 0134 |Binart RO6 [RO5 [RO4 |RO3 |[RO2 |RO1
0 000000 1 1 1 1 1 1
1 000001 1 1 1 1 1 0
2 000010 1 1 1 1 0 1
3 000011 1 1 1 1 0 0
4 000100 1 1 1 0 1 1
63 111111 0 0 0 0 0 0
* 0 = Rela slapper, 1 = Rela drar.
37 = TID FUNK 1 — Relat drar nar Tidfunktion 1 ar aktiv.. Se Grupp 36: TIDUR FUNKTION.
38...40 = TID FUNK 2...4 — Relat drar nar Tidfunktion 2...4 ar aktiv. Se TID FUNK 1 ovan.
41 = AKT FLAKT - Relat drar nar drifttidraknare fér kylfléaktar nar brytpunkten. Se Grupp 29: UNDERHALL.
42 = AKT VARV - Relét drar nar varvréknaren nar brytpunkten. Se Grupp 29: UNDERHALL.
43 = AKT DRIFTTID - Rel&t drar nér drifttidraknaren nar brytpunkten. Se Grupp 29: UNDERHALL.
44 = AKT EFFEKTF — Rel&t drar nar energibrytpunkten &r uppnadd.. Se Grupp 29: UNDERHALL.
46 = START FORDROJNING — Relat drar nar en startférdrdjning ar aktiv.
47 = EGEN LASTK — Relat drar nar en egen lastkurva ger fel eller larm.
52 = JOG AKTIV — Relat drar nar joggfunktionen ar aktiv.
1402 [RELAUTGANG 2
Definition av handelsen eller villkoret som aktiverar rela 2 — vad relautgang 2 betyder.
» Se 1401 RELAUTGANG 1
1403 [RELAUTGANG 3
Definition av handelsen eller villkoret som aktiverar rela 3 — vad relautgang 3 betyder.
» Se 1401 RELAUTGANG 1
1404 [RO1 TILL FORDROJ
Definition av tillslagsfordréjning for rela 1. Styrhandelse —|—_l—
« Till-/franslagsfordrojning ignoreras nar reldutgang 1401 ar satt till | |
PFC.
1405 [RO1 FRAN FORDROJ Status rela —i—l—l_‘—
Definition av franslagsfordrojning for rela 1. — —
« Till-/franslagsfordréjning ignoreras nar reldutgang 1401 &r satt till 1404 TILL FORDR 1405 FRAN FORDR
PFC.
1406 [RO2 TILL FORDROJ
Definition av tillslagsférdréjning for rela 2.
* Se RO1 TILL FORDR.
1407 [RO2 FRAN FORDROJ

Definition av franslagsfordrojning for rela 2.

* Se RO 1 FRAN FORDR.




ACS550-01/U1 Anvédndarhandledning 125

Kod |Beskrivning

1408 |[RO3 TILL FORDROJ

Definition av tillslagsfordrojning for rela 3.

* Se RO1 TILL FORDR.

1409 [RO3 FRAN FORDROJ
Franslagsfordrojning for rela 3.

* Se RO 1 FRAN FORDR.

1410 RELAUTGANG 4...6

Definition av handelsen eller villkoret som aktiverar rela 4...6 — vad reldutgang 4...6 betyder. Tillganglig om
1412 |reldutgdngsmodul OREL-01 &r installerad.
* Se 1401 RELAUTGANG 1

1413 |RO4 TILL FORDROJ

Definition av tillslagsfordrojning for rela 4.

* Se RO1 TILL FORDR.

1414 |RO4 FRAN FORDROJ

Definition av franslagsfordrojning for rela 4.
* Se RO 1 FRAN FORDR.

1415 |RO5 TILL FORDROJ

Definition av tillslagsfordrdjning for reld 5.

* Se RO1 TILL FORDR.

1416 |RO5 FRAN FORDROJ

Definition av franslagsfordrdjning for rela 5.
+ Se RO 1 FRAN FORDR.

1417 |RO6 TILL FORDROJ

Definition av tillslagsfordrdjning for rela 6.

* Se RO1 TILL FORDR.

1418 |RO6 FRAN FORDROJ

Definition av franslagsfordrojning for rela 6.
+ Se RO 1 FRAN FORDR.
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Grupp 15: ANALOGA UTGANGAR
Denna grupp definierar frekvensomriktarens analoga utgangar (stromsignal).
Frekvensomriktarens analoga utgangar kan vara:
« godtycklig parameter i Grupp 01: DRIFTVARDEN
» begransade till programmerbara min- och maxvarden fér utstrom
» skalade (och/eller inverterade) genom definition av min- och maxvarden for
kallparameter (eller innehall). Definition av ett maxvarde (parameter 1503 eller
1509) som ar mindre an innehallets minimivarde (parameter 1502 eller 1508)
resulterar i en inverterad utsignal.
« filtrerade.
Kod |Beskrivning
1501 |AO1 INNEHALL
Definition av innehall fér analog utgang AO1.
99 = PTC-GIVARE — Ger en strémkalla for givartyp PTC. Utgang = 1,6 mA. Se Grupp 35: MOTORTEMP MATNING.
100 = PT100-GIVARE — Ger en stromkalla for givartyp Pt100. Utgang = 9,1 mA. Se Grupp 35: MOTORTEMP
MATNING.
101...178 — utsignalen motsvarar en parameter i Grupp 01: DRIFTVARDEN.
» Parameter definierad genom sitt varde (varde 102 = parameter 0102)
1502 |AO1 INNEHALL MIN AAO (MA)
Definierar innehallets minvarde. P1505/t - - - - —-—-- - - — -
» Innehallet &r den parameter som &r vald med parameter 1501. P 1511 I
» Minimivardet ar det minsta tillatna varde pa innehallet som !
konverteras till en analog utgang. :
» Parametrarna (innehall och aktuella min- och maxinstaliningar) |
ger skal- och offset-installningar for utsignalen. Se figuren. [
1503 [AO1 INNEHALL MAX P 1504 /1 |
Definierar innehallets maxvarde P 1510 ' | AO INNEHALL
» Innehallet &r den parameter som ar vald med parameter 1501. P 1502/ 1508 :
« Maxvardet ar det storsta tilldtna varde pa innehallet som P 1503 /1509
konverteras till en analog utgang. b 1505 /4 AO (mA)
1504 [MINIMUM AO1 P 1511
Definierar minsta utstrom.
1505 [MAXIMUM AO1
Definierar storsta utstrom.
1506 [FILTER AO1
Definition av filtertidskonstant for A01. P 1504 /.
» Den filtrerade signalen nar 63 % av en stegférandring inom P 1510 : I
specificerad tid. . | AQ INNEHALL
» Se figuren i parameter 1303. ' P 1502 / 1508
P 1503 / 1509
1507 |AO2 INNEHALL
Definition av innehall f6r analog utgadng A02. Se AO1 INNEHALL VAL ovan.
1508 |AO2 INNEHALL MIN
Definierar innehallets minvarde. Se AO1 INNEHALL MIN ovan.
1509 |[AO2 INNEHALL MAX
Definierar innehéllets maxvarde. Se AO1 INNEHALL MAX ovan.
1510 [MINIMUM AO2
Definierar minsta utstrém. Se MINIMUM AO1 ovan.
1511 [MAXIMUM AO2
Definierar storsta utstrdom. Se MAXIMUM AO1 ovan.
1512 |FILTER AO2

Definition av filtertidskonstant for AO2. Se FILTER AO1 ovan.
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Grupp 16: SYSTEMSTYRNING

Gruppen definierar ett flertal I1as- och férreglingsfunktioner.

Kod |Beskrivning

1601 DRIFTFRIGIVNING

\Valjer kalla till driftfrigivningssignalen.
0 = EJ VALD - Tillater frekvensomriktaren att starta utan extern driftfrigivningssignal.
1 = D11 — Definierar digital ingang DI1 som driftfrigivningssignal.
» Denna digitala ingdng maste vara aktiverad for driftfrigivning.
» Om spanningen sjunker sa att ingangen deaktiveras kommer drivsystemet att rulla ut och stanna. Systemet kan
inte starta igen med mindre an att driftfrigivningssignalen ater aktiveras.
2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som driftfrigivningssignal.
» Se DI1 ovan.
7 = comM — Tilldelar faltbusstyrordet som kalla for driftfrigivningssignal.
« Bit 6 i styrord 1 (parameter 0301) aktiverar den inverterade driftférreglingssignalen.
« Se faltbussens anvandarhandledning fér narmare instruktioner.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang bI1 som driftfrigivningssignal.
» Denna digitala ingdng maste vara deaktiverad for driftfrigivning.
» Om denna digitala ingang aktiveras kommer drivsystemet att rulla ut och stanna. Systemet kan inte starta igen
med mindre an att driftfrigivningssignalen aterkommer.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI2...DI6 som driftfrigivningssignal.
» Se DI1(INV) ovan.

1602 PARAMETERLAS

Faststaller om mandéverpanelen kan andra parametervarden.

+ Detta las begransar inte parameterforandringar pa grund av makroval.

+ Detta las begransar inte parameterférandringar som skrivs av faltbussinsignaler.

» Parametervardet kan &ndras endast om man matar in ratt kod. Se parameter 1603, KOD.

0 = LAST — Du kan inte anvanda mandverpanelen for att andra parametervarden.
* Laset kan 6ppnas genom att man skriver giltig ppningskod till parameter 1603.

1 = OPPEN — Du kan anvanda mandéverpanelen for att &ndra parametervarden.

2 = EJ SPARAD — Du kan anvanda mandverpanelen for att andra parametervarden, men andringarna sparas inte
permanent.
» Satt parameter 1607 SPARA PARAMETER till 1 (SPARA) for att parameterandringar skall skrivas till minnet.

1603 [KOD

Om du matar in ratt kod kan du 6ppna parameterlaset.

» Se parameter 1602 ovan.

* Med koden 358 kan du andra vardet pa parameter 1602 en gang.
+ Inmatningsvardet aterstalls automatiskt till 0.

1604 VAL FELATERST

\Valjer signalkalla for felaterstalining. Signalen aterstaller omriktaren efter en utldsning for fel om felorsaken inte
kvarstar.
0 = PANEL — Definierar mandverpanelen som enda kalla for felaterstallning.
« Fel kan alltid aterstéllas fran mandverpanelen.
1 = D11 — Definierar digital ingang DI1 som en kalla for felaterstallining.
« Aktiverad digital ingang aterstaller frekvensomriktaren.
2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som en kélla for felaterstallning.
» Se DI1 ovan.
7 = START/STOP — Definierar stoppkommando som en kalla for felaterstallning.
» Anvand inte detta alternativ nar start-, stopp- och rotationsrikiningskommandon ges via faltbusskommunikation.
8 = comMm — Definierar faltbussen som en kalla for felaterstallning.
* Kommandoordet ges via faltbusskommunikation.
* Bit 4 i styrord 1 (parameter 0301) aterstaller frekvensomriktaren.
-1 = DI1(INV) — Definierar an inverterad digital ingang DI1 som en kélla for felaterstallining.
« Deaktiverad digital ingang aterstaller frekvensomriktaren.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Definierar en inverterad digital ingdng DI2...DI6 som en kalla for felaterstallning.
» Se DI1(INV) ovan.
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1605 |ANDRA EGET MAKRO
Definierar kalla for &ndring av eget makro.
» Se parameter 9902 TILLAMPN MAKRO.
» Frekvensomriktaren maste vara stoppad for att andra egna makron.
» Under pagaende andring kan frekvensomriktaren inte startas.
Obs: Spara alltid det egna makrot efter varje andring av parameterinstallningar, eller efter en ID-kérning.
» Sa snart matningen bryts och sluts, eller parameter 9902 (TILLAMPN MAKRO) andras kommer de sist sparade
parameterinstallningarna att laddas. Eventuella ej sparade andringar av ett eget makro gar forlorade.
Obs: Vardet pa denna parameter (1605) ingar inte i de egna makrona, och férandras inte om de egna makrona
férandras.
Obs: Du kan anvanda en reldutgang for att 6vervaka valet av Eget makro 2.
» Se parameter 1401.
0 = EJ VALD — Definierar mandverpanelen (med parameter 9902) som enda vag for att &ndra egna makron.
1 = DI1 — Definierar digital ingang DI1 som en vag for att &ndra egna makron.
* Frekvensomriktaren laddar Eget makro 1 vid negativ flank pa den digitala ingangen.
* Frekvensomriktaren laddar Eget makro 2 vid positiv flank pa den digitala ingangen.
* Det egna makrot &ndras endast nar motorn ar stoppad.
2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som en vag for att &ndra egna makron.
» Se DI1 ovan.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI1 som en vag for att &ndra egna makron.
* Frekvensomriktaren laddar Eget makro 1 vid positiv flank pa den digitala ingangen.
* Frekvensomriktaren laddar Eget makro 2 vid negativ flank pa den digitala ingangen.
* Det egna makrot &ndras endast nar motorn ar stoppad.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI2...DI6 som en vag for att andra egna makron.
» Se DI1(INV) ovan.
1606 |LOKAL BLOCK
Definierar styrning av anvandning av driftlage LOC. Driftlage LOC tillater styrning av frekvensomriktaren fran
mandverpanelen.
» Nar LOKAL BLOCK &r aktiv kan mandverpanelen inte dverga till driftiage LOC.
0 = EJ VALD — Deaktiverar laset. Mandverpanelen kan 6verga till LOC for lokal styrning av frekvensomriktaren.
1 = DI1 — Definierar digital ingang DI1 som kalla for val av lokal blockering.
« Aktiverar den digitala ingadng som blockerar lokal styrning.
+ Deaktiverad digital ingang som tillater val av driftiage LOC.
2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som kélla for blockering av lokal styrning.
* Se DI1 ovan.
7 = PA — Aktiverar blockering. Mandverpanelen kan inte valja LOC, och kan darmed inte styra frekvensomriktaren.
8 = comMm — Definierar bit 14 i Styrord 1 som kalla for styrning av lokal lasning.
» Kommandoordet ges via faltbusskommunikation.
» Kommandoordet ar 0301.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingdngbi1 som kalla for blockering av lokal styrning.
+ Deaktivering av den digitala ingangen blockerar lokal styrning.
+ Aktiverar den digitala ingang som tillater val av driftlage LOC.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Definierar en inverterad digital ingadngDI2...DI6 som kalla fér blockering av lokal styrning.
* Se DI1(INV) ovan.
1607 |SPARA PARAMETER

Sparar alla andrade parametrar i permanent minne.

» Parametrar som andras via faltbussen sparas inte automatiskt i det permanenta minnet. For att spara maste denna
parameter anvandas.

* Om 1602 PARAMETERLAS = 2 (LAST), kommer parametrar som &ndras via mandverpanelen inte att sparas. For att
spara maste denna parameter anvandas.

* Om 1602 PARAMETERLAS = 1 (OPPEN), kommer parametrar som andras via mandverpanelen omgaende att sparas i
det permanenta minnet.

0 = KLAR — Vardet andras automatiskt nar alla parametrar ar sparade.
1 = SPARA — Sparar éndrade parametrar i permanent minne.
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Kod

Beskrivning

1608

START FRIGIVN 1
\Valjer kélla till signalen start frigivn 1

Obs: Funktionen Start frigivn skiljer sig fran funktionen Driftfrigivning.
0 = EJ VALD — Tillater drivsystemet att starta utan extern startfrigivningssignal.
1 = DI1 — Definierar digital ingdng DI1 som start frigivn 1-signal.
» Denna digitala ingdng maste vara aktiverad for signalen start frigivn 1.
* Om spanningen sjunker sa att denna digitala ingang deaktiveras stoppas frekvensomriktaren genom utrulining
och larm 2021 visas pa displayen. Frekvensomriktaren startar inte forran signalen start frigivn 1 aterkommer.
2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som start frigivn 1-signal.
» Se DI1 ovan.
7 = comM — Tilldelar faltbusstyrordet som kalla for start frigivn 1-signal.
* Bit 2 i styrord 2 (parameter 0302) aktiverar start férregl1-signalen.
« Se faltbussens anvandarhandledning fér narmare instruktioner.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingdng DI1 som start frigivn 1-signal.
-2...-6 = DI2 (INV)...DIB(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI2...DI6 som start frigivn 1-signal.
» Se DI1 (INV) ovan.
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1609 |START FRIGIVN 2
Valjer kalla till signalen start frigivn 2.
Obs: Funktionen Start frigivn skiljer sig fran funktionen Driftfrigivning.
0 = EJ VALD — Tillater drivsystemet att starta utan extern startfrigivningssignal.
1 = DI1 — Definierar digital ingang DI1 som start frigivn 2-signal.
 Denna digital ingdng maste vara aktiverad for signalen start frigivn 2.
* Om spanningen sjunker sa att denna digitala ingang deaktiveras stoppas frekvensomriktaren genom utrulining
och larm 2022 visas pa displayen. Frekvensomriktaren startar inte férran signalen start frigivn 2 aterkommer.
2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som start frigivn 2-signal.
» Se DI1 ovan.
7 = coMmM — Tilldelar faltbusstyrordet som kalla for start frigivn 2-signal. Bit 3 i styrord 2 (parameter 0302) aktiverar
start forregl2-signalen.
« Se faltbussens anvandarhandledning fér narmare instruktioner.
-1 =DI1 (inv) — Definierar en inverterad digital ingadng DI1 som start frigivn 2-signal.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI2...DI6 som start frigivn 2-signal.
+ Se DI1 (INV) ovan.
1610 |VISA LARM
Styr visningen av foljande larm:
+ 2001, Overstrémslarm
+ 2002, Overspanningslarm
» 2003, Underspanningslarm
» 2009, Overtemperaturlarm, enhet.
For ytterligare information, se Larmlista pa sid 258.
0 = NEJ — Ovannamnda larm undertrycks.
1 = JA — Alla ovanndmnda larm aktiverade.
1611 |PARAMETERVY
\Valjer parametervy, dvs. vilka parametrar som visas.
Obs: Denna parameter ar synlig endast om den har aktiverats med tillvalet FlashDrop. FlashDrop &r avsedd for
snabb kopiering av parametrar till frekvensomriktare som inte ar spanningssatta. Funktionen tillater enkel anpassning
av parameterlistan. T.ex. kan utvalda parametrar ddljas. For ytterligare information, se MFDT-01 FlashDrop User’s
Manual (3AFE68591074 [engelskal]).
FlashDrop-parametervarden aktiveras genom instalining av parametrarna 9902 till 31 (LADDA FDLIST).
0 = FORVALD — Fullstandiga langa och korta parameterlistor visas.
1 = FLASHDROP — FlashDrop-parameterlistan visas. Inkluderar inte parametrarna i Kort parameterlista. Parametrarna
som ddljs av FlashDrop-enheten ar inte synliga.
1612 [FLAKTSTYRNING
Valjer styrning for frekvensomriktarens kylflakt. Kan anvandas for att minska fluktuationer i DC-spanningen.
0 = AuTO — flakten styrs automatiskt (forval).
1 = TILL — flakten ar altid tillslagen.
1613 |ATERSTALL FEL

Mojliggor felaterstallning med en parameter. Kan anvandas for att aterstalla fel fran fiarranslutna 6vervakningssystem
som har atkomst till frekvensomriktarparametrar.

0 = FORVAL — felet aterstalls inte (forval)

1 = ATERSTALL NU — felet aterstalls.
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Grupp 20: GRANSER

Gruppen definierar min- och maxgranser for motorstyrningen - varvtal, frekvens,
strom, moment etc.

Kod |Beskrivning

2001 |MIN VARVTAL Varvtal 2001-vérde < 0

Definierar lagsta tillatna varvtal (rpm). P 2002

+ Ett positivt varde (eller noll) fér minimivarvtal definierar tva
omraden - ett positivt och ett negativt.

« Ett negativt varde for minimivarvtal definierar endast ett 0 Tillatet varvtalsomrade .
varvtalsomrade. "
+ Se figuren.
P 2001
Varvtal 2001-varde >0
2002 MA?( .VARV'"rAL N P 2002
Definierar hogsta tillatna varvtal (rpm. . i
Tillatet varvtalsomrade
P 2001
0 » Tid
-(P 2001)
Tillatet varvtalsomrade
-(P 2002)

2003 [MAX STROM
Max strom (A) som frekvensomriktaren skall kunna leverera till motorn.
2005 [OVERSP REGL

DC-6verspanningsregulatorn till eller fran.

+ Snabb bromsning av laster med stor tréghet kan innebara att mellanledsspanningen nar upp till nivan for
Overspanningsreglering. FOr att forhindra att likspanningen 6verskrider utlésningsgransen minskar
Overspanningsregulatorn automatiskt bromsmomentet genom att 6ka utfrekvensen.

0 = FRAN — Deaktiverar regulator.

1 = TILL — Aktiverar regulator

Obs: Om en bromschopper eller ett bromsmotstand har anslutits till frekvensomriktaren maste detta parametervarde
vara satt till 0 (FRAN) fOr att garantera korrekt drift av choppern.

2006 [UNDERSP REGL

DC-underspanningsregulatorn till eller fran. Vid till:

* Om mellanledsspanningen faller pa grund av bortfall av natspanningen kommer underspanningsregulatorn att
minska motorns utfrekvens for att pa sa satt halla mellanledsspanningen ovanfér den undre gransen.

« Nar motorvarvtalet minskar kommer belastningens masstréghetsmoment att orsaka regenerering till
frekvensomriktaren, sa att mellanledet halls laddat och underspanningsutlésning férebyggs.

+ Underspanningsregleringen forbattrar alltsa mojligheten att klara kortvariga spanningsavbrott i system med stora
trdghetsmoment som t ex centrifuger och flaktar.

0 = FRAN — Deaktiverar regulator.

1 = TILL (TID) — Aktiverar regulatorn med 500 ms tidsgrans for drift.

2 = TILL — Aktiverar regulatorn utan en maximal tidsgrans for drift.
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Kod

[Beskrivning

2007

MIN FREKVENS Frekv.

Definierar omriktarens lagsta tillatna utfrekvens. P 2008

« Ett positivt varde (eller noll) fér min frekvens definierar tva
omraden - ett positivt och ett negativt. i .

- Ett negativt varde for minfrekvens definierar endast ett Mllatetfrekvensomradels . ,
varvtalsomrade. 0 v

Se figuren.

Obs: Se till att MIN FREKVENS < MAX FREKVENS. P 2007

2007-varde <0

2008

MAX FREKVENS

Definierar omriktarens hogsta tillatna utfrekvens. Frekv. 2007-vérde > 0

P 2008

Tillatet frekvensomrade

P 2007
0 » Tid

-(P 2007)

Tillatet frekvensomrade

-(P 2008)

2013

MIN MOMENT VAL

Definierar funktionen for val mellan tvd min. momentgranser (2015 MIN MOMENT GR1 och 2016 MIN MOMENT GR2).
0 = MIN MOMENT 1 — Val av 2015 MIN MOMENT GR1 som mingrans.
1 = DI1 — Definierar digital ingang DI1 som kalla fér val av mingrans
» Aktivering av digital ingang valjer MIN MOMENT gr2.
+ Deaktiverad digital ingang valjer MIN MOMENT gr1.
2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som kalla for val av mingrans.
* Se DI1 ovan.
7 = coMM — Definierar bit 15 i Styrord 1 som kalla fér val av minimigrans.
« Kommandoordet ges via faltbusskommunikation.
» Kommandoordet ar parameter 0301.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI1 som kalla fér val av mingrans.
« Aktivering av digital ingdng valjer MIN MOMENT GR1.
+ Deaktiverad digital ingang valjer MIN MOMENT GR2.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI2...DI6 som kalla fér val av mingrans.
» Se DI1(INV) ovan.

2014

MAX MOMENT VAL

Definierar funktionen fér val mellan tva max momentgranser (2017 MAX MOMENT GR1 och 2018 MAX MOMENT GR2).
0 = MAX MOMENT 1 — Val av 2017 MAX MOMENT gr1 som maxgrans.
1 = DI1 — Definierar digital ingang DI1 som kalla fér val av maxgrans.
« Aktivering av digital ingang valjer vardet MAX MOMENT GR2.
* Deaktiverad digital ingang valjer vardet MAX MOMENT GR1.
2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som kalla for val av maxgrans.
* Se DI1 ovan.
7 = comM — Definierar bit 15 i Styrord 1 som kalla fér val av maxgrans.
» Kommandoordet ges via faltbusskommunikation.
» Kommandoordet ar parameter 0301.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang di1 som kalla for val av maxgrans.
* Aktivering av digital ingang valjer vardet MAX MOMENT GR1.
+ Deaktiverad digital ingang valjer vardet MAX MOMENT GR2.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI2...DI6 som kalla for val av maxgrans.
» Se DI1(INV) ovan.

2015

MIN MOMENT GR1
Definierar den foérsta mingransen for moment ( %). Vardet ar en procentsats av motorns nominella moment.

2016

MIN MOMENT GR2
Definierar den andra mingréansen fér moment ( %). Vardet ar en procentsats av motorns nominella moment.

2017

MAX MOMENT GR1
Definierar den férsta maxgransen fér moment ( %). Vardet ar en procentsats av motorns nominella moment.

2018

MAX MOMENT GR2
Definierar den andra maxgransen for moment ( %). Vardet ar en procentsats av motorns nominella moment.
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Grupp 21: START/STOP

Start/stopp - Definierar hur motorn startas och stoppas. ACS550 stdder flera start-
och stoppsatt.

Kod

Beskrivning

2101

START FUNKTION

\Valjer startmetod for motorn. De specifika parametrarna styrs av parameter 9904 MOTOR STYRMETOD.
1 = AUTO — Val av automatiskt startsatt

* Vektorstyrningslagen: Optimal start i de flesta fall. Frekvensomriktaren valjer automatiskt ratt utfrekvens vid start
av roterande motor.

* Driftlage skALAR: Omedelbar start fran nollfrekvens. Identiskt med val 8 = RAMP.

2 = FORMAGN — Val av startsattet Férmagnetisering

Obs: Start med férmagnetisering kan inte tillampas pa en roterande motor.

Obs: Frekvensomriktaren startar nar installd férmagnetiseringstid (parameter 2103 FORMAGNETISERING) har 16pt ut,
aven om motorn inte ar fullt magnetiserad.

* Vektorstyrningslagen: Magnetiserar motorn inom den tid som faststalls av parameter 2103 FORMAGNETISERING
med likstrém. Normal styrning aterupptas exakt i det 6gonblick férmagnetiseringstiden 16per ut. Detta val
garanterar hégsta maojliga lossbrytningsmoment.

* SKALAR driftlage: Magnetiserar motorn inom den tid som faststélls av parameter 2103 FORMAGNETISERING med
likstrdm. Normal styrning aterupptas exakt i det 6gonblick formagnetiseringstiden 16per ut.

3 = FLYGANDE — Val av startsattet flygande start.

« Vektorstyrningslagen: Ej tillampligt.

* SKALAR driftlage: Frekvensomriktaren valjer automatiskt ratt utfrekvens for start av en roterande motor —
anvandbart om motorn redan roterar och frekvensomriktaren maste starta mjukt vid aktuell frekvens.

» Kan inte anvandas i flermotorsystem.

4 = MOMENTFORST — Val av automatisk start med momentforstarkning (endast SKALAR styrning).

» Kan vara nédvandigt vid tung start.

* Momentforstarkning ges endast vid start och upphdr nar utfrekvensen éverstiger 20 Hz eller nar utfrekvensen ar
lika med borvardet.

* | bérjan magnetiseras motorn inom den tid som faststalls av parameter 2103 FORMAGNETISERING med likstrom.

» Se parameter 2110 TUNG START STROM.

5 = FLYG+MFORST — Val av bade flygande start och momentforstarkning (endast SKALAR styrning).

« Forst utfors rutinen for flygande start och motorn magnetiseras. Om varvtalet da visar dig vara noll satts
momentférstarkning in.

8 = RAMP - Omedelbar start fran nollfrekvens.

2102

STOPP FUNKTION
Val av motorns stoppmetod.
1 = UTRULLNING — Valjer brytning av motormatning som stoppmetod. Motorn stannar genom utrulining.
2 = RAMP — Valjer stopp av motorn via en retardationsramp.
* Retardationsrampen definieras som 2203 RETARD TID 1 eller 2206 RETARD TID 2 (beroende pa vilken som ar aktiv).

2103

FORMAGNETISERING

Definierar férmagnetiseringstiden vid startsattet Férmagnetisering.

* Anvand parameter 2101 for att valja startsatt.

+ Efter startkommando formagnetiserar frekvensomriktaren motorn under den tid som definieras har, varefter motorn
startar.

« Stallin precis sa lang férmagnetiseringstid som behdvs for att uppna full magnetisering. For lang tid varmer motorn
i onddan.

2104

DC FASTHALLNING )
Motor DC-fasthall

\Val av om likstrom skall anvandas for bromsning eller DC-fasthallning. varvtal e ——
0 = EJ VALD — Deaktiverar likstromsdrift
1 = DC FASTH — Aktiverar funktionen for likstromsfasthallning. Se kretsschemat.
* Kraver att parameter 9904 MOTOR STYRMETOD = 1 (VARVTAL)
« Slutar generera sinusformad strom och bérjar mata likstrdm till motorn nar
bade referensvardet och motorvarvtalet sjunker under vardet pa parameter ref
2105.
» Nar referensvardet stiger dver vardet pa parameter 2105 atertar .
frekvensomriktaren normal drift. DC-fasthall _"~~_ _ T
2 = DC BROMS — Aktiverar DC-bromsning efter att modulering har upphért. varvtal >
* Om parameter 2102 STOPP FUNKTION ar 1 (UTRULLNING), aktiveras
bromsning nar startkommando inte langre foreligger.
» Om parameter 2102 STOPP FUNKTION &r 2 (RAMP), aktiveras bromsning efter rampen.

v\
\'




134 ACS550-01/U1 Anvédndarhandledning
Kod (Beskrivning
2105 |DC FASTH VARVTAL
Installining av varvtalet for likstromsfasthallning. Kraver att parameter 2104 DC FASTHALLNING = 1 ( DC FASTH).
2106 |DC FASTH STROM
Definierar borvardet for likstrdm som en procentsats av parameter 9906 MOTOR NOM STROM.
2107 |DC BROMS TID
Definierar DC-bromstiden efter att modulering har upphért, om parameter 2104 ar 2 (DC-BROMSNING).
2108 |STARTFORREGLING
Startforreglingsfunktion till eller fran. Om frekvensomriktaren inte har startats aktivt och ar i drift ignorerar
startforreglingsfunktionen ett vilande startkommando i féljande situationer, varvid nytt startkommando fordras:
- Ett fel aterstalls.
« Driftfrigivning (parameter 1601) aktiveras medan startkommandot ar aktivt.
» Driftsattet andras fran lokal till fjarr.
 Styrplatsen véaxlar fran ExT1 till EXT2.
» Styrplatsen vaxlar fran ExT2 till EXT1.
0 = AV — Deaktiverar startforreglingsfunktionen.
1 = PA — Aktiverar startférreglingsfunktionen.
2109 NODSTOP FUNKTION
Definierar styrning av nédstoppkommando. Vid aktivering:
- Nodstoppfunktionen retarderar motorn med hjalp av en nédstoppramp (parameter 2208 NODSTOP RAMP TID).
» Detta kraver ett externt STOPP-kommando och avlagsnande av nddstoppkommando innan frekvensomriktaren
kan startas om.
0 = EJ VALD — Deaktiverar nddstoppfunktionen via digitala insignaler.
1 = DI1 — Definierar digital ingang DI1 som kalla fér nédstoppkommando.
« Aktivering av den digitala ingangen genererar ett nédstoppkommando.
+ Deaktiverad digital ingang tar bort nddstoppkommandot.
2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som kalla fér nédstoppkommando.
» Se DI1 ovan.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI1 som kalla fér val av nddstoppkommando.
» Deaktiverad digital ingang genererar ett nédstoppkommando.
+ Aktiverad digital ingang tar bort nédstoppkommandot.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI2...DI6 som kalla for val av nddstoppkommando.
* Se DI1(INV) ovan.
2110 [TUNG START STROM

Installining av maximalt utmatad strém till motorn med momentférstarkning.
» Se parameter 2101 START FUNKTION.
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Kod

Beskrivning

2112

NOLLVARVS FORDROJ
Definierar férdréjningen av nollvarvtal. Om parametervardet ar satt till noll deaktiveras nollvarvtalsférdréjning.

Fordrojningsfunktionen ar anvandbar nar omstarter maste ske mjukt och snabbt. Under fordréjningen har omriktaren
exakt kunskap om rotorns position.

Utan nollvarvtalsfordrojn. Med nollvarvtalsfordrojn.
Varvtal Varvtal

Varvtalsregulatorn forblir aktiv.
Motorn retarderas till verkligt nollvarvtal.

Varvtalsregulatorn avstangd:
Motorn stannar genom utrullning.

l Nollvarvtal

,,,,,,,, Nollvarvtal
t

<
Fordrojn.
Nollvarvtalsfordrojning kan anvandas t.ex. med joggfunktionen eller mekanisk broms.
Utan nollvarvtalsfordrojning

Drivsystemet far stoppkommando och retarderar langs en ramp. Nar varvtalets arvarde sjunker under en intern grans
(kallad nollvarvtal) stangs varvtalsregulatorn av. Vaxelriktarmoduleringen stoppas och motorn stannar genom
utrullning.

Med nollvarvtalsférdréjning

Drivsystemet far stoppkommando och retarderar langs en ramp. Nar varvtalets arvarde sjunker under en intern gréns
(kallad nollvarvtal) aktiveras nollvarvtalsfordréjningen. Under fordréjningen bibehalls varvtalsregleringen:
Frekvensomriktaren modulerar, motorn &r magnetiserad och drivsystemet ar redo fér snabb omstart.

Obs: parameter 2102 STOPP FUNKTION maste vara 2 = RAMP for nollvarvtalsfordréjning skall fungera.
0,0 = EJ VALD — Deaktiverar funktionen for nollvarvtalsférdréjning.

2113

START FORDROJ

Definierar startférdréjningen. Efter att villkoren for start har uppfyllts vantar frekvensomriktaren tills férdréjningen har
I16pt ut. Sedan startas motorn. Startférdréjningen kan anvandas med alla startsatt.

* Om START FORDROJ = noll deaktiveras fordréjningsfunktionen.

* Under startfordrojning ar larm 2028 STARTFORDROJNING aktivt.




136 ACS550-01/U1 Anvédndarhandledning

Grupp 22: ACCEL/RETARD

Denna grupp definierar ramperna som styr acceleration och retardation. Dessa
ramper definieras som par, en accelerationsramp och en retardationsramp. Du kan
definiera tva ramppar och anvanda en digital ingang for att valja det ena eller det
andra paret.

Kod |Beskrivning

2201 |VAL ACC/RET

Definierar kalla for val av ramptid for acceleration/retardation.
» Ramper definieras parvis, en accelerationsramp och en retardationsramp.
» Se nedan fér rampdefinitionsparametrar.
0 = EJ VALD — Deaktiverar valmdgjligheten - det forsta rampparet valjs.
1 = DI1 — Definierar digital ingang DI1 som kalla fér val av ramppar.
+ Aktiverad digital ingang valjer ramppar 2.
+ Deaktiverad digital ingang valjer ramppar 1.
2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som kalla fér val av ramppar.
» Se DI1 ovan.
7 = COMM - Definierar bit 10 i Styrord 1 som kalla for val av ramppar.
» Kommandoordet ges via faltbusskommunikation.
» Kommandoordet ar parameter 0301.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI1 som kalla fér val av ramppar.
+ Deaktiverad digital ingang valjer ramppar 2
+ Aktiverad digital ingang valjer ramppar 1.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI2...DI6 som kalla fér val av ramppar.
 Se DI1(INV) ovan.

2202 |ACCEL TID 1 wax A Linis

Definierar accelerationstid fran noll till maxfrekvens for ramppar 1. Se A i figur. FREKV njar
» Den faktiska accelerationstiden beror aven pa 2204 RAMPFORM TID 1.
» Se 2008 MAX FREKVENS..

f
\
2203 |RETARD TID 1 \
\

Retardationstid fran maxfrekvens till noll for ramppar 1.
- Den faktiska retardationstiden beror aven pa 2204 RAMPFORM TID 1.

| -
» Se 2008 MAX FREKVENS. ‘ ~T
2204 RAMPFORM TID 1 MAX A S-kurva‘
\Valjer rampform for acceleration/retardation f6r ramppar 1. se B i figur. FREKV | 7‘ B
» Formen definieras som en ramp, om inte extra tid har specificerats har i syfte att |
na maxfrekvens. En langre tid ger en mjukare 6vergang i vardera anden av ‘ |
kurvan. Formen blir en S-kurva. ‘
» Tumregel: 1/5 ar en lamplig relation mellan ramp form tid och |
accelerationsramptid. B | -
0,0 = LINJAR — Specificerar linjar accelerations-/retardationsramp fér ramppar 1. | LT

0,1...1000,0 = s-KURVA — Specificerar s-ramp for accelerations-/retardationsramp - A >
|

fér ramppar 1. A = 2202 ACCEL TID 1

B = 2204 RAMPFORM TID 1

2205 [ACCEL TID 2

Definierar accelerationstid fran noll till maxfrekvens fér ramppar 2.
» Se 2202 ACCEL TID 1
» Anvands aven som accelerationstid for joggfunktion. Se 1004 JOGGNING VAL.

2206 |RETARD TID 2

Definierar retardationstid fran maxfrekvens till noll fér ramppar 2.

» Se 2203 RETARD TID 1.

» Anvands aven som retardationstid for joggfunktion. Se 1004 JOGGNING VAL.

2207 |RAMPFORM TID 2

Valjer rampform fér acceleration/retardation fér ramppar 2.
* Se 2204 RAMPFORM TID 1.
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Kod

Beskrivning

2208

NODSTOP RAMP TID

Definierar retardationstid fran maxfrekvens till noll vid nddsituation.
+ Se parameter 2109 NODSTOPP FUNKTION.

* Rampen ar linjar.

2209

VAL 0-RAMPS ING

Definierar kalla for att forcera varvtalet till 0 1angs aktuell retardationsramp (se parametrarna 2203 RETARD TID 1 och
2206 RETARD TID 2).
0 = EJ VALD — Ej vald.
1 = DI1 — Definierar digital ingang DI1 som kalla for att forcera rampingangen till 0.
« Aktiverad digital ingang forcerar varvtalet till noll, varefter varvtalet forblir O.
« Deaktiverad digital ingang: varvtalsstyrningen atertar normal funktion.
2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som kalla for att forcera rampingangen till 0.
» Se DI1 ovan.
7 = coMmM — Definierar bit 13 i Styrord 1 som kalla for att forcera rampingangen till 0.
» Kommandoordet ges via faltbusskommunikation.
» Kommandoordet ar parameter 0301.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingdng DI1 som kalla for att forcera rampingangen till 0.
» Deaktiverad digital ingang forcerar rampingangen till 0.
« Aktiverad digital ingang: varvtalsstyrningen atertar normal funktion.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Definierar en inverterad digital ingéng DI2...DI6 som kalla for att forcera
rampgeneratoringangen fill 0.

» Se DI1(INV) ovan.
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Grupp 23: VARVTALSREGULATOR

Denna grupp definierar variabler som anvands for varvtalsreglering.

ACS550-01/U1 Anvédndarhandledning

Kod

Beskrivning

2301

RELATIV FORST

Definierar relativ forstarkning for

varvtalsregulator.

» Stérre varden kan orsaka varvtalsoscillation.

» Figuren visar varvtalsregulatorns utsignal
efter en stegférandring pa grund av fel (felet
forblir konstant).

Obs: Anvand parameter 2305,
SJALVINSTALLNING, for att automatiskt stélla in
proportionell férstarkning.

%

Regul.
ut
Kp-e

A

Forstarkning = Kp =1
T, = Integrationstid = 0
Tp= Deriveringstid = 0

Avvikelse

Regulator-utsign.

e = Avvikelse

AN
I
I
I
\ t

»
»

2302

INTEGRATIONSTID

Definierar integrationstiden for

varvtalsregulator.

Integrationstiden definierar kvoten vid vilken

regulatorns utsignal férandras vid konstant

regleravvikelse.

Kortare integrationstid korrigerar konstanta fel

snabbare.

For kort integrationstid leder till instabil

reglering.

Figuren visar varvtalsregulatorns utsignal

efter en stegférandring pa grund av fel (felet

forblir konstant).

Obs: Du kan anvanda parameter 2305,
SJALVINSTALLNING, for att automatiskt stalla in
integrationstiden.

Regulator-utsign.

A

Forstarkning = K, = 1
T, = Integrationstid > 0
Tp= Deriveringstid = 0

_— e — — = =

e = Avvikelse

t

2303

DERIVERINGSTID
Definierar deriveringstid for varvtalsregulator.

Forstarkning = Kp =1

T, = Integrationstid > 0

Tp= Deriveringstid > 0

Ts= Exempeltidsperiod = 2 ms

Ae = Avvikelseférandring mellan tva avlasningar

» Deriverande verkan gor regleringen kansligare for forandringar i regleravvikelsen.
» Ju langre deriveringstid, desto mera forstarks varvtalsregulatorns utsignal under férandringen.
» Om deriveringstiden satts till 0 fungerar regulatorn som en Pl-regulator - annars som en PID-regulator.

Figuren nedan visar utsignalen fran varvtalsregulatorn efter ett avvikelsesteg som forblir konstant.

% A
---------------- Regulator-utsign.
Kp e , ’
. Avvikelse
4

,,,,,,,,,,,,, t—— — — — -
[

Ko e [ ! e = Avvikelse
| | /
1 ' ;
———




ACS550-01/U1 Anvédndarhandledning

139

Kod

Beskrivning

2304

ACC KOMPENSERING

tréghetsmomentet under acceleration.

och den drivna utrustningen.

* Ingen accelerationskompensation

\
%

t

Installining av deriveringstid for accelerationskompensering.
+ Genom att lagga till derivatan av bérvardet till utsignalen fran varvtalsregulatorn kompenserar man for

» 2303 DERIVERINGSTID beskriver principen for den deriverande verkan.
» Tumregel: Satt denna parameter till mellan 50 och 100 % av summan av den mekaniska tidskonstanten for motorn

Accelerationskompensation

%

[

A

- — — Varvtalsborvarde
—— Faktiskt varvtal

t

*Obs: Anvand parameter 2305, SJALVINSTALLNING, for att automatiskt stalla in accelerationskompensering.

 Figuren visar varvtalsresponsen nar en belastning med stort troghetsmoment accelereras enligt en rampfunktion.

2305

SJALVINSTALLNING

Procedur:

Frekvensomriktaren:
» Accelererar motorn.

« Aterstaller 2305 till Av.

Startar automatisk installning av varvtalsregulatorn.
0 = Av — Deaktiverar sjalvinstaliningsprocessen. (Deaktiverar inte driften enligt sjalvinstallningsvardena.)
1 = PA — Aktiverar sjalvinstallning av varvtalsregulator. Automatisk atergang till Av.

Obs: Motorns belastning (driven utrustning) maste vara tillkopplad.
* Kor motorn vid ett konstant varvtal pa 20 till 40 % av mérkvarvtal.
« Andra sjalvinstallningsparametern 2305 till PA.

* Beraknar varden for proportionell forstarkning, integrationstid och accelerationskompensering.
* Andrar parametrarna 2301, 2302 och 2304 till dessa varden.
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Grupp 24: MOMENTREGULATOR

Denna grupp definierar variabler som anvands for momentreglering.

Kod |Beskrivning

2401

MOMENT RAMP UPP

Definierar vridmomentbdrvardet for upprampningstiden - minsta tid for bérvardet att 6ka fran noll till motorns
markmoment.

2402

MOMENT RAMP NER

Definierar vridmomentbdrvardet for nedrampningstiden - minsta tid for bérvardet att minska fran motorns
markmoment till noll.
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Grupp 25: KRITISKA FREKV

141

Gruppen definierar upp till tre kritiska frekvenser eller frekvensfonster som bor

undvikas pga. resonans och sjalvsvangningsfenomen.

Kod |Beskrivning

2501 VAL KRIT VARVTAL fut
Funktionen kritiska frekvenser till eller fran. Funktionen kritiska A
frekvenser undviker specificerade frekvensomraden.
0 = AV — Funktionen kritiska frekvenser deaktiverad. 52 | _ ______
1 = PA — Funktionen kritiska frekvenser aktiverad 46 |
Exempel: For att undvika varvtal vid vilka en flakt uppvisar Lo
kraftiga vibrationer: 23 | __ _ : :
+ Faststall inom vilka varvtalsomraden problem foreligger. Lat 18 -

oss anta att de ar: 18...23 Hz och 46...52 Hz. 1772 (I

+ Satt 2501 VAL KRIT VARVTAL = 1. : : : :
+ S4&tt 2502 KRIT VARVT 1 LAG = 18 Hz. — , » frer (Hz)
» Satt 2503 KRIT VARVT 1 HOG = 23 Hz. fiL f1H f2L f2H
+ Satt 2504 KRIT VARVT 2 LAG = 46 Hz. 18 23 46 52
+ Satt 2505 KRIT VARVT 2 HOG = 52 Hz.

2502 |KRIT VARVT 1 LAG
Installning av mingrans for kritiskt varvtalsomrade 1.
* Vardet maste vara mindre an eller lika med 2503 KRIT VARVT 1 HOG.
* Enheten &r rpm, om inte 9904 MOTOR STYRMETOD = 3 (SKALAR.) - da ar enheten Hz.

2503 [KRIT VARVT 1 HOG
Definierar maxgrans for kritiskt varvtalsomrade 1.
» Vardet maste vara storre an eller lika med 2502 KRIT VARVT 1 LAG.
* Enheten &r rpm, om inte 9904 MOTOR STYRMETOD = 3 (SKALAR.) - da ar enheten Hz.

2504 [KRIT VARVT 2 LAG
Definierar mingrans for kritiskt varvtalsomrade 2.
» Se parameter 2502.

2505 [KRIT VARVT 2 HOG
Definierar maxgrans for kritiskt varvtalsomrade 2.
» Se parameter 2503.

2506 |KRIT VARVT 3 LAG
Definierar mingrans for kritiskt varvtalsomrade 3.
» Se parameter 2502.

2507 [KRIT VARVT 3 HOG
Definierar maxgrans for kritiskt varvtalsomrade 3..
» Se parameter 2503.
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Grupp 26: MOTORSTYRNING
Denna grupp definierar variablerna som anvands for motorstyrning.
Kod (Beskrivning
2601 [FLODESOPTIMERING
Andrar flodesvérdet beroende pa aktuell belastning. Fiddesoptimering kan minska den totala energiférbrukningen
och ljudnivan. Funktionen bor aktiveras i drivsystem som vanligen arbetar under markbelastning.
0 = AV — Deaktiverar funktionen.
1 = PA — Aktiverar funktionen.
2602 [FLODESBROMSNING Broms-
Ger snabbare retardation genom att 6ka motorns moment ( %) Markeffekt, motor
magnetiseringsgrad vid behoy, i stéllet for att begransa 120 %a — Utan flédesb . (1) 2,2 kW
retardationsrampen. Genom att 6ka statorflédet 2 tan flodesbromsning (2) 15 kW
omvandlas det mekaniska systemets rorelseenergi till (3) 37 kW
termisk energi i motorn. 80 1 - - (4) 75 kW
» Kraver att parameter 9904 MOTOR STYRMETOD =
1 (VARVTAL) ELLER 2 (MOMENT). 40 -
0 = Av — Deaktiverar funktionen.
1 = PA — Aktiverar funktionen.
0 g .
5 10 20 30 40 50
f(Hz)
120 %3 -
80 {-
40
0 : i >
5 10 20 30 40 50
f(Hz)
2603 [IR-KOMPENSERING IR-kompensering
Definierar IR-kompenseringsspanning som anvénds for [ Nar IR-kompensering ar aktiverad far motorn extra _
0 Hz. spanning vid laga varvtal. Anvand IR-kompensering t.ex. i
« Kraver att parameter 9904 MOTOR STYRMETOD = 3 tillampningar som fordrar hogt lossbrytningsmoment.
( SKALAR). _ o 4 _Motor-
» Hall IR-kompenseringen sa lag som mdjligt for att spanning
férebygga éverhettning.
» Typiska varden for IR-kompensering ar:
380...480 V-enheter A7 [kompensering
Py (KW) 3 [ 75 15 | 37 | 132 P 2603 | 9 P:
IR-komp (V) | 18 | 15 | 12 8 3 |
B | f(Hi)
2604 [IR-KOMP OMRADE ! o
Installning av den frekvens vid vilken IR-kompensering P 2604
ar 0 V (i % av motorfrekvens).
2605 |U/F FORHALLANDE

Val av form for forhallandet U/f (spanning genom frekvens) under faltférsvagningspunkten.

1 = LINJAR - Att foredra for tillampningar med konstant moment.
2 = KVADRATISK — Att foredra for centrifugalpumpar och flaktar. (KVADRATISK ger lagre motorljud i stdrre delen av

frekvensomradet.)
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Kod

Beskrivning

2606

MODULERINGS FREK

Definierar frekvensomriktarens moduleringsfrekvens. Se &dven parameter 2607 MODUL FREK REGL och Nedstdmpling
pa grund av moduleringsfrekvens pa sid 272.

« Hogre moduleringsfrekvens betyder mindre buller.

* | flermotorsystem, &ndra inte moduleringsfrekvensen fran férvalt varde.

» Moduleringsfrekvensen 12 kHz ar tillganglig endast om parameter 9904 MOTOR STYRMETOD = 3 (SKALAR).

+ Se tillgangliga moduleringsfrekvenser for olika frekvensomriktartyper i tabellen nedan.

1,2, 4 och 8 kHz 12 kHz

208...240 V |Alla typer Frekvensomriktaren ar i lage for skalar styrning

380...480 V |Alla typer Byggstorlekarna R1...R4 (utom ACS550-01-097A-4) i skalar styrning
500...600 V |Alla typer Byggstorlekarna R2...R4 i skalar styrning

2607

MODUL FREK REGL frood
Moduleringsfrekvensen kan behéva minskas om den grénsvérde“ Byggstorl. R1...R4, se par 2606

interna temperaturen i ACS550 stiger 6ver en viss
gréns. Se figuren. Denna funktion tillater anvandning av 12 kHz |
hdgsta maéjliga moduleringsfrekvens, beroende pa

omstandigheterna. Hogre moduleringsfrekvens betyder 8 kHz -
mindre buller.

* Inaktivera inte funktionen i flermotorsystem.

0 = AV — Funktionen ar deaktiverad.

Byggstorl. R5...R6, se par 2606

Frekvensomriktare
' ' temp.
4kHzt---------7-----°3 ,

»

1 = PA — Moduleringsfrekvensen begransas enligt figur. 80°C 90°C  100°C T

2608

EFTERSLAPN. KOMP

Instélining av forstarkning for efterslapningskompensation (i %).

+ En kortsluten motor uppvisar en viss efterslapning under belastning. Okande frekvens vid ékande motormoment
kompenserar for efterslapningen.

+ Kraver att parameter 9904 MOTOR STYRMETOD = 3 (SKALAR).

0 — Ingen efterslapningskompensation.

1...200 — Okande efterslapningskompensation. 100 % betyder full eftersldpningskompensation.

2609

LJUDREDUKTION

Denna parameter infor en slumpkomponent i moduleringsfrekvensen. Ljudreduktionsfunktionen fordelar det
akustiska motorbullret dver flera frekvenser i stéllet fér att det koncentreras till en viss frekvens. Resultatet ar lagre
ljudtryckstoppar. Slumpkomponenten har i genomsnitt vardet 0 Hz. Den adderas till moduleringsfrekvensen som
definieras av parameter 2606 MODULERINGS FREK. Denna parameter saknar inverkan om parameter 2606 = 12 kHz.
0 =FRAN

1=TILL.

2619

DC STABILISATOR

Aktiverar eller deaktiverar DC-spanningsstabilisatorn. DC-stabilisatorn anvands vid skalar styrning for att forebygga
spanningsoscillationer i frekvensomriktarens DC-buss, orsakade av motorbelastning eller svaga matningsnat. |
handelse av spanningsvariation anpassar frekvensomriktaren frekvensreferensen for att stabilisera spanningen i DC-
mellanledet. Detta minskar oscillationen i belastningsmomentet.

0 = FRAN — Deaktiverar DC-stabilisator.

1 = TILL — Aktiverar DC-stabilisator.

2625

OVERMODULERING

Aktiverar eller deaktiverar 6vermodulering. Deaktivering av évermodulering kan hjélpa i vissa tillampningar i
faltférsvagningsomradet.

0 = DEAKTIVERA — deaktiverar évermodulering.

1 = AKTIVERA — aktiverar 6vermodulering.
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Grupp 29: UNDERHALL

Denna grupp innehaller utnyttjandenivaer och brytpunkter. Nar utnyttjandet nar en
installd brytpunkt visas ett meddelande pa mandverpanelen att det ar dags for
service.

Kod

Beskrivning

2901

BRYTP KYLFLAKT

Definierar brytpunkt fér drivsystemets drifttidraknare for kylflakt.
» Vardet jamfors med det hos parameter 2902.
0.0 — Deaktiverar brytpunktfunktionen.

2902

RAKNARE KYLFLAKT

Definierar arvardet for drivsystemets drifttidréaknare for kylflakt.

» Nar parameter 2901 har satt till ett varde skilt fran noll startar réknaren.

» Nar raknarens arvarde Overskrider vardet som ges av parameter 2901 ges meddelande om behov av underhall pa
mandverpanelen.

0.0 — Aterstéller parametern.

2903

BRYTP MEGAVARV

Definierar brytpunkt fér motorns ackumulerade antal varv.
» Vardet jAamférs med det hos parameter 2904.

0 — Deaktiverar brytpunktfunktionen.

2904

RAKNARE MEGAVARV

Definierar arvardet for motorns ackumulerade antal varv.

» Nar parameter 2903 har satt till ett varde skilt fran noll startar raknaren.

» Nar raknarens arvarde Overskrider vardet som ges av parameter 2903 ges meddelande om behov av underhall pa
mandverpanelen.

0 — Aterstaller parametern.

2905

BRYTP DRIFTTID

Definierar brytpunkt for frekvensomriktarens drifttidraknare.
» Vardet jAmférs med det hos parameter 2906.

0.0 — Deaktiverar brytpunktfunktionen.

2906

RAKNARE DRIFTTID

Definierar arvardet for drivsystemets drifttidraknare.

» Nar parameter 2905 har satt till ett varde skilt fran noll startar raknaren.

» Nar raknarens arvarde overskrider vardet som ges av parameter 2905 ges meddelande om behov av underhall pa
mandverpanelen.

0.0 — Aterstéller parametern.

2907

RAKNARE DRIFTTID

Definierar brytpunkt fér ackumulerad energiférbrukning (i megawattimmar).
» Vardet jamfors med det hos parameter 2908.

0.0 — Deaktiverar brytpunktfunktionen.

2908

BRYTP MWh

Definierar arvardet for ackumulerad energiférbrukning (i megawattimmar).

» Nar parameter 2907 har satt till ett varde skilt fran noll startar réaknaren.

» Nar raknarens arvarde Overskrider vardet som ges av parameter 2907 ges meddelande om behov av underhall pa
mandverpanelen.

0.0 — Aterstéller parametern.
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Grupp 30: FELFUNKTIONER

Gruppen definierar vilka situationer som frekvensomriktaren skall tolka som
potentiella fel och hur den skall reagera om fel detekteras.

Kod |Beskrivning

3001 |AI<MIN FUNKTION

Definierar frekvensomriktarens reaktion om den analoga ingangens (Al) signal sjunker under felgransen och Al

anvands

» som aktiv referenskalla (Grupp 11: VAL AV REFERENS)

» som aterkoppling eller borvardeskalla fér processen eller EXTERN / TRIM PID (Grupp 40: PID-REGLERING,
Grupp 41: PID-REGLERING (2) eller Grupp 42: EXTERN / TRIM PID) och motsvarande PID-regulator ar aktiv.

3021 Al1 FELNIVA och 3022 AI2 FELNIVA definierar gréanserna for fel.

0 = EJ VALD — Ingen reaktion.

1 = FEL — Visar ett fel (7, AI1 FEL eller 8, AI2 FEL) och drivsystemet stoppas genom utrullning.

2 = KONST HAST 7 — Visar ett larm (2006, Al1 FEL eller 2007, AI2 FEL) och satter varvtalet till 1208 KONST HAST7.

3 = SENAST VARVT — visar att larm (2006, A1 FEL eller 2007, AI2 FEL) och styr varvtalet till senast angivna niva. Detta
varde &r lika med genomsnittsvarvtalet under de senaste 10 sekunderna.

VARNING! Om du valjer KONST HAST 7 eller SENAST VARVT, kontrollera att fortsatt drift ar saker nar analog
insignal gar forlorad.

3002 [PANEL BORTFALL

Definierar frekvensomriktarens respons pa fel i kommunikationen med mandverpanelen.

1 = FEL — Visar ett fel (10, panel bortfall) och motorn stannar genom utrullning.

2 = KONST HAST 7 — Visar ett larm (2008, PANEL FEL) och styr varvtalet till parameter 1208 KONST HAST 7.

3 = SENAST VARVT — Visar ett larm (2008, PANEL FEL) och staller in varvtalet utgadende fran senast gallande niva. Detta
varde &r lika med genomsnittsvarvtalet under de senaste 10 sekunderna.

Obs: Nar en av de tva externa styrplatserna ar aktiv, och start, stopp och/eller rotationsriktning styrs via
mandverpanel — 1001 EXT1 STYRNING / 1002 EXT2 STYRNING = 8 (VAL PANEL) — frekvensomriktaren foljer varvtals-/
frekvensreferens enligt konfigurationen av de externa styrplatserna, istallet for vardet pa sista varvtal eller
parameter 1208 KONST VARVTAL 7.

VARNING! Om du valjer KONST HAST 7 eller SENAST VARVT, kontrollera att fortsatt drift ar sdker nar
kommunikationen med mandéverpanelen ar bruten.

3003 |EXTERNT FEL 1
Val av ingang for signalen Externt fel 1 samt frekvensomriktarens respons pa extern felsignal
0 = EJ VALD — Extern felindikering skall inte anvandas.
1 = DI1 — Definierar digital ingdng DI1 som ingang for extern felindikering.
« Aktiverad digital ingang visar ett fel. Frekvensomriktaren visar ett fel (14, EXTERNT FEL 1) och drivsystemet
stoppas genom utrullning.
2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som ingang for extern felindikering.
» Se DI1 ovan.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI1 som ingang for extern felindikering.
» Deaktiverad digital ingang visar ett fel. Frekvensomriktaren visar ett fel (14, EXTERNT FEL 1) och drivsystemet
stoppas genom utrullning.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI2...DI6 som ingang for extern felindikering.
» Se DI1(INV) ovan.

3004 |EXTERNT FEL 2

Val av ingang for extern felindikering 2 samt frekvensomriktarens respons pa extern felsignal.
» Se parameter 3003 ovan.

3005 [MOTOR OVERLAST

Definierar frekvensomriktarens respons vid éverhettning av motorn.

0 = EJ VALD — Ingen respons, eller éverhettningsskydd ej installt.

1 = FEL — Nar beradknad motortemperatur éverskrider 90 °C, visas ett larm (2010, MOTOR TEMP). Nar beraknad
motortemperatur dverskrider 110 °C, visas ett fel (9, MOT OVERLAST) och drivsystemet stoppas genom utrullning.

2 = VARNING — Nar beraknad motortemperatur éverskrider 90 °C, visar en varning (2010, MOTOR TEMP).
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Kod

Beskrivning

3006

MOTOR TERM TID

Definierar motorns termiska tidskonstant for

motortemperaturmodellen.

» Detta ar den tid som det tar motorn att na 63 % av
sluttemperaturen vid konstant belastning.

» FOr 6verhettningsskydd enligt UL-kraven for NEMA-klassade
motorer, anvand féljande tumregel: MOTOR TERM TID &r lika med
35 ganger t6, dar t6 (i sekunder) specificeras av
motortillverkaren som den tid under vilken motorn kan arbeta
sakert med sex ganger markstrommen.

» Den termiska tiden for en utldsningskurva i klass 10 &r 350 s, for
klass 20 700 s och for klass 30 1050 s.

Motorlast A

Temp.-0Okn. 4
100 %1----- il
63%} - - - -

Y~

3007

MOTOR BEL KURVA
Definierar max tillaten driftbelastning fér motorn.

9906 MOTOR NOM STROM.

motor tillverkarens rekommendation.

Exempel: Om den konstanta skyddsnivan skall vara 115 %
av motormarkstrémmen, satt parameter 3007 till 91 %
(= 115/127-100 %).

» Med forvalsvardet 100 % trader motordverlastskyddet i funktion nar
den konstanta strémmen Overskrider 127 % av vardet pa parameter 150 -

« Den forvalda dverbelastbarhet ar den niva som motortillverkarna

typiskt tillater under 30 °C omgivningstemperatur och under 1000 m P 3007 100°=‘ ““““ !
hojd éver havet. Nar omgivningstemperaturen 6éverstiger 30 °C eller 127 % |
installationshdjden 1000 m, minskas vardet pa parameter 3007 enligt | p 3903 50 [

Utstrdmmen styrs av il
A 9906 MOTOR NOM STROM

3008

NOLLVARYV BEL

Definierar maximailt tillaten strom vid nollvarvtal.
» Vardet styrs av 9906 MOTOR NOM STROM.

3009

BRYTPUNKT
Definierar brytpunktsfrekvens for motorns belastningskurva.

A o/ A
35 O'N

3,0 1
2,57
2,0 1
1,5
1,0 1

0,5 1

0

0 02 04 06 08 10 12

Exempel: Férdréjningstider for utlésning av motorns dverlastskydd med parametrarna 3006 MOTOR TERM TID, 3007
MOTOR BEL KURVA och 3008 NOLLVARV BEL vid sina respektive fabriksinstallningar.

Iyt = utstrém

In = motormérkstrom
fo = utfrekvens

fBRK = brytpunkt

A = utlésningstid
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Kod

Beskrivning

3010

FASTLASN FUNKTION

Denna parameter definierar fastlasningsskyddets funktion. Detta skydd
ar aktivt om frekvensomriktaren arbetar i fastldasningsomradet (se figur)
under en tid som definieras av 3012 FASTLASN TID.

"Anvandargransvardet” definieras i Grupp 20: GRANSER av 2017 MAX

MOMENT GR1, 2018 MAX MOMENT GR2, eller gransen pa COMM-ingangen.| Moment/ 4

0 = EJ VALD — Fastlasningsskyddet avsténgt. Strom

1 = FEL — Nar frekvensomriktaren arbetar i fastlasningsomradet under A )
en tid som definieras av 3012 FASTLASN TID: astlasn.-omrad
» Motorn stannar genom utrullning. 95 %

« Felindikering ges.
2 = VARNING - Nar frekvensomriktaren arbetar i fastlasningsomradet
under en tid som definieras av 3012 FASTLASN TID:
« En larmindikering visas.
* Larmet forsvinner nar frekvensomriktaren har befunnit sig utanfor
fastlasningsomradet under halva den tid som definieras av
parameter 3012 FASTLASN TID. P 3011

Eget
gransvarde

f

3011

FASTLASN FREKV Fastlasningsfrekvens

Denna parameter definierar frekvensgransen for fastlasningsskyddet.
Se figuren.

3012

FASTLASN TID

Denna parameter definierar tid i sekunder innan fastlasningsskyddet
aktiveras.

3017

JORDFEL

Definierar frekvensomriktarens respons om ett jordfel detekteras i motorn eller motorkablarna. Frekvensomriktaren
Overvakar jordfel bade nar drivsystemet ar i drift och nar det inte ar i drift. Se aven parameter 3023 ANSLUTNINGSFEL
och 3028 JORDFEL LVL.

Obs! Om jordfelsskyddet deaktiveras kan garantin upphdra att galla.

0 = DEAKTIVERA — Ingen reaktion vid jordfel.

1 = AKTIVERA — Jordfel visar felkod 16 (JORDFEL), och motorn stannar genom utrulining om den roterade.

3018

KOMM MOD FELFUNK

Definierar frekvensomriktarens respons om faltbusskommunikationen bryts.
0 = EJ VALD — Ingen reaktion.
1 = FEL — Visar ett fel (28, SERIELL1 FEL) och motorn stannar genom utrullning.
2 = KONST HAST 7 — Visar ett larm (2005, 1/0 KOMMUNIKATIONSFEL) och stéller in varvtalet med 1208 KONST HAST 7.
Detta "larmvarvtal" forblir aktivt tills faltbussen skriver ett nytt bérvarde
3 = SENAST VARVT - Visar ett larm (2005, I/0 KOMMUNIKATIONSFEL) och stéller in varvtalet utgdende fran senast
gallande niva. Detta varde &r lika med genomsnittsvarvtalet under de senaste 10 sekunderna. Detta "larmvarvtal"
forblir aktivt tills faltbussen skriver ett nytt bérvarde
VARNING! Om du valjer KONST HAST 7 eller SENAST VARVT, kontrollera att fortsatt drift ar saker nar
kommunikationen med mandéverpanelen ar bruten.

3019

KOMM FEL TID

Installining av den fordréjningstid for indikering av kommunikationsfel som anvands av 3018 KOMM MOD FELFUNK.

+ Korta avbrott i faltbusskommunikationen hanteras inte som fel om varaktigheten understiger vardet pad KOMM FEL
TID.

3021

Al1 FELNIVA

Definierar en felniva for analog ingang 1.
* Se 3001 AI<MIN FUNKTION.

3022

Al2 FELNIVA

Definierar en felniva for analog ingang 2.
* Se 3001 AI<MIN FUNKTION.
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Kod (Beskrivning

3023 |ANSLUTNINGSFEL

Definierar frekvensomriktarens reaktion pa kabelfel och jordfel som detekteras nar frekvensomriktaren INTE ar i drift.

Nar frekvensomriktaren inte ar i drift dvervakar den med avseende pa:

« Felaktig anslutning av matning till frekvensomriktarens utgang (frekvensomriktaren kan visa fel 35, UTG KABLAGE
om felaktiga anslutningar upptéacks).

» Jordfel (frekvensomriktaren kan visa fel 16, JORDFEL , om ett jordfel upptéacks). Se aven parameter 3017 JORDFEL

Obs: Om jordfelsskyddet deaktiveras kan garantin upphdra att gélla.

0 = FRAN — Frekvensomriktaren reagerar inte pa nagon av omstandigheterna ovan.

1 = TILL — Frekvensomriktaren visar fel nar évervakningsfunktionen upptacker problem.

3024 |STYRKORT TEMPFEL

Definierar frekvensomriktarens reaktion vid éverhettning av styrkort. Ej for frekvensomriktare med OMIO-styrkort.
0 = FRAN — Ingen reaktion.

1 = TILL — Visar fel 37 (STYRK OTEMP) och drivsystemet stannar genom utrullning.

3028 [JORDFEL LVL

Definierar detekteringsnivan for jordfel. Se Att atgérda fel fel, fel 16, jordfel.

Obs! Parameter 3017 JORDFEL MASTE vara aktiverad.

1 = LAG — lag lackstrom, hég kanslighet. Frekvensomriktaren |6ser ut for lag jordlackstrom (férval i den amerikanska
programvaruversionen).

2 = MEDEL — medelhdg kanslighet for jordfelsstrom (forval i den europeiska programvaruversionen).

3 = HOG — hog lackstrom, 1&g kanslighet. Frekvensomriktaren I6ser ut f6r hdgre jordlackstrom.
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Grupp 31: AUTOM ATERSTALLN

Gruppen definierar villkor for automatiska aterstallningar. Automatisk aterstallning
sker efter upptackt av vissa fel. Frekvensomriktaren star stilla under en forinstalld
fordréjningstid, och startar darefter om automatiskt. Du kan begransa antalet
omstartférsok under en viss tidsperiod och definiera automatisk aterstallning for olika

typer av fel.
Kod |Beskrivning
3101 |ANTAL FORSOK Exempel: Tre fel har intraffat under
Definierar max tillatet antal automatiska aterstéliningar under en viss ~ [forsokstiden. Det sista felet aterstélls
tidperiod, vilken definieras av 3102 FORSOKSTID. endast om vardet for 3101 ANTAL FORSOK
+ Om antalet automatiska aterstaliningsforsok dverskrider detta ar 3 eller storre.
gransvarde (inom forsékstiden), blockerar frekvensomriktaren
ytterligare aterstaliningsférsok och forblir inaktiv. Forsokstid
» For att sedan starta pa nytt kravs korrekt aterstallning fran .

. : L r N Tid
mandverpanelen, eller fran en styrplats som definieras av 1604 VAL X X—X -
FELATERST.

3102 FORSOKSTID x = Autom. éterstéllning
Definierar den tid under vilken ett begransat antal automatiska
aterstallningar tillats.
* Se 3101 ANTAL FORSOK.

3103

FORDROJNING

Definierar hur lange frekvensomriktaren skall vanta efter det att ett fel upptackts tills ett aterstartforsék gors.
* Om FORDROJNING = noll aterstalls frekvensomriktaren omedelbart.

3104

OVERSTROM
Automatisk aterstéllningen for dverstrom till eller fran.
0 = FRAN — Deaktiverar automatisk aterstallning.
1 = TILL — Aktiverar automatisk aterstallning.
« Aterstéller automatiskt felet (OVERSTROM) efter den férdrojning som definieras av 3103 FORDROJNING, och
frekvensomriktaren aterupptar normal drift

3105

OVERSPANNING
Automatisk aterstallning for dverspanning till eller fran.
0 = FRAN — Deaktiverar automatisk aterstallning.
1 = TILL — Aktiverar automatisk aterstallning.
« Aterstéller automatiskt felet (OVERSPANNING) efter den fordrdjning som definieras av 3103 FORDROJINING, och
frekvensomriktaren aterupptar normal drift.

3106

UNDERSPANNING
Automatisk aterstéllning for underspanning till eller fran.
0 = FRAN — Deaktiverar automatisk aterstallning.
1 = TILL — Aktiverar automatisk aterstallning.
« Aterstéller automatiskt felet (UNDERSPANNING) efter den férdréjning som definieras av 3103 FORDROJINING, och
frekvensomriktaren aterupptar normal drift.

3107

Al SIGNAL<MIN

Automatisk aterstéllning for Al min funktion till eller fran.

0 = FRAN — Deaktiverar automatisk aterstallning.

1 = TILL — Aktiverar automatisk aterstallning.

« Aterstéller automatiskt felet (AI<MIN) efter den férdréjning som definieras av 3103 FORDROJINING, och
frekvensomriktaren aterupptar normal drift.

VARNING! Nar analog insignal ar aterstalld kan frekvensomriktaren starta om, aven efter en langre
stillestandstid. Kontrollera att automatisk aterstart efter Iangre stillestandstid inte kan orsaka personskador
och/eller skada pa utrustning.

3108

EXTERNT FEL
Automatisk aterstallning for externt fel till eller fran.
0 = FRAN — Deaktiverar automatisk aterstallning.
1 = TILL — Aktiverar automatisk aterstallning.
« Aterstéller automatiskt felet (EXTERNT FEL 1 eller EXTERNT FEL 2) efter den férdréjning som definieras av 3103

FORDROJNING, och frekvensomriktaren aterupptar normal drift.
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Gruppen definierar hur 6évervakningen sker av upp till tre signaler fran Grupp 01:

DRIFTVARDEN. Overvakningsfunktionen évervakar en specificerad parameter och
aktiverar en relautgang om parametern éverskrider en viss grans. Anvand Grupp 14:
RELAUTGANGAR for att definiera relat och om relat skall dra nar signalen &r for lag

eller for hog.

Kod

Beskrivning

3201

OVERVAK 1 PARAM

Val av den forsta dvervakade parametern.

/A¢Maste vara ett parameternummer fran Grupp 01:
DRIFTVARDEN.

» 100 = EJ VALD — Ingen parameter vald.

A¢101...178 — Valjer parameter 0101...0178.

* Om den Overvakade parametern Gverskrider en grans
kommer reldutgangen att aktiveras.

» Overvakningsgranserna definieras i denna grupp.

-+ Relautgangarna definieras i Grupp 14: RELAUTGANGAR
(definitionen specificerar dven vilken grans som
Overvakas).

LAG <HOG

Driftvardesdvervakning med reldutgangar nar LAG < HOG.

» Fall A = Parameter- 1401 RELAUTGANG 1 (eller 1402
RELAUTGANG 2, etc.) har vardet OVERVAK1 HOG eller
OVERVAK2 HOG. Anvands for att meddela nar/om den
Overvakade signalen 6verskrider ett givet gransvarde.
Relat drar tills det dvervakade vardet sjunker under den
undre gransen.

» Fall B = Parameter- 1401 RELAUTGANG 1 (eller 1402
RELAUTGANG 2, etc.) har vardet OVERVAK1 LAG eller
OVERVAK2 LAG. Anvands for att meddela nar/om den
Overvakade signalen underskrider ett givet gransvarde.
Relat drar tills det dvervakade vardet stiger 6ver den 6vre
gransen.

LAG > HOG

Driftvérdesdvervakning via reldutgangar, nar LAG >HOG.

Den nedersta gransen (HOG 3203) ar aktiv fran boérjan, och
forblir aktiv tills den 6vervakade parametern stiger éver den
Oversta gransen (LAG 3202), vilket gér denna grans till aktiv
grans. Denna grans forblir aktiv tills den dvervakade
parametern sjunker under den nedersta gransen (HOG 3203),
vilket gor denna gréns till aktiv grans.

» Fall A = Parameter- 1401 RELAUTGANG 1 (eller 1402
RELAUTGANG 2, etc.) har vardet OVERVAK1 HOG eller
OVERVAK2 HOG. Reléet initialt deaktiverat. Det drar sa snart
den O6vervakade parametern dverskrider det aktiva
gransvardet.

» Fall B = Parameter- 1401 RELAUTGANG 1 (eller 1402
RELAUTGANG 2, etc.) har vardet OVERVAK1 LAG eller
OVERVAK2 LAG. Relaet drar initialt. Det slapper sa snart den
overvakade parametern underskrider det aktiva
gransvardet.

3202

OVERVAK 1 GR LAG

Definierar undre gransen for den forsta évervakade
parametern. Se 3201 OVERV 1 PARAM ovan.

3203

OVERVAK 1 GR HOG

Definierar 6vre gransen for den forsta dvervakade
parametern. Se 3201 OVERV 1 PARAM ovan.

LAG <HOG i
Obs: Fallet LAG < HOG representerar en normal
hysteres.

Varde for 6vervakad parameter

HOG (3203)
LAG (3202)

Fall A
Drar (1)

! f

—

Fall B
Drar (1)

| .
H | |
. [ ]
LAG > HOG

Obs: Fallet LAG>HOG representerar en speciell
hysteres mellan tva separata dvervakningsgranser.

Aktivt gransv.

Varde for 6vervakad parameter

LAG (3202)% B
HOG (3203) A

vV~

Fall A
Drar (1)

)]
Fall B |
Drar (1) T—"

0

Y~

Y~
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Kod |Beskrivning
3204 |(OVERVAK 2 PARAM

Val av den andra dvervakade parametern. Se 3201 OVERV 1 PARAM ovan.
3205 |OVERVAK 2 GR LAG

Definierar undre gransen for den andra dvervakade parametern. Se 3204 OVERV 2 PARAM ovan.
3206 |[OVERVAK 2 GR HOG

Definierar 6vre gransen for den andra 6vervakade parametern. Se 3204 OVERV 2 PARAM ovan.
3207 |(OVERVAK 3 PARAM

\Val av den forsta Overvakade parametern. Se 3201 GVERV 1 PARAM ovan.
3208 |OVERVAK 3 GR LAG

Definierar undre gransen for den tredje évervakade parametern. Se 3207 OVERV 3 PARAM ovan.
3209 |OVERVAK 3 GR HOG

Definierar 6vre gransen for den tredje 6vervakade parametern. Se 3207 OVERV 3 PARAM ovan.
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Grupp 33: INFORMATION

Denna grupp ger information om frekvensomriktarens programvara samt testdatum:
versioner och testdatum.

Kod

Beskrivning

3301

PROGRAMVERSION
Innehaller versionsnumret pa frekvensomriktarens firmware.

3302

APPL PROGR VERS
Innehaller programpaketets versionsnummer.

3303

TEST DATUM
Innehaller testdatum (aa.vv).

3304

FRO DATA

Innehaller frekvensomriktarens markstrom och markspanning. Formatet ar XXXY, dar:
* XXX = Frekvensomriktarens markstrom i A. Ett eventuellt "A" star for decimaltecknet i stromvardet. Till exempel:
XXX = 8A8 visar markstrommen 8,8 A.
* Y = Nominell spanning for frekvensomriktaren, darY =:
* 2 visar spanningsomradet 208...240 Volt.
* 4 visar spanningsomradet 380...480 Volt.
* 6 visar spanningsomradet 500...600 Volt.

3305

PARAMETER TABELL
Innehaller den version av parametertabellen som anvands i frekvensomriktaren.
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Grupp 34: PROCESSVARIABLER

153

Denna grupp definierar vad som visas pa mandverpanelens display (mittomradet),

nar manoverpanelen ar i Mandverlage.

Kod |Beskrivning

3401 |SIGNAL 1 PARAM

\Val av den forsta parametern (efter nummer) som visas pa

mandverpanelen.

» Vardena i denna grupp definierar displayens innehall nar
mandverpanelen &r i mandverlage.

+ Godtyckligt parameternummer i Grupp 01: DRIFTVARDEN kan
valjas.

* Med hjalp av foljande parametrar kan displayvardet skalas till
hanterliga enheter och/eller visas som ett stapeldiagram.

 Figuren visar vilka val som goérs med parametrarna i denna grupp.

* Om bara en eller tva parametrar valjs for visning, dvs. bara en eller
tva av av parametrarna 3401 SIGNAL 1 PARAM, 3408 SIGNAL 2 PARAM
och 3415 SIGNAL 3 PARAM har ett varde skilt fran 100 (EJ VALD),
visas nummer och namn for varje visad parameter, férutom vardet.

100 = EJ VALD — Férsta parametern visas inte.

101...178 — Visar parameter 0101...0178. Om parametern inte finns
visar displayen "n.a.".

P 3404 P 3405

P 3401 (=137)
P 3408 (=138)]
P 3415 (=139)]

Loc v l ¢
—4911 Hz

— 0.5

A
—10.7 %
ROTR | 00:00 | MENY

P 3404

LoC
HZ 50.%.
0.4 A

24.4 %
ROTR 00:00 MENY

3402 [SIGNAL 1 MIN

Displ
Definierar minsta forvantade varde for forsta visningsparametern. V;geay A
Anvand parametrarna 3402, 3403, 3406, och 3407, t.ex. for att
omvandla en Grupp 01: DRIFTVARDENparameter i 0102 VARVTAL (i P3407-|— — — — — — ‘
rpm) till hastigheten hos transportor (i ft/min). For en saddan
omvandling ar kallvardena i figuren min. och max. motorvarvtal, och |
displayvardena ar min. och max. transportérhastighet. Anvand ‘
parameter 3405 for att vélja de ratta enheterna for visning. P 3406-| — —
Obs: Val av enheter forandrar inga varden. Parametern saknar effekt | |
om parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL = 9 (DIREKT) P3402 P ‘3403'

3403 [SIGNAL 1 MAX Kallvarde
Definierar storsta forvantade varde for forsta visningsparametern.

Obs: Parametern saknar effekt om parameter 3404 UTDATA 1
DECIMAL = 9 (DIREKT)

3404 UTPATA ! DE.CIMAL . i . 3404-varde | Display Omrade
Definierar decimaltecknets plats i den forsta visningsparametern. 0 T3 30768 +30767
0...7 — Definierar decimaltecknets plats. — (med -t.écken)

» Ange Onskat antal siffror till hdger om decimaltecknet 1 +3,1
« Tabellen visar ett exempel med pi (3,14159). 2 + 3,14
8 = STAPEL — Specificerar visning i form av ett stapeldiagram. 3 + 3,142
9 = DIREKT — Decimaltecknets plats och métenheten kopieras fran 4 3 0...65535
kallsignalen SeGrupp 01: DRIFTVARDEN parameterlistan i 5 3.1 (utan tecken)
Fullstdndig parameterlista pa sid 91 for att avlidsa uppldsningen 6 314
(som visar decimaltecknets plats) och matenheten. 7 3’142
8 Stapel visas.
9 Decimalteckenplacering och
enheter som for kéllsignal.
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Kod (Beskrivning

3405 |UTDATA 1 ENHET
VVal av enheter som anvands med férsta visningsparametern.
Obs: Parametern saknar effekt om parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL = 9 (DIREKT)

0=INGEN 9=°C 18=MWh 27 =1t 36 =1I/s 45=Pa 54 =Ib/m 63 =Mvarv
1=A 10 = Ib ft 19 = m/s 286=MGD 37=l/min 46=GPS  55=Ib/h 64 =d
2=V 11 =mA 20=m%h 29=inHg 38=lh 47=galls 56=FPS  65=inWC
3=Hz 12=mV 21=dm®s 30=FPM 39=mds 48=gallm 57=ft/s 66 = m/min
4=9 13 = kW 22 = bar 31=kb/s 40=m¥m 49=galh 58=inH,0 67=Nm
5=s 14=W 23 =kPa 32 = kHz 41=kgls  50=ft%s 59=inwg 68 =kmd%h
6=h 15=kWh 24=GPM 33=0Ohm 42=kg/m 51=ft®m 60=ftwg

7 =rpm 16 = °F 25 = PS| 34=ppm  43=kgh 52=fth 61 = Ibsi

8 = kh 17 = hk 26 = CFM 35 = pps 44 =mbar 53 =1Ib/s 62 =ms

Foljande enheter anvands vid visning av stapel.
117 = %ref 119 =%dev 121 =% SP 123 = lout 125 =Fout 127 =Vdc
118 = %act 120=%LD 122 =%FBK 124 =Vout 126 = Tout

3406 |UTDATA 1 MIN
Definierar minsta varde som visas for forsta visningsparametern.
Obs: Parametern saknar effekt om parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL = 9 ( DIREKT).

3407 |UTDATA 1 MAX
Definierar stdrsta varde som visas for forsta visningsparametern.
Obs: Parametern saknar effekt om parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL = 9 ( DIREKT).

3408 [SIGNAL 2 PARAM
Val av den andra parametern (efter nummer) som visas pa mandverpanelen. Se parameter 3401.

3409 |SIGNAL 2 MIN
Definierar minsta férvantade varde for den andra visningsparametern. Se parameter 3402.

3410 [SIGNAL 2 MAX
Definierar storsta forvantade varde fér den andra visningsparametern. Se parameter 3403.

3411 [UTDATA 2 DECIMAL
Definierar decimaltecknets plats i den andra visningsparametern. Se parameter 3404.

3412 [UTDATA 2 ENHET
VVal av enheter som anvands med den andra visningsparametern. Se parameter 3405.

3413 [UTDATA 2 MIN
Definierar minsta varde som visas for den andra visningsparametern. Se parameter 3406.

3414 [UTDATA 2 MAX
Definierar storsta varde som visas for den andra visningsparametern. Se parameter 3407.

3415 |SIGNAL 3 PARAM
Val av den tredje parametern (efter nummer) som visas pa mandverpanelen. Se parameter 3401.

3416 |SIGNAL 3 MIN
Definierar minsta férvantade varde for den tredje visningsparametern. Se parameter 3402.

3417 |[SIGNAL 3 MAX
Definierar storsta forvantade varde for den tredje visningsparametern. Se parameter 3403.

3418 [UTDATA 3 DECIMAL
Definierar decimaltecknets plats i den tredje visningsparametern. Se parameter 3404.

3419 [UTDATA 3 ENHET
Val av enheter som anvands med den tredje visningsparametern. Se parameter 3405.

3420 [UTDATA 3 MIN
Definierar minsta varde som visas for den tredje visningsparametern. Se parameter 3406.

3421 |UTDATA 3 MAX
Definierar storsta varde som visas for den tredje visningsparametern. Se parameter 3407.
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Grupp 35: MOTORTEMP MATNING

N

Gruppen definierar detektering och rapportering for ett specifikt potentiellt fel -

155

Overhettning av motor, som detekteras av en temperaturgivare. Typiska anslutningar
definieras visar nedan.

En sensor
All
Motor
AGND
| o1
. _|AGND
3,3nF - ]

S

Tre sensorer

Al1

AGND

AO1

AGND

VARNING! IEC 60664 kraver dubbel eller forstarkt isolation mellan
spanningsférande delar och ytan pa atkomliga delar av elektrisk utrustning som
antingen ar oledande eller ledande men som inte ar kopplade till skyddsjord.

For att uppfylla detta krav, anslut en termistor (och andra liknande komponenter) till
frekvensomriktarens styranslutningar enligt nagot av dessa alternativ:

» Separera termistorn fran spanningsférande delar av motorn med dubbel forstarkt

isolering.

» Skydda alla kretsar som ar anslutna till frekvensomriktarens digitala och analoga
ingangar. Skydda mot kontakt, och isolera fran andra lagspanningskretsar med
basisolering (avsett for samma spanningsniva som frekvensomriktarens

huvudkrets).

* Anvand ett externt termistorrela. Reldisoleringen maste vara avsedd for samma
spanningsniva som frekvensomriktarens huvudkrets.

| figuren nedan visas termistorrelats och PTC-sensorns anslutningar med en digital
ingang. Kabelns skadrm bor vara jordad vid motoranden via t.ex. en kondensator pa
3,3 nF. Om detta ar inte mgjligt, lamna skarmen oansluten.

Termistorrela
3501 SENSORTYP = 5 (TERM(0)) eller 6 (TERM(1))

Termistor-
rela

Styrkort

Dl6

Tl

%

+24V DC

PTC-sensor
3501 SENSORTYP = 5 (TERM(0))

Styrkort

Dl6

+24V DC

Motor,

L

3

3

-
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For 6vriga fel, eller for att férebygga motoréverhettning med hjalp av en modell, se
grupp Grupp 30: FELFUNKTIONER.

Kod

Beskrivning

3501

TEMP MAT METOD
Identifierar typen av motortemperaturgivare som anvands, PT100 (°C) eller PTC (ohm) eller termistor.

Se parametrarna 1501 AO1 INNEHALL och 1507 AO2 INNEHALL.
0 = INGEN
1 =1 x PT100 — Givarkonfiguration med en PT100-givare.

* Analog utgang A01 eller AO2 matar konstant strém genom givaren.

* Givarens resistans 6kar med 6kande motortemperatur, liksom gér spanningen éver givaren.

» Temperaturmatfunktionen avlaser spanningen via analog ingang Al1 eller AI2 och omvandlar den till grader
Celsius.

2 = 2 x Pt100 — Givarkonfiguration med tva PT100-givare.

* Funktionen ar densamma som foér ovannamnda 1 x PT100.
3 = 3 x Pt100 — Givarkonfiguration med tre PT100-givare.

* Funktionen ar densamma som foér ovannamnda 1 x PT100.
4 = PTC — Givarkonfiguration med en PTC.

+ Den analoga utgangen matar en konstant strbm genom givaren.

* Givarens resistans 6kar brant nar motortemperaturen stiger ver
PTC-referenstemperaturen (T,), liksom gor spanningen over
motstandet. Temperaturmatfunktionen avldser spanningen via den
analoga ingangen Al1 och omvandlar den till ohm.

* Tabellen nedan och diagrammet visar typiskt PTC-
sensorresistansen som funktion av motorns drifttemperatur.

For stor

Temperatur

Resistans

Normal

< 1,5 kohm

For stor

>4 kohm

Normal

5 = TERM(0) — Givarkonfiguration med en termistor

» Motorns Overhettningsskydd aktiveras via en digital ingang. Anslut
antingen en PTC-givare eller ett normalt slutet termistorrela till en ‘ o
digital ingang. : B T

 Nar den digitala ingangen ar "0" &r motorn 6verhettad.

+ Se anslutningsschemat i figuren pa sid 155.

* Tabellen nedan och diagrammet visar resistanskraven fér en PTC-sensor ansluten mellan 24 V och den digitala
ingangen, som funktion av motorns drifttemperatur.

Temperatur

Resistans

Normal

< 3 kohm

For stor

> 28 kohm

6 = TERM(1) — Givarkonfiguration med en termistor
» Motorns Overhettningsskydd aktiveras via en digital ingang. Anslut ett normalt 6ppet termistorrela till en digital
ingang.
+ Nar den digitala ingdngen ar "1" ar motorn éverhettad.
+ Se anslutningsschemat i figuren pa sid 155.

3502

TEMP Al1/AlI2 VAL

Definierar ingdngen som anvands for temperaturgivaren.
1=A11-PT100 och PTC.

2 =A12 —PT100 och PTC.

3...8 = DI1...DI6 — Termistor och PTC

3503

TEMP LARMNIVA

Definierar larmgransen fér motortemperaturmatning.
» Vid motortemperaturer éver denna grans visar frekvensomriktaren att larm (2010, MOTOR TEMP)

For termistorer eller PTC-sensorer anslutna till en digital ingang:
0 — fran
1 —till
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Kod |Beskrivning

3504 [TEMP FELNIVA

Definierar felnivan vid motortemperaturmatning.

+ Vid motortemperaturer dver denna grans visar frekvensomriktaren ett fel (9, MOTOR OVERLAST) och drivsystemet
stoppas.

For termistorer eller PTC-sensorer anslutna till en digital ingang:

0 — fran

1 —till
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Grupp 36: TIDUR FUNKTION

Denna grupp definierar tidfunktionerna. Bland tidfunktionerna kan namnas:

+ fyra dagliga start- och stopptider

» fyra veckovisa start-, stopp och timertider

+ fyra tidur fér sammanstélining av valda tidsperioder.

Ett tidur kan anslutas till flera tidsperioder och en tidsperiod till flera tidurfunktioner.

Tidsperiod 1

3602 TIDUR1 START TID
3603 TIDUR1 STOP TID
3604 TIDUR1 START DAG
3605 TIDUR1 STOP DAG

Tidperiod 2

3606 TIDUR2 START TID
3607 TIDUR2 STOP TID
3608 TIDUR2 START DAG
3609 TIDUR2 STOP DAG

Tidperiod 3

3610 TIDUR3 START TID
3611 TIDUR3 STOP TID
3612 TIDUR3 START DAG
3613 TIDUR3 STOP DAG

Tidsperiod 4

3614 TIDUR4 START TID
3615 TIDUR4 STOP TID
3616 TIDUR4 START DAG
3617 TIDUR4 STOP DAG

Timer

3622 VAL TIMER
3623 TIMER TID

Tidfunktion 1
3626 KALLA TID FUNK1

Tidfunktion 2
3627 KALLA TID FUNK2

Tidfunktion 3
3628 KALLA TID FUNK3

Tidfunktion 4
3629 KALLA TID FUNK4

En parameter kan anslutas till endast en tidfunktion.

Tidfunktion 1
3626 KALLA TID FUNK 1

1001 EXT1 STYRNING
1002 EXT2 STYRNING

Tidfunktion 2
3627 KALLA TID FUNK2

1102 VAL EXT1/EXT2

1201 VAL KONST VARVT

1401 RELAUTGANG 1...1403 RELAUTGANG 3
1410 RELAUTGANG 4...1412 RELAUTGANG 6

(Tillganglig om OREL-01 &r installerad.)

4027 VAL PID REG 1-2
4228 AKTIVERA
8126 TIDUR AUTOVAXL

Du kan anvanda Tidurassistenten foér att underlatta konfigureringen. For ytterligare
information om assistenter, se Assistentldge pa sid 57.
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Kod

Beskrivning

3601

VAL TID FUNK

\Valjer kallan for aktiveringssignal for tidur
0 = EJ VALD - tidfunktioner deaktiverade
1 = DI1 — Definierar digital ingang DI1 som aktiveringssignal for tidfunktion.
* Den digitala ingangen maste vara aktiverad for aktivering av tidfunktionen.
2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som aktiveringssignal for tidfunktion.
7 = AKTIV — Tidfunktioner aktiverade.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI1 som aktiveringssignal for tidfunktion.
» Den digitala ingangen maste vara deaktiverad for aktivering av tidfunktionen.
+ -2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI2...DI6 som aktiveringssignal for tidfunktion.

3602

TIDUR1 START TID

Definierar den dagliga starttiden. 20:30:00 —
« Tiden kan &ndras i steg om 2 sekunder. Tidperiod 2

» Om parametervardet ar 07:00:00 aktiveras tiduret 17:00:00 ] ]
klockan 7 pa morgonen. o Tidperiod 4 I:l

) . : . - 15:00:00

* Figuren visar flera tidfunktioner for olika veckodagar.

13:00:00

12:00:00 Tidperiod 3 I:l

10:30:00

Tidperiod 1

09:00:00
00:00:00

Man Tis Ons Tor Fre Lor Soén

3603

TIDUR1 STOP TID
Definierar den dagliga stopptiden.
« Tiden kan andras i steg om 2 sekunder.
» Om parametervardet ar 09:00:00 deaktiveras tiduret klockan 9 pa morgonen.

3604

TIDUR1 START DAG
Definierar startdagen under veckan.
1 = MANDAG...7 = SONDAG
» Om parametervardet ar 1 aktiveras tidur 1 vid midnatt p4 mandagen (00:00:00).

3605

TIDUR1 STOP DAG
Definierar stoppdagen under veckan.
1 = MANDAG ...7 = SONDAG
» Om parametervardet ar 5 deaktiveras tidur 1 vid midnatt pa fredagen (23:59:58).

3606

TIDUR2 START TID
Definierar den dagliga starttiden for tidur 2.
» Se parameter 3602.

3607

TIDUR2 STOP TID
Definierar den dagliga stopptiden for tidur 2.
» Se parameter 3603.

3608

TIDUR2 START DAG
Definierar startdagen under veckan for tidur 2.
» Se parameter 3604.

3609

TIDUR2 STOP DAG
Definierar stoppdagen under veckan for tidur 2.
» Se parameter 3605.

3610

TIDUR3 START TID
Definierar den dagliga starttiden for tidur 3.
» Se parameter 3602.

3611

TIDUR3 STOP TID
Definierar den dagliga stopptiden for tidur 3.

» Se parameter 3603.




160 ACS550-01/U1 Anvédndarhandledning

Kod (Beskrivning

3612 [TIDUR3 START DAG
Definierar startdagen under veckan for tidur 3.
» Se parameter 3604.

3613 [TIDUR3 STOP DAG
Definierar stoppdagen under veckan for tidur 3.
» Se parameter 3605.

3614 [TIDUR4 START TID
Definierar den dagliga starttiden for tidur 4.
» Se parameter 3602.

3615 [TIDUR4 STOP TID
Definierar den dagliga stopptiden for tidur 4.
» Se parameter 3603.

3616 [TIDUR4 START DAG
Definierar startdagen under veckan for tidur 4.
» Se parameter 3604.

3617 [TIDUR4 STOP DAG
Definierar stoppdagen under veckan for tidur 4.
» Se parameter 3605.

3622 VAL TIMER

Valjer kallan for aktivering av timer.

0 = EJ VALD — Timersignal deaktiverad.

1 = DI1 — definierar DI1 som timersignal.

2...6 = DI2...DI6 — definierar DI2...DI6 som timersignal.

-1 = DI1(INV) — definierar en inverterad digital ingang DI1 som timersignal.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — definierar en inverterad digital ingang DI2...DI6 som timersignal.

3623 |[TIMER TID

|
Definierar starttid for timer. Tiden réknas fran nar signalen "val |
timer" ges. Om parametervéardet &r 01:30:00 kommer timern Timer aktiv —1
att vara aktiv under 1 timme och 30 minuter efter startsignal pa |
en digital ingang. |

Aktiverar DI —

' Timer tid !

3626 [KALLA TID FUNK 1

Definierar tidsperioderna som anvands av timern

0 = EJ VALD — Inga tidsperioder har valts

1 = T1- tidsperiod 1 vald till tidurfunktionen.

2 = T2 - tidsperiod 2 vald till tidurfunktionen.

3 = T14T2 — tidsperioderna 1 och 2 valda till tidurfunktionen

4 = T3 — tidsperiod 3 vald till tidurfunktionen.

5 = T1+T3 — tidsperioderna 1 och 3 valda till tidurfunktionen

6 = T2+T3 — tidsperioderna 2 och 3 valda till tidurfunktionen

7 = T1+T2+T3 — tidsperioderna 1, 2 och 3 valda till tidurfunktionen.
8 = T4 — tidsperiod 4 vald till tidurfunktionen.

9 = T14+T4 — tidsperioderna 1 och 4 valda till tidurfunktionen

10 = T2+T4 — tidsperioderna 2 och 4 valda till tidurfunktionen

11 = T1+72+T74 — tidsperioderna 1, 2 och 4 valda till tidurfunktionen.
12 = T13+T4 — tidsperioderna 3 och 4 valda till tidurfunktionen

13 = T1+T3+T4 — tidsperioderna 1, 3 och 4 valda till tidurfunktionen
14 = T2+T3+T4 — tidsperioderna 2, 3 och 4 valda till tidurfunktionen
15 = T1+72+T3+T4 — tidsperioderna 1, 2, 3 och 4 valda till tidurfunktionen.
16 = TIMER — timer vald till tidurfunktionen.

17 = T1+B — timer och tidsperiod 1 vald till tidurfunktionen.

18 = T2+B — timer och tidsperiod 2 vald till tidurfunktionen.

19 = T1+T2+B — timer och tidsperiod 1 och 2 vald till tidurfunktionen.
20 = T3+B — timer och tidsperiod 3 vald till tidurfunktionen.
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Kod

Beskrivning

21 = T1+T3+B — timer och tidsperiod 1 och 3 vald till tidurfunktionen.

22 = 72+T3+B — Timer och tidsperiod 2 och 3 vald till tidurfunktionen.

23 = T1+T2+73+B — timer och tidsperiod 1, 2 och 3 vald till tidurfunktionen.
24 = T4+B — timer och tidsperiod 4 vald till tidurfunktionen.

25 = T1+T4+B — timer och tidsperiod 1 och 4 vald till tidurfunktionen.

26 = T2+T4+B — timer och tidsperiod 2 och 4 vald till tidurfunktionen.

27 = T1+T2+T4+B — timer och tidsperiod 1, 2 och 4 vald till tidurfunktionen.
28 = T3+T4+B — timer och tidsperiod 3 och 4 vald till tidurfunktionen.

29 = T1+T3+74+B — timer och tidsperiod 1, 3 och 4 vald till tidurfunktionen.
30 = T2+713+74+B — timer och tidsperiod 2, 3 och 4 vald till tidurfunktionen.
31 = T1+2+3+4+B — timer och tidsperiod 1, 2, 3 och 4 vald till tidurfunktionen.

3627

KALLA TID FUNK 2
» Se parameter 3626.

3628

KALLA TID FUNK 3
» Se parameter 3626.

3629

KALLA TID FUNK 4
» Se parameter 3626.
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Grupp 37: EGEN LASTKURVA

Denna grupp definierar évervakning av anvandardefinierbara belastningskurvor
(motormoment som funktion av frekvens). Kurvan definieras av fem punkter.

Kod

Beskrivning

3701

OVERLAST TYP Motormoment ( %)

Overvakningslage fér anvandardefinierbara A

lastkurvor. - .
Overlastomrade

Denna funktion ersatter den tidigare : :

underlastdvervakningen i Grupp 30: p3M

FELFUNKTIONER. Fér att emulera den, se P371 253775 P3718

Overensstdmmelse med féréldrad P3714 P3717

underlastévervakning pa sid 163.

0 = EJ VALD — Overvakning &r inte aktiv.

1 = LAG LAST — Overvakning av om vridmomentet
sjunker under underlastkurvan

2 = OVERLAST UTG — Overvakning av om P3705
vridmomentet stiger dver 6verlastkurvan. .

3 = BADA — Overvakning av om vridmomentet
sjunker under underlastkurvan eller stiger dver

Tillatet driftomrade

Underlastomrade

P3708
. f f —t -
Gverlastkurvan. P3704 P3707 P3710 P3713 P3716

Utfrekvens [Hz)

3702

OVERLAST FUNK

Atgérd som funktionen for belastningsévervakning skall utféra

1 = FEL — Ett fel genereras nar villkoret som definieras av 3701 OVERLAST TYP har varit uppfyllt Iangre &n tiden som
definieras av 3703 OVERLAST TID.

2 = LARM — Ett larm genereras nar villkoret som definieras av 3701 OVERLAST TYP har varit uppfyllt [Angre an halva
tiden som definieras av 3703 OVERLAST TID.

3703

OVERLAST TID

Definierar tiden som far passera innan ett fel genereras.
» Halften av denna tid utgor gransvardet for att generera en varning.

3704

LAST FREKVENS 1

Anger frekvensvardet for den forsta punkten som definierar lastkurvan.
* Maste vara mindre an 3707 LAST FREKVENS 2.

3705

LAST MOMENT1 LAG

Anger momentvardet for den forsta punkten som definierar underlastkurvan.
* Maste vara mindre an 3706 LAST MOMENT1 HOG.

3706

LAST MOMENT1 HOG
Anger momentvardet for den forsta punkten som definierar 6verlastkurvan.

3707

LASTFREKVENS 2

Anger frekvensvardet for den andra punkten som definierar lastkurvan
» Maste vara mindre an 3710 LAST FREKVENS 3.

3708

LAST MOMENT4 LAG 2

Anger momentvardet fér den andra punkten som definierar underlastkurvan.
» Maste vara mindre an 3709 LAST MOMENT2 HOG.

3709

LAST MOMENT2 HOG
Anger momentvardet for den andra punkten som definierar éverlastkurvan.

3710

LASTFREKVENS 3

Anger frekvensvardet for den tredje punkten som definierar lastkurvan.
» Maste vara mindre &n 3713 LAST FREKVENS 4.

3711

LAST MOMENT3 LAG

Anger momentvardet for den tredje punkten som definierar underlastkurvan.
» Maste vara mindre éan 3712 LAST MOMENT3 HOG.

3712

LAST MOMENT3 HOG
Anger momentvardet for den tredje punkten som definierar 6verlastkurvan.
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Kod

Beskrivning

3713

LASTFREKVENS 4

Anger frekvensvardet for den fijarde punkten som definierar lastkurvan.
* Maste vara mindre an 3716 LAST FREKVENS 5

3714

LAST MOMENT4 LAG

Anger momentvardet for den fjarde punkten som definierar underlastkurvan.
* Maste vara mindre an 3715 LAST MOMENT4 HOG.

3715

LAST MOMENT4 HOG
Anger momentvardet for den fjarde punkten som definierar 6verlastkurvan.

3716

LASTFREKVENS 5
Anger frekvensvardet for den femte punkten som definierar lastkurvan.

3717

LAST MOMENT5 LAG

Anger momentvardet for den femte punkten som definierar underlastkurvan.
+ Maste vara mindre an 3718 LAST MOMENT5 HOG.

3718

LAST MOMENT5 HOG
Anger momentvardet for den femte punkten som definierar 6verlastkurvan.

Overensstémmelse med férdldrad underlastévervakning

Den foraldrade parametern 3015 LAG LAST KURVA erbjod fem valbara kurvor som
visas i figuren. Parameteregenskaperna var sa som beskrivs nedan.

* Om lasten sjunker under

Tm

den valda kurvan och % -

forblir dar under langre tid g0, Kurviyper for laglastskydd @

an vad parameter 3014 70 %

LAG LAST TID (foraldrad),

kommer laglastskyddet att 0 |

trada i funktion. y 50 %
+ Kurvorna 1...3 néar sina 40 -

maxima vid motorns . 30 %

markfrekvens enligt 20 |

parameter 9907 MOTOR

NOM FREKV. | p
* Ty = motorns ° 24- N

markmoment.
* fn = motorns markfrekvens.

For att emulera effekterna av en gammal laglastkurva med parametrar som i de
skuggade kolumnerna, stall in de nya parametrarna sa som framgar av de vita
kolumnerna i de bada tabellerna nedan.

. Foraldrade parametrar Nya parametrar
Underlastovervakning med
parametrarna 3013...3015 3013 3014 LAG 3701 3702 3703
(foraldrad) LAG LAST T OVERLAST | OVERLAST | OVERLAST

FUNK TYP FUNK TID

Ingen underbelastningsfunktion 0 - 0 - -
Lag last kurva, fel genererat 1 t 1 1 t
Lag last kurva, larm genererat 2 t 1 2 2-t




164 ACS550-01/U1 Anvédndarhandledning
C'))l: Nya parametrar
3015 3704 3705 3707 3708 3710 3711 3713 3714 3716 3717
LAG LAST LAST LAST LAST LAST LAST LAST LAST LAST LAST
LAST |FREKVENS 1|MOMENT1| FREKVENS 2 MOMENT2|FREKVENS 3 MOMENT3|FREKVENS 4 MOMENT4/FREKVENS 5 MOMENT5
KURVA LAG LAG LAG LAG LAG
(Hz) (%) (Hz) (%) (Hz) (%) (Hz) (%) (Hz) (%)
EU | US EU | US EU | US EU | US EU | US
1 5 6 10 32 | 38 17 41 | 50 23 50 | 60 30 500 | 500 30
2 5 6 20 31 37 30 42 | 50 40 50 | 60 50 500 | 500 50
3 5 6 30 31 37 43 42 | 50 57 50 | 60 70 500 | 500 70
4 5 6 10 73 | 88 17 98 | 117 23 120 | 144 30 500 | 500 30
5 5 6 20 71 86 30 99 | 119 40 120 | 144 50 500 | 500 50
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Grupp 40: PID-REGLERING

Denna grupp definierar en uppsattning parametrar som anvands med regulatorn
PID-REGLERING.

Typiskt behdvs endast parametrar i denna grupp.
PID-regulator — grundinstélining

| driftlaget PID-REGL jamfor frekvensomriktaren en referenssignal (borvarde) med
en arvardessignal (aterkoppling), och justerar automatiskt drivsystemets varvtal for
att de bada vardena skall bringas att sammanfalla. Skillnaden mellan de tva
signalerna ar regleravvikelsen.

PID-reglering anvands typiskt nar varvtalet hos en motor skall styras utgdende fran
uppmatt tryck, fléde eller temperatur. | de flesta fall - nar bara en givarsignal ar
ansluten till ACS550 - behdvs bara parametergrupp 40.

Nedan visas schematiskt forhallandet mellan bérvarden och aterkopplade signaler,
utgaende fran parametergrupp 40.

Panel REF1 — P1101
Panel REF 2 (5170 REF1 |
10...17,IREF2
500 %|PID-borvarde  |20...21
Panel REF2 — o
-500 % 19
Al—P4016 G40
" Stron’;— PID1 PANEL
oment—
Effekt— —L LOC/REM
Strc'j'?ﬁlimow P4014[—P4015 LlLoc
Moment | ul PID-arvarde | REM
Effekt—
Panel REF 1 —{P1103 P1102
DI — Sc;lr?st p110d EXT 1
Al — Varvtal P1105 —
Comm REF 1 — — EXT 2
Panel REF 2 —
o] P1106 G12
— Konst
Al — Varvtal
Comm REF 2 —
P1106
Panel REF2—p4o10]  PID-borvarde 9517, | [P1107
Ay | |P4012 021 p 1108 |-
Comm2T P4013 19
omm—
Intern— G40
Al—P4016 PID1
Strom — H PID1 Ut
Moment —| —L
Effekt— P4014P4015
strom | 2017| PID-rvarde
Moment —|
Effekt
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Obs: For att aktivera och anvanda PID-regulatorn maste parameter 1106 vara satt
till vardet 19.

PID-regulator — avancerad
ACS550 har tva separata PID-regulatorer:
* PID-REGLERING
« EXTERN/TRIM PID
PID-REGLERING har 2 separata parameteruppsattningar:
* PID-REGLERING, definierad i Grupp 40: PID-REGLERING och
* PID-REGLERING (2), definierad i Grupp 41: PID-REGLERING (2)
Du kan valja mellan de bada uppsattningarna med parameter 4027.

Typiskt anvands tva olika PID-regulatoruppsattningar nar motorns belastning kan
variera kraftigt mellan tva olika situationer.

Du kan anvanda EXTERN / TRIM PID, definierad i Grupp 42: EXTERN / TRIM PID,
pa 2 olika satt:

 |Istallet for att anvanda extra PID-maskinvara kan du stalla in utgangarna fran
ACS550 att styra ett faltinstrument som ett spjall eller en ventil. | detta fall, satt
parameter 4230 till vardet 0. (O &r grundvardet.)

* Du kan anvanda EXTERN / TRIM PID for att fininstalla eller finreglera varvtalet
hos drivsystemet som matas av ACS550.

Kod

Beskrivning

4001

FORSTARKNING

Definierar PID-regulatorns forstarkning

» Installningsomrade 0,1... 100.

» Vid 0,1 férandras PID-regulatorns utsignal en tiondel s& mycket som regleravvikelsen.

» Vid 100 férandras PID-regulatorns utsignal 100 ganger sa mycket som regleravvikelsen.

Forstarkning och integrationstid for att justera reglersvaret till systemet.
» Eftt Iagt varde for proportionell forstarkning och ett hogt varde for integrationstid sakerstaller stabil drift, men ger
langsam respons.

Om den proportionella férstarkningens varde ar for stort eller integrationstiden fér kort kan systemet bli instabilt.

Procedur:

» Borja med foljande instéallningar:

* 4001 FORSTARKNING = 0,1.
* 4002 INTEGRATIONSTID = 20 sekunder.

» Starta drivsystemet och se om det snabbt nar borvardet och uppratthaller stabil drift. Om inte, 6ka FORSTARKNING
(4001) tills arvardessignalen (eller drivsystemvarvtalet) oscillerar kontinuerligt. Den kan vara nédvandigt att starta
och stoppa drivsystemet for att inducera denna oscillering.

» Minska FORSTARKNING (4001) tills oscilleringen upphar.

+ Stall in FORSTARKNING (4001) pa 0,4 till 0,6 ganger vardet ovan.

» Minska INTEGRATIONSTID (4002) tills aterkopplingssignaler (eller drivsystemvarvtalet) oscillerar kontinuerligt. Den
kan vara nddvandigt att starta och stoppa drivsystemet for att inducera denna oscillering.

» Oka INTEGRATIONSTID (4002) tills oscilleringen upphér.

» Stall in INTEGRATIONSTID (4002) pa 1,15 till 1,5 ganger vardet ovan.

» Om aterkopplingssignalen innehaller hogfrekvent brus, 6ka vardet pa parameter- 1303 FILTER Al1 eller 1306 FILTER
AI2 tills bruset filtreras bort fran signalen.
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Kod

Beskrivning

4002

INTEGRATIONSTID A A
Definierar PID-regulatorns integrationstid. / \
Integrationstiden ar definitionsmassigt den tid som erfordras for att B

Oka utsignalen med regleravvikelsen: D (P 4001 = 10)—
» Regleravvikelsen ar konstant och 100 %.

+ Forstarkning = 1. C(P4001=1)1 |

B

pa 1 sekund.

0,0 = EJ VALD — Deaktiverar integrationsdelen (I-delen i regulatorn).
0,1...3600,0 — Integrationstid (sekunder). |

+ Se 4001 for justeringsprocedur. A =Fel
B = Regleravvikelsesteg

C = Regulatorutg. med forst. = 1
D = Regulatorutg. med forst. = 10

\
|
* Integrationstiden 1 sekund betyder att 100 % férandring uppnas |
|
|

4003

DERIVERINGSTID Fel | Regleravvikelse

Definierar PID-regulatorns deriveringstid.

+ Du kan lagga till derivatan av felet pa PID-regulatorns utgang. 100 % |- - - - - - - - 4
Derivatan ar regleravvikelsens férandringshastighet. Till
exempel, om regleravvikelsen forandras linjart ar derivatan en I
konstant som laggs till PID-regulatorns utsignal. |

* Felderivatan filtreras med ett enpoligt filter. Dess tidskonstant |
definieras med parameter 4004 DERIVER FILTER.

0,0...10,0 — Deriveringstid (sekunder). |

I

0%

f >

PID-utsignal ! .
f D-del av regul.-utsignal

Forstarkning )/ I

P 4001

<— P 4003 —»

4004

DERIVER-FILTER

Tidskonstant for filtret i deriveringsdelen.

* Innan felderivatan adderas till PID-regulatorns utgang filtreras den med ett enpoligt filter.
+ Okande filtertid jamnar ut felderivatan och minskar bruset.

0,0...10,0 — Filtertidskonstant (sekunder).

4005

RAIO-FACK2

\Valjer antingen ett normalt eller ett inverterat forhallande mellan aterkopplingssignalen och frekvensomriktarens
varvtal.

0 = NEJ — Normal, minskad aterkopplingssignal ger 6kat drivsystemvarvtal. Fel = Ref - _,f-'\rvérde

1 = JA — Inverterad, minskad aterkopplingssignal ger minskat drivsystemvarvtal. Fel = Arvarde - Ref

4006

ENHET

\Valjer enhet for PID-regulatorn. (PID1 parametrarna 0128, 0130, och 0132).
» Se parameter 3405 for lista Over tillgangliga enheter.

4007

SKALNING ENHET

4007 varde | Ingang Display

Definierar decimaltecknets position i PID-regulatorns arvarden.

» Ange decimaltecknets position, raknat inat fran vardets hogra ande. 0 00003 |3

« Tabellen visar ett exempel med pi (3,14159). 00031 3,1

00314 [3,14

03142 |3,142

Bl W N =

31416 |3,1416
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Kod (Beskrivning
4008 10 % VARDE . , Mattenheter (P4006)
Definierar (tillsammans med nésta parameter) skalningen av PID- Skala (P4007) +1000.0 %
regulatorns arvarden (PID1 parametrarna 0128, 0130 och 0132). A R
» Mattenheter och skala definieras av parametrarna 4006 och -
4007. P 4009 - |
4009 (100 % VARDE |
Definierar (tillsammans med féregaende parameter) skalningen av |
PID-regulatorns arvarden. P 4008 -
» Maéttenheter och skala definieras av parametrarna 4006 och ) |
4007. -’ ! >
L . 0 % 100 %
-1000.0 % Intern skala ( %)
4010 BORVARDE VAL

Parametern definierar borvardeskallan for PID-regulatorn.
» Parametern saknar funktion om PID-regulatorn ar férbikopplad (se 8121 REG FORBIKOPPL).

0 = PANEL — Mandverpanelenen ar referenskalla

1 = A1 — Analog ingang 1 ar referenskalla.

2 = AI2 — Analog ingang 2 ar referenskalla.

8 = comM — Faltbussen ar referenskalla.

9 = comMm + A1 — Definierar en kombination av faltbuss och analog ingang 1 (A1) som referenskalla. Se Analoga
ingangar, referenskorrigering nedan.

10 = comm*AI1 — Definierar en kombination av faltbuss och analog ingang 1 (A1) som referenskalla. Se Analoga
ingangar, referenskorrigering nedan.

11 = DI3U, 4D(RNC) — Digitala ingangar, vilka fungerar som en motorpotentiometerregulator, ar referenskalla.
* DI3 Okar varvtalet (U star for "up")
* DI4 minskar varvtalet (D star for "down").
» Parameter 2205 ACCEL TID 2 styr referenssignalens forandringshastighet.
* R = Ett stoppkommando nollstaller referensvardet.
* NC = Borvardet kopieras e;j.

12 = DI3U, 4D(NC) — Samma som DI3U, 4D(RNC) ovan, utom:
« Ett stoppkommando nollstaller inte referensvardet. Nar frekvensomriktaren aterstartas accelererar motorn, med

vald acceleration, till lagrat referensvarde.

13 = DI5U, 6D(NC) — Samma som DI3U, 4D(NC) ovan, utom:
» Anvander de digitala ingangarna DI5 och DI6.

14 = AI1+AI2 — Definierar en kombination av analog ingang 1 (Al1) och analog ingang 2 (Al2) som referenskalla. Se
Analoga ingangar, referenskorrigering nedan.

15 = AI1*AI2 — Definierar en ,kombination av analog ingang 1 (AI1) och analog ingang 2 (AI2) som referenskalla. Se
Analoga ingangar, referenskorrigering nedan.

16 = AI1 - AI2 — Definierar en kombination av analog ingang 1 (A1) och analog ingang 2 (AI2) som referenskalla. Se
Analoga ingangar, referenskorrigering nedan.

17 = AI1/A12 — Definierar en kombination av analog ingang 1 (AI1) och analog ingang 2 (AI2) som referenskalla. Se
Analoga ingangar, referenskorrigering nedan.

19 = INTERN — Ett konstant varde som definieras av parameter 4011 ar referenskalla.

20 = PID2 UTGANG — Definierar utsignalen fran PID-regulator 2 (parameter 0127 PID 2 UTSIGNAL) som referenskalla.
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Kod

Beskrivning

Analoga ingangar, referenskorrigering
Parametervardena 9, 10, och 14...17 anvander formeln i féljande tabell.

Varde-inst. Berdkning av Al-referens
C+B C-vardet + (B-vardet - 50 % av borvardet)
Cc+*B C-varde - (B-vardet / 50 % av borvardet)
C-B (C-vardet + 50 % av bérvardet) - B-vardet
C/B (C-vardet - 50 % av borvardet) / B-vardet

Var: 4
+ C = Huvudreferensvarde 120-
(= comm for vardena 9, 10 och
= A1 for vardena 14...17) 100+ / —————————————————
» B = Korrigeringsreferens
(= A1 for vardena 9, 10 och 80 - - -\ ---"—"—"—-—-—- - - - ——— -
= AI2 for vardena 14...17).
Exempel: Yo 1 [N ===9,14 (+)
Figuren visar referenskallkurvor for
vardeinstallningarna 9, 10, och 14...17, dar:
.« C=25%. 40- - -~ R T T — o - 10, 15 (%)
* P 4012 BORVARDE MIN = 0.
« P 4013 BORVARDE MAX = 0. 20--------= =TT
* B varierar langs horisontalaxeln.

0 : >
0 100% B

4011

INTERNT BORVARDE

Konstant varde som anvands som bérvarde.
» Mattenheter och skala definieras av parametrarna 4006 och 4007.

4012

BORVARDE MIN

Definierar minsta vardet for PID-regulatorns borvarde.
+ Se parameter 4010.

4013

BORVARDE MAX

Definierar hogsta véardet for PID-regulatorns bérvarde.
+ Se parameter 4010.

4014

VAL AV ARVARDE

Val av PID-regulatorns aterkopplingssignal (arvarde).

* Du kan definiera en kombination av tva arvarden (ARv1 och ARv2) som aterkopplingssignal.
* Anvand parameter 4016 for att definiera kalla for arvarde 1 (ARV1).

* Anvand parameter 4017 for att definiera kalla for &rvarde 2 (ARv2).

1 = ARV1 — Arvarde 1 (ARv1) ger aterkopplingssignalen.

2 = ARV1-ARV2 — ARV1 minus ARV2 ger aterkopplingssignalen.

3 = ARV1+ARV2 — ARV1 plus ARV2 ger aterkopplingssignalen.

4 = ARV1*ARV2 — ARV1 ganger ARV2 ger aterkopplingssignalen.

5 = ARV1/ARV2 — ARV1 dividerat med ARV2 ger aterkopplingssignalen.

6 = MIN(ARV1,2) — Det mindre av ARV2 och ARV2 ger aterkopplingssignalen.

7 = MAX(ARV1,2) — Det stdrre av ARV2 och ARV2 ger aterkopplingssignalen.

8 = kvr(AR1-AR2 ) — Kvadratroten av vardet for ARv1 minus ARV2 ger aterkopplingssignalen.

9 = kvrA1 + kvrA2 — Kvadratroten av ARvV1 plus kvadratroten av ARvV2 ger aterkopplingssignalen.
10 = kvr(ARV1) - Kvadratroten av vardet for ARv1 ger aterkopplingssignalen.

11 = KOMM ATERK 1 — Signal 0158 PID COMM DATA 1 ar aterkopplingssignalen.

12 = KOMM ATERK 2 — Signal 0159 PID SER LANK DATA 2 ar aterkopplingssignalen.

13 = GENOMSNITT(ARV1,2) — genomsnittet av ARV1 och ARV2 ar aterkopplingssignalen.

4015

FLODESKONSTANT

Konstant som kan multipliceras med det aterkopplade arvardet 4014.

» Anvands framst i tilldampningar dar flodet berdknas utgaende fran tryckskillnaden.

0,000 = EJ VALD — Parametern har ingen verkan (1,000 anvands som multiplikationsfaktor).
-32,768...32,767 — Faktorn som tillampas pa signalen som definieras av parameter 4014 VAL AV ARVARDE.

Exempel: FBK = Multiplier x /A1 -A2
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Kod

Beskrivning

4016

ARVARDE 1 INGANG

Definierar kalla for &rvarde 1 (ARvV1). Se 4018 ARVARDE 1 MIN.

1 = Al 1 — Anvander analog ingang 1 som ARV1.

2 = AI2 — Anvander analog ingang 2 som ARV1.

3 = STROM — Anvander strdmmen som ARV1

4 = MOMENT — Anvander vridmomentet som ARV1.

5 = EFFEKT — Anvander effekten som ARV1.

6 = KOMM ARV 1 — Anvander vardet hos signal 0158 PID SER LANK DATA 1 som ARV1.
7 = KOMM ARV 2 — Anvander vardet hos signal 0159 PID SER LANK DATA 2 som ARV1.

4017

ARVARDE 2 INGANG

Definierar kalla for arvarde 2 (ARV2). Se aven parameter 4020 ARVARDE 2 MIN.

1 = Al 1 — Anvander analog ingang 1 som ARV2.

2 = Al 2 — Anvander analog ingang 2 som ARV2.

3 = STROM — Anvander strdmmen som ARV2.

4 = MOMENT — Anvander vridmomentet som ARV2.

5 = EFFEKT — Anvander effekten som ARV2.

6 = KOMM arv 1 — Anvander vardet hos signal 0158 PID SER LANK DATA 1 som ARV2.
7 = KOMM arv 2 — Anvander vardet hos signal 0159 PID SER LANK DATA 2 som ARV2.

4018

ARV 1 MIN

Definierar minimivardet for ARv1.

« Skalar kallsignalen som anvands som arvarde ARv1 (definierad P4019 1------~--- -~
av parameter 4016 ARVARDE 1 INGANG). FOr parameter 4016-
vardena 6 (KOMM ARV 1) och 7 (KOMM ARV 2) utfors ingen
skalning.

ARV (%} A

par 4016 Kalla Kalla min. Kalla max. P 4018 I

1 Analog ing. 1 {1301 MINIMUM AI1  [1302 MAXIMUM AI1
2 Analog ing. 2 |1304 MINIMUM AI2 |1305 MAXIMUM AI2
3 Strém 0 2 - markstrom

4 Moment -2 - markmoment |2 - markmoment < o

5 |Effekt -2 markeffekt |2 - markeffekt ARVT (%)

- Se figuren: A= Normal; B = Invertering (ARVARDE 1 MIN >
ARVARDE 1 MAX)

Kalla min. Kalla max.
Kallsignal

B

P 4018 1

4019

ARV 1 MAX

Definierar maxvarde for ARV1.
* Se 4018 ARVARDE 1 MIN.

P 4019~ - - -
|

4020

|
>
<

Kalla min. Kalla max.

ARV 2 MIN

Definierar minimivardet for ARV2. o
» Se 4018 ARVARDE 1 MIN. Kallsignal

4021

ARV 2 MAXIMUM

Definierar maxvarde for ARV2.
* Se 4018 ARVARDE 1 MIN.

4022

VAL VILOFUNKTION

Definierar av kalla for PID vilolage
0 = EJ VALD— Deaktiverar PID vilolage
1 = D11 — Definierar digital ingang DI1 som kalla fér PID vilolage.
« Aktivering av den digitala ingangen aktiverar vilolagesfunktionen.
+ Deaktiverad digital ingang aterstaller PID-reglering.
2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som kalla fér PID vilolage.
» Se DI1 ovan.
7 = INTERN — Definierar utsignal rpm/frekvens, processboérvarde och processarvarde som kalla for PID vilofunktion. Se
parametrarna 4025 ATERSTARTS NIVA och 4023 GRANS VILOFUNK.
-1 = DI1(INV) — Definierar digital ingang D11 som kalla fér PID vilofunktion
+ Deaktivering av den digitala ingangen aktiverar vilolagesfunktionen.
+ Aktiverad digital ingang aterstaller PID-reglering.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingadng DI2...D16 som kalla fér PID vilolage.
* Se DI1(INV) ovan.
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Kod

Beskrivning

4023

GRANS VILOFUNK

Definierar motorvarvtal / frekvens som aktiverar PID vilofunktion —
ett motorvarvtal / frekvens under denna niva under minst
tidperioden = 4024 PID sTOPP FORDR aktiverar PID vilofunktion
(stoppar drivsystemet).

* Kraver 4022 = 7 INTERN).

+ Se figuren: A = PID utsignalniva; B = PID processaterkoppling.

4024

VILO FORDROJNING

Definierar fordréjningen for PID vilofunktion - motorvarvtal /
frekvens under 4023 GRANS VILOFUNK under minst denna tidperiod
aktiverar PID vilofunktion (stoppar drivsystemet).

+ Se 4023 GRANS VILOFUNK ovan.

4025

ATERSTARTS NIVA

Definierar aterstartsnivan — en avvikelse fran bérvardet som ar
stOrre an detta varde under minst tidperioden 4026 ATER
FORDROJNING, aterstartar PID-regleringen.
» Parametrarna 4006 och 4007 definierar enheter och skala.
+ Parameter 4005 = 0,
Aterstarts niva = Bérvarde - Avvikelse vid aterstart.
« Parameter 4005 =1,
Aterstarts niva = Bérvarde + Avvikelse vid aterstart.
« Aterstarts niva kan ligga éver eller under bérvérdet.
Se figurerna:
+ C = Aterstartsniva nér parameter 4005 = 1
+ D = Aterstartsniva nar parameter 4005 = 0
+ E = Aterkopplingssignalen 6verstiger aterstartsniva och varar
langre an 4026 ATER FORDROJNING — PID-reglering aterupptas.
+ F = Aterkopplingssignalen understiger aterstart niva och varar
langre an 4026 ATER FORDROJNING — PID-reglering aterupptas.

4026

ATER FORDROJNING

Definierar aterstartférdréjningen — en avvikelse fran borvardet
storre an 4025 ATERSTARTS NIVA, under minst denna tidperiod,
aterstartar PID-regulatorn.

|

P 4023

\ t<P4024 A
>

t>P 4024 \‘

=

Borvarde

Borva

P 4025
rd

tP 4025
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Kod

Beskrivning

4027

VAL PID-REG 1-2

PID-reglering har tva separata parameteruppséattningar, PID-reglering och PID-reglering (2) .
* PID-reglering anvander parametrarna 4001...4026.
* PID-reglering (2) anvander parametrarna 4101...4126.

VAL PID-REG 1-2 definierar vilken uppsattning som anvands.

0 = REGULATOR 1 — PID-reglering (parametrarna 4001...4026) ar aktiva.

1 = D11 — Definierar digital ingang DI1 som kalla fér val av borvarde.

« Aktiverad digital ingang véljer PID-REGLERING (2).
» Deaktiverad digital ingang valjer PID-reglering.

2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som kalla fér val av PID-reglering.
» Se DI1 ovan.

7 = REGULATOR 2 — PID-reglering (2) (parametrarna 4101...4126) ar aktiva.

8...11 = TID FUNK 1...4 — Definierar tidfunktionen som styrande for val av PID-uppsattning (tidfunktion deaktiverad =
PID-reglering; Tidfunktion aktiverad = PID-reglering (2)

* Se Grupp 36: TIDUR FUNKTION.

12 = 2-ZONER MIN — Frekvensomriktaren beraknar skillnaden mellan bérvarde 1 och aterkoppling 1 samt mellan
borvarde 2 och aterkoppling 2. Frekvensomriktaren styr den zon (och véljer den parameteruppséttning) som
uppvisar storst skillnad.

* En positiv skillnad (ett borvarde hogre an aterkopplingsvardet) ar alltid storre an en negativ skillnad. Detta haller
aterkopplingsvardet vid eller dver borvardet.

» Regulatorn reagerar inte pa en situation med aterkopplingsvarde dver bérvardet om en annan zons
aterkopplingsvarde ligger narmare zonens borvarde.

13 = 2-ZONER MAX — Frekvensomriktaren beraknar skillnaden mellan bérvarde 1 och aterkoppling 1 samt mellan
borvarde 2 och aterkoppling 2. Frekvensomriktaren styr den zon (och valjer den parameteruppséttning) som
uppvisar minst skillnad.

+ En negativ skillnad (ett bérvarde lagre én aterkopplingsvardet) ar alltid mindre an en positiv skillnad. Detta haller
aterkopplingsvardet vid eller under borvardet.

» Regulatorn reagerar inte pa en situation med aterkopplingsvarde under bérvardet om en annan zons
aterkopplingsvarde ligger ndrmare zonens borvarde.

14 = 2-ZONER MEDE — Frekvensomriktaren beréknar skillnaden mellan boérvarde 1 och aterkoppling 1 samt mellan
borvarde 2 och aterkoppling 2. Dessutom beraknar den medelvardet mellan avvikelserna och anvander resultatet
for att styra zon 1. Darfor halls en aterkopplingssignal éver sitt borvarde och en annan mycket lagre an sitt
bérvarde.

-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI1 som kalla fér val av PID-reglering.

« Aktiverad digital ingang valjer PID-reglering.

+ Deaktiverad digital ingang valjer PID-reglering (2).

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI2...DI6 som kalla fér val av PID-reglering.

» Se DI1(INV) ovan.
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Grupp 41: PID-REGLERING (2)

Detta ar parameteruppsattning 2 for tillampningsmakrot PID-reglering. Funktionen
hos parametrarna 4101...4126 ar analog med parametrarna for regulator
4001...4026.

PID-parameteruppsattning 2 kan valjas med parameter 4027 VAL PID-REG 1-2.

Kod |Beskrivning
4101 |Se 4001 ...4026

4126
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Grupp 42: EXTERN / TRIM PID

Denna grupp definierar parametrarna anvands fér den andra PID-regulatorn, Extern
/ Trim PID.

Funktionerna hos parametrarna 4201..4221 motsvarar dem for parametrarna till
PID-REGLERING 4001...4021.

Kod |Beskrivning
4201 |Se 4001 ...4021

4221
4228 |AKTIVERA
Definierar kalla for aktivering av extern PID-regulator.
* Kraver 4230 TRIM VAL = 0 EJ VALD).
0 = EJ VALD — Deaktiverar extern PID-regulator.
1 = DI1 — Definierar digital ingang DI1 som kalla for aktivering av extern PID-regulator.
+ Aktiverad digital ingang aktiverar extern PID-regulator.
+ Deaktiverad digital ingang deaktiverar extern PID-regulator.
2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som kalla for aktivering av extern PID-regulator.
* Se DI1 ovan.
7 = VID DRIFT — Definierar startkommando som kalla for aktivering av extern PID-regulator.
* Aktivering av startkommando (FRO i drift) aktiverar extern PID-regulator.
8 = PA — Definierar spanningstillslag som kalla for aktivering av extern PID-regulator.
» Spanningssattning av frekvensomriktare aktiverar extern PID-regulator.
9...12 = TID FUNK 1...4 — Definierar tidsfunktionen som kalla for aktivering av extern PID-reglering (tid funk aktiv
aktiverar extern PID-reglering).
* Se Grupp 36: TIDUR FUNKTION.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI1 som kalla for aktivering av extern PID-regulator.
+ Aktiverad digital ingang deaktiverar extern PID-regulator.
+ Deaktiverad digital ingang aktiverar extern PID-regulator.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI2...DI6 som kalla for aktivering av extern PID-
regulator.
» Se DI1(INV) ovan.

4229 |OFFSET

Definierar offset for PID-utsignalen.

» Nar PID-regulatorn aktiveras startar utsignalen fran detta varde.

» Nar PID-regulatorn deaktiveras atergar utsignalen till detta varde.
» Parametern ar aktiv nar 4230 TRIM VAL = O (trim val ar inte aktiv).

4230 [TRIM VAL

Val av typen av trimning, i férekommande fall Med hjalp av trimfunktionen gar det att féra in en korrigeringsfaktor i
referensvardet.

0 = EJ VALD — Deaktiverar trimfunktionen.

1 = PROPORTIONELL — Lagger till en trimfaktor som &r proportionell mot referensvardet rpom/Hz referens

2 = DIREKT — L&gger till en trimfaktor baserad pa regulatorns maxgrans.

4231 [TRIM SKALNING
Definierar multiplikationsfaktorn (som en procentsats, plus eller minut) som anvands fér trimning.
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Kod

Beskrivning

4232

ANDRING AV KALLA

Ref langs ramp

Definierar trimreferens for andring av kalla.

1 = PID2BORV — Anvander Iamplig REF MAX (SWITCH A ELLER B):
» 1105 REF1 MAX néar REF1 ar aktiv (A).
* 1108 REF2 MAX nar REF2 ar aktiv (B).

2 = PID2STYRSIGN — Anvander absolut max varvtal eller frekvens (switch C):

* 2002 MAX VARVTAL om 9904 MOTOR STYRMETOD = 1 (VARVTAL) eller 2 (MOMENT).

» 2008 MAX FREKVENS om 9904 MOTOR STYRMETOD = 3 (SKALAR).

Add

4

Omkoppl.

Ext ref 1 max (A)

Ext ref 2 max (B)

Abs max varvtal/
Frekv. (C)

v vy

PID2 ref

Trim ref

Val
(par. 4230) Trim skaln| Mul. Mul.
—» Off - X X
»| proportionell
> direkt Val
(par. 4232)

Trim PID2 ref

» PID2 Trim PID2 ut
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Grupp 45: ENERGIBESPARING
Gruppen definierar instaliningarna for berakning och optimering av energibesparing.
Obs: Vardena for energibesparingsparametrarna 0174 SPARAD KWH, 0175 SPARAD
MWH, 0176 SPARAD VARDE 1, 0177 SPARAD VARDE 2 och 0178 REDUCERAT CO2
berdknas genom subtraktion av frekvensomriktaren férbrukade energi fran den
energi som skulle ha férbrukats vid direktdrift, baserat pa parameter 4508
PUMPEFFEKT. Noggrannheten hos dessa varden beror pa noggrannheten i den
angivna energiuppskattningen.
Kod (Beskrivning
4502 ENERGIPRIS
Energipris per kWh.
» Anvands som referens nar energibesparing beraknas.
» Se parametrarna 0174 SPARAD KWH, 0175 SPARAD MWH, 0176 SPARAD VARDE 1, 0177 SPARAD VARDE 2 och 0178
REDUCERAT C02 (minskning av koldioxidutslapp i ton).
4507 |CO2 KONV FAKTOR
Konverteringsfaktor for omvandling av energi till utslapp av koldioxid (kg/kWh eller ton/MWh). Anvands for
multiplicera sparad energi i MWh i syfte att berékna vardet hos parameter 0178 REDUCERAT CO2 (minskning av
koldioxidutslappet i ton).
4508 PUMPEFFEKT
Pumpeffekt (som procent av nominell motoreffekt) vid direktdrivning.
» Anvands som referens nar energibesparing beraknas.
» Se parametrarna 0174 SPARAD KWH, 0175 SPARAD MWH, 0176 SPARAD VARDE 1, 0177 SPARAD VARDE 2 och 0178
REDUCERAT CO2.
» Det gar att anvanda denna parameter som referenseffekt aven for andra tillampningar &n pumpar.
Referenseffekten kan dven vara nagon annan konstant effekt &n den dom en direktdriven motor kraver.
4509 [ENERGI ATERSTALL

Aterstaller energikalkylatorn 0174 SPARAD KWH, 0175SPARAD MWH, 0176 SPARAD VARDE 1, 0177 SPARAD VARDE 2 och
0178 REDUCERAT CO2.
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Grupp 50: PULSGIVARE
Denna grupp definierar installningarna fér anvandning av pulsgivare:
* Anger antalet givarpulser per varv.
» Aktiverar pulsgivaren.
» Definierar hur data fér mekanisk vinkel och varvtal aterstalls.

Se aven User’s Manual for Pulse Encoder Interface Module OTAC-01
(BAUA0000001938 [engelskal).

Kod |Beskrivning

5001 |PULSANTAL
Anger antalet pulser som levereras av en pulsgivare (tillval) for varje komplett motoraxelvarv (ppr).

5002 |AKTIVERA PULSGIV

Aktiverar/deaktiverar en pulsgivare (tillval).

0 = FRAN — Frekvensomriktaren anvander varvtalsaterkopplingen fran den interna motormodellen (galler varje
installning av parameter 9904 MOTOR STYRMETOD).

1 = TILL — Frekvensomriktaren anvander aterkoppling fran en pulsgivare (tillval). Denna funktion kraver
pulsgivarmodul (OTAC-01) och en pulsgivare. Funktionen beror pa installningen av parameter 9904 MOTOR
STYRMETOD:

* 9904 = 1 (VARVTAL): Pulsgivare ger battre varvtalsaterkoppling och noggrannare vridmomentstyrning vid laga
varvtal.

* 9904 = 2 (MOMENT): Pulsgivare ger battre varvtalsaterkoppling och noggrannare vridmomentstyrning vid laga
varvtal.

* 9904 = 3 (SKALAR): Pulsgivaren ger varvtalsaterkoppling. (Detta ar ar inte detsamma som aterkopplande
varvtalsreglering. Emellertid, med parameter 2608 EFTERSLAPN KOMP och en pulsgivare forbattras noggrannheten
vid stationart varvtal.)

5003 [PULSGIVAR FEL

Parametern definierar hur frekvensomriktaren skall reagera i handelse av att fel upptacks i kommunikationen mellan

pulsgivaren och givaranpassningsmodulen eller mellan denna modul och sjalva frekvensomriktaren.

1 = FEL — Frekvensomriktaren genererar ett fel PULSG FEL, och motorn stannar genom utrulining.

2 = VARNING — Frekvensomriktaren genererar en varning PULSG FEL och fungerar som om parameter 5002 AKTIVERA
PULSGIV = 0 (FRAN), dvs. varvtalsaterkoppling hdmtas fran den interna motormodellen.

5010 |AKTIVERA Z-PULS

Aktiverar/deaktiverar anvandningen av en pulsgivares nollpuls for att definiera motoraxelns nollposition. Om
funktionen ar aktiverad aterstaller en nollpuls parameter 0146 MEKANISK POS till noll for att definiera axelns
nollposition. Denna funktion kraver en pulsgivare att som levererar nollpulssignaler.

0 = FRAN — nollpulsingang saknas eller ignoreras.

1 = TILL — en nollpulssignal aterstaller parameter 0146 MEKANISK POS till noll.

5011 ATERSTALL POS

Aterstéller pulsgivarens positionsaterkoppling. Denna parameter &r sjalvaterstéllande.

0 = FRAN — Inaktiv.

1 = TILL — Aterstaller pulsgivarens positionsaterkoppling. Parameteraterstéliningen beror pa tillstandet hos parameter
5010 AKTIVERA Z-PULS:
+ 5010 = 0 (FRAN) — Aterstallning tillampas fér parametrar 0147 MEK VARVT och 0146 MEKANISK POS.
+ 5010 = 1 (TILL) — Aterstallning tilldmpas endast fér parameter 0147 MEK VARVT.
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Grupp 51: EXTERN KOMMUNIKATIONSMODUL

Denna grupp definierar installningsvariablerna fér en kommunikationsmodul i form
av an faltbussadapter (FBA). For ytterligare information om dessa parametrar, se
anvandarhandledningen som medféljer FBA-modulen.

Kod |Beskrivning

5101 [FALTBUSS TYP

Visar typen av ansluten faltbussmodul.
0 = EJ DEFINIERAD — Modul ej hittad, eller ar inte korrekt ansluten, eller parameter 9802 ar inte satt till 4 (EXT FALTBUS).
1 = PROFIBUS-DP

21 = LONWORKS

32 = CANopen

37 = DEVICENET

101 = CONTROLNET

128 = ETHERNET

132 = PROFINET

135 = EthercaT

136 = EPL — Ethernet POWERLINK

5102 [FALTBUSS PAR 2...FALTBUSS PAR 26

For ytterligare information om dessa parametrar och lampliga parametervarden hanvisas till dokumentationen om
5126 |den aktuella tillvalsfunktionen

5127 [FB PARARM UPPDAT

Validerar eventuella forandringar i faltbussparameterinstallningar.
0 = KLAR — Uppdatering utford.

1 = UPPDATERA — Uppdaterar.

» Efter uppdatering atergar vardet automatiskt till KLAR.

5128 |CPI FIL FW REV

Visar CPI firmware-revision for installningsfilen till frekvensomriktarens faltbussadapter. Formatet ar xyz dar:
* X = primart revisionsnummer

» y = sekundart revisionsnummer

» z = korrigeringsnummer

Exempel: 107 = revision 1.07

5129 [INSTALLN FIL ID

Visar revisionsnumret for installningsfilen till frekvensomriktarens faltbussadapter.
» Filkonfigureringsinformationen beror pa frekvensomriktarens tillampningsprogram.

5130 INSTALLN FIL REV
Innehaller revisionsnumret for installningsfilen till frekvensomriktarens faltbussadapter.
Exempel: 1 = revision 1

5131 |[FBA STATUS

Innehaller faltbussadapterns status.
0 = IDLE — Adapter ej konfigurerad.
1 = EXECUT. INIT — Adaptern initieras.
2 = TIME OUT — En timeout har intraffat i kommunikationen mellan adapter och frekvensomriktare.
3 = CONFIG ERROR — Adapterkonfigurationsfel
* Revisionskoden till adapterns CPI-firmware-revision ar aldre an den version som definieras som minimum i
drivenhetens installningsfilen (parameter 5132 < 5128).
4 = OFF-LINE — Adaptern &r frankopplad.
5 = ON-LINE — Adaptern ar tillkopplad.
6 = RESET — Adaptern utfor en maskinvaruaterstallning.

5132 |[FBA CPI FW REV

Innehaller revisionsnumret for faltbussadapterns CPIl-program. Formatet ar xyz dar:
* X = primart revisionsnummer

» y = sekundart revisionsnummer

» z = korrigeringsnummer

Exempel: 107 = revision 1.07

5133 [FBA APPL FW REV
Innehaller revisionsnumret for faltbussadapterns tillampningsprogram. Formatet ar xyz (se parameter 5132).
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Grupp 52: STANDARD MODBUS

Denna grupp definierar kommunikationsinstallningarna for frekvensomriktarens

179

mandverpanelport. Normalt, vid anvandning av den medféljande mandverpanelen,

finns det inget behov av att andra installningarna i denna grupp.

Parameterandring i denna grupp trader i kraft vid narmast efterfdljande
spanningssattning.

Kod

Beskrivning

5201

STATIONS NR
Definierar frekvensomriktarens adress.

» Tva enheter med samma adress far inte vara on-line samtidigt.
* Omrade: 1...247

5202

OVERF HASTIGHET

Definierar kommunikationshastigheten for frekvensomriktaren i kilobits per sekund (kbits/s).
9,6 kb/s

19,2 kb/s

38,4 kb/s

57,6 kb/s

115,2 kb/s

5203

PARITET

Definierar det teckenformat som skall anvandas vid kommunikation med manéverpanelen.
0 = 8N1 — 8 databitar, ingen paritet, en stoppbit.

1 =8N2 — 8 databitar, ingen paritet, tva stoppbitar.

2 = 8e1 — 8 databitar, jamn paritet, en stoppbit.

3 = 801 — 8 databitar, ojamn paritet, en stoppbit.

5204

GODKANT MEDD

Innehaller antalet giltiga Modbus-meddelanden som har tagits emot av frekvensomriktaren.
* Under normal kommunikation 6kar detta raknarvarde kontinuerligt.

5205

PARITETSFEL

Innehaller antalet tecken med paritetsfel som har tagits emot fran bussen. Vid héga varden, kontrollera:
+ Paritetsinstallningar for enheter anslutna till bussen - de far inte skilja sig fran varandra.

+ Elektromagnetisk stérningsniva — hég stérningsniva ger upphov till fel.

5206

FLANK FEL

Innehaller antalet tecken med flankfel som har tagits emot av bussen. Vid héga varden, kontrollera:

« Kommunikationshastighetsinstallningar for enheter anslutna till bussen - de far inte skilja sig fran varandra.
+ Elektromagnetisk stdrningsniva — hdg stdrningsniva ger upphov till fel.

5207

BUFFERT FEL

Innehaller antalet mottagna tecken som inte kan placeras i bufferten.

* Maxlangden for meddelanden till drivsystemet ar 128 bytes.

+ Mottagna meddelanden langre n 128 byte orsakar overflow i bufferten. Overskottstecknen réknas.

5208

CRC FEL

Innehaller antalet meddelanden med CRC-fel som frekvensomriktaren tar emot. Vid héga varden, kontrollera:
+ Elektromagnetisk stdrningsniva — hdg stdrningsniva ger upphov till fel.

+ CRC-berakningar med avseende pa mdjliga fel.
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Grupp 53: INBYGGD BUSKOMM

Gruppen definierar installningsvariablerna for den interna faltbusskommunikationen
(IFB). Standardprotokollet for inbyggd busskommunikation i ACS550 ar Modbus. Se
Inbygqgd féltbuss pa sid 197.

Kod

Beskrivning

5301

IFB PROTOKOLL ID

Innehaller ID och programrevision for protokollet.
* Format: XXYY, dar xx = protokoll-ID, och YY = programrevision.

5302

IFB STATIONS NR

Definierar nodadressen fér RS485-lanken
» Varje enhets nodadress maste vara unik.

5303

IFB OVERF HAST

Definierar kommunikationshastigheten pa RS485-lanken i kilobits per sekund (kbits/ s).
1,2 kb/s

2,4 kb/s

4,8 kb/s

9,6 kb/s

19,2 kb/s

38,4 kb/s

57,6 kb/s

76,8 kb/s

5304

IFB PARITET

Definierar datalangd, paritet och antal stoppbitar som skall anvandas vid RS485-kommunikation.
- Samma installningar maste goras for samtliga on-line-stationer.

0 = 8N1 — 8 databitar, ingen paritet, en stoppbit.

1 = 8N2 — 8 databitar, ingen paritet, tva stoppbitar.

2 = 8e1 — 8 databitar, jamn paritet, en stoppbit.

3 = 801 — 8 databitar, ojamn paritet, en stoppbit.

5305

IFB KOMM PROFIL

Val av kommunikationsprofil som anvands av den inbyggda busskommunikationen.

0 = ABB DRIVES D — Funktionen hos regulator/statusord motsvarar ABB Drives-profilen, som anvands i ACS400.

1 = DCU PROFIL — Funktionen hos regulator/statusord motsvarar 32-bit DCU-profilen.

2 = ABB DRIVES F — Funktionen hos regulator/statusord motsvarar ABB Drives-profilen, som anvands i ACS600/800.

5306

IFB GODKANT MEDD

Innehaller antalet giltiga meddelanden som har tagits emot av frekvensomriktaren.
» Under normal kommunikation dkar detta réknarvarde kontinuerligt.

5307

IFB CRC FEL

Innehaller antalet meddelanden med CRC-fel som har tagits emot av frekvensomriktaren. Vid hdga varden,
kontrollera:

» Elektromagnetisk stdrningsniva — hég stérningsniva ger upphov till fel.

» CRC-berakningar med avseende pa mojliga fel.

5308

IFB UART FEL
Innehaller antalet meddelanden med teckenfel som har tagits emot av frekvensomriktaren.

5309

IFB STATUS

Innehaller status for inbyggd busskommunikation.

0 = IDLE — Inbyggd busskommunikation ar konfigurerad, men tar inte emot nagra meddelanden.

1 = EXEC. INIT — Inbyggd buskomm &r initierad.

2 = TIME OUT — En timeout har intraffat i kommunikationen mellan faltbussadministratéren och inbyggd
busskommunikation.

3 = CONFIG ERROR — Inbyggd busskommunikation har ett konfigurationsfel

4 = OFF-LINE — Inbyggd busskommunikation tar emot meddelanden som INTE ar adresserade till denna
frekvensomriktare.

5 = ON-LINE — Inbyggd busskommunikation tar emot meddelanden som &r adresserade till denna frekvensomriktare.

6 = RESET — Inbyggd busskommunikation utfér en maskinvaruaterstallning.

7 = AVLYSSNA — Inbyggd busskommunikation lyssnar endast
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Kod |Beskrivning
5310 (IFB PAR 10
Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40005.
5311 |IFB PAR 11
Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40006.
5312 |IFB PAR 12
Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40007.
5313 |IFB PAR 13
Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40008.
5314 |IFB PAR 14
Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40009.
5315 |IFB PAR 15
Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40010.
5316 |IFB PAR 16
Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40011.
5317 |IFB PAR 17
Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40012.
5318 |IFB PAR 18
for Modbus: Instéllning av tillkommande férdréjning i ms innan ACS550 borjar verfora svar pa begéaran fran
mastern.
5319 |IFB PAR 19
Styrord for ABB Drives-profiler (ABB DRIVES D eller ABB DRIVES F). Endast lasbar kopia av Faltbusstyrord.
5320 (IFB PAR 20
Statusord for ABB Drives-profiler (ABB DRIVES D eller ABB DRIVES F). Endast l&sbar kopia av Faltbusstatusord.
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Grupp 64: LAST ANALYS
Gruppen definierar lastanalysatorn som kan anvandas for att analysera kundens
process och dimensionera frekvensomriktare och motor.
Toppvardet loggas pa 2 ms-nivan och distributionsloggarna uppdateras pa 0,2 s
(200 ms) -nivan. Tre olika varden kan loggas.
1.Amplitudlogg 1: Den uppmatta strommen loggas kontinuerligt. Férdelningen av
som procent av markstrommen /oy visas i tio klasser.
2.Toppvardesloggning: En signal i grupp 1 kan loggas med avseende pa toppvarde
(maxvarde). Toppvardet for signalen (tiden nar toppvardet detekterades) samt
frekvens, strom och DC-spéanning vid topptiden visas.
3.Amplitudlogg 2: En signal i grupp 1 kan loggas med avseende pa
amplitudférdelning. Basvardet (100 %) kan definieras av anvandaren.
Den férsta loggen kan inte aterstéllas. Ovriga tva loggar kan aterstéllas med en
anvandardefinierad metod. De aterstalls dessutom om en av signalerna, eller
toppvardesfiltertiden, skulle andras.
Kod |Beskrivning
6401 |[SIGNAL TVL
Definierar (vardemassigt) signalen som loggas med avseende péa toppvérde.
» Godtyckligt parameternummer i Grupp 01: DRIFTVARDEN kan véljas. Exempel: 102 = parameter 0102 VARVTAL.
100 = EJ VALD - ingen signal (parameter) loggad med avseende pa toppvarde.
101...178 — loggar parameter 0101...0178.
6402 [FILT TID TVL
Definierar filtertiden for toppvardesloggning.
» 0,0...120,0 — Filtertid (sekunder).
6403 |ATERST TVL
Valjer signalen som aterstaller toppvardeslogg och amplitudlogg 2.
0 = EJ VALD — Ingen aterstallningssignal vald.
1 = DI1 — Loggen aterstalls av positiv flank pa digital ingang DI1.
2...6 = DI2...DI6 — Loggen aterstalls av positiv flank pa digital ingéng DI2...DI6.
7 = RESET — Loggaterstallning. Parametern ar satt till EJ VALD.
-1 = DI1(INV)) — Loggen aterstalls av negativ flank pa digital ingang DI1.
-2...-6 = DI2(INV)) ...DIB(INV)) — Loggen aterstélls av negativ flank pa digital ingadng DI2...DI6.
6404 |AL2 SIGNAL
Definierar signalen som loggas fér amplitudiogg 2.
» Godtyckligt parameternummer i Grupp 01: DRIFTVARDEN kan valjas. Exempel: 102 = parameter 0102 VARVTAL.
100 = EJ VALD — Ingen signal (parameter) loggas for amplitudférdelning (amplitudlogg 2).
101...178 — loggar parameter 0101...0178.
6405 |BAS SIGNAL AL2
Definierar basvardet fran vilket den procentuella férdelningen beraknas.
» Representation och forvalsvarde beroende pa signalen vald med parameter 6404 AL2 SIGNAL.
6406 [TOPP VARDE
Detekterat toppvarde for signalen vald med parameter 6401 TVL SIGNAL.
6407 [MAX VARDE 1
Datum for toppvardesdetektering.
» Format: Datum — om realtidsklockan &r i funktion (dd.mm.&a). / Antalet dagar efter spanningstillslag — om
realtidsklockan inte anvands eller inte har stallts in (xx d).
6408 [MAX VARDE 2
Tid for toppvardesdetektering.
* Format: timmar:minuter:sekunder.
6409 |[STROM VID TVARDE

Strom da toppvardet registrerades (Ampere)
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Kod |Beskrivning
6410 [UDC VID TVARDE

DC-spéanning da toppvardet registrerades (Volt).
6411 [FREKV VID TVARDE

Utfrekvens da toppvardet registrerades (Herz).
6412 [TIDATERSTALLN 1

Senaste aterstallningsdatum for toppvardeslogg och amplitudlogg 2.

* Format: Datum — om realtidsklockan &r i funktion (dd.mm.&a). / Antalet dagar efter spanningstillslag — om

realtidsklockan inte anvands eller inte har stallts in (xx d).

6413 [TIDATERSTALLN 2

Senaste aterstallningstid for toppvardeslogg och amplitudlogg 2.

» Format: timmar:minuter:sekunder.
6414 |AL1 0 TILL 10

Amplitudlogg 1 (strédm i procent av markstrom /o) 0...10 % fordelning.
6415 |AL1 10 TILL 20

Amplitudlogg 1 (strdm i procent av markstrom /o) 10...20 % fordelning.
6416 |AL1 20 TILL 30

Amplitudlogg 1 (strém i procent av markstrom /o) 20...30 % fordelning.
6417 |AL1 30 TILL 40

Amplitudlogg 1 (strém i procent av markstrém /o) 30...40 % foérdelning.
6418 |AL1 40 TILL 50

Amplitudlogg 1 (strédm i procent av markstrom /o) 40...50 % fordelning.
6419 |AL1 50 TILL 60

Amplitudlogg 1 (strédm i procent av markstrom /o) 50...60 % fordelning.
6420 |AL1 60 TILL 70

Amplitudlogg 1 (strédm i procent av markstrom /o) 60...70 % fordelning.
6421 |AL1 70 TILL 80

Amplitudlogg 1 (strédm i procent av markstrom /o) 70...80 % fordelning.
6422 |AL1 80 TILL 90

Amplitudlogg 1 (strém i procent av markstrom /o) 80...90 % férdelning.
6423 |AL1 90 TILL 100

Amplitudlogg 1 (strém i procent av markstrom /o) 6ver 90 % fordelning.
6424 |AL2 0 TILL 10

Amplitudlogg 2 (signal vald med parameter 6404) 0...10 % férdelning.
6425 |AL2 10 TILL 20

Amplitudlogg 2 (signal vald med parameter 6404) 10...20 % fordelning.
6426 |AL2 20 TILL 30

Amplitudlogg 2 (signal vald med parameter 6404) 20...30 % fordelning.
6427 |AL2 30 TILL 40

Amplitudlogg 2 (signal vald med parameter 6404) 30...40 % fordelning.
6428 |AL2 40 TILL 50

Amplitudlogg 2 (signal vald med parameter 6404) 40...50 % férdelning.
6429 |AL2 50 TILL 60

Amplitudlogg 2 (signal vald med parameter 6404) 50...60 % férdelning.
6430 |AL2 60 TILL 70

Amplitudlogg 2 (signal vald med parameter 6404) 60...70 % férdelning.
6431 |AL2 70 TILL 80

Amplitudlogg 2 (signal vald med parameter 6404) 70...80 % fordelning.
6432 |AL2 80 TILL 90

Amplitudlogg 2 (signal vald med parameter 6404) 80...90 % fordelning.
6433 |AL2 90 TILL 100

Amplitudlogg 2 (signal vald med parameter 6404) 6éver 90 % foérdelning.
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Grupp 81: PFC-STYRNING

Gruppen definierar PFC-makrots (pump- och flaktstyrning) parameterinstallningar.
Huvudegenskaperna for PFC-styrning ar:

* ACS550 styr motorn till pump nr. 1, genom att variera motorvarvtalet for att
paverka pumpens kapacitet. Denna motor ar den varvtalsreglerade motorn.

» Direkt natmatning av motorerna till pump nr. 2 och pump nr. 3 etc. ACS550 startar
och stoppar pump nr. 2 (och pump nr. 3, etc.) allt efter behov. Dessa motorer ar
hjalpmotorer.

* PID-regleringen i ACS550 anvander tva signaler: en processreferenssignal och
en aterkopplad arvardessignal. PID-regulatorn styr varvtalet (frekvensen) hos den
forsta pumpen, sa att arvardet foljer processreferensvardet.

» Nar behovet (definieras av processreferensvardet) dverskrider den forsta
motorns kapacitet (definieras av anvandaren som en frekvensgrans), startar
PFC-styrningen automatiskt en hjalppump. PFC-styrningen minskar samtidigt
den forsta pumpens varvtal for att ta hansyn till den tillkommande pumpens
kapacitetsbidrag. Liksom tidigare anpassar PID-regulatorn varvtalet (frekvensen)
hos den forsta pumpen, sa att arvardet foljer processreferensvardet. Vid behov
startar PFC-styrningen ytterligare hjalppumpar pa motsvarande satt.

* Nar behovet minskar, sa att den forsta pumpens varvtal sjunker under en
minimigrans (definieras av anvandaren som en frekvensgrans) stoppar PFC-
styrningen automatiskt en hjalppump. PFC okar samtidigt den forsta pumpens
varvtal for att kompensera fér den minskade kapaciteten.

» En férreglingsfunktion (om den ar aktiverad) identifierar motorer som inte ar i drift
och PFC-styrningen hoppar till nasta tillgangliga motor i sekvensen.

» En autovaxlingsfunktion (om den ar aktiverad och har korrekt maskinvara) jamnar
ut drifttiden mellan pumpmotorerna. Autovaxlingsfunktionen inkrementerar
regelbundet varje motors position i sekvensen, sa att den varvtalsreglerade
motorn blir den sista hjalpmotorn, den forsta hjalpmotorn blir den
varvtalsreglerade etc.

Kod

Beskrivning

8103

REFERENS STEG 1

Definierar ett procentuellt varde som laggs till processreferensvardet.
» Galler endast nar minst en hjalpmotor (konstant varvtal) ar i drift.
» Grundinstallningen &r 0 %.

Exempel: En ACS550 driver tre parallella pumpar som uppratthaller vattentryck i en rérledning.

» 4011 INTERNT BORVARDE definierar en konstant tryckreferens som styr trycket i rorledningen.

- Den varvtalsreglerade pumpen arbetar ensam under perioder med liten vattenférbrukning.

» Nar vattenforbrukningen Okar startar forst den ena konstantvarvtalspumpen, och sedan den andra.

» Vid 6kande fléde sjunker forst trycket i rorledningens utlopp relativt det uppmatta trycket vid inloppet. Nar
hjalpmotorerna startar for att 6ka flodet kommer justeringarna nedan att korrigera referensvardet sa att det
oOverensstammer battre med utloppstrycket.

» Nar den forsta hjalppumpen arbetar 6kar referensvardet med parameter 8103 REFERENS STEG 1.

» Nar tva hjalppumpar arbetar 6kar referensvardet med parameter 8103 REFERENS STEG 1 + parameter 8104
REFERENS STEG 2.

» Nar tre hjalppumpar arbetar 6kar referensvardet med parameter 8103 REFERENS STEG 1 + parameter 8104
REFERENS STEG 2 + parameter 8105 REFERENS STEG 3
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Kod |Beskrivning

8104 |REFERENS STEG 2

Definierar ett procentuellt varde som laggs till processreferensvardet.
» Galler endast nar minst tva hjalpmotorer (konstant varvtal) ar i drift.
+ Se parameter 8103 REFERENS STEG 1.

8105 |REFERENS STEG 3

Definierar ett procentuellt varde som laggs till processreferensvardet.
+ Galler endast nar minst tre hjalpmotorer (konstant varvtal) &r i drift.
» Se parameter 8103 REFERENS STEG 1.

8109 [STARTFREKVENS 1
Definierar frekvensgransen vid vilken den férsta hjalpmotorn skall startas. Den forsta hjalpmotor startas om:

* Inga hjalpmotorer ar igang. f (Hz)
+ ACS550 utfrekvens dverstiger gransvardet: L
8109 + 1 Hz. A P15 —~ <
+ Utfrekvensen forblir ver de ndmnda gransen fuaxd
(8109 - 1 Hz) under minst tiden: 8115 HIMOT STARTFORD. (P 8109)+1 -
Efter att den forsta hjalpmotorn startats: p 8109f I

+ Utfrekvensen minskar med varde =
(8109 STARTFREKVENS 1) - (8112 LAG FREKVENS 1) P82 |
« | praktiken sjunker uteffekten fran den varvtalsreglerade -
motorn, for att kompensera for den tillkommande kapaciteten f
fran hjalpmotorn.

Se figuren, dar:

Obs: 8109 STARTFREKVENS 1-vardet maste vara mellan:
* 8112 LAG FREKVENS 1
* (2008 MAX FREKVENS) -1.

* A =(8109 STARTFREKVENS 1) - (8112 LAG FREKVENS 1) C
« B = Utfrekvensen Okar under startférdréjningen. | _ _ _ __ _
» C = Diagram som visar hjalpmotorns driftstatus nar frekvensen (1) T

Okar (1 = Pa).

8110 |STARTFREKVENS 2

Definierar frekvensgransen vid vilken den andra hjalpmotorn skall startas.

* Se 8109 STARTFREKVENS 1 fér en komplett beskrivning av funktionen.

Den andra hjalpmotorn startas om:

+ En hjalpmotor ar igang.

« ACS550 utfrekvens dverstiger gransvardet: 8110 + 1.

« Utfrekvensen forblir dver en viss grans (8110 - 1 Hz) under minst tiden: 8115 HIMOT STARTFORD.

8111 |STARTFREKVENS 3

Definierar frekvensgransen vid vilken den tredje hjalpmotorn skall startas.

* Se 8109 STARTFREKVENS 1 fér en komplett beskrivning av funktionen.

Den tredje hjalpmotorn startas om:

+ Tva hjalpmotorer ar igang.

« ACS550 utfrekvens overstiger gransvardet: 8111 + 1 Hz.

+ Utfrekvensen forblir éver en viss grans (8111 - 1 Hz) under minst tiden: 8115 HIMOT STARTFORD.
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Kod (Beskrivning

8112 |LAG FREKVENS 1

Definierar frekvensgransen vid vilken den forsta hjalpmotorn skall stoppas. Den férsta hjalpmotorn stoppas om:

- Endast en (den forsta) separata kylflakten ar i drift. f (Hz)

» ACS550 utfrekvens sjunker under gransvardet:
8112 -1.

» Utfrekvensen forblir under den namnda gransen
(8112 + 1 Hz) under tiden: 8116 HIMOT STOPPFORD. P 8109 [\

fmax

Efter att den forsta hjalpmotorn stoppats: MAX )
» Utfrekvensen 6kar med vardet = P 8112 A
(8109 STARTFREKVENS 1) - (8112 LAG FREKVENS 1) pNE i

« | praktiken 6kar uteffekten fran den varvtalsreglerade motorn, (P8M2-17 — — — —
for att kompensera for forlusten av kapacitet fran hjalpmotorn. VI

\
Se figuren, dar: ‘
* A= (8109 STARTFREKVENS 1) - (8112 LAG FREKVENS 1) P 8116 = ~—
» B = Utfrekvensminskning under stoppférdrojning. |
» C = Diagram som visar hjalpmotorns driftstatus nar frekvensen C | |
minskar (1 = Pa). |
» Gratt omrade = Visar hysteresen — om tiden reverseras ar 1 |
vagen tillbaka inte densamma. Foér detaljinformation om 0 >
startvagen, se diagrammet vid 8109 STARTFREKVENS 1.
Obs: 8112 LAG FREKVENS 1 vardet maste vara mellan:
* (2007 MIN FREKVENS) +1.
* 8109 STARTFREKVENS 1

~

8113 |LAG FREKVENS 2

Definierar frekvensgransen vid vilken den andra hjalpmotorn skall stoppas.

» Se 8112 LAG FREKVENS 1 for en komplett beskrivning av funktionen.

Den andra hjalpmotorn stoppas om:

» Tva hjalpmotorer ar igang.

» ACS550 utfrekvens sjunker under gransvardet: 8113 - 1.

» Utfrekvensen forblir under den namnda gransen (8113 + 1 Hz) under minst tiden: 8116 HIMOT STOPPFORD.

8114 |LAG FREKVENS 3

Definierar frekvensgransen vid vilken den tredje hjalpmotorn skall stoppas.

» Se 8112 LAG FREKVENS 1 for en komplett beskrivning av funktionen.

Den tredje hjalpmotorn stoppas om:

» Tre hjalpmotorer ar i drift.

» ACS550 utfrekvens sjunker under gransvardet: 8114 - 1.

» Utfrekvensen forblir under den namnda gransen (8114 + 1 Hz) under minst tiden: 8116 HIMOT STOPPFORD.

8115 [HJMOT STARTFORD

Definierar tid for hjalpmotorernas startférdréjning.

- Utfrekvensen maste ligga 6ver startfrekvensgransen (parameter 8109, 8110, eller 8111) under denna tidperiod
innan hjalpmotorn startar.

» Se 8109 STARTFREKVENS 1 for en komplett beskrivning av funktionen.

8116 |HIMOT STOPPFORD

Definierar tid for hjalpmotorernas stoppfordrojning.

» Utfrekvensen maste ligga under aktuell grans for 1ag frekvens (parameter 8112, 8113, eller 8114) under denna
tidperiod innan hjadlpmotorn stoppas.

» Se 8112 LAG FREKVENS 1 for en komplett beskrivning av funktionen.
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Kod

Beskrivning

8117

ANTAL HJALPMOT

Definierar antalet hjalpmotorer.

 Varje hjalpmotor kraver en reldutgang, som frekvensomriktaren anvander for att skicka start/stopp-signaler.

+ Autovaxlingsfunktionen, om den anvands, kraver ytterligare en reldutgang for den varvtalsreglerade motorn.

» Nedan beskrivs konfigurationen av nédvandiga reldutgangar.

Relautgangar

Sa som namnts ovan kraver en hjalpmotor en reldutgang, som frekvensomriktaren anvander for att skicka start/

stopp-signaler. Nedan beskrivs hur frekvensomriktaren haller reda pa motorer och reléer.

» ACS550 erbjuder reldutgangarna RO1...RO3.

+ En extern digital utgangsmodul (OPREL-01) kan laggas till. Man far da aven reldutgangarna RO4...RO6.

» Parametrarna 1401...1403 och 1410...1412 definierar hur relderna RO1...RO6 anvands — parametervarde 31 PFC
definierar relat som anvands for PFC.

» ACS550 tilldelar hjalpmotorer till relder i stigande ordning. Om autovaxlingsfunktionen ar deaktiverad ar den férsta
hjélpmotorn den som &ar ansluten till det férsta reldt med parameterinstélining = 31 PFC, och sa vidare. Om
autovaxlingsfunktionen anvands roterar tilldelningen. Fran bérjan ar den varvtalsreglerade motorn den som ar
ansluten till det forsta relat, med parameterinstalining = 31 PFC, och den forsta hjalpmotor &r den som ar ansluten
till det andra reléat, med parameterinstéllning = 31 PFC, och sa vidare.

[ | Relélogik |

ACS550

L

ACS550

|_
I
_II

Standard PFC-lage PFC med autovéaxlingslage
* Den fjarde hjalpmotorn anvander samma varden for referenssteg, lag frekvens och startfrekvens som den tredje

hjalpmotorn.
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Kod (Beskrivning

» Tabellen nedan visar ACS550 PFC-motortilldelningen for nagra typiska instaliningar i reldutgangsparametrarna
(1401...1403 och 1410...1412), dar installningar ar antingen = 31 (PFc), eller = X (vad som helst utom 31), och dar
autovaxlingsfunktionen ar deaktiverad (8118 AUTOVAXEL INTERV = 0,0).

Parameterinstallning ACS550 Relatilldelning
111(1|1[({1(1]|8 Autovaxling deaktiverad
414/4/4/4/4/1"RO1 [ RO2 [ RO3 | RO4 | RO5 | RO6
ojojo(1{1|1]|1

1/2|13|0(|1(2|7

31| X | X | X|X|X] 1] Utokad X X X X X
31131 X | X | X | X |2 | Utékad | Utokad X X X X
31131|31| X | X | X | 3 | Utdkad | Utdkad | Utdkad X X X
X313 X[ X[ X]|2 X Utokad | Utokad X X X
X[ X|X[31] X[31] 2 X X X Utokad X Utokad
31131 X | X | X | X [1*] Utékad | Utokad X X X X
* = En extra reldutgang for den PFC som anvands. En motor "vilar" medan den
andra arbetar.

» Tabellen nedan visar ACS550 PFC-motortilldelningen for nagra typiska instaliningar i relautgdngsparametrarna
(1401...1403 och 1410...1412), dar installningar ar antingen =31 (PFC), eller =X (vad som helst utom 31), och dar
autovaxlingsfunktionen ar aktiverad (8118 AUTOVAXEL INTERV = varde > 0,0).

Parameterinstallning ACS550 Relatilldelning
111(1(1(1[1]8 Autoviaxling aktiverad
4144444 1] RO RO2 | RO3 RO4 RO5 | RO6
0|00 (1]|1[1][1
1/2|3(0(1]|2|7
3131 X[ X[ X[|X]|1]| PFC PFC X X X X
31[31[31| X [ X | X |2 | PFC PFC PFC X X X
X {3131 X[ X[ X |1 X PFC PFC X X X
XX | X[31] X[31] 1 X X X PFC X PFC
31[31| X | X | X | X |0*| PFC PFC X X X X
** = Inga hjalpmotorer, men autovaxlingsfunktionen anvands. Fungerar som en
vanlig PID-regulator.

8118 |AUTOVAXEL INTERV

Styr autovaxlingsfunktionen och definierar intervallet mellan
vaxlingar.
» Autovaxlingsintervallet géller endast under den tid som den
varvtalsreglerade motorn ar i drift.
» Se parameter 8119 AUTOVAXEL NIVA for en 6versikt av
autovaxlingsfunktionen.
» Drivsystemet stannar alltid genom utrullning nar autovéaxling
sker.
» Autovaxling aktiverad kraver att parameter 8120
FORREGLINGAR = varde > 0.
-0,1 = TESTLAGE — Tvingar intervallet till vardet 36...48 s.
0,0 = EJ VALD — Deaktiverar autovaxlingsfunktionen.
0,1...336 — Drifttidintervallet (tiden nar startsignal foreligger)
mellan automatiska motorvaxlingar.
VARNING! Om den &r aktiverad kraver att
autovaxlingsfunktionen (8120 FORREGLINGAR = varde
> 0) ar aktiverad. Under autovaxling avbryts
matningen och drivsystemet stannar genom utrullning,
for att forebygga kontaktskador.

L] j Relalogik

ACS550

=
PFC med Autovaxling
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Kod |Beskrivning

8119 |AUTOVAXEL NIVA

Installning av en 6vre grans, som en procentsats av utgangskapaciteten, for autovaxlingslogiken. Nar utsignalen fran
PID/PFC-styrblocket 6verskrider denna grans forhindras autovaxling. Till exempel, anvand denna parameter for att
forhindra autovaxling nar pump- eller flaktsystemet arbetar ndra maximal kapacitet.

Autovéxling, oversikt

Syftet med autovéaxling ar att jamna ut drifttiden mellan flera motorer i samma system. Vid varje
autovaxlingsoperation:

« En annan motor tar vid, ansluten till effektutgangen fran ACS550 - den varvtalsreglerade motorn.

+ Startordningen for 6vriga motorer roterar ett steg.

Autovaxlingsfunktionen kraver:

» Extern kopplingsutrustning for forandring av drivsystemets utgangsanslutningar

* Parameter- 8120 FORREGLINGAR = varde > 0.

Autovéaxling utférs nar:

+ Drifttiden sedan féregéende autovéaxling nar den tid som definieras av 8118 AUTOVAXEL INTERV.

* PFC-insignalen ar under den niva som definieras av denna parameter, 8119 AUTOVAXEL NIVA.

Obs: ACS550 stannar alltid genom utrullning nér autovéxling sker.

| samband med autovaxling utfér autovaxlingsfunktionen alla

féljande moment (se figuren): PIb ut‘?lgnal 4PFC A

« Initierar vaxling nar drifttiden sedan den senaste 100 %+ — — — — S —/
autovaxlingen nar 8118 AUTOVAXEL INTERY, och PFC- 2PEC
insignalen understiger gransvardet 8119 AUTOVAXL NIVA.

+ Stoppar den varvtalsreglerade motorn. P 81197 - = = T " 3pFC

« Stanger av kontaktorn i den varvtalsreglerade motorn. 3PFC |

* Inkrementerar startordningsraknaren, for att &ndra 4PFC
startordning fér motorerna. 2PFC1

« Identifierar ndsta motor som star pa tur att bli den - | /L t
varvtalsreglerade motorn. 1PFC | - >

+ Sténger av ovanndmnda motors kontaktor, om motorn var i | | = =P 8122

drift. Inga andra motorer i drift paverkas.
 Aktiverar kontaktorn pa den nya varvtalsreglerade motorn.

<— P 8118 —» ~— P 8118 —
Autovaxlingsomkopplarna ansluter motorn till B

effektutgangen fran ACS550. A = Arean 6ver 8119 AUTOVAXEL NIVA — autovaxling
« Fordrojer motorstart under tiden 8122 PFC START FORDR. tillats ej.
+ Startar den varvtalsreglerade motorn. B = Autovaxling sker.
« ldentifierar nasta konstantvarvtalsmotor i sekvensen. 1PFC, etc. = PID-utsignal som &r associerad med
+ Startar ovanndmnda motor, men endast om den nya varje motor.

varvtalsreglerade motorn hade varit i drift (som en
konstantvarvtalsmotor) — Detta steg haller ett oférandrat antal motorer i drift fore och efter en autovéaxling.
* Fortsatter med normal PFC-drift.

Startordningsréaknare Ut
Funktion hos startordningsraknare: frekveds  |ngen extra 1 extra ' 2 extra !
» Relautgangs-parameter-definitioner (1401...1403 och motorer | motor | motorer|

1410...1412) etablerar den initiala motorsekvensen. (Det lagsta fuasx + — — — — — — 1 — —
parameternumret med vardet 31 (PFC) identifierar relat som ar
anslutet till 1PFC, den férsta motorn, och sa vidare.) |
+ Till en borjan, 1PFC = varvtalsreglerad motor, 2PFC = 1:a |
hjalpmotorn, etc. |
» Den forsta autovaxlingen andrar sekvensen till: 2PFC =
varvtalsreglerad motor, 3PFC = 1:a hjalpmotor, ..., 1PFC = sista |
I

hjalpmotor. Area
« Nasta autovéxling andrar sekvensen pa nytt, och sa vidare. Autovaxling
+ Om autovaxling inte kan starta en erforderlig motor darfor att tillats | PID-utsignLaI R
i i i P A i H T 1 »
i??ﬂ;\gse; inaktiva motorer ar forreglade visas en varning (2015, P 8119 100 %

» Nar ACS550-matningen bryts memorerar raknaren aktuell
autovaxlingsordning i det permanenta minnet. Nar matningen ar aterstalld fortsatter autovaxlingen fran den
position som lagrats i minnet.

» Om PFC-reladkonfiguration andras (eller om vardet pa Val av pfc funk andras), aterstalls rotationsordningen (Se
den forsta punkten ovan.)
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Kod (Beskrivning

8120 [FORREGLINGAR

Definierar forreglingsfunktionen. Nar férreglingsfunktionen ar aktiverad:

» En forregling ar aktiv nar dess kommandosignal saknas.

» En forregling &r inaktiv nar dess kommandosignal finns.

» ACS550 startar inte om ett startkommando foreligger och den varvtalsreglerade motorns forregling ar aktiv —
mandverpanelen visar en varning (2015, PFC LAS).

Anslut varje forreglingskrets enligt foljande:

 Anslut en kontakt fran till/fran-omkopplaren till férreglingskretsen — frekvensomriktarens PFC-logik kan darmed
detektera att motorn &r avstangd, sa att nasta tillgangliga motor kan startas.

» Anslut en kontakt fran motorns éverhettningsskydd (eller annan vakt i motorkretsen) till férreglingsingangen —
frekvensomriktarens PFC-logik kan darmed detektera att motorfel féreligger och stoppa motorn.

0 = EJ VALD — Deaktiverar forreglingsfunktionen. Alla digitala ingangar ar tillgangliga fér andra syften.
* Kraver att 8118 AUTOVAXEL INTERV = 0,0 (autovaxlingsfunktionen maste vara deaktiverad om

férreglingsfunktionen ar deaktiverad.)

1 = DI 1 — Aktiverar férreglingsfunktionen, och tilldelar en digital ingang (med bérjan fran pi1) till férreglingssignalen
for varje PFC-rela. Dessa tilldelningar definieras i foljande tabell och beror pa:
« antalet PFC-relder [antal parametrar 1401...1403 och 1410...1412) med véarde = 31 (PFC)]
« Autovaxlingsfunktionens status (deaktiverad om 8118 AUTOVAXEL INTERV = 0,0, och annars aktiverad).

Nr PFC- | Autovaxling deaktiverad Autoviaxling aktiverad
relaer (P 8118) (P 8118)
0 DI1: Varvtalsreg. motor Tillats ej
DI2...DI6: Fri
1 DI1: Varvtalsreglerad motor  [DI1: Forsta PFC-rela
DI2: Forsta PFC-reld DI2...DI6: Fri
DI3...DI6: Fri
2 DI1: Varvtalsreglerad motor  |DI1: Forsta PFC-rela
DI2: Forsta PFC-reld DI2: Andra PFC-reld
DI3: Andra PFC-rela DI3...DI6: Fri
DI4...DI6: Fri
3 DI1: Varvtalsreglerad motor  [DI1: Forsta PFC-rela
DI2: Forsta PFC-reld DI2: Andra PFC-reld
DI3: Andra PFC-rela DI3: Tredje PFC-rela
DI4: Tredje PFC-rela DI4...DI6: Fri
DI5...DI6: Fri
4 DI1: Varvtalsreglerad motor  |DI1: Forsta PFC-rela
DI2: Forsta PFC-reld DI2: Andra PFC-rela
DI3: Andra PFC-rela DI3: Tredje PFC-rela
DI4: Tredje PFC-rela DI4: Fjarde PFC-rela
DI5: Fjarde PFC-rela DI5...DI6: Fri
DI6: Fri
5 DI1: Varvtalsreglerad motor  [DI1: Forsta PFC-rela
DI2: Forsta PFC-reld DI2: Andra PFC-rela
DI3: Andra PFC-rela DI3: Tredje PFC-rela
DI4: Tredje PFC-rela DI4: Fjarde PFC-reld
DI5: Fjarde PFC-rela DI5: Femte PFC-reld
DI6: Femte PFC-rela DI6: Fri
6 Tillats ej DI1: Forsta PFC-rela
DI2: Andra PFC-reld
DI3: Tredje PFC-rela
DI4: Fjarde PFC-rela
DI5: Femte PFC-reld
DI6: Sjatte PFC-rela
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Kod

Beskrivning

2 = DI2 — Aktiverar forreglingsfunktionen, och tilldelar en digital ingadng (med bérjan fran Di2) till férreglingssignalen for

varje PFC-rela. Dessa tilldelningar definieras i féljande tabell och beror pa:
« antalet PFC-relder [antal parametrar 1401...1403 och 1410...1412) med véarde = 31 (PFC)]
* Autovaxlingsfunktionens status (deaktiverad om 8118 AUTOVAXEL INTERV = 0,0, och annars aktiverad).

Nr PFC- | Autoviaxling deaktiverad Autovaxling aktiverad
relder (P 8118) (P 8118)
0 DI1: Fri Tillats ej
DI2: Varvtalsreg. motor
DI3...DI6: Fri
1 DI1: Fri DI1: Fri
DI2: Varvtalsreglerad motor [DI2: Forsta PFC-rela
DI3: Forsta PFC-rela DI3...DI6: Fri
DI4...DI6: Fri
2 DI1: Fri DI1: Fri
DI2: Varvtalsreglerad motor |DI2: Forsta PFC-rela
DI3: Forsta PFC-rela DI3: Andra PFC-reld
DI4: Andra PFC-rela DI4...DI6: Fri
DI5...DI6: Fri
3 DI1: Fri DI1: Fri
DI2: Varvtalsreglerad motor [DI2: Forsta PFC-rela
DI3: Forsta PFC-rela DI3: Andra PFC-rela
DI4: Andra PFC-rela DI4: Tredje PFC-rela
DI5: Tredje PFC-rela DI5...DI6: Fri
DI6: Fri
4 DI1: Fri DI1: Fri
DI2: Varvtalsreglerad motor |DI2: Foérsta PFC-rela
DI3: Forsta PFC-rela DI3: Andra PFC-rela
DI4: Andra PFC-rela DI4: Tredje PFC-rela
DI5: Tredje PFC-rela DI5: Fjarde PFC-rela
DI6: Fjarde PFC-rela DI6: Fri
5 Tillats ej DI1: Fri
DI2: Forsta PFC-rela
DI3: Andra PFC-reld
DI4: Tredje PFC-rela
DI5: Fjarde PFC-rela
DI6: Femte PFC-rela
6 Tillats ej Tillats ej
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Kod

Beskrivning

3 = DI3 — Aktiverar forreglingsfunktionen, och tilldelar en digital ingdng (med borjan fran Di13) till forreglingssignalen for
varje PFC-reld. Dessa tilldelningar definieras i foljande tabell och beror pa:
« antalet PFC-rel&er [antal parametrar 1401...1403 och 1410...1412) med varde = 31 (PFC)]
« Autovaxlingsfunktionens status (deaktiverad om 8118 AUTOVAXEL INTERV = 0,0, och annars aktiverad).

Nr PFC- | Autovaxling deaktiverad Autovaxling aktiverad
relder (P 8118) (P 8118)
0 DI1...DI2: Fri Tillats ej
DI3: Varvtalsreg. motor
DI4...DI6: Fri
1 DI1...DI2: Fri DI1...DI2: Fri
DI3: Varvtalsreg. motor DI3: Forsta PFC-rela
DI4: Forsta PFC-relda DI4...DI6: Fri
DI5...DI6: Fri
2 DI1...DI2: Fri DI1...DI2: Fri
DI3: Varvtalsreg. motor DI3: Forsta PFC-rela
DI4: Forsta PFC-reld DI4: Andra PFC-reld
DI5: Andra PFC-rela DI5...DI6: Fri
DI6: Fri
3 DI1...DI2: Fri DI1...DI2: Fri
DI3: Varvtalsreg. motor DI3: Forsta PFC-rela
DI4: Forsta PFC-rela DI4: Andra PFC-rela
DI5: Andra PFC-rela DI5: Tredje PFC-rela
DI6: Tredje PFC-rela DI6: Fri
4 Tillats ej DI1...DI2: Fri
DI3: Forsta PFC-rela
DI4: Andra PFC-reld
DI5: Tredje PFC-rela
DI6: Fjarde PFC-rela
5...6 [Tillats gj Tillats ej

4 = DI4 — Aktiverar forreglingsfunktionen, och tilldelar en digital ingang (med borjan franpi4) till forreglingssignalen for
varje PFC-reld. Dessa tilldelningar definieras i foljande tabell och beror pa:
« antalet PFC-relder [antal parametrar 1401...1403 och 1410...1412) med vérde = 31 (PFC)]
« Autovaxlingsfunktionens status (deaktiverad om 8118 AUTOVAXEL INTERV = 0,0, och annars aktiverad).

Nr PFC- | Autovaxling deaktiverad Autovaxling aktiverad
relder (P 8118) (P 8118)
0 DI1...DI3: Fri Tillats ej
DI4: Varvtalsreg. motor
DI5...DI6: Fri
1 DI1...DI3: Fri DI1...DI3: Fri
DI4: Varvtalsreg. motor DI4: Forsta PFC-rela
DI5: Forsta PFC-rela DI5...DI6: Fri
DIG: Fri
2 DI1...DI3: Fri DI1...DI3: Fri
DI4: Varvtalsreg. motor DI4: Férsta PFC-reld
DI5: Forsta PFC-rela DI5: Andra PFC-rela
DI6: Andra PFC-rela DI6: Fri
3 Tillats ej DI1...DI3: Fri
DI4: Forsta PFC-rela
DI5: Andra PFC-rela
DI6: Tredje PFC-rela
4...6 |[Tillats gj Tillats ej
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Kod

Beskrivning

5 = DI5 — Aktiverar forreglingsfunktionen, och tilldelar en digital ingang (med bdérjan fran Di5) till forreglingssignalen for
varje PFC-rela. Dessa tilldelningar definieras i féljande tabell och beror pa:
« antalet PFC-relder [antal parametrar 1401...1403 och 1410...1412) med véarde = 31 (PFC)]
* Autovaxlingsfunktionens status (deaktiverad om 8118 AUTOVAXEL INTERV = 0,0, och annars aktiverad).

Nr PFC- | Autovaxling deaktiverad Autovaxling aktiverad
relaer (P 8118) (P 8118)
0 DI1...DI4: Fri Tillats ej
DI5: Varvtalsreg. motor
DI6: Fri
1 DI1...D14: Fri DI1...DI4: Fri
DI5: Varvtalsreg. motor DI5: Forsta PFC-rela
DI6: Forsta PFC-rela DI6: Fri
2 Tillats ] DI1...D14: Fri
DI5: Forsta PFC-reld
DI6: Andra PFC-reld
3...6 [Tillats ej Tillats ej

6 = DI6 — Aktiverar forreglingsfunktionen, och tilldelar digital ingang DI6 till forreglingssignalen for den
varvtalsreglerade motorn.

« Kraver att 8118 AUTOVAXEL INTERV = 0,0.

Nr PFC- | Autovéxling deaktiverad Autoviéxling aktiverad
relder
0 DI1...DI5: Fri Tillats ej
DI6: Varvtalsreg. motor
1 Tillats ej DI1...DI5: Fri
DI6: Forsta PFC-reld
2...6 [Tillats ej Tillats ej
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Kod

Beskrivning

8121

REG FORBIKOPPL

Val av Regulatorforbikoppling. Nar regulatorn forbikopplas sker styrning pa enkelt satt utan PID-regulator.

» Anvand regulatorférbikoppling endast i speciella
tilldmpningar.

0 = NEJ - Deaktiverar regulatorférbikoppling
Frekvensomriktaren anvander normal PFC-referens:
1106 VAL EXT REF2.

1 = JA - Aktiverar regulatorférbikoppling.

* PID-regulatorn ar forbikopplad.

Arvardet for PID-regulatorn anvands som PFC-
referens (insignal). Normalt anvands EXT REF2 som
PFC-referens

* Frekvensomriktaren anvander
aterkopplingssignalen definierad av 4014 VAL AV
ARVARDE (eller 4114) som PFC-frekvensreferens.

« Figuren visar férhallandet mellan styrsignalen 4014
VAL AV ARVARDE (ELLER 4114) och den
varvtalsreglerade motorns frekvens i ett ‘ I
tremotorsystem.

Exempel: | diagrammet nedan styrs pumpstationens .
flode via det uppmatta inloppsflodet (A). A = Inga hjalpmotorer igang
B = En hjalpmotor igang
C = Tva hjalpmotorer igang

P 4014
< A »><—B—><— C—> (%)

Matning 3~3 Kontaktoref
T
3 | ACs550 | P1

Avlopps- U

tank
Utloppsrorl. 2

A 3 P1 Utloppsrorl. 1
|
|
|

Inloppsrér

O

P3 Utloppsrorl. 3

8122

PFC start fordr

Definierar startférdréjning for alla motorer i systemet. Med hjélp av fordrojning fungerar frekvensomriktaren enligt
foljande:

» Aktiverar kontaktorn pa den varvtalsreglerade motorn — ansluter motorn till effektutgangen fran ACS550.

» Fordrdjer motorstart under tiden 8122 PFC START FORDR.

» Startar den varvtalsreglerade motorn.

- Startar hjalpmotorer. Se parameter 8115 for fordrojning.

A VARNING! Motorer utrustade med YD-startapparat kraver PFC-startfordrgjning.

» Darefter aktiverar en relautgang fran ACS550 en motor. YD-startapparaten maste ga till Y-lage och sedan tillbaka
till D-lage innan frekvensomriktaren applicerar effekt.
» Fordrojningen maste vara langre an tidsinstaliningen for YD-startapparaten.
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Kod

Beskrivning

8123

VAL AV PFC FUNK

VaIJer PFC-styrning Om den ar aktiverad utfor PFC-styrningen foljande:
» Kopplar till eller fran hjalpmotorer med konstant varvtal, efter hand som kapacitetsbehovet 6kar eller minskar.
Parametrarna 8109 STARTFREKVENS 1 till 8114 LAG FREKVENS 3 definierar omkopplingspunkter uttryckt som
frekvensomriktarens utfrekvens.

+ Justerar ner varvtalet hos den varvtalsreglerade motorn nar hjalpmotorer tillkommer, och justerar upp det nar
hjalpmotorer stangs av.

+ Tillhandahaller forreglingsfunktioner, om dessa ar aktiverade.

+ Kraver att parameter 9904 MOTOR STYRMETOD = 3 (SKALAR).

0 = EJ VALD — Deaktiverar PFC-styrning

1 = AKTIV — Aktiverar PFC-styrning

8124

ACC, STOPP HUMOT

Definierar PFC-accelerationstid for en noll-till-max-

frekvensramp. Denna PFC-accelerationsramp:

» Galler den varvtalsreglerade motorn, nar en hjalpmotor A |

stangs av. S B

« Ersatter accelerationsrampen som ar definierad i Grupp

22: ACCEL/RETARD. |

Galler endast tills uteffekten fran den reglerade motorn \

Okar med ett varde som ar lika med uteffekten fran den |

avstangda hjalpmotorn. Darefter galler

accelerationsrampen som ar definierad i Grupp 22: . \

ACCEL/RETARD. Utokag |
|
|

fur

P8124 ¢

0 = EJ VALD. motor
0,1...1800 — Aktiverar denna funktion med hjélp av vardet 1+ — -
som &r inmatat som accelerationstid. 0

t

8125

RET, START HUIMOT + A = den varvtalsreglerade motorn accelererar med hjalp

Definierar PFC-retardationstid fér en max-till-noll av parametrarna i Grupp 22: ACCEL/RETARD (2202

frekvensramp. Denna PFC-retardationsramp: eller 2205).

« Galler den varvtalsreglerade motorn, nér en hjalpmotor | B = den varvtalsreglerade motorn retarderar med hjalp

aktiveras. av parametrarna i Grupp 22: ACCEL/RETARD (2203

Ersétter retardationsrampen definierad i Grupp 22: eller 2206).

ACCEL/RETARD. + Vid hjalpmotorstart retarderar den varvtalsreglerade

Galler endast tills uteffekten fran den reglerade motorn | motorn med hjélp av 8125 RET, START HIMOT.

minskar med ett varde som ar lika med uteffekten fran |* Vid hjdlpmotorstopp accelererar den varvtalsreglerade

den aktiverade hjalpmotorn. Darefter galler motorn med hjélp av 8124 Acc, STOPP HIMOT.

retardationsramp som ar definierad i Grupp 22: ACCEL/

RETARD.

0 = EJ VALD.

0,1...1800 — Aktiverar denna funktion med hjalp av vardet
som ar inmatat som retardationstid.

8126

TIDUR AUTOVAXL

Definierar autovaxling med hjalp av en tidsfunktion. Se parameter 8119 NIVA.
0 = EJ VALD.

1 = TID FUNK 1 — Relat drar nar Tidsfunktion 1 ar aktiv.

2...4 = TID FUNK 2...4 — Relat drar nar Tidsfunktion 2...4 &r aktiv.

8127

MOTORER

Installning av faktiskt antal PFC-styrda motorer (max 7 motorer, 1 varvtalsreglerad, 3 direktmatade och 3

reservmotorer).

+ | detta antal ingar aven den varvtalsreglerade motorn.

+ Detta varde maste dverensstimma med antalet relaer tilldelade till PFC om funktionen autovaxling anvands.

+ Om autovaxlingsfunktionen inte anvénds behdver den varvtalsreglerade motorn inte ha en reldutgang tilldelad
PFC men den skall réknas med i totalantalet motorer.

8128

HJMOT STARTORDER

Definierar startordningen for hjalpmotorerna.

1 = JAMN D-TID — Tidsdelning aktiv. Jdmnar ut den ackumulerade drifttiden for hjalpmotorerna. Startordningen beror
pa ackumulerad drifttid: Hjalpmotorn med kortast ackumulerad drifttid startas forst, darefter den med nast kortast
ackumulerad drifttid etc. Nar behovet minskar ar det motorn med langst ackumulerad drifttid som stoppas forst.

2 = RELA ORDER — Startordningen ar densamma som reldordningen.
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Grupp 98: TILLVAL

Gruppen definierar tillval, framfor allt sddana som tillater seriell kommunikation med
drivsystemet.

Kod |Beskrivning

9802 |KOMM PROTOKOLL

Valjer kommunikationsprotokollet.

0 = EJ VALD — Inget kommunikationsprotokoll valt.

1 = STD MODBUS — Frekvensomriktaren kommunicerar med Modbus via RS485-kanalen (X1-
kommunikationsanslutning).
» Se aven Grupp 53: INBYGGD BUSKOMM.

4 = EXT FALTBUS — Frekvensomriktaren kommunicerar via en faltbussmodul i utbyggnadsuttag 2 pa
frekvensomriktaren.
» Se aven Grupp 51: EXTERN KOMMUNIKATIONSMODUL.
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Inbyggd faltbuss

Oversikt

ACS550 kan stallas in for att acceptera styrning fran ett externt system med ett
standardmassigt seriekommunikationsprotokoll. Vid anvandning av
seriekommunikation kan ACS550 antingen:

+ ta emot all styrinformation fran faltbussen, eller

» styras via en kombination av faltbusstyrning och andra tillgangliga styrplatser,
som digitala eller analoga ingangar, och manéverpanelen.

Faltbussadministrator
| Faltbuss

\

Andra enheter

Anslut med antingen:

. Standardmaéssig inbyggd faltbuss (IFB)
pa plintarna X1:28...32

. Faltbussmodul (FBA) pa kortplats 2
(tillval Rxxx).

Tva grundlaggande konfigurationer for seriell kommunikation finns:

* Inbyggd faltbuss (IFB) — Med hjalp av RS485-granssnitt vid anslutningarna
X1:28...32 pa styrkortet kan ett styrsystem kommunicera med
frekvensomriktaren via Modbus®-protokollet. (For protokoll- och
profilbeskrivningar, se Modbus-protokoll, tekniska data och ABBs styrprofiler,
tekniska data senare i detta kapitel.)

» Faltbussadapter (FBA) — se Féltbussadapter pa sid 231.

Styrgranssnitt
Generellt bestar det grundlaggande styrgranssnittet mellan faltbussystemet och
frekvensomriktaren av:
» Utgangsord
— Styrord
— Referens1
— Referens2
* Ingangsord
— Statusord
— Arvarde 1

Inbyggd féltbuss
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— Arvérde 2
— Arvéarde 3
— Arvarde 4
— Arvarde 5
— Arvarde 6
— Arvarde 7
— Arvérde 8

Innehallet i dessa ord definieras av profiler. For detaljinformation om profilerna som
anvands, se ABBs styrprofiler, tekniska data pa sid 218.

Obs: Orden "utgang" och "ingang" anvands ur faltbussadministratérens synvinkel.
Till exempel kan en utgang beskriva datafléde fran faltbussadministratéren till
frekvensomriktaren och visas darvid som en ingang ur frekvensomriktarens
synvinkel.

Vid planering av natverk maste foljande fragor beaktas:

Vilka typer och hur manga enheter maste vara anslutna till natverket?
Vilken styrinformation maste kunna skickas till frekvensomriktarna?

Vilken aterkoppplad information maste kunna skickas fran frekvensomriktarna till
styrsystemet?

Mekanisk och elektrisk installation — IFB

N

VARNING! Inga omkopplingar far géras medan frekvensomriktaren ar
spanningssatt.

Frekvensomriktaranslutningar 28...32 ar avsedda fér RS485-kommunikation.

Anvand Belden 9842 eller likvardig. Belden 9842 ar en dubbelskdrmad kabel med
tva tvinnade par och med en vagimpedans pa 120 ohm.

Anvand ett av dessa tvinnade skarmade par for RS485-lanken. Anvand detta par
for att koppla samman alla A (-)-anslutningar respektive alla B (+)-anslutningar
med varandra.

Anvand en av ledarna i det andra paret som logikjord (anslutning 31) och ldmna
den andra ledaren oanvand.

Direktjorda inte RS485-natet nagonstans. Jorda alla enheter i natet med sina
jordanslutningar.

Som alltid galler att jordledarna inte far ge upphov till slutna slingor utan samtliga
enheter skall jordas till en gemensam punkt.

Anslut RS485 i en daisy-chain-buss, utan dropkablar.

Inbyggd faltbuss
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» For att minska natstérningarna, terminera RS485-natet med 120 Q-motstand i
bada andarna. Anvand DIP-omkopplaren for att koppla in eller ur
termineringsmotstanden. Se féljande schema

Terminerad Terminerad
station Station Station station
[o0000] [o0000] [o0000]
Frekvensomriktare
RS485:Plintblock X1
Se £ > > S
Hol = s :©
Not 1 ﬁ 2 % a 5
N ON x o c b4 [0
3 o <« 2 9
29| [30] [ 31
— re’ o4

L—/Se not 2: Skarm
Noter:

1. Stall omkopplare J2 i lage AV. Lége PA aktiverar . i
natverket (pull up- och pull down-motstand (BIAS) JS;QM 3 —E B0

sitter pa kortet i frekvensomriktaren).
2. Koppla samman skarmarna vid frekvensomriktaren — | Se not 4: Referens/
terminera INTE vid SCR. gemensam
3. Terminera skdrmen ENDAST vid plinten méarkt "Jord"
i styrenheten. Styrenhet ‘
4. Terminera AGND-ledaren vid plinten markt
"Referens" i styrenheten.

» For konfigureringsinformation, se foljande avsnitt:

— Kommunikationsinstéllning — IFB pa sid 199

— Aktivera funktioner for drivsystemstyrning — IFB pa sid 201

— Specifika tekniska data for IFB-protokollet. Till exempel, Modbus-protokoll,
tekniska data pa sid 209.

Kommunikationsinstallning — IFB

Val av seriell kommunikation

For att aktivera seriell kommunikation, satt parameter 9802 KOMM PROTOKOLL =
1 (STD MODBUS).

Obs: Om du inte ser dnskat alternativ pa displayen har drivsystemet inte den
protokollprogramvaran i sitt applikationsminne.

Inbyggd féltbuss
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Instalining av 9802 satter automatiskt ratt grundvarden i parametrarna som
definierar kommunikationsprocessen. Dessa parametrar och beskrivningar foljer i
detalj nedan. Observera att stations nr kan krava installning.

Protokollreferens
Kod Beskrivning
Modbus
5301 | IFB PROTOKOLL ID Andra inte. Eventuella varden skilda fran
Innehaller ID och programrevision for protokollet. | NOll som matats in for parameter 9802
KOMM PROTOKOLL, satter denna
parameter automatiskt. Formatet ar:
XXYY, dar XX = protokoll-ID, och YY =
programrevision.
5302 | IFB STATIONS NR Ge varje frekvensomriktare i natverket
Definierar nodadressen for RS485-lanken ett unikt varde for denna parameter.
Nar detta protokoll valjs ar grundvardet
for parametern: 1
Obs: For att en ny adress skall trada i kraft maste frekvensomriktaren stangas av och sattas
pa eller 5302 maste sattas till 0 fére val av en ny adress. Om man lamnar 5302 = 0 aterstalls
RS485-kanalen och kommunikationen deaktiveras.
5303 | IFB OVERF HAST Nar detta protokoll valjs ar grundvardet
Definierar kommunikationshastigheten pa RS485- | for parametern: 9,6
lanken i kilobits per sekund (kbits/s).
1,2 kb/s 19,2 kb/s
2,4 kb/s 38,4 kb/s
4,8 kb/s 57,6 kb/s
9,6 kb/s 76,8 kb/s
5304 | IFB PARITET Nar detta protokoll valjs ar grundvéardet
Definierar datalangd, paritet och antal stoppbitar | for parametern: 1
som skall anvandas vid RS485-kommunikation.
+ Samma installningar maste goéras for samtliga
on-line-stationer.
0 = 8N1 — 8 databitar, ingen paritet, en stoppbit.
1 = 8N2 — 8 databitar, ingen paritet, tva stoppbitar.
2 = 8e1 — 8 databitar, jamn paritet, en stoppbit.
3 = 801 — 8 databitar, ojamn paritet, en stoppbit.
5305 | IFB KOMM PROFIL Nar detta protokoll valjs ar grundvardet
Val av kommunikationsprofil som anvénds av den | for parametern: 0
inbyggda busskommunikationen.
0 = ABB DRIVES D — Funktionen hos regulator/
statusord motsvarar ABB Drives-profilen, som
anvands i ACS400.
1 = DCU PROFIL — Funktionen hos regulator/
statusord motsvarar 32-bit DCU-profilen.
2 = ABB DRIVES F — Funktionen hos regulator/
statusord motsvarar ABB Drives-profilen, som
anvands i ACS600/800.

Obs: Efter eventuella forandringar av kommunikationsinstallningarna maste
protokollet aktiveras pa nytt, antingen genom att man stanger av och satter pa
frekvensomriktaren, eller genom att radera och aterstalla IFB STATIONS NR (5302).

Inbyggd faltbuss
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Aktivera funktioner for drivsystemstyrning — IFB

Styrning av drivsystem

201

Faltbusstyrning av olika drivsystemfunktioner kraver att konfigurationen:

 far frekvensomriktaren att acceptera faltbusstyrning av funktioner

+ definierar alla drivsystemdata som kravs for styrning som faltbussinsignaler

+ definierar alla styrdata som kravs av drivsystemet som féltbussutsignaler

Foéljande avsnitt beskriver generellt vilken konfiguration som kravs fér varje
styrfunktion. For protokollspecifika detaljer, se de dokument som medféljer FBA-

modulen.

Start/stopp/rotationsriktningsstyrning

Anvandning av faltbussen fér Start/stopp/rotationsriktningsstyrning av
frekvensomriktaren kraver att:

» frekvensomriktarens parametervarden ar installda enligt nedan

» av faltbussadministratéren levererade kommandon finns pa ratt plats i protokollet.
(Platsen definieras av protokollreferensen, vilken ar protokollberoende.)

Frekvensomriktar-

Modbus' Protokollreferens

Vérde Beskrivnin
parameter g ABB DRV DCU-PROFIL

1001 | EXT1 STYRNING 10 (comm) | Start/stopp av faltbuss | 40001 bitarna 40031 bitarna
med ext1 vald. 0...3 0,1

1002 | EXT2 STYRNING 10 (comm) | Start/stopp av faltbuss | 40001 bitarna 40031 bitarna
med ext2 vald. 0...3 0,1

1003 | ROT RIKTNIN. 3 (VALD) Rot riktning fran 4002/40032 40031 bit 3
faltbuss.

T Fér Modbus kan protokollreferensen bero pa vilken profil som anvands. Darfor finns tva kolumner i
dessa tabeller. En kolumn refererar till ABB Drives-profilen, som valjs nar parameter 5305 =0 (ABB
DRIVES D) eller 5305 = 2 (ABB DRIVES F). Den andra kolumnen refererar till den DCU-profil som valjs
nar parameter 5305 = 1 (DCU-PROFIL). Se ABBs styrprofiler, tekniska data pa sid 218.

2 Referensen ger rotationsriktningsstyrning — en negativ referens ger rotation i backriktning.

Inbyggd féltbuss
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Val av extern referens

For att kunna anvanda faltbussen for att ge extern referens till frekvensomriktaren
kravs att:

» frekvensomriktarens parametervarden ar installda enligt nedan

+ av faltbussadministratéren levererade referensord finns pa ratt plats i protokollet.
(Platsen definieras av protokollreferensen, vilken ar protokollberoende.)

Modbus

Frekvensomriktar- Virde Beskrivning protokolireferens

parameter
ABB DRV DCU-PROFIL

1102 | VAL EXT1/EXT2 | 8 (coMM) | Val av extern referens via faltbuss. | 40001 bit 11 | 40031 bit 5

1103 | VAL EXT REF1 | 8 (COMM) | Extern referens 1 fran faltbuss. 40002
1106 | VAL EXT REF2 | 8 (CcoMM) | Extern referens 2 fran faltbuss. 40003
Referensskalning

Vid behov kan REFERENSER skalas. Se foljande, efter behov:
* Modbus-register 40002 i Modbus-protokoll, tekniska data pa sid 209
* Referensskalning i ABBs styrprofiler, tekniska data pa sid 218.

Blandad drivsystemstyrning
Anvandning av faltbussen fér blandad drivsystemstyrning kraver att:
» frekvensomriktarens parametervarden ar installda enligt nedan

+ av faltbussadministratoren levererade kommandon finns pa ratt plats i protokollet.
(Platsen definieras av protokollreferensen, vilken ar protokollberoende.)

Erek ikt Modbus
rekvensomriktar- . -
protokolireferens
parameter Vérde Beskrivning
ABB DRV | DCU PROFIL
1601 | DRIFTFRIGIVNING 7 (comwm) | Driftfrigivning via faltbuss. 40001 bit 3 | 40031 bit 6
(inverterat)
1604 | VAL FELATERST 8 (comM) | Felaterstalining via faltbuss. 40001 bit 7 | 40031 bit 4
1606 | LOKAL BLOCK 8 (comM) | Blockering av lokal styrning via Ej 40031 bit 14
faltbuss. tillampligt
1607 | SPARA PARAMETER | 1 Spara andrade parametrar till 41607
(sPARA) | minnet (varefter vardet atergar till
0).
1608 | START FRIGIVN 1 7 (comm) | Start frigivn 1 via faltbuss. Ej 40032 bit 2
1609 | START FRIGIVN 2 | 7 (COMM) | Start frigivn 2 via faltbuss. tliampligt 6032 bit 3
2013 | MIN MOMENT VAL 7 (coMMm) | Val av min moment via faltbuss. 40031 bit 15
2014 | MAX MOMENT VAL | 7 (COMM) | Val av max moment via faltbuss.
2201 | VAL ACC/RET 7 (comm) | Val av acc/ret ramppar via 40031 bit 10
faltbuss.
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Styrning av reldautgangar

Anvandning av faltbussen for relastyrning kraver att:

203

frekvensomriktarens parametervarden ar installda enligt nedan

av faltbussadministratoren levererade binart kodade relakommandon finns pa ratt
plats i protokollet. (Platsen definieras av protokollreferensen, vilken ar

protokollberoende.)

Frekvensomriktar- Vird Beskrivni Modbus protokolireferens
arde eskrivnin
parameter g ABB DRV DCU PROFIL
1401 RELAUTGANG 1 35 (comMm) | Reldutgang 1 styrd av 40134 bit 0 eller 00033
faltbuss.
1402 RELAUTGANG 2 35 (comM™) | Reldutgang 2 styrd av 40134 bit 1 eller 00034
faltbuss.
1403 RELAUTGANG 3 35 (comm) | Relautgang 3 styrd av 40134 bit 2 eller 00035
faltbuss.
1410" RELAUTGANG 4 35 (comM™) | Reldutgang 4 styrd av 40134 bit 3 eller 00036
faltbuss.
1411 RELAUTGANG 5 35 (comMm) | Relautgang 5 styrd av 40134 bit 4 eller 00037
faltbuss.
14121 RELAUTGANG 6 35 (comm) | Relautgang 6 styrd av 40134 bit 5 eller 00038
faltbuss.

1 Vid fler an 3 relaer kravs en relautbyggnadsmodul.

Obs: Relaets tillstand aterkopplas till driftvarden utan konfiguration sa som
definieras nedan.

Modbus
Frekvensomriktarparameter Beskrivning protokolireferens
ABB DRV | DCU PROFIL
0122 RELA 1-3 STATUS Status for rela 1...3. 40122
0123 RELA 4-6 STATUS Status for rela 4...6. 40123

Analog utgangsstyrning

Anvandning av faltbussen for styrning av analoga utgangar (t.ex. PID-bdrvarde)
kraver att:

frekvensomriktarens parametervarden ar installda enligt nedan
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» av faltbussadministratoren levererade analoga varden finns pa ratt plats i
protokollet. (Platsen definieras av protokollreferensen, vilken ar
protokollberoende.)

. Modbus
Frekvensomriktar- Virde Beskrivning protokolireferens
parameter
ABB DRV | DCU PROFIL

1501 | AO1 INNEHALL 135 (SER LANK DATA | Analog utgang 1 styrs -

1) genom skrivning till
0135 | SER LANK DATA 1 - parameter 0135. 40135
1507 | AO2 INNEHALL 136 (SER LANK DATA | Analog utgang 2 styrs -

2) genom skrivning till
0136 | SER LANK DATA2 | — parameter 0136. 40136

PID-borvardeskalla

Anvand féljande installningar for att valja borvarde till PID-regulatorer via faltbuss:

Modbus

Frekvensomriktar- Virde Beskrivning protokolireferens

parameter

ABB DRV DCU PROFIL

4010 | BORVARDE 8 (SER LANK DATA | Borvardet ar extern referens 2 40003
VAL 1) (REF2)

(Regulator 1) | g (comm+aI1) (+/-1= Al1)
4110 | BORVARDE 10 (coMM*AIT)

VAL
(Regulator 2)

4210 | BORVARDE
VAL (Ext/trim)

Kommunikationsfel

Vid anvandning av faltbussstyrenhet, specificera frekvensomriktarens reaktion om
den seriella kommunikationen gar férlorad.

Frekvensomriktar-

parameter Varde Beskrivning

3018 | KOMM MOD 0 (EJ VALD) Stall in for korrekt frekvensomriktarrespons.
FELFUNK 1 (FEL)

2 (KONST HAST 7)
3 (SENAST VARVT)

3019 | KOMM FEL TID Stall in tidférdréjningen fore reaktion pa kommunikationsbortfall.
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Aterkoppling fran frekvensomriktare — IFB

Fordefinierad aterkoppling

205

Indata till 6verordnat styrsystem (frekvensomriktarutgangar) har fordefinierade
betydelser som etableras av protokollet. Denna aterkoppling kraver ingen
drivsystemkonfiguration. Foljande tabell listar ett urval aterkopplingsdata. For en
komplett lista, se listor éver ingangsord/punkt/objekt i tekniska data for respektive
protokoll, med bdrjan pa sid 209.

Frekvensomriktarparameter Modbus protokollreferens
ABB DRV DCU PROFIL
0102 | VARVTAL 40102
0103 | UTFREKVENS 40103
0104 | STROM 40104
0105 | MOMENT 40105
0106 | EFFEKT 40106
0107 | DC SPANNING 40107
0109 | UTSPANNING 40109
0301 | HUVUDSTYRORD 1 - bit 0 (STOP) 40301 bit 0
0301 | HUVUDSTYRORD1 — bit 2 (REV) 40301 bit 2
0118 | DI 1-3 STATUS — bit 0 (DI3) 40118

Obs: Med Modbus har man atkomst till alla parametrar. Detta gors via formatet: "4"
foljt av parameterns nummer.

Skalning av arvarde

Skalningen av arvarden kan vara protokollberoende. Generellt géller att for arvarden
bor det aterkopplade heltalet skalas med parameterns upplosning. (Se Fullstdndig

parameterlista pa sid 91 for parameterupplésningar.) Till exempel:

Aterkopplat Parameter- _— _ .
heltal upplésning (Aterkopplat heltal) - (Parameteruppldsning) = Skalat varde

1 0,1 mA 1-0,1mA=0,1mA

10 0,1 % 10 01%=1%

Dar parametrarna anges i procent galler att Kompletta parameterbeskrivningar
sektion specificerar vilken parameter som motsvarar 100 %. | sadana fall, for att
konvertera fran procent till fysiska enheter, multiplicera med parametervardet som
definierar 100 % och dividera med 100 %.
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Till exempel:

Vérde hos
parameter som
definierar 100 %

(Aterkopplat heltal) - (Parameterupplésning) -
(Varde for 100 % ref.) / 100 % = Skalat varde

Aterkoppl. | Parameter-
heltal upplésning

10 0,1 % 1500 rpm’ 10- 0,1 % - 1500 RPM / 100 % = 15 rpm

100 0,1 % 500 Hz? 100 - 0,1 % - 500 Hz / 100 % = 50 Hz

1 Om vi fér detta exempel antar att arvardet anvander parameter 9908 MOTOR NOM VARVT som 100
% referens, och att 9908 = 1500 rpm.

2 Om vi for detta exempel antar att arvardet anvander parameter 9907 MOTOR NOM FREKV som 100
% referens, och att 9907 = 500 Hz.

Diagnostik — IFB

Felko for drivsystemdiagnostik

For allman ACS550-diagnostikinformation, se Diagnostik som borjar pa sid 257. De
tre senaste ACS550-felen redovisas till faltbussen sa som definieras nedan.

Frekvensomriktar- Modbus protokollreferens
parameter ABB DRV DCU PROFIL
0401 | SENASTE FEL 40401
0412 | FOREGAENDE FEL 1 40412
0413 | FOREGAENDE FEL 2 40413

Seriell kommunikation, diagnostik

Natverksproblem kan orsakas av flera kéllor. Nagra av dessa kallor ar:

I6sa anslutningar

felaktig kabeldragning (inklusive forvaxlade ledare)
bristande jordning

duplicerade stationsnummer

felaktig installning av frekvensomriktare eller andra enheter i natverket.

De viktigaste diagnostikverktygen for felsékning i ett IFB-natverk ar parametrarna i
Grupp 53: INBYGGD BUSKOMM 5306...5309. Kapitlet Kompletta
parameterbeskrivningar som borjar pa sid 705 beskriver dessa parametrar i detalj.
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Diagnostiksituationer
Delavsnitten nedan beskriver olika diagnostiksituationer - symptom och atgarder.
Normal drift

Under normal natverksdrift agerar parametervardena 5306...5309 enligt foljande pa
varje frekvensomriktare:

+ 5306 IFB GODKANT MEDD 6kar (dkar for varje meddelande som tas emot
korrekt och som ar adresserat till denna frekvensomriktare).

» 5307 IFB CRC FEL o6kar inte alls (6kar nar ett ogiltigt meddelande-CRC tas
emot).

+ 5308 IFB UART FEL o6kar inte alls (6kar nar teckenformatfel detekteras, som
paritets- eller ramfel).

» 5309 IFB STATUS-vardet varierar beroende pa natverkstrafiken.
Kommunikationsbortfall

Upptradandet hos ACS550, om kommunikation bryts, konfigurerades tidigare i
Kommunikationsfel pa sid 204. Parametrarna ar 3018 KOMM MOD FELFUNK och 3019
KOMM FEL TID. Avsnitt Kompletta parameterbeskrivningar pa sid 105 beskriver dessa
parametrar i detalj.

Inget bverordnat styrsystem anslutet

Om inget 6verordnat styrsystem ar anslutet till omriktaren: Varken IFB GODKANT MEDD
eller felen (5307 IFB CRC FEL och 5308 IFB UART FEL) 6kar pa nagon av stationerna.

Atgard:

» Kontrollera att faltbussadministratdéren ar ansluten och korrekt programmerad i
natverket.

« Kontrollera att kabeln ar ansluten, och inte ar skadad eller kortsluten.
Duplicerade stationer

Om tva eller flera stationer har samma nodnummer:

» Tva eller flera frekvensomriktare kan inte adresseras.

» For varje lasning eller skrivning till en viss station 6kar vardet pa 5307 IFB CRC FEL
eller 5308 IFB UART FEL.

Atgérd: Kontrollera stationsnummer for alla stationer. Andra stationsnummer i
konflikt.

Férvéaxlade ledare

Om faltbussledarna férvaxlas (plint A (+) pa en frekvensomriktare ar ansluten till plint
B pa en annan):

+ Vérdet pa 5306 IFB GODKANT MEDD okar inte.
» Vardet pa 5307 IFB CRC FEL och 5308 IFB UART FEL okar.

Atgérd: Kontrollera att RS 485-ledarna inte &r forvaxlade.
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Fel 28 — Seriell 1 fel

Om frekvensomriktarens mandverpanel visar felkod 28 SERIELL1 FEL, kontrollera
foljande:

« Overordnat styrsystem ur funktion. Atgérda det éverordnade styrsystemet.

« Kommunikationen bristande. Atgarda kommunikationsanslutningen vid
frekvensomriktaren

» Avbrottstiden fér frekvensomriktaren ar for kort fér den aktuella installationen.
Faltbussadministratoren avfragar inte frekvensomriktaren inom specificerad
avbrottstid. Oka avbrottstiden med parameter 3019 KOMM FEL TID.

Fel 31...33-IFB1...IFB3

De tre IFB-felkoderna som listas for frekvensomriktaren i Diagnostik pa sid 251
(felkoderna 31...33) anvands ej.

Intermittenta kommunikationsavbroftt

Problemen som beskrivs ovan ar de som vanligast forekommer vid stérningar av
seriell kommunikation med ACS550. Intermittenta problem kan aven orsakas av:

* |6sa anslutningar
* ledare som ar slitha pa grund av vibrationer

» oftillracklig jordning och skarmning pa enheterna och deras
kommunikationskablar.
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Modbus-protokoll, tekniska data

Oversikt

Modbus-protokollet lanserades av Modicon, Inc. for anvandning i styrmiljéer med
PLC-enheter fran Modicon. Eftersom protokollet ar sa enkelt att anvanda och
implementera antogs detta vanliga PLC-sprak snabbt som de-facto-standard for
integration av de mest skilda master- och slavenheter.

Modbus ar ett seriellt asynkront kommunikationsprotokoll. Kommunikationen sker
med halv-duplex, med en master som styr en eller flera slavar. Medan RS232 kan
anvandas for punkt-till-punkt-kommunikation mellan en enstaka master och en
enstaka slav ar det en vanligare implementering att Iata ett multidrop-RS485-natverk
med en enda master styra flera slavar. ACS550 anvander RS485 som fysiskt
Modbus-granssnitt.

RTU

Modbus-specifikationen definierar tva distinkta kommunikationssatt: ASCIl och RTU.
ACS550 stéder endast RTU.

Funktionssammanfattning
Foéljande Modbus-funktionskoder stéds av ACS550.

Funktion Kod (Hex) Beskrivning
Las spol- (coil-) status |0x01 Las diskret utgangsstatus. | ACS550 mappas de enskilda bitarna i
(uttrycket kommer fran styrorden till spolar (coils) 1...16. Reldutgangar mappas
relaspolen med tva sekventiellt med borjan fran spole (coil) 33 (t.ex. RO1=Spole 33).
diskreta signaler, 1 = till
och 0 = fran)
Lé&s diskret 0x02 Las diskret ingangsstatus. | ACS550 mappas de enskilda bitarna i
ingangsstatus statusorden till ingéngarna 1...16 eller 1...32, beroende pa aktiv

profil. Plintingangar mappas sekventiellt med boérjan fran ingang 33
(t.ex. DI1=Ingang 33).

Las multipla 0x03 Las multipla minnesregister. | ACS550 mappas hela

minnesregister parameteruppsattningen som register, liksom kommando-, status-
och referensvarden.

Las multipla 0x04 Las multipla ingangsregister. | ACS550 mappas de 2 analoga

ingangsregister ingangskanalerna som ingangsregister 1 & 2.

Tvangssatt enstaka 0x05 Skriv till en viss diskret utgang. | ACS550 mappas de enskilda

spole (coil) bitarna i styrorden till spolar (coils) 1...16. Relautgdngar mappas
sekventiellt med bdrjan fran spole (coil) 33 (t.ex. RO1=Spole 33).

Skriv till enskilt 0x06 Skriv till enskilt minnesregister. | ACS550 mappas hela

minnesregister parameteruppsattningen som register, liksom kommando- status-
och referensvarden.

Diagnostik 0x08 Genomfér Modbus-diagnostik. Underkoder for fraga (0x00),
omstart (0x01) & endast lyssna (0x04) stdds.

Tvangssatt flera spolar [0xOF Skriv till multipla diskreta utgangar. | ACS550 mappas de enskilda

(coils) bitarna i styrorden till spolar (coils) 1...16. Reldutgangar mappas
sekventiellt med bdrjan fran spole (coil) 33 (t.ex. RO1=Spole 33).

Skriv till multipla 0x10 Skriv till multipla minnesregister. | ACS550 mappas hela

minnesregister parameteruppsattningen som register, liksom kommando-, status-
och referensvarden.

Las/skriv multipla 0x17 Denna funktion kombinerar funktionerna 0x03 och 0X10 i ett enda

minnesregister: kommando.
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Mappningssammanfattning

Foljande tabell sammanfattar mappningen mellan ACS550 (parametrar och 1/0) och
Modbus-referensrymden. For detaljer, se Modbus-adressering nedan.

ACS550 Modbus-referens Funktionskoder som stéds
» Styrbitar Spolar (Coils)(0xxxx) * 01— Las spol- (coil-) status
» Relautgangar » 05— Tvangssatt enstaka spole (coil)
» 15— Tvangssétt flera spolar (coils)
+ Statusbitar Diskreta ingangar (1xxxx) |+ 02— Las ingangsstatus
» Diskreta insignaler
» Analoga ingangar Ingangsregister (3xxxxx) * 04 — Las ingangsregister
» Parameter Register(4xxxx) * 03 —Las 4X register
» Styr-/statusord » 06 — Forinstall enstaka 4X register
» Referenser » 16 — Forinstall enstaka 4X register

o 23 — Las/skriv 4X register

Kommunikationsprofiler

Vid kommunikation via Modbus stéder ACS550 multipla profiler for styr- och
statusinformation. Parameter 5305 (IFB KOMM PROFIL) valjer den profil som skall
anvandas.

* ABB DRIVES D — Priméar (och standard-) profil &r ABB DRIVES D. Denna
implementering av ABB Drives-profilen standardiserar styrgranssnittet mot
ACS400-frekvensomriktare. ABB Drives-profilen bygger pa PROFIBUS-
granssnittet. Detta behandlas i detalj i de féljande avsnitten.

* DCU PROFIL — DCU PROFIL utokar styr- och statusgranssnittet till 32 bitar. Det ar det
interna granssnittet mellan den priméara drivsystemtillampningen och den
inbyggda faltbussen.

* ABB DRIVES F — ABB DRIVES F ar en implementering av ABB Drives-profilen som
standardiserar styrgranssnittet mot ACS600- och ACS800-frekvensomriktare.
Denna implementering stoder tva styrordbitar som inte stéds av ABB DRIVES D -
implementeringen.

Modbus-adressering

Med Modbus innebéar varje funktionskod atkomst till en viss extern referens inom
Modbus. Darfér ingar inte den inledande siffran i adressfaltet till ett Modbus-
meddelande.

Obs: ACS550 stoder nollbaserad adressering av Modbus-specifikationen.
Minnesregister 40002 adresseras som 0001 i ett Modbus-meddelande. Pa
motsvarande satt adresseras spole (coil) 33 som 0032 i ett Modbus-meddelande.

Se ater Mappningssammanfattning ovan. Foljande avsnitt beskriver i detal]
mappningen till varje extern referens via Modbus.

0xxxx Mappning — Modbus-spolar. Frekvensomriktaren mappar féljande
information till Oxxxx Modbus set som kallas Modbus-spolar:
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 bitvis mappning av STYRORD (valt med parameter 5305 IFB COMM PROFIL). De
forsta 32 spolarna (coils) ar reserverade for detta andamal.

+ relautgangstillstand, numrerade sekventiellt med bdrjan fran spole (coil) 00033.

Foljande tabell sammanfattar den externa referensen Oxxxx:

Modbus Intern placering ABB DRIVES D DCU-PROFIL ABB DRIVES F

Ref. (Alla profiler) (5305 = 0) (5305 = 1) (5305 = 2)
00001 | STYRORD - Bit 0 OFF1' STOPP OFF1'
00002 | STYRORD - Bit 1 OFF2' START OFF2'
00003 | STYRORD - Bit 2 OFF3' BACK OFF3'
00004 STYRORD - Bit 3 START LOKAL START
00005 STYRORD - Bit 4 EJ AKT. ATERSTALLNING RAMP_UTG_NOLL1
00006 STYRORD - Bit 5 RAMP_FRYST1 EXT2 RAMP_FRYST1
00007 STYRORD - Bit 6 5AMP_ING_NOL CD;RIFTFORREGLIN RAMP_ING_NOLL1
00008 STYRORD - Bit 7 ATERSTALLNING | RAMPSTP_NORM | ATERSTALLNING
00009 STYRORD - Bit 8 EJ AKT. RAMPSTP_NOD EJ AKT.
00010 STYRORD - Bit 9 EJ AKT. STOPP_UTRULLN | EJ AKT.
00011 STYRORD - Bit 10 EJ AKT. RAMP_2 FJARRSTYRNING'
00012 STYRORD - Bit 11 EXT2 RAMP_UTG_0 EXT2
00013 STYRORD - Bit 12 EJ AKT. RAMP_FRYST EJ AKT.
00014 STYRORD - Bit 13 EJ AKT. RAMPGEN_ING_0 | EJ AKT.
00015 STYRORD - Bit 14 EJ AKT. BEG_L_STYRN_L |EJAKT.

AST

00016 STYRORD - Bit 15 EJ AKT. MOMENTGR2 EJ AKT.
00017 | STYRORD - Bit 16 Ej tillampligt FBLOKAL _ Ej tillampligt
00018 STYRORD - Bit 17 FBLOKAL_REF
00019 STYRORD - Bit 18 1START_F(")RREGL
00020 STYRORD - Bit 19 gTART_FORREGL
00021... | Reserverad Reserverad Reserverad Reserverad
00032
00033 RELAUTGANG 1 Relautgéang 1 Relautgang 1 Relautgang 1
00034 RELAUTGANG 2 Relautgang 2 Relautgang 2 Relautgang 2
00035 RELAUTGANG 3 Relautgang 3 Relautgang 3 Relautgang 3
00036 RELAUTGANG 4 Relautgéng 4 Relautgang 4 Relautgang 4
00037 RELAUTGANG 5 Relautgang 5 Relautgang 5 Relautgang 5
00038 RELAUTGANG 6 Relautgang 6 Relautgang 6 Relautgang 6
1= Aktiv 1ag

For register Oxxxx:

« Status ar alltid lasbar.
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+ Tvingande installning tillats genom anvandarkonfigurering av drivsystemet for

faltbusstyrning.

» Extra relautgangar laggs till sekventiellt.

ACS550 stoder foljande Modbus-funktionskoder for spolar (coils):

Funktionskod Beskrivning
01 Las spol- (coil-) status
05 Tvangssatt enstaka

spole (coil)

15 (OxOF Hex)

Tvangssatt flera spolar
(coils)

1xxxx Mappning — Modbus diskreta ingangar. Frekvensomriktaren mappar
féljande information till Modbus-uppsattning 1xxxx som kallas Modbus Discrete

Inputs:

* bitvis mappning av STATUSORD (valt med parameter 5305 IFB COMM PROFIL). De

forsta 32 ingangarna ar reserverade for detta andamal.

+ diskreta maskinvaruingangar, numrerade sekventiellt med bérjan fran insignal 33.

Foljande tabell sammanfattar den externa referensen 1xxxx:

Modbus Intern placering ABB DRV DCU-PROFIL
Ref. (Alla profiler) (5305 = 0 ELLER 2) (5305 =1)

10001 STATUSORD - Bit 0 KLAR_FOR_TILLSLAG DRIFTKLAR

10002 STATUSORD - Bit 1 KLAR_FOR DRIFT AKTIVERAD

10003 STATUSORD - Bit 2 DRIFT_TILLATEN STARTAD

10004 STATUSORD - Bit 3 FEL DRIFT

10005 STATUSORD - Bit 4 AV_2_STATUS1 NOLLVARV

10006 STATUSORD - Bit 5 AV_3_STATUS1 ACCELERERAR

10007 STATUSORD - Bit 6 TILLSLAG_BLOCKERAD RETARDERAR

10008 STATUSORD - Bit 7 LARM BORV UPPNATT

10009 STATUSORD - Bit 8 BORV UPPNATT GRANS

10010 | STATUSORD - Bit 9 FJARR OVERVAKNING

10011 STATUSORD - Bit 10 OVER_GRANS INV_BORVARDE

10012 STATUSORD - Bit 11 EXT2 INV_ARVARDE

10013 STATUSORD - Bit 12 DRIFTFRIGIVNING PANEL LOKAL

10014 STATUSORD - Bit 13 EJ AKT. FB LOKAL

10015 STATUSORD - Bit 14 EJ AKT. EXT2_AKTIV

10016 STATUSORD - Bit 15 EJ AKT. FEL

10017 STATUSORD - Bit 16 Reserverad LARM

10018 STATUSORD - Bit 17 Reserverad UNDERHALL BEG

10019 STATUSORD - Bit 18 Reserverad ROTRIKTN_LAST

10020 STATUSORD - Bit 19 Reserverad L_STYRN_LAST

10021 STATUSORD - Bit 20 Reserverad VEKTOR_REGL
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Modbus Intern placering ABB DRV DCU-PROFIL
Ref. (Alla profiler) (5305 = 0 ELLER 2) (5305 =1)

10022 STATUSORD - Bit 21 Reserverad Reserverad

10023 STATUSORD - Bit 22 Reserverad Reserverad

10024 STATUSORD - Bit 23 Reserverad Reserverad

10025 STATUSORD - Bit 24 Reserverad Reserverad

10026 STATUSORD - Bit 25 Reserverad Reserverad

10027 STATUSORD - Bit 26 Reserverad KOP_STYRORD

10028 STATUSORD - Bit 27 Reserverad REF1_BEG

10029 STATUSORD - Bit 28 Reserverad REF2_BEG

10030 STATUSORD - Bit 29 Reserverad REF2EXT_BEG

10031 STATUSORD - Bit 30 Reserverad STARTFORR_BEG

10032 STATUSORD - Bit 31 Reserverad STARTFORR_BR

10033 DI1 DI1 DI1

10034 DI2 DI2 DI2

10035 DI3 DI3 DI3

10036 DI4 Dl4 Dl4

10037 DI5 DI5 DI5

10038 DI6 DI6 DI6

1= Aktiv lag

For register 1xxxx:
+ Yitterligare diskreta ingangar laggs till sekventiellt.

ACS550 stoder foljande Modbus-funktionskoder for diskreta ingangar:

Funktionskod Beskrivning

02 Las ingangsstatus

3xxxx Mappning — Modbus-ingangar. Frekvensomriktaren mappar foljande
information till 3xxxx Modbus-adresser som kallas Modbus input registers:

+ godtyckliga anvandardefinierade analoga ingangar.

Féljande tabell sammanfattar ingangsregistren:

Modbus- ACS550

referens Alla profiler Anmérkningar

30001 Al Detta register skall rapportera nivan hos analog ingang 1 (0...100 %).

30002 A2 Detta register skall rapportera nivan hos analog ingang 2 (0...100 %).

ACS550 stoder foljande Modbus-funktionskoder for register 3xxxx:

Funktionskod Beskrivning

04 Las 3xxxx ingangsstatus

4xxxx Registermappning. Frekvensomriktaren mappar sina parametrar och andra
data till minnesregister 4xxxx enligt féljande:
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* 40001...40099 mappas till motorstyrning och arvarden. Dessa register beskrivs i
tabellen nedan.

* 40101...49999 mappas till frekvensomriktarparametrar 0101...9999.
Registeradresser som inte éverensstdmmer med frekvensomriktarparametrar ar
ogiltiga. Forsok att skriva eller [asa utanfér parameteradressomradet gor att
Modbus-granssnittet returnerar en avvikelsekod (exception code) till styrenheten.

Foljande tabell sammanfattar motorstyrningsregister 4xxxx 40001...40099 (for
4xxxx-register 6ver 40099, se frekvensomriktarens parameterlista, t.ex. 40102 ar

parameter 0102):

Modbus-register Atkomst Anmarkning

40001 [STYRORD R/W Mappar direkt till profilens STYRORD. Stdds endast om 5305 =
0 eller 2 (ABB Drives-profil). Parameter 5319 innehaller en
kopia i hex-format.

Om 5305 = 1 (DCU-profil vald), forblir registret tomt.

40002 |Referens 1 R/W Omrade = 0...+20000 (skalat till 0...1105 EXT REF1 MAX), eller
-20000...0 (skalat till 1105 EXT REF1 MAX...0).

40003 |Referens 2 R/W Omrade = 0...+10000 (skalat till 0...1108 EXT REF2 MAX), eller
-10000...0 (skalat till 1108 EXT REF2 MAX...0).

40004 |[STATUSORD R Mappar direkt till profilens STATUSORD. Stéds endast om 5305
= 0 eller 2 (ABB Drives-profil). Parameter 5320 innehaller en
kopia i hex-format.

Om 5305 = 1 (DCU-profil vald), forblir registret tomt.

40005 |Arvarde 1 R Lagrar som grundvarde en kopia av 0103 UTFREKVENS.

(valj med 5310) Anvand parameter 5310 for att valja ett annat arvarde for
detta register.

40006 |Arvarde 2 R Lagrar som grundvarde en kopia av 0104 STROM. Anvand

(valj med 5311) parameter 5311 for att valja ett annat arvarde for detta
register.

40007 |Arvarde 3 R Lagrar som grundvarde ingenting. Anvand parameter 5312

(valj med 5312) for att valja ett arvarde for detta register.
40008 |Arvarde 4 R Lagrar som grundvarde ingenting. Anvand parameter 5313
(valj med 5313) for att valja ett arvarde for detta register.
40009 |Arvarde 5 R Lagrar som grundvarde ingenting. Anvand parameter 5314
(valj med 5314) for att valja ett arvarde for detta register.
40010 |Arvarde 6 R Lagrar som grundvarde ingenting. Anvand parameter 5315
(valj med 5315) for att valja ett arvarde for detta register.
40011 |Arvarde 7 R Lagrar som grundvarde ingenting. Anvand parameter 5316
(valj med 5316) for att valja ett arvarde for detta register.
40012 |Arvarde 8 R Lagrar som grundvarde ingenting. Anvand parameter 5317
(valj med 5317) for att valja ett arvarde for detta register.
40031 |ACS550 STYRORD R/W Mappar direkt till Minst Signifikanta Ord i DCU-profilens
LSW STYRORD. Stdds endast om 5305 = 1.
Se parameter 0301.
40032 |ACS550 STYRORD R Mappar direkt till Mest Signifikanta Ord i DCU-profilens
MSW STYRORD. Stdds endast om 5305 = 1.
Se parameter 0302.
40033 |ACS550 STATUSORD |R Mappar direkt till Minst Signifikanta Ord i DCU-profilens
LSW STATUSORD. Stéds endast om 5305 = 1.
Se parameter 0303.
40034 |ACS550 STATUSORD |R Mappar direkt till Mest Signifikanta Ord i DCU-PROFILENS

MSW

STYRORD. Stods endast om 5305 = 1.
Se parameter 0304.
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Modbus-register

Atkomst

Anmaérkning

40045

referens 1 Isw

R/W

Det minst signifikanta ordet i referens 1. Stdds endast av
DCU-profilen, dvs. nar installningen for 5305 ecb ctrl profile ar
DCU-profil.

40046

referens 1 msw

R/W

Det mest signifikanta ordet i referens 1. Stdds endast av
DCU-profilen, dvs. nar instaliningen for 5305 ecb ctrl profile ar
DCU-profil.

40047

referens 2 Isw

R/W

Det minst signifikanta ordet i referens 2. Stdds endast av
DCU-profilen, dvs. nar instaliningen fér 5305 ecb ctrl profile ar
DCU-profil.

40048

referens 2 msw

R/W

Det mest signifikanta ordet i referens 2. Stéds endast av
DCU-profilen, dvs. nar installningen for 5305 ecb ctrl profile ar
DCU-profil.
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For Modbus-protokollet rapporterar frekvensomriktarparametrarna i Grupp 53:
INBYGGD BUSKOMM parametermappningen till 4xxxx-registren.

Kod Beskrivning
5310 IFB PAR 10
Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40005.
5311 IFB PAR 11
Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40006.
5312 IFB PAR 12
Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40007.
5313 IFB PAR 13
Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40008.
5314 IFB PAR 14
Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40009.
5315 IFB PAR 15
Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40010.

5316 IFB PAR 16
Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40011.

5317 | IFBPAR 17
Specificerar parametern som mappas till Modbus-register 40012.

5318 | IFB PAR 18

Instalining av tillkommande férdréjning i ms innan ACS550 bérjar éverfora svar
pa begaran fran mastern.

5319 | IFB PAR 19
Innehaller en kopia (i hex-format) av STYRORD, Modbus-register 40001.

5320 | IFB PAR 20
Innehaller en kopia (i hex-format) av STATUSORD, Modbus-register 40004.

Med undantag for fall dar frekvensomriktaren begransar ar alla parametrar
tillgangliga for bade avlasning och skrivning. Skrivoperationer till parametern
verifieras med avseende pa korrekt varde och giltig adress.

Obs: Skrivoperationer till parametrar via standard Modbus lagras alltid tillfalligt i
minnet, dvs. andrade varden sparas inte permanent automatiskt. Anvand parameter
1607 PARAM. SPARA for att spara alla andrade varden.

ACS550 stoder foljande Modbus-funktionskoder for register 4xxxx:

Funktionskod Beskrivning
03 Las 4xxxx register
06 Forinstall ett enskilt 4xxxx register
16 (0x10 Hex) Forinstall flera 4xxxx register
23 (0x17 Hex) Las/skriv 4xxxx register
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Innehallet i registeradresserna 40005...40012 ar ARVARDEN och ar:

Awvikelsekoder

specificerade med parametrarna 5310...5317

endast lasbara varden, med information om hur frekvensomriktaren arbetar

16-bitars ord innehallande en teckenbit och ett 15-bitars heltal

vid negativa varden, skrivna som 2-komplement av motsvarande positiva varde

skalade sa som beskrivits tidigare i Skalning av &rvérde pa sid 205.

Avvikelsekoder ar svar fran frekvensomriktaren via seriell kommunikation. ACS550
stdder Modbus-avvikelsekoder av standardtyp, sa som definieras nedan.

Avvlilc(:jlse- Namn Betydelse

01 OGILTIG FUNKTION Kommandot stdds inte

02 OGILTIG ADRESS Adressen i fragan ar ogiltig. Den &r inte en definierad parameter
eller grupp

03 OGILTIGT VARDE Ett varde i fragedatafaltet ar inte ett giltigt varde for ACS550, av

ett av foljande skal:

+ Utanfor min- eller maxgranser

+ Parametern far endast lasas.

* Meddelandet ar for langt.

 Skrivning €j tillaten under drift.

+ Skrivning ej tillaten nar fabriksmakrot ar valt.
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ABBs styrprofiler, tekniska data

Oversikt
ABB Drives-profil

ABB Drives-profilen erbjuder en standardprofil som kan anvandas pa manga
protokoll, inklusive Modbus och protokoll tillganglig i FBA-modulen. Det finns tva
implementeringar av ABB Drives-profilen:

* ABB DRIVES F — Denna implementering av ABB Drives-profilen standardiserar
styrgranssnittet mot ACS600- och ACS800-frekvensomriktare.

* ABB DRIVES D — Denna implementering standardiserar styrgranssnittet mot
ACS400-frekvensomriktare. Denna implementering stdder endast ett Data Set
(tre ord) i vardera riktningen.

Om inget annat anges galler foljande beskrivning av "ABB Drives-profil" bada
implementeringarna.

DCU-profil

DCU-profilen utvidgar styr- och statusgranssnittet till 32 bitar. Det ar det interna
granssnittet mellan den primara drivsystemtillampningen och den inbyggda
faltbussen.

Styrord

STYRORD ar det primara sattet att styra frekvensomriktaren via faltbussystem.
Faltbussens éverordnade styrsystem skickar STYRORD till frekvensomriktaren.
Frekvensomriktaren vaxlar mellan tillstand enligt bitkodade instruktioner i STYRORD.
Anvandning av STYRORD kraver att:

* Frekvensomriktaren ar i fjarrstyrningslage (REm).

» Kanalen for seriell kommunikation ar definierad som kalla fér styrkommandon
(definieras med parametrar som 1001 EXT1 STYRNING, 1002 EXT2 STYRNING och
1102 VAL EXT1/EXT2).

* Den seriella kommunikationskanalen ar konfigurerad att anvanda en ABB
Control-profil. Till exempel, for att anvanda styrprofilen ABB DRV FULL, kravs bade
parameter 9802 KOMM PROTOKOLL = 1 (STD MODBUS), och parameter 5305 IFB
KOMM PROFIL = 2 (ABB DRV FULL).
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Foljande tabell samt tillstAndsdiagrammet senare i detta avsnitt beskriver innehallet i
STYRORD foér ABB Drives-profilen.

ABB Drives-profilen STYRORD (se parameter 5319)
Bit Namn Virde | Kommando-till- Anmairkningar
stand
0 OFF1 STYRNING|1 OFF1 INAKTIV Ga till KLAR FOR DRIFT
0 NODSTOPP Drivsystemet rampar ner till stopp enligt for till-
fallet aktiv retardationsramp (2203 eller 2205)
Normal kommandosekvens:
A¢Ga till OFF1 AKTIV
+ Fortsatt till KLAR FOR TILLSLAG savida inte
andra férreglingar (OFF2, OFF3) ar aktiva.
1 OFF2 STYRNING|1 NORMAL DRIFT Fortsatt driften (OFF2 inaktiv)
0 NODSTOPP Motorn stannar genom utrullning.
Normal kommandosekvens:
* Matain OFF2 AKTIV
+ Fortsatt till TILLSLAG BLOCKERAD
2 OFF3 STYRNING|1 NORMAL DRIFT Fortsatt driften (OFF3 inaktiv)
0 NODSTOPP Drivsystemet stannar inom den tid som specifi-
ceras av parameter 2208.
Normal kommandosekvens:
,A¢Ga till OFF3 AKTIV
,Ag¢Fortsatt till TILLSLAG BLOCKERAD
VARNING! Sakerstall att motor och
frekvensomriktare kan stoppas pa detta
satt.
3 DRIFTFORREG- |1 DRIFT TILLATEN Ga till DRIFT TILLATEN (Observera att aven drift-
LING frigivningssignalen maste vara aktiv. Se para-
meter 1601. Om 1601 ar satt till comm aktiverar
denna bit aven driftfrigivningssignalen.)
0 DRIFTFORREGLING  |Driftforregling Ga till DRIFT FORREGLAD
4 Anvands ej (ABB DRIVES D)
RAMP_UTG_ 1 NORMAL DRIFT Ga till RAMPGENERATOR: ACCELERATION TILLATEN
NOLL RAMPGENERATORUT- |Tvinga rampgeneratorns utsignal till noll. Frek-
(ABB DRIVES F) GANG SATT TILL NOLL [vensomriktaren rampar ner till stopp (strém-
och DC-spéanningsbegransning aktiva).
5 RAMP_FRYST |1 RAMPGENERATORUT- |Aktivera rampfunktion.
GANG AKTIVERAD Ga till RAMPGENERATOR: ACCELERATOR AKTI-
VERAD
0 RAMPGENERATORNS |Avbryt rampningen (rampgenerators utgang fry-
UTGANG FRYST ses)
6 RAMP_ING_ 1 RAMPGENERA-TORNS |Normal drift. Ga till NORMAL DRIFT
NOLL INGANG AKTIVERAD
0 RAMPGENERA-TORNS |Tvinga rampgeneratorns ingang till noll.
INGANG NOLL
7 ATERSTALL- 0=>1 |ATERSTALLNING Felaterstéllning om aktivt fel foreligger. (Ga till
NING TILLSLAGSBLOCKERING). Galler om 1604 = COMM.
0 NORMAL DRIFT Fortsatt normal drift
8...9 |Anvands ej
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1 EXTERN STYR- |1 VAL EXT REF2 Valj extern styrplats 2 (ExT2). Géller om 1102 =
PLATS COMM.
0 VAL EXT REF1 Valj extern styrplats 1 (ExT1). Géller om 1102 =
COMM.
12... |Anvands ej
15
DCU-profilen

ACS550-01/U1 Anvédndarhandledning

ABB Drives-profilen STYRORD (se parameter 5319)

Bit

Namn

Varde

Kommando-till-
stand

Anmarkningar

10

Anvands ej (ABB DRIVES D)

FJARR-STYR- |1

Faltbusstyrning aktiverad.

NING
(ABB DRIVES F)

« CW #0 eller Ref #0: Behall senaste CW
och Ref.

* CW =0 och Ref = 0: Faltbusstyrning aktive-
rad.

» Referens och retardations-/accelerations-
ramp ar lasta.

Foljande tabell beskriver innehallet i STYRORD, fér DCU-profilen.

DCU-profil STYRORD (se parameter 0301)

Bit Namn Viérde Kommarr;t;l]olbega- Anmaérkningar

0 |STOPP 1 Stopp Stopp enligt antingen stoppsattparametern
0 (ingen funktion) eller stoppsattbegaran (styrord, bit 7 och 8).

Samtidiga STOPP- och START-kommandon

1 |START ! Start resulterar i ett STOPP-kommando.
0 (ingen funktion)

2 |BACK 1 Rotation bakéat Denna bit, i XOR-relation till tecknet for refe-
0 Rotation framat rensen, definierar rotationsriktningen.

3 |LOKAL 1 Lokal styrning Nar faltbussen satter denna bit évertar den
0 Extern styrning styrningen och frekvensomriktaren dvergar till

lokal faltbusstyrning.

4 |ATERSTALLNING |-> 1 Aterstall Positiv flank ger aterstallning.
ovriga |(ingen funktion)

5 |EXT2 1 Overga till EXT2
0 Overga till EXT1

6 |DRIFTFORREG- |1 Driftférregling Inverterad driftfrigivning

LING 0 Driftfrigivning
7 |RAMPSTP_NORM|1 Normalt rampstopp-
lage

0 (ingen funktion)

8 |RAMPSTP_NOD |1 Nodrampstopp-lage
0 (ingen funktion)

9 |[STOPP_ 1 Utrullningsstopp-

UTRULLN lage

0 (ingen funktion)

10 |RAMP_2 1 Ramp par 2
0 Ramp par 1
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DCU-profil STYRORD (se parameter 0301)

Bit

Namn

Varde

Kommando/bega-

ran

Anmarkningar

11

RAMP_UTG_0

Ram

putgang till 0

(ingen funktion)

12

RAMP_FRYST

Ram

p fryst

(ingen funktion)

13

RAMPGEN_ING_0

Ram

pingang till 0

(ingen funktion)

14

L_STYRN_LAST

Lokal styrning last

I last |
till lok:

age kan frekvensomriktaren inte dverga
al styrning.

(ingen funktion)

15

MOMENTGR2

Momentgranspar 2

Momentgranspar 1

DCU-profil STYRORD (se parameter 0302)

Bit

Namn

’ Varde |

Funktion ’

Anmarkningar

16...26

Reserverad

27

REF_KONST

Ref. for konstanta
varvtal

(ingen funktion)

28

REF_MEDEL

Genomshnittlig
varvtalsreferens

(ingen funktion)

Dessa bitar har endast
Overvakningssyfte.

29

BUSS_AKTIV

Master detekterad
pa lanken

Lank ur funktion

30

B_DRIFTFORREGL

Startforreglings-
begaran har getts

Startforreglingsbegar
an AV

31

STOPP_FORREGL

Mandverpanelens
STOPP-knapp
paverkad

For mandverpanelen (eller PC-verktyg)
ar detta STOPP-knappforreglingen.

(ingen funktion)

Statusord

Innehallet i (STATUSORD) ar statusinformation, skickad av frekvensomriktaren till det
oOverordnade styrsystemet.

ABB Drives-profilen

Foljande tabell samt tillstandsdiagrammet senare i detta avsnitt beskriver innehallet i
STYRORD fér ABB Drives-profilen.

ABB Drives-profilen (IFB) STATUSORD (Se parameter 5320)

. = Beskrivning
Bit Namn Vérde (motsvarar tillstand/rutor i statusdiagrammet)
0 KLAR_FOR_ 1 KLAR FOR TILLSLAG
TILLSLAG 0 EJ KLAR FOR TILLSLAG
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ABB Drives-profilen (IFB) STATUSORD (Se parameter 5320)

Beskrivning

Bit Namn Vérde (motsvarar tillstand/rutor i statusdiagrammet)
1 KLAR_FOR_DRIFT |1 KLAR FOR DRIFT
0 OFF1 AKTIV
2 DRIFT_TILLATEN |1 DRIFT TILLATEN
0 DRIFTFORREGLING
3 FEL 0...1 |FEL
0 Inget fel
4 AV _2 STATUS 1 OFF2 INAKTIV
0 OFF2 AKTIV, NODSTOPP VIA UTRULLNING
5 AV_3_STATUS 1 OFF3 INAKTIV
0 OFF3 AKTIV, NODSTOPP VIA UTRULLNING
6 TILLSLAG_ 1 STARTFORREGLING AKTIV
BLOCKERAD 0 STARTFORREGLING EJ AKTIV
7 LARM 1 Se Larmlista pa sid 258 for ytterligare information om larm.)
0 Inget larm
8 BORV UPPNATT |1 NORMAL DRIFT. Arvéardet lika med bérvardet (inom toleransgran-
serna).
0 Arvardet utom toleransgranserna (ej lika med bérvardet).
9 FJARR 1 Styrplats: EXTERN (EXT1 eller EXT2)
0 Styrplats: LOKAL
10 OVER_GRANS 1 Frekvensens eller varvtalets arvarde > hog grans.
Bit__en forblir "1" tills den 6vervakade parameterns varde < lag
grans.
Se Grupp 32: OVERVAKNING.
0 Overvakat parametervarde < &g grans.
Biten forblir "0" tills den dvervakade parameterns varde > hég
grans.
Se Grupp 32: OVERVAKNING.
11 EXTERN STYR- 1 Extern styrplats 2 (ExT2) &r vald.
PLATS 0 Extern styrplats 1 (ExT1) &r vald.
12 EXTERN DRIFTFRI-|1 Extern driftfrigivningssignal mottagen
GIVNINGSSIGNAL 0 Ingen extern driftfrigivningssignal mottagen

13... |Anvands ej
15

DCU-profil

Foljande tabell beskriver innehallet i STATUSORD, fér DCU-profilen.

DCU-profil STATUSORD (se parameter 0303)

Bit Namn Varde Status

0 |DRIFTKLAR 1 Frekvensomriktaren klar att ta emot startkommando.
0 Frekvensomriktaren ej klar.

1 |AKTIVERAD 1 Extern driftfrigivningssignal mottagen.

0 Ingen extern driftfrigivningssignal mottagen.

2 |STARTAD 1 Frekvensomriktaren har tagit emot startkommando.
0 Frekvensomriktaren har inte fatt startkommando.
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DCU-profil STATUSORD (se parameter 0303)

Bit

Namn Varde

Status

DRIFT

Frekvensomriktaren modulerar.

Frekvensomriktaren modulerar inte.

NOLLVARV

Motorns varvtal ar vid nollvarv.

Motorns varvtal 6ver nollvarv.

ACCELERERAR

Frekvensomriktaren accelererar.

Frekvensomriktaren accelererar inte.

RETARDERAR

Frekvensomriktaren retarderar

Frekvensomriktaren retarderar inte.

BORV UPPNATT

Drivsystem vid bérvarde.

Drivsystemet har inte uppnatt bérvardet.

GRANS

Driften begrénsas av instéllningar i Grupp 20: GRANSER.

Drift inom instéllningarna i Grupp 20: GRANSER.

DO | O | O | O | O] | Of »

OVERVAKNING

En 6vervakad parameter (Grupp 32: OVERVAKNING) &r utanfor

sina granser.

Alla 6vervakade parametrar ar inom sina granser.

10

INV_BORVARDE

Frekvensomriktarreferens i backriktning.

Frekvensomriktarreferens i framriktning.

11

INV_ARVARDE

Drivsystemet roterar i backriktning.

Frekvensomriktaren arbetar i framriktning.

12

PANEL LOKAL

Lokal styrning via mandverpanel (eller PC-verktyg).

Fjarrstyrning.

13

= Ol =|O|—=|O|—~|O

FB LOKAL

Lokal styrning via faltbuss (6vertar styrningen fran
mandverpanelen).

Ej lokal styrning via faltbuss.

14

EXT2_AKTIV

Extern styrplats EXT2 vald.

Extern styrplats EXT1 vald.

15

FEL

Frekvensomriktaren befinner sig i feltillstand.

oO| =~ O =| O

Frekvensomriktaren befinner sig inte i feltillstand.

DCU-profil STATUSORD (se parameter 0304)

Bit

Namn Varde Status

16

LARM

Ett larm ar aktivt.

Inga larm.

17

Underhallsbegaran har getts.

Ingen underhallsbegaran har getts.

18

1
0
UNDERHALL_BEG |1
0
1

ROTRIKTN_LAST

Rotationsriktningslas PA (Vaxling av rotationsriktning
blockerad.)

Vaxling av rotationsriktning tillaten.

19

L_STYRN_LAST |1

Lasning av lokal styrning PA. (Lokal styrning kan inte
aktiveras.)

Lokal styrning ar tillaten.

20

VEKTOR_REGL

=N

Frekvensomriktaren &r i vektorstyrningslage.

Frekvensomriktaren ar i lage for skalar styrning.

21...25

Reserverad
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DCU-profil STATUSORD (se parameter 0304)

Bit Namn Varde Status
26 |KOP_STYRORD 1 Kopierar styrordet
0 (ingen funktion)
27 |REF1_BEG 1 Referens 1 begérd i denna kanal.
0 Referens 1 &ar inte begéard i denna kanal.
28 |REF2_BEG 1 Referens 2 begard i denna kanal
0 Referens 2 ar inte begard i denna kanal
29 |REF2EXT_BEG 1 EXTERN / TRIM PID referens 2 begéard i denna kanal
0 EXTERN / TRIM PID referens 2 ej begard i denna kanal.
30 |STARTFORR BEG |1 Signalen start block ar beviljad i denna kanal.
0 Signalen start block &r inte beviljad i denna kanal.
31 STARTFORR BR |1 Startférregling pa grund av FRAN-knapp péa panelen.
0

Normal drift
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For att forklara tillstdndsdiagrammet anvands féljande exempel (ABB DRIVES D-
implementering av ABB Drives-profilen) styrordet for att starta frekvensomriktaren:

For det forsta maste kraven for anvandning av STYRORD vara uppfyllda. Se ovan

Nar matningsspanning ansluts forsta gangen ar frekvensomriktarens tillstand EJ
KLAR FOR TILLSLAG. Se den prickade linjen i (=== i tillstandsdiagrammet
nedan.

Anvand STYRORD for att stega genom maskintillstanden tills tillstdndet | FUNKTION
visas, vilket innebar att frekvensomriktaren ar i funktion och féljer det givna

borvardet. Se tabellen nedan.

Steg

STYRORD Virde (CW)

Beskrivning

1

CW = 0000 0000 0000 0110
| |
bit 15 bit 0

Detta CW-varde andrar frekvensomriktarens status till KLAR
FOR TILLSLAG.

2 Vanta minst 100 ms fére nasta steg.

CW = 0000 0000 0000 0111 Detta CW-varde andrar frekvensomriktarens status till KLAR
FOR DRIFT.

4 CW = 0000 0000 0000 1111 Detta CW-varde andrar frekvensomriktarens status till DRIFT
TILLATEN. Frekvensomriktaren startar, men drivsystemet
accelererar inte.

5 CwW = 0000 0000 0010 1111 Detta CW-varde frigér rampgeneratorns (RFG)-utgang och
andrar frekvensomriktarens status till RFG: ACCELERATOR
AKTIVERAD.

6 Cw = 0000 0000 0110 1111 Detta CW-varde frigér rampgeneratorns (RFG)-utgang och

andrar frekvensomriktarens status till NORMAL DRIFT.
Frekvensomriktaren accelererar till given referens och foljer
bérvardet.
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Tillstandsdiagrammet nedan beskriver start/stopp-funktionen hos bitarna i STYRORD

(CW) och STATUSORD (SW) for ABB Drives-profilen.
Fran godtycklig statusran godtycklig status

Fran godtycklig status

Nodstopp Nodavstangning Fel
OFF3 (CW Bit2=0) OFF2 (CW Bit1=0)
e OFF3 OFF2 . FEL |— (SWBIt3=1)
W Bit5=0)— _— =
(SW Bit5=0) AKTIV AKTIV (SW Bit4=0)
(CW Bit7=1)**
n(f)=0/1=0 -|- I $
I~
— 1
Fran godtycklig status
OFF1 (CW Bit0=0) -|-
" TILLSLAG )
OFF1 SPANN. FRAN BLOCKERING [— (SW Blt6=1)
(SW Bit1=0) — xeTiv
-0/ 1= Spann. PA+ CW Bit0=0
n(f)=0/1=0 mupm p o J— ( )
A B*C D EJ KLAR ;
FOR START [ (SW Bit0=0)
(CW Bit3=0) + (CW xxxx x1xx xxxx x110)
e DRIFT KLARFOR | 0=
(SW Bit2=0)— FRREGLING START (SWBit0=1)
DRIFTFORREGLING + J— (CW= xxxx x1xx xxxx x111)
>
B* C* D* M
KLDARRIFFSR [ (SW Bit1=1)
(CW Bit4=0)* (CW Bit3=1 och
SW Bit12=1)
DRIFT o
cCD AKTIVERAD (SW Bit2=1)
A —l1—
(CW Bit5=0) (CW=xxxx x1xx xxx1* 1111
dvs. Bit 4=1)*
TANGENT RFG UTGANG
] Tillstand D AKTIVERAD
mm Tillstdndsféréndring (CW Bit6=0) B —<1—

==u VAg som beskrivs i exemplet
CW = STYRORD

(CW=xxxx x1xx xx11* 1111
dvs. Bit 5=1)

SW = STATUSORD
RFG = Rampgenerator

RFG: ACCELERATOR

TILLATEN

| = Param. 0104 STROM C

f = Param. 0103 UTFREKVENS (CW=x0xxx x1xx x111* 1111
n = Varvtal dvs. Bit 6=1)

* Visar egensk. som inte ingar i ABB DRIVES D | DRIFT — (SW Bit8=1)

** Samma 6verg. upptrader om felet aterstalls
fran annan kalla (t.ex. en digital ingang). D

t
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Referensskalning
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Faltbussreferens REF1 och REF2 skalas sa som framgar av foljande tabeller.

Féaltbusskalning fér ABB Drives-profilen

ABB Drives- och DCU-profilerna

Referens-

Referens | Omrade typ Skalning Anmarkning
REF1 -32767 | Varvtal -20000 = -(par. 1105) Slutlig referens begransad av
eller 0=0 1104/1105. Faktiskt motorvarvtal
+32767 | frekvens | +20000 = (par. 1105) begransat av 2001/2002
(20000 motsvarar 100 %) (varvtal) eller 2007/2008
(frekvens).
REF2 -32767 | Varvtal -10000 = -(par. 1108) Slutlig referens begrénsad av
eller 0=0 1107/1108. Faktiskt motorvarvtal
+32767 | frekvens | +10000 = (par. 1108) begransat av 2001/2002
(10000 motsvarar 100 %) (varvtal) eller 2007/2008
(frekvens).
Moment -10000 = -(par. 1108) Slutlig referens begrénsad av
=0 2015/2017 (moment gr1) eller
+10000 = (par. 1108) 2016/2018 (moment gr2).
(10000 motsvarar 100 %)
PID- -10000 = -(par. 1108) Slutlig referens begransad av
referens 0=0 4012/4013 (PID reglering) eller
+10000 = (par. 1108) 4112/4113 (PID-reglering 2).
(10000 motsvarar 100 %)

Obs! Installningen for parameter 1104 EXT REF1 MIN och 1107 EXT REF2 MIN har
ingen effekt pa skalning av referenser.

Féaltbusskalning fér DCU-profilen

ABB Drives- och DCU-profilerna

Referens Omrade Refte;;ns- Skalning Anmarkning

REF1 -214783648 | Varvtal 1000 = 1 rpm/1 Hz Slutlig referens begransad av
eller 1104/1105. Faktiskt motorvarvtal
+214783647 | frekvens begransat av 2001/2002

(varvtal) eller 2007/2008
(frekvens).

REF2 -214783648 | Varvtal 1000=1% Slutlig referens begransad av
eller 1107/1108. Faktiskt motorvarvtal
+214783647 | frekvens begransat av 2001/2002

(varvtal) eller 2007/2008
(frekvens).

Moment 1000=1% Slutlig referens begransad av
2015/2017 (moment1) eller
2016/2018 (moment2).

PID- 1000=1% Slutlig referens begransad av

referens 4012/4013 (PID-regelering1)
eller 4112/4113 (PID-
reglering2).

Obs! Installningen for parameter 1104 EXT REF1 MIN och 1107 EXT REF2 MIN har
ingen effekt pa skalning av referenser.

Inbyggd féltbuss



228

Skalningsexempel
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Nar parameter 1103 VAL EXT REF1 eller 1106 VAL EXT REF2 ar satt till comm+AI1 eller
COMM*AI1, skalas referensen enligt foljande:

ABB Drives- och DCU-profilerna
Varde- .
Val av inst. Al referensskalning
REF1 COMM+AI1 | COMM ( %) +(Al ( %) - 0,5 - REF1 MAX ( %))
Faltbussreferens
4 korrigeringskoefficient
(100 + 0,5 - (par. 1105) % 1
|
|
|
|
|
100 % [
|
|
|
: Al1 insignal
100 - 0,5 - (par. 1105)) % —>
( P ) %0 % 50% 100 %
REF1 COMM*AI1 COMM ( %) - (Al ( %) /0,5 - REF1 MAX ( %))
Faltbussreferens
4 Korrigeringskoefficient
200%1-———=——— -~ —~
|
|
|
|
100% [~ -~~~ ~~~°7° [
|
|
|
' Al1 insignal
100 - 0,5 - (par. 1105)) % —p
( P D %0 % 50% 100 %
REF2 COMM+AI1 | COMM ( %) + (Al ( %) - 0,5 - REF2 MAX ( %))
Faltbussreferens
korrigeringskoefficient
(100+0,5- (par. 1108) % {1 -~~~ - -~~~ —~—
|
|
|
|
|
100 %~ ~"~"~ A/~~~ 7~ [
|
|
|
| Al insignal
100-0,5 - (par. 1108) % —>
( (P %0 % 50% 100 %
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ABB Drives- och DCU-profilerna
Virde- .
Val av inst. Al referensskalning
REF2 COMM * Al1 | COMM ( %) - (Al ( %) /0,5 - REF2 MAX ( %))
Faltbussreferens
4 Korrigeringskoefficient
20% 1~~~ —~ -~~~
|
|
|
|
100% -~~~ A ~ -~~~ [
|
|
! A1 insignal
0 % —>
0% 50% 100 %
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Referenshantering

ACS550-01/U1 Anvédndarhandledning

Anvand parametrarna i Grupp 10: STYRINGANGAR for att konfigurera kontroll av

rotationsriktning for varje styrplats (EXT2 ochexT2). Féljande diagram illustrerar hur

parametrarna i grupp 10 och tecknet hos vald faltbussreferens samverkar for att
generera REFERENSVARDEN for (REF1 och REF2). Lagg marke till att
faltbussreferensen ar bipolar, den kan alltsa vara positiv eller negativ.

ABB Drives-profil

Parameter Vérde-inst. Al referensskalning
1003 RIKTNING 1 (FRAM) Resulterande ref.
Max.ref --—+—=--—---F—-————- : .
|
L b
| | | |
| | | |
Faltbuss- ! j | |
referens -163 % -100 % 100 % 163 %
-(Max.ref) - - - - - - — - — —-
1003 RIKTNING | 2 (BACK) Max. ref - - — — — — — — — — _ |
Resulterande ref.
Faltbuss- -163 % -100 % 100 % 163 %
referens | ; ; ;
| I | |
! ! | I
| I | |
! ! I |
-(Max. ref.) - — s—b — — — — .
1003 RIKTNING | 3 (VALD) Resulterande ref.
Max.ref --——-————————f - ———- : .
| |
|
L
Faltbuss-  -163 % -100 % L
referens o 100 % 163 %
L
| |
-(Max. ref.) - - I A
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Faltbussadapter

Oversikt

ACS550 kan stallas in for att acceptera styrning fran ett externt system med ett
standardmassigt seriekommunikationsprotokoll. Vid anvandning av
seriekommunikation kan ACS550 antingen:

+ ta emot all styrinformation fran faltbussen, eller

» styras via en kombination av faltbusstyrning och andra tillgangliga styrplatser,
som digitala eller analoga ingangar, och manéverpanelen.

Faltbussadmin.
| Faltbuss

\

Andra enheter

]
]
Anslut med antingen:

. Standardma35|g inbyggd faltbuss (IFB)
pa plintarna X1:28...32

. Faltbussmodul (FBA) pa kortplats 2 \

:

(tillval Rxxx)

|

Tva grundlaggande konfigurationer for seriell kommunikation finns:
* Inbyggd faltbuss (IFB) — Se Inbyggd féaltbuss pa sid 197.

+ Faltbussmoduler (FBA) — Med en av FBA-modulerna (tillval) pa
frekvensomriktarens kortplats 2 kan frekvensomriktaren kommunicera med ett
styrsystem via ett av féljande protokoll:

— PROFIBUS DP

— Ethernet (Modbus/TCP, EtherNet/IP, EtherCAT, PROFINET |10, POWERLINK)
— CANopen

— DeviceNet

— ControlNet

ACS550 detekterar automatiskt vilket kommunikationsprotokoll som anvands av
faltbussadaptern. Grundinstallningarna for varje protokoll forutsatter att de profiler
som anvands ar protokollets industristandardprofil for drivsystem (t.ex. PROFIdrive
for PROFIBUS, AC/DC Drive for DeviceNet). Alla FBA protokoll kan ocksa
konfigureras for ABB Drives-profilen.

Konfigurationsdetaljer beror pa vilka protokoll och profiler som anvands. Narmare
information ges i en anvandarhandledning som medféljer FBA-modulen.

Information om ABB Drives-profilen (som galler fér alla protokoll) finns i ABB Drives-
profil, tekniska data pa sid 241.
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Styrgranssnitt
Generellt bestar det grundlaggande styrgranssnittet mellan faltbussystemet och
frekvensomriktaren av:
+ Utgangsord:
— STYRORD
— REFERENS (varvtal eller frekvens)

— Ovrigt: Frekvensomriktaren tillater max 15 utgangsord. Protokollet kan ge
ytterligare begransningar

* Ingangsord:
LAl STATUSORD
— Arvéarde (varvtal eller frekvens)

— Ovrigt: Frekvensomriktaren tillater max 15 ingangsord. Protokollet kan ge
ytterligare begransningar

Obs: Orden "utgang" och "ingang" anvands ur faltbussadministratérens synvinkel.
Till exempel kan en utgang beskriva dataflode fran faltbussadministratéren till
frekvensomriktaren och visas darvid som en ingang ur frekvensomriktarens
synvinkel.

Betydelserna hos styrgranssnittets ord begransas inte av ACS550 Emellertid kan
den anvanda profilen definiera specifika betydelser.

Faltbuss-administrator

| Faltbuss

Styrord (CW)

-
Process-I/0 Referenser
(cyklisk) Statusord (SW)
Arvarden <
Drift- =
meddelanden Parameter skriva/ldsa-begéran/svar <9
(acyklisk)
Styrord

STYRORD ar det primara sattet att styra frekvensomriktaren via faltbussystem.
Faltbussens bussadministrator skickar STYRORD till frekvensomriktaren.
Frekvensomriktaren vaxlar mellan tillstdnd enligt bitkodade instruktioner i STYRORD.
Anvandning av STYRORD kraver foljande:

* Frekvensomriktaren ar i fjarrstyrningslage (REM).

» Kanalen for seriell kommunikation ar definierad som kalla fér styrkommandon
fran EXT1 (definieras med parametrarna 1001 EXT1001 styrning och 1102 VAL
EXT2/EXT2).

* Den externa faltbussmodulen ar aktiverad:
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— Parameter 9802 KOMM PROTOKOLL = 4 (EXT FALTBUSS).
— Den externa faltbussmodulen &r konfigurerad for att anvanda
drivsystemprofilens driftlage eller drivsystemprofilens objekt.

Innehallet i STYRORD beror pa protokoll/profil som anvands. Se
anvandarhandledning som medfdljer FBA-modulen och/eller ABB Drives-profil,
tekniska data pa sid 241.

Statusord

STATUSORD ar ett 16 bitars ord som innehaller statusinformation och som skickas
fran frekvensomriktaren till faltbussadministratéren. Innehallet i STATUSORD beror pa
protokoll/profil som anvands. Se anvandarhandledning som medféljer FBA-modulen
och/eller ABB Drives-profil, tekniska data pa sid 241.

Val av

Innehallet i varje REFERENS -ord:
+ kan anvandas, som varvtals- eller frekvensreferens
+ referenser ar 16-bitars ord som innehaller en teckenbit och ett 15-bitars heltal

* Negativa bérvarden (vilka betyder backriktning) indikeras av 2-komplementet av
motsvarande positiva borvarde.

Anvandningen av en andra referens (REF2) stdds endast om ett protokoll ar
konfigurerat fér ABB Drives-profilen.

Referensskalning ar faltbusstypspecifik. Se anvandarhandledningen som medfdljer
FBA-modulen och/eller de foljande avsnitten:

* Referensskalning pa sid 245 (ABB Drives-profil, tekniska data)
* Referensskalning pa sid 249 (Allméan profil, tekniska data).

Arvérden

Planering

Arvarden &r 16 bitars ord som innehaller information om valda funktioner hos
frekvensomriktaren. Frekvensomriktarens arvarden (till exempel parametrarna i
Grupp 10: STYRINGANGAR kan mappas till ord med hjélp av parametrar i Grupp
51: EXTERN KOMMUNIKATIONSMODUL (protokollberoende, men typiskt
parametrarna 5104...5126).

Vid planering av natverk maste foljande fragor beaktas:
+ Vilka typer och hur manga enheter maste vara anslutna till natverket?
» Vilken styrinformation maste kunna skickas till frekvensomriktarna?

+ Vilken aterkoppplad information maste kunna skickas fran frekvensomriktarna till
styrsystemet?
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Mekanisk och elektrisk installation — FBA

N

VARNING! Inga omkopplingar far géras medan frekvensomriktaren ar
spanningssatt.

Oversikt

Montering

© N o 0k

. For noggrant in modulen i frekvensomriktarens kortplats 2

FBA (faltbussadapter) ar insticksmoduler som placeras pa kortplats 2. Modulen halls
pa plats med plastklammor och tva skruvar. Skruvarna jordar samtidigt
modulkabelns skarm och ansluter modulens GND-signaler till drivsystemets styrkort.

Vid installation av modulen etableras signal- och effektanslutning till
frekvensomriktaren automatiskt via ett 34-stifts kontaktdon.

Obs: Installera inkommande matning och motorkablarna
forst.

tills plastklammorna laser modulen i lage.

Dra at de tva skruvarna (ingar) for att fixera modulen i sitt
faste.

Obs: Korrekt installation av skruvarna ar avgérande for att
EMC-kraven skall uppfyllas och fér korrekt drift av
modulen.

7 X00301

Oppna det férberedda urtaget i anslutningslddan och sétt in J :
kabelgenomfdringen for natverkskabeln. o iihasnlinn

Dra natverkskabeln genom kabelgenomféringen. |\ @ nnsintisasese

Anslut natverkskabeln till modulens natverksanslutning.

5
Dra at kabelgenomféringen. 6
Satt pa locket pa anslutningsladan (1 skruv). 71 i BT 3

For konfigureringsinformation, se foljande:

X00302

» Kommunikationsinstéllning — FBA pa sid 235
» Aktivera motorstyrningsfunktioner — FBA pa sid 235

» Den protokollspecifika dokumentation som medféljer modulen.
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Kommunikationsinstallning — FBA

Val av seriell kommunikation

For att aktivera seriell kommunikation, anvand parameter 9802 KOMM PROTOKOLL.
Satt 9802 = 4 (EXT FALTBUS).

Konfiguration av seriell kommunikation

Installning av 9802, tillsammans med montering av en viss FBA-modul, ger
automatiskt motsvarande grundvarden i parametrarna som definierar
kommunikationsprocessen. Dessa parametrar och beskrivningar definieras i
anvandarhandledningen som medfoljer FBA-modulen.

+ Parameter 5101 konfigureras automatiskt.

» Parametrarna 5102...5126 ar protokollberoende och definierar, till exempel,
vilken profil som anvands, och ytterligare I/0O-ord. Dessa parametrar kallas
faltbusskonfigurationsparametrar. Se anvandarhandledningen som medféljer
FBA-modulen fér ndrmare information om faltbusskonfigurationsparametrarna.

» Parameter 5127 tvingar till validering av férandringar i parametrarna 5102...5126.
Om parameter 5127 inte anvands kommer férandringar av parametrarna
5102...5126 att trédda i kraft forst efter nasta spanningstillslag.

+ Parametrarna 5128...5133 ger data om installerad FBA-modul (t.ex.
komponentversioner och status).

Se Grupp 51: EXTERN KOMMUNIKATIONSMODUL for parameterbeskrivningar.

Aktivera motorstyrningsfunktioner — FBA

Faltbusstyrning av olika drivsystemfunktioner kraver att konfigurationen:

» far frekvensomriktaren att acceptera faltbusstyrning av funktioner
 definierar alla drivsystemdata som kravs for styrning som faltbussinsignaler
+ definierar alla styrdata som kravs av drivsystemet som féltbussutsignaler

Foljande avsnitt beskriver generellt vilkken konfiguration som kravs for varje
styrfunktion. Den sista kolumnen i varje tabell nedan ar avsiktligt Iamnad blank. Se
anvandarhandledningen som medfdljer FBA-modulen for information om Iamplig
uppsattning av kommunikationsarean.

Start/stopp/rotationsriktningsstyrning

Anvandning av faltbussen for Start/stopp/rotationsriktningsstyrning av
frekvensomriktaren kraver att:

» frekvensomriktarens parametervarden ar installda enligt nedan
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+ av faltbussadministratéren levererade kommandon finns pa ratt plats i protokollet.
(Platsen definieras av protokollreferensen, vilken ar protokollberoende.)

Frekvensomriktar- . . Protokoll-
parameter Vérde Beskrivning referens

1001 |[EXT1 STYRNING (10 (COMM) Start/stopp styrt av faltbuss med Ext1 vald.
1002 [EXT2 STYRNING |10 (COMM) Start/stopp styrt av faltbuss med Ext2 vald.
1003 [ROT RIKTNIN. 3 (VALD) Rotationsriktning styrd av faltbuss.

Val av extern referens

For att kunna anvanda faltbussen for att ge extern referens till frekvensomriktaren
kravs att:

» frekvensomriktarens parametervarden ar installda enligt nedan

» av faltbussadministratoren levererade referensord finns pa ratt plats i protokollet.
(Platsen definieras av protokollreferensen, vilken ar protokollberoende.)

Frekvensomriktar- . - Protokoll-
parameter Vérde Beskrivning referens
1102 |VAL EXT1/EXT2 |8 (COMM) Ref. vald av faltbuss.
(Kravs endast om 2 referenser anvands.)
1103 |VAL EXT REF1 8 (comm) Extern referens 1 levererad av faltbuss.
9 (CcoMM+AIT)
10 (COMM=AI1)
1106 |VAL EXT REF2 8 (comm) Extern referens 2 levererad av faltbuss.
9 (COMM+AI) (Kréavs endast om 2 referenser anvands.)
10 (COMM=AI)

Obs: Multipla referenser stdds endast vid anvandning av ABB Drives-profilen.

Skalning
Vid behov kan REFERENSER skalas. Se foljande avsnitt, efter behov:
* Referensskalning pa sid 245 (ABB Drives-profil, tekniska data)
* Referensskalning pa sid 249 (Allman profil, tekniska data).

Systemstyrning
Anvandning av faltbussen for blandad drivsystemstyrning kraver att:
» frekvensomriktarens parametervarden ar installda enligt nedan

+ av faltbussadministratéren levererade kommandon finns pa ratt plats i protokollet.
(Platsen definieras av protokollreferensen, vilken ar protokollberoende.)

Frekvensomriktar- " L Protokoll-
parameter Vérde Beskrivning referens

1601 |DRIFTFRIGIVNING |7 (comM) |Driftfrigivning via faltbuss.
1604 |VAL FELATERST 8 (comM) |Felaterstallning via faltbuss.

1607 |SPARA PARAMETER |1 (SPARA) |Spara &ndrade parametrar till minnet (varefter
vardet atergar till 0).
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Styrning

av relautgangar

Anvandning av faltbussen for relastyrning kraver att:

237

» frekvensomriktarens parametervarden ar installda enligt nedan

+ av faltbussadministratoren levererade binart kodade relakommandon finns pa ratt
plats i protokollet. (Platsen definieras av protokollreferensen, vilken ar
protokollberoende.)

Frek;:rgsr;)gtl;irktar- Virde Beskrivning T;g::glsl-
1401 | RELAUTGANG 1 35 (comm) Relautgang 1 styrd av faltbuss.
1402 | RELAUTGANG 2 36 (comMM(-1)) | Relautgang 2 styrd av faltbuss.
1403 | RELAUTGANG 3 Relautgang 3 styrd av faltbuss.
14101 | RELAUTGANG 4 Relautgang 4 styrd av faltbuss.
1411" | RELAUTGANG 5 Relautgang 5 styrd av faltbuss.
14121 | RELAUTGANG 6 Relautgang 6 styrd av faltbuss.

1 Vid fler an 3 relaer kravs en relautbyggnadsmodul.

Obs: Relaets tillstand aterkopplas till driftvarden utan konfiguration sa som

defin

ieras nedan.

Frekvensomriktarparameter

Varde

Protokollreferens

0122

RELA 1-3 STATUS

Status for rela 1...3.

0123

RELA 4-6 STATUS

Status for rela 4...6.

Analog utgangsstyrning

Anvandning av faltbussen for styrning av analoga utgangar (t.ex. PID-borvarde)

kraver att:

+ frekvensomriktarens parametervarden ar installda enligt nedan

+ av faltbussadministratdren levererade analoga varden finns pa ratt plats i
protokollet. (Platsen definieras av protokollreferensen, vilken ar

protokollberoende.)

Frekvensomriktar- Virde Beskrivning Protokoll-
parameter referens
1501 |AO1 INNEHALL 135 (SER LANK DATA |Analog utgang 1 styrs genom |-
1) skrivning till parameter 0135.
0135 [SER LANK DATA 1 —
1502 |AO1 INNEHALL MIN  |Stall in korrekta Anvands for skalning —
varden.
1505 |MAXIMUM AO1
1506 |FILTER AO1 Filtertidskonstant fér AO1. —
1507 |AO2 INNEHALL 136 (SER LANK DATA |Analog utgang 2 styrs genom |-
2) skrivning till parameter 0136.
0136 [SER LANK DATA 2 —
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Frekvensomriktar- . - Protokoll-
parameter Vérde Beskrivning referens
1508 |AO2 INNEHALL MIN  |Stall in korrekta Anvands for skalning —
varden.
1511  |[MAXIMUM AO2
1512 |FILTER AO2 Filtertidskonstant for A02. —

PID-borvarde, kalla

Anvand foljande installningar for att valja borvarde till PID-regulatorer via faltbuss:

Protokoll-

Frekvensomriktarparameter Var Instéllnin
ekvenso tarparamete arde sta g referens

4010 |BORVARDE VAL (Regulator 1) |8 (SER LANK DATA 1) [Borvardet ar extern
4110 |BORVARDE VAL (Regulator 2) |9 (COMM+AIT) Ei‘;iiexlsﬁ (REF2)
4210 [BORVARDE VAL (Ext/trim) 10 (comm+AI1)

Kommunikationsfel

Vid anvandning av faltbussstyrenhet, specificera frekvensomriktarens reaktion om
den seriella kommunikationen gar forlorad.

Frekvensomriktar-

parameter Vérde Beskrivning
3018 |KOMM MOD FELFUNK |0 (EJ VALD) Stall in for korrekt
1 (FEL) frekvensomriktarrespons.

2 (KONST HAST)
3 (SENAST VARVT)

3019 |KOMM FEL TID Stall in tidfordrojningen fore reaktion pa
kommunikationsbortfall.

Aterkoppling fran frekvensomriktare — FBA

Indata till dverordnat styrsystem (frekvensomriktarutgangar) har férdefinierade
betydelser som etableras av protokollet. Denna aterkoppling kraver ingen
drivsystemkonfiguration. Foljande tabell listar ett urval aterkopplingsdata. Foér
komplett redovisning, se alla parametrar som ar listade i Kompletta
parameterbeskrivningar pa sid 105.

Frekvensomriktarparameter Protokollreferens
0102 |VARVTAL
0103 |UTFREKVENS
0104 |[STROM
0105 |MOMENT
0106 |EFFEKT
0107 |DC SPANNING
0109 |UTSPANNING
0301 |HUVUDSTYRORD 1 — bit 0 (STOP)
0301 |HUVUDSTYRORD1 - bit 2 (REV)
0118 b1 1-3 STATUS — bit 0 (DI3)

Féaltbussadapter



ACS550-01/U1 Anvédndarhandledning

Skalning
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For att skala frekvensomriktarens parametervarden, se de efterféljande avsnitten
efter behov:

Skalning av &rvérde pa sid 248 (ABB Drives-profil, tekniska data)
Skalning av &rvérde pa sid 250 (Allméan profil, tekniska data).

Diagnostik — FBA

Felhantering

ACS550 ger felinformation enligt féljande:

Mandéverpanelens display visar en felkod och en text. Se Diagnostik som bérjar
pa sid 251 for en komplett beskrivning.

Parametrarna 0401 SENASTE FEL, 0412 SENAST FEL DATUM och 0413 SENAST FEL

TID sparar de senaste felen.

For att tillata faltbussoverféring rapporterar frekvensomriktaren felen som
hexadecimala varden, tilldelade och kodade enligt DRIVECOM-specifikationen.
Se tabellen nedan. Alla profiler stoder inte begaran om felkoder enligt denna
specifikation. For profiler som stéder denna specifikation definierar

profildokumentationen korrekt process for felbegaran.

Féltbussfelkod
Frekvensomriktarfelkod (DRIVECOM-
specifikation)
1 OVERSTROM 2310h
2 OVERSPANNING 3210h
3 OMR OVERTEMP 4210h
4 KORTSLUTNING 2340h
5 Reserverad FF6Bh
6 UNDERSPANNING 3220h
7 Al1 FEL 8110h
8 Al2 FEL 8110h
9 MOTOR OVERTEMP 4310h
10 PANEL BORTFALL 5300h
11 ID KORFEL FF84h
12 MOTOR FASTLAST 7121h
14 EXTERNT FEL 1 9000h
15 EXTERNT FEL 2 9001h
16 JORDFEL 2330h
17 Foraldrad FF6Ah
18 INTERNT TERMISKT FEL 5210h
19 INT KOMM FEL 7500h
20 INT LAG SPAN 5414h
21 STROM MATN 2211h
22 MATNINGS FASFEL 3130h
23 PULSG FEL 7301h
24 OVERVARVTAL 7310h
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Frekvensomriktarfelkod

Faltbussfelkod
(DRIVECOM-
specifikation)

25 Reserverad FF80h
26 FRO NR FEL 5400h
27 INSTALLNINGSFIL 630Fh
28 SERIELL 1 FEL 7510h
29 IFB KONFIG FIL 6306h
30 FORCERAD UTLOSNING FF90h
31 IFB 1 FF92h
32 IFB 2 FF93h
33 IFB 3 FF94h
34 FASFEL MOTOR FF56h
35 UTG KABLAGE FF95h
36 OFORENLIG MJUKVARA 630Fh
37 CB OVERTEM 4110h
38 EGEN LASTKURVA FF6Bh
101 SERF KORRUPT FF55h
102 Reserverad FF55h
103 SERF MAKRO FF55h
104 Reserverad FF55h
105 Reserverad FF55h
201 DSP T1 OVERL 6100h
202 DSP T2 OVERL 6100h
203 DSP T3 OVERL 6100h
204 INTERNT FEL 6100h
205 Reserverad (6verflodig) 5000h
206 OMIO ID FEL 5000h
207 IFB LADD FEL 6100h
1000 |PARFEL HZRPM 6320h
1001 |PARFEL NREF 6320h
1002 |Reserverad (foraldrad) 6320h
1003 | PARFEL AISKAL 6320h
1004 | PARFEL AOSKAL 6320h
1005 |PARFEL MOTHZ 2 6320h
1006 |PARFEL EXTRE 6320h
1007 |PARFEL FBUS 6320h
1008 |PARFEL PFCHZ 6320h
1009 | PARFEL MOTHZ 6320h
1012 |PAR PFCIO 1 6320h
1013 |PAR PFCIO 2 6320h
1014 |PARPFCIO 3 6320h
1016 |EGEN LASTK 6320h

Seriell kommunikation, diagnostik

Forutom frekvensomriktarens felkoder innehaller FBA-modulen diagnostiska
verktyg. Se anvandarhandledningen som medféljer FBA-modulen.
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ABB Drives-profil, tekniska data

Oversikt

241

ABB Drives-profilen erbjuder en standardprofil som kan anvandas pa manga
protokoll, inklusive protokoll tillganglig i FBA-modulen. Detta avsnitt beskriver ABB

Drives-profilen implementerade fér FBA-moduler.

Styrord

Som beskrivits tidigare i Styrgrénssnitt pa sid 232 ar STYRORD det viktigaste sattet att
styra frekvensomriktaren via faltbussystem.

Foljande tabell samt tillstandsdiagrammet senare i detta avsnitt beskriver innehallet i

STYRORD fér ABB Drives-profilen.

ABB Drives-profil (FBA) STYRORD

Bit

Namn

Varde

Kommando-
tillstand

Anmarkningar

OFF1 STYRNING

[N

OFF1 INAKTIV

G4 till KLAR FOR DRIFT

NODSTOPP

Drivsystemet rampar ner till stopp enligt
for tillfallet aktiv retardationsramp (2203
eller 2205)

Normal kommandosekvens:

/A¢Ga till oFF1 AKTIV

* Fortsatt till KLAR FOR TILLSLAG savida
inte andra forreglingar (OFF2, OFF3)
ar aktiva.

OFF2 STYRNING

[N

NORMAL DRIFT

Fortsatt driften (OFF2 inaktiv)

NODSTOPP

Motorn stannar genom utrullning.
Normal kommandosekvens:

* Matain OFF2 AKTIV

» Fortsatt till TILLSLAG BLOCKERAD

OFF3 STYRNING

[N

NORMAL DRIFT

Fortsétt driften (OFF3 inaktiv)

NODSTOPP

Drivsystemet stannar inom den tid som
specificeras av parameter 2208.

Normal kommandosekvens:

A¢Ga till OFF3 AKTIV

A¢Fortsatt till TILLSLAG BLOCKERAD
& VARNING! Sakerstall att motor

DRIFTFORREGLING

—_

DRIFT TILLATEN

och frekvensomriktare kan
stoppas pa detta satt.
Ga till DRIFT TILLATEN (Observera att
aven driftfrigivningssignalen maste vara
aktiv. Se parameter 1601. Om 1601 ar
satt till comm aktiverar denna bit aven
driftfrigivningssignalen.)

DRIFTFORREGLING

Driftforregling Ga till DRIFT FORREGLAD

RAMP_UTG_
NOLL

[N

NORMAL DRIFT

G4 till RAMPGENERATOR: ACCELERATION
TILLATEN

RAMPGENERATORUTG

ANG SATT TILL NOLL

Tvinga rampgeneratorns utsignal till noll.
Frekvensomriktaren rampar ner till stopp
(strédm- och DC-spéanningsbegransning

aktiva).
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ABB Drives-profil (FBA) STYRORD
. . Kommando- w
Bit Namn Viérde tillstand Anmarkningar
5 RAMP_FRYST 1 RAMPGENERATORUTG |Aktivera rampfunktion.
ANG AKTIVERAD Ga till RAMPGENERATOR: ACCELERATOR
AKTIVERAD
0 RAMPGENERATORNS  [Avbryt rampningen (rampgenerators
UTGANG FRYST utgang fryses)
6 RAMP_ING _ 1 RAMPGENERA-TORNS |Normal drift. G4 till NORMAL DRIFT
NOLL INGANG AKTIVERAD
0 RAMPGENERA-TORNS (Tvinga rampgeneratorns ingang till noll.
INGANG NOLL
7 ATERSTALLNING |0=>1 |ATERSTALLNING Felaterstallning om aktivt fel foreligger.
(Ga till TILLSLAGSBLOCKERING). Galler om
1604 = comm.
0 NORMAL DRIFT Fortsatt normal drift
8...9 Anvands ej
10 FJARRSTYRNING |1 Faltbusstyrning aktiverad
0 + CW #0 eller Ref # 0: Behall senaste
CW och Ref.
+ CW =0 och Ref = 0: Faltbusstyrning
aktiverad.
» Referens och retardations-/
accelerationsramp ar lasta.
1 EXTERN 1 VAL EXT REF2 Valj extern styrplats 2 (EXT2). Galler om
STYRPLATS 1102 = comm.
0 VAL EXT REF1 Valj extern styrplats 1 (ExT1). Galler om
1102 = comm.
12...15 |Anvands ej
Statusord

Sa som beskrivits tidigare i Styrgrénssnitt pa sid 232 utgor innehallet i STATUSORD
statusinformation som skickas av frekvensomriktaren till faltbussadministratéren
Foljande tabell samt tillstandsdiagrammet senare i detta avsnitt beskriver innehallet i

statusord.
ABB Drives-profil (FBA) STATUSORD
Bit Namn Vérde (motsvarar tiIIstéEgz'I:thIg:l illst'atusdiagrammet)

0 KLAR_FOR TILLSLAG |1 KLAR FOR TILLSLAG

0 EJ KLAR FOR TILLSLAG
1 KLAR_FOR _DRIFT 1 KLAR FOR DRIFT

0 OFF1 AKTIV
2 DRIFT_TILLATEN 1 DRIFT TILLATEN

0 DRIFTFORREGLING
3 FEL 0...1 FEL

0 Inget fel
4 AV_2_ STATUS 1 OFF2 inaktiv

0 OFF2 AKTIV
5 AV_3_STATUS 1 OFF3 inaktiv

0 OFF3 AKTIV

Féaltbussadapter




ACS550-01/U1 Anvédndarhandledning

243

ABB Drives-profil (FBA) STATUSORD

Bit

Namn

Varde

Beskrivning
(motsvarar tillstand/rutor i statusdiagrammet)

TILLSLAG_BLOCKERAD

=N

STARTFORREGLING AKTIV

STARTFORREGLING EJ AKTIV

LARM

Se Larmlista pa sid 258 for ytterligare information om
larm.

Inget larm

BORV UPPNATT

NORMAL DRIFT. Arvardet motsvarar referensvardet (inom
tillatna granser).

Arvardet utanfor toleransgranserna (inte lika med
referensvardet).

FJARR

Styrplats: EXTERN (EXT1 eller EXT2)

Styrplats: LOKAL

10

OVER_GRANS

Frekvensens eller varvtalets arvarde > hég grans.

Biten forblir "1" tills den évervakade parameterns varde <
lag grans.

Se Grupp 32: OVERVAKNING.

Overvakat parametervarde < lag grans.

Biten forblir "0" tills den 6vervakade parameterns varde >
hdég grans.

Se Grupp 32: OVERVAKNING.

11

EXTERN STYRPLATS

Extern styrplats 2 (EXT2) ar vald.

Extern styrplats 1 (ExT1) ar vald.

12

EXTERN DRIFT-
FRIGIVNINGSSIGNAL

Extern driftfrigivningssignal mottagen

O =| O =

Ingen extern driftfrigivningssignal mottagen

13...

15

Anvands ej
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Tillstandsdiagrammet nedan beskriver start/stopp-funktionen hos bitarna i STYRORD
(CW) och STATUSORD (SW.

Fran godtycklig status  Fran godtycklig status Fran godtycklig status
Nodstopp Nodavstangning + Fel
OFF3 (CW Bit2=0) OFF2 (CW Bit1=0)
or_m | OFF3 OFF2 - FEL [— (SWBIit3=1)
(SW Bit5=0) AKTIV AKTIV — (SW Bit4=0)
# (CW Bit7=1)
n(f)=0/ 1=0 + I
N~ |
— —

Fran godtycklig status

OFF1 (CW Bit0=0) -|- =
SW Bit1=0) — OFF1 SPANN. FRAN BLOCKERING [— (SW Bit6=1)
(SW Bit1=0) AKTIV
0 1e Spann. PA-|- J— CW Bit0=0
n(f)=0/1=0 mmm p ,\ ( it0=0)
L
A B C D EJ KLAR .
FOR START [ (SWBit0=0)
(CW Bit3=0) + (CW xxxx x1xx xxxx x110)
o DRIFT KLARFOR | .
(SW Bit2=0)—{ FRREGLING START (SWBit0=1)
DRIFTFORREGLING = XXXX XTXX XXXX X
mpe (CW 1 111
>
BCD -
KLAR FOR a
CRIFT (SW Bit1=1)
(CW Bit4=0) e (CW Bit3=1 och
~ SW Bit12=1)
DRIFT .
C D - =
AKTIVERAD (SW Bit2=1)
A —<}—
(CW Bit5=0) e (CW=xxxx x1xx xxx1 1111)
> |
RFG UTGANG
b AKTIVERAD
(CW Bit6=0) ‘ ° (CW=xxxx x1xx xx11 1111)
TANGENT ~ - -
] Tillstand I
mm  Tillstdndsforandring RFG: ACCELERATOR

CW = STYRORD AKTIVERAD

SW = STATUSORD C —<l—_L
RFG = Rampgenerator (CW=xxxx x1xx x111 1111)

| = Param. 0104 STROM
f = Param. 0103 UTFREKVENS

n = Varvtal D < |

| DRIFT — (SW Bit8=1)
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Referens

245

Sa& som beskrivits tidigare i Styrgréanssnitt pa sid 232 ar REFERENS-ordet en varvtals-
eller frekvensreferens.

Referensskalning

Foljande tabell beskriver REFERENS-skalningen fér ABB Drives-profilen.

ABB Drives-profil (FBA)

Val av Omrade Refte;:ns- Skalning Anmaérkning
REF1 -32767... | Varvtal -20000 = -(par. 1105) Slutlig referens begransad
+32767 eller 0=0 av 1104/1105. Faktiskt
frekvens +20000 = (par. 1105) motorvarvtal begransat av
(20000 motsvarar 100 %) 2001/2002 (varvtal) eller
2007/2008 (frekvens).
REF2 -32767... | Varvtal -10000 = -(par. 1108) Slutlig referens begransad
+32767 eller 0=0 av 1107/1108. Faktiskt
frekvens +10000 = (par. 1108) motorvarvtal begransat av
(10000 motsvarar 100 %) 2001/2002 (varvtal) eller
2007/2008 (frekvens).
Moment -10000 = -(par. 1108) Slutlig referens begransad
0=0 av 2015/2017 (moment gr1)
+10000 = (par. 1108) eller 2016/2018 (moment
(10000 motsvarar 100 %) gr2).
PID- -10000 = -(par. 1108) Slutlig referens begransad
referens 0=0 av 4012/4013 (PID
+10000 = (par. 1108) reglering) eller 4112/4113
(10000 motsvarar 100 %) (PID-reglering 2).

Obs: Installningen av parameter 1104 EXT REF1 MIN och 1107 EXT REF2 MIN har ingen
inverkan pa skalning av referenserna.

Nar parameter 1103 VAL EXT REF1 eller 1106 VAL EXT REF2 ar satt till comMm+AI1 eller
commMm*Al1 skalas referensen enligt foljande:

ABB Drives-profil (FBA)

Val av

Varde-inst.

Al referensskalning

REF1

COMM+AI1

(100 + 0,5 - (par. 1105) %

100 %~~~ ~ 7

COMM ( %) + (Al ( %) - 0,5 - REF1 MAX ( %))
Faltbussreferens
4 korrigeringskoefficient

él1 insignal

(100-0,5 - (par. 1105) %

%

50 % 100 %
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ABB Drives-profil (FBA)

Val av Varde-inst. Al referensskalning
REF1 COMM=*Al1 COMM ( %) - (Al (%) /0,5 - REF1 MAX ( %))
Faltbussreferens
4korrigeringskoefficient
200% {-—————~—~-
| |
| |
100 %- - = - - ————:
[ |
: | Al1 insignal
(100 -0,5 - (par. 1105)) % —>
0% 50% 100 %
REF2 COMM+AI1 COMM ( %) + (Al ( %) - 0,5 - REF2 MAX ( %))
Faltbussreferens
A korrigeringskoefficient
(100+0,5- (par. 1108) % 1~ - - -— - - -
| |
|
| |
100% - -~ ———-:
[ [
| | Al1 insignal
(100 - 0,5 - (par. 1108) % —>
0% 50% 100 %
REF2 COMM * Al1 COMM ( %) - (Al ( %)/ 0,5 - REF2 MAX ( %))

Faltbussreferens

A korrigeringskoefficient

200 % 4
|
| |

100 % |- - - -/ ———-:
[ |
I ' Al insignal

0% —>

0% 50% 100 %
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Referenshantering
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Anvand parametrarna i Grupp 10: STYRINGANGAR for att konfigurera kontroll av
rotationsriktning for varje styrplats (EXT2 ochexT2). Féljande diagram illustrerar hur
parametrarna i grupp 10 och tecknet hos vald faltbussreferens samverkar for att
generera REFERENSVARDEN for (REF1 och REF2). Lagg marke till att
faltbussreferensen ar bipolar, den kan alltsa vara positiv eller negativ.

ABB Drives-profil

Parameter Varde-inst. Al referensskalning
1003 RIKTNING | 1 (FRAM) Resulterande ref.
Max.ref ---+——=-----F----- C |
|
L o
| | | |
| | | |
Féltbuss- ! : ! !
referens  .163 % -100 % 100 % 163 %
-(Max.ref) - — - - - - — - — —
1003 RIKTNING 2 (BACK) Max.ref --—————-————/
Resulterande ref.
Faltbuss- -163 % -100 % 100 % 163 %
referens ; | | |
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
-(Max. ref.) - - +—% - - - — - '
1003 RIKTNING 3 (VALD) Resulterande ref.
Max.ref -----------¢+----- C .
| |
|
L
Faltbuss-  -163 % -100 % L
referens L 100 % 163 %
| |
L
-(Max. ref.) - - : o
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Arvirde

Sa som beskrivits tidigare i Styrgréanssnitt pa sid 232 ar arvarden ord som innehaller
frekvensomriktarvarden.

Skalning av &rvérde

Skalning av heltal som skickas till faltbusstyrenheten i form av arvarden beror pa
vald frekvensomriktarparameter. Med undantag fér vad som sags om ARv1 och ARV2
nedan, skala det aterkopplade heltalet med hjalp av upplésningen som listas for
parametern i Fullsténdig parameterlista med bérjan pa sid 917. Till exempel:

Aterkopplat heltal | Parameterupplésning Skalat varde
1 0,1 mA 1-0,1mA=0,1mA
10 0,1% 10:0,1%=1%

Dataorden 5 och 6 skalas enligt féljande:

ABB Drives-profil

Innehall Skalning
ARV1 ARVARVTAL -20000 ... +20000 = -(par. 1105) ... +(par. 1105)
ARV2 MOMENT -10000 ... +10000 =-100 % ... +100 %

Virtuella adresser for frekvensomriktarstyrning

Det virtuella adressomradet for drivsystemstyrningen ar tilldelat enligt foljande:

Styrord

Referens 1 (REF1)
Referens 2 (REF2)
Statusord

Arvarde 1 (ARV1)
Arvérde 2 (ARV2)

|| | W[N] =~
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Allman profil, tekniska data

Oversikt
Den allmanna profilen syftar till att uppfylla en drivsystemprofil enligt industristandard
for varje protokoll, t.ex. PROFIdrive for PROFIBUS, AC/DC Drive fér DeviceNet).
Styrord

Som beskrivits tidigare i Styrgrénssnitt pa sid 232 ar STYRORD det viktigaste sattet att
styra frekvensomriktaren via faltbussystem. For specifikt innehall i STYRORD, se
anvandarhandledningen som medfdljer FBA-modulen.

Statusord

Sa som beskrivits tidigare i Styrgrénssnitt pa sid 232 utgor innehallet i STATUSORD
statusinformation som skickas av frekvensomriktaren till faltbussadministratdren For
specifikt innehall i STATUSORD, se anvandarhandledningen som medféljer FBA-
modulen.

Val av

Sa som beskrivits tidigare i Styrgrédnssnitt pa sid 232 ar REFERENS-ordet en varvtals-
eller frekvensreferens.

Obs: REF2 stdds ej av Allman drivsystemprofil.

Referensskalning

REFERENS skalning ar faltbusstypspecifik. Emellertid, vid frekvensomriktaren ar
inneborden av ett 100 % REFERENS-varde fast, sa som beskrivs i tabellen nedan. For
en detaljerad beskrivning av omrade och skalning fér REFERENS, se
anvandarhandledningen som medféljer FBA-modulen.

Allman profil
Val av Omrade Refte;sns- Skalning Anmarkning
REF Falt- Varvtal -100 % = ~(par. 9908) | Slutlig referens begransad av
buss- 0=0 1104/1105.
specifik +100 = (par. 9908) Faktiskt motorvarvtal begransat av

2001/2002 (varvtal).

Frekvens | -100 % = -(par. 9907) | Slutlig referens begransad av
0=0 1104/1105.

+100 = (par. 9907) Faktiskt motorvarvtal begransat av

2007/2008 (frekvens).

Arvirden

S& som beskrivits tidigare i Styrgrédnssnitt pa sid 232 ar arvarden ord som innehaller
frekvensomriktarvarden.
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Skalning av &rvérde

For arvarden, skala det aterkopplade heltalet med parameterns uppldsning. (Se
Fullsténdig parameterlista pa sid 91 for parameterupplésningar.) Till exempel:

Aterkopplat . (Aterkopplat heltal) - (Parameterupplésning) =
heltal Parameterupplosning Skalat varde

1 0,1 mA 1-0,1mA=0,1mA

10 0,1% 10:01%=1%

Dar parametrarna anges i procent galler att Fullstédndig parameterlista specificerar
vilken parameter som motsvarar 100 %. | sadana fall, for att konvertera fran procent
till fysiska enheter, multiplicera med parametervardet som definierar 100 % och
dividera med 100 %. Till exempel:

Vérde hos (Aterkopplat heltal) -(Parameterupplésning) -
At?:;;?aﬁp" ll:’arz:ir;:]ti?‘r- parameter som (Varde for 100 % ref.) / 100 % =
PP 9 | definierar 100 % Skalat virde
10 0,1% 1500 rpm’ 10 - 0,1 % - 1500 RPM / 100 % = 15 rpm
100 0,1 % 500 Hz? 100 - 0,1 % - 500 Hz / 100 % = 50 Hz

T Om vi for detta exempel antar att arvardet anvander parameter 9908 MOTOR NOM VARVT som 100 %
referens, och att 9908 = 1500 rpm.

2 Om vi for detta exempel antar att rvardet anvander parameter 9907 MOTOR NOM FREKV som 100 %
referens, och att 9907 = 500 Hz.

Arvérdesmappning
Se anvandarhandledningen som medfdljer FBA-modulen.
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Diagnostik

beskrivs i denna handledning. Sadan atgard innebar att garantin upphér att galla och

C VARNING! Forsok inte mata, byta delar eller vidta andra serviceatgarder som inte
att det uppstar risk for felfunktioner, 6kad stillestandstid och héga kostnader.

beskrivs i detta kapitel maste utféras av en kompetent elektriker.

c VARNING! Allt installations- och underhallsarbete pa elektrisk utrustning som
Séakerhetsinstruktionerna i Sdkerhetsinstruktioner pa sid 5 maste foljas.

Visning av diagnostik
Frekvensomriktaren detekterar felsituationer och rapporterar dem med:
+ den gréna och den roda lysdioden pa frekvensomriktarens kapsling

» statuslysdioden pa mandverpanelen (om en Assistentmandverpanel ar ansluten
till frekvensomriktaren)

* mandverpaneldisplayen (om en mandverpanel ar ansluten till
frekvensomriktaren)

» parameterbitarna FELORD och LARMORD (parametrarna 0305 till 0309). Se
Grupp 03: FALTBUSSOVERYV. pa sid 111 for definitioner av bitarna.

Hur informationen visas beror pa hur allvarligt felet ar. Du kan specificera
allvarlighetsgraden for manga fel genom att instruera frekvensomriktaren att:

* ignorera felsituationen
* rapportera situationen som ett larm

* rapportera situationen som ett fel.

Ro6d — Fel
Frekvensomriktaren signalerar att den har detekterat att allvarligt fel, genom att:

+ tanda den roda lysdioden pa frekvensomriktaren (lysdioden lyser antingen med
fast sken eller blinkar)

+ visa fast rott sken fran lysdioden pa mandéverpanelen (om den ar ansluten till
frekvensomriktaren)

» satta motsvarande bit i ett felord, parameter (0305 till 0307)
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» ersatta det som visas pa mandverpanelens display LOC U FEL
med en felkod i Fellage (siffror till hdger) FEL 7

» stoppa motorn (om den var i drift). ATl FEL

Felkoden pa mandverpanelens display ar temporar. 00:00

Felmeddelandet forsvinner om man trycker pa nagon o
av foljande tangenter: MENU, ENTER, UPP, eller FOO O 7
NER. Meddelandet aterkommer efter nagra sekunder FD
om man inte rér mandverpanelen och felet fortfarande
ar aktivt.

Blinkande gron — Varningar

Da det galler mindre allvarliga fel - som kallas varningar - ar diagnostiken att
betrakta som rekommendation. | dessa situationer rapporterar frekvensomriktaren
helt enkelt att den har detekterat nadgonting "ovanligt". Da goér frekvensomriktaren
foljande:

« visar blinkande grént sken pa frontpanelen (galler inte larm fran felaktig hantering
av mandverpanelen)

» visar blinkande gront sken fran lysdioden pa mandverpanelen (om den ar
ansluten till frekvensomriktaren)

+ satter motsvarande bit i larmordsparametern (0308 eller 0309). Se Grupp 03:
FALTBUSSOVERYV. pa sid 111 for definitioner av bitarna

 ersatter det som visas pa mandverpanelens display LOC O LARM
med en larmkod och/eller ett namn vid felhistorik
(siffror till hoger). LARM 2008

PANEL BORTFALL
00:00

Varningsmeddelanden forsvinner fran displayen efter
nagra sekunder. Meddelandet visas pa nytt med

jdmna mellanrum sa lange larmférhallandet féreligger. |Loc A2 OO 8

FWD

Att atgarda fel

Rekommenderade atgarder vid fel ar:

* Anvand tabellen Fellista nedan for att sbka och atgarda grundorsaken till
problemet.

« Aterstall drivsystemet. Se Aterstélining av felindikeringar péa sid 257.

Fellista

Foljande tabell listar fel per kodnummer och beskriver vart och ett. Felnamnet ar den
langa form som visas i Fellage pa Assistentmandverpanel nar fel intraffar.
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Felnamnen som visas (endast pa Assistentmandverpanel) i felhistoriklage (se sid
67) och felnamnen fér parameter 0401 SENASTE FEL kan vara kortare.

Fel-
kod

Felnamn pa
displayen

Beskrivning och rekommenderad atgard

1

OVERSTROM

For hog utstrom. Kontrollera och korrigera:
* Fo6r hdg motorlast.

+ Otillracklig accelerationstid (parametrarna 2202 ACCEL TID 1 och 2205
ACCEL TID 2)

» Fel i motor, motorkablar eller anslutningar.

OVERSPANNING

Likspanningen i mellanledet ar for stor. Kontrollera och korrigera:
» Statisk eller transient dverspanning i matningskretsen.

» Otillracklig retardationstid (parametrarna 2203 RETARD TID 1 och 2206
RETARD TID 2).

* Underdimensionerad bromschopper (om sadan finns).
» Kontrollera att 6verspanningsregulatorn ar TILL (med parameter 2005).

OMR OVERTEMP

Frekvensomriktarens kylelement ar 6verhettat. Temperatur vid eller éver
gransvarde.

R1...R4: 115 °C

R5, R6: 125 °C

Kontrollera och korrigera:

» Flaktfel.

* Hinder for luftfiode.

» Smuts eller damm pa kylelementet.
* Foér hdg omgivningstemperatur.

* FOr hég motorlast.

KORTSLUTNING

Kortslutningsstrém Kontrollera och korrigera:
« Kortslutning i motorkabeln (-kablarna) eller i motorn.
* Matningsstorningar.

RESERVERAD

Ej anvand.

UNDER-
SPANNING

Likspanningen i mellankretsen &r inte tillracklig. Kontrollera och korrigera:
» En fas saknas i matningskretsen

» Sakring utlost.

* Underspéanning i matningsnatet.

A1 FEL

Bortfall av analog ingang 1. Den analoga ingangens varde understiger Al1
FELNIVA (3021). Kontrollera och korrigera:

» Kalla och anslutning for analoga ingangar.

» Parameterinstallningar for A1 FELNIVA (3021) och 3001 AI<MIN
FUNKTION.

Al2 FEL

Bortfall av analog ingang 2. Den analoga ingangens varde understiger AI2
FELNIVA (3022). Kontrollera och korrigera:

» Kalla och anslutning foér analoga ingangar.

« Parameterinstallningar fér AI2 FELNIVA (3022) och 3001 AI<MIN
FUNKTION.

MOT OVERLAST

Motorn ar for varm, utgadende fran antingen frekvensomriktarens
uppskattningar eller temperaturaterkoppling.

*  Om motorn ar éverbelastad.
» Justera parametrarna som anvands for uppskattningar (3005...3009).

* Kontrollera temperaturgivare och parametrarna i Grupp 35:
MOTORTEMP MATNING.
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Fel- Felnamn pa A S
kod displayen Beskrivning och rekommenderad atgard
10 PANEL Kommunikationen med mandverpanelen bryts och antingen:
BORTFALL « frekvensomriktaren styrs lokalt (mandverpanelen visar LOC), eller
» Fjarrstyrning ar vald (REM i teckenfonstret) och parameterinstalld att ta
emot start/stopp, rotationsriktning eller bérvarde fran mandverpanelen.
For att korrigera, kontrollera:
+ Kommunikationsledningar och anslutningar.
» Parameter 3002 PANEL BORTFALL.
» Parametrarna i Grupp 10: STYRINGANGAR och Grupp 11: VAL AV
REFERENS (om frekvensomriktardriften ar REM).
11 ID KORFEL Identifieringskdrningen har inte genomforts pa korrekt satt. Kontrollera och
korrigera:
* Motoranslutning.
* Motorparametrar 9905...9909.
12 MOTOR Motor eller driven utrustning fastlast. Motorn ar néara fastlasning. Kontrollera
FASTLAST och korrigera:
+ Overbelastning.
+ Otillracklig motoreffekt
+ Parametrar 3010...3012.

13 RESERVERAD Ej anvand.

14 EXTERNT FEL 1 | Digital ingang, definierad att rapportera forsta externa felet, ar aktiv. Se
parameter 3003 EXTERNT FEL 1.

15 EXTERNT FEL 2 | Digital ingang, definierad att rapportera andra externa felet, ar aktiv. Se
parameter 3004 EXTERNT FEL 2.

16 JORDFEL Eventuellt jordfel detekterat i motorn eller motorkablarna.
Frekvensomriktaren évervakar jordfel medan frekvensomriktaren &r i drift
och medan frekvensomriktaren ar inte i drift. Overvakningen ar kansligare
nar frekvensomriktaren ar inte i drift och kan da ge falska larm.

Mojliga atgarder:
» Kontrollera/korrigera fel i ingangskablar.
» Kontrollera att motorkabeln inte &r langre an den far vara.

» Minska detekteringsnivan for jordfel med parameter 3028 JORDFEL LVL.
+ Icke direktjordade matnings- och motorkablar med hog kapacitans kan
ge upphov till falska larm vid test under stillestand. For att deaktivera
reaktionen pa felévervakning nar frekvensomriktaren ar inte ar i drift,

anvand parameter 3023 ANSLUTNINGSFEL. For att deaktivera reaktion pa
all jordfelsdvervakning, anvand parameter 3017 JORDFEL.
Obs: Om jordfelsskyddet deaktiveras kan garantin upphéra att galla.

17 FORALDRAD Ej anvand.

18 TERMISKT FEL Internt fel. Termistorn som mater den interna temperaturen i
frekvensomriktare ar dppen eller kortsluten. Kontakta ABB

19 INT KOMM FEL Internt fel. Ett kommunikationsrelaterat problem har detekterats pa den
fiberoptiska lanken mellan styrkortet och OINT-kortet. Kontakta ABB

20 INT LAG SPAN Internt fel. For lag spanning detekterad pa OINT-matningen. Kontakta ABB

21 STROM MATN Internt fel. Uppmatt strom ar utanfér omradet. Kontakta ABB

22 FASFEL INKOM Rippelspanningen i DC-mellankretsen for hdg. Kontrollera och korrigera:

 Bortfall av matningsfas.
» Sakring utlost.
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Fel-
kod

Felnamn pa
displayen

Beskrivning och rekommenderad atgéard

23

PULSG FEL

Frekvensomriktaren detekterar inte en giltig pulsgivarsignal. Kontrollera och
korrigera:

» Pulsgivare pa plats och korrekt ansluten (férvaxlade ledare, 10s
anslutning eller kortslutning).

» Logiska spanningsnivaer utanfoér specificerat omrade.
» Fungerande och korrekt ansluten pulsgivarmodul, OTAC-01.

» Fel varde inmatat i parameter 5001 PULSANTAL. Ett felaktigt varde
detekteras endast om felet &r sddant att den berdknade efterslapningen
Overstiger 4 ganger motorns markefterslapning.

» Pulsgivare anvands ej, men parameter 5002 AKTIVERA PULSGIV = 1 (TILL).

24

OVERVARVTAL

Motorns varvtal ar hégre an 120 % av det storre vardet (i storlek) av 2001
MIN VARVTAL eller 2002 MAX VARVTAL. Kontrollera och korrigera:

» Parameterinstallningar fér 2001 och 2002.
» Lamplighet fér motorns bromsmoment.

+ Tillampbarhet for momentreglering.

» Bromschopper och motstand.

25

RESERVERAD

Ej anvand.

26

FRO NR FEL

Internt fel. Konfigurationsblockets frekvensomriktarnummer ar inte giltigt.
Kontakta ABB

27

KONFIG FIL

Den interna installningsfilen har ett fel. Kontakta ABB

28

SERIELL1 FEL

Timeout for faltbusskommunikation. Kontrollera och korrigera:
» Felkonfigurering (3018 KOMM MOD FELFUNK och 3019 KOMM FEL TID).

» Kommunikationsinstalliningar (Grupp 51: EXTERN
KOMMUNIKATIONSMODUL eller Grupp 53: INBYGGD BUSKOMM
beroende pa omstandigheterna).

+ Bristande kontakt och/eller brus pa ledning.

29

IFB KONFIG FIL

Fel i avlasning av installningsfilen fér den inbyggda faltbussen.

30

FORCERAD
UTLOSNING

Felutldsning tvingad av faltbuss. Se faltbussens anvandarhandledning.

31

IFB 1

32

IFB 2

33

IFB 3

Felkod reserverad for anvandning av Inbyggd faltbuss (IFB). Betydelsen
beror pa protokollet.

34

FASFEL MOTOR

Fel i motorkrets. En av motorfaserna har fallit bort. Kontrollera och
korrigera:

* Motorfel.

* Motorkabel fel.

+ Overhettningsskydd fel (om sadant anvénds).
* Internt fel.

35

KABELANSLUT-
NINGAR

Felaktiga matnings och motorkabelanslutningar (dvs. inkommande
matningskabel ar ansluten till motorutgangarna). D-kopplade ingangsfaser
och motorkablar med hoég kapacitans kan ge upphov till falska alarm.

Det har felet kan deaktiveras med parameter 3023 ANSLUTNINGSFEL.
» Kontrollera matningsanslutningar. Kontrollera jordning.

36

OFORENLIG
MJUKVARA

Frekvensomriktaren kan inte anvéanda programvaran.

* Internt fel.

» Laddad programvara ar inte kompatibel med frekvensomriktaren
+ Kontakta servicerepresentant.

255
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Fel- Felnamn pa A S
kod displayen Beskrivning och rekommenderad atgard
37 STYRK OTEMP Frekvensomriktarstyrkortet ar for varmt Utlésningsnivan ar 88 °C.
Kontrollera och korrigera:
* Fo6r hég omgivningstemperatur.
» Flaktfel.
» Hinder for luftflode.
Ej for frekvensomriktare med OMIO-styrkort.
38 EGEN Tillstandet som definieras av parameter 3701 OVERLAST TYP har varit
LASTKURVA uppfyllt Iangre an tiden som definieras av 3703 OVERLAST TID.
101... | SYSTEMFEL Internt fel i frekvensomriktare. Kontakta ABB och rapportera felnumret.
199
201... | SYSTEMFEL Fel i systemet. Kontakta ABB och rapportera felnumret.
299
- OKAND FRO- Fel typ av mandverpanel, dvs. panel som stoder frekvensomriktare X men
TYpP: ACS550 inte ACS550, har anslutits till ACS550.
FREKVENSOMRI
KTARE SOM
STODS: X

Fel som indikerar konflikter i parameterinstaliningarna listas nedan.

Fel-
kod

Felnamn pa
displayen

Beskrivning och rekommenderad atgéard

1000

PARFEL HZRPM

Icke kompatibla parametervarden. Kontrollera féljande:
e 2001 MIN VARVTAL > 2002 MAX VARVTAL.
» 2007 MIN FREKVENS > 2008 MAX FREKVENS.

+ 2001 MIN VARVTAL / 9908 MOTOR NOM VARVT ar utanfor tillatet omrade
(> 50).

* 2002 MAX VARVTAL / 9908 MOTOR NOM VARVT ar utanfor tillatet omrade
(> 50).

« 2007 MIN FREKVENS / 9907 MOTOR NOM FREKYV ar utanfor tillatet omrade
(> 50).

« 2008 MAX FREKVENS / 9907 MOTOR NOM FREKYV ar utanfor tillatet omrade
(> 50).

1001

PARFEL NREF

Icke kompatibla parametervarden. Kontrollera foljande:
* 2007 MIN FREKVENS &r negativ, ndr 8123 VAL AV PFC FUNK &r aktiv.

1002

RESERVERAD

Ej anvand.

1003

PARFEL AISKAL

Icke kompatibla parametervarden. Kontrollera féljande:
* 1301 MINIMUM AI1 > 1302 MAXIMUM AI1.
* 1304 MINIMUM AI2 > 1305 MAXIMUM AI2.

1004

PARFEL AOSKAL

Icke kompatibla parametervarden. Kontrollera féljande:
* 1504 MINIMUM AO1 > 1505 MAXIMUM AO1.
* 1510 MINIMUM AO2 > 1511 MAXIMUM AOZ2.

1005

PARFEL MOTHZ
2

Parametervarden for effektstyrning 6verensstammer ej. Felaktigt
markvarde for kVA eller felaktig motormarkeffekt. Kontrollera foljande:
* 1,1 <(9906 MOTOR NOM STROM - 9905 MOTOR NOM SPANN - 1,73 / Py) <
3,0
dar: Py = 1000 - 9909 MOTOR NOM EFFEKT (om enheten ar kW)
eller Py = 746 - 9909 MOTOR NOM EFFEKT (om enheten &r hk, t.ex. i USA)
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Fel- | Felnamn pa Beskrivning och rekommenderad atgérd
kod displayen

1006 | PARFEL EXTRE | Icke kompatibla parametervarden. Kontrollera féljande:
» Extern reldamodul ej ansluten och
* 1410...1412 RELAUTGANGARNA 4...6 har varden skilda fran noll.

1007 | PARFEL FBUS Icke kompatibla parametervarden. Kontrollera och korrigera:
* En parameter ar satt for faltbusstyrning (t.ex. 1001 EXT1 STYRNING = 10

(comm), men 9802 komm protokoll = 0.

1008 | PARFEL PFCHz | Parametervardena ar inkompatibla — 9904 MOTOR STYRMETOD maste vara =
3 (SKALAR), nar 8123 VAL AV PFC FUNK aktiveras.

1009 | PARFEL MOTHzZ | Parametervarden for effektstyrning éverensstammer ej. Felaktig

1 motormarkfrekvens eller felaktigt motorméarkvarvtal. Kontrollera bada de
féljande punkterna:
*+ 1<(60 9907 MOTOR NOM FREKV / 9908 MOTOR NOM VARVT < 16
¢ 0,8 <9908 MOTOR NOM VARVT /
(120 - 9907 MOTOR NOM FREKYV / motorpoler) < 0,992

1010/ | RESERVERAD Ej anvand.

101

1012 | PAR PFCIO 1 IO-konfiguration &r inte komplett — for fa reléer &r parametersatta till PFC
Eller det rader konflikt mellan Grupp 14: RELAUTGANGAR, parameter
8117 ANTAL HJIALPMOT och parameter 8118 AUTOVAXEL INTERV.

1013 | PAR PFCIO 2 IO-konfigurationen ar inte komplett — faktiskt antal PFC-motorer (parameter
8127, MOTORER) motsvarar inte antalet PFC-motorer i Grupp 14:
RELAUTGANGAR och parameter 8118 AUTOVAXEL INTERV.

1014 | PAR PFCIO 3 IO-konfiguration ar inte komplett — frekvensomriktaren kan inte allokera en
digital ingang (férregling) for varje PFC-motor (parametrarna 8120
FORREGLINGAR och 8127 MOTORER).

1015 | RESERVERAD Ej anvand.

1016 | EGEN LASTK Parametervarden for anvandardefinierad lastkurva dverensstammer ej.

Kontrollera att foljande villkor uppfylls:

* 3704 LAST FREKVENS 1 < 3707 LAST FREKVENS 2 < 3710 LAST FREKVENS 3
<

3713 LAST FREKVENS 4 < 3716 LAST FREKVENS 5.
* 3705 LAST MOMENT1 LAG < 3706 LAST MOMENT1 HOG.
e 3708 LAST MOMENTZ2 LAG < 3709 LAST MOMENT2 HOG.
e 3711 LAST MOMENT3 LAG < 3712 LAST MOMENT3 HOG.
e 3714 LAST MOMENT4 LAG < 3715 LAST MOMENT4 HOG.
* 3717 LAST MOMENTS5 LAG < 3718 LAST MOMENT5 HOG.

Aterstillning av felindikeringar

ACS550 kan konfigureras for att aterstalla vissa fel automatiskt. Se parameter
Grupp 31: AUTOM ATERSTALLN.

AN

VARNING! Om en extern kalla for startorder valts, och denna ar aktiv, kan ACS550
starta omedelbart nar felindikeringen aterstallts.

Blinkande rod lysdiod

For att aterstalla frekvensomriktaren efter fel som indikeras av blinkande réd lysdiod:

Stang av frekvensomriktaren och lat matningen vara bruten i 5 minuter.
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R6d lysdiod

For att aterstalla frekvensomriktaren efter fel som indikeras av réd lysdiod (tand, inte
blinkande), atgarda problemet och gor ett av féljande:

» Tryck pa RESET fran mandverpanelen.
« Stang av frekvensomriktaren och lat matningen vara bruten i 5 minuter.

Beroende pa vardet hos 1604 VAL FELATERST, kan aven foljande anvandas for att
aterstalla frekvensomriktaren:

+ digital ingang
« seriell kommunikation.

Nar felet har atgardats kan motorn startas.

Historik

De senaste tre felkoderna lagras i parametrarna 0401, 0412 och 0413. Det senaste
felet (identifierat av parameter 0401), lagras tillsammans med extra data (i
parametrarna 0402...0411) for att underlatta felsékningen. Till exempel lagrar
parameter 0404 dven motorns varvtal vid det tillfalle felet uppstod.

Assistentmandverpanelen ger ytterligare information om felhistoriken. Se
Felhistorikldge pa sid 61 for ytterligare information.

For att radera felhistoriken (alla parametrar i Grupp 04: FELHISTORIK):
Med mandverpanelen i Parameterlage, valj parameter 0401.

Tryck p4 ANDRA (eller ENTER pa Basmandverpanelen).

Tryck pa upp- och ner-piltangenterna samtidigt.

Tryck pa SPARA.

W=

Att atgarda larm

Rekommenderade atgarder for larm ar:
+ Faststall om larmet kraver atgard (sa ar inte alltid fallet).
» Anvand tabellen Larmlista nedan for att soka och atgarda grundorsaken till
problemet.
Larmlista

Fdljande tabell listar larm per kodnummer och beskriver varje larm.

Kod Display Beskrivning
2001 OVERSTROM Strombegransare aktiv. Kontrollera och korrigera:
* Fo6r hdg motorlast.

+ Otillracklig accelerationstid (parametrarna 2202 ACCEL TID 1 och
2205 ACCEL TID 2)

» Fel i motor, motorkablar eller anslutningar.
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Kod Display Beskrivning
2002 OVERSPANNING Overspéanningsregulatorn &r aktiv. Kontrollera och korrigera:
+ Statisk eller transient éverspanning i matningskretsen.
+ Otillracklig retardationstid (parametrarna 2203 RETARD TID 1 och 2206
RETARD TID 2).
2003 UNDERSPANNING  [Underspéanningsregulatorn ar aktiv. Kontrollera och korrigera:
» Underspanning i matningsnatet.
2004 ROTATIONS- Byte av rotationsriktning férbjudet. Antingen:
RIKTNING LAST + Forsdk inte &ndra motorns rotationsriktning mera, eller
+ Andra parameter 1003 ROTATIONSRIKTN for att tillata byte av
rotationsriktning (om drift i backriktning ar saker).
2005 1/0 KOMM FEL Timeout for faltbusskommunikation. Kontrollera och korrigera:
» Felkonfigurering (3018 KOMM MOD FELFUNK och 3019 KOMM FEL TID).
» Kommunikationsinstalliningar (Grupp 51: EXTERN
KOMMUNIKATIONSMODUL eller Grupp 53: INBYGGD BUSKOMM
beroende pa omstandigheterna).
+ Bristande kontakt och/eller brus pa ledning.
2006 Al1 FEL Analog ingang 1 gér forlorad, eller dess varde understiger minimivardet.
Kontr.:
» Ingangskalla och anslutningar.
» Parameter som anger minimivarde (3021).
» Parameter som definierar larm-/felfunktion (3001),
2007 A2 FEL Analog ingang 2 gar forlorad, eller dess varde understiger minimivardet.
Kontr.:
* Ingangskalla och anslutningar.
» Parameter som anger minimivarde (3022).
» Parameter som definierar larm-/felfunktion (3001).
2008 PANEL BORTFALL  [Kommunikationen med mandverpanelen bryts och antingen:
» frekvensomriktaren styrs lokalt (mandverpanelen visar LOC), eller
» Fjarrstyrning ar vald (REM i teckenfonstret) och parameterinstalld att
ta emot start/stopp, rotationsriktning eller bérvarde fran
mandverpanelen.
For att korrigera, kontrollera:
+ Kommunikationsledningar och anslutningar.
» Parameter 3002 PANEL BORTFALL.
» Parametrarna i Grupp 10: STYRINGANGAR och Grupp 11: VAL AV
REFERENS (om frekvensomriktardriften &r REM).
2009 OVERTEMP Frekvensomriktarens kylflans ar for varm. Detta larm indikerar att felet
OMRIKTARE OVERTEMP OMRIKTARE ar nara forestadende.
R1...R4: 100 °C
R5, R6: 110 °C
Kontrollera och korrigera:
+ Flaktfel.
» Hinder for luftflode.
* Smuts eller damm péa kylelementet.
» FOr hdg omgivningstemperatur.
* Fo6r hdg motorlast.
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Kod Display Beskrivning
2010 MOTOR TEMP Motorn &r for varm, utgaende fran antingen frekvensomriktarens
uppskattningar eller temperaturaterkoppling. Detta larm innebar att en
felutlésning pa grund av MOT OVERLAST kan vara nara forestaende.
Kontr.:
*  Om motorn ar éverbelastad.
» Justera parametrarna som anvands for uppskattningar
(3005...3009).
* Kontrollera temperatursensorer och Grupp 35: MOTORTEMP
MATNING.
2011 RESERVERAD Ej anvand.
2012 MOTOR FASTLAST |Motorn ar nara fastlasning. Detta larm innebér att en felutidsning pa
grund av MOT FASTLAST kan vara nara férestaende.
2013 AUTOMATISK Detta larm varnar for att frekvensomriktaren haller pa att utféra en
(Not 1)  |ATERSTART automatisk felaterstallning som kan medféra att motorn startar pa nytt.
* For att styra automatisk aterstélining, anvand Grupp 31: AUTOM
ATERSTALLN.
2014 AUTOVAXLING Detta larm varnar for att PFC autovaxlingsfunktion ar aktiv.
(Not 1) - Fér att styra PFC, anvand Grupp 81: PFC-STYRNING och Makrot
PFC-styrning pa sid 84.
2015 PFC LAS Detta larm varnar for att PFC-forreglingar ar aktiva, vilket innebar att
frekvensomriktaren inte kan starta féljande:
» Godtycklig motor (nar autovaxling anvands).
» Den varvtalsreglerade motorn (nar autovaxling inte anvands).
2016/ RESERVERAD Ej anvand.
2017
2018 VILOFUNKTION Detta larm varnar for att PID vilolagesfunktion &r aktiv, vilket betyder att
(Not 1) motorn skulle kunna accelerera nar PID vilolage avslutas.
» For att styra PID vilofunktion, anvand parametrarna 4022...4026 eller
4122...4126.
2019 MOTOR IDENTIFIER |Utfér ID-kérning
2020 RESERVERAD Ej anvand.
2021 START FRIGIVN 1 Detta larm varnar for att signalen Start frigivn 1 saknas
SAKNAS « Anvand parameter 1608 for att styra signalen Start frigivn 1.
For att korrigera, kontrollera:
» Konfiguration av digitala ingangar.
*  Kommunikationsinstallningar.
2022 START FRIGIVN 2 |Detta larm varnar for att signalen Start frigivn 2 saknas
SAKNAS « Anvand parameter 1609 for att styra signalen Start frigivn 2.
For att korrigera, kontrollera:
» Konfiguration av digitala ingangar.
*  Kommunikationsinstallningar.
2023 NODSTOPP Nodstopp aktiverat.
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Kod

Display

Beskrivning

2024

PULSGIVARMODUL
FEL

Frekvensomriktaren detekterar inte en giltig pulsgivarsignal. Kontrollera
och korrigera:

» Pulsgivare pa plats och korrekt ansluten (férvaxlade ledare, 10s
anslutning eller kortslutning).

* Logiska spanningsnivaer utanfor specificerat omrade.
» Fungerande och korrekt ansluten pulsgivarmodul, OTAC-01.

» Fel varde inmatat i parameter 5001 PULSANTAL. Ett felaktigt varde
detekteras endast om felet &r sadant att den beraknade
efterslapningen éverstiger 4 ganger motorns markefterslapning.

» Pulsgivare anvands ej, men parameter 5002 AKTIVERA PULSGIV =
1 (TILL).

2025

FORSTA START

Indikerar att frekvensomriktaren haller pa att bedéma motorns
karakteristik. Detta ar normal forsta gangen motorn kors efter att
motorparametrarna matats in eller férandrats. Se parameter 9910
( MOTOR IDENTIFIER) for en beskrivning av motormodeller.

2026

RESERVERAD

Ej anvand.

2027

EGEN LASTKURVA

Detta larm varnar for att villkoret som definieras av 3701 OVERLAST TYP
har varit uppfyllt langre an halva tiden som definieras av 3703
OVERLAST TID.

2028

START FORDROJ

Visas under startférdrdjning. Se parameter 2113 START FORDROJ.

Not 1.

Aven om relautgangarna ar konfigurerade att indikera larmférhallanden (t.ex. parameter
1401 RELAUTGANG 1 =5 (LARM) eller 16 (FEL/VARNING)), indikeras detta larm inte av en

relautgang.

Larmkoder (Basmandverpanel)

Basmandverpanelen visar mandverpanellarm med en kod, A5xxx. Foéljande tabell
listar varningskoder och forklaringar till dessa.

Kod

Beskrivning

5001

Frekvensomriktaren svarar ej.

5002

Kommunikationsprofilen ar inkompatibel med frekvensomriktaren.

5010

Panelens parameterbackupfil ar skadad.

5011

FRO styrs fran annan kalla.

5012

Rotationsriktningen ar last.

5013

Knappen ar deaktiverad darfor att start ar blockerad.

5014

Knappen ar deaktiverad darfor att frekvensomriktare ar felbehaftad.

5015

Knappen &r deaktiverad pa grund av att Iasning av lokal styrning at aktiv.

5018

Parameterns grundvarde kan inte hittas.

5019

Skrivning av varde skilt fran noll férbjudet (endast vardet noll kan skrivas).

5020

Gruppen eller parametern existerar ej eller parametervardet ar inkonsekvent.

5021

GoOmd grupp eller parameter.

5022

Skrivskyddad, grupp eller parameter.

5023

Andring ej tillaten medan frekvensomriktaren &r i drift.

5024

Frekvensomriktaren upptagen, férsék igen.

5025

Skrivning ej tilldten medan uppladdning eller nedladdning pagar.

5026

Vérdet vid eller under min. grans.

5027

Varde vid eller éver max. grans.
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Kod Beskrivning

5028 Varde ogiltigt — Overensstammer inte med nagot diskret varde i listan.

5029 Minne ej redo, forsok igen.

5030 Begaran ogiltig.

5031 Frekvensomriktare ej klar, t.ex. pa grund av lag DC-spanning.
5032 Parameterfel har detekterats.

5040 Vald parameteruppséttning kan inte hittas i aktuell parameterbackup.
5041 Parameterbackup far inte plats i minnet.
5042 Vald parameteruppséttning kan inte hittas i aktuell parameterbackup.

5043 Startforregling ej given.

5044 Parameterbackupversionerna dverensstammer e;j.

5050 Parameteruppladdning avbruten.
5051 Filfel detekterat.
5052 Forsok till parameteruppladdning misslyckades.

5060 Parameternedladdning avbruten.

5062 Forsok till parameternedladdning misslyckades.

5070 Skrivfel till panelbackupminne detekterat.

5071 Skrivfel till panelbackupminne detekterat.

5080 Atgérd ej tillaten darfér att frekvensomriktaren ej styrs lokalt.
5081 Atgard ej tillaten darfor att ett fel ar aktivt.

5083 Atgéard ej tillaten darfér att parameterlas inte ar dppet.

5084 Atgérd ej tillaten darfér att frekvensomriktaren upptagen, férsok igen.

5085 Nedladdning ej tillaten darfor att frekvensomriktartyperna ar inkompatibla.

5086 Nedladdning e; tillaten darfor att frekvensomriktarmodellerna &r inkompatibla.
5087 Nedladdning ej tillaten darfor att parameteruppsattningarna inte
Overensstammer.

5088 Atgérden misslyckades darfor att ett frekvensomriktarminnesfel detekterades.
5089 Nedladdning misslyckades darfor att ett CRC-fel detekterades.
5090 Nedladdning misslyckades darfor att ett databehandlingsfel detekterades.

5091 Atgérden misslyckades darfor att ett parameterfel detekterades.
5092 Nedladdning misslyckades darfor att parameteruppsattningarna inte
Overensstammer.
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Underhall

N

VARNING! Las Sékerhetsinstruktioner pa sid 5 fére varje underhallsingrepp pa
utrustningen. Underlatenhet att folja sakerhetsinstruktionerna kan medféra
personskador och dodsfall.

Underhallsintervall

Kylflans

Om frekvensomriktaren installeras i lamplig miljé kraver systemet ett minimum av
underhall. Denna tabell anger de rutinmassiga underhallsintervall som
rekommenderas av ABB.

Underhall Intervall Instruktion
Temperaturkontroll och rengéring av [Beroende pa hur dammig |Se Kylfldns pa sid 263.
kylflansar miljén &r (6...12 manader)
Byte av huvudkylflakt Sex ar Se Byte av huvudflékt pa sid 264.
Byte av intern kylflakt Tre ar. Se Byte av intern kylflékt i kapslingen
(frekvensomriktare IP54 / UL typ 12) pa 266.
Kondensatorformatering 1 ar under forvaring Se Omformatering pa sid 267.
Byte av kondensator Nio ar Se Byte pa sid 267.
(byggstorlekarna R5 och R6)
Byt batteri i Assistentmandverpanel |Tio ar Se Batteri pa sid 267.

Kontakta ABB for ytterligare information om underhall. Pa Internet, ga till
www.abb.se/frekvensomriktare och valj Service — Maintenance.

Pa kylflansen samlas partiklar fran kylluften. Eftersom en dammig kylflans &r mindre
effektiv i kylning av frekvensomriktaren dkar risken for dvertemperaturfel. | en
"normal" miljé (varken utpraglat dammig eller utpraglat ren), kontrollera kylflansen
varje ar. | en dammig miljé behdver den kontrolleras oftare.

Rengor kylflansen pa féljande satt (vid behov):

. Skilj frekvensomriktaren fran matningen.
2. Ta bort kylflakten (se Byte av huvudflékt pa sid 264).

3. Blas ren tryckluft (ej fuktig) nerifran och uppat och fanga samtidigt in det stoft som

blases ut med hjalp av en dammsugare.

Obs: Om det finns risk att damm tréanger in i annan utrustning, genomfor
rengdringsproceduren i en annan lokal.

. Satt tillbaka kylflakten.

5. Aterstall matningen.

Underhall
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Byte av huvudflakt

Ett forestaende flaktfel indikeras av 6kande ljudniva fran flaktens lager och av
langsamt 6kande temperatur hos kylelementet, trots rengoring av kylflansar. Om
frekvensomriktaren ingar i en kritisk del av den totala processen ar det lampligt att
byta flakten s& snart de forsta symptomen pa slitage visar sig. Reservflaktar kan
bestallas fran ABB. Ersétt aldrig komponenter med annat an originalreservdelar fran
ABB.

Byggstorlekarna R1...R4

2. Ta bort frekvensomriktarens kapa.

4. Koppla bort flaktkabeln.

5. Satt dit den nya flakten i omvand ordning gentemot

6.

. Skilj frekvensomriktaren fran matningen.

Att byta flakten:

For byggstorlek:

* R1, R2: Tryck ihop fastklammorna pa flaktkapans
sida, och lyft.

* RS, R3: Tryck pa armen pa vanster sida av
flaktfastet och vrid flakten uppat och utat.

beskrivningen ovan.

Aterstall matningen.

Byggstorlek R5

I

Byggstorlek R6

Att byta flakten: Vy underifran
Skilj frekvensomriktaren fran matningen. /'"V K — W
i 5 ° 2SN T 2
Ta bort skruvarna som fixerar flakten. ¢ llfL, ‘)@)\}l] g
I
Ta bort flakten: Svéng ut flakten péa sina gangjarn. \ k\:\%é ]
e -

Koppla bort flaktkabeln.
Satt dit den nya flakten i omvand ordning gentemot beskrivningen ovan.
Aterstall matningen.

Pilar pa flakten visar rotationsriktning och luftflddesriktning.

®
Att byta flakten: _ ,M}\\ ,
. Skilj frekvensomriktaren fran matningen. ;Q% s %
% § Hz[ [ \77\ 11 ﬁ\ %é
Ta bort skruven som fixerar flaktkapan och fall By P o
ner kdpan mot sina stopp. _“:i %ﬁ o
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3. Skjut ut kabelplinten och ta loss ledarna fran
den.

4. Taav kdpan och satt tillbaka flakten pa kapans
stift.

5. Satt tillbaka kapan i omvand ordning gentemot
beskrivningen ovan.

6. Aterstall matningen.

265
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Byte av intern kylflakt i kapslingen

Kapslingar av typ IP54 / UL typ 12 har ytterligare en flakt, med uppgift att skapa
luftcirkulation inuti kapslingen.

Byggstorlekarna R1...R4

For att byta den interna flakten i kapslingen vid
byggstorlek R1 till R3 (sitter i dverdelen av
frekvensomriktaren) och R4 (sitter i framre delen av
frekvensomriktaren):

1. Skilj frekvensomriktaren fran matningen.
2. Ta av frontkapan.

3. Flaktkapslingen har fastklammor med spéarrar vid varje
horn. Tryck alla fyra fastkldmmorna mot mitten for att
lossa sparrarna.

4. Nar klammorna/sparrarna gar fria, dra kapslingen uppat
for att ta bort den fran frekvensomriktaren.

5. Koppla bort flaktkabeln.

6. Satt dit den nya flakten i omvand ordning. Observera
féljande:

» Flakten skall driva luften uppat (se pilen pa flakten).

» Flaktkablaget skall vara riktat framat.

+ Sparren for flaktkapslingen sitter i det bakre hogra
hornet.

f‘ll

+ Flaktkabeln skall anslutas precis framfor flakten hogst AAUADD0000404

upp i frekvensomriktaren.
Byggstorlekarna R5 och R6
Att byta den interna flakten i byggstorlekarna R5 till R6:
Skilj frekvensomriktaren fran matningen.
Ta av frontkapan.
Lyft ut flakten och koppla loss kabeln.

Satt dit den nya flakten i omvand ordning gentemot beskrivningen ovan.

o > wbh =

Aterstall matningen.
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Kondensatorer

Omformatering

DC-mellanledskondensatorerna maste formateras (aldras om) om
frekvensomriktaren inte har varit i drift pa mer an ett ar. Utan formatering kan
kondensatorer skadas nar frekvensomriktaren startar. Kondensatorerna bor
omformateras en gang om aret. | Serienummer pa sid 18 beskrivs hur man
kontrollerar tillverkningsdatum utgaende fran serienumret pa
frekvensomriktaretiketten.

For information om omformatering av kondensatorerna, se Guide for capacitor
reforming in ACS50, ACS55, ACS150, ACS310, ACS350, ACS355, ACS550,
ACHS550 and R1-R4 OINT-/SINTboards (3AFE68735190 [engelska]), som finns pa
Internet (ga till www.abb.com och ange koden i sokfaltet).

Byte

| frekvensomriktarens mellanledskrets finns flera elektrolytkondensatorer.
Kondensatorernas livslangd kan 6kas genom att omgivningstemperaturen sanks.

Tidpunkten da en kondensator slutar fungera kan inte férutsagas. Om en
kondensator gar sonder brukar vanligen en natsakring eller ett skydd 16sa ut.
Kontakta ABB om ett kondensatorfel misstanks. For byggstorlek RS och R6 kan
reservdelar bestallas fran ABB. Ersatt aldrig komponenter med annat an
originalreservdelar fran ABB.

Manoverpanel

Rengoring

Anvand en mjuk trasa for att rengéra mandéverpanelen. Undvik slitande
rengoéringsprodukter som kan repa displayen.

Batteri

Batteri anvands endast i Assistentmandéverpaneler dar klockfunktionen ar aktiverad.
Batteriet matar klockfunktionen aven om systemet i 6vrigt ar avstangt.

For att ta bort batteriet, anvand ett mynt for att 6ppna batterifacket pa baksidan av
mandverpanelen. Byt batteriet mot ett nytt av typ CR2032.

Obs: Batteriet ar INTE nédvandigt for nagon mandverpanel- eller
drivsystemfunktion, utom klockan.

Underhall
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Tekniska data

Markdata

Tabellen nedan, som ar indelad efter typkod, visar markdata for ACS550, inklusive:
+ |EC-data

* NEMA-data (skuggade spalter)

* byggstorlek.

Markdata for frekvensomriktare 208...240 V
Tabellhuvudets forkortningar forklaras i Symboler pa sid 271.

Typ Normal drift Tung drift
ACS550-x1- N Py Py hand Pha Pha thZ?Ige;(
se nedan A kW hk A kW hk

Trefasmatning, 208...240 V

-04A6-2 4,6 0,75 1 3,5 0,55 0,75 R1
-06A6-2 6,6 1,1 1,5 4,6 0,75 1 R1
-07A5-2 7,5 1,5 2 6,6 1,1 1,5 R1
-012A-2 11,8 2,2 3 7,5 1,5 2 R1
-017A-2 16,7 4 5 11,8 2,2 3 R1
-024A-2 24,2 55 7,5 16,7 4 5 R2
-031A-2 30,8 7,5 10 24,2 55 7,5 R2
-046A-2 46,2 11 15 30,8 7.5 10 R3
-059A-2 59,4 15 20 46,2 1 15 R3
-075A-2 74,8 18,5 25 59,4 15 20 R4
-088A-2 88,0 22 30 74,8 18,5 25 R4
-114A-2 114 30 40 88,0 22 30 R4
-143A-2 143 37 50 114 30 40 R6
-178A-2 178 45 60 150 37 50 R6
-221A-2 221 55 75 178 45 60 R6
-248A-2 248 75 100 192 55 75 R6

00467918.xIs C

Tekniska data
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Markdata for frekvensomriktare 380...480 V
Tabellhuvudets forkortningar forklaras i Symboler pa sid 271.

Typ Normal drift Tung drift
ACS550-x1- In Pn Pn I2ha Pha Phd ggﬂg-k
se nedan A kw hk A kW hk

Trefasmatning, 380...480 V

-03A3-4 3,3 1,1 1,5 2,4 0,75 1 R1
-04A1-4 41 1,5 2 3,3 1,1 1,5 R1
-05A4-4 54 2,2 Not 1 41 1,5 Not 1 R1
-06A9-4 6,9 3 3 5,4 2,2 3 R1
-08A8-4 8,8 4 5 6,9 3 3 R1
-012A-4 11,9 55 7,5 8,8 4 5 R1
-015A-4 15,4 7,5 10 11,9 55 7,5 R2
-023A-4 23 11 15 15,4 7,5 10 R2
-031A-4 31 15 20 23 1 15 R3
-038A-4 38 18,5 25 31 15 20 R3
-045A-4 45 22 30 38 18,5 25 R3
-059A-4 59 30 40 44 22 30 R4
-072A-4 72 37 50 59 30 40 R4
-078A-4 77 Not 2 60 72 Not 2 50 R4
-087A-4 87 45 Not 1 72 37 Not 1 R4
-097A-4 97 Not 2 75 77 Not 2 60 R4
-125A-4 125 55 Not 1 87 45 Not 1 R5
-125A-4 125 Not 2 100 96 Not 2 75 R5
-157A-4 157 75 125 124 55 100 R6
-180A-4 180 90 150 156 75 125 R6
-195A-4 205 110 Not 1 162 90 Not 1 R6
-246A-4 246 132 200 192 110 150 R6
-290A-4 290 160 Not 1 246 132 200 R6

00467918.xIs C

1. €j tillganglig for serie ACS550-U1.
2. ej tillganglig for serie ACS550-01.

Tekniska data
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Markdata for frekvensomriktare 500...600 V

Tabellhuvudets forkortningar forklaras i Symboler pa sid 271.

Typ Normal drift Tung drift
ACS550-U1- Ion Pn Pn I2hd Pha Pha thg?Igl-(
se nedan A kw hk A kw hk

Trefasmatning, 500... 600 V (Not 1)

-02A7-6 2,7 1,5 2 2,4 1,1 1,5 R2
-03A9-6 3,9 2,2 3 2,7 1,5 2 R2
-06A1-6 6,1 4 5 3,9 2,2 3 R2
-09A0-6 9,0 55 7,5 6,1 4 5 R2
-011A-6 11 7,5 10 9,0 55 7,5 R2
-017A-6 17 11 15 11 7,5 10 R2
-022A-6 22 15 20 17 11 15 R3
-027A-6 27 18,5 25 22 15 20 R3
-032A-6 32 22 30 27 18,5 25 R4
-041A-6 41 30 40 32 22 30 R4
-052A-6 52 37 50 41 30 40 R4
-062A-6 62 45 60 52 37 50 R4
-077A-6 77 55 75 62 45 60 R6
-099A-6 99 75 100 77 55 75 R6
-125A-6 125 90 125 99 75 100 R6
-144A-6 144 110 150 125 90 125 R6

00467918.xIs C
1. Ej tillganglig i serie ACS550-01.

Symboler

Typiska data:

Normal drift (10 % &verbelastningskapacitet)

Ibn kontinuerlig strém rms. 10 % 6verbelastning tillats en minut per period om tio minuter.

=N Typisk effekt vid normal drift. kW-data géller de flesta IEC-motorer med 4 eller flera poler.
Hk-data galler de flesta NEMA-motorer med 4 eller flera poler.

Tung drift (50 % 6verbelastningskapacitet)

Iong kontinuerlig strém rms. 50 % &verbelastning &r tillatet under en minut per period om tio
minuter.
Prg Typisk motoreffekt vid tung drift. kW-data galler de flesta IEC-motorer med 4 eller flera poler.

Hk-data géller de flesta NEMA-motorer med 4 eller flera poler.

Dimensionering

Strémdata ar desamma, oberoende av matningspanning, inom ett och samma
spanningsomrade. For att motormarkeffekten enligt tabell skall uppnas maste
markstrémmen for frekvensomriktaren vara hégre an eller lika med motorns
markstrém. Observera aven foljande:

» Vardena galler i omgivningstemperaturen 40 °C

+ Maximalt tillaten axeleffekt fran motorn begransas till 1,5 - Py Om grénsen
overskrids kommer motormoment och strom automatiskt att reduceras.
Funktionen skyddar ingangsbryggan pa frekvensomriktaren mot éverbelastning.

| flermotorsystem maste utstrdmmen fran frekvensomriktaren vara storre an eller lika
med den berdknade summa av instrom till alla motorer.

Tekniska data
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Nedstampling

Belastbarheten (strém och effekt) reduceras i vissa situationer, vilka definieras
nedan. | situationer dar full motoreffekt kravs, dverdimensionera frekvensomriktaren
sa att kapaciteten ar tillracklig aven vid nedmarkning.

Till exempel, om applikation kraver 15,4 A motorstrom och 8 kHz
moduleringsfrekvens, berakna frekvensomriktarstorleken enligt féljande:

Minsta mojliga storlek = 15,4 A/ 0,80 = 19,25 A

Var: 0,80 &r nedmarkningen fér 8 kHz moduleringsfrekvens (se Nedstdmpling pa grund av
moduleringsfrekvens pa sid 272).

Refererande till /o5 i markningstabellerna (med boérjan pa sid 269), uppfyller féljande
frekvensomriktare kravet pa /Iy 6ver 19,25 A: ACS550-x1-023A-4, eller ACS550-x1-
024A-2.

Nedstéampling pa grund av temperatur

| temperaturomradet +40 °C...50 °C minskar markutstrdommen med 1 % per
1 °C 6ver +40 °C. Berdkna utstrommen genom att multiplicera strommen enligt
markdatatabellen med nedstamplingsfaktorn.

Exempel Om omgivningstemperaturen ar 50 °C blir nedstdmplingsfaktorn
100 % -1 %/°C - 10 °C =90 % eller 0,90.
Utstrdmmen blir d& 0,90 - I\ eller 0,90 - lopg.

Nedstémpling pa grund av installationshéjd

Pa hojder 1000 till 4000 m &ver havet skall max uteffekt stamplas ner 1 % per
100 m. Om installationsplatsen ligger hogre an 2000 m.6.h., kontakta ABB for
narmare information.

Nedstédmpling fér enfasmatning

For frekvensomriktare i spanningsomradet 208...240 V kan enfasmatning anvandas.
Nedstamplingen uppgar i detta fall till 50 %.

Nedstémpling pa grund av moduleringsfrekvens

Vid anvandning av 8 kHz moduleringsfrekvens (parameter 2606),

+ stampla ner alla nominella strommar och effekter (inklusive frekvensomriktarens
Overbelastningsstrommar) till 80 %.

Vid anvandning av 12 kHz moduleringsfrekvens (parameter 2606),

» stampla ner alla nominella strommar och effekter (inklusive frekvensomriktarens
Overbelastningsstrommar) till 65 % (till 50 % fér 600 V, byggstorlekarna R4, dvs.
for ACS550-U1-032A-6 ... ACS550-U1-062A-6),

» stampla ner max omgivningstemperatur till 30 °C.
* Obs: Kontinuerlig maximal strom begransas till /5pgy.

Obs: Satt parameter 2607 MODUL FREK REGL = 1 (TILL) vilket tillater
frekvensomriktaren att minska moduleringsfrekvensen om/nar frekvensomriktarens
interna temperatur éverskrider 80 °C (med 12 kHz moduleringsfrekvens) eller 90 °C
(med 8 kHz moduleringsfrekvens). Parameterbeskrivningen for 2607 ger ytterligare
detaljer.

Tekniska data
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Matningsanslutningar

273

VARNING! Lat inte frekvensomriktaren arbeta utanfér matningsspanningens
markspanningsomrade. Overspanning kan ge upphov till bestdende skador pa

frekvensomriktaren.

Specifikation avinkommande matning

Specifikation for matningsanslutning

Spéanning (U,)

208/220/230/240 V AC 3-fas (eller 1-fas) -15 % +10 % for
ACS550-x1-xxxX-2.

380/400/415/440/460/480 V AC 3-fas -15 %...+10 % fér ACS550-x1-xxxx-4.
500/525/575/600 V AC 3-fas -15 %...+10 % for ACS550-U 1-xxxx-6.

grundvag (cos fi)

Forutsedd Max tillaten forutsedd kortslutningsstrom i matningsnatet ar 100 kA pa en
kortslutningsstrom |sekund, forutsatt att frekvensomriktarens natkabel ar skyddad med Iampliga
(IEC 629) sakringar. US: 100 000 AIC.
Frekvens 48...63 Hz
Osymmetri Max. + 3 % av markspéanning, fas-fas
Effektfaktor for 0,98 (vid marklast)

Kabeltemperatur-

maérkning

90 °C minimum

Franskiljningsanordning

Installera en handmandvrerad franskiljare (franskiljning av natspanning) mellan

vaxelspanningskallan

och frekvensomriktaren. Franskiljaren maste vara av en typ

som kan lasas i 6ppet lage for installations- och underhallsarbete.

* Europa: For att uppfylla gallande EU-krav som anges i EN 60204-1,
Maskinsakerhet, skall franskiljaren vara av en av féljande typer:
— Lastfranskiljare av klass AC-23B (EN 60947-3)

— Franskiljare med en hjalpkontakt som vid varje brytmandver tvingar brytaren
att bryta huvudkretsen innan franskiljarens huvudkontakter 6ppnas

(EN 60947-3)

— Brytare som lampar sig for franskiljning i enlighet med EN 60947-2.
+ Ovriga regioner: Franskiljningslésningen méste uppfylla géllande
sakerhetsforeskrifter.

Sakringar

Grenkretsskydd maste tillhandahallas av slutanvandaren, dimensionerat enligt
nationella och lokala elsdkerhetsforeskrifter. Foljande tabell ger
sakringsrekommendationer for kortslutningsskydd pa frekvensomriktarens

matningssida.

Nominella sakringsstrommar enligt tabell ar maxvarden foér angivna
sakringstyper. Om sakringar med lagre utldsningsvarden anvands, kontrollera att
deras rms-strom ar storre an instrommen.
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Kontrollera att sdkringens utlosningstid understiger 0,5 sekunder.
Utlésningstiden beror pa sakringstypen och matningsnatets impedans, liksom pa
ledartvarsnittsarean och matningskabelns langd och material. Om utlésningstiden
0,5 sekunder dverskrids med gG- eller T-sakringar kommer ultrasnabba sakringar
(aR) i de flesta fall att minska utlosningstiden till acceptabel niva.

Sékringar, frekvensomriktare 208...240 V

ACS550-x1- Instrém Matningssékringar
se nedan A IEC 60269 gG (A) | UL-klass T (A) Bussmann-typ

-04A6-2 4,6 10 10 JJS-10
-06A6-2 6,6

-07A5-2 7,5

-012A-2 11,8 16 15 JJS-15
-017A-2 16,7 25 25 JJS-25
-024A-2 24,2 30 JJS-30
-031A-2 30,8 40 40 JJS-40
-046A-2 46,2 63 60 JJS-60
-059A-2 59,4 80 JJS-80
-075A-2 74,8 80 100 JJS-100
-088A-2 88,0 100 110 JJS-110
-114A-2 114 125 150 JJS-150
-143A-2 143 200 200 JJS-200
-178A-2 178 250 250 JJS-250
-221A-2 221 315 300 JJS-300
-248A-2 248 350 JJS-350

Sékringar, frekvensomriktare 380...480 V

00467918.xls C

ACS550-x1- Instrom Matningssakringar
se nedan A IEC 60269 gG (A) | UL-klass T (A) Bussmann-typ

-03A3-4 3,3 10 10 JJS-10
-04A1-4 4,1
-05A4-4 5,4
-06A9-4 6,9
-08A8-4 8,8 15 JJS-15
-012A-4 11,9 16
-015A-4 15,4 20 JJS-20
-023A-4 23 25 30 JJS-30
-031A-4 31 35 40 JJS-40
-038A-4 38 50 50 JJS-50
-045A-4 45 60 JJS-60
-059A-4 59 63 80 JJS-80
-072A-4 72 80 90 JJS-90
-078A-4 77 100 JJS-100
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ACS550-x1- Instrém Matningssakringar
se nedan A IEC 60269 gG (A) | UL-klass T (A) Bussmann-typ

-087A-4 87 125 125 JJS-125

-097A-4 97

-125A-4 125 160 175 JJS-175

-157A-4 157 200 200 JJS-200

-180A-4 180 250 250 JJS-250

-195A-4 205

-246A-4 246 315 350 JJS-350

-290A-4 290

Sékringar, frekvensomriktare 500...600 V

00467918.xls C

ACS550-U1- Instrém Matningssakringar
se nedan A IEC 60269 gG (A) | UL-klass T (A) Bussmann-typ

-02A7-6 2,7 10 10 JJs-10
-03A9-6 3,9
-06A1-6 6,1
-09A0-6 9,0 16 15 JJS-15
-011A-6 11
-017A-6 17 25 25 JJS-25
-022A-6 22
-027A-6 27 35 40 JJS-40
-032A-6 32
-041A-6 41 50 50 JJS-50
-052A-6 52 60 60 JJS-60
-062A-6 62 80 80 JJS-80
-077A-6 77 100 JJS-100
-099A-6 29 125 150 JJS-150
-125A-6 125 160 175 JJS-175
-144A-6 144 200 200 JJS-200

Noédstoppanordningar

00467918.xIs C

| den totala installationen maste det inga nédstoppanordningar och eventuell annan
nddvandig sakerhetsutrustning. Att trycka pa STOPP pa mandverpanelen medfor

INTE:

* nodstopp av motorn

+ franskiljning av frekvensomriktaren fran farlig potential.

Matningskablar/-ledare

Inkommande kabel kan vara utférd pa nagot av foljande satt:

» fyrledarkabel (trefas och jord/skyddsjord). Skarmning kravs ej
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fyra isolerade ledare i kabelkanal.
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Dimensionera kabel/ledare i enlighet med lokala sakerhetsforeskrifter, aktuell
matningsspanning och frekvensomriktarens laststrom.

Obs! Ledaren maste vara mindre an den maximala gransen som definierats av
anslutningarnas storlek. Kontrollera den maximala ledararean enligt tabellen i avsnitt
Frekvensomriktarens matningsanslutningar pa sidan 278.

Tabellen nedan listar koppar- och aluminiumkabeltyper for olika laststrommar. Dessa
rekommendationer galler endast for de forhallanden som listas hogst upp i tabellen.

IEC

NEC

Baserat pa:

EN 60204-1 och IEC 60364-5-2

PVC-isolering

30 °C omgivningstemperatur

70 °C yttemperatur

aluminiumkablar med koncentrisk kopparskarm

max nio kablar sida vid sida pa samma
kabelstege.

Baserat pa:

» NEC Tabell 310-16 fér kopparledare
* 90 °C ledarisolering

» 40 °C omgivningstemperatur

* max tre stromfoérande ledare i samma
kabelkanal, kabel eller jord (direktnedgravda)

» kopparkablar med koncentrisk kopparskarm.

Max Cu-kabel Max Al-kabel Max Cu-ledararea

laststrom laststrom laststrom
A mm? A mm? A AWG/kcmil
14 3x1.5 22.8 14
20 3x2.5 27.3 12
27 3x4 36.4 10
34 3%6 50.1 8
47 3x10 68.3 6
62 3%x16 61 3x25 86.5 4
79 3x25 75 3x35 100 3
98 3x35 91 3x50 118 2
119 3x50 117 3x70 137 1
153 3x70 143 3x95 155 1/0
186 3x95 165 3x120 178 2/0
215 3x120 191 3x150 205 3/0
249 3x150 218 3x185 237 4/0
284 3x185 257 3x240 264 250 MCM eller 2 x 1
330 3%x240 274 3% (3x50) |291 300 MCM eller 2 x 1/0
285 2x (3x95) |319 350 MCM eller 2 x 2/0

Jordanslutningarna

For personalsakerhet, korrekt funktion och minimering av elektromagnetisk
utstralning/absorption maste frekvensomriktaren och motorn vara jordade vid
installationsplatsen.

Ledarna skall vara dimensionerade i enlighet med sakerhetsféreskrifterna.
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» Kraftkabelskarmar maste anslutas till frekvensomriktarens skyddsjordanslutning
for att sakerhetsforeskrifterna skall uppfyllas.

» Kraftkabelskarmar lampar sig som utrustningsjordledare endast om skarmledarna
har den dimension som sakerhetsforeskrifterna anger.

* | multipla frekvensomriktarinstallationer, anslut ej frekvensomriktarna i serie.

Impedansjordade TN-system

finns spanning pa frekvensomriktarens ingangsplintar.

c VARNING! Forsok inte skruva i eller ta bort skruvarna EM1, EM3, F1 eller F2 nar det

Impedansjordade TN-system definieras i foljande tabell. | sadana system, franskil;
den interna jordanslutningen genom att avlagsna skruvarna (gor detta aven i fall da
systemets jordningskonfiguration ar okand), se Bortkoppling av det interna EMC-

filtret pa sid 27.

Impedansjordade TN-system — EMC-filtret maste kopplas bort

Jordning i L1
triangelns hérn

L2
L3

Jordning vid
triangelbenens
mittpunkter

L2
L3

)

Enfas jordning i L1
en andpunkt

Trefas "Variac"
utan fast jordad
nolla

L1
L1

.

L2—
L2

L3—
L3

TT

EMC-filterskruvarna utgér en intern jordanslutning som
reducerar elektromagnetisk emission. | fall dd EMC
(elektromagnetisk kompatibilitet) ar viktigt och natet ar
symmetriskt jordat kan EMC-filtret anslutas. For referens,

diagrammet till hoger illustrerar ett symmetriskt jordat TN-

system (TN-S-system).

IT-system

finns spanning pa frekvensomriktarens ingangsplintar.

C VARNING! Forsok inte skruva i eller ta bort skruvarna EM1, EM3, F1 eller F2 nar det

For IT-system (icke-direktjordade system eller hogresistivt [over 30 ohm] jordade

system):
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» Bryt jordanslutningen till det inbyggda EMC-filtret. Se Bortkoppling av det interna
EMC-filtret pa sid 27.

+  Om EMC-krav foreligger, mat emissionen som overfors till intilliggande
lagspanningsnat. Ibland racker den naturliga dampningen i transformatorer och
kablar. | tveksamma fall kan en matningstransformator med statisk avskarmning
mellan primar- och sekundarlindningen anvandas.

* Installera INTE ett externt RFI/EMC-filter. Ett EMC-filter jordar inkommande
matning via filterkondensatorerna, vilket kan vara farligt och kan skada
frekvensomriktaren.

Frekvensomriktarens matningsanslutningar

Foljande tabell listar specifikationerna for frekvensomriktarens
matningsanslutningar.

Obs! Se de rekommenderade kabelstorlekarna for olika laststrommar i
Matningskablar/-ledare pa sidan 275.

U1, vi, w1
U2, v2, w2 Skyddsjordplint, PE
Bygg- BRK#+, UDC+-plintar
storlek
Min Max Atdragnings- Maximum Atdragnings-
ledararea ledararea moment ledararea moment
mm? |AWG |mm? |AWG Nm Ib-t |mm? |[AWG | Nm [lb-ft
R1 0,75 18 10 8 1,4 1 10 8 1,4 1
R2 0,75 18 10 8 1,4 1 10 8 1,4 1
R3 2,5 14 25 3 2,5 1,8 16 6 1,8 1,3
R4 6 10 50 1/0 5,6 4 25 3 2 1,5
R5 6 10 70 2/0 15 11 70 2/0 15 11
R6 95" 3/0" | 240 350 MCM | 40 30 95 3/0 8 6

00467918.xls C
' Se avsnittet Noter om kraftplintar — byggstorlek R6 pa sidan 279.
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Noter om kraftplintar — byggstorlek R6

VARNING! For kraftplintarna till R6 galler att om skruvade kabelskor medfdljer kan

A dessa endast anvandas for ledarareor pa 95 mm? (3/0 AWG) och uppat. Klenare
ledare kan lossna och skada frekvensomriktaren. De kraver pressade ringkabelskor
sa som beskrivs nedan.

Pressade ringkabelskor

Pa byggstorlek R6, om skruvade kabelskor 5 Pl |
levereras men kabeln dimension understiger 95 '
mm? (3/0 AWG), eller om inga skruvade kabelskor 3
levereras alls, montera pressade ringkabelskor 4
enligt féljande procedur.

1. Valj lampliga ringkabelskor fran féljande tabell.
2. Ta bort eventuella skruvade kabelskor.

Montera ringkabelskorna i kabelns
frekvensomriktarande.

4. Isolera ringkabelskornas &ndar med
vulkaniserande tejp eller krympslang.

5. Anslut ringkabelskorna till frekvensomriktaren.

Ledararea Rinakabel p Antal
. ingkabel- ress-
2 | kemil/ Tillverkare gko verktyg press-
mm AWG lagen
16 G Burndy YAV6C-L2 MY29-3 1
llsco CCL-6-38 ILC-10 2
05 . Burndy YA4C-L4BOX | MY29-3 1
lisco CCL-4-38 MT-25 1
Burndy YA2C-L4BOX | MY29-3 2
35 2 llsco CRC-2 IDT-12 1
lisco CCL-2-38 MT-25 1
Burndy YA1C-L4BOX | MY29-3 2
llsco CRA-1-38 IDT-12 1
50 1
lisco CCL-1-38 MT-25 1
Thomas & Betts | 54148 TBM-8 3
Burndy YA25-L4BOX | MY29-3 2
lisco CRB-0 IDT-12 1
55 1/0
lisco CCL-1/0-38 MT-25 1
Thomas & Betts | 54109 TBM-8 3
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Ledararea Antal
5 | kemill Tillverkare Ringtzbel- V':';T(sts' press-
mm= 1 AwG Y9 | Jagen
Burndy YAL26T38 MY29-3 2
llsco CRA-2/0 IDT-12 1
70 2/0
llsco CCL-2/0-38 MT-25 1
Thomas & Betts | 54110 TBM-8 3
Burndy YAL27T38 MY29-3 2
llsco CRA-3/0 IDT-12 1
95 3/0
llsco CCL-3/0-38 MT-25 1
Thomas & Betts | 54111 TBM-8 3
Burndy YA28R4 MY29-3 2
llsco CRA-4/0 IDT-12 1
95 3/0
llsco CCL-4/0-38 MT-25 2
Thomas & Betts | 54112 TBM-8 4
Skruvade kabelskor 2

Tilldmpa féljande procedur for att ansluta 1 \‘
kablarna om skruvade kabelskor levereras

och kabeldimensionen &r 95 mm? (3/0 AWG)
eller storre.

1. Satt de medféljande skruvade kabelskorna i oo

kabelns frekvensomriktarande.

2. Anslut de skruvade kabelskorna till
frekvensomriktaren.
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Motoranslutning

281

VARNING! Anslut aldrig natspanning till frekvensomriktarens utgangsanslutningar:

A U2, V2 eller W2. Natspanning pa utgangen kan ge bestaende skador pa
frekvensomriktaren. Om forbikoppling ofta behévs, anvand mekaniskt forreglade
switchkretsar eller kontaktorer.

VARNING! Anslut ingen motor med markspanning understigande halva den
nominella matningsspanningen.

N
N

sadana test pa frekvensomriktaren.

VARNING! Franskilj frekvensomriktaren fore varje spanningstoleranstest (Hi-Pot)
eller test av isolationsresistans (Megger) pa motorn eller motorkablarna. Utfér inga

Specifikation for motoranslutning

Specifikation for motoranslutning

Spéanning (Us)

0...Uq, 3-fas symmetrisk, U5« Vid faltférsvagningspunkten

Frekvens 0...500 Hz
Frekvensupplésning 0,01 Hz
Strom Se Mérkdata pa sid 269.
Faltforsvagningspunkt 10...500 Hz

Kopplingsfrekvens

Valbar. Se tillganglighet i tabellen nedan.

1,2, 4 och 8 kHz

12 kHz

208...240 V |Alla typer

Frekvensomriktaren ar i lage
for skalar styrning

380...480 V |Alla typer

Byggstorlekarna R1...R4
(utom ACS550-01-097A-4) i
skalar styrning

500...600 V |Alla typer

Byggstorlekarna R2...R4 i
skalar styrning

Kabeltemperaturmarkning

90 °C minimum.

Max rekommenderad
motorkabelldngd

Se Motorkabellédngd pa sid 281.

Motorkabelldngd

Max motorkabellangd for 400 V- och 600 V-frekvensomriktare anges i avsnitten

nedan.

| flermotorsystem far den berdknade summan av alla motorkabellangder inte
Overstiga max rekommenderad motorkabelldngd i tabellen nedan.
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Motorkabelldngd fér 400 V-frekvensomriktare

Tabellen nedan visar maximala motorkabellangder for 400 V-frekvensomriktare med
olika moduleringsfrekvenser. Vidare ges exempel pa hur tabellen skall anvandas.

Maximal kabellangd for 400 V-frekvensomriktare

EMC-begréansningar Driftsbegriansningar
Miljoklass Miljoklass 1
(kategori C3") (kategori C27) Grundenhet é\"?gt
u

Byag- 1 kHz 4 kHz 8 kHz 1 kHz 4 kHz 8 kHz | 1/4 kHz | 8/12 kHz | filter

storleckk m | ft | m | ft | m | ft m | ft | m | ft m|ft | m|ft | m| ft | m]|ft
R1 |300|980|300 (980|300 |980|300 (980|300 (980|300 (980|100 (330|100 | 330 | 150|490
R2 |300|980|300(980|300|980|300({980|100(330| 30 | 98 {200 (660 | 100 | 330 | 250|820
R3 |300|980|300(980|300{980|300(980| 75 [245| 75 [245|200 (660 | 100 | 330 | 250|820
R4 |300|980|300(980|300|980|300(980| 75 [245| 75 [245|200 (660 | 100 | 330 | 300|980

R5 |100(330|100|330(100|330| 100|330 100 330|100 |330|300 |980 |1502|490%| 300 | 980

R6 |[100(330(100(330| 3 | 3 |100|330(100(330| 3 | 3 |300|980 |1502|490%| 300|980
1 Se de nya termerna i IEC/EN 61800-3:2004 definitioner pa sid 303.
2 Kopplingsfrekvensen 12 kHz ar inte tillganglig.
3 Har ej testats.
Sinusfilter okar tillaten kabellangd ytterligare.

Under rubrik "Driftsbegransningar” visar kolumnerna "Grundenhet" vilka
kabelldangder som kan anvandas med frekvensomriktare i standardutférande och
enligt givna specifikationer - utan nagra ytterligare tillval. Kolumnen "Med du/dt-filter"
anger kabellangderna nar ett externt du/dt-filter anvands.

Kolumnerna under rubriken "EMC-begransningar" visar max kabellangder med vilka
enheterna har testats for EMC-emission. Fabriken garanterar att EMC-kraven
uppfylls med dessa kabellangder.

Om externt sinusfilter ar installerat tillats storre kabellangder. Med sinusfilter ar
spanningsfallet dver kabeln den begransande faktorn. Detta maste beaktas vid
konstruktion och vid faststallande av EMC-kompatibilitet (i forekommande fall).

Grundvardet fér moduleringsfrekvensen ar 4 kHz.

VARNING! Anvandning av motorkabel langre an vad som specificeras ovan kan
orsaka bestaende skador pa frekvensomriktaren.

Exempel pa anvandning av tabellen:

Krav Kontroll och slutsats
Byggstorlek R1, Kontrollera driftsbegransningar for R1 och 8 kHz -> fér en 150 m
8 kHz fs_w, kravs ett du/dt-filter.
?géer%orll(ﬁfe,l Kontrollera EMC-begransningar -> EMC-krav for kategori C2 uppfylls
med en 150 m kabel
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Krav Kontroll och slutsats
Byggstorlek R3, Kontrollera driftsbegransningar fér R3 och 4 kHz -> en 300 m kabel
4 kHz fsw, kan inte anvandas, ens med ett du/dt-filter. Ett sinusfilter maste
Kategori C3, anvandas och spanningsfallet i kabeln maste beaktas vid
300 m kabel installationen.

Kontrollera EMC-begransningar -> EMC-krav for kategori C3 uppfylls
med en 300 m kabel.

Byggstorlek RS, Kontrollera driftsbegransningar fér R5 och 8 kHz -> fér en 150 m
8 kHz fsw, kabel &r grundenheten tillracklig.

Kategori C3, . i .

150 m kabel Kontrollera EMC-begransningar -> EMC-krav for kategori C3 kan

inte uppfyllas med en 300 m kabel. Konfigurationen ar inte mgjlig.
En EMC-plan rekommenderas for att I6sa situationen.

Byggstorlek R6, Kontrollera driftsbegransningar fér R6 och 4 kHz -> fér en 150 m
4 kHz fsw, kabel ar grundenheten tillracklig.
EMC-

EMC-begransningar behéver inte kontrolleras eftersom inga EMC-

begransningar ej krav ar aktuella.

tilampliga,
150 m kabel

Motorkabelldngd fér 600 V-frekvensomriktare

Tabellen nedan visar maximala motorkabellangder for 600 V-frekvensomriktare med
olika moduleringsfrekvenser. Eftersom 600 V-frekvensomriktare inte ar CE-godkand
anges ingen kabellangd for EMC-begransning.

Maximal kabellangd for 600 V-frekvensomriktare
Driftsbegransningar
1/4 kHz 8/12 kHz
Bygg-

storlek m ft m ft

R2 100 330 100 330
R3...R4 200 660 100 330

R6 300 980 1502 4902

2 12 kHz moduleringsfrekvens ar inte tillganglig.

VARNING! Anvandning av motorkabel langre an vad som specificeras ovan kan
orsaka bestaende skador pa frekvensomriktaren.

Overhettningsskydd fér motor

Enligt gallande foreskrifter maste motorn skyddas mot termisk éverbelastning.
Stréommen skall brytas nar 6verbelastning detekteras. Frekvensomriktaren har en
funktion for dverlastskydd som skyddar motorn och bryter strdmmen vid behov.
Beroende pa ett specifikt parametervarde (se parameter 3501 SENSORTYP), kan
funktionen antingen 6vervaka ett beraknat temperaturvarde (baserat pa en termisk
motormodell), se parametrarna 3005 TERM. SKYDD MOTOR ... 3009 BRYTPUNKT) eller
en faktisk temperatur som indikeras av sensorer i motorn (se Grupp 35:
MOTORTEMP MATNING). Anvandaren kan forfina den termiska modellen genom
att mata in ytterligare motor- och belastningsdata.
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De vanligast forekommande temperatursensorerna ar:
» motorstorlekar IEC180...225: termobrytare (t.ex. Klixon)
» motorstorlekar IEC200...250 och storre: PTC eller PT100.

Jordfelsskydd

Den interna feldetekteringslogiken i ACS550 detekterar jordfel i frekvensomriktare,
motor, eller motorkabel. Denna fellogik:

» utgor INTE person- eller brandskydd

* kan deaktiveras med parameter 3017 JORDFEL
Obs: Om jordfelsskyddet deaktiveras kan garantin upphdra att galla.

+ kan l6sas ut av lackstrom (matning till jord) som beror pa langa motorkablar med
hég kapacitans.

Jordning och férlaggning

Motorkabelskdrmning

Motorkablarna kraver skarmning med kabelkanal, armerad kabel eller skarmad
kabel.

+ Kabelkanal — Vid anvandning av kabelkanal:
— Overbrygga skarvarna med jordledare som &r val anslutna pa bada sidorna av
skarven.
— Fixera kabelkanalstrangen vid frekvensomriktarens kapsling.

— Anvand separata kabelkanalstrangar for motorkablarna (separera aven
matnings- och styrkablar).

— Anvand en separat kabelkanalstrang for varje frekvensomriktare
* Armerad kabel — Vid anvandning av armerad kabel:
— Anvand sexledare (3 faser och 3 jordledare), typ MC kontinuerlig korrugerad
aluminiumarmerad kabel med symmetrisk jord.

— Armerad motorkabel kan dela en kabelkanal med matningskablar, men inte
med styrkablar.

» Skéarmad kabel — For information om skdrmad kabel, se Motorkabelkrav fér CE- &
C-Tick-férenlighet pa sid 285.
Jordning
Se Jordanslutningarna pa sid 276.
For CE-forenlig installation och installation med héga EMC-krav, se Effektiva
motorkabelskdrmar pa sid 285.
Frekvensomriktarens motorplintar

Frekvensomriktarens motor- och matningsplintar har samma tekniska data. Se
Frekvensomriktarens matningsanslutningar pa sid 278.
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Motorkabelkrav for CE- & C-Tick-forenlighet
Kraven i detta avsnitt galler for CE- eller C-Tick-férenlighet.
Minimikrav (CE & C-Tick)

Motorkabeln maste vara en symmetrisk treledarkabel med koncentrisk
skyddsjordledare, eller en fyrledarkabel med koncentrisk skarm. | férsta hand
rekommenderas symmetrisk skyddsjordledare. Féljande figur visar minimikraven for
motorkabelns skarm (till exempel, MCMK, Draka NK Cables).

Isol. mantel Koppartradskarm Inre isolering

-

Rekommendation fér ledarlayout

Foljande figur jamfoér olika ledarlayouter i motorkabeln.

Rek. kabeltyp (CE & C-Tick) Tillaten (CE & C-Tick)
Symmetrisk skdrmad kabel: tre fasledare och en Separat skyddsjordledare fordras om
koncentrisk eller pa annat satt symmetriskt kabelskarmens konduktivitet < 50 % av
konstruerad skyddsjordledare (PE), samt en fasledarens konduktivitet.
skarm

Skarm
PE-ledare Skarm
och skarm
o PE
Skarm
Ej tillatet for motorkablar (CE & C-Tick)
Ett fyrledarsystem: tre fasledare och
skyddsjordledare, utan skarm.
Ej tillatet for motorkablar med fasledare
PE vars tvarsnittsarea dverstiger 10 mm2.
. O

Effektiva motorkabelskdrmar

Den generella regeln for en kabelskarms effektivitet ar féljande: Ju kraftigare och
tatare kabelskarm desto lagre emissionsniva. Féljande figur visar ett exempel pa en
effektiv konstruktion (till exempel Olflex-Servo-FD 780 CP, Lappkabel eller MCCMK,
NK Cables).

Isolerande mantel Inre isolering L2

O

Flatad metallskarm
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EN 61800-3-férenliga motorkablar

Effektivast mojliga EMC-filtrering uppnas genom att man foljer reglerna nedan:

Motorkablar maste ha en effektiv skarm sa som beskrivs i Effektiva
motorkabelskdrmar pa sid 285.

Motorkabelskarmens tradar skall tvinnas till en kort stump (langden far inte
Overstiga fem ganger bredden) och anslutas till plinten markt L (langst ner till
hoger i frekvensomriktaren).

Vid motoranden maste motorkabelskarmen ha 360 grader runtomgaende
jordning i form av en EMC-kabelgenomfdring. Alternativt kan kabelskarmens
tradar tvinnas till en ledare vars langd inte dverstiger fem ganger dess bredd och
anslutas till PE-plinten pa motorn.

Se Motorkabellédngd fér 400 V-frekvensomriktare, kolumnerna "EMC-
begrénsningar”" pa sid 282 for att kontrollera max motorkabellangd och behov av
filter fér 400 V-frekvensomriktare for IEC/EN 61800-3-férenlighet.

/ll\ VARNING! Anvand inte RFI/EMC-filter pa IT-system.
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Bromskomponenter

Tillgdnglighet

Bromstillganglighet fér frekvensomriktare ACS550, per byggstorlek, ar:

R1 och R2 — en inbyggd bromschopper ar standardutrustning. Lagg till Iampligt
motstand, som faststalls med hjalp av foljande avsnitt. Reservdelar kan bestallas
fran ABB.

R3...R6 — inkluderar inte en intern bromschopper. Anslut en chopper och ett
motstand, eller en bromsenhet till DC-plintarna pa frekvensomriktaren. Kontakta
ABB for att bestalla ratt komponenter.

Val av bromsmotstand (byggstorlekarna R1 och R2)

Bromsmotstand maste uppfylla tre krav:

Resistansen maste alltid 6verstiga minvardet Ry definierat for
frekvensomriktartypen i féljande tabeller. Anvand aldrig resistanser under detta
varde.

Resistansen maste vara tillrackligt 1ag for att kunna ge 6énskat bromsmoment.
For att uppna maximalt bromsmoment (det storre av 150 % av tung drift eller 110
% av normal drift) far resistansen inte dverskrida Ryax. Om maximalt
bromsmoment inte kravs kan resistansen overskrida Ryax-

Resistansen maste vara hég nog for att leda bort bromseffekten. Detta krav
involverar manga faktorer:

— max kontinuerlig markeffekt for motstand

— hur snabbt motstandet andrar temperatur (motstandets termiska tidskonstant)

— Max bromstid PA — Om regenerativ bromseffekt &r stérre &n motstandets
markeffekt begransas PA-tiden, annars éverhettas motstandet innan AV-
perioden barjar.

— Min bromstid AV — Om regenerativ bromseffekt ar stérre an motstandets
markeffekt maste AV-tiden vara tillracklig for att motstandet skall hinna svalna
mellan PA-perioderna.

A

Bromsn. PA

Tid

v

Bromsn. AV | | |

PA-tid AV-tid
| . , PA-tid
| Cykeltid | Driftcykel = Cykeltid

- -
- \

| |
— Krav pa max bromseffekt

— Typ av bromsning (retardation till noll jamfért med hangande last) — Under
retardation till noll minskar den genererade effekten kontinuerligt, i genomsnitt
halva toppeffekten. Vid hangande last arbetar bromsen mot en extern kraft (till
exempel gravitationen) och bromseffekten ar konstant. Det totala varme som
genereras vid hangande last ar dubbla det varme som genereras vid
retardation till nollvarvtal (fér samma toppmoment och PA-tid).
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Effekt

Genoms. bromseffekt —
Héangande last

Retardationskurva Hangande last

kurva

.

Genoms. bromseffekt

Under retardation Tid

till noll

Temperatur

X1 — — —

Tid

v

De manga variablerna i belastningskraven ovan hanteras enklast med féljande
tabeller.

Y

« Forst, faststall maximal bromstid PA (PAyax), minimal bromstid AV (AVyn) och

belastningstyp (retardation eller hangande last).

» Berakna driftcykel:
PAmAx

(PAvax + AVyiN)

Driftcykel = - 100 %

* | motsvarande tabell, sok kolumnen som bast matchar dina data:
— PAyax < kolumnspecifikation och

— Driftcykel < kolumnspecifikation
« Hitta raden som matchar din frekvensomriktare.

* Minsta effektvarde for retardation till noll ar vardet i vald rad/kolumn.

» For hangande last, férdubbla vardet i vald rad/kolumn, eller anvand kolumnen
"Kontinuerligt PA".

Frekvensomriktare 208...240 V

Resistans Motstand', minsta kontinuerliga mirkeffekt
Retardation till noll Prkont
Kontinuerligt
Typ P Pr1g Pr30 Preo pa 9
ACS550- | o <3sPA |<10sPA |<30sPA |<60sPA |sg0sPA
01/U1- R,
MIN [>227sAV |>50sAV |[>180sAV |>180sAV
senedan | MAX <10% <17 % <14% <25% > 25 %
driftcykel driftcykel driftcykel driftcykel driftcykel
ohm | ohm w w w w w
Trefasmatning, 208...240 V
-04A6-2 234 |80 45 80 120 200 1100
-06A6-2 160 |80 65 120 175 280 1500
-07A5-2 17 |44 85 160 235 390 2200
-012A-2 80 44 125 235 345 570 3000
-017A-2 48 44 210 390 575 950 4000
-024A-2 32 30 315 590 860 1425 5500
-031A-2 23 22 430 800 1175 1940 7500

1 Motstandstidskonstanten maste vara > 85 sekunder.
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VN

Frekvensomriktare 380...480 V

289

Resistans Motstand', minsta kontinuerliga mirkeffekt
Retardation till noll Prkont
Kontinuerligt
Typ P Pr10 Pr30 Prgo PA nuerig
ACS550- | <3sPA |<10sPA [<30sPA |<60sPA |sg0sPA
01/U1- Rwin |>27sAV |>50sAV [>180sAV |>180sAV
se nedan | MAX <10 % <17 % <14 % <25% >25%
driftcykel driftcykel driftcykel driftcykel driftcykel
ohm | ohm w w w w w
Trefasmatning, 380...480 V
-03A3-4 641 120 |65 120 175 285 1100
-04A1-4 470 120 |90 160 235 390 1500
-05A4-4 320 120 125 235 345 570 2200
-06A9-4 235 80 170 320 470 775 3000
-08A8-4 192 80 210 400 575 950 4000
-012A-4 128 80 315 590 860 1425 5500
-015A-4 94 63 425 800 1175 1950 7500
-023A-4 64 63 625 1175 1725 2850 11000

1 Motstandstidskonstanten maste vara > 85 sekunder.

Frekvensomriktare 500...600 V

Resistans Motsténd1, minsta kontinuerliga markeffekt
Retardation till noll Prront
Kontinuerligt
Typ Prs Pr1g Pr30 Preo pa 9
ACS550- | <3sPA |<10sPA |<30sPA |<60sPA |sg0sPA
u1- Ruin [>27sAV  |>50sAV |[>180sAV |>180s AV
se nedan | MAX <10 % <17 % <14 % <25% > 259
driftcykel driftcykel driftcykel driftcykel driftcykel
ohm | ohm w w w w w
Trefasmatning, 500...600 V
-02A7-6 548 |80 93 175 257 425 1462
-03A9-6 373 80 137 257 377 624 2144
-06A1-6 224 80 228 429 629 1040 3573
-09A0-6 149 80 342 643 943 1560 5359
-011A-6 110 60 467 877 1286 2127 7308
-017A-6 75 60 685 1286 1886 3119 10718

1 Motstandstidskonstanten maste vara > 85 sekunder.

VARNING! Anvand aldrig ett bromsmotstand vars resistans understiger det

minvarde som specificeras for en viss frekvensomriktare. Frekvensomriktaren och
den inbyggda choppern kan inte hantera den éverstrdbm som blir konsekvensen av
lagre resistans.
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Symboler

Ryn — Minsta tilldtna bromsmotstand.

Ryax — Storsta tillatha motstdnd om maximalt bromsmoment kravs.

P, - Driftcykelbaserat motstandseffektvarde vid retardationsbromsning, dar "x" ar
ONpmax-tid.

Installation och anslutning av motstand

AN

Alla motstand maste vara installerade utanfor frekvensomriktarmodulen, pa en plats
varifran de kan avge varme.

VARNING! Yttemperaturen pa motstand ar mycket hég och kylluften fran motstandet
ar mycket het. Ytorna nara bromsmotstandet maste vara av icke brannbart material.
Skydda mot oavsiktlig hudkontakt med motstand.

For att garantera att ingangssakringarna skyddar motstandskabeln, anvand
motstandskablarna med samma varden som frekvensomriktarens matningskablar.

Maximal langd fér motstandskabeln (-kablarna) &r 10 m. Se Nétanslutningsscheman
pa sid 25 fér motstandskabelns anslutningspunkter.

Obligatoriskt kretsskydd

Foljande maskinstallning ar nédvandig for sakerheten — den bryter huvudmatningen
i felsituationer med chopperkortslutningar:

« Utrusta frekvensomriktaren med en huvudkontaktor.

» Anslut kontaktorn sa att den 6ppnar om motstandets termiska brytare 6ppnar (ett
overhettat motstand 6ppnar kontaktorn).

Nedan visas ett enkelt anslutningsexempel.

L1 L2 L3 1
AE
Sékringfﬂ [] [] 2
11 3] 5 13 3
N N PEEY
S N af--p-
2) 4) 6 : 14 4
acssso | LT 1
O o O \
Ut v1i w1 |

TQ Termobrytare (standard i
ABB-motstand)

Parameterinstallning

For att aktivera dynamisk bromsning, 6ppna nyckelomkopplaren och bryt
Overspanningsovervakningen [satt parameter 2005 = 0 (FRAN)].
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Styranslutningar
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Specifikation for styrkabelanslutning

Specifikation for styrkabelanslutning

Analoga in- och
utgangar

Se Tabell 6ver styranslutningar pa sid 28.

Digitala ingangar

Impedansen hos digital ingang ar 1,5 kohm. Max spanning till digitala
ingangar ar 30 V.

Relder
(digitala utgangar)

» Max. kontaktspanning: 30 V DC, 250 VAC

« Max. kontaktstrom / -effekt: 6 A, 30 V DC; 1500 VA, 250 V AC

* Max kontinuerlig strém: 2 A rms (cos ¢ = 1), 1 A rms (cos ¢ = 0,4)
» Minimibelastning: 500 mW (12 V, 10 mA)

» Kontaktmaterial: Silver-nickel (AgN)

+ Isolering mellan relaets digitala utgangar, testspanning: 2,5 kV rms, 1
minut

Kabelspecifikationer

Se Tabell éver styranslutningar pa sid 28.

Styrkablar

Allmédnna rekommendationer

Anvand flerledarkablar med flatad koppartradskarm, temperaturmarkning 60 °C eller

hogre:

‘f
- T

Dubbelskarmad Enkelsl§érmad
Exempel: JAMAK fran Draka NK Cables Exempel: NOMAK fran Draka NK Cables

For digitala och analoga I/O-kablar, tvinna samman skarmtradarna till en kort stump
(langden far inte 6verstiga fem ganger bredden) och anslut stumpen till plint X1-1 i
frekvensomriktaranden. Lamna kabelskarmens andra ande oansluten.

For anslutning av RS485-kabelns skdrm, se instruktionerna (och noterna) i
Mekanisk och elektrisk installation — IFB pa sid 198.

Forlagg styrkablarna sa att de utsatts for minsta mojliga elektriska falt.

» Forlagg dem sa langt som mojligt fran inkommande matningskablar och
motorkablar (minst 20 cm).

| fall da styrkablar maste korsa kraftkablar skall korsningsvinkeln ligga sa nara

90° som mgjligt.

+ Forlagg styrkablarna minst 20 cm fran sidorna av frekvensomriktaren.

Undvik om mgjligt att blanda olika signaltyper i samma kabel:

* Blanda inte relastyrda signaler pa éver 30 V och med andra styrsignaler i samma

kabel.
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» Forlagg relastyrda signalledare som tvinnade par (sarskilt om U > 48 V).
Relastyrda signaler med spanning under 48 V kan férlaggas i samma kablar som
digitala insignaler.

Obs: Blanda aldrig 24 V DC- och 115/230 V AC-signaler i samma kabel.

Kablar fér analoga signaler
Rekommendationer fér férlaggning av analoga signalledare:
* Anvand dubbelskarmad kabel med tvinnade par.
* Anvand ett individuellt skarmat par for varje signal.

* Anvand inte gemensam returledare for olika analoga signaler.

Kablar fér digitala signaler

Rekommendation for férlaggning av digitala signalledare: En dubbelskarmad kabel
ar det basta valet, men enkelskarmad kabel med flera tvinnade par kan anvandas.

Kabel till manéverpanel

Om manoverpanelen ar ansluten till frekvensomriktaren med en kabel, anvand
endast patchkabel av Kategori 5 for Ethernet. Maximal Iangd som har konstaterats
uppfylla EMC-specifikationen ar 3 m. Langre kablar ar kansliga for
elektromagnetiska storningar och maste testas med avseende pa EMC-kraven. Om
langa kabelstrackor behdvs (sarskilt dverstigande 12 m, anvand en RS232/RS485-
omvandlare vid i vardera anden och anvand RS485-kabel.

Frekvensomriktarens styranslutningsplintar

Foljande tabell specificerar frekvensomriktarens styrplintar

Styrning
Byggstoriek i
Max ledararea Atdragningsmoment
mm? AWG Nm Ib-ft
All 1,5 16 0.4 0,3

' Varden anges for massiva ledare.
For mangtradig ledare ar maximal dimension 1 mmZ.

Verkningsgrad
Ca 98 % vid markeffekt.
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Forluster, kylningsdata och storningar

Kylningsspecifikationer

Metod Inbyggd flakt, flddesriktning nerifran och upp.

Fritt utrymme 6ver och under frekvensomriktare ACS550: 200 mm.

Krav Inget fritt utrymme behdvs pa sidorna — flera ACS550-frekvensomriktare kan
monteras omedelbart intill varandra.

Kylluftflde, 208...240 V-frekvensomriktare

Foljande tabell listar kraven for data for kylluftutflode for 208...240 V
frekvensomriktare vid full last i alla miljéférhallanden som listas i Miljéférhallanden

pa sidan 299.
Frekvensomriktare Varmeavgivning Kylluftflode Ljudniva
ACSS50-x1- | Bygg- w BTU/ m3h t3/min dB
storlek
-04A6-2 R1 55 189 44 26 52
-06A6-2 R1 73 249 44 26 52
-07A5-2 R1 81 276 44 26 52
-012A-2 R1 118 404 44 26 52
-017A-2 R1 161 551 44 26 52
-024A-2 R2 227 776 88 52 66
-031A-2 R2 285 973 88 52 66
-046A-2 R3 420 1434 134 79 67
-059A-2 R3 536 1829 134 79 67
-075A-2 R4 671 2290 280 165 75
-088A-2 R4 786 2685 280 165 75
-114A-2 R4 1014 3463 280 165 75
-143A-2 R6 1268 4431 405 238 77
-178A-2 R6 1575 5379 405 238 77
-221A-2 R6 1952 6666 405 238 77
-248A-2 R6 2189 7474 405 238 77

00467918.xIs C

Luftfléde, 380...480 V-frekvensomriktare

Foljande tabell listar kraven for data for kylluftutflode for 380...480 V
frekvensomriktare vid full last i alla miljéférhallanden som listas i Miljéférhallanden

pa sidan 299.

Frekvensomriktare Varmeavgivning Kylluftflode Ljudniva
ACSSS0x1- | Byag w BTU/h m3h #t3/min dB
-03A3-4 R1 40 137 44 26 52
-04A1-4 R1 52 178 44 26 52
-05A4-4 R1 73 249 44 26 52
-06A9-4 R1 97 331 44 26 52
-08A8-4 R1 127 434 44 26 52
-012A-4 R1 172 587 44 26 52
-015A-4 R2 232 792 88 52 66
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Frekvensomriktare Varmeavgivning Kylluftflode Ljudniva
ACSS50x1- | Byag. w BTU/ m3h 3/min dB
-023A-4 R2 337 1151 88 52 66
-031A-4 R3 457 1561 134 79 67
-038A-4 R3 562 1919 134 79 67
-045A-4 R3 667 2278 134 79 67
-059A-4 R4 907 3098 280 165 75
-072A-4 R4 1120 3825 280 165 75
-078A-4 R4 1295 4423 250 147 75
-087A-4 R4 1440 4918 280 165 75
-097A-4 R4 1440 4918 280 165 75
-125A-4 R5 1940 6625 350 205 75
-157A-4 R6 2310 7889 405 238 77
-180A-4 R6 2810 9597 405 238 77
-195A-4 R6 3050 10416 405 238 77
-246A-4 R6 3260 11134 405 238 77
-290A-4 R6 3850 13125 405 238 77

00467918.xls C

Luftfléde, 500...600 V-frekvensomriktare

Foljande tabell listar kraven fér data for kylluftutfiéde for 500...600 V
frekvensomriktare vid full last i alla miljéférhallanden som listas i Miljéférhéallanden
pa sidan 299.

Frekvensomriktare Varmeavgivning Kylluftflode Ljudniva
ACSSS0U1- | Byag. w BTU/h m3/h #t3/min dB
-02A7-6 R2 52 178 88 52 66
-03A9-6 R2 73 249 88 52 66
-06A1-6 R2 127 434 88 52 66
-09A0-6 R2 172 587 88 52 66
-011A-6 R2 232 792 88 52 66
-017A-6 R2 337 1151 88 52 66
-022A-6 R3 457 1561 134 79 67
-027A-6 R3 562 1919 134 79 67
-032A-6 R4 667 2278 280 165 75
-041A-6 R4 907 3098 280 165 75
-052A-6 R4 117 3815 280 165 75
-062A-6 R4 1357 4634 280 165 75
-077A-6 R6 2310 7889 405 238 77
-099A-6 R6 2310 7889 405 238 77
-125A-6 R6 2310 7889 405 238 77
-144A-6 R6 2310 7889 405 238 77

00467918.xIs C
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Matt och vikt
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Matt och vikt for ACS550 beror pa byggstorlek och kapslingstyp. Om saker
information om byggstorlek saknas, leta efter koden "Type" pa

frekvensomriktaretiketten (se aven Typbeteckning pa sid 17 och
Frekvensomriktaretiketter pa sid 16). Sla upp typkoden i tabellen Tekniska data pa
sid 269, for att faststalla byggstorleken.

Monteringsmatt

W1
W2
Se detalj A (88 58
H1
Se detalj B A d
° Detalj A Detalj B X0032
IP21 / UL typ 1 och IP54 / UL typ 12 — Matt for varje byggstorlek
Ref. R1 . R2 . R3 . R4 . R5 . R6
mm in mm in mm in mm in mm in mm in
w1l 980 |39 98,0 |39 160 |6,3 160 |6,3 238 |94 263 | 104
w2! |- — - = 980 (39 (980 |39 |- = - =
H1? 318 |[125 |418 |16,4 |473 |186 |[578 |22,8 |588 |23,2 |675 |26,6
a 55 0,2 55 0,2 6,5 0,25 |6,5 0,25 |6,5 0,25 |9,0 0,35
b 10,0 |04 10,0 |04 13,0 |05 13,0 |05 14,0 (0,55 |18,0 |0,71
c 55 0,2 55 0,2 8,0 0,3 8,0 0,3 8,5 0,3 8,5 0,3
d 55 0,2 55 0,2 6,5 0,25 |6,5 0,25 |6,5 0,25 |9,0 0,35

1 Centrum-centrum-matt
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Frekvensomriktare med IP21/UL-typ 1-kapor
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Typerna ACS550 x1 221A 2, ACS550 x1
246A 4, ACS550 x1 248A 2 och ACS550
01 290A 4, byggstorlek R6

ﬁ D 4‘ D
[ = ; O —
= | @
~ = B T
1 B
= T
l—e ©
Ne!
| —— | O -
O H
- X0031
j S— — LT
IP21 / UL typ 1 — matt for varje byggstorlek
R1 R2 R3 R4 R5 R6
Ref- - - - - - -
mm in mm in mm in mm in mm in mm in
w 125 |49 125 |49 203 |8,0 203 |8,0 265 |10,4 |302 (11,9
H 330 |13,0 (430 |16,9 |490 |[19,3 | 596 |[235 |602 |23,7 |700 |27,6
H2 315 | 12,4 [415 (16,3 |478 |18,8 | 583 [23,0 |578 |22,8 (698 |27,5
H3 369 |145 |469 |185 |583 |23,0 |689 |27,1 |736 |29,0 |888' |35,
D 212 |8,3 222 |87 231 |91 262 |10,3 (286 |11,3 |400 |15,8

00467918.xIs C

1. ACS550-x1-221A-2, ACS550-x1-246A-4, ACS550 x1 248A 2 och ACS550-x1-290A-4: 981 mm
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Frekvensomriktare med kapslingar IP21 /UL typ 12

Typ ACS550-01-290A-4, IP54 (UL typ 12
ar inte tillganglig), byggstorlek R6

—Wz—{ w2

e — T —— — I
N N =
| L :,,
o g o =
H3 | g I s
A

w 0 LT

W D
IP54 /| UL typ 12 — Matt for varje byggstorlek
Ref. R1 R2 R3 R4 R5 R6?
mm | in mm | in mm |in mm |in mm |in mm |in

w 213 |84 213 |84 257 (10,1 |257 |10,1 |369 |14,5 |[410 |16,1
w2 222 |88 |222 |88 (267 [10,5 |267 |10,5 |369 |[145 (410 | 16,1
H3 461 |182 |561 |221 (629 |24,8 (760 |299 [775 |30,5 |924' | 364"
D 234 9,2 245 (9,7 |254 (10,0 |284 |11,2 |309 |12,2 |[423 |[16,7

00467918.xIs C
1. ACS550-01-290A-4: 1119 mm

2. UL typ 12 ar inte tillganglig fér ACS550-01-290A-4.
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Vikt

Foljande tabell listar typisk maximal vikt per for varje byggstorlek. Variationerna inom

varje byggstorlek (pa grund av komponenter som ar associerade med spanning-/
stromdata och tillval) ar sma.

Vikt

Skap R1 R2 R3 R4 R5 R6
ka | Ib | kg | Ib | kg [ Ib | kg | Ib | kg | Ib | kg | Ib
IP21/ULtyp1 |65 |143 (90 [198[16 [35 |24 [53 |34 |75 [697 [1521
IP54/ULtyp12 |80 |[17,6 |11,0 [24,3[17,0[37,5 26,0 |57,3 | 42,0 [ 93,0 | 86,02 | 1902

00467918.xls C
1. ACS550 x1 221A 2, IP21/UL-typ 1:70 kg
ACS550-x1-246A-4, IP21/UL-typ 1: 70 kg,
ACS550 x1 248A 2, IP21/UL-typ 1,80 kg
ACS550-01-290A-4, IP21/UL-typ 1: 80 kg

2. ACS550-x1-246A-4, IP54 / UL typ 12: 80 kg
ACS550-01-290A-4, IP54: 90 kg (UL typ 12 ej tillgénglig).
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Skyddsgrad

Tillgangliga kapslingar:

299

Kapsling IP21 / UL typ 1. Platsen maste vara fri fran luftburet stoft, korrosiva
gaser eller vatskor, och elektriskt ledande féroreningar som kondensvatten,
koldamm, och metallpartiklar.

Kapsling IP54 / UL typ 12. Denna kapsling ger skydd mot luftburet stoft och latt
sprut eller vattenstank fran alla riktningar.

Obs: UL typ 12-kapsling ar inte tillganglig for ACS550-01-290A-4.
| jAmforelse med kapsling IP21 / UL typ 1 har kapsling IP54 / UL typ 12:

samma inre plastskal som IP21-kapslingen

en annan yttre plastkapa

ytterligare en intern flakt for att forbattra kylningen

storre matt

samma markdata (kraver ej nedstampling).

Miljoforhallanden

Foljande tabell anger miljokraven fér ACS550

Miljékrav

Installationsplats

Forvaring och transport i
skyddande férpackning

Installationshojd

0...1000 m)

1000...2000 m om Py och Iy
stémplas ner 1 % per 100 m 6ver
1000 m.

Omgivnings-
temperatur

Min. -15 °C, ingen frost tillaten
Max. (fsw = 1 eller 4) 40 °C

50 °C om

Py och Iy stamplas ner till 90 %
Max. (fsw = 8) 40 °C om

Py och Iy stémplas ner till 80 %
Max. (fsw = 12) 30 °C om

Py och Iy stdmplas ner till 65 % (till
50 % for 600 V, byggstorlekar R4,
dvs. fér ACS550-U1-032A-6 ...
ACS550-U1-062A-6)

-40...70 °C

Relativ fuktighet

...95 %, ingen konsensbildning tillaten

Fororeningsni-
vaer
(IEC 60721-3-3)

Inget ledande stoft tillatet.

ACS550 skall installeras i ren luft i
enlighet med gallande IP-
klassificering.

Kylluften skall vara ren, utan
fratande eller ledande partiklar.

Kemiska gaser: Klass 3C2
Fasta partiklar: Klass 3S2

Lagring

* Inget ledande stoft tillatet.

+ Kemiska gaser: Klass 1C2
» Fasta partiklar: Klass 1S2

Transport

+ Inget ledande stoft tillatet.

+ Kemiska gaser: klass 2C2
+ Fasta partiklar: Klass 252
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Foljande tabell listar vilka standardhallfasthetstest som ACS550 utsatts for.

Hallfasthetstest

Utan emballage

Med emballage

Sinusformade

Mekaniska forhallanden: | enlighet med
IEC 60721-3-3, klass 3M4

| enlighet med ISTA-specifikationerna
1A och 1B.

vibrationer e 2...9Hz 3,0 mm
* 9...200 Hz 10 m/s?
.. Tillats ej | enlighet med IEC 68-2-29:
Stotar max. 100 m/sz, 11 ms
Tillats €j » 76 cm, byggstorlek R1
* 61 cm, byggstorlek R2
Fritt fall * 46 cm, byggstorlek R3
* 31 cm, byggstorlek R4
» 25 cm, byggstorlek R5
* 15 cm, byggstorlek R6
Materialspecifikationer
» PC/ABS 2,5 mm, farg NCS 1502-Y eller NCS 7000-N
» Varmforzinkad stalplat 1,5...2 mm, skikttjocklek 20 um. Om ytan ar malad
Frekvens- uppgar den totala tjockleken hos belaggningen (férzinkning och malning) till
omriktarens 80...100 um
kapsling '

* Gjuten aluminium AISi
» Extruderad aluminium AISi

Forpackning

Wellpapp, expanderad polystyren, plywood, obehandlat tra (varmetorkat). Det
yttre emballaget bestar av ett eller flera av féljande material: PE-LD-plast, PP

eller stalband.

Materialater-
vinning

Frekvensomriktaren innehaller atervinningsbart ramaterial, vilket innebar
mojlighet att spara energi och naturresurser. Férpackningsmaterialet ar
miljdvanligt och atervinningsbart. Alla metalldelar kan atervinnas.
Plastmaterialet kan antingen atervinnas eller brénnas under kontrollerade
férhallanden, i enlighet med lokalt gallande foreskrifter. De flesta
atervinningsbara komponenter ar férsedda med atervinningsanvisningar.

Om atervinning inte ar en genomférbar I6sning kan allt material utom
elektrolytkondensatorerna och kretskorten deponeras utan miljérisker. DC-

kondensatorerna innehaller elektrolyt.

markning innehaller kretskorten bly. Bada dessa substanser klassificeras som
farligt avfall inom EU. Elektrolytkondensatorerna maste tas ut och hanteras
separat i enlighet med lokalt gallande féreskrifter.

For ytterligare information om miljdaspekter och detaljerad
atervinningsinformation, kontakta ABB.

Om frekvensomriktaren saknar RoHS-
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Tillampade standarder

Frekvensomriktarens forenlighet med féljande standarder indikeras genom
standard-"markning" pa markskylten. Féljande standarder galler for
frekvensomriktaren:

Marke Tillampade standarder

EN 50178 (1997) Elektronisk utrustning fér anvandning i kraftinstallationer.

C E IEC/EN 60204-1 (2005) | Maskinsékerhet - Elutrustning fér maskiner.

Del 1: Allmanna fordringar. Krav fér 6verensstdmmelse: Den
som utfor slutmonteringen av maskinen ansvarar for
installation av:

* en nodstoppanordning
* en matningsfranskiljare.

IEC/EN 60529:1989 + Skyddsklasser for kapslingar (IP-beteckningar).
A1:1999 + A2:2013

IEC60664 60664-1 Isoleringskoordination for utrustning inom
(2002) l&gspanningssystem. Del 1: Principer, krav och test

IEC/EN 61800-5-1:2007 | varvtalsstyrda elektriska drivsystem.
Del 5-1: Elektrisk, termisk och mekanisk sakerhet. Elektriska,
termiska och energimassiga

IEC/EN 61800-3:2004 Varvtalsstyrda elektriska drivsystem.
+A1:2012 Del 3: EMC-fordringar och speciella provningsmetoder

IEC/EN 61000-3-12:2011 | Elektromagnetisk kompatibilitet (EMC).
Del 3-12: Granser for 6vertonsstrommar genererade av
utrustning ansluten till offentliga lagspanningsnat > 16 A och =

75 A per fas

IEC/EN 61800-3:2004 Varvtalsstyrda elektriska drivsystem.

0 +A1:2012 Del 3: EMC-fordringar och speciella provningsmetoder
UL 508C UL-standard for sdkerhet, effektomvandlingsutrustning, tredje

c @ us utgavan

LISTED
C22.2 No. 14 CSA-Standard for Industriell styrutrustning (endast for

@ ® ACS550-U1-frekvensomriktare)

Markningar
CE-maérkning

c Frekvensomriktaren ar férsedd med ett CE-marke for att visa att den uppfyller EU:s
l&gspannings- och EMC- och RoHS-direktiv.

Obs: 600 V-frekvensomriktare ACS550-U1 &r inte CE-godkanda.

Overensstémmelse med Lagspédnningsdirektivet

Overensstammelse med EG:s Lagspanningsdirektiv har verifierats i enlighet med
standarderna EC/EN 60204-1:2005 och EN 50178:1997.
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Overensstammelse med EMC-direktivet

Direktivet definierar de krav pa immunitet mot och emission av elektromagnetisk
stralning som galler for utrustning som anvands inom Europeiska unionen. EMC-
produktstandarden EC/EN 60204-1:2005 och EN 50178:1997 anger de krav som
galler for frekvensomriktare.

Férenlighet med IEC/EN 61800-3:2004 +A1:2012

Se sid 303.

C-Tick-markning

©

Frekvensomriktaren har C-Tick-markning.

C-Tick-markning kravs i Australien och Nya Zeeland. Ett C-Tick-marke satts pa varje
frekvensomriktare for att visa att den uppfyller relevant standard (IEC-61800-3:2004)
— Adjustable speed electrical power drive systems — Del 3: EMC product standard
including specific test methods) med mandat fran Trans-Tasman Electromagnetic
Compatibility Scheme.

Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme (EMCS) lanserades av
Australian Communication Authority (ACA) och Radio Spectrum Management Group
(RSM) inom New Zealand Ministry of Economic Development (NZMED) i november
2001. Syftet med standarden ar att skydda radiofrekvensspektrumet genom att
inféra tekniska begransningar for emission fran elektriska och elektroniska
produkter.

Férenlighet med IEC/EN 61800-3 (2004)

Se sid 303.

UL/CSA-markning

Det sitter ett UL-méarke pa ACS550-frekvensomriktare for att visa att
frekvensomriktaren uppfyller kraven i UL 508C.

Det sitter ett CSA-marke pa ACS550-U1-frekvensomriktare for att visa att
frekvensomriktaren uppfyller kraven i C22.2 NO. 14.

Frekvensomriktaren ldmpar sig for anvandning i kretsar med matningskapacitet upp
till 100 kA rms symmetriskt, 600 V max. Ampereférhallandet baseras pa test utférda
enligt UL 508.

Avgreningsskydd maste finnas i enlighet med lokala féreskrifter.

ACS550 ar utrustad med elektroniskt motorskydd som uppfyller kraven enligt UL
508C och, for ACS550-U1, C22.2 No. 14. Nar denna funktion ar vald och ar korrekt
injusterad fordras inget separat dverbelastningsskydd, om inte fler &n en motor ar
anslutna till frekvensomriktaren eller om ytterligare skydd kravs av tillampliga
sakerhetsforeskrifter. Se parametrarna 3005 (MOTOR OVERLAST) och 3006 (MOTOR
TERM TID).

Frekvensomriktaren skall anvandas inomhus i lokal med kontrollerat klimat. Se
Miljéférhallanden pa sid 299 for specifika granser.
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Obs: For 6ppna kapslingar, dvs. frekvensomriktare utan kabelkanal och/eller kapa
for IP21 / UL typ 1, eller med kabelkanal och/eller huv for IP54 / UL typ 12, maste
frekvensomriktaren vara monterad i en yttre kapsling i enlighet med nationella och
lokala elsakerhetsforeskrifter.

Bromschopperenheter tillsammans med lampligt dimensionerade bromsmotstand
tillater frekvensomriktaren att géra sig av med den energi som typiskt uppstar vid
shabb retardation av en motor. Byggstorlekarna R1 och R2 har en inbyggd
bromschopper som standard. For byggstorlekarna R3...R6, kontakta ABB. Se
Bromskomponenter pa sid 287.

EAC-markning

Frekvensomriktaren har EAC-certifiering. EAC-markning kravs i Ryssland,
[ H [ Vitryssland och Kazakstan.

IEC/EN 61800-3:2004 definitioner

EMC star for ElectroMagnetic Compatibility (elektromagnetisk kompatibilitet). EMC
ar formagan hos elektrisk/elektronik utrustning att fungera utan problem i en viss
elektromagnetisk miljé. Pa motsvarande satt galler att utrustningen inte far stéra
andra produkter eller system i narheten.

Miljéklass 1 inkluderar installationer som ar anslutna till ett distributionsnat for
lagspanning som matar bostadsfastigheter.

Miljéklass 2 inkluderar installationer som ar anslutna till ett distributionsnat som inte
matar bostadsfastigheter direkt.

Frekvensomriktare av kategori C2: frekvensomriktare med markspanning under
1000 V som endast ar avsedd for installation av fackpersonal vid anvandning i
miljoklass 1.

Obs: Med fackpersonal avses personer eller féretag som har nédvandig kompetens
for installation av och/eller idrifttagning av frekvensomriktarsystem, inklusive deras
EMC-aspekter.

Kategori C2 har samma EMC-emissionsgranser som tidigare miljoklass 1,
begransad distribution. EMC-standarden IEC/EN 61800-3 anger inte langre nagra
begransningar for distribution av frekvensomriktare, men deras anvandning,
installation och driftsattning ar definierade.

Frekvensomriktare av kategori C3: frekvensomriktare med markspanning under
1000 V och som ar avsedd att anvandas i miljoklass 2 och inte att anvandas i
miljoklass 1.

Kategori C3 har samma EMC-emissionsgranser som tidigare miljoklass 2,
obegransad distribution.

Overensstammelse med IEC/EN 61800-3:2004 +A1:2012

Frekvensomriktarens grad av immunitet uppfyller kraven enligt IEC/EN 61800-3,
kategori C2 (se sid 303 for IEC/EN 61800-3-definitioner). Emissionsgranserna for
IEC/EN 61800-3 uppfyller forutsattningarna som beskrivs nedan.
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Miljoklass 1 (frekvensomriktare av kategori C2)

1.

2. Motorn och styrkablarna ar valda enligt specifikation i denna handledning.

Det interna EMC-filtret ar anslutet.

3. Frekvensomriktaren ar installerad enligt de anvisningar som ges i denna

anvandarhandledning.

Motorkabelns langd 6verstiger inte max tillaten 1angd enligt Motorkabelldngd for
400 V-frekvensomriktare pa sid 282 for aktuell byggstorlek och
moduleringsfrekvens.

VARNING! | bostadsmiljoé kan denna produkt orsaka radiofrekventa stérningar, i
vilket fall kompletterande dampningsatgarder kan kravas.

Miljoklass 2 (frekvensomriktare av kategori C3)

1.

Det interna EMC-filtret ar anslutet.

2. Motorn och styrkablarna ar valda enligt specifikation i denna handledning.

3. Frekvensomriktaren ar installerad enligt de anvisningar som ges i denna

anvandarhandledning.

Motorkabelns langd éverstiger inte max tillaten langd enligt Motorkabellédngd fér
400 V-frekvensomriktare pa sid 282 for aktuell byggstorlek och
moduleringsfrekvens.

VARNING! En frekvensomriktare av kategori C3 ar inte avsedd att anslutas till
offentliga lagspanningsnat som matar bostadsfastigheter. Radiofrekventa stérningar
kan férvantas om frekvensomriktaren anvands i sadana nat.

Obs: Det ar inte tillatet att installera en frekvensomriktare med inbyggt EMC-filter
aktiverat i ett IT-system (icke-direktjordat). Matningsnatet férbinds med jordpotential
via EMC-filterkondensatorerna, vilket kan orsaka fara fér personer eller skada
frekvensomriktaren.

Obs: Det ar inte tillatet att installera en frekvensomriktare med inbyggt EMC-filter
aktiverat i ett impedansjordat system eftersom detta skulle skada
frekvensomriktaren.
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Ytterligare information

Fragor om produkter och service

Eventuella fragor med avseende pa produkten skall riktas till lokal ABB-representant. Ange
produktens typkod och serienummer. En lista 6ver ABB:s tekniska partners finns pa adressen
www.abb.com/searchchannels.

Produktutbildning
For information om ABB:s produktutbildning, ga till www.abb.com/drives och valj Training courses.

Kommentarer om ABB Drives handbocker

Vi valkomnar dina kommentarer om vara handbdcker. G4 till www.abb.com/drives och valj
Document Library — Manuals feedback form (LV AC drives).

Dokumentbibliotek pa Internet

Du kan so6ka handbdcker och annan produktdokumentation i PDF-format i vart dokumentbibliotek
pa Internet. Ga till www.abb.com/drives och valj Document Library. Du kan bladdra bland titlarna,
eller ange ett sdkkriterium, t.ex. en dokumentkod, i sokfaltet.



http://www.abb.com/searchchannels
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
www.abb.com/drives

Kontakta oss

www.abb.com/drives
www.abb.com/drivespartners
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