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Sikkerhedsinstruktioner

Advarsler og bemarkninger

/N
AN

Der findes to typer af sikkerhedsinstruktioner i denne manual:

+ Bemeerkninger henleder opmaerksomheden pa et bestemt forhold eller
kendsgerning, eller giver oplysninger om et emne.

* Advarslerne gar opmeerksom pa forhold, som kan resultere i alvorlige
personskader eller dgdsfald og/eller skade pa udstyret. Der gives ogsa
information om, hvordan farer undgas. Felgende advarselssymboler anvendes i
manualen:

Elektricitetsadvarsel advarer om fare pa grund af elektricitet, som kan forarsage
fysisk beskadigelse og/eller skade pa udstyr.

Generel advarsel advarer om andre arsager end elektriske, som kan forarsage
fysisk beskadigelse og/eller skade pa udstyret.

Generel sikkerhed

VAN

ADVARSEL! Fglg disse instruktioner. Hvis de ignoreres, kan det resultere i
personskader, dgdsfald eller skade pa udstyret.

» Brug sikkerhedssko, s& du undgar fodskader.
» Handter frekvensomformeren forsigtigt.

+ Veer opmaerksom pa varme overflader. Nogle dele, f.eks. kaleplader, bliver ved
med at veere varme i et stykke tid efter frakobling fra stramforsyningen. Se
kapitlet Tekniske data pa side 283.

* Opbevar frekvensomformeren i pakken eller beskyt den pa anden made mod
stov og grater fra boring og slibning, indtil du installerer den. Beskyt ogsa den
installerede frekvensomformer mod stgv og grater. Elektrisk ledende stgv inden i
frekvensomformeren kan medfgre beskadigelse eller fejlfunktion.

Elektrisk sikkerhed

N

ADVARSEL! Den regulerbare ACS550 AC-frekvensomformer ma KUN installeres af
en uddannet elektriker.

ADVARSEL! Selv nar motoren er stoppet, er der farlig spaending pa
effektklemmerne U1, V1, W1 og U2, V2, W2 og, afheengig af modulstarrelsen, farlig
spaending pa klemmerne UDC+ og UDC- eller BRK+ og BRK-.

Sikkerhedsinstruktioner
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ADVARSEL! Der er farlig spaending, nar netspaendingen er tilsluttet. Efter udkobling
af netforsyningen skal man vente mindst 5 minutter (for at lade mellemkreds-
kondensatorerne aflade), inden daekslet fiernes.

ADVARSEL! Selv nar spaendingen er fiernet fra ACS550 omformerens
indgangsklemmer, kan der veere farlig spaending (fra eksterne kilder) pa
releeudgangene R01...RO3.

ADVARSEL! Nar to eller flere frekvensomformerenheders styreklemmer er
parallelforbundne, skal hjaelpespaendingen til disse styreforbindelser tages fra
samme kilde, som enten kan veaere én af omformerne eller en ekstern kilde.

ADVARSEL! Hvis du installerer frekvensomformeren i et IT-net (et ujordet net eller
et hgjmodstandsjordet [over 30 ohm] net), skal du frakoble det interne EMC-filter.
Ellers vil systemet blive forbundet til jord via EMC-filterkondensatorerne. Dette kan
medfgre fare eller gdelaegge frekvensomformeren.

> B b b

Hvis du installerer frekvensomformeren i et hjgrnejordet TN-system, skal du frakoble
det interne EMC-filter. Ellers vil systemet blive forbundet til jord via EMC-
filterkondensatorerne. Dette vil gdelaegge frekvensomformeren.

Bemaerk! Udkobling af det interne EMC-filter forager den ledende emission og
reducerer veesenligt frekvensomformerens EMC-kompatibilitet.

Se afsnit Frakobling af det interne EMC-filter pa side 28. Se ogsa afsnittene /T-
systemer pa side 293 og Hjornejordede TN-systemer pa side 292.

ADVARSEL! EM1, EM3, F1 og F2 skruerne ma ikke installeres eller fiernes, medens
effekten er tilsluttet frekvensomformers indgangsklemmer.

Vedligeholdelse

ADVARSEL! ACS550-01/U1 kan ikke repareres pa stedet. Forsag aldrig at reparere
en frekvensomformer, der ikke fungerer, men kontakt det lokale ABB-kontor med
henblik pa udskiftning.

Sikkerhedsinstruktioner
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Kontrol af frekvensomformer og motor

ADVARSEL! Undlad at styre motoren med frakoblingsenheden
(frakoblingsanordning). Brug i stedet betjeningspanelts start- og stop-knapper
og (&), eller brug kommandoer via I/O-kortet til frekvensomformeren. Det
maksimale tilladte antal opladninger af DC kondensatorerne (f.eks. ved
netindkobling) er fem pa ti minutter.

ADVARSEL! ACS550 omformeren vil starte automatisk efter en afbrydelse af
indgangsspaendingen, hvis der er givet ekstern startkommando.

Bemaerk! Kontakt det lokale ABB-kontor for at fa yderligere tekniske oplysninger.

Sikkerhedsinstruktioner
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Sikkerhedsinstruktioner
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Indholdet af denne manual

Kompatibilitet

Denne manual beskriver ACS550-01/U1-frekvensomformere. Manualen er
kompatibel med ACS550-01/U1 frekvensomformerfirmware version 3.14e eller
nyere. Se parameter 3301 FIRMWARE pa side 7153.

Tilsigtet brug

ACS550-01/U1 er en frekvensomformer til generelle formal. Makroerne bgr kun
anvendes sammen med de programmer, der er naevnt i de respektive afsnit.

Hvem bgr la@se denne manual?

Denne manual henvender sig til de personer, der installerer, idriftseetter og anvender
eller servicerer frekvensomformeren. Denne manual skal lzeses, fgr arbejdet med
frekvensomformeren pabegyndes. Det forventes, at leeseren har et grundleeggende
kendskab til elektricitet, tradfaring, elektriske komponenter og de elektriske
symboler.

Indholdet af denne manual
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Indholdet af denne manual
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Installation

/N

Inden installationen pabegyndes, skal disse installationsinstruktioner laeses
omhyggeligt. Manglende overholdelse af advarsler og instruktioner kan
forarsage fejl pa enheden og fare for personskade.

ADVARSEL! Leaes afsnittet Sikkerhedsinstruktioner pa side 5.

Bemaerk! Installationen skal altid designes og udfgres i henhold til geeldende lokale
love og regulativer. ABB kan ikke patage sig noget garantiansvar for installationer,
som ikke overholder gaeldende love og/eller andre regulativer. Hvis ikke de
anbefalinger folges, som ABB har givet, kan der opsta problemer med
frekvensomformeren og garantien vil bortfalde.

Installationsflowdiagram

Installationen af den regulerbare ACS550 AC-frekvensomformer skal ske som
beskrevet nedenfor. Hvert trin skal udfgres i den naevnte reekkefelge. Til hgjre for de
naevnte trin er referencerne til de detaljerede informationer angivet, som er
ngdvendige for den korrekte installation af omformeren.

Opgave Der henvises til
‘ FORBEREDELSE af installationen ‘ Forberedelse af installationen pa side 16
‘ FORBEREDELSE af montagested ‘ Forberedelse af montagested pa side 21
‘ FJERN frontdeeksel ‘ Fjern frontdeeksel pa side 22
‘ MONTER frekvensomformeren ‘ Monterfrekvensomformeren pa side 23
INSTALLER kabler Oversigt over kabelinstallation pa side 24 og

Kabelfaring pa side 31

v

‘ KONTROLLER installationen ‘ Kontrollér installation pa side 36
‘ GENMONTER frontdeeksel ‘ Genmontering af frontdeeksel pa side 37
‘ OPSTART ‘ Hvordan frekvensomformeren startes op pa side 39

Installation
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Forberedelse af installationen

Loft af frekvensomformeren

Laft kun frekvensomformeren
i metalrammen.

Udpakning af
frekvensomformeren
1. Pak frekvensomformeren ud.

2. Kontrollér for skader og
anmeld straks evt. skader til
transportselskabet.

1P2040

3. Kontrollér leverancen op mod
ordren og felgeseddel for at sikre, at alt er modtaget.

Identifikation af frekvensomformeren
Frekvensomformermeerkater

For at bestemme typen pa den frekvensomformer, du er ved at installere, henvises til
enten:

+ serienummermeerkaten klaebet gverst oppe pad omformerens bagplade mellem
monteringshuller, eller

ACS550-01-08A8-4 <@—— Typebetegnelse

v aneaa (VMU EDMINWUINN

PH/PhE 40020 kW 1065006704 — Serienummer

Installation
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+ typebetegnelsesmeerkaten, som sidder pa kglepladen pa hgjre side af
frekvensomformerdeekslet. Der vises to eksempler pa typebetegnelsesmaerkater

nedenfor.
Input 1: :-; 3:0...40@ v IPZ1, UL type 1, NEMA 1 &anqru_a.QY
Output l,r;z ;?.”f.?u':z\r C € c“ o”""
o v i ] ——
Motor  PN/Phd  4.0/3.0 kW . 65006704 % <€—— Serienummer
ACS550-01-08A8-4 <&—— Typebetegnelse
Eor mare wddrmabon ses User's Marual
T IE | BeR = mam!

Cumprfiisl 462 A

SR (ot 00 ik AN Syratric sl 009 max

524

Dutpat JPHD_500 Hr
Veltageldi & LN Wac
Cumael 424
HaA

3PHD. 500 Hx
0. U Ve
A

WW W

Té Hp

L

50-U1-046A-2 <@—— Typebetegnelse

MTROL INCL SEE MANUAL

€. (€

” ¥R LISTED 45Y1
E124534
Wg Date:04:F ebruary-2009

A0
P

Serienummer

Org Fermaie V3134

Maerkaterne indeholder oplysninger om Typebetegnelse (side 18), Effekt- og
modulstgrrelser (side 18), Serienummer (side 18), beskyttelsesgrader (se ogsa
Beskyttelsesgrader pa side 316) og geeldende maerkninger (se ogsa Meerkedata pa

side 283).

Installation
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Typebetegnelse

Brug falgende skema til at tolke typebetegnelsen, som findes pa bade
typebetegnelses- og serienummermaerkaten.

ACS550-01-08A8-4+J404+...

AC, standardfrekvensomformer — 550 produktserien

Konstruktion (regionsspecifikt)
01 = Setup og dele beregnet for IEC installationer og IEC overholdelse
U1 = Setup og dele beregnet for US installation og opfyldelse af NEMA

Nominel udgangsstrem
f.eks. 08A8 = 8,8 A, se afsnit Meerkedata pa side 283 for yderligere information

Nominel spaending
2=208...240 VAC
4 =380...480 VAC
6 =500...600 VAC

Indstillinger

Eksempler pa indstillinger:

B055 = IP54 / UL type 12 (ingen specifikation = IP21 / UL type 1).
UL type 12 er ikke tilgaengelig for type ACS550-01-290A-4.

0J400 = Intet betjeningspanel

J404 = ACS-CP-C Basisbetjeningspanel

L511 = OREL-01 Relaeudvidelsesmodul

K451 = RDNA-01  DeviceNet

K454 = RPBA-01 PROFIBUS DP

Effekt- og modulstarrelser

Skemaet med Meerkedata pa side 283 angiver de tekniske specifikationer og
identificerer frekvensomformerens modulstarrelse — hvilket er vigtigt, da nogle af
instruktionerne i dette dokument varierer afhaengig af frekvensomformerens
modulstarrelse. For at kunne lzese dimensioneringstabellen skal du bruge
angivelsen af "nominel udgangsstrem?” fra typebetegnelsen. Du skal endvidere veere
opmeerksom pa, nar du laeser i skemaet med maerkedata, at skemaet er opdelt i
sektioner baseret pa frekvensomformerens "Spaendingsomrade”.

Serienummer

Formatet pa frekvensomformerens serienummer angivet pa maerkaterne er
beskrevet herunder.

Serienummer er i et format LAAUUXXXXX, hvor

L: Produktionsland
AA: Produktionsar
Uu: Produktionsuge; 01, 02, 03, ... for uge 1, uge 2, uge 3, ...

XXXXX: Startende med helt tal hver uge, fra 00001.

Installation
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Motorkompatibilitet
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Motoren, frekvensomformeren og forsyningsspandingen skal vaere kompatible:

Motorspecifikation

Kontrollér

Reference

Motortype

3-faset kortslutningsmotor

Nominel strem

Motorveerdier er inden for
omradet: 0,2...2,0 - lopg
(Iohg = tung drift stram)

» Typebetegnelsesmaerkaten pa
frekvensomformeren, udgangsstrem /54

eller

+ Typebetegnelsen pa frekvensomformeren
og effekttabellen i afsnit Tekniske data pa

frekvensomformer: Enten
overholder motoren NEMA
MG1 del 31, ellers
anvendes et du/dt filter
mellem motor og frekvens-
omformer.

side 283.
Nominel frekvens 10...500 Hz -
Speaendingsomrade Motor er kompatibel med 208...240 V (for ACS550-X1-XXXX-2) eller
ACS550 speendingsomr. 380...480 V (for ACS550-X1-XXXX-4) eller
500...600 V (for ACS550-U1-XXXX-6)
Isolering 500...600 V- For ACS550-U1-XXXX-6

Nodvendigt vaerktoj

For installationen af ACS550 enheden er der brug for fglgende:

» Skruetraekkere (som passer til det anvendte monteringsudstyr).

* Ledningsstripper.

+ Maleband.

* Boremaskine.

For installationer med ACS550-U1, modulstarrelser RS eller R6 og IP 54/type UL
12 kapslinger: Et opmeerkningsveerktgj til monteringshuller

For installationer med ACS550-01, modulstgrrelse R6: Den passende
krympetang til kabelklemmer. Se afsnit Netforbindelseterminal — modulstarrelse —
R6 pa side 294.

Monteringsudstyr: Skruer eller mgtrikker og bolte, fire af hver. Typen af udstyr
afhaenger af monteringsoverfladen og modulstarrelsen. For oplysninger om
modulernes dimensioner og veegt, se Dimensioner og vaegt pa side 312.

Modulsterrelse Skruer og bolte
R1...R4 M5 nr. 10
R5 M6 1/4"
R6 M8 5/16"

Egnet montagested og kapsling

Det skal sikres, at opstillingspladsen overholder miljgkravene. For at forhindre
skader inden installationen skal frekvensomformeren lagres og transporteres i
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henhold til de miljgmaessige krav, der er specificeret for oplagring og transport. Se
afsnit Ogivelsesbetingelser pa side 376.

Veer sikker pa, at kapslingen er passende baseret pa installationspladsens
forureningsniveau:

IP 21/ UL type 1-kapsling. Pladsen skal veere fri for stgv i luften, setsende gasser
eller vaesker, og ledende forurening som f.eks. dryppende vand, kondensation,
kulstav og metalpartikler.

IP 54 / UL type 12-kapsling. Denne kapsling giver beskyttelse mod stav i luften
samt vandsprgijt fra alle retninger.

Hvis e IP21-frekvensomformer, af en eller anden arsag, skal installeres uden
(kabelboks) eller (deeksel), eller et IP54-frekvensomformer uden (kabelboks eller
topdeeksel), henvises til noten i afsnittet Tekniske data pa side 320.

Egnet montagested

Det skal sikres, at monteringsstedet overholder fglgende:

Frekvensomformeren skal monteres vertikalt pa en glat, fast overflade, og i et
egnet miljg som defineret ovenfor. Kontakt den lokale ABB-repreesentant ved
horisontal installation for at fa yderligere oplysninger.

Som minimum skal der vaere den ngdvendige plads til frekvensomformeren som
de udvendige dimensioner kreever (se afsnit Udvendige mal pa side 313), samt
plads til luftstremmen rundt om enheden (se afsnit Tab, kaledata og stgj pa side
309).

Afstanden mellem motoren og frekvensomformeren er begraenset af den
maksimale motorkabellaengde. Se afsnit Specifikationer for motortilslutning pa
side 296.

Montagestedet skal kunne klare frekvensomformerens beskedne vaegt. Se afsnit
Veaegt pa side 374.
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Installation af frekvensomformeren

ADVARSEL! Inden installationen af ACS550 pabegyndes, skal det sikres, at
nettilslutningen til frekvensomformer er frakoblet.

Ved flangemontage (montering af frekvensomformeren i en kgleluftkanal) skal du se
de relevante instruktioner i flangemontage:

Modul- IP21 / UL type 1 IP54 / UL type 12
storrelse Sat Kode (engelsk) Sat Kode (engelsk)

R1 FMK-A-R1 100000982 FMK-B-R1 100000990
R2 FMK-A-R2 100000984 FMK-B-R2 100000992
R3 FMK-A-R3 100000986 FMK-B-R3 100000994
R4 FMK-A-R4 100000988 FMK-B-R4 100000996
R5 AC8-FLNGMT-R5 ' | ACS800-PNTGO01U- | - -

R6 AC8-FLNGMTR6 ' | T\ - -

1. Ikke tilgeengelig i ACS550-01 serien.

Forberedelse af montagested ~—
ACS550 ma kun monteres, hvis alle de krav, der er ¢
angivet i afsnittet Forberedelse af installationen pa side
16 er opfyldt.

" , 1
1. Marker_posmonen for montagehullerne ved hjeelp af —a
monteringsskabelonen, som leveres sammen med \* 40002
frekvensomformeren.

2. Bor hullerne.

Bemaerk!Modulstgrrelse R3 og R4 har fire huller langs toppen. Anvend kun de to af
hullerne. Hvis det kan lade sig gare, bar de to udvendige huller anvendes (sa der er
plads til at fierne ventilatoren i forbindelse med vedligeholdelsesarbejde).

Bemaerk! ACS400-frekvensomformeren kan erstattes, idet de originale
montagehuller anvendes. For R1 og R2 modulstgrrelserne er montagehullerne ens.
For R3 og R4 modulstarrelserne passer de indvendige montagehuller i toppen af
ACS550-frekvensomformeren til montagehullerne i ACS400.
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Fjern frontdzeksel
IP21 /UL type 1

1. Fjern betjeningspanelet, hvis dette er
monteret.

2. Skruenitoppen lgsnes.
3. Treek i toppen for at fierne daekslet.

1P2000

IP54/ UL type 12

1. Hvis der er topdaeksel: Fjern
skruerne (2), som holder topdaekslet
pa plads.

2. Huvis der er topdaeksel: Skub
topdeekslet op og veek fra
frontdaekslet.

3. Skruerne, rundt i kanten af
frontdeekslet, Igsnes.

4. Fjern deekslet.
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Monterfrekvensomformeren 1
IP21/ UL type 1
1.

Anbring ACS550 enheden pa monteringsskruerne %
eller boltene, og speend skruerne/boltene i alle fire

hjgrner.

VL

MNNN

A LA

Bemeerk! Laft ACS550 enheden i metalchassiset
(modulstgrrelse R6 ved at Igfte i hullerne pa begge
sider af toppen).

%) -

Hvis enheden leveres til et omrade, hvor der ikke 1P2002

tales engelsk: Anbring en advarselsmeerket med
advarsler pa det respektive sprog pa toppen af modulet.

IP54 / UL type 12

. For at fa den nedvendige adgang fijernes

For IP54 / UL type 12 kapslingerne er det ngdvendigt at anvende gummipropper i
monteringshullerne.

gummipropperne. Treek propperne ud fra
frekvensomformerens bagside.

R5 & R6: Anbring blikpladen (ikke vist) foran
frekvensomformerens gverste monteringshuller.
(Fastger som en del af naeste punkt).

Anbring ACS550 enheden pa monteringsskruerne
eller boltene og spaend skruerne/boltene i alle fire
hjgrner.

Bemeerk! Lagft ACS550 enheden i metalchassiset
(modulstgrrelse R6 ved at lgfte i hullerne pa begge
sider af toppen).

4. Genmonter gummipropperne.

5. Hvis enheden leveres til et omrade, hvor der ikke tales engelsk: Anbring en

advarselsmeerket med advarsler pa det respektive sprog pa toppen af modulet.
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Oversigt over kabelinstallation

Installationsrar/forskruningskit

Nar der treekkes kabler til frekvensomformer med IP 21 / UL type 1 kapsling, har
man brug for et installationsrgr/forskruningskit med fglgende dele:

Installationsrar/forskruningskitboks
Fem (5) kabelbgijler (kun til ACS550-01))
Skruer

Deaksel

Seettet er inklusiv IP 21 / UL type 1 kapslinger.

Krav til kabelinstallation

ADVARSEL! Veer sikker pa, at motoren er kompatibel til anvendelse med ACS550

A enheden. ACS550 enheden skal installeres af kompetent personale i henhold til
afsnittet Forberedelse af installationen pa side 16. Hvis du er i tvivl, skal du kontakte
det lokale ABB-kontor.

Nar kablerne traekkes, skal man vaere opmeerksom pa felgende:

Der er fire saet instruktioner for treekning af kabler — et for hver kombination af
kapslingstype (IP 21 / UL type og IP 54 / UL type 12) og kabeltype
(installationsrar eller kabel). Man skal veere sikker pa, at det er den korrekte
procedure, der anvendes.

De lokale EMC-direktiver skal opfyldes. Se afsnit Krav til motorkabler for
opfyldelse af CE & C-Tick pa side 300. Generelt geelder:
— Folg de lokale direktiver for kabeldimensioner.

— Skal de fire kabelklasser holdes adskilte: indgangseffektkabler, motorkabler,
styrings-/kommunikationskabler og bremseenhedskabler.

| forbindelse med installering af indgangseffekt- og motorkabler henvises til
nedenstaende:

Terminal Beskrivelse Specifikationer og bemaerkninger
U1, v1, w1’ 3-faset netindgang Nettilslutning pa side 288

PE Beskyttelsesjord Jordingsforbindelser pa side 292
U2, v2, W2 Motortilslutning Motortilslutninger pa side 296

T ACS550-x1-xxxx-2 (208...240 V serier) kan anvendes med en enkeltfaseforsyning, hvis
udgangsstremmen reduceres med 50%. For enkeltfaseforsyningsspaending forbindes nettet til
U1 og W1.

Placering af net- og motorterminaler fremgar af Diagrammer for nettilslutning pa
side 26. Specifikationer for netterminaler fremgar af afsnit Frekvensomformerens
netforbindelsesklemmer pa side 293.

For oplysninger om hjgrnejordede TN-systemer, se afsnittet Hjgrnejordede TN-
systemer pa side 292.

For IT-systemer se afsnit IT-systemer pa side 293.

Installation



ACS550-01/U1 Brugermanual

25

* For modulstarrelse R6 se afsnit Netforbindelseterminal — modulstarrelse — R6 pa
side 294 for montering af egnede kabelsko.

* For frekvensomformere med bremse (option) henvises til skemaet herunder:

Modulstarrelse Terminal Beskrivelse Bremseudstyr
R1, R2 BRK+, BRK- Bremsemodstand | Bremsemodstand. Se afsnit
Bremsekomponenter pa side 302.
R3, R4, R5, R6 UDC+, UDC- DC bus Kontakt det lokale ABB kontor for

oplysninger om:
Bremseenhed eller
» Chopper og modstand

* Ved installation af styreledninger henvises til afsnittene eller sektioner anfart

nedenfor:

— Skema for styreterminaler pa side 29

— Tilslutning af styrekabler pa side 307

— Applikationsmakroer pa side 83

— Komplet parameterbeskrivelse pa side 111
— Indbygget fieldbus pa side 207

— Fieldbusadapter side 241.
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Diagrammer for nettilslutning

ACS550-01/U1 Brugermanual

Foelgende diagram viser terminallayout for modulsterrelse R3, som geelder for
moduler i stgrrelserne R1...R6, bortset fra effekt- og jordterminaler for

modulstarrelse R5/R6.

J1
g> . -‘lﬂ—lo
“leb] oae

J1 — DIP-switches for analogindgang (to typer kan anvendes)
J1

Al1: (i spaendingspos.)
Al2: (i strempos.)

X1 — analogind- og udgange
(og 10 V ref. spaendingsudg)

X1 — digitalindgange

(og 24 V hjeelpespaending) ™

il

Diagram viser R3 modul.
Andre modulstr. har lignende layout.

Paneltilslutning

. FlashDrop-option

L Speending LED (gren)
— Fejl LED (Rad)

X1 —relaeudgange —_||

J2

r— "

A

ON

off position

J2 — DIP-switch
for RS485 terminering

J2
A 1

ON

L —
on position

Modulstr.
R5/R6 afviger
Der henvises til

naeste side

_Nettilslutning ]
(U1, V1, W1) |

I~ Optionsmodul 1

|~ X1 — kommunikation
(RS485)

™ Optionsmodul 2

T

EM']/' ;‘

PE— |

EM3

GND

Motortilslutning
(U2, V2, W2)

3AUA0000001571

Bremse (option)

Modul- Terminal- Bremseoptioner
storrelse markater
R1, R2 BRK+, BRK- [Bremsemodstand
R3, R4 UDC+, UDC- |+« Bremseenhed

Chopper og modstand

c ADVARSEL! For at undga farlige situationer eller beskadigelse af

frekvensomformeren i IT-net og hjgrnejordede TN-systemer, se afsnittet Frakobling
af det interne EMC-filter pa side 28.
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Det folgende diagram viser layout for net og jordterminal for modulstgrrelserne R5

og R6.
R5
VB
F1
F2/wr
[ . 1‘
THa4 PONOO0000000s
L —
0o
'i
Bssss— T T——1
) [T g
PE GND
/ X0011
/ GND \
Nettilslutning Motortilslutning
(U1, V1, W1) (U2, V2, W2) F1
nog Filter Connection 1]
Bremse (option) —
Modul- | Terminal- Bremseoptioner @ ‘g‘ B
storrelse labels
R5, R6 UDC+, UDC- |+ Bremseenhed |
* Chopper og
modstand N
uUbc- Uz V2 W2 |
g
\ X0013
Nettilslutning Motortilslutning
(U1, V1, W1) (U2, v2, W2)

c ADVARSEL! For at undga farlige situationer eller beskadigelse af

frekvensomformeren i IT-net og hjgrnejordede TN-systemer, se afsnittet Frakobling
af det interne EMC-filter pa side 28.
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Frakobling af det interne EMC-filter

Pa visse systemtyper skal du frakoble det interne EMC-filter, da systemet ellers vil
blive koblet til jordpotentialet via EMC-filterkondensatorer, hvilket kan forarsage
skade eller beskadige frekvensomformeren.

Bemaerk! Udkobling af det interne EMC-filter forgger den ledende emission og
reducerer vaesenligt frekvensomformerens EMC-kompatibilitet.

Den fglgende tabel viser regler for installation af EMC-filterskruer for at tilslutte eller
frakoble filteret, afheengig af systemtype og modulstarrelse. Yderligere oplysninger
om de forskellige systemer finder du under /T-systemer pa side 293 og
Hjornejordede TN-systemer pa side 292.

Placeringerne af EM1 og EM3 skruerne er vist i diagrammet pa side 26.
Placeringerne af F1 og F2 skruerne er vist i diagrammet pa side 27.

Symmetrisk jordede . . IT systemer (ujordede eller
Modulstr. Skrue TN systemer (TN-S Hjornejordede hgjmodstandsjordede
TN systemer
systemer) [> 30 ohm])

EM1 X X .

R1...R3 ]
EM3 X . o
EM1 X X -

R4 ]
EM3 X - -
F1 X X -

R5...R6

F2 X X -

x = Installér skruen. (EMC filtret bliver tilkoblet.)
e = Erstat skruen med den medleverede polyamidskrue. (EMC filtret bliver frakoblet.)
— = Fjern skruen. (EMC filtret bliver frakoblet.)

1 ACS550-U1 frekvensomformerne leveres, hvor EM3 skruen allerede er fiernet.
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Skema for styreterminaler

Styretilslutninger til frekvensomformeren klemraekke X1.

X1 Hardwarebeskrivelse
1 | SCR Terminal for signalkabelskaerm. (Tilsluttet internt til chassisjord).
2 | A1 Analogindgang kanal 1, programmerbar. Standard? = frekvensreference. Oplasning
0,1%, ngjagtighed +1%.
To forskellige DIP switchtyper kan vaere anvendt.
J1: Al1 OFF: 0...10 V (R; = 312 kohm) g>| B "B 2
J1: Al1 ON: 0...20 mA (R; = 100 ohm) L Sp| - ﬂg
AGND | Analogindgang nulpotentiale. (Tilsluttet internt til chassisjord via 1 Mohm).
g +10V | Referencekilde for potentiometer: 10 V 2%, maks. 10 mA (1 kohm < R < 10 kohm).
=)
o Al2 Analogindgang kanal 2, programmerbar. Standard? = ikke anvendt. Oplgsning
g 0,1%, ngjagtighed +1%.
To forskellige DIP-switchtyper kan bruges.
J1: Al2 OFF: 0...10 V (R; = 312 kohm) g>| B "B )
J1: Al2 ON: 0...20 mA (R; = 100 chm) L |g> - Bg
AGND | Analogindgang nulpotentiale. (Tilsluttet internt til chassisjord via 1 Mohm).
AO1 Analogudgang, programmérbar. Standard? = frekvens. 0...20 mA (last < 500 ohm).
Ngjagtighed £3%.
8 | AO2 Analogudgang, programmérbar. Standard? = strgm. 0...20 mA (last < 500 ohm).
Ngjagtighed +3%.
9 | AGND | Analogindgang nulpotentiale. (Tilsluttet internt til chassisjord via 1 Mohm).
10 | +24 V | Hjeelpespeendingsudgang 24 V DC / 250 mA (reference til GND).
Kortslutningsbeskyttet.
11 | GND Feelles nulpotentiale for hjeelpespaending.
12 | DCOM | Feelles digitalt nulpotentiale. For at aktivere en digitalindgang skal der veere > +10 V
‘_% (eller £-10 V) mellem indgang og DCOM. Spaendingen 24 V kan leveres af ACH550
= (X110) eller en ekstern 12...24 V forsyning med vilkarlig polaritet.
-§’ 13 | D1 Digitalindgang 1, programmeérbar. Standard? = start/stop.
E 14 | DI2 Digitalindgang 2, programmérbar. Standard? = forlaens/baglaens.
g’ 15 | DI3 Digitalindgang 3, programmérbar. Standard? = konst hast valg (kode).
16 | DI4 Digitalindgang 4, programmérbar. Standard? = konst hast valg (kode).
17 | DI5 Digitalindgang 5, programmérbar. Standard? = valg af rampepar (kode).
18 | DI6 Digitalindgang 6, programmérbar. Standard? = ikke anvendt.
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X1 Hardwarebeskrivelse

19 | RO1C | ———— Relaeudgang 1, programmérbar Standard? = Driftklar
Maksimum: 250 VAC /30 VDC, 2 A

20 | RO1A
BN Minimum: 500 mW (12 V, 10 mA)
21 |RO1B | __,

[

2|22 |RO2C | —— Relaeudgang 2, programmérbar Standard? = Drift

_§: 23 | RO2A Maksimum: 250 VAC /30 V DC, 2 A

S BN Minimum: 500 mW (12 V, 10 mA)

8124 |RO2B | __,

[}

© 25 RO3C | — — Relaeudgang 3, programmérbar Fabriksindstilling2 = Fejl (-1)
26 | RO3A Maksimum: 250 VAC /30 V DC, 2 A

BN Minimum: 500 mW (12 V, 10 mA)

27 |RO3B | __,

1 Impedans for digitalindgange 1,5 kohm. Maks. spaending for digitalindgange er 30 V.

2 Standardveerdier afhaenger af den anvendte makro. Anfarte vaerdier geelder for Standardmakroen.
Se kapitel Applikationsmakroer side 83.

Bemaerk! Terminal 3, 6 og 9 har samme potentiale.

Bemaerk! Af sikkerhedsmaessige arsager signalerer fejlrelae en “fejl”, nar ACS550
gagres spaendingslgs.

ADVARSEL! Alle ELV-kredse (Extra Low Voltage), der er sluttet til
frekvensomformeren, skal benyttes inden for en zone med udligningsforbindelse, dvs.
inden for en zone, hvor alle ledende dele, der er adgang til samtidig, er elektrisk
forbundne for at forhindre, at der opstar farlig speending imellem dem. Dette opnas med
en korrekt jording fra fabrikkens side.

Terminalerne pa styrekortet savel som pa ekstra moduler, som kan fastgeres pa
kortet, opfylder Protective Extra Low Voltage (PELV)-kravene i EN 50178, forudsat
de eksterne kredse, som er tilsluttet terminalerne, ogsa opfylder kravene, og at
installationsstedet ligger under 2000 m (6562 ft).

Digitalindgangene kan tilsluttes som en PNP eller NPN konfiguration.

PNP tilslutning (kilde) NPN tilslutning (modtager)
X1 10(|+24 V X1
+ 10(+24 V
—[IT]GND I H11enD
12|DCOM L12 DCOM
—"—13 |DI1 L 13D
L~ [14DI2 —"—14|DI2
L~ _[15IDI3 —"—15|DI3
— —116 |DI4 —"—116 |DI4
—"—17|DI5 L M71DI5
—"—118|DI6 L~ 1181DI6
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Isolationstest
Frekvensomformer

Der ma ikke udfgres nogen speendingstolerance- eller isolationsmodstandstest pa
nogen del af frekvensomformeren, da en sadan test kan beskadige
frekvensomformeren. Alle frekvensomformere er blevet isolationstestet mellem
hovedkreds og ramme pa fabrikken. Der er ogsa spaendingsbegraensende kredse
inden i frekvensomformeren, og disse reducerer automatisk testspaendingen.

Forsyningskabel

Kontrollér isolationen for forsyningskabler (indgang) i henhold til den lokale
lovgivning, inden frekvensomformeren tilsluttes.

Motor og motorkabel
Kontrollér isolationen af motor og motorkabel pa felgende made:

1. Kontrollér, at motorkablet er tilsluttet motoren og frakoblet frekvensomformerens
udgangsterminaler U2, V2 og W2.

2. Mal isolationsmodstanden mellem faselederne og
mellem hver faseleder og beskyttelsesjordens leder
med en malespaending pa 1000 V DC.
Isolationsmodstanden p& en ABB-motor skal veere @
sterre end 100 Mohm (referenceveerdi ved 25 °C eller
77 °F). Oplysninger om isolationsmodstanden pa
andre motorer kan findes i producentens vejledninger. Bemaerk! Fugt inden i
motorhuset vil reducere isolationsmodstanden. Hvis der er mistanke om fugt, skal
motoren tgrres, og malingen gentages.

Kabelfaring
Kabelfaring IP21 / UL type 1 kapsling med kabler

1. De passende huller i klemkassen abnes. (Se afsnit
Installationsrar/forskruningskit pa side 24.)

2. Monter kabelsko pa net- og motorkabler.

X0004
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Pa netkablet afisoleres kappen sa langt, at det er
muligt at treekke individuelle ledere.

Afisoler motorkablet tilstraekkeligt til at
kobberkabelskeermen kan snos sammen til et bundt.
Sarg for, at bundtet ikke er lsengere end fem gange
dets bredde for at minimere stgjudstraling.

Det anbefales med en 360°-jording under
motorkabelklemmen for at minimere stgjudstralingen.
| dette tilfeelde fjernes afskaermningen pa
kabelklemmen.

5. Treek begge kabler gennem kabelbgjlerne.

6. Afisoler og forbind net-/motorkablerne og jordlederen

til frekvensomformerklemmerne. Se skemaet til hgjre
for tilspeendingsmomenter.

Bemeaerk! Ved R6-modulstarrelsen skal du se under
afsnittet Netforbindelseterminal — modulstarrelse —
R6 pa side 294.

Forbind det snoede bundt fra motorkabelskaermen til
GND terminalen.

8. Montér klemkassen og stram kabelforskruningerne.

9. Installér kabelforskruning(er) til styrekabel(-kablerne).

10.

11.

12.

13.

14.

(Net-/motorkabler og forskruninger ikke vist i figuren.)

Afisoler styrekablets skaerm, og sno kobberskaermen
sammen til et bundt.

Far styrekablet(erne) gennem forskruning(erne) og
stram disse.

Tilslut det sammensnoede skaermbundt for digital- og
analog I/O kabler til X1-1. (Jordes kun i
frekvensomformerenden).

Afisolér og forbind de individuelle styrekabelledere til
frekvensomformerklemmerne. Se afsnit Skema for
styreterminaler pa side 29. Brug et
tilspaendingsmoment pa 0,4 N-m (0,3 Ib-ft).

Monter deekslet til klemkassen (1 skrue).

ACS550-01/U1 Brugermanual

6
acal 10 ow @ 7
6 “ 4
;J
8
1P2001
Modul- Tilspandings-
storrelse moment
N-m Ib-ft
R1, R2 1,4 1
R3 2,5 1,8
R4 5,6; PE: 2 |4; PE1,5
R5 15 11
R6 40; PE: 8 [30; PE: 6

X0005

X0006

1P2003
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Kabelfaringen IP21 / UL type 1 kapsling med ledninger

1.

De passende huller i klemkassen abnes. (Se afsnit
Installationsrar/forskruningskit pa side 24.)

Installer forskruninger for tynde gennemfaringer (ikke
medleveret).

3. Installer klemkassen.

4. Tilslut ledningsgennemfgring til klemkassen.

Far net- og motorledninger gennem forskruningerne
(skal veere separate forskruninger).

6. Afisoler lederne.

7. Tilslut net-, motor- og jordledere til

10.

1.

12.

frekvensomformerterminalerne. Se skemaet til hgjre
for tilspeendingsmomenter.

Bemaerk! Ved R6-modulstarrelsen skal du se under
afsnittet Netforbindelseterminal — modulstarrelse —
R6 pa side 294.
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Far styrekablet gennem forskruningen (ma ikke
vaere samme forskruning som for net- og
motorledninger).

Afisoler styrekablets skaerm, og sno kobberskaermen
sammen til et bundt.

Tilslut det sammensnoede skaermbundt for digital- og
analog /O kabler til X1-1. (Jordes kun i
frekvensomformerenden).

Afisolér og forbind de individuelle styrekabelledere til
frekvensomformerklemmerne. Se afsnit Skema for
styreterminaler pa side 29. Brug et
tilspeendingsmoment pa 0,4 N-m (0,3 Ib-ft).

Monter deekslet til klemkassen (1 skrue).

7
5 . 0'
4—p 1P2004
Modul- | Tilspaendingsmoment

storrelse [N-m Ib-ft
R1,R2 |14 1
R3 2,5 1,8
R4 56; PE:2 |4;PE1,5
R5 15 11
R6 40; PE: 8 |30; PE: 6

1P2005
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Kabelfaring IP54 / UL type 12 kapsling med kablerne

1.

10.

Tilpas kabelgennemfaringerne for net-, motor og
styrekabler. Kabelgennemfgringen er en konisk
gummipakning, som sidder i bunden af
frekvensomformeren. Den koniske del af
pakningerne skal vende nedad, nar pakningerne
seettes i gennemfaringspladens huller.

Pa netkablet afisoleres kappen sa langt, at det er
muligt at treekke individuelle ledere.

Afisoler motorkablet tilstraskkeligt til at
kobberkabelskzermen kan snos. Sgrg for, at
bundtet ikke er laengere end fem gange dets
bredde for at minimere stgjudstraling.

Det anbefales med en 360°-jording under
motorkabelklemmen for at minimere
stgjudstralingen. | dette tilfaelde fijernes
afskeermningen pa kabelklemmen.

Treek begge kabler gennem forskruningerne og
stram disse.

Afisoler og forbind net-/motorkablerne og
jordlederen til frekvensomformerklemmerne. Se
skemaet til hgjre for tilspeendingsmomenter.

ACS550-01/U1 Brugermanual

5
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42 oo0o0o0o0] © 3
il 4
ﬁ‘ —— W4
IP5004
Modul- | Tilspaendingsmoment
storrelse [N-m Ib-ft
R1, R2 1,4 1
R3 2,5 1,8
R4 56;PE:2 (4, PE1.5
R5 15 11
R6 40; PE: 8 |30; PE: 6

Bemaerk! Ved R6-modulstgrrelsen skal du se under afsnittet Netforbindelseterminal

— modulstarrelse — R6 pa side 294.

Forbind det snoede bundt fra motorkabelskaermen
til GND terminalen.

Afisoler styrekablets skaerm, og sno
kobberskaermen sammen til et bundt.

Far styrekablet(erne) gennem forskruning(erne) og

stram disse.

Tilslut det sammensnoede skaermbundt for digital-
og analog I/O kabler til X1-1. (Jordes kun i
frekvensomformerenden).

Afisolér og forbind de individuelle styrekabelledere

til frekvensomformerklemmerne. Se afsnit Skema
for styreterminaler pa side 29. Brug et
tilspeendingsmoment pa 0,4 N-m (0,3 Ib-ft).

1P5005

Installation
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Kabelfaring IP54 / UL type 12 kabling med ledninger

1.

2

10.

Fjern og kassér kabelgennemfgringen, nar
ledningerne er installerede. (kabelgennemfaringen
er en konisk gummipakning, som sidder i bunden af
frekvensomformeren).

Der monteres vandteette gennemfaringer for hvert
installationsrer (ikke medleveret).

For netlederne gennem gennemfaringen.
Fer motorledningerne gennem gennemfgringen.
Afisoler lederne.

Tilslut net-, motor- og jordledere til
frekvensomformerens terminaler. Se skemaet til
hajre for tilspeendingsmomenter.

35

e
A= IP5013

, ,
il Dy
o o
IP5007

Modul- | Tilspaending-moment
Bemaerk! Ved R6-modulstarrelsen skal du se under |sterrelse [N-m Ib-ft
afsnittet Netforbindelseterminal — modulstgrrelse — |[RT,R2 |14 1
R6 pa side 294. R3 2,5 1,8
R4 56;,PE:2 [4,PE15
Far styrekablet gennem gennemfgringen. RS 15 n
R6 40;PE: 8 [30; PE: 6

Afisoler styrekablets skaerm, og sno skaermen
sammen til et bundt.

(Jordes kun i frekvensomformerenden).

. Tilslut det sammensnoede skaermbundt for digital- og analog I/O kabler til X1-1.

Afisolér og forbind de individuelle styrekabelledere til frekvensomformerklemmerne.
Se afsnit Skema for styreterminaler pa side 29. Brug et tilspeendingsmoment pa

0,4 N-m (0,3 Ib-ft).

Installation
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Kontrollér installation

Inden netspaendingen indkobles, skal fglgende kontrolleres.

N

Kontrollér

At installationsmiljget passer til frekvensomformerens specifikationer for de omgivende
betingelser.

Frekvensomformeren er sikkert monteret.

At den afstand, der er rundt om frekvensomformeren, opfylder frekvensomformerens
specifikationer for kaling.

Motor og det drevne udstyr er klar til start.

For IT netveerk og hjgrnejordet netvaerk: Det interne EMC-filter er frakoblet (se afsnit Frakobling
af det interne EMC-filter pa side 28).

Frekvensomformeren er jordet korrekt.

At indgangsspaendingen (netspaendingen) passer til frekvensomformerens nominelle
indgangsspeaending.

Indgangsforbindelserne (netforsyningen) er forbundet til U1, V1 og W1 og fastspaendt som
specificeret.

At indgangssikringerne (netforsyning) er installeret.

Motorkabelforbindelserne er forbundet til U2, V2 og W2 og er fastspaendt som specificeret.

Kontroller, at motorkablerne er trukket veek fra andre kabler.

Der er INGEN effektfaktorkompenserende kondensatorer i motorkablet.

Styreforbindelserne er forbundet og fastspaendt som specificeret.

Der er INGEN fremmede objekter (som f.eks. borestgv) indvendigt i frekvensomformeren.

At der IKKE er en alternativ forsyning forbundet til motoren (som f.eks. en bypass-forbindelse)
— at der ikke er tilsluttet spaending til frekvensomformerens udgang.

Installation
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Genmontering af frontdzaeksel

IP21/ UL type 1
1.

IP54 / UL type 12 R6
1.

2. Stram skruerne rundt i deekslets kant.
3.
4. Fortszet med opstart. Se kapitel Opstart,

Anbring daekslet, og skub det pa plads.

Genmonter betjeningspanelet.

styring via I/O og ID kgrsel side 39.

Anbring daekslet, og skub det pa
plads.

Stram skruerne rundt i deekslets
kant.

Far haetten til at glide ned over
toppen af deekslet. (Kun
ngdvendigt pa UL type 12
installationer.)

Monter to skruer, som fastger
haetten. (Kun ngdvendigt pa UL
type 12 installationer.)

Monter betjeningspanelet.

37

|~

1P2009

Bemaerk! Betjeningspanel-abningen skal veere lukket for at opfylde IP54/UL type

12.

6. Option: Betjeningspanelet fastlases (option) for at sikre panelabningen.

7. Fortsaet med opstart. Se kapitel Opstart, styring via I/O og ID karsel side 39.

Installation
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Opstart, styring via 1/O og ID korsel

Dette afsnit informerer om:
* Hvordan opstart skal forega,

+ Start, stop og eendring af omlgbsretning samt indstilling af motorens hastighed via
I/O interface,

+ Udfarelse af en identifikationskarsel for frekvensomformeren

| dette afsnit forklares kort, hvordan man bruger betjeningspanelet til at udfgre disse
opgaver. Der findes naermere oplysninger om betjeningspanelet i afsnittet
Betjeningspaneler, som starter pa side 57.

Hvordan frekvensomformeren startes op

Hvordan frekvensomformeren startes op, afheenger af det betjeningspanel, der
forefindes.

* Hyvis der er et assistentbetjeningspanel, kan man enten kgre opstarts-
assistenten (se afsnittet Hvordan den guidede opstart gennemfares pa side 44)
eller udfgre en begreenset opstart (se afsnit Hvordan begraenset opstart gennem-
fores side 39).

Opstartsassistenten, som kun er indeholdt i assistentbetjeningspanelet, vejleder
dig om alle de ngdvendige indstillinger, der skal udfgres. | den begreensede
opstart gives ingen vejledning fra frekvensomformeren. Du skal ga de helt
grundlaeggende indstillinger igennem ved at fglge instruktionerne i manualen.

» Huvis der er et basisbetjeningspanel, fglges instruktionerne i afsnittet Hvordan
begreenset opstart gennemfgres pa side 39.

Hvordan begraenset opstart gennemfores

Til den begraensede opstart kan man enten anvende basisbetjeningspanelet eller
assistentbetjeningspanelet. Instruktionerne nedenfor gaelder for begge
betjeningspaneler, men det display, der vises, er basisbetjeningspanelets,
medmindre den enkelte instruktion kun henviser til assistentbetjeningspanelet.

Inden du starter, skal du sgrge for at have motorens maerkepladedata.

VN
ZA\N

O ‘ Kontroller installationen. Se installationschecklisten i afsnit Installation, side 36.

SIKKERHED

Opstartsproceduren ma kun gennemfgres af en kvalificeret elektriker.

Under opstartproceduren skal sikkerhedsinstruktionerne i afsnit
Sikkerhedsinstruktioner fglges.

Frekvensomformeren vil automatisk starte ved nettilslutning, hvis ekstern
startkommando er aktiv.

Opstart, styring via I/O og ID karsel
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O Kontrollér, at start af motoren ikke medfarer fare.
Belastningsmaskinen frakobles, hvis:

* Der er risiko for gdelzeggelse i tilfaelde af forkert omlgbsretning, eller

» Der skal gennemfares en ID test under opstart af frekvensomformeren. ID test er kun
vigtig i applikationer, som kraever meget ngjagtig motorkontrol.

OPSTART
O | Tilslut netspaendingen. - O O y
0 0 0 o 0 "1 Z
Basisbetjeningspanelet gar i outputmode. OUTPUT
Assistentbetjeningspanelet spgrger, om du vil kare 55"5" &;JCHOICE
opstartsassistenten. Hvis du trykker pa &3>, karer bruge opstarts-
opstartsassistenten ikke, og du kan fortseette med manuel aSte”te“7
opstart som beskrevet nedenfor for basisbetjeningspanelet. £1_‘
EXIT 100:00 [ OK

MANUEL OPSTART — DATAINDTASTNING (Gruppe 99: OPSTARTDATA)

O | Hvis du har et assistentbetjeningspanel, skal du veelge det REM U PAR EDIT
gnskede sprog (basisbetjeningspanelet giver ingen mulighed 9901 SPROG
for at vaelge forskellige sprog). Se parameteren 9901 for ENGLISH
mulige sprogvalg. Parameterbeskrivelser findes i afsnit (0]

CANCEL | 00:00 SAVE

Komplet parameterbeskrivelse, som starter pa side 171.

Den generelle procedure for parameterindstilling med basisbetjeningspanelet
er beskrevet nedenfor. Mere detaljerede instruktioner om Basis-
betjeningspanelet findes pa side 78. Instruktionerne for
assistentbetjeningspanelet findes pa side 59.

Den generelle procedure for indstilling af parametre: E F
REM
1. For at komme til hovedmenuen trykkes “X_J, hvis bundlinjen viser rl
OUTPUT. Ellers trykkes =77~ gentagne gange, indtil MENU fremkommer i MENU

bundlinjen.

2. Tryk pa piletasterne ~a~/<¥ 7, indtil man kan se “PAr” og tryk “N_J. REM —_ O 1 —_

PAR
3. Find den korrekte parametergruppe med tasterne ~a~/<¥ 7, og tryk - 2 O O 1
~ PAR
4. Find den korrekte parameter i gruppen ved hjeelp af tasterne .~ a~/
. REM 2 O O 2
PAR

5. Tryk og hold “Y_J-tasten nede i ca. to sekunder, indtil parametervaerdien

vises med under veerdien. REM 1 5 O O rpm

PAR FWD
6. Vaerdien sendres med tasterne . a\/<_¥ . Veerdien endres hurtigere,
hvis du holder tasten nede. REM rom
PAR FWD

Opstart, styring via I/O og ID karsel
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7. Gem parameterveerdien ved at trykke pa ~\_J. REM 2 O O 2

PAR FWD

O | Veelg applikationsmakro (parameter 9902). Procedure for - 9 9 O 2
parameterindstilling er beskrevet ovenfor.

Applikationsmakro (ABB STANDARD) kan anvendes i de fleste tilfeelde. PAR FWD

O | Veelg motorstyremade (parameter 9904). - 9 9 O 4

1 (VEKTOR:HASTIGHED) er egnet i de fleste tilfaelde. 2 (MOMENT) er egnet for
applikationer med momentstyring. 3 (SKALAR) anbefales: PAR FwD
 Til multimotordrev, hvor antallet af motorer tilsluttet frekvensomformeren
varierer.
» Nar motorens nominelle strem er mindre end 20% af inverterens nominelle
stram.
» Narinverteren anvendes til testformal, og der ikke er tilsluttet en motor il
frekvensomformeren.

O | Indtast motordata som aflaeses fra motorens meaerkeplade: Bemaerk: Motordataene seettes
til preecist den samme veerdi
som pa motorens meerkeplade.

4} ABB Motors c € {b— F.eks. hvis motorens omlgbstal,
3 ~ motor M2AA 200 MLA 4 :
EC 200 MIL o5 = afleest pa.mae.rlfepla.d.en, er
[No 1470 o/min, vil indstilling af
[Ins.cl. F IP 55 vaerdien for parameter 9908 MOT
v__ [ Hz [KW 1 dmin | A _{cos GIAINI'Es NOM HAST til 1500 o/min
690Y |50 [30 [1475 | 325 [0.83 . .
200D 50 130 1275 [ 86 o083 resultere i forkert drift for
660Y | 50 | 30 |1470 | 34 | 0.83 380V frekvensomformeren.
380D |50 |30 [1470 | 59 [0.83 | <a—] net-
415D | 50 | 30 | 1475 | 54 | 0.83 :
440D | 60 | 35 [1770 | 59 | 0.83 spaending
Cat. no 3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 & 6210C3 [ 180 kg
.\@. IEC 34-1 {;}/
» Nominel motorspaending (parameter 9905). - 9 9 O 5
PAR FWD
» Nominel motorstrem (parameter 9906). - 9 9 O 6
Tilladt omrade: 0.2...2.0 - lrpq A
PAR FWD
* Nominel motorfrekvens (parameter 9907). - 9 9 O 7
PAR FWD
* Nominel motorhastighed (parameter 9908). - 9 9 O 8
PAR FwWD
» Nominel motoreffekt (parameter 9909). - 9 9 O 9
PAR FWD

Opstart, styring via I/O og ID karsel
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O | Veelg motoridentifikationsmetode (parameter 9910).

Den normale veerdi 0 (UDKOBLET) med brug af identifikationsmagnetisering er egnet for de
fleste applikationer. Den anvendes i denne basisopstartprocedure. Bemaerk dog, at dette
kraever at:

+ Parameter 9904 er indstillet til 1 (VEKTOR:HASTIGHED) eller 2 (MOMENT) eller

» parameter 9904 er indstillet til 3 (SKALAR) ,0g parameter 27017 er indstillet til 3 (FLYVENDE
ST.) eller 5 (FLY + BOOST).

Hvis der vaelges 0 (UDKOBLET), gar man videre til naeste trin.
Veerdi 1 (INDKOBLET), hvorved der gennemfgres en separat ID Testkarsel, bar veelges, hvis:

* Vektorstyring anvendes (parameter 9904 = 1 (VEKTOR:HASTIGHED) eller 2 (MOMENT)), og/
eller

« friftspunktet er taet pa hastigheden nul og/eller

» frekvensomformeren arbejder i et momentomrade over motorens nominelle moment i et
stort reguleringsomrade, uden at der er krav om feedback for malt motorhastighed.

Hvis der veaelges at kare en ID Testkarsel (vaerdi 1 (INDKOBLET)), fortsaettes med fglgende
separate instruktioner vist pa side 48 i afsnit Hvordan ID testen gennemfgres og derngest
vendes tilbage til trin MOTORENS OML@BSRETNING pa side 42.

IDENTIFIKATIONSMAGNETISERING MED ID TEST VALGT 0 (UDKOBLET)

O | Som anfart ovenfor gennemfares identifikationsmagnetiseringen kun, hvis:
« Parameter 9904 er indstillet til 1 (VEKTOR:HASTIGHED) eller 2 (MOMENT), eller

+ Parameter 9904 er indstillet til 3 (SKALAR), og parameter 2701 er indstillet til
3 (FLYVENDE ST.) eller 5 (FLY + BOOST).

Tryk pa ned for at skifte til lokal styring (LOC vises til venstre).

Tryk tasten ned for at starte frekvensomformeren. Motormodellen udregnes nu ved
magnetisering af motoren i 10 til 15 sekunder ved nulhastighed (motor roterer ikke).

MOTORENS OML@BSRETNING

O | Kontrollér motorens omlgbsretning.

* Huvis frekvensomformeren er i fiernstyring (der star REM til oc
venstre), skiftes til lokalstyring ved at trykke pa &). XX.X Hz
* For at komme til hovedmenuen trykkes “S_J, hvis bundlinjen FWD

viser OUTPUT. Ellers trykkes =7 gentagne gange, indtil
MENU fremkommer i bundlinjen.

 Tryk pa tasterne ~a~/<¥ >, indtil du kan se "REF", og tryk
sa pa Y.

» Forag frekvensreferencen fra nul til en lille veerdi med tasten
AN,

* Tryk pa (> for at starte motoren.

» Kontrollér, at motorens aktuelle omlgbsretning er den

samme som vist pa displayet (FWD betyder forleens, REV
betyder baglaens).

» Tryk pa (&> for at stoppe motoren.

Opstart, styring via I/O og ID karsel
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AEndring af motorens omlgbsretning:

ST
* Frekvensomformeren kobles fra netforsyningen. Der ventes §\ Forlaens
5 minutter for at lade kondensatorerne i mellemkredsen \’

aflade. Mal spandingen mellem hver af indgangsklemmerne

(U1, V1 og W1) og jord med et multimeter for at sikre, at —
frekvensomformeren er afladet. g Bagleens
+ To motorkabelfaser byttes pa motorklemmerne eller i \’

motorklemkassen.

» Kontroller ved at indkoble netspaendingen og gentage
ovenstaende kontrol.

HASTIGHEDSGRANSER OG ACCELERATIONS-/DECELERATIONTIDER

O | Indstil minimumhastighed (parameter 2007). LoC 2 O O 1

PAR FWD

O | Indstil maksimumhastighed (parameter 2002). LocC 2 O O 2

PAR FWD

O | Indstil accelerationstid 1 (parameter 2202). LoC 2 2 O 2
Bemaerk! Kontrollér ogsa accelerationstid 2 (parameter 2205),

hvis applikationen anvender to accelerationstider. PAR___FWD

O | Indstil decelerationstid 1 (parameter 2203). LocC 2 2 O 3

Bemaerk! Kontrollér ogsa decelerationstid 2 (parameter 2206), o -

hvis applikationen anvender to decelerationstider.
HVORDAN MAN GEMMER EN BRUGERMAKRO SAMT AFSLUTTENDE KONTROL

O | Opstarten er nu afsluttet. Det kan imidlertid pa dette tidspunkt ||Loc 9 9 O 2
veere nyttigt at indstille de parametre, der er ngdvendige til

applikationen, og gemme indstillingerne som en brugermakro PAR FwWD
som oplyst i afsnit Brugerparametersaet side 94.

0 | Kontroller, at frekvensomformerstatus er OK.

Basisbetjeningspanel: Kontroller, at der ikke er fejl eller alarmer
vist i displayet. Hvis man gnsker at kontrollere lysdioderne
(LED) pa frekvensomformerens forside, kobles fgrst om: til
fiernstyring (ellers vil der blive genereret en fejl), inden panelet
fiernes. Veer sikker pa, at den rgde lysdiode ikke taender, og at
den grgnne lysdiode er teendt, men ikke blinker.

Assistentbetjeningspanel: Kontroller, at der ingen fejl eller
alarmer er vist i displayet, og at lysdioden i panelet er grgn og
ikke blinker.

Frekvensomformeren er nu klar til anvendelse.

Opstart, styring via I/O og ID karsel
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Hvordan den guidede opstart gennemfares
For at kunne udfgre en guidet opstart skal du bruge assistentbetjeningspanelet.

Inden du starter, skal du sgrge for at have motorens maerkepladedata.

SIKKERHED

Opstartproceduren ma kun gennemfgres af en kvalificeret elektriker.
Under opstartproceduren skal sikkerhedsinstruktionerne i afsnit
Sikkerhedsinstruktioner fglges.

Frekvensomformeren vil automatisk starte ved nettilslutning, hvis ekstern
startkommando er aktiv.

O Kontrollér installationen. Se installationschecklisten i afsnit Installation, side 36.

O | Kontrollér, at start af motoren ikke medfarer fare.
Belastningsmaskinen frakobles, hvis:

* Der errisiko for gdeleeggelse i tilfeelde af forkert omlgbsretning, eller

* Der skal gennemfgres en ID test under opstart af frekvensomformeren. ID test er kun vigtig
i applikationer, som kraever meget ngjagtig motorkontrol.

OPSTART
I | Tilslut netspaendingen. Farst spgrger betjeningspanelet, om man 55"14 gzuCHOICE
gnsker at anvende Opstartsassistenten. bruge opstarts-
o _OK assistenten?
* Tryk pa (hvor er fremhaevet) for at kere
opstartsassistenten. %GET_‘ 00:00 —ok—

EXIT

* Tryk pa 7 hvis du ikke gnsker at kgre opstartsassistenten.

* Tryk pa tasten <y for at fremhaeve , 0g tryk s& pd <=, |[|REM U CHOICE
. . . o V1s opstarts-
hvis du gnsker, at panelet skal (eller ikke skal) stille spgrgsmalet ||assistenten

om at kgre Opstartsassistenten igen, naeste gang nettet tilsluttes ||Ved neste opstart?

frek f 5
reKkvensomrormeren. Ne
EXIT 00:00 0K

VALG AF SPROG

U | Hvis du har valgt at kgre opstartsassistenten, vises spgrgsmaleti ||REM U PAR EDIT —
displayet om valg af sprog. Rul til det gnskede sprog med tasterne [|9901 sproG

a<¥ 7, og tryk pa g7 for at acceptere. ENGLISH
Hvis du trykker pa % stoppes opstartsassistenten. [OE]T| 00:00 [ SAVE

Opstart, styring via I/O og ID karsel
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START AF GUIDET OPSATNING

J | Du guides nu gennem de forskellige indstillingsopgaver via REM U PAR EDIT E—
opstartsassistenten. Der startes med motoropsastning. 9905 MOT NOM SPAND
Motordataene saettes til praecist den samme veerdi som pa
motorens meaerkeplade.

Rul frem til den gnskede parameterveerdi med tasterne ~—a~/
¥, og tryk pa % for at acceptere og fortsaette med
opstartsassistenten.

Bemaerk! Nar som helst der trykkes pa , stoppes
opstartsassistenten, og displayet gar til outputmode.

EXIT | 00:00 | SAVE

EXIT

LI | Efter afslutning af en opgave sparger panelet, om du vil fortseette 55"1" SJUCHOICE —

med den naeste indstillingsopgave. for1|:$akette med .
. t t
» Tryk pa % (hvor EEEEIE er fremhaevet) for at fortsaette med Lt oot T
H Sprin over
at kgre opstartsassistenten. EXTT 100:00 [ OK —

» Tryk pa tasten <3 for at fremhaeve , 0g tryk sa
pa % for at springe frem til den naeste opgave.

EXIT

* Tryk pa 7 for at stoppe Opstartsassistenten.
HVORDAN MAN GEMMER EN BRUGERMAKRO SAMT AFSLUTTENDE KONTROL

0 | Opstarten er nu afsluttet. Det kan imidlertid pa dette tidspunkt veere
nyttigt at indstille de parametre, der er ngdvendige til applikationen,
og gemme indstillingerne som en brugermakro som oplyst i afsnit
Brugerparametersaet side 94.

O | Efter at alle indstillinger er foretaget, skal det kontrolleres, at der
ikke vises nogen fejl eller alarmer i displayet, og at lysdioden (LED)
i displayet er gragn og ikke blinker.

Frekvensomformeren er nu klar til anvendelse.

Opstart, styring via I/O og ID karsel
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Hvordan frekvensomformeren styres via /O interface

Tabellen neden for viser, hvordan frekvensomformeren styres via de digitale og
analoge input, nar:

» Motoropstartproceduren er gennemfart, og
» Fabriksindstillinger for parameterseet (ABB STANDARD) er valgte.

Displays fra basisbetjeningspanelet er vist som eksempel.

INDLEDENDE INDSTILLINGER

Hvis det er ngdvendigt at aendre omlgbsretning, aendres indstilling af
parameter 1003 til 3 (FORESP@RGSEL).

Kontroller, at styreledningstilslutninger er i overensstemmelse med Se afsnit ABB Standardmakro
diagrammet for makroen ABB Standard. pa side 84.

Kontroller, at frekvensomformeren star til ekstern styring. Tryk pa Ved ekstern styring viser panelet
for at skifte mellem ekstern og lokal styring. teksten REM.

START OG STYRING AF MOTORHASTIGHEDEN

Start ved at aktivere digitalinput DI1. O O
Assistentbetjeningspanel: Pilen begynder at rotere. Den er punkteret, ||%™" AV G
indtil indstillingspunktet er naet. OUTPUT FWD

Basisbetjeningspanel: Teksten FWD begynder at blinke hurtigt og
stopper, nar indstillingspunktet er naet.

Reguler frekvensomformerens udgangsfrekvens (motorhastighed) 5 O O
ved at justere spaendingen for analogindgang Al1. REM A

OUTPUT FWD

AENDRING AF MOTORENS OML@BSRETNING

Baglaens omlgbsretning: Aktivér digitalinput DI2. - 5 O O !
z
OUTPUT ) REV
Forleens omlgbsretning: Deaktivér digitalinput DI2. - 5 O O !
z
OUTPUT .FWD
STOP MOTOREN
Deaktivér digitalindgang DI1. Motoren stopper. O O
Assistentbetjeningspanel: Pilen stopper med at rotere. REM . Hz
Basisbetjeningspanel: Teksten FWD begynder at blinke langsomt. OuTPUT Fwb

Opstart, styring via I/O og ID karsel



ACS550-01/U1 Brugermanual 47

Hvordan ID testen gennemfores

Frekvensomformeren bedgmmer automatisk motorkarakteristikkerne ved hjaelp af

identifikationsmagnetisering, nar frekvensomformeren startes forste gang, og efter
enhver andring af motorparameter (Gruppe 99: OPSTARTDATA). Veerdien er geel-
dende, nar parameter 9970 ID RUN har veaerdien 0 (UDKOBLET), og

+ Parameter 9904 = 1 (VEKTOR:HASTIGHED) eller 2 (MOMENT), eller

* Parameter 9904 = 3 (SKALAR) og parameter 2707 = 3 (FLYVENDE ST.) eller
5 (FLY + BOOST).

For de fleste applikationer er det ikke n@gdvendigt at gennemfare en separat ID test
(9910 ID K@RSEL = 1 (AKTIVERET)). ID kgrsel bar veelges, hvis:

* Vektorstyring anvendes (parameter 9904 = 1 (VEKTOR:HASTIGHED) eller
2 (MOMENT)), og/eller

 Driftspunktet er teet pa hastigheden nul og/eller

+ Frekvensomformeren arbejder i et momentomrade over motorens nominelle
moment i et stort reguleringsomrade, uden at der er krav om feedback for malt
motorhastighed.

Bemaerk! Hvis motorparametre (Gruppe 99: OPSTARTDATA) er aendret efter ID
testen, skal denne gentages.

Opstart, styring via I/O og ID karsel
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Procedure for ID-karsel

Den generelle procedure for parameterindstilling gentages ikke her. For
assistentbetjeningspanel henvises til side 59 og for basisbetjeningspanel til side 78 i
afsnit Betjeningspaneler.

INDLEDENDE KONTROL

ADVARSEL!Motoren vil kgre med op til ca. 50...80% af den nominelle hastighed
under ID-karslen. Motoren vil kare forleens. Det skal sikres, at det er forsvarligt at
motoren karer, inden ID-karslen udfores!

0 | Motoren kobles fra det drevne udstyr.
Kontrollér, at vaerdierne for motordataparametre 9905...9909 er identiske med data pa
motorens maerkeplade, som vist side 417.

O | Hvis parameterveerdier (Gruppe 01: DRIFTSDATA til Gruppe 98: OPTIONER) er aendret
inden ID testen, kontrolleres det, at de nye indstillinger opfylder felgende betingelser:

O 2001 MINIMUM HASTIGHED < 0 o/min

O 2002 MAKSIMUM HASTIGHED > 80% af motorens nominelle hastighed

O 2003 MAXIMUM STR@M > Iopq

O 2017 MAX MOMENT 1 > 50% eller 2078 MAX MOMENT 2 > 50%, afhaengigt af hvilken graense

der er valgt med parameter 20714 MAX MOMENT VALG.

O | Kontrollér, at Start frigiv-signalet er aktivt (parameter 1607).

O | Veer sikker pa, at panelet er i lokalstyring (LOK vist i gverste, venstre hjgrne). Tryk pa for
at skifte mellem lokal- og fiernstyring.

Opstart, styring via I/O og ID karsel
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ID-KORSEL MED ASSISTENTBETJENINGSPANEL

O | Parameter 9970 ID K@RSEL andres til 1 (INDKOBLET). Gem den LOC U PAR EDIT E—
nye indstilling ved at trykke pa <. 9910 ID K@RSEL
[1]
"CANCEL | 00:00 [ SAVE _
O | Hvis man gnsker at male de aktuelle veerdier under ID-kegrslen, Loc v
gar man i outputmode ved at trykke pa % gentagne gange, 0.0 Hz
indtil du kommer til dette mode. = M A
0.0%
~ DIR | 00:00 [ MENU _
O | Tryk for at starte ID-karslen. Panelet bliver ved med at LOC TALARM —
skifte mellem det display, der var vist, da man startede ID- ALARM 2019
karslen, og alarmdisplayet, vist til hgjre. ID K@RSEL
Generelt kan det anbefales ikke at aktivere nogen tast pa — 7 00:00
betjeningspanelet under ID-karslen. Man kan dog til enhver tid '
stoppe ID-karslen ved at trykke pa (@>.
Nar ID-karslen er afsluttet, vises alarmdisplayet ikke laengere. LOC U FAULT —
Hvis der sker en fejl i forbindelse med ID-karslen, vises der en FEJL 11
fejl i displayet som vist til hgjre. ID RUN FEJL
—100:00[

ID-KORSEL MED BASISBETJENINGSPANEL

O | Parameter 9970 ID K@RSEL aendres til 1 (INDKOBLET). Gem den ||LocC 9 9 10
nye indstilling ved at trykke pa “x%_J.

PAR FWD

LOC 1

PAR FWD

O | Hvis man gnsker at male de aktuelle vaerdier under ID-kgrslen, ||Loc O O
gar man i outputmode ved at trykke =7 gentagne gange, til A He
man nar dertil. OUTPUT FwD

O | Tryk & for at starte ID-karslen. Panelet bliver ved med at LOC A2 O 1 9

skifte mellem det display, der var vist, da man startede ID-
karslen, og alarmdisplayet, vist til hgjre. FWD
Generelt kan det anbefales ikke at aktivere nogen tast pa
betjeningspanelet under ID-karslen. Man kan dog til enhver tid
stoppe ID-kgrslen ved at trykke (@>.

Nar ID-kegrslen er afsluttet, vises alarmdisplayet ikke laengere. ||Loc F O O 1 1
FWD

Hvis der sker en fejl i forbindelse med ID-karslen, vises der en
fejl i displayet som vist til hgjre.
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Betjeningspaneler

Om betjeningspaneler

Anvend betjeningspanelet til at styre frekvensomformeren, til at lzese statusdata og
til parameterjustering. Der kan anvendes to forskellige betjeningspaneler til
frekvensomformeren:

+ Basisbetjeningspanel — dette panel (beskrevet i afsnit Basisbetjeningspanel pa
side 72) giver basisveerktgjet til manuelt at fa adgang til parameterveerdier.

» Assistentbetjeningspanelet — dette panel (beskrevet neden for) inkluderer
forprogrammerede assistenter, som automatiserer de mest almindelige
parameteropsaetninger. Panelet understgtter forskellige sprog. Det fas med
forskellige sprogseet.

Kompatibilitet
Manualen er kompatibel med fglgende panelversioner:
+ Basisbetjeningspanel: ACS-CP-C Rev. M eller senere

+ Assistentbetjeningspanel (Omrade 1): ACS-CP-A Reuv. F eller senere
(ny panelserie fremstillet siden 2007 med serienummeret XYYWWRXXXX, hvor
aret AA = 07 eller senere, og revision R=F, G E, ...)

» Assistentbetjeningspanel (Asien): ACS-CP-D Rev. Q eller senere

Pa side 55 star det beskrevet, hvordan man finder ud af, hvilket
Assistentbetjeningspanel der er tilsluttet enheden. Se parameter 9901 SPROG for
afklaring af, hvilke sprog der understattes af de forskellige
asistentbetjeningspaneler.

Betjeningspaneler
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Assistentbetjeningspanel

Egenskaber
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Assistentbetjeningspanelets egenskaber:

Alfanumerisk betjeningspanel med et LCD-display.

Mulighed for at vaelge det sprog, man gnsker at laese pa betjeningspanelet.

Opstartassistent for nem idriftsasttelse af frekvensomformeren.

Kopifunktion — parametre kan kopieres til betjeningspanelets hukommelse for
senere overfgrsel til andre frekvensomformere eller som backup for et bestemt

system.
Hjeelpetekster.

Realtidsur.

Oversigt

| skemaet nedenfor er ngglefunktionerne og displayvisningerne pa
assistentbetjeningspanelet oplistet..

Nr. |Anvendelse

1 |Status LED — gren for normal drift. Hvis LED blinker, eller lyser r@d, henvises
til Diagnosedisplays side 263.

2 |LCD-visninger — opdelt i tre hovedomrader:
a. Statuslinje — variabel, afhaengig af driftsmode, se Statuslinje side 53.
b. Midten — variabel, generelt, viser signal- og parameterveerdier, menuer eller

lister. Viser ogsa fejl og alarmer.
c. Bundlinje — viser aktuelle funktioner for de to taster samt tidspunkt, hvis
aktiveret.

3 |1 - Funktionen afthaenger af sammenhaengen. Teksten i det nederste, venstre
hjerne af LCD-displayet indikerer funktionen.

4 |Tast nr. 2 — Funktionen afheenger af sammenhaengen. Teksten i det nederste,
hgjre hjgrne af LCD-displayet indikerer funktionen.

5 |Op-
* Ruller op gennem en menu eller liste, som er vist i midten af LCD-displayet.
» Forgger en veerdi, hvis en parameter er valgt.
* Forgger referencevaerdien, hvis det gverste, hgjre hjgrne er fremhaevet.
Holdes tasten nede, eendres vaerdien hurtigere.

6 [Ned -
* Ruller ned gennem en menu eller liste, som er vist i midten af LCD-displayet.
* Reducerer en veerdi, hvis en parameter er valgt.
» Reducerer referenceveerdien, hvis det gverste, hgjre hjgrne er fremheevet.
Holdes tasten nede, aendres vaerdien hurtigere.

7 |LOC/REM - Skifter mellem lokal- og fiernstyring af frekvensomformeren.

8 [|Hjeelp — Viser kontekstafhaengige oplysninger, nar tasten holdes nede. Den
information, der vises, beskriver det element, som for gjeblikket er fremhaevet
i midten af displayet.

9 |STOP - Standser frekvensomformeren i lokalstyring.

10 |START - Starter frekvensomformeren i lokalstyring.

Betjeningspaneler
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Statuslinje

Den gverste linje i LCD-displayet viser frekvensomformerens
basisstatusinformation.

| Loc | [ Loc v HoveDMENY 1]
@ @ @ ORONE @
Nr. (Felt Alternative muligheder Forklaring
1 |Styrested LOC Frekvensomformeren styres lokalt fra
betjeningspanelet.

REM Frekvensomformeren fiernstyres, f.eks. via

frekvensomformerens 1/O eller fieldbus.
2 |State 1 Omlgbsretning er forlaens.

N} Omlgbsretning er bagleens.

Roterende pil Frekvensomformeren kgrer ved setpunkt.

Stiplet roterende pil Frekvensomformeren kgrer ikke ved setpunkt.

Stationeer pil Frekvensomformeren er stoppet.

Stiplet stationeer pil Startkommando er til stede, men motoren kgrer
ikke. F.eks. fordi signalet for startblokering
mangler.

3 |Panel » Navn péa aktuel mode.
aktiveringsmode « Navn pa liste eller menu.
* Navn pa driftsstatus, f.eks. PAR AENDRING.
4 |Referenceveerdi » Referencevaerdi i outputmode.
eller nummer for » Nummer for den fremhaevede pos., f.eks. status,
den valgte pos. parametergruppe eller fejl.
Betjening

Man betjener betjeningspanelet ved hjaelp af menuer og taster. Blandt tasterne er
der to programmerbare taster, hvis aktuelle funktion bliver vist i displayet over hver
tast.

Man veelger en option, f.eks. driftsmode eller parameter, ved at rulle op ~a~ og ned
< med piletasterne, indtil den gnskede option er fremhaevet (i omvendte farver),
hvorefter man trykker pa den relevante, programmerbare tast. Med den hgjre tast
kommer man saedvanligvis til en modus, accepterer en option eller gemmer
endringer. Den venstre programmerbare tast anvendes til at slette de foretagne
&ndringer og komme tilbage til det tidligere driftsniveau.

Assistentbetjeningspanelet har ni panelmodus: Output, parametre, assistenter,
&ndrede parametre, fejllogger, tid og dato, parameterbackup, I/O-indstillinger og fejl.
Styringen i de farste otte modus er beskrevet i dette kapitel. Hvis der opstar en fejl
eller alarm, gar panelet automatisk til fejlmodus og viser fejlen eller alarmen. Man
kan nulstille output- eller fejlmodus (se afsnit Diagnose).
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Til at begynde med er panelet i outputmode, hvor man kan [Loc ©
starte, stoppe, eendre omdrejningsretning, skifte mellem 49.1 Hz
lokal- og fiernstyring, eendre referenceveerdien og se op til . A
tre aktuelle vaerdier. Skal der udferes andre opgaver, gar 10.7%
man farst til hovedmenuen og veelger den gnskede RETNING| 00:00 | MENU
modus i menuen. Statuslinjen (se afsnit Statuslinje side LOC L HOVEDMENU —1
53) viser navnet pa den aktuelle menu, modus, element |V N{4
eller tilstand. ASSISTENT
ANDRET PAR
" EXIT | 00:00 [ ENTER

Hvordan man udfarer almindelige opgaver

Skemaet neden for giver en oversigt over feelles opgaver, samt i hvilken modus man
kan udfgre disse opgaver. Endvidere er anfgrt det sidenummer, hvor de enkelte
opgaver er detaljeret beskrevet.

Opgave Mode Side
Hvordan man far hjaelp Alle 55
Hvordan man bestemmer sig for panelversion Ved tilslutning 55
Hvordan man tilpasser displaykontrast Udgang 58
Hvordan der skiftes mellem lokal- og fjernstyring Alle 56
Hvordan frekvensomformeren startes og stoppes Alle 56
Hvordan motorens omlgbsretning aendres Udgang 57
Hvordan hastigheds-, frekvens- eller momentreference indstilles Udgang 58
Hvordan en parameterveerdi aendres Parametre 59
Hvordan viste signaler vaelges Parametre 60
Hvordan man udferer guidede opgaver (specifikation af relaterede |Assistent 61
parametersaet) med assistenter

Hvordan man ser og editerer aendrede parametre AEndrede parametre 64
Hvordan man ser fejl Fejllogger 65
Hvordan fejl og alarmer nulstilles Output, Fejl 270
Hvordan man viser/gemmer tiden, aendrer dato- og tidsformater og |Tid og dato 66

indstiller tiden og aktiverer/deaktiverer den automatiske aendring af
tiden ved overgang til sommertid

Hvordan parametre kopieres fra frekvensomformer til Parameterbackup 69
betjeningspanel

Hvordan parametre overfgres fra panel til frekvensomformer Parameterbackup 69
Hvordan man ser backupinformation Parameterbackup 70
Hvordan man editerer og andrer parameterindstillinger, relateret til |1/O indstillinger 71

1/0O terminaler

Betjeningspaneler
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Hvordan man far hjaelp

55

Trin

Handtering

Display

Tryk pa @ for at laese hjeelpeteksten for den position, som er fremhaevet.

Hvis der findes en hjeelpetekst for denne position, vil den blive vist i displayet.

LOC M PAR GRUPPER —10
01 DRIFTSDATA
03 FB AKT SIGNALER
04 FEJLHISTORIK
11 REFERENCEVALG
EXIT 1 00:00 [ VALG

LOC L HIALP_
Gruppen definerer

eksterne styresteder
(EKS1 og EKS2) for .
kommandoer, der akti-

verer start, stop o
EXIT | 00:00

Hvis man ikke kan se hele teksten, ruller man ned ad linjerne med tasterne

AN O0g V.

LOC L HIALP
eksterne styresteder
(EKS1 og EKS2) for
kommandoer, der
aktiverer start, stop

og omlgbsretning.
EXIT 00:00!_9;

Nar man har leest teksten, kommer man tilbage til den tidligere visning ved at
trykke = .

LOC L PAR GROUPS —10
01 DRIFTSDATA

03 FB AKT SIGNALER

04 FEJLHISTORIK

I1 REFERENCEVALG

| EXIT 100:00 [ VALG |

Hvordan man bestemmer panelversionen

Trin

Handtering

Display

Hvis netspaendingen er sluttet til, skal den kobles fra.

Hold @ tasten nede, mens netspaendingen indkobles, og lees
informationerne. Displayet viser falgende panelinformationer:

Panel SW: panel firmwareversion
ROM CRC: panel ROM kontrolsum
Flash Rev: version af flashindhold.
kommentar til flashindhold.

Nar du slipper tasten (2) , gar panelet i outputmode.

PANEL VERSION INFO

Panel Sw: X . XX
ROM CRC: XXXXXXXXXX
Flash Rev: X . XX
XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX
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Hvordan man starter, stopper og skifter mellem lokal- og fiernstyring

Man kan starte, stoppe og skifte mellem lokal- og fjernstyring i en hvilken som helst
modus. For at kunne starte eller stoppe frekvensomformeren, skal
frekvensomformeren veere i lokalstyring.

Trin Handtering Display
1. « For at skifte mellem fiernstyring (REM er vist i statuslinjen) og lokalstyring LOC U BESKED —
(LOC er vist i statuslinjen) trykkes (). %ngg%sg/lw ng.

Bemaerk! Skift til lokalstyring kan blokeres med parameter 7606 LOKAL LAS.

00:00

Den allerfgrste gang frekvensomformeren tilsluttes netspaendingen, er det i
fiernstyring (REM) og styres via frekvensomformerens 1/O-terminaler. For at
skifte til lokalstyring (LOC), hvorved frekvensomformeren styres via
betjeningspanelet, trykkes . Resultatet afheenger af, hvor leenge tasten
trykkes ned:

* Hvis tasten slippes omgaende (begynder displayet at blinke "Skift til
lokalstyringsmodus"), og frekvensomformeren stopper. Indstil
lokalstyringsreferencen som angivet pa side 58.

* Hvis man holder tasten nede i ca. 2 sekunder, fortsaetter
frekvensomformeren som hidtil. Frekvensomformeren kopierer de aktuelle
fiernstyringsvaerdier for drift/stop-status og referencen, og anvender dem
som de oprindelige lokalstyringsindstillinger.

Pilen (L eller J) i
statuslinjen stopper med at
rotere.

Pilen (¥ eller J) i
statuslinjen begynder at
rotere. Den er punkteret,
indtil frekvensomformeren
nar indstillingspunktet.

« For at stoppe frekvensomformeren i lokalstyring trykkes C@>.

« For at starte frekvensomformeren i lokalstyring trykkes ().
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Outputmode

| outputmode kan man:

57

» Fa vist aktuelle veerdier for op til tre signaler i Gruppe 01: DRIFTSDATA.

+ /AEndre motorens omlgbsretning.

+ Indstille hastigheds-, frekvens- eller momentreferencen.

» Justere displaykontrasten.

+ Starte, stoppe, @endre omlgbsretning og skifte mellem lokal- og fjernstyring.

EXIT

Man kommer til outputmode ved at trykke e gentagne gange.

Loc v

-4 A
24.4%

Det averste, hgjre hjgrne i loC &
displayet viser 49.1 Hz
referencevaerdien. Midten kan 0.5 A
konfigureres til at vise op til tre 10.7%
signalveerdier eller RETNING| 00:00 [ MENU

RETNING| 00:00 [ MENU

sgjlediagrammer. Hvis der kun

vaelges et eller to signaler, som skal vises, vises nummeret og navnet for hvert af de
viste signaler ud over veerdien eller sgjlediagrammet. Se side 60 for at fa
instruktioner i, hvordan de overvagede signaler veelges og redigeres.

Hvordan man eendrer motorens omlgbsretning

Trin | Handtering Display
1. Hvis outputmode ikke er aktiveret, skal du trykke pa % gentagne gange, REM U
indtil du kommer til dette mode. 49.1 Hz
0.5 A
10.7%
RETNING| 00:00 MENU
2. Hvis frekvensomformeren kerer i fiernstyring (der star REM i statuslinjen), LoCc v 49,1
skiftes til lokalstyring ved at trykke pa (5. Displayet viser kortvarigt en besked 49.1 Hz
om &ndring af mode og vender dernaest tilbage til outputmode. O . 5 A
10.7%
RETNING| 00:00 MENU
3. For at skifte omlgbsretning fra forleens (U vises i statuslinjen) til bagleens (5 LoC
vises i statuslinjen), eller omvendt, tryk F=2>. 49.1 Hz
0.5 A
10.7%
Bemaerk: Parameter 1003 RETNING skal veere sat til 3 (FORESP@RGSEL). RETNING| 00:00 [ MENU
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Hvordan man indstiller hastigheds-, frekvens- eller momentreferencen
Trin Handtering Display
1. Hvis du ikke er i outputmode, skal du trykke pa % gentagne gange, indtil du ||REM U
kommer til dette mode. 49.1 Hz
0.3 A
10.7%
RETNING| 00:00 MENU
2. Hvis frekvensomformeren kerer i fiernstyring (der star REM i statuslinjen), Loc v 49,1
skiftes til lokalstyring ved at trykke pa (5. Displayet viser kortvarigt en besked 49.1 Hz
om eendring af mode og vender dernaest tilbage til Outputmode. O . 5 A
(o)
Bemaerk: Med Gruppe 11: REFERENCEVALG, kan man tillade aendring af 10 . 7A
reference i fiernstyring. RETNING| 00:00 [ MENU
3. - For at forgge den fremhaevede referencevaerdi, der er vist i gverste, hgjre LoC v
hjarne i displayet, trykkes A Veerdien eendres omgaende. Vaerdien er 50 . 0 Hz
gemt i frekvensomformerens hukommelse og gemmes automatisk efter O . 5 A
frakobling af netspaendingen. 10 . 7%
* For at forgge vaerdien, trykkes ¥ . RETNING| 00:00 [ MENU
Hvordan man eendrer displaykontrasten
Trin Handtering Display
1. Hvis du ikke er i outputmode, skal du trykke pa % gentagne gange, indtildu ||LOC U 49, 1
kommer til dette mode. 49.1 Hz
0.5 A
10.7%
RETNING| 00:00 MENU
2. « For at gare kontrasten steerkere, trykkes % og . A tasten samtidig. Loc v 9 1
« For at gare kontrasten svagere, trykkes ﬁMENU og \_¥_~ tasten samtidig. 4 . Hz
0.5 A
10.7%
RETNING| 00:00 MENU
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Parametermode
| parametermode kan man:

* Se og &ndre parameterveerdier.

» Starte, stoppe, aendre omlgbsretning og skifte mellem lokal- og fjernstyring.

Hvordan man veelger en parameter og skifter parametervaerdi

Trin

Handtering

Display

Ga til hovedmenuen ved at trykke ~

trykke % gentagne gange, indtil man kommer til hovedmenu.

hvis man er i outputmode, ellers ved at

LOC ©HOVEDMENU  —1
PARAMETRE
ASSISTENT

ANDRET PAR
“EXIT 1 00:00 [ENTER

Ga til parametrene ved at veelge PARAMETRE pa menuen med piletasterne
A og ¥, hvorefter der trykkes SU§

LOC Y PAR_GROUPS —O01

03 FB AKT SIGNALER

04 FEJLHISTORIK

10 START/STOP/RET

11 REFERENCE SELECT
EXIT ] 00:00 [ VALG

Veelg den gnskede parametergruppe med piletasterne /~a™ og ¥ .

VALG

Tryk pa

LOC U PAR _GROUPS —99

99 OPSTARTDATA

01 DRIFTSDATA

03 FB AKT SIGNALER

04 FEJLHISTORIK

10 START/STOP/RET
EXIT | 00:00 [ VALG

LOC U PARAMETRE —
9901 SPROG

ENGLISH
9902 APPLIK. MAKRO
9904 MOTOR STYRING
9905 MOT NOM SPAND

EXIT | 00:00 | ANDRE

Veelg den gnskede parameter med piletasterne .~a ™ og <_¥ . Den
geeldende parameterveerdi vises ved siden af den valgte parameter.

o ANDRE

Tryk pa S

LOC N PARAMETRE —
9901 SPROG
9902 APPLIK. MAKRO
ABB STANDARD
9904 MOTOR STYRING
9905 MOT NOM SPAND
EXIT | 00:00 [ ANDRE

LOC U PAR ANDRING —
9902 APPLIK. MAKRO

ABB STANDARD
[1]
AFBRYD ] 00:00 [ GEM

Angiv en ny veerdi for parameteren med tasterne .~a™ og v .

Ved at trykke én gang pa tasten enten gges eller reduceres veerdien. Holdes
tasten nede, aendres veerdien hurtigere. Trykkes tasterne ned samtidig ,
erstattes den viste veerdi med defaultveerdien.

LOC U PAR ANDRING——
9902 APPLIK. MAKRO

3-LEDER
[2]
AFBRYD | 00:00 [ GEM

GEM

 For at gemme den nye veerdi trykkes N

AFBRYD

* For at slette den nye veerdi og beholde den oprindelige trykkes i

LOC ¥ PARAMETRE —
9901 SPROG

9902 APPLIK. MAKRO
3-LEDER
9904 MOTOR STYRING

9905 MOT NOM SPAND
EXIT | 00:00 [ ANDRE
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Hvordan viste signaler vaelges

Trin Handtering Display

1. Man kan vaelge de signaler, der vises i Outputmode, og hvordan de vises med ||[LOC T PAR ANDRING —
Gruppe 34: PANELVISNING parametre. Se yderligere instruktioner om &ndring |(3401 SIGNAL1 PARAM
af parametervaerdier pa side 59. UDGANGSFREK
Ved default viser displayet tre signaler. De enkelte defaultsignaler afhaenger af [103]
veerdien for parameter 9902 APPLIK. MAKRO: For makroer, hvis defaultvaerdi for AFBRYD | 00:00 GEM
parameter 9904 MOTOR STYRING er 1 (HASTIGHED), er default for signal 1 0702 LOC UPAR ANDRING —
HASTIGHED, ellers 0703 UDGANGSFREK. Defaults for signalerne 2 og 3 er altid 3408 SIGNAL2 PARAM
0104 sTR@M og 0705 MOMENT. CURRENT
Nar defaultsignaler skal aendres, veelger man fra Gruppe 01: DRIFTSDATA op [104]
til tre signaler, der skal vises. AFBRYD | 00:00 GEM
Signal 1: Veerdien for parameter 3407 SIGNAL1 PARAM andres til pladsindeks for LOC TPAR ANDRING
signalparameteren i gruppe Gruppe 01: DRIFTSDATA (= parameter-nummeret |[3415 SIGNAL3 PARAM
uden det indledende nul), f.eks. 105 betyder paramter 0705 MOMENT. Vaerdien MOMENT
100 betyder, at der ikke er vist noget signal. [105]

'AFBRYD| 00:00 [ GEM
Gentag for signal 2 (3408 SIGNAL2 PARAM) og 3 (3415 SIGNAL3 PARAM).

2. Man skal veelge, hvordan man gnsker, at signalet vises: Som et decimaltal eller ||[LOC T PAR ANDRING —
et sgjlediagram. @nsker man decimaltal, kan man specificere decimalpunktets ||3404 ouUTPUTL DSP-FORM
placering eller anvende decimalplacering og enhed defineret med signal DIREKTE
(indstilling (9 (DIREKTE)). For yderligere oplysninger henvises til 3404. [9]

Signal 1: Parameter 3404 OUTPUT1 DSP-FORM. AFBRYD | 00:00 [ GEM
Signal 2: Parameter 3411 OUTPUT2 DSP-FORM.
Signal 3: Parameter 34718 OUTPUT3 DSP-FORM.

3. Veelg de enheder, der skal benyttes for de enkelte signaler. Det har ingen effekt, ||[LOC T PAR ANDRING —
hvis parameter 3404/3411/3418 er indstillet til 9 (DIREKTE). For yderligere 3405 OUTPUTL ENHED
oplysninger henvises til 3405. Hz
Signal 1: Parameter 3405 OUTPUT1 ENHED. (3]

Signal 2: Parameter 3472 OUTPUT2 ENHED. AFBRYD | 00:00 [ GEM
Signal 3: Parameter 3479 OUTPUT3 ENHED.
4. Veelg skalering for de enkelte signaler ved at angive mindste og sterste viste LOC UPAR ANDRING —

veerdier. Dette har ingen effekt, hvis parameter 3404/3411/3418 er indstillet il 9
(DIREKTE). For yderligere informationer henvises til 3406 og 3407.

Signal 1: Parametre 3406 oUTPUT1 MIN og 3407 OUTPUT1 MAX.
Signal 2: Parametre 3473 OUTPUT2 MIN og 34714 OUTPUT2 MAX
Signal 3: Parametre 3420 oUTPUT3 MIN og 3421 OUTPUT3 MAX.

3406 OUTPUT1 MIN
0,0 Hz

AFBRYD | 00:00 GEM

LOC U PAR ANDRING

3407 OUTPUT1 MAX

0.0 Hz
AFBRYD | 00:00 GEM
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Assistentmode

Nar frekvensomformeren tilsluttes netspeendingen farste gang, bliver man vejledt af
opstartassistentguiden igennem opsaetningen af basisparametrene.
Opstartsassistenten er opdelt i hjeelpeassistenter, og hver hjeelpeassistent er
ansvarlig for specifikationen af tilhgrende parameterindstillinger, f.eks.
motoropsaetning og PID-styring. Assistenterne kan aktiveres én efter én som
foreslaet af opstartassistenten, eller individuelt. Yderligere oplysninger om de
enkelte assistenters opgaver findes i tabellen side 62.

| assistentmode kan man:

* Anvende assistenter for at blive vejledt gennem specifikationen af et saet
basisparametre.

+ Starte, stoppe, eendre omlgbsretning og skifte mellem lokal- og fjernstyring.
Hvordan man anvender en assistent

| skemaet nedenfor er vist de grundlaeggende driftssekvenser, som leder én gennem
assistenterne. Motoropseaetningsassistenten er vist som eksempel.

Trin Handtering Display

1. G4 til hovedmenuen ved at trykke 'S hvis man eri outputmode, ellers ved at |[LOC ¥ HOVEDMENU —1

trykke % gentagne gange, indtil man kommer til hovedmenu. PARAMETRE
ASSISTENT
ANDRET PAR

" EXIT 100:00 [ ENTER
2. Ga til Assistentmode ved at veelge EPN\TSEEISTENT pa menuen ved hjeelp af LOC T ASSISTENT —1
Opstartassistent |

tasterne <A™ 09 \.¥_/, og tryk S nt

Applikation
Hast styring EKS1

Hast st%/r‘i ng EKS2
EXTIT 00:00 VALG
3. Veelg assistenten med tasterne «~a™ og ¥, og tryk LOC U PAR ANDRING —

Hvis man vaelger enhver anden assistent end opstartsassistenten, guides man |{|{9905 MOT NOM SPZAND
igennem specifikationsopgaven af parameterindstillingen som vist i trin 4. og 5.
nedenfor. Herefter kan man veelge en anden assistent pa assistentmenuen eller

VALG

gé ud af assistentmode. Motoropstillingsassistenten er her anvendt som EXIT 1| 00:00 GEM
eksempel.
Hvis man veelger opstartsassistent, bliver den fgrste assistent aktiveret, som \L/?% SJUVALG

vejleder dig om specifikationsopgaven parameterindstilling som vist i trin 4. og fortsette med .
5. nedenfor. Opstartsassistenten sparger, om man gnsker at fortszette med den ||2PR1ikationsopsatning

naeste assistent eller at springe den over — svaret vaelges med tasterne ~~a™ Spring over
og ¥, og tryk % Hvis man gnsker at springe over, stiller EXIT [ 00:00 OK
opstartsassistenten det samme spgrgsmal om den naeste assistent og sa
fremdeles.
4, * For at specificere en ny veerdi anvendes tasterne /~a™ og v . LOC U PAR ANDRING ——

9905 MOT NQM SPAND

EXIT | 00:00 GEM
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ikke er i tilladt omrade: Indstilling af greenser.)

Trin Handtering Display
. s ; 5 LOC L HIALP
For at fa mformatlo.ner om en forespurgt parameter trykkes-pa tasten @ Rul Indstil som angivet pa
teksten frem ved hjeelp af tasterne ~~a ™ og ¥ . Luk hjeelpefunktionen motogens maarte;l)'l ade.
EXIT Sp&ndingen ska
ved at trykke =7 pgsse tgl motorens
D/Y-kobling.
EXIT 100:00 [ —
5. * For at acceptere den nye vaerdi og fortsaette med indstillingen af den naeste LOC U PAR ANDRING —
parameter trykkes <. 9906 MOT NQM STR@M
. EXIT
* For at stoppe assistenten trykkes =7 .
EXIT | 00:00 [ GEM
Skemaet neden for angiver assistentens opgaver og de relevante
frekvensomformerparametre. Afhaengig af det valg, der er foretaget i
applikationstrinnet (parameter 9902 APPLIK. MAKRO), bestemmer
opstartsassistenten, hvad der foreslas som naeste trin.
Navn Beskrivelse Parameterindstillinger
Sprogvalg Valg af det gnskede sprog 9901
Motoropsatning | Indstilling af motordata 9904...9909
Gennemfgring af motoridentifikation. (Hvis hastighedsgraenser 9910

Applikation

Valg af applikationsmakroen

9902, parametre, der svarer til
makroen

Optionsmoduler

Aktivering af optionsmodulerne

Gruppe 35: MOT TEMP MALING
Gruppe 52: PANEL KOMM
9802

Hast styring Valg af kilden for hastighedsreferencen 1103

EKS1 (Hvis Al1 anvendes: Indstilling af graenser, skala og inversion for | (1301...1303, 3007)
analoginput Al1)
Indstilling af referencegraenserne 1104, 1105
Indstilling af hastigheds- (eller frekvens-) graenserne 2001, 2002, (2007, 2008)
Indstilling af accelerations- og decelerationstider 2202, 2203

Hast styring Valg af kilden for hastighedsreferencen 1106

EKS2

(Hvis Al1 anvendes: Indstilling af greenser, skala og inversion for
analoginput Al1)

Indstilling af referencegraenserne

(1301...1303, 3001)

1107, 1108

Momentstyring

Valg af kilden for momentreferencen

(Hvis Al1 anvendes: Indstilling af graenser, skala og inversion for
analoginput Al1)

1106
(1301...1303, 3001)

Indstilling af referencegraenserne 1107, 1108
Indstilling af op- og nedtiderne for momentrampe 2401, 2402
PID regulering Valg af kilden for procesreferencen 1106

(Hvis Al1 anvendes: Indstilling af greenser, skala og inversion for
analoginput Al1)

Indstilling af referencegraenserne
Indstilling af hastigheds- (reference) graenser
Indstilling af kilden og graenserne for den aktuelle procesvaerdi

(1301...1303, 3001)

1107, 1108
2001, 2002, (2007, 2008)
4016, 4018, 4019

Start/Stop Styring

Indstilling af kilde for start- og stopsignaler fra de to eksterne
styresteder, EKS1 og EKS2

1001, 1002

Betjeningspaneler



ACS550-01/U1 Brugermanual 63

Navn Beskrivelse Parameterindstillinger
Veelger enten EKTS1 eller EKS2 1102
Definition af styring af omlgbsretning 1003
Definition af start- og stopstatus 2101...2103
Valg af anvendelse af signalet for Start frigiv 1601
Tidsstyrede Indstilling af tidsstyrede funktioner Gruppe 36: TIDSFUNKTIONER
funktioner
Valg af tidsstyret start/stopstyring for eksterne styresteder EKS1 | 1001, 1002
og EKS2
Valg af tidsstyret EKS1/EKS2 styring 1102
Aktivering af tidsstyret konstant hastighed 1 1201
Valg af tidsstyret statusindikering via releeudgang RO 1401
Valg af tidsstyret kontrol af PID1 parametersaet 1/2 4027
Beskyttelser Indstilling af strem- og momentgraenser 2003, 2017
Udgangssignaler | Valg af signalerne, der indikeres via releeudgang RO Gruppe 14: RELA EUDGANGE
Valg af signalerne, der indikeres via analogudgange AO Gruppe 15: ANALOGUDGANGE

Indstilling af minimum-, maksimum-, skalerings- og
inverteringsveerdier
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Andret parametermodus
| eendret parametermodus kan man:
» Se en liste over alle de parametre, der er blevet andret fra makro-default-
veerdier.
» /Endre disse parametre.
+ Starte, stoppe, eendre omlgbsretning og skifte mellem lokal- og fiernstyring.
Hvordan man ser og editerer eendrede parametre
Trin Handtering Display
1. Ga til hovedmenuen ved at trykke 'S hvis man er i outputmode, ellers ved at ||LOC ¥ HOVEDMENU —1
trykke % gentagne gange, indtil man kommer til hovedmenu. PARAMETRE
ASSISTENT
ANDRET PAR
EXIT 00:00 | ENTER
2. Ga til eendring af parametermode ved at veelge ANDRET PAR pa menuen med |[LOC T ANDRET PAR ——
tasterne ~~Aa™ og ¥ , og tryk % ’ KON?(I)- (F){AEI;
1203 KONST HAST 2
1204 KONST HAST 3
9902 APPLIK. MAKRO
EXIT 00:00 [ ANDRE
3. Veelg den aendrede parameter pa listen med tasterne .~ A ™ og . LOC U PAR ANDRING——
. . o ANDRE
Veerdien af den valgte parameter vises nedenunder. Tryk pa N forateendre ||1202 KONST HAST 1
vaerdien. 10.0 Hz
AFBRYD | 00:00 GEM
4. Angiv en ny veerdi for parameteren med tasterne .~A™ og ¥ . LOC U PAR ANDRING——
Ved at trykke én gang pa tasten enten ages eller reduceres veerdien. Holdes 1202 KONST _HAST 1
tasten nede, andres veerdien hurtigere. Trykkes tasterne ned samtidig , 5 . 0 Hz
erstattes den viste vaerdi med defaultveerdien.
AFBRYD] 00:00 GEM
5. * For at acceptere den nye veerdi trykkes % Hvis den nye veerdi er LOC U ANDRET PAR ——
. ; : 1202 KONST HAST 1
defaultveerdien, fiernes parameteren fra listen af a&endrede parametre. 15.0 Hz
* For at slette den nye veerdi og beholde den oprindelige trykkes e, %%82 §8”§¥ nﬁ§¥ _%
9902 APPLIK. MAKRO
EXIT 00:00 [ ANDRE
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Fejlloggermodus

| fejlloggermodus kan man:

65

+ Se frekvensomformerens fejlhistorik pa op til ti fejl (efter en stremafbrydelse

findes kun de tre seneste fejl i hukommelsen).

+ Se detaljerede oplysninger om de tre seneste fejl (efter en stremafbrydelse, er
det kun detaljerne om den seneste fejl, der er gemt i hukommelsen).

» Laese hjeelpeteksterne for fejlene.

+ Starte, stoppe, @endre omlgbsretning og skifte mellem lokal- og fjernstyring.

Hvordan man laeser fejl

Trin

Handtering

Display

G4 til hovedmenuen ved at trykke 'S— hvis man er i outputmode, ellers ved at

trykke % gentagne gange, indtil man kommer til hovedmenu.

LOC U HOVEDMENU —1
PARAMETRE
ASSISTENT

ANDRET PAR
“EXIT 100:00 [ENTER

Ga til Fejl-loggermode ved at veelge FEJLLOGGER pa menuen med tasterne
ENTER

A og ¥/, og tryk Al | displayet vises fejlloggen begyndende med
den seneste fejl.

Nummeret pa raekken er fejlkoden. Arsag og fejlretning for de enkelte koder
findes i afsnit Diagnose.

LOC U FEJLLOGGER —
10: PANELFEJL
19.03.05 13:04:57
: DC UNDERVOLT
6: AIl FEJL

EXIT | 00:00 [DETATIL

@nskes detaljer om en fejl, vaelges den med tasterne .~a™ og ¥ _, og tryk

DETAIL

LOC U PANELFEJL
FEJL

10
FEJLTID 1
13:04:57
FEJLTID 2

EXIT 00:00 DIAG

DIAG

For at fa vist hjaelpeteksten trykkes N Rul teksten frem ved hjeelp af
tasterne .~a ™ og ¥ .

Efter at have laest hjeelpeteksten trykkes %, for at komme tilbage til det
tidligere display.

LOC UDIAGNOSER —
Kontrollér: )
Kommunikations-fejl,
parameter 3002 samt
parametergrup.

10 og 11.
EXIT | 00:00 OK
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Tid- og datomode
| tid- og datomode kan man:
* Vise eller gemme uret.
+ /Endre dato og klokkeslaetsformater.
» Indstille dato og klokkeslaet.
+ Aktivere og deaktivere automatisk indstilling af tiden i forhold til sommer-/vintertid.
+ Starte, stoppe, eendre omlgbsretning og skifte mellem lokal- og fiernstyring.

Assistentbetjeningspanelet indeholder et batteri som sikrer, at uret fungerer, nar
frekvensomformeren ikke er tilsluttet netspaendingen.

Hvordan man viser eller gemmer uret, eendrer displayformater, indstiller dato og
klokkeslaet og stiller uret frem eller tilbage iht. sommer-/vintertid

Trin Handtering Display
1. Ga til hovedmenuen ved at trykke 'S hvis man er i outputmode, ellers ved at ||LOC ¥ HOVEDMENU —1
trykke % gentagne gange, indtil man kommer til hovedmenu. PARAMETRE
ASSISTENT
ANDRET PAR

EXIT | 00:00 [ ENTER

2. Ga til indstilling af dato og klokkeslaet ved at vaelge TID OG DATO pa menuen LOC L TID & DATO —1
ved hjeelp af tasterne .~a™ og ¥ 7, og tryk % DAT
DATOFORMAT
INDSTIL TID
INDSTIL DATO
EXTIT 00:00 VALG

3. * For at vise (gemme) uret veelges UR VISES pa menuen, tryk <= veelg vis LOC L UR VISES —1

ur (skjul ur), og tryk &= , eller hvis man gnsker at komme tilbage til den
EXIT

tidligere visning uden at foretage nogen eendringer, trykkes =

skjul ur

EXIT 100:00 [ VALG
LOC T DATOFORMAT -1

* For at specificere datoformatet vaelges DATOFORMAT pa menuen, tryk dd . mm. a3
VALG AFBRYD y y

og veelg det gnskede format. Tryk pa <~ for at gemme eller for ||mm/dd
; e =7 dd.mm.aaaa
at slette aendringerne. mm;/dd,/ 85334

AFBRYD | 00:00 oK
VALG LOC U TIDSFORMAT —1

« For at specificere tidsformatet vaelges TIDSFORMAT pa menuen, tryk
FBRYD

og veelg det gnskede format. Tryk pa %’ for at gemme eller AW for at 12 timer
slette eendringerne.

AFBRYD | 00:00 OK
LOC U INDSTIL TID —

* For at indstille klokken veelges INDSTIL TID pa menuen, tryk % Angiv

timerne med tasterne /~a ™ og ¥ _, og tryk &) Herefter angives
. o Tt 0 hraed o iH:41
minutterne. Tryk pa N for at gemme eller w4 for at slette aendringerne. -

AFBRYD | 00:00 oK
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Trin

Handtering

Display

VALG

* For at indstille dato vaelges INDSTIL DATO pa menuen, og der trykkes N
Angiv farste del af datoen (dag eller maned afhaengigt af det valgte
datoformat) med tasterne .~Aa™ og \_¥_, og tryk %. Gentag for den
anden del. Efter at have angivet aret trykkes %}. For at annullere
endringerne trykkes =2

* For at aktivere eller deaktivere den automatiske aendring af tiden ved
overgang til sommertid vaelges SOMMERTID i menuen, og der trykkes

VALG

Nar man trykker pa @ abnes den hjeelpefunktion, der viser start- og slutdata
for de tidsperioder, der er sommertid i hvert land eller omrade, og hvilke
sommertidsindstillinger man kan vaelge.
* For at deaktivere den automatiske aendring af tiden ved overgang til

VALG

sommertid vaelges Off og tryk herefter Ak

* For at aktivere den automatiske tidsovergang veelges det land eller det

omrade, hvis sommertid man vil falge, hvorefter der trykkes % .

* For at komme tilbage til det tidligere display uden at foretage aendringer
EXIT

trykkes =

LOC U INDSTIL DATO —

iE].03.05

AFBRYD | 00:00 OK

LOC SOMMERTID —1
EU

us
Australial:NSw,vict.
Australia2:Tasmania.

EXIT | 00:00 | VALG

LOC HJALP
EU:
on: Mar sidste sendag
off: okt sidste
sgndag
USA:

EXIT | 00:00
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Parameter-backupmode

Parameter-backupmode bruges til at eksportere parametre fra en frekvensomformer
til en anden eller til at foretage backup af frekvensomformerparametrene. Nar du
uploader til panelet, gemmes alle frekvensomformerparametre, inkl. op til to
brugerseet, til assistentbetjeningspanelet. Det komplette seet, delvise parametersast
(applikation) og brugersaet kan derefter downloades fra betjeningspanelet til en
anden frekvensomformer eller den samme frekvensomformer. Brug af uploading og
downloading kan udfgres med lokalstyring.

Betjeningspanelets hukommelse er ikke flygtig og er ikke afhaengig af panelbatteriet.

| parameter-backupmodus kan man ggre fglgende:

Kopiere alle parametre fra frekvensomformeren til betjeningspanelet (UPLOAD
TIL PANEL). Dette inkluderer alle definerede, brugerindstillede parametre og
interne parametre (parametre, der ikke kan andres af brugeren) som de, der er
lavet i forbindelse med ID-karslen.

Vise oplysninger om den backup, der er gemt til betjeningspanelet med UPLOAD
TIL PANEL (BACKUP INFO). Det inkluderer f.eks. type pa og klassificering af den
frekvensomformer, hvor der blev foretaget backup. Det er en god ide at
kontrollere disse oplysninger, nar du vil kopiere parametre til en anden
frekvensomformer med DOWNLOAD TIL DREV, sa du sikrer, at
frekvensomformerne stemmer overens.

Genoprette hele parameterindstillingen fra betjeningspanelet til
frekvensomformeren (DOWNLOAD TIL DREV). Dette inkluderer alle parametre,
inklusive de interne ikke-brugertilpassede motorparametre til
frekvensomformeren. Det inkluderer ikke de brugerindstillede parametre.

Bemaerk! Denne funktion kan kun anvendes til at genoprette
frekvensomformeren fra en backup eller til at overfgre parametre til systemer,
som er identiske med det oprindelige system.

Kopiering af en del af en parameterindstilling (del af det komplette saet) fra
betjeningspanelet til frekvensomformeren (DOWNLOAD APPLIKATION). Delvise
seet inkluderer ikke brugerseaet, interne motorparametre, parametre 9905...9909,
1605, 1607, 5201 eller parametre fra Gruppe 51: EKST KOMM MODUL og
Gruppe 53: EFB PROTOKOL.

Kilde- og malfrekvensomformerne og deres motorstarrelser behgver ikke at veere
ens.

Kopiér parametre fra BRUGERSAT1 fra betjeningspanelet til
frekvensomformeren (DOWNLOAD BRUGER SAT1). Et brugersaet inkluderer
Gruppe 99: OPSTARTDATA-parametre og interne motorparametre.

Funktionen er kun vist pa menuen, nar Brugersaet 1 farst er blevet gemt ved
anvendelse af parameter 9902 APPLIK. MAKRO (se afsnit Brugerparameterseet side
94) og derefter uploadet til betjeningspanelet med UPLOAD TIL PANEL.

Kopier BRUGER S2 parametre fra betjeningspanelet til frekvensomformeren
(DOWNLOAD BRUGER SAT2). Som DOWNLOAD BRUGER SAT1 ovenfor.

Starte, stoppe, a&endre omlgbsretning og skifte mellem lokal- og fjernstyring.
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Hvordan man uploader og downloader parametre.

69

Det er beskrevet i skemaet neden for, hvilke up- og downloadfunktioner, der findes.
Bemaerk, at der skal benyttes lokalstyring til frekvensomformeren i forbindelse med

brug af uploading og downloading.

fra frekvensomformeren til betjeningspanelet veelges UPLOAD TIL PANEL pa
Par backup menuen ved hjeelp af tasterne «~A™ og ¥ _, og tryk o=
Under overfarslen vises overfgrselsstatus i displayet som en procentdel af,
hvor meget der er overfgrt. Tryk pa \%_ hvis handlingen gnskes standset.
Efter afslutning af upload viser displayet en meddelelse om gennemfart
upload. Tryk pa % for at komme tilbage til PAR BACKUP menuen.

+ Nar man skal downloade, veelges den gnskede handling (her er DOWNLOAD
TIL DREV vist som et eksempel) pa kopimenuen med tasterne /~a™ og
¥/, og tryk = Displayet viser overfgrselsstatus som en procentdel af
udfgrelsen. Tryk pa 22 hvis handlingen gnskes standset.

Nar download er afsluttet, viser displayet en meddelelse om gennemfgrt
download. Tryk pé% for at komme tilbage til PAR BACKUP menuen.

Trin Handtering Display
1. G4 til hovedmenuen ved at trykke 'S hvis man eri outputmode, ellers ved at |[LOC ¥ HOVEDMENU —1
trykke % gentagne gange, indtil man kommer til hovedmenu. — Hvis REM PARAMETRE
vises pa statuslinjen, skal du trykke pa for at vaelge lokalstyring. ASSISTENT
ANDRET PAR
EXTIT 00:00 | ENTER
2. Ga til parameterbackupmode ved at veelge PAR BACKUP pa menuen ved LOC & PAR BACKUP  —1
i UPLOAD _TIL PANEL |
hjeelp af tasterne ~~a™ og ¥ ~, og tryk = PANEL
DOWNLOAD TIL DREV
DOWNLOAD APPLIKATION
DOWNLOAD BRUGER SAT1
EXTIT 00:00 VALG
3. * For at kopiere alle parametre (inkl. brugerindstillinger og interne parametre) LOC U PAR BACKUP —

Parameterkopiering
50%

AFBRUDT] 00:00 [

LOC U BESKED
Parametre upload
gennemfart.

OK 00:00

LOC U PAR BACKUP —

Downloader
parametre Chelt
s&t

AFBRUDT] 00:00 |

LOC U BESKED —
Parametre

download

gennemfart.

oK 100:00
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Hvordan man viser oplysninger om backup

Trin Handtering Display
1. Ga til hovedmenuen ved at trykke 'S hvis man eri outputmode, ellers ved at ||LOC T HOVEDMENU —1
trykke % gentagne gange, indtil man kommer til hovedmenu. PARAMETRE
ASSISTENT
ANDRET PAR
" EXIT 1 00:00 [ ENTER
2. Ga til parameter backupmode ved at vaelge PAR BACKUP pa menuen ved LOC U PAR BACKUP  —1
; UPLOAD TIL PANEL |
hjeelp af tasterne ~~a™ og ¥ , og tryk % PANEL
DOWNLOAD TIL DREV
DOWNLOAD APPLIKATION
DOWNLOAD BRUGER S4T1
" EXIT 1 00:00 [ VALG _
3. Veelg BACKUP INFO pa PAR BACKUP menuen med tasterne .~ A og LOC L BACKUP INFO —
¥, og tryk pa <<= . Displayet viser falgende oplysninger om den DKE\S/PSKSE
frekvensomformer, hvor der blev foretaget en backup: 322%2DREVMODEL
i
DREVTYPE: Frekvensomformerens type 3301 Sw VERSION
DREVSTORRELSE: Frekvensomformerstarrelse i formatet XXXYZ, hvor EXIT [ 00:00
XXX: nominel stram. Hvis der er et “A”, indikerer det et LRESEJS%ACKUP INFO —
decimalpunkt; f.eks. 4A6 betyder 4,6 A.
v: 2= 200V 322%2PREVMODEL
4 =400V 3301 Sw VERSION
6= 600V 300F hex
°T . ) EXIT | 00:00
Z: i = Europaeisk spaendingspakke
n = Amerikansk spaendingspakke
FIRMWARE: Frekvensomformerens firmwareversion.
Du kan rulle gennem oplysningerne med tasterne .~a™ og \_¥ .
4. EXIT LOC U PAR BACKUP —1

Tryk pa =z for at komme tilbage til PAR BACKUP menuen.

BACKUP INFO
DOWNLOAD TIL DREV
DOWNLOAD APPLIKATION
DOWNLOAD BRUGER SAT1
EXIT | 00:00 [ VALG
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I/0-indstillingsmode

| I/O-indstillingsmode kan man:

71

* Kontrollere parameterindstillingerne relateret til en hvilken som helst 1/0-terminal.

* /Endre parameterindstillingen. For eksempel, hvis "1103: REF1" er angivet under
Al1 (analoginput 1), sa har parameter 1703 REF1 VALGT veaerdien Al1, og man kan
andre vaerdien f.eks. til AI2. Man kan imidlertid ikke indstille parametervaerdien

1106 REF2 VALGT til AI1.

+ Starte, stoppe, @endre omlgbsretning og skifte mellem lokal- og fjernstyring.

Hvordan man editerer og &endrer parameterindstillinger relateret til I/O-terminaler

Trin

Handtering

Display

Ga til hovedmenuen ved at trykke % hvis man er i outputmode og ellers ved

at trykke % gentagne gange, indtil man kommer til hovedmenu.

LOC U HOVEDMENU  —1
PARAMETRE
ASSISTENT

ANDRET PAR
“EXIT 100:00 [ENTER

Ga til I/0O-indstillingsmodus ved at veelgel/O KONFIG pa menuen med tasterne
ENTER

AN o0g ¥/, 09 tryk S

LOC & I/0 KONFIG —1
DIGITALINDGANGE (DI
ANALOGINDGANGE AI)
RELAUDGANGE (ROUT)
ANALOGUDGANGE (AOUT)
PANEL

EXIT | 00:00 [ VALG

Veelg 1/0-gruppen, f.eks. DIGITALINDGANGE med tasterne .~a™ og v 7,
VALG

og tryk N Efter en kort pause viser displayet valgets aktuelle indstillinger.

LOClbI/O KONFIG —
_DI —
1001:START/STOP (E1) |
_DI -

—DI3-
EXIT | 00:00

Veelg indstilling (linje med et parameternummer) med tasterne .~A™ og

@, Og tl’yk ANDRE )

LOC U PAR ANDRING —
1001 EKS1 KOMMANDOER

[1]
AFBRYD] 00:00 [ GEM

Specificér en ny veerdi for indstillingen med tasterne /~a™ og \_¥ .

Ved at trykke én gang pa tasten enten gges eller reduceres veerdien. Holdes
tasten nede, eendres vaerdien hurtigere. Trykkes tasterne ned samtidig,
udskiftes den viste vaerdi med defaultveerdien.

LOC U PAR ANDRING —
1001 EKS1 KOMMANDOER

DI1.2
[2]
AFBRYD] 00:00 [ GEM

GEM

* For at gemme den nye veerdi trykkes N

AFBRYD

* For at slette den nye vaerdi og beholde den oprindelige trykkes =

LOC CJI‘O KONFIG __ —
1001:START/STOP (E1
-DI2-
100%:RET (ED)
_DI —

EXIT 100:00
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Basisbetjeningspanel

Egenskaber
Basisbetjeningspanelets egenskaber:
* Numerisk betjeningspanel med et LCD-display.

» Kopifunktion — parametre kan kopieres til betjeningspanelets hukommelse for
senere overfgrsel til andre frekvensomformere, eller som backup for et bestemt

system.
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Oversigt

73

Skemaet neden for opsummerer basisbetjeningspanelets ngglefunktioner og
displayvisninger.

1a)Loc

1d)ouTPuT

® 1.1’*1b

Nr.

Anvendelse

1

LCD display — inddelt i fire omrader:

a. Dverst til venstre — styrested:
LOC: Frekvensomformerstyring er lokal; fra betjeningspanelet.
REM: Frekvensomformeren er i fiernstyring, som f.eks. frekvensomformer-
I/O eller fieldbus.

b. @verst til hgjre — Enhed for den viste veerdi.

c. Midten — Variabel, generelt, viser parameter og signalvaerdier, menuer eller
lister. Viser ogsa fejl- og alarmkoder.

d. Nederst til venstre og i midten — paneldriftsstatus:
OUTPUT: Outputmode
PAR: Parametermode.
MENU: Hovedmenu.
=1 Fejimode.

e. Nederst til hgjre — Indikatorer:
FWD (forleens) / REV (baglaens): Motorens omlgbsretning.
Blinker langsomt: Stoppet.
Blinker hurtigt: Karer, ikke ved indstillingspunkt.
Lyser vedvarende: Kgrer, ved indstillingspunkt.
H31: Den viste vaerdi kan aendres (i parameter- og referencemodes).

RESET/EXIT — springer til det neeste hgjere menuniveau uden at gemme
a&ndrede veerdier. Nulstiller fejl i udgangs- og fejimodes.

MENU/ENTER - Gar dybere ned i menuniveau. | parametermode gemmes de
viste veerdier som nye indstillinger.

Op -

* Ruller op gennem en menu eller liste.

« Forgger en veerdi, hvis en parameter er valgt.
* Forgger referencevaerdien i referencemode.
Holdes tasten nede, sendres vaerdien hurtigere.

Ned —

* Ruller ned gennem en menu eller liste.

» Mindsker en veerdi hvis en parameter er valgt.
» Mindsker referencevaerdien i referencemode.
Holdes tasten nede, eendres vaerdien hurtigere.

LOC/REM - Skifter mellem lokal- og fjernstyring af frekvensomformeren.

RET — Andrer motorens omlgbsretning.

STOP — Standser frekvensomformeren i lokalstyring.

O o N| O

START - Starter frekvensomformeren i lokalstyring.
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Betjening

Man betjener betjeningspanelet ved hjaelp af menuer og taster. Der foretages et
valg, f.eks. driftsmode eller parameter; ved at rulle ~a~ og <¥ > piletasterne, indtil
det gnskede vises i displayet, hvorefter "X tasten trykkes ned.

Med =7 tasten kommer man tilbage til det tidligere driftsniveau uden at gemme de
ndringer, der er foretaget.

Basis-betjeningspanelet har fem panelmodes: Output, Reference, Parameter, Kopi
og Fejl. Driften i de farste fire modes er beskrevet i dette afsnit. Hvis der opstar en
fejl eller alarm, gar panelet automatisk i Fejlmode og viser fejl- eller alarmkoden.
Man kan nulstille fejlen eller alarmen i Output eller Fejimode (se afsnit Diagnose).

Efter netspaendingen er tilkoblet, er panelet i
Outputmode, hvor man kan starte, stoppe, aendre REM 4 9_1 Hz
omlgbsretning, koble om fra lokal- til fiernstyring og OUTPUT FWD

kontrollere op til tre aktuelle veerdier (én ad gangen).
Nar der skal udferes andre opgaver, gar man forst til  |REM PA r'
hovedmenuen og veelger den gnskede mode. MENU FWD

Hvordan der udfgres almindelige opgaver

Skemaet neden for giver en oversigt over feelles opgaver, samt i hvilken modus man
kan udfgre disse opgaver. Endvidere er anfgrt det sidenummer, hvor de enkelte
opgaver er detaljeret beskrevet.

Opgave Mode Side
Hvordan der skiftes mellem lokal- og fjernstyring Alle 75
Hvordan frekvensomformeren startes og stoppes Alle 75
Hvordan motorens omlgbsretning sendres Alle 75
Hvordan de overvagede signaler findes Udgang 76
Hvordan hastigheds-, frekvens- eller momentreference indstilles Reference 77
Hvordan en parameterveerdi eendres Parameter 78
Hvordan viste signaler veelges Parameter 79
Hvordan fejl og alarmer nulstilles Output, Fejl 270
Hvordan parametre kopieres fra frekvensomformer til Kopi 81
betjeningspanel

Hvordan parametre overfares fra panel til frekvensomformer Kopi 81
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Hvordan man starter, stopper og skifter mellem lokal- og fiernstyring

Man kan starte, stoppe og skifte mellem lokal- og fjernstyring i en hvilken som helst
modus. For at kunne starte eller stoppe frekvensomformeren skal
frekvensomformeren veere i lokalstyring.

Trin Handtering Display

1. - For at skifte mellem fjernstyring (REM vises til venstre) og lokalstyring LOC 4 9 1
i Hz
FWD

(LOC vises til venstre) trykkes (&2).

Bemaerk! Skift til lokalstyring kan blokeres med parameter 1606 LOKAL OUTPUT
LAS.

eller “rE” far returnering til det tidligere display.

Efter at have aktiveret tasten viser displayet kortvarigt meddelelsen “LoC” ||LocC L 0 C
FWD

Den allerfgrste gang frekvensomformeren tilsluttes netspaendingen, er
det i fiernstyring (REM) og styres via frekvensomformerens 1/O-terminaler.
For at skifte til lokalstyring (LOC), hvorved frekvensomformeren styres via
betjeningspanelet, trykkes . Resultatet afheenger af, hvor leenge
tasten trykkes ned:

» Hvis man omgaende slipper tasten (teksten "LoC" blinker i displayet),
stopper frekvensomformeren. Indstil lokalstyringsreferencen som
angivet pa side 77.

* Hvis man holder tasten nede i ca. to sekunder (slip, nar displayet skifter
fra "LoC" til "LoC r"), fortsaetter frekvensomformeren som tidligere.
Frekvensomformeren kopierer de aktuelle fiernstyringsvaerdier for drift/
stop-status og referencen, og anvender dem som de oprindelige
lokalstyringsindstillinger.

Teksten FWD eller REV i
bundlinjen begynder at blinke
langsomt.

Teksten FWD eller REF i
bundlinjen begynder at blinke
hurtigt. Displayet holder op med
at blinke, nar
frekvensomformeren nar
indstillingspunktet.

« For at stoppe frekvensomformeren i lokalstyring trykkes C@D.

» For at starte frekvensomformeren i lokalstyring trykkes CO.

Hvordan man eendrer motorens omlgbsretning

Man kan aendre motorens omlgbsretning i en hvilken som helst modus.

Trin Handtering Display

1. Hvis frekvensomformeren er i fiernstyring (der star REM til venstre), skiftes ||LocC
til lokalstyring ved at trykke pa . Displayet viser kortvarigt meddelelsen . Hz
"LoC", inden man igen ser den tidligere visning. OUTPUT FWD

2. For at eendre omlgbsretning fra fremad (der star FWD forneden) til LoC
bagleens (der star REV forneden) eller omvendt, trykkes @ . Hz

OUTPUT REV

Bemaerk: Parameter 7003 RETNING skal veere indstillet til 3
(FORESP@RGSEL).
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Outputmode
| outputmode kan man:
» Fa vist aktuelle veerdier af op til tre Gruppe 01: DRIFTSDATA signaler, ét signal
ad gangen
+ Starte, stoppe, eendre omlgbsretning og skifte mellem lokal- og fiernstyring.
Man kommer til outputmode ved at trykke =7 tasten ned, indtil teksten OUTPUT
vises i bunden af displayet.
Displayet viser veerdien af et Gruppe 01:
DRIFTSDATA-signal. Enheden vises til hgjre. Pa side |REM 4 9_1 Hz
79 er det beskrevet, hvordan man veelger at OUTPUT FWD
kontrollere op til tre signaler i outputmode. Skemaet
neden for viser, hvordan man kan se dem alle tre, et ad gangen.
Hvordan de overvagede signaler findes
Trin Handtering Display
1. Hvis man har valgt at fa vist mere end ét signal (se side 79), kan man finde 1
dem i outputmode. REM 4 . Hz
For at fa vist signalerne fremadgaende trykkes /A tasten ned gentagne |LOUTPUT FwD
gange. For at fa vist dem i den modsatte reekkefolge trykkes ¥ tasten O 5 A
ned gentagne gange. REM "
OUTPUT FwWD
REM 1 O 7 %
OUTPUT FWD
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Referencemode

| referencemode kan man:

» Indstille hastigheds-, frekvens- eller momentreferencen.

77

» Starte, stoppe, aendre omlgbsretning og skifte mellem lokal- og fjernstyring.

Hvordan man indstiller hastigheds-, frekvens- eller momentreferencen

Trin Handtering Display
1. Ga til hovedmenu ved at trykke “S_J, hvis du er i outputmode, ellers
trykkes =7 gentagne gange, indtil MENU vises forneden. REM PA rl
MENU WD
2. Hvis frekvensomformeren er i fiernstyring (der star REM til venstre), skiftes ||LocC
til lokalstyring ved at trykke pa . Displayet viser kort "LoC", inden der PA rl
kobles om til lokalstyring. MENU WD
Bemeerk: Med Gruppe 11: REFERENCEVALG kan man tillade
referenceaendring i fiernstyring (REM).
3. Hvis panelet ikke er i Referencemode ("rEF" kan ikke ses), trykkes /~a™ LOC
eller w7 indtil "rEF" fremkommer, hvorefter der trykkes “S_J. Nu viser rl E F
displayet den geeldende referenceveerdi med under veerdien. MENU
Loc
49, 1.
FWD
4, * For at forage referenceveerdien trykkes A ™. LOC 5 O O
* For at reducere referenceveerdien trykkes <_w_ . Hz
Veerdien aendres omgaende, nar tasten trykkes ned. Veerdien er gemt i Fwb
frekvensomformerens hukommelse og gemmes automatisk efter frakobling
af netspeendingen.
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Parametermode
| parametermode kan man:
* Se og &ndre parameterveerdier.
* Veelge og endre signaler, vist i outputmode.
+ Starte, stoppe, eendre omlgbsretning og skifte mellem lokal- og fiernstyring.

Hvordan man veelger en parameter og skifter parametervaerdi

Trin | Handtering Display
1. G4 til hovedmenu ved at trykke “X_J, hvis du er i outputmode, ellers LoC
trykkes 777~ gentagne gange, indtil MENU vises forneden. r| E F
MENU FWD
2. Hvis panelet ikke er i parametermode ("PAr" kan ikke ses), trykkes /~a™ LOC
eller C¥_~ indtil man kan se "PAr", hvorefter der trykkes “Y_J. Displayet PA rl
viser nummeret pa én af parametergrupperne. MENU FwD
< =01
PAR FWD
3. Anvend tast /~A ™ og ¥ _ for at finde den gnskede parametergruppe. LoC 1 1
PAR FWD
4, Tryk “X_J. Displayet viser én af parametrene i den valgte gruppe. LoC 1 1 O 1
PAR FwWD

5. Anvend tasterne /~a ™ og <_¥_ for at finde den @nskede parameter. LoC 1 1 O 3
PAR FWD

6. Tryk og hold “\_J nede i ca. to sekunder, indtil displayet viser LOC
parameterveerdien med nedenunder, hvilket indikerer, at det nu er
muligt at eendre vaerdien. PAR FWD

Bemaerk! Nar der star , 0g tasterne A ™ og ¥ _ trykkes samtidig,
endres den viste veerdi til parameterens defaultvaerdi.

7. Anvend tasterne /~a™ og ¥ " til at veelge parametervaerdien. Nar man ||LoC
har aendret parametervaerdien, begynder at blinke.

PAR FWD

- For at gemme den viste parameterveerdi trykkes ~Y_J. LOC 1 1 O 3
* For at annullere den nye vaerdi og beholde den oprindelige trykkes 7.
PAR FWD
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Hvordan viste signaler vaelges

79

Trin

Handtering

Display

Man kan veelge, hvilke signaler der vises i outputmode, og hvordan de
vises med Gruppe 34: PANELVISNING parametre. Se yderligere
instruktioner om andring af parametervaerdier pa side 59.

Som default kan der vises tre signaler ved sggning (se side 76). De enkelte
defaultsignaler athaenger af veerdien for parameter 9902 APPLIK. MAKRO:
For makroer, hvis defaultvaerdi for parameter 9904 MOTOR STYRING er

1 (HASTIGHED), er default for signal 1 0702 HASTIGHED, ellers 0103
UDGANGSFREK. Defaults for signalerne 2 og 3 er altid 07104 STR@M og 0105
MOMENT.

Nar defaultsignaler skal eendres, vaelger man fra gruppe Gruppe 01:
DRIFTSDATA op til tre signaler, der skal vises.

Signal 1: Veerdien for parameter 34071 SIGNAL1 PARAM aendres til
pladsindeks for signalparameteren i gruppe Gruppe 01: DRIFTSDATA
(= parameternummeret uden det indledende nul), f.eks. 105 betyder
parameter 0705 MOMENT. Veerdien 100 betyder, at der ikke er vist noget
signal.

Gentag for signal 2 (3408 SIGNAL2 PARAM) og 3 (3415 SIGNAL3 PARAM). For
eksempel, hvis 3407 = 0 og 3415 = 0, er sggning ikke mulig, og kun
signalet, som er specificeret ved3408 fremkommer i displayet. Hvis alle tre
parametre indstilles til 0, dvs. at der ikke vaelges nogen signaler til kontrol,
viser panelet teksten “n.A”.

=103

PAR FWD

104

PAR FWD

=105

PAR FwD

Angiv decimalpunktets placering, eller brug kildesignalets
decimalpunktplacering og enhed (indstilling 9 (DIREKTE)).
Sgjlediagrammer vises ikke i basisbetjeningspanelet. For yderligere
oplysninger henvises til 3404.

Signal 1: Parameter 3404 oUTPUT1 DSP-FORM.
Signal 2: Parameter 34711 OUTPUT2 DSP-FORM.
Signal 3: Parameter 34718 OUTPUT3 DSP-FORM.

LoC 9

PAR FWD

Veelg de enheder, der skal benyttes for de enkelte signaler. Dette har ingen
effekt, hvis parameter 3404/3411/3418 er indstillet til 9 (DIREKTE). For
yderligere oplysninger henvises til 3405.

Signal 1: Parameter 3405 OUTPUT1 ENHED.
Signal 2: Parameter 3412 OUTPUT2 ENHED.
Signal 3: Parameter 3479 OUTPUT3 ENHED.

LoC 3

PAR FWD

Veelg skalering for de enkelte signaler ved at angive mindste og starste
viste veerdier. Dette har ingen effekt, hvis parameter 3404/3411/3418 er
indstillet til 9 (DIREKTE). For yderligere informationer henvises til 3406 og
3407.

Signal 1: Parametre 3406 ouTPUT1 MIN og 3407 OUTPUT1 MAX.
Signal 2: Parametre 34713 OUTPUT2 MIN og 3414 OUTPUT2 MAX
Signal 3: Parametre 3420 ouTPUT3 MIN 0og 34271 OUTPUT3 MAX.

00 -

PAR FwD

* 5000 -

PAR FWD

Betjeningspaneler



80

ACS550-01/U1 Brugermanual

Kopieringsmodus

Basisbetjeningspanelet kan gemme et helt sat frekvensomformerparametre og op til
to brugerindstillede frekvensomformerparametersaet til betjeningspanelet.
Betjeningspanelets hukommelse er ikke flygtigt.

| kopieringsmodus kan man ggre fglgende:

Kopiere alle parametre fra frekvensomformeren til betjeningspanelet (uL —
Upload). Dette inkluderer alle definerede, brugerindstillede parametre og interne
parametre (parametre, der ikke kan andres af brugeren) som de, der er lavet i
forbindelse med ID-karslen.

Genoprette hele parametersaettet fra betjeningspanelet til frekvensomformeren
(dL A — genopret alt). Dette inkluderer alle parametre, inklusive de interne ikke-
brugertilpassede motorparametre til frekvensomformeren. Det inkluderer ikke de
brugerindstillede parametre.

Bemaerk! Denne funktion ma kun anvendes til genopretning af en
frekvensomformer eller til at overfare parametre til systemer, som er identiske
med det oprindelige system.

Kopiering af en del af et parameterseet fra betjeningspanelet til
frekvensomformeren (dL P — Download delvis). Delvise seet inkluderer ikke
brugerseet, interne motorparametre, parametre 9905...9909, 1605, 1607, 5201
eller parametre fra Gruppe 51: EKST KOMM MODUL og Gruppe 53: EFB
PROTOKOL.

Kilde- og malfrekvensomformerne og deres motorstgrrelser behgver ikke at veere
ens.

Kopier BRUGER S1 parametre fra betjeningspanelet til frekvensomformeren (dL
u1 — Download User Set 1). Et brugersaet inkluderer Gruppe 99:
OPSTARTDATA-parametre og interne motorparametre.

Funktionen vises kun pa menuen, nar Brugerseaet 1 er blevet gemt farst ved
anvendelse af parameter 9902 APPLIK. MAKRO (se afsnit Brugerparameterseet pa
side 94) og derefter overfart til panelet.

Kopier BRUGER S2 parametre fra betjeningspanelet til frekvensomformeren
(dL u2 — Download User Set 2). Som dL u1 — Download User Set 1 ovenfor.

Starte, stoppe, a&endre omlgbsretning og skifte mellem lokal- og fijernstyring.
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Hvordan man uploader og downloader parametre.

Det er beskrevet ovenfor, hvilke up- og downloadfunktioner der findes.

Trin | Handtering Display
1. G4 til hovedmenu ved at trykke “Y_J, hvis du er i outputmode, ellers LoC
trykkes 777~ gentagne gange, indtil MENU vises forneden. PA r
MENU WD
2. Hvis panelet ikke er i kopieringsmode (“CoPY” vises ikke), trykkes pa LoC
tasten .~a™ eller ¥ 7, indtil man kan se “CoPY”. C O PY
MENU
K “dL ul
MENU
3. * For at uploade alle parametre (inkl. brugersaet) fra frekvensomformeren til ||Loc
betjeningspanelet gar man til "uL" med tasterne .~a ™ og ¥ . u L
MENU

Tryk “X_J. Under overfarslen vises overfgrselsstatus i displayet som en LoC u L 5 O %

procentdel af, hvor meget der er overfort.

FWD
* For at downloade gar man til den relevante funktion (her "dL A", LocC d L A
Download alt, er vist som et eksempel) ved hjeelp af tasterne ~~A™ og
. MENU

%

Tryk “X_J. Under overfarslen vises overfgrselsstatus i displayet som en Loc d L 5 O

procentdel af, hvor meget der er overfart.

Basisbetjeningspanelets alarmkoder

Ud over de fejl og alarmer, som frekvensomformeren genererer (se afsnit Diagnose),
indikerer basisbetjeningspanelet betjeningspanelalarmer ved hjzelp af koder som
f.eks. ASxxx. Der henvises til afsnit Alarmkoder (Basisbetjeningspanel) side 274,
hvor der er en oversigt over alarmkoder og beskrivelser.
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Applikationsmakroer

Makroer eendrer en gruppe af parametre til nye, foruddefinerede veerdier. Anvend
makroer til at minimere behovet for manuel editering af parametre. Nar der veelges
en makro, saettes alle andre parametre til deres defaultveerdier, undtagen:

*  Gruppe 99: OPSTARTDATA parametre (undtagen parameter 9904)
* 1602 PARAMETERLAS

* 1607 GEM PARAMETER

* 3018 KOMM FEJL FUNK 0og 30719 KOMM FEJL TID

* 9802 KOMM PROTOKOL

* Gruppe 50: ENCODER ... Gruppe 53: EFB PROTOKOL parametre
* Gruppe 29: VEDLIGEHOLD parametre.

Nar man har valgt en makro, kan der manuelt foretages yderligere
parameteraendringer via betjeningspanelet.

Applikationsmakroer er tilgaengelige ved at indstille veerdien for parameter 9902
APPLIK. MAKRO. Som default er 1, ABB STANDARD, den aktiverede makro.

Folgende afsnit beskriver de enkelte applikationsmakroer og giver et
forbindelseseksempel for hver makro.

Sidste sektion i dette afsnit, Makrodefaultveerdier for parametre, oplister de
parametre, som makroerne andrer, og de defaultveerdier, der oprettes med hver
makro.

Applikationsmakroer
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ABB Standardmakro

Dette er standardmakroen. Denne makro er til generelle formal, 2-trads 1/0
konfiguration med tre (3) konstante hastigheder. Parameterveerdierne er de
defaultvaerdier, der er defineret i Komplet parameterliste pa side 97.

Tilslutningseksempel:
X1

-

SCR Signalkabelskaerm (skaerm)
2 |Al1 Ekstern frekvensreference 1: 0...10 V!
3 |AGND | Analogindgang — nulpotentiale

4 |10V Referencespaending 10 V DC

5 |AI2 Ikke anvendt
6

7

8

1...10 kohm,

AGND | Analogindgang — nulpotentiale

AO1 Udgangsfrekvens: 0...20 mA
AO2 Udgangsstrem: 0...20 mA

9 |AGND | Analogudgang — nulpotentiale

1024 V Hjeelpespaending +24 V DC

11 IGND Hjeelpespaending — nulpotentiale
|: 12|DCOM | Feelles digital nulpotentiale
L~ 113D Start/Stop: Aktivér for start
L~ 14|DI2 Fwd/Rev: Aktiveres for at skifte omlgbsretning
L~ 115|DI3 Valg af konstant hastighed2
~__116|Dl4 Valg af konstant hastighed2
L~ 117 |DI5 Valg af rampepar: Aktivér for at vaelge 2. acc/dec rampepar
— —18]DI6 lkke anvendt Note 1. Hvis vektorstyring er valgt,
k f
19|RO1C Releeudgang 1, programmérbar :géeﬂgzﬁg%%%;;ﬁl:ﬁc;e erence
20 [RO1A Fabriksindstilling: ) ’
21RO1B |~  Driftklar =>19 forbundet til 21 (")lgtgt?éan;df-tilsluttet
22 |RO2C Releeudgang 2, programmérbar '
23 |RO2A Fabriksindstilling: DI3 | DI4 Udgang
24|RO2B —  Drift =>22 forbundet til 24 0 0 Reference via Al1
25|RO3C Relzeudgang 3, programmérbar || [1 [0 [KONSTANT HAST 1 (1202)
26 [RO3A Fabriksindstilling: 0o [ KONSTANT HAST 2 (1203)
27|RO3B |~  Fejl (-1) =>25 forbundet til 27 1 1 KONSTANT HAST 3 (1204)
(Fejl => 25 forbundet til 26)
Indgangssignaler Udgangssignaler Jumperindstillinger
» Analogreference (Al1) * Analogudgang AO1: Frekvens J1
. A
« Start, stop og omlgbsretning * Analogudgang AO2: Stream ] 2 Al1:0...10V
(DI1,2) - Relseudgang 1: Driftklar 2 P |AI2: 0(4)...20 mA
. L1z
» Valg af konstant hastighed (D13,4) . Releeudgang 2: Drift oller
» Valg af rampepar (1 af 2) (DI5) + Relaeudgang 3: Fejl (-1) J1
=T Jo|Al:0...10V
[ 10%|A12: 0(4)...20 mA

Applikationsmakroer
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3-leder makro
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Denne makro anvendes, nar frekvensomformeren styres ved anvendelse af
fiedertryktaster. Den giver tre (3) konstante hastigheder. Nar denne
applikationsmakro skal anvendes, seettes vaerdien af parameter 9902 til 2 (3-

LEDER).

Bemaerk: Nar stopinput (DI2) er deaktiveret (intet input), er betjeningspanelets start/
stop-taster sat ud af drift.

Tilslutningseksempel:

X1

1...10 kohm

SCR

Signalkabelskaerm (skaerm)

Al1

Ekstern hastighedsreference 1: 0..

AGND

Analogindgang — nulpotentiale

10V

Referencespaending 10 V DC

Al2

lkke anvendt

AGND

Analogindgang — nulpotentiale

AO1

Motorhastighed: 0...20 mA

AO2

Udgangsstrem: 0...20 mA

OO N[O|O|B|WN—

AGND

Analogudgang — nulpotentiale

24V

Hjeelpespaending +24 V DC

GND

Hjeelpespaending — nulpotentiale

DCOM

Feelles digital nulpotentiale

DI1

10V

Start: Kortvarig aktivering med DI2 aktiveret starter frekvensomformeren

DI2

Stop: Kortvarig aktivering stopper frekvensomformeren

DI3

Fwd/Rev: Reverseret omlgbsretning ved aktivering

Dl4

Valg af konstant hastighed'

DI5

Valg af konstant hastighed’

DI6

Ikke anvendt

RO1C

Relaeudgang 1, programmérbar

RO1A

Fabriksindstilling:

RO1B

-+ Driftklar =>19 forbundet til 21

RO2C

Relaeudgang 2, programmérbar

RO2A

Fabriksindstilling:

RO2B

—  Drift =>22 forbundet til 24

RO3C

Relaeudgang 3, programmérbar

RO3A

Fabriksindstilling:

RO3B

| Fejl (-1) =>25 forbundet til 27

Indgangssignaler

(Fejl => 25 forbundet til 26)

Udgangssignaler

Note 1. Kode:
0 = aben, 1 = tilsluttet

DI4|DI5
0 |0

Udgang
Reference via Al1
1 [0 [KONSTANT HAST 1 (1202)
0 [1 [KONSTANT HAST 2 (1203)
1 [1 |KONSTANT HAST 3 (1204)

Jumperindstillinger

ep| 'AIt:0...10V

* Analogreference (Al1) * Analogudgang AO1: Hastighed J1
+ Start, stop og omlgbsretning » Analogudgang AO2: Strgm
(DI1,2,3) * Releaeudgang 1: Driftsklar

+ Konstant hastighedsvalg (D14,5) .

* Relaeudgang 3: Fejl (-1) —J1

Releeudgang 2: Drift

" [2 | A12:004)...20 mA

eller

Al1:0...10 V
S[10%|AI2: 0(4)...20 mA

Applikationsmakroer
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Alterneringsmakro

Denne makro tilvejebringer en I/O konfiguration, som passer til en sekvens i DI
styringssignalerne, der anvendes, nar motorens omlgbsretning skal aendres. For at
aktivere denne makro saettes parameterveerdien 9902 til 3 (ALTERNERING).

Tilslutningseksempel:

1 |SCR Signalkabelskaerm (skaerm)
2 |A Ekstern hastighedsreference 1: 0...10 V
3 |AGND | Analogindgang — nulpotentiale

4 |10V Referencespaending 10 V DC

5 |AI2 Ikke anvendt
6

7

8

1...10 koh

AGND | Analogindgang — nulpotentiale
AO1 Motorhastighed: 0...20 mA
AO2 Udgangsstrem: 0...20 mA

9 |AGND | Analogudgang — nulpotentiale

10(24 V Hjeelpespaending +24 V DC

11 |GND Hjeelpespaending — nulpotentiale
|: 12 |DCOM | Feelles digital nulpotentiale

—"—113|DI1 Start fwd: Hvis DI1 og DI2 har samme status, stopper frekvensomformeren

L {14 |DI2 Start baglaens

.~ _[15[DI3 Valg af konstant hastighed'

.~ [16|DI4 Valg af konstant hastighed’

—"—1{17 |DI5 Valg af rampepar: Ved aktivering veelges 2. acc/dec rampepar

L~ 118 |DI6 Start frigiv: Deaktivering stopper altid frekvensomformeren
19|RO1C Releeudgang 1, programmérbar ['Note 1. Kode:
20 [RO1A Fabriksindstilling: 0 = &ben, 1 = tilsluttet
21|RO1B |—  Driftklar =>19 forbundet til 21
22|R0O2C Relzeudgang 2, programmérbar DI3 | Di4 Udgang
23|RO2A Fabriksindstilling: 0 [0 [Reference via Al
24|RO2B |—  Drift =>22 forbundet til 24 ; (1) KONSTANT HAST; ggggg
25|R0O3C Relaeudgang 3, programmérbar KONSTANT HAST
26 |RO3A Fabriksiﬁdst?llinge g 1 1 |KONSTANT HAST 3 (1204)

27|RO3B |—  Fejl (-1) =>25 forbundet til 27
(Fejl => 25 forbundet til 26)

Indgangssignaler Udgangssignaler Jumperindstillinger
* Analogreference (Al1) * Analogudgang AO1: Hastighed J1
. a
» Start, stop og omlgbsretning * Analogudgang AO2: Strgm ] 2 Al1:0...10V
(DI1,2) - Relssudgang 1: Driftsklar 2 P |AI2: 0(4)...20 mA
* Valg af konstant hastighed (DI3,4) . Relsudgang 2: Drift ;IIer
* Valg af rampepar 1/2 (DI5) + Releeudgang 3: Fejl (-1) I
+ Start frigiv(DI6) [T ]o|Al1:0...10V
[ T0%|AI2: 0(4)...20 mA

Applikationsmakroer
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Motorpotentiometermakro
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Denne makro giver et omkostningsbesparende interface til PLC'er, som varierer
frekvensomformerens hastighed kun ved anvendelse af digitale signaler. For at
muligg@re denne makro seettes veerdien af parameter 9902 til 4 (MOTOR POT).

Tilslutningseksempel:

X1

SCR

Signalkabelskaerm (skaerm)

Al1

lkke anvendt

AGND

Analogindgang — nulpotentiale

10V

Referencespaending 10 V DC

Al2

lkke anvendt

AGND

Analogindgang — nulpotentiale

AO1

Motorhastighed: 0...20 mA

AO2

Udgangsstrem: 0...20 mA

OO N[O|O|B|WIN—~

AGND

Analogudgang — nulpotentiale

10|24V

Hjaelpespaending +24 V DC

GND

Hjaelpespaending — nulpotentiale

DCOM

Feelles digital nulpotentiale

DI1

DI2

DI3

Dl4

DI5

Konstant hastighed 1: 1202

DI6

19 |RO1C

Releeudgang 1, programmérbar

20|RO1A

Fabriksindstilling:

21|RO1B

| . Driftklar =>19 forbundet til 21

22|R0O2C

Releeudgang 2, programmérbar

23 |RO2A

Fabriksindstilling:

24 |RO2B

—  Drift =>22 forbundet til 24

25|R0O3C

Releeudgang 3, programmérbar

26 |RO3A

Fabriksindstilling:

27|R0O3B

- Fejl (-1) =>25 forbundet til 27

Indgangssignaler
+ Start, stop og omlgbsretning .

(Fejl => 25 forbundet til 26)

Start/stop: Aktivering starter frekvensomformeren.
Forlans/baglaens: Aktivering vender omlgbsretning.
Reference op: Aktivering forgger referencen’

Reference ned: Aktivering formindsker referencen

1

Start frigiv: Deaktivering stopper altid frekvensomformeren.

Udgangssignaler
Analogudgang AO1: Hastighed J1

Note 1. For DI3 og DI4:
» Hovis begge er aktive/ inaktive, er
hastighedsreferencen uforandret.

« Eksisterende hastighedsreference
gemmes ved stop eller
netudkobling.

Note 2.

* Indstilling af rampetider med
accelerations- og decelerationstid
2 (parametre 2205 og 2206).

Jumperindstillinger

(bi1,2) - Analogudgang AO2: Strom ep| 'At:0...10Vv
+ Reference op/ned (DI3,4) + Relaeudgang 1: Driftsklar AI2: 0(4)...20 mA
. L
* Valg af konstant hastighed (DI5) . Relzeudgang 2: Drift oller
« Start frigiv (DI6) « Relaeudgang 3: Fejl (-1) J1

- Jo| Al1:0...10V
N[ T0%|A12: 0(4)...20 mA

Applikationsmakroer
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Hand-Auto makro
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Denne makro tilvejebringer en |/O konfiguration, der typisk anvendes i HVAC
applikationer. For at aktivere denne makro saettes veerdien af parameter 9902 il

5 (HAND/AUTO).

Bemaerk: Parameter 2108 START BLOKERETskal forblive i default-indstillingen,

0 (UDKOBLET).

Tilslutningseksempel:

SCR

1...10 kohm A 1

Al1

Signalkabelskaerm (skaerm)
Extern reference 1: 0...10 V (Manuel styring)

AGND

Analogindgang — nulpotentiale

10V

Referencespaending 10 V DC

Al2

Extern reference 2: 0...20 mA (Auto styring)

AGND

Analogindgang — nulpotentiale

AO1

Motorhastighed: 0...20 mA

AO2

Udgangsstrem: 0...20 mA

AGND

Analogudgang — nulpotentiale

24V

Hjeelpespaending +24 V DC

GND

Hjeelpespaending — nulpotentiale

DCOM

Feelles digital nulpotentiale

DI1

Start/Stop (Hand): Aktiveres for start

DI2

Forleens/baglaens (Hand): Reverseret omlgbsretning ved aktivering

DI3

EKS1/EKS2 Valg: Aktivering veelger automatisk styring

Dl4

Start frigiv: Deaktivering stopper altid frekvensomformeren

DI5

Forlans/baglans (Auto): Aktivering vender omlgbsretning

DI6

Start/Stop (Auto): Aktiveres for start

RO1C

Releeudgang 1, programmérbar

RO1A

Fabriksindstilling:

21|RO1B

- Driftklar =>19 forbundet til 21

RO2C

Note 1.

Releeudgang 2, programmérbar

RO2A

Fabriksindstilling: Sensoren til Al2 far strem fra

RO2B

- ekstern kilde. Se producentens

Drift =>22 forbundet til 24

RO3C

vejledninger. Hvis du vil bruge de

Releeudgang 3, programmérbar | gosorer, der forsynes af

RO3A

Fabriksindstilling: frekvensomformerens

RO3B

-

Fejl (-1) =>25 forbundet til 27

Indgangssignaler
» To analogreferencer (Al1, 2)

» Start/stop — hand/auto (DI1, 6)
* Omlgbsretn. — hand/auto (D12, 5)
» Valg af styrested (DI3) .

. Start frigiv (DI4)

hizel ding, skal du ga til sid
(Fejl => 25 forbundet til 26) g5 pespesnding, sialdu ga ti sice

Udgangssignaler Jumperindstillinger

* Analogudgang AO1: Hastighed J1

* Analogudgang AO2: Strgm E} TAI1:0...10V

+ Relzeudgang 1: Driftsklar i |2 P> |AI2:0(4)...20 mA
Releeudgang 2: Drift eller

* Relaeudgang 3: Fejl (-1) J1

- Jo| Al1:0...10V
[ T0%|AI2: 0(4)...20 mA

Applikationsmakroer
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PID reguleringsmakro
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Denne makro tilvejebringer parameterindstillinger for lukket slgjfestyring som f.eks.
trykregulering, styring af gennemstreamningshastighed etc. For at aktivere denne
makro saettes veerdien af parameter 9902 til 6 (PID-REGULERING).

Bemaerk: Parameter 2108 START BLOKERETskal forblive i default-indstillingen,

0 (UDKOBLET).

Tilslutningseksempel:

X1
1..10 kohm1 [SCR Signalkabelskeerm (skaerm)
2 A1 Ekstern ref. 1 (Manuel) eller Eks ref. 2 (PID): 0...10 V!
3 |AGND | Analogindgang — nulpotentiale Note 1.
4 |10V Referencespaending 10 V DC Manuel: 0...10V =>
5 |AI2 Aktuelt signal (PID): 4...20 mA hastighedsreference
6 |AGND Analogindgang — nulpotentiale PID: 0...10V =>0...100% PID
7 |AO1 Motorhastighed: 0...20 mA setpunkt
8 |AO2 Udgangsstrem: 0...20 mA Note 3
9 |AGND | Analogudgang — nulpotentiale Sensoren til Al2 far strem fra ekstern
; : kilde. Se producentens vejledninger.
10]24 vV Hjlaelpespaend!ng +24VDC . Hvis du viFI) bruge de senscirer, de%
|: 11 |GND Hjaelpespagndlng B nulpotentlale forsynes af frekvensomformerens
12|DCOM | Fzelles digital nulpotentiale hizelpespaending, skal du ga til side 92.
—"—13|DI1 Start/Stop (Hand): Aktiveres for start
—"—14|DI2 EKS1/EKS2 valg: Aktivering veelger PID-regulering
———15|DI3 Valg af konstant hastighed 1: (Ikke anvendt ved PID regulering)?
— ——16 |DI4 Valg af konstant hastighed 2: (Ikke anvendt ved PID regulering)?
—"—17 |DI5 Start frigiv: Deaktivering stopper altid frekvensomformeren
—"—18|DI6 Start/Stop (PID): Aktiveres for start
19|RO1C Releeudgang 1, programmérbar
20 |RO1A Fabriksindstilling: Note 2. Kode:
21|/|RO1B |~  Driftklar =>19 forbundet til 21 0 = aben, 1 = tilsluttet
22|R0O2C Eeéaelgdggngnz programmérbar B3 TDI4 Udgang
23 |RO2A abriksindstilling: -
S41RO2E 1 Drift =22 forbundet tl 24 ? 8 ESLGST:NCTG - :’;fr 202
25|R0O3C Releeudgang 3, programmérbar {51 [KONSTANT HAST 2 (1203)
26 |RO3A Fabriksindstilling:
57TRO3E " Feil (1) 525 forbundet il 27 | I__L1__[<ONSTANT HAST 3 (1204)
(Fejl => 25 forbundet til 26)
Indgangssignaler Udgangssignaler Jumperindstillinger

» Analogreference (Al1)
» Aktuel veerdi (Al2)

* Analogudgang AO1: Hastighed J1

* Analogudgang AO2: Strgm E} LA 0...10V
 Start/stop — hand/PID (DI1, 6) * Relaeudgang 1: Driftsklar L } Al2: 0(4)...20 mA

. EKS1/EKS2 valg (DI2)

» Valg af konstant hastighed (DI3, 4) + Relaeudgang 3: Fejl (-1) J

- Start frigiv (DI5)

o
P4

» Releeudgang 2: Drift eller
1

Al1:0...10V
Al2: 0(4)...20 mA

Bemaerk! Anvend fglgede switch-on indstillinger:

1. EKS1/EKS2
2. Start frigiv
3. Start

Applikationsmakroer
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PFC makro

Denne makro tilvejebringer parameterindstillinger til pumpe- og
ventilationsstyringsapplikationer (PFC. For at muligggre denne makro seettes
vaerdien af paramter 9902 til 7 (PFC STYRING).

Bemaerk: Parameter 2108 START BLOKERETskal forblive i default-indstillingen,
0 (UDKOBLET).

Tilslutningseksempel:

X1
1..10 kohmA1 |SCR Signalkabelskaerm (skeerm)
2 |A1 Ekstern ref. 1 (Manuel) eller Eks ref. 2 (PID/PFC): 0...10 V'
3 |AGND | Analogindgang — nulpotentiale Note 1.
4 |10V Referencespaending 10 V DC Manuel: 0...10V => 0...50 Hz
5 |AI2 Aktuelt signal (PID): 4...20 mA PID/PEC: 0...10V => 0...100% PID
6 |AGND | Analogindgang — nulpotentiale setpunkt
7 |AO1 Udgangsfrekvens: 0...20 mA
8 |AO2 Aktuel 1 (Aktuel veerdi fra Pl regulator): 0(4)...20 mA
9 |AGND | Analogudgang — nulpotentiale

10[24 Vv Hjeelpespaending +24 V DC

11 [GND Hjeelpespaending — nulpotentiale
|: 12|DCOM | Feelles digital nulpotentiale
—"—13|DI1 Start/Stop (Manuel): Aktiveres for start
—"—14|DI2 Start frigiv: Deaktivering stopper altid frekvensomformeren
——15|DI3 EKS1/EKS2 valg: Aktivering vaelger PFC styring
——16 |DI4 Interlock: Deaktivering stopper altid frekvensomformeren
——17|DI5 Interlock: Deaktivering stopper motor med konstant hastighed
L~ 118|DI6 Start/Stop (PFC): Aktiveres for start
Note 2.
19[RO1C Releeudgang 1, programmérbar || Sensoren til A2 far strem fra ekstern
20 ROIA Fabriksindstilling: kllc!e. Se producentens vejledninger.
21/RO1B L~ _ Drift =>19 forbundet til 21 Hvis du vil bruge de sensorer, der
22|R0O2C Relaeudgang 2, programmérbar forsynes af frgkvensomforrr]ereqs
53 ROZA Fabriksindstilling: hjeelpespaending, skal du ga til side 92.
24|R0O2B [—  Fejl (-1) =>22 forbundet til 24 (Fejl => 22 forbundet til 23)
25|R0O3C Relseudgang 3, programmérbar
26 |[RO3A Fabriksindstilling:

27|RO3B (—  Hjeelpemotor indkoblet=>25 forbundet til 27

Indgangssignaler Udgangssignaler Jumperindstillinger
* Analog ref. og altuel (Al1, 2) Analogudgang AO1: Frekvens J1

» Start/stop — manuel/PFC (DI1, 6) <+ Analogudgang AO2: Actual 1 ] 2 TAM:0...10V
» Start frigiv (DI2) * Releeudgang 1: Drift L 2 P |AI2: 0(4)...20 mA
» EKS1/EKS2 valg (DI3) * Releeudgang 2: Fejl (-1) eller
* Interlock (DI4, 5) * Releeudgang 3: Hjeelpemotor — J1
motor ON =T Jo|Al1:0...10V
[ T0%|AI2: 0(4)...20 mA

Bemaerk! Anvend fglgende switch-on indstillinger:
1. EKS1/EKS2

2. Start frigiv

3. Start

Applikationsmakroer
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Momentstyringsmakro
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Denne makro tilvejebringer parameterindstillinger til applikationer, der kraever
momentstyring af motoren. Styringen kan ogsa eendres til hastighedsstyring. For at
aktivere denne makro saettes vaerdien af parameter 9902 til 8 (MOMENT STYR).

Tilslutningseksempel:

X1
1..10 kohm_{1 |SCR Signalkabelskaerm (skaerm)
2 |A Ekstern hastighedsreference 1: 0...10 V
3 |AGND | Analogindgang — nulpotentiale
4 [10V Referencespaending 10 V DC
5 |AI2 Ekstern momentreference: 4...20 mA
6 |AGND | Analogindgang — nulpotentiale e —
7 |AO1 Motorhastighed: 0...20 mA Note 1.
8 |AO2 Udgangsstrem: 0...20 mA + Baglaens omlgbsretning ved
9 |AGND | Analogudgang — nulpotentiale hastighedsstyring.
« Bagleens momentretning ved
10|24 V Hjeelpespeending +24 V DC momentstyring.
11 |GND Hjeelpespaending — nulpotentiale
|: 12|DCOM | Feelles digital nulpotentiale

_~__|13|DN Start/stop: Aktivering starter frekvensomformeren.

|_~__114|DI2 Forlans/baglans: Aktivering vender omlgbsretning’

|_~__|15|DI3 Hastigheds-/momentstyring: Aktivering vaelger momentstyring

L~ |16|DI4 Konstant hastighed 1: 1202

_~__|17|DI5 Valg af rampepar: Aktivér for at veelge 2. acc/dec rampepar

L |18|DI6 Start frigiv: Deaktivering stopper altid frekvensomformeren
19 |RO1C Relaeudgang 1, programmérbar Note 2
20|RO1A Fabriksindstilling: Sensor.en til Al2 far strem fra ekstern
21|RO1B |—  Driftklar =>19 forbundet til 21 . . )

kilde. Se producentens vejledninger.

22 |RO2C Relseudgang 2, programmérbar | Hyis du vil bruge de sensorer, der
23 |RO2A Fabriksindstilling: forsynes af frekvensomformerens
24|RO2B |~  Drift =>22 forbundet il 24 hjeelpespaending, skal du ga til side
25|R0O3C Relseudgang 3, programmérbar § 92.
26 |[RO3A Fabriksindstilling:
27|RO3B |~ Fejl (-1) =>25 forbundet til 27

(Fejl => 25 forbundet til 26)

Indgangssignaler
» To analogreferencer (Al1, 2)

« Start/stop og omlgbsretning (DI1,
2) .

» Hastigheds-/momentstyring (DI3) .
« Valg af konstant hastighed (DI4) .
+ Valg af rampepar 1/2 (DI5)

« Start frigiv (DI6)

Relaeudgang 2: Drift

Udgangssignaler
Analogudgang AO1: Hastighed

Analogudgang AO2: Stram
Releeudgang 1: Driftsklar

Releeudgang 3: Fejl (-1)

Jumperindstillinger
J1

op| lAt:0...10Vv
|2 B |A12: 0(4)...20 mA

eller
J1

- Jo|Al1:0...10V
o[ 10%|AI2: 0(4)...20 mA

Applikationsmakroer
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Tilslutningseksempler med sensorer med 2 og 3 ledninger

Mange applikationer anvender PI(D) styring og kreever et feedbacksignal fra
processen. Feedbacksignalet er typisk tilsluttet analogindgang 2 (Al2).

Makrokabeldiagrammerne for hver makro fra tidligere i dette kapitel bruger en
sensor, som far strem fra en ekstern kilde (tilslutninger ikke vist). Figurerne herunder
giver eksempler pa tilslutninger med sensor/transmitter med to eller tre ledninger,
som forsynes af frekvensomformerens hjeelpespaending.

Sensor/transmitter med 2 ledninger

X1 / styrekort
- 4...20mA ['5TAI2 [Procesaktuel vaerdimaling,
| 6 [AGND|0(4) ... 20 mA, R;, = 100 ohm

X1/ styrekort

L 10{+24 V |Hjeelpespaendingudgang, ikke isoleret,
11|GND (24 V DC, 250 mA

Bemark! Denne sensor forsynes via dens strgmudgang, og frekvensomformeren leverer
netspaendingen (+24 V). Derfor skal outputsignalet vaere 4...20 mA, ikke 0...20 mA

Sensor/transmitter med tre ledninger

X1/ styrekort
ub 0(4)...20 MA ["5TA12 Procesaktuel vaerdimaling,

| 6 |AGND|0(4) ... 20 mA, R;, = 100 ohm
+

X1 / styrekort
10(+24 V |Hjaelpespeendingudgang, ikke isoleret,
—11|GND |24V DC, 250 mA
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Tilslutning for opnaelse af 0...10 V fra analoge udgange

For at opna 0...10 V fra analoge udgange, skal du tilslutte en modstand pa 500 ohm
(eller to 1 kohm parallelforbundne modstande) mellem de analoge udgange og den
analoge udgangs nulpotentiale AGND.

Eksempler for analog udgang 2 AO2 vises i figuren herunder..

X1
O
> 8 |AO2 |Analogudgang 2. Standardudgang 0...20 mA.
2 500 ohm
s Analogindgang nulpotentiale. Tilsluttet internt til chassis via en
9 |AGND
° 1 Mohm-modstand.
X1
> 8 |AO2 |Analogudgang2. Standardudgang 0...20 mA.
2 | [1kohm | [1 kohm
S Analogindgang nulpotentiale. Tilsluttet internt til chassis via en
9 |AGND
1 Mohm-modstand..
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Brugerparametersaet

Ud over standardapplikationsmakroerne er det muligt at gemme to
brugerparameterseet i den permanente hukommelse og indlaese dem pa et senere
tidspunkt. Et brugerparametersaet bestar af brugerparameterindstillingerne inklusive
gruppe Gruppe 99: OPSTARTDATA, og resultatet af motoridentifikationstesten.
Panelreferencen gemmes ogsa, hvis brugerparametersaettet er gemt og indlaest i
lokal styremode. Indstillinger for fijernstyring gemmes i brugerparametersaettet, men
ikke indstillinger for lokalstyring.

Nedenfor beskrives det trin for trin, hvordan man danner og genkalder
brugerparameterseet 1. Proceduren for de to andre brugerparametersaet er den
samme, kun parameter 9902 veerdierne er forskellige.

Sadan oprettes brugerparametersaet (brugermakro) 1:

» Parametrene indstilles. Gennemfar motoridentifikationstesten, hvis dette er
ngdvendigt for applikationen, og den endnu ikke er gennemfgart.

* Gem parameterindstillingerne og resultaterne af identifikationstesten ved at
2ndre parameter 9902 til -1 (BRUG S1 GEM).

MENU
SAVE ENTER

* Tryk pa N (assistentbetjeningspanel) eller N (Basisbetjeningspanel).

Brugermakro 1 hentes ved at:
*  /Endre parameter 9902 til 0 (BRUG S1 INDL).

MENU
GEM ENTER

* Tryk pa N (Assistentbetjeningspanel) eller N (Basis-betjeningspanel) for at

indleese.

Brugermakroen kan ogsa skiftes via digitalindgange (se parameter 1605).

Bemaerk! Ved indlaesning af brugermakroen genlagres ogsa indstillinger i Gruppe
99: OPSTARTDATA samt resultatet af motoridentifikationstesten. Kontrollér, at
indstillingerne passer til den motor, der anvendes.

Eksempel: Brugeren kan f. eks. skifte frekvensomformeren mellem to motorer uden
at skulle justere motorparametrene og gentage identifikationstesten, hver gang der
skiftes motor. Brugeren skal blot justere indstillingerne og kere identifikationstesten
én gang for begge motorer og derefter gemme dataene som to brugermakroer. Nar
der skiftes motor, skal brugeren blot indlaese den tilhgrende brugermakro for at gare
frekvensomformeren driftsklart.
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Makrodefaultveerdier for parametre
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Parameter-defaultveerdier er oplistet i afsnittet Komplet parameterliste pa side 97. At
skifte fra defaultmakroen (ABB standard), dvs. at editere vaerdien af parameter
9902, eendrer parameter-defaultvaerdierne som defineret i de falgende skemaer.

Bemaerk: Der findes to veerdisaet, da defaults konfigureres for 50 hz/IEC
overensstemmelse (ACS550-01) og 60 Hz/NEMA overensstemmelse (ACS550-U1).

ACS550-01
Motor-
ABB- Alterne- . . PID Moment-
Parameter standard 3-leder ring p(r)'t]i‘r:;'o- Hand-auto Control PFC regulering
9902 |[APPLIK. MAKRO |1 = 2= 3= 4= 5= 6 = 7 = 8 =
/ABB-STANDARD|3-LEDER IALTERNERING [MOTER POT [HAND/AUTO [PID- PFC-STYRING |[MOMENTSTYRI
REGULERING NG
9904 [MOTORSTYRING |3 =SKALAR: |1 =VEKTOR: |1 =VEKTOR: |1 = VEKTOR: |1 = VEKTOR: |1 = VEKTOR: |3 = SKALAR: |2 = VEKTOR:
FREK HASTIGHED |HASTIGHED [HASTIGHED [HASTIGHED [HASTIGHED |FREK MOMENT
1001 [EKS1 2 =DI1,2 4=p1P,2P,39 =DI1F,2R2=DI1,2 [2=DI1,2 |[(1=DI1 1=bD11 2 =DI1,2
KOMMANDOER
1002 |[EKS2 0 = IKKE 0 = IKKE 0 = IKKE 0 = IKKE 7=DI6,5 |6=DI6 6 =DI6 2 =DI1,2
KOMMANDOER VALGT VALGT VALGT VALGT
1003 RETNING 3= 3= 3= 3= 3= 1=FORLAENS |1 = FORLANS 3 =
ANMODNING  |ANMODNING |ANMODNING |ANMODNING |ANMODNING /ANMODNING
1102 [EKS1/EKS2 VALG [0 = EKS1 0=eks1 |[0=eks1 [0=eks1 [3=DI3 2 =DI2 3 =DI3 3 =DI3
1103 |REF1 VALGT 1=A11 1=A11 1=A11 12 = 1=A11 1=A11 1=A11 1=A11
DI3U,4D(NC)
1106 |REF2 VALGT 2 = AI2 2 = AI2 2 = AI2 2 = AI2 2 = AI2 19=PID10UT|19 =PID1OUT |2 = AI2
1201 |KONST HAST VALG 9 = DI3,4 10=bp4,5 9=D134 [5=DI5 0 = IKKE 9=D13,4 |0=IKKE 4 = D14
VALGT VALGT
1304 [MINIMUM AI2 0,0% 0,0% 0,0% 0,0% 20.0% 20,0% 20,0% 20,0%
1401 |RELEOUTPUT 1 |1 = 1= 1= 1= 1= 1= 2 =DRIFT (1=
DRIFTKLAR |DRIFTKLAR |DRIFTKLAR |DRIFTKLAR |DRIFTKLAR |DRIFTKLAR DRIFTKLAR
1402 |RELAOUTPUT 2 [2=DRIFT [2=DRIFT [2=DRIFT [2=DRIFT [2=DRIFT [2=DRIFT [3=FEJL(-1) [2=DRIFT
1403 RELEOUTPUT 3  [3=FEJL(-1) [3=FEJL (-1) [3=FEJL (-1) [3=FEJL (-1) [3=FEJL (-1) [3=FEJL (-1) [31 =PFC 3 =FEJL (-1)
1501 |A01 INDHOLD 103 =0103 [102 =0102 {102 =0102 102 = 0102|102 = 0102 {102 =0102 |103 = 0103 {102 = 0102
VALG UDGANG FREK [HASTIGHED |[HASTIGHED |[HASTIGHED |[HASTIGHED |[HASTIGHED |UDGANG FREKHASTIGHED
1507 |AO2 INDHOLD 104 = sSTRoM|104 = 104 = 104 = 104 = 104 = 130 = 104 =
VALG STR@M STR@M STR@M STR@M STR@M PID 1 FBK [|STRGM
1510 [MINIMUM AO2 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 4,0 mA 0,0 mA
1601 |[START FRIGIV 0 = IKKE 0 = IKKE 6 = DI6 6 = DI6 4 = D14 5 = DI5 2 = DI2 6 = DI6
VALGT VALGT
2201 |ACcC/DEC 1/2 VALG[5 = DI5 0 = IKKE 5 = DI5 0 = IKKE 0 = IKKE 0 = IKKE 0 = IKKE 5 = DI5
VALGT VALGT VALGT VALGT VALGT
3201 |0VERV 1 PARAM (103 = 0103 [102 = 0102|102 = 0102 {102 = 0102 |102 = 0102 {102 = 0102 (103 = 0103 |102 = 0102
UDGANG FREK [HASTIGHED |[HASTIGHED [HASTIGHED |[HASTIGHED [HASTIGHED |UDGANG FREKHASTIGHED
3401 [SIGNAL1 PARAM (103 =0103 (102 =0102 102 =0102 102 =0102|102 =0102 102 =0102 103 =0103 102 = 0102
UDGANG FREK [HASTIGHED |[HASTIGHED |[HASTIGHED |[HASTIGHED |[HASTIGHED |UDGANG FREKHASTIGHED
4001 |[FORSTARKNING (1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 2,5 1,0
4002 |INTEGRATIONSTID (60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 3,0s 60,0 s
4101 |[FORSTARKNING (1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 2,5 1,0
4102 |INTEGRATIONSTID (60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 3,0s 60,0 s
8123 |PFC AKTIVERET [0 = IKKE 0 = IKKE 0 = IKKE 0 = IKKE 0 = IKKE 0 = IKKE 1=AKTIV [0 = IKKE
VALGT VALGT VALGT VALGT VALGT VALGT VALGT
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ACS550-U1
ABB- . Alterne- | Motor- | PID- Moment-
Parameter standard 3 ledninger| ring pc:'tlt::\;lro- Hand-auto styring PFC regulering
9902 |APPLIK. MAKRO |1 = 2= 3= 4= 5= 6 = 7= 8 =
IABB-STANDARD|3 LEDNINGER |ALTERNERING [MOTER POT |[HAND/AUTO  |PID- PFC-STYRING [MOMENTSTYRI
REGULERING NG
9904 MOTORSTYRING |3 =SKALAR: |1 =VEKTOR: |1 =VEKTOR:|1 = VEKTOR: [1 =VEKTOR: |1 = VEKTOR: |3 = SKALAR: [2 = VEKTOR:
FREK HASTIGHED [HASTIGHED [HASTIGHED [HASTIGHED [HASTIGHED |FREK MOMENT
1001 [Eks1 2 =DI1,2 4=p1P2P,39 =DI1F,2R2=DI1,2 [2=DI1,2 |1=DI1 1=D11 2 =DI1,2
KOMMANDOER
1002 [Eks2 0 = IKKE 0 = IKKE 0 = IKKE 0 = IKKE 7=DI6,5 [6=DI6 6 =DI6 2 =DI1,2
KOMMANDOER VALGT VALGT VALGT VALGT
1003 [RETNING 3= 3= 3= 3= 3= 1=FORLZENS |1 = FORLANS 3 =
IANMODNING  |ANMODNING |ANMODNING |ANMODNING |ANMODNING IANMODNING
1102 [EKS1/EKS2 VALG |0 = EKS1 0=eks1 [0=©eks1 |0=eks1 |[3=DI3 2 = DI2 3=DI13 3=DI13
1103 |REF1 VALGT 1=a11 1=a11 1=a11 12= 1=a11 1=a11 1=a11 1=a11
DI3U,4D(NC)
1106 |REF2 VALGT 2 = A2 2 = AI2 2 = AI2 2 = AI2 2 = AI2 19 =PID10UT 19 =PID1OUT|2 = AI2
1201 [KONST HAST VALG 9 = DI3,4 10=D4,5 9=DI3,4 [5=DI5 0 = IKKE 9=DI134 |0=IKKE |4=D4
VALGT VALGT
1304 [MINIMUM AI2 0,0% 0,0% 0,0% 0,0% 20,0% 20,0% 20,0% 20,0%
1401 RELEOUTPUT 1 |1 = 1= 1= 1= 1= 1= 2 =DRIFT |1=
DRIFTKLAR  [DRIFTKLAR [DRIFTKLAR [DRIFTKLAR [DRIFTKLAR [DRIFTKLAR DRIFTKLAR
1402 |RELEOUTPUT 2 [2=DRIFT [2=DRIFT [2=DRIFT [2=DRIFT [2=DRIFT [2=DRIFT [3=FEJL(-1) [2 =DRIFT
1403 |RELEOUTPUT 3 [3=FEJL(-1) [3=FEIL (-1) [3=FEJL (-1) [3=FEJL (-1) 3=FEIL (-1) [3=FEJL (-1) |31 =PFC 3 =FEJL (-1)
1501 |A01 INDHOLD 103 =0103 {102 =0102|102 =0102 (102 =0102|102 = 0102|102 = 0102 {103 = 0103 {102 = 0102
VALG UDGANG FREK |[HASTIGHED [HASTIGHED [HASTIGHED [HASTIGHED [HASTIGHED |UDGANG FREKIHASTIGHED
1507 |AO2 INDHOLD 104 = STROM|104 = 104 = 104 = 104 = 104 = 130 = 104 =
VALG STROM STROM STROM STROM STROM PID 1 FBK [STR@M
1510 [MINIMUM AO2 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0.0 mA 0,0 mA 0,0 mA 4,0 mA 0,0 mA
1601 [START FRIGIV 0 = IKKE 0 = IKKE 6 = DI6 6 = DI6 4 = DI4 5 =DI5 2 = DI2 6 = DI6
VALGT VALGT
2201 |acc/DEC 1/2 VALG|5 = DI5 0 = IKKE 5 = DIS 0 = IKKE 0 = IKKE 0 = IKKE 0 = IKKE 5 = DIS
VALGT VALGT VALGT VALGT VALGT
3201 |ovVERV 1 PARAM [103 = 0103 [102 = 0102 {102 = 0102|102 = 0102 (102 = 0102 {102 = 0102 |103 = 0103 (102 = 0102
UDGANG FREK [HASTIGHED [HASTIGHED [HASTIGHED [HASTIGHED [HASTIGHED |UDGANG FREKHASTIGHED
3401 |SIGNAL1 PARAM 103 = 0103 [102 = 0102|102 = 0102|102 = 0102 (102 = 0102|102 = 0102|103 = 0103 {102 = 0102
UDGANG FREK |[HASTIGHED [HASTIGHED [HASTIGHED [HASTIGHED [HASTIGHED |UDGANG FREKIHASTIGHED
4001 |FORSTARKNING [1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 5 1,0
4002 INTEGRATIONSTID (60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 3,0s 60,0 s
4101 [FORSTARKNING [1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 2,5 1,0
4102 INTEGRATIONSTID |60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 3,0s 60,0 s
8123 |PFC AKTIVERET |0 = IKKE 0 = IKKE 0 = IKKE 0 = IKKE 0 = IKKE 0 = IKKE 1=AKTIV |0 = IKKE
VALGT VALGT VALGT VALGT VALGT VALGT VALGT
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Parametre
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Komplet parameterliste

Folgende tabel oplister alle parametre. Tabellens forkortelser er:

» 8 =Parametre kan kun endres, nar frekvensomformeren er stoppet.

* Bruger = Plads for at notere den gnskede veerdi.

Nogle veerdier afhaenger af “konstruktionen” som indikeret i skemaet med:
“-01:” = Setup og dele beregnet for IEC installationer og IEC overholdelse

“-U1:” Setup og dele beregnet for US installationer og NEMA overholdelse.
Der henvises til typebetegnelsen for frekvensomformeren, f.eks. ACS550-01-08A8-

4.
Kode |Navn |0mréde |Op|¢sning |Fabriksindsti||ing |Bruger |S
Gruppe 99: OPSTARTDATA
9901 SPROG 0...16/0...3 1 0 (ENGELSK)
9902  |APPLIK. MAKRO -3...8, 31 1 1 (ABB STANDARD) v
9904 MOTORSTYRING 1 = HASTIGHED, 2 = MOMENT, 3 = SKALAR |1 3 (SKALAR) 4
9905 MOT NOM SPZAND -01-yyyy-2: 115...345V / 1V -01-yyyy-2: 230 V / v
-U1-yyyy-2: 115...345 V -U1-yyyy-2: 230 V
-01-yyyy-4: 200...600 V / -01:-yyyy-4 400V /
-U1-yyyy-4: 230...690 V -U1-yyyy-4: 460 V
-U1-yyyy-6: 288...862 V -U1-yyyy-6: 575V
9906  [MOT NOM STR@M 0,2 Iopg .- 2,0 - Irng 0,1A 1,0 - Ihng v
9907  [MOT NOM FREK 10,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 50,0 Hz / v
-U1: 60,0 Hz
9908  |[MOT NOM HAST 50...30000 o/min 1 o/min Afhzengigt af stgrrelsen v
9909  [MOT NOM EFFEKT 0,2...3,0 - Ppq -01: 0,1 kW / 1,0 - Py v
-U1: 0,1 hp
9910  |ID K@RSEL 0 = OFF/IDMAGN, 1 = ON 1 0 (OFF/IDMAGN) v
9915 MOTOR COSPHI 0 = IDENTIFICERET, 0,01...0,97 0,01 O (IDENTIFICERET) v
Gruppe 01: DRIFTSDATA
0101 HASTIG & RETN -30000...30000 o/min 1 o/min -
0102 HASTIGHED 0...30000 o/min 1 o/min -
0103  [UDGANG FREK 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -
0104  [STR@M 0,0...2,0 - Irpqg 0,1 A -
0105  |[MOMENT -200,0...200,0% 0,1% -
0106 EFFEKT -2,0...2,0 - Py 0,1 kW -
0107  |[DC SPANDING 0...2,5 - Vy4n 1V -
0109  |[UDG. SPANDING 0...2,0 - Vygn 1V -
0110 DREVTEMP 0,0...150,0 °C 0,1°C -
0111 EKS REF 1 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm |
0112 EKS REF 2 0,0...100,0% (0,0...600,0% for moment) |0,1% -
0113 STYRESTED 0 = LOKAL, 1 = EKS1, 2 = EKS2 1 -
0114 DRIFTSTID (R) 0...9999 t 1t -
0115 KWH MALER 0...65535 kWh 1 kWh -
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Kode |Navn Omrade Oplosning Fabriksindstilling Bruger
0116 IAPPL BLOK UDG. 0,0...100,0% (0,0...600,0% for moment) 0,1% -
0118 DI 1-3 STATUS 000...111 (0...7 decimal) 1 -
0119 DI 4-6 STATUS 000...111 (0...7 decimal) 1 -
0120 |aI1 0,0...100,0% 0,1% -
0121 Al 2 0,0...100,0% 0,1% -
0122 RO 1-3 STATUS 000...111 (0...7 decimal) 1 -
0123 RO 4-6 STATUS 000...111 (0...7 decimal) 1 -
0124 a0 1 0,0...20,0 mA 0,1 mA -
0125 |A02 0,0...20,0 mA 0,1 mA -
0126 PID 1 OUTPUT -1000,0...1000,0% 0,1% -
0127 PID 2 OUTPUT -100,0...100,0% 0,1% -
0128 PID 1 SETPNT Enhed og skala defineret med par. 4006/ |- -
4106 og 4007/4107
0129  |PID 2 SETPNT Enhed og skala defineret med par. 4206 -
og 4207
0130 |PID 1 FBK Enhed og skala defineret med par. 4006/ |- -
4106 og 4007/4107
0131 PID 2 FBK Enhed og skala defineret med par. 4206 |- -
og 4207
0132  |PID 1 DIFFER. Enhed og skala defineret med par. 4006/ |- -
4106 og 4007/4107
0133  |PID 2 DIFFER. Enhed og skala defineret med par. 4206 |- -
og 4207
0134 KOMM RO ORD 0...65535 1 -
0135 KOMM VZRDI 1 -32768...+32767 1 -
0136 KOMM V/ERDI 2 -32768...+32767 1 -
0137 PROCESS VAR 1 - 1
0138 PROCESS VAR 2 - 1
0139 PROCESS VAR 3 - 1
0140 RUN TIME 0,00...499,99 kh 0,01 kh -
0141 MW TIME T/ELLER 0...65535 MWh 1 MWh -
0142 IANTAL OMDRE. 0...65535 Mrev 1 Mrev -
0143 DRIFTTID H@J 0...65535 dage 1 dag -
0144 DRIFTTID LAV 00:00:00...23:59:58 1=2s -
0145 MOTORTEMP Par. 3501 = 1...3: -10...200 °C 1 -
Par. 3501 = 4: 0...5000 ohm
Par. 3501 =5...6: 0...1
0146 MEKANISK POS 0...32768 1 -
0147 MEKANISK REVS -32768 ...+32767 1 -
0148 Z_PULS DETEKTET 0 = IKKE DETEKTET, 1 = DETEKTET 1 -
0150 STYREKORT TEMP -20,0...150.0 °C 1,0°C -
0153 MOT TERM STRESS 0,0...100,0% 0,1% -
0158 PID KOMM VZRDI 1 -32768 ...+32767 1 -
0159 PID KOMM VARDI 2 -32768 ...+32767 1 -
0174  |SAVED KWH 0,0...999,9 kWh 0,1 kWh -
0175 SAVED MWH 0...65535 MWh 1 MWh -
0176 SAVED AMOUNT 1 0,0...999,9 0,1 -
0177 SAVED AMOUNT 2 0...65535 1 -
0178  [SAVED CO2 0,0...6553.5 tn 0,1tn -

Gruppe 03: FB AKTUELLE SIGNALER
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Kode |Navn Omrade Oplosning Fabriksindstilling Bruger

0301 FB CMD ORD 1 - - -

0302 |FB CMD ORD 2 - - -

0303  |FB STATUSORD 1 - - -

0304  |FB STATUSORD 2 - 1 -

0305 FEJLORD 1 - 1 -

0306  |FEJLORD 2 - 1 -

0307  |FEJLORD 3 - 1 -

0308  |ALARMORD 1 - 1 -

0309  [ALARMORD 2 - 1 -

Gruppe 04: FEJLHISTORIK

0401 SIDSTE FEJL Fejlkoder (display viser tekst) 1 0

0402 FEJLTID 1 Dato dd.mm.aa / indkoblingstid i dage |1 dag 0

0403 FEJLTID 2 Tid tt.mm.ss 2s 0

0404  |HAST VED FEJL -32768...+32767 1 o/min 0

0405  |FREK VED FEJL -3276.8...+3276.7 0,1 Hz 0

0406  [SPAND. VED FEJL 0,0...6553.5 0,1V 0

0407  |STR@M VED FEJL 0,0...6553.5 0,1 A 0

0408 MOMENT VED FEJL -3276.8...+3276.7 0,1% 0

0409 STATUS VED FEJL 0000...FFFF hex 1 0

0410  |D1 1-3 VED FEJL 000...111 (0...7 decimal) 1 0

0411 DI 4-6 VED FEJL 000...111 (0...7 decimal) 1 0

0412 FORRIGE FEJL 1 Som par. 0401 1 0

0413  [FORRIGE FEJL 2 Som par. 0401 1 0

Gruppe 10: START/STOP/RET

1001 EKS1 KOMMANDOER  [0...14 1 2 (DI1,2)

1002 EKS2 KOMMANDOER  [0...14 1 0 (IKKE VALGT)

1003  |RETNING 1 = FORLANS, 2 = BAGLANS, 1 3 (REQUEST)
3 = FORESP@RGSEL

1004  |JOGGING VALG -6...6 1 0 (IKKE VALGT)

Gruppe 11: REFERENCEVALG

1101 PANEL REF VALG 1 = REF1(Hz/0o/min), 2 = REF2(%) 1 1 [REF1(Hz/0/min)]

1102 EKS1/EKS2 VALG -6...12 1 0 (Eks1)

1103 REF1 VALGT 0...17, 20...21 1 1 (A1)

1104 REF1 MIN 0,0...500,0 Hz / 0...30000 o/min 0,1 Hz /1 o/min |0,0 Hz / 0 o/min

1105 REF1 MAX 0,0...500,0 Hz / 0...30000 o/min 0,1 Hz /1 o/min -01: 50,0 (52.0) Hz /
1500 o/min
-U1: 60.0 (62,0) Hz / 1800
o/min

1106 REF2 VALGT 0...17,19...21 1 2 (AI2)

1107 REF2 MIN 0,0...100,0% (0,0...600,0% for moment) (0,1% 0,0%

1108 REF2 MAX 0,0...100,0% (0,0...600,0% for moment) [0,1% 100,0%

Gruppe 12: KONSTANT HAST

1201 KONST HAST VALG -14 ...19 1 9 (DI13,4)

1202 KONST HAST 1 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [-01: 5,0 Hz /300 rpm
-U1: 6,0 Hz / 360 o/min.

1203  |KONST HAST 2 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm |-01: 10,0 Hz /600 rpm
-U1: 12,0 Hz / 720 o/min.

1204  |KONST HAST 3 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0.1 Hz/1rpm |-01: 15,0 Hz/ 900 o/min

-U1: 18,0 Hz / 1080 o/min.
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Kode |Navn Omrade Oplosning Fabriksindstilling Bruger

1205 KONST HAST 4 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0.1 Hz/1 rpm [-01: 20,0 Hz/ 1200 o/min.
-U1: 24,0 Hz / 1440 o/min.

1206  |[KONST HAST 5 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0.1 Hz/1 rpm |-01: 25,0 Hz / 1500 o/min.
-U1: 30,0 Hz / 1800 o/min.

1207  |KONST HAST 6 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1 Hz /1 rpm |-01: 40,0 Hz / 2400 o/min.
-U1: 48,0 Hz / 2880 o/min.

1208  |[KONST HAST 7 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1 Hz /1 rpm |-01: 50,0 Hz / 3000 o/min.
-U1: 60,0 Hz / 3600 o/min.

1209 TIDSFUNKT. VALG 1 = EKS/Cs1/2/3, 2 = cs1/2/3/4 1 2 (Cs1/2/3/4)

Gruppe 13: ANALOGINDGANGE

1301 MINIMUM Al1 0,0...100,0% 0,1% 0,0%

1302 MAXIMUM Al1 0,0...100,0% 0,1% 100,0%

1303  |FILTER AI1 0,0...10,0 s 0,1s 0,1s

1304 MINIMUM AI2 0,0...100,0% 0,1% 0,0%

1305 MAXIMUM Al2 0,0...100,0% 0,1% 100,0%

1306 FILTER AI2 0,0...10,0 s 0,1s 0,1s

Gruppe 14: RELAEUDGANGE

1401 RELAOUTPUT 1 0...44, 46, 47, 52 1 1 (KLAR)

1402  |RELEOUTPUT 2 0...44, 46, 47, 52 1 2 (K@R)

1403  |RELEOUTPUT 3 0...44, 46, 47, 52 1 3 (FEJL(-1))

1404 RO1 ON DELAY 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1405 RO1 OFF DELAY 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1406 RO2 ON DELAY 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1407  |RO2 OFF DELAY 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1408  |RO3 ON DELAY 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1409 RO3 OFF DELAY 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1410 RELAOUTPUT 4 0...44, 46, 47, 52 1 0 (IKKE VALGT)

1411 RELAOUTPUT 5 0...44, 46, 47, 52 1 0 (IKKE VALGT)

1412  |RELEOUTPUT 6 0...44, 46, 47, 52 1 0 (IKKE VALGT)

1413  |RO4 ON DELAY 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1414  |RO4 OFF DELAY 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1415 RO5 ON DELAY 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1416 RO 5 OFF DELAY 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1417 RO 6 ON DELAY 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1418  |RO 6 OFF DELAY 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

Gruppe 15: ANALOGUDGANGE

1501 AO1 INDHOLD VALG 99...178 1 103(parameter 0103
UDGANG FREK)

1502  |AO1 INDHOLD MIN - - Afhzenger af det signal,
som er valgt med par.
1501

1503 IAO1 INDHOLD MAX - - Afhaenger af det signal,
som er valgt med par.
1501

1504  [MINIMUM AO1 0,0...20,0 mA 0,1 mA 0,0 mA

1505  |[MAXIMUM AO1 0,0...20,0 mA 0,1 mA 20,0 mA

1506 FILTER AO1 0,0...10,0 s 0,1s 0,1s

1507 IAO2 INDHOLD VALG 99...178 1 104 (parameter 0104
STROM)
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1508  |AO2 INDHOLD MIN - - Afhaenger af det signal,
som er valgt med par.
1507
1509  |AO2 INDHOLD MAX - - Afhaenger af det signal,
som er valgt med par.
1507
1510 MINIMUM AO2 0,0...20,0 mA 0,1 mA 0,0 mA
1511 MAXIMUM AO2 0,0...20,0 mA 0,1 mA 20,0 mA
1512 |FILTER AO2 0,0...10,0 s 0,1s 0,1s
Gruppe 16: SYSTEMSTYRING
1601 START FRIGIV -6...7 1 0 (IKKE VALGT)
1602 PARAMETERLAS 0 = LAST, 1 = ABEN, 2 = IKKE GEMT 1 1 (ABEN)
1603  |LASKODE 0...65535 1 0
1604  |FEJL KVIT VALG -6...8 1 0 (PANEL)
1605  |BRUGER PARINDST. -6...6 1 0 (IKKE VALGT)
1606  |LOKAL LAS -6...8 1 0 (IKKE VALGT)
1607 GEM PARAMETER 0 = UDF@RT, 1 = GEM... 1 0 (UDF@RT)
1608 START FRIGIV 1 -6...7 1 0 (IKKE VALGT)
1609 START FRIGIV 2 -6...7 1 0 (IKKE VALGT)
1610  |VISTE ALARMER 0 =NEJ, 1=JA 1 0 (NEJ)
1611 PARAMETERVISNING |0 = DEFAULT, 1 = FLASHDROP 1 0 (DEFAULT)
1612 FAN KONTROL 0 = AUTO,1 =TIL 1 0 (AUTO)
1613 FEJLRESET 0 = STANDARD, 1 = RESET NU 1 0 (STANDARD)
Gruppe 20: GRAENSER
2001 MIN. HASTIGHED -30000...30000 o/min 1 o/min 0 rpm
2002  |MAKS. HASTIGHED 0...30000 o/min 1 o/min -01: 1500 o/min /
-U1: 1800 o/min
2003  |MAX STR@M 0... 1.8 - Iong 0,1A 1,8 - Iopg
2005 OVERSP STYRING 0 = IKKE VALGT, 1 = VALGT 1 1 (VALGT)
2006 UNDERSP STYRING 0 = IKKE VALGT, 1 = VALGT(TID), 1 1 (VALGT(TID))
2 = VALGT
2007 MINIMUM FREK -500,0...500,0 Hz 0,1 Hz 0,0 Hz
2008 MAXIMUM FREK 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 50,0 (52,0) Hz /
-U1: 60,0 (62,0) Hz
2013 MIN MOMENT VALG -6...7 1 0 (MIN MOMENT 1)
2014 MAX MOMENT VALG -6...7 1 0 (MAX MOMENT 1)
2015  |[MIN MOMENT 1 -600,0...0,0% 0.1% -300,0%
2016  |[MIN MOMENT 2 -600,0...0,0% 0,1% -300,0%
2017  |[MAX MOMENT 1 0,0...600,0% 0,1% 300,0%
2018  |MAX MOMENT 2 0,0...600,0% 0,1% 300,0%
Gruppe 21: START/STOP
2101 START FUNKTION \Vektorstyringsmodes: 1, 2, 8 1 8 (RAMPE)
Skalarkontrolmode: 1...5, 8
2102 STOPFUNKTION 1 = UDL@B, 2 = RAMPE 1 1 (uDL@B)
2103  |DC MAGN TID 0,00...10,00 s 0,01s 0,30 s
2104 DC HOLDE 0 = IKKE VALGT, 1 = DC HOLD, 1 0 (IKKE VALGT)
2 = DC BREMSNING
2105 DC HOLDE HAST 0...360 o/min 1 o/min 5 o/min
2106  |DC STR@MREF 0...100% 1% 30%
2107  |pC BREMSETID 0,0...250,0 s 0,1s 0,0s
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2108 START BLOKERET 0 = OFF, 1 =ON 1 0 (OFF)

2109  |[N@DSTOPFUNKTION -6...6 1 0 (IKKE VALGT)
2110 MOM FORST STR@M 15...300% 1% 100%

2112 ZERO HAST DELAY 0,0 = IKKE VALGT, 0,1...60,0 s 0,1s 0,0 s (IKKE VALGT)
2113 START DELAY 0,00...60,00 s 0,01s 0,00 s
Gruppe 22: ACCEL/DECEL

2201 IACC/DEC 1/2 VALG -6...7 1 5 (DI5)

2202  |ACCELERTID 1 0,0...1800,0 s 0,1s 5,0s

2203 DECELER TID 1 0,0...1800,0 s 0,1s 50s

2204 RAMPEFORM 1 0,0 = LINEAR, 0,1...1000,0 s 0,1s 0,0s

2205  |ACCELER TID 2 0,0...1800,0 s 0,1s 60,0 s

2206 DECELER TID 2 0,0...1800,0 s 0,1s 60,0 s

2207 RAMPEFORM 2 0,0 = LINEAR, 0,1...1000,0 s 0,1s 0,0s

2208 N@DSTOP RAMPETID  |0,0...1800,0 s 0,1s 10s

2209  |RAMPE INPUT O -6...7 1 0 (IKKE VALGT)
Gruppe 23: HASTIGHEDSSTYRING

2301 RELATIV FORST. 0,00...200,00 0,01 5,00

2302 INTEGRATIONSTID 0,00...600,00 s 0,01s 0,50 s

2303 DIFFERENT. TID 0...10000 ms 1ms 0 ms

2304  |ACC KOMPENSATION [0,00...600,00 s 0,01s 0,00 s

2305  |AUTOTUNE K@RSEL 0 = OFF, 1 = ON 1 0 (OFF)
Gruppe 24: MOMENTSTYRING

2401 MOMENT RAMPE OP  [0,00...120,00 s 0,01s 0,00 s

2402 MOMENT RAMPE NED [0,00...120,00 s 0,01s 0,00 s
Gruppe 25: KRITISK FREKVENS

2501 KRIT HAST VALG 0 = OFF, 1 = ON 1 0 (OFF)

2502 KRIT HAST 1 LAV 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm |0,0Hz/0rpm
2503 KRIT HAST 1 H@J 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm |0,0 Hz/0 rpm
2504 KRIT HAST 2 LAV 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm |0,0Hz/0rpm
2505 KRIT HAST 2 H@J 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm |0,0Hz/0rpm
2506 KRIT HAST 3 LAV 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm |0,0Hz/0 rpm
2507 KRIT HAST 3 H@J 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm |0,0Hz/0 rpm
Gruppe 26: MOTOR STYRING

2601 FLUXOPTIMERING 0 = OFF, 1 = ON 1 0 (OFF)

2602 FLUXBREMSNING 0 = OFF, 1 = ON 1 0 (OFF)

2603 IR KOMP SPAND 0,0...100,0 V 0,1V Afhaengigt af starrelsen
2604 IR KOMP FREKV 0...100% 1% 80%

2605  |U/F FORHOLD 1 = LINEER, 2 = KVADRATISK 1 1 (LINEER)
2606  [SWITCHFREKVENS 1,2,4,8,12kHz - 4 kHz

2607 SWITCHFREK STYR 0 = OFF, 1 = ON 1 1 (ON)

2608 SLIPKOMP. VZRDI 0...200% 1% 0%

2609 LYDREDUKTION 0 = IKKE VALGT, 1 = VALGT 1 0 (IKKE VALGT)
2619 DC STABILISATOR 0 = IKKE VALGT, 1 = VALGT 1 0 (IKKE VALGT)
2625 OVERMODULERING 0 = IKKE VALGT, 1 = VALGT 1 0 (IKKE VALGT)
Gruppe 29: VEDLIGEHOLD

2901 VENTILATOR TRIG 0.0...6553,5 kh, 0,0 ikke valgt 0,1 kh 0,0 kh

2902 VENTILATOR AKT 0,0...6553,5 kh 0,1 kh 0,0 kh

2903  |OML@BSTAL TRIG 0...65535 Mrey, 0 ikke valgt 1 Mrev 0 Mrev

Parametre




ACS550-01/U1 Brugermanual 103

Kode |Navn Omrade Oplosning Fabriksindstilling Bruger

2904 OML@BSTAL AKT 0...65535 Mrev 1 Mrev 0 Mrev

2905  |DRIFTSTID TRIG 0.0...6553,5 kh, 0,0 ikke valgt 0,1 kh 0,0 kh

2906  |DRIFTSTID AKT 0,0...6553,5 kh 0,1 kh 0,0 kh

2907  |BRUGER mwh TRIG 0.0...6553,5 MWh, 0,0 ikke valgt 0,1 MWh 0,0 MWh

2908  [BRUGER mwh AKT 0,0...6553,5 MWh 0,1 MWh 0,0 MWh

Gruppe 30: FEJL FUNKTIONER

3001 IAISMIN FUNKTION 0...3 1 0 (IKKE VALGT)

3002 PANEL KOMM FEJL 1...3 1 1 (FEJL)

3003  [EKSTERN FEJL 1 -6...6 1 0 (IKKE VALGT)

3004  [EKSTERN FEJL 2 -6...6 1 0 (IKKE VALGT)

3005 MOT TERM BESKYT 0 = IKKE VALGT, 1 = FEJL, 2 = ALARM 1 1 (FEJL)

3006  [MOT TERM TID 256...9999 s 1s 500 s

3007  |[MOTOR LASTKURVE 50...150% 1% 100%

3008  |NUL HAST LAST 25...150% 1% 70%

3009  [KNAEKPUNKT FREKV  [1...250 Hz 1Hz 35 Hz

3010  [BLOKER FUNKTION 0 = IKKE VALGT, 1 = FEJL, 2 = ALARM 1 0 (IKKE VALGT)

3011 BLOKER FREK 0,5...50,0 Hz 0,1 Hz 20,0 Hz

3012 BLOKER TID 10...400 s 1s 20 s

3017  |JORDFEJL 0 = IKKE VALGT, 1 = VALGT 1 1 (VALGT)

3018  [KOMM FEJL FUNK 0 = IKKE VALGT, 1 = FEJL, 2 = KONST 1 0 (IKKE VALGT)
HAST 7, 3 = SIDSTE HAST

3019  |KOMM FEJL TID 0,0...600,0 s 0,1s 3,0s

3021 AI1 FEJL GRANSE 0,0...100,0% 0,1% 0,0%

3022  |AI2 FEJLGRANSE 0,0...100,0% 0,1% 0,0%

3023 LEDERFEJL 0 = IKKE VALGT, 1 = VALGT 1 1 (VALGT)

3024 STYRKORT TEMPFEJL |0 = IKKE VALGT, 1 = VALGT 1 1 (VALGT)

3028  |JORDFEJLSNIVEAU 1.3 1 -01: 2 (MIDDEL)

-U1: 1 (LAV)

Gruppe 31: AUTOMATIC RESET

3101 ANTAL FORS@G 0...5 1 0

3102  [FORS@GSTID 1,0...600,0 s 0,1s 30,0 s

3103 DELAY TID 0,0...120,0 s 0,1s 0,0s

3104  |AK OVERSTR@ZM 0 = IKKE VALGT, 1 = VALGT 1 0 (IKKE VALGT)

3105  |AK OVERSP 0 = IKKE VALGT, 1 = VALGT 1 0 (IKKE VALGT)

3106  |AK UNDERSP 0 = IKKE VALGT, 1 = VALGT 1 0 (IKKE VALGT)

3107  |[AK AISMIN 0 = IKKE VALGT, 1 = VALGT 1 0 (IKKE VALGT)

3108  |AK EKSTERN FEJL 0 = IKKE VALGT, 1 = VALGT 1 0 (IKKE VALGT)

Gruppe 32: OVERVAGNING

3201 OVERV 1 PARAM 100 = IKKE VALGT, 101...178 1 103 (parameter 0103
UDGANG FREK)

3202 OVERV 1 GRAE LAV - - Afhaenger af det signal,
som er valgt med par.
3201

3203  |OVERV 1 GRE H@J - - Afhaenger af det signal,
som er valgt med par.
3201

3204 OVERV 2 PARAM 100 = IKKE VALGT, 101...178 1 104 (parameter 0104
STRGM)

3205  |OVERV 2 GRE LAV - - Afhaenger af det signal,

som er valgt med par.

3204
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3206 OVERV 2 GRA H@J - - /Afhaenger af det signal,
som er valgt med par.
3204
3207  |OVERV 3 PARAM 100 = IKKE VALGT, 101...178 1 105 (parameter 0105
MOMENT)
3208  |OVERV 3 GRE LAV - - /Afhaenger af det signal,
som er valgt med par.
3207
3209 OVERV 3 GRA H@J - - /Afhaenger af det signal,
som er valgt med par.
3207
Gruppe 33: INFORMATION
3301 FIRMWARE 0000...FFFF hex 1 Sw version
3302  |APPL PROGR VERS 0000...FFFF hex 1 Type-afheengig
3303 TESTDATO yy.ww 0,01 -
3304 OMFORMERDATA - - Type-afheengig
3305 PARAMETERTABEL 0000...FFFF hex 1 Type-afheengig

Gruppe 34: PANELVISNING

3401

SIGNAL1 PARAM

100 = IKKE VALGT, 101...178

103 (parameter 0103
UDGANG FREK)

3402

SIGNAL1 MIN

/Afhaenger af det signal,
som er valgt med par.
3401

3403

SIGNALT MAX

Afhaenger af det signal,
som er valgt med par.
3401

3404

OUTPUT1 DSP-FORM

9 (DIREKTE)

3405

OUTPUT1 ENHED

0...127

Afhaenger af det signal,
som er valgt med par.
3401

3406

OUTPUT1 MIN

Afhaenger af det signal,
som er valgt med par.
3401

3407

OUTPUT1 MAX

Afhaenger af det signal,
som er valgt med par.
3401

3408

SIGNAL2 PARAM

100 = IKKE VALGT, 101...178

104 (parameter 0104
STROM)

3409

SIGNAL2 MIN

Afhaenger af det signal,
som er valgt med par.
3408

3410

SIGNAL2 MAX

Afhaenger af det signal,
som er valgt med par.
3408

3411

OUTPUTZ2 DSP-FORM

9 (DIREKTE)

3412

OUTPUT2 ENHED

0...127

/Afhaenger af det signal,
som er valgt med par.
3408

3413

OUTPUT2 MIN

Afhaenger af det signal,
som er valgt med par.
3408

3414

OUTPUT2 MAX

Afhzenger af det signal,
som er valgt med par.
3408
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3415 SIGNAL3 PARAM 100 = IKKE VALGT, 101...178 1 105 (parameter 0105
MOMENT)
3416 SIGNAL3 MIN - - Afhaenger af det signal,
som er valgt med par.
3415
3417  [SIGNAL3 MAX - - Afhaenger af det signal,
som er valgt med par.
3415
3418  |OUTPUT3 DSP-FORM  [0...9 1 9 (DIREKTE)
3419 OUTPUT3 ENHED 0...127 1 Afhaenger af det signal,
som er valgt med par.
3415
3420  [OUTPUT3 MIN - - Afhaenger af det signal,
som er valgt med par.
3415
3421 OUTPUT3 MAX - - Afhaenger af det signal,
som er valgt med par.
3415
Gruppe 35: MOTORTEMPERATURMALING
3501 SENSORTYPE 0...6 1 0 (INGEN)
3502 INPUT VALG 1...8 1 1 (A1)
3503  |ALARMGR/ENSE Par. 3501 =1...3: -10...200 °C 1 110 °C /1500 ohm / 0
Par. 3501 = 4: 0...50000hm
Par. 3501 =5...6: 0...1
3504  [FEJLGRANSE Par. 3501 =1...3: -10...200 °C 1 130 °C /4000 ohm /0
Par. 3501 = 4: 0...50000hm
Par. 3501 =5...6: 0...1
Gruppe 36: TIDSSTYREDE FUNKTIONER
3601 TIDSFUNK. VALG -6...7 1 0 (IKKE VALGT)
3602  [STARTTID 1 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3603  [STOPTID 1 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3604 STARTDAG 1 1.7 1 1 (MANDAG)
3605  |STOPDAG 1 1.7 1 1 (MANDAG)
3606  [STARTTID 2 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3607  [STOPTID 2 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3608  [STARTDAG 2 1.7 1 1 (MANDAG)
3609 STOPDAG 2 1.7 1 1 (MANDAG)
3610  [STARTTID 3 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3611 STOPTID 3 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3612  [STARTDAG 3 1.7 1 1 (MANDAG)
3613  |STOPDAG 3 1.7 1 1 (MANDAG)
3614  [STARTTID 4 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3615  [STOPTID 4 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3616 STARTDAG 4 1.7 1 1 (MANDAG)
3617 STOPDAG 4 1.7 1 1 (MANDAG)
3622  |VALG TIMER -6...6 1 0 (IKKE VALGT)
3623  [TIMER TID 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3626 [TIDFUNK1...4SRC  [0...31 1 0 (IKKE VALGT)
3629

Gruppe 37: KUNDE LASTKURVE

3701

OVERLAST TYP

0...3

1

|0 (IKKE VALGT) |
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3702 OVERLAST FUNK 1 =FEJL, 2 = ALARM 1 1 (FEJL)
3703 OVERLAST TID 10...400 s 1s 20 s
3704 LAST FREKVENS 1 0...500 Hz 1 Hz 5 Hz
3705 LAST MOMENT1 LAV [0...600% 1% 10%
3706 LAST MOMENT1 H@J  |0...600% 1% 300%
3707 LAST FREKVENS 2 0...500 Hz 1Hz 25 Hz
3708 LAST MOMENT2 LAV |0...600% 1% 15%
3709 LAST MOMENT2 H@J  [0...600% 1% 300%
3710 LAST FREKVENS 3 0...500 Hz 1 Hz 43 Hz
3711 LAST MOMENT3 LAV~ [0...600% 1% 25%
3712 LAST MOMENT3 H@J  |0...600% 1% 300%
3713 LAST FREKVENS 4 0...500 Hz 1Hz 50 Hz
3714 LAST MOMENT4 LAV |0...600% 1% 30%
3715 LAST MOMENT4 H@J  [0...600% 1% 300%
3716 LAST FREKVENS 5 0...500 Hz 1Hz 500 Hz
3717 LAST MOMENT5 LAV~ [0...600% 1% 30%
3718 LAST MOM H@J 5 0...600% 1% 300%
Gruppe 40: PID-REGULERING SAT 1
4001 FORSTZARKNING 0,1...100,0 0,1 1,0
4002 INTEGRATIONSTID 0,0 = IKKE VALGT, 0,1...3600,0 s 0,1s 60,0 s
4003 DIFFERENT. TID 0,0...10,0 s 0,1s 0,0s
4004 PID DIFF FILTER 0,0...10,0 s 0,1s 10s
4005 INVERS FEJLVARDI 0=NEJ, 1=JA 1 0 (NEJ)
4006 ENHED 0...127 1 4 (%)
4007 ENHED SKALERING 0...4 1 1
4008 0% VARDI Enhed og skala defineret med par. 4006 |- 0,0

og 4007
4009 100% VARDI Enhed og skala defineret med par. 4006 |- 100,0

og 4007
4010  [SET POINT VALG 0...2,8...17,19...20 1 1 (A1)
4011 INTERN SETPUNKT Enhed og skala defineret med par. 4006 |- 40,0

og 4007
4012 SETPOINT MIN -500,0...500,0% 0,1% 0,0%
4013 SETPOINT MAX -500,0...500,0% 0,1% 100,0%
4014  |ERV/ERDI VALG 1...13 1 1 (AKT1)
4015 ERVZARDIKONSTANT (0,000 = IKKE VALGT, -32.768...32.767 0,001 0,000 (IKKE VALGT)
4016  |AKT1 INDG 1.7 1 2 (A12)
4017  |AKT2 INDG 1.7 1 2 (A12)
4018 AKT1 MINIMUM -1000...1000% 1% 0%
4019 AKT1 MAXIMUM -1000...1000% 1% 100%
4020 AKT2 MINIMUM -1000...1000% 1% 0%
4021 AKT2 MAXIMUM -1000...1000% 1% 100%
4022 DVALE VALG -6...7 1 0 (IKKE VALGT)
4023 PID DVALE NIV. 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm |0,0Hz/0 rpm
4024 PID DVALE DELAY 0,0...3600,0 s 0,1s 60,0 s
4025 WAKE-UP NIVEAU Enhed og skala defineret med par. 4006 |- 0,0

og 4007
4026 WAKE-UP DELAY 0,00...60,00 s 0,01s 0,50 s
4027  |PID 1 PARAM SET -6...14 1 0 (SET 1)
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Gruppe 41: PID-REGULERING SAT 2
4101 FORSTZARKNING 0,1...100,0 0,1 1,0
4102 INTEGRATIONSTID 0,0 = IKKE VALGT, 0,1...3600,0 s 0,1s 60,0 s
4103 DIFFERENT. TID 0,0...10,0 s 0,1s 0,0s
4104 PID DIFF FILTER 0,0...10,0 s 0,1s 10s
4105 INVERS FEJLVZERDI 0=NEJ,1T=JA 1 0 (NEJ)
4106 ENHED 0...127 1 4 (%)
4107 ENHED SKALERING 0...4 1 1
4108 0% VARDI Enhed og skala defineret med par. 4106 |- 0,0
og 4107
4109 100% VARDI Enhed og skala defineret med par. 4106 |- 100,0
og 4107
4110 SET POINT VALG 0...2,8...17,19...20 1 1 (A1) v
4111 INTERN SETPUNKT Enhed og skala defineret med par. 4106 |- 40,0
og 4107
4112 SETPOINT MIN -500,0...500,0% 0,1% 0,0%
4113 SETPOINT MAX -500,0...500,0% 0,1% 100,0%
4114 ERV/ERDI VALG 1...13 1 1 (AKT1)
4115 ERVZARDIKONSTANT (0,000 = IKKE VALGT, -32.768...32.767 0,001 0,000 (IKKE VALGT)
4116  |AKT1 INDG 1.7 1 2 (AI12) v
4117  |AKT2 INDG 1.7 1 2 (AI12) v
4118 IAKT1 MINIMUM -1000...1000% 1% 0%
4119 AKT1 MAXIMUM -1000...1000% 1% 100%
4120  |AKT2 MINIMUM -1000...1000% 1% 0%
4121 IAKT2 MAXIMUM -1000...1000% 1% 100%
4122 DVALE VALG -6...7 1 0 (IKKE VALGT)
4123 PID DVALE NIV. 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm |0,0Hz/0 rpm
4124 PID DVALE DELAY 0,0...3600,0 s 0,1s 60,0 s
4125 WAKE-UP NIVEAU Enhed og skala defineret med par. 4106 |- 0,0
og 4107
4126  |WAKE-UP DELAY 0,00...60,00 s 0,01s 0,50 s
Gruppe 42: EKSTERN / TRIM PID
4201 FORSTARKNING 0,1...100,0 0,1 1,0
4202 INTEGRATIONSTID 0,0 = IKKE VALGT, 0,1...3600,0 s 0,1s 60,0 s
4203 DIFFERENT. TID 0,0...10,0 s 0,1s 0,0s
4204 PID DIFF FILTER 0,0...10,0 s 0,1s 10s
4205  |INVERS FEJLV/ERDI 0 =NEJ, 1=JA 1 0 (NEJ)
4206  |ENHED 0...127 1 4 (%)
4207 ENHED SKALERING 0...4 1 1
4208 0% VARDI Enhed og skala defineret med par. 4206 |- 0,0
og 4207
4209 100% V/ERDI Enhed og skala defineret med par. 4206 |- 100,0
og 4207
4210  [SET POINT VALG 0...2,8...17,19...20 1 1 (A1) v
4211 INTERN SETPUNKT Enhed og skala defineret med par. 4206 |- 40,0
og 4207
4212 SETPOINT MIN -500,0...500,0% 0,1% 0,0%
4213 SETPOINT MAX -500,0...500,0% 0,1% 100,0%
4214 ERVARDI VALG 1...13 1 1 (AKT1)
4215 ERV/ERDIKONSTANT 0,000 = IKKE VALGT, -32.768...32.767 0,001 0,000 (IKKE VALGT)

Parametre
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Kode |Navn Omrade Oplosning Fabriksindstilling Bruger S
4216 |AKT1 INDG 1.7 1 2 (AI12) 4
4217  |AKT2 INDG 1...7 1 2 (A12) v
4218  |AKT1 MINIMUM -1000...1000% 1% 0%
4219  |AKT1 MAXIMUM -1000...1000% 1% 100%
4220  |AKT2 MINIMUM -1000...1000% 1% 0%
4221 IAKT2 MAXIMUM -1000...1000% 1% 100%
4228  |AKTIVERE -6...12 1 0 (IKKE VALGT)
4229  |OFFSET 0,0...100,0% 0,1% 0,0%
4230  [TRIM MODE 0 = IKKE VALGT, 1 = PROPORTIONAL, 1 0 (IKKE VALGT)
3 = DIREKTE
4231 TRIM SKALERING -100,0...100,0% 0,1% 0,0%
4232  |TRIM SKALVZRDI 1 = PID2REF, 2 = PID20UTPUT 1 1 (PID2REF)
Gruppe 45: ENERGIBESPARELSE
4502 ENERGIPRIS 0,00...655,35 0,01 0,00
4507  |CO2 CONV FACTOR 0,0...10,0 tn/MWh 0,1 tn/MWh 0,5 tn/MWh
4508 PUMPEFFEKT 0,0...1000,0% 0,1% 100,0%
4509  |ENERGY RESET 0 = UDF@RT, 1 = NULSTIL 1 0 (UDF@RT)
Gruppe 50: PULSGIVER
5001 PULSANTAL 50...16384 1 1024 v
5002  |AKTIVER PULSGIV 0 = IKKE VALGT, 1 = VALGT 1 0 (IKKE VALGT) 4
5003 PULSGIVERFEJL 1 =FEJL, 2 = ALARM 1 1 (FEJL) 4
5010  |AKTIVER Z-PULS 0 = IKKE VALGT, 1 = VALGT 1 0 (IKKE VALGT) v
5011 NULSTIL POSITION 0 = IKKE VALGT, 1 = VALGT 1 0 (IKKE VALGT)
Gruppe 51: EKSTERNT KOMMUNIKATIONSMODUL
5101 FELDBUSTYPE - - 0 (IKKE DEFINERET)
5102 ... FELDBUSPAR2...26 0...65535 1 0
5126
5127 F.BUSPAR OPDATER |0 = UDF@RT, 1 = OPDATER 1 0 (UDF@RT) v
5128 CPI FILE SW REV 0000...FFFF hex 1 0
5129 INDSTIL FILE ID 0000...FFFF hex 1 0
5130  [INDSTIL FILE REV 0000...FFFF hex 1 0
5131 FELDBUS STATUS 0...6 1 0 (UBEKRAFTET)
5132  |FBA CPI SW REV 0000...FFFF hex 1 0
5133 FBA APPL SW REV 0000...FFFF hex 1 0
Gruppe 52: PANELKOMMUNIKATION
5201 STATION ID 1...247 1 1
5202  [BAUD RATE 9.6, 19.2, 38.4, 57.6, 115.2 kbits/s - 9.6 kbits/s
5203  |PARITET 0=8NONE 1,1=8NONE 2,2 =8 EVEN 1,1 0 (8 NONE 1)
3=80DD 1
5204  |OK BESKEDER 0...65535 1 -
5205  |PARITET FEJL 0...65535 1 -
5206  [FORMAT FEJL 0...65535 1 -
5207 BUFFER OVERF 0...65535 1 -
5208  [CRC FEJL 0...65535 1 -
Gruppe 53: IFB PROTOKOL
5301 IFB PROTOKOL ID 0...0xFFFF 1 0
5302  [IFB STATIONS NR 0...65535 1 1 v
5303  |[EFB BAUD RATE 1,2; 2,4; 4,8; 9,6; 19,2; 38,4; 57,6; 76,8 9,6 kbits/s
kbits/s
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Kode |Navn Omrade Oplosning Fabriksindstilling Bruger

5304 IFB PARITET 0 =8 NONE 1,1 =8 NONE 2,2 = 8 EVEN 1, 0 (8 NONE 1)

3=80DD1
5305 EFB CTRL PROFIL 0 = ABB DRV LIM, 1 = DCU PROFILE, 1 0 (ABB DRV LIM)
2 = ABB DRV FULL

5306 EFB OK BESKED 0...65535 1 0

5307 EFB CRC FEJL 0...65535 1 0

5308 EFB UART FEJL 0...65535 1 0

5309  |[EFB STATUS 0...7 1 0 (UBEKRAFTET)

5310 EFB PAR 10 0...65535 1 0

5311 EFB PAR 11 0...65535 1 0

5312 EFB PAR 12 0...65535 1 0

5313 EFB PAR 13 0...65535 1 0

5314 EFB PAR 14 0...65535 1 0

5315 EFB PAR 15 0...65535 1 0

5316 EFB PAR 16 0...65535 1 0

5317 EFB PAR 17 0...65535 1 0

5318 EFB PAR 18 0...65535 1 0

5319 EFB PAR 19 0000...FFFF hex 1 0

5320 EFB PAR 20 0000...FFFF hex 1 0

Gruppe 64: BELASTNINGSANALYSATOR

6401 PVL SIGNAL 100...178 1 103 (parameter 0103
UDGANG FREK)

6402 PVL FILTER TIME 0,0...120,0 s 0,1s 0,1s

6403  |LOGGERS RESET -6...7 1 0 (IKKE VALGT)

6404  |AL2 SIGNAL 101...178 1 103 (parameter 0103
UDGANG FREK)

6405  |AL2 SIGNAL BASE - - Afhaenger af det signal,
som er valgt med par.
6404

6406 PEAK VALUE - R N

6407  |PEAK TIME 1 Dato dd.mm.aa / indkoblingstid i dage |1d -

6408 PEAK TIME 2 Tid tt.mm.ss 2's -

6409  |CURRENT AT PEAK 0.0...6553.5 A 0.1 A -

6410 UDC AT PEAK 0...65535V 1V -

6411 FREQ AT PEAK 0,0...6553.5 Hz 0,1 Hz -

6412 TIME OF RESET 1 Dato dd.mm.aa / indkoblingstid i dage |1 d -

6413 TIME OF RESET 2 Tid tt.mm.ss 2s -

6414 AL1RANGEOTO10 0,0...100,0% 0,1% -

6415  |AL1RANGE10TO20 0,0...100,0% 0,1% -

6416  |AL1RANGE20TO30 0,0...100,0% 0,1% -

6417  |AL1RANGE30T040 0,0...100,0% 0,1% -

6418  |AL1RANGE40TO50 0,0...100,0% 0,1% -

6419 ALTRANGES0TO60 0,0...100,0% 0,1% -

6420 ALTRANGEGOTO70 0,0...100,0% 0,1% -

6421 IALTRANGE70TO80 0,0...100,0% 0,1% -

6422 IALTRANGE80TO90 0,0...100,0% 0,1% -

6423  |AL1RANGE9O0TO 0,0...100,0% 0,1% -

6424  |AL2RANGEOTO10 0,0...100,0% 0,1% -

6425 AL2RANGE10T020 0,0...100,0% 0,1% -

6426 AL2RANGE20T030 0,0...100,0% 0,1% -

Parametre
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Kode |Navn Omrade Oplosning Fabriksindstilling Bruger

6427 AL2RANGE30T040 0,0...100,0% 0,1% -

6428  |AL2RANGE40T050 0,0...100,0% 0,1% -

6429  |AL2RANGE50TO60 0,0...100,0% 0,1% -

6430  |AL2RANGE60TO70 0,0...100,0% 0,1% -

6431 AL2RANGE70TO80 0,0...100,0% 0,1% -

6432  |[AL2RANGE80TO90 0,0...100,0% 0,1% -

6433  |AL2RANGE90TO 0,0...100,0% 0,1% -

Gruppe 81: PFC-STYRING

8103 REFERENCE TRIN1 0,0...100,0% 0,1% 0,0%

8104 REFERENCE TRIN2 0,0...100,0% 0,1% 0,0%

8105 REFERENCE TRIN3 0,0...100,0% 0,1% 0,0%

8109 START FREK 1 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 50,0 Hz /
-U1: 60,0 Hz

8110 START FREK 2 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 50,0 Hz /
-U1: 60,0 Hz

8111 START FREK 3 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 50,0 Hz /
-U1: 60,0 Hz

8112 LAV FREK 1 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 25,0 Hz /
-U1: 30,0 Hz

8113 LAV FREK 2 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 25,0 Hz /
-U1: 30,0 Hz

8114 LAV FREK 3 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 25,0 Hz /
-U1: 30,0 Hz

8115 EKS MOT START D 0,0...3600,0 s 0,1s 5,0s

8116 EKS MOT STOP D 0,0...3600,0 s 0,1s 3,0s

8117 NR AF AUX MOT 0...4 1 1

8118 IAUTOCHNG INTERV -0,1 = TEST MODE, 0,0 = IKKE VALGT, 0,1t 0,0 h (IKKE VALGT)

0,1...336,0 h

8119 IAUTOCHNG NIVEAU 0,0...100,0% 0,1% 50,0%

8120 INTERLOCKS 0...6 1 4 (DI4)

8121 REG BYPASS KONT 0=NEJ, 1=JA 1 0 (NEJ)

8122 PFC START DELAY 0,00...10,00 s 0,01s 0,50 s

8123 PFC AKTIVERET 0 = IKKE VALGT, 1 = AKTIV 1 0 (IKKE VALGT)

8124  |ACC EKS STOP 0,0 = IKKE VALGT, 0,1...1800,0 s 0,1s 0,0 s (IKKE VALGT)

8125 DEC EKS START 0,0 = IKKE VALGT, 0,1...1800,0 s 0,1s 0,0 s (IKKE VALGT)

8126  [TID FUNKTION 0...4 1 0 (IKKE VALGT)

8127 MOTORER 1.7 1 2

8128 EKS START ORDRER |1 = TIDSSTYRET, 2 = RELASTYRET 1 1 (TIDSSTYRET)

Gruppe 98: OPTIONER

9802 KOMM PROTOKOL 0 = IKKE VALGT, 1 = STD MODBUS, 1 0 (IKKE VALGT)

4 = EKS FBA

Parametre
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Komplet parameterbeskrivelse

Dette afsnit beskriver aktuelle signaler og parametre gaeldende for ACS550.

Gruppe 99: OPSTARTDATA
Denne gruppe definerer seerlige opstartsdata, som er ngdvendige for at:
* Definere frekvensomformeren.

* |ndtaste motorinformation.

Kode |Beskrivelse

9901 |[SPROG

Veelger displaysprog. Der findes to forskellige assistentbetjeningspaneler, som understatter forskellige sprogsaet.
(Panel ACS-CP-L som understatter sprogene 0, 2, 11...15 er integreret i ACS-CP-A.)

Assistentbetjeningspanel ACS-CP-A:

0 = ENGELSK 1 = ENGLISH (AM) 2 = DEUTSCH 3 = ITALIANO 4 = ESPANOL
5 = PORTUGUES 6 = NEDERLANDS 7 = FRANGAIS 8 = DANSK 9 = suowmi
10 = SVENSKA 11 = RUSSKI 12 = POLSKI 13 = TURKGE 14 = CZECH
15 = MAGYAR 16 = ELLINIKA

Assistentbetjeningspanel ACS-CP-D (Asien):

0 = ENGELSK 1 = KINESISK 2 = KOREANSK 3 = JAPANSK

9902 |APPLIK. MAKRO

\Veelger en applikationsmakro. Applikationsmakroer indstiller automatisk parametre for at konfigurere ACS550
omformeren til en bestemt applikation.

1 = ABB STANDARD 2 = 3-LEDER 3 = ALTERNERING 4 = MOTOR POT 5 = HAND/AUTO
6 = PID-REGULERING 7 = PFC-STYRING 8 = MOMENTSTYRING 31 = LAST FD S&T
0 = BRUGER S1 INDL -1 = BRUGER S1 GEM -2 = BRUGER S2 INDL -3 = BRUGER S2GEM

31 = LAST FD SAT — Flash Drop parameterveerdier som defineret ved FlashDrop-filen. Parametervisning veelges med
parameter 1611 PARAMETER VIEW.

* Flash Drop er en valgfri anordning for hurtig kopiering at parametre til frekvensomformer uden effekt. Flash Drop
giver nem tilpasning af parameterlisten, f.eks. kan valgte parametre blive gemt. For yderligere informationer
henvises til MFDT-01 FlashDrop User’s Manual [3AFE68591074 (engelsk)].

-1 = BRUGER S1 GEM, -3 = BRUGER S2 GEM — Det er muligt med disse at gemme to forskellige brugerparametersaet i
frekvensomformerens permanente hukommelse for senere anvendelse. Hvert seet indeholder
parameterindstillinger; inklusive Gruppe 99: OPSTARTDATA og resultaterne af motorens ID-karsel.

0 = BRUGER S1 INDL, -2 = BRUGER S2 INDL — Med disse kan brugerparametersaet blive fort tilbage.

9904 IMOTORSTYRING

\Veelger motorstyringsmode.
1 = VEKTOR:HASTIGHED — vektorstyringsmode uden sensor.

» Reference 1 er hastighedsreference i o/min.

» Reference 2 er hastighedsreference i % (100% er absolut max. hastighed, svarende til vaerdien indstillet med
parameter 2002 MAX HASTIGHED, eller 2001 MIN HASTIGHED hvis den absolutte vaerdi for min. hastighed er hgjere
end max. hastighed).

2 = VEKTOR:MOMENT.

» Reference 1 er hastighedsreference i o/min.

» Reference 2 er momentreference i % (100% er nominelt moment.)
3 = SKALAR: FREKVENS — skalarstyringsmode.

* Reference 1 er frekvensreference i Hz.

» Reference 2 er frekvensreference i % (100% er absolut mak frekvens svarende til veerdien indstillet med
parameter 2008 MAXIMUM FREK, eller 2007 MINIMUM FREK, hvis den absolutte veerdi for min. hastighed er hgjere
end max. hastighed).
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Kode [Beskrivelse

9905 [MOTOR NOM SPAND
Definerer motorens nominelle spaending.
» Skal vaere den samme som pa motorens meerkeplade. Udgangsspeending
» ACS550 kan ikke forsyne motoren med en hgjere spaending end A
netspaendingen.
9906 |MOT NOM STRGM P 9905 — — —

Definerer motorens nominelle strgm. |
» Skal vaere den samme som pa motorens meaerkeplade. |
|

» Tilladt omrade: 0.2...2.0 - lopq (hvor lpnq er frekvensomformerstreammen). Output
9907 [MOT NOM FREK | frekvens
Definerer motorens nominelle frekvens. P 9907 "

* Omrade: 10...500 Hz (typisk 50 eller 60 Hz)

« Indstiller frekvensen, hvor udgangsspaendingen svarer til veerdien MOT
NOM SPAND.

» Feltsvaekkelsespunkt = Nom Frek - Netspaend / Mot Nom Spezend

9908

MOT NOM HAST

Definerer motorens nominelle hastighed.
» Skal vaere den samme som pa motorens maerkeplade.

9909

MOT NOM EFFEKT

Definerer motorens nominelle effekt.
» Skal vaere den samme som pa motorens maerkeplade.

9910

ID KORSEL

Denne parameter styrer en selvkalibreringsproces, som kaldes Motor ID Kgrsel. Ved denne proces styrer

frekvensomformeren motoren (motoren roterer) for at identificere motorens karakteristik, og derved optimere

styringen ved at danne en motormodel. En ID kgrsel er speciel effektiv, nar:

» vektorstyremode anvendes (parameter 9904 = 1 (VEKTOR:HASTIGHED) eller 2 (VEKTOR:MOMENT)), og/eller

« Driftspunktet ligger teet pa nulhastighed, og/eller

« Driften kraever et momentomrade, som ligger over motorens nominelle moment over et stort hastighedsomrade og
uden malt hastighedsfeedback (dvs. uden pulsencoder).

0 = OFF/IDMAGN — Motor ID testen gennemfgres ikke. Identifikationsmagnetiseringen gennemfares, afhaengigt af
indstillingen af parameter 9904 og 2101. | identifikationsmagnetiseringen er motormodellen beregnet ved fgrste
start ved at magnetisere motoren i 10 til 15 sek. Ved nulhastighed (motoren kerer ikke rundt). Modellen beregnes
altid igen ved start efter aendring af motorparametre.

*Parameter 9904 = 1 (VEKTOR:HASTIGHED) eller 2 (VEKTOR:MOMENT): Identifikationsmagnetisering er udfart.

*Parameter 9904 = 3 (SKALAR: HASTIGHED) og parameter 2707 = 3 (SCALAR FLYST) eller 5 (FLY + BOOST):
Identifikationsmagnetisering er udfart.

*Parameter 9904 = 3 (SKALAR: HASTIGHED) og parameter 2707 har anden vaerdi end 3 (SCALAR FLYST), eller 5 (FLY
+ BOOST): Identifikationsmagnetisering er ikke udfert.

1 = ON — Aktiverer Motor-ID-kgrsel, under hvilken motoren karer ved naeste startkommando. Efter afslutning af
karslen eendres denne veerdi automatisk til 0.

Bemaerk! Motoren skal veere frakoblet det drevne udstyr.
Bemaerk! Hvis motorparametre aendres efter ID karsel, gentages ID karslen.

ADVARSEL!Motoren vil kere med op til ca. 50...80% af den nominelle hastighed under ID-kgrslen. Motoren
vil kare forlaens.
Det skal sikres, at det er forsvarligt, at motoren kegrer, inden ID-kerslen udferes!

Se ogsa afsnit Hvordan ID testen gennemfgres pa side 47.

9915

MOTOR COSPHI

Definerer den nominelle motors cos phi (effektfaktor). Parameteren forbedrer ydelsen, isser nar det motorer med hgj
virkningsgrad.

0 = IDENTIFICERET — Frekvensomformer identificerer cos phi automatisk ved estimering.

0.01...0.97 — Den angivne veerdi bruges som cos phi.
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Gruppe 01: DRIFTSDATA

Denne gruppe indeholder driftsdata, inklusive aktuelle signaler.
Frekvensomformeren indstiller vaerdierne for de aktuelle signaler, baseret pa
malinger eller beregninger. Disse veerdier kan ikke indstilles af brugeren.

Kode |Beskrivelse

0101 [HASTIG & RETN

Den med fortegn beregnede motorhastighed (o/min). Den absolutte veerdi af 0101 HAST. & RETN. er den samme som
veerdien af 0102 HASTIGHED.

» Veerdien af 0101 HASTIG & RETN er positiv, hvis motoren kgrer forleens.

* Veerdien af 0101 HASTIG & RETN er negativ, hvis motoren kerer bagleens.

0102 [HASTIGHED
Den beregnede motorhastighed (o/min). (Parameter 0102 eller 0103 vises som default i betjeningspanelets
outputmode.)

0103 |UDGANG FREK
Frekvensen (Hz) for motorspaendingen. (Parameter 0102 eller 0103 vises som default i betjeningspanelets
outputmode.)

0104 |STROM
Motorstreammen som malt af ACS550. (Vises som default i betjeningspanelets outputmode.)

0105 MOMENT

Udgangsmoment. Beregnet motorens akselmoment i % af motorens nominelle moment. (Vises som default i
betjeningspanelets outputmode.)

0106 |EFFEKT
Den malte motoreffekt i kW.

0107 |DC SPZANDING
DC busspaendingen V DC, som malt af ACS550.

0109 |UDG. SPANDING
Forsyningspaending til motoren.

0110 |DREVTEMP
Effekttransistorernes temperatur, malt i grader Celcius.

0111 |[EKS REF 1
Ekstern reference, REF1, i o/min eller Hz — enheder defineres med parameter 9904.

0112 |EXTERNAL REF 2
Ekstern reference, REF2, i %.

0113 |STYRESTED

Aktivt styrested. Alternativer er:
0 = LOKAL

1 = EKs1

2 = EKS2

0114 |DRIFTSTID (R)

Frekvensomformerens akkumulerede driftstid i timer (h).
» Kan nulstilles ved at trykke samtidigt pa OP og NED tasterne, nar panelet star i parameterindstillingsmode.

0115 |KWH MALER

Frekvensomformerens akkumulerede effektforbrug i kilowatttimer.

» Teellervaerdien akkumuleres til den nar 65535, hvorefter teeller vender over og starter fra 0 igen.

» Kan nulstilles ved at trykke samtidigt pa OP og NED tasterne, nar panelet star i parameterindstillingsmode.

0116 |APPL BLOK UDG.

Udgangssignal for applikationsblok. Vaerdien er fra enten:
» PFC styring, hvis PFC styring er aktiv, eller

» Parameter 0112 EKS REF 2.
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Kode

Beskrivelse

0118

DI 1-3 STATUS
Status for de tre digitalindgange. / /7 /
- Status vises som bineert tal i displayet.

» 1 indikerer, at indgangen er aktiv. / / /
» 0 indikerer, at indgangen ikke er aktiv.

0119

Dl 4-6 STATUS DI 1 pI2 DI3

Status for de tre digitalindgange.
» Se parameter 0118 DI1-3 STATUS.

0120

Al 1
Relativ veerdi af analogindgang 1 i %.

0121

Al 2
Relativ veerdi af analogindgang 2 i %.

0122

RO 1-3 STATUS

Status for de tre releeudgange. / /7 /
» 1 indikerer, at releeet er trukket. / L / /
» 0 indikerer, at releeet ikke er trukket. —

0123

RO 4-6 STATUS RELZE 1 STATUS J

Status for de tre releeudgange. Tilgaengelig, hvis OREL-01 Relay Output RELAE 2 STATUS
Extension Module er installeret. RELZ 3 STATUS
» Se parameter 0122.

0124

AO 1
Veerdien for analogudgang 1, vaerdi i milliampere.

0125

AO 2
Veerdien for analogudgang 2, vaerdi i milliampere.

0126

PID 1 OUTPUT
Udgangsveerdi for PID regulator 1i %.

0127

PID 2 OUTPUT
Udgangsveerdi for PID regulator 2 i %.

0128

PID 1 SETPNT

Setpunktsiganel for PID 1 regulator.
» Enheder og skala defineret med PID parametre.

0129

PID 2 SETPNT

Setpunktsiganel for PID 2 regulator.
» Enheder og skala defineret med PID parametre.

0130

PID 1 FBK

Feedbacksignal fra PID 1 regulator.
» Enheder og skala defineret med PID parametre.

0131

PID 2 FBK

Feedbacksignal fra PID 2 regulator.
» Enheder og skala defineret med PID parametre.

0132

PID 1 DIFFER.

Forskellen mellem PID 1 regulatorens referenceveerdi og aktuel vaerdi.
» Enheder og skala defineret med PID parametre.

0133

PID 2 DIFFER.

Forskellen mellem PID 2 regulatorens referenceveerdi og aktuel vaerdi.
» Enheder og skala defineret med PID parametre.

0134

KOMM RO ORD

Fri datalokation som kan anvendes ved serielt link.
» Anvendt til styring af relaeoutput.

» Se parameter 1401.

0135

KOMM VZARDI 1
Fri datalokation som kan anvendes ved serielt link.




ACS550-01/U1 Brugermanual 115

Kode

Beskrivelse

0136

KOMM VARDI 2
Fri datalokation som kan anvendes ved serielt link.

0137

PROCES VAR 1

Procesvariabel 1
» Defineret med parametre i Gruppe 34: PANELVISNING.

0138

PROCES VAR 2

Procesvariabel 2
» Defineret med parametre i Gruppe 34: PANELVISNING.

0139

PROCES VAR 3

Procesvariabel 3
» Defineret med parametre i Gruppe 34: PANELVISNING.

0140

DRIFTSTID

Frekvensomformerens akkumulerede driftstid i tusinde timer (kh).
» Kan ikke nulstilles.

0141

MW TIME TALLER

Frekvensomformerens akkumulerede effektforbrug i megawatttimer.
» Teellervaerdien akkumuleres til den nar 65535, hvorefter teeller vender over og starter fra 0 igen.
* Kan ikke nulstilles.

0142

ANTAL OMDRE.

Motorens akkumulerede antal omdrejninger malt i millioner omdrejninger.
+ Kan nulstilles ved at trykke samtidigt pad UP og DOWN tasterne, nar betjeningspanel er i parametermode.

0143

DRIFTTID H@J

Frekvensomformerens akkumulerede indkoblingstid i dage.
» Kan ikke nulstilles.

0144

DRIFTTID LAV

Frekvensomformerens akkumulerede indkoblingstid i 2 sekunders klik (30 klik = 60 sekunder).
* Vises i formatet tt.mm.ss.

» Kan ikke nulstilles.

0145

MOTORTEMP

Motortemperatur i grader celcius / PTC modstand i ohm.
* Geelder kun, hvis motortemperatursensor er aktiveret.
» Se parameter 3501.

0146

MEKANISK POS

Definerer motorakslens vinkeldannede position ned til ca. 0,01° (32.768 inddelinger til 360°). Positionen er defineret
som 0 ved nettilkobling.

Under driften kan nulposition blive sat ved:

» Et Z-pulsinput, hvis parameter 5010 AKTIVER Z-PULS = 1 (AKTIVERE)

+ Parameter 5011 NULSTIL POSITION, hvis parameter 5010 AKTIVER Z-PULS = 2 (AFBRYDE)

» Enhver statusaendring af parameter 5002 AKTIVER PULSGIV

0147

MEKANISK REVS

Et betegnet heltal, som teeller motorakslens fulde omdrejninger. Veerdien:
« stiger, nar parameter 0146 MEKANISK POS skifter fra 32767 til 0.

» Falder, nar parameter 0146 MEKANISK POS skifter fra O til 32767.

0148

Z PLS DETEKTET

Pulsgivers nulpulsfgler. Nar en Z-impuls definerer nulpositionen, ma akslen passere gennem nulpositionen for at
trigge en Z-impuls. Indtil da er akselpositionen ukendt (frekvensomformeren anvender akselpositionen ved
nettilkobling som nul). Denne parameter signalerer, nar parameter 0146 MEKANISK POS er gyldig. Parameteren starter
ved O = IKKE REGISTRERET ved nettilkobling og skifter til 1 = REGISTRERET kun hvis:

» parameter 5010 AKTIVER Z-PULS = 1 (AKTIVERET), og

« der er blevet pavist en pulsgiver-Z-impuls.

0150

STYREKORT TEMP
Motorstyrekortets temperatur i grader Celsius.

Bemaerk! Nogle frekvensomformeer har et styrekort (OMIO), som ikke understgtter denne funktion. Disse
frekvensomformere viser altid en konstant vaerdi pa 25,0 °C.
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Kode [Beskrivelse

0153

MOTOR TEMPERATUR

Estimeret stigning i motortemperaturen. Veerdi svarer til den estimerede motorvarmestress som procent af
motortemperaturens triptal.

0158

PID KOMM VARDI 1
Data modtaget fra fieldbus til PID-styring (PID1 og PID2).

0159

PID KOMM VARDI 2
Data modtaget fra fieldbus til PID-styring (PID1 og PID2).

0174

SAVED KWH

Energi sparet i kWh sammenlignet med den energi, der bruges, nar pumpen er forbundet direkte til forsyningen. Se

note pa siden 184.

» Teellervaerdien akkumuleres til den nar 999.9, hvorefter taeller vender over og starter fra 0.0 igen. Kan nulstilles
med parameteren 4509 ENERGY RESET (nulsiller alle energiberegnere pa samme tid).

» Se Gruppe 45: ENERGIBESPARELSE.

0175

SAVED MWH

Energi sparet i MWh sammenlignet med den energi, der bruges, nar pumpen er forbundet direkte til forsyningen. Se

note pa siden 184.

» Teellervaerdien akkumuleres, indtil den nar veerdien 999,9. Herefter starter teelleren forfra fra 0,0 og teellervaerdien
for signal 0175 forgges med 1. Kan nulstilles med parameteren 4509 ENERGY RESET (nulsiller alle energiberegnere
pa samme tid).

+ Se Gruppe 45: ENERGIBESPARELSE.

0176

SAVED AMOUNT 1
Energi sparet i lokal valuta (rest, nar den samlede sparede energi divideres med 1000). Se note pa siden 7184.
» For at finde den samlede sparede energi som en pengemaessig vaerdi skal veerdien af parameteren 0177 ganges
med 1000 og leegges til vaerdien af 0176.
Eksempel:
0176 SPARET BEL@B 1 = 123,4
0177 SPARETBEL@B2=5
Samlet sparet energi = 5 - 1000 + 123.4 = 5123,4 valutaenheder.
» "Teellerveerdien akkumuleres, indtil den nar veerdien 999,9. Herefter starter taelleren forfra fra 0,0 og teellerveerdien
for signal 0177 foreges med 1.
» Kan nulstilles med parameteren 4509 ENERGY RESET (nulsiller alle energiberegnere pa samme tid).

» Den lokale energipris er indstillet med parameteren 4502 ENERGY PRICE.
» Se Gruppe 45: ENERGIBESPARELSE.

0177

SAVED AMOUNT 2

Energi sparet i lokal valuta i tusinder af valutaenheder. F.eks. vaerdien 5 betyder 5000 valutaenheder. Se note pa
siden 7184.

» Teellervaerdien akkumuleres til den nar 65535 (teelleren starter ikke forfra).

» Se parameteren 0176 SAVED AMOUNT 1.

0178

SAVED CO2

Reduktion pa udledning af kuldioxid i tons. Se note pa siden 7184.

» Teellervaerdien akkumuleres til den nar 6553.5 (teelleren starter ikke forfra).

» Kan nulstilles med parameteren 4509 ENERGY RESET (nulsiller alle energiberegnere pa samme tid).
» CO2-konverteringsfaktor indstilles med parameteren 4507 CO2 CONV FACTOR.

» Se Gruppe 45: ENERGIBESPARELSE.
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Gruppe 03: FB AKTUELLE SIGNALER

Denne gruppe viser fieldbuskommunikation.
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Kode

Beskrivelse

0301

FB CMD ORD 1

Read-only kopi af fieldbuskommandoord | |Bit nr. 0301, FB CMD ORD 1 0302, FB CMD ORD 2
. Fieldbuskommandoen er det 0 |STOP FBLOCAL_CTL
overordnede middel til styring af 1 |START FBLOCAL_REF
frekvensomformeren fra en fieldbus- 2 |REVERSE START DISABLEA
controller. Kommandoen bestar af to =
kommandoord. Bit-kodeinstruktioner i 3 |LOCAL START_DISABLE2
kommandoordet bestemmer 4 |RESET Reserveret
frekvensomformerstatus. 5 |EXT2 Reserveret
* For at styre frekvensomformeren ved
hjeelp af kommandoord skal et eksternt 6 |RUN_DISABLE Reserveret
styrested (EKs1 eller EKS2) veere aktivt 7 |STPMODE R Reserveret
og sat til KoMM. (Se parameter 1001 o =
1802_) (Sep 91 "8 [STPMODE_EM Reserveret
» Betjeningspanelet viser ordet i 9 |[STPMODE_C Reserveret
hexformat. F.eks vises nuller og “1” i
bit 0 vises som 0001. Nuller og *1” i bit | |10 [RAMP_2 Reserveret
15 vises som 8000. 11 |[RAMP_OUT 0 REF_CONST
0302 [FB CMD ORD 2 12 |RAMP_HOLD REF_AVE
Read-only kopi af fieldbuskommandoord 13 |RAMP_IN_O LINK_ON
2. 14 |RREQ_LOCALLOC REQ_STARTINH
» Se parameter 0301.
15 |TORQLIM2 OFF_INTERLOCK
0303 |FB STATUSORD 1
Read-only kopi af statusord 1. Bit nr. 0303, FB STATUSORD 1 0304, FB STATUSORD 2
. Frekvm_ansomfo_rmefer) sender . 0 |READY ALARM
statusinformation til fieldbusstyringen.
Statusinformationen bestéar af to 1 |FRIGIVET BEMAERK
SB'tatt,USQFd- "y et 2 [STARTED DIRLOCK
* Betjeningspanelet viser ordet i
hexformat. F.eks vises nuller og “1” i 3 |PRIFT LOCALLOCK
bit 0 vises som 0001. Nuller og “1” i bit 4 |ZERO_SPEED CTL_MODE
15 vises som 8000. 5 |ACCELERATE Reserveret
0304 ;B zTATIU‘:oBDth sord 2 6 |DECELERATE Reserveret
ead-only kopi af statusord 2.
- Se parameter 0303. 7 |AT_SETPOINT CPY_CTL
8 |LIMIT CPY_REF1
9 |OVERVAGNING CPY_REF2
10 |REV_REF REQ_CTL
11 |[REV_ACT REQ_REF1
12 |PANEL_LOCAL REQ_REF2
13 |FIELDBUS_LOCAL REQ_REF2EXT
14 |[EXT2_ACT ACK_STARTINH

N
(&)

FEJL

ACK_OFF_ILCK
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Kode |Beskrivelse
0305 |[FEJLORD 1
Read-only-kopi af fejlord 1. Bit nr.| 0305, FEJLORD 1 0306, FEJLORD 2 0307, FEJLORD 3
» Nar der opstar en fejl, seettes den 0 |OVERSTRGM Forseldet IFB 1
tilhgrende bit i fejlordet.
+ Hver fejl har sin egen bit i fejlordene. 1 |DC OVERVOLT TERMISK FEJL IFB 2
» Se afsnit Fejlliste side 264 for 2 |OMF OVERTEMP |OPEX LINK IFB 3
beskrivelse af fejl.
- Betjeningspanelet viser ordet i 3 |KORTSLUTNING  |[OPEX PWR INKOMPATIBEL SW
hexformat. F.eks vises nuller og “1” i 4  |Reserveret STRGMMALING KUNDE
bit 0 vises som 0001. Nuller og “1” i bit LASTKURVE
15 vises som 8000. 5 |DC UNDERVOLT |NETFASE Reserveret
0306 ';EJZORF: At folord 2 6 |AI1FEJL ENCODERFEJL  |Reserveret
ead-only-kopi af fejlord 2.
« Se parameter 0305. 7 |AI2 FEJL OVERSPEED Reserveret
0307 |[FEJLORD 3 8 |MOT OVERTEMP |Reserveret Reserveret
Read-only-kopi af fejlord 3. 9 |PANELFEJL DRIVE ID Reserveret
* Se parameter 0305. 10 |ID RUN FEJL CONFIG FILE Systemfejl
11 |MOTOR BLOKER |SERIEL1 FEJL Systemfejl
12 |STYRK OVTEMP EFB CON FILE Systemfejl
13 |EKS FEJL 1 FORCE TRIP Systemfejl
14 |[EKS FEJL 2 MOTORFASE Systemfejl
15 |JORDFEJL UDGANGSKABEL |Param. indst. fejl
0308 ALARMORD1
Hﬁf derdOPzt?r eln a|a”g faettes den | [Bitnr. 0308, ALARMORD 1 0309, ALARMORD 2
ilhgrende bit i alarmorde
+ Hver alarm har sin egen bit i 0 |OVERSTR@M Reserveret
alarmordene. 1 |OVERVOLTAGE PID DVALE
« Bitten forbliver sat, indtil hele 2 |UNDERVOLTAGE ID KBRSEL
alarmordet er nulstillet. (Nulstilling sker
ved at skrive nul til ordet.) 3 |DIRLOCK Reserveret
. Eetjfningtspgnﬁlet viser Oﬁldeti 4o 4 [lO KOMM START FRIGIV 1 MANGLER
exformat. F.eks vises nuller og “1” i
bit O vises som 0001. Nuller og “1” i bit| | ° (A1 FEJL START FRIGIV 2 MANGLER
15 vises som 8000. 6 |AI2 FEJL EMERGENCY STOP
0309 |ALARMORD 2 7 |PANELFEJL PULSGIVERMODUL FEJL
Se parameter 0308. 8 |OMFORMER OVERTEMP  [F@RSTE START
9 |MOTORTEMP Reserveret
10 |Reserveret KUNDE LASTKURVE
11 |[MOTOR BLOKER START DELAY
12 |AUTORESET Reserveret
13 |AUTOCHANGE Reserveret
14 |PFC 1 LOCK Reserveret
15 |Reserveret Reserveret
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Gruppe 04: FEJLHISTORIK

Denne gruppe gemmer den nyeste fejlhistorik rapporteret fra frekvensomformeren.

Kode |Beskrivelse

0401 |SIDSTE FEJL

0 — Fejlhistorik er tom (pa paneldisplay = INGEN FEJL).

n = Fejlkode for sidst gemte fejl. Fejlkoden vises som et navn. Se fejlkoder og -navne i afsnit Fejlliste side 264.
Fejlnavnet, som vises for denne parameter, kan vaere kortere end korresponderende navn i fejllisten, som viser
navne som de vises i fejldisplayet.

0402 [FEJLTID 1

Dagen hvor sidst gemte fejl opstod. Kan vises pa to mader:

« En dato — hvis uret er aktiveret.

+ Antal dage efter nettilslutning — hvis uret ikke anvendes eller ikke er blevet indstillet.
0403 |FEJLTID 2

Tidspunktet, hvor sidst gemte fejl opstod. Kan vises pa to mader:

+ Tidspunktet i formatet tt:mm:ss — hvis uret er aktiveret.

« Tiden efter nettilslutning (minus hele dage vises i 0402), i format tt:mm:ss — hvis uret ikke anvendes eller ikke er
blevet indstillet.

» Format pa basisbetjeningspanelet: Tiden siden nettilslutning i 2-sekund-klik (minus hele dage rapporteret i 0402
0402). 30 klik = 60 sekunder. F.eks. svarer vaerdien 514 til 17 minutter og 8 sekunder (= 514/30).

0404 |HAST VED FEJL

Motorhastigheden (o/min) da den sidste fejl opstod.
0405 |FREK VED FEJL

Frekvensen (Hz) da den sidste fejl opstod.

0406 |SPAND. VED FEJL

DC mellemkredsspaending (V) da den sidste fejl opstod.
0407 |STROM VED FEJL

Motorstreammen (A) da den sidste fejl opstod.

0408 |MOMENT VED FEJL

Motormomentet (%) da den sidste fejl opstod.

0409 |STATUS VED FEJL

Frekvensomformerstatus (hex kodeord) da den sidste fejl opstod.
0410 |DI1-3 VED FEJL

Status for digitalindgange 1...3 da den sidste fejl opstod.
0411 |DI 4-6 VED FEJL

Status for digitalindgange 4...6 da den sidste fejl opstod.
0412 |FORRIGE FEJL 1

Fejlkode naestsidste fejl. Skrivebeskyttet.

0413 |FORRIGE FEJL 2

Fejlkode tredje sidste fejl. Skrivebeskyttet.
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Gruppe 10: START/STOP/RETNING
Denne gruppe:

+ definerer eksterne kilder (Eks1 og EKS2) for kommandoer, som aktivere start, stop
og andringer af retning

* laser omlgbsretning eller frigiver styring af omlgbsretning.
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Anvend naeste parametergruppe (parameter 1102) for at vaelge mellem de to
eksterne styresteder).

Kode |Beskrivelse

1001 |EKS1 KOMMANDOER

Definerer eksternt styrested 1 (Eks1) — konfigurering af kommando for start, stop og omlgbsretning.
0 = IKKE VALGT — Ingen ekstern kommandokilde for start, stop og omlgbsretning.
1 = DI1 — Totrads start/stop.
« Start/Stop sker via digitalindgang DI1 (DI1 aktiveret = Start; DI1 deaktiveret = Stop).
» Parameter 1003 definerer omlgbsret. Indstilling af 1003 = 3 (FORESP@RGSEL) er det samme som 1003 = 1
(FORLANS).
2 = DI1, 2 — To-trads Start/Stop, Omlgbsretning.
« Start/Stop sker via digitalindgang DI1 (DI1 aktiveret = Start; DI1 deaktiveret = Stop).
« Styring af omlgbsretning (kreever at parameter 1003 = 3 (FORESP@RGSEL)) sker via digitalindgang DI2
(D12 aktiveret = Baglaens; deaktiveret = Forlaens).
3 = DI1P, 2P — Tre-trads start/stop.
« Start/Stop sker med pulstryktaster (P star for “pulse”).
« Start sker med normal tryktast tilsluttet digitalindgang DI1. For at kunne starte frekvensomformeren skal
digitalindgang DI2 veere aktiveret, inden DI1 aktiveres med en puls.
* Der kan tilsluttes flere tryktaster for start i parallel.
« Stop sker med tryktast tilsluttet digitalindgang DI2.
« Der kan tilsluttes flere stoptryktaster i serie.
» Parameter 1003 definerer omlgbsret. Indstilling af 1003 = 3 (FORESPERGSEL) er det samme som 1003 = 1
(FORLANS).
4 =DI1P, 2P, 3 — Tretrads start/stop, omlgbsretning.
« Start/stop sker via pulstryktaster som beskrevet for DI1P,2P.
« Styring af omlgbsretning (kreever at parameter 1003 = 3 (FORESP@RGSEL)) sker via digitalindgang DI3
(D13 aktiveret = Baglaens; deaktiveret = Forlzens).
5 =DI1p, 2P, 3P — start forleens, start bagleens, og stop.
» Kommando for start og omlgbsretning sker med samtidigt tryk pa to separate pulstryktaster (P star for “puls”).
« Start forlaens sker med normal tryktast tilsluttet digitalindgang Di1. For at kunne starte frekvensomformeren skal
digitalindgang DI3 aktiveres inden, der gives en puls til DI1.
« Start baglaens sker med normal tryktast tilsluttet digitalindgang Di2. For at kunne starte frekvensomformeren skal
digitalindgang DI3 aktiveres samtidig med pulsen til DI2.
* Der kan tilsluttes flere tryktaster for start i parallel.
« Stop sker med tryktast tilsluttet digitalindgang DI3.
* Der kan tilsluttes flere stoptryktaster i serie.
* Kraever, at parameter 1003 = 3 (FORESP@RGSEL).
6 = DI6 — Totrads start/stop.
« Start/Stop sker via digitalindgang DI6 (DI6 aktiveret = Start; DI6 deaktiveret = Stop).
» Parameter 1003 definerer omlgbsret. Indstilling af 1003 = 3 (FORESPERGSEL) er det samme som 1003 = 1
(FORLANS).
7 = DI6, 5 — Totrads start/stop/omlgbsretning.
« Start/Stop sker via digitalindgang DI6 (DI6 aktiveret = Start; DI6 deaktiveret = Stop).
* Omlgbsretning styres (kraever at parameter 1003 = 3 (FORESP@RGSEL)) via digitalindgang DI5.
(D15 aktiveret = Baglaens; deaktiveret = Forlaens).
8 = BETJENINGSTASTATUR — betjeningspanel.
« Start/stop og omlgbsretning sker fra panelet, nar EKs1 er aktiv.
« Styring af omlgbsretning kreever, at parameter 1003 = 3 (FORESP@RGSEL).
9 = DI1F,2R — Kommando for start/stop/omlgbsretning sker via DI1 og DI2 kombinationer.
« Start forlaens = DI1 aktiveret og DI2 deaktiveret.
« Start baglaens = DI1 deaktiveret og DI2 aktiveret.
« Stop = bade DI1 og DI2 aktiveret eller begge deaktiveret.
* Kraever, at parameter 1003 = 3 (FORESP@RGSEL).
10 = KoMM — Start/stop og omlgbsretning styres via fieldbus.
* Bits 0,1, 2 i ord 1 (parameter 0301) aktiverer kommandoer for start/stop og omlgbsretning.
« Se fieldbus brugermanual for yderligere instruktioner.

11 = TID FUNK 1. — Start/stop styres af tidsfunktion 1 (Tidsfunktion aktiveret = START; Tidsfunktion deaktiveret = STOP).
Se Gruppe 36: TIDSFUNKTIONER.
12...14 = TIDRFUNKTION 2...4— tildeler Start/stop-styring til tidsfunktion 2...4. Se TID FUNK 1 ovenfor.
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Kode

Beskrivelse

1002

EKS2 KOMMANDOER

Definerer eksternt styrested 2 (EkS2) — konfigurering af kommando for start, stop og omlgbsretning.
» Se parameter 1001 EKS1 KOMMANDOER ovenfor.

1003

RETNING

Definerer styring af motorens omlgbsretning.

1 = FORLANS — Omlgbsretning er last til forlaens.

2 = BAGLENS — Omlgbsretning er last til baglaens.

3 = FORESP@RGSEL — Omlgbsretningen kan sendres med kommandosignal.

1004

JOGGING VALG

Definerer det signal, som aktiverer jogging-funktionen. Jogging anvender Konstanthastighed 7 (parameter 1208)

som hastighedsreference og rampepar 2 (parametre 2205 og 2206) som acceleration og decelaration. Nar jogging-

aktiveringssignalet er mistet, anvender frekvensomformeren rampestop for at decelerere til nulhastighed, selv nar

der anvendes frilgbsstop i normal drift (parameter 2102). Jogging-status kan saettes som parameterstatus for at

forsinke outputs (parameter 1401). Jogging-status kan ogsa ses i DCU Profilstatus bit 21.

0 = IKKE VALGT — Gar joggingfunktionen invalid.

1 = DI1 — Aktiverer/deaktiverer jogging baseret pa status for DI1 (DI1 aktiveret = jogging aktiv; DI1 deaktiveret =
jogging inaktiv).

2...6 = DI2...DI6 — Aktiverer jogging baseret pa status for det valgte digitalinput. Se DI1 ovenfor.

-1 = DI1(INV) — Aktiverer jogging baseret pa status for DI1 (DI1 aktiveret = jogging inaktiv; DI1 deaktiveret = jogging
aktiv).

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Aktiverer jogging baseret pa status for det valgte digitalinput. Se DI1(INV) ovenfor.
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Gruppe 11: REFERENCEVALG
Denne gruppe definerer:
* Hvordan frekvensomformeren veelger mellem styrekilder.

» Karakteristikker og kilder for REF1 og REF2.

Kode |Beskrivelse

1101 |PANEL REF VALG

\Veelger referencen i lokal styremode.

1 = REF1 (Hz/rpm) — Referencetype afhaenger af parameter 9904 MOTOR STYRING.
» Hastighedsreference (o/min) hvis 9904 = 1 (VEKTOR:hASTIGHED) eller 2 (VEKTOR: MOMENT).
* Frekvensreference (Hz) hvis 9904 = 3 (SKALAR: HASTIGHED).

2 = REF2(%)

1102 [EKS1/EKS2 VALG

Definerer kilden for valget mellem to eksterne styresteder EKS1 eller EKS2. Herved defineres kilden for start/stop/
omlgbsretning og referencesignaler.
0 = EKS1 — Vaelger eksternt styrested 1 (EkS1).
» Se parameter 1001 EKS1 KOMMANDOER for EKS1’s start/stop/omlgbsretningsdefinitioner.
» Se parameter 1103 REF1 VALGT for EKS1’s referencedefinitioner.
1 = DI1 — Tildeler styring til EKS1 eller EXT2 baseret pa tilstanden a DI1 (DI1 aktiveret = EKS2; DI1 deaktiveret = EKS1).
2...6 = DI2...DI6 — Tildeler styring til EKS1 eller EKS2 baseret pa tilstanden for den valgte digitalindgang. Se DI1
ovenfor.
7 = EKS2 — Veelger eksternt styrested 2 (EKS2).
» Se parameter 1002 EKS2 KOMMANDOER for EKS2’s Start/Stop/omlgbsretningsdefinitioner.
» Se parameter 1106 REF2 VALGT for EKS2’s referencedefinitioner.
8 = KOMM — Tildeler styring af frekvensomformeren via eksternt styrested EKS1 eller EKS2 baseret pa fieldbus
styreord.
* Bit 5 i kommandoord 1 (parameter 0301) definerer det aktive eksterne styrested (EKS1 eller EKS2).
« Se fieldbus brugermanual for yderligere instruktioner.
9 = TID FUNK 1 — Tildeler styring til EKS1 eller EKS2 baseret pa tilstanden for tidsfunktionen (Tidsfunktion aktiveret =
EKS2; tidsfunktion deaktiveret = EKS1). Se Gruppe 36: TIDSFUNKTIONER.
10...12 = TIMER 2...4 — Tildeler styring til EKS1 eller EKS2 baseret pa tilstanden af timeren. Se TID FUNK 1 ovenfor.
-1 = DI1(INV) — Tildeler styring til EKS1 eller EKS2 baseret pa tilstanden af DI1 (DI1 aktiveret = EKS1; DI1 deaktiveret =
EKS2).
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Tildeler styring til EKS1 eller EKS2 baseret pa tilstanden af den valgte digitalindgang. Se
DI1 (INV) herover.
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Kode

Beskrivelse

1103

REF1 VALGT

\Vaelger signalkilden for ekstern reference REF1.

0 = PANEL — Definerer betjeningspanelet som referencekilde.

1 = A1 — Definerer analogindgang 1 (A1) som
referencekilde.

2 = A2 — Definerer analogindgang 2 (AI2) som

referencekilde.

3 = AI1/J0YST — Definerer analogindgang 1 (A1), konfigureret - Eks REF 1 MIN

for joystickstyring som referencekilde.

* Ved min. indgangssignal kerer frekvensomformeren

EKS REF 1 MAX 4

EKS REF 1 MINH

baglaens ved max. reference. Definer min. ved hjeelp af - EKS REF 1 MAX
parameter 1104. oV /4 :7'1A
* Ved max. indgangssignal kerer frekvensomformeren 0V /0mA
forlens ved max. reference. Definér max. ved hjeaelp af EKS REF 1 MIN
parameter 1105.
* Kraever, at parameter 1003 = 3 (FORESP@RGSEL). - EKS REF 1 MIN
ADVARSEL! Da den lave ende af referenceomradet Hysterese 4% af fuld skala

betyder maks. bagleens omlgbshastighed, bgr 0 V
ikke anvendes som den laveste referenceveerdi.
Dette medfgrer, at maks. bagleens omlgbshastighed, hvis styresignalet forsvinder (hvilket svarer til 0 V
input). Anvend i stedet falgende opsaetning, som medfarer fejl og stop af frekvensomformeren, hvis
styresignalet forsvinder:

* Saet parameter 1301 MINIMUM Al1 (1304 MINIMUM AI2) til 20% (2 V eller 4 mA).

» Seet parameter 3021 Al1 FEJLGRANSE til en vaerdi pa 5% eller hgjere.

» Seet parameter 3001 AI<MIN FUNKTION til 1 (FEJL).

4 = AI2/JoYST — Definerer analogindgang 2 (Ai12), konfigureret for joystickstyring som referencekilde.

* Se beskrivelse af (AI11/J0YST) ovenfor.

5 = DI3U,4D(R) — Definerer digitalindgange som kilde for hastighedsreference (motorpotentiometer).
+ Digitalindgang DI3 forgger hastigheden (U star for “op”).
« Digitalindgang DI4 formindsker hastigheden (D star for “ned”).
 En stopkommando resetter referencen til nul (R star for “reset”).
» Parameter 2205 ACCELER TID 2 styrer stigetiden for referencesignalet.
6 = DI3U,4D — Som ovenfor (DI3U,4D(R)), bortset fra:
 En stopkommando resetter ikke referencen til nul. Referencen gemmes.
 Nar frekvensomformeren genstartes, karer motoren (med den valgte accelerationstid) op til den gemte reference.
7 = DI5U, 6D — Som oven (DI3U, 4D), bortset fra, at DI5 og DI6 er de digitalindgange, der anvendes.
8 = KoMM — Definerer fieldbussen som referencekilde.
9 = KoMM+AI1 — Definerer en kombination af fieldbus og analogindgang 1 (A1) som referencekilde. Se korrektion af
analogindgang nedenfor.
10 = KoMm=AI1 — Definerer en kombination af fieldbus og analogindgang 1 (A1) som referencekilde. Se korrektion af
analogindgang nedenfor.
11 = DI3U, 4D(RNC) — Som DI3U,4D(R) ovenfor, bortset fra at:
* Ved skift af styrekilde (EKs1 til EKS2, EKS2 til EKS1, LOK til REM) kopieres referencen ikke.
12 = DI3U,4D(NC) — Som DI3U,4D ovenfor, bortset fra at:
* Ved skift af styrekilde (EKS1 til EKS2, EKS2 til EKS1, LOK til REM) kopieres referencen ikke.
» Stopkommando nulstiller referencen til nul.
13 = DI5U,6D(NC) — Som DI5U,6D ovenfor, bortset fra at:
* Ved skift af styrekilde (EKS1 til EKS2, EKS2 til EKS1, LOK til REM) kopieres referencen ikke.
14 = AI1+AI2 — Definerer en kombination af analogindgang 1 (A1) og analogindgang 2 (AI12) som referencekilde. Se
korrektion af analogindgang nedenfor.
15 = AI1*AI2 — Definerer en kombination af analogindgang 1 (A1) og analogindgang 2 (Al12) som referencekilde. Se
korrektion af analogindgang nedenfor.
16 = AI1-AI2 — Definerer en kombination af analogindgang 1 (A1) og analogindgang 2 (AI2) som referencekilde. Se
korrektion af analogindgang nedenfor.
17 = AI1/A12 — Definerer en kombination af analogindgang 1 (A1) og analogindgang 2 (AI2) som referencekilde. Se
korrektion af analogindgang nedenfor.
20 = PANEL(RNC) — Definerer betjeningspanelet som referencekilden.
* En stopkommando resetter referencen til nul (R star for “reset”).
* /Endring af styrekilden (Eks1 til EKS2, EKS2 til EKS1) kopierer ikke referencen.
21 = PANEL(NC) — Definerer betjeningspanelet som referencekilden.
 En stopkommando resetter ikke referencen til nul. Referencen gemmes.
* /Endring af styrekilden (Eks1 til EKS2, EKS2 til EKS1) kopierer ikke referencen.
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Korrektion af analogindgang
Parameterveaerdi 9, 10, og 14...17 anvender formlerne i felgende tabel.
Veardiindstilling Beregning af Al reference
C+B C veerdi + (B veerdi - 50% af referencevaerdien)
C*B C veerdi - (B vaerdi / 50 % af referencevaerdien)
C-B (C veerdi + 50 % af referencevaerdien) - B veerdi
C/B (C veerdi - 50 % af referencevaerdien) / B vaerdi
Hvor:
* C = Hovedreferencevaerdi 1204
( = komm for veerdierne 9, 10 og 17 (/)
= Al1 for veerdierne 14...17). 100+ —//— —————————————
» B = Korrektionsreference
( = Al1 for veerdierne 9, 10 og 80{--\--—-"-"-""-"-"-"-----
Ek= A2 for.vaerdlerne 14...17). P N 29,14 (+)
sempel:
Figuren viser referencekildekurver for vaerdierne 9, 10, og 404- - - - - — - L =m0, 15 (*)
14...17, hvor: ’
* C=25%. 20-{------ TN——— - - — -
* P 4012 SETPUNKT MIN = 0. 16 (-)
+ P 4013 SETPUNKT MAX = 0. 0% 100% B
« B varierer langs den horisontale akse. °
1104 [REF1 MIN A Eks ref
Indstiller min. for ekstern reference 1.
* Minimum analogindgangssignal (i procent af fuldt signal
i volt eller ampere) svarende til REF1 MIN i Hz/rpm. P1105 | _ _ _ ________
« Parameter 1301 MINIMUM Al1 eller 1304 MINIMUM AI2 (MAKS.) |
indstiller min. analogindgangssignal. :
» Disse parametre (reference og analog min. og max. |
indstillinger) skaber skalerings- og offsetindstillinger for [
referencen. :
1105 REF1 MAX i 2|\1/|?N4) ‘ [ : indggr:gggignal
Indstiller maks. for ekstern reference 1. s s >
+ Maksimal analogindgangssignal (i procent af fuldt signal P 1301 P 1302
i volt eller ampere) svarende til REF1 MAX i Hz/rpm. eller 1304 eller 1305
» Parameter 1302 MAXIMUM AI1 eller 1305 MAXIMUM AI2
indstiller maks. analogindgangssignal. Eks ref
A
P 1104
(MIN) |

P 1105 _
(MAKS.)

Analog

P 1301
eller 1304

P 1502 indgangs-
eller 1305 signal
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1106

VVeelger signalkilden for ekstern reference REF2.

REF2 VALGT

0...17 — Som parameter 1103 REF1 VALGT.

19 = PID10UT — Reference tages fra PID1 udgangen. Se Gruppe 40: PID-REGULERING S/ET 1 og Gruppe 41: PID-
REGULERING SAT 2.

20...21 — Samme som for parameter 1103 REF1 VALGT.

19=PID1 REF2 LIMIT + Hvis PFC anvendes
VALGT maKks. (1107, 1108)|___,| PFC
1.7 .
20...21 MIN (1107, 1108)
1107 |REF2 MIN

Indstiller min. for ekstern reference 2.
» Minimum analogindgangssignal (i volt eller ampere) svarende til REF2 MIN in %.
» Parameter 1301 MINIMUM AI1 eller 1304 MINIMUM AI2 indstiller min. analogindgangssignal.
» Denne parameter indstiller min. frekvensreference.
» Veerdien er i procent af:
— maks. frekvens eller hastighed.
— maks. procesreference
— nominelt moment.

1108

REF2 MAX
Indstiller maks. for ekstern reference 2.
» Maksimalt analogindgangssignal (i volt eller ampere) svarende til REF2 MAX i %.
» Parameter 1302 MAXIMUM AI1 eller 1305 MAXIMUM AI2 indstiller maks. analogindgangssignal.
» Denne parameter indstiller maks. frekvensreference.
» Veerdien er i procent af:
— maks. frekvens eller hastighed.
— maks. procesreference
— nominelt moment.
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Gruppe 12: KONSTANTE HASTIGHEDER
Denne gruppe definerer et saet konstante hastigheder. Generelt geelder:

» Der kan programmeres op til 7 konstante hastigheder i omradet fra 0...500 Hz
eller 0...30000 o/min.

+ Veerdier skal veere positive (negative hastighedsveerdier ikke tilladt).
» Valg af konstant hastighed ignoreres, hvis:

— Momentstyring er aktiv, eller

— PID procesreferencen falges, eller

— Frekvensomformeren star i lokal styremode, eller
— PFC (Pump-Fan Control) er aktiv.
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Bemaerk: Parameter 1208 KONST HAST 7 reagerer ogsa som sakaldt fejlhastighed,
som kan blive aktiveret, hvis styresignalet forsvinder. Se f.eks. parameter 3001
AI<MIN FUNKTION, parameter 3002 PANEL KOMM FEJL og 3018 KOMM FEJL FUNKT.

Kode

Beskrivelse

1201

KONST HAST VALG

Definerer digitalindgange, som anvendes til at vaelge konstante hastigheder. Se generelle kommentarer i
introduktion.

0 = IKKE VALGT — Funktionen konstant hastighed er ikke aktiv.

1 = DI1 — Veelger konstant hastighed 1 med digitalindgang DI1.
* Digitalindgang aktiveret = Konstant hastighed 1 aktiveret.

2...6 = DI2...DI6 — Veelger konstant hastighed 1 med digitalindgang DI2...DI6. Se ovenfor.

7 = DI1,2 — Veelger en af tre konstante hastigheder (1...3) ved hjaelp af DI1 og DI2.
» Anvender to digitalindgange som defineret neden for (0 = DI deaktiveret, 1 = DI aktiveret):

DI1 | DI2 Funktion

0 0 {Ingen konstant hastighed

1 0 |Konstant hastighed 1 (1202)
0 1 |Konstant hastighed 2 (1203)
1 1 |Konstant hastighed 3 (1204)

» Kan defineres som sakaldt fejlhastighed, som aktiveres, hvis styresignalet forsvinder. Se parameter 3001 AI<MIN
funktion og parameter 3002 PANEL KOMM FEJL.
8 = DI2,3 — Veelger en af tre konstante hastigheder (1...3) ved hjaelp af DI2 og DI3.
* Se oven for (DI1,2) for kode.
9 = DI3,4 — Veelger en af tre konstante hastigheder (1...3) ved hjaelp af DI3 og DI4.
+ Se oven for (DI1,2) for kode.
10 = D14,5 — Veelger en af tre konstante hastigheder (1...3) ved hjeelp af DI4 og DI5.
* Se oven for (DI1,2) for kode.
11 = DI5,6 — Veelger en af tre konstante hastigheder (1...3) ved hjaelp af DI5 og DI6.
 Se oven for (DI1,2) for kode.
12 = DI1,2,3 — Veelger en af syv konstante hastigheder (1...7) ved hjaelp af DI1, DI2 og DI3.
» Anvender tre digitalindgange som defineret neden for (0 = DI deaktiveret, 1 = DI aktiveret):

=
—
o
N

Funktion

Ingen konstant hastighed

Konstant hastighed 1 (1202)
Konstant hastighed 2 (1203)
Konstant hastighed 3 (1204)
Konstant hastighed 4 (1205)
Konstant hastighed 5 (1206)
Konstant hastighed 6 (1207)
Konstant hastighed 7 (1208)

= O = O = O] = O
—\—\—\—\OOOOE
w

=l O O | | O O
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13 = DI3,4,5 — Veelger en af syv konstante hastigheder (1...7) ved hjaelp DI3, DI4 og DI5.
» Se oven for (DI1,2,3) for kode.

14 = DI4,5,6 — Veelger en af syv konstante hastigheder (1...7) ved hjselp DI4, DI5 og DI6.
* Se oven for (DI1,2,3) for kode.

15...18 = TIMET FUNK. 1...4 — Veaelger konstant hastighed 1, konstant hastighed 2 eller ekstern reference afhaengigt af
statussen for tidsfunktionen (1...4) og konstant hastighedsmode. Se parameteren 1209 TIDSFUNKT. VALGOg
Gruppe 36: TIDSFUNKTIONER.

19 = TIMER1 og 2 — Veelger en konstant hastighed eller den eksterne reference afhaengigt af statussen for
tidsfunktionerne 1 og 2 og konstant hastighedsmode. Se parameteren 1209 TIDSFUNKT. VALGog Gruppe 36:
TIDSFUNKTIONER.

-1 = DI1(INV) — Veelger konstant hastighed 1 med digitalindgang DI1.

* Inverteret funktion: Digitalindgang deaktiveret = Konstant hastighed 1 aktiveret.

-2...- 6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Veelger konstant hastighed 1 med digitalindgang. Se ovenfor.

-7 = DI1,2(INV) — Veelger en af tre konstante hastigheder (1...3) ved hjaelp DI1 og DI2.

« Inverteret funktion anvender to digitalindgange, som defineret nedenfor (0O = DI deaktiveret, 1 = DI aktiveret):

DI1| DI2 Funktion

1 | 1 [Ingen konstant hastighed

0 | 1 |Konstant hastighed 1 (1202)
1 | 0 [Konstant hastighed 2 (1203)
0 | 0 |Konstant hastighed 3 (1204)

-8 = DI2,3(INV) — Veelger en af tre konstante hastigheder (1...3) ved hjaelp DI2 og DI3.
» Se ovenfor (DI1,2(INV)) for kode.
-9 = DI3,4(INV) — Veelger en af tre konstante hastigheder (1...3) ved hjaelp DI3 og DI4.
» Se ovenfor (DI1,2(INV)) for kode.
-10 = DI4,5(INV) — Veelger en af tre konstante hastigheder (1...3) ved hjeelp DI4 og DI5.
« Se ovenfor (DI1,2(INV)) for kode.
-11 = DI5,6(INV) — Veelger en af tre konstante hastigheder (1...3) ved hjaelp DI5 og DI6.
» Se ovenfor (DI1,2(INV)) for kode.
-12 = DI1,2,3(INV) — Veelger en af syv konstante hastigheder (1...7) ved hjeelp DI1, DI2 og DI3.
* Inverteret funktion anvender tre digitalindgange, som defineret nedenfor (0O = DI deaktiveret, 1 = DI aktiveret):

DI1| DI2 | DI3 Funktion
1] 1 1 |Ingen konstant hastighed
011 1 |Konstant hastighed 1 (1202)
1] 0 | 1 |Konstant hastighed 2 (1203)
0 | 0 | 1 |[Konstant hastighed 3 (1204)
1] 1 0 [Konstant hastighed 4 (1205)
011 0 |[Konstant hastighed 5 (1206)
1] 0 | 0 |Konstant hastighed 6 (1207)
0 | 0 | 0 |Konstant hastighed 7 (1208)

-13 = DI3,4,5(INV) — Veelger en af syv konstante hastigheder (1...7) ved hjeelp DI3, DI4 og DI5.
» Se ovenfor (DI1,2,3(INV)) for kode.

-14 = DI4,5,6(INV) — Veelger en af syv konstante hastigheder (1...7) ved hjeelp Di4, DI5 og DI6.
» Se ovenfor (DI1,2,3(INV)) for kode.

1202

KONST HAST 1

Indstiller vaerdien for konstant hastighed 1.

* Omrade og enhed afthanger af parameter 9904 MOTOR STYRING.

* Omrade: 0...30000 o/min nar 9904 = 1 (VEKTOR:HASTIGHED) eller 2 (VEKTOR:MOMENT).
* Omrade: 0...500 Hz, nar 9904 = 3 (SKALAR).

1203

1208

KONST HAST 2...KONST HAST 7
Et seet for hver af de konstante hastigheder. Se KONST HAST 1 ovenfor.

Konstant hastighed 7 anvendes ogsa som jogginghastighed. Se parameter 1004 JOGGING VALG.
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1209

TIDSFUNKT. VALG

Definerer tidsfunktion aktiveret, konstant hastighedsmode. Tidsfunktionen kan bruges til at 2endre den eksterne
reference og de konstante hastigheder, nar parameteren 1201 KONST HAST VALG = 15...18 (TIMERFUNKTION 1...4)
eller 19 (TIDSFUNKTION1 og 2).

1 = EKS/CS1/2/3
* Hvis parameteren 1201 = 15...18 (TIMERFUNKTION 1...4), veelges en ekstern hastighed, nar denne tidsfunktion

(1...4), ikke er aktiv, og veelger konstant hastighed 1, nar den er aktiv.

TIDSFUNKTION 1...4

Funktion

0

Ekstern reference

1

Konstant hastighed 1 (1202)

* Hvis parameteren 1201 = 19 (TIDSFUNKTION1 og 2) vaelges en ekstern hastighed, nar ingen af tidsfunktionerne er
aktive. Konstant hastighed 1 vaelges, nar det kun er tidsfunktionen 1, som er aktiv. Konstant 2 vaelges, nar kun

TIDSFUNKTION 1 TIDSFUNKTION 2 Funktion
0 0 Ekstern reference
1 0 Konstant hastighed 1 (1202)
0 1 Konstant hastighed 2 (1203)
1 1 Konstant hastighed 3 (1204)

2 =cs1/2/3/4

TIDSFUNKTION 1...4

Funktion

0

Konstant hastighed 1 (1202)

1

Konstant hastighed 2 (1203)

tidsfunktionen 2 er aktiv, og konstant hastighed 3 vaelges, nar begge tidsfunktionerne 1 og 2 er aktive.

* Hvis parameteren 1201 = 15...18 (TIMERFUNKTION 1...4), vaelges konstant hastighed 1, nar denne tidsfunktion
(1...4) ikke er aktiv, og konstant hastighed 2, nar den er aktiv.

* Hvis parameteren 1201 = 19 (TIDSFUNKTION1 og 2), veelges konstanthastighed 1, nar ingen af tidsfunktionerne er
aktive. Konstant hastighed 2 veelges, nar det kun er tidsfunktionen 1, som er aktiv. Konstant 3 veelges, nar kun

TIDSFUNKTION 1 TIDSFUNKTION 2 Funktion
0 0 Konstant hastighed 1 (1202)
1 0 Konstant hastighed 2 (1203)
0 1 Konstant hastighed 3 (1204)
1 1 Konstant hastighed 4 (1205)

tidsfunktionen 2 er aktiv, og konstant hastighed 4 vaelges, nar begge tidsfunktionerne 1 og 2 er aktive.
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Gruppe 13: ANALOGINDGANGE

131

Denne gruppe definerer graenser og filtreringen for analogindgange.

Kode |Beskrivelse
1301 (MINIMUM Al1
Definerer minimumvaerdi for analogindgangen.
» Definerer vaerdien som en procentdel af maks. analogsignalomrade. Se eksempel nedenfor.
* Min. analogindgangssignal svarer til 1104 REF1 MIN eller 1107 REF2 MIN.
* MINIMUM Al kan ikke vaere stgrre end MAXIMUM Al.
» Disse parametre (reference og analog min. og max. indstillinger) skaber skalerings- og offsetindstillinger for
referencen.
 Se figur ved parameter 1104.
Eksempel: For at indstille min. analogindgangsveerdi til 4 mA:
» Konfigurér den analoge indgang til 0...20 mA strgmsignal.
+ Beregn min. (4 mA) som procent af fuldt omrade (20 mA) =4 mA /20 mA - 100% = 20%
1302 (MAXIMUM A1
Definerer maksimumveerdien for analogindgangen.
+ Definerer vaerdien som en procentdel af maks. analogsignalomrade.
» Maks. analogindgangssignal svarer til 1105 REF1 MAX eller 1108 REF2 MAX.
+ Se figur ved parameter 1104.
1303 F"‘TER A|_1 ‘ ) o, Ufiltreret signal
Definerer filtertidskonstanten for analogindgang 1 (Al1).
+ Det filtrerede signal, nar 63% af eendringen er inden for den ,/
specificerede tid. 100 1
63— / \ Filtreret signal
|
|
|
— >t
Tidskonstant
1304 [MINIMUM Al2
Definerer minimumvaerdi for analogindgangen.
+ Se MINIMUM Al1 ovenfor.
1305 MAXIMUM Al2
Definerer maksimumvaerdien for analogindgangen.
* Se MAXIMUM AI1 ovenfor.
1306 [FILTER Al2
Definerer filtertidskonstanten for analogindgang 2 (A12).
+ Se FILTER Al1 ovenfor.
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Gruppe 14: RELAUDGANGE

Denne gruppe definerer betingelsen som aktiverer hver relaeudgang. Relseudgange
4...6 er kun tilgeengelige, hvis OREL-01 Relay Output Extension Module er
installeret.

Kode [Beskrivelse

1401 RELAEUDGANG 1

Definerer haendelsen eller betingelsen, som aktiverer relaeeudgang 1 — hvad relseudgang 1 betyder.

0 = IKKE VALGT — Relaeet anvendes ikke og er ikke trukket.

1 = KLAR — Relaeet treekker, nar frekvensomformeren er klar til drift. Der kraeves:
« Signal for start frigiv er til stede.
* Der findes ingen fejl.
* Netspaendingen er inden for gaeldende omrade.
* Ngdstopkommando er ikke aktiv.

2 = DRIFT — Relaeet traeekker, nar frekvensomformeren kgrer.

3 = FEJL (-1) — Relaeet treekker, nar netspaendingen er til stede. Releeet falder, hvis der opstar en fejl.

4 = FEJL — Relaeet treekker, nar der opstar en fejl.

5 = ALARM — Relaeet treekker, nar der opstar en alarm.

6 = REVERSERET — Relaeet treekker, nar motoren karer baglaens.

7 = STARTET — Releeet traekker, nar frekvensomformeren modtager en startkommando (selv om Start frigiv-signalet
ikke er til stede). Relzeet falder, nar frekvensomformeren modtager en stopkommando, eller der opstar en fejl.

8= OVERV1 H@J — Releeet traekker, nar fgrste overvagningsparameter (3201) nar greensen (3203).
* Se Gruppe 32: OVERVAGNING side 158.

9 = OVERV1 LAV — Relaeet traekker, nar forste overvagningsparameter (3201) falder under graensen (3202).
+ Se Gruppe 32: OVERVAGNING side 158.

10 = OVERV2 H@J — Relaeet treekker, nar anden overvagningsparameter (3204) nar greensen (3206).
+ Se Gruppe 32: OVERVAGNING side 158.

11 = OVERV2 LAV — Releeet traekker, nar anden overvagningsparameter (3204 ) falder under greensen (3205).
* Se Gruppe 32: OVERVAGNING side 158.

12 = OVERV3 H@J — Relaeet treekker, nar tredje overvagningsparameter (3207) nar graensen (3209).
+ Se Gruppe 32: OVERVAGNING side 158.

13 = OVERV3 LAV — Releeet treekker, nar tredje overvagningsparameter (3207) falder under graensen (3208).
+ Se Gruppe 32: OVERVAGNING side 158.

14 = VED REF. — Relaeet treekker, nar udgangsfrekvensen er den samme som referencefrekvensen.

15 = FEJL (RST) — Releaeet traekker, nar frekvensomformeren er fejlramt og vil blive reset efter den programmerede
auto-reset delay.
» Se parameter 3103 DELAYTID.

16 = FEJL/ALARM — Relaeet traekker, nér der opstar en fejl eller alarm.

17 = EKS CTRL — Relaeet treekker, nar der er valgt ekstern styring.

18 = REF 2 VLG — Relaeet traekker, nar EKS2 er valgt.

19 = KONST FREK — Relaeet traekker, nar en konstant hastighed er valgt.

20 = REF FEJL — Releeet traekker, nar reference eller aktivt styrested mangler.

21 = OVERSTR@M — Relaeet treekker, nar der opstar en alarm eller fejl for overstrgm.

22 = OVERSP — Relaeet treekker, nar der opstar en alarm eller fejl for overspaending.

23 = DREVTEMP — Releeet traekker, nar der opstar en alarm eller fejl for frekvensomformer- eller
styrekortovertemperatur.

24 = UNDERSP — Relaeet traekker, nér der opstar en alarm eller fejl for underspaending.

25 = A1 FEJL — Releeet traekker, nar Al1 signal mangler.

26 = AI2 FEJL — Releeet traekker, nar AI2 signal mangler.

27 = MOTOR TEMP — Relaeet traekker, nar der opstar en alarm eller fejl for motorovertemperatur.

28 = BLOKERING — Relaeet treekker, nar der findes en alarm eller fejl for blokering.

30 = PID DVALE — Relaeet trackker, nar PID dvalefunktionen er aktiv.

31 = PFC — Anvend relee til at starte/stope motoren i PFC styring (Se Gruppe 81: PFC KONTROL).
» Anvend kun denne option, nar PFC styring anvendes.
+ Valg aktiveret / deaktiveret, nar frekvensomformeren ikke karer.

32 = AUTOVEKSLING — Relaeet traekker, nar PFC autoskift anvendes.
» Anvend kun denne option, nar PFC styring anvendes.

33 = FLUX KLAR — Relaeet traekker, nar motoren er magnetiseret og klar til at yde nominelt moment (motor har naet
nominel magnetisering).

34 = BRUGER MAKRO 2 — Releaeet traekker, nar brugerparametersaet 2 er aktiv.
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35 = KOMM — Releaeet treekker pa basis af input fra fieldbuskommunikationen.
* Fieldbussen skriver binaere koder ind i parameter 0134, som kan fa relae 1...6 til at traekke iht. felgende:

Par. 0134 | Binzer | RO6 |RO5|R0O4|RO3|RO2|RO1
0 000000 0 0 0 0 0 0
1 000001 0 0 0 0 0 1
2 000010 0 0 0 0 1 0
3 000011 0 0 0 0 1 1
4 000100 0 0 0 1 0 0
63 111111 1 1 1 1 1 1

* 0 = Relee faldet, 1 = Relee trukket.

36 = KoMM(-1) — Relaeet traekker pa basis af input fra fieldbuskommunikationen.
* Fieldbussen skriver bingere koder ind i parameter 0134, som kan fa relae 1...6 til at traekke iht. felgende:

Par. 0134 Binaer RO6 [RO5 [RO4 |RO3 [RO2 |RO1
0 000000 1 1 1 1 1 1
1 000001 1 1 1 1 1 0
2 000010 1 1 1 1 0 1
3 000011 1 1 1 1 0 0
4 000100 1 1 1 0 1 1
63 111111 0 0 0 0 0 0

* 0 = Relee faldet, 1 = Relae trukket.
37 = TIMERFUNKTION 1 — Releeet treekker, nar tidsfunktion 1 er aktiv. Se Gruppe 36: TIDSFUNKTIONER.
38...40 = TIMERFUNKTION 2...4 — Releeet traekker, nar tidsfunktion 2...4 er aktiv. Se TID FUNK 1 ovenfor.
41 = MNT TRIG VENT — Trukket relee, nar kaleventilatorteeller er trigget. Se Gruppe 29: VEDLIGEHOLD.
42 = MNT TRIG REV — Trukket relee, nar omdrejningsteeller er trigget. Se Gruppe 29: VEDLIGEHOLD.
43 = MNT TRIG DRIFT — Trukket relae, nar driftstimeteeller er trigget. Se Gruppe 29: VEDLIGEHOLD.
44 = MNT TRIG MWH — Trukket relee, nar Mwh-teeller er trigget. Se Gruppe 29: VEDLIGEHOLD.
46 = START DELAY — Trukket relee, nar startdelay er aktiv.
47 = BRUGER LAST C — Trukket relae, nar der opstar fejl eller alarm for brugerlastkurve.
52 = JOG AKTIV — Trukket relae, nar joggingfunktionen er aktiv.

1402

RELAUDGANG 2

Definerer heendelsen eller betingelsen, som aktiverer relseudgang 2 — hvad relaeudgang 2 betyder.
+ Se 1401 RELAUDGANG 1.

1403

RELAUDGANG 3

Definerer heendelsen eller betingelsen, som aktiverer releeudgang 3 — hvad relaeudgang 3 betyder.
+ Se 1401 RELAUDGANG 1.

1404

RO 1 ON DELAY

Definerer tiden for forsinket tiltreek for relee 1. Styresignal _,—_l—

» Forsinkelse for tiltreek/frafald ignoreres, nar relaeudgang 1401 er
sat til PFC. | |

1405

RO 1 OFF DELAY Releestatus _¢_|—|_|_

Definerer tiden for forsinket frafald for relee 1.
* Forsinkelse for tiltreek/frafald ignoreres, nar releeudgang 1401 er
sat til PFC.

| | |
1404 ON DELAY 1405 OFF DELAY

1406

RO 2 ON DELAY

Definerer tiden for forsinket tiltraek for relee 2.
* Se RO 1 ON DELAY.

1407

RO 2 OFF DELAY
Definerer tiden for forsinket frafald for relae 2.

* Se RO 1 OFF DELAY.
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Kode

Beskrivelse

1408

RO 3 ON DELAY

Definerer tiden for forsinket tiltreek for relee 3.

* Se RO 1 ON DELAY.

1409

RO 3 OFF DELAY

Definerer tiden for forsinket frafald for relee 3.

* Se RO 1 OFF DELAY.

1410

1412

RELAUDGANG 4...6

Definerer haendelsen eller betingelsen, som aktiverer relaeudgang 4...6 — hvad releeudgang 4...6 betyder.

Tilgaengelig, hvis OREL-01 Relay Output Extension Module er installeret.

* Se 1401 RELAUDGANG 1.

1413

RO 4 ON DELAY

Definerer tiden for forsinket tiltreek for relee 4.

* Se RO 1 ON DELAY.

1414

RO 4 OFF DELAY

Definerer tiden for forsinket frafald for relae 4.

* Se RO 1 OFF DELAY.

1415

RO 5 ON DELAY

Definerer tiden for forsinket tiltreek for relee 5.

* Se RO 1 ON DELAY.

1416

RO 5 OFF DELAY

Definerer tiden for forsinket frafald for relae 5.

* Se RO 1 OFF DELAY.

1417

RO 6 ON DELAY

Definerer tiden for forsinket tiltreek for relee 6.

* Se RO 1 ON DELAY.

1418

RO 6 OFF DELAY

Definerer tiden for forsinket frafald for relee 6.

* Se RO 1 OFF DELAY.
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Gruppe 15: ANALOGUDGANGE
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Denne gruppe definerer frekvensomformerens analoge (stramsignal) udgange.
Frekvensomformerens analogudgange kan veere:

* Alle parametre i Gruppe 01: DRIFTSDATA

+ Begraenset til programmerbare min. og maks. veerdier af udgangsstrammen.

» Skaleret (og/eller inverteret) ved at definere min. og maks. vaerdier for
kildeparameteren (eller indhold). Ved at definere en maks. vaerdi (parameter 1503
eller 1509), der er mindre end min. vaerdien (parameter 1502 eller 1508), vil

udgangssignalet blive inverteret.

* Filtreret.

Kode

Beskrivelse

1501

AO1 INDHOLD VALG
Definerer indholdet for analogudgang AO1.

99 = FORSYN PTC — Stremforsyning for sensor type PTC. Output = 1,6 mA. Se Gruppe 35: MOT TEMP MALING.
100 = EXCITE PT100 — Strgmforsyning for sensor type Pt100. Output = 9.1 mA. Se Gruppe 35: MOT TEMP MALING.
101...178 — Output svarer til en parameter i Gruppe 01: DRIFTSDATA.

» Parameter defineret med veerdi (veerdi 102 = parameter 0102)

1502

AO1 INDHOLD MIN

Indstiller min. veerdi.

* Indhold veelges med parameter 1501.

* Min. veerdien er den mindste veerdi, som vil blive konverteret til
en analogudgang.

* Disse parametre (indhold og strgm min. og max. indstillinger)
serger for skalerings- og offsetindstillinger for udgangen. Se
diagrammet.

1503

AO1 INDHOLD MAX

Indstiller maks. vaerdi

* Indhold veelges med parameter 1501.

« Max. veerdien er den maksimale vaerdi, som vil blive konverteret
til en analogudgang.

1504

MINIMUM AO1
Indstiller min. udgangsstrgm.

1505

MAXIMUM AO1
Indstiller maksudgangsstrgm.

1506

FILTER AO1

Definerer filtertidskonstanten for A01.

+ Det filtrerede signal, nar 63% af aendringen er inden for den
specificerede tid.

+ Se figuren ved parameter 1303.

P 1505/
P 1511

P 1504 /|
P 1510

AAO (mA)

4
P 1505/
P 1511

P 1504 /1
P 1510

P 1502 / 1508
. AO (MA)

|
|
|
|
|
|
|
| AO INDHOLD

| -
\ »

P 1503 / 1509

P 1503 / 1509

I AO INDHOLD
P 1502/ 1508

1507

AO2 INDHOLD VALG
Definerer indholdet for analogudgang A02. Se AO1 INDHOLD ovenfor.

1508

AO2 INDHOLD MIN
Indstiller min. veerdi. Se AO1 INDHOLD MAX ovenfor.

1509

AO2 INDHOLD MAX
Indstiller maks. veerdi Se AO1 INDHOLD MAX ovenfor.

1510

MINIMUM AO2
Indstiller min. udgangsstrem. Se MINIMUM AO1 ovenfor.

1511

MAXIMUM AO2
Indstiller maksudgangsstrgm. Se MAXIMUM AO1 ovenfor.




136

ACS550-01/U1 Brugermanual

Kode

Beskrivelse

1512

FILTER AO2
Definerer filtertidskonstanten for A02. Se FILTER AO1 ovenfor.

Gruppe 16: SYSTEMSTYRINGER

Denne gruppe definerer en raekke systemaflasninger, nulstillinger og frigivelser.

Kode

Beskrivelse

1601

START FRIGIV

\Veelger kilden for start frigiv-signalet.
0 = IKKE VALGT — Tillader frekvensomformeren at starte uden et eksternt signal for start frigiv.
1 = DI1 — Definerer digitalindgang DI1 som signal for start frigiv.
* Den digitale indgang skal veere aktiv for at kunne starte frekvensomformeren.
* Hvis spaendingen falder og deaktiverer denne digitalindgang, vil frekvensomformeren stoppe ved udlgb og ikke
starte, for signalet for startfrigivelse vender tilbage.
2...6 = DI2...DI6 — Definerer digitalindgang DI2...DI6 som signal for startfrigivelse.
+ Se DI1 ovenfor.
7 = KOMM — Tildeler fieldbus kommandoord som kilde for start frigiv-signalet.
* Bit 6 i kommandoord 1 (parameter 0301) aktiverer signalet for startfrigivelse.
* Se fieldbusbrugermanual for yderligere oplysninger.
-1 = DI1(INV) — Definerer en inverteret digitalindgang DI1 som kilde for start frigiv-signalet.
+ Den digitale indgang skal veere deaktiveret for at kunne starte frekvensomformeren.
* Hvis denne digitalindgang aktiveres, vil frekvensomformeren stoppe ved udlgb og ikke starte, far signalet for
startfrigivelse vender tilbage.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definerer en inverteret digitalindgang DI2...DI6 som kilde for start frigiv-signalet.
» Se DI1 (INV) herover.

1602

PARAMETERLAS

Afger,om betjeningspanelet kan eendre parameterveerdier.
» Denne aflasning begraenser ikke parameteraendringer, som foretages af en makro.
» Denne aflasning begreenser ikke parametereendringer, som foretages af et fieldbusinput.
» Denne parametervaerdi kan kun aendres, hvis den korrekte lasekode indtastes. Se parameter 1603 LASEKODE.
0 = LAST — Betjeningspanelet kan ikke anvendes til 2endring af parametervaerdier.
« Aflasningen kan abnes ved at indtaste en gyldig kode i parameter 1603.
1 = ABEN — Betjeningspanelet kan anvendes til 2endring af parametervaerdier.
2 = IKKE GEMT — Betjeningspanelet kan anvendes til 2endring af parametervaerdier, men andringer er ikke gemt i
hukommelsen
» Parameter 1607 GEM PARAMETER seettes til 1 (GEMMER) for at gemme parametervaerdier i hukommelsen

1603

LASKODE

Indtastning af den rigtige lasekode ger det muligt at sendre parameterlasen.
» Se parameter 1602 ovenfor.

» Kode 358 ggr det muligt at &endre veerdien af parameter 1602 én gang.

» Med denne indtastning vendes automatisk tilbage til 0.

1604

FEJL KVIT VALG

Veelger kilde for fejlresetsignal. Signalet resetter frekvensomformeren efter en fejludkobling, hvis arsagen til fejlen
ikke leengere er til stede.
0 = PANEL — Definerer betjeningspanelet som eneste kilde for fejlreset.
* Fejlreset er altid muligt fra betjeningspanelet.
1 = b1 — Definerer digitalindgang DI1 som kilde for fejlreset.
+ Aktivering af den digitalindgang resetter frekvensomformeren.
2...6 = DI2...DI6 — Definerer digitalindgang DI2...DI6 som kilde for fejlreset.
 Se DI1 ovenfor.
7 = START/STOP — Definerer stopkommando som kilde for fejlreset.
» Anvend ikke denne option, nar fieldbuskommunikation sgrger for start-, stop- og omlgbsretning.
8 = KoMM — Definerer fieldbus som kilde for fejlreset.
» Kommandoordet kommer via fieldbuskommunikationen.
* Bit 4 i Kommandoord 1 (parameter 0301) resetter frekvensomformeren.
-1 = DI1(INV) — Definerer den inverterede digitalindgang DI1 som kilde for fejlreset.
+ Deaktivering af digitalindgangen resetter frekvensomformeren.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definerer en inverteret digitalindgang DI2...DI6 som kilde for fejlreset.

» Se DI1 (INV) herover.
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Kode

Beskrivelse

1605

BRUGER PARINDST.

Definerer kontrol over aendringer af brugerparametersaettet.

+ Se parameter 9902 (APPLIK. MAKRO).

» Frekvensomformeren skal vaere stoppet for at eendre brugerparameterseettet.

» Nar der foretages aendringer, kan frekvensomformeren ikke starte.

Bemaerk! Gem altid brugerparameterseettet efter aandring af parameterindstilling eller efter gennemfarsel af en
motoridentifikationstest.

» Ved genindkobling af netspaendingen, eller hvis parameter 9902 (APPLIK. MAKRO) aendres, vil frekvensomformeren
indlaese de sidst gemte parameterindstillinger. Z££ndringer, som ikke er blevet gemt, vil veere tabte.

Bemaerk! Veerdien af parameter (1605) er ikke indeholdt i brugerparameterseettet og vil derfor ikke blive sendret, hvis
brugerparametersaettet aendres.

Bemaerk! En releeudgang kan anvendes til overvagning af valg af brugerparametersaet 2.

« Se parameter 1401.

0 = IKKE VALGT — Definerer betjeningspanelet (ved at anvende parameter 9902) som eneste styring for aendring af
brugerparametersaet.

1 = DI1 — Definerer digitalindgang DI1 som styring af brugerparametersaet.
» Frekvensomformeren indleeser brugerparameterseaet 1 pa den digitale indgangs faldende flanke.
» Frekvensomformeren indleeser brugerparametersaet 2 pa den digitale indgangs stigende flanke.
* Brugerparametersaettet aendres kun, nar frekvensomformeren er stoppet.

2...6 = DI2...DI6 — Definerer digitalindgang DI2...DI6 som styring af brugerparameterseet.
» Se DI1 ovenfor.

-1 = DI1(INV) — Definerer den inverterede digitalindgang DI1 som styring af brugerparametersaet.
» Frekvensomformeren indleeser brugerparametersaet 1 pa den digitale indgangs stigende flanke.
» Frekvensomformeren indleeser brugerparametersaet 2 pa den digitale indgangs faldende flanke.
* Brugerparametersaettet aendres kun, nar frekvensomformeren er stoppet.

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Definerer en inverteret digitalindgang DI2...DI6 som styring af brugerparametersaet.
» Se DI1 (INV) herover.

1606

LOKAL LAS

Definerer kontrol over anvendelsen af LOK mode. LOK mode ggr det muligt at styre frekvensomformeren fra
betjeningspanelet.
» Nar LOKAL LAS er aktiv, kan betjeningspanelet ikke skifte til LOC mode.
0 = IKKE VALGT — Lasen er ikke aktiv. Betjeningspanelet kan skifte til LOK og styre frekvensomformeren.
1 = DI1 — Definerer digitalindgang DI1 som kontrol over indstilling af lokallas.
* Ved aktiv digitalindgang kan LOC ikke veelges.
* Ved deaktiveret digitalindgang kan LOK veelges.
2...6 = DI2...DI6 — Definerer digitalindgang DI2...DI6 som kontrol over indstilling af lokallas.
 Se DI1 ovenfor.
7 = AKTIVERET — Lasen er aktiveret. Betjeningspanelet kan ikke veelge LOK, og kan ikke styre frekvensomformeren.
8 = KoMM — Definerer bit 14 i kommandoord 1 som kontrol over indstilling af lokallas.
» Kommandoordet kommer via fieldbuskommunikationen.
» Kommandoordet er 0301.
-1 = DI1(INV) — Definerer den inverterede digitalindgang DI1 som kontrol over indstilling af lokallas.
* Ved deaktiveret digitalindgang kan LOC ikke veelges.
* Ved aktivt digitalindgang kan LOK veelges.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Definerer en inverteret digitalindgang DI2...DI6 som kontrol over indstilling af lokallas.
» Se DI1 (INV) herover.

1607

GEM PARAMETER

Gemmer alle aendrede parametre i hukommelsen.

» Parametre, som er &endret via en fieldbus, gemmes ikke automatisk i hukommelsen. For at gemme andring skal
denne parameter anvendes.

» Hvis 1602 PARAMETERLAS = 2 (IKKE GEMT), gemmes parametre, der er eendret fra betjeningspanelet ikke. For at
gemme andring skal denne parameter anvendes.

» Hvis 1602 PARAMETERLAS = 1 (ABEN), gemmes parametre, der er endret fra betjeningspanelet straks i
hukommelsen.

0 = FARDIG — Veerdi eendres automatisk, nar alle parametre er gemt.
1 = GEMMER — Gemmer a&ndrede parametre i hukommelsen.
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Kode

Beskrivelse

1608

START FRIGIV 1
Veelg kilden for startfrigivelses-1-signalet.

Bemaerk! Start frigiv 1 og 2 adskiller sig fra start frigiv.
0 = IKKE VALGT — Tillader frekvensomformeren at starte uden et eksternt startfrigivelsessignal.
1 = D11 — definerer digitalinput DI1 som startfrigivelsessignal 1.
» Dette digitalinput skal aktiveres for startfrigivelsessignal 1.
* Hvis spaendingen falder, deaktiveres dette digitalinput. Frekvensomformeren vil stoppe ved udlgb og vise alarm
2021 pa paneldisplayet. Frekvensomformeren vil ikke starte, fer startfrigivelsessignal 1 vender tilbage.
2...6 = DI2...DI6 — Definerer digitalinput DI2...DI6 som startfrigivelsessignal 1.
» Se DI1 ovenfor.
7 = KOMM — bestemmer fieldbuskommandoordet som kilden for startfrigivelsessignal 1.
» Kommandoord 2's bit 2 (parameter 0302) aktiverer startfrigivelsessignal 1.
+ Se fieldbusbrugermanual for yderligere oplysninger.
-1 = DI1(INV) — Definerer et inverteret digitalinput DI1 som startfrigivelsessignal 1.
-2...-6 = DI2 (INV)...DIB(INV) — Definerer et inverteret digitalinput DI2...DI6 som startfrigivelsessignal 1.
 Se DI1(INV) ovenfor.

Frekvensomformer startet

START/STOP
J KOMMANDO

(Gruppe 10)

|
: START FRIGIV
| SIGNAL
I (Param.
! | 1608 & 1609)
I
|
: Relae trukket |
.Flflf'a? ket STARTED
IKke rukke RELZAESTATUS

(Gruppe 14)
Spjeeld aben

| |
| |
| |
Spjeeld | ! : Spjeeld
lukket | ! | lukket  spyLD-
|

: .
-—» - STATUS
" Spjeeld | | Spjeeld
abnings- |
tid | " tid
|

START FRIGIV SIGNAL
fra spjeeldets ende-
switch, nar spjeeldet

er helt abent.
(Parameter 1601)

|
|
|
|
|
| |

| ! MOTOR STATUS
'<—.>! -~
'Acceleration ,Frekvensomformeren

tid stopper ved udlgb
(Par 2202)
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Kode

Beskrivelse

1609

START FRIGIV 2
\Veelg kilden for startfrigivelses-2-signalet.

Bemaerk!Start frigiv 1 og 2 adskiller sig fra start frigiv.
0 = IKKE VALGT — Tillader frekvensomformeren at starte uden et eksternt startfrigivelsessignal.
1 = DI1 — definerer digitalinput DI1 som startfrigivelsessignal 2.
« Dette digitalinput skal aktiveres for startfrigivelsessignal 2.
* Hvis spaendingen falder, deaktiveres dette digitalinput. Frekvensomformeren vil stoppe ved udlgb og vise alarm
2022 pa paneldisplayet. Frekvensomformeren vil ikke starte, for startfrigivelsessignal 2 vender tilbage.
2...6 = DI2...DI6 — Definerer digitalinput DI2...DI6 som startfrigivelsessignal 2.
» Se DI1 ovenfor.
7 = KOMM — bestemmer fieldbuskommandoordet som kilden for startfrigivelsessignal 2. Kommandoord 3's bit 2
(parameter 0302) aktiverer startfrigivelsessignal 2.
» Se fieldbusbrugermanual for yderligere oplysninger.
-1 = DI1(INV) — Definerer et inverteret digitalinput DI1 som startfrigivelsessignal 2.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Definerer et inverteret digitalinput DI2...DI6 som startfrigivelsessignal 2.
» Se DI1(INV) ovenfor.

1610

DISPLAY ALARMER

Styrer visningen af fglgende alarmer:

+ 2001, Overstrgmsalarm

+ 2002, Overspaendingsalarm

+ 2003, Underspaendingsalarm

+ 2009, Frekvensomformer overtemperaturalarm.

Du kan fa flere oplysninger i afsnittet Alarmliste side 271.
0 = NEJ — Ovenneevnte alarmer er undertrykte.

1 = JA — Alle ovennaevnte alarmer er aktiveret.

1611

PARAMETER VIEW

\Veelger parameterview, dvs. hvilke parametre der vises.

Bemaerk! Denne parameter bliver kun vist, nar den aktiveres via den valgfrie FlashDrop-anordning. FlashDrop er

konstrueret til hurtig kopiering af parametre til frekvensomformer,e der ikke er tilsluttet nettet. Det ggr det nemt at

tilpasse parameterlisten, f.eks. kan valgte parametre blive skjult. For yderligere informationer henvises til MFDT-01

FlashDrop User’s Manual [3AFE68591074 (English)].

FlashDrop parameterveerdier aktiveres ved at saette parameter 9902 til 31 (INDLAS FD SAT).

0 = DEFAULT — Fyldestggrende lange og korte parameterlister er vist.

1 = FLASHDROP — FlashDrop parameterliste er vist. Indeholder ikke kort parameterliste. Parametre, som er gemt af
FlashDrop-anordningen kan ikke ses.

1612

FAN KONTROL

Veelger styring af kaleventilator for frekvensomformeren. Kan benyttes til at begraense udsving i DC-spaending.
0 = AUTO - Ventilatoren kontrolleres automatisk (standard).

1 = ON - Ventilatoren tvinges altid til at kere.

1613

FEJLRESET

Benyttes til at nulstille fejl med en parameter. Kan benyttes til at nulstille fejl fra eksterne overvagningssystemer, som
har adgang til frekvensomformerens parametre.

0 = DEFAULT - Fejl nulstilles ikke (standard)

1 = RESET NOW - Nulstiller fejl.
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Gruppe 20: GRAENSER

Denne gruppe definerer min. og max. hastigheds-, frekvens-, stram-, moment-
graenser etc for den tilsluttede motor.

Kode [Beskrivelse

2001 [MIN HASTIGHED Hastighed 2001 veerdi er < 0
Definerer min. tilladt hastighed (o/min). P 2002
» En positiv (eller nul) hastighedsvaerdi definerer to omrader, et
positivt og et negativt omrade. Tilladt hastiahed ad
+ En negativ min. hastighedsveerdi definerer et 0 iladt hastighedsomrade L.,
hastighedsomrade. i
» Se diagrammet.
P 2001
Hastighed 2001 veerdier >0
2002 |MAX HASTIGHED P 2002
Definerer max. tilladt hastighed (o/min). Tilladt hastighedsomrade
P 2001
0 » Tid
-(P 2001)
Tilladt hastighedsomrade
-(P 2002)

2003 |MAX STRGM
Definerer maks. udgangsstrgm (A) fra frekvensomformeren til motoren.

2005 |OVERSP STYRING

Aktiverer/afbryder DC overspaendingsovervagningen.

» Hurtig bremsning med et stort lastinerti far DC mellemkredsspaendingen til at stige over overvagningsgraensen.
For at forhindre, at DC spaendingen overskrider udkoblingsgraensen, reducerer overspaendingsregulatoren
automatisk bremsemomentet ved at forhgje udgangsfrekvensen.

0 = AFBRYDE — Frakobler overvagningen.

1 = AKTIVERE — Frigiver styringen

Bemaerk! Hvis der er tilsluttet en bremsechopper eller en bremsemodstand til frekvensomformeren, skal
parameterveerdien seettes til 0 (BLOKERET) for at sikre korrekt funktion af chopperen.

2006 (UNDERSP REG

Aktiverer/afbryder DC underspaendingsovervagningen. Med indkoblet overvagning geelder:

» Hvis DC mellemkredsspaendingen falder pa grund af manglende netspaending, saenker
underspaendingsregulatoren motorhastigheden for at holde DC mellemkredsspaendingen over den nedre greense.

» Nar motorhastigheden seaenkes, vil lastinertiet fare regenerativt energi tilbage til frekvensomformeren og dermed
holde DC spaendingen oppe, hvilket forhindrer en udkobling pga. underspaending.

- DC underspaendingsregulatoren forleenger perioden for opretholdelse af driften ved netfejl ved systemer med hgj
inerti, f.eks. en centrifuge eller en ventilator.

0 = AFBRYDE — Frakobler overvagningen.

1 = AKTIVERE(TID) — Frigiver overvagningen med 500 ms tidsgreense for drift.

2 = AKTIVERE — Frigiver overvagningen uden max. tidsgraense for drift.
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Kode Beskrivelse
2007 MINIMUM F.REK Frek 2007 veerdi er < 0
Definerer min. graensen for frekvensomformerens P 2008
udgangsfrekvens.
+ En positiv eller 0 min. frekvensvaerdi definerer to omrader, et . .
positivt og et negativt omrade. 0 Tilladt frekvensomrade |
» En negativ min. frekvensvaerdi definerer et hastighedsomrade. v
Se diagrammet.
Bemaerk! Hold MINIMUM FREK < MAXIMUM FREK. P 2007
2008 IMAXIMUM FREK
Definerer maks. graensen for frekvensomformerens Frek 2007 vaerdi er > 0
udgangsfrekvens. -
P 2008
Tilladt frekvensomrade
P 2007
0 » Tid
-(P 2007)
Tilladt frekvensomrade
-(P 2008)
2013 |MIN MOMENT VALG
Definerer kontrol af valget mellem to minimum momentgraenser (2015 MIN MOMENT 1 0og 2016 MIN MOMENT 2).
0 = MIN MOMENT 1 — Veaelger 2015 MIN MOMENT 1 som den min. greense, der anvendes.
1 =DI1 — Definerer digitalindgang DI1 som kontrol for valg af minimumsgraensen.
* Ved aktivering veelger digitalindgangen MIN MOMENT 2 vaerdien.
* Ved deaktivering vaelger digitalindgangen MIN MOMENT 1 veerdien.
2...6 = DI2...DI6 — Definerer digitalindgang DI2...DI6 som kontrol for valg af minimumgreensen.
* Se DI1 ovenfor.
7 = KOMM — Definerer bit 15 i kommandoord 1 som kontrol for valg af minimumgraensen.
» Kommandoordet kommer via fieldbuskommunikationen.
* Kommandoordet er parameter 0301.
-1 = DI1(INV) — Definerer inverteret digitalindgang bi1 som kontrol for valg af minimumgraensen.
* Ved aktivering vaelger digitalindgangen MIN MOMENT 1 veerdien.
» Ved deaktivering veelger digitalindgangen MIN MOMENT 2 veerdien.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Definerer inverteret digitalindgang DI2...DI6 som kontrol for valg af minimumgraensen.
» Se DI1 (INV) herover.
2014 |IMAX MOMENT VALG
Definerer kontrol af valget mellem to maksimummomentgraenser (2017 MAX MOMENT 1 0og 2018 MAX MOMENT 2).
0 = MAX MOMENT 1 — Selects 2017 MAX MOMENT 1 som den anvendte maksimumgraense.
1 = DI1 — Definerer digitalindgang DI1 som kontrol for valg af maksimumgraensen.
* Ved aktivering vaelger digitalindgangen MAX MOMENT 2 veerdien.
* Ved deaktivering veelger digitalindgangen MAX MOMENT 1 veerdien.
2...6 = DI2...DI6 — Definerer digitalindgang DI2...DI6 som kontrol for valg af maksimumgraensen.
* Se DI1 ovenfor.
7 = KOMM — Definerer bit 15 i kommandoord 1 som kontrol for valg af maksimumgraensen.
» Kommandoordet kommer via fieldbuskommunikationen.
» Kommandoordet er parameter 0301.
-1 = DI1(INV) — Definerer inverteret digitalindgang di1 som kontrol for valg af maksimumgraensen.
* Ved aktivering veelger digitalindgangen MAX MOMENT 1 veerdien.
* Ved deaktivering veelger digitalindgangen MAX MOMENT 2 veerdien.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definerer inverteret digitalindgang DI2...DI6 som kontrol for valg af maksimumgraensen.
* Se DI1 (INV) herover.
2015 |MIN MOMENT 1
Indstiller fgrste minimumgraense for moment (%). Veerdien er i procent af motorens nominelle moment.
2016 [MIN MOMENT 2
Indstiller anden minimumgraense for moment (%). Veerdien er i procent af motorens nominelle moment.
2017 IMAX MOMENT 1
Indstiller ferste maksimumgraense for moment (%). Vaerdien er i procent af motorens nominelle moment.
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Kode |Beskrive|se

2018 [MAX MOMENT 2

Indstiller anden maksimumgreense for moment (%). Veerdien er i procent af motorens nominelle moment.

Gruppe 21: START/STOP

Denne gruppe definerer, hvordan motoren starter og stopper. ACS550 understatter
flere start-/stop muligheder.

Kode

Beskrivelse

2101

STARTFUNKTION

\Veelger startmetode for motoren. De mulige startmetoder afhaenger af vaerdien af parameter 9904 MOTOR STYRING.
1 = AUTO — Veelger automatisk startmode.

* Vektorstyringsmodes: Optimal start i de fleste tilfeelde. Frekvensomformeren vaelger automatisk den korrekte
udgangsfrekvens for opstart af den roterende motor.

* SKALAR: FREKV mode: Direkte start fra nulfrekvens. Identisk til valg 8 = RAMPE.

2 = DC MAGN — Vaelger DC magnetiseringsstartmode.

Bemaerk! DC Magnetieringsmode kan ikke starte en roterende motor.

Bemaerk! Frekvensomformeren starter, nar den indstillede formagnetiseringstid (param. DC MAGN TID) er udigbet,
selv om motor-magnetiseringen ikke er gennemfart.

* Vektorstyringsmodes: Magnetiserer motoren inden for tiden, defineret med parameter 2103 DC MAGN TID ved at
anvende DC stream. Normal drift frigives praecist efter udlgb af magnetiseringstiden. Dette valg garanterer det
hgjest mulige lgsrivelsesmoment.

* SKALAR: FREKV mode: Magnetiserer motoren inden for tiden, defineret med parameter 2103 DC MAGN TID ved at
anvende DC strgm. Normal drift frigives preecist efter udlgb af magnetiseringstiden.

3 = SKALAR FLYSTART — Veelger flyvende start mode.

* VVektorstyringsmodes: Ikke muligt.

* SKALAR: FREKV mode: Frekvensomformeren vil automatisk vaelge nuvaerende udgangsfrekvens for at starte en
roterende motor. Velegnet, hvis motoren allerede roterer og frekvensomformeren vil starte jeevnt med nuvaerende
frekvens.

+ Kan ikke bruges i systemer med flere motorer.

4 = MOMENTFORST — Veelger automatisk momentboost mode (SKALAR: FREKV mode).

» Kan veere ngdvendig i applikationer med stort startmoment.

* Momentboost er kun aktiv ved start, og stopper, nar udgangsfrekvensen overskrider 20 Hz eller nar
udgangsfrekvensen er lig med referencen.

* | begyndelsen magnetiseres motoren med DC strem inden for tiden bestemt med parameter 2103 DC MAGN TID.

» Se parameter 2110 MOM FORST STR@M.

5 = FLYSTART + BOOST — Vaelger bade flyvende start og momentboost mode (SKALAR:Kun hastighedsmode).

* Rutine for flyvende start gennemfares farst, og motoren magnetiseres. Hvis hastigheden er malt til nul,
gennemfagres momentboost.

8 = RAMPE — Direkte start fra nulfrekvens.

2102

STOPFUNKTION

\Veelger stopmetode for motoren.
1 = UbL@B — Veelger stop ved udkobling af motoreffekten. Motoren stopper med udlgb.
2 = RAMPE — Veelger stop med anvendelse af en decelerationsrampe.
* Decelerationsrampen defineret med 2203 DECELER TID 1 eller 2206 DECELER TID 2 (den som er aktiv).

2103

DC MAGN TID

Definerer formagnetiseringstiden for DC magnetisering startmode.

» Anvend parameter 2101 for at veelge denne startmode.

- Efter startkommando formagnetiserer frekvensomformeren motoren i den tid, som defineres her, og starter derefter
motoren.

» Formagnetiseringstiden indstilles, s& motoren netop opnar fuld magnetisering. For lang tid vil opvarme motoren

ungdigt.
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Kode

Beskrivelse

2104

DC HOLD STYR . Motor- DG hold
\Veelger, om DC strgm eller DC holde anvendes for bremsning. hastighed e
0 = IKKE VALGT — DC streambremsning er ikke valgt. | |

1 = DC HOLD — Aktiverer DC holdefunktionen. Se diagrammet. %—

* Kraever, at parameter 9904 MOTOR STYRING = 1 (VEKTOR:HASTIGHED) \ >

« Stopper generering af sinusstrem og patrykker motoren DC strgm, nar | ‘
bade referencen og motorhastigheden falder under veerdien af parameter Ref |

2105. \

\

|

» Nar referencen stiger op over niveauet for parameter 2105 vender
frekvensomformeren tilbage til normal drift. DC',hOId —
2 = DC BREMSNING — Ger DC strambremsning mulig efter opher af hastighed >
modulationen.
* Hvis parameter 2102 STOPFUNKTION er 1 (UDL@B), er bremsen aktiv, nar startsignal er fiernet.
* Hvis parameter 2102 STOPFUNKTION er 2 (RAMPE), er bremsen aktiv efter udlgb af rampen.

2105

DC HOLD SPEED
Indstiller hastigheden for DC Holde. Kraever, at parameter 2104 DC HOLD STYR = 1 (DC HOLD).

2106

DC STROMREF
Definerer styrereferencen for DC strammen som procentdel af parameter 9906 (MOT NOM STR@M).

2107

DC BREMSETID
Definerer DC bremsetiden efter ophart modulation, hvis parameter 2104 er 2 (DC BREMSNING).

2108

START BLOKERET

Aktiverer/deaktiverer startblokeringsfunktionen. Hvis frekvensomformeren ikke er aktivt startet eller kerende,
ignorerer startblokeringsfunktionen en ventende startkommando i en af fglgende situationer, og der kraeves en ny
startkommando:

+ En fejlreset.

* Frigivelse (parameter 1601) aktiveres, mens startkommando er aktiv.

« Skift fra lokal- til fiernmode.

« Styringsskift fra EKS1 til EKS2.

+ Styringsskift fra EKS2 til EKS1.

0 = UDKOBLET — Udkoblet startblokeringsfunktionen.

1 = INDKOBLET — Indkobler startblokeringsfunktionen.

2109

NGDSTOPFUNKTION

Definerer kontrol af n@dstopkommandoen. Nar parameter er aktiveret:
* Ngdstop decelererer motoren ved hjeelp af en ngdstoprampe (parameter 2208 N@DSTOP RAMPETID).
» Kraever ekstern stopkommando, samt at ngdstopkommando fjernes, far frekvensomformeren igen kan startes.
0 = IKKE VALGT — Ngdstopfunktion kan ikke aktiveres via digitalindgang.
1 = DI1 — Definerer digitalindgang bi1 som kontrol for ngdstopkommando.
« Aktivering af digitalindgangen udlgser en nadstopkommando.
« Deaktivering af digitalindgangen fierner ngdstopkommandoen.
2...6 = DI2...DI6 — Definerer digitalindgang DI2...DI6 som kontrol for ngdstopkommando.
« Se DI1 ovenfor.
-1 = DI1(INV) — Definerer inverteret digitalindgang bDi1 som kontrol for ngdstopkommando.
« Deaktivering af digitalindgangen udlgser en ngdstopkommando.
« Aktivering af digitalindgangen fjerner ngdstopkommandoen.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definerer inverteret digitalindgang DI2...DI6 som kontrol for ngdstopkommando.
» Se DI1 (INV) herover.

2110

MOM FORST STRGM

Indstiller maks. stream under momentboost.
+ Se parameter 2101 STARTFUNKTION.
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Kode [Beskrivelse
2112 [NUL HAST DELAY
Definerer forsinkelsen for nulhastigheds-Delayfunktion. Hvis parametervaerdien er indstillet til nul, er nulhastigheds-
Delayfunktion ikke aktiv.
Funktionen er nyttig i applikationer, hvor det er vigtigt med en glidende og hurtig genstart. Frekvensomformeren
kender den ngjagtige rotorposition under forsinkelsen.
Uden nulhastighedsforsinkelse Med nulhastighedsforsinkelse
Hastighed Hastighed
Hastighedsregulator frakoblet: Hastighedscontroller forbliver aktiv.
Motor stopper ved udlab. Motor er decelereret til segte 0 hastighed.
77777777 Nulhastighed ) l Nulhastighed
- t — t
Forsinkelse
Nulhastighedsdelay kan f.eks. blive anvendt med jogging-funktion eller mekanisk bremse.
Uden nulhastighedsforsinkelse
Frekvensomformeren modtager en stopkommando og decelererer langs en rampe. Nar motorens reelle hastighed
reduceres til under en intern graense (kaldet nulhastighed), kobles hastighedsstyringen fra.
Frekvensomformermodulationen er stoppet, og motoren stopper ved udlgb.
Med nulhastighedsforsinkelse
Frekvensomformeren modtager en stopkommando og decelererer langs en rampe. Nar motorens aktuelle hastighed
falder ned under en intern greense (kaldet nulhastighed), aktiveres nulhastighedsforsinkelsesfunktionen. Under
forsinkelsen holder funktionerne hastighedsstyringen i gang: Frekvensomformeren modulerer, motoren
magnetiseres, og frekvensomformeren er parat til en hurtig start.
Bemaerk! Parameter 2102 STOPFUNKTION skal vaere 2 = RAMPE for nulhastighedsdelay for at virke.
0.0 = IKKE VALGT — Seetter nulhastighedsdelay ud af funktion.
2113 |START DELAY

Definerer startdelay. Nar betingelser for start er opfyldt, venter frekvensomformeren med at starte motoren, indtil
delaytiden er udlgbet. Startdelay kan anvendes sammen med alle startmodes.

» Hvis START DELAY = nul, er forsinkelsen deaktiveret.

» Under Start delay vises alarm 2028 START DELAY.
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Gruppe 22: ACCEL/DECEL

Denne gruppe definerer ramper, som styrer acceleration og deceleration. Disse
ramper defineres som rampepar, en for acceleration og en for deceleration. Der kan
defineres to rampepar, og hvilket rampepar, der skal anvendes, kan vaelges via en
digitalindgang.

Kode

Beskrivelse

2201

ACC/DEC 1/2 VALG

Definerer kontrol for valg af accelerations-/decelerationsramper.

» Ramper er defineret som par, ét for hver acceleration og deceleration.

» Se definition af rampeparametre neden for.

0 = IKKE VALGT — Valg er ikke muligt, det farste rampepar anvendes.

1 = DI1 — Definerer digitalindgang DI1 som kontrol for valg af rampepar.
« Aktivering af digitalindgangen vaelger rampepar 2.
» Deaktivering af digitalindgangen vaelger rampepar 1.

2...6 = DI2...DI6 — Definerer digitalindgang DI2...D16 som kontrol for valg af rampepar.
» Se DI1 ovenfor.

7 = KOMM — Definerer bit 10 i kommandoord 1 som styremetode for valg af rampepar.
» Kommandoordet kommer via fieldbuskommunikationen.
* Kommandoordet er parameter 0301.

-1 = DI1(INV) — Definerer inverteret digitalindgang DI1 som kontrol for valg af rampepar.
« Deaktivering af digitalindgangen vaelger rampepar 2
« Aktivering af digitalindgangen vaelger rampepar 1.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definerer inverteret digitalindgang DI2...DI6 som kontrol for valg af rampepar.
» Se DI1 (INV) herover.

2202 |ACCELER TID 1 A .
. . . . . MAX TLineager
Indstiller accelerationstiden fra nul til maks. frekvens for rampepar 1. Se A i FREK | —
figuren.
+ Aktuel accelerationstid afhaenger ogsa af 2204 RAMPEFORM 1. |
+ Se 2008 MAXIMUM FREK. |
2203 [DECELER TID 1 > B(=0)
Indstiller decelerationstiden fra maks. frekvens til nul for rampepar 1. | -T
« Aktuel decelerationstid afhaenger ogsa af 2204 RAMPEFORM 1. ' o
+ Se 2008 MAXIMUM FREK. MAX A |
2204 [RAMPEFORM 1 FREK | O KUMVe|
Veelger kurveform for accelerations-/decelerationsrampe for rampepar 1. Se B i | |
figuren.
» Kurveformen er defineret som en rampe, hvis der ikke er specificeret ekstra tid | |
her, for at nd maks. frekvens. En lang tid giver et blgdere forlgb i hver ende af |
rampen. Kurven far s-form. B |<_
+ Tommelfingerregel: 1/5 er et passende forhold mellem rampkurvetid og i LT
accelerationsrampetid. - A >
— e ; ; ; I
0.0 = LINEAR — Specificerer lineaere accelerations-/decelerationsramper for A = 2202 ACCELERATIONSTID 1
rampepar 1. B = 2204 RAMPEFORM 1
0.1...1000.0 = s-KURVE — Specificerer S-kurve accelerations-/decelerationsramper -
for rampepar 1.
2205 |ACCELER TID 2

Indstiller accelerationstiden for nul til maks. frekvens for rampepar 2.
* Se 2202 ACCELER TID 1.
» Anvendes ogsa som jogging-accelerationstid. Se 1004 JOGGING VALG.

2206 |DECELER TID 2

Indstiller decelerationstid for maks. frekvens til nul for rampepar 2.

» See 2203 DECELER TID 1.

» Anvendes ogsa som jogging-decelerationstid. Se 1004 JOGGING VALG.
2207 |RAMPFORM 2

\Veelger kurveform for accelerations-/decelerationsrampe for rampepar 2.

* Se 2204 RAMPEFORM 1.




146

ACS550-01/U1 Brugermanual

Kode

Beskrivelse

2208

N@DSTOP RAMPETID

Indstiller decelerationstid for maks. frekvens til nul ved ngdstop.

» Se parameter 2109 N@DSTOPFUNKTION.
» Rampe er lineeer.

2209

RAMP INPUT 0

Definerer kontrollen til gennemtvingningen af hastigheden til 0 med den aktuelt anvendte decelerationsrampe (se
parametrene 2203 DECELER TID 1 og 2206 DECELER TID 2).

0 = IKKE VALGT — er ikke valgt.

1 = b1 — Definerer digitalindgang DI1 som kontrol for at tvinge inputtet til 0.
« Aktivering af det digitale input tvinger hastigheden til nu, hvorefter hastigheden bliver pa 0.
+ Deaktivering af digitalindgangen: hastighedsstyringen genoptager normal drift.
2...6 = DI2...DI6 — Definerer digitalindgang DI2...DI6 som kontrol for at tvinge hastigheden til 0.

» Se DI1 ovenfor.

7 = KOMM — Definerer bit 13 i kommandoord 1 som styring af tvinge hastigheden til 0.
* Kommandoordet kommer via fieldbuskommunikationen.

« Kommandoordet er parameter 0301.

-1 = DI1(INV) — Definerer inverteret digitalindgang DI1 som kontrol for at tvinge hastigheden til 0.
+ Deaktivering af digitalindgangen tvinger hastigheden til 0.
« Aktivering af digitalindgangen: hastighedsstyringen genoptager normal drift.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definerer inverteret digitalindgang DI2...DI6 som kontrol for at tvinge hastigheden til 0.

» Se DI1 (INV) herover.

Gruppe 23: HASTIGHEDSSTYRING

Denne gruppe definerer parametre anvendt til funktionen hastighedkontrol.

Kode

Beskrivelse

2301

RELATIV FORST.

Indstiller den relative forstaerkning for

hastighedsstyring.

» Stor veerdi kan medfere
hastighedssvingninger.

» Figuren viser hastighedsstyringen efter et
fejltrin (fejlsignal forbliver konstant).

Bemaerk! Parameter 2305, AUTOTUNE K@RSEL,
kan anvendes for automatisk indstilling af
den proportionale forstaerkning.

%

4

Regulator-

output =
Kp-e

A

Fejlveerdi

Forsteerkning = K, = 1
T= Integrationstidp= 0
Tp= Differentialtid = 0

N -
|| Regulatoroutput
I
I
1

e = Fejlveerdi

t

2302

INTEGRATIONS TID

Indstiller integrationstiden for

hastighedsstyringen.

- Integrationstiden definerer, hvor meget
reguleringssignalet aendres ved en konstant
fejlveerdi.

» Kortere integrationstid retter kontinuerlige fejl
hurtigere.

» Reguleringen bliver ustabil, hvis integrations-
tiden er for kort.

» Figuren viser hastighedsstyringen efter et
fejltrin (fejlsignal forbliver konstant).

Bemaerk! Parameter 2305, AUTOTUNE K@RSEL,
kan anvendes for automatisk indstilling af

integrationstiden.

4
%

A

Regulatoroutput

_—— — — -

Forstaerkning = K, = 1
T= Integrationstic? >0
Tp= Differentialtid = 0

e = Fejlveerdi

t
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Kode

Beskrivelse

2303

DIFFERENT. TID

Indstiller differentialtiden for hastighedsstyring.

« Differentialdelen ger regulatoren hurtigere over for eendringer i fejlvaerdien.

+ Jo leengere differentialtiden er, jo mere boostes hastighedsregulatorens output ved aendringer.

* Hvis differentialtiden seettes til nul, vil regulatoren arbejde som Pl-regulator eller som PID-regulator.
Figuren nedenfor viser output fra hastighedsregulatoren efter et fejltrin, nar fejlen forbliver konstant.

% A
i i I iy 7~ Regulatoroutput
Ae
Kp . TD R
Ts Kp ‘e , .
.7 : Fejlveerdi
d
,,,,,, A------ = = = = == -
[
Forsteerkning = K, = 1 ) \ - Eai .
T= Integrationstici)> 0 KP e I ! e = Fejlveerdi
Tp= Differentialtid > 0 | ! t
Ts= Provetidinterval = 2 ms . >
Ae = /Endring af fejlvaerdi mellem to prever T,
2304 |ACC KOMPENSATION
Indstiller differentialtiden for accelerationskompensation.
* Ved at tilfgje referencen en differentialdel til udgangen af hastighedsregulatoren kompenseres for inerti under
acceleration.
» 2303 DIFFERENT. TID beskriver, hvordan differentialdelen virker.
« Tommelfingerregel: Indstil parameteren mellem 50 og 100 % af summen af den mekaniske tidskonstant for motor
og belastning.
 Figuren viser hastighedsrespons, nar en hgj inertibelastning accelereres langs en rampe.
* Uden accelerationskompensation Med accelerationskompensation
\ A
% % _
- — - Hastighedsreference
Faktisk hastighed
t t
*Bemaerk! Parameter 2305 AUTOTUNE K@RSEL kan anvendes for automatisk indstilling af kompensationen.
2305 |AUTOTUNE KGRSEL

Starter automatisk tuning af hastighedsregulatoren.
0 = UDKOBLET— Autotuning er ikke mulig. (Indstilling af autotunedrift bliver ikke udkoblet.)
1 = INDKOBLET — Aktiverer autotuning af hastighedsregulatoren. Gar automatisk tilbage til UDKOBLET.

Procedure:

Bemaerk! Motorbelastning skal veere tilkoblet.
* Motoren karer med konstant hastighed pa 20 til 40 % af nominel hastighed.
+ Parameter 2305 for autotuning aendres til INDKOBLET.
Frekvensomformeren:
 Accelererer motoren.
» Beregner veerdier for forsteerkningen, integrationstid og accelerationskompensation.
» /Endrer parameter 2301, 2302 og 2304 til disse veerdier.

« Tilbagestiller 2305 til UDKOBLET.
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Gruppe 24: MOMENTSTYRING

Denne gruppe definerer variabler, som anvendes for moment styring.

Kode |Beskrive|se

2401

MOMENT RAMPE OP
Definerer momentreference rampestigetid — Min. tiden for referencen for at stige fra nul til nominelt motormoment.

2402

MOMENT RAMPE NED
Definerer momentreference rampefaldetid — Min. tiden for referencen for at falde fra nominelt motormoment til nul.




ACS550-01/U1 Brugermanual

Gruppe 25: KRITISKE HASTIGHEDER

149

Denne gruppe definerer op til tre kritiske hastigheder eller hastighedsomrader, som
skal undgaes, f.eks. ved mekaniske resonansproblemer ved bestemte hastigheder.

Kode |Beskrivelse
2501 |KRIT HAST VALG foutput
Ind- og udkobler funktionen kritisk hastighed. Funktionen kritisk A
hastighed udelukker bestemte hastighedsomrader.
0 = UDKOBLET — Funktionen kritisk hastighed er ikke aktiv. 82 | _ _______
1 = INDKOBLET — Funktionen kritisk hastighed er aktiv. 46 |
Eksempel:For at undga hastigheder, hvor en ventilator vibrerer (I
meget: 23 | __ _ : :
+ Find de kritiske hastighedsomrader. Hvis disse f.eks. er: 18 -
18...23 Hz 0g 46...52 Hz. 1772 (I
« Indstil 2501 KRIT HAST VALG = 1. b o
* Indstil 2502 KRIT HAST 1 LAV = 18 Hz. — . » frer (Hz)
* Indstil 2503 KRIT HAST 1 H@J = 23 Hz. fiL f1H f2L f2H
* Indstil 2504 KRIT HAST 2 LAV = 46 Hz. 18 23 46 52
* Indstil 2505 KRIT HAST 2 H@J = 52 Hz.
2502 |KRIT HASTIGHED 1 LAV
Indstiller min. graensen for kritisk hastighedsomrade 1.
» Veerdien skal veere mindre end eller lig med 2503 KRIT HAST 1 H@J.
» Enheden er o/min, hvis ikke 9904 MOTOR STYRING = 3 (SKALAR: FREKV), da er enheden Hz.
2503 |KRIT HAST 1 HGJ
Indstiller maks. graensen for kritisk hastighedsomrade 1.
» Veerdien skal veere starre eller lig med 2502 KRIT HAST 1 LAV.
» Enheden er o/min, hvis ikke 9904 MOTOR STYRING = 3 (SKALAR: FREKV), da er enheden Hz.
2504 |KRIT HAST 2 LAV
Indstiller min. graensen for kritisk hastighedsomrade 2.
» Se parameter 2502.
2505 |KRIT HAST 2 HGJ
Indstiller maks. graensen for kritisk hastighedsomrade 2.
» Se parameter 2503.
2506 |KRIT HAST 3 LAV
Indstiller min. greensen for kritisk hastighedsomrade 3.
» Se parameter 2502.
2507 |KRIT HAST 3 HOJ
Indstiller maks. graensen for kritisk hastighedsomrade 3.
» Se parameter 2503.
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Denne gruppe definerer variabler som anvendes til motorstyring.

Kode

Beskrivelse

2601

FLUXOPTIMERING

0 = UDKOBLET - Funktionen er udkoblet.
1 =1 =indKOBLET - Funktionen er indkoblet.

/Endrer starrelsen af fluxen afhaengig af den aktuelle belastning. Fluxoptimering kan reducere energiforbruget og
stgjniveauet og bar ggres aktivt ved frekvensomformere, som normalt karer med underlast.

2602

FLUXBREMSNING

Sikrer hurtigere deceleration ved at haeve
magnetiseringen i motoren, i stedet for at begraense
decelerationsrampen. Ved at forgge fluxen i motoren
endres energien i det mekaniske system til termisk
energi i motoren.
» Kraever, at parameter 9904 MOTOR STYRING =

1 (VEKTOR:hASTIGHED) ELLER 2 (VEKTOR:MOMENT).
0 = UDKOBLET - Funktionen er udkoblet.
1 =1 = indKOBLET - Funktionen er indkoblet.

B
moment (%) Nomi”emgtgf\f,fvekt
120%a - i :
Yo A Uden Fluxbremsning (2) 15 kW
(3) 37 kW
80 {- - (@) 75 kW
40 -
0 ' '
5 10 20 30 40 50
f(Hz)
120% -
80 1 -
40
0 . | o
5 10 20 30 40 50
f(Hz)

2603

IR KOMP SPZAEND

Indstiller spaendingen ved 0 Hz for IR-kompensation.
» Kraever, at parameter 9904 MOTOR STYRING =
3 (SKALAR: FREKV).
» Hold IR-kompenseringen sa lav som mulig for at
undga overopvarming.
» Typiske veerdier for IR-kompensation er:

380...480 V frekvensomformere
Py (kW) 3 75| 15 | 37 | 132
IR komp (V) 18 15 | 12 8 3

IR kompensation
» Nar IR-kompenseringen er indkoblet boostes en ekstra

2604

IR KOMP FREKV

Indstiller frekvensen, hvor IR-kompensationen er 0 V (i
% af motorfrekvensen).

spaending til motoren ved lave hastigheder. Anvend f.eks.
ved applikationer, som kraever et hgjt lgsrivelsesmoment.

A Motor
spaending

A

A = IR-kompenseret

P 2603 B = Ingen kompensering

f (Hz)

|

2605

U/F FORHOLD

mere lydlgst ved de fleste frekvenser.)

Veelger formen for U/f~forholdet (spaending til frekvens) under feltsveekningspunktet.

1 = LINEAR — Foretrukket ved applikationer med konstant moment.
2 = KVADRATISK — Foretrukket ved applikationer med centrifugalpumper og ventilatorer. (KVADRATISK U/F-forhold er
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Kode

Beskrivelse

2606

SWITCHFREKVENS

Indstiller koblingsfrekvensen for frekvensomformeren. Se ogsa parameter 2607 Sw FREK STYR og afsnittet Reduktion

pga. koblingsfrekvens pa side 286.

* Hgjere koblingsfrekvens betyder lavere stgjniveau.

* Ved multimotorsystemer ma koblingsfrekvensen ikke aendres fra standardvaerdien.

» 12 kHz koblingsfrekvens er tilgeengelig i skalarstyringsmode, dvs. nar parameteren 9904 MOTOR STYRING = 3
(SKALAR).

+ Se tilgeengeligheden af koblingsfrekvenser for forskellige frekvensomformertyper i tabellen herunder.

1,2,4 0og 8 kHz 12 kHz
208...240 V |Alle typer Modulstgrrelserne R1...R4 i skalarstyringsmode
380...480 V |Alle typer Modulstgrrelserne R1...R4 (undtagen ACS550-01-097A-4) i
skalarstyringsmode
500...600 V |Alle typer Modulstgrrelserne R2...R4 i skalarstyringsmode
2607 |SWITCHFREK STYR f

Koblingsfrekvensen kan reduceres, hvis den interne graévnvse“ R1...R4 frk.omf., se par 2606
temperatur i ACS550 overstiger en graense. Se y/'
diagrammet. Denne funktion ger det muligt at anvende 12 kHz | RS...R6 frk.omf., se par 2606
den hgjest mulige koblingsfrekvens afhaengig af
driftbetingelserne. Hgj koblingsfrekvens medfarer et 8 kHz Frk.omf.-
lavere akustisk stgjniveau. ' temperatur
+ | multimotorsystemer skal du ikke deaktivere 4kHzp--- oo -

funktionen (indstille til off). _

0 = UDKOBLET — Funktionen er ikke aktiv. 80 °C 90°C 100°C T
1 = INDKOBLET — Koblingsfrekvensen begraenses som
vist i diagrammet.

2608

SLIPKOMP. VAERDI

Indstiller forsteerkningen for slipkompensationen (i %).

» En belastet kortslutningsmotor kgrer med et slip. Ved at forgge frekvensen, nar motormomentet forgges,
kompenseres for slippet.

* Kraever, at parameter 9904 MOTOR STYRING = 3 (SKALAR: FREKV).

0 — Uden slipkompensation.

1...200 — Foragger slipkompensationen. 100 % betyder fuld slipkompensation.

2609 |LYDREDUKTION
Denne parameter introducerer en tilfeeldig komponent til koblingsfrekvensen. Stgjudjeevning distribuerer den
akustiske motorstgj til en serie af frekvenser i stedet for en enkelt tonefrekvens, hvilket resulterer i en lavere
stajspidsintensitet. Den tilfeeldige komponent har et gennemsnit p4 OHz. Den tilferes switchfrekvenssaettet med
parameter 2606SWITCFREKVENS. Denne parameter har ingen effekt, hvis paramete 2606 = 12 kHz.
0 = FRAKOBLET
1 = TILKOBLET.

2619 |DC STABILISATOR
Tilslutter eller frakobler DC-spaendingsstabilisatoren. DC-stabilisatoren anvendes i skalarstyringsmodus for at undga
eventuelle spaendingssvingninger i frekvensomformerens DC-bus forarsaget af motorbelastningen eller et svagt
forsyningsnetvaerk. Hvis der opstar aendringer i spandingen, vil frekvensomformeren regulere frekvensreferencen til
at stabilisere DC-bus-spaendingen og dermed belastningsmomentsvingningen.
0 = AFBRYDE — Deaktiverer DC-stabilisator.
1 = AKTIVERE — Aktiverer DC-stabilisator.

2625 |OVERMODULERING

Aktiverer eller deaktiverer overmodulering. Deaktivering af overmodulering kan i visse programmer afhjaelpe
feltsveekningsomrader.

0 = DEAKTIVER - Deaktiverer overmodulering.

1 = AKTIVER - Aktiverer overmodulering.
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Gruppe 29: VEDLIGEHOLD

Denne gruppe indeholder driftsniveauer og udigsepunkter. Nar driftniveauet nar
udlgsningspunktet, vises en besked i betjeningspanelet, som fortzeller, at der bgr
gennemfgres vedligeholdelse.

Kode

Beskrivelse

2901

VENTILATOR TRIG

Indstiller teellerens udlgsningspunkt for frekvensomformerens kgleventilator.
» Veerdien sammenlignes med vaerdien af parameter 2902.

0.0 — Fraveelger triggeren.

2902

VENTILATOR AKT

Definerer aktuel teellerveerdi for frekvensomformerens kaleventilator.

» Nar parameter 2901 er indstillet il en veerdi forskellig fra nul, starter teelleren.

» Nar teellerens aktuelle veerdi overskrider vaerdien defineret med parameter 2901, vises en vedligeholdelsesnotice
pa paneldisplayet.

0.0 — Nulstiller parameteren.

2903

OML@BSTAL TRIG

Indstiller teellerens udlgsningspunkt for motorens akkumulerede rotationstal.
» Veaerdien sammenlignes med vaerdien af parameter 2904.

0 — Fraveelger triggeren.

2904

OML@BSTAL AKT

Definerer aktuel teellerveerdi for motorens akkumulerede rotationstal.

» Nar parameter 2903 er indstillet til en vaerdi forskellig fra nul, starter taelleren.

» Nar tellerens aktuelle vaerdi overskrider vaerdien defineret med parameter 2903, vises en vedligeholdelsesnotice
pa paneldisplayet.

0 — Nulstiller parameteren.

2905

DRIFTTID TRIG

Indstiller teellerens udlgsningspunkt for frekvensomformerens drifttid.
» Veerdien sammenlignes med veerdien af parameter 2906.

0.0 — Fraveelger triggeren.

2906

DRIFTTID AKT

Definerer aktuel teellerveerdi for frekvensomformerens drifttid.

» Nar parameter 2905 er indstillet til en veerdi forskellig fra nul, starter teelleren.

» Nar teellerens aktuelle vaerdi overskrider veerdien defineret med parameter 2905, vises en vedligeholdelsesnotice
pa paneldisplayet.

0.0 — Nulstiller parameteren.

2907

BRUGER MWh TRIG

Indstiller teellerens udlgsningspunkt for frekvensomformerens akkumulerede energioptagelse (i megawatttimer).
» Veerdien sammenlignes med vaerdien af parameter 2908.

0.0 — Fraveelger triggeren.

2908

BRUGER MWh AKT

Definerer aktuel teellervaerdi for frekvensomformerens akkumulerede energioptagelse (i megawatttimer).

» Nar parameter 2907 er indstillet til en vaerdi forskellig fra nul, starter teelleren.

» Nar teellerens aktuelle veerdi overskrider vaerdien defineret med parameter 2907, vises en vedligeholdelsesnotice
pa paneldisplayet.

0.0 — Nulstiller parameteren.
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Gruppe 30: FEJLFUNKTIONER

Denne gruppe definerer situationer, som frekvensomformeren skal opfange som
potentielle fejl og definerer, hvordan frekvensomformeren skal reagere, hvis en fejl
detekteres.

Kode

Beskrivelse

3001

AI<MIN FUNKTION

Definerer frekvensomformerreaktion, hvis analogindgang (Al) falder ned under fejlgraensen, og Al anvendes

» som den aktive referencekilde (Gruppe 11: REFERENCEVALG)

» som controllerfeedbacket for processen eller det eksterne PID eller setpunktskilde (Gruppe 40: PID-REGULERING
SAET 1, Gruppe 41: PID-REGULERING S/ET 2 eller Gruppe 42: EKSTERN / TRIM PID), og den tilhgrende PID-
kontroller er aktiv.

3021 AI1 FEJLGRANSE og 3022 AI2 FEJLGRANSE indstiller min. graenser

0 = IKKE VALGT — Ingen reaktion ved fejl.

1 = FEJL — Viser en fejlmelding i displayet (7, Al1 FEJL eller 8, AI2 FEJL), og frekvensomformeren stopper ved udlgb.

2 = KONST HAST 7 — Viser en alarm (2006, A1 FEJL eller 2007, AI2 FEJL) og fastsaetter hastigheden ved hjeelp af 1208
KONST HAST 7.

3 = SIDSTE HAST — Viser en alarm (2006, A1 FEJL eller 2007, AI2 FEJL) og fastseetter hastig-heden svarende til sidste
driftsniveau. Veerdien er et gennemsnit af hastigheden inden for de sidste 10 sekunder.

ADVARSEL! Hyvis der veaelges KONST HAST 7 eller SIDSTE HAST, skal det sikres, at driften kan fortsaette, selv
om det analoge indgangssignal mangler.

3002 |PANEL KOMM FEJL

Definerer frekvensomformerens reaktion, hvis kommunikation med betjeningspanelet fejler.

1 = FEJL — Viser en fejlmelding i displayet (10, PANEL FEJL), og frekvensomformeren stopper ved udlgb.

2 = KONST HAST 7 — Viser en alarm (2008, PANEL FEJL) og fastseetter hastigheden ved hjaelp af 1208 KONST HAST 7.

3 = SIDSTE HAST — Viser en alarm (2008, PANEL FEJL) og fastsaetter hastigheden svarende til sidste driftsniveau.
Veerdien er et gennemsnit af hastigheden inden for de sidste 10 sekunder.

Bemaerk! Nar en af de to eksterne kontrolsteder er aktive, og start, stop eller retning sker via betjeningspanel — 1001
EKS1-KOMMANDOER/ 1002 EKS2-KOMMANDOER = 8 (TASTATUR) — Frekvensomformeren fglger hastigheds-/
frekvensreferencen ifglge konfigurationen af de eksterne kontrolsteder i stedet for veerdien af den seneste
hastighed eller parameteren 1208KONST HAST 7.

ADVARSEL! Hyvis der veelges KONST HAST 7 eller SIDSTE HAST, skal det sikres, at driften kan fortseette, selv
om kommunikationen med betjeningspanelet mangler.
3003 |EKSTERN FEJL 1

Definerer signalinput for EKSTERN FEJL 1 samt frekvensomformerens reaktion ved en ekstern fejl.

0 = IKKE VALGT — Ekstern fejlsignal anvendes ikke.

1 = DI1 — Definerer digitalindgang DI1 som ekstern fejlinput.

« Aktivering af indgang indikerer en fejl. Fejimelding vises i displayet (14, EKS FEJL 1), og frekvensomformeren
stopper ved udigb.

2...6 = DI2...DI6 — Definerer digitalindgang DI2...DI6 som ekstern fejlinput.

» Se DI1 ovenfor.

-1 = DI1(INV) — Definerer inverteret digitalindgang DI1 som eksternt fejlinput.

» Deaktivering af den digitale indgang indikerer en fejl. Fejimelding vises i displayet (14, EKS FEJL 1), og
frekvensomformeren stopper ved udigb.

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Definerer inverteret digitalindgang DI2...DI6 som eksternt fejlinput.

» Se DI1(INV) ovenfor.
3004 |EKSTERN FEJL 2
Definerer signalinput for EKSTERN FEJL 2 samt frekvensomformerens reaktion ved en ekstern fejl.
» Se parameter 3003 ovenfor.
3005 |MOT TERM BESKYT

Definerer frekvensomformerens reaktion, hvis motoren er overophedet.

0 = IKKE VALGT — Ingen reaktion og/eller den termiske motorbeskyttelse er ikke defineret.

1 = FAULT — Nar den beregnede motortemperatur overstiger 90 °C, vises en alarm (2010, MOTOR TEMP). Nar den
beregnede motortemperatur overstiger 110 °C, vises en fejimelding i displayet (9, MOTOR OVERTEMP) og
frekvensomformeren stopper ved udigb.

2 = ALARM — Nar den beregnede motortemperatur overstiger 90 °C, vises en advarselmelding i displayet (2010,

MOTOR TEMP).
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Kode [Beskrivelse

3006 [MOT TERM TID Motor- 4
Indstiller den termiske tidskonstant for motortemperaturmodellen. belastning
» Den tid, som kreeves for, at motoren nar 63% af
sluttemperaturen ved konstant belastning. _t
« For termisk beskyttelse iht. UL krav for NEMA klasse motorer Temp. | ,
anvendes tommelfingerreglen: MOTOR THERM TID saettes til 35 stigning | | I
gange 6, hvor t6 (i sekunder) specificeres af motorfabrikanten 100%71----- iy
som den tid, motoren kan kere sikkert med seks gange den 63%} - - - -4
nominelle motorstrgm. Ifi ¢
» Den termiske tidskonstant for en klasse 10 tripkurve er 350 s, for ‘_H' >

en klasse 20 tripkurve 700 s, og for en klasse 30 tripkurve 1050 P 3006
S.
3007 MOT,OR LASTK_URVE ) Udgangsstrem relativ til
Indstiller maks. tilladte belastning af motoren. A 9906 MOT NOM STR@M

» Med standardveerdien 100% virker motorbeskyttelsessikringen, nar
den konstante strammer overskrider 127% af parametervaerdien
9906 MOTOR NOM CURR.

- Standardoverbelastningsevnen er pa samme niveau, som hvad

motorproducenterne typisk tillader under omgivelsestemperatur pa P 3007 100: T T T T~ |
30 °C (86 °F) og under 1000 m (3300 ft) over havets overflade. Nar 127% |
omgivelsestemperaturen overstiger 30 °C (86 °F), eller P 3008 50 |

installationshgjden er over 1000 m (3300 ft) over havets overflade,

150 -

|
reduceres parametervaerdien 3007 ifglge motorproducentens ' Frekvens
anbefaling. ! .
Eksempel: Hvis det konstante beskyttelsesniveau kraever 115% P 3009
af motorens nominelle stram, skal parametervaerdien 3007 angives til
91%

(= 115/127-100%).

3008 [NUL HAST LAST

Indstiller maks. tilladte stram ved nulhastighed.
» Veerdien er relativ til 9906 MOT NOM STR@M.

3009 |KNAEKPUNKT FREKV
Indstiller frekvensknaekpunktet for motorbelastningskurven.

Eksempel: Triptider for termisk beskyttelse, nar parametre 3006 MOT TERM TID, 3007 MOTOR LASTKURVE og 3008 NUL
HAST LAST er indstillet til defaultveerdier.

Ay A
351 'O/ ¢

3.0 1

lo = Udgangsstrem

In = Nominel motorstram
fo = Udgangsfrekvens
fark= Knaekpunktsfrekvens
A = Triptid

2.5 7

2.0 1

1.5 1

1.0 1

0.5 1

0
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Kode

Beskrivelse

3010

BLOKER FUNKTION

Denne parameter definerer reaktionen for blokeringsfunktionen. Denne
beskyttelse er aktiv, hvis frekvensomformeren kgrer i omradet for
blokeringsbeskyttelse (se figuren) med tiden defineret med 3012
BLOKER TID. “Brugergraenser” er defineret i Gruppe 20: GRAENSER

med 2017 MAX MOMENT 1, 2018 MAX MOMENT 2, eller graensen for KOMM Moment/ 4
input. Strem

0 = IKKE VALGT — Blokeringsbeskyttelsen anvendes ikke. ’ R
1 = FEJL — Nar frekvensomformeren kgrer i omradet for okeringsomra
blokeringsbeskyttelse med tiden defineret med 3012 BLOKER TID: 95%
» Frekvensomformeren stopper ved udigb.
« Der vises en fejlmelding i displayet.
2 = ADVARSEL — Nar frekvensomformeren kgrer i omradet for
blokeringsbeskyttelse med tiden defineret med 3012 BLOKER TID:
* Der vises en alarm.
* Advarslen forsvinder, nar frekvensomformeren er ude af omradet
for blokeringstiden i halvdelen af tiden defineret med parameter P 3011
3012 BLOKER TID.

Bruger-
greense

f

3011

Blokeringsfrekvens
BLOKER FREK

Denne parameter indstiller frekvensvaerdien for blokeringsfunktionen.
Se figuren.

3012

BLOKER TID
Denne parameter indstiller tidsvaerdien for blokeringsfunktionen.

3017

JORD FEJL

Definerer frekvensomformerreaktion, hvis frekvensomformeren detekterer en jordfejl i motor eller i motorkabler.
Frekvensomformeren viser jordfejl, medens frekvensomformeren kgrer, og medens frekvensomformeren ikke karer.
Se ogsa parameter 3023 TILSLUTNINGSFEJL og 3028 JORDFEJLS-NIVEAU.

Bemaerk! Hvis jordfejl (jordingsfejl) slas fra, kan det gare garantien ugyldig.

0 = DEAKTIVERET — Ingen frekvensomformerreaktion pa jordfejl.
1 = AKTIVERE — Viser en fejlmelding i displayet ( 16, JORDFEJL) og (hvis det kgrer) stopper frekvensomformeren ved
udigb.

3018

KOMM FEJL FUNK

Definerer frekvensomformerreaktion, hvis fieldbuskommunikationen forsvinder.

0 = IKKE VALGT — Ingen reaktion ved fejl.

1 = FEJL — Viser en fejlmelding i displayet (28, SERIEL 1 FEJL), og frekvensomformeren stopper ved udlgb.

2 = KONST HAST7 — Viser en alarm (2005, /0 KOMM) og indstiller hastigheden ved at anvende 1208 KONST HAST 7.
Denne “alarmhastighed” forbliver aktiv, indtil fieldbussen sender en ny referenceveerdi.

3 = SIDSTE HAST — Viser en alarm (2005, 1/0 KOMM) og fastsaetter hastigheden svarende til sidste driftsniveau.
Veerdien er et gennemsnit af hastigheden inden for de sidste 10 sekunder. Denne “alarmhastighed” forbliver aktiv,
indtil fieldbussen sender en ny referenceveerdi.

ADVARSEL!Hvis der veelges KONST HAST 7 eller SIDSTE HAST, skal det sikres, at driften kan fortsaette, nar
fieldbus-kommunikationen mangler.

3019

KOMM FEJL TID

Indstiller fejltiden for kommunikationsfejl, som anvendes af 3018 KOMM FEJL FUNK.

» Sma forstyrrelser i fieldbuskommunikationen opfattes ikke som fejl, hvis fejltiden er mindre end tiden, defineret
med KOMM FEJL TID.

3021

Al1 FEJLGRANSE

Indstiller et fejlniveau for analogindgang 1.
* Se 3001 AI<MIN FUNKTION.

3022

Al2 FEJLGRANSE

Indstiller et fejlniveau for analogindgang 2.
* Se 3001 AI<MIN FUNKTION.




156 ACS550-01/U1 Brugermanual
Kode |Beskrivelse
3023 |TILSLUTNINGSFEJL
Definerer frekvensomformersvaret ved fejlmontage af kabler og jordfejl, som er opdaget, medens
frekvensomformeren IKKE kgrte. Nar frekvensomformeren ikke karer, overvages felgende:
» Forkert nettilslutning til frekvensomformerens udgang (frekvensomformeren kan vise fejl 35, UDG KABEL, hvis
forkert tilslutning opdages).
- Jordfejl (frekvensomformeren kan vise fejl 16 JORDFEJL, hvis en jordfejl opdages). Se ogsa parameter 3017
JORDFEJL.
Bemaerk! Hvis lederfejl (jordfejl) slas fra, kan det ggre garantien ugyldig.
0 = DEAKTIVERET — Intet svar fra frekvensomformeren om ovenneevnte overvagningsresultater.
1 = AKTIVERET — Frekvensomformeren viser fejl, nar overvagningen opdager problemer.
3024 |STYREKORT TEMP FEJL
Definerer frekvensomformersvaret til styring af overopvarmning af printpladen. Ikke for frekvensomformere med et
OMIO-styrekort.
0 = DEAKTIVERET — Intet svar.
1 = AKTIVERET — Viser fejl 37 (CB OVERTEMP), og frekvensomformeren stopper ved udlgb.
3028 |[JORDFEJLSNIVEAU

Definerer registreringsniveau for jordfejl. Se Fejiretning, fejl, JORDFEJL.

Bemaerk! Parameter 3017 JORDFEJL skal vaere aktiveret.

1 = LAV - Lavt niveau for leekagestrem, hgj felsomhed. Frekvensomformeren stopper ved lav jord-leekagestram
(standard i den amerikanske softwareversion).

2 = MIDDEL - Middel falsomhed for jord-leekagestrem (standard i den europaeiske softwareversion).

3 = H@J - Hajt niveau for laekagestrgm, lavelsomhed. Frekvensomformeren stopper ved hgjere jord-leekagestram.
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Gruppe 31: AUTOMATISK NULSTILLING

Denne gruppe definerer betingelser for automatisk reset. Et automatisk reset
optreeder efter detektering af en bestemt fejl. Frekvensomformeren stopper
kortvarigt (kan indstilles) og genstarter dernaest automatisk. Antal fejlreset i en
specificeret periode kan begraenses, og automatisk reset kan defineres for flere
forskellige fejl.

Kode

Beskrivelse

3101

ANTAL FORS@G Eksempel: Der er opstaet tre fejl inden for

Indstiller antal tilladte automatiske reset inden for en tidsperiode, forsggstiden. Den sidste resettes kun, hvis
defineret med 3102 FGRSGGSTID. veerdien for 3101 ANTAL FORS@G er 3 eller
* Hvis antal resetfors@g overstiger graensen (inden for forsggstiden), derover.
forhindrer frekvensomformeren yderligere resetforseg, og
frekvensomformeren forbliver stoppet. Forsggstid
» Genstart kraever dernaest fejlreset fra betjeningspanelet eller fra en ; N~ Tid
ekstern kilde, defineret med 1604 FEJL KVIT VALG. Vi VARV

N\ VANEEAY -

3102

FORS@GSTID

Indstiller tidsperioden for optaelling og begraensning af antal reset.
+ Se 3101 ANTAL FORS@G.

x = Automatisk nulstilling

3103

DELAY TID

Indstiller forsinkelsen mellem detektering af en fejl og frekvensomformerens forsgg pa genstart.
* Hvis DELAY TID = nul, vil frekvensomformeren resette umiddelbart.

3104

AK OVERSTRGM
Aktiverer/deaktiverer den automatiske resetfunktion for overstrgm.
0 = DEAKTIVERET — Automatisk reset er ikke aktiv.
1 = AKTIVERET — Automatisk reset er aktiv.
» Automatisk reset af fejl (OVERSTR@M) efter tidsforsinkelsen defineret med 3103 DELAY TID, og frekvensomformeren
vender tilbage til normal drift.

3105

AK OVERSP

Aktiverer/deaktiverer den automatiske resetfunktion for overspaending.
0 = DEAKTIVERET — Automatisk reset er ikke aktiv.
1 = AKTIVERET — Automatisk reset er aktiv.
» Automatisk reset af fejl (DC OVERVOLT) efter tidsforsinkelsen defineret med 3103 DELAY TID, og
frekvensomformeren vender tilbage til normal drift.

3106

AK UNDERSP

Aktiverer/deaktiverer den automatiske resetfunktion for underspzending.
0 = DEAKTIVERET — Automatisk reset er ikke aktiv.
1 = AKTIVERET — Automatisk reset er aktiv.
» Automatisk reset af fejl (DC UNDERVOLTAGE) efter tidsforsinkelsen defineret med 3103 DELAY TID, og
frekvensomformeren vender tilbage til normal drift.

3107

AK AI<MIN

Aktiverer/deaktiverer den automatiske resetfunktion for analogindgang mindre end min. vaerdien.

0 = DEAKTIVERET — Automatisk reset er ikke aktiv.

1 = AKTIVERET — Automatisk reset er aktiv.

» Automatisk reset af fejl (AI<MIN) efter tidsforsinkelsen defineret med 3103 DELAY TID, og frekvensomformeren
vender tilbage til normal drift.

ADVARSEL! Nar analogindgangssignalet vender tilbage, kan frekvensomformeren starte, selv efter et langt
stop. Det skal sikres, at automatisk genstart efter lang stopperiode ikke kan forarsage personskader og/eller
beskadige udstyret.

3108

AK EKSTERN FEJL
Aktiverer/deaktiverer den automatiske resetfunktion for eksterne fejl.
0 = DEAKTIVERET — Automatisk reset er ikke aktiv.
1 = AKTIVERET — Automatisk reset er aktiv.
» Automatisk reset af fejl (EKSTERN FEJL 1 or EKSTERN FEJL 2) efter tidsforsinkelsen defineret med 3103 DELAY TID,

og frekvensomformeren vender tilbage til normal drift.
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Gruppe 32: OVERVAGNING

ACS550-01/U1 Brugermanual

Denne gruppe definerer overvagning af op til tre signaler i Gruppe 01: DRIFTSDATA.
En specifik parameter overvages, og hvis en parameter overskrider en defineret
graense, aktiveres en releeudgang. Anvend Gruppe 14: RELAEUDGANGE for at
definere relaeet, samt om relaeet aktiveres, nar signalet er for lavt eller for hgit.

Kode

Beskrivelse

3201

OVERV 1 PARAM

\Vaelger den farste overvagningsparameter.

» Skal veere et parameternummer fra Gruppe 01:
DRIFTSDATA.

» 100 = IKKE VALGT — Parameter er ikke valgt.

* 101...178 — Veelger parameter 0101...0178.

» Hvis den overvagede parameter overskrider en greense,
aktiveres en relaeudgang.

» Overvagningsgraenser defineres i denne gruppe.

» Releeudgange defineres i Gruppe 14: RELAEUDGANGE
(definitionen specificerer ogsa, hvilken
overvagningsgraense der vises pa displayet).

LAV < HGJ

Overvagning af driftsdata, der anvender relaaeudgange, nar

LAV<H@J.

» Tilfeelde A = Parameter 1401 RELAEUDGANG 1 (eller 1402
RELAUDGANG 2, etc.) veerdi er OVERV1 H@J eller OVERV2
H@J. Anvendes for displayvisning, nar/hvis det overvagede
signal overskrider en bestemt graense. Relaeet forbliver
aktivt, indtil den overvagede veerdi falder under den lave
greense.

« Tilfeelde B = Parameter 1401 RELAEUDGANG 1 (eller 1402
RELAUDGANG 2, etc.) vaerdi er OVERV1 1 LAV eller OVERV1 2
LAV. Anvendes for displayvisning, nar/hvis det overvagede
signal underskrider en bestemt graense. Relaeet forbliver
aktivt, indtil den overvagede veerdi overstiger den hgje
greense.

LAV > H@J

Overvagning af driftsdata, der anvender relaeudgange, nar
LO>HI.

Den lavest graense (H@J 3203) er aktiv i begyndelsen, og
forbliver aktiv, indtil den overvagede parameter overstiger
den hgje graense (LAvV 3202), idet denne graense gares til
den aktive graense. Denne graense forbliver aktiv, indtil den
overvagede parameter underskrider den laveste greense (HI
3203), idet denne graense gares aktiv.

» Tilfeelde A = Parameter 1401 RELAUDGANG 1 (eller 1402
RELAUDGANG 2, etc.) veerdi er OVERV1 H@J eller OVERV1 2
H@J. Som udgangspunkt er relaeet ikke trukket. Relaeet
traekker, nar den overvagede parameter overstiger den
aktive graense.

 Tilfeelde B = Parameter 1401 RELAUDGANG 1 (eller 1402
RELAUDGANG 2, etc.) vaerdi er OVERV1 1 LAV eller OVERV1 2
LAV. Som udgangspunkt er releeet trukket. Relaeet falder,
nar den overvagede parameter understiger den aktive
grense.

3202

OVERV 1 GRA LAV

Indstiller den lave graense for den farste parameter der
overvages. Se 3201 OVERV 1 PARAM ovenfor.

3203

OVERV 1 GRA H@J
Indstiller den hgje graense for den farste parameter der

overvages. Se 3201 OVERV 1 PARAM ovenfor.

LAV < HGJ
Bemeerk! Tilfeelde LO < HI svarer til en normal
hysterese.

Veerdien for overvagningsparameteren

HI (3203)
LO (3202)

Tilf. A
Relee inde (1) T

0

Tilf, B A
Relz inde (1) T—i — —
. [ L[] [

LAV > HGJ
Bemaerk! Tilfaelde LO>HI svarer til en speciel
hysterese med to separate overvagningsgraenser.

Veerdien for overvagningsparameteren Aktiv greense

LO (3202)% - = — -
HI (3203) A

|
Tilf. A .
Relae inde (1 ?

YV~

~

Y~

Tilf. B . .
Relee inde (1) T—" — —
L T

Y~
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Kode

Beskrivelse

3204

OVERV 2 PARAM
VVeelger den anden overvagningsparameter. Se 3201 OVERV 1 PARAM ovenfor.

3205

OVERV 2 GRA LAV
Indstiller den lave graense for den anden parameter, der overvages. Se 3204 OVERV 2 PARAM ovenfor.

3206

OVERV 2 GRA H@J
Indstiller den hgje greense for den anden parameter, der overvages. Se 3204 OVERV 2 PARAM ovenfor.

3207

OVERV 3 PARAM
\Veelger den tredje overvagningsparameter. Se 3201 OVERV 1 PARAM ovenfor.

3208

OVERV 3 GRA LAV
Indstiller den lave greense for den tredje parameter, der overvages. Se 3207 OVERV 3 PARAM ovenfor.

3209

OVERV 3 GRA HQ9J
Indstiller den hgje greense for den tredie parameter, der overvages. Se 3207 OVERV 3 PARAM ovenfor.




160 ACS550-01/U1 Brugermanual
Gruppe 33: INFORMATION
Denne gruppe giver adgang til information om frekvensomformerens nuvaerende
programmer: versioner og testdato.
Kode |Beskrivelse
3301 |[SW VERSION
Indeholder information om frekvensomformerens softwareversion.
3302 |APPL PROGR VERS
Indeholder information om versionen af det indlaeste program.
3303 [TESTDATO
Indeholder information om testdato (aa.uu).
3304 |IOMFOfrekvensomformerRMERDATA
Indeholder information om frekvensomformerens strem- og spaendingsdata. Formatet er XXXY, hvor:
» XXX =Den nominelle stram (i ampere) for frekvensomformeren. Hvis der vises et “A”, indikerer det decimalpunktet
for stramvaerdien. F.eks. XXX = 8A8 betyder en nominel strgm pa 8,8 A.
» Y = Den nominelle spaending for frekvensomformeren, hvor Y =:
* 2 betyder spaending pa 208...240 Volt
* 4 betyder spaending pa 380...480 Volt
* 6 betyder spaending pa 500...600 Volt
3305 |PARAMETERTABEL

Indeholder information om frekvensomformerens parametertabelversion.
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Gruppe 34: PANELVISNING

Denne gruppe definerer, hvad der vises i betjeningspanelets display
(midteromradet), nar dette star i outputmode.

Kode |Beskrivelse

3401 |SIGNAL1 PARAM = 3404 =3 3405

Veelger den farste parameter (med nummer) der vises i

paneldlsplayet Loc v ¢ v 49 . THZ|
Definitioner i denne gruppe definerer displayvisning, nar P 3401 (=137H—» 49 1 HZ
betjeningspanelet star i styremode. P 3408 (=138)/

* Alle parametre i Gruppe 01: DRIFTSDATA kan veelges.

» Ved at anvende fglgende parametre, kan den viste vaerdi skaleres, P 3415 (=139)’4’ 10 7 /
konverteres til passende enhed, og/eller vises grafisk. 00:00 [ MENU

« Figuren viser valg, som sker med parametre i denne gruppe.

+ Huvis blot en eller to parametre vaelges til visning, dvs. blot en eller Loc v
to af veerdierne fra parametrene 3401 SIGNAL1 PARAM, og er 3408 HZ_... L 000
SIGNAL2 PARAM 0g 3415 SIGNAL3 PARAM andet end 100 (NOT P 3404 — 0 . 4 A
SELECTED), vil nummeret og navnet pa hver enkelt vist parameter 24 4 y
vises ud over veerdien. 0

. . 00:00 | MENU

100 = IKKE VALGT — Farste parameter vises ikke.

101...178 — Viser parameter 0101...0178. Hvis parameter ikke
eksisterer, viser displayet “n.a.”.

3402 |[SIGNAL1 MIN

Definerer forventet min. veerdi af den fgrst viste parameter.
Anvend parameter 3402, 3403, 3406, og 3407, f.eks. for at
konvertere en parameter i Gruppe 01: DRIFTSDATA F.eks. kan P3407-|— — — — — — ‘
parameter 0102 HASTIGHED (i o/min) konverteres til hastigheden for et

transportband, som treekkes af motoren (i ft/min). For denne |
konverteing er kildevaerdien i figuren min. og max. motorhastighed, ‘
og de viste veerdier er tilsvarende min. og max. hastighed for P 3406-| — —
transportbandet. Anvend parameter 3405 for at vaelge en passende \
enhed for visningen. —
Bemaerk! Valg af enheder konverterer ikke veerdierne. Parameter er P3402 ] P 340:.3
ikke aktiv, hvis parameter 3404 OUTPUT1 DSP FORM = 9 (DIREKTE). Kildeveerdi

3403 [SIGNAL1 MAX
Definerer forventet max. veerdi af den fgrste parameter.

Bemaerk! Parameter er ikke aktiv, hvis parameter 3404 ouTPUT1 DSP
FORM = 9 (DIREKTE).

3404 |OUTPUT1 DSP FORM

Display
veerdi A

! i 3404 Vardi | Display Omrade
Definerer decimalpunkt for den ferste parameter. 0 T3 30768 _+32767
0...7 — Definerer placering af decimalpunkt. T (Med forte n)

« Indtast antal cifre til hgjre for decimalpunktet. 1 +3.1 9
» Se tabellen, som f.eks. viser pi (3.14159). 2 +3.14
8 = BAR METER- Specificerer bar visning. 3 +3.142
9 = DIREKTE — Placering af decimalpunkt og enhed er identisk med 4 3 0...65535 (Uden
kildesignal. Se Gruppe 01: DRIFTSDATA parameterliste i afsnit 5 39 fortegn)
Komplet parameterliste pa side 97 for oplgsning (som indikerer 5 314
placering af decimalpunkt) og enheder. v 3740
8 Bar meter vises.
9 Placering af decimalpunkt
og enheder for kildesignal.
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Kode [Beskrivelse

3405 |OUTPUT1 ENH
Veelger enhed for den fgrste parameter.
Bemaerk! Parameter er ikke aktiv, hvis parameter 3404 oUTPUT1 DSP FORM = 9 (DIREKTE).

0=U.ENHED 9=°C 18=MWh 27 =1t 36 =1/s 45=Pa 54 =Ib/m 63 =Mrev
1=A 10 = Ib ft 19 = m/s 286=MGD 37=l/min 46=GPS  55=Ib/h 64 =d
2=V 11 =mA 20=m%h 29=inHg 38=lh 47=galls 56=FPS  65=inWC
3=Hz 12=mV 21=dm®s 30=FPM 39=mds 48=gallm 57=ft/s 66 = m/min
4=9 13 = kW 22 = bar 31=kb/s 40=m¥m 49=galh 58=inH,0 67=Nm
5=s 14=W 23 =kPa 32 = kHz 41=kg/s  50=1ftYs 59=inwg 68 =Kmdt
6=t 15=kWh 24=GPM 33=0hm 42=kg/m 51=ft®m 60=ftwg

7 = o/min 16 = °F 25 = PS| 34=ppm  43=kght 52 = ft3/t 61 = Ibsi

8 =kt 17 = hk 26 = CFM 35 = pps 44 =mbar 53 =1Ib/s 62 =ms

Felgende enheder er velegnet for bar panelvisning.
117 = %ref  119=% dev 121 =% SP 123 = lout 125 =Fout 127 =Vdc
18=%act 120=%LD 122 =9%FBK 124 =Vout 126 = Tout

3406 |[OUTPUT1 MIN
Indstiller minimumvaerdien for den ferste displayparameter.
Bemaerk! Parameter er ikke aktiv, hvis parameter 3404 OUTPUT1 DSP FORM = 9 (DIREKTE).

3407 |OUTPUT1 MAX
Indstiller den viste maksimumvaerdi for den ferste displayparameter.
Bemaerk! Parameter er ikke aktiv, hvis parameter 3404 oUTPUT1 DSP FORM = 9 (DIREKTE).

3408 |[SIGNAL2 PARAM
Vaelger den anden parameter (ved hjeelp af nummer), der vises i betjeningspanelet. Se parameter 3401.

3409 |SIGNAL2 MIN
Definerer forventet min. veerdi for den anden displayparameter. Se parameter 3402.

3410 [SIGNAL2 MAX
Definerer forventet maks. veerdi for den anden displayparameter. Se parameter 3403.

3411 |OUTPUT2 DSP FORM
Definerer decimalpunkt for den anden displayparameter. Se parameter 3404.

3412 |OUTPUT2 ENHED
Veelger enhed for den anden displayparameter. Se parameter 3405.

3413 |OUTPUT2 MIN
Indstiller min. veerdien for den anden displayparameter. Se parameter 3406.

3414 |OUTPUT2 MAX
Indstiller maks. vaerdien for den anden displayparameter. Se parameter 3407.

3415 |[SIGNAL3 PARAM
\Veelger den tredje parameter (ved hjeelp af nummer), der vises i betjeningspanelet. Se parameter 3401.

3416 |SIGNAL3 MIN
Definerer forventet min. veerdi for den tredje displayparameter. Se parameter 3402.

3417 |[SIGNAL3 MAX
Definerer forventet maks. veerdi for den tredje displayparameter. Se parameter 3403.

3418 |OUTPUT3 DSP-FORM
Definerer decimalpunkt for den tredje displayparameter. Se parameter 3404.

3419 |OUTPUT3 ENH
\Veelger enhed for den tredje displayparameter. Se parameter 3405.

3420 |[OUTPUT3 MIN
Indstiller min. veerdien for den tredje displayparameter. Se parameter 3406.

3421 |OUTPUT3 MAX
Indstiller maks. vaerdien for den tredje displayparameter. Se parameter 3407.
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Gruppe 35: MOT TEMP MALING

Denne gruppe definerer detektering og rapportering af motoroverophedning, som
detekteres af en temperatursensor. Typiske tilslutninger er vist nedenfor.

En sensor
Tre sensorer
Al1
All
Motor AGND
AGND
AO1
AO1
AGND

\ ' _|aGND 7 X
33nF - J 33”@ @

c ADVARSEL! IEC 60664 kraever dobbelt eller forstaerket isolation mellem

streamfarende dele og elektrisk udstyr, som enten er ikke ledende eller ledende, men
ikke forbundet til den beskyttende jord.

For at opfylde dette krav, forbindes en termistor (og andre lignende komponenter) til
frekvensomformerens styringsterminaler, ved anvendelse af en hvilken som helst af
disse alternativer:

* Hold termistoren adskilt fra motorens stramfgrende dele med dobbelt armeret
isolering.

» Beskyt alle kredslagb, der er forbundet til frekvensomformerens digitale og
analoge inputs. Beskyt mod kontakt, og isoler fra andre lavspaendingskredslab
med grundisolering (dimensioneret for det samme spaendingsniveau som
frekvensomformerens hovedkredslgb).

* Anvend et eksternt termistorrelae. Releeets isolering skal vaere dimensioneret for
det samme spaendingsniveau som frekvensomformerens hovedkredsigb.

Figuren herunder viser tilslutninger for termistorrelee og PTC-sensor, nar der
anvendes digitalindgange. Kabelskaermen ved motoren bgr jordes via f.eks. en
3,3nF-kondensator. Hvis dette ikke er muligt, skal skeermen ikke tilsluttes.

Termistorrelze: PTC sensor
3501 SENSORTYPE = 5 (TERMISTOR(0)) 3501 SENSORTYPE = 5 (TERMISTOR(0))
eller 6 (TERMISTOR(1))
Termistor-
relee

Betjeningspanel

Betjeningspanel
il o s
1 A A

a ——{ +24 V DC - ~— DI

m . : . | +24V DC
T L |
% Motor, 3.3 nF @
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For andre fejl eller for foregribende motoroveropvarmning anvendes en model, se
Gruppe 30: FEJLFUNKTIONER.

Kode [Beskrivelse

3501 [SENSORTYPE
Identificerer den anvendte motortemperatursensor, PT100 (°C) eller PTC (ohm) eller termistor.

Se parameter 1501 AO1 INDHOLD VALGog 1507 AO2 INDHOLD VALG.

0 = INGEN

1 =1 x PT100 — Konfiguration for en PT 100 sensor.

* Analogudgang A01 eller AO2 forsyner sensoren med konstant strem.

» Sensormodstanden, og dermed spaendingen over sensoren, stiger, nar motortemperaturen stiger.

* Funktionen for temperaturmaling maler spaendingen via analogindgang Al1 eller Ai2 og konverterer denne til
grader Celcius.

2 =2 x PT100 — Konfiguration for to PT100 sensorer.

* Optioner som ovenfor 1 x PT100.

3 = 3 x PT100 — Konfiguration for tre PT100 sensorer.

* Optioner som ovenfor 1 x PT100.

4 = PTC — Sensorkonfiguration for termistor PTC.

+ Analogudgangen forsyner sensoren med konstant strem.

* Modstanden, og dermed spaendingen over sensoren stiger kraftigt,
nar motortemperaturen overstiger referencetemperaturen for
PTC'en (T,¢f), lige som spaendingen over resistoren ogsa stiger.
Temperaturmaling sker som spaendingsmaling via analogindgang
Al1, og konverteres til Ohm.

* Tabellen nedenfor og grafen ovenfor viser typiske PTC
sensormodstandsvaerdier som funktion af motortemperaturen.

Meget hgj

Temperatur Modstand Normal
Normal < 1.5 kohm
Meget hgj > 4 kohm

5 = THERM(0) — Konfigurering af termistorsensor.

» Motortemperaturovervagning aktiveres via en digitalindgang. Tilslut ‘ o
enten en PTC sensor eller et termistorrelee (med brydekontakt) til en ! L T
digitalindgang.

» Motoren er overophedet, nar digitalindgangen er ‘0’.

» Se figurerne mht. tilslutning pa side 763.

* Tabellen herunder og grafen viser modstandskravene for en PTC-sensor tilsluttet mellem 24 V og digitalindgang
som funktion af motorens drifttemperatur.

Temperatur Modstand
Normal < 3 kohm
Meget hgj > 28 kohm

6 = THERM (1) — Konfigurering af termistorsensor.
» Motortemperaturovervagning aktiveres via en digitalindgang. Tilslut et termistorrelee (med brydekontakt) til en
digitalindgang.
» Motoren er overophedet, nar digitalindgangen er ‘1°.
+ Se figurerne mht. tilslutning pa side 763.

3502

INPUT VALG

Definerer indgang som anvendes for temperatursensoren.
1=A11-PT100 og PTC.

2 =A2-PT100 og PTC.

3...8 = DI1...DI6 — Termistor og PTC

3503

ALARMGRANSE

Definerer alarmgraensen for overvagning af motortemperaturen.
» Ved motortemperaturer over denne graense vises en alarmmelding (2010, MOTOR TEMP) i displayet.

For termistorer eller PTC tilsluttet en digitalindgang:
0 — deaktiveret

1 — aktiveret
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Kode |Beskrivelse

3504 FEJLGRAENSE

Definerer fejlgraensen for overvagning af motortemperaturen.
» Ved motortemperatur over denne graense vises en fejimelding (9, MOTOR OVERTEMP) i displayet, og
frekvensomformeren stopper.

For termistorer eller PTC tilsluttet en digitalindgang:
0 — deaktiveret
1 — aktiveret
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Gruppe 36: TIDSFUNKTIONER

Denne gruppe definerer tidsfunktioner. Tidsfunktioner inkluderer:

» Fire daglige start/stop tider.

ACS550-01/U1 Brugermanual

» Fire ugentlige start, stop og boosttider.

» Fire tidsfunktioner for samlet indsamling af udvalgte perioder.

En tidsfunktion kan tilsluttes flere timerperioder og en timerperiode kan veere i flere

tidrfunktioner.

Tidsperiode 1

3602 STARTTID 1
3603 STOPTID 1
3604 STARTDAG 1
3605 STOPDAG 1

Tidsperiode 2

3606 STARTTID 2
3607 STOPTID 2
3608 STARTDAG 2
3609 STOPDAG 2

Tidsperiode 3

3610 STARTTID 3
3611 STOPTID 3
3612 STARTDAG 3
3613 STOPDAG 3

Tidsperiode 4

3614 STARTTID 4
3615 STOPTID 4
3616 STARTDAG 4
3617 STOPDAG 4

Booster

3622 VALG TIMER
3623 TIMER TID

Timer 1
3626 KLADE TIDFUNKT.1

Timer 2
3627 KLADE TIDFUNKT.2

Timer 3
3628 KLADE TIDFUNKT.3

Timer 4
3629 KLADE TIDFUNKT.4

En parameter kan kun tilsluttes en timer.

Timer 1
3626 KLADE TIDFUNKT.1

Timer 2
3627 KLADE TIDFUNKT.2

=<

1001 EKS1 KOMMANDOER

1002 EKS 2 KOMMANDOER

1102 EKS1/EKS2 VALG

1201 KONST HAST VALG

1401 RELAUDGANG 1...1403 RELAUDGANG 3
1410 RELAUDGANG 4...1412 RELAUDGANG 6
(Tilgeengelig, hvis OREL-01 er installeret.)

4027 PID 1 PARAM SAT

4228 AKTIVERE
8126 TID FUNKTION

Du kan bruge tidsfunktionshjaelpen for at gare konfigurationen nem. Du kan fa flere
oplysninger om assistenten til tidsfunktioner i afsnittet Assistentmode pa side 617.
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Kode Beskrivelse
3601 [TIDSFUNK. VALG
\Veelger kilden for signal til aktivering af timer.
0 = IKKE VALGT — Tidsfunktion er ikke valgt.
1 = DI1 — Definerer digitalindgang DI1 som signal for valg af tidsfunktion.
* Den digitale indgang skal veere aktiv for aktivering af tidsfunktion.
2...6 = DI2...DI6 — Definerer digitalindgang DI2...DI6 som signal for valg af tidsfunktion.
7 = AKTIVE — Tidsfunktion er aktiveret.
-1 = DI1(INV) — Definerer inverteret digitalindgang DI1 som signal for valg af tidsfunktion.
* Den digitale indgang skal vaere deaktiveret for at aktivere tidsfunktionen.
+ -2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definerer inverteret digitalindgang DI2...DI6 som signal for valg af tidrfunktion.
3602 [STARTTID 1
Definerer starttidspunktet. 20:30:00 - :
« Tiden kan aendres i trin af 2 sekunder. Tidsperiode 2
« Hvis parametervaerdien er 07:00:00, aktiveres 17:00:00 . .
timeren kl. 7.00. 15:00:00 Tidsperiode 4 I:l
* Figuren viser flere tider pa forskellige ugedage. e
13:00:00
12:00:00 Tidsperiode 3 I:l
10:30:00
Tidsperiode 1
09:00:00
00:00:00
Man Tir Ons Tor Fre Ler Sen
3603 |STOPTID 1
Definerer det daglige stoptidspunkt.
* Tiden kan aendres i trin af 2 sekunder.
* Hvis parametervaerdien er 09:00:00, stoppes timeren kl. 9.00.
3604 [STARTDAG 1
Definerer startdag i ugen.
1 = MANDAG...7 = SONDAG
* Hvis parametervaerdien er 1, aktiveres timeren hver uge, mandag ved midnat (00:00:00).
3605 [STOPDAG 1
Definerer stopdag i ugen.
1 = MANDAG...7 = SONDAG
 Hvis parametervaerdien er 5, deaktiveres timeren hver uge, fredag ved midnat (23:59:58).
3606 |STARTTID 2
Definerer dagligt starttidspunkt for timer 2.
» Se parameter 3602.
3607 |STOPTID 2
Definerer daglig stoptid for timer 2.
» Se parameter 3603.
3608 [STARTDAG 2
Definerer ugentlig startdag for timer 2.
» Se parameter 3604.
3609 [STOPDAG 2
Definerer ugentlig stopdag for timer 2.
» Se parameter 3605.
3610 |STARTTID 3
Definerer dagligt starttidspunkt for timer 3.
» Se parameter 3602.
3611 |[STOPTID 3
Definerer daglig stoptid for timer 3.
» Se parameter 3603.
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Kode [Beskrivelse

3612 |STARTDAG 3
Definerer ugentlig startdag for timer 3.
» Se parameter 3604.

3613 |STOPDAG 3
Definerer ugentlig stopdag for timer 3.
» Se parameter 3605.

3614 [STARTTID 4
Definerer dagligt starttidspunkt for timer 4.
» Se parameter 3602.

3615 |[STOPTID 4
Definerer daglig stoptid for timer 4.
» Se parameter 3603.

3616 |STARTDAG 4
Definerer ugentlig startdag for timer 4.
» Se parameter 3604.

3617 |STOPDAG 4
Definerer ugentlig stopdag for timer 4.
» Se parameter 3605.

3622 |VALG TIMER

Veelger kilden for boostersignal.

0 = IKKE VALGT — Funktionen er ikke valgt.

1 = DI1 — Definerer DI1 som boostersignal.

2...6 = DI2...DI6 — Definerer DI2...DI6 som boostersignal.

-1 = DI1(INV) — Definerer inverteret digitalindgang DI1 som boostersignal.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definerer inverteret digitalindgang DI2...DI6 som boostersignal.

3623 BOOSTER TIME

|

Definerer, hvor lang tid boosterfunktionen skal veere aktiv. |
Tiden starter, nar signalet for timervalg aktiveres. Hvis Booster aktiv — |

parametervaerdien er 01:30:00, vil boosterfunktionen blive |

aktiveret 1 time og 30 minutter efter aktivering af den digitale | |

indgang. |

i

Aktivering af DI —

' Timer tid !

3626 |KLADE TIDFUNKT 1

Definerer alle gnskede tidsrum for en tidsfunktion.

0 = IKKE VALGT — Der er ikke valgt en timer.

1 =71 — Tidsperiode 1 valgt for timer.

2 = 72 — Tidsperiode 2 valgt for timer.

3 = T1+T2 — Tidsperiode 1 og 2 valgt for timer.

4 = T3 — Tidsperiode 3 valgt for timer.

5 = T71+T3 — Tidsperiode 1 og 3 valgt for timer.

6 = T2+T3 — Tidsperiode 2 og 3 valgt for timer.

7 = T1+72+T3 — Tidsperiode 1, 2 og 3 valgt for timer.
8 = T4 — Tidsperiode 4 valgt for timer.

9 = T1+T4 — Tidsperiode 1 og 4 valgt for timer.

10 = T2+T4 — Tidsperiode 2 og 4 valgt for timer.

11 = T1+72+74 — Tidsperiode 1, 2 og 4 valgt for timer.
12 = 13+74 — Tidsperiode 3 og 4 valgt for timer.

13 = T1+T3+74 — Tidsperiode 1, 3 og 4 valgt for timer.
14 = T2+T13+T4 — Tidsperiode 2, 3 og 4 valgt for timer.
15 = T1472+73+74 — Tidsperiode 1, 2, 3 og 4 valgt for timer.
16 = BOOSTER — Booster valgt for timer.

17 = T1+B — Booster og Tidsperiode 1 valgt for timer.
18 = T2+B — Booster og Tidsperiode 2 valgt for timer.
19 = T1+T2+B — Booster og Tidsperiode 1 og 2 valgt for timer.
20 = T3+B — Booster og Tidsperiode 3 valgt for timer.
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Kode

Beskrivelse

21 = T1+73+B — Booster og Tidsperiode 1 og 3 valgt for timer.

22 = T2+T3+B — Booster og Tidsperiode 2 og 3 valgt for timer.

23 = T1+72+73+B — Booster og Tidsperiode 1, 2 og 3 valgt for timer.
24 = T4+B — Booster og Time Period 4 valgt for timer.

25 = T1+T4+B — Booster og Tidsperiode 1 og 4 valgt for timer.

26 = T2+T4+B — Booster og Tidsperiode 2 og 4 valgt for timer.

27 = T1+T2+74+B — Booster og Tidsperiode 1, 2 og 4 valgt for timer.
28 = T3+T4+B — Booster og Tidsperiode 3 og 4 valgt for timer.

29 = T1+T3+T4+B — Booster og Tidsperiode 1, 3 og 4 valgt for timer.
30 = T2+73+T4+B — Booster og Tidsperiode 2, 3 og 4 valgt for timer.
31 = 71+2+3+4+B — Booster og Tidsperiode 1, 2, 3 og 4 valgt for timer.

3627

KLADE TIDFUNKT.2
» Se parameter 3626.

3628

KLADE TIDFUNKT.3
» Se parameter 3626.

3629

KLADE TIDFUNKT.4
» Se parameter 3626.
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Gruppe 37: KUNDE LAST KURVE
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Gruppen definerer overvagning af belastningskurven, der kan tilpasses
(motormoment som funktion af frekvens). Kurven defineres med fem punkter.

Kode

Beskrivelse

3701

OVERLAST TYP

Overvagningsmode for lastkurver, der kan
brugertilpasses.

Denne funktion erstatter den tidligere underlast-

overvagning i Gruppe 30: FEJLFUNKTIONER.

For at efterligne dette se afsnit Korrespondance

med den foreeldede overvagning af underlast side

171.

0 = IKKE VALGT — Overvagning er ikke aktiv.

1 = UNDERLAST — Overvagning af momentfald
under underbelastningskurven.

2 = OVERLAST — Overvagning af, om momentet
overskrider overbelastningskurven.

3 = BEGGE — Overvagning af, om momentet falder
ned under underbelastningskurven eller
overskrider overbelastningskurven.

Motormoment (%)

A

Overlastomrade

P30S P30S e
P3709 P37

P3715 P3718
P3714 P3717

Tilladt driftomrade

P3705
! Underlastomrade

P3708

— -
P3710 P3713 P3716
Udgangsfrekvens (Hz)

I
P3707

f
P3704

3702

OVERLAST FUNK
Aktion er gnsket under lastovervagning.

1 = FEJL — Der genereres en fejl, nar betingelserne, defineret med 3701 BRUGER LAST C MODE, har vaeret opfyldt i
leengere tid, end tiden defineret end 3703 BRUGER LAST C TID.

2 = ALARM — Der genereres en alarm, nar betingelserne, defineret med 3701 BRUGER LAST C MODE, har vaeret opfyldt
i lzengere tid, end tiden defineret end 3703 BRUGER LAST C TID.

3703

OVERLAST TID
Definerer tidsgraensen for generering af en fejl.

» Halvdelen af denne tid anvendes som graense for generering af en alarm.

3704

LAST FREK 1

Definerer frekvensveerdien for definitionspunktets fgrste belastningskurve.

» Skal veere mindre end 3707 LAST FREK 2.

3705

LAST MOM LAV 1

Definerer momentvaerdien for underbelastningskurvens fgrste definitionspunkt.

» Skal veere mindre end 3706 LAST MOMENT 1 H@J.

3706

LAST MOMENT1 HGJ

Definerer momentvaerdien for overbelastningskurvens fgrste definitionspunkt.

3707

LAST FREK 2

Definerer frekvensveerdien for belastningskurvens andet definitionspunkt.

« Skal veere mindre end 3710 LAST FREK 3.

3708

LAST MOM LAV 2

Definerer momentveerdien for underbelastningskurvens andet definitionspunkt .

« Skal veere mindre end 3709 LAST MOMENT 2 H@J.

3709

LAST MOMENT2 HGJ

Definerer momentvaerdien for overbelastningskurvens andet definitionspunkt.

3710

LAST FREK 3

Definerer frekvensveerdien for belastningskurvens tredje definitionspunkt.

« Skal vaere mindre end 3713 LAST FREK 4.

3711

LAST MOM LAV 3

Definerer momentvaerdien for underbelastningskurvens tredje definitionspunkt.

« Skal vaere mindre end 3712 LAST MOM H@J 3.

3712

LAST MOMENT3 HGJ

Definerer momentvaerdien for overbelastningskurvens tredje definitionspunkt.
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Kode

Beskrivelse

3713

LAST FREK 4

Definerer frekvensveerdien for belastningskurvens fierde definitionspunkt.
+ Skal veere mindre end 3716 LAST FREKVENS 5

3714

LAST MOM LAV 4

Definerer momentvaerdien for underbelastningskurvens fjerde definitionspunkt.
+ Skal veere mindre end 3715 LAST MOM H@J 4.

3715

LAST MOMENT4 HGJ
Definerer momentvaerdien for overbelastningskurvens fierde definitionspunkt.

3716

LAST FREK 5
Definerer frekvensveerdien for belastningskurvens femte definitionspunkt.

3717

LAST MOM LAV 5

Definerer momentvaerdien for underbelastningskurvens femte definitionspunkt.
+ Skal veere mindre end 3718 LAST MOM H@J 5.

3718

LAST MOMENT5 HGJ
Definerer momentvaerdien for overbelastningskurvens femte definitionspunkt.

Korrespondance med den foraeldede overvagning af underlast

Den nu foreeldede parameter 3015 UNDERLAST KURVE giver mulighed for at veelge
mellem fem kurver, vist pa tegningen. Parameterkarakteristikkerne var som
beskrevet nedenfor.

* Hvis belastningen falder T
under den valgte kurve i (%) A
lzengere tid end defineret 80 - Kurvetyper underiast @
med parameter 3014 70%
UNDERLAST TID (foraeldet), :
vil underlastbeskyttelsen 60 - ! @
blive aktiveret. - : —— 50%
| —
+ Kurve 1..3 nar maksimum 40~ |@ - &@
ved nominel . — 30%
motorfrekvens defineret 20 -
med parameter 9907 MOT
NOM FREK. | p
Ty = Nominelt 0 fn 2-‘4'=fN
motormoment.

* fn = nominel motorfrekvens.

Hvis man gnsker at efterligne en gammel underbelastningskurve med parametre
som de, der er anfart i de graskraverede kolonner, indstilles de nye parametre som
angivet i de hvide kolonner i de to nedenstaende skemaer:

Forzldede parametre Nye parametre
Underlastovervagning med 3013 3014 3701 3702 3703
parameter 3013...3015 (foraldede) | yNpERLAST | UNDERLAST | OVERLAST | OVERLAST | OVERLAST

FUNKTION TID TYP FUNK TID
Ingen underlastovervagning 0 - 0 - -
Underlastkurve, fejl genereret 1 t 1 1 t
Underlastkurve, alarm genereret 2 t 1 2 2t
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Obs.

par. Nye parametre

3015 3704 3705 3707 3708 3710 3711 3713 3714 3716 3717
UNDER- LAST LAST MO- LAST LAST MO- LAST |LAST MO-| LAST LAST MO- LAST |LAST MO-
LAST- FREK 1 MENT1 FREK 2 MENT2 FREK 3 MENT3 FREK 4 MENT4 FREK 5 MENTS
KURVE LAV LAV LAV LAV LAV

(Hz) (%) (Hz) (%) (Hz) (%) (Hz) (%) (Hz) (%)
EU | US EU | US EU | US EU | US EU | US

10 32 | 38 17 41 | 50 23 50 | 60 30 500 | 500 30
20 31 | 37 30 42 | 50 40 50 | 60 50 500 | 500 50
30 31 | 37 43 42 | 50 57 50 | 60 70 500 | 500 70
10 73 | 88 17 98 | 117 23 120 | 144 30 500 | 500 30
20 71 | 86 30 99 | 119 40 120 | 144 50 500 | 500 50

Ol | WO N =
gl | ol o
DO | O O O
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Gruppe 40: PID-REGULERING SAT 1

Denne gruppe definerer et saet parametre, som anvendes af proces PID (PID1)
regulatoren.

Der er typisk kun behov for parametre i denne gruppe.
PID Regulator - Basisopseetning

| PID styremode sammenligner frekvensomformeren et referencesignal (setpoint)
med et aktuelt signal (feedback) og indstiller automatisk
frekvensomformerhastigheden, sa de to signaler er ens. Forskellen mellem de to
signaler defineres som “fejlvaerdien”.

PID styringmode vil typisk blive anvendt, hvis motorens hastighed skal styres pa
basis af tryk, gennemstrgmning eller temperatur. | de fleste tilfeelde — hvor der kun er
trukket 1 transducersignal til ACS550 enheden - er der kun brug for
parametergruppe 40.

Neden for ses et skema af et indstillingspunkt/feedback-signalflow, som anvender
parametergruppe 40.

Panel REF1 — | P1101
Panel REF 2 51106 REF1 |
10...17,IREF2
0,
Panel REF2 —| 500% |PID Setpunkt |20...21
-500% 19
Al—P4076 G40
Voem PID1 PANEL
oment—|
Effekt — 1 bé)lg/REM
stroh) [P4017] |P4014-P4015 oe
Moment ] I PID Akt. vaerdi
oment | ReM
Effekt -
Panel REF 1 —{P1103 51102
DI — G12 | |p1104
—{Const —pqq05 — EXT 1
Al — Hastighed ||
Komm REF 1 — EXT 2
Panel REF 2 —
2] PT106| =1
— Const
Al = Hastighed
Komm REF 2 —
P1106
Panel REF2 P4010| PID Setpunkt —21;1 P1107
A2 Pa012 02171108 -
Al2— —1P4013 119
Komm—
Internal — G40
Al—P4076 PID1
Stram — L PID1 Ud
Moment— ‘L
Effekt — P4014/-|P4015
Strej/r-}wl :P4017J PID Akt. veerdi
Moment—
Effekt -
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Bemaerk! For at aktivere og anvende PID reguleringen skal parameter 1106
indstilles til veerdi 19.
PID Regulator - Avanceret
ACS550 har to separate PID regulatorer:
* Proces PID (PID1) og
» Ekstern PID (PID2)
Proces PID (PID1) har 2 separate parametersaet:
* Proces PID (PID1) SET1, defineret i Gruppe 40: PID-REGULERING SAET 1 og
* Proces PID (PID1) SET2, defineret i Gruppe 41: PID-REGULERING SAET 2
Man veelger mellem de to forskellige seet ved at anvende parameter 4027.
Der skal typisk anvendes 2 PID-styringssaet, nar motorens belastning aendres
betydeligt fra én situation til en anden.
Man kan anvende Ekstern PID (PID2), definereti Gruppe 42: EKSTERN / TRIM PID,
pa to forskellige mader:
+ | stedet for at anvende yderligere PID-styringshardware, kan man indstille
ACS550 enhedens udgange til at styre et feltinstrument som et spjeeld eller en
ventil. | dette tilfaelde seettes parameter 4230 til veerdi 0. (O er defaultveerdien.)
* Man kan anvende External PID (PID2) for at trimme eller fintune ACS550
enhedens hastighed.
Kode |Beskrivelse
4001 [FORSTARKNING

Definerer PID regulatorens forstaerkning.

» Indstillingsomrade er 0,1...100.

» Ved 0,1 &endres PID regulatorens udgang en tiendedel af fejlvaerdien.

» Ved 100 aendres PID regulatorens udgang et hundrede gange fejlvaerdien.

Anvend den proportionale forstaerkning og integrationstiden for at indstille svartiden for systemet.
» En lille forstaerkning og en stor integrationstid sikrer stabil drift, men betyder samtidig et traegt system med langsom
svartid.

Hvis forsteerkningen er for stor eller integrationstiden for kort, bliver systemet ustabilt.

Fremgangmade:

» Forstindstilles:

* 4001 FORSTARKNING = 0,1.
* 4002 INTEGRATIONSTID = 20 sekunder.

- Start frekvensomformeren, og se om referencevaerdien hurtigt nas, uden at driften bliver ustabil. Hvis ikke, haeves
FORSTARKNING (4001), indtil det aktuelle signal (eller frekvensomformerhastighed) svinger konstant. Det kan veere
ngdvendigt at starte og stoppe frekvensomformeren for at frembringe denne svingning.

» Reducér FORSTARKNING (4001) indtil svingningen stopper.

* Indstil FORSTARKNING (4001) til 0.4 til 0.6 gange ovenstaende veerdi.

» Saenk INTEGRATIONSTID (4002), indtil feedbacksignalet (eller frekvensomformerhastigheden) svinger konstant. Det
kan vaere ngdvendigt at starte og stoppe frekvensomformeren for at frembringe denne svingning.

» Heev INTEGRATIONSTID (4002), indtil svingningen stopper.

 Indstil INTEGRATIONSTID (4002) til 1.,15 til 1,5 gange ovenstaende veaerdi.

» Hvis feedbacksignalet indeholder hgjfrekvent stgj, haeves vaerdien for parameter 1303 FILTER Al1 eller 1306 FILTER,
A2 indtil stgjen er bortfiltreret.
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0.0 = IKKE VALGT — Integrationsdel er ikke valgt (regulatorens I-del).
0.1...3600.0 — Integrationstiden (sekunder). |
+ Se 4001 for oplysninger om indstilling. A=Fejl

B = Fejltrin

C = Regulatorudgang ved forsteerkning = 1

D = Regulatorudgang ved forstaerkning = 10

Kode |Beskrivelse

4002 (INTEGRATIONSTID A A
Definerer PID regulatorens integrationstid. / \
Integrationstiden er pr. definition den tid, som er ngdvendig for at B
haeve udgangen ved hjeelp af fejlvaerdien: D (P 4001 =10} L |
 Fejlveerdien er konstant og 100 %.
« Forstaerkning = 1. C(P4001=1)] | |
* Integrationstid pa 1 sekund betyder, at en 100 % aendring er |

aktiv i 1 sekund. ‘ i
|

4003

DIFFERENT. TID

Fejl 4 Procesfejlveerdi
Definerer PID regulatorens differentialtid.
« Differentialdelen kan tilfgjes PID regulatorens udgang. 100% |- ———-—-—~- A
Differentialdelen definerer, hvor meget fejlvaerdien eendres.
Hvis f.eks. procesfejlveerdien sendres linezert, er I
differentialdelen en konstant, som laegges pa PID regulatorens |
udgang. |
« Differentialvaerdien er filtreret med et 1-polet filter.
Tidskonstanten for filteret defineres med parameter 4004 PID I
DIFF FILTER. 0% |
0.0...10.0 — Differentialtiden (sekunder). i -
PID ud !
! gang‘1 D-delen for regulatorudgang
Forst. )/ I
P 4001
-t
~<—— P 4003 —*
4004 PID DIFF FILTER
Definerer filtertidskonstanten for differentialdelen af PID-regulatorens output.
« Differentialdelen filtreres med et 1-polet filter, inden den laegges til PID-regulatorens output.
* Hgijere filtertidskonstant medferer bladere differentialdel og reducerer stgjen.
0.0...10,0 = Filtertidskonstant (sekunder).
4005 (INVERS FEJLVARDI
\Veelger enten normalt eller inverteret forhold mellem feedbacksignal og frekvensomformerhastighed.
0 = NEJ — Normal, formindskelse af feedbacksignal forager frekvensomformerhastigheden. Fejl = Ref - Fbk
1 = JA — Inverteret, formindskelse af feedbacksignal formindsker frekvensomformerhastigheden. Fejl = Fbk - Ref
4006 [ENHED
Veelger enheden for PID regulatorens aktuelle veerdier. (PID1 parameter 0128, 0130, og 0132).
» Se parameter 3405 for liste over mulige enheder.
4007 [ENHED SKALERING
) . . . 4007 Vaerdi | Indtastn. | Display
Definerer decimalpunkt i regulatorens aktuelle vaerdier. 9 00003 13
+ Indtastning definerer antal decimaler til hgjre for kommaet.
+ Se tabellen, som f.eks. viser pi (3.14159). 1 00031 |3.1
2 00314 [3.14
3 03142 [3.142
4 31416 [3.1416
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Kode [Beskrivelse
4008 0% VARDI , Enheder (P4006)
Definerer (sammen med nzgeste parameter) skalering for Skala (P4007) +1000.0%
regulatorens aktuelle veerdier (PID1 parameter 0128, 0130, og A o
0132). .
» Enhed og skala defineres med parameter 4006 og 4007. P4009-| — — — — — — |
4009 [100% VARDI |
Definerer (sammen med forrige parameter) skalering for
regulatorens aktuelle veerdier. P 4008-| — — |
» Enhed og skala defineres med parameter 4006 og 4007. |
| >
- 0% 100%
-1000.0% Intern skala (%)
4010 |[SET PUNKT VALG

Definerer referencesignalkilde for PID regulatoren.
» Parameter har ingen betydning, nar PID regulatoren er by-passed (se 8121 REG BYPASS KONT).

0 = PANEL — Referencen kommer fra betjeningspanelet.

1 = AI1 — Referencen kommer fra analogindgang 1.

2 = A2 — Referencen kommer fra analogindgang 2.

8 = KOMM — Referencen kommer via fieldbus.

9 = KOMM + AI1 — Definerer en fieldbus og analogindgang 1 (A1) kombination som referencekilde. Se korrektion af
analogindgang nedenfor.

10 = KoMm+AI1 — Definerer en fieldbus og analogindgang 1 (AI1) kombination som referencekilde. Se korrektion af
analogindgang nedenfor.

11 = DI3U, 4D(RNC) — Referencen kommer fra digitalindgange, som fungerer som motorpotentiometerstyring.
* DI3 forgger hastigheden (U star for “up”)
* DI4 Seenker reference (D star for “down”).
» Parameter 2205 ACCELER TID 2 styrer stigetiden for referencesignalet.
* R = Stopkommando, som resetter referencen til nul.
* NC = Referenceveerdi kopieres ikke.

12 = DI3U,4D(NC) — Som DI3U,4D(RNC) ovenfor, bortset fra at:
» Stopkommando resetter ikke referencen til nul. Ved genstart accelereres motoren op med den valgte accelration

til den gemte reference.

13 = DI5U, 6D(NC) — Samme som DI3U, 4D(NC) oven for, bortset fra:
» Anvender digitalindgang DI5 og DI6.

14 = AI1 + AI2 — Definerer analogindgang 1 (Al1) og analogindgang 2 (Ai2) kombination som referencekilde. Se
korrektion af analogindgang nedenfor.

15 = AI1*AI2 — Definerer analogindgang 1 (Al1) og analogindgang 2 (AI2) kombination som referencekilde. Se
korrektion af analogindgang nedenfor.

16 = AI1 - AI2 — Definerer analogindgang 1 (AI1) og analogindgang 2 (AI2) kombination som referencekilde. Se
korrektion af analogindgang nedenfor.

17 = AI1/A12 — Definerer analogindgang 1 (Al1) og analogindgang 2 (Al2) kombination som referencekilde. Se
korrektion af analogindgang nedenfor.

19 = INTERN — Der anvendes en konstant vaerdi, som veelges med 4011, som reference.

20 = PID20UT — Definerer PID regulator 2 output (parameter 0127 PID 2 OUTPUT) som referencekilde.
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Kode

Beskrivelse

Korrektion af analog inputreference
Parameterveaerdi 9, 10, og 14...17 anvender formlerne i felgende tabel.

Veardiindstilling Beregning af Al reference
C+B C veerdi + (B veerdi - 50% af referenceveerdien)
C+*B C veerdi - (B veerdi / 50 % af referencevaerdien)
C-B (C veerdi + 50 % af referenceveerdien) - B veaerdi
C/B (C veerdi - 50 % af referencevaerdien) / B vaerdi

Hvor: y
* C = Hovedreferenceveerdi 120-

= A1 for veerdi 14...17) 100-
» B = Korrektionsreference

= A2 for veerdierne 14...17).
Eksempel: 60-
Figuren viser referencekildekurver for vaerdierne 9,

10, og 14...17, hvor:
* P 4012 SETPUNKT MIN = 0.

* B varierer langs den horisontale akse.

( = Komm for veerdierne 9, 10 og /17 )

(= AI1 for veerdierne 9, 10 og 80-|-- -\ --- -

« C=25%. 40-------" ="~ =

+ P 4013 SETPUNKT MAX = 0. 20--------= ==~

0
0

4011

INTERN SETPUNKT

Indstiller en konstant vaerdi som procesreference.
» Enhed og skala defineres med parameter 4006 og 4007.

4012

SETPOINT MIN

Indstiller minimumvaerdi for referencesignal.
» Se parameter 4010.

4013

SETPOINT MAX

Indstiller maksimumveerdi for referencesignal.
» Se parameter 4010.

4014

ERVARDI VALG

Definerer PID regulatorens feedbacksignal (aktuelle signal).

 Der kan defineres en kombination af to aktuelle vaerdier (AKT1 og AKT2) som feedbacksignal.
» Anvend parameter 4016 for at definere kilden for aktuel veerdi 1 (AKT1).

» Anvend parameter 4017 for at definere kilden for aktuel veerdi 2 (AKT2).

1 = AKT1 — Feedbacksignal kommer fra aktuel vaerdi 1 (AKT1).

2 = AKT1-AKT2 — Feedbacksignal kommer fra AKT1 minus AKT2.

3 = AKT1+AKT2 — Feedbacksignal kommer fra AKT1 plus AKT2.

4 = AKT1*AKT2 — AKT1 gange AKT2 giver feedbacksignalet.

5 = AKT1/AKT2 — Feedbacksignal kommer fra AKT1 divideret med AKT2.

6 = MIN (A1, A2) — Feedbacksignal kommer fra den mindste af AKT1 eller AKT2.

7 = MAX (A1, A2) — Feedbacksignal kommer fra den sterste af AKT1 eller AKT2.

8 = sqrt(AKT1-2) — Kvadratroden af vaerdien for AKT1 minus AKT2 giver feedbacksignalet.
9 = sqA1+sqA2 — Kvadratroden AKT1 plus kvadratroden afakT2 giver feedbacksignalet.
10 = sqrt(AKT1) — Kvadratroden af AKT1 giver feedbacksignalet.

11 = KOMM FBK 1 — Feedbacksignal kommer fra signalet 0158 PID KOMM VALUE 1.

12 = KOMM FBK 2 — Feedbacksignal kommer fra signal 0159 PID KOMM VALUE 2 .

13 = AVE(AKT1,2) — Feedbacksignal kommer fra middelvaerdien af AKT1 og AKT2.

4015

ERVAERDIKONSTANT

» Anvendes hovedsaglig ved applikationer, hvor et flow beregnes ud fra trykforskel.
0.000 = IKKE VALGT — Parameteren har ingen effekt (1,000 anvendes som multiplikator.
-32,768...32,767 — Multiplikator som defineres med parameter 4014 ERVARDI VALG.

Eksempel: FBK = Multiplier x vA1-A2

Definerer en ekstra multiplikator for PID feedbackveerdi FBK, defineret ved hjaelp af parameter 4014.
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Kode

Beskrivelse

4016

AKT1 INPUT

Definerer kilden for aktuel veerdi 1 (AKT1). Se ogsa parameter 4018 AKT1 MINIMUM.
1 = Al 1 — Anvender analogindgang 1 for AKT1.

2 = Al 2 — Anvender analogindgang 2 for AKT1.

3 = STR@M — Anvender strem for AKT1.

4 = MOMENT — Anvender moment for AKT1.

5 = EFFEKT — Anvender effekt for AKT1.

6 = KOMM AKT 1 — Anvender veerdien af signal 0158 PID KOMM VA&RDI 1 for AKT1.

7 = COMM AKT 2 — Anvender veerdien af signal 0159 PID KOMM VARDI 2 for AKT1.

4017

ACT2 INDG

Definerer kilden for aktuel veerdi 2 (AKT2). Se ogsa parameter 4020 AKT2 MINIMUM.
1 = Al 1 — Anvender analogindgang 1 for AKT2.

2 = Al 2 — Anvender analogindgang 2 for AKT2.

3 = STR@M — Anvender strem for AKT2.

4 = MOMENT — Anvender moment for AKT2.

5 = EFFEKT — Anvender effekt for AKT2.

6 = KOMM AKT 1 — Anvender veerdien af signal 0158 PID KOMM VA&RDI 1 for AKT1.

7 = COMM AKT 2 — Anvender veerdien af signal 0159 PID KOMM VARDI 2 for AKT2.

4018

AKT1 MINIMUM

Indstiller minimumvaerdi for AKT1.
« Skalerer kildesignalet, der bruges som den aktuelle vaerdi AKT1 P4019 1------~--- -~
(defineret med parameter 4016 AKT1 INDG). For
parametervaerdier 4016 vaerdier 6 (KOMM AKT1) og 7 (KOMM
AKT2) skaleres ikke.

AKT1 (%) 4 A

|
|
|
|
Par 4016 Kilde Kilde min. Kilde max. P 4018 | :
1 Analog- 1301 MmINIMUM AI1  |1302 MAXIMUM AI1 Kilde hin Kilde r'nax >
indgang 1 : )
2 Analogindgan |1304 MINIMUM AI2  [1305 MAXIMUM AI2
g2
3 Strgm 0 2 - nominel stram
4 Moment -2  nominel mom. |2 - nominel mom. P 4018 ;
5 Effekt -2 - nominel effekt (2 - nominel effekt

Kildesignal

AKT1 (%) A B

» Se figuren: A= Normal; B = Invertering (AKT1 MINIMUM > AKT1
MAXIMUM)

P 4019~ - - -

4019

AKT1 MAXIMUM

(PID), parametre Indstiller maksimumvaerdi for AKT1. i _ i >
* Se 4018 AKT1 MINIMUM. Kilde min. Kildé max.

>

4020

ACT2 MINIMUM Kildesignal

Indstiller minimumvaerdi for AKT2.
e Se 4018 AKT1 MINIMUM.

4021

ACT2 MAXIMUM
Indstiller maksimumveerdi for AKT2.

e Se 4018 AKT1 MINIMUM.
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Kode |Beskrivelse

4022 |DVALE VALG

Definerer styringen af PID regulatorens dvalefunktion.
0 = IKKE VALGT- Dvalefunktionen er ikke valgt.
1 = DI1 — Definerer digitalindgang bi1 for styring af PID dvalefunktionen.
« Ved aktivering af den digitale indgang aktiveres dvalefunktionen.
» Deaktivering af den digitale indgang deaktiverer dvalefunktionen.
2...6 = DI2...DI6 — Definerer digitalindgang DI2...DI6 for styring af PID dvalefunktionen.
« Se DI1 ovenfor.
7 = INTERN — Definerer udgangsomlgbstal/frekvens, processreference, og procesaktuelle vaerdier for styring af PID
dvalefunktionen. Der henvises til parameters 4025 WAKE-UP NIVAEU og 4023 PID DVALE NIV..
-1 = DI1(INV) — Definerer inverteret digitalindgang Di1 for styring af PID dvalefunktionen.
+ Deaktivering af den digitale indgang aktiverer dvalefunktionen.
« Aktivering af den digitale indgang deaktiverer dvalefunktionen.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Definerer inverteret digitalindgang DI2...DI6 for styring af PID dvalefunktionen.
» Se DI1 (INV) herover.

4023 |PID DVALE NIV. A t<pao2a A
Indstiller motorhastighed / frekvens som aktiverer PID el e \
dvalefunktionen — En motorhastighed / frekvens lavere end dette t>P 4024

niveau, i en tidsperiode leengere end defineret ved hjaelp af 4024 D R

PID DVALE DELAY aktiverer PID dvalefunktionen (stopper P 4023 -+ — -
frekvensomformeren). >t
 Kreever, at 4022 = 7 (INTERN). '

» Se figuren: A = PID udgangsniveau; B = PID procesfeedback. B |

Indstiller delaytiden for PID dvalefunktionen — En motorhastighed / Indstillings

frekvens lavere end 4023 PID DVALE NIV. i en tidsperiode lsengere punkt ;P 4025

end defineret ved hjeelp af denne parameter aktiverer PID -
dvalefunktionen (stopper frekvensomformeren).
+ Se 4023 PID DVALE NIV. ovenfor.

4025 WAKE-UP NIVEAU

Definerer wake-up niveauet — En afvigelse fra setpoint stgrre end A

denne veerdi i en tidsperiode leengere end defineret ved hjaelp af

4026 WAKE-UP DELAY, genstarter PID regulatoren. . P 4025

« Parameter 4006 og 4007 definerer enheden og decimalpunkt. Indstillings-

« Parameter 4005 = 0, punkt tP 4025 }4005 =0
Wake-up niveau = Setpunkt - Wake-up afvigelse. | |- — — — — — -~ D

+ Parameter 4005 = 1, > {
Wake-up niveau = Setpunkt + Wake-up afvigelse.

» Wake-up niveau kan veere over eller under setpoint.

Se figurerne:

I
|
4024 |PID DVALE DELAY A O | =P 4026
|
|

—
N
o
o
()]

1}
-_—

» C = Wake-up niveau nar parameter 4005 = 1 1
» D = Wake-up niveau nar parameter 4005 = 0
» E = Feedback er over wake-up niveau i en tidsperiode leengere _¢P_40;5 o
end defineret med 4026 WAKE-UP DELAY — PID funktionen ggres
aktiv. —Indst.-punkt
* F = Feedback er under wake-up niveau i en tidsperiode laangere P 4025
end defineret med 4026 WAKE-UP DELAY — PID funktionen ggres - 0
aktiv.

4026 WAKE-UP DELAY

Definerer wake-up delay — en afvigelse starre fra setpoint stgrre
end 4025 WAKE-UP NIVEAU, i en tidsperiode laengere end defineret
med denne parameter, genstarter PID regulatoren.




180

ACS550-01/U1 Brugermanual

Kode

Beskrivelse

4027

PID 1 PARAM SET

Proces PID (PID 1) har to separate parameterseet, PID parameterszet 1 og PID parametersaet 2.
* PID parametersaet 1 anvender parametrene 4001...4026.
* PID parametersaet 2 anvender parametrene 4101...4126.

PID 1 PARAM ST definerer, hvilket szet der er valgt.

0 =s4£T 1 - PID saet 1 (parameters 4001...4026) er aktiv.

1 = D11 — Definerer digitalindgang DI1 for valg af PID saet.

« Aktivering af digitalindgang veelger PID seet 2.
+ Deaktivering af digitalindgang veelger PID saet 1.

2...6 = DI2...DI6 — Definerer digitalindgang DI2...DI6 for valg af PID saet.
» Se DI1 ovenfor.

7 = S&AT 2 — PID saet 2 (parameters 4101...4126) er aktiv.

8...11 = TMR FUNK 1...4 — Definerer tidsfunktionen som styringen for PID-indstillingsvalget (tidsfunktion deaktiveret =
PID seet 1, tidspunktion deaktiveret = PID saet 2)

* Se Gruppe 36: TIDSFUNKTIONER.

12 = 2-ZONE MIN — Frekvensomformeren beregner forskellen mellem setpunkt 1 og feedback 1 samt mellem setpunkt
2 og feedback 2. Frekvensomformeren vil styre zonen (og veelger indstillingen), som har en starre difference.

* En positiv difference (et indstillingspunkt hgjere end tilbagemeldingen) er altid starre end en negativ reference.
Dette holder feedbackvaerdierne pa eller over indstillingspunktet.

« Styringen reagerer ikke pa situationer med feedback over indstillingspunkt, hvis en anden zone's feedback er
teettere pa dens indstilling.

13 = 2-ZONE MAX — Frekvensomformeren beregner forskellen mellem indstillingspunkt 1 og feedback 1 samt
indstillingspunkt 2 og feedback 2. Frekvensomformeren vil styre zonen (og vaelge indstillingen), som har en mindre
difference.

* En negativ difference (indstillingspunkt er lavere end feedback'en) er altid lavere en positiv difference. Dette
holder feedback-veerdierne pa eller over indstillingspunktet.

» Styringen reagerer ikke pa situationer med feedback under indstillingspunktet, hvis en anden zone's feedback er
teettere pa dens indstilling.

14 = 2-ZONE AVE — Frekvensomformeren beregner forskellen mellem indstillingspunkt 1 og feedback 1 samt
indstillingspunkt 2 og feedback 2. Herudover beregner det gennemsnittet af afvigelserne og anvender det til
styrezone 1. Derfor holdes én feedback over dets indstillingspunkt, og et andet meget under dets indstillingspunkt.

-1 = DI1(INV) — Definerer inverteret digitalindgang Di1 for valg af PID saet.

» Aktivering af digitalindgang veelger PID saet 1.
+ Deaktivering af digitalindgang veelger PID saet 2.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definerer inverteret digitalindgang DI2...DI6 for valg af PID seet.

* Se DI1 (INV) herover.
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Gruppe 41: PID-REGULERING SAT 2

Parametre i denne gruppe hgarer til PID parametersaet 2. Parametrene 4101...4126
fungerer pa samme made som parametrene 4001...4026 i saet 1.

PID parametersaet 2 kan veelges med parameter 4027 PID 1 PARAM SAT.

Kode (Beskrivelse
4101 |Se 4001 ...4026

4126
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Gruppe 42: EKSTERN / TRIM PID

Denne gruppe definerer parametre som anvendes for den anden PID regulator
(PID2), som anvendes for den eksterne / trimming PID.

Parametrene 4201...4221 fungerer pa samme made som proces PID szt 1 (PID1)
parametrene 4001...4021.

Kode [Beskrivelse
4201 |Se 4001 ...4021

4221
4228 |AKTIVERE
Definerer kilden for valg af ekstern PID funktion.
* Kraever, at 4230 TRIM MODE = 0 (IKKE VALGT).
0 = IKKE VALGT — Ekstern PID regulering er ikke valgt.
1 = D11 — Definerer digitalindgang DI1 for valg af ekstern PID regulering.
* Aktivering af digitalindgang veelger ekstern PID regulering.
+ Deaktivering af digitalindgang fraveelger ekstern PID regulering.
2...6 = DI2...DI6 — Definerer digitalindgang DI2...DI6 for valg af ekstern PID regulering.
* Se DI1 ovenfor.
7 = DREV K@RER — Definerer startkommando som valg af ekstern PID regulering.
* Aktivering af startkommandoen (frekvensomformeren kerer) vaelger ekstern PID regulering.
8 = AKTIVERET — Definerer netindkobling som valg af ekstern PID regulering.
* Ved netindkobling veelges ekstern PID regulering.
9...12 = TIMER FUNKTION 1...4 — Definerer tidsfunktionen til valg af ekstern PID regulering (ved aktiv tidsfunktion
veelges ekstern PID regulering).
» Se Gruppe 36: TIDSFUNKTIONER.
-1 = DI1(INV) — Definerer inverteret digitalindgang DI1 som valg af ekstern PID regulering.
+ Aktivering af digitalindgang fraveelger ekstern PID regulering.
+ Deaktivering af digitalindgang veelger ekstern PID regulering.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Definerer inverteret digitalindgang DI2...DI6 som valg af ekstern PID regulering.
* Se DI1 (INV) herover.

4229 |OFFSET

Definerer offset for PID udgangen.

» Nar PID er aktiveret, starter udgangen fra denne veerdi.

- Nar PID deaktiveres, resettes udgangen til denne veerdi.

» Parameter er aktiv, nar 4230 TRIM MODE = O (trim mode er ikke aktiv).

4230 TRIM MODE

\Vaelger trimningstype, hvis valgt. Ved at anvende trimning er det muligt at kombinere en korrektionsfaktor til
frekvensomformerreference.

0 = IKKE VALGT — Trimningsfunktionen er ikke valgt.

1 = PROPORTIONAL — Tilfgjer en trimningsfaktor, som er proportional med rpm/Hz referencen.

2 = DIREKTE — Tilfgjer en trimningsfaktor, som er baseret p4 max. graensen for regulatoslgijfeb.

4231 TRIM SKALERING
Definerer multiplikator (som procent, plus eller minus), som anvendes ved trimningsmode.
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Kode

Beskrivelse

4232

TRIM SKALVARDI
Definerer trimningsreference for korrektionskilden.

» 1105 REF1 MAX, hvor REF1 er aktiv (A).
» 1108 REF2 MAX, hvor REF2 er aktiv (B).

Reference — rampe

1 = PID2 REF — Anvender passende REF MAX (SWITCH A ELLER B):

2 = PID2 OUTPUT — Anvender den absolut maksimale hastighed eller frekvens (Switch C):
» 2002 MAX HASTIGHED hvis 9904 MOTOR STYRING = 1 (VEKTOR:hASTIGHED) eller 2 (VECTOR:MOMENT).
* 2008 MAXIMUM FREKVENS hvis 9904 MOTOR STYRING = 3 (SKALAR: FREKYV).

Tilfej

Mul.

4

Trimmet ref
+ —»

PID2 ref

Veelg
Kontakt
(par. 4230) Trim skala | Mul.
—p| Eksref 1 max (A) | | —p| ikke valgt | x
—»| Eks ref 2 max (B) p( proportional
—p| Abs Max hastigh. » direkte Veelg
frekvens (C) (par. 4232)
Trimning PID2 ref
» PID 2

Trimning PID2 out
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Gruppe 45: ENERGIBESPARELSE

Denne gruppe definerer opsaetningen af beregning eller optimering af
energibesparelser.

Bemaerk! Parametervaerdierne for gemt energi 0174 GEMT KWH, 0175 GEMT MWH,
0176 GEMT BEL@B 1, 0177 GEMT BEL@B 2 og 0178 GEMT cO2 er afledt ved at
fratreekke frekvensomformerens energi, som er forbrugt ved DOL (direct-on-line)-
forbrug, der beregnes ud fra parameteren 4508 PUMPEFFEKT. Som sadan vil
ngjagtigheden af vaerdierne veere afhaengig af ngjagtigheden af effektestimatet, der
er angivet i den pagaeldende parameter.

Kode

Beskrivelse

4502

ENERGIPRIS

Energipris pr. kWh.

» Bruges som reference, nar energibesparelserne beregnes.

» Se parametrene 0174 SAVED KWH, 0175 SAVED MWH, 0176 SAVED AMOUNT 1, 0177 SAVED AMOUNT 2 og 0178 SAVED
c02 (reduktion af udledning af kuldioxid i tons).

4507

CO2 CONV FACTOR

Konversionsfaktoren for konvertering af energi til CO2-udledninger (kg/kWh eller tons/MWh). Bruges til at gange den
sparede energi i MWh for at beregne veerdien af parameteren 0178 GEMT Cc0O2 (reduktion af kuldioxid-udledninger i
tons).

4508

PUMP POWER

Pump power (som procentdel af den nominelle motoreffekt) ved direkte tilslutning til forsyning (DOL).

» Bruges som reference, nar energibesparelserne beregnes.

» Se parametrene 0174 SAVED KWH, 0175 SAVED MWH, 0176 SAVED AMOUNT 1, 0177 SAVED AMOUNT 2 og 0178 SAVED
co2.

» Det er muligt at bruge denne parameter som referenceeffekten, ogsa nar det gaelder anvendelsesformer end
pumper. Referenceeffekten kan ogsa veere en anden konstanteffekt end en motor, som har direkte tilslutning.

4509

ENERGY RESET
Nulstiller energiberegnere 0174 SAVED KWH, 0175 SAVED MWH, 0176 SAVED AMOUNT 11, 0177 SAVED AMOUNT 2 og
0178 SAVED CO2.
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Gruppe 50: ENCODER
Denne gruppe definerer indstillingen for anvendelse af pulsgiver:
» Indstiller antallet af pulsgiver-impulser per akselomdrejning.
* Muligger drift med pulsgiver.
» Definerer, hvordan mekanisk vinkel og omdrejningsdata resettes.

Se ogsa User’s Manual for Pulse Encoder Interface Module OTAC-01
[BAUA0000001938 [English]).

Kode

Beskrivelse

5001

PULSANTAL
Indstiller antallet af impulser fra en valgfri pulsgiver for hver motorakselomdrejning (ppr).

5002

AKTIVER PULSGIVER

Aktiverer/deaktiverer en pulsgiver (option).

0 = DEAKTIVER — Frekvensomformeren anvender den hastighedsfeedback, der stammer fra den interne motormodel
(anvendes til en hvilken som helst parameterindstilling 9904 MOTOR STYRING).

1 = AKTIVERET — Frekvensomformeren anvender feedback fra en pulsgiver (option). Denne funktion kreever Pulse
Encoder Interface modul (OTAC-01) og en encoder. Driften afhaenger af indstillingen af parameter 9904 MOTOR
STYRING:

* 9904 = 1 (VEKTOR:MOMENT): Encoderen giver forbedret hastighedsfeedback og forbedrer ngjagtigheden af
lavhastighedsmomentet.

* 9904 = 2 (VEKTOR:MOMENT): Encoderen giver forbedret hastighedsfeedback og forbedrer ngjagtigheden af
lavhastighedsmomentet.

* 9904 = 3 (SKALAR:HASTIGHED): Encoderen giver hastighedsreference. (Dette er ikke "lukket slgijfe"-
hastighedsregulering. Men nar der anvendes parameter 2608 SLIPKOMP. VARDI 0og en pulsgiver forbedres
ngjagtigheden af en vedvarende hastighed.)

5003

PULSGIVERFEJL

Definerer frekvensomformerens drift, hvis der opdages en fejl i kommunikationen mellem pulsgiveren og pulsgiver-

interfacemodulet eller mellem modulet og frekvensomformeren.

1 = FEJL — Frekvensomformeren genererer fejlen ENCODERFEJL, og motoren stopper ved udlgb.

2 = ALARM — Frekvensomformeren genererer en alarm ENCODERFEJL, og k@rer, som hvis parameter 5002 AKTIVER
PULSGIV = 0 (DEAKTIVERET), dvs. hastighedsfeedback, som stammer fra den interne motormodel.

5010 |AKTIVER Z-PULS
Aktiverer/deaktiverer anvendelsen af en encoder's Z-puls til at definere motorakslens nulposition. Ved aktivering vil
et Z-impuls-input nulstille parameter 0146 MEKANISK POS til nul for at definere akslens nulposition. Denne funktion
kraever en pulsgiver, der kan give Z-puls-signaler.
0 = DEAKTIVERET — Der er ikke noget Z-impulsinput, eller det ignoreres, hvis det findes.
1 = AKTIVERET — Et Z-impuls-input nulstiller parameter 0146 MEK. VINKEL to zero.

5011 |NULSTIL POSITION

Nulstiller encoderens positions-feedback. Denne parameter sletter sig selv.

0 = DEAKTIVERET — Inaktiv.

1 = AKTIVERET — Nulstiller pulsgiver-positionsfeedback. De parametre, der anvendes, afhaenger af status for
parameter 5010 AKTIVER Z-PULS:
* 5010 = 0 (DEAKTIVERING) — Nulstiller parametrene 0147 MEK. REVS 0g 0146 MEK. VINKEL.

* 5010 = 1 (AKTIVERET) — Nulstiller parameter 0147 MEK REVS.
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Gruppe 51: EKST KOMM MODUL

Denne gruppe definerer opsaetningsvariabler for et fieldbusadapter-(FBA)-
kommunikationsmodul. Der henvises til dokumentation for FBA-modul for yderligere
informationer om disse parametre.

Kode

Beskrivelse

5101

FIELDBUSTYPE

Viser det tilsluttede fieldbusadaptermodulstype.
0 = IKKE DEFINERET — Modul ikke fundet eller tilsluttet rigtigt, eller parameter 9802 er ikke sat til 4 = (EKS FBA).
1 = PROFIBUS-DP

21 = LONWORKS

32 = CANopen

37 = DEVICENET

101 = CONTROLNET

128 = ETHERNET

132 = PROFINET

135 = Ethercat

136 = EPL — Ethernet POWERLINK

5102
5126

FELDBUSPAR2...FELDBUSPAR26
Der henvises til dokumentation for kommunikationsmodul for yderligere informationer om disse parametre.

5127

F.BUSPAR OPDATER

Validerer enhver aendring af fieldbusparameterindstilling.

0 = UDF@RT — Opdatering gennemfart.

1 = OPDATER — Opdatering.

» Efter opdatering, aendres vaerdien automatisk til UDFORT.

5128

CPI FILE SW REV

Viser CPI softwarerevision for frekvensomformerens fieldbus adapterkonfiguration. Format er xyz, hvor:
- X = Hovedrevisionsnr.

* y = Underrevisionsnr.

» z = Korrektionsnr.

Eksempel: 107 = revision 1.07

5129

INDSTIL FILE ID

Viser revision af fileidentifikation for frekvensomformerens fieldbusadaptermodul.
« Filekonfigurationsinformationer er afhaengige af frekvensomformerapplikationsprogrammet.

5130

INDSTIL FILE REV
Indeholder revisionen af konfigurartionsfile for frekvensomformerens fieldbusadaptermodul.
Eksempel: 1 = revision 1

5131

FELDBUS STATUS

Indeholder status for adaptermodul.
0 = IDLE — Adapter ikke konfigureret.
1 = EXEC. INIT — Adapter er initialiseret.
2 = TIME oUT — Timeout er opstaet i kommunikationen mellem adapter og frekvensomformeren.
3 = CONFIG ERROR — Adapter konfigurationsfejl.
* Revisionskode for adapterens CPI softwarerevision er aeldre end den pakraevede CPI softwareversion defineret i
frekvensomformerens konfigurationsfile (parameter 5132 < 5128).
4 = OFF-LINE — Adapter er off-line.
5 = ON-LINE — Adapter er on-line.
6 = RESET — Adapter gennemfgrer en hardwarereset.

5132

FBA CPI SW REV

Indeholder revision af modulets CPI program. Format er xyz, hvor:
* x = Hovedrevisionsnr.

» y = Underrevisionsnr.

» z = Korrektionsnr.

Eksempel: 107 = revision 1.07

5133

FBA APPL SW REV
Indeholder revisionen af modulets applikationsprogram. Formatet er xyz (se parameter 5132).
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Gruppe 52: PANEL KOMM

Denne gruppe definerer kommunikationsindstillinger for betjeningspanelets indgang
pa frekvensomformeren. Normalt, nar det medleverede betjeningspanel anvendes,
er det ikke ngdvendigt at aendre indstillinger i denne gruppe.

| denne gruppe har andringer af parametre fgrst effekt ved naeste netindkobling.

Kode Beskrivelse
5201 |[STATION ID
Definerer adressen for frekvensomformeren.
+ To frekvensomformere med samme adresse er ikke tilladt, hvis de er tilsluttet samtidigt.
* Omrade: 1...247
5202 BAUD RATE
Definerer kommunikationshastigheden for frekvensomformeren i kbits pr. sekund (kb/s).
9.6 kb/s
19.2 kb/s
38.4 kb/s
57.6 kb/s
115.2 kb/s
5203 [PARITET
Indstiller karakterformat, som anvendes ved panelkommunikation.
0 = 8 NONE 1 — 8 data bits, ingen paritet, en stop bit.
1 = 8 NONE 2 — 8 data bits, ingen paritet, to stop bits.
2 = 8e1 —8 data bits, Lige paritet, en stop bit.
3 = 801 -8 data bits, Ulige paritet, en stop bit.
5204 |OK BESKEDER
Opteeller antal gyldige modbusbeskeder, som er modtaget af frekvensomformeren.
+ Ved normal drift stiger denne opteelling konstant.
5205 |PARITET FEJL
Opteeller antal karakterer med en paritetfejl, som er modtaget fra bussen. Ved hgje antal, kontrollér:
+ Paritetindstillinger for udstyr tilsluttet bussen - ma ikke veere forskellige.
+ Elektromagnetisk stgj fra omgivelser - hajt stgjniveau genererer fejl.
5206 |[FORMAT FEJL
Opteeller antal karakterer med en formatfejl, som er modtaget fra bussen. Ved hgje antal, kontroller:
« Kommunikationshastigheder for udstyr tilsluttet bussen - ma ikke vaere forskellige.
+ Elektromagnetisk stgj fra omgivelser - hajt stajniveau genererer fejl.
5207 BUFFER OVERF
Opteeller antal modtagne karakterer, som ikke kan placeres i bufferen.
 Leengst mulig lzengde for meddelelse er 128 bytes.
+ Beskeder ud over 128 bytes giver overflow i bufferen. Karakterer, som ikke kan laegges i bufferen, teelles.
5208 |[CRC FEJL
Opteeller antal beskeder med en CRC fejl som frekvensomformeren modtager. Ved hgje antal, kontroller:
» Elektromagnetisk stgj fra omgivelser - hgjt stajniveau genererer fejl.
* CRC beregninger af mulige fejl.
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Gruppe 53: EFB PROTOKOL

Denne gruppe definerer opsatningsvariabler, som anvendes for indbygget fieldbus
(EFB) kommunikationsprotokol. Standard EFB protokol for ACS550 er Modbus. Se
afsnit Indbygget fieldbus side 207.

Kode [Beskrivelse

5301 |EFB PROTOKOL ID

Indeholder identifikation og programrevision for protokollen.
* Format: XXYY, hvor xx = protokol ID, og YY = programrevision.

5302 |IFB STATIONS NR

Definerer nodeadressen for RS485 link.
» Nodeadressen skal veere forskellig for hver enhed.

5303 |EFB BAUD RATE

Definerer kommunikationshastigheden for RS485 link i kbits pr. sekund (kb/s).
1,2 kb/s

2.4 kb/s

4.8 kb/s

9.6 kb/s

19.2 kb/s

38.4 kb/s

57.6 kb/s

76.8 kb/s

5304 |IFB PARITET

Definerer datalaengdeparitet og stopbits, som anvendes ved RS485 link kommunikation.
» Der skal anvendes samme indstilling for alle stationer pa linjen.

0 = 8 NONE 1 — 8 data bits, ingen paritet, en stop bit.

1 = 8 NONE 2 — 8 data bits, ingen paritet, to stop bits.

2 = 8e1 —8 data bits, Lige paritet, en stop bit.

3 = 801 -8 data bits, Ulige paritet, en stop bit.

5305 [EFB CTRL PROFIL

Veelger kommunikationsprofilen, som anvendes af EFB protokollen.

0 = ABB DRV LIM — Kontrolord og statusord overholder ABB-frekvensomformerprofilen, som anvendt i ACS400.

1 = DCU PROFILE — Kontrolord og statusord overholder 32-bit DCU profilen.

2 = ABB DRV FULL — Kontrolord og statusord overholder ABB-frekvensomformerprofilen, som anvendt i ACS600/800.

5306 [EFB OK BESKED

Opteeller antal gyldige beskeder, modtaget af frekvensomformeren.
» Ved normal drift stiger denne opteelling konstant.

5307 [EFB CRC FEJL

Opteeller antal beskeder med en CRC fejl, som frekvensomformeren modtager. Ved hgje antal, kontroller:
» Elektromagnetisk stgj fra omgivelser - hgjt stgjniveau genererer fejl.
» CRC beregninger af mulige fejl.

5308 |EFB UART FEJL
Opteeller antal beskeder med en karakterfejl, som frekvensomformeren modtager.

5309 [EFB STATUS

Indeholder status for EFB protokollen.

0 = IDLE — EFB protokol er konfigureret, men modtager ikke beskeder.

1 = EXECUT INIT — EFB protokol initialiseres.

2 = TIME ouUT — Timeout er opstaet i kommunikationen mellem netvaerkmaster og EFB protokollen.

3 = CONFIG FEJL — EFB protokollen har en konfigurationsfejl.

4 = OFF-LINE — EFB protokollen modtager beskeder, som IKKE er adresseret til frekvensomformeren.
5 = ON-LINE — EFB protokollen modtager beskeder, som er adresseret til frekvensomformeren.

6 = RESET — IFB protokollen gennemfgrer en hardware reset.

7 = LISTEN ONLY — IFB protokollen er kun i lyttemode.

5310 |EFB PAR 10
Specificerer parameter tilknyttet til Modbusregister 40005.
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Kode

Beskrivelse

5311

EFB PAR 11
Specificerer parameter tilknyttet til Modbusregister 40006.

5312

EFB PAR 12
Specificerer parameter tilknyttet til Modbusregister 40007.

5313

EFB PAR 13
Specificerer parameter tilknyttet til Modbusregister 40008.

5314

EFB PAR 14
Specificerer parameter tilknyttet til Modbusregister 40009.

5315

EFB PAR 15
Specificerer parameter tilknyttet til Modbusregister 40010.

5316

EFB PAR 16
Specificerer parameter tilknyttet til Modbusregister 40011.

5317

EFB PAR 17
Specificerer parameter tilknyttet til Modbusregister 40012.

5318

EFB PAR 18

For Modbus: Indstiller yderligere delay i millisekunder inden ACS550 begynder at overfgre svar til master.

5319

EFB PAR 19

ABB-frekvensomformerprofil (ABB DRV LIM eller ABB DRV FULL) kontrolord. Read only kopi af Fieldbus kontrolord.

5320

EFB PAR 20

ABB-frekvensomformerprofil (ABB DRV LIM eller ABB DRV FULL) statusord. Read only kopi af Fieldbus statusord.
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Gruppe 64: LOAD ANALYZER
Denne gruppe definerer lastanalysatoren, der kan bruges til at analysere kundens
proces og fa den rigtige storrelse pa frekvensomformer og motoren.
Spidsveerdien er logfart pa 2 ms-niveauet, og distributionsloggerne opdateres ved
hvert tidstrin pa 0,2 s (200 ms). Der kan logges tre forskellige veerdier.
1.Amplitudelogger 1: Den malte stram logges lgbende. Forsyningen som en
procentdel af den nominelle stram I,y vises i ti klasser.
2.Logger for spidsveerdi: Et signal i gruppe 1 kan logges for denne spidsvaerdi
(maksimum). Spidsvaerdien af signalet, spidstidspunktet (tidspunkt, hvor
spidsveerdien blev registreret) samt frekvensen, stremmen og DC-spaendingen pa
spidspunktet vises.
3.Amplitudelogger 2: Et signal i gruppe 1 kan logfares til amplitudedistribution.
Grundveerdien (veerdi pa 100%) kan angives af brugeren.
Den farste logger kan ikke nulstilles. De to andre loggere kan nulstilles ved hjeelp af
en brugerdefineret metode. De nulstilles ogsa, hvis et af signalerne eller
filtertidspunktet for spidsveerdien eendres.
Kode [Beskrivelse
6401 [PVL SIGNAL
Definerer (ved hjeelp af nummer) det signal, som er logget for spidsveerdien.
» Alle parametre i Gruppe 01: DRIFTSDATA kan veelges. Eg 102 = parameter 0102 HASTIGHED.
100 = IKKE VALGT — Der er ikke logget et signal (parameter) for spidsvaerdien.
101...178 — Logferer parameter 0101...0178.
6402 [PVL FILTER TIME
Definerer filtertidspunktet for logfering af spidsvaerdi.
» 0.0...120.0 - Filtertidspunkt (sekunder).
6403 LOGGERS RESET
Definerer kilden for nulstilling af spidsveerdilogger og amplitudelogger 2.
0 = IKKE VALGT — Nulstilling er ikke valgt.
1 = DI1 — Nulstil logger pa den stigende digitale udgang DI1.
2...6 = DI2...DI6 — Nulstil loggere pa den stigende digitale indgang DI2...DI6.
7 = RESET — Nulstil loggere. Parameter indstilles til IKKE VALGT.
-1 = DIT(INV) — Nulstil logger pa den faldende digital indgang DI1.
-2...-6 = DI2(INV) ...DIB(INV) — Nulstil logger pa den faldende digitale indgang DI2...DI6.
6404 |[AL2 SIGNAL
Definerer det signal, der logges for amplitudelogger 2.
» Alle parametre i Gruppe 01: DRIFTSDATA kan veelges. Eg 102 = parameter 0102 HASTIGHED.
100 = IKKE VALGT — Der er ikke logget noget signal (parameter) for amplitudedistribution (amplitudelogger 2).
101...178 — Logferer parameter 0101...0178.
6405 |[AL2 SIGNAL BASE
Definerer den basisvaerdi, der bruges til udregning af den procentvise fordeling.
» Gengivelse og standardvaerdi afhaenger af det signal, som er valgt med parameter 6404 AL2 SIGNAL.
6406 PEAK VALUE
Detekteret spidsvaerdi af signalet, som er valgt med parameter 6401 PVL SIGNAL.
6407 [PEAK TIME 1
Dato for detektering af spidsvaerdi.
» Format: Dato, hvis uret er i drift (dd.mm.&a). / Antal dage forlgber efter indkobling, hvis uret ikke anvendes eller
blev indstillet (xx d).
6408 [PEAK TIME 2

Tidspunkt for detektering af spidsvaerdi.

* Format: Timer:minuter:sekunder.
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6409

CURRENT AT PEAK
Strgm pa tidspunktet for spidsveerdien (ampere).

6410

UDC AT PEAK
DV-spaending pa tidspunktet for spidsvaerdien (volt).

6411

FREQ AT PEAK
Udgangsfrekvens pa tidspunktet for spidsvaerdien (hertz).

6412

TIME OF RESET 1

Seneste nulstillingsdato for spidsvaerdilogger og amplitudelogger 2.

» Format: Dato, hvis uret er i drift (dd.mm.aa). / Antal dage forlgber efter indkobling, hvis uret ikke anvendes eller
blev indstillet (xx d).

6413

TIME OF RESET 2

Seneste nulstillingstidspunkt for spidsvaerdilogger og amplitudelogger 2.
* Format: Timer:minuter:sekunder.

6414

AL1RANGEOTO10
Amplitudelogger 1 (strem i procent af nominel strem /o) 0...10% distribution.

6415

AL1RANGE10TO20
Amplitudelogger 1 (strem i procent af nominel strem /o) 10...20% distribution.

6416

AL1RANGE20TO30
Amplitudelogger 1 (strem i procent af nominel strem /o) 20...30% distribution.

6417

AL1RANGE30TO40
Amplitudelogger 1 (strem i procent af nominel strem /o) 30...40% distribution.

6418

AL1RANGE40TO50
Amplitudelogger 1 (strem i procent af nominel stram /o) 40...50% distribution.

6419

AL1RANGES50TO60
Amplitudelogger 1 (strem i procent af nominel strem /o) 50...60% distribution.

6420

AL1RANGE60TO70
Amplitudelogger 1 (strem i procent af nominel stream /o) 60...70% distribution.

6421

AL1RANGE70TO80
Amplitudelogger 1 (strem i procent af nominel strem /o) 70...80% distribution.

6422

AL1RANGES80TO90
Amplitudelogger 1 (strem i procent af nominel strem /o) 80...90% distribution.

6423

L1RANGE90TO
Amplitudelogger 1 (strem i procent af nominel strem /o) over 90% distribution.

6424

AL2RANGEOTO10
Amplitudelogger 2 (signalvalg med parameter 6404) 0...10% distribution.

6425

AL2RANGE10TO20
Amplitudelogger 2 (signalvalg med parameter 6404) 10...20% distribution.

6426

AL2RANGE20TO30
Amplitudelogger 2 (signalvalg med parameter 6404) 20...30% distribution.

6427

AL2RANGE30TO40
Amplitudelogger 2 (signalvalg med parameter 6404) 30...40% distribution.

6428

AL2RANGE40TO50
Amplitudelogger 2 (signalvalg med parameter 6404) 40...50% distribution.

6429

AL2RANGE50TO60
Amplitudelogger 2 (signalvalg med parameter 6404) 50...60% distribution.

6430

AL2RANGE60TO70
Amplitudelogger 2 (signalvalg med parameter 6404) 60...70% distribution.

6431

AL2RANGE70TO80
Amplitudelogger 2 (signalvalg med parameter 6404) 70...80% distribution.
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6432

AL2RANGES80TO90
Amplitudelogger 2 (signalvalg med parameter 6404) 80...90% distribution.

6433

AL2RANGE90TO

Amplitudelogger 2 (signalvalg med parameter 6404) over 90% distribution.
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Gruppe 81: PFC KONTROL

Denne gruppe definerer Pump-Fan Control (PFC) driftsmode (pumpe- og
ventilationmode). Hovedegenskaberne ved PFC styring er:

+ ACS550 styrer motoren for pumpe nr. 1, og regulerer motorhastigheden for
derved at kontrollere pumpekapaciteten. Denne motor er den
hastighedsregulerede motor.

* Motor for pumpe nr. 2 og pumpe nr. 3 etc. er direkte tilsluttet nettet. ACS550 ind-
og udkobler pumpe nr. 2 (og dernaest pumpe nr. 3 etc.) efter behov. Disse motorer
er hjeelpemotorer.

* ACS550 PID regulering har brug for to signaler: En processreference og et
feedbacksignal med aktuel veerdi. PID regulatoren indstiller hastigheden
(frekvensen) for den ferste motor saledes, at den aktuelle veerdi fglger
processreferencen.

* Nar kravet til den forste motors kapacitet overskrides (defineret ved
processreferencen), indkobler PFC reguleringen automatisk en hjaelpepumpe.
PFC reguleringen reducerer ogsa hastigheden for den fgrste pumpe for at
afstemme den totale pumpekapacitet for de to pumper. Som far indstiller PID
regulatoren hastigheden (frekvensen) for den farste pumpe, sa den aktuelle
vaerdi svarer til processreferencen. Hvis det er yderligere pakraevet, indkobler
PFC reguleringen de naeste hjeelpepumper pa samme made.

* Nar kravet falder saledes, at pumpehastigheden for den farste pumpe falder
under minimumgraensen (brugerdefineret frekvensgreense), stopper PFC
reguleringen automatisk en hjeelpepumpe. PFC reguleringen haever ogsa
hastigheden for pumpe nr. 1 for at opveje udkoblingen af hjeelpepumpen.

* En interlockfunktion (hvis monteret) identificerer udkoblede (demonterede)
motorer, og PFC reguleringen skifter til den naeste tilgaengelige motor.

* En automatisk pumpeskiftfunktion (hvis monteret) sikrer samme driftstid for alle
pumpemotorer. Funktionen tilslutter i reekkefglge automatisk alle pumpemotorer
til frekvensomformeren.

Kode

Beskrivelse

8103

REFERENCE TRIN 1
Indstiller en procentvaerdi, som adderes til processreferencen.

Er kun aktiv, ndr mindst én hjaelpemotor kerer.
Defaultveerdi er 0%.

Eksempel:ACS550 styrer tre parallelle pumper, som vedligeholder trykket i en vandledning.

4011 INTERN SETPUNKT indstiller en konstant trykreference, som regulerer trykket i vandledningen.

Den hastighedsregulerede pumpe arbejder alene, nar vandforbruget er lavt.

Ved stigende vandforbrug kobles fagrst en pumpe med konstant omlgbstal ind og dernaest nummer to.

Nar flowet stiger, falder trykket ved udgangen af vandledningen i forhold til det malte vandtryk ved indgangen. Nar
hjeelpepumpen indkobles for at haeve flowet, vil indstillingerne nedenfor trimme referencen for mere preecist
sammenhaeng med udgangstrykket.

Nar den farste hjaelpepumpe karer, heeves referencen med parameter 8103 REFERENCE TRIN 1.

Nar begge hjeelpepumper karer, haeves referencen med parameter 8103 REFERENCE TRIN 1 + parameter 8104
REFERENCE TRIN 2.

Nar tredje hjaeelpepumpe karer, heeves reference med parameter 8103 REFERENCE TRIN 1 + parameter 8104
REFERENCE TRIN 2 + parameter 8105 REFERENCE TRIN 3.




194 ACS550-01/U1 Brugermanual
Kode [Beskrivelse
8104 |REFERENCE TRIN2
Indstiller en procentveerdi, som adderes til processreferencen.
» Er kun aktiv, nar mindst to hjeelpemotorer kgrer.
» Se parameter 8103 REFERENCE TRIN1.
8105 |REFERENCE TRIN3
Indstiller en procentvaerdi, som adderes til processreferencen.
» Er kun aktiv, nar mindst tre hjeelpemotorer karer.
» Se parameter 8103 REFERENCE TRIN1.
8109 |START FREK 1
Indstiller frekvensgraensen for indkobling af den farste hjeelpemotor. Den farste hjeelpemotor starter, hvis:
= Ingen hjeelpemotor karer. f (Hz)
» ACS550 udgangsfrekvensen overstiger graensen: A e
8109 + 1 Hz. P 8115 |
» Udgangsfrekvensen forbliver over greensen fvax
(8109 - 1 Hz) i leengere tid end defineret med: 8115 EKS MOT |
START D, (P 810911
Efter at forste hjeelpemotor er startet:
» Udgangsfrekvensen falder med vaerdien = P8112 |
(8109 START FREK 1) - (8112 LAV FREK 1).
- Det bevirker, at hastigheden for den regulerede motor falder, fMIN
for at kompensere for input fra hjeelpemotoren.
Se figuren, hvor:
* A =(8109 START FREK 1) - (8112 LAV FREK 1) C
- B = Udgangsfrekvensen stiger ved startforsinkelsen. | __ _ _ __ __ _
» C = Diagram viser status for hjeelpemotoren, nar frekvensen g) |
stiger (1= On).
Bemaerk! 8109 START FREK 1 veerdien skal veere mellem:
* 8112 LAV FREK 1
* (2008 MAXIMUM FREK) -1.
8110 |START FREK 2
Indstiller frekvensgraensen for indkobling af den anden hjselpemotor.
» Se 8109 START FREK 1 for komplet beskrivelse.
Hjeelpemotor nr. 2 starter, hvis:
» En hjaelpemotor karer.
» ACS550 udgangsfrekvensen overstiger greensen: 8110 + 1.
» Udgangsfrekvensen forbliver over greensen (8110 - 1 Hz) i laengere tid end defineret med: 8115 EKS MOT START D.
8111 |START FREK 3

Indstiller frekvensgraensen for indkobling af den tredje hjeelpmotor.
» Se 8109 START FREK 1 for komplet beskrivelse.

Hjeelpemotor nr. 3 starter, hvis:

> To hjeelpemotorer karer.

- ACS550 udgangsfrekvensen overstiger greensen: 8111 + 1 Hz.

» Udgangsfrekvensen forbliver over greensen (8111 - 1 Hz) i laengere tid end defineret med: 8115 EKS MOT START D.
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8112

LAV FREK 1

Indstiller frekvensgreensen, som bruges til at stoppe den farste hjeelpemotor. Den fgrste hjaelpemotor stopper, hvis:
* Kun en (den fgrste) hjeelpemotor karer. f (Hz)
+ ACS550 udgangsfrekvensen falder under graensen: A
8112 - 1.
» Udgangsfrekvensen forbliver under graensen
(8112 + 1 Hz) i lzengere tid end defineret med: 8116 Eks MOT P 8109 [\
STOP D.
Efter at den ferste hjeelpemotor er stoppet: P 8112
» Udgangsfrekvensen haves med vaerdien = NI
(8109 START FREK 1) - (8112 LAV FREK 1). (P812)-17 — — — —
« Det bevirker, at hastigheden for den regulerede motor haeves (VI |
for at kompensere for manglende input fra hjeelpemotoren. |
Se figuren, hvor: P 8116 = =—
* A=(8109 START FREK 1) - (8112 LAV FREK 1) |
» B = Udgangsfrekvensen falder ved startforsinkelsen. C |
|
|

[l

» C = Diagram viser status for hjaelpemotoren, nar frekvensen
falder (1 = On).

» Gra del = viser hysteresen — Omradet er ikke det samme i 0 >
modsatte retning. For detaljer ved start henvises til
diagrammet ved 8109START FREK 1.

Bemaerk! 8112 LAV FREK 1 veerdi skal vaere mellem:

* (2007 MINIMUM FREK) +1.

* 8109 START FREK 1

—_

~

8113

LAV FREK 2

Indstiller frekvensgreensen, som bruges til at stoppe den anden hjeelpemotor.

+ Se 8112 LAV FREK 1 for komplet beskrivelse.

Den anden hjaelpemotor stopper, hvis:

+ To hjeelpemotorer karer.

» ACS550 udgangsfrekvensen falder under graensen: 8113 - 1.

» Udgangsfrekvensen forbliver under graensen (8113 +1 Hz) i leengere tid end defineret med: 8116 EKS MOT STOP D.

8114

LAV FREK 3

Indstiller frekvensgreensen, som bruges til at stoppe den tredje hjaelpemotor.

» Se 8112 LAV FREK 1 for komplet beskrivelse.

Den tredje hjeelpemotor stopper, hvis:

» Tre hjeelpemotorer karer.

» ACS550 udgangsfrekvensen falder under graensen: 8114 - 1.

» Udgangsfrekvensen forbliver under graensen (8114 +1 Hz) i leengere tid end defineret med: 8116 EKS MOT STOP D.

8115

EKS MOT START D

Indstiller startforsinkelsen for hjeelpemotorer.

» Udgangsfrekvensen skal forblive over startfrekvensgraensen (parameter 8109, 8110 eller 8111) i denne periode,
inden hjaelpemotoren starter.

» Se 8109 START FREK 1 for komplet beskrivelse.

8116

EKS MOT STOP D

Indstiller stopforsinkelsen for hjselpemotorer.

» Udgangsfrekvensen skal forblive under stopfrekvensgraensen (parameter 8112, 8113 eller 8114) i denne periode,
inden hjaelpemotoren stopper.

+ Se 8112 LAV FREK 1 for komplet beskrivelse.
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8117

NR AF AUX MOT

Indstiller antal hjselpemotorer.

» Hver hjeelpemotor kreever en relseudgang, som frekvensomformeren bruger til at sende start-/stopsignal.

» Autoskiftfunktion, hvis denne anvendes, kraever yderligere en releeudgang til den hastighedsregulerede motor.

» Folgende beskriver opsaetningen af de ngdvendige relseudgange.

Releeudgange

Som anfaert ovenfor kraever hver hjeelpemotor en releeudgang, som frekvensomformeren anvender for at sende start-

/stopsignal. Fglgende beskriver, hvordan frekvensomformeren holder styr p4 motorer og relaeudgange.

» ACS550 har releeudgangene RO1...RO3.

» Med et eksternt digitalt udgangsmodul (OREL-01) kan der tilfgjes 3 releeudgange RO4...RO6.

» Parameter 1401...1403 og 1410...1412 definerer, hvordan releeerne RO1...RO6 anvendes — parametervaerdien
31 pPrc definerer releeet, som anvendes for PFC.

» ACS550 tildeler hjeelpemotorer til relaeudgangene i stigende orden. Hvis autoskiftfunktionen ikke anvendes, er den
farste hjeelpemotor den, som er tilsluttet det farste relee med en parameterindstilling = 31 PFC, osv. Hvis
autoskiftfunktionen anvendes, er reekkefglgen skiftende. Fra starten er den regulerede motor den, som er tilsluttet
det farste relee med parameterindstilling = 31 PFC, og den farste hjaelpemotor er den, som er tilsluttet relasudgang
2 med parameterindstilling = 31 PFC, osv..

| Releslogik

ACS550

L

ACS550

I,
I
_Il

Standard PFC mode PFC med autoskiftmode
» Den fijerde hjaelpemotor anvender de samme veerdier for referencetrin, lav frekvens og startfrekvens som den

tredje hjaelpemotor.




ACS550-01/U1 Brugermanual 197

Kode

Beskrivelse

+ Tabellen nedenfor viser, hvordan ACS550 PFC typisk tildeler motorer til relaeudgangene, parameter (1401...1403
og 1410...1412), hvor indstilling er enten = 31 (PFC), eller = X (andet end 31), og hvor autoskiftfunktionen er
fravalgt (8118 AUTOCHNG INTERV = 0,0).

Parameterindstilling ACS550 relaetildeling
1(1(1]1](1]1]8 Autoskift ikke aktiv
414/4/4/4/4/17"RO1T | RO2 [ RO3 | RO4 | RO5 | RO6
ojojof1(1|1]|1

112(3|0(1]|2]|7

31| X[ X[ X[ X]|X]1]| Hjp.-. X X X X X
31|31 X | X[ X[ X[ 2]| Hjp.-. | Hjp--. X X X X
3131|131 X | X | X | 3| Hjp.-. | Hjp.-. | Hip.-. X X X
X[31|31| X[ X[ X |2 X Hjp.-. | Hip.-. X X X
X|X|X]|31] X [31] 2 X X X Hjp.-. X Hjp.-
3131 X | X | X | X [1*] Hjp.-. | Hjp.-. X X X X

* = En ekstra releeudgang for PFC som anvendes. En motor er i “hvile”, mens
den anden kgrer.

« Tabellen neden for viser, hvordan ACS550 PFC typisk tildeler motorer til relaeudgangene, parameter (1401...1403
og 1410...1412), hvor indstilling er enten = 31 (PFC), eller = X (andet end 31), og hvor autoskiftfunktionen er aktiv
(8118 AUTOCHNG INTERV = value > 0,0).

Parameterindstilling ACS550 relzetildeling
1/1(1{1[1][1]8 Autoskift aktiv
414|14/4|4|4 1] RO RO2 | RO3 | RO4 | RO5 | RO6
0ojo0j0|1(1]|1]|1

1(2(3|0(|1|2|7

3131 X[ X[ X[ X[ 1| PFC PFC X X X X
31[31|31| X | X | X[ 2| PFC PFC PFC X X X
X {3131 X[ X[ X |1 X PFC PFC X X X
XX |[X[31] X[31] 1 X X X PFC X PFC
31[31| X | X | X ]| X [0**| PFC PFC X X X X

** = Ingen hjeelpemotorer, men autoskiftfunktionen anvendes. Arbejder som
standard som PID-regulering.

8118

AUTOCHNG INTERV

Styrer autoskiftfunktionen og indstiller intervallet mellem skift. |_‘
» Tidsinterval for autoskift er kun aktiv, nar
hastighedsregulatoren arbejder. ACS550
+ Se parameter 8119 AUTOCHNG NIVEAU for overblik over .
autoskiftfunktionen.
» Frekvensomformeren stopper altid ved udlgb, nar autoskift
udferes. g
+ Autoskift er kun mulig, nar parameter 8120 INTERLOCKS =
veerdi>0.
-0.1 = TEST MODE — Forcerer intervallet til veerdien 36...48 s.
0.0 = IKKE VALGT — Autoskiftfunktion er ikke aktiv. Q
0.1...336 — Drifttidsintervallet mellem automatisk motorskift 7
(tiden fra startsignal er givet). =
ADVARSEL! Autoskiftfunktionen kraever, at interlocks
(8120 INTERLOCKS = value > 0) er aktiveret.
Interlockfunktionen afbryder udgangseffekten ved det
automatiske motorskift for at forhindre beskadigelse af
kontaktorene.

j Relaelogik

L
I

|

PFC med autoskiftmode
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8119

AUTOCHNG NIVEAU

Indstiller den avre graense for autoskiftfunktionen som procent af udgangskapaciteten. Nar udgangen fra PID/PFC
regulatoren nar denne graense, spaerres for automatisk motorskift. F.eks kan denne parameter anvendes til at
forhindre automatisk motorskift, hvis pumpe-/ventilatorsystemet kgrer teet p& maksimumkapacitet.

Autoskift — overblik

Formalet med autoskift er at fordele drifttiden mellem flere motorer i et system. Ved hvert autoskift:

» En anden motor tilsluttes ACS550 udgangen — den hastighedsregulerede motor.

- Startraekkefglgen for de andre motorer roterer.

Autoskiftfunktionen kraever:

» Eksternt kontaktorstyring for at skifte mellem tilslutningerne pa frekvensomformerens stremudgange.

» Parameter 8120 INTERLOCKS = veerdi > 0.

Autoskift gennemfgres nar:

« Drifttiden siden sidste autoskift nar tiden indstillet med 8118 AUTOCHNG INTERV.

» PFC input er under niveauet indstillet med parameter 8119 AUTOCHNG NIVEAU.

Bemaerk! ACS550 stopper altid med udlgb, nar der gennemfares et autoskift.

Autoskiftfunktionen gennemfarer falgende ved motorskift (se
figuren):

« Starter et motorskift, nar drifttiden siden sidste autoskift nar 100%
8118 AUTOCHNG INTERV, og PFC input er under niveauet

8119 AUTOCHNG NIVEAU.

Stopper den hastighedsregulerede motor. P 8119 1 -
Udkobler kontaktoren for den hastighedsregulerede motor. 3PFC
Tilleegger teelleren for startraekkefglge med én.

Identificerer den naeste motor, der skal 2PFC
hastighedsreguleres. )
« Udkobler kontaktoren for denne motor, hvis motoren karer. 1PFC

PID udgang A
/

Alle andre motorer, der karer stoppes ikke. ‘ +‘ ‘w P 8122
» Indkobler kontaktoren for den nye motor, der skal | |
hastighedsreguleres. Motoren tillsuttes ACS550 udgangen. ~— P8118 —» <— P 8118 —»
» Forsinker motorstart med tiden indstillet med 8122 pFcC B
START DELAY. A = Omréade over 8119 AUTOCHNG NIVEAU — autoskift
- Starter den hastighedsregulerede motor. er ikke tilladt.
« ldentificerer den naeste motor for konstant hastighed. B = Der gennemfare autoskift.
+ Indkobler denne motor, men kun hvis den nye 1PFC, osv. = PID udgang tilhgrende hver motor.

hastighedsregulerede motor har kgrt (som konstant
hastighedsmotor) — Dette trin sikrer, at samme antal
motorer kgrer fagr og efter autoskift.

> Fortsaetter med normal PFC-drift.

Tzeller for startraekkefolge Output
Teellerfunktion for startraekkefolge: frekveps Ingen hj. ' h{. ) h{. '
» Parameterdefinitionen (1401...1403 og 1410...1412) for motorer | motor | motorer|

releeudgang danner motorraekkefglgen. (Det laveste parameter- fuaxt — — — — . 1
nummer med veerdien 31 (PFC) identificerer relaeet tilsluttet
1PFC, den farste motor osv.) |
» Farst, 1PFC = hastighedsregulerede motor, 2PFC = 1. |
hjeelpemotor, etc. |
» Forste autoskift 2endrer sekvensen til: 2PFC =
hastighedsregulerede motor, 3PFC = 1. hjeelpemotor, ..., 1PFC |
|

= sidste hjeelpemotor. Omrade
+ Neeste autoskift sendrer sekvensen igen osv. Autochange
« Hvis autoskiftfunktionen ikke kan starte den @nskede motor, fordi er tilladt . PID udganb -
2 i i di T t »
;Izlce: i,tifs':;?ede motorer er aflast, vises en alarm i displayet (2015, P 8119 100%

» Nar ACS550 kobles fra nettet, bevarer teelleren den aktuelle
autoskiftposition i den permanente hukommelse. Nar nettet genindkobles, starter autoskiftfunktionen fra den
position, der er gemt i hukommelsen.

» Hvis PFC releekonfigurationen aendres (eller hvis PFC aktiveringsvaerdien aendres), resettes teelleren for
motorraekkefalge. (Se den fgrste bullet ovenfor.)
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8120

INTERLOCKS

Definerer interlockfunktionen. Nar interlockfunktionen er aktiveret:

» En interlock er aktiv, nar dens kommandosignal ikke er til stede.

» En interlock er inaktiv, nar dens kommandosignal er til stede.

» ACS550 vil ikke starte, hvis en startkommando gives, mens interlock for hastighedregulator er aktiv — Der vises en
alarm i displayet (2015, PFC I LOCK).

Forbind hver interlockkredslgb som falger:

» Forbind en kontakt fra motorens ind-/udafbryder til interlockkredslgbet — Frekvensomformerens PFC logik kan
derved se, at motoren er udkoblet, og derfor starter den nzeste tilgaengelige motor.

+ Forbind en kontakt fra motorens termorelae (eller anden motorbeskyttelse) til interlockindgangen —
Frekvensomformerens PFC logik kan derved se, at motoren er fejlramt og stopper motoren.

0 = IKKE VALGT — Interlockfunktionen er ikke aktiv. Alle digitalindgange kan benyttes til andre formal.
 Kreever, at 8118 AUTOCHNG INTERV = 0,0 (Autoskiftfunktionen skal veere inaktiv, hvis interlockfunktionen er inaktiv.)

1 = DI1 — Frigiver interlockfunktionen og tildeler en digitalindgang (starter med Di1) til interlocksignalet for hvert PFC
relee. Denne tildeling er defineret i nedenstaende skema og afhaenger af:
» Antal PFC relaeer (antal parametre 1401...1403 og 1410...1412) med veaerdien = 31 (PFC))
« Status for autoskiftfunktionene (Ikke aktiv, hvis 8118 AUTOCHNG INTERV = 0.0, og ellers aktiv).

Antal PFC- Autoskift ikke aktiv Autoskift aktiv
Relaer (P 8118) (P 8118)
0 DI1: Hast. reg. motor Ikke tilladt
DI2...DI6: Fri
1 DI1: Hast. reg. motor DI1: Farste PFC relee
DI2: Farste PFC relee DI2...DI6: Fri
DI3...DI6: Fri
2 DI1: Hast. reg. motor DI1: Farste PFC relee
DI2: Farste PFC relae DI2: Andet PFC relae
DI3: Andet PFC relae DI3...DI6: Fri
DI4...DI6: Fri
3 DI1: Hast. reg. motor DI1: Farste PFC relee
DI2: Farste PFC relae DI2: Andet PFC relae
DI3: Andet PFC relae DI3: Tredje PFC relee
DI4: Tredje PFC relee DI4...DI6: Fri
DI5...DI6: Fri
4 DI1: Hast. reg. motor DI1: Farste PFC relee
DI2: Farste PFC relee DI2: Andet PFC relee
DI3: Andet PFC relae DI3: Tredje PFC relae
DI4: Tredje PFC relee DI4: Fjerde PFC relee
DI5: Fjerde PFC relee DI5...DI6: Fri
DI6: Fri
5 DI1: Hast. reg. motor DI1: Farste PFC relee
DI2: Farste PFC relee DI2: Andet PFC relae
DI3: Andet PFC relae DI3: Tredje PFC relee
DI4: Tredje PFC relee DI4: Fjerde PFC relae
DI5: Fjerde PFC relae DI5: Femte PFC relae
DI6: Femte PFC relae DI6: Fri
6 Ikke tilladt DI1: Farste PFC rele
DI2: Andet PFC relee
DI3: Tredje PFC relee
DI4: Fjerde PFC relee
DI5: Femte PFC relae
DI6: Sjette PFC relee
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2 = DI2 — Frigiver interlockfunktionen og tildeler en digitalindgang (starter med DI2) til interlocksignalet, for hvert PFC
relee. Denne tildeling er defineret i nedenstdende skema og afhaenger af:
« Antal PFC releeer (antal parametre 1401...1403 og 1410...1412) med vaerdien = 31 (PFC))
« Status for autoskiftfunktionene (lkke aktiv, hvis 8118 AUTOCHNG INTERV = 0.0, og ellers aktiv).

Antal PFC- Autoskift ikke aktiv Autoskift aktiv
Relzeer (P 8118) (P 8118)
0 DI1: Fri Ikke tilladt
DI2: Hast. reg. motor
DI3...DI6: Fri
1 DI1: Fri DI1: Fri
DI2: Hast. reg. motor DI2: Farste PFC relee
DI3: Farste PFC rele DI3...DI6: Fri
DI4...DI6: Fri
2 DI1: Fri DI1: Fri
DI2: Hast. reg. motor DI2: Farste PFC relee
DI3: Farste PFC relee DI3: Andet PFC relee
DI4: Andet PFC relee DI4...DI6: Fri
DI5...DI6: Fri
3 DI1: Fri DI1: Fri
DI2: Hast. reg. motor DI2: Farste PFC relee
DI3: Farste PFC relee DI3: Andet PFC relae
DI4: Andet PFC relae DI4: Tredje PFC relae
DI5: Tredje PFC relee DI5...DI6: Fri
DIB: Fri
4 DI1: Fri DI1: Fri
DI2: Hast. reg. motor DI2: Farste PFC relee
DI3: Farste PFC relee DI3: Andet PFC relee
DI4: Andet PFC relee DI4: Tredje PFC relee
DI5: Tredje PFC relee DI5: Fjerde PFC relae
DI6: Fjerde PFC relae DI6: Fri
5 Ikke tilladt DI1: Fri
DI2: Farste PFC relee
DI3: Andet PFC relee
DI4: Tredje PFC relee
DI5: Fjerde PFC relee
DI6: Femte PFC relae
6 Ikke tilladt Ikke tilladt
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Antal PFC- Autoskift ikke aktiv Autoskift aktiv
Relxzer (P 8118) (P 8118)
0 DI1...DI2: Fri Ikke tilladt
DI3: Hast. reg. motor
DI4...DI6: Fri
1 DI1...DI2: Fri DI1...DI2: Fri
DI3: Hast. reg. motor DI3: Farste PFC relee
DI4: Farste PFC relae DI4...DI6: Fri
DI5...DI6: Fri
2 DI1...DI2: Fri DI1...DI2: Fri
DI3: Hast. reg. motor DI3: Farste PFC relee
DI4: Farste PFC relae DI4: Andet PFC relee
DI5: Andet PFC relae DI5...DI6: Fri
DI6: Fri
3 DI1...DI2: Fri DI1...DI2: Fri
DI3: Hast. reg. motor DI3: Forste PFC rele
DI4: Farste PFC relae DI4: Andet PFC relee
DI5: Andet PFC relae DI5: Tredje PFC relae
DI6: Tredje PFC relae DI6: Fri
4 Ikke tilladt DI1...DI12: Fri
DI3: Farste PFC relae
DI4: Andet PFC relee
DI5: Tredje PFC relae
DI6: Fjerde PFC relee
5...6 Ikke tilladt Ikke tilladt

Antal PFC- Autoskift ikke aktiv Autoskift aktiv
Relzer (P 8118) (P 8118)
0 DI1...DI13; Fri Ikke tilladt
DI4: Hast. reg. motor
DI5...DI6: Fri
1 DI1...DI3: Fri DI1...DI3: Fri
DI4: Hast. reg. motor DI4: Farste PFC relee
DI5: Farste PFC relee DI5...DI6: Fri
DI6: Fri
2 DI1...DI3: Fri DI1...DI3: Fri
DI4: Hast. reg. motor DI4: Farste PFC relee
DI5: Farste PFC relee DI5: Andet PFC relae
DI6: Andet PFC relae DI6: Fri
3 Ikke tilladt DI1...DI3: Fri
DI4: Farste PFC relee
DI5: Andet PFC relae
DI6: Tredje PFC relee
4..6 Ikke tilladt Ikke tilladt

3 = D13 — Frigiver interlockfunktionen og tildeler en digitalindgang (starter med DI3) til interlocksignalet, for hvert PFC
relee. Denne tildeling er defineret i nedenstadende skema og afhaenger af:
* Antal PFC releeer (antal parametre 1401...1403 og 1410...1412) med vaerdien = 31 (PFC))
« Status for autoskiftfunktionene (Ikke aktiv, hvis 8118 AUTOCHNG INTERV = 0.0, og ellers aktiv).

4 = DI4 — Frigiver interlockfunktionen og tildeler en digitalindgang (starter med Di4) til interlocksignalet, for hvert PFC
relee. Denne tildeling er defineret i nedenstaende skema og afhaenger af:
» Antal PFC relaeer (antal parametre 1401...1403 og 1410...1412) med veaerdien = 31 (PFC))

« Status for autoskiftfunktionene (Ikke aktiv, hvis 8118 AUTOCHNG INTERV = 0.0, og ellers aktiv).
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5 = DI5 — — Frigiver interlockfunktionen og tildeler en digitalindgang (starter med DI5) til interlocksignalet, for hvert
PFC relee. Denne tildeling er defineret i nedenstdende skema og afhaenger af:
« Antal PFC releeer (antal parametre 1401...1403 og 1410...1412) med vaerdien = 31 (PFC))
« Status for autoskiftfunktionene (lkke aktiv, hvis 8118 AUTOCHNG INTERV = 0.0, og ellers aktiv).

Antal PFC- Autoskift ikke aktiv Autoskift aktiv
Relzeer (P 8118) (P 8118)
0 DI1...D14: Fri Ikke tilladt
DI5: Hast. reg. motor
DI6: Fri
1 DI1...D14: Fri DI1...DI4: Fri
DI5: Hast. reg. motor DI5: Farste PFC relee
DI6: Farste PFC rele DI6: Fri
2 Ikke tilladt DI1...D14: Fri
DI5: Farste PFC relae
DI6: Andet PFC relee
3...6 Ikke tilladt Ikke tilladt

6 = DI6 — Frigiver interlockfunktionen og tildeler en digitalindgang DI6 til interlocksignalet for den
hastighedsregulerede motor.
* Kraever, at 8118 AUTOCHNG INTERV = 0,0.

Antal PFC- Autoskift ikke aktiv Autoskift aktiv
Relzer
0 DI1...DI5: Fri Ikke tilladt
DI6: Hast. reg. motor
1 Ikke tilladt DI1...DI5: Fri
DI6: Farste PFC relee
2...6 Ikke tilladt Ikke tilladt
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8121

REG BYPASS KONT
\Veelger by-pass af regulator. Nar funktionen er aktiv, virker reguleringen som en simpel styring uden PID regulator.
» Anvend kun regulator by-pass ved specielle fouT

applikationer. A

0 = NEJ — Regulator by-pass er ikke aktiv. fuax

Frekvensomformeren anvender den normale PFC

reference: 1106 REF2 VALGT.

1 = JA — Regulator by-pass er aktiv.

* Process PID regulatoren er overstroppet. P 8110
Aktuel veerdi for PID anvendes som PFC reference
(input). Normalt anvendes EKS REF2 som PFC
reference.

» Frekvensomformeren anvender feedbacksignalet,
defineret med 4014 ERVARDI VALG (eller 4114) for P 8113
PFC frekvensreference.

« Figuren viser sammenhaengen mellem styresignal P 8112 4
4014 ERV/RDI VALG (ELLER 4114) og den fvIN-—
hastighedsregulerede motors frekvens i et system | I P 4014
med tre motorer. ~ A —><~—B—=<— C—> (%)

Eksempel:| diagrammet neden for styres .
pumpestationens udgangsflow af det malte A = Ingen hjeelpemotorer kgrer
indgangsflow (A). B = En hjeelpemotor kgrer

C = To hjaelpemotor karer

Net 3~ 3 kontaktorer
4 p1°3
3 |ACS550 |71
P2 |
P3| |

Udgangsledning 1

Spildevands- \
tank
P2 Udgangsledning 2

=

P3 Udgangsledning 3

A
|

Indgangsledning

8122

PFC START DELAY
Indstiller startdelay for den hastighedsregulerede motor. Nar delay anvendes, virker frekvensomformeren pa
folgende made:
+ Indkobler kontaktoren for den hastighedsregulerede motor — tilslutter motoren til ACS550 udgangen.
» Forsinker motorstart med tiden indstillet med 8122 PFC START DELAY.
« Starter den hastighedsregulerede motor.
« Starter hjaelpemotorer. Se parameter 8115 for delay.
A ADVARSEL! Motorer med stjerne-trekantstartere kraever PFC start delay.

+ Efter at ACS550 relaeudgangen indkobler en motor, skal stjerne-trekantstarteren kobles til stierne og dernaest
tilbage til trekant, inden frekvensomformeren leverer stram.

» Derfor skal PFC startdelay veere leengere end tiden, indstillet for stjerne-trekantstarteren.
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8123

PFC AKTIVERET

Vaelger PFC styring. Nar PFC styring er aktiv:
Ind- eller udkobles hjeelpemotorer afhaengigt af stigende eller faldede krav. Parameter 8109 START FREK 1 til 8114
LAV FREK 3 definerer ind-/udkoblingspunkt afhaengig af udgangsfrekvensen.

» Nedjusteres den hastighedsregulerede motor, nar hjeelpemotor indkobles og opjusterer den hastighedsregulerede
motor, nar hjeelpemotor udkobles.

» Aktiveres interlockfunktioner.

» Kraever, at 9904 MOTOR STYRING = 3 (SKALAR: FREKV).

0 = IKKE VALGT — PFC styring er ikke aktiv.

1 = AKTIV — PFC styring er aktiv.

8124 |ACC EKS STOP
Indstiller PFA accelerationstid for en nul-til-maksimum- fouT a
frekvensrampe. Denne PFA accelerationsrampe:
» Anvendes for den hastighedsregulerede motor, nar en A '
hjeelpemotor er udkoblet. \ B
- Erstatter accelerationsrampen defineret i Gruppe 22: |
ACCEL/DECEL.
» Anvendes kun, indtil den hastighedsregulerede motor | /‘ \
nar et niveau svarende tiI_ den udkoblede. hjaelp.emotor. | P 8125 | P8124 ¢
Derefter treeder accelerationsrampen defineret i Gruppe -
22: ACCEL/DECEL i kraft. _ | \
0 = IKKE VALGT. Hjp.-. | |
0,1...1800 — Aktiverer denne funktion med den indtastede | Motor ‘
accelerationstid. 14 — fi | .
8125 DEC EKS START 0 -
Indstiller PFC decelerationstid fra maks. til nul * A= Hastighedsreguleret motor accelererer med Gruppe
frekvensrampe. Denne PFC decelerationsrampe: 22: ACCEL/DECEL parametre (2202 eller 2205).
- Anvendes for den hastighedsregulerede motor, naren |+ A = Hastighedsreguleret motor accelererer med Gruppe
hjeelpemotor er indkoblet. 22: ACCEL/DECEL parametre (2203 eller 2206).
 Erstatter decelerationrampen defineret i Gruppe 22: * Ved start af hjeelpemotor decelererer den
ACCEL/DECEL. hastighedsregulerede motor iht. 8125 DEC EKS START.
+ Anvendes kun, indtil den hastighedsregulerede motor | Ved stop af hjaelpemotor accelereres den
nar et niveau svarende til den udkoblede hjeelpemotor. | hastighedsregulerede motor iht. 8124 ACC EKS STOP.
Derefter treeder decelerationsrampen definereti Gruppe
22: ACCEL/DECEL i kraft.
0 = IKKE VALGT.
0,1...1800 — Aktiverer denne funktion med den indtastede
decelerationstid.

8126

TID FUNKTION

Indstiller autoskiftfunktionen til at anvende tidsfunktionen. Se parameter 8119 AUTOCHANGE NIVEAU.
0 = IKKE VALGT.

1 = TMR FUNK 1 — Aktiverer autoskift, nar tidsfunktion 1 er aktiv.

2...4 = TMR FUNK 2...4 — Aktiverer autoskift, nar tidsfunktion 2...4 er aktiv.

8127

MOTORER

Indstiller det aktuelle antal for de PFC-styrede motorer (maksimalt 7 motorer, 1 hastighedsreguleret, 3 forbundet

direkte on-line og 3 reservemotorer).

» Denne vaerdi inkluderer ogsa den hastighedsregulerede motor.

» Denne vaerdi skal veere kompatibel med antallet af releeer, der er tildelt til PFC, hvis der anvendes autochange-
funktion.

» Hvis der ikke anvendes autochange-funktion, behgver den hastighedsregulerede motor ikke at have relaeudgang,
som er tildelt til PFC, men den skal inkluderes i denne veerdi.

8128

EKS START ORDER

Indstiller startraekkefelge for hjeelpemotorerne.

1 = EVEN RUNTIME — Tidsdeling er aktiv. Udligner den kumulative kgrselstid af hjselpemotorerne. Startraeekkefglgen
afhaenger af driftstiden. Den hjaelpemotor, hvis kumulative driftstid er kortest, starter forst, derefter kommer den
motor, hvis kumulative driftstid er den naestkorteste osv. Nar behovet falder, vil den farste motor, som stoppes,
veere den, hvis kumulative driftstid er lsengst.

2 = RELE-RAKKEFQLGE — Startraekkefglgen er fastlagt til at veere rackkefglgen af relaeerne.
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Gruppe 98: OPTIONER

Denne gruppe konfigurerer optioner, dvs. aktiverer seriel kommunikation med
frekvensomformeren.

Kode (Beskrivelse

9802 |[KOMM PROTOKOL

VVeelger kommunikationsprotokollen.

0 = IKKE VALGT — Kommunikationsprotokol er ikke valgt.

1 = STD MODBUS — Frekvensomformeren kommunikerer via en modbus via rn RS485 kanal (X1-kommunikations-
terminal).
» Se ogsa Gruppe 53: EFB PROTOKOL.

4 = EKS FBA — Frekvensomformeren kommunikerer via et fieldbusadaptermodul, placeret pa slot 2 i
frekvensomformeren.
*» Se ogsa Gruppe 51: EKST KOMM MODUL.
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Indbygget fieldbus

Oversigt

ACS550 enheden kan indstilles til at modtage styring fra et eksternt system, der
anvender serielle standardkommunikationsprotokoller. Nar der anvendes seriel
kommunikation, kan ACS550 enheden enten:

* Modtage al styreinformationen fra fieldbussen eller

» Blive styret af en kombination af fieldbusstyring og andre tilgeengelige styresteder
som digitale og analoge inputs og betjeningspanelet.

Fieldbusstyring
I Fieldbus

\

Andet udstyr

Tilslut ved at anvende enten:

. Standard indbygget fieldbus (EFB) ved
terminal X1:28...32.

. Fieldbus adapter (FBA) modul, monteret
i stik 2 (option Rxxx)

Der findes to konfigurationer af serielle basiskommunikationer:

* Inbygget fieldbus (EFB) — der anvender RS485 interface pa terminalerne
X1:28...32 pa styrekortet. Et kontrolsystem kan kommunikere med
frekvensomformeren ved at anvende Modbus® protocol. (For protokol- og
profilbeskrivelser henvises til Tekniske data for modbusprotokol og Tekniske data
for ABB styreprofiler senere i dette afsnit).

+ fieldbusadapter (FBA) — Se afsnit Fieldbusadapter pa side 241.

Styreinterface
Generelt bestar et basis styreinterface mellem Modbus og frekvensomformeren af:
* Output ord

— Kontrolord

— Reference1

— Reference2
* Input ord

— Statusord

— Aktuel veerdi 1
— Aktuel veerdi 2

Indbygget fieldbus
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— Aktuel veerdi 3
— Aktuel veerdi 4
— Aktuel veerdi 5
— Aktuel veerdi 6
— Aktuel veerdi 7
— Aktuel veerdi 8

Indholdet af disse ord er defineret ved hjeaelp af profiler. Oplysninger om de anvendte
profiler fremgar af afsnittet Tekniske data for ABB styreprofiler pa side 228.

Bemaerk! Ordene "output" og "input" anvendes set fra fieldbusstyringen. For
eksempel beskriver et output dataflowet fra fieldbusstyringen til frekvensomformeren
og fremstar som et input set fra frekvensomformeren.

Ved planlaegning af netveerk skal der tages stilling til felgende spgrgsmal:

Hvilke typer og antal af udstyr skal forbindes til netveerket?
Hvilken styreinformation skal sendes til frekvensomformerne?

Hvilke feedback-informationer skal sendes fra frekvensomformerne til
styresystemet?

Mekanisk og elektrisk installation — EFB

N

ADVARSEL! Der ma kun laves tilslutninger, nar frekvensomformeren er frakoblet
netforsyningen.

Frekvensomformerterminalerne 28...32 er beregnet til RS485 kommunikationer.

Anvend Belden 9842 eller tilsvarende. Belden 9842 er et dobbeltparsnoet,
skaermet kabel med en bglgeimpedans pa 120 ohm.

Anvend et af disse snoede par til RS485 forbindelsen. Anvend dette par til at
forbinde alle A (-) klemmer sammen og alle B (+) klemmer sammen.

Anvend en af lederne i det andet par til logisk jording (klemme 31), og lad den
anden leder veere ubenyttet.

RS485 netvaerket ma ikke jordes direkte noget sted. Alt udstyr pa netveerket
jordes ved at anvende udstyrets tilsvarende jordklemmer.

Som altid skal jordkablerne ikke danne lukkede slgjfer, og alt udstyr skal jordes til
en feelles jord.

Forbind RS485 forbindelsen i en “daisy-chained bus”, uden dropout linjer.

Indbygget fieldbus
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» For at reducere stgj pa netveerket afsluttes RS485 netveerket ved at anvende
120 Q resistorer i begge ender af netvaerket. Anvend DIP afbryderen til at
forbinde eller afbryde resistorerne. Se falgende diagram.

Termineret Termineret
station Station Station station
[o0000] [o0000] [o0000]
Frekvensomformer RS485:
Klembraet X1

€ £

se § 2z 32 8

Note 1 ﬁ n8_ > a gf)

N N e z z 14

3 o <« 2 9

28 29 30 31 32

EANERED

LJs,e Note 2: Skaerm

Noter:
1. Seet switch J2 pa OFF. ON-positionen ville gere ) i
netvaerket aktivt (traek op- og traek ned [BIAS]- JSsrglote ¥ RO

modstande er integreret i frekvensomformeren).

2. Skaermen forbindes ved frekvensomformeren — Se Note 4: Reference/
forbind IKKE til SCR-klemmen. Feelles

3. Skeermen skal KUN tilsluttes "jord"-klemmen pa
styreenheden.

4. Afslut AGND-ledningen ved "reference"-klemmen pa
styreenheden.

controller ‘

» Oplysninger om konfiguration kan findes i felgende afsnit:

— Opseetning af kommunikation — EFB pa side 209

— Aktivering af frekvensomformerkontrolfunktioner — EFB pa side 211

— Tilhgrende EFB-protokol, specifikke tekniske data. F.eks. Tekniske data for
modbusprotokol pa side 219.

Opsatning af kommunikation — EFB

Valg af seriel kommunikation

For at aktivere den serielle kommunikation saettes parameter 9802 KOMM PROTOKOL
=1 (STD MODBUS).

Bemaerk! Hvis det gnskede valg ikke kan ses pa panelet, har frekvensomformeren
ikke denne protokolsoftware i applikationshukommelsen.

Indbygget fieldbus
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Indstilling 9802 indstiller automatisk de passende defaultvaerdier i parametrene, som
definerer kommunikationsprocessen. Disse parametre og beskrivelser er defineret
nedenfor. Specielt skal det bemaerkes, at stationens nr. kan behgve en justering.

Protokolreference

Kode Beskrivelse

Modbus

5301 | EFB PROTOKOL ID Editeres ikke. Alle veerdier forskellig fra
Indeholder identifikation og programrevision for nul, indleest i parameter 9802 KOMM
protokollen. PROTOKOL, indstiller denne parameter

automatisk. Formatet er: XXYY, hvor xx
= protokol ID, og YY = programversion.

5302 | EFB STATIONS NR Indstil hver frekvensomformer i
Definerer nodeadressen for RS485 link. netveerket med en unik veerdi for denne

parameter.

Nar denne protokol veelges, er

defaultvaerdien for denne parameter: 1
Bemaerk! For at gere nye adresser gaeldende skal netspeendingen kortvarigt udkobles eller
5302 skal saettes til 0, inden der vaelges ny adresse. Hvis 5302 forbliver 0, placerer RS485
kanalen i reset, frakoblet kommunikation.

5303 | EFB BAUD RATE Nar denne protokol veelges, er
Definerer kommunikationshastigheden for RS485 | defaultveerdien for denne parameter: 9,6
forbindelse i kbits pr. sekund (kbits/s).

1,2 kb/s 19,2 kb/s
2,4 kbls 38,4 kb/s
4,8 kb/s 57,6 kb/s
9,6 kb/s 76,8 kb/s

5304 | EFB PARITET Nar denne protokol vaelges, er
Definerer datalaengde, paritet og stopbits, som defaultveerdien for denne parameter: 1
skal anvendes med RS485 kommunikation.

» Der skal anvendes samme indstilling for alle

stationer pa linjen.

0 = 8 NONE 1 — 8 data bits, igen paritet, en stop bit.

1 = 8 NONE 2 — 8 data bits, ingen paritet, to stop
bits.

2 = 81 -8 data bits, Lige paritet, en stop bit.

3 = 801 -8 data bits, Ulige paritet, en stop bit.

5305 | EFB CTRL PROFILE Nar denne protokol veelges, er
Veelger kommunikationsprofilen, som anvendes af defaultveerdien for denne parameter: 0
EFB protokollen.

0 = ABB DRV LIM — Kontrolord og statusord
overholder ABB-frekvensomformerprofilen, som
anvendt i ACS400.

1 = DCU PROFILE — Kontrolord og statusord
overholder 32-bit DCU profilen.

2 = ABB DRV FULL — Kontrolord og statusord
overholder ABB-frekvensomformerprofilen, som
anvendt i ACS600/800.

Bemaerk! Efter enhver aendring i kommunikationsindstillingerne skal protokollen
genaktiveres, enten ved kortvarig netafbrydelse, eller ved at slette og herefter
genoprette stationens Id (5302).

Indbygget fieldbus
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Aktivering af frekvensomformerkontrolfunktioner — EFB

Styring af frekvensomformeren

211

Fieldbusstyring af forskellige frekvensomformerfunktioner kraever en konfiguration,
der kan:

+ Forteelle frekvensomformeren, at det skal acceptere fieldbusstyring af funktionen.

» Definere de kontroldata, som kraeves for styringen, som fieldbusinputs.

« Definerer de kontroldata, som ethver frekvensomformer kraever, som
fieldbusoutputs.

| naeste afsnit gives en generel beskrivelse af hvilken konfiguration, der kraeves il
hver enkel styrefunktion. For protokolspecifikke detaljer henvises til det dokument,
der leveres sammen med FBA-modulet.

Styring af start/stop og omlgbsretning

Anvendelse af fieldbus til styring af start/stop/omlgbsretning af frekvensomformeren
kreever fglgende:

» At frekvensomformerparameterveerdierne indstilles som beskrevet nedenfor.

+ At fieldbusstyringen giver kommando(er) pa det rigtige sted. (Stedet er defineret
ved hjeelp af protokolreferencen, som er protokolafthaengig.)

Modbus' Protokolreference

(ANMODNING)

fieldbus.

Frk.omf.-parameter Verdi Beskrivelse
ABB DRV DCU PROFIL
1001 | EKS1 10 (KkOMM) Start/Stop ved fieldbus | 40001 bits 0...3 | 40031 bits 0, 1
KOMMANDOER med Eks1 valgt.
1002 | EKS2 10 (KkOMM) Start/Stop ved fieldbus | 40001 bits 0...3 | 40031 bits 0, 1
KOMMANDOER med Eks2 valgt.
1003 | RETNING 3 Omlgbsretning med 4002/40032 40031 bit 3

" For modbus kan protokolreferencen vaere afhaengig af den anvendte profil, derfor er der to
kolonner i denne tabel. Den ene kolonne henviser til ABB-frekvensomformerprofilen, der vaelges,
nar parameter 5305 = 0 (ABB DRV LIM) eller 5305 = 2 (ABB DRV FULL). Den anden kolonne henviser
til DCU-profilen, der vaelges, nar parameter 5305 = 1 (DCU PROFILE). Se afsnit Tekniske data for
ABB styreprofiler pa side 228.

2 Referencen giver omlgbsretning — en negativ reference giver modsatte omlgbsretning.
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Valg af inputreference
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Anvendes fieldbus til at give inputreferencer til frekvensomformeren kraever det:

At frekvensomformerparametervaerdierne indstilles som beskrevet nedenfor.

At fieldbusstyringen giver kommandoord pa det rigtige sted. (Stedet er defineret
ved hjeelp af protokolreferencen, som er protokolafthaengig.)

Modbus
Frk.omf.-parameter | Veerdi Beskrivelse Protokolreference
ABB DRV DCU PROFILE
1102 | EKS1/EKS2 8 (komm) | Valg af referenceseet ved fieldbus. 40001 bit 11 | 40031 bit 5
VALG
1103 | REF1 VALGT 8 (Komm) | Inputreference 1 vha. fieldbus. 40002
1106 | REF2 VALGT 8 (Komm) | Inputreference 2 vha. fieldbus. 40003
Referenceskalering

Nar det er kreevet, kan REFERENCER blive skaleret. Se i fglgende afsnit:

Modbusregister 40002 i afsnit Tekniske data for modbusprotokol pa side 219

Referenceskalering i afsnit Tekniske data for ABB styreprofiler pa side 228.

Systemstyring

Anvendelse af fieldbus til diverse frekvensomformerstyring kreever:

At frekvensomformerparametervaerdierne indstilles som beskrevet nedenfor.

At fieldbusstyringen giver kommando(er) pa det rigtige sted. (Stedet er defineret
ved hjeelp af protokolreferencen, som er protokolathaengig.)

Modbus
Frk.omf.-parameter Vardi Beskrivelse protokolreference
ABB DRV | DCU PROFILE
1601 | K2R FRIGIV 7 (Komm) | Startfrigivelse med fieldbus. 40001 bit 3 | 40031 bit 6
(inverteret)
1604 | FEJL KVIT VALG 8 (komm) | Fejlreset med fieldbus. 40001 bit 7 | 40031 bit 4
1606 | LOKAL LAS 8 (komm) | Kilde for valg af lokallas er Ikke muligt | 40031 bit 14
fieldbus.
1607 | GEM PARAMETER 1 (GEM) | Gemmer aendrede parametre i 41607
memory (veerdien aendres tilbage
til 0).
1608 | START FRIGIV 1 7 (komm) | Kilde for startfrigivelse 1 er Er ikke 40032 bit 2
fieldbus kommandoord. geeldende.
1609 | START FRIGIV 2 7 (komm) | Kilde for startfrigivelse 2 er 40032 bit 3
fieldbus kommandoord.
2013 | MIN MOMENT VALG | 7 (KoMMm) | Kilde for valg af min. momentvalg 40031 bit 15
er fieldbus.
2014 | MAX MOMENT VALG | 7 (KOMM) | Kilde for valg af max. momentvalg
er fieldbus.
2201 | Acc/DEC 1/2 VALG | 7 (KOoMM) | Kilde for valg af rampepar er 40031 bit 10
fieldbus.
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Styring af releeudgange
Anvendelse af fieldbus til releeudgangsstyring kreever:
» At frekvensomformerparameterveerdierne indstilles som beskrevet nedenfor.

+ At fieldbusstyringen giver binzert kodede releekommando(er) pa den valgte plads.
(Stedet er defineret ved hjaelp af protokolreferencen, som er protokolafhaengig.)

Modbus Protokolreference
Frk.omf.-parameter Veerdi Beskrivelse
ABB DRV ‘ DCU PROFIL
1401 RELAOUTPUT 1 35 (KkoMmM) | Releeudgang 1 styret med | 40134 bit O eller 00033
fieldbus.
1402 RELAOUTPUT 2 35 (komM) | Releeudgang 2 styret med | 40134 bit 1 eller 00034
fieldbus.
1403 RELAOUTPUT 3 35 (KkoMmM) | Releeudgang 3 styret med | 40134 bit 2 eller 00035
fieldbus.
1410" RELAOUTPUT 4 35 (KkoMmM) | Releeudgang 4 styret med | 40134 bit 3 eller 00036
fieldbus.
1411 RELAOUTPUT 5 35 (komMm) | Releeudgang 5 styret med | 40134 bit 4 eller 00037
fieldbus.
14121 RELAOUTPUT 6 35 (KkoMmM) | Releeudgang 6 styret med | 40134 bit O eller 00038
fieldbus.

1 Er der mere end 3 relaeer, kraeves der et relaeudvidelsesmodul.

Bemeaerk! Relaestatus-feedback forekommer uden konfiguration som defineret

nedenfor.
Modbus
Frk.omf.-parameter Beskrivelse protokolreference
ABB DRV | DCU PROFIL
0122 RO 1-3 STATUS Relee 1...3 status. 40122
0123 RO 4-6 STATUS Relze 4...6 status. 40123

Styring af analogudgange
Anvendelse af fieldbus til styring af analogudgange (f.eks. PID indstilling) kraever:
» At frekvensomformerparameterveerdierne indstilles som beskrevet nedenfor.

+ At fieldbusstyringen giver analogveerdi(er) pa den valgte plads. (Stedet er
defineret ved hjeelp af protokolreferencen, som er protokolafheaengig.)

Modbus
Frk.omf.-parameter Veerdi Beskrivelse protokolreference
ABB DRV ‘ DCU PROFIL
1501 | AO1 INDHOLD 135 (koMM VARDI 1) | Analogoutput 1 styret ved -
VALG at skrive til parameter
0135.
0135 | KOMM VARDI 1 - 40135
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Modbus
Frk.omf.-parameter Vardi Beskrivelse protokolreference

ABB DRV | DCU PROFIL

1507 | AO2 INDHOLD 136 (koMM VAERDI 2) | Analogoutput 2 styret ved -
VALG at skrive til parameter
0136.
0136 | KOMM V/RDI 2 - 40136

Setpunktkilde for PID styring
Anvendelse af falgende indstillinger til valg af fieldbus setpuntskilde for PID-slgjfer:

Modbus
Frk.omf.-parameter Vardi Beskrivelse protokolreference

ABB DRV DCU PROFIL

4010 | SET POINT 8 (koMM VAERDI 1) | Set point er inputreference 2 40003
VALG (Szet 1) | g (KOMM + A1) (+/-1+ Al1)

4110 | SET POINT 10 (KOMM=AI1)
VALG (Seet 2)

4210 | SET POINT
VALG (Eks/
Trim)

Kommunikationsfejl

Nar der anvendes fieldbusstyring, skal frekvensomformerens handling specificeres,
hvis den serielle kommunikation er tabt.

Frk.omf.-parameter Verdi Beskrivelse

3018 | KOMM FEJL FUNK 0 (IKKE VALGT) Indstiller frekvensomformerens svar.
1 (FEJL)

2 (KONST HAST 7)
3 (SIDSTE HAST)

3019 | KOMM FEJL TID Indstil tidsforsinkelsen inden reaktion pa tab af kommunikation.
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Tilbagemelding fra frekvensomformer — EFB

Foruddefineret tilbagemelding

Inputs til styringen (frekvensomformeroutputs) har foruddefinerede betydninger,
fastlagt af protokollen. Denne feedback kraever ikke frekvensomformerkonfiguration.
| skemaet neden for er oplistet eksempler pa tilbagemeldingsdata. En komplet liste
findes under input-ord/punkt/objekt, tekniske data for den anvendte protokol, som
begynder pa side 279.

Frk.omf.-parameter Modbus Protokolreference
ABB DRV DCU PROFIL
0102 | HASTIGHED 40102
0103 | UDGANG FREK 40103
0104 | CURRENT 40104
0105 | MOMENT 40105
0106 | POWER 40106
0107 | DC SPANDING 40107
0109 | UDG. SPZENDING 40109
0301 | FB STATUS ORD11 — bit 0 (STOP) 40301 bit 0
0301 | FB STATUS ORD11 1 — bit 2 (REV) 40301 bit 2
0118 | DI 1-3 STATUS — bit 0 (DI3) 40118

Bemaerk! Med modbus er der tilgang til en hvilken som helst parameter ved at
anvende formatet "4" efterfulgt af parameternummeret.

Skalering af aktuelle veerdier

Skaleringen af aktuelle vaerdier kan vaere protokolathaengig. Generelt gaelder det for
aktuelle veerdier, at heltallet for tilbagemelding skaleres ved at anvende
parameterens opl@sning. (Se afsnit Komplet parameterliste pa side 97 for
oplysninger om parameteropl@sning.) F.eks:

Feedback Pargrsnnei:]es;'opl (Feedback) - (Parameteroplesing) = Skaleret vaerdi
1 0,1 mA 1- 0,1mA=0,1mA
10 0,1% 10 0,1% =1%

Nar parametre er opgivet i procent, specificerer afsnittet Komplet
parameterbeskrivelse, hvilken parameter der svarer til 100%. | disse tilfeelde skal
man for at omsaette fra procent til tekniske enheder multiplicere med veerdien af den
parameter, som definerer 100% og dividere med 100%.
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F.eks:
Parametervaerdi . .
Parametero . ’ (Feedback) - (Parameteroplgsning) - (Veerdi af
Feedback plgsning som%%f‘:/:!erer 100% Ref.) / 100% = Skaleret vaerdi
10 0,1% 1500 o/min’ 10 - 0,1% - 1500 o/min / 100% = 15 o/min
100 0,1% 500 Hz? 100 - 0,1% - 500 Hz / 100% = 50 Hz

T vi antager, af hensyn til dette eksempel, at den aktuelle veerdi anvender parameter 9908 MOT NOM
HAST som 100% referencen, og at 9908 = 1.500 o/min.

2 Det antages, af hensyn til dette eksempel, at den aktuelle veerdi anvender parameter 9907 MOT
NOM FREK som 100% reference, og at 9907 = 500 Hz.

Diagnose — EFB

Fejlliste for frekvensomformerdiagnoser

Se generel information om ACS550-diagnoser i afsnit Diagnose side 263. De tre
seneste ACS550 fejl rapporteres til fieldbussen som beskrevet nedenfor.

Modbus protokolreference
Frk.omf.-parameter
ABB DRV DCU PROFIL
0401 | SIDSTE FEJL 40401
0412 | FORRIGE FEJL 1 40412
0413 | FORRIGE FEJL 2 40413

Seriel kommunikationsdiagnose

Netveerksproblemer kan opsta af mange forskellige arsager. Nogle af disse arsager
kan veere:

* Lgse forbindelser.

» Forkert kabelfgring (inkl. ombyttede kabelledere).

» Darlig jording.

* Dobbelte stationsnumre.

» Forkert indstilling af frekvensomformeren eller andre enheder i netvaerket.

De vigtigste diagnoseegenskaber for fejlfinding pa et EFB-netveerk inkluderer
Gruppe 53: EFB PROTOKOL parameter 5306...5309. Afsnit Komplet
parameterbeskrivelse pa side 111 beskriver detaljeret disse parametre.
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Diagnosesituationer

Underafsnittene neden for beskriver de forskellige diagnosesituationer —
problemsymptomerne og de korrigerende handlinger.

Normal drift

Under normal netvaerksdrift fungerer parametervaerdierne 5306...5309 pa hver
frekvensomformer som falger:

» 5306 EFB OK BESKEDER akkumulerer (tzeller op for hver meddelelse, som er rigtigt
modtaget og adresseret til denne frekvensomformer).

» 5307 EFB CRC FEJL er konstant (teeller op, nar der er modtaget en ugyldig CRC-
meddelelse).

» 5308 EFB UART FEJL er konstant (teeller op, nar der opdages en karakterformatfejl
som f.eks. paritets- eller systemfejl).

» 5309 EFB STATUS veerdi varierer athaengig af netvaerkstrafikken.
Tab af kommunikation

Hvordan ACS550 enheden reagerer, hvis kommunikationen tabes, er beskrevet i
afsnittet Kommunikationsfejl pa side 274. Parametrene er 3018 KOMM FEJL FUNK 0g
3019 koMM FEJL TID. | afsnittet Komplet parameterbeskrivelse pa side 111 beskrives
disse parameter detaljeret.

Ingen masterstation online

Hvis der ikke er masterstation online: Hverken EFB OK BESKEDER eller fejlene (5307
EFB CRC FEJL og 5308 EFB UART FEJL) pa nogen af stationerne sendrer veerdi.

Afhjeelpes pa felgende made:

* Check, at netveerk masteren er forbundet og programmeret korrekt pa netveerket.

» Check, at kablerne er forbundet, og ikke er brudt over eller kortsluttede.
Dobbelte stationer

Hvis to eller flere stationer har samme nummer:

» To eller flere frekvensomformere kan ikke adresseres.

* Hver gang der er en laesning eller udskrivning til en bestemt station, fremkommer
veerdien 5307 EFB CRC FEJL eller 5308 EFB UART FEJL.

Afhjeelpes pa fglgende made: Kontrollér stationsnumrene pa alle stationer. Skift de
identiske stationsnumre.

Ombyttede ledere

Hvis kommunikationslederne er ombyttede (klemme A pa en frekvensomformer er
forbundet til klemme B pa andet udstyr):

» Veerdien af 5306 EFB OK BESKEDER @ges ikke.
* Veerdien af 5307 EFB CRC FEJL og 5308 EFB UART FEJL @ges ikke.
Afhjeelpes pa falgende made: Check, at der ikke er byttet om pa RS-485 linjerne.
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Fejl 28 — Seriel 1 Fejl

Hvis frekvensomformerens betjeningspanel viser fejlkode 28, SERIEL 1 FEJL, skal
folgende kontrolleres:

* Mastersystemet er nede. For at korrigere skal problemet med mastersystemet
loses.

« Kommunikationsforbindelsen er darlig. For at korrigere skal
kommunikationsforbindelsen pa frekvensomformeren checkes.

» Tidsudkoblingsvalget for frekvensomformeren er for kort for installationen.
Masteren sender ikke en forespgrgsel til frekvensomformeren inden for den
specificerede timeout-forsinkelse. For at korrigere forgges tiden, indstillet ved
parameter 3019 KOMM FEJL TID.

Fejl 31...33 - EFB1...EFB3

De tre EFB fejlkoder, angivet for frekvensomformeren i afsnittet Diagnose pa side
263 (fejlkoder 31...33), er ikke anvendt.

Intermitterende off-line-haendelser

De problemer, der er beskrevet oven for, er de mest almindelige problemer, man kan
stade pa med ACS550 seriel kommunikation. Der kan ogséa opsta intermitterende
problemer forarsaget af:

* Lase forbindelser.
» Slid pa kabler forarsaget af vibrationer pa udstyret.

» Utilstreekkelig jording og afskaermning bade pa udstyret og pa
kommunikationskablerne.
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Tekniske data for modbusprotokol

Oversigt

Modbus®-protokollen blev introduceret af Modicon Inc. til anvendelse i
styringsmiljger, der passer til Modicon programmerbare styringer. Da det var nemt at
anvende og implementere, blev dette enkle PLC sprog hurtigt indfgrt som en de-
facto standard til integrering af en bred vifte af masterstyringer og slaveanordninger.

Modbus er en seriel, asynkron protokol. Transaktionerne er halvduplex, der passer
til en single-master, som styrer en eller flere slaver. Medens RS232 kan anvendes til
punkt-til-punkt kommunikation mellem en enkelt master og en enkelt slave, er den
mere almindelige udfgrelse et multi-drop RS485 netveerk med en enkelt master, der
styrer adskillige slaver. ACS550 enheden passer til RS485's modbus fysiske

interface.

RTU

Modbusspecifikationen definerer to forskellige transmissionsmodes: ASCII og RTU.
ACS550 understatter kun RTU.

Oversigt over egenskaber

Folgende modbus-funktionskoder understgttes af ACS550.

Holding Registers

Funktion Kode (Hex) Beskrivelse

Read Coil Status 0x01 Read discrete output status. For ACS550 enheden er
statusordets individuelle bits tilknyttet til coils 1...16.
Relaeudgangene er tilknyttet sekventielt, begyndende med coil
33 (f.eks. RO1 = coil 33).

Read Discrete Input | 0x02 Read discrete inputs status. For ACS550 enheden er

Status statusordets individuelle bits tilknyttet til inputs 1....16 eller
1...32, athaengig af den aktive profil. Terminalinputs er tilknyttet
sekventielt, begyndende med input 33 (f.eks. DI1=input 33).

Read Multiple 0x03 Read multiple holding registers. For ACS550 enheden er hele

Holding Registers parameterseettet tilknyttet som holding registers ligesom
kommandoer, status- og referenceveerdier.

Read Multiple Input | 0x04 Read multiple input registers. For ACS550 enheden er de 2

Registers analoginput-kanaler tilknyttet som inputregistre 1 & 2.

Force Single Coll 0x05 Skriv et enkelt adskilt output. For ACS550 enheden er
statusordets individuelle bits mapped til coils 1...16.
Relaeudgangene er tilknyttet sekventielt, begyndende med coil
33 (f.eks. RO1 = coil 33).

Write Single 0x06 Write single holding register. For ACS550 enheden er hele

Holding Register parameterseettet tilknyttet som holding registers ligesom
kommandoer, status- og referenceveerdier.

Diagnose 0x08 Perform Modbus diagnostics. Der gives underkoder til Query
(0x00), Restart (0x01) & Listen Only (0x04.

Force Multiple Coils | OxOF Write multiple discrete outputs. For ACS550 enheden er
statusordets individuelle bits tilknyttet til coils 1...16.
Relaeudgangene er tilknyttet sekventielt, begyndende med coil
33 (f.eks. RO1 = coil 33).

Write Multiple 0x10 Write multiple holding registers For ACS550 enheden er hele

parameterseettet tilknyttet som holding registers ligesom
kommandoer, status- og referencevaerdier.
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Funktion Kode (Hex) Beskrivelse
Read/Write Multiple | 0x17 Denne funktion kombinerer funktioner 0x03 og 0x10 | en enkelt
Holdings Registers kommando.

Oversigt over tilknytning

Skemaet neden for giver en oversigt over mapping mellem ACS550 enheden
(parametre og 1/0) og modbusreferencerummet. For yderligere oplysninger
henvises til Modbusaddressering nedefor.

ACS550 Modbusreference Understottede funktionskoder
Kontrolbits Coils(0xxxx) * 01— Read Coil Status
Releeudgange » 05 - Force Single Coil

* 15— Force Multiple Coils
+ Statusbits Discrete Inputs(1xxxx) * 02 — Read Input Status
Diskrete Inputs
* Analogindgange Input Registers(3xxxxx) * 04 — Read Input Registers
» Parameters Holding Registers(4xxxx) |+ 03 — Read 4X Registers
Kontrol/Statusord * 06 — Preset Single 4X Register
Referencer * 16 — Preset Multiple 4X Registers

+ 23 — Read/Write 4X Registers

Kommunikationsprofiler

Nar der kommunikeres ved hjeelp af modbus, giver ACS550 enheden et antal profiler
til kontrol- og statusinformationer. Parameter 5305 (EFB CTRL PROFIL) veelger den
anvendte profil.

* ABB DRV LIM — Primeaerprofilen (og default) er ABB DRV LIM profilen. Denne
implementering af ABBs frekvensomformerprofil standardiserer kontrolinterfaces
med ACS400 frekvensomformer. ABB Drives Limited kommunikationsprofil er
baseret pa PROFIBUS interface. Den er detaljeret beskrevet i de fglgende afsnit.

* DCU-PROFIL — DCU PROFIL'en udvider kontrol- og statusinterface til 32 bits. Det er
det interne interface mellem hovedfrekvensomformerapplikationen og miljget i
den indbyggede fieldbus.

* ABB DRV FULL — ABB DRV FULL Er implementeringen af ABB Drives profilen, der
standardiserer kontrolinterfacet med ACS600 og ACS800 frekvensomformer.
Denne implementering understatter to kontrolordbits, der ikke er understottet af
ABB DRV LIM-implementeringen.

Modbusaddressering

Med Modbus indeholder hver funktion adgang til et specifikt Modbus referencesaet.
Det ledende ciffer er derfor ikke indeholdt i Modbus-meddelelsens adressefelt.

Bemaerk! ACS550 enheden understatter Modbus specifikationens nulbaserede
adressering. Register 40002 er adresseret som 0001 i en Modbus-meddelelse. Pa
samme made er coil 33 adresseret som 0032 i en Modbus-meddelelse.
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Der henvises igen til Oversigt over tilknytning ovenfor. Det falgende afsnit giver en
detaljeret beskrivelse af mappingen til hvert modbus-referencesaet.

0xxxx Mapping — Modbus Coils. Frekvensomformeren tilknytter falgende
informationer til Oxxxx Modbusseettet kaldet Modbus Coils:

+ Bit-vis tilknytning af KONTROLORD (valgt ved at anvende parameter 5305 EFB CTRL
PROFIL). De farste 32 coils er reserveret til dette formal.

» Status for releeudgang angiver antallet af sekvenser, der begynder med coil
00033.

| skemaet neden for er Oxxxx referencesaettene oplistet:

Modbus Intern placering ABB DRV LIM DCU PROFIL ABB DRV FULL
Ref. (Alle profiler) (5305 =0) (5305=1) (5305 =2)

00001 | KONTROLORD —Bit0 | OFF1’ STOP OFF1'

00002 | KONTROLORD — Bit 1 OFF2' START OFF2'

00003 | KONTROLORD — Bit 2 OFF3' REVERSE OFF3'

00004 KONTROLORD — Bit 3 START LOCAL START

00005 KONTROLORD — Bit 4 N/A RESET RAMP_OUT_ZERO1

00006 | KONTROLORD — Bit 5 RAMP_HOLD' EKS2 RAMP_HOLD'

00007 | KONTROLORD — Bit 6 RAMP_IN_ZERO' | RUN_DISABLE RAMP_IN_ZERO'

00008 KONTROLORD — Bit 7 RESET STPMODE_R RESET

00009 KONTROLORD — Bit 8 N/A STPMODE_EM N/A

00010 KONTROLORD — Bit 9 N/A STPMODE_C N/A

00011 KONTROLORD — Bit 10 N/A RAMP_2 REMOTE_CMD1

00012 KONTROLORD — Bit 11 EXT2 RAMP_OUT_0 EXT2

00013 KONTROLORD — Bit 12 N/A RAMP_HOLD N/A

00014 KONTROLORD — Bit 13 N/A RAMP_IN_0O N/A

00015 KONTROLORD — Bit 14 N/A REQ_LOCALLOCK | N/A

00016 KONTROLORD — Bit 15 N/A TORQLIM2 N/A

00017 KONTROLORD — Bit 16 Ikke muligt FBLOCAL_CTL Ikke muligt

00018 KONTROLORD — Bit 17 FBLOCAL_REF

00019 KONTROLORD — Bit 18 START_DISABLE1

00020 KONTROLORD — Bit 19 START _DISABLE2

00021... | Reserveret Reserveret Reserveret Reserveret

00032

00033 RELZAOUTPUT 1 Relzeoutput 1 Relaeoutput 1 Relaeoutput 1

00034 RELAOUTPUT 2 Relaeoutput 2 Relaeoutput 2 Relaeoutput 2

00035 RELAOUTPUT 3 Releeoutput 3 Releeoutput 3 Releeoutput 3

00036 RELAOUTPUT 4 Releeoutput 4 Relaeoutput 4 Relaeoutput 4

00037 RELAOUTPUT 5 Relzeoutput 5 Relaeoutput 5 Relaeoutput 5

00038 RELAOUTPUT 6 Releeoutput 6 Releeoutput 6 Releeoutput 6

1= Aktive lav

For Oxxxx registre geelder:
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« Status kan altid aflaeses.

ACS550-01/U1 Brugermanual

» Forcering er tilladt ved brugerkonfiguration pa frekvensomformeren for

fieldbusstyring.

* Yderligere releeudgange tilfgjes sekventielt.

ACS550 understgtter falgende Modbus-funktionskoder til coils:

Funktionskode

Beskrivelse

01

Lees coil status

05

Forceret enkel coil

15 (0xOF Hex)

Forceret multipel coils

1xxxx Mapping — Modbus discrete inputs. Frekvensomformeren tilknytter
falgende informationer til 1xxxx Modbusseettet kaldet Modbus diskrete indgange:

* Bit-vis tilknytning af STATUSORD (valgt med parameter 5305 EFB CTRL PROFIL). De
forste 32 inputs er Reserveret til dette formal.

» Diskrete hardwareindgange angiver antallet af sekvenser, der begynder med

input 33.
| skemaet neden for er 1xxxx referencesaettene oplistet:

Modbus Intern placering ABB DRV DCU PROFIL

Ref. (Alle profiler) (5305 = 0 ELLER 2) (5305 =1)
10001 STATUS ORD — Bit 0 RDY_ON DRIFTSKLAR
10002 STATUS ORD — Bit 1 RDY_RUN FRIGIVET
10003 STATUS ORD — Bit 2 RDY_REF STARTET
10004 STATUS ORD — Bit 3 TRIPPED DRIFT
10005 | STATUS ORD — Bit 4 OFF_2_STA' ZERO_SPEED
10006 STATUS ORD — Bit 5 OFF_3_STA1 ACCELERATE
10007 STATUS ORD — Bit 6 SWC_ON_INHIB DECELERATE
10008 STATUS ORD — Bit 7 ALARM AT_SETPOINT
10009 STATUS ORD — Bit 8 AT_SETPOINT LIMIT
10010 STATUS ORD — Bit 9 REMOTE OVERVAGNING
10011 STATUS ORD — Bit 10 ABOVE_LIMIT REV_REF
10012 STATUS ORD — Bit 11 EXT2 REV_ACT
10013 STATUS ORD — Bit 12 RUN_ENABLE PANEL_LOCAL
10014 STATUS ORD — Bit 13 N/A FIELDBUS_LOCAL
10015 STATUS ORD — Bit 14 N/A EXT2_ACT
10016 STATUS ORD — Bit 15 N/A FAULT
10017 STATUS ORD — Bit 16 Reserveret ALARM
10018 STATUS ORD — Bit 17 Reserveret REQ_MAINT
10019 STATUS ORD — Bit 18 Reserveret DIRLOCK
10020 STATUS ORD — Bit 19 Reserveret LOCALLOCK
10021 STATUS ORD — Bit 20 Reserveret CTL_MODE
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Modbus Intern placering ABB DRV DCU PROFIL
Ref. (Alle profiler) (5305 = 0 ELLER 2) (5305 =1)

10022 STATUS ORD — Bit 21 Reserveret Reserveret

10023 STATUS ORD — Bit 22 Reserveret Reserveret

10024 STATUS ORD — Bit 23 Reserveret Reserveret

10025 STATUS ORD — Bit 24 Reserveret Reserveret

10026 STATUS ORD — Bit 25 Reserveret Reserveret

10027 STATUS ORD — Bit 26 Reserveret REQ_CTL

10028 STATUS ORD — Bit 27 Reserveret REQ_REF1

10029 STATUS ORD — Bit 28 Reserveret REQ_REF2

10030 STATUS ORD — Bit 29 Reserveret REQ_REF2EXT

10031 STATUS ORD — Bit 30 Reserveret ACK_STARTINH

10032 STATUS ORD — Bit 31 Reserveret ACK_OFF_ILCK

10033 DI1 DI1 DI1

10034 DI2 DI2 DI2

10035 DI3 DI3 DI3

10036 DI4 Dl4 Dl4

10037 DI5 DI5 DI5

10038 DI6 DI6 DI6

T = Aktive lav

For 1xxxx registre geelder:
* Yderligere diskrete indgange tilfgjes sekventielt.

ACS550 understatter falgende modbusfunktionskoder for diskrete indgange:

Funktionskode Beskrivelse

02 Laeser inputstatus

3xxxx Mapping — Modbus Inputs. Frekvensomformeren tilknytter falgende
informationer til 3xxxx Modbusseettet kaldet Modbus indgangsregister:

» Enhver brugerdefineret analogindgang.

| skemaet neden for er indgangsregistrene oplistet:

Modbus- ACS550

. Bemaerkninger
reference | Alle profiler ema ge

30001 Al Dette register rapporterer niveauet for analogindgang 1 (0...100%).

30002 A2 Dette register rapporterer niveauet for analogindgang 2 (0...100%).

ACS550 understatter falgende modbusfunktionskoder for register 3xxxx:

Funktionskode Beskrivelse

04 Laeser 3xxxx inputstatus

4xxxx registertilknytning. Frekvensomformeren tilknytter dets parametre og andre
data til 4xxxx registeret pa felgende made:
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* 40001...40099 mapper styre- og aktuelle veerdier til frekvensomformeren. Disse
registre er beskrevet i tabellen nedenfor.

* 40101...49999 tilknytter parametrene 0101...9999 til frekvensomformeren. De
registeradresser, som ikke svarer til frekvensomformerparametrene, er ikke
aktive. Hvis der gares forsgg pa at laese eller skrive uden for
parameteradresserne, returnerer Modbus-interfacet en indsigelseskode til
styringen.

| skemaet neden for er 4xxxx frekvensomformerstyringsregistrene 40001-40099
oplistet (for 4xxxx registre over 40099, henvises der til
frekvensomformerparameterlisten, f.eks. 40102 er parameter 0102): Modbusregister

Modbus register Tilgang Bemaerkninger

40001 | KONTROLORD. R/W Tilknytter direkte til profilens KONTROLORD. Kun
understattet, hvis 5305 = 0 eller 2 (ABB Drives profile).
Parameter 5319 gemmer en kopi i hexformat.

Hvis 5305 = 1 (DCU-profil er valgt), vil registeret forbliver
tomt.

40002 | Reference 1 R/W Omrade = 0...+20000 (skaleret il 0...1105 REF1 MAX), eller
-20000...0 (skaleret til 1105 REF1 MAX...0).

40003 | Reference 2 R/W Omrade = 0...+10000 (skaleret il 0...1108 REF2 MAX), eller
-10000...0 (skaleret til 1108 REF2 MAX...0).

40004 | STATUSORD. R Knytter direkte til profilens STATUS ORD. Kun understgattet,
hvis 5305 = 0 eller 2 (ABB Drives profile). Parameter 5320
gemmer en kopi i hexformat.

Hvis 5305 = 1 (DCU-profil er valgt), vil registeret forbliver
tomt.

40005 | Actual 1 R Som default gemmes en kopi af 0103 UDGANG FREK. Brug

(veelg med 5310) parameter 5310 for at vaelge en anden aktuel veerdi for dette
register.

40006 | Actual 2 R Som default gemmes en kopi af 0104 STR@M. Brug

(veelg med 5311) parameter 5311 for at vaelge en anden aktuel veerdi for dette
register.
40007 | Actual 3 R Som default gemmes ikke noget. Brug parameter 5312 for
(veelg med 5312) at vaelge en anden aktuel veaerdi for dette register.

40008 | Actual 4 R Som default gemmes ikke noget. Brug parameter 5313 for
(veelg med 5313) at vaelge en anden aktuel veaerdi for dette register.

40009 | Actual 5 R Som default gemmes ikke noget. Brug parameter 5314 for
(veelg med 5314) at veelge en anden aktuel veerdi for dette register.

40010 | Actual 6 R Som default gemmes ikke noget. Brug parameter 5315 for
(veelg med 5315) at vaelge en anden aktuel veerdi for dette register.

40011 | Actual 7 R Som default gemmes ikke noget. Brug parameter 5316 for
(veelg med 5316) at vaelge en anden aktuel veerdi for dette register.

40012 | Actual 8 R Som default gemmes ikke noget. Brug parameter 5317 for
(veelg med 5317) at veelge en anden aktuel veerdi for dette register.

40031 | ACS550 R/W Tilknytter direkte til det mindst betydningsfulde ord i DCU
KONTROLORD LSW profilens KONTROLORD. Kun understgttet, hvis 5305 = 1.

Se parameter 0301.
40032 | ACS550 R Tilknytter direkte til det mest betydningsfulde ord i DCU

KONTROLORD MSW

profilens KONTROLORD. Kun understgttet, hvis 5305 = 1.
Se parameter 0302.
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Modbus register Tilgang Bemaerkninger
40033 | ACS550 STATUS R Tilknytter direkte til det mindst betydningsfulde ord i DCU
WORD LSW profilens STATUS ORD. Kun understattet, hvis 5305 = 1.
Se parameter 0303.
40034 | ACS550 sTATUS R Tilknytter direkte til det mest betydningsfulde ord i DCU
WORD MSW profilens STATUS ORD. Kun understattet, hvis 5305 = 1.
Se parameter 0304.

40045 | REFERENCE 1 LSW R/W Det mindst betydende ord i reference 1. Understattes kun af
DCU-profilen, f.eks. nar profilindstillingen 5305 ECB CTRL er
sat til DCU-profil.

40046 | REFERENCE 1 MSw | R/W Det mest betydende ord i reference 1. Understettes kun af
DCU-profilen, f.eks. nar profilindstillingen 5305 ECB CTRLer
sat til DCU-profil.

40047 | REFERENCE 2 LSW R/W Det mindst betydende ord i reference 2. Understgttes kun af
DCU-profilen, f.eks. nar profilindstillingen 5305 ECB CTRLer
sat til DCU-profil.

40048 | REFERENCE 2 MSW | R/'W Det mest betydende ord i reference 2. Understettes kun af
DCU-profilen, f.eks. nar profilindstillingen 5305 ECB CTRLer
sat til DCU-profil.
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For Modbusprotokollen gaelder det, at parametre i gruppe Gruppe 53: EFB
PROTOKOL rapporteres parametertilknytningen til 4xxxx Registre.

Kode Beskrivelse
5310 EFB PAR 10
Specificerer parameteren, tilknyttet til Modbusregister 40005.
5311 EFB PAR 11
Specificerer parameteren, tilknyttet til Modbusregister 40006.
5312 EFB PAR 12
Specificerer parameteren, tilknyttet til Modbusregister 40007.
5313 EFB PAR 13
Specificerer parameteren, tilknyttet til Modbusregister 40008.
5314 EFB PAR 14
Specificerer parameteren, tilknyttet til Modbusregister 40009.
5315 EFB PAR 15
Specificerer parameteren, tilknyttet til Modbusregister 40010.
5316 EFB PAR 16
Specificerer parameteren, tilknyttet til Modbusregister 40011.
5317 EFB PAR 17
Specificerer parameteren, tilknyttet til Modbusregister 40012.
5318 EFB PAR 18
Indstiller yderligere delay i millisekunder inden ACS550 begynder at
overfgre svar til master.
5319 EFB PAR 19
Indeholder en kopi af (i hex) af KONTROLORD, Modbusregister 40001.
5320 EFB PAR 20
Indeholder en kopi af (i hex) af STATUS ORD, Modbusregister 40004.

Bortset fra nar frekvensomformeren giver en begraensning for det, er alle parametre
tilgeengelige bade for leesning og skrivning. De indlaeste parametre verificeres for
den korrekte veerdi samt for en korrekt registeradresse.

Bemaerk! Parameterindlaesninger via standard Modbus er altid flygtige, dvs.
&ndrede veaerdier gemmes ikke automatisk i den permanente hukommelse. Anvend
parameter 1607 GEM PARAMETER til at gemme alle sendrede veerdier.

ACS550 understgatter folgende Modbus funktionskoder for 4xxxx registre:

Funktionskode Beskrivelse
03 Laes 4xxxx registere
06 Forindstil enkelte 4xxxx registre
16 (0x10 Hex) Forindstil multipel 4xxxx registre
23 (0x17 Hex) Lees/skriv 4xxxx registre
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Faktiske veerdier
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Indholdet af registeradresserne 40005...40012 er AKTUELLE V/ZERDIER 0g er:

specificeret til at anvende parametrene 5310...5317.

Read-only veerdier, der indeholder informationer om frekvensomformerens drift.
16-bits ord, der indeholder en tegnbit og et 15-bit heltal.

Negative veerdier skrevet som to's komplementeervaerdi af den tilsvarende

positive veerdi.

Skaleret som beskrevet tidligere i Skalering af aktuelle veerdier pa side 215.

Undtagelseskoder

Undtagelseskoder er seriel kommunikationssvar fra frekvensomformeren. ACS550
supporterer de standard modbus undtagelseskoder, som er beskrevet nedenfor.

Undtagelseskode

Navn

Betydning

01

UGYLDIG FUNKTION

Ikke understgttede kommandoer

02 UGYLDIG Modtaget dataadresse i forespgrgslen er ikke tilladt.
DATAADRESSE Det er ikke en defineret parameter/gruppe.
03 ILLEGAL DATA VALUE Veerdi indeholdt i datafelt er ikke tilladt for ACS550, da

det er en af fglgende:

» Udenfor min. eller maks. greenser.

* Read-only parameter.

» Besked er for lang.

« Parameterskrivning ikke tilladt, nar start er aktiv.

» Parameterskrivning ikke tilladt, nar fabriksmakro er
valgt.
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Tekniske data for ABB styreprofiler

Ove

rsigt

ABB-frekvensomformerprofil

ABB-frekvensomformerprofil er en standardprofil, som anvendes pa et stort antal
protokoller, som inkluderer modbus og de protokoller, der findes pa FBA-modulet.
Der findes to implementeringer af ABB-frekvensomformerprofilen:

* ABB DRV FULL — DDenne implementering standardiserer styreinterfacet med
ACS600 og ACS800 frekvensomformere.

* ABB DRV LIM — Denne implementering standardiserer styreinterfacet med ACS400
frekvensomformer. Implementeringen understgtter ikke to styreord bits,
understattet af ABB DRV FULL.

Der geelder den undtagelse, at falgende "ABB Drives profil" beskrivelser vedrarer
begge implementeringer.

DCU Profil

DCU-profilen udvider styre- og statusinterfacet til 32 bits. Det er det interne interface
mellem hovedfrekvensomformerapplikationen og miljget i den indbyggede fieldbus.

Kontrolord

KONTROLORD er det vaesentligste middel til styring af frekvensomformeren fra et
fieldbussystem. Fieldbus masterstationen sender KONTROLOROD il
frekvensomformeren. Frekvensomformeren skifter mellem tilstande svarende til de
bit-kodede instruktioner i KONTROLORD. Anvendelse af KONTROLORD kraever at:

* Frekvensomformeren karer i remote (REM) styring.

* Den serielle kommunikationskanal er defineret som kilden til styrekommandoer
(indstilling, der anvender parametre som 1001 EKS1 KOMMANDOER, 1002 EKS2
KOMMANDOER and 1102 EKS1/EKS2 VALG).

* Den serielle kommunikationskanal, der er anvendt, er konfigureret til at anvende
en ABB styreprofil. F.eks. kreever anvendelse af styreprofilen ABB DRV FULL bade
parameter 9802 KOMM PROTOKOL = 1 (STD MODBUS), og parameter 5305 EFB CTRL
PROFILE = 2 (ABB DRV FULL).
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ABB-frekvensomformerprofil
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Skemaet neden for og tilstandsdiagrammet senere i dette underafsnit beskriver
KONTROLORD indholdet for ABB-frekvensomformerprofilen.

ABB Drives Profil KONTROLORD (Se parameter 5319)
Bit Navn Veardi | Beordret tilstand Kommentar
0 OFF1 1 READY TO OPERATE | Aktiver READY TO OPERATE
CONTROL
0 EMERGENCY OFF Frekvensomformeren stopper med den
valgte decelerationsrampe (2203 eller 2205)
Normal kommandosekvens:
» Aktiver OFF1 ACTIVE
¢ Fortsaet med READY TO SWITCH ON, hvis
ikke andre interlocks (OFF2, OFF3) er
aktive.
1 OFF2 1 BETJENING Fortsaet (OFF2 ikke aktiv)
CONTROL 0 EMERGENCY OFF Frekvensomformeren stopper med udigb.
Normal kommandosekvens:
» Aktiver OFF2 ACTIVE
» Fortsaet med SWITCH-ON INHIBITED
2 OFF3 1 BETJENING Fortsaet (OFF3 ikke aktiv)
CONTROL X
0 N@DSTOP AKTIV Frekvensomformeren stopper med tid
defineret med parameter 2208.
Normal kommandosekvens:
» Aktiver OFF3 ACTIVE
» Fortsaet med SWITCH ON INHIBITED
ADVARSEL! Det skal sikres, at
motoren og frekvensomformeren kan
stoppe med denne stopform.
3 INHIBIT 1 OPERATION Aktiver OPERATION ENABLED (Bemaerk at
OPERATION ENABLED start blokeret skal veere aktiv. Se 1601. Hvis
1601 er sat til KoMM, aktiverer denne bit
ogsa signalet for start blokeret.)
0 OPERATION Drift spaerret. Aktiver OPERATION INHIBITED
INHIBITED
4 Reserveret (ABB DRV LIM)
RAMP_OUT_ 1 NORMAL OPERATION | Aktiver RAMP FUNCTION GENERATOR:
ZERO ACCELERATION ENABLED
(ABB DRV FULL) - -
0 RFG OUT ZERO Tvinger rampeudgangen til nul.
Frekvensomformeren ramper til stop
(begraensning af strgam og DC spaending i
kraft).
5 RAMP_HOLD 1 RFG OUT ENABLED | Aktiver rampefunktion.
Aktiver RAMP FUNCTION GENERATOR:
ACCELERATOR ENABLED
0 RFG OUT HOLD Fryser rampeudgang
(Rampefunktionsudgangen holdes)
6 RAMP_IN_ 1 RFG INPUT ENABLED | Normal drift. Aktiver OPERATING
ZERO - -
0 RFG INPUT ZERO Leegger rampeindgangen til nul.
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ABB Drives Profil KONTROLORD (Se parameter 5319)
Bit Navn Verdi | Beordret tilstand Kommentar
7 RESET 0=>1 RESET Fejlreset, hvis der findes en aktiv fejl.
(Aktiver SWITCH-ON INHIBITED). Geelder, hvis
1604 = KOMM.
0 BETJENING Fortsaetter normal drift
8...9 | Ubenyttet
10 Reserveret (ABB DRV LIM)
REMOTE_CMD |1 Fieldbusstyring aktiveret.
(ABB DRV FULL) 0 » CW #0 eller Ref # 0: Husker sidste CW
og Ref.
* CW =0 og Ref = 0: Fieldbusstyring
aktiveret.
» Reference og decelerations-/
accelerationsrampe er laste.
11 EXT CTRL LOC |1 EXT2 SELECT Veelg eksternt styrested 2 (EkS2). Geelder,
hvis 1102 = KOMM.
0 EXT1 SELECT Veelg eksternt styrested 1 (Eks1). Geelder,
hvis 1102 = KOMM.
12... | Ubenyttet
15
DCU profil

Skemaet neden for beskriver KONTROLORD indholdet for DCU profil.

DCU Profil KONTROLORD (Se parameter 0301)

. . Kommando/
Bit Navn Veardi Foresp. Kommentar
0 |STOP 1 Stop Stopper enten iht. stopmodeparameter eller
0 (no op) stopmodeforespgrgslerne (bits 7 og 8).
i Samtidig STOP og START kommandoer
1 | START 1 Start medfgrer en stopkommando.
0 (no op).
2 | REVERSE 1 Bagleens Dette bit XOR’d med refrencens fortegn
definerer kgrselsretning.
0 Forlaens
3 LOCAL 1 Lokalmode Nar fieldbussen saetter denne bit, overtager
0 = p bussen styringen, og frekvensomformeren
stern mode skifter til fieldbusmode.
4 | RESET ->1 Reset Edge-sensitiv.
andet | (no op).
5 | EXT2 1 Skifter til EKS2
0 Skifter til EKS1
6 | RUN_DISABLE 1 Start blokering Inverteret start frigivet = start blokeret.
0 Start frigivet
inaktiv
7 | STPMODE_R 1 Normal rampestop
mode
0 (no op).
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DCU Profil KONTROLORD (Se parameter 0301)

B

it

Navn

Veerdi

Kommando/
Foresp.

Kommentar

STPMODE_EM

Ngdstoprampe

(no op).

STPMODE_C

Stop ved udlgb

(no op).

1

0

RAMP_2

Rampepar 2

Rampepar 1

1

1

RAMP_OUT_0

Rampeudg. til 0

(no op).

12

RAMP_HOLD

Rampe fastfryses

(no op).

13

RAMP_IN_0

Rampeindg. til 0

(no op).

14

RREQ_LOCALL
oC

= O = | O =|O|=|O| 2O =|O| =

Lokalmode last

Last, frekvensomformeren vil ikke skifte til
lokalmode.

(no op).

15

TORQLIM2

Momentgraense 2

Momentgraense 1

DCU Profil KONTROLORD (Se parameter 0302)

Bit

Navn

| Vardi |

Funktion

Kommentar

16...26

Reserveret

27

REF_CONST

Konstant hast. ref.

Disse bits er kun til

(no op).

overvagningsformal.

28

REF_AVE

Middel hast. ref.

(no op).

29

LINK_ON

A O] |l O -

forbindelsen

Master fundet i

Forbindelse nede

30

REQ_STARTINH

—_

Start blokering
venter

Start blokering er
OFF

31

OFF_INTERLOCK

N

OFF tast pa panel
aktiveret

For betjeningspanel (eller PC vaerktgj)
er dette OFF interlock.

(no op).

Statusord

Indholdet af STATUSORD er statusoplysninger, sendt af frekvensomformeren til
masterstationen.
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Skemaet neden for og tilstandsdiagrammet senere i dette underafsnit beskriver
STATUSORD indholdet for ABB-frekvensomformerprofilen.

ABB Drives Profile (EFB) STATUSORD (Se Parameter 5320)

Bit Navn Verdi (Svarer til tiIstangzzgﬂ‘slgliszIstandsdiagram)
0 RDY_ON 1 READY TO SWITCH ON
0 NOT READY TO SWITCH ON
1 RDY_RUN 1 READY TO OPERATE
0 OFF1 ACTIVE
2 RDY_REF 1 OPERATION ENABLED
0 OPERATION INHIBITED
3 TRIPPED 0...1 FAULT
0 Ingen fejl
4 OFF_2_STA 1 OFF2 INACTIVE
0 OFF2 ACTIVE
5 OFF_3_STA 1 OFF3 INACTIVE
0 OFF3 ACTIVE
6 SWC_ON_INHIB 1 SWITCH-ON INHIBIT ACTIVE
0 SWITCH-ON INHIBIT NOT ACTIVE
7 ALARM 1 Alarm (Se afsnit Alarmliste pa side 271 for yderligere
oplysninger om alarmer.)
Ingen alarm
8 AT_SETPOINT 1 OPERATING. Aktuelveerdi er lig ref.-vaerdi (= ligger inden for
tolerancegraenserne).
0 Aktuelveerdi afviger fra referenceveerdi (= ligger uden for
tolerancegraenserne).
9 REMOTE 1 Styrested: EKSTERN (EKS1 eller EKS2)
0 Styrested: LOKAL
10 ABOVE_LIMIT 1 Overvagningsparametervaerdi > hgj overvagningsgraense.
Bit forplivgr “1”, indtil overvagningsveerdien < lav
overvagningsgreense.
Se Gruppe 32: OVERVAGNING.
0 Overvagningsparameterveaerdi < lav overvagningsgreense.
Bit fo.rbliver “0”, indtil overvagningsparametervaerdi > hgj over-
vagningsgraense.
Se Gruppe 32: OVERVAGNING.
11 EXT CTRL LOC 1 Eksternt styrested 2 (Eks2) valgt
0 Eksternt styrested 1 (Eks1) valgt
12 EXT RUN ENABLE | 1 Eksternt signal for startfrigiv er modtaget.
0 Eksternt signal for startfrigiv er ikke modtaget.
13... | Ubenyttet
15
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DCU Profil
Skemaet beskriver indhold for STATUSORD indholdet for DCU profilen.
DCU Profil STATUSORD (Se Parameter 0303)
Bit Navn Veerdi Status
0 | READY 1 Frekvensomformeren er klar til at modtage startkommando.
0 Frekvensomformeren er ikke klar.
1 | ENABLED 1 Ekstern signal for start frigivet er modtaget.
0 Ekstern signal for start frigivet er ikke modtaget.
2 | STARTED 1 Frekvensomformeren har modtaget startkommando.
0 Frekvensomformeren har ikke modtaget startkommando.
3 | DRIFT 1 Frekvensomformeren modulerer.
0 Frekvensomformeren modulerer ikke.
4 | ZERO_SPEED 1 Frekvensomformeren arbejder ved hastigheden nul.
0 Frekvensomformeren har ikke naet hastigheden nul.
5 | ACCELERATE 1 Frekvensomformeren accelererer.
0 Frekvensomformeren accelererer ikke.
6 | DECELERATE 1 Frekvensomformeren decelererer.
0 Frekvensomformeren decelererer ikke.
7 | AT_SETPOINT 1 Frekvensomformeren er ved indstillet punkt.
0 Frekvensomformeren har ikke naet det indstillede punkt.
8 | LIMIT 1 Driften begraenses af Gruppe 20: GRANSER indstillinger.
0 Driften er indenfor Gruppe 20: GRAENSER indstillinger.
9 | OVERVAGNING 1 En overvagningsgraense parameter (Gruppe 32:
OVERVAGNING), er uden for graensen.
0 Alle parametre for overvagning er indenfor graenserne.
10 | REV_REF 1 Frekvensomformerreferencen er bagleens omlgbsretning.
0 Frekvensomformerreferencen er forlaens omlgbsretning.
11 | REV_ACT 1 Frekvensomformeren kgrer baglaens.
0 Frekvensomformeren karer forlaens.
12 | PANEL_LOCAL 1 Styring sker fra betjeningspanel eller PC veerktgj.
0 Styring sker ikke fra betjeningspanel.
13 | FIELDBUS_LOCAL |1 Styring sker via fieldbus lokalmode (stjeeler betjeningspanel
lokal).
0 Styring sker ikke via fieldbus lokalmode.
14 | EXT2_ACT 1 Styring er i EKS2 mode.
0 Styring er i EKS1 mode.
15 | FAULT 1 Aktiv fejl.
0 Ingen aktive fejl.
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DCU Profil STATUSORD (Se parameter 0304)

Bit Navn Veerdi Status
16 ALARM 1 En alarm er aktiv.
0 Ingen alarmer er aktive.
17 REQ_MAINT 1 Alarm for vedligeholdelse er aktiveret.
0 Alarm for vedligeholdelse er ikke aktiveret.
18 DIRLOCK 1 Las for omlgbsretning er aktiv. (Det er ikke muligt at @endre
omlgbsretning.)
0 Las for omlgbsretning er ikke aktiv.
19 LOCALLOCK 1 Las for lokalstyring er aktiv. (Lokalstyring er ikke mulig.)
0 Las for lokalstyring er ikke aktiv.
20 CTL_MODE 1 Frekvensomformeren er i vektorstyringsmode.
0 Frekvensomformeren er i skalarstyringsmode.
21...25 Reserveret
26 REQ_CTL 1 Kopierer kontrolordet.
0 (no op).
27 REQ_REF1 1 Reference 1 forespurgt i denne kanal.
0 Reference 1 ikke forespurgt i denne kanal.
28 REQ_REF2 1 Reference 2 forespurgt i denne kanal.
0 Reference 2 ikke forespurgt i denne kanal.
29 REQ_REF2EXT 1 Ekstern PID reference 2 forespurgt i denne kanal.
0 External PID reference 2 ikke forespurgt i denne kanal.
30 ACK_STARTINH 1 Aktiv beskyttelse af uventet opstart.
0 Der er ikke beskyttelse af uventet opstart.
31 ACK_OFF_ILCK 1 Start blokeret med OFF-tasten
0 Normal drift
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Tilstandsdiagram

ABB-frekvensomformerprofil
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For at illustrere driften af tilstandsdiagrammet anvendes der i fglgende eksempel
(ABB DRV LIM implementering af ABB-frekvensomformerprofil) kontrolord til at starte
frekvensomformeren:

* Foarst skal kravene til anvendelse af KONTROLORD opfyldes. Se ovenfor.

» Frekvensomformeren er ikke klar til at koble til umiddelbart efter nettilslutning. Se
den punkterede linje (===) i tilstandsdiagrammet nedenfor.

* Anvend KONTROLORD for at ga igennem maskinens tilstande indtil OPERATING er
naet. Det betyder, at frekvensomformeren karer og falger den givne reference.
Se skemaet nedenfor.

Trin

KONTROLORD Veerdi

Beskrivelse

1

CW = 0000 0000 0000 0110
| |
bit 15 bit 0

Veerdien af dette KONTROLORD andrer
frekvensomformerstatus til READY TO SWITCH ON.

Vent mindst 100 ms, inden der fortsaettes.

CW = 0000 0000 0000 0111

Veerdien af dette KONTROLORD &ndrer
frekvensomformerstatus til READY TO OPERATE.

CW = 0000 0000 0000 1111

Veerdien af dette KONTROLORD aendrer
frekvensomformerstatus til OPERATION ENABLED.
Frekvensomformer starter, men accelererer ikke.

CW = 0000 0000 0010 1111

Veerdien af dette KONTROLORD frigiver
rampefunktionsgeneratorens (RFG) udgang og aendrer
frekvensomformerstatus til RFG: ACCELERATOR ENABLED.

CW = 0000 0000 0110 1111

Veerdien af dette KONTROLORD frigiver rampefunktions-
generatorens (RFG) udgang og aendrer
frekvensomformerstatus til OPERATING. Frekvensomformeren
accelererer op til aktuel reference og falger dernaest
referencen.
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Tilstandsdiagrammet neden for beskriver start-stopfunktionen for KONTROLORD (CW)
0g STATUSORD (SW) bits for ABB Drives profil.

Fra enhver status Fra enhver status Fra enhver status

Ngdstop Emergency Off + Fejl
OFF3 (CW Bit2=0) OFF2 (CW Bit1=0)
e OFF3 OFF2 . FEJL [— (SW Bit3=1)
W Bit5=0)— _— =
(SW Bit5=0)— =¥ AKTIV (SW Bit4=0)
# (CW Bit7=1)**
n(f)=0/1=0 + I
N~ |
— 1
Fra enhver status
OFF1 (CW Bit0=0) -|-
MAINS OFF SWITCH ON (SW Bit6=1)
INHIBITED [ o=
(SW Bit1=0) — /&FTFI:/
-0 /1= Spaendin + L CW Bit0=0
n(f)=0 / 1=0 mufem P 9 ~ ( )
A B*C D NOT READY P
TO SWITCH oN [ (SW Bit0=0)
(CW Bit3=0) + (CW xxxx x1xx xxxx x110)
o OPERATION READYTO | Lo
(SW Bit2=0)—  "INHIBITED switcHon | (SWBit0=1)
OPERATION INHIBITED + J— (CW= xxxx x1xx xxxx x111)
>
Ty READYTO L (sw Bit1=1)
OPERATE
(CW Bit4=0)* (CW Bit3=1 og
SW Bit12=1)
OPERATION .
C D ENABLED (SW Bit2=1)
A —}
(CW Bit5=0) (CW=xxxx x1xx xxx1 1111)
FORKLARING i.e. Bit 5=1)
[ Tilstand RFG OUTPUT
mm Statusaendring D FRIGIVET*
==« Sti beskrevet i eksempel o B* <
CW = KONTROLORD (CW Bit6=0) (CW=xxxx x1xx xx11* 1111
SW = STATUSORD i.e. Bit 5=1)
RFG = Rampefunktionsgenerator RFG: ACCELERATOR
| = Param. 0104 STR@M FRIGIVET
f = Param. 0103 UDGANG FREK c
n = Hastighed (CW=xxxx x1xx x111* 1111
* Indikerer at denne funktion ikke findes i ABB i.e. Bit 6=1)
DRV LIM OPERATING [— (SW Bit8=1)
** Denne statustransition forekommer ogs3,
hvis fejlen nulstilles fra enhver anden kilde D < |

(f.eks. en digital-indgang).
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Referenceskalering
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Fieldbusreferencer REF1 og REF2 skaleres som vist i falgende tabeller.ABB Drives

og DCU profiler

Fieldbusskalering for ABB-frekvensomformerprofil

ABB Drives og DCU profiler

Reference-

+10000 = (par. 1108)
(10000 svarer til 100%)

Reference | Omrade type Skalering Bemarkninger
REF1 -32767 Hastighed -20000 = -(par. 1105) Endelig reference
eller =0 begraenset med 1104/1105.
+32767 | frekvens +20000 = (par. 1105) Aktuel motorhastighed
(20000 svarer til 100%) begrqenset med 2001/2002
(hastighed) eller 2007/2008
(frekvens).
REF2 -32767 Hastighed -10000 = -(par. 1108) Endelig reference
eller 0=0 begraenset med 1107/1108.
+32767 | frekvens +10000 = (par. 1108) Aktuel motorhastighed
(10000 svarer til 100%) begragnset med 2001/2002
(hastighed) eller 2007/2008
(frekvens).
Moment -10000 = -(par. 1108) Endelig reference
0=0 begraenset med 2015/2017
+10000 = (par. 1108) (moment1) eller 2016/2018
(10000 svarer til 100%) (moment2).
PID- -10000 = -(par. 1108) Endelig reference
reference 0=0 begreenset med 4012/4013

(PID seet1) eller 4112/4113
(PID szet2).

Bemeerk!Indstilling af parameter 1104 REF1 MIN og 1107 REF2 MIN har ingen
indflydelse pa skalering af referencer.
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Reference Omrade Ref:e;::ce- Skalering Bemaerkninger
REF1 -214783648 | Hastighed 1000=1rpm/1Hz Endelig reference begraenset
eller med 1104/1105. Aktuel
+214783647 | frekvens greense for motorhastighed
med 2001/2002 (hastighed)
eller 2007/2008 (frekvens).
REF2 -214783648 | Hastighed 1000=1% Endelig reference begraenset
eller med 1107/1108. Aktuel
+214783647 | frekvens graense for motorhastighed
med 2001/2002 (hastighed)
eller 2007/2008 (frekvens).
Moment 1000=1% Endelig reference begraenset
med 2015/2017 (moment1)
eller 2016/2018 (moment2).
PID- 1000=1% Endelig reference begraenset
reference med 4012/4013 (PID seet1)
eller 4112/4113 (PID seet2).

Bemaerk! Indstillingen for parameter 1104 ref1 min og 1107 ref2 min har ingen

betydning for skalering af referencer.

Skaleringseksempler

Nar parameter 1103 REF1 VALGT eller 1106 REF2 VALGT er indstillet til kKomMm+AI1 eller
KoMM=*AI1, er referencen skaleret pa felgende made:

ABB-frekvensomformere og DCU profiler

Veardiind- :
Reference stilling Al referenceskalering
REF1 KOMM+AI1 | KOMM (%) +(Al (%) - 0,5 - REF1 MAX (%))

(100 - 0,5 - (par. 1105))%

Fieldbusreference
4 Korrektionskoefficient

(100 + 0,5 - (Par. 1105)% 1

100% [~~~

Al1 Inputsignal

0%

50%

100%
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ABB-frekvensomformere og DCU profiler
Verdiind- ;
Reference stilling Al referenceskalering
REF1 KOMM*AI1 KOMM (%) - (Al (%) / 0,5 - REF1 MAX (%))
Fieldbusreference
4 Korrektionskoefficient
200% 1
|
|
|
|
|
100% [
|
|
|
: Al1 Inputsignal
100 - 0,5 - (par. 1105))% —P
( (P 0% 50%  100%
REF2 KOMM+AI1 | KOMM (%) + (Al (%) - 0,5 - REF2 MAX (%))
Fieldbusreference
4 Korrektionskoefficient
(100 + 0,5 - (Par. 1108)% 1
|
|
|
|
|
100% [
|
|
|
| Al inputsignal
100 -0,5 - (par. 1108)% —»
( (p 0% 50%  100%
REF2 KOMM=AI1 KOMM (%) - (Al (%) / 0.5 - REF2 MAX (%))
Fieldbusreference
4 Korrektionskoefficient
200% 1
|
|
|
|
|
100% [
|
|
|
: Al1 inputsignal
0% —P
0% 50%  100%
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Anvend Gruppe 10: START/STOP/RETNING parametre til at konfigurere styringen
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af omdrejningsretningen for hvert enkelt styrested (EKS1 og EKS2). Diagrammerne

neden for illustrerer, hvordan gruppe 10 parametre og tegnet for fieldbusreferencen

pavirker hinanden til at producere REFERENCE vaerdierne (REF1 og REF2). Bemaerk,
at fieldbusreferencer kan vaere enten positive eller negative.

ABB-frekvensomformerprofil

Parameter

Vardiind-
stilling

Al referenceskalering

1003 RETNING

1 (FORLANS)

Maks. ref -

Fieldbus

Resultant ref.

reference

-(Maks. ref.)

163% -100%

100%

163%

1003 RETNING

2 (BAGLANS)

Maks. ref

Fieldbus

-163% -1

00%

Resultant ref.

100%

163%

reference

-(Maks. ref.)

1003 RETNING

3
(FORESP@RGSE

L)

Maks. ref

Fieldbus

-163% -100%

Resultant ref.

reference

-(Maks. ref.)

100%

163%
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Fieldbusadapter

Oversigt

ACS550 enheden kan indstilles til at modtage styring fra et eksternt system, der
anvender serielle standardkommunikationsprotokoller. Nar der anvendes seriel
kommunikation, kan ACS550 enheden enten:

* Modtage al styreinformationen fra fieldbussen, eller

» Blive styret af en kombination af fieldbusstyring og andre tilgeengelige styresteder
som digitale og analoge inputs og betjeningspanelet.

Fieldbusstyring
I Fieldbus

\

Andet udstyr

Tilslut ved at anvende enten:
. Standard indbygget fieldbus (EFB) ved
terminal X1:28...32.

. Fieldbusadapter (FBA) modul, monteret \

:

i stik 2 (option Rxxx).

|

Der findes to konfigurationer af serielle basiskommunikationer:
* Indbygget fieldbus (EFB) — se afsnit Indbygget fieldbus pa side 207.

+ fieldbusadapter (FBA) - Med en af FBA optionsmodulerne i frekvensomformerens
udvidelsesstik 2. Frekvensomformeren kan kommunikere med styresystemet ved
at anvende en af de felgende protokoller:

— PROFIBUS DP

— Ethernet (Modbus/TCP, EtherNet/IP, EtherCAT, PROFINET 10, POWERLINK)
— CANopen

— DeviceNet

— ControlNet

ACS550 enheden paviser automatisk, hvilken kommunikationsprotokol der er
anvendt ved hjeelp af indstiks-fieldbusadapteren. Defaultindstillingerne for hver
enkelt protokol antager, at den profil, der er anvendt, er protokollens industristandard
frekvensomformerprofil (f.eks. PROFIdrive til PROFIBUS, AC/DC Drive til
DeviceNet). Alle FBA protokoller kan ligeledes konfigureres for ABB-
frekvensomformerprofil.

Oplysninger om konfiguration med hensyn til anvendt protokol og profil. Disse
oplysninger findes i brugermanualen, som leveres sammen med FBA-modulet.
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Oplysninger om ABB-frekvensomformerprofil (som vedrarer alle protokoller) findes i
afsnittet Tekniske data for ABB-frekvensomformerprofil pa side 252.

Styreinterface

Generelt bestar basis-styreinterfacet mellem fieldbus-systemet og
frekvensomformeren af:

» OQutputord:

— KONTROLORD.
— REFERENCE (hastighed eller frekvens).

— Andre: Frekvensomformeren har et maksimum péa 15 outputord.
Protokolbegraensninger kan yderligere begraense totalen.

* Inputord:

— STATUSORD.
— Aktuel veerdi (hastighed eller frekvens).

— Andre: Frekvensomformeren har et maksimum pa 15 inputord.
Protokolbegraensninger kan yderligere begraense totalen.

Bemaerk! Ordene "output” og "input" anvendes set fra fieldbusstyringen. For
eksempel beskriver et output dataflowet fra fieldbusstyringen til frekvensomformeren
og fremstar som et input set fra frekvensomformeren.

Betydningerne af styringsinterfaceordene er ikke begraensede af ACS550 enheden.
Men, den profil, der anvendes, kan indstille bestemte betydninger.

Fieldbusstyring
| Fieldbus
Kontrolord (CW) v

Proces 1/O Referencer -
(cyklisk) Statusord (SW) =
- Aktuelle veerdier —
Service [ =
meddelelser Parameter R/W forespargsler/svar <& H
(AcyKlisk) | _ %

Kontrolord

KONTROLORD er det veesentligste middel til styring af frekvensomformeren fra et
fieldbussystem. Fieldbus controlleren sender KONTROLORD til frekvensomformeren.
Frekvensomformeren skifter mellem tilstande svarende til de bit-kodede instruktioner
i KONTROLORD. Anvendelse af KONTROL ORD kraever, at:

* Frekvensomformeren er i fiernstyring (REM).
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* Den serielle kommunikationskanal er defineret som kilden til at styre
kommandoer fra EKS1 (indstilles med parametre 1001 EKS1 KOMMANDOER og
1102 EKS1/EKS2 VALG).

* Den eksterne indstiks-fieldbusadapter er aktiveret:

— Parameter 9802 KOMM PROTOKOL = 4 (EKS FBA).

— Den eksterne indstiks-fieldbusadapter er konfigureret til at anvende
frekvensomformerprofilmode eller frekvensomformerprofilobjekter.

Indholdet af KONTROLORDET afhaenger af den anvendte protokol/profil. Se
brugermanualen, der er leveret med FBA-modulet og/eller afsnittet Tekniske data for
ABB-frekvensomformerprofil pa side 252.

Statusord

STATUSORDET er et 16-bit ord, der indeholder statusinformationer, som er sendt af
frekvensomformeren til fieldbusstyringen. Indholdet af STATUSORDET afheenger af
den anvendte protokol/profil. Se brugermanualen, der er leveret med FBA-modulet
og/eller afsnittet Tekniske data for ABB-frekvensomformerprofil pa side 252.

Reference
Indholdet af hvert REFERENCE ord:
* Kan anvendes som hastigheds- eller frekvensreference.
» Er et 16-bit ord bestadende af et fortegnsbit og et 15-bit heltal.

* Negative referencer (der indikerer modsat omlgbsretning) indikeres ved
komplementeeren af de to's tilsvarende positive referenceveerdier.

Anvendelsen af en anden reference (REF2) understattes kun, hvis en protokol er
konfigureret til ABB-frekvensomformerprofilen.

Referenceskalering er fieldbustypebestemt. Se brugermanualen, der er leveret
sammen med FBA-modulet og/eller felgende afsnit:

* Referenceskalering pa side 256 (Tekniske data for ABB-frekvensomformerprofil)

* Referenceskalering pa side 260 (Tekniske data for generisk profil).

Aktuelle veerdier

Aktuelle veerdier er 16-bit ord, der indeholder oplysninger om de handlinger, der er
valgt for frekvensomformeren. Frekvensomformeraktuelle veerdier (f.eks.Gruppe 10:
START/STOP/RETNING parametre) kan knyttes til inputord ved at anvende Gruppe
51: EKST KOMM MODUL parameterprotokolafhangig, men typisk parametre
5104...5126).

Planlaegning
Ved planlaegning af netveerk skal der tages stilling til felgende spgrgsmal:
» Huvilke typer og antal af udstyr skal forbindes til netvaerket?

» Huvilken styreinformation skal sendes til frekvensomformerne?
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» Huvilke feedbackinformationer skal sendes fra frekvensomformerne til
styresystemet?

Mekanisk og elektrisk installation — FBA

N

ADVARSEL! Der ma kun laves tilslutninger, nar frekvensomformeren er frakoblet
netforsyningen.

Oversigt

Monteringsprocedure

© N o 0k

. Anbring modulet omhyggeligt i frekvensomformerens

FBA'en (fieldbusadapteren) er et indstiksmodul, som passer til
frekvensomformerens udvidelsesstik 2. Modulet holdes pa plads med plastikclips og
to skruer. Skruerne tjener ogsa til jording af skaermen til modulkabinettet, og
forbinder modulets GND-signaler til frekvensomformerens styrekort.

Nar modulet skal installeres, sker den elektriske forbindelse til frekvensomformeren
automatisk via apparatstiksforbindelsen med 34 ben.

Bemaerk! Farst skal net- og motorkabler installeres.

udvidelsesstik 2, indtil fastggrelsesclipsene holder
modulet pa plads.

Fastggr de to skruer (medleveret).

Bemaerk! Det er vigtigt, at skruerne installeres korrekt for
at opfylde EMC-kravene og for driftssikkerheden.

7 X00301
Aben den udstansning i forbindelsesboksen, der passer, J

og montér netvaerkskablets kabelforskruning. | | @ il

Traek netvaerkskablet igennem forskruningen. e
Forbind netveerkskablet til modulets klemmer eller stik. l' -
Stram kabelklemmen.

Installér deekslet pa forbindelsesboksen (1 skrue).

Oplysninger om konfiguration findes i felgende afsnit:

X00302

» Afsnit Kommunikationsopsaetning — FBA pa side 245
 Afsnit Aktivering af frekvensomformerkontrolfunktioner — FBA pa side 245

» Den protokolspecifikke dokumentation, som blev leveret sammen med modulet.
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Kommunikationsopsatning — FBA

Valg af seriel kommunikation

For at aktivere den serielle kommunikation bruges parameter 9802 KOMM PROTOKOL.
Indstil 9802 = 4 (EXT FBA).

Konfigurering af seriel kommunikation

Indstilling af 9802 sammen med monteringen af et FBA-modul indstiller automatisk
de tilhgrende defaultveerdier i de parametre, der definerer
kommunikationsprocessen. Disse parametre og beskrivelser er defineret i
brugermanualen, der er leveret sammen med FBA-modulet.

Parameter 5101 konfigureres automatisk.

Parametre 5102...5126 er protokolafhaengige og definerer f.eks. den anvendte
profil og ekstra 1/0-ord. Disse parametre refererer til
fieldbuskonfigureringsparametrene. Se flere oplysninger om
fieldbuskonfigurationens parametre i brugermanualen, der er leveret sammen
med FBA-modulet.

Parameter 5127 fremtvinger valideringen af andring til parametre 5102...5126.
Hvis parameter 5127 ikke er anvendt, bliver gendringen til parametre 5102...5126
farst effektiv, efter at frekvensomformeren har vaeret spaendingslgst.

Parametrene 5128...5133 giver data om det FBA-modul, der for gjeblikket er
installeret (f.eks. komponentversioner og status).

Se Gruppe 51: EKST KOMM MODUL for parameterbeskrivelser.

Aktivering af frekvensomformerkontrolfunktioner — FBA

Fieldbusstyring af forskellige frekvensomformerfunktioner kraever en konfiguration,
der kan:

Forteelle frekvensomformeren, at det skal acceptere fieldbusstyring af funktionen.
Definere de kontroldata, som kraeves for styringen, som fieldbusinputs.

Definerer de kontroldata, som enhver frekvensomformer kraever, som
fieldbusoutputs.

| naeste afsnit gives en generel beskrivelse af, hvilken konfiguration der kraeves il
hver enkelt styrefunktion. Den sidste kolonne i hver tabel er med vilje ikke udfyldt.
For protokolspecifikke detaljer henvises til det dokument, der leveres sammen med
FBA-modulet.

Styring af start/stop og omlgbsretning

Anvendelse af fieldbus til styring af start/stop/omlgbsretning af frekvensomformeren
kreever fglgende:

At frekvensomformerparametervaerdierne indstilles som beskrevet nedenfor.

Fieldbusadapter



246 ACS550-01/U1 Brugermanual

» At fieldbusstyringen giver kommando(er) pa det rigtige sted. (Stedet er defineret
ved hjeelp af protokolreferencen, som er protokolathaengig.)

Frk.omf.-parameter Vardi Beskrivelse Protokolreference
1001 | EKS1 10 (KOMM) Start/Stop ved fieldbus med Eks1 valgt.
KOMMANDOER
1002 | EKS2 10 (KOMM) Start/Stop ved fieldbus med Ext2 valgt.
KOMMANDOER
1003 | RETNING 3 (REQUEST) | Omigbsretning styret af fieldbus.

Valg af inputreference
Anvendes fieldbus til at give inputreferencer til frekvensomformeren, kreever det:
» At frekvensomformerparametervaerdierne indstilles som defineret nedenfor.

» At fieldbusstyringen giver kommandoord pa det rigtige sted. (Stedet er defineret
ved hjeelp af protokolreferencen, som er protokolathaengig.)

Frk.omf.-parameter Veardi Beskrivelse Protokolreference
1102 | EKS1/EKS2 8 (KoMMm) Valg af referenceseet ved fieldbus.
VALG (Kraeves kun, hvis der anvendes 2

referencer.)

1103 | REF1 VALGT 8 (KoMMm) Inputreference 1 ved fieldbus.
9 (KOMM+AIT)
10 (KOMM=AI1)

1106 | REF2 VALGT 8 (KoMMm) Inputreference 2 ved fieldbus.
9 (KOMM+AI) (Kraeves kun, hvis der anvendes 2
10 (comMm=Al) | referencer.)

Bemaerk! Anvendelse af REF2 er kun understottet ved anvendelse af ABB-
frekvensomformerprofilen.

Skalering
Nar det er kraevet, kan REFERENCER blive skaleret. Se i falgende afsnit:
» Referenceskalering pa side 256 (Tekniske data for ABB-frekvensomformerprofil)

» Referenceskalering pa side 260 (Tekniske data for generisk profil).

Systemstyring
Anvendelse af fieldbus til diverse frekvensomformerstyring kraever:
+ At frekvensomformerparametervaerdierne indstilles som beskrevet nedenfor.

+ At fieldbusstyringen giver kommando(er) pa tilhgrende sted. (Stedet er defineret
ved hjeelp af protokolreferencen, som er protokolafhaengig.)

Frk.omf.-parameter Verdi Beskrivelse Protokolreference

1601 | K2R FRIGIV 7 (komm) | Startfrigivelse med fieldbus.

1604 | FEJL KVIT VALG 8 (kommMm) | Fejlreset med fieldbus.
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Frk.omf.-parameter Veerdi Beskrivelse Protokolreference

1607 | GEM PARAMETER | 1 (GEM) | Gemmer sendrede parametre i memory
(veerdien aendres tilbage til 0).

Styring af relaeudgange
Anvendelse af fieldbus til releeudgangsstyring kreever:
+ At frekvensomformerparameterveerdierne indstilles som beskrevet nedenfor.

+ At fieldbusstyringen giver bingert kodede releekommando(er) pa den valgte plads.
(Stedet er defineret ved hjaelp af protokolreferencen, som er protokolafhaengig.)

Frk.omf.-parameter Veerdi Beskrivelse 2;22‘:&2
1401 | RELAOUTPUT 1 35 (KkOMM) Relseudgang 1 styret med fieldbus.
1402 | RELAOUTPUT 2 36 (komMM(-1)) | Relzeudgang 2 styret med fieldbus.
1403 | RELEOUTPUT 3 Releeudgang 3 styret med fieldbus.
14101 | RELEOUTPUT 4 Relseudgang 4 styret med fieldbus.
1411" | RELEOUTPUT 5 Relaeudgang 5 styret med fieldbus.
1412" | RELEOUTPUT 6 Releeudgang 6 styret med fieldbus.

1 Er der mere end 3 releeer, kraeves der et relaeudvidelsesmodul.

Bemeaerk! Relaestatus-feedback forekommer uden konfiguration som defineret

nedenfor.

Frk.omf.-parameter Vardi Protokolreference
0122 RO 1-3 STATUS Relee 1...3 status.
0123 RO 4-6 STATUS Relae 4...6 status.

Styring af analogudgange
Anvendelse af fieldbus til styring af analogudgange (f.eks. PID indstilling) kraever:
» At frekvensomformerparameterveerdierne indstilles som beskrevet nedenfor.

+ At fieldbusstyringen giver analogveerdi(er) pa den valgte plads. (Stedet er
defineret ved hjeelp af protokolreferencen, som er protokolafheaengig.)

Protokol-

Frk.omf.-parameter Veaerdi Beskrivelse
reference

1501 | AO1 INDHOLD VALG | 135 (KOMM VARDI 1) | Analogoutput 1 styret ved at -
skrive til parameter 0135.

0135 | KOMM VARDI 1 -

1502 | AO1 INDHOLD MIN Indstil relevante Anvendt for skalering -
veerdier.
1505 | MAXIMUM AO1

1506 | FILTER AO1 Filtertidskonstant for A0O1. -

1507 | AO2 INDHOLD VALG | 136 (KOMM VARDI 2) | Analogoutput 2 styret ved at -
skrive til parameter 0136.

0136 | KOMM VARDI 2 -
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Frk.omf.-parameter

Veerdi

Beskrivelse

Protokol-
reference

1508 | AO2 CONTENT MIN

.1'&.311 I.\/'I;AXIMUM AO2

1512 | FILTER AO2

Indstil relevante
veerdier.

Anvendt for skalering

Filtertidskonstant for A02.

Setpunktkilde for PID styring

Anvendelse af falgende indstillinger til valg af fieldbus setpuntskilde for PID-slgjfer:

Frk.omf.-parameter

Veerdi

Indstilling

Protokol-
reference

4010 | SET POINT VALG (Seet

1) | 8 (koMM VARDI 1)

4110 | SET POINT VALG (Seet

2) 9 (KOMM + A1)

4210 | SET POINT VALG (Eks/

Trim)

10 (KOMM=*AI1)

(+/-I+ A1)

Setpoint er inputreference 2

Kommunikationsfejl

Nar der anvendes fieldbusstyring, skal frekvensomformerens handling specificeres,
hvis den serielle kommunikation er tabt.

Frk.omf.-parameter Verdi Beskrivelse
3018 | KOMM FEJL FUNK 0 (IKKE VALGT) Indstiller frekvensomformerens
1 (FEJL) svar.

2 (KONST HAST7)
3 (SIDSTE HAST)

3019 | KOMM FEJL TID

Indstil tidsforsinkelsen inden reaktion pa tab af

kommunikation.

Tilbagemelding fra frekvensomformer — FBA

Inputs til styringen (frekvensomformeroutputs) har foruddefinerede betydninger,
fastlagt af protokollen. Denne feedback kreaever ikke frekvensomformerkonfiguration.
| skemaet neden for er oplistet eksempler pa tilbagemeldingsdata. En komplet
parameterliste liste findes i afsnittet Komplet parameterbeskrivelse pa side 111.

Frk.omf.-parameter

Protokolreference

0102 | HASTIGHED

0103 | UDGANG FREK

0104 | STR@M

0105 | MOMENT

0106 | POWER

0107 | bDC SPANDING

0109 | UDG. SPANDING

0301

FB STATUS ORD — bit 0 (STOP)

0301

FB STATUS ORD — bit 2 (REV)

0118 | DI 1-3 STATUS — bit 0

(DI3)
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Skalering
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For oplysninger om skalering af frekvensomformerparametervaerdier henvises til
felgende afsnit:

Skalering af aktuel veerdi pa side 259 (Tekniske data for ABB-
frekvensomformerprofil)

Skalering af aktuel veerdi pa side 261 (Tekniske data for generisk profil).

Diagnose — FBA

Behandling af fejl

ACS550 enheden giver informationer om fejl som falger:

Kontrolpaneldisplayet viser en fejlkode og tekst. Der findes en komplet
beskrivelse i afsnittet Diagnose pa side 263.

Parameter 0401 SIDSTE FEJL, 0412 FORRIGE FEJL1 0g 0413 FORRIGE FEJL2
gemmer de senest forekommende fejl.

Til fieldbus access rapporterer frekvensomformeren fejl som en hexadecimal
vaerdi, tilordnet og kodet i henhold til DRIVECOM specifikationen. Se skemaet
nedenfor. Ikke alle profiler understatter forespargselsfejlkoder med denne
specifikation. For profiler, som understgtter denne specifikation, definerer

profildokumentationen den relevante fejlanmodningsprocedure.

Frk.omf.-fejlkode

Fieldbusfejlkode
(DRIVECOM specifikation)

1 OVERSTR@M 2310h
2 DC OVERSPANDING 3210h
3 INT OVERTEMP 4210h
4 KORTSLUTNING 2340h
5 Reserveret FF6Bh
6 DC UNDERSP/NDING 3220h
7 Al1 TAB 8110h
8 A2 TAB 8110h
9 MOTOR OVERTEMP 4310h
10 PANEL FEJL 5300h
11 ID TESTFEJL FF84h
12 MOTORBLOKERING 7121h
14 EKS FEJL 1 9000h
15 EKS FEJL 2 9001h
16 JORDFEJL 2330h
17 Foreeldet FF6Ah
18 TERMISK FEJL 5210h
19 OPEX LINK 7500h
20 OPEX PWR 5414h
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Frk.omf.-fejlkode (DRI\'I:IiEeCI(C’)bI\;IJ séfsg(l:(i(f)i?(ztion)
21 STROMMALING 2211h
22 NETFASE 3130h
23 ENCODERFEJL 7301h
24 OVERHAST 7310h
25 Reserveret FF80h
26 DREV ID 5400h
27 IINDSTIL FIL 630Fh
28 SERIELL 1 FEJL 7510h
29 EFB INDSTIL FIL 6306h
30 FORCE TRIP FF90h
31 EFB 1 FF92h
32 EFB 2 FF93h
33 EFB 3 FF94h
34 MOTORFASE FF56h
35 UDG.KABEL FF95h
36 INKOMPATIBEL SW 630Fh
37 CB OVERTEMP 4110h
38 BRUGER LASTKURVE FF6Bh
101 INTERN FEJL KONTAKT ABB | FF55h
102 Reserveret FF55h
103 SERF MACRO FF55h
104 Reserveret FF55h
105 Reserveret FF55h
201 DSP T1 OVERLAST 6100h
202 DSP T2 OVERLAST 6100h
203 DSP T3 OVERLAST 6100h
204 DSP STACK ERROR 6100h
205 Reserveret (foreeldet) 5000h
206 CB ID FEJL 5000h
207 EFB LOAD ERROR 6100h
1000 | PAR HZRPM 6320h
1001 | PAR PFC REF NEG 6320h
1002 | Reserveret (foraeldet) 6320h
1003 | PAR Al SKALA 6320h
1004 | PAR AO SCALE 6320h
1005 |PARPCU?2 6320h
1006 | PAR EKS RO 6320h
1007 | PARAMETERFEJL FIELDBUS | 6320h
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Frk.omf.fejlkode (DR|\I/:|isec|:0<|)b|\;|l Zf:f::i?ﬁ(ztion)
1008 | PAR PFC MODE 6320h
1009 |PARPCU1 6320h
1012 | PARPFC IO 1 6320h
1013 | PARPFC 10 2 6320h
1014 | PARPFC 103 6320h
1016 | FEJL KUNDE LASTKURVE 6320h

Seriel kommunikationsdiagnose

251

Ud over frekvensomformerfejlkoderne har FBA-modulet diagnoseveerktgj. Der
henvises til brugermanualen, der er leveret sammen med FBA-modulet.
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Tekniske data for ABB-frekvensomformerprofil

Oversigt

ACS550-01/U1 Brugermanual

ABB-frekvensomformerprofilen er et standardprofil, der kan anvendes til et stort
antal protokoller, inklusive de protokoller, der findes p4 FBA-modulet. Dette afsnit
beskriver ABB-frekvensomformerprofilen, beregnet til FBA-moduler.

Kontrolord

Som tidligere beskrevet i afsnit Styreinterface pa side 242 er KONTROLORD
hovedveerktgjet til styring af frekvensomformeren fra et fieldbussystem.

Skemaet neden for og tilstandsdiagrammet senere i dette underafsnit beskriver
KONTROL ORD indholdet for ABB-frekvensomformerprofilen.

ABB-frekvensomformerprofil (FBA) KONTROLORD
Bit Navn Veardi | Beordret tilstand Kommentar
0 OFF1 1 READY TO OPERATE | Aktiver READY TO OPERATE
CONTROL
0 EMERGENCY OFF Frekvensomformeren stopper med den
valgte decelerationsrampe (2203 eller
2205)
Normal kommandosekvens:
« Aktiver OFF1 ACTIVE
¢ Fortseet med READY TO SWITCH ON, hvis
ikke andre interlocks (OFF2, OFF3) er
aktive.
1 OFF2 1 BETJENING Fortsaet (OFF2 ikke aktiv)
CONTROL 0 EMERGENCY OFF Frekvensomformeren stopper med udlgb.
Normal kommandosekvens:
« Aktiver OFF2 ACTIVE
* Fortsaet med SWITCH-ON INHIBITED
2 OFF3 1 BETJENING Fortseet (OFF3 ikke aktiv)
CONTROL ;
0 NGDSTOP AKTIV Frekvensomformeren stopper med tid
defineret med parameter 2208.
Normal kommandosekvens:
* Aktiver OFF3 ACTIVE
¢ Fortseet med SWITCH-ON INHIBITED
ADVARSEL! Det skal sikres, at
motoren og frekvensomformeren
kan stoppe med denne stopform.
3 INHIBIT 1 OPERATION Aktiver OPERATION ENABLED (Bemaerk, at
OPERATION ENABLED start blokeret skal veere aktiv. Se 1601.
Hvis 1601 er sat til KOMM, aktiverer denne
bit ogsa signalet for start blokeret.)
0 OPERATION Drift speerret. Aktiver OPERATION INHIBITED
INHIBITED
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ABB-frekvensomformerprofil (FBA) KONTROLORD

Bit

Navn

Veerdi

Beordret tilstand

Kommentar

RAMP_OUT_
ZERO

1

NORMAL OPERATION

Aktiver RAMP FUNCTION GENERATOR!
ACCELERATION ENABLED

RFG OUT ZERO

Tvinger rampeudgangen til nul.
Frekvensomformeren ramper til stop
(begreensning af strem og DC spaending i
kraft).

RAMP_HOLD

RFG OUT ENABLED

Aktiver rampefunktion.

Aktiver RAMP FUNCTION GENERATOR:
ACCELERATOR ENABLED

RFG OUT HOLD

Fryser rampeudgang
(Rampefunktionsudgangen holdes)

RAMP_IN_
ZERO

RFG INPUT ENABLED

Normal drift. Aktiver OPERATING

RFG INPUT ZERO

Laegger rampeindgangen til nul.

RESET

0=>1

RESET

Fejlreset hvis der findes en aktiv fejl.
(Aktiver SWITCH-ON INHIBITED). Geelder,
hvis 1604 = KOMM.

BETJENING

Fortsaetter normal drift

8...9

Ubenyttet

10

REMOTE_CMD

Fieldbusstyring aktiveret.

« CW #0 eller Ref # 0: Husker sidste
CW og Ref.

* CW =0 og Ref = 0: Fieldbusstyring
aktiveret.

» Reference og decelerations-/
accelerationsrampe er laste.

11

EXT CTRL LOC

EXT2 SELECT

Veelg eksternt styrested 2 (EKS2). Geelder,
hvis 1102 = KOMM.

EXT1 SELECT

Veelg eksternt styrested 1 (Eks1). Geelder,
hvis 1102 = KOMM.

12...15

Ubenyttet

Statusord

Som beskrevet tidligere i afsnittet Styreinterface pa side 242 er indholdet af
STATUSORD statusinformationer, som er sendt af frekvensomformeren til
masterstationen. Skemaet nedenfor og tilstandsdiagrammet senere i dette
underafsnit beskriver indholdet af statusordet.

ABB-frekvensomformerprofil (FBA) STATUSORD

Bit Navn Verdi . Beskrivelse .
(Svarer til tilstandsbokse i tilstandsdiagram)
0 RDY_ON 1 READY TO SWITCH ON
0 NOT READY TO SWITCH ON
1 RDY_RUN 1 READY TO OPERATE
0 OFF1 ACTIVE

Fieldbusadapter



254

ACS550-01/U1 Brugermanual

ABB-frekvensomformerprofil (FBA) STATUSORD

Bit

Navn

Veaerdi

Beskrivelse
(Svarer til tilstandsbokse i tilstandsdiagram)

RDY_REF

OPERATION ENABLED

OPERATION INHIBITED

TRIPPED

FEJL

Ingen fejl

OFF_2_STA

OFF2 inactive

OFF2 ACTIVE

OFF_3_STA

OFF3 inactive

OFF3 ACTIVE

SWC_ON_INHIB

SWITCH-ON INHIBIT ACTIVE

SWITCH-ON INHIBIT NOT ACTIVE

ALARM

~|o|a|o|=|o|a|o|o|o| -~

Alarm (Se afsnit Alarmliste pa side 271 for yderligere
oplysninger om alarmer.)

Ingen alarm

AT_SETPOINT

OPERATING. Aktuel veerdi er lig ref.-veerdi (= ligger inden
for tolerancegraenserne).

Aktuel veerdi afviger fra referencevaerdi (= ligger uden
for tolerancegraenserne).

REMOTE

Styrested: REMOTE (EKS1 eller EKS2)

Styrested: LOKAL

10

ABOVE_LIMIT

Overvagningsparameterveerdi > hgj
overvagningsgreense.

Bit forbliver “1”, indtil overvagningsveerdien < lav
overvagningsgreense.

Se Gruppe 32: OVERVAGNING.

Overvagningsparameterveerdi < lav
overvagningsgraense.

Bit forbliver “0”, indtil overvagningsparametervaerdi > hgj
overvagningsgreense.

Se Gruppe 32: OVERVAGNING.

11

EXT CTRL LOC

Eksternt styrested 2 (Eks2) valgt

Eksternt styrested 1 (Eks1) valgt

12

EXT RUN ENABLE

Eksternt signal for start frigiv er modtaget.

O = O =

Eksternt signal for start frigiv er ikke modtaget.

13...

15

Ubenyttet
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Tilstandsdiagrammet neden for beskriver start-stopfunktionen for KONTROLORD (CW)

0g STATUSORD (SW) bits.

Fra enhver status Fra enhver status

Fra enhver status

Nadstop Emergency Off + Fejl
OFF3 (CW Bit2=0) OFF2 (CW Bit1=0)
e~ __| OFF3 OFF2 L FEJL [— (SW Bit3=1)
(SW Bit5=0) AKTIV AKTIV [ (SW Bit4=0)
-‘|7- (CW Bit7=1)
n(f)=0/1=0 -|- I
N~ N~
— L~
Fra enhver status
OFF1 (CW Bit0=0) .-I-
SWITCH-ON L
) OFF1 MAINS OFF INHIBITED — (SW Blt6—1)
(SW Bit1=0) —]
AKTIV
. - J— CW Bit0=0
n(f)=0/1=0 -|- Spaending ON + = ( )
A BCOD NOT READY o
TO SWITCH oN [ (SW Bit0=0)
(CW Bit3=0) + (CW xxxx x1xx xxxx x110)
. OPERATION READYTO | o=
(SW Bit2=0)—  "|NHIBITED switcHon | (SWBit=1)

OPERATION INHIBITED +

; (CW= xxxx x1xx xxxx x111)

I~
—
BCD
READY TO e
OPERATE (SWBIt1=1)
(CW Bit4=0) b (CW Bit3=1 og
~ SW Bit12=1)
| =l
OPERATION .
cCD __ _
FRIGIVET (SW Bit2=1)
. A —<}—
(CW Bit5=0) = (CW=xxxx x1xx xxx1 1111)
|
= |
RFG OUTPUT
5 FRIGIVET
(CW Bit6=0) 'I' ° (CW=xxoxx x1xx xx11 1111)
FORKLARING ~ ! )

[] State

mm  Statusaendring

CW = KONTROLORD

SW = STATUSORD

RFG = Rampefunktionsgenerator
| = Param. 0104 STR@M

f = Param. 0103 UDGANG FREK

n = Hastighed

RFG: ACCELERATOR

FRIGIVET

Cc —<|j
(CW=xxxx x1xx x111 1111)

OPERATING [— (SW Bit8=1)

D —<}—I
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Reference

Som beskrevet tidligere i afsnittet Styreinterface pa side 242 er REFERENCEordet en
hastigheds- eller frekvensreference.

Referenceskalering

Foelgende tabel beskriver REFERENCEskalering for ABB-frekvensomformerprofil.

ABB-frekvensomformerprofil (FBA)
Reference | Omrade Reftt;r;)e:ce Skalering Bemaerkninger
REF1 -32767... | Hastighed |-20000 = -(par. 1105) Endelig reference
+32767 eller 0=0 begreenset med 1104/1105.
frekvens +20000 = (par. 1105) Aktuel motorhastighed
(20000 svarer til 100%) begragnset med 2001/2002
(hastighed) eller 2007/2008
(frekvens).
REF2 -32767... | Hastighed |-10000 = -(par. 1108) Endelig reference
+32767 eller 0=0 begreenset med 1107/1108.
frekvens +10000 = (par. 1108) Aktuel motorhastighed
(10000 svarer til 100%) begragnset med 2001/2002
(hastighed) eller 2007/2008
(frekvens).
Moment -10000 = -(par. 1108) Endelig reference
0=0 begraenset med 2015/2017
+10000 = (par. 1108) (moment1) eller 2016/2018
(10000 svarer til 100%) (moment2).
PID -10000 = -(par. 1108) Endelig reference
reference |0=0 begreenset med 4012/4013
+10000 = (par. 1108) (PID seet1) eller 4112/4113
(10000 svarer til 100%) (PID szet2).

Bemaerk!Indstilling af parameter 1104 REF1 MIN og 1107 REF2 MIN har ingen
indflydelse pa skalering af referencer.

Nar parameter 1103 REF1 VALGT eller 1106 REF2 VALGT er indstillet til kKomM+AI1 eller
KoMM*AI1, er referencen skaleret som fglger:-

ABB-frekvensomformerprofil (FBA)

Vardiind- .
Reference stilling Al referenceskalering
REF1 KOMM+AI1 KOMM (%) +(Al (%) - 0.5 - REF1 MAX (%))

Fieldbusreference
A Korrektionskoefficient

(100 + 0.5 - (Par. 1105)%

100%- |~~~ 7

él1 Inputsignal
100%

(100 - 0,5 - (par. 1105))%

0% 50%
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ABB-frekvensomformerprofil (FBA)
Verdiind- ;
Reference stilling Al referenceskalering
REF1 KOMM*AI1 KOMM (%) - (Al (%) / 0.5 - REF1 MAX (%))
Fieldbusreference
4Korrektionskoefficient
200% (-~~~ ~~ -
I |
| |
I |
100%- |- - = - ————:
I I
| i Al1 Inputsignal
(100 - 0,5 - (par. 1105))% —p
0% 50% 100%
REF2 KOMM+AI1 KOMM (%) + (Al (%) - 0.5 - REF2 MAX (%))
Fieldbusreference
A Korrektionskoefficient
(100+0.5- (Par. 1108)% 1- - - -+— - - -
|
. l
| |
100% |- - - = ———-:
I I
| ! Al1 inputsignal
(100 -0,5 - (par. 1108)% —>
0% 50% 100%
REF2 KOMM=*AI1 KOMM (%) - (Al (%) / 0,5 - REF2 MAX (%))
Fieldbusreference
A Korrektionskoefficient
200% T
I |
100% |- - -~ ———-:
| |
[ | . .
Al1 inputsignal
0% ' —
0% 50% 100%
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Referencehandtering

Anvend Gruppe 10: START/STOP/RETNING parametre til at konfigurere styringen
af omdrejningsretningen for hvert enkelt styrested (EKS1 og EKS2). Diagrammerne
neden for illustrerer, hvordan gruppe 10 parametre og tegnet for fieldbusreferencen
pavirker hinanden til at producere REFERENCE veerdierne (REF1 og REF2). Bemeerk at
fieldbusreferencer kan veere enten positive eller negative.

ACS550-01/U1 Brugermanual

ABB-frekvensomformerprofil

Parameter Vardiindstilling Al referenceskalering
1003 1 (FORLANS) Resultant ref.
RETNING Maks. ref - - - +——-----F----- C |
|
o o
| | | |
| | | |
Fieldbus : : ! !
reference  _163% -100% 100% 163%
-(Maks. ref)- - - — — - — — — — 4
1003 2 (BAGLANS) Maks. ref - - — — — — — — — — — |
RETNING ’
Resultant ref.
Fieldous -163% -100% 100% 163%
reference ; | | ,
L L
| | | |
| | | I
-(Max. ref) - —+—% - - — — - '
1003 3 (FORESP@RGSEL) Resultant ref.
RETNING Maks.ref ----------—-¢+---—-- . |
| |
|
L
Fieldbus  -163% -100% L
reference ] \ 100% 163%
| |
L
“(Maks. ref)- -/ ____
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Aktuel veerdi

259

Som beskrevet tidligere i afsnittet Styreinterface pa side 242 er aktuelle veerdier ord,
der indeholder frekvensomformerveerdier.

Skalering af aktuel veerdi

Skalering af heltallene sendt til fieldbussen som aktuelle veerdier afhaenger af den
valgte frekvensomformerparameters oplgsning. Med undtagelse af dataordene for
AKT1 og AKT2 som ses nedenfor skaleres feedback-heltallet ved at anvende
beslutningen, angivet for parametrene i afsnittet Komplet parameterliste pa side 97.

F.eks:

Feedback Parameteroplgsning Skaleret veerdi
1 0,1 mA 1-0,1mA=0,1mA
10 0,1% 10-0,1% = 1%

Dataord 5 og 6 skaleres som fglger:

ABB-frekvensomformerprofil

Indhold

Skalering

AKT1

AKTUEL HASTIGHED

-20000 ... +20000 = ~(par. 1105) ... +(par. 1105)

AKT2

MOMENT

-10000 ... +10000 = -100% ... +100%

Den faktiske adresse for frekvensomformerstyringen

Det faktiske adresseomrade for frekvensomformerstyringen er tildelt som falger:

Kontrolord

Reference 1 (REF1)

Reference 2 (REF2)

Statusord

Aktuel veerdi 1 (AKT1)

Ol | | W[N| =

Aktuel veerdi 2 (AKT2)
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Tekniske data for generisk profil

Oversigt

Formalet med den generiske profil er at opfylde industristandard-
frekvensomformerprofilen for hver protokol (f.eks. PROFIdrive til PROFIBUS, AC/
DC frekvensomformer til DeviceNet).

Kontrolord

Som tidligere beskrevet i afsnit Styreinterface pa side 242, er KONTROLORD
hovedveerktgjet til styring af frekvensomformeren fra et fieldbussystem.
Indholdsbeskrivelse af KONTROLORD findes i brugermanualen, som er leveret
sammen med FBA-modulet.

Statusord

Som beskrevet tidligere i afsnittet Styreinterface pa side 242 er indholdet af
STATUSORD statusinformationer, som er sendt af frekvensomformeren til
masterstationen. Indholdsbeskrivelse af STATUSORD findes i brugermanualen, som er
leveret sammen med FBA-modulet.

Reference

Som beskrevet tidligere i afsnittet Styreinterface pa side 242 er REFERENCEordet en
hastigheds- eller frekvensreference.

Bemaerk! REF2 understottes ikke af den generiske frekvensomformerprofil.

Referenceskalering

REFERENCE skalering er fieldbustypespecifik. Betydningen af en 100% REFERENCE-
veerdi er i frekvensomformeren imidlertid fastsat som beskrevet i skemaet nedenfor.
En detaljeret beskrivelse om omrade og skalering af REFERENCE findes i
brugermanualen, der er leveret sammen med FBA-modulet.

Generisk profil

Reference-

Reference | Omrade type Skalering Bemarkninger
REF Fieldbus | Hastighed -100% = -(par. 9908) | Endelig reference begraenset med
specifik 0=0 1104/1105.

+100 = (par. 9908) Aktuel motorhastighed begreenset
med 2001/2002 (speed).

Frekvens -100% = -(par. 9907) | Endelig reference begraenset med
=0 1104/1105.

+100 = (par. 9907) Aktuel motorhastighed begreenset

med 2007/2008 (frekvens).

Aktuelle veerdier

Som beskrevet tidligere i afsnittet Styreinterface pa side 242 er aktuelle veerdier ord,
der indeholder frekvensomformervaerdier.
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Skalering af aktuel veerdi

Til aktuelle veerdier skaleres feedback-heltallet ved anvendelse af
parameteroplgsningen. (Se afsnit Komplet parameterliste pa side 97 for oplysninger
om parameteropl@sning.) F.eks:

. (Feedback) - (Parameteroplgsning) =
Feedback Parameteroplgsning Skaleret vardi
1 0,1 mA 1-0,1mA=0,1mA
10 0,1% 10-0,1% =1%

Hvor parametrene er angivet i procent, er det i afsnittet Komplet parameterliste
specificeret, hvilken parameter der svarer til 100%. | disse tilfaelde skal man for at
omseette fra procent til tekniske enheder multiplicere med veerdien af den parameter,
som definerer 100% og dividere med 100%. F.eks:

Parameter- Parametervardi, (Feedback) - (Parameteroplgsning) -
Feedback oplasnin som definerer (Veerdi af 100% ref.) / 100% =
P 9 100% Skaleret veerdi
10 0,1% 1500 o/min’ 10 - 0,1% - 1500 o/min / 100% = 15 o/min
100 0,1% 500 Hz? 100 - 0,1% - 500 Hz/100% = 50 Hz

T Det antages, af hensyn til dette eksempel, at den aktuelle vaerdi anvender parameter 9908 MOT
NOM HAST som 100% reference, og at 9908 = 1.500 o/min.

2 Det antages, af hensyn til dette eksempel, at den aktuelle vaerdi anvender paramter 9907 MOT NOM
FREK som 100% reference, og at 9907 = 500 Hz.

Tilknytning af aktuel vaerdi
Der henvises til brugermanualen, der er leveret sammen med FBA-modulet.
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Diagnose

ADVARSEL! Der ma ikke foretages malinger, udskiftes dele eller andet som ikke er

& beskrevet i denne manual. Saddanne handlinger vil medfere, at retten til garanti
bortfalder, at der kan ske driftsfejl med deraf felgende nedbrud og en forggelse af
omkostningerne.

kapitel, ma kun udfgres af kompetent servicepersonale. Sikkerhedsvejledningen i

c ADVARSEL! Al elektrisk installations- og vedligeholdelsesarbejde, beskrevet i dette

afsnit Sikkerhedsinstruktioner pa side 5 skal fglges.

Diagnosedisplays

Frekvensomformeren paviser fejlsituationer og rapporterer disse ved at anvende:

Den grenne og rgd LED pa frekvensomformerens hus

Status LED pa betjeningspanelet (hvis frekvensomformeren er leveret med
assistentbetjeningspanel)

Betjeningspaneldisplay (hvis frekvensomformeren er leveret med
betjeningspanel)

Fejlord og alarmord parameterbits (parametre 0305 til 0309). Se Gruppe 03: FB
AKTUELLE SIGNALER pa side 117 for bitdefinitioner.

Formen af visningen afheenger af, hvor alvorlig fejlen er. Man kan angive, hvor
alvorlig man anser fejlen er, ved at styre frekvensomformeren til:

At ignorere fejlsituationen.
Rapportere situationen som en alarm.

Rapportere situationen som en fejl.

Rod - fejl

Frekvensomformeren signalerer, at det har sporet en alvorlig fejl ved:

At den rgde LED pa frekvensomformeren lyser (LED lyser vedvarende eller
blinker)

Viser vedvarende rgd status LED pabetjeningspanelet (hvis frekvensomformeren
er leveret med betjeningspanel)

At indseaette et passende bit i en FEJLORDS-parameter (0305 til 0307)
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» Attilsideseette betjeningspanelvisningen med en LOC & FEJL
displayfejlkodevisning i Fejlmode (figurer til hgjre) FEJL 7

» At standse motoren (hvis den var startet). ATl FEJL

Fejlkoden, der vises i betjeningspanelet, vises kun 00:00

midlertidigt. Fejlmeddelelsen vil forsvinde, nar man

trykker pa én af tasterne: MENU, ENTER, OP- eller  |-°° FO O O 7

NEDTASTEN. Meddelelsen vil blive vist igen efter FD
nogle fa sekunder, hvis betjeningspanelet ikke er
aktiveret, og fejlen fortsat er aktiv.

Blinkende grenne — alarmer

For mindre alvorlige fejl, kaldet alarmer, er diagnosevisningen radgivende. | disse
situationer rapporterer frekvensomformeren ganske enkelt, at der er opdaget noget
"usaedvanligt". | disse situationer vil:

* Den gronne LED pa frekvensomformeren blinker (gaelder ikke alarmer, som
kommer fra betjeningspanelets driftsfejl).

» Blinkende gran LED pa pabetjeningspanelet (hvis frekvensomformeren er leveret
med betjeningspanel).

» Der bliver indsat et passende bit i en ALARMORDS parameter (0308 eller 0309).
Se Gruppe 03: FB AKTUELLE SIGNALER pa side 117 vedrgrende bitdefinitioner

+ Betjeningspanelsvisningen vil blive tilsidesat med LOC U ALARM

visning af en alarmkode og/eller navn i Fejimode

(figurer til hgjre). ':;IIIQI;I\:IL 2008
Alarmmeddelelserne forsvinder fra ——— 00:00 ———

betjeningspaneldisplayet efter nogle fa sekunder.

Meddelelsen vil blive vist gentagne gange, sa leenge  |Loc A2 O O 8
det, der har forarsaget alarmen, ikke er rettet.
FWD

Fejlretning
Den anbefalede, korrigerende handling i forbindelse med fejl er:
» Anvend tabellen Fejlliste nedenfor til at finde og adressere arsagen til problemet.

* Reset frekvensomformeren. Se afsnit Fejlkvittering pa side 270.

Fejlliste

| folgende skema er fejlene oplistet i kodenummerorden med en beskrivelse af hver
fejl. Fejlnavnet er den lange form vist i fejlmodus i assistentbetjeningspanelet, nar
fejlen opstar. Det fejlnavn, der vises (kun for assistentbetjeningspanel) i
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fejlloggermode (se side 65) og fejlnavnene for parameter 0401 SIDSTE FEJL kan
veere kortere.

Fejl-
kode

Fejlnavn i panel

Beskrivelse og anbefalet udbedring

1

OVERSTR@M

Udgangsstregm er overskredet. Kontrollér og ret:
» For stor motorbelastning.

» Utilstreekkelig accelerationstid (parameter 2202 ACCELER TID 1 og
2205 ACCELER TID 2).

» Fejl ved motor, motorkabler eller tilslutninger.

DC OVERSPZANDING

Useedvanlig hgj DC mellemkredsspaending. Kontrollér og ret:
» Statiske eller transiente overspaendinger i forsyningsnettet.

» Utilstreekkelig decelerationstid (parameter 2203 DECELER TID 1 og
2206 DECELER TID 2).

» Underdimensioneret bremsechopper (hvis monteret).

« Kontrollér, at overspeendingsreguleringen er aktiv (parameter
2005)

INT OVERTEMP

Frekvensomformerens kgleplade er for varm. Temperatur er over
graensen.

R1...R4: 115 °C (239 °F)

R5, R6: 125 °C (257 °F)

Kontrollér og ret:

» Ventilatorfejl.

» Forhindringer i luftflow.

» Snavs- eller stgvbelaegning pa kelepladen.
» For hgj omgivelsestemperatur.

* For stor motorbelastning.

KORTSLUTNING

Fejlstram. Kontrollér og ret:
» Kortslutning i motorkabel(er) eller motor.
» Fejli forsyningsnettet.

RESERVERET

Ikke anvendt.

DC UNDERSPZNDING

DC mellemkredsspaending er for lav. Kontrollér og ret:
» Manglende fase i nettilslutningen.

» Afbraendt sikring.

* Netunderspeending.

Al1 FEJL

Analogindgang 1 mangler. Analogindgangsveerdi er lavere end
greensen Al1 FEJL GRANSE (3021). Kontrollér og ret:

» Kilde og tilslutning til den analoge indgang.

» Parameterindstilling for A1 FEJL GRANSE (3021) og
3001 AI<MIN FUNKTION.

A2 FEJL

Analogindgang 2 mangler. Analogindgangs vaerdi er lavere end
greensen Al2 FEJL GRANSE (3022). Kontrollér og ret:

» Kilde og tilslutning til den analoge indgang.

» Parameterindstilling for AI2 FEJL GRENSE (3022) og
3001 AI<MIN FUNKTION.
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Fejl-
kode
9 MOTOR OVERTEMP Motor er for varm, baseret enten pa frekvensomformerens
estimerede veerdi eller en temperaturmaling.
« Kontrollér, om motoren er overbelastet.

 Indstil parameter som anvendes for beregning af temperatur
(3005...3009).

« Kontrollér temperatursensorer og parametre i Gruppe 35: MOT
TEMP MALING.
10 PANELFEJL Panelkommunikation er tabt og enten er:

» Frekvensomformeren i lokal styremode (Betjeningspanel viser
LOC), eller

* Frekvensomformeren er i fiernstyringsmode (REM) og er ved
indstillinger af parametre programmeret til at acceptere start/stop,
omlgbsretning eller reference fra betjeningspanelet.

For at rette kontrolleres:
« Kommunikationslinjer og tilslutninger.
* Parameter 3002 PANEL KOMM FEJL.

« Parametre i Gruppe 10: START/STOP/RETNING og Gruppe 11:
REFERENCEVALG (hvis frekvensomformeren star i REM
styremode).

Fejlnavn i panel Beskrivelse og anbefalet udbedring

11 ID TESTFEJL Motor ID-kegrsel blev ikke gennemfart korrekt. Kontrollér og ret:
* Motortillsutninger
* Motorparametre 9905...9909

12 MOTOR BLOKERING Motor eller procesmaskine er blokeret. Motor arbejder i
blokeringsomradet. Kontrollér og ret:

» For hgj belastning.
* For lille motoreffekt.
» Parameter 3010...3012.

13 RESERVERET lkke anvendt.

14 EKSTERN FEJL 1 Digitalindgang, defineret for melding om farste eksterne fejl, er aktiv.
Se parameter 3003 EKSTERN FEJL 1.

15 EKSTERN FEJL 2 Digitalindgang, defineret for melding om anden eksterne fejl, er aktiv.
Se parameter 3004 EKSTERN FEJL 2.

16 JORDFEJL Muligvis jordfejl i motor eller motorkabler. Frekvensomformeren
registrerer jordfejl, nar frekvensomformeren karer, og nar
frekvensomformeren ikke kerer. Overvagningen er mere fglsom, nar
frekvensomformeren ikke karer, og kan derfor fejlagtigt detektere fejl.
Mulige udbedringer:

» Kontrollér, og ret fejl i indgangskabler.
» Kontrollér, at motorkabel ikke overskriver max. laengde.

» Formindsk registreringsniveauet for jordfejl med parameter 3028
jordfejlsniveau.

» Etdeltajordet net og motorkabler med hgj kapacitans kan medfare
fejlagtig fejlmelding ved id-testen. For at frakoble overvagningen,
nar frekvensomformeren ikke karer, anvendes parameter 3023
TILSLUTNINGSFEJL. For at frakoble overvagning for alle jordfejl
anvendes 3017 JORDFEJL.

Bemaerk! Hvis jordfejl slas fra, kan det gere garantien ugyldig.

17 FOR/ZLDET lkke anvendt.
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Fejl-
kode

Fejlnavn i panel

Beskrivelse og anbefalet udbedring

18

TERMISK FEJL

Intern fejl. Termistor, der maler temperatur internt i
frekvensomformeren, er afbrudt eller kortsluttet. Kontakt det lokale
ABB-kontor.

19

OPEX LINK

Intern fejl. Der er detekteret et kommunikationsrelateret problem pa
den fiberoptiske forbindelse mellem OITF og OINT kortet. Kontakt
det lokale ABB-kontor.

20

OPEX PWR

Intern fejl. Usaedvanlig lavspaending registreret ved OINT
spaendingsforsyning. Kontakt det lokale ABB-kontor.

21

STRGMMALING

Intern fejl. Strammaling fungerer ikke. Kontakt det lokale ABB-kontor.

22

NETFASE

Rippelspaendingen i DC mellemkredsen er for hgj. Kontrollér og ret:
* Manglende netfase.
+ Afbraendt sikring.

23

ENCODERFEJL

Frekvensomformeren finder intet gyldigt pulsgiversignal. Kontrollér
og ret:

« Pulsgiver findes og er forbundet korrekt (modsat ledningsfgring =
kanal A sluttet til klemme for kanal B eller omvendt, lgs forbindelse
eller kortslutning).

» Spaendingslogiske niveauer er uden for det specificerede
veerdiomrade.

» Et fungerende og korrekt tilsluttet impulsencoder-interfacemodul,
OTAC-01.

» Der er indtastet en forkert vaerdi i parameter 5001 PULSANTAL. En
forkert veerdi vil kun blive pavist, hvis fejlen er saledes, at den
beregnede fejl er stgrre end end 4 gange det nominelle slip for
motoren.

+ Der anvendes ikke pulsgiver, men parameter 5002 AKTIVER
PULSGIVER = 1 (AKTIVERET).

24

OVERHAST

Motorhastighed er hgjere end 120% af den hgjeste vaerdi indstillet
med parameter 2001 MIN HASTIGHED eller 2002 MAX HASTIGHED.
Kontrollér og ret:

» Parameterindstillinger for 2001 og 2002.
+ Tilstraeekkelig motorbremsemoment.

* Anvendelighed til momentstyring.

* Bremsechopper og modstand.

25

RESERVERET

lkke anvendt.

26

DREV ID

Intern fejl. Konfigurations-ID er ikke rigtig. Kontakt det lokale ABB-
kontor.

27

CONFIG FILE

Intern konfigurationsfile har en fejl. Kontakt det lokale ABB-kontor.

28

SERIEL 1 FEJL

Fieldbuskommunikation har time out. Kontrollér og ret:
* Fejlopsaetning (3018 KOMM FEJL FUNK og 3019 KOMM FEJL TID).

» Kommunikationsindstillinger (Gruppe 51: EKST KOMM MODUL
eller Gruppe 53: EFB PROTOKOL).

« Darlig forbindelse og/eller stgj pa linjen.

29

EFB CON FILE

Fejl ved laesning af konfigurationsfil for indbygget fieldbusadapter.

30

FORCE TRIP

Fejludkobling styret af fieldbussen. Se fieldbus brugermanual.

31

EFB 1

32

EFB 2

33

EFB 3

Fejlkode reserveret for EFB protokol. Betydningen afheaenger af
protokol.
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Fejl-
kode

Fejlnavn i panel

Beskrivelse og anbefalet udbedring

34

MOTORFASE

Fejl i motorkredslgb. Der mangler en motorfase. Kontrollér og ret:
* Motorfejl.

* Motorkabelfejl.

+ Fejl ved termisk overvagning (hvis anvendt).

+ Intern fejl.

35

UDG. KABEL

Forkert net- og motorkabeltilslutning (dvs. netkabel tilsluttet
frekvensomformerens motorklemmer). Fejlen kan vises fejlagtigt,
hvis der er fejl pa frekvensomformeren eller hvis indgangsstremmen
er et delta-jordet net eller motorkablets kapacitans er hgij.

Denne fejl kan deaktiveres med parameter 3023 KABELFEJL.

« Kontrollér nettilslutninger. Kontrollér jording.

36

INCOMPATIBLE SW

Frekvensomformeren kan ikke anvende softwaren.
* Intern fejl.

* Den indlaeste software er ikke kompatibel med
frekvensomformeren.

* Kontakt ABB.

37

CB OVERTEMP

Frekvensomformerstyringskortet er overopvarmet. Fejltripgraensen er
88 °C. Kontrollér og korrigér:

* For hgj omgivelsestemperatur.

+ Ventilatorfejl.

» Forhindringer i luftflow.

Ikke for frekvensomformere med et OMIO-styrekort.

38

KUNDE LASTKURVE

Betingelserne, defineret med parameter 3701 OVERLAST TYP har
veeret gaeldende laengere end den tid, der er defineret med
3703 OVERLAST TID.

101...
199

SYSTEMFEJL

Fejl internt i frekvensomformeren. Kontakt det lokale ABB kontor, og
oplys fejlnummer.

201...
299

SYSTEM FEJL

Fejl internt i systemet. Kontakt det lokale ABB kontor og oplys
fejlnummer.

UKENDT DREVTYPE:
ACS550
UNDERST@TTEDE
DREV: X

Forkert paneltype, dvs. panel som understgtter frekvensomformer X,
men ikke ACS550, er blevet forbundet til ACS550-enheden.

Fejl, som indikerer konflikt i parameterindstillinger, er oplistet nedenfor.

::g; Fejlnavn i panel Beskrivelse og anbefalet udbedring
1000 | PAR HZRPM Parametervaerdi er ulogisk. Kontrollér fglgende:

2001 MIN HASTIGHED > 2002 MAX HASTIGHED.

2007 MINIMUM FREK > 2008 MAXIMUM FREK.

2001 MIN HASTIGHED / 9908 MOT NOM HAST er ikke i rigtigt omrade
(> 50).

2002 MAX HASTIGHED / 9908 MOT NOM HAST er ikke i rigtigt omrade
(> 50).

2007 MINIMUM FREK / 9907 MOT NOM FREK er ikke i rigtigt omrade
(> 50).

2008 MAXIMUM FREK / 9907 MOT NOM FREK er ikke i rigtigt omrade
(> 50).
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:‘fg; Fejlnavn i panel Beskrivelse og anbefalet udbedring
1001 | PARAMETERFEJL Parameterveerdi er ulogisk. Kontrollér fglgende:
PFC-REFNG + 2007 MINIMUM FREK er negativ, nar 8123 PFC AKTIVERET er aktiv.
1002 | RESERVERET Ikke anvendt.
1003 | PAR Al SKALA Parametervaerdi er ulogisk. Kontrollér fglgende:
* 1301 MINIMUM AI1 > 1302 MAXIMUM Al1.
* 1304 MINIMUM AI2 > 1305 MAXIMUM AI2.
1004 | PAR AO SKALA Parametervaerdi er ulogisk. Kontrollér fglgende:
* 1504 MINIMUM AO1 > 1505 MAXIMUM AO1.
* 1510 MINIMUM AO2 > 1511 MAXIMUM AO2
1005 | PARPCU 2 Parameterveaerdier for effektstyring er ulogiske: Forkert nominel motor
kVA eller effekt. Kontrollér fglgende:
* 1.1 (9906 MOT NOM STR@M - 9905 MOT NOM SPAND - 1,73 / Py) <
3,0
hvor: Py = 1000 - 9909 MOT NOM EFFEKT (hvis enheden er kW)
eller Py = 746 - 9909 MOT NOM EFFEKT (hvis enheden er hp, f.eks. i
USA).
1006 | PAR EKS RELA Parameterveerdi er ulogisk. Kontrollér fglgende:
» Relaeudvidelsesmodul er ikke tilsluttet og
* 1410...1412 RELAUDGANGE 4...6 har veerdier forskellige fra nul.
1007 | PARAMETERFEJL Parameterveaerdi er ulogisk. Kontrollér og ret:
FIELDBUS + En parameter er indstillet for fieldbusstyring (f.eks. 1001 EKs1
KOMMANDOER = 10 (KOMM)), men 9802 KOMM PROTOKOL = 0.
1008 | PARAMETERFEJL Parametervaerdi er ulogisk — 9904 MOTOR STYRING skal vaere = 3
PFC MODE (SKALAR:FREKV), nar 8123 PFC AKTIVERET er aktiveret.
1009 | PARAMETERFEJL Parameterveerdier for effektstyring er ulogiske: Forkert nominel
MOTOR-HZ motorfrekvens eller hastighed. Kontrollér begge falgende:
* 1<(60 - 9907 MOT NOM FREK / 9908 MOT NOM HAST < 16
* 0.8 <9908 MOT NOM HAST /
(120 - 9907 MOT NOM FREK / Motorpoler) < 0,992
1010/ | RESERVERET Ikke anvendt.
1011
1012 | PARAMETERFEJL 10 konfiguration er ikke gennemfart — for fa relaeer er sat op til PFC.
PFC 10 1 Eller konflikt mellem Gruppe 14: RELAUDGANGE, parameter 8117 NR
AF AUX MOT og parameter 8118 AUTOCHNG INTERV.
1013 | PARFEJL PFC IO 10 konfiguration er ikke gennemfart — det aktuelle antal PFC motorer
(parameter 8127, MOTORER) svarer ikke til PFC motorer i Gruppe 14:
RELAUDGANGE og parameter 8118 AUTOCHNG INTERV.
1014 | PARPFC IO 10 konfiguration er ikke gennemfart — frekvensomformeren kan ikke
allokere en digitalindgang (interlock) for hver PFC motor (parameter
8120 INTERLOCKS 0g 8127 MOTORER).
1015 | RESERVERET Ikke anvendt.
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::g; Fejlnavn i panel Beskrivelse og anbefalet udbedring
1016 | USRPARLDC Parameterveerdierne for den anvendte belastningskurve er ulogiske.

Det skal kontrolleres, om fglgende betingelser er overholdt:

» 3704 LAST FREKVENS 1 < 3707 LAST FREKVENS 2 < 3710 LAST
FREKVENS 3 <
3713 LAST FREKVENS 4 < 3716 LAST FREKVENS 5.

* 3705 LAST MOM LAV 1 < 3706 LAST MOM H@J 1.
* 3708 LAST MOM LAV 2 < 3709 LAST MOM H@J 2.
* 3711 LAST MOM LAV 3 < 3712 LAST MOM H@J 3.
e 3714 LAST MOM LAV 4 < 3715 LAST MOM H@J 4.
e 3717 LAST MOMENT5 LAV < 3718 LAST MOMENTS H@J .

Fejlkvittering

ACS550 enheden kan konfigureres til automatisk at resette bestemte fejl. Der
henvises til Gruppe 31: AUTOMATISK NULSTILLING.

ACS550 enheden starte omgaende efter fejlreset.

c ADVARSEL! Hvis en ekstern kilde er vagt til startkommando, og den er aktiv, vil

Blinkende rad LED
For at resette frekvensomformeren for fejl indikeret ved en blinkende red LED:
+ Afbryd spaendingen i 5 minutter.

Red LED

For at resette frekvensomformeren for fejl indikeret ved en rg@d LED (lyser
vedvarende, blinker ikke) skal problemet korrigeres, hvorefter der ggres et af
folgende:

* Tryk RESET pa betjeningspanelet.
+ Afbryd spaendingen i 5 minutter.

Afheengig af vaerdien for 1604 FEJL KVIT VALG kan der ogsa gares falgende for at
resette frekvensomformeren:

» Digitalinput
« Seriel kommunikation.

Nar fejlen er udbedret, kan motoren startes.

Historik

De sidste tre fejlkoder er lagret i parametre 0401, 0412 og 0413. For den seneste fejl
geelder (identificeret af parameter 0401), at frekvensomformeren gemmer yderligere

data (i parametre 0402...0411) for at hjeelpe til fejlfinding. For eksempel gemmer
parameter 0404 oplysning om motorhastigheden pa fejltidspunktet.

Assistentbetjeningspanelindeholder yderligere information om fejlhistorikken. Se
afsnit Fejlloggermodus side 65 for yderligere information.

Sletning af fejlhistorik (alle parametre i Gruppe 04: FEJLHISTORIK):
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1. Medbetjeningspanelet i parametermodus veelges parameter 0401.
2. Tryk EDIT (eller ENTER pa basisbetjeningspanelet).

3. Tryk OP og NED pa samme tid.

4. Tryk SAVE.

Korrigere alarmer

Den anbefalede korrigerende handling for alarmer er:

+ Fastsld om alarmen ngdvendigger en korrigerende handling (dette er ikke altid
tilfeeldet).

* Anvend tabellen Alarmliste nedenfor til at finde og adressere arsagen til
problemet.
Alarmliste

| folgende skema er alarmerne oplistet i alarmkodenummerorden med en
beskrivelse af hver alarm.

Alarm-

kode Display Beskrivelse

2001 OVERSTR@M Strembegraensning er aktiv. Kontrollér og ret:
* For stor motorbelastning.

» Utilstreekkelig accelerationstid (parameter 2202 ACCELER TID 1 og
2205 ACCELER TID 2).

» Fejl ved motor, motorkabler eller tilslutninger.

2002 OVERSPZANDING | Overspaendingsregulator er aktiv. Kontrollér og ret:
+ Statiske eller transiente overspaendinger i forsyningsnettet.

» Utilstraekkelig decelerationstid (parameter 2203 DECELER TID 1 og
2206 DECELER TID 2).

2003 UNDERSPANDING | Underspaendingsregulator er aktiv. Kontrollér og ret:
* Netunderspaending.

2004 OML@BSRETNING | Den forsggte aendring af omlgbsretning er ikke tilladt. Enten:
LAST + Forsag ikke at zendre omlgbsretningen, eller

» Parameter 1003 RETNING andres for at tillade aendring af
omlgbsretning (hvis baglaens omlgbsretning er sikker).

2005 |0 KOMM Fieldbuskommunikation har timeout. Kontrollér og ret:
» Fejlopsaetning (3018 KOMM FEJL FUNK og 3019 KOMM FEJL TID).

»  Kommunikationsindstillinger (Gruppe 51: EKST KOMM MODUL
eller Gruppe 53: EFB PROTOKOL).

+ Darlig forbindelse og/eller stgj pa linjen.

2006 Al1 FEJL Analogindgang 1 mangler eller vaerdien er under
minimumindstillingen. Kontrollér:

» Indgangskilde og tilslutninger
» Parameter som indstiller minimum (3021)
» Parameter som indstiller handlinger ved alarm/fejl (3001)
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Alarm-
kode

Display

