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Johdanto

Yleista

Tassa luvussa annetaan yleistietoja oppaasta.

Kayttotarkoitus

Tama opas on tarkoitettu sovellusohjelmille, joissa on adaptiivinen ohjelmointi.

Turvaohjeet

Kaikkia taajuusmuuttajan mukana toimitettuja turvaohjeita on noudatettava.

* Lue taydelliset turvaohjeet ennen taajuusmuuttajan asennusta, kayttéénottoa ja
kayttdéa. Taydelliset turvaohjeet 16ytyvat laiteoppaan alusta.

* Lue ohjelman toimintoihin liittyvat varoitukset ja huomautukset ennen
toimintojen oletusasetusten muuttamista. Toimintoihin liittyvat varoitukset ja
huomautukset 16ytyvat ohjelmointioppaan parametreista kertovasta kohdasta.

Oppaan kayttaja
Oppaan lukijalta edellytetdan seuraavaa:

* Lukijan tulisi hallita tavalliset sahkotyot seka tuntea elektroniikkakomponentit ja
sahkopiirustukset.

+ Lukijalla ei tarvitse olla kokemusta ABB:n taajuusmuuttajien asennuksesta,
kaytdsta tai huollosta.

Oppaan sisalto

Tama opas on tarkoitettu kaytettavaksi yndessa vakiosovellusohjelmiston
ohjelmointioppaan kanssa. Ohjelmointioppaassa on perustiedot taajuusmuuttajan
parametreista, adaptiivisen ohjelmoinnin parametrit mukaan lukien. Tassa oppaassa
on yksityiskohtaista tietoa adaptiivisesta ohjelmasta:

* mika on adaptiivinen ohjelma

* miten ohjelma rakennetaan

* miten toimilohkot toimivat

* miten ohjelma dokumentoidaan

+ mitd ACS800 vakiosovellusohjelmiston parametreja ja oloarvoja
adaptiivinen ohjelma tarvitsee.

Johdanto



Muut julkaisut

Muita kayttajalle tarkoitettuja dokumentteja ovat:
* Ohjelmointiopas (toimitetaan laitteen mukana)
» Laiteopas (toimitetaan laitteen mukana)

» Lisavarusteiden ja ohjelmien oppaat/ohjeet (toimitetaan lisdvarusteiden ja
ohjelmien mukana).

Johdanto



Adaptiivinen ohjelma

Yleista

Tassa luvussa annetaan adaptiivisen ohjelman perustiedot seka ohjeet ohjelman
rakentamiseen.

Mika on adaptiivinen ohjelma

Yleensa kayttdja voi ohjata taajuusmuuttajan toimintaa parametrien avulla.
Jokaisella parametrilla on tietty maara asetuksia tai tietty asetteluvali. Parametrit
helpottavat ohjelmointia, mutta asetuksia on rajoitetusti: toimintaa voidaan raataléida
vain tiettyyn pisteeseen asti. Adaptiivisen ohjelman ansiosta raatalointi on
vapaampaa eika erityisia ohjelmointitydkaluja tai ohjelmointikielta tarvita.

* Ohjelma rakentuu toimilohkoista.
* Ohjauspaneeli toimii ohjelmointitydkaluna.
» Kayttaja voi dokumentoida ohjelman piirtdmalla sen lohkokaaviopohijille.

Adaptiivisen ohjelman enimmaiskoko on 15 toimilohkoa. Ohjelma voi koostua
useista erillisista toiminnoista.

Adaptiivinen ohjelma
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Miten ohjelma rakennetaan

Ohjelmoija liittda toimilohkon muihin lohkoihin lohkoparametrisarjan avulla. Sarjoja
kaytetdan myos arvojen lukemiseen sovellusohjelmasta seka tiedon siitamiseen
sovellusohjelmaan. Jokaisessa lohkoparametrisarjassa on viisi parametria.

Kuvassa nakyy " Lohkoparametrisarja1 '
lohkoparametrisarjan 1 toiminta

ACSB800 vakiosovellusohjelmistossa

| |
. I i |
(parametrit 84.05...84.09): | ADD - Valitse |
- Parametri 84.05 valitsee toimilohkon | 6 |
tyypin. !
P . . . | XOR |
- Parametri 84.06 valitsee lahteen, 84.05
johon toimilohkon tulo 11 liitetdan. | i |
- Parametri 84.07 valitsee lahteen, OLOARVO/ | Valitse |
johon toimilohkon tulo 12 liitetaan. ﬁ_ﬁﬁ'ﬂi&%- | < |
- Parametri 84.08 valitsee lahteen, | C |
johon toimilohkon tulo 13 liitetaan. 101 ] | |
- Parametri 84.09 tallentaa : B 84.06
toimilohkon lahtdarvon. Kayttaja ei voi | Valitse | ADD
muokata parametriarvoa. 1.02 — | | m +
I 6 | 12 0
LI — | | |3
| 84.07 |
99.99 - | Valitse |
| G |
| |
| 84.08 |
| |
| |
| Tallenna |
| |
| |
| 84.09 |
Lo — — — _ _ 1

Adaptiivinen ohjelma
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Kuinka ohjelma liitetaan sovellukseen

Adaptiivisen ohjelman 1aht6 on liitettdva sovellusohjelmaan. Tahan tarvitaan kaksi
parametria:

+ liitantaparametri ja
» lahteen valintaparametri (osoitin).

Alla olevassa kuvassa on esimerkki liitannasta.

Esimerkki: Lahteen valinta- Liitanta-

G . . OLOARVO/ . o .
Adaptiivisen ohjelman lahto PARAMETRI- parametri (osoitin) parametri
tallennetaan parametriin TAULUKKO
84.09. Kaaviossa nakyy, F-—-———— — = = — -
miten arvoa kaytetaan 101 B | Al Valitse |
nopeusohjeena REF1 Al2
ACS800 | "Valitse 6 | Nopeus-
vakiosovellusohjelmistossa. 1.02 — | ULK1 OHJ |OhJe

8409 | 6 j 11.03 ||

e B | |

| 11.10 |

84.09 Lo N
99.99 —

Kuinka ohjelman suoritusta ohjataan

Adaptiivinen ohjelma suorittaa toimilohkot numerojarjestyksessa ja kaikki lohkot
samalla aikatasolla. Tata kayttaja ei voi muuttaa. Sen sijaan kayttaja voi:

+ valita ohjelman toimintatilan (seis, kdy, muokkaus)
+ valita ohjelman suoritusajan

* poistaa tai lisata lohkoja.

Adaptiivinen ohjelma
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Toimilohkot

Yleista

Tassa luvussa kerrotaan toimilohkoista.

Perussaantoja

Tulon 11 kayttoé on pakollista (sitd ei saa jattaa liittamatta). Tulojen 12, 13, jne.
kayttd on vapaaehtoista useimmissa lohkoissa. Perussaantdna kannattaa muistaa,
etta tulo, jota ei ole liitetty, ei vaikuta lohkon 1ahtoon.

Lohkojen tulot

Lohkoissa on kolme eri tulomuotoa:
* kokonaisluku

* looginen

+ teksti

Kaytettava muoto riippuu lohkosta. Esimerkiksi lohko ADD kayttaa
kokonaislukutuloja ja lohko OR loogisia tuloja. Tekstimuotoa kayttaa vain lohko
EVENT.

Huomautus: Lohkon tulot luetaan, kun lohkon suorittaminen alkaa. Kaikkia lohkoja
ei kuitenkaan lueta samanaikaisesti.

Toimilohkot
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Parametriarvo kokonaislukutulona

Tulon kéasitteleminen

Toimilohko lukee valitun arvon kokonaislukuna.

Huomautus: Tuloksi valitun parametriarvon tulisi olla reaali- tai kokonaisluku. Jos
arvo ei ole oletusarvoisesti kokonaisluku, toimilohko muuntaa sen kokonaisluvuksi.
Parametrien muuntaminen kokonaisluvuiksi (kenttavayla) on esitetty
Ohjelmointioppaassa.

Tulon valitseminen

+ Valitse toimilohkon tulon valintaparametri ja siirry muokkaustilaan (Enter).

» Aseta invertointi-, ryhma-, parametri- ja bittikenttien arvot sen osoitteen mukaan,
josta tuloarvo luetaan (kaksoisnuoli- ja nuolinappaimet).

Alla olevassa kuvassa nakyy paneelinayttd, kun tulon 11 valintaparametri on
muokkaustilassa. Jos invertointikentassa on miinus-merkki ( - ), arvo invertoidaan.
Bittikentta ei ole kaytdssa kasiteltdessa kokonaisluku- tai tekstituloa.

Paneelin naytto 1L -> 0 rpm 0
84 ADAPT. OHJELMA

06 TULO1
[£001.018.00]

Invertointikenttda —— 1]
Ryhmékenﬂé—————J

Parametrikentta

Bittikentta

Esimerkki: ACS800 vakiosovellusohjelmistolla varustetun taajuusmuuttajan
analogiatulo Al1 on 5,8 V. Miten signaali litetdaan lohkoon MAX adaptiivisessa
ohjelmassa? Mika on lohkon tuloarvo?

Al1 liitetdan lohkoon seuraavasti:
+ Valitse tulon 11 valintaparametri ja siirry muokkaustilaan (Enter).

+ Aseta ryhmakentan arvoksi 1 ja parametrikentan arvoksi 18. (Arvo Al1
tallennetaan sisaisesti oloarvona 1.18.)

Lohkon tuloarvo on 5800, silla oloarvon 1.18 kokonaislukuskaalaus on:
0.001 V =1 (annettu Ohjelmointioppaassa).

Toimilohkot
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Vakio kokonaislukutulona
Tulon asettaminen ja liittdminen
Vaihtoehto 1
+ Valitse toimilohkon tulon valintaparametri ja siirry muokkaustilaan (Enter).

+ Valitse C invertointikenttdan (kaksoisnuoli- ja nuolindppaimet). Rivi muuttuu siten,
ettd sen loppu on nyt vakiokentta.

» Syota vakioarvo vakiokenttaan (kaksoisnuoli- ja nuolinappaimet).
* Hyvaksy painamalla Enter.

Alla olevassa kuvassa on paneelinayttd, kun tulon 11 valintaparametri on
muokkaustilassa ja vakiokenttd on nakyvissa. Vakioarvo voi olla valilta
-32768...32767. Vakioarvoa ei voida muuttaa adaptiivisen ohjelman ollessa
kaynnissa.

Paneelin ndytto 1L -> 0 rpm 0

84 ADAPT. OHJELMA
06 TULOL
[C.-10000]

e

Invertointi (vakio) kentta —F
Vakiokentta Q

Vaihtoehto 2

» Aseta vakioksi jokin vakioiksi varatuista parametreista.

+ Liitd vakioarvo lohkoon normaalisti tulon valintaparametrilla.

Vakioita voidaan muuttaa, kun adaptiivinen ohjelma on kaynnissa.
Vakioarvo voi olla valiltd —8388608...8388607.

Toimilohkot



16

Parametriarvo loogisena tulona

Tulon ké&sitteleminen
* Lohko lukee valitun arvon kokonaislukuna.
+ Lohko kayttaa bittikentdn maarittelemaa bittia loogisena tulona.
Bittiarvo 1 on looginen arvo tosi ja 0 on looginen arvo epatosi.

Esimerkki: Alla olevassa kuvassa nakyy tulon |1 valintaparametrin arvo, kun tulo
litetdan bittiin, joka ilmaisee digitaalitulon DI2 tilan. (ACS800
vakiosovellusohjelmistossa digitaaliset tulotilat tallennetaan sisaisesti oloarvona
1.17 DI6-1 TILA. Bitti 1 vastaa digitaalituloa DI2, bitti O digitaalituloa DI1.)

Paneelin naytto 1L -> 0 rpm 0
84 ADAPT. OHJELMA
06 TULO1
[£001.017.01]
ol

Invertointikenttd ———
Ryhmékentté——————J
Parametrikentta
Bittikentta

Tulon valitseminen

Katso kohta Parametriarvo kokonaislukutulona edella.

Huomautus: Tuloksi valitulla parametrilla tulisi olla pakattu looginen arvo
(bindarinen datasana). Lisatietoja on Ohjelmointioppaassa.

Toimilohkot
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Vakio loogisena tulona
Tulon asettaminen ja liittdminen
+ Valitse lohkon tulon valintaparametri ja siirry muokkaustilaan (Enter).

» Valitse C invertointikenttdan (kaksoisnuoli- ja nuolindppaimet). Rivin loppu
muuttuu vakiokentaksi.

+ Syo6ta vakio. Jos tarvitaan loogista arvoa tosi, vakioksi on asetettava -1. Jos
tarvitaan loogista arvoa epatosi, vakioksi on asetettava 0.

* Hyvaksy painamalla Enter.

Tekstitulo
Tulon valitseminen
Tekstituloa tarvitaan vain, kun lohkona on EVENT.

Lisatietoja tulon valitsemisesta on kohdassa Parametriarvo kokonaislukutulona
edelld. Bitin valintakentta ei ole kaytettavissa.

Huomautus: Tuloksi valitulla parametrilla on oltava tekstiarvo. ACSSO_(_) o
vakiosovellusohjelmistossa tekstituloina voidaan kayttaa ryhman 85 KAYTTAJAN
VAKIOT parametreja.

Toimilohkot



18

Toimilohkot
ABS Tyyppi Aritmeettinen toiminto
Kuvaus
ABS
— N
— 12 or—
— 13
Toiminta Laht6 on absoluuttinen arvo, joka saadaan kun tulo 11 kerrotaan tulolla 12 ja jaetaan
tulolla 13.
Oo=1|11|-12/13
Liitannat Tulot 11, 12 ja I3: 24-bittiset kokonaisluvut (23 bittia + merkki)
Lahto (O): 24-bittinen kokonaisluku (23 bittia + merkki)
ADD Tyyppi Aritmeettinen toiminto
Kuvaus
ADD
— |1 +
— 12 Oor—
—13
Toiminta Lahto on tulojen summa.
O=11+12+13
Liitannat Tulot 11, 12 ja 13: 24-bittiset kokonaisluvut (23 bittia + merkki)
Lahto (O): 24-bittinen kokonaisluku (23 bittia + merkki)
AND Tyyppi Looginen toiminto
Kuvaus
AND
—n &
— 12 Oor—
—13
Toiminta Lahto on tosi, jos kaikki liitetyt tulot ovat tosia. Muutoin 1&htd on epatosi.

Totuustaulukko:

" 12 13 O (bin&érinen) O (arvo naytolld)
0 0 0 Epétosi (Kaikki bitit 0) 0
0 0 1 Epéatosi (Kaikki bitit 0) 0
0 1 0 Epétosi (Kaikki bitit 0) 0
0 1 1 Epéatosi (Kaikki bitit 0) 0
1 0 0 Epatosi (Kaikki bitit 0) 0
1 0 1 Epéatosi (Kaikki bitit 0) 0
1 1 0 Epatosi (Kaikki bitit 0) 0
1 1 1 Tosi (Kaikki bitit 1) -1

Toimilohkot
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Liitannat Tulot I1, 12 ja 13: Loogiset arvot
Lahto (O): 24-bittinen kokonaisluku (pakattu)

BITWISE Tyyppi Aritmeettinen toiminto

Kuvaus

BITWISE
— N

— 12 Or—
— 13

Toiminta Lohko vertailee kolmen 24-bittisen sanatulon bitteja ja muodostaa lahtobitit
seuraavasti:

O=(110ORI2)AND I3
Esimerkki

=
Y]
@

= |22 lOlOC|O|OC|O|0O

=R O| O ] ~|]O| O
= O|=|O|=|O|—~|O

Liitdnnat Tulo 11: 24-bittinen kokonaisluku (pakattu)
Tulo 12: 24-bittinen kokonaisluku (pakattu)
Tulo I3: 24-bittinen kokonaisluku (pakattu)
Lahto (O): 24-bittinen kokonaisluku (pakattu)

COMPARE Tyyppi Vertaileva toiminto
Kuvaus
COMPARE
—N
—12 oO—
—13

Toimilohkot
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Toiminta Lahtobitit 0, 1 ja 2:
-Jos 11 >12, 0 =...001 (Lahtobitti 0 asetettu.)
-Jos 11 =12, 0 =...010 (Lahtobitti 1 asetettu.)
-Jos 11 <12, 0 =...100 (Lahtobitti 2 asetettu.)
Lahtobitti 3:
-Jos 11 > 12, O = ... 1xxx (Lahtobitti 3 on asetettu ja sailyy asetettuna,
kunnes I1 <12 - 13, jonka jalkeen bitti 3 nollataan.)
Lahtéarvo naytolla:
bitti 0 | bitti 1| bitti 2| bitti 3| O (arvo naytolla)
0 0 0 0 0
1 0 0 0 1
0 1 0 0 2
0 0 1 0 4
0 0 0 1 8
1 0 0 1 9
0 1 0 1 10
0 0 1 1 12
Liitannat Tulot 11, 12 ja I3: 24-bittiset kokonaisluvut (23 bittia + merkki)
L&htd (O): 24-bittinen kokonaisluku (pakattu)
COUNT Tyyppi Laskuritoiminto
Kuvaus
COUNT
—N
— 12 or—
— 13
Toiminta Laskuritoiminto laskee tulon 11 nousevat reunat.
Laskuri nollataan tulon 12 nousevalla reunalla ja rajoitetaan tulolla 13 asetettuun
arvoon.
I1: Laukaisintulo
12: Nollaus
I3: Laskurin maksimiraja (BO...B19 -> 0...1048575)
O: Laskurin arvo (B0...B19 -> 0...1048575) ja laskurin tila (B20). B20 = 1: Laskuri
on maksimirajalla tai tulo I3 on negatiivinen.
Liitannat Tulot 11 ja 12: Loogiset arvot

Tulo 13: 24-bittinen kokonaisluku (laskuri kayttaa 20 bittia)
Lahtd (O): 24-bittinen kokonaisluku (20 bittia laskurin arvolle ja 4 indikaattoribittia)

Toimilohkot
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DPOT Tyyppi Laskuritoiminto
Kuvaus
DPOT
— !
—12 Ol—
— 13
Toiminta Digitaalisesti ohjattu ramppitoiminto nostaa tai laskee Iaht6a O ohjaustulojen 11 ja 12

mukaan. Tulo 11 ohjaa l1ahddn positiiviseen suuntaan ja tulo 12 negatiiviseen
suuntaan. Jos molemmat tulot ovat aktiiviset, mitaan ei tapahdu. Askel maaritetaan
tulolla 13.

Tulo 11: Laskenta ylos
Tulo 12: Laskenta alas
Tulo I3: Ramppiaskel positiiviseen/negatiiviseen suuntaan (askelta/sekunti).

Huomautus: Sisdisessa laskennassa kaytetdan 48 bitin tarkkuutta, jotta valtytaan
asetusvirheilta.

Liitdnnat Tulot 11 ja 12: Loogiset arvot
Tulo I3: 24-bittinen kokonaisluku (23 bittia + merkki)
Laht6 (O): 24-bittinen kokonaisluku (23 bittia + merkki)

EVENT Tyyppi Tapahtumatoiminto
Kuvaus
EVENT
— N
— 12
— I3
Toiminta Tulo 11 laukaisee tapahtuman. |12 valitsee parametrin, josta tapahtumaviesti (teksti)

luetaan. 13 valitsee tapahtumatyypin (varoitus tai vika).

M [12 [13 [syy

0->1 lohko kaynnistaa tapahtuman
0 lohko lopettaa tapahtuman
12 tapahtumaviestin sisaltd

0 tapahtumatyyppi: varoitus

tapahtumatyyppi: vika

2 tapahtumatyyppi: tapahtuma

Liitannat Tulot I1, I13: 24-bittiset kokonaisluvut (23 bittid + merkki)
Tulo 12: Teksti (pakollinen)
FILTER Tyyppi Suodatustoiminto
Kuvaus
FILTER
— N
O —
— 12

Toimilohkot
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Toiminta Lahto on tulon 11 suodatettu arvo. Tulo 12 on suodatusaika.
0=1-(1-e"2)
Huomautus: Sisdisessa laskennassa kaytetaan 48 bitin tarkkuutta, jotta valtytaan
asetusvirheilta.

Liitannat Tulo 11: 24-bittinen kokonaisluku (23 bittia + merkki)
Tulo 12: 24-bittinen kokonaisluku (23 bittid + merkki). Yksi vastaa 1 millisekuntia.
L&htd (O): 24-bittinen kokonaisluku (23 bittid + merkki)

MASK-SET Tyyppi Looginen toiminto
Kuvaus
MASK SET
— N
— 12 O—
— 13
Toiminta Lohkotoiminto asettaa tai nollaa 12:ssa maaritetyt bitit 11:sta.

Tulo 11: Sanatulo
Tulo 12: Asetettavat tai nollattavat bitit
Tulo 13: Aseta/nollaa 12 11:ssa.

Esimerkki ASETUS Esimerkki NOLLAUS
" 12 13 o " 12 13 (0]
0 0 Tosi |0 0 0 Epétosi | 0
1 0 Tosi |1 1 0 Epatosi | 1
1 1 Tosi |1 1 1 Epétosi | 0
0 1 Tosi |1 0 1 Epatosi | 0
Liitannat Tulo I1: 24-bittinen kokonaisluku (pakattu)
Tulo 12: 24-bittinen kokonaisluku (pakattu)
Tulo 13: Looginen
L&htd (O): 24-bittinen kokonaisluku (pakattu)
MAX Tyyppi Vertaileva toiminto
Kuvaus
MAX
— N
— 12 or—
— 13
Toiminta Laht6 on suurin tuloarvo.
O =MAX (11,12, 13)
Liitannat Tulot 11, 12 ja I3: 24-bittiset kokonaisluvut (23 bittia + merkki)

Lahto (O): 24-bittinen kokonaisluku (23 bittia + merkki)

Toimilohkot
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MIN Tyyppi Vertaileva toiminto
Kuvaus
MIN
— !
— 12
— 13
Toiminta Lahto on pienin tuloarvo.
O =MIN (I1, 12, 13)
Liitannat Tulot I1, 12 ja 13: 24-bittiset kokonaisluvut (23 bittid + merkki)
Lahto (O): 24-bittinen kokonaisluku (23 bittia + merkki)
MULDIV Tyyppi Aritmeettinen toiminto
Kuvaus
MULDIV
— !
— 12
— 13
Toiminta Lahto on arvo, joka saadaan kun tulo 11 kerrotaan tulolla 12 ja jaetaan tulolla I3.
Oo=(1-12)/13
Liitannat Tulot I1, 12 ja 13: 24-bittiset kokonaisluvut (23 bittid + merkki)
Lahto (O): 24-bittinen kokonaisluku (23 bittia + merkki)
NO (Ei Tyyppi -
kaytossa)
Kuvaus
NO
— !
— 12
— 13
Toiminta Lohko ei tee mitaan.
Liitannat -
OR Tyyppi Looginen toiminto
Kuvaus

OR
>1

Toimilohkot
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Toiminta Lahto on tosi, jos yksikin tuloista on tosi. Totuustaulukko:
" 12 13 O (bin&érinen) O (arvo naytolla)
0 0 0 Epéatosi (Kaikki bitit 0) 0
0 0 1 Tosi (Kaikki bitit 1) -1
0 1 0 Tosi (Kaikki bitit 1) -1
0 1 1 Tosi (Kaikki bitit 1) -1
1 0 0 Tosi (Kaikki bitit 1) -1
1 1 0 Tosi (Kaikki bitit 1) -1
1 1 1 Tosi (Kaikki bitit 1) -1
Liitannat Tulot 11, 12 ja I3: Loogiset arvot
Laht6 (O): 24-bittinen kokonaisluku (pakattu)
Pl Tyyppi Pl-saataja
Kuvaus
Pl
— N
— 12 or—
— 13
Toiminta L&htd on arvo, joka saadaan kun |1 kerrotaan luvulla 12/100 ja lasketaan yhteen
integraalin 11 kanssa, joka on kerrottu luvulla 13/100.
O =11-12/100+(13/100) -fl1
Huomautus: Sisdisessa laskennassa kaytetaan 48 bitin tarkkuutta, jotta valtytaan
asetusvirheilta.
Liitannat Tulo I11: 24-bittinen kokonaisluku (23 bittia + merkki)
Tulo 12:
- 24-bittinen kokonaisluku (23 bittia + merkki)
- Vahvistuskerroin. 100 vastaa lukua 1. 10 000 vastaa lukua 100.
Tulo 13:
- Integrointikerroin. 100 vastaa lukua 1. 10 000 vastaa lukua 100.
Lahto (O): 24-bittinen kokonaisluku (23 bittia + merkki). Lahto rajoitettu valille
0...10000.
PI-BAL Tyyppi Pl-saatajan alustuslohko
Kuvaus
PI-BAL
— N
— 12
Toiminta Lohko alustaa Pl-lohkon. Kun tulon 11 arvoksi tulee tosi, lohko kirjoittaa tulon 12

arvon Pl-lohkon 1&ht66n. Kun tulon 1 arvoksi tulee epéatosi, lohko vapauttaa PI-
lohkon 1&hdon, ja Pl-lohko jatkaa normaalisti toimintaa asetetusta l1ahddsta.

Huomautus: Lohkoa voidaan kayttaa vain Pl-lohkon kanssa. Lohkon on seurattava
Pl-lohkoa.

Toimilohkot
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Liitadnnat Tulo 11: Looginen arvo
Tulo 12: 24-bittinen kokonaisluku (23 bittid + merkki)
PI- Tyyppi Pl-saataja
BIPOLAR
Kuvaus
PI BIPOLAR
— N
— 12 O—
— 13
Toiminta Katso lohko PI.
Paitsi
Laht6 (O) alue: -10000...10000.
RAMP Tyyppi Ramppitoiminto
Kuvaus

RAMP

Toimilohkot
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Toiminta

Liitannat

Lohko kéayttaa tuloa 11 ohjearvona. Askelarvot (tulot 12 ja 13) nostavat tai laskevat
Iahtdéa O niin kauan kun laht6 eroaa rajasta 11. Kun O = |1, lahtd pysyy vakiona.

Tulo I1: Ohjearvo

Tulo 12: Askel positiiviseen suuntaan (askelta/sekunti). Nosta lahtéa, kun O < I1.
Tulo 13: Askel negatiiviseen suuntaan (askelta/sekunti). Laske lahtéa, kun O > I1.
O0,=0,1+12kunl1>0

0,=0p.4- 18kunl1<0O

Op,=Mkuni1=0

Esimerkki:

Tulo 11: 0 -> 150 -> -100 ->0

Tulo 12: 100 askelta/sekunti

Tulo 13: 10 askelta/sekunti

Lahto:

Suunta ylés: Ramppiaskel tulosta 12

Suunta alas: Ramppiaskel tulosta I3
Tulo 11

150 -

aika

40— — - +——"-"—f - — — — — — -

L&hto

| |
| |
I | |
150 - | — |
I

unti 10 askeltlg/sekunti
! aika

|
\V 100 askelta/sekunti
R —
10— - - - - = — = - —

Tulot 11, 12 ja I3: 24-bittiset kokonaisluvut (23 bittia + merkki)
Lahto (O): 24-bittinen kokonaisluku (23 bittia + merkki)

Huomautus: Sisdisessa laskennassa kaytetdan 48 bitin tarkkuutta, jotta valtytéan
asetusvirheilta.

Toimilohkot
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SR Tyyppi Looginen toiminto
Kuvaus
SR
— !
— 12 Oor—
— 13
Toiminta Asetus/nollauslohko. Tulo 11 asettaa [ahdon ja tulot 12 ja I3 nollaavat lahdon.
- Jos I1, 12 ja I3 ovat epéatosia, 1&ahddn arvo sailyy ennallaan.
- Jos 11 on tosi ja 12 ja I3 ovat epatosia, lahto on tosi.
- Jos 12 tai I3 on tosi, lahtd on epatosi.
| 12 13 O (binaarinen) O (arvo naytolla)
0 0 0 Lahto Lahto
0 0 1 Epéatosi (Kaikki bitit 0) 0
0 1 0 Epatosi (Kaikki bitit 0) 0
0 1 1 Epéatosi (Kaikki bitit 0) 0
1 0 0 Tosi (Kaikki bitit 1) -1
1 0 1 Epéatosi (Kaikki bitit 0)
1 1 0 Epéatosi (Kaikki bitit 0)
1 1 1 Epéatosi (Kaikki bitit 0)
Liitdnnat Tulot I1, 12 ja I3: Loogiset arvot
Lahto (O): 24-bittinen kokonaisluku (23 bittia + merkki)
SWITCH-B Tyyppi Looginen toiminto
Kuvaus
SWITCH-B
— " -
HraVASE
— 13
Toiminta Laht6é on sama kuin tulo 12, jos tulo 1 on tosi ja sama kuin tulo 13, jos tulo I1 on
epatosi.
| 12 13 o O (arvo naytolla)
0 12 13 13 Tosi = -1
12 13 12 Epéatosi =0
Liitannat Tulot I1, 12 ja 13: Loogiset arvot

Lahto (O): 24-bittinen kokonaisluku (pakattu)

Toimilohkot
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SWITCH-I Tyyppi

Kuvaus

Toiminta

Liitannat

Looginen toiminto

SWITCH-I
-

2 K,[ ol—

—13 M

Lahtd on sama kuin tulo 12, jos tulo I1 on tosi ja sama kuin tulo 13, jos tulo I1 on
epatosi.

" 12 13 o
0 12 13 13

Tulo I1: Looginen arvo
Tulot 12 ja 13: 24-bittiset kokonaisluvut (23 bittid + merkki)
Lahto (O): 24-bittinen kokonaisluku (23 bittia + merkki)

TOFF Tyyppi

Kuvaus

Toiminta

Liitannat

Ajastintoiminto

TOFF
—1

— 12

Lahto on tosi, kun tulo 11 on tosi. Lahtd on epatosi, jos tulo 11 on ollut epatosi tuloa
12 vastaavan tai pidemman ajan.

Tulo 11

1

0

i © Tulo 12
Lahto '

Kaikki bitit 1 ;

|
|
Kaikki bitit O . ! !

Arvot naytélla: Tosi = -1, epatosi = 0.

Tulo I1: Looginen arvo

Tulo 12: 24-bittinen kokonaisluku (23 bittid + merkki). Yksi vastaa 1 millisekuntia.
Lahto6 (O):

- 24-bittinen kokonaisluku (pakattu)

Toimilohkot
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TON Tyyppi Ajastintoiminto
Kuvaus
TON
— !
O —
— 12
Toiminta Lahto on tosi, jos tulo 11 on ollut tosi tuloa 12 vastaavan tai pidemman ajan. Lahto on
epatosi, jos tulo on epatosi.
Tulo 11
1 1
0 : :
A —— : S —— aika
L' Tulol2 ' ' Tulol2
L&ht5 ! I | I
Kaikki bitit 1 | - ' ' ! '
Kaikki bitit 0 L
aika
Arvot naytolla: Tosi = -1, epatosi = 0.
Liitdnnat Tulo 11: Looginen arvo
Tulo 12: 24-bittinen kokonaisluku (23 bitit + merkki). 1 vastaa 1 millisekuntia.
Laht6 (O): 24-bittinen kokonaisluku (pakattu)
TRIGG Tyyppi Ajastintoiminto
Kuvaus
TRIGG
— N
— 12 Oor—
— 13
Toiminta Tulon 11 nouseva reuna asettaa yhdeksi ohjelmajaksoajaksi 1&htobitin 0.

Tulon 12 nouseva reuna asettaa yhdeksi ohjelmajaksoajaksi lahtobitin 1.
Tulon 13 nouseva reuna asettaa yhdeksi ohjelmajaksoajaksi 1&htobitin 2.

Esimerkki T, = Ohjelma-

Tulo I1 jakson kesto

1

0
L&hts, bitti 0 ‘ t

1

0

ﬁ@
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Liitannat Tulot I1, 12 ja 13: Loogiset arvot
Lahto (O):
- 24-bittinen kokonaisluku (23 bittia + merkki)
XOR Tyyppi Looginen toiminto
Kuvaus
XOR
— N =1
— 12 Oor—
—13
Toiminta Lahto on tosi, jos yksi tulo on tosi, muutoin 1aht6 on epatosi. Totuustaulukko:
| 12 13 O (binaarinen) O (arvo naytolla)
0 0 0 Epéatosi (Kaikki bitit 0) 0
0 0 1 Tosi (Kaikki bitit 1) -1
0 1 0 Tosi (Kaikki bitit 1) -1
0 1 1 Epéatosi (Kaikki bitit 0) 0
1 0 0 Tosi (Kaikki bitit 1) -1
1 0 1 Epéatosi (Kaikki bitit 0)
1 1 0 Epéatosi (Kaikki bitit 0)
1 1 1 Tosi (Kaikki bitit 1) -1
Liitannat Tulot 11, 12 ja I3: Loogiset arvot

Lahto6 (O):
- 24-bittinen kokonaisluku (23 bittia + merkki)

Toimilohkot
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ACS800 vakiosovellusohjelmiston oloarvot ja
parametrit

Yleista
Téassa luvussa on luettelo ACS800 vakiosovellusohjelmiston oloarvoista,
parametreista ja parametriarvoista, joita tarvitaan adaptiivisessa ohjelmoinnissa.
Oloarvot
Alla olevassa taulukossa on lueteltu adaptiivisessa ohjelmoinnissa tarvittavat
oloarvot. Lyhenne FbEq tarkoittaa kenttavaylan skaalausta.
Nro Oloarvon nimi/arvo Kuvaus FbEq.
09 OLOARVOT Adaptiivisen ohjelman oloarvot
09.01 |Al1 SKAALATTU Analogiatulon Al1 arvo muutettuna kokonaisluvuksi. 20000 =
10V
09.02 |AI2 SKAALATTU Analogiatulon Al2 arvo muutettuna kokonaisluvuksi. 20000 =
20 mA
09.03 |AI3 SKAALATTU Analogiatulon AI3 arvo muutettuna kokonaisluvuksi. 20000 =
20 mA
09.04 |AI5 SKAALATTU Analogiatulon Al5 arvo muutettuna kokonaisluvuksi. 20000 =
20 mA
09.05 |AI6 SKAALATTU Analogiatulon Al6 arvo muutettuna kokonaisluvuksi. 20000 =
20 mA
09.06 |PAA DS OHJAUSSANA |P&aohjearvon datasetin ohjaussana (CW), joka on saatu isdntdasemalta -32768
kenttavaylaliitannan kautta. ... 32767
09.07 |PAA DS OHJE1 Paaohjearvon datasetin ohje 1 (REF1), joka on saatu isdntdasemalta -32768
kenttavaylaliitannan kautta. ... 32767
09.08 |PAA DS OHJE2 Paaohjearvon datasetin ohje 2 (REF2), joka on saatu isdntdasemalta -32768
kenttavaylaliitannan kautta. ... 32767
09.09 |APU DS OHJE1 Apuohjearvon datasetin ohje 3 (REF3), joka on saatu isantdasemalta -32768
kenttavaylaliitdnnan kautta. ... 32767
09.10 |APU DS OHJE2 Apuohjearvon datasetin ohje 4 (REF4), joka on saatu isdntdasemalta -32768
kenttavaylaliitdnnan kautta. ... 32767
09.11 |APU DS OHJE3 Apuohjearvon datasetin ohje 5 (REF5), joka on saatu isdntdasemalta -32768
kenttavaylaliitdnnan kautta. ... 32767
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Parametrit
Alla olevassa taulukossa on lueteltu adaptiivisessa ohjelmoinnissa tarvittavat
parametrit ja parametriarvot. Lyhenne FbEq tarkoittaa kenttavaylan skaalausta.
Nro Parametrin nimi/arvo | Kuvaus FbEq
10 KAY/SEIS/SUUNTA Parametrit, joilla adaptiivinen ohjelma voi ohjata taajuusmuuttajan
kaynnistysta, pysaytysta ja pyorimissuuntaa.
10.01 ULK1 KAY/SEIS/SUU
PARAM 10.04 Lahde valittu parametrilla 10.04 17
10.02 ULK2 KAY/SEIS/SUU
PARAM 10.05 Lahde valittu parametrilla 10.05. 17
10.04 ULK 1 STRT PTR Valitsee lahteen parametrille 10.01.
-255.255.31 ... Parametriosoitin tai vakioarvo:
+255.255.31/C.-32768 | _ parametriosoitin: Invertointi-, ryhma-, parametri- ja bittikentat. Bittinumero
... C.32767 on kaytdssa vain loogisia tuloja kasittelevissa lohkoissa.
- Vakioarvo: Invertointi- ja vakiokentat. Invertointikentassé on oltava valittuna
arvo C, jotta vakio voidaan asettaa.
10.05 ULK 2 STRT PTR Valitsee lahteen parametrille 10.02.
-255.255.31 ... Parametriosoitin tai vakioarvo. Katso parametri 10.04.
+255.255.31/C.-32768
... C.32767
1 OHJEARV. VALINTA Parametrit, joilla adaptiivinen ohjelma voi ohjata taajuusmuuttajan ohjetta.
11.02 ULK1/ULK2 VALINTA
PARAM 11.09 L&ahde valittu parametrilla 11.09. 16
11.03 ULK. OHJ1 VALINTA
PARAM 11.10 L&ahde valittu parametrilla 11.10. 37
11.06 ULK. OHJ2 VALINTA
PARAM 11.11 L&hde valittu parametrilla 11.11. 38
11.09 ULK 1/2 VAL PTR Valitsee lahteen parametrille 11.02.
-255.255.31 ... Parametriosoitin tai vakioarvo. Katso parametri 10.04.
+255.255.31/C.-32768
... C.32767
11.10 ULK1 OHJ PTR Valitsee lahteen parametrille 11.03.
-255.255.31 ... Parametriosoitin tai vakioarvo. Katso parametri 10.04.
+255.255.31/C.-32768
... C.32767
11.11 ULK2 OHJ PTR Valitsee lahteen parametrille 11.06.
-255.255.31 ... Parametriosoitin tai vakioarvo. Katso parametri 10.04.
+255.255.31/C.-32768
... C.32767
14 RELELAHDOT Parametrit, joilla adaptiivinen ohjelma voi ohjata taajuusmuuttajan relelahtoja.
14.01 RELELAHTO 1
PARAM 14.16 L&ahde valittu parametrilla 14.16. 36
14.02 RELELAHTO 2
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Nro Parametrin nimi/arvo | Kuvaus FbEq

PARAM 14.17 Lahde valittu parametrilla 14.17. 36
14.03 RELELAHTO 3

PARAM 14.18 Lahde valittu parametrilla 14.18. 36
14.10 DIO MOD1 RO1

PARAM 14.19 Lahde valittu parametrilla 14.19. 7
14.11 DIO MOD1 RO2

PARAM 14.20 Lahde valittu parametrilla 14.20. 7
14.12 DIO MOD2 RO1

PARAM 14.21 Lahde valittu parametrilla 14.21. 7
14.13 DIO MOD2 RO2

PARAM 14.22 Lahde valittu parametrilla 14.22. 7
14.14 DIO MOD3 RO1

PARAM 14.23 Lahde valittu parametrilla 14.23. 7
14.15 DIO MOD3 RO2

PARAM 14.24 Lahde valittu parametrilla 14.24. 7
14.16 RELELAHTO PTR1 Valitsee lahteen parametrille 14.01.

-255.255.31 ... Parametriosoitin tai vakioarvo. Katso parametri 10.04.

+255.255.31/C.-32768

... C.32767
14.17 RELELAHTO PTR2 Valitsee |lahteen parametrille 14.02.

-255.255.31 ... Parametriosoitin tai vakioarvo. Katso parametri 10.04.

+255.255.31/C.-32768

... C.32767
14.18 RELELAHTO PTR3 Valitsee lahteen parametrille 14.03.

-255.255.31 ... Parametriosoitin tai vakioarvo. Katso parametri 10.04.

+255.255.31/C.-32768

... C.32767
14.19 RELELAHTO PTR4 Valitsee lahteen parametrille 14.10.

-255.255.31 ... Parametriosoitin tai vakioarvo. Katso parametri 10.04.

+255.255.31/C.-32768

... C.32767
14.20 RELELAHTO PTR5 Valitsee lahteen parametrille 14.11.

-255.255.31 ... Parametriosoitin tai vakioarvo. Katso parametri 10.04.

+255.255.31/C.-32768

... C.32767
14.21 RELELAHTO PTR6 Valitsee lahteen parametrille 14.12.

-255.255.31 ... Parametriosoitin tai vakioarvo. Katso parametri 10.04.

+255.255.31/C.-32768

... C.32767
14.22 RELELAHTO PTR7 Valitsee lahteen parametrille 14.13.

-255.255.31 ... Parametriosoitin tai vakioarvo. Katso parametri 10.04.

+255.255.31/C.-32768

... C.32767
14.23 RELELAHTO PTRS8 Valitsee lahteen parametrille 14.14.
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Nro Parametrin nimi/arvo | Kuvaus FbEq
-255.255.31 ... Parametriosoitin tai vakioarvo. Katso parametri 10.04.
+255.255.31/C.-32768
... C.32767
14.24 RELELAHTO PTR9 Valitsee lahteen parametrille 14.15.
-255.255.31 ... Parametriosoitin tai vakioarvo. Katso parametri 10.04.
+255.255.31/C.-32768
... C.32767
15 ANALOGIALAHDOT Parametrit, joilla adaptiivinen ohjelma voi ohjata taajuusmuuttajan
analogialahtoja.
15.01 ANALOGIALAHTO 1
PARAM 15.11 Lahde valittu parametrilla 15.11. 17
15.06 ANALOGIALAHTO 2
PARAM 15.12 Lahde valittu parametrilla 15.12. 16
15.11 AO1 PTR Valitsee lahteen parametrille 15.01.
-255.255.31 ... Parametriosoitin tai vakioarvo. Katso parametri 10.04.
+255.255.31/C.-32768
... C.32767
15.12 AO2 PTR Valitsee lahteen parametrille 15.06.
-255.255.31 ... Parametriosoitin tai vakioarvo. Katso parametri 10.04.
+255.255.31/C.-32768
... C.32767
16 SYSTEEMIOHJAUS Parametrit, joilla adaptiivinen ohjelma voi ohjata systeemiohjauksen tuloja.
16.01 ULK. KAYNN. ESTO
PARAM 16.08 Lahde valittu parametrilla 16.08. 15
16.08 KAYNNINESTO PTR | Valitsee lahteen parametrille 16.01.
-255.255.31 ... Parametriosoitin tai vakioarvo. Katso parametri 10.04.
+255.255.31/C.-32768
... C.32767
20 RAJAT Parametrit, joilla adaptiivinen ohjelma voi ohjata taajuusmuuttajan rajoja.
20.13 MIN MOM. VAL Valitsee momentin alarajan.
PARAM 20.18 Raja annettu parametrilla 20.18. 20
20.14 MAX MOM. VAL Valitsee momentin ylarajan.
PARAM 20.19 Raja annettu parametrilla 20.19. 19
20.18 MOM. MIN PTR Valitsee lahteen parametrille 20.13. 100 = 1%
-255.255.31 ... Parametriosoitin tai vakioarvo. Katso parametri 10.04.
+255.255.31/C.-32768
... C.32767
20.19 MOM. MAX PTR Valitsee parametrin 20.14 |ahteen. 100 = 1%
-255.255.31 ... Parametriosoitin tai vakioarvo. Katso parametri 10.04.
+255.255.31/C.-32768
... C.32767
22 KIIHD./HIDASTUS Parametrit, joilla adaptiivinen ohjelma voi ohjata taajuusmuuttajan kiihtymista
ja hidastumista.
22.01 KIIHD/HID VALINTA
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Nro Parametrin nimi/arvo | Kuvaus FbEq
PAR 22.08&09 Kiihdytys- ja hidastusajat annettu parametreilla 22.08 ja 22.09. 15
22.08 KIIHDYTYSAIKA PTR | Valitsee lahteen parametrille 22.01. 100=1s
-255.255.31 ... Parametriosoitin tai vakioarvo. Katso parametri 10.04.
+255.255.31/C.-32768
... C.32767
22.09 HIDASTUSAIKA PTR | Valitsee lahteen parametrille 22.01. 100=1s
-255.255.31 ... Parametriosoitin tai vakioarvo. Katso parametri 10.04.
+255.255.31/C.-32768
... C.32767
26 MOOTTORIOHJAUS | Parametrit, joilla adaptiivinen ohjelma voi ohjata taajuusmuuttajan vuota.
26.06 VUO-OHJE PTR Valitsee lahteen vuo-ohjeelle.
-255.255.31 ... Parametriosoitin tai vakioarvo. Katso parametri 10.04.
+255.255.31/C.-32768
... C.32767
40 PID-SAATAJA Parametrit, joilla adaptiivinen ohjelma voi vaikuttaa prosessin PID-s&atoon.
40.07 OLOARVOTULO 1
PARAM 40.25 Lahde valittu parametrilla 40.25. 6
40.25 OLO1PTR Valitsee I&hteen parametrille 40.07. 100 = 1%
-255.255.31 ... Parametriosoitin tai vakioarvo. Katso parametri 10.04.
+255.255.31/C.-32768
... C.32767
83 ADAP. OHJELMOINTI | Adaptiivisen ohjelman suorituksen ohjaus.
83.01 OHJELMA Valitsee adaptiivisen ohjelman toimintatilan.
SEIS Seis. Ohjelmaa ei voida muokata.
KAYNTIIN Kay. Ohjelmaa ei voida muokata.
MUOKKAA Pysaytd muokkaustilaan. Ohjelmaa voidaan muokata.
83.02 MUOKKAUS Valitsee komennon parametrin 83.03 maarittelemaan paikkaan sijoitetulle
lohkolle. Ohjelman on oltava muokkaustilassa. (Katso parametri 83.01.)
El Oletusarvo. Arvoksi palautuu automaattisesti El, kun muokkauskomentoa on
kaytetty.
SIIRRA ALAS Siirtda lohkon parametrin 83.03 maarittelemaan paikkaan ja seuraavat lohkot
yhden sijan ylemmaksi. Uusi toimilohko sijoitetaan tyhjalle paikalle
ohjelmoimalla lohkoparametrisarja normaalisti.
Esimerkki: Uusi lohko halutaan sijoittaa toimilohkojen nelja (parametrit 84.20
... 84.25) ja viisi (parametrit 84.25 ... 84.29) valiin.
Toimi seuraavasti:
- Siirry ohjelman muokkaustilaan parametrilla 83.01.
- Valitse uuden toimilohkon paikaksi paikka numero viisi parametrilla 83.03.
- Siirra toimilohko paikkaan numero viisi ja kaikki seuraavat toimilohkot yhden
sijan eteenpain parametrilla 83.02 (vaihtoehto SIIRRA ALAS).
- Ohjelmoi tyhja paikka numero viisi parametreilla 84.25...84.29 normaalisti.
POISTA Poistaa toimilohkon parametrin 83.03 maarittelemasta paikasta ja siirtaa

seuraavat toimilohkot yhden sijan alemmaksi.
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Nro Parametrin nimi/arvo | Kuvaus FbEq
83.03 MUOKATTAVA LOHKO | Maarittelee toimilohkon paikkanumeron parametrilla 83.02 valitulle
komennolle.
1...15 Toimilohkon paikkanumero.
83.04 SUORITUSAIKA Valitsee suoritusajan adaptiiviselle ohjelmalle. Asetus on voimassa kaikissa
toimilohkoissa.
12 ms 12 millisekuntia
100 ms 100 millisekuntia
1000 ms 1000 millisekuntia

84 ADAPT. OHJELMA

Adaptiivisen ohjelman luominen ja vianhaku.

84.01 TILA

Nayttéda adaptiivisen ohjelman tilasanan arvon. Alla olevassa taulukossa
nakyvat vaihtoehtoiset bittitilat seka paneelindyton vastaavat arvot.

Bitti |Naytté |Merkitys
0 1 Pysahtynyt
1 2 Kaynnissa
2 4 Vika
3 8 Muokkaus
4 10 Tarkistus
5 20 Pinoon lisdys
6 40 Pinosta poisto
8 100 Alustus
84.02 VIALLINEN PARAM Nayttéda adaptiivisen ohjelman viallisen parametrin.
84.05 LOHKO 1 Valitsee toimilohkon lohkoparametrisarjalle 1.
ABS Katso luku Toimilohkot.
ADD Katso luku Toimilohkot.
AND Katso luku Toimilohkot.
COMPARE Katso luku Toimilohkot.
EVENT Katso luku Toimilohkot.
FILTER Katso luku Toimilohkot.
MAX Katso luku Toimilohkot.
MIN Katso luku Toimilohkot.
MULDIV Katso luku Toimilohkot.
NO Katso luku Toimilohkot.
OR Katso luku Toimilohkot.
Pl Katso luku Toimilohkot.
PI-BAL Katso luku Toimilohkot.
SR Katso luku Toimilohkot.
SWITCH-B Katso luku Toimilohkot.
SWITCH-I Katso luku Toimilohkot.
TOFF Katso luku Toimilohkot.
TON Katso luku Toimilohkot.
TRIGG Katso luku Toimilohkot.
XOR Katso luku Toimilohkot.
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Nro Parametrin nimi/arvo | Kuvaus FbEq
84.06 TULO1 Valitsee lahteen lohkoparametrisarjan 1 tulolle I1.
-255.255.31 ... Parametriosoitin tai vakioarvo:
+255.255.31/C.-32768 | _ parametriosoitin: Invertointi-, ryhma-, parametri- ja bittikentat. Bittinumero
... C.32767 on kaytdssa vain loogisia tuloja kasittevissa lohkoissa.
- Vakioarvo: Invertointi- ja vakiokentat. Invertointikentassa on oltava valittuna
arvo C, jotta vakio voidaan asettaa.
Esimerkki: Digitaalitulon DI2 tila liitetdan tuloon 1 seuraavasti:
- Aseta lahteen valintaparametrin (84.06) arvoksi +.01.17.01.
(Sovellusohjelma tallentaa digitaalitulon DI2 tilaksi oloarvon 01.17 bitin 1.)
- Invertoi arvo vaihtamalla osoittimen etumerkkia (-01.17.01.).
84.07 TULO 2 Katso parametri 84.06.
-255.255.31 ... Katso parametri 84.06.
+255.255.31/C.-32768
... C.32767
84.08 TULO 3 Katso parametri 84.06.
-255.255.31 ... Katso parametri 84.06.
+255.255.31/C.-32768
... C.32767
84.09 LAHTO Tallentaa ja nayttaa lohkoparametrisarjan 1 1ahdon.
Tallentaa ja nayttaa lohkoparametrisarjan 15 1ahdon.
84.79 LAHTO Tallentaa lohkoparametrisarjan 15 [&hddn. Katso parametri 84.09.
85 KAYTTAJAN VAKIOT | Adaptiivisen ohjelman vakioiden ja iimoitusten tallennuspaikka.
85.01 VAKIO 1 Asettaa vakion adaptiiviselle ohjelmalle.
-8388608 ... 8388607 | Kokonaisluku.
85.02 VAKIO 2 Asettaa vakion adaptiiviselle ohjelmalle.
-8388608 ... 8388607 | Kokonaisluku.
85.03 VAKIO 3 Asettaa vakion adaptiiviselle ohjelmalle.
-8388608 ... 8388607 | Kokonaisluku.
85.04 VAKIO 4 Asettaa vakion adaptiiviselle ohjelmalle.
-8388608 ... 8388607 | Kokonaisluku.
85.05 VAKIO 5 Asettaa vakion adaptiiviselle ohjelmalle.
-8388608 ... 8388607 | Kokonaisluku.
85.06 VAKIO 6 Asettaa vakion adaptiiviselle ohjelmalle.
-8388608 ... 8388607 | Kokonaisluku.
85.07 VAKIO 7 Asettaa vakion adaptiiviselle ohjelmalle.
-8388608 ... 8388607 | Kokonaisluku.
85.08 VAKIO 8 Asettaa vakion adaptiiviselle ohjelmalle.
-8388608 ... 8388607 | Kokonaisluku.
85.09 VAKIO 9 Asettaa vakion adaptiiviselle ohjelmalle.
-8388608 ... 8388607 | Kokonaisluku.
85.10 VAKIO 10 Asettaa vakion adaptiiviselle ohjelmalle.
-8388608 ... 8388607 | Kokonaisluku.
85.11 TEKSTI 1 Tallentaa ilmoituksen kaytettavaksi adaptiivisessa ohjelmassa (lohko

EVENT).
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Nro Parametrin nimi/arvo | Kuvaus FbEq
ILMOITUS 1 limoitus
85.12 TEKSTI 2 Tallentaa ilmoituksen kaytettavaksi adaptiivisessa ohjelmassa (lohko
EVENT).
ILMOITUS 2 limoitus
85.13 TEKSTI 3 Tallentaa ilmoituksen kaytettavaksi adaptiivisessa ohjelmassa (lohko
EVENT).
ILMOITUS 3 limoitus
85.14 TEKSTI 4 Tallentaa ilmoituksen kaytettavéksi adaptiivisessa ohjelmassa (lohko
EVENT).
ILMOITUS 4 limoitus
85.15 TEKSTI 5 Tallentaa ilmoituksen kaytettavéksi adaptiivisessa ohjelmassa (lohko
EVENT).
ILMOITUS 5 limoitus
96 ULK AO Parametrit, joilla adaptiivinen ohjelma voi ohjata taajuusmuuttajan ulkoisia
(optio) analogialahtoja.
96.01 ULK AO1
PARAM 96.11 Lahde valittu parametrilla 96.11. 16
96.06 ULK AO2
PARAM 96.12 Lahde valittu parametrilla 96.11. 16
96.11 ULKAO1PTR Valitsee lahteen parametrille 96.01.
-255.255.31 ... Parametriosoitin tai vakioarvo. Katso parametri 10.04.
+255.255.31/C.-32768
... C.32767
96.12 ULKAO2 PTR Valitsee lahteen parametrille 96.06.
-255.255.31 ... Parametriosoitin tai vakioarvo. Katso parametri 10.04.

+255.255.31/C.-32768
... C.32767
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Asiakkaan kaaviot

Yleista

Tassa luvussa on kolme tyhjaa lohkokaaviota, joihin adaptiivisen ohjelman tiedot
voidaan dokumentoida.

Asiakkaan kaaviot
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