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STO uktad zaciskow

XSMC  Stycznik gtéwny

MCCOM N 250 Ve /30 Ve, 2A

MCNO j Maksymalny przekréj przewodu 2,5 mm?
Chronione warystorem

STOCOM N 250 Ve /30 Ve, 2A

STONO j Maksymalny przekroéj przewodu 2,5 mm?

Chronione warystorem
XSTO  Bezpieczne wytgczenie momentu

1 ouT1 +24 V., maksymalny przekréj przewodu 2,5 mm?, wydajnos¢é maks. 150 mA

2 SGND Wspolna masa (podtaczona do modutu), maksymalny przekroj przewodu 2.5 mm?

3 IN1 Stan wejécia STO wysoki 2 16 VDC, stan wejscia STO niski < 7.5 VDC, otwarty obwéd blokuje impulsy
4 IN2 wyzwalajgce Maksymalny przekroj przewodu 2,5 mm?, pobér prgdu 35 mA przez kazdy kanat (ciagty)

SA_880_009_DCS_a.ai
Tabela 1: STO uktad zaciskéw

Wtiasciwosci

W napedach serii DCS880 fizyczne otwarcie obwodu miedzy zaciskami [XSTO:IN1]-[XSTO:0OUT1] lub miedzy zaciskami
[XSTO:IN2]-[XSTO:0UT1] blokuje wyzwalanie impulséw na tyrystory, silnik zatrzymuje sie wybiegiem. Jest to funkcja
Bezpiecznego Wytgczenia Momentu (STO) zgodna z normg i wymaganiami Bezpieczenstwa Funkcjonalnego IEC/EN61800-
5-2. Uzycie funkcji Bezpiecznego Wytgczenia Momentu (STO) w DCS880 eliminuje koniecznos$¢ uzycia zewnetrznego
obwodu bezpieczenstwa ze stycznikiem, wytgcznikiem AC lub DC, podczas gdy konwencjonalne przeksztattniki potrzebujg
tych urzgdzen aby poprawnie skonfigurowaé system bezpieczenstwa.

& Uwaga

Funkcja wytgczenia w DCS880 uzywa funkcji Bezpiecznego Wytgczenia Momentu (STO) zgodnie z normg IEC/
EN61800-5-2. To nie oznacza catkowitego odciecia zasilania silnika. W zaleznos$ci od aplikacji konieczne sg
dodatkowe $rodki dla zapewnienia bezpieczenstwa uzytkownikom koncowym. Np. Funkcja hamulca, ktdra zablokuje
maszyne lub zabezpieczenie przytaczy silnika, co zapobiegnie mozliwym zagrozeniom elektrycznym.

Funkcja wytgczenia nie odcina catkowicie zasilania silnika. Przed rozpoczeciem okablowania lub konserwaciji, nalezy
pamietac¢ odtgczy¢ napiecie zasilania przeksztattnika i odczeka¢ co najmniej pie¢ minut.

& W przeciwnym razie moze wystapi¢ porazenie pradem.

Schemat podstawowy obwodu dla Zatrzymania Awaryjnego kat. 0

U1
K1 DCS880 (DCS880-S0x-yyyy-zz)
Przekaznik bezpieczenstwa U1
zgodny z EN ISO13849-1 N (1]
PL=d Kat. 3 lub wyzszej co N [v1]
najmniej spetniajacy wymagania i [W1]
systemu bezpieczenstwa
[C1]
2;” M
[D1]
S1 [XSTO]
[OUT1]J_
Przycisk Stop AO [IN1] — ]
Bezpieczenstwa & ) [IN2] Uktad
—[ wyzwalania
6
[_ 3\ [XRO1] H G
e * H
(<) e i CPU
(2 S i
i
[XSMC] i
[STOCOM]— :
[STONQ] B

K1

*Zaciski wyjsciowe przekaznikow (e.g., [XRO1] [13] - [12], 10.24: STO Kasowanie Wskazania

Rysunek1: ,Schemat podstawowy obwodu dla Zatrzymania Awaryjnego kat. 0“ SF_880_018_Emercency STOP_b.ai

Uwaga:
Zgodnie z IEC/EN 60 204-1 czes$¢ 9.2.5.4.2 nie jest dozwolone automatyczne ponowne uruchomienie po zatrzymaniu

awaryjnym. Sterowanie maszyng musi zatem wytgczy¢ automatyczne uruchamianie po zatrzymaniu awaryjnym.
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Uwagi dotyczace zgodnosci ze standardem Bezpieczenstwa Funkcjonalnego

1) Schemat potgczen terminali [XSTO:IN1] (STO wejscie 1) i [XSTO:IN2] (STO wejscie 2)

[IN1] lub [IN2] i [OUT1] sg zaciskami przygotowanymi do podtgczenia obwoddéw zwigzanych z bezpieczenstwem. W zwigzku

z tym nalezy ostroznie upewni¢ sie, ze nie moze wystgpi¢ zwarcie elektryczne tych zaciskow. Przerwanie prgdu ptyngcego

przez terminal [IN1] lub [IN2] aktywuje funkcje STO. Do otwierania i zamykania obwodow elektrycznych terminali [IN1] lub

[IN2] i [OUT1] nalezy uzywac certyfikowanych urzadzen takich jak przekazniki bezpieczenstwa, spetniajacych norme EN

1ISO13849-1 PL=e Kat. 3 lub wyzszg aby zapewni¢ pewne odciecie.

Obowigzkiem producenta maszyny jest zagwarantowanie, ze zwarcia lub inne btedy nie wystapig w okablowaniu

zewnetrznych komponentow bezpieczenstwa podtgczonych do terminali [IN1] lub [IN2] i [OUT1].

Przyktady btedoéw:

— Terminale [IN1] lub [IN2] i [OUT1] sg zwarte np. przez przyciecie kabla drzwiami szafy sterujgcej tak, ze prad bedzie
ptynat w terminalu [IN1] lub [IN2] chociaz uktad bezpieczenstwa jest wytgczony i w zwigzku z tym funkcje bezpieczehstwa
moga nie dziatac.

— Okablowanie jest zwarte do innych przewodow tak, ze prad bedzie ptynat w terminalu [IN1] lub [IN2] i w zwigzku z tym
funkcje bezpieczenstwa moga nie dziata¢.

Aby uaktywnié¢ funkcje STO poprawnie, nalezy odtgczy¢ wejscia [IN1]i [IN2] na co najmniej 50 ms. Impulsy testowe

wysytane ze sterownika bezpieczenstwa PLC do zaciskéw [IN1] i [IN2], muszg zachowa¢ sygnat wytgczenia o szerokosci 1

ms lub mniejsze;.

2) Uwaga dla Bezpiecznego Wytgczenia Momentu (STO)

Podczas konfigurowania systemu bezpieczenstwa produktu z funkcjg Bezpiecznego Wytgaczenia Momentu (STO), nalezy
dokona¢ oceny ryzyka dotyczgcego nie tylko zewnetrznego sprzetu i okablowania do zaciskow [IN1] i [IN2] (STO wejscie
1i STO wejscie 2), ale réwniez catego systemu. Dotyczy to réwniez innych sprzetdéw, urzadzen i okablowan powigzanych

z systemem bezpieczenstwa, wymaganych przez producenta maszyny, na odpowiedzialno$¢ producenta w celu
potwierdzenia, ze caty system odpowiada systemowi bezpieczenstwa, wymaganemu przez producenta maszyny.

Ponadto producent maszyny musi wykonywac okresowe kontrole i konserwacje, aby sprawdzi¢, czy system bezpieczenstwa
dziata prawidtowo. Do dostosowania konwertera do standardu Bezpieczenstwa Funkcjonalnego, nalezy koniecznie
zainstalowaé¢ konwerter w 2 stopniu zanieczyszczenia srodowiska lub w szafce ze stopniem ochrony IP54 lub wyzszym.

Do dostosowania konwertera do standardu Bezpieczenstwa Funkcjonalnego, niezbedne jest zastosowanie sie do
europejskich norm IEC/EN61800-5-1 i IEC/EN61800-3.

Ta funkcja Bezpiecznego Wytgczenia Momentu (STO) zatrzymuje silnik wybiegiem. Jezeli mechaniczny hamulec jest
uzywany do zatrzymania lub trzymania silnika ze wzgledu na caty system bezpieczenstwa, nie nalezy uzywac sygnatu
sterujgcego konwertera jak np. wyjscie [XRO]. (Uzycie sygnatdéw sterujgcych konwertera nie spetnia normy bezpieczenstwa
z powodu interwencji oprogramowania). Nalezy uzy¢ przekaznika bezpieczenstwa zgodnie z EN 1SO13849-1 PL = e Kat. 3
lub wyzszej, aby aktywowa¢ hamulce mechaniczne.

Obwdd bezpiecznego wytgczenia - terminale [IN1] i [IN2] - odpowiadajacy za blokowanie konwertera, skonfigurowany

jest jako obwdd podwdjny (redundantny), tak, ze wystgpienie jednego btedu nie blokuje funkcji Bezpiecznego Wytgczenia
Momentu (STO). Po wykryciu jednego btedu w obwodzie bezpieczenstwa konwerter zatrzymuje silnik wybiegiem nawet
przy stanie [IN1]-[OUT1] i [IN2]-[OUT1] - “ZALACZONY”, jak rowniez ustawia alarm do urzadzen zewnetrznych. (Nalezy
zauwazy¢, ze funkcja alarmu nie jest gwarantowana dla wszystkich pojedynczych usterek. Jest to zgodne z EN ISO13849-1
PL = e Kat. 3).

Funkcja Bezpiecznego Wytgczenia Momentu (STO) nie odcina catkowicie zasilania silnika. Przed rozpoczeciem zadania
okablowania lub konserwacji, nalezy odtgczy¢ napiecie konwertera. Aby uzyska¢ szczegotowe informacje nalezy zapoznac
sie z dokumentacjg “okablowanie” biorgc pod uwage wszelkie srodki bezpieczenstwa.

3) Sprawdzi¢ okablowanie

Jezeli okablowanie jest zmieniane w poczatkowej fazie uruchomienia lub konserwacji nalezy sie upewnic i wykonac
ponizszy test z zatrzymaniem konwertera.

Wytgczy¢ (rozewrzec) i zatgczy¢ (zewrzec) kazde wejscie [IN1] i [IN2] i sprawdzi¢ stowo statusu 31.91 dla STO uzywajac
panelu sterowania. Sprawdzi¢ czy odpowiednie sygnaty zmieniajg odpowiednio swoje stany “sygnat zatgczony” i “sygnat
wytgczony”.

4) Szczegodlnie wysokie przepiecie na zasilaniu, wieksze niz pieciokrotno$¢ napiecia znamionowego zasilania, czyli np.
bezposrednie uderzenie pioruna, moze prowadzi¢ do krétkiego szarpniecia watu silnika.

Cykliczne testy dziatania

W zaleznosci czy funkcja STO jest uzywana w systemie SIL3 / PLe lub SIL2 /PLd, test funkcji musi udowodnié dziatanie
funkcji bezpieczenstwa i funkcji obwodu XSMC:STO.

Dla systeméw SIL3 / PLe testy muszg by¢ wykonywane raz w miesigcu.

Dla systemoéw SIL2 / PLd testy muszg by¢ wykonywane raz w roku.

Ustawi¢ 31.22 na “Brak wskazan / Brak wskazan”, ustawi¢ 31.90 na “Alarm” lub “Zdarzenie”
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Test STO:

Ustawi¢ komende Praca i sprawdzi¢ czy zachowanie napedu jest zgodne z opisem na rysunku 2 i 3.
Test przekaznika XSMC:STO:

Ustawi¢ 31.100 na “Brak Blokady”, uruchomi¢ naped, nastepnie wykonac zgdanie STO.

Przekaznik XSMC:STO musi zosta¢ otwarty.

Stan wyjscia konwertera gdy aktywowana jest funkcja Bezpieczne Wytaczenie Momentu (STO)
Aktywowanie przycisku “Stop Bezpieczenstwa” na stan “Zatgczony” ustawia IN1 i IN2 na “Wylgczony” i wprowadza
konwerter w stan Bezpieczne Wytgczenie Momentu (STO)

Rysunek 2: “Stan konwertera gdy przy niepracujgcym konwerterze przycisk Stop Bezpieczenstwa nie jest aktywowany”
pokazuje przebiegi czasowe podczas nieaktywowania przycisku zatrzymania awaryjnego i zatrzymanym konwerterem.
Stany wejs¢ IN1 i IN2 pozostajg wysokie i konwerter jest gotowy do pracy.

Komenda Pracy

STOP

START

STOP

Stop bezpieczenstwa AKYWNY NIE AKTYWNY AKYWNY
Stan wejs¢ NISKI WYSOKI NISKI
[XSTO IN1/1IN2]
Bezpieczne Oczekiwanie Oczekiwanie Bezpieczne
Stan przeksztattnika|  Wylaczenie na komende | PRACA  [na komende Whytaczenie
Momentu (STO) START START | Momentu (STO)

DZ_LIN_030_STO_c.ai

Rysunek 2: ,Stan konwertera gdy przy niepracujagcym konwerterze przycisk Stop Bezpieczenstwa nie jest aktywowany*“

Rysunek 3: “Stan konwertera gdy przy pracujgcym konwerterze przycisk Stop Bezpieczenstwa jest aktywowany” pokazuje
przebiegi czasowe po nacisnieciu przycisku zatrzymania awaryjnego podczas pracy przeksztattnika. Stany wejs¢ IN1 i IN2
stajg sie niskie, przenoszac konwerter do stanu Bezpiecznego Wytgczenia Momentu (STO) i zatrzymania silnika wybiegiem.

Komenda Pracy START | STOP START
Stop bezpieczenistwa NIE AKTYWNY AKYWNY | NIE AKTYWNY
Stan wejsé WYSOKI NISKI | WYSOKI
[XSTO IN1/IN2]
PRACA Bezpieczne Oczekiwanie PRACA
Stan przeksztattnika Wytgczenie na komende
Momentu (STO) START

DZ_LIN_030_STO_c.ai

Rysunek 3: ,Stan konwertera gdy przy pracujagcym konwerterze przycisk Stop Bezpieczenstwa jest aktywowany*“

Bezpieczenstwo Funkcjonalne

Tabela 2 zawiera liste wtasciwosci dla Bezpieczenstwa Funkcjonalnego

Tabela 2: Bezpieczenstwo Funkcjonalne - wtasciwosci

Funkcja Zatrzymania

%(IEC/EN61 800-5-2:2008)

Czas zadziatania

;Bezpieczne wytgczenie momentu (STO)

500 ms lub mniej (od zadzlatania wejscia

STO)

SIL2 o SWB §('EC/EN5?‘Q§12015) ,,,,,,,,,,,,,,,,
PLe (ENISO13849-1:2018) .
B0.%. (EN/ISO13849-1:2015) ...
raznarok . .......teznamiesiac . ...
25,16E—10 1/h (Prawdopodobienstwo losowej niebezpiecznej awarii

(IEC/EN61800-5-2:2008)
8C8. . (IEC/ENG1800:2010)
Czestotliwo$¢ wykonywania badan 10 lat
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STO szczegoétowe przebiegi czasowe

prad osiagnat zero prad nie osiagnat zera

Komenda Pracy START START
Stop bezpieczenstwa NIE AKTYWNY AKYWNY NIE AKTYWNY AKYWNY

Stan wejs¢ WYSOKI NISKI WYSOKI NISKI
[XSTO IN1/1IN2] «—», 500 ms «—» 500 ms

Wyzwalanie impulsow AKYWNY 150° Zablokowane  AKYWNY 150° Zablokowane

|
| | |
I | [T
: | | l‘ : |
Prad silnika N | ! |
T | ] |
[ | | |

| [ | | |
Zero pradu | I WYKRYTE | ! : WYKRYTE
| | ‘ :
XSMC:STO Zamkniety Zamkniety : ! Otwarty

. Mechaniczne op6znienie

|
I
NIE AKTYWNY I AKYWNY

I
I
I
[ |
Stycznik gtéwny [K1] Zamkniety 1 Zamkniety } I Otwarty
I
I
|
I

Wskazanie XSTOMC NIE AKTYWNY
|
Bezpieczne Bezpieczne
Stan przeksztattnika Praca Wylaczenie Praca Wytgczenie
Jlomentu (STO omentu (STO

DZ_LIN_030_STO_c.ai

Rysunek 4: ,,STO szczegoétowe przebiegi czasowe*

Wskazanie XSTOMC (Nadzoér pradu silnika)
Bezpieczne Wytaczenie Stycznika Gtownego: Kod btedu: 5093; Kod alarmu: A5A3; Kod zdarzenia: B5A3
DCS880 oferuje mozliwos¢ kontroli stycznika gtdwnego czyli sprzetowy nadzér nad pragdem silnika w przypadku zgdania
STO.
W przypadku jezeli prad osiagnat wartos¢ 0 w czasie < 300 ms przekaznik XSMC:STO pozostaje zamkniety.
W przypadku jezeli prad nie osiggnagt wartosci 0 w czasie < 300 ms przekaznik XSMC:STO zostaje otwarty.
Wskazanie Bezpiecznego Wytgczenia Stycznika Gtéwnego jest konfigurowane przez parametr 31.90, w przypadku gdy zero
pradu nie jest wykrywane w czasie < 300 ms od jego zazadania.
Kasowanie jest tylko mozliwe przez restart karty sterowania przy 96.08 = 1
31.90 Wskazanie XSTOMC (Przekroczenie czasu wskazania zero prgdu)
0 : Btad 5093; Bezpieczne Wytaczenie Stycznika Gtdéwnego
1 : Alarm A5A3
2 : Zdarzenie B5A3
Stan XSMC:STO moze by¢ nadzorowany przez 31.91b4.

Bezpieczne Wytaczenie Momentu (STO): Wskazanie

Wskazanie Bezpiecznego wytgczenia momentu (STO) wybiera, ktére ze wskazan zostang pokazane gdy jeden lub oba
sygnaty Bezpiecznego Wytgczenia Momentu (STO) zostang wytgczone lub utracone. Wskazania zalezg rowniez od tego czy
naped jest uruchomiony czy zatrzymany, gdy nastepuje Bezpieczne Wytgczenie Momentu (STO).

W ponizszej tabeli przedstawiono wskazania generowane w zaleznosci od ustawien.

Uwagi:

Ten parametr nie wptywa na funkcjonowanie samej funkcji Bezpiecznego Wytagczenia Momentu (STO). Funkcja
Bezpiecznego Wytaczenia Momentu (STO) bedzie dziata¢ bez wzgledu na ustawienie tego parametru: pracujgcy naped
zatrzyma sie po zaniku jednego lub obu sygnatéw Bezpiecznego Wytgczenia Momentu (STO) i nie wystartuje dopdki oba
sygnatly Bezpiecznego Wytgczenia Momentu (STO) nie zostang przywrdécone i nie zostang skasowane wszystkie btedy.
Utrata tylko jednego sygnatu Bezpiecznego Wytgczenia Momentu (STO) zawsze generuje btad, ktory jest interpretowany
jako usterka.

Kod btedu: 5091; Kod alarmu: A5A0; Kod zdarzenia: BSA0

Ustawienie 31.22 Blad / i iZzdarzenie / iBrak wskazan /

Wskazanie STO fBqu fBIad / Alarm fBIad | Zdarzenie fAIarm / Alarm dearzenie fBrak wskazan fAIarm | Zdarzenie
praca/stop :

IN1 %INZ %praca %zatrzymany %praca %zatrzymany %praca %zatrzymany %praca %zatrzymany Epraca %zatrzymany %praca %zatrzymany
O 0 5091 5091 ASAO 5091 B5A0  ASAO ASA0  BSAO BSAO  None None  ASA0 BSAO
o 5091 5091 ASA0 5091 ASAO ASAO  BSAD BSAD : _ASAO BSAO
1 091 5091 ASAD 509 ASAO  BSAD [BSAD '

1 1 %normalna praca
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Bezpieczne Wytaczenie Momentu (STO) Btad Ogolny

Kod btedu: 5092

Sygnat ten staje sie aktywny gdy zostanie wykryty ktérykolwiek z ponizszych btedéw w obwodzie Bezpiecznego Wytaczenia
Momentu (STO).

Wyzwolenie btedami: FA81 lub FA82 lub 5090 lub 5093

Ten sygnat nie zapewnia wykrywania wszystkich pojedynczych usterek (zgodnie z EN ISO 13849-1 PL e Kat. 3)

Bezpieczne Wylaczenie Momentu - |
utrata s naluy @ I—lFA81

>=1
Et?% a\eé:znnea\'/L\]/yOqczenie Momentu - | FA82
L STO Blad Ogélny (5092)
li 31.91b5
| STO Btad sprzetowy I 5090
B ™ | 5093 |

SF_880_019_STO_b.ai

Rysunek 5: ,,Bezpieczne Wytaczenie Momentu (STO) Btad Ogéiny“

Bezpieczne Wytgczenie Momentu (STO) Biad Sprzetowy

Kod btedu: 5090

Sygnat ten staje sie aktywny gdy procesor wykryje jakgkolwiek usterke sprzetowg obwodu STO. Wyjscie przeksztattnika
zostaje zablokowane (STO). Srodki zaradcze: Skontaktuj sie z lokalnym przedstawicielem ABB w celu naprawy urzgdzenia.

Bezpieczne Wytgczenie Momentu (STO) - Kasowanie wskazania
Sygnat staje sie Zatgczony kiedy zaden btad zwigzany z STO nie jest aktywny i sygnat STO Wejscie Wytgczone jest
Zatgczone, 31.91b7.

|FA81 I

FA82
&
| | STO Kasowanie Wskazania
|_,r 31.91 b7
5090 —

STO Wejscie Wytgczone
5093 31.91 b6
XSTO:INT —d &
[xsToiN2 ]

(o)

STO
Wskazanie
—{B580]

SF_880_019_STO_b.ai

O

O

Rysunek 6: ,,Bezpieczne wytaczenie momentu (STO) - Kasowanie wskazania“

31.91 STO Stowo Statusu

Lista bitow:

0 : STO Stan (stan wysoki - wyjscie przeksztattnika odblokowane)
1:rezerwa

2 : XSTO IN1 (stan wysoki - zamkniety)

3 : XSTO IN2 (stan wysoki - zamkniety)

4 : XSMC STO (stan wysoki - zamkniety)

5: STO Btad Ogdlny (stan wysoki - btgd aktywny)

6 : STO Wejscie Wytgczone (stan wysoki - oba wejscia Wytgczone)
7 : STO Kasowanie Wskazania (stan wysoki - kasowanie)

8 : Zero Pradu (stan wysoki - wykrycie zero prgdu)

9 ~ 15: rezerwa

31.100 STO Tryb Testowy

0: Brak; normalne zachowanie STO

1: Brak Blokady; oprogramowanie nie dziata na zgdanie STO, po wykonaniu STO przez sprzet i 31.98b10 = 0,
parametr powraca do 0: Brak

2: Wyzwolenie XSMC:STO; wyzwala przekaznik XSMC:STO
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Bezpieczne Wytaczenie Momentu (STO) - bledy utraty sygnatéow
Ten btad jest aktywowany, gdy jest wykrywana rozbieznos¢ miedzy wejsciami STO [IN1] i [IN2].

Kody btedu: FA81, FA82

Stan |N1 NISKI | WYSOKI WYSOK| NISKI NISKI WYSOKI WYSOKI| NISKI
| ! <201ms ! | <201ms | 1>201ms ! | >201ms
| |
Stan |N2 NISKI ‘WYSOKl WYSOKI| NISKI NISKI | WYSOKI WYSOKI| NISKI
|
|
|
Blad Brak btedu | FA82 FA81

DZ_LIN_030_STO_c.ai

Rysunek 7: ,,Bezpieczne Wytaczenie Momentu (STO) - btedy utraty sygnatow*

b) STO btad logiki wejsciowej iSprawdzic’: czas zalgczenia/wytgczenia na wejsciach XSTO [IN1] i [IN2]

[N Sprawdzi¢ czy zwory pomiedzy [OUT1] i [IN1] oraz [OUT1] i [IN2] sg usuniete

— Uzy¢ przekaznika bezpieczenstwa, ktéry ma zsynchronizowane czasy zatgczenia/
wytgczenia pomiedzy [IN1] i [IN2]

— Sprawdzi¢ czy styki przekaznika bezpieczenstwa nie sg uszkodzone. Jezeli sg uszkodzone
nalezy wymieni¢ przekaznik

— Sprawdzi¢ czas zatgczenia/wytgczenia pomiedzy [OUT1] i [IN1] oraz [OUT1] i [IN2]. Musi by¢

c) STO uszkodzenie ciggtosci obwodu iSprawdzi¢ kroki w powyzszym podpunkcie b)

— Jezeli btad sig¢ powtarza, nalezy skontaktowac¢ si¢ z lokalnym przedstawicielem ABB w celu naprawy

przeksztattnika

Bezpieczne wytgczenie momentu (STO) - Wejscie Wylgczone
Sygnat jest aktywowany, gdy wejscia STO [IN1] i [IN2] sg Wytaczone (otwarte), 31.91b6.

Tabela stanow logicznych dla STO - Wejscie Wytgczone oraz Bezpieczne Wytgczenie Momentu - Utrata Sygnatéw

Zasilanie iSTO Wejscie [XSTO] iFunkcje programowe Wyjscie

obwodéw mocy iStan STO

is'ro iBezpieczne Wytgczenie Moment

‘Wejscie Wytgczone

(STO))
(STO))
A81 i okada pracy (Bezpieczne Wytgczenie Momentu (STO))

(STO)
(STO)
(STO)
(STO)

%WIaczone %WIaczone %Wyiaczone %Wy’faczone %Normalna Praca
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