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การป้้องกัันและควบคุุม REX610
การป้้องกัันแบบออลอิินวัันสำำ�หรัับการใช้้
งานการกระจายพลัังงานขั้้�นพ้ื้�นฐาน

REX610 เป็็นรีีเลย์์ป้้องกัันแบบออลอิินวััน
ที่่�กำำ�หนดค่่าได้้อย่่างอิิสระ ซึ่่�งครอบคลุุม
การใช้้งานการกระจายพลัังงานขั้้�นพ้ื้�น
ฐานอย่่างเต็็มรููปแบบ โดยไม่่ละทิ้้�งความ
เรีียบง่่าย ตััวแปรจำำ�นวนน้้อยทำำ�ให้้ง่่าย
ต่่อการสั่่�งซื้้�อ ตั้้�งค่่า ใช้้งาน และบำำ�รุุง
รัักษา ฟังัก์์ชั่่�นที่่�ครบครััน พร้้อมด้้วย
ฮาร์์ดแวร์์แบบโมดููลาร์์เต็็มรููปแบบที่่�ปลด
ล็็อกฟังัก์์ชั่่�นทั้้�งหมดที่่�มีีอยู่่� REX610 
เป็็นทางเลืือกที่่�ยืืดหยุ่่�นและคุ้้�มค่่า

อุุปกรณ์์เดีียวสำำ�หรัับแอปพลิิเคชัันพ้ื้�นฐานทั้้�งหมด –  
และอื่่�นๆ
•	ข้้อมููลเพ่ิ่�มเติิมล่่าสุุดในรีีเลย์์ป้้องกัันและควบคุุม

ตระกููล Relion® ที่่�มีีชื่่�อเสีียงของ ABB
•	สร้้างขึ้้�นจากรีีเลย์์แบบมััลติิฟังัก์์ชั่่�นที่่�สามารถกำำ�หนด

ค่่าได้้อย่่างอิิสระ ซึ่่�งเป็็นจุุดแข็็งของ ABB
•	ฟังัก์์ชั่่�นครบครััน – ครอบคลุุมการใช้้งาน

สาธารณููปโภคพ้ื้�นฐานอย่่างครบถ้้วน
•	 โมดููลาร์์และการออกแบบที่่�ปรัับขนาดได้้ เพื่่�อการปรัับแต่่งที่่�ง่่าย
•	ฟังัก์์ชั่่�นเริ่่�มต้้นที่่�หลากหลาย รวมถึึงการ

สื่่�อสารเพื่่�อการเปลี่่�ยนแปลงที่่�ง่่ายดาย
•	ทางเลืือกที่่�ยืืดหยุ่่�นและคุ้้�มค่่า

ความเรีียบง่่ายที่่�เป็็นจุุดเด่่นของ REX610
•	ง่่ายต่่อการสั่่�งซื้้�อ ติิดตั้้�ง ใช้้งานและบำำ�รุุงรัักษา
•	 โซลููชััน Plug-and-play อย่่างแท้้จริิงพร้้อมฮาร์์ดแวร์์

แบบโมดููลที่่�ปลดล็็อกฟังัก์์ชั่่�นที่่�มีีอยู่่�ทั้้�งหมด
•	 เพ่ิ่�ม ถอด และเปลี่่�ยนโมดููลได้้ง่่าย
•	หน่่วยปลั๊๊�กแบบถอดได้้เพื่่�อการเปลี่่�ยนที่่�

รวดเร็็วและระยะเวลาในการซ่่อมสั้้�นๆ
•	ง่่ายต่่อการจััดเก็็บด้้วยตััวเลืือกจำำ�นวนน้้อย

รองรัับกริิดที่่�กำำ�ลัังพััฒนาในอนาคต
•	 เข้้าถึึงฟังัก์์ชั่่�นเริ่่�มต้้นที่่�มากมายผ่่าน PCM600 ซึ่่�งเป็็น

เครื่่�องมืือการตั้้�งค่่าและกำำ�หนดค่่ารีีเลย์์ของ ABB
•	สามารถเข้้าถึึงฟังัก์์ชั่่�นใหม่่ได้้อย่่างต่่อ

เนื่่�องผ่่านการอััพเดตเฟิริ์์มแวร์์
•	ปรัับเปลี่่�ยนได้้ตลอดวงจรชีีวิิตผลิิตภััณฑ์์ด้้วย

โมดููลาร์์และการออกแบบที่่�ปรัับขนาดได้้
•	การสื่่�อสารและการทำำ�งานร่่วมกัันที่่�สอดคล้้องกัับ  

IEC 61850 ระหว่่างอุุปกรณ์์อััตโนมััติิของสถานีีย่่อย

บริิการวงจรชีีวิิตที่่�กว้้างขวางเพื่่�อการใช้้งานที่่�เหมาะสมที่่�สุุด
•	บริิการวงจรชีีวิิตที่่�กว้้างขวางสำำ�หรัับโซลููชััน

การป้้องกัันที่่�ปลอดภััย เชื่่�อถืือได้้ และคุ้้�มต้้นทุุน
พร้้อมค่่าบำำ�รุุงรัักษาที่่�คาดการณ์์ได้้

•	บริิการแบ่่งปัันและสำำ�รองข้้อมููลทางเว็็บพร้้อมการ
เข้้าถึึงการอััพเดตเฟิริ์์มแวร์์เป็็นส่่วนเสริิม – ปร
แกรมการจััดการไฟฟ้า้สำำ�รองสำำ�หรัับระบบไฟฟ้า้
และปกป้้องดููแลข้้อมููล ABB Ability™

•	อะแดปเตอร์์สำำ�หรัับติิดตั้้�งเพ่ิ่�มเติิมที่่�ออกแบบเฉพาะสำำ�หรัับ
การเปลี่่�ยน SPACOM ด้้วยรีีเลย์์ REX610 อย่่างราบรื่่�น

—
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คำำ�อธิิบายฟังัก์์ชััน IEC 60617 ANSI IEC 61850 CT CT & VT VT

การป้้องกััน

การป้้องกัันกระแสเกิินแบบไม่่มีีทิิศทางสามเฟส โหลดต่ำำ�� 3I> 51P-1 PHLPTOC 1 1

การป้้องกัันกระแสเกิินแบบไม่่มีีทิิศทางสามเฟส โหลดสูง 3I>> 51P-2 PHHPTOC 2 2

การป้้องกัันกระแสเกิินแบบไม่่มีีทิิศทางสามเฟส แบบทัันทีี 3I>>> 50P PHIPTOC 1 1

การป้้องกัันกระแสเกิินแบบมีีทิิศทางสามเฟส โหลดต่ำำ�� 3I> -> 67P/51P-1 DPHLPDOC 2

การป้้องกัันกระแสเกิินแบบสามเฟส โหลดสูง 3I>> -> 67P/51P-2 DPHHPDOC 1

การป้้องกัันป้้องกัันการลััดวงจรลงดิินแบบไม่่มีีทิิศทาง โหลดต่ำำ�� Io> 51G/51N-1 EFLPTOC 2 2

การป้้องกัันป้้องกัันการลััดวงจรลงดิิน แบบไม่่มีีทิิศทาง โหลดสูง Io>> 51G/51N-2 EFHPTOC 1 1

การป้้องกัันความผิิดป้้องกัันการลััดวงจรลงดิินแบบไม่่มีีทิิศทาง ระยะทัันทีี Io>>> 50G/50N EFIPTOC 1 1

การป้้องกัันป้้องกัันการลััดวงจรลงดิินแบบมีีทิิศทาง โหลดต่ำำ�� Io>>> 67G/N-1 51G/N-1 DEFLPDEF 2

การป้้องกัันป้้องกัันการลััดวงจรลงดิินแบบมีีทิิศทาง โหลดสูง Io>> -> 67G/N-1 51G/N-2 DEFHPDEF 1

เครื่่�องตรวจจัับการไหลเข้้าสามเฟส 3I2f> 68HB INRPHAR 1 1

การป้อ้งกันัความร้อ้นแบบสามเฟสสำำ�หรับัตัวัป้อ้น สายเคเบิิล และตััวกระจาย หม้้อแปลงไฟฟ้า้ 3Ith>F 49F T1PTTR 1 1

การป้้องกัันกระแสเกิินลำำ�ดัับเชิิงลบ I2>M 46M NSPTOC 2 2

ความไม่่ต่่อเนื่่�องของเฟส / การป้้องกัันเฟสเดีียวสำำ�หรัับมอเตอร์์ I2/I1> 46PD PDNSPTOC 1 1

การสููญเสีียเฟสภายใต้้กระแส 3I< 37 PHPTUC 1 1

การป้้องกัันไฟตกสามเฟส 3U< 27 PHPTUV 3 3

การป้้องกัันแรงดัันไฟเกิินสามเฟส 3U> 59 PHPTOV 3 3

การป้้องกัันแรงดัันไฟเกิินตกค้้าง Uo> 59G/59N ROVPTOV 3 3

การป้้องกัันความล้้มเหลวของเบรกเกอร์์ 3I>/Io>BF 50BF CCBRBRF 1 1

มาสเตอร์์ทริิป มาสเตอร์์ทริิป 94/86 TRPPTRC 2 2 2

การป้้องกัันอเนกประสงค์์ MAP MAP MAPGAPC 10 10 10

การป้้องกัันอาร์์ค ARC AFD ARCSARC 3 3 3

การบล็็อกฟังัก์์ชัันอาร์์ค FSTADAGGIO FSTADAGGIO FSTADAGGIO 3 3 3

การสตาร์์ทแบบฉุุกเฉิิน ESTART EST,62 ESMGAPC 1 1

การป้้องกัันการติิดขััดของโหลดมอเตอร์์ Ist> 50TDJAM JAMPTOC 1 1

การสููญเสีียการควบคุุมโหลด 3I< 37 LOFLPTUC 1 1

การป้้องกัันกระแสเกิินในลำำ�ดัับลบสำำ�หรัับเครื่่�องจัักร I2>M 46M MNSPTOC 1 1

การป้้องกัันความร้้อนเกิินสำำ�หรัับมอเตอร์์ 3Ith>M 49M MPTTR 1 1

การป้้องกัันกระแสเกิินในลำำ�ดัับลบ U2> 59NS NSPTOV 1 1

การป้้องกัันการกลัับเฟส I2>> 46R PREVPTOC 1 1

การควบคุุมการสตาร์์ทมอเตอร์์ Is2t n< 49,66,48,50TDLR STTPMSU 1 1

การป้้องกัันแรงดัันตกในลำำ�ดัับบวก U1< 27PS PSPTUV 1 1

การป้้องกัันความถี่่� f>/f<,df/dt 81 FRPFRQ 4 4

การควบคุุม

การควบคุุมเบรกเกอร์์ I <-> O CB 52 CBXCBR 1 1 1

ตััวบ่่งชี้้�ตำำ�แหน่่งตััดการเชื่่�อมต่่อ I <-> O DC 29DS DCSXSWI 1 1 1

ตััวบ่่งชี้้�ตำำ�แหน่่งสวิิตช์์สายดิิน I <-> O ES 29GS ESSXSWI 1 1 1

การซิิงโครไนซ์์และการตรวจสอบการจุุดระเบิิด SYNC 25 SECRSYN 1 1

การบัันทึึกอััตโนมััติิ O -> I 79 DARREC 1 1 1

การตรวจสอบและควบคุุมสภาพ

การดููแลวงจรการเดิินทาง TCS TCM TCSSCBR 2 2 2

การตรวจสอบความล้้มเหลวของฟิวิส์์ FUSEF VCM, 60 SEQSPVC 1

การตรวจสอบสภาพเบรกเกอร์์ CBCM 52CM SSCBR 1 1

การควบคุุมดููแลวงจรไฟฟ้า้ MCS 3I CCM CCSPVC 1 1

ตััวนัับรัันไทม์์สำำ�หรัับเครื่่�องจัักรและอุุปกรณ์์ OPTS OPTM MDSOPT 1 1 1

การวััด

การวััดกระแสสามเฟส 3I IA, IB, IC CMMXU 1 1

การวััดกระแสตกค้้าง Io IG RESCMMXU 1 1

การวััดกระแสตามลำำ�ดัับ I1, I2, I0 I1, I2, I0 CSMSQI 1 1

การวััดแรงดัันไฟฟ้า้สามเฟส 3U VA, VB, VC VMMXU 1 1

การวััดแรงดัันไฟฟ้า้ตกค้้าง Uo VG/VN RESVMMXU 1 1

การวััดแรงดัันไฟฟ้า้สามเฟส 3U VA, VB, VC VMMXU 2 2

การวััดความถี่่� f f FMMXU 2 2

ไฟฟ้า้แบบสามเฟสและการวััดพลัังงาน P, E P, E PEMMXU 1

การวััดแรงดัันไฟฟ้า้แบบลำำ�ดัับ U1, U2, U0 V1, V2, V0 VSMSQI 1 1

ตััวบ่่งชี้้� LED แบบดั้้� งเดิิม

การควบคุุม LED ที่่�ตั้้� งโปรแกรมได้้ LED LED LED 10 10 10

ฟังัก์์ชั่่�นการบัันทึึก

เครื่่�องบัันทึึกการรบกวน (ฟังัก์์ชัันทั่่�วไป) DR DFR RDRE 1 1 1

เครื่่�องบัันทึึกการรบกวน ช่่องสััญญาณแอนะล็็อก 1…8 A1RADR A1RADR A1RADR 1 1 1

เครื่่�องบัันทึึกการรบกวน ช่่องสััญญาณไบนารีี 1...32 B1RBDR B1RBDR B1RBDR 1 1 1

โพรโทคอลการสื่่�อสาร

IEC 61850-8-1 MMS MMSLPRT MMSLPRT MMSLPRT 1 1 1

IEC 61850-8-1 GOOSE GSELPRT GSELPRT GSELPRT 1 1 1

โพรโทคอล Modbus MBSLPRT MBSLPRT MBSLPRT 2 2 2

ฮาร์์ดแวร์์

อิินพุุทปััจจุุบััน 4 4

อิินพุุทแรงดัันไฟฟ้า้ 4 4

อิินพุุท / เอาต์์พุุทไบนารีี (ติิดตามเพ่ิ่�มเติิม) 6 / 6 6 / 6 6 / 6

พอร์์ต RJ-45/RS485 (ติิดตามเพ่ิ่�มเติิม) 1 / 1 1 / 1 1 / 1



2N
GA

00
13

47
 B

  
©
A
BB

 2
02

3 
สง

วน
ลิิข

สิิท
ธิ์์ �

—
เราขอสงวนสิทธิ์ในการแก้ไขเนื้อหาของเอกสารนี้
โดยไม่จำ�ำเป็นต้องแจ้งให้ทราบล่วงหน้า ABB จะ
ไม่รับผิดชอบต่อข้อผิดพลาดหรือการขาดซึ่ง
ข้อมูลใดๆ ก็ตามที่อาจมีอยู่ในเอกสารฉบับนี้

เราขอสงวนสิทธิ์ทั้งหมดในเอกสารนี้ ห้ามทำ�ำซ้�้ำำ เปิด
เผยแก่บุคคลที่สาม หรือใช้งานเนื้อหาในเอกสารฉบับ
นี้ ไม่ว่าจะทั้งหมดหรือส่วนใดส่วนหนึ่งก็ตาม โดยไม่
ได้รับการอนุญาตที่เป็นลายลักษณ์อักษรจาก ABB 

—
ABB Oy 
Distribution Solutions
ตู้้�ปณ. Box 699
FI65101 เมืืองวาซา ประเทศฟินิแลนด์์ 

abb.com/mediumvoltage


