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การป้้องกันและควบคุม REX610
การป้้องกันแบบออลอินวัันสำำาหรับการใช้้
งานการกระจายพลังงานขั้ั�นพ้�นฐาน

REX610 เป้็นรีเลย์ป้้องกันแบบออลอินวััน
ที่ี�กำาหนดค่่าได้อย่างอิสำระ ซึ่่�งค่รอบค่ลุม
การใช้้งานการกระจายพลังงานขั้ั�นพ้�น
ฐานอย่างเต็็มรูป้แบบ โดยไม่ละที่ิ�งค่วัาม
เรียบง่าย ต็ัวัแป้รจำานวันน้อยที่ำาให้ง่าย
ต็่อการสำั�งซึ่้�อ ต็ั�งค่่า ใช้้งาน และบำารุง
รักษา ฟังัก์ช้ั�นที่ี�ค่รบค่รัน พร้อมด้วัย
ฮาร์ดแวัร์แบบโมดูลาร์เต็็มรูป้แบบที่ี�ป้ลด
ล็อกฟังัก์ช้ั�นที่ั�งหมดที่ี�มีอยู่ REX610 
เป้็นที่างเล้อกที่ี�ย้ดหยุ่นและคุ่้มค่่า

อุป้กรณ์์เดีียวสำำาหรับแอป้พลิเคชัันพ้�นฐานทั้ั�งหมดี –  
และอ้�นๆ
• ข้้อมูลเพ่ื้�มเต่มล่าสุุดูในรีเลย์์ป้้องกันและควบคุม

ตระกูล Relion® ที่ี�มีช้�อเสีุย์งข้อง ABB
• สุร้างข้้�นจากรีเลย์์แบบมัลต่ฟงัก์ชั�นที่ี�สุามารถกำาหนดู

ค่าไดู้อย์่างอ่สุระ ซึ่้�งเป้็นจุดูแข้็งข้อง ABB
• ฟงัก์ชั�นครบครัน – ครอบคลุมการใช้งาน

สุาธารณ์ูป้โภคพ้ื้�นฐานอย์่างครบถ้วน
• โมดููลาร์และการออกแบบที่ี�ป้รับข้นาดูไดู้ เพ้ื้�อการป้รับแต่งที่ี�ง่าย์
• ฟงัก์ชั�นเร่�มต้นที่ี�หลากหลาย์ รวมถ้งการ

สุ้�อสุารเพ้ื้�อการเป้ลี�ย์นแป้ลงที่ี�ง่าย์ดูาย์
• ที่างเล้อกที่ี�ย์้ดูหย์ุ่นและคุ้มค่า

ความเรียบง่ายทั้ี�เป้็นจุุดีเดี่นของ REX610
• ง่าย์ต่อการสัุ�งซึ่้�อ ต่ดูตั�ง ใช้งานและบำารุงรักษา
• โซึ่ลูชัน Plug-and-play อย์่างแที่้จร่งพื้ร้อมฮาร์ดูแวร์

แบบโมดููลที่ี�ป้ลดูล็อกฟงัก์ชั�นที่ี�มีอย์ู่ที่ั�งหมดู
• เพ่ื้�ม ถอดู และเป้ลี�ย์นโมดููลไดู้ง่าย์
• หน่วย์ป้ลั�กแบบถอดูไดู้เพ้ื้�อการเป้ลี�ย์นที่ี�

รวดูเร็วและระย์ะเวลาในการซึ่่อมสัุ�นๆ
• ง่าย์ต่อการจัดูเก็บดู้วย์ตัวเล้อกจำานวนน้อย์

รองรับกริดีทั้ี�กำาลังพัฒนาในอนาคต
• เข้้าถ้งฟงัก์ชั�นเร่�มต้นที่ี�มากมาย์ผ่่าน PCM600 ซึ่้�งเป้็น

เคร้�องม้อการตั�งค่าและกำาหนดูค่ารีเลย์์ข้อง ABB
• สุามารถเข้้าถ้งฟงัก์ชั�นใหม่ไดู้อย์่างต่อ

เน้�องผ่่านการอัพื้เดูตเฟริ์มแวร์
• ป้รับเป้ลี�ย์นไดู้ตลอดูวงจรชีว่ตผ่ล่ตภัณ์ฑ์์ดู้วย์

โมดููลาร์และการออกแบบที่ี�ป้รับข้นาดูไดู้
• การสุ้�อสุารและการที่ำางานร่วมกันที่ี�สุอดูคล้องกับ  

IEC 61850 ระหว่างอุป้กรณ์์อัตโนมัต่ข้องสุถานีย์่อย์

บริการวงจุรชัีวิตทั้ี�กว้างขวางเพ้�อการใชั้งานทั้ี�เหมาะสำมทั้ี�สุำดี
• บร่การวงจรชีว่ตที่ี�กว้างข้วางสุำาหรับโซึ่ลูชัน

การป้้องกันที่ี�ป้ลอดูภัย์ เช้�อถ้อไดู้ และคุ้มต้นทีุ่น
พื้ร้อมค่าบำารุงรักษาที่ี�คาดูการณ์์ไดู้

• บร่การแบ่งป้ันและสุำารองข้้อมูลที่างเว็บพื้ร้อมการ
เข้้าถ้งการอัพื้เดูตเฟริ์มแวร์เป้็นสุ่วนเสุร่ม – ป้ร
แกรมการจัดูการไฟฟา้สุำารองสุำาหรับระบบไฟฟา้
และป้กป้้องดููแลข้้อมูล ABB Ability™

• อะแดูป้เตอร์สุำาหรับต่ดูตั�งเพ่ื้�มเต่มที่ี�ออกแบบเฉพื้าะสุำาหรับ
การเป้ลี�ย์น SPACOM ดู้วย์รีเลย์์ REX610 อย์่างราบร้�น

—
01 แอป้พื้ล่เคชันสุำาหรับการ
ป้้องกันและควบคุม REX610



คำาอธิิบายฟังัก์ชััน IEC 60617 ANSI IEC 61850 CT CT & VT VT

การป้้องกัน

การป้้องกันกระแสุเก่นแบบไม่มีที่่ศที่างสุามเฟสุ โหลดูตำ�า 3I> 51P-1 PHLPTOC 1 1

การป้้องกันกระแสุเก่นแบบไม่มีที่่ศที่างสุามเฟสุ โหลดูสูุง 3I>> 51P-2 PHHPTOC 2 2

การป้้องกันกระแสุเก่นแบบไม่มีที่่ศที่างสุามเฟสุ แบบที่ันที่ี 3I>>> 50P PHIPTOC 1 1

การป้้องกันกระแสุเก่นแบบมีที่่ศที่างสุามเฟสุ โหลดูตำ�า 3I> -> 67P/51P-1 DPHLPDOC 2

การป้้องกันกระแสุเก่นแบบสุามเฟสุ โหลดูสูุง 3I>> -> 67P/51P-2 DPHHPDOC 1

การป้้องกันป้้องกันการลัดูวงจรลงดู่นแบบไม่มีที่่ศที่าง โหลดูตำ�า Io> 51G/51N-1 EFLPTOC 2 2

การป้้องกันป้้องกันการลัดูวงจรลงดู่น แบบไม่มีที่่ศที่าง โหลดูสูุง Io>> 51G/51N-2 EFHPTOC 1 1

การป้้องกันความผ่่ดูป้้องกันการลัดูวงจรลงดู่นแบบไม่มีที่่ศที่าง ระย์ะที่ันที่ี Io>>> 50G/50N EFIPTOC 1 1

การป้้องกันป้้องกันการลัดูวงจรลงดู่นแบบมีที่่ศที่าง โหลดูตำ�า Io>>> 67G/N-1 51G/N-1 DEFLPDEF 2

การป้้องกันป้้องกันการลัดูวงจรลงดู่นแบบมีที่่ศที่าง โหลดูสูุง Io>> -> 67G/N-1 51G/N-2 DEFHPDEF 1

เคร้�องตรวจจับการไหลเข้้าสุามเฟสุ 3I2f> 68HB INRPHAR 1 1

การป้อ้งกนัความรอ้นแบบสุามเฟสุสุำาหรบัตวัป้อ้น สุาย์เคเบล่ และตัวกระจาย์ หม้อแป้ลงไฟฟา้ 3Ith>F 49F T1PTTR 1 1

การป้้องกันกระแสุเก่นลำาดูับเช่งลบ I2>M 46M NSPTOC 2 2

ความไม่ต่อเน้�องข้องเฟสุ / การป้้องกันเฟสุเดูีย์วสุำาหรับมอเตอร์ I2/I1> 46PD PDNSPTOC 1 1

การสูุญเสีุย์เฟสุภาย์ใต้กระแสุ 3I< 37 PHPTUC 1 1

การป้้องกันไฟตกสุามเฟสุ 3U< 27 PHPTUV 3 3

การป้้องกันแรงดูันไฟเก่นสุามเฟสุ 3U> 59 PHPTOV 3 3

การป้้องกันแรงดูันไฟเก่นตกค้าง Uo> 59G/59N ROVPTOV 3 3

การป้้องกันความล้มเหลวข้องเบรกเกอร์ 3I>/Io>BF 50BF CCBRBRF 1 1

มาสุเตอร์ที่ร่ป้ มาสุเตอร์ที่ร่ป้ 94/86 TRPPTRC 2 2 2

การป้้องกันอเนกป้ระสุงค์ MAP MAP MAPGAPC 10 10 10

การป้้องกันอาร์ค ARC AFD ARCSARC 3 3 3

การบล็อกฟงัก์ชันอาร์ค FSTADAGGIO FSTADAGGIO FSTADAGGIO 3 3 3

การสุตาร์ที่แบบฉุกเฉ่น ESTART EST,62 ESMGAPC 1 1

การป้้องกันการต่ดูข้ัดูข้องโหลดูมอเตอร์ Ist> 50TDJAM JAMPTOC 1 1

การสูุญเสีุย์การควบคุมโหลดู 3I< 37 LOFLPTUC 1 1

การป้้องกันกระแสุเก่นในลำาดูับลบสุำาหรับเคร้�องจักร I2>M 46M MNSPTOC 1 1

การป้้องกันความร้อนเก่นสุำาหรับมอเตอร์ 3Ith>M 49M MPTTR 1 1

การป้้องกันกระแสุเก่นในลำาดูับลบ U2> 59NS NSPTOV 1 1

การป้้องกันการกลับเฟสุ I2>> 46R PREVPTOC 1 1

การควบคุมการสุตาร์ที่มอเตอร์ Is2t n< 49,66,48,50TDLR STTPMSU 1 1

การป้้องกันแรงดูันตกในลำาดูับบวก U1< 27PS PSPTUV 1 1

การป้้องกันความถี� f>/f<,df/dt 81 FRPFRQ 4 4

การควบคุม

การควบคุมเบรกเกอร์ I <-> O CB 52 CBXCBR 1 1 1

ตัวบ่งชี�ตำาแหน่งตัดูการเช้�อมต่อ I <-> O DC 29DS DCSXSWI 1 1 1

ตัวบ่งชี�ตำาแหน่งสุว่ตช์สุาย์ดู่น I <-> O ES 29GS ESSXSWI 1 1 1

การซึ่่งโครไนซึ่์และการตรวจสุอบการจุดูระเบ่ดู SYNC 25 SECRSYN 1 1

การบันที่้กอัตโนมัต่ O -> I 79 DARREC 1 1 1

การตรวจุสำอบและควบคุมสำภาพ

การดููแลวงจรการเดู่นที่าง TCS TCM TCSSCBR 2 2 2

การตรวจสุอบความล้มเหลวข้องฟวิส์ุ FUSEF VCM, 60 SEQSPVC 1

การตรวจสุอบสุภาพื้เบรกเกอร์ CBCM 52CM SSCBR 1 1

การควบคุมดููแลวงจรไฟฟา้ MCS 3I CCM CCSPVC 1 1

ตัวนับรันไที่ม์สุำาหรับเคร้�องจักรและอุป้กรณ์์ OPTS OPTM MDSOPT 1 1 1

การวัดี

การวัดูกระแสุสุามเฟสุ 3I IA, IB, IC CMMXU 1 1

การวัดูกระแสุตกค้าง Io IG RESCMMXU 1 1

การวัดูกระแสุตามลำาดูับ I1, I2, I0 I1, I2, I0 CSMSQI 1 1

การวัดูแรงดูันไฟฟา้สุามเฟสุ 3U VA, VB, VC VMMXU 1 1

การวัดูแรงดูันไฟฟา้ตกค้าง Uo VG/VN RESVMMXU 1 1

การวัดูแรงดูันไฟฟา้สุามเฟสุ 3U VA, VB, VC VMMXU 2 2

การวัดูความถี� f f FMMXU 2 2

ไฟฟา้แบบสุามเฟสุและการวัดูพื้ลังงาน P, E P, E PEMMXU 1

การวัดูแรงดูันไฟฟา้แบบลำาดูับ U1, U2, U0 V1, V2, V0 VSMSQI 1 1

ตัวบ่งชัี� LED แบบดีั� งเดีิม

การควบคุม LED ที่ี�ตั� งโป้รแกรมไดู้ LED LED LED 10 10 10

ฟังัก์ชัั�นการบันทั้ึก

เคร้�องบันที่้กการรบกวน (ฟงัก์ชันที่ั�วไป้) DR DFR RDRE 1 1 1

เคร้�องบันที่้กการรบกวน ช่องสัุญญาณ์แอนะล็อก 1…8 A1RADR A1RADR A1RADR 1 1 1

เคร้�องบันที่้กการรบกวน ช่องสัุญญาณ์ไบนารี 1...32 B1RBDR B1RBDR B1RBDR 1 1 1

โพรโทั้คอลการส้ำ�อสำาร

IEC 61850-8-1 MMS MMSLPRT MMSLPRT MMSLPRT 1 1 1

IEC 61850-8-1 GOOSE GSELPRT GSELPRT GSELPRT 1 1 1

โพื้รโที่คอล Modbus MBSLPRT MBSLPRT MBSLPRT 2 2 2

ฮาร์ดีแวร์

อ่นพุื้ที่ป้ัจจุบัน 4 4

อ่นพุื้ที่แรงดูันไฟฟา้ 4 4

อ่นพุื้ที่ / เอาต์พุื้ที่ไบนารี (ต่ดูตามเพ่ื้�มเต่ม) 6 / 6 6 / 6 6 / 6

พื้อร์ต RJ-45/RS485 (ต่ดูตามเพ่ื้�มเต่ม) 1 / 1 1 / 1 1 / 1
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—
เราขอสงวนสิทธิ์ิ�ในการแก้ไขเนื้อหาของเอกสารนี้
โดยไม่จำ�าเป็นต้องแจำ้งให้ทราบลิ่วงหน้า ABB จำะ
ไม่รับผิดชอบต่อข้อผิดพลิาดหรือการขาดซึ่ง
ข้อมูลิใดๆ ก็ตามที่อาจำมีอยู่ในเอกสารฉบับนี้

เราขอสงวนสิทธิ์ิ�ทั้งหมดในเอกสารนี้ ห้ามท�าซ�า้ เปิด
เผยแก่บุคคลิที่สาม หรือใช้งานเนื้อหาในเอกสารฉบับ
นี้ ไม่ว่าจำะทั้งหมดหรือส่วนใดส่วนหนึ่งก็ตาม โดยไม่
ได้รับการอนุญาตที่เป็นลิายลิักษณ์อักษรจำาก ABB 

—
ABB Oy 
Distribution Solutions
ตู้ปณ. Box 699
FI65101 เมืองวาซา ประเทศฟินิแลินด์ 

abb.com/mediumvoltage


