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The UMC100 is approved for device group Il, category 2 zones ,G" or ,D“ (i.e., explosive

atmospheres caused by gases, vapors, mists or air, or by combustible dust).
The UMC100 was developed and designed according to the standards

IEC 61508 and 1ISO13849.

The increased risks in EEx areas require, amongst other things, careful observation

of the following notes and standards:

IEC 60079-7: Electrical apparatus for explosive atmospheres: Equipment protection

“e”

by increased safety “e

IEC 60079-14: Electrical apparatus for explosive atmospheres: Electrical installa-

tions design, selection and erection

IEC 60079-17: Electrical apparatus for explosive atmospheres: Electrical installa-

tions inspection and maintenance

Safe state

For the reverse starter control function, the safe state is present if the relays DOO
and DO1 are de-energized (open). For all other motor operation modes (e. g. DOL,

Star-Delta Start), the safe state is present if relay DOO is de-energized (open).
Safety functions
The following functions of the UMC100 are safety-relevant:

Thermal overload protection: The thermal overload protection function induces the

de-energization of the relay(s) if the device detects a thermal overload situation
(calculated using the thermal model) or a phase loss.

Thermistor motor protection: This safety function brings the system to the safe state
if the resistance measured at the PTC inputs (T1/T2) exceeds the limit specified in
the corresponding standard. This safety function only has to be activated if the motor

provides a corresponding sensor.

Configuring the safety functions
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Thermal overload protection

The following parameters have to be set for proper function of the thermal overload

protection.

Malfunction of the relay output or the main contactor is signaled as check back fault
according to 1ISO 13849. Signaling may be performed via the fieldbus or an fault output
(signaling relay or 24 V transistor output). The fault output is configured as sum fault
output by default. To activate the fault output set parameter ,Fault output (27)“ according
to the application’s purpose.
D) Other parameters
Check back (parameter 22) is set to ,current’ ex works and must not be changed.
Automatic reset of thermal overload faults. Parameter 14 ,automatic reset' is set to ,off*
ex works and must not be changed.
This has no effects to the configurable error acknowledgement of external errors
(on the multifunctional inputs or the DX1xx 1/0O module).
Test position: The multifunctional inputs (parameters 114/115/116) can be used to activate
the test position. After commissioning, the test position must not be activated unintentionally
during regular operation. This is usually avoided by the design of the switchgear
(e. g. mechanical test position).
Emergency start: Parameter 15 ,emergency start is set to ,off' ex works and must not be
changed. According to IEC 60079-14/11.3, a phase imbalance detection function has to
be configured for the protection of delta-connected motors during underload operation.
Checking the configuration
The correct parameter configuration can be checked as follows:
» On the LCD operating panel
* Using the Device Type Manager (DTM): The parameters can be read from the device
via DTM and then checked for correct configuration. This can be performed on site or
via the bus.
Protecting the parameters against unintentional changes
Once the parameter configuration is finished, it is necessary to enable the parameter
locking function in order to avoid unintentional changing of parameters.
The state of the parameter locking function is indicated by the padlock symbol on the
LCD operating panel.
Maintenance and repair
The devices do not require any service. Repair work may only be performed by the
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de Sicherheits- und Inbetriebnahmehinweise fiir Motoren im EEx-Bereich

Das UMC100 stellt ein 1-kanaliges Gerat dar, welches Uber Selbsttests verflgt, um
einen sicheren Motorschutz auf einem hohen Niveau zu gewahrleisten. Das UMC
selbst kann nicht ohne ein entsprechendes Gehause im Ex-Bereich eingesetzt wer-
den. Das UMC100 darf nicht zusammen mit Frequenzumrichtern, Sanftanlassern
und ahnlichen Komponenten in Ex Umfeldern verwendet werden.

Das UMC100 ist zugelassen unter der Gerategruppe Il, Kategorie 2 im Bereich

,G" oder D" (Bereiche, in denen explosionsfahige Gas-, Dampf-, Nebel- und Luft-
Gemische oder brennbarer Staub vorhanden sind).

Das UMC100 wurde gemaR den Normen IEC 61508, ISO 13849 entwickelt.

Die erhohte Gefahr im EEx Bereich verlangt die sorgféltige Beachtung u.a. fol-
gender Hinweise und Normen:

IEC 60079-7: Elektrische Betriebsmittel fur explosionsgefahrdete Bereiche:
Gerateschutz durch erhdhte Sicherheit ,e*

IEC 60079-14: Elektrische Betriebsmittel fur explosionsgefahrdete Bereiche:
Projektierung, Auswahl und Errichtung

IEC 60079-17: Elektrische Betriebsmittel fiir explosionsgefahrdete Bereiche:
Priifung und Instandhaltung

Sicherer Zustand
Der sichere Zustand des Gerates sind die gedffneten Relais DOO und DO1 fiir die Steu-
erfunktion Wendestarter. Fir alle anderen Motorbetriebsarten ist der sichere Zustand
das gedffnete Relais DOO (z. B. DOL, Delta-Start).

Sicherheitsfunktionen
Folgende Funktionen des UMC100 sind sicherheitsrelevante Funktionen:
Thermischer Uberlastschutz: Der thermische Uberlastschutz sorgt dafiir, dass das/die
Relais gedffnet wird/werden, wenn die aufgrund des thermischen Modells berechnete
thermische Uberlast festgestellt ist, oder wenn ein Phasenausfall erkannt wird.
Thermistor Motorschutz: Die Sicherheitsfunktion bringt das System in den sicheren
Zustand, wenn der gemessene Widerstandswert an den PTC-Eingangen (T1/T2)
den, in der entsprechenden Norm spezifizierten Grenzwert, iberschreitet. Diese
Sicherheitsfunktion muss nur aktiviert werden, wenn ein Motor mit entsprechendem
Fuhler verwendet wird.

Parametrieren der Sicherheitsfunktionen

A) Thermischer Uberlastschutz
Nachfolgende Parameter miissen fiir die korrekte Funktion des thermischen Uberla-
stschutzes eingestellt werden.
Nennstrom des Motors | . I, (Parameter 29/30): Motoren, die zum Gebrauch im

Ex-Bereich bestimmt sma benétigen eine Zulassung von der PTB oder einer ver-

gleichbaren Institution. Bei Motoren ist desweiteren auf das Verhaltnis von Auslose-
strom zu Nennstrom (I /1) sowie auf die Erwdrmungszeit t_ zu achten. Beides ist im
Zertifikat bzw. auf dem’ otortypenschild nachzulesen. Dié Auslésezeit muss kiirzer
als die Erwarmungszeit t_ sein, d. h., die Auslésekennlinie vom kalten Zustand aus,
muss unterhalb des Koordinatenpunktes 1/1, und t_ verlaufen. | , muss nur bei der
Steuerfunktion Polumschalt-Starter eingestellt werden.

Ausloseklasse/Tripklasse (Parameter 28): Die Auslsezeit muss kiirzer als die

Erwarmungszeit t_ sein.

Stromfaktor (Parameter 31) — beim externen Stromwandler: Das Ubertragungsverhéit-

nis des eingesetzten Ubertragers ist einzustellen.

Phasenausfallschutz (Parameter 42): Der Phasenausfallschutz ist im Auslieferungs-
zustand aktiviert und darf nur zu Demonstrations-zwecken abgeschaltet werden.
Ohmsche Last muss auf .NO" gesetzt sein (Parameter 26

Korrekte Phasenanzahl einstellen (Parameter 47
B) Thermistor-Motorschutz
Der Parameter 9 ,PTC* muss auf ,Auslésung* umgestellt werden, um den Thermi-
stor-Motorschutz zu aktivieren. Der Eingang wird dann automatisch auf Kurzschluss
und Kabelbruch Gberwacht. Im Falle eines Fehlers wird eine Motorabschaltung
ausgelost.
C) Melden
GemaR ISO 13849 wird das Versagen des Relaisausgangs oder des Hauptschiitzes als
Checkbackfehler gemeldet. Die Meldung kann tber den Feldbus oder einen Fehleraus-
gang (Melderelais oder 24-V-Transistorausgang) gemeldet werden. Der Fehleraus-
gang ist standardmaRig als Summenfehlerausgang konfiguriert.
D) Andere Parameter
Rickmeldung / Check-back (Parameter 22): ist im Auslieferungszustand auf ,Strom*
eingestellt und darf nicht umgestellt werden. Automatisches Fehlerriicksetzen von
thermischen Uberlastfehlern.
Der Parameter 14 ,Automatischer Reset' ist im Auslieferungszustand ,Aus' und darf
nicht umgestellt werden. Die konfigurierbare automatische Fehlerquittierung von
externen Fehlern (an den Multifunktionseingangen oder am DX1xx E/A-Modul) ist
davon nicht betroffen.
Teststellung: Die Multifunktionseingénge (Parameter 114/115/116) kénnen zur
Aktivierung der Teststellung verwendet werden. Nach der Inbetriebnahme darf die
Teststellung im regularen Betrieb nicht unbeabsichtigt aktiviert werden. Dies wird
Ublicherweise Uber konstruktive MaRnamen der Schaltanlage verhindert
(z. B. mechanische Teststellung).
Notstart: Der Parameter 15 ,Notstart' ist im Auslieferungszustand ,Aus‘ und darf
nicht umgestellt werden. GemaR IEC 60079-14 / 11.3 ist zum Schutz von Motoren in
Dreieckschaltung im Unterlastbetrieb eine Schieflasterkennung vorzusehen.
Uberpriifen der Konfiguration
Die richtigen Parameter-Konfiguration kann wie folgt tiberpriift werden:
. Auf dem LCD-Bedienpanel
. Mit dem Device Type Manager (DTM): die Parameter konnen vom Gerat
iber DTM gelesen und dann auf die richtige Konfiguration tberprift.werden. Dies
kann vor Ort oder Uber den Bus durchgefiihrt werden.
Parameter gegen unbeabsichtigtes Andern schiitzen
Nach Abschluss der Parametrierung muss die Parametersperre aktiviert werden, um
ein unbeabsichtigtes Andern der Parameter zu verhindern. Die aktive Parameter-
sperre ist durch das Schloss-Symbol auf dem LCD-Bedienpanel erkennbar.
Wartung und Reparatur
Die Gerate sind wartungsfrei. Reparaturen am Gerét dirfen nur vom Hersteller
durchgefiihrt werden.
Tests
Das Gerét flihrt zyklische Selbsttests durch, sodass keine Wiederholungstests vom
Anwender durchzufiihren sind, wenn der Motor mindestens 1x im Jahr geschaltet
wird. Ist dies nicht der Fall, muss der Motor testweise gestartet werden, um die
Funktion der Relais zu Uberpriifen.

Charakteristische Werte nach IEC 61508 und ISO 13849 - Siehe UMC100 Handbuch.

es Notas de seguridad y de puesta en marcha para motores en zonas EEx

EI UMC100 es un dispositivo de 1 canal, el cual proporciona autoverificaciones in-
ternas que garantizan una proteccion del motor fiable y a un alto nivel. Se requerira
una envolvente adecuada para el UMC en caso de una aplicacion en zonas Ex.

EI UMC100 no debe conectarse a convertidores de frecuencia, arrancadores prog-
resivos o componentes similares en aplicaciones Ex.

EI UMC100 esta autorizado para el grupo de dispositivos Il, zonas ,G* o ,D* de la
categoria 2 (p. ej. atmdsferas explosivas causadas por gases, vapores, neblinas o
aire, o por polvo inflamable).

El UMC100 fue desarrollado y disefiado en conformidad con las normas IEC 61508
e 1SO 13849.

Los mayores riesgos en zonas EEx exigen, entre otras cosas, la observacion minu-
ciosa de las siguientes notas y normas:

IEC 60079-7: Equipos eléctricos para atmdsferas explosivas

IEC 60079-14: Material eléctrico para atmdsferas explosivas: disefio, seleccion y
montaje de instalaciones eléctricas.

IEC 60079-17: Material eléctrico para atmdsferas explosivas: inspeccién y manteni-
miento de instalaciones eléctricas.

Estado seguro
Para la funcion de arrancador inversor, el estado seguro estara presente si los relés
DOO0 y DO1 estan desactivados (abiertos). Para todos los demas modos de oper-
acion del motor (p. ej. DOL, arranque estrella-triangulo), el estado seguro estara
presente si el relé DOO esta desactivado (abierto).

Funciones de seguridad
Las siguientes funciones del UMC100 son relevantes para la seguridad:
Proteccion de sobrecarga térmica: La funcién de proteccion de sobrecarga térmica
induce la desactivacion del (de los) relé(s) si el dispositivo detecta una situacion de
sobrecarga térmica (calculada usando el modelo térmico) o una pérdida de fase.
Proteccion del motor con termistor: Esta funcién de seguridad conmuta el sistema al
estado seguro si la
resistencia medida en las entradas PTC (T1/T2) sobrepasa el limite especificado en la
norma correspondiente. Esta funcién de seguridad unicamente tendra que ser activada si
el motor proporciona el sensor correspondiente.

Configuracion de las funciones de seguridad

A) Proteccion de sobrecarga térmica
Los siguientes parametros deberan ser ajustados para un funcionamiento apropiado
de la proteccién de sobrecarga térmica.
Corriente nominal del motor |_, | (parametro 29/30): Los motores provistos para el
uso en zonas Ex requieren la aprobacion del PTB (Instituto Federal de Fisica y Metro-
logia en Alemania) o algun instituto equivalente. Ademas, para motores es necesario
observar la relacion entre la corriente de activacion y la corriente nominal (1./1,) y el peri-
odo de calentamiento,.. Esta informacion se encuentra en el certificado o en la placa de
caracteristicas del mo ?or El tiempo de activacion debera ser mas corto que el periodo
de calentamiento t., p. €j., la curva caracteristica de activacién para el motor frio debera
encontrarse debajo de la coordenada dada por I /l.y t.. 1., Gnicamente deberéa ser
ajustada para la funcién de control de arrancador de cam%lo de polos.

Clase de disparo (parametro 28): El tiempo de activacion debera ser mas corto que el

periodo de calentamiento t..

Eactor de corriente (parametro 31). para transformador de corriente externo: La relacion

de transmision del transformador usado debera ser seleccionada correctamente.
Proteccion de pérdida de fase (parametro 42): La funcién de proteccion de pérdida
de fase ha sido activada en la fabrica. La desactivacion de la funcién unicamente
esta permitida para fines de demostracion.
La carga resistiva debe establecerse en “NO” (parametro 26).
Defina el nimero de fases correcto (parametro 47).
B) Proteccion del motor con termistor
Para activar la proteccion del motor con termistor sera necesario cambiar el para-
metro 9 ,PTC" a , Tripping“ (activacion). La entrada sera supervisada automatica-
mente con respecto a cortocircuitos y roturas de conductores. En caso de algin
fallo, se iniciara un apagado del motor.
C) Seializacion
El mal funcionamiento de la salida de relé o del contactor principal sera sefializ-
ado como fallo que debera ser confirmado en conformidad con ISO 13849. La
sefalizacion podra ser realizada a través del bus de campo o una salida de error
(relé de senalizacion o salida de transistor de 24 V). Para activar la salida de fallo,
defina el parametro “Fault output (27)” (Salida de fallo (27)) de acuerdo con el fin de
la aplicacion.
D) Otros parametros
Confirmacion (parametro 22): esta ajustada desde fabrica en ,corriente” y no se debe
cambiar. Restablecimiento automatico de fallos de sobrecarga térmica.
El pardmetro 14 esta ajustado desde fabrica en ,restablecimiento automatico” y no
se debe cambiar. Esto no afectara la confirmacion configurable de errores externos
(en las entradas multifuncionales o el médulo de E/S DX1xx).
Posicién de prueba: Las entradas multifuncionales (parametros 114/115/116)
pueden ser usadas para activar la posicién de prueba. Después de la puesta en
marcha, la posicion de prueba no debera ser activada involuntariamente durante el
funcionamiento regular. Por lo general, este hecho se previene por medio del dise-
Ao del dispositivo de conmutacion (p. ej. una posicion de prueba mecanica).
Arranque de emergencia: El parametro 15 esta ajustado desde fabrica en ,arranque
de emergencia“ y no se debe cambiar. Segun la IEC 60079-14/11,3, una funcién de
deteccion de un desequilibrio de fases debera ser configurada para la proteccién de
los motores conectados en triangulo durante el funcionamiento de carga baja.
Comprobacién de la configuracion
La configuracion correcta de los parametros puede ser comprobada de la manera siguiente:
« En el panel LCD de mando
» Usando el administrador de tipos de dispositivos (DTM): Los parametros pueden ser
leidos del dispositivo a través del DTM y, a continuacion, controlados con respecto a
la configuracion correcta. Lo mismo podra ser realizado in situ o a través del bus.
Proteccion de los parametros contra cambios involuntarios
Una vez que se haya terminado la configuracién de los parametros, sera necesario
habilitar la funcién de bloqueo de parametros para prevenir un cambio involuntario
de los parametros. El estado de la funcién de bloqueo de parametros sera indicado
por el simbolo de candado en el panel LCD de mando.
Mantenimiento y reparacion
Los dispositivos no requieren ningun tipo de servicio postventa. Cualquier trabajo
de reparacion unicamente debera ser realizado por el fabricante.
Pruebas
El dispositivo automaticamente realizara autoverificaciones periodicas. Por lo tanto, el
usuario no tendra que realizar ningun tipo de comprobacion si el motor se enciende
al menos una vez al afio. De lo contrario, un arranque de prueba del motor debera
ser llevado a cabo para verificar el funcionamiento correcto del relé.

Valores caracteristicos segtin IEC 61508 e ISO 13849 - Véase el manual del UMC100

fr Notes relatives a la sécurité et a la mise en service des moteurs dans les zones EEx

L‘'UMC100 est un appareil monocanal effectuant des test internes automatiques
qui garantissent une protection fiable des moteurs. Lorsqu'il est utilisé dans des
zones EXx, le module UMC doit étre placé dans un boitier adapté. Le coté sortie de
L‘'UMC100 ne doit pas étre raccorde aux convertisseurs de fréquence, démarreurs
ou composants similaires dans les utilisations Ex.
L‘UMC100 est approuvé pour le groupe d‘appareils Il, catégorie 2, zones ,G* ou ,D*
(c.-a-d. atmosphéres explosives entrainées par des gaz, des vapeurs, des brumes,
|'air ou par des poussiéres combustibles).
L‘UMC100 a été développé et congu selon les normes CEI 61508 et ISO 13849.
En raison des risques accrus dans les zones EEX, il est impératif de respecter, entre
autres, les notes et normes suivantes
IEC 60079-7 : dispositif électrique pour atmosphéres explosives : matériel de protection
par sécurité renforcée « e ».
IEC 60079-14 : dispositif électrique pour atmosphéres explosives : conception, sélection
et montage d'installations électriques.
IEC 60079-17 : dispositif électrique pour atmospheéres explosives : inspection et mainte-
_ nance des installations électriques.
Etat sécurisé
Pour la fonction de contréle de démarreur inverseur, |'état sécurisé est effectif si les
relais DOO et DO1 sont au repos (ouverts). Pour tous les autres modes de fonc-
tionnement de moteurs (par ex. démarrage direct, démarrage étoile-triangle), I'état
sécurisé est effectif si le relais DOO est au repos (ouvert).
Fonctions de sécurité
Les fonctions suivantes de 'UMC100 sont pertinentes pour la sécurité:
Protection contre les surcharges thermiques: la fonction de protection contre les
surcharges thermiques inclut la mise au repos du/des relais si 'appareil détecte une
situation de surcharge (calculée a I'aide du modéle thermique) ou une perte de phase.
Protection moteur thermistance: cette fonction de sécurité met le systéme dans un
état sécurisé si la résistance mesurée aux entrées PTC (T1/T2) dépasse la limite
spécifiée dans la norme correspondante. Cette fonction ne doit étre activée que si
le moteur est équipé d‘un capteur correspondant.
Configuration des fonctions de sécurité
A) Protection contre les surcharges thermiques
Vous devez configurer les paramétres suivants pour assurer le bon fonctionne-
ment de la fonction de protection contre les surcharges thermiques.
Courant nominal du moteur | . | , (parametres 29/30): les moteurs destinés a
&tre utilisés dans des zones Ex requiérent l'autorisation du PTB (Institut fédéral de
métrologie) ou d‘une institution comparable.
Pour les moteurs, il est en outre nécessaire de respecter le rapport entre le courant
de déclenchement et le courant nominal (1,/1,) et le temps de chauffage t.. Vous
trouverez ces informations sur le certificat ol sur la plaque d identification des mo-
teurs. Le temps de déclenchement doit étre inférieur au temps de chauffe t_, c.-a-d.
que la courbe caractéristique de déclenchement du moteur froid doit se trouver en
dessous des coordonnées données par | /I, et t_. |, doit étre défini uniquement pour
la fonction de contréle du démarreur par changement du nombre de pdles.
Classe de déclenchement (paramétre 28): le temps de déclenchement doit étre
inférieur au temps de chauffage t..
Facteur de courant (parameétre 31) — pour transformateur de courant externe : le rapport
de transmission du transformateur utilisé doit étre configuré correctement.
Protection contre les pertes de phase (paramétre 42): la fonction de protection con-
tre les pertes de phase est activée sur I'appareil qui vous est livré. La désactivation
de cette fonction est uniquement autorisée a des fins de démonstration.
La charge ohmique doit étre réglée sur « NO » (NON) (parametre 26).
Régler le bon nombre de phases (parametre 47).
B) Protection moteur par thermistance
Pour activer la fonction de protection moteur par thermistance, vous devez
modifier le paramétre 9 ,PTC* sur ,Déclenchement” (,Tripping“). L‘entrée est alors
automatiquement surveillée afin de détecter les conditions de court-circuit et de
rupture de fil. En cas d‘erreur, le moteur est arrété.
C) Signalisation
Tout dysfonctionnement de la sortie de relais ou du contacteur principal est signalé
en tant qu‘erreur de check back selon ISO 13849. La signalisation peut se faire via
le bus de terrain ou une sortie d‘erreur (relais de signalisation ou sortie de transistor
24 V). Pour activer la sortie de défaut, régler le parametre « Fault output (27) »
(Sortie de défaut (27)) en fonction de I'objectif d'utilisation.
D) Autres parameétres
Check back (paramétre 22): est défini sur ,Courant* (,Current“) sur I‘appareil qui
vous est livré et ne doit pas étre modifié. Réinitialisation automatique des erreurs
dues a une surcharge thermique.
Le paramétre 14 ,Réinitialisation automatique“ (,Automatic reset") est défini sur
LJArrét” (,Off*) sur I'appareil qui vous est livré et ne doit pas étre modifié. Cela n'a pas
d‘effets sur I'acquittement configurable des erreurs externes (sur les entrées multifo-
nctionnelles ou le module E/S DX1xx).
Position test: vous pouvez utiliser les entrées multifonctionnelles (paramétres
114/115/116) pour activer la position test. Aprés la mise en service, la position test
ne doit pas étre activée de maniére non intentionnelle pendant le fonctionnement
normal de I'appareil. La conception de I'appareil de commutation empéche normale-
ment que cela se produise (par ex. position test mécanique).
Démarrage d‘urgence: le paramétre 15 ,Démarrage d‘urgence” (,Emergency start*)
est défini sur ,Arrét* (,Off*) sur I'appareil qui vous est livré et ne doit pas étre
modifié. Selon CEI 60079-14/11.3, une fonction de détection des déséquilibres
de phases doit étre configurée pour la protection des moteurs en triangle pendant
une opération de sous-charge.
Controle de la configuration
Vous pouvez contrler si les parametres ont été configurés correctement de la
maniere suivante:
« En utilisant le panneau de commande LCD
« En utilisant le Device Type Manager (DTM): vous pouvez lire les paramétres a partir
de I'appareil via le DTM et vérifier si la configuration est correcte. Vous pouvez
réaliser cette opération sur place ou via le bus.
Protection des parametres contre des modifications non intentionnelles
Une fois la configuration des paramétres terminée, vous devez activer la fonction
de verrouillage des paramétres afin d‘éviter toute modification non intentionnelle de
ces derniers. Le symbole représentant un cadenas qui s‘affiche sur le panneau de
commande LCD indique I‘état de la fonction de verrouillage des paramétres.
Maintenance et réparations
Les appareils ne nécessitent pas de maintenance. Les éventuels travaux de répara-
tions doivent uniquement étre exécutés par le fabricant.
Tests
L‘appareil exécute automatiquement et régulierement des auto-tests. L‘utilisateur
n‘a donc pas besoin de procéder a des tests supplémentaires si le moteur est
démarré au moins une fois par an. Autrement, procédez a un démarrage test du
moteur pour tester le bon fonctionnement du relais.
Valeurs caractéristiques selon CEI 61508 et ISO 13849 - Voir le manuel UMC100.

it Istruzioni di sicurezza e di messa in esercizio per motori in zone EEx

Il dispositivo UMC100 & un dispositivo monocanale che esegue auto-test interni
che garantiscono la protezione affidabile del motore a livello elevato. Un involucro
adatto & necessario quando 'UMC viene utilizzato in zone Ex. L'UMC100 non deve
essere collegato a inverter, softstarter o componenti simili nelle applicazioni Ex.
L’UMC100 & omologato come dispositivo del gruppo Il, categoria 2, zone ,G" 0 ,D*
(cioe, atmosfere esplosive causate da gas, vapore, nebbie o polveri).
Il dispositivo UMC100 & stato concepito e progettato a norma ISO13849 e
1SO13849.
| maggiori rischi delle zone EEXx richiedono, tra I'altro, I'attenta ottemperanza alle
seguenti norme e istruzioni:
IEC 60079-7: Apparecchio elettrico per atmosfere esplosive: protezione attraverso
la sicurezza elevata di tipo ,e".
IEC 60079-14: Apparecchio elettrico per atmosfere esplosive: progettazione, selezi-
one e costruzione degli impianti elettrici.
IEC 60079-17: Apparecchio elettrico per atmosfere esplosive: ispezione e manuten-
zione degli impianti elettrici.
Stato sicuro
Per la funzione di controllo di avviamento inversov, lo stato sicuro & presente
quando i rele DO0 e DO1 sono senza energia (aperti). Per tutte le altre modalita
operative del motore (ad es. DOL, Star-Delta Start), lo stato sicuro & presente
quando il relé DOO & senza energia (aperto).
Funzioni di sicurezza
Le seguenti funzioni del dispositivo UMC100 sono rilevanti per la sicurezza:
Protezione contro surriscaldamento: La funzione di protezione contro sur-
riscaldamento causa la de-energizzazione del relé/dei relé quando il dispositivo
identifica una situazione di carico termico eccessivo (calcolato usando il modello
termico) o una perdita di fase.
Termistore di protezione motore: Questa funzione di sicurezza porta il sistema in
stato sicuro quando la resistenza misurata agli ingressi PTC (T1/T2) supera il limite
specificato nella corrispondente norma. Questa funzione di sicurezza deve essere
attivata solo se il motore & dotato di un corrispondente sensore.
Configurazione delle funzioni di sicurezza
A) Protezione contro surriscaldamento
| seguenti parametri devono essere impostati perché la funzione di protezione
contro surriscaldamento possa funzionare correttamente.
Corrente nominale motore | . |, (parametri_29/30): | motori destinati all'impiego in
zone Ex richiedono I'approvazione della PBT o di un’istituzione comparabile. Per i
motori inoltre & necessario rispettare il rapporto tra la corrente di scatto e la corrente
nominale (1/1,) e il periodo di riscaldamento t_. Queste informazioni si trovano sul
certificato o sulla targhetta identificativa del motore. Il tempo di scatto deve essere
inferiore al periodo di riscaldamento t_, la curva caratteristica di scatto del motore
freddo deve essere inferiore alla coordinata derivata da | /I, e t.. 1, deve essere
impostato solo per la funzione di avvio a inversione di po arita.
Classe di scatto (parametro 28): Il tempo di scatto deve essere piu breve del perio-
do di riscaldamento t..
Fattore di corrente (parametro 31) — per trasformatori di corrente esterni: Il rapporto
di trasmissione del trasformatore utilizzato deve essere impostato correttamente.
Protezione contro perdita di fase (parametro 42): La funzione di protezione contro
perdita di fase ¢ attivata di fabbrica. La disattivazione di questa funzione & permes-
sa soltanto a scopi dimostrativi.
Il carico resistivo deve essere impostato su ,NO" (parametro 26).
Impostare il corretto numero di fasi (parametro 47).
B) Termistore di protezione motore
Per attivare la funzione di termistore di protezione motore & necessario modificare
il parametro 9 ,PTC* a ,Scatto” (tripping). L'ingresso viene quindi automaticamente
monitorato per corti circuiti e condizioni di rottura filo. In caso di errore viene avviato
lo spegnimento del motore.
C) Segnalazione
Il malfunzionamento dell’'uscita relé o del contattore principale &€ segnalato come
errore di retroazione in conformita alla norma 1SO13849. La segnalazione pud
avvenire tramite il bus di campo o tramite un errore in uscita (relé di segnalazione
o uscita a transistor 24 V). Per attivare |'uscita di anomalia, impostare il parametro
LFault output (27)" (Uscita di anomalia (27)) secondo lo scopo dell‘applicazione.
D) Altri parametri
Retroazione (parametro 22): € impostato di fabbrica su ,corrente” e non deve esse-
re cambiato. Reset automatico di errori di carico termico eccessivo.
Il parametro 14 ,Reset automatico” & impostato di fabbrica su ,Off* e non deve
essere cambiato. Cid non ha effetti sulla conferma errori configurabile per errori esterni
(sulle uscite multifunzionali o sul modulo 1/O DX1xx).
Posizione di prova: Gli i |ngre53| multifunzionali (parametrl 114/115/116) si possono
usare per attivare la posizione di prova. Dopo la messa in esercizio, la posizione
di prova non deve essere attivata involontariamente durante I'operazione normale.
Cio viene normalmente evitato dal design del gruppo di comando
(ad es. posizione di prova meccanica).
Avvio di emergenza: Il parametro 15 ,Avvio di emergenza“ & impostato di fabbrica
su ,Off* e non deve essere cambiato. Secondo la norma CEI 60079-14/11.3, una
funzione di rilevamento dello sbilanciamento di fase deve essere configurata a
protezione di motori collegati a triangolo durante il funzionamento a basso carico.
Verificare la configurazione
La configurazione corretta dei parametri si puo verificare come segue:
« Sul pannello di controllo LCD
» Usando il Device Type Manager (DTM): | parametri si possono leggere dal
dispositivo tramite DTM e quindi verificare che la configurazione sia corretta.
Quest'operazione si pu6 eseguire sul posto o tramite bus di campo.
Proteggere i parametri contro modifiche non intenzionali
Una volta portata a termine la configurazione dei parametri € necessario abilitare la funzi-
one di blocco dei parametri per evitarne la modifica involontaria. Lo stato della funzione di
blocco parametri € indicata dal simbolo di lucchetto sul pannello di controllo LCD.
Manutenzione e riparazioni
Il dispositivo non ha bisogno di alcun intervento di manutenzione. Eventuali riparazi-
oni dovranno essere eseguite dal produttore.
Prove
Il dispositivo esegue periodici auto-test in automatico. Percid non & necessario che
I'utente esegua ulteriori prove, a condizione che il motore venga avviato almeno
1 volta all'anno. Altrimenti & necessario eseguire un avvio di prova del motore per
verificare il corretto funzionamento del rele.

Valori caratteristici a norma CEI 61508 e ISO 13849 - Fare riferimento al manuale UMC100.

SV Noteringar om sakerhet och idrifttagning av motorer i Eex-omraden

UMC100 ar en enkanalsenhet som gor interna sjalvtester som garanterar tillforlitligt
motorskydd pa en hog niva. Det krévs ett lampligt hélje pa UMC om den ska anvan-
das i Ex-omraden Utmatningssidan pa UMC100 far inte anslutas till frekvensomrik-
tare, mjukstartare eller liknande komponenter i Ex-applikationer.
UMC100 ar godkand for enhetsgrupp Il, kategori 2 zonerna "G” eller "D” (dvs. explosiva
atmosfarer som orsakats av gaser, angor, dimmor eller luft, eller av antdndbart damm).
UMC100 har utvecklats och designats i enlighet med standardema IEC 61508 och ISO13849.
De 6kade riskerna i EEx-omraden kraver, bland annat, att foljande standarder foljs:
IEC 60079-7: Elektrisk utrustning for omraden med explosiv gasatmosfar: Utférande
med hojd sakerhet ,e".
IEC 60079-14: Elektrisk utrustning for omraden med explosiv gasatmosfar: Kon-
struktion, val och utférande av elinstallationer.
IEC 60079-17: Elektrisk utrustning for omraden med explosiv gasatmosfar: Kontroll
och underhall av elinstallationer.

Sakert tillstand
For den omvénda startkontrollfunktionen ar det sakra tillstandet aktiverat om rela DOO
och DO1 ar stromlésa (6ppna).
For alla andra motordriftslagen (t.ex. DOL, Star-Delta Start), ar sakert tillstand aktivt
om reld DOO ar stromlost (Oppet).

Sakerhetsfunktioner

Féljande funktioner pa UMC100 &r sékerhetsrelevanta:
Termiskt dverbelastningsskydd: Det termiska éverbelastningsskyddets funktion
féranleder att relaet/relderna blir stromlésa om enheten kanner av en termisk
Overbelastningssituation (berdknad med hjalp av den termiska modellen) eller en
fasbortfall.
Termistor-motorskydd: Denna sékerhetsfunktion férsatter systemet i sékert tillstand
om motstandet som méts upp vid PTC-ingangarna (T1/T2) éverskrider grdnsen som
anges i motsvarande standard. Denna sakerhetsfunktion behéver endast aktiveras
om motorn har en sadan sensor.

Konfigurera sékerhetsfunktionerna

A) Termiskt 6verbelastningsskydd
Foéljande parametrar maste stallas in for korrekt funktion hos det termiska Gverbe-
lastningsskyddet.
Nominell motorstrém | . ., (parameter 29/30): Motorer som &r avsedda att anvan-
das i Ex-omraden maste vara godkanda av PTB eller en jamforbar institution. For
motorer ar det dessutom ndédvandigt att observera forhallandet mellan utlésnings-
strdommen och den nominella strémmen (1,/1,) och uppvérmningsperioden t..
Denna information finns i certifikatet ellef pé motortypskylten. Utlosnlngstlden
maste vara kortare an uppvarmningsperioden t_, dvs. utidsningskarakteristiken
for den kalla motorn maste kora under koordlnaterna som ges av | /I och t.. I, far
endast stéllas in for den polvaxlande startkontrollfunktionen.

Utlésningsklass (parameter 28): Utldsningstiden maste vara kortare an uppvarm-
ningsperioden t..

Strémfaktor marameter 31) — fér extern strémtransformator: Omsattningstalet for
den anvanda transformatorn maste stéllas in pa ratt satt.

Skydd mot fasbortfall (parameter 42): Funktionen fasbortfallsskydd &r aktiverad pa
fabrik. Avaktivering av den har funktionen ar endast tillaten i demonstrationssyfte.
Den resistiva belastningen maste vara instélld pa .NO" (parameter 26).

Stall in korrekt fasantal (parameter 47).

B) Termistor-motorskydd
For att aktivera termistor-motorskyddsfunktionen maste parameter 9 éndras fran
"PTC” till "Tripping” (utlésning). Ingangen vervakas sedan automatiskt for kortslut-
ning och kabelbrott. Vid ett fel initieras avstangning av motorn.

C) Signalering
Felfunktion hos relautgangen eller huvudkontaktorn signaleras som ett fel som ska
kontrolleras enligt ISO 13849. Signalering kan utforas via féltbussen eller en felutgang
(signaleringsrela eller 24 V transistorutgang). For att aktivera felutgangen, stall in
parametern ,Fault output (27)" enligt applikationens &ndamal.

D) Andra parametrar
Check back (Kontrollera) (parameter 22): ar installd pa "current” (strém) fran fabrik
och far inte andras. Automatisk aterstallning av termiska 6verbelastningsfel. Para-
meter 14 "automatic reset” (automatisk aterstélining) stalls in pa "off’ pa fabrik och
far inte andras. Detta paverkar inte den konfigurerbara felkvittensen pa externa fel
(pa flerfunktionsingangar eller DX1xx I/O-modulen).
Test position (testposition): Flerfunktionsingangarna (parametrarna 114/115/116) kan
anvandas for att aktivera testpositionen. Efter idrifttagning far inte testpositionen
aktiveras utan avsikt under normal drift. Detta undviks vanligtvis genom stallverkets
design (t.ex. mekanisk testposition).
Emergency start (nédstart): Parameter 15 "emergenct start” (nddstart) stalls in pa
"off” pa fabrik och far inte andras. | enlighet med IEC 60079-14/11.3 maste funkti-
onen for detektering av fasobalans konfigureras for att skydda deltaanslutna motorer
vid underbelastningsdrift.

Kontrollera konfigurationen
Korrekt parameterkonfiguration kan kontrolleras pa féljande satt:
« Pa LCD-panelen
* Med DTM (Device Type Manager): Parametrarna kan lasas fran enheten via DTM

och sedan kontrolleras for korrekt konfiguration. Detta kan utféras pa plats eller
via bussen.

Skydda parametrarna mot oavsiktliga forandringar
Nar konfigurationen av parametrarna har slutforts ar det nédvandigt att aktivera pa-
rameterlasfunktionen for att forhindra oavsiktlig &ndring av parametrarna. Statusen
for parameterlasfunktionen indikeras av hanglassymbolen pa LCD-panelen.

Underhall och reparation
Enheterna kraver inte nagot underhall. Reparationer far endast utforas av tillverkaren.

Tester
Enheten utfor automatiskt periodiska sjalvtester. Darfor behdver inte nagra tester
goéras om av anvandaren om motorn stangs av minst en gang per ar. Annars maste
en teststart av motorn utforas for att testa att relaet fungerar korrekt.

Karakteristikvarden i enlighet med IEC 61508 och ISO 13849 - Se handboken till UMC100.

pl Uwagi dotyczace bezpieczenstwa oraz uruchamiania silnikéw w miejscach
zagrozenia wybuchowego

UMC100 to jednokanatowe urzadzenie z wbudowanymi autotestami, gwarantujace niezawodng
ochrone silnika na wysokim poziomie. Jezeli urzadzenie UMC jest wykorzystywane w miejscach
zagrozonych wybuchem, konieczne jest zastosowanie odpowiedniej obudowy.
Sterownik UMC100 nie moze by¢ podigczany do przetwornic czestotliwosci, rozrusznikéw tagodnego
rozruchu lub podobnych komponentow w strefach zagrozonych wybuchem.
Urzadzenie UMC 100 posiada aprobate dla grupy urzadzen I, kategoria 2, strefy ,C* lub ,D* (tj.
atmosfera wybuchowa wywotana przez gazy, opary, mgte lub wszystkie te czynniki, badz tez przez
pyly 0 wiasciwosciach palnych).
Urzadzenie UMC100 zostalo opracowane i zaprojektowane zgodnie z normami IEC 61508 i 1ISO13849.
Podwyzszony poziom ryzyka w miejscach zagrozonych wybuchem wymaga miedzy innymi uwaznego
przestrzegania nastepujacych wytycznych i norm:
IEC 60079-7: Sprzet elektryczny przeznaczony do uzytku w atmosferach wybuchowych: Zabezpiecze-
nie urzadzen za pomocg budowy wzmocnionej ,e*.
IEC 60079-14: Sprzet elektryczny przeznaczony do uzytku w atmosferach wybuchowych: Projektowa-
nie, dobor i montaz instalacji elektrycznych.
IEC 60079-17: Sprzet elektryczny przeznaczony do uzytku w atmosferach wybuchowych: Kontrola i
konserwacja instalacji elektrycznych.

Stan bezpieczny
Przy funkeji sterowania rozrusznikiem do pracy nawrotnej stan bezpieczny wystepuie, gdy przekazniki
D00 i DO1 sa wytaczone spod napiecia (otwarte). We wszystkich pozostatych trybach pracy silnika
(np. DOL, rozruch gwiazda-tréjkat) stan bezpieczny wystepuje, gdy przekaznik DOO jest wytaczony
spod napiecia (otwarty).

Funkcje bezpieczenstwa
Nastepujace funkcje urzadzenia UMC100 sq istotne ze wzgledow bezpieczenstwa:
Zabezpieczenie przed przecigzeniem termicznym: Funkcja zabezpieczenia przed przecigzeniem
termicznym powoduje wytaczenie przekaznika lub przekaznikéw spod napiecia, gdy urzadzenie wykryje
sytuacje przeciazenia termicznego (obliczanego przy wykorzystaniu modelu termicznego) lub utrate fazy.
Ochrona termistorowa silnika: Ta funkcja bezpieczenstwa wprowadza uktad w stan bezpieczny, jesli
poziom rezystancji mierzony na wejéciach PTC (T1/T) przekroczy limit okreslony w odno$nej normie.
Ta funkcja bezpieczenstwa wymaga uruchomienia tylko wowczas, gdy silnik posiada odpowiedni czujnik.

Konfiguracja funkcji bezpieczenstwa

A) Zabezpieczenie przed przecigzeniem termicznym
Aby ochrona przed przeciazeniem termicznym dziatata prawidtowo, nalezy ustawi¢ nastepujace
parametry.
Prad znamionowy silnia | ,, |, (parametr 29/30): Silniki przeznaczone do uzytku w migjscach
zagrozenia wybuchem musza by¢ dopuszczone do eksploatacji przez PTB lub inng analogiczng
instytucje. W przypadku silnikow konieczne jest takze zapewnienie prawidtowej warto$ci
wspélczynnika pradu samoczynnego wytaczenia do pradu znamionowego (1,/1,), a takze czasu
nagrzewania t.. Dane te znajduja sig w certyfikacie lub na tabliczce znamionowej silnika. Czas do
samoczynnego wylaczenia musi by¢ krotszy niz czas nagrzewania t,, tj. krzywa charakterystyki
parametrow samoczynnego wylgczenia dla silnika zimnego musi przebiega¢ ponizej wspotrzednej
wyznaczonej przez | /1, oraz t... |, nalezy nastawi¢ wylacznie dla funkcji sterowania rozrusznikiem
zmiennobiegunowym.
Klasyfikacja pod wzgledem samoczynnego wytaczenia (parametr 28): Czas do samoczynnego
wylgczenia musi by¢ krotszy niz czas nagrzewania t, (zob. ponizszy przykiad).
Wspdtczynnik pradowy (parametr 31) — dotyczy zewnetrznego przekiadnika pradowego: Nalezy
prawidlowo ustawi¢ przetozenie wykorzystywanego transformatora.
Zabezpieczenie przed utratg fazy (parametr 42): Funkcja ochrony przed utratg fazy jest uaktywniana
fabrycznie. Wytaczenie tej funkciji jest dopuszczalne tylko do celéw demonstracyjnych.
Obciazenie rezystancyjne nalezy ustawi¢ na .NO* (NIE) (parametr 26).
Ustawic prawidtowa liczbe faz (parametr 47).

B) Ochrona termistorowa silnika
Aby uatywni¢ funkcje termistorowej ochrony silnika, nalezy zmieni¢ warto$¢ parametru 9 ,PTC*
na , Tripping“. Wejécie bedzie wowczas automatycznie monitorowane pod katem zwar¢ i peknie¢
przewodoéw. W razie awarii nastepuje wytaczenie silnika.

C) Sygnalizacja
Nieprawidtowe dziatanie wyjécia przekaznika lub stycznika gtéwnego jest sygnalizowane jako btad
weryfikacji (check back) wedtug ISO 13849. Sygnalizacja moze odbywa¢ sig poprzez magistrale
Filedbus lub wyjscie btedu (przekaznik sygnalizacyjny lub wyjécie tranzystora 24 V. Aby aktywowac
wyswietlanie bledow, ustawi¢ parametr ,Fault output (27) (Wy$wietlanie btedow (27)) zgodnie z
przeznaczeniem aplikacji..

D) Inne parametry
Syanat weryfikacji (check back. parametr 22): jest fabrycznie ustawiony jako ,current* i nie wolno tego
ustawienia zmienia¢. Automatyczne zerowanie awarii w postaci przeciazenia termicznego.
Parametr 14 - ,automatic reset" jest fabrycznie ustawiony jako ,off" i nie wolno tego ustawienia
zmienia¢. Nie ma to wptywu na potwierdzanie btedéw zewnetrznych, ktére mozna konfigurowac (na
wejéciach wielofunkcyjnych lub module we/wy DX1xx).
Pozycja testowa: Wejscia wielofunkcyjne (parametry 114/115/116) moga stuzy¢ do zataczenia pozycji
testowej. Po uruchomieniu urzadzenia pozycja testowa nie powinna by¢ zataczana przypadkowo
podczas normalnej pracy. Zapobiega sig temu zwykle poprzez zastosowane rozwigzania konstrukcyjne
aparatury rozdzielczej (np. mechaniczna pozycja testowa).
Uruchomienie awaryjne: Parametr 15 - ,emergency start” jest fabrycznie ustawiony jako ,off* i nie
wolno tego ustawienia zmienia¢. Zgodnie z norma |EC 60079-14 / 1.3, konieczne jest skonfigurowanie
funkcji wykrywania asymetrii faz do ochrony silnikéw potaczonych w tréjkat podczas pracy w stanie
niedofadowania.

Sprawdzanie konfiguracji
Prawidtowos¢ konfiguracji parametrow mozna sprawdzi¢ w nastepujacy sposob:
+ Na panelu sterowniczym LCD
+ Przy pomocy Device Type Managera (DTM): Parametry moga by¢ odczytywane z urzadzenia

poprzez DTM, a nastepnie sprawdzane pod wzgledem poprawnosci konfiguracji. Mozna to wykona¢
lokalnie lub po magistrali.

Zabezpieczenie parametréw przed przypadkowa zmiang
Po zakoriczeniu konfigurowania parametrow nalezy wiaczy¢ funkcje blokowania parametrow, by
unikna¢ przypadkowej zmiany parametréw. Stan funkcji blokady parametrow jest uwidoczniony w
postaci symbolu ktddki na tablicy sterowniczej LCD.

Konserwacja i naprawa
Urzadzenia sa bezobstugowe. Naprawy moga by¢ wykonywane wytacznie przez producenta.

Proby
Urzadzenie automatycznie wykonuje okresowe autotesty. Uzytkownik nie musi wigc przeprowadza¢
Zzadnych dodatkowych testow, jesli silnik jest wiaczany przynajmniej raz w roku. Jesli warunek ten nie
jest spetniony, nalezy wykona¢ probne wigczenie silnika w celu sprawdzenia prawidtowego dziatania
przekaznika.

Wartosci charakterystyczne zgodne z IEC 61508 i ISO 13849 - Zob. podrecznik UMC100.

no Anmerkninger om sikkerhet og oppstart av EEx-motorer

UMC100 er en 1-kanals enhet med interne selvtester som garanterer palitelig
motorvern pa et hgyt niva. Det kreves en passende kapsling for UMC nar den
brukes in Ex-omrader Utgangssiden pa UMC100 skal ikke koples til frekvensomfor-
mere, mykstartere eller lignende komponenter i Ex-applikasjoner.

UMC100 er godkjent for apparatgruppe Il, kategori 2 soner ,G* eller ,D*

(dvs. eksplosjonsfarlige atmosfeerer forarsaket av gass, damp, take eller luft,

eller fra brennbart stav).

UMC100 er utviklet og konstruert i henhold til standardene IEC 61508 og ISO13849.
Den forheyede risikoen i EEx-omrader krever, blant annet, at felgende anmerknin-
ger og standarder falges omhyggelig:

IEC 60079-7: Elektriske apparater til eksplosive atmosfaerer: Utstyrsbeskyttelse ved
okt sikkerhet «e».

IEC 60079-14: Elektriske apparater til eksplosive atmosfeerer: Utforming, valg og
oppfering av elektriske installasjoner.

IEC 60079-17: Elektriske apparater til eksplosive atmosfzerer: Inspeksjon og ved-
likehold av elektriske installasjoner.

Sikker tilstand
For styrefunksjonen av reversérstarter er tilstanden sikker nar reléer DOO og DO1 er
avmagnetisert (apne). For alle andre driftstyper (f.eks... DOL, stjerne/trekant-start), er
tilstanden sikker nar reléet DOO er avmagnetisert (apent).

Sikkerhetsfunksjoner
Termisk overlastvern: Det termiske overlastvernet serger for at reléene/utgangene
blir utkoblet/stremlgse dersom enheten registrerer en termisk overbelastning (be-
regnet med den termiske modellen) eller ved fasebortfall.
Termistor motorvern: Denne sikkerhetsfunksjonen setter systemet i en sikker
tilstand nar motstanden som males ved PTC innganger (T1/T2) overstiger den gren-
sen som er spesifisert i den tilsvarende standarden. Denne sikkerhetsfunksjonen
trenger kun a aktiveres nar motoren har PTC sensorer.

Konfigurering av sikkerhetsfunksjonene

A) Termisk overlastvern
Folgende parameter ma innstilles for riktig funksjon pa det termiske overlastvernet.
Nominell motorstrem I, |, (parameter 29/30): Motorer som skal brukes i Ex-omrader
krever godkjennelse fra PTB eller en tilsvarende institusjon. For motorer er det dessu-
ten ngdvendig a overholde forholdet mellom utlgsningsstrammen og merkestrammen
(1/1,) og oppvarmingsperioden t.. Denne informasjonen finnes pa sertifikatet eller pa
moforens merkeskilt. Utlmsnmgstlden ma veere kortere enn
oppvarmlngstlden t., dvs. at karaktenstlkkurven for utlgsningen for kald motor ma
ga under koordinatén som gis fra la/le og t... |, ma bare innstilles for styrefunksjonen
for polomkoblingsstarter.

Utlgsningsklasse (parameter 28): Utlasningstiden ma veere kortere enn

oppvarmingstiden t_

Strgmfaktor (parameter 31) — for ekstern stremtransformator: Utvekslingsforholdet

pa den transformatoren som brukes ma innstilles korrekt.

Fasebortfall-beskyttelse (parameter 42): Fasebortfall-funksjonen er aktivert fra
fabrikken. Det er kun tillatt & deaktivere denne funksjonen for demonstrasjonsformal.
Motstandsbelastning skal veere satt til «<NO» (NEI) (parameter 26).

Angi riktig antall faser (parameter 47).
B) Termistorvern
For & aktivere termistorvern-funksjonen er det ngdvendig & endre parameter 9 ,PTC'
til , Tripping“. Inngangen blir da automatisk overvaket for kortslutning og kabelbrudd.
| tilfelle feil blir stopp av motor initiert.
C) Meldinger
Feilfunksjon pa reléutgangen eller hovedkontaktoren signaliseres som feil som skal kon-
trolleres i henhold til ISO 13849. Signalet kan sendes over feltbuss eller en feilutgang
(signalutgangsrelé eller 24 V transistorutgang). For & aktivere utgaende feilsignal settes
parameteren «Fault output (27)» (Utgéende feilsignal (27)) i samsvar med applikasjo-
nens formal.
D) Andre parameter
Check back (tilbakemelding) (parameter 22): er fra fabrikken konfigurert til ,,current*
(stram) og ma ikke endres. Automatisk tilbakestilling av termiske overlastfeil.
Parameter 14, ,automatic reset (automatisk tilbakestilling” er fra fabrikken satt pa
,off* (av) og ma ikke endres. Dette har ingen virkning pa den konfigurerbare feilkvit-
teringen av eksterne feil (pa multifunksjonsinnganger eller DX1xx I/O-modulen).
Testposisjon: Multifunksjonsinngangene (parametere 114/115/116) kan brukes til &
aktivere testposisjonen. Etter igangkjering ma testposisjonen ikke aktiveres av vanvare
under vanlig drift. Dette kan vanligvis unngas med riktig utforming av styretavie
(f.eks. mekanisk testposisjon).
Ngdstart: Parameter 15, ,emergency start" (nedstart) er fra fabrikken konfigurert til ,off* (av)
og ma ikke endres. | henhold til IEC 60079-14 / 11.3 ma en faseubalanse-detekterings-
funksjon konfigureres for & beskytte trekantkoblede motorer under underlast-drift.
Kontroll av konfigurasjonen
Riktig konfigurasjon av parametere kan kontrolleres pa denne maten:
« Pa LCD betjeningspanel
« Bruk av Device Type Manager (DTM): Parametrene kan leses av fra enheten via
DTM og sa kontrolleres for riktig konfigurasjon. Dette kan utferes pa stedet eller
over feltbuss.
Beskytte parametrene mot utilsiktede endringer
Nar konfigureringen av parametere er fullfgrt, ma lasefunksjonen for parametere
aktiveres for & unnga utilsiktet endring av parametrene. Status pa lasefunksjonen
for parametere blir vist med hengelassymbol pa LCD-betjeningspanelet.
Vedlikehold og reparasjon
Utstyret krever ingen service. Reparasjoner ma bare utfgres av produsenten.
Tester
Utstyret utfarer periodiske selvtester automatisk. Brukeren behgver derfor ikke
utfgre noen tester sa lenge motoren blir koblet inn minst 1 gang i aret. Hvis ikke, ma
det utfgres en prevestart av motoren for a teste at reléet fungerer som det skal.

Karakteristikk-verdier i henhold til IEC 61508 og ISO 13849 - Se UMC100 handbok.

cs Poznamky o bezpeénosti a uvedeni do provozu pro motory
pro oblasti s explozivni atmosférou (EEx Area)

UMC100 je 1-kanalové zafizeni zajiStujici interni autotest, ktery zaucuje spolehli-
vou ochranu motoru vysoké urovné. Pro UMC je potfebny vhodny kryt, kdyz je
UMC pouzit v oblastech s explozivni atmosférou.
Jednotka UMC100 nesmi byt pfipojovana k frekvenénim méni¢im, softstartérim
nebo podobnym souéastem v aplikacich Ex.
Zarizeni UMC100 je schvaleno pro skupinu zafizeni Il, kategorie 2 zény ,G* nebo ,D*
(tzn. explozivni atmosféry zplsobené plyny, parami, mlhami nebo hoflavym prachem).
Zarizeni UMC100 bylo vyvinuto a zkonstruovano v souladu s normami IEC 61508
a1S013849.
Zvy$ena rizika v oblastech s explozivni atmosférou (EEx areas) vyZaduji mj. Peclivé
dodrzovani nasledujicich pokynl a norem:
IEC 60079-7: Elektricky pfistroj pro vybusna prostiedi: Ochrana zafizeni zvySenym
zabezpecenim ,e".
IEC 60079-14: Elektricky pfistroj pro vybusna prostredi: Navrh, vybér a realizace
elektrickych instalaci.
IEC 60079-17: Elektricky pfistroj pro vybusna prostiedi: Revize a udrzba elek-
trickych instalaci.
Bezpecny stav
Pro funkci ovladani Reverse Starter je bezpecny stav pitomny, jestlize relé DOO a DO1
jsou bez proudu (oteviend). Pro v8echny ostatni rezimy provozu motoru (napf. DOL,
Star-Delta Start), je bezpecny stav pfitomny, jestlize relé DOO bez proudu (oteviené).
Bezpecnostni funkce
Nasledujici funkce zafizeni UMC100 jsou relevantni pro bezpecnost:
Ochrana proti tepelnému pretizeni: Funkce ochrany proti tepelnému pretizeni
indukuje odbuzeni relé, jestlize pfistroj zjisti tepelné pretizeni (vypocitané za pouziti
tepelného modelu) nebo ztratu faze.
Termistorova ochrana motoru: Tato bezpecnostni funkce poskytuje systému
bezpecny stav, jestlize odpor méfeny na vstupech PTC (T1/T2) pfekro¢i mez stano-
venou v pfislusné normé. Tato bezpe¢nostni funkce musi byt aktivovana jen tehdy,
kdyz motor poskytuje ma pfislusné cidlo.
Konfigurace bezpecnostnich funkci
A) Ochrana proti tepelnému pretizeni
Nasledujici parametry musi byt nastaveny pro naleZitou funkci ochrany proti
tepelnému pretizeni.
Nominalni proud motoru | 1J_IeE (parametr 29/30): Motory uréené pro pouziti v Ex
oblastech vyzaduji schvaleni PTB (Physikalisch-Technische Bundesanstalt) nebo
srovnatelné instituce. Pro motory je dale potfebné dodrzet pomér mezi spoustemm
proudem a nominalnim proudem (I /1,) a dobou ohfivani t.. Tyto informace muzou
byt zjiétény na certifikatu nebo na typovém $titku motoru. EDoba spousténi musi byt
kratSi neZ doba ohfivani t_, tzn. spoustéci charakteristicka kfivka studeného motoru
musi probihat pod souradnlm danou hodnotami I /I, a t.. | , musi byt nastavena jen
pro funkci ovladani zmény pélu startéru.
Trida spousténi (parametr 28): Doba spousténi musi byt kratsi nez doba ohfivani t.
(viz pfiklad nize).
Faktor proudu (parametr 31) — pro externi transformator: Pomér pfenosu pouzitého
transformatoru musi byt nadstaven spravné.
Ochrana proti ztraté faze (parametr 42): Funkce ochrany proti ztraté faze je
aktivovana od vyrobce (ex works). Deaktivovani této funkce je dovoleno jen pro
ucely predvadeéni.
Odporova zatéz musi byt nastavena na .NO" (NE
Nastavte spravny pocet fazi (parametr 47).
B) Termistorova ochrana motoru
Pro aktivaci funkce termistorové ochrany motoru je potfebné zménit parametr 9
L,PTC" na ,Spusténi“. Vstup je potom automaticky monitorovan ohledné zkratu
zlomenych vodi¢u. V pfipadé zavady je vyvolano vypnuti motoru.
C) Signalizace
Nespravna funkce reléového vystupu nebo hlavniho stykace je signalizovana jako
chyba zpétné kontroly podle ISO 13849. Signalizace mlze byt provadéna pres
sbérnici pole nebo vystup chyby (signalizujici relé nebo 24 V vystup tranzistoru).
Chcete-li aktivovat chybovy vystup, nastavte parametr ,Fault output (27)“ (Chybovy
vystup (27)) podle tcelu aplikace.
D) Ostatni parametry
Zpétna kontrola (parametr 22) je nastavena na: ,current” od vyrobce (ex works) a
nesmi byt ménéna. Automaticky resetovani pfi chybach tepelného pretizeni.
Parametr 14, automatické resetovani je nastaveno na ,vypnuto® od vyrobce
(ex works) a nesmi byt ménéno. Toto nema zadny Ucinek na nastavitelné potvrzeni
chyb v pfipadé externich chyb (na multifunkénich vstupech nebo DX1xx I/O modulech
vstupu/vystupu).
Testovaci poloha: Multifunkéni vstupy (parametry 114/115/116)muzou byt pouzity
pro aktivaci testovaci polohy. Po uvedeni do provozu nesmi byt testovaci poloha
aktivovana neumysiné v prubéhu normainiho provozu. Tomu je obvykle zabranéno
konstrukci spinaciho zafizeni (napf. Mechanicka testovaci poloha).
Nouzovy start: Parametr 15 ,nouzovy start” je nastaven na ,vypnuto” od vyrobce
(ex works) a nesmi byt ménén. Podle IEC 60079-14 / 11.3, a funkce detekce fazové
nerovnovahy musi byt konfigurovana pro ochranu deltové pfipojenych motort v
prubéhu provozu s pfili§ nizkym zatizenim.
Kontrola konfigurace
Spravna konfigurace parametru mize byt zkontrolovana nasledovné:
» Na LCD opera¢nim panelu
* Za pouZiti zarizeni Device Type Manager (DTM): Parametry mdzou byt odecteny
ze zafizeni prostrednlctwm DTM a potom zkontrolovany ohledné spravné konfigu-
race. Toto mlze byt provedeno na misté nebo pres sbérnici.
Ochrana parametru proti neimysinym zménam
Jakmile je konfigurace parametri dokoncena, je tfeba aktivovat funkci zablokovani
parametrd, aby se predeslo neimysinym zménam parametrti. Stav funkce zabloko-
vani parametru je indikovan symbolem visaciho zamku na LCD operaénim panelu.
Udrzba a opravy
Zafizeni nevyzaduje zadny servis. Opravaiské prace smi byt provadény jen vyrobcem.
Testy
Zafizeni provadi automaticky periodické autotesty. Proto nemusi byt provadéno
uzivatelem opétovné testovani, jestlize je motor zapnut nejméné jednou za rok. Jinak
musi byt proveden zkuSebni start motoru za icelem kontroly spravné funkce relé.

arametr 26).

Charakteristické hodnoty v souladu s IEC 61508 a ISO 13849 - Viz pfirucka UMC100.
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