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Turvaohjeet

VAROITUS! Noudata naita ohjeita. Ohjeiden laiminlydnti voi johtaa fyysiseen vammaan tai hengenvaaraan tai
vaurioittaa laitteistoa. Sdhkdasennus- ja huoltotéitad saa tehda vain pateva sahkdalan ammattilainen.

e  Al3 kdsittelee taajuusmuuttajaa, moottorikaapelia, moottoria tai ohjauskaapeleita taajuusmuuttajan ollessa
kytkettynad sydttovirtaan. Ennen tydskentelyn aloittamista erota taajuusmuuttaja kaikista vaarallisista janniteldhteista
ja varmista, ettd tyoskentelemisen aloittaminen on turvallista. Odota aina 5 minuuttia virransy6ton irrottamisen
jalkeen, jotta valipiirin kondensaattoreiden varaus ehtii purkautua.

*  Ali tydskentele taajuusmuuttajalla, jos siihen on kytketty pydrivd kestomagneettimoottori. Pydriva
kestomagneettimoottori tuottaa jannitettd taajuusmuuttajaan ja sen tulo- ja Iahtéliittimiin.

kanteen. Kansi voi irrota ja taa-
juusmuuttaja voi pudota.

*  Runkokoot R5...R9: Ali kallista
taajuusmuuttajaa.
Taajuusmuuttaja on painava
ja sen painopiste on korkealla.
Se voi kaatua vahingossa.

*  Runkokoot R5...R9: Nosta taa-
juusmuuttajaa nostolait-
teella. Kayta
taajuusmuuttajan nostorenkaita.

*  RunkokootR1...R2, IP21
ULt i1): Al3 nosta taa- R1...R2 R5...R9 R5...R9
‘ ﬂ‘ it \‘\‘\‘H muu

juusmuuttajaa tarttumalla sen
. nm‘ 1 W,

‘{nﬂ'

1. Pakkauksen purkaminen

Sdilyta taajuusmuuttaja pakkauksessaan kunnes olet valmis asentamaan sen. Kun pakkaus on avattu, taajuusmuuttaja on
SUO]attaVa polyltd, roskilta ja kosteudelta. Varmista, ettd pakkaus sisdltda seuraavat osat:

kaapelikotelo (runkokoot R1...R2 ja R5...R9, IP21 [UL-tyyppi 1])
* taajuusmuuttaja
*  kiinnityskaavain
* ohjauspaneeli
* asennuksen ja kdyttéonoton pikaopas
* monikieliset jadnnésjannitteen varoitustarrat
* laite- ja ohjelmointioppaat (mikali tilattu)
* lisdvarusteet erillisissa pakkauksissa (mikali tilattu).
Varmista, ettd osat ovat ehjid ja vahingoittumattomia.

2. Kondensaattoreiden elvytys

Jos taajuusmuuttajaan ei ole kytketty virtaa yli vuoteen, tasajannitevalipiirin kondensaattorit on elvytettdva. Lisatietoja on
oppaassa Capacitor reforming instructions (3BFE64059629 [englanninkielinen]) tai ota yhteyttd ABB:n tekniseen tukeen.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect

3. Kaapeleiden ja varokkeiden valitseminen

* \Valitse tehokaapelit. Noudata paikallisia maarayksia.
¢ Syodttokaapeli: Parhaan séhkdmagneettisen yhteensopivuuden saavuttamiseksi ABB suosittelee symmetrisen

suojatun kaapelin (VFD-kaapeli) kdyttamista.

* Moottorikaapeli: Parhaan sahkdmagneettisen yhteensopivuuden saavuttamiseksi on suositeltavaa kayttaa
symmetrista suojattua kaapelia (VFD-kaapeli). Symmetrinen suojattu kaapeli vahentad myés laakerivirtoja,
kulumista ja moottorin eristeisiin kohdistuvaa rasitusta.

* Tehokaapelien tyypit: IEC-asennukset: kdytd kupari- tai alumiinikaapeleita (mikali sallittu). Alumiinikaapeleita
voidaan kdyttaa tehonsyottokaapeleina vain 230 V:n taajuusmuuttajissa rungoissa R5...R8. UL-asennuksissa voidaan
kdyttaa ainoastaan kuparijohtimia.

* Nimellisvirta: suurin kuormitusvirta.

* Nimellisjannite: vdhintdan 600 V AC.

* Nimellislampétila: IEC-asennukset: kaapelin on kestettdva vahintaan 70 °C:n lampétila jatkuvassa kaytossa.
UL-asennukset seka taajuusmuuttajat, joissa on lisdvaruste +B056 (IP55, UL-tyyppi 12): kaapelin on kestettava
vahintaan 75 °C:n lampédtila jatkuvassa kdytossa.

* Koko: Katso tyypilliset kaapelikoot kohdasta Nimellisarvot, sulakkeet ja tehokaapelien tyypilliset koot ja suurimmat
kaapelikoot kohdasta Tehokaapeleiden liitintiedot.

* Valitse ohjauskaapelit. Kdyta analogiasignaaleille kaksoissuojattua kierrettya parikaapelia. Kdyta digitaalisille
signaaleille, relesignaaleille ja I/O-signaaleille kaksoissuojattua tai yksinkertaisesti suojattua kaapelia. Ald kytke 24 V:n
ja 115/230 V:N signaaleja samaan kaapeliin.

* Suojaa taajuusmuuttaja ja tehonsydttokaapeli asianmukaisilla sulakkeilla. Katso Nimellisarvot, sulakkeet ja
tehokaapelien tyypilliset koot.

4. Asennuspaikan tarkastaminen

Tarkasta taajuusmuuttajan asennuspaikka. Varmista seuraavat seikat:

* Asennuspaikan tulee olla riittavan hyvin tuulettuva tai jddhdytetty, jotta taajuusmuuttajan tuottama lampo poistuu.

*  Kayttdympariston olosuhteiden on taytettdva annetut vaatimukset. Katso Kdyttoymparisto.

* Asennuspinnan on oltava mahdollisimman pystysuora ja riittdvan vahva kestdmdaan taajuusmuuttajan paino.
Lisatietoja painoista on kohdassa Painot ja vapaan tilan tarve.

* Asennuspinnan, asennuspaikan lattian ja taajuusmuuttajan ldhelld olevien materiaalien on oltava syttymattomia.

* Taajuusmuuttajan ymparilla on oltava riittavasti tilaa laitteen jadhdytystd, kunnossapitoa ja kdyttoéa varten.
Vahimmaistilavaatimukset annetaan kohdassa Painot ja vapaan tilan tarve.

* Taajuusmuuttajan lahelld ei saa olla voimakkaiden magneettikenttien lahteita kuten voimakasta virtaa johtavia
yksisdikeisia johtimia tai kontaktoreiden keloja. Voimakas magneettikenttd voi aiheuttaa hairi6itd ja epatarkkuutta
taajuusmuuttajan toimintaan.

5. Asenna taajuusmuuttaja seinadlle

Valitse kiinnikkeet paikallisten vaatimusten sekd seindn materiaalin, taajuusmuuttajan painon ja kdyttésovelluksen mukaan.
Asennuspaikan valmisteleminen

Tee merkit kiinnityskaavaimen avulla. Poista kiinnityskaavain ennen taajuusmuuttajan asentamista seindlle.
Poraa reidt ja laita reikiin seindkiinnitysankkurit tai -tulpat.

1.

2.

3. Kiinnita ruuvit. Jata tyhjaa tilaa ruuvin kannan ja asennuspinnan valiin.

R1...R4 R5...R9 R1...R9

1 a € (2 R1...R2: M5
O]%ﬂ 2 R3...R5: M6
b R6...R9: M8
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1 vt
R R2 R3 R4 RS RG R7 RS R9
mm tuu- mm tuu- mm tuu- mm tuu- mm tuu- mm tuu- mm tuu- mm tuu- mm tuu-
maa maa maa maa maa maa maa maa maa
a | 98 3,86 | 98 |3,86] 160 | 6,30 | 160 | 6,30 | 612 |24,00] 571 | 22,5 | 623 | 24,5 | 701 | 27,6 | 718 | 28,3
b | 317 |12,48| 417 |16,42| 473 |18,62| 619 |24,37| 581 |22,87| 531 | 20,9 | 583 | 23,0 | 658 | 25,9 | 658 | 25,9
c | - | - [ = [ - [ = [ = -1 - 116063021384 245 97 | 263 | 10,3 | 345 | 136
d> | - | - | = | = | = | = | = [ = 200787300118 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8
e> | - | - | = | = | = | = | = | - [100 394|155 | 61 | 155 | 61 | 155 | 61 | 200 | 79
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Runkokoot R1...R4: Aseta taajuusmuuttaja seindlle ja kirista
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Runkokoot R5...R9: Aseta taajuusmuuttaja seinalle ja kirista ruuvit.
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6. Poista suojakansi tai su
R1...R4, IP21 (UL-tyyppil)

ojakannet
R5, IP21 (UL-tyyppi 1)

S

R1...R9, IP55 (UL-tyyppi 12)

7. Runkokoot R1...R2 ja R6...R9, IP21 (UL-tyyppi 1): Kaapelien lapivientikotelon
asentaminen
R1...R2




8. Kiinnita taajuusmuuttajaan oikeankielinen jaannésjannitteen varoitustarra

Runkokoot R1...R4: ohjauspaneelin asennusalustaan, Runkokoot R5...R9: ohjausyksikdn viereen.

9. Varmista, ettd taajuusmuuttaja on yhteensopiva kaytettavan

sse o

maadoitusjarjestelman kanssa.

Kaikki taajuusmuuttajat voidaan liittdd symmetrisesti maadoitettuun TN-S-verkkoon (keskipistemaadoitettu
tahtikytkentd). Jos taajuusmuuttaja asennetaan erilaiseen verkkoon, poista EMC-ruuvi (EMC-suotimen irtikytkentd) ja/tai
poista VAR-ruuvi (varistoripiirin irtikytkenta).

ruuveja.

VAR-ruuveja. Irrota EMC
DC -ruuvi.

ja VAR-ruuvi.

Runkokoko |Symmetrisesti maadoi- |Epdsymmetrisestija  |IT-verkot TT-verkot V2
tetut TN-S-verkot (kes- |keskipisteesta (maadoittamattomat tai
kipistemaadoitettu maadoitetut suuriohmisesti
tdhtikytkentd) kolmioverkot maadoitetut)
R1...R3 Al3 irrota EMC- tai VAR- |Irrota EMC-ruuvi. Irrota EMC- ja VAR-ruuvit Irrota EMC- ja VAR-ruuvit
R4 v2 ruuveja. Al irrota VAR-ruuvia.
R4...R5 Al irrota EMC- tai VAR- |Huomaa: Irrota EMC-ruuvit (2 ruuvia) | Irrota EMC-ruuvit (2 ruuvia)
ruuveja. Taajuusmuuttajaa ei ole |ja VAR-ruuvi. ja VAR-ruuvi.
tarkastettu naissa
verkoissa tapahtuvaa
kayttoa varten IEC-
standardien mukaisesti.
R6...R9 Al irrota EMC- tai VAR- | Al irrota EMC AC- tai Irrota EMC-ruuvit (2 ruuvia) | Irrota EMC-ruuvit (2 ruuvia)

ja VAR-ruuvi.

1) Syéttéverkkoon on asennettava vikavirtasuojakytkin.
2) ABB ei takaa taajuusmuuttajan sisaan rakennetun maavuototunnistimen EMC-luokitusta tai toimintaa.

10. Tehokaapeleiden ja moottorin eristysvastuksen mittaaminen

Mittaa sySttokaapelin eristysvastus ennen kaapelin kytkemistd taajuusmuuttajaan.

Noudata paikallisia maarayksia.

Mittaa moottorikaapelin ja moottorin eristysvastus, kun kaapeli on irti
taajuusmuuttajasta. Mittaa vastus kunkin vaihejohtimen ja suojamaajohtimen
valista. Kayta 1 000 V DC:n mittausjannitettda. ABB:n moottoreiden eristysvastuksen
tulee olla yli 100 megaohmia (ohjearvo lampétilassa 25 °C). Lisdtietoja muiden
moottoreiden eristysvastuksista on valmistajan ohjeissa. Moottorin sisélla oleva
kosteus pienentda eristysvastusta. Jos epadilet, etta moottorin kotelossa voi olla

kosteutta, kuivata moottori ja suorita mittaus uudelleen.

U1-PE, V1-PE, W1-PE




11. Kytke tehokaapelit
Kytkentakaavio (suojatut kaapelit)

Rungoissa R1..R3 on sisddnraken-
nettu jarrukatkoja. Voit tarvittaessa
R+ kytkea jarruvastuksen liittimiin R- ja
PE LjL2)Ls @ R- lubc+ T T2V | T3W @ UDC/R+. Jarruvastus ei sisdlly taa-
I e juusmuuttajan toimitukseen.
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1. Kaksisuojamaajohdinta. Taajuusmuuttajien turvallisuusstandardi IEC/EN 61800-5-1 edellyttda kahta
suojamaajohdinta, jos suojamaajohtimen lapimitta on pienempi kuin 10 mm? (Cu) tai 16 mm? (Al). Voit kayttaa
maadoitukseen neljannen johtimen lisdksi esimerkiksi kaapelin suojavaippaa.

2. Kayta erillista PE-maadoituskaapelia tai kaapelia, jossa on erillinen PE-johdin, jos neljannen johtimen tai vaipan
johtavuus ei taytd PE-johtimelle asetettuja vaatimuksia.

3. Kayta moottorin puolella erillistda maadoituskaapelia, jos vaipan johtavuus ei ole riittava tai jos kaapelissa ei ole
symmetristd PE-johdinta.

4. Moottorikaapelin ja jarruvastuskaapelin (mikali kdytdssd) suojavaipassa on kdytettava 360 asteen maadoitusta. Sita
suositellaan my6s tehonsyoéttdkaapeleihin.

5. Asenna tarvittaessa ulkoinen suodin (DU/DT-, common mode- tai sinisuodin). Suodattimia on saatavana ABB:Ita.

Kytkentojen tekeminen

1. Runkokoot R5...R9: Poista sy6ttokaapelin liittimien suojus.
Runkokoot R6...R9: Poista sivulevyt (a). Poista suojus (b) ja tee tarvittavat reiat kaapeleita varten. Jos asennat

rinnakkaiskaapeleita rungoissa R8...R9, tee tarvittavat aukot myds alempaan suojaan.
R6...R9 R6...R9




Tehokaapeleiden valmistelu:

* Irrota kumitiivisteet kaapelien lapiviennista.

¢ Leikkaa kumitiivisteeseen sopivankokoinen reika. Liu'uta tiiviste kaapelin (a) paalle.

* Valmistele syotto- ja moottorikaapelien paat kuvassa (b) esitetylla tavalla.

* Liu'uta kaapelit lapiviennissa olevien reikien lapi ja kiinnita tiivisteet reikiin.

* Jos kaytat alumiinikaapeleita, rasvaa johtimen kuorittu osa ennen kaapelin kytkemista taajuusmuuttajaan.

b

PE

Kytke tehokaapelit. Katso kiristysmomentit kohdasta Tehokaapeleiden liitintiedot.

¢ Liitd moottorikaapelin vaihejohtimet liittimiin T1/U, T2/V ja T3/W. Kytke kaapelin kierretty suojavaippa
maadoitusliittimeen. (a)

* Kytke syottdkaapeli liittimiin L1, L2 ja L3. Kytke kaapelin kierretty suojavaippa ja suojamaan lisdjohdin (PE)
maadoitusliittimeen. (b)

* Runkokoot R8...R9: Jos kdytdssa on vain yksi johdin, ABB suosittelee sen asentamista ylemman puristuslevyn alle. Jos
kdytdssa on rinnakkaiset tehokaapelit, aseta ensimmainen johdin alemman puristuslevyn alle ja toinen ylemman
levyn alle.

* Runkokoot R8...R9: Jos kaytat rinnakkaiskaapeleita, asenna toinen maadoitushylly rinnakkaisia tehokaapeleita
varten.

* Kirista tehokaapelin maadoitushyllyn puristin kaapelien kuorittuun osaan (c). Kirista puristimet momenttiin 1,2 Nm.

* Kytke jarruvastuksen ja jarrukatkojen kaapelit (mikali kdytdssd). Rungoissa R1...R2 maadoitushylly on asennettava
ennen jarrukaapeleiden kytkemistd (katso seuraava vaihe).

* Runkokoot R6...R9: Tehokaapeleiden kytkennan jdlkeen asenna suojus liittimiin (d).
R1...R4 R5
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Huomautus: Yldpuolella olevassa havaintokuvassa esitetdaan
runkokoot R1...R2. Runkokoot R3...R4 ovat samankaltaisia.
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4. Runkokoot R1...R2, R4, R6...R9: Asenna maadoitushylly. Rungoissa R6...R9 maadoitushylly on tarkoitettu
ohjauskaapeleille.
...R2

5. Runkokoko R5: Asenna kaapelikotelon levy (a) ja suojus (b).

R5
@ REREL 5b

Ny

6. Kiinnitd kaapelit mekaanisesti taajuusmuuttajan ulkopuolelle.

7. Maadoita moottorikaapelin suojavaippa moottorin padsta. Voit vahentaa radiotaajuisia hairidita kayttamalla
moottorikaapelin suojavaipan 360 asteen maadoitusta moottorin kytkentakotelon lapiviennissa.




12. Kytke ohjauskaapelit

Tee kytkenndt kdytettdvan sovelluksen mukaisesti. Pida signaaliparikaapelin johtimet kierrettyind mahdollisimman lahelle
liittimid, jotta induktiivinen kytkeytyminen vdltetdan.

1. Leikkaa kumitiivisteeseen reika ja liu'uta kumitiiviste kaapelin paalle.

2. Maadoita kaapelin ulompi suojavaippa 360 astetta maadoitusliittimen alta. Pida kaapeli kuorimattomana niin lahelle
ohjausyksikon liittimia kuin mahdollista. Maadoita my&s parikaapelin suojavaipat ja maadoitusjohdin SCR-liittimen
kohdalla.

3. Sido kaikki ohjauskaapelit sidontakiinnikkeisiin.
Oletusarvoiset 1/0-ohjauskytkennat (ABB:n vakio-ohjausmakro)

X1 Ohjejannite ja analogiatulot ja -l1ahdét

1 SCR Signaalikaapelin suoja
2 All Ulkoinen taajuusohje 1: 0...10 V
3 AGND lAnalogiatulopiirin maa
4 +10V Ohjejannite 10 VDC
5 Al2 Ei madritetty
. 6 AGND Analogiatulopiirin maa
gg‘gihm 7 AO1 Lahtétaajuus: 0...20 mA
8 AO2 Lahtdvirta: 0...20 mA
n 9 AGND nalogialdhtdpiirin maa
X2 ja X3 Apujanniteldhtd ja ohjelmoitavat digitaalitulot
+24 V pujdnniteldhtd +24 V DC, enint. 250 mA
DGND pujdnnitemaa
DCOM Kaikille yhteinen digitaalitulo
DIl Seis (0) / Kay (1)
DI2 Eteen (0) / Taakse (1)
DI3 Vakiotaajuuden/-nopeuden valinta
Dl4 \Vakiotaajuuden/-nopeuden valinta
DI5 Ramppiasetus 1 (0) / Ramppiasetus 2 (1)
Dl6 Ei madritetty
Releldhdot
RO1C Kayttovalmis
RO1A :x 250V AC/30VDC
RO1B — 2A
RO2C Kay
RO2A :L 250V AC/30VDC
RO2B [ 2A
RO3C Vika (-1)
RO3A :1 250V AC/30VDC
RO3B — 2A
X5 Sisddnrakennettu kenttdvayla
29 B+ Sisdadnrakennettu Modbus RTU (EIA-485)
30 A-
31 DGN
S4 TERM Sarjaliitdnndn padtevastuksen valintakytkin
S5 BIAS Sarjaliitdnndn esijannitysvastusten kytkin
— = X4 Safe torque off -toiminto
—‘5'/1/'6— 34 OUT1 [Safe torque off -toiminto (STO). Molempien piirien on oltava suljettuina,
Q/'é— 35 ouT?2 jotta taajuusmuuttaja kdynnistyy. Piirustuksessa kuvataan turvapiirin
- 36 SGND ksinkertainen kytkenta turvakytkentdpisteiden kautta. Jos STO-toi-
37 IN1 minto ei ole ké}{téssé, jata tehtaassa asenr.let.ut siirtoliittimet paikoil-
38 IN2 een. Katso my&s kohta Safe torque off -toiminto (STO).
X10 4V AC/DC
40 |24VAC/DC+tulo Main runkokoot R6...R9: 24 V AC/DC -tulo ohjausyksikon virran
41 |24vAc/oc-tulo ytkemiseen, kun verkkosy6ttd on katkaistu.

Apujanniteldhddn +24 V (X2:10) kokonaiskuormitettavuus on 6,0 W (250 mA / 24 V DC).

Liittimet Johtimen koko Kiristysmomentti
+24V, DGND, DCOM, B+, A-, DGND, ulk. 24 V 0,2...2,5 mm° (24...14 AWG) 0.5..06Nm
DI, Al, AO, AGND, RO, OUT, IN, SGND 0,14...1,5 mm*© (26...16 AWG) e
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Ohjauskaapelien asennusesimerkit
Tassa osiossa annetaan esimerkit ohjauskaapeleiden reitittamisesta rungoissa R4 seka R6...R9. Runkokoot R1...R3 ja R5 ovat

samankaltaisia kuin runkokoko R4.
R4 R6...R9

| [ [@
g aeaton
P ostamo

Internal Fan
Birection

Sisdaanrakennetun kenttavaylan kytkenta
Voit kytked taajuusmuuttajan sarjaliikenneliitantaan kenttavaylasovitinmoduulin tai sisddnrakennetun kenttavaylaliitdnnan
kautta. TSisdanrakennettu kenttavayldliitanta tukee Modbus RTU -protokollaa.
Modbus RTU -tiedonsiirron asetusten maarittaminen sisaanrakennettua kenttavaylaa kaytettaessa:

1. Kytke kenttavaylakaapeli ja tarvittavat |/O-signaalit. Kdytan Belden 9842 -kaaplia tai vastaavaa. Belden 9842 on
suojattu kierretty parikaapeli, jonka aaltoimpedanssi on 120 ohmia.

2. Jos taajuusmuuttaja on kenttavaylan padssa, aseta paatevastus paalle kytkimesta.
3. Kytke taajuusmuuttajaan virta ja maaritd tarvittavat parametrit. Katso Kenttavaylatiedonsiirto.
Esimerkkikytkenta esitetdan alla.

4) 3) tTTT777
SIRI[[+] e iE AIE
Q &l <G &l <G &l <5
= e [m] [a]
Paatevastus ja esijannite Padtevastus ja esijannite P&datevastus ja esijannite
Paitevastus ONY poissa paalta (OFF) poissa pailta (OFF) pailla (oN) V2
Automaatio-ohjain Taajuusmuuttaja Taajuusmuuttaja Taajuusmuuttaja

1) Paatevastuksen on oltava paalld kenttavaylan paissa olevissa laitteissa. Padtevastuksen on oltava poissa paalta kaikissa
muissa laitteissa.

2) Esijannitteen on oltava paalld yhdessa laitteessa. On suositeltavaa, ettd laite on kenttavaylan padssa.

3) Kiinnita kaapelien suojavaipat yhteen jokaisessa taajuusmuuttajassa, mutta ald kytke niita taajuusmuuttajaan. Kytke
suojavaipat vain automaatio-ohjaimen maaliittimeen.

Kytke signaalimaaliitin (BGND) automaatio-ohjaimen signaalimaa-referenssiliitdntdan. Jos automaatio-ohjaimessa ei ole
signaalimaa-referenssiliitédntaa, kytke signaalimaa kaapeleiden suojavaippoihin 100 ohmin vastuksen kautta, mieluiten
laheltd ohjausyksikkda.



13. Lisavarustemoduulien asennus (mikali sisdltyvat toimitukseen)

14. Suojakannen tai -kansien asennus

Suojakansien asennus tapahtuu pdinvastaisesti kuin niiden poistaminen. Katso Poista suojakansi tai suojakannet.
Rungoissa R6...R9 asenna kohdassa Kytkentdjen tekeminen kuvatut sivulevyt ennen kannen asentamista.

15. Taajuusmuuttajan kdaynnistaminen

1

A

vaaran ehkadisemiseksi.

VAROITUS! Ennen kuin kdynnistat taajuusmuuttajan, varmista, ettd asennus on valmis. Varmista my&s, etta
moottorin kdynnistaminen on turvallista. Tarvittaessa kytke moottori irti muusta jarjestelmasta vahingon tai

A

kittava selkeasti standardin IEC/EN 61800-5-1 kohdassa 6.5.3 kuvatulla tavalla. Esimerkki: "KONE KAYNNISTYY
AUTOMAATTISESTI”.

VAROITUS! Jos kaytat taajuusmuuttajan ohjausohjelman automaattisia viankuittaus- tai uudelleenkdynnistystoi-
mintoja, varmista, ettd ne eivat voi johtaa vaaratilanteisiin. Kun ndma toiminnot valitaan kdytto6n, ne palauttavat
taajuusmuuttajan toimintaan vian tai virtakatkoksen jalkeen. Jos toiminnot otetaan kayttoon, jarjestelma on mer-

Suorita kdynnistystoiminto ohjauspaneelista. Ndyton alareunan kaksi komentoa osoittavat ndytén alla olevien kahden

valintapainikkeen ((— ja (C—)) toiminnot. Valintapainikkeilla valittavat komennot vaihtuvat kayttétilanteen mukaan.
Voit siirtaa kohdistinta ja muuttaa arvoja aktiivisena olevassa ndkymassa nuolindppaimilla (E), @, @ ja @). Painike
ndyttaa tilannekohtaisen ohjesivun.

ja asetukset, kun aputoiminto kehottaa tekemdan niin. Jatka, kunnes
ohjauspaneeli ilmoittaa, ettd ensimmainen kdynnistys on suoritettu.

Taajuusmuuttaja on valmis kdyttda varten, kun ohjauspaneeli ilmoittaa,
ettd ensimmainen kdynnistys on suoritettu. Palaa aloitusnaytt6on
painamalla (Valmis)-painiketta.

1. | Kytke taajuusmuuttajan virta. Varmista, ettd moottorin tyyppikilven tiedot ovat kdytettavissa.
2. | Ensimmaisen kdynnistyksen assistantti opastaa sinut ensimmaisen -
kdynnistyksen lapi. English
Toiminto kdynnistyy automaattisesti. Odota, kunnes Deutsch
kielenvalintandytt® nakyy ohjauspaneelissa. mi
valitse kieli, jota haluat kayttas, ja paina (OK). Francais
Huomautus: Kun olet valinnut kielen, ohjauspaneelin palautuminen Italia]ﬂo
kestad muutaman minuutin.
Swenska
Ezpafiol
OK »
3. | Valitse Aloita kdytté6notto ja paina Seuraava) -painiketta. -
y japaina () ( )P Paikal & (= ACS5A0 0.0 Hz
Kayttoonottoassistantti 1
Haluatko suorittaa taajuusmuuttajan
k&yrrdonoton?
Aloita
Lopeta, 413 ngytd uudestaan
Takaisin 15:52 Seuraava
4. Va!1t:se lokalisointi, jota haluat kayttda, ja paina (Seuraava) - Faikal © ¥ ACS5E0 =00 Hs
painiketta.
Lokalisointi | —
Yhdyswaltain vakio [Imperial)
Takaisin 15:52 Seuraava
5. | Viimeistele ensimmaisen kdynnistyksen aputoiminto valitsemalla arvot =
ynmsty P Faikal & (™ ACS5ED $0.0 Hz

Ensimmiinen kdynnisty...
Taajuusmuuttaja on kiyrdvalmis.

Kaynnistapysayta: 0

Suunta; 0z

Ohjearvo [taajuus): Al skaalartu
Takaisin 16:00 Yalmis




12

6. | Valittujen signaalien-arvot nakyvat aloitusndkymassa.

Paikal © (™ ACS5E0
[Léhtﬁtaajuus

0.0 Hz

0.00]

« Rampit
« Rajat

ohjesivun

-painikkeella.

7. | Voit muuttaa asetuksia, kuten makro-, ramppi- ja raja-asetuksia,
aloittamalla paavalikosta. Voit siirtya paavalikkoon painamalla
aloitusnakymassa (Valikko).
Valitse Ensisijaiset asetukset ja paina (Valitse) -painiketta (tai (El).
Ensisijaiset asetukset -valikossa voit saataa myés moottoriin, PID-
ohjaukseen, kenttavaylaan, lisitoimintoihin, kelloon, alueeseen ja
nayttdon liittyvid asetuksia. Voit myds palauttaa lokien, parametrien ja
ohjauspaneelien aloitusnakymat.
ABB suosittelee, ettd maaritat ainakin seuraavat lisdasetukset:

« Valitse makro tai maarita kaynnistys-, pysdytys- ja ohjearvot erikseen.

Saat Iisétioja Ensisijaiset asetukset -valikon valinnoista avaamalla
?

Hz

Moottonin virta
{! 0.00p

Moottorin momentt

g 0.0]
Valinnat 16:00 Valikko
Faikal® (™ ACS5A0 +0.0Hz
Pisivalikko

mS /0 .
EE Vianmairitys »
Lopeta 16:00 Yalitse
Faikal® (™ ACS5A0 +0.0Hz

Ensisijaiset asetukset

Mootori -
Kaynnistys, pysdytys, ohje >
Rampit 3
Rajat .
Takaisin 16:00 Yalitse

Kenttavaylatiedonsiirto

Sisaanrakennetun Modbus RTU -kenttadvaylantiedonsiirron kdyttéonotto edellyttda vahintaan seuraavien parametrien

madrittamista:

Parametri Asetus Kuvaus
20.01 Ulk1 komennot Sisadnrakennettu [Valitsee kenttavaylan kdynnistys- ja pysdytyskomentojen lahteeksi,
kenttavayla kun ULK1 on valittu aktiiviseksi ohjauspaikaksi.
22.11 Ulkl nopeusohje 1 SKV ohje 1 Valitsee sisddnrakennetun kenttdvaylaliitdnnan kautta vastaanotetun
ohjeen nopeusohjeeksi 1. Tata parametria kdytetddn nopeuden saatéoon.
26.11 Momenttiohjeen 1 SKV ohje 1 Valitsee sisdanrakennetun kenttdvayldliitannan kautta vastaanotetun
valinta ohjeen momenttiohjeeksi 1. Tatad parametria kdytetdan moottorin
vektoriohjaustilassa.
28.11 UIk1 taajuusohje 1 SKV ohje 1 Valitsee sisddnrakennetun kenttdvayldliitdnnan kautta vastaanotetun
ohjeen taajuusohjeeksi 1. Tata parametria kdytetddn taajuuden sdatdon.
58.01 Protokolla kadytossa Modbus RTU Alustaa tiedonsiirron sisdanrakennetun kenttavaylan kautta.
58.03 Osoite 1 (oletusarvo) Osoite. Verkossa ei voi olla kahta asemaa, joilla on sama osoite.
58.04 Vaylan nopeus 19,2 kbps Maarittaa liitdnnan tiedonsiirtonopeuden. Kdytad samaa asetusta kuin
(oletusarvo) isdntdasemassa.
58.05 Pariteetti 8 EVEN 1 Valitsee pariteetti- ja stop-bitin asetuksen. Kdyta samaa asetusta kuin

(oletusarvo)

isdntdasemassa.

58.06 Tiedonsiirron ohjaus

Asetusten paivitys

Vahvistaa SKV-asetuksiin tehdyt muutokset. Kdyta tata, jos olet
muuttanut mitd tahansa ryhman 58 parametria.

Muut kenttavaylan kokoonpanoon liittyvat parametrit:

58.14 Tiedonsiirtokatkostoi-
minto

58.17 Lahetysviive

58.28 SKV oloarvon 1 tyyppi |58.34 Sanajarjestys

58.15 Tiedonsiirtokatkostoi-
minto

58.25 Ohjausprofiili

58.31 SKV oloarvon 1
lapindk.lahde

58.101 Datal/O 1

58.16 Tiedonsiirtokatkoksen |58.26 SKV ohjeen 1 tyyppi 58.33 Osoitetila 58.114 Data I/0 14
aika
Varoitukset ja viat
Varoitus| Vika |Nimi Kuvaus
A2A1 2281 |Virran kalibrointi Varoitus: Virran kalibrointi suoritetaan seuraavan kaynnistyksen yhteydessa.
Vika: Lahtévaiheen virranmittauksen vika.
A2B1 2310 |Ylivirta Lahtdvirta ylittaa sisaisen raja-arvon. Tama voi johtua myds maasulusta tai
vaihekatkoksesta.
A2B3 2330 [Maavuoto Kuorman epatasapaino, joka johtuu tyypillisesti moottorin tai
moottorikaapelin maavuodosta.
A2B4 2340 |[Oikosulku Moottorissa tai moottorikaapelissa on oikosulku.
- 3130 |Syoton vaihekatkos Tasajannitevalipiirin jannite vaihtelee sydttélinjan puuttuvan vaiheen vuoksi.
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Varoitus| Vika |Nimi Kuvaus
- 3181 |Kaapelointi- tai Syotto- ja moottorikaapelit on kytketty vaarin.
maasulkuvika
A3A1l 3210 |Valipiirin ylijannite Tasajannitevalipiirin jannite on liian korkea.
A3A2 3220 |Valipiirin alijannite Tasajannitevalipiirin jannite on liian matala.
- 3381 |Lahdon vaihekatkos Jokin kolmesta vaiheesta on irti moottorista.
- 5090 |STO-laitevika STO-laitediagnostiikka on havainnut laitevian. Ota yhteys ABB:hen.
A5A0 5091 [Safe torque off Safe torque off -toiminto (STO) on aktiivinen.
ATCE 6681 |[SKV:n tiedonsiirtokatkos |Sisaanrakennetun kenttavaylan tiedonsiirtokatkos.
A7C1 7510 |KVS A tiedonsiirto Tiedonsiirtoyhteys taajuusmuuttajan (tai ohjelmoitavan logiikkaohjaimen) ja
kenttavaylasovittimen valilla on katkennut.
ATAB - 1/0-laajennuksen Laitteeseen asennettu C-tyypin moduuli ei vastaa kokoonpanossa maaritettya
konfigurointivika tai taajuusmuuttajan ja moduulin valisessa tiedonsiirrossa on tapahtunut virhe.
AFF6 - Tunnistusajo Moottorin ID-ajo kdynnistyy seuraavan kaynnistyksen yhteydessa.
- FA81 [Safe torque off1 Safe torque off -toiminnon piiri 1 on poikki.
- FA82 |Safe torque off 2 Safe torque off -toiminnon piiri 2 on poikki.

Nimellisarvot, sulakkeet ja tehokaapelien tyypilliset koot

ACS58 Nimellisarvot Sulakkeet Tyypilliset tehokaapelien |Runko-
0-01- [ Tulovirta |L&htdvirta | Moottorin | gG-sulake uR/aR- UL- koot (Cu) koko
teho?) (IEC 60269) sulake luokka
(DIN 43620) | T2 34
L A b hy P,y ABB-tyyppi Bussmann-tyyppi
(480V) (480 V)| Prdas0v)
A A kw | hv mm?2 AWG
U, = 3-vaiheinen 230 V
04A7-2 | 47 - 4,7 - 0,75 | 1,0 | OFAFOOOH25 | 170M1563 J3S-15 3x15+15 14 R1
06A7-2 | 6,7 - 6,7 - 1,1 1,5 | OFAFOOOH25 | 170M1563 J3S-15 3x15+15 14 R1
07A6-2 | 7,6 - 7,6 - 15 2,0 | OFAFOOOH25 | 170M1563 J3S-15 3x15+15 14 R1
012A-2 | 12,0 - 12,0 - 3,0 | 3,0 | OFAFOOOH25 | 170M1563 J3S-15 3x15+15 14 R1
018A-2 (169| - [169| - 4,0 | 5,0 [ OFAFOOOH25 | 170M1563 | 13S-30 3x25+25 10 R1
025A-2 | 24,5 - 24,5 - 55 | 7,5 | OFAFOOOH40 | 170M1565 | 13S-40 3x4,0+4,0 8 R2
032A-2 | 31,2 - 31,2 - 7,5 | 10,0 | OFAFOOOH40 | 170M1565 | 11S-40 3x6,0+6,0 8 R2
047A-2 | 46,7 - 46,7 - 11,0 | 15,0 | OFAFOOOH63 | 170M1566 | 13S-80 3x10+10 6 R3
060A-2| 60 - 60 - 15 20 | OFAFOOOH63 | 170M1566 | J1S-80 3x16+16 4 R3
089A-2| 89 - 89 - 22 30 | OFAFOOH125 | 170M3815 | J1S-150 3x35+16 2 R5
091A-2 | 91 - 91 - 22 30 | OFAFOOH125 | 170M1569 | J1S-150 3x50+25 2 R4 v2
115A-2 | 115 - 115 - 30 40 | OFAFOOH125 | 170M3815 | J1S-150 3x50+25 1/0 R5
144A-2 | 144 - 144 - 37 50 OFAFOH200 170M3817 | J3S-200 3x70+35 3/0 R6
171A-2 | 171 - 171 - 45 60 OFAFOH250 | 170M5809 | J3S-250 3x95+50 4/0 R7
213A-2 | 213 - 213 - 55 75 OFAF1H315 170M5810 | 13S-300 3x120+ 70 300 MCM R7
276A-2 | 276 - 276 - 75 | 100 | OFAF2H400 170M6810 | 13S-400 | 2 x (3 x 70 + 35) 2x2/0 R8
U, =3-vaiheinen 400 V tai 480
02A7-4 (26 | 21 | 26 21 |075| 1,0 OFAFOO0OH4 170M1561 J3S-15 3x15+15 14 R1
03A4-4( 33| 30 | 3,3 | 3,0 11 1,5 OFAFOOOH6 170M1561 J3S-15 3x15+15 14 R1
04A1-4( 40| 34 | 40 3,5 1,5 2,0 OFAFOOOH6 170M1561 J3S-15 3x15+15 14 R1
O5A7-4| 56 | 48 | 56 | 4,8 2,2 | 3,0 | OFAFOOOH10 | 170M1561 J3S-15 3x15+15 14 R1
O7A3-4( 72 | 6,0 | 72 6,0 | 3,0 | 3,0 | OFAFOOOH10 | 170M1561 J3S-15 3x15+15 14 R1
09A5-4(94 | 76 |94 | 76 4,0 | 50 | OFAFOOOH16 | 170M1561 J3S-15 3x25+2,5 14 R1
12A7-4 (126 | 11,0 |126 | 12,0 | 55 | 7,5 | OFAFOOOH16 | 170M1561 J3S-15 3x25+2,5 14 R1
018A-4 (17,0 | 14,0 | 17,0 | 14,0 | 7,5 | 10,0 | OFAFOOOH25 | 170M1563 | J1S-30 3x25+2,5 12 R2
026A-4(25,0| 21,0 |25,0 | 23,0 | 11,0 | 15,0 | OFAFOOOH32 | 170M1563 | 13S-30 3x6+6 10 R2
033A-4 (32,0 27,0 | 32,0 | 27,0 | 15,0 | 20,0 | OFAFOOOH40 | 170M1565 | ]3S-40 3x10+10 8 R3
039A-4 (38,0 34,0 |38,0| 34,0 | 18,5 | 25,0 | OFAFOOOH50 | 170M1565 | 11S-60 3x10+10 8 R3
046A-4|45,0| 40,0 |45,0| 44,0 | 22,0 | 30,0 | OFAFOOOH63 | 170M1566 | 11S-60 3x10 +10 6 R3
062A-4 | 62 52 62 52 30 40 | OFAFOOOH80 | 170M1567 | 13S-80 3x25+16 4 R4
062A-4| 62 52 62 52 30 40 | OFAFOOOH80 | 170M1567 | 13S-80 3x25+16 4 R4 v2
073A-4| 73 65 73 65 37 50 |OFAFOOOH100| 170M1568 | J1S-100 3x35+16 4 R4
073A-4| 73 65 73 65 37 50 |OFAFOOOH100| 170M1568 | J1S-100 3x35+16 4 R4 v2
089A-4| 89 77 89 77 45 60 |OFAFOOOH100| 170M1569 | J3S-110 3x50+25 3 R4 v2
088A-4| 88 77 88 77 45 60 |OFAFOOOH100| 170M1569 | J3S-110 3x50+25 3 R5
106A-4 106 | 96 | 106 | 96 55 75 | OFAFOOH125 | 170M3817 | J3S-150 3x70+35 1 R5
145A-4 | 145 | 124 | 145 | 124 75 | 100 | OFAFOOH160 | 170M3817 | J13S-200 3x95+50 2/0 R6
169A-4 | 169 | 156 | 169 | 156 | 90 | 125 | OFAFOH250 | 170M5809 | 11S-225 3x 120+ 70 3/0 R7
206A-4| 206 | 180 |206 | 180 | 110 | 150 OFAF1H315 170M5810 | 33S-300 3x150 +70 4/0 R7
246A-4| 246 | 240 [ 246 | 240 | 132 | 200 | OFAF1H355 170M5812 | 33S-350 | 2x (3x70+35) | 2x1/0 tai R8
350 MCM
293A-4 | 293 | 260 | 293 | 260 | 160 | 250 | OFAF2H425 | 170M6812D |J1S-400 |2 x (3 x 95 + +50) 2x2/0 R8
363A-4 | 363 | 361 | 363 | 361 | 200 | 300 | OFAF2H500 |170M6814D |J13S-500 |2 x (3x120 ++70)| 2x 4/0 R9
430A-4| 430 | 414 | 430 | 414 | 250 | 350 | OFAF3H630 |170M8554D |J3S-600 |2 x (3 x150 ++70)|2 x 300 MCM| R9

1) Tyypillinen moottoriteho ilman ylikuormituskapasiteettia (nimelliskdyttd). Kilowattiarvot patevat useimpiin nelinapaisiin
IEC-moottoreihin. Hevosvoima-arvot patevat useimpiin 4-napaisiin NEMA-moottoreihin.

2) IEC/EN/UL 61800-5-1 -kelpoisuuden sdilyttdaminen edellyttdd, ettd haarakytkenndt suojataan suositelluilla sulakkeilla.
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3) Taajuusmuuttaja sopii kdytettavaksi verkossa, joka pystyy syottdmaan enintddan 100000 ampeerin symmetrista virtaa

(rms) jannitteen ollessa enimmilladn 480 V, kun suojaus tapahtuu taman taulukon mukaisilla sulakkeilla.

4) Lisatietoja muista haarakytkentdjen suojaukseen soveltuvista UL-sulakkeista ja johdonsuojakatkaisijoista on oppaassa
Alternate Fuses, MMPs and Circuit Breakers for ABB Drives (3AXD50000645015, englanninkielinen).

Tehokaapeleiden liitintiedot

Runko- Ti/U, T2/V, T3/W, L1, L2, L3, R-, R+/UDC+ PE
koko Johtimen Johtimen maksimikoko |Kiristysmomentti| Johtimen maksimikoko |Kiristysmomentti
minimikoko (kiinted/siikeinen) (kiinted/saikeinen)
(kiinted/saikeinen)

mm? AWG mm? AWG Nm Ibf-ft mm? AWG Nm Ibf-ft
R1 0,2/0,2 24 6/4 10 1,0 0,7 16/16 6 15 11
R2 0,5/0,5 20 16/16 6 15 11 16/16 6 1,5 11
R3 0,5/0,5 20 35/35 2 3,5 2,6 35/35 2 1,5 11
R4 0,5/0,5 20 50 1 4,0 3,0 35/35 2 2,9 21
R4 v2 15/1,5 20 70 1 5,5 4,0 35/35 2 2,9 2.1
R5 6 6 70 1/0 15 11 35/35 - 2,2 1,6
R6 25 4 150 300 MCM 30 22,1 1800 350 McMD | 98D 7,29
R7 95 3/0 240 500 MCM 40 29,5 1800 350 McMD | 98D 7,29
R8 2x50 2x1/0 | 2x150 [2x300MCM| 40 29,5 |2x1800 |2x350MCcMP| 98D 7,29
R9 2x95 | 2x3/0 | 2x240 [2x500MCM| 70 51,6 |2x180Y [2x350MCcMD| 9,87 7,29
1) 400/480/575 V:n taajuusmuuttajissa kaapelikenkda tai -puristinta kdytetaan maadoitukseen,
Huomaa:
*  Pienimman maaritetyn johdinkoon johtimella ei valttamatta ole riittdvaa virranjohtamiskapasiteettia suurimmalla

kuormalla.

* Liittimiin ei voi liittdd johdinta, joka on yhden koon suurinta maaritettya johtimen kokoa suurempi.
* Johdinten enimmaismaara liitinta kohti on 1.
* UL-yhteensopivuuden vuoksi runkokoon R2 taajuusmuuttajiin ei voi liittdd yhta kokoa suurempaa johdinta.

Painot ja vapaan tilan tarve

Tassa taulukossa annetaan kadyttdymparistéa koskevat vaatimukset taajuusmuuttajan ollessa toiminnassa kiintedsti

asennettuna.
Runko- Painot Vapaan tilan tarve laitteen ympdrilla pystysuorassa asennuksessa
koko Yksittiinen laite Vierekkiiset laitteet V)
1P21 IP55 1P21 (UL-tyyppi 1) IP55 (UL-tyyppi 12) Kaikki Kaikki tyypit
(UL-tyyppi 1) | (UL-tyyppi 12) tyypit
Yiipuolella |Alapuolella? | Yizpuolella [Alapuolella®| Sivuilla | Ylipuolella |Alapuolella®
kg Ib kg Ib mm | tuu- [ mm | tuu- | mm | tuu- | mm | tuu- | mm | tuu- | mm | tuu- [ mm | tuu-
maa maa maa maa maa maa maa
R1 4,6 | 10,1 4,8 10,6 65 | 2,56 | 86 |3,39| 137 | 539 | 116 | 4,57 | 150 | 5,91 | 200 | 7,87 | 200 | 7,87
R2 6,6 | 14,6 6,8 15,0 65 | 2,56 | 86 |3,39| 137 | 5,39 | 116 | 4,57 | 150 | 5,91 | 200 | 7,87 | 200 | 7,87
R3 11,8 | 26,0 | 13,0 | 287 65 (2,56 | 53 |2,09|200|787| 53 [2,09| 150 5,91 |200 | 787|200 | 7,87
R4 19,0 | 419 | 20,0 | 44,1 53 |2,09 (200|787 | 53 |2,09|200 | 787|150 |5,91|200 |787 | 200 | 7,87
R4 v2 20,0 | 44,1 | 21,0 | 46,3 53 |2,09 (200|787 | 53 |2,09|200| 787|150 |5,91|200 |787 | 200 | 7,87
R5 28,3624 | 290 | 640 | 75 (295|200 | 7,87 | 100 | 3,94 | 200 | 7,87 | 150 | 5,91 | 200 | 7,87 | 200 | 7,87
R6 42,4 | 935 | 43,0 | 94,8 | 155 | 6,10 | 300 | 11,8 | 155 | 6,10 | 300 | 11,8 | 150 | 5,91 | 200 | 7,87 | 300 | 11,8
R7 54 |[119,1| 56,0 | 123,5 | 155 | 6,10 | 300 | 11,8 | 155 | 6,10 | 300 | 11,8 | 150 | 5,91 | 200 | 7,87 | 300 | 11,8
R8 69 |152.2| 77 169,8 | 155 | 6,10 | 300 | 11,8 | 155 | 6,10 | 300 | 11,8 | 150 | 5,91 | 200 | 7,87 | 300 | 11,8
R9 97 |213,9| 103 227,1 | 200 | 7,87 | 300 | 11,8 | 200 | 7,87 | 300 | 11,8 | 150 | 5,91 | 200 | 7,87 | 300 | 11,8

1) Ei vapaata tilaa sivuilla.
2) Mitattuna taajuusmuuttajan rungosta, ei kaapelikotelosta.
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Kayttoymparisto

Asennuskorkeus 0...4000 m merenpinnan yldpuolella. Léhtdvirtaa on alennettava korkeuden ollessa yli
1000 m. YIi 1000 m:n korkeudessa alennuskerroin on 1 % jokaista sadan metrin
lisdkorkeutta kohti.

Jos korkeus on yli 2000 m, seuraavat maadoitusjarjestelmat ovat sallittuja: TN-S
(keskipistemaadoitettu tahtikytkentd), TT, IT (maadoittamaton tai suuriohmisesti
symmetrisesti maadoitettu). Saat lisdtietoja epadsymmetrisesti maadoitettujen
jarjestelmien kdytosta tassa korkeudessa lahimmalta ABB:n edustajalta.

Ymparéivan ilman lampétila Kayttd: -15...+50 °C Huurtuminen ei sallittu. Kun lampétila on yli 40 °C,
kuormitettavuus (nimellinen laht&virta) pienenee 1 % jokaista nousevaa lampdastetta
kohden. Lisatietoja kuormitettavuuteen vaikuttavista poikkeustilanteista on
laiteoppaassa.

Varastointi (suojapakkauksessa): -40...+70 °C.

Suhteellinen ilmankosteus 5...95 %. Tiivistyminen ei sallittu. Jos ilmassa on sydvyttavid kaasuja, suhteellinen
ilmankosteus saa olla enintdan 60 %.

llman epapuhtaudet Kemialliset kaasut: luokka 3C2

(IEC 60721-3-3: 2002) Kiintedt hiukkaset: luokka 352 S&hkéa johtava pély ei sallittu.

Tarina (IEC 60068-2) Enintdan 1 mm (5...13,2 Hz), enintddn 7 m/s2 (13,2...100 Hz) sinimuotoinen
Isku/pudotus (ISTA) Ei sallittu

Safe torque off -toiminto (STO)

Taajuusmuuttajassa on standardin IEC/EN 61800-5-2 mukainen Safe torque off -toiminto (STO). Toimintoa voidaan kayttda
esimerkiksi viimeisend toimilaitteena turvapiireissa, jotka pysdyttavat taajuusmuuttajan vaaratilanteessa (esimerkiksi
hatapysaytyspiirissa).

Kun STO-toiminto on aktiivisena, se estda taajuusmuuttajan padteasteen tehopuolijohteita saamasta ohjausjannitetta ja
estaa siten taajuusmuuttajaa luomasta moottorin pyorittdmiseen tarvittavaa momenttia. Ohjausohjelma muodostaa
parametrilla 31.22 maaritetyn ilmoituksen. Jos moottori on kdynnissa, kun Safe torque off -toiminto on aktivoitu, moottori
pysahtyy vapaasti pydrien. Aktivointikytkimen sulkeminen poistaa STO-toiminnon kdytdstd. Mahdollisesti syntyneet
vikatilat on nollattava ennen uudelleenkdynnistysta.

STO-toiminnolla on redundanttinen rakenne, jossa turvatoiminnon toteutukseen kdytetadn molempia kanavia. Turvatoi-
minnon tiedot annettu on laskettu redundanttista kdytt6a varten eivatka koske sovelluksia, joissa kdytdssa on vain yksi
kanava.

f VAROITUS! STO-toiminto ei kytke paa- ja apupiirien jannitetta irti taajuusmuuttajasta.

Huomautuksia:
* Jos pysahtymistd vapaasti pyOrien ei sallita, taajuusmuuttaja ja koneisto on pysdytettava asianmukaisella
pysdytystavalla ennen STO-toiminnon aktivointia.
* STO-toiminto ohittaa kaikki muut taajuusmuuttajan toiminnot.

Kytkennat

Turvakytkinten on avauduttava/sulkeuduttava 200 ms:n kuluessa toisistaan.

Kytkenndssa on suositeltavaa kdyttaa kaksoissuojattua kierrettyd parikaapelia. Kytkimen ja taajuusmuuttajan

ohjausyksikon valisen kaapeloinnin enimmaispituus on 300 m. Maadoita kaapelin suojajohdin vain ohjausyksikon paasta.
Kelpuutus

Turvatoiminnon turvallinen kadyttd on varmistettava kelpuutuskokeella. Kokeen suorittajan taytyy olla tehtavaan pateva
henkild, jolla on riittava ammattitaito ja turvatoiminnon tuntemus. Testin suorittajan on dokumentoitava ja allekirjoitettava
testausmenettelyt ja testausraportti. STO-toiminnon kelpuutuskoeohjeet annetaan taajuusmuuttajan laiteoppaassa.

Tekniset tiedot

* Pienin IN1-ja IN2-jannite, joka tulkitaan arvoksi "1”: 13V DC

* STO-toiminnon reaktioaika (lyhin havaittavissa oleva katkos): 1 ms

* STO-toiminnon vasteaika: 2 ms (tyypillinen), 5 ms (enimmaisaika)

* Vian havaitsemisaika: Kanavat ovat eri tiloissa yli 200 ms:n ajan

* Vikareaktioaika: vian havaitsemisaika + 10 ms

* STO-toiminnon vikailmaisun (parametri 31.22) viive: < 500 ms

* STO-toiminnon varoituksen (parametri 31.22) viive: < 1000 ms

¢ Safety Integrity Level, turvallisuuden eheyden taso (EN 62061): SIL 3

* Performance level, suoritustaso (EN ISO 13849-1): PL e
Taajuusmuuttajan STO-toiminto on standardin IEC 61508-2 mukainen tyypin A turvakomponentti.
STO-toiminnon tdydelliset turvallisuustiedot, tarkat vikataajuudet ja vikatilat annetaan taajuusmuuttajan laiteoppaassa.

Merkinnat

Sovellettavat merkinnat nakyvat taajuusmuuttajan tyyppikilvessa.
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Opas

Koodi
(englanninkielinen)

Koodi (suomalainen)

IACS580-01 (0.75 to 250 kW, 1.0 to 350 hp) hardware manual

BAXD50000044794

BAXD50000044798

IACS580 standard control program firmware manual

BAXD50000016097

BAXD50000019782

IACS-AP-I, -S, -W and ACH-AP-H, -W Assistant control panels user's manual [3AUAO000085685

Drive composer PC tool user's manual

BAUA0O000094606

Vaatimustenmukaisuusvakuutukset

EU Declaration of Conformity
Machinery Directive 2006/42/EC

we
Manufacturer 880y
Address Hiomotie 13,00380 Helsni, Finland
Phone: 38102211

dectre under our sole responsibilty that the following product:
Frequency converter

Acssao-o1
with regard to the safety functions

-safeTorque off
- Safe stop 1 (SS1-t, with FSPS-21 PROFisafe modlle, +Q986)

used for safety component functionaly.

The folloving harmonized standards have been appleds
EN 61800-5-22007

Functional

ENIEC 620612021 Safety of machinery - Functional safety of safetyelated control systems

EN1S0 1384912015 Safety of machinery - Safety elated parts of control systems, Part 1: General
requirements

En1so 13849-22012

—safetyelated, part2
Valdation
EN 6020412018 -

requirements

The folloving other standards have been appied;

1EC 615082010, parts 12 Jelectronic /|
related systems.

EC 61800-5:22016

Functionsl

Single EU Declaration of conformity 3AXD10000497690,

Helsinki, August 31,2022 .
Signedfor and on bealfof 7 S Ypiwr—
Miks Vartsinen arr Mustonen
LocalDivision Manager product Unt Manager

o
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Declaration of Conformity
Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008

we

Manufacturer 880y
Address: Hiomotie 13, 00380 Helsink, Finand.
Phone: 4358102211
Frequency converter
Acsss0-01

with regard to the safety functions.

- Safe Torque Off
- Safe stop 1 (SS1-t, with FSPS-2L PROFlsafe modue, +Q986)

function i used for safety component functionalty.

The following designated standards have been applied:

when

EN 61800-5.2:2007

Functional

EN IEC 620612021

EN 150 1384912015 yof
requirements

EN 150 1384922012
Validation
EN 6020212018
requirements
The following other standrds have been appliec:
EN 615082010, parts 12

Safety of machinery - Safety-related parts o the control systems. Part 2

Safety of machinery - Electrical equipment of machines - Part 1 General

Part 1 General

related systems.
EN61800-5.2:2017

electrcal / electronic /

Functional

asingle declaration of conformity 3AXDI0001325742.

Authorized to compile the technical il ABB Liited, Daresbury Park, Cheshire, United Kingdom, WA 48T.

o Y

Harri Mustonen
Product Unit Manager

Helsinki, August 31,2022
Signed for and on behalfof. 7

Mika Vartiainen
Local Division Manager
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Linkki ja koodi ACS580-taajuusmuuttajan Kiinan RoHS Il -vaatimustenmukaisuusvakuutukseen (3AXD10001497378

[englannin- ja kiinankielinen]):

ACS580-taajuusmuuttajan Kiinan RoHS Il -vaatimustenmukaisuusvakuutus


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000044794&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000016097&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000094606&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK108466A7021&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000049127&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000044798&LanguageCode=fi&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000019782&LanguageCode=fi&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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