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Product and service inquiries

Address any inquiries about the product to your local ABB representative, quoting the type code and serial number of the unit in question.

A listing of ABB sales, support and service contacts can be found by navigating to www.abb.com/drives and selecting Drives — Sales,
Support and Service network on the right pane.

. Product training

For information on ABB product training, navigate to www.abb.com/drives and select Drives — Training courses on the right pane.

Providing feedback on ABB Drives manuals

Your comments on our manuals are welcome. Go to www.abb.com/drives, then select successively Drives — Document Library —
Manuals feedback form (LV AC drives) on the right pane.
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Safety instructions Altering the DIP switches will affect the function and performance

of ACS55. Check that the changes will not cause any risk to
Read the following instructions carefully before proceeding with the persons or property.

installation.
Warning! Dangerous voltage! About this manual

Only a competent electrician may install ACS55. This guide provides information necessary to install and start-up
Never work on the drive, the motor cable or the motor when main  the unit.

power is applied. After switching off the input power, always wait at

least for 5 minutes to let the intermediate circuit capacitors Delivery check
discharge before you start working on the drive.
Warning! If the heat sink is not earthed properly, you can getan ~ The delivery includes: amm ACSS-0TE09AB-2
electric shock if you touch the heat sink. 1. ACS55 Ut g o |
Note: DIP switches are at a dangerous voltage. 2. User’s guide Faoh 2 ok
Note: Even when the motor is stopped, dangerous voltages are 3. Two clamps for the control cable (EMC units ;"Imimrl ilzlkiv;ﬁlll
present at power circuit terminals L/R, N/S, T1/U, T2/V and T3/W. only). SN YWWRXXXX
Note: Even when the unit is powered down, there may be Check the rating plate and ensure that the IllgAIF!)!(!x!x!"I
dangerous external voltages connected from outside to the relay  delivered device corresponds to the order. C€E @& ®
output terminals. RoHS

. ACS55-01 - -
Warning! Hot surfaces! | EMC filter: E = Built in, N = No T 1 T
During operation, the cooling element may rgach h|gh temperature  Max. continuous output current (I):
(>80°C). Make sure to follow the installation instructions. 01A4 =14 A, 02A2 =22 A, 04A3 =4 .3 A,

. i 07A6 =7.6 A,09A8 =9.8 A

General safety instructions Supply voltage (Uy):
ACS55 starts the motor automatically after a supply break if the 1 =110...120 VAC +10%/-15%
external start signal is on. 2 =200...240 VAC +10%/-15%
Never attempt to repair a broken unit. ACS55 is not a field
repairable unit. Contact the supplier for replacement. Serial number (S/N) is printed on the rating plate.
Install ACS55 in a locked or tool-openable space. (Y = manufacturing year, WW = manufacturing week)

Do not connect input power to the unit more than once every three
minutes.
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Overview of the unit

EN

ACS55 drive controls the speed of a 3-phase AC induction motor.

Input terminals, page 77

Protective earth (PE), page 17

Power on LED, page 21

Fault LED, page 21

Analogue input signal selector
(voltage/current), page 718

Mounting clip, pages 72 - 13
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DIP switches, page 14

Control potentiometers, page 16

zz Motor cable shield, page 17

Motor cable terminals, page 77. Sliding
cover provides additional insulation. Slide
o000 - oy the cover left to close.
T T2V Taw
CLOSED  OPEN

-

st Clamp plate, page 79 (EMC units only)
A
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Installation and start-up steps

Read Safety instructions on page 7 before proceeding.

Action Pg.
1 Check the delivery. 7
2 Ensure that the installation environment is suitable for ACS55. 10
Mount the unit. 12 -
13
4 Check applicability of the standard settings: Motor nominal frequency is 50 Hz; load is a pump or a fan; maximum output | 74
frequency is 50 Hz. If the standard settings are not suitable, adjust the DIP switches.
5 Make sure the MOTOR | NOM potentiometer matches the rated current of the motor. It defines operation of the motor 16
thermal protection function.
6 Adjust the acceleration/deceleration time potentiometer ACC/DEC if necessary. 16
7 Connect the power supply cable and motor cables. 17
8 Connect the control wires. 18
9 Turn the power on. Green LED is illuminated. Note: Motor rotates if the start signal is active.
10 | Set the speed reference and activate the start signal. The motor accelerates to the given speed reference. 20
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Environmental limits

Installation site Storage and transportation in a protective package

Air temperature -20°C (-4°F), no frost allowed 1) -40°C (-40°F) to +70°C (158°F)
+40°C (104°F), with nominal load

+50°C (122°F), if continuous output current is
max. 85% of the nominal output current /5.

Altitude 0...2000 m (0...6,600 ft). At altitudes No limitation
. 1000...2000 m (3,300...6,600 ft), Py and I, are
decreased by 1% for every 100 m.
Relative humidity | Less than 95%, non-condensing Less than 95%, non-condensing
Contamination * No conductive dust allowed Storage Transportation
levels * Air must be clean, free from corrosive

* No conductive dust allowed |+ No conductive dust allowed
* Chemical gases: Class 1C2 |+« Chemical gases: Class 2C2
» Solid particles: Class 1S2 » Solid particles: Class 2S2

(IEC 60721-3-3) materials and conductive dust
» Chemical gases: Class 3C2
» Solid particles: Class 3S2

Sinusoidal Frequency range: 5...150 Hz In accordance with ISTA 1A specification
vibration Constant peak acceleration: 1 g

(IEC 60068-2-6)

Shock Not allowed Max. 100 m/s? (330 ft/s2), 11 ms (36 fts)
(IEC 60068-2-29)

Free fall Not allowed Not allowed

1) When operating the drive in subzero temperatures, keep the input power connected. Install the drive inside an enclosure. Ensure that
heat generated by the drive will be properly dissipated.

Degree of protection of ACS55 is IP20.
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Dimensions
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Frame | Frame | Frame | Frame
A B C D
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2.09) | (2.83) | (2.91) | (2.91)
45 67.5 70 70
(1.77) | (2.66) | (2.76) | (2.76)
128 128 159 159
(5.04) | (5.04) | (6.26) | (6.26)

67.5 67.5 - -
(2.66) | (2.66)
- - 77 77
(3.01) | (3.01)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
183 183 - 230
(7.20) | (7.20) (9.06)
156 156 182 214
(6.14) | (6.14) | (7.15) | (8.41)
170 170 194 226
(6.99) | (6.99) | (7.62) | (8.88)
146.5 | 146.5 171 203
(5.77) | (5.77) | (6.72) | (7.98)
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Mounting
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Warning! The unit will warm up to high temperature during normal operation. Ensure sufficient cooling air flow in all conditions:
- Always install ACS55 so that cooling fans are vertical.

- Leave sufficient space around frame A and B units. Frame C and D units are fan cooled, so they can be installed side by side without

extra space between them.

Install the unit using the mounting clip on a 35 mm DIN rail or on a wall.

Mounting on DIN rail

"Click" ACS55 to the rail. Press the
lever on top of the mounting clip to
detach.

Mounting on wall
Install the unit onto the wall through
the mounting clip. Use M4 screws.

Clearance distances

Always leave sufficient space around the unit to ensure

proper cooling.

ocm
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Frames | Frames
AandB|Cand D
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Attaching and detaching the wall mounting clip

The unit can be mounted either with the wide or the narrow side against the wall. Install the mounting clip on the desired side. See
instructions below for frames A and B. Detach the mounting clip of frames C and D by pulling downward and attach it by pushing

upward.

13

Detaching the mounting clip, Frames A
and B: Press the two plastic buttons to
detach the upper and lower part of the clip
from each other.

Attaching the mounting clip, Frame A:
Place the two parts as shown and click

them together.

Attaching the mounting clip, Frame B:
Push the two parts between the cooling
fins and click them together.
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DIP switches
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DIP switches are used to adapt ACS55 to the motor and the application.

Warning! The DIP switch is at a dangerous voltage (200 V). Turn off power and wait for 5 minutes before adjusting the switches.
Keep the protective cover closed when ACS55 is powered.

Configuration
* Open the front cover using the tip of a screwdriver, and adjust the DIP switches.
» Use the tip of a screwdriver to slide the switch to the left or right. By default, all switches are in their left position.
.  Close the front cover.

Basic information

DIP switch

S0
OFF
P&F

FLT
OFF
OFF
OFF

JEEEEERE])

# | Name and function SD::;?:SI; !lj :(Iettetz;:gatlve |i_!'|
NOM FREQ HZ: Motor nominal frequency 50 Hz 60 Hz
NOMFREQ | 2 | SILENT: Motor noise level (PWM switching OFF - Normal ON - Silent (16 kHz)
60 Hz frequency) (5 kHz)
ON SILENT 3 | LOAD: Load torque type (U/f curve) P&F - Pump/fan CT - Constant torque
%‘ 52%%1 4 | JOG HZ: Constant frequency for the jogging function | 5 Hz 10 Hz
RUN RELAY | 5 | RELAY: Relay output operation FLT - Fault RUN - Motor running
gﬁ :lu?ti:sg 6 | Al OFFSET: Minimum value for analogue input OFF-0mA(0V) |ON-4mA 2V)
oN [ 7 | AUTORESET: Automatic fault reset function OFF - No autoreset | ON - Autoreset enabled
8 | HI FREQ: High frequency mode OFF - Standard ON - High frequency
enabled
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Additional information
No. | Name Information
1 NOM Defines the motor nominal frequency (see the motor rating plate).
FREQ Hz
2 SILENT | Defines the drive switching frequency. Note: The higher the frequency the more electromagnetic
noise and the shorter the allowed motor cable length to comply with the European EMC I
regulations. See Technical data on page 22. Note: The switching frequency adapts to the I
ACS55 temperature. |
— — . 10% P&F |
3 LOAD Optimises the output voltage and frequency characteristics according to the load. Select P&F for £
-
the squared torque (e.g. pumps and fans) and CT for the constant torque loads (e.g. conveyors). fN
ACS55 automatically boosts the starting voltage 10% to compensate the motor losses and to
increase the starting torque.
4 JOG Hz | Defines the jogging frequency. Activate the jogging function on by connecting 12...24 VDC to digital input 3 ("JOG").
(Drive accelerates or decelerates to the jogging frequency, and keeps it until the input is switched off.)
5 RELAY Selects the drive state the normally open contact of the relay output indicates. FLT = Fault. Contact is opened while
at a fault state or at a power off state. RUN = Running. Contact is closed while running.
6 Al Activates a living zero supervision for the analogue input. 4 mA (2 V) = ACS55 trips on a fault if the value drops
OFFSET | below the limit. See section Speed controlling on page 20 for information on analogue input scaling.
7 AUTO- Activates the automatic reset function for the following faults: Undervoltage, overvoltage, analogue input loss.
RESET ON = ACS55 will try to reset automatically three seconds after a fault trip. Maximum number of resets is ten in three
minutes. If exceeded, ACS55 stops and will not attempt a new reset. See also Status indications and fault tracing on
page 21.
Warning! If the start signal is on, the motor will be started after a reset. Make sure that this will not cause danger.
8 HI FREQ | Defines the maximum output frequency. OFF: Max. frequency = value defined by the NOM FREQ HZ switch. ON:

Max. frequency = value defined by the NOM FREQ HZ switch + value of HI FREQ potentiometer. See Control
potentiometers on page 16.
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Control potentiometers

The control potentiometers can be adjusted using a screwdriver. By default, all potentiometers are in their middle position.

HIOTOR | HOM MOTOR I | Calculate MOTOR | NOM with the equation below or pick a value from the MOTOR | NOM selection chart
0% 10 NOM below. ACS55 estimates the temperature of the motor based on the measured output current and the
defined motor nominal current. The drive trips if the estimated temperature implies motor overheating.
50 ~—%150 Note: If motor cables are long causing large capacitive currents, it might be necessary to increase the
MOTOR | NOM setting.
MOTOR | NOM (%) = Motor nomlhal current [A] . 100%
ACS55 nominal current [A]
AcC 6 ACC/DEC | Defines the acceleration and deceleration time from minimum to maximum frequency and vice versa in
oeE seconds. The longer the ACC/DEC time, the more slowly ACS55 will follow the given reference.
HI FREQ | Limits the output frequency to a desired value between nominal frequency and nominal frequency + 70 Hz.
To use this potentiometer, turn the high frequency mode on with the HI FREQ DIP switch. See DIP switches
C on page 74.
HI FREQ (Hz)
MOTOR | NOM selection chart ACC/DEC time
Motor nominal current (A Ref. [%]
ACS55-01x- (A A
01A4x 07 08 10 12 14 16 18 20 21 100 -
I I I I I I | | | | |
-02A2x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
| | | | | | | | I | I
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65
I I I I I | | | | | | N
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 102 11,4
T | | | | | I | I | |
-09A8x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
| | | | | | | 1 1 1 1
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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Connecting power supply and motor

1-phase AWarning! Before installation ensure that the main supply is off.
input voltage Note: Ensure power supply is correct! Connecting 230 VAC to the ACS55 unit rated for 115 VAC input will damage
the drive!
Terminal Description Wire size Tightening
torque
/'R NIS &y
LINE L/R, N/S 1~ power supply input Max. 2.5 mm? (frames A and B) or max. 0.5 Nm/
2 .
T1/U, T2/V, T3/W | Power output to motor \4,1Vir:1em (frames C and D) single core copper | 0.6 Nm
PE @ Protective earth. Use multi-strand copper wire. Size of the 1 Nm(*)
Motor cable protective wire is not allowed to be smaller than the
conductor and shield. size of the power cable used.

Warning! If the heat sink is not earthed properly, you can get an electric shock if you touch the heat sink.

Note: Use only supplied M4x8 Combi screws. Maximum allowed intrusion depth for the grounding screws is
@ 6 mm.

MOTOR

Follow local rules for cable cross sections. Use 60°C (140°F) rated power cable, or 75°C (167°F) rated cable if
ambient temperature is above 30°C (86°F). See also Additional cabling and EMC instructions on page 179.

Earth leakage current of the ACS55 can exceed 3.5 mA AC / 10 mA DC. According to EN50178, ACS55 may only
be used in permanent installation.

Input fuse
See Technical data on page 22 for recommended fuse types.

T1 T2 T3
U v w

Motor

The motor must be a 3-phase AC induction motor, with nominal voltage Uy from 200 to 240 V and nominal
frequency fy either 50 or 60 Hz. Motor nominal current must be less than or equal to the nominal output current (/5)
of the drive.

If the phases are connected, U-U, V-V and W-W, and the selected direction is forward, the shaft rotates clockwise
as seen from the drive shaft end.
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Connecting control wires

Internal (1) or external (2) power supply can be used for the digital
inputs. Analogue control voltage is 0...10 VDC as default. (The Al
jumper must be in voltage ("U") position).

EN

Control terminals
Use multi-strand 0.5...1.5 mm? wire (AWG22 - AWG16).

< <
I -
==w3J ¥y SSm=22
cogoNZa8% ooWeNZZgs
OOWMW+ + NESW OO0V F+0ESD
| | I ]
| |
| 1)l
2)l L —
12...24 VDC supply 1...10 kohm
Using 0/4...20 mA current signal:
- Change Al jumper to current — COM
("I") position. ; ).I | ! COM
- Set Al OFFSET switch to ON ') y SPEED/AI
position if 4...20 mA current | +10V
signal is desired. | | +12V
| START
o) R
N JOG
U SCR

# | Name | Description

1 | COM Common for digital or analogue inputs 1)

2 | COM Common for digital or analogue input 1)

3 [ Al Analogue input: Speed (frequency) reference.
0/2...10 VDC (Ri=190 kohm), or 0/4...20 mA
(Ri=100 ohm). Resolution 0.1%, accuracy +/-1%.

4 | +10V Reference voltage for analogue input.
Accuracy +/-2%. Max. 10 mA.

5 | +12V | Auxiliary voltage for digital inputs. Max. 30 mA.

START | Digital input 1: Start (resets the drive after a fault

trip) 2)

7 | REV Digital input 2: Reverse rotation direction 2)

8 | JOG Digital input 3: Activate jog speed 2)

9 | SCR Earth for signal cable screen. Connected internally
to frame earth.

Relay output

1 | RO1 Fault: Relay opens.12 V...250 VAC / 30 VDC

> |RO2 10 mA..2 A

1) Connected internally to frame (earth) through 1 Mohm resistor.
2) Digital input impedance is 1.5 kohm.
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Additional cabling and EMC instructions

Follow these instructions for trouble free operation and to ensure compatibility with the European EMC directive.
Motor cable

The motor cable must be a symmetrical three conductor cable with a concentric PE conductor or a four conductor cable with a
concentric shield. Braided metallic screen is recommended, e.g. type MCCMK (NK Cables).

- Twist the cable screen wires together into a bundle, and connect to the earthing terminal JT— . Keep the bundle as short as possible.
- Clamp the cable screen as shown in the figure when internal or external EMC filter is used.

- At the motor end the motor cable screens must be earthed 360 degrees with an EMC cable gland or the screen wires must be twisted
together into a bundle not longer than 5 times its width and connected to the PE terminal of the motor.

Control cables

Control cables must be multi-core cables with a braided copper wire screen.
A double shielded twisted pair cable is recommended for the analogue
signals.

- Twist the screen together into a bundle and connect to terminal SCR. Keep
the bundle as short as possible.

- Clamp the control cable as shown in the figure (EMC units only).

- Route the motor cable away from the control wires and the power supply
cable to avoid electromagnetic interference (distance > 20 cm).

Note: Never mix 24 VDC and 115/230 VAC signals in the same cable.

control cable

clamps ~
2.

motor cable
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Speed controlling

The analogue input gives the speed (frequency) reference for ACS55. The correspondence between the analogue input and the
reference depends on the settings of the DIP switches as shown below. Output frequency follows the reference changes as defined by

the ACC/DEC potentiometer.

High frequency mode OFF (default)

High frequency mode ON

f
YR S |
|
|
; :
b |
| >In,out*
0 2V 10'V " [V, mA]
4 mA 20 mA

DIP switch settings:

HI FREQ = OFF

Al OFFSET = OFF (curve a) or ON** (curve b)
MOTOR NOM FREQ = 50 or 60 Hz

The output frequency is limited to the selected
nominal frequency of the motor.

f A frequency reference
R A\ ._output frequency limit

N 5
a E
b E

f Input*

0"V 10V "1y mA]

4 mA 20 mA ’

DIP switch settings:

HI FREQ = ON

Al OFFSET = OFF (curve a) or ON** (curve b)
MOTOR NOM FREQ = 50 or 60 Hz

Actual output frequency is limited to a value between fy and fyy + 70 Hz by the
HI FREQ potentiometer. The potentiometer does not affect the scaling of the
analogue input.

* Use Al jumper to select voltage or current signal. See page 18.
** To protect the drive against analogue input signal loss, the drive trips if the signal value is below 2 V (4 mA).
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Status indications and fault tracing

ACS55 has two status indication LEDs, visible | Green LED | Red LED Description

through the front cover. On Off ACS55 operates normally.

If the drive detects a problem, the red LED will — : : :

blink. After fixing the problem, reset by On Blinking Protective function has been activated. Number of
’ On blinks indicates the fault code.

switching the start signal off. If start is off

already, turn it first on and then off again. Off .-

See the table below for the fault codes (= the Blinking Blinking ACS55 will reset automatically within 3 seconds. (*)

number of LED blinks). Warning! Motor starts, if start signal is on.

# |Possible causes and what to do # |Possible causes and what to do

1 | DC overvoltage (*). 1) Mains voltage is too high: Check 6 |Analogue input value is less than 4 mA/2 V. (*) Note: This
supply. 2) Deceleration ramp time is too short compared to supervision is active if Al OFFSET is ON.

the load inertia: Increase ACC/DEC time with potentiometer.

2 | DC undervoltage (*). Mains voltage is too low: Check supply. |7 |Motor overload (12t overload): 1) Check the load, and verify
that the motor size is suitable for ACS55. 2) Verify that setting
of MOTOR | NOM potentiometer is correct.

3 | Output short circuit: Switch off the power and check the motor |8 |Inverter overload or excessive internal temperature: 1) Load

windings and motor cable. is too high or 2) drive cooling is insufficient.
4 | Output overcurrent. 1) Acceleration time is too short 9 | Other fault. Internal error. Turn power off and on again. If
compared to the load inertia: Increase ACC/DEC time with problem persists, replace the unit.
potentiometer. 2) Motor and drive sizes do not match: Check
motor.
5 |Reserved 10 | Parametrization fault. Note: Both LEDs will blink. DIP

switches have been moved from default setting after the drive
has been parametrized with DriveConfig tool. Put the
switches back to default position.

(*) Automatically reset if the AUTORESET is ON. See DIP switches on page 14.
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Technical data
230V 115V

Built-in EMC, ACS55-01E- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
No EMC, ACS55-01N- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Motor continuous output power kW 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2 0.18 0.37

hp 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Frame size (no EMC) A A B C C A A
Frame size (EMC) A A B D D A A
Nominal ratings
Input voltage U4 Vv 200-240 (+10/-15%) 110-120 (+10/-15%)
Continuous output current / A 1.4 2.2 4.3 7.6 9.8 1.4 2.2
Max. output current /o a4* A 21 3.3 6.5 11.4 14.7 21 3.3
Output voltage U, V -U4, 3-phase 0-2xU4, 3-phase
Input current /4 A 4.4 6.9 10.8 18.2 22.0 6.4 9.5
Switching frequency kHz 5 (max. 16)
Protection limits
Overcurrent (peak) A 4.4 6.9 13.5 23.9 30.9 4.4 6.9
Overtemperature 95°C / 203°F (heat sink)
Maximum wire sizes
Power terminals mm2 2.5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2.5 (AWG 14)
Control terminals mm2 1.5 (AWG 16)
Power losses W 21 32 51 74 103 24 35
Line fuse size**
IEC, type IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, types CCand T A 10 15 20 25 30 10 15

* Allowed for 1 minute.

** Recommended values. Do not use ultra rapid or low peak fuses. Follow local rules.
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Maximum motor cable lengths
To comply with European EMC regulations, the motor cable length

has to be limited as specified in the table below. The shorter the
motor cable, the lower the noise emissions to the supply line and

the environment.

Built-in EMC filter

External EMC filter

ACS55-01E- ACS55-IFAB-01 and
ACS55-01N/E

Converter type 5kHz |[16kHz"| 5kHz |16 kHz "V
EN61800-3, First environment, unrestricted distribution 2)
01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 3m - -
07A6-2, ..., 09A8-2 10m 3m - -
EN61800-3, First environment, restricted distribution 3)
01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 10 m 30m 10 m
07A6-2, ..., 09A8-2 20m 10 m - -
EN61800-3, Second environment )
01A4-2, ..., 02A2-2 10 m 10 m 50 m 10 m
04A3-2 10 m 10 m 75m 10 m
01A4-1, ..., 02A2-1 10 m 10 m 50 m 10 m
07A6-2, ..., 09A8-2 30m 10 m - -

1) Switching frequency can be selected with the DIP switch. See

page 75.

2) Applicable for conducted emissions only.
3) Applicable for conducted and radiated emissions.

Protections

Overvoltage, undervoltage, output short circuit, overcurrent,
analogue input loss, motor overload, inverter overload.

Distribution networks isolated from earth

Drives with built-in EMC filter, or ACS55-IFAB-01 external input
filter must not be used in a floating network or in a high impedance
earthed industrial distribution network.

Environmental information

A product to be disposed contains valuable raw material that
should be recycled, thus preserving energy and natural resources.
Instructions for disposal are available from ABB sales and service

companies.

Liability limits

The manufacturer is not responsible for:

* Any costs resulting from a failure if the installation,
commissioning, repair, alteration or ambient conditions of the
drive do not fulfil the requirements specified in the
documentation delivered with the unit and other relevant
documentation.

« Units subjected to misuse, negligence or accident.

» Units comprised of materials provided or designs stipulated by
the purchaser.

In no event shall the manufacturer, its suppliers or subcontractors

be liable for special, indirect, incidental or consequential damages,

losses or penalties.

If you have any question concerning your ABB drive, please
contact the local distributor or ABB office. The technical data,
information and specifications are valid at the time of printing.
The manufacturer reserves the right to modifications without prior

notice.



24
Approvals

CE

The ACS55 complies with the requirements of the European

* Low Voltage Directive 73/23/EEC with amendments
+ EMC Directive 89/336/EEC with amendments.
Corresponding declarations and a list of main standards are

available on request.

Electromagnetic compatibility:

The ACSS55 fulfils the following standards provided that installation

is done properly and according to the instructions of this manual:

Conductive high
frequency emissions

EN61800-3 first environment,
unrestricted/restricted distribution 1)

Radiated high frequency
emissions

EN61800-3 first environment,
restricted distribution

Immunity

EN61800-3 second environment

Line current harmonics

IEC61000-3-2

1) Observe the maximum allowed motor cable lengths and
switching frequency, page 23. See also cabling instructions on

page 79.

UL, cUL:

EN

The ACS55 is suitable for use on a circuit capable of delivering not
more than 65 kA rms symmetrical amperes, 230 volts maximum,
when protected by CC or T class fuses.

C-Tick:

For the electromagnetic compatibility, see the specification in
section CE above.

Product protection in the USA
This product is protected by one or more of the following US

patents

4,920,306
5,612,604
6,094,364
6,252,436
6,370,049
6,741,059
6,940,253
6,977,449
7,034,510
7,082,374
D510,320

Other patents pending.

5,301,085
5,654,624
6,147,887
6,265,724
6,396,236
6,774,758
6,934,169
6,984,958
7,036,223
7,084,604
D511,137

The current harmonic levels can be reduced by fitting external input Accessories

chokes.

UL, cUL and C-Tick markings

See the rating plate.

5,463,302
5,799,805
6,175,256
6,305,464
6,448,735
6,844,794
6,956,352
6,985,371
7,045,987
7,098,623
D511,150

5,521,483
5,940,286
6,184,740
6,313,599
6,498,452
6,856,502
6,958,923
6,992,908
7,057,908
7,102,325
D512,026

5,532,568
5,942,874
6,195,274
6,316,896
6,552,510
6,859,374
6,967,453
6,999,329
7,059,390
D503,931
D512,696

5,589,754
5,952,613
6,229,356
6,335,607
6,597,148
6,922,883
6,972,976
7,023,160
7,067,997
D510,319
D521,466

EMC filter: ACS50-IFAB-01
Input chokes: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Output choke: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
Potentiometer unit: ACS50-POT
DriveConfig kit, for more information please contact your local ABB

office.
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Brugermanual

for type ACS55
AC drev

fra 0,18 til 2,2 kW

Dansk DA

AL IDED
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Produkt- og serviceforespgrgsler

Har De spgrgsmal om produktet, beder vi Dem henvende Dem til Deres lokale ABB selskab. Vi beder Dem venligst
oplyse typekode og serienummer pa det drev, det drejer sig om. Pa ABBs hjemmeside findes en oversigt over
salgs-, support- og servicekontakter. Ga ind pa www.abb.com/drives og veelg Drives — Sales, Support and Service
network i det hgijre felt.

. Produkttraening

Oplysninger om ABBs produkttraening findes pa www.abb.com/drives. Veelg herefter Drives — Training courses i det
hgjre felt.

Feedback vedr. ABB drevmanualer

Vi er meget interesseret i at modtage Deres eventuelle kommentarer til vore manualer. Ga ind pa www.abb.com/
drives. Herefter veelges Drives — Document Library — Manuals feedback form (LV AC drives) i det hgijre felt.

3AFE68929300 Rev A ABB A/S

DA Meterbuen 33

Geaeldende fra: 31.05.2007 DK-2740 Skovlunde
TIf: 45 44 50 44 50
Fax: 45 44 50 43 65
Internet www.abb.com

© 2007 ABB Oy. All Rights reserved.
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Sikkerhedsinstruktioner Tilslut ikke netspaending til enheden mere end én gang hvert tredje
minut.

En aendring af DIP switchene vil have indflydelse pa ACS55's
funktion og ydelse. Undersgg at aendringerne ikke vil kunne
Advarsel! Farlig spanding! forarsage skader pa personer eller ejendom.

Kun en uddannet elektriker ma installere ACS55.

Der ma aldrig arbejdes med drevet, motorkablet eller motoren, nar
netspaendingen er indkoblet. Efter at have udkoblet
netspaendingen, skal man vente mindst 5 minutter for at lade
mellemkredskondensatorerne aflade, inden arbejdet med drevet

Laes omhyggeligt nedenstaende instruktioner, inden installationen
pabegyndes.

Om denne manual

Denne guide giver de ngdvendige informationer om installation og
opstart af enheden.

pabegyndes. Kontrol ved levering B
Advarsel! Hvis kglepladen ikke er jordet rigtigt, kan man fa stad,
hvis man rgrer kglepladen. Leverancen indeholder amm ACS55-01E-09A8-2
I 1P20
Bemaerk: DIP switches har farlig spaending. 1. ACS55 Ut 1~ 700,20 U2 3~ 0.1
. . . 2. Brugermanual 1 50060Hz | f2 0.250Hz
Bemaerk: Selv nar motoren er standset, er der farlig spaending ved , "miA |7 s
effektklemmerne L/R, N/S, T1/U, T2V og T3/W. 2. To bgjler for styrepanelet (kun EMC 2z
omformere) TR

SIN YWWRXXXX

Bemaerk: Selv nar enheden ikke er tilsluttet netspaendingen, kan _ . T LT
der veere farlige, eksterne spaendinger forbundet til Kontroller maerkepladen' og vaer sikker pa, at den 3AFE XXX00X
leverede enhed svarer til ordren.

releeudgangsklemmerne. CEC @

Advarsel! Varme overflader! RoHS

Under driften kan keleelementet n& en hgj temperatur (>80 °C). ACS55-01_- —

Veer sikker pa, at installationsinstruktionerne overholdes. EMC filter: E = Indbygget, N = Nej |

Max. kontinuerlig udgangsstrem (/,):

. . . 01A4 =14 A, 02A2=22A,04A3 =43 A
G lle sikkerhed trukt P A ’
enerelle sikkerhedsinstruktioner 07AG =76 A 09A8 = 9.8 A

ACS55 starter automatisk motoren efter en netafbrydelse, hvis det Netspaending (U,):
eksterne startsignal er aktivt. 1 =110...120 VAC +10%/-15%
Forsgg aldrig at reparere en enhed, der er gdelagt. ACS55 er ikke 2 =200...240 VAC +10%/-15%

en enhed, der kan repareres pa montagestedet. Tag kontakt til
leverandgren for at fa en erstatningsenhed.

Installer ACS55 et sted, hvor den kan sta aflast, eller kun er
tilgaengelig ved brug af veerktgj.

Serienummer (S/N) er trykt pa meerkepladen.
(Y = Fremstillingsar, WW = fremstillingsuge)
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Oversigt
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ACS55 drevet styrer en 3-faset asynkronsmotors hastighed.

Indgangsterminaler, side

Beskyttelsesjord (PE), side 37

37

Net LED, side 41

Fejl LED, side 41

Valg af analog inputsignal
(speending/strgm), side 38

Monteringsflap, side 32 - 33

'_'S:J? ]
; I

x|

DIP switches, side 34

Styrepotentiometre, side 36
)

a .L DriveConfig kit interface, side 44

E & EQ ' Motorkabelskaerm, side 37
/ 10 M=
FErrrrrr
Motorkabelterminaler, side 37. Daekslet giv-
er ekstra isoaltion. Skub deekslet mod ven-
(N g stre for at lukke.

TIU T2Iv Taw
CLOSED  OPEN

st Bgjleplade, side 39 (Kun EMC omformere)
A

«
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Installation og opstart
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Laes Sikkerhedsinstruktioner pa side 27, inden der fortsaettes.

Handling Side
1 Check leverancen. 27
2 Veer sikker pa, at installationsmiljget er egnet for ACS55. 30
Monter omformeren. 32 -
33
4 Check standardinstillingerne: Motorens nominelle frekvens er 50 Hz; belastningen er en pumpe eller en ventilator; den | 34
maksimale udgangsfrekvens er 50 Hz. Hvis standardindstillingerne ikke passer, reguleres DIP-switchene.
5 Veer sikker pa, at MOTOR | NOM potentiometeret passer til motorens maerkestrgm. Det definerer virkning af motorens | 36
termiske beskyttelsesfunktion.
6 Tilpas om ngdvendigt accelerations-/decelerationstidspotentiometeret ACC/DEC. 36
7 Tilslut net- og motorkabler. 37
8 Tilslut styrekablerne. 38
9 Tilslut indgangsspaendingen. Grgn LED teender. Bemaerk: Motoren roterer, hvis startsignalet er aktivt.
10 | Indstil hastighedsreferencen og aktiver startsignalet. Motoren accelererer op til den valgte hastighedsreference. 40
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Omgivelsesbetingelser

DA

Montagested

Lagring og transport i beskyttelsesemballage

Lufttemperatur

-20 °C (-4 °F), frost ikke tilladt )

+40 °C (104 °F), ved nominel last
+50 °C (122 °F), hvis kontinuerlig
udgangsstgm er max. 85% af nominel
udgangsstrem /.

-40 °C (-40 °F) il +70 °C (158 °F)

Hgjde over havet

0...2000 m (0...6,600 ft). Ved hgjder mellem
1000...2000 m (3,300...6,600 ft), reduceres
PN 0g I med 1% for hver 100 m.

Ingen begraensning

Relativ Mindre end 95%, kondens ikke tilladt Mindre end 95%, kondens ikke tilladt

luftfugtighed

Forurenings- * Ledende stgv ikke tilladt Lagring Transport

niveau * Luiten skal vaere ren og fri for korroderende [, o404 stay ikke tilladt - Ledende stav ikke tilladt

(IEC 60721-3-3)

materialer og ledende stav.
+ Kemiske gasser: Klasse 3C2
» Faste partikler: Klasse 3S2

+ Kemiske gasser: Klasse 1C2 | « Kemiske gasser: Klasse 2C2
» Faste partikler: Klasse 1S2 » Faste partikler: Klasse 2S2

Sinusformet

Frekvensomrade: 5...150 Hz

| henhold til ISTA 1A specifikationer

vibration Konstant acceleration: 1 g

(IEC 60068-2-29)

Chok Ikke tilladt Max. 100 m/s? (330 ft/s2), 11 ms (36 fts)
(IEC 60068-2-29)

Frit fald: Ikke tilladt Ikke tilladt

1) Nar drevet benyttes ved minustemperaturer, skal drevet fortsat veere tilsluttet spaendingen. Monter drevet indvendig i en ekstra
kapsling. Det skal sikres, at varmen, som genereres af drevet, kan bortskaffes.

Beskyttelsesgraden for ACS55 er IP20.
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Dimensioner
Modul | Modul | Modul | Modul
A B C D
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2.09) | (2.83) | (2.91) | (2.91)
45 67.5 70 70
(1.77) | (2.66) | (2.76) | (2.76)
128 128 159 159
(5.04) | (5.04) | (6.26) | (6.26)
67.5 67.5 - -
(2.66) | (2.66)
- - 77 77
(3.01) | (3.01)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
183 183 - 230
(7.20) | (7.20) (9.06)
156 156 182 214
(6.14) | (6.14) | (7.15) | (8.41)
170 170 194 226
(6.99) | (6.99) | (7.62) | (8.88)
146.5 | 146.5 171 203
(5.77) | (5.77) | (6.72) | (7.98)
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Montering
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Advarsel! Under normal drift vil enheden na en hgj temperatur. Veer sikker pa, at der er tilstraekkelig keleluft under alle forhold:
- ACS55 skal altid installeres, sa kaleribberne holdes vertikalt.

- Sarg for, at der er tilstraekkeligt plads rundt om A og B omformere. Omformer C og D kales med ventilator og kan derfor installeres ved
siden af hinanden uden ekstra plads imellem.

Installer enheden ved hjeelp af monteringsklips pa en 35 mm DIN skinne eller pa en veeg.

Montering pa en DIN skinne
"Klik" ACS55 fast pa skinnen. Tryk
grebet gverst pa monterings-
klipsen for at Igsgare enheden.

Montering pa en vag
Installer enheden med
monteringsklips pa veeggen.
Anvend M4 skruer.

Monteringsafstand

Der skal altid veere tilstraekkelig afstand rundt om
enheden, for at sikre den ngdvendige kgling.

;
5cm
L= 21in.
’3}_.&_._9“ ( ) ,
M ‘!i-’a"' @
— |Ss =S
— IS ]
d|1=s= =
=) X /IS8
S= =SS
SS SS
= S
e =S
SNES SN ES
— 5cmi
(21in.)
Modul | Modul
AogB | CogD
cm (in.) | cm (in.)
X[1.5(0.6)| 0(0)
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Fastgor og demonter vaegmonteringsclipsen

Enheden kan monteres med enten den brede eller smalle side op mod veeggen. Installer monteringsclipsen pa den gnskede side. Se
instruktioner neden for for modul A og B. Demonter monteringsclipsen for modul C og D ved at treekke ned og monter ved at trykke

opad.

33

Demontering af monteringsclipsen,
modul A og B: Tryk pa de to
plastikknapper for at Igsne den gverste og
nederste del af clipsen fra hinanden.

Montering af monteringsclipsen,
modulstarrelse A: Placer de to dele som
vist neden for og klik dem sammen.

Montering af monteringsclipsen,
modulsterrelse B: Skub til de to dele
mellem kgleribberne og klik dem sammen.

2.
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DIP switches
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DIP switches anvendes for at tilpasse ACS55 til motoren og applikationen.

Advarsel! DIP switchen har farlig spaending (200 V). Fgrst udkobles spaendingen, hvorefter man venter 5 minutter, inden
switchene tilpasses. Hold beskyttelsesdaekslet lukket, nar der er tisluttet spaending til ACS55.

Konfiguration

» Frontdaekslet abnes ved hjeelp af spidsen pa en skruetraekker, og DIP switchene tilpasses.
* Anvend spidsen af en skruetraekker til at skubbe switchen til venstre eller hgjre. Alle switches er som standard i deres venstre

position.

* Luk frontdaekslet.

Basisinformation

DIP switch

S0
OFF
P&F

FLT
OFF
OFF
OFF

JEEEEERE])

# | Navn og funktion ISnt:rSItclllalllr:g-’ !lj :?1';2::?.::; |i_!'|
1 | NOM FREQ HZ: Motor nominal frequency 50 Hz 60 Hz
NOMFREQ | 2 | SILENT: Motor noise level (PWM switching OFF - Normal ON - Silent (16 kHz)

60 Hz frequency) (5 kHz)

ON SILENT 3 | LOAD: Load torque type (U/f curve) P&F - Pump/fan CT - Constant torque

$g 52?%51 4 | JOG HZ: Constant frequency for the jogging function | 5 Hz 10 Hz

RUN RELAY | 5 | RELAY: Relay output operation FLT - Fault RUN - Motor running

gﬁ :lu?ti:sg 6 | Al OFFSET: Minimum value for analogue input OFF-0mA(OV) |ON-4mA 2V)

oN [ 7 | AUTORESET: Automatic fault reset function OFF - No autoreset | ON - Autoreset enabled
8 | HI FREQ: High frequency mode OFF - Standard ON - High frequency

enabled
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Yderligere informationer
Nr. | Navn Information
1 NOM Definerer motorens nominelle frekvens (se motorens maerkeplade).
FREQ Hz
2 SILENT | Definerer drevets koblingsfrekvens. Bemaerk: Jo hgjere frekvens jo mere elektromagnetisk stgj,
og desto kortere er den tilladte motorkabellaengde for overholdelse af de europaeiske EMC
regulativer. Se Tekniske data side 42. Bemaerk: Koblingsfrekvensen tilpasses ACS55
omformerens temperatur.
3 LOAD Optimerer udgangsspaendingen og frekvenskarakteristikker i henhold til belastningen. Veelg
P&F for kvadratisk moment (f.eks. pumper og ventilatorer) og CT for konstant moment (f.eks.
transportband). ACS55 booster automatisk startspaendingen 10% for at kompensere for
motortabene og forgge startmomentet.
4 JOG Hz | Definerer joggingfrekvensen. Aktiverer joggingfunktionen ved at forbinde 12...24 VDC til digital input 3 ("JOG").
(Drevet accelererer eller decelererer til joggingfrekvensen og holder denne, indtil indgangen nulstilles.)
3} RELAY Fastlaegger, hvad der indikeres pa relaeudgangen. FLT = Fejl. Kontakten er aben ved en fejl, eller nar spaendingen er
udkoblet. RUN = Drift. Kontakten er lukket under drift.
6 Al Aktiverer overvagning af levende nul for analogindgangen. 4 mA (2 V) = ACS55 udkobler for fejl, hvis veerdien falder
OFFSET | under greensen. Se afsnit Hastighedstyring side 40 for information om skalering af analogindgange.
7 AUTO- Aktiverer den automatiske resetfunktion for falgende fejl: Underspaending, overspaending, analoge inputtab. ON =
RESET ACS55 vil forsgge at resette automatisk tre sekunder efter en fejludigsning. Der kan maksimalt resettes ti gange i
lgbet af tre minutter. Hvis dette antal overskrides, stopper ACS55, og den vil ikke gare et nyt forsgg pa at resette. Se
ogsa Statusindikeringer og fejlfinding side 41.
Advarsel! Hvis startsignalet er sluttet til, vil motoren startes efter et reset. Veer sikker pa, at dette ikke vil forarsage
skade.
8 HI FREQ | Definerer den maksimale udgangsfrekvens. OFF: Maks. frekvens = vaerdien, der er defineret med NOM FREQ HZ

switchen. ON: Max. frevens = veaerdien defineret med NOM FREQ HZ switchen + veerdien af HI FREQ potentiometer.
Se Styrepotentiometre pa side 36.
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Styrepotentiometre
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Styrepotentiometrene kan tilpasses ved hjaelp af en skruetraekker. Alle potentiometre er som standard i deres mellemposition.

HIOTOR | HOM MOTOR | | Beregn MOTOR I NOM ved hjeelp af formlen nedenfor, eller tag en veerdi fra MOTOR | NOM skemaet
0% 10 NOM nedenfor. ACS55 vurderer motorens temperatur baseret pa den malte udgangsstrem og den definerede,
nominelle motorstrem. Drevet stopper, hvis denne beregning viser, at motoren bliver for varm.
50 <150 Bemaerk: Hvis motorkablerne er lange, forarsager det en stor kapacitativ strem, og det kan veere
ngdvendigt at forage MOTOR | NOM indstillingen.
MOTOR | NOM (%) = Motor nomlhel stregm [A] . 100%
ACS55 nominel stream [A]
ace  § ACC/DEC | Definerer accelerations- og decelerationstiden i sekunder fra minimum til maksimum frekvens og modsat.
Jo laengere ACC/DEC tid, jo langsommere vil ACS55 fglge den givne reference.
HI FREQ | Begraenser udgangsfrekvensen til en gnsket veerdi mellem den nominelle frekvens og den nominelle
frekvens + 70 Hz. For at anvende dette potentiometer aktiveres hgjfrekvens mode ved hjeelp af HI FREQ
) DIP switchen. Se afsnittet DIP switches side 34.
HI FREQ (Hz)
MOTOR | NOM skema ACC/DEC tid
Nominel motorstram (A) Ref. [%]
ACS55-01x-
01Adx 07 08 10 12 14 16 18 20 21 100 -
| | | T T | | I | | I
-02A2-x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
I | I T T T T T T I I
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65 |
I | | I I I I T I I |
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 1072 11,4
| I I T T T T T T I |
-09A8-x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
| 1 1 1 | | | | | 1 1
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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Tilslutning af netforsyning og motor

1-faset
netspaending

AAdvarsel! Inden installationen skal det sikres, at netspaendingen er udkoblet.

Bemaerk: Det skal sikres, at netspaendingen er korrekt! Hvis man forbinder 230 VAC til en ACS55 enhed, som er
beregnet for 115 VAC, vil drevet blive beskadiget!

Klemmer Beskrivelse Ledertvaersnit Fastsp.-
moment

L/R, N/S 1~ indgangsforsyning Max. 2,5 mm? (modul A og B) eller max. 0,5Nm/

2
T1/U, T2/V, T3/W | Effektafgang til motor 4 mm® (modul C og D), enkelleder 0.6 Nm
PE Beskyttelsesjord. Anvend fleksibel leder. Lederstagrrelsen ma | 1 Nm(¥)
Beskyttelsesleder og skeerm | ikke vaere mindre, end stgrrelsen af det
@ i motorkabel. netkabel, der anvendes.

LIR NS s
LINE

&
MOTOR
T1 T2 T3
U v w

Advarsel! Hvis kglepladen ikke er jordet korrekt, kan man fa stad, hvis man rgrer kalepladen.

*Bemaerk: Der ma kun anvendes de M4x8 kombiskruer, der fglger med leverancen. Jordskruerne ma ikke skrues
lzengere ind end 6 mm.

Folg de lokale regler for kabeltvaersnit. Anvend kabel beregnet for 60 °C (140 °F), eller kabel beregnet for 75 °C
(167 °F) hvis omgivelsestemperaturen er over 30 °C (104 °F). Se ogsa Yderligere kabelfaring og EMC
instruktioner side 39.

Laekstrammen fra ACS55 kan na op pa mere end 3,5 mA AC /10 mA DC. | henhold til EN50178, ma ACS55 kun
anvendes i permanente installationer.

Indgangssikring
Se Tekniske data sidee 42 for anbefalede typer.
Motor

Motoren skal vaere en 3-faset AC kortslutningmotor med nominel spaending Uy fra 200 til 240V og nominel
frekvens fyy enten 50 eller 60 Hz. Motorens nominelle stram skal vaere mindre end eller lig med drevets nominelle
udgangsstrgm (/5).

Hvis faserne er forbundet, U-U, V-V og W-W og den valgte omlgbsretning er forleens, roterer akslen med uret set
fra motorens akselende.
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Tilslutning af styrekabler

Intern (1) eller ekstern (2) styrespaending kan anvendes til digitale
indgange. Analog styringsspaending er som default 0...10 VDC.
(A1 jumperen skal veere i spaending ("U") position).

DA

Styreterminaler
Anvend fleksibelt 0,5...1,5 mm? ledning (AWG22 - AWG16).

< =
s s Dok
Z2=2W3 ] x S=Su=22
oonL28ZL86 50a2¥2w3S
| | R il S J
| |
| 1)
2)l L —
12...24 VDC forsyning 1...10 kohm
Hvis der anvendes 0/4...20 mA
stremsignal: - Skift Ai jumper til — COM
stram ("I") position. @’ | ’ | COM
- Indstil Al OFFSET switch pa ' y SPEED/AI
ON position, hvis der gnskes | +10V
4...20 mA strgmsignal. | | +12V
| START
G
N JOG
U SCR

# | Navn Beskrivelse

1 | COM Feelles nulpotentiale for digitale- eller
analogindgange 1

2 | COM Feelles nulpotentiale for digital- eller
analogindgange!)

3 | Al Analogindgang: Hastigheds- (frekvens) reference.
0/2...10 VDC (Ri=190 kohm), eller 0/4...20 mA
(Ri=100 ohm). Oplasning 0,1%, ngjagtighed +/-1%.

4 | +10V Referencespaending for analogindgang.
Ngjagtighed +/-2%. Max. 10 mA.

5 | +12V Hjeelpespaending for digitalindgange. Max. 30 mA.

6 | START | Digitalindgang 1: Start (nulstiller drevet efter en
fejludkobling) 2)

7 | REV Digitalindgang 2: Bagleens omlgbsretning 2)

8 | JOG Digitalindgang 3: Aktiverer jog hastighed 2)

9 | SCR Jordklemme for signalkabelskaerm. Forbundet
internt til steljord.

Releeudgang

1 | RO1 Fejl: Relee abent.12 V...250 VAC / 30 VDC

> | RO2 10 mA..2 A

1) Forbundet internt via en 1 Mohm modstand til steljord.

2)

Impedans for digitalindgang er 1,5 kohm.
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Yderligere kabelfering og EMC instruktioner

Sarg for at felge disse instruktioner, hvis der gnskes en sikker drift, og for at veere sikker pa, at det europaeiske EMC direktiv overholdes.
Motorkabel

Motorkablet skal veere et symmetrisk trelederkabel med en koncentrisk PE-leder eller et firelederkabel med en koncentrisk skaerm.
Flettet metalskeerm anbefales, f.eks. typen MCCMK (NK kabler).

- Sno ledningerne i kabelskeermen sammen til et bundt og forbind til jordterminalen J; . Sgrg for at bundtet er sa kort som muligt.
- Fastggar kabelskeermen som vist pa tegningen, hvis der anvendes internt eller eksternt EMC-filter.

- Ved motorenden skal motorkabelskaermene jordes 360 grader med en EMC kabelforskruning eller ogsa skal kablerne snos sammen til
et bundt, der ikke ma veere leengere end 5 gange bundtets bredde og forbindes til motorens PE-klemmer.

Styrekabler

Styrekablerne skal veere multilederkabler med en snoet kobberkabelskaerm.
Det anbefales at anvende et dobbeltskaermet, snoet kabel til analogsignaler.

- Sno skaermen sammen til et bundt og forbind til SCR-klemmen. Sgrg for at
bundtet er sa kort som muligt.

- Fastgar styrekablet som vist pa tegningen (kun for EMC enheder).

- Treek motorkablet veek fra styrekablerne og netkablet for at undga
elektromagnetisk forstyrrelse (afstand > 20 cm).

Bemaerk: Bland aldrig 24 VDC og 115/230 VAC signaler i samme kabel.

Styrekabel

Motorkabel
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Hastighedstyring

DA

Analogindgangen angiver hastigheds- (frekvens) referencen for ACS55. Sammenhaengen mellem analogindgangen og referencen
afhaenger af DIP switchenes indstillinger som vist nedenfor. Udgangsfrekvensen folger refererencesendringerne som defineret af ACC/

DEC potentiometeret.

Hoj frekvens mode OFF (default)

Hgj frekvens mode ON

f
YK S |
|
|
; I
b |
| >Indgang*
0 2V 10'V " [V, mA]
4 mA 20 mA
DIP switchindstillinger:
HI FREQ = OFF
Al OFFSET = OFF (kurve a) eller ON** (kurve
b)

MOTOR NOM FREQ = 50 eller 60 Hz

Udgangsfrekvensen er begreenset til valgte
nominelle motorfrekvens.

f A frekvensreference
fN+70Hz B\,
N+ 70 Hz Greense f. udgangsfrekv.
N 5
a E
b E
f Indgang*
02V 10V "1y mA]
4 mA 20 mA ’

DIP switchindstillinger:

HI FREQ = ON

Al OFFSET = OFF (kurve a) eller ON** (kurve b)
MOTOR NOM FREQ = 50 eller 60 Hz

Aktuel udgangsfrekvens begraenses af HI FREQ potentiometret til en veerdi mellem
fy og fy + 70 Hz. Potentiometeret har ikke indflydelse pa skalering af den analoge
indgang.

* Anvend Al jumper for at vaelge mellem spaendings- eller stramsignal. Se side 38.
** For at beskytte drevet ved tab af analogt indgangssignal, udkobler drevet, hvis signalveerdien er under 2V(4mA).
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Statusindikeringer og fejlfinding
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ACSH55 har to statusindikations-LEDs, som kan ses

gennem frontdaekslet.

Hvis drevet opdager et problem, vil den rgde LED
blinke. Efter at have klaret problemet, skal der
resettes ved at slukke for startsignalet. Hvis der
allerede er slukket for startsignalet, skal der farst

Gron LED | Red LED Beskrivelse
Teendt Slukket ACS55 karer normal.
Teendt Beskyttelsefunktion er aktiveret. Nr. for blink

indikerer fejlkode.

teendes og herefter slukkes igen. Blinker Blinker ACS55 resetter automatisk inden for 3 sekunder.
Fejlkoderne fremgar af skemaet nedenfor (=antallet af (*) Advarsell Motor starter, hvis startsignal er aktivt.
LED blink).

#| Mulige fejlarsager og hvad der skal gores # |Mulige fejlarsager og hvad der skal gores

1| DC overspaending (*). 1) Netspaendingen er for hg;j.
Check forsyningen. 2) Decelerationsrampetiden er
for kort sammen-lignet med belastningsinertiet:
Forgg ACC/DEC tiden med potentiometeret.

Den analoge indgangsveerdi er mindre end 4mA/2V. (*) Bemaerk: Denne
overvagning er aktiv, hvis Al OFFSET er ON.

2| DC underspeaending (*). Netspeendingen er for lav: |7 | Motoroverbelastning (12t overlast): 1) Check belastningen og veer sikker

Check forsyningen. pa, at motorstgrrelsen passer til ACS55. 2) Veer sikker pa, at indstillingen
af MOTOR | NOM potentiometeret er korrekt.

3| Udgangskortslutning: Netspaendingen udkobles og |8 | Overbelastning af vekselretteren eller usaedvanlig hgj intern temperatur:
motorviklingerne samt motorkablet kontrolleres. 1) Belastningen er for hgj eller 2) kalingen af drevet er utilstraekkelig.

4| Udgangsoverstrgm. 1) Accelerationstiden er for 9 | Andre fejl. Interne fejl. Netspaendingen udkobles kortvarigt. Hvis
kort sammen-lignet med belastningsinertiet: Forag problemet fortsat er der, skal enheden udskiftes.
ACC/DEC potentiometeret. 2) Motor- og
drevstgrrelse passer ikke sammen: Check motoren.

5| Reserveret 10 | Parameterfejl. Bemaerk: Begge LED blinker. DIP switches er flyttet fra

defaultindstilling efter parameterindstillign med DriveConfig. Flyt switches
tilbage til default stillinger.

(*) Automatisk reset hvis AUTORESET er i stilling ON. Se DIP switches side 34.
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Tekniske data
230V 115V

Indbygget EMC, ACS55-01E- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Uden EMC, ACS55-01N- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Kontinuerlig motoreffekt kW 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2 0.18 0.37

hp 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Modulstgrrelse (ikke EMC) A A B C C A A
Modulstgrrelse (EMC) A A B D D A A
Nominelle veerdier
Indgangsspeaending U4 V 200-240 (+10/-15%) 110-120 (+10/-15%)
Kontinuerlig udgangsstrem /, A 1.4 2.2 4.3 7.6 9.8 1.4 2.2
Max. udgangsstram /oax” A 2.1 3.3 6.5 11.4 14.7 21 3.3
Udgangsspeending U, Vv 0-U,4, 3-faste 0-2xU,4, 3-faste
Indgangsstram /4 A 4.4 6.9 10.8 18.2 22.0 6.4 9.5
Koblingsfrekvens kHz 5 (max. 16)
Beskyttelsesgraenser
Overstrgm (peak) A 4.4 6.9 13.5 23.9 30.9 4.4 6.9
Overtemperatur 95°C / 203°F (keleplade)
Max. ledertvaersnit
Effektterminaler mm2 2.5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2.5 (AWG 14)
Styreterminaler mm2 1.5 (AWG 16)
Effekttab w 21 32 51 74 103 24 35
Netsikring**
IEC, type IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, typerCCand T A 10 15 20 25 30 10 15

* Tilladt i 1 minut.

** Anbefalede veerdier. Anvend ikke halvledersikringer eller “low peak” sikringer.
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Maksimale motorkabellaengder

For at overholde de europzeiske EMC regulativer skal
motorkabellaengden begraenses som beskrevet i skemaet
nedenfor. Jo kortere motorkabel, jo lavere stgjemission til
forsyningslinien og omgivelserne.

Indbygget EMC filter |[Eksternt EMC filter

ACS55-01E- ACS55-IFAB-01 og
ACS55-01N/E
Omformertype 5kHz |[16kHz"| 5kHz |16 kHz "V

N—|

EN61800-3, Farste driftsmilja, ubegraenset distribution

01A4-2, ..., 02A2-1 10m 3m - -

07A6-2, ..., 09A8-2 10m 3m - -

EN61800-3, Farste driftsmilja, begreenset distribution )

01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 10 m 30 m 10 m
07A6-2, ..., 09A8-2 | 20m 10 m - -
EN61800-3, Andet driftsmiljo °)

01A4-2, ...,02A2-2 | 10m 10 m 50 m 10 m
04A3-2 10 m 10 m 75m 10 m
01A4-1, ..., 02A2-1 10 m 10 m 50 m 10 m
07A6-2, ..., 09A8-2 | 30m 10 m - -

1) Koblingsfrekvensen kan veelges med DIP switchen. Se side 35.
2) Kun for netbaren emission.
3) For netbaren og udstralende emission.

Beskyttelse

Overspaending, underspaending, kortslutning i udgangen,
overstrgm, tab af analogindgang, overbelasting af motoren,
overbelastning af vekselretteren.
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Isoleret net

Der ma ikke anvendes drev med indbygget EMC-filter, eller
ACS55-IFAB-01 eksternt indgangsfilter i et isoleret net eller et
hgjimpedans net.

Miljginformation

Et produkt, der skal bortskaffes, indeholder veerdifulde ramaterialer,
som skal kunne genanvendes for at beskytte ressourcerne.
Information om bortskaffelse kan rekvireres fra ABB's salgs- og
serviceafdelinger.

Begransninger af ansvaret
Producenten er ikke ansvarlig for:

» Eventuelle omkostninger, der opstar pa grund af fejl i
installationen, idriftseettelsen, reparation, aendringer, eller hvis de
omgivende forhold ikke opfylder de krav, der er specificeret i den
dokumentation, der er leveret sammen med drevet, og anden
relevant dokumentation.

* Enheder, der er blevet anvendt forkert, forsamt eller har veeret
ude for et uheld.

* Enheder, der bestar af materialer, som er leveret eller
konstrueret af kgberen.

Producenten, dennes leverandgrer eller underleverandgrer kan pa

intet tidspunkt blive draget til ansvar for specielle, indirekte,

tilfeeldige eller deraf fglgende skader, tab eller blive palagt bader.

Hvis De skulle have spargsmal i forbindelse med Deres ABB drev,
beder vi Dem venligst tage kontakt til Deres lokale forhandler eller
ABB kontor. De tekniske data, informationer og specifikationer er
geeldende pa det tidspunkt, de bliver trykt. Producenten
forbeholder sig ret til eendringer uden forudgaende varsel.
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Godkendelser

CE
ACS55 opfylder kravene i det

europeeiske

» Lavspeendingsdirektiv 73/23/EEC med tilfgjelser
+ EMC direktiv 89/336/EEC med tilfajelser

Tilsvarende deklarationer samt en liste over de vigtigste standarder

kan fremsendes pa forlangende.

Elektromagnetisk kompatib

ACS55 opfylder falgende standarder under forudseetning af, at
installationen er udfgrt omhyggeligt og i henhold til instruktionerne i

denne manual:

ilitet:

Netbarne, hajfrekvente
emissioner

EN61800-3 fagrste driftsmiljg,
unrestricted / restricted
distribution.

Udstralende,
hgjfrekvente emissioner

EN61800-3 fagrste driftsmiljg,
restricted distribution.

Immunitet

EN61800-3 andet driftsmiljg

Netharmoniske stremme

IEC61000-3-2.

1) Serg for at overholde de maksimalt tilladte motorkabelleengder
og koblingsfrekvens side 43. Se endvidere instruktionerne om

treekning af kabler pa side 39.

De stremharmoniske niveauer kan reduceres ved hjeelp af
eksterne indgangsdrosselspoler.

UL, cUL og C-Tick maerknin
Se meerkepladen.

g

UL, cUL:

DA

ACS55 er beregnet for net, som ikke kan levere mere end
65 kVA rms symmetrisk ampere, 230 Volt maksimalt, hvis enheden

er beskyttet med klasse CC eller T sikringer.

C-Tick:

For elektromagnetisk kompatibilitet, se specifikation i afsnit CE

ovenfor.

Produktbeskyttelse i USA
Dette produkt er beskyttet af en eller flere af felgende USA

patenter

4,920,306
5,612,604
6,094,364
6,252,436
6,370,049
6,741,059
6,940,253
6,977,449
7,034,510
7,082,374
D510,320

Andre patenter falger.

Tilbehor

5,301,085
5,654,624
6,147,887
6,265,724
6,396,236
6,774,758
6,934,169
6,984,958
7,036,223
7,084,604
D511,137

5,463,302
5,799,805
6,175,256
6,305,464
6,448,735
6,844,794
6,956,352
6,985,371
7,045,987
7,098,623
D511,150

5,521,483
5,940,286
6,184,740
6,313,599
6,498,452
6,856,502
6,958,923
6,992,908
7,057,908
7,102,325
D512,026

5,532,568
5,942,874
6,195,274
6,316,896
6,552,510
6,859,374
6,967,453
6,999,329
7,059,390
D503,931
D512,696

5,589,754
5,952,613
6,229,356
6,335,607
6,597,148
6,922,883
6,972,976
7,023,160
7,067,997
D510,319
D521,466

EMC filter: ACS50-IFAB-01
Indgangsdrosselspoler: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Udgangsdrosselspoler: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3

Potentiometerenhed: ACS50-POT

DriveConfig kit. For yderligere information, kontakt venligst det
lokale ABB kontor.
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Betriebsanleitung

fur ACS55
Frequenzumrichter

von 0,18 bis 2,2 kW

Deutsch DE

AL IDED
MW
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Anfragen zum Produkt und zum Service

Wenden Sie sich mit Anfragen zum Produkt unter Angabe des Typenschlissels und der Seriennummer des Gerats an |hre ABB-
Vertretung. Eine Liste der Verkaufs-, Support- und Serviceadressen finden Sie unter www.abb.com/drives und Auswahl
Frequenzumrichter und Stromrichter unter dem Link ,,World wide service contacts” auf der rechten Seite.

Produkt-Schulung

Informationen zu ABB Produkt-Schulungen finden Sie unter www.abb.com/drives und Auswahl Drives (Frequenzumrichter und
Stromrichter) — , Training courses* auf der rechten Seite.

Feedback zu den Antriebshandbuichern von ABB

Uber Kommentare und Hinweise zu unseren Handbiichern freuen wir uns. Gehen Sie auf die Internetseite www.abb.com/drives, wahlen

Sie dann nacheinander Drives (Frequenzumrichter und Stromrichter) — Document Library (Link zur Dokumenten-Datenbank) — ,Manuals
feedback form* auf der rechten Seite.

3AFE68929300 Rev A ABB Automation Products GmbH
DE Motors & Drives
Gultig ab: 31.05.2007 Wallstadter Stralle 59
D-68526 Ladenburg
DEUTSCHLAND

Telefon +49 (0)6203 717 717
Telefax +49 (0)6203 717 600
Internet: www.abb.de/motors&drives

© 2007 ABB Oy. Alle Rechte vorbehalten.


http://www.abb.com
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
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Sicherheitsvorschriften

Lesen Sie die folgenden Anweisungen sorgfaltig durch, bevor Sie
die Installation beginnen.

Warnung! Gefahrliche Spannung!

Der ACS55 darf nur von qualifiziertem Fachpersonal installiert wer-
den.

Niemals am Frequenzumrichter, dem Motorkabel oder dem Motor
arbeiten, wenn die Spannungsversorgung eingeschaltet ist. Nach

dem Ausschalten der Spannungsversorgung immer mindestens 5
Minuten warten, damit die Zwischenkreis-Kondensatoren entladen
sind, bevor Sie mit den Arbeiten am Frequenzumrichter beginnen.

Warnung! Wenn der Kuhlkorper nicht ordnungsgemalf geerdet ist,
konnen Sie bei Beruhrung einen elektrischen Schlag erhalten.

Hinweis: Die DIP-Schalter fuhren eine gefahrliche Spannung.

Hinweis: Auch wenn der Motor gestoppt ist, liegen gefahrliche
Spannungen an den Leistungsanschlissen L/R, N/S, T1/U, T2/V
und T3/W an.

Hinweis: Auch wenn die Einheit ausgeschaltet ist, kdnnen gefahrli-
che Spannungen von externen Spannungsquellen an den Relais-
ausgangsklemmen anliegen.

Warnung! HeiBe Oberflachen!

Wahrend des Betriebs kann der Kuhlkdrper eine hohe Temperatur
(>80 °C) erreichen. Stellen Sie sicher, dass die Installationsanwei-
sungen eingehalten werden.

Allgemeine Sicherheitsvorschriften

Der ACS55 startet den Motor automatisch nach einer Unterbre-
chung der Spannungsversorgung, wenn ein externer Startbefehl
aktiviert ist.

Versuchen Sie niemals, eine beschadigte Einheit selbst zu reparie-
ren. Der ACS55 kann nicht vor Ort repariert werden. Wenden Sie
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sich wegen eines Austauschgerates an lhren Lieferanten.

Installieren Sie den ACS55 in einem verschlieRbaren oder nur mit
Werkzeug zu 6ffnendem Schaltschrank/Gehause.

Die Spannungsversorgung der Einheit darf nur einmal alle drei
Minuten eingeschaltet werden.

Eine Veranderung der DIP-Schalterstellung wirkt sich auf Funktion
und Leistung des ACS55 aus. Stellen Sie sicher, dass eine
Anderung keine Gefahrdung fiir Personen oder Gerate verursacht.

Uber diese Betriebsanleitung

Diese Betriebsanleitung enthalt die notwendigen Informationen fur
die Installation und Inbetriebnahme des Frequenzumrichters.

Prifen der Lieferung

Lieferumfang:

1. ACS55

2. Betriebsanleitung

3. Zwei Steuerkabelklemmen

A mm ACS55-01E-09A8-2
MRpD 1P20
U2 3~0.U1

U1 1~200..240
1 50/60Hz f2 0..250Hz
1 220A 12 9.8A
Pn motor: 2.2 kW (3 HP)

(nur bei EMV-Einheiten). Ills/!‘!v!wla!xgul
Prufen Sie anhand des Typenschilds, ob das II.3AIFI!)!(!X!X§III
gelieferte Gerat lhrer Bestellung entspricht. CE @& &

RoHS
ACS55-01_- -

EMV-Filter: E = eingebaut, N = ohne
Max. Dauerausgangsstrom (/,):

01A4 =14 A, 02A2 =22 A, 04A3 =43 A,
07A6 =76 A,09A8 =98 A
Spannungsversorgung (U,):
1=110...120 VAC +10%/-15%

2 =200...240 VAC +10%/-15%

Die Seriennummer (S/N) ist auf das Typenschild gedruckt.
(Y = Produktionsjahr, WW = Produktionswoche)
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Gerite-Ubersicht

Der ACS55 Frequenzumrichter regelt die Drehzahl eines 3-phasigen Asynchronmotors.
Schutzerde (PE), Seite 57

Netzanschlussklemmen, —
Seite 57 ABBLR ws
L ] . LiNg Sl
PE

Betriebs-LED, Seite 61

DIP-Schalter, Seite 54

Fehler-LED, Seite 61

Regelungspotentiometer, Seite 56

Motorkabelschirm, Seite 57

(0 D
s
Motorkabelanschlisse, Seite 57.

o000 vy D : : ) .
el er Schiebedeckel bietet eine zusatzliche
CLOSED,  rOPEN Isolation. Den Deckel zum Schlie3en nach
links schieben.

i,_.
=

Analog-Eingangssignal Wahl-
schalter (Spannung/Strom),
Seite 58

-

= Anschlusswinkel, Seite 59
| —@

Montagehalterung, Seiten 52 - . .
g tng, sl (nur EMV-Einheiten)

53 IR
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Installations- und Inbetriebnahmeschritte
Vor Beginn die Sicherheitsvorschriften auf Seite 47 lesen.
Tatigkeit Seite
1 Prifung des Lieferumfangs. 47
2 Sicherstellen, dass die Umgebungsbedingungen am Installationsort fur den ACS55 geeignet sind. 50
Montage des ACSS55. 52 -
53
4 Prifen, ob die Standardeinstellungen verwendet werden kdnnen: Motornennfrequenz 50 Hz; Antrieb einer Pumpe oder | 54
eines Lufters; maximale Ausgangsfrequenz 50 Hz. Wenn die Standardeinstellungen nicht verwendbar sind, die DIP-
Schalterstellungen entsprechend andern.
5 Sicherstellen, dass der MOTOR | NOM Potentiometer auf den Nennstrom des Motors eingestellt ist. Die Einstellung 56
des Motor-Nennstroms ist die Berechnungsgrundlage fur den thermischen Motorschutz.
6 Falls erforderlich, den Potentiometer flr die Beschleunigungs-/Verzégerungszeit ACC/DEC einstellen. 56
7 Anschluss der Spannungsversorgungs- und Motorkabel. 57
8 Anschluss der Steuerkabel. 58
9 Spannungsversorgung einschalten. Die grune LED leuchtet auf. Hinweis: Der Motor dreht, wenn das Startsignal aktiv
ist.
10 | Den Drehzahlsollwert einstellen und das Startsignal aktivieren. Der Motor beschleunigt auf den eingestellten 60

Drehzahlsollwert.
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Grenzwerte der Umgebungsbedingungen

DE

Installationsort

Lagerung und Transport in der Schutzverpackung

Lufttemperatur

-20°C (-4°F), Vereisung nicht zulassig ")
+40°C (104°F), bei Nennlast

+50°C (122°F), wenn der Dauerausgangs-
strom max. 85% des Nennausgangsstroms /,

betragt.

-40°C (-40°F) bis +70°C (158°F)

Hohe des
Aufstellortes

0...2000 m (0...6,600 ft).
Bei H6hen 1000...2000 m (3300...6600 ft),
Leistungsminderung von Py und /5, um 1% far

+ 100 m Hohe.

Keine Einschrankung

Relative Geringer als 95%, Kondenswasserbildung Geringer als 95%, Kondenswasserbildung nicht zulassig
Luftfeuchte nicht zulassig

Kontaminations- | « Leitfahiger Staub nicht zulassig Lagerung Transport

grad + Saubere Luft, frei von korrosiven U anan : U aean :
(IEC 60721-3-3) Bestandteilen und leitfahigem Staub Iz_ﬁllg:;ger Staub nicht IZ‘SI'g:;ger Staub nicht

* Chemische Gase: Klasse 3C2
» Feststoffe: Klasse 3S2

 Chem. Gase: Klasse 1C2 * Chem. Gase: Klasse 2C2
* Feststoffe: Klasse 1S2 » Feststoffe: Klasse 252

Schwingungen,

Frequenzbereich: 5...150 Hz

Entsprechend ISTA 1A Spezifikation

sinusférmig Konstante Spitzenbeschleunigung: 1 g

(IEC 60068-2-6)

Stofy Nicht zulassig Max. 100 m/s? (330 ft/s2), 11ms (36 fts)
(IEC 60068-2-29)

Freier Fall: Nicht zulassig Nicht zulassig

1) Beim Betrieb des Frequenzumrichters bei Temperaturen unter dem Gefrierpunkt muss er standig an die Spannungsversorgung
angeschlossen sein. Der Frequenzumrichter muss in ein Gehause / einen Schaltschrank eingebaut werden. Stellen Sie sicher, dass die
vom Frequenzumrichter erzeugte Warme ordnungsgemal abgeleitet wird.

Die Schutzart des ACS55 ist IP20.



DE 51
Abmessungen
Bau- Bau- Bau- Bau-
grofRe A | groRe B | groRe C | groRe D
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2,09) (2,83) (2,91) (2,91)
45 67.5 70 70
(1,77) (2,66) (2,76) (2,76)
128 128 159 159
(5,04) (5,04) (6,26) (6,26)
67,5 67,5 - -
(2,66) (2,66)
- - 77 77
(3,01) (3,01)
- - 40 40
(1,57) (1,57)
- - 40 40
(1,57) (1,57)
183 183 - 230
(7,20) (7,20) (9,06)
156 156 182 214
(6,14) (6,14) (7,15) (8,41)
170 170 194 226
(6,99) (6,99) (7,62) (8,88)
146,5 146,5 171 203
(5,77) (5,77) (6,72) (7,98)
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Montage

DE

Warnung! Wahrend des normalen Betriebs heizt sich die Einheit auf eine hohe Temperatur auf. Unter allen Betriebsbedingungen muss
ein ausreichender Kuhlluftstrom gewahrleistet sein:

- Der ACS55 muss immer so montiert werden, dass die Kuhlrippen senkrecht stehen.

- Ausreichend freie Abstande um die Gehause der Baugrof3en A and B einhalten. Die Gerate der Baugrofden C und D sind Lufter

gekunhlt, so dass sie ohne Abstande nebeneinander installiert werden konnen.
Die Montage erfolgt mit dem Montageclip auf einer 35 mm DIN-Schiene oder an einer Wand.

Montage auf DIN-Schiene

Den ACS55 auf die Schiene "klik-
ken". Zum Abnehmen den Feder-
riegel oben am Montageclip
drucken.

Montage an der Wand

Die Einheit mit einem Montageclip
an der Wand befestigen.

M4 Schrauben verwenden.

Freie Abstande

Fur eine ausreichende Kuhlung sind immer die unten
angegebenen freien Abstande um die Einheit einzuhalten.

&

T
il

4

T
FAAAAEAII

!

Bau-
grofen
Aund B
cm (in.)

Bau-
grofen
CundD
cm (in.)

1,5 (0,6)

0(0)
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Aufstecken und Abnehmen des Wandmontageclips

Der ACS55 kann entweder mit der Langs- oder der Schmalseite an der Wand montiert werden. Installieren Sie den Montageclip auf der

gewunschten Seite. Siehe folgende Anweisungen fir die Gehduse A und B.
Den Montageclip an den Gehausen der Baugrofien C und D zum Abnehmen nach unten ziehen und zur Befestigung nach oben

schieben.

Abnehmen des Montageclips,
BaugroRen A und B:

Durch Dricken der beiden Plastikhalter
den oberen und den unteren Teil des Clips
voneinander trennen.

Aufstecken des Montageclips,
BaugroBe A:

Beide Teile wie dargestellt ansetzen und
sie zusammenstecken.

Aufstecken des Montageclips,
BaugroRe B:

Beide Teile zwischen die Kihlrippen
schieben und sie zusammenstecken.
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DIP-Schalter

Mit dem DIP-Schalter kann der ACS55 an den Motor und die Applikationen angepasst werden.

Warnung! Der DIP-Schalter fuhrt gefahrliche Spannung (200 V). Die Spannungsversorgung ausschalten und 5 Minuten warten,
bevor die Schalterstellung geandert werden kann. Den Schutzdeckel geschlossen lassen, wenn der ACS55 an das Netz
angeschlossen ist.

Konfiguration

* Den Frontdeckel mit der Klinge eines Schraubendrehers 6ffnen und den DIP-Schalter einstellen.

* Den jeweiligen Schalter mit der Spitze eines Schraubendrehers nach links oder rechts driicken.
Standardmafig sind alle Schalter in der linken Position.

* Den Frontdeckel schlief3en.

. Basis-Information Him L
DIP-Schalter # | Name und Funktion Standard- Alternative
einstellung Einstellung
1 | NOM FREQ HZ: Motornennfrequenz 50 Hz 60 Hz
: MOM FREQ | 2 | SILENT: Motorgerauschpegel OFF - normal ON - leise
20 |SCL I 60 Hz (PWM-Schaltfrequenz) (5 kHz) (16 kHz)
OFF |\SLL | ON SILENT 3 | LOAD: Last-/Drehmomenttyp (U/f-Kurve) P&F - Pumpen/ CT - Konstantmoment
P&F|[SCL1|(CT LOAD Liifter
5 (1110 JOGHz — , ,
BT BT T || RUN RELAY 4 | JOG HZ: Konstantfrequenz fur die Jogging-Funktion | 5 Hz 10 Hz
OFF||-C1] |/ OM AIOFFSET | 5 | RELAY: Betriebsart Relaisausgang FLT - Fehler RUN - Motor luft
OFF ||| ON- AUTORESET [ 6 | A| OFFSET: Minimum-Wert fiir Analogeingang OFF-0mA(OV) | ON-4mAQ2 V)
OFF||- ) || oN IS . .
E, 7 | AUTORESET: OFF - keine autom. | ON - automatische
Automatische Fehlerrlicksetzungsfunktion Rucksetzung Rucksetzung aktiviert
8 | HI FREQ: Hochfrequenzmodus OFF - Standard ON - hohe Frequenz
aktiviert
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Erganzende informationen
Nr. | Name Information
1 NOM Einstellung der Motornennfrequenz (siehe Motortypenschild).
FREQ Hz
2 SILENT | Einstellung der Frequenzumrichter-Schaltfrequenz.
Hinweis: Bei hdheren Frequenzen treten starkere elektromagnetische Stérabstrahlungen auf,
und es mussen die kurzeren zulassigen Motorkabellangen verwendet werden, damit die euro-
paischen EMV-Vorschriften eingehalten werden. Siehe Technische Daten auf Seite 62.
Hinweis: Die Schaltfrequenz wird an die Temperatur des ACS55 angepasst. f
3 LOAD Optimiert die Ausgangsspannung und Frequenzcharakteristik fur angetriebene Lasten. Zur Aus- f’
wahl stehen P&F flur ein quadratisches Lastmoment (z.B. Pumpen und Lufter) und CT fur Lasten N
mit Konstantmoment (z.B. Aufzuge). Der ACS55 erhoht automatisch die Startspannung um
10%, um den Motorverlust auszugleichen und das Anlaufmoment zu erhdhen.
4 JOG Hz | Einstellung der Jogging-Frequenz. Aktiviert wird die Jogging-Funktion durch einen 12...24 VDC Eingang an Digital-
eingang 3 ("JOG"). (Der Frequenzumrichter beschleunigt oder verzdgert auf die Jogging-Frequenz und halt den
Wert bis der Eingang wieder abgeschaltet wird.)
5 RELAY Einstellung des Antriebsstatus, der vom Relaisausgang (Schlieer) angezeigt wird. FLT = Fehler. Kontakt ist bei
Fehler oder abgeschalteter Spannungsversorgung geodffnet. RUN = Lauft. Kontakt ist beim Betrieb geschlossen.
6 Al Aktiviert eine Living-Zero-Uberwachung fiir den Analogeingang. 4 mA (2 V) = der ACS55 generiert eine Fehlermel-
OFFSET | dung und stoppt, wenn der Strom unter diesen Grenzwert fallt. Weitere Informationen zur Skalierung des Analogein-
gangs enthalt der Abschnitt Drehzahlregelung auf Seite 60.
7 AUTO- Aktiviert die automatische Riicksetzfunktion fiir folgende Fehler: Unterspannung, Uberspannung, Analogeingangssi-
RESET gnal fehlt. ON = der ACS55 versucht automatisch ein Reset drei Sekunden nach einer Fehlerabschaltung. Maximal
sind zehn Resets in drei Minuten moglich. Danach stoppt der ACS55 und versucht kein erneutes Reset. Siehe auch
Statusanzeigen und Fehlersuche auf Seite 61.
Warnung! Wenn das Startsignal eingeschaltet/aktiviert ist, startet der Motor nach einem Reset. Es muss sicherge-
stellt sein, dass keine Gefahrdung entsteht.
8 HI FREQ | Einstellung der maximalen Ausgangsfrequenz. OFF: Max. Frequenz = Wert, der durch den NOM FREQ HZ Schalter

eingestellt wird. ON: Max. Frequenz = Einstellwert des NOM FREQ HZ Schalters + Wert des HI FREQ Potentiome-
ters. Siehe Regelungspotentiometer auf Seite 56.
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Regelungspotentiometer

Die Regelungs-Potentiometer kdnnen mit einem Schraubendreher eingestellt werden. StandardmaRig sind alle Potentiometer auf die
Mittelposition des Einstellbereichs eingestellt.

MIOTOR | BOM MOTOR | | Berechnen Sie den Wert von MOTOR | NOM mit der unten gezeigten Gleichung oder nehmen Sie den
%) 100 NOM Wert aus der unten stehenden MOTOR | NOM Auswahltabelle. Der ACS55 berechnet die Temperatur des
Motors auf Basis des gemessenen Ausgangsstroms und des eingestellten Motornennstroms. Der Fre-

st guenzumrichter schaltet ab, wenn der Motor nach der Berechnung zu heil3 wird.
Hinweis: Lange Motorkabel verursachen groliere kapazitive Strome, deshalb kann es erforderlich sein, die
MOTOR | NOM Einstellung zu erhohen.
MOTOR | NOM (%) = Motornennstrom [A] . 100%
ACS55-Nennstrom [A]
AcC 6 ACC/DEC | Einstellung der Beschleunigungs- und Verzégerungszeit von der Minimal- auf die Maximalfrequenz und
aes umgekehrt in Sekunden. Je langer die ACC/DEC-Zeit eingestellt wird, desto langsamer folgt der ACS55
dem Sollwert.
HI FREQ | Begrenzung der Ausgangsfrequenz auf einen gewunschten Wert zwischen Nennfrequenz und
Nennfrequenz + 70 Hz. Zur Verwendung dieses Potentiometers den Hochfrequenzmodus mit dem
. HI FREQ DIP-Schalter einstellen. Siehe DIP-Schalter auf Seite 54.
HI FREQ (Hz)
MOTOR | NOM - Auswabhltabelle ACC/DEC - Zeit
Motornennstrom (A Sollw. [%]
ACS55-01x- A A
01A4x 07 08 10 12 14 16 18 20 21 100-F=====~»
| | | | | | | I I I
-02A2-x 11 13 15 1 8 2 0 2 2 24 26 28 30 33 | |
| | | | | | | |
-04A3-x 22 26 3,0 3 5 4 0 43 47 52 56 60 65 - J' :
I T | I | I | | I
-07A6-x 38 46 53 6,1 6,8 7,6 84 93 102 11,4 , 4 |
| | | | | | | | T 1 T |
-09A8x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147 7 = 7ot
I I I | | I T T T T T !
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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Netzanschluss und Motoranschluss

1-phasige

L'R NS

LINE

MOTOR

T1 T2 T3
U v w

AWarnung! Stellen Sie vor der Installation sicher, dass die Netzspannung abgeschaltet ist.

Netzspannung Hinweis: Die Netzspannung prifen! Der Anschluss von 230 VAC an einen ACS55, der fiir die Netzspannung
von 115 V AC vorgesehen ist, beschadigt oder zerstort den Frequenzumrichter!

Anschluss- Beschreibung LeitergroRe Anzugs-
klemme moment
L/R, N/S 1~ Eingangsspannung Querschnitte: max. 2,5 mm? (Baugroen A | 0,5 Nm/
2 .
T1/U, T2/V, T3/W | Motoranschluss (Ausgang) und B.) ode_r max. 4 mm (Baugrofsen Cund | 0,6 Nm
D), einadrige Kupferleiter
Schutzerde. Mehradrige Leiter (Litzen) verwenden. 1 Nm(*)

PE@

Motorkabel-Schutzleiter und
Schirm.

Die Grofke darf nicht kleiner sein, als die
Grolde der verwendeten Einspeisekabel.

Warnung! Wenn der Kuhlkorper nicht ordnungsgemald geerdet ist, konnen Sie bei Beruhrung des Kuhlkorpers
einen elektrischen Schlag erhalten.
*Hinweis: Es durfen nur die mitgelieferten M4x8 Kombischrauben verwendet werden.
Die maximal zulassige Einschraubtiefe der Erdungsschrauben betragt 6 mm.

Halten Sie die ortlich vorgeschriebenen Kabelquerschnitte ein. Verwenden Sie Leistungskabel, die fur
60 °C (140 °F) oder 75 °C (167 °F) bei Umgebungstemperaturen tber 30 °C (86 °F) ausgelegt sind.
Siehe auch Zusétzliche Anweisungen fiir Verkabelung und EMV auf Seite 59.

Der Erdschluss-Strom des ACS55 kann 3,5 mA AC / 10 mA DC ubersteigen.
Nach EN50178 darf der ACS55 nur in ortsfesten Installationen eingesetzt werden.

Eingangssicherung
Empfohlene Sicherungstypen siehe Technische Daten auf Seite 62.

Motor

Der Motor muss ein 3-phasiger Asynchronmotor mit einer Nennspannung Uy von 200 bis 240 V und einer Nenn-
frequenz fyy von 50 oder 60 Hz sein. Der Motornennstrom muss kleiner oder gleich dem Nennausgangsstrom (/5)
des Frequenzumrichters sein.

Werden Phasen U-U, V-V und W-W angeschlossen und die Drehrichtung vorwarts ist gewahlt, dann dreht die
Motorwelle im Uhrzeigersinn, gesehen von der A-Seite (freies Wellenende).
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Anschluss der Steuerkabel Steueranschliisse
Kabel (Litzen) von 0,5...1.5 mm?2 verwenden (AWG22 - AWG16).

Fir die Digitaleingange kann die interne (1) oder eine externe (2)
Spannungsversorgung verwendet werden. Die Analog-Steuerspan- | # | Name | Beschreibung
nung betragt standardmaRig 0...10 VDC. (Der Al-Schalter muss in
Position Spannung ("U") gestellt sein.)

COM Masse Digital- oder Analogeingange 1)

1
2 | COM Masse Digital- oder Analogeingange 1)
3

< < Al Analogeingang: Drehzahl- (Frequenz-) Sollwert.
B . E a - E 0/2...10 VDC (Ri=190 kOhm), oder 0/4...20 mA
== nd == i= o igkeit +/-
8 8 L sag E 8 & Sou SN < E 8 EC) (Ri=100 Ohm). Auflésung 0,1%, Genauigkeit +/-1%.
Oty + 0S8 OQO®+ + ©OLS D 4 | +10V Referenz-Spannung fur Analogeingang.
Genauigkeit +/-2%. Max. 10 mA.
; ; e Bl N ] 5 | +12V Hilfsspannung fur Digitaleingange. Max. 30 mA.
| : START | Digitaleingang 1: Start (Reset des Frequenzumrich-
| 1)| ters nach einer Fehlerabschaltung) 2)
| 1 | —
2)| 'L B v 7 | REV Digitaleingang 2: Drehrichtungsumkehr 2)
L — 4 8

JOG Digitaleingang 3: Aktivierung der JOG-Drehzahl 2)

9 | SCR Masse fur Signalkabelschirme. Intern mit der

12...24 V DC-Versorgung 1...10 kOhm

Verwendung des 0/4...20 mA Gehausemasse verbunden.
Stromsignals: — COM : "
- Den Al-Schalter auf Position @ H H COM Relaisausgange
Strom ("I") stellen. = Y SPEED/AI| | 1 | RO1 Fehler: Relais 6ffnet.12 V...250 VAC / 30 VDC
- Den Al OFFSET Schalter auf ' +10V 5> [RO2 | 10mA..2A
| +12V
Pos. ON stellen, wenn das | |
4...20 mA Stromsignal | START 1) Intern (iber einen 1 MOhm-Widerstand mit dem Geh&use
verwendet werden soll. T EAI | REV verbunden.
N JOG 2) Die Impedanz des Digitaleingangs betragt 1,5 kOhm.
U SCR
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Zusatzliche Anweisungen fur Verkabelung und EMV

Diese Anweisungen mussen fur einen stérungsfreien Betrieb und die Einhaltung der europaischen EMV-Richtlinien befolgt werden.
Motorkabel

Als Motorkabel muss ein symmetrisches dreiadriges Kabel mit einem konzentrischen PE-Leiter oder ein vieradriges Kabel mit einem
konzentrischen Schirm verwendet werden. Es wird ein Kabel mit Metallgeflecht-Schirm empfohlen z.B. Typ MCCMK (NK Cables).

- Das Kabelschirmgeflecht zu einem Bindel verdrillen und an die Erdklemme JT— anschlieRen. Das verdrillte Blindel muss so kurz wie
maoglich sein.

- Den Kabelschirm wie im Bild gezeigt anklemmen, wenn interne oder externe EMV-Filter verwendet werden.

- Motorseitig mussen die Motorkabelschirme mit einer 360 Grad Erdung des Schirms durch eine EMV-Kabeleinfihrung geerdet werden
oder die Schirmleiter mUssen zu einem Bundel verdrillt (nicht langer als funf
mal Durchmesser) und an die PE-Klemme des Motors angeschlossen
werden.

Steuerkabel

Als Steuerkabel missen mehradrige Kabel mit geflochtenem Kupferschirm
verwendet werden. Es wird ein doppelt geschirmtes verdrilltes Leiterpaar fur
Analogsignale empfohlen.

- Die Schirme zu einem Bundel zusammendrehen und an Klemme SCR
anschlielRen. Das verdrillte Bundel muss so kurz wie moglich sein.

- Die Steuerkabel wie in der Abbildung gezeigt anklemmen (nur EMV-
Einheiten).

- Die Motorkabel getrennt von den Steuerkabeln und Einspeisekabeln
verlegen, um elektromagnetische Storungen zu vermeiden

(Abstand > 20 cm). 1 .
Hinweis: Verwenden Sie niemals fur 24 VDC und 115/230 VAC Signale das
selbe Kabel.

Steuerkabel —_—

Motorkabel — |
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Drehzahlregelung

Uber den Analogeingang wird der Drehzahl- (Frequenz-) Sollwert fiir den ACS55 vorgegeben. Das Verhaltnis von Analogeingang und
dem Sollwert ist von den DIP-Schalterstellungen wie unten gezeigt abhangig. Die Ausgangsfrequenz folgt den Sollwertanderungen
entsprechend der Einstellung des ACC/DEC-Potentiometers.

Hochfrequenzmodus OFF (Standard) Hochfrequenzmodus ON
f fA Frequenzsollwert
A AN
-1 — — — — — — | fin+ 70 Hz usgangsfrequenz-
e Grenzwert
| b S
a : a
b | b
| Eingang* . Eingang*
-
0 2V 10V " [V, mA] A 10V "1y, ma]
4 mA 20 mA 4 mA 20 mA ’
DIP-Schalterstellungen: DIP-Schalterstellungen:
HI FREQ = OFF HI FREQ = ON
Al OFFSET = OFF (Kurve a) oder Al OFFSET = OFF (Kurve a) oder ON** (Kurve b)
ON** (Kurve b) MOTOR NOM FREQ = 50 oder 60 Hz
MOTOR NOM FREQ = 50 oder 60 Hz
Die Ausgangsfrequenz wird durch die einge- Die Ist-Ausgangsfrequenz wird auf einen Wert zwischen fyy und fy + 70 Hz durch den
stellte Nennfrequenz des Motors begrenzt. HI FREQ Potentiometer begrenzt. Der Potentiometer beeinflusst nicht die Skalierung
des Analogeingangs.

* Mit dem Al-Schalter muss das Spannungs- oder Stromsignal eingestellt werden, siehe Seite 58.
** Zum Schutz des Frequenzumrichters bei einem Ausfall des Analogeingangssignals schaltet der Frequenzumrichter ab, wenn das
Signal unter 2V (4mA) abfallt.
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Statusanzeigen und Fehlersuche

61

Der ACS55 hat zwei Status-LEDs auf dem Griine LED | Rote LED Beschreibung

Frontdeckel. : :

Wenn der Frequenzumrichter ein Problem Ein Aus Der ACS55 arbeitet normal.

ggeapstég';gké e(jsl,ePrgglé_rEE.e!\rlw?aclgu!zsc?(ggtbzuunngg Ein Blinkt Die Schutzfunktion ist aktiviert worden. Der

durch Ausschalten des Startsignals durchfih- Ein Fehlercode wird durch die Blink-Anzahl angezeigt.
ren. Ist das Startsignal bereits ausgeschaltet,

wieder an- und dann nochmal ausschalten. Blinkt Blinkt Der ACS55 fiihrt ein Reset automatisch innerhalb von
Die Fehlercodes (Blinkfrequenz der LED) sind 3 Sekunden durch. (*) Warnung! Der Motor startet,
in der Tabelle unten angegeben. wenn das Startsignal eingeschaltet ist.

# |Fehlercodes und mogliche Ursachen Fehlercodes und mdgliche Ursachen
DC-Uberspannung (*). Analogeingangswert ist niedriger als 4mA/2V. (*)
1) Netzspannung ist zu hoch: Netzspannung prufen. Hinweis: Diese Uberwachung ist aktiviert, wenn Al OFFSET
2) Die Verzogerungsrampenzeit ist fur das Lastmoment zu auf ON eingestellt ist.
kurz: Die ACC/DEC-Zeit mit dem Potentiometer verlangern.
2 |DC-Unterspannung (°). } 7 | Motor Uberlastet (/°t Uberlast): 1) Last priifen und sicher stel-
Netzspannung ist zu niedrig: Netzspannung prifen. len, dass die Motorauslegung fiir den ACS55 geeignet ist.
2) Prifen, ob die Einstellung des MOTOR | NOM Potentio-
meters korrekt ist.
3 | Kurzschluss am Ausgang: Spannungsversorgung abschalten |8 |ACS55 Uberlastet oder zu hohe Innentemperatur:
und die Motorwicklungen und das Motorkabel prufen. 1) Last ist zu grold oder
2) Frequenzumrichter-Kuhlung ist nicht ausreichend.
4 | Ausgang Uberstrom. 1) Beschleunigungszeit ist fir das Last- |9 | Andere Fehler. Interne Fehler. Spannungsversorgung aus-
moment zu kurz: Den ACC/DEC Potentiometer hoher einstel- und wieder einschalten. Wenn das Problem weiterhin
len. 2) Motor- und Frequenzumrichtertyp passen nicht besteht, das Gerat austauschen.
zueinander: Motor prufen.
5 |Reserviert 10 | Parametrierungsfehler. Hinweis: Beide LEDs blinken.
DIP-Schalterstellung wurde nach der Parametrierung mit
DriveConfig verandert. Wieder auf Standardposition stellen.

(*) Automatischer Reset, wenn AUTORESET auf ON eingestellt ist. Siehe DIP-Schalter auf Seite 54.
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Technische Daten
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230V 115V

Eingebaute EMV, ACS55-01E- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1

Ohne EMV, ACS55-01N- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1

Motor-Dauerausgangsleistung kW 0,18 0,37 0,75 1,5 2,2 0,18 0,37

hp 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2

Baugrolie (ohne EMV) A A B C C A A

Baugrofie (mit EMV) A A B D D A A

Nenndaten

Eingangsspannung U V 200-240 (+10/-15%) 110-120 (+10/-15%)
. Dauer-Ausgangsstrom /, A 1,4 2,2 4.3 7,6 9,8 1,4 2,2

Max. Ausgangsstrom /o ax" A 2,1 3,3 6,5 11,4 14,7 2,1 3,3

Ausgangsspannung U, \% 0-U4, 3-phasig 0-2xU4, 3-phasig

Eingangsstrom /4 A 4.4 6,9 10,8 18,2 22,0 6,4 9,5

Schaltfrequenz kHz 5 (max. 16)

Schutzgrenzen

Uberstrom (Spitze) A 4.4 6,9 13,5 23,9 30,9 4.4 6,9

Ubertemperatur 95°C / 203°F (Kuhlkorper)

Maximale KabelgroRen

Netzanschlussklemmen mm2 2,5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2,5 (AWG 14)

Steueranschlisse mm2 1,5 (AWG 16)

Verlustleistung w 21 32 51 74 103 24 35

GroRe der Netzsicherungen **

IEC, Typ IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16

UL, Typen CCund T A 10 15 20 25 30 10 15

* Zulassig fur 1 Minute.

** Empfohlene Werte. Keine superflinken oder Low-peak-Sicherungen verwenden. Befolgen Sie die ortlichen Sicherheitsvorschriften.
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Maximale Motorkabellangen

Zur Ubereinstimmung mit den europaischen EMV-Richtlinien
durfen die Motorkabel nicht langer sein, als in der Tabelle unten
angegeben. Je kurzer das Motorkabel, desto geringer sind die
Stéremissionen auf Einspeisenetz und Umgebung.

Eingebauter Externe
EMV-Filter EMV-Filter
ACS55-01E- ACS55-IFAB-01 und
ACS55-01N/E
ACS55-Typ 5kHz |16kHz" | 5kHz |16 kHz"

EN61800-3, Erste Umgebung, allgemeine Erhéltlichkeit ¥

01A4-2, ..., 02A2-1 10m 3m - -

07A6-2, ..., 09A8-2 10 m 3m -

EN61800-3, Erste Umgebung, eingeschrénkte Erhéltlichkeit °

01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 10 m 30 m 10 m
07A6-2, ...,09A82 | 20m 10 m - -
EN61800-3, Zweite Umgebung °/

01A4-2, ..., 02A2-2 10 m 10 m 50 m 10 m
04A3-2 10 m 10 m 75 m 10 m
01A4-1, ..., 02A2-1 10 m 10 m 50 m 10 m
07A6-2, ...,09A82 | 30m 10 m - -

1) Die Schaltfrequenz kann mit dem DIP-Schalter eingestellt
werden. Siehe Seite 55.

2) Nur far leitungsgebundene Emissionen.
3) Fur leitungsgebundene und abgestrahlte Emissionen.

Schutzfunktionen

Uberspannung, Unterspannung, Kurzschluss am Ausgang,
Uberstrom, Analogeingangssignal-Ausfall, Motoriiberlast,
Wechselrichter-Uberlast.
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Erdfreie Verteilernetze

Frequenzumrichter mit eingebautem EMV-Filter oder externem
ACS55-IFAB-01 Eingangsfilter durfen nicht in einem erdfreien Netz
oder einem hochohmig geerdeten industriellen Verteilernetz ver-
wendet werden.

Umweltvertraglichkeit

Der ACS55 enthalt wertvolle Rohstoffe, die recycelt werden sollten,
um damit Energie zu sparen und naturliche Ressourcen zu scho-
nen. Informationen zur Entsorgung erhalten Sie von den ABB-Ver-
kaufs- und Service-Vertretungen.

Haftungsbeschrankungen
Der Hersteller haftet nicht fur:

» Kosten, die durch Schaden entstehen, wenn die Bedingungen
und Erfordernisse, die in der Dokumentation, die mit dem Fre-
qguenzumrichter geliefert wurde, und/oder weiterer relevanter
Dokumentation spezifiziert sind, bei Installation, Inbetriebnahme,
Reparatur oder Veranderungen des Frequenzumrichters nicht
eingehalten werden, oder wenn die spezifizierten Umgebungs-
bedingungen nicht eingehalten werden.

+ Schaden durch mibrauchliche Verwendung und Schaden, die
durch Fahrlassigkeit oder Zufall entstanden sind.

* Einheiten, die Materialien des Kaufers enthalten, oder Einheiten,
die vom Kaufer verandert wurden.

In keinem Fall haftet der Hersteller, seine Lieferanten oder Unterlie-

feranten fur konkrete, indirekte, zufallige oder Folgeschaden, Ver-

luste, Strafen oder Zwangsgelder.

Bei Fragen zum ABB-Frequenzumrichter wenden Sie sich bitte an
den zustandigen ABB-Vertriebspartner oder Ihre ABB-Vertretung.
Die technischen Daten, Angaben und Spezifikationen entsprechen
dem zum Zeitpunkt der Drucklegung guiltigen Stand. Anderungen
vorbehalten.
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Zulassungen

CE
Der ACS55 erflllt die Anforderungen der europaischen

* Niederspannungsrichtlinie 73/23/EEC mit Erganzungen

+ EMV-Richtlinie 89/336/EEC mit Erganzungen

Die entsprechenden Erklarungen und eine Liste der wichtigsten
Normen sind auf Anfrage erhaltlich.

Elektromagnetische Vertraglichkeit:

Der ACS55 erflllt die folgenden Normen, vorausgesetzt, dass die
Installation ordnungsgemaf und entsprechend den Anweisungen
in dieser Betriebsanleitung ausgefuhrt wurde:

DE
UL, cUL:
Mit Sicherungen der Klassen CC oder T kann der ACS55 in einem

Netz eingesetzt werden, das nicht mehr als eff. 65 kA symmetrisch
abgibt, Spannung maximal 230 V.

Leitungsgebundene EN61800-3 Erste Umgebung,
Hochfrequenz- allgemeine / eingeschrankte
Emissionen Erhéltlichkeit ")

Abgestrahlte EN61800-3 Erste Umgebung,
Hochfrequenz- eingeschrankte Erhaltlichkeit
Emissionen

Storfestigkeit EN61800-3 Zweite Umgebung
Netzoberschwingungen IEC61000-3-2

1) Die maximal zulassigen Motorkabellangen und die
Schaltfrequenz beachten, siehe Seite 63. Siehe auch
Verkabelungsanweisungen auf Seite 59.

Netz-/Strom-Oberschwingungen kdnnen durch die Installation von
externen Eingangsdrosseln reduziert werden.

UL-, cUL- und C-Tick-Kennzeichnungen
Siehe Typenschild.

C-Tick:

Bezuglich der elektromagnetischen Vertraglichkeit, siehe

Spezifikation in Abschnitt CE oben.

Produkt-Schutzrechte in den USA

Dieses Produkt wird durch eines oder mehrere der folgenden US-
Patente geschutzt

4,920,306
5,612,604
6,094,364
6,252,436
6,370,049
6,741,059
6,940,253
6,977,449
7,034,510
7,082,374
D510,320

Weitere Patente sind angemeldet.

Zubehor

5,301,085
5,654,624
6,147,887
6,265,724
6,396,236
6,774,758
6,934,169
6,984,958
7,036,223
7,084,604
D511,137

5,463,302
5,799,805
6,175,256
6,305,464
6,448,735
6,844,794
6,956,352
6,985,371
7,045,987
7,098,623
D511,150

5,521,483
5,940,286
6,184,740
6,313,599
6,498,452
6,856,502
6,958,923
6,992,908
7,057,908
7,102,325
D512,026

5,532,568
5,942,874
6,195,274
6,316,896
6,552,510
6,859,374
6,967,453
6,999,329
7,059,390
D503,931
D512,696

5,589,754
5,952,613
6,229,356
6,335,607
6,597,148
6,922,883
6,972,976
7,023,160
7,067,997
D510,319
D521,466

EMV-Filter: ACS50-IFAB-01

Eingangsdrosseln: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1

Ausgangsdrosseln: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
Potentiometereinheit: ACS50-POT

DriveConfig-Kit, weitere Informationen erhalten Sie auf Anfrage
von lhrer ABB-Vertretung.
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Servicio de consultas del producto

Dirija cualquier consulta sobre el producto a su representante local de ABB indicando el codigo del modelo y el numero de serie de la
unidad en cuestion. Para acceder a la lista de contactos de los departamentos de ventas, ayuda y servicio; entre en la pagina web
www.abb.com/drives y seleccione Drives — Sales, Support and Service network en el panel de la derecha.

Formacién sobre el producto

Para obtener informacién acerca de la formacion que imparte ABB sobre el producto, entre en la pagina web www.abb.com/drives y
seleccione Drives — Training courses en el panel de la derecha.

Opiniones sobre los manuales de convertidores de ABB

Le agradeceremos que nos remita sus comentarios sobre los manuales. Dirijase a www.abb.com/drives y, a continuacion, seleccione
Drives — Document Library — Manuals feedback form (LV AC drives) en el panel de la derecha.

3AFE68929300 Rev A ASEA BROWN BOVERY, S.A.
ES Poligono Industrial S.O.
Efectivo: 31/05/2007 08192 Sant Quirze del Vallés
Barcelona
ESPANA
Tel: 93-728 8700
Fax: 93-728 8743
Internet: www.abb.com/es

© 2007 ABB Oy. Todos los derechos reservados.
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Instrucciones de seguridad

Lea atentamente las siguientes instrucciones antes de continuar
con la instalacion.

jAtencion! jTension peligrosa!

El ACS55 sélo debera ser instalado por un electricista competente.

No intente trabajar con el convertidor, el cable a motor o el motor
con la alimentacion principal conectada. Tras desconectar la
alimentacién de entrada, espere siempre 5 minutos como minimo
hasta que se descarguen los condensadores del circuito
intermedio antes de trabajar en el convertidor de frecuencia.

jAtencion! Si el disipador no esta correctamente conectado a
tierra, puede electrocutarse al tocarlo.

Nota: Los conmutadores DIP se encuentran bajo una tension
peligrosa.

Nota: Incluso con el motor parado, existen tensiones peligrosas en
los terminales del circuito de potencia L/R, N/S, T1/U, T2/V y T3/W.

Nota: Incluso con la unidad apagada, podrian existir tensiones
externas peligrosas conectadas desde el exterior a los terminales
de salida de relé.

jAtencion! jSuperficies calientes!
Durante el funcionamiento, el elemento de refrigeracion podria

alcanzar una temperatura elevada (>80 °C). Observe las
instrucciones de instalacion.

Instrucciones de seguridad generales
El ACS55 arranca el motor de forma automatica tras una

interrupcion de la alimentacion si la sefial de externa esta activada.

No intente reparar una unidad averiada. El ACS55 no puede
repararse en el emplazamiento. Contacte con el proveedor para su
sustitucion.
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Instale el ACS55 en un espacio cerrado con llave o que pueda
abrirse mediante una herramienta.

No conecte la alimentacion de entrada a la unidad mas de una vez
cada tres minutos.

La alteracién de los conmutadores DIP afectara a la funcion y el
rendimiento del ACS55. Asegurese de que los cambios no
supongan un riesgo para el personal o la propiedad.

Acerca de este manual

Esta guia proporciona informacion necesaria para instalar y poner
en marcha la unidad.

Comprobacion a la entrega

La entrega incluye: AR ACS55VIE09A82
1. ACS55 01 1200280 25000 |
2. Guia del usuario i 220h |t ash
3. Dos grapas para el cable de control (sélo IP"Im.wri izlkivis ;lll
unidades EMC). SIN YWWRXXXX
Compruebe la placa de caracteristicas y II.sAIFEIxIx!x!x!"I
verifique que el dispositivo entregado CE & ®
corresponda al pedido. RoHS

ACS55-01 - -

Filtro EMC: E = Integrado, N = No
Intensidad de salida continua max. (l):
01A4 =14 A, 02A2 =22 A, 04A3 = 4,3 A,
07A6 =7,6 A,09A8 =9,8 A

Tensidén de alimentacién (U,):
1=110...120 V CA +10%/-15%

2 =200...240 V CA +10%/-15%

El numero de serie (S/N) figura en la placa de caracteristicas.
(Y = aio de fabricacion, WW = semana de fabricacion)
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Sinopsis de la unidad

El convertidor de frecuencia ACS55 controla la velocidad de un motor trifasico de induccién de CA.

Terminales de entrada, Tierra (PE), pagina 77
pagina 77

Conmutadores DIP, pagina 74
LED de alimentacion,

pagina 81

. Potenciometros de control, pagina 76
LED de fallo, pagina 81

Interfase del DriveConfig kit, pagina 84

Terminales de salida de relé, pagina 78

Terminales del cable de control, pagina 78

Apantallamiento del cable a motor,
pagina 77

Terminales del cable a motor, pagina 77. La
cubierta deslizante proporciona aislamien-
to adicional. Deslice la cubierta hacia la iz-
quierda para cerrar.

Selector de sefial de entrada
analdgica (tension/intensidad),
pagina 78

LLLLLLAL LA

MOTOR

Tz. thr o A
TIW

CLOSED P

—

Presilla de montaje, paginas Placa de fijacion, pagina 79 (s6lo unidades

/
72-73 & 2 EMC)
= &
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Pasos para la instalacion y la puesta en marcha
Lea Instrucciones de seguridad en la pagina 67 antes de continuar.
Accioén Pag.
1 Compruebe la entrega. 67
2 Verifique que el entorno de instalacion sea adecuado para el ACS55. 70
Monte la unidad. 72 -
73
4 Compruebe la idoneidad de los ajustes estandar: La frecuencia nominal del motor es de 50 Hz; la carga es una bomba | 74
o un ventilador; la frecuencia maxima de salida es de 50 Hz. Si los ajustes estandar no son adecuados, ajuste los
conmutadores DIP.
5 Asegurese de que el potenciometro MOTOR | NOM concuerde con la intensidad nominal del motor. Es el encargado de | 76
definir el funcionamiento de la funcién de proteccion térmica del motor.
6 Ajuste el potenciometro del tiempo de aceleracion/deceleracion ACC/DEC si es necesario. 76
7 Conecte el cable de alimentacién y los cables a motor. 77
8 Conecte los hilos de control. 78
9 Encienda la alimentacién. ElI LED verde se ilumina. Nota: EI motor gira si la sefal de marcha esta activa.
10 | Ajuste la referencia de velocidad y active la sefial de marcha. El motor acelera hasta la referencia de velocidad 80

facilitada.
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Limites ambientales
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Lugar de instalacion

Almacenamiento y transporte en un embalaje protector

Temperatura del
aire

-20 °C (-4 °F), no se permite escarcha 1)
+40 °C (104 °F), con carga nominal

+50 °C (122 °F), si la intensidad de salida
continua es como max. un 85% de la
intensidad de salida nominal /.

-40°C (-40°F) a +70°C (158°F)

Altitud

0...2000 m (0...6.600 pies). En altitudes entre
1000...2000 m (3.300...6.600 pies), Py e I se
reducen un 1% cada 100 m.

Sin limitaciéon

Humedad relativa

Inferior al 95%, sin condensacion

Inferior al 95%, sin condensacion

Niveles de * No se permite polvo conductor Almacenamiento Transporte
contaminacion « El aire debe estar_ limpio y libre de - No se permite polvo - No se permite polvo
(IEC 60721-3-3) materiales corrosivos y polvo conductor
. G (micos: Clase 3C2 conductor conductor
. Pastc,es qu|m|,T_cc>js. _ glse 352 » Gases quimicos: Clase 1C2 |« Gases quimicos: Clase 2C2
articuias sofldas. 1ase + Particulas solidas: Clase » Particulas sdlidas: Clase
1S2 2S2
Vibracion Rango de frecuencia: 5...150 Hz De conformidad con la especificacion de ISTA 1A
sinusoidal Aceleracion maxima constante: 1 g
(IEC 60068-2-6)
Golpes No se permiten Max. 100 m/s? (330 pies/sz), 11 m/s (36 pies/s)
(IEC 60068-2-29)
Caida libre: No se permite No se permite

1) Al hacer funcionar el convertidor de frecuencia a temperaturas bajo cero, mantenga conectada la alimentacion de entrada. Instale el
convertidor de frecuencia dentro de un cerramiento. Asegurese de que el calor generado por el convertidor se disipe correctamente.

El grado de proteccion del ACSS55 es IP20.
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Dimensiones
Bast. Bast. Bast. Bast.
A B C D
mm mm mm mm
(pul) | (pul) | (pul.) | (pul.)
53 72 74 74
(2,09) | (2,83) | (2,91) | (2,91)
45 67,5 70 70
(1,77) | (2,66) | (2,76) | (2,76)
128 128 159 159
(5,04) | (5,04) | (6,26) | (6,26)
67,5 67,5 - -
(2,66) | (2,66)
- - 77 77
(3,01) | (3,01)
- - 40 40
(1,57) | (1,57)
- - 40 40
(1,57) | (1,57)
183 183 - 230
(7,20) | (7,20) (9,06)
156 156 182 214
(6,14) | (6,14) | (7,15) | (8,41)
170 170 194 226
(6,99) | (6,99) | (7,62) | (8,88)
146.5 | 146.5 171 203
(5,77) | (5,77) | (6,72) | (7,98)
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Montaje

ES

jAtencion! La unidad alcanzara una temperatura elevada durante el funcionamiento normal. Verifique que exista un flujo de aire de
refrigeracién suficiente en todas las condiciones:

- Instale siempre el ACS55 de modo que las aletas de refrigeracién estén en posicién vertical.

- Habilite un espacio suficiente alrededor de las unidades de bastidor A y B. Las unidades de bastidor C y D estan refrigeradas por un
ventilador, por lo que pueden instalarse una al lado de la otra sin un espacio adicional entre ellas.

Instale la unidad mediante la presilla de montaje sobre una guia DIN de 35 mm o sobre una pared.

Montaje s