
 

 

中国上海，2018 年 9 月 19 日  

ABB全新倒装 SCARA机器人大幅提升柔性 
 

ABB 推出 IRB 910INV 机器人，进一步扩展其丰富的小型机器人产品系列。该系列

机器人适用于快速精准的小件装配。 

— 倒装 SCARA 机器人可节省空间，提升柔性 

— 采用 ABB 卓越的运动控制技术，具有领先的重复定位精度 

— 缩短节拍时间，提高产量和生产效率 

 

在上海 2018 年中国国际工业博览会上，ABB 推出了全新的 IRB 910INV 倒装型 SCARA 机器人，成为

ABB 广受欢迎的 SCARA 机器人系列的最新成员。通过将 IRB 910INV 安装于天花板，制造商能够提高

每个作业单元的空间效率与灵活性，进而在有限的空间内完成更复杂的任务。IRB 910INV 在同样的占

地面积内更可与其他机器人和机器设备同步协作，进一步提高生产效率。 

 

ABB 机器人业务单元全球负责人倪思德表示：“我们推出 SCARA 机器人系列以来，客户一直对倒装版

本抱有浓厚兴趣，它们有助于客户更有效地利用有限的空间。我们很高兴向大家展示全新的 IRB 

910INV 机器人，它具备了客户所期望的灵活性，并拥有 ABB 一如既往出色的速度与精度。” 

 

“IRB 910INV 也体现了我们在今年早些时候宣布的新纪元设计理念，该理念使我们能够开发尺寸和版

本更加多元化的机器人，并将它们融入到定制化的解决方案中。我们的小件装配解决方案正在不断扩

展，IRB 910INV 将成为其中的重要组成部分。” 

 

IRB 910INV 与原始的 ABB IRB 910 系列具备同样领先的运动控制性能，可在取放、装配与测试任务中

确保可重复的点对点精度，包括电子行业的小件装配任务，如拧紧螺丝、插入或安装组件等，以及针

对质量控制的自动检验解决方案。 

 

未来，IRB 910INV 还将通过洁净室应用认证。紧凑轻巧的 IRB 910INV 有两种型号可供选择：一款最

大负载为 3 千克，工作范围为 350 毫米；另一款最大负载为 6 千克，工作范围为 550 毫米。对于电

子产品装配、实验室自动化和涂胶等快速、精准的点对点运动应用，ABB SCARA 机器人是客户的理

想之选。 

 

 

购买信息 

IRB 910INV 机器人预计将于 2018 年 12 月开放订购。 



 

 

ABB 全新倒装 SCARA 机器人大幅提升柔性  2/2  

更多参考信息： 

ABB（ABBN: SIX Swiss Ex）是全球电网、电气产品、工业自动化和机器人及运动控制领域的技术领

导企业，致力于帮助电力、工业、交通和基础设施等行业客户提高业绩。基于超过 130 年的创新历

史，ABB 技术全面覆盖电力和工业自动化价值链，应用于从发电端到用电端、从自然资源开采到产成

品完工的各种场景，谱写行业数字化的未来。作为 ABB 国际汽车联盟电动方程式锦标赛的冠名合作伙

伴，ABB 也积极投身未来可持续发展，拓展电动交通技术疆界。ABB 集团业务遍布全球 100 多个国家

和地区，雇员达 14.7 万。ABB 在中国拥有研发、制造、销售和工程服务等全方位的业务活动，40 家

本地企业，1.8 万名员工遍布于 142 个城市，线上和线下渠道覆盖全国 300 多个城市。

www.abb.com 

ABB 机器人是工业机器人、协作机器人及先进的数字化服务的开拓者。作为全球领先的工业机器人技

术提供商，ABB 机器人在 53 个国家、100 多个地区开展业务，全球累计装机量 40 余万台，涉及广泛

的行业和应用领域。ABB 致力于帮助客户提高生产柔性、效率、安全和可靠性，助其走向互联、协作

的未来工厂。www.abb.com/robotics 

 

 

如需更多信息，请联系： 

 

媒体问询（英语）    媒体问询（中文） 

Nicole Salas                                                  Chelsea Hsu 

nicole.salas@se.abb.com   chelsea.hsu@tw.abb.com 
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