PRODUKTOVY LIST

RobotStudio™ 2019
Software pro Online
a Off-line programovani robotu
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LepSi spolupraci k lepsim Fesenim

Systémovi integratori mohou Iépe komunikovat
se svymi zadkazniky a zapojit je tésnéji do vSech
faziintegrace robotu, od faze navrhu po uvedeni
do provozu. Zatimco integratorim toto reseni
umoznuje zkracovat dobu dodani robotického
feSeni, zakaznici ziskaji systémy s vyssi pridanou
hodnotou. Realisticka grafika simulaci, presné
technické provedeni detail, redlné pohyby

a rychlosti jsou zarukou lepsi srozumitelnosti
navrhl a umoznuji jasné prezentovat vyhody
navrzeného robotického systému.
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Zvolit idedlIni technické feseni robotického
pracovisté je vzhledem ke komplexnosti modernich
systéma mnohdy velmi naro¢né. Program RobotStu-
dio™ 2019 poskytuje nastroje usnadnujici ovéreni
fady technickych parametrl jako napriklad: ¢asy
cyklu, dosahy, pracovni obalky, komunikace a to vse
jesté pred zahajenim redlné vyroby.

Program umoznuje rychle a snadno ovérit nékolik
raznych feSeni a z nich vybrat to, které predstavuje
optimalni alternativu. Diky moZnosti testovat
technicky ndvrh ve virtualnim prostredi, mate
jistotu, Ze systém bude v redlném nasazeni fungovat
spravné, coz prispiva k vyznamnému sniZeni rizik.

Virtual Robot Technology™

Program ABB RobotStudio™ 2019 je zalozen na
virtual-nim Fidicim systému (ABB Virtual Controller)
- dvojceti systému, ktery fidi vase redlné roboty.
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Pocitacové programovanit

a simulovani robotickych systému

v programu ABB RobotStudio™
2019 umozniuje nasim zakaznikdm
snizit ndklady, zvysit kvalitu, zkratit
vyrobni ¢asy a tim maximalizovat
navratnost investic. RobotStudio™
2019 umozniuje realizovat ¢innosti
programovani a simulaci zplsobem,
ktery neomezuje probihajici vyrobu.

To umoziuje zcela realistické simulace s vyuzitim
programu a konfiguracnich souborq, identickych
s témi, které jsou vyuzivany ve vyrobé.

Nejlepsi zplsob programovani robott

Vykonny systém umoznuje automatické generovani
drahy robotu na zdkladé CAD modeld. Ve virtualnim
programovacim prostredi je mozné pridavat nové
vyrobky, aniz by doslo k naruseni stavajici vyroby.
Tato metoda programovani je ¢asové mnohem
efektivnéjsi a minimalizuje omezeni vyplyvajici

z umisténi stavajiciho zafizeni. Jednoduchy zplsob
programovani usnad'nuje integraci robota

a umoznuje systémovym integratorim i zakaznikim
dosahovat nizsich nakladi a rychlejsiho uvedeni
vyrobku na trh.

Navratnost investic

Prodlouzeni Zivotnosti zafizeni, vy$Si produktivita,
zkraceni ¢asu nutného k uvedeni vyrobku na trh

a vyssi kvalita. Faktory které urcuji navratnost
investic vlozenych do porizeni a pouzivani
programu RobotStudio™ 2019.

Rezim Premium funkcionality

Program RobotStudio™ 2019* Ize vyuzivat v ome-
zeném rezimu zdarma. PInohodnotna verze Premium
je zpoplatnéna. CAD konvertory a bali¢ky

PowerPac jsou zpoplatnény samostatné.

Skoldm nabizime v rdmci podpory vzd&lavani
neomezenou multilicenci.
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CAD Import

RobotStudio™ 2019 umoznuje import dat z fady
CAD formatl napriklad: IGES, STEP, VRML, VDAFS,
ACIS a CATIA. Jednotlivé moduly pro import Ize
samostatné doobjednat.

Smart components

Pro vytvoreni realistickych simulaci robotickych
pracovist slouzi inteligentni (smart) komponenty.
3D objektlm v simulaci Ize pfifadit rlizné zplsoby
a vlastnosti chovani. Inteligentni komponenty
rozsiruji a ozivuji knihovnu grafickych komponentt
o prvky pro fyziku, aritmetiku, senzoriku,
parametrické modelovani apod.

AutoPath and AutoConfiguration

Funkce umozriuje automatické generovani
trajektorii robotu v zavislosti na geometrii
vloZzeného 3D modelu. Vyrazné zpresnéni
automaticky vytvarenych trajektorii robota
prinasi u ¢asoveé narocnych uloh citelné snizeni
nakladu.

AutoReach

Funkce pro automatickou analyzu dosahu robota.
Po ovéreni navrhu pracovisté dojde k presunuti
robotu nebo vyrobku na takovou pozici, ktera

je z hlediska procesu optimalni. Diky tomuto
nastroji Ize ovérit navrh pracovisté v fadu minut.

Editace a ladéni programu

Integrovany textovy editor umoznuje prohlizet

a ladit programy nacitané do kontrolérd robota,

a to bud'redlného, nebo virtudlniho. Funkce zahrnuje
zvyraznéni syntaxe a chyb, popisy nastroja,
automatické vkladani argumentl a kontextovou
napovédu pro instrukce robota. K dispozici je editor
dat, ktery umoznuje tabulkovou Upravu. Program
muzete ladit nastavenim bodd (breakpoints),
prochdzenim programu a sledovanim hodnot
proménnych.
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Visual SafeMove

VisualSafeMove je graficky nastroj pro konfiguraci
bezpecnostni technologie ABB SafeMove.
Umozniuje nastavovat bezpecnostni zény,
parametry a podminky, vSe Ize soucasné
vizualizovat ve 3D zobrazeni. Tento nastroj

je soucasti zakladniho bali¢cku programu
RobotStudio™ 2019.

Jobs

Funkce Jobs umoznuje provadét ukony v rdmci
instalované baze fidicich systému IRC5 v ramci
vyrobniho zavodu. Lze provadét ukoly jako napriklad:
zdlohovani dat, ¢asova synchronizace robotd,

¢teni RAPID dat, ziskani informaci o systému

a mnoho dalSich.

Vizualizace drahy TrueMove™

Systém rizeni IRC5 disponuje funkci TrueMove,
diky niz robot presné sleduje naprogramovanou
trajektorii. Pokud vyuZivate robot ABB, muzete

si byt jisti, Ze robot se bude vzdy pohybovat

po naprogramované trase, a to bez ohledu

na pozadované rychlosti TCP. Trasu si Ize zobrazit
v RobotStudiu™ 2019, a mit tak presnou pred-
stavu o tom, jak a kde se bude robot pohybovat.

Signal Analyzer

Signal analyzer zaznamenava a zobrazuje signaly
z fidiciho systému, to umozZnuje optimalizovat
program robotu. Lze zaznamendavat napriklad
rychlosti, spotfebu energie, 1/0 signaly,

hodnoty TCP a parametry cilovych bodu.
Hodnoty Ize exportovat do formatu Excel

pro dalsi analyzu.

Virtual FlexPendant

Virtualni ovladac robotu FlexPendant umozriuje
vSe co umoziuje realny ovladac. Jde o vynikajici
nastroj pro kontrolu vysledného programu tak,
jak ho uvidi obsluha. Funkce je vyznamnym
pomocnikem pfi skoleni obsluhy robotu

a odlad'ovani.



ABBs.r.o.
Vyskodilova 1561/4a
14000 Praha 4

Kontaktni centrum:

Tel.: 800 312 222

(ze zahranici:

+420 597 468 940)
robot.training@cz.abb.com

abb.cz/robotika
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MechanismModeler

Pomoci nastroje MechanismModeler mohou
uzivatelé vytvaret své vlastni moduly,

nastroje nebo chapadla pro pouziti v simulaci

v RobotStudiu™ 2019. Grafické prostredije za-
loZeno na technologii DirectX 11. Vestavéna
knihovna materiald a pokrocilé nastroje pro praci
se svétly umoznuji vytvareni realistickych vizua-
lizaci.

ScreenRecorder

ScreenRecorder umoznuje vytvaret zaznamy
simulace projektu a to bud' ve video formatu,
nebo exe souboru pro prezentaci pracovisté

ve 3D bez nutnosti instalace programu
RobotStudio. Jde o vynikajici pomUcku

pro prezentace a $koleni. ScreenRecorder je
zaloZen na technologii Microsoft Windows Media.

Transfer

Funkce transfer umoznuje snadny prenos
program vytvorenych off-line v RobotStudiu
do realného robotu na pracovisti. Dalsi funkci

je porovnavani programi bézicich na redlnych
a virtualnich kontrolérech.

PowerPacs

PowerPac je volitelny softwarovy doplnék
programu RobotStudio urceny pro specifické
aplikace. ArcWelding, Cutting, Machining,
Machine Tending, Painting, Palletizing,
Picking, Dispensing.



