ROBOTIKA

IRB 1660ID

AL HR HD
fRpmw

Vysoce vykonny robot pro obloukové svarovani

a obsluhu stroju v provedeni ID

AZ 0 10 % kratsi ¢asy cyklu

Diky novému kompaktnimu zapésti a velmi vykonnym
motortim miiZe robot IRB 1660ID vykonavat rychlé

a presné pohyby. Na hornim rameni neprekazi svazky
kabell, a proto mUlze robot soustavné dosahovat
maximalniho zrychleni a vysokych rychlosti. Toto vSe
ve spojeni s technologii QuickMove™ dovoluje robotu
IRB 1660ID zkratit ¢asy cyklu az o 10 % ve srovnani

s konkurenci.

Vynikajici kvalita svart

Poptavka po Spickové a opakovatelné kvalité sva-

ra pri obloukovém svarovani stoupa. To vyzaduje
komplexni ovladani posuvu dratu v blizkosti oblouku,
pro dosazeni vysokého objemu a kvality produkce.
Robot IRB 1660ID ma siln&jsi a pevnéjsi horni rameno
s nosnosti az 6 kg, coz umozni vyuzit robustnéjsi sva-
fovaci vybaveni. Toto vybaveni spole¢né s technologii
ABB TrueMove™ a Absolute Accuracy zajisti opako-
vatelnost trajektorie 0,05 mm, a tim zarudi vynikajici
vysledky svarovani.

Bezpecné pohyby robotu umoznuji vytvaret
svarovaci bunky s vysokou hustotou

IRB 1660ID s pomoci nastroje ABB RobotStudio®,
prvotfidniho off-line programovaciho nastroje,
umozni programatordm robotl navrhovat buriky

o vysoké hustoté. Vice robotl mize svarovat v tésné
blizkosti pro minimalizaci tepelné deformace

Pokud jde o kratsi ¢asy cyklu,
bezkonkurencni vsestrannost

a mensi, vykonnéjsi zapésti — novy
robot IRB 1660ID od spolecnosti
ABB je tou pravou volbou.

obrobku. Simulace v nastroji ABB RobotStudio
pomahaji dosdahnout bezpecnych pohybl robotd pfi
maximalni mozné rychlosti a zrychlenich a zajistit
predvidatelné a co nejkratsi ¢asy cyklu. Tyto svarovaci
buriky zvySuji efektivitu, zarucuji Spi¢kovou kvalitu
vyroby a vykazuji bezkonkurenéni spolehlivost.

Rychlé, flexibilni a spolehlivé zapésti pro obsluhu
stroju

Kompaktni a duté zapésti umoznuje rychlé a spoleh-
livé pohyby, robot se mize pohybovat s maximalnim
zrychlenim a rychlosti bez nebezpedi poskozeni
integrovanych kabel(. Také se eliminuje riziko kolize
ve stisnénych prostorech. Kombinovany pracovni roz-
sah os 4, 5 a 6, ktery se rovna 1 390 °, nabizi vynikajici
pohyblivost uvnitf CNC strojl. Zapésti v provedeni
IP67, zvySena ochrana kabell a kontrolované pohyby
umoznuji snizit naklady na udrzbu az o 50 procent

a prodlouzit predpokladanou Zivotnost.

Zjednodusené on-line programovani

On-line programovani je zjednoduseno diky pIné kon-
trole svazku kabeldze a kompaktnimu zapésti o délce
135 mm pro rychlejsi reorientaci.

Hlavni aplikace

« Obloukové svarovani

« Obsluha strojt

« Manipulace s materidlem
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Parametr

Ochrana zivotniho prostiedi

Uzitecné Zatizeni Okolni teplota pro mechanickou jednotku:

Varianty Dosah zatizeni ramene Béhem provozu  +5°C (41 °F) a3 +45 °C (113 °F)
IRB 1660ID 1,55m 6 kg 15+15kg B&hem pFepravy

a skladovani -25°C (-13°F)az55°C (131 °F)
Pocet os 6 Po kratkou dobu

4 + o o
Kryti IP67 (pro osu 4, IP40) (max.24hod.)  az+70°C (158 °F)
. ) , Relativni vlhkost Max. 95 %

Montaz Na podlaze, se sklonem a v obracené poloze

Hladina hluku <70 dB (A)

Varianty fidiciho

systému IRC5 Single cabinet, Panel Mounted, Compact

Dvojité bezpecnostni obvody
s monitorovanim, nouzovym zastavenim
a bezpecnostnimi funkcemi, aktivaéni

zarizeni s 3 polohami

Fyzické hodnoty Bezpecnost Stinéni proti emisim EMC/EMI
Rozméry zakladny robotu 484x648 mm Zména dat a rozmérl bez upozornénivyhrazena.
Vyska 1392 mm
Hmotnost 257 kg
Vykonové hodnoty
IRB1 ID
Opakovatelnost polohy (RP) 0,02 mm 660
Opakovatelnost drahy (RT) 0,05 mm — —
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Elektrické zapojeni

Napajecinapéti 200-600V, 50-60 Hz

0,62 kW, krychle ISO pfi max. zatizeni

Prikon arychlosti

Vyhrazujeme si pravo provadét technické
zmény vyrobkd a idajd v tomto doku-
mentu bez predchoziho upozornéni. Plati
podminky sjednané v dobé podani objed-
navky. Spole¢nost ABB nepfijima zadnou
odpovédnost za chyby nebo opomenuti,
které se mohou v tomto dokumentu vy-
skytnout. Vyhrazujeme se veskerd prava

souvisejici s timto dokumentem a v ném
obsazenych informaci. Pouzivani jakychko-
livinformaci nebo jejich poskytnuti tfetim
strandm bez predchoziho pisemného
schvdleni od ABB je prisné zakazano.
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